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Introduccién Guia de programacién del convertidor de frecuencia VLT® AQUA

1 Introduccidon

Guia de programacién
Version del software; 1.8x

1.1.3 Abreviaturas

Corriente alterna CA
Calibre de cables estadounidense AWG
Esta Guia de programacion puede emplearse para todos los Amperio A
convertidores de frecuencia con version de software 1.8x. Adaptacién automatica del motor AMA
El nimero de la version de software puede verse en el Limite de corriente ILIM
15-43 Version de software. Grados Celsius °C
Corriente continua cc
Tabla 1.1 Depende del convertidor de frecuencia D-TYPE
. Compatibilidad electromagnética CEM
1.1.1 Homologaaones Relé termoelectrénico ETR
Convertidor de frecuencia FC
Gramo o]
u Hercio Hz
L Caballos de vapor v
c . Us Kilohercio kHz
Panel de control local LCP
Metro m
Milihenrio (inductancia) mH
Miliamperio mA
Tabla 1.2 Milisegundo ms
Minuto min
1.1.2 Simbolos Herramienta de control de movimientos MCT
Nanofaradio nF
Simbolos utilizados en esta Guia de Diseno. Newton metro Nm
Intensidad nominal del motor IM,N
AVlSO! Frecuencia nominal del motor fM,N
Indica algo que debe tener en cuenta el usuario. Potencia nominal del motor PM,N
Tensién nominal del motor UM,N
APRECAUCION Motor de magnetizacién permanente Motor PM
Tension protectora extrabaja PELV
Indica una situacién potencialmente peligrosa que, si no se Placa de circuito impreso PCB
evita, Puede producir lesiones leves o moderadas o dafios Intensidad nominal de salida del Iy
al equipo. convertidor
Revoluciones por minuto r/min
AADVERTENCIA Terminales regenerativos Regen
Indica situaciones potencialmente peligrosas que, si no se Segundo S€g.
evitan, pueden producir lesiones graves e incluso la Velocidad del motor sincrono ns
muerte. Limite de par TLIM
Voltios %
* Indica ajustes predeterminados. Intensidad maxima de salida IVLT,MAX.
Intensidad de salida nominal suministrada |t

Tabla 1.3

por el convertidor de frecuencia

Tabla 1.4
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1.1.4 Definiciones

Convertidor de frecuencia:
IVLT,MAX.
Intensidad de salida maxima.

vt
Intensidad de salida nominal suministrada por el
convertidor de frecuencia.

UVLT, MAX
Tensiéon de salida maxima.

Entrada:

Comando de control

Arranque y detenga el motor conectado con el LCP y las
entradas digitales.

Las funciones se dividen en dos grupos.

Las funciones del grupo 1 tienen mayor prioridad que las
funciones del grupo 2.

Grupo 1 Reinicio, Paro por inercia, Reinicio y paro por
inercia, Parada rapida, Frenado de CC, Parada y
tecla [Off].

Grupo 2 Arranque, Arranque de pulsos, Cambio de sentido,
Iniciar cambio de sentido, Velocidad fija y
Mantener salida

Tabla 1.5

Motor:

Motor en funcionamiento
Par generado en la salida de eje motor y velocidad de cero
rpm a la velocidad maxima del motor.

fVELOCIDAD FIJA
La frecuencia del motor cuando se activa la funcién de
velocidad fija (mediante terminales digitales).

fw

Frecuencia del motor

fMAX.

Frecuencia maxima del motor.
fMIN.

Frecuencia minima del motor.
fM,N

Frecuencia nominal del motor (datos de la placa de
caracteristicas).

Im
Intensidad del motor (real)

IM,N
Intensidad nominal del motor (datos de la placa de
caracteristicas).

nmN
Velocidad nominal del motor (datos de la placa de caracte-
risticas)

s 1

Velocidad del motor sincrono

n _2xpar.1-23x60s
s par.. 1 -39

PM,N
Potencia nominal del motor (datos de la placa de caracte-
risticas en kW o CV)

TmN
Par nominal (motor).

Um
Tension instantanea del motor.

UM,N
Tensidon nominal del motor (datos de la placa de caracte-
risticas).

Par de arranque

Par max.

o/min.
175ZA078.10
llustracién 1.1

nuLt

El rendimiento del convertidor de frecuencia se define
como la relacién entre la potencia de salida y la potencia
de entrada.

Comando de desactivacién de arranque
Un comando de parada que pertenece al grupo 1 de los
comandos de control (consulte este grupo).

Comando de parada
Consulte los comandos de control.

Referencias:

Referencia analégica

Una sefal transmitida a las entradas analégicas 53 o 54
puede ser tensién o intensidad.

Referencia binaria
Una sefal transmitida al puerto de comunicacién en serie.

Referencia interna

Una referencia interna definida que puede ajustarse a un
valor comprendido entre el =100 % y el +100 % del
intervalo de referencia. Pueden seleccionarse ocho
referencias internas mediante los terminales digitales.
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Referencia de pulsos
Senal de frecuencia de pulsos transmitida a las entradas
digitales (terminal 29 o 33).

RefMAX.

Determina la relacion entre la entrada de referencia a un
100 % de plena escala (normalmente, 10 V'y 20 mA) y la
referencia resultante. El valor de referencia maximo se
ajusta en el 3-03 Maximum Reference.

RefMIN.

Determina la relacion entre la entrada de referencia a un
valor del 0 % (normalmente, 0V, 0 mAy 4 mA) y la
referencia resultante. El valor de referencia minimo
ajustado en el 3-02 Minimum Reference.

Varios:

Entradas analdgicas

Las entradas analdgicas se utilizan para controlar varias
funciones del convertidor de frecuencia.

Hay dos tipos de entradas analdgicas:

Entrada de intensidad, 0-20 mA y 4-20 mA

Entrada de tensién, 0-10 V CC

Salidas analdgicas
Las salidas analdgicas pueden proporcionar una sefal de

0-20 mA, 4-20 mA.

Adaptacién automatica del motor, AMA
El algoritmo AMA determina los pardmetros eléctricos para
el motor conectado cuando se encuentra parado.

Resistencia de freno

La resistencia de freno es un mddulo capaz de absorber la
potencia de frenado generada durante el frenado regene-
rativo. Esta potencia de frenado regenerativo aumenta la
tension del circuito intermedio y un interruptor de freno
garantiza que la potencia se transmita a la resistencia de
freno.

Caracteristicas de par constante (CT)

Caracteristicas de par constante utilizadas para todas las
aplicaciones, como cintas transportadoras, bombas de
desplazamiento y gruas.

Entradas digitales
Las entradas digitales pueden utilizarse para controlar

distintas funciones del convertidor de frecuencia.

Salidas digitales
El convertidor de frecuencia dispone de dos salidas de

estado solido que pueden proporcionar una sefal de 24 V
CC (max. 40 mA).

DsP
Procesador digital de sefal.

ETR

El relé termoelectrénico es un célculo de la carga térmica
basado en la carga actual y el tiempo que transcurre con
esa carga. Su finalidad es calcular la temperatura del
motor.

Inicializacién

Si se lleva a cabo una inicializacion (74-22 Operation Mode),
el convertidor de frecuencia vuelve a los ajustes predeter-
minados.

Ciclo de trabajo intermitente

Una clasificacion de trabajo intermitente es una secuencia
de ciclos de trabajo. Cada ciclo estd formado por un
periodo en carga y un periodo sin carga. La operacion
puede ser de trabajo peridédico o de trabajo no periddico.

LCP

El Panel de control local (LCP) es una interfaz completa
para el control y la programacién del convertidor de
frecuencia. El panel de control es desmontable y puede
instalarse a un maximo de 3 metros de distancia del
convertidor de frecuencia; por ejemplo, en un panel
frontal, mediante el kit de instalacién opcional.

Isb
Bit menos significativo.

msb
Bit mas significativo.

MCM
Siglas en inglés de Mille Circular Mil, unidad norteame-
ricana de seccion de cables. 1 MCM = 0,5067 mm?,

Parametros en linea / fuera de linea

Los cambios realizados en los parametros en linea se
activan inmediatamente después de cambiar el valor de
dato. Los cambios realizados en los parametros fuera de
linea no se activan hasta que se pulsa [OK] en el LCP.

PID de proceso
El control de PID mantiene la velocidad, el caudal, la

presion, la temperatura, etc., que desee, ajustando la
frecuencia de salida para adaptarla a la carga variable.

PCD
Datos de control de proceso

Ciclo de potencia
Desactive la red hasta que el display (LCP) quede oscuro. A

continuacién, activa de nuevo la alimentacion.

RCD
Dispositivo de corriente residual

Ajuste

Los ajustes de parametros se pueden guardar en cuatro
configuraciones. Puede cambiar entre estas cuatro configu-
raciones de parametros y editar una mientras otra esta
activa.

SFAVM

Patron de conmutacién denominado Modulacién asincrona
de vectores orientada al flujo del estator (74-00 Switching
Pattern).
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Compensacién de deslizamiento

El convertidor de frecuencia compensa el deslizamiento del
motor afadiendo un suplemento a la frecuencia que sigue
a la carga medida del motor, manteniendo la velocidad del
mismo casi constante.

Smart Logic Control (SLC)

SLC es una secuencia de acciones definidas por el usuario
que se ejecuta cuando el controlador légico evalia como
true (verdaderos) los eventos asociados definidos por el
usuario. (Grupo de parametros 13-** Smart Logic Control
(SLC).

STW
ampliado

Bus estandar FC
Incluye el bus RS-485 bus con el protocolo FC o el
protocolo MC. Consulte 8-30 Protocol.

Termistor

Resistencia que depende de la temperatura y que se
coloca en el punto donde ha de controlarse la temperatura
(convertidor de frecuencia o motor).

Desconexién

Estado al que se pasa en situaciones de fallo; por ejemplo,
si el convertidor de frecuencia se sobrecalienta, o cuando
esta protegiendo al motor, al proceso o al mecanismo. Se
impide el rearranque hasta que desaparece la causa del
fallo y se anula el estado de desconexiéon mediante la
activacion del reinicio o, en algunos casos, mediante la
programacién de un reinicio automatico. No debe utilizarse
la desconexion para la seguridad personal.

Bloqueo por alarma

Estado al que se pasa en situaciones de fallo cuando el
convertidor de frecuencia estad protegiéndose a si mismo y
requiere una intervencion fisica; por ejemplo, si el
convertidor de frecuencia se cortocircuita en la salida. Un
bloqueo por alarma solo puede cancelarse cortando la
alimentacién, eliminando la causa del fallo y volviendo a
conectar el convertidor de frecuencia. Se impide el
rearranque hasta que se cancela el estado de desconexién
mediante la activacion del reinicio o, en algunos casos,
mediante la programacion del reinicio automatico. No
debe utilizarse la desconexion para la seguridad personal.

Caracteristicas de VT
Caracteristicas de par variable utilizadas en bombas y
ventiladores.

Mplus

Comparado con el control estandar de la proporciéon de
tension / frecuencia, el Control Vectorial de Tension
(VVCP“s) mejora la dinamica y la estabilidad, tanto cuando
se cambia la referencia de velocidad como en relaciéon con
par de carga.

60° AVM
Patrén de conmutacion denominado Modulacién vectorial
asincrona de 60° (74-00 Switching Pattern).

Factor de potencia 1
El factor de potencia es la relaciéon entre |1 e Irums.

«/?XUX/] cos®

Potencia potencia = —=——————
V3 X U X Iy

El factor de potencia para el control trifasico es:

/
= ”);ﬂ = /—] puesto que cospl = 1
RMS RMS

El factor de potencia indica hasta qué punto el convertidor
de frecuencia impone una carga a la alimentacion de red.

Cuanto menor es el factor de potencia, mayor es Irus para
el mismo rendimiento en kW.

lams = A1E + 12 + 13 + .+ 12

Ademas, un factor de potencia elevado indica que las
distintas corrientes armonicas son bajas.

Las bobinas de CC integradas producen un alto factor de
potencia que minimiza la carga impuesta a la alimentacién
de red.

AADVERTENCIA

La tensién del convertidor de frecuencia es peligrosa
cuando el equipo esté conectado a la red. La instalacion
incorrecta del motor, convertidor de frecuencia o bus de
campo puede producir dafos al equipo, lesiones fisicas
graves e incluso la muerte. Por lo tanto, es necesario
respetar las instrucciones de este manual, asi como las
normas y los reglamentos de seguridad locales y
nacionales.

Normas de seguridad
1. Desconecte la alimentacién de red antes de
realizar actividades de reparacion. Antes de retirar
las conexiones del motor y de la red eléctrica,
compruebe que se haya desconectado la alimen-
tacién de red y que haya transcurrido el tiempo
necesario.

2. El botén [Off] del LCP no desconecta la alimen-
tacién de red, por lo que no debe utilizarse como
un interruptor de seguridad.

3. El equipo debe estar debidamente conectado a
tierra, el usuario debe estar protegido contra la
tensién de alimentacién y el motor debe estar
protegido contra sobrecargas conforme a la
normativa nacional y local aplicable.

4, La corriente de fuga a tierra supera los 3,5 mA.

5. Proteccion contra sobrecarga del motor: si desea
utilizar esta funcion, ajuste 7-90 Motor Thermal
Protection, por ejemplo, al valor de dato
Desconexion ETR 1 o Advertencia ETR 1.

6. No desconecte las conexiones del motor ni la
alimentacion de red mientras el convertidor de
frecuencia esté conectado a la red. Antes de
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retirar las conexiones del motor y de la red
eléctrica, compruebe que se haya desconectado
la alimentacién de red y que haya transcurrido el
tiempo necesario.

7. Tenga en cuenta que el convertidor de frecuencia
tiene otras fuentes de tension ademas de las
entradas L1, L2 y L3 cuando la carga estd
compartida (enlace del circuito intermedio CC) o
hay instalado suministro externo de 24 V CC.
Antes de efectuar las actividades de reparacion,
compruebe que se hayan desconectado todas las
fuentes de tensién y que haya transcurrido un
periodo de tiempo suficiente.

Advertencia contra arranques accidentales
1. Mientras el convertidor de frecuencia esté

conectado a la red eléctrica, el motor podra
pararse mediante comandos digitales, comandos
de bus, referencias o parada local. Si la seguridad
de las personas (por ejemplo, riesgo de lesiones
personales provocadas por contacto con las
piezas moviles de la maquina tras un arranque
accidental) requiere que no se produzca bajo
ningun concepto un arranque accidental, estas
funciones de parada no son suficientes. En tales
casos, debe desconectarse la alimentacién de red
o debe activarse la funcion de Parada de
seguridad.

2. El motor puede arrancar mientras se ajustan los
parametros. Si esto significa que la seguridad
personal puede verse comprometida (por
ejemplo, riesgo de lesiones personales
provocadas por contacto con piezas méviles de la
maquina), debe evitarse el arranque del motor
mediante el uso de la funcién Parada de
seguridad o garantizar la desconexion de la
conexion del motor.

3. Un motor parado con la alimentacién de red
conectada podria arrancar si se produjese un fallo
en los componentes electrénicos del convertidor
de frecuencia, mediante una sobrecarga temporal,
o si se solucionase un fallo de la red eléctrica o
en la conexidn del motor. Si debe evitarse un
arranque accidental por motivos de seguridad
personal (por ejemplo, riesgo de accidente
provocado por un contacto con las piezas
moviles de la maquina), las funciones de parada
normal del convertidor de frecuencia no son
suficientes. En tales casos, debe desconectarse la
alimentacién de red o debe activarse la funcién
de Parada de seguridad.

AVISO!

Cuando utilice la funcién de Parada de seguridad, siga
siempre las instrucciones pertinentes en la seccion Parada
de seguridad de la Guia de disefio de , MG20NXYY.

4. Las sefales de control del convertidor de
frecuencia o de su interior pueden, en raras
ocasiones, activarse por error, retardarse o no
producirse en modo alguno. Cuando se usa en
situaciones en las que la seguridad es
fundamental.

AADVERTENCIA

Alta tensién

El contacto con los componentes eléctricos puede llegar a
provocar la muerte, incluso una vez desconectado el
equipo de la red de alimentacién.

Ademas, aseglirese de haber desconectado el resto de
entradas de tensién, como el suministro externo de 24 V
CC, la carga compartida (enlace del circuito intermedio CC)
y la conexion del motor para energia regenerativa.

Los sistemas en los que hay convertidores de frecuencia
instalados deben equiparse con dispositivos adicionales de
control, si fuera necesario, y protegerse de acuerdo con las
normas de seguridad vigentes, por ejemplo, la ley sobre
herramientas mecanicas, normativas para la prevencién de
accidentes, etc. Los convertidores de frecuencia se pueden
modificar con el software de funcionamiento.

AVISO!

El fabricante / instalador de la maquina debera identificar
las situaciones peligrosas y sera responsable de tomar las
medidas preventivas necesarias. Deberan incluirse
dispositivos adicionales de control y proteccién, de
acuerdo con las normas de seguridad vigentes, como la ley
sobre herramientas mecanicas, las normativas para la
prevencién de accidentes, etc.

Modo de proteccién

Una vez que se exceda un limite de hardware en la
intensidad del motor o en la tensién de bus CC, el
convertidor de frecuencia entrara en el «<Modo proteccions.
El «<Modo proteccion» conlleva un cambio en la estrategia
de modulacién por impulsos (PWM) y una baja frecuencia
de conmutacién para minimizar pérdidas. Esto continta
durante 10 s después del ultimo fallo, lo que incrementa la
fiabilidad y la solidez del convertidor de frecuencia, a la
vez que vuelve a establecer el pleno control del motor.
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1.1.5 Instalacién eléctrica - Cables de control
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l‘l "l \\l ,'l N : — 24V (NPN) i Interface RS~485
I ] I | | 24V (NPN) !
Ny
NN AR X CHD R R 5
Vo Voo * : (PNP) = Generador
\ L e m e § (NPN) = Disipador
N \ ) 37 (D IN)
/:7 /17 ~ 130BA544.10

llustracién 1.2 Diagrama que muestra todos los terminales eléctricos sin opciones.

El terminal 37 es la entrada que se utiliza para la parada de seguridad. Para ver las instrucciones sobre la instalacién de parada de

seguridad, consulte la seccién «Instalacién de parada de seguridad» en la Guia de Disefio.

Los cables de control y de sefales analégicas muy largos
pueden, en casos raros y dependiendo de la instalacion,
producir lazos de tierra de 50/60 Hz debido al ruido
introducido a través de los cables de alimentacion.

Si esto ocurre, puede ser necesario romper la pantalla o

Las entradas y salidas analdgicas y digitales deben estar
conectadas por separado a las entradas comunes del
convertidor de frecuencia (terminal 20, 55, 39) para evitar
que las intensidades a tierra de ambos grupos afecten a

otros grupos. Por ejemplo, conectar la entrada digital

introducir un condensador de 100 nF entre la pantalla y el

chasis.

podria perturbar la sefal de entrada analégica.

MG200505 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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Polaridad de entrada de los terminales de control N
PNP (Fuente) >
Cableado de la entrada digital
D
12 13 18 19 27 29 32 33 20 37
[ [ ] [ ) [ ) [ ] [ ] [ ) [ ) [ ] [ ]

130BA681.10

+24V CC
[Ade
130BT106.10

/

‘ o
llustraciéon 1.3
|} - .z
o v < llustracién 1.5
Z NPN (Disipador) S S
N Cableado de la entrada digital ° =

]

12 [ 13 [ 18 |19 |27 |29 |32 |33 | 20 |37

1.1.6 Arranque/parada

O 6 6 6 6 6 &6 & o o
Terminal 18 = 5-10 Terminal 18 Digital Input [8] Arranque
.‘ ® 6 6 6 06 0 0 o , Terminal 27 = 5-12 Terminal 27 Digital Input [0] Sin funcién
| ‘ (predeterminado: inercia)
I
|
|
|
|
|
|
| —
|
|
|

Terminal 37 = parada segura (si esta disponible)

N
/ a ~ 130BA156.12
> — —
/ 4 b
‘ N
+ a (o
- T r o1 12[13]18]19]27]29]32]33]20]37
([ | | e [ e e | |
o o o o o O|0100]010|0|0101O
o QO|DIO|D 0)(0l[V]
llustracién 1.4 Lo | o o | s o o |

A

Arranque/Parada Parada de seguridad

AVISO!

Los cables de control deben estar apantallados / blindados.

Velocidad

Consulte la seccion Conexidn a tierra de cables de control
blindados / apantallados en la Guia de disefio de,

MG20NXYY, para ver la terminacidn correcta de los cables S

Arranque/Parada

de control. (18)
llustracién 1.6

10 MG200505 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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1.1.7 Arranque / Parada por pulsos

12 +24V

130BA021.12

Terminal 18 = 5-10 Terminal 18 Digital Input [9] Arranque de

ulsos
P Jf 18 Par.5-10

Terminal 27= 5-12 Terminal 27 Digital Input [6] Parada

inversa
Terminal 37 = parada segura (si esta disponible) . bar 512
130BA156.12 T 29 Par.5-13
32 Par.5-14

37

llustracién 1.8

1.1.9 Referencia del potenciémetro

Arranque Parada inversa Parada de seguridad
Referencia de tension a través de un potenciémetro
Fuente de referencia 1 = [1] Entrada analégica 53
Velocidad .
— (predeterminada)

Terminal 53, tension baja = 0 V

Terminal 53, tension alta = 10 V

Terminal 53, valor bajo ref. / realimentacién = 0
rpm

:

Arranque
(18) __| I—_,
Terminal 53, valor alto ref. / realimentacién =

Parada inversa 1500 rpm

llustracién 1.7 Interruptor S201 = OFF (U)

< —
E <
1.1.8 Aceleracion / Deceleracion s h 5
T A
Velocidad RPM
Terminales 29/32 = Aceleracion / Deceleracion A pes?fsl ’ 39142150153154155
Terminal 18 = 5-10 Terminal 18 Digital Input [9] O10|0]0|0]O
Arranque (predeterminado) O. .O.. ). .O. .O. .O.
Terminal 27 = 5-12 Terminal 27 Digital Input [19] :___:
Mantener referencia >
/ Ref. tensién ) I
Terminal 29 = 5-13 Terminal 29 Digital Input [21] // P6-1110V S
Aceleracién //
Terminal 32 = 5-14 Terminal 32 Digital Input [22] i 1kQ
Deceleracion

Terminal 29 solo en los modelos FC x02 (x=tipo de serie). llustracién 1.9

MG200505 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 11



Dt

Instrucciones de programaci... Guia de programacién del convertidor de frecuencia VLT® AQUA

2 Instrucciones de programacion

@
2.1 El panel de control local graficoy 2
Yo %
numerico -
Stat 1{(8) a
La forma mas sencilla de programar el convertidor de ats
1234rpm 10,4A 43,5Hz

frecuencia es mediante el LCP grafico (LCP 102). Es
necesario consultar la Guia de Disefio del convertidor de
frecuencia para utilizar el panel de control local numérico 1 b

(LCP 101). Si desea obtener mas informacion sobre como 43,5Hz
usar el panel de control local numérico (LCP 101), consulte
2.3 Cémo programar en el LCP numérico.
Run OK c
2.2 Coémo programar en el LCP grafico
5 Status Quick Main Alarm
Menu Menu Log

El panel de control esta dividido en cuatro grupos
funcionales.

1. Pantalla gréfica con lineas de estado. A
2. Teclas del menu y luces indicadoras: cambio de Q

parametros y cambio entre las funciones de la

pantalla.
3. Teclas de navegacioén y luces indicadoras (LED). sl on
4. Teclas de funcionamiento y luces indicadoras

(LED). Warn.

Todos los datos aparecen en una pantalla LCP gréfica, que Alarm
puede mostrar hasta cinco elementos de datos de funcio-

namiento en la visualizacién [Status] (estado). ‘ ‘ ‘
4

Lineas de pantalla
a. Linea de estado: mensajes de estado que
muestran iconos y gréficos.

llustracién 2.1

b. Linea 1-2: lineas de datos del operario que
muestran datos definidos o elegidos por el
usuario. Si se pulsa [Status] (estado), puede
anadirse una linea adicional.

C. Linea de estado: mensajes de estado que
muestran un texto.

12 MG200505 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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2.2.1 El display del LCP

El display del LCP cuenta con una luz de fondo y un total
de 6 lineas alfanuméricas. Las lineas del display muestran
la direccién de rotacion (flecha), el ajuste elegido y el
ajuste de programacion. El display se divide en 3
secciones.

La seccién superior muestra hasta 2 medidas en estado de
funcionamiento normal.

La linea superior de la seccién media muestra hasta 5
medidas con la unidad correspondiente, independien-
temente del estado (excepto en caso de advertencia o
alarma).

La seccién inferior siempre muestra el estado del
convertidor de frecuencia en el modo Estado.

 Esao 0]
| ]
Seccién Superi0r< Estado 11(1) g
43 rpm 544 A 25,3 kW 5
«©

1,4Hz

Seccién media <
Seccion inferior <

llustracién 2.2

2,9 %

i Temp. tarj. pot. (W29)!

Funcionamiento remoto automatico

Se muestra el ajuste activo (seleccionado como ajuste
activo en 0-10 Active Set-up). Cuando se programe otro
ajuste distinto al ajuste activo, el nimero del ajuste
programado aparecera a la derecha.

Ajuste de contraste del display

Pulse [Status] y [4] para oscurecer el display.
Pulse [Status] y [Y] para dar mas brillo al display.

La mayoria de los ajustes de parametros de la unidad
pueden cambiarse de forma inmediata mediante el LCP,
salvo que se cree una contrasefia mediante

0-60 Contrasefia menu principal o 0-65 Personal Menu
Password.

Luces indicadoras (LED)

En caso de que se sobrepasen determinados valores de
umbiral, se iluminaran los LED de alarma o advertencia.

Aparecera un texto de alarma y estado en el LCP.

El LED de encendido se activa cuando el convertidor de
frecuencia recibe tension de la red o a través de un

terminal de bus de CC o suministro externo de 24 V. Al
mismo tiempo, se enciende la iluminacién del display.

. LED verde / activado: la seccion de control esta
funcionando.

. LED amarillo / advertencia: indica una
advertencia.

o LED rojo intermitente / alarma: indica una alarma.

130BP044.10

On
Warn.

Alarm

llustracién 2.3
Teclas del LCP

Las teclas de control se dividen en funciones. Las teclas
situadas debajo del display y las luces indicadoras se
utilizan para ajustar parametros, incluida la opcién de
lectura del display durante el funcionamiento normal:

Status Quick Main Alarm
Menu

130BP045.10

llustracién 2.4

[Status] indica el estado del convertidor de frecuencia y/o
del motor. Elija entre 3 lecturas de datos distintas pulsando
[Status]: lecturas de 5 lineas, lecturas de 4 lineas o Smart
Logic Control.

Utilice [Status] para seleccionar el modo del display o para
volver al modo del display, tanto desde el modo Menu
rapido como desde el modo Menu principal o el de
Alarma. Utilice también la tecla [Status] para cambiar del
modo de lectura simple al de lectura doble y viceversa.

[Quick Menu] (MenU rapido)

Permite realizar una configuracién rapida del convertidor
de frecuencia. Las funciones mas habituales pueden
programarse aqui.

[Quick Menu] (Menu rapido) esta formado por:
- Q1: Mi ment personal

- Q2: Ajuste rapido
- Q3: Ajustes de funciones
- Q5: Cambios realizados

- Q6: Registros

MG200505 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 13
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El ajuste de funciones proporciona un acceso rapido y
sencillo a todos los pardmetros necesarios para la mayoria
de las aplicaciones de gestién de aguas y aguas residuales,
como par variable, par constante, bombas, bombas dosifi-
cadoras, bombas de pozo, bombas de refuerzo de presion,
bombas mezcladoras, ventiladores de aireacién y otras
aplicaciones de bombeo y ventilacién. Entre otras
funciones, también incluye parametros para seleccionar
qué variables mostrar en el LCP, velocidades preselec-
cionadas digitalmente, escalado de referencias analdgicas,
aplicaciones mono y multizona de lazo cerrado y funciones
especificas relacionadas con las aplicaciones de gestién de
aguas y aguas residuales.

Se puede acceder de forma inmediata a los parametros del
Menu rapido, a menos que se haya creado una contraseia
a través del 0-60 Contraseria menu principal, 0-61 Acceso a
menu princ. sin contrasefia, 0-65 Cédigo de menu personal o
0-66 Acceso a menu personal sin contrasefia.

Se puede pasar directamente del modo Menu rapido al
modo Menu principal y viceversa.

Main Menu (Men principal)

Se utiliza para programar todos los parametros.

El acceso a los pardmetros del Menu principal es
inmediato, salvo que se haya creado una contrasefa
mediante 0-60 Contrasefia menu principal, 0-61 Acceso a
menu princ. sin contrasefia, 0-65 Codigo de menu personal o
0-66 Acceso a menu personal sin contraseria. Para la mayoria
de las aplicaciones de aguas residuales, no es necesario
acceder a los pardmetros del Menu principal. El Menu
rapido, la Configuracion rapida y el Ajuste de funciéon
proporcionan el acceso mas rapido y sencillo a los
parametros necesarios habitualmente.

Es posible cambiar directamente entre el modo Menu
principal y el modo Menu rapido.

Se puede acceder directamente a los parametros pulsando
[Main Menu] durante 3 segundos. El acceso directo
proporciona acceso inmediato a todos los pardmetros.

[Alarm Log] (Reg. alarma)

Muestra una lista con las ultimas cinco alarmas (numeradas
de A1 a A5). Para obtener mas detalles sobre una alarma,
utilice las teclas de navegacion para sefalar el nimero de
alarma y pulse [OK]. Justo antes de entrar en el modo de
alarma, se proporciona informacién sobre el estado del
convertidor de frecuencia.

_ o
M ~
o
(=]
<
o
Quick Main Alarm =1
Status Lo -
Menu Menu 9

=

On
Warn.

Alarm

llustracién 2.5

[Back] sirve para volver al paso o al nivel anterior en la
estructura de navegacion.

[Cancel] anula el ultimo cambio o el ultimo comando,
siempre que el display no haya cambiado.

[Info] (Informacién) ofrece informacioén sobre un comando,
pardmetro o funcién en cualquier ventana del display.
[Info] proporciona informacion detallada siempre que se
necesita ayuda.

Para salir del modo de informacion, pulse [Infol, [Back] o
[Cancel].

Teclas de navegacion

Las cuatro teclas de navegacion se utilizan para navegar

entre las distintas opciones disponibles en [Quick Menu],
[Main Menu] y [Alarm log]. Utilice las teclas para mover el
cursor.

[OK] se utiliza para seleccionar un parametro marcado con
el cursor y para permitir el cambio de un parametro.

La tecla de control local se encuentra en la parte inferior
del LCP.

14 MG200505 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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[Hand on] (Marcha local) activa el control del variador de
frecuencia a través del LCP. [Hand on] también pone en
marcha el motor y, ademas, ahora es posible introducir los
datos de velocidad del motor mediante las teclas de
navegacion. Esta tecla puede seleccionarse como Activada
[1] o Desactivada [0] por medio de 0-40 Botdn (Hand on) en
LCP.

Las sefales de parada externas activadas por medio de
sefales de control o de un bus serie anularan los
comandos de «arranque» introducidos a través del LCP.
Cuando [Hand on] (Manual) esté activado, seguirdn activas
las siguientes sefales de control:

. [Hand On] - [Off] - [Auto On]

. Reinicio

. Parada inversa por inercia

. Cambio de sentido

. Selec. ajuste LSB / Selec. ajuste MSB

. Comando de parada desde la comunicacion en
serie

. Freno de CC

[Off] detiene el motor conectado. Esta tecla puede
seleccionarse como [1] Activada o [0] Desactivada por
medio de 0-41 [Off] Key on LCP. Si no se selecciona ninguna
funcién de parada externa y la tecla [Off] estd desactivada,
puede detenerse el motor desconectando la tension.

[Auto on] permite que el convertidor de frecuencia sea
controlado mediante los terminales de control y/o la
comunicacion en serie. El convertidor de frecuencia se
activard cuando reciba una sefal de arranque en los
terminales de control y / o en el bus. Esta tecla puede
seleccionarse como [1] Activada o [0] Desactivada por
medio de 0-42 [Auto on] Key on LCP.

AVISO!

Una seal activa HAND-OFF-AUTO mediante las entradas
digitales tendra prioridad sobre las teclas de control [Hand
on] / [Auto on].

[Reset] se utiliza para reiniciar el convertidor de frecuencia

tras una alarma (desconexion). Se puede seleccionar como

[1] Activada o [0] Desactivada por medio de 0-43 [Reset] Key
on LCP.

El acceso directo a los pardmetros se puede realizar
pulsando la tecla [Main Menu] durante 3 segundos. El
acceso directo proporciona acceso inmediato a todos los
pardmetros.

2.2.2 Transferencia rapida de ajustes de
parametros entre varios convertidores
de frecuencia

Una vez que se ha completado la configuracién de un
convertidor de frecuencia, almacene los datos en el LCP o
en un PC utilizando la herramienta de software de configu-
racion MCT 10.

Almacenamiento de datos en el LCP
1. Vaya a 0-50 Copia con LCP

2. Pulse [OK]
3. Seleccione «Trans. LCP tod. par.»
4. Pulse [OK]

Todos los ajustes de pardmetros se almacenaran en el LCP,
lo que se indica en la barra de progreso. Cuando se
alcance el 100 %, pulse [OK].

AVISO!

Antes de realizar esta operacion, pare el motor.

Conecte el LCP a otro convertidor de frecuencia y copie los
ajustes de parametros en dicho convertidor.

Transferencia de datos del LCP al convertidor de
frecuencia
1. Vaya a 0-50 Copia con LCP

2. Pulse [OK]
3. Seleccione «Tr d LCP tod. par.»
4. Pulse [OK]

En ese momento, todos los ajustes de pardmetros
almacenados en el LCP se transferirdn al convertidor de
frecuencia, lo que se indica mediante la barra de progreso.
Cuando se alcance el 100 %, pulse [OK].

AVISO!

Antes de realizar esta operacion, pare el motor.

2.2.3 Modo display

En funcionamiento normal, pueden visualizarse
continuamente hasta 5 variables de funcionamiento en la
zona media del display: 1.1, 1.2 y 1.3, asi como 2 y 3.

MG200505 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 15
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2.2.4 Modo display - Seleccién de lecturas

Puede alternar entre tres pantallas de lectura de estado
pulsando [Status].

En cada pantalla de estado se muestran las variables de
funcionamiento con diferentes formatos (consulte los
ejemplos que se exponen a continuacion).

Varios valores o medidas pueden vincularse a cada una de
las variables de funcionamiento mostradas. Los valores o
las medidas que se mostraran pueden definirse mediante
0-20 Display Line 1.1 Small, 0-21 Display Line 1.2 Small,

0-22 Display Line 1.3 Small, 0-23 Display Line 2 Large y

0-24 Linea de pantalla grande 3, a los que se puede acceder
mediante [QUICK MENU], «Q3 Ajustes de funciones», «Q3-1
Ajustes generales» y «Q3-13 Ajustes del display».

Cada parametro de lectura seleccionado entre los

0-20 Display Line 1.1 Small y 0-24 Linea de pantalla grande 3
posee su propia escala y sus propios digitos tras una
posible coma decimal. Cuanto mayor sea el valor numérico
de un parametro, menos digitos se visualizaran tras la
coma decimal.

Ej.: Lectura de datos de intensidad 5,25 A; 15,2 A 105 A.

Consulte el grupo de pardmetros 0-2* Display LCP para ver
mas detalles.

Pantalla de estado |

Este es el estado de lectura estandar después del arranque
o de la inicializacion.

Pulse [INFO] para obtener informacién acerca de las
medidas relacionadas con las variables de funcionamiento
que se muestran (1.1, 1.2, 1.3, 2 y 3).

Consulte las variables de funcionamiento mostradas en la
siguiente pantalla.

1)
7,83 A 36,4 kW

799 rpm

130BP041.10

0,000

53,2%

Rampa remota adtomati

ofc

llustracién 2.6

Pantalla de estado I

Consulte las variables de funcionamiento (1.1, 1.2, 1.3y 2)
mostradas en la siguiente pantalla.

En el ejemplo, estan seleccionadas las variables Velocidad,
Intensidad del motor, Potencia del motor y Frecuencia en
la primera y segunda lineas.

10

° 207 rpm 5,25A 24,4 kW

6,9 Hz

Funcionamiento remoto automatico

@ @1308%62.10

o)

llustracién 2.7

Pantalla de estado IlI

Este estado muestra el evento y la accién asociada del
Smart Logic Control. Para obtener mas informacién,
consulte 3.12 Pardmetros 13-** Smart Logic Control.

o~

1(1)
778 rpm 0,86 A 4,0 kW

130BP063.10

Estado: 0 off 0 (off)
Cuéndo: -
Hacer: -

Funcionamiento remoto automatico

llustracién 2.8

2.2.5 Ajuste de parametros, informacion
general

El convertidor de frecuencia puede utilizarse practicamente
para cualquier asignacién de tareas, motivo por el cual el
numero de pardmetros es bastante amplio. El convertidor
de frecuencia ofrece una eleccién entre dos modos de
programacién: un modo Menu principal y un modo Menu
rapido.

El primero da acceso a todos los pardmetros. El segundo
conduce al usuario a los pardmetros que permiten
programar la mayoria de las aplicaciones de gestion de
aguas / aguas residuales.

Independientemente del modo de programacion, se puede
cambiar un parametro tanto en el modo Menu principal
como en Menu rapido.

16 MG200505 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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2.2.6 Funciones de la tecla Quick Menu Seleccione Changes made (Cambios realizados) para
obtener informacién sobre:
Pulsando [Quick Menus]

La lista indica las diferentes areas de las que consta el . Los ultimos 10 cambios. Utilice las teclas [4] [¥]
Menu répido. para desplazarse entre los ultimos 10 parametros
modificados.
= T . Los cambios realizados desde los ajustes

594 ""-'; 1 : 1 1 I-:I 111 predeterminados.

w . Asignaciones de entrada

PR TTIIIIT :

1 ommenn F'E'I"El:ll"l-al. : Seleccione Loggings (Registros) para obtener informacion

NI EEEEEEENENENENENEEEEEEEEEEE

sobre las lecturas de linea de display. Se muestra la

IJE |:'|_'||.-|5'tE' I"-HF"II'.‘IIZI informacion en forma gréfica.

|]3 |':|_'i|.-|5'tE'5 IZ‘IE' fl.-ll"ll:'il:ll"lE'E Puede almacenar hasta 120 muestras en la memoria para
: : futuras consultas.

05 Cambios realizados

130BP064.11

llustracién 2.9

Seleccione Mi Ment personal para mostrar los pardametros
personales seleccionados. Estos pardmetros se seleccionan
en 0-25 My Personal Menu. Se pueden afiadir a este menu
hasta 20 parametros diferentes.

Seleccione Configuracién rdpida para ajustar una cantidad
limitada de parametros y conseguir que el motor funcione
de manera éptima. El ajuste predeterminado de los demas
parametros tiene en cuenta las funciones de control
deseadas, ademas de la configuracion de las sefales de
entrada / salida (terminales de control).

La seleccion de parametros se realiza por medio de las
teclas de navegacién. Se puede acceder a los pardmetros
de Tabla 2.2Tabla 2.1 en la Configuracién rapida.

Referencia Unidad
0-01 Idioma

1-20 Motor Power [kW] [kW]
1-22 Motor Voltage \Y]
1-23 Motor Frequency [HZ]
1-24 Motor Current [A]
1-25 Motor Nominal Speed [rpm]
3-41 Ramp 1 Ramp Up Time [seq]
3-42 Ramp 1 Ramp Down Time | [seq]
1-29 Automatic Motor [1] Act. AMA completo
Adaptation (AMA)

Tabla 2.1 Parametros de configuracién rapida

MG200505 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 17
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2.2.7 Menu rapido, Q3 Ajustes de funciones

El ajuste de funciones proporciona un acceso rapido y sencillo a todos los parametros necesarios para la mayoria de las
aplicaciones de gestion de aguas y aguas residuales, como par variable, par constante, bombas, bombas dosificadoras,
bombas de pozo, bombas de refuerzo de presién, bombas mezcladoras, ventiladores de aireacién y otras aplicaciones de
bombeo y ventilacién. Entre otras funciones, también incluye parametros para seleccionar qué variables mostrar en el LCP,
velocidades preseleccionadas digitalmente, escalado de referencias analégicas, aplicaciones mono y multizona de lazo
cerrado y funciones especificas relacionadas con las aplicaciones de gestién de aguas y aguas residuales.

Los pardmetros de Ajuste de funcién estan agrupados de la siguiente forma:

Q3-1 Ajustes generales

Q3-10 Ajustes del reloj

Q3-11 Ajustes de display

Q3-12 Salida analégica Q3-13 Relés

0-70 Fecha y hora

0-20 Linea de display pequefa
11

6-50 Terminal 42 salida Relé 1 = 5-40 Relé de funcion

0-71 Formato de fecha

0-21 Linea de pantalla pequefa
1.2

6-51 Terminal 42 salida esc. min. Relé 2 = 5-40 Relé de funcion

0-72 Formato de hora

0-22 Linea de pantalla pequefa
13

6-52 Terminal 42 salida esc. max. Opcidn relé 7 = 5-40 Relé de

funcién

0-74 Horario de verano

0-23 Linea de pantalla grande 2

Opcion relé 8 = 5-40 Relé de
funcion

0-76 Inicio del horario verano

0-24 Linea de pantalla grande 3

Opcion relé 9 = 5-40 Relé de
funcién

0-77 Fin del horario de verano

0-37 Texto display 1

0-38 Texto display 2

0-39 Texto display 3

Tabla 2.2

Q3-2 Ajustes de lazo abierto

Q3-20 Referencia digital

Q3-21 Referencia analégica

3-02 Referencia minima

3-02 Referencia minima

3-03 Referencia maxima

3-03 Referencia maxima

3-10 Referencia interna

6-10 Terminal 53 Baja tension

5-13 Terminal 29 entrada digital

6-11 Terminal 53 Alta tension

5-14 Terminal 32 entrada digital

6-14 Term. 53 valor bajo ref./ valor

5-15 Terminal 33 Entrada digital

6-15 Term. 53 valor alto ref./ valor

Tabla 2.3

Q3-3 Ajustes de lazo cerrado

Q3-30 Ajustes de realimentacion

Q3-31 Ajustes del PID

1-00 Modo de configuracion

20-81 Ctrl. normal/inverso de PID

20-12 Referencia / Unidad de realim.

20-82 Veloc. arranque PID [RPM]

3-02 Referencia minima

20-21 Valor de consigna 1

3-03 Referencia maxima

20-93 Ganancia proporc. PID

6-20 Terminal 54 escala baja V

20-94 Tiempo integral PID

6-21 Terminal 54 escala alta V

6-24 Term. 54 valor bajo ref./realim

6-25 Term. 54 valor alto ref./realim

6-00 Tiempo limite de cero activo

6-01 Funcién Cero Activo

Tabla 2.4
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2.2.8 Modo Menu principal

Para iniciar el modo Menu principal, pulse [Main Menul].
Aparecera en la pantalla la lectura que se muestra a
continuacion.

En las secciones media e inferior de la pantalla, se muestra
una lista de grupos de pardmetros que se pueden
seleccionar con las teclas [A]y [V].

N o

1107 rpm 3,84 A 1M 5

3

Menu principal g

o

*********** R

|0 - ** Funcionamiento / Display ‘ -
1-** Carga / Motor

2 -** Frenos

3 - ** Referencia / Rampas

llustracién 2.10

Cada parametro tiene un nombre y un ndmero que es
siempre el mismo, independientemente del modo de
programacién. En el modo Menu principal, los pardmetros
se dividen en varios grupos. El primer digito del ndmero
de parametro (desde la izquierda) indica el ndmero del
grupo de pardmetros.

Todos los parametros se pueden modificar en el Menu
principal. No obstante, en funcion de la seleccién de la
configuracion (7-00 Configuration Mode), puede que
«falten» algunos parametros. Por ejemplo, el lazo abierto
oculta todos los pardmetros de PID, mientras que al
habilitar otras opciones se hacen visibles mas grupos de
pardmetros.

2.2.9 Seleccion de parametros

En el modo Menu principal, los parametros estan divididos
en grupos. Seleccione un grupo de parametros utilizando
las teclas de navegacion.

Se puede acceder a los siguientes grupos de pardmetros:

Tras seleccionar un grupo de pardmetros, seleccione un
pardmetro con las teclas de navegacion.

La zona media del display muestra el nimero y el nombre
del pardmetro, asi como el valor del parametro
seleccionado.

= o
740 rpm 1064A 1011 <
O
-
3
0-01 Idioma m
[0] Inglés

llustracién 2.11

2.2.10 Cambio de datos

El procedimiento para modificar los datos es el mismo en
el Menu rapido que en el modo Menu principal. Pulse [OK]
para modificar el parametro seleccionado.

El procedimiento para modificar los datos depende de si el
pardmetro seleccionado representa un valor de dato
numérico o un valor de texto.

2.2.11 Cambio de un valor de texto

Si el pardmetro seleccionado es un valor de texto, cambie
el valor de texto mediante las teclas [4] [V].

Coloque el cursor sobre el valor que desea guardar y pulse
[OK].

= o
740 rpm 10,64 A L0/ —
O
Ajustes basicos 0-0* =
=]
0-01 Idioma @
[0] Inglés

llustracién 2.12

2.2.12 Cambio de un grupo de valores de
datos numéricos

Si el pardmetro elegido representa un valor de dato
numérico, puede cambiar el valor del dato seleccionado
con las teclas de navegacion [<] y [»], asi como las teclas
de navegacion [A] y [¥]. Pulse las teclas [«] [»] para mover
el cursor horizontalmente.

~ o
113 rpm 1,78A 1(1) o
1-60 Compensacién de carga a baja 8

velocidad
180 %

L v

llustracién 2.13
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Pulse las teclas [A] [¥] para cambiar el valor de dato. Con
[4], el valor de dato aumenta y, con [Y], disminuye.
Coloque el cursor sobre el valor que desea guardar y pulse
[OK].

~ o
729 rpm 6,21 A 1(1) S
~
Aj. depend. carga 1-6* §
o
1-60 Compensacion de carga a baja 2
velocidad
1§80 %

L v

llustracién 2.14
2.2.13 Cambio variable de valores de datos
numéricos

Si el pardmetro elegido representa un valor de dato
numérico, seleccione un digito con [<] [»].

- diFFangud

130BP073.10

llustracién 2.15

Cambie el valor del digito seleccionado, variable de forma
continua, mediante [4] [¥].

El cursor indica el digito elegido. Coloque el cursor sobre
el digito que desea guardar y pulse [OK].

BOOA {5
1-7%

1ZRPM
Aiustes arrangque

1-71 Retardo arr.

130BP072.10

oo fl=

. 2 |

llustracién 2.16

2.2.14 Valor, escalonadamente

Algunos pardmetros pueden cambiarse de forma
escalonada (por intervalos) o de forma continua. Esto es
aplicable a 7-20 Potencia motor [kW], 1-22 Tensién motor y a
1-23 Frecuencia motor.

Los pardmetros se cambian tanto como un grupo de
valores de datos numéricos como valores de datos
numéricos variables infinitamente.

2.2.15 Lectura y programacién de
parametros indexados

Los pardmetros se indexan cuando se situan en una pila
circular.

Los pardmetros que van desde el 15-30 Alarm Log: Error
Code hasta el 15-32 Reg. alarma: hora contienen un registro
de fallos que puede consultarse. Seleccione un parametro,
pulse [OK] y utilice [4] [¥] para desplazarse por el registro
de valores.

Utilice 3-70 Preset Reference como otro ejemplo:
Seleccione el pardmetro, pulse [OK] y utilice [4] [Y] para
desplazarse por los valores indexados. Para cambiar el
valor del parametro, seleccione el valor indexado y pulse
[OK]. Para cambiar el valor, pulse [4] [¥]. Pulse [OK] para
aceptar el nuevo ajuste. Pulse [Cancel] para anular. Pulse
[Back] para salir del parametro.

2.3 Como programar en el LCP numérico

Las siguientes instrucciones son vélidas para el LCP
numeérico (LCP 101).

El panel de control esta dividido en cuatro grupos
funcionales:

1. Pantalla numérica.

2. Teclas del ment y luces indicadoras: cambio de
pardmetros y cambio entre las funciones de la
pantalla.

3. Teclas de navegacién y luces indicadoras (LED).

4. Teclas de funcionamiento y luces indicadoras
(LED).

Linea de la pantalla: mensajes de estado que muestran
iconos y valores numéricos.

Luces indicadoras (LED)

. LED verde / activado: indica si la seccion de
control estad activada.

. LED amarillo / adv.: indica una advertencia.

. LED rojo intermitente / Alarma: indica una alarma.
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Teclas LCP =
~
[Menu] Seleccione uno de los modos siguientes: 8 S
o
o
rpm | &
2 2 . .
. Estado )/\ Setup 1
. Ajuste rapido Ilustracién 2.18
. Menu principal
o
= =
3 &
o o
o o
™M o
: 17 %
N Setup 1
‘ ‘ ‘ ‘ ‘ llustracion 2.19
‘ ——‘ ‘—— ——‘ Setup
1 ~ /
Menu principal / Ajuste rapido se utiliza para programar
todos los parametros o solo los parametros del Menu
rapido (véase también la descripcién anterior del LCP 102
en 2.3 Cémo programar en el LCP numérico).
— — — , .
Status Quick Main Los valores del pardmetro se pueden cambiar pulsando [4]
2 Menu Setup Menu o [Y] cuando parpadea el valor.
Para seleccionar el Menu principal, pulse varias veces
[Menul].
Seleccione el grupo de pardmetros [xx-__]y pulse [OK].
Seleccione el pardmetro [__-xx] y pulse [OK].
Si el pardmetro es un parametro matriz, seleccione el
numero de la matriz y pulse [OK].
Seleccione el valor de datos deseado y pulse [OK].
3 On Los pardmetros con opciones funcionales muestran valores
como [1], [2], etc. Para ver una descripcion de las distintas
Warn. opciones, consulte la descripcién de cada parametro en
3 Descripcion del paradmetro
Alarm
[Back] se utiliza para retroceder un paso
4 [A] [¥] se utilizan para maniobrar entre los comandos y
dentro de los pardmetros.

llustracién 2.17

130BP079.10

Modo de estado
Muestra el estado del convertidor de frecuencia o del P 2 O 3
motor. Setup 1

Si se produce una alarma, el NLCP cambia automati-
camente al modo de estado.
Se pueden mostrar varias alarmas. —

ﬁ Status Quick Main ‘
Menu Setup Menu
AVISO!

La copia de parametros no es posible con el Panel de llustracién 2.20
control local numérico LCP 101.
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2.3.1 Teclas de control local

Las teclas del control local estan en la parte inferior del
LCP.

L1 L1 L1

llustracién 2.21

130BP046.10

[Hand on] activa el control del convertidor de frecuencia a
través del LCP. [Hand on] también pone en marcha el
motor, y ahora es posible introducir los datos de velocidad
del motor mediante las teclas de flecha. Esta tecla se
puede seleccionar como [1] Activado o [0] Desactivado
mediante 0-40 Botén (Hand on) en LCP.

Las sefales de parada externas activadas por medio de
sefales de control o de un bus de serie anularan los
comandos de «arranque» introducidos a través del LCP.
Cuando [Hand on] esté activado, seguiran activas las
siguientes senales de control:

. [Hand On] - [Off] - [Auto On]
. Reinicio

. Parada inversa por inercia

. Cambio de sentido

. Seleccidn de ajuste del bit menos significativo -
Seleccidn de ajuste del bit mas significativo

. Comando de parada desde la comunicacion en
serie

. Parada rapida
. Freno de CC

[Off] detiene el motor conectado. Esta tecla se puede
seleccionar como [1] Activado o [0] Desactivado mediante
0-41 [Off] Key on LCP.

Si no se selecciona ninguna funcién de parada externa y la
tecla [Off] estd desactivada, puede detenerse el motor
desconectando la tensién.

[Auto on] permite que el convertidor de frecuencia sea
controlado mediante los terminales de control y/o la
comunicacion en serie. El convertidor de frecuencia se
activard cuando reciba una sefal de arranque en los
terminales de control y / o en el bus. Esta tecla se puede
seleccionar como [1] Activado o [0] Desactivado mediante
0-42 [Auto on] Key on LCP.

AVISO!

Una seiial activa HAND-OFF-AUTO a través de las entradas
digitales tiene mayor prioridad que las teclas de control
[Hand On] [Auto On].

[Reset] se utiliza para reiniciar el convertidor de frecuencia
después de una alarma (desconexion). Se puede
seleccionar como [1] Activado o [0] Desactivado mediante
0-43 [Reset] Key on LCP.

2.4 Inicializacién con los Ajustes
predeterminados

Puede poner todos los parametros del convertidor de
frecuencia a los ajustes predeterminados de dos formas
distintas.

Inicializacién recomendada (a través de 14-22 Operation

Mode)

1. Seleccion 14-22 Modo funcionamiento

2. Pulse [OK]

3. Seleccione «Inicializaciéon»

4. Pulse [OK]

5. Desconecte la alimentacién de red y espere a que

se apague la pantalla.

6. Vuelva a conectar el suministro eléctrico. El
convertidor de frecuencia ya esta reiniciado.

14-22 Modo funcionamiento inicializa todos excepto:
14-50 Filtro RFI

8-30 Protocol

8-31 Direccion

8-32 Baud Rate

8-35 Minimum Response Delay
8-36 Max Response Delay

8-37 Maximum Inter-Char Delay

De 15-00 Horas de funcionamiento a
15-05 Sobretension

De 15-20 Registro histérico: Evento a
15-22 Registro histdrico: Tiempo

De 15-30 Alarm Log: Error Code a 75-32 Reg.
alarma: hora
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Inicializacién manual

1. Desconecte la unidad de la red eléctrica y espere
a que se apague la pantalla.

2. 2a Pulse [Status] — [Main Menu] - [OK] al
mismo tiempo, mientras enciende la
pantalla grafica LCP 102

2b Pulse [Menu], mientras enciende la
pantalla numérica LCP 101.

3. Suelte las teclas después de 5 segundos.

4, Ahora, el convertidor de frecuencia se encuentra
configurado con los ajustes predeterminados.

Con este procedimiento, se inicializa todo excepto:
15-00 Horas de funcionamiento

15-03 Arranques
15-04 Sobretemperat.
15-05 Sobretension

AVISO!

Cuando se lleva a cabo una inicializacién manual, también
se reinician la comunicacién en serie, los ajustes del filtro
RFI (14-50 Filtro RFI) y los ajustes del registro de fallos.
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3 Descripcion del parametro

3.1 Seleccién de parametros

Los pardmetros se agrupan en diversos grupos para facilitar la selecciéon del mas adecuado para optimizar el funcionamiento
del convertidor de frecuencia.

Visién general de los grupos de pardmetros

Grupo Denominacion Funcién

0-** Funcionamiento / Pantalla Parametros relacionados con las funciones fundamentales del convertidor de
frecuencia, el funcionamiento de las teclas del LCP y la configuracion de su
pantalla.

*X Carga / Motor Grupo de parametros de ajustes del motor.

2-%* Frenos Grupo de parametros para ajustar caracteristicas de freno del convertidor de
frecuencia.

3% Referencia / Rampas Parametros de control de referencias, definiciones de limitaciones y configuracién
de la reaccién del convertidor de frecuencia a los cambios.

4-x* Limites / Advertencias Grupo de pardmetros para configurar limites y advertencias.

5-** E/S digital Grupo de pardmetros para configurar entradas y salidas digitales.

6-** E/S analégica Grupo de pardmetros para configurar las entradas y salidas analégicas.

8-** Comunicacion y opciones Grupo de parametros para configurar comunicaciones y opciones.

9-** Profibus Grupo de parametros especificos de Profibus (se necesita una opcién Profibus).

10-** Bus de campo DeviceNet Grupo de parametros para parametros especificos DeviceNet (se necesita una
opcion DeviceNet).

13-%* Légica inteligente Grupo de pardmetros para Smart Logic Control.

14-%* Funciones especiales Grupo de pardmetros para configurar funciones especiales del convertidor de
frecuencia.

15-%* Informacién del convertidor Grupo de parametros con informacion sobre el convertidor de frecuencia, tal como
datos de funcionamiento, configuracién de hardware y versiones de software.

16-** Lecturas de datos Grupo de parametros para la lectura de datos, por ejemplo, referencias reales,
tensiones, controles, alarmas, advertencias y cédigos de estado.

18-** Informacién y lectura de datos Este grupo de pardmetros contiene los 10 ultimos registros de mantenimiento
preventivo.

20-** Convertidor de lazo cerrado Este grupo de parametros se utiliza para configurar el controlador PID de lazo
cerrado que controla la frecuencia de salida de la unidad.

21-** Lazo cerrado ampliado Parametros para configurar los tres controladores PID de lazo cerrado ampliado.

22-%* Funciones de aplicaciones Estos parametros supervisan las aplicaciones de agua.

23-** Funciones basadas en el tiempo Estos parametros se utilizan para realizar acciones de periodicidad diaria o
semanal, p. €j., distintas referencias para horas laborables / no laborables.

24-** Funciones de aplicacion 2 Parametros para configurar el bypass del convertidor.

25-*% Funciones del controlador de cascada |Parametros para configurar el controlador de cascada basico para el control

basico secuencial de multiples bombas.

26-** Opciodn E/S analdogica MCB 109 Parametros para configurar la opcién de E/S analégica MCB 109.

27-** Control de cascada ampliado Pardmetros para configurar el control de cascada ampliado (MCO 101 / MCO 102).

29-*¥ Funciones para aplicaciones de agua |Parametros para el ajuste de funciones especificas de agua.

30-** Caracteristicas especiales Parametros para configurar el valor de la resistencia de freno.

37-** Opcidn bypass Parametros para configurar la opcién de bypass (MCO 104).

35-*% Opcidn de entrada de sensor Parametros para configurar la opcién de entrada del sensor (MCB 114).

Tabla 3.1 Grupos de parametros

Las descripciones y selecciones de pardmetros se muestran
en la pantalla gréfica (GLCP) o numérica (NLCP). (Consulte

2 Instrucciones de programacién para obtener mas
informacion.) Para acceder a los parametros, pulse la tecla

24
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[Quick Menu] (menu rapido) o [Main Menu] (menu
principal) en el panel de control. El menu rapido se utiliza,
principalmente, para poner en marcha la unidad propor-
cionando solo los parametros estrictamente necesarios
para iniciar su funcionamiento. El menu principal
proporciona acceso a todos los pardmetros que permiten
programar detalladamente la aplicacion.

Todos los terminales de E/S digital y analdgica son
multifuncionales. Todos los terminales tienen funciones
predeterminadas de fabrica adecuadas para la mayoria de
aplicaciones de agua, pero, si se necesitan otras funciones
especiales, deben programarse en el grupo de parametros
5_** 0 6_*-)(-.

3.2 Parametros 0-** Funcionamiento y
pantalla

Parametros relacionados con las funciones fundamentales
del convertidor de frecuencia, el funcionamiento de las
teclas del LCP y la configuracion de su pantalla.

3.2.1 0-0* Ajustes basicos

0-01 Idioma

Option: Funcién:

Define el idioma que se usara en el
display.

El convertidor de frecuencia puede
suministrarse con 2 paquetes de idioma
diferentes. El inglés y el aleman se
incluyen en ambos paquetes. El inglés no
puede borrarse ni manipularse.

[0] [English Parte de los paquetes de idiomas 1-2

0-01 Idioma

Option: Funcién:
[41] | Turkish

—_

En el paquete de idioma

[42] | Trad.Chinese En el paquete de idioma 2

—_

[43] | Bulgarian En el paquete de idioma

[44] | Srpski

—_

En el paquete de idioma

—_

[45] | Romanian En el paquete de idioma

[46] | Magyar

_

En el paquete de idioma

[47] | Czech

—_

En el paquete de idioma

—_

[48] | Polski En el paquete de idioma

[49] | Russian En el paquete de idioma 1

[50] | Thai En el paquete de idioma 2

[51] | Bahasa
Indonesia
[52] | Hrvatski

En el paquete de idioma 2

En el paquete de idioma 2

0-02 Unidad de velocidad de motor

Option: Funcién:

Lo que muestre la pantalla dependerd de los ajustes de
0-02 Unidad de velocidad de motor y 0-03 Ajustes
regionales. Los ajustes predeterminados de 0-02 Unidad
de velocidad de motor y 0-03 Ajustes regionales
dependen de la regién del mundo en que se
suministre el convertidor de frecuencia, pero pueden
reprogramarse segun sea necesario.

AVISO!

Cambiar la Unidad de velocidad del motor pondra
algunos parametros en sus valores iniciales. Se
recomienda seleccionar la unidad de velocidad
del motor antes de modificar otros parametros.

[1] | Deutsch Parte de los paquetes de idiomas 1-2

[2] [ Francais En el paquete de idioma 1

[3] | Dansk En el paquete de idioma 1

[4] | Spanish

_

En el paquete de idioma

_

[5] [ Italiano En el paquete de idioma

[6] | Svenska

—

En el paquete de idioma

[71 | Nederlands

=

En el paquete de idioma

[10] [ Chinese Paquete de idioma 2

[20] | Suomi

—_

En el paquete de idioma

[22] | English US

—_

En el paquete de idioma

[27] | Greek

=

En el paquete de idioma

_

[28] | Bras.port En el paquete de idioma

_

[36] | Slovenian En el paquete de idioma

[39] | Korean En el paquete de idioma 2

[40] [ Japanese En el paquete de idioma 2

[0] | RPM [ Selecciona mostrar los pardmetros y variables de la
velocidad del motor (p. ej.,, referencias, realimenta-
ciones y limites) en cuanto a velocidad del motor (en r/
min).

Selecciona mostrar los pardmetros y variables de la
velocidad del motor (p. ej.,, referencias, realimenta-
ciones y limites) en términos de frecuencia de salida al
motor (en Hz).

AVISO!

Este parametro no se puede ajustar con el motor en
marcha.
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0-03 Ajustes regionales

Option:

Funcién:

Este pardmetro no se puede ajustar con el
motor en marcha.

Lo que muestre la pantalla dependera de los
ajustes de 0-02 Unidad de velocidad de motor y
0-03 Ajustes regionales. Los ajustes predeter-
minados de 0-02 Unidad de velocidad de motor
y 0-03 Ajustes regionales dependen de la
regién del mundo en la que se suministre el
convertidor de frecuencia, pero pueden
reprogramarse seguin sea necesario.

[0]

Internacional

Ajusta las unidades de 7-20 Potencia motor
[kW] a [kW] y el valor predeterminado de
1-23 Frecuencia motor [50 Hz].

[

Norteamérica

Ajusta las unidades de 7-21 Potencia motor
[CV] a CV y el valor predeterminado de
1-23 Frecuencia motor a 60 Hz.

Los ajustes que no se usan no aparecen.

0-04 Estado operacion en arranque

Option:

Funcién:

Seleccione el modo de funcionamiento cuando
se vuelve a conectar el convertidor de
frecuencia a la tensidn de red, si funciona en
modo manual (local).

[0]

Auto-
-arranque

Vuelve a arrancar el convertidor de frecuencia
manteniendo la misma referencia local y las
mismas condiciones de arranque / parada
(aplicadas por [Hand On] / [Off] en el LCP o
arranque manual a través de una entrada
digital) que tenia el convertidor al apagarlo.

[

Par. forz,
ref. guard

Utiliza la referencia guardada [1] para detener el
convertidor de frecuencia, pero mantener al
mismo tiempo en memoria la referencia local de
velocidad previa a la parada. Después de volver
a conectarse la tensiéon de red y después de
recibir un comando de arranque (pulsando
[Hand On] o mediante un comando de arranque
manual desde una entrada digital), el
convertidor de frecuencia vuelve a arrancar y
funciona a la velocidad de referencia guardada.

0-05 Unidad de modo local

Option: Funcién:
Define si la unidad de referencia local
debe mostrarse en términos de
velocidad del eje del motor (en
RPM/Hz) o como porcentaje.

[0] [ Como unidad de

velocidad del motor
[11{ %

3.2.2 0-1* Operaciones de ajuste

Defina y controle los ajustes de parametro individuales.

El convertidor de frecuencia cuenta con cuatro ajustes de
parametros que se pueden programar independientemente
unos de otros. Esto hace que el convertidor de frecuencia
sea muy flexible y capaz de cumplir los requisitos de
muchos esquemas de control de sistemas AQUA diferentes,
lo que muchas veces supone un ahorro en el coste de
equipamientos de control externos. Por ejemplo, pueden
utilizarse para programar el convertidor de frecuencia de
modo que se acomode a un esquema de control en un
ajuste (p. €j., funcionamiento de dia) y a otro esquema de
control en otro ajuste (p. €j., funcionamiento de noche).
También puede utilizarlos una unidad AHU o un equipa-
miento OEM para programar de manera idéntica todos los
convertidores de frecuencia para diferentes modelos
dentro de una gama, de manera que tengan los mismos
parametros y, luego, durante la produccién o puesta en
servicio; simplemente, seleccione un ajuste especifico
dependiendo de en qué modelo, dentro de esa gama, se
va a instalar el convertidor de frecuencia.

El ajuste activo (es decir, el ajuste en el que el convertidor
de frecuencia esta funcionando) se puede seleccionar en
0-10 Ajuste activo y se mostrara en el LCP. Utilizando Ajuste
multiple, es posible cambiar entre ajustes, con el
convertidor de frecuencia en funcionamiento o parado,
utilizando una entrada digital o a través de comandos de
comunicacidn en serie (p. €j., para ahorro nocturno). Si es
necesario cambiar los ajustes durante el funcionamiento,
asegurese de programar 0-12 Ajuste actual enlazado a de la
manera adecuada. Para la mayoria de las aplicaciones
AQUA no serd necesario programar 0-12 Ajuste actual
enlazado a, aunque haya que cambiar de ajuste en funcio-
namiento, pero es posible que sea necesario para
aplicaciones muy complejas que utilicen toda la flexibilidad
que proporciona el ajuste multiple. Utilizando 0-11 Ajuste
de programacion es posible editar pardmetros dentro de
cualquiera de los ajustes, mientras el convertidor de
frecuencia sigue funcionando en el ajuste activo, que
puede ser diferente del que se esta editando. Utilizando
0-51 Copia de ajuste es posible copiar ajustes de
pardmetros entre ajustes para permitir una puesta en
servicio mas rapida si se necesitan ajustes similares de
parametros en diferentes ajustes.

26
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0-10 Ajuste activo

0-11 Ajuste de programacién

0-11 Ajuste de programacion

Option: Funcién:
Seleccione el ajuste por editar (es decir,
programar) durante el funcionamiento: el ajuste
activo o uno de los inactivos. El nimero de
ajuste que se esta editando se muestra en el
LCP (entre paréntesis).
[0] | Ajuste de No puede modificarse, pero es util como
fabrica fuente de datos para devolver los demas
ajustes a un estado conocido.
[1] | Ajuste [1] De Ajuste 1 a [4] Ajuste 4: se pueden editar
activo 1 libremente durante el funcionamiento,
independientemente del ajuste activo actual.
[2] | Ajuste
activo 2
[3] | Ajuste
activo 3

Option: Funcién: Option: Funcién:
Seleccione el ajuste en el que va a funcionar el [4] | Ajuste
convertidor de frecuencia. activo 4
Utilice 0-57 Copia de ajuste para copiar un [9] | Ajuste (es decir, el ajuste con el que esta funcionando
ajuste sobre otro o sobre todos los demas activo el convertidor de frecuencia) también puede
ajustes. Para evitar ajustes contradictorios del editarse durante el funcionamiento. La edicion
mismo parametro en ajustes diferentes, enlace de parametros en el ajuste seleccionado se
los ajustes entre si utilizando 0-12 Ajuste actual suele hacer desde el LCP, pero también se
enlazado a. Detenga el convertidor de puede hacer a través de cualquiera de los
frecuencia antes de cambiar entre ajustes, en puertos de comunicacion en serie.
los que los pardmetros marcados como «no
modificables durante el funcionamiento» 0-12 Ajuste actual enlazado a
tengan valores diferentes. Option: Funcién:
Los parametros «no modificables durante el - ,
) ) ) Solo es necesario programar este parametro
funcionamiento» estdan marcados como FALSO X . . X .
) i ) si se requiere cambiar los ajustes, mientras el
en las listas de parametros del apartado Listas 5
) motor estd en marcha. Asegura que los
de pardmetros. ) .
parametros «no modificables durante el
[0] | Ajuste de No se puede cambiar. Contiene el conjunto de funcionamiento» tienen el mismo ajuste en
fabrica datos de Danfoss y puede utilizarse como todos los ajustes pertinentes.
fuente de datos para devolver los demas - . . .
Para permitir cambios de un ajuste a otro sin
ajustes a un estado conocido. . . .
conflictos durante el funcionamiento del
[1] | Ajuste Los ajustes de Ajuste 1 [1] a Ajuste 4 [4] son los convertidor de frecuencia, enlace los ajustes
activo 1 cuatro ajustes de parametros en los que que contienen parametros no modificables
pueden programarse todos los parametros. durante el funcionamiento. El enlace
- arantizara la sincronizacion de los valores de
[2] | Ajuste J . .
. los parametros «no modificables durante el
activo 2
- funcionamiento» al cambiar de un ajuste a
[3] | Ajuste . .
. otro durante el funcionamiento. Los
activo 3 | .
- parametros «no modificables durante el
[4] [ Ajuste . . . .
v 4 funcionamiento» se pueden identificar,
activo
=g s I e ; porque estan marcados con la etiqueta
juste e utiliza para la seleccién remota de ajustes . " .
J, ) - 2 o ! FALSO en las listas de paréametros de 4 Listas
multiple utilizando entradas digitales y el puerto de .
o . . - de pardmetros.
comunicacion en serie. Este ajuste utiliza los
ajustes del 0-12 Ajuste actual enlazado a. La funcién 0-12 Ajuste actual enlazado a se
utiliza cuando esta seleccionado Ajuste

multiple en 0-10 Ajuste activo. El ajuste
multiple puede utilizarse para cambiar de un
ajuste a otro durante el funcionamiento (es
decir, mientras el motor esta en marcha).
Ejemplo:

Utilice el Ajuste multiple para cambiar del
Ajuste 1 al Ajuste 2, mientras el motor esta
en marcha. Programe primero el Ajuste 1y
después asegurese de que este y el Ajuste 2
estan sincronizados (o «enlazados»). La sincro-
nizacién se puede hacer de dos maneras:

1. Cambie la edicion de ajuste a [2] Ajuste 2
en 0-11 Ajuste de programacion y configure
0-12 Ajuste actual enlazado a como [1] Ajuste
1. Esto iniciara el proceso de enlace (sincroni-
zacion).
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0-12 Ajuste actual enlazado a

Option: Funcién:

130BP075.10

llustracién 3.1

(0]

2. Estando en Ajuste 1, copie el Ajuste 1 al
Ajuste 2 utilizando 0-50 Copia con LCP. A
continuacion, configure 0-12 Ajuste actual
enlazado a como [2] Ajuste 2. Esto comenzara
el proceso de enlace.

130BP076.10

llustracién 3.2

Después de realizar el enlace, 0-13 Lectura:
Ajustes relacionados mostrara {1, 2} para
indicar que todos los parametros «<no modifi-
cables durante el funcionamiento» son ahora
los mismos en el Ajuste 1y el Ajuste 2. Si se
realiza un cambio de un parametro «no
modificable durante el funcionamiento, p.
€j., 1-30 Resistencia estator (Rs) en el Ajuste 2,
se cambiard también autométicamente en el
Ajuste 1. Ahora ya es posible cambiar del
Ajuste 1 al Ajuste 2 durante el funciona-
miento.

[0] | Sin relacionar
[1] | Editar ajuste 1
[2] | Editar ajuste 2
[3] | Editar ajuste 3
[4] | Editar ajuste 4

0-13 Lectura: Ajustes relacionados

Matriz [5]

Range: Funcién:

0*|[ [0-2551]]|Ver una lista de todos los ajustes enlazados
mediante 0-12 Ajuste actual enlazado a. El
parametro tiene un indice por cada ajuste de
parametro. El valor del parametro que se
muestra para cada indice indica qué ajustes

estan enlazados a ese ajuste de parametro.

0-13 Lectura: Ajustes relacionados

Matriz [5]
Range: Funcién:
[ndice Valor LCP
0 {0}
1 {1,2}
2 {1,2}
3 {3}
4 {4}
Tabla 3.3 Ejemplo: Los ajustes 1y 2 estan
enlazados
Range: Funcién:
0 *| [-2147483648 | Vea el ajuste de 0-11 Ajuste de progra-

- 2147483647 1 | macién para cada uno de los cuatro
diferentes canales de comunicacion.
Cuando el nimero se muestra en
hexadecimal, como en el LCP, cada numero
representa un canal.

Los numeros 1-4 representan un numero
de ajuste: «F» significa ajuste de fabrica y
«A» significa ajuste activo. Los canales son,
de derecha a izquierda: LCP, bus FC, USB,
HPFB 1,5.

Ejemplo: el numero AAAAAA21h significa
que el bus FC ha seleccionado el Ajuste 2
en 0-11 Ajuste de programacion, el LCP ha
seleccionado el Ajuste 1y todos los demas
han utilizado el ajuste activo.

3.2.3 0-2* Pantalla LCP

Defina las variables mostradas en el panel de control local
gréfico (LCP).

AVISO!

Consulte los parametros 0-37 Texto display 1, 0-38 Texto
display 2'y 0-39 Texto display 3 para obtener informacion
sobre cémo escribir textos para la pantalla.

0-20 Display Line 1.1 Small

Option: Funcién:
Seleccione una variable para mostrarla
en la linea 1, posicién izquierda.

[0] None Ningun valor de pantalla seleccionado

[37] Display Text 1 Cédigo de control actual

[38] Display Text 2 Es posible escribir una cadena de
texto individual para mostrarla en el
LCP o para ser leida a través de la

comunicacion en serie.
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0-20 Display Line 1.1 Small

Option: Funcién:

[39] Display Text 3 Es posible escribir una cadena de
texto individual para mostrarla en el
LCP o para ser leida a través de la
comunicacion en serie.

[89] Date and Time Muestra la fecha y la hora actuales.

Readout
[953] | Profibus Warning | Muestra advertencias de comunicacién
Word de Profibus.
[1005] | Readout Transmit | Consulte el nimero de errores de
Error Counter transmisién del control CAN desde el
ultimo encendido.

[1006] [ Readout Receive | Consulte el nimero de errores de

Error Counter recepcion de control CAN desde el
ultimo encendido.

[1007] | Readout Bus Off | Consulte el nimero de aconteci-

Counter mientos de bus desactivado desde el
ultimo encendido.

[1013] | Warning Consulte un cédigo de advertencia

Parameter especifico de DeviceNet. Se asigna un
bit independiente a cada advertencia.

[1230] | Warning

Parameter

[1500] | Operating Hours | Consulte el nimero de horas de
funcionamiento del convertidor de
frecuencia.

[1501] | Running Hours Consulte el nimero de horas de
funcionamiento del motor.

[1502] [ kWh Counter Consulte el consumo de energia en
kWh.

[1600] | Control Word Consulte el cédigo de control enviado
desde el convertidor de frecuencia
mediante el puerto de comunicacién
en serie, en cddigo hexadecimal.

[1601] | Reference [Unit] Referencia total (la suma de las ref.
digital, analdgica, interna, de bus,
mantenida y de enganche arriba y
abajo) en la unidad seleccionada.

[1602] | Reference [%] Referencia total (la suma de las ref.
digital, analégica, interna, de bus,
mantenida y de enganche arriba y
abajo) en porcentaje.

[1603] | Status Word Cddigo de estado actual

[1605] [ Main Actual Indica una o mas advertencias en

Value [%] codigo hexadecimal.

[1609] | Custom Readout | Consulte las lecturas de datos
definidas por el usuario como se han
configurado en 0-30 Unidad de lectura
personalizada, 0-31 Valor minimo de

0-20 Display Line 1.1 Small

Option:

Funcién:
lectura personalizada y 0-32 Valor
mdximo de lectura personalizada.

[1610]

Power [kW]

Potencia real consumida por el motor
en kW.

[1611]

Power [hp]

Potencia real consumida por el motor
en CV.

[1612]

Motor Voltage

Tension suministrada al motor.

[1613]

Frequency

Frecuencia del motor, es decir, la
frecuencia de salida del convertidor
de frecuencia en Hz.

[1614]

Motor Current

Corriente de fase del motor medida
como valor efectivo.

[1615]

Frequency [%]

Frecuencia del motor, es decir, la
frecuencia de salida del convertidor
de frecuencia, en porcentaje.

[1616]

Torque [Nm]

La carga actual del motor en forma de
porcentaje del par nominal del motor.

[1617]

Speed [RPM]

Velocidad en r/min (revoluciones por
minuto), es decir, la velocidad del eje
del motor en lazo cerrado, basandose
en los datos de la placa de caracte-
risticas del motor introducidos, en la
frecuencia de salida y en la carga del
convertidor de frecuencia.

[1618]

Motor Thermal

Carga térmica del motor, calculada
por la funcién ETR. Consulte también
el grupo de pardmetros 1-9*
Temperatura del motor.

[1622]

Torque [%]

Muestra el par real desarrollado en
porcentaje.

[1630]

DC Link Voltage

Tension del circuito intermedio en el
convertidor de frecuencia.

[1632]

Brake Energy /s

Potencia actual de frenado transferida
a una resistencia de freno externa.

La potencia se indica como un valor
instantaneo.

[1633]

Brake Energy /2
min

Potencia de frenado transferida a una
resistencia de freno externo. La
potencia media se calcula de manera
continua durante los ultimos 120
segundos.

[1634]

Heatsink Temp.

Temperatura del disipador actual del
convertidor de frecuencia. El limite de
desconexion es 95 £5 °C. La
reconexion se produce a 70 5 °C.

[1635]

Inverter Thermal

Porcentaje de carga de los inversores

[1636]

Inv. Nom. Current

Corriente nominal del convertidor de
frecuencia
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0-20 Display Line 1.1 Small

Option: Funcién: Option: Funcién:

[1637] | Inv. Max. Current | La corriente maxima del convertidor [1666] | Digital Output Valor binario de todas las salidas
de frecuencia [bin] digitales.

[1638] | SL Controller Estado del acontecimiento ejecutado [1667] | Pulse Input #29 Valor real de la frecuencia aplicada en

State por el control [HZ] el terminal 29 como entrada de

[1639] | Control Card Temperatura de la tarjeta de control. impulsos.

Temp. [1668] | Pulse Input #33 Valor real de la frecuencia aplicada en

[1650] [ External Suma de la referencia externa como [Hz] el terminal 33 como entrada de

Reference porcentaje (suma de analdgica / impulsos.
impulso / bus). [1669] [ Pulse Output #27 | Valor real de los impulsos aplicados

[1652] | Feedback [Unit] Valor de la sefal en unidades, tomado [Hz] en el terminal 27 en modo de salida
de las entradas digitales programadas. digital.

[1653] | Digi Pot Visualiza la contribucién del [1670] | Pulse Output #29 | Valor real de los impulsos aplicados

Reference potenciémetro digital a la realimen- [Hz] en el terminal 29 en modo de salida
tacion de la referencia real. digital.

[1654] | Feedback 1 [Unit] | Visualiza el valor de Realimentacion 1. [1671] | Relay Output Visualiza los ajustes de todos los relés.
Véase también el grupo de [bin]
parametros 20-0*. [1672] | Counter A Visualiza el valor actual del contador

[1655] | Feedback 2 [Unit] | Visualiza el valor de Realimentacion 2. G
Véase también el grupo de [1673] [ Counter B Visualiza el valor actual del contador
pardmetros 20-0*. B.

[1656] | Feedback 3 [Unit] | Visualiza el valor de Realimentacién 3. [1675] [ Analog In X30/11 | Valor actual de la sefal en la entrada
Véase también el grupo de X30/11 (tarjeta de E/S de propésito
parametros 20-0*. general opcional).

[1658] | PID Output [%] Devuelve el valor de salida del [1676] | Analog In X30/12 | Valor real de la sefial en la entrada
controlador PID de lazo cerrado del X30/12 (tarjeta de E/S de propésito
convertidor como porcentaje. general opcional).

[1659] | Adjusted Setpoint | Muestra la consigna de funciona- [1677] | Analog Out X30/8 | Valor real en la salida X30/8 (tarjeta
miento real tras ser modificada por la [mA] de E/S de propésito general opcional).
compensacion de caudal. Véase el Utilice 6-60 Terminal X30/8 salida para
grupo de parametros 22-8*. seleccionar la variable que se debera

[1660] | Digital Input Muestra el estado de las entradas mostrar.
digitales. Sefal baja = 0; Sefal alta = [1680] | Fieldbus CTW 1 Cédigo de control (CTW) recibido del
1. bus maestro.
Hespectofaliordeniieass [1682] | Fieldbus REF 1 Valor de referencia principal enviado
16-60 Entrada digital. E| bit 0 estd en o .

con el cédigo de control a través de
el extremo derecho. L .
la red de comunicacién en serie, por
[1661] | Terminal 53 Ajuste del terminal de entrada 53. ejemplo, desde el BMS, el PLC o
Switch Setting Corriente = 0; Tension = 1. cualquier otro controlador maestro.

[1662] | Analog Input 53 | Valor real en la entrada 53 como [1684] | Comm. Option Cdédigo de estado ampliado de opcién
referencia o valor de proteccion. STW de comunicaciones de bus de campo

[1663] | Terminal 54 Ajuste de la entrada del terminal 54. [1685] | FC Port CTW 1 Cédigo de control (CTW) recibido del

Switch Setting Corriente = 0; Tension = 1. bus maestro.

[1664] | Analog Input 54 | Valor real en la entrada 54 como valor [1686] | FC Port REF 1 Cddigo de estado (STW) enviado al
de referencia o de proteccion. bus maestro.

[1665] | Analog Output Valor real en mA en la salida 42. [1690] | Alarm Word Una o mas alarmas en cédigo

42 [mA] Utilice el 6-50 Terminal 42 salida para hexadecimal (utilizado para comuni-
seleccionar la variable representada cacion en serie)
por la salida 42.
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Option: Funcién: Option: Funcién:
[1691] | Alarm Word 2 Una o mas alarmas en cédigo [2118] | Ext. 1 Feedback El valor de la sefal de realimentacion
hexadecimal (utilizado para comuni- [Unit] para el controlador de lazo cerrado
cacién en serie) ampliado 1.
[1692] | Warning Word Una o mas advertencias en cédigo [2119] | Ext. 1 Output [%] | El valor de la salida del controlador de
hexadecimal (utilizado para comuni- lazo cerrado ampliado 1.
cacion en serie) [2137] | Ext. 2 Reference El valor de la referencia para el
[1693] [ Warning Word 2 | Una o mas advertencias en cédigo [Unit] controlador de lazo cerrado ampliado
hexadecimal (utilizado para comuni- 2.
cacion en serie) [2138] | Ext. 2 Feedback El valor de la sefal de realimentacion
[1694] [ Ext. Status Word | Una o varias condiciones de estado en [Unit] para el controlador de lazo cerrado
codigo hexadecimal (utilizado para ampliado 2.
oI EEE E SEIfe) [2139] | Ext. 2 Output [%] | El valor de la salida del controlador de
[1695] | Ext. Status Word | Una o varias condiciones de estado en lazo cerrado ampliado 2.
2 codlgo.hex.afdeamal .(ut|I|zado para [2157] | Ext. 3 Reference El valor de la referencia para el
comunicacion en serie) [Unit] controlador de lazo cerrado ampliado
[1696] | Maintenance Los bits reflejan el estado de los 3.
et acontec.lmlentos ele Rl [2158] | Ext. 3 Feedback El valor de la sefal de realimentacion
FSTEEY [PIEEIEITRES G 6 St [Unit] para el controlador de lazo cerrado
de parametros 23-1* .
ampliado 3.
[1830] | Analog Input Muestra el valor de la sefial aplicada [2159] | Ext. 3 Output [%] | El valor de la salida del controlador de
X42/1 al terminal X42/1 en la tarjeta de E/S .
lazo cerrado ampliado 3.
analdgica.
[2230] [ No-Flow Power La potencia sin caudal calculada para
[1831] | Analog Input Muestra el valor de la sefal aplicada . . .
la velocidad real de funcionamiento.
X42/3 al terminal X42/3 en la tarjeta de E/S
analégica. [2316] | Maintenance Text
- - [2580] | Cascade Status Estado de funcionamiento del
[1832] | Analog Input Muestra el valor de la sefal aplicada
] ) controlador de cascada
X42/5 al terminal X42/5 en la tarjeta de E/S
analdgica. [2581] | Pump Status Estado de funcionamiento de cada
: bomba controlada por el controlador
[1833] | Analog Out X42/7 | Muestra el valor de la seial aplicada
) de cascada
V1 al terminal X42/7 en la tarjeta de E/S
analégica. [2791] | Cascade Salida de referencia para conver-
- - Reference tidores seguidores.
[1834] | Analog Out X42/9 | Muestra el valor de la sefal aplicada
vl al terminal X42/9 en la tarjeta de E/S [2792] | % Of Total Pardmetro de lectura de datos que
analégica. Capacity muestra el punto de funcionamiento
— - del sistema como un % de la
[1835] [ Analog Out Muestra el valor de la sefal aplicada . .
) . capacidad total del sistema.
X42/11 [V] al terminal X42/11 en la tarjeta de E/S
analdgica. [2793] | Cascade Option Pardmetro de lectura de datos que
Status muestra el estado del sistema de
[1836] | Analog Input
cascada.
X48/2 [mA]
[1837] | Temp. Input [2794] | Cascade System
X48/4 Status
[1838] [ Temp. Input [2795] | Advanced
X48/7 Cascade Relay
[1839] [ Temp. Input Output [bin]
X48/10 [2796] | Extended
[1860] | Digital Input 2 Copaete ey
[2117] | Ext. 1 Reference El valor de la referencia para el Output [bin]
[Unit] controlador de lazo cerrado ampliado [2920] | Derag Power[kW]
1. [2921] | Derag Power[HP]
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0-20 Display Line 1.1 Small 0-25 My Personal Menu

Option: Funcién:

[3110] | Bypass Status
Word

[3111] | Bypass Running
Hours

[9920] [ HS Temp. (PC1)

[9921] [ HS Temp. (PC2)

[9922] [ HS Temp. (PC3)

[9923] | HS Temp. (PC4)

[9924] [ HS Temp. (PC5)

[9925] | HS Temp. (PC6)

[9926] | HS Temp. (PC7)

[9927] | HS Temp. (PC8)

0-21 Linea de pantalla pequeiia 1.2

Option: Funcién:

Seleccione una variable para
mostrarla en la linea 1 (posicién
central).

[1601] * | Entrada analdgica | Las opciones son las mismas que
53 para 0-20 Linea de pantalla pequefia
1.1.

0-22 Linea de pantalla pequeia 1.3

Option: Funcién:

Seleccione una variable para mostrar
en el display en la linea 1 (posicién
derecha).

[1614] * | Intensidad motor | Las opciones son las mismas que
para 0-20 Linea de pantalla pequeiia
1.1.

0-23 Linea de pantalla grande 2

Option: Funcién:

Seleccione una variable para mostrarla en la
linea 2.

[1613] * | Frecuencia [ Las opciones son las mismas que para
0-20 Linea de pantalla pequena 1.1.

0-24 Linea de pantalla grande 3

Option: Funcién:

[1652] * | Realimentacion
[Unit]

Las opciones son las mismas que
para 0-20 Linea de pantalla pequeia
1.1.

Seleccione una variable para mostrar

en el display en la linea 2.

Matriz [20]

Range: Funcién:

Size [0 - Defina hasta 20 parametros a incluir en el
related* 9999 ] Menu personal Q1, al que se accede con

la tecla [Quick Menu] (Ment rapido) del
LCP. Los parametros se mostraran en el
Menu personal Q1 en el orden
programado en este parametro indexado.
Para eliminar un parametro, ajuste su
valor a «0000».

Por ejemplo, esto puede utilizarse para
proporcionar un acceso rapido y sencillo
desde 1 hasta 50 parametros que se
modifiquen con regularidad.

3.2.4 0-3* Lectura de datos LCP
personalizada

Es posible personalizar los elementos de la pantalla con
diversos fines: *Lectura personalizada. Valor proporcional a
la velocidad (lineal, cuadrada o cubica, en funcién de la
unidad seleccionada en 0-30 Unidad de lectura persona-
lizada) *Texto de pantalla. Cadena de texto almacenada en
un parametro.

Lectura personalizada

El valor calculado que se mostrara se basa en los ajustes
de 0-30 Unidad de lectura personalizada, 0-31 Valor minimo
de lectura personalizada (solo lineal), 0-32 Valor mdximo de
lectura personalizada, 4-13 Limite alto veloc. motor [RPM],
4-14 Limite alto veloc. motor [Hz] y en la velocidad real.

Lectura personalizada (valor)
P 16-09

Unidad de lectura
personalizada P 0-30

1308T105.11

Valor méix.
P

Valor mfn. )
Sélo unidades i
P 0-31

eales

Velocidad del motor

0 LTmite superior de
velocidad 'del motor
P 4-13 (RPM)
P 4-14 (Hz)

llustracién 3.3

La relacién dependerd del tipo de unidad seleccionada en
0-30 Unidad de lectura personalizada:
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Tipo de unidad Relacién de velocidad
Sin dimensién Option: Funcién:
Velocidad i
Caudal, volumen E;i Z::jhmm
Caudal, masa Lineal 11241 | CFPM
Velocidad 11251 | fe/s
Longitud [126] | ft/min
Temperatura 1271 fé/h
Presion Cuadratica [130] | 1b/s
Potencia Cubica (1311 | Ib/min
Tabla 3.4 (132] | Ib/h
[140] | pies/s
Option: Funcién: ] f'es
Programe un valor para ser mostrado en la Ejg; sti
pantalla del LCP. El valor tiene una relacion [171] | libras/pulg 2
lineal, cuadratica o cubica con la velocidad.
Esta relacion depende de la unidad (1721 |in wg
seleccionada (consulte Tabla 3.4). El valor real [173] | pies WG
calculado se puede leer en 16-09 Lectura [174] | pulg Hg
personalizada y mostrarse en pantalla [8o]) cv
pr e N
0-24 Linea de pantalla grande 3. Range: Funci6n:
[0] None Size [0.00 - 100.00 Este parametro permite elegir el
related* CustomRea- valor minimo de la lectura de
1) o doutUnit] datos definida por el usuario (se
5] PPM produce a velocidad cero). Solo
(10] | 1/min es posible ajustar un valor
[11] |RPM diferente de 0 cuando se
[12] [PULSO/s selecciona una unidad lineal en
[20] |I/s 0-30 Unidad de lectura persona-
[21] [I/min lizada. Para unidades cuadréticas
[22] [I/h o cubicas, el valor minimo sera 0.
[23]1 | m%s
[25] |m’h Range: Funcién:
[30] |kg/s 100 CustomRea- | [par. 0-31 - Este parametro ajusta el
[31] [kg/min doutUnit* 999999.99 valor maximo que se
[32] |kg/h CustomRea- mostrara cuando la
[33] |t/min doutUnit] velocidad del motor haya
34] |t/h alcanzado el valor ajustado
401 | m/ss en 4-13 Limite alto veloc.
41 | m/min motor [RPM] o 4-14 Limite
45 |m alto veloc. motor [Hz]
60] |°C (depende del ajuste del
[70] | mbar 0-02 Unidad de velocidad de
71 | bar motor).
[72] | Pa
[73] | kPa
[74] | m WG
[75] | mm Hg
[80] | kW
[120] | GPM
[121] [ gal/s
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0-37 Texto display 1

Range: Funcién:
0*| [0- |En este parametro, es posible escribir una cadena de
0] texto individual para mostrarla en el LCP o para ser

leida a través de la comunicacion en serie. Si se va a
mostrar de forma permanente, seleccione Texto de
pantalla 1 en el 0-20 Linea de pantalla pequena 1.1,
0-21 Linea de pantalla pequena 1.2, 0-22 Linea de
pantalla pequeria 1.3, 0-23 Linea de pantalla grande 2
0 0-24 Linea de pantalla grande 3. Pulse [A] o [V]

para cambiar un caracter. Pulse [<] y [»] para mover
el cursor. Cuando un caracter quede resaltado por el
cursor, este caracter puede cambiarse. Pulse [A] o [V]
para cambiar un caracter. Se puede insertar un
caracter colocando el cursor entre dos caracteres y

pulsando [4] o [V].

0-38 Texto display 2

Range: Funcién:

0*| [0- |En este parametro, es posible escribir una cadena de
01 texto individual para mostrarla en el LCP o para ser
leida a través de la comunicacién en serie. Si se va a

mostrar permanentemente, seleccione Texto de
pantalla 2 en los 0-20 Linea de pantalla pequeiia 1.1,
0-21 Linea de pantalla pequena 1.2, 0-22 Linea de
pantalla pequenia 1.3, 0-23 Linea de pantalla grande 2
0 0-24 Linea de pantalla grande 3. Pulse [A] o [V]

para cambiar un caracter. Pulse [<] y [»] para mover
el cursor. Cuando un caracter esta resaltado por el

cursor, puede cambiarse. Para insertar un caracter, se
puede colocar el cursor entre dos caracteres y pulsar

[4] o [¥].

0-39 Texto display 3

Range: Funcién:

0*| [0- |En este parametro, es posible escribir una cadena de
01 texto individual para mostrarla en el LCP o para ser
leida a través de la comunicacién en serie. Si se va a

mostrar permanentemente, seleccione Texto de
pantalla 3 en los 0-20 Linea de pantalla pequena 1.1,
0-21 Linea de pantalla pequena 1.2, 0-22 Linea de
pantalla pequenia 1.3, 0-23 Linea de pantalla grande 2
0 0-24 Linea de pantalla grande 3. Pulse [A] o [V]

para cambiar un caracter. Pulse [<] y [»] para mover
el cursor. Cuando un caracter esta resaltado por el

cursor, puede cambiarse. Para insertar un caracter, se
puede colocar el cursor entre dos caracteres y pulsar

[A] o [¥].

3.2.5 0-4* Teclado del LCP

Activar, desactivar y proteger con contrasena teclas indivi-
duales del LCP.

0-40 Botén (Hand on) en LCP

Option: Funcién:

[0] | Desactivado | Al desactivar la tecla, se evita que esa tecla se
use sin querer.

Activado

—_
—

Tecla [Hand on] activada

[2] | Contrasefa

Evita el arranque no autorizado en modo
manual. Si 0-40 Botén (Hand on) en LCP esta
incluido en Mi menu personal, defina la
contrasena en 0-65 Cédigo de menu personal. En
caso contrario, defina la contrasefa en

0-60 Contrasefia menu principal.

0-41 Botén (Off) en LCP
Option:
[0

Funcién:

Desactivado | Al desactivar la tecla, se evita que esa tecla se
use sin querer.

Activado La tecla [Off] esta activada

—_
—

[2] | Contrasena

Evite una parada no autorizada. Si 0-41 Botdn
(Off) en LCP esta incluido en Mi menu personal,
defina la contraseia en 0-65 Cédigo de ment
personal. En caso contrario, defina la contrasena
en 0-60 Contrasena menu principal.

0-42 [Auto activ.] llave en LCP

Option: Funcién:

[0] | Desactivado | Al desactivar la tecla, se evita que esa tecla se
use sin querer.

[1] ] Activado La tecla [Auto on] esta activada

[2] | Contrasena [ Evite un arranque no autorizado en modo

automatico. Si 0-42 [Auto activ.] llave en LCP esta
incluido en Mi menu personal, defina la
contrasena en 0-65 Cédigo de ment personal. En
caso contrario, defina la contrasefa en

0-60 Contrasefia menu principal.
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0-43 Botén (Reset) en LCP

Option: Funcién:

[0] | Desactivado Al desactivar la tecla, se evita que esa

tecla se use sin querer.

[11 | Activado

La tecla [Reset] estd activada

Evite el reinicio no autorizado. Si
0-43 Botdn (Reset) en LCP esta incluido
en 0-25 Mi menu personal, defina la

[2] | Contrasena

contrasefa en 0-65 Cédigo de menu
personal. En caso contrario, defina la
contrasefa en 0-60 Contrasefia menu
principal.

[3] | Activado sin OFF
[4] | Contrasefia sin OFF
[5] | Activado con OFF
[6] | Contrasefia con OFF

0-44 [Off/Reset] Key on LCP

Option: Funcién:

[0] | Disabled Al desactivar la tecla, se evita que
esa tecla se use sin querer.

[1]1 | Enabled

[2] | Password
[3] | Hand Off/On
[4] | Hand Off/On w. Passw.

0-45 [Drive Bypass] Key on LCP

Pulse [Off] y seleccione [0] Desactivado para evitar la parada

accidental del convertidor de frecuencia. Pulse [Off] y seleccione
[2] Contrasefia para evitar bypass no autorizado del convertidor
de frecuencia. Si 0-45 [Bypass conv.] Llave en LCP esta incluido en
Menu rapido, defina la contrasefa en 0-65 Cdédigo de menu

personal.

Option: Funcién:

[0] Disabled Al desactivar la tecla, se
evita que esa tecla se
use sin querer.

[1] Enabled

[2] Password

[3] Hand Off/On

[4] Hand Off/On w. Passw.

3.2.6 0-5* Copiar / Guardar

Copie ajustes de parametros entre configuraciones y
desde / hasta el LCP.

0-50 Copia con LCP

Option: Funcién:

[0] | No copiar Sin funcion

[11 | Trans. LCP
tod. par.

Copia todos los parametros de todos los
ajustes de la memoria del convertidor de
frecuencia a la memoria del LCP. Por motivos
de reparaciones, es recomendable copiar todos
los parametros en el LCP después de la puesta
en servicio.

[2] [ Tr d LCP
tod. par.

Copia todos los pardmetros de todos los
ajustes de la memoria del LCP a la memoria
del convertidor de frecuencia.

[3]| Tr d LCP par | Copia solo los pardmetros que sean indepen-
ind tam dientes del tamafo del motor. La ultima

seleccién puede utilizarse para programar
varios convertidores de frecuencia con la

misma funcién sin perturbar los datos del

motor que ya se han ajustado.

Este pardmetro no se puede ajustar con el motor en
marcha.

0-51 Copia de ajuste

Option: Funcién:
[0] | No copiar Sin funcion
[1] | Copiar al Copia todos los parametros del ajuste de
ajuste 1 programacion actual (definido en 0-11 Ajuste
de programacion) al ajuste 1.
[2] | Copiar al Copia todos los parametros del ajuste de
ajuste 2 programacion actual (definido en 0-11 Ajuste
de programacién) al ajuste 2.
[3] | Copiar al Copia todos los parametros del ajuste de
ajuste 3 programacion actual (definido en 0-11 Ajuste
de programacion) al ajuste 3.
[4] | Copiar al Copia todos los pardmetros del ajuste de
ajuste 4 programacion actual (definido en 0-11 Ajuste
de programacion) al ajuste 4.
[9] | Copiar a todos | Copia los pardmetros del ajuste actual a
cada uno de los ajustes de 1 a 4.
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3.2.7 0-6* Contrasena

0-60 Contraseiia menu principal

Range: Funcién:
100 * | [-9999 - Defina la contrasefa para acceder al Menu
9999 ] principal con la tecla [Main Menu]. Si

0-61 Acceso a menu princ. sin contrasefa
esta ajustado como [0] Acceso total, se
pasara por alto este parametro.

Option: Funcién:

0-61 Acceso a menu princ. sin contrasefa

[0] | Acceso total Desactiva la contrasefia definida en

0-60 Contrasefia menu principal.

[1]1 | LCP: Sélo lectura | Evite la modificacién no autorizada de los

pardmetros del Menu principal.

[2] | LCP: Sin acceso Evite la visualizacién y modificacién no
autorizadas de los parametros del Menu

principal.

[3] | Bus: sélo lectura

[4] [ Bus: sin acceso

[5] | Todo: sélo lectura

[6] | Todo: sin acceso

Si se selecciona [0] Acceso total, 0-60 Contrasefia menu
principal, 0-65 Cédigo de ment personal y 0-66 Acceso a
menu personal sin contrasefia no se tendran en cuenta.

0-65 Codigo de menu personal

Range: Funcién:
200 *| [-9999 - Defina la contrasena para acceder a Mi
9999 | menu personal con la tecla [Quick Menu].

Si 0-66 Acceso a menu personal sin
contrasena se ha ajustado como [0] Acceso
total, no se tendra en cuenta este

parametro.

0-66 Acceso a menu personal sin contrasefa

Option: Funcién:

[0] | Acceso total Desactiva la contrasefia definida en

0-65 Cddigo de menu personal.

[11 | LCP: Sélo lectura | Evita la edicidon no autorizada de

parametros de Mi menu personal.

[2] | LCP: Sin acceso Evita la visualizacion y edicién no
autorizadas de los pardmetros de Mi

menu personal.

[3] | Bus: sélo lectura

[4] | Bus: sin acceso

[5] | Todo: sélo lectura

[6] | Todo: sin acceso

Si 0-61 Acceso a menu princ. sin contrasefia se ha ajustado
como [0] Acceso total, no se tendra en cuenta este
parametro.

0-67 Bus Password Access

Range: Funcién:

*

0 [0 - 9999 ] [ Al escribir en este parametro se permite a los
usuarios desbloquear el acceso al convertidor

de frecuencia desde el bus/

3.2.8 0-7* Ajustes del reloj

Ajuste la fecha y hora del reloj interno. El reloj interno
puede utilizarse para, por ejemplo, Acciones temporizadas,
Registro de energia, Andlisis de tendencias, indicaciones de
fecha y hora en las alarmas, Datos registrados y Manteni-
miento preventivo.

Es posible programar el reloj para el cambio de horario en
verano, asi como los dias laborables / no laborables de la
semana, incluidas 20 excepciones (vacaciones, etc.).
Aunque los ajustes de hora se pueden realizar mediante el
LCP, pueden también llevarse a cabo con acciones
programadas y funciones de mantenimiento preventivo,
utilizando la herramienta de software .

AVISO!

El convertidor de frecuencia no tiene alimentacién de
respaldo para la funcién de reloj, y la fecha y hora
ajustadas se reiniciaran al valor predeterminado
(01-01-2000 00:00) después de un apagén, a menos que
esté instalado un médulo de reloj de tiempo real con
alimentacién de respaldo. Si no se instala ningtin médulo
de bateria de respaldo, solo se recomienda utilizar la
funcion de reloj si el convertidor de frecuencia esta
integrado en un sistema externo que utilice comunica-
ciones en serie y que mantenga la sincronizacién horaria
de los equipos de control. En el 0-79 Fallo de reloj, es
posible programar una Advertencia, en caso de que el reloj
no se haya ajustado correctamente, p. ej., después de un
apagon.

AVISO!

Si se instala una tarjeta de opcién MCB 109 de E/S
analégica, se incluye una baterfa de respaldo para la fecha
y la hora.

0-70 Date and Time

Range: Funcién:

Size related* | [0 - 01| Ajusta la fecha y la hora del reloj interno.
El formato que utilizar se ajusta en
0-71 Formato de fecha y 0-72 Formato de

hora.
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0-71 Date Format
Option:
[0] | YYYY-MM-DD | Ajusta el formato de fecha que se utilizara en
el LCP.

Funcién:

[1] | DD-MM-YYYY | Ajusta el formato de fecha que se utilizara en
el LCP.

[2] | MM/DD/YYYY | Ajusta el formato de fecha que se utilizara en
el LCP.

0-72 Formato de hora

Option:  Funcién:

Ajusta el formato de hora que se utilizara en el LCP.
[0] |24 h
[11]12h

0-74 Horario de verano

Option: Funcién:
Seleccione como debe gestionarse el horario de
verano. Para gestionarlo de forma manual introduzca
la fecha de inicio y la fecha de fin en los 0-76 Inicio
del horario de verano y 0-77 Fin del horario de verano.

[0] [ No

[2] | Manual

0-76 Inicio del horario de verano

Range: Funcién:

Size related* | [0 - 0 ]| Ajusta la fecha y hora en la que
comienza el horario de verano. La fecha
se programa en el formato seleccionado

en el 0-71 Formato de fecha.

0-77 Fin del horario de verano

Range: Funcién:

Size related* | [0 - 0 ]| Ajusta la fecha y hora en la que termina
el horario de verano. La fecha se
programa en el formato seleccionado en

el 0-71 Formato de fecha.

0-79 Fallo de reloj
Option:

Funcién:

Activa o desactiva la advertencia del reloj si no
se ha ajustado ni reiniciado el reloj tras un
corte de suministro y no hay ninguna fuente de
alimentacion auxiliar instalada. Si esta instalado
MCB 109, «activado» es la opcién predeter-
minada.

[0] | Desactivado

[1] | Activado

0-81 Dias laborables

Matriz de 7 elementos [0]-[6] que se muestra bajo el niumero de

parametro en la pantalla. Pulse OK y desplacese por los

elementos mediante [A]y [V].

Option: Funcién:

Defina, para cada dia de la semana, si se trata de un dia
laborable o no. El primer elemento de la matriz es el
lunes. Los dias laborables se utilizan para las acciones
temporizadas.

[0] | No
[1] | Si

0-82 Dias laborables adicionales

Matriz de 5 elementos [0]-[4] que se muestra bajo el niumero de
parametro en la pantalla. Pulse OK y desplacese por los

elementos mediante [A]y [V].

Range: Funcién:

Size related* [0-0] Define las fechas de los
dias laborables adicionales
que no lo serian conforme

al 0-81 Dias laborables.

0-83 Dias no laborables adicionales

Matriz de 15 elementos [0]-[14] que se muestra bajo el nimero
de parametro en la pantalla. Pulse OK y desplacese por los

elementos mediante [A]y [V].

Range: Funcién:

Size related* [0-0] Define las fechas de los
dias laborables adicionales
que no lo serian conforme

al 0-81 Dias laborables.

0-89 Lectura de fecha y hora

Range: Funcién:

0*| [0-01][Muestra la fecha y la hora actuales. La fecha y la
hora se actualizan continuamente.

El reloj no comenzara a contar hasta que se realice
un ajuste distinto al predeterminado en 0-70 Fecha
y hora.
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3.3 Parametros 1-** Carga y motor

1-03 Torque Characteristics

3.3.1 1-0* Ajustes generales Option: Fundion: . —
[0] | Constant | Para controlar la velocidad de aplicaciones de par
Torque constante, como bombas axiales, bombas de
Defina si el convertidor de frecuencia funciona en lazo . o .
abierto o lazo cerrado. despIaZémlento posntl.v,o y ve.nt!Iadores.
Proporciona una tension optimizada para una
carga de par constante del motor en todo el

Option: Funcién: intervalo de velocidades.

[0] | Lazo La velocidad del motor se determina aplicando [1] | Variable [ Para el control de velocidad de bombas

abierto una referencia de velocidad o ajustando la torque centrifugas y ventiladores. También se utiliza
velocidad deseada en modo manual. para controlar mas de un motor desde el mismo
El modo de lazo abierto también se utiliza si el convertidor de frecuencia (por ejemplo, varios
convertidor de frecuencia forma parte de un ventiladores de un condensador o varios
sistema de control de lazo cerrado basado en un ventiladores de una torre de refrigeracion).
controlador PID externo que proporciona una Proporciona una tension optimizada para una
sefal de referencia de velocidad como salida. carga de par cuadratico del motor.

[3]1] Lazo La velocidad del motor se determinara mediante [2] | Auto Para el control de velocidad energéticamente

cerrado | una referencia procedente del controlador PID Energy 6ptimo de compresores de hélice y vaivén.
integrado, variando la velocidad del motor como Optim. CT | Ofrece una tensién optimizada para una carga de
parte de un proceso de control de lazo cerrado par constante del motor en todo el intervalo
(p. €j., presién o caudal constantes). El controlador hasta 15 Hz, pero la funcién AEO adaptara,
PID debe configurarse en el grupo de parametros ademas, la tension exactamente a la situacién de
20-** 0 a través de los ajustes de funcion, a los carga actual, para reducir asi el consumo de
que se accede pulsando el botén [Quick Menus]. energia y el ruido audible del motor. Para
obtener un rendimiento éptimo, el cos ¢ del
AVlSOI motor debe ajustarse debidamente. Este valor se
No se puede cambiar este pardmetro con el motor en ajusta en el 14-43 Cosphi del motor. El parametro
marcha. tiene un valor predeterminado que se ajusta
automaticamente al programar los datos del
AVISOI motor. Estos ajustes garantizan una tensién
6ptima del motor, aunque, si el motor necesita
Cuando se configura para lazo cerrado, los comandos ) . )
| i L i | o un ajuste del cos @, debe realizarse una funcién
Cam‘blo de s‘entldo y Iniciar inversién no invertirén el AMA mediante el 1-29 Adaptacién automdtica del
sentido de giro del motor. motor (AMA). No suele ser necesario ajustar
manualmente el parametro del factor de

Option: _ Funcion: [3] | Auto Para un control de velocidad energéticamente
Seleccione el principio de control del motor que se Energy eficiente para bombas centrifugas y ventiladores.
utilizara. Optim. VT | Ofrece una tension optimizada para una carga de

[0]| U/ | Modo de motor especial, para motores conectados en par cuadratico del motor, pero la funciéon AEO
paralelo en aplicaciones especiales. Cuando se adaptard, ademas, la tension exactamente a la
selecciona U/f la caracteristica del principio de control situacion de carga actual, para reducir asi el
se puede editar en los 7-55 V/f Characteristic - V' y consumo de energia y el ruido audible del
1-56 V/f Characteristic - f. motor. Para obtener un rendimiento éptimo, el

cos ¢ del motor debe ajustarse debidamente.

[1] | VWC+ | Principio de control vectorial de tensién adecuado Este valor se ajusta en el 14-43 Cosphi del motor.
para la mayoria de aplicaciones. El principal beneficio El parémetro tiene un valor predeterminado y se
de la funcién WCP* es que utiliza un modelo de ajusta automaticamente al programar los datos
motor fiable. del motor. Estos ajustes garantizan una tensiéon

I 6ptima del motor, aunque, si el motor necesita
AVlSO un ajuste del cos @, debe realizarse una funcién
Este pardmetro no se puede ajustar con el motor en AMA mediante el 1-29 Adaptacién automdtica del
marcha. motor (AMA). No suele ser necesario ajustar

manualmente el parametro del factor de
potencia del motor.
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1-06 Clockwise Direction

Este parametro define el termino "Clockwise" correspondiente a
la flecha de direccion del LCP. Se utiliza para cambiar de forma
sencilla el sentido de la rotacién del eje sin intercambiar los

cables del motor.
Option: Funcién:

[0] Normal

El eje del motor girara de
izquierda a derecha cuando el
convertidor de frecuencia esté
conectado U = U; V=V y W => W
al motor.

[1] Inverse El eje del motor girara de
derecha a izquierda cuando el
convertidor de frecuencia esté
conectado U=U; V=V y W= W al

motor.

AVISO!

No se puede cambiar este parametro con el motor en
marcha.

3.3.2 1-2* Datos de motor

El grupo de pardmetros 1-2* comprende los datos de la
placa de caracteristicas del motor conectado.

AVISO!

Cambiar el valor de estos pardmetros afecta a los ajustes
de otros parametros.

1-20 Potencia motor [kW]

Range: Funcién:
Size [0.09 -
3000.00
kw] placa de caracteristicas del mismo. El

Introduzca la potencia nominal del
related* motor en kW conforme a los datos de la
valor predeterminado se corresponde
con la salida nominal de la unidad.

Este parametro no se puede ajustar con
el motor en marcha. Dependiendo de las
selecciones realizadas en 0-03 Ajustes
regionales, se hace invisible el

1-20 Potencia motor [kW] o 1-21 Potencia
motor [CV].

1-21 Potencia motor [CV]

Range: Funcién:
Size [0.09 -
3000.00
hp] caracteristicas del mismo. El valor

Introduzca la potencia nominal del
related* motor en CV conforme a la placa de
predeterminado se corresponde con la
salida nominal de la unidad.

Este parametro no se puede ajustar con
el motor en marcha.

1-21 Potencia motor [CV]

Range: Funcién:
Dependiendo de las selecciones
realizadas en 0-03 Ajustes regionales, se
hace invisible el 7-20 Potencia motor
[kW] o 1-21 Potencia motor [CV].

1-22 Motor Voltage

Range: Funcién:
Size [10. - Introduzca la tension del motor
related* 1000. V] nominal conforme a la placa de

caracteristicas. El valor predeter-
minado se corresponde con la salida
nominal de la unidad.

Este pardmetro no se puede ajustar con el motor en
marcha.

1-23 Frecuencia motor

Range: Funcién:
Size [20 - Seleccione el valor de frecuencia del motor
related* 1000 segun la placa de caracteristicas del mismo.

Hz] Para el funcionamiento a 87 Hz con
motores de 230 / 400 V, ajuste los datos de
la placa de caracteristicas para 230 V / 50
Hz. Adapte el 4-13 Limite alto veloc. motor
[RPM] y el 3-03 Referencia mdxima a la
aplicacién de 87 Hz.

AVISO!

No se puede cambiar este parametro con el motor en
marcha.

1-24 Intensidad motor

Range: Funcién:
Size [0.10 - Introduzca el valor nominal de la
related* 10000.00 A] intensidad del motor segun los

datos de la placa de caracteristicas.
Los datos se utilizan para calcular el
par motor, la protecciéon térmica del
motor, etc.

AVISO!

No se puede cambiar este parametro con el motor en
marcha.

1-25 Veloc. nominal motor

Range: Funcién:
Size [100 - Introduzca el valor de la velocidad
related* 60000 RPM] | nominal del motor segun los datos

de la placa de caracteristicas del
mismo. Estos datos se utilizan para
calcular compensaciones automaticas
del motor.
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AVISO!

No se puede cambiar este parametro con el motor en
marcha.

1-28 Comprob. rotacién motor

Option: Funcién:

Tras la instalaciéon y conexion del motor, esta
funcion permite verificar el correcto sentido de
giro del motor. Al activar esta funcién se anulan
los comandos por cualquier bus o entrada digital,
excepto Bloqueo externo y Parada de seguridad (si
se incluyen).

[0] | No La comprobacién del giro del motor no esta activa.

[1] | Activado | La comprobacién del giro del motor esta activada.

Cuando la comprobacién del giro del motor esté activada,
la pantalla muestra: «Nota: el motor puede girar en el
sentido equivocado».

Pulsando [OK], [Back] o [Cancel] se borra el mensaje y se
muestra otro nuevo: «Pulse [Hand on] para arrancar el
motor. Pulse [Cancel] para anular.» Pulsando [Hand on] se
arranca el motor a 5 Hz hacia adelante y la pantalla
muestra: «El motor esta en funcionamiento. Compruebe si
el sentido de giro del motor es el correcto. Pulse [Off] para
detener el motor». Pulsando [Off] se detiene el motor y se
reinicia el 1-28 Comprob. rotacién motor. Si la direcciéon de
giro del motor es incorrecta, deben intercambiarse dos
cables de fase del motor.

AADVERTENCIA

Antes de desconectar los cables de fase del motor,
desconecte la alimentacién de red.

1-29 Adaptacién automatica del motor (AMA)

Option: Funcién:

La funcion AMA optimiza el rendimiento
dinamico del motor optimizando automati-
camente sus parametros avanzados (de

1-30 Resistencia estator (Rs) a 1-35 Reactancia
princ. (Xh)) con el motor parado.

[0] [ No Sin funcion

[11 ] Act. AMA Realiza un AMA de la resistencia del estator

completo Rs, la resistencia del rotor R, la reactancia de
fuga del estator X, la reactancia de fuga del

rotor Xz y la reactancia principal X.

[2] | Act. AMA Realiza un AMA reducido de la resistencia del

reducido estator Rs solo en el sistema. Seleccione esta
opcidn si se utiliza un filtro LC entre el

convertidor de frecuencia y el motor.

Active la funcién AMA pulsando la tecla [Hand on] después
de seleccionar [1] Act. AMA completo o [2] Act. AMA
reducido. Consulte también el apartado «Adaptacion

automatica del motor» en la Guia de Diseno. Después de
una secuencia normal, el display mostrara: «Pulse [OK] para
finalizar AMA.» Después de pulsar la tecla [OK], el
convertidor de frecuencia esta listo para su uso.

AVISO!

o Para obtener la mejor adaptacién posible del
convertidor de frecuencia, ejecute el AMA con el
motor frio.

. El AMA no se puede realizar mientras el motor
esté en funcionamiento

AVISO!

Evite la generacién externa de par durante el AMA.

AVISO!

Si cambia alguno de los ajustes del grupo de parametros
1-2* Datos de motor, 1-30 Resistencia estator (Rs) a

1-39 Polos motor, los parametros avanzados del motor
volveran a los ajustes predeterminados.

Este parametro no se puede ajustar con el motor en
marcha.

AVISO!

El AMA completo debe ejecutarse sin filtro, mientras que el
AMA reducido debe ejecutarse con filtro.

Consulte la seccién: Ejemplos de aplicacién > Adaptacion
automdtica del motor en la Guia de disefio de VLT AQUA
Drive, MG20ONXYY.

3.3.3 1-3* Dat. avanz. motor

Parametros para datos avanzados del motor. Los datos del
motor en los parametros que van desde el 7-30 Resistencia
estator (Rs) hasta el 7-39 Polos motor se deben adaptar al
motor correspondiente para que este funcione de forma
Optima. Los ajustes predeterminados son cifras que se
basan en pardmetros de motor comunes para motores
estdndar normales. Si estos parametros no se ajustan
correctamente, puede producirse un mal funcionamiento
del convertidor de frecuencia. Si no se conocen los datos
del motor, es aconsejable realizar un AMA (Adaptacion
automadtica del motor). Consulte la seccién: Ejemplos de
aplicacién > Adaptacion automdtica del motor en la Guia de
disefio de VLT AQUA Drive, MG20NXYY. La secuencia AMA
ajustara todos los parametros del motor, excepto el
momento de inercia del rotor y la resistencia de pérdida
de hierro (7-36 Resistencia pérdida hierro (Rfe)).
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P1-30
h R X4 X2
4
|
lu,
: Rrs Xn Ry
| P1-35
|
O

130BA375.11

llustracién 3.4 Diagrama equivalente del motor para un motor

asincrono

1-30 Resistencia estator (Rs)

Range: Funcién:

Size [0.0140 - Fije el valor de resistencia del

related* 140.0000 estéator. Introduzca el valor de las
Ohm] especificaciones del motor o ejecute

un AMA en un motor frio. Este
parametro no se puede ajustar con
el motor en marcha.

1-31 Rotor Resistance (Rr)

Range: Funcién:
Size [0.0100 - | El ajuste preciso Ry mejorara el
related* | 100.0000 | rendimiento del eje. Fije el valor de la

Ohm] resistencia del rotor utilizando uno de

estos métodos:

1. Ejecute un AMA con el motor
frio. El convertidor de frecuencia
medira el valor desde el motor.
Todas las compensaciones se
reinician al 100 %.

2. Introduzca manualmente el valor
de Rr. Consulte este valor al
proveedor del motor.

3. Utilice el ajuste predeterminado
de R:. El convertidor de
frecuencia selecciona el ajuste
baséndose en los datos de la
placa de caracteristicas del
motor.

1-33 Stator Leakage Reactance (X1)

Range: Funcién:
Size [0.0400 - | Ajuste la reactancia de fuga del estator
related* | 400.0000 del motor utilizando uno de los

Ohm] siguientes métodos:

1. Ejecute un AMA con el motor
frio. El convertidor de frecuencia
medira el valor desde el motor.

2. Introduzca manualmente el
valor de X;. Consulte este valor
al proveedor del motor.

1-33 Stator Leakage Reactance (X1)

Range: Funcién:

3. Utilice el ajuste predeterminado
de Xj. El convertidor de
frecuencia establece el ajuste
basdndose en los datos de la
placa de caracteristicas del
motor.

Consulte llustracién 3.4.

1-34 Rotor Leakage Reactance (X2)

Range: Funcién:
Size [0.0400 - | Ajuste la reactancia de fuga del rotor del
related* | 400.0000 motor utilizando uno de los métodos
Ohm] siguientes:
1. Ejecute un AMA con el motor

frio. El convertidor de frecuencia
medira el valor desde el motor.

2. Introduzca manualmente el
valor de Xo. Consulte este valor
al proveedor del motor.

3. Utilice el ajuste predeterminado
de Xz. El convertidor de
frecuencia establece el ajuste
basdndose en los datos de la
placa de caracteristicas del
motor.

Consulte llustracién 3.4.

1-35 Reactancia princ. (Xh)

Range: Funcién:
Size [ 1.0000 - Ajuste la reactancia principal del motor
related* | 10000.0000 | utilizando uno de los siguientes
Ohm] métodos:
1. Ejecute un AMA con el motor

frio. El convertidor de
frecuencia medira el valor
desde el motor.

2. Introduzca manualmente el
valor de Xh. Consulte este
valor al proveedor del motor.

3. Utilice el ajuste predeter-
minado de Xn. El convertidor
de frecuencia establece el
ajuste basdndose en los datos
de la placa de caracteristicas
del motor.

AVISO!

Este parametro no se puede ajustar con el motor en
marcha.
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334 15% A.indep. de carga

Range: Funcién:

Size [O- Introduzca el valor de la resistencia a

related* | 10000.000 la pérdida de hierro (Rre) para Range: Funcién:

Ohm] compensar las pérdidas de hierro en 100 [0 - | Utilice este parametro junto con 1-51 Veloc. min.

el motor. %* 300 con magn. norm. [RPM] para obtener una carga
El valor de Rre no puede hallarse %] térmica distinta en el motor cuando funciona a
realizando un AMA. baja velocidad.
El valor de Rre es especialmente Introduzca un valor como porcentaje de la
importante en aplicaciones de control intensidad de magnetizacién nominal. Si el valor
de par. Si se desconoce el Rre, deje es muy pequefio, puede reducirse el par en el eje
1-36 Resistencia pérdida hierro (Rfe) en del motor.
el ajuste predeterminado. Intensidad de magn.

AVISO! o -

Par.1-50
Este parametro no se puede ajustar con el motor en
marcha. Par.1-51 o

1308A045.11 Par.1-52

llustracion 3.5
AVISO!

Este parametro no esta disponible desde el LCP.

1-51 Veloc. min. con magn. norm. [RPM]
1-39 Polos motor

Range: Funcién:
Range: Funcién:

9 Size [10 - 300 | Ajuste la velocidad necesaria para una
Size (2- Introduzca el n.° de polos del motor. related* RPM] intensidad de magnetizacién normal. Si
related* | 100 ] . . . .

Polos |~nn a 50 Hz ~nn 2 60 Hz se ajusta la velocidad a un valor inferior
a la velocidad de deslizamiento del
2 2700-2880 3250-3460
motor, 1-50 Magnet. motor a veloc. cero
4 1350-1450 1625-1730 ;
y 1-51 Veloc. min. con magn. norm. [RPM]
6 700-960 840-1153 o L
no tendran ninguna funcion.
Tabla 3.6 Utilice este parametro junto con

1-50 Magnet. motor a veloc. cero.

En la tabla, se muestra el numero de polos Consulte Tabla 3.6.

para los intervalos de velocidad normales de
varios tipos de motor. Los motores disefados 1-52 Magnetizacién normal veloc. min. [Hz]

para otras frecuencias se deben definir por Range: Funcién:
separado. El nimero de polos del motor debe Size [03 - | Ajuste la frecuencia necesaria para la
ser siempre un numero par, porque la cifra se related* 10.0 Hz] |intensidad de magnetizacién normal. Si
refiere al nimero de polos del motor, no a se ajusta la frecuencia a un valor inferior
pares de polos. El convertidor de frecuencia a la frecuencia de deslizamiento del
crea el ajuste inicial de 7-39 Polos motor motor, 1-50 Magnet. motor a veloc. cero y
basandose en 1-23 Frecuencia motor Frecuencia 1-51 Veloc. min. con magn. norm. [RPM]
motor y en 1-25 Veloc. nominal motor estaran inactivos.
Velocidad nominal del motor. Utilice este parametro junto con
AVISO! 1-50 Magnet. motor a veloc. cero.

, . Consulte Tabla 3.6.
Este parametro no se puede ajustar con

el motor en marcha.
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1-55 V/f Characteristic - V

1-59 Flystart Test Pulses Frequency

una caracteristica U/f que se ajuste al
motor.

Los puntos de frecuencia se definen en
1-56 V/f Characteristic - f.

Este parametro es un parametro matriz
[0-5] y solo se puede acceder a él
cuando 1-01 Motor Control Principle esta
ajustado como [0] U/L.

1-56 V/f Characteristic - f

Range: Funcién: Range: Funcién:
Size [0.0 - Introduzca la tensién para cada punto 200 %* | [0 - 500 [ Controle el porcentaje de la frecuencia de los
related* 1000.0 V] | de frecuencia para crear manualmente %] impulsos utilizados para detectar la direccion

del motor. Si se aumenta este valor, se
reducira el par generado. 100 % significa 2
veces la frecuencia de deslizamiento. Este
pardmetro estd activo cuando 1-73 Flying
Start esta habilitado. Este parametro solo esta
disponible en VVCP!Us,

3.3.5 1-6* Aj. depend. de carga

1-60 Compensacion carga baja veloc.

Range: Funcién:
Size [o- Introduzca los puntos de frecuencia Range: Funcion:
related* 1000.0 Hz] | para crear manualmente una caracte- 100 %* | [0 - 300 | Introducir el valor en % para compensar la
ristica U/f que se ajuste al motor. %] tension en relacién con la carga cuando el
La tension en cada punto se define en motor funciona a velocidad lenta y para
1-55 V/f Characteristic - V. obtener la caracteristica de U / f 6ptima. El
Este parametro es un parametro matriz tamano del motor determina los rangos de
[0-5] y solo se puede acceder a él frecuencia en los que esté activado este
cuando 1-071 Motor Control Principle esta parametro.
ajustado como [0] U/L.
Tamaro del motor )
Cambio [Hz]
Tensién motor 130BA166.10 [kWI:
Par. 1-55 [x]
A 0.25-7.5 <10
15505 — — — — — — —— — — — — — 11-45 <5
155 —— ———— — ——— | 55-550 <34
1553 ———— — — — | |
I | | Tabla 3.7
1-55[2] — — — — | : :
| |
1-55[1]— — | | | v =
1-55[0 | m 5
o) | ! | | [ \ g
1-56 1-56 1-56 1-56  1-56 1-56 100%.Par.1-60 Par.1-61 =
[0] [1] [2] [3] [4] [5] 7 3
Frecuencia de salida
Par. 1-56 [x]
llustracion 3.6
|
60%- |
|
1-58 Flystart Test Pulses Current I
|
Range: Funcién: :
30 %*| [0-200 [Controle el porcentaje de intensidad de :
%] magnetizacion para los impulsos utilizados |
para detectar la direccién del motor. Si se :
reduce este valor, se reducira el par generado. 0% I > fout
100 % significa intensidad nominal del motor. B Conmutacidn
Este pardmetro estéd activo cuando 1-73 Flying llustracién 3.7
Start estd habilitado. Este pardmetro solo esta
disponible en VVCPUs,
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1-61 Compensacion carga alta velocidad

3.3.6 1-7* Ajustes arranque

Range: Funcién:

100 %* | [0 - 300 | Introduzca el valor en % para compensar la
%] tensién en relaciéon con la carga cuando el
motor funciona a alta velocidad y para

obtener la caracteristica de U / f 6ptima. El
tamano del motor determina los rangos de

frecuencia en los que esté activado este

1-71 Retardo arr.

Range: Funcién:

00 s*| [0- 120 s] | La funcién seleccionada en 7-80 Funcién de
parada esta activa en el periodo de retardo.
Introducir el tiempo de retardo requerido
antes de comenzar la aceleracion.

en el valor de nmn. La compensacion de
deslizamiento se calcula automaticamente; es
decir, sobre la base de la velocidad nominal
del motor nun.

1-63 Tiempo compens. deslizam. constante

Range: Funcién:
Size [0.05 - 5 |Introduzca la velocidad de reaccion de
related* s] compensacion de deslizamiento. Un

valor alto produce una reaccién lenta,
y uno bajo produce una reaccién
rapida. Si se producen problemas de
resonancia a baja frecuencia, ajuste un
tiempo mas largo.

pardmetro.
_ .
Tamaro del motor Cambio [Hz]
[kW]: Option: Funcién:
0.25-7.5 > 10 Seleccione la funcién de arranque durante el
11-45 <5 retardo de arranque Este parametro esta ligado
55.550 <34 a 1-71 Retardo arr..
[0] | CC mant./ | Proporciona al motor una intensidad de CC
Tabla 3.8 Precal. mantenida (2-00 Intensidad CC mantenida/
motor precalent.) durante el tiempo de retardo de
1-62 Compensacién deslizam. arranque.
Range: Funcién: [2] [ Inercia Motor en inercia durante el tiempo de retardo
0 %*| [-500 - Introducir el % para la compensacion de de arranque (inversor desconectado).
500 %] deslizamiento, para compensar las tolerancias

1-64 Amortiguacion de resonancia

Range: Funcién:
100 %* [ [0 - 500 |Introduzca el valor de amort. de reson.
%] Ajuste 1-64 Amortiguacion de resonancia y

1-65 Const. tiempo amortigua. de resonancia
para ayudar a eliminar problemas de
resonancia de alta frecuencia. Para reducir la
oscilacion de resonancia, incremente el valor
del 7-64 Amortiguacién de resonancia.

1-65 Const. tiempo amortigua. de resonancia

Range: Funcién:

5 ms* | [5-50 ms] | Ajuste 1-64 Amortiguacion de resonancia y
1-65 Const. tiempo amortigua. de resonancia
para ayudar a eliminar problemas de
resonancia de alta frecuencia. Introduzca la
constante de tiempo que proporcione la

mejor amortiguacion.

1-73 Flying Start

Option: Funcién:

Esta funcion permite «atrapar», en ambas
direcciones, un motor que gira sin control debido a
un corte de red.

Disabled | Sin funcion

—
=]

[1] | Enabled

Permite al convertidor de frecuencia «atrapar» y
controlar un motor en giro.

Cuando el 7-73 Motor en giro esté activado, el 1-71 Retardo
arr. no tiene ninguna funcién.

La direccion de busqueda para la funcion de motor en giro
estd enlazada con el ajuste de 4-10 Direccién veloc. motor.
[0] En sentido horario: busqueda de la funcion de motor en
giro en sentido horario. Si no la encuentra, se aplica un
freno de CC.

[2] Ambos sentidos: la funcion de motor en giro realizara
primero una busqueda en la direccién determinada por la
ultima referencia (direccién). Si no se encuentra la
velocidad, realizara una busqueda en la otra direccién. Si
esto tampoco tiene éxito, se aplicara un freno de CC en el
tiempo ajustado en el 2-02 Tiempo de frenado CC. El
arranque tendrd lugar entonces a partir de 0 Hz.
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1-74 Start Speed [RPM]

Range: Funcién:

1-82 Vel. min. para func. parada [Hz]

Range: Funcién:

Size [0 - 600
related* RPM]

Ajuste la velocidad de arranque del
motor. Tras sefal de arranque, la
velocidad de salida salta al valor
ajustado. Ajuste la funcion de arranque
en 1-72 Start Function y ajuste un
tiempo de retardo de arranque en

1-71 Start Delay.

1-75 Start Speed [Hz]

Range: Funcién:

Size [0.0 - Este pardmetro se puede usar para

related* 500.0 Hz] | aplicaciones de elevacién (rotor cdnico).
Ajuste la velocidad de arranque del
motor. Tras sefal de arranque, la
velocidad de salida salta al valor
ajustado. Ajuste la funcion de arranque
en 1-72 Start Function y ajuste un tiempo
de retardo de arranque en 1-71 Start
Delay.

Range: Funcién:

0.00 [0.00 - | Algunos motores (p. ej. de rotor cénico)

A* par. 1-24 | necesitan intens. o veloc. de arranque adic.

Al para desembragar el rotor. Para obtener esta

intensidad adicional, ajustar en 1-76 Start
Current la intensidad necesaria. Ajuste

1-74 Start Speed [RPM]. Configure 1-72 Start
Function como [0] CC mantenida/precalent.
motor, y defina un tiempo de retardo de
arranque en 1-71 Start Delay.

3.3.7 1-8* Ajustes de parada

1-80 Funcién de parada

Option:  Funcién:

Seleccione la funcién a realizar por el convertidor de
frecuencia después de una orden de parada o
después de que la velocidad disminuya al valor
ajustado en 1-81 Vel. min. para func. parada [RPM].

Size related* | [0 - 20.0 Hz] | Ajuste la frecuencia de salida a la
que se activa 7-80 Funcién de

parada.

1-86 Velocidad baja desconexion [RPM]

Range: Funcién:
Size [0 - par. | Ajuste la velocidad del motor deseada
related* 4-13 para el limite de desconexion. Si la

RPM] velocidad de desconexion se ajusta a O, la

funcién no esta activa. Si la velocidad, en
cualquier momento tras el arranque (o
durante una parada), cae por debajo del
valor del pardmetro, el convertidor de
frecuencia se desconectara con una
alarma [A49] Limite de velocidad. Funcion
de parada.

AVISO!

Este parametro solo esta disponible si el 0-02 Unidad de
velocidad de motor esté ajustado como [rpm].

1-87 Velocidad baja desconexién [Hz]

Range: Funcién:
Size [0 - par. | Si la velocidad de desconexién se ajusta
related* 4-14 Hz] |a 0, la funcidon no esta activa.

Si la velocidad, en cualquier momento
tras el arranque (o durante una parada),
cae por debajo del valor del parametro,
el convertidor de frecuencia se
desconectard con una alarma [A49]
Limite de velocidad. Funcién de parada.

AVISO!

Este parametro solo esta disponible si el 0-02 Unidad de
velocidad de motor esta ajustado a [Hz].

3.3.8 1-9* Temperatura motor

1-90 Proteccién térmica motor

Option: Funcién:

[0] | Inercia | Deja el motor en el modo libre.

1-81 Vel. min. para func. parada [RPM]

Range: Funcién:

Size related* [ [0 - 600 RPM] [ Ajustar la velocidad a la que se

activa 1-80 Funcién de parada.

El convertidor de frecuencia determina la
temperatura del motor para la proteccion del
motor contra sobrecarga de dos formas
distintas:

. Mediante un sensor de termistor
conectado a una de las entradas
analdgicas o digitales (7-93 Fuente de
termistor).

. Mediante calculo de la carga térmica
(ETR, relé térmico electrénico),

basandose en la carga actual y el
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AVISO!

Option: Funcion: Para el funcionamiento correcto de la funcién ETR, el
ajuste de 1-03 Caracteristicas de par debe ser compatible
con la aplicacidon (consulte la descripcion de 7-03 Caracte-
risticas de par).

tiempo. La carga térmica calculada se
compara con la intensidad Iun y la
frecuencia fun nominales del motor.
Los calculos estiman la necesidad de

una carga menor a menor velocidad 1-91 Vent. externo motor

debido a una refrigeracion mas baja Option: Funcién:

or parte del ventilador integrado en - — - -
porp 9 [0] | No | No se requiere ningun ventilador externo , es decir, se

el motor. . i . .
realiza reducciéon de potencia del motor a baja

[0] | Sin Si el motor esta sobrecargado continuamente y velocidad.

roteccion | no se desea ninguna advertencia o desconexién ” - - R
P 9 [1]1 | Si | Aplica un ventilador de motor externo (ventilacion

del convertidor de frecuencia. . . . L .
externa) haciendo innecesaria la reduccién de potencia

. . L. . a baja velocidad. Si la intensidad del motor es menor
Las funciones ETR 1-4 (relé termoelectréonico) calcularan la )

carga cuando esté activo el ajuste en el que se han
seleccionado. Por ejemplo, ETR-3 empieza a calcular
cuando se selecciona el ajuste 3. Para el mercado
norteamericano: las funciones ETR proporcionan proteccién
contra sobrecarga del motor de clase 20, de acuerdo con

que la intensidad nominal debe seguirse la curva
superior del grafico anterior (frecuencia de salida = 1 x
fM,N). (Consulte 7-24 Intensidad motor). Si la intensidad
del motor sobrepasa la nominal, el tiempo de funciona-
miento disminuye como si hubiera instalado ningun

. . . e ventilador.
el Cédigo Nacional de Seguridad Eléctrica (NEC).
1-93 Fuente de termistor
t[s] =
o Option: Funcién:
2000 | < -
I N Seleccione la entrada a la que se debe
1000 , = conectar el termistor (sensor PTC). No se
600 Y puede seleccionar una opcién de entrada
500 \ \ \ analdgica [1] o [2] si dicha entrada
ggg analdgica ya esta siendo utilizada como
200 fuente de referencia (seleccionada en el
N 3-15 Fuente 1 de referencia, 3-16 Fuente 2
T~ fSAL =1 xfMN .
100 L v de referencia o 3-17 Fuente 3 de
e — fSAL=2xfMN .
60 - referencia ).
4518 fSAL=0,2xfMN Cuando se utilice la opcién MCB 112,
30 debe seleccionarse siempre [0] Ninguno.
0 [0] | Ninguno
10 M [1] | Entrada analdgica
10 12 14 16 18 20 IMN 53
llustracién 3.8 [2] | Entrada analdgica
54
[3] | Entrada digital 18
AADVERTENCIA [4] | Entrada digital 19
Para mantener el estado PELV, todas las conexiones [5] | Entrada digital 32
realizadas con los terminales de control deben ser PELV; p. [6] | Entrada digital 33
ej.,, el termistor debe disponer de un aislamiento AVISO!

reforzado / doble. J .
Este parametro no se puede ajustar con el motor en

marcha.
AVISO!
Danfoss recomienda utilizar una tensién de alimentacién AVISO!

del termistor de 24 V CC.
La entrada digital debe ajustarse a [0] PNP - Activa a 24 V

en 5-00 Modo E/S digital.
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3.4 Parametros 2-** Frenos

3.4.1 2-0* Freno de CC

Grupo de parametros para configurar las funciones de
freno de CC y de CC mantenida.

2-00 Intensidad CC mantenida/precalent.

Range: Funcién:
50 %*| [O- Introduzca un valor de intensidad mantenida
160 %] | como valor porcentual de la intensidad nominal

del motor Iwn ajustada en el 1-24 Intensidad
motor. El 100 % de la intensidad de CC
mantenida corresponde a Iwn.

Este parametro mantiene el funcionamiento del
motor (par mantenido) o precalienta el motor.
Este par. estd activo si se selecciona [1] CC
mantenida / precalent. en el 7-80 Funcion de

parada.

AVISO!

El valor maximo depende de la intensidad nominal del
motor.

Evite la intensidad al 100 % durante demasiado tiempo.
Puede dafar el motor.

2-01 Intens. freno CC

Range: Funcién:
50 [0-
%* 1000 %] | porcentual de la intensidad nominal del motor
ImN (consulte 7-24 Intensidad motor). El 100 % de
la intensidad CC de freno corresponde a Iwn.

Introduzca un valor de intensidad como valor

La intensidad de frenado CC se aplica en un
comando de parada cuando la velocidad es
inferior al limite establecido en el 2-03 Velocidad
activacion freno CC [RPM]; cuando esta activa la
funcién de parada por freno de CC; o a través
del puerto de comunicacion serie. La intensidad
de frenado se activa durante el tiempo definido
en 2-02 Tiempo de frenado CC.

AVISO!

El valor maximo depende de la intensidad nominal del
motor. Evite la intensidad al 100 % durante demasiado
tiempo. Puede dafiar el motor.

2-02 Tiempo de frenado CC

Range: Funcién:

10 s*| [0 - 60 s] | Una vez activada, ajustar la duracion de la
intensidad de frenado CC en 2-01 Intens. freno
CC.

2-03 Velocidad activacién freno CC [RPM]

Range: Funcién:

[0-0
RPM] freno de CC a la que se activara la
intensidad de frenado de CC,
ajustada en 2-01 Intens. freno CC, tras

Size related* Ajuste la velocidad de conexién del

un comando de parada.

2-04 DC Brake Cut In Speed [Hz]

Range: Funcién:
Size related*| [0.0 - par. Ajuste la velocidad de conexion del
4-14 Hz] freno de CC a la que se activara la

corriente de frenado de CC, ajustada
en 2-01 DC Brake Current, tras un
comando de parada.

3.4.2 2-1* Func. energ. freno

Grupo de parametros para seleccionar parametros de freno
dindmico. Solo valido para los convertidores de frecuencia
con chopper de freno.

2-10 Funcién de freno

Option: Funcién:

[0] | No | Sin resistencia de freno instalada.

Range: Funcién:

Size [5.00 - Ajuste el valor de la resistencia de

related* 65535.00 freno en ohmios. Este valor se emplea
Ohm] para monitorizar la energia entregada a

la resistencia de freno en 2-13 Ctrol.
Potencia freno. Este pardmetro solo esta
activo en convertidores de frecuencia
con un freno dindmico integrado.
Utilice este parametro para valores sin
decimales. Si la seleccion tiene dos
decimales, utilice 30-81 Brake Resistor
(ohm).
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ite potencia de freno (kW)

Funcién:

Size [0.001 -
related* | 2000.000
kw]

Ajuste el limite de control de la potencia de
frenado transmitida a la resistencia.

El limite de control se determina como el
producto del ciclo maximo de trabajo (120
s) y la potencia méxima de la resistencia de
freno en ese ciclo de trabajo. Consulte la
siguiente formula.

Para las unidades de 200-240 V:

3902 X _tiempo de trabajo
R X 120

Presistencia =

Para las unidades de 380-480 V:

7782 X _tiempo de trabajo

R x 120

Pres/stencia -

Para las unidades de 525-600 V:

9432 x tiempo de trabajo

# R x 120

resistencia ~

AVISO!

Este parametro solo estd activo en convertidores de
frecuencia con un freno dindmico integrado.

2-13 Ctrol. Potencia freno

Option:

Funcién:

Este parametro solo estd activo en conver-
tidores de frecuencia con un freno dinamico
integrado.

Este parametro permite controlar la potencia
transmitida a la resistencia de freno. La
potencia se calcula sobre la base de la
resistencia (2-11 Resistencia freno (ohmios)), la
tensiéon de enlace de CC y el tiempo de
trabajo de la resistencia.

No

No se requiere ninguin control de potencia
de frenado.

(1

Advertencia

Activa una advertencia en la pantalla cuando
la potencia transmitida durante 120 s supera
el 100 % del limite de control (2-12 Limite
potencia de freno (kW)).

La advertencia desaparece cuando la
potencia transmitida desciende por debajo
del 80 % del limite de control.

Si el control de potencia esta ajustado como [0]
Desactivado o [1] Advertencia, la funcidn de freno seguird
activa, incluso si se supera el limite de control. Esto puede
llevar a la sobrecarga térmica de la resistencia. También es
posible generar una advertencia mediante un relé / una
salida digital. La precisién de medicién del control de
potencia depende de la exactitud del valor de la
resistencia (mejor que +20 %).

2-15 Comprobacién freno

Option:

Funcién:

Seleccione el tipo de prueba y la funcion de
control para comprobar la conexion a la
resistencia de freno, o si esta presente una
resistencia de freno, y para mostrar una
advertencia o una alarma en caso de fallo. La
funcion de desconexion de la resistencia de
freno se comprueba durante el encendido.
No obstante, la prueba de IGBT del freno se
realiza cuando no hay frenado. Una
advertencia o desconexion desconecta la
funcion de freno.

La secuencia de prueba es la siguiente:

1. La amplitud de rizado del enlace de
CC se mide durante 300 ms sin
frenado.

2. Se mide durante 300 ms la amplitud
de rizado del enlace de CC con el
freno aplicado.

3. Si la amplitud de rizado del enlace
de CC durante el frenado es inferior
a la amplitud de rizado del enlace
de CC antes del frenado +1 %.
Comprobacion del freno fallida;
devuelve una advertencia o una
alarma.

4. Si la amplitud de rizado del enlace
de CC durante el frenado es
superior a la amplitud de rizado del
enlace de CC antes del frenado +1
%. Comprobacién del freno correcta.

Desconexién

Desconecta el convertidor de frecuencia y
muestra una alarma cuando la potencia
calculada supera el 100 % del limite de
control.

Controla si hay cortocircuito en la resistencia
de freno y en el IGBT del freno durante su
funcionamiento. Si se produce un
cortocircuito, aparece una advertencia.

[3]

Advert. y
desconexion

Activa los dos anteriores, incluidas
advertencia, desconexién y alarma.

[1] | Advertencia

Controla la resistencia de freno y el IGBT del
freno, en caso de cortocircuito, y para realizar
una prueba de desconexion de la resistencia
de freno durante el encendido.

[2] | Desconexion

Controla un cortocircuito o desconexién de la
resistencia de freno, o un cortocircuito del
IGBT del freno. Si se produce un fallo, el
convertidor de frecuencia se desconectara y
emitird una alarma (bloqueo por alarma).
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2-15 Comprobacién freno

Option: Funcién:

[3] | Parada y Controla un cortocircuito o desconexion de la
desconexion | resistencia de freno, o un cortocircuito del
IGBT del freno. Si se produce un fallo, el
convertidor de frecuencia desacelerara por
inercia y se desconectard. Se mostrara una

alarma de bloqueo por alarma.

[4] [ Frenado de
CA

AVISO!

Para eliminar una advertencia relativa a [0] Desactivado o

[1] Advertencia, desconecte y vuelva a conectar la alimen-
tacion de red. Primero, debera corregirse el fallo. Con [0]

Desactivado o [1] Advertencia, el convertidor de frecuencia
sigue funcionando, incluso si se localiza un fallo.

2-16 AC brake Max. Current

Range: Funcién:
100.0 %*| [0.0 - 1000.0 | Introduzca la intensidad max. admisible
%] al usar el freno de CA para evitar el

recalentamiento de las bobinas del
motor. Funcién de freno de CA solo
disponible en modo de flujo.

2-17 Control de sobretensién

Option: Funcién:
[0

Desactivado | No se requiere control de sobretension (OVC).

[2

—

Activado Activa el control de sobretension (OVC).

AVISO!

El tiempo de rampa se ajusta autométicamente para evitar
la desconexién del convertidor de frecuencia.
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3.5 Parametros 3-** Referencia / Rampas 0303 2
) \ 3
3.5.1 3-0% Limites referencia B
|
3-02 Referencia minima ‘
Range: Funcién: \ ‘
Size [-999999.999 - Introduzca el valor minimo | i
related* | par. 3-03 deseado para la referencia i i
ReferenceFeedba- | remota. El valor y la unidad de P3-02 § |
ckUnit] la referencia minima coinciden o ,
con la elecciéon hecha en el / 1 1
1-00 Modo Configuracién y el 4 \ |
20-12 Referencia/Unidad Y 7 i i
Realimentacién, respectivamente. / i i
4 | |
/ i |
Range: Funcién: 4 | |
Size [ par. 3-02 - Introduzca el valor méaximo 6 5\0 1(‘)0% P3-10
related* [ 999999.999 aceptable para la referencia
ReferenceFeedba- | remota. El valor y unidad de la llustracién 3.9
ckUnit] referencia maxima coinciden
con la configuracion realizada
en el 1-00 Modo Configuracién y 130BAT49.10
el 20-12 Referencia/Unidad
Realimentacién, respectivamente. 12 (+24)
Option: Funcién: $—— —10101010 29 [P. 5-13=Ref. interna LSB]
[0] | Suma Suma las fuentes de referencia externa e ¢———— —11001100 32 [P. 5-14=Ref. interna MSB]
interna.
L————11110000 33 [P. 5-15=Ref. interna EXB]
[11 | Externa si/no | Utiliza la fuente de referencia interna o
externa.
Cambie entre externa e interna a través de un
comando o una entrada digital. llustracién 3.10

3.5.2 3-1* Referencias

3-11 Velocidad fija [Hz]

Seleccione las referencias internas. Seleccione Referencia Range: Funcién:
interna bit 0 / 1/ 2 [16], [17] o [18] para las entradas Size [0 - par. |La velocidad fija es una velocidad de
digitales correspondientes del grupo de parametros 5-1*. related* 4-14 Hz] salida fija a la que funciona el
convertidor de frecuencia cuando se
activa la funcién de velocidad fija.
Matriz [8] Consulte también 3-80 Tiempo rampa
Range: Funcién: veloc. fija.
0 %*| [-100 - [Es posible programar hasta 8 referencias
100 %] internas distintas (0-7) en este pardmetro,

utilizando programacién indexada. La referencia
interna se indica en forma de porcentaje del
valor Refuwax (3-03 Referencia mdxima). Al utilizar
referencias internas, seleccione Ref. interna LSB,
MSB o EXB [16], [17] o [18] para las entradas
digitales correspondientes en el grupo de
parametros 5-1* Entradas digitales.
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3-13 Lugar de referencia

Option:

Funcién:

3-15 Fuente 1 de referencia

Option: Funcién:

Seleccionar origen de referencia por activar.

[0] | Conex. a
manual/auto

Utilizar la referencia local en modo manual o
la referencia remota en modo automatico.

[1] | Remoto Utilizar la referencia remota tanto en modo
manual como en modo automatico.
[2] | Local Utilizar la referencia local tanto en modo

manual como en modo automatico.

AVISO!

Cuando se ajusta como [2] Local, el
convertidor de frecuencia arranca de
nuevo con este ajuste después de una
desconexioén de la alimentacién.

3-14 Referencia interna relativa

Range: Funcién:
0 %*| [-100 - La referencia actual, X, se incrementa o se
100 %] reduce en el porcentaje Y, ajustado en

3-14 Referencia interna relativa. Esto da como
resultado la referencia Z actual. La referencia
actual (X) es la suma de las entradas
seleccionadas en 3-15 Fuente 1 de referencia,
3-16 Fuente 2 de referencia, 3-17 Fuente 3 de
referencia y 8-02 Fuente de control.

<

X

Relativo d Referencia
Z=x+x*v/100 [P real
resultanteA

130BA059.12

llustracién 3.11

130BA278.10

-100

llustracién 3.12

Seleccione la entrada de
referencia que se utilizara para la
primera sefal de referencia.

3-15 Fuente 1 de referencia,

3-16 Fuente 2 de referencia y

3-17 Fuente 3 de referencia
definen hasta tres sefales de
referencia distintas. La suma de
estas senales de referencia define
la referencia actual.

[0] | Sin funcién

[1] | Entrada analdgica 53

[2] | Entrada analdgica 54

[7]1 | Entrada pulsos 29

[8] | Entrada pulsos 33

[20] | Potenciom. digital

[21] | Entrada analdgica X30/11
[22] | Entrada analdgica X30/12

—_

—_

24] | Entr. analég. X42/3

[25] | Entr. analdg. X42/5

[29] | Entrada analdgica X48/2
[30] | Lazo cerrado 1 ampl.

1
1
1
23] | Entr. analdg. X42/1
]
1
]

[31] | Lazo cerrado 2 ampl.

[32] | Lazo cerrado 3 ampl.

AVISO!

No se puede cambiar este parametro con el motor en
marcha.

3-16 Fuente 2 de referencia

Option: Funcién:

Seleccione la entrada de
referencia que se utilizara para la
segunda senal de referencia.
3-15 Fuente 1 de referencia,

3-16 Fuente 2 de referencia y

3-17 Fuente 3 de referencia
definen hasta tres senales de
referencia distintas. La suma de
estas senales de referencia define
la referencia actual.

[0] | Sin funcién

[1] | Entrada analdgica 53

[2] | Entrada analdgica 54
[7] | Entrada pulsos 29
[8] | Entrada pulsos 33

[20] | Potenciom. digital
[21] | Entrada analdgica X30/11
[22] | Entrada analdgica X30/12
[23] | Entr. analdg. X42/1
[24] | Entr. analdg. X42/3
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3-16 Fuente 2 de referencia 3-19 Velocidad fija [RPM]

Option: Funcién: Range: Funcién:

[25] | Entr. anal6g. X42/5 Size [0 - par. |Introduzca un valor para la velocidad fija
[29] | Entrada anal6gica X48/2 related* 4-13 RPM] | nveLocibap Fua, que es una velocidad de
[30] | Lazo cerrado 1 ampl. salida fija. El convertidor de frecuencia
[31] | Lazo cerrado 2 ampl. funciona a esta velocidad cuando la

[32] | Lazo cerrado 3 ampl. funcion de velocidad fija esta activada. El

limite maximo se define en 4-13 Limite

AVISOI alto veloc. motor [RPM].

No se puede cambiar este parametro con el motor en Consulte también 3-80 Tiempo rampa
marcha. veloc. fija.
3-17 Fuente 3 de referencia 3.5.3 3-4* Rampa 1
Option: Funcién:
Seleccione la entrada de Configurar el parametro de rampa, los tiempos de rampa,
referencia que se usara para la para cada una de las dos rampas (grupos de pardmetros
tercera sefal de referencia. 3-4* y grupos de pardmetros 3-5%).
3-15 Fuente 1 de referencia,
3-16 Fuente 2 de referencia y RPM 1308A169.11
3-17 Fuente 3 de referencia E;:{iij
- superior
definen hasta tres senales de Refarencia d— — $ _ .
referencia distintas. La suma de P 1-25 ./]| !
Veloc. N
estas senales de referencia define motor /: : : :
P 4-11
la referencia actual. Limite - T
inferior | [
[0] | Sin funcién : : : :
[1] | Entrada analdgica 53 ! ! ' ! !
. . |P 3-*1 ! | TP 3-%2 |
[2] | Entrada analégica 54 |Tiempo de | | iempo de  |TiemPpO
|rampa o) | | | lrampa (x) de|
[71 | Entrada pulsos 29 de acel. I | |decel. |
| | | |-<—>I
[8] | Entrada pulsos 33 re—tacc —»} b— tdec —
[20] | Potenciom. digital llustracién 3.13

[21] | Entrada analdgica X30/11
[22] | Entrada analdgica X30/12

[23] [ Entr. analég. X42/1 3-41 Rampa 1 tiempo acel. rampa

[24] | Entr. analdg. X42/3

Range: Funcién:
[25] | Entr. analog. ,X%Z/S Size [1.00 - | Introduzca el tiempo de aceleracion de
[29] | Entrada analdgica X48/2 related* 3600 s] rampa, es decir, el tiempo de aceleracion

[30] | Lazo cerrado 1 ampl. de 0 r/min a 1-25 Veloc. nominal motor.

[31] | Lazo cerrado 2 ampl. Seleccione un tiempo de aceleracién de

[32] | Lazo cerrado 3 ampl. rampa tal que la corriente de salida no
AVISOI exceda el limite de corriente de
‘ 4-18 Limite intensidad durante la rampa.

No se puede cambiar este parametro con el motor en

Consulte el tiempo de desaceleracion de
marcha.

rampa en 3-42 Rampa 1 tiempo desacel.
rampa.

tacel. X nnom [ par..1 — 25]
ref. [r/min]

par..3 — 41 = [s]
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3-42 Rampa 1 tiempo desacel. rampa

Range:

Funcién:

Size
related*

[1.00 -
3600 s]

Introduzca el tiempo de desaceleracion de
rampa, es decir, el tiempo de desacele-
raciéon desde 1-25 Veloc. nominal motor
hasta 0 r/min. Seleccione un tiempo de
desaceleracion tal que no se produzca una
sobretension en el inversor, debido al
funcionamiento regenerativo del motor, y
tal que la corriente generada no exceda el
limite establecido en el 4-18 Limite
intensidad. Consulte el tiempo de
aceleracion de rampa en 3-41 Rampa 1
tiempo acel. rampa.

par..3 — 42 =

tdesac. X nnom [ par..1 — 25]r5]
L

ref. [r/min]

3.5.4 3-5* Rampa 2

Seleccion de los parametros de rampa; véase el grupo de

pardmetros 3-4%,

3-51 Rampa 2 tiempo acel. rampa

sl

Range: Funcién:
Size Introduzca el tiempo de aceleracion de rampa,
related* |[1.00 |[es decir, el tiempo de aceleracién desde 0

- 3600 | r/min hasta 7-25 Veloc. nominal motor.

Seleccione un tiempo de aceleracién de rampa
tal que la corriente de salida no exceda el
limite de corriente de 4-18 Limite intensidad
durante la rampa. Consulte el tiempo de
desaceleracion en 3-52 Rampa 2 tiempo desacel.
rampa.

tacel. x nnom [ par.. 1 — 25] i

par-3 =5l = ref. [r/min]

3-52 Rampa 2 tiempo desacel. rampa

sl

Range: Funcién:
Size Introduzca el tiempo de desaceleracién de
related* | [1.00 |rampa, es decir, el tiempo de desaceleracién
- desde 1-25 Veloc. nominal motor hasta 0 r/min.
3600 | Seleccione un tiempo de desaceleracion de

rampa tal que no se produzca una sobretension
en el inversor, debido al funcionamiento
regenerativo del motor, y tal que la corriente
generada no exceda el limite establecido en el
4-18 Limite intensidad. Consulte el tiempo de
aceleracion de rampa en 3-51 Rampa 2 tiempo
acel. rampa.

tdesac. X _nnom|[ par.. 1 — 25]
ref. [r/min]

par..3 —52 = [s]

3.5.5 3-8* Otras rampas

3-80 Tiempo rampa veloc. fija

Range:

Funcién:

Size
related*

[ -
3600
sl

Introduzca el tiempo de rampa de velocidad
fija, es decir, el tiempo de aceleracién / desace-
leracién entre 0 r/min y la velocidad nominal
del motor (nm, N) (ajustada en 7-25 Veloc.
nominal motor). Asegurese de que la corriente
de salida resultante requerida para el tiempo de
rampa de velocidad fija determinado no excede
el limite de corriente de 4-18 Limite intensidad.
El tiempo de rampa se inicia tras la activacién
de una senal de velocidad fija mediante el
panel de control, una entrada digital o el
puerto de comunicacién en serie.

par..3 — 80 =

tVelocidad fija x nnom [ par.. 1 — 25]
Velocidad fija velocidad [ par.. 3 — 19]

[s]

p
Velocida

P 4-13 RPM
limite alto

1-25
d

P 3-19

Velocidad fija

P 4-11 RPM
limite bajo

130BA070.10

llustraci

6n 3.14

RPM A

del motor

[
!
j -
1
|
|
|
|

1P 3-80 IP3-80
IRampa de ! IRampa del
:aceleracién .deceleraci{ﬁn
1 1 I 1

3-84 Initial Ramp Time

Range: Funcién:
0.00 [0.00 - | Introduzca el Tiempo de rampa de aceleracién
s* 60.00 s] | inicial hasta el Limite bajo de velocidad del

motor, 4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM] o
4-12 Limite bajo veloc. motor [Hz]. Las bombas
sumergibles para pozos profundos pueden
sufrir dainos al funcionar por debajo de la
velocidad minima. Se recomienda utilizar un
tiempo de rampa rapido por debajo de la
velocidad minima de la bomba. Este parametro
puede aplicarse como una velocidad de rampa
rapida desde la velocidad cero hasta el limite
bajo de la velocidad del motor. Consulte
Ilustracion 3.15.
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Velocidad o
I
O
(=}
Velocidad %
del motor I =
Alto -
Velocidad | - / - - .
del motor
Inicial
Rampa
Hora

llustracién 3.15 Tiempo de rampa inicial y final

3-85 Check Valve Ramp Time

3-86 Check Valve Ramp End Speed [RPM]

Range: Funcién:
Size related* | [0 - par. Ajustar la velocidad del motor en
4-11 RPM] RPM por debajo del limite inferior de

velocidad para que, de este modo,
deje de utilizarse la valvula de
retencioén. Consulte /lustracion 3.16.

3-87 Check Valve Ramp End Speed [HZ]

Range: Funcién:
Size related* [ [0.0 - par. [ Ajustar la velocidad del motor del
4-12 Hz] motor en [Hz] por debajo del limite

inferior de velocidad del motor para

Range: Funcién: que, de este modo, deje de utilizarse
0.00 [0.00 - [ Para proteger las valvulas de retencion de bola SIUEnDC GRS
. . retencién. Consulte llustracion 3.16.
s* 60.00 s] | cuando es necesario realizar una parada, la
rampa para la vélvula de retencién puede . 5
- . 3-88 Final Ramp Time
utilizarse como velocidad de rampa lenta desde
4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM] o 4-12 Limite Range: Funcién:
bajo veloc. motor [Hz], a la Velocidad final de la 0.00 [0.00 - | Introduzca el Tiempo de rampa final a utilizar
rampa de la valvula de retencion, ajustada por s* 60.00 s] | para desacelerar desde el Limite bajo veloc.
el usuario en 3-86 Check Valve Ramp End Speed motor, 4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM] o
[RPM] o 3-87 Check Valve Ramp End Speed [HZ]. 4-12 Limite bajo veloc. motor [Hz], a velocidad
Cuando 3-85 Check Valve Ramp Time es distinto cero.
de 0 segundos, se trabaja con el tiempo de Las bombas sumergibles para pozos profundos
rampa de la valvula de retencion, que se pueden sufrir dafos al funcionar por debajo de
utilizard para efectuar una rampa de desacele- la velocidad minima. Se recomienda utilizar un
racion de la velocidad del motor desde el limite tiempo de rampa rapido por debajo de la
inferior de velocidad hasta la velocidad final de velocidad minima de la bomba. Este parametro
la valvula de retencién establecida en puede aplicarse como una velocidad de rampa
3-86 Check Valve Ramp End Speed [RPM] o répida desde el limite bajo de velocidad del
3-87 Check Valve Ramp End Speed [HZ]. Consulte motor hasta velocidad cero. Consulte
llustracion 3.16. llustracion 3.15.
Velocidad =
5
Velocidad Z
delmotor{ — — — - — — 3
b
Alto Normal
Rampa
Velocidad
delmotor | — /
Bajo Valvula de retencion T~
Velocidad final
Hora

llustracién 3.16 Rampa de la vélvula de retencién
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3.5.6 3-9* Potenciom. digital

La funcion de potenciémetro digital permite al usuario
aumentar o disminuir la referencia real ajustando las
entradas digitales mediante las funciones AUMENTAR,
DISMINUIR o BORRAR. Para activar la funcién, al menos una
entrada digital debe ajustarse como AUMENTAR o
DISMINUIR.

3-90 Tamaiio de paso

Range: Funcién:
0.10 %* [ [0.01 - Introduzca el tamano de incremento
200 %] requerido para AUMENTAR / DISMINUIR

como porcentaje de la velocidad sincrona
del motor ns. Si AUMENTAR / DISMINUIR
esta activado, la referencia resultante
aumentara o disminuira en la cantidad
definida en este parametro.

3-91 Tiempo de rampa

Range: Funcién:
1s| [0- Introduzca el tiempo de rampa, es decir, el tiempo
3600 s] | para el ajuste de la referencia del 0 % al 100 % de

la funcion de potenciémetro digital especificada
(AUMENTAR, DISMINUIR o BORRAR).

Si AUMENTAR / DISMINUIR esta activo mas tiempo
que el periodo de retardo de rampa especificado
en 3-95 Retardo de rampa, la referencia real
aumentara o disminuira segun este tiempo de
rampa. El tiempo de rampa se define como el
tiempo utilizado para ajustar la referencia en el
tamano de paso especificado en 3-90 Tamario de
paso.

3-92 Restitucién de Energia
Option: Funcién:
[0] | No

Reinicia la referencia del potenciémetro digital al 0%
después del encendido.

[11 | Si | Restaura al reiniciar la dltima referencia del

potenciéometro digital.

3-93 Limite maximo

Range: Funcién:
100 %* [ [-200 - 200 | Ajustar el valor maximo admisible para la
%] referencia resultante. Esto es aconsejable

si se utiliza el potenciémetro digital para
afinar la referencia resultante.

3-94 Limite minimo

Range: Funcién:
0 %* [ [-200 - 200 [ Ajuste el valor minimo admisible para la
%] referencia resultante. Esto es aconsejable si

se utiliza el potenciémetro digital para
afinar la referencia resultante.

3-95 Retardo de rampa

Range: Funcién:
Size [0.000 - | Introduzca el retardo necesario desde la
related* 0.000 ] activacion de la funcién del

potencidémetro digital hasta que el
convertidor de frecuencia comience a
efectuar la rampa del valor de referencia.
La referencia comienza la rampa tan
pronto se active AUMENTAR /
DISMINUIR, con un retardo de 0 ms.
Consulte también 3-97 Tiempo de rampa.

Velocidad

A

130BA158.11

——— P3-95 ———»

-
-

Tiempo (s;
Incr, ——
llustracién 3.17
Velocidad 1308A159.11
A
i
i
P3-95 -
>
Tiempo (s}
Decr. _—

llustracién 3.18
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3.6 Parametros 4-** Limites / Advertencias

Grupo de parametros para configurar limites y
advertencias.

3.6.1 4-1* Limites del motor

Defina los limites de par, corriente y velocidad para el
motor y la reaccion del convertidor de frecuencia, cuando
se sobrepasen los limites.

Un limite puede generar un mensaje en la pantalla. Una
advertencia generard siempre un mensaje en pantalla o en
el bus de campo. Una funcién de control puede iniciar una
advertencia o una desconexion, a partir de la cual el
convertidor de frecuencia se parara y generarca un
mensaje de alarma.

4-10 Motor Speed Direction

Option: Funcién:

Seleccione la direccién deseada para la
velocidad del motor. Cuando 7-00 Modo
Configuracion esta ajustado a [3] Lazo cerrado,
el valor predeterminado del pardametro se
cambia a [0] Izgda. a dcha. Si se seleccionan
ambas direcciones, no se puede seleccionar
desde el LCP el funcionamiento en sentido
contrario a las agujas del reloj.

[0] | Clockwise

4-13 Limite alto veloc. motor [RPM]

Range: Funcién:

Size [ par. Introduzca el limite maximo para la

related* 4-11 - velocidad del motor. El limite alto de
60000 velocidad del motor puede ajustarse para
RPM] que coincida con la velocidad nominal

maxima recomendada por el fabricante. El
limite alto de velocidad del motor debe
ser superior al ajuste del 4-11 Limite bajo
veloc. motor [RPM]. Solo se mostraran los
4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM] o

4-12 Limite bajo veloc. motor [Hz] en
funcion de otros pardmetros ajustados en
el menu principal y en funcién de ajustes
predeterminados dependientes de la
ubicaciéon geografica.

AVISO!

La frecuencia de salida méxima no puede superar en mas
de un 10 % la frecuencia de conmutacién del inversor
(14-01 Frecuencia conmutacion).

AVISO!

Cualquier cambio en el 4-13 Limite alto veloc. motor [RPM]
reiniciara el valor del 4-53 Advert. Veloc. alta al mismo valor
ajustado en el 4-13 Limite alto veloc. motor [RPM].

4-14 Limite alto veloc. motor [Hz]

velocidad del motor puede ajustarse
para que coincida con la velocidad
minima recomendada por el fabricante
del mismo. El limite bajo de velocidad
del motor no debe exceder el ajuste de
4-13 Limite alto veloc. motor [RPM].

4-12 Limite bajo veloc. motor [Hz]

Range: Funcién:
Size [0 - par. |Introduzca el limite minimo para la
related* 4-14 Hz] velocidad del motor. El limite bajo de

la velocidad del motor puede corres-
ponderse con la frecuencia de salida
minima del eje del motor. El limite
bajo de velocidad no debe exceder el
ajuste del 4-14 Limite alto veloc. motor
[Hz].

[2] | Both
directions Range: Funcién:
Size [ par. Introduzca el limite méximo para la
il Bl ey et inteikel ([ related* 4-12 - velocidad del motor. El limite alto de
Range: Funcion: par. 4-19 | velocidad del motor puede ajustarse para
Size [0 - par. | Introduzca el limite minimo para la Hz] que se corresponda con el maximo
related* 4-13 RPM] | velocidad del motor. El limite bajo de recomendado por el fabricante del eje del

motor. El limite alto de velocidad del
motor debe ser superior al ajuste del

4-12 Limite bajo veloc. motor [Hz]. Solo se
mostraran los 4-13 Motor Speed High Limit
[RPM] o 4-14 Limite alto veloc. motor [Hz] en
funcién de otros parametros ajustados en
el menu principal y en funcién de ajustes
predeterminados dependientes de la
ubicacion geografica.

AVISO!

La frecuencia de salida max. no puede superar en mas del
10 % la frecuencia de conmutacion del inversor
(14-01 Frecuencia conmutacion).
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4-16 Modo motor limite de par 4-19 Frecuencia salida max.

Range: Funcién: Range: Funcién:
Size [O- Introduzca el limite de par méximo para el Size [1- Introduzca el valor de la frecuencia
related* 1000.0 funcionamiento del motor. El limite de par related* 1000.0 maxima. 4-19 Frecuencia salida madx.
%] esta activo en el intervalo de velocidades Hz] especifica el limite absoluto de la salida
hasta la velocidad nominal del motor, de frecuencia del convertidor de
incluida, ajustada en 1-25 Veloc. nominal frecuencia para mejorar la seguridad en
motor. Para evitar que el motor alcance el aplicaciones donde debe evitarse un
par de calado, el ajuste predeterminado es exceso de velocidad. Este limite absoluto
1,1 x el par motor nominal (valor se aplica en todas las configuraciones y es
calculado). Consulte también 14-25 Retardo independiente del ajuste de 7-00 Modo
descon. con lim. de par para obtener mas Configuracion. Este parametro no se puede
detalles. ajustar con el motor en marcha.
Si se modifica un ajuste en 7-00 Modo
Configuracién a 1-28 Comprob. rotacion . N
motor, 4-16 Modo motor limite de par no se 3.6.2 4-5% AJUStar advertenCIaS
reajusta automaticamente al valor
predeterminado. Definir limites de advertencias ajustables para corriente,
velocidad, referencia y realimentacion.

4-17 Modo generador limite de par

Range: Funcién: AVISO!

100 [0- Introduzca el limite de par maximo para el No se ve en pantalla, solo en .
%* 1000.0 %] | funcionamiento en modo de generador. El
limite de par esta activo en el rango de Se muestran advertencias en el display, la salida
velocidades hasta la velocidad nominal configurada o el bus serie.
(incluida) del motor (7-25 Veloc. nominal
motor). Consulte 14-25 Retardo descon. con Imotor A 2
8
lim. de par para mas informacion. §
Si se modifica un ajuste en 7-00 Modo ' 1 1 ' "
Y S b y bum | o | .
onfiguracién a 1-28 Comprob. rotacion (P 4-18) ! | % I |
motor, 4-17 Modo generador limite de par no ! | % | !
) - IATA 4+ — e S
se reajusta automaticamente al valor (P 4-51) : I % | :
predeterminado. i : % : i
1
: L, DENTROZOE 1 |
o [ I~ RANGO 1 '
4-18 Current Limit ! I 7 | i
. ian. i I % I |
Range: Funcién: lgasA L — L _ J_____ I__%__L___E__
Size [1.0 - Introduzca el limite de intensidad para el (P 4-50) | : % : i
related* 1000.0 %] | funcionamiento del motor y del i | % | i .
X ! | 1 ! nmofoL[RPM.
generador. Para evitar que el motor 0 T T 0 »
| | par de calado. el ai NMIN  NBAJA REF naALTA  NMAX
alcance el par de calado, el ajuste (P 4-11) (P 4-52) (P 4-53) (P 4-13)

predeterminado es 1,1 x el par motor llustracién 3.19
nominal (valor calculado). Si se cambia un

ajuste de 7-00 Modo Configuracién a 1-26

Par nominal continuo, 4-18 Limite X
. . - » 4-50 Advert. Intens. baja
intensidad no se reinicia automaticamente

con el ajuste predeterminado. Range: Funcion:
0 A*| [0 - par. |Introduzca el valor de Igajo. Cuando la

4-51 A] intensidad del motor cae por debajo de este
limite (Isaso), en el display se muestra
INTENSIDAD BAJA. Las salidas de senal pueden
programarse para producir una sefal de estado
en el terminal 27 0 29 y en la salida de relé 01
o 02. Consulte llustracion 3.19.
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4-51 Advert. Intens. alta

4-54 Advertencia referencia baja

ALTA. Las salidas de sefal pueden
programarse para producir una sefal de
estado en el terminal 27 0 29 y en la
salida de relé 01 o 02. Consulte
Ilustracion 3.19.

4-52 Advert. Veloc. baja

Range: Funcién:

0 RPM*| [O - Introducir el valor de nBAJO. Cuando la
par. 4-53 | velocidad del motor cae por debajo de este
RPM] limite (nBAJO) el display muestra VELOC.

BAJA. Las salidas de sefal pueden
programarse para producir una sefal de
estado en el terminal 27 6 29 y en la salida
de relé 01 6 02. Programe el limite inferior de
senal de la velocidad del motor, ngaja, dentro
del rango de trabajo normal del convertidor
de frecuencia. Consulte el diagrama en esta

Range: Funcién: Range: Funcién:

Size [ par. Introduzca el valor de Iaito. Cuando -999999.999 * [ [-999999.999 - | Introduzca el limite de

related* 4-50 - par. | intensidad del motor supera el limite par. 4-55 ] referencia inferior. Cuando la
16-37 Al (IaLto), el display muestra INTENSIDAD referencia real desciende por

debajo de este limite, la
pantalla indica Refgasa. Las
salidas de sefnal pueden
programarse para producir una
sefal de estado en el terminal
27 0 29 y en la salida de relé 01
o 02.

4-55 Advertencia referencia alta
Range: Funcién:

999999.999 *

[ par. 4-54 - Introduzca el limite de referencia

999999.999 ] superior. Cuando la referencia
real supera este limite, la
pantalla indica RefaiTa. Las
salidas de sefal pueden
programarse para producir una
sefal de estado en el terminal

27 0 29 y en la salida de relé 01

para producir una sefial de estado en el
terminal 27 o0 29 y en la salida de relé 01 o
02. Programe el limite de sefal superior de
la velocidad del motor, naLto, dentro del
intervalo de funcionamiento normal del
convertidor de frecuencia. Consulte
llustracion 3.19.

misma seccion. o 02.
4-53 Advert. Veloc. alta 4-56 Advertencia realimentacion baja
Range: Funcién: Range: Funcién:
Size [ par. Introduzca el valor de naLto. Cuando la -999999.999 [-999999.999 - Introduzca el limite de
related* | 4-52 - velocidad del motor supera este limite ProcessCtrlUnit* | par. 4-57 realimentacion inferior.
par. 4-13 | (naLto), la pantalla indica VELOCIDAD ALTA. ProcessCtrlUnit] Cuando la realimentacion
RPM] Las salidas de sefal pueden programarse desciende por debajo de

este limite, la pantalla
indica Realim.gaja. Las
salidas de sefnal pueden
programarse para producir
una sefal de estado en el
terminal 27 0 29 y en la
salida de relé 01 o 02.

AVISO!

Cualquier cambio en el 4-13 Limite alto veloc. motor [RPM]
reiniciara el valor del 4-53 Advert. Veloc. alta al mismo valor
ajustado en el 4-13 Limite alto veloc. motor [RPM].

Si se necesita un valor diferente en el 4-53 Advert. Veloc.
alta, debe ajustarse después de programar el 4-13 Limite
alto veloc. motor [RPM].

4-57 Advertencia realimentacién alta

Range: Funcién:
999999.999 [ par. 4-56 - Introducir limite realim.
ProcessCtrlUnit* | 999999.999 inferior. Cuando la

ProcessCtrlUnit] realimentacién supera
este limite, el display
indica Feedbhigh
(Realimentacion alta). Las
salidas de senal pueden
programarse para
producir una senal de
estado en el terminal 27 o
29 y en la salida de relé
01 o 02.
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4-58 Funcién Fallo Fase Motor 4-63 Veloc. bypass hasta [Hz]

AVISO!

Este parametro no se puede ajustar con el motor en
marcha.

3.6.3 4-6* Bypass veloc.

Algunos sistemas requieren evitar algunas velocidades o
frecuencias de salida, debido a problemas de resonancia.
Pueden evitarse como maximo cuatro rangos de frecuencia
o de velocidad.

4-60 Velocidad bypass desde [RPM]

Option: Funcién: Matriz [4]
Muestra una alarma en caso de que falte una Range: Funcién:
fase del motor. Size related* | [0 - par. En algunos sistemas es necesario
[0] | Desactivado | En caso de que falte una fase del motor, no se 4-14 Hz] evitar algunas velocidades de salida
muestra ninguna alarma. por problemas de resonancia en el
sistema. Introduzca los limites

superiores de las velocidades que se
deben evitar.

3.6.4 Ajuste semiautomatico de la
velocidad de bypass

El ajuste semiautomatico de la velocidad de bypass puede
utilizarse para facilitar la programacién de las frecuencias
que evitar, debido a resonancias en el sistema.

Lleve a cabo el siguiente procedimiento.

por problemas de resonancia en el
sistema. Introduzca los limites
inferiores de las velocidades que se
deben evitar.

4-61 Velocidad bypass desde [Hz]

Matriz [4]
L 1. Pare el motor.
Range: Funcién:
Size related* | [0 - par. En algunos sistemas es necesario 2. Seleccione Activado en 4-64 Ajuste bypass
4-13 RPM] evitar algunas velocidades de salida semiauto.

Pulse Hand on en el LCP para iniciar la busqueda
de bandas de frecuencia que producen
resonancias. El motor acelerard conforme a la

rampa ajustada.

Cuando se recorra una banda de resonancia,
pulse OK en el LCP al salir de la banda. La

por problemas de resonancia en el
sistema. Introduzca los limites
inferiores de las velocidades que se
deben evitar.

Matriz [4]

Range:

4-62 Velocidad bypass hasta [RPM]

Funcion:

Size related*

[0 - par.
4-13 RPM]

En algunos sistemas es necesario
evitar algunas velocidades de salida
por problemas de resonancia en el
sistema. Introduzca los limites
superiores de las velocidades que
se deben evitar.

Matriz [4] frecuencia real se almacenara como primer

Range: Funcién: elemento en 4-62 Velocidad bypass hasta [RPM] o

Size related* | [0 - par. En algunos sistemas es necesario 4-63 Veloc. bypass hasta [Hz] (matriz). Repita esto
4-14 Hz] evitar algunas velocidades de salida para cada banda de resonancia identificada

durante la aceleracién (pueden ajustarse un
méximo de cuatro).

5. Cuando se haya alcanzado la velocidad maxima,
el motor comenzara a desacelerar automati-
camente. Repita el procedimiento anterior
cuando la velocidad salga de las bandas de
resonancia durante la desaceleracién. Las
frecuencias reales registradas al pulsar OK se
almacenaran en 4-60 Velocidad bypass desde [RPM]
0 4-61 Velocidad bypass desde [Hz].

6. Cuando el motor haya efectuado una rampa de
desaceleracion hasta detenerse, pulse OK. El
4-64 Ajuste bypass semiauto se reiniciard automati-
camente en Off. El convertidor de frecuencia
permanecera en modo Hand hasta que se pulse
Off o Auto on en el LCP.

MG200505 - VLT® es una marca registrada de Danfoss

59




Dt

Descripcién del parametro Guia de programacién del convertidor de frecuencia VLT® AQUA

Si las frecuencias de una cierta banda de resonancia no se
registran en el orden correcto (los valores de frecuencia
almacenados en Velocidad bypass hasta son mayores que
los de Velocidad bypass desde), o si no tienen los mismos
numeros de registros para Bypass desde y Bypass hasta,
todos los registros se cancelaran y se mostrara el siguiente
mensaje: Areas de velocidad obtenidas superpuestas o sin
determinar por completo. Pulse [Cancel] para anular.

4-64 Ajuste bypass semiauto

Option: Funcién:

[0] | No Sin funcion

[1]1 | Activado | Inicia el ajuste semiautomatico de bypass y
continua el procedimiento descrito anteriormente.
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37 Parémetros 54+ £ digita

Option: Funcién:

Grupo de parametros que sirven para configurar la entrada

y la salida digital [0] [Entrada | Define el terminal 27 como entrada digital.

[1] | Salida Define el terminal 27 como salida digital.
3.7.1 5-0* Modo E/S digital
AVISO!
Parametros para configurar la entrada y salida utilizando No se puede cambiar este parametro con el motor en
NPN y PNP. marcha.
5-00 Modo E/S digital
P ———
Option: Funcién: X .,
Option: Funcién:

Las entradas digitales y las salidas digitales

[0] [Entrada | Define el terminal 29 como entrada digital.
programadas son preprogramables para

funcionar tanto con sistemas PNP como NPN. [1] | Salida Define el terminal 29 como salida digital.
[0] | PNP - Activo a | Acciona en impulsos direccionales positivos AVISO'
24V (0). Los sistemas PNP tienen una resistencia a ¢

No se puede cambiar este parametro con el motor en
marcha.

GND (conexion a tierra).

[1]1 | NPN - Activo a | Acciona en impulsos direccionales negativos
oV (1). Los sistemas NPN tienen una carga de
arranque de hasta +24 V en el convertidor
de frecuencia.

AVISO!

No se puede cambiar este parametro con el motor en
marcha.

3.7.2 5-1* Entradas digitales

Pardmetros para configurar las funciones de entrada para los terminales de entrada.
Las entradas digitales se usan para seleccionar varias funciones del convertidor de frecuencia. Todas las entradas digitales
pueden ajustarse a las siguientes funciones:

Funcién de entrada digital Selecciéon Terminal
Sin funcionamiento [0] Todos *term. 32, 33,29y 19
Reinicio [1 Todos
Inercia inversa [2] Todos * term. 27
Inercia y reinicio inverso [3] Todos
Freno de CC inverso [5] Todos
Parada inversa [6] Todos
Bloqueo externo [7] Todos
Arranque [8] Todos
Arranque por impulsos [9] Todos
Cambio de sentido [10] Todos
Iniciar inversiéon [11] Todos
Velocidad fija [14] Todos
Referencia interna activada [15] Todos
Ref. interna bit 0 [16] Todos
Ref. interna bit 1 [17] Todos
Ref. interna bit 2 [18] Todos
Mantener referencia [19] Todos
Mantener salida [20] Todos
Aceleracion [21] Todos
Desaceleracion [22] Todos
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Seleccionar ajuste bit 0 [23] Todos
Seleccionar ajuste bit 1 [24] Todos
Entrada de impulsos [32] term. 29y 33
Rampa bit 0 [34] Todos
Fallo de red inversa [36] Todos
Arranque manual / autom. [51] Todos
Permiso de arranque [52] Todos
Arranque manual [53] Todos
Arranque autom. [54] Todos
Incremento DigiPot [55] Todos
Disminucion DigiPot [56] Todos
Borrar DigiPot [57] Todos
Contador A (asc.) [60] 29, 33
Contador A (desc.) [61] 29, 33
Reiniciar contador A [62] Todos
Contador B (asc.) [63] 29, 33
Contador B (desc.) [64] 29, 33
Reiniciar contador B [65] Todos
Modo de reposo [66] Todos
Reiniciar cddigo de mantenimiento [78] Todos
Tarjeta PTC 1 [80] Todos
Barrido de la bomba por impulsos [85] Todos
Arrangue de la bomba principal [120] Todos
Alternancia de la bomba principal [121] Todos
Bloqueo bomba 1 [130] Todos
Bloqueo bomba 2 [131] Todos
Bloqueo bomba 3 [132] Todos
Tabla 3.9
Todos = terminales 18, 19, 27, 29, 32, X30/2, X30/3, X30/4. Detiene el motor alimentandolo con
X30 / son los terminales en MCB 101. corriente continua durante un periodo
determinado. Consulte del 2-01 Intens. freno
Las funciones dedicadas a una sola entrada digital se CC al 2-03 Velocidad activacion freno CC
definen en el pardmetro asociado. [RPM]. Esta funcién solo esta activada

cuando el valor del 2-02 Tiempo de frenado
CC es distinto de 0. «0» légico = frenado de
CC.

Todas las entradas digitales pueden programarse para las
siguientes funciones:

[6] |Parada inversa | Funcién de parada invertida. Genera una

- - — = funcién de parada cuando el terminal
[0] | Sin funciona- | No hay reaccién a las sefales que llegan al ) . o
. . seleccionado pasa del nivel légico «1» al
miento terminal.

. — - - «0», La parada se lleva a cabo de acuerdo
[1] | Reinicio Reinicia el convertidor de frecuencia

después de una DESCONEXION / ALARMA.
No todas las alarmas pueden reiniciarse.

con el tiempo de rampa seleccionado
(3-42 Rampa 1 tiempo desacel. rampa y

3-52 Rampa 2 tiempo desacel. rampa.
[2] | Inercia inversa | Deja el motor en el modo libre. «0» l6gico AVlSO'

> parada por inercia. . .
Cuando el convertidor de frecuencia

esta en el limite de par y ha recibido
un comando de parada, es posible que

(Entrada digital 27 predeterminada): parada
por inercia, entrada invertida (NC).

[3]1 [Inerciay Entrada invertida de parada por inercia y L
N N no se detenga por si mismo. Para
reinicio reinicio (NC). X
. . . - asegurarse de que el convertidor de
inverso Deja el motor en modo libre y reinicia el

frecuencia se para, configure una salida
digital como [27] Limite de par y parada
y conecte esta salida digital a una
entrada digital configurada como
inercia.

convertidor de frecuencia. «0» loégico =
parada por inercia y reinicio.

[5] | Freno de CC Entrada invertida para frenado de CC (NC).
inverso
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Bloqueo
externo

La misma funcién que Parada por inercia
inversa, pero Bloqueo externo genera el
mensaje de alarma «Fallo externo» en la
pantalla cuando el terminal programado
para Inercia inversa es «0» légico. El
mensaje de alarma también estara activo a
través de las salidas digitales y de relé, si se
programan para Bloqueo externo. La alarma
se puede reiniciar utilizando una entrada
digital o la tecla [RESET] si se ha eliminado
la causa del bloqueo externo. Se puede
programar un retraso en 22-00 Retardo
parada ext.. Después de aplicar una seial a
la entrada, la reaccion antes descrita se
retrasara en el tiempo ajustado en el

22-00 Retardo parada ext..

Ref. interna bit

o

Ref. interna 0

Ref. interna 1

Ref. interna 2

Ref. interna 3

Ref. interna 4

Ref. interna 5

Ref. interna 6

=== |=|Q|C|C|O|N
=|l=]lolo|=|=|Oolo]|—
= |lo|=|O|—=]|O

Ref. interna 7

Tabla 3.10 Ref. interna Bit

Arranque

Seleccione el arranque para un comando de
arranque / parada. «1» légico = arranque,
«0» légico = parada.

(Entrada digital predeterminada 18)

9l

Arranque por
impulsos

El motor arranca si se aplica un impulso
durante 2 ms como minimo. El motor se
detiene cuando se activa la Parada inversa.

[19]

Mantener ref.

Mantiene la referencia actual. La referencia
mantenida es ahora el punto de partida o
condicion de aceleracion y desaceleracion
que se va a emplear. Si se utiliza
aceleracion / desaceleracion, el cambio de
velocidad siempre se lleva a cabo después
de la rampa 2 (3-51 Rampa 2 tiempo acel.
rampa 'y 3-52 Rampa 2 tiempo desacel.
rampa) en el intervalo de 0 - 3-03 Referencia
mdxima Referencia mdxima.

[10]

Cambio de
sentido

Cambia el sentido de giro del eje del
motor. Seleccione «1» légico para cambiar
de sentido. La sefal de cambio de sentido
solo cambia el sentido de giro. No activa la
funcion de arranque. Seleccione ambas
direcciones en el 4-10 Direccién veloc. motor.
(Entrada digital predeterminada 19)

[11]

Iniciar

inversion

Se utiliza para el arranque / la parada y
para el cambio de sentido en el mismo
cable. No permite ninguna sefal de
arranque al mismo tiempo.

[14]

Velocidad fija

Utilizado para activar la velocidad fija.
Consulte 3-11 Velocidad fija [Hz].
(Entrada digital predeterminada 29)

[20]

Mantener
salida

Mantiene la frecuencia del motor real (Hz).
La frecuencia mantenida del motor es ahora
el punto de partida o condiciéon que se
utilizard para la aceleracién y la desacele-
racién. Si se utiliza aceleracién /
desaceleracion, el cambio de velocidad
siempre se lleva a cabo después de la
rampa 2 (3-51 Rampa 2 tiempo acel. rampa y
3-52 Rampa 2 tiempo desacel. rampa) en el
intervalo 0 - 7-23 Frecuencia motor.

AVISO!

Cuando esta activada la opcién
Mantener salida, el convertidor de
frecuencia no puede pararse mediante
una sefal de «arranque [13]» a nivel
bajo. Detenga el convertidor de
frecuencia mediante un terminal
programado para [2] Inercia inversa o
para [3] Inercia y reinicio inverso.

[15] | Referencia Se utiliza para cambiar entre referencia
interna externa y referencia interna. Se supone que
activada esta seleccionado [1] Externa / interna en

3-04 Funcién de referencia. «0» légico =
referencia externa activa; «1» légico = una
de las ocho referencias internas esta activa.

[16] | Ref. interna Permite realizar una seleccién entre una de
bit 0 las ocho referencias internas de acuerdo

con Tabla 3.10.

[17] | Ref. interna Permite realizar una seleccién entre una de

bit 1 las ocho referencias internas de acuerdo
con Tabla 3.10.

[18] [ Ref. interna Permite realizar una seleccién entre una de

bit 2 las ocho referencias internas de acuerdo

con Tabla 3.10.

[21

Aceleraciéon

Si se desea un control digital de la
aceleracion / desaceleracion (potenciémetro
de motor). Active esta funcion
seleccionando Mantener referencia o
Mantener salida. Si Acelerar se activa
durante menos de 400 ms, la referencia
resultante aumentara en un 0,1 %. Si se
activa Aceleracion durante mas de 400 ms,
la referencia resultante dara una rampa
seguin la rampa 1 en el 3-41 Rampa 1
tiempo acel. rampa.

[22]

Desacele-
racion

Igual que [21] Aceleracion.

[23]

Seleccionar
ajuste bit 0

Selecciona uno de los cuatro ajustes. Ajuste
el 0-10 Ajuste activo a Ajuste multiple.
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[24] | Seleccionar Igual que [23] Seleccién de ajuste bit 0. [54] | Arranque Una senal aplicada pondra el convertidor de
ajuste bit 1 (Entrada digital predeterminada 32) autom. frecuencia en modo automatico, como si se

[32] | Entrada de Seleccione Entrada de impulsos cuando se hubiera pulsado [Auto on]. Consulte
impulsos utilice una secuencia de impulsos como también [53] Arranque manual.

referencia o realimentacién. El escalado se [55] | Incremento Utiliza la entrada como una sefal de tipo
realiza en el grupo de pardmetros 5-5*. DigiPot AUMENTAR para la funcién de

[34] | Rampa bit 0 Seleccione la rampa que se va a utilizar. «0» potenciéometro digital descrita en el grupo

légico selecciona la rampa 1, mientras que de parametros 3-9%
«1» légico, la rampa 2. [56] | Disminucion Utiliza la entrada como una seial de tipo

[36] [ Fallo de red Activa el 14-10 Fallo aliment.. Fallo de red DigiPot DISMINUIR para la funcién de
inversa inversa es la opcion activada en la situacion potenciémetro digital descrita en el grupo

de «0» légico. de parametros 3-9%

[51] | Arranque Selecciona Manual o Arranque automatico. [57] | Borrar DigiPot | Utiliza la entrada para BORRAR la referencia
manual / Alto = Auto on solo, Bajo = Hand on solo. del potenciémetro digital descrita en el
autom. grupo de pardmetros 3-9*

[52] [ Permiso de El terminal de entrada, para el que se ha [60] | Contador A (Solo en los terminales 29 o 33.) Entrada
arranque programado Permiso de arranque, debe ser (asc.) para el incremento en el recuento en el

«1» l6gico para que se pueda aceptar un contador SLC.

comando de arranque. El permiso de [61] | Contador A (Solo en los terminales 29 o 33.) Entrada
arranque tiene una funciéon «Y» légica (desc.) para la disminucion en el recuento en el
relacionada con el terminal programado contador SLC.

para [8] Arranque, [14] Velocidad fija o [20] [62] | Reiniciar Entrada para reiniciar el contador A.
Mantener salida, lo que significa que es contador A

necesario cumplir las dos condiciones para [63] | Contador B (Solo en los terminales 29 o 33.) Entrada
que el motor arranque. Si Permiso de (asc.) para el incremento en el recuento en el
arranque se programa en varios terminales, contador SLC.

solo debe tener un «1» légico en uno de [64] | Contador B (Solo en los terminales 29 o 33.) Entrada
ellos para que se realice la funcion. La sefial (desc.) para la disminucién en el recuento en el
de salida digital para Solicitud de ejecucion contador SLC.

(8] Arranque, [14] Velocidad fija o [20] [65] | Reiniciar Entrada para reiniciar el contador B.
Mantener salida) programada en el grupo contador B

de parametros 5-3* Salidas digitales, o el [66] | Modo de Fuerza al convertidor de frecuencia a entrar
grupo de pardmetros 5-4* Relés, no se vera reposo en Modo de reposo (véase el grupo de
afectada por Permiso de arranque. pardmetros 22-4% Modo de reposo).

[53] [ Arranque Una senal aplicada pondra el convertidor de Reacciona en la parte ascendente de la
manual frecuencia en modo manual, como si se il

hubiera pulsado el boton [Hand on], y se [78] | Reiniciar Pone todos los datos de 16-96 Cod. de
anulard un comando de parada normal. Si codigo de mantenimiento a O.
se desconecta la sefal, el motor se parara. manteni-
Para que cualquier otro comando de miento
arranque sea valido, debe asignarse otra preventivo
entrada digital a Arranque automdtico y [80] | Tarjeta PTC 1 | Todas las entradas digitales pueden
aplicarsele una sefial. [Hand on] y [Auto on] asignarse a [80] Tarjeta 1 PTC. Sin embargo,
no tienen ningun efecto. [Off] anulara solo se puede asignar una entrada digital a
Arranque manual y Arranque automdtico. e et
Pulse [Hand on] o [Auto on] para volver a [85] | Barrido de la Comienza el barrido.
activar Arranque manual y Arranque
automdtico. Si no hay sefal ni en Arranque F)omba por
impulsos
manual ni en Arranque automadtico, el motor
se parara, independientemente de que se Todas las opciones de ajuste siguientes estan relacionadas
aplique cualquier comando de arranque con el controlador de cascada. Para ver mas detalles sobre
normal. Si se aplica una sefal tanto a los diagramas de cableado y los ajustes de los parametros,
Arranque manual como a Arranque consulte el grupo de parametros 25-**.
automditico, la funcioén sera Arranque
automdtico. Si se pulsa [Off], el motor se
parard, independientemente de las sefales
en Arranque manual y Arranque automatico.
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[120] [ Arranque de | Arranca / para la bomba principal Ajuste del Ajuste en 25-06 Niamero
la bomba (controlada por el convertidor de grupo de bombas
principal frecuencia). Un arranque requiere que parametros [0] No [1] Si
también se haya aplicado una sefal de 5-1*
Arranque del sistema, p. €], a través de [130] Controlada | Controlada
una de las entradas digitales ajustadas para Bloqueo de | por RELE 1 por
[8] Arranque. bomba 1 (solo si no | convertidor
[121] | Alternancia Fuerza la alternancia de la bomba principal es la bomba de
de la bomba | en un Controlador de cascada. Alternancia principal) frecuencia
principal de bomba principal, 25-50 Alternancia (no puede
bomba principal debe estar ajustado a [2] ser
Tras un comando o [3] Al conectar o tras un bloqueada)
comando. 25-51 Evento alternancia puede [131] Controlada | Controlada
estar ajustado a cualquiera de las cuatro Bloqueo de | por RELE2 por RELE1
opciones. bomba 2
[130 [Bloqueo de La funcién depende del ajuste de [132] Controlada | Controlada
= bomba 1 - 25-06 Numero bombas. Si esta ajustado Bloqueo de | por RELE3 por RELE2
138] | Bloqueo de como [0] Desactivado, Bomba 1 hace bomba 3
bomba 9 referencia a la bomba controlada por [133] Controlada | Controlada
RELE1, y asi sucesivamente. Si esta ajustado Bloqueo de | por RELE 4 | por RELE3
como [1] Activado, Bomba 1 hace bomba 4
referencia a la bomba controlada por el [134] Controlada | Controlada
convertidor de frecuencia Unicamente (sin Bloqueo de | por RELE 5 | por RELE 4
implicacién de ninguno de los relés bomba 5
integrados) y Bomba 2, a la bomba [135] Controlada | Controlada
controlada por RELE1. La bomba de Bloqueo de | por RELE 6 | por RELE 5
velocidad variable (principal) no puede bomba 6
bloquearse en el controlador de cascada [136] Controlada | Controlada
basico. Bloqueo de | por RELE 7 | por RELE 6
Consulte Tabla 3.11 Geiilsa 7
[137] Controlada | Controlada
Bloqueo de | por RELE 8 | por RELE 7
bomba 8
[138] Controlada | Controlada
Bloqueo de | por RELE 9 | por RELE 8
bomba 9
Tabla 3.11
Option: Funcién:

[8] * | Arranque | Las mismas opciones y funciones que el grupo

de parametros 5-1%, salvo Entrada de impulsos.

5-11 Terminal 19 Entrada digital

Option: Funcién:

[0] * | Sin funcionamiento | Las mismas opciones y funciones que
el grupo de pardmetros 5-1%, salvo

Entrada de impulsos.
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5-12 Terminal 27 Entrada digital 5-13 Terminal 29 Entrada digital

Las mismas opciones y funciones que el grupo de pardmetros Las mismas opciones y funciones que el pardmetro 5-1*.
5-1%, salvo Entrada de impulsos. Option: Funcién:
Option: Funcién: 2] Inercia

[0] Sin funcién [3] Inercia y reinicio

[1] Reinicio [5] Freno CC

[2] Inercia [6] Parada

[3] Inercia y reinicio [7] Parada externa

[5] Freno CC [8] Arranque

[6] Parada [9] Arrangue por pulsos
[7] Parada externa [10] Cambio de sentido
[8] Arranque [11] Arranque e inversion
[9] Arranque por pulsos [14] Velocidad fija

[10] Cambio de sentido [15] Ref. interna, si

[11] Arranque e inversion [16] Ref.interna LSB

[14] Velocidad fija [17] Ref.interna MSB

[15] Ref. interna, si [18] Ref.interna EXB

[16] Ref.interna LSB [19] Mantener referencia
[17] Ref.interna MSB [20] Mantener salida

[18] Ref.interna EXB [21] Aceleracion

[19] Mantener referencia [22] Deceleracion

[20] Mantener salida [23] Selec.ajuste LSB

[21] Aceleracion [24] Selec.ajuste MSB

[22] Deceleracion [30] Entrada del contador
[23] Selec.ajuste LSB [32] Entrada de pulsos
[24] Selec.ajuste MSB [34] Bit rampa 0

[34] Bit rampa 0 [36] Fallo de red

[36] Fallo de red [37] Modo Incendio

[37] Modo Incendio [52] Permiso de arranque
[52] Permiso de arranque [53] Arranque manual

[53] Arranque manual [54] Arranque automatico
[54] Arranque automatico [55] Increm. DigiPot

[55] Increm. DigiPot [56] Dismin. DigiPot

[56] Dismin. DigiPot [57] Borrar DigiPot

[57] Borrar DigiPot [60] Contador A (ascend)
[62] Reset del contador A [61] Contador A (descend)
[65] Reset del contador B [62] Reset del contador A
[66] Modo reposo [63] Contador B (ascend)
[68] Acc. tempor. desactiv. [64] Contador B (descend)
[69] Acciones const. OFF [65] Reset del contador B
[70] Acciones const. ON [66] Modo reposo

[78] Céd.rein. mant.prev. [68] Acc. tempor. desactiv.
[80] Tarjeta PTC 1 [69] Acciones const. OFF
[120] Arranque bomba principal [70] Acciones const. ON
[121] Alternancia bomba principal [78] Céd.rein. mant.prev.
[130] Parada bomba 1 [80] Tarjeta PTC 1

[131] Parada bomba 2 [120] Arranque bomba principal
[132] Parada bomba 3 [121] Alternancia bomba principal

5 __ [130] Parada bomba 1

5 parads borba 2
Las mismas opciones y funciones que el pardmetro 5-1*. [132] Parada bomba 3
Option: Funcién:

[0] Sin funcién

[1] Reinicio
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5-14 Terminal 32 Entrada digital

Option:

Funcioén:

(o1 *

Sin funcion

Las mismas opciones y funciones que el grupo
de parametros 5-1* Entradas digitales, excepto
para Entrada de pulsos.

5-15

Terminal 33 Entrada digital

Option:

Funcién:

[0y

Sin funcion

Las mismas opciones y funciones que el grupo
de parametros 5-1* Entradas digitales.

5-16

Terminal X30 / 2 Entrada digital

Option:

Funcién:

[0] *

Sin funciona-
miento

Este pardmetro estd activo cuando el
modulo de opcion MCB 101 estd
instalado en el convertidor de frecuencia.
Las mismas opciones y funciones que el
grupo de parametros 5-1%, salvo Entrada
de impulsos [32].

5-17 Terminal X30 / 3 Entrada digital

Option:

Funcién:

(o1 *

Sin funciona-
miento

Este pardmetro estd activo cuando el
médulo de opcion MCB 101 esta
instalado en el convertidor de frecuencia.
Las mismas opciones y funciones que el
grupo de parametros 5-1*%, salvo Entrada
de impulsos [32].

5-18 Terminal X30 / 4 Entrada digital

Option: Funcién:
[0] * | Sin funciona- Este parametro estd activo cuando el
miento médulo de opcion MCB 101 esta

instalado en el convertidor de frecuencia.
Las mismas opciones y funciones que el

grupo de pardmetros 5-1%, salvo Entrada
de impulsos [32].

3.7.3 5-3* Salidas digitales

Parametros para configurar las funciones de salida para los
terminales de salida. Las 2 salidas digitales de estado
sélido son comunes para los terminales 27 y 29. Ajuste la
funcién de E / S para el terminal 27 en 5-01 Terminal 27
modo E/S y la funcion de E / S para el terminal 29 en

5-02 Terminal 29 modo E/S.

Estos parametros no se pueden ajustar con el motor en
marcha.

Las salidas digitales pueden programarse con estas

funciones:
[0] Sin funciona- Valor predeterminado para todas las
miento salidas digitales y salidas de relé
[1] Control listo La placa de control recibe tensién de

alimentacion.

[2]

Convertidor listo

El convertidor de frecuencia esta listo
para el funcionamiento y la placa de
control tiene alimentacion.

B3]

Convertidor

listo / control

El convertidor de frecuencia esta
preparado para el funcionamiento y esta

remoto en modo Auto on.
[4] En espera / sin | El convertidor de frecuencia esta listo
advertencia para funcionar. No se ha dado el
comando de arranque o de parada
(arrancar / desactivar). No hay
advertencias.
[5] En funciona- Motor en funcionamiento.
miento
[6] En funciona- La velocidad de salida es mayor que la
miento / sin velocidad ajustada en 1-81 Vel. min. para
advertencia func. parada [RPM]. El motor esta en

funcionamiento y no hay advertencias.

Funcionamiento
en referencia /
sin advertencia

El motor funciona a la velocidad de
referencia.

[9] Alarma Una alarma activa la salida. No hay
advertencias.
[10] |Alarma o Una alarma o una advertencia activa la
advertencia salida.

[11]

En limite de par

Se ha superado el limite de par ajustado
en 4-16 Modo motor limite de par.

posterior, baja

[12] |Fuera de La corriente del motor esta fuera del
intervalo de intervalo ajustado en el 4-18 Limite
corriente intensidad.

[13] [ Corriente La corriente del motor es inferior a la

ajustada en el 4-50 Advert. Intens. baja.

[14]

Corriente
anterior, alta

La corriente del motor es superior a la
ajustada en el 4-57 Advert. Intens. alta.

[15]

Fuera del
intervalo de
velocidad

La velocidad de salida esta fuera del
intervalo ajustado en 4-52 Advert. Veloc.
baja y 4-53 Advert. Veloc. alta.
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[16] | Velocidad La velocidad de salida es inferior al valor [47]1 | Ctrl. de bus, O si
posterior, baja ajustado en el 4-52 Advert. Veloc. baja. tiempo limite
[17] |Velocidad La velocidad de salida es superior al [55] | Salida de
anterior, alta valor ajustado en el 4-53 Advert. Veloc. impulsos
alta. [60] [ Comparador 0 Consulte el grupo de parametros 13-1*.
[18] | Fuera del La realimentacion se encuentra fuera del Si Comparador 0 se evalia como
intervalo de intervalo ajustado en 4-56 Advertencia VERDADERO, la salida sera alta. De lo
realimentacion realimentacion baja y 4-57 Advertencia contrario, serd baja.
realimentacién alta. [61] [ Comparador 1 Consulte el grupo de pardmetros 13-1*.
[19] [Realimentacién | La realimentacion esta por debajo del Si Comparador 1 se evalia como
posterior baja limite ajustado en el 4-52 Advert. Veloc. VERDADERQO, la salida serd alta. De lo
baja. contrario, sera baja.
[20] | Realimentacion La realimentacién estd por encima del [62] | Comparador 2 Consulte el grupo de parametros 13-1*.
anterior alta limite ajustado en 4-56 Advertencia Si Comparador 2 se evalia como
realimentacién baja. VERDADERO, la salida sera alta. De lo
[21] | Advertencia La advertencia térmica se activa cuando contrario, serd baja.
térmica la temperatura sobrepasa el limite en el [63] [Comparador 3 Consulte el grupo de parametros 13-1*.
motor, en el convertidor de frecuencia, Si Comparador 3 se evalia como
en la resistencia de freno o en el VERDADERO, la salida sera alta. De lo
termistor. contrario, serd baja.
[25] | Cambio de Cambio de sentido. «1» légico = relé [64] | Comparador 4 Consulte el grupo de parametros 13-1*.
sentido activado, 24 V CC cuando el motor gira Si Comparador 4 se evalia como
en sentido horario. «0» légico = relé no VERDADERQ, la salida sera alta. De lo
activado, sin sefal, cuando el motor gira contrario, serd baja.
en sentido antihorario. [65] [ Comparador 5 Consulte el grupo de pardmetros 13-1*.
[26] |Bus OK Comunicacion activa (sin tiempo limite) Si Comparador 5 se evalia como
a través del puerto de comunicacion en VERDADERO, la salida sera alta. De lo
serie. contrario, serd baja.
[27] [Limite de pary | Se utiliza al realizar una parada por [70] [Regla légica 0 Consulte el grupo de parametros 13-4*.
parada inercia y en condiciones de limite de Si Regla légica 0 se evalia como
par. Si el convertidor de frecuencia ha VERDADERO, la salida sera alta. De lo
recibido una sefal de parada y esta en contrario, serd baja.
el limite de par, la sefial es «0» légico. [71] | Regla logica 1 Consulte el grupo de pardametros 13-4%.
[28] [ Freno, sin El freno esta activado y no hay Si Regla légica 1 se evalia como
advertencia advertencias. VERDADERO, la salida sera alta. De lo
[29] | Freno listo, sin El freno esta listo para su funciona- contrario, serd baja.
fallos miento y no presenta ningun fallo. [72] | Regla légica 2 Consulte el grupo de parametros 13-4*.
[30] | Fallo de freno La salida es «1» légico cuando el IGBT Si Regla logica 2 se evalia como
(IGBT) del freno se ha cortocircuitado. Utilice VERDADERQO, la salida serd alta. De lo
esta funcidn para proteger el contrario, serd baja.
convertidor de frecuencia, en caso de [73] [Regla légica 3 Consulte el grupo de parametros 13-4*.
que haya un fallo en los médulos de Si Regla légica 3 se evalia como
freno. Utilice la salida / el relé para VERDADERO, la salida sera alta. De lo
desconectar la tension de red del contrario, serd baja.
convertidor de frecuencia. [74] |[Regla légica 4 Consulte el grupo de parametros 13-4*.
[35] | Bloqueo externo | La funcién Bloqueo externo se ha Si Regla logica 4 se evalia como
activado mediante una de las entradas VERDADERQO, la salida serd alta. De lo
digitales. contrario, serd baja.
[40] [ Fuera de [75] [Regla légica 5 Consulte el grupo de parametros 13-4%.
intervalo de ref. Si Regla légica 5 se evalia como
[41] | Referencia VERDADERQO, la salida sera alta. De lo
posterior baja contrario, sera baja.
[42] [ Referencia [80] [ Salida digital SL | Consulte 13-52 Accién Controlador SL. La
anterior alta A salida sera alta cuando se ejecute la
[45] | Ctrl. de bus accion de logica inteligente [38] Ajustar
[46]1 |cCtrl. de bus, 1 si sal. digital A alta. La salida sera baja
tiempo limite
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cuando se ejecute la accion de légica
inteligente [32] Ajustar sal. digital A baja.

[81]

Salida digital SL
B

Consulte 73-52 Accion Controlador SL. La
salida sera alta cuando se ejecute la
accion de légica inteligente [39] Ajustar
sal. digital B alta. La salida sera baja
cuando se ejecute la accién de légica
inteligente [33] Ajustar sal. digital B baja.

AVISO!

Todos los comandos de parada
inversa / inercia deben estar
desactivados.

[168]

Convertidor en
modo manual

La salida es alta cuando el convertidor
de frecuencia estd en modo manual
(como indica el LED superior [Hand on]).

[82]

Salida digital SL
C

Consulte 13-52 Accién Controlador SL. La
salida serd alta cuando se ejecute la
accion de logica inteligente [40] Ajustar
sal. digital C alta. La salida sera baja
cuando se ejecute la accion de légica
inteligente [34] Ajustar sal. digital C baja.

[169]

Convertidor en
modo
automatico

La salida es alta cuando el convertidor
de frecuencia estda en modo automatico
(como indica el LED anterior [Auto on]).

[180]

Fallo de reloj

La funcién de reloj se ha reiniciado a su
valor predeterminado (01-01-2000),
debido a un fallo de alimentacién.

[83]

Salida digital SL
D

Consulte 73-52 Accion Controlador SL. La
salida sera alta cuando se ejecute la
accion de légica inteligente [41] Ajustar
sal. digital D alta. La salida sera baja
cuando se ejecute la accién de légica
inteligente [35] Ajustar sal. digital D baja.

[181]

Mantenimiento

Uno o més de los acontecimientos de

[84]

Salida digital SL
E

Consulte 73-52 Accién Controlador SL. La
salida serd alta cuando se ejecute la
accion de légica inteligente [42] Ajustar
sal. digital E alta. La salida sera baja
cuando se ejecute la accion de légica
inteligente [36] Ajustar sal. digital E baja.

[85]

Salida digital SL
F

Consulte 73-52 Accion Controlador SL. La
salida sera alta cuando se ejecute la
accion de légica inteligente [43] Ajustar
sal. digital F alta. La salida sera baja
cuando se ejecute la accion de légica
inteligente [37] Ajustar sal. digital F baja.

[160]

Sin alarma

El valor de la salida es alto si no hay
ninguna alarma presente.

[161]

Funcionamiento
inverso

La salida es alta cuando el convertidor
de frecuencia esta funcionando en
sentido antihorario (producto légico de
los bits de estado «en funcionamiento»
E «inverso»).

preventivo mantenimiento preventivo programados
en 23-10 Elemento de mantenim. ha
llegado al momento de la accién especi-
ficada en 23-11 Accién de mantenim..

[182] | Barrido El barrido estd activo.

[188] | Conectar el Consulte 5-80 AHF Cap Reconnect Delay.

condensador
AHF
[189] | Control de El control de ventilador externo esta
ventilador activo.
externo

[190] | Sin caudal Se ha detectado una situacion Sin
caudal o de Velocidad minima, si se ha
activado en Deteccién de baja potencia.
22-21 Deteccion baja potencia,

22-22 Deteccion baja velocidad.

[191] | Bomba seca Se ha detectado una situacion de
Bomba seca. Esta funcion debe activarse
en 22-26 Funcién bomba seca.

[192] [ Fin de curva Se activa cuando se produce una
condicién de fin de curva.

[193] [ Modo de reposo | El convertidor de frecuencia / sistema ha

pasado al modo de reposo. Véase Modo
de reposo, grupo de parametros 22-4%,

[165]

Referencia local
activa

La salida es alta cuando el 3-13 Lugar de
referencia = [2] Local o cuando el

3-13 Lugar de referencia = [0] Enlazado a
manual / autom., al mismo tiempo que
el LCP estd en modo manual.

[194]

Correa rota

Se ha detectado una situacion de Correa
rota. Esta funcion debe activarse en
22-60 Func. correa rota.

[166]

Referencia
remota activa

La salida es alta cuando 3-13 Lugar de
referencia [1] o Enlazado a manual /
autom. [0], mientras el LCP esta en
modo automatico.

[167]

Comando de
arranque activo

La salida es alta cuando hay un
comando de arranque activo. (P. €j.,
[Auto On] y un comando de arranque a
través de la entrada digital o bus esta
activado, o [Hand on]).

[195]

Control de
valvula de
bypass

El control de vélvula de bypass (salida
digital / de relé en el convertidor de
frecuencia) se utiliza para que los
sistemas de compresor descarguen el
compresor durante el arranque,
utilizando una valvula de bypass.
Después de haberse dado el comando
de arranque, la valvula de bypass estara
abierta hasta que el convertidor de
frecuencia alcance 4-11 Limite bajo veloc.
motor [RPM]. Una vez alcanzado el
limite, la véalvula de bypass se cerrara,
permitiendo que el compresor funcione
normalmente. Este procedimiento no
volvera a activarse hasta que se inicie un
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nuevo arranque y la velocidad del Consulte el grupo de pardmetros 25-** Controlador de
convertidor de frecuencia sea cero cascada para ver mas detalles.
durante la recepcion de la sefal de
arranque. Retardo de arranque, [200] | Capacidad total | Todas las bombas estan funcionando y a
1-71 Retardo arr. se puede usar para la maxima velocidad
retrasar el arranque del motor. Principio [201] | Bomba 1 Una o mas de las bombas controladas
de control de la vélvula de bypass: funcionando por el controlador de cascada estan

funcionando. La funcién dependera
también del ajuste del 25-05 Bomba
principal fija. Si esta ajustado como [0]

Velocidad 13a8A201.10

Desactivado, Bomba 1 hace referencia a la
Tiemeo bomba controlada por RELE1, y asi
T ] _ sucesivamente. Si esta ajustado como [1]
t || o Activado, Bomba 1 hace referencia
Tempo solamente a la bomba controlada por el
llustracion 3.20 convertidor de frecuencia (sin ninguno de

los relés integrados) y Bomba 2, a la
bomba controlada por RELE1. Consulte

[199] | Llenado de Se activa cuando se realiza la funcién de Tabla 3.12
tuberia llenado de tuberia. Consulte el grupo de [202] | Bomba 2 Consulte [201]
pardmetros 29-0*. funcionando
[203] | Bomba 3 Consulte [201]

Todas las opciones de ajuste siguientes estan relacionadas
con el controlador de cascada.

funcionando

Ajuste del grupo de pardmetros 5-3* Ajuste en 25-05 Bomba principal fija
[0] No [11 Si
[201] Bomba 1 funcionando Controlada por RELE1 Controlada por convertidor de frecuencia
[202] Bomba 2 funcionando Controlada por RELE2 Controlada por RELE1
[203] Bomba 3 funcionando Controlada por RELE2

Tabla 3.12 Bombas controladas por el controlador de cascada

5-30 Terminal 27 Salida digital 5-33 Term. X30 / 7 salida dig. (MCB 101)

Option: Funcién: Option: Funcién:
[0] * | Sin funcionamiento | Las mismas opciones y funciones que [0] * | Sin funciona- Este parametro esta activo cuando el
el grupo de pardmetros 5-3*. miento médulo de opcion MCB 101 esta

montado en el convertidor de

5-31 Terminal 29 Salida digital

frecuencia. Las mismas opciones y
Option: Funcién: funciones que el grupo de parametros

[0] * | Sin funcionamiento | Las mismas opciones y funciones que 5-3%,

el grupo de pardmetros 5-3*.

- * A
5-32 Sal. dig. term. X30 / 6 (MCB 101) 374 5-4% Relés

Option: Funcién: , . . L
Parametros para configurar la sincronizacién y las
[0] * | Sin funciona Este parametro estd activo cuando el funciones de salida para los relés.
miento moédulo de opcion MCB 101 estd

montado en el convertidor de 5-40 Function Relay
frecuencia. Las mismas opciones y Option: Funcién:
funciones que el grupo de pardmetros Seleccione opciones para definir la
5-3% funcién de los relés.

La seleccion de cada relé
mecanico se realiza en un
parametro indexado.

[0] No operation

[11 | Control ready
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5-40 Function Relay

5-40 Function Relay

Option: Funcién: Option: Funcién:

[2] Drive ready [160] [ No alarm

[3] Drive rdy/rem ctrl [161] | Running reverse

[4] Stand-by / no warning [165] | Local ref active

[5] Running [166] | Remote ref active

[6] Running / no warning [167] [ Start command act.

[8] Run on ref/no warn [168] [ Hand mode

[9] Alarm [169] [ Auto mode

[10] [Alarm or warning [180] [ Clock Fault

[11] [ At torque limit [181] [ Prev. Maintenance

[12] | Out of current range [188] [ AHF Capacitor Connect

[13] [Below current, low [189] [ External Fan Control

[14] [ Above current, high [190] | No-Flow

[15] [Out of speed range [191] | Dry Pump

[16] [Below speed, low [192] [ End Of Curve

[17] [ Above speed, high [193] [ Sleep Mode

[18] [Out of feedb. range [194] | Broken Belt

[19] |Below feedback, low [195] | Bypass Valve Control

[20] [ Above feedback, high [198] | Drive Bypass

[21] [ Thermal warning [199] | Pipe Filling

[25] [ Reverse [211] [ Cascade Pump 1

[26] |Bus OK [212] | Cascade Pump 2

[27] | Torque limit & stop [213] | Cascade Pump 3

[28] | Brake, no brake war [214] | Cascade Pump 4

[29] | Brake ready, no fault [215] | Cascade Pump 5

[30] | Brake fault (IGBT) [216] | Cascade Pump 6

[35] | External Interlock [217] | Cascade Pump 7

[36] [ Control word bit 11 [218] [ Cascade Pump 8

[37] | Control word bit 12 [219] | Cascade Pump 9

[40] | Out of ref range [230] [ Ext. Cascade Ctrl

[41] [Below reference, low »

421 [ Above ref, high

[45] | Bus crl. Matriz [9] (Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 3 [2], Relé 4 [3], Relé 5 [4],

[46] | Bus ctrl, 1 if timeout Relé 6 [5], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])

[47] |[Bus ctrl, 0 if timeout Range: Funcion:

[60] [ Comparator O 0.01 s* [0.01 - 600 s]

[61] | Comparator 1 130BA171.10

[62] | Comparator 2

[63] [ Comparator 3 Evento |
seleccionado

[64] | Comparator 4

[65] [ Comparator 5 salida L

[70] | Logic rule 0 de relé _ |

(711 | Logic rule 1 E‘esti:‘fo activado Eesti:go desactivado

[72] | Logic rule 2

[73] | Logic rule 3 Evento Jm

(74] | Logic rule 4 seleccionado

[75] | Logic rule 5 Salida

[80] |SL digital output A de rele

[81] |SL digital output B Retardo activado

[82] |SL digital output C P54l

[83] [SL digital output D llustracicn 3.21

[84] | SL digital output E

[85] [SL digital output F
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5-42 Retardo desconex, relé 5-51 Term. 29 alta frecuencia

Matriz [2]: Relé 1 [0], Relé 2 [1] Range: Funcién:
Range: Funcidn: 100 Hz* | [0 - 110000 Ajuste del limite alto de frecuencia
0.01 s* | [0.01 - 600 s] | Hz] correspondiente a la velocidad alta del

eje del motor (es decir, al valor alto de
130BA1/72.10

referencia) en 5-53 Term. 29 valor alto

ref./realim.

Evento I_I

seleccionado

Salida

5-52 Term. 29 valor bajo ref./realim

de relé ! ! Range: Funcién:
-~ -~ 0*|[ [-999999.999 - Ajustar el limite del valor bajo de
Retardo a la Retardo a la
Conexién Desconexién 999999.999 ] referencia para la velocidad del eje del
P 5-41 P 5-42

motor [RPM]. Este es también el valor
llustracién 3.22 . L . .
de realimentacién mas bajo; consulte
también 5-57 Term. 33 valor bajo ref./

realim.

Si la condicién de Evento seleccionada cambia antes de
que expire el temporizador de retardo de conexién o 5-53 Term. 29 valor alto ref./realim
desconexion, la salida de relé no se vera afectada.

Range: Funcién:
100 * | [-999999.999 - Introducir el valor alto de referencia
_G¥%
3.7.5 55 Entrada de pU|SOS 999999.999 ] [RPM] para la velocidad del eje del

motor y el valor alto de realimen-
Los parametros de entrada de pulsos se usan para definir

una ventana adecuada para el area de referencia del pulso
configurando los ajustes de escalado vy filtro para las

entradas de pulsos. Los terminales de entrada 29 6 33 5-54 Tiempo filtro pulsos constante #29
funcionan como entradas de referencia de frecuencia.

taciéon, consulte también 5-58 Term.
33 valor alto ref./realim.

. . . .. Range: Funcién:
Ajuste el terminal 29 (5-13 Terminal 29 Entrada digital) o el 9 - .
terminal 33 (5-15 Terminal 33 entrada digital) a Entrada de 1l [ - Intr.oduzca b ezt c.je EEpES f|.ltro
pulsos [32]. Si se utiliza el terminal 29 como entrada, ms [ 'mp.u'Sf’S' & e de_'mpUIsos :i\momgua
5-02 Terminal 29 modo E/S debe ajustarse a Entrada [0]. LS CRS R S G
tacion, lo cual es una ventaja si hay mucho
Ref. 1 5UBAU/6.1U ruido en el sistema. Un valor alto de la
[RPM]A constante proporciona una mejor amorti-
Valor ref. guacion, pero también aumenta el retardo
;'t5°_53/ T de tiempo a través del filtro.
| AVISO!
| Este parametro no se puede ajustar con
Valor ref | el motor en marcha.
bajo |
P 5-52/ |
p 5-57 1 1 '
Freq. baja Freq. alta Entrade 5-55 Term. 33 baja frecuencia
P 5-50/ P5-51/  [Hz]
P 5-55 P 5-56 Range: Funcién:

Il ion 3.2
ustracion 3.23 100 Hz* [ [0 - 110000 Ajuste el limite de frecuencia baja

Hz] correspondiente a la velocidad baja del
eje del motor (es decir, el valor bajo de

5-50 Term. 29 baja frecuencia referencia), en 5-57 Term. 33 valor bajo

Range: Funcién: ref./realim.
100 Hz* [ [0 - 110000 | Ajuste del limite de frecuencia baja
Hz] correspondiente a la velocidad baja del

eje del motor (es decir, al valor bajo de
referencia) en 5-52 Term. 29 valor bajo
ref./realim. Consulte el diagrama en esta
misma seccion.
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376 56+ Salidas de impulso

Range: Funcién:
100 Hz* | [0 - 110000 Ajuste el limite alto de frecuencia
Hz] correspondiente a la velocidad alta del

Parametros para configurar las funciones de escalado y
salida de las salidas de impulsos Las salidas de impulsos
estan asignadas a los terminales 27 o 29. Seleccione el
terminal 27 como salida en 5-01 Terminal 27 modo E/S y el
terminal 29 como salida en 5-02 Terminal 29 modo E/S.

eje del motor (es decir, el valor alto de
referencia), en 5-58 Term. 33 valor alto

ref./realim.
5-57 Term. 33 valor bajo ref./realim Valor de salida 1508A089.1
Range: Funcién: A
0*| [-999999.999 - Introducir el valor bajo de referencia Vlatlor de salida
alto 4 - — - —
999999.999 ] [RPM] para la velocidad del eje del P 5-60(term27)
motor. Este es también el valor bajo P 5-63(term29) |
de realimentacién, consulte también el |
5-52 Term. 29 valor bajo ref./realim. |
5-58 Term. 33 valor alto ref./realim |
Range: Funcién: |
100 * | [-999999.999 - Introducir el valor alto de ! -
999999.999 ] referencia [RPM] para la velocidad Freq. alta Salida

. P 5-62(term27) [Hz]
del eje del motor. Consulte P 5-65(term29)

también 5-53 Term. 29 valor alto llustracion 3.24

ref./realim.

5-59 Tiempo filtro pulsos constante #33
5-60 Terminal 27 Pulse Output Variable

Range: Funcién:

Option: Funcién:
100 ms*| [1-1000 |[Introduzca la constante de tiempo del P

ms] filtro de pulsos. Un filtro de paso bajo [0] No operation Seleccionar la variable de funciona-

reduce la influencia y amortigua las oscila- miento asignada para lecturas del

ciones en la senal de realimentacion desde terminal 27.

el control. AVISO!

Esto es una ventaja, p. €j. cuando hay una Este pardmetro no se puede

ajustar con el motor en marcha.

gran cantidad de ruido en el sistema.

AVISO!

Este parametro no se puede ajustar con el motor en
marcha.

[45] | Bus ctrl.

[48] | Bus ctrl., timeout
[100] [ Output freq. 0-100
[101] | Reference Min-Max
[102] | Feedback +-200%
[103] | Motor cur. 0-lmax
[104] | Torque O-Tlim
[105] | Torque O-Tnom
[106] | Power 0-Pnom
[107] | Speed 0-HighLim
[108] | Torque +-160%
[109] [ Out frq 0-Fmax
[113] | Ext. Closed Loop 1
[114] | Ext. Closed Loop 2
[115] | Ext. Closed Loop 3
[116] | Cascade Reference
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5-62 Frec. max. salida de pulsos #27

Range: Funcién:

Ajuste la frecuencia maxima para el
terminal 27 correspondiente a la
variable de salida seleccionada en
5-60 Termina 27 salida pulsos variable.

AVISO!

Este parametro no se puede
ajustar con el motor en marcha.

5000 Hz*| [0 - 32000

Hz]

AVISO!

Este parametro no se puede ajustar con el motor en
marcha.

5-63 Termina 29 salida pulsos variable

Seleccione la variable para su visualizaciéon en la pantalla del
terminal 29. Las mismas opciones y funciones que el grupo de
pardmetros 5-6*.

Option: Funcién:
[0] Sin funcion

[45] Contr. bus

[48] Contr. bus, t. lim.

[100] Frec. de salida 0-100
[101] Referencia min-max.
[102] Realimentacion +-200%
[103] Int. motor 0-Imax

[104] Par O-Tlim

[105] Par 0-Tnom

[106] Potencia 0-Pnom

[107] Velocidad 0-Limite Alto
[113] Lazo cerrado 1 ampl.
[114] Lazo cerrado 2 ampl.
[115] Lazo cerrado 3 ampl.

5-65 Frec. max. salida de pulsos #29

Ajuste la frecuencia méxima para el terminal 29 correspondiente
a la variable de salida seleccionada en 5-63 Termina 29 salida
pulsos variable.

Range: Funcién:

5-66 Terminal X30/6 Pulse Output Variable

Seleccione la variable para la lectura en el terminal X30/6.
Este parametro estd activo cuando el moédulo de opcion MCB
101 estd instalado en el convertidor de frecuencia.

Las mismas opciones y funciones que el grupo de pardmetros
5-6*.

Option: Funcién:
[0] No operation

[45] Bus ctrl.

[48] Bus ctrl., timeout

[100] Output freq. 0-100

[101] Reference Min-Max

[102] Feedback +-200%

[103] Motor cur. 0-lmax

[104] Torque O-Tlim

[105] Torque 0-Tnom

[106] Power 0-Pnom

[107] Speed 0-HighLim

[108] Torque +-160%

[109] Out frq 0-Fmax

[113] Ext. Closed Loop 1

[114] Ext. Closed Loop 2

[115] Ext. Closed Loop 3

[116] Cascade Reference

5000 Hz* [0 - 32000 Hz]

AVISO!

Este parametro no se puede ajustar con el motor en
marcha.

5-68 Pulse Output Max Freq #X30/6

Seleccione la frecuencia maxima en el terminal X30/6 con
referencia a la variable de salida en 5-66 Terminal X30/6 var.
salida pulsos.

Este parametro estd activo cuando el médulo de opcién MCB
101 estd montado en el convertidor de frecuencia.

Range: Funcién:

5000 Hz* | 0-32000Hz |

5-80 AHF Cap Reconnect Delay

Range: Funcién:
25 s*

[1- 120 | Tiempo de retardo entre dos conexiones
s] consecutivas del condensador AHF. El
temporizador se iniciard cuando se desconecte
el condensador AHF, y se volvera a conectar
cuando finalice el retardo y la potencia del
convertidor de frecuencia esté entre el 20 % y
el 30 % de la potencia nominal (véase la
descripcién detallada a continuacion).

Funcién de salida de conexién de condensador AHF para
salidas de relé y digitales
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Descripcion funcional:
1. Conectar condensadores al 20 % de la potencia
nominal

2. Histéresis del £50 % del 20 % de la potencia
nominal (= min. 10 % y méx. 30 % de la potencia
nominal)

3. Temporizador de retardo de desconexién = 10 s.
La potencia nominal debe ser inferior al 10 %
durante 10 s para desconectar los condensadores.
Si la potencia nominal supera el 10 % durante el
retardo de 10 s, el temporizador (10 s) se reinicia.

4, El retardo de reconexion del condensador (valor
predeterminado = 25 s con un intervalo de 1 s a
120 s, véase 5-80 AHF Cap Reconnect Delay) se usa
como tiempo de desactivacion minimo de la
funcion de salida del condensador AHF.

5. En caso de pérdida de potencia, el convertidor de
frecuencia garantiza que el tiempo de desacti-
vacion minimo se cumple al restablecer la
potencia.

100%
90%
80%

130BC368.10

70%
60%
50%
40%
30%

Nominal Power of Drive

20%
10%
0%

Off

Relay Output

ket o——t, —

10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130
Time (s)

llustracién 3.25 Ejemplo de la funcién de salida

t1 representa el temporizador de retardo de desactivacién
(10 s).

t2 representa el retardo de reconexién del condensador
(5-80 AHF Cap Reconnect Delay).

Cuando la potencia nominal del convertidor de frecuencia
supera el 20 %, se activa la funcién de salida. Cuando la
potencia desciende por debajo del 10 %, hay un
temporizador de retardo de desactivacién que tiene que
finalizar antes de que la salida descienda; se representa
con t1. Después de que la salida descienda, el
temporizador de retardo de reconexién del condensador
tiene que finalizar antes de que la salida pueda activarse
de nuevo; se representa con t2. Cuando t: finaliza, la
potencia nominal es superior al 30 % y el relé no se activa.
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3.7.7 5-9* controlado por bus

Este grupo de pardmetros selecciona salidas digitales y de
relé mediante un ajuste del bus de campo.

5-90 Control de bus digital y de relé

Range: Funcién:

O * [0 -
2147483647 ]

El pardmetro guarda el estado de los relés
y salidas digitales controlados por bus.

Un «1» légico indica que la salida es alta o
estd activa.

Un «0» légico indica que la salida es baja o
estd inactiva.

Bit 0 Terminal de salida digital CC 27
Bit 1 Terminal de salida digital CC 29
Bit 2 Terminal de salida digital GPIO X
30/6

Bit 3 Terminal de salida digital GPIO X
30/7

Bit 4 Terminal de salida del relé CC 1
Bit 5 Terminal de salida del relé CC 2
Bit 6 Terminal de salida del relé 1

opcién B
Bit 7 Terminal de salida del relé 2
opcién B
Bit 8 Terminal de salida del relé 3

opcién B

Bit Reservado para futuros
9-15 terminales

5-94 Tiempo lim. predet. salida pulsos #27

Range: Funcién:

0 %*| [0 - 100 %] | Contiene la frecuencia que se asignara al
terminal de salida digital 27 cuando se
configura como [Tiempo limite controlado
por bus] y se detecta tiempo limite.

5-95 Control de bus salida de pulsos #27
Range:

Funcién:

0 %* [ [0 - 100 %] | Contiene la frecuencia que se aplicara al
terminal de salida digital 29, cuando se
configura como [Controlado por bus].

5-96 Tiempo lim. predet. salida pulsos #29

Range: Funcién:

0 %*| [0 - 100 %] | Contiene la frecuencia que se asignara al
terminal de salida digital 29 cuando se
configura como [Tiempo limite controlado
por bus] y se detecta tiempo limite.

5-97 Control de bus salida de pulsos #X30/6

Range: Funcién:

0 %* [ [0 - 100 %] | Contiene la frecuencia que se aplicara al
terminal de salida digital 27, cuando se
configura como [Controlado por bus].

5-98 Tiempo lim. predet. salida pulsos #X30/6

Range: Funcién:

0 %*| [0 - 100 %] | Contiene la frecuencia que se asignara al

0 %*| [0 - 100 %] | Contiene la frecuencia que se aplicara al
terminal de salida digital 27, cuando se
configura como [Controlado por bus].

Bit 16 [Terminal de salida del relé 1
opcién C terminal de salida digital 6 cuando se
Bit 17 |Terminal de salida del relé 2 configura como [Tiempo limite controlado
opcion por bus] y se detecta el tiempo limite.
Bit 18 [Terminal de salida del relé 3
opcion C
Bit 19 [Terminal de salida del relé 4
opcion C
Bit 20 [Terminal de salida del relé 5
opcion C
Bit 21 [Terminal de salida del relé 6
opcién C
Bit 22 [Terminal de salida del relé 7
opcién C
Bit 23 [Terminal de salida del relé 8
opcién C
Bit Reservado para futuros
24-31 |terminales
Tabla 3.13
Range: Funcién:

76 MG200505 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Dt

Descripcién del parametro Guia de programacién del convertidor de frecuencia VLT® AQUA

3.8 Parametros 6-** E/S analdgica 6-01 Funcién Cero Activo

3.8.1 6-0* Modo E / S analogico Option: Funcién:

. [4] irse a la velocidad max.

Grupo de parametros para ajustar la configuracion de E/ S *  [5] pararse con la consiguiente

desconexion

analdgica.

El convertidor de frecuencia esta equipado con 2 entradas 101 [ No
analdgicas: Terminal 53 y 54. Las entradas analégicas 111 | Mmantener
pueden asignarse libremente, bien a tensién (0-10 V) o Salic
bien a entrada de corriente (0 / 4-20 mA). 121 | Parada

[3] | Velocidad fija

AVISOI [4] | Velocidad max.

Pueden conectarse termistores a una entrada analégica o a [5] | Parada y
una digital. desconexién
Ref. / Realimentacion Q
:
[rpm] 2
Range: Funcién: S
Par. 6-xx —
10 s*[ [1- [Introduzca el periodo de Tiempo limite de cero Valor alto de 1500 —
99 s] | activo. El Tiempo limite de cero activo esta activo ref./ realim. 1200 ‘ ‘
para entradas analdgicas, es decir, terminal 53 o ‘ !
terminal 54, utilizadas como fuentes de referencia 900 — ! !
o de realimentacion. Si el valor de una sefal de 600 ! !
referencia asociada con la entrada de corriente ! !
seleccionada cae por debajo del 50% del valor Par. 6-XX' 300 — ! !
ajustado en 6-10 Terminal 53 escala baja V, vaflor bajl(,) de 150 7 ! ‘
6-12 Terminal 53 escala baja mA, 6-20 Terminal 54 ret/ realim- v 5‘v 1$v \%!
escala baja V o 6-22 Terminal 54 escala baja mA Par. 6-xx | Entrada analégica
durante un periodo de tiempo superior al ajustado «Tension baja» o !
en el 6-00 Tiempo Limite Cero Activo, se activara la ntensidad baja» !
funcién seleccionada en el 6-07 Funcién Cero Activo. ;:,:S?;Xana» °
«Intensidad alta»

Option: Funcién:

Seleccione la funcién de tiempo limite. La
funcion ajustada en 6-01 Funcion Cero Activo
se activara si la sefal de entrada del Option: Funcion:
terminal 53 o 54 es inferior al 50 % del valor
definido en 6-10 Terminal 53 escala baja V,
6-12 Terminal 53 escala baja mA,

6-20 Terminal 54 escala baja V o

La funcién ajustada en 6-07 Funcién Cero
Activo se activa si la sefial de entrada de las
entradas analdgicas es inferior al 50 % del
valor definido en el grupo de parametros

6-22 Terminal 54 escala baja mA durante un
] del 6-1* al 6-6* Terminal xx intensidad

eriodo definido en 6-00 Tiempo Limite Cero
. 2 baja mA o Terminal xx tension baja durante

Activo. Si varios tiempos limite tienen lugar
> : el tiempo definido en 6-00 Tiempo Limite

simultdneamente, el convertidor de )
Cero Activo.

frecuencia da prioridad a las funciones de

tiempo limite de la siguiente manera: [0] | No
1. 6-01 Funcion Cero Activo L] [[AEma e sl
[2] | Parada
2. 8-04 Funcidn tiempo limite ctrl. 31 | velocidad fija
La frecuencia de salida del convertidor de [4] | Velocidad max.

frecuencia puede:
. [1] mantenerse en su valor actual

° [2] irse a parada

. [3] irse a la velocidad fija
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3.8.2 6-1* Entrada analdgica 1

Parametros para configurar el escalado y los limites para la
entrada analégica 1 (terminal 53)

6-10 Terminal 53 escala baja V

Range: Funcién:
0.07 V*| [0 - par. Introducir el valor de tensién bajo. Este
6-11 V] valor de escalado de entrada analdgica

debe corresponderse con el valor bajo de
realimentacién/referencia ajustado en el
6-14 Term. 53 valor bajo ref./realim.

6-11 Terminal 53 escala alta V

6-16 Terminal 53 tiempo filtro constante

Range: Funcién:
0.001 s*| [0.001 - 10 | Introduzca la constante de tiempo. Es una
s] constante de tiempo de un filtro paso

bajo digital de primer nivel para supresion
de ruido eléctrico en el terminal 53. Un
valor alto de la constante de tiempo
mejora la amortiguacién, aunque aumenta
el retardo de tiempo por el filtro.

AVISO!

Este parametro no se puede ajustar con el motor en
marcha.

6-17 Terminal 53 Live Zero

el valor bajo de referencia/realimentacion
ajustado en el 6-14 Term. 53 valor bajo ref./
realim. El valor debe ajustarse a > 2 mA para
activar la funcién de tiempo limite de cero
activo del 6-01 Funcion Cero Activo.

6-13 Terminal 53 escala alta mA

Range: Funcién:
20 mA* [ [par. 6-12 - Introduzca el valor de intensidad alta
20 mA] que corresponda al valor alto de

referencia / realimentacion definido
en6-15 Term. 53 valor alto ref./realim.

6-14 Term. 53 valor bajo ref./realim
Range: Funcién:
0 [-999999.999 -

999999.999 ]

*

Introduzca el valor de escalado de
entrada analégica que se corresponde
con el valor bajo de tensién/intensidad
ajustado en 6-10 Terminal 53 escala
baja V'y 6-12 Terminal 53 escala baja
mA.

6-15 Term. 53 valor alto ref./realim

Range: Funcién:

Range: Funcién:
10 V*¥| [par. 6-10 - | Introduzca el valor de tension alto. Este Option: Funcién:

10 V] valor de escalado de entrada analégica Este parametro permite desactivar el control de
debe corresponderse con el valor alto de cero activo. Por ejemplo, puede utilizarse si las
realimentacion / referencia ajustado en el salidas analdgicas van a formar parte de un sistema
6-15 Term. 53 valor alto ref./realim. de E/S descentralizado (es decir, sin formar parte

de ninguna funcién de control relacionada con el
convertidor de frecuencia, pero alimentando con
Range: Funcién: datos un sistema de control externo).
4 mA*| [0 - par. |Introducir el valor bajo de corriente. Esta [0] | Disabled
6-13 mA] senal de referencia debe corresponderse con [11 | Enabled

Size related* | [:999999.999 - 999999.999 ] |

3.8.3 6-2* Entrada analdgica 2

Pardmetros para configurar el escalado y los limites para la
entrada analdgica 2 (terminal 54)

6-20 Terminal 54 escala baja V

Range: Funcién:
0.07 V*| [0 - par. Introducir el valor de tensién bajo. Este
6-21 V] valor de escalado de entrada analdgica

debe corresponderse con el valor bajo de
realimentacion/referencia ajustado en el
6-24 Term. 54 valor bajo ref./realim.

6-21 Terminal 54 escala alta V

Range: Funcién:
10 V*| [par. 6-20 - | Introduzca el valor de tension alto. Este
10 V] valor de escalado de entrada analdgica

debe corresponderse con el valor alto de
realimentacion / referencia ajustado en el
6-25 Term. 54 valor alto ref./realim.

~N
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6-22 Terminal 54 escala baja mA

6-27 Terminal 54 Live Zero

el valor bajo de referencia / realimentacion
ajustado en 6-24 Term. 54 valor bajo ref./
realim. El valor debe ajustarse como >2 mA
para activar la funcion de tiempo limite de
cero activo en 6-01 Funcién Cero Activo.

6-23 Terminal 54 escala alta mA

Range: Funcién:
20 mA* [ [par. 6-22 - Introduzca el valor de intensidad alta
20 mA] que corresponda al valor alto de

referencia/realimentacion definido en el
6-25 Term. 54 valor alto ref./realim.

6-24 Term. 54 valor bajo ref./realim

Range: Funcién: Option: Funcién:
4 mA*| [0 - par. [Introduzca el valor de corriente baja. Esta [0] | Disabled
6-23 mA] | sefal de referencia debe corresponderse con [1] | Enabled | Este parametro permite desactivar el control de

cero activo. Por ejemplo, puede utilizarse si las
salidas analdgicas van a formar parte de un sistema
de E/S descentralizado (es decir, sin formar parte
de ninguna funcién de control relacionada con el
convertidor de frecuencia, pero alimentando con
datos un sistema de control externo).

3.8.4 6-3* Entrada analégica 3 MCB 101

Grupo de parametros para configurar el escalado y los
limites para la entrada analdgica 3 (X30/11) colocada en el
modulo de opcién MCB 101.

6-30 Terminal X30/11 baja tensién

con el valor de tensién/intensidad baja
ajustado en los 6-20 Terminal 54 escala
baja V'y 6-22 Terminal 54 escala baja
mA.

6-25 Term. 54 valor alto ref./realim

Range: Funcién:

100 *

[-999999.999 - Introducir el valor de escalado de la

999999.999 ] entrada analégica que se
corresponde con el valor alto de
tension/intensidad ajustado en los
6-21 Terminal 54 escala alta V' y

6-23 Terminal 54 escala alta mA.

*

6-26 Terminal 54 tiempo filtro constante

Range: Funcién:
0.001 s* [ [0.001 - 10 | Introduzca la constante de tiempo. Es una
s] constante de tiempo de un filtro de paso

bajo digital de primer nivel para supresion
de ruido eléctrico en el terminal 54. Un
valor alto de la constante de tiempo
mejora la amortiguacioén, aunque aumenta
el retardo de tiempo por el filtro.

Range: Funcién: Range: Funcién:
0 *| [-999999.999 - Introducir el valor de escalado de la 0.07 v*| [O - par. Ajusta el valor de escalado de la entrada
999999.999 ] entrada analdgica que se corresponde 6-31 V] analdgica para que se corresponda con el

valor bajo de referencia/realimentacién
(ajustado en el 6-34 Term. X30/11 valor
bajo ref./realim.).

AVISO!

Este parametro no se puede ajustar con el motor en
marcha.

6-31 Terminal X30/11 alta tension

Range: Funcién:
10 V*| [par. 6-30 - [ Ajusta el valor de escalado de la entrada
10 V] analdgica para que se corresponda con el

valor alto de referencia/realimentacion
(ajustado en el 6-35 Term. X30/11 valor alto
ref./realim.).

6-34 Term. X30/11 valor bajo ref./realim.
Range:

0 [-999999.999 -
999999.999 ]

Funcién:

Ajusta el valor de escalado de la
entrada analdgica para que se
corresponda con el valor bajo de
tension (ajustado en el 6-30 Terminal
X30/11 baja tension).

6-35 Term. X30/11 valor alto ref./realim.
Range: Funcién:

100 *

[-999999.999 -
999999.999 ]

Ajusta el valor de escalado de la
entrada analdgica para que se
corresponda con el valor alto de
tensién (ajustado en 6-31 Terminal
X30/11 alta tension).
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6-36 Term. X30/11 const. tiempo filtro

Range: Funcién:

6-45 Term. X30/12 valor alto ref./realim.

Range: Funcién:

0.001 s*| [0.001 - 10 s] [ Una constante de tiempo de filtro paso
bajo digital de primer orden para la
eliminacion del ruido eléctrico en el

terminal X30/11.

AVISO!

No se puede cambiar este parametro con el motor en
marcha.

6-37 Term. X30/11 Live Zero

100 * [ [-999999.999 -

999999.999 ]

Ajusta el valor de escalado de la
entrada analégica para que se
corresponda con el valor alto de
tensién ajustado en 6-41 Terminal
X30/12 alta tension.

6-46 Term. X30/12 const. tiempo filtro

Range: Funcién:
0.001 s*

[0.001 - 10 s] | Una constante de tiempo de filtro paso
bajo digital de primer orden para la

Option: Funcién: eliminacién del ruido eléctrico en el
Este parametro permite desactivar el control de Sl Sl
cero activo. Por ejemplo, puede utilizarse si las AVISOI
salidas analdgicas van a formar parte de un sistema ‘ . 3
de E/S descentralizado (es decir, sin formar parte No se puede cambiar este pardmetro con el motor en
de ninguna funcién de control relacionada con el marcha.
convertidor de frecuencia, pero alimentando con
datos un sistema de control externo). 6-47 Term. X30/12 Live Zero
(0] | Disabled Option: Funcién:
[1]1 | Enabled Este parametro permite desactivar el control de
cero activo. Por ejemplo, puede utilizarse si las
3.8.5 6-4* Ent. anal()gica 4 MCB 101 salidas analdgicas van a formar parte de un sistema
de E/S descentralizado (es decir, sin formar parte
; . de ninguna funcion de control relacionada con el
Grupo de parametros para configurar el escalado y los ) . .
L. L. convertidor de frecuencia, pero alimentando con
limites para la entrada analdgica 4 (X30/12) colocada en el .
) ., datos un sistema de control externo).
méddulo de opcion MCB 101.
) X W [0] | Disabled
6-40 Terminal X30/12 baja tensién 117 [Enabled
Range: Funcién:
0.07 V*| [0 - par. Ajusta el valor de escalado de la entrada 3.8.6 6-5* Salida analégica 1
6-41 V] analdgica para que se corresponda con el
valor bajo de referencia/realimentacion , . L.
) ) Pardmetros para configurar el escalado y los limites para la
ajustado en 6-44 Term. X30/12 valor bajo . . . . .
ol salida analdgica 1, es decir, Terminal 42. Las salidas
ref./realim.. . . . .
analdgicas son salidas de corriente: 0/4-20 mA. El terminal
) » comun (terminal 39) es el mismo terminal y tiene el mismo
6-41 Terminal X30/12 alta tensién .( o ) L . Y -
potencial eléctrico para la conexién comun analégica y
Range: Funcién: comun digital. La resolucion en la salida analdgica es de 12
10 V*| [par. 6-40 - [ Ajusta el valor de escalado de la entrada bits.
10 V] analdgica para que se corresponda con el

valor alto de referencia/realimentacion
(ajustado en 6-45 Term. X30/12 valor alto
ref./realim.).

6-44 Term. X30/12 valor bajo ref./realim.

Funcion:

Range:

6-50 Terminal 42 salida

Option: Funcién:

Seleccione la funcion del terminal 42
como una salida de intensidad
analdgica. Una intensidad del motor
de 20 mA corresponde a Imax.

0*| [999999.999 -
999999.999 ]

Ajusta el valor de escalado de la
salida analdgica para que se
corresponda con el valor bajo de
tensién ajustado en 6-40 Terminal
X30/12 baja tension.

[0] Sin funcion
[100] [ Frec. de salida 0-100 | : 0-100 Hz (0-20 mA)

[101] | Referencia min-max. | Referencia minima - Referencia

maxima (0-20 mA)

Del -200 % al +200 % del
3-03 Referencia mdxima (0-20 mA)

[102] [ Realimentacion
+-200%
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6-50 Terminal 42 salida

Option: Funcién:

6-51 Terminal 42 salida esc. min.

Range: Funcién:

[103]

Int. motor 0-Imax

0 - Intensidad maxima del inversor
(16-37 Mdx. Int. Inv.), (0-20 mA)

[113]

Lazo cerrado 1
ampl.

0-100 % (0-20 mA)

[114]

Lazo cerrado 2
ampl.

0-100 % (0-20 mA)

[115]

Lazo cerrado 3

0-100 % (0-20 mA)

4-14 Limite alto veloc. motor [Hz])

[139]

Contr. bus

0-100 % (0-20 mA)

[140]

Contr. bus 4-20 mA

0 - 100%

[141]

Contr. bus t. o.

0-100 % (0-20 mA)

mA

[142] | Cbus 4-20mA t. lim. | 0 - 100%

[143] | Lazo cerrado 1 4-20 |0 - 100%
mA

[144] | Lazo cerrado 2 4-20 |0 - 100%
mA

[145] | Lazo cerrado 3 4-20 |0 - 100%

AVISO!

Los valores para el ajuste de la Referencia minima se
encuentran en 3-02 Referencia minima, y los valores para la
Referencia méxima, en 3-03 Referencia mdxima.

0 %*| [0 - 200 %] | Escalado de la salida minima (0 o 4 mA) de
la sefal analdgica en el terminal 42.

Ajuste el valor en porcentaje del intervalo

[104] | Par O-Tlim 0 - Limite de par (4-16 Modo motor
limite de par) (0-20 mA) completo de la variable seleccionada en el
6-50 Terminal 42 salida.
[105] | Par O-Thom 0 - Par nominal del motor (0-20 mA)
[106] | Potencia 0-Pnom 0 - Potencia nominal del motor (0-20 6-52 Terminal 42 salida esc. max.
mA) Range: Funcién:
[107] | Velocidad 0-Limite | 0 - Limite de veloc. méx. (4-13 Limite 100 | [0- [Escala para la salida maxima (20 mA) de la sefal
Alto alto veloc. motor [RPM] y 4-14 Limite % 200 analégica en el terminal 42.
alto veloc. motor [Hz]) (0-20 mA) %] Ajuste el valor en porcentaje del intervalo

completo de la variable seleccionada en el
6-50 Terminal 42 salida.

Intensidad
()

1308A075.12

ampl. -
[130] | Fr. sal. 0-100, 0-100 Hz
4-20mA
[131] | Referencia 4-20mA Referencia minima - Referencia llustracién 3.27
maxima
[132] [ Realim. 4-20 mA Del -200 % al +200% de
3-03 Referencia mdxima Se puede obtener un valor menor de 20 mA a
H 0
[133] | Int. motor 4-20 mA | O - Intensidad max. del inversor coEle @il o s g vl S s
(16-37 Mdx. Int. Inv.) utilizando la siguiente férmula:
[134] | Lim. par 0, 4-20 mA | O - Limite de par (4-16 Modo motor 20 mA/ corriente madxima deseada x 100 %
limite de par) ie10mA: 238 100% = 200%
[135] [ Par 0 nom 4-20 mA | O - Par nominal del motor EJEMPLO 1:
[136] | Potencia 420 mA | 0 - Potencia nominal del motor Valor de la variable = FRECUENCIA DE SALIDA, intervalo =
0-100 Hz
[137] | Velocidad 4-20 mA | O - Limite alto de veloc. motor (y Intervalo necesario para salida = 0-50 Hz

Se necesita una sefal de salidade 0 o4 mA a0OHz (0 %
del intervalo). Ajuste 6-51 Terminal 42 salida esc. min. al

0 %.

Se necesita una sefal de salida de 20 mA a 50 Hz (50 %
del intervalo). Ajuste 6-52 Terminal 42 salida esc. mdx. al 50
%.
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A ° 4 o
20mA S 20mA 3
<< <
2] o
R R
10mA
0/4 mA -
0% 50% 100%
A A 0/4 mA -
0/
0% 100% 200%
. } !
OHz 50Hz 100Hz
llustracién 3.28
Min ref Max ref Max ref X 20/10
llustracién 3.30
EJEMPLO 2:
Variable = REALIMENTACION, intervalo = de 200 % a +200
% . .
Intervalo necesario en la salida = 0-100 % 6-53 Terminal 42 control bus de salida
Se necesita una senal de salida de 0 0 4 mA al 0 % (50 % Range: Funcién:
del intervalo). Ajuste el 6-51 Terminal 42 salida esc. min. al 0 %*| [0 - 100 %] | Mantiene el nivel de la Salida 42 si es
50 %. controlada por el bus.
Se necesita una sefal de salida de 20 mA al 100 % (75 %
del intervalo). Ajuste el 6-52 Terminal 42 salida esc. mdx. al 6-54 Terminal 42 Tiempo Iim. salida predet.
75 %. Range: Funcién:
\ 0%*| [0-100 Mantiene el nivel preajustado de la Salida 42.
o
G %] En caso de que se alcance el tiempo limite
20 mA ES del bus y se seleccione una funcién de
o
= tiempo limite en 6-50 Terminal 42 salida, la
salida se ajustara a este nivel.
6-55 Terminal 42 Output Filter
0/4 mA - . L.
/am Option: Funcién:
0% 50% 75% 100% — z -
| i X | Los siguientes parametros analdgicos de lectura de
datos de la seleccion del 6-50 Terminal 42 Output tienen
un filtro seleccionado cuando el 6-55 Terminal 42 Output
- Filter esta activado:
-200% 0% +100% +200%
llustracién 3.29 Seleccion 0-20 mA | 4-20 mA
Intensidad de motor (0 - Imax) [103] [133]
Limite de par (0 - Tiim) [104] [134]
EJEMPLO 3: Par nominal (0 - Trhom) [105] [135]
Valor de variable = REFERENCIA, intervalo = Ref. min.-Ref. Potencia (0 - Pnom) [106] [136]
max. Velocidad (0 - Vel.méx.) [107] [137]
Intervalo necesario para la salida = Ref. min. (0 %)-Ref.
max. (100 %), 0-10 mA Tabla 3.14
Se necesita una sefal de salida de 0 0 4 mA a la ref. min.
Ajuste el 6-57 Terminal 42 salida esc. min. al 0 %. [0] | Off | Filtro desactivado
Se necesita una senal de salida de 10 mA a la ref. max. - -
. ) . . [1] | On [Filtro activado
(100 % del intervalo). Ajuste 6-52 Terminal 42 salida esc.

madx. al 200 %
(20 mA / 10 mA x 100 % = 200 %).
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387 66+ Salida analdgica 2 MCB 10

Range: Funcién:

Las salidas analdgicas son salidas de corriente: 0/4 - 20 mA.
El terminal comun (terminal X30/8) es el mismo terminal y
potencial eléctrico para la conexién comun analégica. La
resolucion en la salida analégica es de 12 bits.

6-60 Terminal X30/8 salida

Las mismas opciones y funciones que el 6-50 Terminal 42 salida.

0 %* [ [0 - 100 %] [ Contiene el valor que se asignara al terminal
de salida cuando esta configurado como
Tiempo limite controlado por bus y se

detecta el tiempo limite.

Option: Funcién:
| [0] * | Sin funcionamiento | |
6-61 Terminal X30/8 Escala min.
Range: Funcién:
0%*| [O- Escala la salida minima de la senal analégica

200 %] | seleccionada en el terminal X30/8. Escala el valor
minimo como un porcentaje del valor de sefal
maximo, es decir, para que 0 mA (o 0 Hz) esté al
25 % del valor de salida maximo, se programa al
25 %. El valor nunca puede ser superior al ajuste
correspondiente de 6-62 Terminal X30/8 Escala
mdx. si este valor estd por debajo del 100 %.
Este pardmetro estd activo cuando el médulo de
opcion MCB 101 esta montado en el convertidor
de frecuencia.

6-62 Terminal X30/8 Escala max.

Range: Funcién:

100 [0 - |Escala la salida maxima de la sefal analégica

%* 200 seleccionada en el terminal X30 / 8. Escale el

%] valor de la sefal de salida de corriente al valor
maximo deseado. Escale la salida para obtener
una corriente inferior a 20 mA a escala completa
0 20 mA a una salida inferior al 100 % del valor
maximo de la senal. Si 20 mA es la corriente de
salida deseada a un valor entre el 0 y el 100 % de
la salida a escala completa, hay que programar el
valor porcentual en el pardmetro, es decir, 50 % =
20 mA. Para obtener una corriente entre 4 y 20
mA como salida maxima (100 %), el valor
porcentual se calcula como sigue:

20 mA | corriente maxima deseada x 100 %

20 mA
10 mA

i.e. 10 mA: X 1009% =200 %

6-63 Terminal X30/8 control bus de salida
Range: Funcién:

0 %*| [0- 100 %] | Contiene el valor que se asignara al terminal
de salida cuando esté configurado como
Controlado por bus.
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3.9 Parametros 8-** Comunicacionesy
opciones

3.9.1 8-0* Ajustes generales

8-01 Puesto de control

Option: Funcién:
El ajuste de este parametro anula los ajustes
de 8-50 Seleccion inercia a 8-56 Selec.
referencia interna.
[0] | Digital y céd. Control mediante el uso de la entrada
ctrl digital y el cdédigo de control.
[1]| Sélo digital Control s6lo mediante el uso de entradas
digitales.
[2] | Sélo cod. de Control s6lo mediante el uso de cdédigo de
control control.
Option: Funcién:
Seleccione la fuente de cédigo de control:
una de las 2 interfaces de serie o de las 4
opciones instaladas. Durante la conexién
inicial, el convertidor de frecuencia ajusta
automdéticamente este pardmetro con [3]
Opcién A si detecta una opcién valida de bus
de campo instalada en la ranura A. Si se
elimina la opcién, el convertidor de frecuencia
detecta un cambio en la configuracién, vuelve
a ajustar 8-02 Fuente de control con el ajuste
predeterminado, Puerto FC, y se desconecta. Si
se instala una opcién después de la puesta en
marcha inicial del equipo, el ajuste de
8-02 Fuente de control no cambiara, pero el
convertidor de frecuencia se desconectara y
mostrara: Alarma 67 Cambio de opcion
AVISO!
Este parametro no se puede ajustar con
el motor en marcha.
[0] [ None
[1] | FC Port
[2] | USB Port
[3] | Option A
[4] [ Option B
[5] | Option CO
[6] [ Option C1
[30] | External Can

8-03 Valor de tiempo limite ctrl.

Range: Funcién:
Size [1- Introduzca el tiempo maximo que debe
related* 18000 s] | transcurrir entre la recepcién de dos

telegramas consecutivos. Si se supera este
tiempo, esto indica que la comunicacién en
serie se ha detenido. Se lleva entonces a
cabo la funcién seleccionada en

8-04 Funcién tiempo limite ctrl. Funcién
tiempo limite de control.

En BACnet el control de tiempo limite sélo
se dispara si se escriben algunos objetos
especificos. La lista de objetos recoge la
informacion de los objetos que disparan el
tiempo limite de control:

Salidas analégicas
Salidas binarias
AVO

AV1

AV2

AV4

BV1

BV2

BV3

BV4

BV5

Salidas multiestado

8-04 Funcién tiempo limite ctrl.

Option: Funcién:
Seleccione la funcién de
tiempo limite. La funcion de
tiempo limite se activa cuando
el codigo de control no se
actualiza dentro del periodo
especificado en 8-03 Valor de
tiempo limite ctrl.. La opcién
[20] Liberacion de desborda-
miento N2 solo aparece
después de ajustar el protocolo
Metasys N2.

[0] |No

[1]1 | Mantener salida

[2] | Parada

[3] | Velocidad fija

[4] | Velocidad max.

[5] | Parada y desconexion

[7] | Seleccion de ajuste 1

[8] | Seleccion de ajuste 2

[9] | Seleccion de ajuste 3
[10

Seleccién de ajuste 4
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8-04 Funcién tiempo limite ctrl. 8-08 Readout Filtering

Option: Funcién: La funcion se utiliza si fluctdan las lecturas de datos de los
[20] | Liberacion del desborda- valores de realimentacion de velocidad en el bus de campo.
miento N2 Seleccione Filtrado si se requiere la funcion. Se precisa un ciclo

de potencia para que se efectien los cambios.

8-05 Funcién tiempo limite Option: Funcion:

Option: Funcion: [0] Motor Data Std- Seleccione [0] para lecturas de
Seleccione la accién después de recibir un “Filt. datos del bus normal.
cédigo de control valido tras un tiempo limite. -
. P [1] Motor Data LP- Seleccione [1] para lecturas de
Este parametro solo estd activo cuando il bus filtradas de |
L P o -Filter us filtradas de los siguientes
8-04 Funcién tiempo limite ctrl. esta ajustado ) 9
pardmetros:

como [7] Ajuste 1, [8] Ajuste 2, [9] Ajuste 3 o [10]
16-10 Power [kW]

Ajuste 4.
16-11 Power [hp]
[0] | Mantener Mantiene el ajuste seleccionado en 16-12 Motor Voltage
ajuste 8-04 Funcién tiempo limite ctrl. y muestra una 16-14 Motor Current
advertencia hasta que cambia el estado de 16-16 Torque [Nm]
8-06 Reiniciar tiempo limite ctrl.. Después, el 16-17 Speed [RPM]
convertidor continda con el ajuste original. 16-22 Torque [%)]
[1] | Reanudar Reanuda el ajuste activo antes del tiempo 16-25 Torque [Nm] High
ajuste limite.

e v 3.9.2 8-1* Ajustes de control
8-06 Reiniciar tiempo limite ctrl.
Option: Funcion: 8-10 Trama control

Este parametro solo esta activo cuando se ha R P
Option: Funcién:

seleccionado la opcién [0] Mantener ajuste en

8-05 Funcién tiempo limite. Seleccione la interpretacién del cédigo

de control y del cédigo de estado corres-

[0] | No Guarda el ajuste especificado en 8-04 Funcién pondientes al bus de campo instalado.

reiniciar tiempo limite ctrl., [7] Ajuste 1, [8] Ajuste 2, [9]
Ajuste 3y [10] Ajuste 4 tras un tiempo limite de

Solo las selecciones validas para el bus
de campo instalado en la ranura A seran

control. visibles en la pantalla del LCP.
[1] | Reiniciar Devuelve el convertidor de frecuencia al ajuste 101 | Protocolo FC

original tras un tiempo limite de cédigo de 111 | Perfil PROFIdrive

o e

cabo el reinicio e, inmediatamente después, v jgzNopen poP

vuelve al ajuste [0] No reiniciar.

8-13 Cddigo de estado configurable STW
8-07 Accionador diagnéstico Option: Funcién:

Option: Funcié6n: Este parametro permite la configuracion
Este parametro no tiene ninguna de los bits del 12 al 15 del codigo de
funcién para BACNet. estado.

101 | Desactivar [0] [ Sin funcién

[1] * | Perfil predeter- | La funcion se corresponde con el perfil

[1] | Activar alarmas

[2

—

Provoc alarm/adver minado predeterminado seleccionado en

8-10 Trama control.

[2] |Solo alarma 68 | Se ajusta solo en caso de una alarma 68.

[3]1 | Desconexion Se ajusta en caso de desconexion,

excl. alarma 68 | excepto si la alarma 68 ejecuta la
desconexion.

[10] | Estado DI T18 Este bit indica el estado del terminal 18.
«0» indica que el terminal esta bajo

«1» indica que el terminal estd alto
Estado DI T19 Este bit indica el estado del terminal 19.
«0» indica que el terminal estd bajo

m
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8-13 Cdbdigo de estado configurable STW

8-13 Cdbdigo de estado configurable STW

Option: Funcién: Option: Funcién:
«1» indica que el terminal esté alto [70] [ Regla légica 0 [ Consulte el grupo de pardmetros 13-4*. Si
[12] | Estado DI T27 Este bit indica el estado del terminal 27. Regla légica 0 se evalia como
«0» indica que el terminal esta bajo VERDADERQO, la salida serd alta. De lo
«1» indica que el terminal estd alto contrario, sera baja.
[13] | Estado DI T29 Este bit indica el estado del terminal 29. [71] | Regla logica 1 Consulte el grupo de parametros 13-4*. Si
«0» indica que el terminal estd bajo Regla légica 1 se evalia como
«1» indica que el terminal estd alto VERDADERQO, la salida sera alta. De lo
[14] | Estado DI T32 Este bit indica el estado del terminal 32. contrario, serd baja.
«0» indica que el terminal esta bajo [72] [ Regla logica 2 Consulte el grupo de parametros 13-4*. Si
«1» indica que el terminal estd alto Regla légica 2 se evalia como
[15] |Estado DI T33 | Este bit indica el estado del terminal 33. VERDADERO, la salida sera alta. De lo
«0» indica que el terminal esta bajo contrario, sera baja.
«1» indica que el terminal esta alto [73] [ Regla légica 3 Consulte el grupo de parametros 13-4*. Si
[16] | Estado DI T37 El bit indica el estado del terminal 37. Regla légica 3 se evalta como
«0» indica que T37 esta bajo (parada de VERDADERQO, la salida serd alta. De lo
seguridad) contrario, serd baja.
«1» indica que T37 esta alto (normal) [74] [ Regla légica 4 [ Consulte el grupo de pardmetros 13-4*. Si
[21] | Advertencia La advertencia térmica se activa cuando Regla légica 4 se evalta como
térmica la temperatura sobrepasa el limite en el VERDADERO, la salida sera alta. De lo
motor, en el convertidor de frecuencia, en contrario, serad baja.
la resistencia de freno o en el termistor. [75] | Regla l6gica 5 Consulte el grupo de parametros 13-4*. Si
[30] | Fallo de freno | La salida es «1» l6gico cuando el IGBT del Regla l6gica 5 se evalia como
(IGBT) freno se ha cortocircuitado. Utilice esta VERDADERO, la salida ser4 alta. De lo
funcién para proteger el convertidor de contrario, sera baja.
frecuencia, en caso de que haya un fallo [80] | Salida digital SL | Consulte 73-52 Accién Controlador SL. La
en los médulos de freno. Utilice la salida / A salida sera alta cada vez que se ejecute la
el relé para desconectar la tension de red accion de légica inteligente [38] Ajustar
del convertidor de frecuencia. sal. digital A alta. La salida serd baja cada
[40] [ Fuera de vez que se ejecute la acciéon de I6gica
intervalo de ref. inteligente [32] Ajustar sal. digital A baja.
[60] | Comparador 0 | Consulte el grupo de pardmetros 13-1%, Si [81] [ Salida digital SL | Consulte 73-52 Accién Controlador SL. La
Comparador 0 se evaltia como B entrada serd alta cada vez que se ejecute
VERDADERO, la salida sera alta. De lo la accién de légica inteligente [39] Ajustar
contrario, sera baja. sal. digital B alta. La entrada serd baja
[61] [ Comparador 1 [ Consulte el grupo de pardmetros 13-1*. Si cada vez que se ejecute la accion de
Comparador 1 se evalGa como légica inteligente [33] Ajustar sal. digital B
VERDADERO, la salida sera alta. De lo baja.
contrario, serd baja. [82] [ Salida digital SL | Consulte 73-52 Accién Controlador SL. La
[62] | Comparador 2 | Consulte el grupo de parametros 13-1*. Si c entrada serd alta cada vez que se ejecute
Comparador 2 se evalda como la accién de légica inteligente [40] Ajustar
VERDADERO, la salida sera alta. De lo sal. digital C alta. La entrada sera baja
contrario, sera baja. cada vez que se ejecute la accion de
[63] | Comparador 3 | Consulte el grupo de parametros 13-1*. Si I6gica inteligente [34] Ajustar sal. digital C
Comparador 3 se evalia como baja.
VERDADERO, la salida sera alta. De lo [83] [ Salida digital SL | Consulte 13-52 Accién Controlador SL. La
contrario, sera baja. D entrada serd alta cada vez que se ejecute
[64] | Comparador 4 | Consulte el grupo de pardmetros 13-1*. Si la accion de l6gica inteligente [41] Ajustar
Comparador 4 se evaltia como sal. digital D alta. La entrada serd baja
VERDADERO, la salida sera alta. De lo cada vez que se ejecute la accion de
contrario, seréa baja. légica inteligente [35] Ajustar sal. digital D
[65] | Comparador 5 | Consulte el grupo de parametros 13-1*. Si baja.
Comparador 5 se evaltia como [84] | Salida digital SL | Consulte 13-52 Accién Controlador SL. La
VERDADERO, la salida ser4 alta. De lo E entrada serd alta cada vez que se ejecute
contrario, seréa baja. la accién de légica inteligente [42] Ajustar
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8-13 Cdbdigo de estado configurable STW

Option: Funcién:

sal. digital E alta. La entrada serd baja
cada vez que se ejecute la accion de
légica inteligente [36] Ajustar sal. digital E
baja.

Salida digital SL | Consulte 13-52 Accion Controlador SL. La
F entrada serd alta cada vez que se ejecute

[85

la accién de légica inteligente [43] Ajustar
sal. digital F alta. La entrada serd baja
cada vez que se ejecute la accion de
légica inteligente [37] Ajustar sal. digital F

baja.

8-14 Configurable Control Word CTW

Option: Funcién:

Determina si el bit 10 del cédigo de
control se activa con nivel bajo o con
nivel alto.

[0] [ None
[11 | Profile default
[2] | CTW Valid, active low

—

3.9.3 8-3* Ajustes de puerto FC

8-30 Protocol

Option: Funcién:
Seleccién de protocolo para el puerto (RS-485)
FC (estandar) integrado en la tarjeta de control.

[0] ]| FC Comunicacion conforme al Protocolo FC, como
se describe en Instalacion y ajuste de RS-485.

[1]1] FC MC Igual que [0] FC, pero para su utilizacién al

descargar software al convertidor de frecuencia
o cargar un archivo dll (con informacién sobre
los pardmetros disponibles en el convertidor
de frecuencia y en sus interdependencias) a .

[2] | Modbus RTU | Comunicacién conforme al protocolo Modbus
RTU.

[3] | Metasys N2

[9] | FC Option

8-31 Direccién

Range: Funcién:

[1-255 ]| Introduzca la direccion del puerto FC
(estandar).

Size related*

Intervalo valido: 1-126.

8-32 Velocidad en baudios

Option: Funcién:

Las velocidades de 9.600, 19.200, 38.400 y
76.800 baudios solo son validas para
BacNet.

[0] | 2.400 baudios
[1] [ 4.800 baudios
[2] ] 9.600 baudios
[3] | 19.200 baudios
[4] | 38.400 baudios
[5] | 57.600 baudios
[6] | 76.800 baudios
[71 [ 115.200 baudios

El valor predeterminado se refiere al protocolo FC.

8-33 Paridad / Bits de parada

Option: Funcién:

Paridad y bits de parada para el
protocolo 8-30 Protocolo que
utilice el puerto FC. Para algunos
protocolos, no todas las opciones
seran visibles. El valor predeter-
minado depende del protocolo
seleccionado.

[0] | Paridad par, 1 bit de

parada
[1] | Paridad impar, 1 bit de
parada
[2] | Sin paridad, 1 bit de
parada
[3] | Sin paridad, 2 bits de
parada
8-35 Retardo respuesta min.
Range: Funcién:

Size related* | [5 - 10000 ms] [ Especifique el tiempo de retardo
minimo entre recibir una peticion
y transmitir una respuesta. Se
utiliza para reducir el retardo de

procesamiento del médem.

Size related* | [0 - 10000. ms]

8-36 Retardo respuesta max.

Range: Funcién:
Size [11 - Especificar el tiempo de retardo
related* 10001 ms] maximo aceptable entre la

transmisioén de una peticién y la
obtencion de una respuesta. Superar
este tiempo de retardo provocara un
evento de tiempo limite de cédigo de
control.
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8-37 Retardo méximo intercarac. 8-42 PCD Write Configuration

Range: Funcién: Option: Funcién:
Size related*| [0.00 - Especifique el intervalo maximo de [593] | Pulse Out #27 Bus Control
35.00 ms] tiempo admisible entre la recepcion [595] | Pulse Out #29 Bus Control
de dos bytes. Este parametro activa [597] | Pulse Out #X30/6 Bus Control
el tiempo limite si se interrumpe la [653] |Terminal 42 Output Bus Control
transmision. [663] | Terminal X30/8 Output Bus Control
[890] [ Bus Jog 1 Speed
3.9.4 8-4* Seleccion de telegrama [B91)7 | Bus Jog 2 Speed

[894] [ Bus Feedback 1

8-40 Seleccién de telegrama jecoim Euoticedbackl

[896] [ Bus Feedback 3

Option: Funcién:
L [1680] | Fieldbus CTW 1
Permite el uso de telegramas [1682] | Fieldbus REF 1
configurables libremente o de [1685] | FC Port CTW 1
telegramas estandar para el puerto
FC [1686] | FC Port REF 1
: [2643] | Terminal X42/7 Bus Control
[1] |Telegram.estandar1 [2653] | Terminal X42/9 Bus Control
(1011 | PPO1 [2663] | Terminal X42/11 Bus Control
[102] | PPO 2
[103] | PPO 3 8-43 PCD Read Configuration
(1041 [ pro 4 Option: Funcién:
[105] [ PPO 5 [0] None Selec. par. para
[106] [ PPO 6 asignacion a los
[107] [ PPO 7 PCD de los
[108] [ PPO 8 telegramas. El
[200] | Telegrama person. 1 nimero de PCD
disponibles
8-42 PCD Write Configuration depende del tipo
Option: Funcién: de telegrama. Los
[0] None Selec. par. para PCD contienen los

asignacion a valores reales de
telegramas de PCD. los parametros

El nimero de los seleccionados.

PCD disponibles [894] |Bus Feedback 1
depende del tipo de [895] |Bus Feedback 2
telegrama. Los [896] |Bus Feedback 3
valores de los PCD se [1500] | Operating Hours

escribirdn en los [1501] | Running Hours

[1502] | kWh Counter
[1600] | Control Word
[1601] | Reference [Unit]

pardmetros

seleccionados como

valores de datos.

[302] [ Minimum Reference [1602] | Reference [%]
[303] | Maximum Reference [1603] | Status Word
[341] | Ramp 1 Ramp Up Time [1605] | Main Actual Value [%]
[342] |Ramp 1 Ramp Down Time [1609] | Custom Readout
[351] [Ramp 2 Ramp Up Time [1610] | Power [kW]
[352] | Ramp 2 Ramp Down Time [1611] | Power [hp]

[380] |Jog Ramp Time [1612] | Motor Voltage
[381] | Quick Stop Ramp Time [1613] | Frequency

[411] | Motor Speed Low Limit [RPM] [1614] | Motor Current
[413] [ Motor Speed High Limit [RPM] [1615] | Frequency [%]
[416] [ Torque Limit Motor Mode [1616] | Torque [Nm]
[417] | Torque Limit Generator Mode [1617] | Speed [RPM]

[590] [ Digital & Relay Bus Control
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8-43 PCD Read Configuration

[1632] | Brake Energy /s

[1633] | Brake Energy /2 min

[1634] [ Heatsink Temp.

Inverter Thermal

External Reference

3.9.5 8-5* Digital / Bus

Option: Funcién:

[1618] | Motor Thermal Parametros para configurar la unién del cédigo de control
[1622] | Torque (%) Digital / Bus.

[1630] | DC Link Voltage AVISO!

Estos pardmetros solo estan activos si 8-07 Puesto de
control estéa ajustado en [0] Digital y cédigo de control.

[1638] | SL Controller State 8-50 Seleccién inercia
[1639] | Control Card Temp. Option: Funcioén:

Feedback [Unit]

Digi Pot Reference

Seleccionar el control de la funcién de inercia a
través de los terminales (entrada digital) y/o a
través de bus.

[0] | Entrada

Feedback 2 [Unit]

Activa el comando Arranque a través de una

1
1
1
1
1
1
[1654] | Feedback 1 [Unit]
1
1
]
1
1
]

[1668] [ Pulse Input #33 [Hz]

[1669] [ Pulse Output #27 [Hz]

[1670] [ Pulse Output #29 [Hz]

digital entrada digital.
[1656] | Feedback 3 [Unit]
[1660] | Digital Input [1] | Bus Activa el comando Arranque a través del puerto
[1661] | Terminal 53 Switch Setting de comunicacién en serie o de la opcién de bus
[1662] | Analog Input 53 de campo.
[1663] | Terminal 54 Switch Setting [2] | Logico Y Activa el comando Arranque a través de bus de
[1664] | Analog Input 54 campo / puerto de comunicacién en serie, Y
[1665] | Analog Output 42 [mA] adicionalmente a través de una de las entradas
[1666] | Digital Output [bin] digitales.
[1667] | Pulse Input #29 [Hz] [3] | Légico O | Activa el comando Arranque a través de bus de

campo / puerto de comunicacion en serie, O a
través de una de las entradas digitales.

[1671] | Relay Output [bin]

[1672] [ Counter A

Option:

8-52 Seleccién freno CC

Funcion:

[1673] | Counter B

[1675] | Analog In X30/11

[1676] | Analog In X30/12

[1677

Analog Out X30/8 [mA]

Seleccione el control de la funcién de freno de
CC a través de los terminales (entradas
digitales) y / o del bus de campo.

[0] | Entrada

[1684] [ Comm. Option STW

digital

[1690] [ Alarm Word

Activa el comando de arranque a través de
una entrada digital.

[1691] | Alarm Word 2

[1692] | Warning Word

[1693] | Warning Word 2

[1694] | Ext. Status Word

[1695] | Ext. Status Word 2

]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]

[1696] | Maintenance Word

[1830] | Analog Input X42/1

[1831] | Analog Input X42/3

[1832] | Analog Input X42/5

[1833] | Analog Out X42/7 [V]

[1834] | Analog Out X42/9 [V]

[1835] [ Analog Out X42/11 [V]

[1860] | Digital Input 2

[2795] | Advanced Cascade Relay Output [bin]
[2796] | Extended Cascade Relay Output [bin]
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8-53 Selec. arranque

Option: Funcién:

Option:

8-55 Selec. ajuste

Funcién:

Seleccione el control de la funciéon de arranque
del convertidor de frecuencia a través de los
terminales (entrada digital) y/o a través del bus
de campo.

[0] | Entrada
digital entrada digital.

Activa el comando de arranque a través de una

[1] ]| Bus Activa el comando de arranque a través del
puerto de comunicacién en serie o la opcién de

bus de campo.

[2] [ Légico Y | Activa el comando de arranque a través del bus
de campo / puerto de comunicacién en serie, Y
adicionalmente a través de una de las entradas
digitales.

[3] | Logico O | Activa el comando de arranque a través del bus

de campo / puerto de comunicacion en serie, O
a través de una de las entradas digitales.

8-54 Selec. sentido inverso

Option: Funcién:

Seleccione el control de la funcién inversa del
convertidor de frecuencia a través de los
terminales (entrada digital) y/o el bus de campo.

Seleccione el control del ajuste del convertidor
de frecuencia a través de los terminales (entrada
digital) y/o mediante el bus de campo.

] [ Entrada Activa la seleccién de ajuste mediante una
digital entrada digital.

Bus Activa la seleccién de ajuste a través del puerto
de comunicacién en serie o mediante la opcién
de bus de campo.

Légico Y [ Activa la seleccidn de ajuste a través del bus de
campo / puerto de comunicacién en serie, Y
adicionalmente a través de una de las entradas
digitales.

]| Légico O | Activa la selecciéon de ajuste a través del bus de

campo / puerto de comunicacién en serie, O a
través de una de las entradas digitales.

8-56 Selec. referencia interna

Option:

Funcién:

Seleccione el control de la seleccion de la
referencia interna del convertidor de frecuencia a
través de los terminales (entrada digital) y/o
mediante el bus de campo.

mediante el bus de campo / puerto de comuni-
cacion en serie O a través de una de las
entradas digitales.

[0] | Entrada Activa el comando de cambio de sentido a Entrada Activa la seleccidén de referencia interna a través

digital través de una entrada digital. digital de una entrada digital.

[1]| Bus Activa el comando de cambio de sentido Bus Activa la seleccidn de la referencia interna a
mediante el puerto de comunicacién en serie o través del puerto de comunicacién en serie o
la opcién de bus de campo. mediante la opcién de bus de campo.

[2] | Logico Y Activa el comando de cambio de sentido a Légico Y Activa la seleccidén de la referencia interna a
través del bus de campo / puerto de comuni- través del bus de campo / puerto de comuni-
cacion en serie Y adicionalmente a través de una cacidn en serie, Y adicionalmente a través de
de las entradas digitales. una de las entradas digitales.

[3] | Légico O Activa el comando de cambio de sentido ] | Logico O | Activa la seleccion de la referencia interna a

través del bus de campo / puerto de comuni-
cacién en serie, O a través de una de las
entradas digitales.

AVISO!

Este parametro solo estd activo si 8-07 Puesto de control se
ajusta a [0] Digital y cédigo de control.

20 MG200505 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Dt

Descripciéon del parametro

Guia de programacién del convertidor de frecuencia VLT® AQUA

3.9.6 8-8* FC diagndsticos de puerto

Estos pardmetros se utilizan para controlar el bus de
comunicacion a través del puerto de FC.
8-80 Contador mensajes de bus

Range: Funcién:

0*| [0-0]|[Este parametro muestra el nimero de telegramas
vélidos detectados en el bus.

8-81 Contador errores de bus

Range: Funcién:

0*| [0-0]|[Este parametro muestra el nimero de telegramas
con fallos (por ejemplo, fallo de CRC), detectados
en el bus.

8-82 Mensajes de esclavo recibidos

Range: Funcién:

0*| [0-0]|[Este parametro muestra el nimero de telegramas
vélidos enviados al esclavo por el convertidor de
frecuencia.

8-83 Contador errores de esclavo

Range: Funcién:

0*| [0-0]|[Este parametro muestra el nimero de telegramas
de error no ejecutados por el convertidor de
frecuencia.

3.9.7 8-9* Vel. fija bus

8-90 Veloc Bus Jog 1

Range: Funcién:
100 RPM* [ [0 - par. 4-13 | Introduzca la velocidad fija. Activa
RPM] esta velocidad fija a través del

puerto serie o la opcién de bus de
campo.

8-91 Veloc Bus Jog 2

Range: Funcién:
200 RPM* | [0 - par. 4-13 | Introduzca la velocidad fija. Activa
RPM] esta velocidad fija a través del

puerto serie o la opcién de bus de
campo.

8-94 Realim. de bus 1

Range: Funcién:
0*| [-200 - Escribir una realimentacién en este parametro
200 ] mediante el puerto de comunicacién serie o la

opcion de bus de campo Este pardmetro debe
seleccionarse en 20-00 Fuente realim. 1,

20-03 Fuente realim. 2 o 20-06 Fuente realim. 3
como fuente de realimentacion.

8-95 Realim. de bus 2

Range: Funcién:
0 *[ [-200 - 200 ] | Véase 8-94 Realim. de bus 1 para mas
informacion.

8-96 Realim. de bus 3
Range:

0 [-200 - 200 ] | Consulte 8-94 Realim. de bus 1 para obtener
mas informacion.

Funcién:

*

3.10 Pardmetros 9-** Profibus

Para ver las descripciones de los parametros de Profibus,
consulte el Manual de funcionamiento de Profibus,
MG33CXYY.
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3.11 Parametros 10-** Bus de campo CAN

3.11.1 10-0* Ajustes comunes

10-00 Protocolo CAN
Option: Funcién:

[1] | DeviceNet

AVISO!

Las opciones de pardmetros dependen de la opcién
instalada.

| Vea el protocolo CAN activo.

10-01 Selecc. velocidad en baudios

Option: Funcién:

Seleccionar la velocidad de transmision de bus
de campo. La seleccién debe ajustarse a la
velocidad de transmision del maestro y de los
demas nodos del bus de campo.

[20] | 125 Kbps
[21] [ 250 Kbps
[22] | 500 Kbps

10-02 ID MAC
Range:

Funcién:

Size related*| [0 - 63 ]| Seleccion de la direccion de la estacion.
Todas las estaciones conectadas a la
misma red DeviceNet deben tener una

direccién inequivoca.

10-05 Lectura contador errores transm.

Range: Funcién:

0*| [0-255]|Ver el nUmero de errores de transmision del
control CAN desde el ultimo encendido.

10-06 Lectura contador errores recepcion

Range: Funcién:

0 *| [0-255](Ver el nimero de errores de recepcién de
control CAN desde el ultimo encendido.

10-07 Lectura contador bus desac.

Range: Funcién:

0 *| [0-255]|Ver el nUmero de eventos de desactivacion de
Bus producidos desde el ultimo encendido.

3.11.2 10-1* DeviceNet

10-10 Seleccién tipo de datos proceso

Option: Funcién:

10-10 Seleccion tipo de datos proceso [0]
INSTANCIA 100/150 y [1] INSTANCIA 101/151.
Cuando 8-10 Trama control se ajusta como [5]
ODVA, estan disponibles las opciones de
10-10 Seleccion tipo de datos proceso [2]
INSTANCIA 20/70'y [3] INSTANCIA 21/71.

Las instancias 100/150 y 101/151 son
especificas de Danfoss. Las instancias 20/70 y
21/71 son perfiles de convertidor de CA
especificos de ODVA.

Para ver las instrucciones de la selecciéon de
telegrama, consulte el Manual de funciona-
miento de DeviceNet, MG33DXYY.

AVISO!

Los cambios en este parametro se
ejecutaran de inmediato.

[0] | Instancia
100/150
[1] | Instancia
101/151
[2] | Instancia
20/70

[3]1 | Instancia
21/71

10-11 Escritura config. datos proceso

Option: Funcién:

Seleccione los datos
de escritura del
proceso para los
montajes de
entradas/salidas
101/151. Pueden
seleccionarse los
elementos [2] y [3]
de esta matriz. Los
elementos [0] y [1]
de la matriz son
fijos.

[0] Ninguno

[302] | Referencia minima

[303] | Referencia maxima

[341] [Rampa 1 tiempo acel. rampa

[342] [Rampa 1 tiempo desacel. rampa

[351] [ Rampa 2 tiempo acel. rampa
10-10 Seleccién tipo de datos proceso [352] | Rampa 2 tiempo desacel. rampa
Option: Funcién: [380] | Tiempo rampa veloc. fija
Seleccione la instancia (telegrama) para la [381] | Tiempo rampa parada rapida
transmision de datos. Las instancias disponibles [382] | Tiempo de rampa de arranque
dependen del ajuste de 8-10 Trama control. [411] | Limite bajo veloc. motor [RPM]
Cuando 8-10 Trama control se ajusta como [0] [413] | Limite alto veloc. motor [RPM]
[0] Perfil FC, estan disponibles las opciones de [416] | Modo motor limite de par
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10-11 Escritura config. datos proceso

10-12 Lectura config. datos proceso

Option: Funcién: Option: Funcién:
[417] | Modo generador limite de par [1630] | Tensién Bus CC
[590] [ Control de bus digital y de relé [1632] | Energia freno / s
[593] [ Control de bus salida de pulsos #27 [1633] | Energia freno / 2 min
[595] [ Control de bus salida de pulsos #27 [1634] [ Temp. disipador
[597] [ Control de bus salida de pulsos [1635] [ Témico inversor
#X30/6 [1638] | Estado ctrlador SL
[653] [ Terminal 42 control bus de salida [1639] | Temp. tarjeta control
[663] | Terminal X30/8 control bus de [1650] | Referencia externa
salida [1652] | Realimentacion [Unit]
[890] [ Veloc Bus Jog 1 [1653] | Referencia Digi pot
[891] | Veloc Bus Jog 2 [1654] | Realim. 1 [Unidad]
[894] | Realim. de bus 1 [1655] | Realim. 2 [Unidad]
[895] | Realim. de bus 2 [1656] | Realim. 3 [Unidad]
[896] [ Realim. de bus 3 [1660] | Entrada digital
[1680] | Fieldbus CTW 1 [1661] | Terminal 53 ajuste conex.
[1682] | Fieldbus REF 1 [1662] | Entrada analégica 53
[1663] | Terminal 54 ajuste conex.
. ” [1664] | Entrada analdgica 54
Option: Funcién: [1665] | Salida analdgica 42 [mA]
Seleccione los datos de [1666] | Salida digital [bin]
lectura del proceso para los [1667] | Ent. pulsos #29 [Hz]
ST e [1668] | Ent. pulsos #33 [Hz]
entradas / salidas 101 / 151. -
Pueden seleccionarse los [16691 | Salida pulsos #27 [Hz]
Aeiarias 7y B &b e [1670] | Salida pulsos #29 [Hz]
matriz. Los elementos [0] y LA T e T S ]
[1] de la matriz son fijos. [1672] | Contador A
[1673] | Contador B
[0l Ninguno [1675] [ Entr. analdg. X30/11
[894] | Realim. de bus 1 [1676] | Entr. analog. X30/12
[895] | Realim. de bus 2 [1677] | Salida analogica X30/8 [mA]
(2] [ e et [1684] [ Opcién comun. STW
[1500] | Horas de funcionamiento [1685] | Puerto FC CTW 1
[1501] | Horas funcionam. [1690] || Codigo de alarma
[1502] | Contador KWh [1691] | Codigo de alarma 2
collfiecsligeldexcontiol [1692] | Cédigo de advertencia
[1601] | Referencia [Unidad] [1693] | Codigo de advertencia 2
L7 || i Evancl [1694] | Cod. estado amp
[1603] | Cédigo estado [1695] | Codigo de estado ampl. 2
10| Veltor el [pifins, |5 [1696] [ Cod. de mantenimiento
[1609] [ Lectura personalizada [1830] | Entr. analog. X42/1
LIS || Poiance 4] [1831] | Entr. analog. X42/3
[1611] Pote.n’cia [HP] [1832] | Entr. analég. X42/5
LI VST B e [1833] | sal. analég. X42/7 [V]
[1613] | Frecuendia [1834] | Sal. analég. X42/9 [V]
LG || Tt G e [1835] | sal. analég. X42/11 [V]
[1615] | Frecuendia [%] [1850] | Lectura Sensorless [unidad]
[1616] [ Par [Nm]
[1617] | Velocidad [RPM]
[1618] | Térmico motor
[1622] | Par [%]
[1626] | Potencia filtrada [kW]
[1627] | Potencia filtrada [CV]
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10-13 Parametro de advertencia

Range: Funcién:

0*| [0-65535]]Ver un cddigo de advertencia especifico de
DeviceNet. Se asigna un bit a cada
advertencia. Consulte el Manual de funciona-
miento de DeviceNet (MG33DXYY) para obtener
mas informacion.

10-20 Filtro COS 1

Range: Funcién:
En el funcionamiento en modo COS (Cambio
de estado), esta funcion filtra bits del cédigo

de estado que no deben enviarse si cambian.

10-21 Filtro COS 2

Range: Funcién:
Bit: Significado: 0| [0-65535 1] Introducir el valor del filtro COS 2 para ajustar
0 Bus no activo la mascara del filtro para el valor real principal.
1 Tiempo limite de conexién explicito En el funcionamiento en modo COS (Cambio
2 Conexion E/S de estado), esta funcion filtra bits en el valor
3 Limite de reintentos alcanzado real principal que no deben enviarse si
4 Valor real no actualizado cambian.
5 Bus CAN desactivado
5 Error de envio ©
7 Error de inicializacion Range: Funcién:
8 Sin alimentacién de bus 0 *|[ [0-65535 ]| Introducir el valor del filtro COS 3 para ajustar
9 Bus desactivado la mascara del filtro para PCD 3. En el funcio-
10 Pasivo de error namiento en modo COS (Cambio de estado),
1 Advertencia de error esta funcion filtra bits en PCD 3 que no deben
12 Error de ID MAC duplicado enviarse si cambian.
13 Cola de recepcion saturada
14 Cola de transmision saturada
15 CAN saturada Range: Funcién:

0 *| [0-65535 ]| Introducir el valor del filtro COS 4 para ajustar
Tabla 3.15

10-14 Referencia de red

Leer solamente del LCP

Option: Funcién:

Seleccionar la fuente de referencia en las instancias
21/71 'y 20/70.

[0] | No | Activa la referencia a través de las entradas analdgicas /

digitales.

[1] | Si | Activa la referencia a través del bus de campo.

10-15 Control de red

Leer solamente del LCP

Option: Funcién:

Seleccione la fuente de control en las instancias 21/71 y
20/70.

[0] [ No | Activa el control a través de las entradas analdgicas /

digitales.

[1] | Si | Activa el control a través del bus de campo.

3.11.3 10-2* Filtro COS

10-20 Filtro COS 1

Range:

Funcion:

0 *| [0-65535 ]| Introducir el valor del filtro COS 1 para ajustar

la mascara del filtro para el codigo de estado.

la mascara del filtro para PCD 4. En el funcio-
namiento en modo COS (Cambio de estado),
esta funcion filtra bits en PCD 4 que no deben
enviarse si cambian.
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3.11.4 10-3* Acceso param.

Grupo de parametros que proporcionan acceso a
parametros indexados y a los ajustes de programacion
definidos.

10-30 Indice Array

Range: Funcién:

0 *| [0 - 255](Ver pardmetros indexados. Este pardmetro solo
es valido cuando esta instalado un bus de
campo DeviceNet.

Option: Funcién:

Los valores de pardmetros cambiados mediante
DeviceNet no se almacenan de forma automatica
en la memoria no volatil. Utilice este pardmetro
para activar una funcién que almacena los
valores de parametros en la memoria EEPROM
no volatil, de forma que los valores de
pardmetros cambiados se conserven al apagar el
equipo.

[0] | No Desactiva la funcion de almacenamiento no
volatil.

[1] | Grabar Almacena todos los valores de pardmetros del
todos los | ajuste activo en la memoria no volatil. La
ajustes seleccidn vuelve a [0] Desactivado cuando todos

los valores se han almacenado.

[2] | Grabar Almacena en la memoria no volatil todos los
todos los | valores de pardmetros de todos los ajustes. La
ajustes seleccion vuelve a [0] Desactivado cuando todos

los valores de pardmetros se han almacenado.

10-32 Revision Devicenet

Range: Funcién:
0* [0 - 65535 ] | Ver el nimero de revision de

DeviceNet. Este pardmetro se usa

para la creacion del archivo EDS.

Size related* | [0 - 65535 ]| Ver el nimero de revisién de

10-39 Parametros Devicenet F

Matriz [1000]
No hay acceso al LCP

Range: Funcién:

0*| [0-01]|Este parametro sirve para configurar el convertidor
mediante DeviceNet y crear el archivo EDS.

3.11.5 10-5* CANopen

10-50 Escritura de configuracién de datos del proceso

Option: Funcién:

[0] * Ninguno

[302] Referencia minima

[303] Referencia maxima

[312] [ Valor de enganche arriba/abajo

[341] [ Tiempo de aceleracién de rampa 1

[342] | Tiempo de desaceleracion de rampa 1

[351] | Tiempo de aceleraciéon de rampa 2

[352] | Tiempo de desaceleracién de rampa 2

[380] [ Tiempo de rampa de velocidad fija

[381] | Tiempo de rampa parada rapida

[411] [ Limite bajo veloc. motor [RPM]

[412] | Limite bajo de la velocidad del motor [Hz]
[413] [ Limite alto veloc. motor [RPM]

[414] | Limite alto de la velocidad del motor [Hz]
[416] [ Modo motor limite de par

[417] | Modo generador limite de par

[590] [ Control de bus digital y de relé

[593] [ Control de bus salida de pulsos #27
[595] [ Control de bus salida de pulsos #29
[597] Control de bus salida de pulsos #X30 / 6
[653] [ Terminal 42 Control bus de salida

[663] | Terminal X30 / 8 Control bus salida
[673] | Terminal X45 / 1 Control bus salida
[683] | Terminal X45 / 3 Control bus salida
[890] [ Velocidad fija 1

[891] [ Velocidad fija 2

[1293] [ Long. de cable errénea

Size related*

[ 1065535 |

DeviceNet. Este pardmetro se usa [1680] | Bus de campo CTW 1

para la creacién del archivo EDS. [1682] | Bus de campo REF 1
. [3401] | PCD 1 escritura en MCO
[3402] [ PCD 2 escritura en MCO
Option: Funci6n: [3403] | PCD 3 escritura en MCO
[0] | No | Desactiva el almacenamiento no volatil de datos. [3404] | PCD 4 escritura en MCO
[1]1 [Si [ Almacena de forma predeterminada los datos de [3405] | PCD 5 escritura en MCO
parametros recibidos mediante DeviceNet en memoria [3406] | PCD 6 escritura en MCO
EEPROM no volatil. [3407] [ PCD 7 escritura en MCO
[3408] [ PCD 8 escritura en MCO

Range: Funcién: [3410] [ PCD 10 escritura en MCO
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10-51 Lectura de configuracién de datos del proceso 10-51 Lectura de configuracién de datos del proceso

Option: Funcién: Option: Funcién:
[0] * Ninguno [1675] Entr. analdgica X30/11

[1472] Cédigo de alarma del VLT [1676] Entr. analégica X30/12

[1473] Cdédigo de advertencia del VLT [1677] Sal. analdgica X30/8 [mA]
[1474] VLT Ext. ampliado [1678] Salida analdgica X45 / 1 [mA]
[1500] Horas de funcionamiento [1679] Salida analégica X45 / 3 [mA]
[1501] Horas de funcionamiento [1684] Opcion de com. STW

[1502] Contador kWh [1685] Puerto FC CTW 1

[1600] Cédigo de control [1690] Cédigo de alarma

[1601] Referencia [Unit] [1691] Cddigo de alarma 2

[1602] Referencia % [1692] Cédigo de advertencia

[1603] ampliado [1693] Cddigo de advertencia 2
[1605] Valor real principal [%] [1694] Fuente de alimentacion ampliado
[1609] Lectura personalizada [3421] PCD 1 lectura desde MCO
[1610] Potencia [kW] [3422] PCD 2 lectura desde MCO
[1611] Potencia [CV] [3423] PCD 3 lectura desde MCO
[1612] Tension del motor [3424] PCD 4 lectura desde MCO
[1613] Frecuencia [3425] PCD 5 lectura desde MCO
[1614] Corriente del motor [3426] PCD 6 lectura desde MCO
[1615] Frecuencia [%)] [3427] PCD 7 lectura desde MCO
[1616] Par [Nm] [3428] PCD 8 lectura desde MCO
[1617] Velocidad [RPM] [3429] PCD 9 lectura desde MCO
[1618] Térmico motor [3430] PCD 10 lectura desde MCO
[1619] Temperatura del sensor KTY [3440] Entradas digitales

[1620] Angulo motor [3441] Salidas digitales

[1622] Par [%] [3450] Posicion real

[1625] Par [Nm] alto [3451] Posicién ordenada

[1630] Tension del enlace de CC [3452] Posicién real del maestro
[1632] Energia de freno / s [3453] Posicion de indice del esclavo
[1633] Energia de freno / 2 min [3454] Posicion de indice del maestro
[1634] Temp. del disipador [3455] Posiciéon de curva

[1635] Térmico inversor [3456] Error de pista

[1638] Estado del controlador SL [3457] Error de sincronizacion

[1639] Temp. de la tarjeta de control [3458] Velocidad real

[1650] Referencia externa [3459] Velocidad real del maestro
[1651] Referencia de pulsos [3460] Estado de sincronizacion
[1652] Realimentacion [Unit] [3461] Estado del eje

[1653] Referencia de pot. dig. [3462] Estado del programa

[1660] Entrada digital [3464] Estado MCO 302

[1661] Terminal 53 Ajuste de conexion [3465] Control MCO 302

[1662] Entrada analdgica 53 [3470] Cdédigo de alarma MCO 1
[1663] Terminal 54 Ajuste de conexion [3471] Cdédigo de alarma MCO 2
[1664] Entrada analdgica 54

[1665] Salida analdgica 42 [mA]

[1666] Salida digital [bin]

[1667] Entrada de frec. #29 [Hz]

[1668] Entrada de frec. #33 [Hz]

[1669] Salida de impulsos #27 [Hz]

[1670] Salida de impulsos #29 [Hz]

[1671] Salida de relé [bin]

[1672] Contador A

[1673] Contador B

[1674] Contador para parada precisa
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3.12 Parametros 13-** Smart Logic Control

3.12.1 13-** Func. Programacion

Smart Logic Control (SLC) es esencialmente una secuencia
de acciones definidas por el usuario (consulte 73-52 Accién
Controlador SL [x]) ejecutadas por el SLC cuando el evento
asociado definido por el usuario (consulte 73-57 Evento
Controlador SL [x]) es evaluado como VERDADERO por el
SLC. Los eventos y las acciones estdn numerados y
vinculados entre si en parejas. Esto significa que, cuando
se complete el primer evento (cuando alcance el valor
TRUE), se ejecutara la primera accion. Después de esto, se
evaluaran las condiciones del segundo evento vy, si se
evaluan como TRUE (verdaderas), se ejecutard la segunda
accion, y asi sucesivamente. Se evaluard solamente un
evento en cada momento. Si un evento se evalla como
FALSO, no sucede nada (en el SLC) durante el actual ciclo
de escaneo y no se evallan otros eventos. Esto significa
que, cuando el SLC se inicia, evalua el primer evento (y
solo el primer evento) en cada intervalo de exploracion.
Solamente cuando el primer evento se evalia como TRUE
(verdadero), el SLC ejecuta la primera accién y comienza a
evaluar el segundo evento. Se pueden programar entre 1y
20 eventos y acciones.

Cuando se haya ejecutado el ultimo evento / la Ultima
accion, la secuencia volvera a comenzar desde el primer
evento / la primera accion. llustracién 3.31 muestra un
ejemplo con tres eventos / acciones.

Start 130BA062.13
event P13-01

Estado 1

Evento 1/
Accion 1

Estado 2

Evento 2/
Accion 2

Stop
event P13-02

~
AN

N
\ Stop
\ event P13-02
Estado 4

Evento 4/
Accién 4

Estado 3

Evento 3/
Accioén 3

/
7/

e
~ " Stop
« eventP13-02

llustracién 3.31

Arranque y parada del SLC:

Se puede iniciar y parar el SLC seleccionando Si [1] o No
[0] en el 13-00 Modo Controlador SL. El SLC siempre
comienza en estado 0 (donde evalUa el primer evento). El
SLC se inicia cuando el evento de arranque (definido
en13-01 Evento arranque) se evalia como VERDADERO
(siempre que esté seleccionado Si [1] en 73-00 Modo
Controlador SL). El SLC se detiene cuando el Evento de
parada (73-02 Evento parada) es VERDADERO.

13-03 Reiniciar SLC restaura todos los parametros SLC e
inicia la programacién desde el comienzo.

3.12.2 13-0* Ajustes SLC

Utilice los ajustes de SLC para activar, desactivar y reiniciar
la secuencia del Smart Logic Control. Las funciones logicas
y los comparadores siempre funcionan en segundo plano,
abriendo el control individual de las entradas y salidas

digitales.

13-00 Modo Controlador SL

Option:

Funcién:

[0]

No Desactiva el Smart Logic Controller.

(1

Si Activa el Smart Logic Controller.

13-01 Evento arranque

Option:

Funcién:

Seleccione la entrada booleana
(VERDADERO o FALSO) para activar
Smart Logic Control.

Falso

Introduce el valor fijo de FALSO en la
regla légica.

[1

Verdadero

Introduce el valor fijo de VERDADERO
en la regla ldgica.

[2]

En funcionamiento

Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripcion mas
completa.

[3]

En rango

Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripcion mas
completa.

En referencia

Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripcion mas
completa.

[5]

Limite de par

Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripcion mas
completa.

[6]

Limite intensidad

Consulte el grupo de pardmetros 5-3*
para obtener una descripciéon mds
completa.

[7]

Fuera rango
intensidad

Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripciéon mas
completa.

[8]

| posterior bajo

Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripcion mas
completa.

| anterior alto

Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripcion mas
completa.

[10]

Fuera rango veloc.

[11]

Velocidad
posterior baja

Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripcion mas
completa.
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13-01 Evento arranque

13-01 Evento arranque

Option: Funcién: Option: Funcién:
[12] [ Velocidad anterior [ Consulte el grupo de pardmetros 5-3* [36] [Entrada digital Utiliza el valor de DI29 en la regla
alta para obtener una descripcion mas DI29 légica (Alto = VERDADERO).
completa. [37] | Entrada digital Utiliza el valor de DI32 en la regla
[13] | Fuera rango DI32 légica (Alto = VERDADERO).
reallm.. [38] [Entrada digital Utiliza el valor de DI33 en la regla
[14] | < realim. alta DI33 légica (Alto = VERDADERO).
[15] [> realim. baja — -
[16] | Advertencia Consulte el grupo de pardmetros 5-3* [39] | Comando de Este acontecimiento es VERDADERO si
A N . arranque el convertidor de frecuencia arranca
térmica para obtener una descripcion mas
por cualquiera de los métodos (por
completa.
entrada digital, bus de campo u otro).
[17] [ Tens. alim. fuera Consulte el grupo de parametros 5-3*
Y . [40] | Convert. frec. Este acontecimiento es VERDADERO si
ran. para obtener una descripcion mas
parado el convertidor de frecuencia se detiene
completa.
o entra en inercia por cualquiera de
[18] [Cambio de Consulte el grupo de pardmetros 5-3* los métodos (por entrada digital, bus
sentido para obtener una descripcién mas de campo u otro).
completa.
[41] | Desc. con reinic. Este acontecimiento es VERDADERO si
[19] | Advertencia Consulte el grupo de parametros 5-3* el convertidor de frecuencia esti
para obtener una descripcion mas desconectado (pero no bloqueado por
completa. alarma) y se pulsa [Reset].
[20] | Alarma (descon.) [ Consulte el grupo de pardmetros 5-3* [42] | Desc. reinic. Este acontecimiento es VERDADERO si
para obtener una descripcion mas autom. el convertidor de frecuencia esta
completa. detenido (no bloqueado por alarma) y
[21] | Alar. (blog. Consulte el grupo de pardmetros 5-3* se emite un Reinicio automatico.
descon.) para obtener una descripcion mas [43] |[Tecla OK Este acontecimiento es VERDADERO si
completa. se pulsa [OK].
[22] | Comparador 0 Utiliza el resultado del comparador 0 [44] | Botdn Reset Este acontecimiento es VERDADERO si
en la regla légica. se pulsa [Reset].
[23] | Comparador 1 Utiliza el resultado del comparador 1 [45] |Tecla Izquierda Este acontecimiento es VERDADERO si
en la regla légica. se pulsa [<].
[24] | Comparador 2 Utiliza el resultado del comparador 2 [46] |Tecla Derecha Este acontecimiento es VERDADERO si
en la regla ldgica. se pulsa [*].
[25] | Comparador 3 Utiliza el resultado del comparador 3 [47] |Tecla Arriba Este acontecimiento es VERDADERO si
en la regla légica. se pulsa [A].
26] | Regla légica 0 Utiliza el Itado de | la légica 0
[26] egla logica fiza € reSl:I .a © de la regla logica [48] | Tecla Abajo Este acontecimiento es VERDADERO si
en la regla légica.
se pulsa [Y].
[27] |[Regla ldgica 1 Utiliza el resultado de la regla légica 1
- [50] [ Comparador 4 Utiliza el resultado del comparador 4
en la regla légica.
en la regla légica.
[28] [Regla légica 2 Utiliza el resultado de la regla I6gica 2
. [51] [ Comparador 5 Utiliza el resultado del comparador 5
en la regla légica.
en la regla ldgica.
[29] | Regla légica 3 Utiliza el resultado de la regla logica 3
o [60] | Regla logica 4 Utiliza el resultado de la regla légica 4
en la regla légica.
en la regla légica.
[33] [Entrada digital Utiliza el valor de DI18 en la regla —_ - —
DIT8 légica (Alto = VERDADERO). [61] [Regla légica 5 Utiliza el resultado de la regla l6gica 5
en la regla légica.
[34] [Entrada digital Utiliza el valor de DI19 en la regla —
DIT9 légica (Alto = VERDADERO). [76] | Entrada digital x30
2
[35] |Entrada digital Utiliza el valor de DI27 en la regla [77] | Entrada digital x30
D127 l6gica (Alto = VERDADERO). 3
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13-01 Evento arranque

Option:

Funcién:

13-02 Evento parada

Option:

Funcién:

[78]

Entrada digital x30
4

[90] | Modo convert.
ECB

[91] [Modo bypass ECB

[92] | Modo prueba ECB

[100] [ Modo incendio

13-02 Evento parada
Option:

Funcién:

Seleccione la entrada booleana
(VERDADERO o FALSO) para desactivar
Smart Logic Control.

[0]

Falso

Introduce el valor fijo de FALSO en la
regla légica.

[

Verdadero

Introduce el valor fijo de VERDADERO
en la regla légica.

[2]

En funcionamiento

Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripcion mas
completa.

[3]

En rango

Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripcion mas
completa.

[4]

En referencia

Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripcion mas
completa.

[5]

Limite de par

Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripcion mas
completa.

[6]

Limite intensidad

Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripcion mas
completa.

[7]

Fuera rango
intensidad

Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripcion mds
completa.

[8]

| posterior bajo

Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripciéon mas
completa.

9l

| anterior alto

Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripcion mas
completa.

[10]

Fuera rango veloc.

[11]

Velocidad
posterior baja

Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripcion mas
completa.

[12]

Velocidad anterior
alta

Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripcion mas
completa.

[13]

Fuera rango
realim.

Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripcion mas
completa.

[14]

< realim. alta

Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripcién mas
completa.

[15]

> realim. baja

Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripcion mas
completa.

[16]

Advertencia
térmica

Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripcion mas
completa.

[17]

Tens. alim. fuera
ran.

Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripcion mas
completa.

[18]

Cambio de sentido

Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripcion mas
completa.

[19]

Advertencia

Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripcion mas

completa.

[20] | Alarma (descon.) Consulte el grupo de parametros 5-3*
para obtener una descripcion mas
completa.

[21] | Alar. (blog. Consulte el grupo de parametros 5-3*

descon.) para obtener una descripcion mas
completa.

[22] [ Comparador O Utiliza el resultado del comparador 0
en la regla logica.

[23] [ Comparador 1 Utiliza el resultado del comparador 1
en la regla légica.

[24] [ Comparador 2 Utiliza el resultado del comparador 2
en la regla légica.

[25] | Comparador 3 Utiliza el resultado del comparador 3
en la regla légica.

[26] [Regla légica 0 Utiliza el resultado de la regla légica 0
en la regla légica.

[27] [Regla légica 1 Utiliza el resultado de la regla légica 1
en la regla logica.

[28] [Regla légica 2 Utiliza el resultado de la regla légica 2
en la regla logica.

[29] [Regla légica 3 Utiliza el resultado de la regla légica 3
en la regla légica.

[30] | Tiempo limite SL 0 | Utilice el resultado del temporizador 0

en la regla légica.

[31]

Tiempo limite SL 1

Utilice el resultado del temporizador 1
en la regla légica.
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13-02 Evento parada

13-02 Evento parada

Option: Funcién: Option: Funcién:
[32] [ Tiempo limite SL 2 | Utilice el resultado del temporizador 2 [60] [Regla légica 4 Utiliza el resultado de la regla légica 4
en la regla logica. en la regla légica.
[33] [Entrada digital Utiliza el valor de DI18 en la regla [61] [Regla légica 5 Utiliza el resultado de la regla légica 5
DI18 légica (Alto = VERDADERO). en la regla légica.
[34] |Entrada digital Utiliza el valor de DI19 en la regla [70] [ Tiempo limite SL 3 | Utilice el resultado del temporizador 3
DI19 légica (Alto = VERDADERO). en la regla légica.
[35] [Entrada digital Utiliza el valor de DI27 en la regla [71] [ Tiempo limite SL 4 | Utilice el resultado del temporizador 4
DI27 légica (Alto = VERDADERO). en la regla légica.
[36] | Entrada digital Utiliza el valor de DI29 en la regla [72] | Tiempo limite SL 5 | Utilice el resultado del temporizador 5
DI29 légica (Alto = VERDADERO). en la regla logica.
[37] |Entrada digital Utiliza el valor de DI32 en la regla [73] | Tiempo limite SL 6 | Utilice el resultado del temporizador 6
DI32 légica (Alto = VERDADERO). en la regla légica.
[38] | Entrada digital Utiliza el valor de DI33 en la regla [74] | Tiempo limite SL 7 | Utilice el resultado del temporizador 7
DI33 légica (Alto = VERDADERO). en la regla légica.
[39] |Comando de Este acontecimiento es VERDADERO si [76] | Entrada digital x30
arranque el convertidor de frecuencia arranca 2
por cualquiera de los métodos (por [77] | Entrada digital x30
entrada digital, bus de campo u otro). 3
[40] [ Convert. frec. Este acontecimiento es VERDADERO si [78] | Entrada digital x30
parado el convertidor de frecuencia se 4
detiene o entra en inercia por [80] | Falta de caudal
cualquiera de los métodos (por [81] |Bomba seca
entrada digital, bus de campo u otro). [82] [Fin de curva
[41] | Desc. con reinic. Este acontecimiento es VERDADERO si 83] | Correa rota
. . . [90] | Modo convert. ECB
el convertidor de frecuencia esta
desconectado (pero no bloqueado por [91] | Modo bypass ECB
alarma) y se pulsa [Reset]. [92] | Modo prueba ECB
[100] [ Modo incendio
[42] | Desc. reinic. Este acontecimiento es VERDADERO si
autom. el convertidor de frecuencia esta %
detenido (no bloqueado por alarma) y 3.12.3 13-1 Comparadores
se emite un Reinicio automatico.
Los comparadores se usan para comparar variables
[43] [Tecla OK Este acontecimiento es VERDADERO si . . . . .
continuas (frecuencia o intensidad de salida, entrada
se pulsa [OK]. . . .
analdgica, etc.) con valores fijos predeterminados.
[44] | Botdn Reset Este acontecimiento es VERDADERO si
se pulsa [Reset]. Par. 13-11 o
Comparator Operator Q
[45] [Tecla Izquierda Este acontecimiento es VERDADERO si Par. 13-10 °
se pulsa [<]. Comparator Operand < §
[46] |Tecla Derecha Este acontecimiento es VERDADERO si Dar 1312 'I_'RUElongerthan.
se pulsa [*]. Comparator Value
[47] |Tecla Arriba Este acontecimiento es VERDADERO si
se pulsa [4]. llustracién 3.32
[48] [ Tecla Abajo Este acontecimiento es VERDADERO si
se pulsa [Y].
Ademas, hay valores digitales que se comparardn en base
[50] | Comparador 4 Utiliza el resultado del comparador 4 . . " L
: s 16 a intervalos de tiempo fijados. Consulte la explicacién en
en 1a regla fogica. 13-10 Operando comparador. Los comparadores se evaldan
[51] | Comparador 5 Utiliza el resultado del comparador 5 una vez en cada intervalo de escaneo. Utilice directamente
en la regla logica. el resultado (VERDADERO o FALSO). Todos los parametros
de este grupo son parametros matriciales con indice de 0
100 MG200505 - VLT® es una marca registrada de Danfoss




Dt

Descripciéon del parametro

Guia de programacién del convertidor de frecuencia VLT® AQUA

a 5. Seleccione indice 0 para programar Comparador 0,

indice 1 para progr. Comp. 1, y asi sucesivamente.

13-10 Operando comparador

Matriz [4]

Option: Funcién:
Seleccionar la variable que debe
controlar el comparador.

[0] Desactivado

[1 Referencia

[2] Realimentacion

[3] Veloc. motor

[4] Intensidad motor

[5] Par motor

[6] Potencia motor

[7] Tensién motor

[8] Tensién Bus CC

[9] Térmico motor

[10] [ VLT térmico

[11] [ Temp. disipador

[12] | Entr. analog. AI53

[13] [Entr. analég. Al54

[14] [Entr. analég. AIFB10

[15] | Entr. analég. AlS24V

[17] |Entr. analég. AICCT

[18] [Entrada pulsos FI29

[19] [Entrada pulsos FI33

[20] | Ndmero de alarma

[21] | Ndmero de adv.

[22] |Entrada anal. x30 11

[23] |Entrada anal. x30 12

[24] | Sensorless Flow

[25] | Sensorless Pressure

[30] | Contador A

[31] [Contador B

[40] [Entrada anal. X42/1

[41] [Entrada anal. X42/3

[42] [Entrada anal. X42/5

[50] | FALSO

[51] [ VERDADERO

[52] | Control listo

[53] | Conv. frec. listo

[54] [En funcionamiento

[55] | Cambio de sentido

[56] | En rango

[60] [En referencia

[61] [ Debajo ref. baja

[62] | Encima ref. alta

[65] | Limite de par

[66] | Limite de intensidad

[67] |Fuera de intensidad

[68] [ Debajo | baja

[69] |Encima | alta

[70] | Fuera de velocidad

13-10 Operando comparador

Matriz [4]
Option:

Funcién:

[71]

Debajo veloc. baja

Encima veloc. alta

Fuera de realim.

Debajo realim. baja

Encima realim. alta

Advertencia térmica

Red fuera

Advertencia

Alarma (desconexion)

Alarma (blog. alarma)

Bus OK

Limite par y parada

Fallo freno (IGBT)

Control de freno mec.

Parada segura activa

Comparador 0

Comparador 1

Comparador 2

Comparador 3

Comparador 4

Comparador 5

Regla légica 0

Regla légica 1

Regla légica 2

Regla légica 3

Regla légica 4

Regla légica 5

Tiempo limite SL 0

Tiempo limite SL 1

Tiempo limite SL 2

Tiempo limite SL 3

Tiempo limite SL 4

Tiempo limite SL 5

Tiempo limite SL 6

Tiempo limite SL 7

Entrada digital DI18

Entrada digital DI19

Entrada digital DI27

Entrada digital DI29

Entrada digital DI32

Entrada digital DI33

Salida digital SL A

Salida digital SL B

Salida digital SL C

Salida digital SL D

Salida digital SL E

Salida digital SL F

Relé 1

Relé 2

Ref. local activa

Ref. remota activa
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13-10 Operando comparador

Matriz [4]
Option: Funcién:
[182] | Comando de
arranque

[183] [ Conv. frec. par.

[185] [ Conv. frec. modo
manual

[186] | Conv. frec. modo
autom.

Comando arran. dado
Entrada digital x30 2
[191] | Entrada digital x30 3
[192] | Entrada digital x30 4

13-11 Operador comparador

[187
[190

]
]
]
]

Matriz [6]

Option: Funcién:

[0]| < Seleccione [0] < para que el resultado de la
evaluacion sea VERDADERO, cuando la
variable seleccionada en 13-10 Operando
comparador sea inferior al valor fijado en
13-12 Valor comparador. El resultado sera
FALSO, si la variable seleccionada en
13-10 Operando comparador es superior al
valor fijado en 13-12 Valor comparador.

[1]| = (igual) Seleccione [1] = para que el resultado de la
evaluacién sea VERDADERO, cuando la
variable seleccionada en 13-10 Operando
comparador sea aproximadamente igual al
valor fijado en 13-12 Valor comparador.

[2]|> Seleccione [2] > si desea optar por la légica
inversa de la opcion [0] <.

[5] | VERDADERO >...

[6] | FALSO >...

[71 | VERDADERO <...

[8] | FALSO <...

13-12 Valor comparador
Matriz [6]
Range: Funcién:

Size related*

[ :100000 - 100000 ] |

3.12.4 13-2* Temporizadores

Utilice el resultado (VERDADERO o FALSO) directamente de
los temporizadores para definir un acontecimiento (consulte
13-51 Evento Controlador SL), o como entrada booleana en
una regla Iégica (consulte 13-40 Regla Iégica booleana 1,
13-42 Regla Iégica booleana 2 o 13-44 Regla I6gica booleana
3). El temporizador solo es FALSO cuando lo inicia una
accién (es decir, [29] Temporizador de arranque 1) y hasta
que transcurre el valor del temporizador introducido en
este parametro. A continuacion, vuelve a ser VERDADERO.

Todos los parametros de este grupo son parametros
matriciales con indice de 0 a 2. Seleccione el indice 0 para
programar el Temporizador 0, seleccione el indice 1 para
programar el Temporizador 1y asi sucesivamente.

13-20 Temporizador Smart Logic Controller

Matriz [3]

Range: Funcién:

Size [0.000 - Introduzca el valor para definir la
related* 0.000 ] duracion de la salida FALSO del

temporizador programado. Un
temporizador solo es FALSO si lo
activa una accién (por ejemplo,
Temporizador de arranque 1 [29]) y
hasta que transcurra el tiempo
introducido en el temporizador.

3.12.5 13-4* Reglas logicas

Se pueden combinar hasta tres entradas booleanas
(entradas VERDADERAS / FALSAS) de temporizadores,
comparadores, entradas digitales, bits de estado y aconte-
cimientos utilizando los operadores légicos Y, O y NO.
Seleccione entradas booleanas para el calculo en

13-40 Regla légica booleana 1, 13-42 Regla Iégica booleana 2
y 13-44 Regla Iégica booleana 3. Defina los operadores
utilizados para combinar de forma légica las entradas
seleccionadas en 13-41 Operador regla légica 1y

13-43 Operador regla Iégica 2.

Par. 13-41 Par. 13-43 =]

Logic Rule Operator 1 Logic Rule Operator2 &
Par. 13-40 9 P 9 P &
Logic Rule Boolean 1 ® Q
Par. 13-42 oD D 2
Logic Rule Boolean 2 . D j D

’7
Par. 13-44

Logic Rule Boolean 3

llustracién 3.33

Prioridad de célculo

Primero, se calculan los resultados de los parametros

13-40 Regla I6gica booleana 1, 13-41 Operador regla légica 1
y 13-42 Regla légica booleana 2. El resultado (VERDADERO /
FALSO) de este calculo se combina con los ajustes de
13-43 Operador regla Iégica 2 y 13-44 Regla Iégica booleana
3,y produce el resultado final (VERDADERO / FALSO) de la
regla logica.
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13-40 Regla légica booleana 1

13-40 Regla légica booleana 1

Matriz [6] Matriz [6]

Option: Funcién: Option: Funcién:

[0] Falso Introduce el valor fijo de FALSO en la [17] | Tens. alim. fuera Consulte el grupo de parametros 5-3*
regla légica. ran. para obtener una descripcion mds

[1 Verdadero Introduce el valor fijo de VERDADERO completa.
en la regla logica. [18] [Cambio de sentido | Consulte el grupo de parametros 5-3*

[2] En funcionamiento | Consulte el grupo de parametros 5-3* i) Glafienel el Gleeffpeion ik

L . completa.
para obtener una descripcion mds
completa. [19] | Advertencia Consulte el grupo de parametros 5-3*
[3] En rango Consulte el grupo de parametros 5-3* para obtener una descripcién mas
s . completa.
para obtener una descripciéon mas
completa. [20] [ Alarma (descon.) Consulte el grupo de parametros 5-3*
[4] En referencia Consulte el grupo de parametros 5-3* il eliiiener e leseifpelin e
L . completa.
para obtener una descripcion mas
completa. [21] [ Alar. (blog. Consulte el grupo de parametros 5-3*
[5] Limite de par Consulte el grupo de parametros 5-3* descon.) para obtener una descripcion mas
L . completa.
para obtener una descripcion mas
completa. [22] | Comparador 0 Utiliza el resultado del comparador 0

[6] Limite intensidad | Consulte el grupo de parametros 5-3* G LNl
para obtener una descripcion mas [23] | Comparador 1 Utiliza el resultado del comparador 1
completa. en la regla légica.

[71 Fuera rango Consulte el grupo de parametros 5-3* [24] [ Comparador 2 Utiliza el resultado del comparador 2

intensidad para obtener una descripcion mas en la regla légica.
completa. [25] | Comparador 3 Utiliza el resultado del comparador 3
[8] | posterior bajo Consulte el grupo de parametros 5-3* en la regla légica.
[PEIE CISESITE IR B[ (i [26] [Regla légica O Utiliza el resultado de la regla légica 0
completa. o
en la regla légica.
- - ox
9] | anterior alto Consulte el grupo de parametros 5-3 [27] [Regla légica 1 Utiliza el resultado de la regla légica 1
para obtener una descripciéon mas -
en la regla légica.
completa.
[28] | Regla logica 2 Utiliza el resultado de la regla ldgica 2
[10] [ Fuera rango veloc. L.
en la regla légica.
[11] | Velocidad Consulte el grupo de parametros 5-3*
posterior baja para obtener una descripcion mas [29] [Regla légica 3 Utiliza el resultado de la regla légica 3
completa. en la regla légica.

[12] |Velocidad anterior | Consulte el grupo de pardmetros 5-3* [30] | Tiempo limite SL 0 | Utilice el resultado del temporizador 0

alta para obtener una descripcion mas en la regla légica.
completa. [31] | Tiempo limite SL 1 | Utilice el resultado del temporizador 1

[13] | Fuera rango Consulte el grupo de parametros 5-3* en la regla légica.
realim. para obtener una descripcion mas [32] |Tiempo limite SL 2 | Utilice el resultado del temporizador 2

completa. en la regla l6gica.

[14] | < realim. alta Consulte el grupo de parametros 5-3* [33] | Entrada digital Utiliza el valor de DI18 en la regla
para obtener una descripcién mas DI18 l6gica (Alto = VERDADERO).
completa. — —

[34] | Entrada digital Utiliza el valor de DI19 en la regla

[15] [> realim. baja Consulte el grupo de parametros 5-3* DI19 légica (Alto = VERDADERO).
para obtener una descripcion mas — —

let [35] [Entrada digital Utiliza el valor de DI27 en la regla
completa.
P D127 légica (Alto = VERDADERO).
[16] [ Advertencia Consulte el grupo de parametros 5-3* — —
.. L i [36] [Entrada digital Utiliza el valor de DI29 en la regla
térmica para obtener una descripcion mas .
DI29 légica (Alto = VERDADERO).
completa.
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13-40 Regla légica booleana 1

13-40 Regla légica booleana 1

Matriz [6] Matriz [6]
Option: Funcién: Option: Funcién:
[37] | Entrada digital Utiliza el valor de DI32 en la regla [72] | Tiempo limite SL 5 | Utilice el resultado del temporizador 5
DI32 légica (Alto = VERDADERO). en la regla ldgica.
[38] [Entrada digital Utiliza el valor de DI33 en la regla [73] [ Tiempo limite SL 6 | Utilice el resultado del temporizador 6
DI33 légica (Alto = VERDADERO). en la regla légica.
[39] | Comando de Esta regla l6gica es VERDADERA si el [74] | Tiempo limite SL 7 | Utilice el resultado del temporizador 7
arranque convertidor de frecuencia arranca por en la regla légica.
cualquiera de los métodos (por [76] | Entrada digital x30
entrada digital, bus de campo u otro). 2
[40] | Convert. frec. Esta regla l6gica es VERDADERA si el [77] | Entrada digital x30
parado convertidor de frecuencia se detiene o 3
entra en inercia por cualquiera de los [78] | Entrada digital x30
métodos (por entrada digital, bus de 4
campo u otro). [80] | Falta de caudal
[41] | Desc. con reinic. Esta regla l6gica es VERDADERA si el [81] [Bomba seca
convertidor de frecuencia esta [82] |Fin de curva
desconectado (pero no bloqueado por [83] [ Correa rota
alarma) y se pulsa [Reset]. [90] | Modo convert. ECB
[42] | Desc. reinic. Esta regla I6gica es VERDADERA si el [91] | Modo bypass ECB
autom. convertidor de frecuencia esta [92] | Modo prueba ECB
desconectado (no bloqueado por [100] | Modo incendio
alarma) y se emite un reinicio At
)y 13-41 Operador regla légica 1
automatico.
Matriz [6]
[43] [Tecla OK Esta regla légica es VERDADERA si se Ooti Funci
ion: uncion:
pulsa la tecla OK del LCP. P
Seleccione el primer operador légico que se
[44] | Botdn Reset Esta regla l6gica es VERDADERA si se usara en las entradas booleanas de 13-40 Regla
pulsa la tecla Reinicio del LCP. I6gica booleana 1y 13-42 Regla I6gica booleana
[45] | Tecla Izquierda Esta regla loégica es VERDADERA si se 2.
pulsa la tecla Izquierda del LCP. [13-*¥] indica la entrada booleana del grupo de
arametros 13-**,
[46] [ Tecla Derecha Esta regla légica es VERDADERA si se 2
pulsa la tecla Derecha del LCP. [0] | Desactivado | Ignora 13-42 Regla Iégica booleana 2,
- — - 13-43 Operador regla légica 2 y 13-44 Regla
[47] |Tecla Arriba Esta regla l6gica es VERDADERA si se o
) Iégica booleana 3.
pulsa la tecla Arriba del LCP.
111Y Evalta la expresion [13-40] Y [13-42].
[48] [ Tecla Abajo Esta regla légica es VERDADERA si se - . L il :
pulsa la tecla Abajo del LCP. [21]0O Evalda la expresion [13-40] O [13-42].
[50] |Comparador 4 Utiliza el resultado del comparador 4 [31|Y Negado | Evalda la expresién [13-40] Y NO [13-42].
en la regla 16gica. [4] | O Negado [ Evalta la expresion [13-40] O NO [13-42].
[51] [Comparador 5 Utiliza el resultado del comparador 5 51/ NO Y Evalta la expresion NO [13-40] Y [13-42).
en la regla légica.
[6] | NO O Evalla la expresion NO [13-40] O [13-42].
[60] [Regla légica 4 Utiliza el resultado de la regla légica 4
en la regla l6gica. [71|NO Y NO Evalua la expresion NO [13-40] Y NO [13-42].
[61] |Regla l6gica 5 Utiliza el resultado de la regla légica 5 [8][NOONO |Evalia la expresién NO [13-40] O NO [13-42].
en la regla légica.
[70] | Tiempo limite SL 3 | Utilice el resultado del temporizador 3
en la regla Idgica.
[71] | Tiempo limite SL 4 | Utilice el resultado del temporizador 4
en la regla légica.
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13-42 Regla légica booleana 2

13-42 Regla légica booleana 2

Matriz [6] Matriz [6]

Option: Funcién: Option: Funcién:
Seleccionar la segunda entrada [44] [Botdn Reset
booleana (VERDADERO o FALSO) [45] [ Tecla Izquierda
para la regla légica seleccionada. [46] | Tecla Derecha
Consulte el 73-40 Regla Iégica [47] | Tecla Arriba
booleana 1 para obtener mas [48] | Tecla Abajo
descripciones de opciones y sus [50] [ Comparador 4
funciones. [51] [ Comparador 5

[0] Falso [60] | Regla logica 4

0] Verdadero [61] [Regla légica 5

[21 |En funcionamiento [70] | Tiempo limite SL 3

B3] En rango [71] [ Tiempo limite SL 4

[4] En referencia [72] [ Tiempo limite SL 5

[5] Limite de par [73] [ Tiempo limite SL 6

[6] | Limite intensidad (74] | Tiempo limite SL 7

[71 | Fuera rango intensidad [76] | Entrada digital x30 2

8] | posterior bajo [77] | Entrada digital x30 3

[9] | emicarer alkie [78] |Entrada digital x30 4

[10] |Fuera rango veloc. [80] | Falta de caudal

[11] | Velocidad posterior baja [81] |Bomba seca

[12] | Velocidad anterior alta (82] |Fin de curva

[13] |Fuera rango realim. [83] | Correa rota

4] |< realim. alta [90] [Modo convert. ECB

1151 |> realim. baja [91] [ Modo bypass ECB

[16] [ Advertencia térmica [92] | Modo prueba ECB

[17] |Tens. alim. fuera ran. (100] | Modo incendio

[18] | Cambio de sentido

[19] [ Advertencia

[20] | Alarma (descon.)

[21] [Alar. (blog. descon.)

[22] | Comparador 0

[23] | Comparador 1

[24] | Comparador 2

[25] | Comparador 3

[26] | Regla légica 0

[27] | Regla logica 1

[28] [Regla légica 2

[29] | Regla logica 3

[30] | Tiempo limite SL O

[31] [ Tiempo limite SL 1

[32] [ Tiempo limite SL 2

[33] [Entrada digital DI18

[34] | Entrada digital DI19

[35] | Entrada digital DI27

[36] [Entrada digital DI29

[37] | Entrada digital DI32

[38] [Entrada digital DI33

[39] [Comando de arranque

[40] [ Convert. frec. parado

[41] | Desc. con reinic.

[42] | Desc. reinic. autom.

[43] [Tecla OK
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13-43 Operador regla légica 2 13-44 Regla légica booleana 3

Matriz [6] Matriz [6]

Option: Funcién: Option: Funcién:
Seleccionar el segundo operador légico a [17] | Tens. alim. fuera ran.
utilizar en la entrada booleana calculada en [18] | Cambio de sentido
13-40 Regla Iégica booleana 1, 13-41 Operador [19] [ Advertencia
regla Iégica 1,y 13-42 Regla Iégica booleana 2, y 201 | Alarma (descon.)
la entrada booleana de 73-42 Regla Iégica [21] |Alar. (blog. descon.)
booleana 2. [22] | Comparador 0
[13-44] indica la entrada booleana de [23] | Comparador 1
13-44 Regla Iégica booleana 3. [24] | Comparador 2
[13-40/13-42] indica la entrada booleana 5 | Commmedar 5
calculada en 13-40 Regla légica booleana 1, [26] | Regla Iogica 0
13-41 Operador regla Iégica 1,y 13-42 Regla
Iégica booleana 2. DESACTIVADA [0] (ajuste de [27] |Regla l6gica 1
fabrica). Seleccione esta opcién para ignorar (28] | Regla Iogica 2
13-44 Regla Iégica booleana 3. [29]7 Reglajiogicald

[30] [ Tiempo limite SL 0

[0] | Desactivado [31] | Tiempo limite SL 1

Y [32] | Tiempo limite SL 2

(2110 [33] [Entrada digital DI18

[31| Y Negado [34] |Entrada digital DIT9

[41 | O Negado 135] |Entrada digital DI27

[ NO'Y (36] | Entrada digital DI29

[61] NO © (37] | Entrada digital DI32

(O N [38] |Entrada digital DI33

[8][NO O NO [39] | Comando de arranque

Matriz [6] [41] | Desc. con reinic.

Option: Funcion: Eé ?:CSIZ :.:I(mc' autom.

Seleccione la tercera entrada [44] | Boton Reset
booleana (VERDADERO o FALSO) [45] |Tecla lzquierda
para la regla l6gica seleccionada. [46] | Tecla Derecha
Consulte el 13-40 Regla Iégica 47] |Tecla Arriba
booleana 1 para obtener mas (48] |Tecla Abajo
desc.ripciones de opciones y sus [50] | Comparador 4
U [51] | Comparador 5

[0] Falso [60] [Regla légica 4

1 Verdadero [61] | Regla logica 5

[2] En funcionamiento [70] [ Tiempo limite SL 3

[3] En rango [71] [ Tiempo limite SL 4

[4] En referencia [72] [ Tiempo limite SL 5

[5] Limite de par [73] | Tiempo limite SL 6

[6] | Limite intensidad [74] | Tiempo limite SL 7

[7] [Fuera rango intensidad [76] |Entrada digital x30 2

[8] | ! posterior bajo [77] |Entrada digital x30 3

[9]1 |Ianterior alto [78] |Entrada digital x30 4

[10] [ Fuera rango veloc. [80] | Falta de caudal

[11] [ Velocidad posterior baja [81] | Bomba seca

[12] | Velocidad anterior alta [82] | Fin de curva

[13] [Fuera rango realim. [83] | Correa rota

[14] | < realim. alta [90] | Modo convert. ECB

[15] |> realim. baja [91] [ Modo bypass ECB

[16] | Advertencia térmica [92] | Modo prueba ECB
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13-44 Regla légica booleana 3

13-51 Evento Controlador SL

Matriz [6] Matriz [20]
Option: Funcién: Option: Funcién:
[100] | Modo incendio [36] | Entrada digital DI29
[37] |[Entrada digital DI32
3.12.6 13-5*% Estados [38] | Entrada digital DI33
[39] [Comando de arranque
Matriz [20] [41] | Desc. con reinic.
[42] | Desc. reinic. autom.
Option: Funcién: [43] | Tecla OK
Seleccione la entrada booleana [44] | Botén Reset
(VERDADERO o FALSO) para [45] |Tecla lzquierda
definir el evento de controlador [46] | Tecla Derecha
I5gico Smart . [47] | Tecla Arriba
Consulte el 13-02 Evento parada [48] |Tecla Abajo
para obtener mas descripciones [50] | Comparador 4
de opciones y sus funciones. [51] | Comparador 5
[0] Falso [60] | Regla logica 4
[11 | Verdadero [61] | Regla logica 5
[2] En funcionamiento [70] [ Tiempo limite SL 3
[3] En rango [71] [ Tiempo limite SL 4
[4] En referencia [72] [ Tiempo limite SL 5
[5] Limite de par [73] [ Tiempo limite SL 6
[6] Limite intensidad [74] | Tiempo limite SL 7
[7] Fuera rango intensidad [76] | Entrada digital x30 2
[8] | posterior bajo [77] | Entrada digital x30 3
[9] | anterior alto [78] |Entrada digital x30 4
[10] [ Fuera rango veloc. [80] | Falta de caudal
[11] [ Velocidad posterior baja [81] | Bomba seca
[12] [Velocidad anterior alta [82] [Fin de curva
[13] [ Fuera rango realim. [83] | Correa rota
[14] [ < realim. alta [90] | Modo convert. ECB
[15] [> realim. baja [91] | Modo bypass ECB
[16] [ Advertencia térmica [92] [Modo prueba ECB
[17] | Tens. alim. fuera ran. [100] [ Modo incendio
[18] | Cambio de sentido »
[19] [ Advertencia
[20] | Alarma (descon.) Matriz [20]
[21] | Alar. (blog. descon.) Option: Funcién:
[22] [ Comparador 0 Seleccione la accién correspondiente al
[23] | Comparador 1 acontecimiento SLC. Las acciones se
[24] [ Comparador 2 ejecutan cuando el acontecimiento
[25] |Comparador 3 correspondiente (definido en
1261 |Regla légica 0 13-51 Evento Controlador SL) se evalua
127] |Regla logica 1 como verdadero. Las siguientes
(28] |Regla légica 2 acciones estan disponibles para ser
291 |Regla logica 3 seleccionadas:
[30] [Tiempo limite SL 0 [0] | Desactivado
[31] | Tiempo limite SL 1 [11 | Sin accién
[32] | Tiempo limite SL 2 [2] Seleccién de Cambia el ajuste activo (0-10 Ajuste
[33] [Entrada digital DI18 ajuste 1 activo) a «1».
[34] |Entrada digital DI19
[35] [Entrada digital DI27

MG200505 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 107



Dt

Descripciéon del parametro

Guia de programacién del convertidor de frecuencia VLT® AQUA

13-52 Accién Controlador SL

13-52 Accién Controlador SL

Matriz [20] Matriz [20]
Option: Funcién: Option: Funcién:
[3] Seleccion de Cambia el ajuste activo (0-10 Ajuste [29] | Tempor. inicio 0 Inicia el temporizador 0; consulte
ajuste 2 activo) a «2». 13-20 Temporizador Smart Logic
[4] Seleccién de Cambia el ajuste activo (0-10 Ajuste Controller para obtener una descripcion
. . mas completa.
ajuste 3 activo) a «3».
5] Seleccion de T AT e e (o [30] [ Tempor. inicio 1 Inicia el temp.orlzador le conSL.llte
ajuste 4 activo) a «4». Si se cambia el ajuste, se 13:20/emporizadersmart Logic
VI ) 1 T s (ol L G Controller para obtener una descripcion
lleguen de las entradas digitales o TS N,
mediante un bus de campo. [31] | Tempor. inicio 2 Inicia el temporizador 2; consulte
[10] |Selec. ref. presel. | Selecciona la referencia interna 0. 13-20 Temporizador Smart Logic
0 Controller para obtener una descripcion
mas completa.
[11] [Selec. ref. presel. | Selecciona la referencia interna 1. P
1 [32] [Aj. sal.dig. A baja | Cualquier salida con «salida digital 1»
[12] |Selec. ref. presel. | Selecciona la referencia interna 2. seleccionada es baja (desconexion).
2 [33] [Aj. sal.dig. B baja | Cualquier salida con «salida digital 2»
[13] |Selec. ref. presel. | Selecciona la referencia interna 3. seleccionada es baja (desconexion).
3
34] [ Aj. sal.dig. C baja | Cualquier salida con «salida digital 3
[14] [ Selec. ref. presel. | Selecciona la referencia interna 4. [34] / 9 ) i ¢ 9 >
4 seleccionada es baja (desconexion).
[15] | Selec. ref. presel. [ Selecciona la referencia interna 5. [35] |Aj. saldig. D baja | Cualquier salida con «salida digital 4»
5 seleccionada es baja (desconexion).
[16] |Selec. ref. presel. | Selecciona la referencia interna 6. 1361 |Aj. saldig. E baja | Cualquier salida con «salida digital 5»
6 seleccionada es baja (desconexién).
[17] | Selec. ref. presel. | Selecciona la referencia interna 7. Si se - - - - - - —
. . . [37] [Aj. saldig. F baja | Cualquier salida con «salida digital 6»
7 cambia la referencia interna activa, esta . . ..
se unir4 a otros comandos de seleccionada es baja (desconexién).
referencia internas que llegan de las [38] |Aj. sal.dig. A alta | Cualquier salida con «salida digital 1»
entradas digitales o a través de un bus seleccionado es alta (cerrada).
de campo. [39] [Aj. saldig. B alta | Cualquier salida con «salida digital 2»
[18] [ Seleccionar rampa | Selecciona la rampa 1. seleccionado es alta (cerrada).
! [40] [Aj. saldig. C alta | Cualquier salida con «salida digital 3»
[19] | Seleccionar rampa | Selecciona la rampa 2. seleccionado es alta (cerrada).
2
1221 | En funciona- Envia un comando de arranque al [41] [Aj. saldig. D alta Cualql.ner salida con «salida digital 4»
miento convertidor de frecuencia. seleccionado es alta (cerrada).
23] | Func. sentido Envia un comando de iniciar el cambio [42] [Aj. saldig. E alta CuanL.uer salida con «salida digital 5»
inverso de sentido al convertidor de szladenzsl o el (e
frecuencia. [43] [Aj. saldig. F alta Cualquier salida con «salida digital 6»
[24] | Parada Envia un comando de parada al seleccionado es alta (cerrada).
convertidor de frecuencia. [60] [ Reset del Pone el contador A a cero.
[26] | DC Brake Envia un comando de parada de CC al ol
Ty s Sy [61] | Reset del Pone el contador A a cero.
contador B
[27]1 [ Inercia FI co'nv.ertldor. de frecuencia entra en [70] | Tempor. inicio 3 Inicia el temporizador 3; consulte
inercia |nmed|atamentf—:-. To.dos los 13-20 Temporizador Smart Logic
.come?ndos fje parada, incluido el de Controller para obtener una descripcion
inercia, detienen el SLC. mas completa.
(28] | Mant. salida Mantlerre la frecuencia (?ie salida del [71] | Tempor. inicio 4 Inicia el temporizador 4; consulte
il et iy 13-20 Temporizador Smart Logic
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13-52 Accién Controlador SL

Matriz [20]

Option: Funcién:

Controller para obtener una descripcion
mas completa.

[72] | Tempor. inicio 5 Inicia el temporizador 5; consulte

13-20 Temporizador Smart Logic
Controller para obtener una descripcion
mas completa.

[73] | Tempor. inicio 6 Inicia el temporizador 6; consulte

13-20 Temporizador Smart Logic
Controller para obtener una descripcion
mas completa.

[74] | Tempor. inicio 7 Inicia el temporizador 7; consulte

13-20 Temporizador Smart Logic
Controller para obtener una descripcion
mas completa.

[80] | Modo reposo Activa el modo de reposo.

[90] | Aj. modo bypass
ECB

[91] [Aj. modo conv.
ECB

[100] | Reiniciar alarmas
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3.13 Parametros 14-** Funciones especiales AVISO!

. ., . Activar la sobremodulacién puede causar vibraciones que
3.13.1 14-0* Conmutacion del inversor pueden destruir la instalacién mecdnica si funciona en

areas de debilitamiento del campo inductor (desde 47 Hz).

14-00 Patréon conmutacion

Option: Funcién: 14-03 Sobremodulacién

Seleccione el patron de conmutacién: AVM de 60° o Option: Funcién:

SELUYL [0] | No | Selecciona la ausencia de sobremodulacién de la
[0] | 60 AVM tensién de salida, para evitar el rizado del par en el eje
[1] | SFAVM motriz.

: " 11 | Si | La funcion de sobremodulacién genera una corriente
14-01 Frecuencia conmutacion m 9

adicional de hasta un 8 % mas de la tensién de salida

Option: Funcién: Umax sin sobremodulacién. Esto da lugar a un 10-12 %
Seleccione la frecuencia de conmutacion del de par adicional en mitad del intervalo de sobresin-
inversor. Cambiar la frecuencia de conmutacién cronia (desde un 0 % a velocidad nominal hasta una
puede ayudar a reducir el ruido actstico del elevacion cercana al 12 % al doble de la velocidad
motor. nominal).

AVISO! :
El valor de la frecuencia de salida del 14-04 PWM aleatorio

convertidor nunca debe ser superiora 1/ 10 Option: Funci6n:
de la frecuencia de conmutacién. Con el [0] | No [ No realizar cambios en el ruido acustico de
motor en funcionamiento, ajuste la conmutacion del motor.

frecuencia de conmutacioén en

14-01 Frecuencia conmutacion hasta
disminuir el ruido del motor todo lo que sea
posible. Consulte también 74-00 Patrén
conmutacion y la seccién Reduccién de

[1]1 | Si | Transformar el ruido de la conmutacién del motor,
pasando de un tono de timbre a un ruido «blanco»
menos discernible. Esto se consigue alterando ligera y
aleatoriamente el sincronismo de las fases de salida del
pulso modulado en anchura.

potencia.
[0] |1,0 kHz
[11 | 1,5 kHz
[2] |2,0 kHz
[3] |25 kHz
[4] |3,0 kHz
[5] |3,5 kHz
[6] |[4,0 kHz
[71 | 5,0 kHz
[8] |6,0 kHz
[9] |7,0 kHz
[10] | 8,0 kHz

[111] 10,0 kHz
[12] [ 12,0kHz
[13]] 14,0 kHz
[14] | 16,0kHz
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* Al = = = Tensidn de GCC
- 2
3.13.2 14-1* Alim. on/off Velooldad de sallda (rom) ;
3 . L, Nivel de control de sobretensién E
Parametros para configurar la gestién y el control de fallos | /,— -~ -
. .. AN
de alimentacién. Par 14-11 N\ !
N |
; N !
14-10 Fallo aliment. N
. o N I
Option: Funcion: N |
Seleccione la funcién que debe ejecutar el S l o
X X iempa
convertidor de frecuencia cuando se alcance Red de I
el umbral definido en 14-11 Averia de tensién alimentacién
de red o se active un comando de Fallo de red llustracién 3.35 Rampa de desaceleracién controlada, fallo mas
inverso a través de una de las entradas largo de aliment. Rampa de desaceleracion tan larga como lo
digitales (grupo de parametros 5-1%). permita la energia almacenada en el sistema, y luego motor a
- — . inercia.
[0] | Sin funcién La energia remanente del banco de conden-
sadores se utilizarad para controlar el motor,
pero se descargara.
[1] | Deceler. El convertidor de frecuencia comenzara una
oy = == = Tensibn de CC o
controlada desaceleracién de rampa controlada. Velocidad de salida (rpm) g
2-10 Funcion de freno debe estar ajustado en §
[0] Desactivado. Nivel de conirol de sobrefensién
[3] ] Inercia El inversor se desconectard y el banco de Par 14-11 »— -
—~——
condensadores se utilizard como alimentaciéon
de respaldo de la tarjeta de control,
asegurando asi un rearranque mas rapido Tomuo
cuando se restaure la alimentacién de red Red de |
(para cortes transitorios y breves). - L B . 3
P Y llustracién 3.36 Energia regenerativa, fallo breve de aliment.
[4] | Energia El convertidor de frecuencia mantendra el Mantener tanto como lo permita la energia almacenada en el
regenerativa | control de la velocidad para el funciona- sistema.
miento del motor como generador utilizando
la energia de inercia del sistema mientras
quede la suficiente energia.
[6] | Supr. alarma - — = Tensitn de CC o
ctrlada Velocidad de salida (rpm) E
- — = Tensién de CC ° L Nivel de control de sobretensién_ __ -
Velocidad de sallida (rpm) B Par 14-11 S ]
N I
/vanl de control de sobretensién E \\ 1
L L - ~ i
Par 14-11 N4 N I
Tiempo
Red de  — | Ii
= llustracién 3.37 Energia regenerativa, fallo mas largo de alimen-
empo L,
Red de tacién.
alimentacisn J El motor queda en inercia tan pronto como se detecte que la
llustraciéon 3.34 Rampa de desaceleracién controlada - fallo breve energfa del sistema es demasiado baja.

aliment. Rampa de desaceleracion hasta parar seguida por una
rampa de aceleracién hasta la referencia.

14-11 Averia de tensién de red

Range: Funcién:

Size related* [ [180 - 600 | Este pardmetro define la tension de
V] umbral a la que debe activarse la
funcion seleccionada en 14-10 Fallo
aliment.. El nivel de deteccion es un
factor? del valor de 14-11 Averia de
tension de red.
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14-12 Funcién desequil. alimentacién

Option:

Funcién:

El funcionamiento en condiciones graves de
inestabilidad de red reduce la vida util del
motor. Las condiciones se consideran graves si
el motor se esta utilizando continuamente
cerca del valor nominal de carga (por ejemplo,
controlando una bomba o un ventilador cerca
de la maxima velocidad).

Cuando se detecta un desequilibrio de red
grave:

[0]

Desconexién

Seleccione [0] Desconexién para desconectar el
convertidor de frecuencia.

[

Advertencia

Seleccione [1] Advertencia para enviar una
advertencia.

[2]

Desactivado

Seleccione [2] Desactivado para no realizar
ninguna accioén.

[3]

Reduccién

Seleccione [3] Reduccion de potencia para
reducir la potencia del convertidor de
frecuencia.

Parametros para configurar el reset automatico, el
tratamiento de alarmas especiales y el autotest o la iniciali-
zacién de la tarjeta de control.

14-20 Reset Mode

14-20 Reset Mode

Option:

Funcién:
AVISO!

El motor puede arrancar sin
advertencia previa. Si en un
intervalo de 10 minutos se
alcanza el niimero especificado
de RESET AUTOMATICO, el
convertidor de frecuencia entra
en modo [0] Reset manual.
Después de que se lleve a cabo el
reinicio manual, el ajuste de

14-20 Modo Reset vuelve a la
seleccién original. Si en un
intervalo de 10 minutos no se
alcanza el nimero de reinicios
automaticos, o si se realiza un
reinicio manual, el contador
interno de REINICIO AUTOMATICO
se pone a 0.

Range:

14-21 Tiempo de reinicio automatico

Funcién:

10 s*

[0 - 600 s]

Introducir el intervalo de tiempo desde la
desconexion hasta el inicio de la funcién de
reinicio automatico. Este pardmetro esta

Option: Funcién: activo cuando 74-20 Modo Reset se ajusta
[0] | Manual reset como Reset autom. [1] - [13].
[1] | Automatic reset x 1
[2] [Automatic reset x 2 14-22 Modo funcionamiento
[3] [ Automatic reset x 3 Option: Funcién:
[4] | Automatic reset x 4 Utilice este parametro para especificar el funcio-
[5] | Automatic reset x 5 namiento normal, para realizar pruebas o para
[6] | Automatic reset x 6 inicializar todos los parametros, salvo
[7] [ Automatic reset x 7 15-03 Arranques, 15-04 Sobretemperat. y
[8] [ Automatic reset x 8 15-05 Sobretension. Esta funcion solo esta activa
[9] | Automatic reset x 9 cuando se desconecta la alimentacion y se vuelve
[10] | Automatic reset x 10 a conectar en el convertidor de frecuencia.
[11] | Automatic reset x 15 [0] | Funcion. | Seleccione [0] Funcionamiento normal para el
[12] [ Automatic reset x 20 normal funcionamiento normal del convertidor de
[13] | Infinite auto reset Seleccione la funcién de reinicio frecuencia con el motor en la aplicacion
después de una desconexion. Tras el seleccionada.
reset, el convertidor de frecuencia - -
[1]1 | Prueba Seleccione [1] Prueba de tarjeta de control para
puede volver a arrancarse. k X .
. tarjeta ctrl | comprobar las entradas y salidas analégicas y
Seleccione [0] Reset manual para . .,
. . . digitales y la tension de control de +10 V. Se
realizar un reinicio mediante [Reset] o i X
o requiere un conector de prueba con conexiones
las entradas digitales. .
. . . internas para esta prueba.
Seleccione [1]-[12] Reinicio automdtico
x 1...x20 para realizar entre uno y Proceda de la siguiente manera para la prueba
veinte reinicios automaticos tras una de la tarjeta de control:
desconexion.
Seleccione [13] Reinic. auto. infinito
para un reinicio continuo tras una
desconexion.
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14-22 Modo funcionamiento

Option: Funcién:

1. Seleccione [1] Prueba de tarjeta de
control.

2. Desconecte la alimentacion de red y
espere a que se apague la luz de la
pantalla.

3. Ajuste los interruptores S201 (A53) y
5202 (A54) = «ON»/I.

4, Inserte el conector de prueba (consulte
llustracién 3.38).

5. Conecte la alimentacién de red.

6. Realice varias pruebas.

7. Los resultados se muestran en el LCP y
el convertidor de frecuencia cambia a
un lazo infinito.

8. 14-22 Modo funcionamiento se ajusta
automdaticamente a Funcionamiento
normal. Realice un ciclo de potencia
para iniciar el sistema en funciona-
miento normal después de una prueba
de tarjeta de control.

Si la prueba es correcta:
Lectura del LCP: tarjeta de control OK.
Desconecte la alimentacion y retire el conector
de prueba. El LED verde de la tarjeta de control
se enciende.
Si la prueba falla:
Lectura del LCP: fallo en E/S de la tarjeta de
control.
Sustituya el convertidor de frecuencia o la tarjeta
de control. Se enciende el LED rojo de la tarjeta
de control. Para comprobar los conectores,
conecte / agrupe los siguientes terminales, como
se muestra en llustracion 3.38: (18 - 27 - 32), (19 -
29 - 33) y (42 - 53 - 54).
S
S
12/ 13| 18 19| 27) 29| 32| 33| 20 37|%
[ 1IC e 1IC e 1IC e 1IC e 1IC 1|l ed
eoeloolenle]e]:
\OHOHOH 1|8 [ 1|8 HQ\Q\Q
39| 42| 50| 33| 54| 55
[ ] e e e e ]
QDO PO
\OHOHQ\ e \Q\
llustracién 3.38 Prueba de tarjeta de control de
cableado
[2] | Iniciali- Seleccione [2] Inicializacién para reiniciar todos
zacion los valores de parametros con el ajuste predeter-

14-22 Modo funcionamiento

Option: Funcién:

minado, excepto 15-03 Arranques,

15-04 Sobretemperat. y 15-05 Sobretension. El
convertidor de frecuencia se reiniciard durante la
siguiente puesta en marcha.

14-22 Modo funcionamiento también volvera al
ajuste predeterminado [0] Funcionamiento normal.

[31 | Modo
arranque

14-23 Ajuste de cédigo descriptivo

Option: Funcién:

Introducir cédigo descriptivo Utilice este parametro para
ajustar el cédigo correspondiente al convertidor de
frecuencia.

14-25 Retardo descon. con lim. de par
Range: Funcién:
60 s*| [0 -
60 s] de par en segundos. Cuando el par de salida

alcanza el limite de par (4-16 Modo motor limite de

Introduzca el retardo de desconexion con limite

par'y 4-17 Modo generador limite de par), se
dispara una advertencia. Cuando la advertencia de
limite de par esta presente de modo continuo
durante el tiempo que se especifica en este
parametro, el convertidor de frecuencia se
desconecta. Para desactivar el retardo de
desconexion, ajuste el parametro a 60 s =
DESACTIVADO. El control térmico del convertidor
de frecuencia seguira estando activo.

14-26 Ret. de desc. en fallo del convert.

Range: Funcién:

Size related* | [0 - 35 s] | Cuando el convertidor de frecuencia
detecta una sobretension en el tiempo
ajustado, se efectuara la desconexion

una vez transcurrido este.
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3.13.3 14-3* Control de limite de corriente

El convertidor de frecuencia incorpora un controlador
integral de limite de corriente que se activa cuando la
corriente del motor y, en consecuencia, el par, es superior
a los limites de par ajustados en 4-16 Modo motor limite de
par 'y 4-17 Modo generador limite de par.

Cuando se alcanza el limite de corriente durante el funcio-
namiento del motor o el funcionamiento regenerativo, el
convertidor de frecuencia intentard situarse por debajo de
los limites de par lo mas rdpidamente posible, sin perder el
control del motor.

Mientras el control de corriente esta activado, el
convertidor de frecuencia solo puede pararse ajustando
una entrada digital como [2] Inercia inversa o [3] Inercia y
reinicio inv. Cualquier sefal en los terminales de 18 a 33 no
se activara hasta que el convertidor de frecuencia se haya
alejado del limite de corriente.

Mediante una entrada digital ajustada como [2] Inercia
inversa o [3] Inercia y reinicio inv., el motor no utilizard el
tiempo de rampa de desaceleracién, ya que el convertidor
de frecuencia estd en inercia.

14-30 Ctrol. lim. intens., Gananacia proporc.

3.13.4 14-4* Optimizacion de energia

Parametros para el ajuste del nivel de optimizacion de
energia en ambos modos: Par Variable (VT) y Optimizacion
Automadtica de Energia (AEO).

La optimizaciéon automatica de energia solo estara activa si
1-03 Caracteristicas de par se ajusta como [2] Optim. autom.
de energia CT u [3] Optim. autom. de energia VT.

14-40 Nivel VT

Range: Funcién:

66 %*| [40 - 90 Introduzca el nivel de magnetizacion del
%] motor a baja velocidad. La seleccién de un

valor bajo reduce la pérdida de energia en el
motor, pero también reduce la capacidad de
carga.

AVISO!

Este parametro no se puede ajustar con el motor en
marcha.

14-41 Minima magnetizacién AEO

seleccion de un valor alto hace que el
controlador reaccione mas rapidamente. Un
valor demasiado alto puede hacer que el
controlador sea inestable.

Range: Funcién: Range: Funcién:
100 %* [ [0 - 500 Introducir la ganancia proporcional para el Size related* [ [40 - 75 | Introducir el valor minimo de magneti-
%] controlador de limite de intensidad. La %] zacion admisible para la AEO. La

seleccion de un valor bajo reduce la
pérdida de energia en el motor, pero
también puede reducir la resistencia a
cambios de carga repentinos.

14-31 Control lim. inten., Tiempo integrac.

Range: Funcién:

14-42 Frecuencia AEO minima

Range: Funcién:

Size related* [ [0.002 - 2 s] [ Tiempo de integracién para el
control del limite de intensidad.
Ajustarlo a un valor inferior hace que
reaccione con mayor rapidez. Un

valor demasiado bajo puede

10 Hz* | [5 - 40 Hz] | Introducir la frecuencia minima a la cual
esta activa la Optimizacion Automatica de

Energia (AEO).

14-43 Motor Cosphi

Range: Funcién:

Size related* [ [1 - 100 ms] | Ajusta una constante de tiempo
para el filtro de paso bajo del

controlador de limite de intensidad.

provocar inestabilidad en el control. Range: Funcién:
et [099) | sutomitcament pars o funions
14-32_ Control lim. intens., tiempo filtro related* 0.95 ] automaticamente para un funciona-

miento optimo AEO durante el AMA.
Normalmente, no debe modificarse este
parametro. Sin embargo, en algunas
situaciones puede ser necesario
introducir un valor distinto para el
autoajuste.
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3.13.5 14-5* Ambiente

Estos parametros ayudan al convertidor de frecuencia a
funcionar en condiciones ambientales especiales.

14-50 RFI Filter

Option: Funcién:
[0] | Off
[11 | On

Seleccione [1] Activado para confirmar que el
convertidor de frecuencia cumple las normas CEM.
Seleccione [0] Desactivado solo si la alimentacién del
convertidor de frecuencia se suministra desde una
fuente aislada, es decir, redes IT. En este modo, se
desconectan las capacidades internas de RFI (conden-
sadores de filtro) entre el chasis y el circuito de filtro RFI
de red para impedir que se dafie el circuito intermedio
y reducir las corrientes de capacidad de conexién a
tierra (conforme a CEl 61800-3).

14-51 DC Link Compensation

Option: Funcién:

La tension de CC corregida del enlace de CC del
convertidor de frecuencia esta asociada con rizados de
tension. Dichos rizados pueden aumentar su magnitud
con una carga mayor. No son convenientes, dado que
pueden generar ondulaciones del par y de la
intensidad. Para reducirlos en el enlace de CC, se utiliza
un método de compensacion. En general, la compen-
sacion del enlace de CC resulta apta en la mayor parte
de aplicaciones, pero debe prestarse atencion al trabajar
con debilitamiento del campo inductor ya que puede
generar oscilaciones de velocidad en el eje del motor.
En el caso del debilitamiento del campo inductor, se
recomienda desactivar la compensacion del enlace de
CC.

[0] | Off | Desactiva la compensacién del enlace de CC.

[1]1 | On | Activa la compensacién del enlace de CC.

14-52 Control del ventilador

Option: Funcién:
Seleccionar veloc. min. del ventilador
principal.

[0] | Auto Seleccione [0] Auto para hacer funcionar el

ventilador solamente cuando la temperatura
interna del convertidor de frecuencia esté en
el rango de +35 °C a aprox. +55 °C. El
ventilador funcionara a baja velocidad a

+35 °C y a la maxima velocidad a aprox.
+55 °C.

[11| En 50%

[2] | En 75%

[3] | En 100%

[4] | Temp amb

baja auto

14-53 Monitor del ventilador

Option: Funcién:

Seleccione qué reaccién debera tener el
convertidor de frecuencia, en caso de que se
detecte un fallo en el ventilador.

[0] | Desactivado
[1] | Advertencia
[2] | Desconexion

14-55 Output Filter

Option: Funcién:
Seleccionar el tipo de filtro de salida conectado.
Este parametro no se puede ajustar con el motor
en marcha.
[0] | No Filter
[1] ] Sine-
-Wave
Filter
[2] | Sine- Si hay un filtro senoidal Danfoss conectado a la
-Wave salida, esta opcién comprueba que la frecuencia
Filter de conmutacion es superior a la frecuencia de
Fixed disefio del filtro (que se debe establecer en

14-01 Frecuencia conmutacién) en esa magnitud
de potencia. Asi, se evita que el filtro produzca
ruido, se sobrecaliente y se dane.

AVISO!

La funcién TAS seguirad controlando automa-
ticamente la frecuencia de conmutacion,
dependiendo de la temperatura pero con la
limitacién de ser siempre superior al nivel
critico del filtro Danfoss.

14-59 NuUmero real de inversores

Range: Funcién:

Size related*| [1 -1 1| Ajusta el nimero real de inversores en

funcionamiento.
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3.13.6 14-6* Reduccion autom.

Este grupo contiene pardmetros para la reduccién de
potencia del convertidor de frecuencia en caso de
temperatura elevada.

14-60 Function at Over Temperature

En caso de que la temperatura del disipador o de la tarjeta de
control exceda un limite de temperatura programado, se activara
una advertencia. Si la temperatura sigue aumentando, seleccione
si el convertidor de frecuencia debe desconectarse (bloqueo por
alarma) o reducir la corriente de salida.

Option:  Funcién:

[O] | Trip El convertidor de frecuencia se desconecta (bloqueo
por alarma) y genera una alarma. Debe
desconectarse y volverse a conectar la potencia para
reiniciar la alarma, pero no se permitira volver a
arrancar el motor hasta que la temperatura del
disipador haya descendido por debajo del nivel de la

alarma.

[1] | Derate | Si la temperatura critica ha sido sobrepasada, la
corriente de salida serd reducida hasta que se
alcance una temperatura admisible.

3.13.7 Sin desconexion por sobrecarga del
inversor

En algunos sistemas de bombeo, el convertidor de
frecuencia no ha sido convenientemente dimensionado
para proporcionar la corriente necesaria en todos los
puntos de la caracteristica de funcionamiento caudal-
-altura. En estos puntos, la bomba necesitard una corriente
mayor que la nominal del convertidor de frecuencia. El
convertidor de frecuencia puede entregar el 110 % de la
corriente nominal de forma continua durante 60 segundos.
Si la sobrecarga continua, el convertidor de frecuencia
suele desconectarse (haciendo que la bomba se detenga
por inercia) y generard una alarma.

1308A260.10

Intensidad
% de la

nominal 1
110 —— ——

105 ——— e e D e

100 — ——

95{—

1 -

[
2 60s | | Tiempo
Contador dc Intendiddd deseadq > 100%
carga del

inversor

|
100 1= -4
98 ==L
|

|
T
!
1

|
|
T
+____
|
|

Tiempo

\dvertercia

llustracién 3.39

Puede ser preferible hacer funcionar la bomba a una
velocidad reducida durante un tiempo, en caso de que no
sea posible hacerla funcionar de forma continua a la
capacidad demandada.

Seleccione 74-61 Funcionamiento con inversor sobrecarg.
para reducir automaticamente la velocidad de la bomba
hasta que la corriente de salida sea inferior al 100 % de la
corriente nominal (ajustada en 74-62 Corriente reduc.
inversor sobrecarg.).

14-61 Funcionamiento con inversor sobrecarg. es una
alternativa a dejar que el convertidor de frecuencia se
desconecte.

El convertidor de frecuencia estima la carga en la seccion
de potencia por medio de un contador de carga del
inversor, que producird una advertencia al 98 % y reiniciara
la advertencia al 90 %. En el valor del 100 %, el
convertidor de frecuencia se desconecta y emite una
alarma.

El estado del contador se puede leer en 16-35 Témico
inversor.

Si 14-61 Funcionamiento con inversor sobrecarg. se ajusta
como [3] Reduccidn de potencia, la velocidad de la bomba
se reducird cuando el contador supere 98 y permanecerd
asi hasta que el contador baje de 90,7.

Si 14-62 Corriente reduc. inversor sobrecarg. se ajusta, p. €j.,
al 95 %, una sobrecarga estable hard que la velocidad de
la bomba flucttiie entre valores correspondientes al 110 %
y al 95 % de la corriente nominal de salida del convertidor
de frecuencia.
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14-61 Function at Inverter Overload

Se utiliza en caso de sobrecarga constante mas alla de los limites
térmicos (110 % durante 60 s).

Option:  Funcién:

[0] | Trip Seleccione [0] Desconexién para desconectar el
convertidor de frecuencia y emitir una alarma.

[1] | Derate | [1] Reduccién de potencia reduce la velocidad de la

bomba para disminuir la carga en la secciéon de
potencia y permitir asi que se refrigere.

3.13.8 14-9* Ajustes de fallo

14-90 Fault Level

14-62 Corriente reduc. inversor sobrecarg.

Range:

Funcién:

%]

95 %* | [50 - 100

Define el nivel de corriente deseado (en
porcentaje de la corriente nominal de salida
del convertidor de frecuencia) cuando la
bomba funciona con velocidad reducida
después de que la carga en el convertidor de
frecuencia haya sobrepasado el limite
admisible (un 110 % durante 60 s).

14-90 Fault Level

Option: Funcién: Option: Funcién:
[0] | Off Use este parametro para personalizar los niveles que se ignoraran todas las Advertencias y alarmas
de fallo. Use [0] Desactivado con precaucion, ya de la fuente seleccionada.

[1] | Warning

[2] | Trip

[3] ]| Trip Lock
Fallo Referencia Alarma Desactivado Advertencia | Desconexi6 | Bloqueo

n por
alarma

10 V bajo 1490.0 1 X D
24 V bajo 1490.1 47 X D
Fuente de alimentacion de 1490.2 48 X D
1,8 V baja
Limite tension 1490.3 64 X D
Fallo de la conexion a tierra  [1490.4" 14 D X
Fallo de conexién a tierra 2 1490.5" 45 D X
Error de limite de barrido 1490.16" 2 100 D X

Tabla 3.16 Tabla para la seleccién de opciones de accién cuando aparece la alarma seleccionada

D = ajuste predeterminado. x = seleccion posible.
1) Solo se pueden configurar estos errores en el . Por una limitacion del software relacionada con los pardmetros de matrices, todos los demds

aparecerdn en el . Con los demds indices de pardmetro, al escribir cualquier valor diferente de su valor actual (es decir, el valor predeterminado),

se producird el error «Valor fuera de rango». Por ello, no tiene permiso para cambiar el nivel de error de los que no son configurables.

2) Este pardmetro ha sido 1490,6 hasta la versién de firmware 1.86.
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3.14 Pardmetros 15-** Informacion del
convertidor de frecuencia

Grupo de parametros con informacién sobre el convertidor
de frecuencia, tal como datos de funcionamiento, configu-
racion de hardware y versiones de software.

3.14.1 15-0* Datos func.

15-00 Horas de funcionamiento

Range: Funcién:

0 h*| [0 - 2147483647 h] | Ver cuantas horas ha funcionado el
convertidor de frecuencia. Este valor

se guarda cuando se desconecta el
convertidor.

15-01 Horas funcionam.

Range: Funcién:
0 h*| [0 - 2147483647 | Ver cuantas horas ha funcionado el
h] motor. Reiniciar el contador en

15-07 Reinicio contador de horas
funcionam.. Este valor se guarda
cuando se desconecta el convertidor.

15-02 Contador KWh

Range: Funcién:
0 kWh* | [0 - 2147483647 | Registrar el consumo de energia del
kWh] motor como valor promedio

durante una hora. Reiniciar el
contador en 15-06 Reiniciar
contador KWh.

15-03 Arranques

Range: Funcién:
0*| [0-2147483647 ]| Vea el nimero de veces que se ha

encendido el convertidor de frecuencia.

15-04 Sobretemperat.
Range: Funcién:

0

*

[0 - 65535 ] [ Vea el numero de fallos de temperatura del
convertidor de frecuencia que se han
producido.

15-05 Sobretension
Range: Funcién:

0

*

[0 - 65535 ] [ Vea el numero de sobretensiones que se han

producido en el convertidor de frecuencia.

15-06 Reiniciar contador KWh

Option: Funcién:

15-06 Reiniciar contador KWh

Option: Funcién:
[1] | Reiniciar Seleccione [1] Reiniciar y pulse [OK] para
contador poner a 0 el contador de kWh (véase

15-02 Contador KWh).

AVISO!

El reinicio se realiza pulsando [OK].

15-07 Reinicio contador de horas funcionam.

Option: Funcién:

[0] | No reiniciar Seleccione [0] No reiniciar si no desea poner

a 0 el contador de horas de funcionamiento.

Reiniciar

—_
—

Seleccione [1] Reiniciar contador y pulse [OK]
contador para reiniciar el contador de horas de
funcionamiento (75-01 Horas funcionam.) y
15-08 Num. de arranques (véase también

15-01 Horas funcionam.).

15-08 NUm. de arranques

Range: Funcién:

0 *| [0-2147483647 ]| Este es un parametro de sélo lectura. El
contador muestra los nimeros de
arranques y paradas causados por
comandos de arranque / parada
normales y/o al entrar / salir del Modo ir
a dormir.

AVISO!

Este parametro se reiniciara al reiniciar el 15-07 Reinicio
contador de horas funcionam..

3.14.2 15-1* Ajustes reg. datos

El Registro de datos permite un registro continuo de hasta
4 fuentes de datos (75-10 Variable a registrar) con periodos
diferentes (15-11 Intervalo de registro). El registro se puede
parar y arrancar condicionalmente mediante un evento de
disparo (15-12 Evento de disparo) y una ventana

(15-14 Muestras antes de disp.).

15-10 Logging Source

Matriz [4]

Option: Funcién:
Seleccione las variables que se
deben registrar.

[0] None

[1600] | Control Word
[1601] [ Reference [Unit]
[1602] | Reference [%]

[0] [ No reiniciar Seleccione [0] No reiniciar si no desea poner

a 0 el contador de kWh.

[1603] | Status Word
[1610] | Power [kW]
[1611] | Power [hp]
[1612] | Motor Voltage
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15-10 Logging Source

Matriz [4]

Option:

Funcién:

[1613]

Frequency

[1614]

Motor Current

Torque [Nm]

Speed [RPM]

Motor Thermal

Torque [%]

DC Link Voltage

Brake Energy /s

Brake Energy /2 min

Heatsink Temp.

Inverter Thermal

External Reference

Feedback [Unit]

Feedback 1 [Unit]

Feedback 2 [Unit]

[1656]

Feedback 3 [Unit]

[1659]

Adjusted Setpoint

[1660]

Digital Input

[1662]

Analog Input 53

[1664]

Analog Input 54

[1665]

Analog Output 42 [mA]

[1666]

Digital Output [bin]

[1675]

Analog In X30/11

[1676]

Analog In X30/12

Analog Out X30/8 [mA]

Alarm Word

Alarm Word 2

Warning Word

Warning Word 2

Ext. Status Word

Ext. Status Word 2

Analog Input X42/1

Analog Input X42/3

Analog Input X42/5

Analog Out X42/7 [V]

Analog Out X42/9 [V]

Analog Out X42/11 [V]

[1860]

Digital Input 2

[2791]

Cascade Reference

[3110]

Bypass Status Word

Range:

15-11 Intervalo de registro

Matriz [4]

Funcién:

Size related*

[0.000 - 0.000 ]

Introduzca el intervalo en milise-
gundos entre cada muestreo de
las variables que se deben
registrar.

15-12 Evento de disparo

Option: Funcién:
Selecciona el evento de disparo. Al
suceder dicho evento, se aplica
una ventana para mantener el
registro. El registro retendra un
porcentaje especificado de
muestras antes de ocurrir el
evento de disparo (75-14 Muestras
antes de disp.).

[0] |Falso

[1] | Verdadero

[2] | En funcionamiento

[3] | En rango

[4] | En referencia

[5] [Limite de par

[6] | Limite intensidad

[7]1 | Fuera rango intensidad

[8] |!I posterior bajo

[9] || anterior alto

[10] | Fuera rango veloc.

[11] | Velocidad posterior baja

[12] | Velocidad anterior alta

[13] | Fuera rango realim.

[14] | < realim. alta

[15] | > realim. baja

[16] | Advertencia térmica

[17] | Tens. alim. fuera ran.

[18] | Cambio de sentido

[19] | Advertencia

[20] | Alarma (descon.)

[21] | Alar. (blog. descon.)

[22] | Comparador 0

[23] | Comparador 1

[24] | Comparador 2

[25] | Comparador 3

[26] | Regla logica 0

[27] | Regla légica 1

[28] | Regla logica 2

[29] | Regla logica 3

[33] | Entrada digital DI18

[34] | Entrada digital DI19

[35] | Entrada digital DI27

[36] | Entrada digital DI29

[37] | Entrada digital DI32

[38] | Entrada digital DI33

[50] | Comparador 4

[51] | Comparador 5

[60] | Regla I6gica 4

[61] | Regla I6gica 5
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15-13 Modo de registro 15-21 Registro histérico: Valor

Option: Funcién: Matriz [50]
[0] | Reg. siempre Seleccione [0] Registrar siempre para Range: Funcién:

registrar de forma continua. 0| [0- Muestra el valor del acontecimiento
[11|Reg. 1 vez en Seleccionar [1] Registrar una vez al activar 2147483647 ] registrado. Interprete este valor de acuerdo

disparo para iniciar y detener el registro condicio- con esta tabla:
nadamente utilizando 75-12 Evento de — - -
. . Entrada digital | Valor decimal. Véase
disparo y 15-14 Muestras antes de disp.. .
16-60 Entrada digital para

g bt la descripci6
15-14 Muestras antes de disp. : enefr Z escrlpctllon
espues de convertir a un

Range: Funcién:

valor binario.

50 *| [0 - 100 ] [ Introduzca el porcentaje de todas las muestras Salida digital |Valor decimal. Véase
anteriores a un acontecimiento de disparo que (no controlada | 16-66 Digital Output [bin]
deben conservarse en el registro. Consulte en esta para obtener la
también 15-12 Evento de disparo y 15-13 Modo edicion del descripcién después de
de registro. SW) convertir a un valor

binario.
3.14.3 15-2*% Registro historico Cédigo de Valor decimal. Véase la

advertencia descripcién en
16-92 Warning Word.

Es posible ver hasta 50 registros de datos, mediante los

parametros de matrices de este grupo. Para todos los Codigo de Valor.de.c,imal' Véase la
parametros del grupo, [0] es el dato mas reciente y [49] el alarma descripcion en

mas antiguo. Se registran datos cada vez que ocurre un 1690 Alarm Word.
evento (no confundir con eventos SLC). En este contexto, Geslge de ) Walor el Ve

los eventos se definen como un cambio en una de las e 0k oo oD Tl

siguientes areas obtener la descripcion

después de convertir a un

. valor binario.
1. Entrada digital = : =
Cédigo de Valor decimal. Véase la
2. Salidas digitales (no controladas en esta edicién control descripcién en
del SW) 16-00 Cédigo de control.
Cédigo de advertencia Cédigo de Valor decimal. Véase la
Codigo de al estado descripcion en 16-94 Ext.
6digo de alarma
9 ampliado Status Word.

Cdédigo de estado

Tabla 3.1
Cédigo de control abla 3.18

Cédigo de estado ampliado
15-22 Registro histérico: Tiempo

Los eventos se registran con el valor y la anotacién del

N o v o» W

tiempo en milisegundos. El intervalo de tiempo entre dos Matriz [50]
eventos depende de la frecuencia con que se producen los Range: Funcié6n:
eventos (maximo una vez por ciclo de entradas / salidas). El 0 ms* | [0 - 2147483647 | Vea la hora a la que se produjo el
registro de datos es continuo, pero cuando se produce una ms] acontecimiento registrado. El tiempo
alarma se almacena el registro y los valores pueden verse se mide en ms desde el arranque del
en el display. Esto resulta muy util, por ejemplo, al realizar convertidor. El valor max. corresponde
una reparacién tras una desconexion. Se puede ver el a 24 dias aprox., lo que significa que el
registro histdrico de este parametro a través del puerto de contador se pondra a cero transcurrido
comunicacion en serie o en el display. ese periodo.
15-20 Registro histdrico: Evento : o
15-23 Reg|5tr° histérico: Fecha y hora
Matriz [50] -
Matriz [50]
Range: Funcién: ..
9 Range: Funcién:
0* [0-255] | Ver el tipo de los eventos registrados. - - -
Size related* | [0 - 0 ]| Parametro de matrices; Fecha y hora O -

49: Este parametro muestra cuando se
produjo el acontecimiento registrado.
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3.14.4 15-3* Reg. alarma

Los parametros de este grupo son pardmetros matriz y en
ellos se ven hasta 10 registros de fallos. [0] es el dato
registrado mas reciente y [9] el mas antiguo. Pueden verse
los cédigos de error, los valores y la marca temporal de
todos los datos registrados.

15-30 Reg. alarma: cédigo de fallo

Matriz [10]

Range: Funcién:

0*| [0-255]]|Anote el codigo de error y busque su significado

en 5 Resolucién de problemas.

15-31 Reg. alarma: valor

Matriz [10]

Range: Funcién:

0*| [-32767 - Ver una descripcion adicional del error.
32767 ] Este parametro se utiliza principalmente

en combinacion con la alarma 38 “fallo
interno”.

15-32 Reg. alarma: hora
Matriz [10]

Range: Funcién:

0 s*| [0 - 2147483647 s] [ Vea el momento en que se produjo el
acontecimiento registrado. Tiempo
medido en segundos desde el
arranque del convertidor de
frecuencia.

15-33 Reg. alarma: Fecha y hora
Matriz [10]

Range: Funcién:

Size related* | [0 - 0] | Parametro de matrices; Fecha y hora O -
9: Este pardmetro muestra cuando se

produjo el acontecimiento registrado.

15-34 Alarm Log: Setpoint

Matriz [10]

Range: Funcién:

0.000 [-999999.999 - Parametro indexado,

ProcessCtrlUnit* 999999.999 valor de estado O - 9.
ProcessCtrlUnit] este parametro

muestra el estado de
la alarma:

0: Alarma inactiva

1: Alarma activa

15-35 Alarm Log: Feedback

Matriz [10]

Range: Funcién:

0.000 ProcessCtrlUnit* | [-999999.999 - 999999.999
ProcessCtrlUnit]

15-36 Alarm Log: Current Demand

Matriz [10]

Range: Funcién:

0 %+ | 10-100 %] |

Matriz [10]

Option: Funcién:

[0]

[1] %

[5] PPM

[10] 1/min

[11] RPM

[12] Pulse/s

[20] I/s

[21] I/min

[22] I/h

[23] m®/s

[24] m*/min

[25] m*/h

[30] ka/s

[31] kg/min

[32] kg/h

[33] t/min

[34] t/h

[40] m/s

[41] m/min

[45] m

[60] °C

[70] mbar

[71] bar

[72] Pa

[73] kPa

[74] m WG

[75] mm Hg

[80] kw

[120] GPM

[121] gal/s

[122] gal/min

[123] gal’h

[124] CFM

[125] ft*/s

[126] ft/min

[127] fe/h

[130] Ib/s

[131] Ib/min

[132] Ib/h

[140] ft/s
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15-37 Alarm Log: Process Ctrl Unit

15-47 Cédigo tarjeta potencia

3.14.5 15-4* |dentificacion del convertidor

Pardmetros que contienen informacién de solo lectura
sobre la configuracién de hardware y software del
convertidor de frecuencia.

15-40 FC Type
Range:
'k | 0-0] |

Funcién:

15-41 Power Section

Range: Funcién:

0~ [ 0-0] |

15-42 Voltage
Range:
0+ [ 10-0] |

Funcion:

15-43 Versién de software

Range: Funcién:

0 *| [0-07]]|Muestra la version de SW combinada (o «versidon
de paquete») que consta de SW de potencia y SW
de control.

15-44 Tipo céd. cadena solicitado

Range: Funcién:

0*| [0-0]|Vea la cadena de cédigo descriptivo utilizada para
pedir de nuevo el convertidor de frecuencia en su
configuracion original.

15-45 Cadena de cédigo
Range:
0 *

Funcién:

[0-0] | Ver la cadena de cédigo descriptivo real.

15-46 Ne° pedido convert. frecuencia

Range: Funcién:

Matriz [10] Range: Funcién:

Option: Funcién: 0*| [0-01][Muestra el nimero de pedido de la tarjeta de
[141] ft/min potencia.

[145] ft

[160] oF 15-48 No id LCP

[170] psi Range: Funcién:

[171] lb/in 0* | 0-0] | Ver el niimero ID del LCP.

[172] in WG

[174] in Hg Range: Funcién:

[180] HP 0*| [0-01]|Ver el numero de version de software de la tarjeta

0*| [0-01][Muestra el nimero de pedido de ocho digitos
utilizado para volver a pedir el convertidor de
frecuencia en su configuracion original.

de control.

15-50 Tarjeta potencia id SW

Range: Funcién:

0*| [0-01]|Ver el numero de version de software de la tarjeta
de potencia.

15-51 Ne serie convert. frecuencia

Range: Funcién:

0*] [0-01]]Ver el nimero de serie del convertidor de
frecuencia.

15-53 Numero serie tarjeta potencia

Range: Funcién:

0*

[0-0] | Ver el numero de serie de la tarjeta de potencia.

15-59 CSIV Filename
Range: Funcién:

[0 - 0 ][ Muestra el nombre de archivo CSIV
utilizado actualmente (valores iniciales

Size related*

especificos del cliente).
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3.14.6 15-6* Identific. de opcién

Este grupo de pardmetros de sélo lectura contiene
informacién sobre la configuraciéon de hardware y de
software de las opciones instaladas en las ranuras A, B, CO
y C1.

15-60 Opcidn instalada

Matriz [8]
Range: Funcién:
0* | [0-01 |Ver el tipo de opcion instalada.

15-61 Versiéon SW opcién

Matriz [8]
Range: Funcién:
0*| [0-0] | Ver la version de software de la opcién instalada.

15-62 Ne° pedido opcién
Matriz [8]

Range: Funcién:

0*| [0-0]|Muestra el nimero de pedido de las opciones
instaladas.

15-63 Ne° serie opcion

Matriz [8]
Range: Funcién:
0*| [0-0] | Ver el niumero de serie de la opcién instalada.

15-70 Opcién en ranura A

Range: Funcién:

0*| [0-0]]Ver el cédigo descriptivo de la opcién instalada en
la ranura A y una traduccién de dicho cédigo
descriptivo. Por ejemplo, la traduccién de la cadena
«AX» del cédigo descriptivo es «Sin opcion».

15-71 Versién SW de opcién en ranura A

Range: Funcién:

15-74 Opcién en ranura CO

Range: Funcién:

0*[ [0-01]Verlacadena de cédigo descriptivo para la opcion
instalada en la ranura C, y una traduccién del
mismo. Por ejemplo, la traduccién de la cadena
«CXXXX» del codigo descriptivo es «Sin opcidén».

15-75 Versién SW opcién en ranura CO

Range: Funcién:

0*| [0-01]Ver la version de software de la opcién instalada
en la ranura C.

15-76 Opcién en ranura C1

Range: Funcién:

0*[ [0-0]]|Muestra la cadena de cédigo descriptivo para las
opciones (CXXXX si no hay opcién) y la traduccion,
p. €j. >Sin opcién<.

15-77 Versién SW opcién en ranura C1

Range: Funcién:

0*| [0-01]]Version de software para la opcioén instalada en la
ranura C.

15-92 Parametros definidos
Matriz [1000]

Range: Funcién:

0*[ [0-9999 ][ Ver una lista de todos los parametros definidos
en el convertidor de frecuencia. La lista termina
con 0.

15-98 Id. dispositivo
Range:
0+ [ 10-0] |

Funcion:

15-93 Parametros modificados
Matriz [1000]

Range: Funcién:

0*| [0-0]]|Ver la version de software de la opcidn instalada
en la ranura A.

15-72 Opcién en ranura B

Range: Funcién:

*

0 [0 - 9999 ] [ Ver una lista de todos los parametros
cambiados respecto a sus valores predeter-
minados. La lista termina con 0. Los cambios
pueden no ser visibles hasta 30 segundos

después de su implementacion.

0*| [0-0]] Ver el cédigo descriptivo de la opcién instalada en
la ranura B, y una traduccién de dicho cédigo
descriptivo. Por ejemplo, la traduccién de la cadena
«BX» del cédigo descriptivo es «Sin opcién».

15-73 Versién SW de opcion en ranura B

Range: Funcién:

0*| [0-0]|Ver la version de software de la opcién instalada
en la ranura B.

15-99 Metadatos param.
Matriz [23]

Range: Funcién:

0*[ [0-9999 ]| Este parametro contiene datos que utiliza la
herramienta de software .
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3.15 Pardmetros 16-** Lecturas de datos

16-00 Cdédigo de control

Range:

Funcion:

0*| [0-65535 ]| Vea el cddigo de control enviado desde el
convertidor de frecuencia a través del puerto
de comunicacion en serie en cédigo
hexadecimal.

16-01 Referencia [Unidad]

Range: Funcién:

0 ReferenceFeed- Ver el valor actual de

backUnit*

[-999999 - 999999
ReferenceFeedba-
ckUnit]

referencia aplicado, en
forma de impulsos o
analdgica, en la unidad
ajustada en 7-00 Modo
Configuracién (Hz, Nm
o rpm).

16-02 Referencia %

Range: Funcién:
0 %* | [-200 - 200 | Ver la referencia total. La referencia total es
%] la suma de las referencias digital, analdgica,

interna, de bus y mantenida, mas el
enganche arriba y abajo.

16-03 Cdédigo estado

Range: Funcién:

0 *| [0-65535]]|Vea el cédigo de estado enviado desde el
convertidor de frecuencia a través del puerto
de comunicacién en serie en céddigo
hexadecimal.

16-05 Main Actual Value [%]

Range: Funcién:
0.00 %* [ [-100.00 - 100.00 %]
0,00 %*| [-100,00-100,00 %] | Consulte el cdédigo de 2 bytes

enviado con el cédigo de estado
al bus maestro que indica el valor
real principal. Consulte el Manual
de funcionamiento de Profibus
MG33CXYY para obtener mas
informacion.

16-09 Lectura personalizada

Range: Funcién:

0 CustomRea- [-999999.99 - Consulte las lecturas de

doutUnit* 999999.99 datos definidas por el
CustomRea- usuario como se han
doutUnit] configurado en 0-30 Unidad

de lectura personalizada,
0-31 Valor minimo de lectura
personalizada y 0-32 Valor
mdximo de lectura persona-
lizada.

3.15.1 16-1* Estado motor

16-10 Potencia [kW]

Range: Funcién:

0 kwx| [0 - Muestra la potencia del motor en kW. El valor
10000 mostrado se calcula sobre la base de la
kw] tension y corriente reales del motor. El valor

se filtra, por lo que pueden transcurrir 30 ms
aproximadamente desde que cambia un valor
de entrada hasta que la pantalla refleja el
cambio. La resolucién del valor de lectura en
el bus de campo se indica en pasos de 10 W.

16-11 Potencia [HP]

Range: Funcién:
0 hp*| [0 - Ver la potencia del motor en CV. El valor
10000 hp] | mostrado se calcula sobre la base de la

tension y corriente reales del motor. El valor
se filtra, por lo que pueden transcurrir 30 ms
aproximadamente desde que cambia un valor
de entrada hasta que la pantalla refleja el
cambio.

16-12 Tensién motor

Range: Funcién:

0 V*| [0-6000 V]| Ver la tensién del motor, un valor calculado
utilizado para controlar el mismo.

16-13 Frecuencia
Range: Funcién:

0 Hz*

[0 - 6500 Hz] | Ver la frecuencia del motor, sin amorti-
guacion de resonancia.

16-14 Intensidad motor

Range: Funcién:
0 A*| [0- 10000 | Ver la corriente del motor calculada como un
Al valor medio, Irws. El valor se filtra, por lo que

pueden transcurrir 30 ms aproximadamente
desde que cambia un valor de entrada hasta
que la pantalla refleja el cambio.
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16-15 Frecuencia [%]

Range: Funcién:
0 %*| [-100 - | Ver un cédigo de dos bytes que informa de la
100 %] frecuencia real del motor (sin amortiguacion de

resonancia), como porcentaje (escala 0000-4000
hexadecimal) de 4-19 Frecuencia salida mdx..
Ajuste el indice 1 9-16 Config. lectura PCD para
enviarlo con el cédigo de estado en lugar del

MAV.
16-16 Par [Nm]

Range: Funcién:

0 [-30000 | Muestra el valor de par con signo por aplicar

Nm* |- 30000 al eje del motor. La concordancia no es exacta
Nm] entre un 110 % de la corriente del motor y el

par, en relacién con el par nominal. Algunos
motores proporcionan mas del 160 % del par.
Por tanto, los valores min. y max. dependeran
de la corriente max. del motor y del motor
que se utilice. El valor se filtra y, por ello,
pueden transcurrir alrededor de 1,3 s desde
que cambia el valor de la entrada hasta que
se refleja el cambio en la lectura de datos.

16-17 Velocidad [RPM]

Range: Funcién:
0 RPM* [-30000 - 30000 RPM] | Ver las RPM reales del motor.

16-18 Térmico motor

Range: Funcién:
0%*| [0-100 Ver la carga térmica calculada del motor. El
%] limite de corte es 100%. La base para el

calculo es la funcion de ETR seleccionada en
1-90 Proteccion térmica motor.

16-22 Par [%]

Range: Funcién:
0 %*| [-200 - [Este parametro es de solo lectura.
200 %] Muestra el par real entregado en porcentaje del

par nominal, basado en los ajustes de tamaio
del motor y de velocidad nominal de

1-20 Potencia motor [kW] o 1-21 Potencia motor
[CV] y 1-25 Veloc. nominal motor.

Este es el valor controlado por la Funcién correa
rota ajustada en el grupo de pardmetros 22-6*.

3.15.2 16-3* Estado Drive

16-30 Tensién Bus CC
Range: Funcién:
0 Vx| [0- 10000 V] [Ver un valor medido. El valor se filtra con
un tiempo constante de 30 ms.

16-32 Energia freno / s
Range: Funcién:

0 kw=

[0 - 10000 kW] | Ver la potencia de frenado transmitida a
una resistencia de freno externa,
expresada como un valor instantaneo.

16-33 Energia freno / 2 min

Range: Funcién:
0 kw= [ [0 - 10000 Ver la potencia de frenado transmitida a
kW] una resistencia de freno externa. La

potencia media se calcula segun el
promedio de los 120 dltimos segundos.

16-34 Temp. disipador

Range: Funcién:
0°C*| [0-255 Ver la temperatura del disipador del
°C] convertidor de frecuencia. El limite de

desconexion es 90 +5 °C, y el motor se
vuelve a conectar a 60 15 °C.

16-35 Témico inversor

Range: Funcién:

0 %*

[0 - 100 %] | Ver el porcentaje de carga en el inversor.

16-36 Int. Nom. Inv.

Range: Funcién:
Size [0.01 - Ver la intensidad nominal del
related* 10000 A] inversor, que debe coincidir con los

datos de la placa de caracteristicas
del motor conectado. Los datos se
utilizan para calcular el par, la

proteccion del motor, etc.

16-37 Max. Int. Inv.

Range: Funcién:
Size [0.01 - Ver la intensidad maxima del inversor,
related* 10000 A] que debe coincidir con los datos de

la placa de caracteristicas del motor
conectado. Los datos se utilizan para
calcular el par, la proteccion del
motor, etc.

16-38 Estado ctrlador SL
Range:

Funcién:

0*[ [0-1001]] Ver el estado del evento que esta ejecutando el
controlador SL.
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16-39 Temp. tarjeta control

Range: Funcién:
0 °C*

[0 - 100 °C] [ Ver la temperatura de la tarjeta de control
°C

16-40 Buffer de registro lleno.
Option: Funcién:

Vea si el buffer del registro esta lleno (consulte el grupo
de parametros 15-1%). El buffer del registro nunca estara
lleno si 15-13 Modo de registro esta ajustado como [0]
Registrar siempre.

[0] | No
[1] | Si

16-49 Origen del fallo de intensidad
Range:

Funcién:

0*| [0-81]][El valorindica el origen del fallo de intensidad,
incluyendo: cortocircuito, sobreintensidad y
desequilibrio de fase (desde la izquierda): [1-4]
Inversor, [5-8] Rectificador, [0] No se registro
ningun fallo

Después de una alarma por cortocircuito (Imax2) 0 por
sobretension (Imax1 0 desequilibrio de fase), contendra el
numero de la tarjeta de potencia asociada a la alarma. Sélo
se guarda un numero, por lo que indicara el numero de la
tarjeta de potencia de mayor prioridad (maestro primero)
El valor permanecera después de un ciclo de potencia
pero, si se produce una nueva alarma, sera sobrescrita con
el nuevo numero de tarjeta de potencia (aunque sea de
menor prioridad). El valor solo sera borrado cuando se
borre el registro de alarmas (por ejemplo, con un reinicio
con tres dedos se resetearia el valor a 0).

3.15.3 16-5* Ref. & realim.

16-50 Referencia externa

Range: Funcién:

0

*

[-200 - 200 ] | Ver la referencia total, suma de las referencias
digital, analdgica, interna, de bus y
mantenida, mas enganche arriba y abajo.

16-52 Realimentacion [Unit]
Range: Funcién:
0 [-999999.999 -
999999.999

ProcessCtrlUnit]

Observe el valor de
ProcessCtrlUnit* realimentacion resultante
después de procesar
Realimentacion 1-3 (consulte
16-54 Realim. 1 [Unidad],
16-55 Realim. 2 [Unidad] y
16-56 Realim. 3 [Unidad]) en

el gestor de realimentacion.

16-52 Realimentacién [Unit]
Range: Funcién:

Consulte el grupo de
parametros 20-0* Realimen-
tacion.

El valor esta limitado por los
ajustes de 20-13 Minima
referencia/realim. y

20-14 Mdxima referencia/
realim.. Unidades segun
20-12 Referencia/Unidad
Realimentacion.

16-53 Referencia Digi pot

Range: Funcién:

0 *| [-200 - 200 ] | Ver la contribucién del potenciémetro digital
al valor total de la referencia real.

16-54 Realim. 1 [Unidad]
Range:

Funcién:

0 ProcessCtrlUnit* | [-999999.999 -
999999.999

ProcessCtrlUnit]

Observe el valor de
Realimentacion 1,
consulte el grupo de
parametros 20-0*
Realimentacion.

16-55 Realim. 2 [Unidad]
Range:

0 [-999999.999 -
999999.999
ProcessCtrlUnit]

Funcién:

Vea el valor de Realimen-
ProcessCtrlUnit* tacion 2. Consulte el grupo
de parametros 20-0*

Realimentacién.

El valor esta limitado por
los ajustes de 20-13 Minima
referencia/realim. y

20-14 Mdxima referencia/
realim.. Unidades segun
20-12 Referencia/Unidad
Realimentacion.

16-56 Realim. 3 [Unidad]
Range:
0 ProcessCtrlUnit*

Funcién:

[-999999.999 -
999999.999
ProcessCtrlUnit]

Ver valor de Realimen-
taciéon 3, véase el
grupo de pardmetros
20-0* Realimentacion.

16-58 Salida PID [%]
Range:
0 %*

Funcién:

[0 - 100 %] | Este pardmetro devuelve el valor de salida
del controlador PID de lazo cerrado del
convertidor en forma de porcentaje.

126 MG200505 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Dt

Descripciéon del parametro

Guia de programacién del convertidor de frecuencia VLT® AQUA

16-59 Adjusted Setpoint

Range: Funcién:

16-65 Salida analégica 42 [mA]
Range:

Funcién:

0.000 ProcessCtrlUnit* [ [-999999.999 - 999999.999

ProcessCtrlUnit]

3.15.4 16-6* Entradas y salidas

16-60 Digital Input

Range: Funcién:
0*[ [0- Muestra el estado de la seial de las entradas
65535 ] digitales activas. La entrada 18 corresponde al
bit 5, «0» = sin sefal, «1» = senal conectada.
Bit 0 Entrada digital, term. 33
Bit 1 Entrada digital, term. 32
Bit 2 Entrada digital, term. 29
Bit 3 Entrada digital, term. 27
Bit 4 Entrada digital, term. 19
Bit 5 Entrada digital, term. 18
Bit 6 Entrada digital, term. 37
Bit 7 Entrada digital GP E/S term. X30/2
Bit 8 Entrada digital GP E/S term. X30/3
Bit 9 Entrada digital GP E/S term. X30/4
Bit 10-63 Reservado para futuros terminales
Tabla 3.19

*

16-61 Terminal 53 ajuste conex.

Option: Funcién:

Ver el ajuste del terminal de entrada 53.
Intensidad = O; Tensién = 1.

[0] | Intensidad
[1] | Tension

16-62 Entrada analégica 53
Range: Funcién:

0* [-20 - 20 ]

| Ver el valor real en la entrada 53.

16-63 Terminal 54 ajuste conex.

Option: Funcién:

Ver el ajuste del terminal de entrada 54:
Intensidad = 0; Tensién = 1.

[0] | Intensidad
[1] | Tension

16-64 Entrada analégica 54
Range:
0* [-20 - 20 ]

Funcién:

| Ver el valor real en la entrada 54.

0*| [0-30]]|Ver el valor real en mA en la salida 42. El valor
mostrado refleja la seleccion realizada en
6-50 Terminal 42 salida.

16-66 Salida digital [bin]
Range:
0 *

Funcién:

[0-15] | Ver el valor binario de todas las salidas digitales.

16-67 Pulse Input #29 [Hz]
Range:

Funcién:

0 *| [0 - 130000 ]| Vea el valor real de la frecuencia en el
terminal 29.

16-68 Pulse Input #33 [Hz]

Range: Funcién:

0 *| [0 - 130000 ]| Vea el valor real de la frecuencia en el
terminal 33.

16-69 Pulse Output #27 [Hz]

Range: Funcién:

0 *| [0 -40000 ]| Vea el valor real en el terminal 27, en el modo

de salida digital.

16-70 Pulse Output #29 [Hz]
Range:
0

Funcién:

[0 - 40000 ] | Vea el valor real de impulsos en el terminal
29, en el modo de salida digital.

16-71 Salida Relé [bin]
Range:
0* | [0-511]

Funcién:

Ver los ajustes de todos los relés.

Seleccion lectura [P16-71]:
Salida relé [bin]: 00000 bin

Relé tarjeta OpcionB 09

Relé tarjeta OpciénB 08

Relé tarjeta OpciénB 07

Relé tarjeta alim. 02

Relé tarjeta alim. 01
130BA195.10

llustracién 3.41

16-72 Contador A
Range:

0 [-2147483648 -
2147483647 ]

Funcién:

*

Visualizar el valor actual del contador A.
Los contadores son utiles como
operandos de comparacion, véase

13-10 Operando comparador.

El valor puede reiniciarse o modificarse
mediante las entradas digitales (grupo de
par. 5-1*) o usando una accién de
SLC(73-52 Accién Controlador SL).
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16-73 Contador B

Funcién:

Range:

16-85 Puerto FC CTW 1

Range: Funcién:

*

0 [-2147483648 -

2147483647 ]

Visualizar el valor real del contador B. Los
contadores son Utiles como operandos de
comparacion (13-10 Operando
comparador).

El valor puede reiniciarse o modificarse
mediante las entradas digitales (grupo de
par. 5-1*) o usando una accién de
SLC(13-52 Accidn Controlador SL).

16-75 Entr. analég. X30/11

Range: Funcién:

0 *| [-20 - 20 ]| Ver el valor actual de la sefal en la entrada
X30/11 del MCB 101.

16-76 Entr. analég. X30/12

Range: Funcién:

0 *| [-20 - 20 ]| Ver el valor actual de la sefal en la entrada
X30/12 del MCB 101.

16-77 Salida analégica X30/8 [mA]
Range:
0 *

Funcién:

[0-30] | Ver el valor actual en la entrada X30/8 en mA.

3.15.5 16-8* Bus de campo y puerto FC

Parametros para informar de las referencias de BUS y de
los cédigos de control.

16-80 Fieldbus CTW 1

Range: Funcién:
0*| [0- Ver el cédigo de control (CTW) de 2 bytes
65535 ] recibido del maestro del bus. La interpretacion

del cédigo de control depende de la opcién de
bus de campo instalada y del perfil de cédigo
de control seleccionado en 8-10 Trama control.
Para obtener mas informacién, consulte el
manual del bus de campo correspondiente.

16-82 Fieldbus REF 1

Range: Funcién:
0*| [-200 - Ver el cédigo de dos bytes enviado con el
200 ] cédigo de control desde el maestro del bus

para ajustar el valor de referencia.
Para obtener mas informacién, consulte el
manual del bus de campo correspondiente.

16-84 Opcién comun. STW
Range:

Funcién:

0*| [0-65535]] Ver el cédigo de estado ampliado de la
opcion de com. del bus de campo.

Para obtener mas informacién, consulte el
manual del bus de campo correspondiente.

0*|[ [0-65535]] Ver el cédigo de control (CTW) de 2 bytes
recibido del maestro del bus. La interpretacion
del cédigo de control depende de la opcién
de bus de campo instalada y del perfil de
codigo de control seleccionado en 8-10 Trama
control.

16-86 Puerto FC REF 1

Range: Funcién:
0*| [-200 - Ver el cédigo de estado de dos bytes (STW)
200 ] enviado al maestro del bus. La interpretacion

del cédigo de estado depende de la opcién de
bus de campo instalada y del perfil de cédigo
de control seleccionado en 8-10 Trama control.

3.15.6 16-9* Lect. diagndstico

16-90 Cdédigo de alarma

Funcién:

0 *|[ [0-4294967295 ]| Muestra el codigo de alarma enviado
mediante el puerto de comunicacion

Range:

serie en cédigo hexadecimal.

16-91 Cédigo de alarma 2
Range:

Funcién:
0 *|[ [0-4294967295 ]| Ver el cédigo de alarma 2 enviado
mediante el puerto de comunicaciones

serie en cédigo hexadecimal.

16-92 Cdédigo de advertencia

Funcién:

0 *|[ [0-4294967295 ]| Ver el cédigo de advertencia enviado a
través del puerto de comunicacién en

Range:

serie en cédigo hexadecimal.

16-93 Cdédigo de advertencia 2
Range: Funcién:

0 *| [0-4294967295 ]| Ver el cédigo de advertencia 2 enviado
por el puerto de comunicaciones serie
en codigo hexadecimal.

16-94 C4d. estado amp
Range:

Funcién:
0 *|[ [0 -4294967295 ]| Devuelve el cédigo de estado ampliado
enviado por el puerto de comunicacién

serie en cédigo hexadecimal.
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16-95 Cddigo de estado ampl. 2

Range:

Funcién:

0*

[0 - 4294967295 ] | Devuelve el cédigo de advertencia

ampliado 2 que envia el puerto de
comunicaciones serie en formato
hexadecimal.

16-96 Co6d. de mantenimiento

Range:

Funcién:

0

*

[0 -
4294967295 ]

Lectura del Cédigo de mantenimiento
preventivo. Los bits reflejan el estado de los
acontecimientos de mantenimiento
preventivo programados en el grupo de
pardmetros 23-1*. 13 bits representan
combinaciones de todos los posibles
elementos:

. Bit 0: Cojinetes del motor

. Bit 1: Cojinetes de la bomba

. Bit 2: Cojinetes del ventilador

. Bit 3: Vélvula

. Bit 4: Transmisor de presion

. Bit 5: Transmisor de caudal

. Bit 6: Transmisor de temperatura
. Bit 7: Juntas de bomba

. Bit 8: Correa del ventilador

. Bit 9: Filtro

. Bit 10: Ventilador de refrigeracion
del convertidor

. Bit 11: Comprobacion de estado
del sistema del convertidor

. Bit 12: Garantia

. Bit 13: Texto de mantenimiento 0
. Bit 14: Texto de mantenimiento 1
. Bit 15: Texto de mantenimiento 2
. Bit 16: Texto de mantenimiento 3

. Bit 17: Texto de mantenimiento 4

16-96 Co6d. de mantenimiento

Range:

Funcién:
Posicié | Valvula | Cojine- | Cojine- | Cojine-
n4-= tes del | tes de | tes del
ventila la motor
dor | bomba
Posicié [ Juntas | Transm | Transm | Transm
n3= de i- i- isor de
bomba | sor de | sor de | presion
temper | caudal
atura
Posicié | Compr | Ventila | Filtro | Correa
n 2= [ obacié | dor de del
n de | refrige- ventila
estado | racién dor
del del
sistema | convert
del idor
convert
idor
Posicié Garanti
nil> a
Ohex - - - -
Thex - - - A
2Zhex - - + =
3hex - - + +
Ahex - A = =
Shex = iF = +
6hex o + -
7hex - aF ar
8hex + - = =
hex + - = i
Ahex + - -
Bhex + = +
Chex A + - -
Dhex + + = +
Ehex i i =
Fhex + A A
Tabla 3.22
Ejemplo:

El Codigo de mantenimiento preventivo
muestra 040Ahex.

Posicién 1 2 3 4
valor 0 4 0 A
hex.

Tabla 3.23

El primer digito 0 indica que ningtn
elemento de la cuarta fila requiere manteni-
miento

El segundo digito 4 hace referencia a la
tercera fila, indicando que el ventilador de
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16-96 Co6d. de mantenimiento

Range: Funcién:

refrigeracion del convertidor necesita
mantenimiento

El tercer digito O indica que ningtin
elemento de la segunda fila requiere
mantenimiento

El cuarto digito A hace referencia a la fila
superior, indicando que la vélvula y los
cojinetes de la bomba requieren manteni-
miento
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3.16 Parametros 18-** Lecturas de datos 2

3.16.1 18-0* Registro de mantenimiento

Este grupo contiene los 10 Ultimos acontecimientos de
mantenimiento preventivo. El Registro de mantenimiento 0
es el mas reciente y el Registro de mantenimiento 9, el
mas antiguo.

Seleccionando uno de los registros y pulsando [OK], el
elemento de mantenimiento, la acciéon y el momento de la
ocurrencia podran encontrarse en 18-00 Reg. manteni-
miento: Elemento-18-03 Reg. mantenimiento: Fecha y hora.

La tecla de Registro de alarma permite acceder tanto al
registro de alarmas como al registro de mantenimiento.

18-00 Reg. mantenimiento: Elemento

Matriz [10]. Parametro de matrices; Codigo de error 0-9: El
significado del cédigo de error se encuentra en el apartado
Solucion de problemas de la Guia de disefio.

Range: Funcién:

0* [0 -255]

Localice el significado del
Elemento de mantenimiento
en la descripcion de

23-10 Elemento de mantenim..

18-01 Reg. mantenimiento: Accién

Matriz [10]. Parametro de matrices; Cédigo de error 0-9: el

significado del cddigo de error se puede consultar en el apartado

Solucién de problemas de la Guia de disefo.
Range: Funcién:

0* [0-255]

Localice el significado del
Elemento de mantenimiento
en la descripciéon de

23-11 Accién de mantenim.

18-02 Reg. mantenimiento: Hora

Matriz [10]. Parametro de matrices; Tiempo 0-9: Este parametro
muestra cudndo se produjo el acontecimiento registrado. El
tiempo se calcula en segundos desde el arranque del convertidor
de frecuencia.

Range: Funcién:

0 s* [0 - 2147483647 s] Muestra cuando se ha
producido el aconteci-
miento. Tiempo medido

en segundos desde el

ultimo arranque.

18-03 Reg. mantenimiento: Fecha y hora

Matriz [10]
Range: Funcién:
Size [0 - | Muestra cuando se ha producido el aconteci-

miento.

AVISO!

Esto requiere que la fecha y la hora se
programen en 0-70 Fecha y hora.

related* 0]

El formato de fecha depende del ajuste de
0-71 Formato de fecha, mientras que el
formato de hora depende del ajuste de
0-72 Formato de hora.

AVISO!

El convertidor de frecuencia no tiene
alimentacién de respaldo para la
funcién de reloj, y la fecha y hora
ajustadas se reiniciaran al valor
predeterminado (01-01-2000 00:00)
después de un apagén, a menos que
esté instalado un médulo de reloj de
tiempo real con alimentacién de
respaldo. En el 0-79 Fallo de reloj, es
posible programar una Advertencia, en
caso de que el reloj no se haya ajustado
correctamente, p. ej., después de un
apagoén. El ajuste incorrecto del reloj
afectara a las marcas temporales de los
acontecimientos de mantenimiento.

AVISO!

Cuando se instala una tarjeta de opcion MCB 109 de E/ S
analégica, se incluye una bateria de respaldo para la fecha
y la hora.
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3.16.2 18-3* Lecturas de datos analdgicas

18-30 Entr. anal6g. X42/1
Funcién:

Range:
0*| [-20 - Lectura del valor de la sefal aplicada al terminal
20] X42/1 en la tarjeta de E/S analégica (MCB 109).
Las unidades del valor mostrado en el LCP

corresponderan al modo seleccionado en
26-00 Modo Terminal X42/1.

18-31 Entr. analég. X42/3
Range: Funcién:

0*| [-20 - Lectura del valor de la sefal aplicada al terminal
20] X42/3 en la tarjeta de E/S analégica (MCB 109).

Las unidades del valor mostrado en el LCP

corresponderan al modo seleccionado en
26-01 Modo Terminal X42/3.

18-32 Entr. analég. X42/5
Funcién:

Range:
0*| [-20 - Lectura del valor de la sefal aplicada al terminal
20] X42/5 en la tarjeta de E/S analégica (MCB 109).
Las unidades del valor mostrado en el LCP

corresponderan el modo seleccionado en
26-02 Modo Terminal X42/5.

18-33 Sal. analég. X42/7 [V]
Range: Funcién:

0*| [0-30]

Lectura del valor de la sefal aplicada al terminal
X42/7 en la tarjeta de E/S analégica (MCB 109).
El valor mostrado refleja la seleccion realizada en
26-40 Terminal X42/7 salida.

18-34 Sal. analég. X42/9 [V]
Range: Funcién:

0*| [0-30]

Lectura del valor de la sefal aplicada al terminal
X42/9 en la tarjeta de E/S analégica (MCB 109).
El valor mostrado refleja la seleccion realizada en
26-50 Terminal X42/9 salida.

18-35 Sal. analég. X42/11 [V]
Funcién:

Range:
0*| [0-30]

Lectura de datos del valor de la sefal aplicada al
terminal X42/11 en la tarjeta de E/S analégica
(MCB 109).

El valor mostrado refleja la seleccién realizada en
26-60 Terminal X42/11 salida.

18-36 Analog Input X48/2 [mA]
Range: Funcién:

0.000 *

Consulte la corriente real medida en
entrada X48/2 (MCB 114).

[-20.000 - 20.000 ]

18-37 Temp. Input X48/4

Range: Funcién:
0*[ [-500 - 500 ]

Consulte la temperatura real medida en la
entrada X48/4 (MCB 114). La unidad de
temperatura se basa en la seleccion del
35-00 Term. X48/4 Temp. Unit.

18-38 Temp. Input X48/7

Range: Funcién:
0*[ [-500 - 500 ]

Consulte la temperatura real medida en la
entrada X48/7 (MCB 114). La unidad de
temperatura se basa en la seleccion del
35-02 Term. X48/7 Temp. Unit.

18-39 Temp. Input X48/10

Range: Funcién:
0*[ [-500 - 500 ]

Consulte la temperatura real medida en la
entrada X48/10 (MCB 114). La unidad de
temperatura se basa en la seleccion del
35-04 Term. X48/10 Temp. Unit.

3.16.3 18-6* Entradas y salidas 2

18-60 Digital Input 2

Range: Funcién:
0*| [0-65535]

Muestra el estado de la sefal de las entradas
digitales activas del MCO 102 (Controlador en
cascada avanzado): contando de derecha a
izquierda, las posiciones en el valor binario
son: DI7..DI1 = pos. 2 ...pos. 8.
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3.17 Parametros 20-** Lazo cerrado FC

3.17.1 20-** Convertidor de lazo cerrado

Este grupo de pardmetros se utiliza para configurar el controlador PID de lazo cerrado que controla la frecuencia de salida
del convertidor.

3.17.2 20-0* Realimentacion

Este grupo de parametros se utiliza para configurar la sefial de realimentacién para el controlador PID de lazo cerrado del
convertidor de frecuencia. Tanto si el convertidor de frecuencia esta en modo de lazo cerrado como si se encuentra en
modo de lazo abierto, las sefiales de realimentacion pueden mostrarse en la pantalla del convertidor de frecuencia. También
puede utilizarse para controlar una salida analdgica del convertidor de frecuencia y transmitirla a través de varios protocolos
de comunicacién en serie.

Consigna 1 Consigna

P 20-21 I

Consigna 2

P 20-22

Consigna 3 | Consigna mltiple min.
P 20-23 Consigna muiltiple max.

Realimentacion

Fuente de realimentacion 1 Tonv de — Roalimentacién | Solo realimentacion 1
P 20-00 " S6lo realimentacion 2

Sélo realimentacion 3

Fuente de realimentacién 2 Conv. de — Reall 2 Suma (1+2+3)
P 20-03 Diferencia (1-2)
- Promedio (1+2+3)

Minimo (1]2|3)

Fuente de realimentacion 3 Tomv. de Reallmentatién 3 Mixime (11219)
P 20-06 realimentacion ——1
£20-0

Funcién de realimentacion
P 20-20

llustracién 3.42

20-00 Fuente realim. 1 20-00 Fuente realim. 1

Option: Funcién: Option: Funcién:
Pueden utilizarse hasta tres [11] [Entr. analég. X42/5
sefiales diferentes de realimen- [15] [Entrada analdgica
tacién para proporcionar la seial X48/2
de realimentacién al controlador [100] | Realim. de bus 1
PID del convertidor de frecuencia. [101] | Realim. de bus 2
Este parametro define qué [102] | Realim. de bus 3
entrada se utilizara como fuente [104] | Caudal Sensorless Requiere ajuste por el con
de la primera sefal de realimen- complemento especifico
tacion. sensorless.
Las entradas analégicas X30 / 11y
[105] [ Presion Sensorless Requiere ajuste por el con

X30 / 12 se refieren a entradas de

la tarjeta de E / S general complemento especifico

opcional. sensorless.

[0] [Sin funcién AVISO!

[1 | Entrada analdgica 53 Si no se utiliza realimentacién, su fuente debe ajustarse

[2] |Entrada analdgica 54 como [0] Sin funcién. 20-20 Funcién de realim. determina
[3] [Entrada pulsos 29 cémo utilizara el controlador PID las tres realimentaciones
[4] |Ent. pulso 33 posibles.

[7] Entr. anal6g. X30/11
[8] Entr. analég. X30/12
[9] Entr. analég. X42/1
[10] [Entr. analdg. X42/3
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20-01 Feedback 1 Conversion 20-02 Unidad fuente realim. 1

Option: Funcién: Option: Funcién:
[0] | Linear [131] | Ib/min
[1] | Square Este parametro permite aplicar una funcién de [132] [ Ib/h
root conversion a la realimentacién 1. [140] | pies/s
[0] Lineal no afecta a la realimentacion. [141] | ft/m
[1] Raiz cuadrada se suele utilizar cuando se usa [145] | pies
un sensor de presiéon para proporcionar [160] | °F
realimentacion de caudal ((caudal « «presién)). 1170] | psi
[1711 | libras/pulg.2
Option: Funcién: [1731 | pies WG
Este parametro determina la unidad que se [174] | pulg Hg
utiliza para esta fuente de realimentacion, 11801 | cv
antes de aplicar la conversidon de realimen-
tacion de 20-01 Conversion realim. 1. Esta AVISOI
unidad no es utilizada por el controlador PID. Este parametro solo estd disponible cuando se utiliza la
0 |None conversién de realimentaciéon de presién a temperatura.
T Si la opcién [0] Lineal esté seleccionada en
51 PP 20-01 Conversién realim. 1, no importa qué se seleccione en
- 20-02 Unidad fuente realim. 1, ya que las conversiones se
[N i llevaran a cabo una por una.
[11] | RPM
[12] | PULSO/s :
211 | V/min Option: Funcién:
[22] |I/h Consulte el 20-00 Fuente realim. 1
231 | m¥s para obtener mas informacion.
[24] | m*/min [0] | Sin funcién
[25] [m*h [1] | Entrada analégica 53
[30] [ka/s [2] Entrada analégica 54
[31] | kg/min [3] Entrada pulsos 29
[32] |kg/h [4] Ent. pulso 33
[33] | t/min [7] Entr. analég. X30/11
[34] |t/h [8] Entr. anal6g. X30/12
[40] | m/s [9] Entr. anal6g. X42/1
[41] | m/min [10] [Entr. analég. X42/3
[45] [m [11] [Entr. analég. X42/5
[60] |°C [15] [Entrada analdgica X48/2
[70] | mbar [100] | Realim. de bus 1
[71] |bar [101] [ Realim. de bus 2
[72] | Pa [102] [ Realim. de bus 3
[73] | kPa
[75] | mm Hg Option: Funcién:
[80] |kw Consulte el 20-07 Conversién realim. 1
[120] [ cPm para obtener mas informacion.
[121] | gal/s [0] | Lineal
[122] | gal/min [1] | Raiz cuadrada
[123] [ gal/h [2] | Presion a temperatura
[124] [ CFM [3] | Presién a caudal
[125] | ft}/s [4] | Velocidad a caudal
[126] | ft*/min
[127] | f*/h
[130] [ Ib/s
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20-05 Unidad de fuente de realimentacion 2

20-08 Unidad fuente realim. 3

Consulte la 20-02 Unidad fuente realim. 1 para obtener mas Consulte la 20-02 Unidad fuente realim. 1 para obtener mas
informacion. informacion.
Option Funcién: Option: Funcién:
EE | Lineal | | (33] t/min
[34] t/h
[40] m/s
Option: Funcién: [41] m/min
Consulte la 20-00 Fuente realim. 1 [45] m
para obtener mas informacion. [60] oC
[0] Sin funcién [70] mbar
[1] Entrada analdgica 53 [71] bar
[2] Entrada analdgica 54 [72] Pa
[3] Entrada pulsos 29 [73] kPa
[4] Ent. pulso 33 [74] m WG
[7] Entr. analég. X30/11 [75] mm Hg
[8] | Entr. analdég. X30/12 [80] kw
[9] Entr. analog. X42/1 [120] GPM
[10] | Entr. analog. X42/3 [121] gal/s
[11] | Entr. anal6g. X42/5 [122] gal/min
[15] [Entrada analégica X48/2 [123] gal/h
[100] | Realim. de bus 1 [124] CFM
[101] | Realim. de bus 2 [125] ft'/s
[102] | Realim. de bus 3 [126] ft*/min
[127] ft/h
Option: Funcién: [131] Ib/min
Consulte el 20-07 Conversion realim. 1 [132] Ib/h
para obtener mas informacion. [140] pies/s
[0] | Lineal [141] ft/m
[11 | Raiz cuadrada [145] pies
[2] | Presién a temperatura [160] °F
[3] | Presién a caudal [170] psi
[4] | Velocidad a caudal 1711 libras/pulg.”
[172] in wg
Consulte la 20-02 Unidad fuente realim. 1 para obtener mas [174] pulg Hg
informacion. [180] v
Option: Funcién:
[0] None
1] % Option: Funcién:
(5] PPM 0]
[10] 1/min ] |%
(1] RPM (5] |PPM
[12] PULSO/s [10] | 1/min
20] I/s (111 [RPM
211 I/min [12] [Pulse/s
[22] I/h (200 | Vs
[23] m¥/s [21] [I/min
[24] m?/min (22] |Vh
[25] m/h (23] |m’s
130] kg/s [24] [ m*/min
(31] kg/min (25] |m*h
132] kg/h [30] |kg/s
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20-12 Reference/Feedback Unit 3.17.3 20-2* Realim. y consigna

Option: Funcién:

[31] | kg/min Este grupo de pardmetros se utiliza para determinar cémo
32 |kg/h usara el controlador PID del convertidor de frecuencia las
33 | ymin tres posibles sefales de realimentacién para controlar la
34l |oh frecuer\cia de salida del mismo. Este grupo se utiliza

[0l | mis Fambien para almacenar las tres referencias de consigna
[41] | m/min Internas.

[45] | m 20-20 Funcién de realim.

[60] |°C Este pardmetro determina como serdn utilizadas las tres
[70] | mbar posibles realimentaciones para controlar la frecuencia de
711 | bar salida del convertidor de frecuencia.

(72 |Pa AVISO!

[73] |kPa Las realimentaciones no utilizadas deben ajustarse a «Sin
[74]1 [m WG funcién» en su fuente de realimentacién: 20-00 Fuente

[75] | mm Hg realim. 1, 20-03 Fuente realim. 2 o 20-06 Fuente realim. 3.
[80] | kW

[120] [ GPM La realimentacion resultante de la funcion seleccionada en
[121] | gal/s el 20-20 Funcién de realim. sera utilizada por el controlador
11221 | gal/min PID para controlar la frecuencia de salida del convertidor
11231 galh de frecuencia. Esta realimentacién también puede

[124] | CEM mostrarse en el display del convertidor de frecuencia,

utilizarse para controlar la salida analégica de un
convertidor de frecuencia y transmitirse mediante varios
protocolos de comunicacion serie.

[125] | f/s
[126] | ft8/min
[1271 | f/h

[130] | Ib/s

[131] | lo/min El convertidor de frecuencia puede configurarse para

(1321 [ lo/h gestionar aplicaciones multizona. Se contemplan dos

aplicaciones multizona diferentes:

[140] | ft/s

[141] | ft/min . Multizona, valor de consigna dnico

[145] | ft . Multizona, multiconsigna

1601 OF_ La diferencia entre ambas se ilustra en los siguientes

(1701 | psi ejemplos:

[1711 | Ib/in?

[172]]in WG Ejemplo 1: multizona, valor de consigna tnico

LIZE] ]l Ue En un edificio de oficinas, un sistema de agua VAV

(1741 | in Hg (volumen de aire variable) debe garantizar una presién

[180] | HP Este pardmetro determina la unidad que se utiliza minima en determinadas cajas VAV. Debido a las pérdidas
para la consigna de referencia y realimentacion variables de presion en cada conducto, no se puede dar
que el controlador PID utilizard para controlar la por hecho que la presion en cada caja VAV sea la misma.
frecuencia de salida del convertidor de frecuencia. La presién minima necesaria es la misma para todas las

cajas VAV. Este método de control se puede configurar
ajustando la Funcidn de realimentacidn, 20-20 Funcién de
realim., a la opcién [3] Minimo e introduciendo la presién
deseada en 20-21 Valor de consigna 1. El controlador PID
aumentara la velocidad del ventilador si cualquiera de las
realimentaciones esta por debajo del valor de consigna, y
disminuird la velocidad del ventilador si todas las realimen-
taciones estan por encima.
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Ejemplo 2: multizona, multiconsigna

El ejemplo anterior puede utilizarse para ilustrar el uso del
control multizona y multiconsigna. Si las zonas requieren
diferentes presiones en cada caja VAV, cada valor de
consigna puede especificarse en el 20-21 Valor de consigna
1, 20-22 Valor de consigna 2 y 20-23 Valor de consigna 3.
Seleccionando [5] Multiconsigna min. en 20-20 Funcidn de
realim., el controlador PID aumentara la velocidad del
ventilador si alguna de las realimentaciones esta por
debajo de su valor de consigna, y disminuira la velocidad
del ventilador si todas las realimentaciones estan por
encima de sus respectivos valores de consigna.

20-20 Funcién de realim.

Option: Funcién:

[0] | Suma [0] Suma ajusta el controlador PID para utilizar
como realimentacién la suma de Realimentacién

1, Realimentacién 2 y Realimentacién 3.

La suma del Valor de consigna 1y de las otras
referencias que estén activadas (consulte el
grupo de par. 3-1%) se utilizara como referencia
del valor de consigna del controlador PID.

[1] | Resta [1] Diferencia ajusta el controlador PID para que
utilice como referencia la diferencia entre
Realimentacion 1 y Realimentacion 2. Realimen-
tacion 3 no se utiliza en esta seleccién. Solo se
utiliza el valor de consigna 1. La suma del Valor
de consigna 1y de las otras referencias que
estén activadas (consulte el grupo de par. 3-1%)
se utilizard como referencia del valor de
consigna del controlador PID.

[2] | Media Ajusta el controlador PID para que utilice como
realimentacién la media de Realimentacion 1,

Realimentacion 2 y Realimentacion 3.

20-20 Funcién de realim.

Option:

Funcién:

[3]

Minima

Ajusta el controlador PID para que compare
Realimentacion 1, Realimentacion 2 y Realimen-
tacion 3y utilice como realimentacion el valor
menor de los tres. Solo se utiliza el valor de
consigna 1. La suma del Valor de consigna 1y
de las otras referencias que estén activadas
(consulte el grupo de par. 3-1%) se utilizard como
referencia del valor de consigna del controlador
PID.

Maxima

Ajusta el controlador PID para que compare
Realimentacion 1, Realimentacion 2 y Realimen-
tacion 3 y utilice como realimentacion el valor
mayor de los tres.

Solo se utiliza el valor de consigna 1. La suma
del Valor de consigna 1 y de las otras referencias
que estén activadas (consulte el grupo de par.
3-1%*) se utilizara como referencia del valor de
consigna del controlador PID.

Min.
consignas
multiples

Ajusta el controlador PID para que calcule la
diferencia entre Realimentacién 1 y Valor de
consigna 1, Realimentacién 2 y Valor de consigna
2, y Realimentacién 3 y Valor de consigna 3.
Utilizara el par realimentacion / valor de
consigna en el que la realimentacién esté mas
alejada, por debajo, de su correspondiente
referencia de valor de consigna. Si todas las
sefales de realimentacion estan por encima de
sus correspondientes valores de consigna, el
controlador PID utilizard el par realimentacién /
valor de consigna en el que la diferencia entre
ambos sea la menor.
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20-20 Funcién de realim.

Option: Funcién:
AVISO!
Si solo se utilizan dos seiales de realimen-
tacion, la que no se utilice debe ajustarse a
Sin funcién en 20-00 Fuente realim. 1,
20-03 Fuente realim. 2 o 20-06 Fuente realim.
3. Tenga en cuenta que cada referencia del
valor de consigna sera la suma del valor de
su parametro respectivo y las demas
referencias que estén activadas (consulte el
grupo de pardmetros 3-1%).
[6] | Max. [6] Mdx. consignas multiples ajusta el controlador
consignas | PID para que calcule la diferencia entre
multiples | Realimentacién 1 y Valor de consigna 1,

Realimentacion 2 y Valor de consigna 2, y
Realimentacion 3 y Valor de consigna 3. Utilizara
el par realimentacion / valor de consigna en el
que la realimentacion esté mas alejada, por
encima, de su correspondiente referencia de
valor de consigna. Si todas las sefales de
realimentacion estan por debajo de sus corres-
pondientes valores de consigna, el controlador
PID utilizara el par realimentacién / valor de
consigna en el que la diferencia entre ambos sea
la menor.

AVISO!

Si solo se utilizan dos sefiales de realimen-
tacion, la que no se utilice debe ajustarse a
Sin funcién en 20-00 Fuente realim. 1,

20-03 Fuente realim. 2 o 20-06 Fuente realim.
3. Tenga en cuenta que cada referencia del
valor de consigna sera la suma del valor de
su parametro respectivo (20-21 Valor de
consigna 1, 20-22 Valor de consigna 2 y
20-23 Valor de consigna 3) y las demas
referencias que estén activadas (consulte el
grupo de parametros 3-1*).

20-21 Valor de consigna 1

Range: Funcién:

0 [-999999.999 - El valor de consigna 1 se

ProcessCtrlUnit* | 999999.999 utiliza en el modo de lazo
ProcessCtrlUnit] cerrado para introducir una

referencia del valor de
consigna utilizada por el
controlador PID del
convertidor de frecuencia.
Consulte la descripcion del
20-20 Funcién de realim..

20-21 Valor de consigna 1

Range: Funcién:
AVISO!

La referencia de
consigna introducida se
anade a las demas
referencias que estén
activadas (consulte el
grupo de parametros
3-1%).

20-22 Valor de consigna 2

Range: Funcién:
0 [-999999.999 -
ProcessCtrlUnit* | 999999.999
ProcessCtrlUnit]

El valor de consigna 2 se
utiliza en modo de lazo
cerrado para introducir
una referencia del valor de
consigna que pueda ser
utilizada por el controlador
PID del convertidor de
frecuencia. Consulte la
descripcion de la Funcion
de realimentacién en el
20-20 Funcion de realim..

AVISO!

La referencia de consigna introducida se afade a las
demas referencias que estén activadas (consulte el grupo
de par. 3-1%).

20-23 Setpoint 3

Range: Funcién:

0.000 [-999999.999 - [ El valor de consigna 3 se

ProcessCtrlUnit* | 999999.999 utiliza en modo de lazo
ProcessCtrlUnit] | cerrado para introducir una

referencia de consigna que
pueda ser utilizada por el
controlador PID del
convertidor de frecuencia.
Consulte la descripcion del
20-20 Funcién de realim..

AVISO!

Si se modifican las
referencias méx. y min.,
puede ser necesario un
nuevo Autoajuste - Pl.
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20-23 Setpoint 3

Funcién:

AVISO!

La referencia de consigna
introducida se afade a
las demaés referencias
que estén activadas
(consulte el grupo de
parametros 3-1%).

Range:

3.17.4 20-7* Autoajuste PID

El controlador PID de lazo cerrado del convertidor de
frecuencia (grupo de parametros 20-**, Lazo cerrado de
convertidor FC), puede autoajustarse, simplificando la
puesta en marcha y ahorrando tiempo, a la vez que
asegura un ajuste preciso del control PID. Para utilizar el
autoajute es necesario que el convertidor de frecuencia
esté configurado para lazo cerrado en 7-00 Modo Configu-
racion.

Para reaccionar ante los mensajes que se producen
durante la secuencia de autoajuste, debe utilizarse un
Panel de control local (LCP) grafico.

Al activar 20-79 Autoajuste PID, el convertidor de frecuencia
se pone en modo de autoajuste. El LCP dirige entonces al
usuario mediante instrucciones en la pantalla.

Para arrancar el ventilador o la bomba, se pulsa [Auto on]
y se aplica una sefal de arranque. La velocidad se ajusta
manualmente pulsando [4] o [Y] a un nivel en el que la
realimentacion esté préxima al valor de consigna del
sistema.

AVISO!

Cuando se ajusta manualmente la velocidad del motor, no
es posible poner el motor a la maxima o minima
velocidad, ya que es necesario cambiar la velocidad del
motor de forma escalonada durante el autoajuste.

El autoajuste del PID funciona introduciendo cambios
escalonados, mientras funciona en un estado estable, y
controlando entonces la realimentacion. A partir de la
respuesta de realimentacion se calculan los valores
necesarios para 20-93 Ganancia proporc. PID y 20-94 Tiempo
integral PID. 20-95 Tiempo diferencial PID se pone a 0 (cero).
20-81 Ctrl. normal/inverso de PID se determina durante el
proceso de ajuste.

Estos valores calculados se presentan en el LCP y el
usuario puede decidir si los acepta o no. Una vez

aceptados, los valores se escriben en los parametros
pertinentes y se desactiva el modo de autoajuste en

20-79 Autoajuste PID. En funcién del sistema que se esté
controlando, el tiempo requerido para el autoajuste puede
ser de varios minutos.

Se recomienda ajustar los tiempos de rampa en

3-41 Rampa 1 tiempo acel. rampa o 3-42 Rampa 1 tiempo
desacel. rampa o 3-51 Rampa 2 tiempo acel. rampa 'y

3-52 Rampa 2 tiempo desacel. rampa, de acuerdo con la
inercia de la carga, antes de llevar a cabo el autoajuste
PID. Si el autoajuste PID se lleva a cabo con tiempos de
rampa bajos, los pardmetros autoajustados ofreceran un
control muy bajo. Deberd utilizarse un filtro de entrada
para eliminar el excesivo ruido del sensor de realimen-
tacion (grupo de parametros 6-**, 5-5* y 26-**, Constante
de tiempo del filtro del terminal 53 / 54 / Constante de
tiempo del filtro de impulsos #29 / 33), antes de activar el
autoajuste PID. Para obtener los pardmetros de controlador
mas precisos, se aconseja llevar a cabo el autoajuste PID
con la aplicacién funcionando de forma normal, es decir,
con una carga tipica.

20-70 Tipo de lazo cerrado

Option: Funcién:
Este parametro define la respuesta de la
aplicacion. El modo predeterminado
deberia ser suficiente para la mayoria de
las aplicaciones. Si se conoce la velocidad
de respuesta de la aplicacion, puede
seleccionarse aqui. Esto disminuira el
tiempo necesario para realizar Autoajuste
PID. El ajuste no tiene impacto en el
valor de los pardmetros ajustados y se
utiliza solo para la secuencia de ajuste
automatico.

[0] | Auto

[1] | Presién rapida

[2] | Presion lenta

[3] | Temperatura

répida
[4] | Temperatura lenta

20-71 Modo Configuracién

Option: Funcién:

[0] | Normal | Ajuste normal de este parametro, adecuado para
control de presién en sistemas de ventiladores.

[1] | Rdpido | Ajuste rapido que se utiliza generalmente en
sistemas de bombeo, en los que es necesaria una
respuesta mas rapida del controlador.
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20-72 Cambio de salida PID

Range: Funcién:
0.10 *| [0.01 - | Este parametro ajusta la magnitud del cambio
0.50 ] de paso durante el autoajuste. El valor es un

porcentaje de la velocidad méxima. Es decir, si
la frecuencia de salida maxima en 4-13 Limite
alto veloc. motor [RPM] / 4-14 Limite alto veloc.
motor [Hz] se ajusta como 50 Hz, 0,10 equivale
al 10 % de 50 Hz, que es 5 Hz. Este parametro
debe ajustarse a un valor que genere cambios
de realimentacion entre un 10 % y un 20 %
para brindar la mayor precisién de autoajuste.

20-73 Nivel minimo de realim.

Range: Funcién:
-999999
ProcessCtrlUnit*

[-999999.999 -
par. 20-74
ProcessCtrlUnit]

Se debe introducir aqui el
minimo nivel permitido de
realimentacion, en
unidades de usuario, como
se define en el

20-12 Referencia/Unidad
Realimentacion. Si el nivel
desciende por debajo de
20-73 Nivel minimo de
realim., el autoajuste se
anulard y se mostrara un
mensaje de error en el LCP.

20-74 Nivel maximo de realim.

Range: Funcién:
999999 [ par. 20-73 - Debe introducirse aqui el
ProcessCtrlUnit* [ 999999.999 maximo valor permitido de

ProcessCtrlUnit] la realimentacién, en
unidades de usuario, como
se define en el

20-12 Referencia/Unidad
Realimentacion. Si el nivel
asciende por encima de
20-74 Nivel mdximo de
realim., el autoajuste se
anulard y se mostrara un

mensaje de error en el LCP.

3.17.5 20-8* Ajustes basicos PID

Este grupo de parametros se utiliza para configurar el
funcionamiento basico del controlador PID del convertidor
de frecuencia, incluida la respuesta ante un valor de la
realimentacion que esté por encima o por debajo del valor
de consigna, la velocidad a la que comienza a funcionar y
cuando indicara que el sistema ha alcanzado el valor de
consigna.

20-81 Ctrl. normal/inverso de PID

Option: Funcién:

[0] | Normal | [0] Normal hace que la frecuencia de salida del
convertidor de frecuencia disminuya cuando la
realimentacion es mayor que la referencia del valor
de consigna. Esto es lo normal para aplicaciones de
bombeo y de ventilacion con presién controlada.

il

Inversa | [1] Inverso hace que la frecuencia de salida del
convertidor de frecuencia aumente cuando la
realimentacion es mayor que la referencia del valor

de consigna.
20-82 Veloc. arranque PID [RPM]
Range: Funcién:
Size [O- Cuando el convertidor de frecuencia se
related* | par. arranca por primera vez, acelera hasta esta

4-13 velocidad de salida en modo de lazo

RPM] abierto, siguiendo el tiempo de rampa de
aceleracion activo. Cuando se alcance la
velocidad de salida programada aqui, el
convertidor de frecuencia cambiara automa-
ticamente a modo de lazo cerrado y el
controlador PID comenzara a funcionar. Esto
es util en aplicaciones en las que la carga
manejada debe primero acelerarse
rapidamente hasta una velocidad minima
cuando se arranca.

AVISO!

Este parametro solo sera visible si
0-02 Unidad de velocidad de motor estéa
configurado como [0] rimin.

20-79 Autoajuste PID

20-83 Veloc. arranque PID [Hz]

Option: Funcién: Range: Funcién:
Este parametro arranca la secuencia de Size [O- Cuando el convertidor de frecuencia se
autoajuste PID. Una vez que el autoajuste se ha related* | par. arranca por primera vez, acelera hasta esta
completado con éxito y los ajustes han sido 4-14 frecuencia de salida en modo de lazo
aceptados o rechazados por el usuario, si se Hz] abierto, siguiendo el tiempo de rampa de
pulsan los botones [OK] o [Cancel] al final del aceleracion activo. Cuando se alcance la
ajuste, este parametro se reinicia a [0] frecuencia de salida programada aqui, el
Desactivado. convertidor de frecuencia cambiard automa-

[0] | Desactivado ticamente a modo de lazo cerrado y el

017 [ Activado controlador PID comenzara a funcionar. Esto

es util en aplicaciones en las que la carga

manejada debe primero acelerarse
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20-83 Veloc. arranque PID [Hz]

Range: Funcién:
rapidamente hasta una velocidad minima
cuando se arranca.

AVISO!

Este parametro solo sera visible si
0-02 Unidad de velocidad de motor esta
configurado como [1] Hz.

20-84 Ancho banda En Referencia

Range: Funcion:
5%*| [O- Cuando la diferencia entre la realimentacion y la
200 %] [ referencia de consigna es menor que el valor de

este parametro, el display del convertidor de
frecuencia mostrara «Funcionando en referencia».
Este estado puede comunicarse de forma externa
programando la funcién de una salida digital para
[8] Func. en ref. / sin adv. Ademas, para comuni-
cacion serie, el bit de estado En Referencia del
codigo de estado del convertidor de frecuencia
estard activado (1).

El Ancho de banda en referencia se calcula como
un porcentaje de la referencia de consigna.

3.17.6 20-9* Controlador PID

Este grupo proporciona la capacidad de ajustar
manualmente este controlador PID. Ajustando los
pardametros del controlador PID puede mejorarse el
rendimiento del control. Consulte la Introduccién al
convertidor de frecuencia VLT AQUA en la Guia de disefio del
convertidor VLT AQUA, MG20NXYY, para obtener indica-
ciones sobre el ajuste de los parametros del controlador
PID.

20-91 Saturacién de PID

Option: Funcién:
[0] | No

[0] Desactivado El integrador seguird cambiando de
valor, incluso después de que la salida haya alcanzado
uno de los extremos. Esto puede provocar
posteriormente un retraso en el cambio de la salida del
controlador.

[1] Activado El integrador se bloqueara si la salida del
controlador PID integrado ha alcanzado uno de los
extremos (valor min. o max.), por lo que no es capaz de
realizar nuevos cambios en el valor del parametro de
proceso controlado. Esto permite que el controlador
responda mas rapidamente cuando pueda volver a
controlar el sistema.

20-93 Ganancia proporc. PID

Range: Funcién:
0.50 *

[0 - 10 ] [ La ganancia proporcional indica el nimero de
veces que debe aplicarse el error entre el valor
de consigna y la sefal de realimentacion.

Si (Error x Ganancia) salta con un valor igual al establecido
en 3-03 Referencia mdxima, el controlador PID intentara
cambiar la velocidad de salida para igualarla con la
establecida en 4-13 Limite alto veloc. motor [RPM]4-14 Limite
alto veloc. motor [Hz], aunque en la practica esta limitada
por este ajuste.

La banda proporcional (error que provoca que la salida
varie de 0 a 100 %) puede calcularse mediante la férmula

1 . .
—————— | x (Mdx pardmetro)
Ganancia proporcional

AVISO!

Ajuste siempre el valor deseado para 3-03 Referencia
mdxima antes de ajustar los valores para el controlador PID
en el grupo de parametros 20-9*,

20-94 Tiempo integral PID

Range: Funcién:

20 [0.01 - | Con el paso del tiempo, el integrador acumula

s* | 10000 [una contribucién a la salida desde el controlador
s] PID siempre que haya una desviacion entre la

Referencia / Valor de consigna y las sefales de
realimentacién. La contribucion es proporcional al
tamanio de la desviacion. Esto garantiza que la
desviacién (error) se aproxime a cero.

Se obtiene una respuesta rapida ante cualquier
desviacion cuando el tiempo integral estd ajustado
a un valor bajo. No obstante, si el ajuste es
demasiado bajo, el control puede volverse
inestable.

El valor ajustado es el tiempo que necesita el
integrador para afadir la misma contribucién que
la parte proporcional para una desviacion
determinada.

Si el valor se ajusta a 10 000, el controlador
actuara como un controlador proporcional puro,
con una banda P basada en el valor ajustado en
el 20-93 Ganancia proporc. PID. Si no hay ninguna
desviacion, la salida del controlador proporcional
sera 0.
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20-95 Tiempo diferencial PID

Range: Funcién:

0 s*| [0 - |El diferenciador controla el indice de cambio de la
10 s] | realimentacion. Si la realimentacién cambia de forma
rapida, ajustara la salida del controlador PID para
reducir el indice de cambio de la realimentacion. Se
obtiene una rapida respuesta del controlador PID

cuando este valor es grande. No obstante, si se
utiliza un valor demasiado grande, la frecuencia de
salida del convertidor de frecuencia puede volverse
inestable.

El tiempo diferencial resulta util en situaciones en las
que se necesita una respuesta sumamente rapida del
convertidor de frecuencia y un control preciso de la
velocidad. Puede ser dificil ajustar esto para
conseguir un control adecuado del sistema. El
tiempo diferencial no suele utilizarse en aplicaciones
de gestion de agua / aguas residuales. Por lo tanto,
normalmente es mejor dejar este parametro en 0 u

DESACTIVADO.
20-96 Limite ganancia dif. dif. PID
Range: Funcién:
5[ [1- La funcién diferencial de un controlador PID
50 ] responde al indice de cambio de la realimentacion.

Por ello, un cambio brusco de la realimentacion
puede hacer que la funcién diferencial realice un
cambio muy grande en la salida del controlador
PID. Este parametro limita el efecto maximo que
puede producir la funcién diferencial del
controlador PID. Un valor mas pequeio reduce el
efecto maximo de la funcién diferencial del
controlador PID.

Este parametro solo esta activo cuando el
20-95 Tiempo diferencial PID no esta ajustado a
DESACTIVADO (0 s).
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3.18 Parametros 21-** Lazo cerrado
ampliado

El ofrece 3 controladores PID de lazo cerrado ampliado,
adicionalmente al controlador PID. Estos pueden
configurarse independientemente para controlar
actuadores externos (valvulas, amortiguadores, etc.) o bien
utilizarse conjuntamente con el controlador PID interno
para mejorar las respuestas dindmicas a los cambios de
consignas o a las alteraciones de carga.

Los controladores PID de lazo cerrado ampliado pueden
interconectarse o conectarse con el controlador PID de
lazo cerrado para formar una configuracion de doble lazo.

Si se va a controlar un dispositivo modulador (p. €j., un
motor de valvula), debe ser un servo de posiciéon con
electrénica integrada que acepte una sefal de control de
0-10 V (senal de la tarjeta MCB 109 E/S analdgica) o 0/4-20
mA (sefal de la tarjeta de control y/o de la tarjeta MCB
101 de E/S estandar).

La funcion de salida puede programarse en los siguientes
pardmetros:

. Tarjeta de control, terminal 42: 6-50 Terminal 42
salida (ajuste [113]..[115] o [149]...[151], Amp. lazo
cerrado 1/2/3

. Tarjeta MCB 101 E/S estandar, terminal X30/8:
6-60 Terminal X30/8 salida, (ajuste [113]..[115] o
[149]..[151], Lazo lazo cerrado 1/2/3

. Tarjeta MCB 109 E/S analdgica, terminal
X42/7..11: 26-40 Terminal X42/7 salida,
26-50 Terminal X42/9 salida, 26-60 Terminal X42/11
salida (ajuste [113]..[115], Lazo lazo cerrado 1/2/3

Las tarjetas E/S de uso general y E/S analdgica son
opcionales.

3.18.1 21-0* Autoaj. PID ampl.

Cada uno de los controladores ampliados PID de lazo
cerrado puede ajustarse automaticamente, simplificando la
puesta en marcha y ahorrando tiempo, a la vez que se
asegura un ajuste preciso del control PID.

Para utilizar el Autoajuste es necesario que el controlador
PID ampliado relevante haya sido configurado para la
aplicacion.

Para reaccionar ante los mensajes que se producen
durante la secuencia de ajuste automatico, debe utilizarse
un Panel de control grafico local (LCP).

21-09 Autoajuste PID, Activar Autoajuste coloca al
controlador PID relevante en modo de Autoajuste PID. El

LCP dirige entonces al usuario mediante instrucciones en
el display.

Autoajuste PID funciona introduciendo cambios
escalonados y monitorizando la realimentacion. A partir de
la respuesta de la realimentacion se calculan los valores
necesarios para la Ganancia proporcional de PID,

21-21 Ganancia proporcional 1 Ext. para 1, 21-41 Ganancia
proporcional 2 Ext. para LC AMP 2y 21-61 Ganancia propor-
cional 3 Ext. para LC AMP 3, y la Constante de tiempo
integral, 21-22 Tiempo integral 1 Ext. para LC AMP 1,

21-42 Tiempo integral 2 Ext. para LC AMP 2 y 21-62 Tiempo
integral 3 Ext. para LC AMP 3. Los tiempos diferenciales de
PID, 21-23 Tiempo diferencial 1 Ext. para CL AMP 1,

21-43 Tiempo diferencial 2 Ext. para CL AMP 2 y

21-63 Tiempo diferencial 3 Ext. para CL AMP 3 se ponen a 0
(cero). EI modo Normal / Inverso, 21-20 Control normal/
inverso 1 Ext. para LC AMP 1, 21-40 Control normal/inverso 2
Ext. para LC AMP 2y 21-60 Control normal/inverso 3 Ext.
para LC AMP 3 se determina durante el proceso de
Autoajuste.

Estos valores calculados se presentan en el LCP y el
usuario puede decidir si los acepta o no. Una vez
aceptados, los valores se escriben en los pardmetros
relevantes y se desactiva el modo de Autoajuste PID en
21-09 Autoajuste PID. Dependiendo del sistema que se esté
controlando, el tiempo requerido para Autoajuste PID
puede ser de varios minutos.

Debera utilizarse un filtro de entrada para eliminar el
excesivo ruido del sensor de realimentacién (grupo de
pardmetros 5-5%, 6-** y 26-**, Constante de tiempo del
filtro de terminal 53 / 54 / Constante de tiempo del filtro
de pulsos #29 / 33), antes de activar Autoajuste PID.

21-00 Tipo de lazo cerrado

Option: Funcién:
Este parametro define la respuesta de la
aplicaciéon. El modo predeterminado
deberia ser suficiente para la mayoria de
las aplicaciones. Si se conoce la velocidad
correspondiente a la aplicacion, puede
seleccionarse aqui. Esto disminuira el
tiempo necesario para realizar al
autoajute del PID. El ajuste no influye en
el valor de los parametros ya ajustados, y
se utiliza s6lo para la secuencia de
autoajute del PID.
[0] | Auto
[1] | Presion rapida
[2] | Presion lenta
[3] | Temperatura
rapida
[4] | Temperatura
lenta
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21-01 Modo Configuracién

Option: Funcién:

21-09 Autoajuste PID

Option: Funcién:

[0] [ Normal | Ajuste normal de este parametro, adecuado para
control de presién en sistemas de ventiladores.

[1] | Répido | Ajuste rdpido que se utiliza generalmente en
sistemas de bombeo, en los que es necesaria una

respuesta mas rapida del controlador.

21-02 Cambio de salida PID

Range: Funcién:
0.10 * [ [0.01 - [ Este parametro ajusta la magnitud del cambio
0.50 ] de paso auto-ajuste. El valor es un porcentaje

del maximo valor de la senal. Es decir, si la
tension de salida analégica maxima se ajusta a
10V, 0,10 es el 10% de 10V, lo que es igual a
1 V. Este parametro debe ajustarse a un valor
resultante en cambios de realimentaciéon de
entre un 10% y un 20% para obtener la mejor
precision de ajuste posible.

21-03 Nivel minimo de realim.

Range: Funcién:
-999999 *

[-999999.999 -
par. 21-04 ]

Debe introducirse aqui el nivel
minimo de realimentacién
permitido, en unidades de usuario,
como se define en 21-10 Ref./Unidad
realim. 1 Ext. para LC AMP 1,

21-30 Ref./Unidad realim. 2 Ext. para
LC AMP 2 o 21-50 Ref./Unidad realim.
3 Ext. para LC AMP 3. Si el nivel cae
por debajo de 27-03 Nivel minimo de
realim., se cancela el ajuste
automatico del PID y se muestra un
mensaje de error en el LCP.

21-04 Nivel maximo de realim.

Range: Funcién:

999999 *[ [par. 21-03 -

999999.999 ]

Se debe introducir aqui el maximo
nivel de realimentacién permitido, en
unidades de usuario, como se define
en 21-10 Ref./Unidad realim. 1 Ext.
para LC AMP 1, 21-30 Ref./Unidad
realim. 2 Ext. para LC AMP 2 o

21-50 Ref./Unidad realim. 3 Ext. para
LC AMP 3. Si el nivel excede el valor
de 21-04 Nivel mdximo de realim., se
cancela el ajuste automatico del PID
y se muestra un mensaje de error en
el LCP.

Este parametro permite seleccionar uno
de los controladores ampliados PID y
arranca el autoajuste para ese
controlador. Una vez que el autoajuste
se ha completado con éxito y los ajustes
han sido aceptados o rechazados por el
usuario, si se pulsan los botones [OK] o
[Cancel] al final del ajuste, este
pardmetro se reinicia a [0] Desactivado.

[0] | Desactivado

[1] | PID ext. CL 1 activ.
[2] | PID ext. CL 2 activ.
[3] | PID ext. CL 3 activ.

3.18.2 21-1* Ref./Realim. lazo cerrado 1

FC102
Referencia
externa
P 21-13 )
Controlador Selhal de
Consigna|  de bucle salida
—— | cerrado P 6-50
. P 21-15 ext. 1
Realimen-
tacion
P 21-14
MCB101 Senal de
salida
P 6-60
130BA355.11

llustracién 3.44

21-10 Ref./Unidad realim. 1 Ext.

Option: Funcién:
Seleccionar la unidad para la referencia y la
realimentacion.

[0] None

M (%

[5] PPM

[10] [ 1/min

[11] | RPM

[12] | PULSO/s

[20] |I/s

[21] | I/min

[22] |I/h

[23]1 [m?/s

[24] | m*/min
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21-10 Ref./Unidad realim. 1 Ext.

21-12 Referencia maxima 1 Ext.

Option: Funcién: Range: Funcién:
[25] | m?/h 100 [par. 21-11 - Seleccione el maximo para el
[30] |kg/s ExtPID1Unit* 999999.999 controlador de lazo cerrado 1.
[31] [kg/min ALl La dinamica del controlador
[32] |kg/h PID dependera del valor
[33] |t/min ajustado en este parametro.
[34] |t/h Consulte también
[40] [m/s 21-21 Ganancia proporcional 1
[41]1 | m/min Ext..
[45] [m
PR AVISO!
[70] | mbar Ajuste siempre el valor deseado para 21-12 Referencia
711 | bar mdxima 1 Ext. antes de ajustar los valores para el
721 | pa controlador PID en el grupo de pardmetros 20-9*.
[73] | kPa
[75] | mm Hg Option: Funcién:
[80] | kW Este parametro define qué
[120] [ GPM entrada del se tratard como
[121] | gal/s fuente de la senal de referencia
[122] | gal/min para el controlador de lazo
[123] [ gal/h cerrado 1. La entrada analdgica
[124] | CFM X30/ 11 y la entrada analdgica
[125] | /s X30 / 12 hacen referencia a
1126 | £/min entradas de E / S general.
[127] | fE/h [o] |sin funcion
[130] [ Ib/s [1] |Entrada analégica 53
[131] | Ib/min [2] | Entrada analdgica 54
[132] | Ib/h [7] | Entrada pulsos 29
[140] | pies/s [8] | Entrada pulsos 33
[141] | ft/m [20] | Potenciom. digital
[145] | pies [21] | Entrada analégica X30/11
[160] | °F [22] | Entrada analdgica X30/12
[170] | psi [23] | Entr. analdg. X42/1
[1711 | libras/pulg.? [24] | Entr. analég. X42/3
[172] | in wg [25] | Entr. analdg. X42/5
[173] [ pies WG [29] | Entrada analdgica X48/2
[174] | pulg Hg [30] | Lazo cerrado 1 ampl.
[180] | CV [31] | Lazo cerrado 2 ampl.
Range: Funcién:
0 ExtPID1Unit* [ [-999999.999 - par. Seleccionar el minimo

21-12 ExtPID1Unit] para el controlador de

lazo cerrado 1.
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21-14 Fuente realim. 1 Ext.

Option: Funcién:

21-19 Salida 1 Ext. [%]

Range: Funcién:

Este pardmetro define qué
entrada del se tratara como
fuente de la senal de realimen-
tacion para el controlador de
lazo cerrado 1. La entrada
analégica X30 / 11 y la entrada
analégica X30 / 12 hacen
referencia a entradas de E/ S
general.

[0] Sin funcion

[11 | Entrada analdgica 53

[2] Entrada analdgica 54
[3] Entrada pulsos 29
[4] Ent. pulso 33

[7] Entr. analég. X30/11
[8] Entr. analog. X30/12
[9] Entr. analog. X42/1
[10] [Entr. analdg. X42/3
[11] [Entr. analdg. X42/5
[15] [Entrada analdgica X48/2
[100] | Realim. de bus 1
[101] | Realim. de bus 2
[102] | Realim. de bus 3

21-15 Consigna 1 Ext.

Range: Funcién:

0 ExtPID1Unit* | [par. 21-11 - El valor de consigna de
par. 21-12 referencia se utiliza en lazo
ExtPID1Unit] cerrado ampliado 1. El valor

de consigna ext. 1 se suma al
valor procedente de la fuente
de referencia ext. 1
seleccionada en 27-13 Fuente
referencia 1 Ext..

21-17 Referencia 1 Ext. [Unidad]

Range: Funcién:
0 ExtPID1Unit* | [-999999.999 - Lectura del valor de
999999.999 referencia para el
ExtPID1Unit] controlador de lazo
cerrado 1.
Range: Funcién:
0 ExtPID1Unit* | [-999999.999 - Lectura del valor de
999999.999 realimentacion para el
ExtPID1Unit] controlador de lazo
cerrado 1.

0 %* | [0 - 100 %] | Lectura del valor de salida para el
controlador de lazo cerrado 1.

3.18.3 21-2* PID de lazo cerrado 1

21-20 Control normal/inverso 1 Ext.

Option: Funcién:

[0] [ Normal | Seleccione Normal [0] si la salida debe reducirse
cuando la realimentaciéon es mayor que la referencia.

Inversa | Seleccione Inverso [1] si la salida debe aumentarse

—_
—

cuando la realimentacién es mayor que la referencia.

21-21 Ganancia proporcional 1 Ext.

Range: Funcién:
0.01 *

[0 - 10 ] [ La ganancia proporcional indica el nimero de
veces que debe aplicarse el error entre el valor
de consigna y la sefal de realimentacion.

Si (Error x Ganancia) salta con un valor igual al establecido
en 3-03 Referencia mdxima, el controlador PID intentara
cambiar la velocidad de salida para igualarla con la
establecida en 4-13 Limite alto veloc. motor [RPM] /

4-14 Limite alto veloc. motor [Hz], aunque en la practica
esta limitada por este ajuste.

La banda proporcional (error que provoca que la salida
varie de 0 a 100 %) puede calcularse mediante la formula

1

—_— ) x (Mdx pardmetro)
Ganancia proporcional
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AVISO! 21-30 Ref/Unidad realim. 2 Ext.

Ajuste siempre el valor deseado para 3-03 Referencia Option: Funcién:
mdxima antes de ajustar los valores para el controlador PID %
en el grupo de parametros 20-9*, 5] |PPM
[10] | 1/min
Range: Funcién: [12] | PULSO/s
10000 [0.01 - | Con el paso del tiempo, el integrador acumula [20] [I/s
s* 10000 s] [ una contribucién a la salida del controlador [21] [I/min
PID, en tanto que exista una desviacién entre [221 |(I/h
la referencia/valor de consigna y las sefales [23] |m%s
de realimentacién. La contribucién es propor- 241 | m*/min
cional al tamano de la desviacion. Esto es 251 | m¥h
necesario para asegurar que la desviacion 1301 |ko/s
(error) se aproxima a cero. 31] |kg/min
Cuando el tiempo integral se ajusta en un 32] |kg/h
valor bajo, se obtiene una respuesta rapida 33] |ymin
ante cualquier desviacion. No obstante, si su
[34] |t/h
ajuste es demasiado bajo, el control puede
volverse inestable. Lol
. . . [41] | m/min
El valor ajustado es el tiempo que necesita el
integrador para anadir la misma contribucion E3] ||
que la parte proporcional para una desviacion [60] |°C
dada. [70] | mbar
Si el valor se ajusta en 10.000, el controlador [71] | bar
actuard como un controlador proporcional [72] [Pa
puro con una banda P basada en el valor [73] | kPa
ajustado en 20-93 Ganancia proporc. PID. [74] | m WG
Cuando no hay ninguna desviacion presente, [75] | mm Hg
la salida del controlador proporcional sera 0. [80] | kw
[120] | GPM
Range: Funcién: [122] | gal/min
0 s*| [0-10 s]| El diferenciador no reacciona a un error [123] [ gal/h
constante. Sélo proporciona una ganancia [124] | CFM
cuando la realimentacién cambia. Cuanto mas [125] | f}/s
rapido cambia la realimentacion, mas fuerte es 11261 | f&/min
la ganancia del diferenciador. 11271 | fé/h
[130] | Ib/s
Range: Funcién: 11321 | Io/h
5*| [1-50]|Establezca un limite para la ganancia del diferen- [140] | pies/s
ciador (DG). La DG aumentara si se producen 11417 | ft/m
cambios rapidos. Limite la DG para obtener una [145] | pies
DG pura con cambios lentos y una DG constante 1160 | °F
con cambios rapidos. 11701 | psi
[171] | libras/pulg.?
3.18.4 21-3* Lazo cerrado 2 Ref./Real (172] | in wg
[173] | pies WG
[180] | CV

Option: Funcién:

Para mas detalles, véase 21-10 Ref./Unidad
realim. 1 Ext.

[0] None
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21-31 Referencia minima 2 Ext.
Funcién:

Range:

21-35 Consigna 2 Ext.

Range: Funcién:

0 ExtPID2Unit* | [-999999.999 - par. | Consulte 21-11 Referencia

21-32 ExtPID2Unit] minima 1 Ext. para

obtener mas informacién

0 ExtPID2Unit* | [par. 21-31 - par.

21-32 ExtPID2Unit]

Consulte 21-15 Consigna
1 Ext. para obtener mas
informacién

21-32 Referencia maxima 2 Ext.

21-37 Referencia 2 Ext. [Unidad]

Range: Funcién:

Range: Funcién:

100 ExtPID2Unit* | [par. 21-31 - Consulte 27-12 Referencia
999999.999 mdxima 1 Ext. para
ExtPID2Unit] obtener mas informacion

21-33 Fuente referencia 2 Ext.

Option: Funcién:

Consulte 21-13 Fuente referencia 1
Ext. para obtener mas
informacion

[0] [ Sin funcion

0 ExtPID2Unit* | [-999999.999 -
999999.999

ExtPID2Unit]

Consulte 21-17 Referencia 1
Ext. [Unidad], Referencia ext.
1 [Unidad], para obtener
mas informacion.

21-38 Realim. 2 Ext. [Unidad]
Range:
0 ExtPID2Unit*

Funcién:

[-999999.999 -
999999.999
ExtPID2Unit]

Consulte 27-18 Realim. 1
Ext. [Unidad] para obtener
mas informacién

[1] |Entrada analégica 53

[2] | Entrada analdgica 54
[7]1 | Entrada pulsos 29
[8] | Entrada pulsos 33
[20] | Potenciom. digital

21-39 Salida 2 Ext. [%]

Range: Funcién:

0 %* [ [0 - 100 %] [ Consulte 27-19 Salida 1 Ext. [%] para obtener
mas informacién

[21] | Entrada analdgica X30/11
[22] | Entrada analdgica X30/12
[23] | Entr. analég. X42/1

[24] | Entr. analdg. X42/3

[25] | Entr. analdg. X42/5

[29] | Entrada analdgica X48/2
[30] | Lazo cerrado 1 ampl.

[31] | Lazo cerrado 2 ampl.

[32] [ Lazo cerrado 3 ampl.

21-34 Fuente realim. 2 Ext.

Option: Funcién:

Consulte 21-14 Fuente realim. 1
Ext. para obtener mas
informacion

[0] Sin funcion

[1] Entrada analégica 53

[2] Entrada analdgica 54
[3] Entrada pulsos 29

3.18.5 21-4* PID de lazo cerrado 2 ext.

21-40 Control normal/inverso 2 Ext.

Option: Funcién:

Para mas detalles, véase {1#<xref ..>}
[0] | Normal
[1] |Inversa

21-41 Ganancia proporcional 2 Ext.
Range: Funcién:

0.01 *

[0 - 10 ] | Consulte 27-21 Ganancia proporcional 1 Ext.
para obtener mas informacién

21-42 Tiempo integral 2 Ext.

Funcion:
[0.01 - 10000 s] [ Consulte 27-22 Tiempo integral 1 Ext.
para obtener mas informacion

Range:
10000 s*

[4] Ent. pulso 33

[7] Entr. analég. X30/11

[8] Entr. analég. X30/12

[9] Entr. analég. X42/1

[10] [Entr. analdg. X42/3

[11] [Entr. analég. X42/5

[15] [Entrada analdgica X48/2
[100] | Realim. de bus 1

[101] | Realim. de bus 2

[102] | Realim. de bus 3

21-43 Tiempo diferencial 2 Ext.

Range: Funcién:

0 s*| [0-10 s]| Consulte 27-23 Tiempo diferencial 1 Ext. para
obtener mas informacion

21-44 Limite ganancia dif. 2 ext.

Range: Funcién:

5*| [1-50](Consulte 21-24 Limite ganancia dif. 1 ext. para
obtener mas informacion
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3186 215+ Lazo cenado 3 Ref/Real

Option: Funcién:
e —
Option: Funcién:
; ; 21-51 Referencia minima 3 Ext.
Consulte 27-10 Ref./Unidad realim. 1 Ext. para
obtener mas informacién Range: Funcién:

[0] [None 0 ExtPID3Unit* [ [-999999.999 - par. | Consulte 21-11 Referencia
% 21-52 ExtPID3Unit] minima 1 Ext..para .
[5] PPM obtener mas informacion
e
nu_Rew Range: Funcién:
[12] | PULSO/s
o1 |is 100 ExtPID3Unit* | [par. 21-51 - Consulte 21-12 Referencia
211 | /min 999999.99? mdxima 1 Ext.. para 5
221 |vh ExtPID3Unit] obtener mas informacién
S
52 :3;hmln Option: Funcién:
[30] |kg/s Consulte 27-13 Fuente referencia 1
[31] | kg/min Fxt. para.(’)btener mas
32] |kg/h informacion
[33] |t/min [0] | Sin funcion
[34] |t/h [1] |Entrada analégica 53
[40] [m/s [2] |Entrada analdgica 54
[41] | m/min [7]1 |Entrada pulsos 29
[45] | m [8] | Entrada pulsos 33
[60] |°C [20] | Potenciom. digital
[70] | mbar [21] | Entrada analdgica X30/11
[711 | bar [22] | Entrada analdgica X30/12
[72] [Pa [23] | Entr. analég. X42/1
[73] |kPa [24] | Entr. analog. X42/3
[74] | m WG [25] | Entr. analog. X42/5
[75] |mm Hg [29] | Entrada analdgica X48/2
[80] |kw [30] | Lazo cerrado 1 ampl.
[120] [ GPM [31] | Lazo cerrado 2 ampl.
[121] | gal/s [32] | Lazo cerrado 3 ampl.
[122] | gal/min
[123] | gal/h
[124] | CFM
[125] [ ft¥/s
[126] | ft*/min
[127] [ ft/h
[130] [ Ib/s
[131] | Ib/min
[132] [ Ib/h
[140] | pies/s
[141] [ ft/m
[145] | pies
[160] | °F
[170] | psi
[1711 | libras/pulg.?
[172] [in wg
[173] | pies WG
[174] | pulg Hg
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3,187 216" PID de lazo cerrado 3

Option: Funcién:

Consulte 21-14 Fuente realim. 1 21-60 Control normal/inverso 3 Ext.

Ext. para obtener mas Option: Funcién:

informacion Para mas detalles, véase «{1#<xref ...>}
[0] Sin funcion [0] | Normal
[1] Entrada analégica 53 [1] | Inversa

[2] Entrada analdgica 54
[3] Entrada pulsos 29

21-61 Ganancia proporcional 3 Ext.

[4] |Ent. pulso 33 Range: Funcién:
[71 Entr. analég. X30/11 0.01 *| [0 - 10] | Consulte 27-21 Ganancia proporcional 1 Ext.
[8] Entr. analég. X30/12 para obtener mas informacion
[9] Entr. analog. X42/1
[10] |Entr. analég. X42/3 21-62 Tiempo integral 3 Ext.
[11] | Entr. anal6g. X42/5 Range: Funcién:
[15] [Entrada analdgica X48/2 10000 s* | [0.01 - 10000 s] | Consulte 27-22 Tiempo integral 1 Ext.
[100] | Realim. de bus 1 para obtener mas informacion
[101] | Realim. de bus 2
[102] | Realim. de bus 3 21-63 Tiempo diferencial 3 Ext.
Range: Funcién:
21-55 Consigna 3 Ext. J
L 0 s*[ [0-10 s]|Para mas detalles, véase 21-23 Tiempo diferencial
Range: Funcién:
1 Ext.
0 ExtPID3Unit* [ [par. 21-51 - par. Consulte 21-15 Consigna
21-52 ExtPID3Unit] 1 Ext. para obtener mas 21-64 Limite ganancia dif. 3 ext.
informacion . 2
Range: Funcién:
21-57 Referencia 3 Ext. [Unidad] 5*| [1-501]]|Consulte la 21-24 Limite ganancia dif. 1 ext. para
L obtener mas informacion.
Range: Funcién:
0 ExtPID3Unit* | [-999999.999 - Consulte 27-17 Referencia 1
999999.999 Ext. [Unidad] para obtener
ExtPID3Unit] mas informacion
21-58 Realim. 3 Ext. [Unidad]
Range: Funcién:
0 ExtPID3Unit* | [-999999.999 - Consulte 27-18 Realim. 1
999999.999 Ext. [Unidad] para obtener
ExtPID3Unit] mas informacion
21-59 Salida 3 Ext. [%]
Range: Funcién:

0 %*| [0-100 %] | Consulte la 21-19 Salida 1 Ext. [%] para
obtener mas informacion.
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3.19 Parametros 22-** Funciones de 22-00 Retardo parada ext.

aplicaciones Range: Funcién:

0 s*[ [0 - 600 |Sdlo es relevante si una de las entradas digitales

3.19.1 22-0* Varios

s] del grupo de pardmetros 5-1* ha sido
programada para Parada externa [7]. El
Este grupo contiene pardmetros que se utilizan para Temporizador de bloqueo externo introducira un
controlar las aplicaciones de agua / aguas residuales. retardo después de que la senal haya sido

eliminada de la entrada digital programada para
el Bloqueo externo, antes de que la reaccion
tenga lugar.

3.19.2 22-2* Deteccion de falta de caudal

130BAZE212 Sleep mode

[me———————————.

Comando de |
rmoda e l

por etapas)

t

Deteccion de velacidad rewl_ Tarape

baja/sin flujo 7adnr Sleep
Fr———————— e ———1q | 2 o | mode
l ' H l m 'nle'.'i.u
l Setdetgcta |~ L — Adve.rte.n[_:ial l

potencia
l b je1 l=mpori- : !
l AI:'.Iur l l
L .
l Se detecta — detsceor - Adve I'tEFICIal l
l velpcidad — Al@rmna l l
l e ¥ =] P 22-9¢ l l
l l l Conlrolador de
l cascada

l l {(eomando de
| | : . desactivacion
L a L

llustracién 3.45

El convertidor de frecuencia VLT AQUA incluye funciones para detectar si las condiciones de carga del sistema permiten
detener el motor:

*Deteccién de baja potencia

*Deteccién de baja velocidad

Una de estas dos sefales debe estar activa durante un tiempo ajustado (22-24 Retardo falta de caudal) antes de que se
produzca la accidn seleccionada. Posibles acciones que seleccionar (22-23 Funcion falta de caudal): Sin accion, Advertencia,
Alarma, Modo de reposo.

Deteccién de falta de caudal:

Esta funcion se utiliza para detectar una situacion de falta de caudal en sistemas de bombeo en los que todas las valvulas
pueden cerrarse. Puede utilizarse esta funcion cuando el control se realiza mediante el controlador Pl integrado del
convertidor VLT AQUA o mediante un controlador Pl externo. Debe programarse la configuracion real en 7-00 Modo Configu-
racion.

Modo de configuracién para

- Controlador Pl integrado: Lazo cerrado

- Controlador Pl externo: Lazo abierto

PRECAUCION

Realice el ajuste sin caudal antes de ajustar los pardmetros
del controlador PI.
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130BA253.10
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Cabezal 1308A254.10
1
zl\

'
Flujo

llustracién 3.47

La Deteccion de falta de caudal se basa en la medicién de
la velocidad y la potencia. Para una determinada velocidad,
el convertidor de frecuencia calcula la potencia sin caudal.
Esta coherencia estd basada en el ajuste de dos conjuntos
de velocidad con su potencia asociada sin caudal.
Controlando la potencia es posible detectar las condiciones
de falta de caudal en sistemas con presion de succion
fluctuante, o si la bomba tiene una caracteristica plana en
la zona de baja velocidad.

Los dos conjuntos de datos deben basarse en mediciones
de la potencia realizadas aprox. al 50 % y al 85 % de la
velocidad maxima, con las vélvulas cerradas. Los datos se
programan en el grupo de parametros 22-3*. También es
posible ejecutar un 22-20 Ajuste auto baja potencia,

realizando el proceso de puesta en marcha paso a paso
automaticamente y almacenando, también automati-
camente, los datos medidos. El convertidor de frecuencia
debe configurarse como Lazo abierto en 7-00 Modo
Configuracién, cuando se lleve a cabo el Autoajuste
(consulte Ajuste de potencia sin caudal, grupo de
parametros 22-3%).

PRECAUCION

Si se va a utilizar el controlador Pl integrado, realice un
ajuste sin caudal antes de ajustar los pardmetros del
controlador PI.

Deteccién de baja velocidad:

Deteccion de baja velocidad proporciona una sefal si el
motor esta funcionando con la velocidad minima ajustada
en 4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM] o 4-12 Limite bajo
veloc. motor [Hz]. Las acciones son comunes con deteccién
de falta de caudal (no es posible la seleccién individual).
El uso de la deteccidn de baja velocidad no estd limitado a
sistemas sin caudal, sino que puede ser utilizado en
cualquier sistema en el que el funcionamiento a minima
velocidad permita parar el motor hasta que la carga
requiera una velocidad mayor que la minima, como puede
ser el caso de sistemas con ventiladores y compresores.

AVISO!

En sistemas de bombeo, asegurese de que la velocidad
minima de 4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM] o 4-12 Limite
bajo veloc. motor [Hz] se ha ajustado lo suficientemente
alta para la deteccién, ya que la bomba puede funcionar a
una velocidad bastante alta, incluso con las valvulas
cerradas.

Deteccién de bomba seca:

Deteccién de falta de caudal puede utilizarse también para
detectar si la bomba esta funcionando en seco (bajo
consumo de energia-alta velocidad). Puede usarse tanto
con el controlador Pl integrado como con uno externo.
La condicidon para la sefal de Bomba seca:

- consumo de energia por debajo del nivel sin
caudal

- bomba funcionando a velocidad o a referencia
maxima de lazo abierto, la que sea menor.

La sefal debe permanecer activa durante un tiempo
definido (22-27 Retardo bomba seca), antes de que se
produzca la accién seleccionada.

Acciones que se pueden seleccionar (22-26 Funcién bomba
seca):

- Advertencia

- Alarma
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Deteccidén de falta de caudal debe estar activado
(22-23 Funcion falta de caudal) y realizandose (grupo de
pardmetros 22-3* Ajuste sin potencia).

22-20 Ajuste auto baja potencia

Inicie el ajuste automético de los datos de potencia para
configurar la potencia sin caudal.

Option: Funcién:
[0] [ No
[1] | Activado | Cuando esta ajustado en Activado, se activa una

secuencia de Autoajuste, que fija automaticamente
una velocidad de aprox. el 50 y el 85 % de la
velocidad nominal del motor (4-13 Limite alto veloc.
motor [RPM], 4-14 Limite alto veloc. motor [Hz]). A
estas dos velocidades, el consumo de energia se
mide y se almacena automaticamente.

Antes de activar el Autoajuste:

1. Cierre las valvulas para crear una
condicién sin caudal.

2. El convertidor de frecuencia debe
ajustarse a lazo abierto (7-00 Modo
Configuracién).

Tenga presente que también es
importante ajustar el 1-03 Caracteristicas
de par.

AVISO!

El Autoajuste debe realizarse cuando el sistema haya
alcanzado la temperatura normal de funcionamiento.

AVISO!

Es importante que el 4-13 Limite alto veloc. motor [RPM] o
el 4-14 Limite alto veloc. motor [Hz] esté ajustado a la
maxima velocidad de funcionamiento del motor.

Es importante realizar el Autoajuste antes de configurar el
controlador PI integrado, porque los ajustes se reiniciaran
al cambiar de lazo cerrado a abierto en el 7-00 Modo
Configuracion.

AVISO!

Realice la puesta a punto con los mismos ajustes en el
1-03 Caracteristicas de par que para el funcionamiento tras
la puesta a punto.

22-21 Deteccién baja potencia

Option: Funcién:
[0] | Desactivado
[11 | Activado

Si se selecciona Activado, debe realizarse la
Deteccién de baja potencia para ajustar los
parametros del grupo 22-3* para un funciona-
miento adecuado.

22-22 Deteccién baja velocidad

Option: Funcién:

[0] | Desactivado

[1] | Activado Seleccione Activado para detectar cuando
funciona el motor con una velocidad como la
ajustada en el 4-17 Limite bajo veloc. motor

[RPM] o 4-12 Limite bajo veloc. motor [Hz].

22-23 Funcién falta de caudal
Acciones comunes para la deteccién de baja potencia y la

deteccidn de baja velocidad (no son posibles selecciones indivi-
duales).
Option: Funcién:
[0] | No
[1] [ Modo reposo | El convertidor de frecuencia entrard en Modo

de reposo cuando se detecte la condicion Sin
caudal. Para obtener més detalles sobre las
opciones de programacion para el Modo de
reposo, consulte el grupo de pardmetros
22-4*%,

[2] | Advertencia [ El convertidor de frecuencia seguira
funcionando, pero activara una advertencia de
Sin caudal [W92]. Una salida digital del
convertidor o un bus de comunicacién en
serie puede comunicar una advertencia a otro

equipo.

[3] | Alarma El convertidor de frecuencia se detendrd y
activard una alarma de Sin caudal [A 92].
Mediante una salida digital del convertidor de
frecuencia o mediante el bus de comunicacién
en serie, se puede comunicar una alarma a

otro equipo.

AVISO!

No ajuste 74-20 Modo Reset a [13] Reinicio autom. infinito
cuando 22-23 Funcidn falta de caudal esté ajustado a [3]
Alarma. Eso haria que el convertidor de frecuencia
conmutase continuamente entre marcha y parada, cuando
se detectase un estado Sin caudal.

AVISO!

Si el convertidor de frecuencia esta equipado con un
bypass de velocidad constante, con una funcién de bypass
automatico que activa el bypass si el convertidor de
frecuencia experimenta una condicién persistente de
alarma, asegurese de desactivar la funcién de bypass
automatico, si se ha seleccionado [3] Alarma como funcién
Sin caudal.
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22-24 Retardo falta de caudal

Range: Funcién:

22-27 Retardo bomba seca

Range: Funcién:

10 s* [ [1 - 600 s] | Ajuste el tiempo que Baja potencia / Baja
velocidad deben permanecer detectadas para
activar la sefal de ejecuciéon de acciones. Si la
detecciéon desaparece antes de transcurrir el
tiempo, el temporizador se reinicia.

22-26 Funcién bomba seca

Seleccione la accion deseada para el funcionamiento de bomba

seca.
Option: Funcién:
[0] [ No

[1] | Advertencia

El convertidor de frecuencia seguira
funcionando, pero activara una advertencia
de bomba seca [W93]. Mediante una salida
digital del convertidor o mediante el bus
de comunicacién en serie, se puede
comunicar una advertencia a otro equipo.

[2] | Alarma El convertidor de frecuencia se detendrd y
activara una alarma de bomba seca [A93].
Mediante una salida digital del convertidor
de frecuencia o mediante el bus de
comunicacién en serie, se puede

comunicar una alarma a otro equipo.

[3] | Reinic. alarma El convertidor de frecuencia se detendrd y
man. activara una alarma de bomba seca [A93].
Mediante una salida digital del convertidor
de frecuencia o mediante el bus de
comunicacién en serie, se puede

comunicar una alarma a otro equipo.

AVISO!

Deteccién de baja potencia debe estar Activado

(22-21 Deteccion baja potencia) y realizandose (utilizando ya
sea el grupo de pardmetros 22-3*, Ajuste de potencia sin
caudal, o bien 22-20 Ajuste auto baja potencia) para poder
utilizar la deteccién de bomba seca.

AVISO!

No ajuste 74-20 Modo Reset como [13] Reinicio autom.
infinito cuando 22-26 Funcién bomba seca esté ajustado
como [2] Alarma. Eso haria que el convertidor de
frecuencia conmutase continuamente entre marcha y
parada cuando se detectase una bomba seca.

AVISO!

Si el convertidor de frecuencia esta equipado con un
bypass de velocidad constante, con una funcién de bypass
automatico que activa el bypass si el convertidor de
frecuencia se encuentra en estado persistente de alarma,
asegurese de desactivar la funcién de bypass automatico,
si se ha seleccionado [2] Alarma o [3] Reinicio alarma man.
como funcién de bomba seca.

10 s*| [0 - 600 s] | Define cuanto tiempo debe estar activo el
estado de bomba seca antes de activar una
advertencia o una alarma.

22-28 No-Flow Low Speed [RPM]

Range: Funcién:

Size related* | [par. 4-11 - | Se usa para ajustar la velocidad

par. 4-13 cuando se detecta velocidad baja
RPM] por falta de caudal.

Puede usarse este parametro si se
requiere la deteccién de una
velocidad baja a una velocidad
diferente de la velocidad minima del

motor.

22-29 No-Flow Low Speed [Hz]

Range: Funcién:

Size related* [ [par. 4-12 - | Se usa para ajustar la velocidad

par. 4-14 Hz] [ cuando se detecta velocidad baja por
falta de caudal.

Puede usarse este parametro si se
requiere la deteccién de una
velocidad baja a una velocidad
diferente de la velocidad minima del

motor.

3.19.3 22-3* Ajuste de potencia sin caudal

Secuencia de ajuste, si no se selecciona Autoajuste en
22-20 Ajuste auto baja potencia.

1. Cierre la vélvula principal para detener el caudal.

2. Haga funcionar el motor hasta que el sistema
haya alcanzado la temperatura normal de funcio-
namiento.

3. Pulse [Hand on] y ajuste la velocidad a aprox. el

85 % de la velocidad nominal. Tome nota de la
velocidad exacta.

4. Lea el consumo de energia leyendo la energia
real en la linea de datos del LCP, o bien
invocando 16-10 Potencia [kW] o 16-11 Potencia
[HP] en el Menu principal. Anote la lectura de
datos de potencia.

5. Cambie la velocidad a aprox. el 50 % de la
nominal. Tome nota de la velocidad exacta.

6. Lea el consumo de energia leyendo la energia
real en la linea de datos del LCP, o bien
invocando 16-10 Potencia [kW] o 16-11 Potencia
[HP] en el Menu principal. Anote la lectura de
datos de potencia.
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7. Programe las velocidades que se utilizan en
22-32 Veloc. baja [RPM], 22-33 Veloc. baja [Hz],
22-36 Veloc. alta [RPM] y 22-37 Veloc. alta [Hz].

8. Programe los valores de potencia asociados en
22-34 Potencia veloc. baja [kW], 22-35 Potencia
veloc. baja [CV], 22-38 Potencia veloc. alta [kW] y
22-39 Potencia veloc. alta [CV].

9 Vuelva a cambiar mediante [Auto on] u [Off].

AVISO!

Ajuste 71-03 Caracteristicas de par antes de realizar el ajuste.

22-30 Potencia falta de caudal

Range: Funcién:

0 kW* | [0 - 0 kW] | Lectura de la potencia sin caudal calculada a
la velocidad real. Si la potencia cae al valor
de la pantalla, el convertidor de frecuencia
considerara la condicién como situacion Sin
caudal.

Range: Funcién:
100 %* [ [1 - 400 | Realizar correcciones a la potencia calculada

%] en 22-30 Potencia falta de caudal.

Si se detecta Falta de caudal cuando no debe
detectarse, el ajuste debe disminuirse. Sin
embargo, si no se detecta Falta de caudal
cuando deberia detectarse, el ajuste debe
incrementarse por encima del 100%.

22-32 Veloc. baja [RPM]

Range: Funcién:

Size [0 - par. | Para ser utilizado si en el 0-02 Unidad de

related* 22-36 velocidad de motor se ha seleccionado
RPM] rpm (el parametro no es visible si se ha

seleccionado Hz).

Ajuste la velocidad utilizada para el nivel
del 50 %.

Esta funcion se utiliza para guardar
valores necesarios para la puesta a punto
de la Deteccion de falta de caudal.

22-33 Veloc. baja [HZ]

Range: Funcién:
Size [0 - par. |Para ser utilizado si el 0-02 Unidad de
related* 22-37 Hz] | velocidad de motor se ha ajustado a Hz

(si se ha seleccionado rpm, el parametro
no es visible).

Ajuste la velocidad utilizada para el nivel
del 50 %.

La funcién se utiliza para guardar valores
necesarios para la puesta a punto de la
Deteccion de falta de caudal.

22-34 Potencia veloc. baja [kW]

Range: Funcién:
Size [O- Para ser utilizado si 0-03 Ajustes
related* 0.00 kW] | regionales se ha ajustado a Internacional

(parametro no visible si se selecciona

EE. UU.).

Ajuste el consumo de energia al nivel de
velocidad del 50 %.

Esta funcion se utiliza para guardar
valores necesarios para la puesta a punto
de la Deteccion de falta de caudal.

22-35 Potencia veloc. baja [CV]

Range: Funcién:
Size [O- Para ser utilizado si 0-03 Ajustes
related* 0.00 hp] | regionales se ha ajustado a EE. UU.

(parametro no visible si se selecciona
Internacional).

Ajuste el consumo de energia al nivel de
velocidad del 50 %.

Esta funcion se utiliza para guardar
valores necesarios para la puesta a punto
de la Deteccién de falta de caudal.

22-36 Veloc. alta [RPM]

Range: Funcién:
Size [0 - par. | Para ser utilizado si en el 0-02 Unidad de
related* 4-13 velocidad de motor se ha seleccionado

RPM] rpm (el parametro no es visible si se ha
seleccionado Hz).

Ajuste la velocidad utilizada para el nivel
del 85 %.

La funcién se utiliza para guardar valores
necesarios para la puesta a punto de la

Deteccion de falta de caudal.

22-37 Veloc. alta [Hz]

Range: Funcién:
Size [O- Para ser utilizado si el 0-02 Unidad de
related* par. 4-14 | velocidad de motor se ha ajustado a Hz (si
Hz] se ha seleccionado rpm, el parametro no
es visible).

Ajuste la velocidad utilizada para el nivel
del 85 %.

La funcién se utiliza para guardar valores
necesarios para la puesta a punto de la
Deteccion de falta de caudal.
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22-38 Potencia veloc. alta [kW]

Range: Funcién:
Size [O- Para ser utilizado si 0-03 Ajustes
related* 0.00 kW] | regionales se ha ajustado a Internacional

(pardmetro no visible si se selecciona EE.
uu.).

Ajuste el consumo de energia al nivel de
velocidad del 85 %.

Esta funcion se utiliza para guardar
valores necesarios para la puesta a punto
de la Deteccion de falta de caudal.

22-39 Potencia veloc. alta [CV]

Range: Funcién:
Size [O- Para ser utilizado si 0-03 Ajustes
related* 0.00 hp] | regionales se ha ajustado a EE. UU.

(pardmetro no visible si se selecciona
Internacional).

Ajuste el consumo de energia al nivel de
velocidad del 85 %.

Esta funcion se utiliza para guardar
valores necesarios para la puesta a punto
de la Deteccién de falta de caudal.

3.19.4 22-4* Modo de reposo

Si la carga del sistema permite la parada del motor y la
carga es controlada, el motor puede ser detenido
activando la funcién Modo de reposo. Este no es un
comando de parada normal, sino que desacelera el motor
hasta 0 r/min y deja de alimentarlo. En Modo de reposo, se
controlan algunas condiciones para saber cudndo se
vuelve a aplicar carga al sistema.

El Modo de reposo puede activarse desde Deteccién de
falta de caudal / Deteccion de velocidad minima o
mediante una sefal externa aplicada a una de las entradas
digitales (debe programarse mediante los parametros para
la configuracion de las entradas digitales, grupo de
pardmetros 5-1%, seleccionando Modo de reposo).

Para que se pueda utilizar un interruptor electromecanico
de caudal para detectar la condicién de falta de caudal y
activar el modo de reposo, la accién se realiza en el flanco
de subida de la sefal externa aplicada (de lo contrario, el
convertidor de frecuencia nunca saldria del modo de
reposo, ya que la senal estaria siempre conectada).

Si 25-26 Desconex. si no hay caudal se establece en
Activado, la activacién del Modo de reposo aplicard un
comando al controlador de cascada (si estad activado) para
iniciar la desconexién de las bombas secundarias (de
velocidad fija) antes de detener la bomba principal (de
velocidad variable).

Al entrar en Modo de reposo, la linea inferior de estado
del Panel de control local muestra Modo de reposo.

Consulte también el grafico de sefal de flujo en la seccion
22-2* Deteccion de falta de caudal.

Hay tres formas distintas de utilizar la funcién Modo de
reposo:

1
4

13084255.1
llustracién 3.48 Leyenda: FC = convertidor de frecuencia; fo =
frecuencia de sal.; Ps = P sistema; Ps. = P valor de consigna

1) Sistemas en los que el controlador Pl integrado se utiliza
para controlar la presion o la temperatura, p. €j., sistemas
de arranque con una sefal de realimentacién de presion
aplicada al convertidor de frecuencia desde un transductor
de presion. 1-00 Modo Configuracién debe ajustarse para
Lazo cerrado y el controlador Pl debe configurarse para las
sefales de referencia y realimentacién deseadas.

Ejemplo: sistema de refuerzo.

1308A257.10
p (Presion)

p 22.15 [ PRetucrzo Psistcma
P 2224 o

PReinicio

Tiempo

-

Tiempo

frer | four (Frecuencia)

!

Se detecta flujo * f Modo de reposo
saorausencace § J8icivado
flujo Refuerzo

activado

Psiatema =PReinicio

llustracién 3.49

Si no se detecta caudal, el convertidor de frecuencia
aumentara la consigna de presion para asegurar una ligera
sobrepresion en el sistema (el refuerzo se ajusta en

22-45 Refuerzo de consigna).

Se monitoriza la realimentacién desde el transductor de
presion y, cuando esta presion cae en un determinado
porcentaje por debajo de la consigna normal de presién
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(Pset), el motor acelerard de nuevo y se controlara la Cuando se detecta una potencia o velocidad baja, el motor
presién para que alcance el valor ajustado (Pset). se detiene, pero la sefal de referencia (fref) del controlador

externo se sigue supervisando y, debido a la baja presién

creada, el controlador incrementard la sefial de referencia

para ganar presién. Cuando la sefal de referencia alcance
FC 100 un valor ajustado fwake, € motor se reiniciara.

La velocidad se ajusta manualmente mediante una sefal
de referencia externa (Referencia remota). En los ajustes
(grupos de parametros 22-3*) para el ajuste de la Funciéon

Controladar sin caudal, se deben utilizar los valores predeterminados.
PTD exlern:a

rg—
fref PAjus=-
tarla I
Psistema I
f!-;allda

llustracién 3.50

2) En sistemas en los que la presion o la temperatura se
controlan mediante un controlador Pl externo, las
condiciones para salir del Modo de reposo no se pueden
basar en la realimentacién desde el transductor de
presién / temperatura, porque no se conoce el valor de
consigna. En el ejemplo con un sistema de refuerzo, la
presion deseada, Pset, no se conoce. 1-00 Modo Configu-
racién debe ajustarse a Lazo abierto.

Ejemplo: sistema de refuerzo.

A p (Presién) ! 10

Psistema

Paiustada @A_

>

Tiempo

Frear A fout (Frecuencia)

fref /Toul

i——————-———-

freinicia fo e em —— e — ———

four _

t) e
Se delecla flujo H Modo de reposo t Tiempo

bajo/ausencia de aclivado Praf =Pwake
Muja

llustracién 3.51
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Resumen de posibilidades de configuracion:

Controlador Pl interno Controlador Pl externo o control manual
(1-00 Modo Configuracién) (7-00 Modo Configuracién)
Modo de reposo Reinicio Modo de reposo Reinicio
Deteccion de falta de caudal Si Si (excepto ajuste
(solo bombas) manual de la velocidad)
Deteccion de baja velocidad Si Si
Senal externa Si Si
Presion / temperatura Si No
(transmisor conectado)
Frecuencia de salida No Si

Tabla 3.24

AVISO!

El Modo de reposo no estara activo cuando la Referencia
local lo esté (ajuste manualmente la velocidad por medio
de las teclas de flecha del LCP). Consulte 3-73 Lugar de
referencia.

No funciona en modo manual. El Autoajuste en lazo
abierto debe realizarse antes de ajustar la entrada / salida
en lazo cerrado.

22-40 Tiempo ejecucién min.

Range: Funcién:

10 s* [ [0 - 600 s] | Ajuste el tiempo minimo de funcionamiento
deseado del motor después de un comando
de arranque (por entrada digital o bus) antes
de entrar en modo ir a dormir.

22-41 Tiempo reposo min.

Range: Funcién:

10 s*| [0 - 600 s] | Ajuste el tiempo minimo deseado de

J
permanencia en modo ir a dormir. Este ajuste
tiene prioridad sobre cualquier otra condicién
para salir del modo ir a dormir.

22-42 Veloc. reinicio [RPM]

Range: Funcién:

Size [ par. Para ser utilizado si en el 0-02 Unidad de

related* 4-11 - velocidad de motor se ha seleccionado
par. 4-13 | rpm (el parametro no es visible si se ha
RPM] seleccionado Hz). Solo se debe utilizar si

el 7-00 Modo Configuracién esté ajustado a
lazo abierto y la referencia de velocidad
se aplica mediante un controlador
externo.

Ajuste la velocidad de referencia a la que
debe cancelarse el modo ir a dormir.

22-43 Veloc. reinicio [Hz]

Range: Funcién:

Size [ par. Para ser utilizado si el 0-02 Unidad de

related* 4-12 - velocidad de motor se ha ajustado a Hz (si
par. 4-14 | se ha seleccionado rpm el pardmetro no
Hz] es visible). Solo se debe utilizar si el

1-00 Modo Configuracién esta ajustado a
lazo abierto y la referencia de velocidad se
aplica mediante un controlador externo
que controla la presion.

Ajuste la velocidad de referencia a la que
debe cancelarse el modo ir a dormir.

22-44 Wake-up Ref./FB Difference

Range: Funcién:
10 %*| [0 - Solo para ser usado si 7-00 Modo Configu-
100 %] | raciénesta ajustado a lazo cerrado y el

controlador Pl integrado se utiliza para controlar
la presién.

Ajuste la caida de presion permitida en forma
de valor porcentual de la consigna de presion
(Pset) antes de cancelar el modo de reposo.

AVISO!

Si se utiliza en una aplicacién en la que el
controlador Pl integrado esta ajustado
para control inverso en 20-71 Modo
Configuracion, el valor ajustado en

22-44 Refer. despertar/Dif. realim. se ainadira
automaticamente.
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22-45 Refuerzo de consigna

Range: Funcién:
0 [-100 [ Solo para ser usado si el 7-00 Modo Configuracién
%* |- 100 esta ajustado a lazo cerrado y se utiliza el

%] controlador Pl integrado. En sistemas con, por

ejemplo, control de presidn constante, resulta
ventajoso incrementar la presiéon del sistema antes
de detener el motor. Esto aumentara el tiempo
que el motor esta parado y ayudara a evitar
frecuentes arranques y paradas.

Ajuste la sobrepresién / sobretemperatura
deseada, en porcentaje del valor de consigna de
la presién (Pset) / temperatura, antes de entrar en
modo de reposo.

Si se ajusta al 5 %, la presion de refuerzo sera
Pset* 1,05. Los valores negativos pueden utilizarse
para, por ejemplo, el control de torres de refrige-
raciéon, donde es necesario un cambio negativo.

22-46 Tiempo refuerzo max.

Range: Funcién:
60 s*| [0 - Solo para ser usado si el 7-00 Modo Configu-
600 s] racion esta ajustado a lazo cerrado y el

controlador Pl integrado se utiliza para controlar
la presién.

Ajuste el tiempo maximo durante el que se
permitird el modo de refuerzo. Si se excede el
tiempo ajustado, se entrara en modo ir a dormir,
sin esperar a que se alcance la presion de
refuerzo ajustada.

3.19.5 22-5* Fin de curva

Las condiciones de Final de curva se producen cuando una
bomba estd entregando un volumen demasiado alto para
asegurar la presién ajustada. Esto puede suceder si existe
una fuga en el sistema de tuberias de distribucion,
después de la bomba, que hace que la bomba opere en el
final de su caracteristica, valida para la velocidad maxima
ajustada en 4-13 Limite alto veloc. motor [RPM] o 4-14 Limite
alto veloc. motor [Hz].

En caso de que la realimentacidn sea de un 2,5 % del valor
programado en 3-03 Referencia mdxima por debajo del
valor de consigna de presién que se desee durante un
tiempo ajustado (22-57 Retardo fin de curva), y la bomba
esté funcionando a la velocidad maxima ajustada en

4-13 Limite alto veloc. motor [RPM] o 4-14 Limite alto veloc.
motor [Hz], se ejecutara la funcion seleccionada en

22-50 Func. fin de curva.

Es posible obtener una sefal de una de las salidas digitales
seleccionando Final de curva [192] en el grupo de
pardmetros 5-3* Salidas digitales y/o en el grupo de
pardmetros 5-4* Relés. La sefal estard presente cuando se
produzca una condicién de Final de curva y la seleccién en
22-50 Func. fin de curva sea diferente de No. La funcién
final de curva sélo se puede utilizar cuando se funciona

con el controlador PID integrado (Lazo cerrado en
1-00 Modo Configuracion).

22-50 Func. fin de curva

Option: Funcién:
[0] | No

No esta activo el control de fin de curva.

[1] | Advertencia El convertidor de frecuencia seguira

funcionando, pero activara una advertencia
de fin de curva [W94]. Mediante una salida
digital del convertidor o mediante el bus de
comunicacién en serie, se puede comunicar
una advertencia a otro equipo.

[2] | Alarma El convertidor de frecuencia se detendra y
activara una alarma de fin de curva [A 94].
Mediante una salida digital del convertidor
de frecuencia o mediante el bus de comuni-
cacién en serie, se puede comunicar una

alarma a otro equipo.

[3] [ Reinic. alarma | El convertidor de frecuencia se detendra y
man. activara una alarma de fin de curva [A 94].
Mediante una salida digital del convertidor
de frecuencia o mediante el bus de comuni-
cacién en serie, se puede comunicar una

alarma a otro equipo.

AVISO!

El rearranque automaético restaurard la alarma y arrancara
el sistema de nuevo.

AVISO!

No ajuste 74-20 Modo Reset como [13] Reinicio autom.
infinito cuando 22-50 Func. fin de curva esté ajustado como
[2] Alarma. Eso haria que el convertidor de frecuencia
conmutase continuamente entre marcha y parada cuando
se detectase un fin de curva.

AVISO!

Si el convertidor de frecuencia esta equipado con un
bypass de velocidad constante, con una funcién de bypass
automatico que activa el bypass si el convertidor de
frecuencia experimenta una situacién persistente de
alarma, asegurese de desactivar la funcién de bypass
automatico si se ha seleccionado [2] Alarma o [3] Reinicio
de alarma man. como Funcién de fin de curva.

22-51 Retardo fin de curva

Range: Funcién:
10s*| [0 - Cuando se detecta una condicion de final de
600 s] curva, se activa un temporizador. Cuando

transcurre el tiempo ajustado en este parametro,
y el estado de Fin de curva se ha estabilizado en
todo el periodo, se activara la funcién ajustada
en el 22-50 Func. fin de curva. Si la condicion
desaparece antes de que transcurra el tiempo
del temporizador, éste se reinicia.
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3.19.6 22-6* Deteccion de correa rota

La deteccion de correa rota puede utilizarse tanto en
sistemas de lazo abierto como en sistemas de lazo cerrado,
para bombas y ventiladores. Si el par motor estimado se
encuentra por debajo del valor de par de correa rota
(22-61 Par correa rota) y la frecuencia de salida del
convertidor de frecuencia es mayor o igual a 15 Hz, se
lleva a cabo la funcién de correa rota (22-60 Func. correa
rota).

22-60 Func. correa rota

Selecciona la accién que se debe realizar si se detecta la correa
rota.
Option: Funcién:
[0] [ No

[1] | Advertencia

El convertidor de frecuencia seguira
funcionando, pero activara una advertencia de
correa rota [W95]. Mediante una salida digital
del convertidor o mediante el bus de comuni-
cacién en serie, se puede comunicar una
advertencia a otro equipo.

El convertidor de frecuencia se detendrd y
activara una alarma de correa rota [A 95].
Mediante una salida digital del convertidor de
frecuencia o mediante el bus de comunicacion

[2] | Desconexion

en serie, se puede comunicar una alarma a

22-62 Retardo correa rota

Range: Funcién:
10s| [0-600s]

Ajusta el tiempo durante el que tienen que
estar activas las condiciones de Correa rota
para que se realice la accion seleccionada en
el 22-60 Func. correa rota.

3.19.7 22-7* Proteccién de ciclos cortos

En algunas aplicaciones, suele ser necesario limitar el
numero de arranques. Una forma de hacerlo es garantizar
un tiempo minimo de funcionamiento (tiempo entre un
arranque y una parada) y un intervalo minimo entre
arranques.

Esto significa que cualquier comando normal de parada
puede ser anulado por 22-77 Tiempo ejecucién min. y que
cualquier comando normal de arranque (arranque /
velocidad fija / mantener) puede ser anulado por

22-76 Intervalo entre arranques.

Ninguna de las dos funciones estara activa si los modos
Hand On u Off se han activado mediante el LCP. Si se
selecciona Hand On u Off, los dos temporizadores se
reiniciaran a 0 y no comenzaradn a contar hasta que se
pulse [Auto on] y se aplique un comando de arranque
activo.

22-75 Proteccidn ciclo corto

otro equipo. Option: Funcién:
AVI S OI [0] [ Desactivado | El temporizador ajustado en el 22-76 Intervalo
¢ entre arranques esta desactivado.
No ajuste 74-20 Modo Reset como [13] Reinicio autom.
infinito cuando 22-60 Func. correa rota esté ajustado como (1] | Activado | El temporizador ajustado en el 22-76 Intervalo
[2] Desconexién. Eso haria que el convertidor de frecuencia entre arranques esta activado.

conmutase continuamente entre marcha Yy parada cuando
se detectase una correa rota.

AVISO!

Si el convertidor de frecuencia esta equipado con un
bypass de velocidad constante, con una funcién de bypass
automatico que activa el bypass si el convertidor de
frecuencia experimenta una condicién persistente de
alarma, asegurese de desactivar la funcién de bypass
automadtico si se ha seleccionado [2] Desconexién como
funcién de correa rota.

22-61 Par correa rota

Range: Funcién:
10 %*

[0 - 100 %] | Ajusta el par de correa rota como

porcentaje del par nominal del motor.

22-76 Intervalo entre arranques

Range: Funcién:
Size related* | [par. 22-77 - | Ajusta el tiempo minimo deseado
3600 s] entre dos arranques. Cualquier

comando de arranque normal
(arranque / velocidad fija /
mantener) serd descartado hasta
que transcurra el tiempo ajustado.

22-77 Tiempo ejecucién min.

Range: Funcién:
0s*| [0-par. [Ajusta el tiempo minimo de funcionamiento
22-76 s] deseado después de un comando de arranque

normal (arranque / velocidad fija / mantener).
Cualquier comando normal de parada se
descartara hasta que transcurra el tiempo
establecido. El temporizador comenzard a
contar tras un comando de arranque normal
(arranque / velocidad fija / mantener).

El temporizador serd anulado por un comando
de inercia (inversa) o de bloqueo externo.
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AVISO! frecuencia y se ajusta para el funcionamiento en lazo

No funciona en modo de cascada cerrado sin compensacion de caudal.

22-78 Anul. tiempo minimo de func. N

Option: Funcién:

130BA383.11

[0] Desactivado
[1] Activado

22-79 Valor anul. tiempo minimo de func.

Range: Funcién:
0 ProcessCtrlUnit* | [-999999.999 - 999999.999
ProcessCtrlUnit]

3.19.8 22-8* Compensacion de caudal

A veces no es posible colocar un transductor de presién en llustracién 3.52

un lugar remoto del sistema y solo puede colocarse cerca
de la salida de la bomba o del ventilador. La compen-

sacion de caudal funciona ajustando el valor de consigna Pueden emplearse dos métodos, en funcion de si se
de acuerdo con la frecuencia de salida, que es casi propor- conoce o no la velocidad en el punto de trabajo del
cional al caudal, compensando asi las pérdidas mas disefio del sistema.

elevadas que se producen con caudales mas altos.

Hoisexo (presion necesaria) es el valor de consigna para el
funcionamiento en lazo cerrado (PI) del convertidor de

Velocidad en punto de disefio | Velocidad en punto de disefio

Parametro utilizado
CONOCIDA DESCONOCIDA

(22-80 Compensacién de caudal)

(22-81 Aproximacion curva cuadrada-lineal)
(22-82 Calculo punto de trabajo)
(22-83 Velocidad sin caudal [RPM]/22-84 Velocidad sin caudal [Hz])
(22-85 Velocidad punto disefio [RPM]/22-86 Velocidad punto disefio [Hz])
(22-87 Presién a velocidad sin caudal)

+ |+ [+

+ |+ [+ [+ |+

(22-88 Presién a velocidad nominal) -

(22-89 Caudal en punto de disefo) -

+ [+ [+ [+

(22-90 Caudal a velocidad nominal) -

Tabla 3.25 Velocidad en el punto de disefio Conocida / Desconocida

22-80 Compensacion de caudal 22-81 Aproximacién curva cuadrada-lineal

Option: Funcién: Range: Funcién:

[0] | Desactivado | Compensacion del valor de consigna no activa. 100 %* | [0 - 100 %] | Ejemplo 1:
El ajuste de este parametro permite ajustar

Al

Activado La compensacion del valor de consigna esta

. . . . la forma de la curva de control.
activa. Al activar este parametro, se permite el
. . . 0 = Lineal
funcionamiento con valor de consigna
100 % = Forma ideal (tedrica).

compensado por caudal.

AVISO!

No visible en funcionamiento en cascada.
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H (altura)

130BA388.11

Curva de control

Q (caudal)
llustracién 3.53

22-82 Calculo punto de trabajo
Option: Funcién:

Ejemplo 1:

Haltura)

HDISENOValor
de consigna

HMIN
P22-83/
P22-81
P22-87

Curva de control

Qlcaudal)
llustracién 3.54 Se conoce la velocidad en el
punto de trabajo de disefio del sistema

A partir de la hoja de datos que muestra las
caracteristicas del equipo determinado a
distintas velocidades, la simple lectura
transversal a partir del punto Hpisexo y del
punto Qpisexo Nos permite encontrar el punto
A, que es el punto de trabajo de disefio del
sistema. Es necesario identificar las caracte-
risticas de la bomba en este punto y programar
la velocidad asociada. Cerrando las valvulas y
ajustando la velocidad hasta alcanzar Hwmin. es
posible identificar la velocidad en el punto sin
caudal.

El ajuste de 22-81 Aproximacion curva cuadrada-
-lineal permite entonces ajustar infinitamente la
forma de la curva de control.

Ejemplo 2:

No se conoce la velocidad en el punto de
trabajo de disefio del sistema: cuando no se
conoce la velocidad en el punto de trabajo de
diseno del sistema, es necesario determinar
otro punto de referencia en la curva de control
utilizando la hoja de datos. Mirando la curva de
la velocidad nominal y representando
graficamente la presion de disefo (Hpisero,
Punto C) es posible determinar el caudal a esa
presion QnominaL. De igual modo, representando
graficamente el caudal de disefio (Qpisexo,

22-82 Calculo punto de trabajo

Option:

Funcién:

Punto D) es posible determinar la presion
Hpisexo a ese caudal. Conociendo estos dos
puntos de la curva de la bomba, ademas de
Hwmin, como se indica mas arriba, el convertidor
de frecuencia es capaz de calcular el punto de
referencia B y, por lo tanto, representar
gréficamente la curva de control, a la que se
sumara el punto de trabajo de disefo del
sistema A.

HESP
2283

Valor de consigna

)
~
1308A387.11

%
N\
HMIN (.
P22-83/ |
p2284 Curva de control |
P22.87
QDISENO QESP  Q(caudal)
P28 P22:90

llustracién 3.55

—
=]

Desactivado

Célculo del punto de trabajo no activo. Para
utilizar cuando se conozca la velocidad en el
punto de disefio (consulte Tabla 3.25).

—_
—

Activado

El célculo del punto de trabajo esté activo. Al
habilitar este pardmetro se permite el calculo
del punto de trabajo de disefio del sistema a la
velocidad de 50 / 60 Hz, a partir del conjunto
de datos de los 22-83 Velocidad sin caudal
[RPM], 22-84 Velocidad sin caudal [Hz],

22-87 Presién a velocidad sin caudal,

22-88 Presion a velocidad nominal, 22-89 Caudal
en punto de disefio y 22-90 Caudal a velocidad
nominal.

22-83 Velocidad sin caudal [RPM]

Range: Funcién:

Size [O- Resolucién 1 rpm.

related* | par. Se debe introducir aqui la velocidad del
22-85 motor, en rpm, para la cual el caudal es
RPM] cero y se alcanza la presiéon minima Hwin.

Alternativamente, puede introducirse la
velocidad en Hz en el 22-84 Velocidad sin
caudal [Hz]. Si se decide utilizar rpm en el
0-02 Unidad de velocidad de motor,
entonces debe utilizarse también el

22-85 Velocidad punto disefio [RPM]. El
cierre de las vélvulas y la reduccion de la
velocidad hasta alcanzar la presion minima
Hwmin determinara este valor.
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22-84 Velocidad sin caudal [Hz]

22-87 Presion a velocidad sin caudal

conseguido la presion minima Hwvin debe
especificarse aqui en Hz. Alternativamente,
puede introducirse la velocidad en rpm en
el 22-83 Velocidad sin caudal [RPM]. Si se
decide utilizar Hz en el 0-02 Unidad de
velocidad de motor, entonces también debe
utilizarse el 22-86 Velocidad punto diseiio
[Hz]. El cierre de las valvulas y la reduccion
de la velocidad hasta alcanzar la presion
minima Hmin determinara este valor.

22-85 Velocidad punto disefio [RPM]

Range: Funcién:

Size [ par. Resolucién 1 rpm.

related*  [22-83 - | 55 o5 visible cuando el 22-82 Cdlculo
gy punto de trabajo estd ajustado a
RPM]

Desactivado. Se debe introducir aqui, en
rpm, la velocidad del motor a la que se
alcanza el punto de trabajo de disefio del
sistema. Alternativamente, puede
introducirse la velocidad en Hz en el
22-86 Velocidad punto diseio [Hz]. Si se
decide utilizar rpm en el 0-02 Unidad de
velocidad de motor, entonces debe
utilizarse también el 22-83 Velocidad sin
caudal [RPM].

22-86 Velocidad punto disefio [Hz]

Range: Funcién:

Size [ par. Resolucion 0,033 Hz.

related® " 22-64 - Solo es visible cuando el 22-82 Cdlculo
2205 45118 punto de trabajo esta ajustado a
Hz]

Desactivado. Debe introducirse aqui la
velocidad del motor, en Hz, a la que se
alcanza el punto de trabajo de disefio del
sistema. Alternativamente, puede
introducirse la velocidad en rpm en el
22-85 Velocidad punto disefio [RPM]. Si se
decide utilizar Hz en el 0-02 Unidad de
velocidad de motor, entonces también
debe utilizarse el 22-83 Velocidad sin
caudal [RPM].

Range: Funcién: Range: Funcién:

Size [O- Resolucién 0,033 Hz. 0*| [0 - par. 22-88 ] | Especifique la presion Hwin que

related* | par. 1a vallbaidkel dil sier a [ @l s e corresponde a la velocidad sin caudal en
22-86 detenido efectivamente el caudal y se ha unidades de referencia/realimentacion.
Hz]

Consulte también el punto D de 22-82 Cdlculo punto de
trabajo.

22-88 Presion a velocidad nominal

Range:

999999.999 *

Funcién:
[ par. 22-87 - Introduzca el valor correspon-
999999.999 ] diente a la presién a velocidad

nominal, en unidades de
referencia / realimentacion.
Este valor puede definirse
utilizando la hoja de datos de
la bomba.

Consulte 22-88 Presién a velocidad nominal punto A.

22-89 Caudal en punto de disefio

Range:

Funcién:

0*

[0 - 999999.999 ]

Caudal en el punto de disefio (sin
unidades).

Consulte también el punto C de 22-82 Cdlculo punto de
trabajo.

22-90 Caudal a velocidad nominal

Range:

Funcién:

0 *

[0 - 999999.999 ]

Introduzca el valor correspondiente al
Caudal a velocidad nominal. Este valor
puede definirse utilizando la hoja de
datos de la bomba.
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3.20 Parametros 23-** Funciones basadas
en el tiempo

3.20.1 23-0* Acciones temporizadas

Utilice Acciones temporizadas para las acciones que
necesitan realizarse de forma diaria o semanal, p. €j.,
referencias distintas a horas laborables / no laborables. Se
pueden programar hasta 10 acciones temporizadas en el
convertidor de frecuencia. El nimero de Accién
temporizada se selecciona en la lista cuando se entra en el
grupo de pardmetros 23-0* desde el LCP. A continuacion,
23-00 Tiempo activ.-23-04 Repeticion hace referencia al
numero de Accién temporizada seleccionado. Cada Acciéon
temporizada se divide en una hora de inicio y una hora de
fin, en las que se pueden realizar dos acciones distintas.

El control del reloj (grupo de parametros 0-7* Ajustes del
reloj) de Acciones temporizadas puede anularse de
Acciones temporizadas autom. (controladas por reloj) a
Acciones temporizadas desactivadas, Acciones constantes OFF
o Acciones constantes ON bien en 23-08 Modo de acciones
temporizadas o con comandos aplicados a las entradas
digitales ([68] Acciones temporizadas desactivadas, [69]
Acciones constantes OFF o [70] Acciones constantes ON, en

el grupo de pardmetros 5-1* Entradas digitales.

Las lineas de pantalla 2 y 3 del LCP muestran el estado del
modo de Acciones temporizadas (0-23 Linea de pantalla
grande 2 y 0-24 Linea de pantalla grande 3, ajuste [1643]
Estado de acciones temporizadas).

AVISO!

Un cambio en el modo a través de las entradas digitales
solo puede tener lugar si 23-08 Modo de acciones
temporizadas se ajusta en [0] Acciones temporizadas autom.
Si se aplican comandos simultdneamente a las entradas
digitales para Constante OFF y Constante ON, el modo de
Acciones temporizadas cambiara a Acciones temporizadas
autom. y no se tendran en cuenta los dos comandos.

Si 0-70 Fecha y hora no esta ajustado o el convertidor de
frecuencia esta ajustado en el modo HAND u OFF (p. €j., a
través del LCP), el modo de Acciones temporizadas pasara
a Acciones temporizadas desactivadas.

Las Acciones temporizadas tienen mayor prioridad que las
mismas acciones / comandos activados por las entradas
digitales o por el controlador de légica inteligente.

Las acciones programadas en Acciones temporizadas se
combinan con las acciones correspondientes de entradas
digitales, cédigo de control a través de bus y controlador
de l6gica inteligente, segun las reglas de combinacion
ajustadas en el grupo de pardmetros 8-5%, Digital / Bus.

AVISO!
El reloj (grupo de pardmetros 0-7*) debe estar correc-

tamente programado para que las acciones temporizadas
funcionen correctamente.

AVISO!

Si se instala una tarjeta de opcion MCB 109 deE/ S
analdgica, se incluye una bateria de respaldo para la fecha
y la hora.

AVISO!

La herramienta de configuracién para PC de contiene una
guia especial para la programacién sencilla de acciones
temporizadas.

23-00 Tiempo activ.

Matriz [10]

Range: Funcién:

Size [0- |Ajusta la hora de inicio para la Accién
related* 0] temporizada.

AVISO!

El convertidor de frecuencia no tiene
alimentacion de respaldo para la
funcién de reloj, y la fecha y hora
ajustadas se reiniciaran al valor
predeterminado (01-01-2000 00:00)
después de un apagén, a menos que
esté instalado un médulo de reloj de
tiempo real con alimentacién de
respaldo. En el 0-79 Fallo de reloj, es
posible programar una Advertencia, en
caso de que el reloj no se haya
ajustado correctamente, p. ej., después
de un apagén.

23-01 Accién activ.

Indexado [10]

Option: Funcién:
Seleccionar la accién durante el
tiempo de activacion. Consulte el
13-52 Accién Controlador SL para ver
la descripcion de las opciones.

[0] Desactivado

[1] Sin acciéon

[2] Seleccién de ajuste 1

[3] Seleccién de ajuste 2

[4] Seleccién de ajuste 3

[5] Seleccién de ajuste 4

[10
[11

] | Selec. ref. presel. 0

1
[12] [ Selec. ref. presel. 2

1

]

Selec. ref. presel. 1

[13
[14

Selec. ref. presel. 3

Selec. ref. presel. 4

164 MG200505 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Dt

Descripciéon del parametro

Guia de programacién del convertidor de frecuencia VLT® AQUA

23-01 Accibén activ.

23-02 Tiempo desactiv.

Indexado [10] Matriz [10]

Option: Funcién: Range: Funcién:

[15] [ Selec. ref. presel. 5 Size [0- |Ajustala hora de finalizacion para la Accion
[16] | Selec. ref. presel. 6 related* 0] temporizada.

[17] [ Selec. ref. presel. 7 AVlSO!

[18] | Seleccionar rampa 1 El convertidor de frecuencia no tiene
(o] || Sefsedionen clige 2 alimentacion de respaldo para la

[22] | En funcionamiento funcién de reloj, y la fecha y hora

(23] | Func. sentido inverso ajustadas se reiniciaran al valor

[24] | Parada predeterminado (01-01-2000 00:00)

[26] |DC Brake después de un apagdn, a menos que
[27] [Inercia esté instalado un médulo de reloj de
[32] [Aj. saldig. A baja tiempo real con alimentacién de

[33] | Aj. sal.dig. B baja respaldo. En el 0-79 Fallo de reloj, es
[34] [Aj. saldig. C baja posible programar una Advertencia, en
1351 |Aj. saldig. D baja caso de que el reloj no se haya

136] | Aj. sal.dig. E baja ajustado correctamente, p. ej.,, después
[37] | Aj. sal.dig. F baja de un apagén.

[38] [Aj. saldig. A alta

[40] [Aj. saldig. C alta

- - Matriz [10]
[41] [Aj. saldig. D alta L . . . .
Consulte 23-01 Accidn activ. para ver las acciones disponibles.

[42] [Aj. sal.dig. E alta . N

[43] | Aj. saldig. F alta Option: Funcion:

[60] |Reset del contador A | oy * | Desactivado |

[80] [Modo reposo Indexado [10]

[90] [Aj. modo bypass ECB . ..

[91] [Aj. modo conv. ECB Option: Funcién:

[100] | Reiniciar alarmas Seleccione a qué dia(s) se aplica la accion

temporizada. Especifique los dias
AVISOI laborables/no laborables en los 0-81 Dias
Para las opciones [32] - [43], consulte también el grupo de laborables, 0-82 Dias laborables adicionales
parametros 5-3*, Salidas digitales y 5-4%, Relés. y 0-83 Dias no laborables adicionales.
[0] | Todos los dias

Dias laborables

—
—

—
N

Dias no laborables

Lunes

=

Martes

—
Ul

Miércoles

—
o))

Jueves

—
~

Viernes

Sébado

—
(o)

=
o)

Domingo
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3.20.2 23-1* Mantenimiento

El uso y desgaste hace necesaria la inspeccién periédica y el mantenimiento de los elementos de la aplicacién, p. ej., los
cojinetes del motor, los sensores de realimentacion y las juntas o los filtros. Con el Mantenimiento preventivo, los intervalos
de servicio pueden programarse en el convertidor de frecuencia. El convertidor de frecuencia mostrard un mensaje cuando
sea necesario realizar el mantenimiento. Pueden programarse 20 acontecimientos de mantenimiento preventivo en el
convertidor de frecuencia. Para cada Acontecimiento se debe especificar lo siguiente:

. Elemento de mantenimiento (p. ej., «Cojinetes del motor»)
. Accién de mantenimiento (p. ej., «Sustituir»)
. Base del tiempo de mantenimiento (p. €], «<Horas de funcionamiento» o una fecha y hora especificas)

. Intervalo temporal del mantenimiento o fecha y hora del proximo mantenimiento

AVISO!

Para desactivar un acontecimiento de mantenimiento preventivo, el 23-12 Base tiempo mantenim. asociado a él se debe
ajustar como [0] Desactivado.

Se puede programar el mantenimiento preventivo desde el LCP, pero se recomienda utilizar la herramienta de control de
movimientos para PC de VLT .

M oeea-wervoser-vpsornre ]
N
o
File Edit  View Insert Communication Tools  OptionsHelp %
o
EEEN EEEEN EEE EEN. o000 12O 2
';‘reofj\ggtfk ID Name Setup 1 Setup 2 Setup 3 Setup 4
2310.0 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
&= Xthég%ePer:ISVE 2310.1 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
= X X 2310.2 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
: f)(:):;;z:é?lmlay 2310.3 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
F— m Brakes 23104 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
E— M Reference / Ramps 2310.5 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ m Limits / Warnings 23106 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ m Digital In/Out 2310.7 Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
M Analog In/Out 2310.8 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
E— m Comm. andOptions 23109 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
F—m Smart logic 2310.10  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[F— m Special Functions 2310.11 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ Drive Information 2310.12  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ m Data Readouts 2310.13  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[F— m Info & Readouts 2310.14  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[—m Drive Closed Loop 2310.15  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ M Ext. Closed Loop 2310.16  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
M Application Functions 231017 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[1—m Time-based Functions 2310.18  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
= TirrTed Actions 2310.19  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
: m::::z:::zz Reset 2311.0 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
m Energy Log 2311.2 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
B Trending 23113 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
W Payback Counter 23114 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
F—m Cascade Controller 23115 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
F—u Water Application Functions 2311.6 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
[f— M Cascade Controller

llustracién 3.56

El LCP indica (con el icono de una llave inglesa y una M) cuando es el momento de realizar una acciéon de mantenimiento
preventivo, que puede programarse para que se indique en una salida digital, en el grupo de pardmetros 5-3*. El estado del
mantenimiento preventivo puede leerse en el 16-96 Céd. de mantenimiento. Las indicaciones de mantenimiento preventivo
se pueden reiniciar desde una entrada digital, desde el bus del FC o manualmente desde el LCP, a través de 23-15 Cddigo
reinicio mantenim..
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Se puede ver un Registro de mantenimiento con los Ultimos 10 registros en el grupo de pardmetros 18-0* y mediante la
tecla de registro de alarmas del LCP, tras seleccionar Registro de mantenimiento.

AVISO!

Los acontecimientos de mantenimiento preventivo se definen en una matriz de 20 elementos. Por tanto, cada aconteci-
miento de mantenimiento preventivo debe utilizar el mismo indice de elementos de matriz de 23-10 Elemento de mantenim.

a 23-14 Fecha y hora mantenim..

23-10 Elemento de mantenim.

23-11 Accién de mantenim.

[2]

Rodamientos del ventilador

Matriz [20] Matriz [20]
Option: Funcién: Option: Funcién:
Matriz de 20 elementos [5] | Revisar
que se muestra bajo el [6] |Renovar
numero de parametro en [71 | Comprobar
la pantalla. Pulse [OK] y [20] | Texto mantenim. O
desplacese por los [21] | Texto mantenim. 1
elementos mediante [«], 1221 | Texto mantenim. 2
], [Aly[V]. [23] | Texto mantenim. 3
Seleccione el elemento [24] | Texto mantenim. 4
que debe asociarse al [25] | Texto mantenim. 5
acontecimiento de . )
. . 23-12 Base tiempo mantenim.
mantenimiento preventivo.
Matriz [20]
[1] [ Rodamientos del motor
Option: Funcién:

[3]

Rodamientos de bomba

[4]

Viélvula

[5]

Transmisor de presion

[6]

Transmisor de caudal

[7]

Temperatura transm.

[8]

Juntas de bomba

[9]

Correa del ventilador

[10]

Filtro

(1]

Ventilador de refrig. del
convertidor

[12]

Comprob. estado sistema

[13]

Garantia

[20]

Texto mantenim.

[21]

Texto mantenim.

[22]

Texto mantenim.

[23]

Texto mantenim.

[24]

Texto mantenim.

[25]

nihd|lwiNn|—=]O

Texto mantenim.

23-11 Accién de mantenim.

Seleccion de la base temporal que se
asociara al acontecimiento de manteni-
miento preventivo.

[0] | Desactivado [0] Desactivado se debe utilizar para
desactivar el acontecimiento de manteni-

miento preventivo.

[1] | Horas
funcionam.

[1] Horas de funcionamiento es el nimero de
horas que el motor ha estado funcionando.
Las horas de funcionamiento no se reinician
al encender. El Intervalo de tiempo de
mantenimiento debe especificarse en

23-13 Intervalo tiempo mantenim..

[2] | Horas de
funciona-

[2] Horas de funcionamiento es el nimero de
horas que el convertidor de frecuencia ha
miento estado funcionando. Las horas de funciona-
miento no se reinician al arrancar. El
Intervalo de tiempo de mantenimiento debe
especificarse en 23-13 Intervalo tiempo

mantenim..

[3] | Fecha y hora [3] Fecha y hora utiliza el reloj interno. La
fecha y la hora de la préxima operacién de
mantenimiento deben especificarse en

23-14 Fecha y hora mantenim..

Matriz [20]

Option: Funcién:
Seleccione la accién que debe
asociarse al acontecimiento de
mantenimiento preventivo.

[1] | Lubricar

[2] [ Limpiar

[3] [ Sustituir

[4] | Inspeccionar/comprobar
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23-13 Intervalo tiempo mantenim. 23-15 Coddigo reinicio mantenim.

El acontecimiento de mantenimiento
preventivo estd configurado para el lunes a
las 8:00. 23-12 Base tiempo mantenim. es [2]
Horas de funcionamiento y 23-13 Intervalo
tiempo mantenim. es 7 x 24 horas = 168
horas. El siguiente acontecimiento de

martes a las 9:00, la siguiente ocurrencia se

producira el siguiente martes a las 9:00.

mantenimiento indicado sera el préximo Matriz [6]
lunes a las 8:00. Si este acontecimiento de Range: Funcién:
mantenimiento no se reinicia hasta el 0*| [0-01]6 textos individuales (Texto mantenim. 0..Texto

23-14 Fecha y hora mantenim.

Matriz [20] Option: Funcién:
Range: Funcién: Configure este parametro como [1] Reiniciar para
1 - Ajuste del intervalo asociado al aconteci- reiniciar el Codigo de mantenimiento en
h* [2147483647 | miento de mantenimiento preventivo 16-96 Cod. de mantenimiento y reiniciar el
h] actual. Este parametro solo se utiliza si se mensaje que se muestra en el LCP. Este
ha seleccionado [1] Horas de funcionamiento parametro cambiard a [0] No reiniciar cuando se
o [2] Horas de funcionamiento en 23-12 Base pulse [OK].
tiempo mantenim.. El temporizador se pone [0 | No reiniciar
a cero desde 23-15 Cddigo reinicio 111 | Reiniciar
mantenim.. I
S AVISO!

Al reiniciar los mensajes, Elemento de mantenimiento,
Accion y Fecha / Hora de mantenimiento no quedan
cancelados. 23-12 Base tiempo mantenim. se configura
como [0] Desactivado.

23-16 Texto mantenim.

mantenim. 5) pueden escribirse para su uso en
23-10 Elemento de mantenim. o 23-11 Accion de
mantenim..

El texto se escribe de acuerdo con las directrices

Matriz [20] de 0-37 Texto display 1.
Range: Funcién:

Size [0 - | Ajuste la fecha y la hora del préximo aconteci- 3.20.3 23-5*% Registro de energl'a

related* 0] miento de mantenimiento, si el
Aco,nteamlento de mantenimiento preventivo El convertidor de frecuencia estd acumulando
estd basado en feChzf / hora. El formato de continuamente el consumo del motor controlado
US(EE) C RS2 CEIENTE 618 (] (Aeliielio 6 basandose en la potencia real entregada por él.
fecha, mientras que el formato de hora
depende del ajuste de 0-72 Formato de hora. - .,

Estos datos pueden ser utilizados para una funcién de
AVISO! Registro de energia, permitiendo al usuario comparar y
El convertidor de frecuencia no tiene estructurar la informacién sobre el consumo de energia en
alimentacién de respaldo para la funcién relacién con el tiempo.
de reloj, y la fecha y hora ajustadas se
reiniciaran al valor predeterminado Hay bdsicamente dos funciones:
(01-01-2000 00:00) después de un
apaf_;on. En el 0-79 Fallo de reloj, e‘s - Los datos relacionados con un periodo prepro-
posible programar fma Advertenc‘la, ) gramado, definidos por una fecha y hora de inicio
caso de que el reloj no se haya ajustado
correctamente, p. ej., después de un - Los datos relacionados con un periodo
apagén predefinido en tiempo pasado, p. €], los ultimos
La hora ajustada debe ser al menos una siete dias dentro del periodo preprogramado.
hora posterior a la hora real. Para cada una de las dos funciones anteriores, los datos se
almacenan en un nimero de contadores, que permite
AVISO! seleccionar un marco temporal y una division en horas,
Si se instala una tarjeta de opcion MCB dias 0 semanas. » )
109 de E / S analégica, se incluye una El periodo / division (resolucion) puede ajustarse en el
’ e . rs

bateria de respaldo para la fecha y la 23-50 Resolucidn registro energia.
hora.
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Los datos se basan en el valor registrado por el contador
de kWh del convertidor de frecuencia. El valor de este
contador se puede leer en 15-02 Contador KWh, que
contiene el valor acumulado desde el primer arranque o
desde el ultimo reinicio del contador (15-06 Reiniciar
contador KWh).

Todos los datos para el Registro de energia se almacenan
en contadores que pueden leerse en 23-53 Registro energia.

= kwh 1308A282.10

(P 15-02, contador de KWh)

Contador 6

Contador 5

Contador 4

Contador 3

Contador 2

Contador 1

Contador 0

[ .

Dias

llustracién 3.57

El contador 00 siempre contiene los datos mas antiguos.
Los contadores cubren un periodo de las XX:00 a las XX:59,
si se expresa en horas, o de 00:00 a 23:59, si se expresa en
dias.

Segun se registren las Ultimas horas o los Ultimos dias, los
contadores cambian de contenido a las XX:00 de cada hora
o a las 00:00 de cada dia.

El contador con el indice més alto siempre estara sujeto a
actualizaciéon (contiene datos de la hora real desde las XX:
00 o del dia real desde las 00:00).

El contenido de los contadores puede mostrarse como
barras en el LCP. Seleccione Mend rdpido, Registros, Registro
de energia: Tendencia bin continuos / Tendencia bin
temporizados / Comparacion de tendencias.

23-50 Resolucion registro energia

Option: Funcién:

Seleccione el tipo de periodo que desee para
registrar el consumo. [0] Hora del dia, [1] Dia
de la semana o [2] Dia del mes. Los contadores
contienen los datos de registro desde la

fecha / hora programada como inicio

(23-51 Inicio periodo) y los nimeros de horas /
dias, como esté programado (23-50 Resolucién
registro energia).

El registro comenzara en la fecha programada
en 23-51 Inicio periodo y continuard hasta que
haya pasado un dia / una semana / un mes.
[5] Ultimas 24 horas, [6] Ultimos 7 dias o [7]
Ultimas 5 semanas. Los contadores contienen
datos desde un dia, una semana o cinco
semanas atras y hasta el momento real.

El registro comenzara en la fecha programada
en 23-51 Inicio periodo. En cualquier caso, la
division del periodo se referird a horas de
funcionamiento (tiempo en el que el
convertidor de frecuencia estd conectado).

[0] | Hora del dia

[1] | Dia de la
semana

[2] | Dia del mes

[5] | Ultimas 24
horas

[6] | Ultimos 7
dias

[71 | Ultimas 5
semanas

AVISO!

El convertidor de frecuencia no tiene alimentacion de
respaldo para la funcién de reloj, y la fecha y hora
ajustadas se reiniciaran al valor predeterminado
(01-01-2000 00:00) después de un apagdn, a menos que
esté instalado un médulo de reloj de tiempo real con
alimentacion de respaldo. Por tanto, el registro se detendra
hasta que la fecha / hora vuelva a ajustarse en 0-70 Fecha
y hora. En el 0-79 Fallo de reloj, es posible programar una
Advertencia, en caso de que el reloj no se haya ajustado
correctamente, p. €j,, después de un apagon.

23-51 |Inicio periodo

Range: Funcién:
Size [0 - | Ajuste la fecha y hora en la que el Registro
related* 0] de energia comienza a actualizar los

contadores. El primer dato se almacenard en
el contador [00] y comenzara a la hora /
fecha programada en este parametro.

El formato de la fecha dependera del ajuste
de 0-71 Formato de fecha y del formato de
hora ajustado en 0-72 Formato de hora.
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AVISO!

Si se instala una tarjeta de opcién MCB 109 de E/S
analdgica, se incluye una baterfa de respaldo para la fecha
y la hora.

23-53 Registro energia

23-54 Reiniciar registro energia

Option: Funcién:

Seleccione [1] Reiniciar para reiniciar todos los
valores de los contadores del Registro de
energia que se muestran en 23-53 Registro
energia. Después de pulsar OK, el ajuste del
valor del pardmetro cambiard automaticamente
a [0] No reiniciar.

Matriz [31]
Range: Funcién:
0 [0 - Matriz con un nimero de elementos igual al

* 14294967295 ] | numero de contadores ([00]-[xx] bajo el
numero del pardmetro en la pantalla). Pulse
[OK] y desplacese por los elementos

mediante [A] y [V].

Elementos de matriz:

llustracién 3.59

Los datos del ultimo periodo se almacenan
en el contador de mayor indice.

Al apagar, todos los valores de contadores se
almacenan y se reanudan tras el siguiente
arranque.

[0

No reiniciar

Reiniciar

—
—

AVISO!

Todos los contadores se reinician cuando se cambia el
ajuste del 23-50 Resolucién registro energia. En caso de
desbordamiento, la actualizacién de los contadores se
detendra en el valor méximo.

AVISO!

Si se instala una tarjeta de opcién MCB 109 deE /S
analdgica, se incluye una bateria de respaldo para la fecha
y la hora.

3.20.4 23-6* Tendencias

Las tendencias se utilizan para controlar una variable de
proceso durante un periodo y para registrar la frecuencia
con la que los datos caen dentro de cada uno de los diez
intervalos de datos definidos por el usuario. Se trata de
una herramienta muy practica para saber rapidamente en
qué hay que centrarse para mejorar el funcionamiento.

Se pueden crear dos conjuntos de datos de Tendencias,
para poder comparar los valores actuales de una variable
de funcionamiento seleccionada con los datos de un
determinado periodo de referencia de la misma variable.
Este periodo de referencia puede preprogramarse

(23-63 Inicio periodo temporizado y 23-64 Fin periodo
temporizado). Los dos conjuntos de datos pueden leerse
desde 23-61 Datos bin continuos (actual) y 23-62 Datos bin
temporizados (referencia).

Es posible crear Tendencias para las siguientes variables de
funcionamiento:

- Potencia
- Corriente
- Frecuencia de salida
- Velocidad del motor

La funcién Tendencias incluye 10 contadores (que forman
un contenedor) para cada conjunto de datos, que
contienen los numeros de registros que reflejan con qué
frecuencia la variable de funcionamiento estd dentro de
cada uno de los 10 intervalos predefinidos. La ordenacion
se basa en un valor relativo de la variable.

El valor relativo de la variable de funcionamiento es
Real / Nominal * 100 %

para potencia y corriente, y

Real / Max. * 100 %

para frecuencia de salida y velocidad del motor.
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El tamafo de cada intervalo puede ajustarse indivi-
dualmente, pero de forma predeterminada sera del 10 %
para cada uno. La potencia y la corriente pueden
sobrepasar el valor nominal, pero estos registros se
incluiran en el contador del 90-100 % (MAX).

= Contador 9: +0

1 = contador 2: +0

TN => Contador 8: +6
0 1117 = Contador 7: +2
o Ft77117 = Contador 6: +1
1: : TT ! 1 'h—rr?—?—?—f—t"g Contador 5: +11
% At T TTTT T = contador 4: +0
{:i||':| ||||||||||=>cantanor3.+1
. SRR RNANEARRN
2opmmmm— r +
obe—e——_ L-I--Ll 4 LL =D Contador 1: +1
’ /(v‘ﬁil Fo T o cwer

I +s

thetttttettttttttttttttrett ©
llustracién 3.60

El valor de la variable de funcionamiento seleccionada se

registra una vez por segundo. Si un valor se ha registrado
como igual al 13 %, el contador «10-<20 %» se actualizara
con el valor «1». Si el valor permanece al 13 % durante 10
segundos, se aflade «10» al valor del contador.

El contenido de los contadores puede mostrarse como
barras en el LCP. Seleccione Menu rdpido =Registros:
Tendencia bin continuos / Tendencia bin temporizados /
Comparacién de tendencias.

AVISO!

Los contadores comienzan a contar cada vez que se
enciende el convertidor de frecuencia. Desconectar y
volver a conectar la alimentacién brevemente tras un
reinicio pondra a cero los contadores. Los datos de la
EEPROM se actualizan una vez cada hora.

23-60 Variable de tendencia

Option: Funcién:

Seleccione la variable de funcionamiento cuya
tendencia desee observar.

[0] | Potencia
[kwW] de referencia es la potencia nominal del

Potencia entregada al motor. El valor relativo

motor programada en 7-20 Potencia motor
[kW] o 1-21 Potencia motor [CV]. El valor real
se puede leer en 16-10 Potencia [kW] o
16-11 Potencia [HP].

[1] | Intensidad Intensidad de salida al motor. El valor relativo
[A] de referencia es la intensidad nominal del
motor programada en 1-24 Intensidad motor.
El valor real se puede leer en 16-14 Intensidad

motor.

[2] | Frecuencia Frecuencia de salida al motor. El valor relativo
[Hz] de referencia es la frecuencia maxima de

salida programada en 4-14 Limite alto veloc.

23-60 Variable de tendencia

Option: Funcién:
motor [Hz]. El valor real se puede leer en
16-13 Frecuencia.

[31 | Velocidad Velocidad del motor. El valor relativo de

motor [RPM] | referencia es la velocidad maxima del motor
programada en 4-13 Limite alto veloc. motor

[RPM].

23-61 Datos bin continuos

Range: Funcién:
0| [0-
* | 4294967295 ]

Matriz de 10 elementos ([0]-[9] bajo el
numero de parametro en la pantalla). Pulse
[OK] y desplacese por los elementos

mediante [A] y [Y].

10 contadores con la frecuencia de aparicion
de la variable de funcionamiento controlada,
clasificados de acuerdo con los siguientes
intervalos:

Contador [0]: 0-<10 %
Contador [1]: 10-<20 %
Contador [2]: 20-<30 %
Contador [3]: 30-<40 %
Contador [4]: 40-<50 %
Contador [5]: 50-<60 %
Contador [6]: 60-<70 %
Contador [7]: 70-<80 %
Contador [8]: 80-<90 %
Contador [9]: 90-<100 % o Max.

Los limites minimos anteriores de los
intervalos son los limites predeterminados.
Estos pueden modificarse en 23-65 Valor bin
minimo.

Comienzan a contar cuando el convertidor
de frecuencia es encendido por primera vez.
Todos los contadores pueden reiniciarse a 0
en 23-66 Reiniciar datos bin continuos.
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23-62 Datos bin temporizados 23-64 Fin periodo temporizado

[OK] y desplacese por los elementos

mediante [A]y [V].

10 contadores con la frecuencia de
aparicion de los datos de funcionamiento
monitorizados, ordenados de acuerdo con
los mismos intervalos que para 23-61 Datos
bin continuos.

Comienza a contar en la fecha / hora
programada en 23-63 Inicio periodo
temporizado y se detiene en la fecha / hora
programada en 23-64 Fin periodo
temporizado. Todos los contadores pueden
reiniciarse a 0 en 23-67 Reiniciar datos bin

Range: Funcién: Range: Funcién:
0*]| [0- Matriz de 10 elementos ([0]-[9] bajo el Size [O- Ajuste la fecha y la hora en la que el
4294967295 ] numero de parametro en la pantalla). Pulse related* 0] Andlisis de tendencias debe detener la

temporizados.
23-63 |Inicio periodo temporizado
Range: Funcién:
Size [0 - Ajuste la fecha y la hora en la que
related* 0] Tendencias comienza la actualizacién de

los contadores bin temporizados.

El formato de la fecha dependera del
ajuste de 0-71 Formato de fecha y del
formato de hora ajustado en 0-72 Formato
de hora.

AVISO!

El convertidor de frecuencia no tiene alimentacién de
respaldo para la funcién de reloj, y la fecha y hora
ajustadas se reiniciaran al valor predeterminado
(01-01-2000 00:00) después de un apagdn, a menos que
esté instalado un médulo de reloj de tiempo real con
alimentacion de respaldo. Por tanto, el registro se detendra
hasta que la fecha / hora vuelva a ajustarse en 0-70 Fecha
y hora. En el 0-79 Fallo de reloj, es posible programar una
Advertencia, en caso de que el reloj no se haya ajustado
correctamente, p. €j,, después de un apagoén.

AVISO!

Si se instala una tarjeta de opcién MCB 109 de E/ S
analdgica, se incluye una bateria de respaldo para la fecha
y la hora.

actualizacion de los contadores bin
temporizados.

El formato de la fecha dependera del ajuste
de 0-71 Formato de fecha y del formato de
hora ajustado en 0-72 Formato de hora.

AVISO!

Cuando se instala una tarjeta de opcién de E/S analégica
MCB 109, se incluye una bateria de respaldo para la fecha
y la hora.

23-65 Valor bin minimo

Range: Funcién:
Size [0- | Matriz de 10 elementos ([0]-[9] bajo el
related* 100 %] [ nimero de parametro en la pantalla). Pulse

[OK] y desplacese por los elementos

mediante [A] y [V].

Ajuste el limite minimo para cada intervalo
en 23-61 Datos bin continuos y 23-62 Datos
bin temporizados. Ejemplo: si se selecciona
[1] contador y se cambia el ajuste del 10 %
al 12 %, [0] contador se basara en el
intervalo 0-<12 % y [1] contador, en el
intervalo 12-<20 %.

23-66 Reiniciar datos bin continuos

Option: Funcién:

[0] | No reiniciar | Seleccione [1] Reiniciar para reiniciar todos los
valores de 23-61 Datos bin continuos.

Después de pulsar [OK], el ajuste del valor del
parametro cambiara automaticamente a [0] No
reiniciar.

[1] | Reiniciar

23-67 Reiniciar datos bin temporizados

Option: Funcién:

Seleccione [1] Reiniciar para reiniciar todos los
contadores de 23-62 Datos bin temporizados.
Después de pulsar [OK], el ajuste del valor del
parametro cambiara automaticamente a [0] No
reiniciar.

[0] | No reiniciar

[1] | Reiniciar
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3.20.5 23-8* Contador de rentabilidad

El incluye una funcién que permite obtener un célculo
estimado de la rentabilidad en casos en los que el
convertidor de frecuencia se instala en una planta ya
existente para garantizar un ahorro energético derivado
del cambio de control de velocidad fija a velocidad
variable. La referencia para el ahorro es un valor ajustado
para representar la potencia media entregada antes de la
actualizacion con el control de velocidad variable.

votencia nominai para
el tamafio de motor
usado (P 1-20/21)
Potencia de referencia (a
velocidad fija) (P 23-80)
producida con control
de velocidad variable
(véase P 16-10/11)

(C)

llustracién 3.61

La diferencia entre la potencia de referencia a velocidad
fija y la potencia real entregada con el control de
velocidad representa el ahorro real.

Resumen de parametros:

Como valor para el caso de la velocidad fija, el tamafo
nominal del motor (kW) se multiplica por un factor (%) que
representa la potencia entregada a velocidad fija. La
diferencia entre esta potencia de referencia y la potencia
real se acumula y se almacena. La diferencia de energia
puede leerse en 23-83 Ahorro energético.

El valor acumulado de la diferencia en consumo de energia
se multiplica por el coste de esta en moneda local y se
resta la inversion. Este cdlculo de ahorro de costes también
puede leerse en 23-84 Ahorro.

Ahorro de costes = (2, (Potencia de referencia - Potencia
real)) * Coste energético — Coste adicional

El punto de equilibrio (recuperacién) se produce cuando el
valor leido en el pardmetro pasa de negativo a positivo.

No es posible reiniciar el contador de ahorro energético,
pero si detenerlo en cualquier momento ajustando
23-80 Factor referencia potencia a 0.

Parametros para ajustes

Parametros para lecturas

Potencia nominal del motor

1-20 Motor Power [kW]

Ahorro energético 23-83 Ahorro energético

Factor de referencia de potencia
en %

23-80 Factor referencia potencia

Potencia real 16-10 Potencia [kW]/

16-11 Potencia [HP]

Gasto energético por kWh

23-81 Coste energético

Ahorro 23-84 Ahorro

Inversion 23-82 Inversidon

Tabla 3.26

23-80 Factor referencia potencia 23-82 Inversién

Range: Funcién: Range: Funcién:

100 %* [ [0 - Ajustar el porcentaje del tamafio nominal del 0 *| [0-999999999 ] | Ajustar el valor de la inversién realizada
100 %] | motor (ajustado en 1-20 Potencia motor [kW] o para actualizar la planta con control de

1-21 Potencia motor [CV]), que se supone que
representa la potencia media entregada hasta
el momento, funcionando a velocidad fija
(antes de actualizar al control de velocidad
variable).

Debe ajustarse a un valor distinto de cero
para que comience a contar.

23-81 Coste energético

Range: Funcién:
1*| [0-999999.99 ]

Ajuste el coste real de un kWh en moneda
local. Si el coste de la energia se cambia
posteriormente, influird en el calculo de
todo el periodo.

velocidad, en la misma moneda utilizada
en 23-81 Coste energético.

23-83 Ahorro energético

Range: Funcién:
0 kWh*| [0-0 Este parametro permite una lectura de la
kWh] diferencia acumulada entre la potencia de

referencia y la potencia real.

Si el tamano del motor se ajusta en CV
(1-21 Potencia motor [CV]), se utilizard el
valor equivalente en kW para el ahorro
energético.
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23-84 Ahorro

Range:

Funcién:

0 *

[0 - 2147483647 ]

Este parametro permite una lectura del
célculo basado en la ecuacién anterior
(en moneda local).

174
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3.21 Parametros 24-** Funciones de
aplicaciones 2

Grupo de parametros para la aplicacion de funciones de
control.

3.21.1 24-1* Bypass conv.

Funcién para activar contactores externos que permitan
realizar un bypass del convertidor de frecuencia y hacer
posible el control directo del motor en linea, en caso de
desconexion.

24-10 Funcién bypass convertidor

Option: Funcién:

Este parametro determina en qué circuns-
tancias se activara la funcién de bypass del
convertidor:

[0] | Desactivado

[1] | Activado Estando en funcionamiento normal, la Funcién

de bypass del convertidor se activara en las
siguientes condiciones:

En un bloqueo por alarma o en una
desconexion. Después de que se haya
realizado el nimero de intentos de reinicio
programado en 74-20 Modo Reset, o si el
temporizado de retardo de bypass

(24-11 Tiempo de retardo bypass conv.)
concluye antes de que se haya completado el
numero de intentos de reinicio.

Estando en Modo Incendio, la funcién bypass
se activard en las siguientes circunstancias:

Cuando se produzca una desconexion en
alarmas criticas, en inercia o si el transcurre el
temporizado de retardo de bypass antes de
que se hayan completado los intentos de
reinicio cuando [2] Activado en modo
Incendio. La Funcién de bypass actuara
cuando se produzca una desconexién por
alarmas criticas, en inercia o si transcurre el
temporizado de retardo de bypass antes de
que se hayan completado los intentos de
reinicio.

[2] | Act. (s6lo La funcién de bypass actuara cuando se
Incendio) produzca una desconexiéon por alarmas
criticas, en inercia o si transcurre el
temporizado de retardo de bypass antes de
que se hayan completado los intentos de
reinicio.

APRECAUCION

IMPORTANTE: después de activar la funcion bypass del
convertidor, la funcién de Parada segura (en la versiones
en las que se incluya) ya no cumple con la norma EN

954-1, Cat. 3 de instalaciones.

24-11 Tiempo de retardo bypass conv.

Range: Funcién:
0s*[ [O- Programable en incrementos de 1 s. Una vez que
600 s] | se activa la Funcién bypass de acuerdo con el

ajuste de 24-10 Funcidn bypass convertidor,
comienza el temporizado de retardo de bypass. Si
el se ha programado para un nimero de intentos
de rearranque, el temporizado continuara mientras
el intenta los reinicios. Si el motor se ha reiniciado
dentro del tiempo ajustado para el temporizado de
retardo de bypass, el temporizado se reinicia.

Si el motor falla al rearrancar y transcurre el
temporizado de retardo de bypass, se activara el
relé de bypass del convertidor que haya sido
programado para esta funcién en 5-40 Relé de
funcién. Si se ha programado también un Retardo
de relé en 5-41 Retardo conex, relé, Relé o

5-42 Retardo desconex, relé, Relé, entonces deberd
transcurrir también este tiempo antes de que el
relé se active.

Cuando no se hayan programado intentos de
reinicio, una vez terminado el temporizado
ajustado en este pardmetro, se activara el relé de
bypass del convertidor, que debera haber sido
programado como relé de bypass en 5-40 Relé de
funcién, Funcién de relé. Si se ha programado
también un retardo de relé en 5-41 Retardo conex,
relé, Retardo conex., Relé o 5-42 Retardo desconex,
relé, Relé, entonces debera transcurrir también este
tiempo antes de que el relé se active.
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3.22 Parametros 25-** Controlador de
cascada

Parametros para configurar el controlador de cascada
basico para el control secuencial de miultiples bombas.
Para acceder a una descripcién mds orientada a la
aplicacién y a ejemplos de cableado, consulte el capitulo
Ejemplos de aplicacién, apartado Controlador de cascada
bdsico en la Guia de disefio, MG20ONXYY.

Para configurar el controlador de cascada para el sistema
real y la estrategia de control deseada, se recomienda
seguir la secuencia siguiente comenzando por el grupo de
pardmetros 25-0* Ajustes del sistema 'y, a continuacion, el
grupo de pardmetros 25-5* Ajustes de alternancia. Estos
pardmetros, por lo general, pueden ajustarse por
adelantado.

Los pardmetros de 25-2* Ajustes de ancho de banda y de
25-4* Ajustes de conexion a menudo dependeran de la
dindmica del sistema, y se deberan hacer ajustes finales
durante la puesta en marcha de la planta.

AVISO!

Se da por supuesto que el controlador de cascada
funciona en lazo cerrado, controlado por el controlador Pl
integrado (Lazo cerrado seleccionado en 7-00 Modo
Configuracion). Si se selecciona Lazo abierto en 1-00 Modo
Configuracion, todas las bombas de velocidad fija se
desconectaran, pero la bomba de velocidad variable
seguira siendo controlada por el convertidor de frecuencia,
ahora como una configuracién de lazo abierto:

Config. del controlador de cascada

Modo de configuracion (P 1-00):

|
Lazo abierto

1
Lazo cerrado

|
Controlador de cascada (P 25-00):

Arranque del motor (P 25-02):

Rotacién de bombas (P 25-04):

Bomba delantera fija (P 25-05):

NUmero de bombas (P 25-06):

Desactivado

Directo de la linea

|
Activado

| |
Arrancador suave

Alternaciéon de bomba delantera (P 25-50): Desactivada

Desactivado Activado
L )
|
I |
No Si
2 2 3
| | | |
Por Por Por activaciéon
activacién comando por etapas o
por gtapas comando

Evento de alternancia (P 25-51):

Alt. si capacidad < 50% (P 25-55):

Modo de activacidn por etapas con
alternacién (P 25-56):

|_|_l

| | | |
Intervalo del Temporizador

Externo temporizador re%(i(;c?e predefinido
de alt. P 25-54
P 25-5
| r ! |
T 1
Desactivado Activado
L ]
|
T 1
Lento Ré&pido
L ]
| 1308A279.12

llustracién 3.62
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3.22.1 25-0* Ajustes del sistema

Parametros relacionados con principios de control y
configuracion del sistema.

25-00 Controlador de cascada

Option:

Funcién:

25-04 Rotacién bombas

Option:

Funcién:

Para el funcionamiento de sistemas de
multiples dispositivos (bomba / ventilador), en
los que la capacidad se adapta a la carga real
por medio de un control de velocidad
combinado con el control activado /
desactivado de los dispositivos. Para una mayor
sencillez solo se describen sistemas de bombeo.

Para lograr el mismo nimero de horas de
funcionamiento en las bombas de velocidad
fija, las bombas pueden utilizarse de forma
ciclica. La seleccién de la rotacién de bombas
puede ser «primera en entrar, Ultima en salir»
(FILO), o bien de igual nimero de horas de
funcionamiento para cada una.

[0

Desactivado

El controlador de cascada no esta activado. Se
cortara la alimentacién a todos los relés
integrados asignados a motores de bombas de
la funcion de cascada. Si una bomba de
velocidad variable esta conectada al convertidor
de frecuencia directamente (no controlada por
un relé integrado), esta bomba o ventilador
seran controlados como un sistema de bomba
Unica.

[1

—

Activado

El controlador de cascada esta activado y
conectara y desconectara bombas conforme a
la carga del sistema.

25-02 Arranque del motor

Option: Funcién:
Los motores se conectan a la alimentacién
eléctrica directamente con un contactor o
con un arrancador suave. Cuando el valor de
25-02 Arranque del motor se ajusta con una
opcion distinta de [0] Directo en linea,
25-50 Alternancia bomba principal se ajusta
automaticamente con el valor predeter-
minado [0] Directo en linea.
[0] | Directo en Cada bomba de velocidad fija estd conectada
linea a la linea directamente mediante un
contactor.
[1] | Arrancador Cada bomba de velocidad fija estd conectada
suave a la linea mediante un arrancador suave.
[2] | Estrella-
-tridngulo

,_
=]

Desactivado

Las bombas de velocidad fija se conectaran en
el orden 1-2 y se desconectaran en el orden
2-1. (Primero en entrar, ultimo en salir)

—
—

Activado

Las bombas de velocidad fija se conectaran /
desconectaran, de forma que cada una realice
las mismas horas de funcionamiento.

25-05 Bomba principal fija

Option: Funcién:

Bomba principal fija significa que la bomba de
velocidad variable estd conectada directamente al
convertidor de frecuencia y que, si se aplica un
contactor entre el convertidor de frecuencia y la bomba,
este contactor no estara controlado por el convertidor.
Si se estd utilizando 25-50 Alternancia bomba principal
con una configuracién distinta de [0] Desactivado, este
parametro se debe ajustar como [0] Desactivado.

No

La funcién de bomba principal puede alternarse entre
las bombas controladas por los dos relés integrados.
Una bomba debe estar conectada al RELE 1 integrado y
la otra, al RELE 2. La funcién de bombeo (Bomba de
cascada 1y Bomba de cascada 2) se asignard automati-
camente a los relés (en este caso, el convertidor de
frecuencia puede controlar un maximo de dos bombas).

Si

La bomba principal se fijara (sin alternancia) y se
conectara directamente al convertidor de frecuencia.
25-50 Alternancia bomba principal se ajusta automati-
camente como [0] Desactivado. Los relés integrados Relé
1y Relé 2 pueden asignarse a bombas de velocidad fija
separadas. En total, el convertidor de frecuencia puede
controlar tres bombas.
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25-06 Numero bombas 25-20 Ancho banda conexién por etapas

Range: Funcién: Range: Funcién:

2*| [2- | El ntmero de bombas conectadas al controlador de

9] cascada, incluida la bomba de velocidad variable. Si la SBY

Valor de
SBW consignc

bomba de velocidad variable estd conectada

directamente al convertidor de frecuencia y las otras

bombas de velocidad fija (bombas secundarias) estan
175ZA670.10

llustracién 3.63

controladas por los dos relés integrados, pueden
controlarse tres bombas. Si los relés integrados tienen
que controlar tanto la de velocidad variable como la

de velocidad fija, solo se pueden conectar dos

Size [1- Ajustar el porcentaje de ancho de banda de
beiees: related* | par. activacién por etapas (SBW) para que se
Si 25-05 Bomba principal fija esta ajustado como [0] 25-21 | adapte a la fluctuacién de la presién del
Desactivado: una bomba de velocidad variable y una %] sistema. En los sistemas de control en
bomba de velocidad fija; ambas controladas por un cascada, para evitar la conexién frecuente de
relé integrado. Si 25-05 Bomba principal fija esta bombas de velocidad fija, la presion del
ajustado como [1] Activado: una bomba de velocidad sistema deseada se mantiene normalmente
variable y una de velocidad fija controladas por un dentro de un ancho de banda en lugar de
relé integrado. mantenerse a un nivel constante.
Una bomba principal, consulte 25-05 Bomba principal El SBW se programa como un porcentaje de
fija. Dos bombas de velocidad fija controladas por 20-13 Referencia minima 'y 20-14 Referencia
relés integrados. mdxima. Por ejemplo, si el valor de consigna

es de 5 bares y el SBW estd ajustado en un
. 10 %, se admitird una presion del sistema de
3.22.2 25-2* Ajustes de ancho de banda ’ P
entre 4,5 y 5,5 bares. Dentro de este ancho

i . de banda no se producira ninguna activacién
Parametros para ajustar el ancho de banda dentro del que

e s . . o desactivacion por etapas.
se permitira oscilar la presion antes de conectar /

desconectar bombas de velocidad fija. También incluyen
varios temporizadores para estabilizar el control. sew .
SBW consignc
:
Range: Funcion: emernto
10 %* [1- [Ajustar el porcentaje de ancho de banda de llustracién 3.64
par. activacion por etapas (SBW) para que se
25-21 adapte a la fluctuacion de la presion del
%] sistema. En los sistemas de control en
cascada, para evitar la conexion frecuente de
bombas de velocidad fija, la presion del Range: Funcién:
sistema deseada se mantiene normalmente 100 [ par. Cuando se produce un cambio rapido y grande
dentro de un ancho de banda en lugar de %* 25-20 - | en la demanda del sistema (como una
mantenerse a un nivel constante. 100 %] demanda repentina de agua), la presion del
El SBW se programa como un porcentaje de sistema cambia rdpidamente y, para responder
3-03 Referencia mdxima. Por ejemplo, si la a esta necesidad, es necesario que se produzca
referencia maxima es 6 bares, el valor de una conexién o desconexion por etapas de una
consigna es de 5 bares y el SBW esté bomba de velocidad fija. La anulacién del
ajustado en un 10 %, se admitira una presion ancho de banda (OBW) se programa para
del sistema de entre 4,5 y 5,5 bares. Dentro anular el temporizador de conexién/
de este ancho de banda no se producira desconexion por etapas (25-23 Retardo conexién
ninguna activacion o desactivacién por SBW 'y 25-24 Retardo desconex. SBW) para
etapas. obtener una respuesta inmediata.
El OBW debe programarse siempre en un valor
mayor que el valor ajustado en Ancho de banda
de conexién por etapas (SBW),25-20 Ancho banda
conexion por etapas. El OBW es un porcentaje
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25-21 Ancho de banda de Histéresis

Range:

Funcién:
de 3-02 Referencia minima y 3-03 Referencia
mdxima.

Ancho de banda de
anulacién

SBW

Valor de
SBW consigna

175ZA673.10

llustracién 3.66

Si se ajusta el OBW en un valor demasiado
proximo al SBW, podria fracasar la finalidad con
una activacién por etapas frecuente en los
cambios de presion momentaneos. El ajuste del
OBW en un valor demasiado alto podria
producir un nivel de presion inaceptablemente
alto o bajo en el sistema mientras funcionan los
temporizadores SBW. El valor se puede
optimizar segun se vaya familiarizando con el
sistema. Véase 25-25 Tiempo OBW.

Para evitar la activacidon por etapas no deseada
durante la fase de puesta en funcionamiento y
ajuste del controlador, al principio, deje el OBW
en el ajuste de fabrica del 100% (desactivado).
Una vez finalizado el ajuste, el OBW debera
ajustarse en el valor deseado. Se sugiere un
valor inicial del 10%.

25-22 Ancho banda veloc. fija

25-22 Ancho banda veloc. fija

Range:

Funcién:

cascada debe detener el sistema inmedia-
tamente desconectando todas las bombas
de velocidad fija. Esto es basicamente lo
mismo que una Parada de emergencia
(comando de Inercia / Inercia inversa) para
el controlador de cascada.

25-23 Retardo conexion SBW

Range:

Funcion:

15
s*

[1-
3000 s]

No es conveniente que se produzca una conexion
inmediata por etapas de una bomba de velocidad
fija cuando se produce un descenso momentaneo
de la presion en el sistema que supere el ancho
de banda de conexion por etapas (SBW). La
conexién por etapas se retrasa el tiempo
programado. Si la presién aumenta hasta el SBW
antes de que el tiempo haya transcurrido, el
temporizador se vuelve a iniciar.

175ZA672.12

SBW (27-20)

Valor de consigna

SBW (27-20)

SBW tiempo de activacion
por etapas (27-20)

llustracién 3.67

Range: Funcién:

Size [par. | Cuando el sistema controlador en cascada
related* |25-20 - | funciona normalmente y el convertidor de
par. frecuencia emite una alarma de

25-21 desconexion, es importante mantener el
%] sistema. El controlador de cascada lo hace

mediante una continua conexién y
desconexion de la bomba de velocidad fija.
Debido al hecho de que mantener el
sistema en el valor de consigna requeriria
frecuentes conexiones y desconexiones,
cuando solo esta funcionando una bomba
de velocidad fija, se utiliza un Ancho de
banda de velocidad fija (FSBW) mas amplio
en lugar del SBW. Es posible parar las
bombas de velocidad fija, en caso de que se
produzca una situacion de alarma, pulsando
[Off] o [Hand On], o si la senal programada
para Arranque en la entrada digital pasa a
un nivel bajo.

En caso de que la alarma emitida sea un
bloqueo por alarma, el controlador de

15

[0-
3000 s]
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25-24 Retardo desconex. SBW A ‘ ‘ 5
~N
Range: Funcién: | | 2
| | OBW (27-21) =]
15 [0 - |No es conveniente que se produzca una desacti- 2
s* | 3000 |vacion inmediata por etapas de una bomba de ‘ ‘
s] velocidad fija cuando se produce un aumento de ‘ ‘
presion momentaneo en el sistema que supere el SBW (27-20)
ancho de banda de conexién por etapas (SBW). La ‘ V ————Cabezal real
desactivacion por etapas se retrasa por el tiempo ‘ ‘ Consigna
programado. Si la presién disminuye hasta el SBW /
. . | | SBW (27-20)
antes de que el tiempo haya transcurrido, el \ \
temporizador se vuelve a iniciar. ‘ ‘
(27-24) SBW retardo de E OBW (27-21)
desac. por etapas ] ‘ Temporizador OBW \
= " (27-25) ‘
llustracién 3.69
SBW
% (27-20)
Valor de consigna
Bw 25-26 Desconex. si no hay caudal
(220) Option: Funcion:
El parametro Desconexién si no hay caudal
asegura que si se produce una situacién de
llustracién 3.68 falta de caudal, las bombas de velocidad fija
seran desconectadas por etapas una por una
hasta que desaparezca la sefnal de falta de

. caudal. Se requiere que la Deteccidn de falta de
25-25 Tiempo OBW S .
caudal esté activada. Véase el grupo de

Range: Funcién: pardmetros 22-2*.

10 [0 - | La conexion por etapas de una bomba de velocidad Si esta desactivada la Desconexion si no hay

s* [ 300 s] | fija genera un pico de presion momentaneo en el caudal, el controlador de cascada no cambia el
sistema, que podria exceder la anulacién del ancho comportamiento normal del sistema.

de banda (OBW). No es aconsejable desconectar por 0

) [1] [ Activado
presion de este tipo. El Tiempo OBW se puede

programar para evitar la conexion por etapas hasta 25-27 Funcién activ. por etapas

que la presion del sistema se haya estabilizado y se Option: Funcién:

Desactivado

etapas una bomba como respuesta a un pico de

haya establecido el control normal. Ajuste el - — — —

. i Si la Funcién de conexién estd ajustada como
temporizador en un valor que permita que el . . ., .
. . ) » [0] Desactivado, 25-28 Tiempo funcién activ. por
sistema se estabilice después de la conexién por o
. L etapas no se activara.
etapas. El ajuste de fabrica de 10 segundos es

Desactivado

adecuado en la mayoria de las aplicaciones. En [0

sistemas muy dinamicos, puede que sea [1] [ Activado

recomendable menos tiempo.
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25-28 Tiempo funcién activ. por etapas

Range: Funcién:
15s*| [0 - El Tiempo de funcién de conexién se programa
300 s] | para evitar la conexion frecuente de las bombas

de velocidad fija. El Tiempo de funcion de
conexioén se inicia si esta [1] Activado por

25-27 Funcién activ. por etapas y cuando la
bomba de velocidad variable esta funcionando en
el Limite alto de velocidad del motor, 4-13 Limite
alto veloc. motor [RPM] o 4-14 Limite alto veloc.
motor [Hz], con, al menos, una bomba de
velocidad fija en posiciéon de parada. Cuando
finaliza el valor programado del temporizador, se
conecta una bomba de velocidad fija.

25-29 Funcién desactiv. por etapas

Option: Funcién:

La funcién de desconexion garantiza que esté
funcionando el menor nimero posible de
bombas para ahorrar energia y evitar la
circulacion sin presion en la bomba de
velocidad variable. Si Funcién de desconexion
esta ajustado como [0] Desactivado, no se
activara 25-30 Tiempo funcién desactiv. por
etapas.

[0] | Desactivado

[1] | Activado

25-30 Tiempo funcién desactiv. por etapas

Range: Funcién:
15 [0 - | El temporizador de desconexién por etapas se
s* 300 s] | puede programar para evitar la

conexion / desconexion por etapas frecuente de las
bombas de velocidad fija. El temporizador de
desconexion por etapas se pone en marcha cuando
la bomba de velocidad variable funciona en

4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM] o 4-12 Limite
bajo veloc. motor [Hz], con una o mas bombas de
velocidad fija en funcionamiento y cumpliéndose
los requisitos del sistema. En esta situacion, la
bomba de velocidad variable contribuye poco al
sistema. Cuando finaliza el valor programado del
temporizador, se desconecta por etapas una bomba
de velocidad fija, evitando la circulacion de agua
sin presién en la bomba de velocidad variable.

175ZA640.11

Fbombade\/LT
Desconexion
de bomba
min _
(4-12)
P

Desactivac. por etapas periodo
de temporizador (27-27)

llustracién 3.70

3.22.3 25-4* Ajustes de conexion por
etapas

Parametros que determinan las condiciones de conexién /
desconexién por etapas de las bombas.

25-40 Retardo desacel. rampa

Range: Funcién:
10 s*[ [0 - Cuando se anade una bomba de velocidad fija
120 s] | controlada por un arrancador suave, es posible

retrasar la desaceleracion de la bomba principal
durante un tiempo predeterminado después del
arranque de la bomba de velocidad fija, a fin de
eliminar picos de presion o golpes de ariete en

el sistema.

Solo se puede usar si esta seleccionado [1]
Arrancador suave en 25-02 Arranque del motor.

25-41 Retardo acel. rampa

Range: Funcién:
2s*[ [O- Cuando se elimina una bomba de velocidad fija
12 s] controlada por un arrancador suave, es posible

retrasar la aceleracion de la bomba principal
durante un tiempo predeterminado después de la
parada de la bomba de velocidad fija, a fin de
eliminar picos de presién o golpes de ariete en el
sistema.

Solo se puede usar si esta seleccionado [1]
Arrancador suave en 25-02 Arranque del motor.
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Staging

Speed

Fixed speed pump
(controlled by soft starter)

Lead pump
(controlled by freq. conv.)

t Time

T Lead pump starts
‘ to ramp down

Cascade Controller
calls for another
pump

llustracién 3.71 Conexion

Destaging

Speed

Lead pump
(controlled by freq. conv.)

Fixed speed pump
(controlled by soft starter)

130BC371.10

130BC372.10

25-42 Umbral conex. por etapas

Range:

Funcién:

Size [0
related* |- 100
%]

Cuando se afiade una bomba de velocidad fija,
la bomba de velocidad variable se desacelera a
una velocidad inferior, para evitar una sobremo-
dulacion de presion. Cuando la bomba de
velocidad variable alcanza la «velocidad de
conexiony, la bomba de velocidad fija se
conecta. El umbral de conexion se utiliza para
calcular la velocidad de la bomba de velocidad
variable cuando se produce el «punto de
conexion» de la bomba de velocidad fija. El
calculo del umbral de conexion es la relacion
entre 4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM] o
4-12 Limite bajo veloc. motor [Hz] y 4-13 Limite
alto veloc. motor [RPM] o 4-14 Limite alto veloc.
motor [Hz], expresada en porcentaje.

El umbral de conexidon debe oscilar entre
_ BAo
CONEXION% ~ ALTO

al 100 %, donde ngajo es el limite bajo de
velocidad del motor y nato es el limite alto de

X 100 %

velocidad del motor.

Limile superior
de velacidad del
motor

Velocidad de
activacién par
elapas

Limite inferior de
velocidad del

Bomba de
velocidad fija

Bomba de velocidad
variable

malor

O

llustracién 3.73

AVISO!

>

Segundos
130BA3868.10

f N &
Ul =]

Si se alcanza el valor de consigna tras la conexién antes de
que la bomba de velocidad variable llegue a su velocidad

minima, el sistema entrara en lazo cerrado cuando la
presion de realimentacion cruce el valor de consigna.

t Time
- -
, P25-41 |
T Lead pump starts
1 to ramp up

Cascade Controller
prepares for
removing pump

llustracién 3.72 Desconexion
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25-43 Umbral desconex. por etapas

Range: Funcién:
Size [0 [Cuando se elimina una bomba de velocidad fija,
related* |- 100 [ la bomba de velocidad variable se acelera a una
%] velocidad superior, para prevenir una falta de
presién. Cuando la bomba de velocidad variable
alcanza la «velocidad de desconexion, la
bomba de velocidad fija se desconecta. El
umbral de desconexion se utiliza para calcular la
velocidad de la bomba de velocidad variable
cuando se produce la desconexion de la bomba
de velocidad fija. El célculo del umbral de
desconexion es la relacion entre 4-11 Limite bajo
veloc. motor [RPM] o 4-12 Limite bajo veloc.
motor [Hz] y 4-13 Limite alto veloc. motor [RPM] o
4-14 Limite alto veloc. motor [Hz], expresada en
porcentaje.
El umbral de desconexién debe oscilar entre
_ _BAJO o
CONEXION % = 2070 X 100% al 100 %, donde
ngaso es el limite bajo de velocidad del motor y
naLto es el limite alto de velocidad del motor.
A
Limite
superior de _— Bamba de
velocidad del velocidad variable
molor
Velacidad de
desactivacion
por etapas
Bomb; de )
LimiLe inferiar velocidad fija
de velocidad N o
del mator L) -
0 1 3 5 Segundos
130BA367.10

llustracién 3.74

AVISO!

Si se alcanza el valor de consigna después de la conexién
antes de que la bomba de velocidad variable llegue a su
velocidad méxima, el sistema entrara en lazo cerrado
cuando la presién de realimentacién cruce el valor de
consigna.

25-44 Veloc. conex. por etapas [RPM]

Range: Funcién:

0 [000 | Lectura de datos del valor calculado a

RPM* [-0 continuacién para la Velocidad de conexion.
RPM] Cuando se anade una bomba de velocidad fija,

la bomba de velocidad variable se desacelera a
una velocidad inferior, para evitar una sobremo-
dulacién de presion. Cuando la bomba de
velocidad variable alcanza la «velocidad de
conexiony, la bomba de velocidad fija se
conecta. El célculo de velocidad de conexién se
basa en 25-42 Umbral conex. por etapas y

4-13 Limite alto veloc. motor [RPM].

25-44 Veloc. conex. por etapas [RPM]

Range:

Funcién:
La velocidad de conexién se calcula con la

siguiente formula:

CONEXION%
100

donde natto es el limite alto de la velocidad del

CONEXION = ALTO

motor y ncoNexiontoo % €s el valor del umbral de

conexion.

25-45 Veloc. conex. por etapas [Hz]

Range: Funcién:
0 [0 - [ Lectura del valor calculado a continuacién para la
Hz* | 0 Hz] | Velocidad de conexion. Cuando se anade una

bomba de velocidad fija, la bomba de velocidad
variable se desacelera a una velocidad inferior, para
prevenir una sobremodulacion de presion. Cuando
la bomba de velocidad variable alcanza la
«velocidad de conexion», la bomba de velocidad fija
se conecta. El célculo de velocidad de conexion se
basa en 25-42 Umbral conex. por etapas y

4-14 Limite alto veloc. motor [Hz].

La velocidad de conexion se calcula con la
siguiente férmula:

CONEXION. = ALTO% donde natto es el

limite alto de la velocidad del motor y nconexionioo
% es el valor del umbral de conexién.

25-46 Veloc. desconex. por etapas [RPM]

Range: Funcién:

0 [000 | Lectura de datos del valor calculado a

RPM* | -0 continuacion para la Velocidad de desconexion.
RPM] | Cuando se elimina una bomba de velocidad fija,

la bomba de velocidad variable se acelera a una
velocidad superior, para prevenir una falta de
presién. Cuando la bomba de velocidad variable
alcanza la «velocidad de desconexion», la bomba
de velocidad fija se desconecta. La velocidad de
desconexion se calcula a partir de 25-43 Umbral
desconex. por etapas y 4-13 Limite alto veloc.
motor [RPM].

La velocidad de desconexion se calcula con la

siguiente férmula:

DESCONECTAR = ALTOZESCONECTAR. (onde navto

es el limite alto de la velocidad del motor y
NDESCONEXION100 % €S €l valor del umbral de
desconexion.
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3224 25-5* Ajustes de alternanci

Range: Funcién:
0 [0 - [ Lectura de datos del valor calculado a continuacion Parametros para defln.Ir las cor\dlaone.s d'e la aIFernanaa
Hz* [0 para la Velocidad de desconexién. Cuando se elimina de la FJomba de velocidad variable (PrlnCIpaI), st se
Hz] | una bomba de velocidad fija, la bomba de velocidad selecciona como parte de la estrategia de control.
variable se acelera a una velocidad superior, para 25-50 Alternancia bomba principal
prevenir una falta de presién. Cuando la bomba de . ;2
. . ) Option: Funcién:
velocidad variable alcanza la «velocidad de 2l o ot ot o (et ol 3
" . " a alternancia de bomba principal iguala el uso de las
desconexién», la bomba de velocidad fija se . _lp_ PELE .
X L, bombas, cambiando periédicamente la de velocidad
desconecta. La velocidad de desconexion se calcula lada. E las bomh |
. controlada. Esto asegura que las bombas se utilizan por
a partir de 25-43 Umbral desconex. por etapas y Lalol del gura q La al la el P
e igual a lo largo del tiempo. La alternancia iguala el uso
4-14 Limite alto veloc. motor [Hz]. H E ] g ) g.
de las bombas, escogiendo siempre la que tiene el
La velocidad de desconexion se calcula con la menor nimero de horas de utilizacién para ser
siguiente formula: conectada la primera.
DESCONECTAR = ALTO-2ESCONECTARY —— - —
100 [0] [ No | No se realizara ninguna alternancia de bomba principal.
donde nacto es el limite alto de la velocidad del No es posible ajustar este parametro a otra opcién
MOtOr Y NDESCONEXION100 % €s €l valor del umbral de distinta de [0] Desactivado si 25-02 Arranque del motor
desconexion. esta ajustado con una opcion distinta de Directo en
linea [0].
AVISO!
R T iy T e Solo se puede seleccionar [0] Desactivado si 25-05 Bomba
velocidad del motor Bornba de .. . P ,
Velowiod du ;_ ! | varsabia principal fija esta ajustado como [1] Si.
desactivacién per etapas 1. V. A N, —_—— ==
|
it erir e | 25-51 Evento alternancia
velocidad del motor I J'_ =
l\r\?"’?a”."’i,“* e | Sequndos Option: Funcién:
| : Este parametro solo esta activo si se ha
el el motor I Velaasd fifa | seleccionado la opcién [2] Tras un comando o
Ao muacitn por ctapas : | [3] Al conectar o tras un comando en
| : 25-50 Alternancia bomba principal. Si se ha
Limice inferior ge | | seleccionado un Acontecimiento de alternancia,
i | | Segundos la alternancia de la bomba principal se
| | ' produce cada vez que suceda dicho aconteci-
etoxacind el mitor 1| oo fia miento.
\jle\oc!ldad de _— I l
1| [0] | Externa La alternancia se produce cuando se aplica una
) : : sefial a una de las entradas digitales en la
Limite inferior de
velocidad gel motor — banda de terminales y dicha entrada ha sido
Segundos
130BAISR10 asignada a [121] Alternancia de la bomba

llustracién 3.75

principal en el grupo de pardmetros 5-1%,
Entradas digitales.

[1] | Intervalo La alternancia se produce cada vez que
tiempo transcurre el 25-52 Intervalo tiempo alternancia.
alternancia

[2] | Modo La alternancia tiene lugar cada vez que la
reposo bomba principal pasa a modo de reposo.

20-23 Valor de consigna 3 debe estar ajustado
como [1] Modo de reposo o debe aplicarse una
sefal externa para esta funcion.

[3] | Hora predef. | La alternancia se produce a una hora definida
del dia. Si esta ajustado 25-54 Hora predef.
alternancia, esta se produce todos los dias a la
hora especificada. La hora predeterminada es
medianoche (00:00 o 12:00, en funcién del
formato de hora).

184
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25-52 Intervalo tiempo alternancia 25-56 Staging Mode at Alternation

alternancia, la alternancia de la bomba de
velocidad variable se produce cada vez que
transcurre el Intervalo de tiempo de
alternancia (puede comprobarse en

25-53 Valor tempor. alternancia).

25-53 Valor tempor. alternancia

Range: Funcién:

0*| [0-01]]|Parametro de lectura del valor del Intervalo de
tiempo de alternancia ajustado en 25-52 Intervalo
tiempo alternancia.

25-54 Hora predef. alternancia

Range: Funcién:
Size [O-
related* 0]

Si esta seleccionada la opcién [3] Hora
predefinida en 25-51 Evento alternancia, la
alternancia de la bomba de velocidad
variable se producira cada dia a la hora
especificada en Hora predefinida de
alternancia. La hora predeterminada es
medianoche (00:00 o 12:00, en funcién del

formato de hora).

25-55 Alternar si la carga < 50%

Option: Funcién:

Si esta seleccionado [1] Activado, la alternancia
de bomba solo puede producirse si la
capacidad es igual o inferior al 50 %. El calculo
de la capacidad es la relacién entre el nimero
de bombas en funcionamiento (incluida la
bomba de velocidad variable) y el niumero total
de bombas disponibles (incluida la bomba de
velocidad variable, pero no las bloqueadas).

N
Capacidad = EN FUNCIONAMIENTO % 100 %

NrotaL
Para el Controlador de cascada basico, todas las
bombas son de igual tamario.

Range: Funcién: Option:  Funcién:
24 h*| [1-999 |[Siesta seleccionada la opcion [1] Intervalo de [0] | Slow
h] tiempo de alternancia en 25-51 Evento [1] | Quick | Este pardmetro solo estd activo si la opcién

seleccionada en 25-50 Alternancia bomba principal es
distinta de [0] No.

Se pueden seleccionar dos tipos de conexién y
desconexién por etapas de las bombas. La transicion
lenta hace mas suave la conexion y desconexién. La
transiciéon rapida las hace tan rapidas como sea
posible; la bomba de velocidad variable se desconecta
(parada por inercia).

[0] Lento. En la alternancia, la bomba de velocidad
variable se acelera hasta la velocidad maxima y
después se desacelera hasta su detencion.

[1] Rdpido: En la alternancia, la bomba de velocidad
variable es acelerada hasta la velocidad maxima y
después parada por inercia hasta su detencion.

llustracion 3.76 y llustracién 3.77 muestran la
alternancia con ambas configuraciones, Rapida y
Lenta.

Comando de alternancia/Parada de PID

Funcionamiento de
la red de alimentacion

f Tiempc

130BA613.10

fruax 1 |

Frec. de desactivacion por etapas |
fuin. T

—

I I i

i | " Arranque del
| contr. PID

fa }

Frec. de conexion por etapas

Funcionamiento de |
la red de alimentacion

|
L -+
|
—>| [e—5s Tiempc
llustracién 3.76 Configuracién lenta

Inercia

130BA614.10

Funcionamiento de
la red de alimentacion

200ms-2s
(predeterminado: 500 ns) 5 s

Tiempc

[0

Desactivado | La alternancia de bomba principal se producira
con cualquier capacidad de bombeo.

[1] | Activado

—

La funcién de bomba principal se alternara solo
si el numero de bombas en funcionamiento
estan proporcionando menos del 50 % de la
capacidad total de bombeo.

AVISO!

Esto solo es valido si el 25-50 Alternancia bomba principal
es distinto de Desactivado [0].

Tiempc
llustracién 3.77 Configuracién rapida
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25-58 Ejecutar siguiente retardo bomba

25-82 Bomba principal

3.22.5 25-8* Estado

Parametros de lectura que informan sobre el estado de
funcionamiento del controlador de cascada y de las
bombas que éste controla.

25-80 Estado cascada
Range:
O *

Funcién:

[0-0] | Lectura del estado del controlador de cascada.

25-81 Estado bomba

Range: Funcién:
0x*| [0- Estado de la bomba muestra el estado del nimero
0] de bombas seleccionado en 25-06 Numero bombas.

Es una lectura de datos del estado de cada una de
las bombas, que muestra una cadena que consta del
nimero de bomba y del estado actual de la misma.
Ejemplo: la lectura de datos es una abreviatura
como «1:D 2:0». Esto significa que la bomba 1 esta
funcionando y su velocidad es controlada por el
convertidor de frecuencia y que la bomba 2 esta
parada.

Range: Funcién: Range: Funcién:
0.1 s*| [0.1- |Este pardmetro solo esta activo si la opcion 0*[ [0-par. [Pardmetro de lectura para la actual bomba de
5] seleccionada en 25-50 Alternancia bomba 25-06 ] velocidad variable del sistema. El parametro
principal es diferente de [0] Desactivado. Bomba principal se actualiza para reflejar la
Este parametro ajusta el tiempo entre la actual bomba de velocidad variable del
detencion de la bomba de velocidad variable sistema, cuando se produce una alternancia. Si
antigua y el arranque de otra como nueva no hay seleccionada ninguna bomba principal
bomba de velocidad variable. Consulte (controlador de cascada desactivado o todas las
25-56 Modo conex. por etapas en altern. para bombas bloqueadas) el display mostrara
obtener una descripcion de la conexion y de la NINGUNA.
alternancia.
Range: Funcién: 0*| [0-0]]Lectura del estado de cada uno de los relés
0.5 s*| [par. Este parametro solo estd activo si la opcién asignados para el control de las bombas. Cada
25-58 - 5 s] | seleccionada en 25-50 Alternancia bomba elemento de la matriz representa un relé. Si el relé
principales distinta de Desactivado [0]. esta activado, el correspondiente elemento esta
Este pardmetro ajusta el tiempo entre la ajustado a «Activado». Si un relé esta desactivado,
parada de la antigua bomba de velocidad el correspondiente elemento esta ajustado a
variable y el arranque de dicha bomba como Lzenede.
bomba de velocidad fija. Consulte para
obtener una descripcion de la conexion y de
la alternancia. Range: Funcién:
0h*| [O0- Lectura de datos del valor de Tiempo

2147483647 h] | activado de bomba. El controlador de
cascada tiene contadores separados para
las bombas y para los relés que las
controlan. Tiempo activado de bomba
controla las «horas de funcionamiento» de
cada bomba. El valor de cada contador de
Tiempo activado de bomba puede
reiniciarse a cero escribiendo en el
pardmetro, p. €j., si la bomba es sustituida

para el mantenimiento.

25-85 Tiempo activ. relé

Range: Funcién:
0 h*[ [0-
2147483647 h]

Lectura de datos del valor del Tiempo
activado de relé. El controlador de cascada
tiene contadores separados para las
bombas y para los relés que las controlan.
La rotacién de bombas se realiza siempre
basandose en los contadores de relé; de lo
contrario, siempre se utilizaria la bomba
nueva si se reemplazara una de ellas y se
reiniciara su valor en 25-84 Tiempo activ.
bomba. Para utilizar 25-04 Rotacion bombas,
el controlador de cascada controla el
Tiempo activado de relé.
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25-86 Reiniciar contadores relés

Option: Funcién:

Reiniciar todos los elementos de los contadores
25-85 Tiempo activ. relé.

[0] | No reiniciar
il

Reiniciar

—

3.22.6 25-9* Servicio

Pardmetros utilizados en caso de servicio de una o mas de
las bombas controladas.

25-90 Parada bomba

Option: Funcién:

En este pardmetro, es posible desactivar una o mas de
las bombas principales fijas. Por ejemplo, la bomba no
serd seleccionada para la conexién, aunque sea la
préxima en la secuencia de funcionamiento. No es
posible desactivar la bomba principal con el comando
de Bloqueo de bomba.

Los bloqueos de entradas digitales se seleccionan como
Blogueos de bomba 1-3 [130-132] en el grupo de
pardmetros 5-1% Entradas digitales.

[0] | No | La bomba estd activada para la conexién / desconexion.

[1]1 | Si | Se ha dado el comando de Bloqueo de bomba. Si hay
alguna bomba funcionando, sera inmediatamente
desconectada. Si la bomba no esté funcionando, no se
permitird su conexion.

2591 Altern. manual

Range: Funcién:

0*| [0-par. |Parametro de lectura para la bomba de

25-06 ] velocidad variable real del sistema. El
parametro Bomba principal se actualiza para
reflejar la actual bomba de velocidad variable
del sistema, cuando se produce una
alternancia. Si no hay seleccionada ninguna
bomba principal (controlador de cascada
desactivado o todas las bombas bloqueadas), la
pantalla mostrara NINGUNA.
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3.23 Parametros 26-** Opcion de E/S analégica MCB 109
3.23.1 26-** Opcion E/S analégica MCB 109

La opcidn de E/S analdégica MCB 109 ampilia la funcionalidad de la serie de convertidores de frecuencia : afiade varias
entradas y salidas analégicas programables adicionales. Esto puede resultar de gran utilidad en instalaciones de control en
las que el convertidor de frecuencia puede utilizarse como un dispositivo descentralizado de E/S, lo que elimina la
necesidad de una estacion externa de control y, por lo tanto, reduce el coste. También proporciona una mayor flexibilidad a
la hora de planificar el proyecto.

AVISO!

La corriente méxima de las salidas analégicas de 0-10 V es 1 mA.

AVISO!

Cuando se utiliza el control de cero activo, es importante que cualquier entrada analégica no utilizada para el controlador
de frecuencia, es decir, que sea parte de las E / S descentralizadas del sistema de gestién del edificio, tenga desactivada su
funcién cero activo.

Terminal Parametros Terminal Parametros Terminal Parametros
Entradas analdgicas Entradas analdgicas Relés
X42/1 26-00, 26-1* 53 6-1* Term. 1, 2 y 3 del relé 5-4*
1
X42/3 26-01, 26-2* 54 6-2* Term. 4, 5y 6 del relé 5-4*
2
X42/5 26-02, 26-3*
Salidas analégicas Salida analégica
X42/7 26-4* 42 6-5%
X42/9 26-5*
X42/11 26-6*

Tabla 3.27 Pardmetros relevantes

También es posible leer las entradas analdgicas, escribir en las salidas analdgicas y controlar los relés utilizando comunica-
ciones mediante el bus de serie. En este caso, estos son los parametros relevantes.

Terminal Pardmetros Terminal Parametros Terminal Parametros
Entradas analdgicas (leer) Entradas analdgicas (leer) Relés
X42/1 18-30 53 16-62 Term. 1, 2 y 3 del relé | 16-71
1
X42/3 18-31 54 16-64 Term. 4, 5y 6 del relé | 16-71
2
X42/5 18-32
Salidas analégicas (escribir) Salida analégica
X42/7 18-33 42 6-63 NOTA: Las salidas de relé deben estar
X42/9 18-34 activadas por medio de los bit 11 (relé 1) y
X42/11 18-35 12 (relé 2) del cédigo de control.

Tabla 3.28 Pardmetros relevantes

Ajuste del reloj en tiempo real incorporado

La opcion E / S analdgicas incorpora un reloj en tiempo real con bateria de respaldo. Este puede utilizarse como respaldo
de la funcién de reloj incluida en el convertidor de frecuencia de manera estandar. Véase la seccién Ajustes del reloj, grupo
de parametros 0-7*.
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La opcion de E/S analdgica puede utilizarse para controlar dispositivos, como actuadores o vélvulas, mediante la utilidad de
lazo cerrado ampliado, eliminando asi el control del sistema de control existente. Consulte 3.78 Pardmetros 21-** Lazo
cerrado ampliado. Hay tres controladores PID de lazo cerrado independientes.

26-00 Modo Terminal X42/1

26-01 Modo Terminal X42/3

Option: Funcién: Option: Funcién:
El terminal X42/1 puede programarse como una [5] [ Ni 1000
entrada analégica que acepta una tension o [°F]
entrada de los sensores de temperatura Pt1000
(1000 €2 0 °C) o Ni 1000 (1000 €2 0 “C,
Seleccione el modo que desee. Option: Funcién:
[2] Pt 1000 y [4] Ni 1000 si utiliza Celsius; [3] Pt El terminal X42/5 puede ser programado como
1000 y [5] Ni 1000 si utiliza Fahrenheit. una entrada analégica que acepte una tensién
AVISO! o entrada deosensores de temperatura F;t 1000
Si la entrada no se utiliza, debe (1000 Q 20700 i 1000 (1000 22 0 °C)
L Seleccione el modo que desee.
configurarse para tension. [2] Pt 1000 y [4] Ni 1000 si utiliza Celsius; [3] Pt
S : 1000 y [5] Ni 1000 si utiliza Fahrenheit.
i se ajusta para temperatura y se utiliza como
realimentacion, la unidad debe ajustarse en AVISO!
Celsius o Fahrenheit (20-12 Referencia/Unidad Si la entrada no se utiliza, debe
Realimentacion, 21-10 Ref./Unidad realim. 1 Ext., configurarse para tension.
21-30 Ref./Unidad realim. 2 Ext. o 21-50 Ref./
Unidad realim. 3 Ext.). Si se ajusta para temperatura y se utiliza como
111 | Tension realimentacion, la unidad se debe ajustar en
211 Pt 1000 Q] Celsius o Fahrenheit (20-12 Referencia/Unidad
Realimentacion, 21-10 Ref./Unidad realim. 1 Ext.,
[31| Pt 1000 [°F] . .
[ | Ni 1000 QI 21-30 Ref./Unidad realim. 2 Ext. o 21-50 Ref./
Unidad realim. 3 Ext.).
[51 | Ni 1000 [°F]
[1] | Tensién
Option: Funcién: [3] | Pt 1000 [°F]
El terminal X42/3 puede ser programado como [4] | Ni 1000 [°C]
una entrada analdgica que acepte una tensiéon o [5] [ Ni 1000 [°F]
entrada de los sensores de temperatura Pt 1000 o
Ni 1000. Seleccione el modo que desee.
[2] Pt 1000 y [4] Ni 1000 si utiliza Celsius; [3] Pt Range: Funcién:
1000 y [5] Ni 1000 si utiliza Fahrenheit. 0.07 V*| [0 - par. [Introducir el valor de tensién bajo. Este
DVERTENCIA 6-31 V] valor de escalado de entrada analdgica
A‘ \ debe corresponderse con el valor bajo de
Si la entrada no se utiliza, debe configurarse realimentacion / referencia ajustado en el
para tension. 26-14 Term. X42/1 valor bajo ref. /realim.
Si se ajusta para temperatura y se utiliza como
realimentacion, la unidad se debe ajustar en Range: Funcién:
Celsius o Fahrenheit (20-12 Referencia/Unidad 10 V*| [par. 6-30 - | Introducir el valor de tensién alto. Este
Realimentacion, 21-10 Ref./Unidad realim. 1 Ext., 10 V] valor de escalado de entrada analégica
21-30 Ref./Unidad realim. 2 Ext. o 21-50 Ref./Unidad debe corresponderse con el valor alto de
realim. 3 Ext.). realimentacion / referencia ajustado en el
(11| Tension 26-15 Term. X42/1 valor alto ref. /realim.
[2] | Pt 1000
[°c]
[31| Pt 1000
[°F]
[4] [ Ni 1000
[°C]
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26-14 Term. X42/1 valor bajo ref. /realim

26-21 Terminal X42/3 alta tensién

con el valor bajo de tension ajustado
en 26-10 Terminal X42/1 baja tension.

26-15 Term. X42/1 valor alto ref. /realim
Funcién:

Range:

100 * | [-999999.999 - Introduzca el valor de escalado de

999999.999 ] la entrada analdgica que
corresponda al valor alto de tensién
definido en 26-11 Terminal X42/1

alta tension.

Range: Funcién: Range: Funcién:
0*| [-999999.999 - Introducir el valor de escalado de la 10 V*| [par. 6-30 - | Introducir el valor de tensién alto. Este
999999.999 ] entrada analégica que se corresponde 10 V] valor de escalado de entrada analdgica

debe corresponderse con el valor alto de
realimentacién/referencia ajustado en el
26-25 Term. X42/3 valor alto ref. /realim.

26-24 Term. X42/3 valor bajo ref. /realim
Range: Funcién:
0*|[ [-999999.999 -

999999.999 ]

Introducir el valor de escalado de la
entrada analégica que se corresponde
con el valor bajo de tension ajustado
en 26-20 Terminal X42/3 baja tension.

26-16 Term. X42/1 const. tiempo filtro

26-25 Term. X42/3 valor alto ref. /realim

bajo digital de primer orden para suprimir
el ruido en el terminal X42/1. Un valor alto
de la constante de tiempo mejora la
amortiguacion, aunque aumenta el retardo
de tiempo por el filtro.

AVISO!

Este parametro no se puede ajustar
con el motor en marcha.

26-17 Term. X42/1 cero activo
Funcién:

Option:

Este parametro hace posible activar el control
de Cero activo. P.e. donde la entrada analdgica
es parte del control del convertidor de
frecuencia, en vez de utilizarse como parte de
un sistema descentralizado de E/S, como por
ejemplo sistema de gestion de edificios.

[0] | Desactivado
[1] | Activado

26-20 Terminal X42/3 baja tensién

Range: Funcién:
0.07 V*| [0 - par. Introducir el valor de tensién bajo. Este
6-31 V] valor de escalado de entrada analégica

debe corresponderse con el valor bajo de
realimentacion/referencia ajustado en el
26-24 Term. X42/3 valor bajo ref. /realim.

Range: Funcién: Range: Funcién:
0.001 s*| [0.001 - Introduzca la constante de tiempo. Es una 100 *| [-999999.999 - Introducir el valor de escalado de la
10 s] constante de tiempo de un filtro de paso 999999.999 ] entrada analdgica que se

corresponde con el valor alto de
tension ajustado en 26-21 Terminal
X42/3 alta tension.

26-26 Term. X42/3 const. tiempo filtro

Range: Funcién:
0.001 s*| [0.001 - Introduzca la constante de tiempo. Es una
10 s] constante de tiempo de un filtro de paso

bajo digital de primer orden para suprimir
el ruido en el terminal X42/3. Un valor alto
de la constante de tiempo mejora la
amortiguacion, aunque aumenta el retardo
de tiempo por el filtro.

AVISO!

Este parametro no se puede ajustar
con el motor en marcha.

26-27 Term. X42/3 cero activo

Option: Funcién:

Este parametro hace posible activar el control
de Cero activo. P.e. donde la entrada analdgica
es parte del control del convertidor de
frecuencia, en vez de utilizarse como parte de
un sistema descentralizado de E/S, como por
ejemplo sistema de gestion de edificios.

[0] | Desactivado

[1] | Activado
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26-30 Terminal X42/5 baja tensién

26-37 Term. X42/5 cero activo

Range: Funcién: Option: Funcién:
0.07 V*| [0 - par. Introducir el valor de tensién bajo. Este Este pardmetro hace posible activar el control
6-31 V] valor de escalado de entrada analdgica de Cero activo. P.e. donde la entrada analdgica

debe corresponderse con el valor bajo de
realimentacién/referencia ajustado en el
26-34 Term. X42/5 valor bajo ref. /realim.

es parte del control del convertidor de
frecuencia, en vez de utilizarse como parte de
un sistema descentralizado de E/S, como por
ejemplo sistema de gestion de edificios.

26-31 Terminal X42/5 alta tensién

Range: Funcién:
10 V*| [par. 6-30 - | Introducir el valor de tensién alto. Este
10 V] valor de escalado de entrada analdgica

debe corresponderse con el valor alto de
realimentacién/referencia ajustado en el
26-35 Term. X42/5 valor alto ref. /realim.

26-34 Term. X42/5 valor bajo ref. /realim

Range: Funcién:
0 *| [-999999.999 -
999999.999 ]

Introducir el valor de escalado de la
entrada analégica que se corresponde
con el valor bajo de tensién ajustado
en 26-30 Terminal X42/5 baja tension.

26-35 Term. X42/5 valor alto ref. /realim
Range: Funcién:

100 *

[-999999.999 - Introducir el valor de escalado de la

999999.999 ] entrada analdgica que se
corresponde con el valor alto de
tensién ajustado en 26-21 Terminal

X42/3 alta tension.

26-36 Term. X42/5 const. tiempo filtro

Range: Funcién:
0.001 s*| [0.001 - Introduzca la constante de tiempo. Es una
10 s] constante de tiempo de un filtro de paso

bajo digital de primer orden para suprimir
el ruido en el terminal X42/5. Un valor alto
de la constante de tiempo mejora la
amortiguacion, aunque aumenta el retardo
de tiempo por el filtro.

AVISO!

Este parametro no se puede ajustar
con el motor en marcha.

[0] | Desactivado

[1] | Activado

26-40 Terminal X42/7 salida

Option: Funcién:
Define la funcion del terminal X42/7
como una salida analégica de
tension.

[0] Sin funcion

[100] | Frec. de salida 0-100 Hz (0-20 mA)

0-100

[101]

Referencia min-max.

Referencia minima - Referencia

maxima (0-20 mA)

[102]

Realimentacién
+-200%

Del -200 % al +200 % del
3-03 Referencia mdxima (0-20 mA)

[103]

Int. motor 0-lmax

0 - Corriente max. del inversor
(16-37 Madx. Int. Inv.) (0-20 mA)

[104] [ Par O-Tlim 0 - Limite de par (4-16 Modo motor
limite de par) (0-20 mA)

[105] | Par O-Thom 0 - Par nominal del motor (0-20 mA)

[106] | Potencia 0-Pnom 0 - Potencia nominal del motor (0-20

mA)

[107]

Velocidad 0-Limite
Alto

0 - Limite de velocidad alta

(4-13 Limite alto veloc. motor [RPM] y
4-14 Limite alto veloc. motor [Hz])
(0-20 mA)

[113]

Lazo cerrado 1
ampl.

0-100 % (0-20 mA)

[114]

Lazo cerrado 2
ampl.

0-100 % (0-20 mA)

[115]

Lazo cerrado 3
ampl.

0-100 % (0-20 mA)

[139]

Contr. bus

0-100 % (0-20 mA)

[141]

Contr. bus t. o.

0-100 % (0-20 mA)
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26-41 Terminal X42/7 escala min. 26-50 Terminal X42/9 salida

Range: Funcién: Option: Funcién:

0%*| [O- Escala la salida minima de la sefial analdgica Define la funcién del terminal X42/9.

200 %] | seleccionada en el terminal X42/7, como un - -
[0] Sin funcion

[100] [ Frec. de salida 0-100 Hz (0-20 mA)
0-100

[101] | Referencia min-max. | Referencia minima - Referencia

porcentaje del nivel maximo de la sefal. Es decir,
si se desean 0 V (6 0 Hz) al 25% de la maxima

sefal de salida, programe entonces 25%. Los

valores de escalado hasta el 100% no pueden ser .
i X X maxima (0-20 mA)
nunca superiores al ajuste correspondiente de

26-42 Terminal X42/7 escala mdx.. [102] | Realimentacion Del -200 % al +200 % del
Consulte el esquema de principio +-200% 3-03 Referencia mdxima (0-20 mA)
para6-51 Terminal 42 salida esc. min.. [103] | Int. motor 0-Imax 0 - Corriente max. del inversor

(16-37 Mdx. Int. Inv.) (0-20 mA)
26-42 Terminal X42/7 escala max.

[104] | Par O-Tlim 0 - Limite de par (4-16 Modo motor

Range: Funcién:
9 limite de par) (0-20 mA)
100 [0 - [ Escale la salida méxima de la sefial analdgica
%* | 200 | seleccionada en el terminal X42/7. Ajuste el valor al (105] | Par 0-Tnom 0 - Par nominal del motor (0-20 mA)
%] valor méaximo de la salida de sefial de tension. [106] | Potencia 0-Pnom 0 - Potencia nominal del motor (0-20
Escale la salida para obtener una tension inferior a mA)
los 10 V a escala completa o 10 V a una salida
. 4 ~ L ) [107] [ Velocidad O-Limite | O - Limite de velocidad alta
inferior al 100 % del valor de sefial maximo. Si 10 V o
. . Alto (4-13 Limite alto veloc. motor [RPM] y
es la corriente de salida deseada a un valor entre el o
. 4-14 Limite alto veloc. motor [Hz])
0y el 100 % de la salida a escala completa, (0-20 mA)
programe el valor porcentual en el pardmetro, es
decir, 50 % = 10 V. Para obtener una tension entre [113] | Lazo cerrado 1 0-100 % (0-20 mA)
0y 10 V como salida maxima, el valor porcentual se ampl.
calcula como sigue: [114] | Lazo cerrado 2 0-100 % (0-20 mA)
M0 X100 % s
tension maxima deseada, [115] | Lazo cerrado 3 0-100 % (0-20 mA)
es decir, ampl.
sy 1501}/ % 100% = 200% [139] | Contr. bus 0-100 % (0-20 mA)
[141] [ Contr. bus t. o. 0-100 % (0-20 mA)

Consulte el esquema de principio para 6-52 Terminal 42

salida esc. max.. 26-51 Terminal X42/9 escala min.

26-43 Terminal X42/7 control bus de salida Range: Funcién:

Range: Funcién: 0%*| [0- Escalar la salida minima de la sefal analégica

0 %*| [0- 100 %] | Contiene el nivel del terminal X42/7 si es 200 %] | seleccionada en el terminal X42/9, como
controlado por el bus. porcentaje del valor de sefial méximo. Es decir,

si se desean 0 V al 25% del maximo valor de

26-44 Terminal X42/7 Tiempo lim. salida predet. salida, programe entonces 25%. Los valores de

Range: Funcién: escalado hasta el 100% no pueden ser nunca

superiores al ajuste correspondiente de

0 %*| [0-100 Contiene el nivel preajustado del terminal . ,
26-52 Terminal X42/9 escala mdx..

%] X42/7.
En el caso de que se alcance el tiempo limite

Consulte el esquema de principio para 6-51 Terminal 42

del bus y se seleccione una funcién de salida esc. min..

tiempo limite en 26-50 Terminal X42/9 salida,
la salida se ajustard a este nivel.
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26-52 Terminal X42/9 escala max.

26-60 Terminal X42/11 salida

los 10 V a escala completa o 10 V a una salida
inferior al 100 % del valor de sefial maximo. Si

10 V es la corriente de salida deseada a un valor
entre el 0 y el 100 % de la salida a escala
completa, programe el valor porcentual en el
parametro, es decir, 50 % = 10 V. Para obtener una
tensién entre 0 y 10 V como salida maxima, el
valor porcentual se calcula como sigue:

es decir,

10V

SV:WX]OO% =200%

Consulte el esquema de principio para 6-52 Terminal 42
salida esc. mdx..

26-53 Terminal X42/9 control bus de salida

Range: Funcién:
0 %*| [0-100 %]

Contiene el nivel del terminal X42/9 si es
controlado por el bus.

26-54 Terminal X42/9 Tiempo lim. salida predet.

Range: Funcién:
0 %*| [0-100 Contiene el nivel preajustado del terminal
%] X42/9.

En caso de que se alcance el tiempo limite
del bus y se seleccione una funcién de
tiempo limite en 26-60 Terminal X42/11 salida,
la salida se ajustara a este nivel.

Range: Funcién: Option: Funcién:
100 [0 - [ Escale la salida méxima de la sefial analégica Defina la funcién del terminal
%* 200 | seleccionada en el terminal X42/9. Ajuste el valor X42/11.
%] al valor maximo de la salida de sefal de tension. 0] Sin funcion
Escale la salida para obtener una tension inferior a
2 [100] | Frec. de salida 0-100 Hz (0-20 mA)

0-100

[101]

Referencia min-max.

Referencia minima - Referencia
maxima (0-20 mA)

[102] | Realimentacion Del -200 % al +200 % del
+-200% 3-03 Referencia mdxima (0-20 mA)
[103] | Int. motor 0-Imax 0 - Corriente max. del inversor
(16-37 Mdx. Int. Inv.) (0-20 mA)
[104] | Par O-Tlim 0 - Limite de par (4-16 Modo motor
limite de par) (0-20 mA)
[105] | Par O-Thom 0 - Par nominal del motor (0-20 mA)
[106] | Potencia 0-Pnom 0 - Potencia nominal del motor (0-20
mA)
[107] | Velocidad O-Limite 0 - Limite de velocidad alta
Alto (4-13 Limite alto veloc. motor [RPM] y
4-14 Limite alto veloc. motor [Hz])
(0-20 mA)
[113] | Lazo cerrado 1 0-100 % (0-20 mA)
ampl.
[114] | Lazo cerrado 2 0-100 % (0-20 mA)
ampl.
[115] | Lazo cerrado 3 0-100 % (0-20 mA)
ampl.
[139] | Contr. bus 0-100 % (0-20 mA)

[141]

Contr. bus t. o.

0-100 % (0-20 mA)

26-61 Terminal X42/11 escala min.

Range: Funcién:
0%*| [O- Escalar la salida minima de la seial analdgica
200 %] | seleccionada en el terminal X42/11, como

porcentaje del valor de sefal maximo. Es decir,
si se desean 0 V al 25% del méaximo valor de
salida, programe entonces 25%. Los valores de
escalado hasta el 100% no pueden ser nunca
superiores al ajuste correspondiente de

26-62 Terminal X42/11 escala mdx..

Consulte el esquema de principio para 6-51 Terminal 42

salida esc. min..
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26-62 Terminal X42/11 escala max.

Range: Funcién:

100 [0 - | Escale la salida méxima de la sefal analdgica

%* | 200 | seleccionada en el terminal X42/9. Ajuste el valor al
%] valor maximo de la salida de sefal de tension.
Escale la salida para obtener una tension inferior a
los 10 V a escala completa o 10 V a una salida

inferior al 100 % del valor de sefial méximo. Si 10 V
es la corriente de salida deseada a un valor entre el
0y el 100 % de la salida a escala completa,
programe el valor porcentual en el pardmetro, es
decir, 50 % = 10 V. Para obtener una tensién entre
0y 10 V como salida maxima, el valor porcentual se
calcula como sigue:

10V
( corriente mdxima deseada, HAIE0E
es decir,
10V

SV:WXIOO% =200%

Consulte el esquema de principio para 6-52 Terminal 42
salida esc. madx..

26-63 Terminal X42/11 control bus de salida

Range: Funcién:
0 %*| [0 - 100 %] | Contiene el nivel del terminal X42/11 si esta
controlado por el bus.

26-64 Terminal X42/11 Tiempo lim. salida predet.

Range: Funcién:

0 %*| [0 - 100 %] | Contiene el nivel preajustado del terminal
X42/11.

En caso de que se haya seleccionado un
tiempo limite de bus y una funcién de
tiempo limite, la salida se preajustara a este
nivel.
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3.24 Parametros 29-** Funciones para
aplicaciones de agua

3.24.1 29-** Funciones para aplicaciones de
agua

Este grupo incluye pardmetros que se utilizan para
controlar las aplicaciones de agua / aguas residuales.

3.24.2 29-0* Funcién de llenado de tuberia

En sistemas de suministro de agua, se puede producir un
golpe de ariete cuando el llenado de las tuberias se realiza
muy rapidamente. Por lo tanto, es preferible limitar la
velocidad de llenado. El modo de llenado de tuberia
elimina los golpes de ariete asociados a la salida rapida de
aire del sistema de tuberias utilizando una velocidad baja
de llenado.

Esta funcion puede utilizarse en sistemas de tuberia
vertical, horizontal y mixto. Como la presién en los
sistemas de tuberia horizontal no presenta saltos durante
el llenado del sistema, el llenado en estos casos requiere
una velocidad especifica durante un tiempo especificado
por el usuario o hasta que se alcance la consigna de
presion especificada por el usuario.

La mejor forma de llenar un sistema de tuberia vertical es
utilizar el controlador PID para realizar una rampa de
presion a una velocidad especificada por el usuario
comprendida entre el limite bajo de velocidad del motor y
una presion especificada por el usuario.

La funcion de llenado de tuberia utiliza una combinacion
de lo expuesto anteriormente para proporcionar un
llenado seguro en cualquier sistema.

Independientemente del sistema, el modo de llenado de
tuberia comenzara a aplicar la velocidad constante
ajustada en 29-07 Pipe Fill Speed [RPM] hasta que el tiempo
de llenado, en 29-03 Pipe Fill Time, haya finalizado. A
continuacion, se realizara siguiendo la rampa establecida
en 29-04 Pipe Fill Rate hasta llegar al valor de consigna de
llenado especificado en 29-05 Filled Setpoint.

Velocidad

130BA11.10

Velocidad max.

Velocidad de llenado

Velocidad min.

Rampa normal

|

|

|

|

\ |
| Rampa inicial :

|

T

iempo de llenado o valor de consigna de llel

llustracién 3.78 n

Velocidad 4

Velocidad max.

Velocidad min. |-

Iy
|

130BA612.10

\ Lazo cerrado

|
|~ Velocidad de llenado (unidad/seg.)

Rampa inicial
|

Valor de consigna de llenado Tiempo

llustracién 3.79 Sistema de tuberfa vertical

29-00 Pipe Fill Enable

Option:

Funcién:

[0

Disabled

Seleccionar Activado para llenar las tuberias a una
velocidad especificada por el usuario.

—
i

Enabled

Seleccionar Activado para llenar las tuberias a una
velocidad especificada por el usuario.

29-01 Pipe Fill Speed [RPM]

Range: Funcién:

Size [ par. Ajuste la velocidad de llenado de

related* 4-11 - par. | sistemas de tuberias horizontales. La
4-13 RPM] | velocidad puede ajustarse en Hz o en r/

min, en funcién de los ajustes
realizados en 4-11 Limite bajo veloc.
motor [RPM] / 4-13 Limite alto veloc.
motor [RPM] o en 4-12 Limite bajo veloc.
motor [Hz] / 4-14 Limite alto veloc. motor
[Hz].

29-02 Pipe Fill Speed [Hz]

Range: Funcién:

Size [ par. Ajuste la velocidad de llenado de

related* 4-12 - par. | sistemas de tuberias horizontales. La
4-14 Hz] velocidad puede ajustarse en Hz o en r/

min, en funcién de los ajustes
realizados en 4-11 Limite bajo veloc.
motor [RPM] / 4-13 Limite alto veloc.
motor [RPM] o en 4-12 Limite bajo veloc.
motor [Hz] / 4-14 Limite alto veloc. motor
[Hz].

Range:

29-03 Pipe Fill Time

Funcién:

0.00 s*

[0.00 - 3600.00 s]

Ajustar el tiempo especificado para el
llenado de tuberias en sistemas de
tuberias horizontales.
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29-04 Pipe Fill Rate

Range: Funcién:
0.001 [0.001 - Especifica la velocidad de
ProcessCtrlUnit* | 999999.999 llenado en unidades/

ProcessCtrlUnit] segundo utilizando el
controlador PI. La velocidad
de llenado se mide en
unidades de realimen-
tacién/segundo. Esta
funcién sirve para llenar los
sistemas de tuberia vertical,
pero estara activa cuando
el tiempo de llenado haya
finalizado, sea el que sea,
hasta alcanzar la consigna
de llenado de la tuberia
ajustada en 29-05 Filled

Setpoint.
29-05 Filled Setpoint
Range: Funcién:
0.000 [-999999.999 - Especifica el valor de

999999.999
ProcessCtrlUnit]

ProcessCtrlUnit* consigna de llenado al
que se desactivara la
funcién de llenado y el
controlador PID tomard el
control. Esta funcion
puede utilizarse tanto
para sistemas de tuberias
verticales como

horizontales.

29-06 No-Flow Disable Timer

Range: Funcién:
0.00 s*

| 10.00 - 3600.00 5] |

3.24.3 29-1* Funcién de barrido

La funcion del barrido es eliminar los desechos del aspa de
la bomba en las aplicaciones de aguas residuales, para que
la bomba funcione con normalidad.

Un evento de barrido se define como el tiempo desde que
el convertidor de frecuencia empieza a barrer hasta que
termina. Cuando se inicia un barrido, el convertidor de
frecuencia se detiene, primero, y luego finaliza un Retardo
de desactivacién antes de que comience el primer ciclo.

-
‘ Deragging Run Time : Par . 29-12

‘ 1 Cycle
Number of Cycles : Par. 29 -10

Speed
Derag
function
activated
| _
\
+/- Derag
Speed:
Par.:29-13
Par.:29-14
Derag Off Delay:
Par.29-15
0Hz/RPM 1— 1 1
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
- — 4= \
\
\
|

llustracién 3.80 Funcién de barrido

Si se activa un barrido desde un estado de detencion del
convertidor de frecuencia, se omite el primer retardo de
desactivacion. El evento de barrido puede estar formado
por varios ciclos; un ciclo se compone de un pulso en
direccion inversa, seguido de un pulso hacia delante. Se
considera que el barrido ha terminado cuando finaliza la
cantidad especificada de ciclos. En concreto, en el tltimo
pulso (siempre serd hacia delante) del ultimo ciclo, el
barrido se considera terminado, después de finalizar el
tiempo de ejecucién del barrido (el convertidor de
frecuencia estara funcionando a la velocidad de barrido).
Entre los pulsos, la salida del convertidor de frecuencia
avanza por inercia durante un tiempo especificado de
retardo de desactivacidn, para dejar que se asienten los
residuos en la bomba.

AVISO!

No active el barrido si la bomba no puede funcionar en
direccion inversa.

130BC369.10

Hay tres avisos diferentes durante un evento de barrido en

curso:
. Estado en el LCP: «Barrido remoto automatico»

. Un bit en el Cédigo de estado ampliado (Bit 23,
80 0000 hex)

o Se puede configurar una salida digital para que
refleje el estado del barrido activo.
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Segun la aplicacion y el objetivo de esta, la funcién de
barrido se puede usar como medida preventiva o reactiva,
y se puede iniciar de las siguientes formas:

. En cada Comando de arranque (29-11 Derag at
Start/Stop)

. En cada Comando de parada (29-11 Derag at
Start/Stop)

. En cada Comando arranque / parada (29-11 Derag
at Start/Stop)

. En una entrada digital (grupo de parametros
5-1%)

. En una accion del convertidor de frecuencia con

Smart Logic Control (13-52 Accién Controlador SL)

. Como una Accién temporizada (grupo de
parametros 23-*¥)

. En potencia alta (grupo de pardmetros 29-2%)

29-10 Derag Cycles

Range: Funcién:

Size related* | [0 - 10 1| El nimero de ciclos que barrera el

convertidor de frecuencia.

130BC370.10

29-11 Derag at Start/Stop

Option: Funcién:
Funcién de barrido al arrancar y detener el
convertidor de frecuencia.

[0] | Off

[1] | Start

[2] | Stop

[3] | Start and stop

29-12 Deragging Run Time

Range: Funcién:

0 s*| [0 -3600 s] | El tiempo que tardara el convertidor de
frecuencia a la velocidad de barrido.

29-13 Derag Speed [RPM]

Range: Funcién:
Size related* | [par. 4-11 - par. |[La velocidad a la que barrera el
4-13 RPM] convertidor de frecuencia en

rpm.

29-14 Derag Speed [HZ]

Range: Funcién:
Size related* [ [par. 4-12 - par. |La velocidad a la que barrera el
4-14 Hz] convertidor de frecuencia en

hercios.

29-15 Derag Off Delay

Range: Funcién:

10 s*| [1 - 600 s] | El tiempo que permanecera desactivado el
convertidor de frecuencia antes de iniciar otro
pulso de barrido. Permite que se asiente el
contenido de la bomba.

3.24.4 29-2* Ajuste de potencia de barrido

La funcion de barrido controla la potencia de barrido de
manera similar a la de falta de caudal. Segin dos puntos
definidos por el usuario y un valor de desplazamiento, el
monitor calcula una curva de potencia de barrido. Utiliza
exactamente los mismos calculos que la falta de caudal; la
Unica diferencia es que el barrido controla la potencia alta
y no la potencia baja.

Al poner en marcha los puntos del usuario de la falta de
caudal mediante el ajuste automatico de falta de caudal,
se establecerdn también los puntos de la curva de barrido
del mismo valor.

Power [kKW/HP]

The calculated power

\ + the power factor (readout)
Par. 29-20, Par. 29-21
High Speed
power L — — — — — — —
Par. 29-30,
Par. 29-31 |
|
|
Activate Derag |
Derag power factor
Par. 29-22
|
I
|
Low Speed |
power -+ — |
Par. 29-26, |
Par.29-27 | |
|
| |
| i
|

High Speed Speed [Hz/RPM]
Par. 29-28, Par. 29-29

Low Speed
Par. 29-24, Par. 29-25

llustracién 3.81 Ajuste de potencia de barrido

29-20 Derag Power[kW]

Range: Funcién:
0.00 kW* [ [0.00 - 0.00 kW] | Lectura de la potencia de barrido
calculada a la velocidad real.
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29-21 Derag Power[HP]

29-29 High Speed [HZ]

Range:

29-22 Derag Power Factor

Funcién:

200 %*

[1 - 400 %]

Defina una correccion si la deteccion de
barrido reacciona ante un valor de
potencia demasiado bajo.

Range:

29-23 Derag Power

Delay

Funcién:

601 s*

[1-601 s]

El tiempo que debe permanecer el
convertidor de frecuencia en referencia y en
situacion de potencia alta para que se
produzca un barrido.

Range:

29-24 Low Speed [RPM]

Funcién:

Size related*

[ par. 4-11 -
par. 29-28 RPM]

Ajuste la velocidad de salida
utilizada para el registro de
potencia de barrido a baja
velocidad en RPM.

Range:

29-25 Low Speed [Hz]

Funcién:

Size related*

[ par. 4-12 -
par. 29-29 Hz]

Ajuste la velocidad de salida
utilizada para el registro de
potencia de barrido a baja
velocidad en hercios.

Range:

29-26 Low Speed Power [kW]

Funcién:

Size related*

[0.00 - 0.00 kW]

Ajuste la potencia de barrido a
baja velocidad en kW.

Range:

29-27 Low Speed Power [HP]

Funcién:

Size related*

[0.00 - 0.00 hp]

Ajuste la potencia de barrido a
baja velocidad en CV.

Range:

29-28 High Speed [RPM]

Funcion:

Size related*

[ par. 29-24 -
par. 4-13 RPM]

Ajuste la velocidad de salida
utilizada para el registro de
potencia de barrido a alta
velocidad en rpm.

Range: Funcién: Range: Funcién:
0.00 hp*| [0.00 - 0.00 hp] | Lectura de la potencia de barrido Size related* | [par. 29-25 - Ajuste la velocidad de salida
calculada a la velocidad real. par. 4-14 Hz] utilizada para el registro de

potencia de barrido a alta
velocidad en hercios.

Range:

29-30 High Speed Power [kW]

Funcion:

Size related*

[0.00 - 0.00 kW]

Ajuste la potencia de barrido a
alta velocidad en kW.

Range:

29-31 High Speed Power [HP]

Funcién:

Size related*

[0.00 - 0.00 hp]

Ajuste la potencia de barrido a
alta velocidad.

Range:

29-32 Derag On Ref Bandwidth

Funcién:

5% [1-1

00 %]
limite alto

Ajuste el porcentaje de ancho de banda del

que se adapte a la fluctuacion de la presion
del sistema.

de la velocidad del motor para

29-33 Limite de potencia de barrido

Range:

Funcién:

3*| [0-10]

La cantidad de veces que el monitor de potencia
puede activar barridos consecutivos antes de que se
informe de un error.

29-34 Intervalo de barridos consecutivos

Range: Funcién:
Depende del [Depende del El tiempo que debe
tamano* tamano] transcurrir para que otro

barrido de potencia se

considere consecutivo.

3.25 Parametros 30-** Func. especiales

3.25.1 30-8* Compatibilidad

30-81 Brake Resistor

Range:

(ohm)

Funcién:

Size
related*

[5. - 65535.00
Ohm]

Ajuste el valor resist. freno en
ohmios con dos decimales. Este
valor se emplea para monitorizar
la energia entregada a la
resistencia de freno en 2-13 Brake
Power Monitoring.
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3.26 Parametros 31-** Opcidn de bypass

Grupo de parametros para configurar la tarjeta de opcion
del bypass controlado electrénicamente, MCO 104.

31-00 Bypass Mode
Option:
[0] | Drive

Funcién:

Seleccione el modo de funcionamiento del bypass:
[0] Convertidor: el convertidor de frecuencia acciona
el motor.

[1] | Bypass | Seleccione el modo de funcionamiento del bypass:
[1] Bypass: el motor puede funcionar a velocidad

maxima en modo de bypass.

31-01 Bypass Start Time Delay
Range:
30 s*

Funcién:

[0 - 60 s] [ Ajuste el retardo desde que el bypass recibe
un comando de ejecucion hasta que el motor
arranca a maxima velocidad. Un temporizador
regresivo mostrara el tiempo restante.

31-02 Bypass Trip Time Delay

Range: Funcién:
0s*| [0-300 [Ajuste el retardo desde que el convertidor
s] recibe una alarma que lo para hasta que el

motor se conmuta automaticamente al control
del bypass. Si el retardo se pone a 0, una
alarma en el convertidor no conmutara automa-
ticamente el motor al control de bypass.

31-03 Test Mode Activation

Option: Funcién:

[0] | Disabled | [0] Desactivado significa que el modo de prueba
esta desactivado.

[1] | Enabled

[1] Activado significa que el motor funciona en
bypass, pero pueden realizarse pruebas del
convertidor de frecuencia en un circuito abierto. En
este modo, el LCP no controla la parada / el
arranque del bypass.

31-10 Bypass Status Word

Range: Funcién:

0*| [0-65535]]Indica el estado del bypass en forma de valor
hexadecimal.

31-11 Bypass Running Hours

Range: Funcién:
0 h*| [0 - 2147483647 | Indica el nimero de horas de funciona-
h] miento del motor en modo de bypass.

El contador se puede reiniciar en

15-07 Reinicio contador de horas
funcionam.. Este valor se guarda cuando
se desconecta el convertidor.

31-19 Remote Bypass Activation

Option: Funcién:
[0] Disabled
[1 Enabled Caracteristica: desconocida.
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3.27 Parametros 35-** Opcion de entrada
sensor

3.27.1 35-0* Modo entrada temp. (MCB
114)

35-00 Term. X48/4 Temp. Unit

Seleccione la unidad que se usara con los ajustes y las lecturas
de datos de entrada de temperatura del term. X48/4:

Option: Funcién:
[60] °C
[160] °F

35-01 Term. X48/4 Input Type

Consulte el tipo de sensor de temperatura detectado en entrada

X48/4:

Option: Funcién:
[0] Not Connected

[1 PT100 2-wire

[3] PT1000 2-wire

[5] PT100 3-wire

[71 PT1000 3-wire

35-02 Term. X48/7 Temp. Unit

Seleccione la unidad que se usara con los ajustes y las lecturas
de datos de entrada de temperatura del term. X48/7:

Option: Funcién:
[60] °C
[160] °F

35-03 Term. X48/7 Input Type

Consulte el tipo de sensor de temperatura detectado en entrada

X48/7:

35-05 Term. X48/10 Input Type

Consulte el tipo de sensor de temperatura detectado en entrada
X48/10:

Option: Funcién:

[0] Not Connected

[1] PT100 2-wire

[3] PT1000 2-wire

[5] PT100 3-wire

[7] PT1000 3-wire

35-06 Temperature Sensor Alarm Function

Seleccione la funcién de alarma:

Option: Funcién:
[0] Off

[2] Stop

[5] Stop and trip

3.27.2 35-1* Temp. temp. X48/4 (MCB 114)

35-14 Term. X48/4 Filter Time Constant

Range: Funcién:
0.001 s* | [0.001 - Introducir constante de tiempo del filtro.
10.000 s] Es una constante de tiempo de un filtro

de paso bajo digital de primer orden para
la supresion de ruido eléctrico en el
terminal X48/4. Un valor alto de la
constante de tiempo mejora la amorti-
guacién, aunque aumenta el retardo de
tiempo por el filtro.

35-15 Term. X48/4 Temp. Monitor

Este parametro ofrece la posibilidad de activar o desactivar el
monitor de temperatura del terminal X48/4. Los limites de
temperatura pueden ajustarse en los 35-16 Term. X48/4 Low
Temp. Limit 'y 35-17 Term. X48/4 High Temp. Limit.

Option:

Funcién:

[0]

Disabled

[1

Enabled

Option: Funcién:
[0] Not Connected

[1] PT100 2-wire

[3] PT1000 2-wire

[5] PT100 3-wire

[71 PT1000 3-wire

35-04 Term. X48/10 Temp. Unit
Seleccione la unidad que se usara con los ajustes y las lecturas
de datos de entrada de temperatura del term. X48/10:

Option: Funcién:
[60] °C
[160] °F

35-16 Term. X48/4 Low Temp. Limit

Range: Funcién:

Size related* | [-50. - par. 35-17 ] |

35-17 Term. X48/4 High Temp. Limit

Range:

Size related*

Funcién:

[ Lpar. 3516 - 204.] |

200
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3.27.3 35-2* Temp. temp. X48/7 (MCB 114)

35-24 Term. X48/7 Filter Time Constant

Range: Funcién:
0.001 s*| [0.001 - Introducir constante de tiempo del filtro.
10.000 s] Es una constante de tiempo de un filtro

de paso bajo digital de primer orden para
la supresion de ruido eléctrico en el
terminal X48/7. Un valor alto de la
constante de tiempo mejora la amorti-
guacion, aunque aumenta el retardo de
tiempo por el filtro.

35-25 Term. X48/7 Temp. Monitor

Este parametro ofrece la posibilidad de activar o desactivar el
monitor de temperatura del terminal X48/7. Los limites de
temperatura pueden ajustarse en los 35-26 Term. X48/7 Low
Temp. Limit 'y 35-27 Term. X48/7 High Temp. Limit.

Option: Funcién:
[0] Disabled
[1] Enabled

35-26 Term. X48/7 Low Temp. Limit

Range:

Funcién:
| [-50. - par. 3527 ] |

Size related*

35-27 Term. X48/7 High Temp. Limit

Range:

Funcién:

Size related* | [ par. 35-26 - 204. ] |

3.27.4 35-3* Temp. temp. X48/10 (MCB
114)

35-34 Term. X48/10 Filter Time Constant

Range: Funcién:
0.001 s*| [0.001 - Introducir constante de tiempo del filtro.
10.000 s] Es una constante de tiempo de un filtro

de paso bajo digital de primer orden para
la supresion de ruido eléctrico en el
terminal X48/10. Un valor alto de la
constante de tiempo mejora la amorti-
guacién, aunque aumenta el retardo de
tiempo por el filtro.

35-35 Term. X48/10 Temp. Monitor

Este parametro ofrece la posibilidad de activar o desactivar el

monitor de temperatura del terminal X48/10. Los limites de
temperatura pueden ajustarse en los 35-36 Term. X48/10 Low
Temp. Limit/35-37 Term. X48/10 High Temp. Limit.

Option: Funcién:
[0] Disabled
[1 Enabled

35-36 Term. X48/10 Low Temp. Limit
Range: Funcién:

| [-50. - par. 35-37 ] |

Size related*

35-37 Term. X48/10 High Temp. Limit
Funcién:
| [par. 3536 - 204.] |

Range:

Size related*

3.27.5 35-4* Entrada analdgica X48/2 (MCB
114)

35-42 Term. X48/2 Low Current

Range: Funcién:
4.00 [0.00 - Introduzca la intensidad (mA) que
mA* par. 35-43 corresponda al valor alto de referencia

mA] (definido en 35-44 Term. X48/2 Low Ref./
Feedb. Value). El valor debe ajustarse a >
2 mA para activar la funciéon de tiempo
limite de cero activo en 6-01 Live Zero
Timeout Function.

35-43 Term. X48/2 High Current

Range: Funcién:
20.00 mA* | [par. 35-42 - Introduzca la intensidad (mA) que
20.00 mA] corresponda al valor alto de

referencia (definido en 35-45 Term.
X48/2 High Ref./Feedb. Value).

35-44 Term. X48/2 Low Ref./Feedb. Value

Funcién:

Range:
0.000 *

[-999999.999 - Introduzca la referencia o el valor

999999.999 ] de realimentacién (en rpm, Hz, bar,
etc.) que corresponda a la tensién
o la intensidad ajustadas en

35-42 Term. X48/2 Low Current.

35-45 Term. X48/2 High Ref./Feedb. Value
Range: Funcién:

100.000 *

[-999999.999 - Introduzca la referencia o el valor

999999.999 ] de realimentacién (en rpm, Hz,
bar, etc.) que corresponda a la
tension o la intensidad ajustadas

en 35-43 Term. X48/2 High Current.

35-46 Term. X48/2 Filter Time Constant

Range: Funcién:
0.001 s*| [0.001 - Introducir constante de tiempo del filtro.
10.000 s] Es una constante de tiempo de un filtro

de paso bajo digital de primer orden para
la supresién de ruido eléctrico en el
terminal X48/2. Un valor alto de la
constante de tiempo mejora la amorti-
guacién, aunque aumenta el retardo de
tiempo por el filtro.
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4 Listas de parametros

4.1 Opciones de parametros

4.1.1 Ajustes predeterminados

Cambios durante el funcionamiento:

«VERDADERO» significa que el pardmetro puede ser
modificado mientras el convertidor de frecuencia se
encuentra en funcionamiento y «<FALSO», que se debe
parar para poder realizar una modificacion.

4 ajustes:
Todos los ajustes: los pardmetros se pueden ajustar de

forma independiente en cada uno de los cuatro ajustes, es
decir, un mismo parametro puede tener asignados cuatro
valores de dato diferentes.

Un ajuste: el valor de datos sera el mismo en todos los
ajustes.

SR:
Depende del tamaro.

N. d.:
Valor predeterminado no disponible.

Indice de conversién:

Este nimero se refiere a un nimero de conversién que se
utiliza al escribir o leer mediante un convertidor de
frecuencia.

[ndice 100 75 74 | 70 67 6 5 4 3 2 1 0 -1 -2 -3 -4 -5 -6
de
conv.
Factor 1 |3600000|3600( 60 | 1/60 100000 | 10000 [ 10000 | 1000 [ 100 | 10 1 0,1 | 0,01 | 0,001 | 0,000 |0,00001 | 0,00000
de 0 0 1 1
conv.
Tabla 4.1
Tipo de dato Descripcion Tipo
2 Entero 8 Int8
3 Entero 16 Int16
4 Entero 32 Int32
5 Sin signo 8 Uint8
6 Sin signo 16 Uint16
7 Sin signo 32 Uint32
9 Cadena visible VisStr
33 Valor normalizado de 2 bytes N2
35 Secuencia de bits de 16 variables booleanas V2
54 Diferencia de tiempo sin fecha TimD
Tabla 4.2
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4.1.2 Funcionam./Display 0-**
Par. |Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en [ndice de Tipo
No. # funciona- conversién
miento
0-0* Ajustes bésicos
0-01 |ldioma [0] Inglés 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 |Unidad de velocidad de motor [0] RPM 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 | Ajustes regionales [0] Internacional 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 |Estado operacién en arranque [0] Auto-arranque All set-ups TRUE - Uint8
[0] Como unidad de
0-05 |Unidad de modo local velocidad del motor 2 set-ups FALSE - Uint8
0-1* Operac. de ajuste
0-10 | Ajuste activo [1] Ajuste activo 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 | Ajuste de programaciéon [9] Ajuste activo All set-ups TRUE - Uint8
0-12 | Ajuste actual enlazado a [0] Sin relacionar All set-ups FALSE - Uint8
0-13 | Lectura: Ajustes relacionados 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 | Lectura: Prog. ajustes / canal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-2* Display LCP
0-20 |Linea de pantalla pequefa 1.1 1601 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 |Linea de pantalla pequefa 1.2 1662 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 |Linea de pantalla pequefa 1.3 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 |Linea de pantalla grande 2 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 |Linea de pantalla grande 3 1652 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 | Mi menu personal ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* Lectura LCP
0-30 |Unidad de lectura personalizada [1] % All set-ups TRUE - Uint8
0-31 |Valor minimo de lectura personalizada ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Int32
0-32 | Valor méximo de lectura personalizada 100 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-37 |Texto display 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-38 |Texto display 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-39 |Texto display 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-4* Teclado LCP
0-40 |[Botén (Hand on) en LCP [1] Activado All set-ups TRUE Uint8
0-41 Boton (Off) en LCP [1] Activado All set-ups TRUE Uint8
0-42 [[Auto activ.] llave en LCP [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
0-43 [Botdn (Reset) en LCP [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
0-44 |Tecla [Off/Reset] en LCP [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
0-45 |[Bypass conv.] Llave en LCP [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Copiar/Guardar
0-50 |Copia con LCP [0] No copiar All set-ups FALSE Uint8
0-51 |Copia de ajuste [0] No copiar All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Contraseiia
0-60 |Contrasefia menu principal 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 |Acceso a menu princ. sin contraseia [0] Acceso total 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 |Cdédigo de menu personal 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-66 |Acceso a menu personal sin contrasefia [0] Acceso total 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 |Contrasena acceso al bus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
0-7* Ajustes del reloj
0-70 |Fecha y hora ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimeOfDay
0-71 |Formato de fecha [0] AAAA-MM-DD 1 set-up TRUE - Uint8
0-72 |Formato de hora [0] 24 h 1 set-up TRUE - Uint8
0-74 |Horario de verano [0] No 1 set-up TRUE - Uint8
0-76 |Inicio del horario de verano ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-77 |Fin del horario de verano ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-79 |Fallo de reloj ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-81 |Dias laborables ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-82 |Dias laborables adicionales ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-83 |Dias no laborables adicionales ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-89 |Lectura de fecha y hora 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
Tabla 4.3
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4.1.3 Carga/Motor 1-**
Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en Indice de Tipo
No. # funciona- conversién
miento

1-0% Ajustes generales

1-00 |Modo Configuracion ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-01 Principio control motor [1] WWC+ All set-ups FALSE - Uint8
1-03 | Caracteristicas de par [3] Optim. auto. energia VT All set-ups TRUE - Uint8
1-06 | En sentido horario [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-1* Seleccién de motor

1-10 |Construccic’)n del motor | [0] Asincrono All set-ups FALSE - Uint8
1-1* WC+ PM

1-14 | Factor de ganancia de amortiguacion 120 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-15 | Low Speed Filter Time Const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-16 |High Speed Filter Time Const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-17 | Voltage filter time const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
1-2* Datos de motor

1-20 |Potencia motor [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 Potencia motor [CV] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 | Tensién motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23 | Frecuencia motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24  |Intensidad motor ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 | Veloc. nominal motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 | Par nominal continuo ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-28 | Comprob. rotacién motor [0] No All set-ups FALSE - Uint8
1-29 | Adaptacion automatica del motor (AMA) [0] No All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Dat avanz. motor

1-30 | Resistencia estator (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 | Resistencia rotor (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33 | Reactancia fuga estator (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34  [Reactancia de fuga del rotor (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 | Reactancia princ. (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 | Resistencia pérdida hierro (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 |Inductancia eje d (Ld) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-39 | Polos motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-40 |fcem a 1000 RPM ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-46 | Position Detection Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-5* Aj. indep. carga

1-50 | Magnet. motor a veloc. cero 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 | Veloc. min. con magn. norm. [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 | Magnetizacién normal veloc. min. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-55 | Caracteristica V/f - V ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56 |Caracteristica V/f - F ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 |Intens. imp. prueba con motor en giro ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-59 | Frec. imp. prueba con motor en giro ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-6* Aj. depend. carga

1-60 | Compensacion carga baja veloc. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-61 | Compensacion carga alta velocidad 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-62 | Compensacién deslizam. 0 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-63 | Tiempo compens. deslizam. constante ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64  [Amortiguacion de resonancia 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 | Const. tiempo amortigua. de resonancia 5 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66 | Intens. min. a baja veloc. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
1-7* Ajustes arranque

1-70 |PM Start Mode [1] Parking All set-ups TRUE - Uint8
1-71 | Retardo arr. 00 s All set-ups TRUE -1 Uint16
1-72 | Funcién de arranque ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-73 | Motor en giro ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
1-74 | Veloc. arranque [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75 |Velocidad arranque [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76 |Intensidad arranque 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
Tabla 4.4
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Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en [ndice de Tipo
No. # funciona- conversién
miento

1-8*% Ajustes de parada

1-80 |Funcion de parada [0] Inercia All set-ups TRUE - Uint8
1-81 [Vel. min. para func. parada [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 [Vel. min. para func. parada [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-86 | Velocidad baja desconexiéon [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
1-87 | Velocidad baja desconexion [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
1-9* Temperatura motor

1-90 | Proteccion térmica motor ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-91 Vent. externo motor [0] No All set-ups TRUE - Uint16
1-93 |Fuente de termistor [0] Ninguno All set-ups TRUE - Uint8
Tabla 4.5
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4.1.4 Frenos 2-**

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en [ndice de Tipo
No. # funciona- conversién

miento

2-0*% Freno CC

2-00 |Intensidad CC mantenida/precalent. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
2-01 Intens. freno CC 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-02 | Tiempo de frenado CC 10 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 | Velocidad activacion freno CC [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 |Velocidad de conexién del freno CC [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-06 | Parking Current 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-07 |Parking Time 3s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Func. energ. freno

2-10 | Funcién de freno ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
2-11 Resistencia freno (ohmios) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
2-12 |Limite potencia de freno (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13 [ Ctrol. Potencia freno [0] No All set-ups TRUE - Uint8
2-15 [Comprobacion freno [0] No All set-ups TRUE - Uint8
2-16 |Intensidad max. de frenado de CA 100 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 | Control de sobretensién [2] Activado All set-ups TRUE - Uint8

Tabla 4.6
4.1.5 Ref./Rampas 3-**

Par. Descripciéon del parametro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en [ndice de Tipo
No. # funciona- conversiéon

miento

3-0* Limites referencia

3-02 [Referencia minima ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 [Referencia maxima ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 [Funcion de referencia [0] Suma All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Referencias

3-10 |Referencia interna 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11  [Velocidad fija [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-13 |Lugar de referencia [0] Conex. a manual/auto All set-ups TRUE - Uint8
3-14 |Referencia interna relativa 0 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 |Fuente 1 de referencia [1] Entrada analégica 53 All set-ups TRUE - Uint8
3-16 | Fuente 2 de referencia [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
3-17 |Fuente 3 de referencia [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
3-19 | Velocidad fija [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Rampa 1

3-41  |Rampa 1 tiempo acel. rampa ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 |Rampa 1 tiempo desacel. rampa ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-5* Rampa 2

3-51 [Rampa 2 tiempo acel. rampa ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 |Rampa 2 tiempo desacel. rampa ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-8* Otras rampas

3-80 [Tiempo rampa veloc. fija ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 Tiempo rampa parada rapida ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-84 |[Tiempo de rampa inicial 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-85 |[Check Valve Ramp Time 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-86 |Check Valve Ramp End Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-87 [Check Valve Ramp End Speed [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-88 |[Tiempo de rampa final 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-9* Potenciém. digital

3-90 |[Tamano de paso 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 |Tiempo de rampa 1s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 [Restitucién de Energia [0] No All set-ups TRUE - Uint8
3-93 [Limite maximo 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-94 [Limite minimo 0 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-95 [Retardo de rampa ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD

Tabla 4.7
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4.1.6 Limites / Advertencias 4-**

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en Indice de Tipo
No. # funciona- | conversién
miento
4-1* Limites motor
4-10 | Direccién veloc. motor [0] Izqda. a dcha. All set-ups FALSE - Uint8
4-11 Limite bajo veloc. motor [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12 | Limite bajo veloc. motor [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13 | Limite alto veloc. motor [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 |Limite alto veloc. motor [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 | Modo motor limite de par ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 | Modo generador limite de par 100 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 | Limite intensidad ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 | Frecuencia salida max. ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-5* Ajuste Advert.
4-50 | Advert. Intens. baja 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 Advert. Intens. alta ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 | Advert. Veloc. baja 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-53 | Advert. Veloc. alta outputSpeedHighLimit (P413) | All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 | Advertencia referencia baja -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 | Advertencia referencia alta 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999 ReferenceFeed-
4-56 | Advertencia realimentacién baja backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 ReferenceFeedba-
4-57 | Advertencia realimentacion alta ckUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 |Funcién Fallo Fase Motor ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Bypass veloc.
4-60 |Velocidad bypass desde [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 |Velocidad bypass desde [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 | Velocidad bypass hasta [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 | Veloc. bypass hasta [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-64 | Ajuste bypass semiauto [0] No All set-ups FALSE - Uint8
Tabla 4.8
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4.1.7 Entrada/salida digital 5-**

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en [ndice de Tipo
No. # funciona- conversién

miento
5-0* Modo E/S digital
5-00 [Modo E/S digital [0] PNP - Activo a 24 V All set-ups FALSE - Uint8
5-01 [Terminal 27 modo E/S [0] Entrada All set-ups TRUE - Uint8
5-02 |Terminal 29 modo E/S [0] Entrada All set-ups TRUE - Uint8
5-1* Entradas digitales
5-10 [Terminal 18 Entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-11 [Terminal 19 entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-12 [Terminal 27 Entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-13 [Terminal 29 Entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-14 [Terminal 32 entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-15 [Terminal 33 entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-16 [Terminal X30/2 Entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-17 [Terminal X30/3 Entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-18 [Terminal X30/4 Entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-19 [Terminal 37 parada de seguridad [1] Alarma parada seg. 1 set-up TRUE - Uint8
5-3* Salidas digitales
5-30 |[Terminal 27 salida digital [0] Sin funcidn All set-ups TRUE - Uint8
5-31 [Terminal 29 salida digital [0] Sin funcidn All set-ups TRUE - Uint8
5-32  [Term. X30/6 salida dig. (MCB 101) [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
5-33 [Term. X30/7 salida dig. (MCB 101) [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Relés
5-40 |Relé de funcion ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-41 |Retardo conex, relé 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 |Retardo desconex, relé 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Entrada de pulsos
5-50 [Term. 29 baja frecuencia 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-51 [Term. 29 alta frecuencia 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-52  [Term. 29 valor bajo ref./realim 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-53 [Term. 29 valor alto ref./realim 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-54 |Tiempo filtro pulsos constante #29 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-55 [Term. 33 baja frecuencia 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56 |[Term. 33 alta frecuencia 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-57 |Term. 33 valor bajo ref./realim 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 [Term. 33 valor alto ref./realim 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 [Tiempo filtro pulsos constante #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Salida de pulsos
5-60 |[Termina 27 salida pulsos variable [0] Sin funcidon All set-ups TRUE - Uint8
5-62 |Frec. max. salida de pulsos #27 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 [Termina 29 salida pulsos variable [0] Sin funcidn All set-ups TRUE - Uint8
5-65 |Frec. mdx. salida de pulsos #29 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-66 [Terminal X30/6 var. salida pulsos [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
5-68 |Frec. max. salida de pulsos #X30/6 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-8* Salida de encoder
5-80 |AHF Cap Reconnect Delay 25s 2 set-ups TRUE 0 Uint16
5-9* Controlado por bus
5-90 |[Control de bus digital y de relé 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 |Control de bus salida de pulsos #27 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 [Tiempo lim. predet. salida pulsos #27 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 [Control de bus salida de pulsos #27 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-96 |[Tiempo lim. predet. salida pulsos #29 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-97 |Control de bus salida de pulsos #X30/6 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98 [Tiempo lim. predet. salida pulsos #X30/6 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

Tabla 4.9
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4.1.8 E/S analdgica 6-**
Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en Indice de Tipo
No. # funciona- | conversién
miento
6-0* Modo E/S analégico
6-00 |Tiempo Limite Cero Activo 10 s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 | Funcion Cero Activo [0] No All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Entrada analégica 53
6-10 |Terminal 53 escala baja V 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11  |Terminal 53 escala alta V 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 | Terminal 53 escala baja mA 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13 | Terminal 53 escala alta mA 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 |Term. 53 valor bajo ref./realim 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 |Term. 53 valor alto ref./realim ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 | Terminal 53 tiempo filtro constante 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-17 |Terminal 53 cero activo [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
6-2* Entrada analégica 54
6-20 |Terminal 54 escala baja V 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 |Terminal 54 escala alta V 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 | Terminal 54 escala baja mA 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 |Terminal 54 escala alta mA 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 [Term. 54 valor bajo ref./realim 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 |Term. 54 valor alto ref./realim 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 | Terminal 54 tiempo filtro constante 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-27 |Terminal 54 cero activo [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
6-3* Entrada analégica X30/11
6-30 |Terminal X30/11 baja tension 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 | Terminal X30/11 alta tension 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 |Term. X30/11 valor bajo ref./realim. 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 |Term. X30/11 valor alto ref./realim. 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 | Term. X30/11 const. tiempo filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-37 |Term. X30/11 cero activo [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
6-4* Entrada analdgica X30/12
6-40 | Terminal X30/12 baja tensién 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 | Terminal X30/12 alta tensién 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 |Term. X30/12 valor bajo ref./realim. 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 | Term. X30/12 valor alto ref./realim. 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 | Term. X30/12 const. tiempo filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-47 |Term. X30/12 cero activo [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
6-5% S, analdgica 42
6-50 |Terminal 42 salida [100] Frec. de salida 0-100 All set-ups TRUE - Uint8
6-51 |Terminal 42 salida esc. min. 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 |Terminal 42 salida esc. méx. 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 | Terminal 42 control bus de salida 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 |Terminal 42 Tiempo lim. salida predet. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 | Filtro de salida analdgica [0] Apagado 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* Salida analégica X30/8
6-60 | Terminal X30/8 salida [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
6-61 | Terminal X30/8 Escala min. 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 | Terminal X30/8 Escala méx. 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 | Terminal X30/8 control bus de salida 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 | Terminal X30/8 Tiempo lim. salida predet. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
Tabla 4.10
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4.1.9 Comunic. y opciones 8-**

Par. Descripcién del parametro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en | [ndice de Tipo
No. # funciona- | conversién

miento
8-0* Ajustes generales
8-01 |Puesto de control ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-02 |Fuente de control ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-03 |Valor de tiempo limite ctrl. ExpressionLimit 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 | Funcién tiempo limite ctrl. [0] No 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 | Funcién tiempo limite [1] Reanudar ajuste 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 |Reiniciar tiempo limite ctrl. [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
8-07 | Accionador diagndstico [0] Desactivar 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 |Filtro lectura de datos ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-1* Ajustes de control
8-10 [Trama control [0] Protocolo FC All set-ups TRUE - Uint8
8-13 | Cddigo de estado configurable STW [1] Perfil por defecto All set-ups TRUE - Uint8
8-14 | CTW codigo de control configurable [1] Perfil por defecto All set-ups TRUE - Uint8
8-3* Ajuste puerto FC
8-30 |Protocolo [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Direccion ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 |Velocidad en baudios ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 | Paridad / Bits de parada ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-35 |[Retardo respuesta min. ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36 |Retardo respuesta max. ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 |Retardo maximo intercarac. ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* Conf. protoc. FC MC
8-40 |[Selecciéon de telegrama [1] Telegram.estandar1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-42 | Config. escritura PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
8-43 | Config. lectura PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
8-5* Digital/Bus
8-50 |Seleccioén inercia [3] Légico O All set-ups TRUE - Uint8
8-52 | Seleccién freno CC ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-53 |Selec. arranque [3] Légico O All set-ups TRUE - Uint8
8-54 |Selec. sentido inverso ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-55 |Selec. ajuste [3] Légico O All set-ups TRUE - Uint8
8-56 |Selec. referencia interna [3] Légico O All set-ups TRUE Uint8
8-7* BACnet
8-70 [Instancia BACnet 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-72 | Max. maest. MS/TP 127 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-73 | Méx. tramas info MS/TP 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
8-74 |["Startup | am" [0] Enviar al conectar 1 set-up TRUE - Uint8
8-75 |Contrasefa inicializac. ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
8-8* Diagndstico puerto FC
8-80 | Contador mensajes de bus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 | Contador errores de bus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 | Mensaje de esclavo recibido 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 | Contador errores de esclavo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9* Vel. fija bus1
8-90 |Veloc Bus Jog 1 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 |Veloc Bus Jog 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
8-94 |Realim. de bus 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-95 |Realim. de bus 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-96 | Realim. de bus 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2

Tabla 4.11
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4.1.10 Profibus 9-**

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en | [ndice de Tipo
No. # funciona- | conversién
miento

9-00 [Consigna 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 [Valor 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 |Config. escritura PCD ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint16
9-16 |Config. lectura PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 [Direccién de nodo 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22 [Seleccién de telegrama [100] None 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 [Param. para senales 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 |Editar pardmetros [1] Activado 2 set-ups FALSE - vint16
9-28 |Control de proceso [1] Act. master ciclico 2 set-ups FALSE - Uint8
9-31 Direccién segura 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
9-44 |Contador mensajes de fallo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 |Cddigo de fallo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 [Nudmero de fallo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 |Contador situacién fallo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 [Cod. de advert. Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 [Veloc. Transmision [255] Sin vel. transmision All set-ups TRUE - Uint8
9-64 [ldentificacion dispositivo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-65 |Numero perfil Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr[2]
9-67 [Cod. control 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
9-68 |[Cod. estado 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-71 |Grabar valores de datos [0] No All set-ups TRUE - Uint8
9-72 |Reiniciar unidad [0] Sin accién 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 | DO lIdentification 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 |Parametros definidos (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 | Pardmetros definidos (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 | Pardmetros definidos (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 [Parametros definidos (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 | Parametros definidos (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 |Parametros cambiados (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 Parametros cambiados (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 | Parametros cambiados (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 | Parametros cambiados (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 | Parametros cambiados (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99 [Contador revision de Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
Tabla 4.12
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4.1.11 Fieldbus CAN 10-**

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en Indice de Tipo

No. # funciona- conversién
miento

10-0% Ajustes comunes

10-00 |Protocolo CAN ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 |Selecc. velocidad en baudios ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 |ID MAC ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 |Lectura contador errores transm. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 [Lectura contador errores recepcion 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 |[Lectura contador bus desac. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet

10-10 |Seleccién tipo de datos proceso ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
10-11 |Escritura config. datos proceso ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-12 |Lectura config. datos proceso ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-13 |Pardmetro de advertencia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 |Referencia de red [0] No 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 |Control de red [0] No 2 set-ups TRUE Uint8
10-2* Filtro COS

10-20 |Filtro COS 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 |Filtro COS 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 |Filtro COS 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 [Filtro COS 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Acceso pardm.

10-30 [Indice Array 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 | Grabar valores de datos [0] No All set-ups TRUE - Uint8
10-32 | Revision Devicenet ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 | Almacenar siempre [0] No 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 | Cédigo de producto DeviceNet ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
10-39 | Pardmetros Devicenet F 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

Tabla 4.13
4.1.12 Smart Logic 13-**

Par. Descripcién del parametro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en [ndice de Tipo
No. # funciona- | conversién

miento

13-0* Ajustes SLC

13-00 [Modo Controlador SL ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 | Evento arranque ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 [Evento parada ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 |Reiniciar SLC [0] No reiniciar SLC All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Comparadores

13-10 |Operando comparador ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 | Operador comparador ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 | Valor comparador ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-2* Temporizadores

13-20 |Temporizador Smart Logic Controller | ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Reglas légicas

13-40 |Regla I6gica booleana 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 |Operador regla légica 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 |Regla l6gica booleana 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 | Operador regla légica 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 |Regla l6gica booleana 3 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* Estados

13-51 |Evento Controlador SL ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 | Accién Controlador SL ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

Tabla 4.14
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4.1.13 Funciones especiales 14-**

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en | [ndice de Tipo
No. # funciona- | conversién

miento
14-0* Conmut. inversor
14-00 |Patrén conmutacion ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-01 | Frecuencia conmutacion ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-03 | Sobremodulacién [1] Si All set-ups FALSE - Uint8
14-04 |PWM aleatorio [0] No All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Alim. on/off
14-10 |Fallo aliment. [0] Sin funcion All set-ups FALSE - Uint8
14-11 |Fallo tension de red ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 | Funciéon desequil. alimentacion [3] Reduccién All set-ups TRUE - Uint8
14-2* Funciones de reset
14-20 |Modo Reset [10] Reset autom. x 10 All set-ups TRUE - Uint8
14-21 |Tiempo de reinicio automatico 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 |Modo funcionamiento [0] Funcion. normal All set-ups TRUE - Uint8
14-23 | Ajuste de codigo descriptivo ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
14-25 |Retardo descon. con lim. de par 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 |Ret. de desc. en fallo del convert. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 | Aj. produccién [0] Sin accion All set-ups TRUE - Uint8
14-29 [Cddigo de servicio 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3*% Ctrl. lim. intens.
14-30 |Ctrol. lim. intens., Gananacia proporc. 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 | Control lim. inten., Tiempo integrac. ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 [Control lim. intens., tiempo filtro ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint16
14-4* Optimizacién energ
14-40 |Nivel VT 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-41 | Minima magnetizacién AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-42 | Frecuencia AEO minima 10 Hz All set-ups TRUE 0 Uint8
14-43 |Cosphi del motor ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Ambiente
14-50 |Filtro RFI [1] Si 1 set-up FALSE - Uint8
14-51 | DC Link Compensation [1] Si 1 set-up TRUE - Uint8
14-52 | Control del ventilador [0] Auto All set-ups TRUE - Uint8
14-53 | Monitor del ventilador [1] Advertencia All set-ups TRUE - Uint8
14-55 |Filtro de salida [0] Sin filtro 1 set-up FALSE - Uint8
14-59 |NUmero real de inversores ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 Uint8
14-6* Auto Reduccién
14-60 |Funcionamiento con sobretemp. [1] Reduccién All set-ups TRUE - Uint8
14-61 |Funcionamiento con inversor sobrecarg. [1] Reduccion All set-ups TRUE - Uint8
14-62 | Corriente reduc. inversor sobrecarg. 95 % All set-ups TRUE 0 Uint16
14-8* Opciones
14-80 [Opcién sumin. por 24 V CC ext. | [0] No 2 set-ups FALSE - Uint8
14-9% Ajustes de fallo
14-90 [Nivel de fallos | ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
Tabla 4.15
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4.1.14 Informacion FC 15-**

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en | [ndice de Tipo
No. # funciona- | conversién

miento

15-0% Datos func.

15-00 |Horas de funcionamiento 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 | Horas funcionam. 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 | Contador KWh 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 | Arranques 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 | Sobretemperat. 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 | Sobretensién 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 |Reiniciar contador KWh [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
15-07 |Reinicio contador de horas funcionam. [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
15-08 | Num. de arranques 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-1* Ajustes reg. datos

15-10 |Variable a registrar 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 |Intervalo de registro ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 |Evento de disparo [0] Falso 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 |Modo de registro [0] Reg. siempre 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 | Muestras antes de disp. 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Registro histérico

15-20 |Registro histérico: Evento 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 |Registro histérico: Valor 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 |Registro histérico: Tiempo 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-23 |Registro histérico: Fecha y hora ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-3* Reg. alarma

15-30 |Reg. alarma: cédigo de fallo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-31 |Reg. alarma: valor 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 | Reg. alarma: hora 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-33 |Reg. alarma: Fecha y hora ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-34 | Alarm Log: Setpoint 0 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
15-35 | Alarm Log: Feedback 0 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
15-36 |Alarm Log: Current Demand 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
15-37 | Alarm Log: Process Ctrl Unit [0] - All set-ups FALSE - Uint8
15-4* Id. dispositivo

15-40 |Tipo FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 |Seccién de potencia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 [Tensién 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 |Version de software 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 |Tipo cdd. cadena solicitado 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 | Cadena de cédigo 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 |N° pedido convert. frecuencia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([8]
15-47 | Cédigo tarjeta potencia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([8]
15-48 |No id LCP 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 |Tarjeta control id SW 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 |Tarjeta potencia id SW 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 |Ne° serie convert. frecuencia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 |Numero serie tarjeta potencia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-59 [Nombre de archivo CSIV ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]

Tabla 4.16
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15-6* Identific. de opcion

15-60 [Opcion instalada 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 [Version SW opcién 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 |N° pedido opcién 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 [No° serie opcién 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 [Opcién en ranura A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 [Versién SW de opcién en ranura A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 [Opcién en ranura B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 [Versién SW de opcién en ranura B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 |Opcién en ranura CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 |Version SW opcién en ranura CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 |Opcioén en ranura C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 |Version SW opcién en ranura C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-9* Inform. pardmetro

15-92 [Pardmetros definidos 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 [Pardmetros modificados 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 [Id. del convertidor 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 [Metadatos param. 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
Tabla 4.17
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4.1.15 Lecturas de datos 16-**

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en Indice de Tipo
No. # funciona- conversién
miento

16-0% Estado general

16-00 | Cédigo de control 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-01 | Referencia [Unidad] 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-02 | Referencia % 0 % All set-ups TRUE -1 Int16
16-03 | Cédigo estado 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-05 |Valor real princ. [%] 0 % All set-ups TRUE -2 N2
16-09 |Lectura personalizada 0 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
16-1* Estado motor

16-10 |Potencia [kW] 0 kW All set-ups TRUE 1 Int32
16-11 |Potencia [HP] 0 hp All set-ups TRUE -2 Int32
16-12 | Tensidon motor oV All set-ups TRUE -1 Uint16
16-13 | Frecuencia 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
16-14 |Intensidad motor 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-15 |Frecuencia [%] 0 % All set-ups TRUE -2 N2
16-16 |Par [Nm] 0 Nm All set-ups TRUE -1 Int32
16-17 |Velocidad [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Int32
16-18 | Térmico motor 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
16-20 | Angulo motor 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-22 | Par [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int16
16-3* Estado Drive

16-30 | Tension Bus CC oV All set-ups TRUE 0 Uint16
16-32 | Energia freno / s 0 kW All set-ups TRUE 0 Uint32
16-33 | Energia freno / 2 min 0 kW All set-ups TRUE 0 Uint32
16-34 | Temp. disipador 0 °C All set-ups TRUE 100 Uint8
16-35 | Témico inversor 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
16-36 |Int. Nom. Inv. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
16-37 | Max. Int. Inv. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
16-38 | Estado ctrlador SL 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-39 | Temp. tarjeta control 0 °C All set-ups TRUE 100 Uint8
16-40 | Buffer de registro lleno. [0] No All set-ups TRUE Uint8
16-49 | Origen del fallo de intensidad 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-5* Ref. & realim.

16-50 | Referencia externa 0 N/A All set-ups TRUE -1 Int16
16-52 |Realimentacion [Unit] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-53 | Referencia Digi pot 0 N/A All set-ups TRUE -2 Int16
16-54 |Realim. 1 [Unidad] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-55 |Realim. 2 [Unidad] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-56 |Realim. 3 [Unidad] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-58 |Salida PID [%] 0 % All set-ups TRUE -1 Int16
16-59 | Adjusted Setpoint 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-6* Entradas y salidas

16-60 |Entrada digital 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-61 | Terminal 53 ajuste conex. [0] Intensidad All set-ups TRUE - Uint8
16-62 |Entrada analégica 53 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-63 | Terminal 54 ajuste conex. [0] Intensidad All set-ups TRUE - Uint8
16-64 | Entrada analdgica 54 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-65 | Salida analdgica 42 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int16
16-66 |Salida digital [bin] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
16-67 | Ent. pulsos #29 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-68 | Ent. pulsos #33 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-69 |Salida pulsos #27 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-70 |Salida pulsos #29 [HZ] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-71 |Salida Relé [bin] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-72 | Contador A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 | Contador B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-75 | Entr. analég. X30/11 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-76 | Entr. analdg. X30/12 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-77 | Salida analdgica X30/8 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int16
Tabla 4.18
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Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en Indice de Tipo
No. # funciona- conversién
miento

16-8* Fieldb. y puerto FC
16-80 |Fieldbus CTW 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-82 |Fieldbus REF 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 N2
16-84 | Opcién comun. STW 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-85 |Puerto FC CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 | Puerto FC REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-9* Lect. diagnoéstico
16-90 [Cddigo de alarma 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-91 [Cddigo de alarma 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-92 [Cddigo de advertencia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-93 [Cddigo de advertencia 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-94 | Céd. estado amp 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-95 |Cddigo de estado ampl. 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-96 |Cdd. de mantenimiento 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
Tabla 4.19
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4.1.16 Lecturas de datos 2 18-**

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en | [ndice de Tipo
No. # funciona- | conversién

miento
18-0* Reg. mantenimiento
18-00 |Reg. mantenimiento: Elemento 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-01 |Reg. mantenimiento: Accién 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-02 | Reg. mantenimiento: Hora 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
18-03 |Reg. mantenimiento: Fecha y hora ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
18-3* Entradas y salidas
18-30 | Entr. analég. X42/1 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-31 | Entr. analég. X42/3 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-32 | Entr. analdég. X42/5 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-33 |Sal. analdég. X42/7 [V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-34 |Sal. analdég. X42/9 [V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-35 |Sal. analég. X42/11 [V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-36 |Entrada analdgica X48/2 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 |Entr. temp. X48/4 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-38 |Entr. temp. X48/7 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-39 |Entr. temp. X48/10 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-6* Inputs & Outputs 2
18-60 |Digita| Input 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
Tabla 4.20
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4.1.17 FC en lazo cerrado 20-**

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en | Indice de Tipo
No. # funciona- | conversién
miento

20-0* Realimentacién
20-00 [Fuente realim. 1 [2] Entrada analégica 54 All set-ups TRUE - Uint8
20-01 [Conversion realim. 1 [0] Lineal All set-ups FALSE - Uint8
20-02 |Unidad fuente realim. 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-03 [Fuente realim. 2 [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
20-04 |Conversion realim. 2 [0] Lineal All set-ups FALSE - Uint8
20-05 [Unidad fuente realim. 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-06 |Fuente realim. 3 [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
20-07 |Conversidn realim. 3 [0] Lineal All set-ups FALSE - Uint8
20-08 [Unidad fuente realim. 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-12 | Referencia/Unidad Realimentacion ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-2* Realim./consigna
20-20 |Funcién de realim. [4] Maxima All set-ups TRUE - Uint8
20-21 [Valor de consigna 1 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-22 [Valor de consigna 2 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-23 [Valor de consigna 3 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-7* Autoajuste PID
20-70 |Tipo de lazo cerrado [0] Auto 2 set-ups TRUE - Uint8
20-71 [ Modo Configuracion [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
20-72 [Cambio de salida PID 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
20-73 [Nivel minimo de realim. -999999 ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-74 [Nivel maximo de realim. 999999 ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-79 |[Autoajuste PID [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
20-8* Ajustes basicos PID
20-81 [Ctrl. normal/inverso de PID [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
20-82 |Veloc. arranque PID [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
20-83 |Veloc. arranque PID [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
20-84 [ Ancho banda En Referencia 5 % All set-ups TRUE 0 Uint8
20-9* Controlador PID
20-91 |[Saturacién de PID [11 Si All set-ups TRUE - Uint8
20-93 [Ganancia proporc. PID 2 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
20-94 [Tiempo integral PID 8s All set-ups TRUE -2 Uint32
20-95 [Tiempo diferencial PID 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
20-96 |Limite ganancia dif. dif. PID 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
Tabla 4.21
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4.1.18 Lazo cerrado ampliado 21-**

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en [ndice de | Tipo
No. # funciona- conversién
miento

21-0* Autoajuste PID ampl.

21-00 [Tipo de lazo cerrado [0] Auto 2 set-ups TRUE - Uint8
21-01 |Modo Configuracion [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
21-02 [Cambio de salida PID 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
21-03 [Nivel minimo de realim. -999999 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-04 |Nivel maximo de realim. 999999 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-09 [Autoajuste PID [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
21-1* Ref./Realim. CL 1 ext.

21-10 |Ref./Unidad realim. 1 Ext. [0] - All set-ups TRUE - Uint8
21-11 [Referencia minima 1 Ext. 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-12 [Referencia maxima 1 Ext. 100 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-13 |Fuente referencia 1 Ext. [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
21-14 |Fuente realim. 1 Ext. [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
21-15 [Consigna 1 Ext. 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-17 |Referencia 1 Ext. [Unidad] 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-18 [Realim. 1 Ext. [Unidad] 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-19 [Salida 1 Ext. [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-2* PID CL 1 ext.

21-20 [Control normal/inverso 1 Ext. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-21 [Ganancia proporcional 1 Ext. 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-22 [Tiempo integral 1 Ext. 20 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-23 |Tiempo diferencial 1 Ext. 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-24 |Limite ganancia dif. 1 ext. 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-3* Ref./Realim. CL 2 ext.

21-30 [Ref./Unidad realim. 2 Ext. [0] - All set-ups TRUE - Uint8
21-31 [Referencia minima 2 Ext. 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-32 |Referencia méxima 2 Ext. 100 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-33 |Fuente referencia 2 Ext. [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
21-34 |Fuente realim. 2 Ext. [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
21-35 [Consigna 2 Ext. 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-37 |Referencia 2 Ext. [Unidad] 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-38 |Realim. 2 Ext. [Unidad] 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-39 |Salida 2 Ext. [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-4* PID CL 2 ext.

21-40 |[Control normal/inverso 2 Ext. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-41 [Ganancia proporcional 2 Ext. 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-42 |Tiempo integral 2 Ext. 20 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-43 |Tiempo diferencial 2 Ext. 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-44 |Limite ganancia dif. 2 ext. 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-5* Ref./Realim. CL 3 ext.

21-50 |Ref./Unidad realim. 3 Ext. [0] - All set-ups TRUE - Uint8
21-51 [Referencia minima 3 Ext. 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-52 |[Referencia maxima 3 Ext. 100 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-53 |Fuente referencia 3 Ext. [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
21-54 |Fuente realim. 3 Ext. [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
21-55 [Consigna 3 Ext. 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-57 |Referencia 3 Ext. [Unidad] 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-58 [Realim. 3 Ext. [Unidad] 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-59 |[Salida 3 Ext. [%] 0% All set-ups TRUE 0 Int32
21-6* PID CL 3 ext.

21-60 |[Control normal/inverso 3 Ext. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-61 |Ganancia proporcional 3 Ext. 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-62 |Tiempo integral 3 Ext. 20 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-63 [Tiempo diferencial 3 Ext. 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-64 |Limite ganancia dif. 3 ext. 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
Tabla 4.22
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4.1.19 Funciones de aplicacién 22-**

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en | Indice de Tipo
No. # funciona- | conversién
miento

22-0* Varios
22-00 |Retardo parada ext. | 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-2* Deteccion falta de caudal
22-20 | Ajuste auto baja potencia [0] No All set-ups FALSE - Uint8
22-21 |Deteccién baja potencia [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
22-22 |Deteccion baja velocidad [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
22-23 |Funcién falta de caudal [0] No All set-ups TRUE - Uint8
22-24 |Retardo falta de caudal 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-26 |Funcién bomba seca [0] No All set-ups TRUE - Uint8
22-27 |Retardo bomba seca 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-28 |Velocidad baja falta de caudal [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-29 |Velocidad baja falta de caudal [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 vint16
22-3* Ajuste pot. falta de caudal
22-30 |Potencia falta de caudal 0 kW All set-ups TRUE 1 Uint32
22-31 |Factor correccion potencia 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
22-32 |Veloc. baja [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-33 |Veloc. baja [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-34 |Potencia veloc. baja [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-35 |Potencia veloc. baja [CV] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-36 |Veloc. alta [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-37 |Veloc. alta [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-38 |Potencia veloc. alta [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-39 |Potencia veloc. alta [CV] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-4* Modo reposo
22-40 |Tiempo ejecucién min. 60 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-41 |Tiempo reposo min. 30s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-42 |Veloc. reinicio [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-43 |Veloc. reinicio [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 vint16
22-44 |Refer. despertar/Dif. realim. 10 % All set-ups TRUE 0 Int8
22-45 |Refuerzo de consigna 0 % All set-ups TRUE 0 Int8
22-46 |Tiempo refuerzo max. 60 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-5* Fin de curva
22-50 [Func. fin de curva [0] No All set-ups TRUE - Uint8
22-51 [Retardo fin de curva 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-6* Deteccion correa rota
22-60 |Func. correa rota [0] No All set-ups TRUE - Uint8
22-61 |Par correa rota 10 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-62 |Retardo correa rota 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-7* Proteccion ciclo corto
22-75 |Proteccién ciclo corto [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8

start_to_start_min_on_time
22-76 |Intervalo entre arranques (P2277) All set-ups TRUE 0 vint16
22-77 |Tiempo ejecucién min. 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-78 | Anul. tiempo minimo de func. [0] Desactivado All set-ups FALSE - Uint8
22-79 |Valor anul. tiempo minimo de func. 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
22-8* Flow Compensation
22-80 |Compensacion de caudal [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
22-81 | Aproximacion curva cuadrada-lineal 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-82 | Calculo punto de trabajo [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
22-83 |Velocidad sin caudal [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 vint16
22-84 |[Velocidad sin caudal [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 vint16
22-85 |Velocidad punto disefio [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-86 |Velocidad punto disefio [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-87 |Presion a velocidad sin caudal 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-88 |Presion a velocidad nominal 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-89 |Caudal en punto de disefio 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-90 |Caudal a velocidad nominal 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
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4.1.20 Acciones temporizadas 23-**

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes | Cambio en | Indice de Tipo
No. # funciona- | conversién
miento

23-0* Acciones temporizadas

TimeOfDay-
23-00 [Tiempo activ. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 WoDate
23-01 |Accion activ. [0] Desactivado 2 set-ups TRUE - Uint8

TimeOfDay-
23-02 |Tiempo desactiv. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 WoDate
23-03 [Accién desactiv. [0] Desactivado 2 set-ups TRUE - Uint8
23-04 |Repeticion [0] Todos los dias 2 set-ups TRUE - Uint8
23-1* Mantenimiento
23-10 |Elemento de mantenim. [1] Rodamientos del motor 1 set-up TRUE - Uint8
23-11 |Accién de mantenim. [1] Lubricar 1 set-up TRUE - Uint8
23-12 |Base tiempo mantenim. [0] Desactivado 1 set-up TRUE - Uint8
23-13 [Intervalo tiempo mantenim. 1h 1 set-up TRUE 74 Uint32
23-14 [Fecha y hora mantenim. ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
23-1* Reinicio mantenim.
23-15 [Cddigo reinicio mantenim. [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
23-16 |Texto mantenim. 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
23-5* Registro energia
23-50 [Resolucidn registro energia [5] Ultimas 24 horas 2 set-ups TRUE - Uint8
23-51 |Inicio periodo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-53 [Registro energia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-54 |Reiniciar registro energia [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
23-6* Tendencias
23-60 [Variable de tendencia [0] Potencia [kW] 2 set-ups TRUE - Uint8
23-61 [Datos bin continuos 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-62 |Datos bin temporizados 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-63 [Inicio periodo temporizado ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-64 |[Fin periodo temporizado ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-65 |Valor bin minimo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-66 |Reiniciar datos bin continuos [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
23-67 [Reiniciar datos bin temporizados [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
23-8* Contador de recuperacién
23-80 [Factor referencia potencia 100 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-81 [Coste energético 1 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint32
23-82 |Inversion 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
23-83 [Ahorro energético 0 kWh All set-ups TRUE 75 Int32
23-84 [Ahorro 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

Tabla 4.24
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4.1.21 Controlador en cascada 25-**

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en | [ndice de Tipo
No. # funciona- | conversién
miento
25-0% Ajustes del sistema
25-00 [Controlador de cascada ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
25-02 [Arranque del motor [0] Directo en linea 2 set-ups FALSE - Uint8
25-04 [Rotacion bombas ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-05 |Bomba principal fija ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
25-06 |NUmero bombas 2 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
25-2* Ajustes ancho banda
25-20 |[Ancho banda conexion por etapas ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-21 [Ancho de banda de Histéresis 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
casco_staging_bandwidth
25-22 [Ancho banda veloc. fija (P2520) All set-ups TRUE 0 Uint8
25-23 [Retardo conexién SBW 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-24 |Retardo desconex. SBW 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-25 |Tiempo OBW 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-26 [Desconex. si no hay caudal [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
25-27 |Funcién activ. por etapas ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-28 |Tiempo funcion activ. por etapas 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-29 |Funcion desactiv. por etapas ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-30 [Tiempo funcién desactiv. por etapas 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-4* Ajustes conex. por etapas
25-40 |Retardo desacel. rampa 10 s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-41 [Retardo acel. rampa 2s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-42 [Umbral conex. por etapas ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-43 [Umbral desconex. por etapas ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-44 [Veloc. conex. por etapas [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-45 [Veloc. conex. por etapas [HZ] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-46 |Veloc. desconex. por etapas [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-47 |Veloc. desconex. por etapas [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-5* Ajustes alternancia
25-50 |[Alternancia bomba principal ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-51 |Evento alternancia [0] Externa All set-ups TRUE - Uint8
25-52 [Intervalo tiempo alternancia 24 h All set-ups TRUE 74 Uint16
25-53 |[Valor tempor. alternancia 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[7]
TimeOfDay-
25-54 |Hora predef. alternancia ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 WoDate
25-55 [Alternar si la carga < 50% [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
25-56 [Modo conex. por etapas en altern. [0] Lento All set-ups TRUE - Uint8
25-58 [Ejecutar siguiente retardo bomba 0.1s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-59 [Ejecutar si hay retardo de red 0.5s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-8* Estado
25-80 [Estado cascada 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-81 [Estado bomba 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-82 [Bomba principal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
25-83 |[Estado relé 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[4]
25-84 [Tiempo activ. bomba 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
25-85 [Tiempo activ. relé 0 h All set-ups TRUE 74 Uint32
25-86 [Reiniciar contadores relés [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
25-9* Servicio
25-90 [Parada bomba [0] No All set-ups TRUE - Uint8
25-91 [Altern. manual 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
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4.1.22 Opcidén E/S analdégica MCB 109 26-**

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en [ndice de Tipo

No. # funciona- conversién
miento

26-0* Modo E/S analégico

26-00 |Modo Terminal X42/1 [1] Tension All set-ups TRUE - Uint8
26-01 |Modo Terminal X42/3 [1] Tension All set-ups TRUE - Uint8
26-02 |Modo Terminal X42/5 [1] Tension All set-ups TRUE - Uint8
26-1* Entrada analdgica X42/1

26-10 |Terminal X42/1 baja tensién 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-11 |Terminal X42/1 alta tensién 10V All set-ups TRUE -2 Int16
26-14 |Term. X42/1 valor bajo ref. /realim 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-15 |Term. X42/1 valor alto ref. /realim 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-16 | Term. X42/1 const. tiempo filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-17 |[Term. X42/1 cero activo [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
26-2* Entr. analég. X42/3

26-20 |Terminal X42/3 baja tensién 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-21 |Terminal X42/3 alta tension 10V All set-ups TRUE -2 Int16
26-24 |Term. X42/3 valor bajo ref. /realim 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-25 |Term. X42/3 valor alto ref. /realim 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-26 |Term. X42/3 const. tiempo filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-27 |Term. X42/3 cero activo [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
26-3* Entr. analég. X42/5

26-30 |Terminal X42/5 baja tension 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-31 |Terminal X42/5 alta tension 10V All set-ups TRUE -2 Int16
26-34 |Term. X42/5 valor bajo ref. /realim 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-35 |Term. X42/5 valor alto ref. /realim 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-36 |Term. X42/5 const. tiempo filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-37 |Term. X42/5 cero activo [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
26-4* Salida analdgica X42/7

26-40 |Terminal X42/7 salida [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
26-41 |Terminal X42/7 escala min. 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-42 |Terminal X42/7 escala max. 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-43 |Terminal X42/7 control bus de salida 0 % All set-ups TRUE -2 N2
26-44 |Terminal X42/7 Tiempo lim. salida predet. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-5* Salida analégica X42/9

26-50 |Terminal X42/9 salida [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
26-51 |Terminal X42/9 escala min. 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-52 |Terminal X42/9 escala max. 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-53 |Terminal X42/9 control bus de salida 0 % All set-ups TRUE -2 N2
26-54 |Terminal X42/9 Tiempo lim. salida predet. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-6* Salida analdgica X42/11

26-60 |Terminal X42/11 salida [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
26-61 |Terminal X42/11 escala min. 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-62 |Terminal X42/11 escala méx. 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-63 |Terminal X42/11 control bus de salida 0 % All set-ups TRUE -2 N2
26-64 |Terminal X42/11 Tiempo lim. salida predet. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

Tabla 4.26
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4.1.23 Opcién CTL cascada 27-**

Par. Descripcién del parametro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en [ndice de Tipo
No. # funciona- conversién
miento
27-0% Control & Status
27-01 [Pump Status [0] Ready All set-ups TRUE - Uint8
27-02 |Manual Pump Control [0] No Operation 2 set-ups TRUE - Uint8
27-03 |Current Runtime Hours 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
27-04 |Pump Total Lifetime Hours 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
27-1* Configuration
27-10 [Cascade Controller ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
27-11 [Number Of Drives ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint8
27-12 [Number Of Pumps ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint8
27-14 |Pump Capacity 100 % 2 set-ups FALSE 0 Uint16
27-16 |Runtime Balancing [0] Balanced Priority 1 2 set-ups TRUE - Uint8
27-17 | Motor Starters [0] Direct Online 2 set-ups FALSE - Uint8
27-18 |Spin Time for Unused Pumps ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
27-19 |Reset Current Runtime Hours [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
27-2* Bandwidth Settings
27-20 [Normal Operating Range ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
27-21 |Override Limit 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
27-22 |[Fixed Speed Only Operating Range ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
27-23 [Staging Delay 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16
27-24 |[Destaging Delay 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
27-25 |Override Hold Time 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
27-27 |Min Speed Destage Delay ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
27-3* Staging Speed
Ajuste automético de velocidades de
27-30 |conexion por etapas [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
27-31 |Stage On Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
27-32 |Stage On Speed [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
27-33 |Stage Off Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
27-34 |[Stage Off Speed [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
27-4* Staging Settings
Ajuste automatico de ajustes de conexién por
27-40 |etapas [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
27-41 [Ramp Down Delay 10 s All set-ups TRUE -1 Uint16
27-42 [Ramp Up Delay 2s All set-ups TRUE -1 Uint16
27-43 |[Staging Threshold ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
27-44 |Destaging Threshold ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
27-45 |[Staging Speed [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
27-46 |[Staging Speed [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
27-47 | Destaging Speed [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
27-48 |[Destaging Speed [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
27-5* Alternate Settings
27-50 |Automatic Alternation [0] Desactivado All set-ups FALSE - Uint8
27-51 |Alternation Event ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
27-52 | Alternation Time Interval 0 min All set-ups TRUE 70 Uint16
27-53 | Alternation Timer Value 0 min All set-ups TRUE 70 Uint16
27-54 | Alternation At Time of Day [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
TimeOfDay-
27-55 | Alternation Predefined Time ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 WoDate
27-56 | Alternate Capacity is < 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
27-58 |Run Next Pump Delay 0.1s All set-ups TRUE -1 Uint16
27-6* Entradas digitales
27-60 |Entrada digital Terminal X66/1 [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
27-61 |Entrada digital Terminal X66/3 [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
27-62 |Entrada digital Terminal X66/5 [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
27-63 |Entrada digital Terminal X66/7 [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
27-64 |Entrada digital Terminal X66/9 [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
27-65 |Entrada digital Terminal X66/11 [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
27-66 |[Entrada digital Terminal X66/13 [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
Tabla 4.27
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Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en | [ndice de Tipo

No. # funciona- | conversién
miento

27-7* Connections

27-70 |Relay | [0] Standard Relay 2 set-ups FALSE Uint8
27-9*% Readouts

27-91 [Cascade Reference 0 % All set-ups TRUE -1 Int16
27-92 | % Of Total Capacity 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
27-93 [Cascade Option Status [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
27-94 |Estado del sistema de cascada 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
27-95 |Advanced Cascade Relay Output [bin] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
27-96 |Extended Cascade Relay Output [bin] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

Tabla 4.28
4.1.24 Funciones aplicaciones de aguas 29-**

Par. Descripcién del parametro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en | [ndice de Tipo
No. # funciona- | conversién

miento

29-0* Pipe Fill

29-00 [Pipe Fill Enable [0] Desactivado 2 set-ups FALSE - Uint8
29-01 [Pipe Fill Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-02 |Pipe Fill Speed [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-03 [Pipe Fill Time 0s All set-ups TRUE -2 Uint32
29-04 |Pipe Fill Rate 0.001 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
29-05 |Filled Setpoint 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
29-06 [No-Flow Disable Timer 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
29-1* Deragging Function

29-10 [Derag Cycles ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint32
29-11 |Derag at Start/Stop [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8
29-12 |Deragging Run Time 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
29-13 |Derag Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-14 |Derag Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-15 | Derag Off Delay 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
29-2* Derag Power Tuning

29-20 [Derag Power[kW] 0 kW All set-ups TRUE 1 Uint32
29-21 [Derag Power[HP] 0 hp All set-ups TRUE -2 Uint32
29-22 | Derag Power Factor 200 % All set-ups TRUE 0 Uint16
29-23 |Derag Power Delay 601 s All set-ups TRUE 0 Uint16
29-24 |Low Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-25 [Low Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-26 |Low Speed Power [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
29-27 |Low Speed Power [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
29-28 [High Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-29 [High Speed [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-30 [High Speed Power [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
29-31 [High Speed Power [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
29-32 [Derag On Ref Bandwidth 5 % All set-ups TRUE 0 Uint8
29-33 [Power Derag Limit 3 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
29-34 [Consecutive Derag Interval ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16

Tabla 4.29
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4.1.25 Opcidn Bypass 31-**

Par. Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en | [ndice de Tipo
No. # funciona- | conversién
miento
31-00 |Modo bypass [0] Convertidor All set-ups TRUE - Uint8
31-01 [Retardo arranque bypass 30 s All set-ups TRUE 0 Uint16
31-02 |Retardo descon. bypass 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
31-03 |Activaciéon modo test [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
31-10 [Cod. estado bypass 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
31-11 [Horas func. bypass 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
31-19 |Remote Bypass Activation [0] Desactivado 2 set-ups TRUE - Uint8
Tabla 4.30
4.1.26 35-** Sensor Input Option
Par. Descripciéon del parametro Valor predeterminado 4 ajustes Cambio en [ndice de Tipo
No. # funciona- conversién
miento
35-0* Modo entrada temp.
35-00 [Term. X48/4 unidad temp. [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-01 [Terminal X48/4 tipo entr. [0] No conectado All set-ups TRUE - Uint8
35-02 [Term. X48/7 unidad temp. [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-03 [Terminal X48/7 tipo entr. [0] No conectado All set-ups TRUE - Uint8
35-04 [Term. X48/10 unidad temp. [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-05 [Terminal X48/10 tipo entr. [0] No conectado All set-ups TRUE - Uint8
35-06 [Func. alarma sensor temp. [5] Parada y desconexion All set-ups TRUE - Uint8
35-1* Entrada temp. X48/4
35-14 [Term. X48/4 const. tiempo filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-15 |Term. X48/4 monitor temp. [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
35-16 [Term. X48/4 limite baja temp. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-17 [Term. X48/4 limite alta temp. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-2* Entrada temp. X48/7
35-24 | Term. X48/7 const. tiempo filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-25 |Term. X48/7 monitor temp. [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
35-26 |Term. X48/7 limite baja temp. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-27 |Term. X48/7 limite alta temp. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-3* Entrada temp. X48/10
35-34 |[Term. X48/10 const. tiempo filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-35 |Term. X48/10 monitor temp. [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
35-36 [Term. X48/10 limite bajo temp. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-37 |Term. X48/10 limite alto temp. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-4* Entrada analdgica X48/2
35-42 [Term. X48/2 escala baja mA 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-43 |[Term. X48/2 escala alta mA 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-44 |Term. X48/2 valor bajo ref. /realim. 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-45 |Term. X48/2 valor alto ref. /realim. 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-46 |Term. X48/2 const. tiempo filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-47 |Term. X48/2 cero activo [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8
Tabla 4.31
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5 Resolucion de problemas

5.1.1 Advertencias/Mensajes de alarma

Las advertencias y alarmas se sefalizan mediante el LED
correspondiente en la parte delantera del convertidor de
frecuencia y muestran un cédigo en la pantalla.

Las advertencias permanecen activas hasta que se elimina
la causa. En determinadas circunstancias, es posible que el
motor siga funcionando. Los mensajes de advertencia
pueden ser criticos, aunque no necesariamente.

En caso de alarma, el convertidor de frecuencia se
desconectara. Una vez corregida la causa de la alarma, sera
necesario reiniciar las alarmas para poder reanudar el
funcionamiento.

Es posible hacerlo de tres maneras:

1. Pulsando [Reset].

2. A través de una entrada digital con la funcién
Reinicio.

3. Mediante la opcién de comunicacion en serie /

bus de campo.

AVISO!

Después de realizar un reinicio manual pulsando [Reset], se
debe pulsar [Auto on] para reiniciar el motor.

La razén de que no pueda reiniciarse una alarma puede
ser que no se haya corregido la causa o que la alarma esté
bloqueada (consulte tambiénTabla 5.1).

Las alarmas bloqueadas ofrecen una proteccién adicional,
ya que es preciso cortar la alimentacién de red para poder
reiniciarlas. Cuando vuelva a conectarse el convertidor de
frecuencia, dejara de estar bloqueado y podra reiniciarse,
como se ha indicado anteriormente, una vez subsanada la
causa.

Las alarmas que no estdn bloqueadas pueden reiniciarse
también utilizando la funcion de Reinicio automatico del
14-20 Modo Reset (advertencia: puede producirse un
reinicio automatico).

Si, en Tabla 5.1, aparecen marcadas una advertencia y una
alarma, significa que, o bien hay una advertencia antes de
la alarma, o bien se puede especificar si se debe visualizar
una advertencia o una alarma para un fallo determinado.

Esto es posible, p. ej., en 1-90 Motor Thermal Protection.
Después de una alarma o una desconexion, el motor
funcionara por inercia y la alarma y la advertencia
parpadearan. Una vez que se haya corregido el problema,
solamente la alarma seguird parpadeando hasta que se
reinicie el convertidor de frecuencia.

N [Descripcién Advertencia Alarma / Alarma / Bloqueo Referencia
Desconexién por alarma parametro
1 10 V bajo X
2 Error de cero activo (X) (X) 6-01 Live Zero
Timeout Function
3 Sin motor (X) 1-80 Function at
Stop
4 Pérdida de fase de red (X) (X) (X) 14-12 Function at
Mains Imbalance
5 Tension del enlace de CC alta X
6 Tension del enlace de CC baja X
7 Sobretension de CC X
8 Subtensién de CC X X
9 Sobrecarga del inversor X X
10 Sobretemperatura del ETR del motor (X) (X) 1-90 Motor Thermal
Protection
11 Sobretemperatura del termistor del motor (X) (X) 1-90 Motor Thermal
Protection
12 Limite de par X X
13 Sobrecorriente
14 Fallo de la conexién a tierra
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N.o [Descripcion Advertencia Alarma / Alarma / Bloqueo Referencia
Desconexién por alarma parametro
15 Hardware incorrecto X X
16 Cortocircuito X X
17 Tiempo limite de cédigo de control (X) (X) 8-04 Control Timeout
Function
20 Error de entrada de temp.
21 Error de par.
22 Freno mec. de elevacion (X) (X) Grupo de parametros
2-2*
23 Ventiladores internos X 5
24 Ventiladores externos
25 Resistencia de freno cortocircuitada X
26 Limite de potencia de resistencia de freno (X) (X) 2-13 Brake Power
Monitoring
27 Interruptor de freno cortocircuitado X X
28 Comprobacion del freno (X) (X) 2-15 Brake Check
29 Temp. del disipador X X X
30 Falta la fase U del motor (X) (X) (X) 4-58 Funcién Fallo
Fase Motor
31 Falta la fase V del motor (X) (X) (X) 4-58 Funcién Fallo
Fase Motor
32 Falta la fase W del motor (X) (X) (X) 4-58 Funcion Fallo
Fase Motor
33 Fallo en la carga de arranque X X
34 Fallo en la comunicacién del bus de campo X X
35 Fallo de opcién
36 Fallo de red X X
37 Desequilibrio de fase X
38 Fallo interno X X
39 Sensor del disipador X X
40 Sobrecarga del terminal de salida digital 27 (X) 5-00 Digital 1/0
Mode, 5-01 Terminal
27 modo E/S
41 Sobrecarga del terminal de salida digital 29 (X) 5-00 Digital 1/0
Mode, 5-02 Terminal
29 Mode
42 Sobrec. X30/6-7 (X)
43 Fuente de alimentacion ext. (opcional)
45 Fallo de conexién a tierra 2 X X X
46 Fuente de alimentacién de la tarjeta de pot. X X
47 Fuente de alimentacién de 24 V baja X X X
48 Fuente de alimentacion de 1,8 V baja X X
49 Limite de velocidad X
50 Fallo de calibracién del AMA X
51 Comprobacién del AMA de Unom € Ihom X
52 Baja Ihom del AMA X
53 Motor del AMA demasiado grande X
54 Motor del AMA demasiado pequefio X
55 Pardmetro del AMA fuera del intervalo X
56 AMA interrumpida por el usuario X
57 Tiempo limite de AMA X
58 Fallo interno del AMA X X
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N.o [Descripcion Advertencia Alarma / Alarma / Bloqueo Referencia
Desconexién por alarma parametro
59 Limite de corriente
60 Bloqueo externo X X
61 Error de realimentacion (X) (X) 4-30 Motor Feedback
Loss Function
62 Frecuencia de salida en limite maximo X
63 Freno mecénico bajo (X) 2-20 Release Brake
Current
64 Limite de tensién X
65 Sobretemperatura en placa de control X X X
66 Temperatura del disipador baja X
67 La configuracion de opciones ha cambiado X
68 Parada de seguridad (X) R 5-19 Terminal 37
Digital Input
69 Temp. tarjeta de pot. X
70 Configuracién de FC incorrecta X
71 PTC 1 Parada de seguridad
72 Fallo peligroso
73 Reinicio autom. de parada de seguridad (X) (X) 5-19 Terminal 37
Digital Input
74 Termistor PTC X
75 Sel. perfil incorrecto X
76 Configuracion de unidad de potencia
77 Modo de ahorro de energia 14-59 Actual Number
of Inverter Units
78 Error de seguimiento (X) (X) 4-34 Tracking Error
Function
79 Conf. PS incorrecta X X
80 Convertidor inicializado a valor predeter-
minado
81 CSIV corrupto X
82 Error de parametro CSIV
83 Combinacién de opcién incorrecta X
84 Sin opcién de seguridad X
88 Deteccion de opcidon X
89 Deslizamiento de freno mecénico X
90 Monitor de realimentacion (X) (X) 17-61 Feedback
Signal Monitoring
91 Ajuste incorrecto de la entrada analdgica 54 X S202
163 |ATEX ETR advertencia lim.corr. X
164 |ATEX ETR alarma lim.corr. X
165 |ATEX ETR advertencia lim.frec. X
166 |ATEX ETR alarma lim.frec. X
243 |IGBT del freno
244 | Temp. del disipador X X X
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N.o [Descripcion Advertencia Alarma / Alarma / Bloqueo Referencia
Desconexién por alarma parametro

245 |Sensor del disipador X X

246 |Alimentacion tarj. pot. X

247 |Temp. tarj. pot. X X

248 [Conf. PS incorrecta X

249 |Baja temp. rect. X

250 |Nuevas piezas de recambio

251 |Nuevo cédigo descriptivo X X

Tabla 5.1 Lista de cédigos de alarma / advertencia

(X) Dependiente del pardmetro
1) No puede reiniciarse autom. a través del 14-20 Modo Reset

Una desconexién es la accién desencadenada al producirse
una alarma. La desconexién dejara el motor en inercia y
podra reiniciarse pulsando [Reset] o reiniciando desde una
entrada digital (grupo de pardmetros 5-1* [1]). El aconteci-
miento que generd la alarma no puede dafar el
convertidor de frecuencia ni causar situaciones peligrosas.
El bloqueo por alarma es una accion que se desencadena
cuando se produce una alarma, cuya causa puede dafar el

situacion de bloqueo por alarma solamente se puede
reiniciar apagando y encendiendo el equipo.

Indicacién LED

Advertencia amarillo

Alarma rojo parpadeante

Bloqueo por alarma amarillo y rojo

convertidor de frecuencia o las piezas conectadas a él. Una Tabla 5.2
Bit |[Hex Dec Cédigo de Cédigo de Cédigo de Cédigo de Cédigo de estado
alarma alarma 2 advertencia advertencia 2 |ampliado
Cédigo de estado ampliado del cédigo de alarma
0 00000001 1 Comprobacion del |Desconexion del [Comprobacion del Reservado En rampa
freno (A28) servicio, lectura / |freno (W28)
escritura
1 00000002 2 Temp. del Desconexion del [ Temp. del disipador |Reservado AMA en funciona-
disipador (A29) servicio (W29 miento
(reservado)
2 00000004 4 Fallo de conexién a [Desconexion del  [Fallo de conexion a Reservado Arrancar CW / CCW
tierra (A14) servicio, codigo tierra (W14) start_possible esta
descriptivo / pieza activo, cuando estan
de recambio activas las selecciones
DI[1210[13]yla
direccién requerida
coincide con la sefal
de referencia
3 00000008 8 Temp. tarjeta ctrl. |[Desconexion del |Temp. tarjeta ctrl. Reservado Comando de
(A65) servicio (W65) enganche abajo
(reservado) enganche abajo activo,
p. ej., mediante CTW
bit 11 o DI
4 00000010 16 Codigo de ctrl. TO |Desconexion del [Codigo de ctrl. TO Comando de
(A17) servicio (W17) enganche arriba
(reservado) enganche arriba
activo, p. €j., mediante
CTW bit 12 o DI
5 00000020 32 Sobrecorriente Reservado Sobrecorriente (W13) |Reservado Realimentacion alta
(A13) realimentacion >p.
4-57
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Bit |Hex Dec Cédigo de Cédigo de Cédigo de Cédigo de Cédigo de estado

alarma alarma 2 advertencia advertencia 2 |ampliado

6 00000040 64 Limite de par (A12) |Reservado Limite de par (W12) Reservado Realimentacion baja
realimentacion <p.
4-56

7 00000080 128 Sobret. term. mot. |Reservado Sobret. term. mot. Reservado Corriente de salida

(A11) (W11) alta
corriente >p. 4-51
8 00000100 256 Sobret. ETR mot. Reservado Sobret. ETR mot. Reservado Corriente de salida
(A10) (W10) baja
corriente <p. 4-50
9 00000200 512 Sobrec. del inversor [ Reservado Sobrec. del inversor |Reservado Frec. de salida alta
(A9) (W9) velocidad >p. 4-53

10 00000400 1024 Subt. de CC (A8) Reservado Subt. de CC (W8) Frec. de salida baja
velocidad <p. 4-52

11 00000800 2048 Sobret. de CC (A7) |Reservado Sobret. de CC (W7) Comprobacién del
freno OK
comprobacion del
freno NO ok

12 00001000 4096 Cortocircuito (A16) |Reservado Tension de CC baja Reservado Frenado max.

(W6) Potencia de frenado >
Limite de potencia de
frenado (p. 212)
13 00002000 8192 Fallo en la carga Reservado Tension de CC alta Frenado
de arranque (A33) (W5)

14 00004000 16384 Pérdida de f. de Reservado Pérdida de f. de red Fuera del intervalo de

red (A4) (W4) velocidad

15 00008000 32768 AMA no OK Reservado Sin motor (W3) OVC activo

16 00010000 65536 Error de cero activo | Reservado Error de cero activo Freno de CA

(A2) (W2)

17 00020000 131072 Fallo interno (A38) |Error de KTY 10 V bajo (W1) Adv. de KTY Temporizador de
bloqueo con
contrasefa
numero permitido de
intentos de contrasefa
superado -
temporizador de
bloqueo activo

18 00040000 262144 Sobrecarga de Error de Sobrecarga de freno |Adv. de Proteccién de

freno (A26) ventiladores (W26) ventiladores contraseia
p. 0-61 =
ALL_NO_ACCESS O
BUS_NO_ACCESS O
BUS_READONLY
19 00080000 524288 Pérdida de fase U |Error de ECB Resistencia de freno |Adv. de ECB Referencia alta
(A30) (W25) referencia >p. 4-55
20 00100000 1048576 | Pérdida de fase V. |Reservado IGBT del freno (W27) [Reservado Referencia baja
(A31) referencia <p. 4-54
21 00200000 2097152 |Pérdida de fase W |Reservado Limite de velocidad Reservado Referencia local
(A32) (W49) origen de referencia =
REMOTA -> modo
autom. pulsado y
activo
22 00400000 4194304 |Fallo de bus de Reservado Fallo de bus de Reservado Modo de protecciéon
campo (A34) campo (W34)
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Bit |Hex Dec Cédigo de Cédigo de Cédigo de Cédigo de Cédigo de estado
alarma alarma 2 advertencia advertencia 2 |ampliado

23 00800000 8388608 |[Fuente de alimen- [Reservado Fuente de alimen- Reservado Sin uso
tacion baja 24 V tacion baja 24 V
(A47) (W47)

24 01000000 16777216 |Fallo de red (A36) [Reservado Fallo de red (W36) Reservado Sin uso

25 02000000 33554432 |Fuente de alimen- |Reservado Limite de corriente Reservado Sin uso
tacion baja 1,8 V (W59)
(A48)

26 04000000 67108864 |Resistencia de Reservado Baja temp. (W66) Reservado Sin uso
freno (A25)

27 08000000 | 134217728 |IGBT del freno Reservado Limite de tension Reservado Sin uso
(A27) (W64)

28 10000000 | 268435456 |Cambio de opcion [Reservado Pérdida del Reservado Sin uso
(A67) codificador (W90)

29 20000000 | 536870912 |Convertidor inicia- [Fallo de realimen- [Fallo de realimen- Sin uso
lizado (A80) tacion (A61, A90) [tacion (W61, W90)

30 40000000 | 1073741824 |Parada de PTC 1 Parada de |Parada de seguridad |PTC 1 Parada Sin uso
seguridad (A68) seguridad (A71) (W68) de seguridad

(W71)
31 80000000 | 2147483648 |Freno mecan. bajo [Fallo peligroso Cdédigo de estado Sin uso

(A63)

(A72)

ampliado

Tabla 5.3 Descripcién de Cédigo de alarma, Cédigo de advertencia y Cédigo de estado ampliado

Los cédigos de alarma, cédigos de advertencia y coédigos de estado ampliados se pueden leer mediante un bus de serie o
una opcién de bus de campo para el diagnéstico. Consulte también 16-94 Ext. Status Word.
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