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Introduktion VLT® AQUA Drive FC 202

1 Introduktion

1.1 Formalet med manualen AFORSIGTIG

Programming Guiden indeholder oplysninger, der er Angiver en potentielt farlig situation, som kan medfgre
ngdvendige for programmering af frekvensomformeren i mindre eller moderat personskade. Kan ogsa bruges til
forskellige applikationer. at advare mod usikre fremgangsmader.

VLT® er et registreret varemaerke. BEMARK!

Angiver vigtige oplysninger, herunder situationer som

1.2 Yderligerer rcer
de gere ressource kan resultere i skade pa udstyr eller ejendom.

Der findes flere ressourcer, der kan give en forstaelse af
frekvensomformerens avancerede funktioner samt dens 1.6 Ordforklaring
programmering.

1.6.1 Frekvensomformer

. VLT® AQUA Drive FC 202 betjeningsvejledningen

beskriver den mekaniske og elektriske installation lvir, maks
af frekvensomformeren. Maksimal udgangsstrom.
. VLT® AQUA Drive FC 202 Design Guiden indeholder b,
detaljerede oplysninger om egenskaber og funkti- Nominel udgangsstrem leveret af frekvensomformeren.
onalitet til udformning af motorstyringssystemer. UvLT, MAKS
. Instruktioner vedrarende drift med ekstraudstyr. Maksimal udgangsspaending.
Yderligere publikationer og manualer fas hos Danfoss. Se
www.vlt-drives.danfoss.com/Support/Technical-Documen- 1.6.2 Indga ng
tation/ for at fa en liste.
. Styrekommando
1.3 Softwareversion Start og stands den tilsluttede motor med LCP'et og de

digitale indgange.

Programming Guide Funktionerne er opdelt i to grupper.

Softwareversion: 2.4x
Funktionerne i gruppe 1 har hgjere prioritet end

funktionerne i gruppe 2.
Denne Programming Guide kan bruges til alle FC 202-frekvens-

omformere med softwareversion 2.4x. Gruppe 1 Nulstil, frilebsstop, nulstil og frilabsstop, kvikstop,
Se softwareversionsnummeret i parameter 15-43 Softwareversion. DC-bremse, stop, [Off]-tasten.

Gruppe 2 Start, pulsstart, reversering, reverseret start, jog,
1.4 Godkendelser fastfrys udgang.

Tabel 1.1 Funktionsgrupper

c € C@US o 1.6.3 Motor

Motor kgrer
Moment genereret pa udgangsaksel og hastighed fra 0
O/MIN til maksimum hastighed pa motor.

1.5 Symboler

fioe
Motorfrekvensen, ndr jog-funktionen er aktiveret (via
digitale klemmer).

AA DVA RS E L ff\'AVlotorfrekvens.

Angiver en potentielt farlig situation, som kan medfere
dedsfald eller alvorlig personskade.

Felgende symboler anvendes i denne manual:

fmaks
Maksimum motorfrekvens.

fvin
Minimum motorfrekvens.
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fmN
Nominel motorfrekvens (typeskiltdata).

Im
Motorstrom (faktisk).

Im, N
Nominel motorstrem (typeskiltdata).

nm, N
Motorens nominelle hastighed (typeskiltdata).

Ns
Synkron motorhastighed

n _2xpar.1-23x60s

s par.1-39
Nslip
Motorslip.
Pm,N

Nominel motoreffekt (typeskiltdata i kW eller hk).

Tm, N
Nominelt moment (motor).

Um
Aktuel motorspaending.

Um,N
Nominel motorspaending (typeskiltdata).

Lasrivelsesmoment

Moment

Kipgreaense

175ZA078.10

o/min

Illustration 1.1 Lgsrivelsesmoment

nvr
Frekvensomformerens virkningsgrad defineres som
forholdet mellem den afgivne og den modtagne effekt.

Start-deaktiver-kommando
En stopkommando, der tilhgrer styrekommandoerne i
Gruppe 1 - se Tabel 1.1.

Stopkommando
En stopkommando, der tilhgrer styrekommandoerne i
Gruppe 1 - se Tabel 1.1.

1.6.4 Referencer

Analog reference
Et signal, der sendes til de analoge indgange 53 eller 54
(speending eller strgm).

Binaer reference
Et signal, der sendes til den serielle kommunikationsport.

Preset-reference

En defineret preset-reference, der kan indstilles fra -100 %
til +100 % af referenceomradet. Der kan veelges otte
preset-referencer via de digitale klemmer.

Pulsreference
Et pulsfrekvenssignal, som sendes til de digitale indgange
(klemme 29 eller 33).

Refmaks

Bestemmer forholdet mellem referenceindgangen ved
100 % af fuld skalaveerdi (typisk 10 V, 20 mA) og den
resulterende reference. Maksimumreferencevaerdien
indstilles i parameter 3-03 Maksimumreference.

Refmin

Bestemmer forholdet mellem referenceindgangen ved 0 %
af veerdien (typisk 0 V, 0 mA, 4 mA) og den resulterende
reference. Minimumreferencevaerdien indstilles i
parameter 3-02 Minimumreference.

1.6.5 Diverse

Analoge indgange

De analoge indgange bruges til at styre forskellige
funktioner i frekvensomformeren.

Der findes to typer analoge indgange:
Stremindgang, 0-20 mA og 4-20 mA
Spaendingsindgang, -10 til +10 V DC.

Analoge udgange
De analoge udgange kan levere et signal pa 0-20 mA, 4-
20 mA.

Automatisk motortilpasning, AMA
AMA-algoritmen bestemmer de elektriske parametre for
den tilsluttede motor ved stilstand.

Bremsemodstand

Bremsemodstanden er et modul, som kan absorbere den
bremseeffekt, der genereres ved regenerativ bremsning.
Denne regenerative bremseeffekt eger DC-linkspaendingen,
og en bremsechopper sgrger for at afszette effekten i
bremsemodstanden.

CT-karakteristik

Konstant momentkarakteristik anvendes til alle applika-
tioner, for eksempel transportband, fortreengningspumper
og kraner.

Digitale indgange
De digitale indgange kan bruges til styring af forskellige
funktioner i frekvensomformeren.

MG200901
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Digitale udgange

Frekvensomformeren er forsynet med to Solid State-
udgange, der kan levere et 24 V DC-signal (maksimum 40
mA).

DSP
Digital signalprocessor.

ETR

Elektronisk termorelae er en beregning af termisk
belastning baseret pa aktuel belastning og tid. Den har til
formadl at beregne motortemperaturen.

Hiperface®
Hiperface® er et registreret varemaerke tilhgrende
Stegmann.

Initialisering
Ved initialisering (parameter 14-22 Diriftstilstand) vender
frekvensomformeren tilbage til fabriksindstillingen.

Periodisk driftscyklus

Periodisk drift betyder en sekvens af driftscyklusser. Hver
cyklus bestar af en periode med og en periode uden
belastning. Driften kan vaere enten periodisk drift eller
ikke-periodisk drift.

LCP

LCP-betjeningspanelet er en komplet graenseflade til
styring og programmering af frekvensomformeren.
Betjeningspanelet er aftageligt og kan monteres op til 3 m
fra frekvensomformeren, for eksempel i et frontpanel med
installationssaetoptionen.

NLCP

Det numeriske betjeningspanel er en graenseflade til
styring og programmering af frekvensomformeren.
Displayet er numerisk, og panelet anvendes til visning af
procesveerdier. NLCP'et har ingen lagrings- og kopifunk-
tioner.

Isb
Mindst betydende bit.

msb
Mest betydende bit.

MCM
Forkortelse for Mille Circular Mil, som er en amerikansk
maéleenhed for kabeltveersnit. 1 MCM = 0,5067 mmZ2,

Online-/offlineparametre

Andringer af onlineparametre aktiveres, umiddelbart efter
at dataveerdien er aendret. Tryk pad [OK] for at aktivere
andringer af offlineparametre.

Proces PID

PID-styringen opretholder den gnskede hastighed og
temperatur og det gnskede tryk osv. ved at tilpasse
udgangsfrekvensen til den varierende belastning.

PCD
Processtyringsdata.

Stromcyklus
Afbryd netforsyningen, indtil displayet (LCP) slukkes. Tilslut
derefter stremmen igen.

Pulsindgang/trinvis encoder

En ekstern digital pulstransmitter, som benyttes til at
returnere oplysninger om motorhastigheden. Encoderen
anvendes i applikationer, hvor hastighedsstyringen kraever
stor ngjagtighed.

RCD
Fejlstramsafbryder.

Opsaetning

Parameterindstillinger kan gemmes i fire opsaetninger. Skift
mellem de fire parameteropsaetninger og rediger i en
opsaetning, mens en anden er aktiv.

SFAVM
Switchmenster kaldet stator flux-orienteret asynkron
vektormodulering (parameter 14-00 Koblingsmanster).

Slipkompensering

Frekvensomformeren kompenserer for motorslippet ved at
give frekvensen et tilskud, der fglger den malte motorbe-
lastning, sdledes at motorhastigheden holdes naesten
konstant.

SLC

SLC (Smart Logic Control) er en raekke brugerdefinerede
handlinger, som afvikles, ndr den tilknyttede brugerdefi-
nerede haendelse evalueres som sand af SLC. (Se

kapitel 3.12 Parametre 13-** Intelligent logik).

STW
Statusord.

FC-standardbus
Omfatter RS485-bus med FC-protokol eller MC-protokol. Se
parameter 8-30 Protokol.

THD
Total harmonisk forvraengning angiver det samlede bidrag
fra harmoniske stramme.

Termistor
Temperaturafhaengig modstand, der placeres pa frekvens-
omformeren eller motoren.

Trip

Tilstand, der skiftes til i fejlsituationer, for eksempel hvis
frekvensomformeren udsaettes for en overtemperatur, eller
nar frekvensomformeren beskytter motoren, processen eller
mekanismen. Frekvensomformeren forhindrer en genstart,
indtil arsagen til fejlen er forsvundet. Genstart frekvensom-
formeren for at annullere triptilstanden. Triptilstand ma
ikke benyttes til personbeskyttelse.

Triplas

Frekvensomformeren benytter denne tilstand i fejlsitua-
tioner for at beskytte sig selv. Frekvensomformer kraever
fysisk indgriben, for eksempel hvis der er en kortslutning
pa udgangen. En triplas kan kun annulleres ved at afbryde
netforsyningen, fierne drsagen til fejlen og tilslutte
frekvensomformeren igen. Genstart forhindres, indtil trip-
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tilstanden annulleres ved at aktivere nulstilling. | nogle
tilfeelde kan nulstillingen udferes automatisk via program-
mering. Triplastilstand ma ikke benyttes til
personbeskyttelse.

VT-karakteristik
Variabel momentkarakteristik, som anvendes til pumper og
ventilatorer.

vvCt

Sammenlignet med almindelig spaendings-/frekvensfor-
holdsstyring giver Voltage Vector Control (VVC*) forbedret
dynamik og stabilitet bade ved andring af hastighedsre-
ference og i forhold til belastningsmomentet.

60° AVM
60° asynkron vektormodulering (parameter 14-00 Koblings-
menster).

Effektfaktor
Effektfaktoren er forholdet mellem |1 og Irwms.

V3xUxI cosdp
V3 XU X Ipys

Effektfaktoren til trefaset styring:

Effekt faktor =

I
- Hxcospl _ —16ftersom cospl = 1
Trms Irms

Effektfaktoren angiver, i hvilken grad frekvensomformeren
belaster netforsyningen.

En lavere effektfaktor betyder hgjere Irws for den samme
kW-ydelse.

Ls =B+ EAE+ .+ I

Derudover indikerer en hgj effektfaktor, at de forskellige
harmoniske streamme er lave.

DC-spolerne i frekvensomformeren producerer en hgj
effektfaktor, hvilket minimerer belastningen af netforsy-
ningen.

1.7 Forkortelser, symboler og konventioner

MCT Motion control tool

ns Synkron motorhastighed
Pmn Nominel motoreffekt
PELV Beskyttende ekstra lav spaending
PCB Printplade

PM-motor Permanent magnetmotor
PWM Pulsbreddemodulering
O/MIN Omdrejninger pr. minut
Regen Regenerative klemmer
Tum Momentgraense

UmN Nominel motorspaending

1.8 Sikkerhed

AADVARSEL

°C Grader celsius

AC Vekselstram

AEO Automatisk energioptimering
AWG American Wire Gauge

AMA Automatisk motortilpasning

DC Jeevnstrom

EMC Elektromagnetisk kompatibilitet
ETR Elektronisk termorelae

fmN Nominel motorfrekvens

FC Frekvensomformer

| Nominel udgangsstrem for veksel-
INV

retter
lLm Stremgraense
Im, N Nominel motorstrem
Ivirmaks Maksimum udgangsstrem
Nominel udgangsstrem leveret af
Ivirn
frekvensomformeren
P Teethedsgrad
LCP LCP-betjeningspanel

H@JSPANDING

Frekvensomformere indeholder hgjspaending, nar de er
tilsluttet netspaendingen, DC-forsyning eller belastnings-
fordeling. Hvis montering, start og vedligeholdelse
udfgres af personale, der ikke er uddannet til det, kan
det resultere i dad eller alvorlig personskade.

. Kun uddannet personale ma udfgre montering,
opstart og vedligeholdelse.

Sikkerhedsforskrifter
. Netforsyningen til frekvensomformeren skal
afbrydes, nar der skal udferes reparationsarbejde.
Kontrollér, at netforsyningen er afbrudt, og at den
forngdne tid er gdet, inden motoren og
netstikkene fiernes. Afladningstiden fremgar af
Tabel 1.2.

. [Off] afbryder ikke netforsyningen og ma derfor
ikke benyttes som en sikkerhedsafbryder.

. Udstyret skal jordes korrekt. Brugeren skal
beskyttes imod forsyningsspaending, og motoren
skal beskyttes imod overbelastning i henhold til
geldende nationale og lokale bestemmelser.

. Jordleekstremmen overstiger 3,5 mA.

. Beskyttelse mod overbelastning af motor indgar
ikke i fabriksindstillingen. Hvis denne funktion
onskes, indstilles parameter 1-90 Termisk motorbe-
skyttelse til dataveerdien [4] ETR trip 1 eller
dataveerdien [3] ETR-advarsel 1.

. Fjern ikke stikkene til motor- og netforsyningen,
nar frekvensomformeren er tilsluttet netforsy-
ningen. Kontrollér, at netforsyningen er afbrudt,
og at den forngdne tid er gdet, inden motoren
og netstikkene fjernes.

. Frekvensomformeren har flere spaendingskilder
end L1, L2 og L3, nar der er monteret belast-
ningsfordeling (sammenkobling af DC-link) eller
ekstern 24 V DC. Kontrollér, at alle spaendings-

MG200901
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kilder er afbrudt, og at den forngdne tid er gaet,
inden reparationsarbejde pabegyndes.
Afladningstiden fremgar af Tabel 1.2.

AADVARSEL

UTILSIGTET START

Nar frekvensomformeren er tilsluttet netspeendingen, DC-
forsyningen, eller belastningsfordeling, kan motoren
starte pludseligt. Utilsigtet start under programmering,
service- eller reparationsarbejde kan resultere i dad,
alvorlig personskade eller beskadigelse af udstyr eller
ejendom. Motoren kan starte via en ekstern kontakt, en
fieldbuskommando, et indgangsreferencesignal fra LCP'et
eller efter en slettet fejltilstand.

For at undga utilsigtet motorstart:

. Afbryd frekvensomformeren fra netforsyningen.

. Tryk pa [Off/Reset] pa LCP'et, for program-
mering af parametre.

. Frekvensomformeren, motoren og det drevne
udstyr skal vaere fuldstendigt tilsluttet og
samlet, for frekvensomformeren tilsluttes
netspaendingen, DC-forsyningen eller belast-
ningsfordeling.

AADVARSEL

AFLADNINGSTID

Frekvensomformeren indeholder DC-link-kondensatorer,
der kan forblive opladede, selv nar frekvensomformeren
ikke er forsynet med strom. Det kan resultere i ded eller
alvorlig personskade, hvis der ikke ventes det angivne
tidsrum, efter at stremmen er slaet fra, for der udfores
service- eller reparationsarbejde.

1. Stop motoren.

2. Frakobl netspaendingen, permanente magnet-
motorer samt eksterne DC-link-
stremforsyninger, herunder reservebatterier,
UPS og DC-link-tilslutninger til andre frekvens-
omformere.

3. Vent, indtil kondensatorerne er helt afladede,
for der foretages service- eller reparations-
arbejde. Ventetiden er angivet i Tabel 1.2.

Spaending Minimum ventetid (minutter)

A 4 7 15
200-240 0,25-3,7 kW 5,5-45 kW
380-480 0,37-7,5 kW 11-90 kW
525-600 0,75-7,5 kW 11-90 kW
525-690 1,1-7,5 kW 11-90 kW

Der kan vaere hegjspaending til stede, selv nar LED-advarsels-

lamperne er slukkede.

Tabel 1.2 Afladningstid

BEMARK!

Folg altid instruktionerne i VLT® Frekvensomformere -
betjeningsvejledning til Safe Torque Off, nar Safe Torque
Off-funktionen anvendes.

BEMARK!

Styresignaler fra eller i frekvensomformeren kan i
sjeeldne tilfaelde blive aktiveret ved en fejl, blive
forsinkede eller fuldstaendigt udeblive. Ved sikkerheds-
kritiske anvendelser skal der ikke udelukkende stoles pa
disse styresignaler.

BEMARK!

Farlige situationer skal identificeres af maskinprodu-
centen/integratoren, som er ansvarlig for at tage de
ngdvendige forebyggende tiltag i betragtning. Yderligere
overvagnings- og beskyttelsesanordninger kan veere
omfattet, altid i overensstemmelse med g=ldende
nationale sikkerhedsforskrifter, for eksempel lovgivning
om mekaniske veerktgjer, bestemmelser om forebyggelse
af ulykker.

Beskyttelsestilstand

Nar en hardwaregraense for motorstrom eller DC-link-
spaending er overskredet, skifter frekvensomformeren til
beskyttelsestilstand. Beskyttelsestilstand betyder en
andring af PWM-moduleringsstrategien og en lav switch-
frekvens for at minimere tab. Dette fortseetter i 10 sek efter
den seneste fejl og eger driftssikkerheden og robustheden
for frekvensomformeren, mens fuld kontrol over motoren
genoprettes.

8 Danfoss A/S © 08/2015 Alle rettigheder forbeholdes.
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1.9 Elektrisk ledningsfering

1.9.1 Elektrisk ledningsfering - Styrekabler

S
+ + + 3
o
3-0h 91 (L1) = 2
-phase (i «
power 92(L2) | Fﬁg =
input 93 (L3) 4 1T } } s
{ PE) 99 nﬁ
Motor
DC bus 88 (1) PSwitch Mode
ower Supply
89 (+)
Brake
resistor
50 (+10V OUT)
+10VDC
5201
0-10VDC 53 (AIN) :H 2 ON020 mA
=0-20 m.
0/4-20 mA $202 OFFeo 10y -
0-10VDC saam ] 2 | 240VAC, 2 A
0/4-20 mA |
55 (COM A IN)
/ \
/ 12 (+24V OUT) |
240VAC, 2 A
! |
13 (+24V OUT) :
! P00 | 400VAC, 2 A
31— —24V(NPN)
] 18 (DIN) \jov (PNP) \
| !
___24V(NPN)
| 19(DIN) :'\\j 0V (PNP) | (COM A OUT) 39 || Analog Output
| 0/4-20 mA
’ 20 (COMDIN) ) \ (AOUT) 42
[ !
3| —24V(NPN)
27 (D IN/OUT) <801
| - r2av JOVENR 28 S| ON=Terminated
| L | NH Z| OFF=Open
| o o
3 —24V(NPN)
29 (D IN/OUT) OV (PNP) |
| - 24V Y ‘
| *ﬁ | 5801
oV
‘ ! RS"”:S (P RS-485) 68 RS-485
\‘ 3~ —24V(NPN) | |Interface
| 32(DIN) L0V (PNP) | (N RS-485) 69
24V (NPN) -
! 330N :\lﬁov PNP) \ (COM RS-485) 61
\ * ‘ (PNP) = Source
J weN T T T T T - (NPN) = Sink

Illustration 1.2 Skematisk tegning over grundleeggende ledningsfering

A = analog, D = digital

Klemme 37 anvendes til Safe Torque Off. Installationsinstruktioner om Safe Torque Off findes i VLT®Frequency Converters -
Safe Torque Off Betjeningsvejledning.

* Klemme 37 er ikke inkluderet i FC 202 (undtagen kapslingstype A1). Relee 2 og klemme 29 har ingen funktion i FC 202.
** Tilslut ikke kabelskaerm.

Meget lange styrekabler og analoge signaler kan i sjeeldne tilfelde og afhaengigt af installationen resultere i 50/60 Hz
brumslgjfer pd grund af stgj fra netforsyningskablerne. Hvis dette forekommer, kan det vaere ngdvendigt at bryde skeermen
eller at indsaette en 100 nF-kondensator mellem skaermen og kapslingen.

Slut de digitale og analoge indgange og udgange saerskilt til de feelles indgange (klemme 20, 55 og 39) pa frekvensom-
formeren for at undga, at jordstremme fra begge grupper pavirker andre grupper. Indkobling pad den digitale indgang kan
for eksempel forstyrre det analoge indgangssignal.

MG200901 Danfoss A/S © 08/2015 Alle rettigheder forbeholdes. 9
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Introduktion VLT® AQUA Drive FC 202
Indgangspolaritet for styreklemmerne m =
PNP (kild 2 3
8 e < 3
> Ledningsfering for digital indgang 8 = 5
S > b= -
+ o =
12 |13 |18 |19 |27 |29 |32 |33 |2 |37 S
[ J [ [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ [ [ ]
. ° ' . . . . ' ° .
i
\
| 4!
[
\
-/
I
lllustration 1.3 PNP (kilde)
Y =
o (9] ~
> NPN (plade) Q =]
3 Ledningsfering for digital indgang g 5
b § Illustration 1.5 Jording af skeermede/armerede styrekabler
12 13 |18 |19 |27 |20 |32 |33 | 20 |37 |
1.9.2 Start/sto
o o000 0 0 0 0 o P
? ®© & 6 06 06 06 0 o , Klemme 18 = parameter 5-10 Klemme 18, digital indgang [8]
| \ Start.
| \ Klemme 27 = parameter 5-12 Klemme 27, digital indgang [0]
| \ Ingen funktion (standard [2] Frilab inverteret).
| \ Klemme 37 = Safe Torque Off (hvis den er tilgeengelig).
\
| 7
\ / E g
‘ ‘ o ~ 130BA155.12
VS N N (N N PR BN 3 & b
o~
+ o o
—o—0 0 0 0 — 12[13[18[19]27[29[32[33(| 20|37
lllustration 1.4 NPN (plade) O|0|0|0|O O|0|O
ICDHOH DH HC 1|C ]|C 1|C HOH@I
BEMAERK! N ]
Start/Stop Sikker standsning
Styrekabler skal veaere skeermede/armerede.
Se afsnittet Jording af skeermede styrekabler i Design Guiden Hastighed

for at opna korrekt terminering af styrekabler.

Start/Stop
(18)

Illustration 1.6 Start/stop

10 Danfoss A/S © 08/2015 Alle rettigheder forbeholdes. MG200901
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Introduktion Programming Guide

1.9.3 Pulsstart/-stop o
12 +24V g
Klemme 18 = parameter 5-10 Klemme 18, digital indgang [9] 3
Pulsstart.
Klemme 27= parameter 5-12 Klemme 27, digital indgang [6] J 18 Par.5-10
Stop inverteret.
Klemme 37 = Safe Torque Off (hvis den er tilgeengelig).
27 Par.5-12
130BA156.12
29 Par.5-13
32 Par.5-14
37
Illustration 1.8 Hastighed op/ned
Start _Stop Sikker standsning
nverteret 1.9.5 Potentiometerreference
. Spaendingsreference via et potentiometer
Hastighed — Referencekilde 1 = [1] Analog indgang 53 (standard).
Klemme 53, lav spaending = 0 V.
Klemme 53, hgj spaending = 10 V.
Klemme 53, lav ref./feedb. = 0 O/MIN.
Klemme 53, hgj ref./feedb. = 1.500 O/MIN.
—| Kontakt S201 = OFF (U).
Start (18)— | I—— 1308A154.10 <C
&
Stop (27) Q
— 3
lllustration 1.7 Pulsstart/-stop Speed RPM T J/
AT 39]42]50]53]54] 55
. O|0]0|0[0]0
1.9.4 Hastighed op/ned OO Ol
Klemme 29/32 = Hastighed op/ned .( - ——1l
Klemme 18 = parameter 5-10 Klemme 18, digital indgang [9] > i i
Start (standard). e Ref. yoltage T
Klemme 27 = parameter 5-12 Klemme 27, digital indgang e T
[19] Fastfrys reference. P /
Klemme 29 = parameter 5-13 Klemme 29, digital indgang 4 1kQ
[21] Hastighed op.
Klemme 32 = parameter 5-14 Klemme 32, digital indgang
[22] Hastighed ned. Illustration 1.9 Potentiometerreference

MG200901 Danfoss A/S © 08/2015 Alle rettigheder forbeholdes. 11



Sadan programmeres enheden VLT® AQUA Drive FC 202

2 Sadan programmeres enheden

2.1 Grafisk og numerisk LCP-
betjeningspanel

130BA018.13

Nem programmering af frekvensomformeren udfares via

det grafiske LCP (LCP 102). Se frekvensomformerens Design Status {/(8) a
Guide ved brug af det numeriske LCP-betjeningspanel (LCP 1234rpm 10,4A 43,5Hz
101).
2.2 Sadan programmeres pa det grafiske 1 b
LCP 43,5Hz

LCP'et er opdelt i fire funktionsgrupper:

1. Grafisk display med statuslinjer. Run OK ¢

2. Menutaster og indikatorlys — sndring af

parametre og skift mellem displayfunktioner. 5 Status Quick Main Alarm
Menu Menu Log

3. Navigationstaster og indikatorlys (LED'er).

4. Betjeningstaster og indikatorlys (LED'er).

LCP'et kan vise op til fem punkter af driftsdata og viser
samtidig Status.

Displaylinjer:
a. Statuslinje: Statusmeddelelser, der viser ikoner og 3
grafik.

b. Linje 1-2: Operatgrdatalinjer med brugerdefi- '
nerede eller brugervalgte data. Der kan tilfgjes op Alarm

til én ekstra linje ved at trykke pa [Status]. ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘

C Statuslinje: Statusmeddelelser med tekst.
4
BEMARK!

Hvis opstart er forsinket, viser LCP'et meddelelsen INITIA-
LISERING, indtil den er klar. Tilfgjelse eller fiernelse af lllustration 2.1 LCP
optioner kan forsinke opstart.

12 Danfoss A/S © 08/2015 Alle rettigheder forbeholdes. MG200901
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Programming Guide

2.2.1 LCP-displayet

LCP-displayet har baggrundslys og i alt seks alfanumeriske
linjer. Displaylinjerne viser omdrejningsretning (pil), den
valgte opsaetning og programmeringssetup. Displayet er
opdelt i tre dele.

@verste del
Viser op til to mélinger i normal driftsstatus.

Midterste del
Den gverste linje viser op til fem malinger med tilhgrende
vaerdier uanset status (undtagen ved alarmer/advarsler).

Den nederste del
Angiver altid frekvensomformerens tilstand i statustilstand.

i
@verste del < tatus iy

43 O/MIN 544 A 25,3kw
Midterste del <

Nederste del <

Illustration 2.2 Den nederste del

130BP074.10

1,4 Hz

2,9 %

| Effektkorttemp (W29)

Automatisk fiernbetjening kerer

Det aktive setup (valgt som aktivt setup i

parameter 0-10 Aktiv opsaetning) vises. Ved programmering
af en anden opsaetning end det aktive setup vises
nummeret pa den programmerede opseetning til hgjre.

Justering af displayets kontrast
Tryk pa [Status] og [4] for at gere displayet markere.
Tryk pa [Status] og [¥] for at gere displayet lysere.

De fleste parameteropsatninger kan andres umiddelbart
via LCP'et, medmindre der er oprettet en adgangskode via
parameter 0-60 Hovedmenu-adgangskode eller via
parameter 0-65 Pers. menu-adgangskode.

Indikatorlys

Ved overskridelse af visse graenseveerdier teendes indika-
torlyset for alarm- og/eller advarsel. En status og en
alarmtekst vises pa LCP'et.

Indikatorlyset On lyser, nar frekvensomformeren far strem
fra netspaendingen, via en DC-busklemme eller en 24 V
ekstern forsyning. Samtidig er baggrundslyset teendt.

. Gron LED/On: Styredelen er aktiv.
. Gul LED/Warn.: Angiver en advarsel.

. Blinkende rgd LED/Alarm: Angiver en alarm.

130BP044.10

On
Warn.

Alarm

lllustration 2.3 Indikatorlys

LCP-taster

Betjeningstasterne er opdelt i funktioner. Tasterne under
displayet og indikatorlamperne benyttes til parameterop-
seetning, herunder valg af displayvisning under normal
drift.

o
Quick Mai Al g
| n rm
Status uic a a I
Menu Menu Log =
[=]
(52}

Illustration 2.4 LCP-taster

[Status]

Angiver status for frekvensomformeren og/eller motoren.
Veelg mellem tre forskellige udleesninger ved at trykke pa
[Status]: fem linjers udlzaesninger, fire linjers udlaesninger
eller Smart Logic Control.

Tryk pa [Status] for at veelge visningstilstand eller for at
skifte tilbage til display mode fra enten tilstanden
kvikmenu, hovedmenu eller alarm. Brug ogsa [Status] til at
skifte mellem enkelt eller dobbelt udlaesningstilstand.

[Quick Menu]
Giver hurtig adgang til frekvensomformerens mest
almindelige funktioner.

[Quick Menu] bestar af:
. Q1: Min personlige menu.

. Q2: Hurtig opsaetning.

. Q3: Funktionsopsaetninger.
. Q4: Smart-start.

. Q5: Valgte aendringer.

. Q6: Loggings.

. Q7: Vand og pumper.

Funktionen opsaetning giver hurtig adgang til alle de
parametre, der er ngdvendige til indstilling af vand- og
spildevandsapplikationer, herunder:

. Variabelt moment.

. Konstant moment.

MG200901
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VLT® AQUA Drive FC 202

. Pumper.

. Doseringspumper.

. Brgndpumper.

. Boosterpumper.

. Blandingspumper.

. Luftblaesere.

. Anden pumpe.

. Ventilatorapplikationer.

Blandt andre funktioner omfatter funktionen ogsa
parametre til at veelge felgende:

. Hvilke variabler, der skal vises pa LCP'et.
. Digitale preset-hastigheder.
. Skalering af analoge referencer.

. Applikationer med lukket-slajfe, enkelt zone og
multi-zone.

. Bestemte funktioner relateret til vand.

. Spildevandsapplikationer.

Kvikmenuen Q7 Vand og pumper giver direkte adgang til
nogle af de vigtigste dedikerede vand- og pumpefunk-
tioner:

. Q7-1: Specielle ramper (indledende rampe,
afsluttende rampe, stoprampe).

. Q7-2: Sleep mode.

[Main Menul]

Benyttes til programmering af samtlige parametre.
Hovedmenuparametrene er direkte tilgeengelige,
medmindre der er oprettet en adgangskode via en af
folgende parametre:

. Parameter 0-60 Hovedmenu-adgangskode.

. Parameter 0-61 Adgang til hovedmenu u/
adgangskode.

. Parameter 0-65 Pers. menu-adgangskode.

. Parameter 0-66 Adgang til pers. menu u/
adgangskode

| de fleste vand- og spildevandsapplikationer er det ikke
negdvendigt at fd adgang til hovedmenuparametrene.
Kvikmenuen, hurtig opsaetning og funktionsopsaetning
sikrer den enkleste og hurtigste adgang til alle de typiske
nedvendige parametre.

Det er muligt at skifte direkte mellem tilstandene
hovedmenu og kvikmenu.

Der kan skydes genve;j til parametrene ved at trykke pa
[Main Menu] i 3 sek. Parametergenvejen giver direkte
adgang til samtlige parametre.

[Alarm Log]

Viser en alarmliste over de fem seneste alarmer (med
numrene A1-A5). Tryk pad navigationstasterne for at
navigere til alarmnummeret og tryk pa [OK] for at fa flere
oplysninger om en alarm. Der gives oplysninger om
frekvensomformerens tilstand, umiddelbart for alarmtil-
standen opstod.

. Q7-3: Udrensning. -~ e
. Q7-4: Tor kersel. ?g
. Q7-5: Slut pa kurve-reg. Status ,\QA‘;:E ,\')l/l:r':l. Li;m o
. Q7-6: Flow-kompensering.
. Q7-7: Rerfyldning (horisontale rer, vertikale rer og
blandede rgrsystemer).
. Q7-8: Styreydeevne.
. Q7-9: Min. hastighedsovervagning. \
Kvikmenuparametrene er direkte tilgeengelige, medmindre
der er oprettet en adgangskode en af falgende parametre:
. Parameter 0-60 Hovedmenu-adgangskode. Warn.
. Parameter 0-61 Adgang til hovedmenu u/ Alarm
adgangskode.
. Parameter 0-65 Pers. menu-adgangskode.
. Parameter 0-66 Adgang til pers. menu u/
adgangskode
Det er muligt at skifte direkte mellem kvikmenutilstand og lllustration 2.5 LCP
hovedmenutilstand.
14 Danfoss A/S © 08/2015 Alle rettigheder forbeholdes. MG200901
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[Back]
Gar tilbage til det foregdende trin eller lag i navigations-
strukturen.

[Cancel]
Annullerer den seneste andring eller kommando, sa laenge
displayet ikke har sendret sig.

[Info]

Viser oplysninger om en kommando, en parameter eller en
funktion i et vilkarligt displayvindue. [Info] giver
detaljerede oplysninger, ndr der er brug for hjeelp.

Afslut infotilstanden ved at trykke pa enten [Info], [Back]
eller [Cancell.

Illustration 2.6 Back

Illustration 2.7 Cancel

lllustration 2.8 Info

Navigationstaster

De fire navigationstaster bruges til at navigere mellem de
forskellige valgmuligheder i kvikmenuen, hovedmenuen og
Alarmlog. Tryk pa tasterne for at flytte markaren.

[OK]
Benyttes til at veelge en parameter, som er markeret med
markegren, og til at aktivere andringen af en parameter.

Taster til lokal betjening
Tasterne til lokal betjening er placeret nederst pa LCP'et.

L] L] L]

Illustration 2.9 Taster til lokal betjening

130BP046.10

[Hand On]

Giver mulighed for at styre frekvensomformeren via LCP'et.
[Hand On] starter ogsa motoren, og det er nu muligt at
angive motorhastighedsdata med navigationstasterne.
Tasten kan veaelges som [1] Aktiveret eller [0] Deaktiveret via
parameter 0-40 [Hand on]-tast pd LCP

Eksterne stopsignaler, der aktiveres ved hjzelp af
styresignaler eller en fieldbus, tilsidesaetter en start-
kommando via LCP'et.

Folgende styresignaler er stadig aktive, nar [Hand On] er
aktiveret:

. [Hand On] - [Off] - [Auto On].

. Nulstil.
. Inverteret frilgbsstop.
. Reversering.

. Opsaetning, veelg bit 0 - Opsaetning, veelg bit 1.
. Stopkommando fra seriel kommunikation.

. Hurtigt stop.

. DC-bremse.

[Off]

Standser den tilsluttede motor. Tasten kan veaelges som [1]
Aktiveret eller [0] Deaktiveret via parameter 0-41 [Off]-tast pa
LCP. Hvis der ikke er valgt en ekstern stopfunktion, og
[Off]-tasten er inaktiv, kan motoren stoppes, ved at
spaendingen afbrydes.

[Auto On]

Gor det muligt at styre frekvensomformeren via
styreklemmerne og/eller seriel kommunikation. Nar et
startsignal paferes styreklemmerne og/eller bussen, starter
frekvensomformeren. Tasten kan vaelges som [1] Aktiveret
eller [0] Deaktiveret via parameter 0-42 [Auto on] tast pd LCP.

BEM/ERK!

Et aktivt HAND-OFF-AUTO-signal via de digitale indgange
har hgjere prioritet end betjeningstasterne [Hand On] og
[Auto On].

[Reset]

Anvendes til nulstilling af frekvensomformeren efter en
alarm (trip). Den kan vaelges som [1] Aktiveret eller [0]
Deaktiveret via parameter 0-43 [Reset]-tast pa LCP.

Der kan skydes genve;j til parametrene ved at trykke pa
[Main Menu] i 3 sek. Parametergenvejen giver direkte
adgang til samtlige parametre.

2.2.2 Hurtig overfgrsel af
parameterindstillinger mellem flere
frekvensomformere

Nar opsaetningen af en frekvensomformer er gennemfort,
anbefales det at gemme dataene i LCP'et eller pa en pc via
MCT 10-opsaetningssoftwarevaerktgjet.

MG200901
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Alarm

Alarm

Illustration 2.10 LCP

Datalagring i LCP
BEMARK!

Stop motoren, for denne handling udfares.
Sédan lagres data i LCP'et:
1. Ga til parameter 0-50 LCP-kopi.

2. Tryk pa [OK]-tasten.
3. Velg [1] Alle til LCP.
4. Tryk pa [OK]-tasten.

Samtlige parameterindstillinger lagres nu i LCP'et, hvilket
angives i statuslinjen. Tryk pa [OK], nar 100 % er ndet.

Slut LCP'et til en anden frekvensomformer, og kopiér
ligeledes parameterindstillingerne til denne frekvensom-
former.

Dataoverfarsel fra LCP til frekvensomformer
BEMARK!

Stop motoren, for denne handling udfares.
Dataoverfgrsel fra LCP til frekvensomformer:
1. Ga til parameter 0-50 LCP-kopi.

2. Tryk pad [OK]-tasten.
3. Veelg [2] Alle fra LCP.
4, Tryk pa [OK]-tasten.

Parameterindstillingerne, der er lagret i LCP'et, overfgres nu

130BA027.10

til frekvensomformeren, hvilket angives i statuslinjen. Tryk

pa [OK], nar 100 % er naet.

2.2.3 Display mode

Ved normal drift kan der kontinuerligt angives op til fem
forskellige driftsvariabler i den midterste del: 1.1, 1.2 og 1.3
samt 2 og 3.

2.2.4 Display mode - valg af
udlaesningstilstande

Tryk pa [Status] for at skifte mellem tre statusudlaesnings-
skaerme.

Driftsvariabler med forskellig formatering vises i hvert
enkelt statusskaermbillede. Se eksemplerne i dette kapitel
for yderligere oplysninger.

Der kan sammenkeedes adskillige veerdier eller malinger til
hver af de viste driftsvariabler. Veerdierne eller malingerne,
der skal vises, kan defineres via fglgende parametre:

. Parameter 0-20 Displaylinje 1,1, lille.
. Parameter 0-21 Displaylinje 1,2, lille.
. Parameter 0-22 Displaylinje 1,3, lille.
. Parameter 0-23 Displaylinje 2, stor.
. Parameter 0-24 Displaylinje 3, stor.

Fa adgang til parametre via [Quick Menul, Q3 Funkti-
onsopsaet., Q3-1 Gen. indst., Q3-13 Displayindst.

Hver udlaesningsparameter, der vaelges i

parameter 0-20 Displaylinje 1,1, lille til

parameter 0-24 Displaylinje 3, stor , har en tilherende skala
og tilhgrende cifre efter et decimaltegn. Jo hgjere
numerisk veerdi for en parameter, jo faerre cifre vises der
efter decimaltegnet.

Eksempel: Stremudlaesning 5,25 A; 15,2 A; 105 A.

Se parametergruppe 0-2* LCP-display for yderligere
oplysninger.

Statusskeermbillede |

Denne udlaesningstilstand bruges som standard efter
opstart eller initialisering.

Tryk pa [Info] for at fa oplysninger om forbindelserne
mellem malingerne og de viste driftsvariabler (1.1, 1.2, 1.3,
2 og 3).

Driftsvariablerne er vist i lllustration 2.11.

16 Danfoss A/S © 08/2015 Alle rettigheder forbeholdes.
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2.2.6 Kvikmenu, hovedfunktioner

799 O/MIN 783A 36,4 kw

130BP041.10

Tryk pa [Quick Menu] for at se en liste over de forskellige 2

omrader, der findes i kvikmenuen.

Veelg Q7 Min personlige menu for at se de valgte personlige
parametre. Disse parametre er valgt i parameter 0-25 Min

AU‘°ma“5kﬁey'éUe”“ mpoing personlige menu. Der kan tilfgjes op til 50 forskellige

)/ S parametre i denne menu.

e
Illustration 2.11 Statusskaermbillede | ORPM 0.00A 1(1)

|

|Q1 My Personal Menu |
Statusskeermbillede I Q2 Quick Setup
Driftsvariablerne (1.1, 1.2, 1.3 og 2) er vist i lllustration 2.12.
| eksemplet er hastighed, motorstrem, motoreffekt og
frekvens valgt som variabler i de ferste to linjer.

130BC916.10

Q4 Smart Setup

Q5 Changes Made

Illustration 2.14 Kvikmenuer

~

1(1)

G 207 O/MIN 5,25A 24,4 kW

6,9Hz

Veelg Q2 Hurtig opsaetning for at ga igennem et udvalg af
parametre for at fa motoren til at kere naesten optimalt.
Fabriksindstillingen for de andre parametre tager hensyn til
de enskede styrefunktioner og konfigurationen af
signalindgangene/-udgangene (styreklemmer).

@ @1308%62.1 0

Automatisk fiernbetjening kerer

o]

Parametervalget foretages med navigationstasterne.

Illustration 2.12 Statusskaermbillede II Parametrene i Tabel 2.1 er tilgzengelige.

Parameter Indst.
Statusskeermbillede 11I Parameter 0-01 Sprog
| denne tilstand vises haendelse og handling for Smart Parameter 1-20 Motorefrekt [\W] W]
Logic Control. Se kapitel 3.12 Parametre 13-** Intelligent Parameter 1-22 Motorsoeendin V]
logik for flere oplysninger. p P J
arameter 1-23 Motorfrekvens [HZ]
10) E Parameter 1-24 Motorstram [Al
778 O/MIN 0,86 A 4,0 kW é Parameter 1-25 Nominel motorhastighed [O/MIN]
8 Parameter 5-12 Klemme 27, digital indgang | [0] Ingen funktion’
Tilstand: 0 ikke aktiv O (ikke akti
Nlésrfn ke skdiv 0 (i akev) Parameter 1-29 Automatisk motortil- [1] Aktivér komplet
Udfer: - pasning (AMA) AMA
Automatisk fiernbetjening kerer Parameter 3-02 Minimumreference [O/MIN]
Parameter 3-03 Maksimumreference [O/MIN]
Illustration 2.13 Statusskaermbillede 1lI Parameter 3-41 Rampe 1, rampe-op-tid 5]
Parameter 3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid [s]
. Parameter 3-13 Referencested
2.2.5 Parameteropsaetning
Tabel 2.1 Valg af parametre
Frekvensomformeren kan anvendes til praktisk talt alle 1) Hvis klemme 27 er indstillet til [0] Ingen funktion, er det ikke
opgaver. Frekvensomformeren tilbyder et valg mellem to nedvendigt med en tilslutning til +24 V pa klemme 27.
programming modes:
. Veelg Valgte &endringer for oplysninger om:
. Hovedmenutilstand.
* Kvikmenutilstand. . De seneste 10 @ndringer. Brug [4] [Y]-navigati-
Hovedmenuen giver adgang til samtlige parametre. onstasterne til at rulle mellem de 10 senest
Kvikmenuen fgrer brugeren igennem nogle fa parametre, &ndrede parametre.

som ger det muligt at betjene frekvensomformeren.
Parametre kan andres i enten hovedmenuen eller
kvikmenuen.

. De andringer, der er foretaget siden fabriksind-
stillingen.

MG200901 Danfoss A/S © 08/2015 Alle rettigheder forbeholdes. 17
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Veelg Loggings for oplysninger om displaylinjeudlees-
ningerne. Oplysningerne vises som grafer.

Kun de parametre, der er valgt i parameter 0-20 Displaylinje
1,1, lille og parameter 0-24 Displaylinje 3, stor, kan vises. Der
kan lagres op til 120 prgver i hukommelsen til senere brug.

2.2.7 Kvikmenu, Q3 Funktionsopsaetning

Funktionen opsaetning giver hurtig adgang til alle de
parametre, der er ngdvendige til indstilling af vand- og
spildevandsapplikationer, herunder:

. Variabelt moment.
. Konstant moment.
. Pumper.

. Doseringspumper.

. Brgndpumper.

. Boosterpumper.
. Blandingspumper.
. Luftblaesere.

. Anden pumpe.

. Ventilatorapplikationer.

Funktionen opsaetningsmenuer, som er én blandt flere,
omfatter ogsa parametre til at veaelge felgende:

. Hvilke variabler, der skal vises pa LCP'et.

. Digitale preset-hastigheder.

. Skalering af analoge referencer.

. Applikationer med lukket-slgjfe, enkelt zone og

multi-zone.

. Bestemte funktioner relateret til vand.

. Spildevandsapplikationer.

Parametrene til funktionsopsaetning er grupperet pa falgende made:

Q3-1 Gen. indst.

Q3-10 Ur-indst.

Q3-11 Displayindst.

Q3-12 Analog udgang

Q3-13 Relzeer

Parameter 0-70 dato og tid

Parameter 0-20 Displaylinje 1,1, lille

Parameter 6-50 Klemme 42, udgang

Relee 1=Parameter 5-40 Funkti-
onsrele

Parameter 0-71 Datoformat

Parameter 0-21 Displaylinje 1,2, lille

Parameter 6-51 Klemme 42, udg. min.

skal.

Relae 2=Parameter 5-40 Funkti-
onsrele

Parameter 0-72 Tidsformat

Parameter 0-22 Displaylinje 1,3, lille

Parameter 6-52 Klemme 42, udg.
maks. skal.

Optionsrelee
7=>Parameter 5-40 Funkti-
onsrele

Parameter 0-74 Sommertid

Parameter 0-23 Displaylinje 2, stor

Optionsrelae
8=>Parameter 5-40 Funkti-
onsrele

Parameter 0-76 Sommertid start

Parameter 0-24 Displaylinje 3, stor

Optionsrelae
9=Parameter 5-40 Funkti-
onsrele

Parameter 0-77 Sommertid slut

Parameter 0-37 Displaytekst 1

Parameter 0-38 Displaytekst 2

Parameter 0-39 Displaytekst 3

Tabel 2.2 Q3-1 Gen. indst.

Q3-2 Aben slgjfe-indst.

Q3-20 Digital reference

Q3-21 Analog reference

Parameter 3-02 Minimumreference

Parameter 3-02 Minimumreference

Parameter 3-03 Maksimumreference

Parameter 3-03 Maksimumreference

Parameter 3-10 Preset-reference

Parameter 6-10 Klemme 53, lav spaending

Parameter 5-13 Klemme 29, digital indgang

Parameter 6-11 Klemme 53, hgj spaending

Parameter 5-14 Klemme 32, digital indgang

Parameter 6-14 Klemme 53, lav ref./feedb.-veerdi

Parameter 5-15 Klemme 33, digital indgang

Parameter 6-15 Klemme 53, hgj ref./feedb.-veerdi

Tabel 2.3 Q3-2 Aben slgjfe-indst.
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Q3-3 Lukket slgjfe-indst.

Q3-30 Feedback-indst.

Q3-31 PID-indst.

Parameter 1-00 Konfigurationstilstand

Parameter 20-81 PID normal/inv. styring

Parameter 20-12 Reference-/feedbackenhed

Parameter 20-82 PID-starthast. [O/MIN]

Parameter 3-02 Minimumreference

Parameter 20-21 Saetpunkt 1

Parameter 3-03 Maksimumreference

Parameter 20-93 PID-proportionalforst.

Parameter 6-20 Klemme 54, lav spaending

Parameter 20-94 PID-integrationstid

Parameter 6-21 Klemme 54, hgj spaending

Parameter 6-24 Klemme 54, lav ref./feedb.-veerdi

Parameter 6-25 Klemme 54, hgj ref./feedb.-veerdi

Parameter 6-00 Live zero, timeoutperiode

Parameter 6-01 Live zero, timeoutfunktion

Tabel 2.4 Q3-3 Lukket slgjfe-indst.

2.2.8 Kvikmenu Q4 SmartStart

SmartStart kerer automatisk ved den ferste opstart af
frekvensomformeren eller efter en nulstilling til fabriksind-
stillingerne. SmartStart vejleder brugeren gennem en
raekke trin for at sikre den mest korrekte og effektive
motorstyring. SmartStart kan ogsa startes direkte via
kvikmenuen.

Felgende indstillinger er tilgeengelige via SmartStart:

o Enkelt pumpe/motor: | dben eller lukket slgjfe.

. Motoralternering: To motorer deler en frekvens-
omformer.

. Grundlaeggende kaskadestyring: Hastigheds-
styring af en enkelt pumpe i et
multipumpesystem.

Dette kan for eksempel vaere en omkostningsef-
fektiv lgsning i booster-saet.

. Master-follower: Styring af op til otte frekvens-
omformere og pumper for at sikre jeevn drift af
det overordnede pumpesystem.

2.2.9 Hovedmenutilstand

Tryk pd [Main Menu] for at komme til hovedmenutil-
standen. Udlaesningen i lllustration 2.15 vises i displayet.
Den midterste og den nederste del af displayet viser en
liste med parametergrupper, som kan veelges ved at trykke
pa tasterne [4] og [Y].

1107 O/MIN

Hovedmenu

130BP066.10

1-** Last og motor
2-** Bremser

3 - ** Reference/ramper

lllustration 2.15 Hovedmenutilstand

Hver enkelt parameter har et navn og et nummer, som
forbliver uendrede uanset programming mode. |

hovedmenutilstand er parametrene gruppeopdelt. Parame-

ternummerets forste ciffer (fra venstre) angiver
parametergruppenummeret.

Alle parametre kan @ndres i hovedmenuen. Afhaengigt af
konfigurationsvalget (parameter 1-00 Konfigurationstilstand)

kan nogle parametre imidlertid vaere skjult. Aben slgjfe
skjuler for eksempel alle PID-parametrene, og andre

aktiverede optioner gor flere parametergrupper synlige.

2.2.10 Parametervalg

| hovedmenutilstand er parametrene gruppeopdelt. Vaelg

en parametergruppe ved hjalp af navigationstasterne.
Folgende parametergrupper er tilgaeengelige:

Gruppe- Parametergruppe
nummer

0-** Betjening/display
1-%* Last og motor

2-*¥ Bremser

3% Referencer/ramper
4-x* Greaenser/Advarsler
5% Digital ind-/udgang
6-** Analog ind-/udgang
7-%* Styreenheder

8-** Komm. og optioner
9-** PROFIBUS

10-** CAN-fieldbus

11-%* Reserveret kom. 1
12-%* Ethernet

13-%* Intelligent logik
14-%* Specielle funkt.
15-%% Apparatinfo.

16-** Dataudlaesninger
17-%* Motorfeedb. Option
18-** Dataudlaesning 2
20-** FC lukket slgjfe

MG200901
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Gruppe- Parametergruppe

nummer

21-** Udv. lukket slgjfe

22-%* Appl. funktioner

23-*¥ Tidsbaserede funkt.r

24-*% Appl. funktioner 2

25-*% Kaskadestyreenhed

26-** Analog I/0 Option MCB 109
29-** Water Application Functions
30-** Specialfunktioner

32-%* Grundl. MCO-indst.

33-** Adv. MCO- indst.

34-** MCO-dataudlaesn.

35-*% Felerindgangsoption

Tabel 2.5 Tilgeengelige parametergrupper

Efter valget af parametergruppe vzelges en parameter ved
hjeelp af navigationstasterne.

| den midterste del af displayet vises parameternummer og
-navn sammen med den valgte parametervaerdi.

= o

7400/MIN 10,64A 1[1] =

©

Grundlaeggende indstillinger 0-0* I

]

0-01 Sprog )
[0] Engelsk

Illustration 2.16 Parametervalg

= o

7400/MIN 10,64 A 101 b

O

Grundlzeggende indstillinger 0-0* 4

3

0-01 Sprog «
[0] Engelsk

lllustration 2.17 Andring af en tekstveerdi

2.2.13 Andring af en dataveerdi

Hvis den valgte parameter repraesenterer en numerisk
dataveerdi, kan de valgte data aendres ved hjzlp af naviga-
tionstasterne [«] [>], sdvel som [A] [¥]. Tryk pa [«] [*] for
at flytte markeren vandret.

~ o
113 O/MIN 1,78 A 1M
Belastn.-afh. indstilling 1- 6% é
1-60 Belastningskomp. ved lav 8
hastighed
180 %

| v

lllustration 2.18 Andring af en dataveerdi

Tryk pa tasterne [A] [¥] for at sendre dataveerdien. [A] @ger
dataveerdien, og [Y] mindsker datavaerdien. Flyt markgren
til den veerdi, der skal gemmes, og tryk pa [OK].

2.2.11 Andring af data O oon BB
~
Belastn.-afh. indstilling 1- 6% g
Proceduren for sendring af data er den samme i 60 Belastninack " 3
- elastningskomp. ved lav —
kvikmenuen og hovedmenuen. Tryk pa [OK] for at sendre kompengﬁon P
den valgte parameter. 50 %
Proceduren for endring af data afhanger af, om den " 0 v
valgte parameter repraesenterer en numerisk dataveerdi
eller en tekstveerdi. Illustration 2.19 Lagring af en datavaerdi
2.2.12 Andring af en tekstveerdi _ ) )
2.2.14 Uendeligt variabel sendring af
Hvis den valgte parameter er en tekstveerdi, kan numerisk datavaerdi
tekstvaerdien aendres ved hjalp af tasterne [4] [Y].
Flyt markgren til den veerdi, der skal gemmes, og tryk pé Veelg et ciffer med [<] [*], hvis den valgte parameter
[OK]. repraesenterer en numerisk dataveerdi.
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130BP073.10

lllustration 2.20 Valg af ciffer

Redigér det valgte ciffer trinlgst med [4] [¥].
Det valgte ciffer angives af markeren. Anbring markeren pa
det ciffer, der skal gemmes, og tryk pa [OK].

130BP072.10

Illustration 2.21 Lagring

2.2.15 Veerdi, trinvis

Visse parametre kan aendres trinvist. Geelder for:
. Parameter 1-20 Motoreffekt [kW].
. Parameter 1-22 Motorspaending.
. Parameter 1-23 Motorfrekvens.

Disse parametre zendres bade som en gruppe numeriske
dataveerdier og som numeriske datavaerdier med trinlgse
andringer.

2.2.16 Afleesning og programmering af
indekserede parametre

Parametrene er indekseret i reekkefglge og kan gennemses
ved at rulle igennem dem.

Parameter 15-30 Alarm-log: Fejlkode til

parameter 15-32 Alarm-log: Klokkesleet indeholder en fejllog,
der kan aflaeses. Veelg en parameter, tryk pa [OK], og tryk
pa tasterne [4] [¥] for at rulle igennem vaerdierne i loggen.

For eksempel @endres parameter 3-10 Preset-reference
saledes:

1. Veelg parameteren, tryk pa [OK], og tryk pa
tasterne [4] [¥] for at rulle igennem de
indekserede veerdier.

2. En parametervaerdi kan andres ved at vaelge den
indekserede vaerdi og trykke pa [OK].

3. Redigér veerdien ved at trykke pa [A] [Y].
4, Tryk pa [OK] for at acceptere den nye indstilling.

5. Tryk pa [Cancel] for at annullere. Tryk pa [Back]
for at forlade parameteren.

2.2.17 Sadan programmeres pa det
numeriske LCP-betjeningspanel

Felgende instruktioner geelder for det numeriske LCP (LCP
101).
Betjeningspanelet er opdelt i fire funktionsgrupper:

1. Numerisk display.

2. Menutaster og indikatorlys — sendring af
parametre og skift mellem displayfunktioner.

3. Navigationstaster og indikatorlys.
4. Betjeningstaster og indikatorlys.

Displaylinje:
Statusmeddelelser, der viser ikoner og numerisk veaerdi.

Indikatorlys:
. Grgn LED/On: Angiver, om styredelen er teendt.
. Gul LED/Warn: Angiver en advarsel.
. Blinkende r@d LED/Alarm: Angiver en alarm.

LCP-taster
[Menu]:

Velg en af felgende tilstande:
. Status.

. Hurtig opseetning.

. Hovedmenu.

MG200901
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—' Setup Y
|

—
Status Quick

2 Menu Setup

&

Warn.

Main
Menu

3 On

Alarm

Qo0

IS

130BA191.10

Setup 1

N

Illustration 2.24 Alarm

Hovedmenu/hurtig opsaetning

Bruges til at programmere alle parametre eller kun
parametrene i kvikmenuen (se ogsa beskrivelsen af LCP
102 i kapitel 2.1 Grafisk og numerisk LCP-betjeningspanel).
Nar veerdien blinker, trykkes der pa [4] eller [¥] for at
2&ndre parameterveardier.

1. Tryk pd [Main Menu] for at veelge hovedmenu.

130BP078.10

Veelg parametergruppen [xx-__], og tryk pa [OK].

2
3. Veelg parameteren [__-xx], og tryk pa [OK].
4

Hvis parameteren er en array-parameter, veaelges
array-nummeret efterfulgt af tryk pa [OK].

5. Veelg den gnskede dataveerdi, og tryk pa [OK].

Parametre med funktionelle valg viser vaerdier som for
eksempel [1], [2] osv. Se den enkelte beskrivelse af
parametrene i kapitel 3 Parameterbeskrivelse for en
beskrivelse af de forskellige valgmuligheder.

[Back]

Bruges til at ga baglaens.

[4] [¥] bruges til at navigere imellem kommandoer og
inden for parametre.

Illustration 2.22 LCP-taster o
g
e
o
R
Statustilstand -
Statustilstand viser status for frekvensomformeren eller P 2 03
motoren. - Setup 1
Hvis der aktiveres en alarm, skifter NLCP automatisk til =
statustilstand.
Der kan vises en raekke alarmer. —
Status Quick Main
BEM/‘ERK. Menu Setup Menu
Parameterkopiering er ikke muligt med LCP 101, ] - -
numerisk LCP-betjeningspanel. lllustration 2.25 Hovedmenu/hurtig opsaetning
e
S 2.2.18 LCP-taster
e
[2a]
rpm |R . . 2 '
)/\ ) Setup 1 - Tasterne til lokal betjening er placeret nederst pa LCP'et.
lllustration 2.23 Statustilstand | | | e
3
&
R
Illustration 2.26 LCP-taster
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[Hand On]

Giver mulighed for at styre frekvensomformeren via LCP'et.
[Hand On] starter ogsa motoren, og det er nu muligt at
angive motorhastighedsdata med navigationstasterne.
Tasten kan veaelges som [1] Aktiveret eller [0] Deaktiveret via
parameter 0-40 [Hand on]-tast pa LCP.

Eksterne stopsignaler, der aktiveres ved hjzelp af
styresignaler eller en fieldbus, tilsidesaetter en start-
kommando via LCP'et.

Folgende styresignaler er stadig aktive, nar [Hand On] er
aktiveret:

. [Hand On] - [Off] - [Auto Onl.

. Nulstil.

. Frilgbsstop, inverteret

. Reversering.

. Veelg opsaetning, Isb - Vaelg opsaetning, msb.
. Stopkommando fra seriel kommunikation.

. Hurtigt stop.

. DC-bremse.

[Off]

Standser den tilsluttede motor. Tasten kan veelges som [1]
Aktiveret eller [0] Deaktiveret via parameter 0-41 [Off]-tast pa
LCP.

Hvis der ikke er valgt en ekstern stopfunktion, og [Off]-
tasten er inaktiv, kan motoren stoppes, ved at spaendingen
afbrydes.

[Auto On]

Muligger styring af frekvensomformeren via
styreklemmerne og/eller seriel kommunikation. Nar et
startsignal pafgres styreklemmerne og/eller bussen, starter
frekvensomformeren. Tasten kan veelges som [1] Aktiveret
eller [0] Deaktiveret via parameter 0-42 [Auto on] tast pa LCP.

BEMARK!

Et aktivt HAND-OFF-AUTO-signal via de digitale indgange
har hgjere prioritet end betjeningstasterne [Hand On] og
[Auto Onl.

[Reset]

Anvendes til nulstilling af frekvensomformeren efter en
alarm (trip). Den kan vaelges som [1] Aktiveret eller [0]
Deaktiveret via parameter 0-43 [Reset]-tast pd LCP.

2.3.1 Initialisering til fabriksindstillinger

Der er to mader, hvorpa frekvensomformeren kan initia-
liseres til fabriksindstillingerne.

Anbefalet initialisering (via parameter 14-22 Drifts-
tilstand)
1. Veelg parameter 14-22 Diriftstilstand.

2. Tryk pa [OK].

3. Veelg [2] Initialisering.
4. Tryk pa [OK].

5. Afbryd netforsyningen, og afvent, at lyset i
displayet gar ud.

6. Tilslut netforsyningen igen. Frekvensomformeren
er nu nulstillet.

Parameter 14-22 Driftstilstand initialiserer alt undtagen:
. Parameter 14-50 RFI-filter.

. Parameter 8-30 Protokol.

. Parameter 8-31 Adresse.

. Parameter 8-32 Baud-hast..

. Parameter 8-35 Min. svartidsforsinkelse.
. Parameter 8-36 Maks. svartidsforsinkelse.
. Parameter 8-37 Maks. forsink. ml. tegn.

. Parameter 15-00 Driftstimer til
parameter 15-05 Antal overspaendinger.

. Parameter 15-20 Baggrundslogbog: Haendelse til
parameter 15-22 Baggrundslogbog: Tid.

. Parameter 15-30 Alarm-log: Fejlkode til
parameter 15-32 Alarm-log: Klokkesleet.

Manuel initialisering
1. Afbryd netforsyningen, og vent p3, at displayet
gar ud.

2. 2a Hold [Status] - [Main Menu] - [OK] nede

samtidig under opstart af LCP 102,
grafisk display.

2b  Tryk pa [Menu] - [OK] under opstart af
det numeriske display LCP 101.

3. Slip tasterne efter 5 sek.

4. Frekvensomformeren er nu programmeret i
overensstemmelse med fabriksindstillingerne.

Denne procedure initialiserer alt undtagen:
. Parameter 15-00 Driftstimer.

. Parameter 15-03 Antal indkoblinger.
. Parameter 15-04 Antal overtemperaturer.
. Parameter 15-05 Antal overspaendinger.

BEM/ERK!

Ved en manuel initialisering nulstilles indstillingerne
ogsa for seriel kommunikation, RFI-filter
(parameter 14-50 RFI-filter) og fejllog.

MG200901

Danfoss A/S © 08/2015 Alle rettigheder forbeholdes. 23




Parameterbeskrivelse

VLT® AQUA Drive FC 202

3 Parameterbeskrivelse

3.1 Parametervalg

Parametrene er opdelt i forskellige parametergrupper for at ggre det nemt at vaelge det korrekte parameter til optimal drift

af frekvensomformeren.

Overblik over parametergrupper

Gruppe

Funktion

0-** Betjening/display

Parametre, der er tilknyttet frekvensomformerens grundleeggende funktioner, LCP-tastfunktion og
LCP-displaykonfiguration.

1-** Belastning og motor

Parametre, der er relateret til motorindstillinger.

2-** Bremser

Parametre, der er relateret til bremsefunktioner i frekvensomformeren.

3-** Reference / ramper

Parametre til referencehandtering, definition af begraensninger samt konfiguration af frekvensomfor-
merens reaktion pa andringer.

4-** Greenser/Advarsler

Parametre til konfiguration af graenser og advarsler.

5-** Digital ind-/udgang

Parametre til konfiguration af de digitale ind- og udgange.

6-** Analog ind-/udgang

Parametre til konfiguration af de analoge indgange og udgange.

8-** Komm. og optioner

Parametergruppe til konfiguration af kommunikation og optioner.

9-** PROFIBUS

Parametergruppe med Profibus-specifikke parametre (kraever Profibus-option).

10-** CAN-fieldbus

Parametergruppe med DeviceNet-specifikke parametre (kreever DeviceNet-option).

13-** Intelligent logik

Parametergruppe til Smart Logic Control.

14-** Specielle funkt.

Parametergruppe til konfiguration af specielle frekvensomformerfunktioner.

15-** Apparatinfo.

Parametergruppe med oplysninger om frekvensomformeren, som for eksempel driftsdata, hardware-
konfiguration og softwareversioner.

16-** Dataudlaesninger

Parametergruppe til dataudlaesninger, for eksempel faktiske referencer, spaendinger, styring, alarm,
advarsel og statusord.

18-** Dataudlaesning 2

Denne parametergruppe indeholder de seneste 10 vedligeholdelseslogs.

20-** Frek.omf. lukket slgjfe

Denne parametergruppe bruges til konfiguration af PID-styreenheden til lukket slgjfe, der styrer
apparatets udgangsfrekvens.

21-** Ekst. lukket slgjfe

Parametre til konfiguration af de tre PID-styreenheder til udvidet lukket slgjfe.

22-** Appl. funktioner

Parametre til vandapplikationer.

23-** Tidsbaserede funkt.r

Parametre til handlinger, der skal udfgres dagligt eller ugentligt.

24-** Appl. funktioner 2

Parametre til frekvensomformerens bypass.

25-** Kaskadestyreenhed

Parametre til konfiguration af den grundleeggende kaskadestyreenhed til sekvensstyring af flere
pumper.

109

26-** Analog I/0O-tilst. option MCB

Parametre til konfiguration af VLT® analog I/O-option MCB 109.

29-** Water Application Functions

Parametre til indstilling af vandspecifikke funktioner.

30-** Specialfunktioner

Parametre til konfiguration af seerlige funktioner.

31-** Bypass-option

Parametre til konfiguration af bypassfunktion.

35-** Fglerindgangsoption

Parametre til konfiguration af felerindgangsfunktionen.

Tabel 3.1 Parametergrupper

Parameterbeskrivelser og valg vises i det grafiske eller numeriske LCP. Se kapitel 2 Sddan programmeres enheden for
oplysninger. Fd adgang til parametrene ved at trykke pa [Quick Menu] eller [Main Menu] pa LCP'et. Kvikmenuen anvendes

primaert til idriftseettelse af apparatet ved start, idet den leverer de ngdvendige parametre til at starte driften. Hovedmenuen
giver adgang til samtlige parametre med henblik pa detaljeret applikationsprogrammering. Samtlige digitale ind-/udgangs-
klemmer og analoge ind-/udgangsklemmer har flere funktioner. Samtlige klemmer har fra fabrikken standardfunktioner, der
er egnet til de fleste vandapplikationer, men hvis der er brug for andre specielle funktioner, skal de programmeres i parame-
tergruppe 5-** Digital ind-/udgang or 6-** Analog ind-/udgang.
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3.2 Parametre 0-** Betjening/display

Parametre, der er tilknyttet frekvensomformerens

grundlzeeggende funktioner, LCP-tastfunktion og LCP-

displaykonfiguration.

3.2.1 0-0* Basisindstillinger

0-01 Sprog

Option: Funktion:

0-02 Motorhastighedsenhed

Option:

Funktion:

displayet.

slettes eller sendres.

Definerer det sprog, der skal bruges i

Frekvensomformeren leveres med to
forskellige sprogpakker. Engelsk og tysk
indgar i begge pakker. Engelsk kan ikke

[0] * [ English Indgar i sprogpakke 1-2.

[1] | Deutsch Indgar i sprogpakke 1-2.

[2] | Francais Indgar i sprogpakke 1.

[3]1 [Dansk Indgar i sprogpakke 1.

[4] | Spanish Indgar i sprogpakke 1.

[5] | ltaliano Indgar i sprogpakke 1.

[6] | Svenska Indgar i sprogpakke 1.

[71 | Nederlands Indgar i sprogpakke 1.

.- /E Dl

Denne parameter kan ikke justeres, mens
motoren korer.

Oplysningerne, der vises i displayet, afhaenger af
indstillingerne i parameter 0-02 Motorhastighedsenhed
og parameter 0-03 Regionale indstillinger. Fabriksind-
stillingerne af parameter 0-02 Motorhastighedsenhed
og parameter 0-03 Regionale indstillinger afhaenger af
det geografiske omrade, hvor frekvensomformeren er
leveret.

BEMARK!

Andring af enheden for motorhastighed
nulstiller visse parametre til deres oprindelige
veerdi. Veelg enheden for motorhastighed
forst, for andre parametre aendres.

[0] [O/MI

Veelg for at fa vist motorhastighedsvariable og
parametre, der benytter motorhastighed (O/MIN).

[11 [Hz

Veelg for at fa vist motorhastighedsvariable og
parametre, der benytter udgangsfrekvens (Hz).

Option:

0-03 Regionale indstillinger

Funktion:

[10] | Chinese Indgar i sprogpakke 2.

[20] | Suomi Indgar i sprogpakke 1.

[22] | English US Indgar i sprogpakke 1.

[27] | Greek Indgar i sprogpakke 1.

[28] | Bras.port Indgar i sprogpakke 1.

[36] | Slovenian Indgar i sprogpakke 1.

[39] | Korean Indgar i sprogpakke 2.

[40] | Japanese Indgar i sprogpakke 2.

[41] | Turkish Indgar i sprogpakke 1.

[42] | Trad.Chinese Indgar i sprogpakke 2.

[43] | Bulgarian Indgar i sprogpakke 1.

[44] | Srpski Indgar i sprogpakke 1.

[45] | Romanian Indgar i sprogpakke 1.

[46] | Magyar Indgar i sprogpakke 1.

[47] | Czech Indgar i sprogpakke 1.

[48] | Polski Indgar i sprogpakke 1.

[49] | Russian Indgar i sprogpakke 1.

[50] | Thai Indgar i sprogpakke 2.

[51] | Bahasa
Indonesia

Indgar i sprogpakke 2.

[52] | Hrvatski Indgar i sprogpakke 2.

74
» 4R

Denne parameter kan ikke justeres,
mens motoren korer.

Det viste display afhaenger af indstillingerne i
parameter 0-02 Motorhastighedsenhed og
parameter 0-03 Regionale indstillinger. Fabriks-
indstillingerne af

parameter 0-02 Motorhastighedsenhed og
parameter 0-03 Regionale indstillingerafhaanger
af det geografiske omrade, hvortil frekvens-
omformeren er leveret. Omprogrammér
indstillingerne efter behov.

De indstillinger, der ikke anvendes, gores
usynlige.

[0] [International | Indstiller parameter 1-20 Motoreffekt [kW]

enheder til [kW] og standardveerdien for
parameter 1-23 Motorfrekvens [50 Hz].

[1] | Nordamerika | Indstiller parameter 1-21 Motoreffekt [HK]

enhederne til [hk] og standardvaerdien for
parameter 1-23 Motorfrekvens til 60 Hz.

MG200901
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0-04 Driftstilstand ved start

Option: Funktion:

Vzelg den driftstilstand, der skal bruges, nar
frekvensomformeren sluttes til netspaending
efter nedlukning ved kersel i tilstanden Hand
(lokal).

[0] |Genoptag Genoptager driften af frekvensomformeren

* med den samme lokale reference og de
samme start/stopbetingelser (pafort via
[Hand On]/[Off] pa LCP'et eller lokal start ved
hjeelp af en digital indgang), som var
geeldende umiddelbart for nedlukning af

frekvensomformeren.

[11 | Tvangsstop, | Stopper frekvensomformeren, men samtidig

ref=gl. bevares den lokale hastighedsreference for
nedlukning i hukommelsen. Nar netspaending
tilsluttes igen, og der er modtaget en
startkommando (ved et tryk pa [Hand On]
eller en lokal start-kommando fra en digital
indgang), vil frekvensomformeren genstarte

og kere ved den gemte hastighedsreference.

0-05 Lokalfunkt.enh.

Option: Funktion:
Definerer, hvorvidt den lokale
referenceenhed vises i forbindelse
med motorakselhastigheden (i
O/MIN/Hz) eller som procent.

[0] * [ Som

motorhast.enhed
[ 1%

3.2.2 0-1* Driftsopsaetning

Definér og kontrollér de enkelte parameteropsaetninger.
Frekvensomformeren har fire parameteropsaetninger, der
kan programmeres uafhaengigt af hinanden. Derfor er
frekvensomformeren meget fleksibel, foruden at den
opfylder kravene for mange forskellige vandsystemstyrings-
enheder, der ofte vil spare udgifter til eksternt styreudstyr.
Disse kan for eksempel anvendes til at programmere
frekvensomformeren til at fungere i henhold til en given
styreprofil i en opsaetning (for eksempel drift i dagtimerne)
og en anden styreprofil i en anden opsatning (for
eksempel natseenkning). Alternativt kan de ogsa anvendes
af en lufthdndteringsenhed eller et OEM-apparat, sdledes at
alle fabriksmonterede frekvensomformere programmeres
identisk for alle udstyrsmodeller af en bestemt type, sa de
er indstillet til de samme parametre. Under produktion/
idriftseettelse skal der vaelges en specifik opsaetning
afhaengigt af frekvensomformermodel.

Veelg det aktive setup (dvs. den opsaetning, som frekvens-
omformeren skal kere med) i parameter 0-10 Aktiv
opsaetning. LCP'et viser herefter det valgte aktive setup. Ved
at bruge multiopsaetning er det muligt at skifte mellem

opsatninger, mens frekvensomformeren kerer eller er
stoppet, via digitale indgange eller serielle kommunikati-
onskommandoer (for eksempel natseenkning). Hvis det er
ngdvendigt at andre opsaetninger under korsel, skal det
kontrolleres, at parameter 0-12 Denne opsaetning knyttet til
er programmeret som krzaevet. For de fleste vand-/spilde-
vandsapplikationer er det ikke ngdvendigt at programmere
parameter 0-12 Denne opseetning knyttet til, heller ikke, hvis
der skal skiftes opseaetning, mens den kerer. | forbindelse
med meget komplekse applikationer, der ger brug af de
forskellige opsaetningers fulde fleksibilitet, kan det dog
vaere ngdvendigt. parameter 0-11 Progr.opseetning ger det
muligt at eendre parametrene inden for enhver opsaetning,
mens frekvensomformeren fortsaetter i det aktive setup.
Det aktive setup kan veere en anden opsatning end den,
der redigeres. parameter 0-51 Opsatningskopi ger det
muligt at kopiere parameterindstillinger mellem
opsatninger, hvilket er medvirkende til en hurtigere idrift-
saettelse, hvis lignende parameterindstillinger er kraevet i
forskellige opsaetninger.

0-10 Aktiv opsaetning

Option: Funktion:

Veelg den opsaetning, som frekvensomformeren
skal kere i.

Brug parameter 0-51 Opseetningskopi til at
kopiere en opsaetning til en anden eller til
samtlige opsaetninger. For at undga konflikter,
fordi den samme parameter har forskellige
indstillinger i to forskellige opseetninger, kan
opsaetningerne sammenkaedes i

parameter 0-12 Denne opsaetning knyttet til.
Stop frekvensomformeren inden skift mellem
opsaetninger, hvis parametre maerket kan ikke
andres under drift har forskellige veerdier.
Parametre, der ikke kan aendres under drift, er
maerket FALSK i kapitel 4 Parameterlister.

[0] | Fabriksop- | Kan ikke andres. Den indeholder Danfoss-

saetning datasaettet og kan bruges som datakilde, hvis
de ovrige opsatninger skal gendannes til en

kendt tilstand.

[1] | Opseetning
* 1

[1] Opsaetning 1 til [4] Opseetning 4 er de fire
parameteropsaetninger. Samtlige parametre
kan programmeres i hver af disse.

[2] | Opseetning
2

[3] | Opsaetning
3

[4] | Opsaetning
4

[9] | Multio-
pseetning

Anvendes til valg af opseetninger, der
flernstyres via de digitale indgange og den
serielle kommunikationsport. Denne opsaetning
anvender indstillingerne fra

parameter 0-12 Denne opseatning knyttet til.
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0-11 Progr.opseetning 0-12 Denne opsatning knyttet til

Option:

Funktion:

Option:

Funktion:

Veelger den opseetning, der skal redigeres
(dvs. programmeres) under driften: det
aktive setup eller en af de inaktive setups.
Nummeret for den opsaetning, der skal
redigeres, bliver vist i LCP'et i parenteser.

[0] | Fabriksop-
s&etning

Kan ikke redigeres, men er nyttig som
datakilde, som returnerer de gvrige
opsaetninger til en kendt tilstand.

[1] | Opseetning 1

[1] Opseet. 1 til [4] Opseet. 4 kan frit redigeres
under driften uafhaengigt af hvilken
opsaetning, der er aktiv.

[2] | Opseetning 2

[3] | Opseetning 3

[4] | Opseetning 4

[9] | Aktiv
* opsaetning

Den opsaetning, som frekvensomformeren
kerer med, kan redigeres under driften.
Redigering af parametrene i den valgte
opsaeetning skal som regel foretages ved
hjeelp af LCP'et, men redigering er ogsa
mulig ved hjeelp af de serielle kommunikati-
onsporte.

0-12 Denne opseetning knyttet til

Anvend [9] Multiopszetning til at skifte
fra opsaetning 1 til 2, mens motoren
kerer. Programmér forst parametre i
opsaetning 1, og kontrollér herefter, at
opsaetning 1 og 2 er synkroniseret
(eller sammenkaedet). Synkroniseringen
kan udferes pa to mader:

. Skift redigeringsopsaetningen
til [2] Opseetning 2 i
parameter 0-11 Progr.opseetnin
g, og indstil
parameter 0-12 Denne
opsaetning knyttet til til [1]
Opsetning 1. Herved startes
sammenkaedningen (synkroni-

seringen).

130BP075.10

lllustration 3.1 Handtering af
opsatning

Option: Funktion:
Anvend kun parameter, hvis en
2&ndring af opsaetninger kraeves, mens . Kopiér opsaetning 1 til
motoren kerer. Denne parameter sikrer, opsatning 2 fra opsaetning 1
at parametre, som ikke kan sendres med parameter 0-50 LCP-kopi.
under drift, har den samme indstilling i Indstil derefter
alle relevante opsaetninger. parameter 0-12 Denne
For at undga konflikter under skift fra CpEStalng LS il ) (P
. . . Opseetning 2. Herved startes
én opsaetning til en anden, mens
sammenkadningen.
frekvensomformeren karer, kan
opsaetninger med parametre, der ikke 2
kan aendres under driften, §
sammenkades. Sammenkadningen %
sikrer, at parameterveerdier, der ikke kan
andres under driften, synkroniseres ved
skift fra én opsaetning til en anden i . i
under driften. Parametre, der ikke kan lllustration 3.2 Handtering af
andres under driften, er identificeret opsatning
med betegnelsen FALSK i parameterli-
sterne i kapitel 4 Parameterlister.
RS pare 08 B Nar sammenkaednlngerw er udfart, viser
opsatning knyttet til anvendes, nar der parameter 0-13 Udlaesmrfg. Sammen;
er vl 16 i kaedede opsaetn. opsaetning 1 og 2 for
] . at indikere, at alle parametre, der ikke
parameter 0-10 Aktiv opsaetning. Anvend ’ :
[9] Multiopseetning til at skifte fra en Kl aenclires et el t.en, nufer ens !
opseetning til en anden under driften, CE I IRl HC AR
a@ndringer af en parameter, der ikke
mens motoren kerer.
kan aendres under driften, for eksempel
For eksempel:
parameter 1-30 Statormodstand (Rs), i
opsaetning 2, indfgres disse sendringer
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323 0-2* LCP-display

Option: Funktion:

0gs3 automatisk | opsaetning 1. Det e Definerer de variabler, der vises i LCP'et.

nu muligt at skifte til opseetning 1 og 2

under driften. BEM/ERK.

[0] * | Ikke For oplysninger om at skrive displaytekster, se:
sammenkaedet e Parameter 0-37 Displaytekst 1.
1 O t. 1 .
iy ik . Parameter 0-38 Displaytekst 2.
[2] |Opseet. 2
3] |Opsat. 3 . Parameter 0-39 Displaytekst 3.
[4] |[Opseet. 4
0-13 Udlaesning: Sammenkaedede opsaetn. 0-20 Displaylinje 1,1, lille
Array [5] Option: Funktion:
Range: Funktion: Veelg en variabel, som skal vises i
displayet i linje 1, venstre position.
ox| [O- Se en liste over alle de opsaetninger, der er kaedet _— d o
255 ] sammen vha. parameter 0-12 Denne opsaetning [0] Ingen Der er ikke valgt en displayveerdi
knyttet til. Parameteren har et indeks for hver [37] Displaytekst 1 Aktuelt styreord

parameteropsatning. Den viste parameterveerdi for

[38] Displaytekst 2
[39] Displaytekst 3
[89] Dato- og tidsud-

hvert indeks repraesenterer de opsatninger, der er
kaedet sammen med parameteropsaetningen.

Indeks LCP-veerdi laesning
0 {0} [953] | Profibus- Viser Profibus-kommunikationsad-
1 {1,2} advarselsord varsler.
2 1.2} [1005] | Fejlteeller for Viser antallet af transmissionsfejl i
3 3} udlaesningsaf- CAN-styringen siden sidste opstart.
4 “ sendelse

[1006] | Fejlteeller for Viser antallet af modtagelsesfejl i

Tabel 3.2 Eksempel pa sammenkadet

. udlaesningsmod- | CAN-styringen siden sidste opstart.
opsaetning
tagelse

[1007] | Afbrydelsestzeller [ Viser antallet af busafbrydelseshaen-

0-14 Udlzesning: Prog. opseetninger/kanal for delser siden sidste opstart.

Range: Funktion: udlaesningsbus
0+ [-2147483648 | Se indstillingen af [1013] | Advarselspa- Viser et DeviceNet-specifikt

- 2147483647 | | parameter 0-11 Progr.opseetning for hver af de ST advarselsord. Der er knyttet en

fire forskellige kommunikationskanaler. Nar separat bit til hver advarsel.

nummeret vises i hex, som det er tilfeeldet pa [1230] | Advarselspa-

LCP'et, repraesenterer hvert nummer en kanal. rameter

Numrene 1-4 viser et opsatningsnummer; F [1397] | Alert Alarm Word

betyder fabriksindstilling, og A betyder aktivt [1398] | Alert Warning

setup. Kanalraekkefglgen er fra hgjre mod Word

venstre: LCP, fieldbus, USB, HPFB1.5 [1399] | Alert Status Word

Eksempel: Veerdien AAAAAAZTh betyder, at [1500] [ Driftstimer Viser antal kerte timer pa frekvensom-

kanalen for fieldbussen har valgt opsaetning formeren.

2 i parameter 0-11 Progr.opseetning, at LCP'et

har valgt opsaetning 1, og at alle andre [1501] | Karte timer Viser antal kerte timer pa motoren.

kanaler bruger det aktive setup. [1502] | kWh-teeller Viser netforsyningens stramforbrug i
kWh.

[1580] | Fan Running
Hours

[1600] | Styreord Viser det styreord, der sendes fra
frekvensomformeren via den serielle
kommunikationsport i hex-kode.
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0-20 Displaylinje 1,1, lille 0-20 Displaylinje 1,1, lille

Option: Funktion: Option: Funktion:
[1601] | Reference Den totale reference (summen af [1624] | Calibrated Stator
& [enhed] digital, analog, preset, bus, fastfrys Resistance
ref,, catch up og slow-down) i den [1626] | Effekt filtreres
valgte enhed. [kW1]
[1602] | Reference [%] Den totale reference (summen af [1627] | Effekt filtreres
digital, analog, preset, bus, fastfrys (hk]
ref, catch up og slow-down) i [1630] | DC Link- DC-link-spaending i frekvensom-
procent. spaending formeren.
[1603] | statusord Aktuelt statusord. [1632] | Bremseenergi /s Aktuel bremseeffekt, der overfares til
en ekstern bremsemodstand.
[1605] | Vigtigste faktiske | En eller flere advarsler i en hex-kode - Lo .
Viser en gjebliksveerdi.
veerdi [%]
[1609] | Tilpas. udlaes. Viser de brugerdefinerede [1633] | Bremseenergi /2 | Bremseeffekt, der overferes til en
udlaesninger, der er defineret i min ekstern bremsemodstand. Middelef-
fekten beregnes lgbende for de
. Parameter 0-30 Enhed for
seneste 120 sek.
tilpasset udlaesning.
[1634] | Kalepl.-temp. Frekvensomformerens aktuelle
. Parameter 0-31 Tilpasset .
di ) di kelepladetemperatur. Udkoblings-
udiees. min-veerd. graensen er 95 +5 °C. Indkobling sker
. Parameter 0-32 Tilpasset ved 70 +5 °C.
udlaes. maks.veerdi. — - -
[1635] | Termisk inverter- | Belastningen af vekselretterne i
[1610] | Effekt [kW] Den faktiske effekt, motoren forbruger belastning procent.
i kW.
[1636] | Vekselret. nom. Frekvensomformerens nominelle
[1611] | Effekt [hp] Den faktiske effekt, motoren strom strom.
forbruger, i hk.
[1637] | Vekselret. maks. Frekvensomformerens
[1612] | Motorspaending Den spaending, som tilfares motoren. strem maksimumstrgm.
[1613] | Frekvens Motorfrekvens, dvs. udgangsfre- [1638] | SL-styreenh., Tilstanden for den haendelse,
kvensen fra frekvensomformeren i Hz. tilstand styreenheden har udfert.
[1614] | Motorstrem Motorens fasestrem malt som effektiv [1639] | Styrekorttemp. Styrekortets temperatur.
veerdi.
[1650] | Ekstern reference [Summen af den eksterne reference
[1615] | Frekvens [%)] Motorfrekvens, dvs. udgangsfre— som en procentdeL dvs. summen af
kvensen fra frekvensomformeren i analog, puls, bus.
procent. - —
[1652] | Feedback [enhed] | Signalveerdien i enheder fra de(n)
[1616] | Moment [Nm] Aktuel motorbelastning som en programmerede digitale indgang(e).
procentdel af det nominelle — - — -
[1653] | Digi pot-reference | Viser det digitale potentiometers
motormoment.
bidrag til den faktiske reference-
[1617] | Hastighed [O/ Hastighed i O/MIN (omdrejninger pr. feedback.
MIN] minut) dvs. motorakselhastighed i en - - —
. . . [1654] | Feedback 1 Viser vaerdien for feedback 1. Se ogsa
lukket slgjfe baseret pa de angivne
. [enhed] parametergruppe 20-0* Feedback.
motortypeskiltsdata, udgangsfre-
kvensen og belastningen for [1655] | Feedback 2 Viser vaerdien for feedback 2. Se ogsa
frekvensomformeren. [enhed] parametergruppe 20-0* Feedback.
[1618] | Termisk motorbe- | Termisk belastning p& motoren, [1656] | Feedback 3 Viser veerdien for feedback 3. Se ogsa
lastning udregnet af ETR-funktionen. Se ogsa [enhed] parametergruppe 20-0* Feedback.
parametergruppe 1-9% Motortem- [1658] | PID-udgang [%] | Returnerer effektveerdien for PID-
peratur. styreenheden til lukket slgjfe i
[1622] | Moment [%] Viser det faktiske genererede moment procent.
i procent. [1659] | Adjusted Setpoint | Viser det aktuelle driftsseetpunkt, efter
[1623] | Motor Shaft Viser den mekaniske effekt, der det er aendret af flowkompenseringen.
Power [kW] pafgres motorakslen.
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0-20 Displaylinje 1,1, lille

0-20 Displaylinje 1,1, lille

Option: Funktion: Option: Funktion:
Se parametergruppe 22-8* Flow- [1678] | Analog udg.
kompensering. X45/1 [mA]
[1660] | Digital indgang Viser status for de digitale indgange. [1679] | Analog udg.
Signal lavt = 0, signal hgjt = 1. X45/3 ImAl
Se parameter 16-60 Digital indgang [1680] | Fieldbus, CTW 1 [ Styreord (CTW) modtaget fra fieldbus.
angdende reekkefglge. Bit 0 er yderst [1682] | Fieldbus-REF. 1 Den primzere referencevaerdi sendt
til hojre. med styreord via det serielle
[1661] | Klemme 53, Indstilling af indgangsklemme 53. kommunikationsnetvaerk, for
koblingsindstilling | Strem = 0, speending = 1. eksempel fra BMS, PLC eller andre
styreenheder.
[1662] | Analog indgang | Den faktiske veerdi pa indgang 53,
53 enten som en reference eller beskyt- [1684] | Komm.-options- Udvidet statusord for fieldbus-
elbesvaarah, statusord kommunikationsoption.
[1663] | Klemme 54, Indstilling af indgangsklemme 54. [1685] | FC-port, CTW 1 Styreord (CTW) modtaget fra fieldbus.
koblingsindstilling | Strem = 0, speending = 1. [1686] | FC-port, REF 1 Statusord (STW) sendt til fieldbussen.
[1664] | Analog indgang | Den faktiske vaerdi for indgang 54 [1689] | Configurable Viser det alarm-/advarselsord, der er
54 som reference eller beskyttelsesveerdi. Alarm/Warning konfigureret i
[1665] | Analog udgang | Den faktiske vaerdi pa udgang 42 i Word parameter 8-17 Configurable Alarm and
42 [mA] mA. Anvend parameter 6-50 Klemme Warningword.
42, udgang til at valge de variabler, [1690] | Alarmord En eller flere alarmer i hex-kode
der skal vises af udgang 42. (anvendes til seriel kommunikation).
[1666] | Digital udgang Den binzre veerdi af alle digitale [1691] | Alarmord 2 En eller flere alarmer i hex-kode
[bin] udgange. (anvendes til seriel kommunikation).
[1667] | Pulsindgang #29 | Den faktiske vaerdi for den frekvens, [1692] | Advarselsord En eller flere advarsler i en hex-kode
[HZ] der er pafert klemme 29 som en (anvendes til seriel kommunikation).
pulsindgang.
[1693] | Advarselsord 2 En eller flere advarsler i en hex-kode
[1668] | Pulsindgang #33 | Den faktiske veerdi for den frekvens, (anvendes til seriel kommunikation).
[Hz] der er pafert klemme 33 som en - -
. [1694] | Udv. statusord En eller flere statustilstande i en hex-
pulsindgang. .
kode (anvendes til seriel
[1669] | Pulsudgang #27 Den faktiske veerdi for pulser, der er kommunikation).
[HZ] pafert klemme 27 i digital udgangs- - -
tilstand [1695] | Ekst. statusord 2 | En eller flere statustilstande i en hex-
' kode (anvendes til seriel
[1670] | Pulsudgang #29 | Den faktiske veerdi for pulser, der er kommunikation).
[HZ] pafert klemme 29 i digital udgangs- - - -
tilstand [1696] | Vedligeh.ord Bittene afspejler status for de
) programmerede forebyggende
[1671] | Releeudgang [bin] | Viser indstillingerne for alle releeer. vedligeholdelseshandelser i parame-
[1672] | Teeller A Viser den aktuelle vaerdi for teeller A. tergruppe 23-1* Vedligeholdelsesdel.
[1673] | Teeller B Viser den aktuelle veerdi for teeller B. [1830] | Analog indg. Viser vaerdien af signalet, der er pafert
X42/1 klemme X42/1 pa det analoge I/0-
[1675] | Analog indg. Den faktiske veerdi for signalet pa Kort
X30/11 indgang X30/11 (universal 1/0-kort,
ekstraudstyr). [1831] | Analog indg. Viser veerdien af signalet, der er pafort
X42/3 klemme X42/3 pa det analoge I/O-
[1676] | Analog indg. Den faktiske vaerdi for signalet pa kort
X30/12 indgang X30/12 (universal 1/0-kort,
ekstraudstyr). [1832] [ Analog indg. Viser veerdien af signalet, der er pafert
X42/5 klemme X42/5 pa det analoge 1/0-
[1677] | Analog udgang Den faktiske veerdi for indgang X30/8 kort
X30/8 [mA] (universal I/0O-kort, ekstraudstyr).
Anvend parameter 6-60 Klemme X30/8, [1833] | Analog udg. Viser veerdien af signalet, der er pafert
udgang til at veelge den variabel, der X42/7 [V] klemme X42/7 pa det analoge I/0-
skal vises. kort.
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0-20 Displaylinje 1,1, lille

0-20 Displaylinje 1,1, lille

‘ i

Option: Funktion: Option: Funktion:
[1834] | Analog udg. Viser veerdien af signalet, der er pafert [2793] | Cascade Option Udlaesningsparameter, der viser status
X42/9 [V] klemme X42/9 pa det analoge 1/O- Status for kaskadesystem.
kort. [2794] | Status for kask.-
[1835] | Analog udg. Viser veerdien af signalet, der er pafort system
X42/11 [V] klemme X42/11 pa det analoge 1/0- [2795] | Advanced
kort. Cascade Relay
[1836] | Analog indg. Output [bin]
X48/2 [mA] [2796] | Extended
[1837] | Temp.indg. X48/4 Cascade Relay
[1838] | Temp.indg. X48/7 Output [bin]
[1839] | Temp.indg [2920] | Derag Power[kW]
X48/10 [2921] | Derag Power[HP]
[1850] | Sensorless udl. [3110] | Bypass-statusord
lenhed] [3111] | Bypass-driftstimer
[1860] | Digital Input 2 [9920] | HS-temp. (PC1)
[2117] | Ekst. 1 Ref. Veerdien af referencen for udvidet [9921] | HS-temp. (PC2)
[Enhed] lukket slgjfe-styreenhed 1. [9922] | HS-temp. (PC3)
[9923] | HS-temp. (PC4)
[2118] | Ekst. 1 feedback | Veerdien af feedbacksignalet for
. . [9924] | HS-temp. (PC5)
[enhed] udvidet lukket slgjfe-styreenhed 1.
[9925] [ HS-temp. (PC6)
[2119] | Ekst. 1 udg. [%] | Veerdien af udgangen fra udvidet [9926] | HS-temp. (PC7)
lukket slgjfe-styreenhed 1. [9927] | HS-temp. (PC8)
[2137] | Ekst. 2 ref. Veerdien af referencen for udvidet [9951] | PC Debug 0
[enhed] lukket slgjfe-styreenhed 2. [9952] | PC Debug 1
[2138] | Ekst. 2 Feedback | Veerdien af feedbacksignalet for [9953] | PC Debug 2
[Enhed] udvidet lukket slgjfe-styreenhed 2. [9954] | PC Debug 3
[9955] | PC Debug 4
[2139] | Ekst. 2 udg. [%] Verdien af udgangen fra udvidet [9956] | Fan 1 Feedback
lukket slgjfe-styreenhed 2.
[9957] | Fan 2 Feedback
[2157] | Ekst. 3 ref. Veerdien af referencen for udvidet [9958] | PC Auxiliary
[enhed] lukket slgjfe-styreenhed 3. Temp
[2158] | Ekst. 3 Feedback | Veerdien af feedbacksignalet for [9959] | Power Card
[Enhed] udvidet lukket slgjfe-styreenhed 3. Temp.
[2159] | Ekst. 3 udg. [%] | Veerdien af udgangen fra udvidet 0-21 Displaylinje 1,2, lille
lukket slojfe-styreenhed 3. Optionerne er de samme som dem, der er angivet for
[2230] | No-Flow effekt Den udregnede no flow-effekt for den parameter 0-20 Displaylinje 1,1, lille. Veelg en variabel, som skal
faktiske driftshastighed. vises i linje 1, midterste position.
[2316] | Vedligeholdel- 0-22 Displaylinje 1,3, lille
sestekst X .
Optionerne er de samme som dem, der er angivet for
[2580] | Kaskadestatus Status for driften af kaskadesty- . - . .
parameter 0-20 Displaylinje 1,1, lille. Veelg en variabel, som skal
reenheden. IR . .,
vises i linje 1, hgjre position.
[2581] | Pumpestatus Status for driften af hver enkelt
pumpe, der styres af kaskadesty- 0-23 Displaylinje 2, stor
reenheden. Optionerne er de samme som dem, der er angivet for
[2791] | Cascade Referenceudgang til brug med pfzrarrjeﬁef 0-20 Displaylinje 1,1, lille. Veelg en variabel, som skal
Reference follower-frekvensomformere. vises i linje 2.
[2792] | % Of Total Udlzesningsparameter, der viser 0-24 Displaylinje 3, stor
Capacity systemdriftspunkt som en procentdel Optionerne er de samme som dem, der er angivet for
af kapacitet af samlet systemkapacitet. parameter 0-20 Displaylinje 1,1, lille. Veelg en variabel, som skal
vises i linje 2.
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0-25 Min personlige menu Forholdet afhaenger af typen af den enhed, der er valgt i

parameter 0-30 Enhed for tilpasset udleesning:

Array [50]
Range: Funktion: Enhedstype Hastighedsforhold
Size [0 - Definér op til 20 parametre, der skal Uden dimensioner
related* 9999 ] medtages i Q1 Personlig menu, som er Hastighed
tilgeengelig via [Quick Menu]-tasten pa Gennemstremning, volumen
LCP'et. Parametrene vises i Q1 Personlig Gennemstremning, masse Linezer
menu i den raekkefglge, hvormed de Hastighed
programmeres i denne array-parameter. Slet Leengde
parametre ved at indstille veerdien til 0000. Temperatur
Med denne funktion opnas for eksempel Tryk Kvadratick
hurtig og enkel adgang til en enkelt eller -
Effekt Kubisk

op til 50 parametre, der kraever

regelmzessige aendringer. Tabel 3.3 Hastighedsforhold for forskellige enhedstyper

324 0:3* Tipas. LCP-udlesn.

Option: Funktion:
Det er muligt at tilpasse displayets elementer til forskellige Programmér en veerdi, der skal vises i
formal: displayet pa LCP'et. Veerdien har en

. Tilpasset udlaesning. Vardi proportional med sty | @il el Lerlafels el e

hastighed (linezer, kvadratisk eller kubisk
afhaengigt af den valgte enhed i
parameter 0-30 Enhed for tilpasset udleesning).

til hastighed. Denne relation afhaenger
af den valgte enhed (se Tabel 3.3). Den
faktiske beregnede veerdi kan afleeses i
parameter 16-09 Tilpas. udlees. og/eller
vises i displayet ved at veelge [1609
Tilpas. udlees.] i

. Displaytekst. Tekststreng lagret i en parameter.

Tilpasset udlaesning parameter 0-20 Displaylinje 1,1, lille til
Den beregnede veerdi, som skal vises, er baseret pa indstil- parameter 0-24 Displaylinje 3, stor.
lingerne i:
9 [0]
. Parameter 0-30 Enhed for tilpasset udlaesning. 111 * | %
. Parameter 0-31 Tilpasset udlaes. min.veerdi (kun ] [PPM
lineaer). [10] [ 1/min
. Parameter 0-32 Tilpasset udlaes. maks.vaerdi. (1 | O/MiN
[12] | PULS/s
. Parameter 4-13 Motorhastighed, hgj graense [O/ 201 s
MIN]. [21] | I/min
. Parameter 4-14 Motorhastighed, hgj graense [Hz] [22] |I/tim
. Faktisk hastighed. (23] |m’s
) . ' [24] | m*/min
Tilpasset udlesning (vaerdi)
P 16-08 = [25] [m*tim
Tilpasset udl@snings— 8
enhed P 0-30 8 [30] |kag/s
Foss ™ 311 | kg/min
321 |kg/tim
[33] |t/min
[34] | t/tim
[40] [m/s
[41] | m/min
Min.—verdi [45] [m
Coneder " 160] |°C
P 0-31 Motarhastighed 1701 T
0 Motorhastighed,
'Q“H?”E‘é/w) (71] | bar
P 4-14 (Hz) [72] Pa
Illustration 3.3 Tilpas. udlaes. 73] | kPa
[74] | m WG
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0-30 Enhed for tilpasset udlaesning 0-37 Displaytekst 1

Option: Funktion: Range: Funktion:
[75] [ mm Hg 0* | [0 - [I denne parameter er det muligt at skrive en
[80] [kw 251 |individuel tekststreng til visning i LCP'et eller til
[120] | GPM laesning via seriel kommunikation. Veelg [37]
[121] | gal/s Displaytekst 1 i én af falgende parametre for at fa vist
[122] | gal/min teksten permanent:
[123] | gal/tim . Parameter 0-20 Displaylinje 1,1, lille.
[124] | CFM . Parameter 0-21 Displaylinje 1,2, lille.
el e P 0-22 Displaylinje 1,3, il

ter 0- . inje 1,3, llle.
11261 | fod®/min . arameter isplaylinje ille
[127] | fod/tim 3 Parameter 0-23 Displaylinje 2, stor.
[130] | pund/s . Parameter 0-24 Displaylinje 3, stor.

[131] [ pund/min
[132] | pund/tim
[140] | fod/s
[141] [ fod/min

. Parameter 0-37 Displaytekst 1.

Andring af parameter 12-08 Veertsnavn aendrer

parameter 0-37 Displaytekst 1 - men ikke omvendt.

e 0-38 Displaytekst 2
[160] | °F ;
[170] | psi Range: Funktion:

[171] | pd/tm2 0* | [0 - [ denne parameter er det muligt at skrive en

[172] | tom.vandsgijle(rel.)

25] |[individuel tekststreng til visning i LCP'et eller til

laesning via seriel kommunikation. Veelg [38]

[173] | ft WG ‘ . -
74 [iH Displaytekst 2 i én af falgende parametre for at fa vist
[180] :_lKg teksten permanent:

1

. Parameter 0-20 Displaylinje 1,1, lille.

gs1lipassetudicss minosdi o Parameter 0-21 Displaylinje 1,2, lille.

Range: Funktion: . . .
. Parameter 0-22 Displaylinje 1,3, lille.
Size [-999999.99 - | Denne parameter giver valget af
related* [ 100.00 minimumveerdien for den brugertil- ¢ Parameter 0-23 Displaylinje 2, stor.
CustomRea- passede udlaesning (opstar ved . Parameter 0-24 Displaylinje 3, stor.
doutUnit] stilstand). Det er kun muligt at veelge

Tryk pa [A] eller [ Y] for at sendre et tegn. Tryk pa [<]
en veerdi, der ikke er 0, ved at veelge L 2 AL

~ o
en linezr enhed i og [*] for at flytte markeren. Nér et tegn er

parameter 0-30 Enhed for tilpasset fremhaevet af markgren, kan tegnet aendres. Der kan

udlaesning. For kvadratiske og kubiske indsaettes et tegn ved at placere markgren mellem to

enheder er minimumvaerdien 0. tegn og trykke pa [A] eller [V].
Range: Funktion: Range:  Funktion:
100 Custom- [par. 0-31 - [ Denne parameter indstiller den 0* [ [0- |Idenne parameter er det muligt at skrive en
ReadoutUnit* | 999999.99 maksimale vaerdi, der skal vises, 25] [individuel tekststreng til visning i LCP'et eller til
CustomRea- ndr motorhastigheden har néet leesning via seriel kommunikation. Veelg displaytekst 3
doutUnit] den indstillede veerdi for i parameter 0-20 Displaylinje 1,1, lille,
parameter 4-13 Motorhastighed, parameter 0-21 Displaylinje 1,2, lille,
haj greense [O/MIN] eller parameter 0-22 Displaylinje 1,3, lille,
parameter 4-14 Motorhastighed, parameter 0-23 Displaylinje 2, stor eller
haj graense [Hz] (afheenger af parameter 0-24 Displaylinje 3, stor for at fa vist teksten
indstillingen i permanent. Tryk pa [4] eller [Y] for at sendre et tegn.
parameter 0-02 Motorhastig- Tryk pa [4] og [>] for at flytte markeren. Nér et tegn
hedsenhed). er fremhaevet af markeren, kan tegnet andres. Der
kan indszettes et tegn ved at placere markaren
mellem to tegn og trykke pa [A] eller [Y].
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3.2.5 0-4* LCP-tastatur

Aktivér, deaktivér og beskyt individuelle taster pa LCP'et

med adgangskode.

0-40 [Hand on]-tast pa LCP

Option: Funktion:

[0] | Deaktiveret | Veelg for at deaktivere tasten.

[1] * | Aktiveret [Hand On]-tasten aktiveret.

[2] [Adgangskode [ Undga uautoriseret start i Hand mode. Hvis

parameter 0-40 [Hand on]-tast pa LCP er
indeholdt i Min personlige menu, defineres
adgangskoden i parameter 0-65 Pers. menu-
adgangskode. Ellers skal adgangskoden
defineres i parameter 0-60 Hovedmenu-
adgangskode.

0-41 [Off]-tast pa LCP

Option: Funktion:

[0] [Deaktiveret [Veelg for at deaktivere tasten.
[1] * | Aktiveret [Off]-tasten er aktiveret.

[2] [Adgangskode [ Undga uautoriseret stop. Hvis

parameter 0-41 [Off]-tast pd LCP er indeholdt
i Min personlige menu, defineres
adgangskoden i parameter 0-65 Pers. menu-
adgangskode. Ellers skal adgangskoden
defineres i parameter 0-60 Hovedmenu-
adgangskode.

0-42 [Auto on] tast pa LCP

Option: Funktion:

[0] | Deaktiveret Veelg for at deaktivere tasten.

[1] * | Aktiveret [Auto On]-tasten er aktiveret.

[2] [Adgangskode [ Undga uautoriseret start i Auto mode. Hvis

parameter 0-42 [Auto on] tast pd LCP er
indeholdt i Min personlige menu, defineres
adgangskoden i parameter 0-65 Pers. menu-
adgangskode. Ellers skal adgangskoden
defineres i parameter 0-60 Hovedmenu-
adgangskode.

0-43 [Reset]
Option:

-tast pa LCP

Funktion:

[0]

Deaktiveret

Veelg for at deaktivere tasten.

(1=

Aktiveret

[Reset]-tasten er aktiveret.

[2]

Adgangskode

Undga uautoriseret nulstilling. Hvis
parameter 0-43 [Reset]-tast pd LCP er
indeholdt i parameter 0-25 Min personlige
menu, skal adgangskoden defineres i
parameter 0-65 Pers. menu-adgangskode.
Ellers skal adgangskoden defineres i
parameter 0-60 Hovedmenu-adgangskode.

0-43 [Reset]-tast pa LCP

Option: Funktion:

[3] | Aktiveret uden
OFF

[4] [Adg.kode uden
OFF

[5] [ Aktiveret med Et tryk pa tasten nulstiller frekvensom-
OFF formeren, men starter den ikke.

[6] | Adgangskode
med OFF

Forhindrer uautoriseret nulstilling.
Frekvensomformeren starter ikke ved
autoriseret nulstilling. Se option [2]
Adgangskode for oplysninger om at
indstille adgangskode.

0-44 [Off/Reset]-tast pa LCP

Option: Funktion:

[0] Deaktiveret Veelg for at deaktivere tasten.

[1] * Aktiveret
[2] Adgangskode

0-45 [Drive Bypass]-tast pa LCP

Tryk pa [Off], og veelg [0] Deaktiveret for at undga utilsigtet stop
af frekvensomformeren. Tryk pa [Off], og veelg [2] Adgangskode
for at undga uautoriseret bypass af frekvensomformeren. Hvis
parameter 0-45 [Drive Bypass]-tast pa LCP er indeholdt i
kvikmenuen, defineres adgangskoden i parameter 0-65 Pers.
menu-adgangskode.

Option: Funktion:

[0] Deaktiveret Veelg for at deaktivere
tasten.

[1] * Aktiveret

[2] Adgangskode

3.2.6 0-5* Kopier/Gem

Kopiér parametre fra og til LCP'et. Anvend disse parametre
til at gemme og kopiere opsaetninger fra én frekvensom-
former til en anden.
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0-50 LCP-kopi

0-61 Adgang til hovedmenu u/ adgangskode

Option: Funktion:

Option: Funktion:
BEMARK!
»
Denne parameter kan ikke justeres,
mens motoren karer.
[0] * [ Ingen kopi

[1]1 | Alle til LCP | Kopierer samtlige parametre i alle
opsaetninger fra frekvensomformerens
hukommelse til LCP-hukommelsen. Kopiér alle
parametre til LCP'et efter idriftseettelse af

hensyn til servicearbejde.

[2] | Alle fra LCP [ Kopierer samtlige parametre i alle
opsatninger fra LCP-hukommelsen til

frekvensomformerens hukommelse.

[3] | Sterr-uafh
fra LCP

Kopierer kun de parametre, der er
uafhaengige af motorstgrrelse. Anvend det
seneste valg til at programmere adskillige
frekvensomformere med samme funktion
uden at pavirke de motordata, som allerede

er indstillet.
[10] | Delete LCP
copy data
0-51 Opsaetningskopi
Option: Funktion:
[0] [Ingen kopi [Ingen funktion.
*
[1] | Kopier til Kopierer samtlige parametre i den aktuelle
ops. 1 programmeringsopsatning (defineret i
parameter 0-11 Progr.opsatning) til opsaetning 1.
[2] | Kopier til [ Kopierer samtlige parametre i den aktuelle
ops. 2 programmeringsopsatning (defineret i
parameter 0-11 Progr.opsatning) til opsaetning 2.
[3] | Kopier til Kopierer samtlige parametre i den aktuelle
ops. 3 programmeringsopsatning (defineret i
parameter 0-11 Progr.opsatning) til opsaetning 3.
[4] | Kopier til | Kopierer samtlige parametre i den aktuelle
ops. 4 programmeringsopsatning (defineret i
parameter 0-11 Progr.opsetning) til opsaetning 4.
[9] | Kopier til Kopierer parametrene i den aktuelle opsaetning
alle til hver af opsaetningerne 1 til 4.

3.2.7 0-6* Adgangskode

0-60 Hovedmenu-adgangskode

[0] * | Fuld adgang Deaktiverer adgangskoden, der er
defineret i parameter 0-60 Hovedmenu-

adgangskode.

[1] | LCP:ingen adg. |Forebygger uautoriseret redigering af

parametre i hovedmenuen.

[2] | LCP:ingen adg. |Forebygger uautoriseret visning og

redigering af parametre i hovedmenuen.

[3]1 | Bus: skrivebesk.
[4] [Bus: ingen adg.
[5] | Alt: Skrivebeskyt.
[6] | Alt: Ingen adg.

Hvis [0] Fuld adgang veelges, ignoreres

parameter 0-60 Hovedmenu-adgangskode,

parameter 0-65 Pers. menu-adgangskode og
parameter 0-66 Adgang til pers. menu u/ adgangskode.

0-65 Pers. menu-adgangskode

Range: Funktion:
200* [ [0 - Definér den adgangskode, der bruges til at fa
999 ] adgang til Min personlige menu via tasten [Quick

Menul. Hvis parameter 0-66 Adgang til pers. menu
u/ adgangskode er indstillet til [0] Fuld adgang,
ignoreres denne parameter.

0-66 Adgang til pers. menu u/ adgangskode

Option: Funktion:
[0] * | Fuld adgang

Deaktiverer adgangskoden, der er
defineret i parameter 0-65 Pers. menu-
adgangskode.

[1] | LCP:ingen adg. | Forhindrer uautoriseret redigering af

parametre i Min personlige menu.

[2] [LCP:ingen adg. | Forhindrer uautoriseret visning og
redigering af parametre i Min personlige

menu.

[3]1 | Bus: skrivebesk.
[4] | Bus: ingen adg.
[5] | Alt: Skrivebeskyt.
[6] | Alt: Ingen adg.

Hvis parameter 0-61 Adgang til hovedmenu u/ adgangskode
er indstillet til [0] Fuld adgang, ignoreres denne parameter.

0-67 Adgang med bus-adgangskode

Range: Funktion:

0*| [0-9999 ]| Ved at skrive til denne parameter kan brugerne
lase frekvensomformeren op fra bussen/MCT 10-

Range: Funktion: opsaetningssoftware.
100% | [-9999 - | Definér den adgangskode, der bruges til at fa
9999 ] adgang til hovedmenuen via tasten [Main
Menu]. Hvis parameter 0-61 Adgang til
hovedmenu u/ adgangskode er indstillet til [0]
Fuld adgang, ignoreres denne parameter.
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3.2.8 0-7* Ur-indst. 0-72 Tidsformat

Option: Funktion:

Indstiller klokkesleet og dato for det interne ur. Det interne
ur kan anvendes til:

Indstiller det tidsformat, der skal anvendes i LCP'et.

[0] [24t

. Tidsst. handl. 12t

. Energi-log
0-74 Sommertid

. Trend-analyse . .
Option: Funktion:

* Dato/tidsstempel ved alarmer Veelg, hvordan sommertid skal handteres. For

. Logferte data manuel sommertid angives startdato og slutdato i
parameter 0-76 Sommertid start og

. Forebyggende vedligeholdelse
parameter 0-77 Sommertid slut.

mm.
Det er muligt at programmere uret til sommertid, ugens
arbejdsdage/fridage og 20 undtagelser (helligdage osv.).
Selvom uret kan indstilles via LCP, kan det ogsa indstilles T p—
samtidig med tidsindstillede handlinger og forebyggende

[0] * | Off
[2] | Manuel

. . . Range: Funktion:
vedligeholdelsesfunktioner ved hjaelp af MCT 10- ange unktio
opsatningssoftware-vaerktgjet. Size [0 - Indstiller datoen og tidspunktet, hvor

related* 01 sommertid starter. Denne dato
programmeres i det format, der er valgt i
BEM/E R K parameter 0-71 Datoformat.
Frekvensomformeren har ikke backup til urfunktionen,

og indstillingerne for dato/tid nulstilles til standardvaer- 0-77 Sommertid slut
dierne (2000-01-01 00:00) efter en nedlukning,

. ) Range: Funktion:
medmindre der er monteret et realtidsurmodul med - o o s
backup. Hvis der ikke er installeret et backupmodul, skal Size [o- ndstiller dato og tidspunkt, hvor
related* 0] sommertid slutter. Denne dato

urfunktionen kun anvendes, hvis frekvensomformeren er
integreret i et eksternt system ved hjeelp af seriel
kommunikation, og lade systemet opretholde synkroni-
sering af urtider for styreudstyr. | parameter 0-79 Urfejl er

programmeres i det format, der er valgt i
parameter 0-71 Datoformat.

det muligt at programmere en afgivelse af en advarsel i

tilfelde af, at uret ikke er indstillet korrekt, for eksempel Option: Funktion:

efter nedlukning. Aktiverer eller deaktiverer uradvarslen, nér uret
ikke er indstillet eller er blevet nulstillet pa

BEMAZERK! grund af nedlukning, og der ikke er installeret

en backupfunktion. Hvis VLT® analog I/0-option

Nér der monteres VLT® Analog 1/0-option MCE 109, MCB 109 er installeret, er [1] Aktiveret standard.

medfalger et backupbatteri til dato og tid.

[0] | Deaktiveret
0-70 dato og tid [1 ] Aktiveret
Range: Funktion: 0-81 Arbejdsdage
Size [O- Indstiller dato og tid for det interne ur. Det Array [7]
related* 0] format, der skal anvendes, er angivet i Array med 7 elementer [0]-[6], som vises under parameter-
parameter 0-71 Datoformat og nummeret i displayet. Tryk pa [OK], og ga mellem elementerne
parameter 0-72 Tidsformat. med [A] og [¥].
Option: Funktion:
0-71 Datoformat i
" " Indstil for hver ugedag, om det er en hverdag eller en
Option: Funktion: . .
fridag. Det forste element i denne array er mandag.
(0] | AAAA-MM-DD | Indstiller det datoformat, der skal anvendes i Arbejdsdagene anvendes til tidsstyrede handlinger.
LCP'et.
— [0] | Nej
[1] | DD-MM-AAAA | Indstiller det datoformat, der skal anvendes i 7 [Ja

LCP'et.

MM/DD/AAAA | Indstiller det datoformat, der skal anvendes i
LCP'et.

[2

—
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0-82 Yderligere arbejdsdage

Array [5]

Array med 5 elementer [0]-[4], som vises under parameter-
nummeret i displayet. Tryk pa [OK], og gd mellem elementerne
med [4] og [V].

Range: Funktion:

Size related* | [0 - 0] [ Definerer datoerne for flere arbejdsdage,

som normalt ville veere fridage i henhold
til parameter 0-81 Arbejdsdage.

0-83 Yderligere fridage

Array [15]

Array med 15 elementer [0]-[14], som vises under parameter-
nummeret i displayet. Tryk pa [OK], og ga mellem elementerne
med [4] og [V].

Range: Funktion:

Size related* [0-01] |Definerer datoerne for flere
arbejdsdage, som normalt ville veere
fridage i henhold til

parameter 0-81 Arbejdsdage.

0-89 Dato- og tidsudleesning

Range: Funktion:

0% [0 - 25 ] [ Viser den aktuelle dato og tid. Datoen og klokke-
sleettet opdateres konstant.

Uret begynder ikke at talle, for indstillingen er
aendret i forhold til den standard, der er indstillet i
parameter 0-70 dato og tid.
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3.3 Parametre 1-** Last og motor

1-03 Momentkarakteristikker

. - Option: Funktion:
3.3.1 1-0* Gen. indstillinger
[0] [ Kompressor- | Til hastighedsstyring af applikationer med
B . moment konstant moment, som for eksempel:
Definerer, om frekvensomformeren kgrer ved dben slgjfe
eller lukket slgjfe. e Aksialpumper.
1-00 Konfigurationstilstand . Positive fortraengningspumper.
Option: Funktion: o Blesere.
B » Leverer en spaending, som er optimeret til en
. . konstant momentbelastningskarakteristik for
Denne parameter kan ikke justeres, mens . ) )
motoren i hele hastighedsomradet.
motoren korer.
[1] | Variabelt Til hastighedsstyring af centrifugalpumper og
BEM/ERK moment ventilatorer. Skal ogsa anvendes ved styring
. ) - X ) . X af mere end en motor fra den samme
Nar den er indstillet til [3] Lukket slgjfe, vil
. frekvensomformer (for eksempel flere
kommandoerne Reversering og Start . . )
i X kondensatorventilatorer eller kaletarnsventi-
reverseret ikke reversere motorretningen. .
latorer). Leverer en spaending, som er
optimeret til en kvadratisk momentbelast-
[01 | Aben Motorhastigheden bestemmes ved at anvende en ningskarakteristik i motoren.
slojfe hastighedsreference eller ved at indstille - e T -
hastigheden i Hand mode. [2] Aut.oene.rgl— F;)r I:)ptlma enerﬁi ektiv hastighedsstyring
Aben slgjfe bruges ogsa, hvis frekvensomformeren optimering. af skrue=og serolbkompressorer. Levererien
. . CcT speending, som er optimeret til en konstant
er en del af et lukket slgjfe-styringssystem baseret
. . momentbelastningskarakteristik for motoren i
pa en ekstern PID-styreenhed, der leverer et hastig-
- - hele omradet ned til 15 Hz, men derudover
hedsreferencesignal som udgangssignal.
tilpasser AEO-funktionen spaendingen
[3] | Lukket | Motorhastigheden bestemmes ud fra en reference nojagtigt til den aktuelle belastningssituation
slejfe [ fra den indbyggede PID-styreenhed, der varierer og reducerer derved energiforbruget og
motorhastigheden som en del af en lukket slgjfe- herbar stej fra motoren. For at opna optimal
styreproces (for eksempel konstant tryk eller flow). ydeevne skal motorens effektfaktor cos phi
Konfigurér PID-styreenheden i parametergruppe 20- indstilles korrekt. Veerdien indstilles i
** Feedback eller gennem funktionsopsaetningerne, parameter 14-43 Motor-Cosphi. Parameteren
som er tilgeengelige ved at trykke pa [Quick Menul. har en standardveerdi, som justeres
automatisk, nar motordataene programmeres.
1-01 Motorstyringsprincip Disse indstillinger sikrer typisk optimal
Option: Funktion: motorspaending, men hvis motorens effekt-
» A RK faktor cos phi kraever optimering, kan der
. . udferes en AMA-funktion med
Denne parameter kan ikke justeres, mens ) ) )
parameter 1-29 Automatisk motortilpasning
motoren keorer.
(AMA).
Veelg, hvilket motorstyringsprincip der skal anvendes. 3] | Auto- For optimal energieffektiv hastighedsstyring
* | energioptim. | af centrifugalpumper og ventilatorer. Leverer
[0] |U/A Speciel motortilstand for parallelforbundne motorer i VT en spanding, som er optimeret til en
saerlige motorapplikationer. Redigér karakteristikken kvadratisk momentbelastningskarakteristik i
for styreprincippet i parameter 1-55 V/f-karakteristik - motoren, men derudover tilpasser AEO-
V and parameter 1-56 V/f-karakteristik - f, nar U/f er funktionen spaendingen nejagtigt til den
valgt. aktuelle belastningssituation og reducerer
[1] * | VVC+ | Voltage Vector Control-princippet er egnet til de derved energiforbruget og herbar stej fra
fleste applikationer. Den sterste fordel ved VVC*-drift motoren. For at opné optimal ydeevne skal
er, at det anvender en robust motormodel. motorens effektfaktor indstilles korrekt.
Veerdien indstilles i parameter 14-43 Motor-
Cosphi. Parameteren har en standardveerdi og
justeres automatisk, nar motordataene
programmeres. Disse indstillinger sikrer typisk
optimal motorspaending, men hvis motorens
effektfaktor cos phi kraever optimering, kan
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1-03 Momentkarakteristikker Parameter 1-10 Motorkon- [0] Asynkron [1] PM-motor
Option: Funktion: struktion ikke-udpr.
P ter 1-14 D ingsfor-
der udferes en AMA-funktion med arameter ampningstor - X
. . . staerkningsfaktor
parameter 1-29 Automatisk motortilpasning -
(AMA). Det er sjeldent nedvendigt at justere P?rameter 1-15 Low Speed Filter - X
motorens effektfaktorparameter manuelt. Time Const.
Parameter 1-16 High Speed Filter
- X
BEM/ERK Time Const.
. . . P ter 1-17 Volt filter ti
Parameter 1-03 Momentkarakteristikker har ingen effekt, arameter oftage fiter time - X
2 . . t.
nar parameter 1-10 Motorkonstruktion = [1] PM,ikke- cons
udpr.SPM Parameter 1-20 Motoreffekt [kW] X -
Parameter 1-21 Motoreffekt [HK] X -
x N Parameter 1-22 Motorspaending X -
1-04 Overbelastningstilstand
Parameter 1-23 Motorfrekvens X -
Veelg momentniveauet i overbelastningstilstand. Parameter 1-24 Motorstrom < <
Option: Funktion: Parameter 1-25 Nominel motorha-
X X
[0] [Hgjt moment For sma motorer tillades op til 160 % stighed
overmoment. Parameter 1-26 Kont. nominelt
- X
[1] * [ Normalt moment | Tillader op til 110 % overmoment. motormoment
Parameter 1-28 Motoromlgbs-
X X
1-06 Hgjredrejende kontrol
. . Parameter 1-29 Automatisk
Option: Funktion: i : X -
- —~7, motortilpasning (AMA)
/]
- Parameter 1-30 Statormodstand
Denne parameter kan ikke justeres, mens (Rs) X X
motoren keorer. Parameter 1-31 Rotormodstand
X -
(Rr)
Denne parameter definerer termen med uret, som Parameter 1-35 Hovedreaktans
svarer til retningspilen i LCP'et. Bruges til let skift af (Xh) X
rotationsretning pa akslen uden at skifte Parameter 1-37 d-akseinduktans
motorkabler. (Ld) - X
[0] * | Normal | Motorakslen drejer med uret uret, nar frekvensom- Parameter 1-39 Motorpoler X X
formeren er tilsluttet U=U, V=V, og W=W til Parameter 1-40 Modelek- B «
motoren. tromot.kraft v. 1000 O/MIN
Parameter 1-50 Motormagneti-
[1]1 |Inverse | Motorakslen drejer mod uret, nar frekvensom- . d stilstand g X -
sering ved stilstan
formeren er tilsluttet U=U, V=V, og W=W til 9
Parameter 1-51 Min. hast. v.
motoren. X _
normal magnet. [O/MIN]
Parameter 1-52 Min. hast. v.
X _
3.3.2 1-1* Valg af motor normal magnet. [Hz]
Parameter 1-58 Indk p rot mot
X X
BEMAERK! testimpulsstr
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer. Parameter 1-59 Indk pd rot mot X X
testimpulsfrek
. . . s . P ter 1-60 Belastningskomp.
Folgende parametre er aktive afhaengigt af indstillingen i a;alme:r oh de astningskomp. X _
. t!
parameter 1-10 Motorkonstruktion. ved ‘av hasigne
Parameter 1-61 Belastningskomp.
d hoj hast X B
ve .
Parameter 1-10 Motorkon- [1] PM-motor - -
erukti [0] Asynkron kke-ud Parameter 1-62 Slipkompensering X -
struktion ikke-udpr.
P Parameter 1-63 Slipkompenserings-
Parameter 1-00 Konfigurations- X -
tilstand X X tidskonstant
ilstan
Parameter 1-64 Resonans-
Parameter 1-03 Momentkarakteri- . X -
: X - daempning
stikker
- - Parameter 1-65 Resonansdaemp.tid
Parameter 1-06 Hgjredrejende X X X -
skonstant

MG200901 Danfoss A/S © 08/2015 Alle rettigheder forbeholdes. 39



Dt

Parameterbeskrivelse VLT® AQUA Drive FC 202

Parameter 1-10 Motorkon- [1] PM-motor Parameter 1-10 Motorkon- [1] PM-motor
X [0] Asynkron || X [0] Asynkron ||

struktion ikke-udpr. struktion ikke-udpr.

Parameter 1-66 Min. strom ved lav Parameter 4-16 Momentgreense for

hastighed h X motordrift X X

Parameter 1-70 PM Start Mode - X Parameter 4-17 Momentgraense for

Parameter 1-71 Startforsink. X X generatordrift X X

Parameter 1-72 Startfunktion X X Parameter 4-18 Stromgraense X X

Parameter 1-73 Indkobling pd y < Parameter 4-19 Maks. udgangs- « «

roterende motor frekvens

Parameter 1-80 Funktion ved stop X X Parameter 4-58 Manglende « ~

Parameter 1-81 Min.-hast. for motorfasefunktion

funktion v. stop [O/MIN] X X Parameter 14-40 VT-niveau X -

Parameter 1-82 Min.-hastighed for < < Parameter 14-41 Mindste magneti- « ~

funktion ved stop [Hz] sering for AEO

Parameter 1-86 Triphastighed lav y < Parameter 14-42 Mindste AEO- « ~

[O/MIN] frekvens

Parameter 1-87 Triphastighed lav < « Parameter 14-43 Motor-Cosphi X -

[Hz]

Parameter 1-90 Termisk motorbe- i
X X 1-10 Motorkonstruktion

skyttelse )
Veelg motorkonstruktionstypen.

Parameter 1-91 Ekstern motorven-

tilator X X Option: Funktion:

Parameter 1-93 Termistorkilde X X [0] * | Asynkron Til asynkrone motorer.

Parameter 2-00 DC-holde-/ « B [11 | PM,ikke- Til permanente magnetmotorer (PM). PM-
forvarmn.stram udpr.SPM motorer er opdelt i to grupper med enten
Parameter 2-01 DC-bremsestram X X overflademonterede (ikke-udpraegede)
Parameter 2-02 DC-bremseholdetid X - eller indvendige (udpraegede) magneter.
Parameter 2-03 DC-bremseindko- « ~ B EM /ER K.

blingshast. [omdr./min.]

Parameter 2-04 DC-bremseindko- Kun tilgeengelig op til 22 kW

blingshast. [Hz] X - motoreffekt.
Parameter 2-06 Parking Current - X

Parameter 2-07 Parking Time - X [51 |Sync.

Parameter 2-10 Bremsefunktion X X Reluctance

Parameter 2-11 Bremsemodstand

(ohm) X X 3.3.3 1-1* VWC* PM/SYN RM

Parameter 2-12 Bremseeffekt-

greense (kW) Standardstyringsparametrene for VVC* PMSM-styrekernen
Parameter 2-13 Bremseeffektover- « « er optimeret til applikationer og belastning med inerti i
vdgning omradet 50>JI/Jm>5, hvor JI er belastningsinerti fra
Parameter 2-15 Bremsekontrol X X applikationen, og jm er maskininerti.

Parameter 2-16 AC-bremse maks. For lavinertiapplikationer @ger JI/Jm<5

strom X h parameter 1-17 Voltage filter time const. med en faktor pd
Parameter 2-17 Overspaendings- 5-10, og i nogle tilfelde ogsa parameter 1-14 Damping
styring X N Gain for at forbedre ydeevnen og stabiliteten.

Parameter 4-10 Motorhastigheds- For hgjinertiapplikationer gger JI/Jm>>50

retning X X parameter 1-15 Low Speed Filter Time Const.,

Parameter 4-11 Motorhastighed, parameter 1-16 High Speed Filter Time Const. and

lav graense [O/MIN] X X parameter 1-14 Damping Gain for at forbedre ydeevnen og
Parameter 4-12 Motorhastighed, stabiliteten.

lav greense [Hz] X X For hgj belastning ved lav hastighed [<30 % af nominel
Parameter 4-13 Motorhastighed, hastighed] ska.l parc.lmete.r 7-.77 Voltage filter time const.
hoj graense [O/MIN] X X (z)ges. grundet ikke-linearitet i vekselretteren ved lav
Parameter 4-14 Motorhastighed, < « hastighed.

hgj grense [Hz]
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1-14 Daempningsforsterkningsfaktor BEMARK!
Range: Funktion: . Parameter 1-20 Motoreffekt [kW]
Size [0 - Parameteren stabiliserer PM-motoren, sa den

related* | 250 %] | kerer jeevnt og stabilt. Veerdien for * Parameter 1-21 Motoreffekt [HK]

dampningsforstaerkningen styrer PM- . Parameter 1-22 Motorspaending

motorens dynamiske ydeevne. Lav . Parameter 1-23 Motorfrekvens
deempningsforstaekning giver en hgj

har ingen effekt, nar parameter 1-10 Motorkonstruktion er
indstillet til [7] PM,ikke-udpr.SPM, [2] PM, udpr. IPM, [5]
Sync. Reluctance.

dynamisk ydeevne, og en hgj veerdi giver en
lav dynamisk ydeevne. Hvis deempningsfor-
steerkningen er for hgj eller lav, bliver
styringen ustabil. Den dynamiske ydeevne er

tilknyttet maskindata og belastningstype. 1-20 Motoreffekt [kW]

Range: Funktion:
1-15 Low Speed Filter Time Const. Size [0.09 - W
Range: Funktion: * . X
J related* 1200000 | pepne parameter kan ikke justeres,
Size [0.01 - 20 [ Daempningstidskonstanten for hgjpas- kw1 mens motoren kgrer
related* s] filteret bestemmer responstiden for

belastningstrin. Opna hurtig styring Indtast den nominelle motoreffekt i kW,

ennem en kort deempningstids-
J FAnlingy som fremgar af motortypeskiltsdataene.

konstant. Hvis denne vzerdi er for lay,

Standardvzerdien svarer til apparatets

kan det dog gere styringen ustabil. .
nominelle ydelse.

Denne tidskonstant anvendes under
Afhaengigt af valgene foretaget i

parameter 0-03 Regionale indstillinger bliver

10 % nominel hastighed.

1-16 High Speed Filter Time Const. enten parameter 1-20 Motoreffekt [kW] eller
Range: Funktion: parameter 1-21 Motoreffekt [HK] gjort
usynlig.
Size [0.01 - 20 | Deempningstidskonstanten for hgjpas- Yo
related s] filteret bestemmer r(-z-sponstlden for 1-21 Motoreffekt [HK]
belastningstrin. Opna hurtig styring :
gennem en kort deempningstids- Range: Funktion:
konstant. Hvis denne veerdi er for lav, Size [0.09 - W
kan det dog gere styringen ustabil. related* | 50000 | panne parameter kan ikke justeres,
Denne tidskonstant benyttes over 10 % hp] mens motoren karer.

nominel hastighed.

Indtast den nominelle motoreffekt i hk ud

fra motortypeskiltsdataene. Standard-
Range: Funktion: veerdien svarer til apparatets nominelle
Size [0.001 - 1 | Filtertidskonstanten for forsynings- ydelse.
related* s] speendingen anvendes til at reducere Afhaengigt af valgene foretaget i
pavirkningen fra hgjfrekvensrippel og parameter 0-03 Regionale indstillinger bliver
systemresonans i beregningen af enten parameter 1-20 Motoreffekt [kW] eller
maskinens forsyningsspaending. Uden parameter 1-21 Motoreffekt [HK] gjort
dette filter kan riplerne i stremmen usynlig.
forvanske den beregnede spzending og

Range: Funktion:

3.3.4 1-2* Motordata = o= BEM/ERK]

selgiesel | 0L Denne parameter kan ikke

Denne parametergruppe indeholder indgangsdata fra justeres, mens motoren kgrer.
typeskiltet pa den tilsluttede motor.
Indtast den nominelle motorspaending i

BEM/ERK henhold til motortypeskiltsdata.
Andring af vaerdien for disse parametre pavirker indstil- Standardvaerdien svarer til apparatets

. nominelle ydelse.
lingen for andre parametre.
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1-23 Motorfrekvens

1-28 Motoromlgbskontrol

Range: Funktion: Option:  Funktion:
Size o- |[s FRK o
related* [ 1000 . . ADVARSEL
Denne parameter kan ikke justeres,
Hz] H@JSPANDING
mens motoren korer. . . .
Frekvensomformere indeholder hgjspaending,
: nar de er tilsluttet netspeendingen, DC-
Veelg motorfrekvensveerdien fra motortype- K . .
) . forsyning eller belastningsfordeling.
skiltsdataene. For drift ved 87 Hz med
230/400 V-motorer indstilles typeskiltdata til o Fjern netforsyningen, for motorfase-
230 V/50 Hz. Tilpas parameter 4-13 Motorha- kabler afbrydes.
stighed, hgj greense [O/MIN] og
parameter 3-03 Maksimumreference til 87 Hz-
applikationen. BEMARK!
Nar motoromlgbskontrol er aktiveret, viser
1-24 Motorstrgm displayet: Bemaerk! Motoren keorer mdske i den
forkerte retning.
Range: Funktion: .
9 Ved at trykke pa [OK], [Back] eller [Cancel]
H - »
Sl L Lﬂm afvises meddelelsen, og en ny meddelelse
related* 10000.00 A] . S o
Denne parameter kan ikke vises: Tryk pa [Hand On] for at starte motoren.
justeres, mens motoren kgrer. Tryk pd [Cancel] for at annullere. Ved at trykke
pa [Hand On] starter motoren ved 5 Hz i
Indtast den nominelle motorstrom, fremadgaende retning, og displayet viser:
som fremgér af motortypeskil- Motoren korer. Kontrollér, om motoromdrej-
tsdataene. Dataene bruges til ningsretningen er korrekt. Tryk pa [Off] for at
beregning af motormoment, termisk stoppe motoren. Ved at trykke pa [Off]
motorbeskyttelse osv. standser motoren, og
parameter 1-28 Motoromlgbskontrol nulstilles.
1-25 Nominel motorhastighed Byt om pa to motorfasekabler, hvis motorom-
Range: Funktion: drejningsretningen er forkert.
Size [100 - B FRK
Med denne funktion kan korrekt motoromdrejnings-
related* 60000 RPM] .
Denne parameter kan ikke retning bekraeftes ved efterfalgende montering og
justeres, mens motoren korer. tilslutning af motoren. Aktivering af denne funktion
tilsidesaetter alle buskommandoer eller digitale
Indtast veerdien for den nominelle indgange undtagen ekstern sikring og Safe Torque
motorhastighed, som fremgar af Off (STO) (hvis de medfalger).
motortypeskiltsdataene. Dataene - -
. . . [0] | Off Motoromlgbskontrol er ikke aktiv.
bruges til beregning af automatisk )
motorkompensering.
[1] [ Aktiv. | Motoromlgbskontrol er aktiveret.
1-26 Kont. nominelt motormoment = = =
1-29 Automatisk motortilpasning (AMA)
Range: Funktion: . .
Option: Funktion:
Size [ - Indtast veerdien fra motortypeskil- Sl -
related* | 10000 tsdataene. Standardveerdien svarer til den AMA-funktionen optimerer motorens
. dynamiske ydeevne ved automatisk at
Nm] nominelle ydelse. Denne parameter er
’ o optimere den avancerede motor
tilgeengelig, nar parameter 1-10 Motorkon- s detand i
struktion er indstillet til [1] PM,ikke- parameter 1-30 tato;mokstan (:S) t .
udpraeg.SPM, dvs. parameteren er kun parameter 1-3§||Hote r;ea B2 (51l e
gyldig for PM-motorer og ikke-udpreegede motoren er stillestaende.
SPM-motorer. [0] [ Ikke aktiv Ingen funktion.

[1] | Kompl.motortilp.til | Udferer AMA af statormodstanden Rs,
rotormodstanden Ry, statorlaekreak-
tansen Xj, rotorlaekreaktansen Xz og
hovedreaktansen Xh.
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1-29 Automatisk motortilpasning (AMA) indstilles korrekt, kan der opsta en defekt i frekvensomfor-

Option: Funktion: mersystemet. Hvis motordataene er ukendte, anbefales det
at kere en AMA. Se afsnit: Applikationseksempler >
Automatisk motortilpasning i VLT® AQUA Drive FC 202
Design Guiden. AMA-sekvensen justerer alle motorpa-
rametre, undtagen rotorens inertimoment og
jerntabsmodstanden (parameter 1-36 Jerntabsmodstand
(Rfe)).

[2] | Red. mot.tilpas. til | Udfgrer en begraenset AMA pa stator-
modstanden Rs udelukkende i systemet.
Veelg denne option, hvis der benyttes et
LC-filter imellem frekvensomformeren
og motoren.

BEMARK!

Parameter 1-29 Automatisk motortilpasning (AMA) har P1-30

L,Rs

ingen effekt, nar parameter 1-10 Motorkonstruktion = [1] o—[ ] N “
PM,ikke-udpr.SPM. 4
\
Aktivér AMA-funktionen ved at trykke pa [Hand On], nar v,
der er valgt [1] Kompl.motortilp.til eller [2] Red. mot.tilpas. til. ‘ Ris Xh Ry
Se ogsa afsnittet Automatisk motortilpasning i Design ‘ P1-35
Guiden. Efter en normal sekvens viser displayet: Tryk pd |
[OK] for at afslutte AMA. Efter aktivering af [OK] er frekvens- C‘D .

omformeren klar til drift.

130BA375.11

Illustration 3.4 Diagram, der svarer til motor for en asynkron

motor
BEMARK!
. For at opna den bedst mulige tilpasning for
frekvensomformeren skal AMA gennemfares pa Iy Par. 1-30 Par. 1-37 wkd, 3
en kold motor. : : + - §
o
. AMA kan ikke udfgres, mens motoren kgorer. A °
BEMZARK! e
Undga at generere eksternt moment under udferelse af ‘
AMA. °
d-axis equivalent circuit
BEMZARK!
. . 11 . | Par. 1-30 Par.1-37 Wl
Hvis en af indstillingerne i parametergruppe 1-2* S, R, L=L,
Motordata aendres, skifter parameter 1-30 Statormodstand o — }—+©7
(Rs) til parameter 1-39 Motorpoler tilbage til fabriksindstil- A +
lingen. 1 bar. 1.40
| ar. 1-
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren karer. LU () wh,,
BEMZARK! |
En komplet AMA ma kun udferes uden filter, mens en q-axis equivalent circuit

begraenset AMA skal udfgres med filter. lllustration 3.5 Kredslgbsdiagram, der svarer til en PM, ikke-

udpraeget motor
Se afsnittet Applikationseksempler > Automatisk motortil-
pasning i VLT® AQUA Drive FC 202 Design Guiden.

3.3.5 1-3* Av. Motordata

Parametre for avancerede motordata. Motordataene i
parameter 1-30 Statormodstand (Rs) til

parameter 1-39 Motorpoler skal svare til den relevante
motor, for at motoren kan kere optimalt. Fabriksindstil-
lingerne er tal baseret pa faelles motorparameterveerdier fra
normale standardmotorer. Hvis motorparametrene ikke
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1-30 Statormodstand (Rs)

1-33 Statorleekreaktans (X1)

justeres, mens motoren keorer.

Se beskrivelsen under
parameter 1-37 d-akseinduktans (Ld) for
PM-motorer.

Indstil statormodstandsveerdien.
Indtast veerdien fra motordatabladet,
eller udfer en AMA pa en kold motor.

1-31 Rotormodstand (Rr)

Range: Funktion:

Size [o.0100 | FRK

related* | - Parameter 1-31 Rotormodstand (Rr) har
100.0000 ingen effekt, nar
Ohm]

parameter 1-10 Motorkonstruktion er
indstillet til [1] PM,ikke-udpr.SPM, [5]
Sync. Reluctance.

Indstil rotormodstandsveerdien R; for at
forbedre akselydeevnen ved at benytte en
af disse metoder.

. Ker en AMA pa en kold motor.
Frekvensomformeren maler
vaerdien fra motoren. Alle kompen-
seringer nulstilles til 100 %.

. Indtast Ri-veerdien manuelt.
Indhent veerdien fra motorleve-
randgren.

. Anvend R-fabriksindstillingen.
Frekvensomformeren etablerer
indstillingen baseret pa motorty-
peskiltsdataene.

1-33 Statorlekreaktans (X1)

Range: Funktion: Range: Funktion:

Size (XTI BEMERK! BEMN,

EgiE | (A Denne parameter kan ikke Parametervaerdien opdateres efter
Ohm]

hver momentkalibrering, hvis [3]
Forste start med lagring eller [4] Hver
start med lagring er valgt i
parameter parameter 1-47 Torque
Calibration

BEMARK!

Denne parameter er kun relevant for
ASM.

1-34 Rotorlekreaktans (X2)

Range: Funktion:
Size [0.0400 - | Indstil motorens rotorleekreaktans med en
related* | 400.0000 | af disse metoder:

Ohm]

. Ker en AMA pa en kold motor.
Frekvensomformeren maler
veerdien fra motoren.

. Indtast Xz-veerdien manuelt.
Indhent veerdien fra motorleve-
randaren.

. Anvend Xp-fabriksindstillingen.
Frekvensomformeren etablerer
indstillingen baseret pa motorty-
peskiltsdataene.

Se lllustration 3.4.

BEM/ERK!

Parametervaerdien opdateres efter
hver momentkalibrering, hvis [3]
Forste start med lagring eller [4] Hver
start med lagring er valgt i
parameter parameter 1-47 Torque
Calibration

Range: Funktion: BEMAERK
Size [0.0400 - | Indstil motorens statorlaekreaktans med en
Denne parameter er kun relevant for
related* | 400.0000 | af disse metoder:
ASM.
] . Ker en AMA pé en kold motor.
Frekvensomformeren maler
vaerdien fra motoren.
. Indtast Xi-veerdien manuelt.
Indhent veerdien fra motorleve-
randgren.
. Anvend Xi-fabriksindstillingen.
Frekvensomformeren etablerer
indstillingen baseret pd motorty-
peskiltsdataene.
Se lllustration 3.4.
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1-35 Hovedreaktans (Xh)

Range: Funktion:

Size [1.0000 - |[3: TRK

related* | 10000.0000 | pgrameter 1-35 Hovedreaktans (Xh)
Ohm]

har ingen effekt, nar
parameter 1-10 Motorkonstruktion =
[1] PM,ikke-udpr.SPM.

BEMAERK!

Denne parameter kan ikke justeres,
mens motoren korer.

Indstil motorens hovedreaktans ved
hjeelp af en af disse metoder:

. Ker en AMA pé en kold motor.
Frekvensomformeren maler
veaerdien fra motoren.

. Indtast Xn-veerdien manuelt.
Indhent veerdien fra motorleve-
randgren.

. Brug Xn-fabriksindstillingen.
Frekvensomformeren etablerer
indstillingen baseret pa
motortypeskiltsdataene.

1-36 Jerntabsmodstand (Rfe)

Range: Funktion:
related* 110000000 | papne parameter kan ikke
Ohm]

justeres, mens motoren keorer.

Indtast den tilsvarende jerntabsmod-
standsveerdi (Rre) for at kompensere for
jerntab i motoren.

Rre-veerdien kan ikke findes ved at
udfere en AMA.

Rre -veerdien er iseer vigtig i momentsty-
ringsapplikationer. Hvis Rre er ukendt,
skal parameter 1-36 Jerntabsmodstand
(Rfe) forblive i fabriksindstilling.

1-37 d-akseinduktans (Ld)

Statormodstand og d-akseinduktansveerdier for asynkrone
motorer beskrives normalt i tekniske specifikationer som
mellem fase og stjernepunktsvaerdier. PM-motorer
beskrives typisk i tekniske specifikationer som mellem fase
til fase. PM-motorer er typisk bygget til en stjernetil-
slutning.

Parameter 1-30 Stator-
modstand (Rs)
(stjernepunkt).

Denne parameter giver statorviklings-
modstand (Rs) lig asynkron
motorstatormodstand. Statormod-
standen er defineret for
stjernepunktsmaling. For fase-fase-
data, hvor statormodstand males
mellem to vilkarlige linjer, skal dette
divideres med 2.

Parameter 1-37 d-aksein-
duktans (Ld)
(stjernepunkt).

Denne parameter giver PM-motorens
direkte akseinduktans. d-aksein-
duktansen er defineret for
stjernepunktsmaling. For fase-fase-
data, hvor statormodstand males
mellem to vilkarlige linjer, skal dette
divideres med 2.

Parameter 1-40 Modelek-
tromot.kraft v. 1000
O/MIN

RMS (fase til fase-veerdi).

Denne parameter giver modelektrom-
otorisk kraft pa PM-motorens
statorklemme ved en mekanisk
hastighed pa praecist 1.000 O/MIN.
Den defineres mellem fase til fase og
er udtrykt i RMS-vaerdi.

Tabel 3.4 Parametre relateret til PM-motorer

BEMARK!

Motorfabrikanter giver veerdier for statormodstand
(parameter 1-30 Statormodstand (Rs)) og d-akseinduktans
(parameter 1-37 d-akseinduktans (Ld)) i tekniske specifika-
tioner som mellem stjernepunkt eller mellem fase til
fase. Der er ingen generel standard. De forskellige
opsaetninger for statorviklingsmodstand og induktion
vises i lllustration 3.6. Danfoss-frekvensomformere kraever
altid stjernepunktsvaerdien. PM-motorens modelektromo-
toriske kraft defineres som induceret
modelektromotorisk kraft, der er udviklet over to faser
statorvikling fra fritkerende motor. Danfoss-frekvensom-
formere krzever altid fase til fase-RMS-veerdi malt ved
1.000 O/MIN, mekanisk omdrejningshastighed. Dette
vises i lllustration 3.7.

Range: Funktion:
Size [0.000 - |[5 FRK
related* | 1000 mH] | panne parameter er kun aktiv, nar
parameter 1-10 Motorkonstruktion
er indstillet til [1] PM,ikke-
udpr.SPM.
Indtast veerdien for d-akseinduktansen.
Veerdien fas fra databladet for PM-
motoren.
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Line to common (starpoint) Line to line values

L .

130BC008.11

Rs and Ld
Rsand Ld

Illustration 3.6 Statorviklingopsaetninger

Permanent magnet motors

130BC009.10

Line to Line Back
Emfin RMS Value
at 1000 rpm
Speed (mech)

Illustration 3.7 Maskinparameterdefinition af modelektromo-
torisk kraft for PM-motorer.

1-38 g-akseinduktans (Lq)

Range: Funktion:

1-39 Motorpoler

Range: Funktion:

parameter 1-39 Motorpoler baseret pa
parameter 1-23 Motorfrekvens og
parameter 1-25 Nominel motorhastighed.

1-40 Modelektromot.kraft v. 1000 O/MIN

Range: Funktion:
Size [10 - Indstil den nominelle modelektromo-
related* 9000 V] toriske kraft for motoren, nar der kgres

1.000 O/MIN. Denne parameter er kun
aktiv, nar parameter 1-10 Motorkon-
struktion er indstillet til [1] PM,ikke-
udpr.SPM.

1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)

Range: Funktion:
Size [0 - 1000 [ Indtast induktansmaetningspunktet for
related* mH] Ld. Ideelt set vil denne parameter have

samme veerdi som parameter 1-37 d-
akseinduktans (Ld). Hvis
motorleverandgren oplyser en indukti-
onskurve, skal der indtastes en
induktionsveerdi pa 200 % af den
nominelle veerdi.

[0.000 - 1000 |[3 ERK
mH]

Size related*

Denne parameter kan ikke
justeres, mens motoren kerer.

Angiv veerdien for g-aksein-
duktansen. Se motordatabladet.

1-39 Motorpoler

Range: Funktion:
related* | 100 ]

Denne parameter kan ikke justeres,
mens motoren karer.

Indtast antallet af motorpoler.

Poler |~nn@ 50 Hz ~Nn@ 60 Hz
2 2700-2880 3250-3460
4 1350-1450 1625-1730
6 700-960 840-1153

Tabel 3.5 Polteellinger og relaterede
frekvenser

Tabel 3.5 viser antallet af poler for normale
hastighedsomrader for forskellige motortyper.
Definér motorer, der er konstrueret til andre
frekvenser, saerskilt. Veerdien for motorpolen er
altid et lige tal, da det henviser til antallet af
poler, ikke polpar. Frekvensomformeren
opretter den indledende indstilling for

1-45 g-axis Inductance Sat. (LqSat)

Range: Funktion:
Size [0 - Denne parameter svarer til induktans-
related* 1000 mH] | maetningen af Lqg. Ideelt set vil denne

parameter have samme vaerdi som
parameter 1-38 g-akseinduktans (Lg). Hvis
motorleverandgren oplyser en indukti-
onskurve, skal der indtastes en
induktionsveerdi pa 200 % af den
nominelle veerdi.

1-47 Torque Calibration

Option: Funktion:

Denne parameter anvendes til at optimere
momentestimatet i hele hastighedsomradet. Det
estimerede moment er baseret pa akseleffekten,
Paksel = Pm - Rs * 2. Sgrg for, at Rs-veerdien er korrekt.
Rs-veerdien i denne formel svarer til effekttabet i
motor, kabel og frekvensomformer. Nar denne
parameter er aktiv, beregner frekvensomformeren
Rs-veerdien, nar den starter, hvilket sikrer et optimalt
momentestimat og dermed optimal ydeevne.
Anvend denne funktion i de tilfelde, hvor det ikke
er muligt at justere parameter 1-30 Statormodstand
(Rs) pa hver frekvensomformer for at kompensere
for kabellengde, frekvensomformertab og tempera-
turafvigelse pa motor.

[0] | Off
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1-47 Torque Calibration

1-50 Motormagnetisering ved stilstand

start mulig aendring i motortemperaturen siden sidste
opstart. Veerdien nulstilles efter en stremcyklus.

Option: Funktion: Range: Funktion:
[11 | 1st Kalibrerer ved farste start efter opstart og holder (5 Gz

start | denne veerdi indtil nulstilling ved en stramcyklus. G

after Par.1-50

pwr-

Par.1-51 Hz

i 1308A045.11 PE:J -52 RPM

[2] | Every |Kalibrerer ved hver start og kompenserer for en lllustration 3.8 Magnetiseringsstram

[3] | 1st Frekvensomformeren kalibrerer momentet ved den
start forste start efter opstart. Denne option bruges til at

with opdatere motorparametre:

SEE . Parameter 1-30 Statormodstand (Rs).
. Parameter 1-33 Statorlaekreaktans (X1).
. Parameter 1-34 Rotorleekreaktans (X2).
. Parameter 1-37 d-akseinduktans (Ld).
[4] | Every [Frekvensomformeren kalibrerer momentet ved hver

start start og kompenserer for en mulig sendring i
with motortemperaturen siden sidste opstart. Denne
store | option bruges til at opdatere motorparametre:
. Parameter 1-30 Statormodstand (Rs).
. Parameter 1-33 Statorleekreaktans (X1).
. Parameter 1-34 Rotorlaekreaktans (X2).

. Parameter 1-37 d-akseinduktans (Ld).

1-48 Inductance Sat. Point

Range: Funktion:

Size related* [1 - 500 %] | Indtast induktansmaetningspunktet.

3.3.6 1-5* Belast.-uafh. indst.

1-50 Motormagnetisering ved stilstand

Range: Funktion:
%% 1300 | pgrameter 1-50 Motormagnetisering ved
%]

stilstand har ingen effekt, nar
parameter 1-10 Motorkonstruktion = [1]
PM, ikke-udpr.SPM.

Anvend denne parameter sammen med

parameter 1-51 Min. hast. v. normal magnet. [O/MIN]
for at opna en anden termisk belastning pa
motoren ved kgrsel ved lav hastighed.

Indtast en veerdi, som er en procentdel af den

1-51 Min. hast. v. normal magnet. [O/MIN]

Range: Funktion:
Size no- ([ FRK
related* 300

Parameter 1-51 Min. hast. v. normal
magnet. [O/MIN] har ingen effekt, nar
parameter 1-10 Motorkonstruktion =
[1] PM,ikke-udpr.SPM.

RPM]

Indstil den kraevede hastighed for normal
magnetiseringsstrem. Hvis hastigheden er
indstillet lavere end motorsliphastigheden,
har parameter 1-50 Motormagnetisering ved
stilstand og parameter 1-51 Min. hast. v.
normal magnet. [O/MIN] ingen betydning.
Anvend denne parameter sammen med
parameter 1-50 Motormagnetisering ved
stilstand. Se Tabel 3.5.

1-52 Min. hast. v. normal magnet. [Hz]

Range: Funktion:
related* 10.0

Parameter 1-52 Min. hast. v. normal
magnet. [Hz] har ingen effekt, nar
parameter 1-10 Motorkonstruktion = [1]
PM,ikke-udpr.SPM.

Hz]

Indstil den pakraevede frekvens for normal
magnetiseringsstrem. Hvis frekvensen er
indstillet lavere end motorslipfrekvensen, er
parameter 1-50 Motormagnetisering ved
stilstand og parameter 1-51 Min. hast. v.
normal magnet. [O/MIN] inaktive.

Anvend denne parameter sammen med
parameter 1-50 Motormagnetisering ved
stilstand. Se Tabel 3.5.

1-55 V/f-karakteristik - V

Array [6]
nominelle magnetiseringsstrem. Hvis indstillingen X
er for lav, skal momentet for motorakslen Range: Funktion:
reduceres. Size [0 - Indtast spaendingen ved hvert
related* 1000 V] | frekvenspunkt for manuelt at definere en
u/f-karakteristik, der svarer til motoren.
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1-55 V/f-karakteristik - V

Array [6]

Range: Funktion:

Frekvenspunkterne defineres i

parameter 1-56 V/f-karakteristik - f.

Denne parameter er en array-parameter [0
5], og der er kun adgang til denne, nar
parameter 1-01 Motorstyringsprincip er
indstillet til [0] U/L.

1-56 V/f-karakteristik - f

Array [6]

Range: Funktion:

Size [O- Indtast frekvenspunkterne for manuelt at

related* 1000.0 definere en u/f-karakteristik, der svarer til
Hz] motoren.

Spaendingen ved hvert punkt defineres i
parameter 1-55 V/f-karakteristik - V.

Denne parameter er en array-parameter
[0-5], og der er kun adgang til denne, nar
parameter 1-01 Motorstyringsprincip er
indstillet til [0] U/A.

Motorspaending 130BA166.10

Parameter 1-55 [X]

A
1-555F——————— — — — — — — —
1-55[4) — — — —— — — — — —

1-55[3)}— — — — — — — —

|

|

|

15502 — — — — I

1-55[1]— — |
1-55[0]

1-56

(0] [1] [2

1-56 1-56

[3] [4] [5]
Udgangsfrekvens
Parameter 1-56 [x]

lllustration 3.9 U/f-karakteristik

1-58 Indk p rot mot testimpulsstr

Range: Funktion:
Size [0 - | Indstil magnetiseringsstremstyrken for de
related* | 200 | pulser, der anvendes til at registrere motorret-

%] ningen. Veerdiomradet og -funktionen afhaenger
af parameter 1-10 Motorkonstruktion:

[0] Asynkron: [0-200 %]

Hvis denne veerdi reduceres, reduceres det
genererede moment. 100 % betyder fuld
nominel motorstrem. | dette tilfelde er
standardvaerdien 30 %.

[1] PM, ikke-udpraeget: [0-40 %]

En generel indstilling pa 20 % anbefales for
PM-motorer. Hgjere veerdier kan give gget
ydelse. P& motorer med modelektromotorisk

1-58 Indk p rot mot testimpulsstr

Range: Funktion:

kraft hgjere end 300 VVL (rms) ved nominel
hastighed og hgj viklingsinduktans (mere end
10 mH) anbefales en lavere veerdi for at undga
forkert hastighedsestimat. Parameteren er aktiv,
nar parameter 1-73 Indkobling pa roterende
motor er aktiveret.

1-59 Indk pa rot mot testimpulsfrek

Range: Funktion:
related* 1500 % | go peskrivelsen af parameter 1-70 PM
! Start Mode for at fa en oversigt over
forholdet mellem PM flying start-
parametre.

Veerdiomradet og -funktionen afhaenger af
parameter 1-10 Motorkonstruktion:

[0] Asynkron: [0-500 %]

Styring af procentdelen af frekvensen for de
pulser, der benyttes til at registrere motorret-
ningen. Hvis denne veerdi @ges, reduceres det
genererede moment. | denne tilstand betyder
100 % 2 gange slipfrekvensen.

[1] PM, ikke-udpraeget: [0-10 %]

Denne parameter definerer motorhastigheden
(i % af nominel motorhastighed), som
parkeringsfunktionen (se

parameter 2-06 Parking Current og

parameter 2-07 Parking Time) aktiveres under.
Denne parameter er kun aktiv, nar

parameter 1-70 PM Start Mode er indstillet til
[1] Parking og kun efter start af motoren.
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3.3.7 1-6* Belastn.-afh. Indst.

1-60 Belastningskomp. ved lav hastighed

Range: Funktion:
IO NI BEM A RK!
5 300 %I | pgrameter 1-60 Belastningskomp. ved lav
hastighed har ingen effekt, nar
parameter 1-10 Motorkonstruktion = [1]
PM,ikke-udpr.SPM.
Indtast den procentvise veerdi for at kompensere
for spaending i forhold til belastning, nar
motoren kgrer ved lav hastighed, og opna
optimal u/f-karakteristik. Motorstgrrelsen afger
det frekvensomrade, hvori denne parameter er
aktiv.
Motorstarrelse [kW] Omkobling [Hz]
0,25-7,5 <10
11-45 <5
55-550 <3-4
Tabel 3.6 Omkoblingsfrekvens
Um =
Y §
100%Par.1-60 Par.1-61 E

60%-

0%

Frekvensskift

Udgcr?gs—
frekvens

Illustration 3.10 Belastningskomp. ved lav hastighed

1-61 Belastningskomp. ved hgj hast.

Range:

Funktion:

Motorstarrelse [kW]

Omkobling [Hz]

0,25-7,5 >10
11-45 <5
55-550 <3-4

Tabel 3.7 Omkoblingsfrekvens

Range:

1-62 Slipkompensering

Funktion:

0 % [-500 -
* 500 %]

BEMARK!
Parameter 1-62 Slipkompensering har
ingen effekt, nar

parameter 1-10 Motorkonstruktion = [1]
PM, ikke-udpr.SPM.

Indtast den procentvise veerdi for slipkompen-
sering for at kompensere for tolerancer i veerdien
nmn. Slipkompensering beregnes automatisk,
dvs. pa grundlag af den nominelle motorha-
stighed nm.

Range:

1-63 Slipkompenseringstidskonstant

Funktion:

related* |- 5

Size [0.05 |3 FRK

sl | Parameter 1-63 Slipkompenseringstids-

konstant har ingen effekt, nar
parameter 1-10 Motorkonstruktion = [1]
PM,ikke-udpr.SPM.

Indtast reaktionshastigheden for slipkompen-
sering. En hgj veerdi giver en langsom
reaktion, og en lav veerdi giver en hurtig
reaktion. Hvis der opstar problemer med
lavfrekvensresonans, skal der anvendes en
leengere tidsindstilling.

1-64 Resonansdempning

1-61 Belastningskomp. ved hgj hast. Range: Funktion:
Range: Funktion: 100 | [0- ([3 FRK
100 [0 - Wm %" 1300 | parameter 1-64 Resonansdaempning har
0
%" |300%] | parameter 1-61 Belastningskomp. ved hgj %l lingen effekt, nar parameter 1-10 Motorkon-
hast. har ingen effekt, nar struktion = [1] PM,ikke-udpr.SPM.
parameter 1-10 Motorkonstruktion = [1]
PM, ikke-udpr.SPM. Indtast resonansdaempningsvaerdien. Indstil
parameter 1-64 Resonansdeempning og
Indtast den procentvise vaerdi for at kompensere parameter 1-65 Resonansdeemp.tidskonstant for at
for spaending i forhold til belastning, nar eliminere hgjfrekvente resonansproblemer. @g
motoren korer ved hej hastighed, og opna veerdien af parameter 1-64 Resonansdeempning for at
optimal u/f-karakteristik. Motorstgrrelsen afgor reducere resonansoscilleringen.
det frekvensomrade, hvori denne parameter er
aktiv.
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1-65 Resonansdaemp.tidskonstant 1-72 Startfunktion

Range: Funktion: Option: Funktion:

5 [5 Lﬂm Veelg startfunktionen under startforsinkelse.

ms* |- 50 | parameter 1-65 Resonansdaemp.tidskonstant Denne parameter er knyttet ti
ms] har ingen effekt, nar parameter 1-71 Startforsink..
’
parameter 1-10 Motorkonstruktion = [1] [0] [ DC-hold/ | Tilfgrer strgm til motoren med en DC-holdestram
PM,ikke-udpr.SPM. fors.-tid (parameter 2-00 DC-holde-/forvarmn.strgm) under
startforsinkelsestiden.
Indstil parameter 1-64 Resonansdempning og [2] | Frilab/ Motoren kerer i frilab under startforsinkelsestiden
parameter 1-65 Resonansdemp.tidskonstant for at forsink= | (vekselretter deaktiveret),
eliminere hgjfrekvente resonansproblemer. Indtast tid

den tidskonstant, der giver den bedste deempning. Uligfergellicrs Tt el eeer el ieiger &

parameter 1-10 Motorkonstruktion:

1-66 Min. strom ved lav hastighed D AT

. [2] Frilab.

Range: Funktion:

Size (1- (s T RK e [0] DC-hold.

related* 1200 %I | parameter 1-66 Min. strom ved lav [11 PM, ikke-udpraeget:
hastighed har ingen effekt hvis N [2] Frilob.

parameter 1-10 Motorkonstruktion = [0]

Asynkron 1-73 Indkobling pa roterende motor

Option: Funktion:

Angiv minimummotorstrammen ved lav
hastighed.
Hvis denne strem gges, forbedres udviklet

Denne funktion ger det muligt at fange en

motor, som roterer frit som folge af et netudfald.
motormoment ved lav hastighed. Lav Nar parameter 1-73 Indkobling pa roterende motor

hastighed defineres her som hastigheder er aktiveret, har parameter 1-71 Startforsink.

under 6 % af motorens nominelle hastighed ingen funktion.

(parameter 1-25 Nominel motorhastighed) i Segeretning for flying start er keedet sammen

VVC* PM-styring. med indstillingen i parameter 4-10 Motorhastig-
hedsretning.
[0] Med uret: Flying start s@ger i retning med
3.3.8 1-7* Startjusteringer uret. Hvis det mislykkes, udferes der en DC-
bremse.

1-70 PM Start Mode [2] Begge retninger Flying start seger ferst i den

Option: Funktion: retning, der bestemmes af den sidste reference

(retning). Hvis hastigheden ikke kan findes,

0] | Rotor Passer til alle applikationer, hvor motoren er i X X X
[0] A4 sgger den i den anden retning. Hvis det

Detection stilstand ved opstart (for eksempel
P ( P mislykkes, aktiveres en DC-bremse i det tidsrum,

transportband, pumper og ventilatorer uden

der er indstillet i parameter 2-02 DC-bremse-
vindmolleeffekt).

holdetid. Start finder derefter sted fra 0 Hz.

Al

Parking Hvis motoren korer ved en meget lav hastighed [0] | Deaktiveret | Veaelg [0] Deaktiveret, hvis denne funktion ikke er

(dvs. lavere end 2-5 % af den nominelle i
nedvendig.

hastighed), for eksempel pa grund af

ventilatorer med vindmolleeffekt, skal [7] [1] | Aktiveret Veelg [1] Aktiveret for at aktivere frekvensom-
Parking vealges, og parameter 2-06 Parking formeren til at fange og styre en roterende
Current og parameter 2-07 Parking Time skal motor.

justeres herefter. Parameteren er altid indstillet til [1] Aktiveret, nar

parameter 1-10 Motorkonstruktion = [1] PM,ikke-

1-71 Startforsink. udpr.SPM.

Range: Funktion: Vigtige relaterede parametre:
00 [0 - Indtast tidsforsinkelsen mellem startkom- . Parameter 1-58 Indk p rot mot testim-
s* 300 s] mandoen og det tidspunkt, hvor pulsstr.

frekvensomformeren leverer strem til motoren. . )
) . . Parameter 1-59 Indk pa rot mot testim-
Denne parameter er relateret til startfunktionen

pulsfrek.

valgt i parameter 1-72 Startfunktion.
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1-73 Indkobling pa roterende motor

Option: Funktion:

. Parameter 1-70 PM Start Mode.
. Parameter 2-06 Parking Current.
. Parameter 2-07 Parking Time.

. Parameter 2-03 DC-bremseindko-
blingshast. [omdr./min.].

. Parameter 2-04 DC-bremseindko-
blingshast. [Hz].

. Parameter 2-06 Parking Current.

. Parameter 2-07 Parking Time.

Nar parameter 1-73 Indkobling pd roterende motor er
aktiveret, har parameter 1-71 Startforsink. ingen funktion.

Segeretning for flying start er keedet sammen med indstil-
lingen i parameter 4-10 Motorhastighedsretning.

[0] Med uret: Flying start seger i retning med uret. Hvis det
mislykkes, udfgres der en DC-bremse.

[2] Begge retninger Flying start s@ger forst i den retning, der
bestemmes af den sidste reference (retning). Hvis
hastigheden ikke kan findes, seger den i den anden
retning. Hvis det mislykkes, aktiveres en DC-bremse i det
tidsrum, der er indstillet i parameter 2-02 DC-bremse-
holdetid. Start finder derefter sted fra 0 Hz.

Flying start-funktionen, der anvendes til PM-motorer, er
baseret pd et indledende hastighedsestimat. Hastigheden
estimeres altid umiddelbart lige efter, at et aktivt
startsignal er afgivet. Baseret pa indstillingen i

parameter 1-70 PM Start Mode sker falgende:

Parameter 1-70 PM Start Mode = [0] Rotor Detection:

Hvis hastighedsestimatet er stgrre end 0 Hz, fanger
frekvensomformeren motoren ved den hastighed og
genoptager normal drift. Ellers estimerer frekvensom-
formeren rotorpositionen og starter normal drift derfra.

Parameter 1-70 PM Start Mode=[1] Parking:

Hvis hastighedsestimatet er lavere end indstillingen i
parameter 1-59 Indk pa rot mot testimpulsfrek, aktiveres
parkeringsfunktionen (se parameter 2-06 Parking Current og
parameter 2-07 Parking Time). Ellers fanger frekvensom-
formeren motoren ved den hastighed og genoptager
normal drift. Se beskrivelsen af parameter 1-70 PM Start
Mode for anbefalede indstillinger.

Stremgraenser for flying start-princippet, der anvendes til
PM-motorer:
. Hastighedsomradet er op til 100 % nominel
hastighed eller feltsvaekningshastigheden (det,
der er lavest).

. PMSM med hgj modelektromotorisk kraft (>300
VLL(rms)) og hgj viklingsinduktans (>10 mH) har
brug for mere tid til at reducere kortslutnings-

strammen til 0 og kan veere modtagelig over for
estimeringsfejl.

. Test af strom begraenset til et hastighedsomrade
op til 300 Hz. For visse apparater er graensen 250
Hz; alle 200-240 V-apparater op til og inklusiv 2,2
kW og alle 380-480 V-apparater op til og inklusiv
4 kW.

. Test af strom begraenset til en effektstorrelse for
maskinen pa op til 22 kW.

. Forberedt til maskine med udpraeget pol (IPMSM),
men endnu ikke bekraeftet pa de typer maskiner.

. For applikationer med hgijt inerti (dvs. hvor
belastningsinertien er mere end 30 gange starre
end motorinertien) anbefales en bremsemodstand
for at undga overspaendingstrip under hgjhastig-
hedstilkobling af flying start-funktionen.

1-79 Pump Start Max Time to Trip

Range: Funktion:

0s*[ [O-
3600.0 s] |angivet i parameter 1-86 Triphastighed lav [O/

Hvis motoren ikke opnar den hastighed, der er

MIN], inden for det tidsrum, der er angivet i
denne parameter, tripper frekvensomformeren.
Tidsrummet i denne parameter omfatter det
tidsrum, der er angivet i

parameter 1-71 Startforsink.. Frekvensomformeren
vil for eksempel aldrig starte, hvis veerdien i
parameter 1-71 Startforsink. er mere end eller lig
med veerdien i parameter 1-79 Pump Start Max
Time to Trip.

3.3.9 1-8* Stopjusteringer

1-80 Funktion ved stop

Option: Funktion:

Veelg frekvensomformerfunktionen efter
en stopkommando, eller efter hastigheden
er rampet ned til indstillingerne i
parameter 1-81 Min.-hast. for funktion v.
stop [O/MIN].

Tilgeengelige muligheder afhaenger af
parameter 1-10 Motorkonstruktion:
[0] Asynkron:

. [0] Frilob.

. [1] DC-hold.
[1] PM, ikke-udpraeget:

. [0] Frilob.

[0] | Frileb Lader motoren rotere i frilgb.

[11 [DC-hold/
motorforvarm.

Tilferer strgm til motoren med en DC-
holdestrem (se parameter 2-00 DC-holde-/
forvarmn.strom).
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1-81 Min.-hast. for funktion v. stop [O/MIN]

Range: Funktion:
Size related* | [0 - 600 Indstil den hastighed, der skal
RPM] aktivere parameter 1-80 Funktion ved

stop.

1-82 Min.-hastighed for funktion ved stop [Hz]

Range: Funktion:
Size related* | [0 - 20.0 Indstil den udgangsfrekvens, hvor
Hz] parameter 1-80 Funktion ved stop

skal aktiveres.

Ngem
Nigs] vV N\
0 T Taae T
Tin Parameter 1-71 Startforsink..
Ti79 Parameter 1-79 Pump Start Max Time to Trip. Denne tid

omfatter tid i T1-71.

3.3.10 Avanceret overvagning af
minimumhastighed for dykpumper

Nogle pumper er meget felsomme, nar de kerer ved lav
hastighed. Utilstraekkelig keling eller smering ved lav
hastighed er typiske arsager.

| situationer med overbelastning beskytter frekvensom-
formeren sig selv med dens indbyggede
beskyttelsesfunktioner, herunder seenkning af hastigheden.
For eksempel kan stremgraensestyreenheden saenke
hastigheden. Hastigheden kan i nogle tilfeelde blive lavere
end hastigheden angivet i parameter 4-11 Motorhastighed,
lav graense [O/MIN] og parameter 4-12 Motorhastighed, lav
greense [Hz].

Den avancerede overvagning af minimumhastighed tripper
frekvensomformeren, hvis hastigheden falder til under en
bestemt veerdi. Hvis pumpens motor ikke opnar den
hastighed, der er angivet i parameter 1-86 Triphastighed lav
[O/MIN] inden for det tidsrum, der er angivet i

parameter 1-79 Pump Start Max Time to Trip (rampe op
tager for lang tid), tripper frekvensomformeren. Timere til
parameter 1-71 Startforsink. og parameter 1-79 Pump Start
Max Time to Trip starter samtidigt, nar startkommandoen er
afgivet. Dette betyder for eksempel, at hvis veerdien i
parameter 1-71 Startforsink. er mere end eller lig med
vaerdien i parameter 1-79 Pump Start Max Time to Trip, vil
frekvensomformeren aldrig starte.

N1-86 Parameter 1-86 Triphastighed lav [O/MIN]. Hvis
hastigheden falder under denne vzerdi under normal
drift, tripper frekvensomformeren.

1 Normal drift.

Illustration 3.11 Avanceret overvagning af minimumhastighed

1-86 Triphastighed lav [O/MIN]

Range: Funktion:
Size [0- > >
related* | par.

Denne parameter er kun tilgeengelig,
hvis parameter 0-02 Motorhastig-
RPMI | hedsenhed er indstillet til [11] O/MIN.

4-13

Indtast den lave graense for motorhastighed,
hvor frekvensomformeren tripper. Hvis
veerdien er 0, er funktionen ikke aktiv. Hvis
hastigheden pa et tidspunkt efter start (eller
under et stop) falder under veerdien i
parameteren, tripper frekvensomformeren
med alarm 49 Hast.-graense.

1-87 Triphastighed lav [Hz]

Range: Funktion:
Size [O- > >
related* | par.

Denne parameter er kun tilgeengelig,
hvis parameter 0-02 Motorhastig-
he hedsenhed er indstillet til [1] Hz.

414

Indtast den lave graense for motorhastighed,
hvor frekvensomformeren tripper. Hvis
veerdien er 0, er funktionen ikke aktiv. Hvis
hastigheden pa et tidspunkt efter start (eller
under et stop) falder under veerdien i
parameteren, tripper frekvensomformeren
med alarm 49 Hast.-graense.
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3.3.11 1-9* Motortemperatur tls) =
o
wn
2000 | <
1-90 Termisk motorbeskyttelse , 2
. . 1
Option: Funktion: 000 A
600
Frekvensomformeren bestemmer motortem- 500 \ \ \
peraturen med henblik pa motorbeskyttelse ggg
pa to forskellige mader: 200
. Via en termistorfgler, der er tilsluttet
: o 100 I fUD=1xfMN
til en af de analoge eller digitale —
— fuD=2xfMN
indgange (parameter 1-93 Termis- 60 =
; 50 fUD=02xfMN
torkilde). 40
30
. Via beregning (ETR = elektronisk 20
termorelae) af den termiske
belastning, baseret pé den aktuelle 10 M
. ) 0 12 14 16 18 20 IMN
belastning og tid. Den beregnede
. . . Illustration 3.12 Overbelastningsbeskyttelse af motor
termiske belastning sammenlignes
med den nominelle motorstrem Iun
og den nominelle motorfrekvens
fwn. Beregningerne estimerer BEM/ERK.
behovet for en lavere belastning For at bevare PELV skal alle tilslutninger til
ved en lavere hastighed grundet styreklemmerne vaere PELV. Eksempelvis skal termistoren
mindre keling fra den ventilator, der forsteerkes/dobbeltisoleres.

er indbygget i motoren.

BEM/ERK!

[0] |Ingen Hvis motoren er konstant overbelastet, og
beskyttelse der ikke gnskes en advarsel eller et trip af Danfoss anbefaler at bruge 24 V DC som forsynings-
frekvensomformeren. spaending til termistoren.
[1] | Termistorad- | Aktiverer en advarsel, nar en tilsluttet
varsel termistor i motoren reagerer i tilfeelde af en BEM/ERK-
overtemperatur i motoren. ETR-timerfunktionen fungerer ikke, nar

[2] | Termistor-trip | Stopper (tripper) frekvensomformeren, nar parameter 1-10 Motorkonstruktion = [1] PM,ikke-udpr.SPM.

den tilsluttede termistor i motoren reagerer i
tilfeelde af en overtemperatur i motoren. BEMARK!

For korrekt drift af ETR-funktionen skal indstillingen i
parameter 1-03 Momentkarakteristikker passe til applika-
tionen (se beskrivelsen af

parameter 1-03 Momentkarakteristikker).

[3]1 | ETR-advarsel
1

[4] |ETR trip 1

[5]1 | ETR-advarsel

2
[7] | ETR-advarsel Option: Funktion:

3 [0] * [ Nej | Ingen ekstern ventilator er pakraevet, dvs. motoren
[8] | ETR trip 3 derates ved lav hastighed.
(9] ETR-advarseI [11 |Ja | Anvender en ekstern motorventilator (ekstern

ventilation), s& derating af motoren er ikke pakraevet

[10] | ETR trip 4

ved lav hastighed. Den gvre kurve i lllustration 3.12 (fud

ETR-funktioner (elektronisk termisk relee) 1-4 beregner =1 x fw, n) folges, hvis motorstrammen er lavere end
belastningen, nér den valgte opsatning er aktiv. For nominel motorstrem (se parameter 1-24 Motorstram).
eksempel begynder ETR-3 beregningen, nar opsaetning 3 er Hvis motorstremmen overstiger den nominelle strom,
valgt. Til det nordamerikanske marked: ETR-funktionerne reduceres driftstiden stadig, som hvis der ikke var
sikrer overbelastningsbeskyttelse af motoren, klasse 20, i monteret en ventilator.

overensstemmelse med NEC.
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1-93 Termistorkilde

Option: Funktion:
: /EDI/
Denne parameter kan ikke justeres,
mens motoren korer.
BEMAERK!
Digital indgang skal indstilles til [0]
PNP - aktiv ved 24 V i
parameter 5-00 Digital I/O-tilstand.
Veelg den indgang, som termistoren (PTC-
feler) skal kobles til. Der kan ikke veelges en
analog indgangsoption [1] Analog indgang
53 eller [2] Analog indgang 54, hvis den
analoge indgang allerede er i brug som
referencekilde (valgt i
parameter 3-15 Reference 1-kilde,
parameter 3-16 Reference 2-kilde
ellerparameter 3-17 Reference 3-kilde).
Nar VLT® PTC-termistorkort MCB 112
anvendes, skal [0] Ingen altid veelges.
[0] * [ Ingen
[1]1 | Analog
indgang 53
[2] | Analog
indgang 54
[3]1 [ Digital
indgang 18
[4] | Digital
indgang 19
[5] | Digital
indgang 32
[6] | Digital
indgang 33
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3.4 Parametre 2-** Bremser

3.4.1 2-0* DC-bremse

Parametergruppe til konfiguration af DC-bremsen og DC-
holdefunktionerne.

2-00 DC-holde-/forvarmn.stroam

2-02 DC-bremseholdetid

Range: Funktion:
10 s*| [0 - 60 s]

Indstil varigheden af DC-bremsestrgmmen i
parameter 2-01 DC-bremsestrgm, nar den er
blevet aktiveret.

2-03 DC-bremseindkoblingshast. [omdr./min.]

Parameter 2-00 DC-holde-/forvarmn.strom har
] ingen effekt, nar parameter 1-10 Motorkon-
struktion = [1] PM,ikke-udpr.SPM.

BEM/ERK!

Maksimumvzerdien afhaenger af den
nominelle motorstrem.

Undga 100 % strem for leenge. Det kan
beskadige motoren.

Indtast en veerdi for holdestram som en procentdel
af den nominelle motorstrgm Iun indstillet i
parameter 1-24 Motorstrem. 100 % DC-holdestrem
svarer til ImN.

Denne parameter holder motoren (holdemoment)
eller forvarmer motoren.

Denne parameter er aktiv, hvis [1] DC-hold/
motorforvarm. er valgt i parameter 1-80 Funktion ved

stop.
2-01 DC-bremsestrom
Range: Funktion:
%* | 1000

Maksimumvzerdien afhaenger af den
nominelle motorstram. Undga 100 % strom
for leenge. Det kan beskadige motoren.

%]

Indtast en veerdi for stram som en procentdel af
den nominelle motorstram Iun, se

parameter 1-24 Motorstrem. 100 % DC-bremsestrem
svarer til ImN.

DC-bremsestrgm paferes med en stopkommando,
nar hastigheden er lavere end den graense, der er
indstillet i:

. Parameter 2-03 DC-bremseindkoblingshast.

[omdr./min.].

. Parameter 2-04 DC-bremseindkoblingshast.
[Hz], nar funktionen Inverteret DC-bremse
er aktiv, eller via den serielle kommunikati-
onsport.

Bremsestremmen er aktiv i den periode, der er

Range: Funktion: Range: Funktion:
%* | 160 % related* | RPM]

indstillet i parameter 2-02 DC-bremseholdetid.

Parameter 2-03 DC-bremseindko-
blingshast. [omdr./min.] har ingen
effekt, nar parameter 1-10 Motorkon-
struktion = [1] PM,ikke-udpr.SPM.

Indstil DC-bremseindkoblingshastigheden for
at aktivere den DC-bremsestrom, der er
indstillet i parameter 2-01 DC-bremsestrom
ved en stopkommando.

Nar parameter 1-10 Motorkonstruktion er
indstillet til [1] PM,ikke-udpr.SPM, er denne
veerdi begraenset til 0 O/MIN (OFF).

2-04 DC-bremseindkoblingshast. [Hz]

Range: Funktion:
Size o- |[ FRK
related* 0.0 Hz]

Parameter 2-04 DC-bremseindko-
blingshast. [Hz] har ingen effekt, nar
parameter 1-10 Motorkonstruktion = [1]
PM, ikke-udpr.SPM.

Indstil DC-bremseindkoblingshastigheden til
aktivering af den DC-bremsestrem, der er
indstillet i parameter 2-01 DC-bremsestrom
efter en stopkommando.

2-06 Parking Current

Range: Funktion:
50 [o - B FRK
%* | 1000 %]

Parameter 2-06 Parking Current og
parameter 2-07 Parking Time: Kun aktiv,
hvis [1] PM, ikke-udpr.SPM veelges i
parameter 1-10 Motorkonstruktion.

Indstil stremmen som en procentdel af den
nominelle motorstram,

parameter 1-24 Motorstrem. Aktiv i forbindelse
med parameter 1-73 Indkobling pa roterende
motor. Parkeringsstrammen er aktiv i den
tidsperiode, der er indstillet i

parameter 2-07 Parking Time.
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2-07 Parking Time

2-12 Bremseeffektgraense (kW)

Funktion:

roterende motor.

BEMAERK!

Parameter 2-07 Parking Time er kun aktiv,
nar [1] PM, ikke-udpr.SPM velges i
parameter 1-10 Motor Construction.

3.4.2 2-1* Bremseenergifunkt.

Parametergruppe til valg af dynamiske bremseparametre.
Kun gyldigt for frekvensomformere med bremsechopper.

2-10 Bremsefunktion

Range: Funktion: Range:
3s*[ [0.1-60 [Indstil varigheden af parkeringsstremmen i Size [0.001 -
s] parameter 2-06 Parking Current. Aktiv i related* | 2000.000
forbindelse med parameter 1-73 Indkobling pa kw1

BEMARK!
»
Denne parameter er kun aktiv i

frekvensomformere med en
indbygget dynamisk bremse.

Indstil overvagningsgraensen for den
bremseeffekt, der sendes til modstanden.
Overvagningsgraensen er et produkt af
maksimumdriftscyklus (120 sek) og
maksimumeffekten for bremsemod-
standen ved den driftscyklus. Se
formlerne nedenfor.

For 200-240 V-apparater:

390% x driftstid

P R x 120

modstand =

For 380-480 V-apparater:
7782 x driftstid

Option: Funktion: Protstand = —— T35
Tilgeengelige muligheder afhaenger af For 525-600 V-apparater:
parameter 1-10 Motorkonstruktion: ) o
) P _ 943° x driftstid
[0] Asynkron: modstand = T R % 120
. [0] Ikke aktiv. S
2-13 Bremseeffektovervagning
1] Modstandsbremse. . .
* & Option: Funktion:
. [2] AC-bremse. BEN
[1] PM, ikke-udpraeget: Denne parameter er kun aktiv i
e [0] Ikke aktiv. frekvensomformere med en indbygget
. [1] Modstandsbremse. dynamisk bremse.
[0] | Ikke aktiv Der er ikke monteret en bremsemodstand. . Bt
Denne parameter aktiverer overvagning af
[1] | Modstands- [ Bremsemodstand indbygget i systemet til tab effekten til bremsemodstanden. Effekten
bremse af overskydende bremseenergi som varme. Ved beregnes pa grundlag af modstanden
tilslutning af en bremsemodstand kan en (parameter 2-11 Bremsemodstand (ohm)), DC-
hejere DC-link-spaending under bremsning link-spaendingen og modstandens driftstid.
eneEize ity s eesEndhnmmesils [0] * | Ikke aktiv Det er ikke nedvendigt med bremseeffekto-
tionen er kun aktiv i frekvensomformere med F—
vervagning.
en indbygget dynamisk bremse.
. . Hvis effektovervagning er indstillet til [0] lkke
[2] | AC-bremse AC-brems.nlng fu'ngerer kun i kompressorens aktiv eller [1] Advarsel, forbliver bremsefunk-
momenttilstand i parameter 1-03 Momentkarak- tionen aktiv, selv hvis overvagningsgraensen
teristikker. overstiges. Dette kan fare til termisk overbe-
lastning af modstanden. Det er ogsa muligt
2-11 Bremsemodstand (ohm) . -
at generere en advarsel via et relee/en digital
Range: Funktion: udgang. Malengjagtigheden for effektover-
Size [5- Indstil bremsemodstandsvaerdien i Q. vagningen afhaenger af ngjagtigheden af
related* [ 65535 | Veerdien bruges til overvagning af effekt til modstanden for modstanden (bedre end
Ohm] bremsemodstand i parameter 2-13 Bremseef- +20 %).
fekl.‘ov.ervagnmg. DERITS [PRETTEET «?r g [1] | Advarsel Aktiverer en advarsel, nar effekten, som
iy [l eheemeeniior mer e an (el e overfgres over 120 sek, overstiger 100 % af
NS < B, ; overvagningsgraensen
Anvend denne parameter for veaerdier uden (parameter 2-12 Bremseeffektgraense (kW).
ezl Aavend Advarslen forsvinder, nar den overferte
parameter 30-81 Bremsemodst. (ohm) for et effekt falder under 80 % af overvagnings-
valg med to decimaler. graensen
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2-13 Bremseeffektovervagning

Option: Funktion:

2-15 Bremsekontrol

Option: Funktion:

[2] | Trip 120s Tripper frekvensomformeren og viser en
alarm, nar den beregnede effekt overstiger

100 % af overvagningsgraensen.

[3] | Advarsel og Aktiverer begge ovenstaende, herunder

trip advarsel, trip og alarm.

[4] | Warning 30s
[5]1 | Trip 30s

trollen. Hvis bremsekontrollen
mislykkes, returneres en advarsel eller
alarm.

4. Hvis DC-link-rippelstremmens amplitude
under bremsning er hgjere end DC-link-
rippelstrammens amplitude for
bremsning +1 %, mislykkes bremsekon-

[10] | Warning 300s
[11] | Trip 300s

trollen.
[6] | Warning &
trip 30s [0] | lkke aktiv | Overvager bremsemodstand og bremse-IGBT for
(7] | Warning 60s * kortslutning under driften. Hvis der opstar en
18] | Trip 60s kortslutning, vises en advarsel.
[9] [Warning & [1] [Advarsel | Overvager bremsemodstand og bremse-IGBT for
trip 60s en kortslutning og kerer en test for afbrydelse af

bremsemodstand under opstart.

[2] [Trip Overvager kortslutninger eller afbrydelse af
(12] | Warning & bremsemodstanden eller en kortslutning af
trip 300s bremse-IGBT'en. Hvis der opstér en fejl, kobler
[13] | Warning 600s frekvensomformeren ud og viser samtidig en
[14] | Trip 600s alarm (triplast).
(131 V\{arnmg & [3] [Stop og | Overvager kortslutninger eller afbrydelse af
trip 600s . X
trip bremsemodstanden eller en kortslutning af
2-15 Bremsekontrol bremse-IGBT'en. Hvis der opstar en fejl, ramper
Option: Funktion: frekvensomfonjmizren ned t.iI frileb og tripper
derefter. En triplas-alarm vises.
.- /Dl
X . . [4] | AC- Overvager kortslutninger eller afbrydelse af
Fjern en advarsel, der er opstaet i )
) i bremse bremsemodstanden eller en kortslutning af
forbindelse med [0] Ikke aktiv eller [1] , ) . .
. bremse-IGBT'en. Hvis der opstar en fejl, foretager
Advarsel, ved at genstarte netforsyningen.
. X frekvensomformeren en kontrolleret rampe ned.
Ret forst fejlen. For [0] Ikke aktiv eller [1]
Advarsel bliver frekvensomformeren ved . 2-16 AC-bremse maks. strom
med at kere, selv om der er fundet en fejl.
Range: Funktion:
_ » D I/
Veelg typen af test og overvagningsfunktion for 100%( [0 D .
* 0
at kontrollere tilslutningen til bremsemod- 10000 %! | parameter 2-16 AC-bremse maks. strom
standen, eller om der er en bremsemodstand til har ingen effekt, nar
stede. Derefter vises en advarsel eller alarm i parameter 1-10 Motorkonstruktion = [1]
tilfeelde af en fejl. Bremsemodstandens afbrydel- PM,ikke-udpr.SPM.
sesfunktion testes under opstart. Bremse-IGBT-
testen udferes imidlertid, nar der ikke bremses. Indtast den maksimalt tilladelige strem ved
En advarsel eller et trip afbryder bremsefunk- brug af AC-bremse for at undga overop-
tionen. hedning af motorviklingerne. AC-
Testraekkefolgen er: bremsefunktionen er kun tilgeengelig i Flux
1. Mal DC-link-rippelstrammens amplitude mode.
i 300 ms uden bremsning.
. L . 2-17 Overspaendingsstyring
2. Mal DC-link-rippelstremmens amplitude
i 300 ms, mens bremsen er aktiveret. Option: Funktion:
3. Hvis DC-link-rippelstrammens amplitude (o1 Deaktiveret Ingen OVC krevet.
under bremsning er lavere end DC-link- [2] * Aktiveret Aktiverer OVC.
rippelstrammens amplitude for
bremsning +1 %, mislykkes bremsekon-
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3.5 Parametre 3-** Reference/ramper . 2
-03— 2
(=3
o
3.5.1 3-0* Referencegraenser g
3-02 Minimumreference
Range: Funktion:
Size [-999999.999 - Indtast minimumveaerdien for
related* | par. 3-03 fiernreferencen. Min. reference-
ReferenceFeed- vaerdien og apparatet matcher det P3-02
backUnit] konfigurationsvalg, der er
foretaget i parameter 1-00 Konfigu-
rationstilstand og
parameter 20-12 Reference-/
feedbackenhed
3-03 Maksimumreference
Range: Funktion: P3-10
Size [ par. 3-02 - Indtast den maksimale acceptable 0
related* | 999999.999 vaerdi for flernreferencen. Illustration 3.13 Preset-reference
ReferenceFeed- Maksimumreferencevzerdien og
backUnit] apparatet matcher det konfigurati-
onsvalg, der er foretaget i 130BA149.10
parameter 1-00 Konfigurations-
tilstand og
parameter 20-12 Reference-/ 12 (+24V)
ez Preset 76543210
._/— - = - i
3-04 Referencefunktion 10101010 29 [P 5-13=Preset-ref. bit 0]
Option: Funktion: ¢ 11001100 —@32 [P 5-14=Preset-ref. bit 1]
[0] * | Sum Opsummerer bade eksterne og preset-referen-
cekilder. L————11110000 33 [P 5-15=Preset-ref, bit 2]
[1] | Ekstern/ Anvend enten preset- eller ekstern referen-
Preset cekilde.
Skift mellem ekstern og preset via en X .
o Illustration 3.14 Preset-reference diagram
kommando eller en digital indgang.

3.5.2 3-1* Referencer

Veelg preset-reference(r). Veelg Preset-ref. bit 0/1/2 [16], [17]
eller [18] for de tilsvarende digitale indgange i parameter-
gruppe 5-1* Digitale indgange.

3-10 Preset-reference

Array [8]

Range: Funktion:

0 %*| [-100 - | Indtast op til otte forskellige preset-referencer (0-
100 %] | 7) i denne parameter ved hjzelp af array-program-

mering. Preset-referencen angives som en
procentdel af veerdien Refmaks

(parameter 3-03 Maksimumreference). Ved brug af
preset-referencer skal Preset-ref. bit 0/1/2 [16], [17]
eller [18] veelges for de tilsvarende digitale
indgange i parametergruppe 5-1* Digitale
indgange.

3-11 Jog-hastighed [Hz]

Range: Funktion:
Size [0 - par. | Ved jog-hastighed forstas en fast
related* 4-14 HZ] udgangshastighed, som frekvensom-

formeren kerer med, nar jog-funktionen
aktiveres.

Se ogsa parameter 3-19 Jog-hastighed
[O/MIN] og parameter 3-80 Jog-rampetid.
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3-13 Referencested 7 2
~
Option: Funktion: g
P o z
Veelg det referencested, der skal aktiveres. x ‘ ]
[0] | Keedet til Anvend lokal reference i Hand mode, og | X \
* hand / auto fiernreference i Auto mode. | \
[1] | Fjernbetjent Anvend flernreference i bade Hand mode ! !
og Auto mode. | : v
\
[2] | Lokal Anvend lokal reference i bade Hand mode 2100 0 * 100 %

og Auto mode. P3-14

BEM/ERK Illustration 3.16 Faktisk reference

Nar den er indstillet til [2] Lokal, vil
frekvensomformeren starte igen med

denne indstilling efter en nedlukning. 3-15 Reference 1-kilde

Option: Funktion:
[3] |Linked to H/A |Veelg denne for at aktivere FFACC-faktoren i b FRK
MCO parameter 32-66 Acceleration Feed-Forward. Denne parameter kan ikke justeres,
Ved at aktivere FFACC reduceres rystelser, mens motoren kgrer.

og overgangen fra bevaegelsesstyreenheden
til styrekortet i frekvensomformeren sker

Veelg den referenceindgang, der skal

hurtigere. Dette medferer hurtigere ) .
benyttes til det forste referencesignal:

svartider for dynamiske applikationer og
positionsstyring. Se VLT® Motion Control ¢ Parameter 3-15 Reference 1-kilde.
MCO 305 Betjeningsvejledning for flere . Parameter 3-16 Reference 2-kilde.

DelyEmiing e @ . Parameter 3-17 Reference 3-kilde.

3-14 Preset relativ reference Definér op til tre forskellige reference-

signaler. Summen af disse
Range: Funktion: o

referencesignaler definerer den faktiske

0% | [-100 | Den faktiske reference, X, forages eller mindskes ety

* - med procentdelen Y, der er indstillet i

100 %] | parameter 3-14 Preset relativ reference. Dette 0] Ingen funktion

resulterer i den faktiske reference Z. Den faktiske (1] * | Analog indgang
reference (X) er summen af de indgange, der er 53
valgt i: [2] | Analog indgang
54
. Parameter 3-15 Reference 1-kilde.
[71 [ Pulsindgang 29
. Parameter 3-16 Reference 2-kilde. 8] | Pulsindgang 33
. Parameter 3-17 Reference 3-kilde. [20] | Digitalt pot.-

. Parameter 8-02 Styrekilde. meter

[21] | Analog indgang
X30/11
[22] | Analog indgang
Relativ 2  Resulterende X30/12

X Z=X+X*Y/100 P faktisk
—> reference

)

[23] | Analog indg.
X42/1

[24] | Analog indg.
X42/3

[25] | Analog indg.
X42/5

[29] | Analog indg.
X48/2

[30] [ Udv. lukket
slgjfe 1

[31] | Udv. lukket
slgjfe 2

130BA059.12

Illustration 3.15 Preset relativ reference
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3-15 Reference 1-kilde

3-16 Reference 2-kilde

indgangssignal, der er defineret i option
[42] Ref kilde bit 0 som en af de digitale
indgange. Se parametergruppe 5-1*
Digitale indgange, option [42] Ref source
bit 0 for flere oplysninger.

Option: Funktion: Option: Funktion:

[32] | Udv. lukket [35] | Digital input Frekvensomformeren veelger AI53 eller
slgjfe 3 select Al54 som referencekilde baseret pa det

[35] | Digital input Frekvensomformeren vzelger Al53 eller indgangssignal, der er defineret i option
select Al54 som referencekilde baseret pa det [42] Ref kilde bit 0 som en af de digitale

indgange. Se parametergruppe 5-1*
Digitale indgange, option [42] Ref source
bit 0 for flere oplysninger.

3-17 Reference 3-kilde

Option: Funktion:
Option: Funktion: Denne parameter kan ikke justeres,
Mm mens motoren korer.
Denne parameter kan ikke justeres,
mens motoren korer. Valg den referenceindgang, der skal
benyttes til det tredje referencesignal:
Veelg den referenceindgang, der skal e Parameter 3-15 Reference 1-kilde.
benyttes til det andet referencesignal:
. Parameter 3-16 Reference 2-kilde.
. Parameter 3-15 Reference 1-kilde.
. Parameter 3-17 Reference 3-kilde.
. Parameter 3-16 Reference 2-kilde.
Definér op til tre forskellige reference-
. Parameter 3-17 Reference 3-kilde. signaler. Summen af disse
Definér op til tre forskellige reference- referencesignaler definerer den faktiske
signaler. Summen af disse reference.
referencesignaler definerer den faktiske [0] * | Ingen funktion
B, [1] | Analog indgang
[0] * [ Ingen funktion 53
[1]1 | Analog indgang [2] | Analog indgang
53 54
[2] |Analog indgang [7]1 | Pulsindgang 29
54 [8] [ Pulsindgang 33
[71 [ Pulsindgang 29 [20] | Digitalt pot.-
[8] [ Pulsindgang 33 meter
[20] | Digitalt pot.- [21] | Analog indgang
meter X30/11
[21] | Analog indgang [22] [ Analog indgang
X30/11 X30/12
[22] [ Analog indgang [23] [ Analog indg.
X30/12 X42/1
[23] | Analog indg. [24] | Analog indg.
X42/1 X42/3
[24] | Analog indg. [25] | Analog indg.
X42/3 X42/5
[25] | Analog indg. [29] | Analog indg.
X42/5 X48/2
[29] | Analog indg. [30] | Udv. lukket
X48/2 slgjfe 1
[30] | Udv. lukket [31] | Udv. lukket
slgjfe 1 slgjfe 2
[31] | Udv. lukket [32] | Udv. lukket
slpjfe 2 slgjfe 3
[32] | Udv. lukket
slojfe 3
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3-17 Reference 3-kilde

3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid

indgangssignal, der er defineret i option
[42] Ref kilde bit 0 som en af de digitale
indgange. Se parametergruppe 5-1*
Digitale indgange, option [42] Ref source
bit 0 for flere oplysninger.

3-19 Jog-hastighed [O/MIN]

Range: Funktion:
Size [0 - Indtast en veerdi for jog-hastighed njog,
related* | par. 4-13 | som er en fast udgangshastighed.

RPM] Frekvensomformeren karer med denne
hastighed, nar jog-funktionen aktiveres.
Maksimumgraensen er defineret i
parameter 4-13 Motorhastighed, haj graense
[O/MIN].

Se ogsa parameter 3-11 Jog-hastighed [Hz]
og parameter 3-80 Jog-rampetid.

3.5.3 3-4* Rampe 1

Konfigurér rampetiderne for hver af de to ramper (parame-
tergruppe 3-4* Rampe 1 og parametergruppe 3-5* Rampe
2).

RPM 4 130BA169.11
P 4-13
Haj
greense
Referencer— — —3— - L -
P 1-25 ,/]| !
Motor- | R
hastighed | [
P4-11 I ||
Lav 11 -
granse 1| | |
|| |1
[ |l
[ |
[ ! | { >
| L T (.
[P 3-+1 [l | lp3-%2 |Tid
IRampe ), || | |Rampe (X),
op-tid (acc.) | | | |ned-tid (dec.)I
=<—tacc —» b— tdec —B

Illustration 3.17 Rampe 1

3-41 Rampe 1, rampe-op-tid

Range: Funktion:

Size [0.10 - | Indtast rampe op-tiden, dvs. accelerati-
3600 s] [onstiden fra 0 O/MIN-
parameter 1-25 Nominel motorhastighed.

related*

Veelg en rampe op-tid, séledes at udgangs-
strommen ikke overstiger stremgraensen i
parameter 4-18 Stromgraense under
rampning. Se rampe ned-tid i

parameter 3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid.

tacc x nnom [par.1 - 25]

par.3-41= W—[s}

Option: Funktion: Range: Funktion:
[35] | Digital input Frekvensomformeren veelger AI53 eller Size [0.10 | Indtast rampe ned-tiden, dvs. decelerati-
select Al54 som referencekilde baseret pa det related* |- 3600 | onstiden fra parameter 1-25 Nominel

s] motorhastighed-0 O/MIN. Veelg en rampe
ned-tid, saledes at der ikke opstar
overspaending i vekselretteren pa grund af
regenerativ motordrift. Rampe ned-tiden ber
0gsa veere lang nok til at forhindre, at den
genererede strgm overstiger den
stromgraense, der er indstillet i

parameter 4-18 Stremgraense. Se rampe op-tid
i parameter 3-41 Rampe 1, rampe-op-tid.

tdec x nnom [par.1 - 25]

par.3-42 = ref [0/MIN] [s]

3.5.4 3-5* Rampe 2

Ved valg af rampeparametre, se parametergruppe 3-4*
Rampe 1.

3-51 Rampe 2, rampe-op-tid

Range: Funktion:

Size [0.10 - | Indtast rampe op-tiden, dvs. accelerati-
related* [ 3600 s] [ onstiden fra 0 O/MIN-

parameter 1-25 Nominel motorhastighed.
Veelg en rampe op-tid, séledes at udgangs-
stremmen ikke overstiger stramgraensen i
parameter 4-18 Stromgraense under
rampning. Se rampe ned-tid i

parameter 3-52 Rampe 2, rampe-ned-tid.

L W=7
par. 351 = acc x nnom |par ] [s]

ref [omdr./min.]

3-52 Rampe 2, rampe-ned-tid

Range: Funktion:

Size [0.10 |Indtast rampe ned-tiden, dvs. decelerati-
related* |- 3600
s] motorhastighed-0 O/MIN. Veelg en rampe

onstiden fra parameter 1-25 Nominel

ned-tid, saledes at der ikke opstar
overspanding i vekselretteren pa grund af
regenerativ motordrift, og sa den genererede
strom ikke overstiger den stremgraense, der
er indstillet i parameter 4-18 Stremgraense. Se
rampe op-tid i parameter 3-51 Rampe 2,
rampe-op-tid.

tdec x nnom [par. 1-25]

pEr =B = ref [omdr./min. Ls]
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3.5.5 3-8* Andre ramper Hastighed °
&
=

. o
3-80 Jog-rampetid m;tfrhasughed - = - — = 2
Range: Funktion: ';:;";Z',
Size [0.1 - | Indtast jog-rampetiden, dvs. accelerations-/ )
Motorhastighed| - / — . .
related* [ 3600 | decelerationstiden mellem 0 O/MIN og den Lav
s] nominelle motorhastighed (nwn) (indstillet i 'F;‘ad:::"de Endelig
parameter 1-25 Nominel motorhastighed). Sorg Rampe
for, at den resulterende udgangsstrem, der er Tid
kraevet for den givne jog-rampetid, ikke lllustration 3.19 Indledende og endelig rampetid
overstiger strgmgraensen i
parameter 4-18 Stramgreense. Jog-rampetiden
starter ved aktivering af et jog-signal via 3-85 Check Valve Ramp Time
betjeningspanelet, en valgt digital indgang "
. o Range: Funktion:
eller den serielle kommunikationsport.
0s*| [0- |For at beskytte kugleventilen i en stopsituation er
prs 3=E0= 60 s] [ det muligt at anvende stoprampen som en langsom
tjog x nnom [par.1-25
m%]ﬂ‘] rampning fra parameter 4-11 Motorhastighed, lav
° greense [O/MIN] eller parameter 4-12 Motorhastighed,
o/min § lav graense [Hz] til sluthastighed for stoprampen, som
% er indstillet af brugeren i parameter 3-86 Check Valve
P 4-13 o/min 8 Ramp End Speed [RPM] eller parameter 3-87 Check
hejgreense | — ~— — — — — T T T T T Valve Ramp End Speed [HZ]. Hvis
P 1-25 parameter 3-85 Check Valve Ramp Time er en anden
motorhastighed | | veerdi end 0 sek, effektueres stoprampetiden og
P3-19 | | | o anvendes til at rampe hastigheden ned fra Motorha-
jog-hastighed / | | \ stighed, lav graense, til sluthastighed for stoprampe i
P4-11 o/mini— — 1 - T — - —— - - parameter 3-86 Check Valve Ramp End Speed [RPM]
|
av greense | Yog \ \ Yoy | eller parameter 3-87 Check Valve Ramp End Speed
| P3-80 \ | P380 | [HZ]. Se lllustration 3.20.
| Rampe | | Rampe |
op-tid ned-tid
J | | | Hastighed 3
Illustration 3.18 Jog-rampetid g
Motorhastighed 2
Hot | - =
Normal
3-84 Indledende rampetid , Rampe
Motorhastighed I 2
Range: Funktion: Lav )
Kontraventl
0s*| [0- |Angiv den indledende rampe op-tid fra ingen Sluthastighed
60 s] [ hastighed til Motorhastighed, lav graense,

parameter 4-11 Motorhastighed, lav graense [O/MIN] Tid
eller parameter 4-12 Motorhastighed, lav graense [Hz]. lllustration 3.20 Stoprampe
Dykpumper til dybe brgnde kan blive beskadiget

ved at kere under minimal hastighed. Det anbefales

at anvende en fast rampetid, der ligger under den 3-86 Check Valve Ramp End Speed [RPM]

Range: Funktion:

Indstil hastigheden i [O/MIN] under
Motorhastighed, lav greense, i de

minimale pumpehastighed. Denne parameter kan
anvendes som en fast rampehastighed fra ingen

Size related*| [0 - par.

4-11 RPM]

hastighed til Motorhastighed, lav graense. Se
Hlustration 3.79.

tilfelde, hvor kontraventilen skal

lukke, og kontraventilen ikke
leengere er aktiv. Se lllustration 3.20.

3-87 Check Valve Ramp End Speed [HZ]

Range: Funktion:
Size related*| [0 - par. Indstil hastigheden i [Hz] under
4-12 Hz] Motorhastighed, lav greense, i de
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3-87 Check Valve Ramp End Speed [HZ]

Range: Funktion:

3-92 Effektretablering

Option: Funktion:

tilfelde, hvor stoprampen ikke
laengere er aktiv. Se lllustration 3.20.

[1] | Aktiv Gendanner den seneste digitale potentiometer-

reference ved opstart.

3-88 Endelig rampetid

3-93 Maksimumgraense

lav graense [O/MIN] eller parameter 4-12 Motorha-
stighed, lav greense [Hz] til ingen hastighed.
Dykpumper til dybe brende kan blive beskadiget
ved at kere under minimal hastighed. Det anbefales
at anvende en fast rampetid, der ligger under den
minimale pumpehastighed. Denne parameter kan
anvendes som en fast rampehastighed fra
parameter 4-11 Motorhastighed, lav graense [O/MIN]
eller parameter 4-12 Motorhastighed, lav graense [Hz]
til ingen hastighed. Se lllustration 3.19.

3.5.6 3-9* Digitalt pot.-meter

Anvend den digitale potentiometerfunktion til at ege eller
reducere den faktiske reference ved at justere opseetningen
af de digitale indgange med funktionerne Forgg, Reducer
eller Ryd. For at aktivere funktionen skal mindst én digital
indgang indstilles til Forag eller Reducer.

3-90 Trinstorrelse

Range: Funktion:

0.10 [0.01 -
%* 200 %]

Indtast den trinvise storrelse, der kraeves ved
foreg/reducer, som en procentdel af den
synkrone motorhastighed, ns. Hvis forag/
reducer aktiveres, forgges eller reduceres den
resulterende reference med den veerdi, der er
indstillet i denne parameter.

3-91 Rampetid
Range: Funktion:
1 [0 -
s | 3600 s] | af referencen fra 0 -100 % af den specificerede

Indtast rampetiden, dvs. tidsintervallet for justering

digitale potentiometerfunktion (Forgg, Reducer eller
Ryd).

Hvis foreg/reducer er aktiveret i leengere tid end den
rampeforsinkelsesperiode, der er angivet i

parameter 3-95 Rampeforsinkelse, rampes den faktiske
reference op/ned iht. denne rampetid. Rampetiden
er defineret som den tid, det tager at justere
referencen trinvis, som angivet i

parameter 3-90 Trinsterrelse

3-92 Effektretablering

Option: Funktion:

Range: Funktion: Range: Funktion:
0s*| [0- |Angivden endelige rampetid, der skal anvendes, nar 100 %* | [-200 - Indstil den maksimale tilladte veerdi for
60 s] | der rampes ned fra parameter 4-11 Motorhastighed, 200 %] den resulterende reference. Dette

[0] * | Ikke aktiv | Nulstiller den digitale potentiometerreference til
0 % efter opstart.

anbefales, hvis det digitale potentiometer
anvendes til finjustering af den
resulterende reference.

3-94 Minimumgreense

Range: Funktion:
0 %* | [-200 - Indstil den mindste tilladte veerdi for den
200 %] resulterende reference. Dette anbefales, hvis

det digitale potentiometer anvendes til
finjustering af den resulterende reference.

3-95 Rampeforsinkelse

Range: Funktion:

Size [0 - | Indtast den nedvendige forsinkelse fra

related* 0] aktivering af den digitale potentiometer-
funktion, indtil frekvensomformeren begynder
at rampe referencen. Referencen begynder at
rampe med en forsinkelse pa 0 ms, sa snart
foreg/reducer aktiveres. Se ogsa
parameter 3-91 Rampetid.

Hastighed 130BA158.11

A

j——— P3-95 ——»

\j

Tid (s)
Forog
Illustration 3.21 Rampe forsinkelse, eksempel 1
Hastighed 1308A158.11
A
|
+——— P 3-95 ——»
Tid (s)
Reducer- —_—
Forgg %

Illustration 3.22 Rampe forsinkelse, eksempel 2
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3.6 Parametre 4-** Graenser/Advarsler 4-13 Motorhastighed, hgj graense [O/MIN]

Range: Funktion:
Size [0 - > FRK
3.6.1 4-1* Motorgraenser ateds 60000 | =
late Eventuelle aendringer i
RPM] i . .
Definerer motorens moment-, strem- og hastighedsgraense, (PRI A Moto:;hastlghec.l, hﬂf]
. N greense [O/MIN] nulstiller veerdien i
samt frekvensomformerens reaktion, ndr disse graenser . .
. parameter 4-53 Advarsel, hastighed hgj
overskrides. ) ) ] 7
- til den veerdi, som er indstillet i
En greense kan generere en meddelelse i displayet. En . .
0l - parameter 4-13 Motorhastighed, hoj
advarsel vil altid generere en meddelelse i displayet eller e
pa fieldbussen. En overvagningsfunktion kan aktivere en GGl I
advarsel eller et trip, hvorefter frekvensomformeren vil
stoppe og generere en alarmmeddelelse. BEMZARK!
4-10 Motorhastighedsretning !)en maksu.nale udgangsfrekvens ma
: ; ikke overstige 10 % af vekselretterens
Option: Funktion: switchfrekvens
Veelger den kraevede motorhastighedsretning. (parameter 14-01 Koblingsfrekvens).
Nér parameter 1-00 Konfigurationstilstand er
indstillet til 3] %ukket slojfe, aendr.es parame- Indtast den gvre graense for motorhastighed
terst.andarden el Med. It be.gge i O/MIN. Motorhastighedens gvre greense
retnlngerovaelges, i Ui e L e kan indstilles, sa den svarer til producentens
vl o) LR maksimale nominelle motor. Den gvre
[0] * | Med uret motorhastighedsgraense skal overstige
[2] |Begge indstillingen i parameter 4-11 Motorhastighed,
retninger lav graense [O/MIN]. Parameternavnet vises
som enten parameter 4-11 Motorhastighed,
4-11 Motorhastighed, lav greense [O/MIN] lav greense [O/MIN] eller
Range: Funktion: parameter 4-12 Motorhastighed, lav greense
Size [0 - par. | Indtast den nedre graense for motorha- [Hz], afheengigt af:
related* 4-13 stigheden. Motorhastighedens nedre . Indstillingerne af andre parametre i
RPM] greense kan indstilles, sa den svarer til den hovedmenuen.
minimummotorhastighed, der anbefales af _ - .
. Fabriksindstillinger baseret pa
producenten. Den nedre graense for N
. an L . geografisk omrade.
motorhastighed ma ikke overstige indstil-

e oo
4-14 Motorhastighed, h reense [Hz
haj graense [O/MIN]. 9 %) 9 [hiz]

Range: Funktion:
4-12 Motorhastighed, lav graense [Hz] Size [.1- |Indtast den gvre graense for motorha-
Range: Funktion: related* par. stighed i Hz. Parameter 4-14 Motorhastighed,
Size [0- TielEE e medhe GEaes B [TEiE e 4-19 Hz] | hej greense [Hz] kan indstilles, sa den svarer
til d t befaled ksimal
related* par. 4-14 | stigheden i Hz. Den nedre graense for I ;:rohucte:'nher: :‘ te ahe f r:adm:'wf\ €
motorhastighed. Motorhastighed,
Hz] motorhastighed kan indstilles, sa den 9 9 o)

graense, skal overstige veerdien i

svarer til motorakslens mindste udgangs- .
parameter 4-12 Motorhastighed, lav grense

frekvens. Hastighedens nedre greense ma . .
. L - X [Hz]. Udgangsfrekvensen ma ikke overstige
ikke overstige indstillingen i

parameter 4-14 Motorhastighed, haj graense

[Hz].

10 % af switchfrekvensen
(parameter 14-01 Koblingsfrekvens).
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4-16 Momentgraense for motordrift 4-19 Maks. udgangsfrekvens

nominelle motorhastighed, der er indstillet i
parameter 1-25 Nominel motorhastighed. For
at beskytte motoren imod at na stilstands-
momentet er fabriksindstillingen 1,1 x
nominelt motormoment (beregnet veerdi).
Se parameter 14-25 Trip-forsinkelse ved
momenegreense for flere oplysninger.

Hvis en indstilling i parameter 1-00 Konfigu-
rationstilstand til

parameter 1-28 Motoromlgbskontrol andres,
nulstilles parameter 4-16 Momentgraense for
motordrift ikke automatisk til fabriksindstil-

lingen.

4-17 Momentgraense for generatordrift

hastighedsomradet op til og inklusiv den
nominelle motorhastighed

(parameter 1-25 Nominel motorhastighed). Se
parameter 14-25 Trip-forsinkelse ved momene-
graense for yderligere oplysninger.

Hvis en indstilling i parameter 1-00 Konfigurati-
onstilstand til

parameter 1-28 Motoromlgbskontrol sendres,
nulstilles parameter 4-17 Momentgraense for

Range: Funktion: Range: Funktion:

Size [O- Indtast maksimummomentgraensen for Size [1-11> T RK

related* | 1000.0 motordrift. Momentgraensen er aktiv i related* | 590 Denne parameter kan ikke justeres,
%] hastighedsomradet op til og inklusiv den Hz] mensimotorenikerer:

BEM/ERK!

Nar parameter 1-10 Motorkonstruktion er
indstillet til [1] PM,ikke-udprg.SPM,
begraenses maksimumveerdien til 300 Hz.

Indtast maks. udgangsfrekvensveerdien.
Parameter 4-19 Maks. udgangsfrekvens szetter en
ovre greense for udgangsfrekvens for frekvens-
omformeren af hensyn til sikkerheden i
applikationer, hvor utilsigtet overhastighed skal
undgas. Denne gvre graense gzelder for alle
konfigurationer og er uafhaengig af indstil-
lingen i parameter 1-00 Konfigurationstilstand.

Range: Funktion:
100 [O- Indtast maksimummomentgraensen for 3.6.2 4-5%* Just.- advarsler
%* 1000.0 %] | generatordrift. Momentgraensen er aktiv i

Definerer de justerbare advarselsgraenser for strem,
hastighed, reference og feedback.

BEMARK!

lkke synlige i displayet, kun i MCT 10-
opsaetningssoftware.

4-50 Advarsel, strem lav

generatordrift ikke automatisk til fabriksindstil- Range: Funktion:
ingen: 0 [0 - | Advarsler vises i displayet, programmeret udgang
S N
4-51 A] Jmoter e
Range: Funktion: i
Size [1.0 - [Indtast stramgraensen for motor- og genera- o'y i % i
related* | 1000.0 | tordrift. For at beskytte motoren imod at na o 5 i "_3_ %"r"' .
%] stilstandsmomentet er fabriksindstillingen 1,1 + ‘ OMRA%T%’
X nominelt motormoment (beregnet veerdi). Py J: ___3_%__5____ _
Hvis en indstilling i parameter 1-00 Konfigura- i % i Mimeteg [O/MIN;
tionstilstand til parameter 1-26 Kont. nominelt oo W o ety
motormoment andres, nulstilles lllustration 3.23 Lav stremgraense
parameter 4-18 Stremgreense ikke automatisk
til fabriksindstillingen.
Indtast ILav -veerdien. Nar motorstremmen falder
under denne graense (ILav), viser displayet Strem
lav. Signaludgangene kan programmeres til at give
et statussignal pa klemme 27 eller 29 samt pa
releeudgang 01 eller 02. Se /llustration 3.23.
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4-51 Advarsel, stroam hgj

4-54 Advarsel, reference lav

Range: Funktion: Range: Funktion:
Size [ par. 4-50 [ Indtast Ihgs-veerdien. Nar -999999.999% | [-999999.999 - | Indtast den nedre reference-
related* - par. 16-37 | motorstremmen overstiger denne par. 4-55 ] greense. Nar den faktiske
Al greense (lHgy), viser displayet Strom hgj. reference er under denne
Signaludgangene kan programmeres til graense, viser displayet Refiav.
at give et statussignal pa klemme 27 Signaludgangene kan
eller 29 samt pa releeudgang 01 eller programmeres til at give et
02. Se lllustration 3.23. statussignal pa klemme 27 eller
29 samt pa releeudgang 01 eller
Range: Funktion:
0 RPM*| [0 - par. |Indtast veerdien niav. Nar motorhastigheden
4-53 RPM] | falder under denne graense (niav), viser Range: Funktion:
displayet Hastighed lav. Signaludgangene 999999.999*% | [par. 4-54 - Indtast den gvre referencegraense.
kan programmeres til at give et statussignal 999999.999 ] Nar den faktiske reference
pa klemme 27 eller 29 samt pa releeudgang overstiger denne graense, viser
01 eller 02. Programmér motorhastighedens displayet Ref;. Signaludgangene
nedre signalgraense, niay, inden for frekvens- kan programmeres til at give et
omformerens normale driftsomrade. Se statussignal pa klemme 27 eller
Illustration 3.23. 29 samt pa releeudgang 01 eller
02.
Size [par. |2 FRK Range: Funktion:
related* [4-52 - Eventuelle andringer i -999999.999 [-999999.999 - Indtast den nedre
par. parameter 4-13 Motorhastighed, hoj ReferenceFeed- par. 4-57 feedbackgraense. Nar
4-13 graense [O/MIN] nulstiller vzerdien i backUnit* ReferenceFeed- feedback falder under
RPMI | parameter 4-53 Advarsel, hastighed hoj backUnit] denne grzense, viser
til den samme vaerdi, som er indstillet i displayet Feedbiay. Signal-
parameter 4-13 Motorhastighed, hgj udgangene kan
graense [O/MIN]. programmeres til at give
Hvis der er behov for en anden veerdi i et statussignal pa
parameter 4-53 Advarsel, hastighed hgj, klemme 27 eller 29 samt
skal den indstilles efter programmering Pa releudgang 01 eller
af parameter 4-13 Motorhastighed, hgj s
graense [O/MIN].
Indtast nugs-veerdien. Nar motorhastigheden Range: Funktion:
overstiger denne graense (nwgy), viser 999999.999 [ par. 4-56 - Indtast den gvre
displayet Hastighed hgj. Signaludgangene kan ReferenceFeed- 999999.999 feedbackgraense. Nar
programmeres til at give et statussignal pa backUnit* ReferenceFeed- feedback overstiger
klemme 27 eller 29 samt pa releeudgang 01 backUnit] denne greense, viser
eller 02. Programmér motorhastighedens gvre displayet Feedbackko.
signalgraense, nHgy, inden for frekvensomfor- Signaludgangene kan
merens normale driftsomrade. Se programmeres til at give
Illustration 3.23. et statussignal pa
klemme 27 eller 29 samt
pa releeudgang 01 eller
02.
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4-58 Manglende motorfasefunktion

Option: Funktion:

: /EDI/

Denne parameter kan ikke justeres,
mens motoren korer.

Viser en alarm, hvis motorfase mangler.

4-63 Bypass-hastighed til [Hz]

[0] | Deaktiv. Der vises ikke en alarm, hvis der opstar en

manglende motorfase.

Array [4]
Range: Funktion:
Size related* [ [0 - par. Nogle systemer kreever, at visse
4-14 Hz] udgangsfrekvenser eller -hastigheder

undgas pa grund af resonanspro-
blemer i systemet. Angiv gvre
graenser for de hastigheder, der skal
undgas.

[11 |[Trip 100 ms | En alarm vises, hvis der opstar en manglende

motorfase.

[2] * | Trip 1000 ms

[5] | Motor Check

3.6.3 4-6* Hastighedsbypass

Nogle systemer kraever, at visse udgangsfrekvenser eller -
hastigheder undgas pa grund af resonansproblemer i
systemet. Der kan undgds maksimum fire frekvens- eller
hastighedsomrader.

4-60 Bypass-hastighed fra [O/MIN]

Array [4]

Range: Funktion:

Size related*| [0 - par. Nogle systemer kreaever, at visse
4-13 RPM] udgangsfrekvenser eller -

hastigheder undgas pa grund af
resonansproblemer i systemet.
Angiv nedre graenser for de
hastigheder, der skal undgas.

4-61 Bypass-hastighed fra [Hz]

Array [4]
Range: Funktion:
Size related* [ [0 - par. Nogle systemer kraever, at visse
4-14 Hz] udgangsfrekvenser eller -hastigheder

undgas pa grund af resonanspro-
blemer i systemet. Angiv nedre
graenser for de hastigheder, der skal
undgas.

4-62 Bypass-hastighed til [O/MIN]

Array [4]

Range: Funktion:

Size related* [ [0 - par. Nogle systemer kraever, at visse
4-13 RPM] udgangsfrekvenser eller -

hastigheder undgas pa grund af
resonansproblemer i systemet.
Angiv gvre grenser for de
hastigheder, der skal undgas.

3.6.4 Halvautomatisk opsaetning af bypass-
hastighed

Anvend den halvautomatiske opseetning af bypass-
hastighed til at lette programmeringen af de frekvenser,
der skal springes over pga. resonans i systemet.

Udfer felgende proces:

1. Stop motoren.

2. Veelg [1] Aktiv. i parameter 4-64 Halvaut. bypassop-
seetning..

3. Tryk pa [Hand On] pa LCP'et for at starte
segningen efter frekvensband, der forarsager
resonans. Motoren ramper op i henhold til
rampeindstillingerne.

4, Tryk pa [OK] pa LCP'et, ndr bandet forlades ved at
kere igennem et resonansband. Den aktuelle
frekvens gemmes som det forste element i
parameter 4-62 Bypass-hastighed til [O/MIN] eller
parameter 4-63 Bypass-hastighed til [Hz] (array).
Gentag denne procedure for hvert resonansband,
der er angivet ved rampe op (der kan maksimalt
justeres fire).

5. Nar maksimumhastigheden er opnaet, begynder
motoren automatisk at rampe ned. Gentag
ovenstaende procedure, nar hastigheden forlader
resonansbandene under deceleration. De aktuelle
frekvenser, der registreres, nar der trykkes pa
[OK], gemmes i parameter 4-60 Bypass-hastighed
fra [O/MIN] eller parameter 4-61 Bypass-hastighed
fra [Hz].

6. Tryk pa [OK], nar motoren er rampet ned til stop.
Parameter 4-64 Halvaut. bypassopsaetning. nulstiller
automatisk til Off. Frekvensomformeren forbliver i
Hand mode, indtil der trykkes pa [Off] eller [Auto
On] pa LCP'et.

Hvis frekvenserne for et bestemt resonansband ikke
registreres i den korrekte raekkefelge (frekvensveerdier, der
gemmes i Bypass-hastighed til, er hojere end dem i Bypass-
hastighed fra), eller hvis de ikke har det samme antal
registreringer for Bypass-hastighed fra og Bypass-hastighed
til, annulleres alle registreringer, og falgende meddelelse

MG200901
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vises: Samlede hastighedsomrdder overlapper eller er ikke
fuldstaendigt bestemt. Tryk pa [Cancel] for at annullere.

4-64 Halvaut. bypassopsatning.

Option: Funktion:

[0] * | Off Ingen funktion.

[1]1 | Aktiv. | Starter halvautomatisk bypassopsaetning og
fortsaetter den procedure, der er beskrevet i
kapitel 3.6.4 Halvautomatisk opseetning af bypass-
hastighed.
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3.7 Parametre 5-** Digital ind-/udgang

Parametergruppe til konfiguration af den digitale indgang
og udgang.

Optioner [120]-[138] er tilknyttet Kaskadestyreenhedens
funktionalitet. Se parametergruppe 25-** Kaskadestyreenhed
for flere oplysninger.

Digital indgangs- Option Klemme
3.7.1 5-0* Digital 1/0O-tilstand funktion
Ingen funktion [0] 19, 29, 32, 33
Parametre til konfigurering af indgangen og udgangen via Nulstil [11 Alle
NPN og PNP. Frilgb inverteret [2] 27
o e T
" " DC-bremse inv. [5] Alle
Option: Funktion: -
Stop inverteret [6] Alle
m Ekstern spaerring [7] Alle
Denne parameter kan ikke justeres, Start (8] Alle
mens motoren korer. Pulsstart 9] Alle
Reversering [10] Alle
De digitale indgange og programmerede Start reverseret [11] Alle
digitale udgange kan forprogrammeres til Jog [14] Alle
brug i enten PNP- eller NPN-systemer. Preset-reference til [15] Alle
[0] * | PNP - aktiv | Handling ved positive retningspulser (0). Preset-ref. bit 0 [16] Alle
ved 24 V PNP-systemer traekkes ned til GND. Preset-ref. bit 1 [17] Alle
[11 | NPN - aktiv [ Handling ved negative retningspulser (1). Preset-ref. bit 2 18] Alle
ved 0 V NPN-systemer traekkes op til +24 V internt i Fastfrys reference (9] Alle
frekvensomformeren. Fastfrys udgang [20] Alle
Hastighed op [21] Alle
Option: Funktion: Opseetning, veelg bit 0 [23] Alle
A /=D I/ Opseetning, veelg 1 [24] Alle
- Pulsindgang [32] 29, 33
Denne parameter kan ikke justeres, mens Rampebit 0 4] Al
motoren korer. —
Netfejl, inverteret [36] Alle
Ref source bit 0 [42] Alle
[0] * | Indgang | Definerer klemme 27 som en digital indgang. Hand/Auto Start 511 Alle
[11 [Udgang | Definerer klemme 27 som en digital udgang. Startbeting. [52] Alle
Hand-start [53] Alle
Aatosar 5[t
Option: Funktion: DigiPot-forggelse [55] Alle
BEMAERK! DigiPot-reduktion [56] Alle
Denne parameter kan ikke justeres, mens DigiPot-ryd 571 Alle
motoren karer. Teeller A (op) [60] 29, 33
Teeller A (ned) [61] 29, 33
[0] * | Indgang | Definerer klemme 29 som en digital indgang. Nulstil taeller A [62] Alle
Teeller B (op) [63] 29, 33
[11 [Udgang | Definerer klemme 29 som en digital udgang. Taeller B (ned) 164] 29,33
Nulstil teeller B [65] Alle
3.7.2 5-1* Digitale indgange Sleep mode [e6] Alle
Nulstil vedligeh.ord [78] Alle
Parametre til konfiguration af indgangsfunktionerne for PTCkort 1 180] Alle
indgangsklemmerne. Latched pump derag [85] Alle
De digitale indgange kan bruges til at veelge forskellige Styrepumpestart [120] Alle
funktioner i frekvensomformeren. Alle digitale indgange Styrepumpealternering [121 Alle
kan indstilles til felgende funktioner: Pumpe 1-speerring [130] Alle
Pumpe 2-spzerring [131] Alle
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Digital indgangs- Option Klemme BE /ERK.

funktion Nar frekvensomformeren har ndet
Pumpe 3-spaerring [132] Alle momentgraensen og har modtaget en

Tabel 3.8 Funktioner til digitale indgange

Alle betyder klemme 18, 19, 27, 29, 32, X30/2, X30/3 og
X30/4.
X30/X er klemmerne p& VLT® Universal I/0 MCB 101.

Funktioner, som kun gzelder for en enkelt digital indgang,
er angivet i den tilknyttede parameter.

Alle digitale indgange kan programmeres til disse

stopkommando, er det ikke sikkert,
at den standser af sig selv.
Konfigurér en digital udgang med
[27] Mom.-graense & stop, som skal
sluttes til en digital indgang, der er
konfigureret til frilob, for at sikre, at
frekvensomformeren standser.

funktioner:
[0] [Ingen funktion |Ingen reaktion pa signaler, der sendes til
klemmen.
[11 | Nulstil Nulstiller frekvensomformeren efter en trip/
alarm. lkke alle alarmer kan nulstilles.
[2] | Frilgb Lader motoren rotere i frilgb. Logisk 0 =
inverteret frilgbsstop.

(Standard, digital indgang 27): Frilgbsstop,
inverteret indgangssignal (NL).

Frilob og reset
inv.

Nulstilling og frilebsstop inverteret indgang
(NL).

[7]

Ekstern sikring

Samme funktion som Frilgbsstop inverteret,
men Ekstern sikring genererer alarmmedde-
lelsen ekstern fejl i displayet, nar klemmen,
der er programmeret til Frilob inverteret, er
logisk 0. Alarmmeddelelsen er ogsa aktiv
via de digitale udgange samt releeud-
gangene, hvis de er programmeret til
Ekstern sikring. Alarmen kan nulstilles ved
hjeelp af en digital indgang eller [Reset]-
tasten, hvis arsagerne til Ekstern sikring er
afhjulpet. Der kan programmeres en
forsinkelse i parameter 22-00 Ekst. speerrefor-
sinkelse. Nar der er péfert et signal pa
indgangen, forsinkes reaktionen med den
tid, der er indstillet parameter 22-00 Ekst.
speerreforsinkelse.

(NL).

Standser motoren ved at pafere den en
DC-strom i en bestemt periode. Se
parameter 2-01 DC-bremsestrem til
parameter 2-03 DC-bremseindkoblingshast.
[omdr./min.]. Funktionen er kun aktiv, nar
veerdien i parameter 2-02 DC-bremseholdetid
er forskellig fra 0. Logisk 0 = DC-bremse.
Denne mulighed kan ikke anvendes, nar
parameter 1-10 Motorkonstruktion er
indstillet til [1] PM,ikke-udpr.SPM.

Lader motoren kgre i frileb og nulstiller [8] | Start Veelg en startveerdi til en start/stop-
frekvensomformeren. Logisk 0 = frilabsstop kommando. 1 = start, 0 = stop.
og nulstilling. (Standard, digital indgang 18):

[5] | DC-bremse inv. | Inverteret indgangssignal til DC-bremsning [9] | Pulsstart Motoren starter, hvis den paferes en puls i

minimum 2 ms. Motoren standser, hvis
inverteret stop aktiveres.

[10]

Reversering

Skifter rotationsretning pa motorakslen.
Veelg logisk 1 for at reversere. Reverserings-
signalet skifter kun rotationsretning. Det
aktiverer ikke startfunktionen. Veaelg begge
retninger i parameter 4-10 Motorhastigheds-
retning.

(Standard, digital indgang 19):

[11]

Start reverseret

Anvendes til start/stop og til reversering pa
den samme ledning. Signaler pa start er

[6] [ Stop inverteret | Funktionen Stop inverteret. Genererer en ikke tilladt samtidig.
stopfunktion, ndr den valgte klemme skifter [14] | Jog Anvendes til aktivering af jog-hastighed. Se
fra logisk niveau 1 til 0. Standsning parameter 3-11 Jog-hastighed [Hz].
gennemfgres i henhold til den valgte (Standard, digital indgang 29):
rampetid (parameter 3-42 Rampe 1, rampe- [15] | Preset- Anvendes til at skifte mellem ekstern
ned-tid og parameter 3-52 Rampe 2, rampe- reference til reference og preset-reference. Det
ned-tid). forudseettes, at [1] Ekstern/preset er valgt i
parameter 3-04 Referencefunktion. Logisk 0
= ekstern reference er aktiv; logisk 1 = en
af de otte preset-referencer er aktive.
[16] | Preset-ref. bit 0 | Muligger valget mellem en af de otte
preset-referencer i overensstemmelse med
Tabel 3.9.
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[17]

Preset-ref. bit 1

Muligger valget mellem en af de otte
preset-referencer i overensstemmelse med
Tabel 3.9.

[18]

Preset-ref. bit 2

Muligger valget mellem en af de otte
preset-referencer i overensstemmelse med
Tabel 3.9.

Hastighed op aktiveres i mindre end 400
ms., @ges den heraf resulterende reference
med 0,1 %. Hvis [21] Hastighed op aktiveres
i mere end 400 ms, rampes den
resulterende reference i henhold til rampe
1 i parameter 3-41 Rampe 1, rampe-op-tid.

[22] | Hastighed ned | Samme som [21] Hastighed op.
Preset-ref. bit 2 ! [23] | Opseetning, Velger en af de fire opsaetninger. Indstil
Preset-reference 0 0 veelg bit 0 parameter 0-10 Aktiv opsatning til
0 Multiopsaetn.
Preset-reference 0 0 1 [24] | Opsetning, Samme som [23] Opsaetning, veelg 0.
! veelg 1 (Standard, digital indgang 32):
Preset-reference 0 1 0 [32] | Pulsindgang Veelg [32] Pulsindgang, nar en pulssekvens
2 benyttes som reference eller feedback.
Preset-reference 0 1 1 Skalering udferes i parametergruppe 5-5*
3 Pulsindgang.
Preset-reference 1 0 0 [34] | Rampebit 0 Veelg, hvilken rampe der skal anvendes.
4 Logisk 0 veelger rampe 1, mens logisk 1
Preset-reference 1 0 1 veelger rampe 2.
5 [36] | Netfejl, Aktiverer parameter 14-10 Netfejl. Netfejl,
Preset-reference 1 1 0 inverteret inverteret er aktiv ved logisk 0.
6 [42] | Ref source bit [ En aktiv indgang i bit 0 vaelger Al54 som
Preset-reference 1 1 1 0 referencekilde (se parametergruppe 3-1*
7 Referencer, option [35] Digital indgang veelg).
. En inaktiv indgang veelger Al53.
Tabel 3.9 Preset-reference bit [51] | Hand/Auto- Veelger Hand eller Auto-start. Hgjt signal
start vaelger kun Auto on. Lavt signal vaelger kun
[19] | Fastfrys Fastfryser den aktuelle reference. Den -
reference fastfrosne reference er nu udgangspunkt/ - - -
e e [52] | Startbeting. Den mdgangsklemme, hvortil [52]
rEiaT ) e e Faryies, (i Startbeting. er programmeret, skal vaere
. X logisk 1, inden en startkommando kan
Hastighed op/ned anvendes, felger hastig-
. . accepteres. Startbetingelserne har en logisk
hedszendringen altid rampe 2 i ;
e ) [ Do e OG-funktion knyttet til klemmen, der er
. programmeret til [8] Start, [14] Jog eller [20]
parameter 3-52 Rampe 2, rampe-ned-tid) i
omradet 0-parameter 3-03 Maksimumre- Fastfrys udgang. Dette betyder, at begge
ference. betingelser skal vaere opfyldt, for motoren
- kan startes. Hvis [52] Startbeting.
[20] | Fastfrys Fastfryser den aktuelle motorfrekvens (i Hz). programmeres pé flere Klemmer, skal
udgang Den fastfrosne motorfrekvens er nu startbetingelserne kun vaere logisk 1 pé en
udgangspunkt/betingelse for, at Hastighed af Klemmerne, for at funktionen kan
op og Hastighed ned kan benyttes. Hvis
HZstiZhed o?)/ned anvendes, f;llger hastig- udferes. Det digitale udgangssignal til
hedszendringen altid rampe 2 kerselsanmodningen ([8] Start, [14] Jog eller
. [20] Fastfrys udgang), der er programmeret i
(parameter 3-51 Rampe 2, rampe-op-tid og parametergruppe 5-3* Digitale udgange
paraometer 3-52 Rampe 2, rampe-ned-tid) i eller parametergruppe 5-4* Relaeer, pavirkes
omradet O-parameter 1-23 Motorfrekvens. ikke af [52] Startbeting.
BEM/ERK’ [53] | Hand-start Et pafert signal saetter frekvensomformeren
Hvis [20] Fastfrys udgang er aktiv, kan i Hand mode p& samme made, som hvis
frekvensomformeren ikke standses der trykkes pa [Hand On], og en normal
via et lavt [13] Startsignal. Stop stopkommando tilsideszettes. Hvis signalet
frekvensomformeren via en klemme, afbrydes, stopper motoren. Hvis andre
der er programmeret til [2] Frilob startkommandoer skal veere gyldige, skal
inverteret eller [3] Frilab og reset inv. endnu en digital indgang knyttes til Auto-
[21] | Hastighed op | Til digital styring af hastighed op/hastighed start, og et signal pafgres denne. [Hand On]
ned (motorpotentiometer). Aktivér og [Auto On] har ingen virkning. [Off]
funktionen ved at vaelge enten [19] Fastfrys tilsidesaetter lokal start og auto-start. Tryk
reference eller [20] Fastfrys udgang. Hvis [21] pa enten [Hand On] eller [Auto On] for at
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gere lokal start og auto-start aktive igen.
Hvis der ikke findes et signal pa hverken
lokal start eller auto-start, stopper motoren
uanset eventuelt paferte normale startkom-
mandoer. Hvis der paferes et signal pa
bade lokal start og auto-start, bliver
funktionen auto-start. Hvis der trykkes pa
[Off], stopper motoren uanset eventuelle
signaler pa lokal start og auto-start.

Derag

[54] | Autostart Et pafert signal seetter frekvensomformeren
i Auto mode pa samme made, som hvis
der trykkes pa [Auto On]. See also [53]
Hand-start.

[55] | DigiPot- Anvender indgangen som foreg-signal til

foragelse den digitale potentiometerfunktion, der er
beskrevet i parametergruppe 3-9* Digitalt
pot.-meter.

[56] | DigiPot- Anvender indgangen som reducer-signal til

reduktion den digitale potentiometerfunktion, der er
beskrevet i parametergruppe 3-9* Digitalt
pot.-meter.

[57] | DigiPot-ryd Anvender indgangen til at rydde den
digitale potentiometerreference, der er
beskrevet i parametergruppe 3-9* Digitalt
pot.-meter.

[60] | Teeller A (op) (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til trinvis
teelling i SLC-tzelleren.

[61] | Teeller A (ned) [ (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til
baglaens trinvis teelling i SLC-teelleren.

[62] | Nulstil teeller A [ Indgang til nulstilling af teeller A.

[63] | Teeller B (op) (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til trinvis
teelling i SLC-tzelleren.

[64] | Teeller B (ned) [ (Kun klemme 29 og 33) Indgang til
baglaens trinvis teelling i SLC-teelleren.

[65] | Nulstil teeller B | Indgang til nulstilling af teeller B.

[66] | Sleep mode Tvinger frekvensomformeren til at ga i
sleep mode (se parametergruppe 22-4*
Sleep mode). Reagerer pa det péforte
signals fremkant.

[78] | Forebyggende | Nulstiller alle data i

vedligeholdel- | parameter 16-96 Vedligeh.ord til 0.
sesord

[80] [ PTC-kort 1 Alle digitale indgange kan indstilles til [80]
PTC-kort 1. Dog ma kun én digital indgang
indstilles til dette.

[85] | Latched Pump | Starter udrensning.

Optioner [120]-[138] er tilknyttet Kaskadestyreenhedens
funktionalitet. Se parametergruppe 25-** Kaskadestyreenhed

for flere oplysninger.

[121]

Styrepum-
pealternering

Fremtvinger alternering af styrepumpen i

en kaskadestyreenhed. Indstil

parameter 25-50 Styrepumpealternering til
enten [2] Ved kommando eller [3] Ved
kobling el. kommando.

Parameter 25-51 Altern.haendelse kan

indstilles til en af de fire muligheder.

[130

138]

Pumpe 1-
interlock -
Pumpe 9-
interlock

Funktionen afhzaenger af indstillingen i

parameter 25-06 Antal pumper. Hvis den

indstilles til [0] Nej, henviser Pumpe 1 til

den pumpe, der styres af relee 1 osv. Hvis

den indstilles til [7] Ja, henviser Pumpe 1 til

den pumpe, der kun styres af frekvensom-

formeren (uden indblanding fra nogen af

de indbyggede relaeer) og Pumpe 2 til den

pumpe, der styres af relee 1. Variabel

hastighedspumpe (styre) kan ikke sikres i

basiskaskadestyreenheden.

Se Tabel 3.10.

Indstilling i Indstilling i
parameter- parameter 25-06 Antal
gruppe 5-1* pumper
[0] Nej [1] Ja
[130] Pumpe | Styret af Styret af
1-spaerring rele 1 frekvensom-
(kun hvis det| formeren
ikke er en (kan ikke
styrepumpe) sikres)
[131] Pumpe | Styret af Styret af
2-spaerring relee 2 relee 1
[132] Pumpe | Styret af Styret af
3-speerring rele 3 relee 2
[133] Pump Styret af Styret af
4 Interlock rele 4 relee 3
[134] Pump Styret af Styret af
5 Interlock relee 5 relee 4
[135] Pump Styret af Styret af
6 Interlock rele 6 relee 5
[136] Pump Styret af Styret af
7-speerring rele 7 relee 6
[137] Pump Styret af Styret af
8-speerring rele 8 relee 7
[138] Pump Styret af Styret af
9-spaerring relee 9 relee 8

5-10 Klemme 18, digital indgang

Parameteren indeholder alle optioner og funktioner, der er anfort

i parametergruppe 5-1* Digitale indgange, undtagen option [32]

Pulsindgang.

5-11 Klemme 19, digital indgang

[120] | Styrepum- Starter/stopper styrepumpen (styret af
pestart frekvensomformeren). En start kraever ogsa, Parameteren indeholder alle optioner og funktioner, der er anfort
at der paferes et systemstartsignal, for i parametergruppe 5-1* Digitale indgange, undtagen option [32]
eksempel til en af de digitale indgange, Pulsindgang.
der er indstillet til [8] Start.
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5-12

Parameteren indeholder alle optioner og funktioner, der er anfert

Klemme 27, digital indgang

i parametergruppe 5-1* Digitale indgange, undtagen option [32]
Pulsindgang.

5-13 Klemme 29, digital indgang

Parameteren indeholder alle optioner og funktioner, der er anfert
i parametergruppe 5-1* Digitale indgange.

5-14 Klemme 32, digital indgang

Parameteren indeholder alle optioner og funktioner, der er anfert
i parametergruppe 5-1* Digitale indgange, undtagen option [32]
Pulsindgang.

5-15

Klemme 33, digital indgang

Parameteren indeholder alle optioner og funktioner, der er anfert
i parametergruppe 5-1* Digitale indgange.

5-16 Klemme X30/2, digital indgang

Option: Funktion:
[0] * | Ingen Denne parameter er aktiv, nar VLT® Universal
funktion I/0 MCB 101 er monteret i frekvensom-

formeren. Parameteren indeholder alle
optioner og funktioner, der er anfert i
parametergruppe 5-1* Digitale indgange,
undtagen option [32] Pulsindgang.

5-17 Klemme X30/3, digital indgang

Option: Funktion:
[0] * | Ingen Denne parameter er aktiv, nar VLT® Universal
funktion I/0 MCB 101 er monteret i frekvensom-

formeren. Parameteren indeholder alle
optioner og funktioner, der er anfort i
parametergruppe 5-1* Digitale indgange,

undtagen option [32] Pulsindgang.

5-19 KI. 37 Sikker stands.

Option:

Anvend denne parameter til at konfigurere funktionen Safe
Torque Off. En advarselsmeddelelse far frekvensomformeren til at
lade motoren frilobe og aktiverer automatisk genstart. En
alarmmeddelelse far frekvensomformeren til at lade motoren
frilobe og kraever en manuel genstart (via en fieldbus, Digital 1/0
eller ved at trykke pa [RESET] p& LCP'et). N&r VLT® PTC-termis-
torkort MCB 112 er monteret, konfigureres PTC-optionerne for at
opna de fuldsteendige fordele ved handtering af alarmen.

Funktion:

1=

Sik. stands.al.

Frekvensomformeren kerer i frilab,
nér Safe Torque Off er aktiveret.
Manuel nulstilling fra LCP, en digital
indgang eller fieldbus.

[3]

Sik. standsn.adv.

Frekvensomformeren kerer i frilab,
nar Safe Torque Off er aktiveret
(klemme 37 ikke aktiv). Nar sikker
standsningskredslgbet igen
indkobles, fortseetter frekvensom-
formeren uden manuel nulstilling.

[4]

PTC 1 Alarm

Frekvensomformeren kerer i frilab,
nar Safe Torque Off er aktiveret.
Manuel nulstilling fra LCP, en digital
indgang eller fieldbus.

PTC 1 Advars.

Frekvensomformeren karer i frilab,
nar Safe Torque Off er aktiveret
(klemme 37 ikke aktiv). Nar
kredslgbet til Safe Torque Off igen
indkobles, fortseetter frekvensom-
formeren uden manuel nulstilling,
medmindre en digital indgang
indstillet til [80] PTC-kort 1 stadig er
aktiv.

[6] PTC 1 & Relee A Denne option bruges, nar VLT®
PTC-termistorkort MCB 112 sammen
Option: Funktion: med en stop-tast sendes via et
[0] * | Ingen Denne parameter er aktiv, nar VLT® Universal sikkerhedsrelee til klemme 37.
funktion 1/0 MCB 101 er monteret i frekvensom- Frekvensomformeren kerer i frilgb,
formeren. Parameteren indeholder alle ndr Safe Torque Off er aktiveret.
optioner og funktioner, der er anfert i Manuel nulstilling fra LCP, en digital
parametergruppe 5-1* Digitale indgange, indgang eller fieldbus.
undtagen option [32] Pulsindgang. 7] PTC 1 & Rele W Denne option bruges, nar VLT®
PTC-termistorkort MCB 112 sammen
med en stop-tast sendes via et
sikkerhedsrelae til klemme 37.
Frekvensomformeren kerer i frilab,
nar Safe Torque Off er aktiveret
(klemme 37 ikke aktiv). Nar sikker
standsningskredslgbet igen
indkobles, fortseetter frekvensom-
formeren uden manuel nulstilling,
medmindre en digital indgang
indstillet til [80] PTC-kort 1 stadig er
aktiveret.
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5-19 KI. 37 Sikker stands.

Anvend denne parameter til at konfigurere funktionen Safe

Torque Off. En advarselsmeddelelse far frekvensomformeren til at
lade motoren frilobe og aktiverer automatisk genstart. En
alarmmeddelelse far frekvensomformeren til at lade motoren
frilobe og kraever en manuel genstart (via en fieldbus, Digital 1/0
eller ved at trykke pa [RESET] p& LCP'et). Nar VLT® PTC-termis-
torkort MCB 112 er monteret, konfigureres PTC-optionerne for at
opna de fuldsteendige fordele ved handtering af alarmen.

Option: Funktion:

[8] PTC 1 & Relee A/W | Denne option ger det muligt at
anvende en kombination af en
alarm og en advarsel.

[9] PTC 1 & Relee W/A | Denne option ger det muligt at
anvende en kombination af en
alarm og en advarsel.

BEMZARK!

Optionerne [4] PTC 1 Alarm til [9] PTC 1 & Relae W/A er
kun tilgeengelige, nar MCB 112 er tilsluttet.

BEM/ERK!

Ved at vaelge Auto Reset/Warning aktiveres automatisk
genstart af frekvensomformeren.

Off [A71]

Funktion Num |PTC Relae
mer

Ingen funkt [0y |- -

Sik. stands.al. ne |- Safe Torque Off
[A68]

Sik. standsn.adv. [3] - Safe Torque Off
[We8]

PTC 1 Alarm [4] PTC 1 Safe Torque |-

PTC 1 Advars.

[5]

PTC 1 Safe Torque
Off [W71]

Off [W71]

PTC 1 & Relee A [6] PTC 1 Safe Torque |Safe Torque Off
Off [A71] [A68]

PTC 1 & Relee W [7] PTC 1 Safe Torque |Safe Torque Off
Off [W71] [W68]

PTC 1 & Relee A/W [ [8] PTC 1 Safe Torque |Safe Torque Off
Off [A71] [W68]

PTC 1 & Relee W/A [[9] PTC 1 Safe Torque |Safe Torque Off

[A68]

Tabel 3.10 Oversigt over funktioner, alarmer og advarsler

W betyder advarsel, og A betyder alarm. Se afsnittet Alarmer og

advarsler under Fejlfinding i Design Guiden eller i Betjeningsvejled-

ningen for oplysninger.

En farlig fejl i forbindelse med Safe Torque Off udlgser

Alarm 72 Farlig fejl.

Se Tabel 5.1.

5-20 Klemme X46/1, digital indgang

Denne parameter er knyttet til den digitale indgang pa VLT®
Udvidet releekort MCB 113. Parameteren indeholder alle optioner
og funktioner, der er anfert i parametergruppe 5-1* Digitale
indgange, undtagen option [32] Pulsindgang.

5-21 Klemme X46/3, digital indgang

Denne parameter er knyttet til den digitale indgang pa VLT®
Udvidet releekort MCB 113. Parameteren indeholder alle optioner
og funktioner, der er anfert i parametergruppe 5-1* Digitale
indgange, undtagen option [32] Pulsindgang.

5-22 Klemme X46/5, digital indgang

Denne parameter er knyttet til den digitale indgang pé& VLT®
Udvidet relaekort MCB 113. Parameteren indeholder alle optioner
og funktioner, der er anfert i parametergruppe 5-1* Digitale
indgange, undtagen option [32] Pulsindgang.

5-23 Klemme X46/7, digital indgang

Denne parameter er knyttet til den digitale indgang pé& VLT®
Udvidet relaekort MCB 113. Parameteren indeholder alle optioner
og funktioner, der er anfert i parametergruppe 5-1* Digitale
indgange, undtagen option [32] Pulsindgang.

5-24 Klemme X46/9, digital indgang

Denne parameter er knyttet til den digitale indgang p& VLT®
Udvidet relaekort MCB 113. Parameteren indeholder alle optioner
og funktioner, der er anfert i parametergruppe 5-1* Digitale
indgange, undtagen option [32] Pulsindgang.

5-25 Klemme X46/11, digital indgang

Denne parameter er knyttet til den digitale indgang p& VLT®
Udvidet relaekort MCB 113. Parameteren indeholder alle optioner
og funktioner, der er anfert i parametergruppe 5-1* Digitale
indgange, undtagen option [32] Pulsindgang.

5-26 Klemme X46/13, digital indgang

Denne parameter er knyttet til den digitale indgang p& VLT®
Udvidet releekort MCB 113. Parameteren indeholder alle optioner
og funktioner, der er anfert i parametergruppe 5-1* Digitale
indgange, undtagen option [32] Pulsindgang.

3.7.3 5-3* Digitale udgange

Parametre til konfiguration af udgangsfunktionerne for
udgangsklemmerne. De to halvlederbaserede digitale
udgange er fzlles for klemme 27 og 29. Indstil I/O-
funktionen for klemme 27 i parameter 5-01 Klemme 27,
tilstand, og indstil 1/0-funktionen for klemme 29 i
parameter 5-02 Klemme 29, tilstand.

=)

EMZARK!

Disse parametre kan ikke justeres, mens motoren kgrer.
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De digitale udgange kan programmeres [20] | Over tilbagef, Feedback er over den graense, der er
med disse funktioner: hgj indstillet i parameter 4-56 Advarsel,
[0] |Ingen funktion | Standard for alle digitale udgange og feedback lav.
releeudgange. [21] | Termisk advarsel | Den termiske advarsel udlgses, nar
[1] Styring klar Styrekortet modtager forsynings- temperaturen overstiger graensen i
spaending. enten motoren, frekvensomformeren,
[21 |Frekvensom- Frekvensomformeren er klar til drift og bremsemodstanden eller termistoren.
former klar paferer styrekortet et forsyningssignal. [25] | Reversering Reversering. Logisk 1 = relee aktiveret, 24
[3] [Frekv. klar/flernst | Frekvensomformeren er klar til drift og V DC ndr motorens omdrejningsretning
er i Auto On-tilstand. er med uret. Logisk 0 = relze ikke
[4] [Standby/ingen | Frekvensomformeren er klar til drift. Der aktiveret, intet signal, ndr motorens
adv. er ikke afgivet en start- eller omdrejningsretning er mod uret.
stopkommando (start/deaktiver). Der er [26] | Bus OK Aktiv kommunikation (ingen timeout)
ingen advarsler. via den serielle kommunikationsport.
[5] Korer Motoren kerer. [27] | Mom.-greense & [ Anvendes ved udfarelse af frilgbsstop og
[6] |Kerer/ingen adv. | Udgangshastigheden er hgjere end den stop i momentgraensetilstand. Hvis frekvens-
hastighed, der er indstillet i omformeren har modtaget et stopsignal
parameter 1-81 Min.-hast. for funktion v. og er ved momentgransen, er signalet
stop [O/MIN]. Motoren kerer, og der er logisk 0.
ingen advarsler. [28] [Bremse, ingen br | Bremsen er aktiv, og der er ingen
[8] Ker pa ref./ingen | Motoren kerer ved referencehastighed. adv advarsler.
adv. [29] | Bremse klar, O Bremsen er klar til drift, og der er ingen
[9] Alarm Udgangen aktiveres af en alarm. Der er fejl fejl.
ingen advarsler. [30] [Bremsefejl (IGBT) | Udgangen er logisk 1, nar bremse-
[10] |Alarm eller Udgangen aktiveres af en alarm eller en IGBT'en er kortsluttet. Funktionen
advarsel advarsel. benyttes til at beskytte frekvensom-
[11] |Ved moment- Den momentgraense, der er indstillet i formeren i tilfeelde af fejl pa
graensen parameter 4-16 Momentgraense for bremsemodulerne. Benyt udgangen/
motordrift er overskredet. releeet til at koble netspaendingen fra
[12] |Uden for Motorstremmen er uden for det omréde, frekvensomformeren.
stramonmr. der er indstillet i [35] | Ekstern sikring Ekstern sikringsfunktion er aktiveret via
parameter 4-18 Stremgreense. en af de digitale indgange.
[13] |Under strem, lav | Motorstremmen er lavere end indstil- [40] | Uden for ref.-
lingen i parameter 4-50 Advarsel, strom omrade
lav. [41] [ Under reference,
[14] [ Over strem, hgj | Motorstremmen er lavere end indstil- lav
lingen i parameter 4-51 Advarsel, strom [42] | Over ref, hej
hgj. [45] [ Busstyring
[15] |Uden for hastig- | Udgangshastigheden er uden for det [46] |Busstyr, 1 hvis
hedsomradet omrade, der er indstillet i to
parameter 4-52 Advarsel, hastighed lav og [47] | Busstyr., O hvis
parameter 4-53 Advarsel, hastighed hgj. to
[16] [Under Udgangshastigheden er lavere end [55] | Pulsudgang
hastighed, lav indstillingen i parameter 4-52 Advarsel, [60] [Sammenligner O | Se parametergruppe 13-1* Sammen-
hastighed lav. lignere. Hvis sammenligner O evalueres
[17] | Over hastighed, [Udgangshastigheden er hgjere end som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers
hgj indstillingen i parameter 4-53 Advarsel, bliver den lav.
hastighed hgj. [61] | Sammenligner 1 | Se parametergruppe 13-1* Sammen-
[18] [Udenf. Feedback er uden for de omrader, der er lignere. Hvis sammenligner 1 evalueres
tilbagef.omr. indstillet i parameter 4-56 Advarsel, som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers
feedback lav og parameter 4-57 Advarsel, bliver den lav.
feedback hgj. [62] | Sammenligner 2 [ Se parametergruppe 13-1* Sammen-
[19] [Under tilbagef., | Feedback er under den graense, der er lignere. Hvis sammenligner 2 evalueres
lav indstillet i parameter 4-52 Advarsel, som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers
hastighed lav. bliver den lav.
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[63] [Sammenligner 3 | Se parametergruppe 13-1* Sammen- [84] [ SL digital Se parameter 13-52 SL styreenh.-handling.
lignere. Hvis sammenligner 3 evalueres udgang E Udgangen bliver hgj, nar Smart Logic
som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers Action [42] Indst. dig. udg. E hgj udferes.
bliver den lav. Udgangen bliver lav, nar Smart Logic

[64] [Sammenligner 4 | Se parametergruppe 13-1* Sammen- Action [36] Indst. dig. udg. E lav udferes.
lignere. Hvis sammenligner 4 evalueres [85] [SL digital Se parameter 13-52 SL styreenh.-handling.
som SAND, bliver udgangen hgj. Ellers udgang F Udgangen bliver hgj, nar Smart Logic
bliver den lav. Action [43] Indst. dig. udg. F hgj udfgres.

[65] [Sammenligner 5 |Se parametergruppe 13-1* Sammen- Udgangen bliver lav, nar Smart Logic
lignere. Hvis sammenligner 5 evalueres Action [37] Indst. dig. udg. F lav udferes.
som SAND, bliver udgangen hgij. Ellers [90] | kWh counter Skaber en puls pa den digitale udgang,
bliver den lav. pulse hver gang frekvensomformeren bruger 1

[70] [ Logisk regel O Parametergruppe 13-4* Logikregler. Hvis kWh.
den logiske regel 0 evalueres som SAND, [120] | System On Ref
bliver udgangen hgij. Ellers bliver den [155] | Verifying Flow
lav. [160] [ Ingen alarmer Udgangen bliver hgj, hvis der ikke

[71] | Logisk regel 1 Parametergruppe 13-4* Logikregler. Hvis foreligger en alarm.
den logiske regel 1 evalueres som SAND, [161] | Kerer reverseret | Udgangen er hgj, nar frekvensom-
bliver udgangen hgj. Ellers bliver den formeren kerer mod uret (det logiske
lav. produkt af statusbittene kgrer OG

[72] |Logisk regel 2 Parametergruppe 13-4* Logikregler. Hvis reverseret).
den logiske regel 2 evalueres som SAND, [165] | Lokal ref. aktiv Udgangen bliver hgj, hvis
bliver udgangen hgij. Ellers bliver den parameter 3-13 Referencested = [2] Lokal,
lav. eller hvis parameter 3-13 Referencested =

[73] | Logisk regel 3 Parametergruppe 13-4* Logikregler. Hvis [0] Keedet til hand / auto, samtidig med
den logiske regel 3 evalueres som SAND, at LCP'et er i Hand on-tilstand.
bliver udgangen hgj. Ellers bliver den [166] | Fjernref. aktiv Udgangen bliver hgj, hvis
lav. parameter 3-13 Referencested indstilles til

[74] | Logisk regel 4 Parametergruppe 13-4* Logikregler. Hvis [1] Fjernbetjent eller [0] Kaedet til hand/
den logiske regel 4 evalueres som SAND, auto, samtidig med at LCP'et er i Auto
bliver udgangen hgj. Ellers bliver den On-tilstand.
lav. [167] | Startkommando | Udgangen bliver hgj, hvis der foreligger

[75] | Logisk regel 5 Parametergruppe 13-4* Logikregler. Hvis aktiv en aktiv startkommando (for eksempel
den logiske regel 5 evalueres som SAND, [Auto Onl) og der foreligger en aktiv
bliver udgangen hgj. Ellers bliver den startkommando via digital indgang eller
lav. bus eller [Hand On])).

[80] |SL digital Se parameter 13-52 SL styreenh.-handling. BEMAZERK!

udgang A Udgangen bliver hgj, nar Smart Logic Alle inverterede stop/frilsbskom-
Action [38] Indst. dig. udg. A hgj udfgres. mandoer skal vaere inaktive.
Udgangen bliver lav, nar Smart Logic
Action [32] Indst. dig. udg. A lav udfores. [168] | Hand-tilstand Udgangen er hgj, nar frekvensom-
[81] |SL digital Se parameter 13-52 SL styreenh.-handling. for.me.ren er i Hand on-tilstand (angivet
udgang B Udgangen bliver hgj, ndr Smart Logic af Indikatorlyset over (Hand Onl).
Action [39] Indst. dig. udg. B hoj udfares. [169] | Frekv.omf. i auto | Udgangen er hgj, nar frekvensom-
Udgangen bliver lav, nar Smart Logic m. formeren er i Auto on-tilstand (angivet af
Action [33] Indst. dig. udg. B lav udfgres. indikatorlyset over [Auto On]).
(82 |SL digital Se parameter 13-52 SL styreenh.-handiing. [180] | Urfejl Urfunktionen er nulstillet til fabriksind-
udgang C Udgangen bliver hgj, ndr Smart Logic stilling (2000-01-01) pa grund af en
Action [40] Indst. dig. udg. C hgj udferes. Sl
Udgangen bliver lav, n&r Smart Logic [181] | Forr. Vedligeh. En eller flere af de forebyggende
Action [34] Indst. dig. udg. C lav udferes. vedligeholdelseshandelser, der er
[83] [ SL digital Se parameter 13-52 SL styreenh.-handling. programmeret i parameter 23-10 Vedlige-
udgang D Udgangen bliver haj, nar Smart Logic holdelsesdel, har passeret tiden for den
Action [41] Indst. dig. udg. D hgj udfores. angivne handling i
Udgangen bliver lav, nar Smart Logic parameter 23-11 Vedligeh.handling.
Action [35] Indst. dig. udg. D lav udferes. [182] | Deragging Udrensning er aktiv.
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[188] | AHF Capacitor Se parameter 5-80 AHF Cap Reconnect afhaenger af indstillingen i
Connect Delay. parameter 25-05 Fast styrepumpe. Hvis den
[189] | Ekst. ventila- Ekstern ventilatorstyring er aktiv. indstilles til [0] Nej, henviser Pumpe 1 til
torstyr. den pumpe, der styres af relee 1 osv. Hvis
[190] | No Flow En no flow-situation og minimumbhastig- den indstilles til [1] Ja, henviser Pumpe 1
hedssituation er registreret, hvis dette er til den pumpe, der kun styres af frekvens-
aktiveret i Parameter 22-21 Lav effekt-det.. omformeren (uden indblanding fra nogen
[191] | Ter pumpe Der er registreret en tgr pumpe-tilstand. af de indbyggede releeer) og Pumpe 2 til
Aktivér funktionen i parameter 22-26 Tor den pumpe, der styres af relee 1 Se
pumpe-funktion. Tabel 3.11.
[192] | Slut pa kurve Aktiv, ndr en slut pa kurve-tilstand er til [202] | Pumpe 2 kerer | Se [201].
stede. [203] | Pumpe 3 kerer | Se [201].
[193] [ Sleep mode Frekvensomformeren/systemet er gaet i [204] | Pump 4
sleep mode. Se parametergruppe 22-4* running
Sleep mode. [205] | Pump 5
[194] | Kilremsbrud Der er registreret en spraengt kilerems- running
tilstand. Aktivér funktionen i [206] [ Pump 6
parameter 22-60 Kilrembrudsfunktion. running
[195] | Bypassventil- Bypassventilstyringen (digital-/ [207] | Pumpe 7 kerer
styring releeudgang i frekvensomformeren) [208] | Pumpe 8 karer
anvendes til kompressorsystemer til at [209] | Pumpe 9 kerer
afleesse kompressoren under opstart ved [240] | RS Flipflop 0 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
hjeelp af en bypassventil. Nar startkom- parameter 13-16 RS-FF Operand R.
mandoen er givet, er bypassventilen [241] RS Flipflop 1 | Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
aben, indtil frekvensomformeren nar parameter 13-16 RS-FF Operand R.
parameter 4-11 Motorhastighed, lav [242] [ RS Flipflop 2 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
greense [O/MIN]. Nar graensen er naet, parameter 13-16 RS-FF Operand R.
lukkes bypassventilen, og kompressoren [243] [ RS Flipflop 3 | Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
kan kgre normalt. Denne procedure parameter 13-16 RS-FF Operand R.
EIREES 142 (e 107 Gl i SETE G [244] | RS Flipflop 4 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
igangsat, og frekvensomformerha- parameter 13-16 RS-FF Operand R.
S USEIE G (8, Dl SR [245] | RS Flipflop 5 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
modtages. Parameter 1-71 Startforsink. e (526 PO e
kan anvendes il at forsinke [246] | RS Flipflop 6 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
motorstarHt::h;d R parameter 13-16 RS-FF Operand R.
[2471 | RS Flipflop 7 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
parameter 13-16 RS-FF Operand R.
— Indstilling i parame- Indstilling i parameter 25-05 Fast
t tergruppe 5-3* styrepumpe
a Digitale udgange
T ] [0] Nej 1] Ja
= = e [201] Pumpe 1 Styret af Styret af frekvens-
Illustration 3.24 Styreprincip for Karer relse 1 omformer
bypassventilen [202] Pumpe 2 Styret af Styret af
Kerer relee 2 relee 1
[203] Pumpe 3 - Styret af
[199] | Pipe Filling Aktiv, ndr rerfyldningsfunktionen er Korer rele 2
aktiv. Se parametergruppe 29-** Water
Application Functions. Tabel 3.11 Pumper, der styres af Kaskadestyreenheden
Nedenstaende indstillingsoptioner
vedrerer alle Kaskadestyreenheden.
Se parametergruppe 25-** Kaskadesty- Denne parameter har de optioner, der er beskrevet i
reenhed for flere oplysninger. kapitel 3.7.3 5-3* Digitale udgange.
[200] | Fuld kapacitet | Alle pumper kerer ved fuld hastighed. Option: Funktion:
[201] | Pumpe 1 kerer [ En eller flere af de pumper, der styres af [o] * Ingen funktion
kaskadestyreenheden, kgrer. Funktionen
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5-31 Klemme 29, digital udgang 5-40 Funktionsrelae

Denne parameter har de optioner, der er beskrevet i Array [20]
kapitel 3.7.3 5-3* Digitale udgange. Option: Funktion:
Option: Funktion: [19] |Under tilbagef, lav

| [0] * Ingen funktion [20] [ Over tilbagef., hgj

[21 Termisk advarsel

Denne parameter har de optioner, der er beskrevet i

]
]
kapitel 3.7.3 5-3* Digitale udgange. [25] | Reversering
[26] |[Bus OK
27] | Mom.- & st
5-32 Klem X30/6, digi ud (MCB 101) [27] | Mom.-grnse & stop
; . [28] | Bremse, ingen br adv
Optlon: Funktion: [29] | Bremse Klar, O fejl
[0] * | Ingen funktion | Denne parameter er aktiv, nar VLT® (30] | Bremsefejl (GBT)
Universal I/0 MCB 101 er monteret i [33] | Sikker stands. aktiv
frekvensomformeren. [35] | Ekstern spaerring
5-33 Klem X30/7, digi ud (MCB 101) [36] | Styreord bit 11
Option: Funktion: [37] | Styreord bit 12

[40] [ Uden for ref.-omrade
[41] | Under reference, lav
[42] | Over ref, hgj

[0] * [ Ingen funktion | Denne parameter er aktiv, nar VLT®
Universal 1/0 MCB 101 er monteret i
frekvensomformeren. Samme optioner og

. [45] [ Busstyring
funktioner som parametergruppe .
kapitel 3.7.3 5-3* Digitale udgange. ] | e, 1 \E o
[47] | Busstyr., O hvis t.o
[60] | Sammenligner O
3.7.4 5-4* Relaeer 9
[61] | Sammenligner 1
. . . . [62] [Sammenligner 2
Parametre til konfigurering af timing og udgangsfunktioner .g
[63] [ Sammenligner 3
for releeerne.
[64] | Sammenlign 4
5-40 Funktionsrelze [65] Sammen“gn 5
Array [20] [70] | Logisk regel O
Option: Funktion: [71] | Logisk regel 1
Veelg optioner for at definere 7218 [Cogisiiregel’s
releefunktionerne. [73] | Logisk regel 3

Udvaelgelsen af hvert af de [74] | Logikregel 4
mekaniske relaeer foregar i en [75] |Logikregel 5
array-parameter. [80] |[SL digital udgang A
[81] |SL digital udgang B
[82] [SL digital udgang C
[83] |SL digital udgang D
[84] [SL digital udgang E
[85] [SL digital udgang F
[120] | System On Ref

[0] Ingen funktion

[1] Styring klar

[2] Frekv.-omf. klar

[3] Frekv. klar/fiernst

[4] Stand-by/ingen adv.

[5] Kerer

[6] Kerer/0 adv.

[8] Ker pa ref/ingen adv
[9] Alarm

[10] | Alarm eller advarsel

Verifying Flow

Ingen alarmer

Karer reverseret

Local ref active, not OFF
Lokal ref. aktiv

[11] [Ved momentgraensen

Fjernref. aktiv

1

1

1

]

1

[12] | Uden for stremomr. ]
[167] | Startkommando aktiv

1

]

]

1

]

]

[13] | Under strgm, lav

Hand-tilstand
Auto-tilstand

Urfejl

Forr. Vedligeh.

Pre/Post Lube

AHF Capacitor Connect

[14] [ Over strem, hgj

[15] [Uden forhastighedsomradet
[16] [Under hastighed, lav

[17] [ Over hastighed, hgj

[18] | Udenf. tilbagef.omr.
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5-40 Funktionsrelze

5-40 Funktionsrelze

[217] | Kaskadepumpe 7

[218] | Kaskadepumpe 8

[219] | Kaskadepumpe 9

[230] [ Ext. Cascade Ctrl

[240] [ RS Flipflop 0

Se parameter 13-15 RS-FF
Operand S,

parameter 13-16 RS-FF
Operand R.

[241] [ RS Flipflop 1

Se parameter 13-15 RS-FF
Operand S,

parameter 13-16 RS-FF
Operand R.

[242] | RS Flipflop 2

Se parameter 13-15 RS-FF
Operand S,

parameter 13-16 RS-FF
Operand R.

[243] | RS Flipflop 3

Se parameter 13-15 RS-FF
Operand S,

parameter 13-16 RS-FF
Operand R.

[244] | RS Flipflop 4

Se parameter 13-15 RS-FF
Operand S,

parameter 13-16 RS-FF
Operand R.

[245] | RS Flipflop 5

Se parameter 13-15 RS-FF
Operand S,

parameter 13-16 RS-FF
Operand R.

[246] | RS Flipflop 6

Se parameter 13-15 RS-FF
Operand S,

parameter 13-16 RS-FF
Operand R.

[247]1 | RS Flipflop 7

Se parameter 13-15 RS-FF
Operand S,

Releudgang ——L————

Valgt

Array [20] Array [20]
Option: Funktion: Option: Funktion:
[189] [ Ekst. ventilatorstyr. parameter 13-16 RS-FF
[190] | No Flow Operand R.
[191] | Ter pumpe
[192] | Slut pa kurve 5-41 ON-forsinkelse, relae
[193] [ Sleep mode Array [20]
[194] | Kilremsbrud Range: Funktion:
[195] | Bypassventilstyring 0.01 s*| [0.01 - Indtast forsinkelsen for relaeindkobling-
[198] | Bypasstilst. aktiv 600 s] stiden. Veelg et af to interne mekaniske
[199] | Pipe Filling releer i en array-funktion. Se
[211] [ Kaskadepumpe 1 parameter 5-40 Function Relay for flere
[212] | Kaskadepumpe 2 oplysninger.
[213] | Kaskadepumpe 3
[214] | Cascade Pump 4 1508417110
[215] | Cascade Pump 5
[216] | Cascade Pump 6 Valgt
haendelse

! ]
On-forsinkelse Off-forsinkelse
P 5-41 P 5-42

haendelse

Relzeudgang

—»
On-forsinkelse
P 5-41

Illustration 3.25 ON-forsinkelse, relae

5-42 OFF-forsinkelse, relee

Array[20]

Range: Funktion:

0.01 s*| [0.01 - |Indtast forsinkelsen for releeudkoblingstiden.
600 s] Veelg et af to interne mekaniske releeer i en

array-funktion. Se parameter 5-40 Function
Relay for flere oplysninger. Hvis betingelsen
for den valgte haendelse a&ndres, for en forsin-
kelsestimer udlgber, pavirkes releeudgangen
ikke.
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130BA172.10

i

Valgt hsendelse

Relzeudgang —f—l
| |
—»l >
On-forsinkelse Off-forsinkelse
P 5-41 P 5-42

lllustration 3.26 OFF-forsinkelse, relae

Hvis betingelsen for den valgte haendelse andres, for on-
eller off-forsinkelsestimeren udlgber, pavirkes
releeudgangen ikke.

3.7.5 5-5*% Pulsindgang

Pulsindgangsparametre anvendes til at definere et
passende vindue til impulsreferenceomradet ved at
konfigurere skalerings- og filterindstillinger for pulsind-
gangene. Indgangsklemme 29 eller 33 fungerer som
frekvensreferenceindgange. Indstil klemme 29
(parameter 5-13 Klemme 29, digital indgang) eller klemme
33 (parameter 5-15 Klemme 33, digital indgang) til [32]
Pulsindgang. Hvis klemme 29 anvendes som en indgang,
skal parameter 5-02 Klemme 29, tilstand indstilles til [0]
Indgang.

Ref. 130BA076.10

[O/MIN]A

Hoj
ref.-vaerdi
P 5-53/
p 5-58

Lav

ref.-vaerdi
P 5-52/ |
p 5-57

-

|
Lav frekv.
P 5-50/
P 5-55
Illustration 3.27 Pulsindgang

|
Hgj frekv.
P 5-51/
P 5-56

[Hz]

5-50 KI. 29 lav frekvens

Indgang

Range: Funktion:
100 Hz* [ [0 - 110000 | Indtast den lave frekvensgraense, sa den
Hz] svarer til den lave motorakselhastighed

(dvs. den lave referenceveerdi) i
parameter 5-52 KI. 29 lav ref/feedb.-veerdi.
Se lllustration 3.27 i dette afsnit.

5-51 KI. 29 hgj frekvens

Range:

Funktion:

100

Hz*| [0 - 110000
Hz] den svarer til den hgje motorakselha-

Indtast den hgje frekvensgraense, sa

stighed (dvs. den hgje referenceveerdi) i
parameter 5-53 Kl. 29 hgj ref/feedb.-
veerdi.

5-52 Kl. 29 lav ref/feedb.-veerdi

Range:

Funktion:

*

0

[-999999.999 -
999999.999 1

Indtast den lave referenceveerdigreense
for motorakselhastigheden [O/MIN].
Dette er ogsa den laveste feedbac-
kveerdi, se ogsa parameter 5-57 KI. 33
lav ref/feedb.-veerdi.

5-53 KI. 29 hgj ref/feedb.-veerdi

Range:

Funktion:

100*

[1999999.999 -
999999.999 1]

Indtast den hgje referenceveerdi [0/
MIN] for motorakselhastigheden og
den hgje feedbackvaerdi. Se ogsa
parameter 5-58 Kl. 33 hgj ref/feedb.-
veerdi.

5-54 Pulsfiltertidskonstant #29

Range: Funktion:
100 [ - B TRK
ms* 1000 ms]

Denne parameter kan ikke justeres,
mens motoren keorer.

Indtast pulsfiltertidskonstanten. Pulsfilteret
deemper oscilleringen af feedbacksignalet,
hvilket er en fordel, hvis der er megen stgj i
systemet. En hgj tidskonstantveerdi giver en
bedre deempning, men gger ogsa tidsforsin-
kelsen gennem filteret.

Ra

5-55 Kil. 33 lav frekvens

nge: Funktion:

100

Hz* | [0 - 110000
Hz] til den lave motorakselhastighed (dvs.
den lave referenceveerdi) i

parameter 5-57 Kl. 33 lav ref/feedb.-veerdi.

Indtast den lave frekvens, sa den svarer

Ra

5-56 KI. 33 hgj frekvens

nge: Funktion:

100

Hz*| [0- 110000 |Indtast den hgje frekvens, sa den svarer
Hz] til den hgje motorakselhastighed (dvs.
den hgje referenceveerdi) i

parameter 5-58 KI. 33 hgj ref/feedb.-
veerdi.
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5-57 KI. 33 lav ref/feedb.-veerdi 5-60 Klemme 27, pulsudgangsvariabel

Range: Funktion: Range: Funktion:
0*| [-999999.999 - Indtast den lave referenceveerdi for > T RK
999999.999 | motorakselhastigheden [O/MIN]. Dette

Denne parameter kan ikke

er ogsa den lave feedbackvzerdi. Se justeres, mens motoren kerer.

ogsa parameter 5-52 Kl. 29 lav ref/feedb.-

veerdi.
[0] * | Ingen funktion Veelg den driftsvariabel, der er tildelt
5-58 KI. 33 hgj ref/feedb.-veerdi udleesninger for klemme 27.
Range: Funktion: [45] [Busstyring
100* [ [-999999.999 - Indtast den hgje referencevaerdi for [48] | Busstyring, timeout
999999.999 | motorakselhastigheden [O/MIN]. Se [100] | Udg.frekv. 0-100
0gsa parameter 5-53 Kl. 29 haj ref/ [101] | Reference Min-Maks
feedb.-veerdi. [102] | Feedback +-200 %
[103] | Mot.strem. 0-Imaks

5-59 Pulsfiltertidskonstant #33 [104] | Moment 0-Tlim

Range: Funktion: [105] | Moment 0-Tnom
100 [1-1000 ([a: FRK [106] | Effekt 0-Pnom
ms* ms] [107] | Hast. 0-hgj graen.

Denne parameter kan ikke justeres,

[108] | Moment +-160 %
mens motoren korer.

] | Udg.frkv. 0-Fmaks

] | Udv. lukket slgjfe 1
[114] [ Udv. lukket slgjfe 2

1

]

Indtast pulsfiltertidskonstanten. Lavpas-

filteret reducerer indvirkningen og deemper -
Udv. lukket slgjfe 3

oscilleringer pa feedbacksignalet fra
Cascade Reference

styringen.

Dette kan veere en fordel, hvis der er 5-62 Pulsudgang, maks. frekv. #27

megen stgj pa systemet. Range: Funktion:
BEM/RK!

3.7.6 5-6* Pulsudgang

Denne parameter kan ikke

justeres, mens motoren kerer.
Parametre til konfigurering af skalering og udgangsfunk-

tioner for pulsudgange. Pulsudgangene er designeret til
klemme 27 og 29. Veelg klemme 27, udgang i

parameter 5-01 Klemme 27, tilstand og klemme 29, udgang 5-63 Klemme 29, pulsudgangsvariabel

i parameter 5-02 Klemme 29, tilstand. Option: Funktion:

»
130BA089.11 bmm

5000 Hz* [ [0 - 32000 Hz]

Udgangsveerdi
g g‘ Denne parameter kan ikke
Hoi justeres, mens motoren kgrer.
2]
udgangsveerdi 4+ — — — — — —
P 5-60(klem27) Vzelg den variabel, der skal vises for

P 5-63(klem29) klemme 29. Samme optioner og

funktioner som parametergruppe
kapitel 3.7.6 5-6* Pulsudgang.

[45] [ Busstyring
| [48] | Busstyring, timeout

|
|
|
: [0] * | Ingen funktion
|
T

Hgj frekv. Udgang

P 5-62(klem27) [Hz] [100] | Udg.frekv. 0-100
P 5-65(klem29) [101] | Reference Min-Maks
Illustration 3.28 Pulsudgang [102] | Feedback +-200 %

Moment O-Tlim

Moment 0-Tnom

]
1
1
[103] [ Mot.strgm. O-Imaks
]
1
]

Effekt 0-Pnom
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5-63 Klemme 29, pulsudgangsvariabel

5-68 Pulsudgang, maks. frekv. #X30/6

udgangsvariabel, der er indstillet i
parameter 5-63 Klemme 29, pulsudgangs-
variabel.

5-66 Klemme X30/6, pulsudgangsvariabel

Veelg variablen til udleesning pa klemme X30/6.
Denne parameter er aktiv, nar VLT® Universal I/O MCB 101 er
monteret i frekvensomformeren.

Samme optioner og funktioner som parametergruppe 5-6*

Pulsudgang.

Option: Funktion:
[o] * Ingen funktion

[45] Busstyring

[48] Busstyring, timeout
[100] Udg.frekv. 0-100
[101] Reference Min-Maks
[102] Feedback +-200 %
[103] Mot.stram. 0-Imaks
[104] Moment 0-Tlim
[105] Moment 0-Tnom
[106] Effekt 0-Pnom

[107] Hast. 0-hgj graen.
[108] Moment +-160 %
[109] Udg.frkv. 0-Fmaks
[113] Udv. lukket slgjfe 1
[114] Udv. lukket slgjfe 2
[115] Udv. lukket slgjfe 3
[116] Cascade Reference
Range: Funktion:
5000 | [0- BEM/ERK!
Hz* 32000 Hz]

Denne parameter kan ikke justeres,
mens motoren karer.

Veelg den maksimale frekvens pa klemme
X30/6 under hensyntagen til udgangsva-
riablen i parameter 5-66 Klemme X30/6,
pulsudgangsvariabel.

Option: Funktion: Range: Funktion:
[107] | Hast. 0-hgj green. Denne parameter er aktiv, nar VLT®
[108] [ Moment +-160 % Universal I/0 MCB 101 er monteret i
[109] [ Udg.frkv. 0-Fmaks frekvensomformeren.
[113] [ Udv. lukket slgjfe 1
[179)] Udv.lukket ljfe 2
[115] | Udv. lukket slgjfe 3 Range: Funktion:
[116] | Cascade Reference 25 s* [ [1 - 120 | Forsinkelsestiden mellem to fortlebende AHF-
s] kondensatorforbindelser. Timeren starter, nar
AHF-kondensatoren afbryder og kobler ind igen,
Range: Funktion: nar forsinkelsen er udlgbet, og frembringer en
5000 Hz*| [0 - 32000 | Indstil den maksimale frekvens pa effekt over 20 % og under 30 % af nominel
Hz] klemme 29, sa den svarer til den effekt.

Tilslutning af AHF-kondensatorens udgangsfunktion for
digitale udgange og releeudgange

Funktionel beskrivelse:
1. Tilslut kondensatorer ved 20 % nominel effekt.

2. Hysterese pa 50 % af 20 % nominel effekt (=
min. 10 % og maks. 30 % nominel effekt)

3. Off-forsinkelsestimer = 10 sek. Den nominelle
effekt skal veere under 10 % i 10 sek for at
afbryde kondensatorerne. Hvis den nominelle
effekt overstiger 10 % under forsinkelsen pa 10
sek, genstarter timeren (10 sek).

4. Gentilslutningsforsinkelsen for kondensatoren
(standard = 25 sek med et interval fra 1-120 sek,
se parameter 5-80 AHF Cap Reconnect Delay)
anvendes til den minimale slukningstid for AHF-
kondensatorens udgangsfunktion.

5. | tilfelde af effekttab garanterer frekvensom-
formeren, at den minimale slukningstid er
tilstraekkelig, nar effekten genoprettes.
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100%
90%
80%
70%
60%
50%
40%
30%

130BC368.10

Nominal Power of Drive

20%
10%
0%

On

Off

Relay Output

et —— t, ——

10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130
Time (s)

Illustration 3.29 Eksempel pa udgangsfunktionen

t1 viser off-forsinkelsestimeren (10 sek).
t2 viser gentilslutningsforsinkelsen for kondensatoren
(parameter 5-80 AHF Cap Reconnect Delay).

Nar frekvensomformerens nominelle effekt overstiger 20 %,
aktiveres udgangsfunktionen. Nar effekten er under 10 %,
skal en off-forsinkelsestimer udlgbe, for udgangen bliver
lav. Dette repraesenteres af t1. Nar udgangen bliver lav, skal
gentilslutningsforsinkelsestimeren for kondensatoren
udlgbe, for udgangen kan aktiveres. Dette vises af t2. Nar t2
udlgber, er den nominelle effekt over 30 %, og relaeet
aktiveres ikke.

3.7.7 5-9* Busstyret

Denne parametergruppe velger digital- og releeudgange
via en fieldbus-indstilling.

5-90 Digital & releebusstyring

Range: Funktion:
0* [0 -
2147483647 ]

Denne parameter indeholder tilstanden for

de digitale udgange og relzeer, der er styret
af bussen.

Et logisk 1 angiver, at udgangen er hgj eller
aktiv.

Et logisk 0 angiver, at udgangen er lav eller
inaktiv.

5-90 Digital & releebusstyring

‘ i

Range: Funktion:

Bit O CC digital udgangsklemme 27
Bit 1 CC digital udgangsklemme 29
Bit 2 GPIO digital udgangsklemme X
30/6

Bit 3 GPIO digital udgangsklemme X
30/7

Bit 4 CC relee 1 udgangsklemme

Bit 5 CC relee 2 udgangsklemme

Bit 6 Option B relee 1 udgangsklemme

Bit 7 Option B relee 2 udgangsklemme

Bit 8 Option B relee 3 udgangsklemme

Bit 9- [Reserveret til fremtidige klemmer
15

Bit 16 [Option C relee 1 udgangsklemme
Bit 17 [Option C relee 2 udgangsklemme
Bit 18 |[Option C relze 3 udgangsklemme
Bit 19 |[Option C relee 4 udgangsklemme
Bit 20 [Option C relee 5 udgangsklemme
Bit 21 [Option C relee 6 udgangsklemme
Bit 22 [Option C relee 7 udgangsklemme
Bit 23  [Option C relee 8 udgangsklemme
Bit 24— |Reserveret til fremtidige klemmer
31

Tabel 3.12 Digital udgangsbit

5-93 Pulsudgang #27, busstyring

Range: Funktion:

0 %*| [0 - 100 %] | Indeholder den frekvens, der skal péferes den
digitale udgangsklemme 27, nar denne

konfigureres som busstyret.

5-94 Pulsudgang #27, timeout forudindstillet
Range:

0 %*| [0 - 100 %] | Indeholder den frekvens, der skal péferes den
digital udgangsklemme 27, nar den

Funktion:

konfigureres som busstyret timeout, og
timeout registreres.

5-95 Pulsudgang #29, busstyring

Range: Funktion:

0 %*| [0 - 100 %] | Indeholder den frekvens, der skal péferes den
digitale udgangsklemme 29, nar denne
konfigureres som busstyret.

5-96 Pulsudgang #29, timeout forudindstillet

Range: Funktion:

0 %*| [0 - 100 %] | Indeholder den frekvens, der skal péferes den
digital udgangsklemme 29, nar den
konfigureres som busstyret timeout, og
timeout registreres.
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5-97 Puls-ud #X30/6 busstyring

Range: Funktion:

0 %*| [0 - 100 %] | Indeholder den frekvens, der skal pafgres den
digitale udgangsklemme 27, nar denne
konfigureres som busstyret.

5-98 Pulsud #X30/6 timeout preset

Range: Funktion:

0 %*| [0- 100 %] | Indeholder den frekvens, der skal paferes den
digital udgangsklemme 6, nar den
konfigureres som busstyret timeout, og
timeout registreres.
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38 Parametre 6-** Analog ind-/udgang

3.8.1 6-0* Analog I/O-tilstand Option: Funktion:

prioriterer frekvensomformeren timeoutfunk-

. . tionerne pa felgende made:
Parametergruppe til opseaetning af den analoge 1/0-konfigu-

ration. 1l Parameter 6-01 Live zero, timeout-
Frekvensomformeren er udstyret med to analoge funktion.
indgange: 2. Parameter 8-04 Styretimeoutfunktion.
. Klemme 53 [0] | Ikke aktiv
. Klemme 54 _
. . . [1] | Fastfrys Fastfrosset ved den aktuelle vaerdi.
De analoge indgange kan frit allokeres til enten en e
spaendings- (0-10 V) eller stremindgang (0/4-20 mA
P ings- ( ) emindgang (0/ ) [2] | Stop Overstyret til stop.

BEM/ERK [3]1 |Jogging Overstyret til jog-hastighed.

Termistorer kan tilsluttes enten en analog eller en digital [4] | Makshast. | Overstyret til maksimum hastighed.

indgang. [5] |Stop og Overstyres til stop med efterfglgende trip.
trip
6-00 Live zero, timeoutperiode -
Ref./feedback o
Range: Funktion: (O/MIN] §
10 [1 - | Indtast Live zero-timeout i sek. Live zero-timeout- §
q n o Par 6-xx —
%
s 99 s] [ tiden er aktiv for analoge indgange, dvs. klemme 53 Hoj ref/ 1500 —
eller klemme 54, der bruges som reference- eller Feedback vardi' | |
feedbackkilder. Hvis referencesignalveerdien 1200 \ \
forbundet med den valgte stremindgang falder til 900 — [ \
under 50 % af den veerdi, der er indstillet i: \ \
600 —
. Parameter 6-10 Klemme 53, lav spanding. | |
Par 6-xx 300 \ \
. Parameter 6-12 Klemme 53, lav strom. Lav ref/ 150 — ‘ \
o Parameter 6-20 Klemme 54, lav spanding. Feedback veerd 1 Sy oV V]
. Parameter 6-22 Klemme 54, lav stroam. Par 6-xx ! Analog indgang
"Lav spaending”eller |
Funktionen valgt i parameter 6-01 Live zero, timeout- "Understrom" |
funktion aktiveres for en tidsperiode leengere end Par 6-xx
den tid, der er indstillet i parameter 6-00 Live zero, "Hoj spaending”eller
. . "Hgj strem"
timeoutperiode.
Illustration 3.30 Live Zero-forhold
6-01 Live zero, timeoutfunktion
Option: Funktion:

3.8.2 6-1* Analog indgang 1

Veelg timeoutfunktionen. Den funktion, der er

indstillet i parameter 6-01 Live zero, timeout- . . .
Parametre til konfigurering af skalering og graenser for

funktion, aktiveres, hvis indgangssignalet pa
analog indgang 1 (klemme 53).

klemme 53 eller 54 er under 50 % af veerdien
i
. Parameter 6-10 Klemme 53, lav
spaending.

. Parameter 6-12 Klemme 53, lav strom.

. Parameter 6-20 Klemme 54, lav
spaending.
. Parameter 6-22 Klemme 54, lav strom.
Funktionen kan ogsa aktiveres for den
tidsperiode, der er defineret i

parameter 6-00 Live zero, timeoutperiode.
Safremt der opstar flere timeouter samtidig,
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6-15 Klemme 53, hgj ref./feedb.-veerdi

6-10 Klemme 53, lav spaending

Range: Funktion: Range: Funktion:

0.07 V*| [0 - par. Lﬂm spaending og
6-11 V] parameter 6-10 Klemme 53, lav parameter 6-13 Klemme 53, hgj
spanding skal have en veerdi pa 1 V

eller derover for at fa Live zero-alarmer I ikcertidsk
til at fungere. 6-16 Klemme 53, filtertidskonstant

strom.

Range: Funktion:
Indtast den lave spaendingsveerdi. Denne 0.001 s*| [0.001 - W
analoge indgangsskaleringsveerdi begr svare til 10s] Denne parameter kan ikke justeres,
den lave referencefeedbackveerdi, der er mens motoren karer.

indstillet i parameter 6-14 Klemme 53, lav ref./

feedb.-veerdi. Indtast filtertidskonstanten. Denne

konstant er en overordnet digital lavpasfil-

6-11 Klemme 53, hej spanding tertid til deempning af elektrisk stgj i

Range: Funktion: klemme 53. En hgj veerdi forbedrer
10 V*¥| [par. 6-10 - | Indtast hejspeendingsveerdien. Denne deempningen, men gger ogsa forsinkelsen
10 V] analoge indgangsskaleringsveerdi ber svare gennem filteret.

til den hgje referencefeedbackvaerdi, der er

indstillet i parameter 6-15 Klemme 53, hgj 6-17 Klemme 53, Live zero

ref./feedb.-veerdi. Option: Funktion:

Denne parameter ger det muligt at deaktivere
Live zero-overvagning. Dette anvendes
Range: Funktion: eksempelvis, hvis de analoge udgange
4 mA*| [0 - par. [ Indtast den lave stremvaerdi. Dette reference- benyttes som en del af et decentralt 1/0-

6-13 mA] | signal skal svare til den lave system (for eksempel hvis de ikke er en del af
referencefeedbackvaerdi, der er indstillet i de styrefunktioner, der er relateret til frekvens-
parameter 6-14 Klemme 53, lav ref./feedb.-veerdi. omformeren, men i stedet leverer data til et
Indstil denne veerdi til >2 mA for at aktivere eksternt styresystem).

Live zero-timeoutfunktionen i [0] | Deaktiveret
parameter 6-01 Live zero, timeoutfunktion. 017+ | Aktiveret

6-13 Klemme 53, hgj stram

3.8.3 6-2* Analog indgang 2

Range: Funktion:
20 mA [par. 6-12 - | Indtast den hgje stramveerdi, der svarer til Parametre til konfigurering af skalering og graenser for
20 mA] den hgje reference/feedback indstillet i .
analog indgang 2 (klemme 54).
parameter 6-15 Klemme 53, hgj ref./feedb.-
veerdi.
6-20 Klemme 54, lav spaending
6-14 Klemme 53, lav ref./feedb.-veerdi Range: Funktion:
Range: Funktion: 0.07 V*| [0 - par. Indtast den lave spaendingsveerdi. Denne
0*] [-999999.999 - Indtast den analoge indgangsskale- 6-21 V] analoge indgangsskaleringsveerdi bgr svare
999999.999 ] ringsvaerdi, der svarer til den lave til den lave referencefeedbackvaerdi, der er
spaending eller strom indstillet i indstillet i parameter 6-24 Klemme 54, lav
parameter 6-10 Klemme 53, lav spaending ref./feedb.-veerdi.
og parameter 6-12 Klemme 53, lav strom.
6-21 Klemme 54, hgj spaending

6-15 Klemme 53, hgj ref./feedb.-veerdi Range: Funktion:

Range: Funktion: 10 V*| [par. 6-20 - | Indtast hgjspaendingsvaerdien. Denne

Size [-999999.999 - [ Indtast den analoge indgangsskale- 10V] analoge indgangsskaleringsvaerdi ber svare
related* | 999999.999 ] ringsvaerdi, der svarer til den hgje til den hgje referencefeedbackvaerdi, der er

indstillet i parameter 6-25 Klemme 54, hoj
ref./feedb.-veerdi.

spaendingsveerdi/hgje stremvaerdi,
der er indstillet i

parameter 6-11 Klemme 53, hgj
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6-22 Klemme 54, lav strom

‘ i

6-27 Klemme 54, Live zero

referencefeedbackvaerdi, der er indstillet i
parameter 6-24 Klemme 54, lav ref./feedb.-veerdi.
Indstil denne veerdi til >2 mA for at aktivere
Live zero-timeoutfunktionen i

parameter 6-01 Live zero, timeoutfunktion.

6-23 Klemme 54, hgj stram

Range: Funktion:
20 mA* [ [par. 6-22 - | Indtast den hgje stremveerdi, der svarer til
20 mA] den hgje referencefeedbackvaerdi, der er

indstillet i parameter 6-25 Klemme 54, hoj
ref./feedb.-veerdi.

6-24 Klemme 54, lav ref./feedb.-veerdi

Range: Funktion:
0*| [-999999.999 - Indtast den analoge indgangsskale-
999999.999 | ringsveerdi, der svarer til den lave

speaending/lave strem indstillet i
parameter 6-20 Klemme 54, lav spaending
og parameter 6-22 Klemme 54, lav strom.

6-25 Klemme 54, hgj ref./feedb.-veerdi

Range: Funktion:

Range: Funktion: Option: Funktion:
4 mA*| [0 - par. [ Indtast den lave stremvaerdi. Dette reference- [0] [Deaktiveret
6-23 mA] [ signal skal svare til den lave [1] * | Aktiveret Denne parameter ger det muligt at deaktivere

100% | [1999999.999 -
999999.999 ]

Indtast den analoge indgangsskale-
ringsveerdi, der svarer til den hgje
spaendingsveerdi/hgje stremveerdi, der
er indstillet i parameter 6-21 Klemme 54,
hgj spaending og parameter 6-23 Klemme
54, haj strom.

Live zero-overvagning. Dette anvendes
eksempelvis, hvis de analoge udgange
benyttes som en del af et decentralt 1/0-
system (for eksempel hvis de ikke er en del af
de styrefunktioner, der er relateret til frekvens-
omformeren, men i stedet leverer data til et

eksternt styresystem).

3.8.4 6-3* Analog indgang X30/11

Parametergruppe til konfigurering af skalering og graenser
for analog indgang 3 (X30/11) i VLT® Universal I/0 MCB
101

6-30 Klemme X30/11, lav spaending

Range: Funktion:
0.07 V*| [0 - par. Indstiller den analoge indgangsskale-
6-31 V] ringsvaerdi, sa den svarer til den lave

referencefeedbackvaerdi (indstillet i
parameter 6-34 KI. X30/11 lav ref./feedb.-
veerdi).

6-31 Klemme X30/11, hgj spaending

Range: Funktion:
10 V*| [par. 6-30 - Indstiller den analoge indgangsskale-
10 V] ringsvaerdi, sa den svarer til den hgje

referencefeedbackvaerdi (indstillet i
parameter 6-35 KI. X30/11 hgj ref./feedb.-
veerdi)

6-26 Klemme 54, filtertidskonstant

6-34 KI. X30/11 lav ref./feedb.- veerdi

Range: Funktion: Range: Funktion:
0.001 s*( [0.001 - > FRK 0*| [-999999.999 - Indstiller den analoge indgangsskale-
10 s] Denne parameter kan ikke justeres, 999999.999 ] ringsvaerdi, sa den svarer til den lave
mens motoren kgrer. spaendingsveerdi (indstillet i
parameter 6-30 Klemme X30/11, lav
ding).
Indtast filtertidskonstanten. Dette er en speending)
overordnet digital lavpasfiltertidskonstant N x
_ - clgrtal favpastiftert 6-35 KI. X30/11 hoj ref./feedb. veerdi
til deempning af elektrisk stgj i klemme 54.
Ved at gge veerdien forbedres Range: Funktion:
deempningen, men gger ogsa forsinkelsen 100% | [-999999.999 - Indstiller den analoge indgangsskale-
gennem filteret. 999999.999 ] ringsvaerdi, sa den svarer til den hgje
spaendingsveerdi (indstillet i
parameter 6-31 Klemme X30/11, hgj
spaending).
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6-36 KIl. X30/11, filtertidskonstant

6-44 Kl. X30/12 lav ref./feedb.- veerdi

konstant er en overordnet digital lavpasfil-
tertid til deempning af elektrisk stgj i
klemme X30/11. En hgj veerdi forbedrer
deempningen, men @ger ogsa forsinkelsen
gennem filteret.

6-37 Kl. X30/11, Live zero

Option: Funktion:

Range: Funktion: Range: Funktion:
0.001 s*| [0.001 - > FRK parameter 6-40 Klemme X30/12, lav
e Denne parameter kan ikke justeres, P,
mens motoren korer. N N
6-45 Kl. X30/12 hgj ref./feedb.- veerdi
Indtast filtertidskonstanten. Denne Range: Funktion:
100% | [-999999.999 - Indstiller den analoge indgangsskale-

999999.999 ] ringsveerdi, s den svarer til den hgje
spaendingsveerdi, der er indstillet i
parameter 6-41 Klemme X30/12, hgj

spaending.

6-46 KI. X30/12, filtertidskonstant

Range: Funktion:

Denne parameter ger det muligt at deaktivere
Live zero-overvagning. Dette anvendes
eksempelvis, hvis de analoge udgange
benyttes som en del af et decentralt 1/0-
system (for eksempel hvis de ikke er en del af
de styrefunktioner, der er relateret til frekvens-
omformeren, men i stedet leverer data til et
eksternt styresystem).

[0] | Deaktiveret
[1] * | Aktiveret

3.8.5 6-4* Analog indgang X30/12

Parametergruppe til konfigurering af skalering og greenser
for analog indgang 4 (X30/12) i VLT® Universal I/O MCB
101.

6-40 Klemme X30/12, lav spaending

Range: Funktion:
0.07 V*| [0 - par. Indstiller den analoge indgangsskale-
6-41 V] ringsvaerdi, sa den svarer til den lave
referencefeedbackvaerdi, der er indstillet i
parameter 6-44 Kl. X30/12 lav ref./feedb.-
veerdi.
Range: Funktion:
10 V*| [par. 6-40 - [ Indstiller den analoge indgangsskale-

10 V] ringsveerdi, sa den svarer til den hgje
referencefeedbackvaerdi, der er indstillet i
parameter 6-45 KI. X30/12 hgj ref./feedb.-
veerdi.

Range: Funktion:
0*| [-999999.999 - Indstiller den analoge udgangsskale-
999999.999 ] ringsvaerdi, sa den svarer til den lave
spaendingsveerdi, der er indstillet i

Denne parameter kan ikke justeres,
mens motoren korer.

[0.001 -
10 s]

Indtast filtertidskonstanten. Denne
konstant er en overordnet digital lavpasfil-
tertid til deempning af elektrisk stgj i
klemme X30/12. En hgj veerdi forbedrer
deempningen, men gger ogsa forsinkelsen
gennem filteret.

6-47 KI. X30/12, Live zero

Option: Funktion:

Denne parameter ger det muligt at deaktivere
Live zero-overvagning. Dette anvendes
eksempelvis, hvis de analoge udgange
benyttes som en del af et decentralt 1/O-
system (for eksempel hvis de ikke er en del af
de styrefunktioner, der er relateret til frekvens-
omformeren, men i stedet leverer data til et
eksternt styresystem).

[0] | Deaktiveret
[1] * | Aktiveret

3.8.6 6-5* Analog udgang 1

Parametre til konfigurering af skalering og graenser for
analog udgang 1, dvs. klemme 42. Analoge udgange er
stramudgange: 0/4-20 mA. Den feelles klemme (klemme
39) er den samme klemme og har det samme elektriske
potentiale for analog fzlles og digital feelles forbindelse.
Oplesning pa analoge udgange er 12 bit.
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6-50 Klemme 42, udgang 6-50 Klemme 42, udgang

Option: Funktion: Option: Funktion:
> T RK [132] [ Feedback |-200 % til +200 % af parameter 3-03 Maksimum-
Vzerdier til indstilling af minimumrefe- 4-20mA |reference.
rencen findes i [133] | Mot.stram | 0-Vekselretter maksimum strem
parameter 3-02 Minimumreference, og 4-20 mA | (parameter 16-37 Vekselret. maks. strom).
e e maksimu.mreference i [134] [ Mom.O- 0-Momentgreense (parameter 4-16 Moment-
parameter 3-03 Maksimumreference. .
green. graense for motordrift).
4-20mA
Veelg funktionen for klemme 42 som en analog [135] | Mom.o- 0-Nominelt motormoment.
stremudgang. En motorstrem pa 20 mA svarer nom 4-20
til Imaks. mA
[0] Ingen [136] | Effekt 0-Nominel motoreffekt.
funktion 4-20 mA
[100] [ Udg.frekv. | 0-100 Hz, (0-20 mA). [137] | Hast. 4-20 | O-Hastighed, hgj graense
@ 0-100 mA (parameter 4-13 Motorhastighed, hgj graense [0/
[101] | Reference | Minimumreference - maksimumreference, (0-20 MIN] og parameter 4-14 Motorhastighed, hgj
Min-Maks | mA). greense [Hz])
[102] | Feedback |-200 % til +200 % af parameter 3-03 Maksimum- [138] | Moment
+-200 % reference, (0-20 mA). 4-20 mA
[103] | Mot.stram. | 0-Vekselretter maksimum strgm [139] | Busstyring | 0-100 %, (0-20 mA)
0-Imaks (parameter 16-37 Vekselret. maks. strem), (0-20 [140] [ Busstyring | 0-100%.
mA) 4-20 mA
[104] | Moment | 0-Momentgraense (parameter 4-16 Moment- [141] | Busstyr, 0-100 %, (0-20 mA).
0-Tlim greense for motordrift), (0-20 mA). 0-20mA
[105] [ Moment | 0-Nominelt motormoment, (0-20 mA). [42] ;z.sstyr. 0-100%.
0-Tnom 4-20mA
[106] | Effekt O- 0-Nominel motoreffekt, (0-20 mA). @
Pnom [143] [Udv. CL 1 | 0-100%.
[107] [ Hast. O- 0-Hastighed, hgj graense 4-20mA
hgj graen. | (parameter 4-13 Motorhastighed, hgj graense [0/ [144] | Udv. CL 2 | 0-100%.
MIN] og parameter 4-14 Motorhastighed, hgj 4-20mA
grense [Hz]), (0-20 mA) [145] [ Udv. CL 3 [ 0-100%.
[108] | Moment (0-20 mA). 4-20mA
+-160 % [146] | Cascade
[109] | Udg.frkv. Ref.
0-Fmaks 4-20mA
[113] | Udv. 0-100 %, (0-20 mA). [147] | Main act
lukket val
slojfe 1 0-20mA
[114] | Udv. 0-100 %, (0-20 mA). [148] | Main act
lukket val
slojfe 2 4-20mA
[115] | Udv. 0-100 %, (0-20 mA). [150] [ Udg.frkv.
lukket 0-Fmaks
slgjfe 3 4-20mA
[116] | Cascade [254] [ DC Link Nar denne parameter er valgt, viser udgang pa
Reference 0-20mA klemmen den skalerede DC-link-spaending.
[130] | Udg.frekv. | 0-100 Hz. Tabel 3.13 viser forholdet mellem DC-link-
0-100 speendingen og udgang pa klemmen.
4-20mA
[131] | Reference | Minimumreference - maksimumreference.
4-20 mA
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6-50 Klemme 42, udgang 6-52 Klemme 42, udg. maks. skal.

Option: Funktion: Range: Funktion:

DC-link-spaending (V) Udgang pa 100 [0 - | Skala for maksimumudgangen (20 mA) for det
klemmen %* 200 analoge signal pa klemme 42.

V <underspaendingsgraensen |0% %] Indstil veerdien til at veere en procentdel af hele
V 2overspaendingsgraense 100% omradet for den variabel, der er valgt i
Spaending inden for omrade: |Linezert parameter 6-50 Klemme 42, udgang.
underspaending <V interpoleret oo =
<overspaending :N,, §

Tabel 3.13 Forholdet mellem DC-link-

spandingen og udgang pa klemmen
[ —

T
0%  Analog

Tabel 3.14 viser underspaendings- og overspaen- Sogaramin imasinast

par.6-51 par.6-52. (O/MIN)

o) 100 % Regulerbar for
Udgang maks udgangs-
skala

dingsgraenser for forskellige lllustration 3.32 Udgangsstrem vs referenceva-

frekvensomformerstgrrelser.

riabel
Frekvensomfor- Underspaen- [Overspaen-
merstgrrelse dingsgraense | dingsgraense
V] V] Det er muligt at opna en vaerdi, der er lavere end
T2/52 185 210 20 mA ved fuld skala ved programmeringsvaerdier
Ta/54 373 355 >100 % ved brug af en formel, som folger:
T6/T7 553 1130 20 mA/gnsket maksimum strom x 100 %
i.e. 10mA: fgzﬁ x100% = 200%

Tabel 3.14 Underspaendings- og overspaen-

dingsgraenser for forskellige Eksempel 1:

frekvensomformersterrelser Variabel veerdi = udgangsfrekvens, omrade = 0-100 Hz.

Nedvendigt omrade for udgang = 0-50 Hz.

2 Udgangssignal 0 mA eller 4 mA er ngdvendigt ved 0 Hz
I E (0 % af omrade). Indstil parameter 6-51 Klemme 42, udg.
1 Q . .
20 y a min. skal. til 0 %.
, = Udgangssignal 20 mA er ngdvendigt ved 50 Hz (50 % af
104 2 4 3 omrade). Indstil parameter 6-52 Klemme 42, udg. maks. skal.
/ g
pd til 50 %.
0 ; T T
0 400 800 1200 Voc N °
o
20 mA §
1| Analog udgang S
m
2 | Underspaendingsgraense -
3| Overspaendingsgraense
lllustration 3.31 Eksempel: Den analoge 0/4 mA -
udgang pa klemme 42 pa T4-frekvensom- 0% 50% 100%
former med valgt option [254] DC-link 0-20 A i
mA
!
OHz 50Hz 100Hz

[255] | DC Link Funktionen er den samme som [254] DC-link 0- Hlustration 3.33 Eksempel 1:

4-20mA 20 mA.

6-51 Klemme 42, udg. min. skal. Eksempel 2:

. Variabel = feedback, omrade = -200 % til +200 %.
Range: Funktion: N .
Omrade ngdvendigt for udgang = 0-100 %
Udgangssignal 0 mA eller 4 mA er ngdvendigt ved 0 %
(50 % af omrade). Indstil parameter 6-51 Klemme 42, udg.
min. skal. til 50 %.

0 %*| [O- Skala for minimumudgangen (0 eller 4 mA) for
200 %] det analoge signal pa klemme 42.

Indstil veerdien til at veere en procentdel af hele
omradet for den variabel, der er valgt i
parameter 6-50 Klemme 42, udgang.
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Udgangssignal 20 mA er ngdvendigt ved 100 % (75 % % af 6-54 Klemme 42, preset for udgangstimeout

omrade). Indstil parameter 6-52 Klemme 42, udg. maks. skal. Range: Funktion:
til 75 %. 0%*| [O- Holder det forudindstillede niveau for udgang
4 2 100 %] 42,
20 mA § Hvis en timeoutfunktion er valgt i
§ parameter 6-50 Klemme 42, udgang, forudind-
- stilles udgangen til dette niveau, hvis en
fieldbus-timeout opstar.
0% 5?% 7f% 100% Option: Funktion:
Felgende udleesningsparametre fra valget i
parameter 6-50 Klemme 42, udgang har et filter
200% Omo% +200% valgt, nar parameter 6-55 Analog udgang filter er
Illustration 3.34 Eksempel 2: akiveret:
Valg 0-20 mA [4-20 mA
Motorstrem (0—Imaks) [103] [133]
Eksempel 3: Momentgraense (0-Tgrz) [104] [134]
Variabel vardi = reference, omrade = minimumreference - Nominelt moment (0=Tnom) [105] [135]
maksimumreference Effekt (0—Prom) 1106] 1136]
Omrade ngdvendigt for udgang = minimumref. (0 %) — Hastighed (0-Hastighedmaks) [ [107] [137]
maksimumref. (100 %), 0-10 mA.
Udgangssignal 0 mA eller 4 mA er ngdvendigt ved Tabel 3.15 Dataudlaesningsparametre
minimumreference. Indstil parameter 6-51 Klemme 42, udg.
min. skal. til 0 %. [0] * | Ikke Filter fra.
Udgangssignal 10 mA er ngdvendigt ved maksimumre- aktiv
ference (100 % af omrade). Indstil parameter 6-52 Klemme 1 | Aktiv Filter til.
42, udg. maks. skal. til 200 %.

(20 mA/10 mA x 100 % = 200 %).
3.8.7 6-6* Analog udgang X30/8

i

20 mA
" Analoge udgange er stremudgange: 0/4-20 mA. Den falles

klemme (klemme X30/8) er den samme klemme og
elektriske potentiale for analog faelles forbindelse.
10mA Oplesning pa analoge udgange er 12 bit.

6-60 Klemme X30/8, udgang

Samme optioner og funktioner som parameter 6-50 Klemme 42,

130BA857.10

0/4 mA - udgang.

10/
0% 100% 200%
| |

; i 6-61 Klemme X30/8, min. skalering

Range: Funktion:
- 0 %*| [O- Skalerer minimumudgangen for det valgte
Min ref Max ref Max ref X 20/10 200 %] | analoge signal pa klemme X30/8. Skalér
Illustration 3.35 Eksempel 3: minimumvaerdien som en procentdel af den

maksimale signalveerdi, dvs. at hvis 0 mA (eller 0
Hz) @nskes ved 25 % af den maksimale

6-53 Klemme 42, udgangsbusstyring udgangsvaerdi, og 25 % programmeres. Vaerdien

ma aldrig veere hgjere end den tilsvarende
Range: Funktion: e .

indstilling i parameter 6-62 Klemme X30/8, maks.
0 %*| [0 - 100 %] | Holder niveauet for udgang 42, hvis den er

styret af bus.

skalering, hvis veerdien er under 100 %.

Denne parameter er aktiv, nar VLT® Universal I/O

MCB 101 er monteret i frekvensomformeren.
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6-62 Klemme X30/8, maks. skalering

Range: Funktion:

100 [0 -
%* 200 % | analoge signal pa klemme X30/8. Skalér veerdien

Skalerer maksimumudgangen for det valgte

] til den kreevede maksimumvaerdi for den valgte
signaludgang. Skalér udgangen for at fa en lavere
strom end 20 mA ved fuld skala eller 20 mA ved
en udgang under 100 % af maksimumsignal-
veerdien. Hvis 20 mA er den kraevede
udgangsstrem ved en veerdi mellem 0-100 % af
fuld skala for udgangen, skal procentvzerdien
programmeres i parameteren, dvs. 50 % = 20 mA.
Hvis en strem 4-20 mA er gnsket ved maksimum
udgang (100 %), beregnes procentveerdien pa
folgende made:

20 mA/gnsket maksimum strom x 100 %

20mA
10 mA

6-63 Klemme X30/8, Udgangsbusstyring

Range: Funktion:

0 %*| [0 - 100 %] | Indeholder den veerdi, der skal paferes
udgangsklemmen, nar den konfigureres som

i.e. 10 mA:

x 100% =200 %

busstyret.

6-64 Klemme X30/8, Preset for udg.-timeout

Range: Funktion:

0 %*| [0 - 100 %] | Indeholder den veerdi, der skal paferes
udgangsklemmen, nar den konfigureres som

busstyret timeout, og timeout registreres.

6-70 Klemme X45/1 udgang

Analog udgang pa VLT® Udvidet relaekort MCB 113.

6-70 Klemme X45/1 udgang
Analog udgang p& VLT® Udvidet relaekort MCB 113.

Option: Funktion:
[136] Effekt 4-20 mA

[137] Hast. 4-20 mA

[138] Moment 4-20 mA

[139] Busstyring

[140] Busstyring 4-20 mA

[141] Busstyr, 0-20mA t.o.

[142] Busstyr. 4-20mA t.o

[143] Udv. CL 1 4-20mA

[144] Udv. CL 2 4-20mA

[145] Udv. CL 3 4-20mA

[146] Cascade Ref. 4-20mA

[147] Main act val 0-20mA

[148] Main act val 4-20mA

[150] Udg.frkv. 0-Fmaks 4-20mA

[254] DC Link 0-20mA

[255] DC Link 4-20mA

Range: Funktion:
0 %~ | [0-200 %] |

Range: Funktion:
100 %* | [0- 200 %] |

6-73 Klemme X45/1, busstyring
Range:
0 9%* [ 10-100 %] |

Funktion:

6-74 Klemme X45/1, preset for udg.-timeout

Option: Funktion:
- Range: Funktion:
[0] * Ingen funktion
0% - 0
[100] Udg.frekv. 0-100 Us | [0 - 100 %I |
[101] Reference Min-Maks 6-80 Klemme X45/3 udgang
- 0
[102] Feedback +-200 % Option: Funktion:
[103] Mot.strem. 0-Imaks :
[0] * Ingen funktion
[104] Moment 0-Tlim
[100] Udg.frekv. 0-100
[105] Moment 0-Tnom -
[101] Reference Min-Maks
[106] Effekt 0-Pnom
[102] Feedback +-200 %
[107] Hast. 0-hgj graen.
[103] Mot.stram. 0-Imaks
[108] Moment +-160 % -
[104] Moment 0-Tlim
[109] Udg.frkv. 0-Fmaks
[105] Moment 0-Tnom
[113] Udv. lukket slgjfe 1
[106] Effekt 0-Pnom
[114] Udv. lukket slgjfe 2 :
[107] Hast. 0-hgj graen.
[115] Udv. lukket slgjfe 3
[108] Moment +-160 %
[116] Cascade Reference
[109] Udg.frkv. 0-Fmaks
[130] Udg.frekv. 0-100 4-20mA -
[113] Udv. lukket slgjfe 1
[131] Reference 4-20 mA .
[114] Udv. lukket slgjfe 2
[132] Feedback 4-20mA -
[115] Udv. lukket slgjfe 3
[133] Mot.strgm 4-20 mA
[116] Cascade Reference
[134] Mom.0-graen. 4-20mA
[130] Udg.frekv. 0-100 4-20mA
[135] Mom.0-nom 4-20 mA
[131] Reference 4-20 mA
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6-80 Klemme X45/3 udgang

Option: Funktion:
[132] Feedback 4-20mA
[133] Mot.strem 4-20 mA
[134] Mom.0-graen. 4-20mA
[135] Mom.0-nom 4-20 mA
[136] Effekt 4-20 mA

[137] Hast. 4-20 mA

[138] Moment 4-20 mA
[139] Busstyring

[140] Busstyring 4-20 mA
[141] Busstyr, 0-20mA t.o.
[142] Busstyr. 4-20mA t.o
[143] Udv. CL 1 4-20mA
[144] Udv. CL 2 4-20mA
[145] Udv. CL 3 4-20mA
[146] Cascade Ref. 4-20mA
[147] Main act val 0-20mA
[148] Main act val 4-20mA
[150] Udg.frkv. 0-Fmaks 4-20mA
[254] DC Link 0-20mA

[255] DC Link 4-20mA

6-81 Klemme X45/3 min. skal.

Analog udgang pa VLT® Udvidet relaekort MCB 113. Se parame-
tergruppe 6-1* Analog indgang 1 for yderligere oplysninger om
konfiguration af denne klemme.

Range: Funktion:

0 %" [ 10-200 %) |

6-82 Klemme X45/3 maks. skal.

Range: Funktion:
100 %* | [0-200 %] |

6-83 Klemme X45/3, busstyring
Range: Funktion:
0 9%+ [ 10-100 %] |

6-84 Klemme X45/3, preset udgangstimeout

Range: Funktion:
0 %* [ 10-100 %) |
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3.9 Parameter 8-** Komm. og optioner

3.9.1 8-0* Gen. indstillinger

8-01 Styrested

Option: Funktion:

Indstillingen i denne parameter tilsidesaetter
indstillingerne i parameter 8-50 Veelg frilob til
parameter 8-56 Vaelg preset-reference.

[0] * | Digital og
styreord

Styring ved hjeelp af bade digital indgang og
styreord.

[1]1 | Kun digital | Styring kun ved hjeelp af digitale indgange.

[2] | Kun styreord

8-02 Styrekilde

Styring kun ved brug af styreord.

Option: Funktion:
.l /C DI/
Denne parameter kan ikke justeres, mens
motoren korer.
Veelg kilden til styreordet: en af to serielle
graenseflader eller fire installerede optioner.
Under den indledende opstart indstiller
frekvensomformeren automatisk denne
parameter til [3] Option A, hvis den registrerer
en gyldig fieldbus-option i port A. Hvis denne
option flernes, registrerer frekvensomformeren
en andring i konfigurationen og andrer
parameter 8-02 Styrekilde tilbage til fabriksind-
stillingen [1] FC Port, hvorefter
frekvensomformeren tripper. Hvis der installeres
en option efter den forste opstart, endres
indstillingen i parameter 8-02 Styrekilde ikke,
men frekvensomformeren tripper, og displayet
viser: Alarm 67 Option aendret.

[0] [Ingen

[1] [ FC Port

[2] | USB Port

[3] [Option A

[4] [ Option B

[5] [Option CO

[6] [ Option C1

[30] | Ekstern

CAN

Range: Funktion:

Size [ - Indtast den tid, der maksimalt forventes at

related* | 18000 s] | ga mellem modtagelsen af to pa hinanden

folgende telegrammer. Overskrides denne
tid, formodes den serielle kommunikation at
veere ophert. Den funktion, der er valgt i
parameter 8-04 Styretimeoutfunktion Styreti-
meoutfunktion, udferes herefter.

8-03 Styre-timeout-tid

Range: Funktion:

| BACnet udlgses styre-timout kun, hvis
nogle specifikke objekter skrives. Listen med
objekter indeholder oplysninger om de
objekter, der udlgser styre-timeout:

. Analoge udgange

. Binaere udgange

. AVO
. AV1
. AV2
. AV4
. BV1
. BV2
. BV3
. BV4
. BV5

. Multistate-udgange

8-04 Styretimeoutfunktion

Option: Funktion:

Veelg timeoutfunktionen. Timeout-
funktionen aktiveres, hvis styreordet
ikke opdateres inden for det tidsrum,
der er angivet i parameter 8-03 Styre-
timeout-tid. [20] N2-tilsideszett.frig.
fremkommer efter indstilling af
Metasys N2-protokollen.

[0] * | Ikke aktiv
[11 [ Fastfrys udgang

[2] [Stop

[31 |Jogging

[4] [ Maks.hast.

[5]1 | Stop og trip

[7]1 [ Veelg opseetning 1
[8] | Veelg opseetning 2
[9] | Veelg opseetning 3

[10] | Veelg opseetning 4
[20] | N2-tilsidesaett.frig.
[27] | Forced stop and trip

8-05 Slut pa timeout-funktion

Option: Funktion:

Velger den handling, der skal finde sted, nar
der modtages et gyldigt styreord efter en
timeout. Denne parameter er kun aktiv,
narparameter 8-04 Styretimeoutfunktion er
indstillet til:

. [7] Opseetn. 1.

. [8] Opseetn. 2.
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8-05 Slut pa timeout-funktion 8-08 Udlaesningsfiltrering

Option: Funktion: Hvis udlaesningen for hastighedsfeedbackvaerdien pa fieldbussen

. [9] Opseetn. 3. varierer, anvendes denne funktion. Veelg filtreret, hvis denne

funktion er nedvendig. Det er ngdvendigt med en stremcyklus,
. [10] Opsaetn. 4. . .
for andringerne aktiveres.

[0] [Hold Bevarer den opsaetning, der er valgt i Option: Funktion:

opsaetn. parameter 8-04 Styretimeoutfunktion, og viser

[0] Motordata Normale fieldbusudlzesninger.
std.-filt.
[1 Motordata Filtrerede fieldbusudlaesninger for fglgende

en advarsel, indtil parameter 8-06 Nulstil styre-
timeout aktiveres. Frekvensomformeren

genoptager derefter den oprindelige
. LP-filter parametre:
opsatning.

. Parameter 16-10 Effekt [kW].

[1] * | Genoptag Genoptager den opsaetning, der var aktiv

opsatning [ inden timeout. e Parameter 16-11 Effekt [hp].
. Parameter 16-12 Motorspaending.
8-06 Nulstil styre-timeout
. Parameter 16-14 Motorstrem.
Option: Funktion:

" A . Parameter 16-16 Moment [Nm].
Denne parameter er kun aktiv, nar der er valgt

[0] Hold opseetn. i parameter 8-05 Slut pa . Parameter 16-17 Hastighed [O/MIN].
timeout-funktion. . Parameter 16-22 Moment [%].
[0] * | Ingen Bevarer den opsaetning, der er angivet i . Parameter 16-25 Torque [Nm] High.

nulstilling | parameter 8-04 Styretimeoutfunktion:

*  [IVelg opsztning 1. 3.9.2 8-1* Styre ordsindst.
. [8] Veaelg opsatning 2.

D [9] Vzelg opsaetning 3. 8-10 Styreprofil

. [10] Veelg opseetning 4. Option: Funktion:
Veelg fortolkning af de styre- og statusord,

[11 [Nulstilling | Gendanner frekvensomformerens oprindelige
. . n som svarer til den installerede fieldbus.
opsatning efter en styreordstimeout. Nar )
veerdien er indstillet til [1] Nulstilling, udferer .Kun gyldlg.e valg for den ﬁeIdPus, der er
frekvensomformeren nulstillingen og stiller sl O et by e il 0 (0

umiddelbart tilbage til indstillingen [0] Ingen elkipltyier
nulstilling. [0] * [ FC-profil
[1] [PROFIdrive-
8-07 Diagnoseudlgser profil
Option: Funktion: [51 [ODVA Kun tilgeengelig med VLT® DeviceNet MCA
Vaelg [0] Ikke muligt, s& der ikke sendes 104, VLT® EtherNet IP MCA 121.
udvidede diagnosedata (EDD). Veelg [1] Udles [7] | CANopen DSP
ved alarmer for at sende EDD ved alarmer 402

eller [2] Udlgs alarm/advarsel for at sende
EDD ved alarmer eller advarsler. Ikke alle 8-13 Konfigurerbart statusord
fieldbusser supporterer diagnosefunk- Option: Funktion:

tionerne. Denne parameter har ingen
funktion for BACnet.

Denne parameter aktiverer konfiguration af
bit 12-15 i statusordet.

[0] * [ Ikke muligt [0] |Ingen
[11 [Udlgs ved funktion
alarmer [1] * | Profil- Funktionen svarer til den profilstandard, der
[2] | Udlgs alarm/ standard er valgt i parameter 8-10 Styreprofil.
advarsel. [2]1 | Kun alarm Indstilles kun i tilfeelde af en Alarm 68.
68
[3] | Trip ekskl. Indstilles i tilfeelde af et trip, undtagen hvis
Alarm 68 Alarm 68 udfgrer trippet.
[10] | T18 DI- Bitten angiver status for klemme 18.
status. 0 angiver, at klemmen er lav.

1 angiver, at klemmen er hgj.
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8-13 Konfigurerbart statusord

8-13 Konfigurerbart statusord

Option: Funktion: Option: Funktion:
[11] | T19 DI- Bitten angiver status for klemme 19. [71] | Logisk regel | Parametergruppe 13-4* Logikregler. Hvis den
status. 0 angiver, at klemmen er lav. 1 logiske regel 1 evalueres som SAND, bliver
1 angiver, at klemmen er hgj. udgangen hgij. Ellers bliver den lav.
[12] | T27 DI- Bitten angiver status for klemme 27. [72] | Logisk regel | Parametergruppe 13-4* Logikregler. Hvis den
status. 0 angiver, at klemmen er lav. 2 logiske regel 2 evalueres som SAND, bliver
1 angiver, at klemmen er hgj. udgangen hgj. Ellers bliver den lav.
[13] | T29 DI- Bitten angiver status for klemme 29. [73] | Logisk regel | Parametergruppe 13-4* Logikregler. Hvis den
status. 0 angiver, at klemmen er lav. 3 logiske regel 3 evalueres som SAND, bliver
1 angiver, at klemmen er hgj. udgangen hgj. Ellers bliver den lav.
[14] | T32 DI- Bitten angiver status for klemme 32. [74] | Logisk regel | Parametergruppe 13-4* Logikregler. Hvis den
status. 0 angiver, at klemmen er lav. 4 logiske regel 4 evalueres som SAND, bliver
1 angiver, at klemmen er hgj. udgangen hgj. Ellers bliver den lav.
[15] [ T33 DI- Bitten angiver status for klemme 33. [75] | Logisk regel | Parametergruppe 13-4* Logikregler. Hvis den
status. 0 angiver, at klemmen er lav. 5 logiske regel 5 evalueres som SAND, bliver
1 angiver, at klemmen er hgij. udgangen hgij. Ellers bliver den lav.
[16] | T37 DI- Bitten angiver status for klemme 37. [80] | SL digital Se parameter 13-52 SL styreenh.-handling.
status 0 angiver, at klemme 37 er lav (Safe Torque udgang A Udgangen bliver hgj, nér Smart Logic Action
stop). [38] Indst. dig. udg. A hgj udferes. Udgangen
1 angiver, at klemme 37 er hgj (normal). bliver lav, nér Smart Logic Action [32] Indst.
[21] | Termisk Den termiske advarsel udlgses, nar dig. udg. A lav udferes.
advarsel temperaturen overstiger graensen i enten [81] | SL digital Se parameter 13-52 SL styreenh.-handling.
motoren, frekvensomformeren, bremsemod- udgang B Indgangen bliver hgj, nar Smart Logic Action
standen eller termistoren. [39] Indst. dig. udg. B hgj udferes. Indgangen
[30] | Bremsefejl Udgangen er logisk 1, nér bremse-IGBT'en er bliver lav, ndr Smart Logic Action [33] Indst.
(IGBT) kortsluttet. Funktionen benyttes til at dig. udg. B lav udfares.
beskytte frekvensomformeren i tilfeelde af fejl [82] | SL digital Se parameter 13-52 SL styreenh.-handling.
pa bremsemodulerne. Udgangen/relzeet kan udgang C Indgangen bliver hgj, nar Smart Logic Action
benyttes til at koble netspaendingen fra [40] Indst. dig. udg. C hgj udferes. Indgangen
frekvensomformeren. bliver lav, nar Smart Logic Action [34] Indst.
[40] | Uden for dig. udg. C lav udferes.
ref.-omrade [83] [ SL digital Se parameter 13-52 SL styreenh.-handling.
[60] | Sammen- Se parametergruppe 13-1* Sammenlignere. udgang D Indgangen bliver hgj, nar Smart Logic Action
ligner 0 Hvis sammenligner 0 evalueres som SAND, [41] Indst. dig. udg. D hgj udferes. Indgangen
bliver udgangen hgj. Ellers bliver den lav. bliver lav, ndr Smart Logic Action [35] Indst.
[61] | Sammen- Se parametergruppe 13-1* Sammenlignere. dig. udg. D lav udferes.
ligner 1 Hvis sammenligner 1 evalueres som SAND, [84] [SL digital Se parameter 13-52 SL styreenh.-handling.
bliver udgangen hgj. Ellers bliver den lav. udgang E Indgangen bliver hgj, nar Smart Logic Action
[62] | Sammen- Se parametergruppe 13-1* Sammenlignere. [42] Indst. dig. udg. E hej udferes. Indgangen
ligner 2 Hvis sammenligner 2 evalueres som SAND, bliver lav, ndr Smart Logic Action [36] Indst.
bliver udgangen hgj. Ellers bliver den lav. dig. udg. E lav udferes.
[63] | Sammen- Se parametergruppe 13-1* Sammenlignere. [85] | SL digital Se parameter 13-52 SL styreenh.-handling.
ligner 3 Hvis sammenligner 3 evalueres som SAND, udgang F Indgangen bliver hgj, ndr Smart Logic Action
bliver udgangen hgij. Ellers bliver den lav. [43] Indst. dig. udg. F hgj udferes. Indgangen
[64] | Sammen- | Se parametergruppe 13-1* Sammenlignere. bliver lav, nar Smart Logic Action [37] Indst.
ligner 4 Hvis sammenligner 4 evalueres som SAND, dig. udg. F lav udferes.
bliver udgangen hgj. Ellers bliver den lav.
[65] | Sammen- Se parametergruppe 13-1* Sammenlignere.
ligner 5 Hvis sammenligner 5 evalueres som SAND, Array [15]
bliver udgangen hgj. Ellers bliver den lav. Option: Funktion:
[70] [ Logisk regel [ Parametergruppe 13-4* Logikregler. Hvis den Valg 4-6 er kun tilgeengelige i FC 302.
g ol s tiaefel O @vallucnes sl SERIE, (i [0] |Ingen Oplysningerne i denne bit ignoreres af
udgangen hgij. Ellers bliver den lav. frekvensomformeren.
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8-14 Konfigurerbart styreord CTW

8-17 Configurable Alarm and Warningword

Array [15] Array [16]
Option: Funktion: Veelg betydningen af en bestemt bit i det konfigurerbare alarm-
[1] * [ Profil- Funktionaliteten i denne bit afhaenger af 0g advarselsord. Ordet har 16 bit (0-15).
standard valget i parameter 8-10 Styreprofil. Option: Funktion:
[2] | CTW gyldig, [ Frekvensomformeren ignorerer de resterende [68] safe stop warning
aktiv lav bit i styreordet, hvis det indstilles til 1. [73] Safe stop autorestart warning
[76] Power unit setup warning
8-17 Configurable Alarm and Warningword [77] Reduced powermode warning
Array [16] [10002] Live zero error alarm
Veelg betydningen af en bestemt bit i det konfigurerbare alarm- (100041 Mains phase loss alarm
og advarselsord. Ordet har 16 bit (0-15). [10007] DC overvoltage alarm
. . 10008 DC undervoltage alarm
Option: Funktion: [ ] 9
e o [10009] Inverter overload alarm
- [10010] ETR overtemperature alarm
[1] 10 Volts low warning -
- - [10011] Thermistor overtemp alarm
[2] Live zero warning —
- [10012] Torque limit alarm
[3] No motor warning
- - [10013] Overcurrent alarm
[4] Mains phase loss warning
- - - [10014] Earth fault alarm
[5] DC link voltage high warning —
- - [10016] Short circuit alarm
[6] DC link voltage low warning -
- [10017] CTW timeout alarm
[7] DC overvoltage warning —
- [10026] Brake powerlimit alarm
[8] DC undervoltage warning —
- [10027] Brakechopper shortcircuit alarm
[9] Inverter overloaded warning
- [10028] Brake check alarm
[10] Motor ETR overtemp warning -
- - [10029] Heatsink temp alarm
[11] Motor thermistor overtemp warning —
— - [10030] Phase U missing alarm
[12] Torque limit warning —
- [10031] Phase V missing alarm
[13] Over current warning —
- [10032] Phase W missing alarm
[14] Earth fault warning
- - [10033] Inrush fault alarm
[17] Controlword timeout warning -
- - - [10034] Fieldbus com faul alarm
[19] Discharge temp high warning - -
- [10036] Mains failure alarm
[23] Internal fans warning -
- [10037] Phase imbalance alarm
[24] External fans warning
- —— - [10038] Internal fault
[25] Brake resistor short circuit warning -
— - [10039] Heatsink sensor alarm
[26] Brake powerlimit warning
— - [10045] Earth fault 2 alarm
[27] Brake chopper short circuit warning
- [10046] Powercard supply alarm
[28] Brake check warning
- - [10047] 24V supply low alarm
[29] Heatsink temperature warning
- [10048] 1.8V supply low alarm
[30] Motor phase U warning —
- [10049] Speed limit alarm
[31] Motor phase V warning -
- [10060] Ext interlock alarm
[32] Motor phase W warning
- — - [10061] Feedback error alarm
[34] Fieldbus communication warning
- - - [10063] Mech brake low alarm
[36] Mains failure warning
- [10065] Controlboard overtemp alarm
[40] T27 overload warning y
- [10067] Option config changed alarm
[41] T29 overload warning
- [10068] Safe stop alarm
[45] Earth fault 2 warning
- [10069] Powercard temp alarm
[47] 24V supply low warning
- - [10073] Safestop auto restart alarm
[58] AMA internal fault warning -
— - [10074] PTC thermistor alarm
[59] Current limit warning
- - [10079] Illegal PS config alarm
[60] External interlock warning
- [10081] CSIV corrupt alarm
[61] Feedback error warning
- [10082] CSIV param error alarm
[62] Frequency max warning -
— - [10090] Feedback monitor alarm
[64] Voltage limit warning -
- [10091] Al54 settings alarm
[65] Controlboard overtemp warning
[66] Heatsink temp low warning
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3.9.3 8-3* FC-portindstillinger
Option: Funktion:
21 [Ingen pariet
Option: Funktion: stop-bit
Protokolvalg for den integrerede (standard) FC- [31 | Ingen paritet 2
port (RS485) pa styrekortet. stop-bits

[0] * | FC Kommunikation i henhold til FC-protokollen 8-35 Min. svartidsforsinkelse

som beskrevet i RS485 Installation og opseetning Range: Funktion:
i den relevante Design Guide.

10 ms*| [5- 10000 |Angiv minimumforsinkelsestiden mellem
[11 |FC MC Samme som [0] FC, men skal anvendes, nar der ms] modtagelse af en forespgrgsel og
downloades software til frekvensomformeren, afsendelse af et svar. PA denne made kan
eller dll-filen uploades (daekker oplysninger om problemer med forsinkelser i
parametre, der er tilgeengelige i frekvensom- modemsvartider Iases.

formeren og deres indbyrdes afhangighed) til

MCT 10-opsztningssoftware. 8-36 Maks. svartidsforsinkelse

[2] [Modbus Kommunikation i henhold til Modbus RTU- Range: Funktion:
RTU protokollen. Size [11 - 10001 | Angiv den maksimum tilladte forsin-
B] | Metasys related* ms] kelsestid mellem transmission af en
N2 forespergsel og modtagelse af svar.

9] |FC-option Overskridelse af denne forsinkelse

8-31 Adresse

medfarer styreordstimeout.

Range: Funktion: 8-37 Maks. forsink. ml. tegn

Size related* | [1 - 255 ] | Indtast adressen for frekvensomformer- Range: Funktion:
porten (standard). Size related* | [0.00 - 35.01 [ Angiv det maksimum tilladte
Gyldigt omrade: 1-126. ms] tidsinterval mellem modtagelse af

to byte. Denne parameter aktiverer

8-32 Baud-hast. timeout, hvis transmissionen

Option: Funktion: afbrydes.
Baud-hastighederne 9.600, 19.200, 38.400 og
76.800 baud er kun gyldige for BACnet. 3.94 8-4* FC MC—protokoIsaet
Standardveerdien afhaenger af FC-protokollen.
[0] | 2400 Baud 8-40 Valg af telegram
[1] [ 4800 Baud Option: Funktion:
[2] | 9600 Baud Gor det muligt at bruge frit konfigu-
[31] 19200 Baud rerbare telegrammer eller
[4] | 38400 Baud standardtelegrammer til FC-porten.
[5] | 57600 Baud [1] * | Standardtelegram 1
[6] | 76800 Baud [100] [ None
[71| 115200 Baud [101] [ PPO1
Option: Funktion: [103]] PPO 3
[104] [ PPO 4
Paritet og stop-bits til den protokol 11051 | PPO 5
parameter 8-30 Protokol, der benytter FC-
porten. Ikke alle optioner er synlige for Lzl [P0 0
nogle af protokollerne. Standard (1071 | PPO 7
afhaenger af den valgte protokol. QL] IPFO) 3
[200] [ Brugerdef. telegr. 1
[0]] Lige paritet 1 [202] [ Custom telegram 3
stop-bit
[1] | Ulige paritet 1
stop-bit
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8-42 PCD-skrivekonfiguration 8-43 PCD-lzesekonfiguration

Array [64] Array [64]

Option: Funktion: Option: Funktion:

[0] Ingen Veelg de parametre, [0] Ingen Veelg de parametre, der skal
der skal tildeles tildeles telegrammernes
telegrammernes PCD'er. Antallet af tilgeen-
PCD'er. Antallet af gelige PCD'er afheenger af
tilgeengelige PCD'er telegramtypen. PCD'er
afhaenger af indeholder de faktiske
telegramtypen. dataveerdier for de valgte
Veerdierne i parametre.

PCD'erne skrives til

[894] | Busfeedback 1
de valgte parametre [895] | Busfeedback 2
som dataveerdier.
[896] | Busfeedback 3
[302] | Minimumreference [1397] | Alert Alarm Word
[303] | Maksimumreference [1398] | Alert Warning Word
[341] |Rampe 1, rampe-op-tid [1399] | Alert Status Word
[342] [Rampe 1, rampe-ned-tid [1500] | Driftstimer
[351] [ Rampe 2, rampe-op-tid [1501] | Kgrte timer
[352] | Rampe 2, rampe-ned-tid [1502] | kWh-teeller
[380] [Jog-rampetid [1600] | Styreord
[381] [ Kvikstop rampetid [1601] | Reference [enhed]
[411] | Motorhastighed, lav greense [0/ [1602] | Reference [%]
MIN] [1603] | statusord
[412] | Motorhastighed, lav greense [Hz] [1605] | Vigtigste faktiske vaerdi
[413] [ Motorhastighed, hgj greense [0/ [%]
MIN] [1609] | Tilpas. udlees.
[414] | Motorhastighed, hgj greense [Hz] [1610] | Effekt [kW]
[416] | Momentgraense for motordrift [1611] | Effekt [hp]
[417] | Momentgraense for generatordrift [1612] | Motorspaending
[553] | KI. 29 hgj ref/feedb.-veerdi [1613] | Frekvens
[558] | KI. 33 hej ref/feedb.-veerdi [1614] | Motorstram
[590] | Digital & relaebusstyring [1615] | Frekvens [%)]
[593] [ Pulsudgang #27, busstyring [1616] | Moment [Nm]
[595] | Pulsudgang #29, busstyring [1617] | Hastighed [O/MIN]
[597]1 | Puls-ud #X30/6 busstyring [1618] | Termisk motorbelastning
[615] | Klemme 53, hgj ref./feedb.-vaerdi [1622] | Moment [%]
[625] | Klemme 54, hgj ref./feedb.-veerdi [1623] | Motor Shaft Power [kW] | Viser den mekaniske effekt,
[653] | Klemme 42, udgangsbusstyring der pafgres motorakslen.

[663] | Klemme X30/8, Udgangsbusstyring
[673] | Klemme X45/1, busstyring
[683] | Klemme X45/3, busstyring

[1624] | Calibrated Stator
Resistance

[1626] | Effekt filtreres [kW]
[890] |Busijog 1, hastighed [1627] | Effekt filtreres [hk]
[891] | Bus-jog 2, hastighed [1630] | DC Link-spaending
[894] | Busfeedback T [1632] | Bremseenergi /s
EERI] |[BLotselnt [1633] | Bremseenergi /2 min
[896] B.usfeedback 3 [1634] | Kolepl-temp.
[1680] F!eldbus, CTWT [1635] | Termisk inverterbelastning
[1682] | FieldbusREF. 1 [1638] | SL-styreenh,, tilstand
NGES | IREToos € 11 ] [1639] | Styrekorttemp.
(16861 | FC-port, REF 1 [1650] | Ekstern reference
[2643] | Klemme X42/7, Busstyring [1652] | Feedback [enhed]
[2653] | Klemme X42/9, busstyring [1653] | Digi pot-reference
[2663] | Klemme X42/11, Busstyring [1654] | Feedback 1 fenhed]
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8-43 PCD-laesekonfiguration 8-43 PCD-lzesekonfiguration

Array [64] Array [64]
Option: Funktion: Option: Funktion:
[1655] | Feedback 2 [enhed] [2796] | Extended Cascade Relay
[1656] | Feedback 3 [enhed] Output [bin]
[1660] | Digital indgang
[1661] | Klemme 53, koblingsind- 3.9.5 8-5% Digital/bus
stilling
[1662] | Analog indgang 53 Parametre til konfigurering af styreordskombinationen.
[1663] | Klemme 54, koblingsind-
stiling BEMARK!

[1664] | Analog indgang 54
[1665] | Analog udgang 42 [mA]
[1666] | Digital udgang [bin]
[1667] | Pulsindgang #29 [Hz]

[1668] | Pulsindgang #33 [Hz] lq frileb
[1669] | Pulsudgang #27 [Hz] 850 Veelg frilo

Disse parametre er kun aktive, nar
parameter 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og
styreord.

[1670] | Pulsudgang #29 [Hz] Option: Funktion:

[1671] | Releudgang [bin] Veelg styring af frilebsfunktionen via

[1672] | Teeller A klemmerne (digital indgang) og/eller via

[1673] | Teeller B bussen.

[1675] | Analog indg. X30/11 [0] | Digital Aktiverer startkommandoen via en digital

[1676] | Analog indg. X30/12 indgang indgang.

[16771] Analog udgang X30/8 [1] |Bus Aktiverer startkommandoen via den serielle
[mA]

kommunikationsport eller fieldbus-optionen.

[1678] | Analog udg. X45/1 [mA]
[1679] | Analog udg. X45/3 [mA] [2] | Logisk OG Aktiverer startkommandoen via fieldbus/den
[1684] | Komm,-optionsstatusord serielle kommunikationsport, og en ekstra
g digital indgang.
[1689] | Configurable Alarm/ Viser det alarm-/advarselsord, 9 9gang
Warning Word der er konfigureret i [3] * | Logisk ELLER [ Aktiverer startkommandoen via fieldbus/den
parameter 8-17 Configurable serielle kommunikationsport, eller via en af
Alarm and Warningword. de digitale indgange.
1690] | Alarmord
(1690) 8-52 Vaelg DC-bremse
[1691] | Alarmord 2 : ;
[1692] | Advarselsord Option: Funktion:
[1693] | Advarselsord 2 Veelg styring af DC-bremsen via klemmerne

[1694] | Udv. statusord (digital indgang) og/eller via fieldbus.

digitale indgange.
Digital Input 2 K 9ang

Advanced Cascade Relay [3] | Logisk Aktiverer startkommandoen via fieldbus/den

[1695] | Ekst. statusord 2 BEM/ERK.
[1696] | Vedligeh.ord Kun muligheden [0] Digital indgang er
[1830] | Analog indg. X42/1 tilgeengelig, nér parameter 1-10 Motorkon-
[1831] | Analog indg. X42/3 struktion er indstillet til [1] PM,ikke-
[1832] | Analog indg. X42/5 udpr.SPM.
[1833] | Analog udg. X42/7 [V]
[1834] | Analog udg. X42/9 [V] [0] | Digital Aktiverer startkommandoen via en digital
[1835] | Analog udg. X42/11 [V] indgang indgang.
[1836] | Analog indg. X48/2 [mA] [1]1 | Bus Aktiverer startkommandoen via den serielle
[1837] | Temp.indg. X48/4 kommunikationsport eller fieldbus-optionen.
[1838] | Temp.indg. X48/7
[1839] | Temp.indg. X48/10 [2] | Logisk OG | Aktiverer startkommandoen via fieldbussen/den
[1850] | Sensorless udl. fenhed] serielle kommunikationsport OG via 1 af de

]

1

Output [bin] ELLER serielle kommunikationsport ELLER via en af de

digitale indgange.
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8-53 Veelg start

‘ i

8-55 Vaelg opsaetning

digitale indgange.

8-54 Veelg reversering

Option: Funktion:

: /C DI/

Denne parameter er kun aktiv, nar
parameter 8-01 Styrested er indstillet til
[0] Digital og styreord.

Veelg styring af frekvensomformerens reverse-
ringsfunktion via klemmerne (digital indgang)
og/eller via fieldbussen.

[0] * | Digital
indgang

Aktiverer reverseringskommando via en digital
indgang.

[11 |Bus Aktiverer reverseringskommando via den
serielle kommunikationsport eller fieldbus-

optionen.

[2] | Logisk OG | Aktiverer reverseringskommandoen via
fieldbussen/den serielle kommunikationsport

OG via en af de digitale indgange.

[3]1 |Logisk
ELLER

Aktiverer reverseringskommando via
fieldbussen/den serielle kommunikationsport
ELLER via en af de digitale indgange.

8-55 Veelg opsaetning

Option: Funktion:
Veelg styring af frekvensomformerens
opsaetning via klemmerne (digital indgang)
og/eller via fieldbus.
[0] | Digital Aktiverer valg af opsaetning via en digital
indgang indgang.
[11 [Bus Aktiverer valg af opsatning via den serielle

kommunikationsport eller fieldbus-option.

[2] |Logisk OG | Aktiverer valg af opsaetning via
fieldbussen/den serielle kommunikationsport

og via en af de digitale indgange.

Option: Funktion: Option: Funktion:
Veelg styring af frekvensomformerens [3] * [ Logisk Aktiverer valg af opsaetning via
startfunktion via klemmerne (digital indgang) ELLER fieldbussen/den serielle kommunikationsport
og/eller via fieldbussen. eller via en af de digitale indgange.
[0] | Digital Aktiverer en startkommando via en digital
. . 8-56 Veelg preset-reference
indgang indgang.
Option: Funktion:
[1]1 |Bus Aktiverer en startkommando via den serielle - -
kommunikationsport eller fieldbus-optionen. VES g ST & pRESEiEiEnes v
klemmerne (digital indgang) og/eller via
[2] |Logisk OG | Aktiverer en startkommando via fieldbus.
fieldbussen/den serielle kommunikationsport
. ’ - : [0] [ Digital Aktiverer valg af preset-reference via en
og yderligere via en af de digitale indgange.
indgang digital indgang.
[3] * | Logisk Aktiverer en startkommando via fieldbus/den - -
ELLER serielle kommunikationsport, eller via en af de - Aktiverer valg af preset-reference via den

serielle kommunikationsport eller fieldbus-
optionen.

[2] | Logisk OG Aktiverer valg af preset-reference via
fieldbus/den serielle kommunikationsport og

via en af de digitale indgange.

[3] * | Logisk
ELLER

Aktiverer valg af preset-reference via
fieldbus/den serielle kommunikationsport eller
via en af de digitale indgange.

3.9.6 8-8* FC-portdiagnose

Disse parametre bruges til overvagning af buskommuni-
kation via frekvensomformerporten.

8-80 Busmedd.tzeller
Range:

Funktion:

0* [0 - 0] [ Denne parameter viser antallet af gyldige
telegrammer, der er registreret pa bussen.

8-81 Busfejlteeller
Array [6]

Range: Funktion:

0* [0 - 0 ] [ Denne parameter viser antallet af telegrammer
med fejl (for eksempel CRC-fejl) registreret pa
bussen.

8-82 Modt. slavemeddelelse

Range:

Funktion:

0% [0 - 0 ] [ Denne parameter viser antallet af gyldige
telegrammer adresseret til slaven sendt af frekvens-
omformeren.

8-83 Slavefejlteeller

Range: Funktion:

0 [0 - 0] [ Denne parameter viser antallet af telegrammer
med fejl, der ikke kunne udferes af frekvensom-
formeren.
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3.9.7 8-9* Bus jog

8-90 Bus-jog 1, hastighed

Range: Funktion:
100 RPM* | [0 - par. 4-13 Indtast jog-hastigheden. Aktiverer
RPM] denne faste jog-hastighed via den

serielle port eller fieldbus-optionen.

8-91 Bus-jog 2, hastighed

Range: Funktion:

Size related* | [0 - par. 4-13 | Indtast jog-hastigheden. Aktiverer
RPM] denne faste jog-hastighed via
den serielle port eller fieldbus-
optionen.

8-94 Busfeedback 1

Range: Funktion:
0*| [-200 - Skriver feedback til denne parameter, via den
200 ] serielle kommunikationsport eller fieldbus-

optionen. Denne parameter skal veelges i
parameter 20-00 Feedback 1-kilde,
parameter 20-03 Feedback 2-kilde eller
parameter 20-06 Feedback 3-kilde som en
feedbackkilde.

8-95 Busfeedback 2

Range: Funktion:
0*| [-200 - 200 ] | Se parameter 8-94 Busfeedback 1 for flere
oplysninger.

8-96 Busfeedback 3

Range: Funktion:
0*| [-200 - 200 ] | Se parameter 8-94 Busfeedback 1 for flere
oplysninger.
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3.10 Parametre 9-** PROFIBUS

Se VLT® PROFIBUS DP MCA 101 Programming Guide for

3.11.2 10-1* DeviceNet

10-10 Procesdatatypevalg

Profibus-parameterbeskrivelser. . .
Option: Funktion:
3.11 Parametre 10-** CAN-fieldbus Veelg forekomst (telegram) til datatrans-
. o mission. De tilgeengelige forekomster er
3.11.1 10-0* Fzelles indstillinger afhzengige af iidst?mnzen of
parameter 8-10 Styreprofil.
Nar parameter 8-10 Styreprofil er indstillet til
Option: Funktion: [0] FC-profil, er parameter 10-10 Procesdataty-
[1] * | DeviceNet [ /EDR K pevalg-optionerne [0] FOREK. 100/150 og [1]
FOREK. 101/151 tilgeengelige.
!’arametervalgel:le AT el e Nar parameter 8-10 Styreprofil er indstillet til
installerede option. [57 ODVA, er optionerne i
parameter 10-10 Procesdatatypevalg [2]
Viser den aktive CAN-protokol. FOREKOMST 20/70 og [3] FOREKOMST 21/71
tilgeengelige.
Forekomsterne 100/150 og 101/151 er
Option: Funktion: Danfoss-specifikke. Forekomsterne 20/70 og
Veelg transmissionshastigheden for fieldbussen. 21/71 er ODVA-specifikke AC-apparatprofiler.
Valget skal svare til transmissionshastigheden Se DeviceNet-betjeningsvejledningen for
for master og de gvrige fieldbus-noder. vejledning til telegramudvaelgelse.
[161] 10 kbps BEMARK!
[17]1 | 20 kbps En aendring af denne parameter
[18] | 50 kbps udfores straks.
[19] | 100 kbps
[20] | 125 Kbps [0] | FOREK.
[21] | 250 Kbps 100/150
[22] | 500 Kbps [1] | FOREK.
[23] | 800 kbps 101/151
[24] ] 1000 Kbps [2] | FOREKOMST
20/70
Range: Funktion: 21/71
Size related*| [0 - 63 ][ Valg af nodeadresse. Hver node, der er [6] | FOREK.
forbundet til det samme DeviceNet- 102/152
netvaerk, skal have en entydig adresse.
Range: Funktion: Vaelg processen
0% [ [0 - 255 ]| Viser antallet af transmissionsfejl i CAN-styringen skrivning af data for
siden sidste opstart. /0-enheder
101/151.
10-06 Fejlteeller for udlesningsmodtagelse Elementerne 2 og 3
. fra denne array kan
Range: Funktion:
veelges.
0% [ [0 - 255 ]| Viser antallet af modtagelsesfejl i CAN-styringen Elementerne 0 og 1
siden sidste opstart. fra denne array er
faste.
Range: Funktion: (o Ingen
[302] | Minimumreference
0* [ [0 - 255 ]| Viser antallet af Bus Off-haendelser siden sidste -
o, [303] [ Maksimumreference
[341] [ Rampe 1, rampe-op-tid
[342] [Rampe 1, rampe-ned-tid
[351] [ Rampe 2, rampe-op-tid
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10-11 Skrivning af procesdatakonf.

Option: Funktion:
[352] [Rampe 2, rampe-ned-tid

[380] |Jog-rampetid

[381] | Kvikstop rampetid

[411] | Motorhastighed, lav greense [O/MIN]
[412] | Motorhastighed, lav graense [Hz]
[413] | Motorhastighed, hej graense [O/MIN]
[414] | Motorhastighed, hgj graense [Hz]
[416] | Momentgraense for motordrift

[417] | Momentgraense for generatordrift
[553] | KI. 29 hej ref/feedb.-veerdi

[558] | KI. 33 hej ref/feedb.-vaerdi

[590] [ Digital & relzebusstyring

[593] [ Pulsudgang #27, busstyring

[595] [ Pulsudgang #29, busstyring

[597] | Puls-ud #X30/6 busstyring

[615] | Klemme 53, hgj ref./feedb.-veerdi

[625] | Klemme 54, hgj ref./feedb.-veerdi

[653] | Klemme 42, udgangsbusstyring

[663] | Klemme X30/8, Udgangsbusstyring

[673] | Klemme X45/1, busstyring

[683] | Klemme X45/3, busstyring
[890] | Bus-jog 1, hastighed

[891] [ Bus-jog 2, hastighed

[894] | Busfeedback 1

[895] | Busfeedback 2

[896] | Busfeedback 3

[1680] | Fieldbus, CTW 1

[1682] | Fieldbus-REF. 1

[1685] [ FC-port, CTW 1

[1686] | FC-port, REF 1

10-12 Leesning af procesdatakonf.

Option: Funktion:

Veelg processen lzesning af data for 1/0-enheder
101/151. Elementerne 2 og 3 fra denne array kan
veelges. Elementerne 0 og 1 fra denne array er faste.

10-13 Advarselsparameter

Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ]| Viser et DeviceNet-specifikt advarselsord. Der er
knyttet en bit til hver advarsel. Se DeviceNet-
betjeningsvejledning for flere oplysninger.

Bit Betydning

0 Bus ikke aktiv

1 Udtrykkelig forbindelses-timeout
2 1/O-forbindelse

3 Gentagelsesgraense naet
4 Faktisk er ikke opdateret
5 CAN-bus deaktiveret

6 1/0-sendefejl

7 Initialiseringsfejl

8 Ingen busforsyning

9 Bus deaktiveret

10 Fejl passiv

11 Fejladvarsel

12 Dobbelt MAC id-fejl

13 RX-keoverlgb

14 TX-kgoverlgb

15 CAN-overlgb

Tabel 3.16 Advarselsbit

10-14 Netreference

Skrivebeskyttet fra LCP

Option: Funktion:

Veelger referencekilden i forekomst 21/71 og
20/70.

[0] * | Ikke aktiv | Aktiverer reference via analoge/digitale
indgange.

[11 [ Aktiv

10-15 Netstyring

Skrivebeskyttet fra LCP

Aktiverer reference via Fieldbussen.

Option: Funktion:

Veelger styrekilde i forekomst 21/71 og 20/70.

[0] * | Ikke aktiv | Aktiverer styring via analoge/digitale indgange.

[11 | Aktiv Aktiverer styring via Fieldbussen.

3.11.3 10-2* COS-filtre

10-20 COS-filter 1

Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ]| Indtast veerdien for COS-filter 1 til opseetning af
filter mask for statusordet. Under COS-drift
(Change-Of-State) filtrerer denne funktion bits
ud i det statusord, der ikke bgr sendes, hvis de
a&ndrer sig.
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10-21 COS-filter 2

Funktion:

Range:

10-32 DeviceNet-revision

‘ £

Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ] [ Indtast veerdien for COS-filter 2 til opseetning af
filter mask for primaer faktisk veerdi. Under
COS-drift filtrerer denne funktion bits ud i den
primaere faktiske veerdi, der ikke bgr sendes,
hvis de aendrer sig.

10-22 COS-filter 3

Funktion:

Range:
0*| [0 - 65535 ] [ Indtast veerdien for COS-filter 3 til opseetning af
filtermask til PCD 3. Under COS-drift filtrerer
denne funktion bits ud i PCD 3, der ikke bor
sendes, hvis de aendrer sig.

10-23 COS-filter 4

Funktion:

Range:
0*| [0 - 65535 ]| Indtast veerdien for COS-filter 4 til opseetning af
filtermask til PCD 4. Under COS-drift filtrerer
denne funktion bits ud i PCD 4, der ikke bor
sendes, hvis de aendrer sig.

3.11.4 10-3* Parameteradgang

Parametergruppe, der giver adgang til indekserede
parametre, og som definerer programmeringssetup.
10-30 Array-indeks

Range: Funktion:

0* [ [0 - 255 ]| Viser array-parametre. Denne parameter er kun
gyldig, nér en DeviceNet fieldbus er installeret.

10-31 Gem dataveerdier

Option: Funktion:

Parameterveerdier, der er sendret via
DeviceNet, gemmes ikke automatisk i den
permanente hukommelse. Anvend denne
parameter til at aktivere en funktion, der
lagrer alle parameterveerdier i den
permanente hukommelse EEPROM, sa
2&ndrede parametervzerdier bevares ved
nedlukning.

[0] | lkke aktiv Deaktiverer den permanente lagerfunktion.

[1]1 |Gem alle
opsatninger

Gemmer alle parameterveerdier fra aktivt
setup i den permanente hukommelse.
Veerdien vender tilbage til [0] Deaktiveret,
nar alle veerdierne er gemt.

[2] | Gem alle
opsatninger

Gemmer alle parametervaerdier for alle
opsaetninger i den permanente
hukommelse. Valget vender tilbage til [0]
Ikke aktiv, nar alle parameterveerdier er
gemt.

Size related* | [0 - 65535 ] | Viser DeviceNet-revisionsnummer.
Denne parameter bruges til at

generere EDS-filen.

10-33 Gem altid
Option:

Funktion:

[0] * [ Ikke aktiv | Deaktiverer permanent lagring af data.

[11 | Aktiv Lagrer parameterdata, der er modtaget via VLT®
DeviceNet MCA 104 i den permanente

hukommelse EEPROM, som standard.

10-34 DeviceNet-produktkode
Funktion:
| [0-65535] |

Range:

Size related*

10-39 Devicenet F-parametre
Array [1000].
Ingen LCP-adgang.

Range: Funktion:

0% [0 - 0 ] [ Denne parameter benyttes til at konfigurere
frekvensomformeren via VLT® DeviceNet MCA 104
og generere EDS-filen.
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3.12 Parametre 13-** Intelligent logik

Smart Logic Control (SLC) er grundleeggende en sekvens af
brugerdefinerede handlinger (se parameter 13-52 SL
styreenh.-handling [x]), som afvikles af SLC, nar den
tilknyttede brugerdefinerede haendelse (se

parameter 13-51 SL styreenhed.-haendelse [x]) evalueres som
SAND af SLC. Hver haendelse og handling nummereres og
sammenkaedes i par. Dette betyder, at ndr den forste
haendelse opfyldes (opnar veerdien SAND), udfgres den
forste handling. Derefter vil betingelserne for den anden
haendelse blive evalueret, og hvis de evalueres som SANDE,
vil den anden handling blive udfert osv. Der evalueres kun
én haendelse ad gangen. Hvis en haendelse evalueres som
FALSK, sker der ingenting (i SLC) i lgbet af det aktuelle
scanningsinterval, og der evalueres ingen andre haendelser.
Dette betyder, at SLC ved start evaluerer den forste
haendelse (og kun den ferste haendelse) ved hvert
scanningsinterval. Kun nar den forste haendelse evalueres
som SAND, afvikler SLC den ferste handling og begynder at
evaluere den anden handelse. Der kan programmeres 1 til
20 heendelser og handlinger.

Nar den sidste haendelse/handling er blevet afviklet, vil
sekvensen begynde forfra fra den forste haendelse/den
forste handling. lllustration 3.36 viser et eksempel med tre
haendelser/handlinger.

Start- 130BA062.13
event P13-01

Tilstand 1

Heendelse 1/
Handling 1

Tilstand 2
Haendelse 2/
Handling 2

Stop-
event P13-02

Stop-
\event P13-02

Tilstand 4

Hasendelse 4/
Handling 4

Tilstand 3

Haendelse 3/
Handling 3

/
7

s
-~ stop-
event P13-02

Illustration 3.36 Smart Logic Control-handlinger

Start og stop af SLC

SLC kan startes og stoppes ved at veelge [1] Aktiv eller [0]
lkke aktiv i parameter 13-00 SL styreenh.-tilstand. SLC starter
altid i tilstanden 0 (hvor den evaluerer den forste
haendelse). SLC starter, ndr starthaendelsen (defineret i
parameter 13-01 Starthaendelse) evalueres som SAND
(forudsat at der er valgt [1] Aktiv i parameter 13-00 SL
styreenh.-tilstand). SLC stopper, nar stophaendelse
(parameter 13-02 Stophaendelse) er SAND.

Parameter 13-03 Nulstil SLC nulstiller alle SLC-parametre og
begynder forfra med programmeringen.

3.12.1 13-0* SLC-indstillinger

Brug SLC-indstillingerne til at aktivere, deaktivere og
nulstille Smart Logic Control-sekvensen. Logic-funktionerne
og sammenlignere kgrer altid i baggrunden, hvilket giver
mulighed for separat styring af digitale indgange og
udgange.

13-00 SL styreenh.-tilstand

Option: Funktion:

[0] [ Ikke aktiv Deaktiverer Smart Logic Controller.

[11 | Aktiv Aktiverer Smart Logic Controller.

13-01 Starthaendelse

Option: Funktion:

Veelg den booleske (SAND eller
FALSK) indgang for at aktivere Smart
Logic Control.

[0] FALSK Indsaetter den faste veerdi FALSK i

den logiske regel.

Indsaetter den faste vaerdi SAND i
den logiske regel.

[1] SAND

[2] Karer Se parametergruppe 5-3* Digitale

udgange for yderligere beskrivelse.

[3] Inden for omradet | Se parametergruppe 5-3* Digitale

udgange for yderligere beskrivelse.

[4] Pa reference Se parametergruppe 5-3* Digitale

udgange for yderligere beskrivelse.

[5] Momentgraense Se parametergruppe 5-3* Digitale

udgange for yderligere beskrivelse.

[6] Strgmgraense Se parametergruppe 5-3* Digitale

udgange for yderligere beskrivelse.

[7] Uden for stremomr. | Se parametergruppe 5-3* Digitale
udgange for yderligere beskrivelse.

[8] Under | lav Se parametergruppe 5-3* Digitale

udgange for yderligere beskrivelse.

[9] Over | hgj Se parametergruppe 5-3* Digitale

udgange for yderligere beskrivelse.

[10] [Uden for hast.-omr.

[11] [Under hastighed lav | Se parametergruppe 5-3* Digitale
udgange for yderligere beskrivelse.

[12] | Over hastighed hgj | Se parametergruppe 5-3* Digitale

udgange for yderligere beskrivelse.

[13] | Udenf. tilbagef.omr.
[14] [ Under tilbagef. lav
[15] | Over tilbagef. lav
[16] [ Termisk advarsel

Se parametergruppe 5-3* Digitale
udgange for yderligere beskrivelse.

[17] [ Netf. uden for omr. | Se parametergruppe 5-3* Digitale

udgange for yderligere beskrivelse.
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13-01 Starthaendelse 13-01 Starthaendelse

Option: Funktion: Option: Funktion:
[18] [Reversering Se parametergruppe 5-3* Digitale ikke triplases), og der trykkes pa
udgange for yderligere beskrivelse. [Reset].
[19] | Advarsel Se parametergruppe 5-3* Digitale [42] | Auto-nulst. trip Denne haendelse er SAND, hvis
udgange for yderligere beskrivelse. frekvensomformeren trippes (men
[20] | Alarm (trip) Se parametergruppe 5-3* Digitale tkke triplases), og der udstedes en
. . automatisk nulstilling.
udgange for yderligere beskrivelse.
[21] [Alarm (triplas) Se parametergruppe 5-3* Digitale [43] | OK-tast De::e haoendof(lse er SAND, hvis der
udgange for yderligere beskrivelse. trykkes pd [OK].
[22] [ Sammenligner 0 Anvend resultatet af sammenligner 0 B | iesmaEs 2 e el o SR, fls cor
. . trykkes pa [Reset].
i den logiske regel.
[23] [Sammenligner 1 Anvend resultatet af sammenligner 1 [45] | Venstretast Denne haendelse er SAND, hvis der
. . trykkes pa [«].
i den logiske regel.
[24] | Sammenligner 2 Anvend resultatet af sammenligner 2 ) |l il (2@ e SRIND, s 6
. . trykkes pa [>].
i den logiske regel.
[25] [ Sammenligner 3 Anvend resultatet af sammenligner 3 (471 | Optast Denne haendelse er SAND, hvis der
i den logiske regel. trykkes pa [4].
[26] | Logisk regel 0 Anvend resultatet af den logiske [48] | Ned-tast Denne hzendelse er SAND, hvis der
regel 0 i den logiske regel. trykkes pa [V].
[27] | Logisk regel 1 Anvend resultatet af den logiske [50] [Sammenlign 4 Anvend resultatet af sammenligner 4
regel 1 i den logiske regel. i den logiske regel.
[28] | Logisk regel 2 Anvend resultatet af den logiske [51] [Sammenlign 5 Anvend resultatet af sammenligner 5
regel 2 i den logiske regel. i den logiske regel.
[29] [ Logisk regel 3 Anvend resultatet af den logiske [60] [Logikregel 4 Anvend resultatet af den logiske
regel 3 i den logiske regel. regel 4 i den logiske regel.
[33] | Digital indgang DI18 | Anvend veerdien for DI18 i den [61] | Logikregel 5 Anvend resultatet af den logiske
logiske regel (hgj = SAND). regel 5 i den logiske regel.
[34] |Digital indgang DI19 [ Anvend veerdien for DI19 i den [76] | Digital indg. x30 2
logiske regel (hgj = SAND). [77] | Digital indg. x30 3
[35] | Digital indgang DI27 | Anvend veerdien for DI27 i den [78] | Digital indg. x30 4
logiske regel (haj = SAND). [90] [ ECB-apparattilstand
e " T = [91] [ ECB-bypass-tilstand
[36] | Digital indgang DI29 | Anvend vardien for DI29 i den [92] | ECB-testtilstand
logiske regel (hgj = SAND). -
[94] | RS Flipflop 0 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[37] | Digital indgang DI32 | Anvend veerdien for DI32 i den parameter 13-16 RS-FF Operand R.
logiske regel (hgj = SAND). :
[95] [RS Flipflop 1 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[38] | Digital indgang DI33 | Anvend veerdien for DI33 i den parameter 13-16 RS-FF Operand R.
logiske regel (hgj = SAND). -
[96] | RS Flipflop 2 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[39] | Startkommando Denne handelse er SAND, hvis parameter 13-16 RS-FF Operand R.
frekvensomformeren startes (enten -
R . [97] | RS Flipflop 3 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
via digital indgang, fieldbus eller pa
. parameter 13-16 RS-FF Operand R.
anden made).
: [98] | RS Flipflop 4 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[40] | Frekv.-omf. stands Denne handelse er SAND, hvis
parameter 13-16 RS-FF Operand R.
frekvensomformeren standses eller
kerer frileb (enten via digital [99] | RS Flipflop 5 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
indgang, fieldbus eller pd anden parameter 13-16 RS-FF Operand R.
made). [100] | RS Flipflop 6 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[411 | Nulst trip Denne haendelse er SAND, hvis parameter 13-16 RS-FF Operand R.
frekvensomformeren trippes (men
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13-01 Starthaendelse

13-02 Stophaendelse

Option: Funktion: Option: Funktion:
[101]1 | RS Flipflop 7 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S, [16] | Termisk advarsel Se parametergruppe 5-3* Digitale
parameter 13-16 RS-FF Operand R. udgange for yderligere beskrivelse.
[102] | Verifying Flow [17] [ Netf. uden for omr. | Se parametergruppe 5-3* Digitale
[125] | Digital input x46/1 udgange for yderligere beskrivelse.
[126] | Digital input x46/3 [18] | Reversering Se parametergruppe 5-3* Digitale
[127] | Digital input x46/5 udgange for yderligere beskrivelse.
[128] | Digital input x46/7
—— [19] [ Advarsel Se parametergruppe 5-3* Digitale
[129] | Digital input x46/9
1301 | Digital | YT udgange for yderligere beskrivelse.
igital input x
[131] | Digital input x46/13 [20] | Alarm (trip) Se parametergruppe 5-3* Digitale
udgange for yderligere beskrivelse.
13-02 Stophaendelse — —
[21] | Alarm (triplas) Se parametergruppe 5-3* Digitale
Option: Funktion: udgange for yderligere beskrivelse.
Vzelg den booleske indgang (SAND - -
. [22] | Sammenligner 0 Anvend resultatet af sammenligner 0
eller FALSK) for at deaktivere Smart . .
I i den logiske regel.
ogic Control.
- - [23] [ Sammenligner 1 Anvend resultatet af sammenligner 1
[0] FALSK Indseetter den faste veerdi FALSK i . .
den logiske regel i den logiske regel.
s = [24] | Sammenligner 2 Anvend resultatet af sammenligner 2
[1] SAND Indszetter den faste vaerdi SAND i . .
. i den logiske regel.
den logiske regel.
— [25] [ Sammenligner 3 Anvend resultatet af sammenligner 3
[2] Kerer Se parametergruppe 5-3* Digitale i den loaisk |
i den logiske regel.
udgange for yderligere beskrivelse. E 2
- — [26] [ Logisk regel 0 Anvend resultatet af den logiske
[3] Inden for omradet Se parametergruppe 5-3* Digitale 10 i den logisk |
regel 0 i den logiske regel.
udgange for yderligere beskrivelse. 9 K K
— — [27] | Logisk regel 1 Anvend resultatet af den logiske
[4] Pa reference Se parametergruppe 5-3* Digitale 11 i den logisk |
regel 1 i den logiske regel.
udgange for yderligere beskrivelse. ¢ < 2
— [28] [ Logisk regel 2 Anvend resultatet af den logiske
[5] Momentgraense Se parametergruppe 5-3* Digitale 12 i den logisk |
regel 2 i den logiske regel.
udgange for yderligere beskrivelse. 9 9 K
— [29] [ Logisk regel 3 Anvend resultatet af den logiske
[6] Stremgraense Se parametergruppe 5-3* Digitale 13 i den loaick |
regel 3 i den logiske regel.
udgange for yderligere beskrivelse. B B 2
— [30] [SL timeout O Anvend resultatet af timer 0 i den
[7] Uden for stremomr. | Se parametergruppe 5-3* Digitale .
. . logiske regel.
udgange for yderligere beskrivelse.
— [31] |[SL timeout 1 Anvend resultatet af timer 1 i den
[8] Under | lav Se parametergruppe 5-3* Digitale .
. ) logiske regel.
udgange for yderligere beskrivelse.
- — [32] | SL timeout 2 Anvend resultatet af timer 2 i den
[9] Over | hgj Se parametergruppe 5-3* Digitale .
. . logiske regel.
udgange for yderligere beskrivelse.
[10] |Uden for hast [33] [ Digital indgang DI18 | Anvend veerdien for DI18 i den
en for hast.-omr.
logiske regel (hgj = SAND).
[11] [Under hastighed lav | Se parametergruppe 5-3* Digitale
udgange for yderligere beskrivelse. [34] | Digital indgang DI19 | Anvend vzerdien for DI19 i den
logiske regel (hgj = SAND).
[12] | Over hastighed hgj [ Se parametergruppe 5-3* Digitale
udgange for yderligere beskrivelse. [35] [ Digital indgang DI27 | Anvend vaerdien for DI27 i den
logiske regel (hgj = SAND).
[13] [Udenf. tilbagef.omr. | Se parametergruppe 5-3* Digitale
udgange for yderligere beskrivelse. [36] | Digital indgang DI29 | Anvend veerdien for DI29 i den
logiske regel (hgj = SAND).
[14] | Under tilbagef. lav | Se parametergruppe 5-3* Digitale
udgange for yderligere beskrivelse. [37] [ Digital indgang DI32 | Anvend vaerdien for DI32 i den
logiske regel (hgj = SAND).
[15] [Over tilbagef. lav Se parametergruppe 5-3* Digitale
udgange for yderligere beskrivelse. [38] | Digital indgang DI33 [ Anvend veerdien for DI33 i den
logiske regel (hgj = SAND).
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13-02 Stophaendelse 13-02 Stophaendelse

Option: Funktion: Option: Funktion:
[39] | Startkommando Denne handelse er SAND, hvis [76] | Digital indg. x30 2
frekvensomformeren startes (enten [77] | Digital indg. x30 3
via digital indgang, fieldbus eller pa [78] | Digital indg. x30 4
anden made). [80] | No Flow
[40] | Frekv.-omf. stands Denne handelse er SAND, hvis [81] | Ter pumpe
frekvensomformeren standses eller [82] |Slut pa kurve
kerer frilob (enten via digital [83] | Kilremsbrud
indgang, fieldbus eller pd anden [90] [ ECB-apparattilstand
made). [91] | ECB-bypass-tilstand
[41] | Nulst trip Denne handelse er SAND, hvis [92] | ECB-testtilstand
frekvensomformeren trippes (men [94] | RS Flipflop 0 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
ikke triplases), og der trykkes p& parameter 13-16 RS-FF Operand R.
[Reset]. [95] |RS Flipflop 1 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[42] | Auto-nulst. trip Denne haendelse er SAND, hvis parameter 13-16 RS-FF Operand R.
frekvensomformeren trippes (men [96] |RS Flipflop 2 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
ikke triplases), og der udstedes en parameter 13-16 RS-FF Operand R.
automatisk nulstilling.
[97]1 | RS Flipflop 3 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[43] [OK-tast Denne haendelse er SAND, hvis der parameter 13-16 RS-FF Operand R.
trykkes pa [OK].
[98] |RS Flipflop 4 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[44] [Resettast Denne haendelse er SAND, hvis der parameter 13-16 RS-FF Operand R.
trykkes pa [Reset].
[99] | RS Flipflop 5 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[45] | Venstretast Denne handelse er SAND, hvis der parameter 13-16 RS-FF Operand R.
trykkes pa [<].
[100] | RS Flipflop 6 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[46] [Hgjretast Denne haendelse er SAND, hvis der parameter 13-16 RS-FF Operand R.
trykkes pa [*].
[101] | RS Flipflop 7 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[47] [Optast Denne haendelse er SAND, hvis der parameter 13-16 RS-FF Operand R.
trykkes pa [A].
y pa [4] [102] | Verifying Flow
[48] | Ned-tast Denne handelse er SAND, hvis der [103] | Relay 1
trykkes pa [V]. [104] | Relay 2
[50] [Sammenlign 4 Anvend resultatet af sammenligner 4 (105] | Relay 3
i den logiske regel. [106] | Relay 4
- - [107] | Relay 5
[51]1 | Sammenlign 5 Anvend resultatet af sammenligner 5 [108] | Relay 6
i den logiske regel.
[109] | Relay 7
[60] | Logikregel 4 Anvend resultatet af den logiske [110] | Relay 8
regel 4 i den logiske regel. [111] | Relay 9
[61] | Logikregel 5 Anvend resultatet af den logiske [112] | System On Ref
regel 5 i den logiske regel. [125] | Digital input x46/1
[70] [ SL-timeout 3 Anvend resultatet af timer 3 i den [126] D!g!tal {nput 252
logiske regel. [127] | Digital input x46/5
[128] | Digital input x46/7
[71] | SL-timeout 4 ;AnYeI:\d resulltatet af timer 4 i den [129] | Digital input x46/9
0giske regel. [130] | Digital input x46/11
[72] |SL-timeout 5 Anvend resultatet af timer 5 i den [131] | Digital input x46/13
logiske regel.
[73] [ SL-timeout 6 Anvend resultatet af timer 6 i den
logiske regel.
[74] | SL-timeout 7 Anvend resultatet af timer 7 i den
logiske regel.
[75] | Startkom. afgivet
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3.12.2 13-1* Sammenlignere

Sammenlignere bruges til sammenligning af kontinuerlige
variabler (dvs. udgangsfrekvens, udgangsstrem, analog
indgang osv.) med faste preset-veerdier.

Par. 13-11 S.

Comparator Operator o
Par. 13-10 §
Comparator Operand < g
Par.13-12 TRUE longer than. [

Comparator Value

Illustration 3.37 Sammenlignere

Der er digitale veerdier, som sammenlignes med faste
tidsveerdier. Se forklaring i parameter 13-10 Sammenligner,
operand. Sammenlignere evalueres én gang i hvert
scanningsinterval. Anvend resultatet (sand eller falsk)
direkte. Alle parametre i denne parametergruppe er array-
parametre med indeks 0 til 5. Veaelg indeks 0 for at
programmere Sammenligner 0, veelg indeks 1 for at
programmere Sammenligner 1 osv.

13-10 Sammenligner, operand

Array [6]

Option: Funktion:

13-10 Sammenligner, operand

Vzelg den variabel, som sammen-
ligneren skal overvage.

[0] DEAKTIVERET

[1 Reference %

[2] Feedback %

[3] Motorhastighed

[4] Motorstream

[5] Motor moment

[6] Motoreffekt

[71 Motorspaending

[8] [ DC-linkspaending

[9] Term. motor

[10] | Term VLT

[11] | Kelepladetemp.

[12] | Analog indgang Al53

[13] | Analog indgang Al53

[14] | Analog indg. AIFB10

[15] | Analog indg. AIS24V

[17] [ Analog indgang AICCT

[18] [ Pulsindgang FI29

[19] [ Pulsindgang FI33

[20] | Alarmnummer

[21] | Advarselsnummer

[22] [ Analog indg. x30 11

[23] [ Analog indg. x30 12

[24] | Sensorless Flow

[25] | Sensorless Pressure

Array [6]

Option: Funktion:
[30] [ Teeller A

[31] |Teeller B

[34] | Analog Input x48/2
[35] | Temp Input x48/4
[36] | Temp Input x48/7
[37] | Temp Input x48/10
[40] [Analog indg. X42/1
[41] [ Analog indg. X42/3
[42] [ Analog indg. X42/5
[46] [ AI53 scaled

[47] | Al54 scaled

[48] | AI53 unit

[49] | Al54 unit

[50] | FALSK

[51] | SAND

[52] [ Styring klar

[53] | Drive ready

[54] | Kerer

[55] [Reversering

[56] [Inden for omradet
[60] | Pa reference

[61] | Under reference, lav
[62] [ Over ref,, hgj

[65] | Momentgraense
[66] | Stremgraense

[67] | Out of current range
[68] |Under I lav

[69] |Over I hgj

[70] [ Out of speed range
[71] | Below speed low
[72] [ Above speed high
[75] | Out of feedback range
[76] | Under feedb. lav
[77] | Over feedb. hgj
[80] [ Termisk advarsel
[82] [ Mains out of range
[85] [ Advarsel

[86] | Alarm (trip)

[87] [ Alarm (triplas)

[90] |Bus OK

[91] [Torque limit & stop
[92] [Bremsefejl (IGBT)
[94] [ Safe stop active
[100] | Comparator O

[101] | Comparator 1

[102] | Comparator 2

[103] | Comparator 3

[104] | Comparator 4

[105] | Comparator 5

[110] | Logic rule O

[111] [ Logic rule 1
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13-10 Sammenligner, operand

13-10 Sammenligner, operand

[123] [ SL Time-out 3
[124] | SL Time-out 4
[125] | SL Time-out 5
[126] | SL Time-out 6
[127] | SL Time-out 7
[130] | Digital input DI18
[131] | Digital input DI19
[132] | Digital input DI27
[133] [ Digital input DI29
[134] | Digital input DI32
[135] [ Digital input DI33
[150
[151

SL digital udgang A

SL digital udgang B

Array [6] Array [6]

Option: Funktion: Option: Funktion:

[112] | Logic rule 2 [199] | Digital input x46/13

[113] | Logic rule 3 [204] | System On Ref

[114] [ Logic rule 4 >

[1151 | Logic rule 5 13-11 Sammenligner, operator

[120] | SL Time-out 0 Array [6]

[1211 | SL Time-out 1 Option: Funktion:

[122] | SL Time-out 2 [0] | < Veelg [0] <, nar resultatet af evalueringen skal

veere SAND under forudseetning af, at den
variabel, der er valgt i parameter 13-10 Sammen-
ligner, operand, er mindre end den faste veerdi i
parameter 13-12 Sammenligner, veerdi. Resultatet
er FALSK, hvis den variabel, der er valgt i
parameter 13-10 Sammenligner, operand, er stgrre
end den faste veerdi i parameter 13-12 Sammen-
ligner, veerdi.

[1] ] = (lig med) | Veelg [1] =, nar resultatet af evalueringen skal
vaere SAND under forudsaetning af, at den
variabel, der er valgt i parameter 13-10 Sammen-
ligner, operand, omtrent svarer til den faste veerdi
i parameter 13-12 Sammenligner, veerdi.

[185] | Drive in hand mode
[186
[187

Drive in auto mode

Start command given

]

1

1

1
[152] [ SL digital udgang C [21]> Veelg [2] > for inverteret logik i optionen [0] <.
[153] [ SL digital udgang D 5] | TRUE
[154] [ SL digital udgang E longer
[155] | SL digital udgang F than..
[160] [ Relee 1 161 | FALSE
[161] | Relee 2 longer
[162] | Relay 3 than..
[163] [ Relay 4 [71 | TRUE
[164] | Relay 5 shorter
[165] | Relay 6 than..
[166] | Relay 7 [8] | FALSE
[167] | Relay 8 shorter
[168] | Relay 9 than..
i

active
[181] | Remote reference Array [6]
active Range: Funktion:

[182] [ Start command Size related* | [-100000 - Indtast udlgserniveau for den
[183] | Drive stopped 100000 ] variabel, der er overvaget af

denne sammenligner. Dette er en
array-parameter, der indeholder
sammenligner-veerdier 0-5.

[190] | Digital input x30/2
[191] [ Digital input x30/3
[192] | Digital input x30/4

1
1
1
1
1
[193] | Digital input x46/1
]
1
1
1
1

[194] | Digital input x46/3
[195] | Digital input x46/5
[196] | Digital input x46/7
[197] | Digital input x46/9
[198] | Digital input x46/11
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3.12.3 RS F|ip F|OpS Parameter Indst. Kommentarer
Resultat fra
Nulstil/Indstil Flip Flops holder signalet, indtil det er Parameter 13-15 RS-FF Operand | [26] Logisk |parameter 13-41 Log
indstillet/nulstillet. S [0] regel 0 isk regel, operator 1
[0].
. Resultat fra
Par. 13-15 é Parameter 13-16 RS-FF Operand ([27] Logisk |parameter 13-41 Log
RS-FF Operand S § R [0] regel 1 isk regel, operator 1
Par. 13-16 - Ml

RS-FF Operand R

Resultat fra

lllustration 3.38 Nulstil/Indstil Flip Flops Parameter 13-51 SL styreenhed.- | [94] RS parameter 13-15 RS-
FF Operand S og

haendelse [0] Flipflop 0
parameter 13-16 RS-
Der anvendes to parametre, og resultatet kan bruges i de FF Operand R
logiske regler og som haendelser. Parameter 13-52 SL styreenh.- | o\ |
. [22]
handling [0]
2 Parameter 13-51 SL styreenhed.- | [27] Logisk
i ' -
s g heendelse [1] regel 1
R J § Parameter 13-52 SL styreenh.-
= ) [24] Stop |-
handling [1]
Flip Flop Output
Illustration 3.39 Flip Flop-udgange Tabel 3.17 Operatarer
13-15 RS-FF Operand S
De to operatgrer kan valges pa en lang liste. Som et Array [8]
seerligt tilfeelde kan den samme digitale indgang anvendes Velg den indstillede indgang.
som béde Indstil og Nulstil, hvilket ger det muligt at bruge Option: Funktion:
den samme digitale indgang som start/stop. Felgende 0] FALSK
indstillinger kan anvendes til at opseaette den samme 0] .
digitale indgang som start/stop (der gives et eksempel o =
rer
med DI32, men dette er ikke et krav).
[3] Inden for omradet
[4] P4 reference
Parameter Indst. Kommentarer Bl M "
omentgraense
Parameter 13-00 SL styreenh.- . J
silstand Aktiv - [6] Stremgraense
7 Uden for st .
Parameter 13-01 Starthaendelse | SAND - {81 T Zn T: >romomr
nder | lav
Parameter 13-02 Stophaendelse |FALSK -
[9] Over | hgj
) [37] Digital [10] Uden for hast.-omr.
Parameter 13-40 Logisk regel, i -
boolesk 1 [0] indgang - [11] Under hastighed lav
0oles
DI32 [12] Over hastighed hgj
Parameter 13-42 Logisk regel, 2] Kerer [13] Udenf. tilbagef.omr.
boolesk 2 [0] [14] Under tilbagef. lav
Parameter 13-41 Logisk regel, (3] 0G IKKE | - [15] Over tilbagef. lav
operator 1 [0] [16] Termisk advarsel
;371 Digital [17] Netf. uden for omr.
igita
Parameter 13-40 Logisk regel, indganz B [18] Reversering
boolesk 1 [1] DI32 [19] Advarsel
Parameter 13-42 Logisk regel, [20] Gl ()
boolesk 2 [1] [2] Kerer - [21] Alarm (triplas)
Parameter 13-41 Logisk regel, [22] Sammenligner 0
operator 1 [1] (110G - [23] Sammenligner 1
[24] Sammenligner 2
[25] Sammenligner 3
[26] Logisk regel 0
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13-15 RS-FF Operand S

13-15 RS-FF Operand S

‘ i

Array [8] Array [8]

Velg den indstillede indgang. Veelg den indstillede indgang.
Option: Funktion: Option: Funktion:
[27] Logisk regel 1 [102] Verifying Flow

[28] Logisk regel 2 [103] Relay 1

[29] Logisk regel 3 [104] Relay 2

[30] SL timeout 0 [105] Relay 3

[31] SL timeout 1 [106] Relay 4

[32] SL timeout 2 [107] Relay 5

[33] Digital indgang DI18 [108] Relay 6

[34] Digital indgang DI19 [109] Relay 7

[35] Digital indgang DI27 [110] Relay 8

[36] Digital indgang DI29 [111] Relay 9

[37] Digital indgang DI32 [112] System On Ref

[38] Digital indgang DI33 [125] Digital input x46/1

[39] Startkommando [126] Digital input x46/3

[40] Frekv.-omf. stands [127] Digital input x46/5

[41] Nulst trip [128] Digital input x46/7

[42] Auto-nulst. trip [129] Digital input x46/9

[43] OK-tast [130] Digital input x46/11
[44] Resettast [131] Digital input x46/13
[45] Venstretast

6] [Hoetas
[47] Optast Array (8]

[48] Ned-tast Veelg nulstillingsindgangen. Nulstillingsindgangen har hgjere
[50] Sammenlign 4 prioritet end den indstillede indgang.
[51] Sammenlign 5 Option: Funktion:
[60] Logikregel 4 [0] FALSK

[61] Logikregel 5 [1] SAND

[70] SL-timeout 3 [2] Korer

[71] SL-timeout 4 [3] Inden for omradet
[72] SL-timeout 5 [4] Pa reference

[73] SL-timeout 6 [5] Momentgraense

[74] SL-timeout 7 [6] Stremgraense

[75] Startkom. afgivet [7] Uden for strgmomr.
[76] Digital indg. x30 2 [8] Under | lav

[77] Digital indg. x30 3 [9] Over | hgj

[78] Digital indg. x30 4 [10] Uden for hast.-omr.
[80] No Flow [11] Under hastighed lav
[81] Tor pumpe [12] Over hastighed hgj
[82] Slut pa kurve [13] Udenf. tilbagef.omr.
[83] Kilremsbrud [14] Under tilbagef. lav
[90] ECB-apparattilstand [15] Over tilbagef. lav
[91] ECB-bypass-tilstand [16] Termisk advarsel
[92] ECB-testtilstand [17] Netf. uden for omr.
[94] RS Flipflop 0 [18] Reversering

[95] RS Flipflop 1 [19] Advarsel

[96] RS Flipflop 2 [20] Alarm (trip)

[97] RS Flipflop 3 [21] Alarm (triplas)

[98] RS Flipflop 4 [22] Sammenligner 0
[99] RS Flipflop 5 [23] Sammenligner 1
[100] RS Flipflop 6 [24] Sammenligner 2
[101] RS Flipflop 7 [25] Sammenligner 3
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13-16 RS-FF Operand R

Array [8] Array [8]
Veelg nulstillingsindgangen. Nulstillingsindgangen har hgjere Veelg nulstillingsindgangen. Nulstillingsindgangen har hgjere
prioritet end den indstillede indgang. prioritet end den indstillede indgang.
Option: Funktion: Option: Funktion:
[26] Logisk regel 0 [100] RS Flipflop 6
[27] Logisk regel 1 [101] RS Flipflop 7
[28] Logisk regel 2 [102] Verifying Flow
[29] Logisk regel 3 [103] Relay 1
[30] SL timeout 0 [104] Relay 2
[31] SL timeout 1 [105] Relay 3
[32] SL timeout 2 [106] Relay 4
[33] Digital indgang DI18 [107] Relay 5
[34] Digital indgang DI19 [108] Relay 6
[35] Digital indgang DI27 [109] Relay 7
[36] Digital indgang DI29 [110] Relay 8
[37] Digital indgang DI32 [111] Relay 9
[38] Digital indgang DI33 [112] System On Ref
[39] Startkommando [125] Digital input x46/1
[40] Frekv.-omf. stands [126] Digital input x46/3
[41] Nulst trip [127] Digital input x46/5
[42] Auto-nulst. trip [128] Digital input x46/7
[43] OK-tast [129] Digital input x46/9
[44] Resettast [130] Digital input x46/11
[45] Venstretast [131] Digital input x46/13
[46] Hgjretast
[47] Optast 3.12.4 13-2* Timere
[48] Ned-tast
[50] Sammenlign 4 Resultatet (sand eller falsk) fra timere kan anvendes direkte
[51] Sammenlign 5 til at definere en handelse (se parameter 13-51 SL
[60] Logikregel 4 styreenhed.-haendelse) eller som boolesk indgang i en logisk
[61] Logikregel 5 regel (see parameter 13-40 Logisk regel, boolesk 1,
[70] SL-timeout 3 parameter 13-42 Logisk regel, boolesk 2 eller
711 SL-timeout 4 parameter 13-44 Logisk regel, boolesk 3). En timer er kun
[72] SL-timeout 5 falsk, nar den startes af en handling (for eksempel [29]
73] et G Starttimer 1), og kun indtil timervaerdien, der er angivet i
[74] SL-timeout 7 denne parameter, er udlgbet. Derefter bliver den sand
[75] Startkom. afgivet igen.
76l Digital indg, x30 2 Alle parametre i denne parametergruppe er array-
—— parametre med indeks 0 til 2. Veelg indeks 0 for at
[77] Digital indg. x30 3 . .
— programmere Timer 0, vaelg indeks 1 for at programmere
[78] Digital indg. x30 4 Timer 1 osv.
[80] No Flow
8| Tor pumpe
[82] Slut pa kurve Array [8]
[83] Kilremsbrud Range: Funktion:
[90] ECB-apparattilstand Size related* | [0 - 0] [ Indtast veerdien for at definere
[91] ECB-bypass-tilstand varigheden for udgangen FALSK fra den
[92] ECB-testtilstand programmerede timer. En timer er kun
[94] RS Flipflop 0 FALSK, hvis den startes af en handling
[95] RS Flipflop 1 (dvs. [29] Starttimer 1), og indtil den givne
[96] RS Flipflop 2 timervaerdi er gaet.
[97] RS Flipflop 3
[98] RS Flipflop 4
[99] RS Flipflop 5
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3.12.5 13-4* Logikregler

13-40 Logisk regel, boolesk 1

Array [6]
F(ombmerer Op.tl| tre booleskellndgang.e .(sanc!—/falsk— Option: Funktion:
indgange) fra timere, sammenlignere, digitale indgange, - Udert Tibacer <o Tor vaeri v
status-bits og haendelser ved hjzlp af de logiske (3l ent. tilbaget.omr. | >e for yderligere beskrivelse.
operatgrer OG, ELLER og IKKE. Velg boolesk indgangs- [14] | Under tilbagef. lav [ Se for yderligere beskrivelse.
signal for beregningen i param.eter 13-40 Logisk regel, [15] [ Over tilbagef. lav Se for yderligere beskrivelse.
boolesk 1, parameter 13-42 Logisk regel, boolesk 2 og
parameter 13-44 Logisk regel, boolesk 3. Definér de [16] | Termisk advarsel Se for yderligere beskrivelse.
operatgrer, der skal bruges til logisk sammensaetning af de [17] | Netf. uden for omr. | Se for yderligere beskrivelse.
valgte indgange i parameter 13-41 Logisk regel, operator 1 TEIE - Ry —— —
og parameter 13-43 Logisk regel, operator 2. SRS = LRI BIEE
[19] | Advarsel Se for yderligere beskrivelse.
Par. 13-41 Par. 13-43 2 [20] | Alarm (trip) Se for yderligere beskrivelse.
Par. 13-40 Logic Rule Operator 1 Logic Rule Operator2 @
Loéic Rule Boolean 1 ® % [21] [ Alarm (triplas) Se for yderligere beskrivelse.
Par. 13-42 oD D - [22] | Sammenligner O Anvend resultatet af sammenligner 0
Logic Rule Boolean 2 e %)4) . .
— I i den logiske regel.
[23] | Sammenligner 1 Anvend resultatet af sammenligner 1
Par. 13-44 i den logiske regel.
Logic Rule Boolean 3
Illustration 3.40 Logikregler [24] | Sammenligner 2 Anvend resultatet af sammenligner 2
i den logiske regel.
[25] [ Sammenligner 3 Anvend resultatet af sammenligner 3
Beregningsprioritering i den logiske regel.
Resultaterne af parameter 13-40 Logisk regel, boolesk 1, [26] | Logisk regel 0 P e & e (e
parameter 13-41 Logisk regel, operator 1 og . .
) regel 0 i den logiske regel.
parameter 13-42 Logisk regel, boolesk 2 beregnes forst.
Resultatet (sand/falsk) af denne beregning kombineres [27] | Logisk regel 1 Anvend resultatet af den logiske
med indstillingerne i parameter 13-43 Logisk regel, operator regel 1 i den logiske regel.
2 og parameter 13-44 Logisk regel, boolesk 3, hvilket giver [28] [ Logisk regel 2 Anvend resultatet af den logiske
det endelige resultat (sand/falsk) for den logiske regel. regel 2 i den logiske regel.
13-40 Logisk regel, boolesk 1 [29] [ Logisk regel 3 Anvend resultatet af den logiske
Array [6] regel 3 i den logiske regel.
Option: Funktion: [30] |SL timeout O Anvend resultatet af timer 0 i den
[0] |FALSK Indszetter den faste veerdi FALSK i logiske regel.
den logiske regel. [31] [SL timeout 1 Anvend resultatet af timer 1 i den
11 |sanD Indszetter den faste veerdi SAND i logiske regel.
den logiske regel. [32] [SL timeout 2 Anvend resultatet af timer 2 i den
[2] |Kerer Se 5-3* Digital Outputs for yderligere logiske regel.
beskrivelse. [33] [ Digital indgang DI18 | Anvend veerdien for DI18 i den
31 |Inden for omradet | Se for yderligere beskrivelse. logiske regel (hgj = SAND).
[4] P& reference Se for yderligere beskrivelse. [34] | Digital indgang DI19 | Anvend veerdien for DI19 i den
logiske regel (hgj = SAND).
[5] Momentgraense Se for yderligere beskrivelse.
e e [35] [ Digital indgang DI27 | Anvend veerdien for DI27 i den
[6] Strgmgraense Se for yderligere beskrivelse. logiske regel (haj = SAND).
[7] Uden for stremomr. | Se for yderligere beskrivelse. [36] | Digial indgang DI20] | Anvend vardien for D29 lden
[8] Under | lav Se for yderligere beskrivelse. logiske regel (hgj = SAND).
[9] Over | hg;j Se for yderligere beskrivelse. [37] | Digital indgang DI32 | Anvend veerdien for DI32 i den
[10] | Uden for hast.-omr. logiske regel (hoj = SAND).
[11] | Under hastighed lav | Se for yderligere beskrivelse. [38] | Digital indgang DI33 | Anvend vzerdien for DI33 i den
[12] | Over hastighed hgj | Se for yderligere beskrivelse. logiske regel (hj = SAND).
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13-40 Logisk regel, boolesk 1

Array [6] Array [6]
Option: Funktion: Option: Funktion:
[39] | Startkommando Denne handelse er SAND, hvis [75] [ Startkom. afgivet
frekvensomformeren startes enten [76] | Digital indg. x30 2
via digital indgang, fieldbus eller pa [77] | Digital indg. x30 3
anden méde. [78] | Digital indg. x30 4
[40] | Frekv.-omf. stands Denne handelse er SAND, hvis [80] [No Flow
frekvensomformeren startes enten [81] |Ter pumpe
via digital indgang, fieldbus eller pa [82] |Slut pa kurve
anden made. [83] | Kilremsbrud
[41] | Nulst trip Denne logiske regel er SAND, hvis [90] | ECB-apparattilstand
frekvensomformeren trippes (men [91] | ECB-bypass-tilstand
ikke triplases), og der trykkes pa [92] | ECB-testtilstand
[Reset]. [94] | RS Flipflop 0 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
- - - parameter 13-16 RS-FF Operand R.
[42] [ Auto-nulst. trip Denne logiske regel er SAND, hvis
frekvensomformeren trippes (men [95] RS Fllpﬂop 1 Se parameter 13-15 RS-FF Opel'and S,
ikke triplases), og der udstedes en parameter 13-16 RS-FF Operand R.
automatisk nulstilling. [96] |RS Flipflop 2 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[43] | OK-tast Denne logiske regel er SAND, hvis parameter 13-16 RS-FF Operand R.
der trykkes pa [OK. [97] |RS Flipflop 3 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[44] | Resettast Denne logiske regel er SAND, hvis parameter 13-16 RS-FF Operand R.
der trykkes [Reset]. [98] |RS Flipflop 4 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[45] | Venstretast Denne logiske regel er SAND, hvis parameter 13-16 RS-FF Operand R.
der trykkes pa [<]. [99] |RS Flipflop 5 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[46] | Hgjretast Denne logiske regel er SAND, hvis parameter 13-16 RS-FF Operand R.
der trykkes pa [>]. [100] | RS Flipflop 6 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[47] | Optast Denne logiske regel er SAND, hvis parameter 13-16 RS-FF Operand R.
der trykkes pa [A]. [101] | RS Flipflop 7 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[48] | Ned-tast Denne logiske regel er SAND, hvis parameter 13-16 RS-FF Operand R.
der trykkes pa [V]. [102] | Verifying Flow
[50] [Sammenlign 4 Anvend resultatet af sammenligner 4 [103]| Relay 1
. . [104] | Relay 2
i den logiske regel.
[105] [ Relay 3
[51] [Sammenlign 5 fl\nvenld r.e-T(uItatetIaf sammenligner 5 [106] | Relay 4
i den logiske regel. [107] | Relay 5
[60] [Logikregel 4 Anvend resultatet af den logiske [108] | Relay 6
regel 4 i den logiske regel. [109] | Relay 7
[61] | Logikregel 5 Anvend resultatet af den logiske [110] | Relay 8
regel 5 i den logiske regel. [111] | Relay 9
112] [ System On Ref
[70] | SL-timeout 3 Anvend resultatet af timer 3 i den (1121 | System On Re
. [125] [ Digital input x46/1
logiske regel.
[126] | Digital input x46/3
[71] | SL-timeout 4 Anvend resultatet af timer 4 i den [127] | Digital input x46/5
ol lisgpel [128] | Digital input x46/7
[72] |SL-timeout 5 Anvend resultatet af timer 5 i den [129] | Digital input x46/9
logiske regel. [130] | Digital input x46/11
[73] | SL-timeout 6 Anvend resultatet af timer 6 i den [131] | Digital input x46/13
logiske regel.
[74] | SL-timeout 7 Anvend resultatet af timer 7 i den
logiske regel.
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13-41 Logisk regel, operator 1 13-42 Logisk regel, boolesk 2

Array [6] Array [6]

Option: Funktion: Option: Funktion:
Veelg den ferste logiske operator til at bruge [11] | Under hastighed lav
pa de booleske indgange fra [12] | Over hastighed hgj
parameter 13-40 Logisk regel, boolesk 1 og [13] | Udenf. tilbagef.omr.
parameter 13-42 Logisk regel, boolesk 2 [14] | Under tilbagef. lav
Parameternumre i firkantede parenteser star [15] | Over tilbagef. lav
for de booleske indgange for parametre i [16] | Termisk advarsel

. T . .
kapitel 3.12 Parametre 13-** Intelligent logik. W7 | 5 UeEn G G
[0] | DEAKTIVERET Ignorerer: [18] | Reversering
. Parameter 13-42 Logisk regel, [19] | Advarsel
boolesk 2. [20] [ Alarm (trip)
211 [ Al tripla
. Parameter 13-43 Logisk regel, [21] arm (triplas)
[22] [ Sammenligner 0
operator 2.
[23] [ Sammenligner 1
. Parameter 13-44 Logisk regel, [24] | Sammenligner 2
boolesk 3. [25] | Sammenligner 3
[1]1] OG Evaluerer udtrykket [13-40] OG [13-42]. [26] | Logisk regel 0
121 | ELLER Evaluerer udtrykket [13-40] ELLER [13-42]. [27] | Logisk regel 1
[28] | Logisk regel 2

[31] OG IKKE Evaluerer udtrykket [13-40] OG IKKE [13-42]. :

[29] [ Logisk regel 3

[4] | ELLER IKKE Evaluerer udtrykket [13-40] ELLER IKKE 130] |SL timeout 0
(13-42]. [31] [SL timeout 1

[5] | IKKE OG Evaluerer udtrykket IKKE [13-40] OG [13-42]. [32] [SL timeout 2

Digital i DI

[6] | IKKE ELLER | Evaluerer udtrykket IKKE [13-40] ELLER [33] | Digital indgang DI18

(13-42]. [34] [ Digital indgang DI19
[35] | Digital indgang DI27

[7]1 | IKKE OG IKKE Evaluerer udtrykket IKKE [13-40] OG IKKE 136] | Digital indgang DI29
[13-42]. [37] | Digital indgang DI32

[8] | IKKE ELLER Evaluerer udtrykket IKKE [13-40] ELLER IKKE [38] | Digital indgang DI33

IKKE [13-42]. [39] | Startkommando
[40] | Frekv.-omf. stands

13-42 Logisk regel, boolesk 2 [41] | Nulst trip

Array [6] [42] [ Auto-nulst. trip

Option: Funktion: [43] | OK-tast

Vaelg den anden booleske indgang [44] [ Resettast

(SAND eller FALSK) for den valgte [45] | Venstretast

logiske regel. [46] | Hajretast

Se parameter 13-40 Logisk regel, 1] |opEs

boolesk 1 for yderligere beskrivelse af [48] | Ned-tast

valg og deres funktioner. [50] | Sammenlign 4
[51] | Sammenlign 5

[0] FALSK :

[60] [Logikregel 4

[1] SAND -

[61] [Logikregel 5

[2] Korer -

[70] [SL-timeout 3

[3] Inden for omradet -

[71] | SL-timeout 4

[4] Pa reference -

[72] [ SL-timeout 5

[5] Momentgraense -

[73] | SL-timeout 6

[6] Stremgraense .

[74] | SL-timeout 7

[7] Uden for stremomr. -

[75] [ Startkom. afgivet

[8] Under | lav —

[76] [ Digital indg. x30 2

[9] Over | hgj —

[77] | Digital indg. x30 3

[10] | Uden for hast.-omr. T

[78] [ Digital indg. x30 4
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13-42 Logisk regel, boolesk 2 13-43 Logisk regel, operator 2

Array [6] Array [6]
Option: Funktion: Option: Funktion:
[80] [ No Flow Veelg den anden logiske operater, der skal
[81] [ Ter pumpe bruges pa den booleske indgang beregnet i:
(82] |Slut pa kurve e Parameter 13-40 Logisk regel,
[83] [Kilremsbrud boolesk 1.
[501 ECB—praratnIIstanj 3 Parameter 13-41 Logisk regel,
[91] | ECB-bypass-tilstan
operator 1.
[92] | ECB-testtilstand ;
[94] | RS Flipflop 0 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S, ° Zarc;mzter B g g,
parameter 13-16 RS-FF Operand R. oolesk 2.
den booleske ind fi
[95] [RS Flipflop 1 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S, ©g den booleske In .gang e
parameter 13-42 Logisk regel, boolesk 2.
parameter 13-16 RS-FF Operand R. o .
[13-44] indikerer den booleske indgang fra
[96] RS Fllpﬂop 2 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S, parameter 13-44 Loglsk rege[l boolesk 3.
parameter 13-16 RS-FF Operand R. [13-40/13-42] indikerer den booleske
[971 |RS Flipflop 3 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S, indgang beregnet i:
parameter 13-16 RS-FF Operand R. . Parameter 13-40 Logisk regel,
[98] |RS Flipflop 4 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S, boolesk 1.
parameter 13-16 RS-FF Operand R. . Parameter 13-41 Logisk regel,
[99] | RS Flipflop 5 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S, L
parameter 13-16 RS-FF Operand R. . Parameter 13-42 Logisk regel,
[100] [ RS Flipflop 6 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S, boolesk 2.
parameter 13-16 RS-FF Operand R. [0] | DEAKTIVERET Veelg denne option for at ignorere
[101]1 | RS Flipflop 7 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S, parameter 13-44 Logisk regel, boolesk 3
parameter 13-16 RS-FF Operand R. [11]0G
[102] | Verifying Flow (2] | ELLER
[103] | Relay 1 1] [0 142
[104] | Relay 2 [4] | ELLER IKKE
[105] | Relay 3 Bl [1E0.8
[106] | Relay 4 [6] | IKKE ELLER
[107] | Relay 5 [7] | IKKE OG IKKE
[108] | Relay 6 [8] | IKKE ELLER IKKE
(109] | Relay 7 13-44 Logisk regel, boolesk 3
[110] | Relay 8 Array [6]
[111] [ Relay 9 5 .
Option: Funktion:
[112] | System On Ref
[125] | Digital input x46/1 Veelg den tredje booleske (SAND
[126] | Digital input x46/3 eller FALSK) indgang for den valgte
logiske regel.
[127] | Digital input x46/5 & g
[128] | Digital input x46/7 Se parameter 13-40 Logisk regel,
[129] | Digital input x46/9 boolesk 1 for yderligere beskrivelse af
[130] | Digital input x46/11 valg og deres funktioner.
[131] | Digital input x46/13 [0] |FALSK
[1] SAND
[2] Korer
[3] Inden for omradet
[4] Pa reference
[5] Momentgraense
[6] Stremgraense
[71 Uden for stremomr.
[8] Under | lav
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13-44 Logisk regel, boolesk 3

13-44 Logisk regel, boolesk 3

Array [6] Array [6]
Option: Funktion: Option: Funktion:
[9] Over | hgj [77] | Digital indg. x30 3
[10] |Uden for hast.-omr. [78] | Digital indg. x30 4
[11] [Under hastighed lav [80] | No Flow
[12] [Over hastighed hgj [81] | Ter pumpe
[13] [Udenf. tilbagef.omr. [82] [Slut pa kurve
[14] [ Under tilbagef. lav [83] [ Kilremsbrud
[15] [Over tilbagef. lav [90] | ECB-apparattilstand
[16] | Termisk advarsel [91] [ ECB-bypass-tilstand
[17] | Netf. uden for omr. [92] | ECB-testtilstand
[18] | Reversering [94] | RS Flipflop 0 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[19] | Advarsel parameter 13-16 RS-FF Operand R.
[20] | Alarm (trip) [95] |RS Flipflop 1 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
(211 | Alarm (triplés) parameter 13-16 RS-FF Operand R.
[22] [ Sammenligner 0
- [96] | RS Flipflop 2 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[23] [Sammenligner 1
parameter 13-16 RS-FF Operand R.
[24] | Sammenligner 2
[25] | Sammenligner 3 [97]1 |RS Flipflop 3 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[26] | Logisk regel 0 parameter 13-16 RS-FF Operand R.
[27] | Logisk regel 1 [98] | RS Flipflop 4 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[28] [ Logisk regel 2 parameter 13-16 RS-FF Operand R.
(29] | Logisk regel 3 [99] | RS Flipflop 5 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[30] [SL timeout 0 parameter 13-16 RS-FF Operand R.
[31] [SL timeout 1
321 | SL timeout 2 [100] | RS Flipflop 6 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
—— parameter 13-16 RS-FF Operand R.
[33] | Digital indgang DI18
[34] | Digital indgang DI19 [101] | RS Flipflop 7 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[35] | Digital indgang DI27 parameter 13-16 RS-FF Operand R.
[36] [ Digital indgang DI29 [102] | Verifying Flow
[37] | Digital indgang DI32 [103] | Relay 1
[38] [ Digital indgang DI33 [104] | Relay 2
[39] [ Startkommando [105] | Relay 3
[40] [ Frekv.-omf. stands [106] [ Relay 4
[41] | Nulst trip [107] | Relay 5
[42] [ Auto-nulst. trip [108] [ Relay 6
[43] | OK-tast [109] | Relay 7
[44] | Resettast [110] | Relay 8
[45] | Venstretast [111] | Relay 9
[46] | Hajretast [112] [ System On Ref
[47] | Optast [125] | Digital input x46/1
[48] | Ned-tast [126] | Digital input x46/3
[50] |Sammenlign 4 [127] | Digital input x46/5
[51] | Sammenlign 5 [128] | Digital input x46/7
[60] [Logikregel 4 [129] | Digital input x46/9
[61] [Logikregel 5 [130] | Digital input x46/11
[70] [SL-timeout 3 [131] | Digital input x46/13
[71] | SL-timeout 4
[72] | SL-timeout 5
[73] | SL-timeout 6
[74] | SL-timeout 7
[75] [ Startkom. afgivet
[76] | Digital indg. x30 2
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3.12.6 13-5* Tilstande

13-51 SL styreenhed.-haendelse

Array [20]
Option: Funktion:
Array [20] [42] | Auto-nulst. trip
Option: Funktion: [43] [ OK-tast
Valg den booleske indgang (SAND [44] [Resettast
eller FALSK) for at definere Smart [45] [ Venstretast
Logic Controller-hzendelse. [46] | Hgjretast
Se parameter 13-02 Stophaendelse for [47] | Optast
yderligere beskrivelse af valg og [48] | Ned-tast
deres funktioner. [50] [Sammenlign 4
[l FALSK [51] [Sammenlign 5
[ SAND [60] [Logikregel 4
121 Karer [61] [Logikregel 5
[31 [Inden for omradet [70] | SL-timeout 3
14] P& reference [71] | SL-timeout 4
[5] | Momentgreense [72] | SL-timeout 5
[6] [Stremgraense [73] | SL-timeout 6
[71 | uden for stramomr. [74] | SL-timeout 7
18] Under | lav [75] | Startkom. afgivet
91 |Overl hgj [76] | Digital indg. x30 2
[10] |Uden for hast.-omr. [77] | Digital indg. x30 3
[11] [Under hastighed lav [78] | Digital indg. x30 4
[12] | Over hastighed hgj [80] | No Flow
[13] [Udenf. tilbagef.omr. [81] | Tor pumpe
[14] | Under tilbagef. lav [82] |Slut pé kurve
[15] [Over tilbagef. lav [83] | Kilremsbrud
[16] | Termisk advarsel [90] | ECB-apparattilstand
[17] | Netf. uden for omr. [91] | ECB-bypass-tilstand
[18] |Reversering [92] [ECB-testtilstand
1191 | Advarsel [94] (RS Flipflop 0 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[20] | Alarm (trip) parameter 13-16 RS-FF Operand R.
[21] | Alarm (triplas) [95] |RS Flipflop 1 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[22] [ Sammenligner 0 parameter 13-16 RS-FF Operand R.
221 | Sermieilivar U [96] | RS Flipflop 2 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
(241 | Sammenligner 2 parameter 13-16 RS-FF Operand R.
)| e s [97] |RS Flipflop 3 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[26] | Logisk regel 0 parameter 13-16 RS-FF Operand R.
[27] | Logisk regel 1
[28] |Logisk regel 2 [98] |RS Flipflop 4 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[29] | Logisk regel 3 parameter 13-16 RS-FF Operand R.
[30] |SL timeout 0 [99] | RS Flipflop 5 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[31] | SL timeout 1 parameter 13-16 RS-FF Operand R.
[32] [SL timeout 2 [100] | RS Flipflop 6 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[33] [ Digital indgang DI18 parameter 13-16 RS-FF Operand R.
B4 | Digital indgang DI [101] | RS Flipflop 7 Se parameter 13-15 RS-FF Operand S,
[35] | Digital indgang Dl27 parameter 13-16 RS-FF Operand R.
[36] [ Digital indgang DI29
[37] |Digital indgang DI32 [102] | Verifying Flow
[38] | Digital indgang DI33 [103] | Relay 1
[39] | Startkommando [104] | Relay 2
[40] | Frekv.-omf. stands [105] | Relay 3
[41] | Nulst trip [106] | Relay 4
[107] | Relay 5
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13-51 SL styreenhed.-haendelse

13-52 SL styreenh.-handling

Array [20] Array [20]
Option: Funktion: Option: Funktion:
[108] | Relay 6 enten de digitale indgange eller via en
[109] | Relay 7 fieldbus.
[110] | Relay 8 [18] [Veelg rampe 1 Veelger rampe 1.
(1111 Relay 9 19] | Veel 2 Vael 2
[112] | System On Ref (1] | Veelg rampe SR e 2
[125] | Digital input x46/1 [22] | Ker Afgiver en startkommando til frekvens-
[126] | Digital input x46/3 omformeren.
[127] | Digital input x46/5 [23] | Ker baglaens Afgiver en reverseret startkommando
[128] | Digital input x46/7 til frekvensomformeren.
[129] D!g{tal {nput x46/9 [24] | Stop Afgiver en stopkommando til frekvens-
[130] [ Digital input x46/11 omformeren.
[131] | Digital input x46/13
[26] [ DC-bremse Afgiver en DC-stopkommando til
13-52 SL styreenh.-handling frekvensomformeren.
Array [20] [27]1 | Frilgb Frekvensomformeren kerer straks
Option: Funktion: frilob. Alle stopkommandoer, herunder
Veelg den handling, der svarer til SLC- frilgbskommandoen, stopper SLC'en.
handelsen. Handlingerne udferes, nér [28] | Fastfrys udgang Fryser frekvensomformerens udgangs-
den tilsvarende haendelse (defineret i frekvens.
parameter 13-51 SL styreenhed.-
[29] | Starttimer O Starter timer O, se
haendelse) evalueres som sand.
. parameter 13-20 Timer for SL-styreenhed
Felgende handlinger kan valges:
for yderligere beskrivelse.
[0] DEAKTIVERET
: [30] | Starttimer 1 Starter timer 1, se
[1] Ingen handling .
- - parameter 13-20 Timer for SL-styreenhed
[2] | Veelg opseetning 1 | Andrer det aktive setup . .
for yderligere beskrivelse.
(parameter 0-10 Aktiv opseetning) til 1.
3 = 19 | G ot - [31] [ Starttimer 2 Starter timer 2, se
e e ndrer aet aktive s.e o . . parameter 13-20 Timer for SL-styreenhed
(parameter 0-10 Aktiv opseetning) til 2. . i
for yderligere beskrivelse.
[4] Velg opstning 3 | Andrer detoal;:)nfks'etup . 3 [32] [Indst. dig. udg. En udgang, hvor digital udgang 1 er
(parameter 0- tiv opsétning) to 3. lav valgt, er lav (ikke aktiv).
Vel ing 4 | A kti
[5] ®lg opsatning ndrer det aktive S.etUp . [33] [Indst. dig. udg. En udgang, hvor digital udgang 2 er
(parameter 0-10 Aktiv opseetning) to 4. . .
) . lav valgt, er lav (ikke aktiv).
Hvis opseetningen andres, kombineres
den med andre opsaetningskom- [34] [Indst. dig. udg. En udgang, hvor digital udgang 3 er
mandoer, der kommer fra enten de lav valgt, er lav (ikke aktiv).
digitale indgange eller via en fieldbus. [35] [Indst. dig. udg. En udgang, hvor digital udgang 4 er
[10] | Veelg preset-ref. 0 | Veelger preset-reference 0. lav valgt, er lav (ikke aktiv).
[11] |Veelg preset-ref. 1 | Veelger preset-reference 1. [36] [Indst. dig. udg. En udgang, hvor digital udgang 5 er
lav valgt, er lav (ikke aktiv).
[12] [Veelg preset-ref. 2 | Veelger preset-reference 2.
[37] [Indst. dig. udg. En udgang, hvor digital udgang 6 er
[13] |Veelg preset-ref. 3 | Veelger preset-reference 3. lav valgt, er lav (ikke aktiv).
14] | Veel -ref. 4 | Veel -ref 4.
n4l ®lg preset-re alger preset-reference [38] [ Indst. dig. udg. En udgang, hvor digital udgang 1 er
[15] [Veelg preset-ref. 5 | Veelger preset-reference 5. hgj valgt, er hgj (lukket).
[16] [Veelg preset-ref. 6 | Veelger preset-reference 6. [39] |Indst. dig. udg. En udgang, hvor digital udgang 2 er
[17] |Veelg preset-ref. 7 | Veelger preset-reference 7. Hvis den hej valgt, er hej (lukket).
aktive preset-reference sendres, [40] [ Indst. dig. udg. En udgang, hvor digital udgang 3 er
kombineres den med andre preset- hgj valgt, er hgj (lukket).
referencekommandoer, der kommer fra
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13-52 SL styreenh.-handling

Array [20]

Option: Funktion:

[41] |Indst. dig. udg. D | En udgang, hvor digital udgang 4 er
hgj valgt, er hgj (lukket).

[42] [Indst. dig. udg. E | En udgang, hvor digital udgang 5 er
hej valgt, er hgj (lukket).

[43] |Indst. dig. udg. F
hoj valgt, er hgj (lukket).

En udgang, hvor digital udgang 6 er

[60] | Nulstil taeller A Nulstil teeller A

[61] | Nulstil teeller B Nulstil teeller B

[62] | Counter A (up)
[63] | Counter A (down)
[64] [ Counter B (up)
[65] | Counter B (down)
[70] | Starttimer 3

Starter timer 3, se
parameter 13-20 Timer for SL-styreenhed
for yderligere beskrivelse.

[71] | Starttimer 4 Starter timer 4, se
parameter 13-20 Timer for SL-styreenhed

for yderligere beskrivelse.

. Parameter 13-90 Alert Trigger — den haendelse, der
udlgser den brugerdefinerede handling og
meddelelse.

. Parameter 13-91 Alert Action — den handling, som
frekvensomformeren udferer, nar haendelsen
defineret i parameter 13-90 Alert Trigger opstar.

. Parameter 13-92 Alert Text — den tekst, som
frekvensomformeren viser i displayet, nar
haendelsen defineret i parameter 13-90 Alert
Trigger opstar.

Se eksempelvis fglgende tilfaelde:

Hvis der er et aktivt signal pa digital indgang 32, viser
frekvensomformeren meddelelsen Ventil 5 dben i displayet
og ramper ned til et stop.

For at opna denne konfiguration skal felgende indstillinger
udfores:

. Parameter 13-90 Alert Trigger = Digital indgang
DI32.

. Parameter 13-91 Alert Action = [5] Stop & advarsel.
. Parameter 13-92 Alert Text = Ventil 5 aben.

13-90 Alert Trigger

Array [10]
[72] |Starttimer 5 Starter timer 5, se Vaelg den handelse, der udlgser den brugerdefinerede handling
parameter 13-20 Timer for SL-styreenhed og meddelelse.
for yderligere beskrivelse. Option: Funktion:
[73] | Starttimer 6 Starter timer 6, se [0] * FALSK
parameter 13-20 Timer for SL-styreenhed 18] Reversering
for yderligere beskrivelse. 122] Sammenligner 0
[74] | Starttimer 7 Starter timer 7, se [23] Sammenligner 1
parameter 13-20 Timer for SL-styreenhed [24] Sammenligner 2
for yderligere beskrivelse. [25] Sammenligner 3
[80] [Sleep mode Starter sleep mode. [26] Logisk regel 0
- [27] Logisk regel 1
[81] | Derag Starter udrensning (se parameter- -
. L [28] Logisk regel 2
gruppe 29-1* Deragging Function til -
29-3* for oplysninger). 291 Logisk regel 3
[30] SL timeout 0
[90] [ Indst. ECB-byp.- 31] SL timeout 1
tlst._ (32] SL timeout 2
[91] Indst!II ECB- [33] Digital indgang DI18
ap’l"t'ISt'l 134] Digital indgang DI19
1 Nulsti
[1007 | Nulstil alarm 35] Digital indgang DI27
[36] Digital indgang DI29
3.12.7 13-9* User Defined Alerts and 371 Digital indgang DI32
Readouts [38] Digital indgang DI33
[50] Sammenlign 4
Parametre i denne gruppe tillader konfiguration af applika- 511 Sammenlign 5
tionsspecifikke meddelelser, advarsler og alarmer. 160] Logikregel 4
Brug folgende parametre til at konfigurere frekvensom- 671 Lodikieael 5
formeren til at vise en meddelelse og udfgre en handling, g. J
o . o [70] SL-timeout 3
nar en specifik haendelse opstar:
[71] SL-timeout 4
[72] SL-timeout 5
[73] SL-timeout 6
[74] SL-timeout 7
122 Danfoss A/S © 08/2015 Alle rettigheder forbeholdes. MG200901



Parameterbeskrivelse Programming Guide

13-91 Alert Action

Array [10]
Veelg den handling, som frekvensomformeren udferer, nar

haendelsen defineret i parameter parameter 13-90 Alert Trigger

opstar.

Option: Funktion:

[o] * Info

[11 Warning

[2] Freeze output

[3] Freeze output & warn

[4] Stop

[5] Stop & warning

[6] Jogging

[7] Jogging & warning

[8] Max speed

[9] Max speed & warn

[10] Stop and trip

[11] Stop and trip w manual
reset

[12] Trip

[13] Trip w manual reset

13-92 Alert Text
Array [10]

Range: Funktion:

Size related* | [0 - 20 ] [ Indtast den tekst, som frekvensom-
formeren viser i displayet, nar haendelsen
defineret i parameter 13-90 Alert Trigger
opstar.

13-97 Alert Alarm Word
Range: Funktion:

0% | [0 - 4294967295 1| Viser alarmordet fra en brugerdefineret
alarm i hex-kode.

13-98 Alert Warning Word
Range: Funktion:

0% | [0 - 4294967295 1| Viser advarselsordet fra en brugerde-
fineret alarm i hex-kode.

13-99 Alert Status Word
Range: Funktion:

0* | [0 - 4294967295 1| Viser statusordet fra en brugerdefineret
alarm i hex-kode.
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3.13 Parametre 14-** Spec. funkt.
3.13.1 14-0* Vekselretterkobling

14-00 Koblingsmgnster

14-04 PWM tilfeeldig

Option: Funktion:

[0] * [ Ikke aktiv | Ingen aendring for den akustiske
motorswitchstgj.

" N [11 | Aktiv Veelg for at reducere akustisk stgj fra motoren.
Option: Funktion:
Veelg switchmgnster: 60° AVM eller SFAVM.
3.13.2 14-1* Netforsyn. On/Off
[0 [60 AVM y /
[1] | SFAVM . . . . .
Parametre til konfiguration af overvagning og handtering
14-01 Koblingsfrekvens af netfejl.
Option: Funktion: 14-10 Netfejl
Veelg vekselretterswitchfrekvensen. Ved aendring af Option: Funktion:
switchfrekvensen kan eventuelle akustiske VTl (L RO, ol e e
stgjgener fra motoren minimeres. . . ——
skal reagere, nar den greense, der er indstillet i
BEM/ER K. parameter 14-11 Netspaending ved netfejl, er
Frekvensomformerens udgangsfrekven- naet, eller en Netfejl, inverteret-kommando er
sveerdi ma aldrig antage en vardi, der er aktiveret via en af de digitale indgange
hgjere end 1/10 af switchfrekvensen. Nar (parametergruppe 5-1* Digitale indgange).
motoren korer, justeres switchfrekvensen i Kun mulighederne [0] Ingen funktion, [3] Frilob
parameter 14-01 Koblingsfrekvens, indtil eller [6] Alarm er tilgaengelig, nar
motoren er sa stgjsvag som muligt. Se parameter 1-10 Motorkonstruktion er indstillet til
ogsa parameter 14-00 Koblingsmgnster. Se [1] PM,ikke-udpr.SPM.
den relevante Design Guide for oplysninger - - -
. [0] | Ingen Den energi, der er tilbage i kondensator-
om derating. . . .
* funktion gruppen, anvendes til at kare motoren, men vil
blive afladet.
[0] [1,0kHz
1] |15 khz [1] | Kont. Frekvensomformeren udferer en kontrolleret
21 120 kHz nedrampn. | rampe ned. Parameter 2-10 Bremsefunktion skal
indstilles til [0] Ikke aktiv.
[31 | 2,5 kHz
141 |3,0 kHz [3] | Frilab Frekvensomformeren slukkes, og kondensator-
5] |3,5 kHz gruppen tager backup af styrekortet og sikrer
6] |40 kHz derved en hurtigere genstart med netforsy-
[71 | 5,0 kHz ningen tilsluttet igen (ved korte effektstad).
[8] |6,0 kHz [4] | Kinetisk Frekvensomformeren kgrer igennem ved at
[9] |70 kHz backup styre hastigheden til generativ drift af motoren
1101 8,0 kHz med inertimoment i systemet, sa leenge der er
(1111 10,0 kHz tilstreekkelig energi tilstede.
[12] ] 12,0kHz [6] | Kont.
[13]1 14,0 kHz tilsides.
[14] | 16,0kHz alarm
14-03 Overmodulation BEM/RK!
Option: Funktion: Den bedste effekt opnas ved en kontrolleret rampe ned
[0] [Ikke | Veelger ingen overmodulering af udgangsspan- og kinetisk back-up ved at indstille
aktiv | dingen for at undga momentrippel pa motorakslen. parameter 1-03 Momentkarakteristikker til [0] Kompressor
eller [1] Variabelt moment (automatisk energioptimering
[1] * | Aktiv | Overmoduleringsfunktionen genererer en ekstra s - .
ma ikke vaere aktiv).
spaending pa op til 8 % af Umaks udgangsspaending
uden overmodulering. Denne ekstra spaending
resulterer i et ekstra moment pa 10-12% i midten
af det oversynkrone omrade (fra 0 % ved nominel
hastighed, stigende op til ca.12 % ved dobbelt
nominel hastighed).
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o :
— — DC speending 2 14-12 Funktion ved netubalance
—— Udgangshastighed o/min E Option: Funktion:
_ Overspaendingsstyreniveau g
P 14-11 - - = ) [0] | Trip Tripper frekvensomformeren.
Tid
Net [11 | Advarsel Afgiver en advarsel.
lllustration 3.41 Kontrolleret rampe ned - kort netfejl. Rampe [2] | Deaktiveret | Ingen handling.
ned til stop efterfulgt af rampe op til reference.
[3] * [ Derate Derater frekvensomformeren.
° 14-16 Kin. Backup Gain
— —DC-spaending -
——Udgangshastighed o/min § Range: Funktion:
=
3 100 %* | [0 - 500 %] | Indtast forstaerkningsvaerdien for den

lllustration 3.42 Kontrolleret rampe ned, lengere netfejl.

Overspandingsstyreniveau
Par. 14-112 £~ :
ar. N |
A
N
Tid

Net u

Dt
(7R Arde st

kinetiske backup i procent.

Ramper ned sa leenge, som energien i systemet tillader det,

derefter karer motoren frilab.

3.13.3 14-2* Nulstil.funkt.

Parametre til konfiguration af handtering af auto-nulstilling,

handtering af seerligt trip og styrekorttest eller -initiali-

sering.
O i
% Option: Funktion:
- : /CDl
Motoren kan starte uden varsel.
Illustration 3.43 Kinetisk backup, kort netfejl. Hvis det specificerede antal
Korer igennem, sa laeenge som energien i systemet tillader det. automatiske nulstillinger nas
inden for 10 minutter, skifter
frekvensomformeren til indstil-
— —DC-spaending e lingen [0] Manuel nulstilling. Nar
—— Udgangshastighed o/min S manuel nulstilling er gennemfgrt,
QverspEndingsstyreniveau g vender indstillingen i
- parameter 14-20 Nulstillingstilstand
tilbage til det oprindelige valg.
lllustration 3.44 Kinetisk backup, laengere netfejl. Hvis ?'Tta"et_af aUt?n?atiSke
Motoren kerer frilob, sa leenge energien i systemet er for lav. nulstillinger ikke ns inden for 10
minutter, eller hvis manuel
nulstilling gennemfgres, nulstilles
den interne teeller for automatiske
nulstllinger.
Range: Funktion:
Size related* | [180 - 600 | Denne parameter definerer, ved [0] Manuel
V] hvilken greensespaending den valgte nulstilling
funktion i parameter 14-10 Netfejl skal Th Autonulstilling x
aktiveres. 1
[2] Autonulstilling x
2
Option: Funktion: [3] Autonulstilling x
Drift under alvorlig ubalance pa netforsyningen 3
reducerer motorens levetid. Forholdene [4] Autonulstilling x
betragtes som alvorlige, hvis motoren kontinu- 4
erligt kerer teet pa nominel belastning (for [5] Autonulstilling x
eksempel en pumpe eller en ventilator, der 5
kerer teet pa fuld hastighed). 161 Autonulstilling x
Nar der registreres en alvorlig ubalance i 6
netforsyningen: vaelges én af fglgende tilgaen- 71 | Autonulstilling x
gelige funktioner: 7
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14-20 Nulstillingstilstand

14-22 Driftstilstand

Option:

Funktion:

nulst.

Option: Funktion:
[8] Autonulstilling x
8
[9] Autonulstilling x
9
[10] * [ Autonulstilling x
10
[11] [ Autonulstilling x
15
[12] [ Autonulstilling x
20
[13] [Uendelig auto- Veelg nulstillingsfunktionen efter et trip.

Efter nulstilling er genstart af frekvens-
omformeren mulig.

Veelg [0] Manuel nulstilling for at
gennemfare nulstilling via [Reset] eller
via de digitale indgange.

Veelg [1]-[12] Autonulstilling x 1...x20 for
at gennemfgre mellem 1 og 20
automatiske nulstillinger efter trip.
Veelg [13] Uendelig auto-nulst. for
kontinuerlig nulstilling efter trip.

14-21 Automatisk genstarttid

Range: Funktion:
10 s*[ [0- 600 ([ Indtast tidsintervallet fra trip til start af den
s] automatiske nulstillingsfunktion. Denne

parameter er aktiv, nar parameter 14-20 Nulstil-
lingstilstand er indstillet til [1]-[13]
Autonulstilling.

14-22 Driftstilstand

1. Veelg [1] Styrekorttest.

2. Afbryd netforsyningen, og vent p3, at
lyset i displayet slukkes.

3. Seet kontakterne S201 (A53) og S202
(A54) = ON/I.

4, Isaet teststikket (se lllustration 3.45).
5. Tilslut netforsyningen.
6. Udfer forskellige test.

7. Resultaterne vises pa tastaturet, og
frekvensomformeren skifter til en
uendelig slgjfe.

8. Parameter 14-22 Driftstilstand indstilles
automatisk til [0] Normal drift. Udfer
en stromcyklus for at starte med
normal drift efter styrekorttesten.

Hvis testen er OK

LCP-udlaesning: Styrekort OK.

Afbryd netforsyningen, og tag teststikket ud.
Den grenne LED pa styrekortet lyser.

Hvis testen mislykkes

LCP-udlzesning: 1/0-fejl pa styrekort.

Udskift frekvensomformeren eller styrekortet.
Det rgde indikatorlys pa styrekortet lyser. For
at teste stikkene skal felgende klemmer
forbindes/grupperes som vist i lllustration 3.45:

. (18, 27 og 32)
. (19, 29 og 33)
o (42,53 0g 54)

Option: Funktion:
o
Anvend denne parameter til at angive normal 5
drift, til at udfere test eller til at initialisere alle AL TS T iy 9 B2 BRSO B/
o
parametre undtagen: el[ejo]e; ODI0I0R
. . \OHOHOH 1][s [ 1|8 HQ\Q\Q
. Parameter 15-03 Antal indkoblinger.
. Parameter 15-04 Antal overtempe-
raturer.
e Parameter 15-05 Antal overspaendinger. 2 5 2y sEl = 5o
ODIOIPIOO
Denne funktion er kun aktiv, nar frekvensom-
. \O\ \OHQ\ 1|8 \Q\
formeren slukkes og teendes igen.
[0] | Normal drift | Normal drift for frekvensomformeren med lllustration 3.45 Ledningsfering af
* motoren i den valgte applikation. styrekorttest
[1] [ Styrekorttest | Tester de analoge og digitale indgange og
udgange samt +10 V-styrespaendingen. Testen
kraever et teststik med interne forbindelser. [2] | Initialisering | Nulstiller alle parametervaerdier til fabriksind-
Benyt folgende fremgangsmade for at teste stillingerne undtagen:
styrekortet: . Parameter 15-03 Antal indkoblinger.
. Parameter 15-04 Antal overtempe-
raturer.
. Parameter 15-05 Antal overspaendinger.
126 Danfoss A/S © 08/2015 Alle rettigheder forbeholdes. MG200901




Parameterbeskrivelse

Programming Guide

14-22 Driftstilstand

14-30 Stremgreensestyreenh., prop.-forst.

60 s] | sekunder. Nar udgangsmomentet nar moment-
grenserne (parameter 4-16 Momentgraense for
motordrift og parameter 4-17 Momentgreense for
generatordrift), udleses en advarsel. Nar advarslen
ved momentgraensen har vaeret konstant til stede i
det tidsrum, der er angivet i denne parameter,
tripper frekvensomformeren. Deaktivér tripforsin-
kelsen ved at indstille parameteren til 60 sek =
OFF. Termisk overvagning af frekvensomformeren
forbliver aktiv.

14-26 Tripforsinkelse ved vekselretterfejl

Range: Funktion:

Option: Funktion: Range: Funktion:
Frekvensomformeren nulstiller under naeste 100 %* | [5 - Indtast proportionalforstaerkningsvaerdien for
opstart. 500 %] stremgraensestyringen. Valg af en hgj veerdi
Parameter 14-22 Driftstilstand vender desuden bevirker, at styreenheden reagerer hurtigere.
tilbage til fabriksindstillingen [0] Normal drift. For hgj en indstilling medfgrer en ustabil

[3] | Boot-tilstand SipEEliCeL

14-25 Trip-forsinkelse ved momenegraense 14-31 Stremgraensestyreenh., integr.-tid

Range: Funktion: Range: Funktion:

60 s*| [0- |Indtast momentgraensen for tripforsinkelsen i Size related* | [0.002 - 2 s] | Styrer stromgraensestyringens

integrationstid. Indstilles den til en
lavere veerdi, reagerer den hurtigere.
For lav en indstilling ferer til ustabil
styring.

14-32 Stremgreensestyring, filtertid

Range: Funktion:

ize relate - ms rgmgraensestyreenhed, filterti
Si lated* [ [1 - 100 ms] | St ty hed, filtertid
anvendes til at indstille en
tidskonstant for lavpasfilteret til

stramgraensestyring.

Size related* | [0 - 35 s] | Nar frekvensomformeren registrerer en
overspaending i den indstillede tid,

udlgses trip efter den indstillede tid.

3.13.4 14-3* Strgmgraensestyr.

Frekvensomformeren er forsynet med en integreret
stremgraensestyring, som aktiveres, nar motorstremmen, og
dermed momentet, er hgjere end de momentgraenser, der
er indstillet i parameter 4-16 Momentgraense for motordrift
og parameter 4-17 Momentgreense for generatordrift.

Nar stremgraensen er ndet under motordrift eller
regenerativ drift, forseger frekvensomformeren at reducere
momentet til under de forhandsindstillede momentgraenser
sa hurtigt som muligt uden at miste kontrollen over
motoren.

Nar stremstyringen er aktiv, kan frekvensomformeren kun
stoppes ved at indstille en digital indgang til [2] Frileb
inverteret eller [3] Frilob og reset inv. Eventuelle signaler pa
klemme 18-33 er ikke aktive, far frekvensomformeren ikke
leengere er naer stremgraensen.

Ved at benytte en digital indgang, der er indstillet til [2]
Frilob inverteret eller [3] Frilab og reset inv., bruger motoren
ikke rampe ned-tiden, da frekvensomformeren kerer frilgb.

3.13.5 14-4* Energioptimering

Parametre til justering af energioptimeringsniveauet i
tilstandene Variabelt moment (VT) og Automatisk energio-
ptimering (AEO).

Automatisk energioptimering er kun aktiv, hvis
parameter 1-03 Momentkarakteristikker er indstillet til enten
[2] Autoenergioptimering. CT eller [3] Auto-energioptim.VT.

14-40 VT-niveau

Range: Funktion:

66 | 40- [[i >
% |90 %]

Denne parameter kan ikke justeres, mens
motoren korer.

BEMAERK!

Denne parameter er ikke aktiv, nar
parameter 1-10 Motorkonstruktion er
indstillet til [7] PM,ikke-udpr.SPM.

Indtast niveauet for motormagnetisering ved lav
hastighed. Valg af en lav veerdi reducerer
energitabet i motoren, men reducerer ogsa belast-
ningskapaciteten.

MG200901
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14-41 Mindste magnetisering for AEO

14-50 RFI-filter

Cos(phi)-seetpunktet indstilles automatisk til
optimal AEO-ydeevne under AMA. Denne
parameter skal normalt ikke sendres. | nogle
situationer kan det imidlertid veere
ngdvendigt at indtaste en ny veerdi med
henblik pa finjustering.

3.13.6 14-5* Miljo

BEM/ERK!

Udfer en streamcyklus efter aendring af parametre i
gruppe kapitel 3.13.6 14-5* Miljo.

Disse parametre er medvirkende til, at frekvensomformeren
kan kere under specielle miljgmaessige forhold.

14-50 RFI-filter

Option: Funktion:
[0] [ Ikke Veelg [0] Ikke aktiv, hvis frekvensomformeren
aktiv [ forsynes fra en isoleret netforsyning, dvs. IT-netfor-

syning. | denne tilstand afbrydes de interne RFI-
kapaciteter (filterkondensatorer) mellem chassiset

Range: Funktion: Option: Funktion:
Size [30- [[a T RK og RFI-filterkredsen for netforsyningen for at undga
related* 200 %] Denne parameter er ikke aktiv, nar skader pa DC-linket og for at reducere kapacitets-
parameter 1-10 Motorkonstruktion er strommen til jord (i henhold til IEC 61800-3).
indstillet til [1] PM,ikke-udpr.SPM. [1] * [ Aktiv | Veelg [1] Aktiv for at sikre, at apparatet overholder
EMC-standarderne.
Indtast den mindste magnetisering for AEO.
Valg af en lav veerdi reducerer energitabet i
motoren, men kan ogsa reducere Option: Funktion:
modstanden mod pludselige belastningsaen- Den ensrettede AC-DC-spaending i frekvensomfor-
dringer. merens DC-link er forbundet med spaendingsripler.
Disse ripler kan stige i styrke med gget belastning.
Disse ripler er ugnskede, da de kan generere strgm
Range: Funktion: og momentrippel. Der benyttes en kompenserings-
S [0 - 40 Lﬂm metode til at reducere disse spaendingsripler i DC-
related* Hz] . . o linket. Generelt anbefales DC-link-kompensering til
Denne parameter er ikke aktiv, nar de fleste applikationer, men veer opmaerksom ved
parameter 1-10 Motorkonstruktion er drift i feltsvaekning da, det kan generere hastigheds-
indstillet til [1] PM,ikke-udpr.SPM. e ' )
oscilleringer ved motorakslen. | feltsvaekning
anbefales det at deaktivere DC-link-kompensering.
Indtast den minimumfrekvens, hvorved
den automatiske energioptimering (AEO) [0] | Ikke Deaktiverer DC-link-kompensering.
skal veere aktiv. aktiv
[1] | Aktiv Aktiverer DC-link-kompensering.
Size [0.40 Lﬂm Option: Funktion:
related* |- 0951 | panne ST a7 (4G e, G \{aelg minimumhastighed for hovedven-
parameter 1-10 Motorkonstruktion er tlator
indstillet til [1] PM,ikke-udpr.SPM. [0] * | Auto Veelg [0] Auto for kun at kere ventilatoren,

nar frekvensomformerens indvendige
temperatur er inden for omradet +35 °C til
cirka +55 °C. Ventilatoren kgrer ved lav
hastighed ved +35 °C og ved fuld
hastighed ved ca. +55 °C.

[11 [On 50%
[2]1 [On 75%
[31 [On 100%
[4] | Auto lav
temp.mil.

14-53 Vent.overv.

Option: Funktion:

Veelg frekvensomformerhandling, hvis der
registreres en ventilatorfejl.

[0] | Deaktiveret
[1] * [ Advarsel
[2] |[Trip
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14-55 Udgangsfilter 14-59 Faktisk antal vekselret.-enh.

Option: Funktion: Denne parameter er kun relevant for frekvensomformere med hgj
FRK effekt.

B
Denne parameter kan ikke justeres, Range: Funktion:

mens motoren kgrer. Size related* [ [1 -1 1| Indstiller det faktiske antal vekselrette-
renheder, der kerer.

Veelg typen af tilsluttet udgangsfilter.

(0] |Uden filter 3.13.8 14-6* Auto-derate.
[11 | Sinusbel- Denne gruppe indeholder parametre til at derate frekvens-
gefilter omformeren i tilfeelde af hgj temperatur.

[2] | Sinusbeal- Hvis der er tilsluttet et Danfoss-sinusfilter til 3
) ) ) 14-60 Funktion ved overtemperatur
gefilter udgangen, sikrer denne option, at switchfre-
Hvis enten kgleplade- eller styrekorttemperaturen overstiger en

repareret kvensen ligger fast over filterets
programmeret temperaturgraense, aktiveres en advarsel. Hvis

designfrekvens (skal indstilles i
parameter 14-01 Koblingsfrekvens) i den
specifikke effektstorrelse. Dette forhindrer

temperaturen stiger yderligere, er det ngdvendigt at veelge, om
frekvensomformeren skal trippe (triplase) eller derate udgangs-

filteret i at stoje, blive overophedet og strommen.
beskadiget. Option: Funktion:
B EM /ERK [0] Trip Frekvensomformeren trippes
X . (triplases) og genererer en alarm.
Switchfrekvensen styres automatisk af . .
. R Afbryd og tilslut stremmen igen for
TAS-funktionen afhaengigt af .
i at nulstille alarmen, men genstart
temperaturen, men er begraenset til . .
X = K af motoren tillades ikke, for
altid at veere over det kritiske niveau for )
kolepladetemperaturen er faldet til
Danfoss-filteret.
under alarmgraensen.
[1] * Derate Hvis den kritiske temperatur
14-56 Kapacitetsudgangsfilter overstiges, reduceres udgangs-
Indtast kapacitans for udgangsfilteret. Find veerdien pa filterets stremmen, indtil den tilladelige
maerkat. For kompenseringsfunktionen i LC-filteret i stjernetil- temperatur er naet.

slutning indtastes den pr. fase tilsvarende kapacitans for filteret

(tre gange kapacitansen mellem to faser i Delta-tilslutningen). 3.13.9 Intet trip ved
Range: Funktion: vekselretteroverbelastning
2 uF* [0.1 - 6500 uF] Indtast kapacitans for
udgangsfilteret. I nogle pumpesystemer er frekvensomformeren ikke
dimensioneret korrekt til at yde den forngdne strom i alle

14-57 Induktansudgangsfilter punkter af driftskarakteristikken for flowets trykhgjde. Ved
Range: Funktion: disse punkter skal pumpen bruge en strem, der er hgjere
end frekvensomformerens nominelle strem. Frekvensom-
formeren kan yde 110 % af den nominelle strem
kontinuerligt i 60 sek. Hvis frekvensomformeren stadig er
overbelastet, tripper den normalt (hvilket far pumpen til at
3.13.7 14-58 Voltage Gain Filter standse ved frilab) og afgiver en alarm.

7 mH* | [0.001 - 65 mH] [ Indstil induktansen for udgangsfilteret.
Veerdien kan findes pa filterets maerkat.

14-58 Voltage Gain Filter

Range: Funktion:

100 %* | [0 - 200 %] | Veelg forsteerkningen, der er pafert
spaendingen ved brug af et LC-filter.
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Strom 2 14-61 Funkt. ved vekselretteroverbel.
% af nominel 3
> Anvendes i tilfeelde af en konstant overbelastning ud over de
o

Mmo - - R termiske graenser (110 % i 60 sek).

05 - = =0 = = 7\ = = = = Option: Funktion:

MmH— — 4+ — 4+ === - —

95 | ‘ o [1] * | Derate | Reducerer pumpehastigheden for at mindske

‘ Il ‘ Il belastningen pa effektdelen og lader denne kole
| | |y |

Veksel- T ~60s | ! I ) ned.
retter- 1 @nsket strom > 11(1)0 % Tid
belastnings- | .
taller \ 14-62 Vekselret. overbelast. deratingstrom

98 Range: Funktion:

95 %*| [50 - Definerer det gnskede stramniveau (i % af
100 %] frekvensomformerens nominelle
90.7
udgangsstrem) ved kgrsel med reduceret
| \ | Td pumpehastighed, nar belastningen pa
f\dvﬁej _Advﬁh frekvensomformeren har oversteget den

Illustration 3.46 Udgangsstrem i overbelastningstilstand tilladte graense (110 % i 60 sek).

3.13.10 14-8* Optioner

Hvis pumpen ikke kan kere kontinuerligt med den
kreevede kapacitet, skal den kere med reduceret hastighed

14-80 Option forsynet via ekstern 24VDC

i en periode.
Option: Funktion:
Veelg parameter 14-61 Funkt. ved vekselretteroverbel. for at L.’ﬂm
reducere pumpehastigheden automatisk, indtil udgangs- Denne parameter skifter kun funktion ved at
strammen er under 100 % af den nominelle strem udfere en stramcyklus.
(indstillet i parameter 14-62 Vekselret. overbelast.
deratingstrom).

[0] * [ Nej | Veelg [0] Nej for at anvende frekvensomformerens 24 V

Parameter 14-61 Funkt. ved vekselretteroverbel. er et )
DC-forsyning.

alternativ til at lade frekvensomformeren trippe.

[11 |Ja |Veelg [1] Ja, hvis en ekstern 24 V DC-forsyning
anvendes til at drive optionen. Indgange/udgange er

Frekvensomformeren beregner belastningen pa effektdelen
galvanisk adskilt fra frekvensomformeren, nar den

med en teeller for vekselretterbelastningen, som afgiver en
advarsel ved 98 % og nulstiller advarslen ved 90 %.
Frekvensomformeren tripper og afgiver en alarm ved

drives af en ekstern forsyning.

vaerdien 100 %. 3.13.11 14-9* Fejlindst.

Status for teelleren kan aflaeses i parameter 16-35 Termisk

inverterbelastning.

Hvis parameter 14-61 Funkt. ved vekselretteroverbel. er Amay [21]

indstillet til [3] Derate, reduceres pumpehastigheden, nar Option: Funktion:

teelleren overstiger 98 % og forbliver reduceret, indtil [0] | Ikke akt. Anvend denne parameter til at tilpasse
teelleren er faldet til under 90,7 %. fejlniveauer. Veer forsigtig med at bruge
Hvis parameter 14-62 Vekselret. overbelast. deratingstrem er [0] Ikke aktiv, da det ignorerer alle
indstillet til for eksempel 95 %, far en konstant overbe- advarsler og alarmer til den valgte kilde.

lastning pumpehastigheden til at svinge mellem vaerdier,
der svarer til 110 % og 95 % af frekvensomformerens ol
rn
nominelle udgangsstrom. 2
[3] | Triplas

14-61 Funkt. ved vekselretteroverbel. [4] | Trip w. delayed

Anvendes i tilfeelde af en konstant overbelastning ud over de reset

[11 | Advarsel

termiske graenser (110 % i 60 sek).

Option: Funktion:

[0] |Trip | Frekvensomformeren tripper og afgiver en alarm.

130 Danfoss A/S © 08/2015 Alle rettigheder forbeholdes. MG200901



Dt

Parameterbeskrivelse Programming Guide

Fejl Parameter Alarm Off Advarsel Trip Triplas Trip med forsinket nulst.
10 V lav 1490.0 1 X D - - -
24 V lav 1490.1 47 X - - D -
1,8 V fors. lav 1490.2 48 X - - D -
Spaend.-graense 1490.3 64 X D - - -
Jordslut.-fejl 1490.4" 14 _ _ D X ~
Jordslut.fejl 2 1490.5" 45 _ _ D X ~
Momentgraense 1490.6 12 X D - - -
Overstrgm 1490.7 13 - - - D X
Kortslutning 1490.8 16 - - X D -
Kelepladetemp. 1490.9 29 - - X D -
Kelepladefgler 1490.10 39 - - X D -
Styrekorttemp. 1490.11 65 - - X D -
Effektkorttemp. 1490.12 69 - - X D -
Kolepladetemp. 1490.133 244 - - X D _
Koelepladefeler 1490.143) 245 - - X D _
Effektkorttemp. 1490.153 247 - - X D -
Graensefejl for 1490.16" 2 100 - - D X -
udrensning

Tabel 3.18 Mulige handlinger, nar den valgte alarm vises
D = fabriksindstilling. x = muligt valg.
1) Kun disse fejl kan konfigureres pa FC 202. Grundet en softwarebegraensning med array-parametre vises alle andre i MCT 10-
opsaetningssoftware. Hvis der skrives en anden vaerdi end den aktuelle vaerdi (dvs. standardvaerdien), returneres en vaerdi uden for omrade-fejl for
de andre parametre. Derfor er det ikke tilladt at aendre fejlniveauet for ikke-konfigurerbare veerdier.
2) Denne parameter har veeret 1490.6 i alle firmwareversioner op til 1.86.
3) Alarmer 244, 245, og 247 bruges til flere effektkort.
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3.14 Parametre 15-** Apparatinfo. 15-07 Nulstil teeller for kerte timer

. Option: Funktion:
Parametergruppe med oplysninger om frekvensom- _ _ _
formeren, som for eksempel driftsdata [11 [ Nulstil Veelg [1] Nulstil teeller, og tryk pa [OK] for at
teeller nulstille teeller for kerte timer

hardwarekonfiguration og softwareversioner.
(parameter 15-01 Kerte timer) og

parameter 15-08 Antal starter til O (se ogsa

3.14.1 15-0* Driftsdata

parameter 15-01 Kerte timer).

15-00 Driftstimer 15-08 Antal starter

Range: Funktion: Range: Funktion:
0 h*| [0 - 2147483647 h] | Viser, hvor mange timer frekvensom- o*| [0- B FRK
f har kert. Veerdi b q
Oum:erzn o ‘:r & 'eT i:mmes AREIES ] Denne parameter nulstilles ved at
far IEKVENSomIOrMEren STUIKEs. nulstille parameter 15-07 Nulstil taeller

: for kerte timer.
15-01 Korte timer

Range: Funktion: Dette er en udlaesningsparameter. Teelleren

0h*| [0- Viser, hvor mange timer motoren har viser antal starter og stop fordrsaget af en

2147483647 h] kort. Teelleren kan nulstilles i normal Start/Stop-kommando, og/eller nar
parameter 15-07 Nulstil teeller for korte tilstanden sleep mode tilgas/forlades.

timer. Veerdien gemmes, nar frekvensom-
formeren slukkes.

3.14.2 15-1* Datalogindstillinger

15-02 kWh-teller
Range: Funktion: Dataloggen muligger kontinuerlig logging af op til 4
datakilder (parameter 15-10 Logging-kilde) ved individuelle
hastigheder (parameter 15-11 Logging-interval). En udlgser-
haendelse (parameter 15-12 Udlaserhandelse) og et vindue
(parameter 15-14 Prover for udlgser) bruges til betinget start
og stop af loggingen.

15-03 Antal indkoblinger 15-10 Logging-kilde

0 kWh* | [0 - 2147483647 | Registrerer motorens stramforbrug
kWh] som en gennemsnitsvaerdi over en
time. Teelleren kan nulstilles i
parameter 15-06 Reset kWh-taller.

Range: Funktion: Array [4]
0*| [0 - 2147483647 ]| Viser antallet af opstarter for frekvensom- Option: Funktion:
formeren.
[0] * |Ingen

[1397] | Alert Alarm Word
[1398] | Alert Warning Word

15-04 Antal overtemperaturer

Range: Funktion: [1399] | Alert Status Word
0*| [0 - 65535 ] | Viser det antal temperaturfejl, der er opstaet i [1600] | Styreord
frekvensomformeren. [1601] | Reference [enhed]

[1602] | Reference [%]
[1603] | statusord

15-05 Antal overspaendinger

Range: Funktion: [1610] | Effekt [kW]
0*| [0 - 65535 ] | Viser det antal overspaendinger, der er opstaet i [1611] | Effekt [hp]
frekvensomformeren. [1612] | Motorspzanding
[1613] | Frekvens
15-06 Reset kWh-teeller [1614] | Motorstrom
Option: Funktion: [1616] | Moment [Nm]
[0] * [ Nulstil ikke | Ingen nulstilling af kWh-teelleren kraeves. [1617] | Hastighed [O/MIN]
[11 [ Nulstil teeller | Tryk pa [OK] for at nulstille kWh-teelleren (se [1618] | Termisk motorbelastning
parameter 15-02 kWh-teeller) (1622] | Moment [%]
[1624] [ Calibrated Stator Resistance

15-07 Nulstil teeller for kerte timer [1626] | Effekt filtreres [kW]
[1627] | Effekt filtreres [hk]
[1630] | DC Link-spaending
[1632] [ Bremseenergi /s

Option: Funktion:
[0 *

Nulstil ikke | Ingen nulstilling af kWh-teelleren kraeves.
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15-10 Logging-kilde 15-12 Udlgserhaendelse

Array [4] Option: Funktion:
Option: Funktion: den angivne procentdel prover fra
[1633] | Bremseenergi /2 min perioden fer udlgserhaendelsen
[1634] | Kolepl.-temp. (parameter 15-14 Prover for udleser).
[1635] | Termisk inverterbelastning [0] * | FALSK
[1650] | Ekstern reference [11 | SAND
[1652] | Feedback [enhed] [2] | Kerer
[1654] | Feedback 1 [enhed] [3]1 |Inden for omradet
[1655] | Feedback 2 [enhed] [4] | Pa reference
[1656] | Feedback 3 [enhed] [5] | Momentgraense
[1659] | Adjusted Setpoint [6] | Stremgreaense
[1660] | Digital indgang [7]1 [ Uden for stramomr.
[1662] | Analog indgang 53 [8] |Under | lav
[1664] | Analog indgang 54 [9] [Over | hgj
[1665] | Analog udgang 42 [mA] [10] | Uden for hast.-omr.
[1666] | Digital udgang [bin] [11] | Under hastighed lav
[1675] | Analog indg. X30/11 [12] [ Over hastighed hgj
[1676] | Analog indg. X30/12 [13] | Udenf. tilbagef.omr.
[1677] | Analog udgang X30/8 [mA] [14] | Under tilbagef. lav
[1689] | Configurable Alarm/ Logger det alarm-/ [15] | Over tilbagef. lav
Warning Word advarselsord, der er [16] | Termisk advarsel
konfigureret i [17] | Netf. uden for omr.
parameter 8-17 Configurable [18] | Reversering
Alarm and Warningword. 119] | Advarsel
[1690] | Alarmord [20] | Alarm (trip)
[1691] | Alarmord 2 [21] | Alarm (triplas)
[1692] | Advarselsord [22] | Sammenligner 0
[1693] | Advarselsord 2 [23] | Sammenligner 1
[1694] | Udv. statusord [24] | Sammenligner 2
[1695] [ Ekst. statusord 2 [25] | Sammenligner 3
[1830] | Analog indg. X42/1 [26] | Logisk regel 0
[1831] | Analog indg. X42/3 [27] | Logisk regel 1
[1832] | Analog indg. X42/5 [28] | Logisk regel 2
[1833] | Analog udg. X42/7 [V] [29] | Logisk regel 3
[1834] | Analog udg. X42/9 [V] [33] [ Digital indgang DI18
[1835] [ Analog udg. X42/11 [V] [34] | Digital indgang DI19
[1850] | Sensorless udl. [enhed] [35] | Digital indgang DI27
[1860] | Digital Input 2 [36] [ Digital indgang DI29
[2791] | Cascade Reference [37] | Digital indgang DI32
[3110] | Bypass-statusord [38] | Digital indgang DI33
[50] | Sammenlign 4
51 | Sammenign s
Array [4] [60] | Logikregel 4
Range: Funktion: [61] | Logikregel 5
Size related* | [0 - 0 ] [ Indtast intervallet i ms mellem hver prove
af de variabler, der skal logges.
Option: Funktion:
[0] * | Log altid Veelg [0] Log altid for fortsat logfering.
Option: Funktion: [11 |Log 1 x v. Veelg [1] Log 1 x v. trig.sign. for betinget
Veelger udlgserhzendelsen. Nar trig.sign. start- og stop-logging vha.
udlgserhaendelsen indtraeffer, parameter 15-12 Udlgserhaendelse og
fastfryses loggen i en bestemt parameter 15-14 Prover for udloser.
periode. Loggen indeholder herefter
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15-14 Prover for udlgser

Range: Funktion:

50%| [0 - 100 ]| Indtast procentveerdien af samtlige prever, som
skal bevares i loggen, for en udlgserhaendelse
opstar. Se ogsa parameter 15-12 Udlgserhaendelse
og parameter 15-13 Logging-tilstand.

3.14.3 15-2* Baggrundslogbog

Se op til 50 logfgrte dataelementer via array-parametrene i
denne parametergruppe. Data logfares hver gang en
haendelse opstar (skal ikke forveksles med SLC-handelser).
Haendelser i denne sammenhang defineres som en
e@ndring i en af felgende omrader:

. Digital indgang.

. Digitale udgange.
. Advarselsord.

. Alarmord.

. Statusord.

. Styreord.

. Udvidet statusord.

Haendelser logfgres med vaerdi og tidsstempel i ms. Tidsin-
tervallet mellem to haendelser afhaenger af, hvor ofte
haendelser opstar (maksimum en gang pr. scanningstid).
Datalogfering er kontinuerlig, men hvis der opstar en
alarm, gemmes loggen, og veerdierne kan ses i displayet.
Denne funktion er nyttig, nar der for eksempel udferes
service efter et trip. Se baggrundsloggen, der er indeholdt
i denne parameter, via den serielle kommunikationsport
eller via displayet.

15-20 Baggrundslogbog: Haendelse

Array [50]

Range: Funktion:

0*] [0-255] | Viser handelsestypen for de logferte haendelser.
Array [50]

Range: Funktion:

0*| [0- Viser den logferte haendelses vaerdi.

Haendelsesveerdierne skal fortolkes i
henhold til denne tabel:

2147483647 ]

Digital Decimalvaerdi. Se

indgang parameter 16-60 Digital
indgang for en beskrivelse
efter konvertering til

binzer veerdi.

15-21 Baggrundslogbog: Veerdi

Array [50]

Range: Funktion:

Digital udgang [ Decimalveerdi. Se

(overvages parameter 16-66 Digital
ikke i denne  [udgang [bin] for en
software- beskrivelse efter konver-
version) tering til binaer veerdi.

Advarselsord [ Decimalveerdi. Se
parameter 16-92 Advarselso

rd for en beskrivelse.

Decimalveerdi. Se
parameter 16-90 Alarmord
for en beskrivelse.

Alarmord

Statusord Decimalveerdi. Se
parameter 16-03 statusord
for en beskrivelse efter
konvertering til binaer

veerdi.

Styreord Decimalveerdi. Se
parameter 16-00 Styreord

for en beskrivelse.

Udvidet
statusord

Decimalveerdi. Se
parameter 16-94 Udv.
statusord for en
beskrivelse.

Tabel 3.20 Logferte haendelser

15-22 Baggrundslogbog: Tid

Array [50]
Range: Funktion:
0 ms* [ [0 - 2147483647 | Viser det tidspunkt, hvor den logferte

ms] haendelse opstod. Tiden males i ms
siden start af frekvensomformeren.
Maksimumvaerdien svarer til ca. 24
dage, hvilket betyder, at teelleren
genstartes pa nul efter denne periode.

15-23 Baggrundslogbog: Dato og tid

Array [50]

Range: Funktion:

Size related* [ [0 - 0 ]| Array-parameter. Dato og tid 0-49: Denne
parameter viser det tidspunkt, hvor den

logferte haendelse opstod.

3.14.4 15-3* Fejllogbog

Parametre i denne gruppe er array-parametre, hvor der kan
ses op til 10 fejllogge. 0 er de nyeste data og [9] de eeldste
data. Fejlkoder, veerdier og tidsstempler kan ses for alle
logferte data.
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15-30 Alarm-log: Fejlkode

15-37 Alarm Log: Process Ctrl Unit

Array [10] Array [10]
Range: Funktion: Option: Funktion:
0* | [0 - 255 1] [ Se fejlkoden, og sla forklaringen pa den op i [5] PPM
kapitel 5 Fejlfinding. [10] 1/min
[11] O/MIN
15-31 Alarm-log: Veerdi 121 PULS/s
Array [10] [20] I/s
Range: Funktion: [21] I/min
0*| [-32767 - 32767 ] | Viser en ekstra beskrivelse af fejlen. [22] I/tim
Denne parameter anvendes hovedsageligt (23] m’/s
i kombination med alarm 38 intern fejl. [24] m*/min
[25] m’/tim
15-32 Alarm-log: Klokkeslzet [30] kg/s
Array [10] [31] kg/min
Range: Funktion: (32] el
0 s*| [0 - 2147483647 s] | Viser det tidspunkt, hvor den logferte (331 t/@n
haendelse indtraf. Tiden males i (341 Ll
sekunder fra start af frekvensom- (401 m/s
formeren. [41] m/min
[45] m
15-33 Alarm-log: Dato og klokkeslzet [60] °C
Array [10] [70] mbar
71 bar
Range: Funktion: vl
[72] Pa
Size related* [ [0 - 0 ]| Array-parameter. Dato og tid 0-9: Denne 73] KPa
parameter viser det tidspunkt, hvor den
[74] m WG
logferte handelse opstod.
[75] mm Hg
15-34 Alarm Log: Setpoint [80] kw
[120] GPM
Array [10]
. [121] gal/s
Range: Funktion: [122] gal/min
0 ProcessCtrlUnit* | [-999999.999 - Array-parameter. [123] gal/tim
999999.999 statusveerdi 0-9. Denne [124] CFM
ProcessCtrlUnit] parameter viser status [125] fod¥/s
for alarmen: [126] fod/min
0: Alarm inaktiv. -
. [127] fod®/tim
1: Alarm aktiv.
[130] pund/s
15-35 Alarm Log: Feedback (131 pund/min
[132] pund/tim
Array [10]
. [140] fod/s
Range: Funktion: 141] fod/min
0 ProcessCtrlUnit* | [:999999.999 - 999999.999 [145] ft
ProcessCtrlUnit] 1160] °F
15-36 Alarm Log: Current Demand (1701 psi
Array [10] [171] pd/tm2
. [172] tom.vandsgijle(rel.)
Range: Funktion: 73] TTWG
R | [0- 100 %] | [174] i Hg
15-37 Alarm Log: Process Ctrl Unit [180] e
Array [10]
Option: Funktion:
[0] *
(11 %
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3.14.5 15-4* Apparatident. 15-50 SW-id, effektkort
Range: Funktion:

Parametre med skrivebeskyttede oplysninger om frekvens-
omformerens hardware- og softwarekonfiguration.

0*

[0-20] | Viser effektkortets softwareversionsnummer.

15-51 Apparatserienummer

15-40 FC-type
Range: Funktion: Range: Funktion:
[0-10] |Viser frekvensomformerens serienummer.

0* [0 - 6 ] | Viser FC-typen. Udlzesningen er identisk med 0*
effektfeltet i typekodedefinitionen, tegn 1-6.

15-53 Effektkortserienr.
15-41 Effektdel Range: Funktion:

[0-19] | Viser effektkortets serienummer.

Range: Funktion: 0*

0* | [0-201] Viser FC-typen. Udlzesningen er identisk med

effektfeltet i typekodedefinitionen, tegn 7-10.
Array [5]
Range: Funktion: Size related* | [0 - 16 1| Viser filnavnene pé& den specielle
0* | [0-201| Viser FC-typen. Udlzesningen er identisk med konfiguration.

effektfeltet i typekodedefinitionen, tegn 11-12.

15-58 SmartStart-filnavn

15-43 Softwareversion

Range: Funktion:
Range: Funktion: Size related* | [0-20] | Viser SmartStart-filnavnet.
0* [ [0-5]]Se den kombinerede SW-version (eller
pakkeversion), der bestar af effekt-SW og styre-SW. 15-59 CSIV-filnavn

Range: Funktion:

I el s Ol S | Size related* | [0 - 16 ] [ Viser det CSIV-filnavn (Costumer Specific

Range: Funktion: Initial Values), der bruges i gjeblikket.
0* | [0-401]|Se den typekodestreng, der kan anvendes ved
genbestilling af frekvensomformeren i den

3.14.6 15-6* Optionsident.

oprindelige konfiguration.

15-45 Faktisk typekodestreng Denne skrivebeskyttede parametergruppe indeholder
oplysninger om hardware- og softwarekonfigurationen for
de optioner, der er installeret i port A, B, CO og C1.

Range: Funktion:
O*

[0-40] | Se den faktiske typekodestreng.

15-60 Option monteret

15-46 Apparatbestillingsnummer Array [8]
Range: Funktion: Range: Funktion:
0* [0 - 8 ][ Brug det 8-cifrede bestillingsnummer ved 0* [0-30] | Viser den monterede optionstype.
genbestilling af frekvensomformeren i den
oprindelige konfiguration. 15-61 Optionens SW-version
.. Array [8]
15-47 Effektkortbestillingsnr.
. Range: Funktion:
Range: Funktion:
5 0*| [0-20] | Viser den installerede options softwareversion.

[0-8] | Viser effektkortets bestillingsnummer.

15-62 Optionsbestillingsnr.

15-48 LCP-id-nr.

. Array [8]
Range: Funktion:
- - — Range: Funktion:
0* [0-20] | Viser LCP'ets identifikationsnummer.
0 [0 - 8 ]| Viser bestillingsnummeret for de installerede
15-49 SW-id, styrekort Bfpionzy
Range: Funktion:
0z [0-20] | Viser styrekortets softwareversionsnummer.
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15-63 Optionsserienr.

Array [8]
Range: Funktion:
0* [ [0-18] | Viser den installerede options serienummer.

15-70 Option i port A

Range: Funktion:

0* | [0-30 1] Viser typekodestrengen for den option, der er
installeret i port A, og en overszettelse af typeko-
destrengen. For eksempel er overseettelsen for

typekodestrengen AX lig med Ingen option.

15-71 Port A-optionens SW-version

Range: Funktion:

0* | [0-20 1| Viser softwareversionen for den option, der er
installeret i port A.

15-72 Option i port B

Range: Funktion:

0* | [0-30 1] Viser typekodestrengen for den option, der er
installeret i port B, og en overseettelse af typeko-
destrengen. For eksempel er overseettelsen for
typekodestrengen BX lig med Ingen option.

15-73 Port B-optionens SW-version

Range: Funktion:

0* | [0-20 1] Viser softwareversionen for den option, der er
installeret i port B.

15-74 Option i port CO
Range:

Funktion:

0* | [0-30]]| Viser typekodestrengen for den option, der er
installeret i port C, og en overszettelse af typeko-
destrengen. For eksempel er oversaettelsen for
typekodestrengen CXXXX lig med Ingen option.

15-75 Port CO-optionens SW-version

Range: Funktion:

0* | [0-20 1] Viser softwareversionen for den option, der er
installeret i port C.

15-76 Option i port C1
Range:

Funktion:

0* | [0-30]]| Viser typekodestrengen for optionerne (CXXXX
hvis ingen option) og overszettelse, for eksempel
Ingen option.

15-77 Port C1-optionens SW-version

Range: Funktion:

0* [0 - 20 ] [ Softwareversionen for den option, der er
installeret i port C.

15-80 Fan Running Hours

‘ £

Range: Funktion:

0 h* [ [0 - 2147483647 h] [ Denne parameter viser, hvor mange
timer den eksterne ventilator har kert.
Veerdien gemmes, nar frekvensom-
formeren slukkes.

3.14.7 15-9* Parameterinfo.

15-92 Definerede parametre

Range: Funktion:

0

*

[0 - 9999 ]| Viser en liste over alle definerede parametre i
frekvensomformeren. Listen slutter med 0.

15-93 Modificerede parametre

Range: Funktion:

0*| [0-9999 ]| Se en liste over de parametre, der er aendret fra
deres fabriksindstilling. Listen slutter med 0.
/Andringerne er muligvis ikke synlige for op til
30 sek efter implementering.

15-98 Apparatident.
Range:
0 [ 0-40] |

Funktion:

15-99 Parameter, metadata
Array [30]

Range: Funktion:

0*| [0-9999 ]| Denne parameter indeholder de data, der
bruges af MCT 10-opsaetningssoftware-veerktgjet.

MG200901

Danfoss A/S © 08/2015 Alle rettigheder forbeholdes. 137




Parameterbeskrivelse VLT® AQUA Drive FC 202
3.15 Parametre 16-** Dataudlaesninger 16-09 Tilpas. udlees.

Range: Funktion:

parameter 0-32 Tilpasset udlaes.

3.15.1 16-0* Generel status

maks.veerdi.

16-00 Styreord
3.15.2 16-1* Motorstatus

Range: Funktion:
0*| [0 - 65535 ] | Viser det styreord, der sendes fra frekvensom-
. . oo . 16-10 Effekt [kW]
formeren via den serielle kommunikationsport i
hex-kode. Range: Funktion:
0 [0 - Viser motoreffekt i kW. Den viste veerdi

16-01 Reference [enhed] kw= [ 10000 beregnes pa basis af den faktiske
Range: Funktion: kW] motorspaending og motorstrem. Denne veerdi

filtreres, og der kan ga ca. 1,3 sek fra det

0 ReferenceFeed-| [-999999 - Viser den aktuelle referen- " o T o - "
backUnit* 999999 cevaerdi pafert pa impuls- tidspunkt, hvor en indgangsvaerdi skifter, til det
- tidspunkt, hvor dataudlaesningsveerdierne
ReferenceFeed- eller analog-basis i o ] E—— I X
backUnit] e, e S skifter. Oplgsningen for udlaesningsveerdien pa

o vl fieldbussen er i trin pa 10 W.

parameter 1-00 Konfigurati- TR
onstilstand (Hz, Nm eller O/ : ekt [hp]

MIN). Range: Funktion:
0 hp*| [0 - Viser motoreffekten i hk. Den viste veerdi
16-02 Reference [%] 10000 hp] [ beregnes pa basis af den faktiske
Range: Funktion: motorspaending og motorstrem. Denne veerdi
0 %*| [-200 - Viser den totale reference. Den totale (e, G €27 L Gl €, 1,2 [0S () Gl

tidspunkt, hvor en indgangsvaerdi skifter, til
det tidspunkt, hvor dataudlaesningsvzerdierne
skifter.

200 %] reference er summen af digitale, analoge,
preset-, bus- og fastfrysreferencer plus

catch up og slow-down.

16-03 statusord 16-12 Motorspaending

Range: Funktion:

Range: Funktion:

0 V*| [0 - 6000 V] | Viser motorspaending, en beregnet veerdi,
som bruges til at styre motoren.

0*| [0 - 65535 ]| Viser det statusord, der sendes fra frekvensom-
formeren via den serielle kommunikationsport i

hex-kode.

16-13 Frekvens

16-05 Vigtigste faktiske veerdi [%] Range: Funktion:
Range: Funktion: 0 Hz*| [0 - 6500 Hz] | Viser motorfrekvensen uden resonans-

0 %*| [-100 - 100 %] daempning.

0 %* [ [-100 - 100 %] | Viser det 2 byte-ord, der blev sendt
sammen med statusordet til fieldbusma-

16-14 Motorstrem

steren for at rapportere den primaere Range: Funktion:

faktiske veerdi. Se VLT® PROFIBUS DP MCA 0 A*| [0- 10000 [ Viser motorstremmen malt som en

101 Programming Guide for yderligere Al middelvaerdi, Irms. Veerdien filtreres, og der

oplysninger. gar derfor ca. 1,3 sek fra en indgangsveerdi
2endres, til dataudlaesningsveerdierne aendres.

16-09 Tilpas. udlzes.
16-15 Frekvens [%]

Range: Funktion:
0 CustomRea- | [-999999.99 - | Viser de brugerdefinerede Range: Funktion:
doutUnit* 999999.99 udlzesninger, der er defineret i 0 %*| [-100 - | Viser et 2 byte-ord, der viser den faktiske
CustomRea- parameter 0-30 Enhed for 100 %] motorfrekvens (uden resonansdeempning) som
doutUnit] tilpasset udlaesning, en procentdel (skala 0000-4000 hex) af
parameter 0-31 Tilpasset udlzes. parameter 4-19 Maks. udgangsfrekvens. Indstil
min.veerdi og parameter 9-16 PCD-laesekonfiguration indeks 1
for at sende den med statusordet i stedet for
MAV.
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16-16 Moment [Nm]

16-24 Calibrated Stator Resistance

‘ £

Range: Funktion: Range: Funktion:
0 [-30000 | Se momentveerdien med et skilt fastgjort til 0.0000 Ohm* | [0.0000 - 100.0000 Viser den kalibrerede
Nm* [ - 30000 motorakslen. Linearitet er ikke ngjagtig Ohm] statormodstand.
Nm] mellem 110 % motorstrem og moment i
henhold til det nominelle moment. Nogle 16-26 Effekt filtreres [kW]
motorer forsyner mere end 160 % moment. Range: Funktion:
Derfor afhaenger minimum- og maksimumvaer- 0 kW~ | [0 - 10000 KW] |
dierne af den maksimale motorstrem savel
som den anvendte motor. Veerdien filtreres, og
der gar derfor ca. 1,3 sek fra en indgang Range: Funktion:
andrer veerdi, til dataudleesningsveerdierne 0 hp* | [0 - 10000 hp] |
andres.
3153 163" Apparatsatus
Range: Funktion: - -
AP | 30000 30000 RPW] [ Vier den faktske O/NN fo
motoren. Range: Funktion:
0 V*| [0- 10000 V] | Viser en malt veerdi. Veerdien filtreres med
Range: Funktion: -
0%*| [0- Viser den beregnede termiske belastning pa
100 %] motoren. Udkoblingsgraensen er 100 %. Range: Funktion:
Grundlaget for beregningen er den ETR- 0 kW | [0 - 10000 kW] | Viser den bremseeffekt, der overfares til
funktion, der er valgt i parameter 1-90 Termisk en ekstern bremsemodstand, angivet
motorbeskyttelse. som en gjebliksveerdi.

16-20 Motorvinkel

Range: Funktion:

16-33 Bremseenergi /2 min

Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ] | Viser den aktuelle encoder/resolver-vinkelfor-
skydning i forhold til indekspositionen.
Veerdiomradet for 0-65.535 svarer til 0-2xpi
(radians).

16-22 Moment [%]

Range: Funktion:
0% | [-200 - | Dette er en udlaesningsparameter.
@ 200 %] | Viser det aktuelle moment i procentdel af det

nominelle moment, baseret pa indstillingen af
motorstarrelsen og den nominelle hastighed i
parameter 1-20 Motoreffekt [kW] eller

parameter 1-21 Motoreffekt [HK], og

parameter 1-25 Nominel motorhastighed.

Dette er den veerdi, der overvages af kilrembruds-
funktionen i parametergruppe 22-6*
Kilrembrudsregistrering.

16-23 Motor Shaft Power [kW]
Range:
0 kw=

Funktion:

[0 - 10000 kW] | Viser den effekt, der paferes
motorakslen. Den viste veerdi er et

estimat baseret pa motorakselmoment
og motorhastighed.

0 kW*| [0 - 10000 |Se den bremseeffekt, der overfares til en
kW1 ekstern bremsemodstand. Middeleffekten
beregnes for et gennemsnitsniveau baseret
pa den valgte tidsperiode i

parameter 2-13 Bremseeffektovervdgning.

16-34 Kolepl.-temp.
Range: Funktion:

0 °Cx

[0 - 255 °C] | Viser frekvensomformerens kglepladetem-
peratur. Udkoblingsgraensen er 90 +5 °C, og
motoren kobler ind igen ved 60 %5 °C.

16-35 Termisk inverterbelastning

Range: Funktion:

0 %*| [0 - 100 %] | Viser den termiske belastning pa veksel-
retteren. Udkoblingsgreensen er 100 %.

16-36 Vekselret. nom. stram

Range: Funktion:
Size [0.01 - Viser den nominelle strem for veksel-
related* 10000 A] retteren. Strammen bear svare til

typeskiltdataene for den tilsluttede
motor. Dataene anvendes til beregning
af moment, overbelastningsbeskyttelse
af motor osv.
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3,154 165 Ref & feedk

Range: Funktion:
Size [0.01 - Viser maksimumstrgmmen for veksel-
related* 10000 Al retteren. Strammen ber svare til Range: Funktion:
typeskiltdataene for den tilsluttede 0%| [-200 - 200 ] | Viser den totale reference, summen af digitale,
motor. Dataene anvendes til beregning analoge, preset-, fieldbus- og fastfrysreferencer
af moment, overbelastningsbeskyttelse samt catch up og slow-down.
af motor osv.

16-52 Feedback [enhed]

16-38 SL-styreenh., tilstand

Range: Funktion:
Range: Funktion: 0 [-999999.999 | Viser vaerdien af den resulterende
0* | [0-1001]| Viser tilstanden for den heendelse, der udferes af ProcessCtrlUnit* | - 999999.999 | feedbackvaerdi efter behandling af
SL Controller. ProcessCtrlUnit] | feedback 1-3, se

. Parameter 16-54 Feedback
1 [enhed].

16-39 Styrekorttemp.

Range: Funktion:

- . Parameter 16-55 Feedback
0 °C*| [0-100 °C] | Viser temperaturen pa styrekortet angivet i

- 2 [enhed].
: . Parameter 16-56 Feedback
Option: Funktion: i feedbackmanageren.
Viser, om logging-bufferen er fuld (se Se parametergruppe 20-0*
kapitel 3.14.2 15-1* Datalogindstillinger). Logging- Feedback.

BuiitarEn silver ellel iy T, Tl Veerdien er begraenset af indstil-

parameter 15-13 Logging-tilstand er indstillet til [0] Log

) linger i
altid. parameter 3-02 Minimumreference,
[0] * [ Nej og parameter 3-03 Maksimumre-
11 ([Ja ference. Enheder er indstillet i

parameter 20-12 Reference-/
16-49 Kilde til stromfejl

feedbackenhed.
Range: Funktion:
0* | [0 - 81| Veerdien angiver kilden for en stramfejl, herunder: 16-53 Digi pot-reference
e  Kortslutning. Range: Funktion:

0% | [-200 - 200 ] | Viser det digitale potentiometers bidrag til den
faktiske reference.

. Overstrgm.

. Faseubalance (fra venstre): 1-4 — veksel-

retter 5-8 — ensretter, 0 - ingen fejl 16-54 Feedback 1 [enhed]
registreret.

Range: Funktion:
Efter en kortslutningsalarm (Imaks2) eller en overstremsalarm 0 ProcessCtrlUnit* | [-999999.999 - Viser veerdi af
(Imaks1 eller ubalance pé forsyningsspeending) indeholder 999999.999 feedback 1, se
dette det effektkorthummer, der er tilknyttet alarmen. Det ProcessCtrlUnit] parametergruppe
indeholder kun ét tal, som angiver det effektkortnummer, 20-0* Feedback.

der har den hgjeste prioritet (master forst). Veerdien
opretholdes under en stremcyklus, men hvis der opstar en
ny alarm, bliver den overskrevet med det nye effektkort-
nummer (selv om den har et lavere prioritetsnummer).
Vzrdien slettes kun, nar alarmloggen ryddes (dvs. en
nulstilling med tre fingre nulstiller udleesningen til 0).
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16-55 Feedback 2 [enhed] 16-60 Digital indgang

Range: Funktion: Range: Funktion:
0 [[999999.999 - | Viser veerdi af feedback 2, se Bit O Digital indgang, klemme 33.
ProcessCtrlUnit* | 999999.999 parametergruppe 20-0* Bit 1 Digital indgang, klemme 32.
ProcessCtrlUnit] | Feedback. Bit 2 Digital indgang, klemme 29.
Vardien er begraenset af Bit 3 Digital indgang, klemme 27.
indstillinger i Bit 4 Digital indgang, klemme 19.
parameter 20-13 Minimum Bit 5 Digital indgang, klemme 18.
Reference/Feedb. og Bit 6 Digital indgang, klemme 37.
parameter 20-14 Maximum Bit 7 Digital indgang GP /0, klemme
Reference/Feedb.. Enheder er X30/2.
indstillet i Bit 8 Digital indgang GP 1/0, klemme
parameter 20-12 Reference-/ X30/3.
feedbackenhed. Bit 9 Digital indgang GP 1/0, klemme
X30/4.
Bit 10-63 Reserveret til fremtidige klemmer.
Range: Funktion:
0 ProcessCtrlUnit* | [-999999.999 - Viser veerdi af Tabel 3.21 Digital indgang, bits
999999.999 feedback 3, se
ProcessCtrlUnit] parametergruppe
20-0* Feedback. Option: Funktion:
Viser indstillingen af indgangsklemme 53.
Range: Funktion: [0] * | Strem
0 %*| [0 - 100 %] | Denne parameter returnerer effektveerdien (] Spaending
for frekvensomformerens PID-styreenhed,
lukket slgjfe, i procent. .
Range: Funktion:

[-20-201 | Viser den faktiske veerdi pa indgang 53.

16-59 Adjusted Setpoint u

Range: Funktion: ST
ange unxtion 16-63 Klemme 54, koblingsindstilling
0 ProcessCtrlUnit* [ [-999999.999 - Viser vaerdien for det Obtion: Funktion:
999999.999 tilpassede saetpunkt. ption: unktion:
ProcessCtrlUnit] Viser indstillingen af indgangsklemme 54.
[0] * | Strem
3.15.5 16-6* Indgange & udgange (11 | Spaending

16-64 Analog indgang 54
Range: Funktion:

16-60 Digital indgang

Range: Funktion: 0% | [20-20] | Viser den faktiske veerdi pa indgang 54.
0*| [O- Viser signaltilstandene fra de aktive digitale
65535 ] indgange. Indgang 18 svarer for eksempel til bit 5. 16-65 Analog udgang 42 [mA]

0 = intet signal, 1 = signal tilsluttet. N
g & Range: Funktion:

0% | [0-30]] Viser den faktiske veerdi pa udgang 42 i mA. Den
viste veerdi afspejler valget i
parameter 6-50 Klemme 42, udgang.

16-66 Digital udgang [bin]
Range: Funktion:
0-)('

[0-15] | Viser den bingere veerdi af alle digitale udgange.

16-67 Pulsindgang #29 [Hz]

Range: Funktion:
0%| [0-130000 ] [ Se den faktiske frekvenshastighed pa klemme
29.
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16-68 Pulsindgang #33 [Hz]

16-76 Analog indg. X30/12

Range: Funktion: Range: Funktion:
0*| [0 - 130000 ] | Se den faktiske frekvenshastighed pa klemme 0* [ [-20 - 20 ] | Viser den faktiske veerdi ved indgang X30/12 i
33. VLT® Universal 1/0 MCB 101.

16-69 Pulsudgang #27 [Hz]

Funktion:

Range:
0*| [0 - 40000 ] | Se den faktiske veerdi pa klemme 27 i digital
udgangstilstand.

*

6-70 Pulsudgang #29 [Hz]

Funktion:

Range:
0*| [0 - 40000 ] | Den faktiske veerdi for pulser pa klemme 29 i
digital udgangstilstand.

*

16-77 Analog udgang X30/8 [mA]
Range: Funktion:
0] [0-30] | Viser den faktiske vaerdi pa indgang X30/8 i mA.

16-78 Analog udg. X45/1 [mA]
Range: Funktion:
0* | [0-301]]| Viser den faktiske veerdi pa udgang X45/1. Den

viste veerdi afspejler valget i
parameter 6-70 Klemme X45/1 udgang.

16-71 Relaeudgang [bin]

Funktion:

Range:
0* [0 - 65535 ]

Viser indstillingerne for alle relaeer.

Udlasningsvalg [P16-71]:
Relzudgang [bin]: 00000 bin

I—OptiunB-kort relae 09
OptionB-kort relae 08
OptionB-kort relee 07
Effektkort relae 02
Effektkort relae 01
130BA195.10

lllustration 3.48 Relzeindstillinger

16-72 Teeller A
Range:

0*| [-2147483648 - | Viser den aktuelle vaerdi for taeller A. Teellere
2147483647 ]

Funktion:

er nyttige som sammenligner-operands, se
parameter 13-10 Sammenligner, operand.
Verdien kan nulstilles eller zendres enten
via digitale indgange (parametergruppe 5-1*
Digitale indgange) eller ved at bruge en
SLC-handling (parameter 13-52 SL styreenh.-
handling).

16-73 Teeller B
Range:

0*| [-2147483648 - | Viser den aktuelle vaerdi for teeller B. Teellere
2147483647 ]

Funktion:

er nyttige som sammenligner-operands
(parameter 13-10 Sammenligner, operand).
Veerdien kan nulstilles eller eendres enten
via digitale indgange (parametergruppe
5-1* Digitale indgange) eller ved at bruge en
SLC-handling (parameter 13-52 SL styreenh.-
handling).

16-75 Analog indg. X30/11

Funktion:

Range:

0*| [-20 - 20 ] [ Viser den faktiske veerdi ved indgang X30/11 i
VLT® Universal I/0 MCB 101.

16-79 Analog udg. X45/3 [mA]
Range: Funktion:
0* | [0-301]]| Viser den faktiske veerdi pa udgang X45/3. Den

viste veerdi afspejler valget i
parameter 6-80 Klemme X45/3 udgang.

3.15.6 16-8* Fieldbus- & FC-port

Parametre til rapportering af busreferencer og styreord.

16-80 Fieldbus, CTW 1

Range: Funktion:
0*| [0- Viser 2-byte-styreordet (CTW) modtaget fra
65535 ] fieldbusmasteren. Fortolkningen af styreordet

afhaenger af den installerede fieldbus-option og
styreordsprofilen, der er valgt i

parameter 8-10 Styreprofil.

Yderligere oplysninger findes i den relevante
fieldbus-manual.

16-82 Fieldbus-REF. 1

Funktion:

Range:
0% | [-200 - 200 ] | Viser 2-byte-ordet, der er sendt med
styreordet fra fieldbusmasteren for at indstille

referenceveerdien.
Yderligere oplysninger findes i den relevante
fieldbus-manual.

16-84 Komm.-optionsstatusord

Range: Funktion:

0 [0 - 65535 ] | Viser det udvidede statusord for fieldbus-
kommunikationsoption.

*

Yderligere oplysninger findes i den relevante
fieldbus-manual.
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16-85 FC-port, CTW 1

Range:

Funktion:

16-94 Udv. statusord

Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ] | Viser 2-byte-styreordet (CTW) modtaget fra
fieldbusmasteren. Fortolkningen af styreordet
afhaenger af den installerede fieldbus-option og
styreordsprofilen, der er valgt i

parameter 8-10 Styreprofil.

16-86 FC-port, REF 1

Range: Funktion:
0*| [-200 - Viser 2-byte-statusordet (STW) sendt til fieldbus-
200 ] masteren. Fortolkningen af statusordet

afhaenger af den installerede fieldbus-option og
styreordsprofilen, der er valgt i
parameter 8-10 Styreprofil.

6-89 Configurable Alarm/Warning Word
Range:
0% [ [0-65535 ]| Viser det alarm-/advarselsord, der er

konfigureret i parameter 8-17 Configurable
Alarm and Warningword.

‘

Funktion:

3.15.7 16-9* Diagn.udlaesninger

BEM/ERK!

Ved brug af MCT 10-opsatningssoftware kan
udlaesningsparametrene kun udlaeses online, dvs. som
den aktuelle status. Det betyder, at status ikke lagres i
MCT 10-opsatningssoftware-filen.

16-90 Alarmord
Range:

0*| [0 - 4294967295 ]| Viser det alarmord, der er sendt via den
serielle kommunikationsport i hex-kode.

Funktion:

16-91 Alarmord 2
Range:

0 [0 - 4294967295 ]| Viser alarmord 2, der er sendt via den
serielle kommunikationsport i hex-kode.

Funktion:

*

16-92 Advarselsord
Range:
0*| [0 - 4294967295 ]| Viser det advarselsord, der er sendt via

den serielle kommunikationsport i hex-
kode.

Funktion:

16-93 Advarselsord 2
Range:

0*| [0 - 4294967295 ]| Viser advarselsord 2, der er sendt via den
serielle kommunikationsport i hex-kode.

Funktion:

0* | [0 - 4294967295 ] | Returnerer det udvidede statusord, der er
sendt via den serielle kommunikati-
onsport i hex-kode.

16-95 Ekst. statusord 2

Range: Funktion:

0* | [0 - 4294967295 ] | Returnerer det udvidede advarselsord 2,
der er sendt via den serielle kommunika-

tionsport i hex-kode.

16-96 Vedligeh.ord

Range: Funktion:

0*| [0- Udlaesning af det forebyggende vedligeholdel-
4294967295 ] | sesord. Bittene afspejler status for de
programmerede forebyggende vedligeholdel-
seshandelser i parametergruppe 23-1*
Vedligeh. 13 bit repraesenterer kombinationer
af alle de mulige punkter:

. Bit 0: Motorlejer.

. Bit 1: Pumpelejer.

. Bit 2: Vent.lejer.

. Bit 3: Ventil.

. Bit 4: Tryksender.

. Bit 5: Flow-transmitter.

. Bit 6: Temperaturtransmitter.
. Bit 7: Pumpetaetn.

. Bit 8: Vent.rem.

. Bit 9: Filter.

. Bit 10: Frekvensomformerens kgleven-
tilator.

. Bit 11: Eftersyn af frekvensomformer-
systemet.

. Bit 12: Garanti.

. Bit 13: Vedligeholdelsestekst 0.
. Bit 14: Vedligeholdelsestekst 1.
. Bit 15: Vedligeholdelsestekst 2.
. Bit 16: Vedligeholdelsestekst 3.
. Bit 17: Vedligeholdelsestekst 4.
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16-96 Vedligeh.ord

Range: Funktion:
Placerin | Ventil | Vent.- |Pumpe-| Motor-
g 4> lejer lejer lejer
Placerin | Pumpet | Tempe- | Flow- Tryk-
g 3= @tn. ratur- | trans- | send-
trans- | mitter er
mitter
Placerin |Eftersyn |Frek.om [ Filter [ Vent.re
g 2> af f. m
frekven | keleven
somfor- t.
mersyst
emet.

Placerin Ga-
gl= - - - ranti
Ohex - - - -
Thex = = = S
2hex = = s =
3hex = + +
4hex - + - -
Shex - 4 - 4
6hex = + + —
7hex - + + 4
8hex aF = =
Shex AF = = +
Anex AF = aF =
Bhex AF “F +
Chex + + - -
Dhex aF + - +
Ehex + + -
Fhex + + +

Tabel 3.22 Vedligeh.ord

Eksempel:

Det forebyggende vedligeholdelsesord viser
040Ahex.

Placering 1 2 3 4
Hex-veerdi 0 4

Tabel 3.23 Eksempel

Det forste ciffer 0 angiver, at ingen punkter i
flerde raekke har brug for vedligeholdelse.

Det andet ciffer 4 henviser til tredje reekke og
angiver, at frekvensomformerens kegleventilator
har brug for vedligeholdelse.

Det tredje ciffer 0 angiver, at ingen punkter fra
anden raekke har brug for vedligeholdelse.

Det fjerde ciffer A henviser til den gverste
reekke og angiver, at ventilen og pumpelejerne
har brug for vedligeholdelse.
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3.16 Parametre 18-** Info og udlaesn. 2

3.16.1 18-0* Vedligeh.log

Denne gruppe indeholder de seneste 10 vedligeholdelses-
haendelser. Vedligeholdelseslog 0 er den seneste log, og
vedligeholdelseslog 9 er den eeldste.

Ved at vaelge én af loggerne og trykke pa [OK] kan
vedligeholdelsesdel, handling og tidspunkt for forekomsten
findes i parameter 18-00 Vedligeh.-log: Del —

parameter 18-03 Vedligeh.-log: Dato og tid.

Med alarmlog-tasten er det muligt at fa adgang til bade
alarmloggen og vedligeholdelsesloggen.
18-00 Vedligeh.-log: Del

Array [10]
Se Design Guiden for oplysninger om en fejlkode.

Range: Funktion:

0* [ [0 - 255 ]| Find betydningen af vedligeholdelsesdelen i
beskrivelsen af parameter 23-10 Vedligeholdel-
sesdel.

18-01 Vedligeh.-log: Handling
Array [10]
Se Design Guiden for oplysninger om en fejlkode.

Range: Funktion:

0* [ [0 - 255 ]| Find betydningen af vedligeholdelsesdelen i
beskrivelsen af parameter 23-11 Vedligeh.handling.

18-02 Vedligeh.-log: Tid
Array [10]

Range: Funktion:

0 s*| [0 - 2147483647 s] | Viser, hvornar den logferte haendelse
indtraf. Tiden males i sek siden sidste
opstart.

18-03 Vedligeh.-log: Dato og tid

Array [10]
Range: Funktion:
Size [0 - |Viser, hvornar den logferte haendelse indtraf.

related* 0] BEMERK.

Dette kreever, at datoen og klokke-
sleettet er programmeret i
parameter 0-70 dato og tid.

Datoformatet afhaenger af indstillingen i
parameter 0-71 Datoformat, mens
tidsformatet afhaenger af indstillingen i
parameter 0-72 Tidsformat.

18-03 Vedligeh.-log: Dato og tid

Array [10]

Range: Funktion:

¢
BEM/ER

Frekvensomformeren har ikke backup
til urfunktionen, og indstillingerne for
dato/tid nulstilles til standardveer-
dierne (2000-01-01 00:00) efter en
nedlukning, medmindre der er
monteret et realtidsurmodul med
backup. | parameter 0-79 Urfejl er det
muligt at programmere en afgivelse af
en advarsel i tilfaelde af, at uret ikke er
indstillet korrekt, for eksempel efter
nedlukning. Hvis uret ikke indstilles
korrekt, pavirkes tidsstemplerne for
vedligeholdelseshaendelserne.

BEMARK!

Nar der monteres et VLT® analogt /0 MCB 109
optionskort, medfalger et backupbatteri til dato og tid.

3.16.2 18-3* Ind- og udgange

18-30 Analog indg. X42/1

Range: Funktion:
0*[ [-20 - | Udleesning af veerdien af signalet, der er pafert
20] klemme X42/1 p& VLT® analogt I/O-kort MCB 109.

Enhederne i den veerdi, der er vist i LCP'et, svarer
til den tilstand, der er valgt i
parameter 26-00 Klemme X42/1, Tilstand.

18-31 Analog indg. X42/3

Range: Funktion:
0*| [-20 - Udlaesning af veerdien af signalet, der er pafert
201 klemme X42/3 pa VLT® analogt I/0-kort MCB 109.

Enhederne i den veerdi, der er vist i LCP'et, svarer
til den tilstand, der er valgt i
parameter 26-01 Klemme X42/3, Tilstand.

18-32 Analog indg. X42/5

Range: Funktion:
0*| [-20 - Udlaesning af veerdien af signalet, der er pafert
20] klemme X42/5 pa VLT® analogt I/0-kort MCB 109.

Enhederne i den vaerdi, der er vist i LCP'et, svarer
til den tilstand, der er valgt i
parameter 26-02 Klemme X42/5, Tilstand.
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18-33 Analog udg. X42/7 [V]

Range:

Funktion:

0% | [0-30](Udleesning af veerdien af signalet, der er pafert
klemme X42/7 p& VLT® analogt I/O-kort MCB 109.
Den viste veerdi afspejler valget i

parameter 26-40 Klemme X42/7 udgang.

18-34 Analog udg. X42/9 [V]

Funktion:

Range:

0* | [0-30]| Udlesning af veerdien af signalet, der er pafert
klemme X42/9 pé VLT® analogt I/0-kort MCB 109.
Den viste veerdi afspejler valget i

parameter 26-50 Klemme X42/9 udgang.

18-35 Analog udg. X42/11 [V]

Range: Funktion:

0* | [0-30]| Udlesning af veerdien af signalet, der er pafert
klemme X42/11 p& VLT® analogt I/0-kort MCB
109.

Den viste veerdi afspejler valget i

parameter 26-60 Klemme X42/11 udgang.

18-36 Analog indg. X48/2 [mA]
Range:
0% | [-20 - 20 ] | Viser den faktiske stram malt pa indgang X48/2
(VLT® Sensor Input Card MCB 114).

Funktion:

18-37 Temp.indg. X48/4

Range: Funktion:

0*| [-500 - Viser den faktiske temperatur malt pa indgang
500 ] X48/4 (VLT® Sensor Input Card MCB 114).

Temperaturenheden er baseret pa valget i
parameter 35-00 Klemme X48/4 Temp. Enhed.

18-38 Temp.indg. X48/7

Range: Funktion:
0*| [-500 - Viser den faktiske temperatur malt pa indgang
500 ] X48/7 (VLT® Sensor Input Card MCB 114).

Temperaturenheden er baseret pa valget i
parameter 35-02 Klemme X48/7 Temp. Enhed.

18-39 Temp.indg. X48/10

Range: Funktion:
0*| [-500 - Viser den faktiske temperatur malt pa indgang
500 ] X48/10 (VLT® Sensor Input Card MCB 114).

Temperaturenheden er baseret pa valget i
parameter 35-04 Klemme X48/10 Temp. Enhed.

18-50 Sensorless udl. [enhed]

Range:

Funktion:

0 SensorlessUnit* | [-999999.999 - 999999.999

SensorlessUnit]

3.16.3 18-6* Inputs & Outputs 2

18-60 Digital Input 2

Range: Funktion:
0*| [0 - 65535 ] | Viser signaltilstandene fra de aktive digitale
indgange pé& VLT® Avanceret Kaskadesty-

reenhed MCO 102: Positionerne i den binaere
talraekke, idet der teelles fra hgjre til venstre, er:
DI7..DI1 = pos. 2 ...pos. 8.

146 Danfoss A/S © 08/2015 Alle rettigheder forbeholdes.

MG200901



Dt

Parameterbeskrivelse

Programming Guide

3.17 Parametre 20-** Frek.omf. lukket slgjfe

Denne parametergruppe anvendes til at konfigurere PID-
styreenheden til lukket slgjfe, der styrer
frekvensomformerens udgangsfrekvens.

3.17.1 20-0* Feedback

Denne parametergruppe anvendes til at konfigurere
feedbacksignalet til PID-styreenheden med lukket slgjfe.
Uanset om frekvensomformeren er i lukket slgjfe-tilstand

Saetpunkt 1

eller dben slgjfe-tilstand, kan feedbacksignalerne vises pa
LCP'et. Signalet kan ogsa benyttes til at styre en analog
udgang pa en frekvensomformer og kan sendes via
forskellige serielle kommunikationsprotokoller.

Seaetpunkt
> .

P 20-21

Saetpunkt 2

130BA354.12

P 20-22

Saetpunkt3 o

P 20-23

Feedback 1-kilde
P 20-00

Feedback 2-kilde
P 20-03

Feedback 3-kilde
P 20-06

Multi-seetpunkt min.
Multi-saetpunkt maks.

Feedback konv. Feedback 1
P 20-01
o | Feedbackkonv. Feedback 2
P 20-04
Feedback konv. Feedback 3
P 20-07 [

Kun feedback 1

Kun feedback 2

Kun feedback 3

Sum (142+3)

Forskel (1-2)
Gennemsnit (1+2+3)
Minimum (1]2|3)
Maksimum (1|2|3)

Illustration 3.49 Indgangssignaler i PID-styreenhed med lukket slgjfe

20-00 Feedback 1-kilde

Feedbck
*~

Feedbackfunktion
P 20-20

20-00 Feedback 1-kilde

Option: Funktion: Option: Funktion:

> FRK Denne parameter definerer, hvilken
Hvis der ikke anvendes feedback, indgang der skal anvendes som kilde
skal dens kilde indstilles til [0] o1 Gl e Gzt e el
Ingen funktion. Analog indgang X30/11 og analog
Parameter 20-20 Feedbackfunktion T2k S et il Melzrs
bestemmer, hvordan PID- pa det universale 1/0-kort (ekstra-
styreenheden anvender de tre LeH T
mulige feedbacks. [0] |Ingen funktion

[1] Analog indgang
Der kan anvendes op til tre forskellige 53
feedbacksignaler til at levere feedback- [2] * | Analog indgang
signalet til frekvensomformerens PID- 54
styreenhed. [3] Pulsindgang 29

[4] Pulsindgang 33

[71 Analog indg.

X30/11
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20-00 Feedback 1-kilde 20-02 Feedback 1-kildeenhed

Option: Funktion: Option: Funktion:
[8] Analog indg. feedbackkilde, for feedbackkonverte-
X30/12 ringen for parameter 20-01 Feedback 1-
[9] Analog indg. konvert. paferes. Denne enhed
X42/1 anvendes ikke af PID-styreenheden.
[10] [ Analog indg. [0]
X42/3 Thl %
[11] [ Analog indg. 5] PPM
2 [10] | 1/min
[15] | Analog indg. 1] | O/MIN
X48/2 [12] | PULS/s
[100] | Busfeedback 1 20l s
[101] | Busfeedback 2 21 |/min
[102] | Busfeedback 3 221 |tim
[104] [ Sensorless gen.str. | Kraever opsaetning af MCT 10- 23] [ms
opsae.tningssoftware med sensorless 24] | m¥/min
plug-in. [25] | m*tim
[105] [ Sensorless tryk Kraever opsaetning af MCT 10- [30] |kg/s
opsatningssoftware med sensorless 31] | kg/min
g, 1321 | kg/tim
[200] | Ext. Closed Loop [33] |t/min
1 [34] |t/tim
[201] [ Ext. Closed Loop [40] [m/s
2 [411 | m/min
[202] | Ext. Closed Loop [45]1 |m
3 [60] |°C
. . [71] | bar
Option: Funktion: 721 1ra
[0] * | Lineaer 73] | kPa
[1] | Kvadratrod [ Med denne parameter. er det m.uligtﬂat 74] |m WG
?nvende en konverteringsfunktion pa feedback 751 [mm Hg
- o 1801 |kw
[0] Lineaer har ingen indvirkning pa feedback. 11201 | GPM
[1] Kvadratrod anvendes almindeligvis, hvis der
bruges en trykfoler til levering af flow-feedback [121]] gal/s
((flow « 7). [122] [ gal/min
[123] [ gal/tim
Option: Funktion: (125] deZ/S -
R D I/ [126] | fod*/min
[127] | fod*/tim
Denne parameter er kun [130] | pund/s
tilgeengelig ved brug af tryk til [131] | pund/min
temperaturfeedbackkonvertering. (1321 | pund/tim
Hvis [0] Lineaer er valgt i 11201 | fod/s
parameter 20-01 Feedback 1- -
konvert., vil enhver indstilling i [141] | fod/min
parameter 20-02 Feedback 1- (1451 ] ft
kildeenhed ikke betyde noget, da (1601 ) °F
en konvertering er 1-til-1. [1701 | psi
[171] [ pd/tm2
Denne parameter bestemmer den [172] | tom.vandsajle(rel)
enhed, der benyttes til denne 1731 ft WG
[1741 | i Hg
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20-02 Feedback 1-kildeenhed 20-06 Feedback 3-kilde

Option: Funktion: Option: Funktion:
[180] | HK | [15] [Analog indg. X48/2
n [100] [ Busfeedback 1
[101] | Busfeedback 2
Option: Funktion: [102] | Busfeedback 3
Se parameter 20-00 Feedback 1-kilde [104] | Sensorless gen.str.
for flere oplysninger. [105] | Sensorless tryk
[0] * | Ingen funktion [200] | Ext. Closed Loop 1
[11 | Analog indgang 53 [201] | Ext. Closed Loop 2
[2] | Analog indgang 54 [202] | Ext. Closed Loop 3
Pk 5
[4] Pulsindgang 33
[71 | Analog indg. X30/11 Option: Funktion:
8] | Analog indg. X30/12 Se parameter 20-01 Feedback 1-konvert. for flere
[91 |Analog indg. X42/1 oplysninger.
[10] [Analog indg. X42/3 [0] * | Lineeer
[11] [Analog indg. X42/5 [1] | Kvadratrod
[15] [Analog indg. X48/2 >
(700 [Busfeedback
[101] | Busfeedback 2 Se parameter 20-02 Feedback 1-kildeenhed for flere oplysninger.
[102] | Busfeedback 3 Option: Funktion:
[104] | Sensorless gen.str. [0]
[105] | Sensorless tryk [1] %
[200] [ Ext. Closed Loop 1 [5] PPM
[201] | Ext. Closed Loop 2 [10] 1/min
[202] | Ext. Closed Loop 3 [11] O/MIN
; [12] PULS/s
Option: Funktion: 21] /min
Se parameter 20-01 Feedback 1-konvert. for flere 22] 1/tim
oplysninger. [23] m/s
[0] * | Linezer [24] m*/min
[11 | Kvadratrod [25] m/tim
[30] ka/s
5 qimin
Se parameter 20-02 Feedback 1-kildeenhed for flere oplysninger. 32] kg/tim
Option: Funktion: [33] t/min
| [0] * | Linecer | | [34] t/tim
[40] m/s
@ i
Option: Funktion: [45] m
Se parameter 20-00 Feedback 1-kilde [60] °C
for flere oplysninger. [70] mbar
[0] * [Ingen funktion [71] bar
[11 | Analog indgang 53 [72] Pa
[2]1 [Analog indgang 54 [73] kPa
[3] Pulsindgang 29 [74] m WG
[4] | Pulsindgang 33 [75] mm Hg
[71 [Analog indg. X30/11 [80] kw
[8] [Analog indg. X30/12 [120] GPM
[91 [Analog indg. X42/1 [121] gal/s
[10] | Analog indg. X42/3 [122] gal/min
[11] | Analog indg. X42/5 [123] gal/tim
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20-08 Feedback 3-kildeenhed 20-12 Reference-/feedbackenhed

Se parameter 20-02 Feedback 1-kildeenhed for flere oplysninger. Denne parameter bestemmer den enhed, der benyttes som
Option: Funktion: seetpunktsreference og det feedback, som PID-styreenheden
[124] CFM bruger til styring af frekvensomformerens udgangsfrekvens.
[125] fod¥/s Option: Funktion:
[126] fod®/min [120] GPM
[127] fod*/tim [121] gal/s
[130] pund/s [122] gal/min
[131] pund/min [123] gal/tim
[132] pund/tim [124] CFM
[140] fod/s [125] fod®/s
[141] fod/min [126] fod*/min
[145] ft [1271 fod*/tim
[160] °F [130] pund/s
[170] psi [131] pund/min
[171] pd/tm2 [132] pund/tim
[172] tom.vandsgjle(rel.) [140] fod/s
[173] ft WG [141] fod/min
[174] i Hg [145] ft
[180] HK [160] °F
[170] psi
Denne parameter bestemmer den enhed, der benyttes som 1721 tom.vandsgijle(rel.)
saetpunktsreference og det feedback, som PID-styreenheden 73] ft WG
bruger til styring af frekvensomformerens udgangsfrekvens. 174] i Hg
Option: Funktion: [180] HK
[0]
(1 % 3.17.2 20-2* Feedback/seetpunkt
[5] PPM
nol 1/min Denne parametergruppe benyttes til at bestemme, hvordan
01 O/MIN PID-styreenheden anvender tre mulige feedbacksignaler til
[12] PULS/s at styre frekvensomformerens udgangsfrekvens. Denne
[20] I/s gruppe benyttes ogsa til at gemme de tre interne
[21] I/min saetpunktsreferencer.
(22] Atim 20-20 Feedbackfunktion
23] m’/s Denne parameter bestemmer, hvordan de tre mulige
[24] m*/min feedbacks skal benyttes til at styre frekvensomformerens
(25] m’/tim udgangsfrekvens.
[30] kg/s
31] kg/min BEMARK:!
32] i Feedback, der ikke anvendes, skal indstilles til Ingen
33] min fun{(tion i dens feedbackkilde parame.ter 20-00 Feedback
3] i 1-kilde, parameter 20-03 Feed!.?ack 2-kilde, eller
parameter 20-06 Feedback 3-kilde.
[40] m/s
[41] m/min . .
145] - Den feedback, der stammer fra. den funktion, der er valgt i
parameter 20-20 Feedbackfunktion, anvendes af PID-
[52] < styreenheden til at styre frekvensomformerens
(70l mbar udgangsfrekvens. Denne feedback kan ogsa vises pa
(1] 20 frekvensomformerens display, anvendes til at styre en
[72] Pa frekvensomformers analoge udgang og transmitteres over
[73] kPa forskellige serielle kommunikationsprotokoller.
[74] m WG
[75] mm Hg
[80] kw
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Frekvensomformeren kan konfigureres til at handtere forudsaettes, at trykket i hver VAV-boks er det samme. Det
multizoneapplikationer. To forskellige multizoneapplika- kreevede minimumtryk er det samme for alle VAV-bokse.
tioner understgttes: Veelg [3] Minimum i parameter 20-20 Feedbackfunktion for at

indstille denne styremetode. Angiv trykket i
) ) parameter 20-21 Saetpunkt 1. PID-styreenheden gger ventila-
. Multizone, multiseetpunkt. torens hastighed, hvis en feedback er under saetpunktet,

Forskellen mellem de to illustreres af falgende eksempler: og reducerer ventilatorens hastighed, hvis alle feedbacks er
over saetpunktet.

. Multizone, enkelt saetpunkt.

Eksempel 1 - multizone, enkelt seetpunkt

I en kontorbygning skal et VAV (variabel luftvolumen)-
vandsystem sikre et minimumtryk ved valgte VAV-bokse. Pa
grund af de vekslende tryktab i hver kanal kan det ikke

=4
)
wn
m
=
FC102 — =
®l4
Zone 1
Spjeeld ; .
orsyning VAV
luftventilator T Kasse
{ C? ®
2 O % Zone 2
\ VAV
Keling/ Kasse
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AaA|| @ %
Zone 3
. VAV
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AY
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Illustration 3.50 Multizone, applikationsdiagram

Eksempel 2 - multizone, multiseetpunkt 20-20 Feedbackfunktion

Det tidligere eksempel illustrerer anvendelsen af multizone, Option: Funktion:
multiseetpunktsstyring. Hvis zonerne kraever forskellige tryk
for hver VAV-boks, kan hvert saetpunkt angives i

parameter 20-21 Saetpunkt 1, parameter 20-22 Seetpunkt 2,

og parameter 20-23 Seetpunkt 3. Ved at veelge [5]
Multiszetpkt,, min. i parameter 20-20 Feedbackfunktion eger
PID-styreenheden ventilatorens hastighed, hvis en feedback
er under saetpunktet, og reducerer ventilatorens hastighed,

som feedback. Feedback 3 anvendes ikke med
dette valg. Kun saetpunkt 1 anvendes.
Summen af setpunkt 1 og alle andre
referencer, der er aktiveret (se parameter-
gruppe 3-1* Referencer) anvendes som PID-
styreenhedens saetpunktsreference.

hvis alle feedbacks er over deres individuelle saetpunkt. [2] | Gn.snit Indstiller PID-styreenheden til at anvende
dbackfunkti gennemsnittet for feedback 1, feedback 2 og
A IS R A ST feedback 3 som feedback.
Option: Funktion:
[31 | Minimum Indstiller PID-styreenheden til at kombinere
[0] | Sum Indstiller PID-styreenheden til at anvende

feedback 1, feedback 2 og feedback 3 og

ALl A (e B 1 Uemalera 2 o anvende den laveste veerdi som feedback. Kun

el < s sl saetpunkt 1 anvendes. Summen af saetpunkt 1

Summen af saetpunkt 1 og alle andre og alle andre referencer, der er aktiveret (se
referencer, der er aktiveret (se parameter- parametergruppe 3-1* Referencer) anvendes
gruppe 3-1* Referencer) anvendes som PID- som PID-styreenhedens saetpunktsreference.
OIS 5 SR NS S e [4] | Maksimum Indstiller PID-styreenheden til at sammenligne
[1] | Forskel Indstiller PID-styreenheden til at anvende * feedback 1, feedback 2 og feedback 3 og
forskellen mellem feedback 1 og feedback 2 anvende den hgjeste veerdi som feedback.
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20-20 Feedbackfunktion 20-20 Feedbackfunktion

Option: Funktion: Option: Funktion:
Kun saetpunkt 1 anvendes. Summen af > FRK
saetpunkt 1 og alle andre referencer, der er Hvis der kun anvendes to feedback-
aktiveret (se parametergruppe 3-1* Referencer) signaler, skal den feedback, der ikke
anvendes som PID-styreenhedens saetpunkts- anvendes, indstilles til [0] Ingen funktion
R, in parameter 20-00 Feedback 1-kilde,
[5] | Multisaetpkt., | Indstiller PID-styreenheden til at beregne parameter 20-03 Feedback 2-kilde, eller
min. forskellen mellem feedback 1 og satpunkt 1, parameter 20-06 Feedback 3-kilde.
feedback 2 og seetpunkt 2 og feedback 3 og Bemazerk, at hver saetpunktsreference er
saetpunkt 3. Det anvender det feedback/ summen af dens respektive parame-
seetpunktpar, hvori feedback er laengst under terveerdi (parameter 20-21 Saetpunkt 1,
dens tilsvarende seetpunktsreference. Hvis alle parameter 20-22 Satpunkt 2, og
feedbacksignaler er over deres tilsvarende parameter 20-23 Saetpunkt 3) og andre
saetpunkter, bruger PID-styreenheden den referencer, der aktiveres (se parameter-
feedback/det saetpunktpar, hvori forskellen gruppe 3-1* Referencer).
mellem feedback og seetpunkt er mindst.
BEMARR
Hvis der kun anvendes to feedback- Range: Funktion:
signaler, skal den feedback, der ikke 0 [-999999.999 - | Seetpunkt 1 benyttes i lukket
anvendes, indstilles til [0] Ingen funktion ProcessCtrlUnit* | 999999 99.9 slgjfe-tilstand til at indtaste
in parameter 20-00 Feedback 1-kilde, Process.CtrIUnit] en saetpunktsreference, der
parameter 20-03 Feedback 2-kilde, eller !
parameter 20-06 Feedback 3-kilde. anvendes af frekvensomfor-
Bemaerk, at hver saetpunktsreference er merehs PID-styreenhed. Se
. beskrivelsen af
summen af dens respektive parame-
. parameter 20-20 Feedback-
terveerdi og andre referencer, der funktion
aktiveres (se parametergruppe 3-7* )
Referencer). BEMARK!
Den szetpunktsreference,
[6] | Multiszetpkt., | Indstiller PID-styreenheden til at beregne der indtastes her, fgjes til
maks. forskellen mellem feedback 1 og seetpunkt 1, andre referencer, der er
feedback 2 og seetpunkt 2 og feedback 3 og aktiveret (se parameter-
setpunkt 3. Det anvender det feedback/ gruppe 3-1* Referencer).
saetpunktpar, hvori feedback er laengst over
dens tilsvarende seaetpunktsreference. Hvis alle
feedbacksignaler er under deres tilsvarende
setpunkter, bruger PID-styreenheden den Range: Funktion:
feedback/det szetpunktpar, hvori forskellen 0 [-999999.999 - [ Saetpunkt 2 benyttes i lukket
mellem feedback og saetpunktsreferencen er ProcessCtrlUnit* [ 999999.999 slgjfe-tilstand til at indtaste
mindst. ProcessCtrlUnit] | en satpunktsreference for

PID-styreenheden. Se beskri-
velsen af

parameter 20-20 Feedback-
funktion.

BEMARK!

Den satpunktsreference,
der indtastes her, fgjes til
andre referencer, der er
aktiveret (se parameter-
gruppe kapitel 3.5.2 3-1*
Referencer).
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20-23 Seetpunkt 3

ProcessCtrlUnit]

Range: Funktion:
0 [-999999.999 - | Seetpunkt 3 benyttes i lukket
ProcessCtrlUnit* [ 999999.999 slgjfe-tilstand til at indtaste

en saetpunktsreference for
PID-styreenheden. Se beskri-
velsen af

parameter 20-20 Feedback-
funktion.

BEMZARK!

Hvis minimum- og
maksimumreferencen
&ndres, kan der veere
behov for en ny PID-auto
tuning.

BEMARK!

Den saetpunktsreference,
der indtastes her, fojes til
andre referencer, der er
aktiveret (se parameter-
gruppe 3-1* Referencer).

20-60 Sensorless enhed

3.17.3 20-7*PID-autooptim.

Frekvensomformerens PID-styreenhed til lukket slgjfe
(parametergruppe kapitel 3.17 Parametre 20-** Frek.omf.
lukket slgjfe) kan auto-tunes, hvilket forenkler og sparer tid
under idriftseetning og sikrer en ngjagtig justering af PID-
styring. For at anvende auto tuning konfigureres
frekvensomformeren til lukket slgjfe i

parameter 1-00 Konfigurationstilstand.

Anvend et grafisk LCP-betjeningspanel (GLCP) til at reagere
pa meddelelser under auto tuning-sekvensen.

Ved at aktivere parameter 20-79 PID-autooptim. gar
frekvensomformeren i auto tuning-tilstand. LCP'et viser
herefter vejledninger pa skarmen.

For at starte ventilatoren/pumpen trykkes pa [Auto On] og
et startsignal paferes. Justér hastigheden manuelt ved at
trykke pa [4] eller [¥] til et niveau, hvor feedback er
omkring systemets saetpunkt.

BEM/ERK!

Det er ikke muligt at kere motoren ved maksimum eller
minimum hastighed, nar motorhastigheden justeres
manuelt, pa grund af behovet for at give motoren et trin

Option: Funktion: . X X
i hastigheden under auto tuning.
[20] I/s
23 ’/
[23] m3 ° PID-auto tuning fungerer ved at introducere trinvise
[24] m°/min . o . .
e endringer under drift i stationaer tilstand samt
[25] m/um overvagning af feedback. De kraevede veerdier for
71 bar parameter 20-93 PID-proportionalforst. og
[73] kPa parameter 20-94 PID-integrationstid beregnes pa baggrund
74 m WG af feedback-svaret. Parameter 20-95 PID-differentieringstid
[75] mm Hg indstilles til veerdien O (nul). Parameter 20-81 PID normal/inv.
[120] GPM styring bestemmes under optimeringsprocessen.
[121] gal/s
[122] gal/min Disse beregnede veerdier vises pa LCP'et, og de kan enten
[123] gal/tim godkendes eller afvises. Nar de er accepteret, skrives
[124] CFM veerdierne til de relevante parametre, og auto tuning-
[125] fod*/s tilstand deaktiveres i parameter 20-79 PID-autooptim..
[126] fod?/min Afhaengigt af system kan det tage flere minutter at udfere
[170] psi auto tuningen.
1711 pd/tm2 Fer PID-auto tuningen udferes, skal felgende parametre
172] tom.vandsajle(rel.) indstilles i henhold til belastningsinertien:
[173] ft WG . Parameter 3-41 Rampe 1, rampe-op-tid.
(1741 i Hg . Parameter 3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid.
20-69 Oplysn. om sensorless or
Array (8] e Parameter 3-51 Rampe 2, rampe-op-tid.
Range: Funktion: . Parameter 3-52 Rampe 2, rampe-ned-tid.
0* [0-25]
| | Hvis PID-auto tuning udfgres med langsomme rampetider,
giver de autooptimerede parametre typisk en meget
langsom styring. Fer PID-auto tuning aktiveres, skal hgj stgj
fra feedbackfeleren fijernes med indgangsfilteret (parame-
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tergruppe 6-** Analog ind-/udgang, 5-5* Pulsindgang og 26-
** Analog I/O-tilst. Option MCB 109, klemme 53/54,
filtertidskonstant/pulsfiltertidskonstant #29/33). For at opna
de mest ngjagtige styreenhedsparametre skal PID-auto
tuning udferes, nar applikationen kerer i typisk drift, dvs.
med en typisk belastning.

20-70 Lukket slgjfetype

Option: Funktion:

Veelg hastigheden for applikationsre-
sponsen, hvis den er kendt.
Fabriksindstillingen er tilstraekkelig til de
fleste applikationer. En mere praecis veerdi
nedseetter den tid, der er ngdvendig for at
udfere PID-tilpasning. Indstillingen pavirker
ikke parametervaerdier og pavirker kun
auto tuning-hastigheden.

[0] * [ Auto Fuldferes pa 30-60 sek.

[11 | Hurtigt tryk Fuldferes pa 10-20 sek.

[2] [Langsomt tryk | Fuldferes pa 30-60 sek.

[3] | Hurtig
temperatur

Fuldfgres pa 10-20 min.

[4] |Langsom Fuldferes pa 30-60 min.

temp.

20-71 PID-ydeevne
Option:
[0 *

Funktion:

Normal | Normal indstilling af denne parameter er passende

til trykstyring i ventilatorsystemer.

[1]1 | Hurtigt | Hurtig indstilling anvendes i pumpesystemer, hvor

en hurtigere styrerespons er gnskelig.

20-72 PID-udgangsskift

Range: Funktion:
0.10*% [ [0.01 | Denne parameter indstiller styrken af trinaen-
- 0.50 ] [ dringen under auto tuning. Veerdien er en

procentdel af fuld hastighed. Dvs. hvis maksimum
udgangsfrekvens i parameter 4-13 Motorhastighed,
hej graense [O/MIN]/parameter 4-14 Motorhastighed,
haj graense [Hz] indstilles til 50 Hz, er 0,10 10 % af
50 Hz, hvilket er 5 Hz. Denne parameter skal
indstilles til en vaerdi, der resulterer i feedbackan-
dringer pa 10-20 % for at opna den bedste
tuning-ngjagtighed.

20-73 Min. feedbackniveau

Range: Funktion:

20-73 Min. feedbackniveau

Range: Funktion:
og der vises en fejlmeddelelse
pa LCP'et.
20-74 Maksimumfeedbackniveau
Range: Funktion:
999999 [ par. 20-73 - Indtast det maksimale
ProcessCtrlUnit* | 999999.999 tilladelige feedbackniveau i

ProcessCtrlUnit]

brugerenheder som defineret i

parameter 20-12 Reference-/
feedbackenhed. Hvis niveauet
stiger over

parameter 20-74 Maksimum-
feedbackniveau, afbrydes auto
tuning, og der vises en
fejlmeddelelse pa LCP'et.

20-79 PID-autooptim.

Option: Funktion:

Denne parameter starter PID-auto tuning-
sekvensen. Nar auto tuning er fuldfert, og
indstillingerne er accepteret eller afvist ved at
trykke pa [OK] eller [Cancel], efter tuning er
gennemfert, nulstilles denne parameter til [0]
Deaktiveret.

[0] *
[1]1 | Aktiveret

Deaktiveret

3.17.4 20-8* PID grundindst.

Denne parametergruppe bruges til at konfigurere
grundliggende drift af PID-styreenheden, herunder hvordan
den reagerer pa feedback, der er over eller under
setpunktet, den hastighed, hvor den farst karer, og
hvorndr den angiver, at systemet har ndet saetpunktet.

20-81 PID normal/inv. styring

Option: Funktion:
[0]

Normal Frekvensomformerens udgangsfrekvens aftager,
nér feedback er storre end seetpunktsreferencen.
Dette er generelt for trykstyrede forsyningsven-

tilator- og pumpeapplikationer.

[11 [ Inverteret | Frekvensomformerens udgangsfrekvens tiltager,

nar feedback er stgrre end satpunktsreferencen.

-999999
ProcessCtrlUnit*

[-999999.999 -
par. 20-74
ProcessCtrlUnit]

Indtast det minimum
tilladelige feedbackniveau i
brugerenheder som defineret
parameter 20-12 Reference-/
feedbackenhed. Hvis niveauet
falder under

parameter 20-73 Min. feedbac-

kniveau, afbrydes auto tuning,
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20-82 PID-starthast. [O/MIN]

Range: Funktion:

Size [o- | FRK

related | par. Denne parameter er kun synlig, nar
Al parameter 0-02 Motorhastighedsenhed
RPM]

er indstillet til /0] O/MIN.

Nar frekvensomformeren startes forste gang,
vil den i fgrste omgang rampe op til denne
udgangshastighed i dben slgjfe-tilstand, idet
den felger den aktive rampe op-tid. Nar den
programmerede udgangshastighed opnas,
skifter frekvensomformeren automatisk til
lukket slgjfe-tilstand, og PID-styreenheden
begynder at arbejde. Dette er nyttigt i
applikationer, der kraever hurtig acceleration
til en minimumhastighed ved opstart.

20-83 PID-starthast. [Hz]

Range: Funktion:

related” | par. | penne parameter er kun synlig, nar
arll parameter 0-02 Motorhastighedsenhed er
Hz]

indstillet til [7] Hz.

Nar frekvensomformeren startes fgrste gang,
vil den i ferste omgang rampe op til denne
udgangsfrekvens i aben slgjfe-tilstand, idet den
folger den aktive rampe op-tid. Nar den
programmerede udgangsfrekvens opnas,
skifter frekvensomformeren automatisk til
lukket slgjfe-tilstand, og PID-styreenheden
begynder at arbejde. Dette er nyttigt i applika-
tioner, der kraever hurtig acceleration til en
minimumhastighed ved opstart.

20-84 Pa referencebandbredde

3.17.5 20-9* PID-regulering

Anvend disse parametre til at justere PID-styreenheden
manuelt. Ved at justere parametrene for PID-styreenheden
kan styreevnen forbedres. Se VLT® AQUA Drive FC 202
Design Guide for retningslinjer til justering af PID-styreen-
hedsparametrene.

3

20-91 PID-anti-windup

Option: Funktion:
[0] |lkke Integratoren fortsaetter med at andre veerdi, ogsa
aktiv | nar udgangen har naet en af ekstremerne. Dette
kan bagefter forarsage en forsinkelse af sendring af
styreenhedens udgang.
[1] * | Aktiv Integratoren lases, hvis udgangen af den

indbyggede PID-styreenhed har naet en af
ekstremerne (minimum- eller maksimumvaerdi) og
derfor ikke kan foje yderligere sendringer til
vaerdien for den styrede procesparameter. Derved
kan styreenheden reagere hurtigere, nar den kan
styre systemet igen.

20-93 PID-proportionalforst.

Range: Funktion:
2* [0-10]

Proportionalforstaerkningen angiver, hvor mange
gange fejlen mellem szetpunktet og feedback-
signalet skal anvendes.

Hvis (fejl x forstaerkning) springer med en veerdi lig den,
der er indstillet i parameter 3-03 Maksimumreference,
forsager PID-styreenheden at @ndre udgangshastigheden
lig med det, der er indstillet i parameter 4-13 Motorha-
stighed, hgj greense [O/MIN]/parameter 4-14 Motorhastighed,
haj graense [Hz], men i praksis selvfalgelig begraenset af
denne indstilling.

Proportionalbandet (fejl, der far udgangen til at skifte fra
0-100 %) kan beregnes ved hjeelp af formlen

Range: Funktion: [MJ x (Maks. Reference)
5%*| [0- |Nar forskellen mellem feedback og satpunktsrefe- BEMAERK!
LIS I GRS R R S Indstil veerdien for parameter 3-03 Maksimumreference ,

IR S TR SR S A B C e 700 for veerdierne for PID-styreenheden i parametergruppe
pa ref. Denne status kan kommunikeres eksternt 20-9* PID-regulering indstilles.
ved at programmere funktionen for en digital
udgang til [8] Ker pa ref/ingen adv. For seriel
kommunikation vil statusbitten Pa reference for
frekvensomformerens statusord derudover veere
hgj (veerdi = 1).
Pa referencebdndbredde beregnes som en
procentdel af saetpunktsreferencen.
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20-94 PID-integrationstid

Range: Funktion:

8 [0.01 - [ Integratoren akkumulerer et bidrag til udgangen
s* | 10000 s] [fra PID-styreenheden, sa laenge der er en
afvigelse mellem referencen/saetpunktet og
feedbacksignaler. Bidraget er proportionalt med
stgrrelsen pa afvigelsen. Dette sikrer, at afvigelsen

(fejlen) naermer sig nul.

Hurtig reaktion pa en afvigelse opnas, nar
integrationstiden indstilles til en lav veerdi. Hvis
den indstilles til for lav en veerdi, kan det dog
gore styringen ustabil.

Den indstillede veerdi er den tid, integratoren skal
bruge for at tilfeje samme bidrag som proporti-
onalen for en bestemt afvigelse.

Hvis vaerdien er indstillet til 10.000, vil
styreenheden fungere som en ren proportional-
styreenhed med et P-band baseret pa den veerdi,
der er indstillet i parameter 20-93 PID-proportio-
nalforst.. Nar der ikke foreligger nogen afvigelse,
er udgangen fra proportionalstyreenheden 0.

20-95 PID-differentieringstid

Range: Funktion:

0 [0 - | Differentiatoren overvager endringshastigheden for
s* |10 s] [feedback. Hvis feedback sendres hurtigt, justerer den
PID-styreenhedens udgang for at reducere andrings-
hastigheden for feedback. Hurtigt svar fra PID-
styreenheden opnas, nar denne veerdi er hgj. Hvis
der bruges for stor en veerdi, kan frekvensomfor-
merens udgangsfrekvens imidlertid blive ustabil.

Differentieringstid er nyttig i situationer, hvor
ekstremt hurtig frekvensomformerrespons og
ngjagtig hastighedsstyring er kreevet. Det kan vaere
sveert at justere dette til korrekt systemstyring.
Differentieringstid er ikke almindeligvist anvendt i
vand-/spildevandsapplikationer. Det er derfor bedst
at lade denne parameter vaere ved 0 eller lkke aktiv.

20-96 PID-diff.- forst.graense

Range: Funktion:

5% | [1- [En PID-styreenheds differentieringsfunktion reagerer
50] pa &ndringshastigheden for feedback. Som fglge
deraf kan en pludselig sendring i feedback forarsage,
at differentialfunktionen foretager en meget stor
2&ndring i PID-styreenhedens udgang. Denne
parameter begraenser den maksimumeffekt, som PID-
styreenhedens differentialfunktion kan producere. En
mindre veerdi reducerer maksimumeffekten for PID-
styreenhedens differentialfunktion.

Denne parameter er kun aktiv, nar
parameter 20-95 PID-differentieringstid ikke er
indstillet til Ikke aktiv (0 sek).
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3.18 Parametre 21-** Ekst. lukket slgjfe

FC 202 tilbyder tre udvidede PID-styreenheder til lukket
slgjfe ud over PID-styreenheden. Disse kan konfigureres
uafhaengigt af hinanden til styring af enten eksterne
aktuatorer (ventiler, deempere osv.) eller anvendes sammen
med den interne PID-styreenhed til at forbedre de
dynamiske reaktioner pa andringer i saetpunkter eller
belastningsforstyrrelser.

De udvidede PID-styreenheder til lukket slgjfe kan
forbindes indbyrdes eller sluttes til PID-styreenheden til
lukket slgjfe, s& der etableres en dobbelt slgjfekonfigu-
ration.

Hvis der skal styres en modulerende enhed (for eksempel
en ventilmotor), skal dette vaere en positionsservomotor
med indbygget elektronik, der kan arbejde med et
styresignal pa enten 0-10 V (signal fra VLT® analog |/O-
option MCB 109) eller et styresignal pa 0/4-20 mA.
Udgangsfunktionen kan programmeres i felgende
parametre:

. Styrekort, klemme 42: Parameter 6-50 Klemme 42,
udgang (optioner [113]...[115] eller [149]...[151],
udv. lukket slgjfe 1/2/3.

®  VLT® Universal I/O-kort MCB 101, klemme X30/8:
Parameter 6-60 Klemme X30/8, udgang, (indstilling
[113]...[115] eller [149]...[151], udv. lukket slgjfe
1/2/3.

. VLT® Analog I/0-option MCB 109, klemme
X42/7..11: Parameter 26-40 Klemme X42/7 udgang,
parameter 26-50 Klemme X42/9 udgang,
parameter 26-60 Klemme X42/11 udgang (optioner
[113]...[115], udv. lukket slgjfe 1/2/3).

VLT® Universal 1/0-kort MCB 109 og VLT® analog I/0-option
MCB 109 er ekstraudstyr.

3.18.1 21-0* Udv. CL-autoopt.

PID-styreenhederne til udvidet lukket slgjfe kan hver isaer
auto tunes, hvilket forenkler og sparer tid under idrift-
satning og sikrer en ngjagtig justering af PID-styring.

For at anvende PID-auto tuning konfigureres den relevante
udvidede PID-styreenhed til applikationen.

Anvend et grafisk LCP til at reagere pa meddelelser under
auto tuning-sekvensen.

Ved at aktivere auto tuning saetter parameter 21-09 PID-
autooptim. den relevante PID-styreenhed i PID-auto tuning-
tilstand. LCP'et viser herefter vejledninger pa skaermen.

PID-auto tuning fungerer ved at introducere trinvise
andringer og derefter overvage feedback. Baseret pa
feedback-svaret beregnes folgende kraevede veerdier:

. PID-proportionalforst.

- Parameter 21-21 Ekst. 1 proportionalforst.
for UDV CL 1. 3

- Parameter 21-41 Ekst. 2 proportionalforst.
for UDV CL 2.

- Parameter 21-61 Ekst. 3 proportionalforst.
for UDV CL 3.

. Integrationstid.

- Parameter 21-22 Ekst. 1 integr.tid for UDV
CL 1.

- Parameter 21-42 Ekst. 2 integr.tid for UDV
CL 2.

- Parameter 21-62 Ekst. 3 integr.tid for UDV
CL 3 beregnes.

PID-differentieringstiden er indstillet til 0 i felgende
parametre:

. Parameter 21-23 Ekst. 1 differentieringstid for UDV
CL 1.

. Parameter 21-43 Ekst. 2 differentieringstid for UDV
CL 2.

. Parameter 21-63 Ekst. 3 differentieringstid for UDV
CL 3 er indstillet til veerdien 0 (nul).

. Parameter 21-20 Ekst. 1 normal/inv. styring for UDV
CL 1.

. Parameter 21-40 Ekst. 2 normal/inv. styring for UDV
CL 2.

. Parameter 21-60 Ekst. 3 normal/inverteret styring
for UDV CL 3 bestemmes under tuning processen.

Disse beregnede veardier vises pa LCP'et og kan enten
accepteres eller afvises. Nar de er accepteret, skrives
vaerdierne til de relevante parametre, og PID auto tuning-
tilstand deaktiveres i parameter 21-09 PID-autooptim..
Afhaengigt af det system, der styres, kan det tage flere
minutter at udfere PID-auto tuningen.

For PID-auto tuning aktiveres, skal hgj stgj fra feedback-
foleren flernes med indgangsfilteret (parametergruppe 5-5*
Pulsindgang, 6-** Analog ind-/udgang, og 26-** Analog I/O-
tilst. Option MCB 109, klemme 53/54, filtertidskonstant/
pulsfiltertidskonstant #29/33).
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21-00 Lukket slojfetype 21-04 Maksimumfeedbackniveau

V. Indstil denne parameter til en veerdi, der
resulterer i feedbackaendringer pa 10-20 % for at
opnd den bedste tuning-ngjagtighed.

21-03 Min. feedbackniveau

Range: Funktion:
-999999*

[-999999.999
- par. 21-04 ]

Indtast det minimum tilladelige
feedbackniveau i brugerenheder som
defineret i

. Parameter 21-10 Ekst 1 ref.-/
feedbackenhed for UDV CL 1.

. Parameter 21-30 Ekst 2 ref.-/
feedbackenhed for UDV CL 2.

. Parameter 21-50 Ekst 3 ref.-/
feedbackenhed for UDV CL 3.

Hvis niveauet falder under

parameter 21-03 Min. feedbackniveau,
afbrydes PID-auto tuning, og der vises
en fejlmeddelelse pa displayet.

Option: Funktion: Range: Funktion:
Denne parameter definerer applikationsre- 999999* | [par. 21-03 | Indtast det maksimale tilladelige feedbac-
sponsen. Standardtilstanden er - kniveau i brugerenheder som defineret i:
tilstreekkelig til de fleste applikationer. Hvis 999999.999 ] o Parameter 21-10 Ekst 1 ref~/
den relative applikationshastighed er feedbackenhed for UDV CL 1.
kendt, kan den velges her. Dette
nedsaetter den tid, der er ngdvendig for at ° Parameter 21-30 Ekst 2 ref./
udfgre PID-auto tuning. Indstillingen feedbackenhed for UDV CL 2.
pavirker ikke veerdien for de tunede . Parameter 21-50 Ekst 3 ref.-/
parametre og anvendes kun til PID-auto feedbackenhed for UDV CL 3.
tuning-sekvensen. Hvis niveauet stiger over
[0] * | Auto parameter 21-04 Maksimumfeedbac-
[11 | Hurtigt tryk kniveau, afbrydes PID-auto tuning, og der
[21 |Langsomt tryk vises en fejlmeddelelse pa displayet.
[3] | Hurtig
[4] |Langsom temp. Option: Funktion:
Denne parameter aktiverer valget af den
udvidede PID-styreenhed, som skal auto
Option: Funktion: tunes, og starter PID-auto tuning til den
[0] * | Normal | Normal indstilling af denne parameter er passende pageeldende styreenhed. Nar auto tuning
til trykstyring i ventilatorsystemer. er fuldfert, og indstillingerne er
[1]1 | Hurtigt | Hurtig indstilling anvendes generelt i pumpesy- accepteret eller afvist ved at tiykke pa
stemer, hvor det er en fordel med hurtigere [OK] eller [Cancel], efter tuning er
styrerespons. gennemfort, nulstilles denne parameter
til [0] Deaktiveret.
Range: Funktion: [1] [ Aktiv. udv. CL1
0.10% [ [0.01 - | Denne parameter indstiller styrken af trinaen- PID
0.50 ] dringen under auto tuning. Veerdien er en [2] | Aktiveret Udv. CL
procentdel af fuldt driftsomrade. Dvs. hvis den 2 PID
maksimale analoge udgangsspanding er [3] | Aktiveret Udv. CL
indstillet til 10 V, er 0,10 10 % af 10 V, som er 1 3 PID
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31182 2141 Udw LS 1 refsb

Option: Funktion:
= 1211 | gal/s
é [122] | gal/min
3 [123] | gal/tim
Ekst f
o 251?;’2 reterence FC [1 24] CFM
[125] | fod*/s
Indstillet | Ekst. lukket gdé?;ggSSignal [126] | fod®/min
punkt slgjfestyreenhed 1 I [127] | fod*/tim
P21-15
\ [130] | pund/s
Feedback ‘ [131] [ pund/min
P21-14 | -
[132] [ pund/tim
: [140] | fod/s
[141] | fod/min
MCB 101 \
| | Udgangssignal [145] | ft
—| Pos0 [160] | °F
[170] | psi
[171] | pd/tm2
lllustration 3.51 Lukket slgjfe 1 Ref/Feedback [172] | tom.vandsajle(rel.)
[173] | ft WG
1741 |i Hg
21-10 Ekst 1 ref.-/feedbackenhed [180] | HK
Option: Funktion: .
21-11 Ekst. 1 min.-reference
Veelg enheden for reference og
feedback Range: Funktion:
ol » 0 ExtPID1Unit* [ [-999999.999 - par. Veelg minimumrefe-
[0l 21-12 ExtPID1Unit] rencen for lukket slgjfe
0
( % 1-styreenhed.
[5] PPM
[10] | 1/min 21-12 Ekst. 1 maks. reference
(111 | O/MIN Range: Funktion:
[12] | PULS/s
Do 17 100 [par. 21-11 - [[3: ERK
S Y3
ORI ExtPID1Unit 999999.99? Indstil veerdien for
[22] |I/tim ExtPID1Unit] parameter 21-12 Ekst. 1
23] |mis maks. reference , for
241 | m¥/min vaerdierne for PID-
25 [motim styreenheden i
30 |ko/ parametergruppe 20-9* PID-
B kg/s regulering indstilles.
1 g/min
32 kg/ti
[33] /g '|m Veelg maksimumreference for
{ ; t/mln lukket slgjfe 1-styreenhed.
34] | t/tim
[40] |mss Dynamikken for PID-
@1 | m/min styreenheden afhaenger af den
@5 |m vaerdi, der er indstillet i denne
60l |°C parameter. Se ogsa
- b parameter 21-21 Ekst. 1 proportio-
70l : ar nalforst..
[71] ar
[72] | Pa
[73] | kPa
[74] | m WG
[75] | mm Hg
[80] | kW
[120] | GPM
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21-13 Ekst. 1 referencekilde

Option: Funktion:

21-14 Ekst. 1 feedback-kilde
Option:

Funktion:

Denne parameter definerer,
hvilken af frekvensomformerens
indgange der skal behandles som
kilde til referencesignalet for
lukket slgjfe 1-styreenheden.
Analog indgang X30/11 og analog
indgang X30/12 henviser til
indgange p& VLT® Universal I/O-
kortet MCB 101.

[0] * | Ingen funktion

[1] | Analog indgang 53

[2] | Analog indgang 54

[7]1 | Pulsindgang 29

[8] | Pulsindgang 33

[20] | Digitalt pot.-meter

[21] | Analog indgang X30/11
[22] | Analog indgang X30/12
[23] | Analog indg. X42/1

[200] | Ext. Closed Loop 1
[201] [ Ext. Closed Loop 2
[202] [ Ext. Closed Loop 3

21-15 Ekst. 1 seetpunkt
Range:
0 ExtPID1Unit*

Funktion:

[-999999.999 -
999999.999
ExtPID1Unit]

Saetpunktsreferencen anvendes i
udvidet 1 lukket slgjfe. Ekst.1
setpunkt fejes til veerdien fra
ekst. 1-referencekilden, der er
valgt i parameter 21-13 Ekst. 1
referencekilde.

21-17 Ekst. 1 Ref. [Enhed]
Range:
0 ExtPID1Unit*

Funktion:

[-999999.999 -
999999.999
ExtPID1Unit]

Udlaesning af reference-
veerdien for lukket slgjfe
1-styreenheden.

[24] [ Analog indg. X42/3
[25] | Analog indg. X42/5
[29] | Analog indg. X48/2
[30] [ Udv. lukket slgjfe 1
[31] [ Udv. lukket slgjfe 2
[32] | Udv. lukket slgjfe 3

21-18 Ekst. 1 feedback [enhed]
Range:
0 ExtPID1Unit*

Funktion:

[-999999.999 -
999999.999
ExtPID1Unit]

Udlaesning af feedbac-
kveerdien for lukket slgjfe
1-styreenheden.

[35] | Digital input select

21-14 Ekst. 1 feedback-kilde

Option: Funktion:

Denne parameter definerer, hvilken
af frekvensomformerens indgange
der skal behandles som kilde til
feedbacksignalet for lukket slgjfe 1-
styreenheden. Analog indgang
X30/11 og analog indgang X30/12
henviser til indgange pa VLT®
Universal I/O-kortet MCB 101.

[0] * [Ingen funktion

21-19 Ekst. 1 udg. [%]

Range:

Funktion:

0 %*| [0 - 100 %] | Udlzesning af udgangsveerdien for lukket
slgjfe 1-styreenheden.

3.18.3 21-2* Udv. LS 1 PID

21-20 Ekst. 1 normal/inv. styring

Option: Funktion:

[0] * | Normal Reducerer udgangen, nar feedback er hgjere end

referencen.

[1] Analog indgang 53

[2] Analog indgang 54
[3] Pulsindgang 29

[4] Pulsindgang 33

[7] Analog indg. X30/11
[8] | Analog indg. X30/12
[9] [Analog indg. X42/1
[10] | Analog indg. X42/3
[11] [Analog indg. X42/5
[15] | Analog indg. X48/2
[100] | Busfeedback 1

[101] | Busfeedback 2

[102] | Busfeedback 3

[104] | Sensorless gen.str.

[105] | Sensorless tryk

[11 [Inverteret | @g udgangen, nar feedback er hgjere end
referencen.

21-21 Ekst. 1 proportionalforst.

Range: Funktion:

0.50*

[0 - 10 ] | Proportionalforsteerkningen indeholder den
faktor, der angiver hvor mange gange fejlen
mellem saetpunktet og feedbacksignalet skal
anvendes.

Hvis produktfejl x forstaerkning springer med en veerdi lig
den, der er indstillet i parameter 3-03 Maksimumreference,
forsgger PID-styreenheden at @ndre udgangshastigheden
lig med det, der er indstillet i parameter 4-13 Motorha-
stighed, hgj graense [O/MIN]/parameter 4-14 Motorhastighed,
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haj graense [Hz], men i praksis selvfglgelig begraenset af 3.18.4 21*-3 Udv. LS 2 ref./fb.
denne indstilling.

Proportionalbandet (fejl, der far udgangen til at skifte fra 21-30 Ekst 2 ref-/feedbackenhed

0-100 %) kan beregnes ved hjzelp af formlen: . .
Option: Funktion:
1 Se parameter 21-10 Ekst 1 ref.-/
[m] * (Maks. Reference) feedbackenhed for flere oplysninger.
BEM/ARK! —
Indstil veerdien for parameter 3-03 Maksimumreference, 1%
for veerdierne for PID-styreenheden i parametergruppe 5] |PPM
kapitel 3.17.5 20-9* PID-regulering indstilles. o1 1/min
[11] | O/MIN
2 [puLsss
Range: Funktion: [20] |I/s
20 [0.01 - | Med tiden akkumulerer integratoren et bidrag [21] | I/min
s* 10000 s] | til udgangen fra PID-styreenheden, sa leenge [22] |I/tim
der er en afvigelse mellem referencen/ [23]1 | m%s
setpunktet og feedbacksignaler. Bidraget er 241 | m¥min
proportionalt med stgrrelsen pa afvigelsen. 251 | m*/tim
Dette sikrer, at afvigelsen (fejlen) naermer sig 0. 130] |kg/s
Hurtig reaktion pa en afvigelse opnas, nar 311 | kg/min
integrationstiden indstilles til en lav veerdi. Hvis 321 | kg/tim
den indstilles til for lav en veerdi, kan det dog -
gere styringen ustabil. 1331 t/rT“n
- . . [34] | t/tim
Den indstillede veerdi er den tid, integratoren
skal bruge for at tilfgje samme bidrag som (401 | m/s
proportionalen for en bestemt afvigelse. (41] | m/min
Hvis vaerdien er indstillet til 10.000, vil [45] |m
styreenheden fungere som en ren proportional- [60] |°C
styreenhed med et P-band baseret p& den [70] | mbar
veerdi, der er indstillet i parameter 20-93 PID- [711 | bar
proportionalforst.. Nar der ikke foreligger nogen [72] | Pa
afvigelse, er udgangen fra proportionalsty- [73] |kPa
reenheden 0. [74] | m WG
[75] | mm Hg
Range: Funktion: [120] [ GPM
0 s*| [0 - 10 s] [ Differentiatoren reagerer ikke pa en konstant [121] | gal/s
fejl. Den giver kun en forsteerkning, nar fejlen [122] | gal/min
andrer sig. Jo hurtigere feedbacken aendrer sig, [123] | gal/tim
des kraftigere vil forstaerkningen fra differen- [124] | CFM
tiatoren veere. [125] | fod*/s
[126] | fod*/min
(127)fodtim
Range: Funktion: [130] | pund/s
5% | [1-501( Indstil en graense for differentiatorforsteerkningen [131] [ pund/min
(DF). Hvis der sker hurtige sendringer, gges DF. [132] [ pund/tim
Begraens DF for at opna en ren differentiatorfor- [140] | fod/s
steerkning, nar sendringer er langsomme, og en 11411 | fod/min
konstant differentiator, ndr andringer er hurtige. 1145] | ft
[160] | °F
[170] | psi
[171] | pd/tm2
[172] | tom.vandsgijle(rel.)
[173] | ft WG
[1741 | i Hg
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21-30 Ekst 2 ref.-/feedbackenhed

Funktion:

Option:

21-34 Ekst. 2 feedbackkilde

Option: Funktion:

[180] | HK |

[102] | Busfeedback 3

21-31 Ekst. 2 min.-reference

Range: Funktion:

0 ExtPID2Unit*

[-999999.999 -
par. 21-32
ExtPID2Unit]

Se parameter 21-11 Ekst. 1
min.-reference for flere
oplysninger.

21-32 Ekst. 2 maks.-reference

Funktion:

Range:

100 [par. 21-31 -
ExtPID2Unit* 999999.999
ExtPID2Unit]

Se parameter 21-12 Ekst. 1
maks. reference for flere
oplysninger.

21-33 Ekst. 2 referencekilde

Option: Funktion:

Se parameter 21-13 Ekst. 1 referen-
cekilde for flere oplysninger.

[0] * | Ingen funktion

[1]1 | Analog indgang 53

[2] | Analog indgang 54

Sensorless gen.str.

]

1 | Sensorless tryk
[200] | Ext. Closed Loop 1

1

]

Ext. Closed Loop 2
Ext. Closed Loop 3

21-35 Ekst. 2 saetpkt
Range:
0 ExtPID2Unit*

Funktion:

[-999999.999 -
999999.999
ExtPID2Unit]

Se parameter 21-15 Ekst. 1
saetpunkt for flere
oplysninger.

21-37 Ekst. 2 ref. [enhed]
Range:
0 ExtPID2Unit*

Funktion:

Se parameter 21-17 Ekst. 1 Ref.
[Enhed], Udv. 1 Reference
[Enhed] for oplysninger.

[-999999.999 -
999999.999
ExtPID2Unit]

21-38 Ekst. 2 Feedback [Enhed]

Range: Funktion:

[71 |Pulsindgang 29 0 ExtPID2Unit* | [-999999.999 - Se parameter 21-18 Ekst. 1
[8] |Pulsindgang 33 999999.999 feedback [enhed] for flere
[20] | Digitalt pot-meter ExtPID2Unit] oplysninger.
[21] | Analog indgang X30/11

9 - gang 21-39 Ekst. 2 udg. [%]
[22] [ Analog indgang X30/12 :
[23] [ Analog indg. X42/1 Range: Funktion:
[24] | Analog indg. X42/3 0 %*| [0 - 100 %] | Se parameter 21-19 Ekst. 1 udg. [%] for flere
[25] | Analog indg. X42/5 oplysninger.

[29] | Analog indg. X48/2
[30] | Udv. lukket slgjfe 1
[31] [ Udv. lukket slgjfe 2
[32] | Udv. lukket slgjfe 3

3.18.5 21-4* Udv. LS 2 PID

21-40 Ekst. 2 normal/inv. styring

[0] * [Ingen funktion

[11 | Analog indgang 53

[2] Analog indgang 54
[3] [Pulsindgang 29

[4] Pulsindgang 33

[71 | Analog indg. X30/11
[8] Analog indg. X30/12
[9]1 | Analog indg. X42/1
[10] [Analog indg. X42/3
[11] [Analog indg. X42/5
[15] [ Analog indg. X48/2
[100] | Busfeedback 1

[101] | Busfeedback 2

[35] | Digital input select Option: Funktion:
Se parameter 21-20 Ekst. 1 normal/inv. styring for
Option: Funktion: flere oplysninger.
Se parameter 21-14 Ekst. 1 feedback- [0] * | Normal
kilde for flere oplysninger. [1]1 | Inverteret

21-41 Ekst. 2 proportionalforst.
Range: Funktion:

0.50*

[0 - 10 ]| Se parameter 21-21 Ekst. 1 proportionalforst. for
flere oplysninger.

21-42 Ekst. 2 integr.tid
Range:

20 s*| [0.01 - 10000 s] | Se parameter 21-22 Ekst. 1 integr.tid for
flere oplysninger.

Funktion:
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21-43 Ekst. 2 differentieringstid

21-50 Ekst 3 ref.-/feedbackenhed

Range: Funktion: Option: Funktion:
0 s*| [0-10 s]|Se parameter 21-23 Ekst. 1 differentieringstid for [131] [ pund/min
flere oplysninger. [132] | pund/tim
[140] | fod/s
Range: Funktion: [145] | ft
5% | [1-501|Se parameter 21-24 Ekst 1 diff. forst.graense for flere [160] | °F
oplysninger. [170] | psi
[171] | pd/tm2
3.18.6 21-5* Udv. LS 3 ref/fb L rnar sl
[173] | ft WG
11741 [ i Hg
Option: Funktion:
Se parameter 21-10 Ekst 1 ref.-/
feedbackenhed for flere oplysninger. Range: Funktion:
[0] * 0 ExtPID3Unit* [ [-999999.999 - Se parameter 21-11 Ekst. 1
1 % par. 21-52 min.-reference for flere
5] PPM ExtPID3Unit] oplysninger.
[11] | O/MIN
2] |PuLsss Range: Funktion:
201 |1s 100 [ par. 21-51 - Se parameter 21-12 Ekst. 1
217 | /min ExtPID3Unit* 999999.999 maks. reference for flere
221 |vtim ExtPID3Unit] oplysninger.
[24] | m*/min
25 [mam Option: Funktion:
130] |kg/s Se parameter 21-13 Ekst. 1 referen-
311 |kg/min cekilde for flere oplysninger.
[32] | kg/tim [0] * [ Ingen funktion
[33] [t/min [11 [Analog indgang 53
[34] [t/tim [2] [Analog indgang 54
[40] | m/s [7]1 [Pulsindgang 29
[41] [ m/min [8] | Pulsindgang 33
[45] [m [20] | Digitalt pot.-meter
[60] |°C [21] | Analog indgang X30/11
[70] | mbar [22] | Analog indgang X30/12
[71] |bar [23] | Analog indg. X42/1
[72] |Pa [24] | Analog indg. X42/3
[73] | kPa [25] | Analog indg. X42/5
[74] | m WG [29] [ Analog indg. X48/2
[75] | mm Hg [30] | Udv. lukket slgjfe 1
[80] [kw [31] | Udv. lukket slgjfe 2
[120] [ GPM [32] [ Udv. lukket slgjfe 3
[121] | gal/s [35] | Digital input select
[122] | gal/min
[123] | gal/tim
[124] | CFM
[125] | fod*/s
[126] | fod*/min
[127] | fod*/tim
[130] | pund/s
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21-54 Ekst. 3 feedbackkilde

3.18.7 21-6* Udv. LS 3 PID

[4] Pulsindgang 33

[71 Analog indg. X30/11
[8] Analog indg. X30/12
[9] Analog indg. X42/1
[10] [Analog indg. X42/3
[11] [Analog indg. X42/5
[15] [Analog indg. X48/2
[100] | Busfeedback 1

Option: Funktion:
Se parameter 21-14 Ekst. 1 feedback- 21-60 Ekst. 3 normal/inverteret styring
kilde for flere oplysninger. Option: Funktion:
[0] * | Ingen funktion Se parameter 21-20 Ekst. 1 normal/inv. styring for
[1] Analog indgang 53 flere oplysninger.
[2] Analog indgang 54 [0] * | Normal
[3] Pulsindgang 29 [11 | Inverteret

21-61 Ekst. 3 proportionalforst.

Range: Funktion:

0.50*

[0 - 10 ]| Se parameter 21-21 Ekst. 1 proportionalforst. for
flere oplysninger.

21-62 Ekst. 3 integr.tid

Range:

Funktion:

[101] | Busfeedback 2
[102] [ Busfeedback 3
[104] | Sensorless gen.str.

[105] | Sensorless tryk
[200] | Ext. Closed Loop 1

20 s*| [0.01 - 10000 s] | Se parameter 21-22 Ekst. 1 integr.tid for
flere oplysninger.

21-63 Ekst. 3 differentieringstid

Range:

Funktion:

[201] [ Ext. Closed Loop 2
[202] [ Ext. Closed Loop 3

21-55 Ekst. 3 saetpkt

Range: Funktion:

0 ExtPID3Unit* | [-999999.999 - Se parameter 21-15 Ekst. 1
999999.999 saetpunkt for flere
ExtPID3Unit] oplysninger.

21-57 Ekst. 3 ref. [enhed]

Range:

Funktion:

0 ExtPID3Unit* | [-999999.999 - Se parameter 21-17 Ekst. 1
999999.999 Ref. [Enhed] for flere
ExtPID3Unit] oplysninger.

21-58 Ekst. 3 Feedback [Enhed]

Range: Funktion:

0 ExtPID3Unit* | [-999999.999 - Se parameter 21-18 Ekst. 1
999999.999 feedback [enhed] for flere
ExtPID3Unit] oplysninger.

21-59 Ekst. 3 udg. [%]

Range: Funktion:

0 %*| [0- 100 %] | Se parameter 21-19 Ekst. 1 udg. [%] for flere

oplysninger.

0s*| [0-10 s]|Se parameter 21-23 Ekst. 1 differentieringstid for
flere oplysninger.

21-64 Ekst 3 diff.- forst.greense

Range: Funktion:

5% | [1-501|Se parameter 21-24 Ekst 1 diff. forst.graense for flere
oplysninger.
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3,19 Parametre 22-* Appl.funktioner

3.19.1 22-0* Diverse Range: Funktion:

programmeret til [7] Ekstern speerring. Timeren til
ekstern spaerring introducerer en forsinkelse, efter

Denne gruppe indeholder de parametre, der bruges til
overvagning af vand-/spildevandsapplikationer.

at signalet er fiernet fra den digitale indgang, der
er programmeret til ekstern spaerring, for reaktion

kommando)

22-00 Ekst. spaerreforsinkelse finder sted.
Range: Funktion: -
— — - 22-01 Effektfiltertid
0s*| [O- Kun relevant hvis én af de digitale indgange i
600 s] parametergruppe 5-1* Digitale indgange er Range: Funktion:
050 s* | 002-105) |
3.19.2 22-2* No Flow-det.
Sleep mode i
777777777777 N
I \ ﬁ
Ekstern | | 8
sleep mode | i)
. kommando ‘
Detektering af No |
flow/lav hastighed | Sleep |
7777777777777777777777777 | Min drifts | mode
\ P22-01 | 1 L timer . |
| Lav effekt _— =1 Slukket | m‘:&leep |
| detekteret |
L — Detek- ‘ : |
terings- |
| Lav - = - timer —— Advarsel | 57220 \
‘ hastighed — Alarm | ! P 22-41 ‘
L
| derekterer P2222 P 2224 P22-23 \ : |
\ ! |
| | | Kaskade ‘
| | styringsenhed \
\ ‘ | » (udkoblings- |
\
\ |
\

lllustration 3.52 Signalflowdiagram

VLT® AQUA Drive FC 202 omfatter funktioner, der kan registrere, om belastningsforholdene i systemet tillader, at motoren
standses:

. Lav effekt-det.

. Det. af lav hast.

Et af disse to signaler skal veere aktivt i et fastlagt tidsrum (parameter 22-24 No Flow-forsink.), fer den valgte handling finder
sted. Mulige handlinger, der kan vzelges (parameter 22-23 No Flow-funktion), er:

. Ingen handling.
. Advarsel.
. Alarm.

. Sleep mode.

Ingen-flow-registrering

Denne funktion anvendes til at registrere en no flow-situation i pumpesystemer, hvor alle ventiler kan lukkes. Den kan
anvendes bade nar den styres af den integrerede Pl-regulering i frekvensomformeren eller en ekstern Pl-regulering.
Programmér den aktuelle konfiguration i parameter 1-00 Konfigurationstilstand.

Konfigurationstilstand for:

. Integreret Pl-regulering: Lukket slgjfe.

. Ekstern Pl-regulering: Aben slgjfe.
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BEMARK!

Udfer no flow-optimering, for Pl-reguleringsparametrene
indstilles.

130BA253.10

oboo
20

{500

0000

Ly

Illustration 3.53 No flow detekteringsdiagram

Loftehgjde

130BA254.10

)

Flow

lllustration 3.54 No flow detekteringsgraf

No flow-detektering er baseret pad en madling af hastighed
og effekt. Frekvensomformeren beregner effekten ved no
flow for en bestemt hastighed.

Denne sammenhaeng er baseret pa justering af to hastig-
hedsindstillinger og tilhgrende effekt ved no flow. Ved at
overvage effekten er det muligt at registrere no flow-
forhold i systemer med varierende sugetryk, eller hvis
pumpen har en flad karakteristik mod lav hastighed.
Basér de to datasaet pa effektmalinger ved ca. 50 % og
85 % af maksimumhastigheden med ventilen/ventilerne

lukket. Dataene programmeres i parametergruppen 22-3*
No Flow-effektoptim. Det er ogsa muligt at kere en
parameter 22-20 Lav effekt autoopseetn. ved automatisk at
ga igennem idriftsaettelsesprocessen og ogsa automatisk
gemme de malte data. Indstil frekvensomformeren til aben
slejfe i parameter 1-00 Konfigurationstilstand ved udfersel af
autoopseetning (se parametergruppe 22-3* No Flow-
effektoptim.).

AFORSIGTIG

Hvis den integrerede Pl-regulering skal anvendes, skal no
flow-optimering udfores, far Pl-reguleringsparametrene
indstilles.

Det. af lav hast.

Detektering af lav hast. afgiver et signal, hvis motoren
kegrer med minimumhastighed som indstillet i

parameter 4-11 Motorhastighed, lav graense [O/MIN] eller
parameter 4-12 Motorhastighed, lav graense [Hz]. Handlinger
er feelles med no flow-detektering (individuelt valg er ikke
muligt).

Brug af detektering af lav hastighed er ikke begraenset til
systemer med en no flow-situation men kan bruges i alle
systemer, hvor drift ved minimumhastigheder tillader, at
motoren standser, indtil belastningen kraever en hgjere
hastighed end minimumhastighed, for eksempel systemer
med ventilatorer og kompressorer.

BEM/ERK!

| pumpesystemer skal det sikres, at minimumha-
stigheden i parameter 4-11 Motorhastighed, lav graense
[O/MIN] eller parameter 4-12 Motorhastighed, lav graense
[Hz] er indstillet hgjt nok til detektering, da pumpen kan
kere med en hgj hastighed, selv med lukkede ventiler.

Detektering af ter pumpe

No flow-detektering kan ogsa anvendes til at registrere, om
pumpen er lgbet ter (lavt stremforbrug og hej hastighed).
Den kan anvendes med bade den integrerede Pl-regulering
og en ekstern Pl-regulering.

Betingelserne for tar pumpe-signal er:

. Stremforbrug under no flow-niveau.

. Pumpe kgrer ved den laveste veerdi af enten
maksimumbhastighed eller maksimumreference,
aben slgjfe.

Signalet skal vaere aktivt i et fastlagt tidsrum

(parameter 22-27 Tor pumpefors.), for den valgte handling
finder sted.

Mulige handlinger, der kan veelges (parameter 22-26 Tor
pumpe-funktion), er:

. Advarsel.

. Alarm.
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Aktivér lav effekt-detektering i parameter 22-21 Lav effekt- 22-21 Lav effekt-det.

det.. Udf?r optimeringen i parametergruppe 22-3* No Flow Option: Funktion:
effektoptim. - —

X X korrekt drift skal idriftseettelse af lav effekt-
| en opsaetning med detektering af ter pumpe veaelges [0] detektering udfares

I u .

Off i parameter 22-23 No Flow-funktion. Ellers skal det J
kontrolleres, at optionerne i denne parameter ikke
forhindrer detektering af ter pumpe.

22-22 Det. af lav hast.

Option: Funktion:
Start pa autoopsaetning af effektdata til no flow-effektoptimering. *
Option: Funktion: [1] | Enabled Registrerer om motoren kerer med en
[0] * | off hastighed som indstillet i
11 | Aktiv. |7 /DI parameter 4-11 Motorhastighed, lav grense [0/

MIN] eller parameter 4-12 Motorhastighed, lav

Autoopsaetning skal udfgres, nar systemet har graense [Hz].

naet normal driftstemperatur!

[2] | Enabled Denne option er tilgaengelig, nar [3] Lukket
with boost | slgjfe veelges i parameter 1-00 Konfigurations-
BEMARK! letand.

Det er vigtigt, at parameter 4-13 Motorha- Aktivér denne option for at forbedre

stighed, hgj greense [O/MIN] eller
parameter 4-14 Motorhastighed, hgj greense
[Hz] er indstillet til motorens maksimum

detektering af lav hast. i applikationer med
mindst én af felgende karakteristika:

. Varierende inlet tryk.

driftshastighed.

Det er vigtigt at udfgre autoopsatning for . Et tryktab ved udgangen, der skyldes
konfigurering af den integrerede PI- lukning af en ikke-returnerende
regulering, da indstillingerne nulstilles ved ventil.

andring fra lukket til dben slgjfe i
parameter 1-00 Konfigurationstilstand.

| sadanne applikationer reducerer frekvensom-
formeren potentielt ikke hastigheden til det
minimum, som er pakraevet ved normal

BEMARK! detektering af lav hastighed.

Udfer optimeringen med de samme indstil- Nar denne option er valgt, skaber frekvensom-
formeren en trykpuls (boost af trykket), sa

linger i
parameter 1-03 Momentkarakteristikker som snart feedbacken ligger inden for det omrade,
for drift efter optimering. der er angivet i parameter 20-84 Pa reference-

bdndbredde inden for det tidsrum, der er
En autoopsaetningssekvens aktiveres, hvilket defineret i parameter 22-40 Min. koretid eller
leengere.

automatisk indstiller hastigheden til ca. 50 % og
Parameter 22-45 Saetpunkt boost justerer hgjden

85 % af den nominelle motorhastighed

(parameter 4-13 Motorhastighed, hgj graense [O/MIN],
parameter 4-14 Motorhastighed, hgj graense [Hz]). Ved
de to hastigheder males og gemmes stremforbruget

automatisk. BEM/ERK.

for pulsene.
Parameter 22-46 Maks. boost-tid definerer
maksimumlaengden af pulsen.

For aktivering af autoopsztning: Sarg for, at systemet kan modsta boost-
1. Luk ventilen/ventilerne for at skabe en no trykket.
flow-tilstand.
2. Indstil frekvensomformeren til ben slgjfe [3] | Enabled for || applikationer med flere frekvensomformere.
(parameter 1-00 Konfigurationstilstand). multiple Aktivér detektering af lav hastighed med
Det er ogsa vigtigt at indstille drives folgende funktioner:
parameter 1-03 Momentkarakteristikker. . Minimum keretid.
Option: Funktion: ¢  Boost
[0] * | Deaktiveret [4] | Enabled | applikationer med flere frekvensomformere.
[11 |Aktiveret | For at indstille parametrene i parametergruppe multidrive | Denne option er tilgaengelig, nar [3] Lukket
22-3* No Flow-effektoptim. med henblik pa boost slajfe veelges i parameter 1-00 Konfigurations-
tilstand.
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22-22 Det. af lav hast.

Option: Funktion:

Aktivér denne option for at forbedre
detektering af lav hast. i applikationer med
mindst én af felgende karakteristika:

. Varierende inlet tryk.

. Et tryktab ved udgangen, der skyldes
lukning af en ikke-returnerende
ventil.

| sddanne applikationer reducerer frekvensom-
formeren potentielt ikke hastigheden til det
minimum, som er pakraevet ved normal
detektering af lav hastighed.

Nar denne option er valgt, skaber frekvensom-
formeren en trykpuls (boost af trykket), sa
snart feedbacken ligger inden for det omrade,
der er angivet i parameter 20-84 Pa reference-
bdndbredde inden for det tidsrum, der er
defineret i parameter 22-40 Min. keretid eller
laengere.

Parameter 22-45 Saetpunkt boost justerer hgjden
for pulsene.

Parameter 22-46 Maks. boost-tid definerer
maksimumlzaengden af pulsen.

Se Kaskadestyreenhed-optioner MCO 101/102
Betjeningsvejledning for yderligere informa-
tioner om kaskadestyreenheden.

BEMARK!

Serg for, at systemet kan modsta boost-
trykket.

22-23 No Flow-funktion

Faelles handlinger for lav effekt-detektering og detektering af lav

hastighed (det er ikke muligt med individuelle valg).
Option: Funktion:

[o]* Off : /DIl

Indstil ikke parameter 14-20 Nulstillings-
tilstand til [13] Uendelig auto-nulst., nar
parameter 22-23 No Flow-funktion er
indstillet til [3] Alarm. Dette far
frekvensomformeren til kontinuerligt at
skifte mellem at kere og stoppe, nar
der registreres en no flow-tilstand.

22-23 No Flow-funktion

Faelles handlinger for lav effekt-detektering og detektering af lav
hastighed (det er ikke muligt med individuelle valg).

Funktion:

BEN

Deaktivér bypassets automatiske
bypassfunktion, hvis frekvensom-
formeren er udstyret med en konstant
hastighedsbypass med en automatisk
bypassfunktion, der starter bypass, hvis
frekvensomformeren oplever en
vedvarende alarmtilstand, og [3] Alarm
valges som no flow-funktionen.

Option:

[11 [Sleep mode | Frekvensomformeren gér i sleep mode og
stopper, nar en no flow-tilstand er registreret.
Se parametergruppe 22-4* Sleep mode for

programmeringsmuligheder for sleep mode.

[2] | Advarsel Frekvensomformeren fortsaetter med at kore,
men aktiverer en no flow-advarsel (Advarsel
92, No Flow). En digital udgang eller en seriel
kommunikationsbus kan kommunikere en

advarsel til andet udstyr.

[3] | Trip Frekvensomformeren stopper med at kere og
aktiverer en no flow-alarm (Alarm 92, No
Flow). En digital udgang pa en frekvensom-
former eller en seriel kommunikationsbus kan

kommunikere en alarm til andet udstyr.

[4] | Stop and
Trip

22-24 No Flow-forsink.

Range: Funktion:

10 s*| [1 - 600 s] | Indstil den tid, som lav effekt/lav hastighed
skal forblive registreret for at aktivere

handlingssignaler. Hvis detekteringen opherer,
for timeren lgber ud, nulstilles timeren.

22-26 Tor pumpe-funktion

Velg handling for drift med ter pumpe.

Option: Funktion:

[0] |Off

*
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22-26 Ter pumpe-funktion 22-27 Ter pumpefors.

Veelg handling for drift med ter pumpe. Range: Funktion:

Option: Funktion: 10 s*[ [0 - Definerer, hvor lang tid tilstanden ter pumpe

11 | Advarsel W 600 s] skal veere aktiv, fer der afgives en advarsel eller

en alarm.
Ved brug af tor pumpe-detektering:

Frekvensomformeren venter pa, at no flow-

1. Aktivér lav effekt-detektering i forsinkelsestiden (parameter 22-24 No Flow-
parameter 22-21 Lav effekt-det.. forsink.) udlgber, fgr timeren til tar

pumpeforsinkelsen starter.

2, Udfer idriftseetning af lav effekt-

detektering ved enten at
anvende parametergruppe 22-3* 22-28 No-flow, lav hast. [O/MIN]

No Flow-effektoptim. ellerr Range: Funktion:
parameter 22-20 Lav effekt Size [0 - par. | Anvendes til at indstille hastighed for
autoopseetn.. related* 4-13 RPM] [ no flow-detektering ved lav
hastighed.
Hvis der er behov for detektering af
BEMARK! lav hastighed ved en hastighed, der
Indstil ikke parameter 14-20 Nulstillings- er forskellig fra minimumhastigheden,
tilstand til [13] Uendelig auto-nulst., nar kan denne parameter anvendes.
parameter 22-26 Tor pumpe-funktion er
indstillet til [2] Alarm. Dette vil fa 22-29 No-flow, lav hast. [Hz]
frekvensomformeren til at skifte kontinu- R .
. A ange: Funktion:
erligt mellem at keore og stoppe, nar der
X . Size [0 - par. | Anvendes til at indstille hastighed for
registreret en tgr pumpe-tilstand.
related* 4-14 Hz] no flow-detektering ved lav hastighed.

Hvis der er behov for detektering af

BEMARK! lav hastighed ved en hastighed, der er
For frekvensomformere med konstant forskellig fra minimumbhastigheden,
hastighedsbypass kan denne parameter anvendes.

Hvis en automatisk bypassfunktion
starter bypass under vedvarende
alarmforhold, skal bypassets automatiske
bypassfunktion deaktiveres, hvis [2] Alarm

3.19.3 22-3* No Flow-effektoptim.

eller [3] Man. nulstilling af alarm er valgt Hvis auto-opsaetning er deaktiveret i parameter 22-20 Lav
som tgr pumpe-funktion. effekt autoopseetn., er tuning-sekvensen falgende:
Frekvensomformeren kerer fortsat, men aktiverer 1. Luk hovedventilen for at afbryde gennemstrgm-
en advarsel mod ter pumpe (Advarsel 93, Tor ningen.

pumpe). En frekvensomformers digitale udgang 2. Ker med motoren, indtil systemet har naet en
eller en seriel kommunikationsbus kan normal driftstemperatur.

kommunikere en advarsel til andet udstyr. . o, . .
3. Tryk pa [Hand On], og justér hastigheden til ca.

[2] |Trip Frekvensomformeren stopper med at kere og 85 % af den nominelle hastighed. Notér den
aktiverer en alarm for ter pumpe (Alarm 93, Tor preecise hastighed.
pumpe). En digital udgang pa en frekvensom-

4. Aflaes effektforbruget, enten ved at kontrollere
den faktiske strgem i datalinjen i LCP'et eller
fremkald én af folgende parametre:

former eller en seriel kommunikationsbus kan
kommunikere en alarm til andet udstyr.

[31 | Man. Frekvensomformeren stopper med at kere og
. i 4a  Parameter 16-10 Effekt [kW].
Nulstil aktiverer en alarm for ter pumpe (Alarm 93, Tor
or
alarm pumpe). En digital udgang pa en frekvensom-
former eller en seriel kommunikationsbus kan 4b  Parameter 16-11 Effekt [hp] i
kommunikere en alarm til andet udstyr. hovedmenuen.
[4] |Stop and Notér effektudleesningen.
Trip 5. Justér hastigheden til ca. 50 % af den nominelle

hastighed. Notér den praecise hastighed.
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6. Aflaes effektforbruget, enten ved at kontrollere
den faktiske strem i datalinjen i LCP'et eller
fremkald én af fglgende parametre:

6a Parameter 16-10 Effekt [kW].
or

6b  Parameter 16-11 Effekt [hp] i
hovedmenuen.

Notér effektudlaesningen.
7. Programmér de benyttede hastigheder i:
7a  Parameter 22-32 Lav hast. [O/MIN].
7b  Parameter 22-33 Lav hast. [Hz].
7c  Parameter 22-36 Hgj hast. [O/MIN].
7d  Parameter 22-37 Hgj hast. [Hz].
8. Programmér de tilknyttede effektvaerdier i:
8a  Parameter 22-34 Lav hast.-effekt [kW].
8b  Parameter 22-35 Lav hast.-effekt [HK].
8c  Parameter 22-38 Hgj hast.-effekt [kW].
8d  Parameter 22-39 Hgj hast.-effekt [HK].
9. Skift tilbage ved hjeelp af [Auto On] eller [Off].
BEM/ERK!

Indstil parameter 1-03 Momentkarakteristikker, for
optimeringen finder sted.

22-30 No-Flow effekt

Range: Funktion:

0 kW=

[0 - 0 kW] [ Udlaesning af beregnet no flow-effekt ved
den faktiske hastighed. Hvis spaendingen
falder til displayveerdien, betragter frekvens-
omformeren tilstanden som en no flow-
situation.

22-31 Effektfaktorkor.faktor

Range: Funktion:

100 [1-
%* 400 %]

Foretag rettelser af den beregnede effekt i
parameter 22-30 No-Flow effekt.

Hvis en no flow-tilstand registreres, hvor den ikke
burde registreres, bgr denne indstilling seenkes.
Hvis en no flow-tilstand derimod ikke registreres,
nar den burde registreres, bgr denne indstilling
haeves til over 100 %.

22-32 Lav hast. [O/MIN]

Range: Funktion:
Size [O- Skal anvendes, hvis
related* | par. parameter 0-02 Motorhastighedsenhed er

22-36
RPM]

indstillet til [0] O/MIN (parameteren er ikke
synlig, hvis [1] Hz er valgt).

Indstiller den benyttede hastighed til 50 %-
niveauet.

22-32 Lav hast. [O/MIN]

Funktion:

Range:

Denne funktion bruges til lagring af de
veerdier, der er ngdvendige til indstilling af
no flow-detektering.

22-33 Lav hast. [Hz]

Range: Funktion:
Size [O- Skal bruges, hvisparameter 0-02 Motorha-
related* par. stighedsenhed er indstillet til [1] Hz
22-37 (parameteren er ikke synlig, hvis der er
Hz] valgt [0] O/MIN).
Indstiller den benyttede hastighed til 50 %-
niveauet.

Funktionen bruges til lagring af veerdier,
der skal bruges for at indstille no flow-
detekteringen.

22-34 Lav hast.-effekt [kW]

Funktion:

Range:

Size [O-
related* 5.50
kW] (parameteren er ikke synlig, hvis [1]

Skal anvendes, hvisparameter 0-03 Regionale
indstillinger er indstillet til [0] International

Nordamerika er valgt).

Indstiller stramforbruget ved 50 %-hastig-
hedsniveauet.

Denne funktion bruges til lagring af de
veerdier, der er ngdvendige til indstilling af
no flow-detektering.

22-35 Lav hast.-effekt [HK]

Range: Funktion:
Size [O- Skal anvendes, hvis parameter 0-03 Regionale
related* 7.50 indstillinger er indstillet til [7] Nordamerika

hp] (parameteren er ikke synlig, hvis [0] Interna-
tional er valgt).

Indstiller stramforbruget ved 50 %-hastig-
hedsniveauet.

Denne funktion bruges til lagring af de
veerdier, der er ngdvendige til indstilling af
no flow-detektering.

22-36 Hgj hast. [0/MIN]

Range: Funktion:
Size [O- Skal anvendes, hvis
related* | par. 4-13 | parameter 0-02 Motorhastighedsenhed er

RPM] indstillet til [0] O/MIN (parameteren er ikke
synlig, hvis [1] Hz er valgt).

Indstiller den benyttede hastighed til 85 %-
niveauet.

Funktionen bruges til lagring af veerdier,
der skal bruges for at indstille no flow-
detekteringen.
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frekvensomformeren aldrig ud af sleep mode igen, da
Range: Funktion: signalet vil veere tilsluttet konstant).
Size [O- Skal bruges, hvisparameter 0-02 Motorhastig-
At e hedsenhed er indstillet til [1] Hz Hvis parameter 25-26 Udkobl. ved No Flow er indstillet til [1]
414 Hz] | (parameteren er ikke synlig, hvis der er valgt Aktiveret, vil aktivering af sleep mode anvende en
[0] O/MIN). kommando pa kaskadestyreenheden (hvis denne er
Indstiller den benyttede hastighed til 85 %- aktiveret) til at starte udkobling af forskydningspumper
niveauet. (fast hastighed), for styrepumpen stoppes (variabel
Funktionen bruges til lagring af veerdier, der hastighed).
skal bruges for at indstille no flow-detekte-
ringen. Ved start af sleep mode viser den nederste statuslinje i
tastaturet sleep mode.
Range: Funktion: Se ogsa signalflowdiagram i lllustration 3.52.
Size [0 - Skal anvendes, hvis parameter 0-03 Regionale Der e.r tre foroskellige mader at anvende sleep mode-
related* 5.50 indstillinger er indstillet til International funktionen pa:
kw1 (parameteren er ikke synlig, hvis
Nordamerika er valgt). . Boostsystem med trykfeedback.
Indstiller stremforbruget ved 85 %-hastig- . System med trykfeedback.
hedsniveauet.
Denne funktion bruges til lagring af de * Boostsystem uden trykfeedback.
veerdier, der er ngdvendige til indstilling af p
no flow-detektering. ﬁ
— :
Range: Funktion:
Size [0- Skal anvendes, hvis parameter 0-03 Regionale ‘Doo0O)
related* | 7.50 indstillinger er indstillet til Nordamerika =
hpl (parameteren er ikke synlig, hvis Interna- 2
tional er valgt).
Indstiller stramforbruget ved 85 %-hastig-
hedsniveauet.
Denne funktion bruges til lagring af de
veaerdier, der er ngdvendige til indstilling af
no flow-detektering.
3.19.4 22-4* Sleep mode
Hvis belastningen pa systemet muligger stop af motoren,
og belastningen overvages, kan motoren stoppes ved at
aktivere sleep mode-funktionen. Dette er ikke en normal FC Frekvensomformer
stopkommando, men ramper motoren ned til 0 O/MIN og fo Frekvens ud
stopper med at tilfgre strom til motoren. | sleep mode Ps P system
overvages visse tilstande for at finde ud af, hvornar der PsL P seetpunkt
paferes en belastning til systemet igen.
Illustration 3.55 Sleep mode-funktion
Sleep mode kan aktiveres fra enten no flow-detektering/
min. hastighedsdetektering eller via et eksternt signal, der
pafares en af de digitale indgange (skal programmeres via Systemer, hvor den integrerede Pl-regulering anvendes til
parametrene til konfigurering af de digitale indgange, styring af trykket eller temperaturen, for eksempel boost-
parametergruppe 5-1* Digitale indgange). systemer med trykfeedbacksignal, der péferes
For at gere det muligt at bruge for eksempel en elektro- frekvensomformeren fra en tryktransducer. Indstil
mekanisk flow-kontakt til at registrere en no flow-tilstand Parameter 1-00 Konfigurationstilstand til [3] Lukket slgjfe, og
og aktivere sleep mode finder handlingen sted ved konfigurér Pl-reguleringen til reference- og feedback-
fremkanten af det pafarte eksterne signal (ellers kommer signaler.
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Illustration 3.56 viser et boostsystem. | systemer, hvor trykket eller temperaturen styres af en
ekstern Pl-regulering, kan wake up-betingelserne ikke
L e o TSUAZD/.L baseres pa feedback fra tryk-/temperaturtransduceren, da

setpunktet ikke er kendt. | eksemplet med et boostsystem
kendes det gnskede tryk Pset ikke. Indstil

Parameter 1-00 Konfigurationstilstand til aben slgjfe.
Eksempel: Boostsystem.

Psystem

PJ2-45 TBULS lm e e e e e e e
Pset
P $2-44

[V i . P —

| |
: : : >~ ek 130BAZDB.10
I | | Tid ‘ B (Tryk)
fret f Four (Frekvens) I: :
| : : Psystern
| | | FPoet T — — — ————
' | [
| | |
I | |
H | -
L) ' —
> | Tid
No/Low Flow Sleep-tilstand ﬁ Tid l l
detekteret aktiveret Psystem =PWake f f (Frekvens) l l
Boost Ref A Toul l l
aktiveret
|
Illustration 3.56 Boostsystem med trykfeedback Fosmi frer /fou l
FAVE o c— a— — — e— — —— — ———— ———
fRL‘f J/
- l
| |
Hvis no flow er registreret, eger frekvensomformeren | | |
seetpunktet for trykket for at sikre et let overtryk i systemet : ! Fout
(boost skal indstilles i parameter 22-45 Szetpunkt boost). T o
p p Tid
2 2 No/Ls Fl S| ~tilstand
Feedback fra tryktransduceren overvdges, og nar trykket er d:éeft”;ref v aket|ev|::3rtlet an pReF' P Wake
faldet med en indstillet procentdel under det normale llustration 3.58 Boostsystem uden trykfeedback

saetpunkt for tryk (Pset), ramper motoren op igen, og

trykket styres til at nd den indstillede veerdi (Pset).
Nar lav effekt eller lav hastighed registreres, stoppes
motoren, men referencesignalet (fref) fra den eksterne
styreenhed overvéges stadig, og pa grund af det lave tryk,

der skabes, @ger styreenheden referencesignalet for at
% opna et hgjere tryk. Nar referencesignalet har ndet en
indstillet veerdi fwake, genstarter motoren.
oooo _%

00
&Og@ﬂ Hastigheden indstilles manuelt af et eksternt reference-

130BA256.11

0000 Ekstern . . . s
HOCOO| PID-styreenhed signal (flernreference). Indstil parameterindstillingerne
(parametergruppe 22-3* No Flow-effektoptim.) til optimering
fo L af no flow-funktionen til standard.
L [ ¥ P

system

ud

<

Illustration 3.57 System med trykfeedback

v
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Intern Pl-regulering Ekstern Pl-regulering eller manuel styring
(parameter 1-00 Konfigurationstilstand) (parameter 1-00 Konfigurationstilstand)
Sleep mode Wake up Sleep mode Wake up
No flow-det. (kun for pumper) |Ja - Ja (undtagen manuel -
indstilling af hastighed)
Det. af lav hast. Ja - Ja -
Eksternt signal Ja - Ja -
Tryk/temperatur (tilsluttet - Ja - Nej
transmitter)
Udgangsfrekvens - Nej - Ja

Tabel 3.24 Konfigurationsmuligheder, oversigt

BEM/ERK!

Sleep mode er ikke aktiv, nar lokal reference er aktiv
(indstil hastighed manuelt ved hjeelp af piletasterne pa
LCP'et). Se parameter 3-13 Referencested.

Fungerer ikke i Hand mode. Udfgr autoopsaetning i aben
slojfe, for indgang/udgang indstilles til lukket slgjfe.

22-40 Min. keretid
Range:
60 s*| [0 - 600 s]

Funktion:

Indstil minimum keretid for motoren efter en
startkommando (digital indgang eller fieldbus)
for aktivering af sleep mode.

22-41 Min. Sleep-tid
Range:
30 s*| [0 -600 s]

Funktion:

Indstil minimumstid for opretholdelse af sleep
mode. Denne indstilling tilsidesaetter
eventuelle wake up-betingelser.

22-42 Wake up-hast. [0O/MIN]

22-43 Wake up-hast. [Hz]

Range:

Funktion:

Indstiller den referencehastighed, hvorved
sleep mode skal annulleres.

22-44 Wake-up-ref./fb-forskel

Range: Funktion:
10% | [O- Anvendes kun, hvis parameter 1-00 Konfigurations-
@ 100 %] | tilstand er indstillet til [3] Lukket slajfe, og den

integrerede Pl-regulering bruges til at styre
trykket.

Indstil det tilladte trykfald i procent af seetpunktet
for trykket (Pset), for sleep mode annulleres.

BEMARK!

Ved brug i applikationer, hvor den
integrerede Pl-regulering er indstillet til
inverteret styring i parameter 20-71 PID-
ydeevne, tilfgjes den veerdi, der er indstillet
i parameter 22-44 Wake-up-ref./fb-forskel,
automatisk.

ferencen paferes af en ekstern styreenhed.
Indstiller den referencehastighed, hvorved
sleep mode skal annulleres.

22-43 Wake up-hast. [Hz]

Range: Funktion:
Size [O- Skal anvendes, hvis
related* | par. 4-13 | parameter 0-02 Motorhastighedsenhed er
RPM] indstillet til [0] O/MIN (parameteren er ikke Range: Funktion:
synlig, hvis [1] Hz er valgt). Anvendes kun, 0% | [-100 | Anvendes kun, hvisparameter 1-00 Konfigurations-
hvis parameter 1-00 Konfigurationstilstand er * - tilstand er indstillet til [3] Lukket slgjfe, og den
indstillet til [0] Aben slgjfe, og hastighedsre- 100 %] [ integrerede Pl-regulering bruges. | systemer med

for eksempel konstant trykstyring er det en fordel
at oge trykket i systemet, fer motoren standses.
Herved forleenges det tidsrum, hvori motoren er
standset, og hyppige start/stop undgas.

Indstil overtryk/temperatur i procent af

Range: Funktion: saetpunktet for trykket (Pset)/temperaturen, for der
Size [O- Skal bruges, hvisparameter 0-02 Motorhastig- S ] SIS s
related* | par hedsenhed er indstillet til [1] Hz Hvis der indstilles til 5 %, bliver boost-trykket
* * . . .
414 ferm@ i & e sy, s dar o vl Pset*1,05. De negative veerdier kan eksempelvis
Ha) [0] O/MIN). Anvendes kun, hvis bruges til keletarnsstyring, hvor der er brug for en
parameter 1-00 Konfigurationstilstand er EZEY ERTEIT)
indstillet til [0] Aben slgjfe, og hastighedsre-
ference péferes af en ekstern styreenhed,
der styrer trykket.
MG200901 Danfoss A/S © 08/2015 Alle rettigheder forbeholdes. 173



Dt

Parameterbeskrivelse

VLT® AQUA Drive FC 202

22-46 Maks. boost-tid

22-50 Slut pa kurve-funktion

Range: Funktion: Option: Funktion:
60 [0 - Anvendes kun, hvis parameter 1-00 Konfigurations- > FRK
s* 600 s] | tilstand er indstillet til [3] Proces lukket slgjfe, og Hvis frekvensomformeren er udstyret med
den integrerede Pl-regulering bruges til at styre en konstant hastighedsbypass med en
trykket. automatisk bypassfunktion, der starter
Indstiller den maksimale tilladte tid for boost- bypass, hvis frekvensomformeren oplever
tilstand. Hvis den angivne tid overskrides, en vedvarende alarmtilstand, skal
aktiveres sleep mode. Der ventes ikke pa, at det bypassets automatiske bypassfunktion
indstillede boost-tryk opnés. deaktiveres, hvis [2] Alarm eller [3] Man.
Nulstil alarm er valgt som slut pa kurve-
3.19.5 22-5* Slut pé kurve funktion.
Slut pa kurve-betingelserne forekommer, nar en pumpe (o] |off Slut pd kurve-overvégning ikke aktiv.
yder et for stort volumen til at sikre det indstillede tryk. *
Dette kan forekomme, hvis der opstér en utaethed i [1]1 | Advarsel | Frekvensomformeren kegrer fortsat, men aktiverer
fordelingsrarsystemet efter pumpen, som far pumpen til at en slut pa kurve-advarsel (Advarsel 94, Slut pa
kere til enden af pumpekarakteristikken, der er gyldig for kurve). En frekvensomformers digitale udgang
den maksimale hastighed, der er indstillet i eller en seriel kommunikationsbus kan
parameter 4-13 Motorhastighed, haj graense [O/MIN] eller kommunikere en advarsel til andet udstyr.
parameter 4-14 Motorhastighed, hoj graense [Hz]. [21 |Trip Frekvensomformeren standser og aktiverer en
Hvis feedbacken er 2,5 % af den programmerede veerdi i slut pa kurve-alarm (Alarm 94, Slut pd kurve). En
parameter 3-03 Maksimumreference under satpunktet for digital udgang pé en frekvensomformer eller en
det gnskede tryk for et angivet tidsrum seriel kommunikationsbus kan kommunikere en
(parameter 22-51 Slut pé kurvefors.), og pumpen kgrer med alarm til andet udstyr.
maksimumbhastigheden parameter 4-13 Motorhastighed, hoj
graense [O/MIN] eller parameter 4-14 Motorhastighed, haj [3]1 | Man. Frekvensomformeren standser og aktiverer en
graense [Hz], finder den funktion, der er valgt i Nulstil slut pa kurve-alarm (Alarm 94, Slut pa kurve). En
parameter 22-50 Slut pd kurve-funktion, sted. alarm digital udgang pa en frekvensomformer eller en
Det er muligt at fa et signal pa en af de digitale udgange el baw Letnruniene @ el I e
ved at vaelge [192] Slut pa kurve i parametergruppe 5-3* Lk
Digitale udgange og/eller parametergruppe 5-4* Relzeer. [4] |Stop and
Signalet er til stede, nar en slut pa kurve-tilstand Trip
forekommer, og valget i parameter 22-50 Slut pé kurve-
funktion er forskellig fra [0] Off. Slut pa kurve-funktionen
kan kun bruges ved betjening af den indbyggede PID- Range: Funktion:
styreenhed ([3] Lukket slgjfe i 10 s*| [O- En timer aktiveres, nar der registreres en Slut pa
parameter 1-00 Konfigurationstilstand). 600 s] [ kurve-tilstand. N&r tidsperioden indstillet i denne
parameter udlgber, og Slut pa kurve-tilstanden
har veeret stabil i hele denne periode, aktiveres
Option: Funktion: funktionen indstillet i parameter 22-50 Slut pa
> EM/‘ERK kurve-funktion. Hvis tilstanden forsvinder, far
Automatisk genstart nulstiller alarmen og timeren udlgber, nulstilles timeren.

genstarter systemet.

BEMZERK!

Indstil ikke parameter 14-20 Nulstillings-
tilstand til [13] Uendelig auto-nulst., nar
parameter 22-50 Slut pa kurve-funktion er
indstillet til [2] Alarm. Dette far frekvens-
omformeren til konstant at skifte mellem
at kere og stoppe, nar en slut pa kurve-
tilstand registreres.

3.19.6 22-6* Kilrembrudsregistrering

Kilrembrudsregistreringen kan anvendes i bade systemer
med aben og lukket slgjfe til pumper og ventilatorer. Hvis
det ansldede motormoment ligger under momentveerdien
for kilremsbrud (parameter 22-61 Kilrembrudsmoment), og
frekvensomformerens udgangsfrekvens er over eller lig
med 15 Hz, udferes kilremsbrudsfunktionen

(parameter 22-60 Kilrembrudsfunktion).
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22-60 Kilrembrudsfunktion

Veelger den handling, der skal udfgres, hvis tilstanden spraengt
kilerem registreres.

3.19.7 22-7* Kort cyklusbeskyttelse

I nogle applikationer er der ofte et behov for et begraenset
antal opstarter. En made at ggre dette pa er at sikre en

men aktiverer en advarsel om spraengt kilerem
(Advarsel 95, Kilremsbrud). En frekvensom-
formers digitale udgang eller en seriel
kommunikationsbus kan kommunikere en
advarsel til andet udstyr.

[2]1 | Trip Frekvensomformeren stopper med at kere og
aktiverer en alarm om spraengt kilerem
(Advarsel 95, Kilremsbrud). En digital udgang pa
en frekvensomformer eller en seriel kommuni-
kationsbus kan kommunikere en alarm til

andet udstyr.

[3] | Stop and
Trip

22-61 Kilrembrudsmoment

Range: Funktion:
10 %*

[0 - 100 %] | Indstiller kilrembrudsmoment som en
procentdel af det nominelle motormoment.

22-62 Kilrembrudsforsinkelse

Range: Funktion:

10s| [0 - 600 s]|Indstiller det tidsrum, hvor kilremsbrud-
betingelserne skal veere aktive, for handlingen
valgt i parameter 22-60 Kilrembrudsfunktion
udferes.

Option: Funktion: o D
- minimum driftstid (tid mellem start og stop) og et
Lﬂm minimum interval mellem starter.
Indstil ikke parameter 14-20 Nulstillings- Det betyder, at enhver normal stopkommando kan
tilstand til [13] Uendelig auto-nulst., nar tilsidesaettes af parameter 22-77 Min. keretid, og at enhver
parameter 22-60 Kilrembrudsfunktion er normal startkommando (Start/Jog/Fastfrys) kan
indstillet til [2] Trip. Dette far frekvens- tilsidesaettes af parameter 22-76 Interval mellem starter.
omformeren til konstant at skifte Ingen af de to funktioner er aktive, hvis tilstandene Hand
mellem at kore og stoppe, nar en On eller Off er aktiveret via LCP'et. Hvis der vaelges Hand
tilstand med spraengt kilerem On eller Off, nulstilles de to timere til 0 og begynder ikke
registreres. at teelle, for der trykkes pa [Auto On], og der paferes en
aktiv startkommando.
BEMERK
For frekvensomformere med konstant Option: Funktion:
has'>t|ghedsbypas.s. X [0] * [ Deaktiveret | Timer indstillet i parameter 22-76 Interval
Hvis en automatisk bypassfunktion .
mellem starter er deaktiveret.
starter bypass under vedvarende
alarmforhold, skal bypassets [1] [Aktiveret [ Timer indstillet i parameter 22-76 Interval
automatiske bypassfunktion deaktiveres, mellem starter er aktiveret.
hvis [2] Alarm eller [3] Man. Nulstil alarm
er valgt som kilrembrudsfunktion.
Range: Funktion:
[0] * | Off Size [ par. 22-77 | Indstiller minimumstiden mellem to
[11 [Advarsel Frekvensomformeren fortseetter med at kere, related* - 3600 s] starter. En hv er n or ma |

startkommando (Start/Jog/Fastfrys)
tilsidesaettes, indtil timeren er
udlgbet.

22-77 Min. keretid

Range: Funktion:
22-76 s]

Fungerer ikke i kaskadetilstand.

Indstiller minimumkeretiden efter en normal
startkommando (Start/Jog/Fastfrys). Enhver
normal stopkommando ignoreres, indtil det
fastlagte tidsrum er udlgbet. Timeren begynder
at teelle efter en normal startkommando
(Start/Jog/Fastfrys).

Frileb (inverteret) eller ekstern sikring
tilsidesaetter timeren.

22-78 Tilsideseet minimumkeretid

Option: Funktion:
[0] * Deaktiveret
[1] Aktiveret

22-79 Tilsides.-vaerdi for min-kegretid

Range: Funktion:

0 ProcessCtrlUnit* [ [-999999.999 - 999999.999

ProcessCtrlUnit]

MG200901
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3.19.8 22-8* Flow Compensation

\
I nogle applikationer er det ikke muligt for en \
tryktransducer at blive placeret ved et fjernt punkt | ‘
systemet, og den kan kun placeres teet pa ventilator-/ |
\
\
\

130BA383.11

pumpeudgangen. Flow-kompensering fungerer ved at
justere seetpunktet i overensstemmelse med udgangsfre-
kvensen, som er nasten proportionalt med flow, og
kompenserer derved for hgjere tab ved hgjere flow-
hastigheder.

Hpesion (kraevet tryk) er seetpunktet for drift med lukket
slgjfe (P1) i frekvensomformeren og er indstillet som ved
drift med lukket slgjfe uden flow-kompensering.

lllustration 3.59 Opsaetning af Flow-kompensering

Der er to mader, som kan benyttes, afhaengigt af, om
hastigheden ved systemdesignarbejdspunktet er kendt.

Hastighed ved designpunkt Hastighed ved designpunkt

Anvendt parameter
KENDT UKENDT

Parameter 22-80 Flow-kompensering +
Parameter 22-81 Kvadratlineaer kurveapproksimering +
Parameter 22-82 Beregning af arbejdspkt +
Parameter 22-83 Hast. v. No Flow [O/MIN]/parameter 22-84 Hast. v. No Flow N N
[Hz]
Parameter 22-85 Hast. ved designpkt [O/MIN]/parameter 22-86 Hast. ved N )
designpkt [Hz]
Parameter 22-87 Tryk ved No Flow-hast. + +
Parameter 22-88 Tryk ved nominel hast. - +
Parameter 22-89 Flow ved designpunkt - +
Parameter 22-90 Flow ved nom. hast. - +

Tabel 3.25 Hastigheden ved kendt/ukendt designpunkt

22-80 Flow-kompensering H (hoved) =
Option: Funktion: g
[0] * | Deaktiveret | Seetpunktskompensation ikke aktiv. .8
[1] | Aktiveret Saetpunktskompensation er aktiv. Ved at

aktivere denne parameter tillades drift med

flowkompenseret satpunkt.
22-81 Kvadratlinezer kurveapproksimering J
Range: Funktion: Styrekurve
100 %* | [O - > K Q (gennemstrgmning)

100 %] Ikke synlig ved kersel i kaskade. lllustration 3.60 Kvadratlineaer kurveapproksimering
Eksempel 1:

Ved tilpasning af denne parameter kan
formen pa kontrolkurven justeres.

0 = Lineaer

100 % = Ideel form (teoretisk).
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22-82 Beregning af arbejdspkt 22-82 Beregning af arbejdspkt

Option: Funktion: Option: Funktion:

Eksempel 1: bejdspunkt ved 50/60 Hz hastighed fra
indgangsdataene indstillet i:

Hihoved)

1308A385.11

. Parameter 22-83 Hast. v. No Flow [O/
MIN].

HDESIGNS=tpunkt

. Parameter 22-84 Hast. v. No Flow [HZz].

. Parameter 22-87 Tryk ved No Flow-hast..

Q(gennemstromning)

lllustration 3.61 Hastigheden ved systemde- e Parameter 22-88 Tryk ved nominel hast..

signarbejdspunktet er kendt . Parameter 22-89 Flow ved designpunkt.

. Parameter 22-90 Flow ved nom. hast..

Pa databladet, der viser karakteristika for det 22-83 Hast. v. No Flow [O/MIN]

specifikke udstyr ved forskellige hastigheder,

kan punkt A - systemdesignarbejdspunktet - Range: Funktion:
findes ved blot at laese fra Hpesicn-punktet og Size [0- Oplesning 1 O/MIN.
related* | par. Angiv den hastighed, som motoren kerer

Qpesian-punktet. Pumpekarakteristika ved dette

punkt skal identificeres, og den tilknyttede 22-85 med, i O/MIN, hvor flow er 0 og minimum-

hastighed skal programmeres. Hastigheden ved RPM] trykket Hui er opnéet. Alternativt kan

no flow kan identificeres ved at lukke ventilerne hastigheden angives i Hz i

parameter 22-84 Hast. v. No Flow [Hz]. Hvis
det er blevet besluttet at anvende O/MIN i
parameter 0-02 Motorhastighedsenhed, bor
parameter 22-85 Hast. ved designpkt [O/MIN]

ogsa anvendes. Denne veerdi bestemmes

og justere hastigheden, indtil Huin er opnaet.
Ved tilpasning af parameter 22-81 Kvadratlineaer
kurveapproksimering kan formen pa kontrol-
kurven justeres uendeligt.

Eksempel 2: :

it . . g ved at lukke ventilerne og reducere
Hastigheden ved systemdesignarbejdspunktet er Festeedtan, T mi e
ukendt: Hvis hastigheden ved systemdesignar- ohas

bejdspunktet er ukendt, skal et andet

referencepunkt pa kontrolkurven bestemmes 22-84 Hast. v. No Flow [Hz]
baseret pa databladet. Flowet ved det tryk

Qnominer kan bestemmes ved at kigge pa kurven Range: Funktion:

for den nominelle hastighed og indtegne Size [o- Oplasning 0,033 Hz.

designtrykket (Hpesian, punkt C). Ved pa samme il Angiv motorhastigheden i Hz, hvorved
made at indtegne designflowet (Qoesian, punkt 2286 | fiowet er blevet standset og minimum-

D) kan trykket Hpesicn ved det flow bestemmes. = trykket Huin er opndet. Alternativt kan

Nar disse to punkter pa pumpekurven kendes, hastigheden angives i O/MIN i

sammen med Hmin som beskrevet ovenfor, kan parameter 22-83 Hast. v. No Flow [O/MIN].
frekvensomformeren beregne referencepunktet Hvis det er blevet besluttet at anvende Hz i
B og derved indtegne kontrolkurven, som ogsa parameter 0-02 Motorhastighedsenhed, bar
omfatter systemdesignarbejdspunkt A. parameter 22-86 Hast. ved designpkt [Hz]

0gsa anvendes. Denne veerdi bestemmes

130838711

ved at lukke ventilerne og reducere

HNOMINEL
P2288
HDESIGN
stpunkt

hastigheden, indtil minimumtrykket Hvin
opnas.

QDESIGN Q NOMINEL Q(gennem-
P2289 P2290 stomning)

Illustration 3.62 Hastigheden ved systemde-
signarbejdspunktet er ukendt

[0
* hvis hastigheden ved designpunktet er kendt.

Deaktiveret | Beregning af arbejdspunkt ikke aktiv. Anvendes,

il

—

Aktiveret | Beregning af arbejdspunkt er aktiv. Ved at
aktivere denne parameter kan der foretages en
beregning af det ukendte systemdesignar-
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22-85 Hast. ved designpkt [O/MIN]

Range: Funktion:

Size [0- Oplgsning 1 O/MIN.

related* | 60000 Kun synlig nar parameter 22-82 Beregning af
RPM]

arbejdspkt er indstillet til [0] Deaktiveret.
Angiv motorhastigheden i O/MIN, hvorved
systemdesignarbejdspunktet opnas.
Alternativt kan hastigheden angives i Hz i
parameter 22-86 Hast. ved designpkt [Hz].
Hvis det er blevet besluttet at anvende
O/MIN i parameter 0-02 Motorhastig-
hedsenhed, ber parameter 22-83 Hast. v. No
Flow [O/MIN] ogsa anvendes.

22-86 Hast. ved designpkt [Hz]

Range: Funktion:

Size [0.0 - | Oplgsning 0,033 Hz.
related* | par.
4-19
Hz]

Kun synlig nar parameter 22-82 Beregning af
arbejdspkt er indstillet til [0] Deaktiveret.
Angiv motorhastigheden i Hz, hvorved
systemdesignarbejdspunktet opnas.
Alternativt kan hastigheden angives i O/MIN i
parameter 22-85 Hast. ved designpkt [O/MIN].
Hvis det er blevet besluttet at anvende Hz i
parameter 0-02 Motorhastighedsenhed, beor
parameter 22-83 Hast. v. No Flow [O/MIN] ogsa
anvendes.

22-87 Tryk ved No Flow-hast.

Range: Funktion:

0*| [O - par. 22-88 ] [ Angiv trykket Hm, hvilket svarer til
hastighed ved no flow i reference-/

feedbackenhederne.

22-88 Tryk ved nominel hast.

Se ogsd parameter 22-82 Beregning af arbejdspkt.

Range: Funktion:

999999.999*

[ par. 22-87 -
999999.999 ]

Indtast den veerdi, der svarer
til trykket ved nominel
hastighed, i reference-/
feedbackenheder. Denne
veerdi kan defineres ved hjeelp
af pumpens datablad.

Se parameter 22-88 Tryk ved nominel hast. punkt A.

22-89 Flow ved designpunkt

Range: Funktion:

0* | [0 -999999.999 ] | Flow ved designpunkt (ingen enheder).

22-90 Flow ved nom. hast.

Se ogsa parameter 22-82 Beregning af arbejdspkt.

Range: Funktion:
0*| [0 -999999.999 ]| Angiver den veerdi, der svarer til flow ved
nominel hastighed. Denne veerdi kan

defineres ved hjzelp af pumpens datablad.
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3.20 Parametre 23-** Tidsbaserede funkt.r
3.20.1 23-0* Tidsst. handl.

Brug tidsstyrede handlinger i forbindelse med handlinger,
der skal udfgres dagligt eller ugentligt, for eksempel
forskellige referencer for arbejdstimer/fridage. Der kan
programmeres op til 10 tidsstyrede handlinger i frekvens-
omformeren. Det tidsstyrede handlingsnummer valges pa
listen, ndr parametergruppe 23-* Tidsst. handl. indtastes fra
LCP'et. Parameter 23-00 TANDT-tid og

parameter 23-04 Haendelse henviser til det valgte nummer
for tidsstyrede handlinger. Hver enkelt tidsstyret handling
er opdelt i TENDT-tid og SLUKKET-tid, hvorunder to
forskellige handlinger kan udfgres.

Displaylinjerne 2 og 3 i LCP'et viser status for de
tidsstyrede handlinger (parameter 0-23 Displaylinje 2, stor
og parameter 0-24 Displaylinje 3, stor, indstilling [1643]
Status for tidsst. handl.).

BEMARK!

Denne tilstand kan kun zendres via de digitale indgange,
hvis parameter 23-08 Timed Actions Mode indstilles til [0]
Auto. tidsst. handl.

Hvis der paferes samtidige kommandoer til de digitale
indgange for Konstant DEAKTIV og Konstant AKTIV,
eendres tilstanden for tidsstyrede handlinger til
Automatisk tidsstyrede handlinger, og de to
kommandoer ignoreres.

Hvis parameter 0-70 dato og tid ikke indstilles, eller
frekvensomformeren indstilles til Hand eller OFF (for
eksempel via LCP'et), eendres tilstanden for tidsstyrede
handlinger til Tidsst. handl. deakt.

De tidsstyrede handlinger har hgjere prioritet end de
samme handlinger/kommandoer, som aktiveres af de
digitale indgange eller af en Smart Logic Controller.

De handlinger, der er programmeret i tidsstyrede
handlinger, kombineres med tilsvarende handlinger fra
digitale indgange, styreord via en bus og Smart Logic
Controller i henhold til de kombinationsregler, der er
indstillet i parametergruppen kapitel 3.9.5 8-5* Digital/bus.

BEMARK!

Uret (parametergruppe 0-7* Ur-indst.) skal veere indstillet

korrekt, for at tidsindstillede handlinger fungerer korrekt.

BEMARK!

Nar der monteres VLT® Analog I/0-option MCB 109,
medfelger et backupbatteri til dato og tid.

BEMARK!

Det pc-baserede konfigurationsvaerktej MCT 10-
opsatningssoftware indeholder en szerlig vejledning for
let programmering af tidsstyrede handlinger.

23-00 TANDT-tid
Array [10]

Range: Funktion:

Size [0 - 0 ][ Indstiller TENDT-tiden for den tidsstyrede

related* handling.

BEMARK!

Frekvensomformeren har ikke
backup til urfunktionen, og indstil-
lingerne for dato/tid nulstilles til
standardvaerdierne (2000-01-01
00:00) efter en nedlukning,
medmindre der er monteret et
realtidsurmodul med backup. |
parameter 0-79 Urfejl er det muligt
at programmere en afgivelse af en
advarsel, hvis uret ikke er indstillet
korrekt, for eksempel efter
nedlukning.

23-01 TANDT-handling

Array [10]

Option: Funktion:

: /E DIl

Se ogsa parametergruppe 5-3*
Digitale udgange og 5-4* Releeer
i forbindelse med valgmulig-
hederne [32] Indst. dig. udg. A
lav - [43] Indst. dig. udg. F hgj.

Velg handling under TENDT-tid. Se
parameter 13-52 SL styreenh.-handling
for en beskrivelse af valgmulig-
hederne.

[0] * | DEAKTIVERET

[11 |Ingen handling

[2] [Veelg opseetning 1

[3]1 |Veelg opsatning 2

[4] | Veelg opseetning 3

[5] |Veelg opsetning 4

Veelg preset-ref. 6

[10] | Veelg preset-ref. 0
[11] | Veelg preset-ref. 1
[12] [ Veelg preset-ref. 2
[13] | Veelg preset-ref. 3
[14] | Veelg preset-ref. 4
[15] | Veelg preset-ref. 5

1

1

Veelg preset-ref. 7
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23-01 TANDT-handling

23-02 SLUKKET-tid

Array [10] Array [10]
Option: Funktion: Range: Funktion:
[18] | Veelg rampe 1 W
(19] | Veelg rampe 2 Frekvensomformeren er ikke
[22] | Ker udstyret med reservebatteri
[23] | Ker bagleens (backup) til urfunktionen, og indstil-
[24] | Stop lingerne for dato/tid nulstilles til
[26] [ DC-bremse standardvaerdierne (2000-01-01
[27] | Frileb 00:00) efter en nedlukning,
[28] | Fastfrys udgang medmindre der er monteret et
1291 | Starttimer 0 realtidsurmodul med reservebatteri.
[30] | Starttimer 1 | parameter 0-79 Urfejl er det muligt
131] | Starttimer 2 at programmere en afgivelse af en
ATy advarsel, hvis uret ikke er indstillet
[33] | Indst. dig. udg. B lav kordrlekkt, 'for eksempel efter
[34] [ Indst. dig. udg. C lav nedlukning.
[35] | Indst. dig. udg. D lav
[36] [ Indst. dig. udg. E lav 23-03 SLUKKET-handling
[37] | Indst. d!g. udg. F Iav. Array [10]
38] | Indst. dig. udg. A hoj Se parameter 23-01 TANDT-handling for tilgeengelige handlinger.
39] | Indst. dig. udg. B hgj
(39 | Indst. dig. udg ) Option: Funktion:
[40] | Indst. dig. udg. C hgj o
[41] | Indst. dig. udg. D hgj | (0] | Deaktiveret | |
[42] | Indst. dig. udg. E hgj 23-04 Heendelse
[43] [ Indst. dig. udg. F hgj Array [10]
60] [ Nulstil teeller A
] |8 Option: Funktion:
[61] | Nulstil teeller B e -
[70] [ Startimer 3 Veelg hvilke(n) dag(e), den tidsstyrede
- handling skal geelde for. Angiv arbejdsdage/
[71] | Starttimer 4 . .
fridage i:
[72] | Starttimer 5
[73] | Starttimer 6 . Parameter 0-81 Arbejdsdage.
[74] | Starttimer 7 . Parameter 0-82 Yderligere
[80] | Sleep mode arbejdsdage.
[81] | Derag e Parameter 0-83 Yderligere fridage.
23-02 SLUKKET-tid [0] * | Alle dage
Array [10] [1] | Arbejdsdage
Range: Funktion: 2] | Fridage
- - - - [3] [Mandag
Size [O- Indstiller SLUKKET-tid for den tidsstyrede
. [4] [Tirsdag
related* 0] handling.
[5] | Onsdag
[6] | Torsdag
[7] | Fredag
[8] [Lerdag
[9] |Sendag
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3.20.2 23-1* Vedligeh.

Pa grund af slitage er det ngdvendigt med periodisk inspektion og service af elementer i applikationen, for eksempel
motorlejer, feedbackfglere og pakninger eller filtre. Med forebyggende vedligeholdelse kan serviceintervallerne
programmeres i frekvensomformeren. Frekvensomformeren giver en besked, nar det er ngdvendigt med vedligeholdelse. Der
kan programmeres 20 forebyggende vedligeholdelseshaendelser i frekvensomformeren. Angiv falgende for hver haendelse:

. Vedligeholdelsesdel (for eksempel motorlejer).
. Vedligeholdelseshandling (for eksempel udskift).
. Vedligeholdelsestidsramme (for eksempel karte timer eller en bestemt dato og tid).

. Vedligeholdelsestidsinterval eller datoen og klokkeslaettet for naeste vedligeholdelse

BEM/ERK!

Indstil den tilknyttede parameter 23-12 Vedligeh.tidsramme til [0] Deaktiveret for at deaktivere en forebyggende vedlige-
holdelseshaendelse.

Forebyggende vedligeholdelse kan programmeres fra LCP'et, men det anbefales at anvende det pc-baserede MCT 10-
opsatningssoftware.

o
File  Edit View Insert Communication Tools  OptionsHelp 5(:
o
EEE EEEN EEE EEH. g OO0 1O 2
'r;‘fotj\ggtfk ID Name Setup 1 Setup 2 Setup 3 Setup 4
2310.0 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
- VLT AQUA DRIVE - " " - "
All Parameters 2310.1 Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
o fon/Displ 2310.2 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
= eration/Displa;
W Operati splay 2310.3 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
(5 Load/Motor 23104 Mail I M beari M beari M beari M beari
[ m Brakes . a!ntenance tem otor ear.mgs otor earfngs otor ear!ngs otor earfngs
W Reference / Ramps 2310.5 Ma!ntenance Item Motor bear!ngs Motor bear!ngs Motor bearfngs Motor bear!ngs
[ M Limits /Warnings 2310.6 Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
M Digital In/Out 2310.7 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ m Analog In/Out 23108 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
E— m Comm. andOptions 23109 Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
FE—m Smart logic 2310.10  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[F— M Special Functions 2310.11 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[£— M Drive Information 2310.12  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ m Data Readouts 2310.13  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
F—m Info & Readouts 2310.14  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[—m Drive Closed Loop 2310.15  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
B Ext. C}os»ed Loop . 2310.16  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
H—u ./:ppllcbatlor; I;unctlons 2310.17  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
o i
B fime .ased un-c fons 2310.18  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
= -'\rAmTe Actions 2310.19  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
aintenance
: Maint Reset 2311.0 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
aintenance Rese
B Energy Log 2311.2 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
W Trending 2311.3 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
W Payback Counter 23114 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
g aintenance Action ubricate ubricate ubricates ubricate
[—Mm  Cascade Controller Zhis Mal Gt Lubri Lubri Lubri Lubri
F—u Water Application Functions 2311.6 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
[f— M Cascade Controller

Illustration 3.63 MCT 10-opseetningssoftware

LCP'et angiver (med et skruenggleikon og et "M"), nar det er tid til en forebyggende vedligeholdelseshandling og kan
programmeres til at blive angivet pa en digital udgang i parametergruppe 5-3* Digital udgange. Den forebyggende vedlige-
holdelseshandling kan laeses i parameter 16-96 Vedligeh.ord. En forebyggende vedligeholdelsesangivelse kan nulstilles fra en
digital indgang, frekvensomformerbussen eller manuelt fra LCP'et via parameter 23-15 Nulstil vedligeh.ord.

En vedligeholdelseslog med de seneste 10 loggings kan leeses fra parametergruppe 18-0* Vedligeh.log og via alarmlogtasten
pa LCP'et, nar vedligeholdelseslog er valgt.
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BEMARK!

De forebyggende vedligeholdelseshaendelser er defineret
i en array med 20 elementer. Derfor skal hver
forebyggende vedligeholdelseshaendelse bruge det
samme arrayelementindeks i parameter 23-10 Vedligehol-
delsesdel til parameter 23-14 Vedligeh.dato og tid.

23-10 Vedligeholdelsesdel

Array [20]

Option: Funktion:

Array med 20 elementer vist under
parameternummeret i displayet. Tryk
pa [OK], og ga mellem elementerne
ved hjeelp af [<], [*], [A] og [Y].

Veelg det punkt, der skal tilknyttes den
forebyggende vedligeholdelses-
haendelse.

[1] * | Motorlejer
[2] | Vent.lejer
[3] | Pumpelejer
[4] | Ventil

[5] | Tryksender
[6] | Flow-sender

[71 | Temperaturtransm.

[8] | Pumpetaetn.

[9] [Ventrem

[10] [ Filter

[11] | Frek.omf. kglevent.

[12] [ Eftersyn af systemet
[13] | Garanti

[20] | Brugerdef. 1

[21] | Brugerdef. 2

[22] | Brugerdef. 3

[23] | Brugerdef. 4

[24] | Brugerdef. 5

[25] | Brugerdef. 6

23-11 Vedligeh.handling

Array [20]

Option: Funktion:
Veelg den handling, der skal
tilknyttes den forebyggende
vedligeholdelseshaendelse.

[1] * [ Smer

[2] Renger

[3]1 | Udskift

[4] | Eftersyn/kontr.

[5] |Renover

[6] | Erstat

[7]1 | Kontrol

[20] | Vedligeholdelsestekst 0
[21] | Vedligeholdelsestekst 1
[22] | Vedligeholdelsestekst 2

23-11 Vedligeh.handling

Array [20]
Option: Funktion:
[23
[24

[25

23-12 Vedligeh.tidsramme

Array [20]

Vedligeholdelsestekst 3
Vedligeholdelsestekst 4
Vedligeholdelsestekst 5

Option: Funktion:

Veelg den tidsramme, der skal tilknyttes den
forebyggende vedligeholdelseshandelse.

[0] | Deaktiv.
* seshaendelse.

Deaktiverer den forebyggende vedligeholdel-

[1] | Kerte timer | Antallet af timer, som motoren har kert. Karte
timer nulstilles ikke ved opstart. Angiv vedlige-
holdelsestidsintervallet i

parameter 23-13 Vedligeh.tidsinterval.

[2] | Driftstimer | Antallet af timer frekvensomformeren har kert.
Driftstimer nulstilles ikke ved opstart. Angiv
vedligeholdelsestidsintervallet i

parameter 23-13 Vedligeh.tidsinterval.

[3] | Dato og tid | Bruger det interne ur. Angiv datoen og
tidspunktet for den naeste vedligeholdelses-
haendelse i parameter 23-14 Vedligeh.dato og
tid.

23-13 Vedligeh.tidsinterval

Array [20]

Range: Funktion:
1 [1-
h* | 2147483647

h] haendelse. Denne parameter bruges kun, hvis

Angiv det interval, der skal tilknyttes den
aktuelle forebyggende vedligeholdelses-

der er valgt [1] Kerte timer eller [2] Driftstimer i
parameter 23-12 Vedligeh.tidsramme. Timeren
nulstilles fra parameter 23-15 Nulstil
vedligeh.ord.

Eksempel

Der er programmeret en forebyggende
vedligeholdelseshzendelse hver mandag kl.
8:00. Parameter 23-12 Vedligeh.tidsramme er [2]
Driftstimer, og parameter 23-13 Vedligeh.tidsin-
terval er 7 x 24 timer = 168 timer. Den neeste
vedligeholdelseshzendelse angives den
folgende mandag klokken 8:00. Hvis denne
vedligeholdelseshzaendelse ikke nulstilles for
tirsdag klokken 9:00, vil den naeste forekomst
veere den fglgende tirsdag klokken 9:00.
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23-14 Vedligeh.dato og tid 23-16 Vedligeholdelsestekst

Array [20] Array [6]

Range: Funktion: Range: Funktion:

Size [0 - | Indstil datoen og tidspunktet for den naeste 0* [ [0- Der kan skrives seks individuelle tekster (Vedligehol-

related* [0] vedligeholdelseshzaendelse, hvis den 201 delsestekst O ... Vedligeholdelsestekst 5) til
forebyggende vedligeholdelseshaendelse er anvendelse i enten parameter 23-10 Vedligeholdel-
baseret pa dato/tid. Datoformatet afhaenger af sesdel eller parameter 23-11 Vedligeh.handling.
indstillingen i parameter 0-71 Datoformat, Teksten er skrevet i overensstemmelse med
mens tidsformatet afhaenger af indstillingen i retningslinjerne i parameter 0-37 Displaytekst 1.

parameter 0-72 Tidsformat.

BEM/ARK! 3.20.3 23-5* Energi-log

Frekvensomformeren er ikke udstyret

med reservebatteri (backup) til urfunk- Frekvensomformeren akkumulerer kontinuerligt forbruget
tionen, og indstillingerne for dato/tid for den styrede motor baseret pa den faktiske effekt fra
nulstilles til standardvaerdierne frekvensomformeren.

(2000-01-01 00:00) efter en nedlukning.

| parameter 0-79 Urfejl er det muligt at Disse data kan anvendes til en energilogfunktion, hvormed
programmere en afgivelse af en brugeren kan sammenligne og strukturere oplysningerne
advarsel, hvis uret ikke er indstillet om energiforbruget i forhold til tiden.

korrekt, for eksempel efter nedlukning.
Indstil klokkeslaet til mindst 1 time
senere end den faktiske tid!

Der er to funktioner:

. Data, der er relateret til en forprogrammeret
BEM/ERK! periode, som er defineret af en indstillet dato og
Nar der monteres VLT® analogt I/0 MCB klokkesleet for start.

109 optionskort, medfelger et backup-

T X . Data, der er relateret til en foruddefineret periode
batteri til dato og tid.

tilbage i tiden, for eksempel de sidste syv dage
inden for den forprogrammerede periode.

23-15 Nulstil vedligeh.ord For hver af de ovenstaende to funktioner lagres dataene i

Option: Funktion: et antal teellere, der muligger valg af en tidsramme og
opdeling i timer, dage eller uger.
Perioden/opdelingen (oplgsning) kan indstilles i

Nar meddelelser nulstilles, aflyses parameter 23-50 Energilog-oplosning.
vedligeholdelsesdel, handling og vedlige-

holdelsesdato/tid ikke.
Parameter 23-12 Vedligeh.tidsramme
indstilles til [0] Deaktiveret.

Dataene er baseret pa den veerdi, der er registreret af kWh-
teelleren i frekvensomformeren. Denne tzllervzerdi kan
laeses i parameter 15-02 kWh-taeller, som indeholder den
sammenlagte veerdi siden forste opstart eller den seneste

Indstil denne parameter til [1] Nulstilling for at nulstilling af teelleren (parameter 15-06 Reset kWh-taeller).
nulstille vedligeholdelsesordet i

parameter 16-96 Vedligeh.ord, og nulsti Alle dataene fra energiloggen er gemt i tellere, som kan

meddelelsen, der vises i LCP'et. Denne leeses fra parameter 23-53 Energi-log.

parameter skifter tilbage til [0] Ingen nulstilling,
nar der trykkes pa [OK].

[0] |Ingen
* nulstilling
[11 | Nulstilling
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¥ kWh 1308AZ82.10
(P 15 02, kWh lixller)

Taeller 6

Teeller 5

Teeller 4

Taeller 3

Tacller 2

Teeller 1

Teeller 0

|

| |

| |
| | |
| | |
| | |
| | |
| | |
| | |
| | |
| | |
1 1 }
1 1 1

[

lllustration 3.64 Graf over energilog

Dage

Teeller 00 indeholder altid de zeldste data. En teeller deekker
en periode fra XX:00 til XX:59, hvis det er timer, eller 00:00
til 23:59, hvis det er dage.

Hvis enten de sidste timer eller de sidste dage logges,
skifter teellerne indhold ved XX:00 hver time eller 00:00
hver dag.

Teelleren med det hgjeste indeks opdateres altid
(indeholder data for den aktuelle time siden XX:00 eller
den aktuelle dag siden 00:00).

Indholdet af tzllerne kan vises som sgjler pa LCP'et. Veelg
Kvikmenu, loggings, Energilog: Udvikling, kont. reg./Udvikling,
tidsafh. reg./Udviklingssammenligning.

23-50 Energilog-oplgsning

Option: Funktion:

BEMARK!
Frekvensomformeren har ikke backup
til urfunktionen, og indstillingerne for
dato/tid nulstilles til standardvaerdierne
(2000-01-01 00:00) efter en nedlukning,
medmindre der er monteret et realtids-
urmodul med backup. Derfor stopper
loggingen, indtil datoen/tidspunktet
justeres i parameter 0-70 dato og tid. |
parameter 0-79 Urfejl er det muligt at
programmere en afgivelse af en
advarsel, hvis uret ikke er indstillet
korrekt, for eksempel efter nedlukning.

Vzelg periodetype for logging af forbrug. [0]
Tid pa degnet, [1] Ugedag eller [2] Dag i
mdneden. Teellerne indeholder logging-
dataene fra den programmerede dato/det
programmerede tidspunkt for start
(parameter 23-51 Periodestart) og antallet af
timer/dage som programmeret

(parameter 23-50 Energilog-oplasning).
Loggingen starter pa den dato, der er
programmeret i parameter 23-51 Periodestart,

23-50 Energilog-oplesning

Option: Funktion:
og fortseetter, indtil der er gdet en dag/uge/
maned. [5] Seneste dagn, [6] Seneste uge eller
[7] Seneste 5 uger. Teellerne indeholder data
for en dag, en uge eller fem uger tilbage og
frem til det aktuelle tidspunkt.
Loggingen starter pa den dato, der er
programmeret i parameter 23-51 Periodestart. |
alle tilfelde henviser periodeopdelingen til
driftstimer (den tid, hvor frekvensomformeren
er teendt).
[0] |Tid pa
dagnet
[1] |Ugedag
[2] |Dagi
méneden
[5] [Seneste
& dogn
[6] | Seneste uge
[71 | Seneste 5
uger
Range: Funktion:
Size CBMIBEMARK!
related” |- 01 | \sy der monteres VLT® Analog 1/0-
optionMCB 109, medfalger et
backupbatteri til dato og tid.
Indstil den dato og det klokkeslaet, hvor energi-
loggen skal starte med at opdatere teellerne.
Forst gemmes data i teeller [00] og starter pd det
tidspunkt/den dato, der er programmeret i
denne parameter.
Datoformatet afhaenger af indstillingen i
parameter 0-71 Datoformat, mens tidsformatet
afhaenger af indstillingen i
parameter 0-72 Tidsformat.
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23-53 Energi-log

]

Array [31]

Range: Funktion:

0* [0 _ : /Dl
4294967295

Samtlige teellere nulstilles automatisk
ved andring af indstillingen i

parameter 23-50 Energilog-oplosning. Ved
overlgb standser opdateringen af
teellerne ved maksimumveerdien.

BEMARK!

Nar der monteres VLT® Analog I/OMCB
109-optionskort, medfaelger et backup-
batteri til dato og tid.

Array med et antal elementer lig med antallet
af teellere ([00]-[xx] under parameternummeret
i displayet). Tryk pa [OK], og ga mellem

elementerne med [A] og [V].

Arrayelementer:

1308A280.11

[Eneromsler ———25-57
23-53 Energimaler

Loa] —

lllustration 3.65 Energi-log

Data fra den seneste periode lagres i teelleren
med det hgjeste indeks.

Ved nedlukning lagres samtlige teellervaerdier,
og de genoptages ved naeste opstart.

23-54 Nulstil energilog

3.20.4 23-6* Udvikling

Udvikling anvendes til at overvage en procesvariabel i
lgbet af en tidsperiode og registrere, hvor ofte dataene
passer ind i hver af de ti brugerdefinerede dataintervaller.
Dette er et nyttigt veerktgj til at opna en hurtig oversigt,
der angiver, hvor fokus for forbedring af driften skal ligge.

Der kan oprettes to seet data for udvikling for at gere det
muligt at sammenligne aktuelle veerdier for en valgt drifts-
variabel med data for en bestemt referenceperiode for den
samme variabel. Denne referenceperiode kan forpro-
grammeres (parameter 23-63 Tidsperiode, start og
parameter 23-64 Tidsperiode, stop). De to datasaet kan laeses
fra parameter 23-61 Kont. dataregistre (aktuel) og
parameter 23-62 Tidsbestemte dataregistre (reference).

Det er muligt at oprette udvikling for felgende driftsva-
riabler:

. Effekt.

. Strem.

. Udgangsfrekvens.
. Motorhastighed.

Udviklingsfunktionen omfatter ti teellere (der udger en bin)
for hvert dataseet, der indeholder antallet af registreringer,
som afspejler, hvor ofte driftsvariablen befinder sig inden
for hver af de ti foruddefinerede intervaller. Sorteringen er
baseret pa en relativ veerdi af variablen.

Den relative vaerdi for driftsvariablen er:

. Faktisk/nominel x 100 % - for effekt og strem.

. Faktisk/maks. x 100 % - for udgangsfrekvens og
motorhastighed.

Sterrelsen for hvert interval kan justeres individuelt, men er
10 % for hver fabriksindstilling. Effekt og strem kan
overstige den nominelle vaerdi, men disse registreringer er
omfattet i 90-100 % (MAKS.)-teelleren.

Relativ vaerdi, TIUBAZEI.10
Option: Funktion: ey e
Veelg [1] Nulstilling for at nulstille samtlige 100 = Tetler 95 40
veerdier i energi-log-taellerne, der er vist i 20 = Teller 8: 16
parameter 23-53 Energi-log. Nar der trykkes pa jz ::::::::::- -::::::::::: => Taller 7: +2
OK, skifter indstillingen for parameterveerdien 10) T TR TS : :::2:: :1
automatisk til [0] Ingen nulstilling. SOf====—==— +‘|’T‘t't-|-|-|+|'|' TTTTT = rostier 4: +0
S o o & R i PG
[0] * [ Ingen o R Hb e 2 00T
nusiling L s e
[11 | Nulstilling AT NN L
trettttttttttttttttrttttttt O

Illustration 3.66 Tid og relative vaerdier
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En gang i sekundet registreres vaerdien for den valgte
driftsvariabel. Hvis der er registreret en veerdi, der er lig

13 %, opdateres telleren 10- <20 % med vzerdien 1. Hvis
veerdien bliver pa 13 % i 10 sek, fojes veerdien 10 til teeller-
veerdien.

Indholdet af tzllerne kan vises som sgjler pa LCP'et. Veelg
Kvikmenu =Loggings: Udvikling, kont. reg./Udvikling, tidsafh.
reg./Udviklingssammenligning.

BEM/ERK!

Teellerne starter med at teelle, nar frekvensomformeren
starter op. Stremcyklus kort efter en nulstilling nulstiller
tellerne. EEPROM-data opdateres en gang i timen.

23-60 Tendensvar.

Option: Funktion:

Vzelg den enskede driftsvariabel, der skal
overvages med henblik pa udvikling.

[0] | Effekt [kW] | Effekt, der ydes til motoren. Referencen for den
relative veerdi er den nominelle motoreffekt,
der er programmeret i

parameter 1-20 Motoreffekt [kW] eller
parameter 1-21 Motoreffekt [HK]. Den faktiske
veerdi kan laeses i parameter 16-10 Effekt [kW]

eller parameter 16-11 Effekt [hp].

[1] | Strem [A] Udgangsstrem til motoren. Referencen for den
relative veerdi er den nominelle motorstrem,
der er programmeret i

parameter 1-24 Motorstrem. Den faktiske veerdi

kan lzeses i parameter 16-14 Motorstrom.

[2] | Frekvens
* [Hz]

Udgangsfrekvensen til motoren. Referencen for
den relative veerdi er den maksimumudgangs-
frekvens, der er programmeret i

parameter 4-14 Motorhastighed, haj graense [Hz].
Den faktiske veerdi kan laeses i

parameter 16-13 Frekvens.

[3] | Motorhast. [ Referencen for den relative veerdi er den

[O/MIN] maksimummotorhastighed, der er
programmeret i parameter 4-13 Motorhastighed,
hgj greense [O/MIN].

Range: Funktion:
0*| [0- Array med 10 elementer ([0]-[9] under

4294967295 ] | parameternummeret i displayet). Tryk pa

[OK], og ga mellem elementerne med [A] og
[Y].

10 teellere med forekomstfrekvensen for den
registrerede driftsvariabel, sorteret i henhold

til folgende intervaller:

23-61 Kont. dataregistre

Range: Funktion:
. Teeller [0]: 0 — <10 %.

. Teeller [1]: 10 — <20 %.
. Teeller [2]. 20 - <30 %.
. Teeller [3]: 30 — <40 %.
. Teeller [4]: 40 — <50 %.
. Teeller [5]: 50 - <60 %.
. Teeller [6]. 60 — <70 %.
. Teeller [7]: 70 — <80 %.
. Teeller [8]. 80 — <90 %.
. Teeller [9]: 90 — <100 % eller maks.

Ovenstaende minimumgraenser for
intervallerne er standardgraenserne. Disse kan
2endres i parameter 23-65 Min. registervaerdi.

Begynder at teelle, nar frekvensomformeren
startes for farste gang. Alle teellere kan
nulstilles til 0 i parameter 23-66 Nulst. kontin.
dataregistre.

23-62 Tidsbestemte dataregistre

Array [10]

Range: Funktion:
0* [0 =

4294967295 ]

Array med 10 elementer ([0]-[9] under
parameternummeret i displayet). Tryk pa [OK],

og ga mellem elementerne med [4] og [V].

10 teellere med forekomstfrekvensen for de
registrerede driftsdata, der er sorteret i
henhold til intervallerne som for
parameter 23-61 Kont. dataregistre.

Starter med at teelle pa den dato/det
tidspunkt, der er programmeret i

parameter 23-63 Tidsperiode, start, og stopper
pa det tidspunkt/den dato, der er
programmeret i parameter 23-64 Tidsperiode,
stop. Alle tellere kan nulstilles til 0 i
parameter 23-67 Nulstil tidsst. beh.data.
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23-63 Tidsperiode, start

Array [10]

Range: Funktion:
Size [o- (s FRK
related* (0]

Frekvensomformeren er ikke udstyret
med reservebatteri (backup) til urfunk-
tionen, og indstillingerne for dato/tid
nulstilles til standardveerdierne
(2000-01-01 00:00) efter en nedlukning,
medmindre der er monteret et realtids-
urmodul med reservebatteri. Derfor
stopper loggingen, indtil datoen/
tidspunktet justeres i

parameter 0-70 dato og tid. |

parameter 0-79 Urfejl er det muligt at
programmere en afgivelse af en
advarsel, hvis uret ikke er indstillet
korrekt, for eksempel efter nedlukning.

BEMARK!

Nar der monteres VLT® Analog 1/0-
optionMCB 109, medfolger et
backupbatteri til dato og tid.

Indstil datoen og tidspunktet, hvor udvikling
starter opdateringen af tidsstyrede register-
teellere.

Datoformatet afheenger af indstillingen i
parameter 0-71 Datoformat, og tidsformatet
afhaenger af indstillingen i

parameter 0-72 Tidsformat.

23-64 Tidsperiode, stop

Range: Funktion:
Size [o- ([ FRK
related* (0]

Nar der monteres VLT® Analog 1/0-
option MCB 109, medfelger et
backupbatteri til dato og tid.

Indstil datoen og tidspunktet, hvor tendensa-
nalysen skal stoppe med at opdatere de
tidsstyrede registerteellere.

Datoformatet afhaenger af indstillingen i
parameter 0-71 Datoformat, og tidsformatet
afhaenger af indstillingen

parameter 0-72 Tidsformat.

23-65 Min. registerveerdi

Range: Funktion:

Indstil minimumgraensen for hvert interval i
parameter 23-61 Kont. dataregistre og
parameter 23-62 Tidsbestemte dataregistre.
Eksempel: Hvis [1] taeller veelges, og indstil-
lingen aendres fra 10 % til 12 %, baseres [0]
teeller pa intervallet 0 - <12 % og [1] taeller pa
intervallet 12 % - <20 %.

23-66 Nulst. kontin. dataregistre

Option: Funktion:
[0] * | Ingen Veelg [1] Nulstilling for at nulstille alle
nulstilling veerdierne i parameter 23-61 Kont. datare-

gistre. Nar der trykkes pa [OK], skifter
indstillingen for parametervaerdien
automatisk til [0] Ingen nulstilling.

[1] Nulstilling

23-67 Nulstil tidsst. beh.data

23-65 Min. registervaerdi

Option: Funktion:
Veelg [1] Nulstilling for at nulstille alle
teellerne i parameter 23-62 Tidsbestemte
dataregistre.
Nar der trykkes pa [OK], skifter indstillingen
for parametervaerdien automatisk til [0]
Ingen nulstilling.

[0] * | Ingen

nulstilling
[1]1 | Nulstilling

3.20.5 23-8* Tilbagebetalingstaeller

VLT® AQUA Drive indeholder en funktion, som kan give en
omtrentlig beregning af tilbagebetaling i tilfeelde, hvor
frekvensomformeren er monteret i et eksisterende anlaeg
for at sikre energibesparelse ved at skifte fra fast til
variabel hastighedskontrol. Referencen for besparelserne er
en indstillet veerdi, der repraesenterer den gennemsnitlige
effekt, der ydes for opgraderingen med variabel hastig-
hedskontrol.

lllustration 3.67 Sammenligning af referenceeffekt og den
faktiske effekt

Range: Funktion: .

_ 9 Forskellen mellem referenceeffekt ved fast hastighed og
sl2e [0 - [[Amay med 10 elementen ([01-[9] under parame- den faktiske effekt, der ydes med hastighedsstyring, viser
related* | 100 | ternummeret i displayet). Tryk pa [OK], og ga den faktiske besparelse.

%] mellem elementerne med [4] og [V].
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Som veerdi i tilfeeldet med den faste hastighed skal den
nominelle motorstgrrelse (kW) ganges med en faktor (i %),
som viser den effekt, der produceres ved fast hastighed.
Forskellen mellem denne referenceeffekt og den faktiske
effekt laegges sammen og gemmes. Forskellen i energi kan
afleeses i parameter 23-83 Energibesp..

Den akkumulerede veerdi for forskellen i stremforbruget
ganges med energiomkostningerne i lokal valuta, og
investeringen traekkes fra. Denne beregning for omkost-
ningsbesparelser lzeses i parameter 23-84 Omkost.besp..

Omkostningsbesparelser = (3, (referenceeffekt — faktisk
effekt)) x energipris — yderligere omkostning.

Situationen, hvor det lgber rundt, (tilbagebetaling) opstar,
nar den veerdi, der laeses i parameteren, vender fra negativ
til positiv.

Det er ikke muligt at nulstille energibesparelsestzelleren,
men teelleren kan til enhver tid stoppes ved at indstille
parameter 23-80 Effektreferencefaktor til 0.

Parameter til indstillinger

Parameter 1-20 Motoreffekt [kW]
Parameter 23-80 Effektreference-
faktor

Nominel motoreffekt
Effektreferencefaktor i %

Energiomkostninger pr. kWh Parameter 23-81 Energipris

Investering Parameter 23-82 Investering

Parametre til udlaesning

Energibesparelser
Faktisk effekt

Parameter 23-83 Energibesp.
Parameter 16-10 Effekt [kW]/
parameter 16-11 Effekt [hp]
Parameter 23-84 Omkost.besp.

Omkostningsbesparelser

Tabel 3.26 Parameteroversigt

23-80 Effektreferencefaktor

Range: Funktion:

100 [0 -
%* 100 %]

Indstil procentdel af den nominelle motorstgrrelse
(i parameter 1-20 Motoreffekt [kW] eller

parameter 1-21 Motoreffekt [HK]), der viser den
gennemsnitlige effekt, der ydes pa tidspunktet for
kersel med fast hastighed (for opgraderingen med
variabel hastighedskontrol).

Indstil en anden veerdi end 0 for at starte teelling.

23-81 Energipris

Range: Funktion:

1*| [0 -999999.99 ] [ Indstil den faktiske omkostning til en kWh i
lokal valuta. Hvis energiomkostninger
andres senere, far det indflydelse pa
beregningen for hele perioden.

23-82 Investering
Range: Funktion:
0* [0 -

999999999 ]

Indstil veerdien af investeringen, der er brugt
pa at opgradere anleegget med hastigheds-
styring, i samme valuta som den, der er
anvendt i parameter 23-81 Energipris.

23-83 Energibesp.

Range: Funktion:
0 [0-0 |Denne parameter giver en udleesning af den
kWh* [ kWh] akkumulerede forskel mellem referenceef-

fekten og den faktiske udgangseffekt.

Hvis motorsterrelsen er indstillet i hk
(parameter 1-21 Motoreffekt [HK]), anvendes
den tilsvarende kW-vzerdi for energibespa-
relserne.

23-84 Omkost.besp.

Range:

Funktion:

0*| [0 - 2147483647 ] | Denne parameter giver en udlaesning af
beregningen baseret pa den ovenstaende
ligning (i lokal valuta).
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321 Parameter 24+ Appl. funktioner 2

Range: Funktion:

Parametergruppe til applikationsovervagningsfunktioner.
parameter 5-42 OFF-forsinkelse, relee, [Relze], skal

denne tid ogsa ga, for releehandlingen udferes.

3.21.1 24-1* Bypasstilst. aktiv

Naér der ikke er programmeret genstartsforseg, kerer

Funktion til aktivering af eksterne kontaktorer til bypass af pipeuliceglioaipieb cepeticeeie e sy

frekvensomformeren for direkte onlinebetjening af

motoren i en tripsituation. X
bypass i parameter 5-40 Funktionsrelee. Hvis der ogsa

24-10 Frekv.-omf. bypassfunkt. er programmeret en relaeforsinkelse i

Option: Funktion: parameter 5-41 ON-forsinkelse, relae eller
parameter 5-42 OFF-forsinkelse, relee, [Relze], skal

denne parameter, og aktiverer derefter frekvensom-
formerens bypassrelee, som er programmeret til

», /E Dl
- denne tid ogsa ga, feor releehandlingen udferes.

Nar frekvensomformerens bypassfunktion
er aktiveret, er funktionen Safe Torque Off
(i versioner, hvor denne medfalger) ikke i
overensstemmelse med standard EN 954-1,
kat. 3-installationer.

Denne parameter afger, hvilke omsteendigheder
der kan aktivere frekvensomformerens bypass-
funktion.

[0] | Deaktiv.

[11 | Aktiveret | Hvis frekvensomformeren er i normal drift,
aktiveres den automatiske bypassfunktion under
folgende forhold:

. | tilfelde af en triplas eller et trip.

. Efter et programmeret antal nulstillings-
forseg, som er programmeret i
parameter 14-20 Nulstillingstilstand.

. hvis bypassforsinkelsestimeren
(parameter 24-11 Frekv.-omf. bypassfors.-
tid) udleber, for nulstillingsforseg er
fuldfert.

24-11 Frekv.-omf. bypassfors.-tid

Range: Funktion:

0s*| [0- [Kan programmeres i trin pa 1 sek. Nar bypassfunk-
600 s] [ tionen er aktiveret i overensstemmelse med
indstillingen i parameter 24-10 Frekv.-omf.
bypassfunkt., begynder bypassforsinkelsestimeren at
kere. Hvis frekvensomformeren er indstillet til et
antal genstartsforsgg, fortsaetter timeren med at
kere, mens frekvensomformeren forsgger at
genstarte. Hvis motoren er genstartet i den
tidsperiode, hvor bypassforsinkelsestimeren kgrer,
nulstilles timeren.

Hvis motoren ikke genstarter i slutningen af bypass-
forsinkelsestiden, aktiveres frekvensomformerens
bypassforsinkelsesrelze, som er programmeret til
bypass i parameter 5-40 Funktionsrelee. Hvis der ogsa
er programmeret en releeforsinkelse i

parameter 5-41 ON-forsinkelse, relae, [Relze] eller
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3.22 Parametre 25-** Kaskadestyreenhed

Parametre til konfiguration af den grundleeggende kaskadestyreenhed til sekvensstyring af flere pumper. Se Applikationsek-
sempler, Kaskadestyreenhed i Design Guiden for en mere applikationsorienteret beskrivelse og eksempler pa ledningsfering.

Folg sekvensen, der starter med parametergruppe 25-0* Systemindst. og den naeste parametergruppe 25-5* Alterneringsindst.
for at konfigurere kaskadestyreenheden til det aktuelle system og den gnskede styrestrategi. Disse parametre kan normalt
kun indstilles pa forhand.

Parametre i parametergruppe 25-2* Bdndbreddeindst. og 25-4* Koblingsindst. er ofte afhaengige af systemets dynamik og den
endelige justering, der skal foretages ved idriftseetning af installationen.

BEMARK!

Kaskadestyreenheden skal kare ved lukket slgjfe, der er styret i den indbyggede Pl-regulering ([3] Lukket slgjfe valgt i
parameter 1-00 Konfigurationstilstand). Hvis [0] Aben slgjfe vaelges i parameter 1-00 Konfigurationstilstand, udkobles alle
faste hastighedspumper, men den variable hastighedspumpe styres stadig af frekvensomformeren, nu som en aben
slojfe-konfiguration:

Konfig. af kaskadestyreenhed
|

1
Konfigurationstilstand (P 1-00}: Aben slgjfe Lukket slgjfe
[ 1
Kaskadestyreenhed (P 25-00): Deaktiveret Aktiveret
|
[ ]
Motorstart (P 25-02): Direkte pa net Softstarter
L ]
I
[ 1
Pumpealternering (P 25-04): Deaktiveret Aktiveret
L ]
[ l 1
Fast hovedpumpe (P 25-05): Nej Ja
Antal pumper (P 25-06): 2 2 3
|
[ | [ ]
Hovedpumpealternering (P 25-50): off Ved Ved Ved indkobling
indkobling kommando eller
kommando
[ [ [
Alt.-timer- S| _ Foruddefineret
Alterneringshaendelse (P 25-51): Ekstern interval t_lefp 4 timer
P 25-52 fistan P 25-54
| | | |
[ l 1
Alt. hvis kapacitet<50% (P 25-55): Deaktiveret Aktiveret
L ]
[ l 1
Indkoblingstilstand ved alternering (P 25-56): Langsom Hurtig
L ]
] 1308A279.12

lllustration 3.68 Kaskadestyreenhed, eksempel pa opseetning
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3.22.1 25-0* Systemindst.

Parametre, der er tilknyttet styreprincipper og konfigu-
ration af systemet.

25-00 Kaskadestyreenhed

Option: Funktion:

Til betjening af systemer med flere apparater
(pumpe/ventilator), hvor kapaciteten er
justeret til den faktiske belastning med hastig-
hedsstyring kombineret med taend/sluk-styring
af apparaterne. For overskuelighedens skyld er
kun pumpesystemer beskrevet.

[0] | Disabled Kaskadestyreenheden er ikke aktiv. Alle
indbyggede relaeer, der er tildelt
pumpemotorer i kaskadefunktionen, udkobles.
Hvis der er tilsluttet en variabel hastig-
hedspumpe direkte til frekvensomformeren
(ikke styret af et indbygget relae), styres denne
pumpe/ventilator som et system med en
enkelt pumpe.

[1]| Basic Kaskadestyreenheden er aktiv og kobler

Cascade Ctrl | pumper ind/ud i henhold til belastningen pa
systemet.

[2] | Motor

Alternation
Only
Option: Funktion:

Motorerne er forbundet direkte til netforsy-
ningen med en kontaktor eller med en
softstarter. Nar veerdien af

parameter 25-02 Motorstart er indstillet til en
anden option end [0] Direkte pd net, indstilles
parameter 25-50 Styrepumpealternering
automatisk til standarden for [0] Direkte pa net.

[0] | Direkte pa
* net

Hver enkelt pumpe med fast hastighed er
forbundet til nettet direkte via en kontaktor.

[1] | Softstarter | Hver enkelt pumpe med fast hastighed er

forbundet til nettet via en softstarter.

[2] | Stj.-trek. Faste pumper forbundet med stjernedelta-
startere kobles pa samme made som pumper
forbundet med softstartere. De udkobles pa
samme made som pumper, der er tilsluttet

direkte til net.

25-04 Pumpealt.

25-04 Pumpealt.

Option: Funktion:

[0] [ Deaktiveret | Pumperne med fast hastighed tilsluttes i
reekkefelgen 1-2 og afbrydes i reekkefelgen 2-1
(forst ind-sidst ud).

[1] | Aktiveret

Pumperne med fast hastighed tilsluttes/afbrydes,
sa der opnas et ensartet antal kerte timer for
hver pumpe.

25-05 Fast styrepumpe

Option: Funktion:

Fast styrepumpe betyder, at pumpen med variabel
hastighed er tilsluttet direkte til frekvensomformeren,
og hvis der benyttes en kontaktor imellem frekvensom-
formeren og pumpen, bliver denne kontaktor ikke
styret af frekvensomformeren.

Hvis drift med parameter 25-50 Styrepumpealternering er
indstillet til andet end [0] Ikke aktiv, skal denne
parameter veere indstillet til [0] Nej.

[0] | Nej | Styrepumpefunktionen kan skifte mellem de pumper,
der er styret af de to indbyggede relaeer. Slut en
pumpe til det indbyggede RELA 1 og den anden
pumpe til RELA 2. Pumpefunktionen (kaskadepumpe 1
og kaskadepumpe 2) tildeles automatisk til releerne
(frekvensomformeren kan maks. styre to pumper i dette

tilfeelde).

[1] | Ja | Styrepumpen er fast (ingen alternering) og direkte
tilsluttet frekvensomformeren.

parameter 25-50 Styrepumpealternering er automatisk
indstillet til [0] Ikke aktiv. Indbyggede releeer RELAT og
REL/?2 kan tildeles separate faste hastighedspumper. |

alt tre pumper kan styres af frekvensomformeren.

25-06 Antal pumper

Range: Funktion:
2* | [2- | Antallet af pumper, der er tilsluttet kaskadesty-
91] reenheden, herunder pumpen med variabel

hastighed. Hvis pumpen med variabel hastighed
sluttes direkte til frekvensomformeren, og de andre
pumper med fast hastighed (forskydningspumper)
styres af de to indbyggede relaeer, kan tre pumper
styres. Kun 2 pumper kan tilsluttes, hvis bade
pumper med variabel og fast hastighed skal styres af
indbyggede relaeer.

Hvis parameter 25-05 Fast styrepumpe er indstillet til
[0] Nej: en pumpe med variabel hastighed og en
pumpe med fast hastighed; begge styret af
indbygget relee. Hvis parameter 25-05 Fast styrepumpe

Option: Funktion: er indstillet til [7] Ja: en pumpe med variabel
Der kan veksles mellem pumperne for at sikre et hastighed og en pumpe med fast hastighed styret af
ensartet antal driftstimer pa pumper med fast indbyggede relzeer.
hastighed. Valget af pumpealternering er enten En styrepumpe, se parameter 25-05 Fast styrepumpe.
forst ind - sidst ud eller ens kerte timer for hver To pumper med fast hastighed, der er styret af
REIRE indbyggede relzeer.
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3.22.2 25:2* Bandbreddeindst.

Range: Funktion:
Parametre til indstilling af bandbredde hvori trykket er 00 || Dpee ||N6r ol @sir @ 67 6 (i eanaling |
tilladt at kere, for overgang/udkobling af pumper med fast oo ||t || i i o el e ke s
hastighed. Omfatter ogsa forskellige timere til at stabilisere WOGH (e el canehe: SEEr A gl U sE 6
styringen.

det bliver nedvendigt med en gjeblikkelig

25-20 Koblingsbandbredde overgang eller udkobling af en fast hastig-
hedspumpe for at modsvare kravet.

Range: Funktion:
- - — - Tilsidesaettelsesbandbredden (OBW) er
Size related* [ [1 - [ Indstil koblingsbandbredden (SBW) i ) i :
- S programmeret til at tilsidesaette timeren for
2?21 procentde OIZ altktagkedcaj € Zr udsving | overgang/udkobling (parameter 25-23 SBW-
: systemets tryk. | kaska e?tyrfa @ systemer indkobl.fors. og parameter 25-24 SBW-
%] holdes systemtrykket typisk inden for et

udkobl.forsink.) for gjeblikkelig reaktion.
interval i stedet for pa en fast veerdi for at
undgd hyppig ind- og udkobling af OBW skal altid programmeres til en hgjere veerdi

end den veerdi, der er indstillet i
parameter 25-20 Koblingsbdndbredde. OBW er en
procentdel af parameter 3-02 Minimumreference

pumper med fast hastighed.

SBW programmeres som en procentdel af

arameter 3-03 Maksimumreference. Hvis
P og parameter 3-03 Maksimumreference.

maksimumreferencen for eksempel er 6

bar, seetpunktet er 5 bar, og SBW er T iidescttelsene
indstillet til 10 %, vil et systemtryk mellem SEIRELREER
4,5 og 5,5 bar blive accepteret. Der SBW

. . . Setpunkt
forekommer ingen ind- eller udkobling 1 ssw

inden for denne bandbredde.

175ZA673.10

Setpunkt lllustration 3.72

175ZA670.10

Illustration 3.69 Koblingsbandbredde

Hvis OBW indstilles for teet pa SBW, kan dette
undertrykke formalet med hyppig overgang ved
kortvarige trykeendringer. Hvis OBW indstilles for

hejt, kan det fore til alt for hgje eller lave tryk i
Sterrelsesre- [ [1 - [Indstil koblingsbandbredden (SBW) i

lateret* par. procentdel for at tage hgjde for udsving i

systemet, mens SBW-timere kerer. Vaerdien kan
optimeres med @get kendskab til systemet. Se

25-21 | systemets tryk. | kaskadestyrede systemer parameter 25-25 OBW-tid.
%] holdes systemtrykket typisk inden for et

interval i stedet for p& en fast vaerdi for at For at undga utilsigtet overgang under idriftsaet-

undga hyppig ind- og udkobling af telsesfasen og finjustering af styreenheden skal

pumper med fast hastighed OBW i forste omgang vaere i fabriksindstillingen
pa 100 % (Ikke aktiv). Nar finjusteringen er
fuldfert, skal OBW indstilles til den kreevede

veerdi. Der foreslas en indledende veerdi pa 10 %.

SBW programmeres som en procentdel af
parameter 3-03 Maksimumreference og

parameter 3-03 Maksimumreference. Hvis

saetpunktet for eksempel er 5 bar, og SBW
er indstillet til 10 %, vil et systemtryk
mellem 4,5 og 5,5 bar blive accepteret. Der
forekommer ingen ind- eller udkobling
inden for denne bandbredde.

Setpunkt

175ZA670.10

lllustration 3.70 Koblingsbandbredde
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25-22 Konst.hast.bandbredde

25-24 SBW-udkobl.forsink.

startsignalet pa den digitale indgang er lavt,
er det muligt at stoppe pumperne med fast
hastighed ved at trykke pa [Off] eller [Hand
On].

Hvis den afgivne alarm er en triplasalarm,
skal kaskadestyreenheden gjeblikkeligt
stoppe systemet ved at udkoble alle
pumperne med fast hastighed. Dette er
grundlzeggende det samme som ngdstop
(kommandoen frilob/inverteret frilgb) for

kaskadestyreenheden.
Range: Funktion:
15 [0 - | @jeblikkelig overgang af en pumpe med fast
s* [ 3000 hastighed er ikke optimalt, nar et kortvarigt tryktab
s] i systemet overstiger koblingsbandbredden (SBW).

Overgang forsinkes af den programmerede tid. Hvis
trykket stiger inden for SBW, fer timeren er udlgbet,
nulstilles timeren.

175ZA672.12

SBW (27-20)

Seetpunkt

SBW (27-20)

SBW-indkoblingstid (27-23)

Illustration 3.73 SBW-indkobl.fors.

25-24 SBW-udkobl.forsink.

Range: Funktion: Range: Funktion:
Size [par. | Nar kaskadestyresystemet karer normalt, og s
related* | 25-20 - | frekvensomformeren udsender en tripalarm, g
par. er det vigtigt at vedligeholde systemlgfte- (27-24) SBW-udkoblingsfors. E
25-21 % [ hejden. Kaskadestyreenheden ger dette ved -
1 at fortseette med ind-/udkobling af pumpen B
med fast hastighed. Da det at vedligeholde (27-20)
loftehgjden ved seetpunktet kraever hyppig Seetpunkt
ind- og udkobling, nar der kun kerer en o
pumpe med fast hastighed, anvendes en (27-20)
bredere fast hastighedsbandbredde (FSBW) i
stedet for SBW. | alarmsituationer, eller hvis

lllustration 3.74 SBW-udkobl.forsink.

Range: Funktion:
10 [0 -
s* 1300 s] [ en kortvarig trykspids i systemet, som kan overstige
tilsidesaettelsesbandbredden (OBW). Det anbefales
ikke at udkoble en pumpe som reaktion pa en

Overgang af en pumpe med fast hastighed skaber

overgangstrykspids. OBW-tiden kan programmeres til
at forhindre overgang, indtil systemtrykket er
stabiliseret og normal styring etableret. Indstil
timeren til en veerdi, der tillader systemet at
stabilisere efter overgang. Fabriksindstillingen pa 10
sek er passende i de fleste applikationer. |
hgjdynamiske systemer kan det veere nyttigt med en

kortere tid.

. . °

\ \ S
[3s}

| | <
(=3

‘ L opw a

\ \

| |

‘ ‘ SBW

[ | Faktisk lgftehgjde

i / ‘ Seetpunkt

i ‘ SBW

| |

| |

‘ ‘ OBW

Illustration 3.75 OBW-tid

25-26 Udkobl. ved No Flow

Range: Funktion: Option: Funktion:
15 | [0- |@jeblikkelig udkobling af en pumpe med fast Denne parameter sikrer, at nar en no flow-
s* | 3000 [ hastighed er ikke optimalt, nr en kortvarig stigning situation opstar, udkobles alle pumper med
s] af trykket i systemet overstiger koblingsband- fast hastighed szerskilt, indtil no flow-signalet
bredden (SBW). Udkobling forsinkes af den forsvinder. Dette kreever, at no flow-detektering
programmerede tid. Hvis trykket falder inden for er aktiv. Se parametergruppe 22-2* No Flow-
SBW, fer timeren er udlgbet, nulstilles timeren. detek.
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25-26 Udkobl. ved No Flow

Option: Funktion:

25-30 Udkoblingsfunkt.tid

Range: Funktion:

Hvis [0] Deaktiveret er valgt, eendrer kaskades-
tyreenheden ikke systemets normale adfeerd.

med cirkulation af opvarmningsvand undgas i
pumpen med variabel hastighed.

[0] * | Deaktiveret
[1] | Aktiveret

25-27 Koblingsfunkt.

Option: Funktion:

Hvis udkoblingsfunktionen er indstillet til [0]
Deaktiveret, aktiveres
parameter 25-28 Koblingsfunkt.tid ikke.

[0] | Deaktiveret
[1] | Aktiveret

—

25-28 Koblingsfunkt.tid

Range: Funktion:
15 [0 -
s* | 300

s] og ud. Koblingsfunktionstiden begynder, hvis den er
[1] Aktiveret af parameter 25-27 Koblingsfunkt., og hvis

pumpen med variabel hastighed kgrer ved Motorha-

Koblingsfunktionstiden programmeres for at undga,
at pumperne med fast hastighed hyppigt kobles ind

stighed, hgj greense, parameter 4-13 Motorhastighed,
haj greense [O/MIN] eller parameter 4-14 Motorha-
stighed, hgj greense [Hz], med mindst én pumpe med
fast hastighed i stoppositionen. Nar timerens
programmerede veerdi udlgber, aktiveres en pumpe
med fast hastighed.

25-29 Udkoblingsfunk.

Option: Funktion:

Udkoblingsfunktionen sikrer, at det lavest mulige
antal pumper kerer for at spare energi og undga
problemer med cirkulation af opvarmningsvand i
pumper med variabel hastighed. Hvis
udkoblingsfunktionen er indstillet til [0]
Deaktiveret, aktiveres

parameter 25-30 Udkoblingsfunkt.tid ikke.

[0
[

Deaktiveret
Aktiveret

—

25-30 Udkoblingsfunkt.tid

Range: Funktion:
15 | [0 - [Udkoblingsfunktionstiden programmeres for at
s* |300 |undga, at pumperne med fast hastighed hyppigt

s] kobles ind og ud. Udkoblingsfunktionstiden starter,
nar pumpen med variabel hastighed korer ved
parameter 4-11 Motorhastighed, lav greense [O/MIN]
eller parameter 4-12 Motorhastighed, lav graense [Hz]
med mindst én pumpe med fast hastighed i drift, og
nar alle systemkrav bliver mgdt. | denne situation
bidrager pumpen med variabel hastighed lidt til
systemet. Nar timerens programmerede veerdi
udlgber, fiernes overgangen, hvorved et problem

175ZA640.11

FVLTrpumpe

Pumpeafbryder

Fmin —
(4-12)

Udkobling timerperiode
(27-27)

Illustration 3.76 Udkoblingsfunkt.tid

3.22.3 25-4* Koblingsindst.

Parametre, der bestemmer betingelser for ind-/udkobling
af pumperne.

25-40 Rampe ned-fors.

Range: Funktion:
10 [0 - Nar der tilkobles en pumpe med fast hastighed,
s* 120 s] | som er styret af en softstarter eller en

stjernedelta-starter, er det muligt at forsinke
nedrampningen af styrepumpen, indtil et
forudindstillet tidspunkt efter start af pumpen
med fast hastighed for at eliminere trykstigninger
eller vandslag i systemet.

Anvend kun denne option hvis [1] Soft Starter
eller [2] Star/Delta er valgt i
parameter 25-02 Motorstart.

25-41 Rampe op-fors.

Range: Funktion:
2 s*[ [0- [Nar der flernes en pumpe med fast hastighed, som
12 s] | er styret af en softstarter, er det muligt at forsinke

oprampningen af styrepumpen, indtil et forudind-
stillet tidspunkt efter standsning af pumpen med
fast hastighed for at eliminere trykstigninger eller
vandslag i systemet.

Skal kun anvendes, hvis [1] Soft Starter er valgt i
parameter 25-02 Motorstart.
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BEMARK!

o
Staging 5 Faste pumper forbundet med stjernedelta-startere kobles
g pa samme made som pumper forbundet med
Speed - softstartere. De udkobles pa samme made som pumper,
der er tilsluttet direkte til net.
Fixed speed pump
(controlled by soft starter)
25-42 Koblingsgraense
| Range: Funktion:
: Size [0 - | Nar der tilkobles en pumpe med fast
| related* [ 100 % | hastighed, ramper pumpen med variabel
: 1 hastighed ned til en lavere hastighed for at
| '{f;:tsjlr:gby freq. conv) undga et trykoversving. Nar pumpen med
| | variabel hastighed nar overgangshastigheden,
| | tilkobles pumpen med fast hastighed.
‘ | Overgangsgraensen anvendes til at beregne
‘ | hastigheden for pumpen med variabel
b Time hastighed, nar indkoblingspunktet for pumpen
P 25-40 med fast hastighed opstar. Beregningen af

T Lead pump starts
‘ to ramp down

Cascade Controller
calls for another

overgangsgransen er forholdet mellem
parameter 4-11 Motorhastighed, lav greense [0/
MIN] eller parameter 4-12 Motorhastighed, lav
greense [Hz] til parameter 4-13 Motorhastighed,

pump hej greense [O/MIN] eller

parameter 4-14 Motorhastighed, haj greense [Hz]

udtrykt i procent.
Illustration 3.77 Overgang
Koblingsgraensen skal ga fra

OVERGANG% = % x 100 %

til 100 %, hvor niav er Motorhastighed, lav

greense og nHgy er Motorhastighed, hoj
Destaging
greense.

130BC372.10

Speed

L} Pumpe med fast
Matorastighed hastighed

hgj granse

Lead pump
(controlled by freq. conv.)

lndkoblings- <
hastighed Fumpe med

variabel hastighed

Maolaraslighed
lav gracnse <+

4 |-
U I L -

Fixed speed pump ] 4 5 Sekunder
(controlled by soft starter) 1308A388.10

Illustration 3.79 Koblingsgraense

BEM/ERK!

t Time
L P2541 Hvis saetpunktet nas efter overgang, for pumpen med
variabel hastighed nar dens minimumhastighed, gar
1 i tead pump starts systemet ind i tilstanden lukket slgjfe, sa snart feedback-
0 ramp up

trykket overskrider saetpunktet.
Cascade Controller

prepares for
removing pump

Illustration 3.78 Udkobling
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25-43 Udkoblingsgraense 25-45 Koblingshast. [Hz]

Range: Funktion: Range: Funktion:

Size [0 - [Hvis en pumpe med fast hastighed 0 [0 - [ Udlzesning af den beregnede veerdi for overgangs-

related* [ 100 % |afmonteres, ramper pumpen med variabel Hz* [0 Hz] | hastighed. Nar der tilkobles en pumpe med fast

1 hastighed op til en hgjere hastighed for at hastighed, ramper pumpen med variabel hastighed

undga et trykundersving. Nar pumpen med ned til en lavere hastighed for at undga et
variabel hastighed nar udkoblingshastigheden, trykoversving. Nar pumpen med variabel hastighed
udkobles pumpen med fast hastighed. nar overgangshastigheden, tilkobles pumpen med
Udkoblingsgraensen anvendes til at beregne fast hastighed. Beregning af overgangshastighed er
hastigheden for pumpen med variabel baseret pa parameter 25-42 Koblingsgrense og
hastighed, nar udkobling for pumpen med parameter 4-14 Motorhastighed, haj greense [Hz].

fast hastighed opstar. Beregningen af Overgangshastighed er beregnet med fglgende

udkoblingsgraensen er forholdet mellem o—

parameter 4-11 Motorhastighed, lav grense [0/ T ——— ﬂ/a,,ﬂ;%‘gg% hvor nug) er Motorhastighed,

MIN] eller parameter 4-12 Motorhastighed, lav

greense [Hz] til parameter 4-13 Motorhastighed, hej graense og novercanGioo er vaerdien af

haj graeense [O/MIN] eller

parameter 4-14 Motorhastighed, hgj graense [Hz]
. 25-46 Udkobl.hast. [O/MIN]
udtrykt i procent.

Range: Funktion:

overgangsgransen.

Udkoblingsgraensen skal ga fra
e 0 [000 - | Udlzesning af den beregnede veerdi for

OVERGANG% = 17 x 100% til 100 %, hvor niav er
RPM* [ 0 RPM] [ udkoblingshastighed. Hvis en pumpe med fast

HO]
Motorhastighed, lav greense og nngs er .
hastighed afmonteres, ramper pumpen med

Motorhastighed, hgj graense.

variabel hastighed op til en hgjere hastighed for

A at undga et trykundersving. Nar pumpen med

Molorastighed variabel hastighed nar udkoblingshastigheden,

haj gracnse

Pumpe med udkobles pumpen med fast hastighed.
variabel hastighec

Beregning af udkoblingshastighed er baseret pa

Udkoblings-
hastighed

parameter 25-43 Udkoblingsgraense og

parameter 4-13 Motorhastighed, haj greense [O/

Punipe med

Motaorastighed fast hastighed MIN].
lav grasnse b4 N o
} > . .
0 1 3 G Sekunder Udkoblingshastighed beregnes med falgende
formel:
130BA367.10

. . UDKOBLE = HPJ“2X%%E% hyor nug) er Motorha-
lllustration 3.80 Udkoblingsgrense 9) =100 He)

stighed, hgj greense og nupkosLING100% er veerdien
af udkoblingsgraensen.

25-44 Koblingshast.[0/MIN
oblingshast.[O/MIN] 25-47 Udkoblingshast. [Hz]

Range: Funktion:
J Range: Funktion:

0 [000 - | Udlzesning af den beregnede vaerdi for

RPM* | 0 RPM] | overgangshastighed. Nar der tilkobles en pumpe
med fast hastighed, ramper pumpen med
variabel hastighed ned til en lavere hastighed
for at undga et trykoversving. Nar pumpen med
variabel hastighed nar overgangshastigheden,
tilkobles pumpen med fast hastighed. Beregning
af overgangshastighed er baseret pa

parameter 25-42 Koblingsgreense og

parameter 4-13 Motorhastighed, hgj graense [O/
MIN].

0 [0 - | Udleesning af den beregnede veerdi for udkobling-
Hz* | 0 Hz] | shastighed. Hvis en pumpe med fast hastighed
afmonteres, ramper pumpen med variabel
hastighed op til en hgjere hastighed for at undga
et trykundersving. Nar pumpen med variabel
hastighed nar udkoblingshastigheden, udkobles
pumpen med fast hastighed. Beregning af
udkoblingshastighed er baseret pa

parameter 25-43 Udkoblingsgraense og

parameter 4-14 Motorhastighed, haj graense [Hz].

Udkoblingshastighed beregnes med falgende
Overgangshastighed er beregnet med fglgende g 2 : <
formel:
formel: UDKOBLE = HgJY2KOBLE%
OVERGANG = HpJoERocs - 100
hvor nug er Motorhastighed, hgj greense o

hvor nug) er Motorhastighed, hgj graense og el . < ! g. B
nupkoBLING100% €r veerdien af udkoblingsgraensen.

NOVERGANG100% €r vaerdien af overgangsgraensen.
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A

Molorastighed
haj graense | Pumpe med
variahel hastighed

udkohlings
haslighed

Motorastighed
lav grasnse

Sekunder
\r\}(oﬁlmando il
I kantrolleret

I standsning aktiveret

A

Motorastighed
haj grasnse

Pumpe med fast

T
hastighed I

Udkoblings-
hastighed

Motorastighed
lav yrasnse

»

Sekunder

A

Motorastighed

A Pumpe med
hej graonsc

fast hastighed

Udkablings-
hastighed

Motorastighed
lav graense

>

Sekunder
1308A362.10
Illustration 3.81 Udkoblingshast.

25-49 Staging Principle

Veelg overgangsprincip for overgang af faste hastighedspumper
(direkte online-tilstand). Veelg [1] Rapid Staging for at konfigurere
frekvensomformeren til at vende tilbage til lukket slgjfe-drift
umiddelbart efter en pumpe blev koblet ind eller ud. Brug [7]
Rapid Staging i systemer med hurtige andringsbehov.

Option: Funktion:
[0] * Normal
[1 Rapid Staging

3.22.4 25-5% Alterneringsindst.

Parametre til at definere betingelser for alternering af
pumpen med variabel hastighed (styrepumpen), hvis valgt
som styringsstrategi.

25-50 Styrepumpealternering

25-50 Styrepumpealternering

Option: Funktion:
ved altid at veelge den pumpe, der har lavest
antal driftstimer, til naeste indkobling.

[0] | Fra Ingen alternering af styrepumpefunktion finder

sted. Det er ikke muligt at indstille denne
parameter til andet end [0] Ikke aktiv, hvis
parameter 25-02 Motorstart er indstillet til andet
end [0] Direkte pa net.

[1] | Ved kobling | Alternering af styrepumpefunktionen finder

sted ved indkobling af en anden pumpe.

[2] | Ved
kommando

Alternering af styrepumpefunktionen finder
sted pa et eksternt kommandosignal eller ved
en forprogrammeret haendelse. Se

parameter 25-51 Altern.haendelse for tilgaen-
gelige muligheder.

[3] | Ved kobling
el. (styrepumpen) finder sted ved signalet Ved

Alternering af pumpen med variabel hastighed

kommando | kommando (se ovenfor).

25-51 Altern.hzendelse

Option: Funktion:

Denne parameter er kun aktiv, hvis
valgmulighederne [2] Ved kommando eller
[3] Ved kobling el. kommando er valgt i
parameter 25-50 Styrepumpealternering.
Hvis der er valgt en alterneringshaendelse,
finder styrepumpealternering sted, hver
gang haendelsen forekommer.

[0] | Ekstern
* signal pa en af de digitale indgange pa

Alternering finder sted, nar der péferes et

klemmelisten, og indgangen er knyttet til
[121] Styrepumpealternering i parameter-
gruppe 5-1% Digitale indgange.

[1] | Alterneringstids- | Alternering finder sted, hver gang
interval parameter 25-52 Alterneringstidsinterval

udlgber.

[2] |Sleep mode Alternering finder sted, hver gang
styrepumpen gar i sleep mode. Indstil
parameter 20-23 Saetpunkt 3 til [1] Sleep

mode eller anvend et eksternt signal til

Option: Funktion: denne funktion.
Lﬂm [3] | Foruddefin. tid [ Alternering finder sted pa et forudde-
Det er ikke muligt at veelge andet end fineret klokkeslaet. Hvis
[0] Ikke aktiv, hvis parameter 25-05 Fast parameter 25-54 Foruddef. alterneringstid er
styrepumpe er indstillet til [1] Ja. indstillet, gennemfgres alterneringen hver
dag pé det angivne tidspunkt. Standard-

Styrepumpealternering udligner brugen af tidspunktet er midnat (00:00 eller 12:00AM,
pumperne ved periodisk at aendre den pumpe, afhaengigt af tidsformatet).
der er hastighedsstyret. Pa denne made sikres
det, at alle pumper bruges ensartet i tidens lgb.
Alterneringen udligner brugen af pumperne
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25-52 Alterneringstidsinterval 25-56 Koblingstilstand ved alt.

Range: Funktion: Option: Funktion:

24 - Hvis [1] Alterneringstidsinterval er valgt i [0] |Langsom [ Denne parameter er kun aktiv, hvis valget i

h* 1999 h] | parameter 25-51 Altern.handelse, finder alterne- @ parameter 25-50 Styrepumpealternering er
ringen pa pumpen med variabel hastighed sted, forskellig fra [0] Deaktiveret.

hver gang alterneringstidsintervallet udlgber (kan To typer af overgang og udkobling af pumper er

mulige. Langsom overfersel gor overgang og
merveerd). udkobling problemfri. Hurtig overfarsel ger
overgang og udkobling sa hurtig som mulig;
pumpen med variabel hastighed kobles blot ud

kontrolleres i parameter 25-53 Alterneringsti-

25-53 Alterneringstimerveerdi

Range: Funktion: (kerer frilob).

0* [0 - 7 1| Udlaesningsparameter for alterneringstidsinter- Ved alternering rampes pumpen med variabel
vallets veerdi, der er indstillet i hastighed op til maksimum hastighed og rampes
parameter 25-52 Alterneringstidsinterval. derefter ned til stilstand.

Hurtig Ved alternering rampes pumpen med variabel
hastighed op til maksimum hastighed og kerer
Range: Funktion: derefter frilgb til stilstand.

—
—_

25-54 Foruddef. alterneringstid

Size [0 | Hvis [3] Foruddefin. tid er valgt i lllustration 3.82 og lllustration 3.83 viser alterne-

related* |- 01 [parameter 25-51 Altern.haendelse, udfgres ringen i bade hurtige og langsomme

alternering af pumpen med variabel hastighed konfigurationer

hver dag pa det angivne tidspunkt, der
indstilles i foruddefineret alterneringstid. Alterneringskommando/PID standser

Standardtidspunktet er midnat (00:00 eller ‘
MAKS. 4
l Netforsyningsdrift

12:00AM, afhaengigt af tidsformatet). Udkoblingsfrekv.
! Tid

130BA613.10

LIV

l
25-55 Altern. hvis belast. < 50 % I
|

I PID-reg.
| starter

Option: Funktion:

|
I
» fmaxs I 4
= Overgangsfrekv.4— . — . —. —. — . L — i |

Kun gyldlg hvis Netforsyningsdrift | = —
parameter 25-50 Styrepumpealternering —~ os T

er forskellig fra [0] Deaktiveret.

lllustration 3.82 Langsom konfiguration

Hvis [1] Aktiveret er valgt, kan pumpealter- ‘
A Frilgb
eller under 50 %. Kapacitetsberegningen er T /|

forholdet mellem kerende pumper (inkl.

nering kun opsta, hvis kapaciteten er lig med

130BA614.10

Netforsyningsdrift

\]

pumpen med variabel hastighed) og det

. . . 200ms-2s (standard 500ns)5s  Tid
samlede antal tilgeengelige pumper (inkl. -

pumpen med variabel hastighed, men ikke

N,
Kapacitet = % x 100 %
SAMLET

I

spaerrede pumper). I __________ v ______
I
I

<—100ms Tid
Illustration 3.83 Hurtig konfiguration

For den grundleeggende kaskadestyreenhed >
har alle pumper samme stgrrelse.

[0] | Deaktiveret | Styrepumpealterneringen finder sted ved
enhver pumpekapacitet.

[1]1 | Aktiveret Styrepumpefunktionen alterneres kun, hvis de
* kerende pumper leverer mindre end 50 % af

den samlede pumpekapacitet.
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25-58 Kor naeste pumpefors.

Range: Funktion:
0.1 [0.1 - | Denne parameter er kun aktiv, hvis valget i
s* 5] parameter 25-50 Styrepumpealternering er forskellig

fra [0] Deaktiveret.

Denne parameter indstiller tiden mellem stop af
den gamle pumpe med variabel hastighed og
start af en anden pumpe som en ny pumpe med
variabel hastighed. Se parameter 25-56 Koblings-
tilstand ved alt., , for en beskrivelse af overgang og

alternering.

25-59 Kor pa netforsink.

Range: Funktion:
0.5 [ par.
s* 25-58 - 5 | parameter 25-50 Styrepumpealternering er

s] forskellig fra [0] Deaktiveret.

Denne parameter er kun aktiv, hvis valget i

Denne parameter indstiller tiden mellem stop af
den gamle pumpe med variabel hastighed og
start af denne pumpe som den nye pumpe med
fast hastighed. Se lllustration 3.82 for en
beskrivelse af overgang og alternering.

3.22.5 25-8* Status

Udlaesningsparametre med information om driftsstatus af
kaskadestyreenheden og styrede pumper.

25-80 Kaskadestatus

Range: Funktion:

0*

[0-25] | Udlaesning af status for kaskadestyreenheden.

25-81 Pumpestatus
Range:  Funktion:

0* | [0- |Pumpestatus viser status for antallet af pumper, der
251 | er valgt i parameter 25-06 Antal pumper. Det er en

udlaesning af status for hver af de pumper, som viser

en streng, som bestar af pumpenummeret og
pumpens aktuelle status.

Eksempel: Udlzaesning er med en forkortelse som "1:D
2:0". Dette betyder, at pumpe 1 kerer, og
hastigheden styres af frekvensomformeren, og pumpe

25-83 Relaestatus
Array [9]

‘ i

Range: Funktion:

0% [0 - 4 ][ Udlaesning af status for hvert af de releeer, der er
tildelt til styring af pumperne. Hvert enkelt
element i array'en viser et relee. Hvis et relee
aktiveres, indstilles det tilsvarende element til
Aktiveret. Hvis et relee deaktiveres, indstilles det
tilsvarende element til Deaktiveret.

25-84 PumpeK@REtid

Array [10]
Range: Funktion:
0h*[ [O- Udlzesning af veerdien for pumpeK@REtid.

2147483647 h] | Kaskadestyreenheden har separate tellere
for pumperne og de relzeer, der styrer
pumperne. PumpeK@REtid overvager
driftstimerne for hver pumpe. Veerdien af
hver pumpeK@REtidstzeller kan nulstilles
ved at skrive i parameteren, for eksempel
hvis pumpen udskiftes i forbindelse med

service.

25-85 Relaesluttid

Array [9]

Range: Funktion:

0 [0 - Udlaesning af veerdien for relaeets sluttid.

h* |2147483647 | Kaskadestyreenheden har separate tallere for
h] pumperne og de relzeer, der styrer

pumperne. Pumpealternering udferes altid pa
baggrund af relaetellerne. Ellers ville en ny
pumpe altid blive brugt i tilfeelde af
udskiftning af en pumpe, og dens veerdi i
parameter 25-84 PumpeK@REtid nulstilles. For
at kunne bruge parameter 25-04 Pumpealt.
overvager kaskadestyreenheden
releesluttiden.

25-86 Nulstil releetellere

Option: Funktion:

Nulstiller alle elementer i
parameter 25-85 Releesluttid tzellere.

2 standses. —
[0] * | Ingen nulstilling
25-82 Styrepumpe [11 [ Nulstilling
Range: Funktion:
0*| [O - par. | Udleesningsparameter for den aktuelle pumpe
25-06 ] med variabel hastighed i systemet. Styrepumpe-
parameteren opdateres for at afspejle den
aktuelle pumpe med variabel hastighed i
systemet, nar der sker en alternering. Hvis der
ikke er valgt en styrepumpe (kaskadesty-
reenheden deaktiveret eller alle pumper spaerret),
viser displayet N1.
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3.22.6 25-9* Service

Parametre, der anvendes i tilfeelde af service pa en eller
flere af de styrede pumper.

25-90 Pumpespaerring

Array [10]

Option: Funktion:

| denne parameter er det muligt at deaktivere en
eller flere styrepumper med fast hastighed. For
eksempel veelges pumpen ikke til overgang, selv
om det er den naeste pumpe i driftssekvensen. Det
er ikke muligt at deaktivere styrepumpen med
pumpesparringskommandoen.

Speerring af de digitale indgange vaelges som [730]
Pumpe 1-speerring — [132] Pumpe 3-speerring i
parametergruppe 5-1* Digitale indgange.

[0] * | Ikke Pumpen er aktiv for overgang/udkobling.
aktiv

[11 [Aktiv | Pumpespaerringskommandoen er afgivet. Hvis en
pumpe kerer, udkobles den gjeblikkeligt. Hvis
pumpen ikke kegrer, kan den ikke kobles ind.

25-91 Manuel alternering

Range: Funktion:

0*| [0 - par. |Udlaesningsparameter for den aktuelle pumpe
25-06 ] med variabel hastighed i systemet. Nar der sker
en alternering, opdateres styrepumpepara-
meteren for at afspejle den aktuelle pumpe med
variabel hastighed i systemet. Hvis der ikke er
valgt en styrepumpe (kaskadestyreenheden
deaktiveret eller alle pumper spaerret), viser
displayet N1.
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3.23 Parameter 26-** Analog I/O-tilst.
option MCB 109

VLT® Analog I/0-option MCB 109 udvider funktionaliteten
for VLT® AQUA Drive FC 202-seriens frekvensomformere
ved at tilfgje et antal ekstra programmerbare analoge
indgange og udgange. Dette er iseer nyttigt i styreinstalla-
tioner, hvor frekvensomformeren kan anvendes som en

Relae 2, klemme 4, 5, 6. Parametergruppe 5-4* Relzeer.

Tabel 3.27 Analoge indgange

Det er ogsa muligt at leese de analoge indgange, skrive til
de analoge udgange og styre releeerne ved hjelp af
kommunikation via fieldbussen.

decentral I/0, hvilket overfladigger behovet for en Klemme Parametre
fiernstation og reducerer derved omkostningerne. Det giver Analoge indgange (lzes)
ogsé fleksibilitet i projektplanlaegningen. Xa2/1 Parameter 18-30 Analog indg.
X42/1.
B E M /E R K. X42/3 Parameter 18-31 Analog indg.
X42/3.
Den maksimale strom for de analoge udgange 0-10 V er Xa2/5 Parameter 18-32 Analog indg.
1 mA. X42/5.
Analoge udgange (skriv)
BEM/ER K- X42/7 Parameter 18-33 Analog udg.
Hvor live zero-overvagning anvendes, er det vigtigt, at X42/7 [V].
eventuelle analoge indgange, der ikke anvendes til X42/9 Parameter 18-34 Analog udg.
frekvensomformeren, for eksempel at de anvendes som X42/9 [V].
en del af den decentrale 1/0 i Building Management X42/11 Parameter 18-35 Analog udg.
System, skal have deaktiveret live zero-funktionen. X42/11 [V].
Analoge indgange (lzes)
Klemme Parametre 53 Parameter 16-62 Analog indgang
Analoge indgange 53.
X42/1 Parameter 26-00 Klemme X42/1, 54 Parameter 16-64 Analog indgang
Tilstand, 54,
parameter 26-10 Klemme X42/1, Analog udgang
Lav spaending. 42 Parameter 6-63 Klemme X30/8,
X42/3 Parameter 26-01 Klemme X42/3, Udgangsbusstyring.
Tilstand, Relaeer
parameter 26-20 Klemme X42/3, Relae 1, klemme 1, 2, 3. Parameter 16-71 Releeudgang
Lav speending. [bin].
X42/5 Parameter 26-02 Klemme X42/5, Relze 2, klemme 4, 5, 6. Parameter 16-71 Releeudgang
Tilstand, [bin].
parameter 26-30 Klemme X42/5, /CD I/
Lav spanding. Aktivér releudgangene via styreord bit 11 (relee 1) og
Analoge udgange bit 12 (reloe 2)
X42/7 Parameter 26-40 Klemme X42/7
udgang.
X42/9 Parameter 26-50 Klemme X42/9 Tabel 3.28 Analoge indgange via fieldbus
udgang.
X42/11 Parameter 26-60 Klemme X42/11 Indstilling af indbygget realtidsur
udgang. VLT® analog 1/0-option MCB 109 har et realtidsur med
Analoge indgange batteribackup integreret. Dette kan anvendes som backup
53 Parametergruppe 6-1* Analog af urfunktionen, der som standard er indeholdt i frekvens-
indgang 1. omformeren. Se parametergruppe 0-7* Ur-indst.
*
> Paramete:i;“giizéj Analog Anvend MCB 109 til styring af .enhederne, som for .
Analog udgang eksempel aktuatorer eller ventiler, ved at benytte udvidet
lukket slgjfe-funktionen og derved fjerne styringen fra det
42 Parameter.gruppe 6-5" Analog eksisterende styresystem. Se parametre 27-** Ekst. lukket
indgang 1. slajfe. Der er tre uafhaengige PID-styreenheder til lukket
Releer slajfe.
Relee 1, klemme 1, 2, 3. Parametergruppe 5-4* Relzeer.
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26-00 Klemme X42/1, Tilstand 26-01 Klemme X42/3, Tilstand

Option: Funktion: Option: Funktion:
Klemme X42/1 kan programmeres som en . Parameter 20-12 Reference-/
analog indgang, der kan acceptere spaending feedbackenhed.
eller indgang fra enten Pt1000 (1.000 Q ved . Parameter 21-10 Ekst 1 ref-/
0 °C) eller Ni 1000 (1.000 Q ved 0 °C)- Camdload @il
temperaturfelere. Veelg tilstand.
2] Pt 1000 [C] og [4] Ni 1000 [C] , hvis der O GG AR
opereres med Celsius, eller [3] Pt 1000 [ F] og feedbackenhed.
[5] Ni 1000 [ F] , hvis der opereres med . Parameter 21-50 Ekst 3 ref.-/
Fahrenheit. feedbackenhed.
BEMARK! [1] * | Speending
Indstil indgangen til spaending, hvis den (2] [Pt 1000 [*C]
ikke er i brug. [3] | Pt 1000 [F]
[4] [ Ni 1000 [°C]
Hvis den er indstillet til temperatur og [5] | Ni 1000 [*F]
benyttes som feedback, skal enheden enten
indstilles til Celsius eller Fahrenheit.
Option: Funktion:
* Parameter 20-12 Reference-/ Klemme X42/5 kan programmeres som en
feedbackenhed. analog indgang, der kan acceptere spaending
e Parameter 21-10 Ekst 1 ref-/ eller indgang fra enten Pt 1000 (1000 Q ved
feedbackenhed. 0 °C) eller Ni 1000 (1000 Q ved 0 °C)-
o Parameter 21-30 Ekst 2 ref-/ temperaturfolere. Veelg tilstand.
feedbackenhed. [2] Pt 1000 [ °C] og [4] Ni 1000 [ C] , hvis der
. Parameter 21es 0l Ehstia ety opereres med Celsius, eller [3] Pt 1000 [ F] og
teedbackenhed. [5] Ni 1000 [ F] , hvis der opereres med
Fahrenheit.
[1] * | Spaending BEM/ERK
[2] | Pt 1000 [°’C] :
3] | Pt 1000 F] Indstil indgangen til spaending, hvis den
@ [Ni 1000 F°C] ikke er i brug.
[5]1 | Ni 1000 [°F]
Hvis den er indstillet til temperatur og
benyttes som feedback, skal enheden enten
Option: Funktion: indstilles til Celsius eller Fahrenheit:
Klemme X42/3 kan programmeres som en . Parameter 20-12 Reference-/
analog indgang, der kan acceptere spaending feedbackenhed.
eller indgang fra enten Pt 1000- eller Ni 1000- . Parameter 21-10 Ekst 1 ref-/
temperaturfglere. Velg tilstand. feedbackenhed.
[2] Pt 1000 [ °C] og [4] Ni 1000 [ C] , hvis der
opereres med Celsius, eller [3] Pt 1000 [ F] og ¢ Parameter 21-30 Ekst 2 ref./
[5] Ni 1000 [ F] , hvis der opereres med e s,
Fahrenheit. . Parameter 21-50 Ekst 3 ref.-/
B EM /ER K feedbackenhed.
Indstil indgangen til spaending, hvis den (1] * | Spending
ikke er i brug. (2] |Pt 1000 [*C]
[3]1 | Pt 1000 [°F]
Hvis den er indstillet til temperatur og [41 [Ni 1000 [*C]
benyttes som feedback, skal enheden enten [5] | Ni 1000 [°F]
indstilles til Celsius eller Fahrenheit
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26-10 Klemme X42/1, Lav spaending 26-20 Klemme X42/3, Lav spaending
Range: Funktion: Range: Funktion:
0.07 V*| [0 - par. Indtast den lave spaendingsveerdi. Denne 0.07 V*| [0 - par. Indtast den lave spaendingsveerdi. Denne
6-31 V] analoge indgangsskaleringsvaerdi ber svare 6-31 V] analoge indgangsskaleringsvaerdi ber svare
til den lave reference-/feedbackveerdi, der til den lave reference-/feedbackveerdi, der
er indstillet i parameter 26-14 KI. X42/1, Lav er indstillet i parameter 26-24 KI. X42/3, Lav
ref./feedb.- veerdi. ref./feedb.- veerdi.
26-11 Klemme X42/1, Hoj spaending 26-21 Klemme X42/3, Hoj spaending
Range: Funktion: Range: Funktion:
10 V*| [par. 6-30 - | Indtast hgjspaendingsvaerdien. Denne 10 V*¥| [par. 6-30 - [Indtast hgjspaendingsvaerdien. Denne
10 V] analoge indgangsskaleringsveerdi ber svare 10 V] analoge indgangsskaleringsveerdi ber svare
til den hgje reference-/feedbackvaerdi, der til den hgje reference-/feedbackvaerdi, der
er indstillet i parameter 26-15 KI. X42/1, Hoj er indstillet i parameter 26-25 KI. X42/3, Hoj
ref./feedb.- veerdi. ref./feedb.- veerdi.
26-14 KI. X42/1, Lav ref./feedb.- veerdi 26-24 KI. X42/3, Lav ref./feedb.- veerdi
Range: Funktion: Range: Funktion:
0*| [-999999.999 - Indtast den analoge indgangsskale- 0*| [-999999.999 - Indtast den analoge indgangsskale-
999999.999 | ringsveerdi, der svarer til den lave 999999.999 | ringsveerdi, der svarer til den lave
spaending indstillet i speending indstillet i
parameter 26-10 Klemme X42/1, Lav parameter 26-20 Klemme X42/3, Lav
spaending. spaending.
26-15 Kl. X42/1, Hoj ref./feedb.- veerdi 26-25 KI. X42/3, Hoj ref./feedb.- veerdi
Range: Funktion: Range: Funktion:
100% | [-999999.999 - Indtast den analoge indgangsskale- 100% | [-999999.999 - Indtast den analoge indgangsskale-
999999.999 | ringsveerdi, sa den svarer til den 999999.999 | ringsveerdi, sa den svarer til den
hgjspaendingsvaeerdi, der er indstillet i hgjspaendingsvaeerdi, der er indstillet i
parameter 26-11 Klemme X42/1, Hoj parameter 26-21 Klemme X42/3, Hoj
spaending. spaending.

26-16 KI. X42/1, Filtertidskonstant 26-26 KI. X42/3, Filtertidskonstant

Range: Funktion: Range: Funktion:
0.001 s*[ [0.001 - 10 [[3: FRK 0.001 s*| [0.001 - 10 W
s] Denne parameter kan ikke justeres, s] Denne parameter kan ikke justeres,
mens motoren korer. mens motoren korer.
Dette er en overordnet digital lavpasfilter- Indtast tidskonstanten. Dette er en
tidskonstant til deempning af stgj i overordnet digital lavpasfiltertidskonstant
klemme X42/1. En hgjtidskonstantvaerdi til deempning af stgj i klemme X42/3. En
forbedrer deempningen, men gger ogsa hgjtidskonstantvaerdi forbedrer
tidsforsinkelsen gennem filteret. dempningen, men gger ogsa tidsforsin-
kelsen gennem filteret.

26-17 KI. X42/1, Live zero

26-27 KI. X42/3, Live zero

Option: Funktion:
Denne parameter ger det muligt at aktivere Option: Funktion:
live zero-overvagningen. Den skal for eksempel Denne parameter ger det muligt at aktivere
anvendes, hvis den analoge indgang benyttes live zero-overvagningen. Den skal for eksempel
til frekvensomformerstyring, og ikke som en anvendes, hvis den analoge indgang benyttes
del af et decentralt I/O-system som for til frekvensomformerstyring, og ikke som en
eksempel et Building Management-system. del af et decentralt I/0O-system som for

[0] | Deaktiveret eksempel et Building Management-system.

[1] * | Aktiveret [0] | Deaktiveret
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26-27 KI. X42/3, Live zero

26-40 Klemme X42/7 udgang

[1] * | Aktiveret

Option: Funktion: Option: Funktion:
[1] * [ Aktiveret | Indstil funktionen for klemme X42/7 som
= en analog stremudgang.
26-30 Klemme X42/5, Lav spaending
0] * | Ingen funktion
Range: Funktion: (o) gen unkt
[100] [ Udg.frekv. 0-100 | 0-100 Hz (0-10 V).
0.07 V*| [0 - par. Indtast den lave spaendingsvaerdi. Denne
6-31V] analoge indgangsskaleringsveerdi ber svare [101] | Reference Min- | Minimumreference-maksimumreference
til den lave reference-/feedbackveerdi, der Maks (0-10 V).
er indstillet i parameter 26-34 KI. X42/5, Lav [102] | Feedback 2200 % til +200 % af
ref./feedb.- veerdi. +-200 % parameter 3-03 Maksimumreference, (0-10
V).
26-31 Klemme X42/5, Hoj spaending
. [103] | Mot.strem. 0- 0-vekselretter maksimum strgm
Range: Funktion: Imaks (parameter 16-37 Vekselret. maks. stram),
10 V*| [par. 6-30 - | Indtast hgjspaendingsvaerdien. Denne (0-10 V).
10 V] analoge indgangsskaleringsveerdi ber svare -
til den hgje reference-/feedbackvaerdi, der TG | bfarrieind Gl | e e
er indstillet i parameter 26-35 KI. X42/5, Hoj (parame?er SIS Siem e
ref /feedb.- vaerdi. mereliigh (LS
[105] | Moment 0-Tnom | 0-nominelt motormoment, (0-10 V).
26-34 KI. X42/5, Lav ref./feedb.- veerdi [106] | Effekt 0-Pnom 0-nominel motoreffekt, (0-10 V).
Range: Funktion: - . -
- [107] [ Hast. 0-hgj 0-hastighed, hgj greense
0 [-999999.999 - Indtast den analoge indgangsskale- green. (parameter 4-13 Motorhastighed, hoj
999999.999 ] ringsveerdi, der svarer til den lave
L o graense [O/MIN] og
sppeaitellig) ekl | parameter 4-14 Motorhastighed, hgj
parameter 26-30 Klemme X42/5, Lav greense [Hz]), (0-10 V).
spaending.
[108] [ Moment
26-35 KI. X42/5, Hgj ref./feedb.- veerdi +-160 %
Range: Funktion: (1091 Udgfrkv. 0-
Fmaks
100% | [-999999.999 - Indtast den analoge indgangsskale-
X . X [113] | Udv. lukket 0-100 %, (0-10 V).
999999.999 ] ringsveerdi, s& den svarer til den i
slajfe
hgjspaendingsveerdi, der er indstillet i UdJ Rk - v
parameter 26-21 Klemme X42/3, Hoj (4 V. lukket 0-100 %, (0-10 V).
. slgjfe 2
spaending.
[115] | Udv. lukket 0-100 %, (0-10 V).
26-36 KI. X42/5, Filtertidskonstant slojfe 3
N [139] | Busstyrin 0-100 %, (0-10 V).
Range: Funktion: yrng o :
0.001 s*| [0.001 - 10 [[2 » [141] [ Busstyr, 0-20mA | 0-100 %, (0-10 V).
t.o.
s] Denne parameter kan ikke justeres,
mens motoren korer. 26-41 Klemme X42/7, Min. skal.
Range: Funktion:
Dette er en overordnet digital lavpasfilter- 0%*| [0- [Skalér minimumudgangen for det valgte analoge
tidskonstant til deempning af stoj i 200 %] | signal pa klemme X42/7 som en procentdel af den
klemme X42/5. En hejtidskonstantveerdi maksimale signalvaerdi. For eksempel, hvis 0 V
forbedrer deempningen, men @ger ogsa (eller 0 Hz) gnskes ved 25 % af den maksimale
tidsforsinkelsen gennem filteret. udgangsvaerdi, programmeres 25 %. Skalerings-
veerdien op til 100 % ma aldrig veere hgjere end
26-37 KI. X42/5, Live zero den tilsvarende indstilling i
Option: Funktion: parameter 26-42 Klemme X42/7, Maks. skal..
Aktivér eller deaktivér live zero-overvagning. Se principgrafen for parameter 6-51 Klemme 42,
- udg. min. skal..
[0] Deaktiveret

N
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26-42 Klemme X42/7, Maks. skal.

26-50 Klemme X42/9 udgang

Skalér udgangen for at give en spaending, der er
lavere end 10 V ved fuld skala; eller 10 V ved en
udgang under 100 % af den maksimale
signalveerdi. Hvis 10 V er den kraevede
udgangsstrem ved en vaerdi mellem 0-100 % af
fuld skala for udgangen, skal procentvaerdien
programmeres i parameteren, dvs. 50 % = 10 V.
Hvis der kraeves en spaending mellem 0 og 10 V
ved maksimum udgang, skal procentdelen
beregnes pa felgende made:

10V o
[ﬂnsket maksimum spaending] ST
dvs.
sv: 27 x 100% = 200%

Se lllustration 3.32.

26-43 Klemme X42/7, Busstyring

Range: Funktion:

0 %* | [0 - 100 %] | Holder niveauet for klemme X42/7, hvis den
er styret af bus.

26-44 Klemme X42/7, Timeout-preset

Range: Funktion:
0%*| [0- Holder det forudindstillede niveau for klemme
100 %] X42/7.

Hvis en fieldbus og timeoutfunktion veelges i
parameter 26-50 Klemme X42/9 udgang,
forudindstilles udgangen til dette niveau.

26-50 Klemme X42/9 udgang

Option: Funktion:

Indstil funktionen for klemme X42/9.

[0] * [Ingen funktion
[100] [ Udg.frekv. 0-100

0-100 Hz (0-10 V).

Minimumreference-maksimumreference
(0-10 V).

[101] [ Reference Min-
Maks

[102] | Feedback
+-200 %

-200 % til +200 % af
parameter 3-03 Maksimumreference, (0-10
V).

[103] | Mot.strem. 0-
Imaks

0-vekselretter maksimum strgm
(parameter 16-37 Vekselret. maks. strem),
(0-10 V).

[104] [ Moment O-Tlim | 0O-momentgraense
(parameter 4-16 Momentgreense for

motordrift), (0-10 V).

Range: Funktion: Option: Funktion:

100 [0 - | Skalér maksimumudgangen for det valgte analoge [107] [ Hast. 0-hgj 0 -hastighed, hgj graense

%* 200 % | signal pa klemme X42/7. Indstil veerdien til green. (parameter 4-13 Motorhastighed, hoj
] maksimumveerdien for spaendingssignaludgangen. graense [O/MIN] og

parameter 4-14 Motorhastighed, haj
greense [Hz]), (0-10 V).

[108] | Moment
+-160 %
[109] [ Udg.frkv. O-
Fmaks
[113] | Udv. lukket
slgjfe 1
[114] [ Udv. lukket
slgjfe 2
[115] [ Udv. lukket
slgjfe 3

0-100 %, (0-10 V).

0-100 %, (0-10 V).

0-100 %, (0-10 V).

[139] | Busstyring 0-100 %, (0-10 V).

[141] [ Busstyr, 0-20mA
t.o.

26-51 Klemme X42/9, Min. skal.

Se parameter 6-51 Klemme 42, udg. min. skal. for flere oplysninger.

0-100 %, (0-10 V).

Range: Funktion:
0 %*| [O- Skalér minimumudgangen for det valgte
200 %] analoge signal pa klemme X42/9 som en

procentdel af det maksimale signalniveau. For
eksempel, hvis 0 V kraeves ved 25 % af den
maksimale udgangsvaerdi, programmeres 25 %.
Skaleringsveerdien op til 100 % ma aldrig veere
hgjere end den tilsvarende indstilling i
parameter 26-52 Klemme X42/9, Maks. skal..

26-52 Klemme X42/9, Maks. skal.

Se Illustration 3.32.

Range: Funktion:
100 [0 -

%* 200 %] | analoge signal pa klemme X42/9. Indstil veerdien

Skalér maksimumudgangen for det valgte

til maksimumveerdien for spaendingssignalud-
gangen. Skalér udgangen for at give en
spaending, der er lavere end 10 V ved fuld skala;
eller 10 V ved en udgang under 100 % af den
maksimale signalveerdi. Hvis 10 V er den kraevede
udgangsstrem ved en veerdi mellem 0-100 % af
fuld skala for udgangen, skal procentveaerdien
programmeres i parameteren, dvs. 50 % = 10 V.
Hvis der kraeves en spaending mellem 0 og 10 V
ved maksimum udgang, skal procentdelen
beregnes pa felgende made:

dvs.

1oV
5V: Y

x 100% = 200 %

[105] | Moment 0-Tnom | O-nominelt motormoment, (0-10 V).

[106] | Effekt 0-Pnom 0-nominel motoreffekt, (0-10 V).

MG200901
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26-53 Klemme X42/9, busstyring

Range: Funktion:

0 %* | [0 - 100 %] | Holder niveauet for klemme X42/9, hvis den
er styret af bus.

26-54 Klemme X42/9, Timeout-preset

Range: Funktion:
0%*| [0- Holder det forudindstillede niveau for klemme
100 %] X42/9.

Hvis en fieldbus og timeoutfunktion vaelges i
parameter 26-60 Klemme X42/11 udgang,
forudindstilles udgangen til dette niveau.

26-60 Klemme X42/11 udgang

Option: Funktion:

Indstil funktionen for klemme X42/11.

[0] * [Ingen funktion
[100] [ Udg.frekv. 0-100

0-100 Hz (0-10 V).

Minimumreference-maksimumreference
(0-10 V).

[101] | Reference Min-
Maks

[102] | Feedback
+-200 %

-200 % til +200 % af
parameter 3-03 Maksimumreference, (0-10
V).

[103] | Mot.strem. O-
Imaks

0-vekselretter maksimum strgm
(parameter 16-37 Vekselret. maks. stroam),
(0-10 V).

[104] | Moment O-Tlim [ 0-momentgraense
(parameter 4-16 Momentgraense for

motordrift), (0-10 V).

[105] | Moment 0-Tnom | O—-nominelt motormoment, (0-0 V).

[106] | Effekt 0-Pnom 0-nominel motoreffekt, (0-10 V).

[107] | Hast. 0-hg;j
gren.

0-hastighed, hgj graense
(parameter 4-13 Motorhastighed, haj
grense [O/MIN] og

parameter 4-14 Motorhastighed, haj
greense [Hz]), (0-10 V).

[108] [ Moment
+-160 %
[109] [ Udg.frkv. O-
Fmaks
[113] [ Udv. lukket
slgjfe 1
[114] | Udv. lukket
slgjfe 2
[115] | Udv. lukket
slgjfe 3

0-100 %, (0-10 V).

0-100 %, (0-10 V).

0-100 %, (0-10 V).

[139] | Busstyring 0-100 %, (0-10 V).

[141] [ Busstyr, 0-20mA
to.

0-100 %, (0-10 V).

26-61 Klemme X42/11, Min. skal.

Se parameter 6-51 klemme 42, udg.maks.skal. for flere

oplysninger.

Range: Funktion:

0%*| [O- Skalér minimumudgangen for det valgte
200 %] analoge signal pa klemme X42/11 som en

procentdel af det maksimale signalniveau. Hvis
0 V eksempelvis kraeves ved 25 % af den
maksimale udgangsveerdi, programmeres 25 %.
Skaleringsvaerdien op til 100 % ma aldrig veere
hgjere end den tilsvarende indstilling i
parameter 26-62 Klemme X42/11, Maks. skal..

26-62 Klemme X42/11, Maks. skal.

Se Illustration 3.32.

Range: Funktion:
100 [0 -

%* 200 %] | analoge signal pa klemme X42/9. Indstil veerdien

Skalér maksimumudgangen for det valgte

til maksimumveerdien for spaendingssignalud-
gangen. Skalér udgangen for at give en
spaending, der er lavere end 10 V ved fuld skala;
eller 10 V ved en udgang under 100 % af den
maksimale signalveerdi. Hvis 10 V eksempelvis er
den kraevede udgangsstrem ved en veerdi mellem
0-100 % af fuld skala for udgangen, skal procent-
vaerdien programmeres i parameteren, dvs. 50 %
= 10 V. Hvis der kraeves en spaending mellem 0
og 10 V ved maksimum udgang, skal
procentdelen beregnes pa falgende made:

x100 %

1ov
gnsket maksimum spanding

dvs.

5 150—‘/‘./)(100 % =200%

26-63 Klemme X42/11, Busstyring

Range: Funktion:

0 %* [ [0 - 100 %] | Holder niveauet for klemme X42/11, hvis den
er styret af bus.

26-64 Klemme X42/11, Timeout-preset

Range: Funktion:

0 %*| [0 - 100 %] | Holder det forudindstillede niveau for
klemme X42/11.

Hvis en fieldbus og timeoutfunktion vaelges,

forudindstilles udgangen til dette niveau.
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3.24 Parametre 29-** Water Application Rastighed | e
Functions :

Maks. hastighed - — —
Denne gruppe indeholder parametre, der anvendes til at

overvage vand-/spildevandsapplikationer. \ Lukket slgjfe

Min. hastighed - —
Fyldningshastighed/sek.

3.24.1 29-0* Pipe Fill

|
|
|
|
|
Startrampe
|
]

| vandforsyningssystemer kan der forekomme vandtryksted,

hvis rgrene fyldes for hurtigt. Derfor er det @nskeligt at

reducere fyldningshastigheden. Rorfyldetilstand fjerner Fyldt seetpunkt Tid
forekomsten af vandtryksted, der kan forekomme, ndr et lllustration 3.85 Vertikalt rorsystem

rersystem hurtigt temmes for luft ved at fylde rgrene med
lav hastighed.

Funktionen anvendes i horisontale, vertikale og blandede 29-00 Pipe Fill Enable
rorsystemer. Da trykket i horisontale rarsystemer ikke stiger
i takt med, at systemet bliver fyldt, kraeves der en bruger-
defineret hastighed til fyldning af et horisontalt rgrsystem i
et brugerdefineret tidsinterval, og/eller indtil et brugerde-

Option: Funktion:

[0] * | Deaktiveret | Veelg [1] Aktiveret for at fylde rerene med en
brugerdefineret hastighed.

fineret tryksaetpunkt er naet. [1] | Aktiveret Vaelg [1] Aktiveret for at fylde rgrene med en
Den bedste metode til at fylde et vertikalt rorsystem er at brugerdefineret hastighed.

anvende PID-funktionen til at rampe trykket ved en

brugerdefineret hastighed mellem motorhastighed, lav
graense og et brugerdefineret tryk. Range: Funktion:

R(Z)rfyldningsfunktlorTen anve!nder er: kom!oina.tion af de Size [ par. Indstil fyldningshastigheden for fyldning af
ovennzevnte for at sikre en sikker pafyldning i alle related* | 4-11 - de horisontale rersystemer. Hastigheden

systemer.

Uanset hvilket system, der drejer sig om, starter rerfyld-
ningstilstanden med konstant hastighed indstillet i
parameter 29-01 Pipe Fill Speed [RPM], indtil rerfyld-
ningstiden i parameter 29-03 Pipe Fill Time er udlgbet.
Pafyldning fortsaetter derefter med den fyldningsrampe,
der er indstillet i parameter 29-04 Pipe Fill Rate, indtil
fyldningssaetpunktet, der er angivet i parameter 29-05 Filled
Setpoint, er naet.

par. 4-13 | kan velges i Hz eller O/MIN afhzengigt af
RPM] de valg, der treeffes i

parameter 4-11 Motorhastighed, lav graense
[O/MIN]/parameter 4-13 Motorhastighed, haj
graense [O/MIN] eller i

parameter 4-12 Motorhastighed, lav graense
[Hz]/parameter 4-14 Motorhastighed, hgj
greense [Hz].

29-02 Pipe Fill Speed [Hz]

Hastighed 4 °
z Range: Funktion:
Maks. hastighed |- — — — — — —— ———____ 8 Size [ par. Indstil fyldningshastigheden for fyldning af
related* [ 4-12 - de horisontale rgrsystemer. Hastigheden
Fyldningshastighed \ Lukket slgjfe par. 4-14 | kan veelges i Hz eller O/MIN afhzengigt af
Hz] de valg, der treeffes i

Min. hastighed |- —
Normal rampe

|

: parameter 4-11 Motorhastighed, lav graense
| |

|

|

1

[O/MIN]/parameter 4-13 Motorhastighed, haj
graense [O/MIN] eller i
parameter 4-12 Motorhastighed, lav graense

‘i\ Startrampe

Fldningstid eller fyldt sestpunk! [Hz]/parameter 4-14 Motorhastighed, haj

lllustration 3.84 Horisontalt rersystem greense [Hz].

29-03 Pipe Fill Time
Range: Funktion:

0 s*| [0 - 3600 s] [ Indstiller den angivne tid for rerfyldning af
horisontale rgrsystemer.
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29-04 Pipe Fill Rate

Range: Funktion:
0.001 [0.001 - Specificerer fyldningsha-
ProcessCtrlUnit* | 999999.999 stigheden i enheder vha. PI-

ProcessCtrlUnit] | regulering.
Fyldningshastighedsenheder
er feedbackenheder. Denne
funktion anvendes til
opfyldning af vertikale
rorsystemer, men vil altid
veere aktiv, nar
fyldningstiden er udlgbet,
indtil rerfyldningssaetpunktet,
der er indstillet i

parameter 29-05 Filled
Setpoint, nas.

29-05 Filled Setpoint

Range: Funktion:

0 [-999999.999 - Specificerer det fyldte

ProcessCtrlUnit* | 999999.999 saetpunkt, ved hvilken
ProcessCtrlUnit] funktionen rerfyldning vil

veere deaktiveret, og PID-
styreenheden overtager
styringen. Denne funktion
kan anvendes til bade
horisontale og vertikale
rgrsystemer.

29-06 No-Flow Disable Timer

Range: Funktion:
0 [ 10-3600s] |

29-07 Filled setpoint delay

Range: Funktion:

0 s*| [0-10 s] [ Veelg forsinkelsen, inden frekvensomformeren
tager hensyn til det fyldte seetpunkt, der skal
nas, hvis en fyldningshastighed i enheder pr. sek
anvendes.

3.24.2 29-1* Deragging Function

Formadlet med udrensningsfunktionen er at befri
pumpebladet for aflejringer i spildevandsapplikationer, sa
pumpen kan kgre normalt.

En udrensningshaendelse defineres som tiden fra frekvens-
omformeren starter med at udrense, til udrensningen
afsluttes. Nar en udrensning startes, ramper frekvensom-
formeren forst til et stop, og derefter udlgber en off-
forsinkelsestimer, for den forste cyklus begynder.

-
‘ Deragging Run Time : Par . 29-12

‘ 1 Cycle
Number of Cycles : Par. 29 -10

=
Speed g
Derag Y
function =]
activated -
| _
\
+/- Derag
Speed:
Par:29-13
Par.:29-14
Derag Off Delay:
Par.29-15
0Hz/RPM 1— 1 1
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
- — 4= \
\
\
|

Illustration 3.86 Udrensningsfunktion

Hvis en udrensning udlgses fra en frekvensomformer i
stoppet tilstand, springes den farste off-forsinkelsestimer
over. Udrensningshaendelsen kan besta af flere cyklusser.
En cyklus bestaende af en puls i bagudgdende retning
efterfulgt af en puls i fremadgaende retning. Udrensningen
betragtes som vaerende faerdig, nar et specificeret antal
cyklusser er fuldfert. Mere specifikt: P& den sidste puls
(denne er altid fremadgaende) af den sidste cyklus
betragtes udrensningen som veerende feerdig, nar keretid
for udrensning udlgber (frekvensomformeren karer ved
udrensningshastighed). Imellem pulserne kerer frekvens-
omformerudgangen frilgb i en bestemt off-forsinkelsestid
for at lade aflejringerne i pumpen lzegge sig.

BEMARK!

Aktivér ikke udrensning, hvis pumpen ikke kan kore i
bagudgdende retning.

Der er tre forskellige notifikationer for en igangveerende
udrensning:
. Status i LCP'et: Auto-flernbetjent udrensning.

. En bit i udvidet statusord (bit 23, 80 0000 hex).

. En digital udgang kan konfigureres til at afspejle
den aktive udrensningsstatus.

Afhaengigt af applikationen og formalet med brug af
denne kan denne funktion bruges som forebyggende eller
reaktiv foranstaltning og kan udlgses/startes pa fglgende
mader:
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o P4 hver startkommando (parameter 29-11 Derag at 3.24.3 29-2* Derag Power Tuning

Start/Stop).
. P& hver stopkommando (parameter 29-11 Derag at Udrensningsfunktionen overvéger frekvensomformeref-
Start/Stop) fekten pd samme mdade som no flow. Monitoren beregner

en udrensningseffektkurve baseret pa to brugerdefinerede

punkter og en forskydningsveerdi. Den bruger ngjagtigt de

samme udregninger som no flow med den forskel, at

. Pa digital indgang (parametergruppe 5-1* Digitale udrensning overvager hgj effekt og ikke lav effekt.
indgange). Nar no flow-brugerpunkterne idriftseettes via no flow-

autoopsaetningen, indstilles punkterne pa

udrensningskurven ogsa til den samme veerdi.

. Pa hver start-/stopkommando
(parameter 29-11 Derag at Start/Stop).

. Pa frekvensomformerhandling med Smart Logic
Controller (parameter 13-52 SL styreenh.-handling) .

. Som tidsstyret handling (parametergruppe 23-**

o

Tidsbaserede funkt.r). ',E

. P& hgj effekt (parametergruppe 29-2* Derag Power Power [kW/HP] 8
Tuning). The calculated power =

\ + the power factor (readout)

29-10 Derag Cycles Par. 29-20, Par. 29-21

Range: Funktion: High Speed
power L — — — — — — —
Size related* [ [0 - 10 ]| Antallet af cyklusser for udrensning af Par. 29-30,
frekvensomformeren. Par. 29-31

29-11 Derag at Start/Stop Activate Derag

Option: Funktion: Derag power factor
Par.29-22
Udrensningsfunktion ved start og stop af |
frekvensomformeren. |
[0] * | Off :
Low Speed
[1] | Start power — — |
Par. 29-26, |
(21 |Stop Par. 29-27 |
[3] | Start and stop | [
|
29-12 Deragging Run Time | l
| >
. i |
Range: Funktion: Low Speed High Speed Speed [Hz/RPM]
0s*| [0-3600 s] | Den tid, som frekvensomformeren forbliver pa Par. 29-24, Par.29-25  Par. 29-28, Par. 29-29

udrensningshastigheden.

Illustration 3.87 Udrensningseffektoptimering

29-13 Derag Speed [RPM]

Range: Funktion:
29-20 Derag Power[kW]
Size related* | [O - par. 4-13 Hastigheden i O/MIN, som

Range: Funktion:

RPM] frekvensomformeren renser ud
ved. 0 kW | [0 - 0 kW] | Udlzesning af beregnet udrensningseffekt ved

den faktiske hastighed.

29-14 Derag Speed [Hz]

Range: Funktion: 29-21 Derag Power[HP]

Size related* | [0.0 - par. 4-14 | Hastigheden i Hz, som Range: Funktion:
Hz] frekvensomformeren renser ud 0 hp*| [0 -0 hp] | Udlaesning af beregnet udrensningseffekt ved
ved. den faktiske hastighed.

29-22 Derag Power Factor

29-15 Derag Off Delay

Range: Funktion: Range: Funktion:

10 s*| [1 - 600 s] | Den tid, hvori frekvensomformeren forbliver 200 %* | [1 - 400 %] | Indstil en korrigering, hvis udrensningsregi-
deaktiveret, for den p&begynder en ny streringen reagerer pa for lav en
udrensningspuls. Lader indholdet af pumpen effektvaerdi.
leegge sig.
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29-23 Derag Power Delay

Range: Funktion:

29-32 Derag On Ref Bandwidth

Range: Funktion:

601 s*| [1-601 s]|Den tid, som frekvensomformeren skal blive

pa reference og en hgj effekttilstand for, at

en udrensning kan finde sted.

59%* [ [1-100 %] | Indstil bandbredden i procent for motorha-
stighed, hgj greense for at kunne handtere de

varierende systemtryk.

29-24 Low Speed [RPM]

29-33 Power Derag Limit

Range: Funktion:

Range: Funktion:
Size related* | [0 - par. 29-28 | Indstil udgangshastigheden for
RPM] registrering af udrensningseffekt

ved lav hastighed i O/MIN.

3* | [0-10] [Antallet af gange effektmonitoren kan udlgse
konsekutive udrensninger, for der rapporteres en
fejl.

29-25 Low Speed [Hz]

Range: Funktion:

29-34 Fortlgbende udrensningsinterval

Range: Funktion:

Size related* | [0 - par. 29-29 | Indstil udgangshastigheden for
Hz] registrering af udrensningseffekt

ved lav hastighed i Hz.

29-26 Low Speed Power [kW]

Range:

Funktion:

[0 - 5.50 kW] | Indstil udrensningseffekt ved lav
hastighed i kW.

Size related*

29-27 Low Speed Power [HP]

Range: Funktion:

Size related* [ [0 - 7.50 hp] [ Indstil udrensningseffekt ved lav

hastighed i hk.

29-28 High Speed [RPM]

Range: Funktion:
Size related* [ [0.0 - par. 4-13 | Indstil udgangshastigheden for
RPM] registrering af udrensningseffekt

ved hgj hastighed i O/MIN.

29-29 High Speed [Hz]

Range: Funktion:
Size related* [ [0.0 - par. 4-14 | Indstil udgangshastigheden for
Hz] registrering af udrensningseffekt

ved hgj hastighed i Hz.

29-30 High Speed Power [kW]
Range:

Funktion:

[0 - 5.50 kW] | Indstil udrensningseffekt ved hgj
hastighed i kW.

Size related*

29-31 High Speed Power [HP]

Range: Funktion:

Size related* | [0 - 7.50 hp] | Indstil udrensningseffekt ved hgj

hastighed i hk.

Sterrelsesre- [Storrelsesre- | Udrensninger betragtes som

lateret* lateret] vaerende fortlabende, hvis de
finder sted inden for det
interval, der er angivet i denne

parameter.

3.24.4 29-4* Pre/Post-Lube

Anvend pre/post lube-funktionen i felgende applikationer:

. En motor kraever smoring af de mekaniske dele
for og under kersel for at undga skader og
slitage. Dette er isaer tilfeeldet, ndr motoren ikke
har kert i lang tid.

. En applikation kreever eksterne ventilatorer for at
kore.

Funktionen far frekvensomformeren til at signalere til et
eksternt apparat i en brugerdefineret tidsperiode. En
startforsinkelse kan konfigureres med

parameter 1-71 Startforsink.. Med denne forsinkelse karer
pre-lube-funktionen, mens motoren er stoppet.

For oplysninger om pre/post lube-funktionens valgmu-
ligheder, se fglgende parametre:

. Parameter 29-40 Pre/Post Lube Function.
. Parameter 29-41 Pre Lube Time.
. Parameter 29-42 Post Lube Time.

Se felgende eksempel:

. Et smeringsapparat starter smoringen pa det
tidspunkt, hvor frekvensomformeren modtager
startkommandoen.

. Frekvensomformeren starter motoren. Smearings-
apparatet kgrer stadig.

. Efter et stykke tid standser frekvensomformeren
smgringsapparatet.

Se lllustration 3.88.

N
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NMAX - - - oo

N

130BD765.10

NmN -

1 Hastighedskurve

Startkommando (for eksempel klemme 18)

Pre lube, udgangssignal

t Startkommando er afgivet (for eksempel klemme 18 er
indstillet til aktiv). Startforsinkelsestimer

(parameter 1-71 Startforsink.) og pre lube-timer
(parameter 29-41 Pre Lube Time).

t2 Startforsinkelsestimeren udlgber. Frekvensomformeren
begynder at rampe op.

t3 Pre lube-timeren (parameter 29-41 Pre Lube Time) udlgber.

lllustration 3.88 Pre/Post Lube-funktion, eksempel

3.24.5 29-5* Flow Confirmation

Funktionen flow confirmation er designet til applikationer,
hvor der er behov for, at motoren/pumpen kegrer, mens der
ventes pa en ekstern haendelse. Monitoren til flow confir-
mation forventer at modtage en digital indgang fra en
foler pa en indlgbsventil, flow-kontakt eller lignende
eksternt apparat, der angiver, at apparatet er abent, og at
gennemstremning er mulig. Definér i

parameter 29-50 Validation Time hvor leenge VLT® AQUA
Drive FC 202 skal vente p3, at det digitale indgangssignal
fra det eksterne apparat bekraefter gennemstremningen.
Efter gennemstremningen er bekreeftet, kontrollerer
frekvensomformeren signalet igen efter verificering af
gennemstremningstiden, og den kerer derefter normalt.
Status i LCP'et viser Verifying flow, mens flow-monitoren er
aktiv.

Frekvensomformeren tripper med alarmen Flow Not
Confirmed, hvis det forventede digitale indgangssignal
bliver inaktivt for udlgb af enten gennemstremningens
valideringstid eller gennemstremningens verificeringstid.

30BD766.10

1

L — -
Veelg nér pre/post lube-funktionen er aktiv. Brug \_1
parameter 1-71 Startforsink. til at indstille forsinkelsen, inden 4 o ‘ | ‘ -
frekvensomformeren begynder at rampe op. \: ! ! ! T
Option: Funktion: ! | |
0 ! . ; —
[0] * Disabled — 0 <t1 © T
[11 Pre Lube Only
[2] Pre & Running 1 Hastighedskurve
[3] Pre & Running & Post 2 Startkommando (for eksempel klemme 18)
3 Digitalt signal fra et eksternt apparat, der bekreefter, at
Range: Funktion: gennemstremningen er mulig.
10 s*| [0 - 600 s] | Indtast hvor lenge pre lube-funktionen er 4 Flow-verificering
aktiv. Bruges kun ndr [1] Pre Lube Only er to Startkommando er afgivet (for eksempel klemme 18 er
valgt i parameter 29-40 Pre/Post Lube Function. indstillet til aktiv)
t Digitalt signal fra et eksternt apparat bliver aktivt, for
parameter 29-50 Validation Time udlgber
Range: Funktion: t Nér parameter 29-51 Verification Time er gaet,
10 s*| [0 - 600 |Indtast hvor lzenge, post lube-funktionen er kontrollerer frekvensomformeren signalet fra det
s] aktiv, efter at motoren er standset. Bruges kun eksterne apparat igen, og derefter kgrer den normalt
nar [3] Pre & Running & Post er valgt i
parameter 29-40 Pre/Post Lube Function. Illustration 3.89 Flow-bekraeftelse
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29-50 Validation Time

Range: Funktion:

related* 1999 s1 | pgrameter 29-50 Validation Time er
kun synlig i LCP'et, hvis en digital
indgang indstilles til [86] Flow Confir-
mation (se parametergruppe 5-7*
Digitale Indgange).

Den digitale indgang fra et eksternt apparat
skal veere aktiv i valideringstiden.

29-51 Verification Time

Range: Funktion:
15s¢| [010- |[3 FRK
255 s]

Parameter 29-51 Verification Time er kun
synlig i LCP'et, hvis en digital indgang
indstilles til [86] Flow Confirmation (se
parametergruppe 5-1* Digitale
Indgange).

Nar tiden i denne parameter er gaet,
kontrollerer frekvensomformeren signalet fra
det eksterne apparat. Hvis signalet er aktivt,
kerer frekvensomformeren normalt.
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3.25 Parameter 30-** Specialfunktioner
3.25.1 30-2* Adv. Start Adjust

30-22 Locked Rotor Detection

Teend eller sluk for detektering af last rotor. Kun tilgeengelig for
PM-motorer i VVC*.

31-02 Bypass-trip-tidsforsink.

Range: Funktion:
0 s*| [0 - 300 | Indstiller den tidsforsinkelse, inden for hvilken
s] frekvensomformeren oplever en alarm, der

standser den, og den tid, hvor motoren
automatisk kobler til bypass-styring. Hvis tidsfor-
sinkelsen er indstillet til 0, vil en
frekvensomformeralarm ikke automatisk koble

registrerer en tilstand i motoren med mulig last
rotor og tripper frekvensomformeren for at
beskytte motoren.

Option: Funktion:
101 | Ikke aktiv motoren til bypass-styring.
[1] | Aktiv Beskytter motoren mod last rotor. Styrealgoritmen

31-03 Aktivering af test-tilstand

Option: Funktion:

[0] * | Deaktiveret | Testtilstand er deaktiveret.

30-23 Locked Rotor Detection Time [s]

Range: Funktion:

Size related* [ [0.05 - 1 s] | Indtast tidsperioden for detektering af
tilstanden med Iast rotor. En lav
parametervaerdi giver hurtigere

detektering.

[1] | Aktiveret Motoren kerer i bypass-tilstand, mens frekvens-
omformeren kan testes i et abent kredslgb. |
denne tilstand styrer LCP'et ikke bypass-

tilstandens start/stop.

31-10 Bypass-statusord

Range: Funktion:

3.25.2 30-8* Kompatibilitet

30-81 Bremsemodst. (ohm)

Range: Funktion:

Size [5- Indstil bremsemodstandsvaerdien i Q

related* 65535.00 med to decimaler. Veerdien bruges til
Ohm] overvagning af effekt til bremse-

modstand i
parameter 2-13 Bremseeffektover-
vagning.

3.26 Parameter 31-** Bypass-option

Parametergruppe til konfigurering af den elektronisk
styrede bypass-optionstavle, VLT® Bypass Option MCO 104.

31-00 Bypass-tilstand

Option: Funktion:

[0] * [ frekv.-omf. | Veelg driftstilstand for bypass:
Motoren drives af frekvensomformeren.

[11 | Bypass Motoren kan kere med fuld hastighed i bypass-

tilstand.

31-01 Bypass-starttidsforsink.

0*| [0 - 65535 ]| Viser status for bypass som en hexadecimal
veerdi.

31-11 Bypass-driftstimer
Range: Funktion:
0h*| [O-

2147483647 h]

Angiver det antal timer, motoren har kert
i bypass-tilstand. Teelleren kan nulstilles i
parameter 15-07 Nulstil teeller for kerte
timer. Veerdien gemmes, nar frekvensom-
formeren slukkes.

31-19 Remote Bypass Activation

Option: Funktion:
[0] * Deaktiveret
[1 Aktiveret Funktion: ukendt.

Range: Funktion:
30 s*| [0-60 |Indstiller tidsforsinkelsen inden for den periode,
s] hvor bypass modtager en kerekommando, og
den tid, hvor motoren starter ved fuld
hastighed. En nedtzller viser den resterende
tid.
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3.27 Parameter 35-** Fglerindgangsoption

3.27.1 35-0* Temp. Indg.tilst. (MCB 114)

35-00 Klemme X48/4 Temp. Enhed

Velg den enhed, der skal bruges med temperaturindgang X48/4-
indstillinger og -udlaesninger:

Option: Funktion:
[60] * °C
[160] °F

35-01 Klemme X48/4 indg.-type

Se den temperatursensortype, der er registreret ved indgang
X48/4:

Option: Funktion:
[0] * Ikke tilkobl.

[1] PT100 2-ledn

[3] PT1000 2-ledn

[5] PT100 3-ledn

[7] PT1000 3-ledn

35-02 Klemme X48/7 Temp. Enhed

Velg den enhed, der skal bruges med temperaturindgang X48/7-
indstillinger og -udlaesninger:

Option: Funktion:
[60] * °C
[160] °F

35-03 Klemme X48/7 indg.-type

Se den temperatursensortype, der er registreret ved indgang
X48/7:

35-06 Alarmfunktion for temperaturfoler

Veelg alarmfunktionen:

Option: Funktion:
[0] Ikke aktiv

[2] Stop

[5] * Stop og trip

[27] Forced stop and trip

3.27.2 35-1* Temp. Indgang X48/4 (MCB

114)

35-14 Klemme X48/4, Filtertidskonstant

Range: Funktion:
0.001 s* | [0.001 - 10 | Indtast filtertidskonstanten. Dette er en
s] overordnet digital lavpasfiltertidskonstant

til deempning af elektrisk stgj i klemme
X48/4. En hgjtidskonstantvaerdi forbedrer
deempningen, men gger ogsa tidsforsin-
kelsen gennem filteret.

Option:

35-15 Klemme X48/4 Temp. Overvagn.

Denne parameter giver mulighed for at aktivere eller deaktivere
temperaturovervagningen af klemme x48/4. Temperatur-
greenserne kan indstilles i parameter 35-16 Klemme X48/4 Lav
temp. Greense og parameter 35-17 Klemme X48/4 Hgj temp. Graense.

Funktion:

[0] *

Deaktiveret

[1]

Aktiveret

35-16 Klemme X48/4 Lav temp. Graense

Option: Funktion:
[0] * Ikke tilkobl.

[1] PT100 2-ledn

[3] PT1000 2-ledn

[5] PT100 3-ledn

[71

PT1000 3-ledn

X48/10-indstillinger og -udlaesninger:

35-04 Klemme X48/10 Temp. Enhed

Veelg den enhed, der skal bruges med temperaturindgang

Option: Funktion:
[60] * °C
[160] °F

35-05 Klemme X48/10 indg.-type

Se den temperatursensortype, der er registreret ved indgang

Range:

Funktion:

Size related*

[-50 - par.
35-17 1

Angiv den minimumtemperaturud-
laesning, der forventes for normal
drift for temperaturfgleren ved
klemme X48/4.

35-17 Klemme X48/4 Hgj temp. Graense

Range: Funktion:
Size related* | [par. 35-16 - | Angiv den maksimumtemperaturud-
204 ] laesning, der forventes for normal

drift for temperaturfgleren ved
klemme X48/4.

3.27.3 35-2* Temp. Indgang X48/7 (MCB
114)

X48/10: 35-24 Klemme X48/7, Filtertidskonstant

Option: Funktion: Range: Funktion:

(01~ Ikke tilkobl. 0.001 s* | [0.001 - 10 | Indtast filtertidskonstanten. Dette er en
(] PT100 2-ledn s] overordnet digital lavpasfiltertidskonstant
[3] PT1000 2-ledn til deempning af elektrisk stgj i klemme
[5] PT100 3-ledn X48/7. En hgjtidskonstantveerdi forbedrer
[7] PT1000 3-ledn
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35-24 Klemme X48/7, Filtertidskonstant

Range:

Funktion:

35-36 Klemme X48/10 Lav temp. Graense

Range:

‘ £

Funktion:

deempningen, men gger ogsa tidsforsin-
kelsen gennem filteret.

drift for temperaturfgleren ved
klemme X48/10.

35-25 Klemme X48/7 Temp. Overvagn.

Denne parameter giver mulighed for at aktivere eller deaktivere
temperaturovervagningen for klemme X48/7. Temperatur-
greenserne kan indstilles i parameter 35-26 Klemme X48/7 Lav
temp. Greense og parameter 35-27 Klemme X48/7 Hej temp. Greense.

Option: Funktion:
[0] * Deaktiveret
[1] Aktiveret

35-26 Klemme X48/7 Lav temp. Greense

Range: Funktion:
Size related* [ [-50 - par. Angiv den minimumtemperaturud-
35-27 ] laesning, der forventes for normal

drift for temperaturfgleren ved
klemme X48/7.

35-27 Klemme X48/7 Hoj temp. Graense

Range: Funktion:

35-37 Klemme X48/10 Hoj temp. Graense
Range:

Funktion:

Size related* | [par. 35-36 - | Angiv den maksimumtemperaturud-

204 ] laesning, der forventes for normal
drift for temperaturfgleren ved

klemme X48/10.

3.27.5 35-4* Analog indg. X48/2 (MCB 114)

35-42 Klemme X48/2 Understrgm

Range: Funktion:
4 mA*| [0 - par. | Angiv den strem (mA), der svarer til den lave
35-43 mA] | referenceveerdi, som er indstillet i

parameter 35-44 Klemme X48/2, Lav ref./feedb.-
veerdi. Indstil denne veerdi til >2 mA for at
aktivere Live zero-timeoutfunktionen i
parameter 6-01 Live zero, timeoutfunktion.

Size related* | [par. 35-26 - | Angiv den maksimumtemperaturud-

204 ] laesning, der forventes for normal
drift for temperaturfgleren ved

klemme X48/7.

3.27.4 35-3* Temp. Indgang X48/10 (MCB
114)

35-34 Klemme X48/10, Filtertidskonstant

Range: Funktion:
0.001 s*| [0.001 - 10 | Indtast filtertidskonstanten. Dette er en
s] overordnet digital lavpasfiltertidskonstant

til deempning af elektrisk stgj i klemme
X48/10. En hgjtidskonstantvaerdi forbedrer
deempningen, men gger ogsa tidsforsin-
kelsen gennem filteret.

35-35 Klemme X48/10 Temp. Overvagn.

Denne parameter giver mulighed for at aktivere eller deaktivere

temperaturovervagningen for klemme X48/10. Temperatur-
graenserne kan indstilles i parameter 35-36 Klemme X48/10 Lav
temp. Graense/parameter 35-37 Klemme X48/10 Hgj temp. Greense.

35-43 Klemme X48/2 Hgj strom

Range: Funktion:
20 mA* [ [par. 35-42 | Angiv den strem (mA), der svarer til den
- 20 mA] hgje referenceveerdi (indstillet i

parameter 35-45 Klemme X48/2 Hegj ref./
feedb.-veerdi).

35-44 Klemme X48/2, Lav ref./feedb.- veerdi
Range:

0* [ [-999999.999 -
999999.999 ]

Funktion:

*

Angiv den reference eller feedbackvaerdi
(i O/MIN, Hz, bar osv.), der svarer til den
spaending eller strem, der er angivet i
parameter 35-42 Klemme X48/2
Understrom.

35-45 Klemme X48/2 Hoj ref./feedb.-veerdi
Range:

100% | [999999.999 -
999999.999 ]

Funktion:

Angiv den reference eller feedbackveerdi
(i O/MIN, Hz, bar osv.), der svarer til den
spanding eller strem, der er angivet i
parameter 35-43 Klemme X48/2 Haj

35-36 Klemme X48/10 Lav temp. Graense

Range: Funktion:
Size related* | [-50 - par. Angiv den minimumtemperaturud-
35-37 ] laesning, der forventes for normal

strom.
Option: Funktion:
[o] * Deaktiveret 35-46 Klemme X48/2, Filtertidskonstant
11 Aktiveret Range: Funktion:
0.001 s*[ [0.001 - 10 | Indtast filtertidskonstanten. Dette er en

s] overordnet digital lavpasfiltertidskonstant
til deempning af elektrisk stgj i klemme
X48/2. En hgjtidskonstantveerdi forbedrer
daempningen, men gger ogsa tidsforsin-
kelsen gennem filteret.
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35-47 Klemme X48/2, Live zero

overvagning.

Option:

Denne parameter ger det muligt at aktivere live zero-

Funktion:

[0]

Deaktiveret

(-

Aktiveret
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4 Parameterlister

4.1 Parameteroptioner

4.1.1 Fabriksindstillinger

Andringer under drift

SAND betyder, at parameteren kan andres, mens frekvensomformeren er i drift. FALSK betyder, at frekvensomformeren skal
stoppes, for der kan foretages aendringer.

4 opseetninger

Alle opsaetninger: Parameteren kan indstilles individuelt i hver af de fire opsaetninger. Den samme parameter kan séledes
have fire forskellige dataveerdier.

1 opseetning: Datavaerdien er den samme i alle opsaetninger.
SR

Storrelsesrelateret.

N/A

Der er ingen tilgeengelig standardvaerdi.

Konverteringsindeks
Dette tal henviser til et konverteringstal, der bruges ved skrivning eller laesning med en frekvensomformer.

Konv.- | 100 75 74 70 67 6 5 4 3 2 1 0 -1 -2 -3 -4 -5 -6
indek
s

Konv.- | 1 3600000 [ 3600 | 60 | 1/60 | 1000000 | 100000 | 10000 [ 1000 | 100 | 10 1 0.1 10.01]0.001 | 0.0001 | 0.00001 | 0.000001
faktor

Tabel 4.1 Konverteringsindeks

Datatype Beskrivelse Type

2 8-bit heltal Int8

3 16-bit heltal Int16

4 32-bit heltal Int32

5 8-bit uden fortegn Uint8

6 16-bit uden fortegn Uint16
7 32-bit uden fortegn Uint32
9 Synlig streng VisStr

33 Normaliseret 2-byte-veerdi N2

35 Bitsekvens af 16 booleske variabler V2

54 Tidsforskel uden dato TimD

Tabel 4.2 Beskrivelse af konverteringsindeks
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4.1.2 0-** Betjening/display

Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type

meter drift indeks

num

mer
0-0* Basisindstillinger
0-01 Sprog [0] English 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 Motorhastighedsenhed [0] O/MIN 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 Regionale indstillinger [0] International 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 Driftstilstand ved start [0] Genoptag All set-ups TRUE - Uint8

[0] Som
0-05 Lokalfunkt.enh. motorhast.enhed 2 set-ups FALSE - Uint8
0-1* Driftsopsaetning
0-10 Aktiv opsaetning [1] Opseetning 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Progr.opsaetning [9] Aktiv opsaetning All set-ups TRUE - Uint8
[0] Ikke
0-12 Denne opsaetning knyttet til sammenkaedet All set-ups FALSE - Uint8
0-13 Udleesning: Sammenkaedede opsaetn. 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
0-14 Udlaesning: Prog. opsaetninger/kanal 0 N/A All set-ups TRUE Int32
0-2* LCP-display
0-20 Displaylinje 1,1, lille 1601 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Displaylinje 1,2, lille 1662 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 Displaylinje 1,3, lille 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 Displaylinje 2, stor 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 Displaylinje 3, stor 1652 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 Min personlige menu ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* Tilpas. LCP-udlaesn.
0-30 Enhed for tilpasset udlaesning [1] % All set-ups TRUE - Uint8
0-31 Tilpasset udlaes. min.veerdi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Int32
100 CustomRea-
0-32 Tilpasset udlaes. maks.veerdi doutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-37 Displaytekst 1 0 N/A 1 set-up TRUE VisStr[25]
0-38 Displaytekst 2 0 N/A 1 set-up TRUE VisStr[25]
0-39 Displaytekst 3 0 N/A 1 set-up TRUE VisStr[25]
0-4* LCP-tastatur
0-40 [Hand on]-tast pa LCP [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
0-41 [Off]-tast pa LCP [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
0-42 [Auto on] tast pa LCP [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
0-43 [Reset]-tast pa LCP [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
0-44 [Off/Reset]-tast pa LCP [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
0-45 [Drive Bypass]-tast pa LCP [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Kopier/Gem
0-50 LCP-kopi [0] Ingen kopi All set-ups FALSE - Uint8
0-51 Opseetningskopi [0] Ingen kopi All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Adgangskode
0-60 Hovedmenu-adgangskode 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
Adgang til hovedmenu u/
0-61 adgangskode [0] Fuld adgang 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 Pers. menu-adgangskode 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
Adgang til pers. menu u/

0-66 adgangskode [0] Fuld adgang 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 Adgang med bus-adgangskode 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
0-7* Ur-indst.
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Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer

0-70 dato og tid ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimeOfDay
0-71 Datoformat ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-72 Tidsformat ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-74 Sommertid [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8
0-76 Sommertid start ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-77 Sommertid slut ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-79 Urfejl ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-81 Arbejdsdage ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-82 Yderligere arbejdsdage ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-83 Yderligere fridage ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-89 Dato- og tidsudlaesning 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
4.1.3 1-** Last og motor

Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer

1-0* Gen. indstillinger

1-00 |Konfigurationstilstand ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-01 Motorstyringsprincip [1] vwC* All set-ups FALSE - Uint8

[3] Auto-
1-03 [ Momentkarakteristikker energioptim. VT All set-ups TRUE - Uint8
[1] Normalt

1-04 | Overbelastningstilstand moment All set-ups FALSE - Uint8
1-06 |Hojredrejende [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-1* Valg af motor

1-10 Motorkonstruktion [0] Asynkron All set-ups FALSE - Uint8
1-1* VVC* PM/SYN RM

1-14 | Daempningsforstaerkningsfaktor ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
1-15 Low Speed Filter Time Const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-16 | High Speed Filter Time Const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-17 | Voltage filter time const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
1-2* Motordata

1-20 | Motoreffekt [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 Motoreffekt [HK] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22  [Motorspaending ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-23 | Motorfrekvens ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-24 | Motorstrgm ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 | Nominel motorhastighed ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 | Kont. nominelt motormoment ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-28 Motoromlgbskontrol [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
1-29 Automatisk motortilpasning (AMA) [0] Ikke aktiv All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Av. motordata

1-30 Statormodstand (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 Rotormodstand (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33 Statorlaekreaktans (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 Rotorlaekreaktans (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 Hovedreaktans (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 |Jerntabsmodstand (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
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Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer
1-37 d-akseinduktans (Ld) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-38 | g-akseinduktans (Lq) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-39 | Motorpoler ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint8
1-40 | Modelektromot.kraft v. 1000 O/MIN ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Int32
1-45 | qg-axis Inductance Sat. (LgSat) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Int32
1-46 | Position Detection Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-47  |Torque Calibration [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
1-48 |Inductance Sat. Point ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Int16
1-5* Belast.-uafh. indst.
1-50 | Motormagnetisering ved stilstand 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 Min. hast. v. normal magnet. [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 [ Min. hast. v. normal magnet. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-55  |V/f-karakteristik - V ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56  |V/f-karakteristik - f ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 |Indk p rot mot testimpulsstr ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-59  |Indk pa rot mot testimpulsfrek ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-6* Belastn.-afh. indstilling
1-60 | Belastningskomp. ved lav hastighed 100 % All set-ups TRUE Int16
1-61 Belastningskomp. ved hgj hast. 100 % All set-ups TRUE Int16
1-62 | Slipkompensering 0 % All set-ups TRUE Int16
1-63 | Slipkompenseringstidskonstant ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 | Resonansdaempning 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 Resonansdaemp.tidskonstant 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66 | Min. strem ved lav hastighed ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
1-7* Startjusteringer
1-70  |PM Start Mode ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-71 Startforsink. 00s All set-ups TRUE -1 Uint16
1-72  |Startfunktion ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-73  |Indkobling pa roterende motor ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
1-77 | Compressor Start Max Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-78 |Compressor Start Max Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-79 | Pump Start Max Time to Trip 0s All set-ups TRUE -1 Uint16
1-8* Stopjusteringer
1-80 Funktion ved stop [0] Frilgb All set-ups TRUE - Uint8
1-81 Min.-hast. for funktion v. stop [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

Min.-hastighed for funktion ved stop

1-82 [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-86 |Triphastighed lav [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-87 | Triphastighed lav [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-9* Motortemperatur
1-90 |Termisk motorbeskyttelse ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-91 Ekstern motorventilator [0] Nej All set-ups TRUE - Uint8
1-93 | Termistorkilde [0] Ingen All set-ups TRUE - Uint8
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4.1.4 2-** Bremser

Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer

2-0* DC-bremse

2-00 DC-holde-/forvarmn.strom 50 % All set-ups TRUE Uint8
2-01 DC-bremsestrom 50 % All set-ups TRUE Uint16
2-02 DC-bremseholdetid 10s All set-ups TRUE -1 Uint16

DC-bremseindkoblingshast. [omdr./

2-03 min.] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 DC-bremseindkoblingshast. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-06 Parking Current 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-07 Parking Time 3s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Bremseenergifunkt.

2-10 Bremsefunktion ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
2-11 Bremsemodstand (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
2-12  [Bremseeffektgreense (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13 | Bremseeffektovervagning [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
2-15 Bremsekontrol [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
2-16 [ AC-bremse maks. strom 100 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 | Overspaendingsstyring [2] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
4.1.5 3-** Reference / ramper

Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer

3-0* Referencegraenser

3-02 Minimumreference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 | Maksimumreference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 |Referencefunktion [0] Sum All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Referencer

3-10 | Preset-reference 0% All set-ups TRUE -2 Int16
3-11  |Jog-hastighed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

[0] Kaedet til hand /

3-13 | Referencested auto All set-ups TRUE - Uint8

3-14  |Preset relativ reference 0 % All set-ups TRUE -2 Int32
[1] Analog indgang

3-15 | Reference 1-kilde 53 All set-ups TRUE - Uint8
3-16 Reference 2-kilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
3-17 Reference 3-kilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
3-19  |Jog-hastighed [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Rampe 1

3-41 Rampe 1, rampe-op-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 [Rampe 1, rampe-ned-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-5* Rampe 2

3-51 Rampe 2, rampe-op-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52  [Rampe 2, rampe-ned-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-8* Andre ramper

3-80 |Jog-rampetid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 Kvikstop rampetid ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
MG200901 Danfoss A/S © 08/2015 Alle rettigheder forbeholdes. 221




Parameterlister VLT® AQUA Drive FC 202

Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
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num

mer

3-84 |[Indledende rampetid 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-85 [Check Valve Ramp Time 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-86 |Check Valve Ramp End Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-87 | Check Valve Ramp End Speed [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-88 |Endelig rampetid 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-9* Digitalt pot.-meter

3-90 |Trinsterrelse 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 Rampetid 1s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 | Effektretablering [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
3-93 | Maksimumgraense 100 % All set-ups TRUE Int16
3-94 | Minimumgraense 0 % All set-ups TRUE Int16
3-95 |Rampeforsinkelse ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
4.1.6 4-** Graenser/Advarsler

Para Parameterbeskrivelse Standardvaerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer

4-1* Motorgraenser

4-10 | Motorhastighedsretning [0] Med uret All set-ups FALSE - Uint8
4-11 Motorhastighed, lav greense [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12 | Motorhastighed, lav greense [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13 | Motorhastighed, hgj graense [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 | Motorhastighed, hgj graense [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 | Momentgraense for motordrift ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 | Momentgraense for generatordrift 100 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 |Stremgraense ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 | Maks. udgangsfrekvens ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-5* Just.-advarsler

4-50 Advarsel, stram lav 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 Advarsel, strem hgj ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 | Advarsel, hastighed lav 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16

outputSpeed-

4-53 | Advarsel, hastighed hgj HighLimit (P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 Advarsel, reference lav -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 Advarsel, reference hgj 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

-999999.999
ReferenceFeed-
4-56 Advarsel, feedback lav backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 Referen-

4-57 Advarsel, feedback hgj ceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 |Manglende motorfasefunktion [2] Trip 1000 ms All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Hastighedsbypass

4-60 |Bypass-hastighed fra [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 Bypass-hastighed fra [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 | Bypass-hastighed til [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 | Bypass-hastighed til [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-64 | Halvaut. bypassopsaetning. [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
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4.1.7 5-** Digital ind-/udgang

Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer
5-0* Digital I/O-tilstand

[0] PNP - aktiv ved

5-00 |Digital I/O-tilstand 24V All set-ups FALSE - Uint8
5-01 Klemme 27, tilstand [0] Indgang All set-ups TRUE - Uint8
5-02 |Klemme 29, tilstand [0] Indgang All set-ups TRUE - Uint8
5-1* Digitale indgange
5-10 [Klemme 18, digital indgang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-11 Klemme 19, digital indgang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-12 | Klemme 27, digital indgang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-13 Klemme 29, digital indgang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-14 | Klemme 32, digital indgang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-15 Klemme 33, digital indgang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-16  |Klemme X30/2, digital indgang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-17  |Klemme X30/3, digital indgang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-18 |Klemme X30/4, digital indgang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-19 Kl. 37 Sikker stands. [1] Sik. stands.al. 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 |Klemme X46/1, digital indgang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-21 Klemme X46/3, digital indgang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-22 | Klemme X46/5, digital indgang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-23  |Klemme X46/7, digital indgang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-24 | Klemme X46/9, digital indgang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-25 |Klemme X46/11, digital indgang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-26 |Klemme X46/13, digital indgang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Digitale udgange
5-30 |Klemme 27, digital udgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-31 Klemme 29, digital udgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-32 Klem X30/6, digi ud (MCB 101) [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-33 Klem X30/7 digi udg (MCB 101) [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Releeer
5-40 |Funktionsrelae ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-41 ON-forsinkelse, relee 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 | OFF-forsinkelse, relee 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Pulsindgang
5-50 |KI. 29 lav frekvens 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-51 Kl. 29 hgj frekvens 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-52  |KI. 29 lav ref/feedb.-veerdi 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-53  |KI. 29 hgj ref/feedb.-veerdi 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-54 | Pulsfiltertidskonstant #29 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-55 | KI. 33 lav frekvens 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-56 |KI. 33 hgj frekvens 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-57  |KI. 33 lav ref/feedb.-veerdi 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 |KI. 33 hgj ref/feedb.-veerdi 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 [ Pulsfiltertidskonstant #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Pulsudgang
5-60 |Klemme 27, pulsudgangsvariabel [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-62 | Pulsudgang, maks. frekv. #27 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 |Klemme 29, pulsudgangsvariabel [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-65 | Pulsudgang, maks. frekv. #29 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
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meter drift indeks

num

mer

5-66 |Klemme X30/6, pulsudgangsvariabel [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-68 | Pulsudgang, maks. frekv. #X30/6 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-8* Koderudgang

5-80 |AHF Cap Reconnect Delay 25s 2 set-ups TRUE 0 Uint16
5-9* Busstyret

5-90 |Digital & relaebusstyring 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 | Pulsudgang #27, busstyring 0 % All set-ups TRUE -2 N2

Pulsudgang #27, timeout forudind-

5-94 |stillet 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

5-95 Pulsudgang #29, busstyring 0 % All set-ups TRUE -2 N2
Pulsudgang #29, timeout forudind-

5-96 |stillet 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-97 |Puls-ud #X30/6 busstyring 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98 |Pulsud #X30/6 timeout preset 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
4.1.8 6-** Analog ind-/udgang

Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer

6-0* Analog I/O-tilstand

6-00 |Live zero, timeoutperiode 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 Live zero, timeoutfunktion [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Analog indgang 53

6-10 |Klemme 53, lav spaending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 Klemme 53, hgj spaending 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 Klemme 53, lav strem 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13  |Klemme 53, hgj stram 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 |Klemme 53, lav ref./feedb.-veerdi 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 |Klemme 53, hgj ref./feedb.-veerdi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16  |Klemme 53, filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-17 Klemme 53, Live zero [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
6-2* Analog indgang 54

6-20 |Klemme 54, lav spaending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 Klemme 54, hgj spaending 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 Klemme 54, lav strem 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 Klemme 54, hgj strom 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 Klemme 54, lav ref./feedb.-veerdi 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 Klemme 54, hgj ref./feedb.-veerdi 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 Klemme 54, filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-27 Klemme 54, Live zero [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
6-3* Analog indgang X30/11

6-30 |Klemme X30/11, lav spaending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 Klemme X30/11, hgj spaending 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 | KI. X30/11 lav ref./feedb.- vaerdi 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 | Kl. X30/11 hej ref./feedb.- veerdi 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 | Kl X30/11, filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-37 |KI. X30/11, Live zero [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
6-4* Analog indgang X30/12
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6-40 |Klemme X30/12, lav spaending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 Klemme X30/12, hgj spaending 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 | KI. X30/12 lav ref./feedb.- veerdi 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 | KI. X30/12 hgj ref./feedb.- veerdi 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 Kl. X30/12, filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-47 | KI. X30/12, Live zero [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
6-5* Analog udgang 42
[100] Udg.frekv.
6-50 |Klemme 42, udgang 0-100 All set-ups TRUE - Uint8
6-51 Klemme 42, udg. min. skal. 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52  |Klemme 42, udg. maks. skal. 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 |Klemme 42, udgangsbusstyring 0 % All set-ups TRUE -2 N2
Klemme 42, preset for udgangs-
6-54  |timeout 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 |Analog udgang filter [0] Ikke aktiv 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* Analog udgang X30/8
6-60 |Klemme X30/8, udgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
6-61 Klemme X30/8, min. skalering 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 |Klemme X30/8, maks. skalering 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 |Klemme X30/8, Udgangsbusstyring 0 % All set-ups TRUE -2 N2
Klemme X30/8, Preset for udg.-
6-64 |timeout 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-7* Analog udgang 3
6-70 |Klemme X45/1 udgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
6-71 Klemme X45/1 min. skal. 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-72  |Klemme X45/1 maks. skal. 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-73 | Klemme X45/1, busstyring 0 % All set-ups TRUE -2 N2
Klemme X45/1, preset for udg.-
6-74 |timeout 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-8* Analog udgang 4
6-80 |Klemme X45/3 udgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
6-81 Klemme X45/3 min. skal. 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-82 |Klemme X45/3 maks. skal. 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 |Klemme X45/3, busstyring 0 % All set-ups TRUE -2 N2
Klemme X45/3, preset udgangs-
6-84 |timeout 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
4.1.9 8-** Komm. og optioner
Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks
num
mer
8-0* Gen. indstillinger
[0] Digital og
8-01 Styrested styreord All set-ups TRUE - Uint8
8-02 |Styrekilde ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-03 Styre-timeout-tid ExpressionLimit 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 |Styretimeoutfunktion [0] Ikke aktiv 1 set-up TRUE - Uint8
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mer

[1] Genoptag
8-05 |Slut pa timeout-funktion opsaetning 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 | Nulstil styre-timeout [0] Ingen nulstilling All set-ups TRUE - Uint8
8-07 |Diagnoseudlaser [0] Ikke muligt 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 | Udlaesningsfiltrering ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-1* Styreinds.
8-10 |Styreprofil [0] FC-profil All set-ups TRUE - Uint8
8-13 | Konfigurerbart statusord [1] Profilstandard All set-ups TRUE - Uint8
8-14 |Konfigurerbart styreord CTW [1] Profilstandard All set-ups TRUE - Uint8
8-17 | Configurable Alarm and Warningword [0] Off All set-ups TRUE - Uint16
8-3* FC-portindstillinger
8-30 |Protokol [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Adresse ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32  |Baud-hast. ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 | Paritet/stop-bits ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-35 | Min. svartidsforsinkelse 10 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36 | Maks. svartidsforsinkelse ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 | Maks. forsink. ml. tegn ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* FC MC-protokolsaet
[1] Standardte-
8-40 |Valg af telegram legram 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-42 | PCD-skrivekonfiguration ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
8-43 | PCD-laesekonfiguration ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
8-5* Digital/bus
8-50 |Veelg frileb [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-52 | Veelg DC-bremse ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-53 | Veelg start [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-54 | Veelg reversering [0] Digital indgang All set-ups TRUE - Uint8
8-55 | Veelg opseetning [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-56 | Veelg preset-reference [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-7* BACnet
8-70 | BACnet-enhedsforekomst 1 N/A 1 set-up TRUE Uint32
8-72 | MS/TP Maks. mastere 127 N/A 1 set-up TRUE Uint8
8-73 | MS/TP Maks. info.-rammer 1 N/A 1 set-up TRUE Uint16
[0] Send ved

8-74 |"Startup | am" opstart 1 set-up TRUE - Uint8
8-75 |Initialisering adgangskode ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
8-8* FC-portdiagnose
8-80 |Busmedd.teeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 Busfejltaeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 | Modt. slavemeddelelse 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 |Slavefejlteeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9*% Bus jog
8-90 |Bus-jog 1, hastighed 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 Bus-jog 2, hastighed ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
8-94 | Busfeedback 1 0 N/A 1 set-up TRUE N2
8-95 Busfeedback 2 0 N/A 1 set-up TRUE N2
8-96 |Busfeedback 3 0 N/A 1 set-up TRUE N2
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4.1.10 9-** Profibus

Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer
9-00 |Seetpunkt 0 N/A All set-ups TRUE Uint16
9-07 |Faktisk veerdi 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
9-15 PCD-skrivekonfiguration ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint16
9-16 | PCD-lzesekonfiguration ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 |Knudeadresse 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22 |Valg af telegram [100] None 1 set-up TRUE - Uint8
9-23  |Parametre til signaler 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 | Parameterredigering [1] Aktiveret 2 set-ups FALSE - Uint16

[1] Aktiver cykl.
9-28 Processtyring master 2 set-ups FALSE - Uint8
9-31 Sikker adr. 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
9-44 | Fejlmeddelelsestaeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 |Fejlkode 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 | Fejlnummer 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 | Fejltilstandstaeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 | Profibus-advarselsord 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
[255] Ingen baud-

9-63 |Faktisk baud rate hast. All set-ups TRUE - Uint8
9-64 | Apparatidentidikation 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-65 Profilnummer 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr[2]
9-67 |Styreord 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
9-68 |Statusord 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-70 |Programming Set-up [9] Aktiv opsaetning All set-ups TRUE - Uint8
9-71 Profibus, gem datavaerdier [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
9-72 |ProfibusApparatNulst. [0] Ingen handling 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 DO Identification 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 Definerede parametre (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 Definerede parametre (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 Definerede parametre (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 Definerede parametre (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 Defin. parametre (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-85 |Defined Parameters (6) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 |Andrede parametre (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 | Andrede parametre (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 | Andrede parametre (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 | Andrede parametre (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 | Andrede parametre (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99 | Profibus revisionstaeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.1.11 10-** CAN-fieldbus

Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer

10-0* Feelles indstillinger

10-00 |Can-protokol [1] DeviceNet 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 |Valg af baud-hastighed ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 |MACID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 |Fejlteeller for udleesningsafsendelse 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 |Fejlteeller for udleesningsmodtagelse 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 |Afbrydelsestaeller for udlaesningsbus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet

10-10 |Procesdatatypevalg ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
10-11 | Skrivning af procesdatakonf. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-12 |Leesning af procesdatakonf. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-13 |Advarselsparameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 | Netreference [0] Ikke aktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 | Netstyring [0] Ikke aktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* COS-filtre

10-20 |COSAfilter 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 [COS-filter 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 |COSAfilter 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 [COS-filter 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Parameteradgang

10-30 |[Array-indeks 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 |Gem dataveerdier [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
10-32 | DeviceNet-revision ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 | Gem altid [0] Ikke aktiv 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 | DeviceNet-produktkode ExpressionLimit 1 set-up TRUE Uint16
10-39 |Devicenet F-parametre 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
4.1.12 13-** Intelligent logik

Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer

13-0* SLC-indstillinger

13-00 |SL styreenh.-tilstand ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 |Starthaendelse ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 |Stophaendelse ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 | Nulstil SLC [0] Nulstil ikke SLC All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Sammenlignere

13-10 |Sammenligner, operand ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 | Sammenligner, operator ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 | Sammenligner, veerdi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-1* RS Flip Flops

13-15 |RS-FF Operand S ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-16 |RS-FF Operand R ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-2* Timere

13-20 [Timer for SL-styreenhed ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Logikregler
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13-40 |Logisk regel, boolesk 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 |Logisk regel, operator 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 |Logisk regel, boolesk 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 |Logisk regel, operator 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 |Logisk regel, boolesk 3 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* Tilstande

13-51 |SL styreenhed.-haendelse ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 |SL styreenh.-handling ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-9% User Defined Alerts

13-90 |Alert Trigger [0] FALSK 2 set-ups TRUE - Uint8
13-91 |Alert Action [0] Info 2 set-ups TRUE - Uint8
13-92 |Alert Text ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 VisStr[20]
13-9* User Defined Readouts

13-97 |Alert Alarm Word 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
13-98 |Alert Warning Word 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
13-99 |Alert Status Word 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
4.1.13 14-** Specielle funkt.

Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer

14-0* Vekselretterkobling

14-00 |Koblingsmanster ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-01 |Koblingsfrekvens ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-03 |Overmodulation [1] Aktiv All set-ups FALSE - Uint8
14-04 |PWM tilfeeldig [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Netforsyn. On/Off

14-10 |Netfejl [0] Ingen funktion All set-ups FALSE - Uint8
14-11 |Netspaending ved netfejl ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 | Funktion ved netubalance [3] Derate All set-ups TRUE - Uint8
14-16 |Kin. Backup Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint32
14-2* Nulstil.funkt.

[10] Autonulstilling

14-20 | Nulstillingstilstand x 10 All set-ups TRUE - Uint8
14-21 | Automatisk genstarttid 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 | Driftstilstand [0] Normal drift All set-ups TRUE - Uint8
14-23 | Typekodeindstil. ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
14-25 | Trip-forsinkelse ved momenegraense 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 |Tripforsinkelse ved vekselretterfejl ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 | Produktionsindstilllinger [0] Ingen handling All set-ups TRUE - Uint8
14-29 |Servicekode 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Strgmgraensestyr.

14-30 |Stremgraensestyreenh., prop.-forst. 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 | Stremgraensestyreenh., integr.-tid ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 |Stremgraensestyring, filtertid ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint16
14-4* Energioptimering

14-40 |VT-niveau 66 % All set-ups FALSE Uint8
14-41 |Mindste magnetisering for AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
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14-42 | Mindste AEO-frekvens ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-43 | Motor-Cosphi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Miljo

14-50 |RFI-filter [1] Aktiv 1 set-up FALSE - Uint8
14-51 |DC Link Compensation ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-52 | Ventilatorstyring [0] Auto All set-ups TRUE - Uint8
14-53 |Vent.overv. [1] Advarsel All set-ups TRUE - Uint8
14-55 |Udgangsfilter [0] Uden filter 1 set-up FALSE - Uint8
14-56 |Kapacitetsudgangsfilter 2 uF 1 set-up FALSE -7 Uint16
14-57 |Induktansudgangsfilter 7 mH 1 set-up FALSE -6 Uint16
14-58 |Voltage Gain Filter 100 % All set-ups TRUE Uint16
14-59 |Faktisk antal vekselret.-enh. ExpressionLimit 1 set-up FALSE Uint8
14-6* Auto-derate.

14-60 |Funktion ved overtemperatur [1] Derate All set-ups TRUE - Uint8
14-61 |Funkt. ved vekselretteroverbel. [1] Derate All set-ups TRUE - Uint8
14-62 |Vekselret. overbelast. deratingstrom 95 % All set-ups TRUE 0 Uint16
14-8* Optioner

14-80 |Option forsynet via ekstern 24VDC | [0] Nej 2 set-ups FALSE - Uint8
14-9* Fejlindst.

14-90 |Fej|niveau | ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
4.1.14 15-** Apparatinfo.

Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer

15-0* Driftsdata

15-00 |Driftstimer 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 |Korte timer 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 | kWh-tzeller 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 |[Antal indkoblinger 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 |Antal overtemperaturer 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 |[Antal overspaendinger 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 |Reset kWh-teeller [0] Nulstil ikke All set-ups TRUE - Uint8
15-07 | Nulstil taeller for kerte timer [0] Nulstil ikke All set-ups TRUE - Uint8
15-08 | Antal starter 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-1* Datalogindstillinger

15-10 |Logging-kilde 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 | Logging-interval ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 | Udlgserhaendelse [0] FALSK 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 | Logging-tilstand [0] Log altid 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 |Prover for udlaser 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Baggrundslogbog

15-20 |Baggrundslogbog: Haendelse 0 N/A All set-ups FALSE Uint8
15-21 |Baggrundslogbog: Veerdi 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
15-22 |Baggrundslogbog: Tid 0ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-23 |Baggrundslogbog: Dato og tid ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-3* Alarm-log

15-30 |Alarm-log: Fejlkode 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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15-31 |Alarm-log: Veerdi 0 N/A All set-ups FALSE Int16
15-32 | Alarm-log: Klokkeslaet O0s All set-ups FALSE Uint32
15-33 | Alarm-log: Dato og klokkeslaet ExpressionLimit All set-ups FALSE TimeOfDay
15-34 | Alarm Log: Setpoint 0 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
15-35 |Alarm Log: Feedback 0 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
15-36 |Alarm Log: Current Demand 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
15-37 | Alarm Log: Process Ctrl Unit [0] All set-ups FALSE - Uint8
15-4* Apparatident.

15-40 |FC-type 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 | Effektdel 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 |Spaending 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 | Softwareversion 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([5]
15-44 | Bestilt typekodestreng 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 |Faktisk typekodestreng 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 |Apparatbestillingsnummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr(8]
15-47 | Effektkortbestillingsnr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 |LCP-id-nr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 |SW-id, styrekort 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 |SW-id, effektkort 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 | Apparatserienummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 | Effektkortserienr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-54 | Config File Name ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 VisStr[16]
15-58 |SmartStart-filnavn ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 VisStr[20]
15-59 | CSIV-filnavn ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
15-6* Optionsident.

15-60 |Option monteret 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 |Optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 | Optionsbestillingsnr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([8]
15-63 | Optionsserienr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 |Option i port A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 | Port A-optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 |Option i port B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 | Port B-optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 | Option i port CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 |Port CO-optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 | Option i port C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 |Port C1-optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-8* Operating Data Il

15-80 |Fan Running Hours 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
15-81 |Preset Fan Running Hours 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
15-9* Parameterinfo.

15-92 | Definerede parametre 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 | Modificerede parametre 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 | Apparatident. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 |Parameter, metadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
MG200901 Danfoss A/S © 08/2015 Alle rettigheder forbeholdes. 231




Parameterlister VLT® AQUA Drive FC 202
4.1.15 16-** Dataudlaesninger

Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer

16-0* Generel status

16-00 |Styreord 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2

0 ReferenceFeed-

16-01 |Reference [enhed] backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-02 |Reference [%] 0 % All set-ups TRUE -1 Int16
16-03 |statusord 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-05 |Vigtigste faktiske veerdi [%] 0 % All set-ups TRUE -2 N2

0 CustomRea-

16-09 |Tilpas. udlaes. doutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
16-1* Motorstatus

16-10 | Effekt [kW] 0 kW All set-ups TRUE 1 Int32
16-11 |[Effekt [hp] 0 hp All set-ups TRUE -2 Int32
16-12 | Motorspaending oV All set-ups TRUE -1 Uint16
16-13 | Frekvens 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
16-14 | Motorstrem 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-15 | Frekvens [%] 0% All set-ups TRUE -2 N2
16-16 |Moment [Nm] 0 Nm All set-ups TRUE -1 Int32
16-17 |Hastighed [O/MIN] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Int32
16-18 |Termisk motorbelastning 0 % All set-ups TRUE Uint8
16-20 |Motorvinkel 0 N/A All set-ups TRUE Uint16
16-22 |Moment [%] 0 % All set-ups TRUE Int16
16-23 | Motor Shaft Power [kW] 0 kW All set-ups TRUE Int32
16-24 |Calibrated Stator Resistance 0.0000 Ohm All set-ups TRUE -4 Uint32
16-26 | Effekt filtreres [kW] 0 kW All set-ups FALSE 0 Int32
16-27 | Effekt filtreres [hk] 0 hp All set-ups FALSE -3 Int32
16-3* Apparatstatus

16-30 |DC Link-spaending ov All set-ups TRUE Uint16
16-32 | Bremseenergi /s 0 kw All set-ups TRUE Uint32
16-33 | Bremseenergi /2 min 0 kw All set-ups TRUE Uint32
16-34 | Kolepl.-temp. 0°C All set-ups TRUE 100 Uint8
16-35 | Termisk inverterbelastning 0 % All set-ups TRUE Uint8
16-36 | Vekselret. nom. stram ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
16-37 | Vekselret. maks. strgm ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
16-38 | SL-styreenh.,, tilstand 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-39 |Styrekorttemp. 0°C All set-ups TRUE 100 Uint8
16-40 |Logging-buffer fuld [0] Nej All set-ups TRUE - Uint8
16-49 |Kilde til stromfejl 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-5* Ref.& feedb.

16-50 |Ekstern reference 0 N/A All set-ups TRUE -1 Int16
16-52 |Feedback [enhed] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-53 |Digi pot-reference 0 N/A All set-ups TRUE -2 Int16
16-54 |Feedback 1 [enhed] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-55 |Feedback 2 [enhed] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-56 |Feedback 3 [enhed] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-58 | PID-udgang [%] 0 % All set-ups TRUE -1 Int16
16-59 | Adjusted Setpoint 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-6* Indgange & udgange

16-60 |Digital indgang 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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16-61 [Klemme 53, koblingsindstilling [0] Strem All set-ups TRUE - Uint8
16-62 |Analog indgang 53 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-63 |Klemme 54, koblingsindstilling [0] Stram All set-ups TRUE - Uint8
16-64 |Analog indgang 54 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-65 |Analog udgang 42 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int16
16-66 | Digital udgang [bin] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
16-67 |Pulsindgang #29 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-68 |Pulsindgang #33 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-69 |Pulsudgang #27 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-70 |Pulsudgang #29 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-71 |Releeudgang [bin] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-72 |Teeller A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 |Teeller B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-75 |Analog indg. X30/11 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-76 |Analog indg. X30/12 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-77 |Analog udgang X30/8 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int16
16-78 |Analog udg. X45/1 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 [Analog udg. X45/3 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Fieldbus- & FC-port

16-80 |Fieldbus, CTW 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-82 |Fieldbus-REF. 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 N2
16-84 | Komm.-optionsstatusord 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-85 |FC-port, CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 |FC-port, REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-89 |Configurable Alarm/Warning Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-9* Diagn.udleesninger

16-90 | Alarmord 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-91 |Alarmord 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-92 |Advarselsord 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-93 | Advarselsord 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-94 | Udv. statusord 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-95 |Ekst. statusord 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-96 |Vedligeh.ord 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
4.1.16 18-** Dataudlaesning 2

Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer

18-0* Vedligeh.log

18-00 |Vedligeh.-log: Del 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-01 | Vedligeh.-log: Handling 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-02 |Vedligeh.-log: Tid 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
18-03 |Vedligeh.-log: Dato og tid ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
18-3* Ind- og udgange

18-30 |Analog indg. X42/1 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-31 |Analog indg. X42/3 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-32 |Analog indg. X42/5 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-33 |Analog udg. X42/7 [V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
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18-34 |Analog udg. X42/9 [V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-35 [Analog udg. X42/11 [V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-36 |Analog indg. X48/2 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 |Temp.indg. X48/4 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-38 |Temp.indg. X48/7 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-39 |Temp.indg. X48/10 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-5* Ref. & Feedb.

18-50 |Sensor|ess udl. [enhed] | 0 SensorlessUnit All set-ups FALSE -3 Int32
18-6* Inputs & Outputs 2

18-60 |Digital Input 2 | 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
4.1.17 20-** Frek.omf. lukket slgjfe

Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer

20-0* Feedback

[2] Analog indgang

20-00 |Feedback 1-kilde 54 All set-ups TRUE - Uint8
20-01 |Feedback 1-konvert. [0] Linezer All set-ups FALSE - Uint8
20-02 |[Feedback 1-kildeenhed ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-03 |Feedback 2-kilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
20-04 |Feedback 2-konvertering [0] Linezer All set-ups FALSE - Uint8
20-05 |Feedback 2-kildeenhed ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-06 |Feedback 3-kilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
20-07 |Feedback 3-konvert. [0] Lineeer All set-ups FALSE - Uint8
20-08 |Feedback 3-kildeenhed ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-12 |Reference-/feedbackenhed ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-2* Feedback/saetpkt.

20-20 |Feedbackfunktion [4] Maksimum All set-ups TRUE - Uint8
20-21 |Seetpunkt 1 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-22 |Seetpunkt 2 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-23 |Seetpunkt 3 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-6* Sensorless

20-60 |Sensorless enhed ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-69 |Oplysn. om sensorless 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
20-7* PID-autooptim.

20-70 |Lukket slgjfetype [0] Auto 2 set-ups TRUE - Uint8
20-71 |PID-ydeevne [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
20-72 | PID-udgangsskift 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16

-999999
20-73 [ Min. feedbackniveau ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
999999

20-74 | Maksimumfeedbackniveau ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-79 |[PID-autooptim. [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
20-8* PID grundindst.

20-81 |PID normal/inv. styring [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
20-82 |PID-starthast. [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
20-83 |PID-starthast. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
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20-84 |[Pa referencebdandbredde 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
20-9* PID-regulering

20-91 |PID-anti-windup [1] Aktiv All set-ups TRUE - Uint8
20-93 | PID-proportionalforst. 2 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
20-94 |PID-integrationstid 8s All set-ups TRUE -2 Uint32
20-95 | PID-differentieringstid 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
20-96 |PID-diff.- forst.graense 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
4.1.18 21-** Ekst. Lukket slgjfe

Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer

21-0* Udv. CL-autoopt.

21-00 |Lukket slgjfetype [0] Auto 2 set-ups TRUE - Uint8
21-01 |PID-ydeevne [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
21-02 | PID-udgangsskift 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
21-03 | Min. feedbackniveau -999999 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-04 | Maksimumfeedbackniveau 999999 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-09 |[PID-autooptim. [0] Deaktiv. All set-ups TRUE - Uint8
21-1* Udv. LS 1 ref./fb.

21-10 |Ekst 1 ref.-/feedbackenhed [0] All set-ups TRUE - Uint8
21-11 |Ekst. 1 min.-reference 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-12 |Ekst. 1 maks. reference 100 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-13 |Ekst. 1 referencekilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
21-14 |Ekst. 1 feedback-kilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
21-15 |Ekst. 1 seetpunkt 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-17 |Ekst. 1 Ref. [Enhed] 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-18 |Ekst. 1 feedback [enhed] 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-19 |Ekst. 1 udg. [%] 0% All set-ups TRUE 0 Int32
21-2* Udv. LS 1 PID

21-20 |Ekst. 1 normal/inv. styring [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-21 |Ekst. 1 proportionalforst. 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-22 |Ekst. 1 integr.tid 20 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-23 |Ekst. 1 differentieringstid 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-24 |Ekst 1 diff. forst.graense 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-3* Udv. LS 2 ref./fb.

21-30 |Ekst 2 ref-/feedbackenhed [0] All set-ups TRUE - Uint8
21-31 |Ekst. 2 min.-reference 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-32 |Ekst. 2 maks.-reference 100 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-33 | Ekst. 2 referencekilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
21-34 | Ekst. 2 feedbackkilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
21-35 |[Ekst. 2 saetpkt 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-37 |Ekst. 2 ref. [enhed] 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-38 |[Ekst. 2 Feedback [Enhed] 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-39 |[Ekst. 2 udg. [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-4* Udv. LS 2 PID

21-40 |Ekst. 2 normal/inv. styring [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-41 |Ekst. 2 proportionalforst. 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
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21-42 | Ekst. 2 integr.tid 20's All set-ups TRUE -2 Uint32
21-43 | Ekst. 2 differentieringstid O0s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-44 |Ekst 2 diff.- forst.greense 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-5* Udv. LS 3 ref./fb.
21-50 |Ekst 3 ref.-/feedbackenhed [0] All set-ups TRUE - Uint8
21-51 |Ekst. 3 min.-reference 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-52 |Ekst. 3 maks.-reference 100 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-53 | Ekst. 3 referencekilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
21-54 | Ekst. 3 feedbackkilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
21-55 |Ekst. 3 seetpkt 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-57 |Ekst. 3 ref. [enhed] 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-58 |Ekst. 3 Feedback [Enhed] 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-59 |Ekst. 3 udg. [%] 0% All set-ups TRUE 0 Int32
21-6* Udv. LS 3 PID
21-60 |Ekst. 3 normal/inverteret styring [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-61 |Ekst. 3 proportionalforst. 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-62 | Ekst. 3 integr.tid 20 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-63 | Ekst. 3 differentieringstid O0s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-64 |Ekst 3 diff.- forst.greense 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16

4.1.19 22-** Appl. funktioner

Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer
22-0* Diverse
22-00 |Ekst. speerreforsinkelse 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-01 | Effektfiltertid 0.50 s 2 set-ups TRUE -2 Uint16
22-2* No Flow-det.
22-20 |Lav effekt autoopsaetn. [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
22-21 |Lav effekt-det. [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
22-22 |Det. af lav hast. [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
22-23 |[No Flow-funktion [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
22-24 |No Flow-forsink. 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-26 |Ter pumpe-funktion [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
22-27 |Ter pumpefors. 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-28 [No-flow, lav hast. [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-29 [No-flow, lav hast. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-3* No Flow-effektoptim.
22-30 |No-Flow effekt 0 kW All set-ups TRUE 1 Uint32
22-31 |Effektfaktorkor.faktor 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
22-32 |Lav hast. [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-33 |Lav hast. [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-34 |Lav hast.-effekt [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-35 |Lav hast.-effekt [HK] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-36 |Hgj hast. [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-37 |Hgj hast. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-38 |Hgj hast.-effekt [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-39 |Hgj hast.-effekt [HK] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
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Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer

22-4* Sleep mode

22-40 | Min. keretid 60 s All set-ups TRUE Uint16
22-41 [ Min. Sleep-tid 30s All set-ups TRUE Uint16
22-42 | Wake up-hast. [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-43 |Wake up-hast. [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-44 | Wake-up-ref./fb-forskel 10 % All set-ups TRUE Int8
22-45 |Saetpunkt boost 0 % All set-ups TRUE Int8
22-46 |Maks. boost-tid 60 s All set-ups TRUE Uint16
22-5% Slut pa kurve

22-50 |Slut pad kurve-funktion [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
22-51 |Slut pa kurvefors. 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-6* Kilrembrudsregistrering

22-60 |Kilrembrudsfunktion [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
22-61 |Kilrembrudsmoment 10 % All set-ups TRUE Uint8
22-62 | Kilrembrudsforsinkelse 10 s All set-ups TRUE Uint16
22-7* Kort cyklusbeskyttelse

22-75 |Kort cyklusbeskyttelse [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8

start_to_start_min_

22-76 |Interval mellem starter on_time (P2277) All set-ups TRUE Uint16
22-77 |Min. keretid 0s All set-ups TRUE Uint16
22-78 |Tilsidesaet minimumkeretid [0] Deaktiveret All set-ups FALSE - Uint8
22-79 |Tilsides.-veerdi for min-keretid 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
22-8* Flow Compensation

22-80 |Flow-kompensering [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
22-81 |Kvadratlineaer kurveapproksimering 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-82 |Beregning af arbejdspkt [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
22-83 |Hast. v. No Flow [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-84 |[Hast. v. No Flow [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-85 |Hast. ved designpkt [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-86 |Hast. ved designpkt [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-87 |Tryk ved No Flow-hast. 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-88 |Tryk ved nominel hast. 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-89 |Flow ved designpunkt 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-90 |Flow ved nom. hast. 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4.1.20 23-**Tidsbaserede funkt.r

Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer

23-0* Tidsst. handl.

23-00 |TANDT-tid ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDayWoDate
23-01 | TANDT-handling [0] DEAKTIVERET 2 set-ups TRUE - Uint8
23-02 | SLUKKET-tid ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDayWoDate
23-03 [ SLUKKET-handling [0] DEAKTIVERET 2 set-ups TRUE - Uint8
23-04 [Haendelse [0] Alle dage 2 set-ups TRUE - Uint8
23-1* Vedligeh.

23-10 |Vedligeholdelsesdel [1] Motorlejer 1 set-up TRUE - Uint8
23-11 | Vedligeh.handling [1] Smer 1 set-up TRUE - Uint8
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Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer

23-12 | Vedligeh.tidsramme [0] Deaktiv. 1 set-up TRUE - Uint8
23-13 | Vedligeh.tidsinterval 1h 1 set-up TRUE 74 Uint32
23-14 |Vedligeh.dato og tid ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
23-1* Vedligeh.nulst.

23-15 [ Nulstil vedligeh.ord [0] Ingen nulstilling All set-ups TRUE - Uint8
23-16 |Vedligeholdelsestekst 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
23-5* Energi-log

23-50 |Energilog-oplasning [5] Seneste dggn 2 set-ups TRUE - Uint8
23-51 |Periodestart ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-53 |Energi-log 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-54 | Nulstil energilog [0] Ingen nulstilling All set-ups TRUE - Uint8
23-6* Udvikling

23-60 [Tendensvar. [2] Frekvens [Hz] 2 set-ups TRUE - Uint8
23-61 |Kont. dataregistre 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-62 |Tidsbestemte dataregistre 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-63 |Tidsperiode, start ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-64 |Tidsperiode, stop ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-65 | Min. registerveerdi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-66 | Nulst. kontin. dataregistre [0] Ingen nulstilling All set-ups TRUE - Uint8
23-67 | Nulstil tidsst. beh.data [0] Ingen nulstilling All set-ups TRUE - Uint8
23-8* Tilbagebetalingsteeller

23-80 | Effektreferencefaktor 100 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-81 |[Energipris 1 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint32
23-82 |Investering 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
23-83 |Energibesp. 0 kWh All set-ups TRUE 75 Int32
23-84 | Omkost.besp. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
4.1.21 24-** Appl. funktioner 2

Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer

24-1* Bypasstilst. aktiv

24-10 |Frekv.-omf. bypassfunkt. [0] Deaktiv. 2 set-ups TRUE - Uint8
24-11 | Frekv.-omf. bypassfors.-tid 0s 2 set-ups TRUE 0 Uint16
4.1.22 25-** Kaskadestyreenhed

Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer

25-0* Systemindst.

25-00 |Kaskadestyreenhed ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
25-02 |Motorstart [0] Direkte pa net 2 set-ups FALSE - Uint8
25-04 |Pumpealt. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-05 [Fast styrepumpe ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
25-06 |Antal pumper 2 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
25-2* Bandbreddeindst.
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Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer
25-20 |Koblingsbandbredde ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
25-21 |Tilsidesaett.bandb. 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8

casco_staging_ban

25-22 [Konst.hast.bandbredde dwidth (P2520) All set-ups TRUE 0 Uint8
25-23 | SBW-indkobl.fors. 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-24 | SBW-udkobl.forsink. 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-25 | OBW-tid 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-26 |Udkobl. ved No Flow [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
25-27 | Koblingsfunkt. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-28 | Koblingsfunkt.tid 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-29 | Udkoblingsfunk. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-30 | Udkoblingsfunkt.tid 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-4* Koblingsindst.
25-40 |Rampe ned-fors. 10s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-41 |Rampe op-fors. 2s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-42 | Koblingsgraense ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
25-43 | Udkoblingsgraense ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
25-44 | Koblingshast.[O/MIN] 0 RPM All set-ups TRUE 67 vint16
25-45 | Koblingshast. [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 vint16
25-46 |Udkobl.hast. [O/MIN] 0 RPM All set-ups TRUE 67 vint16
25-47 |Udkoblingshast. [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 vint16
25-49 |Staging Principle [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
25-5% Alterneringsindst.
25-50 |Styrepumpealternering ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-51 | Altern.haendelse [0] Ekstern All set-ups TRUE - Uint8
25-52 | Alterneringstidsinterval 24 h All set-ups TRUE 74 Uint16
25-53 | Alterneringstimervaerdi 0 N/A All set-ups TRUE VisStr(7]
25-54 | Foruddef. alterneringstid ExpressionLimit All set-ups TRUE TimeOfDayWoDate
25-55 | Altern. hvis belast. < 50 % [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
25-56 | Koblingstilstand ved alt. [0] Langsom All set-ups TRUE - Uint8
25-58 |Ker naeste pumpefors. 0.1s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-59 | Ker pa netforsink. 05s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-8* Status
25-80 |Kaskadestatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-81 |Pumpestatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-82 |Styrepumpe 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
25-83 |[Relaestatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[4]
25-84 | PumpeK@REtid 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
25-85 | Relaesluttid Oh All set-ups TRUE 74 Uint32
25-86 | Nulstil releetzellere [0] Ingen nulstilling All set-ups TRUE - Uint8
25-9* Service
25-90 |Pumpespaerring [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
25-91 |Manuel alternering 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
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4.1.23 26-** Analog I/O-tilst. option MCB 109

Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer

26-0* Analog I/O-tilst.

26-00 |Klemme X42/1, Tilstand [1] Speaending All set-ups TRUE - Uint8
26-01 |Klemme X42/3, Tilstand [1] Spaending All set-ups TRUE - Uint8
26-02 |Klemme X42/5, Tilstand [1] Spaending All set-ups TRUE - Uint8
26-1* Analog indg. X42/1

26-10 |Klemme X42/1, Lav spaending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-11 |Klemme X42/1, Hgj spaending 10V All set-ups TRUE -2 Int16
26-14 | KI. X42/1, Lav ref./feedb.- veerdi 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-15 |KI. X42/1, Hoj ref./feedb.- veerdi 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-16 |[KI. X42/1, Filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-17 |[KI. X42/1, Live zero [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
26-2* Analog indg. X42/3

26-20 |Klemme X42/3, Lav speaending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-21 |Klemme X42/3, Hgj spaending 10V All set-ups TRUE -2 Int16
26-24 |[KIl. X42/3, Lav ref./feedb.- veerdi 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-25 |KI. X42/3, Hoj ref./feedb.- veerdi 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-26 |KI. X42/3, Filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-27 |KIl. X42/3, Live zero [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
26-3* Analog indg. X42/5

26-30 |Klemme X42/5, Lav spaending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-31 |Klemme X42/5, Hgj spaending 10V All set-ups TRUE -2 Int16
26-34 |[KI. X42/5, Lav ref./feedb.- veerdi 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-35 |KI. X42/5, Hoj ref./feedb.- veerdi 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-36 |KI. X42/5, Filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-37 |KI. X42/5, Live zero [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
26-4* Analog udgang X42/7

26-40 |Klemme X42/7 udgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
26-41 [Klemme X42/7, Min. skal. 0% All set-ups TRUE -2 Int16
26-42 |Klemme X42/7, Maks. skal. 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-43 [Klemme X42/7, Busstyring 0 % All set-ups TRUE -2 N2
26-44 [Klemme X42/7, Timeout-preset 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-5* Analog udgang X42/9

26-50 |Klemme X42/9 udgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
26-51 |Klemme X42/9, Min. skal. 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-52 | Klemme X42/9, Maks. skal. 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-53 |Klemme X42/9, busstyring 0 % All set-ups TRUE -2 N2
26-54 |Klemme X42/9, Timeout-preset 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-6* Analog udgang X42/11

26-60 |Klemme X42/11 udgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
26-61 [Klemme X42/11, Min. skal. 0% All set-ups TRUE -2 Int16
26-62 [Klemme X42/11, Maks. skal. 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-63 |Klemme X42/11, Busstyring 0 % All set-ups TRUE -2 N2
26-64 |Klemme X42/11, Timeout-preset 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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4.1.24 29-** Water Application Functions

Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer
29-0* Pipe Fill
29-00 |Pipe Fill Enable [0] Deaktiveret 2 set-ups FALSE - Uint8
29-01 |Pipe Fill Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-02 | Pipe Fill Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-03 | Pipe Fill Time 0s All set-ups TRUE -2 Uint32

0.001

29-04 |Pipe Fill Rate ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
29-05 |Filled Setpoint 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
29-06 |No-Flow Disable Timer 0s All set-ups TRUE -2 Uint32
29-07 |Filled setpoint delay 0s All set-ups TRUE -1 Uint16
29-1* Deragging Function
29-10 |Derag Cycles ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint32
29-11 |[Derag at Start/Stop [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8
29-12 |Deragging Run Time 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
29-13 |Derag Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-14 |Derag Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-15 |Derag Off Delay 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
29-2* Derag Power Tuning
29-20 |Derag Power[kW] 0 kW All set-ups TRUE 1 Uint32
29-21 |Derag Power[HP] 0 hp All set-ups TRUE -2 Uint32
29-22 |Derag Power Factor 200 % All set-ups TRUE 0 Uint16
29-23 |Derag Power Delay 601 s All set-ups TRUE 0 Uint16
29-24 |Low Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-25 |Low Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-26 [Low Speed Power [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
29-27 |Low Speed Power [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
29-28 |High Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-29 [High Speed [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-30 |[High Speed Power [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
29-31 [High Speed Power [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
29-32 |Derag On Ref Bandwidth 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
29-33 | Power Derag Limit 3 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
29-34 |Consecutive Derag Interval ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
29-4* Pre/Post Lube

29-40 |Pre/Post Lube Function [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
29-41 |Pre Lube Time 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
29-42 |Post Lube Time 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
29-5* Flow Confirmation

29-50 |Validation Time ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
29-51 | Verification Time 15s All set-ups TRUE -2 Uint32
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4.1.25 30-** Specialfunktioner

Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer

30-2* Adv. Start Adjust

30-22 |Locked Rotor Detection ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
30-23 [Locked Rotor Detection Time [s] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint8
30-8* Kompatibilitet (1)

30-81 |Bremsemodst. (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
4.1.26 31-** Bypass-option

Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer

31-00 |Bypass-tilstand [0] frekv.-omf. All set-ups TRUE - Uint8
31-01 |Bypass-starttidsforsink. 30s All set-ups TRUE 0 Uint16
31-02 |Bypass-trip-tidsforsink. 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
31-03 |Aktivering af test-tilstand [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
31-10 |Bypass-statusord 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
31-11 | Bypass-driftstimer 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
31-19 [Remote Bypass Activation [0] Deaktiveret 2 set-ups TRUE - Uint8
4.1.27 35-** Fglerindgangsoption

Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer

35-0* Temp. Indg.tilst.

35-00 |Klemme X48/4 Temp. Enhed [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-01 |Klemme X48/4 indg.-type [0] Ikke tilkobl. All set-ups TRUE - Uint8
35-02 |Klemme X48/7 Temp. Enhed [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-03 |Klemme X48/7 indg.-type [0] Ikke tilkobl. All set-ups TRUE - Uint8
35-04 |Klemme X48/10 Temp. Enhed [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-05 |Klemme X48/10 indg.-type [0] Ikke tilkobl. All set-ups TRUE - Uint8
35-06 |Alarmfunktion for temperaturfeler [5] Stop og trip All set-ups TRUE - Uint8
35-1* Temp. Indg. X48/4

35-14 [Klemme X48/4, Filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-15 |Klemme X48/4 Temp. Overvagn. [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
35-16 |Klemme X48/4 Lav temp. Graense ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-17 |Klemme X48/4 Hgj temp. Graense ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-2* Temp. Indg. X48/7

35-24 [Klemme X48/7, Filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-25 |Klemme X48/7 Temp. Overvagn. [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
35-26 |Klemme X48/7 Lav temp. Graense ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-27 [Klemme X48/7 Hgj temp. Graense ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-3* Temp. Indg. X48/10

35-34 [Klemme X48/10, Filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-35 |Klemme X48/10 Temp. Overvagn. [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
35-36 |Klemme X48/10 Lav temp. Graense ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
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Para Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 set-up Andring under | Konverterings- Type
meter drift indeks

num

mer
35-37 |Klemme X48/10 Hgj temp. Graense ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-4* Analog indg. X48/2
35-42 | Klemme X48/2 Understrom 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-43 |Klemme X48/2 Hgj stram 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-44 [Klemme X48/2, Lav ref./feedb.- veerdi 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-45 |Klemme X48/2 Hgj ref./feedb.-veerdi 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-46 |Klemme X48/2, Filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-47 [Klemme X48/2, Live zero [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
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5 Fejlfinding

5.1 Statusmeddelelser

5.1.1 Advarsler/alarmmeddelelser

En advarsel eller en alarm signaleres af den relevante LED
pa forsiden af frekvensomformeren og angives i displayet
med en kode.

En advarsel forbliver aktiv, indtil dens arsag ikke leengere er
til stede. Under szerlige omstaendigheder kan driften af
motoren fortsaette. Advarselsmeddelelser kan vaere kritiske,
men er det ikke ngdvendigvis.

En alarm tripper frekvensomformeren. Nulstil alarmer for at
genstarte driften, sa snart arsagen er udbedret.

Dette kan gores pa tre mader:
. Ved at trykke pa [Reset].

. Via en digital indgang med funktionen Nulstil.
. Via seriel kommunikation/fieldbus (option).

BEM/ERK!

Efter en manuel nulstilling ved tryk pa [Reset] skal der
trykkes pa [Auto On] for at genstarte motoren.

Hvis en alarm ikke kan nulstilles, kan arsagen veere, at
fejlen ikke er udbedret, eller at alarmen er triplast (se ogsa
Tabel 5.1).

Alarmer, som er triplast, yder supplerende beskyttelse,
hvilket betyder, at netforsyningen skal vaere slukket, for

alarmen kan nulstilles. Nar frekvensomformeren teendes
igen, er den ikke leengere blokeret og kan nulstilles som
beskrevet ovenfor, hvis drsagen er udbedret.

Alarmer, som ikke er trip-last, kan ogsa nulstilles via den
automatiske nulstillingsfunktion i parameter 14-20 Nulstil-
lingstilstand.

BEMZERK!

Automatisk opvagning er mulig!

Hvis en advarsel og en alarm er markeret med en kode fra
Tabel 5.1, betyder det enten, at der afgives en advarsel for
en alarm, eller at det er muligt at definere, om der skal
afgives en advarsel eller en alarm for en given fejl.

Dette er for eksempel muligt i parameter 1-90 Termisk
motorbeskyttelse. Efter en alarm eller trip kerer motoren
frilob, og alarmen og advarslen blinker. Nar problemet er
lgst, bliver alarmen ved med at blinke, indtil frekvensom-
formeren nulstilles.

BEMARK!

Ingen registrering af manglende motorfase (nr. 30-32)
og ingen registrering af stilstand er aktiv, nar
parameter 1-10 Motorkonstruktion er indstillet til [1]
PM, ikke-udpraeg.SPM.

Nr. |Beskrivelse Advarsel Alarm/trip Alarm/triplas Parameter
reference
1 10 Volt lav X
2 Live zero-fejl (X) (X) Parameter 6-01 Live zero,
timeoutfunktion
Ingen motortilsl. (X) Parameter 1-80 Funktion ved stop
4 Netfasetab (X) (X) (X) Parameter 14-12 Funktion ved
netubalance
5 DC-link-spaending hgj X
6 DC-link-spaending lav X
7 DC-overspaending X X
8 DC-underspaending X X
9 Vek.ret. overb. X X
10 Overtemperatur i motor ETR (X) (X) Parameter 1-90 Termisk motorbe-
skyttelse
11 Overtemperatur i motortermistor (X) (X) Parameter 1-90 Termisk motorbe-
skyttelse
12 [Momentgraense X X
13 |Overstrgm X
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Nr. |Beskrivelse Advarsel Alarm/trip Alarm/triplas Parameter
reference
14 |Jordslut.-fejl X
15 |Ukompatibel hardware X X
16  |Kortslutning X X
17 Styreordstimeout (X) (X) Parameter 8-04 Styretimeout-
funktion
18 |Start mislykkedes X Parameter 1-77 Compressor Start
Max Speed [RPM] og
parameter 1-79 Pump Start Max
Time to Trip
20 |Temp.indg.fejl
21  |Parameterfejl
22 [Heeve-/seenke mekanisk Bremse (X) (X) Parametergruppe 2-2* No Flow-
detek.
23 Interne ventilatorer X
24  [Eksterne ventilatorer X
25 |Bremsemodstand kortsluttet X
26 |Bremsemodstand ved effektgraense (X) (X) Parameter 2-13 Bremseeffektover-
vagning
27  |Bremsechopper kortsluttet X X
28 Bremsekontrol (X) (X) Parameter 2-15 Bremsekontrol
29 |Kelepladetemp X X X
30 Motorfase U mangler (X) (X) (X) Parameter 4-58 Manglende
motorfasefunktion
31 Motorfase V mangler (X) (X) (X) Parameter 4-58 Manglende
motorfasefunktion
32 Motorfase W mangler (X) (X) (X) Parameter 4-58 Manglende
motorfasefunktion
33 |Inrush-fejl X X
34 |Fieldbus-kommunikationsfejl X X
35 |Optionsfejl
36 |Netfejl X X
37 |Faseubalance X
38 |Internal fault X
39 |Kelepladefaler X X
40 |Overbel. af digital udgang klem. 27 (X) Parameter 5-00 Digital I/O-
tilstand, parameter 5-01 Klemme
27, tilstand
4 Overbelastning af digital udgang (X) Parameter 5-00 Digital I/O-
klemme 29 tilstand, parameter 5-02 Klemme
29, tilstand
42 |Overbelastning X30/6-7 (X)
43 [Ekst. forsyn. (option)
45  |Jordslut.fejl 2 X X X
46  |Effektkortforsyning X X
47 |24V fors. lav X X X
48 1,8 V fors. lav X X
49 |Hast.-greense X Parameter 1-86 Triphastighed lav
[O/MIN]
50 |AMA-kalibrering mislykkedes X
51 |AMA kontrollér Unom 0g Inom X
52 |AMA lav lnom X
53 |AMA motor for stor X
54 |AMA motor for lille X
MG200901 Danfoss A/S © 08/2015 Alle rettigheder forbeholdes. 245




Dt

Fejlfinding VLT® AQUA Drive FC 202

Nr. |Beskrivelse Advarsel Alarm/trip Alarm/triplas Parameter
reference

55 [AMA-parameter uden for omrade X

56 |AMA afbrudt af bruger X

57 [AMA-timeout X

58 |AMA intern fejl X

59 |Stremgraense X

60 |Ekstern spaerring X X

61 [Tilbagemeldingsfejl (X) (X) Parameter 4-30 Motor Feedback

Loss Function

62 |Udgangsfrekvens ved maksimumgraense X

63  |Mek. bremse lav (X) Parameter 2-20 Release Brake
Current

64 |Spaend.-grense X

65 |Overtemperatur pa styrekort X X X

66 |Kolepladetemperatur lav X

67 |Optionskonfigurationen er a&ndret X

68 |Sikker standsning (X) x)" Parameter 5-19 Kl. 37 Sikker
stands.

69  |Effektkorttemp. X X

70 |Ugyldig FC konf. X

71 PTC 1 sik stnd.

72 |Farlig fejl

73 Sik. stnd. autog. (X) (X) Parameter 5-19 KI. 37 Sikker
stands.

74  [PTC-termistor X

75 |lllegal profile sel. X

76  [Ops. af efktenh X

77  |Reduceret effekttilst. X Parameter 14-59 Faktisk antal

vekselret.-enh.

78 Sporingsfejl (X) (X) Parameter 4-34 Tracking Error
Function

79 |Ugyldig PS-konfiguration X X

80 |Frekvensomformer initialiseret til

standardvaerdi

81 CSIV fejlbehzef. X

82  [CSIV-parfejl

83 |Ugyldig optionskombination X

84 |Ingen sikkerhedsoption X

88 |Optionsdetektering X

89 |Mechanical brake sliding X

90 |Feedbackoverv (X) (X) Parameter 17-61 Feedback Signal

Monitoring

91 AlI54 indst. fork. X $202

163 [ATEX ETR curlim.warning X

164 |ATEX ETR curlim.alarm X

165 |ATEX ETR freq.lim.warning X

166 |ATEX ETR freq.lim.alarm X

250 |Ny reservedel X

251 |Ny typekode X X

Tabel 5.1 Liste over alarm-/advarselskoder

(X) Afhaenger af parameter

1) Kan ikke auto-nulstilles via parameter 14-20 Nulstillingstilstand.

246 Danfoss A/S © 08/2015 Alle rettigheder forbeholdes. MG200901




Dt

Fejlfinding Programming Guide

Et trip finder sted, nar en alarm er afgivet. Trippet far motoren til at kere i frilab og kan nulstilles ved at trykke pa [Reset]
eller via en digital indgang (parametergruppe 5-1* Digitale indgange [1]). Den haendelse, der forarsagede alarmen, kan ikke
skade frekvensomformeren eller medfere farlige betingelser. En triplas finder sted, nar der afgives en alarm, der kan skade
frekvensomformeren eller tilkoblede dele. En triplashandelse kan kun nulstilles med en genstart.

Advarsel qul
Alarm blinker redt
Triplast gul og red
Tabel 5.2 LED-lys
Bit |Hex Dec Alarmord Alarmord 2 Advarselsord Advarselsor | Udvidet
d2 statusord 5
Alarmord udvidet statusord
0 00000001 1 Bremsekontrol Servicetrip, laes/ Bremsekontrol (W28) reserveret | Rampning.
(A28) skriv
1 00000002 2 Kelepladetemp. Servicetrip, Kolepladetemp. (W29) reserveret [ AMA korer.
(A29) (reserveret)
2 00000004 4 Jordingsfejl (A14) Servicetrip, Jordingsfejl (W14) reserveret | Start med/mod uret
typekode/ start_possible er
reservedel aktiv, nar Dl-valg [12]
ELLER [13] er aktivt,
og den anmodede
retning svarer til
referencetegnet.
3 00000008 8 Styr.-korttemp Servicetrip, Styr.-korttemp (W65) reserveret | Slow-down-
(A65) (reserveret) kommando aktiv, for
eksempel via CTW bit
11 eller DI
4 00000010 16 Kont. ord TO (A17) |Servicetrip, Kont. ord TO (W17) Catch up-kommando
(reserveret) aktiv, for eksempel
via CTW bit 12 eller
Dl.
5 00000020 32 Overstrgm (A13) reserveret Overstrgm (W13) reserveret | Feedback hgj.
Feedback
>parameter 4-57 Adva
rsel, feedback haj
6 00000040 64 Momentgraense reserveret Momentgraense (W12) reserveret Feedback lav.
(A12) Feedback
<parameter 4-56 Adva
rsel, feedback lav
7 00000080 128 Motorter. over reserveret Motorter. over (W11) reserveret | Udgangsstrom hgj.
(A11) Strem
>parameter 4-51 Adva
rsel, stram hgj
8 00000100 256 Motor ETR-over reserveret Motor ETR-over (W10) reserveret Udgangsstrem lav.
(A10) Strom
<parameter 4-50 Adva
rsel, stram lav
9 00000200 512 Vek.ret. overb. (A9) |reserveret Vek.ret. overb. (W9) reserveret Udgangsfrekvens hgij.
Hastighed
>4-53 advarsel,
hastighed hgj
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Bit |Hex Dec Alarmord Alarmord 2 Advarselsord Advarselsor | Udvidet

d2 statusord

Alarmord udvidet statusord

10 00000400 1024 DC undersp. (A8) reserveret DC undersp. (W8) Udgangsfrekvens lav.
Hastighed
<parameter 4-52 Adva
rsel, hastighed lav

11 00000800 2048 DC oversp. (A7) reserveret DC oversp. (W7) Bremsekontrol OK.
Bremsetest ikke OK.

12 00001000 4096 Kortslutning (A16) |reserveret DC spaend. lav (W6) reserveret Bremsning maksimum
bremseeffekt >
bremseeffektgraense
(parameter 2-12 Brems
eeffektgraense (kW)).

13 00002000 8192 Inrush-fejl (A33) reserveret DC spaend. hgj (W5) Bremsning.

14 00004000 16384 Netfase. tab (A4) reserveret Netfase. tab (W4) Uden f. hast.omr.

15 00008000 32768 AMA ikke OK reserveret Ingen motor (W3) OVC aktiv.

16 00010000 65536 Live zero-fejl (A2) |reserveret Live zero-fejl (W2) AC-bremse.

17 00020000 131072 Intern fejl (A38) KTY-fejl 10 V lav (W1) KTY-adv. Tidslas
for adgangskodean-
tallet af tilladte
adgangskodeforsag
overskredet - tidslas
aktiv.

18 00040000 262144 Bremseoverbel. Ventilatorfejl Bremseoverbel. (W26) Ventila- Adgangskodebe-

(A26) toradv. skyttelse.
0-61 = ALT: INGEN
ADG. ELLER BUS:
INGEN ADG. ELLER
BUS: SKRIVEBESK.

19 00080000 524288 U-fasetab (A30) ECB-fejl Bremsemodst. (W25) ECB-adv. Reference hgj.
Reference
>parameter 4-55 Adva
rsel, reference hgj

20 00100000 1048576 | V-fasetab (A31) reserveret Bremse IGBT (W27) reserveret | Reference lav.
Reference
<parameter 4-54 Adva
rsel, reference lav

21 00200000 2097152 W-fasetab (A32) reserveret Hast.-greense (W49) reserveret Lokal reference.
Referencested =
FJERNBETJ. -> der er
trykket pa auto on,
og den er aktiv.

22 00400000 4194304 Fieldbus-fejl (A34) |reserveret Fieldbus-fejl (W34) reserveret Beskyttelsestilstand.

23 00800000 8388608 24 V fors. lav (A47) |reserveret 24V fors. lav (W47) reserveret | Anvendes ikke.

24 01000000 16777216 | Netfejl (A36) reserveret Netfejl (W36) reserveret | Anvendes ikke.

25 02000000 33554432 1,8 V fors. lav (A48) |reserveret Stremgraense (W59) reserveret | Anvendes ikke.

26 04000000 67108864 |Bremsemodst. (A25) | reserveret Lav temp. (W66) reserveret | Anvendes ikke.

27 08000000 134217728 |Bremse IGBT (A27) [reserveret Speaend.-graense (W64) reserveret | Anvendes ikke.

28 10000000 268435456 |Optionsaendring reserveret Encodertab (W90) reserveret | Anvendes ikke.

(A67)
29 20000000 536870912 |Apparat init. (A80) |Sporingsfejl (A61, |Sporingsfejl (W61, W90) Anvendes ikke.
A90)
30 40000000 | 1073741824 |Sikker stands. (A68) |PTC 1 sik stnd. Sikker stands. (W68) PTC 1 sik Anvendes ikke.
(A71) stnd. (W71)
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Bit Hex Dec Alarmord Alarmord 2 Advarselsord Advarselsor | Udvidet
d2 statusord

Alarmord udvidet statusord

31 80000000 | 2147483648 | Mek.bremse lav Farlig fejl (A72)
(A63)

Udvidet statusord Anvendes ikke.

Tabel 5.3 Beskrivelse af alarmord, advarselsord, og udvidet statusord

Alarmordene, advarselsordene og de udvidede statusord kan udlaeses via seriel bus eller fieldbus (option) til diagnoseformal.
Se ogsa parameter 16-94 Udyv. statusord.
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Indeks Driftsdata 132
Driftstilstand 26
A
Adgangskode 35 E
Advarsel 244 Energi-log 183
Afladningstid 8 ETR 139
Alarm 244
Alarmlog 134 F
Analog I/0-option 201, 240 Fabriksindstillinger 217
Analog indgang 5 Fastfrys udgang 4
Analog udgang X30/8 91 Feedback 147,150
Apparatinfo 132,230 Fieldbus jog 102
Applikation Flow-kompensering 176
Appl. funktioner 236 Forkortelse 0
Deragging 208 Frekvensomformerens status 139
Dykpumpe 52
Flow-bekraeftelse 211 Frekvensomformeridentifikation 136
Auto-derate 129  Frileb 4,15,208
Automatisk energioptimering 127
Avancerede motordata 43 G
Avanceret overvagning af minimumhastighed........c..u.. 52  Gen.indstillinger 38,94
Generel status 138
B Graense/advarsel 222
Belastningsafheaengige indstillinger 49  Grafisk display 12
Belastningsfordeling 7,8 Grund|. PID-indst 154
Beskyttelsestilstand 8
Betjening/display 218 H
Bremse Hastighed op/ned 1
Bremseeffekt 5 Hastighedsbypass 67
Bremseenergifunktioner. 56 . .
Bremser 221 Hgjspaending 7
DC-bremse 55 Hovedmenu 14,17,19, 24
Brugerdef. LCP-udlaesning 32 Hovedreaktans 42
Bypass-option 242
I
C Identifikation, frekvensomformer 136
CAN-fieldbus 228 Indekseret parameter. 21
Indgange
D Analog I/O-tilst 85
. - Analog ind-/udgang 224
Datalogindstillinger 132 Analog indg. X30/11 87
Dataudlzsning 138,232 Analog indgang 86, 88
. Analog indgangsskaleringsveerdi 203
Dataudleesning 2 233 Digital l/O-tilstand 69
Det. af lav hast 167 Digital ind-/udgang 223
DeviceNet 103 Fglerindgangsoption 242
Diagnose 143 Indikatorlys 13
Display mode 16 Initialisering 23
Displaylinje lille 31 Intelligent logik 228
Displaylinje stor 31
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J P
Jog 4 Parameteradgang 105
Parameteroplysninger 137
K Parameteropsaetning 17,24
Kaskadestyreenhed 190,238  parameteroption 217
Kommunikation 225 pID-autooptim 153
Konfiguration 95  PID-styreenhed 155
Kort cyklusbeskyttelse 175 Portdiagnose 101
Kvikmenu 13,14,17,24  potentiometerreference 1
Pre-lube 210
L PROFIBUS 227
Lav effekt-det 167 puylsstart/-stop n
LCP 4,6,12,15,21,211
LCP kopier/gem 34 R
LCP-display. 28 Rampe 61,62
LCP-tast 22 RCD 6
LED 12,13 Reference 140
Log 134 Reference/ramper 221
Logisk regel 115 Referencegraense 58
Lokal reference 26,61 Releeudgang 75
Lasrivelsesmoment 5 Rerfyldningsfunktion 207
Lukket slgjfe 147,234,235 Rorfyldningstilstand 207
RS Flip Flops 112
M
MCB 114 214 S
Motor Sammenligner. 110
Last og motor. 219 el k ikati
Motor 53 Seriel kommunikation 5
Motorbeskyttelse 53 Skaermet 10
Motordata 41
Sleep mode 171
Motorgraense 64 P
Motorstatus 138 Slut pa kurve 174
Motortemperatur 53 Smart Logic Control 209
Motorhastighed, nominel 5 Specialfunktioner 242
Motorhastighed, synkron 5 Specielle funkt 229
N Sprogpakke 25
Start/stop 10
Netforsyn. on/off. 124 Startforsink 50
Netforsyning 7 Startfunktion 50
Netforsyning RFI-filterkredslgb 128 Startjusteringer 50
Nominel motorhastighed 5 Statorlzekreaktans 42
Nulstil 15 Status 13
Numerisk LCP-betjeningspanel 21 Statusmeddelelse 12
Statusord 208
0]
Stopjusteringer 51
Overbelastning .
Overbelastning 55 Stremgraensestyring 127
Vekselretteroverbel., ingen trip 129 Styreledning 10
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Symbol 0
Synkron motorhastighed 5
T
Termisk belastning 47,139
Termistor. 6,53
Tidsst. handl 179
Tidsstyret handling 237
Timer 114
Tor pumpe-funktion 168
Trip
Nulstilingsfunktion 125
Trip 52,211
V)
Udv. CL-autoopt 157
Urindstilling 36
Utilsigtet start 8
\"
Vedligeh.log 145
Vekselretterkobling 124
VVC+ 7
W
Water application functions 207,241
Y
Yderligere ressourcer. 4

252

Danfoss A/S © 08/2015 Alle rettigheder forbeholdes.

MG200901



Indeks Programming Guide

MG200901 Danfoss A/S © 08/2015 Alle rettigheder forbeholdes. 253



Hjeelp til nemmere installation

Find hurtigt mere dokumentation pa www.vlt.dk

B Programmeringseksempler

B Programming Guides med
parameterbeskrivelser og fortradning

B Design Guides med hardwarespecifikationer

Vores VLT® Webportal indeholder ogsa omfattende
dokumentation, produktspecifikationer og priser —
tilgaengelig 24/7.

Skriv til vit.dk@danfoss.dk for login.

Danfoss VLT Drives tilbyder danske kurser om
frekvensomformere. Online pa Danfoss Learmning
eller face-to-face i Aarhus og Grasten.

Se alle kurser pa www.vlt.dk.

Infoknap
Hvis der findes en infoknap pd produktet,
giver den nyttige informationer.

Danfoss Salg Danmark, Jegstrupvej 3, 8361 Hasselager. TIf. +45 89 48 91 88, Fax +45 89 48 93 11, www.vit.dk, vit.dk@danfoss.dk
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