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1 Bevezetés

1.1 Az Utmutatd rendeltetése

A programozési Utmutaté a frekvenciavalté programo-
zasahoz sziikséges tudnivaldkat tartalmazza kilonféle
alkalmazasok esetén.

A VLT® bejegyzett védjegy.
1.2 Tovabbiirodalom

A frekvenciavalto specialis funkcidinak és programozasanak
ismertetésére tovabbi irodalom all rendelkezésre.

. A VLT® AQUA Drive FC 202 kezelési itmutaté a
frekvenciavalté mechanikus és elektromos
telepitését ismerteti.

* A VLT® AQUA Drive FC 202 tervezdi segédlet a
motorvezérld rendszerek tervezéséhez nyujt
segitséget a lehetéségek és a funkcidk ismerte-
tésével.

. Kezelési Utmutatdk allnak rendelkezésre az opcidk
hasznélatdhoz.

A Danfoss kiegészité kiadvanyokat és kézikdnyveket is
kinal. Lasd a www.vlt-drives.danfoss.com/Support/Technical-
Documentation/ cimen.

1.3 Szoftververzié

AVIGYAZAT!

Programozasi utmutaté
Szoftververzié: 2.4x

Jelen programozasi Utmutaté valamennyi 2.4x szoftververzioju,
FC 202 tipusu frekvenciavalté esetében hasznalhaté.

A szoftver verziészama a 15-43 paraméter Szoftververzié értékébol
allapithaté meg.

1.4 Teljesitett el6irasok

CE.®

1.5 Jelzések

A kézikdnyvben hasznilt jelzések a kdvetkezék:

AFIGYELEM!

Olyan lehetséges kockazatot jelez, amely sulyos, akar
halélos sériiléshez is vezethet.

Olyan lehetséges kockazatot jelez, amely kisebb vagy
kozepes sulyossagu sériiléshez vezethet. A nem
biztonsagos eljarasok elkeriilésére is felhivhatja a
figyelmet.

ERTESITES

Fontos informaciét k6zol tobbek kozott az olyan helyze-
tekrél, amelyek a berendezés sériilését vagy vagyoni kart
okozhatnak.

1.6 Definicidk

1.6.1 frekvenciavaltd

lvit, MAX
Maximalis kimeneti aram.

lvir, N
A frekvenciavalté altal szolgaltatott névleges kimeneti
aram.

Uvt, mAx
Maximalis kimeneti fesziltség.

1.6.2 Bemenet

Vezérl6parancs

Az LCP és a digitalis bemenetek segitségével elindithatja,
illetve ledllithatja a csatlakoztatott motort.

A funkciok 2 csoportba sorolhatok.

Az 1. csoport funkcidinak nagyobb a prioritdsa a 2. csoport
prioritasainal.

1. csoport Hibatorlés, szabadonfutasu stop, hibatorlés és
szabadonfutas, vészleallas, DC-fékezés, leallitas,
[OFF] (Ki) gomb

2. csoport Start, impulzusstart, Iranyvaltas, start iranyval-
tassal, jog, kimenetbefagyasztas

Tablazat 1.1 Funkciécsoportok

1.6.3 Motor

Motor forgasa
A kimenétengelyen létrehozott nyomaték, fordulatszam 0
1/min értékrél a motor maximalis fordulatszamaig.

fioe
Motorfrekvencia, ha aktivélta a jog funkciét (digitalis
bemeneteken).

fm
Motorfrekvencia.
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fmax
Maximalis motorfrekvencia.

fvin
Minimalis motorfrekvencia.

fmnN
Névleges motorfrekvencia (az adattablan szerepl6 érték).

Im
Motoraram (pillanatnyi).

ImN
Névleges motordram (az adattdblan szerepld érték).

nm,N

Névleges motorfordulatszam (adattablan szereplé érték).
ns

Szinkrén motorfordulatszam

n _2xpar..1-23x60s
s- par.. 1-39

Nszlip
Motorszlip.

Pm,N
Névleges motorteljesitmény (az adattdblan szereplé kW-
vagy LE-érték).

TmN
Névleges nyomaték (motor).

Um
Pillanatnyi motorfesziltség.

UmN
Névleges motorfesziiltség (az adattablan szerepl6 érték).

Kimozditonyomaték

Torque

Pull-out

175ZA078.10

rpm

Abra 1.1 Kimozditényomaték

nvr
A frekvenciavaltd hatasfokat a kimeneti teljesitmény és a
bemeneti teljesitmény ardnya hatarozza meg.

Startletilté parancs
A vezérléparancsok 1. csoportjaba tartozé stop parancs —
lasd Tabldzat 1.1.

Stop parancs
A vezérléparancsok 1. csoportjaba tartozd stop parancs —
lasd Tdbldzat 1.1.

1.6.4 Referenciak

Analdg referencia
Az 53-as vagy 54-es analég bemenetre adott jel (fesziiltség
vagy aram).

Binaris referencia
A soros kommunikacids portra kapcsolt jel.

Belsé referencia

A referenciatartomdny 100%-a és +100%-a kozott
megadott belsé referencia. A 8 belsé referencia kozil a
digitdlis csatlakozdkra adott jelek segitségével lehet
vélasztani.

Impulzusreferencia

A 29-es vagy 33-as digitalis bemenetre kapcsolt impulzusf-
rekvencia-jel.

Refmax

(jellemzéen 10 V, 20 mA) és az eredd referencia kozotti
Osszefliggést hatarozza meg. A maximalis referenciaérték a
paraméter 3-03 Maximdlis referencia segitségével van
megadva.

Refmin

A 0% érték melletti referenciabemenet (jellemzéen 0 V, 0
mA, 4 mA) és az eredd referencia kdzotti 6sszefliggést
hatdrozza meg. A minimdlis referenciaérték a

paraméter 3-02 Min. referencia segitségével van megadva.

1.6.5 Egyebek

Analég bemenetek

Az analég bemenetek a frekvenciavaltd kilonféle
funkcidinak vezérlésére szolgalnak.

Kétféle analog bemenet van:

Arambemenet: 0-20 mA és 4-20 mA
Fesziiltségbemenet: -10 — +10 VDC

Analég kimenetek
Az analég kimenetek 0-20 mA-es vagy 4-20 mA-es jelet
adhatnak.

Automatikus motorillesztés, AMA
Az AMA algoritmus 4llé helyzetben tudja meghatarozni a
csatlakoztatott motor villamos paramétereit.

Fékellenallas

A fékellenallas olyan modul, amely képes a generatoros
fékezés soran el6allo fékteljesitmény elnyelésére. A
generatoros fékteljesitmény megnéveli a DC-kor
fesziiltségét, és a fékchopper gondoskodik arrdl, hogy ez a
teljesitmény a fékellenallasra jusson.

MG200947 Danfoss A/S © 08/2015 Minden jog fenntartva. 5
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CT-karakterisztika

Altalanos alkalmazasban, példaul szallitészalagok,
dugattyus szivattyuk és daruk esetén hasznalt allando-
nyomaték-karakterisztika.

Digitalis bemenetek
A digitdlis bemenetek a frekvenciavalté kiilonféle
funkcidinak vezérlésére hasznalhatdk.

Digitalis kimenetek
A frekvenciavalté 2 digitalis kimenettel rendelkezik,
amelyek 24 VDC (maximum 40 mA) jelet tudnak adni.

DSP
Digitélis jelprocesszor.

ETR

Az elektronikus hékioldo relé héterhelési szamitast jelent
az aktualis terhelés és az id6 alapjan. A cél a becsiilt
motorhémérséklet megallapitasa.

Hiperface®

A Hiperface® a Stegmann bejegyzett védjegye.
Inicializalas

Inicializalas végrehajtasakor (paraméter 14-22 Miikddés
lizemmdadja) a frekvenciavalto visszatér az alapértelmezett
beallitasokra.

Szakaszos muikodési ciklus

A szakaszos m(ikodés értéke a miikddési ciklusok
sorozatara vonatkozik. Minden ciklus egy munkaperio-
dusbdl és egy terhelésmentes periédusbdl all. Az Gizemelés
periodikus m(ikodés vagy nemperiodikus miikodés lehet.

LCP

A kijelz6- és kezel6egység (LCP) teljes interfészt nyuijt a
frekvenciavalté vezérléséhez és programozéasahoz. A kezel6-
egység levehetd a késziilékrdl, és attdl akdr 3 méter
tavolsagra is felszerelheté — példaul egy eliilsé panelre az
erre szolgélé opciondlis kihelyezékészlet segitségével.

NLCP

A numerikus kijelz6- és kezel6egység (NLCP) interfészt
nyujt a frekvenciavaltd vezérléséhez és programozasahoz. A
numerikus kijelz6jli egység csupan folyamatértékek
kijelzésére szolgal, tarolasi és masolasi funkcidja nincs.

Isb
Legkisebb helyi értéki bit (Least significant bit).

msb
Legnagyobb helyi értéki bit (Most significant bit).

MCM
A kédbelkeresztmetszet amerikai mértékegységének (Mille
Circular Mil) réviditése. 1 MCM = 0,5067 mm’.

Online/offline paraméterek

Az online paraméterek az adat értékének megviltozasa
utan azonnal érvénybe lépnek. Az offline paraméterek
médositasainak érvénybe léptetéséhez nyomja meg az [OK]
gombot.

Folyamat-PID

A PID-szabalyozé tartja a kivant fordulatszamot, nyomast,
hémérsékletet stb. ugy, hogy a kimeneti frekvenciat a
véltozé terheléshez igazitja.

PCD
Folyamatvezérlé adat.

Ki-be kapcsolasi ciklus
A haldzati tap kikapcsoldsa a kijelzé (LCP) elsotétlléséig,
majd a tdp Ujboli bekapcsoldsa.

Impulzusbemenet/inkrementalis enkéder

Kulsé, digitalis impulzusjeladd, amely visszacsatoldssal
szolgal a motor fordulatszamarol. Az inkrementalis
forgdjeladdt olyan alkalmazasokban hasznaljak, ahol igen
nagy pontossagu fordulatszam-vezérlés szlikséges.

RCD
Eletvédelmi relé.

Setup

A paraméter-beadllitdsok 4 konfiguracidba, un. setupokba
mentheték. A négy setup kozott valthat, tovabba lehet6ség
van az egyik setup modositasara, mikdzben egy masik van
érvényben.

SFAVM
Allérészfluxus-orientalt aszinkron vektormodulacié nevii
kapcsolasi minta (paraméter 14-00 Kapcsoldsi minta).

Szlipkompenzacio

A frekvenciavalté a motorszlip kompenzacidjat a frekvencia
modositasaval oldja meg a mért motorterhelés fliggvé-
nyében, kézel dllandé motorfordulatszamot biztositva.

SLC

Az SLC (Smart Logic Control) a felhasznalé éltal megadott
muveletek sora, amelyek végrehajtasara akkor kerdl sor, ha
az SLC IGAZ-nak értékeli a nekik megfeleld, ugyancsak a
felhaszndlo altal megadott eseményt. (Lasd 3.712. fejezet 13-
** Smart Logic Vez. csoport paraméterei.)

STW
Allapotszé.

Standard FC-busz
RS485-0s busz FC vagy MC protokollal. Lasd
8-30 paraméter Protokoll.

THD
Teljes harmonikustorzitas: a jelen 1évé felharmonikusok
Osszesitve.

Termisztor
A frekvenciavaltén vagy a motoron elhelyezett h6mérsék-
letfliggd ellendllds.

Leoldas

Olyan hibahelyzetekben bekovetkezé éllapot, ha példaul a
frekvenciavalté tulmelegszik, vagy amikor a motort, a
folyamatot vagy a mechanizmust védi. A frekvenciavalté
mindaddig nem teszi lehetévé az Ujrainditst, amig a hiba
meg nem sz(inik. Leoldasi allapot torléséhez ujra kell
inditani a frekvenciavaltét. A leoldasi allapot nem
hasznalhat6 személyes biztonsagi funkcidként.

6 Danfoss A/S © 08/2015 Minden jog fenntartva.
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Leoldas blokkolassal

A frekvenciavalté 6nmaga védelmére lép ebbe az allapotba
hiba esetén. A frekvenciavalté fizikai beavatkozast igényel,
példaul a kimeneten fellépd roévidzarlat esetén. Blokkolt
leoldas csak a haldzatrdl vald lekapcsolassal, a hiba okanak
megsziintetésével, majd a frekvenciavalté ujbdli csatlakoz-
tatasaval torélhetd. Ujrainditds mindaddig nem lehetséges,
amig meg nem sziinteti a leoldasi allapotot a hibatorlés
aktivalasaval (illetve bizonyos esetekben automatikus
hibatorlés is beprogramozhatd). A blokkolt leoldasi dllapot
nem hasznélhat6 személyes biztonsagi funkcidként.

VT-karakterisztika
A szivattyuk és ventildtorok esetén haszndlt valtozo-
nyomaték-karakterisztika.

VvCt

A szokasos fesziiltség/frekvencia arany szabdlyozésaval
Osszehasonlitva a fesziiltségvektoros vezérlés (VVC*) révén
dinamikusabb és stabilabb szabalyozas érhet6 el, a
fordulatszdm-alapjel megvaltozasa esetén és a terhelényo-
matékkal kapcsolatban is.

60° AVM
60°-0s aszinkron vektormodulacié
(paraméter 14-00 Kapcsoldsi minta).

Teljesitménytényez6
A teljesitménytényezé az |1 és az lrms kOzotti 6sszefiig-
géssel fejezheté ki.
V3xUxI, cosd
VB x U x Lyys
Teljesitménytényez6 a 3 fazisu vezérléshez:

Teljesitmény tényezd =

I
= 11 x cosp1 = —1,mivelcos¢1 =1
Trus Irms

A teljesitménytényezé azt mutatja meg, hogy a frekvenci-
avalté milyen mértékben terheli a haldzati tapot.

Minél kisebb a teljesitménytényezd, annal nagyobb az
effektiv aram (Irvs) azonos teljesitményen.

Lys =B+ EAE+ .+ I

A nagy teljesitménytényezé azt jelenti, hogy a kilonb6z6
harmonikus aramok szintje alacsony.

A frekvenciavaltok egyendramu tekercsei nagy teljesitmény-
tényezét biztositanak, minimalizdlva a megtapldlé halézatra
adott terhelést.

1.7 Roviditések, jelzések, szedés

linv inverter névleges kimeneti drama
lLm aramkorlat

IMN névleges motordram

[VRAYIS maximalis kimeneti aram

a frekvenciavalté altal szolgaltatott
(VRAN . . .2
névleges kimeneti aram

IP behatolas elleni védelem
LCP kijelzé- és kezel6egység
MCT mozgasszabdlyozd eszkdz
ns szinkron motorfordulatszam
PmN névleges motorteljesitmény
PELV védo torpefesziiltség

NYAK nyomtatott aramkor

PM motor allandé magneses motor
PWM impulzusszélesség-modulacié
1/min percenkénti fordulatszédm
Regen generatoros csatlakozdok
Tum nyomatékkorlat

UmN névleges motorfesziiltség

1.8 Biztonsag

AFIGYELEM!

NAGYFESZULTSEG

A valtakozé fesziiltségi halozati tapra, DC-tapegységre
vagy terhelésmegosztasra kapcsolt frekvenciavaltoban
nagyfesziiltség van jelen. Ha a telepitést, fesziiltség ala
helyezést vagy karbantartast nem képzett szakember
végzi, az halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

. Telepitést, fesziiltség ald helyezést és karban-
tartast csak képzett szakember végezhet.

Biztonsagi eldirdasok

. Javitasi munka el6tt a frekvenciavaltét le kell
kapcsolni az elektromos halézatrél. Ellenérizze,
hogy valéban megtortént-e a halézatrdl torténd
lekapcsolas, és hogy letelt-e az a kotelezd
vérakozasi id6, amelyet a motor és a halézati
tapcsatlakozok kihuzasa elétt be kell iktatni. A
kisulési idé6t illetéen lasd Tdbldzat 1.2.

. Az [OFF] (KI) gomb nem kapcsolja le a késziiléket
a megtaplalé halézatrdl, ezért nem hasznaland6

°C Celsius-fok biztonsagi kapcsoloként.
AC valtakozé aram . Medfeleléen foldelje a berendezést. A vonatkozo
AEO automatikus energiaoptimalizalas nemzeti és helyi eléirasoknak megfeleléen
AWG American wire gauge (amerikai gondoskodjon a felhasznalo védelmérdl a halozati
vezetékkeresztmetszet-szabvany) fesziiltség érintése, valamint a motort védelmérsl
AMA automatikus motorillesztés a tulterhelés ellen.
DC egyendram
9 . A kuszéaram meghaladja a 3,5 mA-t.
EMC elektromagneses 6sszeférhetdség
ETR elektronikus hékioldd relé o A motortulterhelés elleni védelem nem része a
fun névleges motorfrekvencia gyari bedllitdisoknak. Ha szlikség van erre a
C frokvenciavalio funkcidra, akkor vélassza ki az
MG200947 Danfoss A/S © 08/2015 Minden jog fenntartva. 7
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paraméter 1-90 Motor hévédelme [4] 1. ETR-leoldds
vagy [3] 1. ETR-figyelm. értékét.

. Amig a frekvenciavalté csatlakoztatva van az
elektromos hélézathoz, ne huzza ki a motor
csatlakozoit és a haldzati csatlakozokat.
Ellendrizze, hogy valéban megtortént-e a
halézatrol torténd lekapcsolas, és hogy letelt-e az
a kotelez6 varakozasi id6, amelyet a motor és a
haldzati csatlakozék kihuzasa el6tt be kell iktatni.

. A terhelésmegosztas (DC-kor csatoldsa) és a kiilsé
24 V-os egyenfesziiltségUli tap telepitése esetén
nem csupdan a frekvenciavalté L1, L2, L3
csatlakozoi szamitanak fesziltségforrasnak. A
javitasi munkalatok megkezdése elétt ellendrizze,
hogy minden fesziiltségforrds le van-e kapcsolva,
és hogy a lekapcsolast kdvetben letelt-e az el6irt
varakozasi id6. A kislilési id6t illetéen lasd
Tabldzat 1.2.

AFIGYELEM!

VELETLEN INDITAS

Ha a frekvenciavalté valtakozo fesziiltségi halézatra, DC-
tapegységre vagy terhelésmegosztasra van kapcsolva, a
motor barmikor elindulhat. A véletlen inditas a
programozas, szervizelés vagy javitasi munka alatt halalt,
sulyos sériilést és anyagi kart okozhat. A motor
elindithatd kiilsé kapcsoléval, terepibusz-paranccsal,
bemeneti referenciajellel az LCP-rd|, illetve hibaallapot
megsziintetésével.

Véletlen motorinditas megakadalyozasa:

. Kapcsolja le a frekvenciavaltot a halézatrél.

. Paraméterek programozasa el6tt nyomja meg az
LCP [Off/Reset] (Ki/Hibatorlés) gombjat.

. Miel6tt a frekvenciavaltot valtakozo fesziiltségui
halézatra, DC-tapegységre vagy terhelésme-
gosztasra kapcsolnd, végezze el a
frekvenciavalto, a motor és valamennyi hajtott
berendezés teljes vezetékezését.

AFIGYELEM!

KISULESI IDO

A frekvenciavalté DC-kori kondenzatorainak a frekvenci-
avalté halozati fesziiltségének lekapcsolasa utan is
megmaradhat a toltése. Ha a haldzati fesziiltség
lekapcsolasa utan a megadott id6 kivarasa nélkiil kezd
szerviz- vagy javitasi munkaba, az halalt vagy sulyos
sériilést okozhat.

1. Allitsa le a motort.

2. Kapcsolja le a valtakozé fesziltségii halozatot,
az allandé magneses motorokat és a tavoli DC-
kori tapokat, beleértve a tartalék
akkumulatorokat, a sziinetmentes tapegy-
ségeket és egyéb frekvenciavaltok DC-kori
csatlakoztatasat.

3. Szerviz- vagy javitasi munka végzése el6tt varja
meg, amig a kondenzatorok teljesen kisiilnek. A
sziikséges varakozasi id6t a Tdbldzat 1.2

ismerteti.
Fesziiltség Minimalis varakozasi id6 (perc)
vl 4 7 15
200-240 0,25-3,7 kW 5,5-45 kW
380-480 0,37-7,5 kW 11-90 kw
525-600 0,75-7,5 kW 11-90 kW
525-690 1,1-7,5 kW 11-90 kW

Akkor is jelen lehet nagyfesziiltség, ha egy figyelmezteté LED

sem vilagit.

Tablazat 1.2 Kisiilési id6

8 Danfoss A/S © 08/2015 Minden jog fenntartva.
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ERTESITE.

A Safe Torque Off hasznélata soran mindig tartsa szem
elétt a VLT® frekvenciavdltok Safe Torque Off kezelési
utmutatéjaban foglaltakat.

ERTESITE.

A frekvenciavaltobdl szarmazé vagy azon beliili
vezérlbjelek aktivalasa ritka esetben téves lehet, késhet
vagy teljesen elmaradhat. Ha a berendezést olyan
alkalmazasban hasznaljak, ahol a biztonsag kritikus
jelentéségu, akkor nem szabad pusztan ezekre a vezérl6-
jelekre hagyatkozni.

ERTESITES

A veszélyes helyzeteket a gép gyartojanak/integra-
toranak kell felismernie, aki a megfelel6 megel6z6
intézkedések meghozatalaért felel. Tovabbi monitorozé-
és védelmi berendezések lehetnek sziikségesek, mindig
az adott orszagban hatalyos biztonsagi el6irasoknak,
példaul a mechanikus eszkdzokrél sz6l6 toérvénynek vagy
a baleset-megel6zési eléirasoknak megfelel6en.

Védelmi méd

Ha a motoraram vagy a DC-kor fesziiltsége tullépi a
berendezés hatarértékeit, a frekvenciavalté védelmi moédba
Iép. A védelmi méd az impulzusszélesség-modulacids
stratégia megvaltoztatasat és kis kapcsolasi frekvencia
hasznélatdt jelenti a veszteségek minimalizalasa érdekében.
Ez az utolsé hibat kéveté 10 masodpercig tart, névelve a
frekvenciavaltd megbizhatdsagat és hibattrését a teljes
motorvezérlés helyredllitasa soran.

MG200947
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1.9 Elektromos vezetékezés

1.9.1 Elektromos vezetékezés — vezérl6kabelek

S
Tt T ~
3
3-0h 91 (L1) 7 = §
-phase 1 = :
power 92(L2) ‘ y*g -
input 93 (L3) 1 1 1T } } F 2
{ nﬁ Motor
DC bus 88 (1) Switch Mode
Power Supply
o Brake
resistor
50 (+10V OUT)
+10VDC
S201
0-10VDC 53 (AIN) ] o
J £ ON=0-20 mA
0/4-20 mA 02 AL
54 (AIN) ]
0-10VDC SIS 240VAC, 2 A
0/4-20 mA
55 (COM AIN)
—
/ 12 (+24V OUT) [ e
240VAC, 2
1
13 (+24V OUT) P 500
[ 400VAC, 2 A
[+~ —24V(NPN)

180N [ ovene)
+—~J —24V(NPN)

1PEN 0V (NP)

(COM A QUT) 39 Analog Output

0/4-20 mA

\

= =1

’ 20 (COMDIN) ) (AOUT) 42
l
| —24V(NPN)
27 (D IN/OUT) . s301
‘ 24V OV(PNP) = ° ON=Terminated
‘ H Z| OFF=Open

; v
[+~ — 24V(NPN)
29 (D IN/OUT)

2av| | JOVENR)

: oV
—1 | —24V(NPN)

32(DIN) 0V (eNP)
—— 24V (NPN)
330N :\lﬁov(PNP)

RS-485 (P RS-485) 68
Interface
(N RS-485) 69

(COM Rs-485) 61

(PNP) = Source
(NPN) = Sink

Abra 1.2 Alapveté bekétési rajz

A = analdg, D = digitélis

A 37-es csatlakozé a Safe Torque Off funkcidhoz hasznalatos. A Safe Torque Off telepitésének leirasat lasd a VLT® frekvencia-
vdltok Safe Torque Off kezelési utmutatdjdaban.

* FC 202 késziiléken nincs 37-es csatlakozé (kivéve ha az A1 tipusu hazmérettel rendelkezik). A 2-es relé és a 29-es
csatlakozé nem része az FC 202 késziléknek.

** Ne csatlakoztassa a kabeldrnyékolast.

Nagyon hosszu vezérl6kabelek és analdg jelek esetén bizonyos ritka esetekben a telepitéstél fliggéen 50/60 Hz-es foldzarlati
hibahurkok alakulhatnak ki a megtaplélé halézat kdbeleibdl szarmazd zaj miatt.

llyen esetben valdszinlleg meg kell szakitani az drnyékolast, és be kell iktatni egy 100 nF-os kondenzdtort az arnyékolas és a
késziilékhaz kozé.

A digitélis és az analdg be- és kimeneteket kiilon kell csatlakoztatni a frekvenciavalté k6zos bemeneteire (20-as, 55-0s és 39-
es csatlakozo), hogy egyik csoport folddramai se hassanak a tobbi csoportra. Egy kapcsolds a digitalis bemeneten példaul
zavarhatja az analég bemeneti jelet.

10 Danfoss A/S © 08/2015 Minden jog fenntartva. MG200947
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Vezérl6kapcsok bemeneti polaritasa m =
X o Y
9 PNP (forras) S g
[a) S o)
> Digitalis bemenet huzalozésa g = 2
N > B @
+ o Py
12 |13 |18 |19 |27 |29 |32 |33 |2 |37
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
. ° ' . . . . ' ° .
i
\
\
\
\
o/
_
Abra 1.3 PNP (forras)
U -
a Y ~
Z NPN (fogadas) S S
3, S . £ ) )
+ Digitalis bemenet huzalozésa e § Abra 1.5 Arnyékolt/pancélozott vezérl6kabelek foldelése
12 |13 |18 |19 | 27 |29 |32 | 33 0 |37 |
1.9.2 Start/sto
®© 060 0 0 0 0 0 0 0 P
? ®© & 6 06 06 06 0 o , 18-as csatlakozdé = 5-10 paraméter 18-as digitdlis bemenet
| \ [8] Start.
| \ 27-es csatlakoz6 = paraméter 5-12 27-es digitdlis bemenet
| \ [0] Nincs funkcidja (alapértelmezés: [2] Szabadonfut., inverz).
| [ 37-es csatlakozd = Safe Torque Off (ha rendelkezésre all).
| -
| ‘0’ ()
‘ ‘/ ; E 130BA155.12
‘ > | |
- - - 4 - = - = = )= 4 = 4 - 4 § n n
+ o a
L W " —"— 12[13[18]19]27[29[32]33[20[37
Abra 1.4 NPN (fogadas) O|O|O|0|0O|O|O|0|0|O
IC ] IO! L >l IO! IC)! IOI IO! IO! IO! l@!
ERTESITE Start/Stop n 7B;to:sé; stop

A vezérlbkabelek csak arnyékolt/pancélozott kabelek

lehetnek.

A vezérl6kabelek helyes lezarasahoz lasd az Arnyékolt
vezérl6kdbelek foldelése cimU részt a tervezéi segédletben.

Fordulatszdm

Start/Stop

18
Abra 1.6 Start/stop

MG200947
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1.9.3 Impulzus start/stop

18-as csatlakoz6 = 5-10 paraméter 18-as digitdlis bemenet
[9] Impulzusstart.

27-es csatlakoz6 = paraméter 5-12 27-es digitdlis bemenet
[6] Stop, inverz.

37-es csatlakozé = Safe Torque Off (ha rendelkezésre all).

NG
o ~ 130BA156.12
5 | |
N te} (e}
+ o o
18(19(27(29|32(33|20|37
[ 1|C || m—1 1|C 1(C 1|C 1|C ]
O|0]|0]|0|0|0|0|O
Q|O|P|O|OIOIO0ID
Lo | | { | | | o |
Start Inverz ;)p____ Biztonsagi stop

Fordulatszém

:

Start (18)

Inverz stop

Abra 1.7 Impulzus start/stop

27

29

32

37

Abra 1.8 Fordulatszam-novelés és -csokkentés

1.9.5 Potenciométer-referencia

o
5
+24V 2
o
o
(52}
Par.5-10
Par.5-12
Par.5-13
Par.5-14

Potenciométeren keresztiili fesziiltségreferencia

1. referenciaforras = [1] 53-as analég bem. (alapértelmezés).
53-as csatlakozé, alsé fesziiltség = 0 V.
53-as csatlakozé, felsé fesziiltség = 10 V.
53-as csatlakozo, alsé ref./visszacsatoldsi érték = 0 1/min.
53-as csatlakozo, felsé ref./visszacsatolasi érték = 1500 1/

min.
5201-es kapcsold = Kl (U).

< b

3 ) 2
1.9.4 Fordulatszdm-novelés és -csokkentés Fordulatszam, 1/min * -

AP 615 39I I42I 50I I53I I54I I55I
29-es/32-es csatlakozo = fordulatszam-novelés/ 8 8 O} 8 8 8
csokkentés e S
18-as csatlakozd = 5-10 paraméter 18-as digitdlis bemenet :___:
[9] Impulzusstart (alapértelmezés). >
27-es csatlakozd = paraméter 5-12 27-es digitdlis bemenet P g?fﬁfg'\?ég R S—
[19] Referencia befagy. il T
29-es csatlakozé = paraméter 5-13 29-es digitdlis bemenet //
[21] Gyorsitds. 4 1kQ
32-es csatlakozé = paraméter 5-14 32-es digitdlis bemenet
[22] Lassitds. i
Abra 1.9 Potenciométer-referencia
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2 Programozas

2.1 A grafikus és numerikus kijelz6- és
kezel6egység

A frekvenciavalté a grafikus LCP (LCP 102) segitségével
egyszerlien programozhaté. A numerikus kijelzé- és kezel6-
egység (LCP 101) hasznalatahoz lapozza fel a
frekvenciavalto tervezéi segédletét.

2.2 Programozas a grafikus LCP
segitségével

Az LCP-t 4 funkcionalis csoport alkotja:
1. Grafikus kijelzé allapotsorokkal.

2. Meniligombok és jelz6ldmpak — a paraméterek
véltoztatasara és a kijelz6funkcidk kozotti
atkapcsolasra

3. Navigacids gombok és jelz6lampak (LED-ek)
4. Vezérl6gombok és jelz6lampéak (LED-ek)

Az LCP Allapot képernyéjén &t miikédési adat jelenithets
meg.

A kijelzé sorai:
a. Allapotsor: llapotiizenetek megjelenitésére
szolgal, ikonok és abrak utjan.

b. 1-2. sor: a kezel6 két adatsora, melyben a
megadott vagy kivélasztott adatok jelennek meg.
A [Status] (Allapot) gomb megnyomasaval egy
tovabbi sorral bévitheté.

C. Allapotsor: széveges allapotiizenetek megjeleni-
tésére szolgal.

ERTESITE

Az inditas késleltetése esetén az INITIALISING (INICIA-
LIZALAS) iizenet jelenik meg az LCP-n, amig a késziilék
lizemkész nem lesz. Opci6é hozzaadasa vagy eltavolitasa
az inditas késleltetését okozhatja.

D

Status

B

1234rpm 10,4A 43,5Hz

43,5Hz

Run OK

Menu Menu Log

Warn.

Quick Main Alarm
Status

Alarm

Abra 2.1 LCP

130BA018.13

MG200947 Danfoss A/S © 08/2015 Minden jog fenntartva.
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2.2.1 Az LCP kijelzéje

A hattér-vilagitasos LCD-kijelz6 6sszesen 6 alfanumerikus
sort tartalmaz. Ezek a sorok jelzik a forgasiranyt (nyillal),
valamint a kivalasztott és az éppen programozott setupot.
A kijelzének 3 része van.

Fels6 rész

2 mért értéket jelezhet normal mikodési allapotban.
K6zépso rész

5 mért értéket jelezhet mértékegységgel egyiitt, allapottol
fuggetlenil (hacsak nincs éppen vészjelzés vagy figyel-
meztetés).

Alsé rész
Allapot izemmédban mindig a frekvenciavalté allapotat

jelzi.
, — ©
Fels6 rész < Hm g
43 1/min 544 A 25,3 kW s
@
1,4Hz

K6z€ps6 rész <
Also rész <

Abra 2.2 Alsé rész

2,9%

I Telj.kartya hdm. (W29)

Aut. tavoli futas

A kijelzén lathatd az aktiv setup (a paraméter 0-10 Aktiv
setup értéke alapjan). Az aktiv setuptol eltéré setup progra-
mozésakor jobboldalt ennek a szédma is megjelenik.

A kijelzé kontrasztjanak beallitasa

A sététitéshez nyomja meg a [Status] (Allapot) + [4]
gombokat.

A vilagositashoz nyomja meg a [Status] (Allapot) + [¥]
gombokat.

A legtdbb paraméter-bedllitas kézvetleniil médosithat6 az
LCP-rél, hacsak nem hoztak létre jelszot a

0-60 paraméter Fémenli jelszava vagy a paraméter 0-65 Sajat
menli jelszava segitségével.

Jelz6lampak

Bizonyos kiiszobértékek tullépésekor a vészjelz6 és/vagy a
figyelmeztet6 ldampa kigyullad, és allapot- vagy vészjelzé
Uzenet jelenik meg az LCP-n.

A bekapcsolasjelzé lampa (ON) akkor vilagit, amikor
mikodik a frekvenciavaltod taplalasa a halézatrdl,
egyenaramu buszcsatlakozérdl vagy 24 V-os kilsé taprol.
llyenkor a hattérvilagitas is be van kapcsolva.

. Z6ld LED/On: a vezérlérész miikodését jelzi.
. Sarga LED/Warn.: figyelmeztetést jelez.

. Villog6 piros LED/Alarm: vészjelzést jelez.

On

130BP044.10

Warn.

Alarm

Abra 2.3 Jelzélampak

Az LCP gombjai

A kezelégombok funkcidk szerint csoportosithatdk. A
kijelz6 és a jelz6lampdk alatt taldlhaté gombok a
paraméterek beadllitasara szolgalnak, beleértve a normal
mUkddés esetén a kijelzén megjelend adatok kivélasztasat
is.

o
Quick Mai Al g
| n rm
Status uic a a I
Menu Menu Log =
[=]
(52}

Abra 2.4 Az LCP gombjai

[Status] (Allapot)

A frekvenciavalté és/vagy a motor allapotat jelzi. A [Status]
(Allapot) gomb megnyomasaval 3 kiilénbdz6 kijelzés
valaszthatd ki: 5 soros kijelzés, 4 soros kijelzés vagy Smart
Logic Control.

A [Status] (Allapot) gomb segitségével kivélaszthatja a
kivant kijelzési modot, illetve gyorsmenti, fémenii vagy
vészjelzés modbol visszatérhet kijelzési médba. Az egyszer(
és a kett6s kijelzési mod kozott is valthat a [Status]
(Allapot) gombbal.

[Quick Menu]
Gyors hozzaférést biztosit a frekvenciavalté leggyakoribb
funkciéihoz.

A gyorsmeni részei:
. Q1: Sajat meni

. Q2: Gyors belizemelés
. Q3: Funkciébedllitdsok
. Q4: Smart start

. Q5: Médositasok

. Q6: Napldzasok

. Q7: Viz és szivattyu

A funkcidbeallitasok gyors hozzaférést biztositanak tobbek
kozott az aldbbi vizkezel6 és szennyviztisztité alkalmaza-
sokhoz sziikséges paraméterekhez:

14 Danfoss A/S © 08/2015 Minden jog fenntartva.
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. Valtozé nyomaték

e  Allandé nyomaték

. Szivattyuk

. Adagolészivattyuk

. Kutszivattyuk

. Nyomasfokozé szivattyuk
. Kever@szivattyuk

. Légbefuvok

. Egyéb szivattyuk

. Ventilatoros alkalmazasok

A meniiben egyebek mellett a kdvetkez6k kivalasztasara
szolgdlé funkcidk is megtaldlhatok:

. Az LCP-n megjeleniteni kivant véltozék

. Digitélisan el6re beallitott fordulatszémok
. Analdg referencidk skalazasa

. Zart hurku egy- és tobbzdénas alkalmazéasok
. Vizzel kapcsolatos specidlis funkcidk

. Szennyviztisztitd alkalmazasok

A gyorsmenl Q7: Viz és szivattyu pontja kdzvetlen
hozzéférést biztosit az alabbi fontos viz- és szivattyuspe-
cifikus funkciékhoz:

. Q7-1: Specidlis rampak (kezdeti rdmpa, végsd
rampa, visszacsapdszelep-rampa)

. Q7-2: Altatasi lzemmadd
. Q7-3: Szivattyutisztitas

. Q7-4: Széarazon futas

. Q7-5: Gorbevég észlelése
. Q7-6: Aramlaskompenz.

. Q7-7: CsOtoltés (vizszintes csovek, fliggbleges
csovek, vegyes rendszerek)

. Q7-8: Vezérlés mikodése

. Q7-9: Min. Speed Monitor (Min. fordulatszam
felligyelete)

A gyorsmenii paraméterei kdzvetlenil elérheték, hacsak
nem védi ket a kdvetkezd paraméterek egyikével
létrehozott jelszo:

. 0-60 Paraméter Fémenli jelszava.

. 0-61 Paraméter Jelszo nélkiili hozzdf. a fémentiih6z.
. 0-65 Paraméter Sajdat mendii jelszava.

. 0-66 Paraméter Jelszo nélk. hozzdf. a Sajdt meniih6z

A gyorsmenii méd és a fémenii méd kozott kozvetlendl
lehet valtani.

[Main Menul]

Valamennyi paraméter programozhat6 a segitségével.

A fémenii paraméterei kdzvetlenil elérhetdk, hacsak nem

védi 6ket a kovetkezé paraméterek egyikével létrehozott 2
jelszo:

. 0-60 Paraméter F6menli jelszava.

. 0-61 Paraméter Jelszd nélkiili hozzdf. a fémeniih6z.
. 0-65 Paraméter Sajdt mendii jelszava.

. 0-66 Paraméter Jelszo nélk. hozzdf. a Sajdt meniih6z

A legtdbb vizkezel6 és szennyviztisztité alkalmazdshoz
nincs szlikség a fémenii paramétereire. A tipikusan
szlikséges paraméterek a gyorsmeni, a gyors belizemelés
és a funkciobeallitasok segitségével érhetdk el a legegysze-
riibben és leggyorsabban.

A fé6menii mod és a gyorsmenii moéd kozott kozvetlendl
lehet vaéltani.

Paraméter-gyorseléréshez nyomja le 3 masodpercre a [Main
Menu] gombot. A gyorselérés kozvetlen hozzaférést biztosit
barmely paraméterhez.

[Alarm Log] (Vészjelzési napld)

A legutdbbi 5 vészjelzés listdjanak megjelenitése (A1-A5
szdmozassal). Ha tovébbi részletekre kivéncsi valamelyik
vészjelzésrél, vélassza ki annak szdmat a navigacios
gombokkal, és nyomja meg az [OK] gombot. Informacié
jelenik meg arrél, hogy milyen volt a frekvenciavalté
dllapota kozvetlenil a vészjelzési izemmod bekapcsoldsa
elétt.

_ o

M ~N
o

S)

E

Quick Main Alarm 2

Status Menu Menu Log -

N

: @@@ E

Alarm

Abra 2.5 LCP

MG200947
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[Back] (Vissza)
Visszatérés az el6z6 1épéshez vagy a navigacios rendszer
el6z6 szintjére.

[Cancel] (Mégse)
A legutoébbi véltoztatds vagy parancs visszavondsa, ha
azéta még nem véltozott a kijelz6.

[Info]

Informacié megtekintése egy parancsrdél, paraméterrdl vagy
funkciorél az adott kijelz6ablakbdl. Az [Info] részletes
tdjékoztatassal szolgdl, ha segitségre van szlksége.

Az informdciés izemmodbdl az [Info], a [Back] (Vissza) vagy
a [Cancel] (Mégse) gombbal léphet ki.

Abra 2.6 Back

Abra 2.7 Cancel

Abra 2.8 Info

Navigaciés gombok

A 4 navigacids gombbal Iéptethet a gyorsmenti, a fémendi
és a vészjelzési napld elemei kdzott. A kurzor is ezekkel a
gombokkal mozgathato.

[OK]
A kurzorral megjel6lt paraméter kivalasztasara, valamint
paraméter-modositas lehetévé tételére szolgdl.

Helyi kezelégombok
A helyi kezel6gombok az LCP alsé részén talalhatok.

L] L] L]

Abra 2.9 Helyi kezel6gombok

130BP046.10

[Hand On]

Az LCP segitségével torténd frekvenciavaltd-vezérlés
bekapcsolaséra szolgal. A [Hand On] gomb a motort is
elinditja, és megadhatdk a motorfordulatszdm-adatok a
navigacids gombok segitségével. A gomb a

0-40 paraméter LCP [Hand on] gombja segitségével [1]
Engedélyezve vagy [0] Tiltva éllapotba kapcsolhaté.

A vezérljelek vagy terepi busz segitségével aktivalt kiilsé
stop jel elnyomja az LCP-n keresztiil kapott start parancsot.
A [Hand On] gomb megnyomasaval a kovetkezd
vezérl6jelek aktivak maradnak:

. [Hand On] - [Off] - [Auto On]

. Hibatorlés

. Szabadonfutasu stop inverz

. Irdnyvaltas

. Setupvalasztas, 0. bit - setupvalasztas, 1. bit
. Soros kommunikacién kapott stop parancs
. Vészledllas

. DC-fék

[Off] (Ki)

A csatlakoztatott motor leallitdsa. A gomb a

paraméter 0-41 LCP [Off]l gombja segitségével [1] Engedé-
lyezve vagy [0] Tiltva allapotba kapcsolhaté. Ha nincs
kivalasztva kilsé stop parancs, és az [Off] (Ki) gomb inaktiv,
akkor a motor csak a fesziiltség lekapcsoldsaval allithaté le.

[Auto on]

Akkor hasznalatos, ha a frekvenciavaltot a vezérl6kap-
csokkal és/vagy soros kommunikéciéval kell vezérelni. Az
aktiv start jel a vezérl6kapcsokon és/vagy a terepi buszon
elinditja a frekvenciavaltét. A gomb a paraméter 0-42 LCP
[Auto on] gombja segitségével [1] Engedélyezve vagy [0]
Tiltva allapotba kapcsolhaté.

ERTESITES

A digitalis bemenetrél érkezé KEZI-KI-AUTO jel nagyobb
prioritasu, mint a [Hand On] és [Auto On] kezel6gombok.

[Reset] (Hibatorlés)

A frekvenciavalté hibajanak torlésére szolgal vészjelzés
(leoldds) utan. A gomb a paraméter 0-43 LCP [Reset] gombja
segitségével [1] Engedélyezve vagy [0] Tiltva allapotba
kapcsolhatd.

Paraméter-gyorseléréshez nyomja le 3 masodpercre a [Main
Menu] gombot. A gyorselérés kozvetlen hozzaférést biztosit
barmely paraméterhez.

16 Danfoss A/S © 08/2015 Minden jog fenntartva.
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2.2.2 Paraméter-beallitasok gyors atvitele
frekvenciavaltok kozott

A frekvenciavalto bedllitdsanak befejezése az adatokat az
LCP-re vagy az MCT 10 paraméterezd szoftver segitségével
személyi szamitégépre mentheti.

- 2
M N
S
=
Quick Main Alarm 2
Status Menu Menu Log -
Abra 2.10 LCP
Adatmentés az LCP-re
A miivelet végrehajtasa el6tt allitsa le a motort.
Adatok mentése az LCP-re:
1. Valassza ki a 0-50 paraméter LCP-mdsolds pontot.

2. Nyomja meg az [OK] gombot.
3. Valassza az [1] Mindent az LCP-re lehetdséget.
4. Nyomja meg az [OK] gombot.

Ezzel minden paraméter-beallitast az LCP-re ment, amint az
a folyamatjelzén is lathaté. A 100% elérése utdn nyomja
meg az [OK] gombot.

Csatlakoztassa az LCP egységet egy masik frekvencia-
véltéhoz, és masolja 4t a paraméter-bedllitdsokat a masik
késziilékre.

Adatok atvitele az LCP-rél a frekvenciavaltora

ERTESITE.

A miivelet végrehajtasa el6tt allitsa le a motort.
Adatok atvitele az LCP-rél a frekvenciavaltora:
1. Valassza ki a 0-50 paraméter LCP-mdsolds pontot.

2. Nyomja meg az [OK] gombot.

3. Valassza a [2] Mindent az LCP-rél lehet6séget.
4. Nyomja meg az [OK] gombot.

Az LCP ekkor valamennyi tarolt paraméter-bedllitdsat atviszi
a frekvenciavéltéra, amint az a folyamatjelzén is lathaté. A
100% elérése utan nyomja meg az [OK] gombot.

2.2.3 Kijelzési moéd

Normal mukodés kézben a kijelzé kdzépsd részén
legfeljebb 5 mikodési valtozé jelenitheté meg
folyamatosan: az 1.1-es, 1.2-es és 1.3-as, valamint a 2-es és
a 3-as.

2.2.4 Kijelzési mod - a kijelzett adatok
kivalasztasa

A [Status] (Allapot) gombbal vélthat a 3 éllapotkijelzési
képerny6 kozott.

Valamennyi allapotképernyén lathatdk kiilénb6zé
formatumu mdkodési véltozok. Tovabbi tudnivalokért lasd
a példékat ebben a fejezetben.

Néhany mérési érték hozzarendelhet6 az egyes megjele-
nitett mkodési valtozékhoz. A megjelenitendé értékek és
mérések a kovetkezé paraméterekkel definidlhatok:

. 0-20 Paraméter 1.1-es kijelzésor, kicsi.
. Paraméter 0-21 1.2-es kijelzésor, kicsi.
. Paraméter 0-22 1.3-as kijelz6sor, kicsi.
. Paraméter 0-23 2-es kijelz6sor, nagy.
. Paraméter 0-24 3-as kijelz6sor, nagy.

A paraméterek a [Quick Menu] gombbal, a Q3 Funkcidbedi-
litdsok, Q3-1 Alt. bedllitdsok, Q3-13 Kijelz6bedllitdsok
pontokban érhetdk el.

A 0-20 paraméter 1.1-es kijelzésor, kicsi — paraméter 0-24 3-
as kijelzésor, nagy segitségével kivélasztott minden egyes
kijelzési paraméter esetében meg van hatarozva a skala és
a tizedesjel uténi szdmjegyek szdma. Minél nagyobb a
paraméter értéke, anndl kevesebb tizedesjegy jelenik meg.
Példa: aktualis kijelzés: 5,25 A; 15,2 A; 105 A.

A tovabbi részletekért lasd a 0-2* LCP kijelz6je paraméter-
csoportot.

l. dllapotképernyé

Ez a szokdasos allapotkijelzés bekapcsolas vagy gyari
értékekre torténd visszaallitds utan.

Az [Info] gombbal informacié jelenitheté meg kijelzett
mukodési valtozokhoz rendelt mérési értékekrdl (1.1, 1.2,
1.3, 2 és 3).

MG200947
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Lasd a Abra 2.11 mikédési véltozoit. 2.2.5 Paraméterek bedllitasa
P3 Cal =
LTI R A frekvenciavalté gyakorlatilag barmilyen feladatra felhasz-
799 1/min T waw| 8 ’ re v’enC|a\I/a “o,gya orlatilag elwrrnly,en e? :cl ra felhasz
] nalhato. A késziilék 2 programozasi modot kinal:
0,000 i . Fémeni méd
53,2% . Gyorsmenii méd
Aut. tévolira’myés A fémentiben valamennyi paraméter elérheté. A gyorsmenii
ezzel szemben csupan néhany paramétert tartalmaz,
@ @ amelyek azonban elegenddk a frekvenciavalté lGizemelte-
tésének megkezdéséhez.
Abra 2.11 I. allapotképernyd Gyorsmenti és fémenti mddban egyarant mddosithatok a
paraméterek.
Il. allapotképernyd 2.2.6 A Quick Menu (Gyorsmenu) gomb
Lasd a Abra 2.12 mlkddési valtozoit (1.1, 1.2, 1.3 és 2). funkcidi
A példaban a fordulatszam, a motordram, a motortelje-
sitmény és a frekvencia jelenik meg az elsé két sorban. A [Quick Menu] gomb megnyomésara megnyilik a
Al = gyorsmendii, melyben kiilonb6z6 funkcidteriletek
apot 1(1)
- szerepelnek.
207 1/min 525A 24,4 kw .. . . . . . P
0 A Q1 Sajdt menii kivalasztasaval megjelenitheti az el6z6leg
6,9 Hz kivalasztott sajat paramétereket. A paraméterek kivalasztasa

itt torténik: 0-25 paraméter Sajdt menii. A meni legfeljebb
50 kilonboz6é paramétert tartalmazhat.

@ @BOBPOGZJO

Aut. tavoli futas

ORPM 0.00A 1(1)

|

o iR ey

[Q1 My Personal Menu_

P
130BC916.10

Abra 2.12 II. allapotképernyé

Q2 Quick Setup

. . L Q4 Smart Setup

lll. llapotképerny6 O T e

Ezen a képernyén a Smart Logic Controllal kapcsolatos

események és muveletek jelennek meg. Tovabbi Abra 2.14 Gyorsmeniik

tudnivaldk: 3.12. fejezet 13-** Smart Logic Vez. csoport

paraméterei.
. = ° A Q2 Gyors belizemelés kivalasztasaval azokat a paramé-
Allapot 1) o tereket érheti el, amelyekkel kozel optimalissa tehetd a
Zel o BLA 40KW| g motor miikédése. Az egyéb paraméterek alapértelmezett

gyeb p p

Allapot: 0 ki 0 (ki) = bedllitasa a kivant vezérlési funkcidkra, valamint a
Mikor: - jelbemenet és -kimenet konfiguracidjara (vezérlékapcsok)
Teends: - vonatkozik.
Aut. tavoli futas

A paraméterek a navigaciés gombokkal véalaszthatok ki. Az

Abra 2.13 IIl. allapotképernyé ; 5 ) I
elérhetd paramétereket a Tdbldzat 2.1 tartalmazza.
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Paraméter Beallitas A Funkcidbedllitasok meniiben egyebek mellett a
0-01 Paraméter Nyelv kovetkezdk kivalasztasara szolgalé paraméterek
Paraméter 1-20 Motorteljesitmény [kW] [kW] szerepelnek:
1-22 Paraméter Motorfesziiltség V] e Az LCP-n megjeleniteni kivant valtozok
Paraméter 1-23 Motorfrekvencia [Hz] e p " .

- : . Digitalisan el6re beallitott fordulatszamok
Paraméter 1-24 Motordram [A]
Paraméter 1-25 Névleges motorfordu- [1/min] ° Analog referenciak skalazasa
latszdm . Zart hurku egy- és tobbzoénas alkalmazasok
Paraméter 5-12 27-es digitdlis bemenet [0] Nincs funkcioja’

. Vizzel kapcsolatos specidlis funkciok
Paraméter 1-29 Automatikus motorillesztés [[1] Teljes AMA

(AMA) . Szennyviztisztité alkalmazasok
Paraméter 3-02 Min. referencia [1/min]

Paraméter 3-03 Maximadlis referencia [1/min]

Paraméter 3-41 1. felfutdsi rampaidé [s]

Paraméter 3-42 1. fékezési rampaid6 [s]

Paraméter 3-13 Referencia helye

Tablazat 2.1 Az elérhet6 paraméterek

1) Ha 27-es csatlakozé bedllitdsa [0] Nincs funkcidja, nincs sziikség
+24 V-os csatlakozdsra a 27-es bemeneten.

A Mddositdsok pont kivalasztasaval a kovetkezé informacidk
jelennek meg:

. A legutébbi 10 mdédositas. A 10 legutdbb
modositott paraméter kdzll a [A] [Y] navigacios
gombokkal valaszthat.

. Az alapértelmezettdl eltéré beallitasok.

A Naplézdsok pont kivalasztasaval a kijelz6 egyes soraiban
szereplé adatokrdl tekinthet meg informaciokat. Ezek
grafikon formdjaban jelennek meg.

Csak a 0-20 paraméter 1.1-es kijelzésor, kicsi és a

paraméter 0-24 3-as kijelzésor, nagy segitségével kivélasztott
kijelzési paraméterek tekinthet6k meg. Késébbi referen-
ciaként akar 120 minta is tarolhaté a memédriaban.

2.2.7 Gyorsmen, Q3 Funkciébeallitasok

A funkciobeallitdsok gyors hozzaférést biztositanak tobbek
kozott az aldbbi vizkezel6 és szennyviztisztité alkalmaza-
sokhoz sziikséges paraméterekhez:

. Valtozé nyomaték

o Allandé nyomaték

. Szivattyuk

. Adagolészivattyuk

. Kutszivattyuk

o Nyomasfokozé szivattyuk
. Keverdszivattyuk

. Légbefuvok

. Egyéb szivattyuk

. Ventilatoros alkalmazasok

MG200947 Danfoss A/S © 08/2015 Minden jog fenntartva. 19



Programozas VLT® AQUA Drive FC 202

A Funkciébedllitas paraméterei a kdvetkezéképpen vannak csoportositva:

Q3-1 Alt. beallitasok
Q3-10 Orabeallitasok Q3-11 Kijelzébeallitasok Q3-12 Analég kimenet Q3-13 Relék
0-70 Paraméter Ddtum és id6 0-20 Paraméter 1.1-es kijelzésor, 6-50 Paraméter 42-es kimenet 1-es
kicsi relé=5-40 Paraméter Reléfunkci
6
0-71 Paraméter Ddtumformdtum | Paraméter 0-21 1.2-es kijelzésor, 6-51 Paraméter 42-es csatlakozé, min. | 2-es
kicsi skdla relé=5-40 Paraméter Reléfunkci
o]
0-72 Paraméter Id6formdtum Paraméter 0-22 1.3-as kijelz6sor, 6-52 Paraméter 42-es csatlakozo, 7-es opciods
kicsi max. skdla relé=5-40 Paraméter Reléfunkci
o]
0-74 Paraméter Nydri id6szamitds | Paraméter 0-23 2-es kijelz8sor, - 8-as opcids
nagy relé=5-40 Paraméter Reléfunkci
o]
0-76 Paraméter Nydri id6szdm. Paraméter 0-24 3-as kijelz6sor, - 9-es opcids
kezdete nagy relé=5-40 Paraméter Reléfunkci
6
0-77 Paraméter Nydri id6szdm. 0-37 Paraméter 1. kijelz. sz6v. - -
vége
- 0-38 Paraméter 2. kijelz. sz6v. - -
- 0-39 Paraméter 3. kijelz. sz6v. - -

Tablazat 2.2 Q3-1 Alt. beallitasok

Q3-2 Nyilt hurok beallitasai
Q3-20 Digitalis referencia Q3-21 Analég referencia
3-02 Paraméter Min. referencia 3-02 Paraméter Min. referencia
3-03 Paraméter Maximdlis referencia 3-03 Paraméter Maximdlis referencia
3-10 Paraméter Belsé referencia 6-10 Paraméter 53-as csatl,, alsé fesziiltség
5-13 Paraméter 29-es digitdlis bemenet 6-11 Paraméter 53-as csatl., fels6 fesziiltség
5-14 Paraméter 32-es digitdlis bemenet 6-14 Paraméter 53-as csatl. also ref./visszacs. érték
5-15 Paraméter 33-as digitdlis bemenet 6-15 Paraméter 53-as csatl.,, fels6 ref./visszacs. érték

Tablazat 2.3 Q3-2 Nyilt hurok beallitasai

Q3-3 Zart hurok beallitasai

Q3-30 Feedback settings (Visszacsatolasi beallitasok) Q3-31 PID settings (PID-beallitasok)

1-00 Paraméter Konfigurdcié médja 20-81 Paraméter Normdl/inverz PID-szabdlyozds
20-12 Paraméter Ref./visszacs. egység 20-82 Paraméter PID start f.szdm [1/min]

3-02 Paraméter Min. referencia 20-21 Paraméter 1. alapjel

3-03 Paraméter Maximdlis referencia 20-93 Paraméter PID ardnyossdgi tényezé

6-20 Paraméter 54-es csatl., alsé fesziiltség 20-94 Paraméter PID integrdldsi idé

6-21 Paraméter 54-es csatl,, felsé fesziiltség

6-24 Paraméter 54-es csatl. alsé ref./visszacs. érték

6-25 Paraméter 54-es csatl. felsé ref./visszacs. Erték

6-00 Paraméter VezérlGjel-szakaddsi id6

6-01 Paraméter VezérlGjelszakadds-funkcio

Tablazat 2.4 Q3-3 Zart hurok beallitasai
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2.2.8 Gyorsmenu, Q4 SmartStart 2.2.10 Paraméter kivalasztasa
A frekvenciavalto elsé bekapcsoldsakor, illetve a gyari Fémenii médban a paraméterek csoportokat alkotnak.
értékekre torténd visszadllitdsa utdn automatikusan elindul Valasszon ki egy paramétercsoportot a navigaciés gombok
a SmartStart. A SmartStart |épések sorozatan vezeti végig a segitségével.
felhasznalot a helyes és lehetd leghatékonyabb motorve- A kovetkezd paramétercsoportok érhetdk el:
zérlés biztositasa érdekében. A SmartStart kdzvetlenil is
elindithaté a gyorsmeniibél. Csoport Paramétercsoport
A SmartStart segitségével a kovetkezé bedllitasok érheték szdma
el: 0+ Makodés, kijelzo
o Egyszerl motor/szivattyu: nyilt vagy zart 14 Terhelés és motor
hurokban. 2-4% Fékek
e Motorvaltas: 2 motor osztozik 1 frekvenciavalton. Sl Referencia, rampak
4-x* Korlatok/figyelm.
. Egyszeru I,(aszkéd?zaba’n,lyoz.e.'ls: eg.y szive,attyl] S Digitalis be/ki
fordulatszam-szabalyozasa t6bbszivattyus P Analog be/ki
rendszerben. — —
Ez példaul a nyomasfokozdk esetében koltségha- 7 Controls {Vezérldk)
tékony megoldas. & Komm. és opcick
9-*¥* PROFIdrive
. Master-follower: akar 8 frekvenciavalto és T CAN Fieldbus (CAN-terepibus?)
szivattyu vezérlése az egész szivattyurendszer T Reserved Com. 1 (Fenntartott komm.1)
zbkkendmentes miikddése érdekében.
12-%* Ethernet
., . ; 13-%% Smart Logic Vez.
2.2.9 Fémeni mod 14-%* Kiilonleges funkciok
15-%*% FC informaciok
A [Main Menu] gomb/megnyoméséval Iéphet a fémendi To Adatmegjelenités
modba. A kijelzén a Abra 2.15 képe jelenik meg. 17 Motorvisszacs, opcid
A kijelz6 kdzépsé és also részén a [A] és [Y] gombokkal YT Inf6 &s Kijelzasek
kivalaszthatd paramétercsoportok listaja jelenik meg. 20 Hajtas zart hurokkal
21-** Kulsé zart hurok
1107 1/min 3,84A 171) E 22-** Alkalmazasi funkciok
é 23-** Id6alapu funkciok
0% Makodes kjelzs Bl 2 245 Alk. 2. funkciok
1-** Terhelés és motor 25-** Kaszkadvezérlé
2 - ** Fékek 26-** Analég 1/0 opcié
3 - ** Referencia, rampak 29-** Vizes alkalmazasok funkcidi
30-** Kuloénleges funkciok
Abra 2.15 Fémenii méd 32-%* MCO alapvetd beall.
33-%* MCO spec. bedll.
34-%* MCO-adatmegjelen.
Az egyes paraméterek neve és szdama programozasi médtdl 35-%* Erz.bemeneti opci6
fuggetlenil mindig azonos marad. Fémenii médban a
paraméterek csoportokat alkotnak. A paraméter szaménak Tablazat 2.5 Elérheté paramétercsoportok
elsé szamjegye (balrdl) a paramétercsoport szamat adja
meg. A paramétercsoport kivalasztasa utan vélasszon egy

paramétert a navigaciés gombok segitségével.
A kijelz6 kozépsd részén megjelenik a paraméter szama és

A fémentiben valamennyi paraméter mddosithatd. Bizonyos . o T
neve, valamint a kivalasztott értéke.

paraméterek azonban a kivalasztott konfiguraciotol
(paraméter 1-00 Konfigurdcié mdédja) fiiggden rejtve
lehetnek. Nyilt hurok esetén példaul nem jelennek meg a
PID-paraméterek, opcidk engedélyezésével viszont tovabbi
paramétercsoportok lesznek lathatok.
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- e arték. Vi kurzort a menteni kivant értékre, és nyomj
220 1/min 0eaa  1h] 2 érté gye a kurzort a mente ant értékre, és nyomja
O
Alapvetd beall. 0-0*| S meg az [OK] gombot.
3
0-01 Nyelv m
~ o
729 1/min 6,21A 1(1) S
~N
[0] English Terh.fiigg6 beall. =" §
o
1 - 60 Terh.kompenz. kis 2

fordulatszamon

Abra 2.16 Paraméter kivalasztasa
180%

L v

2.2.11 Adatok moédositasa Abra 2.19 Adatérték mentése

Az adatok médositasanak folyamata a gyorsmeniiben és a ; 3 L, B
fémeniiben azonos. A kivélasztott paraméter modositasahoz 2.2.14 Szamadatok modositasa tet520|ege5

nyomja meg az [OK] gombot. értékre
Az adatmodositési eljaras ezutdn attol fiigg, hogy a kijelolt
paraméterhez szamadat vagy szdveges érték tartozik-e. Ha a kivalasztott paraméterhez szdmadat tartozik, jel6ljon

ki egy szdmjegyet a [<] [»] gombok segitségével.

2.2.12 Szoveges érték moddositasa

Ha a kivalasztott paraméternek szoveges értéke van, azt a 2
[4] [v] gombokkal médosithatja. - Rl =1 =1 o Ol1=/ 155 g
Vigye a kurzort a menteni kivant értékre, és nyomja meg Start Adiu=stment= 1-7= ~
az [OK] gombot. 1-71 Start Delay 2
S
740 1/min 10,64 A ] 2 oo i =
e 00f S = 1
o
0-01 Nyelv 8
[0] English Abra 2.20 Szamjegy kijellése
Abra 2.17 Szoveges érték médositasa
A kijelolt szamjegy a [4] [Y] gombokkal tetszés szerint
mddosithato.
2.2.13 Adatérték modositasa A kijelolt szamjegyet a kurzor jelzi. Vigye a kurzort a
menteni kivant szdmjegyre, és nyomja meg az [OK]
Ha a kivalasztott paraméternek szamértéke van, azt a [<] és gombot.
[>], valamint a [4] és [¥] navigacids gombokkal
modosithatja. A [<] és [»] gombokkal a kurzor vizszintesen o57RPM 11 58A o6 S
mozgathato. - g
o
1-71 High starting torque time -
KN
113 1/min 1,78 A 1(1)

0.8s
| A 4

Terh.fligg6 beall. 1-6*

1-60 Terh.kompenz. kis

130BP069.10

Abra 2.21 Mentés
fordulatszamon

1M0%
L v

Abra 2.18 Adatérték médositasa

A [A] [v] gombokkal lehet megvdltoztatni az adat értékét.
A [A] gombbal névelhetd, a [Y] gombbal csékkentheté az
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2.2.15 Erték, lépésenként

Bizonyos paraméterek Iépésenként mddosithaték. Ez a
kovetkezékre vonatkozik:

. 1-20 Paraméter Motorteljesitmény [kW].
. Paraméter 1-22 Motorfesziiltség.
. 1-23 Paraméter Motorfrekvencia.

Ezek a paraméterek adott értékek halmazabdl vélasztva
vagy tetszéleges érték bedllitdsaval mdédosithatok.

2.2.16 Indexelt paraméterek kijelzése és
programozasa

Az indexelt paraméterek egy folyamatosan gorgetheté
listat alkotnak.

A Paraméter 15-30 Vészj. napld: hibakdd -

15-32 paraméter Vészj. naplé: idé kiirathaté hibanaplét
tartalmaz. Valasszon egy paramétert, nyomja meg az [OK]
gombot, majd a [A] [Y] gombok segitségével gorgesse az
értékek naplojat.

A paraméter 3-10 Belsé referencia példaul a kovetkez6-
képpen mddosithato:

1. Jeldlje ki a paramétert, nyomja meg az [OK]
gombot, és a [A] [Y] gombok segitségével
goOrgesse az indexelt értékek listajat.

2. A paraméter értékének megvaltoztatasahoz

vélasszon ki egy indexelt értéket, és nyomja meg
az [OK] gombot.

3. Médositsa az értéket a [4] [Y] gombokkal.

4. Az Uj bedllitds elfogaddsdhoz nyomja meg az [OK]
gombot.

5. Az elvetéshez nyomja meg a [Cancel] (Mégse)
gombot. A [Back] (Vissza) gombbal kiléphet a
paraméterbdél.

2.2.17 Programozas a numerikus kijelzé- és
kezel6egység (LCP) segitségével

Az aldbbi Utmutatds a numerikus LCP-re (LCP 101)
vonatkozik.
A kezel6egységet 4 funkciondlis csoport alkotja:

1. Numerikus kijelz

2. Menligombok és jelzélampak — a paraméterek
véltoztatasara és a kijelz6funkcidk kozotti
atkapcsolasra

3. Navigaciéds gombok és jelz6lampdk

4. Vezérl6gombok és jelzélampak

Kijelzésor:
Allapotiizenetek megjelenitésére szolgal, ikonok és
szamértékek utjan.
Jelz6lampak:
. Z6ld LED/On: a vezérlérész m(ikodését jelzi.
. Sarga LED/Wrn: figyelmeztetést jelez.

. Villogé piros LED/Alarm: vészjelzést jelez.

Az LCP gombjai
[Menu] (Menii):

A kovetkezé Gizemmaodok kozil véalaszthat:
. Allapot

. Gyors betizemelés

. Fémenti

130BA191.10

[ i e P

s N —

Status Quick Main
2 Menu Setup Menu

P
s

Warn. &
Alarm

1
4 ‘

Abra 2.22 Az LCP gombjai

Allapot iizemméd

Allapot izemmédban a frekvenciavalté vagy a motor
allapota jelenik meg.

Vészjelzés esetén az NLCP automatikusan dllapot
izemmédba kapcsol.

Megjelenhet a vészjelzések szama.

MG200947
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ERTESITE. 2
Az LCP 101 numerikus kijelz6- és kezel6egység 'g
paraméter-masolast nem tesz lehet6vé. @
: P 2-03
vg = Setup 1
&
rpm 8
)/_\ L4 Setup 1
]
i i Status Quick Main
Abra 2.23 Allapot iizemméd Menu Setup Menu ‘
Abra 2.25 Fémenii/Gyors beiizemelés
e
P
g .
= 2.2.18 Az LCP gombjai
N Setup 1
A helyi vezérlésre szolgalé gombok az LCP alsé részén
Abra 2.24 Vészjelzés talalhatok.
o
<
3
&
R

[ [ [
Fémenii/Gyors belizemelés
Lehetdvé teszik az 6sszes paraméter, illetve csak a
gyorsmenii paramétereinek programozasét (lasd még az
LCP 102 leirdsat itt: 2.1. fejezet A grafikus és numerikus

kijelz6- és kezelbegység). Abra 2.26 Az LCP gombjai

Ha az érték villog, a [4] vagy [Y] gombbal médosithatja a

paramétert.
[Hand On]

Az LCP segitségével torténé frekvenciavalto-vezérlés

bekapcsoladséra szolgal. A [Hand On] gomb a motort is

2. Vélassza ki a paramétercsoportot [xx-__], majd elinditja, és megadhatdk a motorfordulatszam-adatok a
nyomja meg az [OK] gombot. navigacids gombok segitségével. A gomb a

0-40 paraméter LCP [Hand on] gombja segitségével [1]

Engedélyezve vagy [0] Tiltva allapotba kapcsolhato.

A vezérldjelek vagy terepi busz segitségével aktivalt kiilsé

stop jel elnyomja az LCP-n keresztil kapott start parancsot.

A [Hand On] gomb megnyomasaval a kévetkezé

5. Vélassza ki a kivant adatértéket, és nyomja meg vezérléjelek aktivak maradnak:

az [OK] gombot. e [Hand On] - [Off] - [Auto On]
A funkcionalis lehet6ségeket kindld paraméterek esetében
[1], [2]... értékek jelennek meg. Az egyes lehetdségek
leirasat lasd a paraméterek ismertetésében:
3. fejezet Paraméterek leirdsa. . Iranyvaltas

1. A [Main Menu] gomb megnyomdséval léphet a
fément moédba.

3. Valassza ki a paramétert [__-xx], majd nyomja
meg az [OK] gombot.

4, Tombparaméter esetén valassza ki a tomb szamat,
és nyomja meg az [OK] gombot.

. Hibatorlés

. Szabadonfutédsu stop inverz

[Back] (Vissza) . Setup kivalasztasa, Isb — Setup kivélasztasa, msb
Léptetés visszafelé.

A [A] [v] gombokkal mozoghat a parancsok és a
paraméterek kozott.

. Soros kommunikacién kapott stop parancs
. Vészledllas

. DC-fék

[Off] (Ki)

A csatlakoztatott motor ledllitdsa. A gomb a

paraméter 0-41 LCP [Offl gombja segitségével [1] Engedé-
lyezve vagy [0] Tiltva allapotba kapcsolhato.

Ha nincs kivalasztva kiilsé stop parancs, és az [Off] (Ki)
gomb inaktiv, akkor a motor csak a feszlltség lekapcso-
lasaval allithato le.
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[Auto on]

Engedélyezheté a segitségével a frekvenciavalto vezérl6-
kapcsokkal és/vagy soros kommunikaciéval torténé
vezérlése. Az aktiv start jel a vezérl6kapcsokon és/vagy a
buszon elinditja a frekvenciavaltét. A gomb a

paraméter 0-42 LCP [Auto on] gombja segitségével [1]
Engedélyezve vagy [0] Tiltva éllapotba kapcsolhatd.

ERTESITE.

A digitalis bemenetrél érkezé KEZI-KI-AUTO jel nagyobb
prioritasu, mint a [Hand On] és [Auto On] kezel6gombok.

[Reset] (Hibatorlés)

A frekvenciavalté hibdjanak torlésére szolgdl vészjelzés
(leoldas) utan. A gomb a paraméter 0-43 LCP [Reset] gombja
segitségével [1] Engedélyezve vagy [0] Tiltva allapotba
kapcsolhaté.

2.3.1 Gyari értékekre torténd visszaallitas
alapértelmezett beallitasokkal

A frekvenciavalton kétféleképpen allithatok vissza az
alapértelmezett beallitasok:

Javasolt visszaallitas (paraméter 14-22 Miikodés
lizemmdadja)
1. Valassza a 14-22 paraméter M(ikédés lizemmddja
pontot.

Nyomja meg az [OK] gombot.
Valassza a [2] Inicializdlds lehet6séget.

Nyomja meg az [OK] gombot.

uokh W

Kapcsolja le a megtaplalé hélozatot, és varja meg,
amig a kijelz6 elsotétiil.

6. Kapcsolja vissza a megtaplalé hélézatot. Ezzel
visszaallitotta a frekvenciavaltot.

A 14-22 Paraméter Miikédés lizemmddja a kovetkezdk
kivételével mindent visszaallit:
. Paraméter 14-50 RFI-sz(ir6.

. 8-30 Paraméter Protokoll.

. 8-31 Paraméter Cim.

. Paraméter 8-32 Adatsebesség.

. Paraméter 8-35 Min. vdlaszkésleltetés.

. Paraméter 8-36 Max. vdlaszkésleltetés.

. Paraméter 8-37 Max. karakterkézi késleltetés.

. 15-00 Paraméter Uzemdrdk szdma -
15-05 paraméter Tulfesziiltségek.

. 15-20 Paraméter El6zmények: esemény —
15-22 paraméter El6zmények: id6.

. Paraméter 15-30 Vészj. naplé: hibakdd -
15-32 paraméter Vészj. naplo: id6.

Kézi inicializalas
1. Kapcsolja le a hélézatrdl a késziiléket, és vérja
meg, amig a kijelz6 elsotétil.

2. 2a A grafikus kijelz6ji LCP 102 bekapcso-
lasakor tartsa nyomva a [Status] — [Main

Menu] - [OK] gombokat.

2b A numerikus kijelzéji LCP 101
bekapcsoldsakor tartsa nyomva a [Menu]
(Men) - [OK] gombokat.

w

5 masodperc elteltével engedje el a gombokat.

4, A frekvenciavalté programozasa ezutan megfelel
az alapértelmezett beallitdsoknak.

Ez az eljaras a kovetkezok kivételével mindent
alaphelyzetbe allit:

. 15-00 Paraméter Uzemdrdk szdma.
. 15-03 Paraméter Bekapcsoldsok.

. 15-04 Paraméter Tulmelegedések.
. 15-05 Paraméter Tulfeszliltségek.

ERTESITES

Kézi inicializalaskor a soros kommunikacid, az RFI-sz(ir6
(paraméter 14-50 RFI-sziir6) és a hibanaplé bedllitasai is
visszaallnak.

MG200947
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3 Paraméterek leirasa

3.1 Paraméter kivalasztasa

A paraméterek csoportokba vannak sorolva, ami kdnnyebbé teszi a megfelelé paraméter megtaldlasat a frekvenciavélté

optimalis lizemeltetéséhez.

Paramétercsoportok attekintése

Csoport

Funkcio

0-** M(ikodés, kijelzd

A frekvenciavalté alapvetd funkcidihoz, az LCP gombjainak funkcidihoz és az LCP kijelzéjének bealli-
tasdhoz kapcsolédo paraméterek.

1-** Terhelés és motor

A motorbeallitasok paraméterei.

2-** Fékek

A frekvenciavalté fékfunkcidival kapcsolatos paraméterek.

3-** Referencia, rampak

A referencidk kezelésére, a korlatozasok megadasara és a frekvenciavaltonak a valtozasokra adott
reakcidjara vonatkoz6 paraméterek.

4-** Korlatok/figyelm.

A hatarértékek és figyelmeztetések bedllitasara szolgalé paraméterek.

5-** Digitalis be/ki

A digitélis be- és kimenetek beallitasara szolgdlé paraméterek.

6-** Analdg be/ki

Az analég be- és kimenetek beallitasara szolgalé paraméterek.

8-** Komm. és opcidk

A kommunikacié és az opcidk bedllitasara szolgalé paraméterek.

9-** PROFIdrive

Profibus-specifikus paraméterek csoportja (Profibus opcié sziikséges).

10-** CAN Fieldbus (CAN-
terepibusz)

DeviceNet-specifikus paraméterek csoportja (DeviceNet opcié sziikséges).

13-** Smart Logic Vez.

A Smart Logic Control paramétereinek csoportja.

14-** Kulonleges funkciok

A frekvenciavaltd kilonleges funkcidinak beallitasara szolgalé paraméterek.

15-** FC informaciok

A frekvenciavalté adatait (mikodési adatok, hardverkonfiguracio és szoftververzidk) tartalmazéd
paramétercsoport.

16-** Adatmegjelenités

Az adatmegjelenitésekre (példaul aktudlis referencidk, fesziiltségek; vezérlés, vészjelzés, figyelmeztetés
és allapotszo) vonatkozo paraméterek.

18-** Infé és kijelzések

A 10 legutdbbi megel6z6 karbantartas naplojat tartalmazé paramétercsoport.

20-** Hajtas zart hurokkal

A készulék kimeneti frekvenciajat vezérlé zart hurkd PID-szabalyozé konfigurédlasara szolgalo
paraméterek.

21-** Kiilsé zart hurok

A 3 bévitett zart hurku PID-szabalyozé konfiguraldséra szolgdldé paraméterek.

22-** Alkalmazasi funkcidk

A vizes alkalmazasok paraméterei.

23-** |dGalapu funkcidk

A napi vagy heti rendszerességgel végrehajtandé muveletek paraméterei.

24-** Alk. 2. funkcidk

A frekvenciavalté megkeriil6agaval kapcsolatos paraméterek.

25-** Kaszkadvezérlé

Az egyszer(i kaszkddszabdlyozé bedllitasanak paraméterei tobb szivattyu soros vezérléséhez.

26-** Analég 1/0 opcid

A VLT® Analog I/0 Option (MCB 109) beéllitasara szolgalé paraméterek.

29-** \lizes alkalmazasok funkcioi

A vizspecifikus funkcidk beallitasara szolgalé paraméterek.

30-** Kulonleges funkciok

A specialis funkcidk bedllitasara szolgald paraméterek.

31-** Megker. opcid

A megkerlési funkcid beallitasara szolgalé paraméterek.

35-** Erz.bemeneti opcié

Az érzékel6bemeneti funkcié bedllitdsara szolgalé paraméterek.

Tablazat 3.1 Paramétercsoportok

A paraméter-leirdsok és -vélasztasok a grafikus LCP vagy a numerikus LCP kijelz6jén jelennek meg. A részletekért lasd

2. fejezet Programozds. A paraméterek az LCP [Quick Menu] vagy [Main Menu] gombjanak megnyomasaval érhetdk el. A
gyorsmenii elsésorban a késziilék Gizembe helyezésére szolgal, mivel az Gizemelés elinditdsdhoz feltétlenil sziikséges paramé-
tereket tartalmazza. A fémeniiben valamennyi paraméter elérheté a részletes alkalmazasprogramozéashoz.

Minden digitélis és analég bemeneti/kimeneti csatlakozé tobbfunkcids. Az egyes csatlakozdk gyari alapértelmezett funkcioi a
legtobb alkalmazésnak megfelelnek, ha azonban mas kiilonleges funkcidkra van sziikség, ezeket az 5-** Digitdlis be/ki vagy a
6-** Analdg be/ki paramétercsoportban kell beprogramozni.
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3.2 0-** Mkodés, kijelzd csoport paraméterei

A frekvenciavalté alapvetd funkcidihoz, az LCP gombjainak 0-02 Motorford.sz. egység

funkcidihoz és az LCP kijelz6jének bedllitdsdhoz kapcsolédd Opcié: Funkcié:

paraméterek. [ !1 ! E ” ! E
3.2.1 0-0* Alapvet6 beall A motor mikodése kdzben ez a paraméter
nem modosithaté.
0-01 Nyelv o ’
- - A megjelené adatok a 0-02 paraméter Motorford.sz.
Opcid: Funkcié: egység és a 0-03 paraméter Teriileti bedllitdsok bealli-
A kijelz6 nyelvét hatarozza meg. tasatol fuggenek. A 0-02 paraméter Motorford.sz.
A frekvenciavalté 2 kiilénbéz6 nyelvcso- egység és a 0-03 paraméter Teriileti bedllitdsok
maggal szllithaté. Az angol és a német paraméter alapértelmezett beallitasa attél fligg, hogy
nyelvet valamennyi csomag tartalmazza. a frekvenciavaltét a vilag mely térségébe szallitottak.
Az angol nem tordlheté és moédosithaté. ERTESITE
[0] * | English Szerepel az 1-2-es nyelvcsomagban. A motorfordulatszam egységének maddosi-
[1] | Deutsch Szerepel az 1-2-es nyelvcsomagban. tasaval visszaall bizonyos paraméterek
kezd6értéke. Ezért miel6tt egyéb paramé-
[2] | Francais Szerepel az 1-es nyelvcsomagban tereket médositana, valassza ki a
[3] |Dansk Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. motorfordulatszam egységét.
[4] | Spanish Szerepel az 1-es nyelvcsomagban.
. [0] [1/mi | A motorfordulatszam valtozoi és paraméterei a
[51 | ltaliano Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. * n motorfordulatszam mértékegységével (1/min)
[6] | Svenska Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. jelennek meg.
[71 | Nederlands Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. [11 |Hz A motorfordulatszam valtozoi és paraméterei a
ki i frek ia mérték dgével (Hz) jel k
[10] | Chinese 2-e5 nyelvcsomag, imeneti frekvencia mértékegységével (Hz) jelenne
meg.
[20] | Suomi Szerepel az 1-es nyelvcsomagban.
[22] | English US Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. 0-03 Terdileti beallitasok
[27] | Greek Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. Opcid: Funkci6:
»
[28] | Bras.port Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. W
: A motor miikddése kdzben ez a
[36] | Slovenian Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. paraméter nem médosithato.
[39] | Korean Szerepel a 2-es nyelvcsomagban.
[40] | Japanese Szerepel a 2-es nyelvcsomagban. A kijelzn megjelen6 adatok a
0-02 paraméter Motorford.sz. egység és a
[41] | Turkish Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. 0-03 paraméter Teriileti bedllitdsok beallitasatol
[42] | Trad.Chinese Szerepel a 2-es nyelvcsomagban. fliggenek. A 0-02 paraméter Motorford.sz.
- egység és a 0-03 paraméter Teriileti bedllitdsok
[43] | Bulgarian Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. : | _y )
paraméter alapértelmezett beallitasa attol
[44] [ Srpski Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. fligg, hogy a frekvenciavaltot a vildg mely
[45] | Romanian Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. térségébe széllitottak. A bedllitasok sziikség
esetén atprogramozhaték.
[46] [ Magyar Szerepel az 1-es nyelvcsomagban.
A nem hasznalt beallitdsok nem jelennek meg.
[47] | Czech Szerepel az 1-es nyelvcsomagban.
[0] | Nemzetkdzi | Az 1-20 paraméter Motorteljesitmény [kW]
[48] | Polski Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. * egységének kW-ra, az
[49] | Russian Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. 1-23 paraméter Motorfrekvencia alapértelmezett
: értékének 50 Hz-re allitasa.
[50] | Thai Szerepel a 2-es nyelvcsomagban.
[1] | Eszak- Az 1-21 paraméter Motorteljesitmény [LE]
[51] | Bahasa Szerepel a 2-es nyelvcsomagban. . L,
Ind . Amerika egységének [LE]-re, a
ndonesia
1-23 paraméter Motorfrekvencia alapértelmezett
[52] | Hrvatski Al A ATV
értékének 60 Hz-re allitasa.
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0-04 Uzemallapot bekapcsolaskor

Opcio: Funkcioé:

Uzemmod kivalasztasa a kikapcsolt frekvenci-
avalto halozatra vald csatlakoztatasa utani
Ujrainditasahoz kézi (helyi) médban.

[0] | Folytatas
* késziilék kikapcsolasa eléttivel azonos helyi

A frekvenciavaltdé muikodésének folytatasa a

referencia és start/stop feltétel hasznélataval
(az LCP egység [Hand on]/[Off] gombjaval
vagy digitalis bemeneten keresztil
végrehajtott helyi inditassal).

[11 | Megallitas, A frekvenciavalté ledllitasa, de a leallitas el6tti

ref = régi helyi fordulatszam-referencia megérzése a
memdriaban. A haldzati feszlltség helyreal-
litdsa és start parancs kiadasa utén (ez
torténhet a [Hand On] gomb megnyomasaval
vagy digitalis bemeneten kiadott helyi inditas
paranccsal) a frekvenciavalté djraindul, és a
mentett fordulatszam-referenciat fogja
hasznalni.

0-05 Helyi méd egysége

Opcio: Funkcié:

Azt hatarozza meg, hogy a helyi
referencia egysége motortengely
fordulatszamaként (1/min vagy Hz)
vagy szazalékértékként jelenik meg.

[0] * | Motorfordsz.egysége
[ %

3.2.2 0-1* Setupok kezelése

Az egyes setupok megadasa és ellenérzése.

A frekvenciavalté paraméterei 4, egymastdl fliggetlen
konfiguraciéban (setup) programozhaték. Az ennek kdszon-
het6éen rendkivil rugalmas késziilék képes megfelelni a
vizkezel6 rendszer szamos kiilonb6z6 vezérlési sémdja
tdmasztotta kdvetelményeknek, ezzel gyakran lehetévé
téve egy kils6é vezérl6berendezés koltségének megtaka-
ritdsat. A frekvenciavalté beprogramozhaté példaul ugy,
hogy az egyik setupban az egyik vezérlési séma szerint
(példdul nappali izemelés), egy masik setupban pedig egy
masik szerint (példaul éjszakai lekapcsolas) mdkodjon.
Felhaszndlhatjdk azonban a setupokat a Iégtechnikai
berendezések gyartdi vagy az eredetiberendezés-gyartok is:
az egy terméksorba tartozo kiilonbdzé berendezéseikhez
azonos modon, tehdt azonos paraméterekkel programozzak
be a frekvenciavaltdkat, majd a gyartaskor, illetve Gizembe
helyezéskor egyszer(ien kivalasztjdk a megfelelé setupot a
frekvenciavélté modellje alapjan.

A 0-10 paraméter Aktiv setup segitségével kivalaszthaté az
aktiv setup (tehat a pillanatnyilag a frekvenciavalto
mUkddéséhez hasznalt setup). A kivalasztott aktiv setup
megjelenik az LCP-n. A multisetup funkcié hasznalataval
setupot lehet valtani a mlkodésben [évé vagy ledllitott

frekvenciavalton digitalis bemeneten keresztiil vagy soros
kommunikacids parancsokkal (példaul éjszakai lekapcso-
lashoz). A miikodés kozbeni setupvaltashoz sziikség lehet a
0-12 paraméter Setup kapcsoléddsa megfelelé beallitasara.
Jollehet a vizkezel6 és szennyviztisztitd alkalmazasok
tobbségében a miikodés kdzben térténé setupvaltasokhoz
sem kell beprogramozni a 0-12 paraméter Setup kapcso-
loddsa beallitasat, a tobb setup nyujtotta lehetéségek teljes
rugalmassagat kihasznalé bonyolult alkalmazasok esetén
szlikség lehet erre. A 0-11 paraméter Setup programozdsa
segitségével barmely setup paraméterei modosithatok,
mikozben a frekvenciavalté az aktiv setupban mukodik. Az
aktiv setupnak nem kell egyeznie a mddositott setuppal. A
0-51 paraméter Setup mdsoldsa segitségével paraméter-
beallitasok masolhatdk a setupok kozott. Ezzel
meggyorsithatd az lizembe helyezés, ha kilonbozé
setupokban azonos paraméterértékekre van sziikség.

0-10 Aktiv setup

Opcio: Funkcié:

Valassza ki, milyen setupban m(ikédjon a
frekvenciavalto.

A 0-51 paraméter Setup mdsoldsa segitségével
egy setup beallitasait atmasolhatja egy masik
vagy az Osszes tobbi setupba. Annak elkeri-
lésére, hogy egyazon paraméternek ne legyen
két kulonbo6zd setupban egymassal (itk6zd
beallitasa, kapcsolja 6ssze a setupokat a

0-12 paraméter Setup kapcsoléddsa segitségével.
Miel6tt olyan setupra véltana, ahol a miikodés
kozben nem mdédosithaté paraméterek értéke
eltér, kapcsolja ki a frekvenciavaltot.

A miikédés kézben nem médosithato
paraméterek a 4. fejezet Paraméterlistdk
listdiban FALSE megjeloléssel szerepelnek.

[0] | Gyari setup | Nem modosithaté. A Danfoss altal bedllitott
adatokat tartalmazza, és adatforrasként
hasznalhaté akkor, ha a tobbi setupot
szeretnénk egy ismert dllapotba visszaallitani.

[1] [ 1. setup [1] 1. setup — [4] 4. setup: 4 paramétersetup,
* amelyek paraméterei programozhatok.

[2] | 2. setup

[3] | 3. setup

[4] | 4. setup

[9] | Multisetup | Tavoli setupkivalasztasra szolgal digitélis
bemenetek vagy a soros kommunikaciés port
segitségével. Ez a setup a 0-12 paraméter Setup

kapcsoléddsa bedllitasat haszndlja.
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Programozasi Utmutato

0-11 Setup programozasa

0-12 Setup kapcsolédasa

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcio:
A miikodés kézben modositani (azaz . Adja meg a modositandé setupot a
programozni) kivant setup kivalasztasa; ez az 0-11 paraméter Setup programozdsa
aktiv setup, illetve az inaktiv setupok egyike is [2] 2. setup bedllitdsdnak kivalasz-
lehet. A médositott setup széma zarojelben tasaval, és valassza a
jelenik meg az LCP-n. 0-12 paraméter Setup kapcsoldddsa [1]
[0] | Gyari Nem médosithatd, de hasznos adatforras lehet 1. setup bedllitasat. Megiezdsdik a2
setup mas setupok visszaallitdsahoz egy ismert peekapealisilcainkionkzdlsi)
allapotba. SRR
[11 |[1.setup |[[7] 1. setup — [4] 4. setup m(ikodés kdzben ;
szabadon modosithato, az aktiv setuptol E
fliggetleniil. 3
[2] |2. setup
[3] |3.setup
[4] |4. setup Abra 3.1 Setup kezelése
[9] * | Aktiv A pillanatnyilag a frekvenciavalté miikodéséhez
setup hasznalt setup moédosithaté mikodés kozben. A
kivalasztott setup paramétereinek médositasa . Az 1. setupban maradva, a
rendszerint az LCP segitségével torténik, de 0-50 paraméter LCP-mdsolds
barmely soros kommunikéciés port is alkalmas segitségével masolja at az 1. setup
erre a célra. beallitasait a 2. setupba. Ezutan
valassza ki a 0-12 paraméter Setup
0-12 Setup kapcsolodasa kapcsoléddsa [2] 2. setup beallitasat.
Opcié: Funkcié: Megkezdédik az dsszekapcsolasi
Ezt a paramétert csak akkor haszndlja, ha a e
motor miikddése kdzben setupvaltas 3
sziikséges. A segitségével biztosithatd, hogy a §
miikodés kézben nem médosithaté g
paraméterek beallitdisa minden hasznalt
setupban azonos legyen.
Ha 0sszekapcsolja a mikodés kozben nem Abra 32 .S;t.u'.) k.ezelése.
modosithaté paramétereket tartalmazo
setupokat, a frekvenciavalto kikapcsolasa nélkiil
is Utk6zésmentesen valthat egyik setuprol a
masikra. Az 6sszekapcsolas a mikodés kozbeni ed Binid rlEsels WED &
setupvaltaskor biztositja a miik6dés kézben nem Ol [Pl TR T ) Sl
mddosithaté paraméterek értékének szinkroni- Sl 1l 5 2 Sl [y et felles, oy v
zalasat. A mikodés kozben nem mddosithaté 1 5761 2 sl (B S G
paraméterek a 4. fejezet Paraméterlistdk listaiban S [PEIETISIEINES (WESS BBl 7
FALSE megjeldléssel szerepelnek, értékiik. Ha a 2. setupban megvaltozik egy
mlkodeés kézben nem madosithaté paraméter,
A 0-10 paraméter Aktiv setup [9] Multisetup példaul a 1-30 paraméter Allérész ellendlidsa
(I:)Jelézlll'tésénak ki\;élasztjsa esthn uglyanc;ak g (Rs), akkor ugyanez az véltozas automatikusan
-12 paraméter Setup kapcsoléddsa lesz haszna- PR i Al 14
latban. A [9] Multisetup beallitassal m(ikodés :;')ezi:’r:tnllelz(hzzt l.élstz:lir;t;a:l. IZS IS);.HZ:L(SS =
kozben - tehat amikor a motor muikodik — KOZOLL.
kapcsolhat at egyik setuprol a masikra.
példa: [0] * [ Nincs
A [9] Multisetup segitségével az 1.-rél a 2. kapcs.
setupra kapcsolhat a motor muikodése kozben. (11 |1.setup
El6bb programozza be az 1. setup paramé- [21 | 2. setup
tereit, majd gondoskodjon az 1. és a 2. setup [B] | 3. setup
szinkronizalasardl (6sszekapcsolasardl). A [4] | 4. setup
szinkronizélasnak kétféle médja van:
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0-13 Kiolvasas: kapcsol6do setupok

Tomb [5]

Tartomany:

Funkcio:

0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi

0* [0-255]

A 0-12 paraméter Setup kapcsoloddsa
segitségével osszekapcsolt setupok megjele-
nitése. A paraméterben minden setuphoz egy
index tartozik. Az egyes indexek értéke
megmutatja, hogy mely setupok vannak
Osszekapcsolva az adott paramétersetuppal.

Index LCP-n megjelené érték
0 {0}
{1,2}
2 {1,2}
3 3}
4 4}

Tablazat 3.2 Setupok dsszekapcsolasa
(példa)

Tartomany:

0-14 Kijelzés: setupok/csatorna médos.

Funkcio:

0*| [-2147483648

- 2147483647 ]

A 0-11 paraméter Setup programozdsa bealli-
tasanak megtekintése a 4 kulonb6zé
kommunikaciés csatorna esetében. Ha a
szam kijelzése hexadecimalis alakban
torténik, mint az LCP-n, akkor minden szam
1 csatornat jelol.

Az 1-4 szamjegyek egy setup szamat fejezik
ki; az F a gyari beéllitast, az A pedig az aktiv
setupot jelenti. A csatorndk, jobbrol balra:
LCP, terepi busz, USB, HPFB1.5.

Példa: Az AAAAAA21h szam azt jelenti, hogy
a terepi busz a 2. setupot hasznalja a

0-11 paraméter Setup programozdsa bealli-
tasaban, az LCP az 1. setupot, a tobbi
csatorna pedig az aktiv setupot hasznalja.

3.2.3 0-2* LCP kijelzéje

Az LCP-n megjelené valtozék meghatarozasa.

ERTESITE.

A kijelzett szévegek irasaval kapcsolatban lasd:

. 0-37 Paraméter 1. kijelz. szov..

. 0-38 Paraméter 2. kijelz. szov..

. 0-39 Paraméter 3. kijelz. szov..

Opcio: Funkcié:

Az 1. sor bal oldalan megjelenitendé
véltozo kivélasztasa.

[0] Nincs Nincs kivalasztott kijelzési érték,

[37] 1. kijelz. szOv. Az aktudlis vezérlészo.

[38] 2. kijelz. szov.

[39] 3. kijelz. szov.

[89] Datum és idé

kijelzése

[953] | Profibus figyel- A PROFIBUS-kommunikaciéval

meztet6sz6 kapcsolatos figyelmeztetések.

[1005] | Kiolvasaskuldési | A legutdbbi bekapcsolds 6ta tortént

hibaszamlalo CAN-vezérlési kuldési hibdk szama.

[1006] | Kiolvasasfogadasi | A legutdbbi bekapcsolas 6ta tortént

hibaszamlalé CAN-vezérlési fogadasi hibak szama.

[1007] | Kiolvasasszamlalé | A legutdbbi bekapcsolds 6ta tortént

buszrol buszledllasi események szama.

[1013] | Figyelmeztetés Egy DeviceNet-specifikus figyel-

paramétere meztetd sz6. Minden
figyelmeztetéshez egy kilon bit van
hozzarendelve.

[1230] | Figyelmeztetés

paramétere
[1397] | Alert Alarm Word
[1398] | Alert Warning
Word

[1399] | Alert Status Word

[1500] | Uzemérak szama | A frekvenciavalto eddigi
mukodésének ideje oraban.

[1501] | Motorlizemorak A motor izemdrdinak szama.

[1502] | kWh szamlalé A héldzati teljesitményfelvétel kWh-
ban.

[1580] | Fan Running

Hours

[1600] | Vezérlészo A frekvenciavaltérdl a soros kommuni-
kacids porton keresztil kuldott
vezérlészo hexadecimalis kodban.

[1601] | Referencia A referenciak (digitalis, analég, belsé

& [egyséq] és buszreferencia, atmeneti gyorsitas
és atmeneti lassitas) Osszege a
kivalasztott egységben.

[1602] | Referencia % A referenciak (digitalis, analdg, belsé
és buszreferencia, atmeneti gyorsitas
és atmeneti lassitas) 6sszege
szazalékban.

[1603] | Allapotszo Az aktudlis dllapotszo.

[1605] | Eredd aktual. Egy vagy tobb figyelmeztetés hexade-

érték [%] cimalis kodban.
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Programozasi utmutaté

0-20 1.1-es kijelz6sor, kicsi

0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi

Opcio: Funkcio: Opcio: Funkcié:

[1609] | Egyéni kijelzés Az alabbiak segitségével definialt [1634] | Hit6borda- A frekvenciavalté hitébordajanak
intelligens kijelzések: hémérs. aktudlis hémérséklete. Lekapcsolasi

. 0-30 Paraméter Eqyéni kijelzés hémérséklet: 95 +5 °C. Visszakap-
egys.. csolasi hémérséklet: 70 £5 °C.
o 0-31 Paraméter Egyéni kijelz. [1635] | Inverter Az inverterek terhelése szazalékban.
min. értéke. héterhelése
) L [1636] | Inv. névl. &ram A frekvenciavalté névleges arama.
. 0-32 Paraméter Egyéni kijelz.
max. értéke. [1637] | Inv. max. &ram A frekvenciavélté maximalis arama.

[1610] | Teljesitmény [kW] | A motor pillanatnyi teljesitményfel- [1638] | SL-vezérlé A vezérl6 éltal végrehajtott esemény
vétele kW-ban. allapota allapota.

[1611] [ Teljesitmény [LE] | A motor pillanatnyi teljesitményfel- [1639] | VezérlSkartya A vezérlSkértya hémérséklete.
vétele I6erében. hém.

— — — [1650] | Kulsé referencia A kiils6 referenciak (analég, impulzus-

[1612] | Motorfesziiltség | A motort taplald fesziiltség. ) .

és buszreferencia) 6sszege

[1613] | Frekvencia A motorfrekvencia, azaz a frekvenci- szazalékban.
avalté kimeneti frekvencidja Hz-ben. - ——

[1652] | Visszacsat. A programozott digitalis bemenet(ek)

[1614] | Motordram A motor fazisaramanak effektiv értéke. [egyséq] jelértéke egységekben.

[1615] | Frekvencia [%] A motorfrekvencia, azaz a frekvenci- [1653] | DigiPot-referencia | A digitalis potenciométer hozzaja-
avalté kimeneti frekvenciaja ruldsa az aktudlis referencidhoz, ill.
szazalékban. visszacsatol6jelhez.

[1616] [ Nyomaték [Nm] | A motor aktudlis terhelése a névleges [1654] | 1. visszacs. Az 1. visszacsatoldjel értéke. Lasd
motornyomaték szazalékaként. [egység] még a 20-0* Visszacs.jel paramétercso-

[1617] | Fordulatszam [1/ | Fordulatszdm 1/min-ben (percenkénti portot.

min] fordulatszam), azaz a motortengely [1655] | 2. visszacs. A 2. visszacsatolojel értéke. Lasd még
fordulatszama zart hurokban a motor [egység] a 20-0* Visszacs.jel paramétercso-
adattablajarél megadott adatok, a portot.
frekvenciavalté kimeneti frekvenciaja - - ——— - -
) ) ., [1656] | 3. visszacs. A 3. visszacsatoldjel értéke. Ladsd még
és terhelése alapjan. i . : .
[egyséq] a 20-0* Visszacs.jel paramétercso-
[1618] | Motor A motor héterhelése az ETR funkcié portot.
héterhelése altal kiszdmitva. Lasd még az 1-9* - — — — — -
Y X [1658] | PID-kimenet [%] | A zart hurkd PID-szabalyozé kimeneti
Motorhémérséklet paramétercsoportot. o e
értékét adja vissza szazalékban.
[1622] | Nyomaték [%] Az aktudlis el6allitott nyomaték - - - - — —
., [1659] | Adjusted Setpoint | Az dramlaskompenzaciéval médositott
szazalékban. L . . i
aktualis Gzemi alapjel. Lasd a 22-8*
[1623] | Motor Shaft A motortengelyre haté mechanikus Aramldskompenzdcié paramétercso-
Power [kW] teljesitmény. portot.
[1624] | Calibrated Stator [1660] | Digitalis bemenet | A digitalis bemenetek allapota. HAMIS
Resistance értékii jel = 0; IGAZ értéki jel = 1.

[1626] | Szlrt teljesitm. A sorrenddel kapcsolatban lasd:

[kW] paraméter 16-60 Digitdlis bemenet. A

[1627] | Sz(rt teljesitm. 0-s bit a jobb oldali utolso bit.

[LE] - — R— - — [1661] | 53-as csatl. Az 53-as bemeneti csatlakozo
[1630] | DC-kori feszultég | A frekvenciavaltdé DC-kori fesziiltsége. beallitasa bedllitésa. Aram = 0; fesziiltség = 1.
[1632] | Fékezési energia / A ku!so fekelllepalllas’ra leadott féktelje- [1662] | 53-as analog be | Az 53-as bemenet aktudlis értéke
s S|trrTeny aktl.JaII'S ’ert-eke.. referenciaként vagy védelmi
A pillanatnyi érték jelenik meg. rtékként.
[1633] | Fékenergia / 2 A kilsé fekellenallas?ra leadott féktelje- [1663] | 54-as csatl. AZ 54-es bemeneti csatlakozo
perc sftmény. Az atlagteljesitmény beallitasa beéllitasa. Aram = 0; fesziiltség = 1.
szamitasa folyamatosan torténik az
utolsé 120 masodpercre.
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0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi

0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi

Opcio: Funkcio: Opcio: Funkcié:
[1664] | 54-es analog be | Az 54-es bemenet aktualis értéke [1685] | FC-port vez.sz6 1 | A terepi buszrdl kapott vezérl6sz6
referenciaként vagy védelmi (CTW).
B, [1686] | FC-port ref. 1 A terepi buszra kiildott allapotszd
[1665] | 42-es analog kim. | A 42-es kimenet aktudlis értéke mA- (STW).
(mA] b’en. A, 42-es k|menett’en megjelend [1689] | Configurable A paraméter 8-17 Configurable Alarm
Vé|tOZO a 6_,50 p a,rametfar 42-es . Alarm/Warning | and Warningword segitségével
kimenet segitségével valaszthat ki Word bedllitott vészjelzési/figyelmeztetd
[1666] | Dig. kimenet Az 6sszes digitalis kimenet binaris szo.
=l ek [1690] | Vészjelzési sz Egy vagy tobb vészjelzés hexade-
[1667] | 29-es A 29-es csatlakozéra mint impulzus- cimalis kodban (soros
impulzusbem.[Hz] | bemenetre adott frekvencia aktualis kommunikaciéhoz hasznalatos).
értéke. [1691] | 2. vészj. sz6 Egy vagy tobb vészjelzés hexade-
[1668] | 33-as A 33-as csatlakozéra mint impulzus- cimalis kédban (soros
impulzusbem.[Hz] | bemenetre adott frekvencia aktudlis kommunikaciéhoz hasznalatos).
S [1692] | Figyelmeztet6sz6 | Egy vagy tobb figyelmeztetés hexade-
[1669] | 27-es A digitalis kimenetként hasznalt 27-es cimalis kédban (soros
imp.kimenet [Hz] | csatlakozdra keriilé impulzusok kommunikéciéhoz hasznélatos).
aktudlis értéke. [1693] | 2. figyelm. sz6 Egy vagy tobb figyelmeztetés hexade-
[1670] | 29-es A digitalis kimenetként hasznalt 29-es cimalis kédban (soros
imp.kimenet [Hz] | csatlakozéra keriilé impulzusok kommunikaciéhoz hasznalatos).
ELLells S, [1694] | Bovitett Egy vagy tobb allapot hexadecimalis
[1671] | Relékimenet [bin] | Az egyes relék bedllitasai. allapotszé kédban (soros kommunikécidhoz
[1672] |'A" szamlalo Az A" szamlald aktualis ertéke. hasznélatos).
[1673] | "B" szamlalo A B szamlalo aktualis erteke. [1695] | 2. bév. allapotszé | Egy vagy tobb allapot hexadecimalis
kédban (soros kommunikaciohoz
[1675] | X30/11-es analég | A jel aktualis értéke az X30/11-es hasznalatos).
be bemeneten (altaldnos célu 1/0-kértya,
L L [1696] | Karbantartasi A bitek a 23-1* Karbantartds paramé-
opcionalis).
adatok tercsoportban beprogramozott
[1676] | X30/12-es analdg | A jel aktudlis értéke az X30/12-es megeléz6 karbantartasi események
be bemeneten (4ltalanos célu 1/0-kartya, allapotat jelzik.
opcionalis).
[1830] | X42/1 analég Az analog 1/0O kartya X42/1-es csatla-
[1677] | X30/8-as analég | Az aktudlis érték az X30/8-as bem. kozéjéra adott jel értéke.
ki [mA] kimeneten (dltaldnos célu 1/0-kartya,
o T . ol [ [1831] | X42/3 analog Az analdg 1/0 kartya X42/3-as csatla-
opciondlis). A megjeleniteni kivant oo
véltozé a paraméter 6-60 X30/8-as bem. kozéjéra adott jel értéke.
kimenet segitségével vélaszthaté ki. [1832] | X42/5 analég Az analég I/0 kértya X42/5-6s csatla-
[1678] | X45/1-es analog bem. kozoéjara adott jel értéke.
ki [mA] [1833] | X42/7 analdg Az anal6g 1/0 kartya X42/7-es csatla-
[1679] | X45/3-as analdg kim.[V] kozéjara adott jel értéke.
ki [ImAl [1834] | X42/9 analég Az analég I/0 kértya X42/9-es csatla-
[1680] | Fieldbus vez.szd 1 | A terepi buszrél kapott vezérl6szé kim.[V] kozojara adott jel értéke.
(CTW).
[1835] | X42/11 analég Az analdg 1/O kartya X42/11-es csatla-
[1682] | Fieldbus ref. 1 A soros kommunikdciés hélézaton Kim.[V] kozojara adott jel értéke.
keresztll (példaul a BMS-rél, PLC-rél
vagy egyéb vezérlérdl) a vezérlészoval [1836] | X48/2-es anal.
kuldott ered6 alapjel. bem. [mA]
[1837] | X48/4-es hém.
[1684] | Komm. opcid Terepi busz kommunikacios opcié be
allapotszo bévitett allapotszava. [1838] | X48/7-es hom
be.
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0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi

0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi

Opcio: Funkcio: Opcio: Funkcié:
[1839] | X48/10-es hém. [2921] | Derag Power[HP]
be. [3110] | Megker.
[1850] | Erz. nélk. kijelzés allapotszé
[egyséq] [3111] | Megker.
[1860] | Digital Input 2 motoriizemorak
[2117] | Kuls6 1. Az 1. bévitett zart hurkd szabalyozd [9920] | H.borda-hém.
referencia referenciaértéke. (PC1)
[egység] [9921] |H.borda-hém.
[2118] | Kuls6 1. visszacs. | Az 1. bévitett zart hurkd szabalyozd (PC2)
[egység] visszacsatoldjel-értéke. [9922] | H.borda-hém.
[2119] | Klls6 1. kimenet | Az 1. bévitett zart hurkd szabalyozd (PC3)
[%] kimeneti értéke. [9923] | H.borda-h6m.
. ” P s - z 7 (PC4)
[2137] | Kiilsé 2.. A 2. b0\{|t<?tt ’zart hurku szabalyozé [9924] | H.borda-hom.
referelnaa referenciaértéke. (PC5)
[egység] [9925] | H.borda-hém.
[2138] | Kuls6 2. visszacs. | A 2. bovitett zart hurkd szabalyozé (PC6)
. . lGiel-értéke.
[egyséq] visszacsatoldjel-értéke [9926] | H.borda-ham.
[2139] | Klls6 2. kimenet | A 2. bévitett zart hurku szabalyozo (PC7)
[%] kimeneti értéke. [9927] | H.borda-hém.
[2157] | Kals 3. A 3. bovitett zart hurkd szabalyozé (PC8)
referencia referenciaértéke. [9951] | PC Debug 0
[egyséq] [9952] | PC Debug 1
[2158] |Kils6 3. visszacs. | A 3. bévitett zart hurki szabalyozo [9953] | PC Debug 2
legység] visszacsatolojel-értéke. [9954] | PC Debug 3
[2159] | Kulsd 3. kimenet | A 3. bovitett zart hurka szabalyozo [5955] | PC Debug 4
[%] kimeneti értéke. 22573 |0 1 [Resel s
[9957] | Fan 2 Feedback
[2230] | Telj. &r.hidnynal Az aktudlis Gzemi fordulatszamhoz [9958] | PC Auxiliary
szamitott aramlashianykori T
- emp
teljesitmeny. [9959] | Power Card
[2316] | Karbant. szoveg Temp.
[2580] [ Kaszkadvez.allapo | A kaszkadszabalyozé mikodési ——— -
. 0-21 1.2-es kijelzésor, kicsi
ta allapota.
Az opcidk ugyanolyanok, mint a paraméter 0-20 1.1-es kijelz6sor,
[2581] | Sziv. éllapota A kaszkadszabalyozé éltal kezelt L. , . , . , L ,
kicsi esetében. Az 1. sor kozepén megjelenitendé valtozo
egyes szivattyuk mukodési éllapota. o, X
kivalasztasa.
[2791] | Cascade A follower frekvenciavaltok altal
Reference hasznalt referenciakimenet. 0-22 1.3-as kijelzésor, kicsi
[2792] | % Of Total A rendszer pillanatnyi munkapongat a Az opcidk ugyanolyanok, mint a paraméter 0-20 1.1-es kijelz6sor,
. . . R kicsi esetében. Az 1. sor jobb oldaldn megjelenitendé véltozd
Capacity teljes rendszerkapacitds szazalékaként
& MR . kivéalasztasa.
mutatod kijelzési paraméter.
[2793] | Cascade Option | A kaszkadrendszer llapotat mutaté 0-23 2-es kijelz6sor, nagy
Status kijelzési paraméter. Az opciok ugyanolyanok, mint a paraméter 0-20 1.1-es kijelzGsor,
[2794] | Kaszkadrendszer kicsi esetében. A 2. sorban megjelenitendd valtozé kivalasztasa.
allapota =
5 0-24 3-as kijelz6sor, nagy
[2795] | Advanced » " . o
Cascade Relay Az opcidk ugyanolyanok, mint a paraméter 0-20 1.1-es kijelzGsor,
. kicsi esetében. A 2. sorban megjelenitendd valtozé kivalasztasa.
Output [bin]
[2796] | Extended
Cascade Relay
Output [bin]
[2920] | Derag Power[kW]
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0-25 Sajat menii Az Osszefliggés a 0-30 paraméter Egyéni kijelzés egys.

segitségével kivalasztott egység tipusatol fiigg:

Tomb [50]
Tartomany: Funkcié: Berendezés tipusa Osszefiiggés a fordulat-
Size [0 - Megadhat legfeljebb 20 paramétert, melyek szammal
related* 9999 | az LCP [Quick Menu] gombjaval Dimenzi6 nélkuli
megnyithaté Q7 Sajdt meni listajan Fordulatszam
szerepelnek majd. A paraméterek abban a Aramlas, térfogat
sorrendben jelennek majd meg a Q7 Sajdt Aramlas, témeg Linearis
men listajan, ahogyan ebbe a tombpara- Sebesség
méterbe beprogramozza 6ket. 0000 érték Hosszlsag

megadasaval a paraméterek torélhetok. HomérseKlat

fgy példaul gyors és egyszeri hozzaférést

T ’ ) Nyomas Négyzetes
biztosithat egy vagy akar 50 olyan paramé-

Teljesitmény Kobos

terhez, melyeket rendszeresen médositani
kell.

Tablazat 3.3 Fordulatszam-osszefiiggések kilonféle

egységtipusok esetén

0-30 Egyéni kijelzés egys.

A kijelzett elemek kiilonb6z6 célokbol testreszabhatdk: Opcio: Funkcio:

3.2.4 0-3* LCP, egyéni kijelz.

. Egyéni kijelzés: a fordulatszammal aranyos érték RN 67 P (I AEn MG Se

(a 0-30 paraméter Egyéni kijelzés egys. beallitasanak
megfeleléen egyenesen, négyzetesen vagy
kobosen aranyos).

érték, amely linearis, négyzetes vagy kébos
Osszefiiggésben lehet a fordulatszammal. Az
Osszefliggés a kivalasztott egységtél fligg (lasd

Tdabldzat 3.3). Az aktudlis szamitott értéket
. Kijelzett sz6veg: paraméterben térolt szoveges

karakterlanc.

megmutatja a 16-09 paraméter Egyéni kijelzés, és/
vagy az megjelenitheté a kijelzén a
paraméter 0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi —

Egyéni kijelzés parameéter 0-24 3-as kijelz6sor, nagy [1609] Egyéni
A megjelenitendd szamitott érték alapjaul az aldbbiak kijelzés értékének kivélasztasaval.
szolgéalnak: 0]
. 0-30 Paraméter Egyéni kijelzés egys.. 11 [o%
. 0-31 Paraméter Egyéni kijelz. min. értéke (csak [5]1 |PPM
linearis) [10] | 1/min
. 0-32 Paraméter Egyéni kijelz. max. értéke. (1] | 1/min
[12] [IMP/s
. 4-13 Paraméter Motor f.szdm felsé korldt [1/min]. 201 /s
. 4-14 Paraméter Motor f.szdm felsé korldt [Hz] [211 | I/min
. Az aktualis fordulatszam (221 |I/h
) N [23] |m¥s
Intelligens kijelzés (érték)
P 16-09 - [24] | m*min
Egyéni kijelzés 8
egysége P 0-30 & [251 | m*h
PO i 130] |kg/s
[31] | kg/min
[32] | kg/h
[33] [t/min
[34] |t/h
[40] | m/s
[41] | m/min
Min. @érték
Csak linedris [45] m
egységek
P 0-31 Motorf.szam [60] |°C
sley Larem [70] | mbar
AR VAR [711 | bar
Abra 3.3 Egyéni kijelzés [72] |Pa
[73] |kPa
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0-30 Egyéni kijelzés egys. 0-37 1. kijelz. szov.

Opcié: Funkci6: Tartomany:  Funkcié:
[74] | m WG 0% [0 - Ebben a paraméterben beirhaté egy, az LCP
[75] [ mm Hg 251] kijelz6jén megjelené vagy soros kommunikacion
[80] |kw keresztul kiolvashaté széveges karakterlanc. A
11201 | GPM szoveg tartés megjelenitéséhez valassza ki a [37]
1211 ] gal/s 1. kijelz. sz6v. beéllitast a kévetkezé paraméterek
[122] | gal/min egyikében:
[123] [ gal/h . Paraméter 0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi.
[124] | CFM . Paraméter 0-21 1.2-es kijelzésor, kicsi.
[125] [ Idb3/s ) .

- . Paraméter 0-22 1.3-as kijelzésor, kicsi.
[126] | lab3/min
11271 [ 1ab3/h . Paraméter 0-23 2-es kijelzésor, nagy.
[130] | font/s . Paraméter 0-24 3-as kijelz6sor, nagy.

[131] | font/min
[132] [ font/h

. 0-37 Paraméter 1. kijelz. szov..

A paraméter 12-08 Allomdsnév médositésa esetén

[140] [ lab/s ; . P

1211 | Tab/mi a 0-37 paraméter 1. kijelz. szov. is médosul - ez
T Iab min azonban visszafelé nem érvényes.

145] | 1a

[160] | °F 0-38 2. kijelz. szov.

ot SS' v Tartomany:  Funkcié:

E ;; i:nvf//g i 0* [0 - Ebben a paraméterben beirhat6 egy, az LCP

[1731 [13b WG 251] kijelz6jén megjelené vagy soros kommunikacion
— keresztiil kiolvashat6 széveges karakterlanc. A

Ezgi [‘: Hg szoveg tartés megjelenitéséhez valassza ki a [38]

2. kijelz. szov. bedllitast a kovetkez6 paraméterek

0-31 Egyéni kijelz. min. értéke egyikeben:

Tartomany: Funkcié: . Paraméter 0-20 1.1-es kijelz8sor, kicsi.
Size [-999999.99 - | Megadhatja az egyéni kijelzés . Paraméter 0-21 1.2-es kijelzGsor, kicsi.
related* | 100.00 minimalis (nulla fordulatszamnak . Paraméter 0-22 1.3-as kijelz6sor, kicsi.
CustomRea- megfeleld) értékének beallitasat. Ha ’ o
doutUnit] a 0-30 paraméter Egyéni kijelzés egys. D et DO NS UG, e
segitségével lineéris egység van . Paraméter 0-24 3-as kijelz6sor, nagy.

klva:(asz(;c;a, akkor c:ak 0-tdl eltérd A [A] és[¥] gombhbal médosithatia a
érték adhaté meg. Négyzetes és
e ) < ’gy L karaktereket. A [<] és [>] gombbal a kurzor
kobos egységek esetén a minimalis L. , i
. vizszintesen mozgathaté. A kurzorral kiemelt
érték 0 lesz. L )
karakter médosithatd. Ha karaktert szeretne

T Sy beszurni, allitsa a kurzort két karakter kozé, és
0-32 Egyéni kijelz. max. értéke
nyomja meg a [4] vagy [Y] gombot.

Tartomany: Funkcio:

100 Custom- [par. 0-31 - [ Ez a paraméter hatdrozza meg a

ReadoutUnit* | 999999.99 maximalis kijelzett értéket, amikor
CustomRea- a motor fordulatszama eléri a
doutUnit] 4-13 paraméter Motor f.szdm felsé

korldt [1/min] vagy

4-14 paraméter Motor f.szdm felsé
korldat [Hz] segitségével bedllitott
értéket (a

0-02 paraméter Motorford.sz.
egység beallitasatol figgden).
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0-39 3. kijelz. szov.

0-42 LCP [Auto on] gombja

szoveg tartds megjelenitéséhez vélassza ki a 3.
kijelzendé szbveget a kovetkezé paraméterek
egyikében paraméter 0-20 1.1-es kijelzGsor, kicsi,
paraméter 0-21 1.2-es kijelzbsor, kicsi,

paraméter 0-22 1.3-as kijelz6sor, kicsi,

paraméter 0-23 2-es kijelz6sor, nagy,

paraméter 0-24 3-as kijelz6sor, nagy. A [A] és [V]
gombbal mdédosithatja a karaktereket. A [<«] és
[>] gombbal a kurzor vizszintesen mozgathato.
A kurzorral kiemelt karakter modosithatd. Ha
karaktert szeretne beszurni, llitsa a kurzort két
karakter kozé, és nyomja meg a [A] vagy [V]

gombot.

3.2.5 0-4* LCP billenty(izete

Az LCP gombjainak engedélyezése, letiltdsa és jelszéval
torténd védelme.

0-40 LCP [Hand on] gombja

Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcio:
0* [0 - Ebben a paraméterben beirhaté egy, az LCP [1] * | Engedé- Az [Auto On] gomb hasznalhato.
25] kijelz6jén megjelené vagy soros kommunikacion lyezve
keresztil kiolvashato szoveges karakterlanc. A [2] | Jelszo Jogosulatlan inditas megel6zése automatikus

tizemmaodban. Ha a 0-42 paraméter LCP [Auto
on] gombja szerepel a Sajdt mendiben, allitsa be
a jelszot a 0-65 paraméter Sajdt menti jelszava
segitségével. Ellenkezé esetben a

0-60 paraméter Fémenii jelszava segitségével
adja meg a jelszot.

0-43 LCP [Reset] gombja
Opcio:
[0] [Tiltva

Funkcio:

A gomb letiltésa.

[1] * | Engedé-
lyezve
[2]1 |Jelszé

A [Reset] gomb hasznélhato.

A jogosulatlan hibatorlés megakadalyozésa.
Ha a 0-43 paraméter LCP [Reset] gombja
szerepel a paraméter 0-25 Sajdt mendi listajan,
akkor adja meg a jelszot a

0-65 paraméter Sajdt menli jelszava
segitségével. Ellenkez6 esetben a

0-60 paraméter Fémenti jelszava segitségével
adja meg a jelszot.

tizemmaodban. Ha a 0-40 paraméter LCP [Hand
on] gombja szerepel a Sajdt mentiben, allitsa be
a jelszdt a 0-65 paraméter Sajdt menti jelszava
segitségével. Ellenkezé esetben a

0-60 paraméter Fémenti jelszava segitségével
adja meg a jelszot.

0-41 LCP [Off] gombja

Opcio: Funkcié:
[0] |Tiltva

A gomb letiltasa.

[1] * | Engedé-
lyezve
[2]1 |Jelszé

Az [Off] (Ki) gomb hasznalhaté.

A jogosulatlan ledllitds megakaddlyozéasa. Ha a
0-41 paraméter LCP [Off] gombja szerepel a
Sajdt mentiben, allitsa be a jelszét a

0-65 paraméter Sajdt mendi jelszava
segitségével. Ellenkez6 esetben a

0-60 paraméter Fémenti jelszava segitségével
adja meg a jelszot.

0-42 LCP [Auto on] gombja

Opcié: Funkcié:
[0] | Tiltva

| A gomb letiltasa.

Opcio: Funkcié: B3] |Engedve
[0] |Tiltva A gomb letiltasa. OFF nélkiil
[1] * | Engedé- A [Hand On] gomb hasznalhaté. [4] |Jelsz6 OFF
lyezve nélkil
[2] |Jelszo Jogosulatlan inditas megelézése kézi [5] |Enged.-ve A gomb megnyomasaval hibatorlést végez a

OFF-fal frekvenciavaltén, de nem inditja el azt.

[6] |Jelsz6 OFF-
fal Jogosult hibatorlés utan a frekvenciavaltd

Megakadalyozza a jogosulatlan hibatorlést.

nem indul el. A jelszé bedllitasanak médjaval
kapcsolatban lasd a [2] Jelsz6 pontot.

0-44 LCP [Off/Reset] gombja

Opcié: Funkcio:

[0] Tiltva A gomb letiltasa.
[1]* Engedélyezve

[2] Jelszé

0-45 LCP [Drive Bypass] gombja

A frekvenciavalté véletlen leallitdisanak megakadélyozasara
nyomja meg az [Off] (Ki) gombot, és valassza a [0] Tiltva
lehetéséget. A frekvenciavaltd jogosulatlan megkerilésének
megakadalyozasara nyomja meg az [Off] (Ki) gombot, és valassza
a [2] Jelsz6 lehet6séget. Ha a paraméter 0-45 LCP [Drive Bypass]
gombija szerepel a gyorsmeniiben, akkor adja meg a jelszét a
0-65 paraméter Sajdt menii jelszava segitségével.

Opcié: Funkcié:

[0] Tiltva A gomb letiltasa.
[ Engedélyezve

[2] Jelszo
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3.2.6 0-5* Masolas/mentés

Paraméterek masoldsa az LCP-re és az LCP-rél. Ezekkel a
paraméterekkel setupokat menthet és masolhat egyik
berendezésr6él a masikra.

0-50 LCP-masolas

Opcié: Funkcié:
ERTESITES
A motor miikédése kozben ez a
paraméter nem mddosithato.
[0] * | Nem masol

3.2.7 0-6* Jelszo

0-60 Fémenii jelszava

Tartomany: Funkci6:
100% | [-9999 - Jelszo bedllitasa a fémenii megnyitasahoz a
9999 | [Main Menu] gombbal. Ha a

0-61 paraméter Jelszo nélkiili hozzdf. a
fémeniihéz bedllitésa [0] Teljes hozzdférés,
akkor ezt a paramétert a rendszer nem veszi
figyelembe.

0-61 Jelszé nélkili hozzaf. a fémeniih6z

Opcio: Funkcié:

[

Mindent az LCP-re

Az Gsszes setup minden paramé-
terének masolasa a frekvenciavalté
Szervizelési okokbdl az lizembe
helyezés utan masolja az 6sszes
paramétert az LCP-re.

[2]

Mindent az LCP-rél

Az Osszes setup minden paramé-

[o] *

Teljes hozzaférés

A 0-60 paraméter Fémenli jelszava
segitségével beallitott jelszo letiltasa.

(1

LCP: irasvédett

A fémenii paraméterei jogosulatlan
mddositasanak megakadalyozasa.

terének masolasa az LCP

[3]1 [ Méretfiiggetl.LCP-r6l | Csak a motor teljesitményétdl
figgetlen paraméterek masolasa.
Ennek a lehetGségnek a segitségével
azonos funkciok programozhatdk
tobb frekvenciavaltén, a mar

beallitott motoradatok megtartasaval.

[10] | Delete LCP copy data

0-51 Setup masolasa

Opcio: Funkcio:

[2] [LCP: nincs hozzaf. | A fémenii paraméterei jogosulatlan
megtekintésének és modositasanak
megakadalyozésa.

[3]1 [Busz: irasvédett

[4] [Busz: nincs hozzaf.

[5]1 | Alt: irasvédett

[6] [Alt: nincs hozzaf.

A [0] Teljes hozzdférés kivalasztasa esetén a rendszer nem
veszi figyelembe a 0-60 paraméter Fémendi jelszava, a
0-65 paraméter Sajdt menli jelszava és a

0-66 paraméter Jelszé nélk. hozzdf. a Sajdt meniihdz
beallitasat.

0-65 Sajat menii jelszava

Tartomany: Funkcio:

[0] * [ Nem masol Nincs funkcio.

[11 | Masolas 1.
setupba

Az aktudlis programozott setup (a

0-11 paraméter Setup programozdsa
segitségével meghatdrozva) 6sszes
paraméterének masolasa az 1. setupba.

[2] | Masolas 2.
setupba

Az aktudlis programozott setup (a
0-11 paraméter Setup programozdsa
segitségével meghatarozva) 0sszes
paraméterének masolasa a 2. setupba.

[31 | Masolas 3.
setupba

Az aktudlis programozott setup (a
0-11 paraméter Setup programozdsa
segitségével meghatérozva) 6sszes
paraméterének masolasa a 3. setupba.

[4] | Masolas 4. Az aktudlis programozott setup (a

200* [0 - 999 ] | Jelsz6 bedllitasa a Sajdt menti [Quick Menul]
gombbal torténé megnyitasahoz. Ha a

0-66 paraméter Jelszo nélk. hozzdf. a Sajdt
meniihoz beadllitasa [0] Teljes hozzdférés, akkor
ezt a paramétert a rendszer nem veszi

figyelembe.

0-66 Jelsz6 nélk. hozzaf. a Sajat meniihoz

Opcio: Funkcio:

[0] * | Teljes hozzaférés | A 0-65 paraméter Sajdt menli jelszava

segitségével beallitott jelszo letiltasa.

[1] | LCP: irdsvédett A Sajdt menii paraméterei jogosulatlan

modositasanak megakadalyozasa.

[2] | LCP: nincs hozzaf. | A Sajdt menii paraméterei jogosulatlan

megtekintésének és mddositasanak

setupba 0-11 paraméter Setup programozdsa ) .
ey " . megakadalyozasa.
segitségével meghatdrozva) 0sszes
paraméterének masoldsa a 4. setupba. [3] |Busz: irasvédett
[9] | Mésolas Az aktudlis setup paramétereinek 4 Busz’: ’nm’cs Lozt
mindegyikbe masolasa az 1-4. setup mindegyikébe. [5] | Alt: irdsvédett
[6] | Alt: nincs hozzaf.
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Ha a 0-61 paraméter Jelszé nélkiili hozzdf. a fémeniih6z 0-71 Datumformatum
beéllitdsa [0] Teljes hozzdférés, akkor ezt a paramétert a Opcié: Funkcié:

rendszer nem veszi figyelembe. —— e = e
[0] | EEEE-HH-NN | Az LCP-n hasznalt datumformatum beallitasa.

0-67 Busz jelszavas hozzaférése 0

Tartomany: Funkci6:

NN-HH-EEEE | Az LCP-n hasznalt datumformatum beéllitasa.

[2] | HH/NN/EEEE | Az LCP-n hasznalt datumformatum beallitasa.

0* [0 - 9999 ] | Az irds ebben a paraméterbe lehetévé teszi a
felhasznal6 szamara a frekvenciavaltod
feloldasat busz/MCT 10 paraméterezé szoftver
segitségével.

0-72 Id6formatum

Opcio: Funkcio:

Az LCP-n hasznalt id6formatum beallitasa.

3.2.8 0-7* Idébeallitasok o j24h
[11 |12 h
A belsé 6ra idejének és datumanak bedllitasa. A belsé 6éra 0-74 Nyari idészamitas
a kovetkezé célokra hasznalhaté: Opcié: Funkcié:
. Idézitett miveletek A nyéri id8szamitas kezelési médjanak
. Energianaplé kivalasztasa. A kézi beéllitdshoz adja meg a

Trendel i nyari idészamitas kezdetének és végének
. rendelemzés . . ) e
datumat (0-76 paraméter Nydri id6szdm. kezdete

. Vészjelzések datum/idé bélyegzése és 0-77 paraméter Nydri id6szdm. vége).
. Naplézott adatok [0] * | Kikapcsolva
o Megel6z6 karbantartés (2] |Keéz
és egyebek. 0-76 Nyari id6szam. kezdete
Az 6ra beprogramozhaté a nyari idészamitds hasznélatéra, Tartomany: Funkcié:
tova_b_bT b$a||-ht£st;g E het l:“:‘“,',‘a“apjak' esbm‘;:k"f‘szunet' Size [0- | A nyari idsszamitas kezdetének (datum és
napjai, legtelje ivétellel (tnnepek stb.). Az ora related* | 0] id8) bedllitésa. A dstumot a

bedllitdsai megadhatdk az LCP-n, de az iddézitett miveletek
és a megel6z6 karbantartas funkcidinak beéllitasaval egyutt
az MCT 10 paraméterezd szoftver segitségével is.

paraméter 0-71 Ddtumformdtum értékeként
kivalasztott formatumban kell megadni.

0-77 Nyari id6szam. vége
ERTESITE. Tartomany: Funkcié:
Ha nincs telepitve valds idejii dramodul tartalék tappal,
kikapcsolas utan a frekvenciavaltéban beallitott datum
és id6 visszaall alapértelmezett értékére (2000. 01. 01.,
00:00). Tartalék tappal rendelkezé6 modul hianyaban csak
akkor hasznalja az 6ra funkcioéit, ha a frekvenciavalté
soros kommunikacidval épiil be egy kiils6 rendszerbe, 0-79 Orahiba
amely gondoskodik a vezérléberendezés 6rainak szinkro-
nizalasarél. A 0-79 paraméter Orahiba értékeként
beprogramozhaté, hogy helyteleniil beallitott 6ra esetén
(példaul leallas utan) a rendszer figyelmeztetést adjon.

Size [0- | A nyari id6szamitas végének (datum és id6)
related* 0] bedllitasa. A datumot a

paraméter 0-71 Ddtumformdtum értékeként
kivalasztott formatumban kell megadni.

Opcio: Funkcié:

Orafigyelmeztetés engedélyezése vagy tiltasa, ha
az 6ra nincs bedllitva, vagy aramkiesés miatt
nulldzédott (amennyiben nincs telepitve tartalék

tap). Telepitett VLT® Analog 1/0 Option (MCB
ERTESITE 109) esetén az [1] Engedélyezve az alapértel-
VLT® Analog I/0 Option (MCB 109) beszerelése esetén a mezett beallitas.
datum és id6 tartalék tapja is biztositva van.
[0] | Tiltva
[1] | Engedé-
Tartomany: Funkci6:
Size [0- |A belsé 6ra datumanak és idejének
related* 01 bedllitdsa. A haszndlandé formatumot a

paraméter 0-71 Ddtumformdtum és a
0-72 paraméter Id6formdtum hatarozza meg.
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0-81 Munkanapok

Tomb [7]

A 7 elem( témb ([0]-[6]) a paraméter szdma alatt jelenik meg a
kijelzén. Az [OK] gomb megnyomasa utédn az elemek koézott az
[A] és [Y] gombbal mozoghat.

Opcié:  Funkcio:

A hét egyes napjainak beéllitdisa munka- vagy munkas-

zlineti napként. A tomb els6 eleme a hétfé. A
munkanapok az id6zitett mUveletekhez hasznalatosak.

[0] | Nem
[1]] lgen

0-82 Tovabbi munkanapok

Tomb [5]
Az 5 elem( tomb ([0]-[4]) a paraméter szdma alatt jelenik meg a

kijelzén. Az [OK] gomb megnyomasa utén az elemek koézott az
[A] és [Y] gombbal mozoghat.

Tartomany: Funkcié:

Size related* | [0 - 0] [ Azon tovabbi munkanapok datumanak
megadasa, melyek a

0-81 paraméter Munkanapok szerint
egyébként munkasziineti napok
lennének.

0-83 Tovabbi munkasziineti napok

Tomb [15]
A 15 elemU tdmb ([0]-[14]) a paraméter szama alatt jelenik meg

a kijelzén. Az [OK] gomb megnyomdsa utan az elemek kozott az
[A] és [Y] gombbal mozoghat.

Tartomany: Funkcio:

Size related* [ [0 - 0 ]| Azon tovabbi munkanapok datumanak
megadasa, melyek a

0-81 paraméter Munkanapok szerint
egyébként munkasziineti napok
lennének.

0-89 Datum és id6 kijelzése

Tartomany: Funkcié:

0% [0 - 25 ] | Az aktualis datum és id6. A datum és az ido
folyamatosan frissul.

Az 6ra csak az alapértelmezett beallitds megval-
toztatasa (paraméter 0-70 Ddtum és idd) utan
indul el.
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3.3 1-**Terhelés és motor csoport paraméterei

3.3.1 1-0* Altalanos beall. 1-03 Nyomatékkarakterisztika

Opcio: Funkcio:
A frekvenciavalté nyilt vagy zart hurokban valé [0] | Kompressz. Fordulatszam-szabalyozasra szolgél az
miikédésének beallitasa. nyomat. allandé nyomatéku alkalmazasokban,
Opcio: Funkcié: . Axidlis szivattyuk
W . Térfogat-kiszoritasos szivattyuk
A motor miikédése kozben ez a paraméter . Légbefiivok

nem madosithaté. . ) " -
A motor allandé nyomatéku terhelési

karakterisztikajahoz optimalizalt feszultséget
ERTESITE biztosit a teljes tartomanyon bell.

[3] Zdrt hurok beallitasa esetén az iranyvaltas R
és a start iranyvaltassal parancs nem forditja
meg a motor forgasiranyat.

Valtozé Centrifugalszivattyuk és ventilatorok
nyomaték fordulatszam-szabalyozasara szolgal. Akkor is
ezt a beallitast kell hasznalni, amikor
egyazon frekvenciavaltd segitségével tobb

[0] | Nyilt A motor fordulatszaméanak meghatérozasa egy motort szabalyoznak (példaul tébb konden-
hurok [ fordulatszam-referenciaval vagy fordulatszam bealli- zétorventilator vagy tébb h(tétorony-
tasaval torténik kézi izemmoddban. ventilator esetén). A motor négyzetes
Akkor is hasznalatos a nyilt hurok, ha a frekvenci- nyomatéku terhelési karakterisztikajahoz
avaltéd egy olyan, kiilsé PID-szabélyozén alapulé zart optimalizalt fesziiltséget biztosit.

hurkd szabalyozérendszer része, melynek s S
| . . [2] | Aut. Csavar- és scrollkompresszorok optimalis
fordulatszam-referenciajel a kimenete. . . . ) ) i
energiaoptim., | energiatakarékos fordulatszam-szabalyo-

[31] Zart A motor fordulatszamat a beépitett PID- cT zéséra szolgal. A motor allandé nyomatéku

hurok [ szabélyozébol szarmazo referencia hatarozza meg, terhelési karakterisztikajahoz optimalizalt
mely egy zéart hurku folyamatszabalyozas (példaul fesziiltséget biztosit a teljes tartomanyon
dllandé nyomas vagy aramlas) részeként valtoztatja beliil, 15 Hz-es alsé értékig, s emellett az
a motorfordulatszamot. A PID-szabalyozdt definialni AEO (automatikus energiaoptimalizalas)
kell a 20-** Hajtds zdrt hurokkal paramétercso- funkcié pontosan az aktualis terheléshez
portban vagy a [Quick Menu] gombbal megnyithatd igazitja a fesziltséget, csokkentve az
Funkciébedllitdsokban. energiafogyasztast és a motorzajt. Az

optimalis teljesitmény eléréséhez helyesen

1-01 Motorvezérlési elv kell beallitani a motor eltolédasi teljesit-

Opcio: Funkcié: ménytényezéjét. A szamlalo értékét be kell

w allitani az paraméter 14-43 Motor telj.tény.
e . ) segitségével. A paraméter a motoradatok

A motor miikodése kozben ez a paraméter

nem médosithato.

beprogramozéasakor automatikusan kap egy
alapértelmezett értéket. Ezek a beallitasok
rendszerint optimalis motorfesziltséget

Az alkalmazni kivant motorvezérlési elv kivalasztasa. biztositanak, de a motor teljesitményté-

[01 |U/f |Parhuzamosan kapcsolt motorok specidlis motoriize- nyez6je sziikség esetén beszabalyozhat6 az
mmadja specialis motoralkalmazéasokban. U/f AMA funkcidval, az
beallitas esetén az 1-55 paraméter U/f karakterisztika - 1-29 paraméter Automatikus motorillesztés
U és az 1-56 paraméter U/f karakterisztika - f (AMA) seqgitségével.
segitségével szerkeszthetdé a miikodési elv karakte- 3] | Aut. Centrifugalszivattyuk &s ventilatorok
risztikéja. * | energiaoptim., | optimalis energiatakarékos fordulatszam-
[1] * | VVC+ | A legtobb alkalmazésnak megfelel fesziiltség- VT szabalyozasara szolgal. A motor négyzetes
vektoros vezérlési elv. A VWC*m(ikodés legnagyobb nyomatéku terhelési karakterisztikajahoz
elénye a hibatdré motormodell hasznalata. optimalizalt fesziiltséget biztosit, s emellett

az AEO (automatikus energiaoptimalizalas)

funkcié pontosan az aktualis terheléshez
igazitja a fesziiltséget, csokkentve az

energiafogyasztast és a motorzajt. Az
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1-03 Nyomatékkarakterisztika

Opcio:

Funkcio:

optimalis teljesitmény eléréséhez helyesen
kell bedllitani a motor teljesitményté-
nyezéjét. A szamlalé értékét be kell allitani
az paraméter 14-43 Motor telj.tény.
segitségével. A paraméter a motoradatok
beprogramozasakor automatikusan kap egy
alapértelmezett értéket. Ezek a beallitasok
rendszerint optimaélis motorfesziltséget

3.3.2 1-1* Motor valasztasa

ERTESITES

Ez a paramétercsoport a motor miikodése kézben nem

modosithato.

Az 1-10 paraméter Motor felépitése beallitasatél fliggden az

alabbi paraméterek aktivak:

1] PM, nem
biztositanak, de a motor teljesitményté- 1-10 Paraméter Motor felépitése | [0] Aszinkron [.], ]
S ) ) ) kiallo SPM
nyezéje szlikség esetén beszabalyozhaté az 100 Paraméter Konfigurdcio
AMA funkcioval, az L X X
mddja
1-29 paraméter Automatikus motorillesztés — —
o o 1-03 Paraméter Nyomatékkarakte-
(AMA) segitségével. A motor teljesitményté- risztika X -
iszti
nyez6jét csak ritka esetekben kell kézzel — -
e 1-06 Paraméter Orajdrds irdnya X X
bedllitani.
1-14 Paraméter Damping Gain - X
ERTES ITE 1-15 Paraméter Low Speed Filter
- X
ez Time Const.
Az Paraméter 1-03 Nyomatékkarakterisztika beallitasanak - -
. . s 1-16 Paraméter High Speed Filter
nem lesz hatdsa, ha az 7-10 paraméter Motor felépitése = Time Const - X
R, ime Const.
[1] PM, nem kidllé SPM.
1-17 Paraméter Voltage filter time
- X
const.
1-04 Tilterh. méd 1-20 Paraméter Motorteljesitmény
Tulterhelési Gzemmod nyomatékszintjének kivélasztasa. kW] X -
Opcio: Funkcié: 1-21 Paraméter Motorteljesitmény
X -
[0] | Nagy nyomaték | Alulméretezett motorok esetén max. [LE]
160%-0s tulnyomatékot tesz lehetévé. 1-22 Paraméter Motorfesziiltség X -
- - - - 1-23 Paraméter Motorfrekvencia X -
[1] * | Normal nyomaték | Max. 110%-o0s tulnyomatékot tesz
. 1-24 Paraméter Motordram X X
lehetdévé.
1-25 Paraméter Névleges motorfor-
i X X
1-06 Orajaras iranya dulatszdm
. . 1-26 Paraméter Motorvez. névl.
Opcio: Funkcié: X - X
nyomaték
»
W 1-28 Paraméter Motorforg.
AR .. x X X
A motor miikodése kozben ez a paraméter ellenérzése
nem modosithato. 1-29 Paraméter Automatikus
X -
motorillesztés (AMA)
Ezzel a paraméterrel definidlhaté az éramutato 1-30 Paraméter Allérész ellendlidsa
X X
jdrdsdval egyezé kifejezés az LCP iranyjelzé nyildanak (Rs)
megfeleléen. A tengely forgésiranyanak egyszeru 1-31 Paraméter Rotor ellendill. (Rr) X -
megvaltoztatasara szolgal, a motorvezetékek felcse- 1-35 Paraméter F6 reaktancia (Xh) X -
rélése nélkiil. 1-37 Paraméter Induktivitds,d
- X
[0] * | Normal | A motortengely az éramutaté jardsaval egyezd tengely(Ld)
iranyba forog, ha a motor bekétése a frekvencia- 1-39 Paraméter Motorpélusok X X
valtén a kdvetkezs: UsU, V=V, WaW. 1-40 Paraméter Ellenelektr. erd,
- X
= e = 1000 1/min
[11 |Inverz | A motortengely az 6ramutaté jarasaval ellentétet
L, L, X 1-50 Paraméter Motormdgnesezés
iranyba forog, ha a motor bekotése a frekvencia- la ford.szd X -
nulla ford.szémon
vélton a kovetkezé: UsU, V=V, W=W., - ?
1-51 Paraméter Min. ford.szdm,
X _
normdl mdgn. [1/min]
1-52 Paraméter Min. ford.szdm,
X _
normdl mdgn. [Hz]
MG200947 Danfoss A/S © 08/2015 Minden jog fenntartva. 41




Dt

Paraméterek leirasa

VLT® AQUA Drive FC 202

i L . [1]1 PM, nem i Lo . [1] PM, nem

1-10 Paraméter Motor felépitése | [0] Aszinkron | = 1-10 Paraméter Motor felépitése | [0] Aszinkron | . |
kiallo SPM kiall6 SPM

1-58 Paraméter Rep.start tesztim- 4-10 Paraméter Motorfordulatszdm
pulzus dram X X irdnya X X
1-59 Paraméter Rep.start tesztim- 4-11 Paraméter Motor f.szam alsé
pulzus frekv. X X korldt [1/min] X X
1-60 Paraméter Terh.kompenz. kis 4-12 Paraméter Motor f.szam alsé
fordulatszdmon X h korldt [Hz] X X
1-61 Paraméter Terh.kompenz. 4-13 Paraméter Motor f.szdm felsé
nagy fordulatszamon X - korldt [1/min] X X
1-62 Paraméter Szlipkompenzdcié X - 4-14 Paraméter Motor f.szam felsé
1-63 Paraméter Szlipkompenzdcid korlat [Hz] X X
idédllanddja X h 4-16 Paraméter Motor lizemmédd
1-64 Paraméter Rezonanciacsil- nyomatékkorldtja X X
lapitds X h 4-17 Paraméter Generdtor
1-65 Paraméter Rezonanciacsilla- tizzmmdd nyomatékkorldtja X X
pitdsi id6dllando X h 4-18 Paraméter Aramkorldt X X
1-66 Paraméter Min. dram kis 4-19 Paraméter Max. kimeneti
ford.szdmndl h X frekvencia X X
1-70 Paraméter PM Start Mode - X Paraméter 4-58 Funkcié motorfdzis
1-71 Paraméter Startkéslelt. X X kieséskor X N
1-72 Paraméter Startfunkcié X X 14-40 Paraméter VT szint X -
1-73 Paraméter ReplilGstart X X 14-41 Paraméter AEO min. « ~
1-80 Paraméter Funkcio stopndl X X mdgnesezés
1-81 Paraméter Min. ford.szdm 14-42 Paraméter Min. AEO « ~
stopfunkciéhoz [min-1] X X frekvencia
1-82 Paraméter Min. ford.szém 14-43 Paraméter Motor telj.tény. X -
stopfunkciéhoz [Hz] X X
1-86 Paraméter Alsé leold. f.szdm . .
[1/min] A motor konstrukcids tipusanak kivalasztasa.
1-87 Paraméter Alsé leold. f.szdm
[Hz] X X Opcio: Funkcié:
1-90 Paraméter Motor hévédelme X X [0] * | Aszinkron Aszinkronmotor esetén.
1-91 Paraméter Motor kiilsé « « [11 | PM, nem kiallé Alland6 magneses (PM) motor esetén.
ventildtor SPM A PM motoroknak két csoportjuk van:
1-93 Paraméter Termiszt. forrdsa X X felletre szerelt (hengeres) vagy belsé
2-00 Paraméter DC-tarté/elémeleg. « (kiallé) méagnesi motorok.
aram ERTESITE
2-01 Paraméter DC-fékdram X X

- —— Legfeljebb 22 kW motorteljesit-
2-02 Paraméter DC-fékezési id6 X - o , ,

ményig hasznalhato.

2-03 Paraméter DC-fék bekapcs.
ford.sz. [1/min] X h
2-04 Paraméter DC-fék bekapcs. [ | Sy Belueiznes
ford.sz. [Hz] X h
2-06 Paraméter Parking Current - X 3.3.3 1-1* vwC* PM/Syn RM
2-07 Paraméter Parking Time - X
2-10 Paraméter Fékfunkcic X X A VWC* PMSM vezérl6mag alapértelmezett vezérlési
2-11 Paraméter Fékellendllds (ohm) X X paraméterei az 50>JI/Jm>5 tartomdanyba esé alkalmaza-
2-12 Paraméter Fékteljes. korldtja sokhoz és tehetetlenségi terheléshez vannak optimalizélva,
(kW) X X ahol a JI az alkalmazéasbdl szarmazé tehetetlenségi terhelés,
2-13 Paraméter Fékteljesitmény- a Jm pedig a gép tehetetlensége.
feliigyelet X X Kis tehetetlenségii (JI/Jm<5) alkalmazésok esetén a
2-15 Paraméter Fékellendrzés X X teljesitmény és a stabilitas javitasa érdekében 5-10-es
.16 Parameéter AC-fék max. drama M _ tényez6vel megnéveli az 1-17 paraméter Voltage filter time
517 Paraméter Tilfesz -vezériés . — const. értékét, valamint bizonyos esetekben az

paraméter 1-14 Damping Gain értékét.
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Nagy tehetetlenségl (JI/Jm>50) alkalmazasok esetén a
teljesitmény és a stabilitas javitasa érdekében megnéveli az
1-15 paraméter Low Speed Filter Time Const., az

1-16 paraméter High Speed Filter Time Const. és az
paraméter 1-14 Damping Gain értékét.

Amennyiben az alkalmazasban kis fordulatszdmon (a
névleges fordulatszdm <30%-a) nagy a terhelés, novelje
meg az 1-17 paraméter Voltage filter time const. értékét,
mivel az inverter kis fordulatszamon nem lienaris.

1-14 Damping Gain

Tartomany: Funkcié:
Size [0 - | A paraméter stabilizdlja az allandé magneses
related* | 250 %] [ motort, igy az egyenletesen és stabilan

mukodik. A csillapitasi erésités értéke
szabélyozza az allandé méagneses motor
dinamikus teljesitményét. Kis csillapitasi
erbsités esetén nagyobb, nagy csillapitési
erbsités esetén kisebb a dinamikus
teljesitmény. Ha a csillapitasi erésités értéke
tulsdgosan kicsi vagy nagy, a vezérlés
instabilla valik. Az eredé dinamikus
teljesitmény fiigg a gép adataitdl és a
terhelés tipusatol.

1-15 Low Speed Filter Time Const.

Tartomany: Funkcio:
Size [0.01 -
related* 20 s]

A nagyfordulatszam-sz(iré csillapitasi
id6allandoja hatarozza meg a valaszidé6t
a terhelési [épésekre. A kis csillapitasi
id6élland6 gyors vezérlést eredményez.
Ha azonban ez az érték tul kicsi, a
vezérlés instabilla valik. Ez az idééllando
a névleges fordulatszdm 10%-a alatt
hasznélatos.

1-16 High Speed Filter Time Const.

Tartomany: Funkcio:
Size [0.01 -
related* 20 s]

A nagyfordulatszam-sztiré csillapitasi
idéallandoja hatarozza meg a valaszidé6t
a terhelési [épésekre. A kis csillapitasi
id6éalland6 gyors vezérlést eredményez.
Ha azonban ez az érték tul kicsi, a
vezérlés instabilla valik. Ez az idééllando
a névleges fordulatszdm 10%-a felett
hasznélatos.

1-17 Voltage filter time const.

1-17 Voltage filter time const.

Tartomany: Funkcié:

kedvezdtlen hatdssal lehet a rendszer
stabilitasara.

3.3.4 1-2* Motoradatok

Ez a paramétercsoport a csatlakoztatott motor adattab-
ldjanak értékeit tartalmazza.

ERTESITES

A paraméterek értékének modositasa egyéb paraméterek
beallitasat is érinti.

ERTESITES

. 1-20 Paraméter Motorteljesitmény [kW]
. 1-21 Paraméter Motorteljesitmény [LE]
. Paraméter 1-22 Motorfesziiltség

. 1-23 Paraméter Motorfrekvencia

Ezeknek a paramétereknek nincs hatasuk, ha az

1-10 paraméter Motor felépitése beallitasa [1] PM, nem
kidllé SPM, [2] PM, kidll6 IPM, [5] Sync. Reluctance
(Szinkronreluktancia).

1-20 Motorteljesitmény [kW]

Tartomany: Funkcio:
related* | 200000 | A motor miikodése kdzben ez a
kw1

paraméter nem maddosithato.

Adja meg a motor névleges teljesitményét
kW-ban, a motor adattablajan szereplé
értékek alapjan. Az alapértelmezett érték
megfelel a berendezés névleges
kimenetének.

A 0-03 paraméter Teriileti bedllitdsok bealli-
tasatol fuggden vagy az

1-20 paraméter Motorteljesitmény [kW],
vagy az 1-21 paraméter Motorteljesitmény
[LE] nem lathatd.

Tartomany: Funkcio:
Size [0.001 - 1 | A tapfesziltségsziré idéallanddja a
related* s] nagyfrekvencias liktetések és a
rendszerrezonancidk hatasanak
csokkentésére szolgal a gép tapfesziilt-
ségének szamitasakor. A sztir6 nélkul
az aram luktetése torzithatja a
szamitott feszultséget, és igy
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1-21 Motorteljesitmény [LE]

1-24 Motoraram

A motor miikodése kozben ez a
paraméter nem maddosithato.

Adja meg a motor névleges fesziiltségét
a motor adattablajan szerepld értékek
alapjan. Az alapértelmezett érték
megfelel a berendezés névleges
kimenetének.

1-23 Motorfrekvencia

Tartomany: Funkcié:
related* 11000 | A otor miikodése kézben ez a
Hz]

paraméter nem mddosithato.

A motorfrekvencia kivalasztasa a motor
adattablajan szerepl6 értékek alapjan. 230/400
V-os motorok 87 Hz-es lizemeltetéséhez adja
meg a 230 V-0s/50 Hz-es adattablaértékeket,
és allitsa be a 4-13 paraméter Motor f.szam
felsé korldt [1/min] és

3-03 paraméter Maximdlis referencia értékét a
87 Hz-es alkalmazashoz.

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkci6:
Size [0.09 - W Size [0.10 - W
related* 150000 | A motor miikodése kézben ez a related” 1 10000.00 Al | o motor miikodése kézben ez a
hp] paraméter nem maddosithato. paraméter nem mddosithatoé.
Adja meg a motor névleges teljesitményét Adja meg a névleges motoraramot a
I6er6ben, a motor adattablajan szerepld motor adattablajan szerepl6 értékek
értékek alapjan. Az alapértelmezett érték alapjan. Ez az adat a motornyomaték, a
megfelel a berendezés névleges motorhévédelem stb. kiszamitasara
kimenetének. szolgal.
A 0-03 paraméter Teriileti bedllitdsok bealli-
1-20 paraméter Motorteljesitmény [kWI], vagy Tartomany: Funkcio:
az 1-21 paraméter Motorteljesitmény [LE] Size [100 - W
nem Ethard related* 160000 RPMI | A motor miikodése kizben ez a
Tartomany: Funkcio:
T [10- = Adja meg a névleges motorfordulat-
W szamot a motor adattablajan szerepl6
related* 1000 V1]

értékek alapjan. Ez az adat az
automatikus motorkompenzaciok
kiszamitasara szolgal.

1-26 Motorvez. névl. nyomaték

Tartomany: Funkci6:

Size [- Adja meg az értéket a motor adattablajan

related* | 10000 szereplé értékek alapjan. Az alapértel-
Nm] mezett érték megfelel a névleges

teljesitménynek. Ez a paraméter csak akkor
all rendelkezésre, ha a

1-10 paraméter Motor felépitése beéllitasa
[1] PM, nem kidllé SPM, tehat csak PM és
nem kiall6 SPM motorok esetében
érvényes.
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1-28 Motorforg. ellenérzése

1-29 Automatikus motorillesztés (AMA)

A valtakozo fesziiltségli halézati tapra,
DC-tapegységre vagy terhelésme-
gosztasra kapcsolt frekvenciavaltéban
nagyfesziiltség van jelen.

. A motorfaziskabelek
levélasztasa elé6tt kapcsolja le a
halézati tapot.

ERTESITE.

Ha engedélyezve van a motor forgasi-
ranyanak ellendrzése, a kijelzén a
kovetkezo felirat jelenik meg: Figyelem!
A motor forgdsirdnya rossz lehet.

Az [OK], [Back] (Vissza) vagy [Cancel]
(Mégse) gomb megnyomasa utan ez az
lizenet eltlinik, és uj lizenet jelenik meg:
[Hand On]: a motor inditdsa. [Cancel]
(Mégse): megszakitds. A [Hand On] gomb
megnyomasara a motor 5 Hz-es frekven-
cidval elindul elére, a kdvetkez6 iizenet
kiséretében: A motor forog. Ellendrizze,
helyes-e a forgasiranya. Az [Off] (Ki)
gombbal allithatja le. Az [Off] (Ki) gomb
megnyomasara a motor ledll, és visszaall
a 1-28 paraméter Motorforg. ellendrzése
Kikapcsolva beallitasa. Ha a motor
forgasiranya nem megfeleld, akkor
cseréljen fel két motorfaziskabelt.

A telepitést és a motor csatlakoztatdsat
kovetéen ezzel a funkciéval ellendrizhetd a
motor forgdsiranyanak helyessége. A funkcio
engedélyezése minden buszparancsot és
digitalis bemenetet felilir, a kilsé retesz és a
Safe Torque Off (STO) (ha van) kivételével.

[0] | Kikapcsolva | A motor forgasiranyanak ellenérzése nem aktiv.

[1]1 | Engedé-
lyezve lyezve van.

A motor forgasirdanyanak ellenérzése engedé-

1-29 Automatikus motorillesztés (AMA)

Opcio: Funkcié:

Az AMA funkcié automatikusan bedllitja a
specialis motorparamétereket

(7-30 paraméter Allérész ellendlldsa (Rs) —
1-35 paraméter F6 reaktancia (Xh)), ezzel
optimalizélva a dinamikus motorhajtasi
tulajdonsagot.

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
AFIGYE LEMI [0] |Kikapcsolva | Nincs funkcié.
NAGYFESZU LTSEG [1]1 | Teljes AMA A frekvenciavalté végrehajtja az Rs allorész-

ellenallas, az Rr forgorész-ellenallas, az X;
szort allorész-reaktancia, az X2 szort
forgdrész-reaktancia és az Xn f6 reaktancia
AMA-j4t.

[2] | Korlatozott
AMA ellenallas illesztésére terjed ki a rendszerben.

A korlatozott AMA csupan az Rs allorész-

Akkor vélassza ezt a lehetéséget, ha a
frekvenciavalté és a motor kézott LC-szUrét
hasznal.

ERTESITES

Az 1-29 Paraméter Automatikus motorillesztés (AMA)
beallitasanak nem lesz hatasa, ha az
1-10 paraméter Motor felépitése = [1] PM, nem kiall6 SPM.

Az AMA az [1] Teljes AMA vagy [2] Korldtozott AMA beallitas
kivélasztasa utan a [Hand on] gombbal indithaté. Lapozza
fel a Automatikus motorillesztés cimi szakaszt a tervezdi
segédletben. Ha a motorillesztés rendben lezajlott, a
kijelz6n az Az AMA befejezése: [OK] lizenet jelenik meg. Az
[OK] gomb megnyomdsa utén a frekvenciavaltd készen all
a hasznalatra.

MG200947

Danfoss A/S © 08/2015 Minden jog fenntartva.

45



i

Paraméterek leirasa

VLT® AQUA Drive FC 202

ERTESITE.

. A frekvenciavalté lehet6 legjobb illesztése
érdekében hideg motoron javasolt futtatni az
AMA funkciét.

. A motor miikodése kdozben nem végezhetd
AMA.

ERTESITE.

Gondoskodjon réla, hogy AMA végzése kdzben ne
hasson kiilsé forrasbol szarmazé nyomaték.

ERTESITE.

Ha az 7-2* Motoradatok paramétercsoport valamelyik
beallitasa megvaltozik, visszaallnak az

1-30 paraméter Allérész ellendlldsa (Rs) -

1-39 paraméter Motorpdlusok alapértelmezett beallitasai.
A motor miikédése kozben ez a paraméter nem
modosithaté.

ERTESITE.

Teljes AMA csak szlir6é nélkiil futtathatd, korlatozott AMA-
t azonban sziirével is lehet futtatni.

Lapozza fel az Alkalmazdsi példdk > Automatikus motoril-
lesztés cim( szakaszt a VLT® AQUA Drive FC 202 tervez6i
segédletben.

3.3.5 1-3* Spec. motoradatok

A specidlis motoradatok paramétereinek beallitdsa. A motor
optimalis lizemeltetése érdekében az

1-30 paraméter All6rész ellendlldsa (Rs) —

1-39 paraméter Motorpdlusok beallitasainak meg kell
felelnilik az adott motornak. Az alapértelmezett beallitasok
a normal standard motorok altalanos motorparaméter-
értékein alapul6 adatok. Ha a motorparaméterek nincsenek
helyesen bedllitva, a frekvenciavalté rendszere hibasan
mikodhet. Ha a motor adatai nem ismertek, ajanlott az
AMA futtatdsa. Lapozza fel az Alkalmazdsi példdk >
Automatikus motorillesztés cim( szakaszt a VLT® AQUA Drive
FC 202 tervezdi segédletben. Az AMA muveletsor az 8sszes
motorparamétert bedllitja a forgérész tehetetlenségi
nyomatékan és a vasveszteségi ellenallason

(1-36 paraméter Vasveszteségi ellendllds (Rfe)) kivil.

P1-30
h R X1 X2

o—

130BA375.11

Uy

P1-35

A
\
\
\
\
\
\
O .
Abra 3.4 Aszinkronmotor ekvivalens diagramja

Par. 1-30 Par.1-37 wll,
R

+
130BC056.11

°
d-axis equivalent circuit

Par. 1-30 Par. 1-37 wll

R L=L,

s

|q
 — F— + z
A

Par. 1-40
Uq (.05)\ PM

[
g-axis equivalent circuit

Abra 3.5 Hengeres allandé magneses motor helyettesité
kapcsolasa

1-30 Allérész ellenallasa (Rs)

Tartomany: Funkcio:
related” | 140.0000 | A motor miikodése kozben ez a
Ohm]

paraméter nem maddosithato.

Alland6 magneses motor esetén lasd a
1-37 paraméter Induktivitds,d tengely(Ld)
leirasat.

Az allérész-ellenallas bedllitasa. Adja meg
a motor adatlapjan szerepld értéket,
vagy futtasson AMA-t hideg motoron.
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1-31 Rotor ellenall. (Rr) 1-33 All6rész szort reaktanciaja (X1)

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
related* | 100.0000 | o, 1.37 Paraméter Rotor ellendl. (Rr) Ha az 1-47 paraméter Torque
Ohml beallitasanak nem lesz hatasa, ha az Calibration beallitésa [3] 1st start
1-10 paraméter Motor felépitése with store (1. inditds mentéssel) vagy
beallitasa [1] PM, nem kidll6 SPM, [5] [4] Every start with store (Minden
Sync. Reluctance (Szinkronreluk- inditds mentéssel) akkor a paraméter
tancia). értéke minden kalibracié utan
frissiil.

A tengelyteljesitmény javitasa érdekében

allitsa be a forgorész-ellenallas Ry értékét ERTESITE

az alabbi médszerek egyikével: Ennek a paraméternek csak aszink-

. Futtasson AMA-t hideg motoron. ronmotorok esetében van
A frekvenciavalté megméri az jelent6sége.
értéket a motoron. Valamennyi

kompenzalas értéke 100%-ra all

sz, 1-34 Forgoérész szort reaktanciaja (X2)

. Adja meg kézzel az Rr értékét. Az Tartomany: Funkcio:
értéket a motor gyartojatol Size [0.0400 - | Allitsa be a motor forgérészének szort
kaphatja meg. related* |400.0000 | reaktanciajat az alabbi médszerek

. Az R, alapértelmezett bealli- Ohm] TS
tasanak hasznalata. A . Futtasson AMA-t hideg motoron.
frekvenciavalté a motor A frekvenciavalté megméri az
adattablajan szerepls értékek értéket a motoron.
alapjan hatérozza meg a e  Adja meg kézzel az X, értékét.
bedlltast. Az értéket a motor gyartdjatol

kaphatja meg.

1-33 All6rész szort reaktanciaja (X1)

. Hasznélja az X alapértelmezett

Tartomany: Funkcio: értékét. A frekvenciavalté a
Size [0.0400 - | Allitsa be a motor &llérészének szért motor adattablajan szereplé
related* | 400.0000 | reaktancidjat az alabbi modszerek értékek alapjan hatérozza meg a
Ohm] egyikével: beallitast.
. Futtasson AMA-t hideg motoron. Lasd Abra 3.4.

A frekvenciavalté megméri az ERTESITE

értéket a motoron.
Ha az 1-47 paraméter Torque

Calibration beallitasa [3] 1st start
with store (1. inditds mentéssel) vagy
[4] Every start with store (Minden

. Adja meg kézzel az X; értékét.
Az értéket a motor gyartdjatol
kaphatja meg.

. Hasznaélja az Xi alapértelmezett inditds mentéssel) akkor a paraméter
értékét. A frekvenciavalt6 a értéke minden kalibracié utan
motor adattablajan szerepl6 frissul.

értékek alapjan hatarozza meg a

beallitast. ERTESITE.

Lasd Abra 3.4. Ennek a paraméternek csak aszink-
ronmotorok esetében van
jelentésége.
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1-35 F6 reaktancia (Xh)

1-37 Induktivitas,d tengely(Ld)

(Xh) beallitasanak nem lesz hatasa,
ha az 1-10 paraméter Motor
felépitése = [1] PM, nem kidllé SPM.

ERTESITE.

A motor miikodése kozben ez a
paraméter nem mddosithato.

Allitsa be a motor f6 reaktanciajat az
alabbi médszerek egyikével:

. Futtasson AMA-t hideg
motoron. A frekvenciavaltd
megméri az értéket a motoron.

. Adja meg kézzel az Xn értékét.
Az értéket a motor gyartéjatol
kaphatja meg.

. Hasznalja az Xn alapértelmezett
értékét. A frekvenciavalto a
motor adattablajan szerepld
értékek alapjan hatarozza meg
a beallitast.

1-36 Vasveszteségi ellenallas (Rfe)

Tartomany: Funkci6:
related* 110000000 | o motor miikédése kozben ez a
Ohm]

paraméter nem mddosithato.

Adja meg az ekvivalens vasveszteségi
ellendllas (Rre) értékét a motorban
bekovetkezd vasveszteségek kompenza-
ldséra.

Az Rre érték nem allithaté be AMA
futtatasaval.

Az Rre érték kilonosen fontos a
nyomatékszabalyozé alkalmazasoknal.
Ha az Rre Nnem ismert, tartsa meg az
1-36 paraméter Vasveszteségi ellendllds
(Rfe) alapértelmezett beallitasat.

1-37 Induktivitas,d tengely(Ld)

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:

Size [1.0000 - W A hossziranyu induktivitas értékének

related* | 10000.0000 | A, 7.35 Paraméter F6 reaktancia megadasa. Az érték az allando
Ohm] magneses motor adatlapjan van

feltlintetve.

Az 4llérész-ellendllds és a hossziranyd induktivitds aszink-
ronmotorok esetében rendszerint a vonal és a k6z6s pont
(csillagpont) kozotti értékként, dllandé magneses motorok
esetében pedig vonal-vonal értékként szerepel a mszaki
specifikaciéban. Az allandé magneses motorok rendszerint
csillagkapcsoldsra vannak kialakitva.

1-30 Paraméter Allérész Ez a paraméter az éllérész-tekercselés

ellendlldsa (Rs) ellendllasat (Rs) adja meg, az aszink-
(vonal-koz6s) ronmotor allérész-ellendlldsahoz
hasonldan. Az &llérész-ellendlldsnak
vonal és kozos pont kozotti értéknek
kell lennie. Ha vonal-vonal adat
(barmely két vonal kozott mért
allérész-ellendllds) all rendelkezésre,

azt el kell osztani 2-vel.

1-37 Paraméter Induktivitd | Ez a paraméter az allandé magneses
s,d tengely(Ld)
(vonal-k6z0s)

motor hosszirdnyu induktivitasat adja
meg. A hosszirdnyu induktivitasnak
fazis és kozos pont kozotti értéknek
kell lennie. Ha vonal-vonal adat
(barmely két vonal kézott mért
allorész-ellendllas) all rendelkezésre,
azt el kell osztani 2-vel.

1-40 Paraméter Ellenelektr. | Ez a paraméter az allandé magneses
erd, 1000 1/min
RMS (vonal-vonal érték)

motor allérész-csatlakozdjanak 1000
1/min fordulatszam melletti
ellenelektromos erejét adja meg. A két
vonal kozotti érték RMS-értékként van

kifejezve.

Tablazat 3.4 Az allandé magneses motorokkal kapcsolatos paraméterek

ERTESITES

A motorgyartok a miiszaki specifikdcioban vonal és
k6zos pont (csillagpont) vagy vonal és vonal kozotti
értékként adjak meg az allérész-ellenallast

(1-30 paraméter Allérész ellendlldsa (Rs)) és a hossziranyd
induktivitast (7-37 paraméter Induktivitds,d tengely(Ld))
Nincs altalanos szabvany. Az allorész-tekercselés ellenal-
lasanak kiilonb6z6 lehetéségeit a Abra 3.6 mutatja be. A

Tartomany: Funkci6: Danfoss frekvenciavaltékhoz mindig a vonal és kdzos
Size [0.000 - W pont kozotti érték sziikséges. Az allandé magneses
related* 1000 mH] B2 D el el e sk r,no,tolr eIIeneIektr?njos erc’S,je a szab’adc,)n. f?rg(? m<.):(o,r,
b 100 e .aIIores,’z-tekercseIesenek bar:nely két fazisan Ietre.Jov?
felépitése beallitisa [1] PM, nem indukalt ellenelektromos eré. A Danfoss frekvenciaval-
Kidllé SPM. tékhoz mindig 1000 1/mindig mechanikus
fordulatszamnal mért vonal-vonal RMS-érték sziikséges.
Ezt a Abra 3.7 mutatja be.)
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Line to common (starpoint) Line to line values

L .

130BC008.11

Rs and Ld
Rsand Ld

Abra 3.6 Allérész-tekercselés lehetéségei

Permanent magnet motors

130BC009.10

Line to Line Back
Emfin RMS Value
at 1000 rpm
Speed (mech)

Abra 3.7 Allandé magneses motorok ellenelektromos eréjének
meghatarozasa a gép paramétereivel

1-38 g-axis Inductance (Lq)

Tartomany: Funkcié:
Size related* | [0.000 - 1000 W
=] A motor miikodése kozben ez

a paraméter nem
moédosithato.
A keresztirdnyl induktivitas
értékének megadasa. Lasd a motor
adatlapjat.

1-39 Motorpdlusok

Tartomany:  Funkcié:

related” 11001 | A motor mikodése kézben ez a

paraméter nem mddosithato.

A motor pdélusszdamanak megadasa.

Pdlusok | ~nn@ 50 Hz ~nn@ 60 Hz
2 2700-2880 3250-3460
4 1350-1450 1625-1730
6 700-960 840-1153

Tablazat 3.5 Polusszamok és kapcsolodo
frekvenciak

A Tdbldzat 3.5 a kulonféle tipusi motorok
polusszamat jelzi normal fordulatszam-
tartomanyban. A mas frekvencidkhoz tervezett
motorokat kilon kell megadni. A motor
polusszama mindig paros, ugyanis a pélusok

1-39 Motorpdlusok

Tartomany:  Funkci6:

teljes szamat jelenti, nem a poéluspéarok szamat.
A frekvenciavalté az 1-23 paraméter Motorfrek-
vencia és az 1-25 paraméter Névleges
motorfordulatszdm értéke alapjan hatdrozza meg
az 1-39 paraméter Motorpdlusok kezdeti
beallitasat.

1-40 Ellenelektr. er6, 1000 1/min

Tartomany: Funkcio:
Size [10 - A motor 1000 1/min fordulatszam
related* 9000 V] melletti névleges ellenelektromos

eréjének beallitdsa. Ez a paraméter csak
akkor aktiv, ha a 7-10 paraméter Motor
felépitése bedllitasa [1] PM, nem kidllo
SPM.

1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)

Tartomany: Funkcio:

Size [0 - A hossziranyu induktivitas telitettségi

related* 1000 pontjanak megadasa. Ertéke idedlis esetben
mH] azonos az paraméter 1-37 Induktivitds,d

tengely(Ld) értékével. Ha a motor gyartdja
rendelkezésre bocsatja az indukcids gorbét,
akkor a 200% melletti indukcios értéket kell
megadni névleges értékként.

1-45 g-axis Inductance Sat. (LqSat)

Tartomany: Funkcié:
Size [0 - Ez a paraméter megfelel a keresztiranyu
related* 1000 mH] | induktivitas telitettségének. Ertéke idealis

esetben azonos az paraméter 1-38 g-axis
Inductance (Lq) értékével. Ha a motor
gyartéja rendelkezésre bocsatja az
indukcids gorbét, akkor a 200% melletti
indukcids értéket kell megadni névleges
értékként.

1-47 Torque Calibration

Opcio: Funkcié:

Ezzel a paraméterrel teljes fordulatszam-
tartomanyban optimalizdlhaté a nyomaték becslése.
A becslés alapjat a tengelyteljesitmény adja: Pshaft =
Pm - Rs x I2. Fontos, hogy az Rs értéke helyes legyen.
Az Rs a képletben a motorban, a kabelben és a
frekvenciavéltoban bekovetkezé teljesitményveszte-
séggel egyenld. Ha ez a paraméter aktiv, a
frekvenciavaltd bekapcsolaskor kiszamitja az Rs
értéket, optimalis nyomatékbecslést és teljesitményt
biztositva. Abban az esetben haszndlja ezt a
funkciot, ha nem lehet mindegyik frekvenciavalton
beallitani a paraméter 1-30 Allérész ellendlldsa (Rs)
értékét a kabelhosszusag, a frekvenciavalté

MG200947
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1-47 Torque Calibration 1-50 Motormagnesezés nulla ford.szamon

Opcié: Funkcié: Tartomany: Funkcio:

veszteségei és a motor hémérséklet-eltérései E paraméter és az 1-51 paraméter Min.

kompenzalasara. ford.szadm, normdl mdgn. [1/min] segitségével kis

fordulatszamnal eltéré motorhéterhelés érhetd
[0] | Off
N el.
T A A — Az értéket a névleges magnesezéaram szazalé-

[1] | 1st A bekapcsolast kovetd elsé inditaskor kalibral. Az 9 9

_ N » X L. X kaként kell megadni. Tul kis érték esetén
start | érték a kdvetkezd be-ki kapcsolasi ciklusig 5 i
) csokkenhet a motortengely nyomatéka.
after | valtozatlan marad.

pWr' Magnesezd&ram
up 100%
[2] | Every [ Minden inditaskor kalibrédl, kompenzélva ezzel a Par.1-50
start [ motorhémérséklet esetleges valtozasat a legutébbi
inditas 6ta. Be-ki kapcsolasi ciklussal az érték \sooantans BRI o) Py
torlédik. Abra 3.8 Magnesezéaram

[3] | 1st A frekvenciavalté a bekapcsolast koveto elsé

start [ inditaskor kalibralja a nyomatékot. Ezzel az opcidval

with frissitheték a motorparaméterek:

1-51 Min. ford.szam, normal magn. [1/min]

store . Paraméter 1-30 Allérész ellendlidsa (Rs). Tartomany: Funkcio:
. 1-33 Paraméter Allérész szort reaktancidja Size [10 - w
e il ) 2 Az 1-51 Paraméter Min. ford.szdm,
o 1-34 Paraméter Forgérész szort reaktancidja RPMI | hormdl mdgn. [1/min] beallitasanak
(X2). nem lesz hatasa, ha az
o Paraméter 1-37 Induktivitds,d tengely(Ld). 1-10 paraméter Motor felépitése = [1]

PM, nem kidllé SPM.

[4] | Every [ A frekvenciavalté minden inditaskor kalibral,

start kompenzélva ezzel a motorhémérséklet esetleges

. etz b s e s L A normal magnesezéaramhoz sziikséges
with véltozasat a legutdbbi inditds 6ta. Ezzel az opcidval 9 9

store | frissithetsk a motorparaméterek: fordulatszam beallitadsa. A motor szlipfordu-

latszamanal kisebb érték bedllitasa esetén

. Paraméter 1-30 All6rész ellendlldsa (Rs). az 1-50 paraméter Motormdgnesezés nulla

. 1-33 Paraméter Allérész szért reaktancidja ford.szdmon és az 1-51 paraméter Min.
(X1). ford.szdm, normdl mdgn. [1/min] bealli-
. 1-34 Paraméter Forgdrész szort reaktancidja SRS i (5202 (2 i,
(X2) A paraméter hasznalata az

1-50 paraméter Motormdgnesezés nulla
. Paraméter 1-37 Induktivitds,d tengely(Ld).

1-48 Inductance Sat. Point

Tartomany: Funkci6:

ford.szdmon hasznalatat is feltételezi. Lasd
Tdbldzat 3.5.

Size related* | [1 - 500 %] | Az induktivitas telitettségi pontjanak
megadasa.

3.3.6 1-5* Terh.fliggetl. beall.

1-50 Motormagnesezés nulla ford.szamon

Tartomany: Funkcié:

* 300 %] | A7 1-50 Paraméter Motormdgnesezés
nulla ford.szdmon beallitasanak nem lesz
hatdasa, ha az 1-10 paraméter Motor
felépitése = [1] PM, nem kidllé SPM.
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Programozasi utmutato

1-52 Min. ford.szam, normal magn. [Hz]

Tartomany: Funkcié:

Size [03- W

related* 1100 | p; 7.52 paraméter Min. ford.szdm,

= normdl mdgn. [Hz] beallitasanak nem
lesz hatésa, ha az

1-10 paraméter Motor felépitése = [1]
PM, nem kidllo SPM.

A normal magnesezéaramhoz sziikséges
frekvencia beallitdsa. Ha a motor szlipfrek-
1-50 paraméter Motormdgnesezés nulla
ford.szdmon és a 1-51 paraméter Min.
ford.szdm, normdl mdgn. [1/min] inaktiv.

A paraméter hasznalata az

1-50 paraméter Motormdgnesezés nulla
ford.szdmon hasznalatat is feltételezi. Lasd
Tabldzat 3.5.

1-55 U/f karakterisztika - U

Témb [6]

Tartomany: Funkcio:
Size [0 -

1000 V]

Az egyes frekvenciapontok fesziiltségének
related* megadasa a motornak megfelelé U/f-
karakterisztika kialakitasahoz.

A frekvenciapontokat a 7-56 paraméter U/f
karakterisztika - f hatarozza meg.

Ehhez a tombparaméterhez [0-5] csak az
1-01 paraméter Motorvezérlési elv [0] U/f

beallitasa biztosit hozzaférést.

1-56 U/f karakterisztika - f

Motorfeszlltség 130BA166.10
Par 1-55 [x]
A
1555} —— — — —— — — — — — — — —
1-554)——————— — — — |
1-553)———— — — — — | |
I I |
1552 — — — — I | :
I I
1-55[1] — l | | |
1-55[0] I I I | |
I |-
1-56 1-56 1-56 1-56 1-56 1-56
(0] [1] [2] [3] [4] [5]
Kimeneti frekvencia
Par 1-56 [x]

Abra 3.9 U/f-karakterisztika

1-58 Rep.start tesztimpulzus aram

Tartomany: Funkcio:

Size [0 - | A magnesezéaram er6sségének megadasa a

related* | 200 | motor forgasirdnydnak észleléséhez hasznalt
%] impulzusokhoz. Az értéktartomany és a

mUkodés a 1-10 paraméter Motor felépitése
beallitasatol fligg:

[0] Aszinkron: [0-200%]

Az érték csokkentése esetén csokken a generalt
nyomaték. A 100% a néveleges motoraramot
jelenti. Az alapértelmezett érték ebben az
esetben 30%.

[1] PM, nem kiéll6 SPM: [0-40%]

Alland6é magneses motorok esetében 20% az
altalanos javasolt bedllitas. Nagyobb értékkel
novelhetd a teljesitmény, ha azonban a motor
ellenelektromos erdje névleges fordulatszamnal

Tomb (6] meghaladja a 300 VLL (rms) értéket, és nagy (10
Tartomany: Funkcio: mH feletti) a tekercselés induktivitasa, akkor a
Size [0- A frekvenciapontok megadasa a helytelen fordulatszdm-becslés megel6zésére
related* 1000.0 Hz] | motornak megfelelé U/f-karakterisztika kisebb értéket javasolt haszndlni. A paraméter a
manualis kialakitadsahoz. 1-73 paraméter Replil6start engedélyezése
A feszlltséget minden pontban az esetén aktiv.
1-55 paraméter U/f karakterisztika - U
Ehhez a tombparaméterhez [0-5] csak az Tartomany: Funkcio:
1-01 paraméter Motorvezérlési elv [0] U/f Size [0- W
beallitdsa biztosit hozzaférést.
related* 500 % | o pM repiilstart paraméterek kozotti
] kapcsolatot az 1-70 paraméter PM Start
Mode leirasa ismerteti.
Az értéktartomdny és a mikodés az
1-10 paraméter Motor felépitése beallitasatol
fugg:
[0] Aszinkron: [0-500%]
A frekvencia szézalékaranyanak szabalyozasa a
motor forgdsiranydnak észleléséhez hasznalt
impulzusokhoz. Az érték novelésévek csokken
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1-59 Rep.start tesztimpulzus frekv.

Tartomany:

Funkcié:

a generalt nyomaték. Ebben az Gizemmaddban
a 100% a szlipfrekvencia kétszeresét jelenti.
[1]1 PM, nem kidll6 SPM: [0-10%]

Ez a paraméter azt a motorfordulatszamot
hatarozza meg (a névleges motorfordulatszam
%-aban), amely alatt a parkolas funkcio (lasd
2-06 paraméter Parking Current és

2-07 paraméter Parking Time) aktiv lesz. A
paraméter a motor elinditdsa utan lesz aktiv,
de csak abban az esetben, ha a

1-70 paraméter PM Start Mode bedllitasa [1]
Parkolds.

3.3.7 1-6* Terh.fligg6 beall.

100%Par.1-60

0%

Par.1-61

130BA046.11

Atvéltas

> fout

Abra 3.10 Terh.kompenz. kis fordulatszamon

1-61 Terh.kompenz. nagy fordulatszamon

Tartomany: Funkci6: . 300 %] )
100% | [0- W Az 1-61 Paraméter Terh.kompenz. nagy
N 300 %1 | ny 1-60 Paraméter Terh kompenz, kis fordulatszdmon beallitasanak nem lesz
i : hatéasa, ha az 7-10 paraméter Motor
fordulatszdmon bedllitdsanak nem lesz felépitése = [1] PM, nem kidllé SPM.
hatasa, ha az 1-10 paraméter Motor
o e G ICR A Szazalékérték megadasa a terheléssel
kapcsolatos fesziiltségkompenzaciohoz nagy
Szézalékértek megadasa a terheléssel fordulatszamon m(ikodé motornal, valamint az
kapcsolatos feszilltségkompenzéciéhoz kis optimalis U/f karakterisztika eléréséhez. A motor
fordulatszamon mkédé motornél, valamint az teljesitménye hatarozza meg azt a frekvenciatar-
optimalis U/f karakterisztika eléréséhez. A motor toményt, amelyben ez a paraméter aktiv.
teljesitménye hatarozza meg azt a frekvenciatar-
tomanyt, amelyben ez a paraméter aktiv. Motor teljesitménye |Atkapcsolas [Hz]
— [kw]
Motor teljesitménye Atkapcsolss [Hz] 025-7,5 >10
[kw]
0,25-7,5 <10 11-45 <5
11-45 <5 55-550 <3-4
55-550 <3-4 )
Tablazat 3.7 Atkapcsolasi frekvencia
Tablazat 3.6 Atkapcsolasi frekvencia
Tartomany: Funkcio:
A R RTESITES
e Az 1-62 Paraméter Szlipkompenzdcio
bedllitdisanak nem lesz hatésa, ha az
1-10 paraméter Motor felépitése = [1] PM,
nem kidllo SPM.
Az nun érték tolerancidinak kompenzaldsara
adja meg a szlipkompenzacié %-os értékét. A
szlipkompenzécié szamitasa automatikus, a
névleges motorfordulatszamon (nmn) alapul.
52 Danfoss A/S © 08/2015 Minden jog fenntartva. MG200947




Dt

Paraméterek leirasa

Programozasi utmutato

1-63 Szlipkompenzacié id6éallandéja

Tartomany: Funkcié:

1-66 Min. aram kis ford.szamnal

Tartomany: Funkcié:

Size [0.05 -
related* |5 s]

ERTESITES

Az 1-63 Paraméter Szlipkompenzdcié
idédllanddja beallitdisanak nem lesz
hatéasa, ha az 7-10 paraméter Motor

felépitése = [1] PM, nem kidllé SPM.

A szlipkompenzacio reagélasi gyorsasaganak
megadasa. A nagyobb érték lassubb, a
kisebb érték gyorsabb reakciot jelent.
Kisfrekvencias rezonancia fellépése esetén
hosszabb idét allitson be.

1-64 Rezonanciacsillapitas

A minimalis motordram megadasa kis
fordulatszamon.

Ennek az dramnak a novelésével kis fordulat-
szamon javithat6 az el6dllitott
motornyomaték. Kis fordulatszam alatt itt a
névleges motorfordulatszam

(1-25 paraméter Névleges motorfordulatszdm)
6%-a alatti fordulatszamokat értjuk a VVC*
PM-vezérlésben.

3.3.8 1-7* Start beallitasai

1-70 PM Start Mode

Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcié:
500 % [0] | Rotor Minden olyan alkalmazas esetében hasznalhato,
)| Az 1-64 Paraméter Rezonanciacsillapitds Detection | amelynél inditaskor a motor all (példaul szalli-
bedllitdsanak nem lesz hatdsa, ha az tomlivek, szivattyik és véletlen motorforgast
1-10 paraméter Motor felépitése = [1] kizaré ventilatorok).
PM, nem kidllé SPM. - - , -
[1] | Parking Ha a motor kis fordulatszammal (a névleges
fordulatszam 2-5%-a alatt) forog — példaul
A rezonanciacsillapitas értékének megadasa. ventilator szélmalomhatés miatt —, akkor
Az 1-64 paraméter Rezonanciacsillapitds és az vélassza az [1] Parkolds lehetéséget, valamint a
1-65 paraméter Rezonannaacsdlapltas: 2-06 paraméter Parking Current és a
idédllanddsegithet kikiiszobolni a nagyfrek- 207 paraméter Parking Time megfeleld
vencias rezonancia okozta problémakat. A beallitasat.
rezonancia csokkentéséhez novelje az
1-64 paraméter Rezonanciacsillapitds értékét. 1-71 Startkéslelt.
T 2 Tartomany: Funkcio:
1-65 Rezonanciacsillapitasi idéallando y
, .. 00 s*| [0-300 [Megadhatja, hogy a frekvenciavalté a start
Tartomany: Funkcié: i . § R a
s] parancs kiaddsa utdan mennyi idé elteltével
% ~ »
5ms [5-50 W adjon tapot a motorra.
ms] Az 1-65 Paraméter Rezonanciacsillapitdsi Ez a paraméter kapcsolddik a
idédllandé beallitasanak nem lesz paraméter 1-72 Startfunkcié segitségével
hatasa, ha az 1-10 paraméter Motor beallitott startfunkcidéhoz.
felépitése = [1] PM, nem kidll6 SPM.
1-72 Startfunkcio
Az 1-64 paraméter Rezonanciacsillapitds és az Opcio: Funkcié:
1-65 paraméter Rezonanciacsillapitdsi A startfunkcio kivélasztésa az inditaskésleltetés
idédllandosegithet kikliszoboIni a nagyfrek- idejére. A paraméter kapcsolodik a kovetkez6hoz:
vencias rezonancia okozta problémakat. Adja 1-71 paraméter Startkéslelt..
meg a legjobb csillapitast biztositd
inx . [0] | DC-tart./ | Az inditaskésleltetés ideje alatt DC-tartéaramot
id6allandot.
késl. ideje | (2-00 paraméter DC-tarté/elémeleg. dram) ad a
1-66 Min. aram kis ford.szamnal motorra.
Tartomany: Funkcié: [2] | Sz.futas/ Az inditaskésleltetés ideje alatt a motor szabadon
Size - w késl. ideje | fut (inverter kikapcsolva).
related* 1200 %] | A7 766 Paraméter Min. dram kis A valaszthatlo IEhemsege,k a o
i A e e < e [ f1:10 palzameter Motor felépitése paramétertol
hatasa, ha az 1-10 paraméter Motor uggné )
felépitése = [0] Aszinkron. T
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1-72 Startfunkcio

Ha az 1-73 paraméter Repliléstart engedélyezve van, az

Opcié: Funkcié: 1-71 paraméter Startkéslelt. funkcié nélkili.
. [2] Sz.futds/késl. ideje
L A repll6start iranyanak keresése a paraméter 4-10 Motorfor-
° o bletatienl e dulatszdm irdnya alapjan torténik.
[1] PM, nem kidllé SPM: [0] Oramutaté szerint: a repiiléstart funkcié az éramutatéd
. [2] Sz.futds/késl. ideje jarasanak iranydban keres. Ha ez nem vezet sikerre, a DC-
fék funkcié lesz végrehajtva.
1-73 Repiiléstart [2] Mindkét irdnyban: a repuléstart funkcio el6szor a
- - legutdbbi referencia (irdny) altal meghatarozott iranyban
Opcio: Funkcié: . e o .
keres. Ha nem tudja megallapitani a fordulatszamot, akkor
A funkci6 segftségével a szabadon forgé motor a masik iranyban is keresést végez. Ha ez sem vezet sikerre,
rantas nélkdl, lagyan djraindithat6 (példaul rovid akkor a 2-02 paraméter DC-fékezési id6 segitségével
SIS Wl beallitott id6 elteltével aktivalodik a DC-fék. Az indités
Ha az 1-73 paraméter Repiiléstart engedélyezve van, ezutdn 0 Hz-rél torténik.
az 1-71 paraméter Startkéslelt. funkcié nélkuli.
A repllSstart iranyanak keresése a Az allandé magneses motorokhoz hasznalt repiiléstart
paraméter 4-10 Motorfordulatszdm irdnya alapjan funkcié a kezdeti fordulatszam becslésén alapul. Aktiv
torténik. startjel adasa utan elséként mindig fordulatszambecslés
[0] Oramutato szerint: a repiil6start funkcio az kovetkezik. Az 1-70 paraméter PM Start Mode beallitasanak
éramutato jarasanak iranyaban keres. Ha ez nem fliggvényében a kovetkezék térténnek:
vezet sikerre, a DC-fék funkcio lesz végrehajtva. 1-70 Paraméter PM Start Mode = [0] Forgérész észlelése:
[2] Mindkét irdnyban: a repiiléstart funkci6 elészor a Ha a becsiilt fordulatszam nagyobb 0 Hz-nél, a frekvenci-
legut6bbi referencia (irany) altal meghatarozott avalt6 ezen a fordulatszamon forgatja tovabb a motort, és
iranyban keres. Ha nem tudja megallapitani a folytatja a normal miikddést. Ellenkezd esetben a frekvenci-
fordulatszamot, akkor a masik iranyban is keresést avalté becsléssel meghatarozza a forgdrész helyzetét, és
végez. Ha ez sem vezet sikerre, akkor a innen kezdi meg a normal miikodést.
2-02 paraméter DC-fékezési id6 segitségével
beallitott id6 elteltével aktivalodik a DC-fék. Az 1-70 Paraméter PM Start Mode=[1] Parkolds:
welitss EzLEm O REve) s Ha a becstilt fordulatszam kisebb, mint az
[0] | Tiltva Ha a funkcié nem sziikséges, valassza a [0] Tiltva paraméter 1-59 Rep.start tesztimpulzus frekv. bedllitasa, akkor
beallitast. a parkolés funkcié kapcsol be (lasd 2-06 paraméter Parking
rrent és 2-07 paraméter Parking Time). Ellenkezé n
[1] | Engedé- | Valassza az [1] Engedélyezve beallitast ahhoz, hogy Current es. 0, ;?a ameter Pa g , €) € e. ° eS(’etbe
R i . a frekvenciavalté ezen a fordulatszamon forgatja tovabb a
lyezve a frekvenciavalté djraindithassa a forgasban lévé 3 . A Y . o
motort motort, és folytatja a normal muikddést. A javasolt beallita-
’ sokkal kapcsolatban lasd az 1-70 paraméter PM Start Mode
A paraméter beallitésa mindig [1] Engedélyezve, ha leirasat.
az 1-10 paraméter Motor felépitése = [1] PM, nem
LS Az allandé mégneses motorokndl hasznalt repliléstart elv
Fontos kapcsolédéd paraméterek: ‘ o
aramkorlatai:
e Paraméter 1-58 Rep.start tesztimpulzus . A fordulatszam-tartomany a legfeljebb a névleges
dram. fordulatszdm vagy a mezégyengitési fordulatszam
. Paraméter 1-59 Rep.start tesztimpulzus 100%-a lehet (amelyik kisebb).
frekv.. . A nagy ellenelektromos erével (>300 VLL(rms)) és
S 1-70 Paraméter PM Start Mode. nagy tekercsinduktancidval (>10 mH) rendelkez6é
206 P S PMSM t6bb idét igényel a révidzarlati aram 0-ra
° -06 Parameter Parking Current. csokkentéséhez, és kdnnyen becslési hibat
. 2-07 Paraméter Parking Time. okozhat.
*  2-03 Paraméter DC-fék bekapcs. ford.sz. [1/ e Az dramtesztelés fordulatszam-tartomanyanak
min]. fels6 korlatja 300 Hz. Bizonyos berendezések
e Paraméter 2-04 DC-fék bekapcs. ford.sz. esetén a korlat 250 Hz: a 200-240 V-os
[Hz]. egységekrdl van szé 2,2 kW-ig bezardlag, valamint
. a 380-480 V-osokrél 4 kW-ig bezardlag.
. 2-06 Paraméter Parking Current.
) . . . A gép teljesitményének felsé korlatja az dramtesz-
. 2-07 Paraméter Parking Time. f
teléshez 22 kW.
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. Kiallé polusu géphez (IPMSM) késziilt, de még
nem vizsgaltak ezeken a géptipusokon.

. Nagy inerciaju alkalmazasok esetén (ahol a
terhelési inercia tobb mint 30-szorosa a
motorinercianak) fékellenallas javasolt a
tulfeszlltség miatti leoldas megel6zésére a
repuléstart funkcié nagy fordulatszdmu bekapcso-
ldsanal.

1-79 Kompresszor ind. max. id6 leoldasig

Tartomany: Funkcio:
0s*| [O- Ha a motor az ebben a paraméterben
3600.0 s] megadott id6 alatt nem éri el az

paraméter 1-86 Also leold. f.szdm [1/min]
segitségével beallitott fordulatszamot, akkor a
frekvenciavélté leold. A paraméterben
megadott id6 az paraméter 1-71 Startkéslelt.
id6tartamat is magaban foglalja. Ennélfogva ha
az 1-79 paraméter Kompresszor ind. max. id6
leolddsig értéke nem nagyobb az

paraméter 1-71 Startkéslelt. értékénél, akkor
soha nem kertil sor az inditasra.

1-82 Min. ford.szam stopfunkciéhoz [Hz]

Tartomany: Funkcié:

Size related* | [0 - 20.0 Hz] [ Az 71-80 paraméter Funkcié stopndl
aktivalé kimeneti frekvencidjanak

beallitasa.

3.3.9 1-8* Stop beallitasai

1-80 Funkcié stopnal

Opcio: Funkcié:

Valassza ki, milyen funkciot hajtson végre a
frekvenciavalté stop parancs utan vagy a
fordulatszamnak az 7-81 paraméter Min.
ford.szdm stopfunkciohoz [min-1] segitségével
megadott értékre torténd lefékezése utan.

A valaszthato lehetéségek az

1-10 paraméter Motor felépitése paramétertol
fuggnek:

[0] Aszinkron:

. [0] Szabadonfutds
. [1] DC-tart./motor-elémel.
[1] PM, nem kidll6 SPM:

. [0] Szabadonfutds

[0] * | Szabad-
onfutas

A frekvenciavalté hagyja a motort szabadon
futni.

[1] DC-tart./
motor-

A motor DC-tartéaramot kap (lasd
2-00 paraméter DC-tarté/elémeleg. dram).
elémel.

1-81 Min. ford.szam stopfunkciéhoz [min-1]

Tartomany: Funkcio:

Size related* [ [0 - 600 RPM] | Az 7-80 paraméter Funkcio stopndl
aktivaldé fordulatszamanak

beallitasa.

3.3.10 Minimalis fordulatszam specialis
figyelése buvarszivattyuknal

Egyes szivattyuk nagyon érzékenyek a kis fordulatszamon
torténd muikodésre. Ennek az a leggyakoribb oka, hogy kis
fordulatszdmon elégtelen lehet a htités, illetve a kenés.

A tulterhelésnél kisebb értékek esetén bekapcsolnak a
frekvenciavélté belsé védelmi funkcidi, koztik a
fordulatszdm csokkentése. Példaul az dramkorldt-szabdlyozé
csokkentheti a fordulatszamot. A fordulatszdm bizonyos
esetekben a paraméter 4-11 Motor f.szdm alsé korldt [1/min]
és a paraméter 4-12 Motor f.szdm alsé korlat [Hz] értéke ala
is csokkenhet.

A minimalis fordulatszam speciélis figyelése funkcié leoldja
a frekvenciavéltét, ha a fordulatszam bizonyos érték ala
esik. Ha a motor az 1-79 paraméter Kompresszor ind. max.
idé6 leolddsig segitségével megadott idé alatt nem éri el az
paraméter 1-86 Alsd leold. f.szdm [1/min] segitségével
bedllitott fordulatszamot (tul sokaig tart a rampazas), akkor
a frekvenciavalto leold. Az paraméter 1-71 Startkéslelt. és az
1-79 paraméter Kompresszor ind. max. idé leolddsig idejének
mérése a start parancs kiadasaval indul. Ennélfogva ha az
1-79 paraméter Kompresszor ind. max. idé leolddsig értéke
nem nagyobb az paraméter 1-71 Startkéslelt. értékénél,
akkor soha nem kerdl sor az inditasra.

Tin Paraméter 1-71 Startkéslelt..

Ti-79 1-79 Paraméter Kompresszor ind. max. id6 leolddsig. Ez

az id6 a Tq.71 id6tartamat is magaban foglalja..

N1-86 Paraméter 1-86 Alsé leold. f.szdm [1/min]. Ha a
fordulatszam normal m(ikodés kézben ez ald az érték
ala esik, a frekvenciavalto leold.

1 Normal mukodés.

Abra 3.11 Minimalis fordulatszam specialis figyelése
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1-86 Also6 leold. f.szam [1/min]

1-90 Motor hovédelme

érték esetén a funkcié nem aktiv. Ha a
fordulatszam az inditas utan barmikor (vagy a
ledllitas soran) az itt megadott érték ala esik,
a frekvenciavalté 49 Ford.szdm korl. vészjel-
zéssel leold.

3.3.11 1-9* Motorhémérséklet

Tartomany: Funkcio: Opcié: Funkcié:
Size [0- w hozzavetéleg mennyivel kell
related* | par. Ez a paraméter csak akkor all rendel- cs6kkenteni a terhelést.
:;hfl] (I;f.‘ozzesre, ha ,a ) [0] | Kikapcsolva Ha a motor folyamatosan tul van terhelve, és
paraméter Motorford.sz. egység szeretné elkeriilni a frekvenciavalté e miatti
bedllitasa [11] 1/min. figyelmeztetéseit és leoldasait.
Megadhatja a motorfordulatszim alsé [1] | Termiszt. Amikor a csatlakoztatott termisztor a motor
korl4tjst, amelynél a frekvenciavalté leold. 0 figyelm. tulmelegedését jelzi, a berendezés figyelmez-
érték esetén a funkcié nem aktiv. Ha a tetést ad.
fordulatszam az inditas utan barmikor (vagy a [2] | Termiszt. A csatlakoztatott termisztor altal jelzett
ledllitas soran) az itt megadott érték ala esik, leoldas motor-tulmelegedés esetén a frekvenciavaltd
a frekvenciavalté 49 Ford.szdm korl. vészjel- leéll (leoldas).
zéssel leold. B 1. R
> > figyelm.
Tartomany: Funkcio: 5] |2 ETR-
Size [0- W figyelm.
related* | par. | g7 5 haraméter csak akkor all rendel- [6] | 2. ETR-leoldas
414 | kezésre, ha a 71 |3 ETR-
2 0-02 paraméter Motorford.sz. egység figyelm.
beallitasa [1] Hz. [8] | 3. ETR-leoldas
[9] |[4. ETR-
Megadhatja a motorfordulatszam alsé figyelm.
korlatjat, amelynél a frekvenciavalto leold. 0 [10] | 4. ETR-leoldas

Az 1-4. ETR-funkcidk (elektronikus hékioldo relé) akkor
szamitjak a terhelést, ha a kivalasztott setup aktiv. Az ETR-3
példaul a 3. setup kivalasztasakor kezdheti a szamitast. Az
észak-amerikai piacok esetében: az ETR-funkciok biztositjak
a motor tulterhelés elleni védelmét (20-as osztaly), a NEC
eléirdsokkal 6sszhangban.

t[s] =
A
1-90 Motor hévédelme 2000 | <
N
Opcié: Funkcio: , i
. z z 7 1L z 1000
A frekvenciavalté a motor védelme céljabol \
P ’ o 600
kétféleképpen hatarozza meg a motorhémér- 500 \ \ \
sékletet: 400
300
. Az egyik analég vagy digitalis 200
bemenetre (71-93 paraméter Termiszt.
) . 100 I k=1 x FMN
forrdsa) csatlakoztatott termisztoros —
PRI P 212 = fKI=2xfMN
érzékeld segitségével. 60 —
50 fKI=0,2xfMN
e A héterhelés kiszamitasaval (ETR = ‘3‘8
elektronikus hokioldd relé) az .
aktualis terhelés és az id6 alapjan.
A késziilék a szamitott héterhelést 10 M
. - ’ 10 12 14 16 18 20 IMN
Osszehasonlitja az Imn névleges 3
motordrammal és az fun névieges Abra 3.12 Motortulterhelés-védelem
motorfrekvencidval. A szamitas
meghatérozza, hogy kisebb
fordulatszamon a motorba épitett
ventilator gyengébb h(itése miatt
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ERTESITE.

A PELV fenntartasahoz a vezérl6kapcsokhoz kapcsol6do
Osszes csatlakozasnak meg kell felelnie a PELV-nek,
példaul a termisztoroknak megerésitett/kettds szigete-
léstinek kell lenniiik.

ERTESITE.

A Danfoss 24 VDC hasznalatat javasolja a termisztor
tapfesziiltségeként.

ERTESITE.

Az ETR-id6zit6 funkcié6 nem mikodik, ha az
1-10 paraméter Motor felépitése = [1] PM, nem kidllo SPM.

ERTESITE.

Az ETR funkcié megfelelé6 miikédéséhez az

paraméter 1-03 Nyomatékkarakterisztika beallitasa meg
kell, hogy feleljen az alkalmazasnak (lasd az
paraméter 1-03 Nyomatékkarakterisztika leirasat).

1-91 Motor kiils6 ventilator

Opcio: Funkcié:

[0] * [ Nem | Nincs sziikség kulsé ventilatorra (vagyis kis fordulat-
szamnal motorleértékelés torténik).

[11 |lgen | Kulsé motorventildtor (kllsé szelléztetés) alkalmazasa;
igy kis fordulatszdmnal sincs sziikség a motor leérté-
kelésére. Ha a motoraram kisebb a névleges
motoraramnal (lasd 7-24 paraméter Motordram), az
értékek a fenti grafikon felsé gorbéje Abra 3.12 (four =
1 x fmn) alapjan véltoznak. Ha a motoraram
meghaladja a névleges motoraramot, az tizemidé
ugyanugy csokken, mintha nem lenne telepitve

ventilator.

1-93 Termiszt. forrasa

Opcié: Funkcié:

ERTESITES

A motor miikédése kozben ez a
paraméter nem mddosithato.

ERTESITE.

A digitalis bemenetet [0] PNP - aktiv
24 V-ndl értékre kell allitani az

5-00 paraméter Digitdlis 1/0-lizemméd
paraméterben.

Annak a bemenetnek a kivalasztasa,
amelyhez a termisztort (PTC-érzékel6t)
csatlakoztatni kell. Ha az analég bemenet
mar hasznalatban van referenciaforrasként
(a 3-15 paraméter 1. referenciaforrds,

3-16 paraméter 2. referenciaforrds vagy

3-17 paraméter 3. referenciaforrds értékeként

1-93 Termiszt. forrasa

Opcio: Funkcié:
kivélasztva), akkor az [1] 53-as analég bem.
vagy [2] 54-es analég bem. analég bemeneti
opcié nem valaszthato.).
VLT® PTC thermistor card (MCB 112)
hasznalata esetén mindig a [0] Nincs
beallitast vélassza.

[0] * [ Nincs

[1]1 | 53-as analég
bem.

[2] |54-es analég
bem.

[3] | 18-as dig.
bemenet

[4] | 19-es dig.
bemenet

[5] |32-es dig.
bemenet

[6] |33-as dig.
bemenet
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34 2-** Fékek csoport paraméterei

3.4.1 2-0* DC-fék

Paramétercsoport a DC-fék és a DC-tartas funkciok bealli-
tasara.

2-00 DC-tarté/elémeleg. daram

Tartomany: Funkcié:
R ORI RTES/TES
160 %]

A 2-00 Paraméter DC-tarté/elémeleg. dram
beallitasanak nem lesz hatasa, ha az

1-10 paraméter Motor felépitése = [1] PM,
nem kidllé SPM.

ERTESITE.

A maximadlis érték a névleges
motoraramtdl fiigg.

Keriilje a 100%-o0s aram tul hosszan
torténd alkalmazasat. Ellenkez6 esetben
karosodhat a motor.

Adja meg a tartédram értékét az Iwn névleges
motordram (7-24 paraméter Motordram) szazalé-
kaként. A 100% DC-tartéaram az Iun értéknek
felel meg.

Ez a paraméter a motor tartasaért
(tartonyomaték) vagy elémelegitéséért felel6s.
A paraméter akkor aktiv, ha a

1-80 paraméter Funkcio stopndl beallitasa [1] DC-
tart./motor-elémel.

2-01 DC-fékaram

Tartomany:  Funkcié:
RO |ERTESITES
* 1000 %]

A maximalis érték a névleges

motoraramtdl fiigg. Keriilje a 100%-o0s
aram tul hosszan tortén6 alkalmazasat.
Ellenkez6 esetben karosodhat a motor.

Adja meg az aram értékét az Iwn névleges
motoraram szazalékaként, lasd

1-24 paraméter Motordram. A 100%-os DC-
fékaram az Iun értéknek felel meg.

A DC-fékaramot akkor alkalmazza a rendszer, ha
stop parancsnal a fordulatszam kisebb, mint az
itt bedllitott korlat:

. 2-03 Paraméter DC-fék bekapcs. ford.sz.
[1/min].

. Paraméter 2-04 DC-fék bekapcs. ford.sz.
[Hz], ha aktiv a DC-fék, inverz funkcid,
illetve a soros kommunikaciés porton
keresztiil.

2-01 DC-fékaram

Tartomany:

Funkcio:

A fékdram a 2-02 paraméter DC-fékezési id6
segitségével megadott ideig marad aktiv.

2-02 DC-fékezési id6

Tartomany:

Funkcié:
10 s* | [0- 60 s] | A DC-fékaram (2-01 paraméter DC-fékdram)
aktivalas utani idétartamanak beallitasa.

2-03 DC-fék bekapcs. ford.sz. [1/min]

Tartomany: Funkcio:

[elated= S REM] A 2-03 Paraméter DC-fék bekapcs.
ford.sz. [1/min] beallitdsanak nem
lesz hatasa, ha az

1-10 paraméter Motor felépitése = [1]
PM, nem kidllé SPM.

A DC-fék bekapcsolasi fordulatszamanak
beéllitasa a DC-fékaram

(2-01 paraméter DC-fékdram) stop parancs
utani aktivalasahoz.

Ha a 1-10 paraméter Motor felépitése
beallitasa [1] PM, nem kidll6 SPM, akkor
csak a 0 1/min (KI) érték lehetséges.

2-04 DC-fék bekapcs. ford.sz. [Hz]

Tartomany: Funkcio:
related* Hz]

A 2-04 Paraméter DC-fék bekapcs.

ford.sz. [Hz] bedllitasanak nem lesz
hatasa, ha az 1-10 paraméter Motor
felépitése = [1] PM, nem kidllo SPM.

A DC-fék bekapcsolasi fordulatszamanak
beadllitasa a DC-fékdram

(paraméter 2-01 DC-fékdram) stop
parancs utani aktivalasahoz.

2-06 Parking Current

Tartomany: Funkcié:
R R FRTESITES
1000 %]

2-06 Paraméter Parking Current és

2-07 paraméter Parking Time: Csak akkor
aktiv, ha a 1-10 paraméter Motor
felépitése beallitasa [1] PM, nem kidllo
SPM.

Az aram beallitdsa a névleges motoraram
(1-24 paraméter Motordram) szazalékaként. A
paraméter aktiv allapota a kovetkez6hoz
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2-06 Parking Current

2-11 Fékellenallas (ohm)

2-07 Parking Time

Tartomany: Funkcié:

3 s* [0.1 - 60 s] | A parkolasi dram (2-06 paraméter Parking
Current) id6tartamanak beallitdsa. A paraméter
aktiv dllapota a kovetkez6hoz kapcsolddik:
1-73 paraméter Replil6start.

ERTESITE.

A 2-07 Paraméter Parking Time csak
akkor aktiv, ha a paraméter 1-10 Motor
Construction beallitasa [1] PM, nem
kidllo SPM.

3.4.2 2-1* Fékenergia funkcioi

A dinamikus fékezés paramétereinek kivalasztasara szolgalo
paramétercsoport. Csak a fékchopperrel rendelkez6
frekvenciavaltok esetében hasznalhato.

2-10 Fékfunkcio

Tartomany: Funkci6: Tartomany: Funkcié:
kapcsolédik: 1-73 paraméter Repiiléstart. A Size [5 - A fékellendllas értékének megadasa Q-ban.
parkolasi aram a 2-07 paraméter Parking Time related* [ 65535 Az adatot a 2-13 paraméter Fékteljesitmény-
segitségével megadott ideig marad aktiv. Ohm] feltigyelet a fékellenallas teljesitményének

figyeléséhez hasznalja. Ez a paraméter csak
beépitett dinamikus fékkel ellatott frekvenci-
avaltoknal aktiv.

Ez a paraméter tizedesjegyek nélkiili
értékekhez hasznalhatd. A 2 tizedesjegyl
értékekhez a 30-81 paraméter Fékellendllds
(ohm) hasznalata szikséges.

2-12 Fékteljes. korlatja (kW)

Tartomany: Funkcié:
related* 12000000 | g5 5 paraméter csak beépitett
kW]

dinamikus fékkel ellatott frekvenci-
avaltoknal aktiv.

A fékellendllas altal felvett teljesitmény
maximumanak figyelése.

A korlat értékét a maximalis miikodési
ciklus (120 s) és a fékellendllas ekdzben
fellépd legnagyobb teljesitményének
szorzata adja meg, az aldbbi képletek

Opcio: Funkcio: szenint.
A valaszthato lehetGségek az 200-240 V-os berendezésnél:
1-10 paraméter Motor felépitése paramétertd| Poensitis = W
fiiggnek:
[0] Aszinkron: 380-480 V-o0s berendezésnél:
p . 778 x iizemids
. [0] Kikapcsolva. cllendllds R x 120
° [1] Ellendlldsos fék 525-600 V-0s berendezésnél:
_943?% x {izemid6
. [2] AC-fék Pettendtiss = ~—— R %120
[1] PM, nem kidll6 SPM:
2-13 Fékteljesitmény-feliigyelet
o s Opcié: Funkcié:
. [1] Ellendlldsos fék [!,!!ﬂllﬂ
[0] | Kikapcsolva | Nincs telepitve fékellenallas. Ez a paraméter csak beépitett
[11] Ellenalldsos | A rendszer tartalmaz fékellenallast a folos dinamikus fékkel ellatott frekvencia-
fék fékezési energia héként torténd disszipa- valtoknal aktiv.
lasahoz. A fékellenallas csatlakoztatéasa nagyobb
DC-kori fesziiltséget enged meg (generatoros Ebben a paraméterben kapcsolhaté be a
tzem). Az ellendllasos fék funkcié csak fékellenallasnak leadott teljesitmény
beépitett dinamikus fékkel rendelkezé frekven- ellenérzése. A teljesitmény szamitasa az
ciavaltok esetében hasznalhatd. ellendllas (2-11 paraméter Fékellendllds
[2] | AC-fék Az AC-fék csak kompresszor nyomatékmédban (ohm)), a DC-kori fesziiltség és az ellenallas
mukodik (paraméter 1-03 Nyomatékkarakte- Lizemidejeialapjan sanieniks
risztika). [0] * | Kikapcsolva Nincs szikség a fékteljesitmény feltgye-
letére.
Ha a fékteljesitmény-ellendrzés [0]
Kikapcsolva vagy [1] Figyelmeztetés
beallitasat valasztja, a fékezés a féktelje-
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kteljesitmény-feliigyelet

2-15 Fékellen6rzés

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
sitmény-korlat tullépése esetén is tesztel6- és felligyeleti funkciét, amely hiba
folytatodik. Ez az ellenallas termikus tulter- esetén figyelmeztetést vagy vészjelzést ad
heléséhez vezethet. A figyelmeztetés relé- majd. A fékellendllas megfelel6 csatlako-
vagy digitalis kimeneten is kiadhaté. A zasanak tesztelésére bekapcsolaskor kerdl sor.
fékteljesitmény-ellendrzés mérési A fék IGBT tesztje ezzel szemben akkor
pontossaga a fékellendllas ohmos torténik, amikor nincs fékezés. Figyelmeztetés
értékének pontossagatol fligg (£20%-nal vagy leoldas esetén a fékfunkcié kikapcsol.
jobb). A tesztelés folyamata a kovetkezé:

[1] | Figyelmeztetés | Ha a fékellendllasra atvitt teljesitmény 120 1. A DC-kor luktetési amplituddjanak
masodpercen &t meghaladja a féktelje- mérése 300 ms-on keresztiil fékezés
sitmény-korlat (2-12 paraméter Fékteljes. nélkdl.
korldtja (kW)) 100%-at, figyelmeztetés 2. A DC-kér liktetési amplitudéjanak
jelenik meg. mérése 300 ms-on keresztil
A figyelmeztetés akkor tlnik el, ha az atvitt bekapcsolt fékkel.
teljesitmény a korlat 80%-a ala csokken.

3. Ha a DC-kor liktetési amplituddja

[2] [Leoldas Ha a szamitott teljesitmény meghaladja a fékezéskor kisebb, mint a fékezés
fékteljesitmény-korlat 100%-4t, a frekvenci- el6tti érték +1%, akkor a fékelle-
avalto leold, és vészjelzés jelenik meg. nérzés sikertelen. Sikertelen

[3] [Figyelm. és A két utobbi lehetéség, vagyis a figyel- fékellendrzés esetén a késziilek

leoldas meztetés, leoldas és vészjelzés egyidejli figyelmeztetést vagy vészjelzest ad.
aktivalasa. 4. Ha a DC-kér liiktetési amplitadéja

[4] |Warning 30s fékezéskor nagyobb, mint a fékezés

elétti érték +1%, akkor a fékelle-

[5] |Trip 30s
(6] |Warning & trip ndrzés rendben lezajlott.
30s [0] | Kikapcsolva | A fékellenallas és a fék IGBT figyelése
[71 | Warning 60s * muikodés kozben rovidzarlat szempontjabdl.
[8] | Trip 60s Rovidzarlat esetén figyelmeztetés jelenik meg.
[9] | Warning & trip 111 | Figyel- A fékellenallas és a fék IGBT figyelése, hogy
60s meztetés nem rovidzarlatosak-e, és bekapcsolaskor
[10] | Warning 300s fékellenallas-csatlakozasi teszt futtatasa.
[11] | Trip 300s - - — - — -
[12] | Warning & trip [2] | Leoldas A fékellenallas ﬁgyele.se rowdzarla-t és
csatlakozas szempontjabol, valamint a fék IGBT
300s e o
figyelése rovidzarlat szempontjabdl. Hiba
e} | (L el G083 esetén a frekvenciavaltd vészjelzés kiséretében
(14] | Trip 600s lekapcsol (leoldas blokkolssal).
[15] | Warning & trip
600s [3] | Stop és A fékellendllds figyelése rovidzérlat és
leoldas csatlakozas szempontjabol, valamint a fék IGBT
figyelése rovidzarlat szempontjabol. Hiba
Opci6: Funkcié: esetén a frekvenciavélté a bedllitott rdmpa
> szerint szabalyozottan szabadonfutésra valt,
w majd leold. Blokkolasos leoldassal jard
A [0] Kikapcsolva vagy [1] Figyelmeztetés vészjelzés jelenik meg.
bedllitas esetén megjelend figyelmez-
tetések a halézati tap ki-be [4] | AC-fék A fékellenallas figyelése rovidzarlat és
kapcsolasaval torolhetsk. EI&szor haritsa csatlakozds szempontjabdl, valamint a fék IGBT
el a hibat. [0] Kikapcsolva vagy [1] figyelése rovidzarlat szempontjabdl. Hiba
Figyelmeztetés esetén a frekvenciavalté esetén a frekvenciavalto a bedllitott rampa
hiba észlelése utan is miikodésben szerint szabalyozott ledllitast hajt végre.
marad.
Valassza ki a fékellenallas csatlakoztatasanak,
illetve jelenlétének ellenérzésére szolgald
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2-16 AC-fék max. arama

Tartomany: Funkcié:

R IR R TES/TES
1000.0 %] A 2-16 Paraméter AC-fék max. drama
beallitasanak nem lesz hatasa, ha az
1-10 paraméter Motor felépitése = [1]
PM, nem kidllo SPM.

A maximalis megengedett aram AC-fékezés
hasznalatakor a motortekercselés tulmele-
gedésének elkeriiléséhez. Az AC-fékezés
funkcié csak flux médban hasznalhato.

2-17 Tulfesz.-vezérlés

Opcio: Funkcio6:

[0] Tiltva Nincs sziikség tulfesziiltség-vezérlésre.

[2] * [ Engedélyezve [ A tulfesziiltség-vezérlés aktivaldsa.
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3.5 3-** Referencia, rampdak csoport paraméterei

3.5.1 3-0* Referenciakorlatok

3-02 Min. referencia

Tartomany: Funkcio:

Size [-999999.999 - Adja meg a tavreferencia kivant

related* | par. 3-03 minimalis értékét. A minimalis
ReferenceFeed- referencia értéke és egysége
backUnit] megfelel az

1-00 paraméter Konfigurdcié maddja
és a paraméter 20-12 Ref./visszacs.
egység bedllitasanak.

3-03 Maximalis referencia

Tartomany: Funkcio:

Size [ par. 3-02 - Adja meg a tavreferencia

related* | 999999.999 maximalis elfogadhat6 értékét. A
ReferenceFeed- maximalis referencia értéke és
backUnit] egysége megfelel az

1-00 paraméter Konfigurdcié mddja
és a paraméter 20-12 Ref./visszacs.
egység bedllitasanak.

3-04 Referenciafunkcio

Opcio: Funkcié:

[0] * | Osszeg A kilsé és belsé referenciaforrasok 6sszeaddasa.

[11 | Kilsé/ Vagy a belsé, vagy a kiilsé referenciaforrasok
belsé hasznélata.

A kiilsé és a belsé kozott egy digitdlis
bemenetre adott paranccsal lehet véltani.

3.5.2 3-1* Referencidk

Véalassza ki a belsd referencia(ka)t. Az 5-1* Digitdlis
bemenetek paramétercsoportban valassza a Belsé ref., 0/1/2.
bit ([16], [17] vagy [18]) bedllitast a megfeleld digitalis
bemenetekhez.

3-10 Belsé referencia

Tomb [8]

Tartomany: Funkcio:

0 %*| [-100 - |Ebben a paraméterben 8 kiilonb6z6 belsd
100 %] referencia (0-7) adhaté meg témbprogramo-

zassal. A belsé referencia a Refmax

(3-03 paraméter Maximdlis referencia) érték
szazalékaként van meghatarozva. Belsé
referencidk hasznalata esetén a Belsé ref, 0/1/2.
bit ([16], [17] vagy [18]) lehetéséget valassza a
megfelelé digitalis bemenetek szamara az 5-1*
Digitdlis bemenetek paramétercsoportban.

=
P3-03— g
o
o
2=}
o
m
P3-02
P3-10
0
Abra 3.13 Belsé referencia
=
a
12 (+24V) g
=
Preset 76543210 =]
+——— —10101010 29 [P 5-13=Preset ref. bit 0]
¢—— —11001100 32 [P 5-14=Preset ref. bit 1]
L————11110000 33 [P 5-15=Preset ref. bit 2]

Abra 3.14 Belsé referencia rajza

3-11 JOG ford.sz.[Hz]

Tartomany: Funkcié:

Size [O- A jog funkcié aktivalasa esetén a frekvenci-

related* par. 4-14 | avalté az itt megadott édllandé kimeneti
Hz] jogfordulatszamon m(ikodik.

Lasd még: 3-19 paraméter JOG ford.sz.[1/
min] és 3-80 paraméter Jogrdmpaid6.
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3-13 Referencia helye 7 2
~

Opci6: Funkcio: 0 <
0 g

Az aktivalni kivant referenciahely kivalasztasa.

[0] | Kézi/ Kézi izemmddban a helyi, automatikus

\

\

I x ‘

* auto tizemmaodban a tavoli referencia hasznalata. | |

szerint ‘ |

[1] | Tavoli A tavoli referencia hasznalata kézi és automatikus | |
tizemmaddban egyarant. | |y
- - - - — - -100 0 * 100 %

[2] | Helyi A helyi referencia hasznalata kézi és automatikus

izemmddban egyarant.

ERTESITE.

[2] Helyi bedllitas esetén a frekvenciavalté
a kikapcsolast kovetéen ismét ezzel a 3-15 1. referenciaforras
bedllitassal indul.

Abra 3.16 Aktuélis referencia

Opcio: Funkcié:

ERTESITES

A motor mikodése kézben ez a
paraméter nem modosithato.

[3] | Linked Ezzel a bedllitassal engedélyezhet6 a

to H/A paraméter 32-66 Acceleration Feed-Forward FFACC
MCO tényezdje. Az FFACC engedélyezésével
csokkentheté a vibracio, és felgyorsithaté a

mozgasszabalyozordl a vezérlékartyara iranyuld Valassza ki a referenciabemenetet az

adatatvitel a frekvenciavaltén. Ez az gyorsabb elsé referenciajelhez:
vélaszidéket eredményez a dinamikus alkalmaza- . 3-15 Paraméter 1. referencia-
sokban és a pozicidszabélyozasban. Az FFACC-vel forrds.

kapcsolatban a VLT® Motion Control MCO 305
kezelési utmutato szolgal tovabbi tudnivaldkkal.

. 3-16 Paraméter 2. referencia-
forrds.

3-14 Belso relativ referencia . 3-17 Paraméter 3. referencia-

" ., forrds.
Tartomany: Funkcio:

0 %* | [-100 - | Az X aktudlis referencia a 3-14 paraméter Belsé 3 kiilénb626 referenciajel definialhato.

100 %] relativ referencia segitségével bedllitott Y E referenciajelek dsszege adja meg az

szazalékkal novekszik vagy csdkken. Igy jon létre aktulis referenciat.

a Z aktualis referencia. Az X aktudlis referencia a [0 Nincs funkcié

kovetkezok segitségével kivalasztott bemenetek [1] * [ 53-as analég bem.

1
1
Osszege. [2] | 54-es analog bem.
1
1

. 3-15 Paraméter 1. referenciaforrds. [71 | 29-es impulzusbem.

. 3-16 Paraméter 2. referenciaforrds. 33-as impulzusbem.

’ ; ’ [20] | Digitalis pot.méter
. 3-17 Paraméter 3. referenciaforrds. [21] | X30/11 analég bem.
. Paraméter 8-02 Vez.sz6 forrdsa. [22] [ X30/12 analég bem.
[23] | X42/1 anal6ég bem.
Relativ Ereds [24] | X42/3 analég bem.
Z=X+X*Y/100 aktualis [25] [ X42/5 analég bem.

referencia

[29] | X48/2-es analég
bem.

[30] | 1. bov. zért hurok
[31] | 2. bOv. zart hurok
[32] | 3. bov. zért hurok
[35] [ Digital input select [ A frekvenciavaltd a [42] Ref source bit

130BA059.12
Abra 3.15 Belsé relativ referencia

0 (Refforras 0. bit) opcidban a
digitalis bemenetek egyikeként
megadott bemeneti jel alapjan az
Al53-ast vagy az Al54-est valasztja
referenciaforrasként. Tovabbi tudniva-
I6kért lasd az 5-1* Digitdlis bemenetek
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3-15 1. referenciaforras

3-17 3. referenciaforras

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
paramétercsoport [42] Ref source bit 0 W
liisreiicss @) o) @peiofis A motor miikodése kézben ez a
. . paraméter nem médosithaté.
3-16 2. referenciaforras
Opcié: Funkcié: Valassza ki a referenciabemenetet a
W harmadik referenciajelhez:
A motor miikodése kézben ez a e 3-15 Paraméter 1. referencia-
paraméter nem mddosithato. forrds.
. 3-16 Paraméter 2. referencia-
Valassza ki a referenciabemenetet a Gariis
masodik referenciajelhez:
. 3-17 Paraméter 3. referencia-
. 3-15 Paraméter 1. referencia- e
forrds.
; 3 kulonboz6 referenciajel definidlhaté.
*  3-16 Paraméter 2. referencia- E referenciajelek 6sszege adja meg az
forrds. aktudlis referenciat.
3 3-17 Paraméter 3. referencia- [0] * | Nincs funkcio
forrds.
oras [1] | 53-as analég bem.
3 kilonbozé referenciajel definidlhato. [2] |54-es analég bem.
E referenciajelek 0sszege adja meg az 171 |29-es impulzusbem.
aktualis referenciat. 18] |33-as impulzusbem.
[0] * [ Nincs funkcid [20] | Digitalis pot.méter

0 (Refforras 0. bit) opcidban a
digitalis bemenetek egyikeként
megadott bemeneti jel alapjan az
Al53-ast vagy az Al54-est valasztja
referenciaforrasként. Tovabbi tudniva-

[11 [53-as analég bem. [21] [ X30/11 analég bem.

[2] [54-es analog bem. [22] [ X30/12 analég bem.

[71 [29-es impulzusbem. [23] | X42/1 analég bem.

[8] [33-as impulzusbem. [24] [ X42/3 analég bem.

[20] | Digitalis pot.méter [25] [ X42/5 analég bem.

[21] [ X30/11 analég bem. [29] [ X48/2-es analdg

[22] [ X30/12 analég bem. bem.

[23] [ X42/1 analég bem. [30] [ 1. b6v. zart hurok

[24] | X42/3 analég bem. [31] | 2. bév. zart hurok

[25] | X42/5 analég bem. [32] | 3. bév. zart hurok

[29] | X48/2-es analog [35] | Digital input select | A frekvenciavalté a [42] Ref source bit
bem. 0 (Refforras 0. bit) opcidban a

[30] | 1. bév. zart hurok digitalis bemenetek egyikeként

311 | 2. bév. zart hurok megadott bemeneti jel alapjan az

1321 | 3. bév. zart hurok Al53-ast vagy az Al54-est valasztja

[35] [ Digital input select [ A frekvenciavaltd a [42] Ref source bit referenciaforrasként. Tovabbi tudniva-

l6kért lasd az 5-1* Digitdlis bemenetek
paramétercsoport [42] Ref source bit 0
(Refforras 0. bit) opcidjat.

3-19 JOG ford.sz.[1/min]

I6kért lasd az 5-1* Digitdlis bemenetek Tartomany: Funkci6:

paramétercsoport [42] Ref source bit 0 Size [O- Az njoc allandé kimeneti jogfordulatszam

(Ref.forras 0. bit) opcidjat. related* | par. értékének megadasa. A frekvenciavalté
4-13 akkor m(ikodik ezen a fordulatszamon,
RPM] amikor aktiv a jog funkcié. A maximalis

hatart a 4-13 paraméter Motor f.szdm felsé
korldt [1/min] hatdrozza meg.

Lasd még: 3-11 paraméter JOG ford.sz.[Hz] és
3-80 paraméter Jogrampaidé.
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3.5.3 3-4* 1. rampa

A rampaidék konfiguréldsa mindkét rampéahoz (3-4* 1.
rdmpa és 3-5% 2. rdmpa paramétercsoport).

RPM
A 1308A169.11
P 4-13
Felsé
hatéarérték
Referencia +— — —$— - : -—
P 1-25 I/]l 1
Motor T
fordulatszama I [
P4-11 I |1
Als6 - 4
hatérérték 1| [
[l [
[l [
I Il
— — -
Ip 3o%1 [l | lpana [1dé
Felfutasi (X) ids| | || Kifutasi (x) |
| (Gyorsulas) idé (Lassulas)
I Il
| ! | = ;
ﬁ—tcsakx.—bl l—— tesske—mm

Abra 3.17 1. rdmpa

3-41 1. felfutasi rampaid6

Tartomany: Funkcio:

Size related*

[ 10.10-3600 5] |

3-42 1. fékezési rampaid6

Tartomany: Funkcié:

Size related* | [0.10 - 3600 s] |

tlass. x nnévl. [par..1 - 25]

ref [1/min] ls]

par..3-42 =

3.5.4 3-5*% 2. rampa

A rdampaparaméterek kivalasztasahoz lasd a 3-4* 1. rampa
paramétercsoportot.

3-51 2. felfutasi rampaid6

Tartomany: Funkcio:
Size [0.10 |Adja meg a felfutasi rampaidét, vagyis a
related* |- 3600 | gyorsitasi id6t O 1/min értékrél a

s] 1-25 paraméter Névleges motorfordulatszdm

értékére. Olyan felfutasi rdmpaid6t valasszon,
hogy rdmpazés kdzben a kimeneti dram ne
haladja meg a paraméter 4-18 Aramkorldt
segitségével meghatdrozott daramkorlatot.
Lasd a fékezési rampaidét (3-52 paraméter 2.
fékezési rampaidd).

tgyors. x nnévl. [par.. 1 - 25]

par.. 3—51=—ref[m—[:]

3-52 2. fékezési rampaid6

3-52 2. fékezési rampaid6

Tartomany: Funkcié:

a generdlt aram ne haladja meg a
paraméter 4-18 Aramkorldt segitségével
bedllitott daramkorldtot. Lasd a felfutasi
rampaidét (3-51 paraméter 2. felfutdsi
rdmpaidd).

tlass. x nnévl. [par.. 1 -25

par..3-52= Al [s]

3.5.5 3-8* Egyéb rampak

3-80 Jogrampaidé

Tartomany: Funkcioé:
Size [0.1 - | A jogrémpaidd, azaz a 0 1/min és az névleges
related* | 3600 motorfordulatszam (nm)

s] (1-25 paraméter Névleges motorfordulatszam)
kozotti gyorsitas/lassitas idejének megadasa. A
beallitott jogrdmpaidéhoz sziikséges eredd
kimeneti dram nem haladhatja meg az
aramkorlatot (paraméter 4-18 Aramkorldt). A
jogrdmapidé a jogjelnek a kezel6egységrél, a
kivalasztott digitalis bemenetrél vagy a soros
kommunikaciés porton keresztil térténéd
aktivalasaval indul.
par..3-80 =

tjog x nnévl [par.. 1-25
Jjog fordulatszdm [par.. 3 - 19 lsl
RPM e
o
~
o
<<
o
o
@
P4-13RPM |
high limit
P1-25
Motor speed | ‘
P319 | | | -
Jog speed | |
P4-11RPM 1~ — - — T - - - -
low limit
|t jog | | tjog | Time
|P3-80 \ IP3-80 \
‘Ramp up | ‘Ramp down |
(acc) | (dec) |
1 1

Abra 3.18 Jogrampaidé

3-84 Kezdeti rampaidé

Tartomany: Funkcié:
0 s* [0 - 60 | Adja meg a kezdeti rampaidét a nulla fordulat-
s] szamrol a motorfordulatszam alsé korlatjara

(4-11 paraméter Motor f.szam alsé korldt [1/min]

Tartomany: Funkci6:

. - — — - vagy 4-12 paraméter Motor f.szam alsé korldt
Size [0.10 [ Adja meg a fékezési rampaid6t, vagyis a [Hz]) t6rténé felrdmpazéshoz. A mélykat-
related* |- 3600 | lassitasi id6t a 71-25 paraméter Névleges . , L .

szivattyuk a minimalis fordulatszam alatt
s] motorfordulatszam értékérél 0 1/min értékre. e o A e Frs ot 5
o o mikodve megsérilhetnek. A minimalis szivattyu-
(Ol ishendesl i pelielort vl exion, Loty v fordulatszam alatt rovid rampaidé hasznélata
inverterben ne keletkezzen tulfesziiltség a . A . A
javasolt. Ez a paraméter gyors rampaként
motor generatoros mikodése miatt, és hogy
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3-84 Kezdeti rampaidé

Tartomany: Funkcié:

3-86 Check Valve Ramp End Speed [RPM]

alkalmazhaté a nulla fordulatszamtél a motorfor-
dulatszam alsé korlatjaig. Lasd Abra 3.19.

Fordulatszam =4
I
O
(o))
Motorfordu- =
latszam - - A
Nagy Normal
rdmpak
Motorfordu- .~ ~
latszam
Kicsi Kezdeti
rdmpa
1d6

Abra 3.19 Kezdeti és végsé rampaidé

3-85 Check Valve Ramp Time

Tartomany:  Funkcié:
0 s* [0 - 60 | A golyos visszacsapdszelepek stop allapotban
s] torténé védelme érdekében a visszacsaposzelep-

rampa lassu rampaként szolgalhat a

4-11 paraméter Motor f.szam alsé korldt [1/min]
vagy 4-12 paraméter Motor f.szam alsé korldt [Hz]
értékrol a visszacsapdszelep-rampa hatarfordulat-
szamaig, melyet a felhasznald éllit be a
paraméter 3-86 Check Valve Ramp End Speed
[RPM] vagy paraméter 3-87 Check Valve Ramp End
Speed [HZ] segitségével. Ha a

paraméter 3-85 Check Valve Ramp Time értéke
nem O s, akkor érvényben van a visszacsapo-
szelep-rampaidé, és a frekvenciavélté hasznalni
fogja azt a motorfordulatszam alsé korlatjardl a
visszacsapdszelep hatarfordulatszamara
(paraméter 3-86 Check Valve Ramp End Speed
[RPM] vagy paraméter 3-87 Check Valve Ramp End
Speed [HZ]) torténé lerdmpazashoz. Lasd

Abra 3.20.
Fordulatszam 9.
%)
(o))
Motorfordu- 2
latszam o - = — 8
Nagy Normaél
rampa
Motorfordu-
latszam - 7/ - — — — — — =
Kicsi Visszacsap6 szelep
hatéarfordulatszam

1d6

Abra 3.20 Visszacsapészelep-rampa

Tartomany: Funkcié:
Size related* | [0 - par. Allitsa be azt a motorfordulatszam
4-11 RPM] alsé korlatja alatti fordulatszamot [1/

min]-ben kifejezve, amelynél a
visszacsaposzelep varhatdan zarva
van, és a tovabbiakban nem lesz
aktiv. Lasd Abra 3.20.

3-87 Check Valve Ramp End Speed [HZ]

Tartomany: Funkcié:
Size related*| [0 - par. Allitsa be azt a motorfordulatszam
4-12 Hz] also korlatja alatti fordulatszamot

[Hz]-ben kifejezve, amely utan a
visszacsaposzelep-rampa nem lesz
aktiv. Lasd Abra 3.20.

3-88 Végs6 rampaid6

Tartomany:  Funkcio:

0 s* [0 - 60 | Adja meg a végsé rampaidét a

s] 4-11 paraméter Motor f.szam alsé korlat [1/min]
vagy 4-12 paraméter Motor f.szdm alsé korldt [Hz]
értékérdl nulla fordulatszamra torténd lerampa-
zashoz.

A mélykut-szivattyuk a minimalis fordulatszédm
alatt mikodve megsérilhetnek. A minimalis
szivattyu-fordulatszam alatt révid rémpaidé
hasznalata javasolt. Ez a paraméter gyors
rampaként alkalmazhaté a 4-11 paraméter Motor
f.szdm alsé korldt [1/min] vagy

4-12 paraméter Motor f.szam also korldt [Hz]
értékérél a nulla fordulatszamig. Lasd Abra 3.19.

3.5.6 3-9* Digitalis pot.méter

A digitdlis potenciométer segitségével a digitalis
bemenetek bedllitdsdt modositva névelheti vagy
csokkentheti az aktudlis referenciat a névelés, csokkentés
vagy torlés funkcidkkal. A funkcié csak akkor aktivalhatd,
ha legaldbb 1 digitélis bemenet bedllitdisa ndvelés vagy
csokkentés.

3-90 Lépéskoz

Tartomany: Funkcioé:
0.10 %* | [0.01 - A novelés/csokkentés névekményének
200 %] megadasa az ns szinkron motorfordu-

latszam szazalékaként. Novelés/csokkentés
aktivalasa esetén az eredd referencia az itt
megadott |épésekben novekszik, illetve
csokken.
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3-91 Rampaidé

Tartomany:  Funkcié:

1s | [0- A rampaidd, vagyis a digitélis potenciométer
3600 s] adott funkcidja (ndvelés, csokkentés vagy torlés)
0 és 100% kozotti referenciamodositasa idejének
megadasa.

Ha a novelés/csokkentés a 3-95 paraméter Rdmpa
késl. segitségével megadott rampakésleltetési
idénél hosszabban aktiv, az aktualis referencia
novelése/csokkentése a rampaidd alapjan
torténik. A rampaidé a 3-90 paraméter Lépéskoz
segitségével megadott lépésekben torténd
referenciamédositashoz hasznalt id6.

3-92 Teljesitmény-visszaallitas

Opcio: Funkcio6:

[0] * [ Kikapcsolva | Bekapcsolaskor a digitélis potenciométer-
referencia 0%-ra all.

[1] | Bekapcsolva | Bekapcsolaskor a digitalis potenciométer-
referencia felveszi legutdbbi értékét.

3-93 Maximalis korlat

Tartomany: Funkcié:
100 %* | [-200 - Az eredé referencia maximalis
200 %] megengedett értékének bedllitasa.

Akkor ajanlott, ha az eredé referencia
finom beszabalyozésahoz digitalis
potenciométert hasznalnak.

3-94 Minimalis korlat

Tartomany: Funkcio:

0 %* [ [-200 - 200 %] | Az eredé referencia minimalis
megengedett értékének bedllitasa. Akkor
ajanlott, ha az eredd referencia finom
beszabdlyozasidhoz digitalis potencio-
métert hasznélnak.

3-95 Rampa késl.

Tartomany: Funkcié:
Size [0- | A digitalis potenciométer funkcié aktivalasa
related* 0] utan szukséges késleltetés megadasa, mig a

frekvenciavalté elinditja a referencia
rampazasat. 0 ms késleltetés esetén a
novelés/csokkentés aktivaldsakor azonnal
megkezdédik a rdmpdzas. Lasd még:
3-91 paraméter Rampaidé.

Speed =
i
<
[aa)

/ R
\ \ | -
I L
‘ P 3-95 | |
| | | Time (s)
T
Inc Q\ | I
Abra 3.21 Rampa késleltetése, 1. eset
Speed =
A
<
[aa)
R

Time (s)
Dec ! ‘
Inc 4h_| \—

Abra 3.22 Rampa késleltetése, 2. eset

e
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3.6 4-** Korlatok/figyelm. csoport paraméterei

4-13 Motor f.szam felsé korlat [1/min]

3.6.1 4-1* Motorhatarértékek Tartomany: Funkcio:

Bedllithaté a motor nyomaték-, aram- és fordulatszam- related* | 60000

o o Ales i A 4-53 paraméter Figyelm.: magas
korlatja és a frekvenciavalté reakcidja ezek tullépése RPM] ford.sz pértéke a4 1gyparamétegr Motor
esetén. o :

f.szdm felsé korldt [1/min] barmilyen
modositasa esetén felveszi a

4-13 paraméter Motor f.szdm felsé
korldt [1/min] beallitott értékét.

A korlat miatt tzenet jelenhet meg a kijelzén. Figyel-
meztetés esetén mindig megjelenik lizenet a kijelz6n vagy
a terepi buszon. A figyeléfunkcidk figyelmeztetést vagy
leoldast kezdeményezhetnek, mely utébbi utédn a frekvenci-
avalto leall, és vészjelzé lizenetet ad.

ERTESITES
4-10 Motorfordulatszam iranya .. . .
A maximalis kimeneti frekvencia nem

Opcio: Funkcio: lehet nagyobb az inverter kapcsolasi
A motortengely kivant forgasiranyanak frekvenciaja
kivalasztasa. Ha az (74-01 paraméter Kapcsoldsi frekvencia)
1-00 paraméter Konfigurdcié mddja beallitasa 10%-anal.

[3] Zdrt hurok, akkor a paraméter alapértel-

mezése [0] Oramutatd szerint beéllitasra A motorfordulatszam felsé korlatjanak

véltozik. Ha a Mindkét iranyban bedllitas van megadasa 1/min egységben. A motorfordu-

kivalasztva, az LCP-n nem valaszthato ki az latszam felsé korlatja bedllithato gy, hogy

dramutato jarasaval ellentétes iranyu forgas. megfeleljen a gyarto dltal megadott

[0] * | Oramutato maximalis névleges motorfordulatszamnak. A
szerint motorfordulatszam felsé korlatjanak

[21 | Mindkét nagyobbnak kell lennie a
iranyban 4-11 paraméter Motor f.szdm alsé korldt [1/

min] értékénél. A paraméter neve vagy

4-11 Motor f.szam alsé korlat [1/min] 4-11 paraméter Motor f.szdm alsé korldt [1/

Tartomany: Funkcio: min], vagy 4-12 paraméter Motor f.szém alsé
Size [0 - par. | A motorfordulatszam alsé korlatjanak korldt [Hz] forméaban jelenik meg, az
related* 4-13 RPM] [ megadésa 1/min egységben. A motorfor- alabbiaktdl fliggen:
dulatszam also korlatja beallithaté ugy, . Az egyéb paraméterek bedllitasa a
hogy megfeleljen a gyarté éltal javasolt fémentiben

minimalis motorfordulatszamnak. A SR .
i i . e A foldrajzi helynek megfelelé
motorfordulatszam alsé korlatja nem , s

alapértelmezett bedllitasok

lehet nagyobb a 4-13 paraméter Motor

f.szdm felsé korldat [1/min] értékénél. 4-14 Motor f.szam felsd korlat [Hz]
4-12 Motor f.szam alsé korlat [Hz] Tartomany: Funkcié:

P e Size [.1- | A motorfordulatszam felsé korlatjanak
Tartomany: Funkci6:
5 5 A e related* | par. megadasa Hz-ben. A 4-14 Paraméter Motor
1€ [0= par. moto’r ordulatszam also korlatjana 5 4-19 f.szdm felsé korldt [Hz] beéllithaté tgy, hogy
related* 4-14 Hz] | megadasa Hz-ben. A motorfordulatszam

Hz] megfeleljen a gyarté altal javasolt maximalis

alsoé korlatja beallithato ugy, ho , )
) 9y, hogy motorfordulatszamnak. A motorfordulatszam

megfeleljen a motortengely minimalis felsé korlatjanak nagyobbnak kell lennie a

kimeneti frekvenciajanak. A fordulatszam 412 parameéter Motor £szdm als6 korldt [Hz]

alsé korlatja nem lehet nagyobb a . . .
) 9y értékénél. A kimeneti frekvencia nem lehet

4-14 paraméter Motor f.szdm felsé korldt

[Hz] értékeénél nagyobb a kapcsolasi frekvencia
Z| ertekenel.

(14-01 paraméter Kapcsoldsi frekvencia) 10%-

anal.
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4-16 Motor lizemmadd nyomatékkorlatja 4-19 Max. kimeneti frekvencia

latszdm segitségével beallitott névleges
fordulatszamaig terjedd, ezt az értéket is
magaba foglalé tartoményban aktiv. Az
alapértelmezett beéllitds a motor névleges
nyomatékanak 1,1-szerese (szamitott érték),
hogy a motort megvédje az elakadasi
nyomaték elérésétdl. Tovabbi részletekért
lasd a 14-25 paraméter Leolddskésleltetés
nyomatékkorldtndl leirasat is.

Ha az 1-00 paraméter Konfigurdcié modja —
1-28 paraméter Motorforg. ellenérzése egy
beadllitasa megvaltozik, a

4-16 paraméter Motor lizemméd nyomaték-

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkci6:

Size [o- A motorm(ikédés maximalis nyomatékkor- Size [1- W

related* | 1000.0 [ latjanak megadésa. A nyomatékkorlat a related* | 590 A\ et R e [ 6 &
%] motor 1-25 paraméter Névleges motorfordu- Hz]

paraméter nem mddosithato.

ERTESITES

Ha a 7-10 paraméter Motor felépitése
beéllitasa [1] PM, nem kidllo SPM, akkor
300 Hz a maximalis érték.

A maximalis kimeneti frekvencia értékének
megadasa. A 4-19 Paraméter Max. kimeneti
frekvencia abszolut korlatot hataroz meg a
frekvenciavalté kimeneti frekvencidja szamara
az olyan alkalmazasok fokozott biztonsaga
érdekében, ahol keriilni kell a véletlen tulgyor-

korldtja nem all vissza automatikusan az sulast. Ez az abszolut korlat minden

alapértelmezett bedllitasra.

4-17 Generator izemmadd nyomatékkorlatja

konfiguraciéban érvényes, és fiiggetlen az

1-00 paraméter Konfigurdcié mddja beallitasatol.

Tartomany: __Funkcio: 3.6.2 4-5* Allithat6 figyelm.

100 [O- A generatoros miikodés maximalis nyomaték-

ox o ris . . .

% e Az dram, a fordulatszam, a referencia és a visszacsatoléjel
] motor 1-25 paraméter Névleges motorfordu-

allithaté figyelmeztetési korlatainak megadasa.

ERTESITES

Nem lathaté a kijelzén, csupan az MCT 10 paraméterez6
szoftver jeleniti meg.

4-50 Alacs. aram

latszdm segitségével beallitott névleges
fordulatszamaig terjedd, ezt az értéket is
magaba foglalé tartoményban aktiv. A tovabbi
részletekért lasd 14-25 paraméter Leolddskés-
leltetés nyomatékkorldtndl.

Ha az 1-00 paraméter Konfigurdcié modja —
1-28 paraméter Motorforg. ellenérzése egy

beallitdsa megvaltozik, a . . s
Tartomany:  Funkcio:
4-17 paraméter Generdtor lizemmdd nyomaték- —
. o ) 0A*| [O- A figyelmeztetések a kijelzén, a programozott
korldtjia nem all vissza automatikusan az ) ) ;
; s par. kimeneten vagy a terepi buszon jelennek meg.
alapértelmezett bedllitasra.
4-51 A] - =
4-18 Aramkorlat wl | o L _| -
(i e
2 oye wea | - 1 _ | L1
Tartomany: Funkcio: potery =L ] =
Size [1.0 - | A motoros és a generatoros miikodés p— |
|
related* | 1000.0 [ aramkorlatjanak megadasa. Az alapértel- el — L ,: __ ,], Il _ L _ L
(P 4-50) |
%] mezett bedllitds a motor névleges . 1 S
‘
nyomatékanak 1,1-szerese (szamitott érték), o 3 Ee o
hogy a motort megvédje az elakadasi Abra 3.23 Alsé aramkorlat
nyomaték elérésétdl. Ha az
1-00 paraméter Konfigurdcié maodja —
1-26 paraméter Motorvez. névl. nyomaték egy Adja meg az liow értékét. Ha a motoraram kisebb
bedllitasa megva’ltonk, d ennél a korlatnal (ILow), a kijelzén Alacs. dram
paraméter 4-18 Aramkorldt nem all vissza izenet jelenik meg. A jelkimenetek ugy progra-
automatikusan az alapértelmezett beallitasra. mozhatok, hogy llapotjel jelenjen meg a 27-es
vagy 29-es csatlakozén és a 01-es vagy 02-es
relékimeneten. Lasd Abra 3.23.
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4-51 Figyelm.: magas aram 4-54 Figyelm.: alacsony ref.

jelenik meg. A jelkimenetek Ugy progra-
mozhatok, hogy allapotjel jelenjen meg
a 27-es vagy 29-es csatlakozon és a 01-
es vagy 02-es relékimeneten. Lasd

Abra 3.23.

4-52 Figyelm.: alacsony ford.sz.

kijelzén Al ford.szdm Uzenet jelenik meg. A
jelkimenetek ugy programozhatok, hogy
allapotjel jelenjen meg a 27-es vagy 29-es
csatlakozdn és a 01-es vagy 02-es reléki-
meneten. A motorfordulatszam niow alsé
jelzési hatarat a frekvenciavalté normal
muikodési tartomanyaban kell beallitani. Lasd
Abra 3.23.

4-53 Figyelm.: magas ford.sz.

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcio:

Size [ par. 4-50 | Adja meg az lnin értékét. Ha a -999999.999% | [-999999.999 - [ Az also referenciakorlat

related* - par. 16-37 | motoraram nagyobb ennél a korlatnal par. 4-55 ] megadasa. Ha az aktualis
Al (IHich), a kijelz6n Magas dram (izenet referencia kisebb ennél a

korlatnal, a kijelz6n megjelenik a
Refiow. A jelkimenetek gy
programozhatdk, hogy allapotjel
jelenjen meg a 27-es vagy 29-es
csatlakozon és a 01-es vagy 02-
es relékimeneten.

4-55 Figyelm.: magas ref.

999999.999 ]

Tartomany: Funkcio:
0 RPM* | [0 - par. | Adja meg az niow értékét. Ha a motorfordu- Tartomany: Funkcio:
4-53 RPM] | latszam kisebb ennél a korlatnal (nLow), a 999999.999*% | [par. 4-54 - A felsé referenciakorlat megadasa.

Ha az aktudlis referencia nagyobb
a korlatnal, a kijelz6n megjelenik a
Refwigh. A jelkimenetek Ugy progra-
mozhatok, hogy allapotjel jelenjen
meg a 27-es vagy 29-es
csatlakozén és a 01-es vagy 02-es
relékimeneten.

4-56 Figyelm.: alacs. visszacs.

Tartomany: Funkcio:
Tartomany: Funkcio: -999999.999 [-999999.999 - | A visszacsatoldjel alsé
Size [ par. w ReferenceFeed- | par. 4-57 korlatjanak megadasa. Ha
related* |4-52 - | 5 4-53 paraméter Figyelm.: magas backUnit* ReferenceFeed- a visszacsatoldjel kisebb
par. ford.sz. értéke a 4-13 paraméter Motor backUnit] ennél a korlétnal, a
413 | f5zdm felsé korldt [1/min] barmilyen kijelz6n megjelenik a
RPMI | médositasa esetén felveszi a Feedbiow. A jelkimenetek
4-13 paraméter Motor f.szdm felsé korldt ugy programozhatk,
[1/min] bedllitott értékét. hogy allapotjel jelenjen
Ha a 4-53 paraméter Figyelm.: magas meg a 27-es vagy 29-es
ford.sz. esetében mas értékre van csatlakozon és a 01-es
sziikség, azt a 4-13 paraméter Motor vagy 02-es reléki-
f.szdm felsé korldt [1/min] beallitasa meneten.
utan kell megadni.
Adja meg az nhiH értékét. Ha a motorfordu- Tartomany: Funkcio:
latszdm nagyobb ennél a korlatnal (nHicH), a 999999.999 [ par. 4-56 - A visszacsatolojel felsé
kijelz6n Mag. ford.szm iizenet jelenik meg. A ReferenceFeed- | 999999.999 korlatjanak megadasa. Ha
jelkimenetek Gigy programozhaték, hogy backUnit* ReferenceFeed- a visszacsatoldjel nagyobb
allapotjel jelenjen meg a 27-es vagy 29-es backUnit] ennél a korlatnal, a
csatlakozén és a 01-es vagy 02-es reléki- kijelz6n megjelenik a
meneten. A motorfordulatszam nwigr felsé Feedbyigh. A jelkimenetek
jelzési hatarat a frekvenciavaltd normal ugy programozhatok,
miikddési tartomanydban kell bedllitani. Lasd hogy allapotjel jelenjen
Abra 3.23. meg a 27-es vagy 29-es
csatlakozon és a 01-es
vagy 02-es relékimeneten.
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4-58 Funkcié motorfazis kieséskor 4-63 Max. keriil. ford.sz. [Hz]

[11 [Leoldas 100 ms | Hianyzé motorfazis esetén vészjelzés

jelenik meg.

[2] * | Leoldas 1000 ms

[5] | Motor Check

3.6.3 4-6* Keruld frekv.

Egyes rendszereknél el kell keriilni bizonyos kimeneti
frekvencidkat vagy fordulatszdmokat, melyeken rezonancia
Iép fel. Legfeljebb 4 elkeriilendd frekvencia- vagy
fordulatszdm-tartomdany adhaté meg.

4-60 Kerul6 ford.szam ki [1/min]

Tomb [4]

Tartomany: Funkcio:

Size related* | [0 - par. 4-13 | Egyes rendszereknél el kell kerdlni
RPM] bizonyos kimeneti frekvenciakat

vagy fordulatszamokat, melyeken
rezonancia lép fel. Adja meg a
kertilendé motorfordulatszamok
alsé hatarértékét.

4-61 Min. kerul. ford.sz. [Hz]

Tomb [4]

Tartomany: Funkci6:

Size related* | [0 - par. Egyes rendszereknél el kell kerdlni
4-14 Hz] bizonyos kimeneti frekvenciakat

vagy fordulatszdmokat, melyeken
rezonancia lép fel. Adja meg a
kertilendé motorfordulatszamok
alsé hatarértékét.

4-62 Kerul6 ford.szam be [1/min]

Tomb [4]

Tartomany: Funkcié:

Size related* | [0 - par. 4-13 | Egyes rendszereknél el kell kertlni
RPM] bizonyos kimeneti frekvenciakat

vagy fordulatszamokat, melyeken
rezonancia lép fel. Adja meg a
kertilendé fordulatszémok felsé
hatarértékét.

Opcid: Funkcio: Tomb [4]
ERTESITES] Tartomany: Funkcio:
A motor miikodése kdozben ez a Size related*| [0 - par. Egyes rendszereknél el kell kertilni
paraméter nem maddosithato. 4-14 Hz] bizonyos kimeneti frekvenciakat

vagy fordulatszdmokat, melyeken
Vészjelzés hianyzé motorfazis esetén. rezonancia lep fel. Adja meg a
. — — - — kertilendé fordulatszamok felsé

[0] |Tiltva Hianyzd motorfazis esetén nem jelenik hatérértekét.

meg vészjelzés.

3.6.4 Kerililend6 fordulatszamok
félautomatikus beallitasa

A keriilendé fordulatszamok félautomatikus beallitasaval
egyszerlbben beprogramozhaték azok a frekvenciaértékek,
amelyeket a rendszerben okozott rezonancia miatt ki kell
hagyni.

Az eljards menete a kovetkez6:

1. Allitsa le a motort.

2. Valassza ki a 4-64 paraméter Félaut. ker.ford.sz.
setup [1] Engedélyezve értékét.

3. Az LCP [Hand On] gombjanak megnyomasaval
inditsa el a rezonanciat okozé frekvenciasavok
keresését. A motor gyorsulni kezd a beallitott
rampanak megfeleléen.

4. Ha rezonanciasavot észlel, annak megsztinésekor
nyomja meg az LCP [OK] gombjat. A késziilék a
4-62 paraméter Keriilé ford.szdm be [1/min] vagy a
4-63 paraméter Max. keriil. ford.sz. [Hz] (témb) elsé
elemeként menti az adott frekvenciat. Ismételje
meg ezt a gyorsitaskor észlelt valamennyi
rezonanciasdvnal (legfeljebb 4 ilyen adhaté meg).

5. A maximalis fordulatszam elérésekor a motor
automatikusan fékezni kezd. Amikor lassitas
kdzben egy rezonanciasav végét tapasztalja,
hajtsa végre a fenti miveletet. A készilék az [OK]
gomb megnyomasakor a 4-60 paraméter Keriilé
ford.szdm ki [1/min] vagy a 4-61 paraméter Min.
kertil. ford.sz. [Hz] tombbe menti az adott frekven-
cidkat.

6. Miutan a motor a fékezés végén ledllt, nyomja
meg az [OK] gombot. A 4-64 Paraméter Félaut.
ker.ford.sz. setup automatikusan visszaall a
Kikapcsolva bedllitasra. A frekvenciavaltd
mindaddig kézi izemmaoddban marad, amig meg
nem nyomjék az LCP [Off] vagy [Auto on]
gombjat.

Ha valamelyik rezonanciasav hatérai rossz sorrendben
lettek megadva (a Max. kertil. ford.sz. frekvenciaértékei
nagyobbak a Min. keriil. ford.sz. értékeinél) vagy ha a
regisztraldsok szama nem egyezik a Min. keriil. ford.sz. és a
Max. kertil. ford.sz. paraméter kozott, akkor valamennyi

MG200947
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bejegyzés torlédik, és a kdvetkezé lizenet jelenik meg:
Egymdst fedé keriil6sdvok, vagy hidnyosan megadott kezdG-
és végpontok. [Cancel] (Mégse): megszakitds.

4-64 Félaut. ker.ford.sz. setup

Opcio: Funkcio:

[0] * | Kikapcsolva [ Nincs funkcio.

[1]1 | Engedélyezve | A keriilend6 fordulatszamok félautomatikus
beadllitasanak elinditasa. A

3.6.4. fejezet Keriilendé fordulatszdmok
félautomatikus bedllitdsa szerint kell folytatni
az eljarast.
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3.7 5-** Digitdlis be/ki csoport paraméterei

A digitalis be- és kimenetek beéllitasara szolgalo 3.7.2 5-1* Digitalis bemenetek
paraméterek.

Paraméterek a bemeneti csatlakozék bemeneti funkcidinak

3.7.1 5-0* Digitalis 1/0-i.mod bellitasara.
A digitalis bemenetek a frekvenciavalté kiilonbdzd
Paraméterek a bemenet és kimenet beallitasara az NPN, funkcidinak kivalasztasara szolgalnak. Az egyes digitalis
illetve a PNP segitségével. bemenetek a kdvetkezd funkcidkra allithaték be:
A [120]-[138] szdmu bedllitdsok a kaszkadszabdlyozo
Opcio: Funkcio: miikddésére vonatkoznak. Tovabbi tudnivalékért lasd a 25-
ERTESITEYS| ** Kaszkddvezérlé paramétercsoportot.
A motor mikodése kdzben ez a
paraméter nem mddosithato. Digitalis bemenet Opcid Csatlakozo
funkcidja
A digitalis bemenetek és a programozott Nincs funkcioja [0] 19, 29, 32, 33
digitalis kimenetek elére beprogramozhatok Hibatorlés [ Osszes
PNP vagy NPN rendszerekben valé Szabadonfut., inverz [2] 27
mikddésre. Szab.futinv.+hibatorl. [31 Osszes
[0] * [ PNP - aktiv | Pozitiv logikdhoz valassza (0). A PNP DCAek, inverz 5] Osszes
24 V-nal rendszerek logikai nulla szintje 0 V. Stop, inverz ol ?sszes
Kilsé retesz [71 Osszes
[11 | NPN - aktiv [ Negativ logikdhoz valassza (1). Az NPN Start B Bsszes
0 V-nal rendszerek nulla szintje +24 V a frekvencia- =
valton bell Impulzusstart [9] (:)sszes
Irdnyvaltas [10] Osszes
Start irdnyvaltassal [11] (:)sszes
Opcié: Funkcio: 19 (4]  |Osszes
— Belsé referencia be [15] Osszes
W Belsé ref.,, 0. bit [16] Osszes
A motor miikodése kdzben ez a paraméter Belsé ref, 1. bit 1171 Osszes
nem modosithato. Belsé ref,, 2. bit 18] Osszes
Referencia befagy. [19] Osszes
[0] * | Bemenet | A 27-es csatlakozé digitdlis bemenetként valo Kimenet befagy. [20] Osszes
definialasa. Gyorsitas [21] Osszes
[11 | Kimenet [ A 27-es csatlakoz6 digitélis kimenetként valé Lassitas [22] Osszes
definialasa. Setup val., 0. bit [23] Osszes
Setup val., 1. bit [24] Osszes
Opcié: Funkcié: Rampa, 0. bit [34] Osszes
w Haloézatkiesés, inverz [36] Osszes
A motor miikodése kdzben ez a paraméter Ref Sour,ce bit _0 (42 Osszes
nem médosithato. (Refforrds 0. bit) -
Hand/auto start (Kézi/ [51] Osszes
auto inditas)
[0] * [ Bemenet | A 29-es csatlakozé digitalis bemenetként vald Startengedélyezés 52] Bsszes
definidlésa. Kézi inditas 53] Osszes
[11 [Kimenet | A 29-es csatlakozé digitalis kimenetként valo Aut. inditas [54] Osszes
definidlasa. DigiPot ndvelése [55] Osszes
DigiPot cs6kkentése [56] Osszes
DigiPot térlése [57] Osszes
JA" szamlalo (fel) [60] 29, 33
A" szamlalé (le) [61] 29, 33
LA szamlalo torlése [62] Osszes
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Digitalis bemenet Opcié Csatlakozo Ha a 1-10 paraméter Motor felépitése

funkcidja beallitasa [1] PM, nem kidllé SPM, akkor ez a

,B” szamlalo (fel) [63] 29, 33 lehet6ség nem valaszthaté ki.

,B” szamlalé (le) [64] 29, 33 [6] | Stop, inverz Inverz stop funkcié. Ha a kivalasztott

,B” szamlalo torlése [65] Osszes csatlakozé logikai szintje 1-rél 0-ra valtozik,

Altatas tizemmod [66] Osszes a berendezés stop funkciét general. A

Karbantartasi idézités 78] Osszes leéllitas végrehajtasa a kivalasztott

tdrlése rampaidének megfeleléen torténik

1. PTC-Kartya [80] Osszes (3-42 paraméter 1. fékezési rampaid6 és

Latched pump derag 185] Dsszes 3-52 paraméter 2. fékezési rampaidd).

(Imp. szivattyutiszt.) ERTESITE

Vezérsziv. ind. [120] Osszes Ha a frekvenciavalté a nyomaték-

Vezérszivattyd-valtas [121] Osszes korlaton miikédik, stop parancs

1. sziv. retesz. [130] Osszes érkezésekor lehet, hogy nem all le

2. sziv. retesz. [131] Osszes magatél. A frekvenciavalté

3. s7iv. retess. [132] Beszes ledllasanak biztositasara allitson egy
digitalis kimenetet [27] Nyom.korldt és

Tablazat 3.8 A digitalis bemenetek funkcidi stop értékre, és csatlakoztassa ezt a

kimenetet egy szabadonfutasra

Az Osszes a kdvetkezd szamu csatlakozokat jelenti: 18, 19, konfiguralt digitalis bemenethez.

27, 29, 32, X30/2, X30/3 és X30/4. [7] | Klls6 retesz MUkodése megegyezik a szabadonfutasu

Az X30/X szamok a VLT® General Purpose 1/0 (MCB 101) inverz funkciééval, kiils6 retesz esetén

csatlakozdira vonatkoznak. azonban a external fault (kiils6 hiba)
vészjelz6 lizenet jelenik meg a kijelzén, ha

Azokat a funkcidkat, amelyek csak egy digitalis a Szabadonfut., inverz funkciéra progra-

bemenethez rendelhetdk, a megfelelé paraméternél mozott csatlakozo értéke logikai 0. A

ismertetjik. vészjelz6 lizenet a kiils6 retesz beallitasu
digitalis és relékimeneteken is aktiv lesz. A

Az egyes digitalis bemenetek a kovetkez6 funkciokra klls6 retesz okanak megsziintetése utan a

programozhatok be: vészjelzés egy digitalis bemenet vagy a

[Reset] (Hibatorlés) gomb segitségével

torolheté. A 22-00 paraméter Kiilsé retesz

[0] | Nincs A késziilék nem veszi figyelembe a csatla- o
, . késletetése segitségével késleltetési id6t is
funkcioja kozéra adott jelet.
—— —————— — ” be lehet allitani. A bemenetre adott jel
[1] [ Hibatorlés A frekvenciavélté hibéjanak torlése leoldas/

s X ; . esetén a reakcié a 22-00 paraméter Kiilsé
vészjelzés utan. Nem minden vészjelzés i i o o
- P retesz késletetése segitségével bedllitott
torolhetd. o o
idével késik.

[2] | Szabadonfut., | A frekvenciavalté hagyja a motort szabadon — -
. . . L [8] | Start A start kivalasztasa a start/stop parancshoz.
inverz futni. Logikai 0 = szabadonfutasu stop. o Lo
T ) 5 1=inditds, 0=leallitas.
(27-es digitalis bemenet, alapértelmezés): o i )
. . (A 18-as digitélis bemenet alapértelmezése.)
szabadonfutasu stop; inverz bemenet

[9] | Impulzusstart |2 ms hosszisagu impulzus esetén a motor

(nyito).
- ——— — - elindul. Az inverz stop aktivaldsa esetén a
[3] | Szabfut.inv. Hibatorlés és szabadonfutasu stop; inverz i
. w motor leall.
+hibatorl. bemenet (nyitd). — — -
[10] | Irdnyvaltés A motortengely forgdsiranydnak megvéltoz-

A frekvenciavélté hagyja a motort szabadon ) o o o
gl e S tatdsa. Az irdnyvaltashoz logikai 1-et kell
futni, és hibatorlést végez. Logikai 0 = o . - o
(o Ll e s kivalasztani. Az iranyvalto jel csak a
szabadonfutasu stop és hibatorlés.

— : — forgasiranyt valtja, a start funkciét nem
[5]1 | DC-fék, inverz [ Inverz bemenet a DC-fékhez (nyito). S
o . aktivalja. Valassza a
A frekvenciavalto ledllitja a motort, bizonyos i L
o _ ) ; paraméter 4-10 Motorfordulatszdm irdnya
idére egyenfesziltség ald helyezve azt. Lasd . . o
i o Mindkét iranyban beallitasat.
2-01 paraméter DC-fékdram —

A 19-es digitalis bemenet alapértelmezése.
2-03 paraméter DC-fék bekapcs. ford.sz. [1/ ( 9 P )

min]. Ez a funkcié csak akkor mikadik, ha a [11] | Start iranyvél- | Egyazon vezetéken adhaté a segitségével

. o 1k s tassal start/stop és iranyvaltasi parancs. Ezzel
2-02 paraméter DC-fékezési id6 értéke nem P Y p

0. Logikai 0 = DC-fék. egyidejlileg mas start parancs nem adhaté

ki.

[14] | Jog A jogfordulatszam aktivalasa. Lasd
3-11 paraméter JOG ford.sz.[Hz].
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(A 29-es digitélis bemenet alapértelmezése.) referencia 0,1%-kal né. A [21] Gyorsitds
[15] | Bels6 Valtas a kiils6 és a bels6 referencia kozott, funkci6é 400 ms-nél hosszabb aktivélasa
referencia be | feltéve hogy a 3-04 paraméter Referencia- esetén az eredé referencia a
funkcié beallitasa [1] Kiilsé/belsé. Logikai 0 = 3-41 paraméter 1. felfutdsi rampaid6 1.
a kulsé referencia aktiv; logikai 1 = a 8 rampajanak megfeleléen novekszik.
belsé referencia egyike aktiv. [22] | Lassitas Lasd a [21] Gyorsitds leirasat.
[16] | Belsé ref,, 0. A 8 belsé referencia egyikének kivalasz- [23] | Setup val., 0. A 4 setup egyikének kivalasztasa. Valassza a
bit tasédra szolgal a Tdbldzat 3.9 szerint. bit 0-10 paraméter Aktiv setup Multisetup
[17] | Belsé ref.,, 1. A 8 belsé referencia egyikének kivalasz- beallitasat.
bit tasara szolgal a Tdbldzat 3.9 szerint. [24] | Setup val,, 1. Lasd a [23] Setup vdl., 0. bit leirasat.
[18] | Belsé ref,, 2. A 8 belsé referencia egyikének kivalasz- bit (A 32-es digitalis bemenet alapértelmezése.)
bit tasara szolgdl a Tdbldzat 3.9 szerint. [32] | Impulzus- Akkor valassza a [32] Impulzusbemenet
bemenet beallitast, ha impulzussorozatot hasznal
Belsd ref. bitje 2 1 0 referenciaként vagy visszacsatoléjelként. A
Bels referencia 0| 0 0 0 skalazas az 5-5* Impulzusbemenet paramé-
BelsG referencia 1 0 0 1 tercsoportban térténik.
Bels referencia 2 0 1 0 [34] | Rdmpa, 0. bit | A hasznélni kivant rdmpa kivalasztasa. A
Bels6 referencia 3 0 1 1 logikai 0 az 1-es, a logikai 1 a 2-es rampat
Belsé referencia 4 1 0 0 aktivalja.
Bels6 referencia 5 1 0 1 [36] | Halézatkiesés, | A 14-10 paraméter Hdlézati hiba aktivalasa.
Belsé referencia 6 1 1 0 inverz A funkciét a logikai 0 aktivalja.
Belsé referencia 7 1 1 1 [42] | Ref source bit | A 0. bit aktiv bemenetével az Al54-es
0 (Ref.forras 0. | valaszthatd ki referenciaforrasként (lasd 3-1*
Tablazat 3.9 Bels6 referencia bitjei bit) Referencidk paramétercsoport, [35] Digital
input select (Digitalis bemenet kivélasztasa)
[19] | Referencia Az aktualis referencia befagyasztasa. Ez az beallitas). Az inaktiv bemenet az Al53-as
befagy. érték ezutan a gyorsitds és a lassitas kivalasztasat jelenti.
funkcié bekapcsolasanak kiindulépontja. [51] | Hand/Auto Kivalaszthat6 a kézi vagy az automatikus
Coausinl o enisanl @ ez start (Kézi/ inditas. Logikai 1 értékd jellel csak az
valtozas mindig a 2-es rampa auto inditas) automatikus be, logikai 0 értékuvel csak a
(3-51 paraméter 2. felfutdsi rdmpaidé és Kézi be funkcié valaszthaté ki.
e [PERARTALET 2 W et e ) S [52] | Startengedé- | A start parancsok elfogadasahoz logikai 1
LILSEI S 3_0,3 gamEEgiiodnct lyezés szikséges azon a bemeneti csatlakozon,
i s ST 22T, melyen az [52] Startengedélyezés van
[20] | Kimenet Az aktudlis motorfrekvencia befagyasztasa bedllitva. A startengedélyezés logikai ES
befagy. (Hz-ben). Ezutan ez az érték lesz a gyorsitas kapcsolatban 4ll azzal a csatlakozéval,
és a lassitas funkcié bekapcsolasanak melynek bedllitsa [8] Start, [14] Jog vagy
kiindulépontja. Gyorsitasnal és lassitasnal a [20] Kimenet befagy. Ez azt jelenti, hogy a
fordulatszam-valtozas mindig a 2-es rampa motor elinditdséhoz mindkét feltételnek
(3-57 parameéter 2. felfutdsi rdmpaidd és teljesiilnie kell. Ha tobb bemeneten is [52]
3-52 paraméter 2. fékezési rampaidd) szerint Startengedélyezés van beprogramozva, a
torténik a 0 — 7-23 paraméter Motorfrek- funkcié végrehajtaséhoz elég, ha az egyik
vencia tartomanyban. ilyen bemeneten teljesil ennek feltétele
ERTESITE (logikai 1). Az [52] Startengedélyezés nincs
Ha a [20] Kimenet befagy. funkcié befolyassal az 5-3* Digitdlis kimenetek vagy
aktiv, a frekvenciavalté nem allithato az 5-4* Relék paraméterekben beprogra-
le logikai 0 értékii [13] Start jellel. A mozott inditaskéré digitalis kimeneti jelekre
frekvenciavaltét egy [2] Szabadonfut., ([8] Start, [14] Jog vagy [20] Kimenet befagy.).
inverz vagy [3] Szab.fut.inv.+hibatérl. [53] | Kézi inditas A bemenetre adott jel ugyanugy kézi
beallitasu csatlakozdn keresztiil kell tizemmédba kapcsolja a frekvenciavaltot,
ledllitani. mintha megnyomna a [Hand On] gombot.
[21] | Gyorsitas A fordulatszam digitalis novelésére/csokken- A készllék nem fogja figyelembe venni a
tésére szolgal (motor-potenciométer). Ezt a normal stop parancsokat. A jel megsza-
funkciét vagy a [19] Referencia befagy., vagy kadasa esetén a motor ledll. Ha mas start
a [20] Kimenet befagy. kivélasztasaval lehet parancsot is szeretne hasznalni, akkor egy
aktivalni. Ha a [21] Gyorsitds funkciot 400 mésik digitalis bemenetet automatikus
ms-nél révidebb idére aktivaljak, az eredd inditds funkciéra kell dllitani, és erre a
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bemenetre kell jelet adni. A [Hand On] és
az [Auto On] gombnak nem lesz hatésa. Az
[Off] (Ki) gomb feliilirja a helyi inditds és az
automatikus inditds parancsot. A helyi
inditds vagy az automatikus inditds ajbdli
aktivalasahoz nyomja meg a [Hand On],
illetve [Auto On] gombot. Ha sem a helyi
inditds, sem az automatikus inditds nem kap
jelet, a motor ledll, figgetlenil az esetleges
normdl start parancsoktdl. Ha a helyi inditds
és az automatikus inditds egyarant kap jelet,
akkor az automatikus inditds funkcié lesz
érvényben. Az [Off] (Ki) gomb megnyomasa
esetén a motor a helyi inditds és az
automatikus inditds csatlakozéira adott
jelektdl fuiggetlendl leall.

[85

Latched Pump
Derag (Imp.
szivattyutiszt.)

Szivattyutisztitas inditasa.

A [120]-[138] szdmu bedllitdsok a kaszkadszabdlyozo
mikodésére vonatkoznak. Tovabbi tudnivaldkért lasd a 25-
** Kaszkddvezérl6 paramétercsoportot.

[54]

Aut. inditas

A bemenetre adott jel ugyanugy
automatikus Gizemmddba kapcsolja a
frekvenciavaltét, mintha megnyomna az
[Auto On] gombot. Lasd még: [53] Kézi
inditds.

[55]

DigiPot
novelése

A bemenet a 3-9* Digitdlis pot.méter
paramétercsoportban leirt digitalis potenci-
ométer funkcié novelési jeleként
hasznalhato.

[56]

DigiPot
csokkentése

A bemenet a 3-9* Digitdlis pot.méter
paramétercsoportban leirt digitalis potenci-
ométer funkcid csokkentési jeleként
hasznalhato.

[57]

DigiPot torlése

A bemenet a 3-9* Digitdlis pot.méter
paramétercsoportban leirt digitalis potenci-
ométer referencia torlés muveleteként
hasznalhato.

[120] | Vezérsziv. | A (frekvenciavaltoé altal szabélyozott) vezérszi-
ind. vattyu inditasa/leallitasa. Az inditashoz egy
rendszerinditas jel is sziikséges, példaul egy
[8] Start beallitasu digitdlis bemeneten.
[121] | Vezérszi- Vezérszivattyu-valtas kezdeményezése a
vattyu- kaszkadszabalyozéban. A
valtas 25-50 paraméter Vezérszivattyi-vdltds beallitasa
[2] Parancsra vagy [3] Belépt.-kor v. parancsra
kell, hogy legyen. A 25-51 Paraméter Vdltdsi
esemény beallitdsa a 4 lehet6ség barmelyike
lehet.
[130 | 1. sziv. A funkcié a 25-06 paraméter Szivattyuk szdma
- retesz — 9. | bedllitasatdl is figg. Ha ez [0] Nem értékre
138] | sziv. retesz | van éllitva, az 1. szivattyu az 1. relé

[60] | ,A" szamlalé (Csak a 29-es vagy 33-as csatlakozondl:) az
(fel) SLC-szamlalé novelésére szolgald bemenet.
[611| ,A" szamlalé (Csak a 29-es vagy 33-as csatlakozondl:) az
(le) SLC-szamlélé csokkentésére szolgdld
bemenet.
[62] | ,A" szamlalé Az ,A" szamlalé torlésére szolgalé bemenet.
torlése
[63]1|,B” szamlalo (Csak a 29-es és 33-as csatlakozénal:) az
(fel) SLC-szamlalé novelésére szolgalé bemenet.
[64] | ,B” szamlalo (Csak a 29-es és 33-as csatlakozénal:) az
(le) SLC-szamlalé csokkentésére szolgald
bemenet.
[65] | ,B” szamlalé A ,B” szamlal6 torlésére szolgdlé bemenet.
torlése
[66] | Altatas A frekvenciavalté altatasi Uzemmodba
izemmod léptetése (lasd a 22-4* Altatdsi (.m. paramé-
tercsoportot). A frekvenciavalté a
bemenetre adott jel felfutd élére reagal.
[78] | Karbantartasi [ A 16-96 paraméter Karbantartdsi adatok
id6zités torlése | 0sszes adatanak nullazésa.
[80] | 1. PTC-kértya | Barmely digitalis bemenet beéllithato [80] 1.

PTC-kdrtya értékre, de csak egyet szabad
erre az értékre Allitani.

segitségével vezérelt szivattyura vonatkozik,
és igy tovabb. [1] Igen bedllitas esetén az 1.
szivattyu arra a szivattydra vonatkozik,
amelyet csak a frekvenciavalto vezérel (a
beépitett relék nélkiil), a 2. szivattyu pedig az
1. relé segitségével vezérelt szivattyura
vonatkozik. A véltoztathaté fordulatszamu
szivattyu (vezérszivattyu) az egyszer(i kaszkad-
szabélyozéban nem reteszelhetd.

Lasd Tdbldzat 3.10.
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Beallitas az A 5-16 X30/2-es digitalis bemenet
5-1* paramé- | 25-06 paraméter Szivattyuk Opcié: Funkcio:
tercso:ortba szdma bedllitdsa [0] * | Nincs A paraméter akkor aktiv, ha a frekvencia-
[0] Nem [T igen funkcidja véltdba telepitve van a VLT® General
11301 1. 52iv. TR TR Purpose 1/0 (MCB 101). Ugyanolyan leheté-
retesz. vegérli avalts vezérli ségeket és funkciokat kinal, mint az 5-7*
(csak ha nem (nem Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve
. . a [32] Impulzusbemenet beallitast.
vezérszi- reteszelhetd)
[131] 2. sziv. A 2. relé Az 1. relé Opcié: Funkcié:
retesz. - vezerhl vezerlll [0] * [ Nincs A paraméter akkor aktiv, ha a frekvencia-
(132] 3. sziv. AS3. |,'el.e A2 !'el.e funkcidja véltéba telepitve van a VLT® General
retesz, vezérli vezérli Purpose 1/0 (MCB 101). Ugyanolyan leheté-
M) 25 e Raylizs AL 26 ségeket és funkciokat kinal, mint az 5-1*
retesz. vezérli vezérli Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve
[134] 5. sziv. Az 5. relé A 4. relé a [32] Impulzusbemenet beallitast.
retesz. vezérli vezérli
[135] 6. sziv. A 6. relé Az 5. relé 5-18 X30/4-es digitalis bemenet
retesz. vezérli vezérli Opcié: Funkcioé:
[136] 7. sziv. A 7. relé A 6. relé [0] * | Nincs A paraméter akkor aktiv, ha a frekvencia-
retesz vezérli vezérli funkcioja véltéba telepitve van a VLT® General
[137] 8. sziv. A 8. rele A7.rele Purpose 1/0 (MCB 101). Ugyanolyan leheté-
retesz. vezérli vezerli ségeket és funkciokat kinal, mint az 5-7*
[138] 9. sziv. A 9. relé A 8. relé Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve
retesz. vezérli vezérli a [32] Impulzusbemenet beéllitast.

5-19 37-es, bizt. stop csatl.

5-10 18-as digitalis bemenet Ez a paraméter a Safe Torque Off miikodésének konfiguralaséra

Ugyanolyan lehetéségeket és funkciokat kinal, mint az 5-7* szolgdl. Figyelmeztet6 Uzenet esetén a frekvenciavalté hagyja
Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve a [32] Impulzus- szabadon futni a motort; lehetséges az automatikus Ujrainditas.
bemenet bedllitast. Vészjelz6 lizenet esetén a frekvenciavaltdé hagyja szabadon futni a

motort, és kézi Gjrainditas sziikséges (terepi buszon, digitalis 1/0-

5-11 19-es digitalis bemenet val vagy az LCP [RESET] gombjanak megnyomaséval). VLT® PTC

Ugyanolyan lehetSségeket és funkciokat kinal, mint az 5-7* Thermistor Card (MCB 112) beszerelése esetén konfiguralja a PTC-t
Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve a [32] Impulzus- az optimélis vészjelzéskezelés érdekében.

bemenet bedllitast. Opcié: Funkcié:

5-12 27-es digitalis bemenet [1] * [ Bizt. stop vészj. | A frekvenciavalté a Safe Torque Off

Ugyanolyan lehet6ségeket és funkcidkat kinal, mint az 5-7* aktivdlasa esetén szabadonfutdsra valt.

Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve a [32] Impulzus- el il i ke et ges 2o (LeP=id),

bemenet bedllitast. digitélis bemeneten vagy a terepi

buszon keresztul.

5-13 29-es digitalis bemenet 31 | Bizt stop A Safe Torque Off aktivalasa esetén (37-
Ugyanolyan lehetéségeket és funkcidkat kinal, mint az 5-7* figyelm. es csatlakozé kikapcsolva) a
Digitdlis bemenetek paramétercsoport. frekvenciavalté szabadonfutdsra valt. A

biztonsagi stop aramkorének helyredl-

5-14 32-es digitalis bemenet litdsa utan a frekvenciavalté kézi

Ugyanolyan lehetéségeket és funkciokat kinal, mint az 5-7* hibatorlés nélkiil folytatja a mikodést.

Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve a [32] Impulzus- — T
[4] PTC 1 vészj. A frekvenciavélté a Safe Torque Off

aktivalasa esetén szabadonfutasra valt.

5-15 33-as digitalis bemenet Kézi hibatorlés szlikséges az LCP-rol,
digitalis bemeneten vagy a terepi

bemenet bedllitast.

Ugyanolyan lehetéségeket és funkciokat kindl, mint az 5-7*

buszon keresztiil.

Digitdlis bemenetek paramétercsoport.
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ERTESITES

Ez a paraméter a Safe Torque Off miikodésének konfiguraldsara
szolgal. Figyelmeztetd lUzenet esetén a frekvenciavaltd hagyja
szabadon futni a motort; lehetséges az automatikus Ujrainditas.
Vészjelzd Uzenet esetén a frekvenciavaltd hagyja szabadon futni a
motort, és kézi Ujrainditds sziikséges (terepi buszon, digitdlis I/0-
val vagy az LCP [RESET] gombjanak megnyomasaval). VLT® PTC
Thermistor Card (MCB 112) beszerelése esetén konfiguralja a PTC-t
az optimalis vészjelzéskezelés érdekében.

Opcio6: Funkcié:

[5] PTC 1 figyelm. A Safe Torque Off aktivalasa esetén (37-
es csatlakozo kikapcsolva) a
frekvenciavélto szabadonfutdsra valt. A
Safe Torque Off dramkorének helyreal-
litdsa utdn a berendezés kézi hibatorlés
nélkiil folytatja az Gzemelést, hacsak
nincs tovabbra is engedélyezve egy [80]
1. PTC-kdrtya beallitasu digitalis
bemenet.

[6] PTC 1 és relé Akkor hasznalatos, ha a VLT® PTC

vészj. Thermistor Card (MCB 112) egy stop
gombbal egyiitt van aktivalva egy
biztonségi relén keresztiil a 37-es
csatlakozon. A frekvenciavalté a Safe
Torque Off aktivalasa esetén szabadon-
futasra valt. Kézi hibatorlés sziikséges az
LCP-r¢l, digitalis bemeneten vagy a
terepi buszon keresztiil.

[71 PTC 1&relé
figyelm.

Akkor hasznélatos, ha a VLT® PTC
Thermistor Card (MCB 112) egy stop
gombbal egyitt van aktivalva egy
biztonsagi relén keresztil a 37-es
csatlakozén. A Safe Torque Off aktivaldsa
esetén (37-es csatlakozé kikapcsolva) a
frekvenciavélto szabadonfutdsra valt. A
biztonsdagi stop aramkorének helyredl-
litdsa utan a frekvenciavalté kézi
hibatorlés nélkul folytatja az lizemelést,
hacsak nincs tovabbra is engedélyezve
egy [80] 1. PTC-kdrtya bedllitasu digitalis
bemenet.

[8] PTC 1&relé Ez a bedllitas lehet6vé teszi a vészjelzés

vészj/figy és a figyelmeztetés egylittes hasznalatat.
[9] PTC 1&relé figy/ | Ez a bedllitas lehetévé teszi a vészjelzés
Vészj és a figyelmeztetés egylittes hasznalatat.

ERTESITE.

Az Auto Reset/Warning (Aut. hibatorlés/figyelmeztetés)
kivalasztasaval lehet6vé teszi a frekvenciavalté
automatikus Gjrainditasat.

Funkcio Sza |[PTC Relé
m
Nincs funkcidja [0] - -
Bizt. stop vészj. ne |- Safe Torque Off
[A68]
Bizt stop figyelm. [3] - Safe Torque Off
[We8]
PTC 1 vészj. [4] PTC 1 Safe Torque |-
Off [A71]
PTC 1 figyelm. [5] PTC 1 Safe Torque |-
Off [W71]
PTC 1 és relé vészj. |[[6] PTC 1 Safe Torque |Safe Torque Off
Off [A71] [A68]
PTC 1&relé figyelm. [[7] PTC 1 Safe Torque |Safe Torque Off
Off [W71] [W68]
PTC 1&relé vészj/ [8] PTC 1 Safe Torque |Safe Torque Off
figy Off [A71] [We8]
PTC 1&relé figy/ [9] PTC 1 Safe Torque |Safe Torque Off
vészj Off [W71] [A68]

Tablazat 3.10 Funkciok, vészjelzések és figyelmeztetések
attekintése

A W figyelmeztetést (warning), az A vészjelzést (alarm) jel6l. Tovdbbi
tudnivaldkért lapozza fel a tervezéi segédlet vagy a kezelési utmutatd
Hibaelhdritds fejezetének Vészjelzések és figyelmeztetések cimii részét.

A Safe Torque Off funkcidval kapcsolatos veszélyes hiba
esetén a 72 Veszélyes hiba vészjelzés lesz aktiv.

Lasd Tdbldzat 5.1.

5-20 X46/1-es digitalis bemenet

Ez a paraméter a VLT® Extended Relay Card (MCB 113) digitélis
bemenetére vonatkozik. Ugyanolyan lehetéségeket és funkcidkat

kinal, mint az 5-1* Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve a
[32] Impulzusbemenet bedllitast.

5-21 X46/3-as digitalis bemenet

Ez a paraméter a VLT® Extended Relay Card (MCB 113) digitélis
bemenetére vonatkozik. Ugyanolyan lehetéségeket és funkcidkat
kinal, mint az 5-1* Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve a
[32] Impulzusbemenet bedllitast.

5-22 X46/5-6s digitalis bemenet

A [4] PTC 1 vészj.— [9] PTC 1&relé figy/vészj lehetéségek
csak a MCB 112 csatlakoztatasa esetén allnak rendel-
kezésre.

Ez a paraméter a VLT® Extended Relay Card (MCB 113) digitélis
bemenetére vonatkozik. Ugyanolyan lehetéségeket és funkciokat
kinal, mint az 5-1* Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve a
[32] Impulzusbemenet bedllitast.
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Ez a paraméter a VLT® Extended Relay Card (MCB 113) digitalis meztetés nincs.
bemenetére vonatkozik. Ugyanolyan lehetéségeket és funkcidkat (8] UL D e A il eitasiidan ol e
kinal, mint az 5-1* Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve a figy tzemel.
[32] Impulzusbemenet bedllitast. [9] Vészjelzés Vészjelzés aktivalja a kimenetet. Nincs
figyelmeztetés.
[10] [ Vészj. vagy Vészjelzés vagy figyelmeztetés aktivélja a
Ez a paraméter a VLT® Extended Relay Card (MCB 113) digitalis figyelm. kimenetet.
bemenetére vonatkozik. Ugyanolyan lehetéségeket és funkciokat [11] | Nyomatékkor- | A 4-16 paraméter Motor iizemméd
kinal, mint az 5-7* Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve a latnal nyomatékkorldtja segitségével beallitott
[32] Impulzusbemenet beéllitést. nyomatékkorlat tallépése.
[12] | Aramtart.-on A motordram a paraméter 4-18 Aramkorldt
5-25 X46/11-es digitalis bemenet kivl segitségével bedllitott tartomanyon kiviil
Ez a paraméter a VLT® Extended Relay Card (MCB 113) digitalis van.
bemenetére vonatkozik. Ugyanolyan lehet6ségeket és funkciokat [13] | Alsé éram alatt | A motoraram a 4-50 paraméter Alacs.
kinal, mint az 5-1* Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve a dram segitségével bedllitott érték alatt
[32] Impulzusbemenet bedllitast. van.
[14] | Fels6 aram A motoraram a 4-51 paraméter Figyelm.:
5-26 X46/13-as digitalis bemenet folott magas dram segitségével bedllitott érték
Ez a paraméter a VLT® Extended Relay Card (MCB 113) digitalis felett van.
bemenetére vonatkozik. Ugyanolyan lehetéségeket és funkcidkat [15] |Sebess.tart-on | A kimeneti fordulatszam kiviil esik a
kinal, mint az 5-1* Digitdlis bemenetek paramétercsoport, kivéve a kvl 4-52 paraméter Figyelm.: alacsony ford.sz.
[32] Impulzusbemenet beéllitast. és a 4-53 paraméter Figyelm.: magas
ford.sz. altal meghatarozott tartomanyon.
3.7.3 5-3*% DIgIté'IS kimenetek [16] | Also f.szam A kimeneti fordulatszam a
alatt 4-52 paraméter Figyelm.: alacsony ford.sz.
A kimeneti csatlakozok kimeneti funkcidinak beallitasara segitségével bedllitott érték alatt van.
szolgalé paraméterek. A 2 félvezetds digitalis kimenet [17] | Fels6 fszam A kimeneti fordulatszdm a
kdzbs a 27-es és a 29-es csatlakozé szamara. Allitsa be a foloet 4-53 paraméter Figyelm.: magas ford.sz.
27-es csatlakozé 1/0 funkcidjat az 5-01 paraméter 27-es segitségével bellitott érték foI5tt van.
csatl. i.médja segitségével és a 29-es csatlakozé 1/0 [18] | V.csat.tart.-on A visszacsatoldjel kiviil esik a
funkciojat az 5-02 paraméter 29-es csatl. i.médja kival 4-56 paraméter Figyelm.: alacs. visszacs. és
segitségével. a 4-57 paraméter Figyelm:magas.visszacs.
altal meghatérozott tartomanyon.
ERTESITE [19] [Alsé A visszacsatolojel a
u visszacs.alatt 4-52 paraméter Figyelm.: alacsony ford.sz.
A motor miikédése kozben ezek a paraméterek nem segitségével beallitott korlat alatt van.
moédosithatok. [20] [ Felsé visszacs. | A visszacsatoldjel a
folott 4-56 paraméter Figyelm.: alacs. visszacs.
A digitalis kimenetek a kovetkezd segitségével bedllitott korlat folott van.
funkciékra programozhaték be: [21] | Tdlmelegedés | A tulmelegedés miatti figyelmeztetés
[0] Nincs funkcié Az 0Osszes digitdlis kimenet és relékimenet akkor aktivalodik, ha a hdmérséklet a
alapértelmezett bedllitasa. motorban, a frekvenciavaltéban, a fékelle-
[1] Vezérlés A vezérlépult kap tapfesziltséget. néllasban vagy a termisztorban tullépi a
lizemkész hatérértéket.
[2] VLT tizemkész | A frekvenciavélté Gizemkész allapotban [25] [ Iranyvaltas Irdnyvaltas. Logikai 1 = a relé aktivalva, a
van, és tapjelet ad a vezérl6kartyara. kimeneten 24 V-os egyenfesziiltség van,
[3] Frvalt.kész/ A frekvenciavéltoé Gzemkész, és ha a motor az éramutaté jarasaval egyezé
tavvez. automatikus Gzemmadban van. irdnyban forog. Logikai 0 = a relé nincs
[4] | Készenlét/nincs | A frekvenciavalto izemkész. Nincs start aktivalva, nincs jel a kimeneten, ha a
figyelm. vagy stop parancs (start/tiltas). Nincs motor az éramutaté jarasaval ellentétes
figyelmeztetés. iranyban forog.
[5] Uzemelés A motor forog. [26] | Busz rendben Aktiv kommunikacié (nincs idétallépés) a
[6] Futas/nincs A kimeneti fordulatszam az soros kommunikacids porton.
figy. 1-81 paraméter Min. ford.szdm stopfunk- [27] | Nyom.korlat és | Szabadonfutasu stopnal és nyomatékkor-
ciéhoz [min-1] segitségével beallitott érték stop latnal hasznalatos. Ha a nyomatékkorlaton
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tizemel6 frekvenciavalté stop parancsot
kap, a kimeneten a jel logikai 0 lesz.

kiértékelésének az eredménye IGAZ, akkor
a kimenet logikai 1 értékd lesz. Ellenkez6

[28] | Fék, nincs A fék aktiv, figyelmeztetés nincs. esetben a kimenet logikai 0 értéki lesz.

figyelm. [71] | 1. logikai Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paraméter-

[29] | Fék kész, nincs | A fék lizemkész, nincs hiba. szabaly csoportot. Ha az 1. logikai szabaly

hiba kiértékelésének az eredménye IGAZ, akkor

[30] | Fékhiba (IGBT) | A fék IGBT révidzérlata esetén logikai 1 jel a kimenet logikai 1 értéki lesz. Ellenkezé
keriil a kimenetre. Ez a funkcio a frekven- esetben a kimenet logikai 0 értéki lesz.
ciavaltoé védelmére szolgal abban az [72] | 2. logikai Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paraméter-
esetben, ha hiba Iép fel a fékmodulokban. szabaly csoportot. Ha a 2. logikai szabaly
A kimenet/relé segitségével lekapcsolhatd kiértékelésének az eredménye IGAZ, akkor
a hélozati fesziltség a frekvenciavaltorol. a kimenet logikai 1 értéki lesz. Ellenkez6

[35] |Kiilsé retesz Az egyik digitalis bemeneten keresztiil esetben a kimenet logikai 0 értéki lesz.
aktivalédott a kiilsé retesz funkcio. [73] | 3. logikai Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paraméter-

[40] | Reftart.-on szabaly csoportot. Ha a 3. logikai szabaly

kiviil kiértékelésének az eredménye IGAZ, akkor
5 a kimenet logikai 1 értéku lesz. Ellenkezd

[41] | Also ref. alatt

[42] |Felsé ref. folott esetben a kimenet logikai 0 érték lesz.

[45] | Buszvez. [74] | 4. logikai Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paraméter-

[46] | Buszvez, 1 ha szabdly csoportot. Ha a 4. logikai szabaly

Ltall kiértékelésének az eredménye IGAZ, akkor

[47] | Buszvez, O ha a kimenet logikai 1 értéku lesz. Ellenkezd

Leall esetben a kimenet logikai 0 értéku lesz.
(55] | Impulzus- [75] | 5. logikai Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paraméter-
Kimenet szabaly csoportot. Ha az 5. logikai szabaly

[60] | 0. komparator |Lasd a 73-1* Kompardtorok paramétercso- kiértékelésének az eredménye IGAZ, akkor
o [F2 2 @) e a kimenet logikai 1 értéku lesz. Ellenkezd
kiértékelésének az eredménye IGAZ, akkor _ e%etben @ k|menetl logikai O’erfekti lesz.
a kimenet logikai 1 értékd lesz. Ellenkez6 (80] SF el Las%i 21 z.Jrar‘neter ?L—Yezeflo’m?velete.
esetben a kimenet logikai 0 értéki lesz. kimenet, A A klmenet“mlndlg Iogllka|.1 erte.kllj Ilesz,

[61] | 1. komparator |Léasd a 13-1* Kompardtorok paramétercso- ha sor kerll a [38] A dig.kim.aktivdldsa
portot. Ha az 1. komparétor Smart Logic-mUvelet végrehajtasara. A
kiértékelésének az eredménye IGAZ, akkor klminélmmd'gAI?'k:.l Ojrtellzu. Iessz, i
a kimenet logikai 1 értéki lesz. Ellenkezd ior . eru”a ?2] ) ’g}" /m faza tiv. Smart
esetben a kimenet logikai 0 értéki lesz. . c’)glc—muve et veg,re ajtasar?. —

[62] |2. komparator |Léasd a 73-1* Kompardtorok paramétercso- 811 | SL dig. Lésd 13-52 paraméter Sl-vezérlg mivelete.
i [Fr 2 2 e kimenet, B A kimenet mindig logikai 1 értékd lesz,
kiértékelésének az eredménye IGAZ, akkor Za 501 Il_(e@ a [”39]IB d/g’].km:].a.ktrlvc,:llasaA
a kimenet logikai 1 értéki lesz. Ellenkezé r‘nart og|.c—m.uve e.t vegref a!teisara.
esetben a kimenet logikai 0 értéki lesz. kimenet mindig logikai 0 értékl lesz, ha

sor kertil a [33] B dig.kim.dezaktiv. Smart

[63] | 3. komparator | Lasd a 713-1* Kompardtorok paramétercso- . u” 331 | 9 I. i ,Z v
portot. Ha a 3. komparator Logic-muvelet végrehajtasara.
kiértékelésének az eredménye IGAZ, akkor [82] [SL dig. Lasd 13-52 paraméter SL-vezérlé miivelete.

. S s P kimenet, C A kimenet mindig logikai 1 értékd lesz,
a kimenet logikai 1 értéki lesz. Ellenkezd . o o
esetben a kimenet logikai 0 érték( lesz. :a sorlljerL.JI a [”40]|C dl%y.kl:.a.kt’IszlasaA
mart Logic-mUvelet végrehajtasara.

[64] | 4. komparator | Lasd a 13-1* Kompardtorok paramétercso- . g. . . .g i J )

portot. Ha a 4. komparator kimenet mindig logikai 0 értéki lesz, ha
i . sor keriil a [34] C dig.kim.dezaktiv. Smart
kiértékelésének az eredménye IGAZ, akkor Dt ft] ) gh s
ogic-mvelet végrehajtasara.
a kimenet logikai 1 értéku lesz. Ellenkezd 9 grehal
. S [83] [SL dig. Lasd 13-52 paraméter SL-vezérlé miivelete.
esetben a kimenet logikai 0 értéki lesz.
- - - - kimenet, D A kimenet mindig logikai 1 értéki lesz,

[65] |5. komparator | Lasd a 13-1* Kompardtorok paramétercso- . L )

portot. Ha az 5. komparator ha sor kerll a [41] D dig.kim.aktivdldsa
) ' Smart Logic-muvelet végrehajtasara. A
kiértékelésének az eredménye IGAZ, akkor ki A g. dia logik ?J ] t!k" | h
imenet mindig logikai 0 értékd lesz, ha
a kimenet logikai 1 értékd lesz. Ellenkezé . J g ) )
esetben a kimenet logikai 0 értékd lesz sor kertl a [35] D dig.kim.dezaktiv. Smart
: Logic-mdvelet végrehajtaséra.
[70] |O. logikai Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paraméter- e E )
szabaly csoportot. Ha a 0. logikai szabaly
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[84] [SL dig. Lasd 13-52 paraméter SL-vezérlé mlivelete. [181] [ Megel6zé A 23-10 paraméter Karbant. tétel
kimenet, E A kimenet mindig logikai 1 értékd lesz, karbant. segitségével beprogramozott egy vagy
ha sor kerll a [42] E dig.kim.aktivdldsa tébb megeléz6 karbantartasi esemény
Smart Logic-mUvelet végrehajtasara. A esetében elmult a
kimenet mindig logikai 0 értéku lesz, ha 23-11 paraméter Karbant. mlivelet
sor keril a [36] E dig.kim.dezaktiv. Smart segitségével megadott muvelet idépontja.
Logic-mlvelet végrehajtésara. [182] | Sziv.tisztitas Aktiv a szivattyutisztitas.
[85] [SL dig. Lasd 13-52 paraméter SL-vezérlé6 miivelete. [188] | AHF Capacitor | Lasd 5-80 paraméter AHF Cap Reconnect
kimenet, F A kimenet mindig logikai 1 értékd lesz, Connect (AHF- [ Delay.
ha sor kerll a [43] F dig.kim.aktivdldsa kondenz. csatl.)
Smart Logic-mivelet végrehajtasara. A [189] | Kiilsé vent. Aktiv a kiilsé ventilator.
kimenet mindig logikai 0 értéki lesz, ha szab.
sor keril a [37] F dig.kim.dezaktiv. Smart [190] | Ar.hiany A késziilék dramlashidnyos vagy minimalis
Logic-mivelet végrehajtasara. fordulatszamu helyzetet észlelt,
[90] | Fogyasztasmérd | A frekvenciavalto altal felhasznélt minden amennyiben ez engedélyezve van a
imp. egyes kWh utan egy impulzus jelenik 22-21 Paraméter Kis telj. észlelése
meg a digitalis kimeneten. segitségével.
[120] | System On Ref [191] | Szaraz sziv. A készulék szivattyu-szarazonfutasi
(Rendszer allapotot észlelt. A funkcié a
referencian) 22-26 paraméter Funkcié szdr.futdsndl

[155] | Aramlas segitségével engedélyezhetd.

ellenérzése [192] | Gérbevégzédés | Gorbevég allapot fennallasa esetén aktiv.

[160] [ Nincs vészjelzés [ A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha [193] | Altatési G.m. A frekvenciavalté/rendszer altatasi
nincs vészjelzés. tizemmadba lépett. Lasd a 22-4* Altatdsi

[161] | Futés iranyvalt. | A kimenet logikai 1 értékd, ha a frekven- ii.m. paramétercsoportot.
ciavalté az éramutato jarasaval ellentétes [194] | Szijszakadas A késziilék szijszakadasi allapotot észlelt.
irdnyban tzemel (az ,lizemelés” és az A funkcié a 22-60 paraméter Funkcié
Jranyvaltas” allapotbitek logikai szorzata szijszakaddsndl segitségével engedé-
(ES)). lyezhet6.

[165] | Helyi ref. aktiv | A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha a [195] [ Megker.szelep [ A megkeriilészelep vezérlése (digitalis/relé
paraméter 3-13 Referencia helye = [2] Helyi, vezérl. kimenet a frekvenciavaltén) kompresszor-
vagy ha a paraméter 3-13 Referencia helye rendszerekben hasznalatos a kompresszor
= Kézi/auto szerint [0], és az LCP kézi be inditaskori tehermentesitésére egy
lizemmaédban van. megkerilészelep segitségével. Start

[166] | Tavreferencia A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha a parancs kiadasa utdn a megkertil6szelep

aktiv paraméter 3-13 Referencia helye beéllitasa nyitva lesz, amig a frekvenciavalté el nem
[1] Tavoli vagy [0] Kézi/auto szerint, és az éri a 4-11 paraméter Motor f.szam alsé
LCP automatikus be lizemmddban van. korldt [1/min] értéket. A korlat elérése

[167] | Start parancs A kimenet aktiv start parancs esetén utan a megkerilészelep bezarodik, igy a

aktiv logikai 1 értéki (példaul [Auto On] és kompresszor normal médon mukodhet.
aktiv start parancs digitalis bemeneten Ez az eljaras csak akkor aktivalodik a start
vagy buszon, vagy [Hand On]). parancsnal, ha a frekvenciavaltd
ERTESITE. fordulatszdma a start parancs érkezésekor
Minden inverz stop/szabadonfutas O o3 [/ (Pereliloer STt Bl
parancsnak inaktivnak kell lennie. hasznalhaté a motorinditas késleltetésére.

[168] | Kézi méd A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha a
frekvenciavalté kézi be izemmodban van
(ezt a [Hand On] gomb fol6tt vilagitd
lampa jelzi).

[169] | Auto mod A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha a
frekvenciavalté automatikus be
tizemmodban van (ezt az [Auto On]
gomb folott vilagitd ldampa jelzi).

[180] | Orahiba Az 6ra funkcidnak taphiba miatt visszaallt
az alapértelmezett bedllitasa (2000. 01.

01.).
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Fordulatszam AL

1d6

[247

RS Flipflop 7 (7.
RS-bill.kor)

Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand S,
paraméter 13-16 RS-FF Operand R.

Az 5-3* Digitdlis
kimenetek paramé-

A 25-05 paraméter Fix vezérsziv. bedllitasa

tercsoport
19 beallitasai
ZET [ ] [0] Nem [1] Igen
) = =2 16 [201] 1. szivattyd Az 1. relé A frekvenciavaltd
Abra 3.24 A megkerilészelep fut vezérli vezérli
UL EHICHT [202] 2. szivattyd A 2. relé AZ 1. relé
fut vezérli vezérli
[203] 3. szivattyu - A 2. relé
[199] | Cs6 feltdltése Akkor aktiv, amikor mukoddésben van a fut vezérli
cs6 feltoltése funkcio. Lasd a 29-** Vizes
alkalmazdsok funkciéi paramétercsoportot. Tablazat 3.11 A kaszkadszabalyozéval vezérelt szivattyuk
Az alébbi bedllitdsok a kaszkadszaba- . .
T o — 5-30 27-es csatl. dig. kimenet
Tovabbi informaciokért lasd a 25-** A paraméter opcidinak leirdsa itt olvashato: 3.7.3. fejezet 5-3*
Kaszkddvezérlé paramétercsoportot. Digitdlis kimenetek.
[200] | Teljes kapacitds | Az Gsszes szivattyu teljes fordulat- Opciod Funkcio:
szamon m(ikddik. | [0] * | Nincs funkcié |
[201] | 1. szivattyu fut A kaszkadszabalyozé altal vezérelt
szivattyuk koziil egy vagy tobb tizemel. 5-31 29-es csatl. dig. kimenet
A funkcié a 25-05 paraméter Fix A paraméter opcidinak leirasa itt olvashato: 3.7.3. fejezet 5-3*
vezérsziv. bedllitasatdl is fligg. Ha ez [0] Digitdlis kimenetek.
Nem értékre van allitva, az 1. szivattyu Opcio: Funkcié:
az 1. relé segitségével vezérelt e Nincs funkcio
szivattyura vonatkozik és igy tovabb. [1]
Igen beallitds esetén az 1. szivatty arra A paraméter opcioinak leirasa itt olvashato:
a szivattydra vonatkozik, amelyet csak a 3.7.3. fejezet 5-3* Digitdlis kimenetek.
frekvenciavalto vezérel (a beépitett
relék nélkiil), a 2. szivattyd pedig az 1.
relé segitségével vezérelt szivattyura Opcié: Funkcic:
vonatkozik. Lasd Tdbldzat 3.11.
- - - [0] * [ Nincs funkcio [ A paraméter akkor aktiv, ha a frekvencia-
[202] | 2. szivattyu fut Lasd [201]. o
(2031 3. szivattyd fut Lasd [201]. véltéba be van szerelve a VLT® General
- - Purpose 1/0 (MCB 101).
[204] | 4. szivattyu fut
[205] | 5. szivattyu fut 5-33 X30/7 dig. kimenet (MCB 101)
[206] | 6. szivattyu fut Opcié: Funkcié:
2] 2 s e [0] * [ Nincs A paraméter akkor aktiv, ha a frekvencia-
[208] | 8. szivattyd fut funkcioé véltéba be van szerelve a VLT® General
[209] | 9. szivattyd fut Purpose 1/0 (MCB 101). Ugyanolyan opcidkat
[240] | RS Flipflop 0 (0. Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand S, és funkciokat kinal, mint a 3.7.3. fejezet 5-3*
RS-bill.kor) paraméter 13-16 RS-FF Operand R. Digitdlis kimenetek paramétercsoport.
[241]1 [ RS Flipflop 1 (1. Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand S,
RS-bill.kér) paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[242] [ RS Flipflop 2 (2. Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand S,
RS-bill.kér) paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[243] [ RS Flipflop 3 (3. Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand S,
RS-bill.kor) paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[244] [ RS Flipflop 4 (4. Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand S,
RS-bill.kor) paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[245] [ RS Flipflop 5 (5. Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand S,
RS-bill.kor) paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[246] [ RS Flipflop 6 (6. Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand S,
RS-bill.kor) paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
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374 5.4° Relek

Tomb [20]
Paraméterek a relék idézitésének és kimeneti funkcidinak .. »
bedllitasara. Opcid: Funkcié:
[63] [ 3. komparator
60 [ omparator
Tomb [20] [65] [ 5. komparator
Opcio: Funkcié: [70] |O. logikai szabaly
A megfelelé opcidk kivélasz- [71] | 1. logikai szabaly
tasaval definialja a relék [72] | 2. logikai szabaly
funkcidjat. [73] | 3. logikai szabaly
Az 6sszes mechanikus relé bealli- [74] | 4. logikai szabaly
tasait egyetlen tdmbparaméter [75] | 5. logikai szabaly
tartalmazza. [80] |SL dig. kimenet, A
[0] Nincs funkcié [81] [SL dig. kimenet, B
[11 | Vezérlés lizemkész [82] |SL dig. kimenet, C
[2] | VLT Uzemkész [83] |SL dig. kimenet, D
[81 |Frvaltkész/tavvez. [84] [SL dig. kimenet, E
[4] | Készenlét/nincs figyelm. [85] [SL dig. kimenet, F
[51 [Uzemelés [120] [ System On Ref
[6] [Futas/nincs figy. [155] | Verifying Flow
[8] [Futref-n,nincs figy [160] [ Nincs vészjelzés
[91 | Vészjelzés [161] | Futas irdnyvalt.
[10] | Vészj. vagy figyelm. [164] | Local ref active, not OFF
[11]1 | Nyomatékkorlatnal [165] | Helyi ref. aktiv
[12] | Aramtart.-on kivil [166] | Tavreferencia aktiv
[13] | Alsé aram alatt [167] | Start parancs aktiv
[14] | Fels6 aram folott [168] | Kézi mod
[15] [Sebess.tart.-on kiviil [169] /-}uto méd
[16] [Also f.szam alatt [180] | Orahiba
[17] | Felsé f.szam folott [181]1 | Megel6z6 karbant.
[18] | V.csattart.-on kiviil [183] | Pre/Post Lube
[19] | Alsé visszacs.alatt [188] [ AHF Capacitor Connect
[20] [Felsé visszacs.folott [189] lffllsc'i vent. szab.
[21] | Tdlmelegedés [190] | Arhidny
[25] |Iranyvaltas [191] | Széraz sziv.
[26] [Busz rendben [192] [ Gorbevégzédés
[27] [ Nyom.korlat és stop [193] [ Altatasi G.m.
[28] [Fék, nincs figyelm. [194] [ Szijszakadas
[29] | Fék kész, nincs hiba [195] | Megker.szelep vezérl.
[30] [Fékhiba (IGBT) [198] | Fr.valto-megkeriilés
[33] |Biztons. stop aktiv [199] | Pipe Filling
[35] | Kiilsé retesz [211] | 1. kaszkadsziv.
[36] | Vezérl8szo, 11. bit [212] | 2. kaszkadsziv.
[37]1 | Vezérlészo, 12. bit [213] | 3. kaszkadsziv.
[40] |Ref.tart.-on kivil [214] | Cascade Pump 4
[41] [Als6 ref. alatt [215] | Cascade Pump 5
[42] |Felsé ref. foltt [216] | Cascade Pump 6
[45] | Buszvez. [217] | 7. kaszkadsziv.
[46] |Buszvez, 1 ha i.tdll. [218] | 8. kaszkadsziv.
[47] |Buszvez, 0 ha i.tall. [219] | 9. kaszkadsziv.
[60] | 0. komparator [230] | Ext. Cascade Ctrl
[61] | 1. komparétor [240] | RS Flipflop 0 Lasd paraméter 13-15 RS-FF
[62] [ 2. komparator Operand S, paraméter 13-16 RS-FF
Operand R.
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5-40 Reléfunkcio

5-42 Relékikapcs. késlelt.

Tomb [20] Tomb[20]
Opciod: Funkcio: Tartomany: Funkcio:
[241] | RS Flipflop 1 Lasd paraméter 13-15 RS-FF 0.01 s*| [0.01 - |A relé elengedési késleltetésének megadasa.
Operand S, paraméter 13-16 RS-FF 600 s] Vélassza ki a 2 belsé mechanikus relé egyikét
Operand R. egy funkciétombben. A részletekért lasd
[242] [ RS Flipflop 2 Lasd parameéter 13-15 RS-FF paraméter 5-40 Function Relay. Haa
Operand S, parameéter 13-16 RS-FF kivalasztott esemény allapota a késleltetés
lejarta el6tt mddosul, a relékimenet nem
Operand R.
valtozik.
[243] | RS Flipflop 3 Lasd paraméter 13-15 RS-FF
Operand S, paraméter 13-16 RS-FF | =
Operand R. u [ A
! 5
[244] | RS Flipflop 4 Lasd paraméter 13-15 RS-FF selected _| | | g
Operand S, paraméter 13-16 RS-FF : | |
Operand R. : : :
- z : Relay [ [
[245] | RS Flipflop 5 Lasd paraméter 13-15 RS-FF output | ‘ | |
Operand S, paraméter 13-16 RS-FF I | I I
[ | [ |
Operand R. On Delay Off Delay
P5-41 P 5-42
[246] | RS Flipflop 6 Lasd paraméter 13-15 RS-FF ; o ]
Operand S, paraméter 13-16 RS-FF Abra 3.26 Relékikapcs. késlelt.
Operand R.
[2471 | RS Flipflop 7 R PRIl I A Ha a kivélasztott esemény &llapota a be- vagy kikapcsolasi
Operand S, paraméter 13-16 RS-FF . )iz « . L
késleltetés lejarta el6tt mdédosul, a relékimenet nem
Operand R. . .
véltozik.
5-41 Relébekapcs. késlelt.
3.7.5 5-5* Impulzusbemenet
Tomb [20]
Tartomany: Funkcié: Az impulzusbemenet paraméterei az impulzusreferencia-
0.01 s* [ [0.01 - 600 | A relé meghtizasi késleltetésének tartomany egy megfeleld ablakanak meghatarozéasara
s] megadasa. Valassza ki a 2 belsé szolgalnak az impulzusbemenetek skalazasi és szlrébealli-
mechanikus relé egyikét egy funkcio- tasainak konfiguralasaval. A 29-es vagy 33-as csatlakozo
tombben. A részletekert lasd impulzusbemenetként szolgal. Allitsa a 29-es
paraméter 5-40 Function Relay. (5-13 paraméter 29-es digitdlis bemenet) vagy a 33-as
csatlakozot (5-15 paraméter 33-as digitdlis bemenet) [32]
Selected E Impulzusbemenet értékre. Ha a 29-es csatlakozot
Event E bemenetként hasznalja, akkor az 5-02 paraméter 29-es csatl.
o
I I R t.mddja beallitésa [0] Bemenet legyen.
| I @ U] gy
Relay |
output Ref .
[~ ef. S
On Delay Off Delay (RPM) §
P 5-41 P 5-42 High =
U R
value -
| P 5-53/
Selected p5-58
Event I
| |
Relay | |
output I I
Low
On Delay L‘eaﬁ'ue n
P5-41 P5-52/ \
o 3 3 p5-57 Low freq. High freq. Input
Abra 3.25 Relébekapcs. késlelt. gg:gg/ Esgé/ (Hz)
Abra 3.27 Impulzusbemenet
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5-50 29-es csatl. also6 frekvencia

5-56 33-as csatl. fels6 frekvencia

visszacs. érték) megfelel6 alsé frekvenci-
akorlat (also referenciaérték) megadasa.
Lasd Abra 3.27 ebben a részben.

Tartomany: Funkci6: Tartomany: Funkcié:
100 Hz* [ [0 - 110000 |A kis motortengely-fordulatszamnak 100 Hz* [ [0 - 110000 A nagy motortengely-fordulatszamnak
Hz] (5-52 paraméter 29-es csatl. also ref./ Hz] (5-58 paraméter 33-as csatl. felsé ref./

visszacs. érték) megfelel6 felsé frekven-
ciakorlat (felsé referenciaérték)
megadasa.

5-51 29-es csatl. fels6é frekvencia

Tartomany: Funkci6:

5-57 33-as csatl. alsé ref./visszacs. érték

Tartomany: Funkcié:

100 Hz* [ [0 - 110000 A nagy motortengely-fordulatszamnak
Hz] (5-53 paraméter 29-es csatl. felsé ref./
visszacs. érték) megfelel6 felsé frekven-
ciakorlat (felsé referenciaérték)
megadasa.

*

0* [ [-999999.999 -
999999.999 1

A motorfordulatszam alsé referenciaér-
tékének megadasa [1/min]. Ez egydttal
az also visszacsatoldjel értéke is, lasd:
5-52 paraméter 29-es csatl. also ref./
visszacs. értek.

5-52 29-es csatl. also ref./visszacs. érték

Tartomany: Funkcio:

5-58 33-as csatl. felsé ref./visszacs. érték

Tartomany: Funkcio:

0% [ [1999999.999 -
999999.999 ]

A motorfordulatszam alsé referen-
ciaérték-korlatjanak megadasa [1/min].
Ez egyuttal a legkisebb visszacsatoldjel-
érték is, lasd: 5-57 paraméter 33-as csatl.
alsé ref./visszacs. érték.

5-53 29-es csatl. felsé ref./visszacs. érték

Tartomany: Funkcio:

100% | [1999999.999 -
999999.999 ]

A motortengely-fordulatszam felsé
referenciaértékének [1/min] és a felsé
visszacsatolojel-értéknek a megadasa;
lasd még 5-58 paraméter 33-as csatl.
felsé ref./visszacs. érték.

5-54 Impulzussziré idéallandéja (29-es)

Tartomany: Funkcio:
ms]

A motor miikddése kézben ez a
paraméter nem maédosithaté.

Az impulzussz(iré idéallandodjanak
megadasa. Az impulzussziré csillapitja a
visszacsatolojel oszcillacidjat, ami nagy
rendszerzajnal elényos. Nagyobb
idéallando-érték esetén javul a csillapitas,
de hosszabb lesz a sz(ir6 késleltetési ideje.

5-55 33-as csatl. also6 frekvencia

100% | [-999999.999 - A motorfordulatszam felsé referenci-

999999.999 | aértékének megadasa [1/min]. Lasd
még: 5-53 paraméter 29-es csatl.

felsé ref./visszacs. érték.

5-59 Impulzussziiré idéallandéja (33-as)

Tartomany: Funkcio:
100 ms* | [1-1000 |/32g JRYN =N
ms]

A motor miikodése kozben ez a
paraméter nem madosithato.

Az impulzussz(iré idéallandodjanak
megadasa. Az alulateresztd sziiré
csokkenti a vezérl6egység visszacsatolo-
jelének befolyasolhatosagat és csillapitja
az oszcillaciojat.

Ez példaul akkor el6nyods, ha a rendszer
nagyon zajos.

3.7.6 5-6* Impulzuskimenet

Az impulzuskimenet skalazasanak és kimeneti funkcidjanak
bedllitadsara szolgald paraméterek. Az impulzuskimenetek a
27-es vagy a 29-es csatlakozéhoz rendelheték hozza. A 27-
es csatlakozé kimeneti m(ikodését az 5-01 paraméter 27-es
csatl. i.mddja, a 29-esét az 5-02 paraméter 29-es csatl.
ti.mddja segitségével adhatja meg.

Tartomany: Funkci6:
100 Hz* | [0 - 110000 A kis motortengely-fordulatszamnak
Hz] (5-57 paraméter 33-as csatl. alsé ref./
visszacs. érték) megfelel6 also frekven-
ciakorlat (als6 referenciaérték)
megadasa.
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Output value

A

130BA089.11

High output
value

P 5-60(term27)
P 5-63(term29)

High freq. Output
P 5-62(term27) (Hz)
P 5-65(term29)

Abra 3.28 Impulzuskimenet

5-60 27-es csatl.,, valtozé impulzuskimenet

5-63 29-es csatl.,, valtozé impulzuskimenet
Opcio: Funkcio:
ERTESITES
A motor mikodése kdzben ez a
paraméter nem maddosithato.

Valassza ki a 29-es csatlakozo kijelzett
valtozojat. Ugyanolyan opciokat és
funkcidkat kinal, mint

3.7.6. fejezet 5-6* Impulzuskimenet.

[0] * | Nincs funkcio

[45] | Buszvez.

[48] | Buszvez., idétull.
[100] | Kim. frekv. 0-100
[101] | Referencia min-max
[102] | Visszacs. +-200%
[103] | Motoraram O-Imax

Tartomany: Funkcio: -
[104] [ Nyomat. O-Tlim
»
W [105] | Nyomaték 0-Tnom
A motor miikodése kozben ez a [106] | Teljesitm. 0-Pnom
paraméter nem médosithato. [107] | Ford.sz. 0-felsd korl.
[108] [ Nyomaték +-160%
[0] * | Nincs funkcid Vilassza ki a 27-es csatlakozéhoz [109] [ Kim. fr. 0-Fmax
tarsitani kivant kijelzett m(ikodési 11131 | 1. bév. zart hurok
valtozot. [1141 | 2. bév. zart hurok
[45] | Buszvez. [115] [ 3. bév. zart hurok
48] | Buszvez, idétull. [116] | Cascade Reference
100] | Kim. frekv. 0-100 3 :
LT e 5-65 29-es imp.kim. max. frekv.
[101] | Referencia min-max = . Funkcié
[102] | Visszacs. +-200% artomany: unkcio:
[103] | Motoraram 0-Imax 5000 Hz* [ [0 - 32000 A 29-es csatlakozé maximalis frekven-
[104] | Nyomat, 0-Tlim Hz] cidjanak beefllltasa az e
[105] | Nyomateék 0-Tnom 5-63 paraméter 29-es’cs’at :, vdltozo
— impulzuskimenet segitségével
[106] | Teljesitm. 0O-Pnom . . 2 ATyl
kivalasztott kimeneti valtozénak
[107] | Ford.sz. 0-fels6 korl. .
megfelelen.
[108] | Nyomaték +-160%
[109] | Kim. fr. 0-Fmax 5-66 X30/6-o0s csatl., valtozé imp.kimenet
113] | 1. bov. zart hurok
Le vz 4 Az X30/6-o0s csatlakozén kiadott valtozé kivalasztasa.
[114] | 2. bév. zart hurok . , s ,
M A paraméter akkor aktiv, ha a frekvenciavaltoba telepitve van a
WU |5 o et Tullie VLT® General Purpose 1/0 (MCB 101).
[116] | Cascade Reference Ugyanolyan opcidkat és funkciokat kinal, mint az 5-6* Impulzus-
5-62 27-es imp.kim. max. frekv. kimenet paramétercsoport.
Tartomany: Funkcié: Opcio: Funkcié:
w [0] * Nincs funkcid
. " [45] Buszvez.
A motor miikodése kozben ez a ——
. 2 mef . [48] Buszvez., idétull.
paraméter nem maddosithato.
[100] Kim. frekv. 0-100
[101] Referencia min-max
5000 Hz*| [0 - 32000 A 27-es csatlakozé maximalis frekvenci- -
o ) [102] Visszacs. +-200%
Hz] 4janak beallitasa az paraméter 5-60 27-
P . [103] Motoraram 0-Imax
es csatl., vdltozé impulzuskimenet
e - . ) [104] Nyomat. O-Tlim
segitségével kivalasztott kimeneti
. . . [105] Nyomaték 0-Tnom
véltozonak megfelelen.
[106] Teljesitm. 0-Pnom
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5-66 X30/6-os csatl., valtoz6 imp.kimenet 5-80 AHF Cap Reconnect Delay

Az X30/6-os csatlakozon kiadott valtozé kivalasztasa. Tartomany: Funkcio:

A paraméter akkor aktiv, ha a frekvenciavéltéba telepitve van a 25 5% | [1-120 [Két egymast kéveté AHF-kondenzatorcsatla-
VLT® General Purpose I/0 (MCB 101). s] koztatas kozotti késleltetési idd. Az AHF-
Ugyanolyan opcidkat és funkciokat kindl, mint az 5-6* Impulzus- kondenzator lekapcsolasakor elindul az idézit6.
kimenet paramétercsoport. Ha a késleltetési id6 lejartakor a frekvencia-
Opci6: Funkcié: valtok teljesitménye a névleges teljesitmény 20
1107] Ford.sz. O-felsé Korl. és 30%-a kozott van, a kondenzator vissza-
[108] Nyomaték +-160% L

(1091 Kim. fr. 0-Fmax AHF-kondenzatorcsatlakoztatas kimeneti fliggvénye a
(113] 1. bv. zart hurok digitalis és relékimeneteken

[114] 2. bév. zart hurok

[115] 3. bév. zart hurok Mkddési leiras:

6] Cascade Reference 1. A kondenzatorok csatlakoztatdsa a névleges

teljesitmény 20%-an.

5-68 X30/6-os imp.ki max. frekv. 2. Hiszterézis — a névleges teljesitmény 20%-anak

Tartomany: Funkcio: +50%-a (=minimum 10% és maximum 30% a
5000 [0 - w névleges teljesitménybdl).
Hz* 32000 HZ] | A motor miikédése kézben ez a 3. Kikapcsolasi késleltetés id6zitéje = 10 s. A
paraméter nem médosithato. kondenzatorok lekapcsoldsdhoz 10 masodpercig a
névleges teljesitmény 10%-a alatti érték
Az X30/6-0s csatlakozé maximalis frekven- szlikséges. Ha a teljesitmény a 10 masodperces
cidgjanak kivalasztasa az késleltetés sordn a névleges teljesitmény 10%-a
5-66 paraméter X30/6-0s csatl, vdltozé folé emelkedik, az id6zit6é (10 s) Gjraindul.
imp.kimenet kimeneti valtozojanak 4. A kondenzator visszakapcsolasanak késleltetése
megfeleléen. (az alapértelmezés 25 s, a lehetséges tartomany
A paraméter akkor aktiv, ha a frekvencia- 1-120 s, lasd 5-80 paraméter AHF Cap Reconnect
véltéba telepitve van a VLT® General Delay) az AHF-kondenzator kimeneti fliggvé-
Purpose I/0 (MCB 101). nyének minimalis kikapcsolasi idejét hatarozza
meg.
5. Halozati fesziiltségkimaradas esetén a frekvenci-

avaltd az dramellatas helyredllitdsa utan garantalja
a minimalis kikapcsolasi id6 betartasat.
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3.7.7 5-9* Buszvezérelt

o
g
100% ol
90% e Ebben a paramétercsoportban terepibusz-beallitasok
2 80% - segitségével lehet digitalis és relékimeneteket vélasztani.
S 70% —r ’
5 5-90 Digitalis & relés buszvez.
5 60%
§ 50% Tartomany: Funkcié:
2 40% 0*| [0- Ez a paraméter a buszvezérelt digitalis
€
S 3% 2147483647 ] kimenetek és relék llapotat tarolja.
20% A logikai 1 azt jelzi, hogy a kimenet IGAZ
10% értekd vagy aktiv.
0% :

A logikai 0 azt jelzi, hogy a kimenet HAMIS
értékd vagy inaktiv.

0-s bit [CC digitalis kimenet, 27-es
csatlakozé

1-es bit | CC digitalis kimenet, 29-es
csatlakozé

2-es bit [GPIO digitélis kimenet, X 30/6-0s
csatlakozé

3-as bit [GPIO digitélis kimenet, X 30/7-es
csatlakozé

o
S

o
EY

Relay Output

tse—t, —

10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130
Time (s)

4-es bit |CC 1-es relé, kimeneti csatlakozo

Abra 3.29 Kimeneti fiiggvény (példa) 5-0s bit | CC 2-es relé, kimeneti csatlakozo

6-0s bit [B opcid, 1-es relé, kimeneti
csatlakozé

A t1 a kikapcsolasi késleltetési id6 (10 ). 7-es bit | B opci6, 2-es relé, kimeneti

A t2 a kondenzator visszakapcsolasi késleltetése Csatlakozo
(5-80 paraméter AHF Cap Reconnect Delay). 8-as bit | B opcid, 3-as relé, kimeneti
csatlakozé

Ha a frekvenciavaltd teljesitménye meghaladja a névleges 9-15-6s | Jovébeni csatlakozok szdméra

teljesitmény 20%-at, bekapcsol a kimeneti fliggvény. Ha a
teljesitmény 10% ala esik, a kimenet csak a kikapcsolasi

bit fenntartva

16-0s C opcid, 1-es relé, kimeneti

késleltetési idS letelte utan all kikapcsolt értékre. Ezt az bit csatlakozé

id6t jelzi a t1. Miutan a kimenet kikapcsolt értékre allt, csak 17-es | C opcid, 2-es relé, kimeneti

a kondenzétor visszakapcsolasi késleltetési idejének letelte bit csatlakozo

utan (t2) allhat ujbol bekapcsolt értékre. A t2 leteltekor a 18-as | C opcid, 3-as relé, kimeneti

teljesitmény meghaladja a névleges teljesitmény 30%-4t, bit csatlakoz6

igy a relé nem kapcsol be. 19-es  [C opci6, 4-es relé, kimeneti
bit csatlakozé

20-as C opcid, 5-0s relé, kimeneti
bit csatlakozé

21-es C opcid, 6-os relé, kimeneti
bit csatlakozd

22-es C opcid, 7-es relé, kimeneti
bit csatlakozd

23-as  [C opcid, 8-as relé, kimeneti
bit csatlakozd

24-31- [Jovébeni csatlakozdk szamara
es bit [fenntartva

Tablazat 3.12 Digitalis kimenetek bitjei
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5-93 27-es imp.ki, buszvezérlés

Tartomany: Funkcié:
0 %* [ [0-100 %] | A buszvezérelt beallitasu 27-es digitalis
kimenetre keriil6 frekvencia értékét

tartalmazza.

5-94 27-es imp.ki, idétullépés-beall.

Tartomany: Funkcio:

0 %* | [0- 100 %] | Az id6tullépés észlelése esetén a buszve-
zérelt id6tullépés beallitasu 27-es digitalis
kimenetre keriil6 frekvencia értékét
tartalmazza.

5-95 29-es imp.ki, buszvezérlés

Tartomany: Funkcio:

0%* | [0-100 %] | A buszvezérelt beadllitasu 29-es digitalis
kimenetre keriil6 frekvencia értékét
tartalmazza.

5-96 29-es imp.ki, idétullépés-beall.

Tartomany: Funkcio:

0 %* | [0- 100 %] | Az id6tullépés észlelése esetén a buszve-
zérelt id6tullépés beallitasu 29-es digitalis
kimenetre kerul6 frekvencia értékét
tartalmazza.

5-97 X30/6 imp.ki, buszvezérlés

Tartomany: Funkcio:
0 %* [ [0-100 %] | A buszvezérelt bedllitadsu 27-es digitalis
kimenetre keriil6 frekvencia értékét

tartalmazza.

5-98 X30/6 imp.ki, id6tullépés-beall.

Tartomany: Funkcié:

0 %* | [0- 100 %] | Az id6tullépés észlelése esetén a buszve-
zérelt id6tullépés beallitasu 6-os digitalis
kimenetre kerul6 frekvencia értékét
tartalmazza.
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3.8 6-** Analog be/ki csoport paraméterei

3.8.1 6-0* Analég I/0-G.méd

Az analdg 1/0-konfiguracié beallitdsara szolgalé paraméter-
csoport.
A frekvenciavaltonak 2 analég bemenete van:

. 53-as csatlakozok
° 54-es csatlakozok

Ezekhez tetszés szerint hozzarendelhet6 egy fesziiltség- (0-
10 V) vagy drambemenet (0/4-20 mA).

ERTESITE.

Termisztorok analdg és digitalis bemenetekhez egyarant
csatlakoztathatok.

6-00 Vezérl6jel-szakadasi id6

6-01 Vezérl6jelszakadas-funkcio

Opcio: Funkcioé:

. Paraméter 6-22 54-es csatl,, alsé
dram.

A funkcié a 6-00 paraméter VezérlGjel-
szakaddsi idé segitségével megadott
id6tartam lejarta utan is aktivalhaté. Ha
egyszerre tobb id6tullépés is van, a frekven-
ciavalto az aldbbi elsé6bbségi sorrendet
alkalmazza az idétullépési funkcidk kozott:

1. Paraméter 6-01 VezérlGjelszakadds-
funkcié.

2. Paraméter 8-04 Vez.sz6-idétul.
funkcid.

[0] [ Kikapcsolva

Tartomany:  Funkcié:
- - — [1] | Kim. befagy. | Befagyasztas a pillanatnyi értéken.
10s| [1- Adja meg a vezérl6jel-szakadasi idétullépést (s). A
99s] | vezérlgjel-szakadasi idétullépés a referencia- vagy [2] |Stop Feltlbiralas és leallitas.
visszacsatoldjel-forrasként hasznalt analég 31 [Jog Feltilbiralas és jogfordulatszam.
bemenetek, példaul az 53-as vagy 54-es — — -
csatlakozé esetén aktiv. Ha a kivélasztott drambe- (4] | Max. ] Felllbiralas és maximalis fordulatszam.
menethez tarsitott referenciajel értéke az fordulatszam
alébbiak segitségével beallitott érték 50%-a al [5] | Stop és Felilbiralas és leallitds, majd leoldas.
agile leoldds
. 6-10 Paraméter 53-as csatl., alsé Ref./visszacs. 2
o«
feszliltség. [1/min] 3
o
3 6-12 Paraméter 53-as csatl., alsé dram. 6% par. @
1500 —
. 6-20 Paraméter 54-es csatl., alsé Nagy ref/ | |
visszacs. érték
fesziiltség. 1200 — | |
. 6-22 Paraméter 54-es csatl., alsé dram. 900 — \ \
. . \ \
Amennyiben az idétartam meghaladja a 600 | | |
6-00 paraméter Vezérlbjel-szakaddsi id6 értékét, | |
aktivalodik a 6-01 paraméter Vezérléjelszakadds- E;::::r‘ 300 — | |
- 150 —
funkcio segitségével kivalasztott funkcio. visszacs. érték : ‘
v 5V 0V \%]
6-01 Vezérl6jelszakadas-funkcio 6-xx par. | Analég bemenet
LAlsé fesziiltség”vagy |
Opcié: Funkcié: alsé aram” |
Az idétullépési funkcid kivalasztasa. A 6-xx par.
paraméter 6-01 VezérlGjelszakadds-funkcio ”:ells? ,feszulltseg vagy
»1€1SO aram
segitségével beallitott funkcié akkor i Lo L
ST, [ 2 e 7 2 5 e e Abra 3.30 Vezérl6jel-szakadasi allapotok
54-es bemeneten a kdvetkez6k értékének
50%-a ala csokken:
e Paraméter 6-10 53-as csatl., alsé
fesziiltség.
. Paraméter 6-12 53-as csatl., alsé
dram.
3 Paraméter 6-20 54-es csatl., alsé
feszliltség.
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3.8.2 6-1* 53-as analég bem.

Paraméterek az 1-es analdég bemenet (53-as csatlakozo)
skaldzasanak és korlatainak beadllitasara.

6-10 53-as csatl., also fesziiltség

6-14 53-as csatl. also ref./visszacs. érték

Tartomany: Funkcié:

megfelelé analég bemenetskalazasi
értéket.

6-15 53-as csatl., felsé ref./visszacs. érték

A vezérl6jel-szakadasi vészjelzések
miikodéséhez a 6-10 paraméter 53-as
csatl., alsé fesziiltség értékének
legalabb 1 V-nak kell lennie.

Adja meg az alsé fesziiltség értékét. Ennek
kell felelnie a beallitott alsé referencia/
visszacsatolasi értéknek (6-14 paraméter 53-
as csatl. alsé ref./visszacs. érték).

6-11 53-as csatl., fels6 fesziiltség

Tartomany: Funkcié:
10 V*¥| [par. 6-10 - | Adja meg a felsé feszlltség értékét. Ennek
10 V] az analdg bemenetskalazasi értéknek meg

kell felelnie a beallitott felsé referencia/
visszacsatolasi értéknek

(6-15 paraméter 53-as csatl, felsé ref./
visszacs. értek).

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
0.07 V*| [0 - par. E’w Size [-999999.999 - | Adja meg a beallitott felsé
6-11 V] related* 999999.999 ] fesziiltség/aram

(6-11 paraméter 53-as csatl., felsé
fesziiltség és 6-13 paraméter 53-
as csatl., felsé dram) értékének
megfelelé anal6g bemenetska-
lazasi értéket.

6-16 53-as csatl., sz(ir6 idéallandéja

Tartomany: Funkcié:
10 s]

A motor miikodése kozben ez a
paraméter nem maddosithato.

A szUr6 idéallanddjanak megadasa. Ez az
elsérendu digitalis alulatereszté sz(ird
id6allanddja az elektromos zaj kisz(irésére
az 53-as csatlakozdén. Nagyobb érték
esetén javul a csillapitas, de hosszabb lesz
a sz(ir6 késleltetési ideje.

6-12 53-as csatl., als6 aram

6-17 53-as kpcs.,v.jel-szak.

felsé referencia/visszacsatolojel
értéknek megfelel6 felsé aramérték
megadasa.

6-14 53-as csatl. also ref./visszacs. érték
Tartomany: Funkcié:

0% [ [999999.999 -
999999.999 ]

Adja meg a beallitott alsé fesziilt-
ségnek/aramnak (6-10 paraméter 53-as
csatl., alsé fesziiltség és

6-12 paraméter 53-as csatl., alsé dram)

Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcio:
4 mA*| [0 - par. |Adja meg az als6 dram értékét. Ennek a Ezzel a paraméterrel letilthat6 a vezérléjel-
6-13 mA] [ referenciajelnek meg kell felelnie a beéllitott szakadas monitorozésa, példaul ha az analég

also referencia/visszacsatolasi értéknek kimenetek egy elosztott 1/0 rendszer
(6-14 paraméter 53-as csatl. alsé ref./visszacs. részeként mikodnek (példaul ha nem a
érték). A vezérl6jelszakadas-funkcio aktiva- frekvenciavaltéhoz kapcsolédd szabélyozé-
lasahoz (6-01 paraméter VezérlGjelszakadds- funkcidk részei, hanem egy kiilsé
funkcid) ennek az értéknek 2 mA folott kell vezérlérendszernek szolgéltatnak adatokat).
e [0] |Tiltva

6-13 53-as csatl., fels6 aram [11* | Engede-

lyezve
Tartomany: Funkcié:
20 mA* [ [par. 6-12 - A 6-15 paraméter 53-as csatl., felsé ref./ 3.8.3 6-2*54-¢es analég bem.
20 mA] visszacs. érték segitségével beallitott

Paraméterek a 2-es analég bemenet (54-es csatlakozd)
skalazasanak és korlatainak beallitasara.

6-20 54-es csatl., also fesziiltség

Tartomany: Funkcio:
0.07 V*| [0 - par. Adja meg az also feszliltség értékét.
6-21 V] Ennek az analég bemenetskalazasi

értéknek meg kell felelnie a beéllitott also
referencia/visszacsatolasi értéknek

(6-24 paraméter 54-es csatl. alsé ref./
visszacs. érték).
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6-21 54-es csatl., fels6 fesziiltség

6-26 54-es csatl., szir6 idéallanddja

kell felelnie a beallitott fels6 referencia/
visszacsatolasi értéknek

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
10 V*| [par. 6-20 - | Adja meg a felsé feszliltség értékét. Ennek esetén javul a csillapitas, de hosszabb lesz
10 V] az analdg bemenetskalazasi értéknek meg a szlr6 késleltetési ideje.

6-27 54-es kpcs.,v.jel-szak.

(6-25 paraméter 54-es csatl. felsé ref./ Opcié: Funkcié:
visszacs. Erték). 0] |Tiltva
,, [1] * | Engedé- Ezzel a paraméterrel letilthatd a vezérl6jel-
6-22 54-es csatl., als6 aram . . . i ,
lyezve szakadas monitorozasa, példaul ha az analég

Tartomany: Funkcié:
4 mA*| [0 - par. |Adja meg az alsé aram értékét. Ennek a
6-23 mA] [ referenciajelnek meg kell felelnie a beéllitott

alsé referencia/visszacsatolasi értéknek
(6-24 paraméter 54-es csatl. alsé ref./visszacs.
érték). A vezérl6jelszakadas-funkcié aktiva-
lasdhoz (6-01 paraméter VezérlGjelszakadds-
funkcio) ennek az értéknek 2 mA folott kell
lennie.

6-23 54-es csatl., fels6 aram

Tartomany: Funkcio:
20 mA* [ [par. 6-22 - A 6-25 paraméter 54-es csatl. fels6 ref./
20 mA] visszacs. Erték segitségével beéllitott

fels6 referencia/visszacsatolasi értéknek
megfelel6 fels6 dramérték megadasa.

6-24 54-es csatl. also ref./visszacs. érték

Tartomany: Funkci6:

0* [ [1999999.999 -
999999.999 ]

Adja meg a 6-20 paraméter 54-es csatl.,
also fesziiltség/6-22 paraméter 54-es
csatl., alsé dram értékeként beallitott
alsé fesziiltségnek/aramnak megfelelé
analég bemenetskalazasi értéket.

6-25 54-es csatl. felsé ref./visszacs. Erték

Tartomany: Funkcio:

100% | [1999999.999 -
999999.999 ]

Adja meg a bedllitott felsé fesziiltség/
aram (6-21 paraméter 54-es csatl., felsé
fesziiltség és 6-23 paraméter 54-es

csatl, felsé dram) értékének megfelelé

6-26 54-es csatl., sz(ir6 idéallandéja

Tartomany: Funkcioé:
0.001 s* [ [0.001 - W
10 s]

A motor miikodése kdzben ez a
paraméter nem moédosithato.

A sz(r6 idééllandéjanak megadasa. Ez az
elsérendu digitalis alulatereszté sz(iré
idéallanddja az elektromos zaj kisztirésére
az 54-es csatlakozon. Nagyobb érték

kimenetek egy elosztott 1/0 rendszer
részeként muikodnek (példaul ha nem a
frekvenciavéltohoz kapcsolddd szabalyozo-
funkcidk részei, hanem egy kiilsé
vezérlérendszernek szolgéltatnak adatokat).

3.8.4 6-3* X30/11 analég bem.

A VLT® General Purpose 1/0 (MCB 101) 3-as analég
bemenete (X30/11-es csatlakozd) skalazasédnak és
korlatainak konfiguralasara szolgalé paramétercsoport.

6-30 X30/11-es csatl., also fesz.

Tartomany: Funkcio:
0.07 V*| [0 - par. Ugy éllitja be az analég bemenetskalazasi
6-31 V] értéket, hogy az megfeleljen a

6-34 paraméter X30/11-es csatl.also ref./
visszacs.ért. segitségével bedllitott also
referencia/visszacsatolasi értéknek.

6-31 X30/11-es csatl., felsé fesz.

Tartomany: Funkcio:

10 V*| [par. 6-30 - | Ugy éllitja be az analég bemenetskalazasi
10 V] értéket, hogy az megfeleljen a

6-35 paraméter X30/11-es csatl.fels.ref./
visszacs.ért. segitségével beallitott felsé
referencia/visszacsatolasi értéknek.

6-34 X30/11-es csatl.also ref./visszacs.ért.
Tartomany: Funkcio:

0* [ [-999999.999 -
999999.999 1]

Ugy allitja be az analég bemenetska-
lazasi értéket, hogy az megfeleljen a
6-30 paraméter X30/11-es csatl., alsé fesz.
segitségével beallitott alsoé fesziiltsé-
gértéknek.

6-35 X30/11-es csatl.fels.ref./visszacs.ért.
Tartomany: Funkcio:

100% | [1999999.999 -
999999.999 ]

Ugy allitja be az analég bemenetska-
lazasi értéket, hogy az megfeleljen a
6-31 paraméter X30/11-es csatl., fels6
fesz. segitségével beallitott felsé feszilt-
ségértéknek.
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6-36 X30/11-es csatl., szlir6-idoallandé

6-44 X30/12-es csatl.also ref./visszacs.ért.

A motor miikodése kdzben ez a
paraméter nem madosithato.

A sziir6 idéallandéjanak megadasa. Ez az
elsérendi digitélis alulatereszt6 sztiré
idéallanddja az elektromos zaj kisztirésére
az X30/11-es csatlakozon. Nagyobb érték
esetén javul a csillapitas, de hosszabb lesz
a szUrd6 késleltetési ideje.

6-37 X30/11 kpcs.,v.jel-szak.

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
0.001 s* | [0.001 - w segitségével bedllitott alsé fesziiltsé-
10 s] gértéknek.

6-45 X30/12-es csatl.fels.ref./visszacs.ért.

Tartomany: Funkcié:
100* [ [-999999.999 -

999999.999 ]

Ugy éllitja be az analég bemenetska-
lazasi értéket, hogy az megfeleljen a
6-41 paraméter X30/12-es csatl., felsé
fesz. segitségével beallitott felsé feszult-
ségértéknek.

6-46 X30/12-es csatl., szlir6-idéallando

3.8.5 6-4* X30/12 analég bem.

A VLT® General Purpose I/0 (MCB 101) 4-as analdg
bemenete (X30/12-es csatlakozo) skaldzasdnak és
korlatainak konfigurdlaséra szolgalé paramétercsoport.

6-40 X30/12-es csatl., also fesz.

Tartomany: Funkcio:
0.07 V*| [0 - par. Ugy éllitja be az analég bemenetskalazasi
6-41 V] értéket, hogy az megfeleljen a

6-44 paraméter X30/12-es csatl.alsé ref./
visszacs.ért. segitségével bedllitott alsé
referencia/visszacsatolasi értéknek.

6-41 X30/12-es csatl., fels6 fesz.

Tartomany: Funkcié:
10 V*| [par. 6-40 - | Ugy allitja be az analég bemenetskalézasi
10 V] értéket, hogy az megfeleljen a

6-45 paraméter X30/12-es csatl.fels.ref./
visszacs.ért. segitségével beallitott felsé
referencia/visszacsatolasi értéknek.

6-44 X30/12-es csatl.alsé ref./visszacs.ért.

Tartomany: Funkcié:
0*| [-999999.999 -
999999.999 ]

Ugy éllitja be az analég kimenetskalazasi
értéket, hogy az megfeleljen a
6-40 paraméter X30/12-es csatl,, alsé fesz.

Opci6: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
Ezzel a paraméterrel letilthatd a vezérlsjel- 0.001 s*| [0.001 - W
szakadas monitorozasa, példaul ha az analég 10 5] A motor miikodése kézben ez a
kimenetek egy elosztott I/O rendszer paraméter nem médosithatd.
részeként mikodnek (példaul ha nem a
frekvenciavaltéhoz kapcsol6dd szabalyozo- A sz(iré idéllandéjanak megadasa. Ez az
e e, e 23 LD elsérendu digitalis alulatereszté sz(ird
vezérlérendszernek szolgaltatnak adatokat). idéllandja az elektromos zaj kisziirésére
[0] |Tiltva az X30/12-es csatlakozén. Nagyobb érték
[1] * | Engedé- esetén javul a csillapitas, de hosszabb lesz
lyezve a sz(r6 késleltetési ideje.

6-47 X30/12 kpcs.,v.jel-szak.

Opcio: Funkcié:
Ezzel a paraméterrel letilthatd a vezérldjel-
szakadds monitorozésa, példaul ha az analég
kimenetek egy elosztott I/O rendszer
részeként mikodnek (példaul ha nem a
frekvenciavaltéhoz kapcsol6dé szabalyozoé-
funkciok részei, hanem egy kulsé
vezérlérendszernek szolgéltatnak adatokat).

[0] |Tiltva

[1] * | Engedé-

lyezve

3.8.6 6-5*42-es analég kim.

Paraméterek az 1-es analdg kimenet (42-es csatlakozo)
skalazasanak és korlatainak konfigurédlasara. Az analég
kimenetek dramkimenetek: 0/4-20 mA. A kozos csatlakozd
(39-es) egyazon csatlakoz6, mely azonos villamos
potenciallal rendelkezik az analdg kozos és digitalis k6zos
csatlakozashoz. Az analég kimenetek felbontasa 12 bit.
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6-50 42-es kimenet 6-50 42-es kimenet

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcid:
w [134] | Nyomat. 0- | O-nyomatékkorlat (4-16 paraméter Motor
A minimalis referencia beallitasahoz SelR LA (ecenedurameriicie ok
a 3-02 paraméter Min. referencia, a [135] | Nyomat. 0- | 0 - motor névleges nyomatéka.
maximalis referencia beallitasahoz a névl. 4-20
3-03 paraméter Maximdlis referencia mA
tartalmazza az értékeket. [136] | Teljesitm. 0-névleges motorteljesitmény.
4-20 mA
Valassza ki a 42-es csatlakozé mint analég [137] | Ford.szam 0 - fordulatszam fels6 korlatja
aramkimenet funkciojat. A 20 mA erésségu 4-20 mA (paraméter 4-13 Motor f.szdm felsé korldt [1/
motoraram az Imax értéknek felel meg. min] és 4-14 paraméter Motor f.szam felsé
[0] | Nincs funkcio korldt [Hz)).
[100] | Kim. frekv. 0-100 Hz (0-20 mA). [138] | Nyomaték
* 0-100 4-20 mA
[101] | Referencia Minimalis referencia - maximalis referencia [139] | Buszvez. 0-100% (0-20 mA)
min-max (0-20 mA). [140] | Buszvez. 4-20 | 0-100%.
[102] | Visszacs. A 3-03 paraméter Maximdlis referencia -200 mA
+-200% - +200%-a (0-20 mA). [141] [ Buszvez. 0-100% (0-20 mA).
[103] | Motoraram O- | O — inverter maximalis drama id6tdllépés
Imax (16-37 paraméter Inv. max. dram) (0-20 mA) [142] | B.vez. 4-20 0-100%.
maA i.tull.
[104] | Nyomat. O- 0-nyomatékkorlat (4-16 paraméter Motor [143] | 1. bov. zart 0-100%.
Tlim lizemméd nyomatékkorldtja) (0-20 mA). hurok 4-20
[105] | Nyomaték O- | 0 - motor névleges nyomatéka (0-20 mA). mA
Tnom [144] | 2. b6v. zart 0-100%.
[106] | Teljesitm. 0- |0 — névleges motorteljesitmény (0-20 mA). hurok 4-20
Pnom mA
[107] | Ford.sz. O- 0 - fordulatszam felsé korlatja [145] | 3. bov. zért 0-100%.
felsé korl. (4-13 paraméter Motor f.szam felsé korldt [1/ hurok 4-20
min] és 4-14 paraméter Motor f.szdm felsé mA
korldt [Hz]) (0-20 mA) [146] | Cascade Ref.
[108] | Nyomaték | (0-20 mA). 4-20mA
+-160% [147] | Main act val
[109] | Kim. fr. 0- 0-20mA
Frmax [148] | Main act val
[113] [ 1. bév. zart | 0-100% (0-20 mA). 4-20mA
Tl [150] | Kim. fr. O-
[114] | 2. bév. zart | 0-100% (0-20 mAY). Fmax 4-20
hurok mA
[115] | 3. bov. zart 0-100% (0-20 mA). [254] | DC Link A paraméter kivalasztasa esetén a
hurok 0-20mA csatlakozé kimenetén a skalazott DC-kori
[116] | Cascade feszultség jelenik meg. A Tdbldzat 3.13 a
Reference DC-kori feszlltség és a csatlakozd kimenete
5 kozotti 6sszefliggést mutatja.
[130] | Kim. fr. 0-100 | 0-100 Hz.
4-20 mA
[131] | Referencia Minimalis referencia — maximalis referencia.
4-20 mA
[132] | Visszacsat. A 3-03 paraméter Maximdlis referencia -200
4-20 mA - +200%-a.
[133] | Motoraram 0 - inverter maximalis arama
4-20 mA (16-37 paraméter Inv. max. dram).
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6-50 42-es kimenet

6-51 42-es csatlakozd, min. skala

Opcié: Funkcié: Tartomany: Funkcio:
DC-kori fesziltség (V) Csatlakozo 0 %* | [0- 200 %] | A 42-es kimenet analdg jele minimalis
kimenete kimenetének (0 vagy 4 mA) skalazasa.
V <alacsony feszlltségi 0% Az értéket a kivalasztott valtozd
hatarérték (6-50 paraméter 42-es kimenet) teljes tartoma-
V 2tulfesziltségi 100% nyanak szazalékaként kell beallitani
hatarérték
Tartomanyon belili neaiean 6-52 42-es csatlakozd, max. skala
fesziiltség: Alacsony interpolalt Tartomany: Funkcié:
fesziiltseg <V 100 % | [0 - A 42-es csatlakozé analég jele maximalis
<tulfesziltség * 200 %] | kimeneti értékének (20 mA) kivalasztasa.
_ . . Az értéket a kivalasztott valtozd
Tablazat 3.13 A DC-kori fesziiltség és a , i X ;
. . L (6-50 paraméter 42-es kimenet) teljes tartoma-
csatlakozé kimenete k6zotti 6sszefiiggés ) L ) L
nyanak szézalékaként kell beallitani
A Tdbldzat 3.14 a kulonféle méreti frekven- fam Z
ciavaltok alacsony fesziltségi és 0+ &
tulfeszultségi hatarértékeit adja meg.
Frekvenci- | Alacsony Tulfesziiltségi
z P s yons e ra o
avalto fesziiltségi | hatarérték [V] R e R
mérete hatarérték i e B
[Vl Abra 3.32 Kimeneti aram a referenciavaltozé
T2/S2 185 410 fuggvényében
T4/S4 373 855
T6/T7 553 1130
Ha a skdlamaximumnal 20 mA-nél kisebb
Tablazat 3.14 Kulonféle méreti frekven- értéket szeretne, programozzon be >100%
ciavaltok alacsony fesziiltségi és értéket az alabbi képlet alapjan:
tulfesziiltségi hatarértékei
20 mA/kivdant maximdlis dram x 100 %
o i.e. 10mA: igxxwo%:zoo%
. o
2 1 é 1. példa:
, Q Valtozo értéke=kimeneti frekvencia, tartomény=0-100 Hz.
3 / 3 Kivéant kimeneti tartomany=0-50 Hz.
10+ 4 / . . . .
N 0 Hz-nél (a tartomany 0%-a) 0 vagy 4 mA-es kimeneti jel
0 4 ‘ ‘ sziikséges. Allitsa a 6-51 paraméter 42-es csatlakozé, min.
0 400 800 1200 Vec skdla értékét 0%-ra.
50 Hz-nél (a tartomény 50%-a) 20 mA-es kimeneti jel
1[Analég kimenet sziikséges. Allitsa a 6-52 paraméter 42-es csatlakozé, max.
2| Alacsony fesziiltségi hatarérték skdla értékét 50%-ra.
3| Tulfeszultségi hatarérték A °
@
) 20 mA %
Abra 3.31 Példa: T4 frekvenciavalté 42- é
es csatlakozdjanak analég kimenete <
[254] DC-kor 0-20 mA opcidval
kivalasztva
0/4 mA -
0% 50% 100%
[255] [ DC Link A funkcié azonos a kovetkezével: [254] DC- N R
4-20mA kor 0-20 mA.
:
OHz 50Hz 100Hz
Abra 3.33 1. példa
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2. példa:

Valtozé=visszacsatolojel, tartomany=-200 - +200%.
Kivant kimeneti tartomany = 0-100%.

0%-ndl (a tartomany 50%-a) 0 vagy 4 mA-es kimeneti jel
sziikséges. Allitsa a 6-51 paraméter 42-es csatlakozé, min.
skdla értékét 50%-ra.

100%-nal (a tartomény 75%-a) 20 mA-es kimeneti jel
sziikséges. Allitsa a 6-52 paraméter 42-es csatlakozé, max.
skdla értékét 75%-ra.

A o
2
20mA 2
)
o
i
0/4 mA -
0% 50% 75% 100%
| M i |
-200% 0% +100% +200%

Abra 3.34 2. példa

3. példa:

Valtozé értéke=referencia, tartomany=minimalis referencia
- maximalis referencia

Kivéant kimeneti tartomany = minimalis referencia (0%) —
maximalis referencia (100%), 0-10 mA.

Minimalis referenciandl 0 vagy 4 mA-es kimeneti jel
sziikséges. Allitsa a 6-51 paraméter 42-es csatlakozé, min.
skdla értékét 0%-ra.

Maximalis referencianadl 10 mA-es kimeneti jel sziikséges (a
tartomany 100%-a). Allitsa a 6-52 paraméter 42-es
csatlakozd, max. skdla értékét 200%-ra.

(20 mA/10 mA x 100%=200%).

i

=4
20 mA 3
<
[24)
o
m
10 mA
0/4 mA -
0
0% 100% 200%
| !
Min ref Max ref Max ref X 20/10

Abra 3.35 3. példa

6-53 42-es kim. csatl., buszvezérlés

Tartomany: Funkcio:

0 %* [ [0-100 %] | A 42-es kimenet szintjét tarolja, amennyiben
az buszvezérelt.

6-54 42-es kim. csatl., id6tullépés.-beall.

Tartomany: Funkcio:

0 %* | [0-100 %] | A 42-es kimenet bedllitott szintjét tarolja.

Ha a 6-50 paraméter 42-es kimenet
segitségével ki van valasztva egy id6tullépési
funkcio, terepibusz-id6tullépés esetén a
kimenet erre a szintre all.

6-55 Analég kimeneti sziir6é

Opcié:  Funkcié:

A paraméter 6-50 42-es kimenet kovetkez6 kijelzési
paraméterei esetében van kivalasztva sz(ré az
6-55 paraméter Analdg kimeneti sziiré bekapcsolasa

esetén.

Beallitas 0-20 mA | 4-20 mA
Motoraram (0—Imax) [103] [133]
Nyomatékkorlat (0-Tiim) [104] [134]
Névleges nyomaték (0-Thevi) [105] [135]
Teljesitmény (0—Pnevi) [106] [136]
Fordulatszam (0-Speedmax) [107] [137]

Tablazat 3.15 Kijelzési paraméterek

[0] * | Ki | Szuré kikapcsolva.

[1] | Be [ Szlré bekapcsolva.

3.8.7 6-6* X30/8 anal6g kim.

Az analdg kimenetek dramkimenetek: 0/4-20 mA. A kdzos
csatlakozo6 (X30/8-as) egyazon csatlakozé és villamos
potencial az analég kozos csatlakozashoz. Az analég
kimenetek felbontasa 12 bit.

6-60 X30/8-as kimenet

Opcidi és funkcidi azonosak a kovetkezééivel: 6-50 paraméter 42-
es kimenet.
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6-61 X30/8-as csatl., min. skala

6-70 X45/1-es csatl., kimenet

Tartomany: Funkcio: A VLT® Extended Relay Card (MCB 113) analég kimenete.
0 %*| [O- Az X30/8-as csatlakozéhoz kivalasztott analég jel Opcié: Funkcié:
200 %] minimalis kimeneti értékének kivalasztasa. A [104] Nyomat. 0-Tlim
minimalis értéket a jel maximalis értékének [105] Nyomatek 0-Tnom
meghatarozott szazalékaként kell skalazni; ha [106] Teljesitm. 0-Prom
példaul a 0 mA-es (vagy 0 Hz-es) jelre a 071 Fordsz. Ofelst Kol
maximalis kimendjel 25%-anal van sziikség, 108] Nyomaték +-160%
25%-ot kell beprogramozni. 100% alatt az érték
nem lehet nagyobb, mint a [109] Kim. fr. 0-Fmax
6-62 paraméter X30/8-as csatl.,, max. skdla (113l 1. bov. zért hurok
megfelelé bedllitasa. [114] 2. bév. zért hurok
A paraméter akkor aktiv, ha a frekvenciavaltéba [115] 3. bov. zart hurok
be van szerelve a VLT® General Purpose 1/0 [116] Cascade Reference
(MCB 101). [130] Kim. fr. 0-100 4-20 mA
[131] Referencia 4-20 mA
Tartomany: Funkcié: (133] Motoraram 4-20 mA
100 %* | [O - Az X30/8-as csatlakozohoz kivalasztott analdg [134] Nyomat. 0-korl. 4-20 mA
200 %] | jel maximalis kimeneti értékének kivalasztasa. [135] Nyomat. 0-névl. 4-20 mA
Allitsa be a paraméterben az dramkimenet [136] Teljesitm. 4-20 mA
jelének kivant maximalis értékét. Ugy skalazza [137] Ford.szam 4-20 mA
a kimenetet, hogy annak maximumpontjat 20 [138] Nyomaték 4-20 mA
mA-nél kisebb dram jelezze; vagy a 20 mA-es [139] Buszvez.
aramjel a jelmaximum 100%-anal kisebb [140] Buszvez. 4-20 mA
értéknél is fennallhat. Ha egy, a teljes kimeneti [141] Buszvez. idétullépés
tartomany 0-100%-a kozé esé értéknél 20 mA- [142] B.vez. 4-20 mA i.tull.
es a kivant kimeneti aram, akkor a [143] 1. bév. zart hurok 4-20 mA
paraméterben allitsa be a megfelel6 szazalékos [144] 5. bdv. zart hurok 4-20 mA
értéket, példaul: 50% = 20 mA. Ha viszont a [145] 3. b&v. zart hurok 4-20 mA
r’naxirT\éI’is kir.r'1en’et (100‘%1) esetér: 4’—20 mA [146] Cascade Ref. 4-20mA
aramérték sziikséges, a kovetkezéképpen 471 Miain act val 0-20mA
szamitsa ki a szazalékos értéket: -
[148] Main act val 4-20mA
20 mA/kivdant maximdlis dram x 100 % [1 50] Kim. fr. 0-Fmax 4-20 mA
f-e. 10mA: ST = 100% =200% [254] DC Link 0-20mA
- — [255] DC Link 4-20mA
0%* | [0-100 %] | A buszvezérelt beallitdst kimenetre kerilé Tartomany: Funkcioé:
értéket tartalmazza. 0 %* | [0 - 200 %] |
Tartomany: Funkcio: Tartomany: Funkcié:
0 %* | [0- 100 %] [ Az id6tullépés észlelése esetén a buszve- 100 %* | [0 - 200 %] |
Zérelt id6tullépés bedllitasu kimenetre kertilé
értéket tartalmazza.
Tartomany: Funkci6:
0% | 0100w |
A VLT® Extended Relay Card (MCB 113) analég kimenete. 6-74 X45/1-es csatl. kim.idétall.beall.
Opcio: Funkcio: Tartomany: Funkcié:
[0] * Nincs funkcio 0 %* [0 - 100 %]
[100] Kim. frekv. 0-100
[101] Referencia min-max
[102] Visszacs. +-200%
[103] Motoraram 0-Imax
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6-80 X45/3-as csatl., kimenet

6-84 X45/3-as kim. csatl., idétull.beall.

Opcié: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
[0]*  [Nincs funkcié 0 %* [ 10-100 %] |
[100] Kim. frekv. 0-100
[101] Referencia min-max
[102] Visszacs. +-200%
[103] Motordram 0-Imax
[104] Nyomat. O-Tlim
[105] Nyomaték 0-Tnom
[106] Teljesitm. 0-Pnom
[107] Ford.sz. 0-fels6 korl.
[108] Nyomaték +-160%
[109] Kim. fr. 0-Fmax
[113] 1. bdv. zart hurok
[114] 2. bév. zart hurok
[115] 3. bov. zart hurok
[116] Cascade Reference
[130] Kim. fr. 0-100 4-20 mA
[131] Referencia 4-20 mA
[132] Visszacsat. 4-20 mA
[133] Motordram 4-20 mA
[134] Nyomat. 0-korl. 4-20 mA
[135] Nyomat. 0-névl. 4-20 mA
[136] Teljesitm. 4-20 mA
[137] Ford.szam 4-20 mA
[138] Nyomaték 4-20 mA
[139] Buszvez.
[140] Buszvez. 4-20 mA
[141] Buszvez. id6tullépés
[142] B.vez. 4-20 mA i.tull.
[143] 1. bév. zart hurok 4-20 mA
[144] 2. bév. zart hurok 4-20 mA
[145] 3. bdv. zart hurok 4-20 mA
[146] Cascade Ref. 4-20mA
[147] Main act val 0-20mA
[148] Main act val 4-20mA
[150] Kim. fr. 0-Fmax 4-20 mA
[254] DC Link 0-20mA
[255] DC Link 4-20mA
A VLT® Extended Relay Card (MCB 113) analég kimenete. A
csatlakozé konfiguralasaval kapcsolatban a 6-1* 53-as analég bem.
paramétercsoportnal taldl tovabbi tudnivaldkat.
Tartomany: Funkci6:
0 %~ | [0-200 %] |
Tartomany: Funkcio:
100 %* | [0- 200 %] |
Tartomany: Funkcioé:
0 9%+ [ 10-100 %] |
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Programozasi utmutato

3.9 8-** Komm. és opciok csoport paraméterei

3.9.1 8-0* Alt. beallitasok

8-01 Vezérlési hely

Opcio: Funkcié:

Ennek a paraméternek a bedllitasa felllirja a
8-50 paraméter Szabadonfutds vdlasztdsa és
a 8-56 paraméter Belsé referencia vdlasztdsa
értékét.

[0] * | Dig. és
vezérl6szo

A vezérlésben digitdlis bemenet és
vezérlszé egyarant hasznalatban lesz.

[11 [Csak digitdlis | A vezérlésben csak digitalis bemenetek

lesznek hasznalatban.

8-03 Vez.sz6-id6tul. id6

Tartomany: Funkcio:

[2] | Csak A vezérlésben csak vezérl6szo lesz haszna-
vezérlészd latban.

Opcié: Funkcio:
ERTESITES
A motor mikodése kdzben ez a
paraméter nem maédosithato.
A vezérl6szo forrasanak kivalasztasa: 2 soros
interfész és 4 telepitett opcid kozul. A frekvenci-
avalté automatikusan a [3] A opcié lehetéséget
allitja be, ha els6é bekapcsolasakor érvényes
telepitett terepibusz-csatolé opcidt észlel az A
nyildsban. Az opci6 eltavolitdsa esetén a
frekvenciavalté a konfiguracié véltozasét észlelve
visszadllitja a paraméter 8-02 Vez.sz6 forrdsa
alapértelmezett [1] FC-port bedllitasat, majd
leold. Ha az elsé bekapcsolas utan keril sor egy
opcié telepitésére, a paraméter 8-02 Vez.sz6
forrdsa bedllitdsa nem valtozik, a frekvenciavalté
azonban leold, és a kovetkezd jelenik meg a
kijelzén: 67. vészjelzés Opcidvdltozds.

[0] [ Nincs

[1] [ FC Port

[2] | USB Port

[3] [A opcid

[4] [ B opcié

[5] | CO opcid

[6] [C1 opcid

[30] | Kiils6

CAN

8-03 Vez.szo-idotul. ido

Tartomany: Funkcio:
Size [1- Az egymast kovet6 adattaviratok fogadasa
related* | 18000 s] | kozotti maximalis megengedett idétartam

megadasa. Ennek tullépése azt jelenti, hogy
a soros kommunikacio leallt. Ekkor kertl sor
a 8-04 paraméter Vez.sz6-idétul. funkcio

Vez.sz6-idétul. funkcié paraméterben
kivalasztott funkcié végrehajtasara.

BACnet protokollnal a vezérl6szé-id6tullépés
csak bizonyos meghatérozott objektumok
irasa esetén lesz aktiv. Az objektumlista
informaciokat tartalmaz a vezérl6sz6-idétul-
lépést aktivaléd objektumokrol:

Analég kimenetek
Binaris kimenetek
AVO
AV1
AV2
AV4
BV1
BV2
BV3
BV4
BV5

Tobballapotu kimenetek

8-04 Vez.szo6-idoétul. funkcio

Opcio: Funkcié:

Az idétullépési funkcid kivalasztasa.
Ez a funkcié akkor aktivalodik, ha a
vezérl6sz6 a 8-03 paraméter Vez.szo-
idétul. id6 segitségével megadott
idén belil nem frisstl. A [20] N2
feliilirds engedélyezése lehet6ség csak
a Metasys N2 protokoll kivalasztasa
esetén jelenik meg.

[0] * | Kikapcsolva

[11 | Kim. befagy.

[2] [Stop

[3] [Jog

[4] | Max. fordulatszam
[5] | Stop és leoldas

[71 | 1. setup valasztasa
[8] | 2. setup valasztasa
[9] | 3. setup valasztasa

[10] | 4. setup valasztasa

[20] | N2 feliliras engedé-
lyezése

[27] | Forced stop and trip

MG200947
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8-05 Idétullépés utani funkcio

Opcio: Funkcié:

Valassza ki, milyen mveletet hajtson végre a
frekvenciavalto, ha id6tullépés utan érvényes
vezérl6szo érkezik. A paraméter csak akkor
aktiv, ha a 8-04 paraméter Vez.sz6-id6tul.
funkcié beallitasa [1-4. setup valasztasal.

[0] [Setup
tartasa

A 8-04 paraméter Vez.sz6-idétul. funkcié
segitségével kivalasztott setup megtartasa és
figyelmeztetés megjelenitése, amig a

8-06 paraméter Vez.szo6-idétul. térl. at nem
kapcsol. Ezutan visszaall a frekvenciavalté
eredeti setupja.

[1] * | Setup
folytatasa

8-06 Vez.szo6-idotul. torl.

Az idétallépés elétti aktiv setup visszatérése.

Opcié: Funkcio:
A paraméter csak akkor aktiv, ha a
8-05 paraméter Idétullépés utdni funkcié beallitasa
[0] Setup tartdsa.
[0] * [ Nincs Meg6rzi a 8-04 paraméter Vez.sz6-idétul. funkcié
nulldzas | segitségével bedllitott setupot:

. [7] 1. setup vdlasztdsa
. [8] 2. setup vdlasztdsa
. [9] 3. setup vdlasztdsa

. [10] 4. setup vdlasztdsa

[11 [Nulldazads | Vezérlészo-idétallépés utan a frekvenciavaltd
visszatér az eredeti setuphoz. A [1] Nulldzds
lehet8ség kivalasztasakor a frekvenciavalto
végrehajtja a torlést, majd azonnal visszaall a [0]

Nincs nulldzds beallitas.

8-07 Hibakeresés-indito

Funkcio:

8-08 Kijelzés szlrése

Ez a funkcié akkor hasznalatos, ha a terepi buszon ingadozik a
fordulatszam-visszacsatolas értéke. Ha sziikség van a funkcidra,
akkor vélassza a szlrést. A modositas életbe Iéptetéséhez be-ki
kapcsolasi ciklus sziikséges.

Opcio: Funkcio:

. Paraméter 16-10 Teljesitmény
[kw].

. Paraméter 16-11 Teljesitmény
[LE].

. Paraméter 16-12 Motorfe-
sziiltség.

. Paraméter 16-14 Motordram.

. Paraméter 16-16 Nyomaték
[Nm].

. Paraméter 16-17 Fordulatszam
[1/min].

. Paraméter 16-22 Nyomaték
[%].

. Paraméter 16-25 Torque [Nm]
High.

3.9.2 8-1* Vezérl. bedllitasai

8-10 Vezérl6sz6 profil

Opcio: Funkcio:

A telepitett terepi busznak megfelel
vezérl6szo- és allapotszo-értelmezési méd
kivalasztasa. Az LCP kijelz6jén csak az A
nyilasba telepitett terepi buszndl érvényes
lehetéségek jelennek meg.

[0] * | FC profil
[1]1 | PROFIdrive profil

[11 [Vészjelzéskor

Opcio: [5] |ODVA Csak VLT® DeviceNet MCA 104, VLT®
Ennek a paraméternek a BACnet EtherNet IP (MCA 121) hasznaélata esetén
szempontjabdl nincs funkcidja. all rendelkezésre.

[0] * | Tiltva [7] | CANopen DSP

402

[2] | Vészj./figyelm.-kor

8-08 Kijelzés szlirése

Ez a funkcié akkor haszndlatos, ha a terepi buszon ingadozik a
fordulatszam-visszacsatolds értéke. Ha szlikség van a funkciora,
akkor valassza a szUrést. A modositas életbe Iéptetéséhez be-ki
kapcsolasi ciklus sziikséges.

Opcio: Funkcié:
[0] | Mot.adat,szabv.szlir6 | Normal terepibusz-kijelzések.
[1] [ Mot.adat,alulat.sz(ir6 | A kovetkez6é paraméterek esetében

szlri a terepibusz-kijelzéseket:

8-13 Konfiguralhato allapotszo

Opcio: Funkcié:

Ezzel a paraméterrel adhaté meg az
allapotszd 12-es — 15-6s bitjének konfigu-
racidja.

[0] | Nincs funkcid

[1] * | Profil alapért. A funkcid a 8-10 paraméter VezérlGszé profil
segitségével kivalasztott alapértelmezett

profilnak felel meg.

[2] | Csak 68-as Csak 68. vészjelzés esetén van beallitva.

Vészj.
[3] |Leold, kivéve Leoldas esetén van beallitva, hacsak nem a
68.vj. 68. vészjelzés okozta ezt.
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8-13 Konfiguralhato allapotszé 8-13 Konfiguralhato allapotszé

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[10] [ 18-as dig.bem. [ A bit a 18-as csatlakozo allapotat jelzi. logikai 1 értéki lesz. Ellenkez6 esetben a
allap. A 0 jelentése HAMIS érték(i csatlakozo. kimenet logikai 0 érték(i lesz.
Az 1 jelentése IGAZ értéki csatlakozo. [64] [ 4. komparator | Lasd a 13-1* Kompardtorok paramétercso-
[11] | 19-es dig.bem. | A bit a 19-es csatlakozé éllapotat jelzi. portot. Ha a 4. komparator kiértékelésének
allap. A 0 jelentése HAMIS érték( csatlakozo. az eredménye |GAZ, akkor a kimenet
Az 1 jelentése IGAZ értéki csatlakozo. logikai 1 értéki lesz. Ellenkez6 esetben a
[12] [ 27-es dig.bem. | A bit a 27-es csatlakozé allapotat jelzi. kimenet logikai 0 értéku lesz.
allap. A 0 jelentése HAMIS értékil csatlakozo. [65] | 5. komparator | Lasd a 13-1* Kompardtorok paramétercso-
Az 1 jelentése IGAZ értékl csatlakozo. portot. Ha az 5. komparator
[13] [ 29-es dig.bem. | A bit a 29-es csatlakozé allapotat jelzi. kiértékelésének az eredménye IGAZ, akkor
allap. A 0 jelentése HAMIS értéki csatlakozo. a kimenet logikai 1 értékd lesz. Ellenkezé
Az 1 jelentése IGAZ értéki csatlakozo. esetben a kimenet logikai 0 értéki lesz.
[14] | 32-es dig.bem. | A bit a 32-es csatlakozo allapotét jelzi. [70] | O. logikai Lasd a 13-4 Logikai szabdlyok paraméter-
allap. A 0 jelentése HAMIS értéki csatlakozo. szabaly csoportot. Ha a 0. logikai szabaly
Az 1 jelentése IGAZ értéki csatlakozo. kiértékelésének az eredménye IGAZ, akkor
[15] | 33-as dig.bem. | A bit a 33-as csatlakozé éllapotat jelzi. a kimenet logikai 1 értéki lesz. Ellenkezé
allap. A 0 jelentése HAMIS értékii csatlakozo. esetben a kimenet logikai 0 értéki lesz.
Az 1 jelentése IGAZ értéki csatlakozo. [71] | 1. logikai Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paraméter-
[16] | T37 DI allapot | A bit a 37-es csatlakozé allapotat jelzi. szabaly csoportot. Ha az 1. logikai szabaly
A 0 jelentése HAMIS értékii 37-es kiértékelésének az eredménye IGAZ, akkor
csatlakozé (Safe Torque stop). a kimenet logikai 1 értéku lesz. Ellenkezd
Az 1 jelentése IGAZ értékii 37-es esetben a kimenet logikai 0 értéki lesz.
csatlakozé (normal). [72] | 2. logikai Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paraméter-
[21] | Tdlmelegedés | A tiimelegedés miatti figyelmeztetés akkor szabaly csoportot. Ha a 2. logikai szabaly
aktivalédik, ha a hémérséklet a motorban, kiértékelésének az eredménye IGAZ, akkor
a frekvenciavaltéban, a fékellenallasban a kimenet logikai 1 értékd lesz. Ellenkezé
vagy a termisztorban tillépi a hatarértéket. esetben a kimenet logikai 0 értéki lesz.
[30] | Fékhiba (IGBT) [ A fék IGBT révidzarlata esetén logikai 1 jel [73] | 3. logikai Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paraméter-
keriil a kimenetre. Ez a funkcié a frekvenci- szabaly csoportot. Ha a 3. logikai szabaly
avaltd védelmére szolgal abban az kiértékelésének az eredménye IGAZ, akkor
esetben, ha hiba 1ép fel a fékmodulokban. a kimenet logikai 1 értéku lesz. Ellenkezd
A kimenet/relé segitségével lekapcsolhatd esetben a kimenet logikai 0 értéka lesz.
a hélézati fesziiltség a frekvenciavaltorol. [74] [ 4. logikai Lésd a 13-4* Logikai szabdlyok paraméter-
[40] | Ref.tart.-on szabdly csoportot. Ha a 4. logikai szabaly
kiviil kiértékelésének az eredménye IGAZ, akkor
[60] | 0. komparator | Lasd a 13-1* Kompardtorok paramétercso- a kimenet logikai 1 értékd lesz. Ellenkezd
portot. Ha a 0. komparator kiértékelésének esetben a kimenet logikai 0 értéki lesz.
az eredménye IGAZ, akkor a kimenet [75] | 5. logikai Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paraméter-
logikai 1 érték(i lesz. Ellenkezé esetben a szabaly csoportot. Ha az 5. logikai szabaly
kimenet logikai 0 értéku lesz. kiértékelésének az eredménye IGAZ, akkor
[61] | 1. kompardtor | Lasd a 13-7* Kompardtorok paramétercso- a kimenet logikai 1 érték( lesz. Ellenkez6
portot. Ha az 1. komparétor esetben a kimenet logikai 0 értéki lesz.
kiértékelésének az eredménye IGAZ, akkor [80] [ SL dig. Lasd 13-52 paraméter SL-vezérl6 mdivelete. A
a kimenet logikai 1 érték lesz. Ellenkez kimenet, A kimenet mindig logikai 1 értéku lesz, ha
esetben a kimenet logikai 0 érték lesz. sor kertl a [38] A dig.kim.aktivdldsa Smart
[62] | 2. komparator | Lasd a 13-1* Kompardtorok paramétercso- Logic-mivelet végrehajtasara. A kimenet
portot. Ha a 2. komparator kiértékelésének mindig logikai 0 értékd lesz, ha sor kertl a
az eredménye IGAZ, akkor a kimenet [32] A dig.kim.dezaktiv. Smart Logic-mUvelet
logikai 1 értéki lesz. Ellenkezé esetben a végrehajtasara.
kimenet logikai 0 értékd lesz. [81] | SL dig. Lasd 13-52 paraméter SL-vezérl6 miivelete. A
[63] | 3. komparator | Lasd a 13-1* Kompardtorok paramétercso- kimenet, B bemenet mindig IGAZ érték lesz, ha sor
portot. Ha a 3. komparator kiértékelésének kerll a [39] B dig.kim.aktivdldsa Smart
az eredménye IGAZ, akkor a kimenet Logic-muvelet végrehajtasara. A kimenet
mindig HAMIS értéku lesz, ha sor kerll a
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Opcio: Funkcié: Témb [16]
[33] B dig.kim.dezaktiv. Smart Logic-m(ivelet Kivéalaszthatja a konfiguralhato vészjelzési vagy figyelmeztetd sz
végrehajtasara. egyes bitjeinek jelentését. A sz6 16 bitbdl (0-15) all.
[82] | SL dig. Lasd 13-52 paraméter SL-vezérlé miivelete. A Opci6: Funkcio:
kimenet, C bemenet mindig IGAZ értéki lesz, ha sor [5] DC link voltage high warning
kertl a [40] C dig.kim.aktivdldsa Smart 6] DC link voltage low warning
Lo.glc.—muvelet végrehajtasara. A klme.r.wet 7] DC overvoltage warning
mindig HAMIS értékii lesz, ha sor keril a 8] B Chelve e R g
[34] C dig.kim.dezaktiv. Smart Logic-m(velet -
) o [9] Inverter overloaded warning
végrehajtasara. -
[10] Motor ETR overtemp warning
[83] | SL dig. Lasd 13-52 paraméter SL-vezérlé miivelete. A - -
. Lo o [11] Motor thermistor overtemp warning
kimenet, D bemenet mindig IGAZ érték lesz, ha sor = o -
kerll a [41] D dig.kim.aktivdldsa Smart (2l orque fimit Wamlﬁg
Logic-mvelet végrehajtasara. A kimenet [13] Over current warning
mindig HAMIS érték lesz, ha sor keril a (4] Earth fault warning
[35] D dig.kim.dezaktiv. Smart Logic- (71 Controlword timeout warning
mivelet végrehajtasara. [19] Discharge temp high warning
[84] | sL dig. Lasd 13-52 paraméter SL-vezérlé miivelete. A [23] Internal fans warning
kimenet, E bemenet mindig IGAZ értékdi lesz, ha sor [24] External fans warning
kerGl a [42] E dig.kim.aktivdldsa Smart [25] Brake resistor short circuit warning
Logic-mlvelet végrehajtasara. A kimenet [26] Brake powerlimit warning
mindig HAMIS értéki lesz, ha sor keril a [27] Brake chopper short circuit warning
[36] E dig.kim.dezaktiv. Smart Logic-mUvelet [28] Brake check warning
végrehajtasara. [29] Heatsink temperature warning
[85] [SL dig. See 13-52 paraméter SL-vezérl6 miivelete. A [30] Motor phase U warning
kimenet, F bemenet mindig IGAZ érték lesz, ha sor 31] Motor phase V warning
kerul a [43] F dig.kim.aktivdldsa Smart 132] Motor phase W warning
Logic-mlvelet végrehajtasara. A kimenet [34] Fieldbus communication warning
mindig HAMIS értéki lesz, ha sor keril a - - -
[36] Mains failure warning
[37] F dig.kim.dezaktiv. Smart Logic-muvelet -
i T [40] T27 overload warning
végrehajtasara. -
[41] T29 overload warning
8-14 Konfiguralhato vezérl6szo [45] Earth fault 2 warning
Tomb [15] [47] 24V supply low warning
Opcié: Funkcié: [58] AMA internal fault warning
— — [59] Current limit warning
A 4.-6. bedllitasok csak az FC 302 esetében - -
) . [60] External interlock warning
dllnak rendelkezésre.
[61] Feedback error warning
[0] | Nincs A frekvenciavalté nem veszi figyelembe a bit [62] Frequency max warning
informaciéjat. [64] Voltage limit warning
[1] * [ Profil A bit mikodése a paraméter 8-10 Vezérlészo [65] Controlboard overtemp warning
alapért. profil beallitasatol fugg. [66] Heatsink temp low warning
[21 |CTW érv, |Ha 1 az értéke, akkor a frekvenciavaltéo nem [68] Safe stop warning
aktiv alacs. | veszi figyelembe a vezérl6szé tovébbi bitjeit. [73] Safe stop autorestart warning
[76] Power unit setup warning
8-17 Configurable Alarm and Warningword [77] Reduced powermode warning
Tomb [16] [10002] Live zero error alarm
Kivalaszthatja a konfiguralhaté vészjelzési vagy figyelmeztets szo6 [10004] Mains phase loss alarm
egyes bitjeinek jelentését. A sz6 16 bitbdl (0-15) all. [10007] DC overvoltage alarm
Opcié: Funkcié: [10008] DC undervoltage alarm
0] * Off [10009] Inverter overload alarm
10010 ETR |
1] 10 Volts low warning [10010] overtemperature alarm
- - [10011] Thermistor overtemp alarm
[2] Live zero warning I I
10012 T¢ imit
[3] No motor warning [ ! orque imt alarm
10013 O t
[4] Mains phase loss warning [ ] vercurrent alarm
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8-17 Configurable Alarm and Warningword

8-30 Protokoll

3.9.3 8-3* FC-port beallitasai

Témb [16] Opcié: Funkcié:
Kivélaszthatja a konfiguralhato vészjelzési vagy figyelmeztetd szo dll-fajlt tolt fel az MCT 10 paraméterezd
egyes bitjeinek jelentését. A sz6 16 bithdl (0-15) all. szoftverre (a dIl-fajl a frekvenciavaltéban
Opcio: Funkcio: elérheté paraméterekre és azok kolcsonos
[10014] Earth fault alarm viszonyara vonatkozé informdcidkat tartalmaz).
[10016] Short circuit alarm [2] | Modbus A Modbus RTU protokollnak megfeleld
[10017] CTW timeout alarm RTU kommunikacié.
[10026] Brake powerlimit alarm B3] | Metasys N2
[10027] Brakechopper shortcircuit alarm [9] |FC opcio
[10028] Brake check alarm
(100291 | Heatsink temp alarm
[10030] Phase U missing alarm Tartomany: Funkcio:
[10031] Phase V missing alarm Size related*| [1 - 255 ]| Megadhatja a frekvenciavélté
[10032] Phase W missing alarm (standard) portjanak cimét.
[10033] Inrush fault alarm Ervényes tartomany: 1-126.
[10034] Fieldbus com faul alarm
(10036] | Mains filure alarm
[10037] Phase imbalance alarm Opcio: Funkcié:
[10038] Internal fault A 9600, 19 200, 38 400 és 76 800 baudos
[10039] Heatsink sensor alarm adatsebesség csak BACNet esetén érvényes.
1EEE] Eaidn el 2 2E Az alapértelmezett érték az FC protokolltol
[10046] Powercard supply alarm fiigg.
[10047] 24V supply low alarm
[10048] 1.8V supply low alarm [0] | 2400 baud
[10049] Speed limit alarm L] || 500 (221
[10060] Ext interlock alarm [2] | 9600 baud
[10061] Feedback error alarm B e Ol 2T
[10063] Mech brake low alarm [4] | 38400 baud
[10065] Controlboard overtemp alarm ]| 7ty e
[10067] Option config changed alarm [6] | 76800 baud
[10068] Safe stop alarm [71] 115200 baud
[10073] Safestop auto restart alarm Opci6: Funkcio:
[10074] PTC thermistor alarm —

Az FC-portot hasznalé protokoll
D00 llcgel #5 cemig el (paraméter 8-30 Protokoll) paritas- és
(10081 CSIV corrupt alarm stopbitjeinek beallitdsa. Bizonyos
[10082] CSIV param error alarm protokollok esetében semmilyen
[10090] Feedback monitor alarm lehet6ség nem jelenik meg. Az alapér-
[10091] Al54 settings alarm telmezés a kivalasztott protokolltdl fiigg.

[0] | Paros parités, 1

stopbit
[1] | Pératlan par., 1
8-30 Protokoll stopbit
Opcio: Funkcié: [2] | Nincs paritas, 1
Protokoll kivalasztasa a vezérl6kartya beépitett stopbit
FC- (standard) portja (RS485) szamara. [3] [ Nincs paritas, 2
stopbit
[0] * | FC Az FC protokollnak megfelel6 kommunikacié a
megfelelé tervezéi segédlet Az RS-485-6s 8-35 Min. valaszkésleltetés
telepitése és bedllitdsa fejezetében foglaltak Tartomany: Funkcié:
alapjan.
P) 10 ms*| [5 - 10000 A kérésfogadas és a valaszkildés kozotti
[1] [FC MC Azonos az [0] FC bedllitassal; akkor hasznalja, ms] minimalis késleltetési idé beallitasa. Erre
ha szoftvert tolt le a frekvenciavaltéra, vagy azért van sziikség, hogy a modemnek
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8-35 Min. valaszkésleltetés

Tartomany: Funkcio:

legyen ideje kommunikaciés iranyt
valtani.

8-36 Max. valaszkésleltetés

Tartomany: Funkcio:
Size related*| [11 - 10001 [ A kéréskildés és a vélaszfogadas
ms] kozotti maximalis megengedett

késleltetési id6 bedllitdsa. Ennek
tullépése vezérlészo-idétullépést
okoz.

8-37 Max. karakterkozi késleltetés

Tartomany: Funkcio:
Size related* | [0.00 - A két bajt fogadasa kozotti
35.01 ms] maximalis megengedett idSinter-

vallum megadasa. Az atvitel
megszakadasa esetén a paraméter
id6tullépést aktival.

3.9.4 8-4* FC MC prot.készlet

8-40 Tavirat valasztasa

Opcio: Funkcié:

Szabadon konfigurélhat6 vagy
szabvanyos adattaviratok haszna-
latanak bedllitasa az FC-porton.

[1] * [ Szabvany tavirat 1
[100] | None

[101] | PPO 1

[102] | PPO 2

[103] | PPO 3

[104] | PPO 4

[105] | PPO 5

[106] | PPO 6

[107] | PPO 7

[108] | PPO 8

[200] [ Egyedi tavirat 1
[202] [ Custom telegram 3

8-42 PCD-irasi konfiguracio

Tomb [64]
Opcio: Funkcié:
[0] Nincs Viélassza ki azokat a

paramétereket,
amelyeket a PCD-
adattaviratokhoz
kivan rendelni. Az
elérheté PCD-k
szdma az adattavirat
tipusatal fugg. A
PCD-k értékei a

8-42 PCD-irasi konfiguracio

Tomb [64]

Opcio: Funkcioé:
kivalasztott paramé-
terekbe irédnak
adatként.

[302] | Min. referencia

[303] | Maximalis referencia

[341] | 1. felfutasi rdmpaid6

[342] | 1. fékezési rdampaidd

[351] | 2. felfutasi rdmpaid6

[352] | 2. fékezési rdampaidd

[380] [ Jogrampaidd

[381] [ Vészledllasi rampaidd

[411] | Motor f.szam alsé korlat [1/min]

[412] | Motor f.szam alsé korlat [Hz]

[413] | Motor f.szam felsé korlat [1/min]

[414] | Motor f.szam felsé korlat [Hz]
[416] | Motor Uzemmod nyomatékkorlatja

[417] | Generator tzemmod nyomaték-
korlatja

[553] [29-es csatl. felsé ref./visszacs. érték

[558] | 33-as csatl. felsé ref./visszacs. érték

[590] [ Digitdlis & relés buszvez.

[593] [27-es imp.ki, buszvezérlés

[595] [29-es imp.ki, buszvezérlés
[597]1 | X30/6 imp.ki, buszvezérlés

[615] | 53-as csatl,, felsé ref./visszacs. érték
[625] | 54-es csatl. fels6 ref./visszacs. Erték
[653] [42-es kim. csatl,, buszvezérlés
[663] | X30/8 kpcs. kim.buszvezérlés

[673] | X45/1-es csatl kim.buszvez.

[683] | X45/3-as csatl., buszvezérlés

[890] [ 1-es buszjog-ford.szam

[891] [ 2-es buszjog-ford.szam

[894] | 1-es busz-visszacs.

[895] | 2-es busz-visszacs.

[896] | 3-as busz-visszacs.

[1680] | Fieldbus vez.sz6 1

[1682] | Fieldbus ref. 1

[1685] | FC-port vez.sz6 1

[1686] | FC-port ref. 1

[2643] | X42/7 csatl., buszvezérlés
[2653] | X42/9 csatl., buszvezérlés
[2663] | X42/11 csatl.,, buszvezérlés

8-43 PCD-olvasasi konfiguracio

Tomb [64]
Opcio: Funkcioé:
[0] Nincs Valassza ki azokat a paramé-

tereket, amelyeket az
adattaviratok PCD-jéhez kivan
rendelni. Az elérheté PCD-k
szama az adattdvirat tipusatol
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8-43 PCD-olvasasi konfiguracio 8-43 PCD-olvasasi konfiguracio

]
[895] | 2-es busz-visszacs.
]

[896] | 3-as busz-visszacs.

[1397] | Alert Alarm Word

[1398] | Alert Warning Word

[1399] | Alert Status Word

[1500] | Uzemorak széama

[1501] | Motoriizemorak

[1502] | kWh szamlalo

[1600] | Vezérlészd

1
]
]
]
]
]
]
]

[1601] | Referencia [egyséq]

[1602] | Referencia %

[1603] | Allapotszd

[1605] | Eredd aktual. érték [%]

[1609] | Egyéni kijelzés

[1610] | Teljesitmény [kW]

[1611] | Teljesitmény [LE]

[1612] | Motorfesziiltség

Tomb [64] Tomb [64]

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcio6:
fugg. A PCD-k a kivalasztott [1663] | 54-as csatl. bedllitasa
paraméterek aktualis adatait [1664] | 54-es analdg be
tartalmazzak. [1665] | 42-es analég kim. [mA]

[894] | 1-es busz-visszacs. [1666] | Dig. kimenet [bin]

29-es impulzusbem.[Hz]

33-as impulzusbem.[Hz]

27-es imp.kimenet [Hz]

29-es imp.kimenet [Hz]

"A" szdmlalo

"B" szamlaloé

X30/11-es analég be

X30/12-es analég be

X30/8-as analég ki [mA]

X45/1-es analog ki [mA]

X45/3-as analdég ki [mA]

Komm. opcié allapotszd

1
]
1
1
1
]
]
]
[1671] | Relékimenet [bin]
]
]
]
]
1
]
1
]
1

Configurable Alarm/
Warning Word

A paraméter 8-17 Configurable
Alarm and Warningword
segitségével beallitott
vészjelzési/figyelmeztetd szo.

SL-vezérl6 éllapota

Digital Input 2

Vezérl6kartya hém.

Kulsé referencia

[1613] | Frekvencia [1690] | Vészjelzési sz
[1614] | Motordram [1691] | 2. vészj. sz6
[1615] | Frekvencia [%] [1692] | Figyelmeztet6szd
[1616] | Nyomaték [Nm] [1693] | 2. figyelm. sz6
[1617] | Fordulatszam [1/min] [1694] | Bévitett éllapotszd
[1618] | Motor héterhelése [1695] | 2. bév. éllapotszd
[1622] | Nyomaték [%] [1696] | Karbantartasi adatok
[1623] | Motor Shaft Power [kW] A motortengelyre hato [1830] [ X42/1 analég bem.
mechanikus teljesitmény. [1831] [ X42/3 analég bem.

[1624] | Calibrated Stator [1832] | X42/5 analdg bem.

Resistance [1833] | X42/7 analég kim.[V]
[1626] | Szirt teljesitm. [kW] [1834] | X42/9 analég kim.[V]
11627 | Szdirt teljesitm. [LE] [1835] [ X42/11 analég kim.[V]
[1630] | DC-kori fesziiltég [1836] | X48/2-es anal. bem. [mA]
[1632] | Fékezési energia / s [1837] | X48/4-es hém. be.
[1633] | Fékenergia / 2 perc [1838] | X48/7-es hém. be.
[1634] | Hitéborda-hémérs. [1839] | X48/10-es hém. be.
[1635] | Inverter héterhelése [1850] | Erz. nélk. kijelzés [egység]

]
]

Advanced Cascade Relay
Output [bin]

Visszacsat. [egység]

DigiPot-referencia

[2796] | Extended Cascade Relay
Output [bin]

2. visszacs. [egyséq]

3. visszacs. [egység]

Digitélis bemenet

53-as csatl. beallitasa

1
1
]
1
1
[1654] | 1. visszacs. [egység]
1
1
]
1
1

53-as analdg be
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3.9.5 8-5* Digitalis/busz

Az vezérlészok egyesitésének konfigurdldsara szolgald
paraméterek.

ERTESITE.

Ezek a paraméterek csak akkor aktivak, ha a
8-01 paraméter Vezérlési hely beallitasa [0] Dig. és
vezérl6szo.

8-50 Szabadonfutas valasztasa

Opcio: Funkcioé:
A szabadonfutas csatlakozokon (digitalis
bemenet) és/vagy a buszon keresztiili
szabdlyozasanak kivalasztasa.
[0] | Digitalis A start parancs digitalis bemeneten keresztiil
bemenet aktivalhato.
[1]1 |Busz A start parancs a soros kommunikacios

porton vagy terepi busz csatol6é opcién

8-53 Start valasztasa

Opcio: Funkcié:
A frekvenciavalté start funkcidja csatla-
kozékon (digitalis bemenet) és/vagy a terepi
buszon keresztiili szabalyozasanak
kivalasztasa.

[0] | Digitalis A start parancs digitdlis bemeneten keresztil

bemenet aktivalhato.
[1] |Busz A start parancs a soros kommunikaciés

porton vagy a terepi busz csatolé opcién
keresztil aktivalhato.

[2] |Logikai ES A start parancs a terepi buszon/soros
kommunikaciés porton ES egyuttal a digitalis

bemenetek egyikén keresztil aktivalhato.

[3] * | Logikai A start parancs a terepi buszon/soros
VAGY kommunikéciés porton VAGY a digitélis
bemenetek egyikén keresztul aktivalhato.

8-54 Iranyvaltas valasztasa

keresztll aktivalhato. Opcio: Funkcio:
[2] |Logikai ES A start parancs a terepi buszon/soros w
kommunikaciés porton ES egyidejileg a Ez a paraméter csak akkor aktiv, ha a
digitalis bemenetek egyikén keresztil 8-01 paraméter Vezérlési hely paraméter
aktivalhato. beallitasa [0] Dig. és vezérl6szo.
[3] * | Logikai A start parancs a terepi buszon/soros
VAGY kommunikaciés porton VAGY a digitélis Az irdnyvaltas funkcid csatlakozdékon (digitalis
bemenetek egyikén keresztul aktivalhato. bemenet) és/vagy a terepi buszon keresztuli
szabélyozasanak kivalasztasa.
8:52 DCfek vezerlese [0] [ Digitalis Az irdnyvaltas parancs digitalis bemeneten
Opcié: Funkcio: * bemenet | keresztiil aktivalhatd.
R e e [11 |Busz Az iranyvaltas parancs a soros kommunikacios
vagy a terepi buszon keresztiili szabalyozasanak . p i
ponton vagy terepibusz-csatolé opcion
kivalasztasa. . . p
keresztiil aktivalhato.
ERTESITE [2] |Logikai ES |Az iranyvaltas parancs a terepi buszon/soros
Ha az 1-10 paraméter Motor felépitése kommunikacios porton ES a digitalis
beallitasa [1] PM, nem kidll6 SPM, akkor a bemenetek egyikén keresztiil aktivalhato.
[0] Digitdlis bemenet az egyetlen — —— -
z AT [3] [ Logikai Az iranyvaltas parancs a terepi buszon/soros
lehetséges beallitas. L i
VAGY kommunikaciés porton VAGY a digitalis
bemenetek egyikén keresztiil aktivalhatd.
[0] | Digitalis A start parancs digitélis bemeneten keresztil
bemenet aktivéalhato. 8-55 Setup valasztasa
[1] | Busz A start parancs a soros kommunikaciés porton Opci6: Funkcio:
vagy a terepibusz-csatolé opcion keresztil A frekvenciavalté setupvalasztasa csatla-
aktivalhat. kozékon (digitalis bemenet) és/vagy a terepi
[2] | Logikai ES | A start parancs a terepi buszon/soros kommuni- buszon keresztiili vezérlésének kivalasztasa.
kaciés porton ES a digitalis bemenetek egyikén [0] | Digitalis A setupvalasztas digitalis bemeneten keresztiil
keresztil aktivalhato. bemenet aktivalhato.
[3] | Logikai A start parancs a terepi buszon/soros kommuni- 1 |Busz A setupvalasztas a soros kommunikacios
VAGY kaciés porton VAGY a digitalis bemenetek porton vagy a terepi busz csatold opcion
egyikén keresztil aktivalhato. rareszil alaiillaid
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8-55 Setup valasztasa

Opcio: Funkcié:

8-83 Slave-hiba szamlalo

Tartomany: Funkcié:

[2] |Logikai ES A setupvalasztas a terepi buszon/soros
kommunikéciés porton ES egyuttal a digitélis

bemenetek egyikén keresztiil aktivalhato.

0* [0- 0] |A buszon észlelt olyan, hibas taviratok szama,
melyeket a frekvenciavalté nem tudott

végrehajtani.

[3] * | Logikai
VAGY

A setupvalasztas a terepi buszon/soros
kommunikéciés porton VAGY a digitélis
bemenetek egyikén keresztiil aktivalhato.

8-56 Belsé referencia valasztasa

Opcié: Funkcié:
A frekvenciavalté belséreferencia-valasztasa
csatlakozdkon (digitélis bemenet) és/vagy a
terepi buszon keresztiili vezérlésének
kivalasztasa.

[0] | Digitalis A belséreferencia-valasztas digitélis

bemenet bemeneten keresztil aktivélhato.
[1] |Busz A belséreferencia-valasztas a soros kommuni-

kaciés porton vagy terepi busz csatolo
opcion keresztil aktivalhato.

[2] |Logikai ES A belséreferencia-valasztas a terepi buszon/
soros kommunikaciés porton ES egyuttal a

digitalis bemenetek egyikén keresztil

aktivalhato.
[3] * [ Logikai A belséreferencia-vélasztés a terepi buszon/
VAGY soros kommunikaciés porton VAGY a digitélis

bemenetek egyikén keresztul aktivalhato.

3.9.6 8-8* FC-portdiagnosztika

A frekvenciavaltoporton folyé buszkommunikacié monito-
rozésdra szolgalé paraméterek.

8-80 Busziizenet-szamlalo

Tartomany:  Funkci6:

0*

[0-0] | A buszon észlelt érvényes taviratok szama.

8-81 Buszhibaszamlalé

Tomb [6]
Tartomany: Funkci6:
0* [0-01 |A buszon észlelt hibas (példaul CRC-hibas)

adattaviratok szama.

8-82 Fogadott slave-iizenetek

3.9.7 8-9* Busz-Jog

8-90 1-es buszjog-ford.szam

Tartomany: Funkcio:
100 RPM* [ [O - par. 4-13 A jogfordulatszam megadasa. Ez az
RPM] allando jogfordulatszam a soros

porton vagy terepi buszon keresztiil
aktivalhato.

8-91 2-es buszjog-ford.szam

Tartomany: Funkcio:
Size related* | [O - par. 4-13 [ A jogfordulatszam megadasa. Ez
RPM] az allandé jogfordulatszéam a soros

porton vagy terepi busz opcién
keresztiil aktivalhato.

8-94 1-es busz-visszacs.

Tartomany: Funkci6:
0 [-200 - Ebbe a paraméterbe a soros kommunikaciés
200 ] porton vagy terepi busz opcién keresztiil

irhato visszacsatoldjel. A paramétert ehhez ki
kell vélasztani visszacsatoléjel-forrasként a
20-00 paraméter 1. visszacs.-forrds,

20-03 paraméter 2. visszacs.-forrds vagy

20-06 paraméter 3. visszacs.-forrds
segitségével.

8-95 2-es busz-visszacs.

Tartomany: Funkcié:

0 [-200 - 200 ] | A tovabbi részleteket lasd: 8-94 paraméter 1-
es busz-visszacs..

8-96 3-as busz-visszacs.
Tartomany: Funkcié:

0 [-200 - 200 ] | A tovabbi részleteket lasd: 8-94 paraméter 1-
es busz-visszacs..

Tartomany: Funkci6:
0¥ [0-01] | A buszon észlelt olyan, érvényes adattaviratok
szama, melyeket a frekvenciavalté kildott a
slave-re.
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3.10 9-** PROFIdrive csoport paraméterei

A PROFIBUS-paraméterek leiradsa megtalalhaté a VLT®
PROFIBUS DP MCA 101 programozdsi Gtmutatéban.

3.11
3.11.1 10-0* Kozos beallitasok

10-00 CAN protokoll

Opcio: Funkcié:

10-** CAN Fieldbus (CAN-terepibusz) csoport paraméterei

3.11.2 10-1* DeviceNet

10-10 Folyamat adattipus-valasztasa

Opcio: Funkcid:

A valaszthaté paraméter-beallitasok a
telepitett opciotdl fliiggenek.

Az aktiv CAN protokoll.

10-01 Baud sebesség

Opcio: Funkcio:

A terepi busz atviteli sebességének kivalasztasa.
Meg kell felelnie a terepi busz master és egyéb
csomopontjai atviteli sebességének.

[16] | 10 kb/s
[17] | 20 kb/s
[18] | 50 kb/s
[19] | 100 kb/s
[20] | 125 kb/s
[21] | 250 kb/s
[22] | 500 kb/s
[23] | 800 kb/s
[24]] 1000 kb/s

10-02 MAC-azonosito

Tartomany: Funkcio:

Size related* | [0 - 63 ]| Az allomascim kivalasztasa. Az egyazon
DeviceNet halézatra csatlakoztatott
minden allomasnak egyedi cimmel kell

rendelkeznie.

10-05 Kiolvasaskuldési hibaszamlalo

Tartomany: Funkcio:

0* [0 - 255 ] | A legutdbbi bekapcsolas ta tortént CAN-
vezérlési kuldési hibak szama.

10-06 Kiolvasasfogadasi hibaszamlalé

Tartomany: Funkcio:

0* [0 - 255 ] | A legutdbbi bekapcsolas 6ta tortént CAN-
vezérlési fogadasi hibak szama.

10-07 Kiolvasasszamlalé buszrol

Tartomany: Funkcié:

0% [0 - 255 ] | A legutdbbi bekapcsolas 6ta tortént
buszledlldsi események széma.

Az adattavirat tipusanak kivalasztasa az adatat-
vitelhez. A rendelkezésre all6 tipusok a

8-10 parameéter Vezérl6szo profil beallitasatol
figgenek.

Ha a 8-10 paraméter Vezérlészé profil beallitasa
[0] FC profil, a 10-10 paraméter Folyamat
adattipus-vdlasztdsa [0] és [1] beallitasa
vaélaszthato.

Ha a 8-10 paraméter Vezérlészé profil beallitasa
[5]1 ODVA, a 10-10 paraméter Folyamat
adattipus-vdlasztdsa [2] és [3] beadllitasa
vaélaszthato.

A 100/150-es és 101/151-es tipus Danfoss-
specifikus. a 20/70-es és 21/71-es tavirat pedig
ODVA-specifikus profil.

Utmutatas az adattavirat-valasztashoz a
DeviceNet kezelési Utmutatdjaban taldlhato.
Vegye figyelembe, hogy ennek a paraméternek
a moédositasa azonnal érvénybe lép.

[0] | PELDANY:

100/150
[1] | PELDANY:
101/151
[2] | PELDANY:
20/70
[3] | PELDANY:
21/71
[6] | INSTANCE
102/152
Opcié: Funkcio:
A folyamatirasi
adatok
kivalasztasa az 1/0
bekotés 101/151-
es adattavirat-
tipuséhoz. A tomb
2 és 3 indexu
eleme valaszthaté.
A 0 és 1 indexu
elem rogzitve van.
[0] Nincs
[302] | Min. referencia
[303] | Maximalis referencia
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10-11 Folyamat adatkonfig. irasa

Opcio: Funkcié:
[341] | 1. felfutasi rdmpaidd

[342] | 1. fékezési rdmpaidd

[351] | 2. felfutasi rdmpaidd

[352] | 2. fékezési rdmpaidd

[380] |Jogrampaidd

[381] [ Vészledllasi rampaidd

[411] | Motor f.szam alsé korlat [1/min]

[412] | Motor f.szam alsé korlat [Hz]

[413] | Motor f.szam felsé korlat [1/min]

[414] | Motor f.szam felsé korlat [Hz]

[416] | Motor Uzemmod nyomatékkorlatja
[417] | Generator Uzemmod nyomatékkorlatja

[553] | 29-es csatl. fels6 ref./visszacs. érték

[558] [ 33-as csatl. fels6 ref./visszacs. érték

[590] [ Digitalis & relés buszvez.

[593] [27-es imp.ki, buszvezérlés

[595] [29-es imp.ki, buszvezérlés
[597] [X30/6 imp.ki, buszvezérlés
[615] [ 53-as csatl., fels6 ref./visszacs. érték

[625] |54-es csatl. fels6 ref./visszacs. Erték

[653] |42-es kim. csatl., buszvezérlés

[663] [X30/8 kpcs. kim.buszvezérlés
[673] | X45/1-es csatl., kim.buszvez.

[683] | X45/3-as csatl., buszvezérlés
[890] [ 1-es buszjog-ford.szam

[891] [ 2-es buszjog-ford.szam

[894] | 1-es busz-visszacs.

[895] | 2-es busz-visszacs.

[896] | 3-as busz-visszacs.

[1680] | Fieldbus vez.sz6 1
[1682] | Fieldbus ref. 1
[1685] | FC-port vez.sz6 1
[1686] | FC-port ref. 1

10-12 Folyamat adatkonfiguracidjanak olvasasa

Opcioé: Funkcié:

A folyamatolvasasi adatok kivalasztasa az 1/0 bekdotés
101/151-es adattavirat-tipusdhoz. A tdmb 2 és 3 indexd

eleme valaszthatd. A 0 és 1 indexd elem rogzitve van.

10-13 Figyelmeztetés paramétere

Tartomany: Funkcié:

0% [0 - 65535 ] | Egy DeviceNet-specifikus figyelmeztetdszé.
Minden figyelmeztetéshez egy bit van
hozzéarendelve. Tovabbi tudnivalékat a
DeviceNet kezelési itmutatdja (MG.33.DX.YY)
tartalmaz.

Bit: Jelentés:

0 Busz nem aktiv

1 Explicit kapcsolat-idétullépés
2 1/0-kapcsolat

3 Ujraprébalkozasi korlat elérve
4 Az aktudlis érték nincs frissitve
5 CAN-busz kikapcsolva

6 1/0 kildési hiba

7 Gyari értékekre torténd visszaallitds hibaja
8 Nincs busztap

9 Busz kikapcsolva

10 Hiba passziv

11 Hiba figyelmeztetés

12 Ismétlédé MAC-azonositd hiba
13 RX-sor tulfutasa

14 TX-sor tulfutasa

15 CAN tulfutasa

Tablazat 3.16

10-14 Netreferencia

Csak olvashat6 az -rél.

Opcio: Funkcié:

A referencia forrasanak kivalasztasa a 21/71-es
és 20/70-es tavirattipusnal.

[0] * [ Kikapcsolva | Referencia engedélyezése az analég/digitélis

bemeneteken keresztiil.

[11 [Bekapcsolva | Referencia engedélyezése a terepi buszon
keresztiil.

10-15 Netvezérlés

Csak olvashat6 az -rél.

Opcio: Funkcié:

A vezérlés forrasanak kivalasztasa a 21/71-es
és 20/70-es tipusnal.

[0] * [ Kikapcsolva | Vezérlés engedélyezése az analég/digitalis

bemeneteken keresztiil.

[1] | Bekapcsolva | Vezérlés engedélyezése a terepi buszon
keresztiil.

3.11.3 10-2* COS-szlirék

10-20 1. COS-szlir6

Tartomany: Funkcio:

0* [0 - 65535 ] [ Az 1. allapotvaltozas-szlrd értékének
megadasa az éllapotszé szlirémaszkjanak
bedllitdsahoz. COS (Change-Of-State, éllapot-
valtozas) izemben ez a funkcio kisz(ri az
allapotszé azon bitjeit, melyeket valtozasukkor
nem kell elktldeni.
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10-21 2. COS-szlir6 10-31 Adatértékek tarolasa

Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkci6:

0* [0 - 65535 ] [ A 2. dllapotvaltozas-szlir6 értékének Az értékek mentése utan visszaall a [0]
megadasa az eredd aktualis érték Kikapcsolva beéllitas.
szlirémaszkjanak beallitdséhoz. COS tGizemben
ez a funkcio kisz(iri az ered6 aktualis érték
azon bitjeit, melyeket valtozasukkor nem kell Tartomany: Funkcié:
elkiideni. 0* [0 - 65535] | A DeviceNet verziészama. A paraméter az EDS-

fajl létrehozaséra szolgal.

10-22 3. COS-szlir6

Tartomany: Funkcié: 10-33 Mindig tarolas

0+ | [0-65535][A 3. allapotvaltozas-sziird értékének Opcié: Funkcié:
megadasa a PCD 3 szlirémaszkjanak bealli- [0] * [ Kikapcsolva | A nem felejté memdriaba torténé adatmentés
tasahoz. COS Uzemben ez a funkcié kisz(ri az kikapcsolasa.

eredd aktudlis érték azon bitjeit, melyeket

N ) [11 | Bekapcsolva [ A VLT® DeviceNet MCA 104 halézaton kapott
valtozasukkor nem kell elkuldeni.

paraméteradatok alapértelmezés szerint az

EEPROM nem felejté memdridba kertilnek.

10-23 4. COS-szlir6

Tartomany: Funkcio: 10-34 DeviceNet termékkod

0* [0 - 65535 ] [ A 4. llapotvaltozas-szlir6 értékének Tartomany: Funkcié:
megadasa a PCD 4 szlirémaszkjanak bealli- :
o ) e Size related* | [0-65535] |
tasahoz. COS lizemben ez a funkcioé kiszri a
PCD 4 azon bitjeit, melyeket valtozasukkor 10-39 DeviceNet F paraméterei
nem kell elkildeni. Tomb [1000].
LCP-r6l nem érhetd el.
3.11.4 10-3* Paraméter-hozzaf. Tartomany:  Funkcié:
0* [0- 0] [ Ezzel a paraméterrel konfigurédlhaté a frekvenci-
Az indexelt paraméterekhez hozzéiférést biztosito és a avalté a VLT® DeviceNet MCA 104 segitségével
programozott setup megaddsara szolgdlé paraméter- és épitheté fel az EDS-fajl.
csoport.

10-30 Tombindex
Tartomany: Funkcié:

0% [0 - 255] [ Tombparaméterek megtekintése. A paraméter
csak akkor érvényes, ha telepitve van egy

DeviceNet terepi busz.

10-31 Adatértékek tarolasa
Opcio: Funkcio:

A rendszer a DeviceNet segitségével
modositott paraméterértékeket nem menti
automatikusan a nem felejté memoridba. Az
ezzel a paraméterrel aktivalhatéd funkcié az
EEPROM nem felejté memdridba menti a
paraméterértékeket, igy a modositasok a
kikapcsolassal sem vesznek el.

[0] * | Kikapcsolva A nem felejté6 memoridba ment6 funkcid
kikapcsolasa.

[1] |[Osszes setup | Az aktiv setup &sszes paraméterértékének
ment. mentése a nem felejté memoridba. Az
értékek mentése utan visszaall a [0]
Kikapcsolva beallitas.

[2] |Osszes setup | Az dsszes setup valamennyi paraméterér-
ment. tékének mentése a nem felejt6 memdriaba.
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3.12 13-** Smart Logic Vez. csoport paraméterei

A Smart Logic Control (SLC) alapvetéen a felhasznald altal
megadott mlveletek sora (lasd 713-52 paraméter SL-vezérl6
mdivelete), melyeket az SLC akkor hajt végre, ha IGAZ-nak
értékeli a nekik megfeleld, ugyancsak a felhasznalo altal
megadott eseményt (lasd 13-51 paraméter SL-vezérl6
eseménye). Az egyes események és miveletek meg vannak
szdmozva, és paronként 6sszetartoznak. Ez azt jelenti, hogy
ha az elsé szdmu esemény teljesul (IGAZ értéket kap), akkor
az elsé szamu mdivelet lesz végrehajtva. Ezek utan a
masodik szdmu esemény feltételeinek kiértékelése
kovetkezik, és ha az eredmény IGAZ, akkor sor keril a
mdasodik szdmu mdivelet végrehajtaséra — és igy tovabb.
Egyszerre mindig csak egy esemény kiértékelése lehetséges.
Ha egy esemény kiértékelésének eredménye HAMIS, akkor
az adott mintavételi id6szakban nem torténik semmi (az
SLC-ben), més események sem lesznek kiértékelve.
Inditasakor tehdt az SLC minden mintavételi idékozben
kiértékeli az els6 szamu eseményt (és csak az elsé szamu
eseményt). Az SLC csak akkor hajtja végre az elsé szdmu
mdiveletet, ha az elsé szdamu esemény kiértékelésének
eredménye IGAZ, és csak ezutdn kezdi meg a masodik
szdmu esemény kiértékelését. Az események és mliveletek 1-
t6l 20-ig beprogramozhatok.

Az utolsé esemény-mdivelet végrehajtasa utan a sor
Ujraindul az elsé szamu eseménnyel-miivelettel. A Abra 3.36
harom eseményt és muveletet mutat be példaként:

Indité esemény 130BA062.13
P13-01

1. fazis

1. esemény/
1. mivelet

2. fazis

2. esemény/
2. miivelet

Leallité esemény
13-02

~
\\ Leallité esemény
\P13-02
\

N

4. fazis

4. esemény/
4. miivelet

3. fazis

3. esemény/
3. mivelet

/
/

“Leallits esemény
«~  P13-02

Abra 3.36 Smart Logic-események és -miiveletek

Az SLC inditasa és ledllitasa

Az SLC inditdsa, illetve ledllitdsa a 13-00 paraméter SL-
vezérlé lizemmddja [1] Bekapcsolva, illetve [0] Kikapcsolva
beallitdsdnak kivalasztdsaval torténik. Az SLC mindig a 0
szdmu allapotban indul (ahol az els6 szdmu eseményt
értékeli ki). Az SLC akkor indul el, ha a start esemény (a
13-01 paraméter Start esemény segitségével megadva)
kiértékelésének eredménye IGAZ (feltéve, hogy a

13-00 paraméter SL-vezérlé lizemmddja bedllitasa [1]
Bekapcsolva). Az SLC akkor all le, ha a stop esemény
(13-02 paraméter Stop esemény) IGAZ. A

Paraméter 13-03 SLC nulldzds segitségével minden SLC-

paraméter alapértelmezett értékére allithatd, majd eldlrdl
kezdhetd a programozas.

3.12.1 13-0* SLC-bedllitasok

Az SLC-beallitasokkal aktivalhato, deaktivalhaté és visszadl-
lithaté a Smart Logic Control m{veletsora. A logikai
funkcidk és komparatorok mindig a hattérben futnak,
amely a digitélis be- és kimenetek kilon vezérlésére nyilik
meg.

13-00 SL-vezérl6 lizemmodja

Opcio: Funkcié:

[0] | Kikapcsolva A Smart Logic Controller letiltasa.

[1] | Bekapcsolva | A Smart Logic Controller engedélyezése.

13-01 Start esemény

Opcio: Funkcié:
Logikai bemenet (IGAZ vagy HAMIS)
kivalasztasa a Smart Logic Control
aktivalasahoz.

[0] HAMIS Allandé HAMIS érték bevitele a logikai
szabdlyba.

[1] IGAZ Alland6 IGAZ érték bevitele a logikai

szabdlyba.

[2] Uzemelés Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis
kimenetek paramétercsoportnal

talalhaté.

[3] Tartoményban Tovabbi leirds az 5-3* Digitdlis
kimenetek paramétercsoportnal

talalhaté.

[4] Referencian Tovabbi leirds az 5-3* Digitdlis
kimenetek paramétercsoportndl

talalhato.

[5] Nyomatékkorlat Tovabbi leirds az 5-3* Digitdlis
kimenetek paramétercsoportnal

talalhaté.

[6] Aramkorlat Tovébbi leirds az 5-3* Digitdlis
kimenetek paramétercsoportndl

talalhaté.

[71 | Aramtart.-on kiviil | Tovabbi leirds az 5-3* Digitdlis
kimenetek paramétercsoportnal

taldlhato.

[8] Alsé aram alatt Tovébbi leiras az 5-3* Digitdlis
kimenetek paramétercsoportnal

talalhaté.

[9] Felsé aram folott Tovabbi leirds az 5-3* Digitdlis
kimenetek paramétercsoportndl

talalhato.

[10] [ Frekv.tart.-on kiviil
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13-01 Start esemény

13-01 Start esemény

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:

[11] | Alsé ford.sz. alatt Tovébbi leiras az 5-3* Digitdlis [34] | DI19 dig. bemenet | A DI19 értékének felhasznalasa a
kimenetek paramétercsoportnal logikai szabalyban (magas logikai
talalhaté. szint = IGAZ).

[12] [ Felso ford.sz. folott | Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis [35] [DI27 dig. bemenet | A DI27 értékének felhasznaldsa a
kimenetek paramétercsoportnal logikai szabalyban (magas logikai
talalhaté. szint = IGAZ).

[13] [ V.csat.tart-on kivil [36] | DI29 dig. bemenet | A DI29 értékének felhasznalasa a

[14] [ Alsé visszacs.alatt logikai szabalyban (magas logikai

[15] |Felsé visszacs.folott szint = IGAZ).

[16] | Tdimelegedes Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis [37] | DI32 dig. bemenet | A DI32 értékének felhasznélasa a
kimenetek paramétercsoportnal logikai szabalyban (magas logikai
talalhatd. szint = IGAZ).

[17] | Hal. tart-on kiviil | Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis [38] | DI33 dig. bemenet |A DI33 értékének felhasznalasa a
kimenetek paramétercsoportnal logikai szabalyban (magas logikai
talalhato. szint = IGAZ).

[18] | Irdnyvéltas Tovébbi leirds az 5-3* Digitdlis [39] |Start parancs Ez az esemény a frekvenciavaltd
kimenetek paramétercsoportnal elinditasa esetén IGAZ (térténjen az
talalhato. digitalis bemeneten keresztiil, terepi

[19] |Figyelmeztetés Tovébbi leirds az 5-3* Digitdlis buszon vagy mashogyan).
kimenetek paramétercsoportnal [40] | FC ledllitva Ez az esemény a frekvenciavalto
talalhato. leallitésa vagy szabadonfutésra

[20] | HIBA (leoldas) Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis kapcsolasa esetén IGAZ (t6rténjen az
kimenetek paramétercsoportnal digitalis bemeneten keresztiil, terepi
talalhato. buszon vagy méshogyan).

[21] [HIBA (leold, blokk) | Tovébbi leiras az 5-3* Digitdlis [41] | Hibatorlés, leoldds | Ez az esemény a frekvenciavalto
kimenetek paramétercsoportnal (blokkolas nélkiili) leoldasa és a
talalhato. [Reset] gomb megnyomasa esetén

IGAZ.

[22] |[0. komparator A 0. komparator eredményének

felhasznélasa a logikai szabalyban. [42] | Aut.hibatorl, leold | Ez az esemény a frekvenciavalto
(blokkolas nélkiili) leoldasa és

[23] [ 1. komparator Az 1. komparator eredményének . S
- i oo conlrith automatikus hibatorlés parancs
elhasznalasa a logikai szabalyban. Kiadisa esetén IGAZ.

24] [2.k 4 A 2. ki 3 ényének

[24] omparator omparator eredményéne| [43] | OK gomb Ez az esemény az [OK] gomb
felhasznalasa a logikai szabalyban. . .

megnyomasa esetén IGAZ.

25 . k it A 3. k at dményének

251 | 3. kompartor omparator eredmenyene [44] [ Reset gomb Ez az esemény a [Reset] gomb
felhasznalasa a logikai szabalyban. . 5

megnyomasa esetén IGAZ.

[26] | 0. logikai szabély A 0. logikai szabaly eredményének [45] |Balra gomb Ez az esemény a [<] gomb
felhasznalasa a logikai szabalyban. X X

megnyomasa esetén IGAZ.

27] | 1. logikai al Az 1. logikai 4l ényének

[27] ogikai szabaly z ogll lal szaba .y e.redmtj:-nyene 7 | e e 5 2 ey & [ G
felhasznalasa a logikai szabalyban. . .

megnyomasa esetén IGAZ.
[28] | 2. logikai szabal A 2. logikai szabaly eredményének
9 y g’ ) y . ,y [47] |Fel gomb Ez az esemény a [A] gomb
felhasznalasa a logikai szabalyban.
megnyomasa esetén IGAZ.

[29] | 3. logikai szabaly A 3. logikai szabdly eredményének
felhasznalasa a logikai szabalyban. B | = el Ez az esemény a [V] gomb

megnyomasa esetén IGAZ.

[33] [DI18 dig. bemenet | A DI18 értékének felhasznalasa a
logikai szabalyban (magas logikai [50] [ 4. komparator A 4. komparator eredményének
szint = IGAZ). felhasznalasa a logikai szabalyban.

[51] | 5. komparator Az 5. komparéator eredményének
felhasznalasa a logikai szabalyban.
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Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:

[60] [ 4. logikai szabaly A 4. logikai szabaly eredményének [3] Tartoményban Tovabbi leirds az 5-3* Digitdlis
felhasznalasa a logikai szabalyban. kimenetek paramétercsoportnal

[61] [5. logikai szabaly Az 5. logikai szabaly eredményének ELElleies,
felhasznalasa a logikai szabalyban. [4] Referencian Tovébbi leiras az 5-3* Digitdlis

[76] | X30/2-es dig. be. kimenetek paramétercsoportnal

- talalhato.

[77] | X30/3-as dig. be.

[78] | X30/4-es dig. be. [5] Nyomatékkorlat Tovabbi leirds az 5-3* Digitdlis

[90] |ECB hajtas t.méd kimenetek paramétercsoportndl

[91] | ECB megker. ii.méd talalhato.

[92] | ECB teszt U.mdd [6] Aramkorlat Tovébbi leiras az 5-3* Digitdlis

[94] | RS Flipflop 0 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand S, kimenetek paramétercsoportnal
paraméter 13-16 RS-FF Operand R. talalhato.

[95] |RS Flipflop 1 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand S, [71 | Aramtart.-on kiviil | Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis
paraméter 13-16 RS-FF Operand R. kimenetek paramétercsoportnal

[96] |RS Flipflop 2 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand S, Al
paraméter 13-16 RS-FF Operand R. [8] Alsé dram alatt Tovabbi leirds az 5-3* Digitdlis

[97] |RS Flipflop 3 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand S, klrrlwenetf:'k paramétercsoportnal
paraméter 13-16 RS-FF Operand R. taldlhato.

98] | RS Flipflop 4 Lasd parameéter 13-15 RS-FF Operand S, [9] |Fels6 aram folott T(:)Véibbl leiras az 5 3 Dlg:talls’
paraméter 13-16 RS-FF Operand R. kimenetek paramétercsoportnal

taldlhato.

[99] | RS Flipflop 5 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand S, —
paraméter 13-16 RS-FF Operand R. (10] | Frekv.tart-on kivdl

[11] | Also ford.sz. alatt Tovabbi leirds az 5-3* Digitdlis

[100] | RS Flipflop 6 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand S, kimenetek paramétercsoportnal
paraméter 13-16 RS-FF Operand R. talalhato.

(1011 | RS Flipflop 7 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand S, [12] |Fels6 ford.sz. folott | Tovabbi leiras az 5-3* Digitdilis
paraméter 13-16 RS-FF Operand R. kimenetek paramétercsoportnal

[102] | Verifying Flow talalhato.

[125] | Digital input x46/1 [13] |V.csattart-on kivil | Tovabbi leirds az 5-3* Digitdlis

[126] | Digital input x46/3 kimenetek paramétercsoportnal

[127] | Digital input x46/5 talalhato.

128] | Digital i t x46/7

[128] |g| 2 {npu X [14] | Als6 visszacs.alatt Tovabbi leirds az 5-3* Digitdlis

[129] ngftal Tnput LT kimenetek paramétercsoportndl

[130] | Digital input talalhato.

x46/11
[131] [ Digital input [15] | Felsé visszacs.folott T?vabbl leirds az 5-3* Digitdlis
X46/13 kimenetek paramétercsoportnal
talalhato.
IERIP Sl GEa ey [16] | Tdlmelegedés Tovabbi leirds az 5-3* Digitdlis

Opci6: Funkcio: kimenetek paramétercsoportnal
Logikai bemenet (IGAZ vagy HAMIS) taldlhato.
ivalasztésa a Smart Logic Control [17] | Hal. tart-on kivil | Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis
deaktivalasahoz. . . .

kimenetek paramétercsoportnal

[0] HAMIS Alland6 HAMIS érték bevitele a talalhato.
logikai szabalyba. [18] | Iranyvaltas Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis

[1] IGAZ Allandé IGAZ érték bevitele a logikai kimenetek paramétercsoportnal
szabdlyba. taldlhato.

[2] Uzemelés Tovébbi leirds az 5-3* Digitdlis [19] | Figyelmeztetés Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis
kimenetek paramétercsoportnal kimenetek paramétercsoportnal
talalhato. talalhato.
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13-02 Stop esemény

Opcio: Funkci6: Opcio: Funkcié:

[20] | HIBA (leoldas) Tovabbi leirds az 5-3* Digitdlis [39] | Start parancs Ez az esemény a frekvenciavaltd
kimenetek paramétercsoportnal elinditasa esetén IGAZ (torténjen az
talalhato. digitalis bemeneten keresztiil, terepi

[21] | HIBA (leold, blokk) | Tovabbi leiras az 5-3* Digitdlis o) VG W O,
kimenetek paramétercsoportnal [40] | FC ledllitva Ez az esemény a frekvenciavalté
taldlhato. ledllitasa vagy szabadonfutasra

[22] [0. komparator A 0. komparator eredményének kapcsoldsa esetén IGAZ (torténjen az

(14 S . digitélis bemeneten keresztiil, terepi
felhasznalasa a logikai szabalyban.
buszon vagy mashogyan).
[23] | 1. komparator Az 1. komparétor eredményének
1 . . [41] | Hibatorlés, leoldas | Ez az esemény a frekvenciavalto
felhasznalasa a logikai szabalyban.
(blokkolas nélkili) leoldasa és a

[24] | 2. komparator A 2. komparator eredményének [Reset] gomb megnyomasa esetén
felhasznalasa a logikai szabalyban. IGAZ.

[25] | 3. komparator A 3. kompardtor eredményének [42] | Aut.hibatérl, leold |Ez az esemény a frekvenciavalté
felhasznalasa a logikai szabalyban. (blokkolas nélkili) leoldasa és

[26] |O0. logikai szabaly | A 0. logikai szabaly eredményének automatikus hibatorlés parancs
felnasznalasa a logikai szabalyban. kiadasa esetén IGAZ.

[27] | 1. logikai szabaly [ Az 1. logikai szabaly eredményének [43] OK gomb Ez az esemény az [OK] gomb
felhasznélasa a logikai szabalyban. megnyomasa esetén IGAZ.

[28] | 2. logikai szabaly A 2. logikai szabaly eredményének [44] | Reset gomb Ez az esemény a [Reset] gomb
felhasznalasa a logikai szabalyban. megnyoméasa esetén IGAZ.

[29] | 3. logikai szabaly [ A 3. logikai szabaly eredményének [45] (Balra gomb Ez az esemény a [<] gomb
felhasznalasa a logikai szabalyban. megnyomasa esetén IGAZ.

[30] | 0. SL-id6tullépés A 0. id6zit6 eredményének felhasz- [46] (Jobbra gomb Ez az esemény a [~] gomb
nélasa a logikai szabalyban. megnyomésa esetén IGAZ.

[31] [1.SLidétallépés | Az 1. id6zité eredményének felhasz- [47] | Fel gomb Ez az esemény a [A] gomb
nélasa a logikai szabalyban. megnyomasa esetén IGAZ.

[32] | 2. SL-idétullépés A 2.id6zité eredményének felhasz- [48] |Le gomb Ez az esemény a [Y] gomb
naldsa a logikai szabalyban. megnyomasa esetén IGAZ.

[33] | DI18 dig. bemenet | A DI18 értékének felhasznalasa a [50] [4. komparator A 4. komparétor eredményének
logikai szabalyban (magas logikai felhasznalasa a logikai szabalyban.
szint = IGAZ).

[51] | 5. komparator Az 5. komparéator eredményének

[34] [DI19 dig. bemenet | A DI19 értékének felhasznélasa a felhasznalasa a logikai szabalyban.
logikai szabalyban (magas logikai - PR p—— A s el el pE—
szint = IGAZ). [60] . logikai szabdly . logikai szabély eredményéne

felhasznaldsa a logikai szabalyban.

[35] | DI27 dig. bemenet | A DI27 értékének felhasznalasa a

o . o [61] [5. logikai szabaly Az 5. logikai szabaly eredményének
logikai szabalyban (magas logikai felh » lodikai szabélvh
szint = IGAZ). elhasznalasa a logikai szabalyban.

[36] | DI29 dig. bemenet | A DI29 értékének felhasznalasa a P Eaeti A,3: [Seciy eredmen’yenek Cls

- . . naldsa a logikai szabalyban.
logikai szabalyban (magas logikai
szint = IGAZ). [71] | 4. SL-idétullép. A 4. id6zité eredményének felhasz-

[37] [DI32 dig. bemenet | A DI32 értékének felhasznélasa a néldsa a logikai szabalyban.
logikai szabalyban (magas logikai [72] | 5. SL-idétullép. Az 5. id6zit6 eredményének felhasz-
szint = IGAZ). nalasa a logikai szabalyban.

[38] | DI33 dig. bemenet | A DI33 értékének felhasznalasa a [73] [ 6. SL-idétullép. A 6. id6zit6 eredményének felhasz-
logikai szabalyban (magas logikai nélasa a logikai szabalyban.
szint = IGAZ). [74] | 7. SL-idétdllép. A 7. id6zitd eredmenyének felhasz-

nalasa a logikai szabalyban.
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3.12.2 13-1* Komparatorok

Opcio: Funkci6:
75 [Start par, erkezett A komparatorok a folytonos valtozok (példaul kimeneti
761 [X3072-05 dig. be. frekvencia, Ikimen’et,i é’ram, ?nalég bem{e?e,t stb.) és,elc'ire
771 | X30/3-2 dig. be. magadott allando6 értékek 6sszehasonlitasara szolgalnak.
[78] [ X30/4-es dig. be.
[80] | Arhiany zzrr"r::a_:;tor Operator ;
[81] |Széraz sziv. Par.13-10 2
182 | Gorbevegzodes Comparator Operand < 8
[83] | Szijszakadas par 1312 TRUE longer than. L
[90] | ECB hajtas 4.mo6d Comparator Value
[91] [ECB megker. i.mod
[92] | ECB teszt 4.méd )
[94] |RS Flipflop 0 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand Abra 3.37 Komparétorok
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
(951 | RS Flipflop 1 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand Bizonyos digitélis értékek is dsszehasonlithatok fix id6érté-
S paraméter 13-16 RS-FF Operand R. kekkel. Magyarazat itt olvashaté:
[96] [RS Flipflop 2 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand paraméter 13-10 Kompardtor operandusa. A komparatorok
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. kiértékelése minden mintavételi id6kdzben egyszer torténik
971 |7 Flipflop 3 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand meg. Az eredmény (IGAZ vagy HAMIS) kézvetleniil felhasz-
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. nalhaté. A paramétercsoport valamennyi eleme
tombparaméter 0-t6l 5-ig terjed6 indexszel. A 0 index
(98] |RS Flipflop 4 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand kivalasztasaval a 0. komparator programozhat, az 1-essel
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. az 1. komparétor, és igy tovabb.
[99] |RS Flipflop 5 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
Tomb [6]
[100] | RS Flipflop 6 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand Opcié: Funkcio:
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
A komparatorral figyelni kivant
[101]1 | RS Flipflop 7 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand valtozo kivalasztasa.
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[0] TILTVA
[102] | Verifying Flow [1] Referencia
[103] [ Relay 1 [2] [ Visszacsatolojel
[104] | Relay 2 [3] | Motorfordulatszam
[105] [ Relay 3 [4] | Motoraram
[106] | Relay 4 [5] [ Motornyomaték
[107] | Relay 5 [6] Motorteljesitmény
[108] | Relay 6 [71 | Motorfesziiltség
[109] | Relay 7 [8] DC-kori fesziltség
[110] [ Relay 8 [9]1 | Motor héterhelése
[111] | Relay 9 [10] | VLT héterhelése
[112] | System On Ref [11] | H(itéborda-hémérs.
[125] | Digital input x46/1 [12] | AlI53 analég bemenet
[126] | Digital input x46/3 [13] |[AI54 analég bemenet
[127] | Digital input x46/5 [14] | AIFB10 analég bem.
[128] | Digital input x46/7 [15] | AIS24V analég bem.
[129] | Digital input x46/9 [17] | AICCT analdg bem.
[130] | Digital input x46/11 [18] | FI29 impulzusbem.
[131] | Digital input x46/13 [19]1 [FI33 impulzusbem.
[20] | Vészj. szdma
[21] [ Warning number
[22] | X30/11-es anal. be.
[23] | X30/12-es anal. be.
[24] | Sensorless Flow
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13-10 Komparator operandusa 13-10 Komparator operandusa

Tomb [6] Tomb [6]

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[25] | Sensorless Pressure [111] [ 1. logikai szabaly
[30] |"A" szamlalé [112] | 2. logikai szabaly
[31] |"B" szamlalo [113] | 3. logikai szabaly
[34] [ Analog Input x48/2 [114] [ 4. logikai szabaly
[35] | Temp Input x48/4 [115] [ 5. logikai szabaly
[36] | Temp Input x48/7 [120] | 0. SL-idé6tullépés
[37] | Temp Input x48/10 [121] | 1. SL-id6tullépés
[40] | X42/1-es anal. be. [122] | 2. SL-id6tullépés
[41] | X42/3-as anal. be. [123] | 3. SL-id6tullépés
[42] | X42/5-6s anal. be. [124] | 4. SL-id6tullépés
[46] | Al53 scaled [125] | 5. SL-id6tullépés
[47] | Al54 scaled [126] | 6. SL-id6tullépés
[48] | AI53 unit [127] | 7. SL-id6tallépés
[49] [ Al54 unit [130] | Digital input DI18
[50] | HAMIS [131] | Digital input DI19
[51] [IGAZ [132] | Digital input DI27
[52] [ Control ready [133] [ Digital input DI29
[53] | Drive ready [134] | Digital input DI32
[54] [ Uzemelés [135] | Digital input DI33
[55] | Irdnyvaltés [150] | SL dig. kimenet, A
[56] [ Tartomanyban [151] [ SL dig. kimenet, B
[60] | Referencian [152] | SL dig. kimenet, C
[61] | Below reference, low [153] [ SL dig. kimenet, D
[62] [ Above ref, high [154] [ SL dig. kimenet, E
[65] [ Nyomatékkorlat [155] [ SL dig. kimenet, F
[66] | Aramkorlat [160] | 1. relé

[67] | Aramtart.-on kivul [161] | 2. relé

[68] |Below | low [162] | Relay 3

[69] [ Above | high [163] [ Relay 4

[70] [Out of speed range [164] | Relay 5

[71] | Below speed low [165] | Relay 6

[72] [ Above speed high [166] | Relay 7

[75] | V.csat.tart.-on kival [167] | Relay 8

[76] | Below feedback low [168] | Relay 9

[77] | Above feedback high [180] | Helyi ref. aktiv

[80] [ Thermal warning [181] | Tavreferencia aktiv
[82] | Mains out of range [182] [ Start parancs

[85] [ Figyelmeztetés [183] | Drive stopped

[86] | Alarm (trip) [185] [ Frekv.valto kézi tim.
[87] [ Alarm (trip lock) [186] | Frekv.valté auto Gm.
[90] | Busz rendben [187] | Start command
[91] [ Nyom.korlat és stop given

[92] | Fékhiba (IGBT) [190] | Digital input x30/2
[94] [ Biztons. stop aktiv [191] [ Digital input x30/3
[100] [ 0. komparator [192] | Digital input x30/4
[101] [ 1. komparator [193] | Digital input x46/1
[102] [ 2. komparator [194] | Digital input x46/3
[103] [ 3. komparator [195] | Digital input x46/5
[104] | 4. komparator [196] | Digital input x46/7
[105] [ 5. komparator [197] | Digital input x46/9
[110] [ O. logikai szabaly [198] | Digital input x46/11
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13-10 Komparator operandusa 3.12.3 RS-billen6ékorok

Tomb [6]
A visszadllitott/bedllitott billenékordk a beallitasig/

Opcio: Funkcié: g P
hibatorlésig megérzik a jelet.

[199] | Digital input x46/13
[204] [ System On Ref

o
Tomb [6] RS-FF Operand S §
Par.13-16 | =
Opci6: Funkcio: _RS-FF OperandR_ |
[0]|< A [0] < kivalasztasa esetén a kiértékelés
eredménye akkor IGAZ, ha a Abra 3.38 Bistabil billenékérok
13-10 paraméter Kompardtor operandusa
segitségével kivalasztott valtozd értéke kisebb
a 13-12 paraméter Kompardtor A berendezés 2 paramétert hasznal erre a célra. A kimenet
értékesegitségével megadott allando értéknél. logikai szabalyokban és eseményként is szolgalhat.
Az eredmény HAMIS, amennyiben a
13-10 paraméter Kompardtor operandusa o
segitségével kivalasztott valtozo értéke S | M_g
nagyobb a 13-12 paraméter Kompardtor értéke J %
segitségével megadott allandonal. R 2
—
[1]| = (egyenl6) | A [1]= kivalasztasa esetén a kiértékelés Flip Flop Output
eredménye akkor IGAZ, ha a Abra 3.39 Billenékor-kimenetek

13-10 paraméter Kompardtor operandusa
segitségével kivalasztott valtozd értéke

hozzavetdleg megegyezik a A 2 operétor egy hosszu listardl valaszthato ki. Kildnleges

esetben azonos digitélis bemenet haszndlhaté a bealli-
tashoz és a hibatorléshez, ily médon haszndlhaté ugyanaz
21> A [2] > a [0] < operétor logikai inverze. a digitélis bemenet, mint a start/stop esetében. A
kovetkezd bedllitasokkal ugyanolyan digitalis bemenet
allithaté be, mint a start/stop esetében (a példaban a DI32

13-12 paraméter Kompardtor értéke segitségével
megadott allandé értékkel.

[5] | TRUE longer

than.. ,
szerepel, de ez nem feltétel).
[6] | FALSE longer
than..
71 | TRUE shorter Paraméter Beallitas Megjegyzések
than 13-00 Paraméter SL-vezérl6 Bekapcsolv
8] [ FAL S.I.E tizemmddja a
Paraméter 13-01 Start esemény |IGAZ -
shorter
T Paraméter 13-02 Stop esemény [HAMIS -
z s 371 DI32
13-12 Komparator értéke Paraméter 13-40 1. log. szab. Ej :
ig. -
Tomb [6] értoke [0] 9
bemenet
Tartomany: Funkcié: Paraméter 13-42 2. log. szab. [2]
Size related* | [-100000 - Az adott komparétorral figyelt értéke [0] Uzemelés
100000 ] valtozé aktivalasi szintjének 13-41 Paraméter 1.log.szab. ]
megadasa. Ez a tdmbparaméter operdtora [0] (31 ES-NEM | -
6 komparatorértéket tartalmaz
-5). [37]1 DI32
(0-5) Paraméter 13-40 1. log. szab. .
L, dig. -
értéke [1]
bemenet
Paraméter 13-42 2. log. szab. [2]
értéke [1] Uzemelés
13-41 Paraméter 1.log.szab. ,
, [11ES -
operdtora [1]
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Paraméter Beallitas Megjegyzések
pejo. | Tomb [8]
Paraméter 13-15 RS-FF Operand logikai paraméter I?—47 1.lo Valassza ki a beallitasi kimenetet.
3 (0] szabaly g:szab. operdtora (0] Opciod: Funkcio:
kimenete.
A [25] 3. komparator
Paraméter 13-16 RS-FF Operand I[cz);:k:i paraméter 13-41 1.lo [26] 0. Iogfkaf szabajlly
R [0] ‘ g.szab. operdtora [1] [27] 1. logikai szabaly
szabaly kimenete. [28] 2. logikai szabaly
[29] 3. logikai szabaly
A [30] 0. SL-idétullépés
[94] RS paraméter 13-15 RS- 31] 1. SL-idétallépés
Paraméter 13-51 SL-vezérlé Flipflop O |FF Operand S és a 32] 2. SLidétallépés
eseménye [0] (0. RS- paraméter 13-16 RS- 33] DIT8 dig. bemenet
bill.k6r) FF Operand R 34] DI19 dig. bemenet
kimenete. -
[35] DI27 dig. bemenet
Paraméter 13-52 SL-vezérl6 i :
mivelete [0] [22] Futas |- [36] DI29 dig. bemenet
[37] DI32 dig. bemenet
[271 1. [38] DI33 dig. bemenet
Paraméter 13-51 SL-vezérlé logikai ~ 39] Start parancs
eseménye [1] . 115
szabdly [40] FC leédllitva
Paraméter 13-52 Sl-vezérlé [41] Hibatorlés, leoldas
[24] Stop -
mlivelete [1] [42] Aut.hibatérl., leold
[43] OK gomb
Tablazat 3.17 Operatorok [44] Resetigomb
[45] Balra gomb
Tomb [8] [47] Fel gomb
Vélassza ki a beallitasi kimenetet. 48] Le gomb
Opcio: Funkcio: [50] 4. komparator
[0] HAMIS [51] 5. komparator
[1 IGAZ [60] 4. logikai szabaly
[2] Uzemelés [61] 5. logikai szabaly
[3] Tartomanyban [70] 3. SL-idétullép.
[4] Referencian [71] 4. SL-idétullép.
[5] Nyomatékkorlat [72] 5. SL-idétullép.
[6] Aramkorlat [73] 6. SL-idé6tullép.
[71 Aramtart.-on kivil [74] 7. SL-idétallép.
[8] Alsé aram alatt [75] Start par. érkezett
[9] Felsé aram folott [76] X30/2-es dig. be.
[10] Frekv.tart.-on kival [77] X30/3-as dig. be.
[11] Also ford.sz. alatt [78] X30/4-es dig. be.
2] Felsd ford.sz. folott [80] Ar.hidny
[13] V.csat.tart.-on kivl 81 Széraz sziv.
[14] Also visszacs.alatt [82] GOrbevégzodés
[15] Felsé visszacs.folott [83] Szijszakadas
[16] Tadlmelegedés [90] ECB hajtas i.méd
[171 Hal. tart.-on kivl 91 ECB megker. U.mdd
[18] Iranyvaltas [92] ECB teszt i.mod
[19] Figyelmeztetés [94] RS Flipflop 0
[20] HIBA (leoldas) [95] RS Flipflop 1
[21] HIBA (leold, blokk) [96] RS Flipflop 2
[22] 0. komparator [97] RS Flipflop 3
[23] 1. komparator [98] RS Flipflop 4
[24] 2. komparator [99] RS Flipflop 5
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Programozasi utmutaté

13-15 RS-FF Operand S

13-16 RS-FF Operand R

Tomb [8] Tomb [8]
Valassza ki a bedllitasi kimenetet. Valassza ki a hibatorlési bemenetet. A hibatorlési bemenet
Opcié: Funkcio: prioritdsa nagyobb a beallitdsi bemeneténél.
[100] RS Flipflop 6 Opcio: Funkcio:
[101] RS Flipflop 7 [24] 2. komparéator
[102] Verifying Flow [25] 3. komparator
[103] Relay 1 [26] 0. logikai szabaly
[104] Relay 2 [27] 1. logikai szabaly
[105] Relay 3 [28] 2. logikai szabaly
[106] Relay 4 [29] 3. logikai szabaly
[107] Relay 5 [30] 0. SL-idétullépés
[108] Relay 6 [31] 1. SL-idétuallépés
[109] Relay 7 [32] 2. SL-idétullépés
[110] Relay 8 [33] DI18 dig. bemenet
11 Relay 9 [34] DI19 dig. bemenet
[112] System On Ref [35] DI27 dig. bemenet
[125] Digital input x46/1 [36] DI29 dig. bemenet
[126] Digital input x46/3 [37] DI32 dig. bemenet
[127] Digital input x46/5 [38] DI33 dig. bemenet
[128] Digital input x46/7 [39] Start parancs
[129] Digital input x46/9 [40] FC leallitva
[130] Digital input x46/11 [41] Hibatorlés, leoldas
[131] Digital input x46/13 [42] Aut.hibatorl., leold
[43] OK gomb

i Reset oD
Témb [8] [45] Balra gomb
Valassza ki a hibatorlési bemenetet. A hibatorlési bemenet [46] Jobbra gomb
prioritdsa nagyobb a beallitdsi bemeneténél. [47] Fel gomb
Opcié: Funkcié: [48] Le gomb
[0] HAMIS [50] 4. komparator
[1] IGAZ [51] 5. komparator
[2] Uzemelés [60] 4. logikai szabaly
[3] Tartomanyban [61] 5. logikai szabdly
[4] Referencian [70] 3. SL-idétullép.
[5] Nyomatékkorlat [71] 4. SL-idétullép.
[6] Aramkorlat [72] 5. SL-idétullép.
[71 Aramtart.-on kiviil [73] 6. SL-idétullép.
[8] Alsé aram alatt [74] 7. SL-idétuallép.
[9] Felsé aram folott [75] Start par. érkezett
[10] Frekv.tart.-on kivul [76] X30/2-es dig. be.
[11] Alsé ford.sz. alatt [77] X30/3-as dig. be.
[12] Felsé ford.sz. folott [78] X30/4-es dig. be.
[13] V.csat.tart.-on kiviil [80] Ar.hidny
[14] Alsé visszacs.alatt [81] Széraz sziv.
[15] Felsé visszacs.folott [82] GOrbevégzodés
[16] Tdlmelegedés [83] Szijszakadas
[17] Hal. tart.-on kivil [90] ECB hajtas i.méd
[18] Iranyvaltas [91] ECB megker. 4.mod
[19] Figyelmeztetés [92] ECB teszt t.méd
[20] HIBA (leoldas) [94] RS Flipflop 0
[21] HIBA (leold, blokk) [95] RS Flipflop 1
[22] 0. komparator [96] RS Flipflop 2
[23] 1. komparator [97] RS Flipflop 3
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VLT® AQUA Drive FC 202

13-16 RS-FF Operand R

Tomb [8]

Valassza ki a hibatorlési bemenetet. A hibatorlési bemenet
prioritdsa nagyobb a beallitdsi bemeneténél.
Opcio: Funkcié:
[98] RS Flipflop 4

[99] RS Flipflop 5

[100] RS Flipflop 6

[101] RS Flipflop 7

[102] Verifying Flow

[103] Relay 1

[104] Relay 2

[105] Relay 3

[106] Relay 4

[107] Relay 5

[108] Relay 6

[109] Relay 7

[110] Relay 8

[111] Relay 9

[112] System On Ref

[125] Digital input x46/1

[126] Digital input x46/3

[127] Digital input x46/5

[128] Digital input x46/7

[129] Digital input x46/9

[130] Digital input x46/11

[131] Digital input x46/13

3.12.4 13-2* 1d6zitdk

Az id6ziték eredménye (IGAZ vagy HAMIS) kdzvetlenl
felhasznélhat6 egy esemény definidlasara (lasd

13-51 paraméter SL-vezérl6 eseménye) vagy egy logikai
szabaly logikai bemeneteként (lasd 13-40 paraméter 1. log.
szab. értéke, 13-42 paraméter 2. log. szab. értéke vagy
13-44 paraméter 3. log. szab. értéke). Az id6zité csak akkor
HAMIS, ha elinditotta egy mdvelet (példaul [29] 1. Id6zité
start), és még nem telt le az ebben a paraméterben
megadott ideje. Ezutan ismét IGAZ lesz.

A paramétercsoport valamennyi eleme tdmbparaméter 0-
tol 2-ig terjed6 indexszel. A 0 index kivalasztasaval a 0.
id6zit6 programozhatd, az 1-essel az 1. id6zit6, és igy
tovabb.

13-20 SL-vezérl6 ido6zit6je

Tomb [8]

Tartomany: Funkcié:

3.12.5 13-4* Logikai szabalyok

Id6zit6kbdl, komparatorokbdl, digitalis bemenetekbdl,
allapotbitekbdl és eseményekbdl szarmazd maximum 3
logikai (IGAZ/HAMIS) bemenet kombinalasa ES, VAGY, NEM
operatorok segitségével. Valassza ki a logikai bemeneteket
a szamitashoz a 13-40 paraméter 1. log. szab. értéke,

13-42 paraméter 2. log. szab. értéke és 13-44 paraméter 3.
log. szab. értéke segitségével. Adja meg a kivalasztott
bemenetek logikai kombinaldsara szolgalé operatorokat a
13-41 paraméter 1.log.szab. operdtora és

13-43 paraméter 2.log.szab. operdtora segitségével.

Par. 13-41 Par. 13-43 =]

Logic Rule Operator 1 Logic Rule Operator2 &
Par. 13-40 9 P 9 P 8
Logic Rule Boolean 1 ® §
Par. 13-42 oD D -
Logic Rule Boolean 2 e D j )

’7
Par. 13-44

Logic Rule Boolean 3

Abra 3.40 Logikai szabalyok

A szamitas rendje

El8sz6r a 13-40 paraméter 1. log. szab. értéke, a

13-41 paraméter 1.log.szab. operdtora és a

13-42 paraméter 2. log. szab. értéke értékének kiszamitdsa
torténik meg. Ennek a szdmitasnak az eredményét (IGAZ/
HAMIS) kombinalja a rendszer a 13-43 paraméter 2.log.szab.
operdtora és a 13-44 paraméter 3. log. szab. értéke bealli-
tasaval, igy jutva el a logikai szabdly végeredményéhez
(IGAZ/HAMIS).

13-40 1. log. szab. értéke

Tomb [6]

Opcio: Funkcié:

[0] |HAMIS Allandé HAMIS érték bevitele a
logikai szabalyba.

[1] IGAZ Allandé IGAZ érték bevitele a logikai
szabdlyba.

[2] Uzemelés Tovabbi leirds az 5-3* Digital Outputs

paramétercsoportnal taldlhato.

[3] Tartoményban Tovébbi leirds az paramétercsoportnal

talalhaté.

[4] Referencian Tovabbi leiras az paramétercsoportnal

talalhaté.

[0-01][Azid6zit6 HAMIS értékd kimenetének
id6tartamat meghataroz6 idé megadasa.
Az id6zité csak akkor HAMIS, ha
elinditotta egy mvelet (példaul [29] 1.

Size related*

1d6zit6 start), és még nem telt le a
megadott id6.

[5] Nyomatékkorlat Tovabbi leirds az paramétercsoportnal

talalhato.

[6] Aramkorlat Tovabbi leirds az paramétercsoportnal

talalhaté.

[7] Aramtart.-on kiviil | Tovéabbi leirds az paramétercsoportnal

talalhato.
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13-40 1. log. szab. értéke

13-40 1. log. szab. értéke

Tomb [6] Tomb [6]
Opcio: Funkcioé: Opcio: Funkcié:
[8] | Als6 aram alatt Tovébbi leiras az paramétercsoportnal [31] | 1. SL-idétallépés Az 1. id6zité eredményének felhasz-
talalhato. nélasa a logikai szabalyban.
[9] Felsé aram folott Tovabbi leirds az paramétercsoportnal [32] [ 2. SL-id6tullépés A 2. id6zité eredményének felhasz-
taldlhato. nalasa a logikai szabalyban.
[10] | Frekv.tart.-on kiviil [33] [DI18 dig. bemenet | A DI18 értékének felhasznélasa a
[11] | Alsé ford.sz. alatt Tovabbi leirds az paramétercsoportnal logikai szabalyban (magas logikai
talalhaté. szint = IGAZ).
[12] |Fels6 ford.sz. fol6tt | Tovabbi leiras az paramétercsoportnal [34] | DI19 dig. bemenet (A DI19 értékének felhasznalasa a
taldlhato. logikai szabalyban (magas logikai
int = IGAZ).
[13] | V.csat.tart.-on kivil | Tovabbi leirds az paramétercsoportnal >zin )
talalhato. [35] |[DI27 dig. bemenet | A DI27 értékének felhasznélasa a
logikai szabalyb logikai
[14] [Alsé visszacs.alatt | Tovabbi leirdas az paramétercsoportnal 09' ai szabalyban (magas logikai
, ; szint = IGAZ).
talalhato.
129 dig. A DI29 értékének felh ala
[15] | Felsé visszacs.folott | Tovabbi leirds az paramétercsoportnal [36] | D129 dig. bemenet D 9 ene lene eihaszna as? a.
i , logikai szabalyban (magas logikai
taldlhato.
szint = IGAZ).
[16] [Tdlmelegedés Tovabbi leiras az paramétercsoportnal -
taldlhato [37] [DI32 dig. bemenet | A DI32 értékének felhasznélasa a
) logikai szabalyban (magas logikai
[17] | Hal tart.-on kiviil Tovabbi leirds az paramétercsoportnal szint = IGAZ).
taldlhato.
[38] | DI33 dig. bemenet | A DI33 értékének felhasznalasa a
[18] [ Iranyvaltas Tovabbi leirds az paramétercsoportnal logikai szabalyban (magas logikai
talalhato. szint = IGAZ).
[19] [Figyelmeztetés Tovabbi leiras az paramétercsoportnal [39] |Start parancs Ez a logikai szabély a frekvenciavalté
talalhato. elinditasa esetén IGAZ, térténjen az
[20] | HIBA (leoldas) Tovabbi leirés az paramétercsoportnal digitalis bemeneten keresztil, terepi
talalhaté. buszon vagy mashogyan.
[21] | HIBA (leold, blokk) | Tovabbi leiras az paramétercsoportnal [40] | FC ledllitva Ez a logikai szabdly a frekvenciavalto
talalhaté. ledllitésa esetén IGAZ, torténjen az
digitalis bemeneten keresztil, terepi
[22] 0. komparator A 0. komparator eredményének .
buszon vagy mashogyan.
felhasznalasa a logikai szabalyban.
- - — [41] | Hibatorlés, leoldas | Ez a logikai szabély a frekvenciavalto
[23] | 1. komparator Az 1. komparéator eredményének (blokkolas nélkiili) leoldasa és a
felhasznalasa a logikai szabalyban. . .
[Reset] gomb megnyomdsa esetén
[24] [ 2. komparator A 2. komparator eredményének IGAZ.
el & loylel s s, [42] [ Aut.hibatorl, leold | Ez a logikai szabaly a frekvenciavalté
[25] | 3. komparator A 3. komparator eredményének (blokkolas nélkiili) leoldasa és
felhasznalasa a logikai szabalyban. automatikus hibatorlés parancs
[26] [ O. logikai szabaly A 0. logikai szabdly eredményének L EICS UG e
felhasznalasa a logikai szabalyban. [43] | OK gomb Ez a logikai szabdly az [OK] gomb
[27] | 1. logikai szabaly Az 1. logikai szabaly eredményének megnyomasa esetén IGAZ.
felhasznalasa a logikai szabalyban. [44] | Reset gomb Ez a logikai szabély a [Reset] gomb
[28] [ 2. logikai szabaly A 2. logikai szabdly eredményének S GEE a7
felhasznalasa a logikai szabalyban. [45] | Balra gomb Ez a logikai szabdly a [<] gomb
[29] | 3. logikai szabaly A 3. logikai szabaly eredményének megnyomasa esetén IGAZ.
felhasznalasa a logikai szabalyban. [46] |Jobbra gomb Ez a logikai szabaly a [>] gomb
[30] | 0. SL-idétullépés | A 0. id6zit6 eredményének felhasz- megnyomsa esetén IGAZ.
nélasa a logikai szabalyban.
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13-40 1. log. szab. értéke

13-40 1. log. szab. értéke

Tomb [6] Tomb [6]
Opcio: Funkcioé: Opcio: Funkcié:
[47] |Fel gomb Ez a logikai szabély a [A] gomb [100] | RS Flipflop 6 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
megnyomasa esetén IGAZ. S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[48] |Le gomb Ez a logikai szabaly a [Y] gomb [101] | RS Flipflop 7 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
megnyomasa esetén IGAZ. S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[50] [ 4. komparator A 4. komparator eredményének [102] | Verifying Flow
felnasznalasa a logikai szabalyban. [103] | Relay 1
y A k . k [104] | Relay 2
51 5. at 5. at dnyé
[51] omparator z orln!)ara or ere menylene [105] | Relay 3
felhasznalasa a logikai szabalyban.
[106] | Relay 4
[60] | 4. logikai szabadly A 4. logikai szabaly eredményének [107] | Relay 5
felhasznalasa a logikai szabalyban. [108] | Relay 6
[61] | 5. logikai szabaly Az 5. logikai szabaly eredményének [109] [ Relay 7
felhasznalasa a logikai szabalyban. [110] | Relay 8
[70] |3. SL-idétallép. A 3. id6zité eredményének felhasz- [T Relay’d
ndlasa a logikai szabalyban. [112] | System On Ref
S— — — [125] | Digital input x46/1
[71] | 4. SL-id6tullép. A 4. id6zité eredményének felhasz- [126] | Digital input x46/3
nalasa a logikai szabalyban. ———
[127] | Digital input x46/5
[72] | 5. SL-idé6tullép. Az 5. id6zit6 eredményének felhasz- [128] | Digital input x46/7
nélasa a logikai szabalyban. [129] | Digital input x46/9
[73] | 6. SL-idétullép. A 6. id6zit6 eredményének felhasz- [130] | Digital input x46/11
nalasa a logikai szabalyban. [131] | Digital input x46/13
[74] |7. SL-idétullép. A 7. id6zité eredményének felhasz- 13-41 1.log.szab. operatora
nélasa a logikai szabalyban. Tomb [6]
[75] | Start par. érkezett Opcié: Funkcio:
[76] | X30/2-es dig. be. A 13-40 paraméter 1. log. szab. értéke és
[77] | X30/3-as dig. be. 13-42 paraméter 2. log. szab. értéke logikai
[78] | X30/4-es dig. be. bemeneteire alkalmazandé elsé logikai operétor
[80] | Arhiany kivalasztasa.
[81] | Szaraz sziv. A paraméterszamok a szogletes zaréjelekben az itt
[82] | Gorbevégzédés ismertetett paraméterek logikai bemenetét jelentik:
[83] [ Szijszakadas 3.12. fejezet 13-** Smart Logic Vez. csoport
[90] [ECB hajtas u.mod paraméterei.
[91] | ECB megker. U.mdd [0] | TILTVA | Nem veszi figyelembe a kovetkezéket:
[92] | ECB teszt i.mdd
- - - . 13-42 Paraméter 2. log. szab. értéke.
[94] | RS Flipflop 0 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. . 13-43 Paraméter 2.log.szab. operdtora.
[95] RS Flipflop 1 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand ° 13-44 Paraméter 3. log. szab. értéke.
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. S A [13-40] ES [13-42] kifejezés kiértékelése.
[96] |RS Flipflop 2 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand [2] [ VAGY | A [13-40] VAGY [13-42] kifejezés kiértékelése.
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[3] [ ES-NEM | A [13-40] ES NEM [13-42] kifejezés kiértékelése.
[97] |RS Flipflop 3 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand T VAGY A [13.40] VAGY NEM 11342] kifelezés kidrtékelé
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. [4] NEM i [13-40] [13-42] kifejezes kicrtekelése.
(98] | RS Flipflop 4 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand [5] [NEM-ES | A NEM [13-40] ES [13-42] kifejezés kiértékelése.
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[6] | NEM- A NEM [13-40] VAGY [13-42] kifejezés kiértékelése.
[99] |RS Flipflop 5 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand VAGY
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. 171 | NEM-ES- | A NEM [13-40] ES NEM [13-42] kifejezés Kiérté-
NEM kelése.
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Paraméterek leirasa

Programozasi utmutaté

13-41 1.log.szab. operatora

13-42 2. log. szab. értéke

Tomb [6] Tomb [6]
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[8] | NEM- A NEM [13-40] VAGY NEM [13-42] kifejezés kiérté- [38] [DI33 dig. bemenet
VAGY- | kelese. [39] | Start parancs
NEM [40] |FC lellitva
et e
[42] | Aut.hibatorl, leold
Tomb [43] [OK gomb
Opcié: Funkcio6: [44] | Reset gomb
A 2. logikai bemenet (IGAZ vagy [45] |Balra gomb
HAMIS) kivalasztasa az adott logikai [46] | Jobbra gomb
szabaly bemeneteként. [47] | Fel gomb
A beallitasok és funkcidik bévebb [48] |Le gomb
ismertetését lasd a 13-40 paraméter 1. [50] [ 4. komparator
log. szab. értéke leirasaban. [51] |5. komparator
[0] [HAMIS [60] [ 4. logikai szabaly
11 |IGAZ [61] |5. logikai szabaly
[21 | Uzemelés [70] | 3. SL-idétullép.
[3] | Tartomanyban [711 | 4. SL-idétullép.
[4] [Referencian [72] | 5. SL-idétallép.
[5] [ Nyomatékkorlat [73] | 6. SL-idétullép.
[6] | Aramkorlat [74] | 7. SL-idétallép.
[71 | Aramtart.-on kivl [75] | Start par. érkezett
8] |Als6 éram alatt [76] | X30/2-es dig. be.
[9] Felsé aram folott [77] | X30/3-as dig. be.
[10] [ Frekv.tart.-on kiviil [78] | X30/4-es dig. be.
[11] | Als6 ford.sz. alatt [80] | Arhiany
[12] |Felsé ford.sz. folott [81] | Széraz sziv.
[13] | V.csattart.-on kiviil [82] | Gorbevégzédés
[14] | Alsé visszacs.alatt [83] | Szijszakadds
[15] | Felsé visszacs.folott [90] | ECB hajtas 4.mo6d
[16] [Tulmelegedés [91] | ECB megker. (i.méd
[17] [HaL. tart.-on kivul [92] [ECB teszt (i.méd
[18] |Iranyvaltas [94] (RS Flipflop 0 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
[19] [Figyelmeztetés S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[20] | HIBA (leoldas) 1951 RS Flipflop 1 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
[21] [ HIBA (leold, blokk) S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
221 |0. komparator [96] | RS Flipflop 2 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
P | lenneEeer S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[24] | 2. komparator
[25] | 3. komparator [97] | RS Flipflop 3 Lasd para’méter 13-15 RS-FF Operand
[26] | 0. logikai szabaly S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[27]1 | 1. logikai szabaly [98] | RS Flipflop 4 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
[28] | 2. logikai szabaly S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
2] || 2 gl et ool [99] |RS Flipflop 5 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
[30] | 0. SL-idétullépés S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
BT 1. Sl-idédliepés [100] | RS Flipflop 6 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
[32] |2. SLidSudliépes S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[33] [DI18 dig. bemenet
[34] | DI9 dig. bemenet [101] [ RS Flipflop 7 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
[35] | DI27 dig. bemenet S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[36] | DI29 dig. bemenet [102] | Verifying Flow
[37] | DI32 dig. bemenet [103] [ Relay 1
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Paraméterek leirasa

VLT® AQUA Drive FC 202

13-42 2. log. szab. értéke

13-43 2.log.szab. operatora

Tomb [6] Tomb [6]
Opcio: Funkcioé: Opcio: Funkcié:
[104] | Relay 2 [8] | NEM-
[105] | Relay 3 VAGY-
[106] | Relay 4 NEM
1071 | Relay 5 _
[107] y 13-44 3. log. szab. értéke
[108] | Relay 6 "
[109] | Relay 7 Tomb [6]
[110] | Relay 8 Opcié: Funkcié:
[111] [ Relay 9 A 3. logikai bemenet (IGAZ vagy
[112] | System On Ref HAMIS) kivalasztasa az adott logikai
[125] | Digital input x46/1 szabaly bemeneteként.
[126] | Digital input x46/3 A beallitasok és funkcidik bévebb
[127] | Digital input x46/5 ismertetését lasd a 13-40 paraméter 1.
[128] | Digital input x46/7 log. szab. értéke leirdsaban.
[130] | Digital input x46/11 1 |IGAZ
[131] | Digital input x46/13 121 Uzemelés
13-43 2.log.szab. operatora Bl | B iyein
. [4] Referencian
Tomb [6]
B B [5] Nyomatékkorlat
Opcié: Funkcié: 6] | Aramkorlat
A koévetkezé paraméterekben szamitott logikai 7] AramtareRonIk Gl
bemenetre: [8] Als6 aram alatt
. 13-40 Paraméter 1. log. szab. értéke. [9] Fels6 dram folott
. 13-41 Paraméter 1.log.szab. operdtora. [10] | Frekv.tart-on kivil
) _ [11] | Alsé ford.sz. alatt
. 13-42 Paraméter 2. log. szab. értéke.
[12] | Felsé ford.sz. folott
valamint a 13-42 paraméter 2. log. szab. értéke 3] | Vicsattart-on kival
segitségével meghate?rozot.t I?glkal bemenetre [14] | Alsé visszacs.alatt
i!k?:mazlando masodik logikai operator [15] | Felsd visszacs.folott
Ivalasztasa. 5 o [16] |Tulmelegedés
A [13-44] a 13-44 paraméter 3. log. szab. értéke = —
o i 1nl [17] [ HAl tart-on kivil
logikai bemenetét jeloli. T8 Tranvvara
A [13-40/13-42] a kovetkezé paraméterekben (18l r.anyva tas .
szamitott logikai bemenetet jeloli: 1| gpelimeriteies
’ o [20] [ HIBA (leoldas)
. 13-40 Paraméter 1. log. szab. értéke. 211 | HIBA (leold, blokk)
. 13-41 Paraméter 1.log.szab. operdtora. [22] | 0. komparétor
. 13-42 Paraméter 2. log. szab. értéke. [23] | 1. komparator
24] 2.k At
[0] | TILTVA A kivélasztasa esetén nem veszi figyelembe a [24] kompara’ or
13-44 paraméter 3. log. szab. értéke értékét. PRI (E7 eI e
_ [26] [ O. logikai szabaly
L E [27] | 1. logikai szabaly
(2] YAGY [28] [ 2. logikai szabaly
[31] ES-NEM [29] | 3. logikai szabaly
[4] | VAGY- 130] |0. SLid6tullépés
NEM 311 | 1. SLidétullépes
]| MAYHS 1321 |2. SLidétllépes
[6] | NEM- [33] |DI18 dig. bemenet
VAGYE [34] [DI19 dig. bemenet
O [35] [DI27 dig. bemenet
NEM -
[36] [DI29 dig. bemenet

[37] [DI32 dig. bemenet
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Paraméterek leirasa Programozasi utmutato

13-44 3. log. szab. értéke 13-44 3. log. szab. értéke

Tomb [6] Tomb [6]
Opcio: Funkcioé: Opcio: Funkcié:
[38] [DI33 dig. bemenet [104] | Relay 2
[39] ([ Start parancs [105] | Relay 3
[40] | FC leéllitva [106] | Relay 4
[41] | Hibatorlés, leoldas [107] | Relay 5
[42] | Aut.hibatorl, leold [108] | Relay 6
[43] [OK gomb [109] | Relay 7
[44] | Reset gomb [110] | Relay 8
[45] [Balra gomb [111] | Relay 9
[46] [Jobbra gomb [112] [ System On Ref
[47] |Fel gomb [125] | Digital input x46/1
[48] |Le gomb [126] | Digital input x46/3
[50] | 4. komparator [127] | Digital input x46/5
[51] | 5. komparator [128] | Digital input x46/7
[60] | 4. logikai szabaly [129] | Digital input x46/9
[61] |5. logikai szabaly [130] | Digital input x46/11
[70] | 3. SL-idétuallép. [131] | Digital input x46/13
[71] | 4. SL-idétullép.
[72] |5. SLidotallép, 3.12.6 13-5* Allapotok
[73] | 6. SL-idétullép.
[75] | Start par. érkezett Tomb [20]
[76] [X30/2-es dig. be.
[771 | X30/3-as dig. be. Opcid: Funkcié:
[78] | X30/4-es dig. be. Logikai bemenet (IGAZ vagy HAMIS)
[80] | Arhiany kivalasztdsa a Smart Logic Controller-
811 | Szaraz sziv. esemény megaddaséhoz.
[82] |Gorbevégzddés A beidllitasok és funkcidik bévebb
[83] | Szijszakadas ismertetését lasd a
[90] | ECB hajtas i.mod 13-02 paraméter Stop esemény
[91] [ECB megker. 4.méd leirasaban.
[92] |[ECB teszt G.mdd [0] HAMIS
[94] |RS Flipflop 0 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand [1] IGAZ
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. [2] Uzemelés
[95] [RS Flipflop 1 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand 3] Tartomanyban
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. (4] Referencian
- [5] Nyomatékkorlat
[96] | RS Flipflop 2 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand — -
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. (6] /‘\ramkorlat
[71 Aramtart.-on kivul
[97]1 |RS Flipflop 3 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand 18] Als6 aram alatt
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. 9] FelsG aram folott
[98] | RS Flipflop 4 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand [10] | Frekv.tart.-on kivdil
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. [11] | Also ford.sz. alatt
[99] | RS Flipflop 5 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand [12] | Felsd ford.sz. fol5tt
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. [13] [V.csat.tart-on kivil
[14] [ Alsé visszacs.alatt
[100] | RS Flipflop 6 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand — —
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. [151 | Fels6 wisszacs félott
[16] [ Tualmelegedés
[101] | RS Flipflop 7 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand 1171 | Hal. tart-on kivil
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. [18] |Iranyvaltas
[102] | Verifying Flow [19] | Figyelmeztetés
[103] | Relay 1 [20] | HIBA (leoldas)
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Paraméterek leirasa VLT® AQUA Drive FC 202

13-51 SL-vezérl6 eseménye 13-51 SL-vezérl6 eseménye

Tomb [20] Tomb [20]
Opcio: Funkcioé: Opcio: Funkcié:
[21] | HIBA (leold, blokk) [95] |RS Flipflop 1 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
[22] | 0. komparator S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
DL | empeies [96] | RS Flipflop 2 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
241 | 2. komparator S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[25] [ 3. komparator - . .
126] |0. logikai szabdl [97]1 [RS Flipflop 3 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
. logikai sz
271 |11 g.k - b’Iy S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
. logikai szabaly
[28] | 2. logikai szabaly [98] (RS Flipflop 4 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
[29] | 3. logikai szabaly S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[30] | 0. SL-id6tallépés [99] RS Flipflop 5 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
[31] [1. SL-idétallépés S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
32 |2 SL-idGtdliépés [100] | RS Flipflop 6 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
[33] | D8 dig. bemenet S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
[34] [DI19 dig. bemenet
R [101] | RS Flipflop 7 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand
[36] | D29 d'g. b t S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R.
ig. bemene
[37] | DI32 dig. bemenet [102] | Verifying Flow
[38] | DI33 dig. bemenet [103] | Relay 1
[39] |Start parancs [104] | Relay 2
[40] | FC leéllitva [105] [ Relay 3
[41] [Hibatorlés, leoldas [106] | Relay 4
[42] | Aut.hibatérl,, leold [107] | Relay 5
[43] | OK gomb [108] | Relay 6
[44] |Reset gomb [109] | Relay 7
[45] [Balra gomb [110] | Relay 8
[46] |Jobbra gomb [111] [ Relay 9
[47] | Fel gomb [112] | System On Ref
[48] |Le gomb [125] | Digital input x46/1
[50] | 4. komparator [126] | Digital input x46/3
[51] |5. komparator [127] | Digital input x46/5
[60] | 4. logikai szabaly [128] | Digital input x46/7
[61] | 5. logikai szabaly [129] | Digital input x46/9
[70] | 3. SL-idétallép. [130] [ Digital input x46/11
[71] | 4. SL-id6tullép. [131] | Digital input x46/13
Ll oo 13-52 SL-vezérlé miivelete
[73] | 6. SL-idétullép.
TV RTIE Tomb [20]
[74] | 7. SL-idétullép.
[75] |Start par. érkezett Opcio: Funkcié:
[76] [X30/2-es dig. be. Muveletek kivalasztasa az SLC
[77] | X30/3-as dig. be. eseményeihez. Ha a
[78] | X30/4-es dig. be 13-51 paraméter SL-vezérl6 eseménye
[80] | Arhiany segitségével megadott valamely
811 | Szaraz sziv. esemény igaz, akkor végrehajtédik
[82] | Gorbeve ."d’ a megfelel6 muvelet. A kovetkezd
Orbevégz6dés
[83] | Sziiszak 3 muiveletek valaszthatok ki:
zijszakadas
[90] [ECB hajtas t.mod [0] [TILTVA
[91] | ECB megker. i.méd [11 | Nincs mivelet
Ty [2] 1. setup valasztasa Az aktiv setup (0-10 paraméter Aktiv
[92] | ECB teszt 4.méd
[94] RS Flipflop 0 Lasd paraméter 13-15 RS-FF Operand setup) megvaltoztatasa az 1.
S, paraméter 13-16 RS-FF Operand R. setupra.
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Paraméterek leirasa

Programozasi utmutaté

13-52 SL-vezérl6 miivelete

13-52 SL-vezérl6 miivelete

Tomb [20] Tomb [20]
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[3] 2. setup valasztasa Az aktiv setup (0-10 paraméter Aktiv [31] | 2. dé6zit6 start A 2. id6zit6 inditasa; tovabbi leiras
setup) megvaltoztatasa a 2. setupra. a itt taldlhatd: 13-20 paraméter SL-
[4] 3. setup valasztasa Az aktiv setup (0-10 paraméter Aktiv vezérld idézitdje.
setup) megvaltoztatasa a 3. setupra. [32] [A dig.kim.dezaktiv. Az 1-es digitdlis kimenetként
[5] | 4. setup valasztasa Az aktiv setup (0-10 paraméter Aktiv O R O S LSS
. . deaktivalasa (ki).
setup) megvaltoztatasa a 4. setupra.
A setup megvaltoztatdsa esetén [33] | B dig.kim.dezaktiv. A 2-es digitdlis kimenetként
keveredik a digitélis bemenetekrdl kivélasztott valamennyi kimenet
vagy a terepi buszrol érkezé egyéb deaktivalasa (ki).
setupparancsokkal. [34] [C dig.kim.dezaktiv. A 3-as digitdlis kimenetként
[10] |O. belsd ref. val. A 0. belsé referencia kivalasztasa. kivéalasztott valamennyi kimenet
[11] | 1. belsé ref. val. Az 1. belsé referencia kivalasztasa. deaktivaldsa (ki).
[12] | 2. belsé ref. val. A 2. belsé referencia kivalasztésa. (351 | D digkimdezaktiv. A 4-es digitdlis kimenetként
kivalasztott valamennyi kimenet
[13] | 3. belsd ref. val. A 3. belsé referencia kivalasztasa. deaktivalasa (ki).
[14] | 4. bels6 ref. val. A 4. belsé referencia kivélasztasa. [36] | E dig.kim.dezaktiv. Az 5-6s digitalis kimenetként
[15] |5. bels6 ref. val. Az 5. belsé referencia kivalasztasa. kivalasztott valamennyi kimenet
deaktivalasa (ki).
[16] [6. belsé ref. val. A 6. belsé referencia kivalasztasa.
[37] |F dig.kim.dezaktiv. A 6-os digitélis kimenetként
[17] | 7. belsé ref. val. A 7. belsé referencia kivalasztasa. L .
kivalasztott valamennyi kimenet
Az aktiv belsé referencia megvaltoz- s .
deaktivalasa (ki).
tatasa esetén keveredik a digitalis
bemenetekrdl vagy a terepi buszrol [38] | A dig.kim.aktivalasa | Az 1-es digitalis kimenetként
érkez6 egyéb belséreferencia- kivalasztott valamennyi kimenet
parancsokkal. aktivalasa (zaras).
[18] |[1. rampa vélasztasa Az 1. rAmpa kivélasztasa. [39] | B dig.kim.aktivélasa A 2-es digitélis kimenetként
kivalasztott valamennyi kimenet
[19] | 2. rdmpa vélasztasa A 2. rampa kivalasztasa. . i
aktivalasa (zaras).
22] |Futa kiada frek ia-
[22] utas Start parancs kiaddsa a frekvencia [40] [ C dig.kim.aktivalasa A 3-as digitdlis kimenetként
valtonak. . L
kivélasztott valamennyi kimenet
[23] [ Irdnyvaltas Start iranyvaltassal parancs kiadasa aktivalasa (zaras).
a frekvenciavaltonak. [41] | D digkim.aktivaldsa | A 4-es digitalis kimenetkent
[24] | Stop Stop parancs kiaddsa a frekvencia- kivalasztott valamennyi kimenet
vélténak. aktivalasa (zaras).
[26] [DC-stop DC-stop parancs kiadasa a frekven- [42] |E dig.kim.aktivalasa Az 5-0s digitalis kimenetként
ciavaltonak. kivéalasztott valamennyi kimenet
[27] | Szabadonfutas A frekvenciavalté azonnali szabad- aktivaldsal(zaras).
onfutasra kapcsolasa. Az SLC-t [43] | F dig.kim.aktivélasa A 6-os digitalis kimenetként
minden stop parancs ledllitja, a kivalasztott valamennyi kimenet
szabadonfutas parancsot is aktivalasa (zaras).
beleértve. [60] ["A" szamlalo torlése Az A" szamlalé nullazasa.
2 Ki f .| A frek iavalté ki i frekven-
Pl | Beiet ey rekvenciavaito kimeneti frekven [61] | "B" szamlalé torlése | A ,B" szamlalé nullazasa,
ciajanak befagyasztasa.
[62] | Counter A (up)
[29] |O. Id6zitd start A 0. id6zitd inditasa; bévebb leiras
. , i ) [63] [Counter A (down)
a itt taldlhatd: 13-20 paraméter SL-
ik g [64] | Counter B (up)
vezérlé idézitdje.
[65] | Counter B (down)
[30] | 1.1d6zitd start Az 1. id6zitd inditasa; tovabbi leiras
a itt taldlhato: 13-20 paraméter SL-
vezérlé idézitdje.
MG200947 Danfoss A/S © 08/2015 Minden jog fenntartva. 127




Dt

Paraméterek leirasa VLT® AQUA Drive FC 202

13-52 SL-vezérlé miivelete Ennek a beprogramozasahoz az alabbi beallitasok

Tomb [20] sziikségesek:
Opcié: Funkcié: . Paraméter 13-90 Alert Trigger=DI32-es digitalis
[70] | 3. idézit6 ind. A 3. id6zit6 inditasa; tovabbi leiras bemenet
itt taldlhatd: 13-20 paraméter SL- . Paraméter 13-91 Alert Action=[5] Stop & warning
vezérl6 idozitdje. (Ledllitas és figyelmeztetés)
[71] [ 4. id6zit6 ind. A 4. id6zit6 inditasa; tovabbi leiras . Paraméter 13-92 Alert Text=5-0s szelep nyitva
itt talalhaté: 13-20 Ster SL- :
ooeneler e parameer 13-90 Alert Trigger
vezérlé idézitdje.
Téomb [10]
[72] 5. id6zitd ind. Az 5.1d6zit6 inditésa; tovabbi leiras A felhasznald altal meghatarozott miiveletet és lizenetet aktivald
itt taldlhato: 13-20 paraméter SL- esemény kivélasztésa.
vezérl6 idézitdje. L, L,
Opcio: Funkcié:
[73] |6. id6zitd ind. A 6. id6zitd inditasa; tovabbi leiras 0] * HAMIS
itt t,alﬁ,lhjtoi ,1“3—20 paraméter SL- (18] Irdnyvaltas
vezérlo idozitoje. 221 0. komparétor
[74] | 7.id6zit6 ind. A 7. id6zit6 inditasa; tovabbi leirds [23] 1. komparator
itt talalhatd: 73-20 paraméter SL- [24] 2. komparator
vezérlé idézitdje. 125] 3. komparator
[80] [ Altatasi t.m. Az altatési izemmod inditasa. [26] 0. logikai szabaly
[81] |Derag A szivattyGtisztitas inditasa (tovabbi [27] 1. logikal szabdly
tudnivalék a 29-1* Deragging (28] 2 ol el
Function (Szivattydtisztitas funkci6) (29] 3. logikai szabaly
— 29-3* paramétercsoportoknal). (30] 0. SL-idétdillepes
o0l |eca ” d [31] 1. SL-id6tullépés
o0l o Mmegrer. mo 321 2. SLidétullepes
ea.
— — — [33] DI18 dig. bemenet
[91] [ECB hajtds méd bed. -
— — [34] DI19 dig. bemenet
[100] [ Vészj. torlése -
[35] DI27 dig. bemenet
[36] DI29 dig. bemenet
3.12.7 13-9* User Defined Alerts and .
S ze e e p [37] DI32 dig. bemenet
Readouts (Felhasznaloi riasztasok és .
kijelzések) [38] DI33 dig. bemenet
[50] 4. komparator
3 . i . . [51] 5. komparator
A csoport paramétereivel alkalmazasspecifikus tGzenetek, — -
, e, , , [60] 4. logikai szabaly
figyelmeztetések és vészjelzések konfiguralhatok. — .
.. P . . [61] 5. logikai szabaly
A kovetkezd paraméterekkel beprogramozhatd, hogy adott
. . . T [70] 3. SL-idétullép.
esemény bekdvetkezésekor a frekvenciavalté lizenetet —
jelenitsen meg, és végrehajtson egy mveletet. (1] b Lol
] ‘ o (72] 5. SL-idétallép.
. Para::etfer 13-90 A’{ertI Tr/gg?r . a felhaszrkwflo’ Ia’ItaI 73] 6. SLidotallép,
meg latarozott muveletet és lzenetet aktivalo 7a] 7 SLidGtllep,
esemény.
e Paraméter 13-91 Alert Action — a miivelet, amelyet 13-91 Alert Action
a frekvenciavalté a paraméter 13-90 Alert Trigger Tomb [10]
segitségével meghatarozott esemény bekodvetke- Azon miuvelet kivalasztasa, amelyet a frekvenciavaltd a
zésekor végrehaijt. paraméter 13-90 Alert Trigger segitségével meghatarozott esemény
) . kovetkezések dgrehaijt.
. Paraméter 13-92 Alert Text — a szbveg, amelyet a bekovetkezésekor végrehajt
frekvenciavaltd a paraméter 13-90 Alert Trigger Opcio: Funkci6:
segitségével meghatdrozott esemény bekdvetke- [o] * Info
zésekor megjelenit a kijelzén. [1] Warning
Vegyiik példaul a kévetkezé esetet: (2] Freeze output
Ha aktiv jel van a 32-es digitalis bemeneten, a frekvenci- (3] Freeze output & warn
avalté az 5-6s szelep nyitva lizenetet jeleniti meg, és a [4] Stop
rampa szerint szabalyozottan leallitjia a motort. [5] Stop & warning
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13-91 Alert Action

Tomb [10]
Azon mdvelet kivalasztasa, amelyet a frekvenciavalté a

paraméter 13-90 Alert Trigger segitségével meghatdrozott esemény
bekovetkezésekor végrehaijt.

Opcio: Funkcio:
[6] Jogging

[71 Jogging & warning

[8] Max speed

[9] Max speed & warn

[10] Stop and trip

[11] Stop and trip w manual reset

[12] Trip

[13] Trip w manual reset

13-92 Alert Text
Toémb [10]

Tartomany: Funkcio:

Size related* | [0 - 20 ] [ Azon sz6veg megadasa, amelyet a
frekvenciavalté a paraméter 13-90 Alert
Trigger segitségével meghatarozott
esemény bekovetkezésekor megjelenit a
kijelzén.

13-97 Alert Alarm Word
Tartomany: Funkcio:

0*| [0 - 4294967295 ] | Felhaszndlé altal meghatarozott vészjel-
zéshez tartozé vészjelzési sz6
megjelenitése hexadecimalis kédban.

13-98 Alert Warning Word
Tartomany: Funkcio:

0*| [0 - 4294967295 ] | Felhaszndlé altal meghatarozott vészjel-
zéshez tartoz6 figyelmezteté sz6
megjelenitése hexadecimalis kédban.

13-99 Alert Status Word
Tartomany: Funkcio:

0*| [0 - 4294967295 ] | Felhaszndlé altal meghatarozott vészjel-
zéshez tartozo allapotsz6 megjelenitése
hexadecimdlis kédban.
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3.13 14-** Kilonleges funkcidk csoport paraméterei

3.13.1 14-0* Inverter kapcsolasa

14-00 Kapcsolasi minta

14-03 Tulmodulacié

Opcio: Funkcié:
fordulatszam melletti 0%-rol kb. 12%-ra
noévekedve a névleges fordulatszam
kétszeresén).

14-04 Véletlenszeri PWM

Opcio: Funkcio:

[0] * | Kikapcsolva | Az akusztikus motorkapcsolasi zaj valtozatlan

marad.

[1] | Bekapcsolva | A motor akusztikus zajanak csokkentésére
szolgal.

3.13.2 14-1* Halozat be/ki

Paraméterek a hélozati hibak figyelésének és kezelésének
beallitasara.

14-10 Haldzati hiba

Opcio: Funkcié:

Valassza ki, milyen funkciét hajtson végre a
frekvenciavalté a 14-11 paraméter Tdpfesz.
tdpfesz.hiba esetén segitségével beallitott
kiiszobérték elérése vagy Hdlozatkiesés, inverz
parancs aktivédlasa esetén a digitalis bemenetek
egyikén (5-1* Digitdlis bemenetek paraméter-
csoport).

Ha az 1-10 paraméter Motor felépitése beallitasa
[1] PM, nem kidllé SPM, akkor csak a [0] Nincs
funkcicja, a [3] Szabadonfutds és a [6] Vészjelzés
bedllitas lehetséges.

[0] | Nincs
* funkcidja

A kondenzatorbankban maradt energia a motor
hajtaséra szolgdl majd, de a kondenzatorbank
kisal.

[1] | Szabaly.
lefuttatas

Hiba esetén a frekvenciavalté a beallitott rdmpa
szerint szabdlyozott leallitast hajt végre. A

2-10 Paraméter Fékfunkcié bedllitasa [0]
Kikapcsolva kell, hogy legyen.

Opcio: Funkcié:

A kapcsolasi minta kivalasztdsa: 60° AVM vagy
SFAVM.

[0] | 60 AVM

[1] | SFAVM

Opcio: Funkcio:

Az inverter kapcsolasi frekvencidjanak kivalasztasa.
A kapcsolasi frekvencia médositasaval lehet, hogy
csokkentheté a motor akusztikus zaja.
ERTESITE

A frekvenciavalté kimeneti frekvenciajanak
értéke sohasem haladhatja meg a
kapcsolasi frekvencia egy tizedét. Uzemeld
motornal médositsa a kapcsolasi
frekvenciat a 74-01 paraméter Kapcsoldsi
frekvencia segitségével tgy, hogy a motor
a lehet6 legzajtalanabbul miikédjon. Lasd
még: 14-00 paraméter Kapcsoldsi minta. A
leértékelésrél bévebben lasd a megfelelé
tervezdi segédletet.

[0] [1,0kHz

[11 | 1,5 kHz

[2] |2,0 kHz

[3]1 |25 kHz

[4] |3,0 kHz

[5] |3,5 kHz

[6] |4,0 kHz

[7] | 5,0 kHz

[8] |6,0 kHz

[9] | 7,0 kHz

[10] | 8,0 kHz

[11]] 10,0 kHz

[12]]12,0 kHz

[13]1] 14,0 kHz

[14] | 16,0 kHz

Opcié: Funkcio:

[0] |Kikapcsolva | A kimeneti feszliltség nem lesz tulmodulalt,
igy elkeriilheté a nyomatékliiktetés a
motortengelyen.

[1] * | Bekapcsolva | A tilmodulacié funkcié tovabbi fesziiltséget
generdl a tulmodulacié nélkili Umax kimeneti
feszlltség max. 8%-anak mértékében, ami a
nyomaték 10-12%-os ndvekedéséhez vezet a
hiperszinkron tartoményban (a névleges

[3] | Szabad-
onfutas

A frekvenciavalté kikapcsol, és a kondenza-
torbank visszataplalja a vezérl6kértyat, majd a
halézati tdp visszakapcsoldsa utdn gyorsabb
Ujrainditast biztosit (rovid feszultségkiesés
esetén).

[4] | Kinet.
vissza-

A hiba ideje alatt a frekvenciavalté a rendszer
tehetetlenségi nyomatékanak kihasznalasaval
taplalas fordulatszam-szabalyozast végez a motor
generatoros lzemeltetésével.

[6] | Vészjelzés
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ERTESITE.

A rampa szerinti szabalyozott leallitas és a kinetikus
visszataplalas optimalis teljesitménye érdekében valassza
a paraméter 1-03 Nyomatékkarakterisztika [0] Kompressz.
nyomat. vagy [1] Vdltozé nyomaték beallitasat (semmilyen
automatikus energiaoptimalizalas ne legyen aktiv).

= — = Dc-kon Teszaieg
——— Kimenefi fordulatszam 1/min

Talesziitsbg-vezériés szintje
e 9 intj

LT\

Par 14-1

— —
Abra 3.41 Rampa szerinti szabalyozott lellas - révid halézati

ezt
hiba. A rampa szerinti ledllitast rampa szerinti gyorsitas koveti

a referenciaértékig.

- — = UG-kon teszunseg
—— Kimenaii fordulatsz6m 1/min

1uenos

TaifeszUifség-vezériss szintle
-—

F—— Y

Par 14-1 4 \

| \,

— =
Abra 3.42 Rampa szerinti szabalyozott leallas, hosszabb

Helszot

halézati hiba. Fékezés, amig azt a rendszer energiaja lehetévé
teszi, majd szabadonfutas.

= — = DC-KBri feszOitssg
= Kimenefi fordulatezdm 1/min g

TalfeazQltedg-vezdrids azintje

Par 14=1 —— ST T T T T

14-12 Funkcio fazisaszimmetria esetén

Opcio: Funkcioé:
A sulyos halozati kiegyensulyozatlansag
melletti mikodés csokkenti a motor
élettartamat. Az allapot akkor tekintheté
sulyosnak, ha a motor folyamatosan a
névleges terhelés kozelében Gizemel (példaul
csaknem teljes fordulatszamon miikodé
szivattyl vagy ventilator).
Sulyos halozati kiegyensulyozatlansag
észlelése esetén vélasszon egyet a rendel-
kezésre allo funkciok kozul.

[0] | Leoldas A frekvenciavalto leoldasa.

[1] | Figyel- Figyelmeztetést ad.

meztetés

[2] |Tiltva Nincs mivelet.

[3] * [ Leértékelés A frekvenciavalto leértékelése.

14-16 Kin. Backup Gain

Tartomany: Funkcié:

100 %* | [0 - 500 %] | A kinetikus visszataplalas erésitési

értékének megadasa szazalékként.

3.13.3 14-2* Hibatorlés

Paraméterek az automatikus hibatorlés kezelése, a specidlis
leoldaskezelés, valamint a vezérlékartya-Onteszt vagy -
inicializalas konfiguralasara.

14-20 Hibatorlési lizemmod

’ et Opcio: Funkcio:
Abra 3.43 Kinetikus visszataplalas, révid hal6zati hiba. n
A miikodés fenntartasa, amig ezt a rendszer energidja W
lehetévé teszi. A motor figyelmeztetés nélkiil
elindulhat. Ha a megadott szamu
automatikus hibatérlés 10 percen
oo ; beliil megtorténik, a frekvenciavalté
L Overvoltags Control Level R ! [0] Kézi hibatérlés médba Iép- A kézi
i N | hibatérlés elvégzése utan visszaall a
N paraméter 14-20 Hibatérlési
— T lizemmad eredeti bedllitasa. Ha 10
Abra 3.44 Kinetikus visszataplalas, hosszabb halézati hiba. prarznn el e Lot erl<les e
s — megadott szamu automatikus
Amint tul alacsony szinti lesz a rendszer energiaja, a motor NPT L
e hibatorlés, illetve ha kézi
szabadonfutasra all. e ne . .
hibatorlést hajtanak végre, az
automatikus hibatorlések belsé
. . ; . szamlaléja nullazodik.
14-11 Tapfesz. tapfesz.hiba esetén
Tartomany: Funkcio: 0] Kézi hibatorlés
Size [180 - | Ez a paraméter hatdrozza meg azt a Th Taut
related* 600 V] kiszobfeszultséget, melynél a Ribatores
14-10 paraméter Hdldzati hiba segitségével 2] 5 aut
kivalasztott funkcidnak aktivalddnia kell. Az hibatorlés
észlelési szint a 14-11 paraméter Tdpfesz. B3] 3 aut.
tdpfesz.hiba esetén értékének négyzete. hibatorlés
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14-20 Hibatorlési izemmod 14-22 Mikodés iizemmodja

14-21 Autom. Gjraindulasi id6é

Tartomany: Funkcié:
10 s*| [0 - 600 A leoldas és a start kozotti id6 megadasa az
s] automatikus hibatorlés funkcidhoz. Ez a

paraméter akkor aktiv, ha a
paraméter 14-20 Hibatérlési lizemmédd
beallitasa [1]-[13] Aut. hibatérlés.

14-22 Miikodés lizemmodja

Opcio:

Funkcio:

Ezzel a paraméterrel kivalaszthaté a normal
mukodés, tesztek hajthatok végre, és iniciali-
zalhat6 az Osszes paraméter, kivéve:

. 15-03 Paraméter Bekapcsoldsok.
. 15-04 Paraméter Tulmelegedések.
. 15-05 Paraméter Tulfesziiltségek.

Ez a funkcid csak a frekvenciavalté ki-be
kapcsoldsa esetén aktiv.

[0

Normal

mukodés

A frekvenciavalté normal mikodése a
kivalasztott alkalmazashoz tartozé motorral.

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcio:
[4] 4 aut. [1] | Vezérlékar- | Analdg és digitalis be- és kimenetek, valamint a
hibatorlés tyateszt +10 V-os vezérléfeszlltség tesztje. A mivelethez
[5] 5 aut. egy belsé osszekotésekkel ellatott tesztcsatla-
hibatorlés kozéra van sziikség.
6l 6 aut. A vezérl6kartya ellenérzésének menete:
hibatorlés . .
1. Valassza ki a [1] Vezérl6kdrtyateszt
[71 7 aut. (i1
L bedllitast.
hibatorlés
[8] 8 aut. 2. Kapcsolja le a haldzati tapot, és varja
hibatérlés meg, amig a kijelz6 elsotétul.
[©1 [9aut. 3. Allitsa az S201 (A53) és az 5202 (A54)
hibatorlés kapcsolét ON/I éllasba.
(101 |10 aut. 4, Csatlakoztassa a tesztcsatlakozoét (lasd
* hibatorlés Abra 3.45).
111 |15 aut. o v s
hibatérlés 5. Kapcsolja vissza a megtéaplalod
hélézatot.
[12] |20 aut.
hibatorlés 6. Hajtsa végre a kiilonb6z6 teszteket.
[13] | Végtelen aut. A leoldés utani hibatorlési funkcid 7. Az eredmények megjelennek a kijelzén,
torlés kivalasztasa. Hibatorlés utan a frekvenci- és a frekvenciavalto végtelen ciklusba
avalté Ujraindithato. 1ép.
Vélassza a [0] Kézi hibatérlés bedllitast a ; e _
[Reset] (Hibatriés) bbal 8. A 14-22 Paraméter Miikodés lizemmadja
ese ibatorlés) gombbal vagy a
o < . g_y . automatikusan [0] Normdl mtikodés
digitalis bemeneteken torténd hibator- . ) o L
X értékre all. A vezérlékartya ellenérzése
léshez. < A1 vl 1A B A
) L utan a normal miikodésben torténd
Vélassza az [1]-[12] 1-20 aut. hibatérlés s .
y ) . inditdshoz kapcsolja ki és be a
beallitast egy—-husz automatikus ,
L . . berendezést.
hibatorlés végrehajtasahoz leoldas utan.
Vélassza a [13] Végtelen aut. torlés Ha a teszt sikerrel zarul
beallitést, ha leoldas utan folyamatos LCP-kijelzés: Vezérl6kartya rendben.
hibatorlést szeretne. Kapcsolja le a hélézatrél a késziiléket, és huzza
ki a tesztcsatlakozét. Kigyullad a vezérl6kartya

z6ld LED-je.

Ha a teszt sikerteleniil zarul

LCP-kijelzés: Vezérl6kartya 1/O hibaja.
Cserélje ki a frekvenciavaltot vagy a vezérl6-
kartyat. Bekapcsol a vezérl6kartya piros
jelzélampaja. A csatlakozok teszteléséhez
kapcsolja 0ssze egymassal a csatlakozdkat a
Abra 3.45 szerint:

. (18, 27 és 32)
. (19, 29 és 33)

. (42, 53 és 54)
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3134 143 Aramkorlit-szab.

Opcié: Funkcié:
A frekvenciavalto belsé aramkorlat-szabalyozdja akkor Iép
] o
i mUkddésbe, ha a motordram (és igy a nyomaték)

121 13] 18 19| 27) 39| 32 33 20 37|12 meghaladja a 4-16 paraméter Motor lizemméd nyomaték-

[ [ 1| [ 1| [ 1| [ 1| [ 1|

@lelule] OP00R korldtja és a 4-17 paraméter Generdtor iizemméd

‘OHOHOH ] HOHOHQ nyomatékkorldtja segitségével bedllitott nyomatékkorlatot.
Ha a késziilék motoros vagy generatoros lizemeléskor eléri
az dramkorlatot, a lehet6 leggyorsabban megprébal
visszatérni a beallitott nyomatékkorlatok ald, a motor feletti

258 2y 5B 2= ellenérzés elveszitése nélkil.

OP|I0|PIOIO Amikor az dramszabélyozas aktiv, a frekvenciavalté csak

‘OHOHOH i HO‘ ugy allithato le, ha egy digitalis bemenetet [2]

— Szabadonfut, inverz vagy [3] Szab.fut.inv.+hibatérl. értéket
Abra 3.45 Vezérldkartyateszt vezetékezése kap. A 18-as — 33-as bemenetekre érkezd jeleket a frekven-
ciavalté mindaddig nem veszi figyelembe, amig el nem
tavolodik az dramkorlattol.

[2] | Inicializalds | A 6sszes paraméter alapértelmezett bealli- Egy [2] Szabadonfut., inverz vagy [3] Szab.fut.inv.+hibatérl.
tasanak visszaallitasa a kovetkezok kivételével: bedllitésa digitalis bemenet segitségével elérhetd, hogy a
, , motor ne hasznalja a fékezési rampaidét, mivel a frekvenci-
. 15-03 Paraméter Bekapcsoldsok. L, )
avalté szabadonfutasra kapcsol.
. 15-04 Paraméter Tulmelegedések. .
14-30 Aramkorlat-szabalyozd, arany. tényez6
. 15-05 Paraméter Tulfesziiltségek. " L,
Tartomany: Funkcioé:
A frekvenciavalté a legkozelebbi bekapcsolaskor 100 %* | [5 - 500 %] | Az aramkorlat-szabalyoz6 aranyossagi
allitja vissza az értékeket. . . 2o z
tényezéjének megadasa. Nagy érték esetén
A 14-22 Paraméter M(ikédés lizemmodja ekkor is . . o
a szabalyozd gyorsabban fog reagalni. A
az alapértelmezett [0] Normdl miikodés értékre , (et s
tul nagy beallitas instabilitdshoz vezet.
valt.
131 | Boot 14-31 Aramkorlat-szabalyozo, integr. idé
uzemmod Tartomany: Funkcio:

14-25 Leoldaskésleltetés nyomatékkorlatnal Size related* [ [0.002 - 2 s] | Az dramkorlat-szabalyozé integralasi

. .. idejének megadasa. Kis érték esetén
Tartomany:  Funkcié: o
a szabélyozo gyorsabban fog
reagalni. A tul kis bedllitas instabili-

60 s* [0 - 60 | A nyomatékkorlat elérése okozta leoldas késlelte-

s] tésének megadasa masodpercben. Ha a kimeneti .
tashoz vezet.

nyomaték eléri a nyomatékkorlatokat
(4-16 paraméter Motor lizemmdd nyomaték-

14-32 Aramkorlat-szabalyozo, sziir6idé

korldtja és 4-17 paraméter Generdtor lizemmdd T . Funkcic
nyomatékkorldtja), a késziilék figyelmeztetést ad. artomany: unkcio:

Size related* | [1 - 100 ms] | Az dramkorlat-szabalyozo alulate-
reszt szlréje idéallandodjanak

Amennyiben a nyomatékkorlat-figyelmeztetés az

ebben a paraméterben megadott ideig
megadasa.

folyamatosan aktiv, a frekvenciavalté leold. A

leoldaskésleltetés kikapcsolasahoz allitsa a

paramétert 60 s (kikapcsolva) értékre. A frekven- 3.13.5 14-4* Energ optimalizélés
ciavalté tulmelegedés-figyelése aktiv marad.

Paraméterek az energiaoptimalizalasi szint beallitdsahoz
14-26 Leoldaskésl. inverterhibanal . ) . 9 ,p . . e s
valtozé nyomaték (VT) és automatikus energiaoptimalizalds
Tartomany: Funkcio: (AEO) mddban egyarant.
Size related* | [0 - 35 s] | Ha a frekvenciavalto a beallitott

idStartamon at tdlfesziiltséget észlel, a Az automatikus energiaoptimalizalas csak akkor aktiv, ha az

késziilék leold. paraméter 1-03 Nyomatékkarakterisztika beallitasa [2] Aut.
energiaoptim., CT vagy [3] Aut. energiaoptim., VT.
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14-40 VT szint

Tartomany: Funkcié:
CER TR FRTESITES
90 %]

A motor miikodése kozben ez a
paraméter nem maddosithato.

ERTESITE.

Ez a paraméter nem aktiv, ha az
1-10 paraméter Motor felépitése
beallitasa [1] PM, nem kidll6 SPM.

A motormagnesezési szint megadasa kis
fordulatszamnal. Kis érték csokkenti a motor
energiaveszteségét, de a terhelhetéséget is.

14-41 AEO min. magnesezés

Tartomany: Funkcié:

related* 1200 %] | g7 3 paraméter nem aktiv, ha az
1-10 paraméter Motor felépitése
bedllitasa [1] PM, nem kidllé6 SPM.
Az AEO minimalis megengedett magnese-
z6aramanak megaddsa. Kis érték csokkenti
a motor veszteségét, de romolhat a
hirtelen terhelésvaltozasra torténé
reagalas.

14-42 Min. AEO frekvencia

Tartomany: Funkcié:

related* Hz]

Ez a paraméter nem aktiv, ha az
1-10 paraméter Motor felépitése
beallitasa [1] PM, nem kidll6 SPM.

Annak a minimalis frekvencianak a
megaddsa, melynél az automatikus
energiaoptimalizalas (AEO) aktiv lesz.

14-43 Motor telj.tény.

Tartomany: Funkcié:
related* [ 0.95 ]

Ez a paraméter nem aktiv, ha az
1-10 paraméter Motor felépitése
beallitasa [1] PM, nem kidll6 SPM.

A készulék az AMA soran automatikusan
bedllitja az eltolédasi teljesitménytényez6
értékét az automatikus energiaoptimaliza-
ciohoz (AEO). Ezt a paramétert csak kivételes
esetben maédositsuk. El6fordulhat azonban,
hogy a finom beszabalyozashoz uj értéket
kell megadni.

3.13.6 14-5* Kornyezet

ERTESITES

Ha a 3.73.6. fejezet 14-5* Kérnyezet csoport barmely
paraméterét modositja, utana kapcsolja ki, majd be a
késziiléket.

Ezek a paraméterek a frekvenciavaltd kilonleges kornyezeti
korilmények kozotti lizemeltetésében segitenek.

14-50 RFI-sziir6

Opcio: Funkcié:

[0] | Kikapcsolva | A [0] Kikapcsolva beallitast csak akkor valassza,
a frekvenciavaltot szigetelt csillagpontu
halézat taplélja. Ebben az tzemmaddban a
késziilékhaz és a haldzati RFI-sz(iréaramkor
kozotti belsé RFI-kapacitasok (szlirékonden-
zatorok) ki vannak kapcsolva, hogy ne
sériilhessen meg a DC-kor, és kisebb legyen a
foldkapacitason atfolyd dram (az IEC 61800-3
szerint).

[1] * | Bekapcsolva | Valassza az [1] Bekapcsolva bedllitast annak
biztositasara, hogy a frekvenciavalté
megfeleljen az EMC-szabvényoknak.

14-51 DC-kori kompenzacio

Opcio: Funkcié:

Az egyeniranyitott AC-DC feszlltséghez a
frekvenciavalté DC-korében fesziltséghulla-
mossdg tarsul. A terhelés novelésével a
hulldamossédg intenzitasa is novekedhet. A
feszlltséghulldmossag nemkivanatos jelenség,
mivel az dram és a nyomaték hulldmossagat
okozhatja. Egy kompenzaciés médszer szolgél a
feszlltséghulldmossag csokkentésére a DC-
korén. A DC-kori kompenzacié hasznélata az
alkalmazasok tulnyomo részében javasolt,
mez6gyengitésben torténé miikddés esetén
azonban korultekintéen kell hasznalni, mivel
fordulatszam-oszcillaciét okozhat a motorten-
gelyen. Mezégyengitésben javasolt kikapcsolni a
DC-kori kompenzaciét.

[0] | Kikapcsolva | A DC-kéri kompenzécié letiltasa.

—_
—

Bekapcsolva | A DC-kori kompenzacié engedélyezése.
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14-52 Ventilator szabalyozasa

Opcio: Funkcié:
A f6 ventilator minimalis fordulatszamanak
kivalasztasa.

[0] * [ Auto [0] Auto esetén a ventilator csak akkor

mukaodik, ha a frekvenciavalté belsé
hémérséklete +35 ° és kb. +55 °C kozott
van. A ventilator +35 °C-nal kis fordulat-
szamon, kb. +55 °C-ndl teljes
fordulatszamon mikodik.

[11 |[Be 50%

[2] |Be 75%

[3]1 [Be 100%
[4] | Auto (alacs.

14-56 Kimeneti sziir6 kapacitasa

A kimeneti szlir6 kapacitdsanak megadésa. Az érték a szlir
cimkéjén talalhatd. Csillagkapcsolasban az LC-szliré kompenzacios
funkcidjahoz meg kell adni a sziré fazisonként egyenértéki
kapacitasat (a delta-kapcsolas 2 fazisa kozotti kapacitas 3-

SzZorosa).
Tartomany: Funkcio:
2 uF* [0.1 - 6500 uF] A kimeneti szlré kapaci-

tasanak megadasa.

14-57 Kimeneti szlr6 induktivitasa

Tartomany: Funkcio:

7 mH*

[0.001 - 65 mH] | A kimeneti sz(ré induktivitasanak
beadllitasa. Az érték a sz(ir6 cimkéjén

14-55 Kimeneti sz(ir6

Funkcio:

ERTESITES

A motor miikodése kozben ez a
paraméter nem madosithato.

Opcio:

Valassza ki a csatlakoztatott kimeneti sz(iré
tipusat.

[0] [ Nincs sz(ré

[11 | Szinusz sz(ré

[2]1 | Szinuszsz(iré Ha a kimenethez Danfoss szinuszsz(iré

k&rmy. hém,) talalhato.
14-53 Ventilator felligyelete . .
3137 14-58 Voltage Gain Filter
Opcio: Funkcié:
A frekvenciavalté ventll!atorhlba észlelése 14-58 Voltage Gain Filter
esetén végrehajtott miveletének ” -
Kivalasztasa. Tartomany: Funkcioé:
SRED 100 %* | [0 - 200 %] | Az LC-szlir6 hasznalatakor a fesziiltségen
iltva alkalmazott erésités kivalasztésa.
[1] * | Figyelmeztetés
[2] |Leoldds 14-59 Inverteregységek aktualis szama

Ennek a paraméternek csak a nagyteljesitményd frekvenciavaltok
esetében van jelentdsége.

Tartomany: Funkcié:

Size related* [1-1] A miikodé inverteregységek

aktualis szamanak beallitasa.

3.13.8 14-6* Aut. leérték.

Ez a csoport a frekvenciavalté magas hémérséklet miatti
leértékelésével kapcsolatos paramétereket tartalmaz.

14-60 Funkcio tulmelegedésnél

Ha a hitéborda vagy a vezérl6kartya hémérséklete meghaladja a

rogzitve csatlakozik, ezzel a bedllitassal biztosithats, beallitott hémérsékletkorlatot, a késziilék figyelmeztetést ad.
hogy a kapcsolamfr.ekvenaa a szlro Ebben a paraméterben beallithatd, hogy a hdmérséklet tovabbi
tervezett frekvencidja (a noévekedése esetén a frekvenciavaltd leoldasa (blokkoldssal) vagy
14-01 paraméter Kapcsoldsi frekvencia . .. . RY ..
kimeneti dramanak leértékelése kovetkezzen-e.
segitségével kell beallitani) felett legyen .. .
régzitve az adott teljesitménynél. Ezzel Opcio: Funkcié:
megelézhetd a sz(iré zajos mikédése, [0] Leoldas A frekvenciavalté leold (blokko-
tdlmelegedése és sériilése. lassal), és vészjelzést ad. A
ERTESITE vészjelzés torléséhez ki és be
‘ kell kapcsolni a késziiléket, de a
A kapcsolasi frekvenciat tovabbra is motor addig nem indithaté ujra,
az automatikus TAS funkci6 amig a hiitéborda hémérséklete
szabalyozza a hémérséklet fliggvé- a vészjelzési korlat ald nem
nyében azzal a megkotéssel, hogy csokken.
mindig a Danfoss sz(iré kritikus — — — —
L . [17 * Leértékelés A kritikus hémérséklet tullépése
szintje felett kell maradnia. i o )
esetén a készllék csokkenti a
MG200947 Danfoss A/S © 08/2015 Minden jog fenntartva. 135




Dt

Paraméterek leirasa

VLT® AQUA Drive FC 202

14-60 Funkcioé tulmelegedésnél

Ha a h(itéborda vagy a vezérl6kartya hémérséklete meghaladja a
beallitott hémérsékletkorlatot, a készilék figyelmeztetést ad.
Ebben a paraméterben beallithatd, hogy a hémérséklet tovabbi
novekedése esetén a frekvenciavaltd leoldasa (blokkolassal) vagy
kimeneti dramanak leértékelése kovetkezzen-e.

Opcio: Funkcié:

kimeneti aramot, amig a
hémérséklet a megengedett
szintre nem csokken.

3.13.9 Inverter-tulterhelés leoldas nélkdil

Bizonyos szivattyurendszereknél a frekvenciavaltd
teljesitménye nem megfelelé ahhoz, hogy az Gizemi
aramlasi karakterisztika minden pontjan képes legyen a
szlikséges dramot szolgaltatni. A szivattyu egyes
pontokban nagyobb dramot igényel a frekvenciavalté
névleges daramanal. A frekvenciavalté 60 masodpercen
keresztiil tud folyamatosan a névleges arama 110%-anak
megfelelé dramot szolgéltatni. Ha a tulterhelés ennél
tovabb tart, a késziilék normal esetben leold (a szivattyu
pedig ledll vagy szabadon fut), és vészjelzést ad.

, TNDAZOR TV
Aram
névl. %-aT
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100
95
»
>
1d&
Inverter-
terhelés-
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100
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|
|
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[ [ !
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Abra 3.46 Kimeneti aram tulterhelés esetén

Ha a szivattyd nem képes folyamatosan mukodni a kivant
kapacitdssal, akkor egy ideig mlkddtesse csdkkentett
fordulatszamon.

A paraméter 14-61 Funkcié inverter-tilterhelésnél
segitségével bekapcsolhatja, hogy a frekvenciavalto
automatikusan csokkentse a szivattyu fordulatszamat, amig
a kimeneti dram vissza nem tér a névleges aram értékének
(a 14-62 paraméter Aramleért. inv.-tulterhelésné| segitségével
beallitva) 100%-a ala.

A Paraméter 14-61 Funkcié inverter-tulterhelésnél igy
alternativat kindl a frekvenciavalté leoldasaval szemben.

A frekvenciavalté egy inverterterhelés-méré segitségével
becsdli fel a terhelést a teljesitménymodulban, 98%-nal
figyelmeztetést adva. 90%-nal a késziilék torli a hibat.
100%-nal a frekvenciavalto vészjelzés kiséretében leold.
A méré allapotat a 16-35 paraméter Inverter héterhelése
értéke mutatja meg.

Ha a paraméter 14-61 Funkcid inverter-tulterhelésnél
bedllitasa [3] Leértékelés, és a mér6 értéke tullépi a 98-at,
akkor a készlilék csokkenti a szivattyu fordulatszamat. Ez a
fordulatszam mindaddig érvényben marad, amig a méré
értéke 90,7 ald nem csokken.

Ha példaul a 14-62 paraméter Aramleért. inv.-tulterhelésnél
beallitasa 95%, akkor folyamatos tulterhelés esetén a
szivattyu fordulatszdma a frekvenciavélté névleges drama
110 és 95%-anak megfelelé fordulatszamok kozott fog
ingadozni.

14-61 Funkcio inverter-tulterhelésnél

A hémérsékleti korlatokat meghaladd folyamatos tulterhelés
esetén haszndlatos (110% 60 mp-ig).

Opcié: Funkcio:

[0] | Leoldas A frekvenciavalté vészjelzés kiséretében leold.

[1] * | Leértékelés | A szivattyu fordulatszaménak csokkentése a
teljesitménymodul terhelésének csokkentése és
annak leh(itése érdekében.

14-62 Aramleért. inv.-tulterhelésnél

Tartomany: Funkcié:
95 %* | [50 - A kivant aramszint megadasa (a frekvenci-
100 %] avélté névleges kimeneti arama

szazalékaként) arra az esetre, amikor a
szivattyu csokkentett fordulatszammal
tzemel, mivel a frekvenciavalté terhelése
tullépte a megengedett hatart (110% 60
mp-ig).

3.13.10 14-8* Opcidk

14-80 Kiils6 24 V DC taplalasu opcio

Opcio: Funkcié:

ERTESITES
A paraméter modositasa csak a készilék ki-be
kapcsolasaval léptethet6 érvénybe.

[0] * | Nem | [0] Nem bedllitas esetén a frekvenciavalté 24 V-os
egyenfesziiltségu tapjat hasznalja.

[11 |lgen | [1] Igen bedllitas esetén az opcid 24 V-os kiilsé
egyenfesziltségl taprél mukaodik. Kulsé taprol
torténé miikodésnél a be- és kimenetek galvanikusan
le vannak valasztva a frekvenciavaltordl.
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3.13.11 14-9* Hibabeallitasok

14-90 Hibaszint

Tomb [21]
Opcio:

Funkcio:

14-90 Hibaszint

Tomb [21]
Opcio:

Funkcio:

[0] | Kikapcsolva

Ezzel a paraméterrel testreszabhatok a

meztetésének és vészjelzésének
figyelmen kivul hagyasét jelenti.

—_
—

Figyelmeztetés

1

hibaszintek. A [0] Kikapcsolva beallitast 121 | Leoldas

koriiltekintéssel hasznalja, mivel ez a 131 | Leoldas blokkolassal

kivélasztott forras valamennyi figyel- [4] | Trip w. delayed

reset
Hiba Paraméter Vészjelzés | Kikapcs Figyel- Leoldas Leoldas Leoldas késleltetett hibatorléssel
olva meztetés blokkolassal

10 V elégtelen 1490.0 1 X D - - -
24 V elégtelen 1490.1 47 X - - D -
1,8 V-o0s tap 1490.2 48 X - - D -
elégtelen
Fesziiltségkorlat 1490.3 64 X D - -
Foldelési hiba 1490.4" 14 - - D X -
Foldelési hiba 2 1490.5" 45 - - D X -
Nyomatékkorlat 1490,6 12 X D - - -
Taldram 1490.7 13 - - - D X
Rovidzarlat 1490.8 16 - - X D -
Hutéborda-hém. 1490.9 29 - - X D -
Hutéborda-érzékel6 |1490.10 39 - - X D -
Vezérlékartya hém. |1490.11 65 - - X D -
Telj.kdrtya hém. 1490.12 69 - - X D -
Hdtéborda-hém. 1490.13% 244 - - X D _
Hutéborda-érzékel6 |1490.143) 245 - - X D -
Telj.kértya hom. 1490.153 247 - - X D _
Sziv.tiszt. korlathiba |1490.16" 2 100 - - D X -

Tablazat 3.18 Lehetséges miveletek a kivalasztott vészjelzés megjelenésekor

D = alapértelmezett bedllitds. x = lehetséges bedllitds.

1) FC 202 esetében csak ezek a hibdk konfigurdlhatok, de a tombparaméter jellege miatt a MCT 10 paraméterezé szoftver a tobbit is megjeleniti.

Ha az egyéb paraméterindexek esetében megvdltoztatja azok pillanatnyi (azaz alapértelmezett) értékét, akkor a szoftver tartomdnyon kiviili érték

miatti hibdt jelez. Tehdt a nem konfigurdlhaté hibdk szintét nem lehet megvdltoztatni.

2) Ez a paraméter az 1.86-osig valamennyi firmware-verziéban 1490.6 volt.

3) A 244., 245. és 247. vészjelzés tobb teljesitménykdrtydn haszndlatos.

MG200947
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3.14 15-** FCinformdcidk csoport paraméterei

A frekvenciavalto adatait (m(ikodési adatok, hardverkonfi-
guracié és szoftververziok) tartalmazé paramétercsoport.

3.14.1 15-0* Uzemi adatok

15-00 Uzemérak széama

Tartomany: Funkcio:

15-07 Motoriizemora-szamlalé nullazasa

Opcio: Funkcio:

[11 | Nullazas

A [1] Nulldzds lehet6ség kivalasztasa és az [OK]
gomb megnyomdsa utan a motorliizemora-
szamlaloé (15-01 paraméter Motoriizemdrdk) és az
15-08 paraméter Inditdsok szdma 0 értékre all
(lasd még: 15-01 paraméter Motoriizemdrdk).

0 h*| [0 - 2147483647 h] | A frekvenciavalté eddigi mikodési
ideje 6raban. Az érték a frekvenci-
avalté kikapcsolasakor mentédik.

15-01 Motoriizemorak

Tartomany: Funkcié:
0 [0 -

h* | 2147483647 h]

A motor eddigi mikodési ideje éraban. A

szamlal6 a 15-07 paraméter Motoriizemdra-
szdmldlé nulldzdsa segitségével nullazhato.
Az érték a frekvenciavalté kikapcsolasakor
mentdédik.

15-02 kWh szamlalo

Tartomany: Funkcié:
0 kWh*| [0 - A motor energiafogyasztasa 1 6ran &t
2147483647 vett mért atlagértékének regisztralasa.

kWh] A szamlalé a
15-06 paraméter Fogy.méré nulldzdsa
segitségével nullazhato.

15-03 Bekapcsolasok

15-08 Inditasok szama

Tartomany: Funkcié:

RN [ERTES I TES
2147483647 1 | p 15.07 paraméter Motoriizeméra-
szdmldlé nulldzdsa végrehajtasa ezt a

paramétert is nullazza.

[rasvédett paraméter. A szamlal6é a normal
start/stop paranccsal és/vagy az altatdsi
lizemmad aktivalasaval/dezaktivalasaval
kivaltott inditasok és leallasok szaméat mutatja.

3.14.2 15-1* Adatnaplé beall.

Az adatnaplé lehet6vé teszi legfeljebb 4 adatforrés
(paraméter 15-10 Napldzdsi forrds) kiilonb6z6 stirtiséggel
(15-11 paraméter Napldézdsi interv.) torténé napldzasat. A
naplézés feltételesen is indithaté és leallithaté inditde-
semény (15-12 paraméter Inditéesemény) és ablak

(15-14 paraméter Indité elétti mintdk) segitségével.

[0 - 65535 ] | A frekvenciavaltd hémérsékleti hibdinak szama.

15-05 Tulfesziiltségek
Tartomany:
O*

Funkcio:

[0 - 65535 ] | A frekvenciavalto tulfesziltségeinek szama.

15-06 Fogy.méré nullazasa

Opcio: Funkcié:
[0] * | Nincs Nem nullazza a fogyasztasmérét.
nullazas

[11 | Nullazas Nyomja meg az [OK] gombot a fogyasz-
tasmérd 0 értékre allitasahoz (lasd

15-02 paraméter kWh szdamldld).

15-07 Motoriizemora-szamlalé nullazasa

Opcio: Funkcié:
[0] * | Nincs Nem nulldzza a motoriizemora-szamlalot.
nullazas

Tartomany: Funkcio:
0*| [0 - 2147483647 1| A frekvenciavaltd bekapcsoldsainak
szama. Tomb [4]
Opcio: Funkcié:
15-04 Tulmelegedések 0]+ [Nincs
Tartomany: Funkcié: [1397] | Alert Alarm Word
0* [1398] | Alert Warning Word

[1399] | Alert Status Word
[1600] | Vezérlészd

[1601] | Referencia [egység]
[1602] | Referencia %

[1603] | Allapotszd

[1610] | Teljesitmény [kW]
[1611] | Teljesitmény [LE]
[1612] | Motorfesziiltség
[1613] | Frekvencia

[1614] | Motordram

[1616] [ Nyomaték [Nm]
[1617] | Fordulatszam [1/min]
[1618] | Motor héterhelése
[1622] | Nyomaték [%]

[1624] | Calibrated Stator Resistance
[1626] | Szurt teljesitm. [kW]
[1627] | Szurt teljesitm. [LE]
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15-10 Naplozasi forras 15-12 Inditéesemény

Tomb [4] Opcié: Funkcié:
Opcio: Funkcio: Az inditéesemény kivalasztasa. llyen
[1630] | DC-kori fesziltég eseménynél a napldéértékek regiszt-
[1632] | Fékezési energia / s rélasa egy ablak segitségével torténik.
[1633] | Fékenergia / 2 perc A napl6 az inditéesemény bekovet-
[1634] | HGtéborda-hémérs. kezése el6tti mintak megadott
[1635] | Inverter héterhelése szézalékat 6rzi meg
[1650] | Kulsé referencia (15-14 paraméter Indité el6tti mintdk).
[1652] | Visszacsat. [egység] [0] * | HAMIS
[1654] | 1. visszacs. [egység] 1 |1GAZ
[1655] | 2. visszacs. [egység] [2] | Uzemelés
[1656] | 3. visszacs. [egység] [3] [Tartomanyban
[1659] | Adjusted Setpoint [4] | Referencian
[1660] | Digitélis bemenet [5] | Nyomatékkorlat
[1662] | 53-as analég be [6] | Aramkorlat
[1664] | 54-es analog be [7] | Aramtart.-on kiviil
[1665] | 42-es analég kim. [mA] [8] [Als6 aram alatt
[1666] | Dig. kimenet [bin] [9] | Felsé aram folott
[1675] | X30/11-es analég be [10] | Frekv.tart.-on kivdl
[1676] | X30/12-es analog be [11] | Alsé ford.sz. alatt
[1677] | X30/8-as anal6g ki [mA] [12] | Fels6 ford.sz. folott
[1689] | Configurable Alarm/ A [13] [ V.csat.tart.-on kiviil
Warning Word paraméter 8-17 Configurable [14] [ Also visszacs.alatt
Alarm and Warningword [15] [ Felsé visszacs.folott
segitségével beallitott [16] | Tulmelegedés
vészjelzési/figyelmeztetd sz [17] | Hal. tart.-on kival
napldzasa. [18] [ Irdnyvaltas
[1690] | Vészjelzési sz6 [19] | Figyelmeztetés
[1691] | 2. vészj. sz6 [20] [HIBA (leoldas)
[1692] | Figyelmeztet6sz6 [21] | HIBA (leold, blokk)
[1693] | 2. figyelm. sz6 [22] | 0. komparator
[1694] | Bévitett allapotszd [23] [ 1. komparator
[1695] | 2. bév. allapotszd [24] [ 2. komparator
[1830] | X42/1 analég bem. [25] | 3. komparator
[1831] | X42/3 analég bem. [26] | 0. logikai szabaly
[1832] | X42/5 analég bem. [27] [ 1. logikai szabaly
[1833] | X42/7 analég kim.[V] [28] | 2. logikai szabaly
[1834] [ X42/9 analoég kim.[V] [29] | 3. logikai szabaly
[1835] | X42/11 analdg kim.[V] [33] | DI18 dig. bemenet
[1850] | Erz. nélk. kijelzés [egység] [34] | DI19 dig. bemenet
[1860] | Digital Input 2 [35] | DI27 dig. bemenet
[2791] | Cascade Reference [36] | DI29 dig. bemenet
[3110] | Megker. allapotszd [37] | DI32 dig. bemenet
[38] | DI33 dig. bemenet
501 [ komparator
Tomb [4] [51] | 5. komparator
Tartomany: Funkcio: [60] | 4. logikai szabaly
Size related* | [0 - 0] [ A naplézandé valtozék mintavételezései [61] [ 5. logikai szabaly
kozotti intervallum megadasa milliszekun-
dumban.
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15-13 Naplézasi mod

Opcio: Funkcié:

[0] * | Naplozas Valassza a [0] Naplézds mindig lehetéséget

mindig a folyamatos naplézashoz.

[1] | Egyszer Valassza az [1] Egyszer inditonként

inditonként lehetéséget a napldzas feltételes
inditasahoz és ledllitdsdhoz a

15-12 paraméter Inditéesemény és
15-14 paraméter Indito el6tti mintdk

segitségével.

15-14 Indit6 el6tti mintak

Tartomany: Funkci6:

50* [0 - 100 ] | A napl¢ dltal inditbesemény esetén
meg6rizendé mintak mennyiségének
megadasa az esemény el6tti 9sszes minte
szazalékaként. Lasd még:

15-12 paraméter Inditéesemény és

15-13 paraméter Naplézdsi mod.

3.14.3 15-2* El6zmények

Ennek a paramétercsoportnak az egyes témbparaméte-
reivel akar 50 napldzott adattétel is megjelenitheté.
Adatnaplézasra mindig akkor keril sor, amikor valamilyen
esemény torténik (nem tévesztendd 6ssze az SLC-
eseményekkel). Az események esetlinkben a kovetkez6
teriiletek egyikén bekovetkezé valtozast jelentik:

. Digitalis bemenet
. Digitalis kimenetek
. Figyelmeztetd sz6
. Vészjelzési sz6

e  Allapotszé

. Vezérl6szo

. Bévitett allapotszd

Az események naplézasa egy érték és egy id6bélyegzé
(ms-ban) segitségével torténik. A két esemény kozotti
idGintervallum hossza attdl fiigg, hogy milyen gyakran
torténik esemény (mintavételenként legfeljebb egyszer). Az
adatnaplozas folyamatos, vészjelzés esetén azonban a
rendszer menti a naplot, és annak értékei megjelenitheték
a kijelzon. Ez a funkcid példaul leoldas utani szervizeléskor
lehet hasznos. Az el6zmények napldja, melyet ezt a
paraméter tartalmaz, a soros kommunikaciés porton
keresztlil vagy a kijelzén tekintheté meg.

15-20 El6zmények: esemény

Tomb [50]
Tartomany: Funkcio:
0* [0 - 255 ] | A napldzott események tipusa.

15-21 El6zmények: érték

Tomb [50]
Tartomany: Funkcio:
0*| [0 - A naplézott esemény értéke. Az

2147483647 1 | eseményértékek a kovetkezd tablazat szerint

értelmezhetdk:

Digitalis Decimalis érték. A binaris
bemenet értékre vald konvertdlas
utani leirast lasd itt:
paraméter 16-60 Digitdlis
bemenet.
Digitalis Decimalis érték. A binaris
kimenet értékre vald konvertdlds
(ebben a utani leirast lasd itt:
szoftverver- paraméter 16-66 Dig.
ziéban nincs | kimenet [bin].

monitorozva)

Figyelmezteté |Decimdlis érték. Lasd a
sz6 paraméter 16-92 Figyelmez-

tet6szo leirasat.

Vészjelzési sz6 |Decimdlis érték. Lasd a
parameéter 16-90 Vészjelzési

520 leirasat.

Allapotszé Decimalis érték. A binaris
értékre valo konvertalas
utani leirast lasd itt:

16-03 paraméter Allapotszé.

Vezérl6szd Decimalis érték. Lasd a
16-00 paraméter Vezérl6szo6

leirasat.

Bovitett Decimalis érték. Lasd a

allapotszé paraméter 16-94 Bévitett

dllapotszo leirasat.

Tablazat 3.20 Napl6zott események

15-22 El6zmények: id6

Témb [50]

Tartomany: Funkcié:

0 ms* | [0 - 2147483647 | A naplozott esemény id6épontja. A
ms] mérés a frekvenciavalté inditasatol

masodpercben torténik. A maximalis
érték kb. 24 napnak felel meg, vagyis
ennek az idészaknak a végén a
szamlalas ujraindul nullardl.

15-23 El6zmények: datum és id6

Tomb [50]

Tartomany: Funkcio:

Size related* | [0 - 0 ] [ Tombparaméter; datum és id6 0-49: a

napldzott esemény idépontja.
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3.14.4 15-3* Vészj. napld 15-37 Alarm Log: Process Ctrl Unit

Tomb [10]
E csoport paraméterei tombparaméterek, melyek legfeljebb Opcié: Funkcio:
10 napldzott hibat tudnak megjeleniteni. A 0-s a
legfrissebb, a 9-es a legrégebbi naplézott adatokat [o1 >
tartalmazza. Minden naplézott adatndl lathatdk a (m %
hibakédok, az értékek és az idépont. (3] PR
[10] 1/min
15-30 Vészj. naplé: hibakéd 1] /min
Tomb [10] [12] IMP/s
Tartomany: Funkcié: [20] I/s
0* [0 - 255 ] | Nézze meg a hibakédot, és keresse meg [21] I/min
jelentését itt: 5. fejezet Hibaelhdritds. [22] I/h
[23] m*/s
Témb [10] [25] m/h
Tartomany: Funkcié: 301 kg/s
0* [-32767 - 32767 1| A hiba részletesebb leirasa. Ez a (31] kg/min
paraméter rendszerint a 38. vészjelzés: (32] kg/h
Belsé hiba esetén hasznalatos. (33] t/min
[34] t/h
Tomb [10] [41] m/min
Tartomany: Funkcioé: [45) an1
0 s*| [0 - 2147483647 s] [ A naplézott esemény idépontja. Az id6 Sg; mbar
mérése a frekvenciavalto inditasatol 71 bar
masodpercben torténik. 721 o
15-33 Vészj. naplé: datum és id6 73] L
. [74] m WG
Tomb [10]
[75] mm Hg
Tartomany: Funkcio: 180] W
Size related* | [0 - 0 ] [ Tombparaméter; datum és id6 0-9: a [120] GPM
napldzott esemény idépontja. 1211 gal/s
[122] gal/min
Tomb [10] [124] CFM
Tartomany: Funkcié: [125] lab3/s
0 ProcessCtrlUnit* | [-999999.999 - Témbparaméter; [126] lab3/min
999999.999 allapotérték 0-9. Ez a [127] 1db3/h
ProcessCtrlUnit] paraméter a vészjelzés [130] font/s
allapotat jelzi: 131 font/min
0: inaktiv vészjelzés. [132] font/h
1: aktiv vészjelzés. [140] lab/s
[141] ldb/min
Tomb [10] [160] F
Tartomany: Funkcid; [170] psi
0 ProcessCtrlUnit* | [-999999.999 - 999999.999 [171] font/hii2
ProcessCtrlUnit] [172] in wg
[173] lab WG
;
[174] hii Hg
Tomb [10] [180] LE
Tartomany: Funkci6:
0 %* [ 10-100 %] |
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3.14.5 15-4* FC azonositasa

A frekvenciavaltoé hardver- és szoftverkonfiguraciojanak
irdsvédett informacioit tartalmazé paraméterek.

15-40 FC-tipus
Tartomany:
0* [0-61

Funkcio:

Az FC tipusa. A kijelzett adat megegyezik a
tipuskod 1-6. karakterével (teljesitmény).

15-41 Teljesitmény

Tartomany: Funkcio:

0* [0 - 20 ]| Az FC tipusa. A kijelzett adat megegyezik a
tipuskod 7-10. karakterével (teljesitmény).

15-42 Fesziiltség

Tartomany: Funkcio:

0* [0 - 20 ] | Az FC tipusa. A kijelzett adat megegyezik a
tipuskéd 11-12. karakterével (teljesitmény).

15-43 Szoftververzio

Tartomany: Funkci6:

0* [0-5]

A mUkodési és vezérlészoftverbdl allé kombinalt
szoftver (csomag) verzidja.

15-50 Telj.kartya SW-azon.

Tartomany: Funkcié:

0*

[0-20] | A teljesitménykartya szoftververzidjanak szama.

15-51 Frekvenciavalto sorozatszama

Tartomany: Funkcio:

0 | [0-101

| A frekvenciavalté sorozatszama.

15-53 Teljesitménykartya sorozatszama
Tartomany: Funkcio:

0*

[0-19] | A teljesitménykartya sorozatszama.

15-54 Config File Name
Tomb [5]
Tartomany:

Funkcio:

Size related*

[0-161] | A specidlis konfiguraciés fajlok neve.

15-58 SmartStart-fajlnév

Tartomany: Funkcio:

Size related* | [0-20] | A SmartStart-fajlnév.

15-59 CSIV-fajlnév

Tartomany: Funkcio:

15-44 Rendelt tipuskéd-karakterlanc

Tartomany: Funkcio:

0% [0 - 40 ] | A frekvenciavaltd eredeti konfiguracidjaban
torténd ujrarendeléséhez szikséges tipuskod-
karakterlanc.

15-45 Tényleges tipuskod-karakterlanc

Tartomany: Funkcio:

0* [0-40]

| Az aktudlis tipuskod-karakterlanc.

15-46 Frekvenciavalté rendelési szama

Tartomany: Funkci6:

0% [0 - 8] | A frekvenciavélté eredeti konfiguracidjaban
torténd ujrarendeléséhez sziikséges nyolcjegyl
rendelési szam.

15-47 Teljesitménykartya rendelési szama

Tartomany: Funkcié:

0*

[0-8] | A teljesitménykartya rendelési szama.

15-48 LCP azonositészama
Tartomany: Funkcié:

0% | [0-20]

| Az LCP azonositészama.

15-49 Vez.kartya SW-azon.
Tartomany: Funkcio:

0*

[0-201] | A vezérl6kartya szoftververzidjanak szama.

Size related* [ [0 - 16 ]| Az aktudlisan hasznalt CSIV-fajl neve
(CSIV=costumer specific initial values,

megrendel6fiiggd kezdeti értékek).

3.14.6 15-6* Opci6 azonositasa

Ez a paramétercsoport csak olvashaté informaciokat
tartalmaz az A, B, CO és C1 opcids nyilasba telepitett
opciok hardver- és szoftverkonfiguraciéjardl.

15-60 Telepitett opciok

Tomb [8]
Tartomany: Funkcio:

0* | [0-30] | A telepitett opcidk tipusa.

15-61 Opcio szoftververz.

Témb [8]
Tartomany: Funkcié:
0* [0-20]

| A telepitett opci6 szoftververzioja.

15-62 Opcio rendelési sz.

Tomb [8]
Tartomany: Funkci6:

0 | [0-8] | A telepitett opciok rendelési szama.

15-63 Opcidé sorozatsz.

Tomb [8]
Tartomany: Funkcié:
0% [0-181]

| A telepitett opcié sorozatszama.
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15-70 Opci6 az A nyilasban

Tartomany: Funkci6:

0% [0-30]

Az A nyilasba telepitett opcid tipuskod-
karakterlanca és ennek jelentése. Példaul, az AX
tipuskod-karakterlanc jelentése: nincs opcio.

15-71 A nyilas, szoftververzio
Tartomany: Funkci6:
0*

[0-20] | Az A nyilasba telepitett opcid szoftverének verzidja.

15-72 Opci6 a B nyilasban

Tartomany: Funkci6:

0% [0-30]

A B nyilasba telepitett opcid tipuskod-
karakterldnca és ennek jelentése. Példaul, a BX
tipuskod-karakterlanc jelentése: nincs opcio.

15-73 B nyilas, szoftververzio
Tartomany: Funkcio:
0*

[0-20] | A B nyilasba telepitett opci6 szoftverének verzidja.

15-74 Opci6 a CO nyilasban
Tartomany:
0* [0-30]

Funkcié:

A C nyilasba telepitett opcid tipuskod-
karakterlanca és ennek jelentése. Példaul, az
CXXXX tipuskdd-karakterlanc jelentése: nincs
opcio.

15-75 CO nyilas, szoftververzid

Tartomany: Funkcio:
O*

[0-20] | A C nyilasba telepitett opcid szoftverének verzidja.

15-76 Opci6 a C1 nyilasban
Tartomany:
0* [0-30]

Funkcio:

Az opcidk tipuskdd-karakterlanca (CXXXX, ha
nincs opcid) és ennek jelentése, példaul Nincs
opcio.

15-77 C1 nyilas, szoftververzid
Tartomany: Funkcié:
O*

[0-20] | A C nyilasba telepitett opcid szoftverének verzidja.

15-80 Fan Running Hours
Tartomany: Funkcio:

0 h*| [0 - 2147483647 h]

A kiilsé ventilator eddigi Gizemoréinak
szama. Az érték a frekvenciavalto
kikapcsolasakor mentédik.

3.14.7 15-9* Paraméteradatok

15-92 Definialt paraméterek

Tartomany:

Funkcio:

0% [0-9999 ]

A frekvenciavalté 6sszes definialt paramé-
terének listaja. A lista utolsé eleme 0.

Tartomany:

15-93 Modositott paraméterek

Funkcio:

0% [0-9999 ]

Az alapértelmezett beallitasoktol eltérd
paraméterek listaja. A lista utols6 eleme 0.
Lehet, hogy a modositasok csak 30
masodperccel az érvényesitésiik utan lesznek
lathatok.

Tartomany:

15-98 FC azonositasa

Funkcié:

0~ [ 10-40] |

Téomb [30]

Tartomany:

15-99 Param.-metaadatok

Funkcio:

0% [0-9999 ]

A paraméter az MCT 10 paraméterezé szoftver
eszkoz altal hasznalt adatokat tartalmaz.
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3.15 16-** Adatmegjelenités csoport paraméterei

3.15.1 16-0* Altalanos allapot

16-00 Vezérl6szo

Tartomany: Funkcio:

0* [0 - 65535 1| A frekvenciavaltordl a soros kommunikacids
porton keresztul kildott vezérl6szd hexade-
cimalis kédban.

16-01 Referencia [egység]

Tartomany: Funkcio:

0 Reference- [-999999 - Az impulzusos vagy analég

FeedbackUnit* 999999 alapon hasznalt aktualis
ReferenceFeed- | referenciaérték. Egységét (Hz,
backUnit] Nm vagy 1/min) az

1-00 paraméter Konfigurdcié
mddja segitségével
kivalasztott konfiguracio
hatdrozza meg.

16-02 Referencia %

Tartomany: Funkcié:

0 %*

[-200 - 200 %] | A teljes referencia, azaz a referencidk
(digitalis, analdg és belsé és buszrefe-
rencia; referenciabefagyasztas és gyorsité/
lassité érték) osszege.

16-03 Allapotszé

Tartomany:

Funkcio:

0* [0 - 65535 ]| A frekvenciavaltérdl a soros kommunikaciés
porton keresztil kildott allapotszéd hexade-
cimdlis kédban.

16-05 Eredd aktual. érték [%]

Tartomany: Funkcio:

0 %*

[-100 - 100 %] | Az éllapotszdval a terepibusz-masterre
kildott, az eredd aktudlis értéket jelz6 2
bajtos sz6. Részletekkel a VLT® PROFIBUS
DP MCA 101 programozdsi utmutato
szolgal.

16-09 Egyéni kijelzés

Tartomany: Funkcié:
0 CustomRea- [-999999.99 - | A 0-30 paraméter Egyéni kijelzés
doutUnit* 999999.99 egys., 0-31 paraméter Egyéni
CustomRea- kijelz. min. értéke és
doutUnit] 0-32 paraméter Egyéni kijelz.

max. értéke segitségével
definialt intelligens kijelzések.

3.15.2 16-1* Motor allapota

16-10 Teljesitmény [kW]

Tartomany: Funkcié:
0 kw*| [0 - A motor teljesitménye kW-ban. Az aktualis
10000 kW] [ motorfesziiltség és motoraram alapjan

szamitott érték jelenik meg. A megjelenitett
érték szlirése miatt kb. 1,3 ms eltelhet, amig
a bemeneti érték valtozasa a kijelzén is
megjelenik. Az érték kijelzése a terepi buszon
10 W-os Iépésekben torténik.

16-11 Teljesitmény [LE]

Tartomany: Funkcio:
0 hp*| [0 - 10000 |A motorteljesitmény LE-ben. Az aktualis
hp] motorfesziiltség és motoraram alapjan

szamitott érték jelenik meg. A megjelenitett
érték szlirése miatt kb. 1,3 ms eltelhet, amig
a bemeneti érték valtozasa a kijelzén is
megjelenik.

16-12 Motorfesziiltség

Tartomany: Funkcio:

0 V*| [0 - 6000 V]| Motorfesziltség. A motor vezérléséhez
hasznalt szamitott érték.

16-13 Frekvencia

Tartomany: Funkcié:

0 Hz*

[0 - 6500 Hz] | A rezonanciacsillapitas nélkali motorfrek-
vencia értéke.

16-14 Motoraram

Tartomany: Funkcié:

0 A*[ [0 - 10000 A] [ A mért motoraram &tlagértéke, lrms. Az
érték szlirése miatt kb. 1,3 ms eltelhet,
miel6tt a bemeneti érték valtozésa a
kijelzén is megjelenik.

16-15 Frekvencia [%]

Tartomany: Funkcio:
0 %*| [-100 - Az aktudlis motorfrekvenciat (rezonanciacsil-
100 %] lapitas nélkdl) jelzé 2 bajtos szé6 mint a

4-19 paraméter Max. kimeneti frekvencia
szazaléka (skala: 0000-4000 Hex). A
paraméter 9-16 PCD-olvasdsi konfigurdcié 1-es
értékre dllitasaval az érték az eredd aktualis
érték (MAV) helyett az éllapotszéban kertil
tovéabbitasra.
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16-16 Nyomaték [Nm]

16-24 Calibrated Stator Resistance

kozotti 6sszefliggés nem pontosan lineéris.
Egyes motorok 160%-nél is nagyobb
nyomatékot tudnak leadni. A minimum- és a
maximumeérték igy nemcsak a maximalis
motoraramtél, hanem a hasznalt motortdl is
fiigg. Az érték szlrése miatt kb. 1,3 ms
eltelhet, miel6tt a bemeneti érték valtozasa a
kijelzén is megjelenik.

16-17 Fordulatszam [1/min]

Tartomany: Funkcio:
0 RPM* | [-30000 - 30000 RPM] | A motor aktulis fordulatszama.

16-18 Motor héterhelése

Tartomany: Funkcio:

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:

0 [-30000 - | A motortengelyen fellépé eléjeles 0.0000 Ohm* | [0.0000 - 100.0000 A kalibralt allérész-

Nm* [ 30000 nyomatékérték. A 110%-os motoraram és Ohm] ellenallas értéke.
Nm] nyomaték, valamint a névleges nyomaték

16-26 Sziirt teljesitm. [kW]
Tartomany:
0 kw* | [0 - 10000 kw] |

Funkcio:

16-27 Sziirt teljesitm. [LE]
Tartomany:
0 hp* | [0 - 10000 hp |

Funkcio:

3.15.3 16-3* FC allapota

16-30 DC-kori fesziiltég
Tartomany:

0 Vx| [0- 10000 V]| Mért érték. Az érték szlirése 30 ms-os
idéallandoval torténik.

Funkcio:

0 %* [ [0-100 %] | A motor szamitott héterhelése. A
lekapcsolasi hatarérték 100%. A szamitas
alapja az 1-90 paraméter Motor hévédelme
segitségével kivalasztott ETR-funkcio.

16-20 Motorszog

Tartomany: Funkcio:

0* [0 - 65535 1| Az enkdder/resolver aktualis szogeltolasa az
indexpoziciohoz képest. A 0-65535 értéktar-
tomany a 0-2 xpi (radian) tartomanynak felel

meg.
16-22 Nyomaték [%]
Tartomany: Funkcio:

0 %*| [-200- |[Ilrasvédett paraméter.

200 %] Az aktudlis leadott nyomatékot mutatja a
névleges nyomaték szazalékaként, a motortelje-
sitmény és a névleges fordulatszam kovetkezé
paraméterekben bedllitott érékei alapjan:

1-20 paraméter Motorteljesitmény [kW] vagy
1-21 paraméter Motorteljesitmény [LE] és
1-25 paraméter Névleges motorfordulatszdm.
Ezt az értéket a 22-6* Szijszakadds-észlelés
paramétercsoportban beallitott funkcié szijsza-
kaddsndil figyeli.

16-23 Motor Shaft Power [kW]

Tartomany: Funkcié:

0 kW= | [0 - 10000 kW] | A motortengelyre haté teljesitmény. A

megjelend érték becslés a
motortengely-nyomaték és a motorfor-
dulatszém alapjan.

16-32 Fékezési energia / s

Tartomany: Funkci6:

0 kW | [0 - 10000 kW] | A kiils6 fékellenallasra leadott féktelje-
sitmény pillanatnyi értéke.

16-33 Fékenergia / 2 perc

Tartomany: Funkcié:
0 kwx | [0 - 10000 Kiils6 fékellenallasra leadott féktelje-
kW1 sitmény. Az atlagteljesitmény szamitasa a

paraméter 2-13 Fékteljesitmény-feltigyelet
segitségével kivalasztott idétartam
atlagos szintje alapjan torténik.

16-34 Hiitéborda-hémeérs.

Tartomany: Funkcio:
0 °Cx| [0-255°C]|A frekvenciavalté hiitébordajanak
hémérséklete. A lekapcsolasi hatarérték 90

+ 5 °C, a visszakapcsolas 60 + 5 °C-on

torténik.

16-35 Inverter héterhelése

Tartomany: Funkcio:

0 %* | [0- 100 %] | Az inverter héterhelése. A lekapcsolasi
hatarérték 100%.

16-36 Inv. névl. aram

Tartomany: Funkcié:
Size [0.01 - Az inverter névleges aramanak
related* 10000 Al megjelenitése; egyeznie kell a csatla-

koztatott motor adattablajan
szerepld értékkel. Az adat nyomaték-
szamitashoz, a motor tulterhelés-
védelméhez stb. hasznalatos.
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16-37 Inv. max. aram

Tartomany: Funkcié:
Size [0.01 - Az inverter maximalis aramanak
related* 10000 Al megjelenitése. Ennek 6sszhangban

kell lennie a csatlakoztatott motor
adattablajan szereplé értékkel. Az
adat nyomatékszamitashoz, a motor
tulterhelés-védelméhez stb.
hasznalatos.

16-38 SL-vezérl6 allapota

Tartomany:  Funkci6:

0*

[0-100] | Az SL-vezérl6 altal végrehajtott esemény allapota.

16-39 Vezérlékartya hém.
Tartomany: Funkcio:

0 °C*

[0 - 100 °C] | A vezérlékartya homérséklete °C-ban.

16-40 Naplépuffer megtelt

Opcio: Funkcioé:

Annak megtekintése, hogy megtelt-e a naplépuffer
(lasd 3.74.2. fejezet 15-1* Adatnaplé bedll.). Ha a

15-13 paraméter Napldzdsi méd bedllitasa [0] Naplozds
mindig, a naplopuffer sosem telik meg.

[0] * [ Nem
[11 |lgen

16-49 Arambhiba forrasa

Tartomany: Funkcié:

0* [0-8]

Az érték az aramhiba forrasat jelzi, ami a
kovetkezé lehet:

. Rovidzarlat
. Talaram

. Halozati fesziiltség kiegyensulyozat-
lansaga (balrdl): 1-4 - inverter, 5-8 -
egyeniranyitd, 0 — nincs hibabejegyzés.

Rovidzérlat-vészjelzés (Imax2) vagy tuldram-vészjelzés (Imax1
vagy halozati fesziiltség kiegyensulyozatlansaga) utan a
vészjelzéshez tartozé teljesitménykartya-szamot
tartalmazza. Csak egy szamot tartalmazhat, ami mindig a
legnagyobb prioritasu teljesitménykartya-szam (elészor a
master). Az érték ki-be kapcsolasi ciklus utan is megmarad,
Uj vészjelzés esetén azonban felllirja az Uj teljesitmény-
kartya-szam (akkor is, ha kisebb prioritasu). Az érték csak a
vészjelzési napld torlésével tordlhetd (tehat haromujjas
hibatorlés utan a kijelzett érték 0 lesz).

3.15.4 16-5% Ref. és visszacs.

16-50 Kiils6 referencia

Tartomany: Funkcié:

0* [-200 - 200 ] | A referenciak (digitélis, analog és belsé és
buszreferencia; referenciabefagyasztas és
gyorsité/lassitd érték) dsszege.

16-52 Visszacsat. [egység]

Tartomany: Funkcio:
0 [-999999.999 -
ProcessCtrlUnit* | 999999.999

ProcessCtrlUnit]

Az eredé visszacsatoldjel-
érték az 1-3. visszacsatolojel
(lasd 16-54 paraméter 1.
visszacs. [egység],

16-55 paraméter 2. visszacs.
[egység] és 16-56-0s par.)
feldolgozéasa utan a visszacsa-
toldjel-kezel6ben.

Lasd a 20-0* Visszacs.jel
paramétercsoportot.

Az értékre a 20-13-as és a a
20-14-es paraméterben
megadott korldtok
vonatkoznak. Az egységek a
paraméter 20-12 Ref./visszacs.
egység segitségével vannak
beallitva.

16-53 DigiPot-referencia

Tartomany: Funkcié:

0% [-200 - 200 ] | A digitélis potenciométer hozzajarulasa az
aktualis referenciahoz.

16-54 1. visszacs. [egység]

Tartomany: Funkcio:

0 ProcessCtrlUnit* | [-999999.999 -
999999.999

ProcessCtrlUnit]

A 1. visszacsatoléjel
értéke, lasd a 20-0*
Visszacs.jel paraméter-
csoportot.

16-55 2. visszacs. [egység]

Tartomany: Funkcié:

0 [-999999.999 - | A 2. visszacsatoldjel értéke,

ProcessCtrlUnit* | 999999.999 lasd a 20-0* Visszacs.jel
ProcessCtrlUnit] | paramétercsoportot.

Az értékre a

paraméter 20-13 Minimum
Reference/Feedb. és
paraméter 20-14 Maximum
Reference/Feedb. segitségével
megadott korlatok
vonatkoznak. Az egységet a
paraméter 20-12 Ref./visszacs.
egység hatarozza meg.
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16-56 3. visszacs. [egység]

16-62 53-as analég be

PID-szabélyozéjanak kimeneti értékét adja
vissza szazalékban.

16-59 Adjusted Setpoint

Tartomany: Funkci6:

0 ProcessCtrlUnit* | [-999999.999 -
999999.999

ProcessCtrlUnit]

A modositott
alapjel értéke.

3.15.5 16-6* Be- és kimenetek

16-60 Digitalis bemenet

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcio:
0 ProcessCtrlUnit* | [-999999.999 - A 3. visszacsatolojel 0¥ [-20- 201 | Az 53-as bemenet aktudlis értéke.
999999.999 értéke, lasd a 20-0*
ProcessCtrlUnit] Visszacs.jel paraméter- 16-63 54-as csatl. beallitasa
csoportot. Opci6: Funkcié:
. Az 54-es bemeneti csatlakozé beallitasénak
16-58 PID-kimenet [%] .
megtekintése.
Tartomany: Funkcio: _
[0] * | Aram
0%* | [0-100 %] | A paraméter a frekvenciavaltod zart hurkd T
[1] | Feszultség

16-64 54-es analég be
Tartomany: Funkcié:

0* [-20-201

| Az 54-es bemenet aktualis értéke.

16-65 42-es analég kim. [mA]

Tartomany:

Funkcio:

0¥ [0 - 30 ]| A 42-es kimenet aktudlis értéke mA-ben. Az
érték a 6-50 paraméter 42-es kimenet

segitségével beallitott valtozéra vonatkozik.

16-66 Dig. kimenet [bin]

16-61
Opcio:

53-as csatl. beallitasa

Funkcio:

Az 53-as bemeneti csatlakozd bedllitasanak
megtekintése.

[0] * [ Aram
[1] | Feszultség

Tartomany: Funkcio: Tartomany: Funkcio:
0* [0- Az aktiv digitalis bemenetek &llapota. A 18-as 0* | [0-15] | Az 6sszes digitalis kimenet binaris értéke.
65535 ] bemenet példaul az 5-6s bitnek felel meg, 0 =
nincs jel, 1 = kapcsolt jel. 16-67 29-es impulzusbem.[Hz]
. - Tartomany: Funkcio:
0-s bit 33-as digitalis bemenet. _ —
T-es bit EDTEpe e —— 0 [0 - 130000 ] [ A 29-es csatlakozéra adott aktudlis frekven-
- o ciaérték.
2-es bit 29-es digitalis bemenet.
3-as bit 27-es digitalis b t. R
e ol el s 16-68 33-as impulzusbem.[Hz]
4-es bit 19-es digitalis bemenet. T " Funkci
5-6s bit 18-as digitalis bemenet. artomany: unkdio:
6-0s bit 37-es digitalis bemenet. 0* [ [0-130000 ] A 33-as csatlakozéra adott aktualis frekven-
7-es bit X30/2-es GP 1/O digitélis dESiEEs
bemenet 16-69 27-es imp.kimenet [Hz]
- -es imp.kimenet [Hz
Far bt [Xa073.25 GP V0 digedls
rETERE: Tartomany: Funkcié:
9-es bit X30/4-es GP 1/0 digitalis 0* [0 - 40000 ] | A digitalis kimeneti médban a 27-es csatla-
bemenet. kozéra adott aktudlis érték.
10-63-as Jovébeni csatlakozok szamara
bit FETTIERVEL 16-70 29-es imp.kimenet [Hz]
Tartomany: Funkcio:
Tablézat 3.21 Digitalis bemenet bitjei 0* [0 - 40000 ] | A digitalis kimeneti médban a 29-es csatla-

kozéra adott impulzusok aktudlis értéke.
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16-71 Relékimenet [bin]

Tartomany: Funkcié:

16-78 X45/1-es analdg ki [mA]

Tartomany: Funkcié:

0¥ [0 - 65535 ] Az egyes relék beallitasai.

Readout choice (Par. 16-71):
Relay output (bin):

130BA195.10

000 0O0bin

F

OptionB card relay 09
OptionB card relay 08
OptionB card relay 07
Power card relay 02
Power card relay 01

Abra 3.48 Relébeallitasok

16-72 "A" szamlalo

Tartomany: Funkci6:

0*| [-2147483648 - | Az ,A” szamlal6 aktuadlis értéke. A szamlalok
2147483647 ] hasznos komparatoroperandusok lehetnek
(lasd 13-10 paraméter Kompardtor
operandusa).

Az érték digitalis bemeneteken (5-7*
Digitdlis bemenetek paramétercsoport) vagy
egy SLC-muvelettel (73-52 paraméter SL-
vezérlé miivelete) nullazhat6 vagy
modosithato.

16-73 "B" szamlalé

Tartomany: Funkcié:

0% [ [-2147483648 -
2147483647 ]

A ,B” szamlalé aktualis értéke. A szamlalok
hasznos komparatoroperandusok lehetnek
(13-10 paraméter Kompardtor operandusa).
Az érték digitalis bemeneteken (5-7*
Digitdlis bemenetek paramétercsoport) vagy
egy SLC-muvelettel (13-52 paraméter SL-
vezérlé mlivelete) nullazhaté vagy
madosithato.

16-75 X30/11-es analég be
Tartomany:

0% [-20 - 20 1| A jel aktudlis értéke a VLT® General Purpose
1/0 (MCB 101) X30/11-es bemenetén.

Funkcio:

16-76 X30/12-es anal6g be
Tartomany:

0* [-20 - 20 1| A jel aktudlis értéke a VLT® General Purpose
1/0 (MCB 101) X30/12-es bemenetén.

Funkcié:

16-77 X30/8-as analdég ki [mA]
Tartomany:
0*

Funkcio:

[0-30] | Az X30/8-as bemenet aktudlis értéke mA-ben.

0* [0 - 30 ] | Az X45/1-es kimenet aktualis értéke. Az érték a
parameéter 6-70 X45/1-es csatl,, kimenet
segitségével beallitott valtozéra vonatkozik.

16-79 X45/3-as analég ki [mA]
Tartomany:

0% [0 - 30 ]| Az X45/3-as kimenet aktualis értéke. Az érték a
paraméter 6-80 X45/3-as csatl., kimenet
segitségével beallitott valtozéra vonatkozik.

Funkcio:

3.15.6 16-8* Fieldbus és FC-port

A buszreferencia- és vezérl3szo-jelentések paraméterei.

16-80 Fieldbus vez.sz6 1

Tartomany: Funkcio:
0% [0 - A terepibusz-masterrdl kapott 2 bajtos
65535 ] vezérlészé (CTW). Ertelmezése a telepitett

terepibusz-csatol6 opciétdl, valamint a

8-10 paraméter VezérlGszo profil segitségével
kivalasztott vezérl6szoprofiltdl fugg.

Részletek a megfelel6 terepibusz-Utmutatoban
talalhatok.

16-82 Fieldbus ref. 1

Tartomany:

Funkcio:

0% [-200 - 200 ] | A terepibusz-masterrél a referenciaérték
beallitasahoz a vezérlszdval kildott 2 bajtos
sz6.

Részletek a megfelel terepibusz-
utmutatoban talalhatok.

16-84 Komm. opcid allapotszé

Tartomany: Funkci6:

0% [0 - 65535 ] [ A terepi busz kommunikaciés opcié bévitett
allapotszava.

Részletek a megfelel terepibusz-Utmutatoban
talalhatok.

16-85 FC-port vez.sz6 1

Tartomany: Funkcié:

0% [0 - 65535 1| A terepibusz-masterrdl kapott 2 bajtos
vezérlszé (CTW). Ertelmezése a telepitett
terepibusz-csatolé opcidtdl, valamint a

8-10 paraméter VezérlGszo6 profil segitségével
kivalasztott vezérl6szoprofiltdl fugg.
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16-86 FC-port ref. 1 16-95 2. bov. allapotszo

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkci6:
0* [-200 - A terepibusz-masterre kildott 2 bajtos 0% | [0 - 4294967295 ] | A soros kommunikacids porton keresztul
200 ] allapotsz6 (STW). Ertelmezése a telepitett kuldott 2. bovitett allapotszd hexade-
terepibusz-csatol6 opciétdl, valamint a cimalis kodban.

8-10 paraméter Vezérl6sz6 profil segitségével

kivélasztott vezérl6szoprofiltdl fugg. 16-96 Karbantartasi adatok
Tartomany: Funkcié:
0| [0- A megel6z6 karbantartasi sz6 kijelzése. A
Tartomany: Funkcio: 4294967295 1 | bitek a 23-1* Karbantartds paramétercso-
0* [0 - 65535 1| A paraméter 8-17 Configurable Alarm and portban beprogramozott megel6z6
Warningword segitségével beallitott karbantartasi események allapotat jelzik. A 13
vészjelzési/figyelmeztetd szo. bittel az egyes tételek 6sszes lehetséges

kombinacidja kifejezheté:

3.15.7 16-9* Diagndzis adatok ¢ 0 bit: Motorcsapagyak.
. 1-es bit: Szivattylcsapagyak.

ERTESITE. . 2-es bit: Ventilatorcsapagyak.

MCT 10 paraméterezé szoftver hasznalata esetén a
kijelzett paraméterek csak olvashatok, vagyis csupan az
aktualis allapotot lehet megtekinteni. Ez azt jelenti, hogy
az MCT 10 paraméterez6 szoftver fajl nem tarolja az e 5-5s bit: Aramlastavado.
allapotot.

. 3-as bit: Szelep.

. 4-es bit: Nyomastavado.

. 6-0s bit: Homérséklet-tavado.

. 7-es bit: Szivattyutomitések.
16-90 Vészjelzési sz6

. ., 8-as bit: Ventilatorszij.
Tartomany: Funkcio:

0*| [0 - 4294967295 ] | A soros kommunikaciés porton keresztil ¢ o T Sl

kuldott vészjelzési szé6 hexadecimalis . 10-es bit: Frekvenciavalt6 hit6venti-

kédban. latora.

. 11-es bit: Frekvenciavalté rendszer-

16-91 2. vészj. sz6 egészség-vizsgalata.

Tartomany: Funkcio: o 12-es bit: J6tallas.

0*| [0 - 4294967295 ] | A soros kommunikdaciés porton keresztil
kildott 2. vészjelzési sz6 hexadecimalis
kédban. . 14-es bit: 1. karbantartasi szoveg.

. 13-as bit: 0. karbantartasi szoveg.

. 15-6s bit: 2. karbantartasi szoveg.
16-92 Figyelmeztet6szo

16-0s bit: 3. karbantartasi szoveg.
Tartomany: Funkcio:

. 17-es bit: 4. karbantartasi szoveg.

0*| [0 - 4294967295 ] | A soros kommunikaciés porton keresztil
kuldott figyelmeztetszd hexadecimalis
kédban.

16-93 2. figyelm. szé

Tartomany: Funkcio:

0*| [0 - 4294967295 ] | A soros kommunikaciés porton keresztil
kuldott 2. figyelmeztetészé hexadecimalis
kédban.

16-94 Bovitett allapotszé

Tartomany: Funkcio:

0*| [0 - 4294967295 ] | A soros kommunikaciés porton keresztiil
kildott bévitett dllapotszé hexadecimalis
kédban.
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16-96 Karbantartasi adatok

Tartomany: Funkcié:
4. Szelep | Venti- | Szivaty-| Motor-
pozicié= lator- tyu- csap-
csap- | csap- | agyak
agyak | agyak
3. Szivaty- | H6mér- | Aramla | Nyoma
pozicié= | tyatomi | séklet- S- S-
-tések | tavado | tavado | tavado
2. Fr.v. Fr.v. Sziir6 | Vent.-
pozicié= | rendsz.- | h(ité- szij
egészs.-| vent.
vizsg.
1. Jotal-
pozicié= - - - las
Ohex = = = =
Thex - - - it
2hex - + =
3hex - + +
4hex - A = =
Shex + - +
6hex - + =
7Thex + +
8hex + - -
Ohex + = = +
Ahex + - + -
Bhex 4 1 1
Chex + + - -
Dhex + + - A
Ehex + + -
Fhex + + A
Tablazat 3.22 Karbantartasi adatok
Példa:
A megel6z6 karbantartasi sz6 040Ahex.
Pozicié 1 2 3 4
Hex. 0 4 0 A

érték

Tablazat 3.23 Példa

Az elsé szamjegy (0) azt jelzi, hogy a
negyedik sorban egy tétel sem igényel
karbantartast.

A masodik szamjegy (4) a harmadik sorra
vonatkozik, és azt jelzi, hogy a frekvenciavaltd
hitéventilatora karbantartast igényel.

A harmadik szamjegy (0) azt jelzi, hogy a
masodik sorban egy tétel sem igényel karban-
tartast.

A negyedik szamjegy (A) a legfelsé sorra
vonatkozik, és azt jelzi, hogy a szelep és a
szivattylUcsapagyak karbantartast igényelnek.
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3.16 18-**Inf6 és kijelzések csoport paraméterei

3.16.1 18-0* Karbant. naplo

Ez a csoport a 10 legutébbi megelézé karbantartas
eseményeit tartalmazza. A 0. karbantartasi naplé a
legrégebbi, a 9. a legfrissebb.

Az egyik naplé kivélasztésa és az [OK] gomb megnyomadsa
utadn a karbantartasi tétel, a muvelet és az idépont
megtalalhaté a 18-00 paraméter Karbantartdsi naplé: tétel —
18-03 paraméter Karbantartdsi naplé: datum és id6
értékeiben.

Az [Alarm log] (Vészjelzési napld) gombbal a vészjelzési
naplé és a karbantartasi naplé egyardnt megnyithaté.

18-00 Karbantartasi naplo: tétel

Tomb [10]
A hibakéddal kapcsolatban a tervezdi segédlet szolgdl részletekkel.
Tartomany: Funkcié:

0¥ [0-255]

Az egyes karbantartasi tételek ismertetését
megtalélja a 23-10 paraméter Karbant. tétel
leirdsaban.

18-01 Karbantartasi naplo: miivelet

Tomb [10]
A hibakéddal kapcsolatban a tervezéi segédlet szolgal részletekkel.

Tartomany: Funkcio:

0* [0-255]

Az egyes karbantartasi tételek ismertetését
megtalélja a 23-11 paraméter Karbant. mtivelet
leirdsaban.

18-02 Karbantartasi naplé: id6

Tomb [10]
Tartomany: Funkcié:
0 s*| [0 - 2147483647 s] | A naplézott esemény idépontjat jelzi.

Az id6 mérése masodpercben torténik,
a legutobbi bekapcsolastol szamitva.

18-03 Karbantartasi naplo: datum és idé

18-03 Karbantartasi napl6: datum és idé

Témb [10]

Tartomany: Funkcié:

ERTESITES)

Ha nincs telepitve valés idejii
déramodul tartalék tappal, kikapcsolas
utan a frekvenciavaltoban beallitott
datum és id6 visszaall alapértelmezett
értékére (2000. 01. 01., 00:00). A

0-79 paraméter Orahiba értékeként
beprogramozhaté, hogy helyteleniil
beallitott 6ra esetén (példaul leallas
utan) a rendszer figyelmeztetést adjon.
Az 6ra helytelen beéllitasa a karban-
tartasi események idébélyegzéjén is
tiikr6z6dik.

ERTESITES

Ha a késziilék rendelkezik VLT® analog 1/0 (MCB 109)
opcios kartyaval, akkor a datum és id6 tartalék tapja is
biztositva van.

3.16.2 18-3* Be- és kimenetek

18-30 X42/1 analég bem.
Tartomany:
0* [-20 - 20]

Funkcio:

A VLT® analog 1/0 card (MCB 109) X42/1-es
csatlakozdjara adott jel értékének kijelzése.

Az LCP-n megjelend érték egysége megfelel a
26-00 paraméter X42/1 kpcs. ii.médja
segitségével kivalasztott izemmaddnak.

18-31 X42/3 analég bem.

Tartomany: Funkcio:

0* [-20 - 20 1 A VLT® analog I/O card (MCB 109) X42/3-as
csatlakozdjara adott jel értékének kijelzése.

Az LCP-n megjelend érték egysége megfelel a

Témb [10]
B » 26-01 paraméter X42/3 kpcs. i.médja
Tartomany: Funkcié: segitségével kivalasztott izemmaodnak.
Size [0 - | A napldzott esemény idépontjat jelzi.
s 01| gy
Hasznalatahoz be kell 4llitani a Tartomany: Funkcié:
datumot és az idé6t a 0* [-20 - 20 ] [ A VLT® analog I/O card (MCB 109) X42/5-6s
paraméter 0-70 Ddtum és id6 csatlakozéjara adott jel értékének kijelzése.
segitségével. Az LCP-n megjelend érték egysége megfelel a
26-02 paraméter X42/5 kpcs. i.mddja
A datum formatumat a segitségével kivalasztott izemmaddnak.
paraméter 0-71 Ddtumformdtum, az id6
formatumat pedig a
0-72 paraméter Idéformdtum beallitasa
hatarozza meg.
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18-33 X42/7 analég kim.[V]

Tartomany:

Funkcié:

18-50 Erz. nélk. kijelzés [egység]

Tartomany: Funkcié:

0* [0-30][A VLT® analog I/O card MCB 109) X42/7-es
csatlakozodjara adott jel értékének kijelzése.
Az érték a 26-40 paraméter X42/7 csatl,, kimenet
segitségével beallitott valtozéra vonatkozik.

18-34 X42/9 analég kim.[V]
Tartomany:

0* [0-30][A VLT® analog I/O card (MCB 109) X42/9-es
csatlakozoéjara adott jel értékének kijelzése.

Funkcio:

Az érték a 26-50 paraméter X42/9 csatl,, kimenet
segitségével beallitott valtozéra vonatkozik.

18-35 X42/11 analég kim.[V]
Tartomany:
0* [0-30] (A VLT® analog I/O card (MCB 109) X42/11-es
csatlakozoéjara adott jel értékének kijelzése.

Az érték a 26-60 paraméter X42/11 csatl.,
kimenet segitségével beallitott valtozéra

Funkcio:

vonatkozik.

18-36 X48/2-es anal. bem. [mA]

Tartomany:

Funkcio:

0% [-20 - 20 1| Az X48/2-es bemeneten (VLT® Sensor Input
Card, MCB 114) mért aktualis aram.

18-37 X48/4-es hom. be.
Tartomany:

0% [-500 - 500 ] | Az X48/4-es bemeneten (VLT® Sensor Input
Card, MCB 114) mért aktualis hémérséklet. A
hémérséklet egységét a

35-00 paraméter X48/4-es csatl.,, hém. egység
hatarozza meg.

Funkcié:

18-38 X48/7-es hom. be.
Tartomany:

0* [-500 - 500 ] | Az X48/7-es bemeneten (VLT® Sensor Input
Card, MCB 114) mért aktualis hémérséklet. A
hémérséklet egységét a

Funkcio:

35-02 paraméter X48/7-es csatl,, hém. egység
hatarozza meg.

18-39 X48/10-es hém. be.

Tartomany: Funkcio:
0* [-500 - Az X48/10-es bemeneten (VLT® Sensor Input
500 ] Card, MCB 114) mért aktualis hémérséklet. A

hémérséklet egységét a
35-04 paraméter X48/10-es csatl., hém. egység
hatarozza meg.

[-999999.999 - 999999.999 Sensor-
lessUnit]

0 SensorlessUnit*

3.16.3 18-6* Inputs & Outputs 2 (Be- és
kimenetek 2)

18-60 Digital Input 2

Tartomany: Funkcié:

0* [0 - 65535 ] [ A VLT® Advanced Cascade Controller (MCO
102) aktiv digitélis bemeneteinek jeldllapota.

A bindris pozicidk jobbrél balra haladva:
DI7..DI1 = 2. poz. ... 8. poz.
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3.17 20-** Hajtas zart hurokkal csoport paraméterei

A frekvenciavalté kimeneti frekvencidjat vezérld zart hurkd PID-szabdlyozd beallitdsara szolgélé paraméterek.
3.17.1 20-0* Visszacs.jel

Ez a paramétercsoport a zért hurkd PID-szabalyozé visszacsatoléjelének bedllitaséra szolgdl. A visszacsatoldjelek a frekvenci-
avalté zart és nyilt hurkd Gzemmdédjdban egyardnt megjelenitheték az LCP kijelzéjén. A visszacsatoldjel felhasznalhaté még a
frekvenciavalté analdg kimenetének szabalyozéséra, és kiilonféle soros kommunikaciés protokollok segitségével tovabbithato.

15UBASS4.11
1 ¥ 1
1. alapjel | |Setpoint
P 20-21 | | |
| | 1
2. alapjel | : |
P 20-22 1 W:T 1
3. alapjel | Tobb alapjel min. | !
P 20-23 I Tobb alapjelmax. i
| 0% | |
T I [}
| 1l
|
| | 'Feedback
1. ViSSZﬁC58t0|0'je| forrasa Vissz.jel-kony. | 1 visszacsatoldjel | Csak 1. visszacs.jel ‘ : ] |
P 20-00 P 20-01 T Csak 2. visszacs.jel [ i ]
| Csak 3. visszacs.jel '|‘ l'{ |
. iy . —— Osszeg (1+2+3) \ I
g.zxgs(s)éacsatolmel forrasa '\:’h;(s)zgil-konv, 2, visscatsalolgjel ! Killsnbség (1-2) “% ! i
I Atlag (1+2+3) '.‘ y .
. . . ! Minimum (1]2]3) N/ !
3. visszacsatolodjel forrasa Vissz.jel-konv. | 2. visszacsatoldjal | Maximum (1]2]3) |
P 20-06 P 20-07 | e ————— I

Visszacsatoldjel kezelése
P 20-20
Abra 3.49 Bemeneti jelek a zart hurkd PID-szabalyozén
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20-00 1. visszacs.-forras

20-01 1. visszacs.-konverzio

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
W [0] * | Linearis
A nem hasznélt visszacsatoléjel [11 [ Négyzetgyok | Ezzel a paraméterrel atalakité fliggvény
forrasat allitsa [0] Nincs funkcié alkalmazhaté az 1. visszacsatoldjelen.
értékre. A A [0] Linedris bedllitasnak nincs hatasa a
20-20 Paraméter Visszacs.jel visszacsatoldjelre.
kezelése hatarozza meg, hogyan Ha nyomdsérzékel6 biztositja az daramlas
hasznélja a PID-szabalyozé a 3 visszacsatolojelét, akkor rendszerint az [1]
lehetséges visszacsatoléjelet. Négyzetgyok bedllitas hasznélatos
((dramlds o \/nyomas)).
A frekvenciavélté PID-szabalyozdja » »
szamara 3 kiilonb6z6 visszacsatolassal
biztosithato a visszacsatoldjel. Opcio: Funkcio:
Ez a paraméter megadja, hogy melyik w
bemenet szolgél az elsé visszacsa- A paraméter csak nyoméasrél
tolojel forrasakent. hémérsékletre térténé visszacsatolojel-
Az X30/11-es és az X30/12-es analég konverzié hasznalata esetén elérheté.
bemenet az opcionalis altalanos célt Ha a paraméter 20-01 1. visszacs.-konverzié
/O-kartya bemeneteit jelenti. értéke [0] Linedris, akkor az atalakitas a
[01 |[Nincs funkcio 20-02 paraméter 1. visszacs.-forrds egys.
11 | 53-as analég bem. beallitasatol fiiggetleniil 1:1 aranyu lesz.
[2] * [ 54-es analég bem.
B1 |29-0s impulzus Ez a paraméter hatarozza meg az adott vissza-
bem. csatoldjel-forras egységét a paraméter 20-01 1.
[4] 33-as visszacs.-konverzié segitségével meghatarozott
impulzusbem. atalakitas végrehajtasa el6tt. A PID-szabalyozd
7] X30/11-es analog nem hasznélja az egységet.
be [0]
[8] | X30/12-es analdg 1 %
be 5] |PPM
[9] | X42/1 anal6g bem. [10] | 1/min
[10] | X42/3 anal6ég bem. 1111 | 1/min
[11] [X42/5 analég bem. 1121 |IMP/s
[15] | X48/2-es analog 201 |is
bem. 211 |V/min
[100] [ 1-es busz-visszacs. 221 |i/n
[101] [ 2-es busz-visszacs. 23] |m¥s
[102] | 3-as busz-visszacs. [24] | m*/min
[104] [ Araml. érz. nélkiil | Erzékel® nélkiili miikddéshez vald 125 | m¥/h
bévitménnyel rendelkez6 MCT 10 130] |kg/s
paraméterezd szoftver segitségével 31] | kg/min
torténd bedllitds sziikséges. B2 [kg/h
[105] | Nyomas érz. nélkiil | Erzékelé nélkiili mlikédéshez vald [33] | t/min
bévitménnyel rendelkez6 MCT 10 34] |t/h
paraméterezd szoftver segitségével 401 | m/s
torténé bedllitas sziikséges. 411 | m/min
[200] | Ext. Closed Loop 1 [45] | m
[201] | Ext. Closed Loop 2 [60] |°C
[202] | Ext. Closed Loop 3 [70] | mbar
[71] | bar
[72] | Pa
[73] [kPa
[74] | m WG
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20-02 1. visszacs.-forras egys.

20-04 2. visszacs.-konverzio

A részletekért lasd
20-00 paraméter 1. visszacs.-forrds.

[0] * | Nincs funkcid

[1] 53-as analég bem.

[2] 54-es analég bem.

[3] 29-o0s impulzus bem.

[4] 33-as impulzusbem.
[7] X30/11-es analég be
[8] X30/12-es analég be
[9] X42/1 analég bem.

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:

[75] | mm Hg A részletekért lasd paraméter 20-01 1.

[80] [kw visszacs.-konverzio.

(1201 | GPM [0] * | Linearis

[121] | gal/s [11 [ Négyzetgyok

[122] | gal/min

[123] | gal/h 20-05 2. visszacs.-forras egys.

[124] [ CFM A részletekért lasd 20-02 paraméter 1. visszacs.-forrds egys..
[125] | 1db3/s Opcid Funkcié:

[126] | 1ab3/min | [0] * | lreins | |
[127] | 1ab3/h

(1301 font’s
[131] | font/min Opcio: Funkcio:

[132] [ font/h A részletekért lasd

[140] | 1ab/s 20-00 paraméter 1. visszacs.-forrds.
[141] | lab/min [0] * [ Nincs funkcio

[1451 | lab [1] 53-as analdg bem.

(1601 | °F [2] 54-es analég bem.

[1701 | psi [3] 29-os impulzus bem.

(1711 | font/ht2 [4] 33-as impulzusbem.

[172] ) in wg [7] X30/11-es analég be

(173] | lab WG [8] X30/12-es analég be

[174] | hti Hg [9] X42/1 analég bem.

[180] | LE [10] [X42/3 analég bem.

Opcié: Funkcio: [15] [ X48/2-es analog bem.

[100] | 1-es busz-visszacs.

[101] | 2-es busz-visszacs.

[102] | 3-as busz-visszacs.
[104] | Araml. érz. nélkiil

[105] [ Nyomas érz. nélkil
[200] | Ext. Closed Loop 1
[201] | Ext. Closed Loop 2
[202] | Ext. Closed Loop 3

20-07 3. visszacs.-konverzio

Opcio: Funkcié:

[10] [X42/3 analég bem.
[11] [X42/5 analég bem.
[15] | X48/2-es analdég bem.
[100] | 1-es busz-visszacs.

[101] | 2-es busz-visszacs.

[102] | 3-as busz-visszacs.
[104] | Araml. érz. nélkiil

[105] [ Nyomas érz. nélkil
[200] | Ext. Closed Loop 1
[201] | Ext. Closed Loop 2
[202] | Ext. Closed Loop 3

A részletekért lasd paraméter 20-01 1.
visszacs.-konverzio.

[0] * | Linearis

[11 [ Négyzetgyok

20-08 3. visszacs.-forras egys.

A részletekért lasd 20-02 paraméter 1. visszacs.-forrds egys..

Opcio: Funkcié:
[0]

[1] %

[5] PPM

[10] 1/min

[11] 1/min

[12] IMP/s

[20] I/s

[21] I/min
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20-08 3. visszacs.-forras egys.

20-12 Ref./visszacs. egység

A részletekért lasd 20-02 paraméter 1. visszacs.-forrds egys.. Ez a paraméter hatdarozza meg annak az alapjel-referencianak és
Opcié: Funkcié: visszacsatoldjelnek az egységét, melyeket a PID-szabalyozé a
22] /h frekvenciavaltd kimeneti frekvencidjanak szabalyozasahoz hasznal.
[23] m¥/s Opcio: Funkcié:
[24] m*/min [0]
[25] m*/h [1] %
[30] kg/s [5] PPM
[31] kg/min [10] 1/min
[32] kg/h [11] 1/min
[33] t/min [12] IMP/s
[34] t/h [20] I/s
[40] m/s [21] I/min
[41] m/min [22] I/h
[45] m [23] m*/s
[60] °C [24] m*/min
[70] mbar [25] m*/h
[71] bar [30] ka/s
[72] Pa [31] kg/min
[73] kPa [32] kg/h
[74] m WG [33] t/min
[75] mm Hg [34] t/h
[80] kw [40] m/s
[120] GPM [41] m/min
[121] gal/s [45] m
[122] gal/min [60] °C
[123] gal/h [70] mbar
[124] CFM [71] bar
[125] 1ab3/s [72] Pa
[126] 1ab3/min [73] kPa
[127] 1db3/h [74] m WG
[130] font/s [75] mm Hg
[131] font/min [80] kw
[132] font/h [120] GPM
[140] 1ab/s [121] gal/s
[141] 1ab/min [122] gal/min
[145] lab [123] gal/h
[160] °F [124] CFM
[170] psi [125] 1ab3/s
[171] font/hii2 [126] 1ab3/min
[172] in wg [127] 1ab3/h
[173] lab WG [130] font/s
[174] hi Hg [131] font/min
[180] LE [132] font/h
[140] lab/s
[141] lab/min
[145] lab
[160] °F
[170] psi
[171] font/hii2
[172] in wg
[173] lab WG
[174] hi Hg
[180] LE
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3.17.2 20-2* Visszacs.- és alapjel

Ennek a paramétercsoportnak a segitségével hatarozhaté
meg, hogyan hasznalja fel a PID-szabalyozé a 3 lehetséges
visszacsatolojelet a késziilék kimeneti frekvencidjanak
szabdlyozéasara. A csoport bizonyos paramétereiben 3 belsé
alapjel-referencia tarolhato.

20-20 Visszacs.jel kezelése

Ez a paraméter hatdrozza meg, miként haszndlja fel a
frekvenciavalté a 3 lehetséges visszacsatoldjelet a kimeneti
frekvencia szabalyozasara.

ERTESITE.

Ha valamelyik visszacsatoldjel nincs hasznélatban, a
megfelel6 paraméterben (20-00 paraméter 1. visszacs.-
forrds, 20-03 paraméter 2. visszacs.-forrds vagy

20-06 paraméter 3. visszacs.-forrds) a Nincs funkcio
bedllitast kell valasztani.

A PID-szabdlyozd a 20-20 paraméter Visszacs.jel kezelése
segitségével kivalasztott fliggvénnyel kiszamitott eredd
visszacsatoldjel felhasznélasaval szabalyozza a frekvenci-
avalté kimeneti frekvencidjat. A frekvenciavalto kijelz6jén is
megtekintheté eredé visszacsatoldjel felhasznalhaté még a
késziilék analég kimenetének szabalyozésara, és kiilonb6z6

soros kommunikacios protokollok segitségével
tovabbithato.

A megfeleléen konfiguralt frekvenciavalté tobbzonas
alkalmazasok kezelésére is képes. A késziilék 2 féle
t0bbzdnas alkalmazast tdmogat:

. Tobb zéna egy alapjellel
. Tobb zdéna tobb alapjellel

A kilonbséget az aldbbi példak szemléltetik:

1. példa: tobb zéna egy alapjellel

Egy irodaépiletben VAV (valtozd levegé-térfogatu)
vizkezel6 rendszernek kell biztositania a minimalis nyomast
a kivalasztott VAV-dobozokban. Mivel az egyes vezeté-
kekben nem egyforma a nyomasveszteség, a VAV-dobozok
nyomasa nem tekintheté azonosnak. Az egyes VAV-
dobozok azonos minimélis nyomast igényelnek. Ennek a
szabalyozdsi moédszernek a bedllitdsahoz a

20-20 paraméter Visszacs.jel kezelése [3] Minimum beallitasat
vélassza. Adja meg a nyomast a 20-21 paraméter 1. alapjel
segitségével. Ha a visszacsatoldjelek barmelyike nem éri el
az alapjelet, a PID-szabalyoz6 noveli a ventilator fordulat-
szamdat; ha az 6sszes visszacsatoldjel nagyobb az alapjelnél,
akkor a szabalyozé csokkenti a ventilator-fordulatszamot.

o
)
wn
m
<
FC102 3
oM
®|4
1.zéna
Légelzard Befave- VAV-
ventilator T doboz
\ ®
7
i O % 2.z6na
\ VAV-
Hutékigyo/ doboz
FitBKiays
Légelzéro Htokigyo
VAl ® %
3.z6na
Légelzaré VAV-
Tavozolevegd-ventilator doboz
N\
; )
<

Abra 3.50 Tébbzonas alkalmazas rajza

2. példa: tobb zéna tobb alapjellel

El6z6 példénk a tdbbzdnas, tobb alapjeles szabalyozas
bemutatdsara is alkalmas. Ha a z6ndk az egyes VAV-
dobozokndl eltéré6 nyomast igényelnek, az &sszes alapjel
megadhatoé a 20-21 paraméter 1. alapjel, 20-22 paraméter 2.
alapjel vagy paraméter 20-23 3. alapjel segitségével. Ha a
20-20 paraméter Visszacs.jel kezelése segitségével a [5] T6bb
alapjel min. beallitast valasztjuk, a PID-szabalyozé noveli a
ventilator-fordulatszdmot, ha barmely visszacsatoldjel nem

éri el a hozza tartozo alapjel értékét, és csokkenti a
fordulatszdmot, ha mindegyik visszacsatoléjel nagyobb a
hozza tartozé alapjelnél.

20-20 Visszacs.jel kezelése

Opcio: Funkcié:
[0]

Osszeg A PID-szabdlyozé az 1., 2. és 3. visszacsatoldjel

0sszegét hasznalja visszacsatoldjelként.
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20-20 Visszacs.jel kezelése

20-20 Visszacs.jel kezelése

referencia 6sszege (lasd a 3-1* Referencidk
paramétercsoportot) szolgal a PID-szabdlyozé
alapjel-referencidjaként.

[4] | Maximum

A PID-szabalyozé az 1., 2. és 3. visszacsatoldjel
értéke kozil a legnagyobbat hasznalja vissza-
csatoldjelként.

Csak az 1. alapjelet haszndlja. Az 1. alapjel és
minden egyéb engedélyezett referencia 6sszege
(lasd a 3-1* Referencidk paramétercsoportot)
szolgal a PID-szabalyozé alapjel-referencidjaként.

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
Az 1. alapjel és minden egyéb engedélyezett E‘m
referencia 6sszege (lasd a 3-1* Referencidk Ha csak 2 visszacsatol6jel van haszné-
para.metercsopc.)rFot) szolgél a PID-szabalyozd latban, a nem hasznalt
Al R visszacsatoléjelnek megfelelé paramé-
[1]1 | Ktlénbség [ A PID-szabalyozé az 1. és a 2. visszacsatolojel terben (20-00 paraméter 1. visszacs.-
kilénbségét hasznalja visszacsatoldjelként, a 3. forrds, 20-03 paraméter 2. visszacs.-forrds
visszacsatoldjelet nem veszi figyelembe. Csak az vagy 20-06 paraméter 3. visszacs.-forrds) a
1. alapjelet hasznalja. Az 1. alapjel és minden [0] Nincs funkcié beallitast kell valasztani.
egyéb engedélyezett referencia 6sszege (lasd a Vegye figyelembe, hogy minden alapjel-
3-1* Referencidk paramétercsoportot) szolgal a referencia értékét a neki megfelelé
PID-szabélyozé alapjel-referencigjaként. paraméter, valamint az 6sszes egyéb
engedélyezett referencia (lasd a 3-1*
[2] | Atlag A PID-szabalyoz6 az 1., 2. és 3. visszacsatoldjel 9 y ) (
. . i s s Referencidk paramétercsoportot)
Osszegét hasznalja visszacsatolodjelként. R N X
értékének az 6sszege adja.
[3] | Minimum | A PID-szabalyozé az 1., 2. és 3. visszacsatoldjel
értéke kozll a legkisebbet hasznalja visszacsato- [6] | Tobb A PID-szabalyozé kiszamitja az 1, visszacsa-
16jelként. Csak az 1. alapjelet hasznélja. Az 1. . ae] 2 . . ae-|
T ] ; alapjel toldjel és az 1. alapjel, a 2. visszacsatolojel és a
alapjel é minden egyéb engedélyezett max. 2. alapjel, valamint a 3. visszacsatoléjel és a 3.

alapjel kilonbségét. Azt a visszacsatolojel-
alapjel parost veszi figyelembe, amelynél a
visszacsatoldjel a leginkabb meghaladja a neki
megfelelé alapjel-referencia értékét. Ha
mindegyik visszacsatoléjel kisebb a hozza
tartozé alapjelnél, a PID-szabdlyozé azt a vissza-
csatoldjel-alapjel parost hasznalja, amelynél a
két érték kozti kilonbség a legkisebb.

ERTESITE.

Ha csak 2 visszacsatoléjel van haszna-

[5] | Tébb A PID-szabalyozé kiszamitja az 1. visszacsa- latban, a nem hasznalt
alapjel toldjel és az 1. alapjel, a 2. visszacsatoléjel és a visszacsatoldjelnek megfelel6 paramé-
min. 2. alapjel, valamint a 3. visszacsatoléjel és a 3. terben (20-00 paraméter 1. visszacs.-
alapjel kiilénbségét. Azt a visszacsatoldjel- forrds, 20-03 paraméter 2. visszacs.-forrds
alapjel parost veszi figyelembe, amelynél a vagy 20-06 paraméter 3. visszacs.-forrds) a
visszacsatolojel a leginkabb elmarad a neki [0] Nincs funkcio beallitast kell valasztani.
megfelelé alapjel-referencia értékétél. Ha Vegye figyelembe, hogy minden alapjel-
mindegyik visszacsatol6jel nagyobb a hozza referencia értékét a neki megfelelé
tartozé alapjelnél, a PID-szabélyozé azt a vissza- paraméter (20-21 paraméter 1. alapjel,
csatoldjel-alapjel parost hasznélja, amelynél a 20-22 paraméter 2. alapjel és
két értek kozti kiilonbség a legkisebb. paraméter 20-23 3. alapjel), valamint az
Osszes egyéb engedélyezett referencia
(lasd a 3-71* Referencidk paramétercso-
portot) értékének az 6sszege adja.
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20-21 1. alapjel

20-23 3. alapjel

Tartomany:

Funkcio:

0
ProcessCtrlUnit*

[-999999.999 -
999999.999
ProcessCtrlUnit]

A 3. alapjel zart hurok
modban a PID-szabélyozé altal
hasznalt alapjel-referencia
megadasara szolgal. Lasd a
20-20 paraméter Visszacs.jel
kezelése leirasat.

ERTESITE.

A minimalis és a
maximalis referencia
valtozasa esetén Uj
automatikus PID-beszaba-
lyozasra lehet sziikség.

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcio:
0 [-999999.999 - [ Az 1. alapjel zart hurok W
ProcessCtrlUnit* | 999999.999 moédban a késziilék PID- Az itt megadott alapjel-
ProcessCtrlUnit] | szabalyozoja altal hasznalt et esrdra ek o
alapjel-referencia megadasara bsszes tobbi engedé-
szolgal. Lasd a lyezett referencia
20-20 paraméter Visszacs.jel értékéhez (lasd a 3-7*
e Referencidk paramétercso-
ERTESITE. portot).
Az itt megadott alapjel-
e e
Osszes tobbi engedé-
lyezett referencia Opci: Funkcié:
értékéhez (Iasd a 3-7* [20] I/s
Referencidk paramétercso- [23] m*/s
portot). [24] m>/min
[25] m*/h
[71] bar
Tartomany: Funkcié: [74] m WG
0 [-999999.999 - | A 2. alapjel zart hurok [75] mm Hg
ProcessCtrlUnit* | 999999.999 moédban a PID-szabalyozé [120] GPM
ProcessCtrlUnit] | altal hasznalt alapjel- [121] gal/s
referencia megadasara szolgal. 122] gal/min
Bl [123] gal/h
20-20 paraméter Visszacs.jel 11241 M
kezelése leirasat. [125] 1ab3/s
ERTESITES [126] Iab3/min
Az itt megadott alapjel- [170] psi
referencia hozzaadédik az [171] font/hii2
Osszes tobbi engedé- [172] in wg
lyezett referencia [173] lab WG
értékéhez (lasd a [174] hii Hg
3.5.2. fejezet 3-1*
Referencidk paramétercso- 20-69 Erz. nélkiili informaciok
portot). Témb [8]
Tartomany: Funkcio:
2023 3. alapjel o [ 0-25] |

3.17.3 20-7* PID aut. beszab.

A frekvenciavalté zart hurkd PID-szabalyozdja (lasd

3.17. fejezet 20-** Hajtds zdrt hurokkal csoport paraméterei)
automatikusan beszabalyozhatd, leegyszerusitve és
leréviditve az Gizembe helyezést, valamint biztositva a PID-
szabalyozas pontos bedllitasat. Az automatikus
beszabalyozas csak akkor hasznalhatd, ha a

1-00 paraméter Konfigurdcié médja segitségével zéart hurku
mUkodés van bedllitva.

Az automatikus beszabdlyozas kézben megjelené lizenetek
kezeléséhez grafikus kijelzé- és kezel6egység (GLCP)
sziikséges.
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Az automatikus beszabdlyozas engedélyezésével
(20-79 paraméter PID aut. beszab.) a frekvenciavaltd
automatikus beszabdlyozas lizemmaddba Iép. A tovabbi
Utmutatdas az LCP kijelzéjén jelenik meg.

Inditsa el a ventildtort/szivattyut az [Auto On] gomb
megnyomasaval és start jellel. Allitsa a fordulatszamot
kézzel, a [4] és [Y] gombbal olyan szintre, hogy a vissza-
csatoldjel a rendszer alapjele kdzelében legyen.

ERTESITE.

A kézi motorfordulatszam-beallitassal a motor nem
allithaté maximalis vagy minimalis fordulatszamra, mivel
az automatikus beszabalyozas soran lépésekben
modositani kell a motor fordulatszamat.

Az automatikus PID-beszabalyozas ugy mukodik, hogy
stabilizalodott allapotban Iépésenkénti médositasokat hajt
végre, majd figyeli a visszacsatolast. A visszacsatoldjelbdl
kiszdmithat6 a 20-93 paraméter PID ardnyossdgi tényezé és
20-94 paraméter PID integrdldsi id6 sziikséges értéke. A
20-95 Paraméter PID differencidldsi idé 0 értéket kap. A
20-81 Paraméter Normdl/inverz PID-szabdlyozds meghata-
rozasa a beszabalyozasi folyamat soran torténik.

Ezek a szamitott értékek megjelennek az LCP-n, és a
felhasznald elfogadhatja vagy elvetheti 6ket. Az elfogadott
értékek a megfelelé paraméterekbe irodnak, az
automatikus beszabalyozds lizemmod pedig letiltott
allapotba kapcsol a 20-79 paraméter PID aut. beszab.
értékében. Az automatikus beszabdlyozas néhany percet
vesz igénybe, hossza a rendszertdl fiigg.

Automatikus PID-beszabalyozés végrehajtdsa elétt éllitsa be
a kovetkezd paramétereket a terhelési inercia alapjan:

. 3-41 Paraméter 1. felfutdsi rampaidé.

. 3-42 Paraméter 1. fékezési rampaid6.

vagy

. 3-51 Paraméter 2. felfutdsi rampaidé.
. 3-52 Paraméter 2. fékezési rampaidd.

Ha az automatikus PID-beszabalyozas hosszu rampaiddkkel
torténik, akkor az automatikusan beszabalyozott
paraméterek jellemzéen nagyon lassu szabalyozast
biztositanak. Az automatikus PID-beszabalyozas aktivaldsa
elétt meg kell sziintetni a visszacsatold érzékeld tulzott
zajat a bemeneti sz(ird segitségével (6-** Analdg be/ki, 5-5*
Impulzusbemenet és 26-** Analdg I/O opcié MCB 109
paramétercsoport, 53-as/54-es csatlakozé sziir
idéallanddja/Impulzussziiré idéallanddja (29-es/33-as)). A
vezérl6paraméterek nagyobb pontossdganak biztositasa
érdekében az automatikus PID-beszabdlyozast az
alkalmazas tipikus miikodése idején, tehat tipikus terhelés
mellett hajtsa végre.

20-70 Zart hurok tipusa

Opcio: Funkcié:

Ha ismert az alkalmazas vélaszsebessége,
itt bedllithatja. A legtobb alkalmazas
esetében megfelelé az alapértelmezett
beallitas. Pontosabb értékkel lerovidithetd
a PID-illesztés végrehajtasahoz sziikséges
id6. Ez a bedllités nincs hatéassal a
paraméterek értékére, csupan az
automatikus beszabalyozas sebességére.

*

[0] * | Automatikus 30-60 mp-ig tart a végrehajtasa.

[1]1 | Gyors nyomas 10-20 mp-ig tart a végrehajtésa.

[2] [ Lassu nyomas 30-60 mp-ig tart a végrehajtasa.

[3] | Gyors 10-20 mp-ig tart a végrehajtdsa.
hémérséklet
[4] |Lassu 30-60 mp-ig tart a végrehajtasa.

hémérséklet

20-71 PID-teljesitmény

Opcio: Funkcié:

[0] * | Normal | A paraméter Normal bedllitasa ventilatorrendszerek
nyomasszabélyozasara alkalmas.

[11 | Gyors | A Gyors beallitds szivattyurendszereknél
hasznélatos, ahol gyorsabb szabdlyozési valasz

szikséges.

20-72 PID-kimenet valt.

Tartomany:  Funkcié:

0.10* [0.01 - | Az automatikus beszabalyozas éltal hasznalt
0.50] modositési Iépések nagysdgdnak beallitasa. Az
érték a teljes fordulatszam szazalékaként
értelmezendd. Ha példaul a maximalis kimeneti
frekvencia beallitasa (4-13 paraméter Motor
f.szam felsé korldt [1/min]/4-14 paraméter Motor
f.szdm felsé korldt [Hz]) 50 Hz, akkor a 0,10 érték
az 50 Hz 10%-a, azaz 5 Hz. A beszabdlyozas
pontossédga érdekében olyan értéket kell
beallitani, hogy a visszacsatoléjel valtozasai 10
és 20% kozé essenek.

20-73 Visszacs. min. szintje

Tartomany: Funkci6:

-999999 [-999999.999 - | Adja meg a visszacsatoldjel
ProcessCtrlUnit* | par. 20-74
ProcessCtrlUnit] | szintjét a

minimalis megengedett

paraméter 20-12 Ref./visszacs.
egység segitségével beallitott
felhasznalo6i egységben
kifejezve. Ha a szint a

20-73 paraméter Visszacs. min.
szintje értéke ald esik, az
automatikus beszabdlyozas
megszakad, és hibaiizenet
jelenik meg az LCP-n.
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20-74 Visszacs. max. szintje

20-82 PID start f.szam [1/min]

3.17.4 20-8* PID alapvet6 beall.

Ezzel a paramétercsoporttal allithaté be a PID-szabalyozé
alapveté miikodése, beleértve az alapjel feletti vagy alatti
visszacsatoldjel esetén adandé reakcidt, a szabdlyozd
mukodését elindito fordulatszam értékét, valamint azt,
hogy a szabdlyoz6é mikor jelezze az alapjel elérését.

20-81 Normal/inverz PID-szabalyozas

Opcio: Funkcié:

[0] * [ Normal | A frekvenciavaltoé kimeneti frekvenciaja csokken, ha
a visszacsatoldjel nagyobb az alapjel-referencianal.
Ez nyomasszabalyozott befuvéventilator- és szivat-
tyualkalmazéasok esetén jellemzé.

Tartomany: Funkci6: Tartomany: Funkcio:
999999 [ par. 20-73 - Adja meg a visszacsatolojel Elsé inditasakor a frekvenciavaltd el6szor az itt
ProcessCtrlUnit* [ 999999.999 maximalis megengedett megadott kimeneti fordulatszamra gyorsit
ProcessCtrlUnit] | szintjét a nyilt hurkd tizemmodban, az aktiv felfutési
paraméter 20-12 Ref./visszacs. rampaidének megfeleléen. A bedllitott
egység segitségével bedllitott kimeneti fordulatszdm elérése utan a frekven-
felhasznalo6i egységben ciavalté automatikusan zart hurku
kifejezve. Ha a szint a tizemmaddba kapcsol, és miikodésbe Iép a
20-74 paraméter Visszacs. max. PID-szabalyozé. Ez a funkcié azokndl az
szintje értéke folé emelkedik, alkalmazasoknal hasznos, ahol inditaskor
az automatikus beszabalyozas gyorsan el kell érni a minimalis fordulat-
megszakad, és hibatizenet szamot.
jelenik meg az LCP-n.
Opcio: Funkcié: Size [0 - W
A paraméter az automatikus PID-beszaba- related* | par. Ez a paraméter csak akkor lathaté, ha a
lyozasi muveletsor inditasara szolgél. Miutdn az 414|902 paraméter Motorford.sz. egység
automatikus beszabalyozas sikeresen befeje- Hz] beallitasa [1] Hz.
z6dott, és a felhasznéld elfogadta vagy
elvetette a bedllitésokat az [OK] vagy [Cancel] Elsé inditasakor a frekvenciavalté el6szor az itt
(Mégse) gomb megnyomasaval a beszaba- ) . ., .
T i . ) . megadott kimeneti frekvenciara gyorsit nyilt
lyozas végén, a paraméter visszaall a [0] Tiltva hurkd Gzemmédban, az aktiv felfutsi
beéllitasra. ) o . L
rampaidének megfeleléen. A bedllitott
[0] * | Tiltva kimeneti frekvencia elérése utan a frekvenci-
[1]1 | Engedé- avalté automatikusan zart hurkd izemmodba
lyezve kapcsol, és miikodésbe Iép a PID-szabalyozo.

Ez a funkcié azokndl az alkalmazasoknal
hasznos, ahol inditaskor gyorsan el kell érni a
minimalis fordulatszamot.

20-84 Referencia savszél.-ben

Tartomany: Funkcié:
5%*| [0- Ha a visszacsatoldjel és az alapjel-referencia
200 %] kozotti kulonbség kisebb ennek a paramé-

ternek az értékénél, a frekvenciavaltd kijelz6jén
a Futds ref-dn felirat jelenik meg. Ez az éllapot
kifelé is jelezhetd, egy digitalis kimenet [8]
Fut.ref.-n,nincs figy funkciéra valé programo-
zasaval. Emellett a soros kommunikaciéban a
frekvenciavélté allapotszavanak Referencidn
allapotbitje IGAZ (1) értékd lesz.

A Referencia sdvszél.-ben szamitasa az alapjel-

[11 |Inverz | A frekvenciavalté kimeneti frekvenciaja novekszik,
ha a visszacsatoldjel nagyobb az alapjel-referen- referencia szazalékaként torténik.
cianal.
3.17.5 20-9* PID szabalyozé
20-82 PID start f.szam [1/min]
Tartomany:  Funkcié: Ezek a paraméterek lehetdvé teszik a PID-szabélyozd kézi
Size [0- W beallitasat. A PID-szabélyozo paramétereinek megfelel6
related* | par. Ez a paraméter csak akkor l4thaté, ha a bedllitdsaval javithatd a szabalyozas hatékonysaga. A PID-
413 | 0-02 paraméter Motorford.sz. egység szabalyozé paramétereinek beallitasahoz lasd a VLT® AQUA
RPMI | peallitasa [0] 1/min. Drive FC 202 tervezbi segédletet.
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20-91 PID-gerjedésgatlo

Opcio: Funkci6:

20-94 PID integralasi id6

Tartomany: Funkcio:

[0] [Kikapcsolva | Kikapcsolva [0]: az integralotag akkor is
folytatja az értékmoddositast, ha a kimenet
eléri a szélsé értékek valamelyikét. Ez utana
késést okozhat a vezérl6 kimenetének modosi-

tasaban.

[1] * | Bekapcsolva | Bekapcsolva [1]: ha a beépitett PID-szabélyozé
kimenete eléri a széls6 értékek valamelyikét
(minimum vagy maximum), az intergaldtag
zarolddik, igy nem tudja tovabb moddositani a
szabdlyozott eljarasi paraméter értékét. A
vezérlé ennek kdszonhetéen gyorsabban
reagalhat, amint Ujra szabdlyozni tudja a
rendszert.

20-93 PID aranyossagi tényez6

Tartomany: Funkcio:

2% [0 - 10 ] | Az aranyossagi tényezé azt jelzi, hanyszor kell
alkalmazni a hibajelet az alapjel és a visszacsa-
tolojel kozott.

Ha a (hiba x erésités) megegyezik a

3-03 paraméter Maximdlis referencia segitségével bedllitott
értékkel, a PID-szabdlyozdé megprébdlja a

4-13 paraméter Motor f.szdm felsé korldt [1/min]/

4-14 paraméter Motor f.szdm felsé korldt [Hz] értékének
megfelelévé tenni a kimeneti fordulatszamot. A gyakor-
latban ezt persze korldtozza ez a beallitas.

Az ardnyossagi tartomdanysav (a kimenet 0%-rél 100%-ra
torténé valtozasat okozoé hiba) a kdvetkezé képlettel
szamithaté ki:

1 .
————————— | x (max. referencia)
ardnyossdgi tényezd

ERTESITE

Mindig el6ébb a 3-03 paraméter Maximdlis referencia
kivant beallitasat adja meg, és csak ezutan allitsa be a
PID-szabalyozo értékeit a 20-9* PID szabdlyozo paramé-
tercsoportban.

20-94 PID integralasi id6

Tartomany: Funkcio:
8 s*[ [0.01 - Az integralétag egyre nagyobb mértékben jérul
10000 s] hozza a PID-szabdlyozé kimenetéhez,

mindaddig, amig a referencia/alapjel és a vissza-
csatoldjel kozott eltérés (hibajel) van. A
hozzdjarulas aranyos a hibajel méretével. Ez a
mechanizmus biztositja, hogy a hibajel a
nullahoz kozelitsen.

Ha az integrélasi id6 kis értékre van allitva, a
rendszer minden hibajelre gyorsan reagdl. llyen
esetben azonban a vezérlés instabilla valhat.

A beadllitott érték azt az id6t adja meg, amelyre
az integralotagnak van sziiksége ahhoz, hogy az

adott hibajellel aranyos mértékl hozzajarulast
adjon hozza a kimenethez.

Ha az érték beallitdsa 10 000, akkor a
szabdlyozd egyszerli aranyos szabalyozoként
mUkodik, melynek P-tartoménya a

20-93 paraméter PID ardnyossdgi tényez6
segitségével beallitott értéken alapul. Ha nincs
hibajel, az ardnyos szabalyoz6 kimenete 0.

20-95 PID differencialasi id6

Tartomany:  Funkcio:
0 s* [0 - 10 [A differencidlétag a visszacsatoldjel valtozdsanak
s] sebességét mutatja. A visszacsatolojel gyors

véltozasa esetén a PID-szabalyozé kimenete ugy
maddosul, hogy csokkenjen a véltozés sebessége.
Ha az itt bedllitott érték nagy, a PID-szabdlyozé
gyorsan reagal. Tul nagy érték esetén azonban
instabilla valhat a frekvenciavalté kimeneti
frekvencidja.

A differencialasi id6 abban az esetben hasznos,
ha a frekvenciavalté nagyon gyors reakcidjara és
pontos fordulatszam-szabalyozasra van sziikség.
A megfelel6é rendszerszabalyozast biztositd
bedllitds megtaldlasa azonban nehéz lehet. A
differencialasi idét rendszerint nem hasznaljak a
vizkezel6 és szennyviztisztité alkalmazésokban. A
legjobb tehat 0 (kikapcsolva) értékre allitani a
paramétert.

20-96 PID diff.-erdsit. korlat

Tartomany: Funkci6:
55 - A PID-szabalyozé differencialéfunkcidja a vissza-
50] csatoldjel véltozasanak sebességére reagal. A

visszacsatoldjel hirtelen valtozasa igy nagyon
nagy valtozast idézhet el6 a PID-szabalyozd
kimenetében. Ez a paraméter a PID-szabélyozé
differencialofunkcidja maximalis hatasanak
korldtozéaséra szolgal. Kisebb érték nagyobb
mértékben korlatozza a differencialéfunkciod
maximalis hatasat.

Ez a paraméter csak akkor aktiv, ha a
20-95 paraméter PID differencidldsi id6é beéllitasa
nem 0 s (kikapcsolva).
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3.18 21-** Kuls6 zart hurok csoport paraméterei

Az FC 202 a PID-szabdlyozé mellett még 3 bdvitett zart
hurku PID-szabalyozét is kindl. Ezek egymastdl fliggetlentil
allathatok be, kiilsé beavatkozdegységek (szelepek,
csillapitok stb.) szabalyozéséra, vagy a belsé PID-
szabalyozéval egylitt az alapjelvaltozdsokra vagy terhelési
zavarokra adott dinamikus valaszok javitasara.

A bdvitett zart hurkd PID-szabdlyozdk egymdssal vagy a
PID zart hurku szabalyozéval 6sszekapcsolva kettds hurku
konfiguraciét alkothatnak.

Moduléaléberendezés (példaul szelepmotor) szabdlyo-
zasahoz helyzetbedllité szervomechanizmus sziikséges 0-10
V-os (VLT® Analog 1/0 Option (MCB 109) &ltal kiildétt jel)
vagy 0/4-20 mA-es vezérl6jelet elfogadd beépitett elektro-
nikaval.

A kimeneti funkcié a kovetkezé paraméterekben progra-
mozhat6 be:

. Vezérl6kartya, 42-es csatlakozo: 6-50 Paraméter 42-
es kimenet (opcidk: [113]...[115] vagy [149]...[151],
1-3. bév. zdrt hurok

®  VLT® General purpose 1/0 card (MCB 101), X30/8-
as csatlakozé: Paraméter 6-60 X30/8-as kimenet
(bedllitas: [113]...[115] vagy [149]..[151], 1-3. bbv.
zart hurok.

*  VLT® Analog I/O Option (MCB 109), X42/7...11-es
csatlakozo: 26-40 Paraméter X42/7 csatl,, kimenet,
26-50 paraméter X42/9 csatl,, kimenet,

26-60 paraméter X42/11 csatl,, kimenet (opciok:
[113]...[115], 1-3. bév. zdrt hurok).

A VLT® General purpose I/0 card (MCB 109) és a VLT®
analog I/0 option (MCB 109) opcionalis.

3.18.1 21-0* BOv. CL aut. beszab.

Az egyes bdvitett zart hurkd PID-szabalyozék automa-
tikusan beszabalyozhatdk, leegyszer(sitve és lerdviditve az
lzembe helyezést, valamint biztositva a PID-szabdlyozas
pontos bedllitasat.

Az automatikus PID-beszabalyozas haszndlata érdekében
konfiguralja a megfelelé bdvitett PID-szabalyozdt az
alkalmazashoz.

Az automatikus beszabdlyozas kdzben megjelend lizenetek
kezeléséhez grafikus LCP sziikséges.

Az automatikus beszabdlyozas engedélyezésével a

21-09 paraméter PID aut. beszab. PID automatikus beszaba-
lyozas izemmaodba lépteti a megfelelé PID-szabalyozot. A
tovabbi Utmutatds az LCP kijelz6jén jelenik meg.

Az automatikus PID-beszabdlyozas Iépésenkénti mddosi-
tasokat hajt végre, majd figyeli a visszacsatolast. A
visszacsatolastoél fliggéen a kovetkezé sziikséges értékek
kiszamitasara kertl sor:

. PID aranyossagi tényezd

- 21-21 Paraméter Kiils6 1. ardnyossdgi
tényezd az 1. bévitett zart hurokhoz.

- 21-41 Paraméter Kiils6 2. ardnyossdgi
tényezd a 2. bovitett zart hurokhoz.

- 21-61 Paraméter Kiils6 3. ardnyossdgi
tényez6 a 3. bbvitett zart hurokhoz.

. Integralasi id6

- 21-22 Paraméter Kiils6 1. integr. idé az 1.
bévitett zart hurokhoz.

- 21-42 Paraméter Kiilsé 2. integr. id6 a 2.
bévitett zart hurokhoz.

- 21-62 Paraméter Kiils6 3. integr. id6 a 3.
bdvitett zart hurokhoz.

A PID differencialasi idé a kovetkezé paraméterekben 0
értékre all:

. 21-23 Paraméter Kiilsé 1. differencidldsi id6 az 1.
bévitett zart hurokhoz.

. 21-43 Paraméter Kiilsé 2. differencidldsi idé a 2.
bévitett zart hurokhoz.

. 21-63 Paraméter Kiilsé 3. differencidldsi idé a 3.
bévitett zart hurokhoz - nullara (0) allitva.

. 21-20 Paraméter Kiils6 1. normdl/inverz szab. az 1.
bévitett zart hurokhoz.

. 21-40 Paraméter Kiilsé 2. normdl/inverz szab. a 2.
bévitett zart hurokhoz.

. 21-60 Paraméter Kiilsé 3. normdl/inverz szab. a 3.
bdvitett zart hurokhoz. - a beszabalyozasi
folyamat sordn meghatarozva.

Ezek a szamitott értékek megjelennek az LCP-n, és a
felhaszndlo elfogadhatja vagy elvetheti 6ket. Az elfogadott
értékek a megfelelé paraméterekbe irédnak, az
automatikus PID-beszabdlyozas tizemmadd pedig letiltott
allapotba kapcsol a 27-09 paraméter PID aut. beszab.
értékében. Az automatikus PID-beszabalyozas néhany
percet vesz igénybe, hossza a vezérelt rendszertdl fiigg.

Az automatikus PID-beszabdlyozas aktivalasa el6tt meg kell
szlintetni a visszacsatold érzékel6 tulzott zajat a bemeneti
szUr6 segitségével (5-5* Impulzusbemenet, 6-** Analdg be/ki
és 26-** Analdg I/0 opcié MCB 109 paramétercsoport, 53-
as/54-es csatlakozo sz(ir6 id6allanddja és impulzussz(iré
idéallanddja (29-es/33-as)).
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21-00 Zart hurok tipusa

21-03 Visszacs. min. szintje

[3] |Gyors
hémérséklet
[4] Lassu

hémérséklet

21-01 PID-teljesitmény

Opcio: Funkcié:

[0] * | Normal | A paraméter Normal beallitdsa ventilatorrendszerek
nyomasszabalyozasara alkalmas.

[11 | Gyors | A Gyors beadllitds altalaban szivattyurendszereknél
hasznalatos, ahol gyorsabb szabalyozasi vélasz

szlikséges.

21-02 PID-kimenet valt.

Tartomany: Funkcio:
0.10* | [0.01 -
0.50 ]

Az automatikus beszabalyozas altal hasznalt
modositasi 1épések nagysdgdnak beallitasa. Az
érték a teljes miikodési tartomany szazalé-
kaként értelmezendé. igy a maximalis kimeneti
feszultség beallitasa 10 V, akkor a 0,10 érték a
10 V 10%-a, azaz 1 V. A beszabalyozas
pontossdga érdekében olyan értéket allitson
be, hogy a visszacsatolojel valtozasai 10 és 20%
kozé essenek.

21-03 Visszacs. min. szintje

Tartomany: Funkcio:

-999999*

Adja meg a visszacsatoldjel minimalis
[-999999.999
- par. 21-04 ]

megengedett szintjét a kdvetkezd
paraméterekben beallitott felhasznaloi
egységben kifejezve:

. 21-10 Paraméter Kiilsé 1. ref./
visszacs. egység az 1. bévitett
zart hurokhoz.

. 21-30 Paraméter Kiilsé 2. ref./
visszacs. egység a 2. bévitett
zart hurokhoz.

Opcié: Funkcié: Tartomany: Funkci6:
Ez a paraméter az alkalmazas reakcidjat . 21-50 Paraméter Kiilsé 3. ref./
hatarozza meg. A legtébb alkalmazas visszacs. egység a 3. bovitett
esetében megfelelé az alapértelmezett zart hurokhoz.
beallités. Ha ismert az alkalmazas relativ Ha a szint a 21-03 paraméter Visszacs.
sebessége, az itt bedllithato. Ezzel min. szintje értéke alé esik, az
lerévidiil az automatikus PID-beszaba- automatikus PID-beszabélyozés
lyozas végrehajtasahoz sziikséges id6. Ez megszakad, és hibaizenet jelenik meg
a bedllitds nincs hatassal a beszaba- a kijelzén.
lyozott paraméterek értékére, csupan az
automatikus PID-beszabalyozas mivelet-
sorahoz hasznalatos. ; L
Tartomany: Funkcié:
[0] * | Automatikus 999999* | [par. 21-03 [ Adja meg a visszacsatoléjel maximalis
(1] | Gyors nyomas - megengedett szintjét a kovetkezd
[2] |Lassu nyomas 999999.999 ] | paraméterekben beallitott felhasznaloi

egységben kifejezve:

. 21-10 Paraméter Kiilsé 1. ref./
visszacs. egység az 1. bovitett
zart hurokhoz.

. 21-30 Paraméter Kiilsé 2. ref./
visszacs. egység a 2. bévitett zart
hurokhoz.

. 21-50 Paraméter Kiilsé 3. ref./
visszacs. egység a 3. bévitett zart
hurokhoz.

Ha a szint a 21-04 paraméter Visszacs.
max. szintje értéke folé emelkedik, az
automatikus PID-beszabalyozas
megszakad, és hibaiizenet jelenik meg a
billentytizeten.

21-09 PID aut. beszab.

Opcio: Funkcié:
Ez a paraméter lehetévé teszi a bévitett
PID-szabdlyozé kivélasztasat az
automatikus beszabdlyozashoz, és elinditja
az automatikus PID-beszabalyozast. Miutan
az automatikus beszabalyozas sikeresen
befejezédott, és a felhasznéld elfogadta
vagy elvetette a bedllitdsokat az [OK] vagy
[Cancel] (Mégse) gomb megnyomasaval a
beszabalyozas végén, a paraméter visszaall
a [0] Tiltva beéllitasra.
[0] * | Tiltva
[1] | Enged. bév. CL
1 PID
[2] | Enged. bév. CL
2 PID
[3]1 | Enged. bév. CL
3 PID
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31182 2141 KilsS CL 1 et

Opcio: Funkcié:
FCi02 [80] | kW
[120] | GPM
Kiils6 [121] | gal/s
referencia [122] | gal/min
P21-13 . . [123] | gal/h
o . Kimeneti
_ Bov. zart ol [124] [ CFM
Alapjel hurok 1e :
——™ szabdlyozé P 6-50 (1251 | 18b3/s
. P 21-15 ) [126] [ 14b3/min
I\(’ﬁ'jislzacsato' [127] [1ab3/h
- [130] | font/s
P 21-14
[131] | font/min
[132] | font/h
MCB101 Kimeneti [140] [ Idb/s
e (141] | 1ab/min
P 6-60 [145] | Iab
[160] | °F
130BA355.11 [170] | psi
Abra 3.51 1. bévitett zart hurok referenciaja/visszacsatolojele [1711 | font/hii2
[172] [in wg
[173] | 1ab WG
Opcié: Funkcio: [180] | LE
Vélassza ki a referencia és a visszacsatoljel
meértekegyseget. Tartomany: Funkcio:
oy * 0 ExtPID1Unit* | [-999999.999 - par. | Valassza ki az 1. zart
1 (% 21-12 ExtPID1Unit] hurkd szabalyozé
[5]1 [PPM minimalis referencia-
[10] [ 1/min értékét.
[11] [ 1/min
[201 |(I/s Tartomany: Funkcié:
[21] | V/min 100 TPIRIRMIFRTESITES
N I e
— 21-12 paraméter Kiilsé 1.
(24] | m/min max. referencia kivant
(25] | m*h beallitasat adja meg, és csak
[30] [kg/s ezutan allitsa be a PID-
[31] | kg/min szabalyozé értékeit a 20-9*
[32] |kg/h PID szabdlyozé paramétercso-
[33] [t/min portban.
[34] |t/h
[40] [m/s Vélassza ki az 1. zart hurkd
[41] | m/min szabélyozé maximalis referencia-
[45] |m értékét.
[60] |°C A PID-szabélyozé dinamikaja
[70] | mbar ennek a paraméternek az
[71]1 | bar értékétdl fligg. Lasd még:
[72] |Pa 21-21 paraméter Kiilsé 1.
[73] [kPa ardnyossdgi tényezé.
[74] | m WG
[75] | mm Hg
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21-13 Kilsé 1. referenciaforras

21-14 Kulsé 1. visszacs.-forras

Az X30/11-es és az X30/12-es analdg
bemenet a VLT® General Purpose 1/0
Card (MCB 101) bemeneteit jelenti.

[0] * | Nincs funkcid

[1] | 53-as analég bem.

[2] | 54-es analog bem.

[71 | 29-es impulzusbem.

[8] [ 33-as impulzusbem.

[20] | Digitalis pot.méter
[21] | X30/11 analég bem.
[22] | X30/12 analég bem.
[23] [ X42/1 analég bem.
[24] | X42/3 analég bem.
[25] | X42/5 analég bem.
[29] [ X48/2-es analég bem.
[30] [ 1. b6v. zart hurok
[31] | 2. bov. zart hurok
[32] | 3. b&v. zart hurok
[35] | Digital input select

21-14 Kulsé 1. visszacs.-forras

Opcio: Funkcié:

Ez a paraméter hatarozza meg,
hogy a frekvenciavalté melyik
bemenete szolgaljon a visszacsa-
toldjel forrasaként az 1. zart hurku
szabélyozé szamara. Az X30/11-es
és az X30/12-es analég bemenet a
VLT® General Purpose 1/0 Card
(MCB 101) bemeneteit jelenti.

[0] * | Nincs funkcio

1 53-as analég bem.

[2] 54-es analég bem.

[3] 29-o0s impulzus bem.

[4] 33-as impulzusbem.
[7] X30/11-es analég be
[8] X30/12-es analég be
[9] | X42/1 analég bem.
[10] | X42/3 analég bem.
[11] | X42/5 analég bem.
[15] | X48/2-es analég bem.
[100] | 1-es busz-visszacs.

[101] | 2-es busz-visszacs.

[102] | 3-as busz-visszacs.
[104] | Araml. érz. nélkiil

[105] [ Nyomas érz. nélkil
[200] [ Ext. Closed Loop 1
[201] [ Ext. Closed Loop 2

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
Ez a paraméter hatédrozza meg, hogy [202] | Ext. Closed Loop 3 |
a frekvenciavalté melyik bemenete
szolgaljon a referenciajel forrasaként 21-15 Kiils 1. alapjel
az 1. zart hurkd szabalyozé szamara. Tartomany: Funkcio:

0 ExtPID1Unit* | [-999999.999 - | Az alapjel-referencia bévitett 1.
999999.999

ExtPID1Unit]

zart hurokban haszndlatos. A
bévitett 1. alapjel értéke
hozzaadddik a bévitett 1.
referenciaforras értékéhez
(21-13 paraméter Kiilsé 1.
referenciaforrds).

21-17 Kulsé 1. referencia [egység]
Tartomany: Funkcio:

0 ExtPID1Unit*

Az 1. zért hurka
szabalyozd referenciaér-

[-999999.999 -
999999.999

ExtPID1Unit] tékének kijelzése.

21-18 Kiilsé 1. visszacs. [egység]
Tartomany: Funkcié:

0 ExtPID1Unit*

[-999999.999 - Az 1. zart hurku

999999.999 szabdlyozé visszacsa-
ExtPID1Unit] tolojel-értékének

kijelzése.

21-19 Kilsé 1. kimenet [%]

Tartomany:

Funkcio:

0 %* | [0-100 %] | Az 1. zart hurku szabdlyozé kimeneti
értékének kijelzése.

3.18.3 21-2* Kulsé CL 1 PID

21-20 Kilsé 1. normal/inverz szab.

Opcié: Funkcio:

[0] * [ Normdl | A kimenet csokkentése, ha a visszacsatolojel
nagyobb a referencianal.

[11 |Inverz | A kimenet ndvelése, ha a visszacsatoldjel nagyobb

a referencianal.

21-21 Kulsé 1. aranyossagi tényez6

Tartomany: Funkcio:

0.50*

[0 - 10 ] [ Az ardnyossagi tényez6 azt adja meg, hogy
hanyszor kell alkalmazni a hibajelet az alapjel
és a visszacsatoldjel kozott.

Ha a hiba és az erésités szorzata megegyezik a

3-03 paraméter Maximadlis referencia segitségével bedllitott
értékkel, a PID-szabalyoz6 megproébalja a

4-13 paraméter Motor f.szdm felsé korldt [1/min]/

4-14 paraméter Motor f.szdm felsé korldt [Hz] értékének
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megfelelévé tenni a kimeneti fordulatszamot. A gyakor- 3.18.4 21-3* Kuils6 CL 2 ref./vcs.
latban ezt persze korlatozza ez a bedllitas.

Az aranyossagi tartomanysav (a kimenet 0%-rél 100%-ra 21-30 Kiilsé 2. ref./visszacs. egység

torténd valtozésat okozd hiba) a kovetkezé képlettel

szamithatd ki: Opcio: Funkeio:
A részletekért lasd 27-10 paraméter Kiilsé 1. ref./
1 visszacs. egység.
[7& x (max. referencia)
aranyossagi tenyezo [0] .
-
Mindig el6bb a 3-03 paraméter Maximdlis referencia 5] |PPM
kivant beallitasat adja meg, és csak ezutan éllitsa be a o1 1/min
PID-szabalyozé értékeit a 3.17.5. fejezet 20-9* PID 011 | 1mi
min
szabdlyoz6 paramétercsoportban.
[12] | IMP/s
s 7 . . e [20] I/S
21-22 Kulsé 1. integr. id6 217 | Vmin
Tartomany: Funkcié: 221 |wh
20 s*| [0.01 - Az integralétag egyre nagyobb mértékben 23] | m¥/s
10000 s] jarul hozzé a PID-szabalyozé kimenetéhez, 241 | m¥min
mindaddig, amig a referencia/alapjel és a 25] | m¥h
visszacsatoldjel kozott eltérés (hibajel) van. A 130] |kg/s
hozzéjér.ulés arér\yos 2.1 hibajel mérettji-vel. Ez a 311 | kg/min
hmec:?mzlfnus biztositja, hogy a hibajel a 0- 32 |kg/h
or KOuelER » B31_[vmin
Ha az integralasi id6 kis értékre van allitva, a 34l |uh
rendszer minden hibajelre gyorsan reagal.
e _ [40] | m/s
llyen esetben azonban a vezérlés instabilla
. [41] | m/min
valhat.
A bedllitott érték azt az id6t adja meg, [451 | m
amelyre az integralétagnak van sziiksége [60] |*C
ahhoz, hogy az adott hibajellel aranyos [70] | mbar
mértéki hozzajarulast adjon hozza a [711 | bar
kimenethez. [72] [Pa
Ha az érték bedllitdsa 10 000, akkor a [73] [kPa
szabalyozé egyszer( aranyos szabalyozoként [74] | m WG
mUikodik, melynek P-tartomanya a [75]1 | mm Hg
20-93 paraméter PID ardnyossdgi tényezé 801 |kw
segitségével bedllitott értéken alapul. Ha 11201 | gPm
nincs hibajel, az ardnyos szabalyoz6 kimenete [121] | gal/s
0. [122] | gal/min
21-23 Kiilsd 1. diff ialasi id6 [123] [ gal/h
- iilsé 1. differencialasi id6 11241 | CFm
Tartomany: Funkcié: [125] | 13b3/s
0 s* [0 - 10 s] | A differencidlétag allandé hibara nem reagal, 1126] | 1ab3/min
erdsitést csak a visszacsatoldjel valtozasa 11271 [ 1ab3/h
eredményez. Minél gyorsabb a visszacsatolojel [130] | font/s
vé!’to’zésa, annal nagyobb a differencialétag [131] | font/min
ergsitése. [132] | font/h
P A A f 7 140] | lab/s
21-24 Kulsé 1. diff.-erésitési korlat il
. - [141] | ldab/min
Tartomany: Funkcio: [145] | lab
5y [1 - 50 ]| A differencidlétag erésitési (DG) korlatjanak 11607 | °F
beéllitf’!sa. G}‘lors véltozas esetén a DG 1170 | psi
m,Tgn?vel,(ISZIk. ’A I:orlat I};aGsznalIatavaI lassu [171] | font/hi2
valtozasnal a tényleges DG, mig gyors (1721 [in wg
véltozasnal egy alland6 DG-érték hasznalhato. -
[173] | ldb WG
[174] | hii Hg
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21-30 Kiilsé 2. ref./visszacs. egység 21-34 Kiilsé 2. visszacs.-forras
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[180] | LE | [100] | 1-es busz-visszacs.
T n n [101] | 2-es busz-visszacs.
21-31 Kulsé 2. min. referencia [1021 | 3-25 buszvisszacs.
Tartomany: Funkcio: [104] | Araml. érz. nélkiil
0 ExtPID2Unit* [ [-999999.999 - A részletekért lasd [105] | Nyomas érz. nélkil
par. 21-32 21-11 paraméter Kiilsé 1. min. 1200] | Ext. Closed Loop 1
ExtPID2Unit] referencia. [201] | Ext. Closed Loop 2
[202] [ Ext. Closed Loop 3
Tartomany: Funkcio: 21-35 Kiils6 2. alapjel
100 [ par. 21-31 - A részletekért lasd Tartomany: Funkcié:
ExtPID2Unit* 999999.999 21-12 paraméter Kiilsé 1. 0 ExtPID2Unit* | [-999999.999 - A részletekért lasd
ExtPID2Unit] max. referencia. 999999.999 21-15 paraméter Kiilsé 1.
ExtPID2Unit] alapjel.
Opcié: Funkcio: 21-37 Kiilsé 2. referencia [egység]
A részletekért lasd Tartomany: Funkcio:
21-13 paraméter Kiilsé 1. referencia- 0 ExtPID2Unit* | [-999999.999 - | A részletekért lasd a
forrds. 999999.999 21-17 paraméter Kiilsé 1.
[0] * | Nincs funkcié ExtPID2Unit] referencia [egység], Kiils6 1.
T || Gees arltes o referencia [egység] paraméter
leirasat.

[2] | 54-es analog bem.

7 | 25 DL 21-38 Kulsé 2. visszacs. [egység]

[8] | 33-as impulzusbem.

[20] [ Digitalis pot.méter Tartomany: Funkcié:

[21] | X30/11 analég bem 0 ExtPID2Unit* |  [-999999.999 - A részletekért lasd

[22] [ X30/12 analég bem 999999.999 21-18 paraméter Kiilsé 1.
[23] | X42/1 analég bem ExtPID2Unit] visszacs. [egység.

[24] | X42/3 anal6ég bem.
[25] [ X42/5 analég bem.
[29] | X48/2-es analég bem.
[30] | 1. bov. zart hurok
[31] | 2. bOv. zart hurok
[32] | 3. bév. zart hurok

[35] | Digital input select 3.18.5 21-4* Kulsé CL 2 PID

21-39 Kiilsé 2. kimenet [%]

Tartomany: Funkcio:

0 %* [ [0-100 %] | A részletekért lasd 27-19 paraméter Kiilsé 1.
kimenet [%].

21-34 Kilsé 2. visszacs.-forras

L. .. 21-40 Kiilsé 2. normal/inverz szab.
Opcio: Funkcio:

A részletekért lasd Opcid: Funkcio:

21-14 paraméter Kiils 1. visszacs.- A részletekért lasd 21-20 paraméter Kiilsé 1. normdl/

forrds inverz szab..

[0] * | Normal
[1] Inverz

[0] * | Nincs funkcid

[1] 53-as analog bem.

[2] 54-es analég bem.

21-41 Kulsé 2. aranyossagi tényez6

3 29-os impulzus bem. . . .
Ll & Tartomany: Funkcio:

0.50* [0-101]|A részletekért lasd 21-21 paraméter Kiilsé 1.
ardnyossdgi tényezo.

[4] 33-as impulzusbem.
[7] X30/11-es analég be
[8] X30/12-es analdg be
[9] X42/1 analég bem.
[10] [X42/3 analég bem.
[11] [X42/5 analég bem.
[15] [ X48/2-es analog bem.
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21-42 Kulsé6 2. integr. id6

21-50 Kiilsé 3. ref./visszacs. egység

Tartomany: Funkcié: Opci6: Funkcio:
20 s*| [0.01 - 10000 s] | A részletekért lasd 21-22 paraméter Kiilsé [124] [ CFM
1. integr. id6. [125] | 1ab3/s
[126] [ Iab3/min
21-43 Kulsé 2. differencialasi id6 [127] | 1ab3/h
Tartomany: Funkcié: [130] | font/s
0 s* [0 - 10 s] | A részletekért lasd 21-23 paraméter Kiilsé 1. [131] | font/min
differencidldsi id6. [132] [ font/h
[140] | 1ab/s
21-44 Kulsé 2. diff.-erésitési korlat [141] [ 1ab/min
Tartomany: Funkci6: [145] | lab
5% [1-501]|A részletekért lasd 21-24 paraméter Kiilsé 1. diff- [160] | °F
erésitési korldt. [170] | psi
[171] | font/hii2
o [172] | in wg
3.18.6 21-5* Kiils6é CL 3 ref./vcs. =731 T13b WG
[174] | hu Hg
21-50 Kiilsé 3. ref./visszacs. egység [180] | LE
Opcio: Funkcio: - i i
A részletekért lasd 21-10 paraméter Kiils6 1. ref./
visszacs. egység. Tartomany: Funkcio:
L 0 ExtPID3Unit* | [-999999.999 - A részletekért lasd
] % par. 21-52 21-11 paraméter Kiilsé 1. min.
ExtPID3Unit] referencia.
[5] PPM
T N 21-52 Kulsé 3. max. referencia
[111 | 1/min . -
Tartomany: Funkcié:
[12] [IMP/s
201 |1/s 100 [ par. 21-51 - A részletekért lasd
: ExtPID3Unit* 999999.999 21-12 paraméter Kiilsé 1.
[21] [I/min
ExtPID3Unit] max. referencia.
[22] |I/h
[24] | m*/min ., . .
[25] [m¥h Opcio: Funkcié:
130] |kg/s A részletekért lasd
[31] | kg/min 27-1’3 paraméter Kiils6 1. referencia-
321 | kg/h forrds.
[33] |t/min [0] * | Nincs funkcio
[34] |t/h [11 [53-as analég bem.
[40] | m/s [2] |54-es analég bem.
[41] [ m/min [71 | 29-es impulzusbem.
[45] |[m [8] [33-as impulzusbem.
[60] |°C [20] | Digitalis pot.méter
[70] | mbar [21] | X30/11 analég bem.
[71] | bar [22] | X30/12 analég bem.
[72] |Pa [23] | X42/1 analog bem.
[73] |kPa [24] | X42/3 analog bem.
[74] | m WG [25] | X42/5 analog bem.
[75] | mm Hg [29] | X48/2-es analég bem.
[80] [kw [30] | 1. bOv. zért hurok
[120] | GPM [31] | 2. bOv. zart hurok
[1211 | gal/s [32] | 3. b&v. zart hurok
[122] [ gal/min [35] | Digital input select
[123] | gal/h
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21-54 Kilsé 3. visszacs.-forras

Opcio: Funkcié:

A részletekért lasd
21-14 paraméter Kiilsé 1. visszacs.-
forrds.

[0] * | Nincs funkcio

[1] 53-as analég bem.

[2] 54-es analég bem.

[3] 29-o0s impulzus bem.

[4] 33-as impulzusbem.
[7]1 X30/11-es analég be

3.18.7 21-6* Kuls6é CL 3 PID

21-60 Kils6 3. normal/inverz szab.

Opcio: Funkcio:
A részletekért lasd 21-20 paraméter Kiilsé 1. normdl/
inverz szab..

[0] * | Normal

[1] Inverz

21-61 Kulsé 3. aranyossagi tényez6

Tartomany:

Funkcié:

[8] X30/12-es analég be
[9] X42/1 analég bem.
[10] | X42/3 analég bem.
[11] [X42/5 analég bem.
[15] | X48/2-es analdég bem.

0.50*

[0-10 ][ A részletekért lasd 21-21 paraméter Kiilsé 1.

ardnyossdgi tényezo.

21-62 Kulsé 3. integr. id6

Tartomany:

Funkcio:

[100] [ 1-es busz-visszacs.

[101] [ 2-es busz-visszacs.

[102] | 3-as busz-visszacs.
[104] | Araml. érz. nélkiil

[105] | Nyomas érz. nélkul
[200] | Ext. Closed Loop 1
[201] [ Ext. Closed Loop 2
[202] [ Ext. Closed Loop 3

21-55 Kulsé 3. alapjel

Tartomany: Funkci6:

0 ExtPID3Unit* | [-999999.999 - A részletekért lasd
999999.999 21-15 paraméter Kiils6 1.
ExtPID3Unit] alapjel.

21-57 Kulsé 3. referencia [egység]

Tartomany: Funkcio:

0 ExtPID3Unit* | [-999999.999 - A részletekért lasd
999999.999 21-17 paraméter Kiils6 1.
ExtPID3Unit] referencia [egység].

21-58 Kiils6 3. visszacs. [egység]

Tartomany: Funkcio:

0 ExtPID3Unit* | [-999999.999 - A részletekért lasd
999999.999 21-18 paraméter Kiils6 1.
ExtPID3Unit] visszacs. [egység].

21-59 Kiilsé 3. kimenet [%]

Tartomany: Funkcio:
0%* | [0-100 %] | A részletekért lasd 21-19 paraméter Kiilsé 1.
kimenet [%].

20 s*

[0.01 - 10000 s] | A részletekért lasd 21-22 paraméter Kiilsé

1. integr. idG.

21-63 Kiilsé 3. differencialasi idé

Tartomany:

Funkcié:

0 s*

[0 - 10 s] | A részletekért lasd 21-23 paraméter Kiilsé 1.

differencidldsi id6.

21-64 Kilsé 3. diff.-ersitési korlat

Tartomany:

Funkcio:

5*

[1-501] A részletekért lasd 21-24 paraméter Kiilsé 1. diff.-

erdsitési korldt.
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3.19 22-** Alkalmazasi funkcidk csoport paraméterei

3.19.1 22-0* Egyebek

Ez a csoport a vizkezeld és szennyviztisztité alkalmazasok
monitorozéséra szolgalé paramétereket tartalmaz.

22-00 Kiilsé retesz késletetése

Tartomany: Funkcio:

0 s* | [0-600 s] | Csak akkor van jelentésége, ha a digitélis
bemenetek egyikének bedllitdsa az 5-7*
Digitdlis bemenetek paramétercsoportban [7]
Kiils6 retesz. A kilsé retesz késleltetése azt

3.19.2 22-2* Aramlashiany észl.

22-00 Kiilsé retesz késletetése

Tartomany: Funkcio:

hatérozza meg, hogy a jelnek a kiilsé retesz
funkciéra beprogramozott digitalis bemenetrdl
torténd torlése utan mennyi idével
kovetkezzen a reakcio.

22-01 Telj.szlré ideje

Tartomany: Funkcio:
0.50 5% [ 10.02-105] |

Sleep mode

AlLalasi
azemmod ‘
kiilsd l ‘
Aramlashidny/kis %p |
aramlas €szlelése Min. Slecp ‘
—— e e i e e e s e e e e e e e e e e e e S . e si ode
R I e B
e ) , ™Min.
KI&. ’ r— / " FIgyeIITEZtEtesl altatasi ‘
teljesitmeny . H \dézits ‘
ag7lelva Eszlelési 1)
dézité l |
) e | ||y 2l cZtotAS
Kis P 2240 |
fordulatszam — \/CSZjClZES P 22-41 ‘
cszlelve
¥ =] P 9584 \

e ———— e e e e ———

Abra 3.52 Jelfolyamabra

Kuszkidve z&rl
(lekapcsolasi
e PEANCS ) ‘

A VLT® AQUA Drive FC 202 bizonyos funkciéi észlelik, ha a rendszer terhelési allapota lehetévé teszi a motor leallitasat:

. Kis teljesitmény észlelése

. Kis fordulatszam észlelése

E két jel egyikének kell a megadott ideig (22-24 paraméter Késl. dr.hidnyndl) aktivnak lennie ahhoz, hogy a késziilék
végrehajtsa a kivalasztott mdveletet. A valaszthaté muveletek (22-23 paraméter Funkcié dr.hidnyndl):

. Nincs mvelet
. Figyelmeztetés
. Vészjelzés

. Altatasi izemméd
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Aramlashiany észlelése

Ez a funkcié annak az allapotnak az észlelésére szolgal, ha
nincs dramlds egy szivattyurendszerben, ahol az dsszes
szelep elzarhato. A frekvenciavaltd beépitett Pl-szabalyo-
zbjaval vagy egy kilsé Pl-szabalyozdval vezérelve is
hasznalhaté. Az aktudlis konfiguracié az

1-00 paraméter Konfigurdcié mddja segitségével progra-
mozhato be.

A konfiguracié médja:

. Beépitett Pl-szabalyozé: zért hurok
. Kilsé Pl-szabalyozé: nyilt hurok

ERTESITE.

A Pl-szabalyoz6 paramétereinek beallitasa el6tt hajtson
végre aramlashidny-beszabalyozast.

FC

130BA253.10

0oDao
20

{0500

000

o P

Abra 3.53 Aramlashiany-észlelés rajza

T30BAZD4.710

‘ Fej

1 (

-
ramilas

N
/
>

Abra 3.54 Aramlashiany-észlelés diagramja

Az aramlashiany észlelése a fordulatszam és a teljesitmény
mérésén alapul. A frekvenciavalté bizonyos fordulat-
szamhoz kiszamitja az dramlas nélkili teljesitményt.

A felhasznalt 6sszefliggés alapjat 2 adathalmaz: fordulatsza-
mértékek és a hozzdjuk tarsitott aramlas nélkali
teljesitményértékek képezik. A teljesitmény figyelésével
észlelhetd az dramlas nélkili allapot az ingadozo
szivdnyomasu rendszerek, illetve a kis fordulatszam
irdnydban lapossa valo szivattyukarakterisztikdk esetén.

A 2 adathalmaznak a maximalis fordulatszdm kb. 50 és
85%-4anal, zart szelep(ek) mellett végzett teljesitményméré-
sekbél kell szarmaznia. Az adatok a 22-3* Ar.hidny.
telj.beszab. paramétercsoportban programozhatoék be. A
22-20 paraméter Kis telj. auto setup is futtathatd, mely
automatikusan végrehajtja az lizembe helyezés [épéseit, és
ugyancsak automatikusan menti a mért értékeket. Az
automatikus bedllitas végrehajtasdhoz allitsa a frekvencia-
valtét nyilt hurkd miikédésre a 1-00 paraméter Konfigurdcié
mddja segitségével (lasd a 22-3* Ar.hidny. telj.beszab.
paramétercsoportot).

AVIGYAZAT!

Ha a beépitett Pl-szabalyozot szeretné hasznalni, a PI-
szabalyozé paramétereinek bedllitasa el6tt hajtson végre
aramlashiany-beszabalyozast!

Kis fordulatszam észlelése

A kis fordulatszam észlelése funkcié akkor jelez, ha a motor
a 4-11 paraméter Motor f.szdm alsé korldt [1/min] vagy
4-12 paraméter Motor f.szdm alsé korldt [Hz] segitségével
megadott minimalis fordulatszamon m{ikodik. Az
aramlashiany észlelése funkcional leirt eljaras erre a
funkciora is vonatkozik (kiilon beallitdas nem lehetséges).
A kis fordulatszam észlelése funkcié hasznélata nem
korlatozodik csupan az dramlas nélkili dllapotban 1évé
rendszerekre, hanem minden olyan rendszerben
hasznalhato, ahol a minimalis fordulatszamon valo
mUkddés lehetévé teszi a motor ledllitasat mindaddig,
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amig a terhelés nem igényel a minimalisnal nagyobb
fordulatszdmot; ilyenek példdul a ventildtorokat és
kompresszorokat tartalmazé rendszerek.

ERTESITE.

Szivattyurendszerek esetén fontos, hogy a

4-11 paraméter Motor f.szam alsé korldt [1/min] vagy
4-12 paraméter Motor f.szdm alsé korldt [Hz] segitségével
megadott minimalis fordulatszam elegendéen nagy
legyen az észleléshez, mivel a szivattyu zart szelepek
mellett is viszonylag nagy fordulatszamon tud miikodni.

Szivattyu szarazonfutasanak észlelése

Az aramlashiany észlelése funkcié a szivattyu szarazonfu-
tasanak észlelésére is alkalmas (kis teljesitményfelvétel -
nagy fordulatszam). A beépitett vagy egy kiilsé PI-
szabalyozéval egyarant hasznalhato.

A szarazonfutds jelzésének feltétele:

. Az aramlashiany szintje alatti teljesitményfelvétel

. Maximalis fordulatszamon muikodé szivattyu vagy
maximalis referencia nyilt huroknal (amelyik
kisebb).

A jelnek a megadott ideig (22-27 paraméter Késl.
szdr.futdsndl) kell aktivnak lennie, ezutan lép érvénybe a
kivalasztott mdvelet.

A valaszthaté miveletek (22-26 paraméter Funkcio
szdr.futdsndl):

. Figyelmeztetés
. Vészjelzés

Engedélyezze a kis teljesitmény észlelését a

paraméter 22-21 Kis telj. észlelése segitségével. Végezze el a
beszabalyozast a 22-3* Ar.hidny. telj.beszab. paraméter-
csoport segitségével.

A szérazonfutas észleléséhez vélassza ki a

paraméter 22-23 Funkcid dr.hidnyndl [0] Kikapcsolva értékét,
vagy gy6z6édjon meg arrdl, hogy a paraméter opcidéi nem
akadélyozzdk a szérazonfutds észlelését.

22-20 Kis telj. auto setup

A teljesitményadatok automatikus beallitdsanak elinditasa az
aramlashidny beszabdlyozasahoz.

Opcio: Funkcié:

[0] * | Kikapcsolva

[11 |Engedélyezve w

Az automatikus beallitast csak akkor
hajtsa végre, ha a rendszer mar elérte
a normal izemi hémérsékletét.

22-20 Kis telj. auto setup

A teljesitményadatok automatikus bedllitdsanak elinditasa az
aramlashidny beszabdlyozasahoz.

Funkcio:

ERTESITES

Fontos, hogy a 4-13 paraméter Motor
f.szdm felsé korldt [1/min] vagy a
4-14 paraméter Motor f.szdm felsé
korldt [Hz] segitségével be legyen
allitva a motor maximalis Gizemi
fordulatszama.

Az automatikus beallitast fontos a
beépitett Pl-szabalyozé konfiguralasa
elétt végrehajtani, mivel amikor az
1-00 paraméter Konfigurdcié médja
értéke zartrol nyilt hurokra valtozik, a
beéllitadsok visszaallnak.

ERTESITES

A beszabdlyozas végrehajtasakor az
paraméter 1-03 Nyomatékkarakte-
risztika beallitasa olyan legyen,
amilyen a beszabdlyozas utani
muikodéskor lesz.

Opcio:

Aktivalédik az automatikus bedllitas
muveletsor, amely automatikusan beallitja a
fordulatszam értékét a névleges motorfordu-
latszdm (4-13 paraméter Motor f.szdm felsé
korldt [1/min], 4-14 paraméter Motor f.szdm
felsé korldt [Hz]) kb. 50 és 85%-ara, és ezen a
két fordulatszamon megméri és menti a
teljesitményfelvétel értékét.

Az automatikus bedllitds engedélyezése el6tt:

1. Zarja el a szelep(ek)et, hogy
aramlas nélkili allapot alakuljon ki.

2. A frekvenciavaltét allitsa be nyilt
hurkd mikodésre
(1-00 paraméter Konfigurdcié maédja).
A paraméter 1-03 Nyomatékkarakte-
risztika bedllitasardl se feledkezzen
meg.

Opcié: Funkcio:
[0] * [ Tiltva
[11 | Engedélyezve | A 22-3* Ar.hidny. telj.beszab. csoport paramé-

tereinek helyes bedllitdsa érdekében hajtsa
végre a kis teljesitmény észlelésének
elinditasi eljarasat.
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22-22 Kis f.szam észlelése

22-22 Kis f.szam észlelése

Zdrt hurok.

A bekapcsolasaval javithatja a kis fordulatszam
észlelését az olyan alkalmazasok esetében,
amelyekre legalabb egy tulajdonsag érvényes
az aldbbiak kozul:

. Valtozé bemeneti nyomas

. Egy visszacsapdszelep zarasa okozta
nyomasesés a kimeneten

llyen alkalmazasokban eléfordulhat, hogy a
frekvenciavalté nem csokkenti minimalisra a
fordulatszamot, ahogy ez a normal kisfordu-
latszam-észleléshez szlikséges.

Az opcid kivalasztasa esetén a frekvenciavaltd
nyomasimpulzust (nyomaslokést) hoz létre,
amennyiben a visszacsatolojel a

paraméter 22-40 Minimdlis futdsidé segitségével
megadott ideig vagy hosszabban a
paraméter 20-84 Referencia sdvszél.-ben
segitségével megadott tartomanyban van.

Az impulzusok magassagat a

Paraméter 22-45 Erésitési alapjel szabalyozza.
A maximalis impulzushosszt a

Paraméter 22-46 Erésités max. ideje hatarozza
meg.

ERTESITES

Gondoskodjon rdla, hogy a rendszer
elviselje a nyomaslokést.

[3] | Enabled for

Tobb frekvenciavaltét hasznalé alkalmaza-

multiple sokhoz. Kapcsolja be a kis fordulatszam
drives észlelését a kovetkezé funkcidkkal:
. Minimalis futasidé
. Minimalis altatasi id6
. Nyomaslokés
[4] | Enabled Tobb frekvenciavaltdt hasznal6 alkalmaza-
multidrive | sokhoz. Ez opci6 akkor &ll rendelkezésre, ha a
boost paraméter 1-00 Konfigurdcié maédjabeallitasa [3]

Zdrt hurok.

A bekapcsolasaval javithatja a kis fordulatszam
észlelését az olyan alkalmazasok esetében,
amelyekre legalabb egy tulajdonség érvényes
az alabbiak kozul:

Opcio: Funkcio: Opcio: Funkcié:
[0] | Disabled . Valtozé bemeneti nyomds
: . Egy visszacsapdszelep zarasa okozta
[1] | Enabled Eszleli, ha a motor a 4-11 paraméter Motor nyomésesés a kimeneten
f.szdm alsé korldt [1/min] vagy T Pl el o st T
4-12 paraméter Motor f.szdm alsé korldt [Hz] fyin @ .a m’Tzlaso an ?ki or -u -at-, :gy é
értékeként megadott fordulatszamon mdkodik. rekvenciavaito nem csokkenti minimalisra a
fordulatszamot, ahogy ez a normal kisfordu-
[2] | Enabled Ez opci6 akkor all rendelkezésre, ha a latszam-észleléshez sziikséges.
with boost | paraméter 1-00 Konfigurdcié médjabedllitasa [3]

Az opcid kivalasztasa esetén a frekvenciavaltd
nyomasimpulzust (nyomaslokést) hoz létre,
amennyiben a visszacsatoléjel a

parameéter 22-40 Minimdlis futdsidé segitségével
megadott ideig vagy hosszabban a
parameéter 20-84 Referencia sdvszél.-ben
segitségével megadott tartomanyban van.

Az impulzusok magassagat a

Paraméter 22-45 Erésitési alapjel szabalyozza.
A maximalis impulzushosszt a

Paraméter 22-46 Erésités max. ideje hatarozza
meg.

A kaszkadszabalyozérél az MCO 101/102
Cascade Controller Option kezelési utmutato
szolgal tovabbi informaciokkal.

ERTESITE.

Gondoskodjon rdla, hogy a rendszer
elviselje a nyomaslokést.
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22-23 Funkcié ar.hianynal

K6z6s miiveletek kis teljesitmény észlelése vagy kis fordulatszam

Opcio:

észlelése esetén (kulon mdveletvalasztas nem lehetséges).

Funkcio:

[0] * | Kikapcsolva

ERTESITES)

Ha a 22-23 paraméter Funkcié
dr.hidnyndl bedllitasa [3] Vészjelzés, a
paraméter 14-20 Hibatorlési iizemmod
esetében a [13] Végtelen aut. torlés
bedllitas nem megfelel6. Ha ilyen
bedllitast valaszt, aramlashiany
észlelése esetén a frekvenciavalto
folyamatosan be-ki kapcsol majd.

ERTESITE.

Ha a frekvenciavalté allandé
megkeriil6 fordulatszammal
rendelkezik olyan automatikus
megkeriilé funkciéval, amely allandé
vészjelzés észlelése esetén elinditja a
megkeriilést, és az aramlashiany
funkciojanak bedllitasa [3] Vészjelzés,
akkor tiltsa le az automatikus
megkeriilés funkciot.

[11 | Altatasi G.m.

Aramlashiany észlelése esetén a frekvenci-
avalto altatasi lzemmodba Iép. Az altatasi
Uzemmod beallitdsainak megadasahoz lasd
a 22-4* Altatdsi (.m. paramétercsoportot.

[2] | Figyel-
meztetés

A frekvenciavalté folytatja miikodését, de
aktivalja az aramlashiany-figyelmeztetést (92.
figyelmeztetés: Ar.hidny). A figyelmeztetést a
frekvenciavélté digitalis kimenete vagy
terepi busz tovébbithatja mas berendezésre.

[3] | Vészjelzés

A frekvenciavalté ledllitja a mikodést, és
aramlashiany-vészjelzést aktival (92.
vészjelzés: Ar.hidny). A figyelmeztetést a
frekvenciavalté digitalis kimenete vagy
terepi busz tovébbithatja mds berendezésre.

[4] | Stop and Trip

22-24 Késl. ar.hianynal

22-26 Funkcié szar.futasnal

Opcio:

Mvelet kivalasztasa szarazonfutds esetére.

Funkcio:

[0] [ Kikapcsolva

[1] |Figyel-
meztetés

ERTESITES
Szivattyu szarazonfutasanak észlelése:
1. Engedélyezze a kis
teljesitmény észlelését a
22-21 paraméter Kis telj.
észlelése segitségével.

2. Inditsa el a kis teljesitmény
észlelését a 22-3* Ar.hidny.
telj.beszab. paramétercsoport
vagy a 22-20 paraméter Kis telj.
auto setup segitségével.

ERTESITE.

Ha a 22-26 paraméter Funkcio
szdr.futdsndl beallitasa [2] Vészjelzés, a
paraméter 14-20 Hibatérlési lizemmadd
esetében a [13] Végtelen aut. torlés
beallitas nem megfelel6. Ha ilyen
beallitast valaszt, szarazonfutas
észlelése esetén a frekvenciavalto
folyamatosan be-ki kapcsol majd.

ERTESITE.

Allandé megkeriilé fordulatszammal
rendelkez6 frekvenciavalté esetében
Amennyiben allandé vészjelzés
észlelése esetén az automatikus
megkeriil6 funkcié elinditja a
megkeriilést, akkor tiltsa le az
automatikus megkeriil6é funkciot, ha [2]
Vészjelzés vagy [3] Kézi hibatérl. vészj.
van kivalasztva szarazonfutasi
funkcidként.

A frekvenciavalto folytatja mikodését, de
aktivalja a szérazonfutds-figyelmeztetést (93.
figyelmeztetés: Szdraz sziv.). A figyelmeztetést a

Tartomany: Funkcié:
_ frekvenciavalté digitlis kimenete vagy terepi
10 s* [ [1 - 600 s] | Allitsa be, hogy kis teljesitmény/kis busz tovabbithatja més berendezésre.
fordulatszam észlelése esetén mennyi id6é
utan aktivalédjon a maveleteket kivalts jel. Ha [2] | Vészjelzés A frekvenciavalté ledllitja a mikodést, és
az észlelés az adott idétartam letelte elétt szarazonfutas-vészjelzést aktival (93. vészjelzés:
megsz(inik, az idézitd nullazédik. Szdraz sziv.). A figyelmeztetést a frekvenci-
avalté digitélis kimenete vagy terepi busz
tovébbithatja mas berendezésre.
[3] | Kézi hibatorl. | A frekvenciavalté ledllitja a mikodést, és
vészj. szarazonfutds-vészjelzést aktival (93. vészjelzés:
Szdraz sziv.). A figyelmeztetést a frekvenci-
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22-26 Funkcié szar.futasnal

Mivelet kivalasztasa szarazonfutas esetére.

Opcio: Funkcio:

avalto digitalis kimenete vagy terepi busz
tovdbbithatja mas berendezésre.

[4] |Stop and
Trip

22-27 Késl. szar.futasnal

Tartomany: Funkcio:
10 s*| [0 -600 |Megadhatja, hogy mennyi ideig kell aktivnak
s] lennie a szarazonfutas allapotnak, hogy a

rendszer figyelmeztetést vagy vészjelzést
adjon.

A frekvenciavélté megvarja az aramlashiany
késleltetési idejének (paraméter 22-24 Késl.
dr.hidnyndl) lejartat, majd ezutan elinditja a
szarazonfutési késleltetés idozit6jét.

22-28 Ar.hiany alsé ford.szam [1/min]

Tartomany: Funkcioé:
Size related* [ [O - par. A fordulatszam megadasa az
4-13 RPM] aramlashianykori kis fordulatszam

észleléséhez.

Ha a motor minimalis fordulat-
szamatdl eltéré fordulatszam
esetében szikséges a kis
fordulatszam észlelése, akkor
hasznéalhaté ez a paraméter.

22-29 Ar.hiany alsé ford.szam [Hz]

Tartomany: Funkcié:
Size related* [ [O - par. A fordulatszam megadésa az aramlas-
4-14 Hz] hianykori kis fordulatszam

észleléséhez.

Ha a motor minimalis fordulat-
szamatdl eltéré fordulatszam
esetében sziikséges a kis
fordulatszam észlelése, akkor
hasznélhaté ez a paraméter.

3.19.3 22-3* Ar.hiany. telj.beszab.

Ha az automatikus beallitas le van tiltva a
22-20 paraméter Kis telj. auto setup segitségével, akkor a
beszabalyozasi mUveletsor a kovetkez6:

1. Zarja el a fészelepet az dramlas megdllitdsahoz.

2. Mdkddtesse a motort, amig a rendszer el nem éri
normal tzemi hémérsékletét.

3. Nyomja meg az [Hand On] gombot, és dllitsa a
fordulatszamot a névleges fordulatszam kb. 85%-
ara. Pontosan jegyezze fel a fordulatszam értékét.

4, Olvassa le a teljesitményfelvételt az LCP
adatsorabol vagy a kdvetkezd paraméterek
egyikébdl:

4a 16-10 Paraméter Teljesitmény [kW].
vagy

4b 16-11 Paraméter Teljesitmény [LE] a
fémeniiben

Jegyezze fel a leolvasott teljesitmény értékét.

5. Allitsa a fordulatszamot a néveleges fordulatszam
kb. 50%-ara. Pontosan jegyezze fel a fordulatszam
értékét.

6. Olvassa le a teljesitményfelvételt az LCP
adatsorabol vagy a kévetkezd paraméterek
egyikébdl:

6a 16-10 Paraméter Teljesitmény [kW].
vagy

6b 16-11 Paraméter Teljesitmény [LE] a
fémeniiben

Jegyezze fel a leolvasott teljesitmény értékét.

7. Programozza be a fordulatszdmokat a kovetkez6
paraméterekben:

7a 22-32 Paraméter Kis f.szam [1/min].
7b  22-33 Paraméter Kis f.szam [Hz].

7c  22-36 Paraméter Nagy f.szam [1/min].
7d  22-37 Paraméter Nagy f.szdm [Hz].

8. Programozza be a hozzajuk tartozé teljesitmé-
nyértékeket a kdvetkezé paraméterekben:

8a  22-34 Paraméter Telj. kis f.szamndl [kW].
8b  22-35 Paraméter Telj. kis f.szdmndl [LE].

8c  22-38 Paraméter Telj. nagy f.szamndl [kW].
8d  22-39 Paraméter Telj. nagy f.szdmndl [LE].

9. Kapcsoljon vissza az [Auto On] vagy az [Off]
gombbal.

ERTESITES

A beszabalyozas végrehajtasa el6tt allitsa be az
paraméter 1-03 Nyomatékkarakterisztika értékét.

22-30 Telj. ar.hianynal

Tartomany: Funkcio:
0 kW

[0 - 0 kW] [ Az aktualis fordulatszamhoz szamitott
aramlashianykori teljesitmény. Ha a
teljesitmény a megjelenitett értékre csokken,
a frekvenciavalté ezt az aramlas nélkli
allapot bekovetkeztének tekinti.
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22-31 Teljesitménykorr. tényez6

22-35 Telj. kis f.szamnal [LE]

madositasa.

Ha a rendszer tévesen észlel dramlashianyt,
akkor csokkentse a beéllitast. Ellenben ha
nem észleli a valés aramlashianyt, akkor a
beallitast 100% folé kell novelni.

22-32 Kis f.szam [1/min]

Tartomany: Funkcio:

Size [O- Akkor hasznalatos, ha a

related* | par. 0-02 paraméter Motorford.sz. egység
22-36 beéllitasa [0] 1/min (ha [1] Hz van
RPM] kivalasztva, a paraméter nem lathato).

Allitsa be az 50%-0s szinten hasznalt
fordulatszamot.

A funkcié az aramlashiany-észlelés beszaba-
lyozasahoz sziikséges értékek tarolasara
szolgal.

Tartomany: Funkci6:

Size [O- Akkor hasznélatos, ha a

related* | par. 0-02 paraméter Motorford.sz. egység
22-37 beéllitasa [1] Hz (ha [0] 1/min van

Hz] kivalasztva, a paraméter nem lathato).
Allitsa be az 50%-0s szinten hasznlt
fordulatszamot.

A funkcié az aramlashiany-észlelés beszaba-
lyozaséhoz sziikséges értékek tarolasara
szolgal.

22-34 Telj. kis f.szamnal [kW]

Tartomany: Funkcio:
Size [O- Akkor hasznalatos, ha a
related* 5.50 kW] | 0-03 paraméter Tertileti bedllitdsok beallitasa

[0] Nemzetkézi (ha [1] Eszak-Amerika van
kivalasztva, a paraméter nem lathato).
Allitsa be a teljesitményfelvételt 50%-os
fordulatszamnal.

A funkcié az aramlashiany-észlelés
beszabélyozasahoz sziikséges értékek
tarolasara szolgal.

22-35 Telj. kis f.szamnal [LE]

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcio:
100 %* | [1 - A szamitott teljesitményérték A funkcié az dramldshiany-észlelés
400 %] (22-30 paraméter Telj. dr.hidnyndl) beszabélyozasahoz sziikséges értékek

taroldséra szolgal.

22-36 Nagy f.szam [1/min]

Tartomany: Funkcio:
Size [O- Akkor hasznalatos, ha a
related* | par. 4-13 | 0-02 paraméter Motorford.sz. egység

RPM] beallitasa [0] 1/min (ha [1] Hz van
kivéalasztva, a paraméter nem lathato).
Allitsa be a 85%-0s szinten hasznalt
fordulatszamot.

A funkcié az aramlashiany-észlelés beszaba-
lyozéséhoz szlikséges értékek tarolasara
szolgal.

22-37 Nagy f.szam [Hz]
Tartomany:
Size [O-
related* | par. 0-02 paraméter Motorford.sz. egység beallitasa
4-14 [1] Hz (ha [0] 1/min van kivalasztva, a

Hz] paraméter nem lathato).

Funkcio:

Akkor hasznalatos, ha a

Allitsa be a 85%-0s szinten hasznélt fordulat-
szamot.

A funkcié az aramlashiany-észlelés beszaba-
lyozésahoz sziikséges értékek tarolasara
szolgal.

22-38 Telj. nagy f.szamnal [kW]

Tartomany: Funkcié:
Size [O- Akkor hasznalatos, ha a
related* 5.50 kW] | 0-03 paraméter Tertileti bedllitdsok

beéllitdisa Nemzetkozi (ha Eszak-Amerika
van kivalasztva, a paraméter nem lathatd).
Allitsa be a teljesitményfelvételt 85%-os
fordulatszamnal.

A funkci6 az aramlashiany-észlelés
beszabalyozasdhoz szlikséges értékek
tarolasara szolgal.

22-39 Telj. nagy f.szamnal [LE]

Tartomany: Funkcié:
Size [O- Akkor hasznalatos, ha a
related* 7.50 hp] | 0-03 paraméter Tertileti bedllitdsok

bedllitdsa Eszak-Amerika (ha Nemzetkozi

Tartomany: Funkcié: van kivalasztva, a paraméter nem lathato).
Size [O- Akkor hasznalatos, ha a Allitsa be a teljesitményfelvételt 85%-os
related* 7.50 hp] | 0-03 paraméter Tertiileti bedllitdsok beallitasa fordulatszamnal.
[1] Eszak-Amerika (ha [0] Nemzetkézi van A funkci6 az aramlashiany-észlelés
kivalasztva, a paraméter nem lathato). beszabdlyozasahoz sziikséges értékek
Allitsa be a teljesitményfelvételt 50%-o0s tarolaséra szolgal.
fordulatszamnal.
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3.19.4 22-4* Altatasi U.m.

Ha a rendszer terhelése monitorozva van, és lehetévé teszi
a motor leallitasat, akkor a motor az altatasi tzemmad
funkcio aktivalasaval ledllithatd. Bar ez nem normal stop
parancs, 0 1/min fordulatszamra lassitja a motort, és
ledllitjia annak dramellatasat. Az altatdsi izemmaodban a
késziilék bizonyos allapotok monitorozésaval figyeli, nem
kerllt-e a rendszer ismét terhelés ala.

Az altatédsi lizemmaod aktivaladsa térténhet az dramlashiany
észlelése, illetve minimalis fordulatszam észlelése
funkcidkkal, vagy pedig a digitalis bemenetek egyikére
adott kiilsé jellel (be kell programozni a digitalis
bemenetek konfiguralasara szolgaldé paraméterekben — 5-7*
Digitdlis bemenetek paramétercsoport).

Annak érdekében, hogy az aramlashiany észleléséhez és az
altatasi Uzemmad aktivalasahoz kdnnyebben lehessen
hasznalni példaul elektromechanikus aramlaskapcsolot, a
muvelet az alkalmazott kiilsé jel felfutd élénél 1ép érvénybe
(egyébként a frekvenciavaltdé nem tudna kilépni az altatasi
Uzemmodbdl, mivel a jel folyamatos lenne).

Ha a 25-26 paraméter Lekapcs. dr.hidnyndl beéllitasa [1]
Engedélyezve, az altatasi lizemmod aktivalasa esetén a
kaszkadszabdlyozé, amennyiben engedélyezve van,
parancsot kap a (fix fordulatszamu) hattérszivattyuk
lekapcsolasanak megkezdésére a (valtoztathato
fordulatszamu) vezérszivattyu leéllitasa el6tt.

Altatési tizemmodban a kijelzd alsé éllapotsora jelzi az
altatasi uzemmadot.

Lasd még a jelfolyamabrat: Abra 3.52.
Az altatasi lizemmad hasznélatanak 3 féle médja van:

. Nyomasfokozd rendszer nyomasvisszacsatolassal
. Rendszer nyomasvisszacsatolassal

. Nyomasfokoz6 rendszer nyomasvisszacsatolas
nélkdl

1308425511

FC Frekvenciavaltd

fo Kimend frekvencia

Tap Rendszer nyomasa

Pst Alapjel szerinti nyomas

Abra 3.55 Az altatasi izemméd mikodése

Olyan rendszerben, ahol a beépitett Pl-szabalyozé6 szolgal a
nyomas vagy a hdmérséklet szabalyozdsara egy nyomdas-
tavado altal a frekvenciavaltéra kildott nyomas-
visszacsatoldjel segitségével (példaul nyomasfokozé
rendszerben). Az1-00 Paraméter Konfigurdcié maddja [3] Zdrt
hurok bedllitasat kell kivalasztani, a Pl-szabalyozét pedig a
referencia- és visszacsatoldjelekhez kell bedllitani.

A Abra 3.56 egy nyomasfokoz6 rendszert mutat be.

i b (Myoméas) TIBAZD 7,10

e e e e e e e e e Prendscer

Pbeallitas

Pénhrasrtés |-I-
|

p 77-45 & Perasités
P 22-44

/!
|
i
/!
fres A fou {frekvencia) : :
1l
1l
il

1 v
i Ly . 5 ; Idg
Aramlashiany/kis Altatas dzemmdod '
aramlas észlelve aklivélva Prandszer—Pébresclés
Erésités

aktivélva

Abra 3.56 Nyomasfokoz6 rendszer nyomas-visszacsatolassal
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Aramlashiany észlelése esetén a frekvenciavaltd néveli a ismert a kivdnt nyomads, a Pset. Nyilt hurkot kell beéllitani a
nyomasalapjelet, hogy enyhe tilnyomas keletkezzen a 1-00 Paraméter Konfigurdcié mddja segitségével.
rendszerben (a nyomasfokozast a 22-45 paraméter Erésitési Példa: nyomasfokozd rendszer
alapjel segitségével kell bedllitani).
A rendszer figyeli a nyomastavadotol érkezd visszacsato- , 1308AZ386.1U
. . . 1 . ) p (nyomas)
I6jelet, és ha ez a nyomas adott szazalékkal a normal
nyomasalapjel (Pset) ald esik, akkor ismét gyorsitja a motort,
hogy a nyomas elérje a beallitott értéket (Pset). Prendszer
Phesliitas ——————— .M_
| '
| |
I |
FC 100 = | -
| | 1dé
|
frer | four (frekvencia) : I
e [ ! —
féhres7rés .L _______ -*
L feot ~”
Kllst T I
PID-szabalyozo I [
|
t— | ! Four _
, tiy .
rI'Ef \ r'}l')[.‘d |- Aramlashidny/kis H Altatas lzemmod t Ido
”Léi.:l Aramlas észlelve aktivalva Prer =Pobrossds
Abra 3.58 Nyomasfokozé rendszer nyomas-visszacsatolas
Prendszer I nélkiil
Fii

P

Kis dram vagy fordulatszdm észlelésekor a motor ledll, a
kilsé szabalyozo referenciajelének (fref) figyelése azonban

130BA256.10 folytatédik. Kis nyomas esetén a szabalyozé noveli a
referenciajelet a nyomas erdsitése érdekében. Amikor a
referenciajel eléri a bedllitott fsor ébresztési értéket, a motor
Ujraindul.

Abra 3.57 Rendszer nyomas-visszacsatolassal

Olyan rendszerben, ahol nyomast vagy a h6mérsékletet
kllsé Pl-szabdlyozd szabdlyozza. llyen esetben az ébresztési
feltételek nem alapulhatnak a nyomdas- vagy hémérséklet-
tadvadotol érkezd visszacsatoldson, mivel az alapjel nem
ismert. A nyomasfokozd rendszer példdjanal maradva, nem

A fordulatszam bedllitdsa kézzel torténik, egy kilsé referen-
ciajel (tavoli referencia) segitségével. Az dramlashiany-
funkcié beszabalyozasanak beallitasait (22-3* Ar.hidny.
telj.beszab. paramétercsoport) allitsa alapértelmezésre.

Belsé Pl-szabalyozé Kiilsé Pl-szabalyozé vagy kézi szabalyozas
(7-00 paraméter Konfigurdcio maédja) (1-00 paraméter Konfigurdcié maodja)
Altatasi lizemméd Ebresztés Altatasi lizemméd Ebresztés
Aramlashiany-észlelés (csak Igen - Igen (kivéve a kézi -
szivattyuknal) fordulatszam-beallitast)
Kis fordulatszam észlelése Igen - lgen -
Kulsé jel Igen - lgen -
Nyomas/hémérséklet (tdvadod - lgen - Nem
csatlakoztatva)
Kimeneti frekvencia - Nem - lgen

Tablazat 3.24 Konfiguracios lehetéségek attekintése
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ERTESITE. 22-44 Ebr. ref./visszacs. kiilonbség

Az altatasi lizemmaéd nem aktivalodik, ha a helyi Tartomany: Funkcio:

referencia aktiv (kézzel allitsa be a fordulatszamot az LCP 10 %*] [0 - Csak akkor hasznalhato, ha az

navigaciés gombjaival). Lasd paraméter 3-13 Referencia 100 %] 1-00 paraméter Konfigurdcié médja beallitasa [3]
helye. Zdrt hurok, és a nyomas szabalyozasa a

Kézi lizemmédban nem mikoédik. A bemenet/kimenet beépitett Pl-szabalyozo segitségével torténik.
zart hurokban torténd bedllitasa el6tt hajtson végre Allitsa be, hogy a nyomasalapjel (Pser) hany
automatikus beallitast nyilt hurokban. szazalékanak megfelelé nyomasesésnél

szakadjon meg az altatési Gizemmod.

ERTESITE

Tartomany: Funkcio: Olyan alkalmazasban, ahol a beépitett

60 s* [ [0 - 600 s] | Allitsa be, hogy start parancs (digitalis Pl-szabalyozé inverz szabalyozasra van
bemenet vagy terepi busz) utan a motornak beallitva a 20-71 paraméter PID-
minimum mennyi ideig kell futnia, miel6tt teljesitmény segitségével, automatikusan
altatasi lizemmaodba lépne. megtérténik a paraméter 22-44 Ebr. ref./

visszacs. kiilonbség értékének

22-41 Min. altatasi id6 hozzaadasa.

Tartomany: Funkcio:

30 s*| [0 - 600 s] [ Adja meg az altatasi tzemmaod minimalis — ;
id6tartamat. Ez a beallitas felilbirdlja az
ébresztési feltételeket. Tartomany:  Funkcio:

0 %*| [-100 - | Csak akkor hasznalhaté, ha az

22-42 Ebr. f.szam [1/min] 100 %] | 1-00 paraméter Konfigurdcié médja beallitasa [3]

Tartomany: Funkcio: Zdrt hurok, és a beépitett Pl-szabalyoz6 van
Size [0- AKkor hasznalatos. ha a hasznalatban. Olyan rendszereknél, melyek
related* | par. 0-02 paraméter Motorford.sz. egység bedllitasa AR ROMEEES 22 bR on e [Tl el &

: leallitasa elstt & svelni
4-13 [0] 1/min (ha [1] Hz van kivalasztva, a mo:or edllitasa e Ott, erdem(:]s meg;k(:v: :I a
. < . asat. | zabbodik a
RPM] paraméter nem lathatd). Csak akkor rendszer nyomasat. lgy meghoss
. motor ledllasanak id6tartama, csokkentve a
hasznalatos, ha az " s Lol " "
1-00 paraméter Konfigurdcié médja beallitasa |’n" ltasz e; eallitaso gyalorlsa;gz |
. . . Alli b masalapjel il
[0] Zdrt hurok, és ha a fordulatszam- 1 |91, [y 61 (e piel (Pser) )
S (T e hémérséklet-alapjel hany szézalékanak megfeleld
referenciat kiils6é vezérlé alkalmazza. " o e
AR . .  ill. épjen a
Allitsa be azt a referencia-fordulatszamot, tulnyomasnal, ill. tulmelegedesnel lepj

. (o . rendszer altatasi izemmaddba.

amelynél az altatasi izemmodot meg kell o . ) :
szakitani 5%-0s bedllités esetén a megnovelt nyomas

értéke Pset®1,05. A negativ értékek példaul

22-43 Ebr. f.szém [Hz] htitétorony-vezérléshez alkalmasak, ahol negativ
véltozasra van sziikség.

Tartomany: Funkci6:
Size [0- [ Akkor hasznalatos, ha a 22-46 Erésités max. ideje
f . -02 ster Motorford.sz. 5 allitd P < s
related par. 0-02 paraméter Motorford.sz. egység bedllitasa Tartomany: Funkcié:
4-14 [1] Hz (ha [0] 1/min van kivalasztva, a — —
Hz] paraméter nem lathatd). Csak akkor e b= 6 | Cetiaidian eeaelliele, (12 e

. . , L 1- ster Konfigurdcié médja beallitasa [3
hasznalhato, ha az 1-00 paraméter Konfigurdcié s] 2 Z aralr(neter onfigu acob I J B
. p . Zdrt hurok, és a nyomas szabalyozasa a
mddja beallitasa [0] Zdrt hurok, és ha a ba t huro. o . )Il Y I %
< » . . . Spi |-szabélyoz6 segitségével torténik.
fordulatszam-referenciat nyomast szabalyozo ’eepltett szabalyo gitseg
—_ . - Allitsa be az er6sitési Uzemmod maximalis
kulsé vezérl6 hasznalja. I A "
RiTF . . id6tartamat. edllitott id6
Allitsa be azt a referencia-fordulatszamot, megengedett idotartamat B ’

. (s . tullépése esetén a rendszer altatasi Uzemmaodba
amelynél az altatasi izemmodot meg kell o ) )
szakitani Iép, nem vér a bedllitott megndvelt nyomas

elérésére.
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3.19.5 22-5* Gorbevégzddés

Gorbevégrdl akkor beszéliink, ha a szivattyu a beallitott
nyomas biztositasa érdekében tulsdgosan nagy térfogatot
szolgaltat. Ez akkor fordulhat el6, ha a szivattyd mogotti
eloszté csévezetékben szivargas Iép fel, s ennek
kovetkeztében a szivattyukarakterisztika

4-13 paraméter Motor f.szdm felsé korldt [1/min] vagy

4-14 paraméter Motor f.szdm felsé korldt [Hz] segitségével
beallitott maximalis fordulatszam alapjan érvényes végén
fog muikddni a szivattyu.

Ha a visszacsatolds adott ideig (22-51 paraméter Késl.
gorbevégnél) a 3-03 paraméter Maximdlis referencia progra-
mozott értékének 2,5%-aval kisebb a kivant nyomas
alapjelétdl, és a szivattyu a 4-13 paraméter Motor f.szdm
felsé korldt [1/min] vagy 4-14 paraméter Motor f.szdm felsé
korldat [Hz] segitségével bedllitott maximalis fordulatszamon
mukaodik, akkor aktiv lesz a 22-50 paraméter Funkcié
gorbevégnél kivalasztott funkcioja.

Az 5-3* Digitdlis kimenetek és/vagy 5-4* Relék paraméterek
valamelyikében a [192] G6rbevégzédés funkciot kivalasztva
jel adhat6 a digitélis kimenetek egyikére. A jel akkor jelenik
meg, ha gorbevég allapot Iép fel, és a

22-50 paraméter Funkcié gdrbevégnél bedllitdsa nem [0]
Kikapcsolva. A gorbevégfunkcié csak akkor hasznalhato, ha
az Uzemeltetés a beépitett PID-szabalyoz6 segitségével
torténik (az 7-00 paraméter Konfigurdcié modja beallitasa [3]
Zdrt hurok).

22-50 Funkcié gorbevégnél

22-50 Funkcié gorbevégnél

Opcio: Funkcioé:

[0] | Kikapcsolva | A gorbevégfigyelés nem aktiv.

[1] | Figyel- A frekvenciavalto folytatja mikodését, de aktiv

meztetés lesz a gorbevég figyelmeztetés (94. figyel-
meztetés: Gorbevégzideés). A figyelmeztetést a
frekvenciavalté digitélis kimenete vagy terepi

busz tovabbithatja mas berendezésre.

[2] | Vészjelzés A frekvenciavalto ledllitja a mikodést, és
gorbevég vészjelzést (94. vészjelzés:
Gérbevégzbdeés) aktival. A figyelmeztetést a
frekvenciavalto digitalis kimenete vagy terepi

busz tovabbithatja mas berendezésre.

[3] | Kézi A frekvenciavalto ledllitjia a mikodést, és
hibatorl. gorbevég vészjelzést (94. vészjelzés:
vészj. Gorbevégzideés) aktival. A figyelmeztetést a

frekvenciavaltd digitélis kimenete vagy terepi
busz tovabbithatja mas berendezésre.

[4] | Stop and
Trip

22-51 Késl. gorbevégnél

Tartomany: Funkci6:
10 s*| [0 - 600
s] egy id6zit6. Amennyiben a gorbevég allapot az

GoOrbevég éllapot észlelése esetén aktivalodik

ebben a paraméterben bedllitott id6 lejartaig
folyamatosan fennall, aktivalodik a

Opcié: Funkcio: 22-50 paraméter Funkcio gorbevégnél paramé-
[!.!lﬂ!lﬂ terben bedllitott funkcié. Ha az allapot az adott
Automatikus Gjraindités esetén a id6 lejarta el6tt megszlinik, az id6zitdé
vészjelzés torlédik, és a rendszer nullazodiic
ujraindul.

3.19.6 22-6* Szijszakadas-észlelés
ERTESITE
Ha a 22-50 paraméter Funkcié A szijszakadds-észlelés zart és nyilt hurku rendszerekben
gbrbevégnél bedllitasa [2] Vészjelzés, a egyarant hasznalhaté szivattyukhoz és ventildtorokhoz. Ha
paraméter 14-20 Hibatérlési iizemméd a becsiilt motornyomaték kisebb a szijszakadasi
esetében a [13] Végtelen aut. torlés nyomatéknal (22-61 paraméter Nyomaték szijszakaddsndl), és
beallitas nem megfelelé. Ha ilyen a frekvenciavélté kimeneti frekvenciadja 15 Hz vagy
beallitast valaszt, aramlashiany észlelése nagyobb, akkor a késziilék végrehajtja a szijszakadas
esetén a frekvenciavalté folyamatosan esetére bedllitott funkcidt (22-60 paraméter Funkcid szijsza-
be-ki kapcsol majd. kaddsnd).
ERTESITE
Ha a frekvenciavalté allandé megkeriilé
fordulatszammal rendelkezik olyan
automatikus megkeriil6é funkciéval,
amely allandé vészjelzés észlelése
esetén elinditja a megkeriilést, és a
gorbevégfunkcio beallitasa [2] Vészjelzés
vagy [3] Kézi hibatérl. vészj., akkor tiltsa
le az automatikus megkerilé funkciot.
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22-60 Funkcié szijszakadasnal

Valassza ki a szijszakadasi allapot észlelése esetén végrehajtandd
muveletet.

Funkcio:

ERTESITES

Ha a 22-60 paraméter Funkcio szijsza-
kaddsndl beallitasa [2] Leoldds, a
paraméter 14-20 Hibatorlési iizemmod
esetében a [13] Végtelen aut. torlés
beallitdis nem megfelel6. Ha ilyen
beallitast valaszt, szijszakadas
észlelése esetén a frekvenciavalto
folyamatosan be-ki kapcsol majd.

ERTESITE.

Allandé megkeriilé fordulatszammal
rendelkez6 frekvenciavalté esetében
Amennyiben dllandé vészjelzés
észlelése esetén az automatikus
megkeriilé funkcio elinditja a
megkeriilést, akkor tiltsa le az
automatikus megkeriil6é funkciét, ha
[2] Vészjelzés vagy [3] Kézi. hibatorl.
vészj. van kivalasztva szijszakadasi
funkcioként.

Opcio:

[0] * | Kikapcsolva
[11 [Figyel-
meztetés

A frekvenciavaélté folytatja mikodését, de
aktivalja a szijszakadas-figyelmeztetést (95.
figyelmeztetés: Szijszakadds). A figyelmez-
tetést a frekvenciavalté digitélis kimenete
vagy terepi busz tovabbithatja mas
berendezésre.

[2] | Leoldas A frekvenciavalté ledllitja a mdkodést, és
szijszakadas-vészjelzést aktival (95. vészjelzés:
Szijszakadds). A figyelmeztetést a frekvenci-
avaltoé digitalis kimenete vagy terepi busz

tovabbithatja mas berendezésre.

[3] | Stop and Trip

22-61 Nyomaték szijszakadasnal

Tartomany: Funkcié:
10 %*

[0 - 100 %] | A szijszakadasi nyomaték beéllitdsa a motor
névleges nyomatékanak szazalékaként.

22-62 Késl. szijszakadasnal

Tartomany: Funkcié:

10s | [0-600 s] [ Itt megadhatja, mennyi ideig kell aktivnak
lennie a szijszakadasi dllapotnak ahhoz, hogy
a késziilék végrehajtsa a

22-60 paraméter Funkcié szijszakaddsndl
segitségével kivalasztott muveletet.

3.19.7 22-7* Rovidciklus-védelem

Bizonyos alkalmazédsoknal gyakran sziikséges lehet az
inditdsok szdmdanak korldtozasa. Ennek egyik médja a
minimalis futasidé (az inditas és a leallitas kozotti idd),
valamint az inditasok k6zotti minimalis idéintervallum
bedllitasa.

Ez azt jelenti, hogy barmely normal stop parancs feliilirhato
a 22-77 paraméter Minimdlis futdsidé segitségével, és
barmely normal start parancs (start/jog/befagyasztas)
fellilirhatd a 22-76 paraméter Inditdsok kézotti idé
segitségével.

A 2 funkcid egyike sem aktiv, amennyiben az LCP egységen
aktivaljdk a kézi be vagy a kikapcsolva lzemmddot. A [Hand
On] vagy az [Off] gomb megnyomasakor mindkét id6zitd
nullazédik, és csak az [Auto On] gomb megnyomadsa és
aktiv start parancs kiadasa utan indulnak ujra.

22-75 Rovidciklus-védelem

Opcio: Funkcié:
[0] * | Tiltva A 22-76 paraméter Inditdsok kozotti idé
segitségével beallitott id6zit6 le van tiltva.
[11 | Engedé- A 22-76 paraméter Inditdsok kézotti id6
lyezve segitségével bedllitott id6zité engedélyezve
van.

22-76 Inditasok kozotti ido

Tartomany: Funkcié:
Size [par. 22-77 | A két inditas kozott elteld id6
related* - 3600 s] minimalis hosszanak megadasa. A

beallitott id6 letelte el6tt a készilék
nem veszi figyelembe a normal start
parancsokat (start/jog/befagyasztas).
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22-77 Minimalis futasidé penzacié az alapjelnek a kimeneti frekvencia értéke szerinti

. L. modositasat jelenti. A kimeneti frekvencia kozelit6l
Tartomany: Funkcié: ?dos tasat’ jele ,t . e’ eti frekvenc a, o) e’to eg ,
aranyos az aramlassal; minél nagyobb az aramlas, annal

nagyobb a veszteségek kompenzélasa.
2276s] | Kaszkad iizemmédban nem mikédik.

A Hrerv. (minimélis nyomas) a frekvenciavaltd zart hurka

A normdl start parancsot (start/jog/ szabalyozassal (Pl) térténd alapjele, mely az daramlaskom-
befagyasztas) kovetd futas minimalis idejének penzacié nélkili zart hurkd mikédésnek megfeleléen van
megadasa. Ennek az idének a letelte el6tt a beallitva.

készllék nem veszi figyelembe a normal stop
parancsokat. Az id6zité a normal start parancs
(start/jog/befagyasztas) kiadasa utan indul. — T

A szabadonfutas (inverz) és a kulsé retesz

130BA383.11

parancs feliilbirdlja az id6zit6t.

22-78 Minimalis futasid6 prioritasa

Opcié: Funkcio:
[o] * Tiltva
[11 Engedélyezve

22-79 Minimalis futasid6 prioritasi értéke

Tartomany: Funkcio:

0 ProcessCtrlUnit* | [-999999.999 - 999999.999
ProcessCtrlUnit]

Abra 3.59 Aramlaskompenzacié beallitasa

_ * F4 Ve Ve .7
3.19.8 22-8 Aramlaskompenzaao Kétféle mddszer alkalmazhato attdl fliggben, hogy ismert-e

a rendszer munkapontjahoz tartozé fordulatszam.
Bizonyos alkalmazasokban a nyomastavadét nem lehet a

rendszer egy tavoli pontjan elhelyezni, csak a ventilator/
szivattyu kivezetdnyildsanak kozelében. Az dramlaskom-

3 3 Fordulatszam a munkaponton | Fordulatszam a munkaponton

Felhasznalt paraméter
ISMERT NEM ISMERT

22-80 Paraméter Aramldskompenzdcié + +
22-81 Paraméter Mdsodfoku-linedris gérbekézelités + +
22-82 Paraméter Munkapont szdmitdsa + +
22-83 Paraméter F.szdm dr.hidnyndl [1/min]/22-84 paraméter F.szdm . .
dr.hidnyndl [Hz]
22-85 Paraméter F.szdm terv. ponton [1/min]/22-86 paraméter F.szdm terv. . )
ponton [Hz]
22-87 Paraméter Nyomds dr.hidnyos f.szdmon + +
22-88 Paraméter Nyomds névl. f.szdimon - +
22-89 Paraméter Aramlds terv. ponton - +
22-90 Paraméter Aramlds névl. f.szdmon - +

Tablazat 3.25 Ismert/ismeretlen fordulatszam a munkaponton
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22-80 Aramlaskompenzacio

22-82 Munkapont szamitasa

Opcio: Funkcio: Opcio: Funkcié:
[0] * [ Tiltva Az alapjel kompenzacidja nem aktiv. értéke Hwmin legyen, meghatarozhaté a
- — " fordulatszam az aramlds nélkiili ponton.
[1]1 | Engedé- Az alapjel kompenzacidja aktiv. A rendszer P
. . (s . s A 22-81 paraméter Mdsodfoku-linedris gorbekozelités
lyezve aramlaskompenzacids miveletet hajt végre
. bedllitasaval ezutan bedllithat6 a vezérlési gorbe
az alapjelen.
alakja a végtelenig.
22-81 Masodfoku-linearis gérbekézelités 2. példa
Tartomany: Funkcioé: Nem ismert a fordulatszam a rendszer
munkapontjaban: ha a rendszer munkapontjaban

RS CRCRR|ERTESITES . .

nem ismert a fordulatszam, az adatlap segitségével
Kaszkadmi(ik6dés esetén nem meg kell hatarozni a vezérlési gérbe egy masik
lathato. referenciapontjat. A Qnevi. nyomasnak megfelelé

aramlas meghatarozhato a névleges fordulat-
1. példa szamhoz tartozo jelleggdrbérdl a tervezett nyomas
Ezzel a paraméterrel beallithaté a vezérlési (Hrerv, C pont) berajzoldsaval. Hasonloképpen, a
gorbe alakja. tervezett dramlas (Qrerv., D pont) berajzoldsaval
0=linedris meghatarozhat6 a Hrerv. nyomas. A szivattyu-
100%=idealis alak (elméleti) jelleggorbe e két pontjanak, valamint a fentebb

leirt Huin értéknek az ismeretében a frekvenci-

H (nyomémag.) 5 avalto ki tudja szamitani a B referenciapontot, és
ﬁ meg tudja rajzolni a rendszer A munkapontjat is
§ tartalmazo vezérlési gorbét.

H(nyomémag.) E
H NEVL. §
P22-88 2
HTERV.
Alapjel
HMIN
P22-83/
:%%87 Vezérlési gorbe
QTERV. QNEVL. Q(araml)
P22-89 P22-90
Vezérlési gorbe Abra 3.62 Nem ismert a fordulatszam a
rendszer munkapontjaban
Q (draml.)
Abra 3.60 Masodfoku-linearis gérbekozelités
[0] [ Tiltva A munkapontszamitas nem aktiv. Akkor
* hasznalatos, ha ismert a fordulatszam a
22-82 Munkapont szamitasa munkaponton.
Opcid: Funkcio: [1] | Engedé- | A munkapontszamitas aktiv. A paraméter engedé-
1. példa lyezve lyezése lehetévé teszi a rendszer ismeretlen
ilereh) munkapontjdnak kiszamitasat 50/60 Hz-es fordulat-
szamon a kovetkezé paraméterekben beallitott
HTERVApiel bemeneti adatokbol:
B . 22-83 Paraméter F.szdm dr.hidnyndl [1/
min].
Qrami) . 22-84 Paraméter F.szdm dr.hidnyndl [Hz].
Abra 3.61 Ismert a fordulatszam a rendszer , L,
., . 22-87 Paraméter Nyomds dr.hidnyos
munkapontjaban .
f.szdmon.
. 22-88 Paraméter Nyomds névl. f.szamon.
Az adott berendezés kiilonb6z6 fordulatszamaihoz . 22-89 Paraméter Aramlds terv. ponton.
tartozé karakterisztikakat tartalmazé adatlaprol a . ) Pt [l vl e,
Hrerv. és a Qrerv. pont kozott egyszer(ien
megtaldlhaté az A pont, a rendszer munkapontja.
A szivattyU karakterisztikajat meg kell jelolni
ebben a pontban, és be kell programozni a hozza
tartozé fordulatszamot. A szelepeket elzarva és
olyan fordulatszamot beallitva, hogy a nyomas
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22-83 F.szam ar.hianynal [1/min]

22-86 F.szam terv. ponton [Hz]

RPM] 1/min egységben. A fordulatszam Hz-ben is
megadhato: 22-84 paraméter F.szam
dr.hidnyndl [Hz]. Ha a

0-02 paraméter Motorford.sz. egység bedllitasa
1/min, akkor a 22-85 paraméter F.szdm terv.
ponton [1/min] is hasznalatos. Az érték
meghatarozasahoz zarja el a szelepeket, és
csokkentse a fordulatszamot a Hvin minimalis
nyomas eléréséig.

22-84 F.szdm ar.hidnynal [Hz]

Tartomany: Funkcio:

Size [O- A felbontéas 0,033 Hz.

related* | par. Adja meg a ledllitott dramlashoz és a Hwin
22-86 | inimalis nyomashoz tartoz6 motorfordulat-
Hz]

szamot Hz-ben. A fordulatszdm 1/min
egységben is megadhato:

22-83 paraméter F.szam dr.hidnyndl [1/min]. Ha
a 0-02 paraméter Motorford.sz. egység
beallitasa Hz, akkor a 22-86 paraméter F.szdm
terv. ponton [Hz] is hasznalatos. Az érték
meghatdrozasahoz zarja el a szelepeket, és
csokkentse a fordulatszdmot a Hwuin minimalis
nyomas eléréséig.

22-85 F.szam terv. ponton [1/min]

Tartomany: Funkci6:

Size [0 - A felbontds 1 1/min.

relatedi | 60000 Csak akkor jelenik meg, ha a
RPM]

22-82 paraméter Munkapont szamitdsa
beallitdsa [0] Tiltva. Adja meg 1/min
egységben azt a motorfordulatszamot,
amelynél a rendszer eléri munkapontjat. A
fordulatszam Hz-ben is megadhaté:

22-86 paraméter F.szdm terv. ponton [Hz]. Ha
a 0-02 paraméter Motorford.sz. egység
beallitasa 1/min, akkor a

22-83 paraméter F.szam dr.hidnyndl [1/min] is
hasznalatos.

22-86 F.szam terv. ponton [Hz]

Tartomany: Funkcié:

Size [0.0 - | A felbontas 0,033 Hz.
related* | par.
4-19
Hz]

Csak akkor jelenik meg, ha a

22-82 paraméter Munkapont szdmitdsa
beallitasa [0] Tiltva. Adja meg Hz-ben azt a
motorfordulatszamot, amelynél a rendszer
eléri munkapontjat. A fordulatszam 1/min
egységben is megadhatd:

22-85 paraméter F.szam terv. ponton [1/min].

Tartomany: Funkci6: Tartomany: Funkcié:

Size [O- A felbontas 1 1/min. Ha a 0-02 paraméter Motorford.sz. egység

related* | par. Adja meg a 0 dramlashoz és a Hwin minimalis beadllitasa Hz, akkor a 22-83 paraméter F.szam
22-85 nyomashoz tartozé motorfordulatszamot dr.hidnyndl [1/min] is hasznalatos.

22-87 Nyomas ar.hidnyos f.szamon

Tartomany: Funkcio:

0% [0 - par. 22-88 ] | Adja meg az aramlashianyos fordulat-
szamnak megfelel6 Hwin nyomast a
referencia/visszacsatolds egységében
kifejezve.

22-88 Nyomas névl. f.szémon

Lasd még 22-82 paraméter Munkapont szdmitdsa.
Tartomany: Funkcio:

999999.999*

[ par. 22-87 -
999999.999 |

Adja meg a névleges fordulat-
szamnak megfelelé nyomas
értékét a referencia/vissza-
csatolds egységében. Ez az
érték a szivattyu adatlapja
segitségével hatarozhaté meg.

Lasd 22-88 paraméter Nyomds névl. fszamon, A pont.

22-89 Aramlas terv. ponton

Tartomany: Funkcio:

o*

[0 - 999999.999 ] | Aramlas tervezési ponton (egység nélkiil).

22-90 Aramlas névl. f.szamon

Lasd még 22-82 paraméter Munkapont szdmitdsa.
Tartomany: Funkcio:

0% | [0-999999.999 ]| Adja meg a névleges fordulatszamnak
megfelelé dramlas értékét. Ez az érték a

szivattyu adatlapja segitségével
hatarozhat6 meg.

MG200947
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3.20 23-**|d6alapu funkcidk csoport paraméterei

3.20.1 23-0* Id6z. miveletek

Az id6zitett muveletek napi vagy heti rendszerességui
végrehajtast igénylé muveletekhez (példaul munkadréakra
vonatkozé kiilonbozé referencidk) hasznélatosak. A frekven-
ciavaltoba 10 idézitett mlvelet programozhaté be. A 23-**
Id6alapu funkciék paramétercsoport megnyitdsakor az LCP
egységen egy listabdl kell kivélasztani az idézitett mivelet
szamat. A 23-00 Paraméter Bekapcs. id6 —

23-04 paraméter El6fordulds bedllitasai igy a kivalasztott
szdmu iddézitett muiveletre vonatkoznak majd. Minden
egyes id6zitett muvelet bekapcsolt és kikapcsolt idére van
osztva, igy 2 kilonbdzé muvelet hajthaté végre a
segitségével.

Az LCP kijelzéjének 2. és 3. sora az id6ézitett mUiveletek
Uzemmad allapotat mutatja (paraméter 0-23 2-es kijelz6sor,
nagy és paraméter 0-24 3-as kijelzésor, nagy, [1643] Timed
Actions Status (Idézitett mUveletek allapota) bedllitas).

ERTESITE.

Digitalis bemeneten keresztiil csak akkor valtoztathat6
meg az lizemmod, ha a paraméter 23-08 Timed Actions
Mode beédllitasa [0] Times Actions Auto (Id6z. miveletek
aut.).

Ha egyszerre érkezik parancs az Allandé Kl és az Allandé
BE digitalis bemenetére, akkor az idézitett miveletek
lizemmodja 1déz. miiveletek aut. lesz, és a késziilék nem
veszi figyelembe a 2 parancsot.

Ha a paraméter 0-70 Ddtum és id6 nincs beallitva, vagy a
frekvenciavalté KEZI vagy KI iizemmédba van kapcsolva
(példaul az LCP-n keresztiil), akkor az idézitett miveletek
Uj izemmodja timed actions disabled (id6z. miiveletek
tiltva) lesz.

Az idézitett mlveletek prioritdsa nagyobb, mint a
digitalis bemeneteken keresztiil vagy a Smart Logic
Controller segitségével aktivalt azonos muiveleteké vagy
parancsoké.

Az id6zitettként programozott miveletek a

3.9.5. fejezet 8-5* Digitdlis/busz paramétercsoportban
megadott keverési szabalyok szerint keverednek a digitélis
bemenetek és a vezérlészavak muveleteivel a busz vagy a
Smart Logic Controller segitségével.

ERTESITE.

Az idézitett miveletek helyes miikodésének el6feltétele
az ora (0-7* Idébedllitdsok paramétercsoport) helyes
bedllitasa.

ERTESITE.

VLT® Analog 1/0 Option (MCB 109) beszerelése esetén a
datum és id6 tartalék tapja is biztositva van.

ERTESITES

Az MCT 10 paraméterezé szoftver szamitogépes konfigu-
raléeszkoz specidlis Utmutatast nyujt az idozitett
miveletek egyszerli programozasahoz.

23-00 Bekapcs. id6

Témb [10]

Tartomany:

Funkcio:

Size related*

[0-0]

Idézitett mivelet bekapcsolt idejének
beallitasa.

ERTESITE.

Ha nincs telepitve valds idejti
6ramodul tartalék tappal,
kikapcsolas utan a frekvencia-
valtéban beallitott datum és id6
visszaall alapértelmezett értékére
(2000. 01. 01., 00:00). A

0-79 paraméter Orahiba értékeként
beprogramozhaté, hogy helyteleniil
beallitott 6ra esetén (példaul leallas
utan) a rendszer figyelmeztetést
adjon.

23-01 Bekapcs. miv.

Tomb [10]
Opcio:

Funkcié:

ERTESITES)

A [32] A dig.kim.dezaktiv. - [43] F
dig.kim.aktivdldsa beallitasokkal
kapcsolatban lasd még az 5-3*
Digitdlis kimenetek és az 5-4*
Relék paramétercsoportot.

A bekapcsolt idé miveletének
kivalasztasa. A lehet6ségeket a
13-52 paraméter SL-vezérl6 mlivelete
leirdsdban ismertetjiik.

TILTVA

Nincs muvelet

1

1
[2] | 1. setup vélasztasa
[3] | 2. setup valasztasa
[4] | 3. setup vélasztasa
[5] | 4. setup valasztasa
[10] | 0. belsé ref. val.
[11] | 1. belsé ref. val.
[12] | 2. bels6 ref. val.
[13] | 3. belsé ref. val.
[14] | 4. belsé ref. val.
[15] [ 5. belsé ref. val.
[16] | 6. belsé ref. val.
[17] [ 7. belsé ref. val.
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23-01 Bekapcs. muiv. 23-03 Kikapcsolasi miivelet

Tomb [10] Tomb [10]
Opcié: Funkcié: A lehet6ségeket lasd itt: 23-01 paraméter Bekapcs. mdiv..
[18] [ 1. rdmpa vélasztasa Opcié: Funkcié:
[19] | 2. rAmpa vélasztasa [ 10 * [ TILTVA [ |
[22] | Futds 23-04 Eléforduls
[23] | Irdnyvaltas
241 [ Stop Témb [10]
126] | DC-stop Opcio: Funkcié:
[27] | Szabadonfutas Az id6zitett miivelet végrehajtasi napjainak
[28] [ Kimenet befagyaszt. kivalasztasa. A munkanapok és munkas-
1291 | 0. 1d6zits start ziineti napok itt adhaték meg:
[30] | 1. 1d6zité start . 0-81 Paraméter Munkanapok.
[31] | 2. 1d6zit6 start . 0-82 Paraméter Tovdbbi
[32] | A dig.kim.dezaktiv. munkanapok.
[33] | B dig.kim.dezaktiv.
(341 | C dig kim dezakiiv. . 0:83 I».’araméter Tovdbbi munkas-
135] | D dig.kim.dezaktiv. zlneti napok.
[36] | E dig.kim.dezaktiv. [0] * | Minden nap
1371 | F dig.kim.dezaktiv. (1] | Munkanapok
[38] [ A dig.kim.aktivalasa [21 | Munkaszan.
139] | B dig.kim.aktivalasa napok
[40] | C dig.kim.aktivalasa 3] | Hetfs
[41] | D digkim.aktivalasa [4] |Kedd
[42] | E dig.kim.aktivalasa [5] |Szerda
[43] | F dig.kim.aktivalasa [6] | Csutortok
[60] | "A" szamlalé torlése [7] | Pentek
[61] | "B" szamlalo torlése [8] | Szombat
[70] | 3. id6zitd ind. [9] |Vasarnap
[71] | 4. id6zitd ind.
[72] | 5. id6zitd ind.
[73] | 6. id6zitd ind.
[74] | 7. id6zit6 ind.
[80] [ Altatasi G.m.
[81] | Derag
Témb [10]
Tartomany: Funkcié:
Size related* | [0 - 0] [ Id6zitett m(ivelet kikapcsolt idejének
beallitasa.
Ha nincs telepitve valés idejii
oramodul tartalék tappal,
kikapcsolas utan a frekvencia-
valtéban beallitott datum és id6
visszaall alapértelmezett értékére
(2000. 01. 01., 00:00). A
0-79 paraméter Orahiba értékeként
beprogramozhatd, hogy helyteleniil
beallitott ora esetén (példaul leallas
utan) a rendszer figyelmeztetést
adjon.
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3.20.2 23-1* Karbantartas

A kopas és elhasznélédas miatt az alkalmazas elemei, példaul a motorcsapagyak, a visszacsatold érzékel6k, a tomitések és
sz(r6k rendszeres ellenbrzést és szervizelést igényelnek. A megel6z6 karbantartas funkcié segitségével beprogramozhatdk a
frekvenciavaltoba a szervizelési intervallumok. Ha sziikségessé valik a karbantartas, errél a frekvenciavaltd lizenetben
tajékoztat. A késziilékbe 20 megel6z6 karbantartdsi esemény programozhaté be. Minden eseménynél adja meg a
kovetkezbket:

. Karbantartasi tétel (példaul Motorcsapdgyak)
. Karbantartasi muvelet (példaul csere)
. Karbantartds id6éalapja (példédul motoriizemdrdk vagy konkrét ddtum és idépont)

. A karbantartés idSintervalluma vagy a kévetkezd karbantartds ddtuma és idépontja

ERTESITE.

Egy megel6z6 karbantartasi esemény letiltasdhoz valassza ki az eseményhez tartoz6 23-12 paraméter Karbantartds
idéalapja [0] Tiltva beallitasat.

A megel6z6 karbantartds az LCP segitségével is beprogramozhato, de erre a célra a szamitégépes MCT 10 paraméterezé
szoftver hasznalata javasolt.

o
File  Edit View Insert Communication Tools  OptionsHelp 5(:
o
EEE EEEN EEE EEH. g OO0 1O 2
'r;‘fotj\ggtfk ID Name Setup 1 Setup 2 Setup 3 Setup 4
2310.0 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
- VLT AQUA DRIVE - " " - "
All Parameters 2310.1 Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
o fon/Displ 2310.2 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
= eration/Displa;
W Operati splay 2310.3 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
(5 Load/Motor 23104 Mail I M beari M beari M beari M beari
[ m Brakes . a!ntenance tem otor ear.mgs otor ear!ngs otor ear!ngs otor ear!ngs
[ W Reference / Ramps 2310.5 Ma!ntenance Item Motor bear!ngs Motor bear!ngs Motor bearfngs Motor bear!ngs
[ M Limits /Warnings 2310.6 Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
M Digital In/Out 2310.7 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ m Analog In/Out 23108 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
E— m Comm. andOptions 23109 Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
FE—m Smart logic 2310.10  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[F— M Special Functions 2310.11 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
F£— M Drive Information 2310.12  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ m Data Readouts 2310.13  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
F—m Info & Readouts 2310.14  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[—m Drive Closed Loop 2310.15 |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
G Ext. C}os»ed Loop . 2310.16  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
H—u ./:ppllcbatlor; I;unctlons 2310.17  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
o i
B fime .ased un-c fons 2310.18  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
= -'\rAmTe Actions 2310.19  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
aintenance
: Maint Reset 2311.0 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
aintenance Rese
B Energy Log 2311.2 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
W Trending 2311.3 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
E aintenance Action ubricate ubricate ubricates ubricate
| Payback Counter 23114 Mai Acti Lubri Lubri Lubri Lubri
g aintenance Action ubricate ubricate ubricates ubricate
[—Mm  Cascade Controller Zhis Mal Gt Lubri Lubri Lubri Lubri
F—u Water Application Functions 2311.6 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
[f— M Cascade Controller

Abra 3.63 MCT 10 paraméterezé szoftver

Ha elérkezik egy megel6z6 karbantartasi muvelet ideje, az LCP ezt csavarkulcsikonnal és ,M” bet(vel jelzi. Az 5-3* Digitdlis
kimenetek paramétercsoportban egy digitalis kimeneten torténd jelzés is beprogramozhaté. A megel6z6 karbantartas
allapota a 16-96 paraméter Karbantartdsi adatok segitségével olvashaté le. A megelézd karbantartds jelzése egy digitalis
bemeneten vagy az FC-buszon keresztil, illetve az LCP-n a 23-15 paraméter Karbant. adatok térlése segitségével torélhetd.

A karbantartasi naplé legutébbi 10 bejegyzése leolvashaté a 18-0* Karbant. naplé paramétercsoportbdl, illetve az LCP [Alarm
log] (Vészjelzési napld) gombjanak megnyomaséval a karbantartdsi naplé kivalasztasa utan.
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ERTESITE

A megel6z6 karbantartasi események egy 20 elemii Tomb [20]
tombben vannak megadva. Az egyes megel6z6 karban-
tartasi eseményeknek ezért azonos tombelemindexet kell
hasznalniuk a kovetkezékben: 23-10 paraméter Karbant.
tétel — 23-14 paraméter Karbant. ddtuma és ideje.

Opcio: Funkcié:

[23] | 3. karbant. szoveg

[24] | 4. karbant. széveg

[25] | 5. karbant. szoveg

23-10 Karbant. tétel 23-12 Karbantartas id6alapja

Tomb [20] Tomb [20]
Opcio: Funkcio: Opcio: Funkcié:
A 20 elem(i tomb a paraméter A megel6z6 karbantartdsi eseményhez
széma alatt jelenik meg a kijelzén. rendelendd idGalap kivalasztasa.
Az [OK] gomb megnyomasa utan [0] |Tiltva A megel6z6 karbantartasi esemény
az elemek kozott a [«], [*], [4], [V] * letiltasa.
gombokkal mozoghat. — — — — —
[1] | Motoriizemérak [ A motor teljesitett 6rdinak szama. Ez az
A megel6z6 karbantartasi érték bekapcsolaskor nem nullazodik. A
eseményhez tartozo tétel 23-13 paraméter Karbant. idéintervalluma
kivalasztasa. segitségével meg kell adni a karbantartasi
[1] * | Motorcsapagyak id6intervallum értékét.
[2] [Vent.csapagyak [2]1 | Uzemorék szadma | A frekvenciavalté eddigi mikodési ideje
[3] | Sziv.csapagyak oraban. Ez az érték bekapcsolaskor nem
[4] |Szelep nulldzédik. A 23-13 paraméter Karbant.
[5] | Nyomastavado idéintervalluma segitségével meg kell
6] | Aramlastavadd adni a karbantartasi idéintervallum
[71 |H6mérséklet-tavado értéket.
[8] | Sziv.tomitések (31 |Détum ésidd | A belsé 6rat hasznalja. A
[9] | Vent.szij 23-14 paraméter Karbant. ddtuma és ideje
[10] | Sz(r6 segitségével meg kell adni a kovetkezd
[11] | Fr.valté hiitévent. karbantartas datumat és idejét.

[12] | Rendsz.egészség-vizsg.

[20] | 1. felhasznaloi Tomb [20]
(21] | 2. felhasznaldi Tartomany: Funkcié:
[22] | 3. felhasznaldi 1 [1- Az aktudlis megelézé karbantartasi
[23] | 4. felhasznaloi h* | 2147483647 |eseményhez tartozé intervallum beéllitésa. Ez
[24] | 5. felhasznaloi h] a paraméter csak akkor hasznalatos, ha a
[25] [ Felhaszn.dltal definialt 6 23-12 paraméter Karbantartds idéalapja
Uzemérdk szdma. Az id6zité a

Tomb [20] 23-15 paraméter Karbant. adatok torlése
Opcio: Funkcié: segitségével nullazhatd.

A megel6z6 karbantartdsi eseményhez példa

tartozé mdvelet kivalasztasa. Hétf6 reggel 8.00 6rara be van éllitva egy
[1] * | Kenés megel6z6 karbantartasi esemény. A

21 | Tisztitas 23-12 Paraméter Karbantartds idéalapja

[3]1 [Csere
[4] | Vizsg./ellenérz.

beéllitasa [2] Uzemérdk szédma, a

23-13 paraméter Karbant. idintervalluma

5] | Atvizsgalas bedllitdsa 7 x 24 6ra =168 6ra. A készulék

[6] | Felujitas
[71 | Ellen6rzés

hétfén 8.00 orakor jelzi a kovetkezé karban-
tartasi eseményt. Ha ezt a karbantartasi

eseményt kedd reggel 9.00 6raig nem torlik,

[20] | 0. karbant. szoveg

a kovetkezé karbantartas idépontja a

[21] | 1. karbant. szGveg kovetkez6 kedden, 9.00-kor lesz.

[22] | 2. karbant. szoveg
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23-14 Karbant. datuma és ideje

23-16 Karbant. szoveg

megel6z6 karbantartasi eseményhez. A datum
formatumat a paraméter 0-71 Ddtumformdtum,
az id6 formatumat pedig a

0-72 paraméter Id6formdtum bedllitésa
hatarozza meg.

ERTESITE.

A frekvenciavalté nem rendelkezik
tartalék tappal az 6ra funkciohoz, ezért
a kikapcsolasa utan a beallitott datum
és id6 visszaall alapértelmezett értékére
(2000. 01. 01., 00:00). A

0-79 paraméter Orahiba értékeként
beprogramozhatd, hogy helyteleniil
beallitott 6ra esetén (példaul leallas
utan) a rendszer figyelmeztetést adjon.
A beallitott idének legalabb 1 é6raval az
aktualis id6 utanra kell esnie!

ERTESITE.

Ha a késziilék rendelkezik VLT® Analog

1/0 option (MCB 109) kértyaval, akkor a
datum és id6 tartalék tapja is biztositva
van.

Opcio:

23-15 Karbant. adatok torlése

Funkcio:

ERTESITES

Az lizenetek torlése esetén a karban-
tartasi tétel, a karbantartasi muvelet és a
karbantartds datuma és ideje nem
torlédik. A 23-12 Paraméter Karbantartds
idéalapja [0] Tiltva beallitasra all.

Az [1] Nulldzds bedllitassal torolheté a

16-96 paraméter Karbantartdsi adatok
értékeként megjelenitheté karbantartési sz és
az LCP-n megjelenitett tizenet. Az OK
megnyomasa utan visszaall a [0] Nincs nulldzds
bedllitas.

[0] * | Nincs

nullazas

[11 | Nulldzés

Tomb [20] Tomb [6]

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:

Size [0 - [ A kovetkez6 karbantartas datumanak és 0% [0 - 20 ]| 6 kulon szoveg (1-6. felhasznaldi, illetve 0-5.
related* 0] idejének beallitdsa a datum-idé alapu karbant. szoveg) irhaté a

23-10 paraméter Karbant. tétel vagy

23-11 paraméter Karbant. miivelet altali
hasznalatra.

A szbveg irasara a 0-37 paraméter 1. kijelz. sz6v.
irdnyelvei érvényesek.

3.20.3 23-5* Energianaplé

A frekvenciavalto az éltala nyujtott aktualis teljesitmény
alapjan folyamatosan gy(ijti a vezérelt motor energiafo-
gyasztasara vonatkozé adatokat.

Ezek az adatok az energianaplé funkcidban hasznalhatok,
lehet6vé téve a felhasznalé szamara az idébeni energiafo-
gyasztas adatainak 6sszehasonlitasat és rendszerezését.

2 funkcié all rendelkezésre:

. Egy elére beprogramozott idészakhoz kapcsol6dd
adatok; meg kell hatarozni a naplézas kezdetének
és befejezésének ddtumat és idépontjat.

. Egy megadott, visszamendleges idészakhoz
kapcsolodd adatok, példaul az elmult 7 nap
adatai az el6re beprogramozott idészakon beliil.

Az adatok taroldsa mindkét funkcié esetén tobb szamlalo
segitségével torténik, melyek lehet6vé teszik a kivant
idGkeret és az Oras, napi vagy heti osztas kivalasztasat.

Az id6szak/osztas (felbontas) a 23-50 paraméter Energ.naplé
felbontdsa segitségével allithaté be.

Az adatok a frekvenciavalté fogyasztasméréje altal mért
értékeken alapulnak. A fogyasztasméroé értéke a

15-02 paraméter kWh szdmldlo segitségével olvashaté le,
mely az elsé bekapcsolastél vagy a legutébbi nullazastdl
(15-06 paraméter Fogy.méré nulldzdsa) szamitott Gsszesitett
értéket tartalmazza.

Az energianapl6 adatait tartalmazé szamlalok értéke a
23-53 paraméter Energianaplo segitségével olvashaté le.
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¥ kwh 15GAZEZ.10
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Abra 3.64 Az energianaplé grafikonja

Mindig a 00 szdmu szamlalo tartalmazza a legrégebbi
adatokat. A szamlalé 6rak esetén XX.00-t6l XX.59-ig terjedd
intervallumot, napok esetén pedig 00.00-23.59-es
intervallumot 6lel fel.

Az elmult 6radk vagy napok naplézasa esetén a szamlalo
tartalma minden 6ra XX.00 percében, illetve minden nap
00.00 percében valtozik.

A frissités mindig a legnagyobb indexU szamlalot érinti
(mely az aktudlis 6ra XX.00-rél vagy az aktualis nap 00.00-
tol szamitott adatat tartalmazza).

A szamlalék tartalma oszlopokként jelenitheté meg az LCP-
n. Valassza a kévetkezdket: Gyorsmentii, Naplézdsok,
Energianaplé: Trend szab. bin./Trend idéz. bin/Trend-
Osszehasonl.

23-50 Energ.naplé felbontasa

23-50 Energ.napl6 felbontasa

Opcio:

Funkcié:

A naplézas a 23-51 paraméter Id6szak eleje
segitségével beallitott napon kezdédik, és 1
napig/hétig/hénapig tart. [5] Utolsé 24 éra, [6]
Utolsé 7 nap vagy [7] Utolsé 5 hét: a szamlalok
az aktualis idéponttdl szamitott elmult 1 nap,1
hét vagy 5 hét adatait tartalmazzak.

A naplézas a 23-51 paraméter Id6szak eleje
segitségével megadott napon kezdédik. Az
id6szak osztasanak alapjat minden esetben az
tizemorak szama (a frekvenciavalté bekapcso-
lasénak ideje) adja.

[0] [Nap oraja

[1]1 | Hét napja

[2] [Hoénap
napja

[5] * | Utolso 24
ora

[6] |Utols6 7
nap

[7]1 | Utolsé 5
hét

23-51 Id6szak eleje

Tartomany: Funkci6:
related* (-0

VLT® Analog I/0 option (MCB 109)
beszerelése esetén a datum és id6
tartalék tapja is biztositva van.

Allitsa be, milyen datummal és idéponttal

Opcio: Funkcié: kezdje az energianapl6 a szamlalok frissitését.
W Az elsé adat a [00] index( szamlaldba keriil, az
Ha nincs telepitve valés idejii 6ramodul ebben a paraméterben bedllitott datumnak és
tartalék tappal, kikapcsolas utan a Elezeml e R
frekvenciavaltéban bedllitott datum és A datum formatumat a
id6 visszaall alapértelmezett értékére paraméter 0-71 Ddtumformdtum, az id6é
(2000. 01. 01., 00:00). A napl6zas ezért a formatumat pedig a
datum és az id6 ujboli beallitasaig (a 0-72 paraméter Idéformdtum beéllitasa hatarozza
paraméter 0-70 Ddtum és id6 meg.
segitségével) sziinetel. A
0-79 paraméter Orahiba értékeként
beprogramozhatd, hogy helyteleniil
beallitott 6ra esetén (példaul leallas
utan) a rendszer figyelmeztetést adjon.

Az id6szaktipus kivalasztasa a fogyasztas
naplézasahoz. [0] Nap drdja, [1] Hét napja vagy
[2] Honap napja: a szamlalok naplézott adatokat
tartalmaznak a beprogramozott kezdési
datumtol és id6tél (23-51 paraméter Idészak
eleje), valamint az 6rak, ill. napok szamat a
23-50 paraméter Energ.naplé felbontdsa
beallitasa alapjan.
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3.20.4 236" Trendek

Tomb [31]
Tartomany: Funkcié: Ez a funkcié egy folyamatvaltozd figyelésére szolgal adott
Sl - - ideig, és annak rogzitésére, milyen gyakran esnek az adatok
W a tiz felhasznaloi adattartomanyba. Ez a hasznos eszkoz
42949672951 | p 23-50 paraméter Energ.naplé gyors attekintést nyujt arrél, hogy mely teriiletre kell
felbontdsa beallitasanak modositasakor Osszpontositani a miikodés javitasahoz.

az Osszes szamlalo automatikusan
nullazédik. Talcsordulas esetén a
szamlalok frissitése maximalis értéken
all le.

A Trendek funkcidval 2 adathalmaz hozhato létre, hogy
0ssze lehessen hasonlitani egy kivalasztott mikodési
valtozo6 aktualis adatait ugyanannak a valtozénak egy adott
referencia-idészakban felvett értékeivel. A referencia-

ERTESITES| idészak elére beprogramozhaté (23-63 paraméter Idéz.

Ha a késziilék rendelkezik VLT® Analog id6szak eleje és 23-64 paraméter 1d6z. id6szak vége). A két
/O Option (MCB 109) kartyaval, akkor a adathalmazt a 23-61 paraméter Folyamatos bin. adatok

(aktudlis) és a 23-62 paraméter Idézitett bin. adatok

datum és id6 tartalék tapja is biztositva
(referencia) segitségével lehet leolvasni.

van.

A sATlARE (BT & [ s b A kovetkezé miikddési valtozokhoz hozhato létre trenda-

a kijelzén) szdamaval azonos szamu elemet dathalmaz:

tartalmazé tomb. Az [OK] gomb megnyomasa

utan az elemek kézott az [A] és [Y] gombbal b Teljesitmény
mozoghat. . Aram

A témb elemei: . Kimeneti frekvencia

1308A260.11 . Motorfordulatszam

T —— A Trendek funkcié minden egyes adathalmazhoz 10
T — szamlalét hasznadl. Az ezekben tarolt szamok azt jelzik,

hogy a mlkddési valtozé milyen gyakran esik a 10 el6re
A megadott intervallumba. A rendezés a véltozo relativ
értékén alapul.

Ereratmers
33-53 Cnergiamera
[04] —

23-"

5
3 Energiamerc,
1031

[Eocremars — 27 5]
23-53 Energiamérd
021 —

[y === A mUkodési valtozo relativ értéke:

fan —

[Frergamers 7T
23-53 Energiamers
100]

. tényleges/névleges x 100% - teljesitmény és aram
esetén

Abra 3.65 Energianaplé o tényleges/maximalis x 100% - kimeneti frekvencia

és motorfordulatszam esetén

Az egyes intervallumok mérete kiilén éllithatd, de az
alapértelmezés szerint mindegyik 10%. A teljesitmény és az
aram tullépheti a névleges értéket, ezeket az eseteket
azonban a 90-100% (MAX) szamlalé regisztralja.

A legutdbbi idészak adatait a legnagyobb
index( szamlalo tartalmazza.

Kikapcsolaskor a késziilék valamennyi szamlalé
értékét menti, és a legkdzelebbi bekapcso-
laskor visszaallitja 6ket.

23-54 Energianaplé nullaz.

Opcio: Funkcié:

[1] Nulldzds: a 23-53 paraméter Energianaplé
segitségével megtekintheté valamennyi
energianaplé-szamlalé nulldzasa. Az OK gomb
megnyomasa utdn a paraméter beallitdsa
automatikusan [0] Nincs nulldzds értékre All.

[0] * | Nincs
nullazas
[11 | Nullazas
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clatly &reek makedés ' 0 a O
K arick makoaal Smaz 23-60 Trendvaltozo
Y%

100k Opcié: Funkcié:

90 e => Szamlalé 9: +0 — - —

> = SzamISis 8 +6 16-13 paraméter Frekvencia segitségével
1 Y 4 1 0L L 1 = Szamldlé 7: +2 olvashato le.

I N =S sumesen

) => SzamlIalé 5: +11 [3] | Motorford.szam | A relativ értékreferenciat a

sofm—m e

aobee 1 T }:III}:: => Szamldlé 4: +0 [1/min] 4-13 paraméter Motor f.szam felsé korldt [1/
£Y| I 1 ERSEAT : zzam:a:c’ Z: +; min] segitségével megadott maximalis
20f—————— bbb L 44 7 2700 i G

ZAmIZl6 10 + motorfordulatszam képezi.
TR LLll+44-|JJJ-'_|-LL+++++-I:: zzém:é:é 0: +; P

Abra 3.66 1d6 és relativ értékek . "
Tartomany: Funkcié:

ox| [O0- A tizelemd tomb ([0]-[9]) a paraméter szdma
4294967295 ] | alatt jelenik meg a kijelzé6n. Az [OK] gomb

A funkcié masodpercenként regisztralja a kivélasztott i 5 L
megnyomasa utadn az elemek kozott az [A]

mUkddési valtozo értékét. Ha példaul a véltozo értéke 13%,
akkor a ,10 — <20%" szdmlalé értéke 1-gyel ndvekszik. Ha a
13%-o0s érték 10 masodpercig fennmarad, akkor a szamlalé A tiz szamlalé a figyelt mUikodési valtozd

és [Y] gombbal mozoghat.

értéke 10-zel novekszik. eléfordulasi gyakorisagat mutatja az egyes
intervallumokban, az alabbi sorrendben:
A szamlalék tartalma oszlopokként jelenitheté meg az LCP-
n. Valassza a kdévetkezbéket: Gyorsmenii=Napldzdsok: Trend
szab. bin./Trend id6z. bin/Trend-6sszehasonl.

. Szamlalo6 [0]: 0-<10%.
. Szamlalo [1]: 10-<20%.
. Szamlalo [2]: 20-<30%.

ERTESITE. o Szamlalé [3]: 30-<40%.

A szamlalék mindig a frekvenciavalté bekapcsolasakor o Szamlalé [4]: 40-<50%.
kezdik meg a szamlalast. A hibatorlés utan nem sokkal

végrehajtott ki-be kapcsolassal a szamlalok nullazédnak.
Az EEProm adatai 6ranként egyszer frissiilnek. e Szamlal6 [6]: 60-<70%.
. Szamlalo [7]: 70-<80%.

23-60 Trendvaltozo . Szamlalé [8]: 80-<90%.

Opcié: Funkcio: e Szamlalé [9]: 90-<100% vagy max.
A trendek funkcioval figyelni kivant

. Szamlalo [5]: 50-<60%.

Az intervallumok fenti minimalis hatarai az

mUkodési valtozo kivalasztasa. alapértelmezett hatérok, Ezek a

[0] | Teljesitmény A motor felvett teljesitménye. A relativ 23-65 paraméter Minimdlis bin. érték
[kw] értékreferenciat az segitségével mddosithatok.
1-20 paraméter Motorteljesitmény [kW] vagy A szamlalas a frekvenciavalté elsé bekapcso-

az 1-21 paraméter Motorteljesitmény [LE] laséval kezdédik. A 23-66 paraméter Folyam.

segitségével névleges motorteljesitmény bin. adatok nulldzdsa segitségével az 6sszes

képezi. Az aktualis érték a szamlél6 0 értékre allithato.

16-10 paraméter Teljesitmény [kW] vagy

16-11 paraméter Teljesitmény [LE]
segitségével olvashato le.

[11 | Aram [A] A motor kimeneti arama. A relativ értékre-
ferenciat az 1-24 paraméter Motordram
segitségével megadott névleges
motoraram képezi. Az aktualis érték a
16-14 paraméter Motordram segitségével
olvashato le.

[2] | Frekvencia [Hz] | A motor kimeneti frekvenciaja. A relativ
* értékreferenciat a 4-14 paraméter Motor
f.szdm felsé korldat [Hz] segitségével
megadott maximalis kimeneti frekvencia
képezi. Az aktualis érték a
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23-62 ldozitett bin. adatok

4294967295 ]

Tomb [10]
Tartomany: Funkcio6:
0*| [O- A tizelemU tomb ([0]-[9]) a paraméter szama

alatt jelenik meg a kijelzén. Az [OK] gomb
megnyomasa utdn az elemek kozott az [A] és

[¥] gombbal mozoghat.

A tiz szamlalé a figyelt miikodési valtozo
eléfordulasi gyakorisagat mutatja az egyes
intervallumokban, a

23-61 paraméter Folyamatos bin. adatok
leirasdban ismertetett sorrendben.

A szamlalas a 23-63 paraméter Id6z. id6szak
eleje segitségével megadott napon és
idépontban kezdédik, és a

23-64 paraméter Id6z. idészak vége
segitségével megadott napon és idépontban
ér véget. A 23-67 paraméter Idéz. bin. adatok
nulldzdsa segitségével az 6sszes szamlalo 0
értékre allithato.

23-63 Iddz. idészak eleje

related* 0]

Tomb [10]
Tartomany: Funkcio:

Ha nincs telepitve valés idejii 6ramodul
tartalék tappal, kikapcsolas utan a
frekvenciavaltéban bedllitott datum és
id6 visszaall alapértelmezett értékére
(2000. 01. 01., 00:00). A napl6zas ezért a
datum és az id6 ujboli beallitasaig (a
paraméter 0-70 Ddtum és id6
segitségével) sziinetel. A

0-79 paraméter Orahiba értékeként
beprogramozhatd, hogy helytelentil
beallitott 6ra esetén (példaul leallas
utan) a rendszer figyelmeztetést adjon.

ERTESITE.

VLT® Analog I/0 option (MCB 109)
beszerelése esetén a datum és id6
tartalék tapja is biztositva van.

Allitsa be, milyen ddtummal és idéponttal
kezdje a trendek funkcié az idézitett szamlalok
frissitését.

A datum formatumat a

paraméter 0-71 Ddtumformdtum, az id6
formatumat pedig a

0-72 paraméter Id6formdtum beallitasa
hatdrozza meg.

23-64 Idoz. idészak vége

Tartomany: Funkcié:
related* | 0]

VLT® Analog 1/0 Option (MCB 109)
beszerelése esetén a datum és id6
tartalék tapja is biztositva van.

Allitsa be, milyen datummal és idéponttal
fejezze be a trendelemzések funkci6 az
idozitett szamlalok frissitését.

A datum formatumat a

paraméter 0-71 Ddtumformdtum, az id6
formatumat pedig a

0-72 paraméter Id6formdtum beéllitasa
hatdrozza meg.

23-65 Minimalis bin. érték

Tartomany: Funkcio:
Size [0 - | A tizelem( témb ([0]-[9]) a paraméter szama
related* [ 100 [ alatt jelenik meg a kijelzén. Az [OK] gomb

%] megnyomasa utén az elemek kozott az [A] és

[¥] gombbal mozoghat.

Allitsa be az egyes intervallumok minimalis
hatdrét a 23-61 paraméter Folyamatos bin.
adatok és 23-62 paraméter Idézitett bin. adatok
segitségével. Példa: ha az [1] szdmldlo
kivélasztasa utan 10%-rél 12%-ra valtoztatja a
beallitast, a [0] szdmldlé intervalluma ezutan 0 —
<12%, az [1] szdmldlé intervalluma pedig 12 -
<20% lesz.

23-66 Folyam. bin. adatok nullazasa

Opcio: Funkcié:
[0] * | Nincs Az [1] Nulldzds kivalasztasaval a
nulldzas 23-61 paraméter Folyamatos bin. adatok

valamennyi értékét nulldzza. Az [OK] gomb
megnyomasa utan a paraméter bedllitasa
automatikusan [0] Nincs nulldzds értékre all.

[11 | Nullazas

Opcio:

23-67 1d6z. bin. adatok nullazasa

Funkcio:

Az [1] Nulldzds kivalasztasaval a

23-62 paraméter Idézitett bin. adatok
valamennyi értékét nullazza.

Az [OK] gomb megnyomasa utén a
paraméter beallitdsa automatikusan [0] Nincs
nulldzds értékre All.

[0] * | Nincs

nullazas

[11 | Nulldzés
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3.20.5 23-8* MegtérUIési szaml. Beallité6 paraméterek
Névleges motorteljesitmény Paraméter 1-20 Motortelje-
A VLT® AQUA Drive hozzavetélegesen ki tudja szamitani a sitmény [kW]
megtériilést abban az esetben, ha a késziiléket egy Teljesitmény referenciatényezdje | 23-80 Paraméter Teljesitmény
meglévé gépcsoporthoz telepitik, hogy az allandérél a %-ban ref.tényez6
véltoztathato fordulatszamu szabalyozésra valé 4ttéréssel Energiafogyasztas kWh-nként  (23-81 Paraméter Energiakéltség
energiat takaritson meg. A frekvenciavalté a megtakaritas Beruhézas 23-82 Paraméter Beruhdzds
meghatarozasakor a véltoztathatd fordulatszamu Kijelz6 paraméterek
szabalyozasra valo attérés el6tti atlagos teljesitményfelvétel Energiamegtakaritas 23-83 Paraméter Energiamegtak.
bedllitott értékét veszi alapul. Aktuélis teljesitmény 16-10 Paraméter Teljesitmény
[kwWl/
16-11 paraméter Teljesitmény
[LE]
Koltségmegtakaritas 23-84 Paraméter Koltségmegtak.

Abra 3.67 A referenciateljesitmény és az aktualis felvett Tablézat 3.26 Paraméterek attekintése

23-80 Teljesitmény ref.tényez6

teljesitmény Osszehasonlitasa

- s . . . Tartomany: Funkcio:
Az aktudlis megtakaritast az allandé fordulatszam y _
referencia-teljesitményfelvétele és a valtoztathat6 100 %*| [0 - Allitsa be a névleges motorteljesitmeny (az
fordulatszamu szabalyozas pillanatnyi teljesitményfelvétele 100 %] | 1-20 paraméter Motorteljesitmény (kW] vagy
kozotti kUIénbség adja meg 1-21 paraméter Motorteljesitmény [LE]

segitségével megadva) azon szazalékdt, amely

i . ‘ . — . megfelel az alland6 fordulatszamu
Allandé fordulatszam esetén az értéket a motor névleges

teljesitményének (kW) és az allandé fordulatszamnal felvett
teljesitményt jellemzd tényezdnek (%) a szorzata adja. A
frekvenciavaltd dsszesiti és menti a referenciateljesitmény
és az aktualis teljesitmény kozotti kilonbség értékét. Az
energiafelhasznalas kiilonbsége a 23-83 paraméter Energia-

megtak. segitségével tekintheté meg. S
9 g” 9 (s . g' . . 23-81 Energiakoltség
A megtakaritast szamité funkcié a teljesitményfelvétel-

miikodéskor (a valtoztathaté fordulatszamu
szabdlyozasra vald attérés elétt) atlagosan
felvett teljesitménynek.

A szamitas elkezdéséhez 0-tdl eltéré értéket
kell megadni.

killonbség dsszesitett értékét megszorozza a helyi Tartomany: Funkcio:

pénznemben megadott energiakdltséggel, és az 1% [ [0 -999999.99 ]| 1 kWh aktualis koltségének beallitasa helyi
eredménybdl kivonja a beruhazas koltségét. A kdltségmeg- pénznemben. Az energiakdltség késébbi
takaritads szamitott értéke a 23-84 paraméter Kbltségmegtak. megvaltoztatasa a teljes id6szakra
segitségével tekintheté meg. vonatkozé szémitast befolyésolja.

23-82 Beruhazas

koltségmegtakaritas = (2 (referenciateljesitmény — aktualis

teljesitmény)) x energiakoltség - tébbletkoltség Tartomany: Funkcié:
0*[ [0- Allitsa be a gépcsoport fordulatszam-
Egyensuly (megtériilés) akkor kdvetkezik be, amikor a 999999999 ] szabalyozassal torténd korszerdsitésére
paraméter értéke negativbdl szambdl pozitivba fordul. forditott 6sszeget ugyanabban a
pénznemben, amelyet a
Az energiamegtakaritas szamlaldja nem nulldzhat, viszont 23-81 paraméter Energiakdltség értékenél
barmikor ledllithaté a 23-80 paraméter Teljesitmény hasznal.

ref.tényezé értékét O-ra allitva.
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23-83 Energiamegtak.

Tartomany: Funkcio:

0 kWh*| [0-0 Ebben a paraméterben leolvashaté a referen-
kWh] ciateljesitmény és az aktualis kimeneti
teljesitmény kozatti kiilonbség sszesitett
értéke.

Ha a motor teljesitménye LE-ben van

megadva (71-21 paraméter Motorteljesitmény
[LE]), az energiamegtakaritast szamitd funkcio
az ekvivalens kW-értéket hasznalja.

23-84 Koltségmegtak.

Tartomany: Funkcié:

0*| [0 - 2147483647 ]| Ebben a paraméterben leolvashaté a fenti
egyenlet alapjan végzett szamitas

eredménye (helyi pénznemben).
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3.21 24-** Alk. 2. funkcidk csoport paraméterei

Alkalmazasfigyel6 funkcidk paramétercsoportja.

3.21.1 24-1* Frvalté-megkertilés

A kiilsé magneskapcsoldkat aktivald funkcié a frekvenci-
avalté megkeriilésére, hogy leoldas esetén a motor
kozvetlenil a halézatrél mikodjon.

24-10 Fr.valté-megker. funkcio

Opcio: Funkcié:

ERTESITES

A frekvenciavalto-megkeriilés funkcio
engedélyezése esetén a Safe Torque Off
funkcié (ha az adott verziéban rendel-
kezésre all) nem felel meg az EN 954-1,
Cat. 3. szabvanynak.

Ez a paraméter hatdrozza meg, milyen
korulmények kozott aktivalodik a frekvenciavalto-
megkerulés funkcio.

[0] [ Tiltva

[1] | Engedé- [ Normal miikodés mellett a kovetkezo feltételek

lyezve esetén aktivalodik az automatikus frekvenciavalt6-

megkerilés funkcio:
. Leoldas vagy blokkolasos leoldas esetén

. A paraméter 14-20 Hibatérlési izemmaod
segitségével megadott szamu hibatorlési
kisérlet utan

. Ha a hibatorlési kisérletek befejezése
el6tt lejar a megkertiléskésleltetés
id6zit6je (24-11 paraméter Fr.vdlto-
megker.késl.id6)

24-11 Fr.valté-megker.késl.ido

Tartomany:  Funkcié:
0s* | [0-
600 s]

Az id6 1 masodperces lépésekben médosithato.
Amikor a megkertilés funkcié a

24-10 paraméter Fr.vdlté-megker. funkcio bealli-
tasanak megfelel6en aktivalodik, elindul a
megkeruléskésleltetés idézitéje. Ha a frekvenci-
avalté ugy van beallitva, hogy néhanyszor
megprébalkozzon az Ujrainditassal, az id6zité az
Ujrainditasi kisérletek alatt is folytatja mikodését.
Ha a motort a megkeriiléskésleltetési id6 lejarta
elétt sikertl Ujrainditani, az id6zité nullazodik.

Ha a motort nem sikerdl Ujrainditani a megkeru-
Iéskésletetési id6 lejarta elStt, akkor aktivalodik a
frekvenciavalto-megkeriilés reléje (amelyikhez az
paraméter 5-40 Reléfunkcié bedllitasa megkeriilés).
Ha az 5-41 paraméter Relébekapcs. késlelt., [Relé]

vagy az 5-42 paraméter Relékikapcs. késlelt., [Relé]

24-11 Fr.valté-megker.késl.id6é

Tartomany:

Funkcio:

segitségével relékésleltetés is be van allitva, akkor
ennek az id6nek is el kell telnie a relémdvelet
végrehajtasa eldtt.

Ha nincs beprogramozva uUjrainditasi kisérlet, az
ebben a paraméterben megadott id6 leteltével
aktivalodik az paraméter 5-40 Reléfunkcio
segitségével beprogramozott megkeriiléshez
beallitott frekvenciavalto-megkerulési relé. Ha az
5-41 paraméter Relébekapcs. késlelt., vagy az

5-42 paraméter Relékikapcs. késlelt., [Relé]
segitségével relékésleltetés is be van dllitva, akkor
ennek az idének is el kell telnie a relémivelet
végrehajtasa el6tt.

MG200947
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3.22 25-** Kaszkadvezérlé csoport paraméterei

Az egyszer(i kaszkadszabdlyoz6 bedllitdsdnak paraméterei tobb szivattyl soros vezérléséhez. A tervezdi segédlet Alkalmazdsi
példdk - kaszkddszabdlyozdé cimi fejezetében alkalmazasorientaltabb leirds és vezetékezési rajzok is talalhatok.

Az aktudlis rendszernek és a kivant vezérlési stratégidnak megfeleld kaszkddszabalyozé-konfiguralashoz az aldbbi sorrend
szerint jarjon el, a 25-0* Rendszerbedll. paramétercsoporttal kezdve, majd a 25-5* Vdltdsi bedllitdsok csoporttal folytatva a
programozast. Ezek a paraméterek normal esetben el6re is be lehetnek allitva.

A 25-2% Sdvszélesség-bedll. és a 25-4* Beléptetési bedll. csoport paraméterei gyakran fliggenek a rendszer dinamik3jatél, ezért
végleges beallitasukra csak a gépcsoport lizembe helyezésekor kerdil sor.

ERTESITE.

A kaszkadszabalyozé miikodése a beépitett Pl-szabdlyozé altal szabalyozott zart hurkot feltételez (az

1-00 paraméter Konfigurdcio mddja beallitasa [3] Zdrt hurok). Ha az 1-00 paraméter Konfigurdciéo médja beallitasa [0] Nyilt
hurok, a rendszer minden fix fordulatszdmu szivattyut lekapcsol, a valtoztathaté fordulatszamu szivattyut azonban
tovabbra is a frekvenciavalté vezérli, de nyilt hurka konfiguraciéban:

Kaszkadvezérld konfiguracidja
|

[ 1
Konfiguracié mddja (P 1-00): Nyilt hurok Zart hurokz

[ 1
Kaszkadvezérlé (P 25-00): Tiltva Engedélyezve
[ ]
Motorinditas (P 25-02): Kézvetlen soros Lagyinditd
1 |
|
I 1
Ciklikus szivattyldk (P 25-04): Tiltva Engedélyezve
L ]
[ l 1
Fix vezérszivatty( (P 25-05): Nem Igen
Szivattyuk széma (P 25-06): 21 2 3
[ | [ |
Vezérszivattyu-valtas (P 25-50): Kikapcsolva Belépte- Parancsra Beléptetéskor
téskor vagy

parancsra

I_'_I

[ I I |

o ) Valt. id8zitd Altatasi Elére
Valtasi esemény (P 25-51): Kulsé interv. . Sdl beallitott idé
P 25-52 tzemmod p 5554
| | | |
[ l 1
Valtds <50% kapacitidsnal (P 25-55): Tiltva Engedélyezve
L ]
I l 1
Beléptetési méd valtasnal (P 25-56): Lassl Gyors
]

] 130BA279.12

Abra 3.68 Kaszkadszabalyoz beallitasi példaja
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322, 250" Rendszerbel.

Opcio: Funkcié:

A rendszer m(ikodési elveivel és konfiguralasaval

;i A fix fordulatszamu szivattyuk azonos
kapcsolatos paraméterek.

lzemidejének biztositdsa érdekében a szivattyuk

25-00 Kaszkadvezérlo ciklikusan valthatok. A szivattylk kivalasztasa vagy

Opcié: Funkcio: a FILO elv alapjan (a sorba elséként bekeriil

szivattyu kivalasztasa torténik utoljara), vagy az

Olyan, tobb berendezést (szivattyut/
ventilatort) magaba foglalé rendszer muikodte-
tésére szolgal, ahol az aktualis terhelésnek

egyes szivattyuknak egyenlé lizemdraszamot
biztositva torténik.

megfelelé kapacitas elérése az egyes [0] | Tiltva A fix fordulatszdmu szivattyuk csatlakoztatasa 1-2
berendezések fordulatszam-szabalyozasaval és sorrendben, lekapcsolasuk 2-1 sorrendben
be-ki kapcsolésanak vezérlésével torténik. Az térténik (FILO elv).
egyszer(iség kedvert csak a szivattytrend- [1] | Engedé- [ A fix fordulatszamu szivattyuk csatlakoztatasa és
szereket ismertetjiik. lyezve lekapcsolasa Ggy térténik, hogy az egyes

[0] | Disabled A kaszkadszabalyozo nem aktiv. A kaszkad- szivattylk tzemideje azonos legyen.

funkcidban a szivattyumotorokhoz rendelt

valamennyi beépitett relé ki van kapcsolva. A 25-05 Fix vezérsziv.

kozvetlenul a frekvenciavaltohoz csatlakoz- Opcié:  Funkcié:
tatott (nem beépitett relével vezérelt) A fix vezérszivattyd azt jelenti, hogy a véltoztathatd
véltoztathat6 fordulatszamd szivattyd (ha van fordulatszdmu szivattyd kézvetleniil a frekvencia-
ilyen) vezérlése egyszivattyus rendszerként véltéhoz van csatlakoztatva, és amennyiben van
tortenik. magneskapcsol6 a frekvenciavalto és a szivattyu kozott,
111 | Basic A kaszkadszabalyozé aktiv, a rendszer ezt a méagneskapcsolét nem a frekvenciavalté vezérli.
Cascade Ctrl | terhelésének megfelelen lépteti be és Ha a 25-50 paraméter Vezérszivattyu-vdltds beallitasa
kapcsolja le a szivattyut. nem [0] Kikapcsolva, akkor ezt a paramétert [0] Nem
értékre kell allitani.
[2] | Motor
Alternation [0] | Nem [ A vezérszivattyu feladatat valtakozva tolthetik be a 2
Only beépitett relé altal vezérelt szivattyuk. Az egyik

szivattyut az 1. RELEHEZ, a masikat a 2. RELEHEZ kell

25-02 Motor inditasa csatlakoztatni. A rendszer automatikusan a relékhez

Opci6: Funkcio: rendeli a szivattyufunkcidkat (1. kaszkadszivattyu és 2.
A motorok kozvetleniil egy magneskapcsoléval kaszkadszivattyu). Ebben az esetben legfeljebb 2
vagy egy lagyinditéval vannak a halézatra szivattyu vezérelhetd a frekvenciavaltéval.
csatlakoztatva. Ha a 25-02 paraméter Motor [1] | lgen | A vezérszivattyu fix lesz (valtakozas nélkiil), és
inditdsa beallitasa nem [0] Kozvetlen hdlézatrol, kozvetleniil csatlakozik a frekvenciavéltéhoz. A
akkor a 25-50 paraméter Vezérszivattyu-vdltds 25-50 paraméter Vezérszivattyu-vdltds automatikusan [0]
automatikusan az alapértelmezett [0] Kikapcsolva értékre valt. A beépitett 1. RELE és 2. RELE
Kikapcsolva beéllitast veszi fel. kiilon fix fordulatszamu szivattyikhoz rendelhets. A

[0] |Kézvetlen | Valamennyi fix fordulatszamu szivattyd frekvenciavaltéval igy 6sszesen 3 szivattyut lehet

* halozatrél | magneskapcsoldn keresztiil csatlakozik a vezérelni.
hélézathoz.

[1] | Lagyin- Valamennyi fix fordulatszamu szivattyd

ditéval lagyinditon keresztul csatlakozik a halézathoz.

[2] |Gsill-delta | A csillag-delta inditokkal csatlakoztatott fix
szivattyuk beléptetése ugyanugy torténik, mint
a lagyinditdval csatlakoztatott szivattyuk
esetében. A lekapcsolasuk mddja megfelel a
kozvetleniil a halézathoz csatlakoztatott szivat-
tyukénak.
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25-06 Szivattyuk szama 25-20 Belépt. savszél.

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcio:

2% [2-9]]|A kaszkaddszabalyozéra kapcsolt szivattyuk
szama, a valtoztathat6 fordulatszamu szivattyut
is beleértve. Ha a valtoztathatd fordulatszamu

| 175ZA670.10

=

szivattyu kozvetlenil csatlakozik a frekvencia- SB

wv
o)
2
S
<)
3
ES

valtéhoz, az egyéb, fix fordulatszamu SBW

szivattyukat (hattérszivattyuk) pedig a 2

beépitett relé vezérli, akkor 3 szivattyu
vezérelhetd. Ha a valtoztathaté és a fix Abra 3.69 Beléptetési savszélesség
fordulatszamu szivattyukat egyarant a beépitett

relék vezérlik, akkor csak 2 szivattyu vezérelhetd.

Ha a 25-05 paraméter Fix vezérsziv. bedllitasa [0] Teljesit- [1- | A beléptetési savszélesség (alapsav)
Nem: az 1 véltoztathat6 fordulatszamu és az 1 ményfiiggé* [ 25-21- | beéllitdsa a rendszernyomas normal
fix fordulatszamu szivattyut egyarant beépitett es par. | ingadozésanak kompenzalasédhoz.

relé vezérli. Ha a 25-05 paraméter Fix vezérsziv. %] Kaszkadvezérléses rendszereknél a fix
beallitasa [1] Igen: az 1 valtoztathatd fordulatszamU szivattydk gyakori kapcso-
fordulatszamu szivattyut és 1, beépitett relé altal lasanak elkeriilése érdekében altalaban
vezérelt fix fordulatszdmu szivattyut jelent. nem egy allandé szinten, hanem egy
A rendszer 1 vezérszivattyubol (lasd savon belll szokas tartani a rendszer-
25-05 paraméter Fix vezérsziv.), valamint 2, nyomast.

beépitett relék altal vezérelt fix fordulatszamu A beléptetési savszélességet a
szivattyabol all. 3-03 paraméter Maximdlis referencia a

3-03 paraméter Maximdlis referencia

3.22.2 25-2% Sévszélesség—beéll. értékének szazalékaban kell megadni. Ha
példaul az alapjel 5 bar, az alapsav pedig

10%-ra van allitva, akkor 4,5 és 5,5 bar

Annak a sdvszélességnek a bedllitdsara szolgald . .
kozotti rendszernyomas van megengedve.

paraméterek, melyen belll a nyomas nem indokolja fix

L. ; ; L o Ezen a savon belll nincs beléptetés és
fordulatszdmu szivattyuk beléptetését vagy lekapcsoldsat. A

. e Ul L s g g lekapcsolas.
paraméterek kozott kiilonbozd idézitdk is szerepelnek a
szabalyozas stabilizlasa érdekében. 2
5
P s s <<
25-20 Belépt. savszél. N
Tartomany: Funkcio: SBW  Setpoint
Size related* | [1 - A beléptetési sdvszélesség (alapsav) SBW
par. beallitdsa a rendszernyomas normal
25-21 ingadozasanak kompenzélasahoz.
%] Kaszkadvezérléses rendszereknél a fix Abra 3.70 Beléptetési savszélesség

fordulatszamu szivattyuk gyakori kapcso-
lasdnak elkertilése érdekében éltaldban

nem egy allandé szinten, hanem egy

savon beliil szokas tartani a rendszer- 25-21 Hatérsav

nyomast. Tartomany: Funkcié:
Az alapsavot a 3-03 paraméter Maximdlis 100 [ par. A rendszer teljesitményigényének nagy és gyors
referencia értékének szazalékaban kell %* 25-20 - | véltozésa esetén (példaul hirtelen vizigény
megadni. Ha példaul a maximalis 100 %] [ fellépésénél) gyorsan valtozik a rendszernyomas,
referencia 6 bar, az alapjel 5 bar, az és a szlkséglet kielégitésére azonnal be kell
alapsav pedig 10%-ra van allitva, akkor |éptetni vagy le kell kapcsolni egy fix
4,5 és 5,5 bar kozotti rendszernyomas van fordulatszamu szivattydt. A hatarsav megadasa
megengedve. Ezen a sdvon belil nincs arra szolgél, hogy az azonnali reakci6é érdekében
beléptetés és lekapcsolas. felulirja a beléptetési/lekapcsolasi idézitot
(25-23 paraméter Alapsdv belépt. késl. és
25-24 paraméter Alapsdv lekapcs.késl.).
A hatarsavot mindig nagyobb értékre kell
beprogramozni, mint a 25-20 paraméter Belépt.
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25-21 Hatarsav

Tartomany:

Funkcié:

25-22 Fix ford.sz. savszél.

Tartomany:

Funkcio:

sdvszél. bedllitasa. A hatarsavot a

3-02 paraméter Min. referencia és a

3-03 paraméter Maximdlis referencia értékének
szazalékaban kell megadni.

Ha a frekvenciavalté altal adott vészjelzés
blokkolasos leoldéssal jar, akkor a kaszkad-
szabdlyozé azonnal ledllitja a rendszert az
Osszes fix fordulatszamu szivattyu lekapcso-

laséval. Ez alapjaban véve azonos a

kaszkadszabdlyozé vészledllitasaval (Szabad-

175ZA673.10

Override Bandwidth

onfutds vagy Szabadonfutds inverz parancs).

SBW

e 25-23 Alapsav belépt. késl.

\

Tartomany: Funkcié:
15s*| [0 - Ha a rendszernek az alapsévot tullépé
3000 s] nyomdasesése csupan atmeneti, nemkivanatos

egy fix fordulatszdmu szivattyd azonnali
Abra 3.72 beléptetése. A beléptetés csak a beprogramozott
késéssel torténik meg. Ha a nyomas az id6zité
lejarta el6tt visszatér az alapsavba, az id6zité

Ha a hatérsav és az alapsav bedllitdsa nagyon nulldzodik.
kozel esik egymashoz, ennek az lehet a
nemkivanatos kdvetkezménye, hogy az dtmeneti

nyomasvaltozasok gyakori beléptetést okoznak.

175ZA672.12

Ezzel szemben, ha a hatarsav tul szélesre van

allitva, akkor az alapsav idézitéinek futasa SBW (27-20)

koézben elfogadhatatlanul nagy vagy kis nyomas
Alapjel

alakulhat ki a rendszerben. Az adott rendszer

jobb megismerésével a hatarsav értéke optimali- SBW (27-20)

zalhato. Lasd 25-25 paraméter Hatdrsdv id6.

El6szOr tartsa meg a hatarsav 100%

(kikapcsolva) gyari bedllitésat, hogy az lizembe S8y Ioaliapiistical e lisies (27-22)

helyezés és a vezérl6 finom beszabélyozasa Abra 3.73 Alapsav belépt. késl.
soran ne kerlljon sor nemkivanatos

beléptetésre. A finom beszabélyozas

végrehajtasa utan bedllithat6 a hatarsav kivant
értéke. A javasolt kezdGérték 10%.

25-22 Fix ford.sz. savszél.

Tartomany: Funkcio:

Size [ par.
25-20 -
par. avalté leoldasos vészjelzést ad, fontos
25-21 %]

Amikor a kaszkadszabalyozé rendszer
related* normal médon muikodik, és a frekvenci-
megdrizni a rendszer nyomémagassagat. A
kaszkadszabélyozé ezt a fix fordulatszamu
szivattyu beléptetésével/lekapcsolaséaval
oldja meg. Ha csak egy fix fordulatszamu
szivatty miikodik, a nyomémagassag
alapjelen tartasa gyakori beléptetést és
lekapcsolast igényelne, ezért az alapsav
helyett egy szélesebb, ,fix fordulatszamu”
savszélesség hasznélatos. Vészjelzés esetén,
illetve ha a start jel a digitalis bemeneten
logikai 0 érték, a fix fordulatszamu
szivattyuk leéllithatok az [Off] vagy a [Hand

On] gomb megnyomasaval.
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25-24 Alapsav lekapcs.keésl. A

Tartomany:  Funkcié:

OBW (27-21)

130BA370.11

15s¥| [0 - Ha a rendszernek az alapséavot tullépé nyomas-
3000 s] [ novekedése csupan atmeneti, nemkivanatos egy

A lekapcsolas csak a beprogramozott késéssel

torténik meg. Ha a nyomas az id6zitd lejarta

SBW (27-20)
\4\% ———— Aktualis fej

T
fix fordulatszamu szivattyd azonnali lekapcsolasa. ‘
‘
|

elétt visszatér az alapsavba, az id6zitd Alapjel
nullazédik. / ‘
i SBW (27-20)
S
2 | |
(27-24) SBW lekapcsolasi késleltetés ™
~
‘ OBW (27-21)
SBW \ OBW idézité |
(27-20) r (27-25) ‘
Alapjel Abra 3.75 Hatarsav idé
SBW
(27-20)
25-26 Lekapcs. ar.hianynal

; ) ) Opcio: Funkcio:
Abra 3.74 Alapsav lekapcs.késl.

Ez a paraméter biztositja, hogy dramlashiany
esetén egymas utan lekapcsolédnak a fix

fordulatszamu szivattyuk, amig az dramlashiany

25-25 Hatarsav id6 jele meg nem sziinik. Ehhez aktivnak kell lennie

Tartomany: Funkcié: az dramlashiany észlelése funkcionak. Lasd a
22-2% Aramldshidny észl. paramétercsoportot.

10 s*| [0 - Egy fix fordulatszamu szivattyd beléptetése . L ) . , i
’gy . o v i ) [0] Tiltva bedllitas esetén a kaszkadszabalyozo
300 s] atmeneti nyomaslokést okoz a rendszerben, igy , . )
o ) ° nem valtoztatja meg a rendszer normal
a nyomas tulléphet az alapsavon. Erre a nyomas- . .
o N . ) | viselkedését.
I6késre nem ajéanlott szivattyulekapcsolassal
reagalni. A hatarsav idé beprogramozasaval [0] * | Tiltva
biztosithato, hogy csak a rendszernyomas stabili- [11 [Engedé-
zalédasa és a normal szabélyozas elindulasa utan lyezve
térténhessen lekapcsolas. Allitsa az idézit6t > oy
- Y . 25-27 Belépt. funkcio
olyan értékre, amely lehetévé teszi a
rendszernek a beléptetés utani stabilizalodasat. Opcio: Funkci6:
A legtobb alkalmazasban megfelel a 10 Ha a beléptetési funkcié beallitasa [0] Tiltva, a
masodperces gyari beéllitds. Nagy dinamikaju 25-28 paraméter Belépt. funk. idézités nem lesz
rendszerben révidebb idé beallitésara lehet aktivalva.
A (0] [ Tiltva
[1] | Engedélyezve
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25-28 Belépt. funk. id6zités

Tartomany:  Funkcio:
15s¥| [0 - A beléptetési funkcid idézitése a fix
300 s] fordulatszamu szivattyuk gyakori beléptetésének

megakadalyozasara szolgal. A

25-27 paraméter Belépt. funkcié [1] Engedélyezve
beallitasa esetén a beléptetési funkcio idézitdje
akkor indul el, ha a valtoztathaté fordulatszamu
szivattyl a motorfordulatszam fels6 korlatjan
(4-13 paraméter Motor f.szam fels6 korldt [1/min]
vagy 4-14 paraméter Motor f.szam felsé korldt
[Hz]) Gzemel, és van legaldbb 1 olyan fix
fordulatszamu szivattyd, amely all. Ha lejar az
id6zité beprogramozott ideje, a rendszer
beléptet egy fix fordulatszamu szivattyut.

25-29 Lekapcs. funkcio

175ZA640.11

Fur szivattyl

Szivattyu kikapcsolasa

min

4-12)

Lekapcsolasi id6szak

(27-27)
Abra 3.76 Lekapcs. funkcié ideje

Opcio: Funkcié:
A lekapcsolasi funkcié biztositja, hogy a lehet6
legkisebb szamu szivattyG mikddjon, energiat 3.22.3 25-4* Be|épteté5i beall.
takaritva meg és megel6zve a pangd vizcirku-
laciot a valtoztathato fordulatszamu szivattytiban. A szivattyuk beléptetési és lekapcsolasi feltételeinek
Ha a lekapcsolasi funkcié beallitasa [0] Tiltva, a meghatarozaséra szolgalé paraméterek.
25-30 paraméter Lekapcs. funkcié ideje nem lesz
akvive,
0] [ Tiltva Tartomany: Funkcié:
[1] [ Engede- 10 s*| [0 - 120 | Lagyinditéval vagy csillag-delta inditéval
lyezve s] vezérelt fix fordulatszamu szivattyu beléptetése
esetén a vezérszivattyu lerampdzasa az el6re
bedllitott idével késleltethets (a fix
Tartomany:  Funkcié: fordulatszamu szivattyl inditasatol szamitva),
15s*| [0 - A lekapcsolasi funkcid idézitése a fix hogy kikiisz8b6lhetS legyen a rendszerben a
300 s] | fordulatszamu szivattyuk gyakori beléptetésének/ @IS VeI .
lekapcsolasanak megakadalyozasara szolgal. A Csak akkor haszndlja ezt az opcidt, ha a
lekapcsolasi funkcio6 id6zitéje akkor indul el, ha a 25-02 paraméter Motor inditdsa bedllitasa [1]
véltoztathaté fordulatszamu szivattyu a Ldgyinditéval vagy [2] Csill.-delta.
4-11 paraméter Motor f.szdm alsé korldt [1/min]
vagy 4-12 paraméter Motor f.szam alsé korldt [Hz]
segitségével megadott fordulatszamon tizemel, Tartomany: Funkcié:
Rl 2T e Tl ST BT e 2s* | [0-12 |[Légyinditéval vezérelt fix fordulatszamu
VT, €5 Rl & (e S Eman s, s] szivattyu lekapcsolasa esetén a vezérszivattyu
p7eri e et &) W o D Hore U T felrampazasa az elére bedllitott idével késlel-
szivattyU csak csekély mértékben jarul hozzé a tethetd (a fix fordulatszamy szivattyd
NENTE e TGS, [k (I epe (el leallitésétol szémitva), hogy kikiiszoblhetd
beprogramozott ideje, a rendszer lekapcsol egy legyen a rendszerben a nyomés- vagy vizlokés.
fix fordulatszamu szivattyut, kikliszobolve a
pango vizcirkulaciot a valtoztathatd Csak akkor hasznilja ezt az opciét, ha a
fordulatszamu szivattytban. 25-02 paraméter Motor inditdsa bedllitasa [1]
Ldgyinditdval.
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Staging

Speed

Fixed speed pump
(controlled by soft starter)

Lead pump
(controlled by freq. conv.)

t Time

T Lead pump starts
‘ to ramp down

Cascade Controller
calls for another
pump

Abra 3.77 Beléptetés

Destaging

Speed

Lead pump
(controlled by freq. conv.)

Fixed speed pump
(controlled by soft starter)

t Time

. P2541

T Lead pump starts
w to ramp up

Cascade Controller
prepares for
removing pump

Abra 3.78 Lekapcsolas

130BC371.10

130BC372.10

ERTESITES

A csillag-delta inditokkal csatlakoztatott fix szivattyuk
beléptetése ugyantgy torténik, mint a lagyinditéval
csatlakoztatott szivattyuk esetében. A lekapcsolasuk
moddja megfelel a kozvetleniil a hal6zathoz csatlakoz-
tatott szivattyukénak.

25-42 Belépt. kiiszob

Tartomany: Funkci6:

Size [0 - | Fix fordulatszamu szivattyu beléptetése a
related* | 100 % | tulnyomas elkeriilése érdekében a valtoz-

] tathaté fordulatszamu szivattyu lerampazasaval
torténik. A fix fordulatszamu szivattyt akkor
indul el, amikor a valtoztathaté fordulatszamu
szivattyu eléri a beléptetési fordulatszamot. A
beléptetési kiiszob a valtoztathatd
fordulatszamu szivattyu fordulatszamanak
kiszamitasara szolgal a fix fordulatszamu
szivattyu beléptetéséhez. A beléptetési
kliszobot a 4-11 paraméter Motor f.szdm alsé
korldt [1/min] vagy 4-12 paraméter Motor f.szdm
alsé korldt [Hz] és a 4-13 paraméter Motor
f.szdm felsé korldt [1/min] vagy

4-14 paraméter Motor f.szdm felsé korldat [Hz]
szazalékban kifejezett aranya adja meg.

A beléptetési kiiszob tartomanya az

_ ALACS
BELEPT.% ~ MAGAS

értéktél 100%-ig terjedhet, ahol natacs a

x 100 %

motorfordulatszam alsé korlatja, nmacas pedig
a motorfordulatszam felsé korlatja.

 § . )
Allandd f.szamu
Motorf.szam s7ivatty(
falss korldlja \
BeléplLelési , L,
fordulatszam Valt. f.szamu
s/zivally(
Molorf.szam
alsd korldtja " -
T T T -
0 4 5 masodperc
130BA366.10

Abra 3.79 Beléptetési kiiszob

ERTESITES

Ha a beléptetést kovetéen a rendszer még azel6tt eléri
az alapjelet, hogy valtoztathaté fordulatszamu szivattyu
elérné minimalis fordulatszamat, akkor a rendszer zart
hurku allapotba Iép, amint a nyomas-visszacsatolojel az
alapjel értékéhez ér.
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25-43 Lekapcsolasi kiiszob

25-45 Belépt. ford.sz. [Hz]

felrampazasaval torténik. A fix fordulatszamu
szivattyu akkor &ll le, amikor a véltoztathato
fordulatszamu szivattyu eléri a lekapcsolasi
fordulatszamot. A lekapcsolasi kiiszob a valtoz-
tathatd fordulatszamu szivattyu
fordulatszamanak kiszamitasara szolgal a fix
fordulatszamu szivattyu lekapcsolasahoz. A
lekapcsolasi kiiszobot a 4-11 paraméter Motor
f.szdm alsé korldt [1/min] vagy

4-12 paraméter Motor f.szam alsé korldt [Hz] és
a 4-13 paraméter Motor f.szam felsé korldt [1/
min] vagy 4-14 paraméter Motor f.szam felsé
korldt [Hz] szazalékban kifejezett aranya adja
meg.

A lekapcsolasi kiiszob tartomanya az

ALACS

BELEPT.% = 4o

x 100% értéktSl 100%-ig
terjedhet, ahol naiacs a motorfordulatszam alsé
korlatja, nmacas pedig a motorfordulatszam
felsé korlatja.

Motorf.szadm
fels® korlatja

| eka pcsolasi
fordulatszam

Motort.szam
also korlatja

valt. f.szamu
szivattyd

Allands f.szamu
szivallyd

L =
L kg

3 5

masodparc

1308A367.10

Abra 3.80 Lekapcsolasi kiiszob

25-44 Belépt. ford.sz. [1/min]

Tartomany:

Funkcio:

0 RPM* | [000 -
0 RPM]

A beléptetési fordulatszam szamitott értékének
kijelzése. Fix fordulatszamu szivattyu
beléptetése a tulnyomas elkeriilése érdekében
a valtoztathatd fordulatszamu szivattyu
lerdampézasaval torténik. A fix fordulatszamu
szivattyu akkor indul el, amikor a véltoztathatd
fordulatszamu szivattyu eléri a beléptetési
fordulatszamot. A beléptetési fordulatszam
szamitasahoz a 25-42 paraméter Belépt. kiiszob
és a 4-13 paraméter Motor f.szdm felsé korldt [1/
min] szolgal alapul.

A beléptetési fordulatszam szamitasa a
kovetkezo képlettel torténik:

BELEPT. = MAGAS™ZP%.%

ahol nwacas a motorfordulatszam felsé korlatja,
neeLErT100% Pedig a beléptetési kiiszob értéke.

Tartomany: Funkcio: Tartomany: Funkcié:

Size [0 - [ Fix fordulatszamu szivattyu lekapcsolasa az 0 Hz* | [0-0 [A beléptetési fordulatszdam szamitott értékének

related* | 100 % | alulnyomas elkeriilése érdekében a valtoz- Hz] kijelzése. Fix fordulatszdamu szivattyu beléptetése
] tathato fordulatszamu szivattyu a tulnyomas elkertilése érdekében a véltoz-

tathatd fordulatszdmu szivattyu lerampazasaval
torténik. A fix fordulatszamu szivatty( akkor
indul el, amikor a valtoztathatoé fordulatszamu
szivattyu eléri a beléptetési fordulatszamot. A
beléptetési fordulatszam szamitasahoz a

25-42 paraméter Belépt. kiiszob és a

4-14 paraméter Motor f.szdm felsé korldt [Hz]
szolgal alapul.

A beléptetési fordulatszam szamitasa a
kovetkezd képlettel torténik:
BELEPT. = MAGAS”&"‘# ahol nmagas a motorfordu-

latszam felsé korlatja, ngeLerTi00% pedig a
beléptetési kiiszob értéke.

25-46 Lekapcs. ford.sz. [1/min]

Tartomany: Funkcio:
0 [000 - | A lekapcsolasi fordulatszam szamitott értékének
RPM* | 0 RPM] | kijelzése. Fix fordulatszdamu szivattyu

lekapcsolasa az alulnyomas elkerilése
érdekében a vaéltoztathatd fordulatszamu
szivattyu felrampazasaval torténik. A fix
fordulatszdmu szivattyu akkor all le, amikor a
valtoztathaté fordulatszdmu szivattyu eléri a
lekapcsolasi fordulatszamot. A lekapcsolasi
fordulatszam szamitdséhoz a

25-43 paraméter Lekapcsoldsi kiiszob és a

4-13 paraméter Motor f.szam felsé korldt [1/min]
szolgal alapul.

A lekapcsolasi fordulatszdm szamitasa a
kovetkezd képlettel torténik:
LEKAPCS. = MAGAS50% ahol nmacas a motorfor-

dulatszam felsé korlatja, neeLépti00% pedig a
lekapcsolasi kiiszob értéke.

MG200947
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3224 255" Vil beslitésok

Tartomany:  Funkcié:

Paraméterek a valtoztathatoé fordulatszamu szivattyu
(vezérszivattyu) véltasi feltételeinek meghatéarozasara,
o2 el ol et e ke ¢ vl amennyiben ez a kivalasztott vezérlési stratégia.

tathat6 fordulatszamu szivattyu felrampézaséval 25-50 Vezérszivattyu-valtas

torténik. A fix fordulatszamu szivattyt akkor all L. .
Opcio: Funkci6:

le, amikor a valtoztathat6 fordulatszamu szivattyu

»
eléri a lekapcsolasi fordulatszamot. A lekapcsolasi W

0 Hz*| [0-0 [A lekapcsolasi fordulatszam szamitott értékének
Hz] kijelzése. Fix fordulatszamu szivattyu lekapcsolasa

fordulatszam szamitasahoz a Ha a 25-05 paraméter Fix vezérsziv.
25-43 paraméter Lekapcsoldsi kiiszob és a beallitasa [1] Igen, akkor a [0]

4-14 paraméter Motor f.szdm felsé korldt [Hz] Kikapcsolva az egyetlen lehetséges
szolgal alapul. beallitas.

A lekapcsolasi fordulatszdm szémitasa a

kévetkez6 képlettel térténik: A vezérszivattyu-valtas funkcié a szabalyozott

LEKAPCS. = MAGASI4065 % fordulatszamu szivattylk rendszeres cseréjével

biztositja a szivattyuk azonos mértékii

ahol n a motorfordulatszam felsé korlatja, . .
MAGAS ) hasznélatat. A funkcié mindig a legkisebb

neeLErT100% Pedig a lekapcsolasi kiiszob értéke.

Uzemoéraszamu szivattyut vélasztja ki a

kovetkezéként, igy egyenlitve ki a szivattyuk

A
Motorf.szam T — /AN T T kT =" hasznalatat.
felsé korlara ] Valt. f.szdamu
Lekapcsoldsi ——I— _____ e [0] | Kikapcsolva | Nincs vezérszivattyu-valtas. Ha a
fordulatszam .
25-02 paraméter Motor inditdsa bedllitdsa nem
[0] Kbzvetlen hdlézatrol, akkor a [0] Kikapcsolva
Molarf.szam , TP
alsé koridts fmamdm e e M — — — - az egyetlen lehetséges bedllitas.
L1 masodperc ; = T
ﬁ\szlhé'yozfme.é"és I [1] | Belépte- A vezérszivattyu-valtas egy masik szivattyu
parancs aklivalva
Ao | I téskor beléptetésekor kovetkezik be.
Motorf.szam I Allandé f.szamua I . . P el
felss karlatja szivatty | [2] | Parancsra A vezérszivattyu-valtas egy kiilsé parancs vagy
o : | egy elére beprogramozott esemény hatasara
| | kovetkezik be. A lehet8ségeket lasd itt:
I 25-51 paraméter Vdltdsi esemény.
Motorf.szam I
alséd korlatia e . . . , a4 < <
} oo [3] | Belépt.-kor v. | A vezérszivattyu-valtas beléptetéskor vagy a
masodperc
| | | parancsra ,Parancsra” jel hatasara kovetkezik be (lasd
) | fent).
Molarf.scam I Allandé f.szamd
felsd korlatja sivattyd
Lekapesal dsi I I
fordulatszam I I
Motorf.szam I I
alsg korldtja >
] ]
masadperc
1308A388.10

Abra 3.81 Lekapcsolasi fordulatszam

25-49 Staging Principle

A fix fordulatszamu (kozvetlenil a halézatrédl miikodo) szivattyuk
beléptetési elvének kivalasztasa. A [1] Rapid Staging (Gyors
beléptetés) kivalasztasa esetén szivattyu beléptetése vagy
lekapcsolasa utén a frekvenciavalté azonnal visszatér a zart hurku
mukodéshez. Az [1] Rapid Staging (Gyors beléptetés) olyan
rendszerekben hasznélatos, amelyeket az igények gyors valtozésa

jellemez.

Opcio: Funkcio:
[0] * Normal

[11 Rapid Staging
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25-51 Valtasi esemény

25-55 Valtas <50% terhelésnél

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
Ez a paraméter csak akkor aktiv, ha a w
25-50 paraméter Vezérszivattyd-vdltds beallitasa Csak akkor érvényes, ha a
[2] Parancsra vagy [3] Belépt.-kor v. parancsra. Ha 25-50 paraméter Vezérszivattyi-vdltds
ki van valasztva egy vaéltasi esemény, annak beallitasa nem [0] Kikapcsolva.
eléfordulasa mindig vezérlészivattyu-valtast
eredményez.
v [1] Engedélyezve bedllitas kivalasztasa esetén csak
[0] | Kulsé Akkor kovetkezik be vezérlc’iszivattyﬂ—véltés, ha akkor torténhet szivattyﬂvéltésl ha a te|jesitmény
* aktiv jelet kap az a digitélis bemenet, amelyhez nem haladja meg az 50%-ot. A teljesitmény
az 5-1* Digitdlis bemenetek paramétercsoportban szamitasa az lizemeld szivatty(k szama (a
a [121] Vezérszivattyu-vdltds funkcié van vezérszivattyUt is beleértve) és a rendelkezésre
hozzarendelve. all6 szivattyudk teljes széma (a vezérszivattyt is
[1] | Valtas A 25-52 paraméter Vdltds idGintervalluma beleértve, a reteszelteket azonban nem)
idGinter- segitségével beallitott id6 letelte mindig aranyanak alapjan tortenik.
valluma vezérlészivattyu-véltast eredményez. teljesitmény = IC’Fﬂ x 100 %
OSSZES
[2] | Altatasi A vezérszivattyu altatasi Gzemmodba lépése Az egyszer(i kaszkadszabalyozé az 6sszes
Uzemmoéd | mindig valtast eredményez. A funkcié szivattyut azonos teljesitménytinek tekinti.
mukodéséhez a paraméter 20-23 3. alapjel [1] [0] |Tiltva Vezérszivattyu-valtasra barmilyen szivattyuteljesit-
Altatdsi lizemmdd bedllitasa vagy egy kulsé jel . . .
ménynél sor kerilhet.
alkalmazasa szlikséges.
[1] | Engedé- | Csak akkor keriilhet sor vezérszivattyu-véltasra, ha
[3] |El6re A nap meghatarozott idépontjaban keril sor a . P . . ” .
el 7 . & lyezve az lizemel§ szivattyuk (a szamuk alapjan) a teljes
eallitott viltasra. Ha meg van adva a szivattyuteljesitmény kevesebb, mint 50%-at
idé 25-54 paraméter Elére bedllitott vdltdsi id6, akkor nytigak
minden nap megtorténik a valtds az adott
idépontban. Az alapértelmezett beallitds az éjfél 25-56 Beléptetési mod valtasnal
(00.00 vagy 12.00AM az idéformatumtol - -
N Opcio: Funkcié:
fuggden).
[0] |Lassu [ Ez a paraméter csak akkor aktiv, ha a
25-52 Valtas iddintervalluma * 25-50 paraméter Vezérszivattyu-vdltds beallitasa nem
. . s 0] Kikapcsolva.
Tartomany: Funkcio: o1 P
24 h*] [1-999 Ha a 25-51 paraméter Vdltdsi esemény A szivattyuk beléptetésének és lekapcsoldsanak 2
h] beallitasa [1] Vdltds idSintervalluma, akkor a féle médja van. A lassu atmenet egyenletes
valtasi esemény idéintervallumanak beléptetést és lekapcsoldst biztosit. Gyors atmenet
lejarasakor (ez a 25-53 paraméter Vdiltdsi esetén a beléptetés és lekapcsolas a lehet6 leggyor-
id6zit6 értéke segitségével ellendrizhets) sabban torténik; a véltoztathato fordulatszamu
mindig vezérszivatty(-valtas kivetkezik. szivattyu egyszer(ien lekapcsol (szabadonfutasra all).
vaéltaskor a valtoztathat6 fordulatszamu szivattyut a
25-53 Valtasi idézité értéke rendszer el6bb maximalis fordulatszamra, majd allé
Tartomény: Funkcié: allapotba rampazza.
0~ [0- 71| A 25-52 paraméter Vdltds idGintervalluma [1] | Gyors | véltaskor a valtoztathaté fordulatszdmu szivattylt a
segitségével beallitott valtasi idsintervallum rendszer el6bb maximdlis fordulatszdmra rampazza,
Kijelezhetd paramétere. majd szabadon futva hagyja ledlini.
A Abra 3.82 és a Abra 3.83 bemutatjak a valtast gyors
25-54 Elére bedllitott valtasi id6 és lassu konfiguracional.
Tartomany: Funkcio:
Size [O - Ha a 25-51 paraméter Vdltdsi esemény
related* 0] beallitasa [3] Elére bedllitott id, akkor a
valtoztathaté fordulatszamu szivattyu
véltasa minden nap az elére beallitott
valtasi id6pontban kovetkezik be. Az alapér-
telmezett beéllitas az éjfél (00.00 vagy
12.00AM az id6formatumtdl fuiggéen).

MG200947
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Alternation command/PID stops 2
(22}
o fmax b \ °
Destaging gﬁﬂ | Mains operation §
‘ Time —
‘ | I PID contr.
starts
fMAx o |
Staging freq. - — — | — r'iiiix -
Mains operation —| |5 Time
Abra 3.82 Lassu konfiguracié
il 2
<
Coast o
I <
o
[ =)
L @
| Mains operation
_ L,ZOOms-Zs (default 500ns)5 s Time
- vy
\
‘ Time
—»| |=— 100ms

Abra 3.83 Gyors konfiguracié

25-58 KOov. sziv. tizem. késl.

Tartomany: Funkcié:

0.1s*| [0.1-5
s] 25-50 paraméter Vezérszivattyu-vdltds bedllitasa

Ez a paraméter csak akkor aktiv, ha a

nem [0] Kikapcsolva.

Ez a paraméter hatdrozza meg a régi véltoz-
tathat6 fordulatszamu szivattyu leallitasa és az
Uj valtoztathatd fordulatszamu szivattyu
inditasa kozott elteld id6t. A beléptetés és a
véltds magyarazata megtaldlhaté a

paraméter 25-56 Beléptetési méd valtdsndl
leirasaban.

25-59 Halozati lizem. késl.

Tartomany: Funkcié:

0.5 s*| [par. Ez a paraméter csak akkor aktiv, ha a
25-58 -5

s] nem [0] Kikapcsolva.

25-50 paraméter Vezérszivattyu-vdltds bedllitasa

Ez a paraméter hatarozza meg a régi valtoz-
tathato fordulatszamu szivattyu leallitasa és fix
fordulatszamuként torténd inditasa kozott
eltel id6t. A beléptetés és a valtas
magyarézata megtalalhat6 a Abra 3.82
leirdsaban.

3.22.5 25-8* Allapot

A kaszkadszabdlyozé és a vezérelt szivattyuk allapotardl
tajékoztato kijelzési paraméterek.

25-80 Kaszkadvez.allapota
Tartomany:  Funkcio:

0*

[0-25] | A kaszkadszabalyozé éllapotanak kijelzése.

25-81 Sziv. allapota

Tartomany:  Funkcié:
0* [0 - Ez a paraméter a 25-06 paraméter Szivattyuk
251] szdma segitségével megadott szdamu szivattyu

dllapotat mutatja. A kijelzett érték egy
karakterlanc, melyben az egyes szivattyuk
dllapotat az adott szivattyd szdma és a hozza
tartozé allapotjelzés adja meg.

Példa: az ,1:D 2:0" kijelzés azt jelenti, hogy az 1-
es szivattyu lizemel, és a frekvenciavalté
szabélyozza a fordulatszamat, a 2-es szivattyu
pedig all.

25-82 Vezérsziv.

Tartomany: Funkcioé:
0% [0 - par. A rendszer aktudlis véltoztathatd
25-06 ] fordulatszamu szivattyujat kijelz6 paraméter.

Vezérszivattyu-valtaskor a paraméter értéke
frissil. Ha nincs kivalasztott vezérszivattyu (le
van tiltva a kaszkadszabélyoz6 vagy az 6sszes
szivattyu reteszelve van), akkor a kijelzett
érték N1.

25-83 Relé allapota

Tomb [9]
Tartomany: Funkcié:
0* [0 - 4] | A szivattyuk vezérléséhez rendelt egyes relék

allapotanak kijelzése. A tomb valamennyi eleme
egy relének felel meg. Ha a relé aktiv, az adott
elem értéke Bekapcsolva. Dezaktivalt relé esetén
az adott elem értéke Kikapcsolva.

25-84 Sziv. be. ideje

Tomb [10]
Tartomany: Funkcio:
0h*| [O- A szivattyuk bekapcsolasi idejének

2147483647 h] kijelzése. A kaszkadszabalyozé kiilon
szamlalokat hasznal a szivattyukhoz és
az azokat vezérl6 relékhez. A szivattyuk
bekapcsolasi ideje az egyes szivattyuk
lUzemoéraira vonatkozik. A paraméter
értékét atirva barmely bekapcsolasiidé-
szamlalé 0 értékre allithatd, példaul ha a

szivattyut szervizelés miatt kicserélik.
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25-85 Relé be. ideje

Tomb [9]
Tartomany: Funkcié:
0h*| [O- A relék bekapcsolasi idejének kijelzése. A

2147483647 h] | kaszkadszabalyozé kiilon szamlalokat
haszndl a szivattyukhoz és az azokat
vezérl6 relékhez. A rendszer a szivattyuk
ciklikus valtasakor mindig a relék szamlaloéit
veszi figyelembe, kiilonben szivattytcsere
és a 25-84 paraméter Sziv. be. ideje
megfelelé szamlaldjanak nulldzésa utan
mindig az Uj szivattyat valasztana. A
25-04 paraméter Ciklikus sziv. paraméter
hasznélatdhoz a kaszkadszabalyozé a relék
bekapcsolési idejét figyeli.

25-86 Relé szaml. nullazasa

Opcio: Funkcio:

A 25-85 paraméter Relé be. ideje 6sszes
elemének nullazasa.

[0] * [ Nincs nullazas
[11 | Nullazas

3.22.6 25-9* Szerviz

Ezek a paraméterek 1 vagy tobb vezérelt szivattyu szervi-
zelése esetén haszndlatosak.

25-90 Sziv.reteszelés

Témb [10]

Opcié: Funkcio:

Ennek a paraméternek a segitségével letilthatd
1 vagy tobb fix fordulatszdmu szivattyu. A
letiltott szivattyd példaul nem lesz kivélasztva
beléptetésre, még ha az lizemelési sorozat
kovetkezd szivattyudja lenne is. A szivattyUrete-
szelés paranccsal a vezérszivattyd nem tilthatd
le.

A reteszelésre szolgdld digitélis bemenetekhez
a [130-132] 1-3. sziv. retesz. funkcié van
hozzarendelve az 5-1* Digitdlis bemenetek
paramétercsoportban.

[0] * | Kikapcsolva | A szivattyl hasznalhat6 beléptetésre és
lekapcsolasra.

[11 [Bekapcsolva | Szivattyureteszelés parancs van kiadva. Ha a
szivattyu Uzemel, azonnal lekapcsol. A nem
Uzemel§ szivattyu beléptetése nincs engedé-
lyezve.

25-91 Kézi valtas

Tartomany: Funkcio:

0* [O - par. A rendszer aktualis valtoztathaté
25-06 ] fordulatszamu szivattyujat kijelz6 paraméter.
Vezérszivattyu-valtaskor a vezérszivattyu

25-91 Kézi valtas

Tartomany:

Funkcio:

paraméterének értéke frissul. Ha nincs
kivalasztott vezérszivattyu (le van tiltva a
kaszkadszabdlyozé vagy az Osszes szivattyu
reteszelve van), akkor a kijelzett érték N1.
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3.23 26-** MCB 109 Analdg I/0 opcio csoport paraméterei

A VLT® Analog 1/0 Option (MCB 109) segitségével szamos
programozhaté analég be- és kimenet hozzaadasaval
bévitheték a VLT® AQUA Drive FC 202 Series frekvencia-
valtok funkcioi. Ez kilondsen hasznos lehet olyan
vezérl6telepitéseknél, ahol a frekvenciavalté osztott
rendszerU 1/0-ként torténé haszndlataval kivalthaté egy
outstation egység, csokkentve igy a koltségeket. Az opcid a
projekttervezésben is nagyobb rugalmassagot biztosit.

ERTESITE.

A 0-10 V-os analdg kimenetek maximalis arama 1 mA.

ERTESITE.

A vezérl6jel-szakadas monitorozasa esetén fontos
letiltani a vezérl6jel-szakadas funkciét minden olyan
analég bemeneten, amelyet a frekvenciavalté nem
hasznal, példaul az épiiletkezeld rendszer osztott
rendszer(i 1/0-ja részét képezé bemeneteknél.

Az analég bemenetekre valé irds, az analdég kimenetek
leolvasasa és a relék vezérlése terepi buszon térténd
kommunikaciéval is lehetséges.

Csatlakoz6 Paraméterek

Analég bemenetek (olvasas)

X42/1 18-30 Paraméter X42/1 analég
bem..

X42/3 18-31 Paraméter X42/3 analég
bem..

X42/5 18-32 Paraméter X42/5 analég
bem..

Analég kimenetek (iras)

Csatlakozo Paraméterek

Analég bemenetek

X42/1 26-00 Paraméter X42/1 kpcs.
t.mddja, 26-10 paraméter X42/1
kpcs.,alacsony fesziiltség.

X42/7 18-33 Paraméter X42/7 analdég
kim.[V].
X42/9 18-34 Paraméter X42/9 analég
kim.[V].
X42/11 18-35 Paraméter X42/11 analég
kim.[V].
Analég bemenetek (olvasas)
53 16-62 Paraméter 53-as analdg
be.
54 16-64 Paraméter 54-es analdg
be.

X42/3 26-01 Paraméter X42/3 kpcs.
t.mddja, 26-20 paraméter X42/3
kpcs.,alacsony fesziiltség.

Analég kimenet

42 6-63 Paraméter X30/8
kpcs.,kim.buszvezérlés.

X42/5 26-02 Paraméter X42/5 kpcs.
t.mddja, 26-30 paraméter X42/5
kpcs.,alacsony fesziiltség.

Relék

1. relé, 1-es, 2-es és 3-as 16-71 Paraméter Relékimenet

csatlakozé [bin].

Analég kimenetek

X42/7 26-40 Paraméter X42/7 csatl.,
kimenet.

X42/9 26-50 Paraméter X42/9 csatl.,
kimenet.

X42/11 26-60 Paraméter X42/11 csatl.,
kimenet.

2. relé, 4-es, 5-0s és 6-0s 16-71 Paraméter Relékimenet

csatlakozé [bin].
ERTESITES
Engedélyezze a relékimeneteket a vezérlészo 11. (1-es
relé) és 12. (2-es relé) bitjével.

Analég bemenetek

53 6-1* 53-as analég bem.
paramétercsoport
54 6-2*54-es analég bem. paramé-
tercsoport

Analég kimenet

42 6-5*42-es analdg kim. paramé-
tercsoport

Relék

1. relé, 1-es, 2-es és 3-as 5-4* Relék paramétercsoport

csatlakozo

2. relé, 4-es, 5-0s és 6-0s 5-4* Relék paramétercsoport

csatlakozé

Tablazat 3.27 Analég bemenetek

Tablazat 3.28 Analég bemenetek a terepi buszon keresztul

A kartya valos idejii 6rajanak beallitasa

Az VLT® Analog 1/0 Option (MCB 109 egy valés idejl 6rat
is tartalmaz, melyhez egy telep biztosit tartalék tapot. Ez a
frekvenciavalté standard részét képezé oéra funkcio tartalék
tapjaként is szolgalhat. Lasd a 0-7* Id6bedllitdsok paramé-
tercsoportot.

Az MCB 109 kiilonb6zé berendezések, példaul beavatko-
zbegységek vagy szelepek vezérlésére is hasznalhato a
bdvitett zart hurok funkcié segitségével, vagyis a meglévé
vezérlérendszer kiiktatdsaval. Lasd a 271-** Kiils6 zdrt hurok
paramétercsoportot. 3 fliggetlen zart hurkd PID-szabélyoz6
van.
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26-00 X42/1 kpcs. i.mddja 26-01 X42/3 kpcs. i.médja

Opcio: Funkcio: Opcio: Funkcié:
Az X42/1-es csatlakozd bedllithaté analdg . 21-50 Paraméter Kiilsé 3. ref./visszacs.
feszultségbemenetként vagy a Pt1000 (1000 Q egység.

0 °C-nal), illetve Ni 1000 (1000 Q 0 °C-nal)
hémérséklet-érzékeldk jelének analég

[1] * | Fesziiltség
[2] | Pt 1000 [°C]
3 Pt 1000 [°F]

bemeneteként. Valassza ki az izemmadot. ]
A [2] Pt 1000 [ C] és a [4] Ni 1000 [ °C] Celsius-

= . [,] [ : [4] Ni 1000 [°C]
fokra, a [3] Pt 1000 [ F] és az [5] Ni 1000 [ F] - —
Fahrenheit-fokra vonatkozik. (51 | Ni 1000 [°F]

ERTESITES

—

Ha a bemenet nincs hasznalatban, Opcid: Funkcio:

akkor fesziiltségre allitsa. Az X42/5-6s csatlakozo beadllithat6 analog
feszultségbemenetként vagy a Pt 1000 (1000

Ha a bemenet hémérsékletre van beallitva, és Q 0 °C-nal), illetve Ni 1000 (1000 Q 0 “C-nal)

visszacsatolasként szolgal, akkor vagy Celsius, hémeérséklet-érzekelSk jelének analog

vagy Fahrenheit egységet kell kivalasztani. bemeneteként. Valassza ki az lizemmoédot.

A [2] Pt 1000 [C] és a [4] Ni 1000 [ C] Celsius-

fokra, a [3] Pt 1000 [ F] és az [5] Ni 1000 [ F]
. 21-10 Paraméter Kiilsé 1. ref./visszacs. Fahrenheit-fokra vonatkozik.

egység.
ERTESITES
. 21-30 Paraméter Kiilsé 2. ref./visszacs. Ha a bemenet nincs hasznalatban
S akkor fesziiltségre allitsa.

. Paraméter 20-12 Ref./visszacs. egység.

. 21-50 Paraméter Kiils6 3. ref./visszacs.

S Ha a bemenet hémérsékletre van beallitva, és
[1] * | Feszultség visszacsatolasként szolgal, akkor vagy Celsius,
[21 | Pt 1000 [°C] vagy Fahrenheit egységet kell kivalasztani.
(3] | Pt 1000 [°F] . Paraméter 20-12 Ref./visszacs. egység.

[4] | Ni 1000 [°C]
[5]1 [ Ni 1000 [°F]

. 21-10 Paraméter Kiilsé 1. ref./visszacs.

egység.
. 21-30 Paraméter Kiils6 2. ref./visszacs.
Opcio: Funkcié: egység.
Az X42/3-as csatlakozo beallithat6 analdg 3 21-50 Paraméter Kiilsé 3. ref./visszacs.
feszlltségbemenetként vagy a Pt 1000, illetve egység.

Ni 1000 hémérséklet-érzékelSk jelének analég

—
i
*

Feszliltség

[2] | Pt 1000 [°C]
1 | Pt 1000 [°F]

[4] | Ni 1000 [°C]
1 | Ni 1000 [°F]

bemeneteként. Valassza ki az lzemmaddot.

A [2] Pt 1000 [C] és a [4] Ni 1000 [ °C] Celsius-
fokra, a [3] Pt 1000 [ F] és az [5] Ni 1000 [ F]
Fahrenheit-fokra vonatkozik.

ERTESITES —
U5 &) (e s L B e 26-10 X42/1 kpcs.,alacsony fesziiltség

akkor fesziiltségre allitsa. Tartomany: Funkcio:
0.07 V*| [0 - par. Adja meg az alsé fesziiltség értékét. Ennek
Ha a bemenet hémérsékletre van beallitva, és 6-31V] az analég bemenetskalazasi értéknek meg
visszacsatolasként szolgal, akkor vagy Celsius, kel felelnie a bellitott also referencia/
vagy Fahrenheit egységet kell kivalasztani. visszacsatolasi érteknek
. (26-14 paraméter X42/1 kpcs.,alsé ref./
. Paraméter 20-12 Ref./visszacs. egység. , .
visszacs. érték).
. 21-10 Paraméter Kiilsé 1. ref./visszacs.

egység.
. 21-30 Paraméter Kiils6 2. ref./visszacs.
egység.
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26-11 X42/1 kpcs.,magas fesziiltség

26-20 X42/3 kpcs.,alacsony fesziiltség

kell felelnie a beallitott fels6 referencia/
visszacsatolasi értéknek
(26-15 paraméter X42/1 kpcs.felsé ref./

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkci6:
10 V*¥| [par. 6-30 - | Adja meg a felsé feszliltség értékét. Ennek visszacsatolasi értéknek
10 V] az analdg bemenetskalazasi értéknek meg (26-24 paraméter X42/3 kpcs. alsé ref./

visszacs. érték).

26-21 X42/3 kpcs.,magas fesziiltség

Tartomany: Funkcié:
0*| [-999999.999 -

999999.999 ]

Adja meg ugy az analég bemenetska-
lazasi értéket, hogy az megfeleljen a
26-10 paraméter X42/1 kpcs.,alacsony
fesziiltség segitségével beallitott alsd
fesziiltségértéknek.

26-15 X42/1 kpcs.felsé ref./visszacs. érték
Tartomany:

100% | [1999999.999 -
999999.999 1]

Funkcio:

Adja meg Ugy az analég bemenetska-
lazasi értéket, hogy az megfeleljen a
26-11 paraméter X42/1 kpcs,magas
fesziiltség segitségével beallitott felsé
feszlltségértéknek.

visszacs. érték). Tartomany: Funkcié:
: . Y 10 V| [par. 6-30 - | Adja meg a felsé feszliltség értékét. Ennek
26-14 X42/1 kpcs.,als6 ref./visszacs. érték 10 V] az analég bemenetskaldzasi értéknek meg

26-16 X42/1 kpcs.,szlir6 idéallandéja

Tartomany: Funkci6:
0.001 s*| [0.001 - W
10 s]

A motor miikodése kozben ez a
paraméter nem maddosithato.

Ez az els6rendl digitélis alulatereszté sztiré
id6allanddja a zaj kiszlrésére az X42/1-es
csatlakozén. Nagyobb idéallando-érték
esetén javul a csillapitas, de névekszik a
szlrd késleltetési ideje.

26-17 X42/1 kpcs.,v.jel-szak.

Opcio: Funkcié:
Ezzel a paraméterrel engedélyezhetd a
vezérl6jel-szakadas monitorozasa, példaul ha
az analég bemenet a frekvenciavaltd
szabalyozasénak része, nem pedig egy osztott
rendszer( |I/O-ként hasznalatos, mint példaul
az éplletkezel6 rendszerekben.
[0] |Tiltva
[1] * | Engedé-
lyezve
Tartomany: Funkcio:
0.07 V*| [0 - par. Adja meg az alsé feszlltség értékét. Ennek
6-31 V] az analdg bemenetskalazasi értéknek meg

kell felelnie a beallitott alsé referencia/

kell felelnie a beallitott fels6 referencia/
visszacsatolasi értéknek

(26-25 paraméter X42/3 kpcs. felsé ref./
visszacs. érték).

26-24 X42/3 kpcs. alsé ref./visszacs. érték
Tartomany: Funkcio:

0*| [-999999.999 -
999999.999 |

Adja meg ugy az analég bemenetska-
lazasi értéket, hogy az megfeleljen a
26-20 paraméter X42/3 kpcs.,alacsony
fesziiltség segitségével beallitott alsd
feszultségértéknek.

26-25 X42/3 kpcs.,felsé ref./visszacs. érték
Tartomany:

100* | [-999999.999 -
999999.999 |

Funkcio:

Adja meg ugy az analég bemenetska-
lazasi értéket, hogy az megfeleljen a
26-21 paraméter X42/3 kpcs.,magas
fesziiltség segitségével beallitott felsé
feszultségértéknek.

26-26 X42/3 kpcs.,sziiré idéallandéja
Tartomany:

0.001 s*| [0.001 -
10 s]

Funkcio:

ERTESITES

A motor miikodése kozben ez a
paraméter nem maddosithato.

Adja meg az id6allandoét. Ez az elsérendl
digitalis alulatereszt6 sz(iré id6allanddja a
zaj kisz(irésére az X42/3-as csatlakozén.
Nagyobb id6alland6-érték esetén javul a
csillapitas, de novekszik a szlré késleltetési
ideje.

26-27 X42/3 kpcs., v.jel-szak.

Opcio: Funkcié:

Ezzel a paraméterrel engedélyezheté a
vezérléjel-szakadas monitorozasa, példaul ha
az analdg bemenet a frekvenciavaltd
szabdlyozasanak része, nem pedig egy
osztott rendszerl 1/0-ként hasznalatos, mint
példaul az épiletkezelé rendszerekben.

[0] | Tiltva
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26-27 X42/3 kpcs., v.jel-szak.

26-37 X42/5 kpcs., v.jel-szak.

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcio:
[1] * [ Engedé- A vezérléjel-szakadas monitorozasanak
lyezve engedélyezése vagy letiltasa.
26-30 X42/5 kpcs.,alacsony fesziiltség [0] |Tiltva
Tartomany: Funkcié: [1] * | Engedélyezve
0.07 V*| [0 - par. Adja meg az alsé fesziiltség értékét. Ennek 26-40 X42/7 csatl., kimenet
6-31 V] az analég bemenetskaldzasi értéknek meg Opcié: Funkcié:
kell felelnie a beéllitott alsé referencia/ Az X42/7-es csatlakoz6 mint analog
visszacsatoldsi értéknek . . . .
5 5 aramkimenet funkciéjanak kivalasztasa.
(26-34 paraméter X42/5 kpcs.,alsé ref./
visszacs. érték). [0] * [ Nincs funkcié
[100] [ Kim. frekv. 0-100 [ 0-100 Hz (0-10 V).
26-31 X42/5 kpcs.,magas fesziiltség [101] | Referencia min- | Minimalis referencia — maximalis
Tartomany: Funkcio: max referencia (0-10V).
10 v+ [par. 6-30 - | Adja meg a felsG fesziltség értekét. Ennek [102] | Visszacs. +-200% | a 3-03 paraméter Maximdlis referencia
10 V] az analég bemenetskaldzasi értéknek meg 200 - +200%-a (0-10 V)
kell felelnie a beallitott felsé referencia/
Viesaerialid drd [103] [ Motoraram 0- 0 - inverter maximalis arama
(26-35 paraméter X42/5 kpcs. felsé ref/ Imax (16-37 paraméter Inv. max. dram) (0-10
visszacs. érték). V)
[104] | Nyomat. O-Tlim | 0-nyomatékkorlat (4-16 paraméter Motor
26-34 X42/5 kpcs.,also ref./visszacs. érték iizemméd nyomatékkorldtja) (0-10 V)
Tartomany: Funkcio: [105] [ Nyomaték 0- 0 - motor névleges nyomatéka (0-10 V)
0*| [-999999.999 - Adja meg Ugy az analég bemenetska- Thom
999999.999 | 1azasi értéket, hogy az megfeleljen a [106] | Teljesitm. 0- 0 - névleges motorteljesitmény (0-10 V)
26-30 paraméter X42/5 kpcs.,alacsony Pnom
fesziiltség segitségével bedllitott alsé [107] | Ford.sz. 0-fels6 0 - fordulatszam felsé korlatja
fesziltségértéknek. korl. (4-13 paraméter Motor f.szdm felsé korldt
[1/min] és 4-14 paraméter Motor f.szdm
26-35 X42/5 kpcs. felso6 ref./visszacs. érték felsé korldt [Hz]) (0-10 V)
Tartomany: Funkcié: [108] | Nyomatek
100% | [-999999.999 - Adja meg Ugy az analég bemenetska- +-160%
999999.999 ] lazasi értéket, hogy az megfeleljen a [109] | Kim. fr. 0-Fmax
26-21 paraméter X42/3 kpcs.,magas [113] | 1. bév. zart 0-100% (0-10 V)
feszliltség segitségével beallitott felsé hurok
feszliltségértéknek. [1141| 2. bév. zart 0-100% (0-10 V)
26-36 X42/5 k| lir6é idéallandéj hurok
& CS., SZUro i1aoallandoja
PCs. ) [115] | 3. bv. zart 0-100% (0-10 V)
Tartomany: Funkcié: PeTor
0.001 s* | [0.001 - 10 | [y FRYF IR [139] | Buszvez. 0-100% (0-10 V)
sl A motor miikodése kozben ez a [141] | Buszvez. 0-100% (010 V)
paraméter nem mdédosithato. idétullépés
Ez az elsérend( digitalis alulatereszté
sz(rd id6allanddja a zaj kisz(irésére az
X42/5-6s csatlakozén. Nagyobb
id6allando6-érték esetén javul a csillapitas,
de novekszik a szré késleltetési ideje.
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26-41 X42/7 kpcs., min. skéla

26-50 X42/9 csatl., kimenet

Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcié:
0%* | [O- Az X42/7-es csatlakozéhoz kivalasztott analdg Lasd az X42/9-es csatlakozo funkcidjat.
200 %] jel mlnlrl'nallsI kimeneti elrtli-:-k:nek l:Jeallnlzzsa Ia [0] * | Nincs funkcio
imalis jelszint szazalékakent; sldaul a 0 :
ESIMENE SR SEREls CLEG UE [P LRI [100] | Kim. frekv. 0-100 | 0-100 Hz (0-10 V).
V-os (vagy 0 Hz-es) jelre a maximalis kimendjel
25%-anal van sziikség, 25%-ot kell beprog- [101] | Referencia min- | Minimalis referencia — maximalis
ramozni. A skalazasi érték sohasem lehet max referencia (0-10V).
nagyobb a 26-42 paraméter X42/7 kpcs, max. [102] | Visszacs. +-200% | a 3-03 paraméter Maximdlis referencia
skdla megfelelé beallitasanal. -200 — +200%-a (0-10 V)
Lasd a 6-51 paraméter 42-es csatlakozd, min.
. . . [103] | Motoraram 0O- 0 - inverter maximalis arama
skdla diagramjat.
Imax (16-37 paraméter Inv. max. dram) (0-10
26-42 X42/7 kpcs.,max. skala V)
Tartomany: Funkcié: [104] | Nyomat. O-Tlim | 0-nyomatékkorlat (4-16 paraméter Motor
100 %* | [O - Az X42/7-es csatlakozéhoz kivalasztott analdg tizemmad nyomatékkorldtja) (0~10 V)
200 %] | jel maximalis kimeneti értékének kivalasztasa. A [105] | Nyomaték 0- 0 - motor névleges nyomatéka (0-10 V)
paraméterben adja meg a fesziiltségkimenet Tnom
jelének maximalis értékét. Ugy skalazza a [106] | Teljesitm. 0- 0 - névleges motorteljesitmény (0-10 V)
kimenetet, hogy 10 V-nél kevesebbet adjon a Pnom
skalamaximumnadl, illetve 10 V-ot akkor, ha a [107] | Ford.sz. O-felsé | 0 - fordulatszam felsé korlatja
kimenet nem éri el a jelmaximum 100%-4t. Ha korl. (4-13 paraméter Motor f.szdm felsé korldt
a teljes kimeneti tartomany 0-100%-a kozé esé [1/min] és 4-14 paraméter Motor fszdm
értéknél 10 V-os a kivant kimeneti aram, akkor felsé korldt [Hz]) (0-10 V)
a paraméterben éllitsa be a megfeleld roal N =
omaté|
szazalékos értéket, példaul: 50% = 10 V. Ha y
. fcilFra (11 . . +-160%
viszont a maximalis kimenet esetén 0 és 10 V im.
kozotti fesziiltségérték szikséges, a kovetkezo- (1091 | Kim. fr. 0-Fmax
2 eI (o
képpen szamitsa ki a szazalékot: [113] 1. bov. zart 0-100% (0-10 V)
hurok
[ 10V ] G P
Kivant maximalis fesziiltség) < 0 [114] | 2. bév. zart 0-100% (0-10 V)
, hurok
Tov [115] [ 3. bév. zart 0-100% (0-10 V)
5V: 55 x 100% = 200%
hurok
Lasd Abra 3.32. [139] | Buszvez. 0-100% (0-10 V)
26-43 X42/7 csatl., buszvezérlés Tl e 0=100% {0-10'V)
. L, id6tullépés
Tartomany: Funkcio:
0 %* | [0-100 %] | Az X42/7-es csatlakozo szintjét tarolja, 26-51 X42/9 kpcs.,min. skala
amennyiben az buszvezérelt. Tovabbi tudnivaldk: 6-51 paraméter 42-es csatlakozd, min. skdla.
e, » Tartomany: Funkcio:
26-44 X42/7 csatl., idétullépés beall.
" keid 0%*| [0- Az X42/9-es csatlakozéhoz kivalasztott analég
Tartomany: Funkcié: 200 %] jel minimélis kimeneti értékének besllitésa a
0%*| [O- Az X42/7-es csatlakozé beallitott szintjét maximalis jelszint szazalékaként; ha példaul a
100 %] tarolja. 0 V-0s jelre a maximalis kimendjel 25%-andl
Ha a 26-50 paraméter X42/9 csatl., kimenet van sziikség, 25%-ot kell beprogramozni. A
segitségével ki van vélasztva egy terepi busz skalazasi érték sohasem lehet nagyobb a
és egy id6tullépési funkcid, akkor a kimenet 26-52 paraméter X42/9 kpcs,max. skdla
erre a szintre all. megfeleld beallitasanal.
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26-52 X42/9 kpcs.,max. skala

Lasd Abra 3.32.

Tartomany: Funkcioé:
100 %* | [O - Az X42/9-es csatlakozohoz kivalasztott analog
200 %] | jel maximalis kimeneti értékének kivalasztasa.

A paraméterben adja meg a fesziiltségkimenet
jelének maximalis értékét. Ugy skalézza a
kimenetet, hogy 10 V-nél kevesebbet adjon a
skalamaximumnal, illetve 10 V-ot akkor, ha a
kimenet nem éri el a jelmaximum 100%-at. Ha
a teljes kimeneti tartomany 0-100%-a k6zé esé
értéknél 10 V-os a kivant kimeneti dram, akkor
a paraméterben éllitsa be a megfelel6
szazalékos értéket, példaul: 50% = 10 V. Ha
viszont a maximalis kimenet esetén 0 és 10 V
kozotti fesziltségérték szikséges, a kovetkezo-
képpen széamitsa ki a szézalékot:

1

10V
B S

x 100% = 200 %

26-53 X42/9 csatl., buszvezérlés
Tartomany:
0%* | [0-100 %]

Funkcio:

Az X42/9-es csatlakozd szintjét tarolja,
amennyiben az buszvezérelt.

26-54 X42/9 csatl., idétullépés beall.

Tartomany: Funkcié:
0%* | [0- Az X42/9-es csatlakozé beallitott szintjét
100 %] tarolja.

Ha a 26-60 paraméter X42/11 csatl., kimenet
segitségével ki van vélasztva egy terepi busz
és egy idotullépési funkcid, akkor a kimenet
erre a szintre all.

26-60 X42/11 csatl., kimenet

Opcio: Funkcié:
[107] | Ford.sz. 0-felsé 0 - fordulatszam felsé korlatja
korl. (4-13 paraméter Motor f.szdm felsé korldt
[1/min] és 4-14 paraméter Motor f.szdm
felsé korldt [Hz]) (0-10 V)
[108] [ Nyomaték
+-160%
[109] | Kim. fr. 0-Fmax
[113] | 1. b6v. zart 0-100% (0-10 V)
hurok
[114] | 2. bbv. zart 0-100% (0-10 V)
hurok
[115] | 3. bév. zart 0-100% (0-10 V)
hurok
[139] | Buszvez. 0-100% (0-10 V)
[141] | Buszvez. 0-100% (0-10 V)
id6tullépés

26-61 X42/11 kpcs.,min. skala

Tovabbi tudnivaldkért lasd a 6-51 42-es csatlakozd, min. skala

paramétert.
Tartomany: Funkcié:
0 %* | [0-200 %] | Az X42/11-es csatlakozéhoz kivalasztott

analdg jel minimdlis kimeneti értékének
bedllitdsa a maximalis jelszint szazalékaként.
Ha példaul a maximalis kimeneti érték 25%-
an van sziikség 0 V-ra, akkor 25%-ot
programozzon be. A skalazési érték sohasem
lehet nagyobb a 26-62 paraméter X42/11
kpcs.,max. skdla megfelel6 beallitasanal.

Lasd Abra 3.32.

26-62 X42/11 kpcs.,max. skala

26-60 X42/11 csatl., kimenet Tartomany: Funkcié:
Opcio: Funkcié: 100 %* | [0 - Az X42/9-es csatlakozohoz kivalasztott analog
Lasd az X42/11-es csatlakoz6 funkciojat. 200 %] | jel maximalis kimeneti értékének kivalasztasa.
- — A paraméterben adja meg a fesziiltségkimenet
[0] * [ Nincs funkcio . T A\
e = v jelének maximalis értékét. Ugy skaldzza a
L] i, 15 0 S0 P2 (050 kimenetet, hogy 10 V-nal kevesebbet adjon a
[101] [ Referencia min- | Minimalis referencia - maximalis skalamaximumnal, illetve 10 V-ot akkor, ha a
max referencia (0-10V). kimenet nem éri el a jelmaximum 100%-at. Ha
e ST . . e
[102] | Visszacs. +-200% | a 3-03 paraméter Maximdilis referencia pf:ld’aul "a ltelj’es I’(lmenetl tartolmlany 0 100/? a
-200 — +200%-a (0-10 V) kozé esé értéknél 10 V-os a kivant kimeneti
aram, akkor a paraméterben allitsa be a
[103] | Motoraram 0- 0 - inverter maximalis arama megfeleld szazalékos értéket, példaul: 50% =
Imax (16-37 paraméter Inv. max. dram) (0-10 10 V. Ha viszont a maximalis kimenet esetén 0
V) és 10 V kozotti feszultségérték sziikséges, a
[104] | Nyomat. O-Tlim | 0-nyomatékkorlét (4-16 paraméter Motor kovetkezéképpen szamitsa ki a szazalékot:
tizemmdd nyomatékkorldtja) (0-10 V) 10V ]
— e Ix100%
kivdnt maximdlis fesziiltség
[105] [ Nyomaték 0- 0 - motor névleges nyomatéka (0-0 V) ,
Tnom -
[106] | Teljesitm. O- 0 - névleges motorteljesitmény (0-10 V) gy A0 = AL
Pnom
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26-63 X42/11 csatl., buszvezérlés

Tartomany:

Funkcio:

0 %*

[0 - 100 %]

Az X42/11-es csatlakoz6 szintjét tarolja,
amennyiben az buszvezérelt.

26-64 X42/11 csatl., idétullépés beall.

Tartomany: Funkcio:
0 %* | [0- 100 %] | Az X42/11-es csatlakozé beallitott szintjét
tarolja.
Ha ki van vélasztva egy terepi busz és egy
id6tullépési funkcio, akkor a kimenet erre a
szintre all.
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3.24 29-**Vizes alkalmazasok funkcidi csoport paraméterei

Ez a csoport a vizkezeld és szennyviztisztité alkalmazasok
monitorozasara szolgalé paramétereket tartalmaz.

3.24.1 29-0* Cso feltoltése funkcid

Vizelladté rendszereknél a csdvek tul gyors feltdltése
vizlokéshez vezethet. Tanacsos ezért korlatozni a toltés
sebességét. A toltési lizemmad segitségével elkeriilhetd a
cs6vezetékrendszerekbdl gyorsan tdvozé levegé okozta
vizlokés, mivel a toltés kis sebességgel torténik.

A funkcié vizszintes, fliggbleges és vegyes cs6évezetékrend-
szerekkel egyarant hasznalhaté. Mivel a vizszintes
cs6vezetékrendszerekben a nyomas a rendszer toltése
sordn nem novekszik, ilyen rendszereknél a felhasznédlénak
kell megadnia a toltés sebességét és idejét és/vagy azt a
nyomasalapjelet, amelynél a toltés leall.

A fluggdleges csévezetékrendszerek feltdltésének legjobb
madja a PID funkcié hasznalata a nyomasnak a felhasznalé
altal megadott sebességgel t6rténé rampéazasédhoz a
motorfordulatszam alsé korlatja és a felhaszndlé altal
megadott nyomas kozott.

A cs6 feltoltése funkcid a fentiek 6tvozésével gondoskodik
a biztonsagos feltoltésrél barmilyen rendszerben.

A cs6toltési mod a rendszertdl fliggetlendl a

paraméter 29-01 Pipe Fill Speed [RPM] segitségével beallitott
allandé fordulatszammal kezdédik, és ez a

paraméter 29-03 Pipe Fill Time segitségével megadott
csOtoltési id6 lejartaig nem valtozik. A toltés ezutdn a
paraméter 29-05 Filled Setpoint segitségével bedllitott toltési
alapjel elérésig a paraméter 29-04 Pipe Fill Rate segitségével
beallitott toltési rAmpa szerint folytatodik.

Speed 2
)
<
=4}
Max.speed f—————————————————— —— =1
Fillspeed  |————— Closed loop
|
Min. speed —-— |
P | \ Normalramp |
| |
| |
|
\ |
I Initial ramp }
I
| |

Fill time or filled setpoint

Abra 3.84 Vizszintes csévezetékrendszer

Speed 2
o~
)
<
o
Max.speed |- — — — — 8
\ Closed loop
Min. speed |-
P | \V\ Fill rate unit/sec.
\
N
| | Initial ramp
|
Filled setpoint Time

Abra 3.85 Fiiggdleges csévezetékrendszer

29-00 Pipe Fill Enable

Opcié: Funkcio:

[0] * | Tiltva Az [1] Engedélyezve kivalasztasa esetén a
frekvenciavalté a felhasznal6 altal megadott
sebességgel tolti fel a csoveket.

[11 | Engedé- Az [1] Engedélyezve kivalasztasa esetén a

lyezve frekvenciavalté a felhasznalo6 altal megadott
sebességgel tolti fel a csoveket.

29-01 Pipe Fill Speed [RPM]

Tartomany: Funkcio:

Size [ par. Allitsa be a feltoltési fordulatszamot
related* 4-11 -

par. 4-13 | fordulatszdm Hz vagy 1/min egységben

vizszintes csOvezetékrendszerekhez. A

RPM] valaszthato ki a 4-11 paraméter Motor
f.szdm alsé korldt [1/min]/

4-13 paraméter Motor f.szam felsé korldt [1/
min], illetve a 4-12 paraméter Motor f.szdm
alsé korldt [Hz]/4-14 paraméter Motor
f.szdm felsé korldt [Hz] beallitasatol
fuggdéen.

29-02 Pipe Fill Speed [Hz]

Tartomany: Funkcio:

Size [ par. Allitsa be a feltoltési fordulatszamot
related* 4-12 -

par. 4-14 | fordulatszam Hz vagy 1/min egységben

vizszintes csévezetékrendszerekhez. A

Hz] vélaszthatd ki a 4-11 paraméter Motor
f.szdm alsé korldt [1/min]/

4-13 paraméter Motor f.szam felsé korldt [1/
min], illetve a 4-12 paraméter Motor f.szdm
alsé korldt [Hz]/4-14 paraméter Motor
f.szdm felsé korldat [Hz] beallitasatol
fuggéen.

29-03 Pipe Fill Time

Tartomany: Funkcié:

0s*| [0-3600 s]|Allitsa be a cséfeltdltés idétartamat vizszintes
csOvezetékrendszerekhez.
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:
[ex)
Tartomany: Funkcié: Speed Derag §
0.001 [0.001 - A t6ltés sebességét adja meg :::ifl:?:d @
ProcessCtrlUnit* [ 999999.999 a Pl-szabalyozd segitségével.
ProcessCtrlUnit] [ A toltési sebesség egysége v
azonos a visszacsatolojel
egységével. Ez a funkcio +/- Derag
fliggbleges csévezetékrend- Speed:
Par.:29-13
szerek feltoltésére szolgal, de Par: 29 -14
a toltési id6 lejartakor Derag Off Delay:
aktivalédik, a Par.29-15
parameéter 29-05 Filled 0Hz/RPM 1— 1 1
Setpoint segitségével \ |
megadott feltoltési alapjel | \
eléréséig. \ \
\ \
| |
Tartomany: Funkci6: J 1
0 [-999999.999 - A feltoltési alapjel | Deragg;;unTime-Par 2912 |
ProcessCtrlUnit* | 999999.999 megadésa, melynél a cs6é | T |
ProcessCtrlUnit] feltoltése funkcioé kikapcsol, | TCydle |
és a PID-szabalyozo veszi at Number of Cycles : Par.29-10
a vezérlést. A funkcio Abra 3.86 Szivattyutisztitas funkcié
vizszintes és fliggbleges
csévezetékrendszereknél
egyarant hasznalhato.
Ha a szivattyutisztitas aktivalasara a frekvenciavalté
ledllitott allapotaban keril sor, akkor az elsé kikapcsolasi
késleltetés elmarad. A szivattyutisztitas esemény tébb
Tartomany: Funkci6: ciklusbol allhat. Minden egyes ciklus 1 forditott irdnyu
0s | 10-3600 ] | impulzusbol és 1 ezt kdvets, elére iranyuld impulzusbdl &ll.
A k'ész.ulék ? meghatérozqt szé}mu Fil’dus végre’hajtésa utan
tekinti befejezettnek a szivattyutisztitast. Konkrétan az
Tartomény: Funkcio: utolsé ciklus utolsé impulzusaval (ez mindig el6re iranyul)
0s* | [0-10s]|Egység/s mértékegységli téltési sebesség a szivattyUtisztitas befejezddik, miutan a szivatty(tisztitas
hasznalata esetén kivalaszthatja a késleltetést, futasi ideje lejart (a frekvenciavaltd szivatty(tisztitasi
amely utan a frekvenciavalté elértnek tekinti a fordulatszamon miikédik). Az impulzusok kozétti idében a
feltoltési alapjelet. frekvenciavalté a meghatarozott kikapcsolasi késleltetési

id6re szabadonfutasra kapcsol, hogy a szivattyuban
letlepedjen a térmelék.

ERTESITES

3.24.2 29-1* Deragging Function
(Szivattyutisztitas)

A szivattyutisztitas funkcio célja a szivattydlapat megtisz- Ha a szivattyd nem lizemeltethetd forditott iranyban,
titdsa a tormeléktél a szennyvizkezel$ alkalmazasokban, akkor ne engedélyezze a szivattyutisztitast.

hogy a szivattyl normal médon mdkod;jon.

A szivattyutisztitas esemény a meghatérozas szerint azzal A szivattyUtisztitasi esemény zajlasat 3 féle értesités jelzi:
kezdédik, hogy a frekvenciavalté megkezdi a szivattyutisz- . Allapotjelzés az LCP-n: Auto Tdvir Derag (Szivat-
titast, és a mdvelet befejezésével ér véget. Szivattyutisztitas tydtiszt.)

inditasakor a frekvenciavalté el6bb a rampa szerint
szabdlyozottan ledllitja a szivattyut, és csak a kikapcsolasi
késleltetés leteltével kezdi meg az elsé ciklust.

. A bovitett dllapotsz6 egy bitje (23-as bit, 80 0000
hex)

. Egy digitdlis kimenet bedllithatd a szivattyutisz-
titasi aktiv dllapoténak jelzésére

Ez a funkcio az alkalmazastol és rendeltetésétél fliggéen
megel6z6 vagy utélagos intézkedésként is hasznalhato.
Aktivalasa/inditasa a kdvetkezd mddszerekkel torténhet:
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. Minden start parancsnal (29-11 paraméter Derag
at Start/Stop)

. Minden stop parancsnal (29-11 paraméter Derag at
Start/Stop)

. Minden start és stop parancsnal
(29-11 paraméter Derag at Start/Stop)

. Digitdlis bemeneten (5-1* Digitdlis bemenetek
paramétercsoport)

. A frekvenciavalté Smart Logic Controllerrel
végrehajtott mveletével (13-52 paraméter SL-
vezérlé miivelete) .

. Id6zitett miveletként (23-** Idéalapu funkcidk
paramétercsoport)

. Nagy teljesitménynél (29-2* Derag Power Tuning
(Szivattyutiszt. telj.beszab.) paramétercsoport)

130BC370.10

29-10 Derag Cycles

Tartomany: Funkcio:

Size related* | [0 - 10 ]| A frekvenciavalto altal végzett szivattyu-

tisztitas ciklusainak szama.

29-11 Derag at Start/Stop

Opcio: Funkcié:
Szivattyutisztitas végrehajtasa a frekvenci-
avalto inditasakor, illetve ledllitasakor.

[0] * | Off

[11 | Start

[2] [Stop

[3] | Start and stop

29-12 Deragging Run Time

Tartomany: Funkcié:

0s*| [0-3600 s] [A frekvenciavalté altal szivattyutisztitasi
fordulatszamon toltott idé.

29-13 Derag Speed [RPM]

Tartomany: Funkci6:
Size related* [ [0 - par. 4-13 A frekvenciavalto szivattyu-
RPM] tisztitas kozbeni fordulatszama

1/min egységben.

29-14 Derag Speed [Hz]

Tartomany: Funkcio:
Size related* | [0.0 - par. 4-14 A frekvenciavalto szivattyu-
Hz] tisztitas kozbeni fordulatszdma

Hz-ben.

29-15 Derag Off Delay
Tartomany:
10 s*

Funkcié:

[1 - 600 s] | A frekvenciavalté kikapcsolt dllapotban toltott
ideje a soron kovetkezd szivattyutisztitasi
impulzus inditasa el6tt. Arra szolgal, hogy a
szivattyut tartalma lellepedijen.

3.24.3 29-2* Derag Power Tuning
(Szivattyutiszt. telj.beszab.)

A szivattyutisztitasi funkcié az aramlashiany figyeléséhez
hasonlé médon figyeli a frekvenciavalté teljesitményét. A
funkcid ennek, valamint a felhasznal6 altal megadott két
pontnak és egy eltoldsi értéknek az alapjan kiszamitja a
szivattyutisztitas teljesitménygorbéjét. A szamitas modja
azonos az dramlashiany-figyelés funkcidéval - azzal a
kilonbséggel, hogy a szivattyutisztitas esetében nem a kis,
hanem a nagy teljesitményt kell figyelni.

A felhasznaldi dramlashianypontok meghatarozasaval az
aramlashidny automatikus beéllitdsa soran a szivattyutisz-
titasi gorbe megfelelé pontjai ugyanezt az értéket veszik
fel.

Power [kW/HP]

The calculated power

\ + the power factor (readout)
Par. 29-20, Par. 29-21
High Speed
power L — — — — — —
Par. 29-30,
Par. 29-31 |
|
|
Activate Derag |
Derag power factor
Par. 29-22
|
I
|
Low Speed |
power - — [
Par. 29-26, |
Par. 29-27 | |
|
| |
| i .
' Speed [Hz/RPM]

Low Speed
Par. 29-24, Par. 29-25

High Speed
Par. 29-28, Par. 29-29

Abra 3.87 Szivattyutisztitas teljesitményének beszabalyozasa

29-20 Derag Power[kW]

Tartomany: Funkcio:
0 kw=

[0 - 0 kW] | Az aktualis fordulatszamhoz szamitott szivat-
tyutisztitasi teljesitmény.

29-21 Derag Power[HP]

Tartomany: Funkcié:
0 hp*

[0 - 0 hp] | Az aktudlis fordulatszamhoz szamitott szivat-
tyutisztitasi teljesitmény.

MG200947
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29-22 Derag Power Factor

Tartomany: Funkcié:

29-30 High Speed Power [kW]

Tartomany: Funkcié:

200 %* | [1 - 400 %] | Korrekcio beallitdasa abban az esetben, ha a
szivattyutisztitas észlelése tul kis teljesitmé-

nyértékre reagal.

Size related* [ [0 - 5.50 kW] | A szivattyutisztitasi teljesitmény
beallitasa nagy fordulatszamnal kW-

ban.

29-23 Derag Power Delay

Tartomany: Funkcié:

29-31 High Speed Power [HP]

Tartomany: Funkcié:

601 s* [ [1-601 s]|A frekvenciavalto altal referencian, nagy
teljesitmény allapotban téltend6 id6, amely

utan bekapcsol a szivattyutisztitas.

Size related* [ [0 - 7.50 hp] | A szivattyutisztitasi teljesitmény
beallitasa nagy fordulatszamnal LE-

ben.

29-24 Low Speed [RPM]

29-32 Derag On Ref Bandwidth

Tartomany: Funkcio:

Tartomany: Funkcio:
Size related* [ [0 - par. 29-28 | A szivattyutisztitasi teljesitmény
RPM] regisztralasahoz kis fordulat-

szamnal hasznalt kimeneti
fordulatszam beallitasa 1/min
egységben.

29-25 Low Speed [Hz]

Tartomany:

Funkcié:

Size related* [ [0 - par. 29-29 [ A szivattyutisztitasi teljesitmény
Hz] regisztralasahoz kis fordulat-

szamnal hasznalt kimeneti

5%* | [1-100 %] |A motorfordulatszam felsé korlatja savszé-
lességi szazalékanak beallitasa a
rendszernyomas ingadozasanak megfelelGen.

29-33 Power Derag Limit

Tartomany: Funkcié:

BE [0-101] A teljesitményfigyel6 altal indithaté egymast
kovetd szivattyutisztitasok maximalis szama,
amit hibajelentés kovet.

29-34 Egymast kovetd szivattyutisztitasok intervalluma

Tartomany: Funkcié:

Size related* [ [0 - 5.50 kW] | A szivattyutisztitasi teljesitmény
bedllitasa kis fordulatszamnal kW-

ban.

29-27 Low Speed Power [HP]

Tartomany:

Funkcio:

Size related* [ [0 - 7.50 hp] | A szivattyutisztitasi teljesitmény
bedllitasa kis fordulatszamnal LE-

ben.

29-28 High Speed [RPM]

Tartomany: Funkcio:
Size related* [ [0.0 - par. 4-13 | A szivattyutisztitasi teljesitmény
RPM] regisztralasahoz nagy fordulat-

szamnal hasznalt kimeneti
fordulatszam beallitdsa 1/min
egységben.

29-29 High Speed [Hz]

Tartomany: Funkcio:
Size related* | [0.0 - par. 4-14 | A szivattyutisztitasi teljesitmény
Hz] regisztralasahoz nagy fordulat-

szamnal hasznalt kimeneti
fordulatszam beallitdsa Hz-ben.

fordulatszam bedllitasa Hz-ben. Tartomany: Funkcié:
Teljesit- [Teljesit- Az ebben a paraméterben
29-26 Low Speed Power [kW] ményfiiggé* ményfiiggd] megadott id6tartamon beldl

végrehajtott szivattyutisz-
titasok szamitanak ,egymast
kovetd”-nek.

3.24.4 29-4* Pre/Post-Lube Function (ElI6-
és utokenés)

A kovetkez6 alkalmazasokban hasznalhatja az el6- és
utokenés funkciot:

. A motor sériilésének és kopasanak megel6zése
érdekében a muikodtetése elétt meg kell kenni a
mechanikus alkatrészeit. Ez kiilondsen érvényes
abban az esetben, ha a motor hosszu ideje nem
volt haszndlatban.

. Az alkalmazas kilsé ventildtorokat igényel a
mukddéshez.

A funkcié hatasara a frekvenciavalté a felhasznalé altal
meghatarozott iddre jelt adt egy kiilsé6 berendezésnek. Az
inditaskésleltetés a paraméter 1-71 Startkéslelt. segitségével
allithaté be. Ennek a késleltetésnek kdszonhetéen 4llé
motoron hajthaté végre az elékenés funkcio.

Az elé- és utdkenés opcioit illetéen lasd a kovetkezd
paramétereket:

N
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. 29-40 Paraméter Pre/Post Lube Function. 29-41 Pre Lube Time

. 29-41 Paraméter Pre Lube Time. Tartomany: Funkci6:

. 29-42 Paraméter Post Lube Time. 10 s*| [0 - 600 s] | Megadhatja, hogy mennyi ideig maradjon

aktiv az el6kenési funkcio. Csak akkor

A funkcié az alabbi médon mikodhet: hasznalja, ha a 29-40 paraméter Pre/Post Lube

. Amikor a frekvenciavalté start parancsot kap, egy Function beallitasa [1] Pre Lube Only (Csak
kenéberendezés megkezdi a kenést. el6kenés).
. A frekvenciavalt6 elinditja a motort. A kenébe- ;
rendezés miikédésben marad. el Lesl e 1Tee
Tartomany: Funkci6:

. A frekvenciavalté bizonyos idé utan leallitja a
kenéberendezést.

10 s* [ [0 - 600 s] | Megadhatja, hogy a motor ledllitdsa utén
i mennyi ideig maradjon aktiv az utokenési
Lasd Abra 3.88. funkcié. Csak akkor hasznélja, ha a

29-40 paraméter Pre/Post Lube Function

Nwax oo 2 beéllitasa [3] Pre & Running & Post (ElGkenés,
1 Y . . .
\ g futas, utdkenés).
3
NwN oo 3.24.5 29-5* Aramlas megerdsitése
0 . . .
— Az aramlasmeger6sité funkcid olyan alkalmazasoknal
i haszndlatos, amelyeknél egy kiilsé eseményre varva
mukodtetni kell a motort, illetve szivattyut. Az daramlasmeg-
L O erbsités-figyeld azt jelz6 digitalis bemeneti jelre var egy
3 _ érzékel6tél (ez elhelyezkedhet zérdszelepen, dramlaskap-
\ ! csolén vagy hasonlé kiilsé berendezésen), hogy az adott
0 berendezés nyitott dllapotban van, és lehetséges az
— aramlas. A 29-50 paraméter Validation Time segitségével
megadhaté, hogy mennyi ideig vérjon a VLT® AQUA Drive
1 Fordulatszamgérbe FC 202 az dramlast megerdsitd digitalis bemeneti jelre a
> Start parancs (példaul 18-as csatlakozo) klls6 berendezésrdl. Az dramlas megerdsitése utan a
3 ElGkenés kimeneti jele frekvenciavalté az aramlasellendrzési id6 leteltével Gjbdl
t Start parancs kiadasa (példdul a 18-as csatlakozé aktiv ellendrzi a jelet, majd normal mikodésbe kezd. Anjikor
lesz). Inditaskésleltetési idézitd aktiv az dramlasfigyelés, az LCP-n a Verifying flow (Aramlds
(paraméter 1-71 Startkéslelt.) és el6kenési id6zitd ellendrzése) éllapotiizenet olvashato.
(29-41 paraméter Pre Lube Time) Ha a vart digitalis bemeneti jel az dramldsmegerdsitési
5 Lejar az inditaskésleltetési id6. A frekvenciavalts vagy -ellenérzési idé letelte el6tt inaktiv lesz, a frekvenci-
megkezdi a rémpa szerinti gyorsitést avalté a Flow Not Confirmed (Aramlds nincs megerésitve)
t3 Lejar az el6kenési késleltetés ideje (29-41 paraméter Pre vészjelzéssel leold.
Lube Time).

Abra 3.88 El6- és utokenési funkcié (példa)

29-40 Pre/Post Lube Function

Az el6- és utdkenési funkcié aktivalasi idejének kivalasztasa. A
paraméter 1-71 Startkéslelt. segitségével allithaté be, mennyit
vérjon a frekvenciavalté a gyorsitds megkezdése el6tt.

Opcio: Funkcioé:
[0] * Disabled

[1] Pre Lube Only

[2] Pre & Running

[3] Pre & Running & Post
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e 29-51 Verification Time
el
é Tartomany: Funkcio:
@ Az ebben a paraméterben bedllitott id6

leteltével a frekvenciavalto ellenérzi a kilsé
berendezésrdl kiildott jelet. Ha a jel aktiv,

akkor a frekvenciavalté normal miikodésbe
kezd.

1 Fordulatszamgorbe

2 Start parancs (példaul 18-as csatlakozo)

3 Az dramlds lehet6ségét megerdsitd digitélis jel egy kiilsé
berendezésrél

4 Aramlas ellenérzése

to Start parancs kiadasa (példdul a 18-as csatlakozé aktiv
lesz)

t Egy kiilsé berendezésrél érkezd digitalis jel aktiv lesz a
29-50 paraméter Validation Time letelte el6tt

t2 A 29-51 paraméter Verification Time letelte utan a
frekvenciavalto ujbol ellenérzi a kiils6 berendezésrdl
érkez6 jelet, majd normal miikddésbe kezd

Abra 3.89 Aramlas megerésitése

29-50 Validation Time

Tartomany: Funkcioé:

related” | 999 sI | A 29-50 Paraméter Validation Time
csak akkor jelenik meg az LCP-n, ha
egy digitalis bemenet bedllitasa [86]
Aramlds megerésitése (lasd 5-1*
Digitdlis bemenetek paraméter-

csoport).

A megerdsités id6 alatt aktivnak kell lennie
egy kulsé berendezésrdl érkezé jelnek.

29-51 Verification Time

Tartomany: Funkcio:

15s*| [0.10 - E‘w

— A 29-51 Paraméter Verification Time csak
akkor jelenik meg az LCP-n, ha egy
digitalis bemenet beallitasa [86]
Aramlds megerésitése (lasd 5-1* Digitdlis
bemenetek paramétercsoport).
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3.25 30-** Kilonleges funkcidk csoport paraméterei

3.25.1 30-2* Adv. Start Adjust (Specialis
inditasbeall.)

30-22 Locked Rotor Detection

A blokkoltforgoérész-észlelési be- vagy kikapcsolasa. Csak allando

magneses motorok esetében hasznalhaté VVC* médban.
Opcio: Funkcié:

[0
[1] | Bekapcsolva | Megvédi a motort a blokkolt forgdrész

=

Kikapcsolva

allapottdl. A vezérlGalgoritmus észleli a motor
lehetséges blokkolt forgdrész allapotait, és a
motor védelme érdekében leoldja a frekvencia-
valtot.

30-23 Locked Rotor Detection Time [s]

Tartomany: Funkcié:

Size related* | [0.05 - 1 s] | Adja meg a blokkolt forgérész allapot
észlelésének id6tartamat. A kisebb
paraméterérték gyorsabb észlelést
eredményez.

3.25.2 30-8* Kompatibilitas

30-81 Fékellenallas (ohm)

Tartomany: Funkcioé:

Size [5- A fékellenallas értékének megadasa

related* 65535.00 Q-ban két tizedesjeggyel. Az adatot a
Ohm] paraméter 2-13 Fékteljesitmény-

feliigyelet a fékellenallas
teljesitményének figyeléséhez
hasznalja.
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3.26 31-** Megker. opcio csoport paraméterei

A VLT® Bypass Option (MCO 104) elektronikus vezérlés(i
megkerilési opcids kartya konfigurédlasara szolgalo
paraméterek csoportja.

31-00 Megkeriiléag méd

Opcio: Funkcio:

[0] * | Frekvenciavalté | A megkeriilés Gzemmodjanak kivalasztasa:
A frekvenciavalté mukodteti a motort.

[11 | Megkeriil6dg | A motor megkerilési médban teljes

fordulatszamon tizemelhet.

31-01 Megker. inditasi késleltetés

Tartomany: Funkcié:

30 s* | [0-60 s]|A megkeriilés éltal kapott start parancs és a
motor teljes fordulatszamu inditasa kozotti
késleltetés idejének bedllitasa. A hatralévé idét

mutatja egy késleltetési id6zité mutatja.

31-02 Leold.utani megker.bekapcs. id6

Tartomany: Funkcié:

0s* [ [0-300s]|A frekvenciavéltot ledllitd vészjelzés érzékelése
és a motor megkerilésvezérlésre torténd
automatikus atkapcsolasa kozotti késleltetési
id6 megadasa. Ha a késleltetés beallitasa 0, a
motor a frekvenciavaltd vészjelzése esetén
nem kapcsol automatikusan megkertilésve-
zérlésre.

31-03 Tesztmod aktivalasa

Opcio: Funkcio:

[0] * | Tiltva A tesztmod letiltdsa.

[11 [Engedé- A motor megkeriilési médban fut, a frekven-
lyezve ciavalto nyilt kdrben tesztelhetd. Ebben a

moédban a megkeriilés inditasa/ledllitasa az
LCP-vel nem vezérelhetd.

31-10 Megker. allapotszé

Tartomany: Funkcio:

0* [0 - 65535 ] [ A megkeriilés éllapotanak megtekintése
hexadecimalis értékként.

31-11 Megker. motoriizemorak

Tartomany: Funkcio:
0 [0-

h* | 2147483647 h]

Azoknak az érdknak a szama, amig a motor
megkeril6dg médban miikodott. A
szamlalé a 15-07 paraméter Motoriizemdra-
szdmldlé nulldzdsa segitségével nullazhato.
Az érték a frekvenciavalté kikapcsolasakor
mentdédik.

31-19 Remote Bypass Activation

Opcio: Funkci6:

[0] * | Tiltva |

31-19 Remote Bypass Activation

Opcié: Funkcié:

[1 | Engedélyezve | Funkcié: ismeretlen.

N
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3.27 35-** Erz.bemeneti opci6 csoport paraméterei

3.27.1 35-0* H6m. bem. mod (MCB 114)

35-06 Hom.-érzékeld vészjelzés funkcidja

A vészjelzési funkcié kivélasztasa:
Az X48/4-es hémérséklet-bemenet bedllitdsaiban és kijelzéseiben (0] Kikapcsolva
hasznalni kivant egység kivalasztasa: 2] Stop
Opcié: Funkcié: [5] * Stop és leoldas
[60] * °C [27] Forced stop and trip
[160] °F

35-01 X48/4-es bem. tipusa

Az X48/4-es bemeneten észlelt hémérséklet-érzékeld tipusa:

Opcio: Funkcié:
[0] * Nincs csatl.-va

[1] PT100, 2 vezet.

[3] PT1000, 2 vezet.

[5] PT100, 3 vezet.

[7] PT1000, 3 vezet.

35-02 X48/7-es csatl., hém. egység

Az X48/7-es hémérséklet-bemenet bedllitasaiban és kijelzéseiben
hasznalni kivant egység kivalasztasa:

Opcio: Funkcié:
[60] * °C
[160] °F

35-03 X48/7-es bem. tipusa

Az X48/7-es bemeneten észlelt hémérséklet-érzékeld tipusa:

Opcio: Funkcié:
[0] * Nincs csatl.-va

[1] PT100, 2 vezet.

[3] PT1000, 2 vezet.

[5] PT100, 3 vezet.

[71 PT1000, 3 vezet.

35-04 X48/10-es csatl., h6m. egység

Az X48/10-es hémérséklet-bemenet bedllitasaiban és kijelzéseiben
hasznalni kivant egység kivalasztasa:

Opcio: Funkcié:
[60] * °C
[160] °F

35-05 X48/10-es bem. tipusa

Az X48/10-es bemeneten észlelt hémérséklet-érzékeld tipusa:

3.27.2 35-1* X48/4-es hém.bemenet (MCB
114)

35-14 X48/4-es csatl., szlir6-idéallando

Tartomany: Funkcio:
0.001 s*| [0.001 - 10 | A sztir6 idéallandéjanak megadasa. Ez az
s] elsérendu digitalis alulatereszté sz(ird

id6éllandoja az elektromos zaj kisztirésére
az X48/4-es csatlakozon. Nagyobb
idéallando-érték esetén javul a csillapitas,
de novekszik a szlré késleltetési ideje.

35-15 X48/4-es csatl., hém. feliigyelet

Ezzel a paraméterrel engedélyezheté vagy letilthato a

hémérséklet-felligyelet az X48/4-es csatlakozon. A hémérséklet-
hatarértékek a 35-16 paraméter X48/4-es csatl., alacs.hém. korldt és
a 35-17 paraméter X48/4-es csatl, magas hém. korldt segitségével
allithatok be.

Opcié: Funkcioé:

[0] * Tiltva

[1] Engedélyezve

Tartomany: Funkci6:

Size related* | [-50 - par. A hémérséklet-érzékel6 normal
35-17 ] muikodésekor az X48/4-es

csatlakozon varhaté minimalis
hémérsékletérték megadasa.

35-17 X48/4-es csatl., magas hom. korlat

Tartomany: Funkcio:
Size related* | [par. 35-16 - A hémérséklet-érzékel6 normal
204 ] mikodésekor az X48/4-es

csatlakozén varhaté maximalis
hémérsékletérték megadasa.

Opcié: Funkcio:
[0] * Nincs csatl.-va
[1] PT100, 2 vezet.
[3] PT1000, 2 vezet.
[5] PT100, 3 vezet.
[7] PT1000, 3 vezet.
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3.27.3 35-2* X48/7-es h6m. bemenet (MCB
114)

35-24 X48/7-es csatl., szlir6-idéallando

az X48/7-es csatlakozon. Nagyobb
id6allando-érték esetén javul a csillapitas,
de novekszik a szlré késleltetési ideje.

hémérséklet-felligyelet az X48/7-es csatlakozon. A hémérséklet-
hatérértékek a 35-26 paraméter X48/7-es csatl., alacs.hém. korldt és
a 35-27 paraméter X48/7-es csatl, magas hém. korldt segitségével
allithatok be.

35-35 X48/10-es csatl., hém. felligyelet

Ezzel a paraméterrel engedélyezheté vagy letilthaté a
hémérséklet-felligyelet az X48/10-es csatlakozon. A hémérséklet-
hatarértékek a 35-36 paraméter X48/10-es csatl.,, alacs.hém. korldt
és a 35-37 paraméter X48/10-es csatl., magas hém. korldat

Funkcio:

Tartomany: Funkcié:
0.001 s*| [0.001 - 10 | A sziir$ idéallanddjanak megadasa. Ez az segitségével allithatdk be.
s] elsérend(i digitalis alulatereszté sz(iré Opcié:
id6éllandoja az elektromos zaj kisztirésére [o] * Tiltva

(1

Engedélyezve

35-36 X48/10-es csatl., alacs.hém. korlat

Tartomany: Funkci6:
35-25 X48/7-es csatl., hém. feligyelet Size related* | [-50 - par. A hémérséklet-érzékel6 normal
Ezzel a paraméterrel engedélyezheté vagy letilthato a 35-37] miikodésekor az X48/10-es

csatlakozon varhaté minimalis
hémérsékletérték megadasa.

35-37 X48/10-es csatl.,

magas hém. korlat

Opcio: Funkci6: Tartomany: Funkcio:
[0] * Tiltva Size related* | [par. 35-36 - A hémérséklet-érzékelé normal
[11 Engedélyezve 204 1] miikddésekor az X48/10-es

35-26 X48/7-es csatl., alacs.hém. korlat

Tartomany: Funkcié:
Size related* | [-50 - par. A hémérséklet-érzékel6 normal
35-27 ] mukodésekor az X48/7-es

csatlakozon varhaté minimalis
hémérsékletérték megadasa.

csatlakozén varhaté maximalis

hémérsékletérték megadasa.

3.27.4 35-3* X48/10-es hdm. bemenet

csatlakozén varhaté maximalis
hémérsékletérték megadasa.

3.27.5 35-4*X48/2-es analég bem. (MCB

114)

35-42 X48/2-es csatl., als6 aram

35-27 X48/7-es csatl., magas hém. korlat Tartomany: Funkcio:

Tartomany: Funkcio: 4 mA*| [0 - par. Az alsé referencia értékének

Size related* | [ par. 35-26 - A hémérséklet-érzékelé normal 35-43 mA] | (35-44 paraméter X48/2-es csatl.als ret/
204 | mikédésekor az X48/7-es visszacs. érték) megfelelé daram (mA)

megadasa. A vezérl6jelszakadas-funkcié
aktivalasahoz (paraméter 6-01 VezérlGjel-
szakadds-funkcié) ennek az értéknek 2 mA
folott kell lennie.

(MCB 114) 35-43 X48/2-es csatl., felsé aram
Tartomany: Funkcio:
35-34 X48/10-es csatl., sziiré-id6alland6 20 mA* [ [par. 35-42 - | A fels6 referencia értékének
Tartomany: Funkcié: 20 mA] (35-45 paraméter X48/2-es csatl.fels.ref./
0.001 s*| [0.001 - 10 | A sziir6 id6allanddjanak megadasa. Ez az visszacs. érték) megfelel6 aram (mA)
s] elsérendu digitalis alulatereszté sz(irdé megadasa.
id6allanddja az elektromos zaj kisz(irésére
az X48/10-es csatlakozon. Nagyobb 35-44 X48/2-es csatl.also ref./visszacs. érték
id6allando-érték esetén javul a csillapitas, Tartomany: Funkcié:
de novekszik a sz(ir6 késleltetési ideje. 0* | [-999999.999 - A 35-42 paraméter X48/2-es csatl,, alsé
999999.999 ] dram segitségével beallitott feszult-
ségnek vagy aramnak megfelel6
referencia- vagy visszacsatolas-érték (1/
min, Hz, bar stb. egységben) megadasa.
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35-45 X48/2-es csatl.fels.ref./visszacs. érték

Tartomany: Funkci6:
100% | [-999999.999 - A 35-43 paraméter X48/2-es csatl., felsé
999999.999 1 dram segitségével bedllitott feszult-

ségnek vagy aramnak megfelel6
referencia- vagy visszacsatolas-érték (1/
min, Hz, bar stb. egységben) megadasa.

35-46 X48/2-es csatl., szlir6-idéallando

Tartomany: Funkcio:

0.001 s*| [0.001 - 10 [A szir6 id6éallanddjanak megadasa. Ez az
s] elsérendi digitélis alulatereszt6 sztiré
id6éllandoja az elektromos zaj kisztirésére
az X48/2-es csatlakozon. Nagyobb
id6allando-érték esetén javul a csillapitas,
de novekszik a szlré késleltetési ideje.

35-47 X48/2-es csatl., v.jel-szak.

Ezzel a paraméterrel engedélyezheté a vezérl6jel-szakadas

monitorozasa.

Opcioé: Funkci6:
[0] Tiltva
[1] * Engedélyezve
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4 Paraméterlistak

4.1 Paraméter-bedllitasok

4.1.1 Alapértelmezett beallitdsok

Mikodés kézbeni médositasok
A TRUE (igen) azt jelenti, hogy a paraméter a frekvenciavélté miikodése kézben is megvaltoztathat6. A FALSE (nem) azt
jelenti, hogy a valtoztatashoz le kell allitani a frekvenciavaltot.

4-Set-up (4 setup-érték)

All set-up (kilonb6z8): a paramétert a 4 setup mindegyikében kilon-kilon be lehet programozni (egy paraméternek 4
kilonbozé értéke lehet).

1 set-up (azonos): a paraméter értéke minden setupban azonos lesz.

SR
Teljesitményfliiggo.

Nincs alapértelmezett érték.

Konverziés index

Megadja az érvényes szorzészamot, azaz hogy adatok leolvasasakor a frekvenciavaltérdl és irasakor ra hany tizedessel kell
eltolni az értéket.

Konv. | 100 75 74 70 67 6 5 4 3 2 1 0 -1 -2 -3 -4 -5 -6
index

Szorz | 1 | 3600000 |3600( 60 | 1/60 | 1000000 | 100000 | 10000 [ 1000 | 100 | 10 | 1 | 0,1 |0,01{ 0,001 | 0,0001 | 0,00001 | 0,000001
6-

ténye
z6

Tablazat 4.1 Konverzids index

Adattipus Leiras Tipus

2 8 bites egész Int8

3 16 bites egész Int16

4 32 bites egész Int32

5 8 bites, el6jel nélkiili egész Uint8

6 16 bites, el6jel nélkili egész Uint16
7 32 bites, el6jel nélkiili egész Uint32
9 Lathat6 karakterlanc VisStr

33 Normalizalt értékd 2 bajt N2

35 16 logikai valtozobdl allé bitsorozat V2

54 Id6kiuldnbség datum nélkil TimD

Tablazat 4.2 Konverziés index leirasa
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4.1.2 0-** Mikadés, kijelzd

Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
érték mukodés index
kozben
0-0* Alapveté beall.
0-01 Nyelv [0] English 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 Motorford.sz. egység [0] 1/min 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 Terlleti bedllitasok [0] Nemzetkozi 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 Uzemallapot bekapcsolaskor [0] Folytatas All set-ups TRUE - Uint8
[0]
Motorfordsz.egység
0-05 Helyi méd egysége e 2 set-ups FALSE - Uint8
0-1* Setupok kezelése
0-10 Aktiv setup [1] 1. setup 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Setup programozasa [9] Aktiv setup All set-ups TRUE - Uint8
0-12 Setup kapcsolédasa [0] Nincs kapcs. All set-ups FALSE - Uint8
0-13 Kiolvasas: kapcsol6do setupok 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
0-14 Kijelzés: setupok/csatorna modos. 0 N/A All set-ups TRUE Int32
0-2* LCP kijelzéje
0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi 1601 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 1.2-es kijelz6sor, kicsi 1662 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 1.3-as kijelzésor, kicsi 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 2-es kijelzésor, nagy 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 3-as kijelz6sor, nagy 1652 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 Sajat meni ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* LCP, egyéni kijelz.
0-30 Egyéni kijelzés egys. [1]1 % All set-ups TRUE - Uint8
0-31 Egyéni kijelz. min. értéke ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Int32
100 CustomRea-
0-32 Egyéni kijelz. max. értéke doutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-37 1. kijelz. sz6v. 0 N/A 1 set-up TRUE VisStr[25]
0-38 2. kijelz. szov. 0 N/A 1 set-up TRUE VisStr[25]
0-39 3. kijelz. szov. 0 N/A 1 set-up TRUE VisStr[25]
0-4* LCP billenty(izete
0-40 LCP [Hand on] gombja [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
0-41 LCP [Off] gombja [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
0-42 LCP [Auto on] gombja [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
0-43 LCP [Reset] gombja [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
0-44 LCP [Off/Reset] gombja [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
0-45 LCP [Drive Bypass] gombja [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Masolas/mentés
0-50 LCP-masolas [0] Nem masol All set-ups FALSE - Uint8
0-51 Setup masolasa [0] Nem masol All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Jelszd
0-60 Fémeni jelszava 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Jelszé nélkili hozzaf. a fémenlihoz [0] Teljes hozzéaférés 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 Sajat men jelszava 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-66 Jelszé nélk. hozzéf. a Sajat meniihdz | [0] Teljes hozzéaférés 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 Busz jelszavas hozzaférése 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
0-7* Id6beallitasok
0-70 Datum és id6 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimeOfDay
0-71 Datumformatum ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-72 Idéformatum ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
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Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus

érték mukodés index

kozben

0-74 Nyari id6szamitas [0] Kikapcsolva 1 set-up TRUE - Uint8
0-76 Nyari id6szam. kezdete ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-77 Nyari id6szam. vége ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-79 Orahiba ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-81 Munkanapok ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-82 Tovabbi munkanapok ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-83 Tovabbi munkasziineti napok ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-89 Datum és id6 kijelzése 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
4.1.3 1-** Terhelés és motor
Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus

érték mikodés index

kézben

1-0* Altalanos beall.
1-00 Konfiguracié médja ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-01 Motorvezérlési elv [1] vvC* All set-ups FALSE - Uint8

[3] Aut.
1-03 Nyomatékkarakterisztika energiaoptim., VT All set-ups TRUE - Uint8

[1] Normal

1-04 Talterh. méd nyomaték All set-ups FALSE - Uint8
1-06 Orajaras iranya [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-1* Motor valasztasa
1-10 Motor felépitése [0] Aszinkron All set-ups FALSE - Uint8
1-1* VVC* PM/SYN RM
1-14 Damping Gain ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
1-15 Low Speed Filter Time Const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-16 High Speed Filter Time Const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-17 Voltage filter time const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
1-2* Motoradatok
1-20 Motorteljesitmény [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 Motorteljesitmény [LE] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 Motorfesziiltség ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-23 Motorfrekvencia ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-24 Motordram ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 Névleges motorfordulatszam ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 Motorvez. névl. nyomaték ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-28 Motorforg. ellenérzése [0] Kikapcsolva All set-ups FALSE - Uint8
1-29 Automatikus motorillesztés (AMA) [0] Kikapcsolva All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Spec. motoradatok
1-30 All6rész ellenallasa (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 Rotor ellenall. (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33 All6rész szért reaktancigja (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 Forgorész szdrt reaktancidja (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 F6 reaktancia (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 Vasveszteségi ellendllds (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 Induktivitas,d tengely(Ld) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-38 g-axis Inductance (Lq) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-39 Motorpdlusok ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint8
1-40 Ellenelektr. er6, 1000 1/min ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Int32
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Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
érték mikodés index
kézben
1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Int32
1-46 Position Detection Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-47 Torque Calibration [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
1-48 Inductance Sat. Point ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Int16
1-5* Terh.fiiggetl. beall.
1-50 Motormagnesezés nulla ford.szamon 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 Min. ford.szam, normal magn. [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 Min. ford.szam, normal magn. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-55 U/f karakterisztika - U ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56 U/f karakterisztika - f ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 Rep.start tesztimpulzus aram ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-59 Rep.start tesztimpulzus frekv. ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-6* Terh.fliggé beall.
1-60 Terh.kompenz. kis fordulatszamon 100 % All set-ups TRUE Int16
1-61 Terh.kompenz. nagy fordulatszamon 100 % All set-ups TRUE Int16
1-62 Szlipkompenzacio 0 % All set-ups TRUE Int16
1-63 Szlipkompenzacié idéallanddja ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 Rezonanciacsillapitas 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 Rezonanciacsillapitasi idéallando 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66 Min. aram kis ford.szamnal ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
1-7* Start bedllitasai
1-70 PM Start Mode ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-71 Startkéslelt. 00 s All set-ups TRUE -1 Uint16
1-72 Startfunkcio ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-73 Replildstart ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
Kompresszor ind., max. f.szam [1/
1-77 min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-78 Kompresszor ind., max. frekv [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-79 Kompresszor ind. max. idé leoldésig 0s All set-ups TRUE -1 Uint16
1-8* Stop beallitasai
1-80 Funkcié stopnal [0] Szabadonfutas All set-ups TRUE - Uint8
Min. ford.szam stopfunkcidohoz
1-81 [min-1] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 Min. ford.szam stopfunkciéhoz [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-86 Alsé leold. f.szam [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-87 Also leold. f.szam [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-9* Motorhémérséklet
1-90 Motor hévédelme ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-91 Motor kilsé ventilator [0] Nem All set-ups TRUE - Uint8
1-93 Termiszt. forrasa [0] Nincs All set-ups TRUE - Uint8
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4.1.4 2-** Fékek

Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Mddositas Konverzios Tipus
érték mukodés index
kozben
2-0* DC-fék
2-00 DC-tarté/elémeleg. aram 50 % All set-ups TRUE Uint8
2-01 DC-fékaram 50 % All set-ups TRUE Uint16
2-02 DC-fékezési id6 10s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 DC-fék bekapcs. ford.sz. [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 DC-fék bekapcs. ford.sz. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-06 Parking Current 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-07 Parking Time 3s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Fékenergia funkcioi
2-10 Fékfunkcio ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
2-11 Fékellendllds (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
2-12 Fékteljes. korlatja (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13 Fékteljesitmény-feliigyelet [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
2-15 Fékellenérzés [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
2-16 AC-fék max. drama 100 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 Tulfesz.-vezérlés [2] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
4.1.5 3-** Referencia, rampak
Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
érték mikodés index
kézben
3-0* Referenciakorlatok
3-02 Min. referencia ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 Maximalis referencia ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 Referenciafunkcio [0] Osszeg All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Referenciak
3-10 Belsé referencia 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-1 JOG ford.sz.[Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-13 Referencia helye [0] Kézi/auto szerint All set-ups TRUE - Uint8
3-14 Belsé relativ referencia 0 % All set-ups TRUE -2 Int32
[1] 53-as analég
3-15 1. referenciaforras bem. All set-ups TRUE - Uint8
3-16 2. referenciaforras [0] Nincs funkcid All set-ups TRUE - Uint8
3-17 3. referenciaforras [0] Nincs funkcid All set-ups TRUE - Uint8
3-19 JOG ford.sz.[1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* 1. rdmpa
3-41 1. felfutasi rampaidd ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 1. fékezési rdmpaidd ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-5% 2. rampa
3-51 2. felfutési rampaid6 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 2. fékezési rampaid6 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-8* Egyéb rampak
3-80 Jogrampaidé ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 Vészleallasi rampaidd ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-84 Kezdeti rdmpaidd 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-85 Check Valve Ramp Time 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-86 Check Valve Ramp End Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-87 Check Valve Ramp End Speed [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
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Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
érték mikodés index
kézben
3-88 Végsé rampaidd 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-9% Digitalis pot.méter
3-90 Lépéskoz 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 Rampaidd 1s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 Teljesitmény-visszaallitas [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
3-93 Maximalis korlat 100 % All set-ups TRUE Int16
3-94 Minimadlis korlat 0 % All set-ups TRUE Int16
3-95 Radmpa késl. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
4.1.6 4-** Korlatok/figyelm.
Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
érték miikodés index
kézben

4-1* Motorhatarértékek

[0] Oramutatd
4-10 Motorfordulatszam iranya szerint All set-ups FALSE - Uint8
4-11 Motor f.szam alsé korlat [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12 Motor f.szam alsé korlat [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13 Motor f.szam felsé korlat [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 Motor f.szam felsé korlat [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 Motor Gzemmod nyomatékkorlatja ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

Generétor izemma&d nyomaték-

4-17 korlatja 100 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 Aramkorlat ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 Max. kimeneti frekvencia ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-5* Allithaté figyelm.
4-50 Alacs. dram 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 Figyelm.: magas aram ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 Figyelm.: alacsony ford.sz. 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16

outputSpeed-
4-53 Figyelm.: magas ford.sz. HighLimit (P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 Figyelm.: alacsony ref. -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 Figyelm.: magas ref. 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

-999999.999

ReferenceFeed-

4-56 Figyelm.: alacs. visszacs. backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999

ReferenceFeed-
4-57 Figyelm:magas.visszacs. backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 Funkcié motorfazis kieséskor [2] Leoldas 1000 ms All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Keril6 frekv.
4-60 Kerilé ford.szam ki [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 Min. kerdl. ford.sz. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 Ker(l6 ford.szam be [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 Max. kerl. ford.sz. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-64 Félaut. ker.ford.sz. setup [0] Kikapcsolva All set-ups FALSE - Uint8
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4.1.7 5-** Digqitalis be/ki

Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
érték miikodés index
kézben
5-0* Digitalis 1/0-ii.méd
[0] PNP - aktiv 24
5-00 Digitalis 1/0-lizemméd V-nél All set-ups FALSE - Uint8
5-01 27-es csatl. U.mddja [0] Bemenet All set-ups TRUE - Uint8
5-02 29-es csatl. U.mddja [0] Bemenet All set-ups TRUE - Uint8
5-1* Digitalis bemenetek
5-10 18-as digitdlis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-11 19-es digitalis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-12 27-es digitélis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-13 29-es digitdlis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-14 32-es digitélis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-15 33-as digitélis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-16 X30/2-es digitalis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-17 X30/3-as digitélis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-18 X30/4-es digitalis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-19 37-es, bizt. stop csatl. [1] Bizt. stop vészj. 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 X46/1-es digitalis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-21 X46/3-as digitélis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-22 X46/5-6s digitalis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-23 X46/7-es digitalis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-24 X46/9-es digitalis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-25 X46/11-es digitalis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-26 X46/13-as digitalis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Digitalis kimenetek
5-30 27-es csatl. dig. kimenet [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
5-31 29-es csatl. dig. kimenet [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
5-32 X30/6 dig. kimenet (MCB 101) [0] Nincs funkcid All set-ups TRUE - Uint8
5-33 X30/7 dig. kimenet (MCB 101) [0] Nincs funkcid All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Relék
5-40 Reléfunkcio ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-41 Relébekapcs. késlelt. 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 Relékikapcs. késlelt. 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Impulzusbemenet
5-50 29-es csatl. alsé frekvencia 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-51 29-es csatl. felsé frekvencia 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-52 29-es csatl. alsé ref./visszacs. érték 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-53 29-es csatl. felsé ref./visszacs. érték 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-54 Impulzussztré idéallandéja (29-es) 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-55 33-as csatl. alsé frekvencia 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-56 33-as csatl. felsé frekvencia 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-57 33-as csatl. also ref./visszacs. érték 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 33-as csatl. felsé ref./visszacs. érték 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 Impulzussztiré idéallanddja (33-as) 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Impulzuskimenet
5-60 27-es csatl., valtozé impulzuskimenet [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
5-62 27-es imp.kim. max. frekv. 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 29-es csatl., valtozé impulzuskimenet [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
5-65 29-es imp.kim. max. frekv. 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-66 X30/6-0s csatl., valtozé imp.kimenet [0] Nincs funkcio All set-ups TRUE - Uint8
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Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus

érték mikodés index

kézben

5-68 X30/6-o0s imp.ki max. frekv. 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-8* 1/0 Options
5-80 AHF Cap Reconnect Delay 25 s 2 set-ups TRUE 0 Uint16
5-9* Buszvezérelt
5-90 Digitélis & relés buszvez. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 27-es imp.ki, buszvezérlés 0% All set-ups TRUE -2 N2
5-94 27-es imp.ki, id6tullépés-bedll. 0% 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 29-es imp.ki, buszvezérlés 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-96 29-es imp.ki, id6tullépés-bedll. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-97 X30/6 imp.ki, buszvezérlés 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98 X30/6 imp.ki, idétullépés-beall. 0% 1 set-up TRUE -2 Uint16
4.1.8 6-** Analdég be/ki
Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus

érték mikodés index

kézben

6-0* Analég 1/0-i.méd
6-00 Vezérl6jel-szakadasi id6 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 Vezérl6jelszakadds-funkcid [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
6-1* 53-as analog bem.
6-10 53-as csatl., also fesziltség 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 53-as csatl., fels6 fesziiltség 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 53-as csatl., alsé aram 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13 53-as csatl.,, felsé aram 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 53-as csatl. also ref./visszacs. érték 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 53-as csatl., felsé ref./visszacs. érték ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 53-as csatl., sz(ir6 id6allanddja 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-17 53-as kpcs.,v.jel-szak. [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
6-2* 54-es analég bem.
6-20 54-es csatl., also fesziltség 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 54-es csatl,, felsé fesziltség 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 54-es csatl., also6 aram 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 54-es csatl., fels6 aram 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 54-es csatl. alsé ref./visszacs. érték 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 54-es csatl. felsé ref./visszacs. Erték 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 54-es csatl., sztir6 idéallanddja 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-27 54-es kpcs.,v.jel-szak. [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
6-3* X30/11 analég bem.
6-30 X30/11-es csatl., also fesz. 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 X30/11-es csatl., felsé fesz. 0V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 X30/11-es csatl.alsé ref./visszacs.ért. 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 X30/11-es csatl.fels.ref./visszacs.ért. 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 X30/11-es csatl., szliré-idéallandd 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-37 X30/11 kpcs.,v.jel-szak. [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
6-4* X30/12 analég bem.
6-40 X30/12-es csatl., also fesz. 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 X30/12-es csatl.,, fels6 fesz. 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 X30/12-es csatl.alsé ref./visszacs.ért. 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 X30/12-es csatl.fels.ref./visszacs.ért. 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 X30/12-es csatl., szlré-id6allandd 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
érték mukodés index
kézben
6-47 X30/12 kpcs.,v.jel-szak. [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
6-5* 42-es analog kim.
[100] Kim. frekv.
6-50 42-es kimenet 0-100 All set-ups TRUE - Uint8
6-51 42-es csatlakozo, min. skala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 42-es csatlakozo, max. skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 42-es kim. csatl., buszvezérlés 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 42-es kim. csatl., id6tullépés.-bedll. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 Analdg kimeneti sz(iré [0] Ki 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* X30/8 analég kim.
6-60 X30/8-as kimenet [0] Nincs funkcio All set-ups TRUE - Uint8
6-61 X30/8-as csatl., min. skala 0% All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 X30/8-as csatl., max. skéla 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 X30/8 kpcs..kim.buszvezérlés 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 X30/8 kpcs. kim.idétull.beall. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-7* 3-as analog kim.
6-70 X45/1-es csatl., kimenet [0] Nincs funkcio All set-ups TRUE - Uint8
6-71 X45/1-es csatl.,min. skala 0% All set-ups TRUE -2 Int16
6-72 X45/1-es csatl.,max. skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-73 X45/1-es csatl. kim.buszvez. 0% All set-ups TRUE -2 N2
6-74 X45/1-es csatl. kim.id6tull.beall. 0% 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-8* 4-es analdg kim.
6-80 X45/3-as csatl., kimenet [0] Nincs funkcio All set-ups TRUE - Uint8
6-81 X45/3-as csatl.,min. skala 0% All set-ups TRUE -2 Int16
6-82 X45/3-as csatl.,,max. skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 X45/3-as csatl., buszvezérlés 0% All set-ups TRUE -2 N2
6-84 X45/3-as kim. csatl., id6tull.beall. 0% 1 set-up TRUE -2 Uint16
4.1.9 8-** Komm. és opcidk
Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Médositas Konverziés Tipus
érték mikodés index
kézben
8-0* Alt. beallitasok
[0] Dig. és
8-01 Vezérlési hely vezérlészd All set-ups TRUE - Uint8
8-02 Vez.sz6 forrasa ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-03 Vez.sz6-idotul. idé ExpressionLimit 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 Vez.sz6-idétul. funkcid [0] Kikapcsolva 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 Idé6tullépés utani funkcid [1] Setup folytatasa 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 Vez.sz6-idétal. torl. [0] Nincs nulldzas All set-ups TRUE - Uint8
8-07 Hibakeresés-indito [0] Tiltva 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 Kijelzés szlirése ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-1* Vezérl. beallitasai
8-10 Vezérlészd profil [0] FC profil All set-ups TRUE - Uint8
8-13 Konfiguralhaté allapotszé [1] Profil alapért. All set-ups TRUE - Uint8
8-14 Konfiguralhatd vezérlszo [1] Profil alapért. All set-ups TRUE - Uint8
8-17 Configurable Alarm and Warningword [0] Off All set-ups TRUE - Uint16
8-3* FC-port beallitasai
8-30 Protokoll [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Cim ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
236 Danfoss A/S © 08/2015 Minden jog fenntartva. MG200947



Paraméterlistak

Programozasi utmutaté

Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
érték mikodés index
kézben
8-32 Adatsebesség ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 Paritas/stopbitek ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-35 Min. valaszkésleltetés 10 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36 Max. vélaszkésleltetés ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 Max. karakterkozi késleltetés ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* FC MC prot.készlet
[1] Szabvény tavirat
8-40 Tavirat vélasztasa 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-42 PCD-irasi konfiguracio ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
8-43 PCD-olvasasi konfiguracié ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
8-5* Digitélis/busz
8-50 Szabadonfutas valasztasa [3] Logikai VAGY All set-ups TRUE - Uint8
8-52 DC-fék vezérlése ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-53 Start valasztasa [3] Logikai VAGY All set-ups TRUE - Uint8
[0] Digitalis
8-54 Irdnyvaltas valasztasa bemenet All set-ups TRUE - Uint8
8-55 Setup valasztasa [3] Logikai VAGY All set-ups TRUE - Uint8
8-56 Belsé referencia valasztasa [3] Logikai VAGY All set-ups TRUE - Uint8
8-7* BACnet
8-70 BACnet eszkdz példanya 1 N/A 1 set-up TRUE Uint32
8-72 MS/TP Max masterek 127 N/A 1 set-up TRUE Uint8
8-73 MS/TP Max info keretek 1 N/A 1 set-up TRUE Uint16
[0] Kildés bekapcs.-
8-74 "Startup | am" kor 1 set-up TRUE - Uint8
8-75 Inicializalasi jelszé ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
8-8* FC-portdiagnosztika
8-80 Busziizenet-szamlalé 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 Buszhibaszamlalé 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 Fogadott slave-lizenetek 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 Slave-hiba szamlalo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9* Busz-Jog
8-90 1-es buszjog-ford.szam 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 2-es buszjog-ford.szam ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
8-94 1-es busz-visszacs. 0 N/A 1 set-up TRUE N2
8-95 2-es busz-visszacs. 0 N/A 1 set-up TRUE N2
8-96 3-as busz-visszacs. 0 N/A 1 set-up TRUE N2
4.1.10 9-** PROFIdrive
Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
érték miikodés index
kézben
9-00 Alapjel 0 N/A All set-ups TRUE Uint16
9-07 Aktudlis érték 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
9-15 PCD-irasi konfiguracio ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint16
9-16 PCD-olvasasi konfiguracié ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 Csomépontcim 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22 Tavirat vélasztasa [100] None 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 Jelparaméterek 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 Paramétermodositas [1] Engedélyezve 2 set-ups FALSE - Uint16
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Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
érték mikodés index
kézben
[1] Cikl. vezérl6-
9-28 Folyamatvezérlés egység 2 set-ups FALSE - Uint8
9-31 Biztonsagi cim 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
9-44 Hibalizenet-szamlalo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 Hibakod 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 Hibaszdm 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 Hibahelyzet-szamlalé 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 Profibus figyelmeztetészd 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
[255] Nincs észlelt
9-63 Aktudlis baud seb. bits. All set-ups TRUE - Uint8
9-64 Késziilék azonositasa 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-65 Profilszam 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr([2]
9-67 1-es vezérl6szd 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
9-68 Allapotsz6 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-70 Programming Set-up [9] Aktiv setup All set-ups TRUE - Uint8
9-71 Profibus adatértékek ment. [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
9-72 Profibus frekv.v.hibatorl. [0] Nincs mivelet 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 DO Identification 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 Definidlt paraméterek (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 Definidlt paraméterek (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 Definialt paraméterek (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 Definialt paraméterek (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 Definialt paraméterek (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-85 Defined Parameters (6) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 Médositott paraméterek (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 Médositott paraméterek (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 Médositott paraméterek (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 Médositott paraméterek (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 Médositott paraméterek (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99 Profibus-verziokijelzés 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
4.1.11 10-** CAN Fieldbus (CAN-terepibusz)
Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Médositas Konverziés Tipus
érték mikodés index
kézben
10-0* K6z06s bedllitasok
10-00 CAN protokoll [1] DeviceNet 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 Baud sebesség ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 MAC-azonositd ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 Kiolvasaskuldési hibaszamlalé 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 Kiolvasasfogadasi hibaszamlalé 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 Kiolvasasszamlalé buszrol 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet
10-10 Folyamat adattipus-valasztasa ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
10-11 Folyamat adatkonfig. irasa ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-12 Folyamat adatkonfig. olvasasa ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-13 Figyelmeztetés paramétere 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 Netreferencia [0] Kikapcsolva 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 Netvezérlés [0] Kikapcsolva 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* COS-sziir6k
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Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
érték mikodés index
koézben
10-20 1. COS-sz(lrd 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 2. COS-sz(ré 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 3. COS-szir6 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 4. COS-sz(irdé 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Paraméter-hozzaf.
10-30 Tombindex 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 Adatértékek tarolasa [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
10-32 DeviceNet ellenérzése ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 Mindig térolas [0] Kikapcsolva 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 DeviceNet termékkoéd ExpressionLimit 1 set-up TRUE Uint16
10-39 DeviceNet F paraméterei 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
4.1.12 13-** Smart Logic Vez.
Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
érték mukodés index
kézben
13-0* SLC-beallitasok
13-00 | SL-vezérlé lizemmddja ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 Start esemény ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 Stop esemény ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
[0] Nincs SLC
13-03 | SLC nullazas nullazas All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Komparatorok
13-10 | Komparator operandusa ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 Komparator operatora ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 Komparator értéke ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-1* RS Flip Flops
13-15 RS-FF Operand S ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-16 | RS-FF Operand R ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-2* Idézitok
13-20 [ SL-vezérl6 idozitéje ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Logikai szabalyok
13-40 | 1. log. szab. értéke ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 1.log.szab. operatora ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 | 2. log. szab. értéke ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 | 2.og.szab. operatora ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 | 3. log. szab. értéke ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* Allapotok
13-51 SL-vezérl6 eseménye ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 | SL-vezérl6 muvelete ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-9* User Defined Alerts
13-90 Alert Trigger [0] HAMIS 2 set-ups TRUE - Uint8
13-91 Alert Action [0] Info 2 set-ups TRUE - Uint8
13-92 | Alert Text ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 VisStr[20]
13-9* User Defined Readouts
13-97 [ Alert Alarm Word 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
13-98 | Alert Warning Word 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
13-99 | Alert Status Word 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
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4.1.13 14-** Kulonleges funkciok

Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
érték mikodés index
kézben
14-0% Inverter kapcsolasa
14-00 Kapcsolasi minta ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-01 Kapcsolasi frekvencia ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-03 Talmodulacio [1] Bekapcsolva All set-ups FALSE - Uint8
14-04 Véletlenszerld PWM [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Halézat be/ki
14-10 Halézati hiba [0] Nincs funkcidja All set-ups FALSE - Uint8
14-11 Tapfesz. tapfesz.hiba esetén ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 Funkcid fazisaszimmetria esetén [3] Leértékelés All set-ups TRUE - Uint8
14-16 Kin. Backup Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint32
14-2* Hibatorlés
[10] 10 aut.
14-20 Hibatorlési tzemmod hibatorlés All set-ups TRUE - Uint8
14-21 Autom. Ujraindulasi id6é 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
[0] Normal
14-22 M(ikodés tizemmaddija miikodés All set-ups TRUE - Uint8
14-23  [Tipuskod-bedllitas ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
14-25 Leoldaskésleltetés nyomatékkorlatnal 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 Leoldaskésl. inverterhibanal ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 Gyartasi beall. [0] Nincs mivelet All set-ups TRUE - Uint8
14-29  [Szervizkdd 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Aramkorlat-szab.
14-30 | Aramkorlat-szabalyozé, arany. tényezé 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 Aramkorlat-szabalyozé, integr. idé ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 Aramkorlat-szabalyozé, sz(ir6idé ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint16
14-4* Energ.optimalizalas
14-40 VT szint 66 % All set-ups FALSE Uint8
14-41 AEO min. magnesezés ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
14-42 Min. AEO frekvencia ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
14-43 Motor telj.tény. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Kornyezet
14-50 RFl-sz(ir6 [1] Bekapcsolva 1 set-up FALSE - Uint8
14-51 DC-kéri kompenzacié ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-52 Ventildtor szabdlyozésa [0] Auto All set-ups TRUE - Uint8
14-53 [ Ventilator feligyelete [1] Figyelmeztetés All set-ups TRUE - Uint8
14-55 Kimeneti sz(iré [0] Nincs sz(ird 1 set-up FALSE - Uint8
14-56 Kimeneti sz(ré kapacitasa 2 uF 1 set-up FALSE -7 Uint16
14-57 Kimeneti sz(ir6 induktivitasa 7 mH 1 set-up FALSE -6 Uint16
14-58 [Voltage Gain Filter 100 % All set-ups TRUE Uint16
14-59 Inverteregységek aktualis szama ExpressionLimit 1 set-up FALSE Uint8
14-6* Aut. leérték.
14-60 Funkcié tulmelegedésnél [1] Leértékelés All set-ups TRUE - Uint8
14-61 Funkcié inverter-tulterhelésnél [1] Leértékelés All set-ups TRUE - Uint8
14-62 Aramleért. inv.-talterhelésnél 95 % All set-ups TRUE 0 Uint16
14-8* Opcidk
14-80 |KUI56 24 V DC taplalasu opcio | [0] Nem 2 set-ups FALSE - Uint8
14-9* Hibabeallitasok
14-90 |Hibaszint | ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
240 Danfoss A/S © 08/2015 Minden jog fenntartva. MG200947



Paraméterlistak

Programozasi utmutaté

4.1.14 15-** FC informaciok
Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzioés Tipus

érték mikodés index

koézben

15-0* Uzemi adatok
15-00 Uzemérak szama 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 Motoriizemérak 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 kWh szamlalo 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 Bekapcsoldsok 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 Tudlmelegedések 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 Tulfeszultségek 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 Fogy.méré nullazasa [0] Nincs nullazas All set-ups TRUE - Uint8
15-07 Motoriizemoéra-szamléalé nulldzésa [0] Nincs nullazés All set-ups TRUE - Uint8
15-08 Inditdsok szdma 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-1* Adatnaplé beall.
15-10 Naplézasi forras 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 Napldzasi interv. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 Inditéesemény [0] HAMIS 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 Naploézasi méd [0] Napldézas mindig 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 Indité el6tti mintak 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* El6zmények
15-20 El6zmények: esemény 0 N/A All set-ups FALSE Uint8
15-21 El6zmények: érték 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
15-22 El6zmények: id6 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-23 El6zmények: datum és id6 ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-3* Vészj. naplo
15-30 Vészj. naplé: hibakdd 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-31 Vészj. napld: érték 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 Vészj. naplé: id6 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-33 Vészj. naplo: datum és id6 ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-34 Alarm Log: Setpoint 0 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
15-35 Alarm Log: Feedback 0 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
15-36 Alarm Log: Current Demand 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
15-37 Alarm Log: Process Ctrl Unit [0] All set-ups FALSE - Uint8
15-4* FC azonositasa
15-40 FC-tipus 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 Teljesitmény 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 Fesziiltség 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 Szoftververzié 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([5]
15-44 Rendelt tipuskod-karakterlanc 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 Tényleges tipuskod-karakterlanc 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 Frekvenciavalté rendelési szama 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 Teljesitménykartya rendelési szama 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([8]
15-48 LCP azonositészama 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 Vez.kartya SW-azon. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 Telj.kartya SW-azon. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 Frekvenciavalté sorozatszama 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 Teljesitménykartya sorozatszama 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-54 Config File Name ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 VisStr[16]
15-58 SmartStart-fajlnév ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 VisStr[20]
15-59 CSIV-fajlinév ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
15-6* Opci6 azonositasa
15-60 Telepitett opcidk 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
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Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
érték mikodés index
koézben
15-61 Opcié szoftververz. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 Opcié rendelési sz. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 Opcié sorozatsz. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 Opcié az A nyildsban 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 A nyilas, szoftververzié 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 Opcié a B nyilasban 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 B nyilas, szoftververzié 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74  [Opci6 a CO nyilasban 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 CO nyilas, szoftververzié 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76  [Opci6 a C1 nyilasban 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 C1 nyilas, szoftververzié 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-8* Operating Data Il
15-80 Fan Running Hours 0Oh All set-ups TRUE 74 Uint32
15-81 Preset Fan Running Hours 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
15-9* Paraméteradatok
15-92 Definialt paraméterek 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 Modositott paraméterek 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 FC azonositasa 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 Param.-metaadatok 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
4.1.15 16-** Adatmegjelenités
Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Médositas Konverzios Tipus
érték miikodés index
koézben
16-0* Altalanos allapot
16-00 |Vezérl6szd 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
0 ReferenceFeed-
16-01 Referencia [egyséq] backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-02 Referencia % 0% All set-ups TRUE -1 Int16
16-03 | Allapotszé 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-05 Eredd aktual. érték [%] 0% All set-ups TRUE -2 N2
0 CustomRea-
16-09 Egyéni kijelzés doutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
16-1* Motor allapota
16-10  [Teljesitmény [kW] 0 kW All set-ups TRUE 1 Int32
16-11 Teljesitmény [LE] 0 hp All set-ups TRUE -2 Int32
16-12 Motorfesziiltség oV All set-ups TRUE -1 Uint16
16-13 Frekvencia 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
16-14 Motordaram 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-15 Frekvencia [%] 0 % All set-ups TRUE -2 N2
16-16 Nyomaték [Nm] 0 Nm All set-ups TRUE -1 Int32
16-17 Fordulatszam [1/min] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Int32
16-18 Motor héterhelése 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
16-20 Motorszég 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-22 [ Nyomaték [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int16
16-23 Motor Shaft Power [kW] 0 kW All set-ups TRUE 1 Int32
16-24 Calibrated Stator Resistance 0.0000 Ohm All set-ups TRUE -4 Uint32
16-26 [ Szlrt teljesitm. [kW] 0 kW All set-ups FALSE 0 Int32
16-27 | Szlirt teljesitm. [LE] 0 hp All set-ups FALSE -3 Int32
16-3* FC allapota
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Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus

érték mikodés index

kézben

16-30 DC-kori fesziltég ov All set-ups TRUE 0 Uint16
16-32 Fékezési energia / s 0 kw All set-ups TRUE 0 Uint32
16-33 Fékenergia / 2 perc 0 kW All set-ups TRUE 0 Uint32
16-34 Hdtéborda-hémérs. 0°C All set-ups TRUE 100 Uint8
16-35 Inverter héterhelése 0% All set-ups TRUE 0 Uint8
16-36 Inv. névl. aram ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
16-37 Inv. max. aram ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
16-38  [SL-vezérl6 allapota 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-39  [Vezérl6kartya hém. 0°C All set-ups TRUE 100 Uint8
16-40 Naplopuffer megtelt [0] Nem All set-ups TRUE - Uint8
16-49 | Aramhiba forrasa 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-5* Ref. és visszacs.
16-50 Kiilsé referencia 0 N/A All set-ups TRUE -1 Int16
16-52  |Visszacsat. [egység] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-53 DigiPot-referencia 0 N/A All set-ups TRUE -2 Int16
16-54 1. visszacs. [egyséqg] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-55 2. visszacs. [egység] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-56 3. visszacs. [egység] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-58 PID-kimenet [%] 0% All set-ups TRUE -1 Int16
16-59 Adjusted Setpoint 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-6* Be- és kimenetek
16-60 Digitalis bemenet 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-61 53-as csatl. beallitasa [0] Aram All set-ups TRUE - Uint8
16-62 53-as analég be 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-63 54-as csatl. bedllitasa [0] Aram All set-ups TRUE - Uint8
16-64 54-es analég be 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-65 42-es analég kim. [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int16
16-66 Dig. kimenet [bin] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
16-67 29-es impulzusbem.[Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-68 33-as impulzusbem.[Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-69 27-es imp.kimenet [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-70 29-es imp.kimenet [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-71 Relékimenet [bin] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-72 "A" szamlalo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 "B" szamlalé 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-75 | X30/11-es analég be 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-76 | X30/12-es analég be 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-77 X30/8-as analdg ki [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int16
16-78 X45/1-es analdg ki [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 X45/3-as analdg ki [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Fieldbus és FC-port
16-80 Fieldbus vez.sz6 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-82 Fieldbus ref. 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 N2
16-84 Komm. opcié allapotszé 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-85 FC-port vez.sz6 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 FC-port ref. 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-89 Configurable Alarm/Warning Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-9* Diagnozis adatok
16-90 | Vészjelzési sz6 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-91 2. vészj. sz6 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-92 Figyelmeztet6sz6 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
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érték mikodés index
kézben
16-93 2. figyelm. sz6 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-94 Bévitett allapotszd 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-95 2. bév. éllapotszd 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-96 Karbantartasi adatok 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
4.1.16 18-** Inf6 és kijelzések
Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Médositas Konverziés Tipus
érték mikodés index
kézben
18-0* Karbant. naplé
18-00 |Karbantartasi naplo: tétel 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-01 Karbantartasi naplé: mivelet 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-02 Karbantartasi naplé: idé 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
18-03 Karbantartasi naplé: datum és id6 ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
18-3* Be- és kimenetek
18-30 | X42/1 analég bem. 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-31 X42/3 analég bem. 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-32 | X42/5 analég bem. 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-33 | X42/7 analég kim.[V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-34 | X42/9 analég kim.[V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-35 [ X42/11 analég kim.[V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-36 | X48/2-es anal. bem. [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 | X48/4-es hém. be. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-38 | X48/7-es hém. be. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-39 [ X48/10-es hém. be. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-5* Ref. és visszacs.
18-50 |Erz. nélk. kijelzés [egység] | 0 SensorlessUnit All set-ups FALSE 3 Int32
18-6* Inputs & Outputs 2
18-60 |Digital Input 2 | 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
4.1.17 20-** Hajtas zart hurokkal
Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
érték mikodés index
kézben
20-0* Visszacs.jel
[2] 54-es analdg
20-00 1. visszacs.-forras bem. All set-ups TRUE - Uint8
20-01 1. visszacs.-konverzié [0] Linedris All set-ups FALSE - Uint8
20-02 1. visszacs.-forras egys. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-03  |2. visszacs.-forras [0] Nincs funkcio All set-ups TRUE - Uint8
20-04 2. visszacs.-konverzio [0] Linedris All set-ups FALSE - Uint8
20-05 2. visszacs.-forras egys. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-06 |3. visszacs.-forras [0] Nincs funkcio All set-ups TRUE - Uint8
20-07 3. visszacs.-konverzid [0] Linedris All set-ups FALSE - Uint8
20-08 |3. visszacs.-forras egys. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-12 Ref./visszacs. egység ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-2* Visszacs.- és alapjel
20-20 Visszacs.jel kezelése [4] Maximum All set-ups TRUE - Uint8
20-21 1. alapjel 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
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Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
érték mikodés index
kézben
20-22 2. alapjel 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-23 3. alapjel 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-6* Erz. nélkiili
20-60 Erz. nélk. egység ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-69 Erz. nélkili informaciok 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
20-7* PID aut. beszab.
20-70 Zart hurok tipusa [0] Automatikus 2 set-ups TRUE - Uint8
20-71 PID-teljesitmény [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
20-72 PID-kimenet valt. 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
-999999
20-73 Visszacs. min. szintje ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
999999
20-74 Visszacs. max. szintje ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-79 PID aut. beszab. [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
20-8* PID alapvet6 beall.
20-81 Normal/inverz PID-szabalyozas [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
20-82 PID start f.szam [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
20-83 PID start f.szam [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
20-84 Referencia savszél.-ben 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
20-9* PID szabalyoz6
20-91 PID-gerjedésgétlo [1] Bekapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
20-93 PID aranyossagi tényezd 2 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
20-94 PID integralasi id6 8s All set-ups TRUE -2 Uint32
20-95 PID differencialasi idé 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
20-96 PID diff.-er6sit. korlat 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
4.1.18 21-** Kiils6 zart hurok
Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Médositas Konverzios Tipus
érték mikodés index
kézben
21-0* B6v. CL aut. beszab.
21-00 Zart hurok tipusa [0] Automatikus 2 set-ups TRUE - Uint8
21-01 PID-teljesitmény [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
21-02 PID-kimenet valt. 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
21-03 Visszacs. min. szintje -999999 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-04 Visszacs. max. szintje 999999 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-09 PID aut. beszab. [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
21-1* Kulsé CL 1 ref./vcs.
21-10 Kiilsé 1. ref./visszacs. egység [0] All set-ups TRUE - Uint8
21-11 Kilsé 1. min. referencia 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-12 Kilsé 1. max. referencia 100 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-13 Kilsé 1. referenciaforras [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
21-14 Kulsé 1. visszacs.-forras [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
21-15 Kilsé 1. alapjel 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-17 Kiilsé 1. referencia [egység] 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-18 Kuilsé 1. visszacs. [egység] 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-19 Kilsé 1. kimenet [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-2* Kulsé CL 1 PID
21-20 Kulsé 1. normal/inverz szab. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-21 Kiils6 1. ardnyossagi tényezé 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16

MG200947 Danfoss A/S © 08/2015 Minden jog fenntartva. 245



Paraméterlistak

VLT® AQUA Drive FC 202

Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus

érték mikodés index

kézben

21-22 Kulsé 1. integr. id6 20's All set-ups TRUE -2 Uint32
21-23 Kilsé 1. differencialasi id6é 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-24 Kulsé 1. diff.-erdsitési korlat 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-3* Kuls6 CL 2 ref./vcs.
21-30 Kiilsé 2. ref./visszacs. egység [0] All set-ups TRUE - Uint8
21-31 Kulsé 2. min. referencia 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-32 Kulsé 2. max. referencia 100 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-33 Kulsé 2. referenciaforras [0] Nincs funkcid All set-ups TRUE - Uint8
21-34 Kulsé 2. visszacs.-forras [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
21-35 Kiilsé 2. alapjel 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-37 Kiilsé 2. referencia [egység] 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-38 Kiilsé 2. visszacs. [egység] 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-39 Kiilsé 2. kimenet [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-4* Kulsé CL 2 PID
21-40 Kilsé 2. normal/inverz szab. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-41 Kiilsé 2. ardnyossagi tényezé 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-42 Kulsé 2. integr. id6 20 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-43 Kulsé 2. differencialdsi id6 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-44 Kulsé 2. diff.-erdsitési korlat 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-5% Kulsé CL 3 ref./vcs.
21-50 Kiilsé 3. ref./visszacs. egység [0] All set-ups TRUE - Uint8
21-51 Kilsé 3. min. referencia 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-52 Kilsé 3. max. referencia 100 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-53 Kilsé 3. referenciaforras [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
21-54 Kulsé 3. visszacs.-forras [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
21-55 Kilsé 3. alapjel 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-57 Kiilsé 3. referencia [egység] 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-58 Kuilsé 3. visszacs. [egység] 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-59 Kilsé 3. kimenet [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-6* Kulsé CL 3 PID
21-60 Kilsé 3. normal/inverz szab. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-61 Kulsé 3. ardnyossagi tényezé 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-62 Kiilsé 3. integr. id6 20s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-63 Kiilsé 3. differencialdsi id6 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-64 Kiilsé 3. diff.-erésitési korlat 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
4.1.19 22-** Alkalmazasi funkcidk
Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus

érték mukodés index

kozben

22-0* Egyebek
22-00 Kilsé retesz késletetése 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-01 Telj.szUré ideje 0.50 s 2 set-ups TRUE -2 Uint16
22-2% Aramlashiany észl.
22-20 Kis telj. auto setup [0] Kikapcsolva All set-ups FALSE - Uint8
22-21 Kis telj. észlelése [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
22-22 Kis f.szam észlelése [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
22-23 Funkcié ar.hianynal [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
22-24 Késl. ar.hidnynal 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-26 Funkcié szar.futasnal [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
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Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus
érték mukodés index
kozben
22-27 Késl. szar.futasnal 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-28 Ar.hiany alsé6 ford.szam [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-29 Ar.hiany alsé6 ford.szam [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-3* Ar.hiany. telj.beszab.
22-30 Telj. ar.hidnynal 0 kW All set-ups TRUE 1 Uint32
22-31 Teljesitménykorr. tényezd 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
22-32 Kis f.szam [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-33 Kis f.szam [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-34 Telj. kis f.szamnal [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-35 Telj. kis f.szamnal [LE] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-36 Nagy f.szdm [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-37 Nagy f.szdm [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-38 Telj. nagy f.szamnal [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-39 Telj. nagy f.szamnal [LE] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-4* Altatasi G.m.
22-40 Minimalis futasid6 60 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-41 Min. altatasi id6 30s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-42 Ebr. f.szam [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-43 Ebr. f.szam [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-44 Ebr. ref./visszacs. kiildnbség 10 % All set-ups TRUE 0 Int8
22-45 Erésitési alapjel 0% All set-ups TRUE 0 Int8
22-46 Erdsités max. ideje 60 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-5* Gorbevégzodés
22-50 Funkcié gorbevégnél [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
22-51 Késl. gorbevégnél 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-6* Szijszakadas-észlelés
22-60 Funkcié szijszakadasnal [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
22-61 Nyomaték szijszakadasnal 10 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-62 Késl. szijszakadasnal 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-7* Rovidciklus-védelem
22-75 Roévidciklus-védelem [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
start_to_start_min_
22-76 Inditasok kozotti idé on_time (P2277) All set-ups TRUE 0 Uint16
22-77 Minimalis futasid6 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-78 Minimalis futasidé prioritasa [0] Tiltva All set-ups FALSE - Uint8
22-79 Minimalis futasidé prioritasi értéke 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
22-8* Flow Compensation
22-80 Aramlaskompenzacié [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
22-81 Masodfoku-linearis gorbekozelités 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-82 Munkapont szamitasa [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
22-83 F.szdm &r.hidnynal [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-84 F.szam ar.hidnynal [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 vint16
22-85 F.szdm terv. ponton [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-86 F.szam terv. ponton [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-87 Nyomas ar.hidnyos f.szamon 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-88 Nyomas névl. f.szamon 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-89 Aramlas terv. ponton 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-90 Aramlas névl. f.szamon 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
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4.1.20 23-** |déalapu funkcidk

Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Moddositas Konverzios Tipus
érték mikodés index
kozben

23-0* Id6z. miiveletek

TimeOfDay-
23-00 Bekapcs. id6 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 WoDate
23-01 Bekapcs. muv. [0] TILTVA 2 set-ups TRUE - Uint8

TimeOfDay-
23-02 Kikapcs. id6é ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 WoDate
23-03 Kikapcs. mav. [0] TILTVA 2 set-ups TRUE - Uint8
23-04 Eléfordulas [0] Minden nap 2 set-ups TRUE - Uint8
23-1* Karbantartas
23-10 Karbant. tétel [1] Motorcsapagyak 1 set-up TRUE - Uint8
23-11 Karbant. muvelet [1] Kenés 1 set-up TRUE - Uint8
23-12 Karbantartas id6alapja [O] Tiltva 1 set-up TRUE - Uint8
23-13 Karbant. id6intervalluma 1h 1 set-up TRUE 74 Uint32
23-14 Karbant. datuma és ideje ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
23-1* Karbant. visszaall.
23-15 Karbant. adatok torlése [0] Nincs nulldzés All set-ups TRUE - Uint8
23-16 Karbant. szbveg 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
23-5* Energianaplé
23-50 Energ.naplé felbontasa [5] Utolsé 24 édra 2 set-ups TRUE - Uint8
23-51 Id6szak eleje ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-53 Energianaplé 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-54 Energianaplé nullaz. [0] Nincs nullazas All set-ups TRUE - Uint8
23-6* Trendek
23-60 Trendvaltozo [2] Frekvencia [Hz] 2 set-ups TRUE - Uint8
23-61 Folyamatos bin. adatok 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-62 Id6zitett bin. adatok 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-63 1d6z. id6szak eleje ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-64 1d6z. id6szak vége ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-65 Minimalis bin. érték ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-66 Folyam. bin. adatok nulldzasa [0] Nincs nullazés All set-ups TRUE - Uint8
23-67 Idéz. bin. adatok nullazasa [0] Nincs nulldzas All set-ups TRUE - Uint8
23-8* Megtériilési szaml.
23-80 Teljesitmény ref.tényezd 100 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-81 Energiakoltség 1 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint32
23-82 Beruhazas 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
23-83 Energiamegtak. 0 kWh All set-ups TRUE 75 Int32
23-84 Koltségmegtak. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
4.1.21 24-** Alk. 2. funkciok
Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Modositas Konverzios Tipus

érték mukodés index
kozben

24-1* Fr.valto-megkeriilés
24-10 Frvaltéd-megker. funkcié [0] Tiltva 2 set-ups TRUE - Uint8
24-11 Frvalto-megker.késl.idé 0s 2 set-ups TRUE 0 Uint16
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4,1.22 25-** Kaszkadvezérl6

Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Moddositas Konverzios Tipus
érték mikodés index
kozben
25-0* Rendszerbeall.
25-00 Kaszkadvezérld ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
[0] Kozvetlen
25-02 Motor inditasa halézatrol 2 set-ups FALSE - Uint8
25-04 Ciklikus sziv. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-05 Fix vezérsziv. ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
25-06 Szivattydk szdma 2 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
25-2* Savszélesség-beall.
25-20 Belépt. sévszél. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-21 Hatérsav 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
casco_staging_ban
25-22 Fix ford.sz. savszél. dwidth (P2520) All set-ups TRUE 0 Uint8
25-23 Alapsav belépt. késl. 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-24 Alapsav lekapcs.késl. 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-25 Hatarsav idé 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-26 Lekapcs. ar.hianynal [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
25-27 Belépt. funkcio ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-28 Belépt. funk. id6zités 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-29 Lekapcs. funkcio ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-30 Lekapcs. funkcio ideje 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-4* Beléptetési beall.
25-40 Fék. rampa késl. 10s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-41 Felf. rdmpa késl. 2s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-42 Belépt. kiiszob ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-43 Lekapcsolasi kliszob ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-44 Belépt. ford.sz. [1/min] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-45 Belépt. ford.sz. [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-46 Lekapcs. ford.sz. [1/min] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-47 Lekapcs. ford.sz. [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-49 Staging Principle [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
25-5% Valtasi beallitasok
25-50 Vezérszivattyu-valtas ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-51 Véltési esemény [0] Kuilsé All set-ups TRUE - Uint8
25-52 Véltés id6intervalluma 24 h All set-ups TRUE 74 Uint16
25-53 Valtési id6zit6 értéke 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[7]
TimeOfDay-
25-54 El6re beallitott valtasi id6é ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 WoDate
25-55 Valtads <50% terhelésnél [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
25-56 Beléptetési mdd valtasnal [0] Lassu All set-ups TRUE - Uint8
25-58 Kov. sziv. tizem. késl. 0.1s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-59 Halozati tizem. késl. 05s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-8* Allapot
25-80 Kaszkadvez.éllapota 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-81 Sziv. llapota 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-82 Vezérsziv. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
25-83 Relé dllapota 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[4]
25-84 Sziv. be. ideje 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
25-85 Relé be. ideje 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
25-86 Relé szaml. nullazasa [0] Nincs nullazas All set-ups TRUE - Uint8
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Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Mddositas Konverzios Tipus

érték mukodés index

kozben

25-9* Szerviz
25-90 Sziv.reteszelés [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
25-91 Kézi valtas 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
4.1.23 26-** Analog I/0 opcio
Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Médositas Konverziés Tipus

érték mikodés index

kozben

26-0* Analog I/0-t.m.
26-00 X42/1 kpcs. i.médja [1] Feszliltség All set-ups TRUE - Uint8
26-01 X42/3 kpcs. i.médja [1] Fesziiltség All set-ups TRUE - Uint8
26-02 X42/5 kpcs. i.médja [1] Fesziiltség All set-ups TRUE - Uint8
26-1* X42/1 analég bem.
26-10 X42/1 kpcs.,alacsony fesziiltség 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-11 X42/1 kpcs.,magas fesziiltség mnov All set-ups TRUE -2 Int16
26-14 X42/1 kpcs.alsé ref./visszacs. érték 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-15 X42/1 kpcs.felsé ref./visszacs. érték 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-16 X42/1 kpcs.,sz(rd id6éallandoja 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-17 X42/1 kpcs.,v.jel-szak. [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
26-2* X42/3 analég bem.
26-20 X42/3 kpcs.,alacsony fesziltség 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-21 X42/3 kpcs.,magas feszlltség 0V All set-ups TRUE -2 Int16
26-24 X42/3 kpcs. also ref./visszacs. érték 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-25 X42/3 kpcs. felsé ref./visszacs. érték 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-26 X42/3 kpcs.,szUré idéallandoja 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-27 X42/3 kpcs., v.jel-szak. [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
26-3* X42/5 analég bem.
26-30 X42/5 kpcs.,alacsony fesziiltség 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-31 X42/5 kpcs.,magas feszliltség 0V All set-ups TRUE -2 Int16
26-34 X42/5 kpcs.,alsé ref./visszacs. érték 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-35 X42/5 kpcs. felsé ref./visszacs. érték 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-36 X42/5 kpcs., sz(r6 id6éallanddja 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-37 X42/5 kpcs., v.jel-szak. [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
26-4* X42/7-es analog kim.
26-40 X42/7 csatl., kimenet [0] Nincs funkcid All set-ups TRUE - Uint8
26-41 X42/7 kpcs., min. skala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-42 X42/7 kpcs.,max. skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-43 X42/7 csatl., buszvezérlés 0% All set-ups TRUE -2 N2
26-44 X42/7 csatl,, idétullépés bedll. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-5* X42/9-es anal6g kim.
26-50 X42/9 csatl., kimenet [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
26-51 X42/9 kpcs.,min. skala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-52 X42/9 kpcs.,max. skdla 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-53 X42/9 csatl., buszvezérlés 0 % All set-ups TRUE -2 N2
26-54 X42/9 csatl.,, idétullépés bedll. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-6* X42/11-es analég kim.
26-60 X42/11 csatl,, kimenet [0] Nincs funkcid All set-ups TRUE - Uint8
26-61 X42/11 kpcs.,min. skala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-62 X42/11 kpcs.,max. skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-63 X42/11 csatl,, buszvezérlés 0% All set-ups TRUE -2 N2
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Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Moddositas Konverzios Tipus

érték mikodés index

kozben

26-64 X42/11 csatl., id6tullépés bedll. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
4.1.24 29-** Vizes alkalmazasok funkcioi
Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Médositas Konverziés Tipus

érték miikodés index

kézben

29-0* Pipe Fill
29-00 Pipe Fill Enable [0] Tiltva 2 set-ups FALSE - Uint8
29-01 Pipe Fill Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-02 Pipe Fill Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-03 Pipe Fill Time Os All set-ups TRUE -2 Uint32

0.001
29-04 Pipe Fill Rate ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
29-05 Filled Setpoint 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
29-06 No-Flow Disable Timer 0s All set-ups TRUE -2 Uint32
29-07 Filled setpoint delay 0s All set-ups TRUE -1 Uint16
29-1* Deragging Function
29-10 Derag Cycles ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint32
29-11 Derag at Start/Stop [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8
29-12 Deragging Run Time 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
29-13 Derag Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-14 Derag Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-15 Derag Off Delay 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
29-2* Derag Power Tuning
29-20 Derag Power[kW] 0 kW All set-ups TRUE 1 Uint32
29-21 Derag Power[HP] 0 hp All set-ups TRUE -2 Uint32
29-22 Derag Power Factor 200 % All set-ups TRUE Uint16
29-23 Derag Power Delay 601 s All set-ups TRUE Uint16
29-24 Low Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-25 Low Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-26 Low Speed Power [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
29-27 Low Speed Power [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
29-28 High Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-29 High Speed [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-30 High Speed Power [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
29-31 High Speed Power [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
29-32 Derag On Ref Bandwidth 5% All set-ups TRUE Uint8
29-33 Power Derag Limit 3 N/A 2 set-ups FALSE Uint8
29-34 Consecutive Derag Interval ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
29-4* Pre/Post Lube
29-40 Pre/Post Lube Function [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
29-41 Pre Lube Time 10s All set-ups TRUE Uint16
29-42 Post Lube Time 10s All set-ups TRUE Uint16
29-5* Flow Confirmation
29-50 Validation Time ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
29-51 Verification Time 15s All set-ups TRUE -2 Uint32
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4.1.25 30-** Kulonleges funkciok

Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Moddositas Konverzioés Tipus
érték mikodés index
koézben
30-2* Adv. Start Adjust
30-22 Locked Rotor Detection ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
30-23 Locked Rotor Detection Time [s] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint8
30-8* Kompatibilitas (1)
30-81 |Féke|lenél|és (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
4.1.26 31-** Megker. opcid
Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Médositas Konverzids Tipus
érték mikodés index
kozben
31-00 Megkeriléag mod [0] Frekvenciavalté All set-ups TRUE - Uint8
31-01 Megker. inditasi késleltetés 30s All set-ups TRUE 0 Uint16
31-02 Leold.utani megker.bekapcs. id6 O0s All set-ups TRUE 0 Uint16
31-03 Tesztmod aktivalasa [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
31-10 Megker. dllapotszéd 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
31-11 Megker. motoriizemorak 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
31-19 Remote Bypass Activation [O] Tiltva 2 set-ups TRUE - Uint8
4.1.27 35-** Erz.bemeneti opcid
Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Médositas Konverzids Tipus
érték miikodés index
kozben
35-0* Hom. bem. méd
35-00 X48/4-es csatl., h6m. egység [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-01 X48/4-es bem. tipusa [0] Nincs csatl.-va All set-ups TRUE - Uint8
35-02 X48/7-es csatl., h6m. egység [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-03 X48/7-es bem. tipusa [0] Nincs csatl.-va All set-ups TRUE - Uint8
35-04 X48/10-es csatl., hém. egység [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-05 X48/10-es bem. tipusa [0] Nincs csatl.-va All set-ups TRUE - Uint8
35-06 Hém.-érzékeld vészjelzés funkcidja [5] Stop és leoldas All set-ups TRUE - Uint8
35-1* X48/4-es hém.bemenet
35-14 X48/4-es csatl., szlir6-idéallandd 0.001 s All set-ups TRUE -3 vint16
35-15 X48/4-es csatl., hém. felligyelet [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
35-16 X48/4-es csatl., alacs.hém. korlat ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-17 X48/4-es csatl., magas hém. korlat ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-2* X48/7-es hém. bemenet
35-24 X48/7-es csatl., szlir6-idéallandd 0.001 s All set-ups TRUE -3 vint16
35-25 X48/7-es csatl., hém. feltgyelet [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
35-26 X48/7-es csatl.,, alacs.hém. korlat ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-27 X48/7-es csatl., magas hém. korlat ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-3* X48/10-es h6m. bemenet
35-34 X48/10-es csatl., szliré-idéallando 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-35 X48/10-es csatl., hém. feliigyelet [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
35-36 X48/10-es csatl., alacs.hém. korlat ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-37 X48/10-es csatl, magas hém. korlat ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-4* X48/2-es analog bem.
35-42 X48/2-es csatl., alsé aram 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
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Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett 4-set-up Mddositas Konverzios Tipus
érték mukodés index
kozben

35-43 X48/2-es csatl., felsé aram 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-44 X48/2-es csatl.alsé ref./visszacs. érték 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-45 X48/2-es csatl.fels.ref./visszacs. érték 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-46 X48/2-es csatl., szliré-idéallandd 0.001 s All set-ups TRUE -3 vint16
35-47 X48/2-es csatl., v.jel-szak. [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
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5 Hibaelharitas

5.1 Allapotiizenetek

5.1.1 Figyelmeztetések és vészjelz6
Uzenetek

A figyelmeztetéseket és vészjelzéseket a megfelelé LED
jelzi a frekvenciavalto eliilsé részén, és a kijelzén egy kéd
jelenik meg.

A figyelmeztetés addig marad aktiv, amig a kivalté oka
meg nem szlnik. Bizonyos korilmények kdzott a motor
tovabb mikodhet. A figyelmezteté lizenetek lehetnek
kritikusak, de nem feltétlenul azok.

Vészjelzés esetén a frekvenciavalté leold. Az ok megsziin-
tetése utdn a mikddés felujitasahoz tordini kell a
vészjelzést.

Ez 3 féle mddon torténhet:
. A [Reset] (Hibatorlés) gomb megnyomasaval

. Digitalis bemeneten keresztiil, a hibatorlés
funkcidval

. Soros kommunikacié/opcionalis terepi busz
segitségével

ERTESITE.

A [Reset] gombbal végzett kézi hibatorlés utan a motor
Ujrainditasahoz meg kell nyomni az [Auto On] gombot.

Ha a vészjelzés nem torolhetd, akkor nem sz(int meg a
kivéalté oka, vagy blokkoldsos leoldast eléidézé vészjelzésrél
van sz6 (lasd Tdbldzat 5.1).

A blokkolasos leoldassal jaré vészjelzések magasabb szintd
védelmet nyujtanak, hibatorlés ugyanis csak a haldzati tap
kikapcsoldsa utan lehetséges. A tap visszakapcsoldsaval a
frekvenciavaltod blokkolasa megszlinik, és a vészjelzés
kivalté okénak elharitasa utan a fenti modszerekkel
elvégezhet6 a hibatorlés.

Azok a vészjelzések, amelyek nem véltanak ki blokkolasos
leolddst, a paraméter 14-20 Hibatorlési lizemmdd paraméter
automatikus hibatorlés funkcidjaval is torélhetok.

ERTESITES

Automatikus ébresztés lehetséges!

Ha a Tdbldzat 5.1 egy koédndl a figyelmeztetés és a
vészjelzés oszlopaban is tartalmaz jelzést, akkor a vészjelzés
elétt a késziilék figyelmeztetést ad, vagy pedig a
felhaszndlé bedllithatja, hogy az adott hiba figyelmeztetést
vagy vészjelzést véltson-e ki.

Ez példaul az paraméter 1-90 Motor hévédelme esetében
lehetséges. Vészjelzés vagy leoldas utdn a motor szabadon
fut, és figyelmeztetés és vészjelzés villog. A probléma
elhdritdsa utan csak a vészjelzés villog tovabb, amig
hibatorlést nem végeznek a frekvenciavalton.

ERTESITE.

Ha a 1-10 paraméter Motor felépitése beallitasa [1] PM,
nem kidllo SPM, akkor nem aktiv a hianyz6 motorfazis
észlelése (30-32-es szamok), sem az elakaddsmentesség
észlelése.

Sz. |Leiras Figyel- Vészjelzés/ Vészjelzés/leoldas Paraméter-
meztetés leoldas blokkolassal referencia
1 10 V-os tap elégtelen X
2 Vezérléjel-szakadas (X) (X) Paraméter 6-01 VezérlGjel-
szakadds-funkcio
Nincs motor (X) Paraméter 1-80 Funkcié stopndl
4 Halbzati faziskiesés (X) (X) (X) Paraméter 14-12 Funkcié fdzisa-
szimmetria esetén
5 Magas DC-kori fesziltség X
6 Alacsony DC-kori fesziiltség X
7 DC-tulfesziltség X X
8 Alacsony DC-fesziltség X X
9 Inverter tulterhelve X X
10 Motor ETR tulmelegedése (X) (X) Paraméter 1-90 Motor hévédelme
11 Motortermisztor tilmelegedése (X) (X) Paraméter 1-90 Motor hévédelme
12 |Nyomatékkorlat X X
13 |Tuldram X X
14 |Foldelési hiba X X
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Sz. |Leiras Figyel- Vészjelzés/ Vészjelzés/leoldas Paraméter-
meztetés leoldas blokkolassal referencia
15 |Nem kompatibilis hardver X X
16  |Rovidzérlat X X
17  |Vezérl6szé idotullépése (X) (X) Paraméter 8-04 Vez.sz6-idétul.
funkcio
18 Sikertelen start X Paraméter 1-77 Kompresszor ind.,

max. f.szdm [1/min] és
paraméter 1-79 Kompresszor ind.
max. idé leolddsig

20 [HOmérséklet-bemeneti hiba

21 Paraméterhiba 5
22 |Felvoné mechanikus féke (X) (X) 2-2* Aramldshidny észl. paramé-
tercsoport

23 |Belsé ventilatorok X

24 |Kilsé ventilatorok X

25 |Rovidzarlat a fékellenallason X

26 |Fékellenallas teljesitménykorlatja (X) (X) Paraméter 2-13 Fékteljesitmény-

feltigyelet

27 |Rovidzarlat a fékchopperen X X

28 Fékellen6rzés (X) (X) Paraméter 2-15 Fékellen6rzés

29 |H(téborda-hémérs. X X X

30 Hidnyz6 U motorfazis (X) (X) (X) Paraméter 4-58 Funkcié
motorfdzis kieséskor

31 Hidnyzé V motorfazis (X) (X) (X) Paraméter 4-58 Funkcié
motorfdzis kieséskor

32 Hidnyz6 W motorfazis (X) (X) (X) Paraméter 4-58 Funkcié
motorfdzis kieséskor

33  |Bekapcsolasi hiba X X

34 [Terepibusz-kommunikaciés hiba X X

35 |Opcié hibdja

36 |Haldzati hiba X X

37 |Faziskiegyensulyozatlansag X

38 |Bels6 hiba X X

39 |H(t6éborda-érzékeld X

40 27-es digitélis kimenet tulterhelése (X) Paraméter 5-00 Digitdlis I/O-
lizemmdd, 5-01 paraméter 27-es
csatl. t.médja

41 29-es digitalis kimenet tulterhelése (X) Paraméter 5-00 Digitdlis I/O-
lizemmdd, paraméter 5-02 29-es

csatl. G.maédja

42 X30/6-7 tulterhelése (X)

43 |Kilsé tap (opcid)

45 Foldelési hiba 2 X X X

46  |Teljesitménykartya tapja X X

47 |24 V-os tap elégtelen X X X

48 1,8 V-os tap elégtelen X X

49  [Fordulatszamkorlat X 1-86 Paraméter Alsé leold. f.szam
[1/min]

50 |AMA: kalibralasi hiba X

51 AMA: Unevi €s Inev ellenérzése X

52 [AMA: Kkis Inevi X

53  |AMA: tul nagy motor X

54 |AMA: tul kis motor X

55 |AMA: tartomanyon kivili paraméter X
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Hibaelharitas VLT® AQUA Drive FC 202
Sz. |Leiras Figyel- Vészjelzés/ Vészjelzés/leoldas Paraméter-
meztetés leoldas blokkolassal referencia
56 |AMA a felhasznalé altal megszakitva X
57 AMA timeout (AMA: id6tullépés) X
58 |AMA belsé hibdja X X
59  |Aramkorlat
60 |Kulsé retesz X X
61 Visszacsatolasi hiba (X) (X) Paraméter 4-30 Motor Feedback
Loss Function
62 |Kimeneti frekvencia maximalis korlatnal X
63  [Mechanikus fék elégtelen (X) Parameéter 2-20 Release Brake
Current
64  |Fesziltségkorlat X
65 |Vezérl6kartya tulmelegedése X X X
66 |Alacsony hiitéborda-hémérséklet X
67 |Megvaltozott opcidkonfiguracid X
68  [Biztonsagi stop (X) xm 5-19 Paraméter 37-es, bizt. stop
csatl.
69 |Teljesitménykartya hémérséklete X X
70  |Ervénytelen frekvenciavalté-konfiguracié X
71 PTC 1 biztonsagi stop
72 |Veszélyes hiba
73 Biztonsagi stop, aut. Ujraindulas (X) (X) 5-19 Paraméter 37-es, bizt. stop
csatl.
74  [PTC termisztor X
75  |Ervénytelen profilvalasztas X
76  |Teljesitménymodul bedllitasa X
77  |Csokkentett teljesitményld mod X Paraméter 14-59 Inverteregységek
aktudlis szdma
78 Kovetési hiba (X) (X) Paraméter 4-34 Tracking Error
Function
79  |Ervénytelen teljesitménykonfiguracié X X
80 |Frekvenciavalté alapértelmezett értékre X
inicializélva
81 |Hibas CSIV X
82 | CSIV-paraméterhiba X
83 |Ervénytelen opcidkombinacié X
84  |Nincs biztonsagi opcid X
88  |Opcidészlelés X
89  [Csuszé mechanikus fék X
90 [Visszacsatolas figyelése (X) (X) Paraméter 17-61 Feedback Signal
Monitoring
91 Rosszul bedllitott 54-es analég bemenet X $202
163 [ATEX ETR &ramkorlat-figyelmeztetés X
164 [ATEX ETR dramkorlat-vészjelzés X
165 [ATEX ETR frekvenciakorlat-figyelmeztetés X
166 |ATEX ETR frekvenciakorlat-vészjelzés X
250 |Uj pétalkatrészek X
251 |Uj tipuskéd X X
Tablazat 5.1 Vészjelzési/figyelmeztet6é kodok listaja
(X) paraméterfiiggé
1) Nincs méd automatikus hibatérlésre a paraméter 14-20 Hibatérlési izemmdd segitségével.
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Hibaelharitas

Programozasi utmutaté

Leoldas vészjelzés esetén kovetkezik be. Ezutdan a motor szabadon fut. A leoldas a [Reset] (Hibatorlés) gomb megnyomasaval
vagy egy digitalis bemenetre adott Hibatorlés paranccsal (5-1* Digitdlis bemenetek paramétercsoport, [1]) torélhetd. A
vészjelzést kivalté esemény nem tehet kart a frekvenciavaltéban, és nem okozhat veszélyes helyzetet. Blokkolasos leoldasra
akkor kertl sor, ha a felmer(lé vészjelzés olyan hibat jelez, amely kart tehet a frekvenciavaltéban vagy a csatlakoztatott
elemekben. Blokkolasos leoldas csak ki-be kapcsolassal torélheté.

Figyelmeztetés

sarga

Vészjelzés

piros villogas

Leoldds blokkolassal

sarga és piros

Tablazat 5.2 LED jelzés

Bit |Hex Dec Vészjelzési sz6

2. vészjelzési sz6

Figyelmeztet6 szé 2. figyel-
meztetd

sz6

Bévitett
allapotszo

Vészjelzési sz6 bovitett allapotszava

0 00000001 1

Fékellen6rzés (A28)

Szervizleoldas,
olvasas/iras

Fékellen6rzés (W28) Fenntartva

Rampamiiv.

1 00000002 2
(A29)

Hdtéborda-hémérs.

Szervizleoldas
(fenntartva)

Hitéborda-hém. (W29) Fenntartva

AMA folyam.

2 00000004 4 Foldzarlat (A14)

Szervizleoldas,
tipuskod/
potalkatrész

Foldzérlat (W14) Fenntartva

Start elére/hatra
start_lehetséges aktiv,
ha a [12] VAGY [13]
digitalisbemenet-
beallitas aktiv, és a
kért irdny megfelel a
referenciajelnek

3 00000008 8 Vez.kértya hém.

(A65)

Szervizleoldas
(fenntartva)

Vez.kartya hém. (W65) Fenntartva

Lassitas parancs aktiv,
példaul a CTW 11-es
bitje vagy digitalis

bemenet segitségével

4 00000010 16 Vez. sz6 idétul.

(A17)

Szervizleoldas
(fenntartva)

Vez. sz6 idétal. (W17)

Gyorsitas parancs
aktiv, példaul a CTW
12-es bitje vagy
digitalis bemenet
segitségével

5 00000020 32 Taldram (A13)

Fenntartva

Taldram (W13) Fenntartva

Magas visszacsatolas.
Visszacsatolojel

>4-57 paraméter Figye
Im:magas.visszacs.

6 00000040 64 Nyomatékkorlat

(A12)

Fenntartva

Nyomatékkorlat (W12) Fenntartva

Alacsont vissza-
csatolas.
Visszacsatolojel

<4-56 paraméter Figye
Im.: alacs. visszacs.

7 00000080 128 Termiszt. talm.

(A11)

Fenntartva

Termiszt. tdlm. (W11) Fenntartva

Magas kimeneti aram.
Aram

>4-51 paraméter Figye
Im.: magas dram

8 00000100 256

ETR-motortul. (A10)

Fenntartva

ETR-motortul. (W10) Fenntartva

Kis kimeneti aram.
Aram <

4-50 paraméter Alacs.
dram

MG200947
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Hibaelharitas

VLT® AQUA Drive FC 202

Bit

Hex

Dec

Vészjelzési sz6

2. vészjelzési sz6

Figyelmeztet6 szé

2. figyel-
meztetd
sz6

Bévitett
allapotszo

Vészjelzési sz6 bovitett allapotszava

9

00000200

512

Inverter-tult. (A9)

Fenntartva

Inverter-tult. (W9)

Fenntartva

Magas kimeneti
frekvencia.
Fordulatszam
>4-53 Figyelm.:
magas ford.sz.

00000400

1024

Al. DC-fesz. (A8)

Fenntartva

Al. DC-fesz. (W8)

Alacsony kimeneti
frekvencia.
Fordulatszam

<4-52 paraméter Figye
Im.: alacsony ford.sz.

00000800

2048

DC-tulfesz. (A7)

Fenntartva

DC-tulfesz. (W7)

Fékellen6rzés
rendben.
Fékellen6rzés nincs
rendben.

00001000

4096

Rovidzarlat (A16)

Fenntartva

Al. DC-fesz. (W6)

Fenntartva

Fékezési maximum
fékteljesitmény >
fékteljesitmény
korlatja

(2-12 paraméter Féktelj
es. korldtja (kW))

00002000

8192

Kilsé tap hiba
(A33)

Fenntartva

Magas DC-fesz. (W5)

Fékezés.

00004000

16384

Hal. faziskiesés (A4)

Fenntartva

Hal. faziskiesés (W4)

Fordulatszém-
tartomanyon kiviil.

15

00008000

32768

AMA nem OK

Fenntartva

Nincs motor (W3)

OVC aktiv.

16

00010000

65536

Vezjel-szak. (A2)

Fenntartva

Vez.jel-szak. (W2)

AC-fék.

17

00020000

131072

Belsé hiba (A38)

KTY-hiba

10V alacsony (WT1)

KTY-figyelm.

Jelsz6 idézara
jelszémegadasi
préobak megengedett
szama tullépve -
aktiv az id6ézar.

00040000

262144

Féktulterhelés (A26)

Ventilatorhiba

Féktulterhelés (W26)

Ventilator-
figyelm.

Jelszavas védelem
0-61-es par. =
MIND_NINCS_HOZZA
FERES VAGY
BUSZ_NINCS_HOZZAF
ERES VAGY
BUSZ_IRASVEDETT.

00080000

524288

U fazis kiesett (A30)

ECB-hiba

Fékellenallas (W25)

ECB-
figyelm.

Magas referencia.
Referencia

>4-55 paraméter Figye
Im.: magas ref.

20

00100000

1048576

V fazis kiesett (A31)

Fenntartva

Fék IGBT (W27)

Fenntartva

Alacsony referencia.
Referencia

<4-54 paraméter Figye
Im.: alacsony ref.

21

00200000

2097152

W fazis kiesett
(A32)

Fenntartva

Ford.szam korl. (W49)

Fenntartva

Helyi referencia.
Referencia helye =
TAVOLI -> auto on
gomb megnyomva és
aktiv.

22

00400000

4194304

Fieldbus-hiba (A34)

Fenntartva

Fieldbus-hiba (W34)

Fenntartva

Védelmi méd.
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Hibaelharitas

Programozasi utmutaté

(A63)

(A72)

Bit |Hex Dec Vészjelzési sz6 2. vészjelzési sz6 |Figyelmeztet6 szo 2. figyel- Bévitett
meztetd allapotszo
sz6
Vészjelzési sz6 bovitett allapotszava
23 00800000 8388608 24 V taphiba (A47) |Fenntartva 24 V taphiba (W47) Fenntartva |Nincs hasznalatban.
24 01000000 16777216 |Halozati hiba (A36) |Fenntartva Halbzati hiba (W36) Fenntartva |Nincs hasznalatban.
25 02000000 33554432 | 1,8 V taphiba (A48) |Fenntartva Aramkorlat (W59) Fenntartva |Nincs hasznalatban.
26 04000000 67108864 |Fékellenallas (A25) [Fenntartva Alacsony hém. (W66) Fenntartva |Nincs hasznalatban.
27 08000000 134217728 |Fék IGBT (A27) Fenntartva Feszlltségkorl. (W64) Fenntartva |Nincs hasznalatban.
28 10000000 | 268435456 |Opciovaltozas (A67) | Fenntartva Enkoédervesztés (W90) Fenntartva |Nincs hasznélatban.
29 20000000 | 536870912 (VLT inicializélt (A80) [ Kdvetési hiba (A61, [ Kovetési hiba (W61, W90) Nincs hasznalatban.
A90)
30 40000000 | 1073741824 |Biztons. stop (A68) |PTC 1 bizt.st. (A71) | Biztons. stop (W68) PTC 1 Nincs hasznalatban.
bizt.st.
(W71)
31 80000000 | 2147483648 |Mech. fék elégt. Veszélyes hiba Bévitett allapotszd Nincs hasznalatban.

Tablazat 5.3 Vészjelzési szavak, figyelmeztet6 szavak és bovitett allapotszavak

A vészjelzési szavak, figyelmeztetd szavak és bévitett allapotszavak diagnosztikai célokbdl soros buszon vagy opciondlis
terepi buszon keresztil olvashatok le. Ldsd még: paraméter 16-94 Bévitett dllapotszo.
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Mutaté VLT® AQUA Drive FC 202
Mutatoé Cs6toltési mod 217
A D
Adatmegjelenités 144,242  DeviceNet 108
Adatnaplé beallitasai 138 DeviceNet ellenérzése, 10-32 110
Alapértelmezett bedllitasok 228
Alkalmazés E
Alkaln'lazési fun/ll«:lic'ak 246 El6kenés 220
SzivattyUtisztitas 218 ETR 145
A F
Allapot 14 FC informaciok 138, 241
Allapotsz6 218 Fék
Allapotiizenet 13 Eé;;ik 2§§
All6rész szért reaktanciaja 45 Fékezési energiaval kapcsolatos funkciok.............cceerenne. 59
Altalanos éllapot 144 Fekteljesitmény 3
Altalanos beallitasok 40,99 Figyelmeztetés 254
F6 reaktancia 45
A Fémenii 15,18,21,26
Altatasi izemmod 178 Fordulatszam-nodvelés/csokkentés 12
Analog bemenet 5 Frekvenciavaélté éllapota 145
Analog 1/0 opci6 210, 250 Frekvenciavalté azonositasa 142
Funkcié szarazonfutasnal 175
A
Aramkorlat-szabalyozas 133 G
Aramlaskompenzacié 183  Gorbevég 181
Arnyékolt 11 Grafikus kijelz6é 13
Gyari értékekre torténé visszaallitas 25
A Gyorsmenu 14,15,18, 26
Automatikus energiaoptimalizalas 133
Automatikus leértékelés 135 H
Azonositas, frekvenciavalto 142  Halozat be/ki 130
Halézati RFI-szlréaramkor. 134
B Helyi referencia 28
Bemenetek Hibakeresés 149
2:::23 Eggl(ienet 91,2;§ Hibatorlés 16
Analég bemenet skalazasi értéke 212 Héterhelés 50, 145
Analég 1/0 lizemmod 20
Digitalis be/ki 234 [
Digitélis I/0-lizemmod 73
Erz.bemeneti opcié 252 Id6éz. mivelet 248
X30/11 analég bem 92 |dézitett mveletek 186
Bévitett zart hurkd automatikus beszabalyozas..................... 163 1d6zitd 120
Impulzus start/stop 12
C Indexelt paraméter 23
CAN Fieldbus (CAN-terepibusz) 238 Inditaskésleltetés 53
Cso feltoltése funkcid 217
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Info és kijelzések 244 Motor
Inverter kapcsolasa 130 Motor 26
dllapota 144
Motoradatok 43
J Motorhatarérték 68
Jelsz6 37 Motorhémérséklet 56
Motorvédelem 56
Jelz6lampa 14 Terhelés és motor 230
Jog 4 Motorfordulatszam, névleges 5
Motorfordulatszam, szinkron 5
K MUkodés, kijelz 229
Karbantartasi naplé 151
Kaszkadvezérld 198,249 N
Kertl frekv. 71 Nagyfeszultség 7
Kijelzési méd 17 Naplé 140
Kijelz&sor, kicsi 33 Névleges motorfordulatszam 5
Kijelzésor, nagy 33 Numerikus kijelz6- és kezeléegység 23
Kimenetbefagyasztas 4
Kimozditényomaték 5 O
Kis fordulatszam észlelése 174  Ora beallitasa 38
Kis teljesitmény észlelése 173
Kistlési idé 8 P
Kommunikacié 236 Paraméteradatok 143
Komparator 115 Paraméterek beallitasa 18,26
Konfiguracié 100 Paraméter-hozzaférés 110
Korlatok/figyelm 233 Paraméteropcio 228
Kiilénleges funkciok 240, 252 PID alapvet6 beallitasai 161
PID automatikus beszabélyozasa 159
L PID-szabalyozd 161
LCP 4,6,13,17, 23,221 Portdiagnosztika 107
LCP egyéni kijelzése 34 Potenciométeres referencia 12
LCP gombja 24  PROFIBUS 237
LCP kijelzéje 30
LCP masolds/mentés 37 R
LED 13,14  Rampa 65
Leoldas RCD 6
Leoldas 55,221 Referencia 146
Tri t (Leoldas, hibatorlé 131
Fip reset (Leoldas, hibatorlés) Referencia, rdampak 232
Logikai szabal 120
ogikal szabaly Referenciakorlat 62
Relékimenet 79
M
Révidciklus-védelem 182
MCB 114 225
. Rovidités 0
Megker. opcio 252
o RS-billenékorok 117
Megtaplalé halézat 7
Minimalis fordulatszdm specialis figyelése.........couewumecennecunnn. 55 S
Smart Logic Control 219
Smart Logic Vez 239
Soros kommunikacio 5
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Mutaté VLT® AQUA Drive FC 202
Specidlis motoradatok 46
Start bedllitasai 53
Start/stop 11
Startmdvelet 53
Stop bedllitasai 55
Szabadonfutas 4,16,218
Szimbolum 0
Szinkrén motorfordulatszam 5
T
Terepi busz, jog 107
Terh.fliggé. beall 52
Terhelésmegosztas 7,8
Termisztor. 6,56
Tombindex 10-30 110
Tovabbi irodalom 4
Tulterhelés

Inverter-tulterhelés leoldas nélkal 136

Tulterhelés 55
0
Uzemi adatok 138
Uzemméd 28
\Y
Védelmi méd 9
Véletlen inditas 8
Vészjelzés 254
Vészjelzési napld 141
Vezérlékabel 1
Visszacsatolas 153,157
Vizes alkalmazasok funkcioi 217,251
VWC+ 7
X
X30/8 analég kim 96
VA
Zart hurok 153, 244, 245
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