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m Quick Setup

m VSeobecné upozornéni
Pomoci tohoto rychlého nastaveni Ize v péti
krocich provést rychlou instalaci mini€¢e kmitoctu
v souladu s elektromagnetickou kompatibilitou.
V provoznich pokynech, které jsou také
pfilozeny, jsou uvedeny dalsi pfiklady instalace
a podrobné popisy vSech funkci.

Nez prikrocite k instalaci jednotky,
' precététe si bezpeénostni predpisy
d uvedené na této strané.
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m Mechanicka instalace
Méni¢e kmitoctu fady VLT 2800 umoznuji instalaci
na stinu vedle sebe. Kvlli chlazeni se vyzaduje
10 cm Siroka mezera nad a pod méni¢em kmitoctu
umoZznujici volné proudéni vzduchu.

Vyvrtejte diry podle rozmérl uvedenych na
Meckanické Rozméry. Vezmite, prosim, v
Uvahu rozdily pro ruzna napiti.

Dotahnite vSechny ¢&tyfi Srouby.

Nasad'te svodovy plech na elektrické kabely a
uzemoovaci Sroub (svorka 95).

Pripojte stininy kabel od motoru ke svorkam
mini¢e kmito¢tu pro motor, tj. U, V, W. Stinini
pfipojte k pFipojce pro stinini.

m Elektricka instalace, ridici kabely

Sroubovakem sejméte kryt pod ovladicim panelem.
Propojte svorky €. 12 a & 27.
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m Programovani

Programovani proved’te na fidicim panelu.

Stisknéte tlagitko [QUICK MENU] pro zadani
rychlé nabidky.

V této nabidce lze pomoci tlagitek [+] a [-] zvolit
parametry. Hodnoty parametrll je mozno ménit
pomoci tlaCitka [CHANGE DATA].

Zmény se programuji pomoci tlacitek [+] a [-].
Zmény v nastaveni parametrt ukongéite stisknutim
tlagitka [CHANGE DATA.

Zména hodnoty parametrd se uloZi automaticky

po vypadku proudu.

Jsou-li v pravé €asti displeje zobrazeny tfi te¢ky, ma
hodnota parametru vice nez tfi islice. Chcete-li vidét
celou hodnotu, stisknéte tlacitko [CHANGE DATA].

Stisknéte tla¢itko [QUICK MENUI:

Nastavte parametry motoru podle daja na
typovém Stitku motoru:

Vykon motoru [KW] parametr 102

Napéti motoru [V] parametr 103

m Elektricka instalace, napajeni

PFipojte pfivod k pfivodnim svorkam mini¢e kmitoctu,

tj. L1, L2, L3, a uzemnovaci pfipoj ke svorce 95.

Kmito¢et motoru [Hz] parametr 104

Proud motoru [A] parametr 105

Jmenovité otacky motoru | parametr 106

Aktivujte AMT:

| Automatické sefizeni motoru | parametr 107

MG.28.A8.48 - VLT je registrovana ochranna zndmka spole¢nosti Danfoss




Danfisd

VLT® 2800

Nastavte rozsah zadané hodnoty

Min. zadana hodnota, Ref yin
Max. zadana hodnota, Refyax

parametr 204
parametr 205

Nastavte ¢asy rampy

Doba rozbéhu [s]
Doba dobéhu [s]

parametr 207
parametr 208

V parametru 002 Lokalni/dalkové ovladani je
mozno zvolit rezim ménice kmitoCtu jako Délkové
ovladani [0], tj. pfes fidici svorky, nebo jako Lokalni
ovladani [1], tj. pres fidici jednotku.

Nastavte misto ovladani na Lokalni [1].

| Lokalni/dalkové ovladani = Lokalni [1] Par. 002 |

Nastavte otaéky motoru upravenim Lokalni
Zadané hodnoty

1. Pfed provadénim opravy je nutné odpoijit pfivod

napéti od ménic¢e kmitoctu.

2. Tlagitko [STOP/RESET] na fidicim panelu ménice

kmito€tu neodpoji pfivod napéti a nelze je tedy
pouZzivat jako bezpe&nostni vypinag.

3. Jednotku je tfeba spravné uzemnit, uzivatel musi

byt chranén pred pfivodnim napétim a motor
musi byt chranin pfed pfetizenim v souladu s
platnymi narodnimi a mistnimi pfedpisy.

4. Svodovy zemnici proud je vétSi nez 3,5 mA.
5. Ochrana pfed pretizenim motoru neni zahrnuta v

tovarnim nastaveni. Je-li tato funkce vyzadovana,
nastavte parametr 128 Tepelna ochrana motoru
na hodnotu Rozpojeni ETR nebo Varovani ETR.

6. Nez prikro€ite k odpojeni motoru a sitovych
zastréek, zkontrolujte, zda bylo odpojeno
pfivodni napeti.

| Lokalni zadana hodnota parametr 003 |

m Start motoru

Motor spustite stisknutim tlagitka [Start].
Nastavte otd€ky motoru upravenim parametru
003 Lokalni Zzadana hodnota.

Zkontrolujte, zda se hfidel motoru otaci ve sméru
hodinovych ruci¢ek. Pokud ne, zamérite libovolné
dvé faze motorového kabelu. Motor zastavite
stisknutim tlaitka [STOP/RESET].

Do rezimu displeje se vratite stisknutim

tlagitka [QUICK MENUJ.

Chcete-li ziskat pfistup ke vSem parametrim, musite
stisknout soucasné tlacitko [QUICK MENU] a [+].

m Varovani pfednechtinym startem

Motor je moZné zastavit pomoci digitalnich
/'\ piikazu, piikaz( sbérnice, Zadanych
L4 hodnot nebo lokalniho zastaveni,
zatimco je ménié kmitoetu pfipojen k siti. Pokud

osobni bezpeénostni pozadavky vyzaduiji zajistit,

aby nedoSlo k nechténému startu, nejsou tyto

Zpusoby zastaveni dostaeujici.

Motor se mlUZe rozb&hnout i pfi programovani

parametrll. Proto je vzdy tfeba zapnout tlagitko

m Bezpeé€nostni pfedpisy

Napéti ménic¢e kmitoctu je Zivotu
' nebezpeéné vzdy, kdyzZ je zafizeni
L pfipojeno K siti. Nespravna instalace

motoru nebo ménice kmito¢tu mlze vést k poSkozeni
zafizeni, vaznému zranéni nebo smrti.

Proto je nutné dodrzovat nafizeni tohoto navodu
pro rychlé nastaveni i ndrodni a mistni smérnice
a bezpecénostni predpisy.

Dotykat se elektrickych ¢asti mize byt zivotu
nebezpeéné i po odpojeni zafizeni od siti:
vyckejte alespod 4 minuty.

[STOP/RESET] a teprve poté ménit Udaje.

Motor, ktery byl zastaven, se mlZe rozbéhnout,
pokud dojde k zavadé v elektronice miniée kmitoétu
nebo pfi doéasném pritizeni, zavadi v pfivodu
napéti nebo v pfipojeni motoru.
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VLT 2800 Series

Operating instructions
Software version: 2.7x

ce @ ©

These operating instructions can be used for all VLT 2800
Series frequency converters with software version 2.7x.
The software version number can be seen from parameter
640 Software version no.

'—
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Upozornéni:
“: Uvadi Udaje, které by mél &tenar
e vzit na védomi.

2 Uvadi vSeobecné varovani.
f Uvadi varovani vysokého napéti.
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m VVSeobecné upozornéni

Napéti ménice kmito€tu je nebezpetné
6 vzdy, kdyZ je méni¢ pfipojen K siti.
Nespravna instalace motoru nebo

méni¢e kmitotu mlze vést k posSkozeni zafizeni,

vaznému zranéni nebo smrti. Je tedy nezbytné

nutné postupovat presné podle pokyn(l uvedenych

v této pfiru€ce i podle mistnich a narodnich

smérnic a bezpeénostnich predpisu.

m Toto jsou bezpe€nostni pfedpisy

1.

Pfed provadénim opravy je nutno vypnout ménic
kmitoctu ze sité. Zkontrolujte, Ze byl odpojen
pfivod energie a Ze uplynula pfedepsana doba,
nez odpojite motor a sitovou Sidru.

Tlagitko [STOP/RESET] na Fidicim panelu ménice
kmito€tu neodpoji zafizeni od sité a nelze jej
tedy pouzivat jako bezpe&nostni vypinac.

. Jednotka musi byt fadné uzemnéna, uZivatel musi

byt chranén pfed nap4jecim napétim a motor
musi byt chranén pfed pfetizenim na zakladé
platnych narodnich a mistnich predpis(.

Zemni svodové proudy jsou vySSi nez 3.5 mA.

V tovarnim nastaveni neni zahrnuta ochrana
proti pfetizeni motoru. Pozadujete-li tuto funkci,
nastavte parametr 128 Tepelna ochrana motoru
na hodnotu Vypnuti ETR nebo na hodnotu
Varovani ETR. Pro severoamericky trh: Funkce
ETR (elektronické tepelné relé) poskytuji ochranu
motoru pfed pretizenim, tfida 20, v souladu s NEC.

6. Neodpojujte pfipojky k motoru - a sitovou Snliru,

kdyZ je méni¢ kmitoctu pfFipojen k siti. Pfesvédcte
se, Ze pfivodni napéti bylo odpojeno a Ze uplynula
nezbytné nutna doba, nez pfikro€ite k odpojeni
sitové Snlry a demontdzi motoru.

. V8imnéte si, prosim, Ze méni¢ kmitotu ma

kromé vstupll L1, L2 a L3 jesté dalSi napétové
vstupy vzdy, kdyZ jsou pouZzity svorky DC
sbérnice. Zkontrolujte, Ze byly odpojeny vSechny
napétové vstupy a Ze uplynula nezbytné nutna
doba, nez prikrolite k opravé.

m Varovani pfed neimysinyms pusténim
1. Zatimco je méni¢ kmito€tu pfipojen k siti, Ize

motor zastavit pomoci digitalnich pfikazu,
prikaz(l sbérnice, Zadanou hodnotou nebo
lok&lnim zastavenim. Je-li s ohledem na
osobni bezpeénost nutné zajistit, aby nedoSlo
k Zddnému netimysinému spusténi, nejsou
tyto funkce postacujici.

. Pfi zméné parametr m(Zze dojit ke spusténi

motoru. Proto musi byt vzdy aktivovano
tlagitko pro zastaveni [STOP/RESET], a pak
je mozno upravovat Udaje.

. Ke spusténi zastaveného motoru mize dojit,

jestlize se vyskytnou zavady v elektronice
ménice kmitoctu, pfi do€asném pretizeni
¢i zavadé v napajecim napéti, nebo pfi
zavadé kontaktd motoru.

meziobvodu).

A Upozorneéni:
Dotykat se elektrickych ¢asti mize byt velmi
nebezpecné, i kdyz bylo zafizeni odpojeno od sité.
Presvédcte se, ze jsou odpojeny i ostatni napétove
vstupy od sdileni zatéze, napfiklad (sdileni DC

Pro jednotku VLT 2800: vyCkejte alespon 4 minuty.

195NA139.10
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m Ridici jednotka Tato tlagitka se také pouzivaji v Rezimu displeje
Na predni strané méni¢e kmito¢tu se nachazi k volbé zobrazeni provozni hodnoty.

ovladaci panel. ) _
Tla¢itka [QUICK MENU] + [+] je nutné stisknout

soucasné, aby byl umoznén pfistup ke viem
parametrlim. Viz ReZim nabidek

195NA008.11

[STOP/RESET] slouzi k zastaveni pfipojen ého
motoru nebo k vynulovani ménic¢e kmitoctu po poruse.
Je mozno zvolit jako Aktivni [1] nebo Neaktivni [0]
pfes parametr 014 Lokalni zastaveni/vynulovani.

V Rezimu displeje bude displej blikat, jestlize

byla aktivovana funkce zastaveni.

Upozornéni:
ll: Jestlize je tlagitko [STOP/RESET] nastaveno
i na moznost Neaktivni [0] v parametru 014
STOP Lokalni zastaveni/vynulovani a jestlize nebyl
4 @ START pres digitalni vstupy ani sériovou komunikaci vyslan
piikaz pro zastaveni, miZe byt motor zastaven pouze
odpojenim napéjeciho napéti od méni¢e kmitoctu.

3 O ALARM O WARNING O ON

'_
|
> o
=8
©
2N
>
(o)

[START] slouZzi ke spusténi méni€e kmitoctu.

Je stéle aktivni, ale tla¢itko [START] nemize

Ovladaci panel je rozdélen na &tyfi funk&ni skupiny: potladit pf ikaz pro zastaveni.

1. Sestimistny LED displej.

2. Tlacgitka pro zménu parametr(l a prechod
mezi funkcemi displeje.

3. Kontrolky.

4. Tlagitka pro lokalni ovladani.

m Ruéni inicializace
Odpoijte pfistroj od sité. Drzte sou¢asné stisknutd
tladitka [QUICK MENU] + [+] + [CHANGE DATA]

Veskeré zobrazeni Gidajd je formou Sestimistného pfi soucasnem zpétnem pripojeni jednotky k
zobrazeni pomocf LED disp|eje Schopného bé&hem siti. Uvolnéte tla€itka; méni¢ kmitoctu je nyni
b&Zného provozu plynule zobrazovat jednu polozku naprogramovan na tovarni nastaveni.

provoznich Gdaju. Dopliikem displeje jsou tfi
kontrolky pro indikaci pfipojeni k siti (ON), varovani
(WARNING) a poplach (ALARM). VétSinu sad
parametr(l méni¢e kmito¢tu Ize upravovat pfimo
pomoci ovladaciho panelu, pokud nebyla tato
funkce naprogramovana jako Zablokovana [1] pfes
parametr 018 Blokovani zmén Gdajd.

m Ovladaci tla€itka
[QUICK MENU] umoZiiuje pfistup k parametriim
pouzivanym pro Rychlou nabidku.
Tlagitko [QUICK MENU] se pouZzivéa také pokud
nechcete provadét zménu hodnot parametrd.
Viz téZ [QUICK MENU] + [+].

[CHANGE DATA] slouzi ke zméné sady parametrd.
Tlagitko [CHANGE DATA] se také pouZziva k
potvrzeni zmény sad parametrq.

Tlagitka [+] / [-] se pouzivaji k volbé parametrQ
a ke zméné hodnot parametr.

MG.28.A8.48 - VLT je registrovana ochranna zndmka spole¢nosti Danfoss 7



Danfisd

VLT® 2800

m Stavy Udaja na displeji

Rezim zobrazeni displeje

Za normalniho provozu je mozné plynule zobrazovat

jednu poloZku provoznich Gdaji podle viastniho

vybéru obsluhy. Pomoci tlagitek [+/-] je mozné v

ReZimu displeje provadét nasledujici volby:

- Vystupni kmito€et [Hz]

- Vystupni proud [A]

- Vystupni napéti [V]

- Napéti stejnosmérného meziobvodu [V]

- Vystupni vykon [kW]

- Vystupni kmito€et ndsobeny koeficientem
fout X p0O08

Rezim nabidek

Chcete-li vstoupit do ReZzimu nabidek, musite
soucasné stisknout tla€itka [QUICK MENU] + [+].

V ReZimu nabidek je moZzno ménit vétSinu parametrd
ménic¢e kmitoctu. K prepinani parametrd pouzijte
tla€itka [+/-]. B&hem pfepindni v ReZimu nabidek
budou blikat ¢isla parametr.

Na displeji je zobrazeno, Ze nastaveni v parametru
102 Vykon motoru Py je 0,75. Chcete-li hodnotu
0,75 zménit, musite nejprve stisknout tlagitko
[CHANGE DATA]; poté miiZete zménit hodnotu
parametru pomoci tlagitek [+/-].

Jestlize jsou na displeji vpravo u daného parametru
zobrazeny tfi te¢ky, znamena to, Ze hodnota
parametru ma vice nez tfi €islice. Chcete-li vidét
celou hodnotu, stisknéte tlac¢itko [CHANGE DATA].

Na displeji je zobrazeno, Zze v parametru 128
Tepelna ochrana motoru byla provedena volba
Vypnuti termistorem [2].

Rychla nabidka

Pomoci tlagitka [QUICK MENU] je moZny pfistup k
nejdllezitéjSim 12 parametriim méni¢e kmitoctu. Po
jejich naprogramovani bude méni¢ kmitoctu ve vétsiné
pFipadu pfipraven k provozu. Je-li aktivovano tlacitko
[QUICK MENU] v Rezimu displeje, spusti se Rychla
nabidka. Listujte mezi polozkami Rychlé nabidky
pomoci tlagitek [+/-]. Hodnoty Gdajli mizete ménit
tak, Ze nejprve stisknete tlacitko [CHANGE DATA] a
pak zménite hodnotu parametru pomoci tlacitek [+/-].
Parametry Rychlé nabidky:

e Par. 102 Vykon motoru Py N

e Par. 103 Napéti motoru Umn

e Par. 104 Kmito¢et motoru fun

e Par. 105 Proud motoru Imn

e Par. 106 Jmenovité otacky motoru ny N

e Par. 107 Automatické prizpiisobeni k motoru

* Par. 204 Minimélni Zadan& hodnota Refuin

* Par. 205 Maximalni Zzaddana hodnota Refymax

e Par. 207 Doba rozbéhu

e Par. 208 Doba dobéhu

e Par. 002 Mistni ¢i dalkové ovladani

e Par. 003 Lokalni zddana hodnota

Parametry 102 - 106 Ize odecist z typového
Stitku motoru.

m Ruéni rezim a Automaticky rezim

Méni¢ kmito&tu je pfi normalnim provozu v
Automatickém rezimu, pfi kterém je signal Zadané
hodnoty dodavan zvenku - analogové nebo digitalné
prostfednictvim Fidicich svorek. V Ruénim rezimu je
v8ak mozné dodat signal zadané hodnoty lokalng,
prostfednictvim fidiciho panelu.

Pokud je aktivovan Ruéni rezim, zlistanou na fidicich
svorkach aktivni tyto fidici signaly:
* Ruéni start (LCP2)
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e Zastaveni vypnuto (LCP2)

e Automaticky start (LCP2)

¢ Reset

e Zastaveni volnym dobéhem, inverzni

« Reset a volny dobéh, inverzni

* Rychlé zastaveni, inverzni

e Zastaveni, inverzni

* Reverzace

* DC brzdéni, inverzni

« Vybér sady parametrd, LSB

» Vybér sady parametrd, MSB

e Termistor

» Presné zastaveni, inverzni

» Presny start/stop

» Konstantni ota€ky (jog)

e Pfikaz pro zastaveni prostfednictvim
sériové komunikace

Pfepinadni mezi Automatickym a Ruénim rezimem:

Aktivaci tlagitka [Change Data] v reZimu [Display

Mode] - displej bude indikovat reZim ménic¢e kmitoctu.

CHANGE |  _ [

= muCo
Do Ruéniho rezimu pfepnete posunutim
nahoru nebo dold:

Pokud je méni¢ kmito¢tu v Ruénim rezimu,
budou udaje vypadat takto:

a z4danou hodnotu je mozné zménit pomoci

nasledujicich tlagitek:

Upozornéni:
fl= Pamatujte, Ze volba rezimu maze byt
e zablokovana parametrem 020.

a v poli datovych hodnot se budou zleva
doprava pohybovat poml&ky.

. Kdyz se znovu objevi Udaj "107" s hodnotou

Udaju [0], je AMA hotové. Pomoci tladitka
[STOP/RESET] uloZte udaje motoru.

. Poté bude nadale blikat tdaj "107" s hodnotou

Gdajd [0]. Ted miZete pokracovat.

Automatické pfizptisobenimotoru
Automatické prizplsobeni motoru (AMA) se
provadi nasledujicim zplsobem:

1. V parametru 107 Automatické prizpdsobeni
motoru zvolte hodnotu [2]. Nyni bude blikat
Gdaj "107", a udaj "2" nebude blikat.

2. Funkce AMA bude aktivovana stisknutim
tla€itka Start. Nyni bude blikat udaj "107"

'—
0
> o
=8
)
2N
s
]

\
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m Provoz a displej

Hodnota:

OAnNglicky (ENGLISH) [0]
Némecky (DEUTSCH) [1]
Francouzsky (FRANCAIS) [2]
Dansky (DANSK) [3]
Spanélsky (ESPANOL) [4]
Italsky (ITALIANO) [5]
Funkce:

Tento parametr slouzi k volbé jazyka, ktery se zobrazi
na displeji pfi kazdém pfipojeni fidici jednotky LCP.

Popis volby:
Zobrazi se volba jazykd. Tovarni nastaveni
se mohou lisit.

002 Lokalni/dalkové ovladani
(OPERATION SITE)

Hodnota:

O Déalkové ovlddani (REMOTE) [0]
Lokalni ovladani (LOCAL) [1]
Funkce:

U ménice kmito¢tu je mozné zvolit dva rizné provozni
rezimy; Dalkové ovladani [0] nebo Lokalni ovladani
[1]. Viz také parametr 013 Ovladani v misté, je-li
zvolena moznost Lokalni ovladani [1].

Popis volby:
Je-li zvoleno Délkové ovladani [0], bude méni¢
kmitoCtu ovlddan pfes:
. Ridici svorky nebo pies sériovou komunikaci.
2. Tlagitko [START]. To v8ak nemuze potlacit
pfikazy pro zastaveni vysilané pres digitalni
vstupy nebo pfes sériovou komunikaci.
Tlagitka [STOP/RESET] a [JOG], pod
podminkou, Ze jsou aktivni.

=

w

Je-li zvoleno Lokalni ovladani [1], bude

méni¢ kmito€tu ovladan:

1. Tlagitkem [START]. To vSak nem{iZze potlacit
pfikazy pro zastaveni pres digitalni vstupy (viz
parametr 013 Lokalni ovladani ).

. Tlagitka [STOP/RESET] a [JOG], pod
podminkou, Ze jsou aktivni.

. Tlagitko [FWD/REV], pod podminkou, Ze bylo
aktivovano v parametru 016 Lokalni zpétny chod
a Ze parametr 013 Lokalni fizeni je nastaven
na Lokalni ovladani a oteviena smycka [1]

N

w

nebo Lokalni ovladani jako parametr 100 [3].
Parametr 200 Rozsah vystupniho kmitoc¢tu
je nastaven na Oba smeéry.
Parametr 003 Lokalni zadana hodnota, kde odkaz
Ize nastavit pomoci tlacitek [+] a [-].
. Prikaz pro vnéjsi ovladani, které je mozné
pfipojit k digitalnim vstuplm (viz parametr
013 Lokalni fizeni ).

R

(2]

Upozornéni:
fl=y Tlacitka [JOG] a [FWD/REV] se nachazeji
q na Fidici jednotce LCP.

003 Lokalni zadana hodnota
(LOCAL REFERENCE)

Hodnota:
Par. 013 Lokalni fizeni musi byt nastaven
na [1] nebo [2]:

0 - fwax (par. 202) 0 000.000,000

Par. 013 Lokalni fizeni musi byt nastaven
na [3] nebo [4] a parametr 203 Rozsah
Zadané/skute¢né hodnoty na [O]:

Refuwin - Refuax (par. 204-205) O 000.000,000

Par. 013 Lokalni fizeni musi byt nastaven

na [3] nebo [4] a parametr 203 Rozsah
Zadané/skute¢né hodnoty na [1]:

- Refvax - + Refuax (par. 204-205)1 000.000,000

Funkce:
U tohoto parametru je mozno nastavit zadanou
hodnotu ruéné. Jednotka lokalni Zadané
hodnoty zavisi na konfiguraci zvolené u
parametru 100 Konfigurace.

Popis volby:
Pro ochranu lokalni Zadané hodnoty nastavte
parametr 002 Lokalni/dalkové ovladani na Lokalni
ovladani [1]. Lokalni ovladani nemulze byt
nastaveno pfes sériovou komunikaci.

004 Aktivni sada parametri
(ACTIVE SETUP)

Hodnota:

Tovarni nastaveni (FACTORY SETUP) [0]
[0 Sada parametrt 1 (SETUP 1) [1]

Sada parametri 2 (SETUP 2) [2]

Sada parametri 3 (SETUP 3) [3]

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Sada parametr(i 4 (SETUP 4) [4]
Externi volba (MULTI SETUP) [5]
Funkce:

Zde se voli aktivni sada parametrl. VSechny
parametry Ize naprogramovat ve Ctyfech
individualnich sadach parametrd. Prechody mezi
sadami je moZné provadét v tomto parametru pfes
digitalni vstup nebo pres sériovou komunikaci.

Popis volby:
Tovarni nastaveni [0] obsahuje hodnoty parametr(
nastavené z vyroby. Sady parametrd 1-4 [1]-[4] jsou
Ctyfi individualni sady, které je mozno zvolit podle
potfeby. Externi volba [5] se pouziva, kdyz potfebujete
dalkové ovlddané pfechody mezi &tyfmi sadami pres
digitalni vstup nebo pFes sériovou komunikaci.

005 Programovana sada parametru
(EDIT SETUP)

Hodnota:
Tovéarni nastaveni (FACTORY SETUP) [0]
Sada parametrd 1 (SETUP 1) [1]
Sada parametrd 2 (SETUP 2) [2]
Sada parametrd 3 (SETUP 3) [3]
Sada parametrd 4 (SETUP 4) [4]
OAktivni sada parametrti (ACTIVE SETUP) [5]
Funkce:

Je mozné zvolit, kterou sadu parametrll chcete
pfi provozu programovat (plati pro ovladani

pfes fidici panel i pfes sériovy komunikacni

port). Muzete napfiklad programovat Sadu
parametrd 2 [2], zatimco aktivni sada parametr je
nastavena na Sada parametrd 1 [1] v parametru
004 Aktivni sada parametrd.

Popis volby:
Tovarni nastaveni [0] obsahuje Udaje nastavené z
vyroby a miiZze se pouzit jako zdroj Udaju, chcete-li
ostatni sady parametr(i nastavit na znamy stav.
Sady parametrd 1-4 [1]-[4] jsou individudlni sady,
které je mozné pfi provozu volné programovat.
Je-li zvolena -Aktivni sada parametrd [5], bude se
programovana sada parametrl rovnat parametru
004 Aktivni sada parametrd.

Upozornéni:

“: Jsou-li tdaje upraveny nebo zkopirovany do
aktivni sady parametrd, budou mit Gpravy
okamzity vliv na provoz pfistroje.

006 Kopirovani sady parametra
(SETUP COPY)

Hodnota:

0 Z&dné kopirovani (NO COPY) [0]
Kopirovat do sady parametr(l 1 z #
(COPY TO SETUP 1) [1]
Kopirovat do sady parametrl 2 z #
(COPY TO SETUP 2) [2]
Kopirovat do sady parametrl 3 z #
(COPY TO SETUP 3) [3]
Kopirovat do sady parametrl 4 z #
(COPY TO SETUP 4) [4]
Kopirovat do vSech sad parametrd z #
(COPY TO ALL) [5]
Funkce:

Je moZné kopirovat ze zvolené aktivni sady parametrQ
v parametru 005 Programovana sada parametrd do
zvolené jedné nebo vice sad v tomto parametru.

' Upozornéni:
ll: Kopirovat Ize pouze v reZzimu zastaveni
e (motor je zastaven ve spojeni s pfikazem
pro zastaveni).

Popis volby:
Kopirovani za¢ne, jakmile byla zvolena poZadovana
funkce pro kopirovani a bylo stisknuto tla¢itko
[OK]/[CHANGE DATA]. Na displeji se bude
zobrazovat prlibéh kopirovani.

[
\©
>
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007 Kopirovani pres panel lokalniho ovladani

Hodnota:

O Nekopirovat (NO COPY) [0]
Odeslat vSechny parametry (UPL. ALL PAR.) [1]
Stadhnout vSechny parametry (DWNL. ALL PAR.) [2]
Nahrat parametry nezavislé na velikosti
(DWNL.OUTPIND.PAR.) [3]

Funkce:
Parametr 007 Kopirovani pfes LCP se pouziva,
kdyz chcete pouzit funkci integralniho kopirovani
ovladaciho panelu LCP 2. Tato funkce se pouZziva,
kdyZ chcete zkopirovat vSechna nastaveni
parametrll z jednoho ménic¢e kmitoctu na jiny
pfemisténim ovlddaciho panelu LCP 2.

Popis volby:
Zvolte Odeslat vSechny parametry [1], chcete-li,
aby byly vSechny hodnoty parametr(i pfeneseny

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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na ovladaci panel. Chcete-li kopirovat pfevedené
hodnoty parametrd do ménic¢e kmitoctu, na ktery
byl namontovan ovladaci panel, zvolte Stahnout
vSechny parametry [2]. Zvolte Nahrat parametry
nezavislé na velikosti [3], chcete-li pouze nahrat
parametry nezavislé na velikosti. Toto se pouziva
pfi nahravani na méni¢ kmito¢tu s odliSnou velikosti
jmenovitého vykonu, nez jakou ma jednotka, z

niz nastaveni parametrl pochazi.

| Upozornéni:
“: Odesilani/nahravani Ize provadét jen v rezimu
e stop. Nahravani Ize provadét pouze na ménici
kmito€tu se stejnym Eislem verze softwaru,
viz parametr 626 Identifikac¢ni ¢islo databéze.
</ warning>

008 Meéfritko displeje pro vystupni kmito€et

(FREQUENCY SCALE)

Hodnota:
0,01 - 100,00

0 1,00

Funkce:
V tomto parametru se voli €initel, kterym se
bude néasobit vystupni kmito¢et. Hodnota je
zobrazena na displeji, za pfedpokladu, Ze parametry
009-012 Udaj na displeji byly nastaveny na
Vystupni kmitocet x méritko [5].

Popis volby:
Nastavte pozadované méfitko.

009 Velké udaje na displeji

(DISPLAY LINE 2)

Hodnota:

Zadné &teni (NONE) [0]

Vysledna zadana hodnota [%]

(REFERENCE [%]) [1]

Vysledna zadana hodnota [jednotky]

(REFERENCE [UNIT]) 2]

Zpétna vazba [jednotky] (FEEDBACK [UNIT]) [3]
OKmitodet [Hz] (FREQUENCY [HZ]) [4]

Vystupni kmito€et x méfitko

(FREQUENCY X SCALE) [5]

Proud motoru [A] (MOTOR CURRENT [A]) [6]

Moment [%] (TORQUE [%]) [7]

Vykon [kW] (POWER [KW]) [8]

Vykon [k] (POWER [HP][US]) [9]

Napéti motoru [V]

(MOTOR VOLTAGE [V]) [11]

Napéti DC meziobvodu [V]

(DC LINK VOLTAGE [V]) [12]

Motor s tepelnym zatizenim [%]

(MOTOR THERMAL [%]) [13]
Tepelné zatizeni [%]

(FC. THERMAL[%]) [14]
Hodin v béhu [hodiny]

(RUNNING HOURS])) [15]
Digitalni vstup [Binarni]

(DIGITAL INPUTI[BIN]) [16]
Analogovy vstup 53 [V]

(ANALOG INPUT 53 [V]) [17]
Analogovy vstup 60 [mA]

(ANALOG INPUT 60 [MA]) [19]
Zadana hodnota, pulzni [Hz]

(PULSE REF. [HZ]) [20]
Externi zddana hodnota [%)]

(EXTERNAL REF. [%]) [21]

Stavové slovo [Hex] (STATUS WORD [HEX]) [22]
Teplota chladi¢e [°C]

(HEATSINK TEMP [°C]) [25]
Poplachové slovo [Hex] (ALARM WORD [HEX]) [26]
Ridici slovo [Hex] (CONTROL WORD [HEX])  [27]
Vystrazné slovo [Hex]

(WARNING WORD [HEX]) [28]
RozSifené stavové slovo [Hex]

(EXT. STATUS [HEX]) [29]
Komunikaéni volitelna karta, vystraha

(COMM OPT WARN [HEX]) [30]
Pocitadlo pulzl

(PULSE COUNTER) [31]
Funkce:

V tomto parametru mlzete vybrat datovou hodnotu,
kterou chcete zobrazit na Fadku zobrazeni 2
ovladaciho panelu LCP, je-li méni€ kmito€tu zapnut.
Zobrazeni bude obsazeno také v posuvniku v
rezimu displeje. V parametrech 010-012 Cteni
displeje mlzete vybrat dalsi tfi datové hodnoty,
které jsou zobrazeny na fadku dispeje 1.

Popis volby:
Zadné cteni Ize vybrat pouze v parametrech
010-012 Cteni malého displeje.

Vysledna zadana hodnota [%] udava v procentech
vyslednou zadanou hodnotu v rozsahu od
minimalni Zadané hodnoty, Refyin po maximalni
Zadanou hodnotu, Refuax.

Z&dana hodnota [jednotky] udavéa vyslednou zadanou
hodnotu v jednotce Hz v reZimu Bez zpétné vazby.
V rezimu Se zpétnou vazbou se jednotka Zadané
hodnoty voli v parametru 416 Jednotky procesu.

Zpétna vazba [jednotky] udava vyslednou hodnotu
signalu pomoci jednotek/stupnice zvolenych

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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v parametrech 414 Minimalni zpétna vazba,
FBLow, 415 Maximalni zpétna vazba, FBHigH
a 416 Jednotky procesu.

Kmitocet [Hz] udava vystupni kmito€¢et ménice.

Vystupni kmitocet x méritko [-] se rovna aktualnimu
vystupnimu kmito€tu fm vynasobenému koeficientem
nastavenym v parametru 008 Méritko displeje

pro vystupni kmitocet.

Proud motoru [A] udava efektivni hodnotu
fazového proudu motoru.

Moment [%] oznacuje aktudlni zatizeni motoru ve
vzahu k jmenovitému to¢ivému momentu motoru.

Vykon [kW] udava aktualni vykon, ktery motor
spotfebovava v kw.

Vykon [K] udava aktualni vykon, ktery mo tor
spotfebovava v konskych silach.

Napéti motoru [V] udava napéti pfivadéné do motoru.

Napéti DC meziobvodu [V] udava napéti
meziobvodu ménice.

Motor s tepelnym zatizenim [%] udava vypocitané a

odhadované zatizeni motoru. 100 % je vypinaci mez.

Tepelné zatizeni [%] udavéa vypocitané a
odhadované tepelné zatizeni na ménici kmitoctu.
100 % je vypinaci mez.

Hodin v béhu [hodiny] udava, kolik hodin motor
béZel od posledniho vynulovéni v parametru 619
Vynulovani ¢itace hodin v provozu.

Digitalni vstup [Binarni] udava stav signalu na
5 digitalnich vstupech (18, 19, 27, 29 a 33).
Svorka 18 odpovida bitu vlevo na kraji. ‘0’ =
Zadny signal, ‘1’ = signal pfipojen.

Analogovy vstup 53 [V] udava hodnotu
napéti na svorce 53.

Analogovy vstup 60 [mA] udava aktualni
hodnotu ne svorce 60.

Pulzni Zadana hodnota [Hz] udava zadanou
hodnotu v Hz pfipojenou ke svorce 33.

Externi Zddané hodnota [%] udava soucet externich
Zadanych hodnot v procentech (soucet analogové,
pulzni a sériové komunikace) v rozsahu od
minimalni zadané hodnoty, Refuin po maximalni
Zadanou hodnotu, Refuax.

Stavové slovo [Hex] udava jeden nebo vice stavll v
hexadecimélnim kddu. DalSi informace naleznete v
Céasti Sériova komunikace v Konstrukéni pfirucce.

Teplota chladi¢e [°C] udava souc¢asnou teplotu
chladi¢e méni¢e kmito¢tu. Mezni hodnota pro vypnuti
je 90-100°C; néasledné zapnuti probéhne pfi 70 + 5°C.

Poplachové slovo [Hex] udava jeden nebo

vice poplachl v hexadecimalnim kédu. Dalsi
informace naleznete v ¢asti Sériova komunikace
v Konstrukéni pfirucce.

Ridici slovo [Hex] udava fidici slovo pro méni¢
kmito€tu. DalSi informace naleznete v ¢asti Sériova
komunikace v Konstrukéni pfirucce.

Vystrazné slovo [Hex] udava jedno nebo vice
varovani v hexadecimalnim koédu. DalSi informace
naleznete v ¢asti Sériova komunikace v < emphasis
style="italic">Konstruké&ni pfirucce.

RozSirené stavové slovo [Hex] udava jeden
nebo vice stavovych reziml v hexadecimalnim
kédu. Dalsi informace naleznete v €asti Sériova
komunikace v Konstrukéni pfirucce.

Komunikaéni volitelna karta, vystraha [Hex]

vySle vystrazné slovo, vyskytne-li se chyba v
komunika&ni sbérnici. Tato funkce je aktivni, pokud
jsou instalovany volby komunikace.

Pokud nejsou k dispozici zadné volby komunikace,
zobrazi se 0 Hex.

[
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Cita¢ pulzd udava podet pulzl, které jednotka
registrovala.

010 Maly udaj displeje 1.1
(DISPLAY LINE 1.1)

Hodnota:
Viz par. 009 Velky Gdaj na displeji
0 Zadana hodnota [%] [1]

Funkce:

V tomto parametru je mozno zvolit prvni ze tfi
hodnot Gdajl, které maji byt zobrazeny na displeji
fidici jednotky LCP, na 1. fadku, 1. pozici. Toto je
uzite€na funkce, napf. pfi nastavovani regulatoru
PID poskytuje pfehled o reakcich procesu vzhledem
ke zmé&nam zadanych hodnot. Udaj na displeji se
aktivuje stisknutim tlacitka [DISPLAY STATUS].

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Viz parametr 009 Velky daj na displeji.

011 Maly Udaj na displeji 1,2
(DISPLAY LINE 1.2)

Hodnota:
Viz parametr 009 Velky Gdaj na displeji
O Motorovy proud [A][6]

Funkce:
Viz popis funkce uvedeny u parametru 010
Maly Udaj na displeji.

Popis volby:
Viz parametr 009 Velky daj na displeji.

012 Maly udaj na displeji 1,3
(DISPLAY LINE 1.3)

Hodnota:
Viz parametr 009 Velky Gdaj na displeji
O Vykon [kwW][8]

Funkce:
Viz popis funkce uvedeny u parametru 010
Maly Udaj na displeji.

Popis volby:
Viz parametr 009 Velky Gdaj na displeji.

013 Lokalni fizeni

(LOC CTRL/CONFIG.)

Hodnota:

Lokalni neaktivni (DISABLE) [0]

Lokalni Fizeni a oteviend smycka

(LOC CTRL/OPEN LOOP) [1]

Dalkové ovlddani a oteviend smycka

(LOC+DIG CTRL/AS P100) [2]

Lokalni Fizeni jako parametr 100

(LOC CTRL/AS P100) [3]
O Dalkové ovladani jako parametr 100

(LOC+DIG CTRL/AS P100) [4]

Funkce:

Zde se voli pozadovana funkce, byla-li v
parametru 002 Lokalni/dalkové ovladani provedena
volba Lokalni ovladani [1].

Popis volby:
Nebylo-li zvoleno Lokalni neaktivni [0], neni
mozné nastavit Zadanou hodnotu pfes parametr
003 Lokalni Zzadan& hodnota.
Chcete-li aktivovat posuv na Lokalni neaktivni [0],
musi byt parametr 002 Lokalni/dalkové ovladani
nastaven na Dalkové ovladani [0].

Lokalni fizeni a oteviena smycka [1] se pouziva,
maji-li byt otac¢ky motoru nastaveny pfes parametr
003 Lokalni zadana hodnota. PFi zvoleni této volby
se parametr 100 Konfigurace automaticky pfesune
na Regulace otacek, oteviend smycka [0].

Dalkové ovlddani a oteviena smycka [2] funguje
stejné jako Lokalni ovladani a oteviena smycka
[1]; méni¢ kmito¢tu vSak miZze byt ovladan
také pres digitalni vstupy.

Lokalni ovladani jako parametr 100 [3] se pouZiva,
kdyZ maji byt ota€ky motoru nastaveny pomoci
parametru 003 Lokalni Zzadana hodnota, ale bez
automatického presunuti parametru 100 Konfigurace
na Regulace otacek, otevieni smycka [0].

Dalkové ovladani jako parametr 100 [4] funguje
stejné jako Lokalni ovladani jako parametr 100
[3]; méni¢ kmito¢tu vSak mize byt ovladan
také pres digitalni vstupy.

Prechod od Dalkového ovladani k Lokalnimu
ovladani v parametru 002 Lokalni/dalkové ovladani,
zatimco tento parametr je nastaven na Déalkové
ovladani a oteviena smycka [1]: Sou€asny kmitocet
motoru a smér otad€eni bude zachovéan. Jestlize
soucasny smér otaceni neodpovida signalu
zpétného chodu (zporna Zadana hodnota), bude
Zadana hodnota nastavena na 0.

Pfechod od Lokalniho ovladani k Dalkovému
ovladani v parametru 002 Lokalni/dalkové ovladant,
zatimco tento parametr je nastaven na Déalkové
ovladani a oteviend smycka [1]: Konfigurace
zvolena v parametru 100 Konfigurace bude
aktivni. Pfechod bude hladky.

Pfechod od Délkového ovladani k Lokalnimu ovladani
v parametru 002 Lokalni/dalkové ovladani, zatimco
tento parametr je nastaven na Déalkové ovladani
jako parametr 100 [4]: souasna reference bude
zachovéana. Je-li signal Zzadané hodnoty zaporny,
bude lokalni zadana hodnota nastavena na 0.

[ = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Pfechod od Loké&lniho ovladani k Dalkovému ovladani
v parametru 002 Lokalni/dalkové ovladani, zatimco
tento parametr je nastaven na Dalkové ovladani :
Lokalni Zzadana hodnota bude nahrazena signalem
Zadané hodnoty dalkového ovladani.

014 Tlagitko STOP
(LOCAL STOP)

Hodnota:

Neaktivni (DISABLE) [0]
0 Aktivni (ENABLE) [1]

Funkce:

V tomto parametru je mozné zapnout nebo
vypnout tla€itko lokalniho [STOP] na fidicim
panelu a na Fidicim panelu LCP.

Popis volby:
Je-li v tomto parametru zvoleno Neaktivni [0],
nebude tlagitko [STOP] aktivni.

| Upozornéni:
“: Je-li zvoleno Neaktivni [0], neni mozné zastavit
e motor pomoci tlagitka [STOP].

015 Tla€itko JOG - konstantni otacky

(LOCAL JOGGING)

Hodnota:

ONeaktivni (DISABLE) [0]
Aktivni (ENABLE) [1]
Funkce:

V tomto parametru je mozno na fidicim panelu LCP
zapnout/vypnout funkci konstantnich otacek.

Popis volby:
Je-li v tomto parametru zvoleno Neaktivni [0],
nebude tlagitko [JOG] aktivni.

016 Tlacitko reverzace
(LOCAL REVERSING)

Hodnota:

ONeaktivni (DISABLE) [0]
Aktivni (ENABLE) [1]
Funkce:

V tomto parametru je mozno na fidicim panelu
LCP zvolit/zruSit volbu funkce reverzace. Toto
tlaCitko je mozné pouzit pouze, je-li parametr 002
Lokalni/dalkové ovladani nastaveno na Lokalni

ovladani [1] a parametr 013 Lokalni ovladani
na Lokalni ovladani, oteviena smycka [1] nebo
Lokalni ovladani jako parametr 100 [3].

Popis volby:
Je-li v tomto parametru zvoleno Zrusit volbu [0],
bude tlagitko [FWD/REV] deaktivovano. Viz také
parametr 200 Rozsah vystupniho kmitoctu.

017 Tlaéitko RESET - lokalni vynulovani
(LOCAL RESET)

Hodnota:

Neaktivni (DISABLE) [0]
O Aktivni (ENABLE) [1]

Funkce:

V tomto parametru je mozno na Fidicim panelu
zapnout/vypnout funkci vynulovani.

Popis volby:
Je-li v tomto parametru zvoleno Neaktivni [0],
nebude funkce vynulovani aktivni.

' Upozornéni:
§i=y Neaktivni [0], zvolte pouze tehdy, jestlize
q byl pfes digitalni vstupy pfipojen vnéjsi
nulovaci signal.

018 Blokovéani zmén udajt
(DATA CHANGE LOCK)

Hodnota:

O Nezablokovano (NOT LOCKED) [0]
Zablokovano (LOCKED) [1]
Funkce:

V tomto parametru je mozné "zablokovat"
ovladaci prvky, aby se zamezilo provadéni zmeén
prostfednictvim ovladacich tlagitek.

Popis volby:
Je-li zvoleno Zablokovano [1], nebude mozné
provadét zmény Udajl v parametrech; stale vsak
bude mozné provadét zmény Udaju pres sériovou
komunikaci. Parametr 009-012 Udaj na displeji
je mozno meénit pfes ovladaci panel.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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019 Operaéni rezim pfi zapnuti, lokéini ovliadani

(POWER UP ACTION)

Hodnota:

Automaticky restart, pouzit uloZzenou
Zadanou hodnotu

(AUTO RESTART) [0]
ONucené zastaveni, pouzit ulozenou zadanou hod-
notu

(LOCAL=STOP) [1]

Vynucené zastaveni s nastavenim zadané
hodnoty na 0

(LOCAL=STOP, REF=0) 2]

Funkce:
Nastaveni poZadovaného operaéniho rezimu pfi
zapnuti hlavniho pfivodu napéti. Tato funkce
mUiZe byt aktivni pouze tehdy, jestlize bylo
zvoleno Lokalni ovladani [1] v parametru 002
Lokalni/dalkové ovladani.

Popis volby:
Automaticky restart s pouzitim ulozené Zadané
hodnoty [0] zvolte tehdy, jestlize m& méni¢ po
spusténi pouzit lokalni zadanou hodnotu (nastavenou
v parametru 003 Lokalni zadana hodnota) a stav
spusténi/zastaveni zadany pfes ovladaci tlacitka
tésné prfed vypnutim pfivodu napéti.
Vynucené zastaveni s pouzitim ulozené zadané
hodnoty [1] zvolte tehdy, jestlize ma méni¢ zlstat
po zapnuti pfivodu napéti zastaveny, dokud
nebude stisknuto tlagitko [START]. Po pfikazu pro
spusténi budou otacky motoru postupné zvySeny
az na zadanou hodnotu uloZzenou v parametru
003Lokalni zadan& hodnota.
Nucené zastaveni s nastavenim Zadané hodnoty na
0 [2] zvolte tehdy, jestlize ma méni¢ po opétovném
zapnuti pfivodu napéti zlistat z astaveny. Parametr
003 Lokalni ovladani bude nastaven na 0.

Upozornéni:
Ql=y Fii dalkovém ovladani (parametr 002
e Lokalni/dalkové ovladani) bude stav

spusténi/zastaveni v ¢ase pfipojeni pfivodu
napéti zaviset na vnéjSich fidicich signalech. Je-li
zvolena funkce Pulzni spusténi [8] v parametru
302 Digitalni vstup, zlstane motor po pfipojeni
pfivodu napéti zastaven.

020 Ruéni rezim
(HAND OPERATION)

Hodnota:
ONeaktivni (DISABLE) [0]
Aktivni (ENABLE) [1]

Funkce:
V tomto parametru je mozné vybrat, zda ma
byt umoZnéno pFepinani mezi Automatickym a
Ruénim rezimem. V Automatickém rezimu je
meéni¢ kmito€tu Fizen vnéjSimi signaly, zatimco v
Ruénim rezimu je fizen prostfednictvim lokalni
Zzadané hodnoty pfimo z Fidici jednotky.

Popis volby:
Je-li v tomto parametru zvoleno Neaktivni [0],
nebude funkce Ruéni rezim aktivni. Je-li vybrdno
Aktivni [1], je moZné pFepinat mezi Automatickym
rezimem a Ruénim reZzimem. DalSi informace
naleznete v oddilu Ridici jednotka.

024 Uzivatelsky definovana Rychla nabidka

(UZIVATELSKA RYCHLA NABIDKA)

Hodnota:

ONeaktivni (VYPNUTO) [0]
Aktivni (ZAPNUTO) [1]
Funkce:

V tomto parametru muizete upustit od standardni
sady parametr(l tla¢itka Rychlé nabidky na fidicim
panelu a fidicim panelu LCP 2.

Pomoci této funkce muize uzivatel vybrat v parametru
025 Sada parametri Rychlé nabidky az 20
parametr(l pro tla¢itko Rychlé nabidky.

Popis volby:
Je-li provedena volba neaktivni [0], bude aktivni
standardni sada parametr(i tla¢itka Rychlé nabidky.
Je-li zvoleno Aktivni [1], bude aktivni uZivatelsky
definovana Rychla nabidka.

025 Sada parametrit Rychlé nabidky
(QUICK MENU SETUP)

Hodnota:

[Index 1 - 20] Hodnota: O - 999 O 000

Funkce:
V tomto parametru se definuje, které parametry
budou pozadované v Rychlé nabidce, kdyz bude
parametr 024 UzZivatelsky definovana Rychla nabidka
nastaven na hodnotu Aktivni [1].A
Pro uzivatelsky definovanou Rychlou nabidku
je mozné zvolit az 20 parametrd.

' Upozornéni:
ll: Tento parametr je mozno nastavit pouze
e pomoci ovladaciho panelu LCP 2. Viz
Objednéavkovy formular.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:

Rychla nabidka se nastavuje nasledovné:

1. Zvolte parametr 025 Sada parametri Rychlé
nabidky a stisknéte tlacitko [CHANGE DATA].

2. Index 1 oznacuje prvni parametr v Rychlé
nabidce. Mezi €isly indexu se mlzZete posouvat
pomoci tlagitek [+/-]. Zvolte Index 1.

3. Pomoci [< >] se mliZzete posouvat mezi tfemi €isly.
Stisknéte jedenkrat tla€itko [<] a posledni &islo v
¢isle parametru mlzete zvolit pomoci tlacitek [+/-].
Nastavte Index 1 na 100 pro parametr
100 Konfigurace.

4, Stisknéte tlagitko [OK], jakmile je Index
1 nastaven na 100.

5. Opakujte kroky 2 - 4, dokud nebudou na
tlagitko Rychlé nabidky nastaveny vSechny
pozadované parametry.

6. Nastaveni sady parametrd Rychlé nabidky
ukongite stisknutim tlagitka [OK].

Je-li v Indexu 1 zvolen parametr 100 Konfigurace,

bude Rychla nabidka pfi kazdé aktivaci

zalinat timto parametrem.

Parametry 024 Uzivatelsky definovana Rychla
nabidka a 025 Sada parametr{ Rychlé nabidky jsou
béhem inicializace nastaveny na tovarni nastaveni.

[
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[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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m Zati a motor

100 Konfigurace
(CONFIGURATION)

Hodnota:

ORizeni otaéek bez zpétné vazby
(SPEED OPEN LOOP) [0]
Rizeni otaéek se zpétnou vazbou
(SPEED CLOSED LOOP) [1]
Rizeni procesu se zpé&tnou vazbou
(PROCESS CLOSED LOOP) [3]

Funkce:
Tento parametr se pouziva k volbé konfigurace,
které ma byt méni¢ kmitoétu pfizplisoben. To
usnadriuje pfizplsobeni dané aplikaci, protoze
parametry nepouzivané v dané konfiguraci
jsou skryté (neaktivni).

Popis volby:
Je-li zvoleno Rizeni otacdek, oteviena smycka
[0], bude dosazeno normalniho Fizeni otacek
(bez signélu skuteéné hodnoty) s automatickou
kompenzaci zatéZe a skluzu, aby byly zajiStény
konstantni otacky pfi promé&nné zatézi. Kompenzace
jsou aktivni, ale mohou byt vypnuté v parametru
134 Kompenzace zatéze a v parametru 136
Kompenzace skluzu podle potieby.

Zvolite-li polozku Rizeni otacek, uzaviena smycka [1],
bude dosaZeno vétsi pfesnosti otacek. Je tfeba pfidat
signal skute¢né hodnoty a musi byt nastaven regulator
PID ve skupiné parametr(l 400 Specialni funkce.

Zvolite-li polozku Rizeni procesti, uzaviena smycka
[3], bude aktivovan interni regulator procesu,

ktery umozriuje pfesné fizeni procesu ve vztahu k
pFislusnému signéalu procesu. Signal procesu miize
byt nastaven na pfisluSnou jednotku procesu nebo
jako procentualni hodnota. Je tfeba pfidat signal
skute¢né hodnoty z procesu a musi byt nastaven
regulator procesu ve skupiné parametri 400
Speciélni funkce. Zpétna vazba procesu neni aktivni,
jestlize je instalovana karta DeviceNet a v parametru
904 Typy pfipaddje zvolen Pfipad 20/70 nebo 21/71.

101 Momentova charakteristika
(TORQUE CHARACT)

Hodnota:
O Konstantni moment
(CONSTANT TORQUE) [1]
Promé&nny moment nizky
(TORQUE: LOW) 2]

Proménny moment stfedni

(TORQUE: MED) [3]
Proménny moment vysoky

(TORQUE: HIGH) [4]
Proménny moment nizky se startem KM

(VT LOW CT START) [5]
Proménny moment stfedni se startem KM

(VT MED CT START) [6]
Proménny moment vysoky se startem KM

(VT HIGH CT START) [7]
Specialni motorovy rezim

(SPECIAL MOTOR MODE) [8]

KM = konstantni moment

Funkce:
Tento parametr umoZzfiuje volbu principu pfizplsobeni
poméru U/f méni¢e kmito¢tu momentové
charakteristice zatéze. Viz par. 135 Pomér U/f.

Popis volby:
Je-li zvolen Konstantni moment [1], bude dosaZeno
zatézové charakteristiky U/f, ve které vystupni napéti
a vystupni kmitoCet roste s rostouci zatézi, aby
bylo udrZzovano konstantni buzeni motoru.

Zvolte Proménny moment nizky [2], Proménny
moment stfedni [3] nebo Proménny moment
vysoky [4], je-li zatéz kvadraticka (odstfediva
¢erpadla, ventilatory).

Zvolte Proménny moment - nizky se startem KM
[5], - stfedni se startem KM [6] nebo vysoky se
startem KM [7], pokud potfebujete vétsi zabérny
moment, nez kterého je mozno dosahnout
pomoci prvnich tfi charakteristik.

Upozornéni:
ll: Kompenzace zatéze a skluzu neni aktivni,
e jestlize byl zvolen proménny to¢ivy moment
nebo specialni motorovy rezim.

Tm,n

195NA00B.12

100%

80%-

60%-

40% [3],[6]

20%-

0.0

t t fout
0.0 50% 100%

Zvolte Specialni motorovy rezim [8], potfebujete-li
nastaveni U/f, které se ma pfizpUsobit souc¢asnému

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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motoru. Odpojovaci mista se nastavuji v parametrech
423-428 Napéti/kmitocet.

| Upozornéni:
": Vezméte, prosim, na védomi, Zze zménite-li
e hodnotu nastavenou v parametrech typového
Stitku 102-106, dojde k automatické
zméné parametru 108 Odpor statoru a 109
Rozptylova reaktance statoru.

102 Vykon motoru PunN
(MOTOR POWER)

Hodnota:

0,25 - 22 kW O Zavisi na typu jednotky

Funkce:
Zde je tfeba nastavit hodnotu vykonu [kW] Pwm N,
odpovidajici jmenovitému vykonu motoru. Z vyroby
je nastavena hodnota jmenovitého vykonu [kW]
PmN, kterd zavisi na typu jednotky.

Popis volby:
Nastavte hodnotu, ktera odpovida Gdaji na
typovém Stitku motoru. Mozna jsou nastaveni
v rozmezi jedna velikost dolll a jedna velikost
nahoru oproti tovarnimu nastaveni.

103 Napéti motoru Uun
(MOTOR VOLTAGE)
Hodnota:

Pro jednotky 200 V: 50 - 999 V 0 230 V

Pro jednotky 400 V: 50 - 999 V g 400 Vv

Funkce:
Zde se nastavuje jmenovité napéti motoru U y,n bud
pfi zapojeni do hvézdy Y nebo do trojahelniku A.

Popis volby:
Zvolte hodnotu, kterd odpovida Gdaji na
typovém Stitku motoru, bez ohledu na pfivodni
napéti méni¢e kmitoctu.

104 Kmito€et motoru fum,N
(MOTOR FREQUENCY)

Hodnota:

24-1000 Hz 0 50 Hz

Funkce:
Zde se nastavuje jmenovity kmito&et motoru fy .

Popis volby:
Zvolte hodnotu, kterda odpovida udaji na
typovém S§titku motoru.

105 Proud motoru Ivn
(MOTOR CURRENT)
Hodnota:

0,01 - Imax O V zavislosti na volbé typu motoru

Funkce:
Jmenovity proud motoru Iun je soucasti vypoctu
takovych charakteristik mé&ni¢e kmito€tu, jako je
napf. moment nebo tepelnd ochrana motoru.

Popis volby:
Nastavte hodnotu, kterd odpovida udaji na
typovém Stitku motoru. Nastavte proud motoru
Im,Nn S ohledem na to, zda je motor zapojen do
hvézdy Y nebo do trojuhelniku A.

106 Jmenovité otaéky motoru
(MOTOR NOM. SPEED)

Hodnota:
100 - fun X 60 (max. 60000 ot/min.)
0 V zavislosti na parametru 102 Vykon motoru, Pu N

Funkce:
Zde se nastavuje hodnota odpovidajici jmenovitym
ota¢kam motoru nu N, kterou mlzete nastavit
podle Udaje na typovém Stitku motoru.

Popis volby:
Zvolte hodnotu, kterd4 odpovida udaji na
typovém S§titku motoru.

' Upozornéni:
ll: Max. hodnota se rovna fun X 60. fun
e nastavené v parametru 104 Kmitocet
motoru, fmN.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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107 Automatické pfFizpasobeni motoru, AMA

(AUTOMATICKE PRIZP. MOTORU)

Hodnota:
O Optimalizace vypnuta (AMA VYPNUTO) [0]
Optimalizace zapnuta (SPUSTENI AMA) [2]

| Upozornéni:
'@ U jednotek VLT 2880-82 neni AMA mozné

Funkce:
Automatické pfizplsobeni motoru je algoritmus, ktery
meéfi odpor statoru Rs bez ota€eni osy motoru. To
znamen4, Ze motor neudéluje Zadny to€ivy moment.
Funkci AMA Ize s vyhodou vyuZzivat pfi inicializaci
jednotek, u kterych si uzivatel pfeje optimalizovat
pfizplsobeni méni¢e kmitoétu vzhledem k
pouzivanému motoru. To se pouziva zejména
tehdy, kdyz tovarni nastaveni dostate¢né
nepokryvaji charakteristiku motoru.

Pro co nejlepSi sefizeni ménic¢e kmitoctu
doporuéujeme, aby bylo AMA provadéno u
studeného motoru. Nepfehlédnéte, Ze opakovana
spusténi AMA mohou zpUsobit zahfati motoru,
coz povede ke zvySeni odporu statoru R s. To
vSak zpravidla nebyva kritické.

AMA se provadi nasledujicim zplsobem:

Spustte AMA:
1. Vyslete signal STOP.

2. Parametr 107 Automatické prizpdsobeni
motoru je tfeba nastavit na hodnotu [2]
Optimalizace zapnuta.

3. VysSlete signal START a parametr 107 Automatické
pfizpdsobeni motoru je znovu nastaven na
[0], jakmile je AMA dokoné&eno.

Ukoncéete AMA:

AMA se ukon€i vyslanim signalu RESET. Parametr
108 Odpor statoru, Rs bude aktualizovan
optimalizovanou hodnotou.

PreruSeni AMA:
AMA je mozno b&hem procedury optimalizace
prerusit vyslanim signalu STOP.

PFi pouzivani funkce AMA byste méli dodrZzovat

nasledujici body:

- Aby byla funkce AMA schopna co nejlépe definovat
parametry motoru, musi byt do parametrd 102
az 106 vlozeny spravné Udaje z typového Stitku
motoru pfipojeného k ménic€i kmito&tu.

- Vyskytnou-li se v pribé&hu pfizpisobovani motoru
néjaké zavady, objevi se na displeji poruchy.

- Funkce AMA bude zpravidla schopna zméfit
hodnoty Rs u motord, které jsou 1-2 krat vétsi nebo
mensi nez jmenovita velikost méni¢e kmitoctu.

- Chcete-li automatické pfizplsobovani motoru
prerusit, stisknéte tlagitko [STOP/RESET].

Upozornéni:
ll: Funkci AMA nelze provadét u motorQ
e zapojenych paralelné, ani neni mozné
provadét pfi spusténém AMA zmény
v sadach parametrq.
Postup AMA ovladdany ze SLCP:
Viz oddil nazvany Ridici jednotka.

Popis volby:
Chcete-li, aby méni¢ kmito€tu proved|
automatické pfizplisobeni motoru, provedte
volbu Optimalizace zapnuta [2].

108 Odpor statoru Rs
(STATOR RESISTAN)

Hodnota:
0,000 - X, XXX Q
O V zavislosti na volbé typu motoru

Funkce:
Po nastaveni parametr( 102-106 Udaje na typovém
Stitku, dojde automaticky k nékolika Gpravam rznych
parametr(l, véetné odporu statoru Rs. Je tfeba, aby
byl ruéné zadany odpor Rs platny pro studeny motor.
Vykon hfidele je mozno zlepSit jemnym doladénim
hodnoty Rs a Xs, viz nasledujici postup.

Upozornéni:
ll: Parametry 108 Odpor statoru Rs a 109
e Reaktance statoru Xs neni tfeba za
normalnich podminek ménit, jestlize byly
nastaveny Udaje z typového Stitku.

Popis volby:
Rs Ize nastavit nasledujicim zpisobem:

1. Pouzijte tovarni nastaveni Rs, ktera si ménic
kmito¢tu zvoli sdm na zéakladé udaju na
typovém Stitku motoru.

Tato hodnota je poskytnuta dodavatelem motoru.
Hodnotu ziskate ruénim méfenim: Rs je mozné
vypocitat zméfenim odporu RpHASE-PHASE MEZi
kontakty dvou fazi. Tam, kde je RpHASE-PHASE
nizSi nez 1-2 Ohmy (typické pro motory >

5,5 kW, 400 V), méli byste pouZit specialni

w N

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Ohmmetr (Thomsonlv mulstek nebo podobny).
Rs = 0,5 X RpPHASE-PHASE.

Rs se nastavi automaticky, kdyz bylo
ukon€eno ATM. Viz parametr 107 Automatické
pfizpdsobeni motoru.

»

109 Reaktance statoru Xs
(STATOR REACTANCE)

Hodnota:
0,00 - X, XX Q
O V zavislosti na volbé typu motoru

Funkce:
Po nastaveni parametrt 102-106 Udaje na typovém
Stitku, bude automaticky provedeno nékolik Gprav
rliznych parametr(i, véetné reaktance statoru Xs.
Vykon hfidele je mozné zlepSit jemnym doladénim
Rs a Xs, viz nasledujici postup.

Popis volby:
Xs je moZné nastavit nasledujicim zplsobem:

=

Hodnota je poskytnuta dodavatelem motoru.
Hodnotu ziskate ruénim zméfenim Xs, pfipojenim
motoru k siti a zméfenim napéti Uy mezi dvéma
fazemi %roudu naprazdno lo.

Xs = m

N \/EXIC‘)

Pouzijte tovarni nastaveni Xs ktera si méni¢
kmito¢tu sam zvoli na zakladé Gdajl na
typovém Stitku motoru.

n

w

117 Tlumeni rezonance
(RESONANCE DAMPING)

Hodnota:

OFF - 100 % [OFF - 100]
OOFF % [OFF]

Funkce:

Tlumeni rezonance v rezimu KM Ize optimalizovat.
Tento parametr ovliviuje stupen tlumeni.

Hodnotu Ize nastavit v rozmezi od 0 % (OFF)

do 100 %. Hodnota 100 % odpovida redukci
poméru U/F o 50 %.

Vychozi hodnota je OFF.

Interni nastaveni (pevna):

Rezonanéni filtr je aktivni od 10 % jmenovité
rychlosti vyse.

V tomto pfipadé tedy od 5 Hz.

Rychlost pfechodu z 0 na jmenovitou Urover
indukce: 500 ms

Rychlost pfechodu z jmenovité Grovné
indukce na 0: 500 ms

Popis funkce:

Filtr monitoruje aktuélni proud motoru a méni napéti
motoru podle niZze uvedeného obrazku. Filtr reaguje
na Urovné vztazené ke jmenovitému proudu motoru.

Motor current 4

[Imact]

40% of nom—————————pff —————X——————-
20% of nom—f——————

10% of nom————

Motor voltage 4
Um

100% —

———

Minimum % —

t

4

175NA105.10

Je-li aktualIni proud motoru niZsi nez 10 %, napéti
motoru zacne byt snizovano vySe uvedenou rychlosti,
dokud nedosahne hodnoty nastavené v parametru
117. Jakmile aktualni proud motoru dosahne 20 %,
napéti zacne byt vySe uvedenou rychlosti zvySovano.
Jakmile aktualni proud motoru dosahne 40 %, napéti
motoru je okamzité zvySeno na normalni hodnotu.
SniZzené napéti motoru zavisi na nastaveni
parametru 117.

Popis volby:
Nastavuje stupen vlivu proudu motoru [Imact] na
pomér U/F mezi 0 % (OFF) a 100 %. Hodnota
100 % odpovida redukci poméru U/F o 50
%. Vychozi hodnota je OFF.

119 Vysoky zabérovy moment

(HIGH START TORQ.)

Hodnota:
0,0-05s

0 0,0 s

Funkce:
Chcete-li zajistit vysoky rozb&hovy moment, mize byt
max. na 0,5 s dovoleno cca 1,8 x Iiny.. Proud je vSak
omezen bezpe&nostnim limitem méni€e (invertoru). O
s odpovida nezvySenému zabé&rovému momentu.

Popis volby:
Nastavte nezbytny ¢as pozadovany pro
vysoky zabérovy moment.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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120 Zpozdéni startu
(START DELAY)

Hodnota:

0,0 - 10,0 s 0o00s

Funkce:
Tento parametr umoZiuje zpozdéni okamziku
rozbé&hu motoru poté, co byly spinény podminky
pro start. Jakmile tento ¢as uplyne, za¢ne vystupni
kmitocet postupné narlistat az na Zadanou hodnotu.

Popis volby:
Nastavte nezbytny €as, po jehoZ uplynuti
zacne zrychlovani.

121 Funkce pfi startu
(START FUNCTION)

Hodnota:
DC pfidrzeni b&hem €asu zpozdéni startu
(DC HOLD/DELAY TIME) [0
DC brzdéni béhem €asu zpozdéni startu
(DC BRAKE/DELAY TIME) [1]
OVolny dobéh béhem €asu zpozdéni startu
(COAST/DELAY TIME) [2
Startovaci kmito¢et/napéti po sméru
hodinovych rucicek

—_

—_—

(CLOCKWISE OPERATION) [3]
Startovaci kmito€et/napéti v referenénim sméru
(VERTICAL OPERATION) [4]
Funkce:

Zde se voli pozadovany rezim b&hem ¢asu zpozdéni
startu (parametr 120 Cas zpoZzdéni startu).

Popis volby:
Chcete-li béhem ¢€asu zpozdeéni startu budit motor
pfidrzovacim DC napétim, zvolte DC pridrzeni
béhem Casu zpozdéni startu [0]. Nastavte napéti
v parametru 137 DC pfidrZzovaci napéti.

Chcete-li béhem €asu zpozdéni startu budit motor
DC brzdnym napétim, zvolte DC brzdéni béhem
Casu zpozdéni startu [1]. Nastavte napéti v
parametru 132 DC brzdné napéti.

Chcete-li, aby motor nebyl béhem €asu zpozdéni
startu ovladan méni¢em kmito¢tu (invertor vypnuty),
zvolte Volny dobéh béhem ¢asu zpozdéni startu [2].

Zvolte Startovaci kmitocet/napéti po sméru

hodinovych rucicek [3], abyste dosahli funkce
popsané v parametru 130 Startovaci kmitocet
a 131 Napéti pfi startu béhem €asu zpozdéni
startu. Vystupni kmito€et bude bez ohledu na

hodnotu ziskanou ze signalu Zzadané hodnoty roven
nastaveni v parametru 130 Startovaci kmitocet

a vystupni napéti bude odpovidat nastaveni v
parametru 131 Napéti pfi startu.

Této funkéni zavislosti se vyuziva zejména u
vytahl. PouZiva se konkrétné u aplikaci, kde

je zapojen motor s kuzelovou kotvou, ktery se
rozbih&a po sméru hodinovych rugi¢ek s naslednym
pfechodem do sméru Zadané hodnoty.

Zvolte Startovaci kmito¢et/napéti ve sméru Zzadané
hodnoty [4], abyste dosahli funkce popsané v
parametru 130 Startovaci kmitocet a 131 Napéti

pfi startu béhem €asu zpoZzdéni startu.

Motor se bude otacet vzdy ve sméru Zadané hodnoty.
Je-li signél Zadané hodnoty roven nule, bude se
vystupni kmito€et rovnat 0 Hz, zatimco vystupni
napéti bude odpovidat nastaveni v parametru 131
Napéti p/i startu. Je-li signal zadané hodnoty razny
od nuly, bude se vystupni kmito€et rovnat parametru
130 Startovaci kmitocet a vystupni napéti se bude
rovnat parametru 131 Napéti pAi startu. Této funkéni
zavislosti se vyuziva zejména u vytah(l. Pouziva
se konkrétné u aplikaci, kde je zapojen motor s
kuZelovou kotvou. Motor s kuzelovou kotvou se
m{Ze odpojit pomoci parametru 130 Startovaci
kmitocet a parametru 131 Napéti pii startu .

122 Funkce pfi zastaveni

(FUNCTION AT STOP)

Hodnota:
OVolny dobéh motoru (COAST) [0]
Udrzovani stejnosmérnym proudem (DC HOLD) [1]

Funkce:
Zde se voli funkce ménice kmito¢tu poté, co vystupni
kmito€et klesl pod hodnotu v parametru 123 Min.
kmitocet pro aktivaci funkce pfi zastaveni nebo
po pfikazu pro zastaveni a poté, co byl vystupni
kmito€et postupné sniZzen az na 0 Hz.

Popis volby:
Chcete-li, aby se méni¢ kmito€tu "pustil" motoru
(invertor vypnuty), zvolte Volny dobéh [0].

Zvolte UdrZzovani stejnosmérnym proudem [1], ma-li
byt aktivovan parametr 137 DC pridrzovaci napéti.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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123 Min. kmitoéet pro aktivaci funkce

pfi zastaveni

(MIN.F.FUNC.STOP)

Hodnota:
0,1- 10 Hz

0 0,1 Hz

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje vystupni kmitocet,
pfi kterém bude aktivovana funkce zvolena v
parametru 122 Funkce pfi zastaveni.

Popis volby:
Nastavte pozadovany vystupni kmitocet.

Upozornéni:
": Pokud je v parametru 123 nastavena
e vySSi hodnota nez v parametru 130,
bude funkce zpoZzdéni startu (parametry
120 a 121) vynechana.

| Upozornéni:
“: Pokud je v parametru 123 nastavena
e pfili§ vysoka hodnota a v parametru 122
je zvoleno UdrZovani stejnosmérnym
proudem, vystupni kmito€et pfesko€i na hodnotu
parametru 123 bez rozb&hu. Tim mdze dojit k
vystraze/poplachu pfi nadproudu.

126 Gas DC brzdéni

(DC BRAKING TIME)

Hodnota:
0-60s

0 10 s

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje ¢as stejnosmérného
brzdéni, pfi kterém bude aktivovan parametr
132 DC brzdné napéti.

Popis volby:
Nastavte poZzadovany ¢as.

Hodnota:
0,0 (OFF) - par. 202 Vysoky limit vystupniho
kmitoctu, fumax 0 OFF

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje stejnosmerny
brzdny pfipojovaci kmito€et, pfi kterém bude
aktivovano stejnosmérné brzdéni ve spojeni
s pfikazem pro zastaveni.

Popis volby:
Nastavte poZzadovany kmitocet.

128 Ochrana tepelného motoru
(MOT.THERM PROTEC)

Hodnota:

0Zadna ochrana (NO PROTECTION) [0]
Varovani termistoru
(THERMISTOR WARN) [1]
Vypnuti termistoru (THERMISTOR TRIP) [2]
Varovani ETR 1 (ETR WARNING 1) [3]
Vypnuti ETR 1 (ETR TRIP 1) [4]
Varovani ETR 2 (ETR WARNING 2) [5]
Vypnuti ETR 2 (ETR TRIP 2) [6]
Varovani ETR 3 (ETR WARNING. 3) [7]
Vypnuti ETR 3(ETR TRIP 3) [8]
Vrovani ETR 4 (ETR WARNING 4) [9]

Vypnuti ETR 4 (ETR TRIP 4) [10]

Funkce:
Méni¢ kmito¢tu mlze kontrolovat teplotu
dvéma raznymi zpUsoby:

- Pres termistor PTC, ktery je upavnény na motoru.
Termistor je pfipojen mezi svorku 50 (+10 V) a
jednu ze svorek digitalnich vstupt 18, 19, 27 nebo
29. Viz parametr 300 Digitalni vstupy.

Vypocet teplotni zatéZe ( ETR - Elektronické
tepelné relé), z pfitomné zatéze a €asu. To

je pak porovnano se jmenovitym proudem
motoru Im,n @ se jmenovitym kmitoétem motoru
fm,N. PFi vypoctech se bere v (ivahu potfeba
niz8iho zatizeni pfi malych rychlostech kvdli
sniZzené vnitfni ventilaci motoru.
t [s]

2000 ' 8
! 2
1000 !
=5
\ AY
4 ANAN
N
2 N~
d
100 \\~\\‘ L—four= 1 x fun
50 = —1 —four= 2 x fun
ig four= 0.2 x fM,N
30
20
Im
10 Tun

1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0

Funkce ETR 1-4 neza€inaji vypocitavat zatéz,
dokud nepfepnete na sadu parametru, ve které
byly zvoleny. To znamena, Ze mlzete pouzit funkci
ETR i pfi vyméné dvou nebo vice motor(.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Nechcete-li, aby doSlo pfi pfetizeni motoru k varovani
nebo vypnuti, zvolte poloZzku Bez ochrany [0].
Vyberte Varovani termistoru [1] pokud chcete
varovani, kdyz je termistor pfili§ horky.
Vyberte Vypnuti termistoru [2] pokud chcete vypnuti,
kdyz je pfipojeny termistor pfilis horky.
Vyberte Info ETR, pokud chcete varovani, kdyz
je motor podle vypoctl zatizeny. MuiZete také
naprogramovat méni¢ kmito&tu tak, aby vyslal
varovaci signal pres digitalni vystup.
Zvolte Vypnuti ETR , chcete-li, aby doslo k vypnuti,
kdyZ je motor podle vypoétll pretizen.
Vyberte Varovani ETR 1-4, pokud chcete varovani,
kdyZ je motor podle vypoctl pretizeny. Mizete
také naprogramovat méni¢ kmito¢tu tak, aby vyslal
varovaci signdl pres jeden z digitalnich vystup(.
Zvolte Vypnuti ETR 1-4 , chcete-li, aby doslo k
vypnuti, kdyZ je motor podle vypoctl pretizen.

Upozornéni:
“: Tato funkce nemUze ochranit jednotlivé motory,
e pokud jsou pfipojené paralelné.

130 Rozbéhovy kmito€et
(START FREQUENCY)

Hodnota:

0,0 - 10,0 Hz 0 0,0 Hz

Funkce:

Rozbéhovy kmito€et bude aktivni po dobu nastavenou
v parametru 120 Zpozdéni startu, po pfikazu pro
rozbé&h motoru. Vystupni kmitocet "sko€i" na dalsi
pfedem nastavenou hodnotu kmito¢tu. Ur€ité typy
motor0Q, napf. motory s kuzelovou kotvou, potfebuji
pfi rozbéhu dodate€né napéti/startovaci kmito€et
(zvySeni vykonu), aby uvolnily mechanickou brzdu.
K tomu se pouZivaji parametry 130 Rozbéhovy

kmitocet a 131 Napéti pAi startu.

Popis volby:
Nastavte poZzadovany rozb&hovy kmitocet.
Podminkou je, aby byl parametr 121 Funkce p/i startu
nastaven na Startovaci kmitocet/napéti po sméru
hodinovych rucic¢ek [3] nebo Napéti startovaciho
kmitoctu ve sméru zadané hodnoty [4] a aby byl
nastaven €as v parametru 120 Zpozdéni startu a
byl pfitomen signal Zzadané hodnoty.

' Upozornéni:
ll: Pokud je v parametru 123 nastavena
q vySSi hodnota nez v parametru 130,
bude funkce zpoZzdéni startu (parametry
120 a 121) vynechéana.

131 Napéti pFi startu
(INITIAL VOLTAGE)
Hodnota:

0,0 - 200,0 V goov

Funkce:
Napéti pfi startu je aktivni pro €as nastaveny
v parametru 120 Zpozdéni startu po pfikazu
pro rozbéh motoru. Tento parametr je mozné
vyuzit napf. u aplikaci zvedani/spousténi
(motory s kuzelovou kotvou).

Popis volby:
Nastavte poZzadované napéti nezbytné k vypnuti
mechanické brzdy. Predpoklada se, ze parametr
121 Funkce pfi startu je nastaven na Startovaci
kmitocet/napéti ve sméru hodinovych rucicek [3] nebo
Startovaci kmitocet/napéti ve sméru Zadané hodnoty
[4] a Ze je nastaven €as v parametru 120 ZpoZdéni
startu a je pfitomen signal Zadané hodnoty.

132 Napéti DC brzdy
(DC BRAKE VOLTAGE)

Hodnota:

0 - 100% max. DC brzdného napéti 0 0%

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje stejnosmérné brzdné
napéti, které bude aktivovano pfi zastavovani, kdyz
bude dosaZzeno brzdného kmitoétu nastaveného
v parametru 127 DC brzdny pfipojovaci kmitocet,
nebo je-li DC brzdné inverze aktivni pfes digitalni
vstup nebo pres sériovou komunikaci. Stejnosmérné
brzdné napéti bude nasledné aktivni po dobu
nastavenou v parametru 126 Cas DC brzdéni .

Popis volby:
Nastavuje se jako procentualni hodnota max. DC
brzdného napéti v zavislosti na typu motoru.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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133 Startovaci napéti
(START VOLTAGE)

Hodnota:

0,00 - 100,00 V 0 V zavislosti na jednotce

Funkce:
VysSiho zabérového momentu je mozné dosihnout
zvysenim startovaciho napéti. Zvlasté malé motory
(< 1,0 kW) vyZaduji vysoké startovaci napéti.

Um A
vl

195NAD17.12

Um,nt

Par. 134
Load compensation

Par. 135
u/f characteristics

Par. 133
Start voltage

0.1 x fm,n fm,n fM[HZ]

Popis volby:
Tovéarni nastaveni bude vhodné pro vétSinu
aplikaci, aplikace s vysokym momentem mohou
vyzadovat postupné zvySovani hodnoty.

Upozornéni: Je-li hodnota startovaciho
' napéti prehnand, mize to vést k
L prebuzeni a prehréati motoru a ménié
kmitoétu se mlze vypnout.

134 Kompenzace zatéze
(LOAD COMPENSATIO)

Hodnota:
0,0 - 300,0%

0 100,0%

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje zatéZova
charakteristika. ZvySovanim kompenzace zatéze se
do motoru dodava pfi rostouci zatézi vyssi napéti
a pfirlstek kmitoétu. Toho se vyuZziva napf. u
motor0/aplikaci, kde je velky rozdil mezi proudem pfi
plném zatiZzeni motoru a proudem motoru naprazdno.

Upozornéni:

": Je-li tato hodnota nastavena pfilis

e vysoko, mize se méni¢ kmitoctu vypnout
kvali nadproudu.

Popis volby:
Neni-li tovarni nastaveni adekvatni, je tfeba
nastavit kompenzaci zatéze tak, aby se mohl
motor spoustét pfi dané zatézi.

Upozornéni: Tato hodnota by méla
' byt nastavena na 0% ve spojeni se
d synchronnimi a paralelné zapojenymi
motory a v pfipadé rychlych zmén zatéze. P¥ilis velka
kompenzace zatéZe mlZe vést k nestabilité.

135 Pomeér U/f
(U/F RATIO)

Hodnota:
0,00 - 20,00 na Hz

O V zavislosti na jednotce

Funkce:
Tento parametr umoZfiuje lineérni pfechod v poméru
mezi vystupnim napétim (U) a vystupnim kmito&tem
(), aby bylo zajiSt&no spravné buzeni motoru a tim
optimalni dynamika, pfesnost a G¢innost. Pomér
U/f ma vliv na napétovou charakteristiku, jestlize
byla provedena volba Konstantni moment [1],
parametr 101 Momentové charakteristiky.

Popis volby:
Pomér U/f je nutné ménit pouze v pfipadég, kdy neni
moZné nastavit spravné (daje o motoru v parametru
102-109. Hodnota naprogramovana v tovarnich
nastavenich vychazi z chodu naprazdno.

\

c
@
>
o
136 Kompenzace skluzu g
(SLIP COMP) g
Hodnota: 5
-500 - +500% jmenovité kompenzace skluzu
0 100%
Funkce:

Kompenzace skluzu se vypoc€itava automaticky

na zakladé takovych Gdajl jako napf. jmenovitych
ota€ek motoru nyN. V tomto parametru je mozné
kompenzaci skluzu jemné doladit, a tim kompenzovat
pfi tolerancich na hodnotu pro n yn. Kompenzace
skluzu bude aktivni pouze tehdy, byla-li provedena
volba Regulace otacek, oteviena smycka [0] v
parametru 100 Konfigurace a Konstantni moment [1]
v parametru 101 Momentova charakteristika.

Popis volby:
Zadejte hodnotu v %.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani

MG.28.A8.48 - VLT je registrovana ochranna zndmka spole¢nosti Danfoss 25



Dt

VLT® 2800

137 DC pfidrzovaci napéti
(DC HOLD VOLTAGE)

Hodnota:

0 - 100% z max. DC pfidrzovaciho napéti O 0%

Funkce:
Tento parametr slouzi k pfidrzovani motoru
(pfidrzovaci moment) pfi startovani/zastavovani.

Popis volby:
Tento parametr je mozné vyuzit jen tehdy, byla-li
provedena volba DC pfdrzeni v parametru 121
Funkce pfi startu nebo 122 Funkce pii zastaveni .
Nastavuje se jako procentualni hodnota max. DC
pfidrzovaciho napéti v zavislosti na typu motoru.

138 Kmito€et vypnuti
(BRAKE CUT OUT)

Hodnota:

0,5 - 132,0/1000,0 Hz 0 3,0 Hz

Funkce:
Zde muzete zvolit kmitoCet, pfi kterém bude
uvolnéna vnéjSi brzda, pres vystup definovany
v parametru 323 Reléovy vystup 1-3 nebo 341
Digitalni vystup, svorka 46.

Popis volby:
Nastavte pozadovany kmitocet.

139 Kmito€et zapnuti brzdy
(BRAKE CUT IN)

Hodnota:

0,5 - 132,0/1000,0 Hz 0 3,0 Hz

Funkce:
Zde muzete zvolit kmitocet, pfi kterém bude
aktivovana vnéjsi brzda; to se provadi pfes vystup
definovany v parametru 323 Reléovy vystup 1-3
nebo 341 Digitalni vystup, svorka 46.

Popis volby:
Nastavte pozadovany kmitoCet.

140 Proud, minimalni hodnota
(CURRENT MIN VAL)

Hodnota:

0 % v rdmci - 100 % v rdmci O00%

Funkce:
Zde uzivatel vybird minimalni proud motoru pro
uvolnéni mechanické brzdy. Aktualni sledovani je
aktivni od zastaveni do bodu, kdy je uvolnéna brzda.

Popis volby:
Toto je zvlastni bezpecnostni opatfeni, slouzi k
tomu, aby nedoslo ke ztraté nakladu pfi zahajeni
operace zdvihani a pokladani.

142 Rozptylova reaktance X_
(LEAK. REACTANCE)

Hodnota:
0,000 - XXX XXX Q
O Zavisi na volbé typu motoru

Funkce:
Po nastaveni parametrll 102-106 Udaje typového
Stitku bude automaticky provedeno nékolik Uprav
riznych parametrd, véetné rozptylové reaktance XL.
Jemnym doladénim rozptylové reaktance Xi.

Upozornéni:
ll: Parametr 142 Rozptylovéa reaktance X
a zlistava za normalnich okolnosti beze
zmény, jestlize byly nastaveny Udaje
typového Stitku, parametry 102-106.

Popis volby:
XL je moZno nastavit nasledujicim zplsobem:

=

Hodnotu udéava dodavatel motoru.

PouZijte tovarni nastaveni X, ktera si méni¢
kmitoétu sam zvoli na zakladé Udajl na
typovém Stitku motoru.

n

143 Vnitini ovladani ventilatoru

(FAN CONTROL)

Hodnota:

O Automaticky (AUTOMATIC) [0]
Stéle zapnuty (ALWAYS ON) [1]
Stale vypnuty (ALWAYS OFF) [2]
Funkce:

Tento parametr je mozno nastavit tak, aby se

vnitini ventilator zapinal a vypinal automaticky.
MlzZete také nastavit, aby byl vnitfni ventilator
trvale zapnuty nebo vypnuty.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby: Popis volby:
Je-li provedena volba Automaticky [0], bude se Vyberte obnoveni (1), kdyZ jsou spustény jedine€né
vnitfni ventilator zapinat a vypinat v zavislosti na procesy, pokazdé kdyz nastanou. Timto bude
teploté okoli a zatizeni méni¢e kmitoctu. umoznéna opakovand pfesnost pro zlepSeni
Je-li provedena volba Stale zapnuty [1] Stale vypnuty zastavovani. Vyberte Vypnuto (0) napfiklad
[2], bude vnitfni ventilator trvale zapnuty nebo vypnuty. pro operace zdvihani nebo pokladani nebo pro

synchronni motory. Je vyhodné, kdyZ motor je vzdy

Upozorneni: synchronizovan s méni¢em kmitoctu.

“:' Je-li provedena volba Stéle vypnuty
q [2] v kombinaci s vysokym taktovacim

kmito¢tem, dlouhymi motorovymi kabely
nebo vysokym vystupnim vykonem, zZivotnost
ménice kmitotu se snizi.

144 Zesileni stfidavé brzdy
(GAIN AC BRAKE)

Hodnota:
1,00 - 1,50 0 1,30

Funkce:
Tento parametr slouzi k nastaveni stfidavé
brzdy. Pomoci par. 144 je mozno sefidit velikost
to€ivého momentu generatoru, ktery je mozno
aplikovat na motor, aniz by napéti meziobvodu
pfesahlo droven varovani.

Popis volby:
PoZadujete-li v&tSi potencialni brzdny moment,
je tfeba tuto hodnotu zvysit. Zvolite-li hodnotu
1,0, bude stfidava brzda neaktivni.

[
\©
>
o
=
©
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Upozornéni:
": Je-li hodnota v parametru 144 zvySena,
e dojde soucasné ke znaénému zvySeni
motorového proudu pfi generatorickém
chodu. Tento parametr byste tedy méli ménit
jen v pfipadé, kdyz je b&hem méfeni zaruceno,
Ze motorovy proud v Zadné situaci nepfesahne
maximalni dovoleny proud v motoru. Neprehlédnéte:
Ze proud nelze odegitat na displeji.

146 Vektor napéti
(RESET VECTOR)

Hodnota:

*Vypnuto (VYPNUTO) [0]
Obnovit (OBNOVIT) [1]
Funkce:

PFi obnoveni vektoru napéti na stejny vychozi
bod je vektor nastaven na stejny vychozi bod pfi
kazdém zahajeni nového procesu.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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m Reference a mezni hodnoty

200 Rozsah vystupniho kmitoétu
(OUT FREQ. RNG/ROT)

Hodnota:

OJen po sméru hodinovych rugicek, 0 - 132 Hz
(132 HZ CLOCKWISE) [0]
Oba sméry, 0 - 132 Hz
(132 HZ BOTH DIRECT) [1]
Jen proti sméru hodinovych rugi¢ek, 0 - 132 Hz
(132 HZ COUNTER CLOCK) [2]
Jen po sméru hodinovych rucicek, 0 - 1000 Hz
(1000 HZ CLOCK WISE) [3]
Oba sméry, 0 - 1000 Hz
(1000 HZ BOTH DIRECT) [4]
Jen proti sméru hodinovych rugi¢ek, 0 - 1000 Hz
(1000 HZ COUNTER CLOCK) [5]

Funkce:
Tento parametr zaru€uje ochranu proti nechténému
pfevraceni sméru otd€eni. Navic Ize zvolit
maximalni vystupni kmitocet, ktery bude pouzity,
bez ohledu na nastaveni ostatnich parametrd.
Tento parametr nema zadny vyznam, jestlize byla
provedena volba Regulace procesu, uzaviena
smycka v parametru 100 Konfigurace.

Popis volby:
Zvolte poZzadovany smér otaeni a maximalni
vystupni kmito€et. VSimnéte si, prosim, Ze je-li
provedena volba Jen po sméru hodinovych rucicek
[01/[3] nebo Jen proti sméru hodinovych rucicek
[2]/[5], bude vystupni kmito€et omezen na rozsah
fmin-fwax. Je-li provedena volba Oba sméry [1]/[4],
bude vystupni kmito€et omezen na rozsah * fuax
(minimalni kmito¢et nema zadny vyznam).

[Hz]

Par.202 =
Par.205 + tolerance

60 Par.205 max. ref.

Par.215

preset ref. = -50% 20 77 Par.204 min. ref.

0 10 — Par.201 output freq.
low level

10[v]

80

178ZA294.11

201 Dolni mez vystupniho kmito€tu, fmin

(MIN OUTPUT FREQ)

Hodnota:

0,0 - fmax O 0,0 Hz

Funkce:
V tomto parametru je mozné zvolit minimalni
mez kmito€tu motoru, kterd odpovida minimalnim
ota¢kam, pfi kterych mdze motor bézet. Byla-li
provedena volba Oba sméry v parametru 200
Rozsah vystupniho kmito¢tu, nebude mit minimalni
kmitoCet zadny vyznam.

Popis volby:
Hodnota mUlze byt zvolena v rozmezi od 0,0 Hz
po kmito€et nastaveny v parametru 202 Horni
mez vystupniho kmitoctu, fuax.

Hodnota:
fmin - 132/1000 Hz (par. 200
Rozsah vystupniho kmitoctu)
0 132 Hz

Funkce:
V tomto parametru je mozné zvolit maximalni mez
vystupniho kmitoc€tu, ktera odpovida nejvyssim
otackam, pfi kterych mize motor bézet.

Upozornéni:

": Vystupni kmito¢et méni¢e nesmi pfesahnout
hodnotu 1/10 taktovaciho kmito¢tu (parametr
411 Taktovaci kmitocet).

Popis volby:
Je mozné zvolit hodnotu v rozmezi od fuin po
hodnotu zvolenou v parametru 200 Rozsah
vystupniho kmitoctu.

203 Rozsah zadané hodnoty
(REFERENCE RANGE)

Hodnota:

OMin. Zddané hodnota - Max. Zadané hodnota (MINJOMAX)

-Max. reference - Max. reference (-MAX - +MAX) [1]

Funkce:
V tomto parametru se voli, zda musi byt signal
Zadané hodnoty kladny nebo zda mlze byt kladny
i zaporny. Minimalni mez mize mit zapornou
hodnotu, pokud nebyla v parametru 100 Konfigurace

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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provedena volba Regulace otacek, uzaviena smycka.
Méli byste zvolit Min zZ. h. - Max. z. h. [0], byla-li
provedena volba Regulace procesu, uzaviena
smycka [3] v parametru 100 Konfigurace .

Popis volby:
Zvolte pozadovany rozsah.

204 Minimalni zddana hodnota, Refuin
(MIN. REFERENCE)

Hodnota:
Par. 100 Konfig. = Otevrena smycka [0].
-100.000,000 - par. 205 Refmax O 0,000 Hz

Par. 100 Konfig. = Uzavrfena smycka [1]/[3].
-Par. 414 Minimélni skutecna
hodnota - par. 205 Refmax
0 0,000 ot/min / par 416

Funkce:
Minimalni Zadana hodnota je vyjadfenim minimalni
moZzné hodnoty souétu vSech Zadanych hodnot.
Jestlize byla v parametru 100 Konfigurace provedena
volba Regulace otacek, uzaviena smycka [1] nebo
Regulace procesu, uzavrena smycka [3], bude
minimalni Zzadana hodnota omezena parametrem
414 Minimalni skute¢nd hodnota. Minimalni
Zadana hodnota nebude brana v avahu, je-li
aktivni lokalni Zddané hodnota.

Jednotku zadané hodnoty je mozné definovat
v nasleduijici tabulce:

Par. 100 Konfig. = Uzavrena smycka [1]/[3].
Par. 204 Refuin - Par. 415 Max. skute¢na hodnota
0 50.000 Hz

Funkce:
Maximalni Zadana hodnota udava nejvyssi hodnotu,
kterou miiZze nabyt soucet vSech zadanych hodnot.
Je-li provedena volba Uzavrena smycka [1]/[3] v
parametru 100 Konfigurace, nemizZe maximalni
Zadana hodnota pfesahnout hodnotu v parametru
415 Maximalni skute¢na hodnota.
Maximalni Zzadana hodnota nebude brana v Gvahu,
je-li aktivni lokalni zadana hodnota.

Jednotku Zadané hodnoty je mozné definovat
v nasledujici tabulce:

Par. 100 Konfigurace Jednotka

Oteviena smyc¢ka [0] Hz

Reg. otacek, uzaviena smycka [1] ot/min

Reg. procesu, uzaviena smycka [3] Par. 416

Par. 100 Konfigurace Jednotka
Oteviena smycka [0] Hz
Reg. otacek, uzaviena smycka [1] ot/min
Reg. procesu, uzaviena smycka [3] Par. 416

Popis volby:
Minimalni zadana hodnota se pfedem nastavuije,
jestlize m& motor bé&Zet pfi minimalnich otackach, bez
ohledu nato, zda je vysledna Zadana hodnota nulova.

205 Maximalni zadana hodnota, Refuax
(MAX. REFERENCE)

Hodnota:
Par. 100 Konfig. = Oteviena smycka [0].
Par. 204 Refuin - 1000,000 Hz 00 50.000 Hz

Popis volby:
Maximalni zadana hodnota se nastavuje, jestlize
maji ota¢ky motoru dosahovat maximalné nastavené
hodnoty, bez ohledu na to, zda bude vysledna zadana
hodnota vétsi nez maximalni zadana hodnota.

=
@
>
<}
&
206 Typ ramp ©
(RAMP TYPE) g
o
Hodnota:

OLineérni (LINEAR) [0]
Vetvaru S (S-SHAPED) [1]
Sinusovy tvar? (S2) [2]
Funkce:

MlZete vybrat mezi procesem ramp linearnim,
ve tvaru S a S2.

Popis volby:
Vyberte pozadovany typ ramp podle pozadovaného
typu zrychleni nebo zpomaleni.

Speed

195NAD33.10

Sin Linear

Sin?

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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207 Doba rozbéhu 1
(RAMP-UP TIME 1)

Hodnota:
0,02 - 3600,00 s O 3,00 s (VLT 2803-2875)

10,00 s (VLT 2880-2882)

Funkce:
Doba rozbé&hu je doba zrychlovani z 0 Hz na
jmenovity kmito€et motoru fm,n (parametr 104
Kmitocet motoru, fun). Pfedpokladé se, Ze vystupni
proud nedosahne proudové meze (nastavené v
parametru 221 Mezni proud I m).

fout

_ fMAX.(202)
Zadana hodnota 4

fM,N (104)

f MIN.(201) ]

207/209

208/210

175ZA047.12

Popis volby:
Nastavte pozadovanou dobu rozbé&hu.

208 Doba dobéhu 1
(RAMP DOWN TIME 1)

Hodnota:
0,02 - 3600,00 s O 3,00 s (VLT 2803-2875)

10,00 s (VLT 2880-2882)

Funkce:
Doba dobéhu je doba zpomalovani ze jmenovitého
kmito¢tu motoru fTAGM,NTAG (parametr
104 Kmitoc¢et motoru, f m,n) Nna 0 Hz, za
predpokladu, Ze v invertoru neni piepéti z dlivodu
generatorového provozu motoru.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou dobu dobé&hu.

209 Doba rozbéhu 2
(RAMP UP TIME 2)

Hodnota:
0,02 - 3600,00 s O 3,00 s (VLT 2803-2875)

10,00 s (VLT 2880-2882)

Funkce:
Viz popis parametru 207 Doba rozbéhu 1.

Popis volby:
Nastavte poZzadovanou dobu rozbéhu. Pfechod
z rampy 1 na rampu 2 aktivaci Rampy 2
pfes digitalni vstup.

210 Doba dobéhu 2
(RAMP DOWN TIME 2)
Hodnota:
0,02 - 3600,00 s 0 3,00 s (VLT 2803-2875)

10,00 s (VLT 2880-2882)

Funkce:
Viz popis parametru 208 Doba dobéhu 1.

Popis volby:
Nastavte poZzadovanou dobu dobé&hu. Pfechod
z rampy 1 na rampu 2 aktivaci Rampy 2
pfes digitalni vstup.

211 Doba rozbéhu/dobéhu pfi konst. ota€kach

(JOG RAMP TIME)

Hodnota:
0,02 - 3600,00 s

0 3,00 s (VLT 2803-2875)
10,00 s (VLT 2880-2882)

Funkce:
Doba rozbé&hu/dobéhu pfi konst. otackach je
doba zrychlovani nebo zpomalovani z 0 Hz na
jmenovity kmito¢et motoru fy N (parametr 104
Kmitocet motoru, fu n). Pfedpoklada se, ze vystupni
proud nedosahne proudové meze (nastavené v
parametru 221 Mezni proud I m).

/-log active

fout 4

Jog Inactive

Par. 213 Jog

Ramp up

Jog ramp
211 207/209

195NA075.10

Doba rozbéhu/dobé&hu pfi konstantnich otackach
zalne béZzet, je-li zadan signal konstantnich oté€ek
pres ovladaci panel LCP, jeden z digitalnich vstupd
nebo port sériové komunikace.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Nastavte pozadovany €as rampy.

212 Doba dobéhu pfi rychlém zastaveni
(Q STOP RAMP TIME)

Hodnota:
0,02 - 3600,00 s O 3,00 s (VLT 2803-2875)

10,00 s (VLT 2880-2882)

Funkce:
Doba dobéhu pfi rychlém zastaveni je €as
zpomalovani ze jmenovitého kmitoétu motoru na
0 Hz za pfedpokladu, Ze v invertoru nevznika
prepéti vyvolané generovanim napéti v motoru,
nebo jestlize generovany proud nepfekro¢i mezni
proud v parametru 221 Proudové omezeni Ipjm.
Rychlé zastaveni se aktivuje pfes jeden z digitalnich
vstupll nebo pres sériovou komunikaci.

Popis volby:
Nastavte poZadovanou dobu dobé&hu.

213 Kmitoéet konstantnich otaéek

(JOG FREQUENCY)

Hodnota:
0,0 - Par. 202 Horni mez vystupniho kmito¢tu, fmax
0 10,0 Hz
Funkce:

Kmitoc¢et konstantnich otacek fyoc znamena
pevny vystupni kmitocet, ktery méni¢ kmitoctu
dodava do motoru pfi aktivaci funkce konstantnich
otaek. Konstantni otacky je mozné aktivovat
pres digitalni vstupy, sériovou komunikaci nebo
pfes fidici panel LCP za podminky, Ze je aktivni
v parametru 015 Loka&lni konst. otécky.

Popis volby:
Nastavte pozadovany kmitocet.

214 Funkce zadané hodnoty
(REFERENCE FUNCTION)

Hodnota:

O Soucet (SUM) [0]
Relativni (RELATIVE) [1]
Externi/konstantni (EXTERNAL/PRESET) [2]
Funkce:

Je mozné definovat, jak bude konstantni zadana
hodnota pfi¢itana k ostatnim zadanym hodnotam;

pro tento Gc€el pouZijte volbu Soucet nebo

Relativni . Pomoci volby Externi/konstantni

je také mozné zvolit, zda bude pozadovan

pfechod mezi externimi Zzadanymi hodnotami a
konstantnimi zadanymi hodnotami.

Externi Zadana hodnota je sou€et analogovych
Zadanych hodnot, pulznich zadanych hodnot a
libovolnych zadanych hodnot ze sériové komunikace.

Popis volby:
Je-li provedena volba Soucet [0], bude jedna z
pfednastavenych konstantnich zadanych hodnot
(parametry 215-218 Konstantni zddana hodnota)
vyjadrena jako procentualni hodnota rozsahu
Zadané hodnoty (Refuin - Ref max) a pfictena k
ostatnim externim Zadanym hodnotam.
Je-li provedena volba Relativni [1], bude jedna
z konstantnich Zadanych hodnot (parametry
215-218 Konstantni zadana hodnota) vyjadiena
jako procentualni hodnota souétu externich
Zadanych hodnot
Je-li provedena volba Externi/konstantni [2], bude
mozny pfechod mezi externimi zadanymi hodnotami
nebo konstantnimi zadanymi hodnotami pfes digitalni
vstup. Konstantni Zadané hodnoty budou vyjadfeny
jako procentualni podil rozsahu Zadanych hodnot.

Upozornéni:
": Je-li provedena volba Soucet nebo Relativni,
q jedna z konstantnich zadanych hodnot
bude vzdy aktivni. Jestlize nemaji mit
konstantni Zadané hodnoty Zadny vliv, je tfeba je
nastavit na 0 % (tovarni nastaveni).

[
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215 Konstantni zadana hodnota 1

(PRESET REF. 1)

216 Konstantni zadana hodnota 2
(PRESET REF. 2)

217 Konstantni zadana hodnota 3
(PRESET REF. 3)

218 Konstantni zadana hodnota 4

(PRESET REF. 4)

Hodnota:
-100,00% - +100,00%
z rozsahu zadané hodnoty/externi Zzadané hodnoty

0 0,00%

Funkce:
Je mozné naprogramovat Ctyfi rizné zadané hodnoty
v parametrech 215-218 Konstantni Zzadana hodnota.
Konstantni zadana hodnota bude vyjadiena
jako procentudlni podil rozsahu zadané hodnoty
(Refuin - Refmax) nebo jako procentualni podil
ostatnich externich zadanych hodnot v zavislosti

[ = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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na volbé provedené v parametru 214 Funkce
Zadané hodnoty. Volbu mezi pfedem nastavenymi
Zadanymi hodnotami Ize provést pfes digitalni
vstupy nebo pFes sériovou komunikaci.

Konst. Z. h,, Konst. Z. h.
MSB LSB
0 0 Konst. Z. h. 1
0 1 Konst. 7z. h. 2
1 0 Konst. 7z. h. 3
1 1 Konst. Z. h. 4
Popis volby:

Nastavte jednu nebo vice konstantnich zadanych
hodnot, jeZ maji byt k dispozici pro vybér.

219 Korekce kmitoétu nahoru/dolu
(CATCH UP/SLW DWN)
Hodnota:

0,00 - 100% z dané zadané hodnoty 0 0,00%

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje procentualni
hodnota, ktera bude bud pfi¢tena nebo odectena
od délkové ovladanych zadanych hodnot.
Dalkové ovladana zadana hodnota je soucet
konstantnich zadanych hodnot, analogovych
Zadanych hodnot, pulznich Zadanych hodnot a
libovolnych Zadanych hodnot ze sériové komunikace.

Popis volby:
Je-li funkce ZvySeni aktivni pfes digitalni vstup,
bude procentualni hodnota v parametru 219
Korekce kmito¢tu nahoru/dold pfi¢tena k dalkové
ovladané Zadané hodnoté.
Je-li funkce SniZeni aktivni pfes digitalni vstup,
bude procentudlni hodnota v parametru 219
Korekce kmitoctu nahoru/dold odeétena od
dalkové ovladané Zadané hodnoty.

221 Proudové omezeni , ILim
(CURRENT LIMIT)

Hodnota:

0 - XXX,X % z par. 105 0 160 %

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje maximalni vystupni
proud I m. Hodnota nastavenda z vyroby odpovida
maximalnimu vystupnimu proudu Imax. Chcete-li
pouzit proudové omezeni jako ochranu motoru,
nastavte jmenovity proud motoru. Je-li proudové
omezeni nastaveno nad 100% (jmenovity vystupni

proud méni¢e kmitoctu, linv.), miZze méni¢ kmitoctu
zvladnout zatéz jen pferuSované, tj. po kratké ¢asové
Useky. Jestlize zatéZ pfesahla hodnotu linv.,, musi se
zajistit, Ze na urcitou dobu bude zatéZz mensi nez
liny, VSimnéte si, prosim, Ze je-li proudové omezeni
nastaveno na nizsi hodnotu nez Iinv. , bude stejnou
mérou omezen i rozbéhovy moment.

Popis volby:
Nastavte poZzadovany maximalni vystupni proud I .

223 Varovani: Nizky proud, I ow
(WARN. CURRENT LO)

Hodnota:

0,0 - par. 224 Varovani: Vysoky proud, IHigH
000A

Funkce:

Jestlize vystupni proud klesne pod pfedem
nastavenou mez I ow, bude vyslano varovani.
Parametry 223-228 Funkce varovani jsou béhem
nabéhu po pfikazu pro start a po pfikazu pro
zastaveni nebo béhem zastaveni nefunkéni. Funkce
varovani budou aktivovany, jakmile vystupni kmitocet
doséhne vysledné zadané hodnoty. Vystupy signall
je mozné naprogramovat tak, aby vyslaly varovaci
signal pfes svorku 46 a pres reléovy vystup.

Popis volby:
Dolni mezni signal vystupniho proudu I ow musi
byt naprogramovan tak, aby spadal do normalniho
pracovniho rozsahu méni¢e kmitoctu.

i %
(PAI«RLIgﬂ) JI A : :
5 1 1
I / I
ottt r
| u
<J->| IN RANG% <J->|
1 1
1 1
I R au S
| B
| - 2‘

REF  fhigH  fmax
(PAR.226) (PAR.202)

T
MmN fLow
(PAR.201) (PAR.225)

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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224 Varovani: Vysoky proud, lHigH

(WARN. CURRENT HI)

Hodnota:

Par. 223 Varov.: Nizky proud, lLow - Imax O luax

Funkce:
Jestlize vystupni proud pfesahne pfedem nastavenou
mez lHigH, bude vyslano varovani.
Parametry 223-228 Funkce varovani nefunguji
béhem nabéhu po pfikazu pro start a po pfikazu pro
zastaveni, ani b&hem zastaveni. Funkce varovani
budou aktivovany, jakmile vystupni kmito¢et dosahne
vysledné Zadané hodnoty. Vystupy signall je mozné
naprogramovat tak, aby vyslaly varovaci signal
pfes svorku 46 a pfes reléovy vystup.

Popis volby:
Horni mezni signal vystupniho proudu Ingn musi
byt naprogramovan tak, aby spadal do normalniho
pracovniho rozsahu méni¢e kmitoétu. Viz obrazek
u parametru 223 Varovani: Nizky proud, I ow.

225 Varovani: Nizky kmitoéet, fLow

(WARN.FREQ. LOW)

Hodnota:
0,0 - par. 226 Varov.: Vysoky kmitocet, frigH

0 0,0 Hz
Funkce:

Jestlize vystupni kmito€et klesne pod pfedem
nastavenou mez f ow, bude vyslano varovani.
Parametry 223-228 Funkce varovani nefunguji
béhem nabéhu po pfikazu pro start a po pfikazu pro
zastaveni, ani béhem zastaveni. Funkce varovani
budou aktivovany, jakmile vystupni kmito¢et dosahne
vysledné Zadané hodnoty. Vystupy signall je mozné
naprogramovat tak, aby vyslaly varovaci signal

pfes svorku 46 a pres reléovy vystup.

Popis volby:
Dolni mezni signal vystupniho kmito¢tu fLow musi
byt naprogramovan tak, aby spadal do normalniho
provozniho rozsahu méni¢e kmitoétu. Viz obrazek
u parametru 223 Varovani: Nizky proud, I ow.

226 Varovani: Vysoky kmitoéet fHigH
(WARN.FREQ.HIGH)

Hodnota:
Par. 200 Rozsah kmitoc¢tu = 0-132 Hz [O]/[1].
par. 225 fiow - 132 Hz O 132,0 Hz

Par. 200 Rozsah kmito¢tu = 0-1000 Hz [2]/[3].
par. 225 fiow - 1000 Hz 0 132,0 Hz

Funkce:
Jestlize vystupni kmito€et pfesahne predem
nastavenou mez fyigH, bude vyslano varovani.
Parametry 223-228 Funkce varovani nefunguiji
béhem nabéhu po pfikazu pro start a po pfikazu pro
zastaveni, ani béhem zastaveni. Funkce varovani
budou aktivovany, jakmile vystupni kmito€et dosahne
vysledné Zadané hodnoty. Vystupy signall je mozné
naprogramovat tak, aby vyslaly varovaci signal
pfes svorku 46 a pfes reléovy vystup.

Popis volby:
Horni mezni signal vystupniho kmito¢tu fyign musi
byt naprogramovan tak, aby spadal do normalniho
pracovniho rozsahu méni¢e kmito¢tu. Viz obrazek
u parametru 223 Varovani: Nizky proud, I ow.

227 Varovani: Nizka skute€éna hodnota, FBLow

(WARN.FEEDB. LOW)

Hodnota:
-100 000,000 - par. 228 Varov.:FBHigH] -4000,000

[
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Funkce:
Jestlize signal skute¢né hodnoty klesne pod pfedem
nastavenou mez FBLow , bude vyslano varovani.
Parametry 223-228 Funkce varovani nefunguiji
béhem nabéhu po pfikazu pro start a po pfikazu pro
zastaveni, ani béhem zastaveni. Funkce varovani
budou aktivovany, jakmile vystupni kmito€et doséhne
vysledné Zadané hodnoty. Vystupy signall je mozné
naprogramovat tak, aby vyslaly varovaci signal
pfes svorku 46 a pres reléovy vystup. Jednotka
pro skute€¢nou hodnotu v uzaviené smycce se
programuje v parametru 416 Jednotky procesu.

Popis volby:
Nastavte poZadovanou hodnotu v rozsahu skute¢né
hodnoty (parametr 414 Minimalni skute¢na hodnota,
FBmin @ 415 Maximalni skute¢na hodnota, FBmax).

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani

MG.28.A8.48 - VLT je registrovana ochranna zndmka spole¢nosti Danfoss 33



Dt

VLT® 2800

228 Varovani: Vysokaskuteénahodnota, FBHicH

(WARN.FEEDB HIGH)

Hodnota:
Par. 227 Varov.: FB | ow - 100.000,0000 4000,000

Funkce:
Jestlize se signal skute¢né hodnoty dostane
nad pfedem nastavenou mez FBHigH, bude
vyslano varovani.
Parametry 223-228 Funkce varovani nefunguji
béhem nabéhu po pfikazu pro start a po pfikazu pro
zastaveni, ani b&hem zastaveni. Funkce varovani
budou aktivovany, jakmile vystupni kmito¢et dosahne
vysledné zadané hodnoty. Vystupy signalu je mozné
naprogramovat tak, aby vyslaly varovaci signal
pfes svorku 46 a pres reléovy vystup. Jednotka
pro skute€¢nou hodnotu v uzavifené smycce se
programuje v parametru 416 Jednotky procesu.

Popis volby:
Nastavte poZadovanou hodnotu v rozsahu skute¢né
hodnoty (parametr 414 Minimalni skute¢na hodnota,
FBmin @ 415 Maximalni skute¢na hodnota, FBuax).

229 Kmito€tova vyhybka, Sifka pasma

(FREQ BYPASS B.W.)

Hodnota:

0 (OFF) - 100 Hz 0 0 Hz

Funkce:
Nékteré systémy vyzaduji, aby byly nékteré
vystupni kmito¢ty blokovany kvali problémdm s
mechanickou rezonanci v systému. V parametrech
230-231Kmitoc¢tova vyhybka je mozné tyto vystupni
kmito€ty naprogramovat. V tomto parametru je
mozno definovat Sifku pasma na jedné nebo
druhé strané téchto kmitoctd.

Popis volby:
Kmito€et nastaveny v tomto parametru bude
umistén do stfedu okolo parametru 230 Kmitoc¢tova
vyhybka 1 a 231 Kmitoc¢tova vyhybka 2.

230 Blokovani kmitoétu 1 (FREQ. BYPASS 1)
231 Blokovani kmito€tu 2 (FREQ. BYPASS 2)

Hodnota:

0 - 1000 Hz 0 0,0 Hz

Funkce:
Nékteré systémy vyzaduji, aby byly nékteré
vystupni kmito¢ty blokovany kvali problémim s
mechanickou rezonanci v systému.

Popis volby:
Zadejte kmitoCty, kterym se ma pfistroj vyhnout. Viz
také parametr 229 Blokovani kmitoctu, Sifka pasma.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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m Vstupy a vystupy

Digitalni vstupy
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Hodnota:
Bez funkce (NO OPERATION) [0] [0] [0] [0] 0[0]
Vynulovani (RESET) [1] [1] [1] [1] [1]
Volny dobéh, inverzni (MOTOR COAST [2] [2] [2] [2] [2]
INVERSE)
Vynulovani a volny dobéh, inverzni (RESET AND COAST [3] [31 O3] [3] [3]
INV)
Rychlé zastaveni, inverzni (QUICK-STOP INVERSE) [4] [4] [4] [4] [4]
Stejnosmérné brzdéni, inverzni (DC-BRAKE INVERSE) [5] [5] [5] [5] [5]
Stop, inverzni (STOP INVERSE) [6] [6] [6] [6] [6]
Start (START) o7 [7 [7] [7] [7]
Pulsni start (LATCHED START) [8] [8] [8] [8] [8]
Reverzace (REVERSING) [9] a[9] [9] [9] [9]
Reverzace a start (START REVERSING) [10] [10] [10] [10] [10]
Start vpred (ENABLE FORWARD) [11] [131] (23] [11] [11]
Start vzad (ENABLE REVERSE) [12] [12] [12] [12] [12]
Konstantni ota¢ky (JOGGING) [13] [13] [13] 0OJ13] [13]
UloZeni zddané hodnoty (FREEZE REFERENCE) [14] [14] [14] [14] [14]
Ulozeni vystupniho kmito&tu (FREEZE OUTPUT) [15] [15] [15] [15] [15]
Zrychlit (SPEED UP) [16] [16] [16] [16] [16]
Zpomalit (SPEED DOWN) [17] [17] [171 [17] [17]
Korekce kmito€tu nahoru (CATCH-UP) [19] [19] [191 [191 [19]
Korekce kmitoétu doll (SLOW-DOWN) [20] [20] [20] [20] [20]
Rampa 2 (RAMP 2) [21] [21] [21] [21] [21]
Konst. 7Z. h,, LSB (PRESET REF, LSB) [22] [22] [22] [22] [22]
Konst. Z. h., MSB (PRESET REF, MSB) [23] [23] [23] [23] [23]
Konstantni zadana hodnota zapnuta (PRESET REFERENCE [24] [24] [24] [24] [24]
ON)
Termistor (THERMISTOR) [25] [25] [25] [25]
Pfesné zastaveni, inverzni (PRECISE STOP INV.) [26] [26]
Pfesny start/stop (PRECISE START/STOP) [27] [27]
Pulsni Zadana hodnota (PULSE REFERENCE) [28]
Impulzni zpétna vazba (PULSE FEEDBACK) [29]
Pulsni vstup (PULSE INPUT) [30]
Volba sady parametr(i, LSB (SETUP SELECT LSB) [31] [31] [31] [31] [31]
Volba sady parametrll, MSB (SETUP SELECT MSB) [32] [32] [32] [32] [32]
Vynulovani a start (RESET AND START) [33] [33] [33] [33] [33]
Pulsni start ¢itace (PULSE COUNTER [34] [34]

START)

1. VSechny funkce na svorkach 18 a 19 jsou
fizeny pferuSovacem, coz znamena, Ze opakovana
presnost doby odezvy je konstantni. Lze je pouzit
pro start a stop, pfepinani sady parametrll a
zvlasté pro zménu digitalnich pfednastaveni, tj.
pro ziskani reprodukovatelného bodu zastaveni
pfi pouziti plizivé rychlosti. DalSi informace
naleznete v pfiruéce VLT 2800 Precise Stop

Instruction, MI.28.CX.02.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Funkce:
V téchto parametrech 302-307 Digitalni vstupy je
mozné zvolit rizné aktivované funkce souvisejici
s digitalnimi vstupy (svorky 18-33).

Popis volby:
Nechcete-li, aby méni¢ kmito¢tu reagoval na signaly
vysilané na svorky, zvolte Bez funkce.

Funkce Vynulovani vynuluje méni¢ kmito¢tu po
signalizaci poplachu; nelze v8ak vynulovat vice
poplachil (bezpeénostni vypnuti), aniz byste nejdfive
neodpoijili a znovu nepfipojili pfivod napéti. Viz
tabulku s nadpisem Seznam vystrah a poplachd.
Vynulovani je aktivovano nabéznou hranou signalu.

Zastaveni volnym dobéhem, inverzni zpUsobi, Ze
meéni¢ kmitoCtu okamZité "pusti" motor (vystupni
tranzistory jsou "vypnuty"), coZz znamena, ze
motor volné dobéhne. Logicka 'O’ zplsobi

zastaveni volnym dobé&hem.

Vynulovani a volny dobéh, inverzni slouzi

k aktivaci volného dob&hu motoru spolu s
vynulovanim. Logicka "0" znamend zastaveni
motoru volnym dob&hem a vynulovani. Vynulovani
je aktivovano sestupnou hranou.

Rychlé zastaveni, inverzni slouzi k aktivaci
rychlého zastaveni nastaveného v parametru 212
Doba dobéhu pii rychlém zastaveni. Logicka

'0’ zpUsobi rychlé zastaveni.

Stejnosmérné brzdéni, inverzni se pouziva k
zastaveni motoru jeho buzenim stejnosmérnym
napétim po urcitou dobu, viz parametry 126, 127
a 132 Stejnosmérna brzda. VSimnéte si, prosim,
Ze tato funkce je aktivni pouze tehdy, je-li hodnota
v parametrech 126 Doba stejnosmérného brzdéni
a 132 Stejnosmérné brzdné napéti riizna od O.
Logicka '0’ vyvola stejnosmeérné brzdéni.

Stop, inverzni; logicka '0’ znamena, Ze rychlost motoru
bude klesat az do zastaveni pfes zvolenou rampu.

Zadny z vySe uvedenych ptikazil pro
zastaveni neni ur€en k pouziti jako servisni
vypinaé. VSimnéte si, Ze méni¢ kmito¢tu
ma kromé vstuptl L1, L2 a L3 jesté dalsi napétové
vstupy vzdy, kdyZ jsou pouZity svorky stejnosmérné
sbérnice. Pred zahajenim opravy zkontrolujte, zda
jsou vSechny napétové vstupy odpojeny a zda
uplynula predepsana doba (4 minuty).

Zvolte funkci Start, pozadujete-li pfikaz pro start/stop.
Logicka 1 = start, logicka O = stop.

12]

Start |
—118
Stop —
9

[27]

195NA029.11

Blokovany start; trva-li impuls alespori 14 ms, ménic

kmitoc¢tu spusti motor za pfedpokladu, Ze nebyl zadan
Zadny prikaz pro zastaveni. Motor je mozné zastavit

kratkou aktivaci funkce Zastaveni, inverzni.

Reverzace se pouziva ke zméné sméru otaceni
hiidele motoru. Logicka '0’ nezpUlsobi reverzaci.
Logickd "1’ vyvola reverzaci. Signal reverzace zméni
pouze smér otaeni, neaktivuje start. Neni aktivni pfi
poloZce Regulace procesu, se zpétnou vazbou. Viz
také parametr 200 Rozsah vystupniho kmitoctu/smér.

Reverzace a start slouzi k vydani povelu pro
start/stop a reverzaci jedinym signalem. Zaroven
neni dovolen zadny aktivaéni signal startu. Funkce se
chova jako pulsni start s reverzaci, pokud byl pulsni
start zvolen pro svorku 18. Neni aktivni pfi polozce
Regulace procesu, se zpétnou vazbou. Viz také
parametr 200 Rozsah vystupniho kmitoctu/smér.

Start vpred se pouziva, chcete-li, aby se hfidel
motoru pfi startu ota€ela jen ve sméru hodinovych
ru¢iCek. Tato funkce by se neméla pouzivat s
poloZzkou Regulace procesu, se zpétnou vazbou.

Start vzad se pouziva, chcete-li, aby se hfidel motoru
pfi startu ota€ela jen proti sméru hodinovych rucicek.
Tato funkce by se neméla pouZivat s polozkou
Regulace procesu, se zpétnou vazbou. Viz také
parametr 200 Rozsah vystupniho kmitoctu/smér.

Konstantni ota€ky se pouZzivaji k potlaceni vystupniho
kmito€tu na konstantni kmito€et nastaveny v
parametru 213 Konstantni kmitocet. Konstantni
ot&€ky jsou aktivni bez ohledu na to, zda byl

zadan pfikaz pro start, avSak ne pfi aktivnich
funkcich Zastaveni volnym dobéhem, Rychlé
zastaveni nebo Stejnosmérné brzdéni.

Funkce Ulozit zddanou hodnotu ulozi sou¢asnou
zadanou hodnotu. Zadanou hodnotu miZzete
nyni ménit pouze pres povely Zrychlit a Zpomalit.
Je-li aktivni funkce UloZzit Zddanou hodnotu,
dojde po pfikazu pro zastaveni a v pfipadé
vypadku proudu k jejimu ulozeni.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Funkce Ulozit vystup ulozi sou€asny vystupni
kmitocet (v Hz). Vystupni kmito¢et mGzete nyni ménit
pouze pomoci povell Zrychlit a Zpomalit.

| Upozornéni:
“: Je-li aktivni funkce UloZit vystup, méni¢
i kmito€tu je mozné zastavit jen volbou polozky
Volny dobéh motoru, Rychlé zastaveni nebo
Stejnosmérné brzdéni pres digitalni vstup.

Pozadujete-li digitalni fizeni zrychlovani a
zpomalovani, zvolte funkci Zrychlit nebo Zpomalit.
Tato funkce je aktivni jen v pfipadé, Ze byla
vybrana moznost Ulozit zddanou hodnotu nebo
UloZit vystupni kmitocet.

Je-li aktivni funkce Zrychlit, bude Zadana hodnota
nebo vystupni kmitocet zvySen; je-li aktivni
funkce Zpomalit, bude Zadana hodnota nebo
vystupni kmito€et snizen. Vystupni kmitocet

se méni pfes pfedem nastavené €asy rampy v
parametrech 209-210 Rampa 2.

Jeden impuls (logicka '1’ minimélné po dobu 14
ms a minimalni doba pferuSeni na 14 ms) zpUsobi
zménu rychlosti 0 0,1 % (zadana hodnota) nebo
0,1 Hz (vystupni kmitocet). Priklad:

SvorkaSvorkaUlozit Funkce
29 33 | zadanou
hodnotu/
Ulozit vystup
0 0 1 Z&dna zména otacek
0 1 1 Zrychlit
1 0 1 Zpomalit
1 1 1 Zpomalit

UloZit Zadanou hodnotu je mozné zmeénit, i kdyz
se méni¢ kmito&tu zastavil. Zadana hodnota bude
uloZzena také pfi odpojeni od sité.

Zvolte funkci Korekce kmitoétu nahoru/dold,
chcete-li zvétsit nebo zmensit Zzaddanou hodnotu o
programovatelnou procentudlni hodnotu nastavenou
v parametru 219 Korekce kmitoctu nahoru/dold.

Korekce Korekce Funkce
kmitoc¢tu kmitoc¢tu
dolll nahoru
0 0 Z&dna zména otacek

0 1 ZvétsSit o %
1 0 Zmensit o %
1 1 Zmensit o %

Rampa 2 se voli, je-li pozadovan pfechod mezi
rampou 1 (parametry 207-208) a rampou 2

(parametry 209-210). Logicka '0’ vede k rampé
1 a logicka '1’ vede k rampé 2.

Funkce Konstantni Zzadana hodnota, LSB a
Konstantni Zadana hodnota, MSB umoznuji
zvolit jednu ze Ctyf konstantnich zadanych

hodnot, viz nasledujici tabulka:

Pevna Zzadana | Pevna Zadana Funkce
hodnota hodnota
MSB LSB
0 0 Pevna z. h. 1
0 1 Pevna z. h. 2
1 0 Pevna z. h. 3
1 1 Pevna z. h. 4

Funkce Konstantni Zadana hodnota zapnuta se
pouziva k pfepinani mezi externi Zadanou hodnotou
a konstantni zadanou hodnotou. Pfedpoklada se,

Ze byla provedena volba VnéjSi/konstantni [2] v
parametru 214 Funkce zadané hodnoty. Logicka '0’
znamena, ze externi zadané hodnoty jsou aktivni;
logicka "1’ znamena, Ze jedna ze &tyf konstantnich
Zadanych hodnot je aktivni (viz vySe uvedena tabulka).

Termistor je tfeba vybrat, pokud pfipadny integrovany
termistor motoru mlze zastavit méni¢ kmitoctu pfi
pfehrati motoru. Vypinaci hodnota je 3 kQ.
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9[c]

-20°c 3 inel —5°C
nemine “nominel +5'C
175HA183.10 ¥ nominel

Je-li motor misto termistoru vybaven tepelnym
spina¢em Klixon, Ize tento spinac také pfipojit

ke vstupu. Jsou-li motory zapojeny paralelng, je
mozné zapojit termistory a tepelné spinace do
série (celkovy odpor nizsi nez 3 kQ).

Parametr 128 Tepelna ochrana motoru musi byt
naprogramovan na Varovani termistoru [1] nebo
Vypnuti termistorem [2] a termistor je tfeba zapojit
mezi digitalni vstup a svorku 50 (napajeni + 10 V).

m

195NA077.10

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani

MG.28.A8.48 - VLT je registrovana ochranna zndmka spole¢nosti Danfoss 37



Danfisd

VLT® 2800

Zvolte funkci Prfesné zastaveni, inverzni, chcete-li
dosahnout vysokého stupné presnosti pfi opakovani
pfikazu pro zastaveni. Logickd 0 znamena, ze
rychlost motoru bude postupné klesat az do
zastaveni pfes zvolenou rampu.

Zvolte funkci Presny start/stop, chcete-li dosahnout
vysokého stupné presnosti pfi opakovaném
pfikazu pro start nebo stop.

Zvolte funkci Pulzni Zadana hodnota, je-li pouzity
signal Zadané hodnoty série impulst (kmitocet).
0 Hz odpovida parametru 204 Minimalni zadana
hodnota, Refwin. Kmito€et nastaveny v parametru
327 Pulsni zadana hodnota/skute¢nd hodnota
zpétné vazby odpovida parametru 205 Maximalni
zadana hodnota Refyax.

Zvolte funkci Pulzni zpétna vazba, skute¢na hodnota,
je-li pouzity signél skute¢né hodnoty zpétné vazby
série impulst (kmitocet). V parametru 327 Pulsni
Zadana hodnota/skute¢né hodnota zpétné vazby se
nastavuje maximalni kmitocet pulzni zpétné vazby.

Zvolte funkci Pulsni vstup, chcete-li, aby ur€ity pocet
impulst zplsobil Presné zastaveni, viz parametr 343
Presné zastaveni a parametr 344 Hodnota citace.

Volba sady parametri, LSB a Volba sady parametrd,
MSB davaji moznost zvolit jednu ze ¢tyf sad
parametr(l. Je zde vSak podminka, aby parametr
004 byl nastaven na hodnotu Externi volba.

Funkci Vynulovani a start je mozné pouzit jako
funkci pro povel start. Je-li k digitalnimu vstupu
pfipojeno napéti 24 V, zplsobi to vynulovani ménice
kmitoCtu a motor bude postupné zrychlovat az na
pfedem nastavenou zadanou hodnotu.

Pulsni start Citace slouzi ke spusténi zastavovaci
sekvence Citace pulsnim signalem. Délka pulsu musi
byt alesporfi 14 ms a nesmi byt delSi nez perioda
Citace. Viz také parametr 343 a instrukci MI28CXYY.

308 Svorka 53, analogové vstupni napéti

(Al [V]53FUNCT.)

Hodnota:

Bez funkce (NO OPERATION) 1]
[0 Zadana hodnota (REFERENCE) [1]

Zpétna vazba (FEEDBACK) [2]

Funkce:

V tomto parametru je mozné zvolit funkci, kterou
chcete pfivadét ke svorce 53. Nastaveni rozsahu
vstupniho signalu se provadi v parametru 309

Svorka 53, min. nastaveni a v parametru 310
Svorka 53, max. nastaveni.

Popis volby:
Bez funkce [0]. Voli se, jestlize méni¢ kmitoctu
nema reagovat na signaly pfivedené na tuto svorku.
Z&dana hodnota [1]. Je-li zvolena tato funkce,
je mozno ménit Zzadanou hodnotu pomoci
analogového signalu zadané hodnoty. Jsou-li
signaly Zadanych hodnot pfivadény k vice nez
jednomu vstupu, je tfeba tyto signaly secist.
Je-li pfivddén signal skuteéné hodnoty zpétné
vazby napéti, zvolte funkci Zpétné vazba, skutecné
hodnota [2] na svorce 53.

309 Svorka 53 Min. nastaveni
(Al 53 SCALE LOW)
Hodnota:

0,0 - 10,0 Voltu 0 0,0 Voltu

Funkce:
Tento parametr slouzi k nastaveni hodnoty signalu,
ktera ma odpovidat minimalni Zadané hodnoté
nebo minimalni skute¢né hodnoté&, parametr
204 Minimélni zddan& hodnota, Refuin / 414
Minimalni skute¢na hodnota, FBmIN.

Popis volby:
Nastavte poZadovanou hodnotu napéti. Z davodu
pFesnosti byste méli provést kompenzaci napétovych
ztrat u dlouhych signalnich kabelll. Hodlate-li pouzit
funkci Casovy interval (parametr 317 Casovy interval
a 318 Funkce po ¢asovém intervalu), musi byt
nastavena hodnota vyssi nez 1 Volt.

310 Svorka 53 Max. nastaveni
(Al 53 SCALE HIGH)
Hodnota:

0-100V 0 10,0 v

Funkce:
Tento parametr slouzi k nastaveni hodnoty signalu,
kterA m4 odpovidat maximalni Zzadané hodnoté
nebo maximalni skute€né hodnoté, parametr
205 Maximalni Zzadana hodnota, Refuax / 414
Maximalni skutecna hodnota, FBmax.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Nastavte poZadovanou hodnotu napéti. Z dlvodd
pfesnosti byste méli provést kompenzaci napétovych
ztrat u dlouhych signalnich kabeld.

314 Svorka 60, analogovy vstupni proud
(Al [MA] 60 FUNCT)

Hodnota:

OBez funkce (NO OPERATION) [0]
Zadana hodnota (REFERENCE) [1]
Zpétna vazba (FEEDBACK) [2]
Funkce:

Tento parametr umoznuje volbu mezi riznymi
funkcemi, které jsou k dispozici pro vstup, svorka 60.
Nastaveni rozsahu signalu na vstupu se nastavuje
v parametru 315 Svorka 60, min. nastaveni a v
parametru 316 Svorka 60, max. nastaveni.

Popis volby:

Bez funkce [0]. Voli se, jestlize méni¢ kmito¢tu VLT
nema reagovat na signaly pfivedené na tuto svorku.
Zadana hodnota [1] Je-li zvolena tato funkce, je mozno
meénit Zadanou hodnotu pomoci analogového signélu
Zadané hodnoty. Jsou-li signaly zadané hodnoty
pfipojeny na vice vstup(l, budou se tyto signdly séitat.
Je-li pfipojen jeden signal skuteéné hodnoty zpétné
vazby proudu, zvolte na svorce 60 Zpétna vazba [2].

315 Svorka 60 Min. nastaveni
(Al 60 SCALE LOW)
Hodnota:

0,0 - 20,0 mA 0 0,0 mA

Funkce:
V tomto parametru mizZete nastavit hodnotu signalu,
ktera bude odpovidat minimalni Zddané hodnoté
nebo minimalni skute¢né hodnoté, parametr
204 Minimalni Zzadana hodnota, Refmin / 414
Minimalni skute¢na hodnota, FBmIN.

Popis volby:
Nastavte poZadovanou hodnotu proudu. Hodlate-li
pouzit funkci Casovy interval (parametr 317 Casovy
interval a 318 Funkce po ¢asovém intervalu) musi
byt nastavena hodnota vysSi nez 2 mA.

316 Svorka 60 Max. nastaveni
(Al 60 SCALE HIGH)
Hodnota:

0,0 - 20,0 mA 0 20,0 mA

Funkce:
Tento parametr slouzi k nastaveni hodnoty signalu,
kterda méa odpovidat maximalni Zzadané hodnoté,
parametr 205 Maximalni Zzadana hodnota, Refyax.

Popis volby:
Nastavte poZzadovanou hodnotu proudu.

317 Casovy interval po chybé 7adané hodnoty
(LIVE ZERO TIME 0O)

Hodnota:

1-99s 0 10 s

Funkce:
Jestlize hodnota signalu zadané hodnoty nebo
signalu skute€éné hodnoty pfipojeného k jedné
ze vstupnich svorek 53 nebo 60 klesne pod 50%
minimalniho nastaveni na dobu delSi, nez je
nastavena doba, bude aktivovana funkce zvolend v
parametru 318 Funkce po chybé Zadané hodnoty .
Tato funkce je aktivni pouze tehdy, byla-li v parametru
309 Svorka 53, min. nastaveni zvolena hodnota
vySSi nez 1V, nebo v parametru 315 Svorka 60, min.
nastaveni zvolena hodnota vyssi nez 2 mA.

Popis volby:
Nastavte poZadovanou dobu.

318 Funkce po chybé zadané hodnoty
(LIVE ZERO FUNCT.)

Hodnota:

OBez funkce (NO OPERATION) [0]
UloZzit vystupni kmito€et (FREEZE OUTPUT FREQL)
Zastaveni (STOP) [2]
Konstantni otd€ky (JOG) [3]
Max. rychlost (MAX SPEED) [4]
Zastaveni avypnuti (STOP AND TRIP) [5]
Funkce:

Tento parametr umoznuje volbu funkce, ktera
bude aktivovana po vyprSeni ¢asového intervalu
(parametr 317 Casovy interval po chybé 7adané
hodnoty). Jestlize se funkce Casovy interval
vyskytne ve stejném okamziku jako funkce ¢asovy
interval sbérnice (parametr 513 Funkce ¢asového

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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intervalu shérnice), bude aktivovana funkce
¢asového intervalu v parametru 318.

Popis volby:
Vystupni kmito¢et méni¢e mlze byt:
- uloZen na sou€asném kmitoc&tu [1]
- zmeénén aZ na zastaveni [2]
- zménén na kmitocet konstantnich otacek[3]
- zménén na max. vystupni kmitocet [4]
- zménén na zastaveni s naslednym vypnutim [5]

319 Analogovy vystup svorka 42
(AO 42 FUNCTION)

Hodnota:

Bez funkce (NO OPERATION) [0]

Externi Zzadana hodnota min.-max. 0-20 mA

(REF MIN-MAX = 0-20 MA) [1]

Externi Zzadana hodnota min.-max. 4-20 mA

(REF MIN-MAX = 4-20 MA) [2]

Zpétnavazba, skute¢na hodnota min.-max. 0-20 mA

(FB MIN-MAX = 0-20 MA) [3]

Zpétnavazba, skuteéna hodnota min.-max. 4-20 mA

(FB MIN-MAX = 4-20 MA) [4]

Vystupni kmito€et 0-max 0-20 mA

(0-FMAX = 0-20 MA) [5]

Vystupni kmito€et 0-max 4-20 mA

(0-FMAX = 4-20 MA) [6]
OVystupni proud 0-ljyy 0-20 mA

(0-INV = 0-20 MA) 7]

Vystupni proud O-liny 4-20 mA

(O-1INV = 4-20 MA) [8]

Vystupni vykon 0-Ppn 0-20 mA

(0-PNOM = 0-20 MA) [9]

Vystupni vykon 0-Pmn 4-20 mA

(0-PNOM = 4-20 MA) [10]

Teplota invertoru 20-100 °C 0-20 mA

(TEMP 20-100 C=0-20 MA) [11]

Teplota invertoru 20-100 °C 4-20 mA

(TEMP 20-100 C=4-20 MA) [12]

Funkce:

Analogovy vystup je mozné pouzit ke stanoveni
hodnoty procesu. Je mozno zvolit dva typy
vystupnich signall: 0 - 20 mA nebo 4 - 20 mA.

Je-li analogovy vystup pouzity jako napétovy vystup
(0 - 10 V), musi byt na kostru (svorka 55) pfipojen
snizovaci odpor o hodnoté 500 Q. Je-li vystup
pouzity jako proudovy vystup, nesmi vysledny odpor
pfipojeného zafizeni pfesahnout hodnotu 500 Q.

Popis volby:
Bez funkce. Zvolte tehdy, nebudete-li
analogovy vystup pouzivat.

Externi Refuin - Refuax 0-20 mA/4-20 mA.
Obdrzite vystupni signal, ktery je mérny vysledné
Zadané hodnoté v intervalu Minimalni Zzadana
hodnota, Refyin - Maximalni Zzadana hodnota,
Refuax (parametry 204/205).

FBmin-FBmax 0-20 mA/ 4-20 mA.

Obdrzite vystupni signal, ktery je mérny skute¢né
hodnoté zpétné vazby v intervalu Minimalni skute¢na
hodnota zpétné vazby, FBuin - Maximalni skute¢na
hodnota zpétné vazby, FBumax (parametry 414/415).

0-fwax 0-20 mA/4-20 mA.

Obdrzite vystupni signal, ktery je Gmérny vystupnimu
kmito€tu v intervalu O - fyax (parametr 202 Horni
mez vystupniho kmitoCtu, fumax).

0 - Iinv 0-20 mA/4-20 mA.
Obdrzite vystupni signél, ktery je Umérny vystupnimu
proudu v intervalu 0 - linv

0 - PmN 0-20 mA/4-20 mA.

Obdrzite vystupni signdl, ktery je imérny aktualinimu
vystupnimu vykonu. 20 mA odpovida hodnoté
nastavené v parametru 102 Vykon motoru, Pm,n.

0 - Temp.max 0-20 mA/4-20 mA.

Obdrzite vystupni signdl, ktery je amérny aktualni
teploté chladi¢e. 0/4 mA odpovida teploté chladice
mensi nez 20 °C a 20 mA odpovida 100 °C.

323 Reléovy vystup 1-3

(RELAY 1-3 FUNCT.)

Hodnota:

Bez funkce (NO OPERATION) [0]
0OJednotka pgipravena (UNIT READY) [1]

Pgipraven/bez varovani (ENABLE/NO WARNING)2]

Bih (RUNNING) [3]

V chodu podle adané hodnoty, bez varovani

( RUN ON REF/NO WARN) [4]

V chodu, bez varovani

(RUNNING/NO WARNING) [5]

V chodu v rozsahu adané hodnoty, bez varovani

(RUN IN RANGE/ NO WARN) [6]

Jednotka pgipravena - siové napiti v ramci rozsahu

(RDY NO OVER/UNDERVOL) [7]

Vystraha nebo porucha

(ALARM OR WARNING) [8]

Proud vyssi ne proudové omezeni, par. 221

(CURRENT LIMIT) [9]

Poplach (ALARM) [10]

Vystupni kmitoeet vySSi ne fLow par. 225

(ABOVE FREQUENCY LOW) [11]

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani

40 MG.28.A8.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Danfisd

VLT® 2800

Vystupni kmitoéet nisi ne fuicH par. 226

(BELOW FREQUENCY HIGH) [12]
Vystupni proud vysSi ne I .ow par. 223

(ABOVE CURRENT LOW) [13]
Vystupni proud niSi ne | yigH par. 224

(BELOW CURRENT HIGH) [14]
Skuteéna hodnota vySSi ne FBLow par. 227
(ABOVE FEEDBACK LOW) [15]
Skuteéna hodnota niSi ne FBnigH par. 228
(UNDER FEEDBACK HIGH) [16]
Relé 123 (RELAY 123) [17]
Reverzace (REVERSE) [18]
Tepelna vystraha (THERMAL WARNING) [19]
Lokalni ovladani (LOCAL MODE) [20]
Mimo rozsah kmitoéetu, par. 225/226

(OUT OF FREQ RANGE) [22]
Mimo proudovy rozsah

(OUT OF CURRENT RANGE) [23]
Mimo rozsah zpitné vazby

(OUT OF FDBK. RANGE) [24]
Jizeni mechanické brzdy

(MECH. BRAKE CONTROL) [25]
Bit gidiciho slova 11

(CONTROL WORD BIT 11) [26]
Funkce:

Reléovy vystup je moné pouit k indikaci souéasného
stavu nebo varovani. Vystup je aktivovan (1-2
sepnuto), kdy je splnina dana podminka.

Popis volby:
Bez funkce. Zvolte tehdy, nechcete-li, aby minié
kmitoetu reagoval na signaly.

Jednotka pgipravena, na gidici karti miniee
je napajeci napiti a minié kmitoétu je
pgipraven k provozu.

Pgipraven, bez varovani , minié kmitoétu je
pgipraven k provozu, ale nebyl zadan adny
pgikaz pro start. Bez vystrahy.

Bih znamend, e byl pgedan pgikaz start. Je
také aktivni pgi gizeném dobihu.

V chodu podle 4dané hodnoty, bez varovani
rychlost podle adané hodnoty.

V chodu, bez varovani, byl zadan pgikaz
pro start. Bez vystrahy.

Pgipraven - pgivodni napiti v rozsahu, minié kmitoétu
je paipraven k pouiti; gidici karta pgijim& napajeci
napiti; na vstupech nejsou pgitomny adné aktivni
gidici signdly. Napiti siti spada do danych mezi.

Vystraha nebo porucha, vystup je aktivovan
vystrahou nebo poruchou.

Proudové omezeni, vystupni proud je vysSi
ne hodnota naprogramovana v parametru 221
Proudové omezeni | _jm.

Porucha, vystup je aktivovan poruchou.

Vystupni kmitoeet vySSi ne fLow, vystupni kmitoéet
je vyssi ne hodnota nastavena v parametru 225
Varovani: Nizky kmitoéet, fLow.

Vystupni kmitoeet nisi ne fhigH, vystupni kmitoéet
je nisi ne hodnota nastavena v parametru 226
Varovani: Vysoky kmitoéet, fuigH.

Vystupni proud vyssi ne ILow, vystupni proud
je vySSi ne hodnota nastavena v parametru 223
Varovani: Maly proud, I ow.

Vystupni proud nisi ne InigH, vystupni proud je
mensSi ne hodnota nastavena v parametru 224
Varovani: Velky proud, IHIGH.

Skuteéna hodnota vysSi ne FBLow, skuteéna hodnota
je vySSi ne hodnota nastavena v parametru 227
Varovani: Nizka skuteéna hodnota, FBLow.

Skuteeéna hodnota nisi ne FBuigH, skuteéna
hodnota je niSi ne hodnota nastavena v parametru
228 Varovani: Velky proud, IHiGH.
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Relé 123 se pouiva jen ve spojeni s
jednotkou Profidrive.

Reverzace, reléovy vystup je aktivovan, kdy se motor
otaei proti smiru hodinovych ruéiéek. Pokud se motor
otaéi po smiru hodinovych ruéiéek, hodnota je 0 V.

Tepelné varovéni, teplota pgesahuje mezni
teplotu bui v motoru nebo v miniéi kmitoétu;
mue jit také o varovani z termistoru pgipojeného
k digitalnimu vstupu.

Lokalni ovladani, vystup je aktivni, kdy byla v
parametru 002 Lokalni/dalkové ovladani nastavena
volba Lokalni ovladani [1].

Mimo rozsah kmitoétu, vystupni kmitoéet je
mimo rozsah kmitoétu naprogramovany v
parametrech 225 a 226.

Mimo rozsah proudu, proud motoru je mimo rozsah
naprogramovany v parametrech 223 a 224.

Mimo rozsah skuteéné hodnoty, signal skuteené
hodnoty je mimo rozsah naprogramovany v
parametrech 227 a 228.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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@izeni mechanické brzdy, umooduje gidit vnijsi
mechanickou brzdu (viz oddil o gizeni mechanické
brzdy v Konstrukéni pgiruéce).

327 Pulzni Zzddana hodnota/skuteéna hodnota

(PULSE REF/FB MAX)

Hodnota:

150 - 67600 Hz 0 5000 Hz

Funkce:
Tento parametr se pouziva k nastaveni hodnoty
signalu, ktera odpovida maximalni hodnoté nastavené
v parametru 205 Maximalni Zadana hodnota, Refuax
nebo maximalni skute€né hodnoté nastavené v
parametru 415 Maximalni skute¢na hodnota, FBumax.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou pulzni Zzadanou hodnotu
nebo pulzni skute¢nou hodnotu, ktera bude
pfipojena ke svorce 33.

328 Max. pulsni kmitoeet 29

(MAX PULSE 29)

Hodnota:

150 - 67 600 Hz 0 5 000 Hz

Funkce:
Tento parametr se pouiva k nastaveni hodnoty
signalu odpovidajici maximalni hodnoti nastavené v
parametru 205 Maximalni &dana hodnota, Refyax
nebo maximalni skuteené hodnoti nastavené v
parametru 415 Maximalni skuteena hodnota, FBmax.

Upozornéni:
“: Tyka se pouze zaoizeni DeviceNet. DalSi
e informace viz MGOOBXYY.

341 Digitalni/pulsni vystup svorka 46
(DO 46 FUNCTION)

Hodnota:

Jednotka pfipravena (UNIT READY) [0]
Parametr [0] - [20], viz parametr 323

Pulsni Zddana hodnota (PULSE REFERENCE) [21]
Parametr [22] - [25], viz parametr 323
Impulzni zpétni vazba (PULSE FEEDBACK)  [26]
Vystupni kmito€et (PULSE OUTPUTFREQ) [27]

Pulsni proud (PULSE CURRENT) [28]
Pulsni vykon (PULSE POWER) [29]
Pulsni signal teploty (PULSE TEMP) [30]

Funkce:
Digitalni vystup je mozné pouzit k indikaci
soucasného stavu nebo varovani. Digitalni vystup
(svorka 46) vysle stejnosmérny signal o napéti 24
V, jakmile je splnéna dana podminka. Svorku lze
rovnéz pouzit jako kmito€tovy vystup.
Parametr 342 udava maximalni kmitoc¢et pulsu.

Popis volby:
Pulsni zadana hodnota Refuin - Refuax
ObdrZzite vystupni signal, ktery je mérny vysledné
Zadané hodnoté v intervalu Minimalni Zadana
hodnota, Refyin - Maximalni Zadana hodnota,
Refuax (parametry 204/205).

Pulsni zpétna vazba FBmin - FBmax.

Obdrzite vystupni signal, ktery je mérny skute¢né
hodnoté zpétné vazby v intervalu Minimalni skuteénéa
hodnota zpétné vazby, FBmin - Maximalni skuteéna
hodnota zpétné vazby, FBuax (parametry 414/415).

Vystupni kmitocet O-fmax.

Obdrzite vystupni signél, ktery je Umérny vystupnimu
kmito€tu v intervalu O - fyax (parametr 202 Horni
mez vystupniho kmitoctu, fuax).

Pulsni proud 0 - Iinv.
Obdrzite vystupni signal, ktery je Gmérny vystupnimu
proudu v intervalu 0 - liny.

Pulsni vykon 0 - Py n.

Obdrzite vystupni signal, ktery je Gmérny
aktualnimu vystupnimu vykonu. Parametr
342 odpovida nastavené hodnoté parametru
102 Vykon motoru, PmN.

Pulsni signal teploty 0 - Temp.max.

Obdrzite vystupni signal, ktery je imérny
aktudlni teploté chladi¢e. 0 Hz odpovida teploté
chladi¢e mensi nez 20° C a parametr 342
odpovida teploté 100° C.

Upozornéni:
l@ Vystupni svorka 46 neni k dispozici pro

DeviceNet. Minimalni vystupni kmitocet na
kmito¢tovém vystupu = 16 Hz

342 Svorka 46, max. pulzni stupnice

(DO 46 MAX. PULS)

Hodnota:
150 - 10.000 Hz

O 5.000 Hz

Funkce:
Tento parametr slouzi k nastaveni maximalniho
kmitoc¢tu signalu pulzniho vystupu.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Nastavte pozadovany kmitocet.

343 Funkce pgesného zastaveni
(PRECISE STOP)

Hodnota:

OPgesny dobih (NORMAL) [0]
Zastaveni éitaée s obnovenim
(COUNT STOP RESET) [1]
Zastaveni eitaée bez obnoveni
(COUNT STOP NO RESET) 2]
Zastaveni s kompenzaci otaeek
(SPEED CMP. STOP) [3]
Zastaveni eitaeée s obnovenim s kompenzaci otaeek
(SPD CMP CSTOP W. RES) [4]
Zastaveni eitaée bez obnoveni s kompenzaci otaeek
(SPD CMP CSTOP NO RES) [5]
Funkce:

V tomto parametru se voli, ktera funkce zastaveni
bude provedena jako reakce na pgikaz pro
zastaveni. VSech Sest monosti obsahuje rutinu
pgesného zastaveni, éim je zajiStina vysoka
uroved pgesnosti opakovani.

Volby jsou kombinaci nie popsanych funkci.

Upozornéni:
": S funkci pgesného zastaveni se nesmi
e pouivat pulsni start [8].

Popis volby:
Pgesné zastaveni s dobihem [0] sloui k dosaeni
vysoké opakované pgesnosti v bodi zastaveni.
Zastaveni eitaée. Jakmile minié kmitoétu pgijme
signal start, rozbihne se a bude biet tak dlouho,
dokud nepgijme na vstupni svorce 33 poéet impulsu
naprogramovany uivatelem. Timto zpusobem
bude vnitgni signal zastaveni aktivovat €as
normalniho dobihu (parametr 208).
Funkce éitaee je aktivovana (spousti odpoéitavani)
néabinou hranou signalu start (pgi zmini ze
zastaveni na spustini).
Otaekovi kompenzované zastaveni. Chcete-li
zastavit v pgesni stejném okamiku bez ohledu na
souéasné otaeky, bude pgijaty signal zastaveni
interni zpodin, pokud jsou souéasné otaeky nisi ne
maximalni otaéky (nastavené v parametru 202).
Vynulovani éitaée . Zastaveni eitaée a Zastaveni
s kompenzaci otadéek Ize kombinovat s obnovenim
(vynulovanim) nebo bez obnoveni.

Zastaveni eitaée s obnovenim [1]. Po kadém
pgesném zastaveni je poéet pulst bihem
dobihu na 0 Hz obnoven.

Zastaveni eitaée bez obnoveni [2]. Poéet pulsu
naétenych pgi dobihu na 0 Hz je odeéten od
hodnoty eitaée v parametru 344.

344 Hodnota ¢itace
(PULSE COUNT PRE.)

Hodnota:

0 - 999999 O 100000 impulzl

Funkce:
V tomto parametru mlzete zvolit hodnotu &itace,
kterd bude pouzita v integrované funkci pfesného
zastaveni (parametr 343).

Popis volby:
Tovarni nastaveni je 100000 impulzd. Nejvyssi
kmito€et (max. rozliSeni), ktery je moZno zaznamenat
na svorce 33 je 67,6 kHz.

349 Cas zpozdéni sytému
(SPEED COMP DELAY)

Hodnota:
0 ms - 100 ms

0 10 ms

Funkce:
V tomto parametru miiZe uzivatel nastavit ¢as
zpozdéni systému (senzor, PLC atd.). Pokud
provadite zastaveni s kompenzaci otacek,
¢as zpozdéni v riznych kmitoétech ma velky
vliv zplsob zastaveni.
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Popis volby:
Tovarni nastaveni je1l0 ms. To znamena, Ze se
predpoklada, ze celkové zpozdéni od senzoru, PLC
a dalSiho hardwaru odpovida tomuto nastaveni.

Upozornéni:

"q’_" Je aktivni pouze pro zastaveni s

kompenzaci otacek.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani

MG.28.A8.48 - VLT je registrovana ochranna zndmka spole¢nosti Danfoss 43



Dt

VLT® 2800

m Specialni funkce

400 Funkce brzdéni
(BRAKE FUNCTION)

Hodnota:

Vypnuto (OFF) [0]
Odporova brzda

(RESISTOR) [1]
Stfidavé brzda (AC BRAKE) [4]
Sdileni zatéze (LOAD SHARING) [5]

Tovarni nastaveni zavisi na typu jednotky.

Funkce:
Zvolte funkci Odporova brzda [1], ma-li méni¢
kmitoCtu zabudovany brzdny tranzistor a ke svorkam
81, 82 pfipojeny brzdny odpor. B&éhem brzdéni
(generéatoricky chod) je povoleno vyssi meziobvodové
napéti, kdyz je pfipojen brzdny odpor.
Funkci Stiidava brzda [4] mlZete zvolit ke zlepSeni
brzdéni, aniz byste museli pouzit brzdnych odpor(.
VSimnéte si, prosim, Ze Stfidava brzda [4] neni
tak G€innd jako Odporova brzda [1].

Popis volby:
Funkci Odporova brzda [1], zvolte tehdy, je-li
pfipojen brzdny odpor.
Funkci Stfidava brzda [4] zvolte tehdy, jestlize se pfi
generovani vyskytne kratkodob4 z4téz. Nastaveni
brzdy viz parametr 144 Zesilit stfidavou brzdou.

PFi tomto pouZiti zvolte Sdileni zatéze [5].

Upozornéni:
“: Zmeéna volby nebude aktivni, dokud nebude
e odpojen a znovu pfipojen pfivod napéti.

405 Funkce vynulovani
(RESET MODE)

Hodnota:

ORuéni vynulovani (MANUAL RESET) [0]
Automatické vynulovani x 1
(AUTOMATIC X 1) [1]
Automatické vynulovani x 3
(AUTOMATIC X 3) [3]
Automatické vynulovani x 10
(AUTOMATIC X 10) [10]
Vynulovani pfi zapnuti
(RESET AT POWER UP) [11]
Funkce:

Tento parametr umozruje zvolit, zda bude reset a
opakovany start po vypnuti ruéni nebo automatické.

Kromé toho je mozné zvolit po¢et pokusu o opakovany
restart. Cas mezi jednotlivymi pokusy se nastavuje
v parametru 406 Cas automatického restartu.

Popis volby:
Je-li provedena volba Ruéni vynulovani [0], bude
vynulovani provedeno tlagitkem [STOP/RESET], pfes
digitalni vstup nebo sériovou komunikaci. Ma-li ménic
kmito€tu po vypnuti provést automatické vynulovani,
zvolte hodnotu Gdajd [1], [3] nebo [10].
Je-li provedena volba Vynulovani p/i zapnuti [11],
provede méni¢ kmito&tu vynulovani, jestlize doslo
k zavadé v pfipojeni nebo k vypadku proudu.

Motor se mliZe spustit bez varovani.

406 Cas automatického restartu
(AUTORESTART TIME)

Hodnota:

0-10s 05s

Funkce:
Tento parametr umoZfiuje nastaveni ¢asu od vypnuti
po start funkce automatického restartu. Pfedpoklada
se, ze v parametru 405 Funkce vynulovani byla
provedena volba automatické vynulovani.

Popis volby:
Nastavte poZzadovany €as.

409 Zpozdéni vypnuti po dosaZzeni proudového

omezeni ILm

(ZPOZDENI PROUD. VYPNUTI)
Hodnota:
0 - 60 s (61=0FF)

O OFF

Funkce:
KdyZz méni¢ kmitoCtu zaregistruje, Ze vystupni proud
dosahl proudového omezeni I v (parametr 221
Proudové omezeni ) a zUstal na této hodnoté po
pfedem nastavenou dobu, dojde k jeho odpojeni.
MUZe to byt vyuZito k ochrané aplikace, podobné jako
miZe ETR (elektronické tepelné relé) chranit motor.

Popis volby:
Zvolte, jak dlouho by mél méni€ kmito€tu udrzovat
vystupni proud na hodnoté proudového omezeni
ILim, NneZ se odpoji. Pfi volbé OFF parametr 409

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Zpozdéni vypnuti po dosazeni proudového omezeni
ILim nefunguje, tj. nedojde k vypnuti.

411 Taktovaci kmitocet
(TAKTOVACI KMITOCET)
Hodnota:

3 000 - 14 000 Hz (VLT 2803 - 2875) O 4 500 Hz
3 000 - 10 000 Hz (VLT 2880 - 2882) O 4 500 Hz

Funkce:
Nastavena hodnota uré€uje taktovaci kmitocet
invertoru. Zména taktovaciho kmito¢tu mize
pomoci minimalizovat hluk motoru.

Upozornéni:

": Vystupni kmito€et ménic¢e nesmi nikdy
e pfesahnout hodnotu 1/10 taktovaciho kmitoctu.

Popis volby:
Kdyz je motor v chodu, sefizujte taktovaci
kmitoCet v parametru 411 Taktovaci kmitocet
, az dokud se nedosahne kmito&tu, pfi kterém
je motor nejméné hluény.

Upozornéni:
“: Taktovaci kmito€et automaticky klesa jako
e funkce zatéze. Viz Teplotné zavisly taktovaci
kmitocet v oddilu Zvlastni podminky.
Kdyz je provedena volba Pripojeny LC-filtr v parametru
412, bude minimalni taktovaci kmito€et 4,5 kHz.

412 Proménny taktovaci kmito€et
(VAR CARRIER FREQ)

Hodnota:

00Bez LC-filtru (WITHOUT LC-FILTER) [2]
Pfipojeny LC-filtr
(LC FILTER CONNECTED) [3]
Funkce:

Je-li mezi méni€¢ kmito€tu a motor pfipojen
LC-filtr, je tfeba nastavit tento parametr na
volbu Pripojeny LC-filtr .

Popis volby:
Je-li mezi méni¢ kmito€tu a motor pfipojen LC-filtr,
je tfeba pouzit volbu Pripojeny LCfiltr [3], jinak
méni¢ nemlze chranit LCfiltr.

Upozornéni:
“: Pfi provedeni volby LC-filtr se taktovaci
e kmito&et zmé&ni na hodnotu 4,5 kHz.

413 Funkce pfebuzeni
(OVERMODULATION)

Hodnota:

Vypnuto (OFF) [0]
OZapnuto (ON) [1]

Funkce:

Tento parametr umoznuje pfipojit funkci pfebuzeni
pro vystupni napéti.

Popis volby:
Vypnuto [0] znamena, Ze vystupni napéti
nebude pfebuzeno, coZz znamena, Ze bude
zabranéno zvinéni momentu na hfideli
motoru. To muze byt dobré napf. u brusek.
Zapnuto [1] znamend, Ze je mozné dosahnout
vystupniho napéti, které je vétsi, nez pfivodni
napéti (az o 5%).

414 Minimalni skute€na hodnota, FBmin

(MIN. FEEDBACK)

Hodnota:
-100.000,000 - par. 415 FBmax

0 0,000

Funkce:
Parametry 414 Minimalni skute¢na hodnota, FBmin
a 415 Maximalni skute¢na hodnota, FBmax se
pouzivaji k nastaveni textu na displeji, aby byl signal
skute¢né hodnoty spravné zobrazen v jednotkach
procesu Umeérné k signalu na vstupu.

Popis volby:
Nastavte hodnotu, kterd se méa zobrazovat na
displeji jako minimalni hodnota signalu skute¢né
hodnoty na zvoleném vstupu skute¢né hodnoty
(parametry 308/314 Analogové vstupy).

415 Maximalni skuteéna hodnota, FBmax
(MAX. FEEDBACK)

Hodnota:

FBwmin - 100.000,000 0 1500,000

Funkce:
Viz popis parametru 414 Minimalni skutec¢na
hodnota, FBmin.

Popis volby:
Nastavte hodnotu, kterda méa byt zobrazena na
displeji, kdyZ se na zvoleném vstupu skute¢né

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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hodnoty vyskytne maximalni skute¢na hodnota
(parametr 308/314 Analogové vstupy).

416 Jednotky zadané/skuteéné hodnoty
(REF/FEEDB. UNIT)

Hodnota:

0Bez jednotky (NO UNIT) [0]
% (%) (1]
PPM (PPM) [2]
ot/min. (RPM) [3]
barl (BAR) [4]
cykld/min. (CYCLE/MI) [5]
impulst/s (PULSE/S) [6]
jednotek/s (UNITS/S) [7]
jednotek/min. (UNITS/MI) [8]
jednotek/hod. (UNITS/H) [9]
°C(°C) [10]
Pa (PA) [11]
I/s (L/S) [12]
m3/s (M3/S) [13]
I/min. (L/M) [14]
m3/min. (M3/MIN.) [15]
I/hod. (L/H) [16]
m3/hod. (M3/H) [17]
kg/s (KGI/S) [18]
kg/min. (KG/MIN) [19]
kg/hod. (KG/H) [20]
tun/min. (T/MIN) [21]
tun/hod. (T/H) [22]
metrd (M) [23]
Nm (NM) [24]
m/s (M/S) [25]
m/min. (M/MIN) [26]
°F(°F) [27]
inwg (IN WG) [28]
gal/s (GAL/S) [29]
ft3/s (FT3/S) [30]
gal/min. (GAL/MIN) [31]
ft3/min. (FT3/MIN) [32]
gal/hod. (GAL/H) [33]
ft3/hod. (FT3/H) [34]
Ib/s (LB/S) [35]
Ib/min. (LB/MIN) [36]
Ib/hod. (LB/H) [37]
Ibft(LB FT) [38]
ft/s (FT/S) [39]
ft/min. (FT/MIN) [40]
Funkce:

Zvolte nékterou z jednotek, kterd se méa zobrazovat
na displeji. Jednotka bude nadtena, jestlize je
mozné pfipajit fidici jednotku LCP a jestlize byla

provedena volba Zadana hodnota [jednotka] [2]
nebo Skute¢na hodnota [jednotka] [3] v jednom z
parametrd 009-012 Udaj na displeji, a v reZimu
Displej. V Uzaviené smycce bude jednotka pouZita
také jako jednotka pro minimalni/maximalni Zzadanou
hodnotu a miniméalni/maximalni skute¢nou hodnotu.

Popis volby:
Zvolte pozadovanou jednotku pro signal
Zadané/skute¢né hodnoty.

Upozornéni:

Parametry 417-421 se pouZzivaji jen tehdy,
byla-li v parametru 100 Konfigurace provedena
volba Regulace rychlosti, uzavrena smycka [1].

417 Otackova vazba - proporcionalni
zesileni PID

(SPEED PROP GAIN)

Hodnota:
0,000 (OFF) - 1,000

g 0,010

Funkce:
Proporciondlni zesileni oznacuje, kolikrat bude
zesilena chyba (odchylka mezi signélem skute€né
hodnoty a nastavenym bodem).

Popis volby:
Rychlé regulace se dosahne pfi vysokém zesilenti,
ale je-li zesilenf prili§ velké, mize byt proces v
pfipadé preregulovani nestabilni.

418 Otackova vazba - integraéni €asova

konstanta PID

(SPEED INT. TIME)

Hodnota:

20,00 - 999,99 ms (1000 = OFF) 0 100 ms

Funkce:
Integra¢ni ¢asova konstanta uréuje, jak dlouho
bude trvat, nez PID-regulator opravi chybu. Cim
je chyba vétsi, tim rychleji poroste pfispévek
ménice kmito€tu. Integraéni asova konstanta je
¢as, ktery potfebuje integrator k dosazeni stejné
zmény jako proporcionalni zesileni..

Popis volby:
Rychlé regulace se dosahne pfi kratké integraéni
€asoveé konstanté. AvSak, je-li tento €as pfilis
kratky, mGze se proces stat nestabilni. Je-li
integracni ¢asova konstanta pfilis dlouha, mohou
se vyskytnou vétsi odchylky od pozadované

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Zadané hodnoty, protoZe regulatoru procesu bude
regulace pfipadné chyby trvat dlouho.

419 Derivaéni ¢asova konstanta PID

(SPEED DIFF. TIME)

Hodnota:
0,00 (OFF) - 200,00 ms

0 20,00 ms

Funkce:
Derivator nereaguje na konstantni chybu.
Prispiva pouze tehdy, kdyz se chyba méni.
Cim rychleji se chyba méni, tim v&tsi bude
zesileni derivatoru. PFispévek je pfimo admérny
rychlosti, jiZz se chyba méni.

Popis volby:
Rychlého fizeni bude dosazeno pfi dlouhé
derivaéni ¢asové konstanté. AvSak je-li tento
¢as prilis dlouhy, mlze se stat proces nestabilni.
KdyZ je deriva¢ni ¢asova konstanta rovna 0 ms,
nebude deriva¢ni funkce aktivni.

420 Otackova vazba - mez derivaéniho zesileni

(SPEED D-GAIN LIM)

Hodnota:

5,0 - 50,0 g 50

Funkce:
Je mozné nastavit mez deriva¢niho zesileni
poskytovanou derivdtorem. ProtoZe derivaéni
zesileni pfi vySSich kmito€tech roste, mize byt
omezeni zesileni vyhodné. Umozni to ziskat Cisté
derivacni zesileni pfi nizSich kmito¢tech a konstantni
derivaéni zesileni pfi vysSich kmitoctech.

Popis volby:
Zvolte poZzadovanou mez derivaéniho zesileni.

421 Otackova vazba - dolni propust PID
(SPEED FILT. TIME)

Hodnota:

20 - 500 ms 0 20 ms

Funkce:
Sum v signalu skute¢né hodnoty se ztlumi pfesnou
dolni propusti, aby se omezil vliv Sumu na regulaci.
To mlze byt vyhodné napf. pfi velkém mnoZstvi
Sumu v signalu. Viz obrazek.

Feedback

Disturbed feedback signal

A

t 0.6 1 (Sec.)
Lowpass filter
fg = 10 Hz
Feedback i
Filtered feedback signal
M~ N
1752A2985.10 0.6 1 (Ses.)
Popis volby:

Je-li naprogramovéna €asovéa konstanta (t) o
velikosti 100 ms, bude vypinaci kmito€et pro dolni
propust 1/0,1 = 10 rad/s, coz odpovida (10 / 2 x
1) = 1,6 Hz. PID-regulator pak bude regulovat
pouze signal skute¢né hodnoty, ktery se méni s
mensim kmito¢tem nez 1,6 Hz. Jestlize se signal
skute€né hodnoty bude ménit s vySSim kmitoctem
nez 1,6 Hz, bude ztlumen dolni propusti.

423 Napéti U1l
(NAPETI U1)
Hodnota:

0,0 - 999,0 V O par. 103

Funkce:
Parametry 423-428 se pouzivaji, kdyz byla
v parametru 101Momentova charakteristika
provedena volba Zvlastni charakteristika motoru [8].
Charakteristiku U/f je mozno ur€it na zakladé Ctyr
definovatelnych napéti a tfi kmito¢tll. Napéti pfi 0 Hz
se nastavuje v parametru 133 Startovaci napéti.

u
Umox 103

195NA080.11

Par. 427

Par. 425

Par. 423
Par. 133

428 104 202 f
'm-" fmﬂx

Par. 424 426

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Nastavte vystupni napéti (U1) tak, aby odpovidalo
prvnimu vystupnimu kmitoétu (F1), parametr
424 Kmitocet F1.

424 Kmitocet F1

(F1 FREQUENCY)

Hodnota:
0,0 - par. 426 Kmitocet F2

0 Par. 104 Kmitoéet motoru

Funkce:
Viz parametr 423 Napéti UL.

Popis volby:
Nastavte vystupni kmitocet (F1) tak, aby
odpovidal prvnimu vystupnimu napéti (U1),
parametr 423 Napéti U1l.

425 Napéti U2

(U2 VOLTAGE)

Hodnota:
0,0 - 999,0 V

0 par. 103

Funkce:
Viz parametr 423 Napéti Ul.

Popis volby:
Nastavte vystupni napéti (U2) tak, aby odpovidalo
druhému vystupnimu kmito¢tu (F2), parametr
426 Kmitocet F2.

426 Kmitocet F2

(F2 FREQUENCY)

Hodnota:
Par. 424 Kmitocet F1 - par. 428 KmitocCet F3
0 Par. 104 Kmitocet motoru

Funkce:
Viz parametr 423 Napéti UL.

Popis volby:
Nastavte vystupni kmitocet (F2) tak, aby
odpovidal druhému vystupnimu napéti (U2),
parametr 425 Napéti U2.

427 Napéti U3
(U3 VOLTAGE)
Hodnota:

0,0 - 999,0 V O par. 103

Funkce:
Viz parametr 423 Napéti U1l.

Popis volby:
Nastavte vystupni napéti (U3) tak, aby odpovidalo
tfetimu vystupnimu kmito¢tu (F3), parametr
428 KmitocCet F3.

428 Kmitocet F3
(F3 FREQUENCY)

Hodnota:
Par. 426 Kmitocet F2 - 1000 Hz
0 Par. 104 Kmitocet motoru

Funkce:
Viz parametr 423 Napéti U1l.

Popis volby:
Nastavte vystupni kmitoCet (F3) tak, aby
odpovidal tfetimu vystupnimu napéti (U3),
parametr 427 Napéti U3.

Upozornéni:
ll: Parametry 437-444 se pouzivaji jen tehdy,
q byla-li v parametru 100 Konfigurace provedena
volba Regulace procesu, uzaviena smycka [3].

437 Normalni/inverzni regulace procesu PID
(PROC NO/INV CTRL)

Hodnota:

ONormalni (NORMAL) [0]
Inverzni (INVERSE) [1]
Funkce:

Je mozné zvolit, zda bude regulator procesu
zvySovat/snizovat vystupni kmito€et v pfipadé
odchylky mezi Zzadanou hodnotou a skute¢nou
hodnotou procesu.

Popis volby:
Ma-li méni¢ snizit vystupni kmito€et v pfipadé narlstu
signalu skute€¢né hodnoty, zvolte poloZku Normalni [O].

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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Ma-li ménic¢ zvysit vystupni kmitocet v pfipadé nardstu
signalu skute¢né hodnoty, zvolte polozku Inverzni [1].

438 Regulace procesu PID - anti windup
(PROC ANTI WINDUP)

Hodnota:

Vypnuto (DISABLE) [0]
OZapnuto (ENABLE) [1]

Funkce:

Je mozné zvolit, zda bude regulator procesu
pokracovat v regulaci na zakladé odchylky, i v pfipadé,
Ze nebude mozné zvysit/snizit vystupni kmitocet.

Popis volby:
Tovarni nastaveni je Zapnuto [1], coZz znamena,
Ze integra¢ni vazba bude inicializovana ve vztahu
ke skute&né hodnoté vystupniho kmitoctu, jakmile
bude dosazeno bud mezniho proudu, mezniho
napéti nebo max./min. kmito¢tu. Regulator procesu
nebude znovu zapojen, dokud nebude chyba nulova
nebo dokud se nezméni jeji znaménko. Chcete-li,
aby integrator pokracoval v integraci odchylky,
zvolte polozku Vypnuto [0], i kdyZz neni mozné
takovym ovladanim odstranit chybu.

Upozornéni:

": Provedete-li volbu Vypnuto [0], bude to
znamenat, Ze kdyz se zméni znaménko
odchylky, bude integrator nejprve muset

integrovat dolll od dosazené Urovné v dlsledku

pfedchozi chyby, neZ dojde k né&jaké zméné
ve vystupnim kmitoctu.

439 Regulace procesu PID - spoustéci kmito€et
(PROC START VALUE)

Hodnota:
fmin - fmax (parametr 201/202)
O Par. 201 Vystupni kmitocet, dolni mez, fuin

Funkce:
KdyZ se objevi spoustéci signél, bude méni¢ kmito€tu
reagovat v podobé Otevrené smycky, a neprejde
k Uzavrené smycce, dokud nebude dosazeno
naprogramovaného spoustéciho kmito¢tu. Tak je
mozné nastavit kmitoCet, ktery odpovida rychlosti,
pfi které proces normalné bézi, coz umozni drivéjsi
dosazeni pozadovanych podminek procesu.

Popis volby:
Nastavte pozadovany spoustéci kmitocet.

Upozornéni:
ll: Jestlize méni€ kmito€tu bézi pfed dosazenim
q pozadovaného spoustéciho kmitoétu pod
soucasnou mezi, nebude regulator procesu
aktivovan. Aby byl regulator procesu aktivovan,
musi byt spoustéci kmito€et nizsi nez pozadovany
vystupni kmito€et. To Ize provést za chodu.

440 Regulace procesu PID - proporciondlni
zesileni

(PROC. PROP. GAIN)

Hodnota:

0,0 - 10,00 0 0,01

Funkce:
Proporciondlni zesileni oznacuje, kolikrat bude
zesilena odchylka mezi zadanou hodnotou a
signalem skute¢né hodnoty.

Popis volby:
PFi vysokém zesileni bude dosazeno rychlé regulace,
ale bude-li zesileni prili§ vysoké, mlze se stat
proces kvlli prfebuzeni nestabilni.

441 Regulace procesu PID - integraéni
C¢asova konstanta

(PROC. INTEGR. T.)

Hodnota:

I=
NG
>
(o]
€
E
(@)]
=
0,01 - 9999,99 (OFF) 2

O OFF

Funkce:
Integrator poskytuje rostouci zesileni pfi konstantni
chybé mezi Zddanou hodnotou a signédlem
skute&né hodnoty. Cim je chyba vétsi, tim
rychleji poroste pfispévek kmito¢tu integratoru.
Integrac¢ni ¢asova konstanta je €as, ktery
integrator potfebuje k provedeni stejné zmény,
jako je proporcionalni zesileni.

Popis volby:
PFi kratké integracni €asové konstanté bude dosaZeno
rychlé regulace. AvSak tento ¢as muze byt pfilis
kratky, coz mlze zpUsobit nestabilitu procesu kvuli
pfebuzeni. Je-li integraéni ¢asova konstanta dlouha,
mohou se vyskytnout vétsi odchylky od poZzadované
Zadané hodnoty, protoze regulatoru procesu bude
regulace ve vztahu k dané chybé trvat dlouho.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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442 Regulace procesu PID - derivaéni
€asova konstanta

(PROC. DIFF. TIME)

Hodnota:

0,00 (OFF) - 10,00 s 0 0,00 s

Funkce:
Derivator nereaguje na konstantni chybu.
Vytvari zesileni jen tehdy, kdyZ se chyba méni.
Cim rychleji se chyba méni, tim vétsi zesileni
derivator poskytuje. Zesileni je pfimo umérné
rychlosti, jiZ se odchylka méni.

Popis volby:
PFi dlouhé derivaéni ¢asové konstanté bude
dosazeno rychlé regulace. AvSak tento ¢as mize
byt pfili§ dlouhy, coz mize vést k nestabilité
procesu kvUli pfebuzeni.

443 Regulace procesu PID - mez derivaéniho
zesileni
(PROC. DIFF.GAIN)

Hodnota:
5,0 - 50,0 0 5,

o

Funkce:
Je mozné nastavit mez zesileni derivatoru. Zesileni
derivatoru poroste pfi rychlych zménéch, a proto
mUZe byt vyhodné toto zesileni omezit. Tim bude
dosazeno Cistého zesileni derivatoru pfi pomalych
zménach a konstantniho zesileni derivatoru tam,
kde se vyskytuji rychlé zmény odchylky.

Popis volby:
Zvolte mez zesileni derivatoru podle potieby.

444 Regulace procesu PID - dolni propust

(PROC FILTER TIME)

Hodnota:

0,02 - 10,00 g 0,02

Funkce:
Sum v signélu skute&né hodnoty bude ztlumen
pfesnou dolni propusti, aby se omezil vliv Sumu
na regulaci procesu.To mize byt vyhodné napf.
pfi velkém mnozstvi Sumu v signalu.

Popis volby:
Zvolte poZadovanou €asovou konstantu (t). Je-li
naprogramovéna ¢asova konstanta (t) o velikosti 0,1
s, bude vypinaci kmito€et pro dolni propust 1/0,1 = 10
rad/s, coz odpovida (10 / 2 x 1) = 1,6 Hz. Regulator

procesu tak bude regulovat pouze signal skute¢né
hodnoty, ktery se méni s niz§im kmito¢tem nez 1,6 Hz.
Jestlize se signél skute¢né hodnoty méni s vySSim
kmito€tem nez 1,6 Hz, bude ztlumen dolni propusti.

445 Letmy start
(FLYINGSTART)

Hodnota:

OVypnuto (DISABLE) [0]
OK - stejny smér
(OK-SAME DIRECTION) [1]
OK - oba sméry
(OK-BOTH DIRECTIONS) [2]
DC brzda a spusténi
(DC-BRAKE BEF. START) [3]

Funkce:
Tato funkce umozfiuje "chytit" rotujici hfidel
motoru, kterd jiz neni ovladana méni¢em kmitoctu,
napf. kvuli vypadku proudu. Tato funkce bude
aktivovana pfi kazdé aktivaci pfikazu pro start
motoru. Aby méni¢ kmito€tu mohl rotujici hfidel
motoru "chytit", musi byt rychlost motoru nizsi nez
kmito€et odpovidajici kmito€tu v parametru 202
Vystupni kmitocet, horni mez, fuax.

Popis volby:
Pokud tuto funkci nepotfebujete, zvolte
polozku Vypnuto [O].

Jestlize se mlze motor pfi zapnuti otacet jen stejnym
smérem, zvolte polozku OK - stejny smér [1]. Volbu
OK - stejny smér [1] byste méli provést tehdy,
byla-li v parametru 200 Rozsah vystupniho kmitoctu
provedena volba Jen po sméru hodinovych rucicek .

Jestlize se mUze motor pfi zapnuti otacet obéma
sméry, zvolte polozku OK - oba sméry [2].

Volbu DC brzda a spusténi [3] provedte tehdy,
mZze-li méni¢ kmito¢tu motor nejprve pomoci
stejnosmérné brzdy zabrzdit a pak jej spustit.
Predpoklada se, ze jsou aktivovany parametry
126-127/132 DC brzdéni . V pfipadé vétSiho efektu
"vétrného mlynu" (rotujiciho motoru) nebude méni¢
kmito¢tu schopen rotujici motor "chytit”, aniz by byla
aktivovana volba DC brzda a spusténi.

Omezeni:

- Prilis nizka setrvaénost povede ke zvétSeni
zatéze, coz mlze byt nebezpetné nebo to mize
zabranit spravnému chyceni rotujiciho motoru.
PouZijte radgji stejnosmérnou brzdu.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani

50 MG.28.A8.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Danfisd

VLT® 2800

- Je-li zatéz hnana napf. efektem "vétrného
mlynu" (rotujiciho motoru), miiZze se jednotka
z davodu prepéti vypnout.

- Spusténi za chodu nefunguje pfi nizSich
hodnotach nez 250 ot/min.

451 Otackova vazba - soudinitel kladné
zpétné vazby PID

(FEEDFORWARD FACT)

Hodnota:
0 - 500

g 100

Funkce:
Tento parametr je aktivni, pouze byla-li v parametru
100 Konfigurace provedena volba Regulace otacek,
uzavrena smycka. Funkce soucinitele kladné zpétné
vazby vySle vétsi nebo mensi ¢ast signalu zadané
hodnoty z ovladace PID takovym zplisobem, ze
ovlada¢ PID bude mit vliv jen na €&st fidiciho signalu.
Jakékoli zména nastaveného bodu tak bude mit
pfimy vliv na ota¢ky motoru. Soucinitel kladné
zpétné vazby poskytuje vysoky dynamismus pfi
zméné nastaveného bodu a mensi prekmit.

Popis volby:
Pozadovanou procentualni hodnotu je mozno zvolit v
intervalu fuin - fuax. Hodnoty nad 100 se pouzivaiji,
jsou-li odchylky nastaveného bodu jen malé.

452 Rozsah reguléatoru
(PID CONTR. RANGE)

Hodnota:
0 - 200 0 10

Funkce:
Tento parametr je aktivni, pouze byla-li v parametru
100 Konfigurace provedena volba Regulace
otacek, uzaviena smycka.
Rozsah ovladace (Sitka padsma) omezuje vystup
z ovladace PID jako procentualni hodnotu
kmito€tu motoru fm N.

Popis volby:
Pozadovanou procentualni hodnotu je mozno
zvolit pro kmito¢et motoru fv n. Je-li rozsah
ovladace omezen, budou odchylky otd€ek béhem
pocate¢niho pfizplisobovani mensi.

456 Hladina odporniku
(BRAKE VOL. REDUCE)

Hodnota:

0 - 25 V pro zafizeni 200V oo
0 - 50 V pro zafizeni 400V oo
Funkce:

Uzivatel nastavi napéti, podle kterého se snizi
hladina pro brzdéni odporniku. Je aktivni, pouze
kdyZ je vybrany odpornik v parametru 400.

Popis volby:
Cim vétsi je hodnota sniZeni, tim rychlejsi bude
reakce na prfetiZzeni generatoru. Mélo by se
pouzivat, jen pokud se vyskytuji problémy s
pFepétim ve stfednim obvodu.

461 Prevod zpétné vazby
(FEEDBAC CONV.)

Hodnota:

OLineérni (LINEAR) [0]
Odmocnina (SQUARE ROOT) [1]
Funkce:

V tomto parametru se voli funkce, ktera prevadi
pfipojeny signdl zpétné vazby z procesu na
hodnotu zpétné vazby, kterd se rovna odmocniné
pfivedeného signalu. Pouziva se napf. tam, kde

se pozaduje regulace pratoku na zakladé tlaku jako
zpétnovazebniho signalu (pratok = konstanta x v/tlak
). Tento pfevod umozZzfuje nastavit zadanou hodnotu
takovym zplGsobem, aby vznikla linearni zavislost
mezi Zadanou hodnotou a pozadovanym pritokem.

Popis volby:
PFi volbéLinearni [0] bude zpétnovazebni signal
umeérny hodnoté zpétné vazby. Pfi volbé Odmocnina
[1] pfevadi méni€ kmito€tu VLT signal zpétné vazby
na odmocnénou hodnotu zpétné vazby.

Upozornéni:
'l: Skupiny parametrll 500 Sériova komunikace
q a 600 Servisni funkce nejsou v této pfiru¢ce
zahrnuty. Kontaktujte, prosim, firmu Danfoss a
pozéadejte o Konstrukéni pfiru¢ku k jednotce VLT 2800.

[0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pri komunikaci pres sériové rozhrani
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m Mechanické rozméry
Na nasledujicich vykresech jsou uvedeny mechanické VLT 2840 200-240 V

rozméry. V8echny rozméry jsou v milimetrech. VLT 2855-2875 380-480 V
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m Civky motoru (195N3110)
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m Kryt svorek
Na nésledujicim vykresu jsou uvedeny rozméry krytu
svorek NEMA 1 pro méni€e VLT 2803-2875.
Rozmér "a" zavisi na typu jednotky.
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m Redeni IP 21
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VLT 2840 200-240 V, VLT 2855-2875 380-480 V 195N2120 47 145 170
VLT 2880-2882 380-480 V 195N2126 47 205 245
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m Mechanickainstalace m Montéz vedle sebe

VSechny jednotky VLT 2800 je mozZné instalovat
vedle sebe a v libovolné pozici, protoze tyto
jednotky nevyZaduji vétrani ze strany.

Vénuijte prosim pozornost pozadavkim,
které plati pro instalaci.

Méni¢ kmitoctu je chlazen

cirkulaci vzduchu. Aby mohla jednotka uvolfhovat
chladici vzduch, musi byt odstup nad a pod jednotkou
minimalné& 100 mm. Aby byla jednotka chranéna pfed
pfehfatim, musi se zajistit, aby okolni teplota
nepfesahla max. teplotu uréenou pro méni¢ a aby
nebyla pfekro¢ena primeérna teplota za 24 hodin.
Max. teplota a primér za 24 hodin jsou uvedeny

ve VSeobecnych technickych Gdajich. Spada-li
teplota okoli do rozmezi 45 °C - 55 °C, je tfeba
provést snizeni vykonu méni€e kmito€tu. Viz
Odlehéeni pro teplotu okoli . Vezméte prosim

na védomi, Ze Zivotnost ménic¢e kmitoctu

bude zkrécena, nebude-li stanovena Zadna
tolerance pro odlehé&eni podle teploty okoli.

195NA031.10

m Montaz
VSechny jednotky s krytim IP 20 museji byt
montovany do rozvadeécl. Kryti IP 20 neni 195NAD147.10

vhodné pro oddélenou montaz. V nékterych
zemich, napf. v USA, jsou pro oddélenou montaz
schvaleny jednotky s krytim NEMA 1.

Upozornéni:
l@ V pfipadé feSeni typu IP 21 musi mit

jednotky po strandch misto nejméné
100 mm. To znamena, Zze montaz
vedle sebe neni dovolena.

m VVzdalenosti pfi mechanické instalaci

VSechny jednotky vyZaduji minimalné vzdalenost
100 mm mezi ostatnimi sou¢astkami a
vétracimi otvory krytu.

195NA030.10

56 MG.28.A8.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Danfisd

VLT® 2800

m Obecné informace o elektrické instalaci

m Pozor vysoké napéti!

Je-li zafizeni pfipojeno Kk siti, vyskytuje
e se v ném nebezpeéné vysoké napéti.

Nespravna montaz motoru nebo ménice
kmitoétu mUze zplsobit Skodu na zafizeni, vazné
zranéni nebo smrt. Proto je tfeba dodrzovat
pokyny uvedené v této pfiruéce, narodni a mistni
nafizeni a bezpec¢nostni predpisy.
Nedotykeijte se elektrickych &asti zafizeni - ani po
odpojeni zafizeni od sité: Vyckejte alespon 4 minuty.

Upozornéni:
“: Odpoveédnosti uzivatele nebo montéra je
e zajistit spravné uzemnéni a ochranu v souladu
s narodnimi a mistnimi normami.

m Uzemnéni
PFi instalaci je tfeba brat v Gvahu nasledujici
zékladni body:

e Bezpecné uzemnéni: Vezméte, prosim, na
védomi, ze méni¢ kmito€tu ma vysoky svodovy
proud a musi byt spravné uzemnén podle
prislusnych bezpeénostnich predpist. Dodrzujte
mistni bezpe&nostni pfedpisy.

» Uzemnéni vysokofrekvenénich ¢asti: Uzemnovaci
kabely by mély byt co nejkratsi.

Propojte rizné uzemnovaci systémy, ¢imz zajistite
co nejnizsi impedanci vodicl. Nejnizsi impedance
vodi¢l dosahnete pouzitim co nejkratSich vodi¢l s
co nejvétsi plochou povrchu. Napfiklad plochy vodi¢
ma nizsi vysokofrekvenéni impedanci nez kruhovy
vodi¢, pocitano pro stejny prafez vodic¢e Cvess. Je-li
instalovano nékolik jednotek ve skfifikach, méla

by podlozka skfifiky, vyrobena z kovu, slouzit jako
spole¢na referenéni deska. Kovové skririky rliznych
jednotek musi byt pfimontovany k podlozce skFifky pfi
takovémto usporadani nebudou v rliznych jednotkach
vznikat rlizna vysokofrekvenéni napéti a v kabelech
pouzitych k propojeni jednotek nebudou vznikat
Sumové proudy. Sumové zafeni bude omezeno. Aby
bylo dosazeno nizké vysokofrekvenéni impedance,
je mozné pro vysokofrekvenéni spojeni s podlozkou
vyuzit upeviiovaci Srouby jednotek. Ze spojovacich
bodu je tfeba odstranit veSkery izolaéni natér.

m Dodate€énaochrana

Proudové chranice, vicenasobné ochranné

zemnéni nebo zemnéni Ize pouzit jako dodate¢nou
ochranu za pfedpokladu, Ze budou dodrzeny

mistni bezpecénostni pfedpisy. V pfipadé zkratu

na zem se mlze ve zkratovém proudu vyvinout
stejnosmeérna slozka. Nikdy nepouzivejte RCD

(relé ELCB), typ A, nebot neni vhodné pro
stejnosmeérné zkratové proudy. Pouzivate-li proudové
chranice, je tfeba dodrZzovat mistni predpisy.
Pouzivate-li proudové chrani¢e, musi platit, Ze jsou:

- Vhodné pro ochranna zafizeni se stejnosmérnou
slozkou v poruchovém proudu (3fazovy
mustkovy usmeérnovac).

- Vhodné pro kratky vyboj tvaru impulsu pfi zapnuti.

- Vhodné pro vysoky svodovy proud.

V pfipadé jednofazovych jednotek 200 V s
omezenym svodovym proudem (typové oznaceni
R4) musi byt N pfipojen dfive nez L1.

m ZkouSka vysokym napétim

Vysokonapétovy test je mozné provést kratkym
spojenim svorek U, V, W, L1, L2 a L3 a pfivedenim
stejnosmérného napéti o velikosti max. 2160 V na 1
sekundu mezi toto kratké spojeni a svorku 95.
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m Elektroinstalace v souladu s elektromagnetickou
kompatibilitou - Je dulezité zajistit dobry elektricky kontakt pomoci
Obecné body, které je tfeba dodrzet, aby instala¢nich Sroubl mezi instalaénim plechem
byla zajiSténa elektroinstalace v souladu s a kovovou skfifikou méni¢e kmitoctu.
elektromagnetickou kompatibilitou. - Poutzijte véjifové podlozky a galvanicky

vodivé montazni desky.

- PouZivejte pouze stinéné/pancérované motorové -V montaznich skfinich nepouzivejte jiné nez

kabely a stinéné/pancérfované fidici kabely. stinéné/pancéfované kabely k motoru.

- Stinéni pfipojte na obou koncich k zemi.

- Vyvarujte se instalace se skroucenymi Nasledujici obrazek znazorhuje elektroinstalaci
konci stinéni, jelikoz se tim pfi vysokych spliujici elektromagnetickou kompatibilitu, ve
frekvencich degraduje stinici G€inek. Pouzijte které je méni¢ kmito€tu namontovan do instalaéni
radeji kabelové svorky. skrinky a pfipojen k PLC.

PLC etc. Panel

195NA084.13

— [ 69579 Output con-—
S tactor etc.
Q00

PLC ﬁ Earthing rail

Cable insula—
tion stripped

< !_ﬁ ﬁ:ﬁ:ﬁz & SISIS
_ o I L
Min. 16mm2 A
Equalizing cable
All cable entries in
——) one side of panel
Control cables Motor termistor
1 € —:

A L
|

Min. 200mm Y

— between con—

trol cables,

Mains—supply motor cable

L1 y and mains cable

Y

A
Y

L2 U Motor, 3 phases and
I;:'é o/ Protective peu rth

Reinforced protective earth

Brake
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m Elektricka instalace

C1°L90VNS6EI

Z1'SOOVNS61

R+R-|Ju Vv W
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L1 L2 L3

91 92 93]| 82 81]|96 97 98
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™
o
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o
N
I
©
N
=
o
N
o
o)
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N
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o
®
N
5
>

€1°890VNG6}

-480 V

VLT 2803-2815 200-240 V, 2805-2815 380
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195NA146.11

VLT 2840 200-240 V, 2855-2875 380-480 V

195NA196.11

VLT 2880-2882 380-480V

Povsimnéte si prosim, Ze jednotky budou opatfeny
dvéma spodnimi plechy - jednim pro metrické
ucpavky a druhym pro trubkové vedeni.
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m Bezpe€nostni svérka

195NA112.10

Jestlize ma byt dodrZzeno galvanické
' oddéleni (PELV) mezi fidicimi a
L vysokonapétovymi svorkami, musi

byt k jednotce VLT 2803-2815, na 200-240 V,
a VLT 2805-2815, na 380-480 V pfimontovana
pfidavna bezpeénostni svérka.

m Pfedfazenépojistky

U v8ech typll jednotek museji byt v pfivodu napéti

k ménic¢i kmito€tu namontovany vnéjsi pfediazené
pojistky. U aplikaci UL/cUL se sitovym napétim o
hodnoté 200-240 V pouZijte pfediazené pojistky typu
Bussmann KTN-R (200-240 V) nebo Ferraz Shawmut
typu ATMR (max. 30A). U aplikaci UL/cUL se sitovym
napétim o hodnoté 380-480 V pouZijte pfedfazené
pojistky typu Bussmann KTS-R (380-480 V). Spravné
hodnoty pfedfazenych pojistek viz Technické udaje.

Jednotky na 400 V s filtrem RFI se
/'\ nesméji pripojovat ke zdrojim napéti,
o které maji napéti mezi fazi a zemi

vétSi nez 300 V. Vezméte, prosim, na védomi,

Ze v pfipadé zdroje IT a zapojeni uzemnéni do
trojihelniku miZe napdjeci napéti mezi fazi a zemi
prfesahnout 300 V. Jednotky s typovym oznaéenim
R5 mohou byt pfipojeny ke zdrojiim napéti, které
maji napéti mezi fazi a zemi az 400 V.

Spravné dimenzovani prifezu kabell viz Technické
Udaje. DalSi informace naleznete v oddilu
nazvaném Galvanické oddéleni.

m Pfipojeni motoru

Motor se pfipojuje ke svorkam 96, 97, 98.
Uzemnéni pfipojte ke svorce 99.

C.|96 97 98 Motorové napéti 0-100%
u Vv W sitového napéti.
C. |99 Zemnici kontakt

m Pfipojenik siti
Vezméte, prosim, na védomi, Ze pfi napéti 1 x
220-240 V musi byt nulovy vodi€ pfipojen ke svorce N
(L2) a fazovy vodi€¢ musi byt pfipojen ke svorce L1 (1.

C. | Nau2y Llgy 3| Napajeci napéti 1 x 220-240 V

N L1

C.| 95 Zemnici kontakt

C. [ Nez Ll as)| Napéjeci napéti 3 x 220-240 V
L2 L1 L3

C.| 95 Zemnici kontakt

C. |91 92 93| Napajeci napéti 3 x 380-480 V
L1 L2 L3

'(-)(

95 Zemnici kontakt

| Upozornéni:
“: Zkontrolujte, prosim, zda napajeci napéti
i odpovida napajecimu napéti ménic¢e kmitoctu,
které je uvedeno na typovém Stitku.

Spravné dimenzovani prafezu kabell viz
Technické Udaje.

K méni¢i kmito&tu je mozné pfipojit vSechny typy
standardnich tfifazovych asynchronnich motord.
Malé motory se bézné zapojuji do hvézdy (230/400
V, A/'Y). Velké motory se zapojuji do trojahelniku
(400/690 V, A/ Y). Napéti a spravny rezim zapojeni
jsou uvedeny na Stitku motoru.

Upozornéni:
B1=3 U motorii bez mezifazové izolace by mél byt
e na vystupu méni¢e kmito&tu zapojen LC-filtr.

u v W

o—e——o0 3 §
u v w R T
T T T | :
=
96 97 98 96 97 98
Y A

m OdruSovaci spina¢ RFI

Napajeci sit s izolovacim uzlem:

Je-li méni¢ kmito¢tu napéjen z izolovaného sitového
zdroje (sité IT), je mozno vypnout pfepinaé
vysokofrekvenéniho ruSeni RFI (poloha OFF).

V poloze OFF jsou interni vysokofrekvenéni kapacity
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(filtrani kondenzatory) mezi kostrou a stejnosmérnym m Paralelni zapojeni motoru

meziobvodem odpojeny, aby se zabranilo poSkozeni
stejnosmérného meziobvodu a omezily se zemni
kapacitni proudy (podle IEC 61800-3).

Upozornéni:
“: S pfepinaem RFI nemanipulujte, kdyZ je
e jednotka pfipojena k elektrické siti. Pred
manipulaci s pfepina¢em RFI zkontrolujte,
zda bylo odpojeno napajeni z elektrické sité.

Upozornéni:

“:' Ptepina¢ RFI galvanicky odpojuje
kondenzatory od zemé.

Pro odpojeni filtru RFI je tfeba odstranit pfepinac
Mk9 umistény vedle svorky 96.

Pfepina¢ RFI je k dispozici pouze u zafizeni
VLT 2880-2882.

m Smér otacenimotoru

T ®

96 97 98

175HA36.00

Tovarni nastaveni je po sméru hodinovych rucic¢ek u
vystupu méni¢e kmito€tu zapojeného nasledovné:

Svorka 96 pfipojena k fazi U.
Svorka 97 pfipojena k fazi V.
Svorka 98 pfipojena k fazi W.

Smér otaéeni je mozno zménit pfehozenim
dvou fazi na svorkach motoru.

58

Minie kmitoetu mue ovladat nikolik paralelni
zapojenych motoru. Maji-li mit motory rizné hodnoty
otaeek, pouijte motory s ruznymi jmenovitymi
hodnotami otaéek. Otaeky motoru se mini souéasni,
€O znamena, e v celém rozsahu je zachovan

pomir mezi jmenovitymi otdékami. Celkovy odbir

motoru nesmi pgekroéit maximalni jmenovity
vystupni proud Iiyv minieée kmitoétu.

Pokud jsou velikosti motort znaéni odliSné, mohou
se vyskytnout problémy pgi startu a pgi nizkych
otaékéach. To je zpusobeno tim, e relativni vysoky
ohmicky odpor statoru malych motoru vyaduje pgi
startu a pgi nizkych otaékéach vyssi napiti.

U systému s paralelni zapojenymi motory nelze pouit
elektronické tepelné relé (ETR) miniee kmitoetu
jako ochranu jednotlivych motoru. Z toho duvodu

je taeba pouit dodateénou ochranu motoru, napg.
termistor u kadého motoru nebo individualni tepelna
relé. (Jistiee nejsou jako ochrana vhodné.)

Upozornéni:
ll: Parametr 107 Automatické pgizpusobeni
e motoru, AMT nelze pgi paralelnim
zapojeni motoru pouit. Parametr 101
Momentov4 charakteristika musi byt pgi paralelnim
zapojeni motoru nastaven na hodnotu Zvlastni
charakteristika motoru [8].

m Motorové kabely

Spravné dimenzovani prlifezu a délky motorovych
kabelll naleznete v ¢asti Technické Udaje. Vzdy
dbejte na to, aby byl priifez kabell v souladu

s narodnimi a mistnimi pfedpisy.
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| Upozornéni:

“: Pouzivate-li nestinéné kabely, neodpovida
e to nékterym pozadavkim elektromagnetické
kompatibility, viz oddil Vysledky testd
pro elektromagnetickou kompatibilitu v

Konstrukéni pfirucce.

Jestlize maji byt dodrzeny stanovené hodnoty
zafeni elektromagnetické kompatibility, musi byt
motorovy kabel stinény, neni-li u daného filtru
vysokofrekvenéniho ruSeni uvedeno jinak. Je
dulezité, aby byl motorovy kabel co nejkratsi, aby
se hladina Sumu a svodové proudy snizily na
minimum. Stinéni motorového kabelu musi byt
pfipojeno ke kovové skrifice méni¢e kmitoctu a ke
kovové skfifice motoru. Je nutné, aby pfipojeni
stinéni mélo co nejvétsi povrch (pfichytka kabelu).
Toho se u rlznych méni¢l kmito¢tu dosahne
pouzitim rdznych instalaénich pomdcek. Je tfeba
se vyvarovat pfipojeni stinéni pomoci zakroucenych
koncll (vousU), protoZe to pfi vysokych kmitoétech
rusi Gcinek stinéni. Je-li treba prerusit stinéni kvli
instalaci motorového styka¢e nebo motorového
relé, musi stinéni pokradovat pfi zachovani co

m Tepelna ochrana motoru
Elektronické tepelné relé u ménic¢t kmitoctu
se schvalenim UL ziskava schvaleni UL pro
ochranu jednoho motoru, kdyz byla v parametru
128 Tepelna ochrana motoru provedena volba
Vypnuti ETR a parametr 105 Motorovy proud,
Im, N byl naprogramovan na jmenovity motorovy
proud (viz typovy Stitek motoru).

Spojovaci kabel k brzdnému odporu musi byt
stinény. Stinéni pfipojte ke kovové skfifice ménice
kmito€tu a ke kovové skfifice brzdného odporu
pomoci kabelovych prichytek. Dimenzovani prifezu
brzdného kabelu musi odpovidat brzdnému momentu.

Dimenzovani brzdnych odporQ viz Kon-
strukéni pfirucka.

Upozornéni:
l': Vezméte, prosim, na védomi, Zze na svorkach
i se vyskytuje ss napéti o velikosti az 850 V.

m Zemnici kontakt

ProtoZe Unikovy proud do zemé muze byt vyssi
nez 3,5 mA, kmito¢tovy prfevodnik musi byt vzdy
uzemnény podle platnych narodnich a mistnich
predpisti. Aby bylo zaru¢eno dobré mechanické
spojeni uzemnovaciho kabelu na svorku 95,
piiény prifez kabelu musi byt alesport 10 mm?2
nebo 2 jmenovité kabely okonéené oddélené.
Pro zvySeni bezpeénosti mizete nainstalovat
RCD (zafizeni pro zbytkovy proud), které zajisti,
aby se kmitoCtovy pfevodnik vypnul, pokud je
Unikovy proud pfilis velky. Viz také instrukce RCD
- aplikaéni poznamka MN.90.GX.02.

m Sdilenizatéze

Sdileni zatéZze umoZznuje spojeni stejnosmérnych
meziobvodl nékolika méni¢l kmitoctu. Je nutné
instalaci rozsifit o dalSi pojistky a civky AC (viz nakres
nize). Pro sdileni zatéZze musi byt parametr 400
Funkce brzda nastaveny na Sdileni zatéze [5].
PouZijte z&str¢ky Faston 6,3 mm pro ss

(Sdileni zatéze).

Pro dalSi informace kontaktujte Danfoss nebo §
m Piipojeni brzdy prostudujte pokyny ¢. MI.50.NX.02. g
()]
; 5. |88 89  sdileni zatéze =
C. | 81 82| Brzdny odpor C. N fon zatez
R- R+| svorky
ili Ebi ] ]
_/—"""\— DC+ DC-| : _/—"""\— DC+ DC- : _/—"'""— DC+ DC-| :
——
==
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/\ Pamatujte, Ze mezi svorkami 88 e
6 a 89 mohou nastat hladiny napéti IME
aZ do 850 V ss. /5 %
I \
m Utahovaci moment, vykonové svorky ‘ E
Vykonové a zemnici svorky museji byt utazeny & ;
nasledujicimi momenty: H |
H N
VLT Svorky Moment [Nm] v /
2803- Vykonové, sitové, 0.5-0.6
2875 brzdy
Zem 2-3
2880- Vykonové, sitové, 1.2-1.5 m Elektroinstalace, Fidici kabely
2882 brzdy
Zem 2-3

m Rizeni mechanické brzdy
Pfi zvedani nebo pokladani je tfeba ovladat
elektromagnetickou brzdu. Brzda se ovlada pomoci
reléového nebo digitalniho vystupu (svorka 46).
Vystup musi byt udrzovan zavieny (bez napéti) po

dobu, po kterou nemdze méni¢ kmito¢tu "podporovat"

motor, napf. kvili pfilis velké zatézi. U aplikaci s
elektromagnetickou brzdou zvolte v parametru 323
nebo 341 moznost Ovladani mechanické brzdy.
Kdyz vystupni kmito€et pfekroci hodnotu vypnuti
brzdy nastavenou v par. 138, brzda bude uvolnéna,
pokud proud motoru pfekro&i pfednastavenou
hodnotu v parametru 140. Brzda bude aktivovana,
kdyz bude vystupni kmitoCet nizsi nez kmitocet
aktivace brzdy, nastaveny v par. 139.

Pokud se kmito¢tovy prevodnik dostane do
poplachového stavu nebo nastane prepéti, ¢innost
mechanické brzdy bude aktivovana okamZité.

Upozornéni:
“: Toto pouziti se vz tahuje pouze na zvedani
e nebo pokladani bez protivahy.

m Pfistup k Fidicimsvorkam
VSechny svorky k fidicim kabellm jsou umistény
pod ochrannym krytem na pfedni strané ménice
kmito¢tu. Chcete-li ochranny kryt sejmout, tAhnéte
jej smérem dolQ (viz vykres).

O ®
@

175HA380.10

Ridici kabely museji byt stinéné. Stinéni musi

byt pfipojeno k Sasi méni¢e kmito€tu pomoci
prichytky. Obvykle je tfeba pfipojit stinéni také k
Sasi fidici jednotky (fidte se pokyny k pfislusné
jednotce). V zapojeni s velmi dlouhymi Fidicimi
kabely a analogovymi signaly se mohou ve vzacnych
pfipadech zavisejicich na instalaci vyskytnout zemni
smy¢ky pro 50/60 Hz v dlsledku Sumu prenaSeného
ze sitovych kabell. V tomto zapojeni mize byt
tfeba prerusit stinéni a eventualné vlozit mezi stinéni
a Sasi kondenzator o hodnoté 100 nF.
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DeviceNet
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m Utahovaci momenty, Fidici kabely Upozornéni:
Ovladaci vodi¢e museji byt pfipevnény utahovacim ll: Vezméte, prosim, na védomi, ze plast
momentem 0,22-0,25 Nm. i reléového kabelu musi kryt prvni fadu

svorek na fidici karté - jinak nebude
dodrZzeno galvanické oddéleni (PELV). Max.
pramér kabelu: 4 mm. Viz vykres.

m Elektroinstalace, Fidici svorky

Spravné ukonceni fidicich kabell viz oddil nazvany 4mm > o o
Uzemnéni stinénych/oancérovanych fidicich @ g FM F‘“
kabeld v Konstrukéni pfirucce. ¢
/
2 o o 2 @ 2 2 2 @2 @ @ @ @@ @ @ @ 2 @ @
|72 18 19 20 27 29 33 42 46 50 53 55 60 | 68 63 70
oz i = [ = N = T = I = A == = = Y = O oo
424V DIN DIN GND DIN DIN DIN ANA DIG 410V VOLT GND CUR P N GND
— our ouT  our out N N RS485 RS485
195NA110.12 /
2 2 2 0 @ O @ @ @ @ @ @ @ 2 @ @ @
12 18 19 20 27 29 33 42 46 50 53 55 60 [67 68 69 70 |
oooooQgo Qo oo g g og e Ry [ |
‘::er” out  out out IN IN OUT RS485 RS485 . Spinaée l _ 4
& Funkce Spinag DIP je pouze na fidici karté s
01-03 | Reléové vystupy 01-03 je mozno pouzit komunikaci Profibus DP.
pro Zobrazena pozice spinace je tovarni nastaveni.
indikaci stavu a poplachu/varovani. N z
12 Pfivod ss napéti 24 V. ﬁn D% H
12 ]

18-33 | Digitalni vstupy.
20, 55 | Spole¢na zem pro vstupni

a vystupni svorky.

Spinace 1 a 2 slouzi jako ukoné&eni kabelu pro
rozhrani RS 485. Je-li méni¢ kmito€tu umistén v

42 Analogovy vystup pro zobrazeni
kmito&tu systému sbérnice jako prvni nebo posledni jednotka,
yadané hodnoty, proudu nebo momentu. musi byt spina¢ 1 a 2 zapnuty. U zbyvajicich méni¢i
461 Digitalni vystup pro zobrazeni stavu, kmito&tu musi byt spina¢ 1 a 2 v poloze vypnuto.
varovani nebo poplach(, nebo Spina¢ 3 a 4 je nevyuZity.
kmitoétovy vystup.
50 Napéajeci napéti +10 V ss
pro potenciometr nebo termistor. .
53 Stejnosmérny analogovy napétovy vstup ™ VLT Dialog Software
0-10V. Pripojeni ke svorkam 68-70 nebo
60 Analogovy proudovy vstup 0/4- 20 mA. D-Sub:
671 Stejnosmeérné napajeci napéti + 5V - PIN 3 GND
ke komuni[«;_\ci I?rofibus._ - PIN 8 P-RS485
68, RS 485, sériova komunikace.

- PIN 9 N-RS 485
691
701 Zem pro svorky 67, 68 a 69.

Tato svorka se obvykle nepouziva.

m Zastréka D-Sub

1. Svorky nejsou platné pro DeviceNet. DalSi

informace naleznete v pfiru¢ce DeviceNet, (-
MG.90.BX.YY. N
2l 2
g
:
m Pfipojeni relé .
Programovani reléového vystupu viz parametr Ridici jednotku LCP 2 je mozné pfipojit k zastréce
323 Reléovy vystup . D-Sub na Fidici karté. Objednaci €islo: 175N0131.

C.|01 -02 1 - 2 spinaci
01 -03 1 - 3 rozpinaci

Nemeéla by se pfipojovat jednotka LCP s
objednacim €islem 175Z0401.
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m Pfiklady pfipojeni

m Start/stop

Start/stop pomoci svorky 18 a zastaveni volnym
dobéhem pomoci svorky 27.

12| +24V

18| Par. 302
19
20
~T 27| Par. 304

29

195NA011.11

Par. 302 Digitalni vstup = Start [7]
Par. 304 Digitalni vstup = Zastaveni volnym
dobéhem, inverzni [2]

Pro Presny start/stop se provadi nasle-

dujici nastaveni:
Par. 302 Digitalni vstup = Presny
start/zastaveni [27]
Par. 304 Digitalni vstup = Zastaveni volnym
dobéhem, inverzni [2]

m Pulsni start/stop

Pulzni start pomoci svorky 18 a pulzni stop
pomoci svorky 19. Kmito€et konstantnich otacek
se aktivuje pres svorku 29.

/ITI/ 12| +24V
18| PAR. 302

L —19|PAR. 303

20
27| PAR. 304
29| PAR. 305

195NA012.11

Par. 302 Digitalni vstup = Pulsni start [8]

Par. 303 Digitalni vstup = Stop, inverzni [6]

Par. 304 Digitalni vstup = Zastaveni volnym
dobéhem, inverzni [2]

Par. 305 Digitalni vstup = Konstantni otacky [13]

m Zrychleni/zpomaleni

Zrychleni/zpomaleni pomoci svorek 29/33.

195NA249.10

12| +24V
————118| Par. 302

19| Par. 303

27| PAR. 304
-——— 129| Par. 305
L——— 33| Par. 307

Par. 302 Digitalni vstup = Start [7]
Par. 303 Digitalni vstup = Ulozit zddanou

hodnotu [14]

Par. 305 Digitalni vstup = Zrychlit [16]
Par. 307 Digitalni vstup = Zpomalit [17]

m Zadavani zadané hodnoty pomoci potenciometru
Zadana hodnota napéti zadavana pomoci

potenciometru.

195NA016.10

|
46
50| + 10V out
53| Par. 308
55| GND

|

Par. 308 Analogovy vstup = Zadana hodnota [1]
Par. 309 Svorka 53, min. nastaveni =0V
Par. 310 Svorka 53, max. nastaveni = 10 V

m Pfipojeni dvoudratového vysilace
PFipojeni na dvoudratovy vysila¢ jako zpétna

vazba pro svorku 60.

(<))
o
<
©
)
17
c

Transmitter
4-20mA |

12| +24V

60| PAR. 314

External
supply

Transmitter

Vac O—
supply o 4-20mA

55| Com. analeg input

195NAO1S.11

60| PAR. 314

Par. 314 Analogovy vstup = Zpétné vazba [2]
Par. 315 Svorka 60, min. nastaveni = 4 mA
Par. 316 Svorka 60, max. nastaveni = 20 mA
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No. unit of this type

Required delivery date

©o
QOO = N0 AN = = n

—_

SN
NN

mooubwmooNOL OO

KW
KW
KW
KW
KW

VLT

Power Sizes

e.g. 2815

Application range
Process

4_

S

Ordered by:

28 | [PH{1] |18/20}

A A

Mains voltage
1x220—240V *

3x200— 240V x*

3x200—240V

3x380—480 V

Enclosure

Hardware variant

Standard

Standard with brake

RFI—filter
Without filter

With integral 1A filter
(2803-2875)
With integral 1B filter
(2880-2882)

With integral 1A filter
For RCD use

With integral 1A filter

.****
For IT mains (2805—2840)

Display unit

S
A

With built—in display unit E
LCP display unit is an option

Code no.: 175N0131

Cable for LCP — Code no.: 17570929

Fieldbus
Without fieldbus

Date:

Please take a copy of the ordering form. sokokok

**¥D2

k%

Fill it in and send or fax your order

to the nearest Danfoss rep. office.

With Profibus DP 3 MBit/s

With Profibus DP 12 MBit/s

With DeviceNet

Foo

F30

* S2 = Unit can only be ordered with RFI filter
Unit cannot be ordered with RFI filter

Unit can only be ordered with S2
Unit can only be ordered with T4

195NA026.18

68

MG.28.A8.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss




Danfisd

VLT® 2800

m Udaj na displeji
Fr
Méni¢ kmito€tu ukazuje aktudlni vystupni
kmitoCet v hertzich [Hz].

lo
Méni¢ kmito€tu ukazuje aktudlni vystupni
proud v ampérech [A].

Uo
Méni¢ kmito€tu ukazuje aktudlni vystupni
napéti ve voltech [V].

ud
Méni¢ kmito¢tu ukazuje napéti meziobvodu
ve voltech [V].

Po
Méni¢ kmitoCtu ukazuje vypogitany vystupni
vykon v kilowattech [kW].

notrun
Tato zprava je zobrazena, pokud dojde k pokusu
zménit hodnotu parametru pfi bé&zicim motoru.

Chcete-li zménit hodnotu parametru, zastavte motor.

LCP

Tato zprava je zobrazena, pokud je namontovana
fidici jednotka LCP 2 a je aktivovano tlacitko
[QUICK MENU] nebo [CHANGE DATA]. Je-li
namontovana fidici jednotka LCP 2, je mozné
meénit parametry jen pomoci ni.

Ha
Méni¢ kmitoctu ukazuje poZzadovany kmitocet
aktuélniho ruéniho rezimu v hertzich [Hz].

SC

Méni¢ kmito€tu ukazuje vystupni kmitoCet
nasobeny koeficientem (aktualni vystupni
kmitoCet x parametr 008).

m Vystrazné/poruchové zpravy

Varovani nebo porucha se zobrazi na displeji
jako ¢&iselny kdd Err. xx. Dokud nebude
odstranéna porucha, bude na displeji zobrazeno
varovani a signalizace poruchy bude blikat,
dokud nebude aktivovano tlacitko [STOP/RESET].
V tabulce jsou uvedena rlizna varovani a poruchy
v€etné Udaje, zda dan4 porucha zablokuje
méni¢ kmito€tu. Po hlaSeni Vypnuti zablokovano
(Trip locked) je tfeba odpojit pfivod energie a
odstranit poruchu. Znovu pfipojit pfivod energie
a resetovat méni¢ kmitoétu. Poté bude méni¢
znovu pfipraven k provozu. Bezpecénostni vypnuti
Ize ruéné vynulovat tfemi zpUsoby:

1. Pomoci tlagitka [STOP/RESET].

2. Pres digitalni vstup.

3. Prfes sériovou komunikaci.

Také je mozné provést volbu automatické vynulovani
v parametru 405 Funkce resetovani . Pokud se kFizek
zobrazi u varovani i u poruchy, miiZe to znamenat,
Ze varovani pfichazi pred poruchou. Také to mlze
znamenat, Ze je uZivateli umoznéno naprogramovat,
zda se pfi dané chybé objevi varovani nebo porucha.
Tato moznost je napfiklad u parametru 128 Teplotni
ochrana motoru. Po rozpojeni se bude motor
pohybovat setrvaéné& a na ménici kmito€tu bude
porucha a varovanim blikat. Pokud ale chyba zmizi,
bude blikat pouze porucha. Po resetovani bude
méni€ kmito¢tu opét pfipraven k zah4jeni provozu.
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C. Popis Varovani Porucha Bezpecénos-
tni
vypnuti
2 Chyba Zadané hodnoty (LIVE ZERO ERROR) X X X
4 Vypadek napdjeci faze (MAINS PHASE LOSS) X X X
5 Vysoka hodnota napéti (DC LINK VOLTAGE HIGH) X
6 Nizka hodnota napéti (DC LINK VOLTAGE LOW) X
7 Prepéti (DC LINK OVERVOLT) X X X
8 Podpéti (DC LINK UNDERVOLT) X X X
9 Invertor pretizen (INVERTER TIME) X X
10 Motor pretizen ( MOTOR, TIME) X X
11 Termistor motoru (MOTOR THERMISTOR) X X
12 Omezeni napéti (CURRENT LIMIT) X X
13 Prepéti (OVERCURRENT) X X X
14 Chyba uzeméni (EARTH FAULT) X X
15 Chyba pfepnuti rezimu (SWITCH MODE FAULT) X X
16 Zkrat (CURR. SHORT CIRCUIT) X X
17 Casovy interval sériové komunikace (STD BUS TIMEOUT) X X
18 Casovy interval shérnice HPFB (HPFB TIMEOUT) X X
33 Mimo rozsah kmitoétu (OUT FREQ RNG/ROT LIM) X
34 Porucha komunikace HPFB (PROFIBUS OPT. FAULT) X X
35 Zatézovaci raz (INRUSH FAULT) X X
36 Nadmérna teplota (OVERTEMPERATURE) X X
37-45  Vnitfni chyba (INTERNAL FAULT) X X
50 AMT neni mozné X
51 AMT chyba re. data Stitku (AMT TYPE.DATA FAULT) X
54 Spatny motor AMT (AMT WRONG MOTOR) X
55 ¢asovy limit AMT (AMT TIMEOUT) X
56 varovani AMT béhem AMT (AMT WARN. DURING AMT) X
99 Zamcéeno (LOCKED) X
Indikace LED Minie kmitoetu se vypne s poruchou 7 (poepiti).
Varovani Zlutad Napi?ové varovani se mue vyskytnout i v poipadi, e je
Porucha Cervena poili§ vysoké napiti v siti. Zkontrolujte, zda je napajeci

Vypnuti zablokovano Zluta a Cervena

VYSTRAHA/PORUCHA 2: Chyba ivé nuly
Signal napiti nebo proudu na svorce 53 nebo 60
je pod 50 % hodnoty nastavené v parametru 309
nebo 315 Svorka, min. nastaveni.

VYSTRAHA/PORUCHA 4: Chyba faze siti

Na strani si?ového napajeni neni faze. Zkontrolujte
poivod napiti do miniee kmitoetu. Tato porucha

je aktivni pouze poi 3fazovém napajeni. Porucha
se také mue objevit u pulsujici zatie. V takovém
poipadi musi byt pulsy utlumeny, napo. pomoci
diskového setrvaeniku.

VYSTRAHA 5: Upozornini na poili§ velké napiti
Pokud je stoedni napiti obvodu (UDC) vysSi ne
Vysoka hodnota napiti, vytvooi minie kmitoetu
vystrahu a motor bude pracovat beze zminy. Pokud
UDC zustava nad limitem vystrahy napiti, invertor

se po nastavené dobi rozpoji. Doba je zavisla na
zaoizeni a je nastavena na 5 a 10 sekund. Poznamka:

napiti vhodné pro minie kmitoetu, viz Technické Udaje.
Vystraha napiti se mue objevit i pokud se kmitoeet
motoru poilis rychle snii kvuli poili§ kratkému dobihu.

VYSTRAHA 6: Upozornini na poili§ malé napiti
Pokud je stoedni napiti obvodu (UDC) mensi ne
Nizka hodnota napiti , vytvooi minie kmitoetu vystrahu
a motor bude pracovat beze zminy. Napi?ové
varovani se mue vyskytnout i v poipadi, e je poilis
nizké napiti v siti. Zkontrolujte, zda je dodavané
napiti vhodné pro minie kmitoetu, viz Technické
Udaje . Kdy je minie kmitoetu vypnut, objevi se

na chvili vystraha 6 (a vystraha 8).

VYSTRAHA/PORUCHA 7: Poepiti

Pokud stoedni napiti (UDC) poesahne Limit poepiti
invertoru, invertor se vypne, dokud UDC znovu
neklesne pod limit poepiti. Pokud UDC zustane
nad limitem poepiti, invertor se po nastavené dobi
rozpoji. Doba je zavisla na zaoizeni a je nastavena
na 5 a 10 sekund. Poepiti UDC se mue objevit,
pokud se kmitoeet motoru poili§ rychle snii kvuli
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poilis kratkému dobihu. Poi vypnuti invertoru bude
vygenerovan poikaz pro vynulovani odpojeni.
Poznamka: Vysoka hodnota napiti (vystraha 5)
tak bude moci vyvolat i poruchu 7.

VYSTRAHA/PORUCHA 8: Podpiti

Pokud stoedni napiti obvodu (UDC) klesne pod limit
podpiti invertoru, invertor se vypne, dokud se UDC
znovu nezvysSi nad limit podpiti. Pokud UDC zustane
pod limitem podpiti, invertor se po nastavené dobi
rozpoji. Doba je zavisla na zaoizeni a je nastavena
na 2 a 15 sekund. K podpiti mue dojit, kdy je napiti v
napdjeci siti poilis nizké. Zkontrolujte, zda je napajeci
napiti vhodné pro minie kmitoetu, viz Technické tdaje.
Poi vypnuti miniee kmitoetu se nakratko zobrazi
varovani 8 (a varovani 6 ). Poznamka: Nizka hodnota
napiti (varovani 6) tak mue vyvolat i poruchu 8.

VYSTRAHA/PORUCHA 9: Poetieni invertoru
Elektronicka teplotni ochrana invertoru udava, e
minie kmitoetu ma blizko rozpojeni z duvodu poetieni
(vystupni proud je ji dlouho poiliS vysoky). Eitae
elektronické teplotni ochrany invertoru vytvaoi
vystrahu poi 98 % a rozpojuje poi 100 %, co je
doprovazeno poruchou. Minie kmitoetu nelze znovu
nastavit, dokud eitae neklesne pod 90 %. K této chybi
dochazi, kdy je minie kmitoetu poetien poiliS dlouho.

VYSTRAHA/PORUCHA 10: Poetieni motoru
Podle elektronické teplotni ochrany invertoru je
motor poili§ horky. V parametru 128 mue uivatel
zvolit, zda ma minie kmitoetu VLT vyslat vystrahu
nebo poruchu, kdy eitae dosahne 100 %. K
této chybi dochéazi, kdy je motor zatien na vice
ne 100 % poili§ dlouho. Zkontrolujte, zda jsou
parametry 102—-106 nastaveny spravni.

VYSTRAHA/PORUCHA 11: Termistor motoru
Motor je poili§ horky nebo bylo spojeni
termistor-termistor rozpojeno. V parametru 128
Teplotni ochrana motoru mue uivatel zvolit, zda
ma minie kmitoetu vyslat vystrahu nebo poruchu.
Zkontrolujte, zda je termistor PTC spravni poipojen
mezi svorkami 18, 19, 27 nebo 29 (digitalni vstup)
a svorkou 50 (napéjeni + 10 V).

VYSTRAHA/PORUCHA 12: Proudové omezeni
Vystupni proud je vitSi ne hodnota v parametru
221 Proudové omezeni um. Minie kmitoetu se
rozpoji po dobi nastavené v parametru 409
Zpodini rozpojeni poi nadproudu.

VYSTRAHA/PORUCHA 13: Nadproud

Spiekové proudové omezeni invertoru (cca. 200 %
jmenovitého vystupniho proudu) bylo poekroeeno.
Vystraha potrva poiblini 1 - 2 sekundy. Poté se minie

kmitoetu rozpoji a vyvola poruchu. Vypnite minie
kmitoetu a zkontrolujte, zda Ize otoeit hoideli motoru a
zda je velikost motoru poimioena pro minie kmitoetu.

PORUCHA 14: Zkrat na zem

Doslo ke svodu mezi vystupnimi fazemi a
zemi, a to v kabelu mezi minieem kmitoetu a
motorem nebo v motoru. Vypnite minie kmitoetu
a zkrat na zem odstraote.

PORUCHA 15: Porucha taktovaciho reimu
Porucha napajeni taktovaciho reimu. Obra?te se
na svého dodavatele zaoizeni Danfoss.

PORUCHA: 16: Zkrat

Na svorkach motoru nebo v motoru doslo ke
zkratu. Odpojte minie kmitoetu od si?ového
napajeni a odstraote zkrat.

VYSTRAHA/PORUCHA 17: Easovy limit

sériové komunikace

Vypadek sériové komunikace s minieem kmitoetu.
Vystraha je aktivni pouze v poipadi, kdy parametr 514
Funkce easového limitu je nastaven na jinou hodnotu
ne OFF. Pokud je parametr 514 Funkce easového
limitu nastaven na hodnotu Zastavit a rozpojit [5],
dojde nejprve k vystraze a poté k dobihu a rozpojeni
doprovazenému poruchou. Parametr 513 Easovy
limit sbirnice mue byt v poipadi potoeby zvySen.

VYSTRAHA/PORUCHA 18: Easovy limit

sbirnice HPFB

Vypadek sériové komunikace s volitelnou
komunikaeni kartou miniee kmitoetu. Tato vystraha
je aktivni pouze v poipadi, e parametr 804 Funkce
easového limitu shirnice je nastaven na jinou hodnotu
ne OFF. Pokud je parametr 804 Funkce easového
limitu sbirnice nastaven na hodnotu Zastavit a rozpojit,
dojde nejprve k vystraze a poté k dobihu a rozpojeni
doprovazenému poruchou. Parametr 803 Easovy
limit sbirnice mue byt v poipadi potoeby zvySen.

VYSTRAHA 33: Mimo kmitoetovy rozsah

Tato vystraha je aktivni, dosahne-Ili vystupni
kmitoeet hodnoty Dolni mez vystupniho kmitoetu
(parametr 201) nebo Horni mez vystupniho kmitoetu
(parametr 202). Je-li minie kmitoetu VLT v reimu
Regulace procesu, uzavoena smyeka (parametr
100), vystraha bude aktivni na displeji. Pokud je
minie kmitoetu VLT v jiném reimu ne Regulace
procesu, uzavoena smyeka, bit 008000 Mimo
rozsah kmitoetu ve slovi rozSioeného stavu bude
aktivni, ale na displeji nebude vystraha.
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VYSTRAHA/PORUCHA 34: Porucha
komunikace HPFB
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Porucha komunikace se vyskytuje pouze u verzi PORUCHA 50: Neni moné provést AMA
Fieldbus. Informace o typu poruchy naleznete v Mue nastat jedna ze toi uvedenych monosti:
dokumentaci Fieldbus u parametru 953. - Vypoetena hodnota Rs lei mimo povolené hranice.

- Proud alespoo v jedné z fazi motoru je poilis nizky.
- Pouivany motor je poili§ maly pro provedeni
vypoetu AMA.

PORUCHA 35: Zatiovaci raz

Tato porucha se vyskytuje, pokud byl minie kmitoetu
poipojen k nap4jeci siti poiliS mnohokrat za minutu.
PORUCHA 51: AMA - chyba AMA vzhledem
k ddajum na typovém Stitku

Mezi registrovanymi Udaji o motoru doSlo k
nekonzistenci. Zkontrolujte, zda souhlasi Udaje
motoru s poislusnou sadou parametru.

VYSTRAHA/PORUCHA 36: Nadmirna teplota
Pokud teplota uvnito vykonového modulu vzroste
nad 75 - 85 °C (v zavislosti na zaoizeni), minie
kmitoetu vyvola vystrahu a motor bude pracovat
dal beze zminy. Pokud se teplota bude nadéle
zvySovat, taktovaci kmitoeet se automaticky omezi. PORUCHA 52: AMA - chybi faze motoru.
Viz Zavislost taktovaciho kmitoetu na teploti. Funkce AMA zjistila, e chybi faze motoru.
Pokud teplota uvnito vykonového modulu vzroste nad

92 - 100 °C (v zavislosti na jednotce), minie kmitoetu

se vypne. Teplotni poruchu nelze vynulovat, dokud

teplota neklesne pod 70 °C. Tolerance je £5 °C.

Vysoka teplota mue mit nasledujici poieiny:

- Pailis vysoka teplota okoli.

- Kabel motoru je poilis dlouhy.

- Poili§ vysoké napiti v siti.

PORUCHA 37-45: Vnitoni zavada

Pokud dojde k nikteré z tichto zavad, obra?te
se na spoleenost Danfoss.

Porucha 37, vnitoni chyba eislo 0: Chyba
komunikace mezi oidici kartou a BMC.

Porucha 38, vnitoni chyba eislo 1: Chyba pamiti
Flash EEPROM na oidici karti.

Porucha 39, vnitoni chyba eislo 2: Chyba
pamiti RAM na oidici karti.

Porucha 40, vnitoni chyba eislo 3: Kalibraeni
konstanta v pamiti EEPROM.

Porucha 41, vnitoni chyba eislo 4: Hodnoty
dat v pamiti EEPROM.

Porucha 42, vnitoni chyba eislo 5: Chyba v
databazi parametru motoru.

Porucha 43, vnitoni chyba eislo 6: Obecn&
chyba vykonové karty.

Porucha 44, vnitoni chyba eislo 7: Minimalni
verze softwaru oidici karty nebo BMC.

Porucha 45, vnitoni chyba eislo 8: Chyba V/V (digitalni
vstup a vystup, relé nebo analogovy vstup a vystup).

Upozornéni:
§1= Poi provadini restartu po poruse 38-45 zobrazi
e minie kmitoetu VLT poruchu 37. V parametru
615 je moné poeeist skuteeny kéd poruchy.
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PORUCHA 56: AMA - varovani bihem AMA
PORUCHA 55: AMA - easovy limit Vyslana vystraha miniee kmitoetu poi provadini AMA.
Vypoety trvaji poili§ dlouho. Pravdipodobnou

poieinou je Sum na kabelech motoru. VYSTRAHA 99: Zablokovano

Viz parametr 18.

Mezni hodnoty poplachu a vystrah:

Bez brzdy S brzdou Bez brzdy S brzdou
VLT 2800 1/3x200-240V 1/3x200-240V 3x380-480V 3x380-480V
[V ss] [V ss] [V ss] [V ss]
Podpiti 215 215 410 410
Upozornini na poilis 230 230 440 440
malé napiti
Upozornini na poili§ 385 400 765 800
velké napiti
Poepiti 410 410 820 820
Uvedena napiti jsou napiti meziobvodu miniee napdjeci napiti ziskate, vydilite-li napiti
kmitoetu VLT s toleranci 5 %. Odpovidajici meziobvodu hodnotou 1,35.
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m Varovaci slova, rozS$ifenastavova slova Bity (Hex) | VystraZznd slova
a poruchova slova 000002 Bezpecnostni vypnuti
Varovaci slova, stavova slova a poruchova slova 000004 Selhani pfizpisobeni AMA
se objevuiji na displeji v hexadecimalnim formétu. 000040 Casovy interval sbé&rnice HPFB
Vyskytne-li se nékolik varovani, stavovych slov 000080 Standardni ¢asovy interval sbérnice
nebo poruch najednou, bude zobrazen soudet 000100 Zkrat :
vSech varovani, stavovych slov nebo poruch. 000200 Porucha taktovvac’iho rezimu
Varovaci slova, stavova slova a poruchova slova 000400 Porucha zemnéni
je moZné odecist i pomoci sériové sbérnice v 882388 "I\'I(jr(rj'r?irs(:g?motoru
parametrech 540, 541, resp. 538. 004000 Motor pfetizen
Bity (Hex) | Varovaci slova 008000 Invertor pfetizen
000008 Casovy interval sbérnice HPFB 010000 Podpéti
000010 Standardni ¢asovy interval sbérnice 020000 Prepéti
000040 Proudové omezeni 040000 Ztrata faze
000080 Termistor motoru 080000 Chyba Zadané hodnoty
000100 Motor pretizen 100000 PriliS vysoka teplota chladi¢e
000200 Invertor pfetizen 2000000 Porucha komunikace Profibus
000400 Podpéti 8000000 Zatézovaci raz
000800 Prepéti 10000000 | Vnitfni zavada

001000 Nizké& hodnota napéti

002000 Vysoka hodnota napéti
004000 Ztrata faze

010000 Chyba Zadané hodnoty
400000 Mimo rozsah kmito¢tu
800000 Porucha komunikace Profibus
40000000 | Varovani taktovaciho rezimu
80000000 | Vysoka teplota chladice

Bity (Hex) | RozSifenéa stavova slova
000001 Rozbéh/dobéh

000002 Spusténé AMA

000004 Spusténi vpred/zpét
000008 Zpomaleni

000010 Korekce nahoru

000020 Vysoka skute¢na hodnota
000040 Nizké skute¢né hodnota
000080 Vysoky vystupni proud
000100 Nizky vystupni proud
000200 Vysoky vystupni kmito€et
000400 Nizky vystupni kmitocet
002000 Brzdéni

008000 Mimo rozsah kmitoctu
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m Specialni podminky Znamenim agresivnich plynt obsaZenych ve vzduchu
jsou z&ernalé médéné lchyty a konce kabell na
m Agresivni prostredi stavajicich elektrickych instalacich.

Méni¢ kmitoctu obsahuje, podobné jako jina
elektronicka zafizeni, nékolik mechanickych a
elektronickych soucastek, které jsou ve vétsi ¢i mensi
mife nachylné na vlivy okolniho prostfedi.

m Redukce vykonu pfi zvySené teploté okoli
Teplota okoli (Tame,MAX) j& maximalni povolena
teplota. Priimérna teplota (Tams,ave) Naméfena za

24 hodin musi byt nejméné o 5 °C nizZsi. Pracuje-li
meéni¢ kmitoc€tu pfi teplotdch nad 45 °C, je nutné

Proto by méni¢ kmitoétu nemél byt
instalovan v prostfedi, kde je ve vzduchu

d rozptylena néjaké kapalina, €astice nebo - e !
plyny, které mohou mit nepfiznivy vliv na elektronické snizit jmenovity vystupni proud.
soucésti nebo je i poSkodit. Pokud nebyla pfijata 1y [%] =
nezbytna opatfeni na ochranu méni¢e kmito€tu, je g
zde nebezpedi vypadkl sniZujicich Zivotnost ménice. 100 =
90
Castecky kapaliny rozptylené ve vzduchu mohou v 80

ménici kmito€tu kondenzovat. Kapaliny mohou navic 707

urychlit galvanickou korozi soucastek a kovovych dilu.
Péra, olej nebo slana voda mohou zpUsobovat korozi w0

60 |
|
:
soucastek a kovovych ¢&asti. V téchto rizikovych :
|
|
|

50

prostfedich doporu€ujeme zabudovat méni¢ kmito€tu
do skiiné. Skfiné by mély mit minimalné kryti IP 54.

35 40 45 50
30 35 40 45

v g
Céstice ve vzduchu, jako napf. prachové Castecky, '
mohou zpUsobit mechanickou, elektrickou nebo
tepelnou poruchu ménice kmito€tu. Obvyklym
znamenim, Ze je ve vzduchu pfili§ mnoho ¢&astic, jsou
prachové ¢astecky kolem ventilatoru ménice. Ve velmi
prasném prostfedi doporu¢ujeme zabudovani ménice
do skiiné. Skfiné by mély mit minimalné kryti IP 54.

m Taktovaci kmitoeet zavislyna teploti

Tato funkce zaru€uje nejvysSi mozny taktovaci
kmitoeet, poi kterém jesti neni minie kmitoetu tepelni
poetiZzen. Vnitoni teplota je skuteenym vyjadoenim
miry, do jaké muze byt taktovaci kmitoeet zavisly na
zatizi, okolni teploti, napajecim napiti a délce kabelu.
Tato funkce zaru€uje, Ze minie kmitoetu automaticky
seoidi taktovaci kmitoeet tak, aby spadal do mezi fsw,
min and fsw, max (parametr 411), viz nasledujici vykres.

Agresivni plyny, jako napf. slou€eniny siry, dusiku a
chléru, spolu s vysokou vihkosti a teplotou, urychluji
chemické procesy na sou€astkach méni€e kmitoctu.
Tyto chemické procesy intenzivné plsobi na

elektroniku a vedou k jejimu poSkozeni. V takovém mtih freq.
s v - 7 ’ ~7 ' Z

prostfedi doporu¢ujeme zabudovani do skiiné se

zabezpecenou cirkulaci €erstvého vzduchu, ¢imz se Par. 411

zajisti odvod agresivnich plynd od méni&e kmitoétu. (Max. 14 kHz)
| Upozornéni:
fl= 'nstalace ménige kmito&tu v agresivnim
e prostfedi zvySuje nebezpedi vypadkl a navic
znagné sniZuje Zivotnost jednotky.

PFed instalaci méni¢e kmitoctu je tfeba zkontrolovat, (Min. 3 kHz)
zda nejsou ve vzduchu obsazeny kapalné, pevné

nebo plynné €astice. To je mozné provést prohlidkou : :
stavajicich instalaci v tomto prostfedi. Typickym T T2 Temp.
znamenim Skodlivych kapalnych ¢astic rozptylenych
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ve vzduchu je voda nebo olej na kovovych &astech 17oNR02013
nebo jejich koroze. PriliS velky obsah prachovych Poi pouziti LC-filtru je minimalni taktovaci
¢astic Ize obvykle pozorovat na povrchu instalaénich kmitoeet 4,5 kHz.

skfini a na stavajicich elektrickych instalacich.
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m Galvanické oddéleni (PELV) motoru a stinénym kabelem k brzdé a fidici
Izolace PELV (Protective Extra Low Voltage jednotkou LCP2 s kabelem.

— ochranné zvlasté nizké napéti) je dosazena
vsunutim galvanickych izolatord mezi fidici
obvody a obvody pfipojené na potencial hlavniho
zdroje. Méni¢ kmito€tu VLT je navrZen tak, aby
splfoval poZzadavky ochranného oddéleni pomoci
zabezpeceni nezbytnych vyvodi a ventilace
vzduchu. Tyto pozadavky popisuje norma EN 50
178. Jednim z pozadavkl je, aby byla instalace
provedena v souladu s mistnimi nebo narodnimi
predpisy tykajicimi se izolace PELV.

VSechny Fidici svorky, svorky pro sériovou komunikaci
a reléové svorky jsou bezpeéné oddéleny od
potencialu elektrické sité, tj. vyhovuji poZadavkim
PELV. Obvody, které jsou pfipojeny k fidicim svorkam
12,18, 19, 20, 27, 29, 33, 42, 46, 50, 53, 55 a 60, jsou
galvanicky propojeny. Sériova komunikace pfipojena
ke sbérnici fieldbus je galvanicky izolovana od fidicich
svorek, ackoli toto je pouze funkéni izolace.
Kontakty relé na svorkach 1 - 3 jsou od ostatnich
fidicich obvodU izolovany zesilenou ¢i dvojitou izolact,
tj. jsou pro né dodrzeny poZzadavky PELV, i kdyz

je na svorkach relé potencial elektrické sité.

NiZe popsané prvky obvodu tvofi bezpe¢né

elektrické oddéleni. Spliuji pozadavky na zesilenou

¢i dvojitou izolaci a s tim souvisejici zkouSky

ve shodé s normou EN 50 178.

1. Transformator a optické oddéleni ve zdroji napéti.

2. Opticka izolace mezi zékladnim ovladanim
motoru a Fidici kartou.

3. lzolace mezi fidici kartou a napéjeci ¢asti.

4. Kontakty relé a svorky vztahujici se k ostatnim
obvodim na fidici karté.

Izolace PELV fidici karty je zaru€ena za
nasledujicich podminek:
- Sit TT s maximalné 300 V (efektiv.)

mezi fazi a zemi.
- Sit TN s maximalné 300 V (efektiv.)

mezi fazi a zemi.
- Sit IT s maximalné 400 V (efektiv.)

mezi fazi a zemi.
Aby byly dodrzeny pozadavky PELV, musi pozadavky
PELV splfovat vSechny spoje k fidicim svorkam,
napf. termistor musi mit zesilenou ¢&i dvojitou izolaci.

m Vyzafovanielektromagnetického ruseni
Nasledujici vysledky byly ziskany na systému
sestavajicim z ménie kmitoctu fady VLT
2800 se stinénym fidicim kabelem, Fidici
jednotkou s potenciometrem, stinénym kabelem
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VLT 2803-2875

Vyzarovani

Pramyslové prostredi

Bytova vystavba, obchod a lehky pramysl

EN 55011 tfida 1A

EN 55011 tfida 1B

Sada parametrdl Pfenos kabelem Vysilani Pfenos kabelem Vysilani
150 kHz- 30 MHz 30 MHz - 1 GHz 150 kHz- 30 MHz 30 MHz - 1 GHz

Verze 400 V s RFI Ano Ano Ne Ne

filtrem 1A 25 m stinény 25 m stinény

Verze 400 V s RFI Ano Ano Ne Ne

filtrem 1A (R5: pro 5 m stinény 5 m stinény

zdroje IT)

Verze 200 V s RFI Ano Ano Ano Ne

filtrem 1A 1- 40 m stinény 40 m stinény 15 m stinény

Verze 200 V s RFI Ano Ano Ano Ne

filtrem 1A (R4: Pro 20 m stinény 20 m stinény 7 m stinény

pouziti s RCD)

Verze 400 V s RFI Ano Ano Ano Ne

filtrem 1A+1B 50 m stinény 50 m stinény 25 m stinény

Verze 200 V s RFI Ano Ano Ano Ne

filtrem 1A+1B 1. 100 m stinény 100 m stinény 40 m stinény

VLT 2880-2882

Vyzafovani

Prlmyslové prostiedi

Bytova vystavba, obchod a lehky primysl

EN 55011 tfida 1A

EN 55011 tfida 1B

Sada parametrdl

Prenos kabelem
150 kHz- 30 MHz

Vysilani
30 MHz - 1 GHz

Prenos kabelem
150 kHz- 30 MHz

Vysilani
30 MHz - 1 GHz

Verze 400 V s RFI
filtrem 1B

Ano
50

Ano
50

Ano Ne
50

1. Pro VLT 2822-2840 3 x 200-240 V plati stejné
hodnoty jako pro verzi 400 V s RFI filtrem 1A.
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« EN 55011: Vyzafovani
Mezni hodnoty a metody méfeni
charakteristik elektromagnetického ruseni
pramyslovych, védeckych a Iékafskych (ISM)
vysokofrekvenénich zafizeni.

Tfida 1A:
Zafizeni pouzivana v primyslovém prostredi.

Tfida 1B:
Zarizeni pouzivana v oblastech s vefejnou rozvodnou
siti (bytova vystavba, obchod a lehky primysl).

Upozornéni:
“: Na tento produkt se vztahuje nafizeni tfidy
e IEC61800-3 s omezenim distribuce do
prodejni sité. Tento produkt miZze v domacim
prostfedi zplUsobovat vysokofrekvenéni ruseni, v
takovém pripadé mlze byt od uZivatele vyZadovano
zavedeni pfislusnych protiopatfeni.

m UL Standard
Toto zafizeni odpovida UL.
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m Obecn4 technicka data
Napéjeni ze sité (L1, L2, L3):
Vstupni napéti VLT 2803-2815 220-240 V (N, L1) coooooiiiiiieeee e evvreee e 1 x 220/230/240 V £10 %
Napajeci napéti VLT 2803-2840 200-240 V  ....ooiuiieiiieiieeeiee e 3 x 200/208/220/230/240 V +10 %
Napajeci napéti VLT 2805-2882 380-480 V  ....ccocueieiiiieiiieiiee e 3 x 380/400/415/440/480 V +10 %
NN E=T o= V1o 13 11 o o= SR 50/60 Hz + 3 Hz
Max. nesymetrie napajeciho Napéti ........ccccoveevviiie i, * 2,0 % jmenovitého napajeciho napéti
SKULEENY UCINTK (A)  oeevreeeieeeeeeiiit it ettt e e e e et e e e e e e et e e e e e e e e snssaaaeaeeeeeesnnnnees 0,90 pfi jmenovitém zatizeni
SUBSHtUENT UEINTK (COS 1)  woeeiieiiiiiiee et e e e e e e e e st e e e e e e e s ssaasraeeaaaessannne témér 1,0 (> 0,98)
Pocet pfipojeni ve vstupu NapaJeni L1, L2, L3 ......eiiiiiieiiiiiiiiiiee ettt e e e e e et e e s e e e e s s snnraaeeeaaeesennes 2krat/min.
Y = D 4= 1 (0 Y3 Y o (o 10 o ISR 100 000 A
Viz oddil Zvlastni podminky v Konstrukéni prirucce
Vystupni Udaje (U, V, W):
VYSTUPNT NAPSLT ...ttt st e e e s en e e e sbbe e e s snraeaeaans 0 - 100% napéjeciho napéti
VYSTUPNT KMITOCET .ottt ettt e s e e e e e e e e e e e ennees 0,2 - 132 Hz, 1 - 1000 Hz
Jmenovité napéti motoru, 200-240 V  ....oouiiiiiiiie e pro méni¢e 200/208/220/230/240 V
Jmenovité napéti motoru, 380-480 V  ......ceeviiiiiiiiiieeee e pro ménice 380/400/415/440/460/480 V
JIMENOVILY KMITOCET MOTOIU ..eiieiiiiiee ittt e e e e e e e e e e et e e e e seaeeeessteeeesantaeeesanseneesneneens 50/60 Hz
S o1 [ aF= VAT F= Y55 (0] o1 SR PP PP Neomezeno
CAS TAMPY ettt ettt ettt ettt ettt n ettt en et 0,02 - 3600 s
Momentové charakteristiky:
Zabérovy moment (parametr 101 momentova charakteristika = konstantni moment) ................ 160% za 1 min."*
Zabérovy moment (parametr 101 momentova charakteristika = proménlivy moment) ............... 160% za 1 min."*
Zabérovy moment (parametr 119 Vysoky zAbErovy Mmoment) ........cccccceeviiriieeeeeeeiiiiiiieeeee e e 180% za 0,5 s”
Momentova pretiZitelnost (parametr 101 Momentova charakteristika = konstantni moment) ................... 160%"
Momentov4 pfetizitelnost (parametr 101 Momentov4 charakteristika = proménlivy moment) .................. 160%"

*Procentualni hodnota se vztahuje ke jmenovitému proudu méni¢e kmitoctu.

Ridici karta, digitalni vstupy:

Pocet programovatelnych digitalnich VSTUPU  ......c.oooiiiiiii ettt 5
CSIA SVOTEK .ottt ettt e et et e e ettt e e ee et et e e et e e et e eee e e et e e ee e 18, 19, 27, 29, 33
NAPELOVY r0ZSAN  ...uvviiiiii i 0 - 24 V DC (pozitivni logika PNP)
NN E=To L=t o] fo N (o T [ o320 T R 0 SRS <5VvDC
NN E=T o L= 1 o] o TN (o T [ o320 T R SR >10Vv DC
MaximalNT NAPELT NA VSTUPU ...veeiiiiieeiiiiie et e ite e et e st e e e s e e e e e e e e s saeeeeassaeeeesnteeeesnseeeessnsaneesnnsenens 28V DC
Vstupni 0dpor Ri (SVOrKY 18, 19, 27, 29) .iiiiiiiiiiiiiee e e e e ettt e e e e et e e e e e e e st e e e e e e e e s s anabraeeaaaeesannnrannes cca 4 kQ
VStUPNT 00POT Ri (SVOIKA 33)  .oviiiiiiiiiiiiiie e e e ettt e et e e e e e et e e e e e e st b e e e e aaeeeessanbbaneeeeeesannnaraeeeas cca 2 kQ

VSechny digitélni vstupy jsou galvanicky oddéleny od napajeciho napéti (PELV) i od ostatnich
svorek s vysokym napétim. Viz oddil nazvany Galvanické oddéleni.
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Ridici karta, analogové vstupy:

Pocet analogovych Nap8tovyCh VSTUPT ..cc..eeiiiiieeecc ettt e e st e e e s eabe e e enres 1
CHSIO SVOTKY oottt ettt e et ettt es et e et e e e s et e e et e e e ee e et e e e e e e e e e e et et ees et een e et e s een s ee st et et enn s ennantens 53
NN E=T o1 €01 YA (o 1Y Lo SR 0 - 10 V DC (nastavitelny rozsah)
RV 25 18] ] 1o T [ o Yo T Gl = RS cca 10 kQ
Y= O =T = (SRR 20V
Pocet analogovych proudoVvyCh VSTUPU .........cciiiuiiiiiiiiie ettt e ettt e e et e e e e et e e e s ebbe e e s snbae e e s sabeeeesnareeeesnres 1
CISI0 SVOTKY ..ottt ettt ettt ettt ettt n e e e et enenen e e ettt ettt en e 60
(0T o [0V (o .- Lo SRR 0/4 - 20 mA (nastavitelny rozsah)
RV 25108 ] 1o T [ o Yo T Gl = RS cca 300 Q
Y= D o1 {0 T OO PSPPSR PP 30 mA
L0 Y4 1 7=T o USSP 10 bitd
Presnost analogovych VSIUPU .........cooiiuiiiiiiiiic e Max. chyba: 1% z max. rozsahu
Y4014 o1V Vo I o 1= T (oo Fo Ty (1] o U SRR 13,3 ms

Analogové vstupy jsou galvanicky oddéleny od napajeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek
s vysokym napétim. Viz oddil nazvany Galvanické oddéleni.

Ridici karta, pulzni vstupy:

Pocet programovatelnych pulzniCh VSTUPU ......c..uviiiiiiie ettt ettt e e s sab e e e s eabe e e enres 1
CHSI0 SVOTKY ..ottt ettt ettt ettt ettt en e ettt enen ettt ettt en e 33
Max. KMItOEETL NA SVOICE 33 ...eeiiiiiiiiiiiiiii ettt e e e e et e e e e s s st b e e e e e e e e e s aanes 67,6 kHz (symetricky)
Max. KMItOEETL NA SVOICE 33 ...eiiiiiiiiiiiiiiiiee ettt ettt e st r e e e e s st eeeeeeeeas 5 kHz (otevreny kolektor)
Min. KMItOCEE NA SVOICE 33 ...ttt et e et e e et e e e e e b b et e s as et e e sr e e e s sarne e e s nreee s 4 Hz
[ = To [T g F= W 0 F= T 1= TP 0 - 24 V DC (kladna logika PNP)
Hladina Napéti, [0QICKA 07 ......uiiiieeeeiiiiie et e e e e e e e e e s e e e e e e e e s aaaaeeaaeeeeseantbaeeeaaeesaansrrnnes <5VvDC
NN EET oL (o] fo N (o | (o4 o U I APPSR >10VvV DC
MaximalNT NAPELT NA VSTUDPU ...vveiiiiiieeciie et e e e s e e st e e et e e e s ae e e e ssnaeeeessseae e s nsteeessnsaeeesansaneesnnsenens 28V DC
RV 2508 T 1o T [ o T T Gl =SSR cca 2 kQ
RV 70 ) o) Vo o= T o F= ) U o1 SRR 13,3 ms
[ L0Y4 1 7=T o PSR 10 bitd
Presnost (100 Hz - 1 KHZ) SVOIrKa 33 ......coviiiiiiiiiiiiieee e siivreee e Max. chyba: 0,5% z max. rozsahu
Presnost (1 kHz - 67,6 KHz) sVOrka 33 .......cooooiiiiiiiiiiiie e Max. chyba: 0,1% celé stupnice

Pulzni vstup (svorka 33) je galvanicky oddélen od napajeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek
s vysokym napétim. Viz oddil nazvany Galvanické oddéleni.

Ridici karta, digitalni/pulzni vystup:

Pocet programovatelnych digitalnich/pulznich VYSTUPU .......ooooiiiiiiiie e 1ks
CHSI0 SVOTKY ..ottt ettt e et ettt e s e et et enenn e ettt ettt en e 46
Napétovy rozsah digitalniho/kmito¢tového vystupu .........ccccceeeveenen. 0 - 24V DC (PNP s otevienym kolektorem)
Max. vystupni proud na digitalnim/KmitoCtOVEM VYSTUPU ....eeeeiiiieeeiiiieeeiiiieeeciie e st e e ser e e s neee e seenee e 25 mA.
Max. zatizeni na digitalnim/KmitOCtOVEM VYSIUPU ....vvieeiiiiieeciiieeciee et et e e s e e sntae e e seae e e s snnaeeesnnneees 1kQ
Max. kapacita Nna KMItOCIOVEM VYSIUPU ...veieiiiiiiiiiiiee e e e ettt ie e e e s e ettt e e e e e s e ataaaeaaeaaeesannstbaaeeaaeesannnrraneaaaeeas 10 nF
Minimalni vystupni kmito€et na KmitoCtOVEM VYSTUPU ......uviiiiiieeiiiiiiiiee et errre e e snrrae e e e 16 Hz
Maximalni vystupni kmito€et na KmitoCtOVEM VYSTUPU ......vvvviiiiiie i e e 10 kHz
PFesnost KMito€tOVENO VYSTUPU .....ceeeiiiiieiiiiee e Max. chyba: 0,2 % z max. rozsahu
ROZIiSeNni KMItOCIOVENOD VYSIUPU  .oouviieiiieciiie ettt ettt et e et e e st essta e et e et eentaeesabeesnteesnteeeneeenrns 10 bitd

Digitalni vystup je galvanicky oddélen od napéajeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s
vysokym napétim. Viz oddil nazvany Galvanické oddéleni.
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Ridici karta, analogovy vystup:

Pocet programovatelnych analogovyCh VYSTUPU  .......ooouiiiiuieiiie ettt ettt et eate e eaeans 1
CUSIO SVOTKY .ttt ettt ettt st et e et e e es et et et e e e ee et et e e e e e ee e e e e et et e es et ee s e et et een s ee st et et enn s e nantees 42
Proudovy rozsah na analogOVEM VYSTUDPU ......ciiuuiieiiiireeiiiiieesieeeeasieeeesssseseesssneeeesnsssesessnssesessnseneesans 0/4 - 20 mA
Max. zatizeni proti zemi Na aNalOgOVEM VYSTUPU  .....uuiveiiiiieeiiiiieesitieeesiteeeeseeeeesssnieeessntneessnsaneesnssnnesssens 500 Q
Presnost analogovEeno VYSTUPU .....ccooveiiiiiiiiee e Max. chyba: 1,5 % z max. rozsahu
ROzIiISeNi analogOVEND VYSTUPU .....ccceiiiiiiiec et e e e s e et e e e e e e e e e e s bbb e e e e e e enntaaneaaaeens 10 bitQ

Analogovy vystup je galvanicky oddélen od napéjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s
vysokym napétim. Viz oddil nazvany Galvanické oddéleni.

Ridici karta, napajeni 24 V DC:

CHSI0 SVOTKY ..ottt ettt ettt et ettt et n e e ettt enen e s ettt ettt en e 12
Y e D 2= (4 =] o | RO PRT RPN 130 mA
Napéjeni 24 V DC je galvanicky oddélené od napgjeciho napéti (PELV), ale ma stejny potencial jako
analogové a digitalni vstupy a vystupy. Viz oddil nazvany Galvanické oddéleni.

Ridici karta, napajeni 10 V DC:

CHSI0 SVOTKY ..ottt ettt ettt ettt ettt en e e ettt enen e ettt ettt 50
Ry (0 oL T F= 1 o = PR PRPRR 10,5V 0,5V
Y e D 2= 4 =] o | TR PRORURR 15 mA

Napéjeni 10 V DC je galvanicky oddélené od napajeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek
s vysokym napétim. Viz oddil nazvany Galvanické oddéleni.

Ridici karta, sériova komunikace RS 485:

CISI0 SVOTKY .ottt 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)
CISI0 SVOTKY B7 ..ottt e ettt ettt n et ee e nn s n e ene e naeeneeen +5V
CHSIO SVOTKY 70 .ottt n s Spoleéné pro svorky 67, 68 a 69

Uplné galvanicky oddéleno. Viz oddil nazvany Galvanické oddéleni.
Pro jednotky DeviceNet viz pfirucku DeviceNet VLT 2800, MG.90.BX.YY.

Reléové vystupy:

Pocet programovatelnych reléoVYCh VYSTUPU  ...c..ooiiuieiiiie ettt ettt eaae e eaee s 1
Cisla SVOrek, FOICT KAMA ..........coccoveveveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeses s et s s tesees s seseneeeeeneneeen 1-3 (rozpinaci), 1-2 (spinaci)
Max. zatizeni kontaktll (AC) na kontaktech 1-3, 1-2, fidici karta ..........c.ccccevvveenen. 240 V stfidavého napéti, 2 A
Min. zatiZzeni kontaktl na kontaktech 1-3, 1-2, Fidici karta ...........cccoecveveenenne 24V DC 10 mA, 24 V AC 100 mA

Reléovy kontakt je od zbytku obvodu oddélen zesilenou izolaci. Viz oddil nazvany Galvanické oddélenti.

Délky kabelu a prlrezy:

Max. délka motorového kabelu, StiNENY Kabel ..........c..ooiiiiiiiiiiiie e 40m
Max. délka motorového kabelu, NeStiNnENY Kabel .........coooiiiii i 75 m
Max. délka motorového kabelu, stinény kabel @ CivKa MOtOIU ........ccceeeviiieeiiiiiie e e 100 m
Max. délka motorového kabelu, nestinény kabel a civka MOtOru ..........cccooviiiiiiiiiee e 200 m
Max. délka motorového kabelu, stinény kabel a filtr RFI/1IB ...........ccccouvieeieeeiiiieee e 200V, 100 m
Max. délka motorového kabelu, stinény kabel a filtr RFI/1IB ..........cccvvviiiieiiiiiiiieec e 400V, 25 m
Max. délka motorového kabelu, stinény kabel a filtr RFI 1B/LC .......ccccccoocuieeeiiiieeeiiiireesseiee e sieee s 400V, 25 m
Max. prurez vodi¢t k motoru, viz nasledujici ¢ast.

Max. priifez vodi¢l k Fidicim kabelm, neohebny kabel .........c.ccccceevivevinennee. 1,5 mm2/16 AWG (2 x 0,75 mm?2)
Max. prirez vodi¢l k Fidicim kabellm, pruzny kabel .............cccooeiiiiiiiiicecce e, 1 mm?2/18 AWG
Max. prirez vodi¢l k fidicim kabellm, kabel s obalenym jadrem ............ccccccoeeiviiiiiieecineennes. 0,5 mm2/20 AWG

PAi souladu s EN 55011 1A a EN 55011 1B kabel motoru je tfeba v uréitych prfipadech
zredukovat. Viz emise elektromagnetické kompatibility.
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VLT® 2800

Ridici charakteristiky:

KMILOCOIVY TOZSBN  ..evvviiie et e e e e e e s e e e e e e e s 0,2-132 Hz, 1 - 1000 Hz
RozliSeni vystupnino KMITOCIU  .....ovviiiiiie e 0,013 Hz, 0,2 - 1000 Hz
PFesnost opakovani pfesného startu/zastaveni(svorky 18, 19) .....ccccccceeeiiiieesiiieeesiiee e ssiee e <+ 0,5 msec
Odezva systému (SVOrky 18, 19, 27, 29, 33) ...uuiieiiieieeiiiiieesiteeeestereessteraesataeeesarareeesstaeaesanraeeeannaeees < 26,6 ms
Rozsah regulace rychlosti (oteviena SMyCKa) ........cccoeviiiiiiiiieeeiiiiiieiiie e ea e 1:15 synchronni rychlosti
Rozsah regulace rychlosti (zaviena smyC€ka) .......cccccceeeeeiiiiiiiiiiee e 1:120 synchronni rychlosti
Otacky, presnosti (oteviena smyCcka) ........ccccvveeeeiiiiiiiiiieee e 90 - 3600 rpm: Max. chyba +23 ot/min.
Otacky, pfesnost (uzaviena SMYCKA) .....cccceeveeveeeeiiieeeeiiie e cee e 30 - 3600 ot/min.: Max. chyba +7,5 ot/min.

VSechny ridici charakteristiky jsou zaloZeny na ¢tyfpolovém asynchronnim motoru

Okoli:

KW ettt ettt ettt ettt ettt ettt e ettt e e ettt e et et ettt ettt et et enenenenenas IP 20
Kryti S MOZNOSHE VOIDY .o e e e e e s e e e e e e e s sa e aeeae e e s annnteanees NEMA 1
RV 410 = Te a4 (o 11 2 SRR 0,79
MaX. FelatiVi VINKOST .....eiiiiiiiie ettt e e e e et e e et e e e e eeesnsaaeeennnraeeennns 5% - 93% pfi provozu
L] 010 2= W (o )| SRR Max. 45 °C (24hod. primér max. 40 °C)
SniZeni pfi vysoké teploté okoli, viz zvlaStni podminky v Konstrukéni prirucce

Min. teplota oKOli PFi PINEM PrOVOZU .......uvviiiiiiiiiiiiiee et e e e e e e e e e e e e e s et a e et e e e e s annnrarraeaaeeas 0°C
Min. teplota oKoli Pfi SNIZENEM VYKONU ...ciiiiiiiiiiiii ettt e e e e e e e e e e e s st e e e e e e s s ennraeees -10°C
Teplota pfi SKIAOVANI/PIEPIAVE ......ceeeieeiiiiie ettt e e e s e e et e e et e e e s antaeeeenneaeeas -25 - +65/70 °C
MaX. NAAMOFSKA VYSKA ....eeiieiieeiiiieeeiiiie e esiiee e st e e e sttt e e et ee e s aaeeeesssseeeassaeeeeansseeeaansseeaesansaeaessseeasanseneennns 1000 m
Snizeni pfi vysokém tlaku vzduchu, viz zvlastni podminky v Konstrukéni priruéce

Pouzité normy elektromagnetické kompatibility, emise .........ccccccevinnrinnnn. EN 50081-2, EN 61800-3, EN 55011
Normy elektromagnetické kompatibility, 00INOSE .......cccoiiiiiiiee e e EN

50082-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, EN 61800-3
Prectéte si v Konstrukéni prirucce ¢ast vénovanou zvlastnim podminkam.

Ochranna opatfeni:

« Elektronicka tepelna ochrana motoru pfed pretizenim.

» Tepelna ochrana ménice zajistuje jeho vypnuti pfi dosaZeni teploty 100°C. Tepelné pfetiZzeni
nelze vynulovat, dokud teplota méni¢e neklesne pod 70 °C.

e Meéni¢ kmitoc¢tu je chranén proti zkratu na kontaktech motoru U, V, W.

* Neni-li pfipojena néktera faze k motoru, méni¢ kmitoctu se vypne

» Kontrola napéti DC meziobvodu zajiStuje, Ze se méni€ kmito€tu vypne, je-li meziob-
vodové napéti pfilis nizké nebo pfilis vysokeé.

* Méni¢ kmito€tu m& ochranu proti zemnimu spojeni na kontaktech motoru U, V, W.
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m Technické (daje, napéajeci napéti 1 x 220 - 240 V/3 x 200 - 240 V

Podle mezinarodnich norem Typ 2803 2805 2807 2811 2815 2822 2840
Vystupni proud Inv, [A] 2.2 3.2 4.2 6.0 6.8 9.6 16
(3 x 200-240V) Imax (60s) [A] 3.5 5.1 6.7 9.6 10.8 15.3 25.6
Vystupni vykon (230 Sinv. [KVA] 0.9 1.3 1.7 2.4 2.7 3.8 6.4
V)

Typicky vykon na Pun [kW] 037 055 075 1.1 1.5 2.2 3.7
hFideli

Typicky vykon na Pun [HP] 05 0.75 1.0 1.5 2.0 3.0 5.0
hFideli

Max. pficny priifez [mMm2/AWG] D 4/10  4/10 4/10  4/10 4/10 410  4/10
kabelu, motorového

Vstupni proud ILN [A] 5.9 8.3 10.6 14.5 15.2 - -
(1 x 220-240 V) ILmax (60s) [A] 9.4 13.3 16.7 23.2 24.3 - -
Vstupni proud LN [A] 2.9 4.0 5.1 7.0 7.6 8.8 14.7
(3 x200-240 V) ILmax (60s) [A] 4.6 6.4 8.2 11.2 12.2 14.1 235
Max. pfi¢ny priifez [mMm2/AWG] D 4/10  4/10 4/10  4/10 4/10 410  4/10
kabelu, napajeciho

Max. pojistky IEC/UL?) [A] 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 25/25
Uginnost3) [%] 95 95 95 95 95 95 95
Ztrata vykonu pfi (W] 24 35 48 69 94 125 231
zatizeni 100 %

Hmotnost [kg] 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 3,7 6.0
Kryti4 typ IP20 IP20 IP20 IP20 IP20 IP20 IP20

1. Americka stupnice tloustky dratt. Max. prifez
kabelu predstavuje nejvétsi prifez kabelu, ktery
je mozno pfipevnit na svorku. Vzdy se fidte
narodnimi a mistnimi predpisy.

2. Pro instalace dle pravidel IEC musi byt pouzity
predfazené pojistky typu gG. Pokud chcete mit
UL/cUL, je tfeba pouzit pfedfazenou pojistku
typu Bussmann KTN-R 200 V, KTS-R 500 V
nebo Ferraz Shawmut, typ ATMR (max. 30A).
Pojistky je tfeba pro ochranu umistit do obvodu,
ktery doda efektivni proud maximalné 100 000

A (symetrickych), maximalné 500 V.

3. Méfeno pomoci stinéného/pancéfovaného
motorového kabelu s jmenovitym zatizenim

a jmenovitym kmitoctem.

4. Kryti IP20 je standard pro méni¢e kmitoctu VLT
2805-2875, zatimco NEMA 1 je volitelné.
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m Technické Udaje pro napajeni ze sité 3 x 380 - 480 V
Podle mezinarodnich norem Typ 2805 2807 2811 2815 2822 2830
Vystupni proud Iinv. [A] 1.7 2.1 3.0 3.7 5.2 7.0
(3 x 380-480V) Imax (60s) [A] 2.7 3.3 4.8 5.9 8.3 11.2
mp _Vystupni vykon (400 V) Sinv. [KVA] 1.1 1.7 2.0 2.6 3.6 4.8
Typicky vykon na hrideli PmN [KW] 0.55 0.75 1.1 15 2.2 3.0
Typicky vykon na hiideli Pumn [HP] 0.75 1.0 1.5 2.0 3.0 4.0
Max. priény prifez [mm2/AWG] D 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
kabelu, motorového
Vstupni proud ILn [A] 1.6 1.9 2.6 3.2 4.7 6.1
(3 x 380-480 V) IL,max (60s) [A] 2.6 3.0 4.2 5.1 7.5 9.8
=N Max. pfiény prafez [mMm2/AWG] 1 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
kabelu, napajeciho
Max. pojistky IEC/UL2) [A] 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20
Uginnost3 [%] 96 96 96 96 96 96
Ztrata vykonu pfi [W] 28 38 55 75 110 150
zatizeni 100 %
Hmotnost [kal 2.1 2.1 2.1 2.1 3.7 3.7
Kryti4 typ IP 20 IP 20 1P 20 IP 20 1P 20 IP 20
Podle mezinarodnich norem Typ 2840 2855 2875 2880 2881 2882
Vystupni proud linv. [A] 9.1 12 16 24 32.0 37.5
(3 x 380-480 V) Imax (60s) [A] 14.5 19.2 25.6 38.4 51.2 60.0
-) Vystupni vykon (400 V) Sinv. [KVA] 6.3 8.3 11.1 16.6 22.2 26.0
Typicky vykon na PmN [KW] 4.0 5.5 7.5 11.0 15.0 18.5
hiideli
Typicky vykon na PmN [HP] 5.0 7.5 10.0 15.0 20.0 25.0
hiideli
Max. pFiény prafez [mm2/AWG] D) 4/10 4/10 4/10 16/6 16/6 16/6
kabelu, motorového
Vstupni proud In [A] 8.1 10.6 14.9 24.0 32.0 37.5
(3 x 380-480 V) ILmax (60s) [A] 13.0 17.0 23.8 38.4 51.2 60
=N Max. pFiény prafez [mMm2/AWG] D) 4/10 4/10 4/10 16/6 16/6 16/6
kabelu, napéajeciho
Max. pojistky IEC/UL? [A] 20/20 25/25 25/25 50/50 50/50 50/50
Uginnost?) [%] 96 96 96 97 97 97
Ztrata vykonu pfi [w] 200 275 372 412 562 693
zatiZzeni 100 %
Hmotnost [ka] 3.7 6.0 6.0 18.5 18.5 18.5
Kryti4 typ 1P20 IP20 IP20 P20/ 1P20/ 1P20/
NEMA 1 NEMA 1 NEMA 1

1. Americka stupnice tloustky dratd. Max. prirez

kabelu predstavuje nejvétsi prafez kabelu, ktery
je mozno pfipevnit na svorku. Vzdy se fidte

narodnimi a mistnimi predpisy.
2. Pro instalace dle pravidel IEC musi byt pouzity

predfazené pojistky typu gG. Pokud chcete mit
UL/cUL, je tfeba pouzit pfedifazenou pojistku
typu Bussmann KTN-R 200 V, KTS-R 500 V
nebo Ferraz Shawmut, typ ATMR (max. 30A).
Pojistky je tfeba pro ochranu umistit do obvodu,
ktery doda efektivni proud maximalné 100 000

3. Méfeno pomoci 25 metr dlouhého,
stinéného/pancéfovaného motorového kabelu s
jmenovitym zatizenim a jmenovitym kmitotem.

4. Kryti IP20 je standard pro méni¢e kmitoétu VLT
2805-2875, zatimco NEMA 1 je volitelné.

A (symetrickych), maximalné 500 V.
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m Dostypna literatura

m PfisluSenstvi
Nasleduje seznam dostupné literatury k jednotce
VLT 2800. Poznamka: tato literatura se mlze
v jednotlivych zemich [iSit.
K jednotce je pfibaleno:
0NV 04 a1 T0] 1470 Y/ E MG.28.AX.YY
R{zn4 literatura pro VLT 2800
e o)1) (ot AT o T (U o L PR ERRR PRSP MG.28.EX.YY
TECHNICKE UTAJE ...vveiiieeeiiiiiiiie ettt et e e e e e et e e e e e e et bt e e e e e e e e s ssabsaaeeeeeessaanstraneeaaeesaanes MD.28.AX.YY
Pokyny pro VLT 2800:
LCP remote-mMOUNTING Kt ....uieiiiiiiiiiiii ettt e e e s st e e e e e e e s s snnbbbaeeeaeeesaane MI.56.AX.51
10T T o 1S3 (U T (o] o U RROTPRR MI.28.B1.02
VLT 2800 DeVICENEL CADIE ...ttt ettt e e e st e e e enbe e e e snnes MI.28.F1.02
(0] o [ o] F= - SO MI.28.D1.02
[ =T T (o] o H PP PPP P TUOPPPPPPP MI.28.C1.02
Komunikace s jednotkou VLT 2800:
PFHrucka K verzi Profibus ...t MG.90.AX.YY
PFiru¢ka DeviceNet pro Jednotku VLT 2800 ......cc.coeiiiiiiiiiiiiieeeiiiee et e iie et e e e e snaee e snneas MG.90.BX.YY

X = ¢islo verze
YY = jazykova verze
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m Seznam parametrd s tovarnim nastavenim

C. Popisparametru Tovarni nastaveni 4-sada Index Typ
par. parametrdl konverze Udaje
001 Jazyk Anglicky Ne 0 5
002  Lokalni/dalkové ovladani Dalkové ovladani Ano 0 5
003  Lokalni Zadana hodnota 000,000.000 Ano -3 4
004  Aktivni sada parametr( Sada parametr(l 1 Ne 0 5
005 Programovanda sada parametr( Aktivni sada parametr( Ne 0 5
006  Kopirovéani sad Nekopirovat Ne 0 5
007  Kopirovani pres panel lokalniho  Nekopirovat Ne 0 5
ovladani
008  Méritko displeje 1.00 Ano -2 6
009 Velké Udaje na displeji Kmitocet [HZz] Ano 0 5
010 Maly radek displeje 1.1 Zadana hodnota [%] Ano 0 5
011 Maly Fadek displeje 1.2 Proud motoru [A] Ano 0 5
012 Maly radek displeje 1.3 Vykon [KW] Ano 0 5
013  Lokalni ovladani Dalkové ovladani Ano 0 5
jako par. 100
014  Lokalni stop/vynulovani Aktivni Ano 0 5
015 Tlagitko JOG - konstantni otacky Neaktivni Ano 0 5
016  Mistni pfikaz reverzace Neaktivni Ano 0 5
017 Tlagitko RESET - lok&lni Aktivni Ano 0 5
vynulovani
018 Blokovani zmény dat Nezablokovano Ano 0 5
019  Operacni stav pfi Nucené zastaveni, Ano 0 5
zapnuti pouzit uloZenou Zad. hod.
020  Zablokovani pro ruéni rezim Aktivni Ne 0 5
024  Uzivatelsky definovana Rychla Neaktivni Ne 0 5
nabidka
025  Sada parametrll Rychlé nabidky 000 Ne 0 6

4-sada parametr(:

"Ano" znamena, Ze parametr je mozno

Typ Udaje:

naprogramovat v kazdé ze ¢ty sad parametr(i zvl,

tj. jeden parametr mze mit &tyfi rizné hodnoty Typ tdaje udava typ a délku telegramu,

Gdaji. "Ne" znamend, Ze hodnota Gdajl bude Typ Udaje Popis
ve viech sadach parametrl stejna. 3 Celociselny 16

4 Celogiselny 32
Index konverze: 5 Bez znaménka 8
Toto Cislo se vztahuje ke konverzni hodnoté, ktera 6 Bez znaménka 16
se pouzije pfi zapisovani nebo ¢&teni pfes sériovou 7 Bez znaménka 32
komunikaci s méni¢em kmitoc&tu. 9 Textovy fetézec

Viz Charakter (daju v kapitole Sériova komunikace
v Konstrukéni pfirucce.
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C. Popisparametru Tovéarni nastaveni 4-sada Index Typ
par. parametrd konverze Udaje
100  Konfigurace Regulace otacek, bez Ano 0 5
zpétné vazby

101  Momentové charakteristiky Konstantni moment Ano 0 5
102  Vykon motoru Pu.n zavisi na jednotce Ano 1 6
103  Napéti motoru Uu,n zavisi na jednotce Ano -2 6
104  Kmito€et motoru fm,n 50 Hz Ano -1 6
105 Proud motoru Iun zavisi na vybraném motoru Ano -2 7
106  Jmenovité ota¢ky motoru zavisi na par. 102 Ano 0 6
107  Automatické pfizpGsobeni k Optimalizace vypnuta Ano 0 5

motoru
108 Odpor statoru Rs zavisi na vybraném motoru Ano -3 7
109 Reaktance statoru Xs zavisi na vybraném motoru Ano -2 7
117  Tlumeni rezonance OFF Ano 0 6
119  Vysoky rozbéhovy moment 0,0s Ano -1 5
120  Zpozdéni startu 0,0s Ano -1 5
121  Rozbéhova funkce Volny béh po dobu Ano 0 5

Zpozdéni startu

122  Funkce pfi zastaveni Volny dobéh Ano 0 5
123  Min. kmitoCet pro aktivaci 0,1 Hz Ano -1 5

par. 122
126  Doba stejnosmérného brzdéni 10 s Ano -1 6
127  KmitoCet aktivace stejnosmérné  OFF Ano -1 6

brzdy
128 Tepelna ochrana motoru Bez ochrany Ano 0 5
130 Rozbéhovy kmitocet 0,0 Hz Ano -1 5
131  Napéti pfi startu 0,0V Ano -1 6
132  Napéti stejnosmérné brzdy 0% Ano 0 5
133  Napéti pfi startu zavisi na jednotce Ano -2 6
134 Kompenzace zatéze 100 % Ano -1 6
135 Pomér U/t zavisi na jednotce Ano -2 6
136 Kompenzace skluzu 100 % Ano -1 3
137  Stejnosmérné pfidrzovaci napéti 0% Ano 0 5
138 Hodnota vypnuti brzdy 3,0 Hz Ano -1 6
139  Kmito€et zapnuti brzdy 3,0 Hz Ano -1 6
140  Proud, minimélni hodnota 0% Ano 0 5
142  Rozptylova reaktance zAavisi na vybraném motoru Ano -3 7
143 Rizeni interniho ventilatoru Automatické Ano 0 5
144  Koeficient stfidavé brzdy 1.30 Ano -2 5
146  Obnoveni vektoru napéti Vypnuto Ano 0 5
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PNU Popis Tovarni nastaveni 4-sada Conv. Data
# parametru parametrld  index type
200  Rozsah vystupniho kmito¢tu Clockwise only, 0-132 Hz Ano 0 5
201  Vystupni kmitocet, 0.0 Hz Ano -1 6
dolni mez fuin
202  Vystupni kmitocet, 132 Hz Ano -1 6
horni mez fuax
203 Rozsah zadané hodnoty Min ref.-Max ref. Ano 0 5
204  Minimalni Zadana hodnota Refyyn 0.000 Hz Ano -3 4
205 Maximalni Zadana hodnota Ref 50.000 Hz Ano -3 4
MAX
206  Typ rampy Linear Ano 0 5
207  Doba rozbéhu 1 3.00 sec. Ano -2 7
208 Doba dobéhu 1 3.00 sec. Ano -2 7
209 Doba rozbéhu 2 3.00 sec. Ano -2 7
210  Doba dobéhu 2 3.00 sec. Ano -2 7
211  Doba rozb&hu/dobé&hu pfi konst.  3.00 sec. Ano -2 7
otackach
212  Doba dobéhu pfi rychlém 3.00 sec. Ano -2 7
zastaveni
213  Kmito€et pfi konst. ota¢kach 10.0 Hz Ano -1 6
214  Funkce zadané hodnoty Sum Ano 0 5
215 Konstantni Zadana hodnota 1 0.00% Ano -2 3
216  Konstantni Zzadana hodnota 2 0.00% Ano -2 3
217  Konstantni Zadana hodnota 3 0.00% Ano -2 3
218 Konstantni Zadana hodnota 4 0.00% Ano -2 3
219  Korekce kmitoctu 0.00% Ano -2 6
nahoru/dol{l
221  Proudové omezeni 160 % Ano -1 6
223  Varov. Nizky proud 0.0A Ano -1 6
224  Varov. Vysoky proud IMAX Ano -1 6
225  Varov. Nizky kmitocet 0.0 Hz Ano -1 6
226 Varov. Viysoky kmitocCet 132.0 Hz Ano -1 6
227  Varov. Nizka skute¢na hodnota -4000.000 Ano -3 4
228  Varov. Vysoka skute¢na hodnota 4000.000 Ano -3 4
229  Blokovani kmitoctu, 0 Hz (OFF) Ano 0 6
Sitka pasma
230 Blokovani kmitoc¢tu 1 0.0 Hz Ano -1 6
231  Blokovani kmitoétu 2 0.0 Hz Ano -1 6
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C. Popisparametru Tovarni nastaveni 4-sada Index Typ
par. parametrl konverze Udaje
302  Digitalni vstup, svorka 18 Start Ano 0 5
303  Digitalni vstup, svorka 19 Reverzace Ano 0 5
304  Digitalni vstup, svorka 27 Vynulovani a volny dobéh Ano 0 5
inverzni
305 Digitalni vstup, svorka 29 Konstantni ota¢ky Ano 0 5
307  Digitalni vstup, svorka 33 Bez funkce Ano 0 5
308 Svorka 53, analogové vstupni Z&dana hodnota Ano 0 5
napéti
309  Svorka 53, min. nastaveni 00V Ano -1 6
310  Svorka 53, max. nastaveni 10,0V Ano -1 6
314  Svorka 60, analogovy vstupni Bez funkce Ano 0 5
proud
315  Svorka 60, min. nastaveni 0,0 mA Ano -4 6
316  Svorka 60, max. nastaveni 20,0 mA Ano -4 6
317  Casova prodleva 10's Ano -1 5
318  Funkce po ¢asové prodlevé Bez funkce Ano 0 5
319 Svorka 42, analogovy vystup 0-Imax = 0-20 mA Ano 0 5
323  Reléovy vystup Rizeni pfipraveno Ano 0 5
327  Pulsni zddana hodnota/zp. vazba 5000 Hz Ano 0 7
341  Svorka 46, digitalni vystup Rizeni pfipraveno Ano 0 5
342  Svorka 46, Max. pulsni vystup 5000 Hz Ano 0 6
343  Funkce pfesného zastaveni Normalni dobéh Ano 0 5
344  Hodnota pocitadla 100 000 impulzd Ano 0 7
349  Zpozdéni kompenzace otacek 10 ms Ano -3 6
4-sada parametrU:
"Ano" znamena, Ze parametr je mozno .
Typ Udaje:

naprogramovat v kazdé ze ¢tyf sad parametr( zvl,
tj. jeden parametr mGze mit Etyfi rizné hodnoty
Gdaji. "Ne" znamend, Ze hodnota Gdajl bude Typ Udaje Popis

ve viech sadach parametr(l stejna. Celociselny 16
Celogiselny 32
Bez znaménka 8
Bez znaménka 16
Bez znaménka 32
Textovy fetézec

Typ Udaje udava typ a délku telegramu.

Index konverze:

Toto Cislo se vztahuje ke konverzni hodnoté, ktera
se pouzije pfi zapisovani nebo ¢&teni pfes sériovou
komunikaci s méni¢em kmitoctu.

Viz Charakter (daju v kapitole Sériova komunikace
v Konstrukéni pfirucce.
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VLT® 2800
C. Popisparametru Tovarni nastaveni 4-sada Index Typ
par. parametrd konverze Udaje
400  Funkce brzdy zavisi na typu jednotky Ne 0 5
405  Funkce vynulovani Ruéni vynulovani Ano 0 5
406  Cas automatického restartu 5s Ano 0 5
409  Zpozdéni vypnuti pfi nadproudu  Vypnuto (61 s) Ano 0 5
411  Frekvence spinani 4,5 kHz Ano 0 6
412  Proménny nosny kmitocet Bez LCfiltru Ano 0 5
413  Funkce pfemodulovani Zapnuto Ano 0 5
414  Min. zpétna vazba 0.000 Ano -3 4
415 Max. zpétna vazba 1500.000 Ano -3 4
416  Procesni jednotky Z&dna jednotka Ano 0 S
417  Rizeni ota&ek PID, proporcionélni 0.010 Ano -3 6
zesileni
418  Rizeni ota&ek PID, integragni 100 ms Ano -5 7
Casova konstanta
419  Rizeni otagek PID, derivagni 20,00 ms Ano -5 7
¢asova konstanta
420  Rizeni ota&ek PID, mezni 5.0 Ano -1 6
hodnota zesileni
deriva¢niho €lenu
421  Rizeni otagek PID, filtr typu dolni 20 ms Ano -3 6
propust
423  Napéti Ul par. 103 Ano -1 6
424  Kmito€et F1 Par. 104 Ano -1 6
425  Napéti U2 par. 103 Ano -1 6
426  Kmitoget F2 par. 104 Ano -1 6
427  Napéti U3 par. 103 Ano -1 6
428  Kmito€et F3 par. 104 Ano -1 6
437  Rizeni procesu PID Normalni Ano 0 5
normalni/inverzni
438  Rizeni procesu PID anti windup  Aktivni Ano 0 5
439  Rizeni procesu PID, rozb&éhovy  Par. 201 Ano -1 6
kmito€et
440  Rizeni procesu PID, 0.01 Ano -2 6
proporcionalni zesileni
pfi startu
441  Rizeni procesu PID, integraéni Vypnuto (9999,99 s) Ano -2 7
Casova konstanta
442  Rizeni procesu PID, derivaéni Vypnuto (0,00 s). Ano -2 6
¢asova konstanta
443  Rizeni procesu PID, mezni 5.0 Ano -1 6
hodnota zesileni der. €lenu
444 Rizeni procesu PID, &asova 0,02 s Ano -2 6
konstanta filtru dolni propust
445  Letmy start Neni mozné Ano 0 5
451  Otéckova vazba - soucinitel 100% Ano 0 6
kladné zpétné vazby PID
452  Rozsah regulatoru 10 % Ano -1 6
456  Snizeni napéti brzdy Ano 0 5
461  Prevod zpétné vazhy Linearni Ano 0 5
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PNU Popis Tovarni nastaveni 4-sada Conv. Data
# parametru parametrd  index type
500 Adresa 1 Ne 0 5
501 Prenosova rychlost 9600 Baud Ne 0 5
502  Volny dobéh Logic or Ano 0 5
503  Rychlé zastaveni Logic or Ano 0 5
504 DC brzda Logic or Ano 0 5
505  Start Logic or Ano 0 5
506 Reverzace Logic or Ano 0 5
507  Volba sady parametr( Logic or Ano 0 5
508  Volba otacek Logic or Ano 0 5
509  Shérnice - konst. otacky 1 10.0 Hz Ano -1 6
510  Shérnice - konst. otacky 2 10.0 Hz Ano -1 6
512  Struktura telegramu FC protocol Ano 0 5
513  Casovy interval shérnice 1 sec. Ano 0 5
514  Funkce pfi prekro¢eni ¢asového  Off Ano 0 5
intervalu
515  Cteni (daju: Za4dana hodnota % Ne -1 3
516  Cteni Gdaji: Z4dana hodnota [jednotka] Ne -3 4
517  Cteni Gdajl: skuteéna hodnota [jednotka] Ne -3 4
518  Cteni Gdaju: kmitoget Ne -1 3
519  Cteni Gdaji: kmitodet x stupnice Ne -1 3
520  Cteni Gdajd: motorovy proud Ne -2 7
521  Cteni (dajd: todivy moment Ne -1 3
522 Cteni Gdaji: vykon [kW] Ne 1 7
523  Cteni Gdajl: vykon [HP] Ne -2 7
524  Cteni (daji: napéti motoru [V] Ne -1 6
525  Cteni Gdaji: napéti DC meziobvodu Ne 0 6
526  Cteni Gdaji: tepelna ochrana motoru Ne 0 5
527  Cteni Gdaji: tepeln& ochrana invertoru Ne 0 5
528  Cteni Gdajl: digitalni vstupy Ne 0 5
529  Cteni Gdaju: analogovy vstup, svorka 53 Ne -1 5
531  Cteni Gdajii: analogovy vstup, svorka 60 Ne -4 5
532 Cteni Gdajii: impulzni Za4dana hodnota Ne -1 7
533  Cteni Gdajii: externi Zadana hodnota Ne -1 6
534  Cteni (dajd: stavové slovo Ne 0 6
537  Cteni (daji: teplota invertoru Ne 0 5
538  Cteni Gdaji: poruchové slovo Ne 0 7
539  Cteni Gdaju: fidici slovo Ne 0 6
540  Cteni Gdaju: varovaci slovo Ne 0 7
541  Cteni Gdaji: rozsifené stavové slovo Ne 0 7
544  Cteni Gdaji: Pogitadlo pulzl Ne 0 7
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C. Popisparametru Tovéarni nastaveni 4-sada Index Typ
par. parametrd konverze Udaje
600 Celkovy pocet hodin provozu Ne 73 7
601 Doba provozu Ne 73 7
602  Pocitadlo kWh Ne 2 7
603  Pocet zapnuti Ne 0 6
604  Pocet prekroceni teploty Ne 0 6
605  Pocet prepéti Ne 0 6
615 Datovy soubor poruch: Kéd chyby Ne 0 5
616  Datovy soubor poruch: Cas Ne 0 7
617  Datovy soubor poruch: Hodnota Ne 0 3
618  Vynulovani poéitadla kWh Bez vynulovani Ne 0 7
619  Nulovéani pog¢itadla provoznich Bez vynulovani Ne 0 5
hodin
620 Provozni rezim Normalni provoz Ne 0 5
621  Typovy Stitek: Typ jednotky Ne 0 9
624  Typovy Stitek: Softwarova verze Ne 0 9
625  Typovy Stitek: Identifikaéni €islo panelu LCP Ne 0 9
626  Typovy Stitek: Identifikaéni ¢islo databaze Ne -2 9
627  Typovy Stitek: Verze napajeci ¢asti Ne 0 9
628  Typovy Stitek: Typ volitelné aplikace Ne 0 9
630 Typovy Stitek: Typ volitelné komunikace Ne 0 9
632  Typovy Stitek: Identifikace programu BMC Ne 0 9
634  Typovy Stitek: Idenitifikace jednotky pro komunikaci Ne 0 9
635  Typovy Stitek: Objednaci Cislo Ne 0 9
programu
640  Softwarova verze Ne -2 6
641 Identifikace programu BMC Ne -2 6
642 Identifikace napajeci karty Ne -2 6
4-sada parametr(:
"Ano" znamena, Ze parametr je mozno .
Typ Udaje:

naprogramovat v kazdé ze ¢ty sad parametrli zvl,
tj. jeden parametr mize mit ¢tyfi rizné hodnoty
Gdaji. "Ne" znamend, Ze hodnota Gdajll bude Typ Udaje Popis

ve vSech sadach parametr(l stejna. Celogiselny 16
Celogiselny 32
Bez znaménka 8
Bez znaménka 16
Bez znaménka 32
Textovy Fetézec

Typ Udaje udava typ a délku telegramu.

Index konverze:

Toto Cislo se vztahuje ke konverzni hodnoté, ktera
se pouzije pfi zapisovani nebo ¢&teni pfes sériovou
komunikaci s méni¢em kmitoctu.

Viz Charakter Gdaju v kapitole Sériova komunikace
v Konstrukéni pfirucce.
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A H
AGresivNi Prostredi ... v v 75 Hladina 0dpOornikKu .....veeeeieieieneieeeeeeee e e e eens 51
Aktivni sada parametrll .........cuveeieniiiiiiiieeee e 10 HOANOta EItACE ..vuivieieiieie e 43
ANAlOgOVE VSTUPNT .uviiiieiiiieiiee e e e
ANAIOGOVY VYSTUD cenenieitieeieeeieei e e e e e e e e eeanes

Automatické pfizplsobeni motoru ....
Automatické pfizplsobenimotoru

B
BlOKOVANT ZMEN UdAJU .. eeneenieiieeeieee e e e 15
K
Kmito€et konstantnich otagek...........cocvveiiiiiiiiiniiiiininns, 31
C Kmito€et MOLOrU ....cuvvvuiiiiiiiiiiiici e 19
CIVKY MOTOTU.euitieeieeeeee e e e e e e eeaeans KMItoCet VYPNULT ..vieeieiiii e 26
CHANGE DATA Kmito¢et zapnuti brzdy . 26
Kmito¢tova vyhybka, Sifka pasma ... 34
KompeNnzace SKIUZU .....oveiiiieieieeee e aens 25
D KOMPENZAace ZAtBZE .......veuveieiiiiiiieiiiee e 25
DC pfidrzovaci Napeti .........ooiiiiiiii 26 Konstantni 24dana hodnota ...........c.ceueeeueeereeereeereeeveenne. 31
Dialog SOftware ..........ooooiiiiiii 66 KONStANtNT MOMENt ...e.veeveeeeeeereeeeeeeteeeeeeeteeereeeaeeeveennes 18
Digitalni/pulsni vystup - 42 Kopirovani pres panel lokalniho ovIAdani.............ccveerveenee. 11
DIgitaINimi VSIUPY ...oovevieiiiiiiiii 36 Korekce KMIto&tu NANOIU ...vv.vverveveereerieieseeereeseeseeseeeneans 32
DiSPIE] wevviiiieiie 7 Kryt svorek
Doba dob&hu ......cceviiiiii 30
Doba dobéhu pfi rychlém zastaveni ........c.cocvevviiininnnnenns 31
Doba rozb&hu ......ceeiiiiiiiii 30 L
Doba rozbéhu/dobé&hu pfi konst. otackach ........................ 30 (=000} ) - L S PP 50

.. 57 Literatura...coveveiveieiiieneieieanenes ... 85
.. 10

Dodate¢naochrana

[D10] [V [T PTPPPPRT .. 32 Lokalni Zaddana hodnota

E M

ETR - Elektronické tepelné relé.......covviviiiiiiiiiiiiiiiinanens 23 Max. pulsni Kmito€et 29 .....cvuviiiiiiiereree e 42

Elektricka instalace Mechanickainstalace .. 56

Elektroinstalace v souladu s elektromagnetickou Mechanické brzdy ........ccoveiieiiiii e 64

Kompatibilitou .......eeieee e 58 Momentova charakteristika ...........cooeeveiiiiiiiiiiiiiieeene. 18

Elektroinstalace, fidici kabely .........cooevvviiiiiiiiiiiiiiinens 64 [V L ] 7= 2 PP 56
Montéz vedle sebe .......cooviiiiiiiiii 56
MOtOrove Kabely ......oooviiiiiiiiei s 62

F

Filtr VF ruSeni 1B ....cuviviiiiiiiininiinc s 53

Funkce Zadané hodnoty ........c.oeeieiiiiiiiiiiieeceee e 31 N

Funkce Brzd@ni ......oeeeiiiie e 44 NaPAJECT NAPELT «.eue e

Funkce prebuzeni ..o 45 Napeti DC Brzdy .....ccoveieieiiieeee e

FUNKCE PFi SLAMU evvnieieieieeeeeieiee e eens 22 [N E= Vo<1 (N 4T ] (o U PP

Funkce pii Zastaveni.......ouveveieieieieieeeeee e 22 NOrMAINTINVEIZNT .veieieee e

Funkce pgesného zastaveni ... .. 43 ; -

FUNKCE VATOVANT ....ceeeeieieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 32 ® %

Funkce vynulovani ........coeoeiiiiiii e 44 O ,% N
OVIAdACT PANEl .. ceiiiee e >
Objednavkovy fOrmular .........cooeieiiiiiie s

G Ochrana tepelného motoru

Galvanické oddéleni (PELV).....cc.vuvuiiieieieiiieieeeeeneneenenes 75 (@70 4o Ted 11 o - RPN
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(0] ool g3 - 1o ] (U PPN 20 SKULEENA hOANOLA. . euieeeii e e 45
Odrudovaci sSpinac RFL......covviiiiinrieeeee e 61 Sada parametrl Rychlé nabidKy ........c.coeeveiiininiiiinneninnnnns 16
Operacni rezim pfi zapnuti, lokalni ovladani...................... 16 SAlENIZAIEZE ...enieiieii e 63
OtACKOVA VAzZha - ... 46 Seznam parametrd s tovarnim nastavenim ..............ccceueees 86
OVIAdANT VENLIIATOIU .. cveeiieeieeee e 26 Smeér otac¢enimotoru
Ovladaci tla¢itka 7 SouCet .ouuiiiiiiiiiiiiienn
Spinace 1 -4
SpPeci@lni MOtOroVY reZiM ......veveieieieieieneeeeeeeenenenenenes 18
P SHIAAVA DIZUA e eeeeeseeeseeeeeeeseess e ees e 44
Predfazenépojistky .......ccooviriiiiiii 61 SHAM/SIOP. v eveeeereeeerereseteesteeeeeeesbeesereeessteessteesreesaeas 67
Prevod zpétné vazby .51 SHAMOVACT NAPSL +vvvereieveeireeeseeesieeeeereeeeeeeseeeesaeeeeaeas 25
PAPOJENT brzdy ......ooveiiiii 63 STOP/RESET wvevveveevestesteieseesiesessessessessessssessessessasessens 7
Pripojeni dvoudratového vysilage..........coeveiiieniininnenennen. 67
PFIpOjeNni MOtOrU .....vviiiiiiiic 61
PFRpOjeNi relé ......oviiiiiii 66
PFRPOJENTK SIth ..vuvviiiiiiiiii i 61
Paralelni zapojeni MOtOrU ......c.uveeuieiiiiieeeeeee e e 62
POMEN U/ o 25
Pozor vysoké napéti! ........ .. 57
Promeé&nny MOMENt .......oviuiiiiiiieieeeeee e neaneens 18 T
Proud mMotoru ....cueeiiiiiiiiiiniii e 19 Taktovaci Kmito€et ........vvvvviiriiniiiiin e 45
Proud, minimalni hodnota ........c.cceevviiiiiiiiiieeeeeeeens 26 Taktovaci kmitoeet zavislyna teploti ........c.cevveviieieneenennnnn. 75
Proudove ChraniCe .........oveiiiiiiiiiieceee e 57 Tepelnd ochrana MotorU ... .uveeieiiiiieeeee e aee e 63
Proudove OmMeZeNni ......ccvuiiiiiiiiiiiiiec e TEIMISTON e et e e e ee e 24, 37
PUISNT STArt/StOP v ueneeeneeeeeee e TIUMENT FEZONANCE. .. cuieieieie e e e e ee e 21
Pulzni Zzddan& hodnota/skute¢né hodnota Typ ramp
Q U
QUICK MENU ..ttt 7 UL Standard .....ceuveeieieieienieie e e s 78
Utahovaci moment, vykonove svorky ...........cccevevenennenennen. 64
Uzemnéni
R
RCD ittt ettt eaeanas 63
REZIM NADIAEK ..veveeveveereveeeeteeeeeeseeeeteseteseeseseeseseeeeenas 8 \
RezZim zobrazeni displeje......vvvvieiiiiiierieee s 8 VSeobecné upozornéni
ReZimu nabidek . 8 VYKON MOtOIU .euvuveiiiieiiieeeens
ReaKtaNCe StAOIU ..vuieie e e e eens 21 Vystrazné/poruchové zpravy
Redukce vykonu pfi zvySené teploté okoli............ceuenennen. 75 Varovaci slova, rozSifenastavova slova a poruchova slova... 74
REIEOVY VYSTUP 1-3..ieiieiiiiieciieie e e e e e 40 VEKEOr NAPELT .uinieiieieii e e 27
REIALIVNT ... 31 Velké Gdaje na displejic....ceeeieieieiiieeieeeee e 12
REVEIZACH 1uuviiiiieeee et e e e e e aeaens 36 Vyzarovanielektromagnetického ruseni .........cccovevenvnennnnn. 76
ROZbENOVY KMItOCEL ..vivvieeeeeieee e 24 Vzdalenosti pfi mechanické instalaci...........cocevvevenenenennnnn. 56
ROZMErY .o .... 52
Rozptylova reaktance .26
ROZSAN .. 28 Z
RUGNT INICIANIZACE e, 7 ZADETOVY MOMENT «.iuinitinieaneeaei e e ee e ensaeaeeeaaensenennes 21
RUCIT TRZIM oo 16 ZASEKA D-SUD «.eviiii i 66
RUENT reZim @ AULOMALCKY FEZIM ....vvveeveesreeseeeeseeesinens 8 Zadavani zadané hodnoty pomoci potenciometru
RYCHIA NADIAKA. ... vvveeeeeveeeeeeieieeeerieeeeereeeeeeeeeeesseeeeeens 8 Zemnici kontakt
Rychlanabidka, uZivatelskydefinovana ............ccueeeeeeeunnn. 16 Zesileni stfidave brzdy

Rychlé nabidky

S

ZkouSka vysoKym napétim......c..ccveveieiiininiiiiiineneneeeaennes 57
ZPOZAENT STAMU 1uvninieieieieee e e e e e ee e 22
Zrychleni/zpomaleni .......coveieieiiiie e 67
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Cas zZPOZAENT SYEMU ......ceevvrreeeeeeeeeeiirreeeeeeeeeeareeeeenns 43
Casovy interval po chyb& 2adané hodnoty ........................ 39
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FIAICT SVOTKY e e 66
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U
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