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Introducao

VLT® AutomationDrive FC 301/302

1 Introducao

1.1 Objetivo do Manual

Este guia de operacédo oferece informacbes para a
instalacdo e colocacdo em funcionamento com seguranca
do conversor de frequéncia.

O guia de operacdo destina-se a ser utilizado por pessoal
qualificado.

Leia e siga as instrucdes para utilizar o conversor de
frequéncia profissionalmente e com seguranca, e preste
atencdo especial as instrugdes de segurancga e adverténcias
gerais. Sempre mantenha este guia de operacédo disponivel
com o conversor de frequéncia.

VLT® é uma marca registrada.

1.2 Recursos adicionais

Outros recursos estao disponiveis para entender a
programacao e as fung¢des avangadas do conversor de
frequéncia.

. O Guia de Programacdo do VLT® AutomationDrive
FC 301/FC 302 fornece mais detalhes sobre como
trabalhar com parametros e muitos exemplos de
aplicacéo.

. O VLT® AutomationDrive FC 301/FC 302 Guia de
Design fornece informacdes detalhadas sobre as
capacidades e funcionalidades para projetar
sistemas de controle do motor.

. InstrugOes para operagao com equipamento
opcional.

Publicacées e manuais complementares estdo disponiveis
na Danfoss. Consulte drives.danfoss.com/knowledge-center/
technical-documentation/ para listagens.

1.3 Versao do Software e do Manual

Este manual é revisado e atualizado regularmente. Todas as
sugestdes de melhorias sdo bem-vindas. Tabela 1.1 mostra
a versao do manual com a versao de software corres-
pondente.

Edicao Observagoes Versao do software

MG33ARxx Substitui MG33AQxx 7.XX, 48.XX

Tabela 1.1 Versao do Software e do Manual

1.4 Visao Geral do Produto

1.4.1 Uso pretendido

O conversor de frequéncia é um controlador eletronico de
motor destinado para:

. regulagem de velocidade do motor em resposta
ao sistema de feedback ou a comandos remotos
de controladores externos. Um Power Drive
System consiste em conversor de frequéncia,
motor e equipamento acionado pelo motor.

. Vigildncia do status do motor e do sistema.

O conversor de frequéncia também pode ser usado para
protecao de sobrecarga do motor.

Dependendo da configuragdo, o conversor de frequéncia
pode ser usado em aplicagdes independentes ou fazer
parte de um dispositivo ou instalacdo maior.

O conversor de frequéncia é permitido para uso em
ambientes residenciais, comerciais e industriais de acordo
com as leis e normas locais.

AVISO!

Em um ambiente residencial, este produto pode causar
interferéncia nas frequéncias de radio e, nesse caso,
podem ser necessarias medidas complementares de
atenuacao.

Ma utilizagdo previsivel

Nao utilize o conversor de frequéncia em aplicacdes que
nao sdo compativeis com ambientes e condi¢des de
operacao especificados. Garanta estar em conformidade
com as condi¢des especificadas em capétulo 8 Especifi-
cagoes.

AVISO!

A frequéncia de saida do conversor de frequéncia é
limitada a 590 Hz.

Um versao com a frequéncia de saida maxima
programada para 1000 Hz esta disponivel com a
declaracdo de exportacdo da UE. Entre em contato com a
Danfoss para obter mais informacoes.

4 Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados.
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1.4.2 Visoes Explodidas

130BB493.11

1 @
— by
=
CE— 14

15

1 Painel de controle local (LCP) 11 [Relé 2 (04, 05, 06)

2 Tampa 12 | Anel de elevacao

3 RS485 conector de fieldbus 13 |Slot de montagem

4 E/S digital e alimentacdo de 24 V 14 [Bragadeira de aterramento (PE)

5 Conector de E/S analdgico 15 [Conector da blindagem do cabo

6 Conector da blindagem do cabo 16 |Terminal do freio (-81, +82)

7 Conector USB 17 |Terminal de Load Sharing (Barramento CC) (-88, +89)

8 Interruptor de terminal de fieldbus 18 |Terminais de saida do motor 96 (U), 97 (V), 98 (W)

9 Interruptores analdgicos (A53), (A54) 19 |Terminais de entrada da rede elétrica 91 (L1), 92 (L2), 93 (L3)

10 |[Relé 1 (01, 02, 03) - |-

llustracdo 1.1 Visao explodida Gabinete metalico Tamanhos B e C, IP55 e IP66

MG33AR28 Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados. 5



Introducao VLT® AutomationDrive FC 301/302

130BB492.11

tensao

1 Painel de controle local (LCP) 10 |Terminais de saida do motor 96 (U), 97 (V), 98 (W)

2 RS485 conector de fieldbus (+68, -69) 11 Relé 2 (01, 02, 03)

3 Conector de E/S analégico 12 Relé 1 (04, 05, 06)

4 Plugue de entrada do LCP 13 Freio (-81, +82) e terminais de Load Sharing (-88, +89)

5 Interruptores analdgicos (A53), (A54) 14 |Terminais de entrada da rede elétrica 91 (L1), 92 (L2), 93 (L3)
6 Conector da blindagem do cabo 15 | Conector USB

7 Placa de terminacdo do ponto de aterramento 16 |Interruptor de terminal de fieldbus

8 Bragadeira de aterramento (PE) 17 |E/S digital e alimentagdo de 24 V

9 Bracadeira de aterramento de cabo blindado e alivio de 18 |Tampa

llustracdo 1.2 Visao explodida Gabinete metalico Tamanho A, IP20

Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados. MG33AR28
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1.4.3 Diagrama de Blocos Area Titulo Fungdes
e Poténcia de entrada,
llustragéo 1.3 é um diagrama de blocos dos componentes processamento interno,
internos do conversor de frequéncia. saida e corrente do
motor séo monitorados
. 5 3 - & para fornecer operagéo e
4 7 controle eficientes.
~ SJ— @ 8 Circuito de controle * Ainterface do usuario e
~ | - T o0s comandos externos
T
s&o monitorados e
| | 3 executados.
| 8 | ;% e A saida e o controle do
- " status podem ser
Area Titulo Fungées fornecidos.
Alimentacao de rede elétrica
1 Entrada da rede elétrica |CA trifasica para o conversor llustracao 1.3 Diagrama de Blocos do Conversor de
de frequéncia. Frequéncia
A ponte retificadora converte
. a entrada CA para corrente
2 Retificador . ; . e
CC para alimentacgo do 1.4.4 Tamanhos do gabinete metalico e
inversor. valor nominal da poténcia
O circuito do barramento CC
3 Barramento CC intermediario processa a Para saber os tamanhos de gabinete metalico e os valores
corrente CC. nominais da poténcia dos conversores de frequéncia,
e Filtrar a tensao do consulte capétulo 8.9 Valor Nominal da Poténcia, Peso e
circuito CC intermediario. Dimensaes.
* Fornecem protecdo a 1.5 Aprovacoes e certificacoes
transiente de rede
elétrica.
4 Reatores CC e Reduzir a corrente RMS.
e Aumentar o fator de c UL us
®
poténcia refletido de
volta para a linha.
e Reduzir harmonicas na ; . ;
entrada CA. Tabela 1.2 Aprovacdes e certificagdes
* Armazena a alimentacao Mais aprovacdes e certificacbes estao disponiveis. Entre em
cc contato com o parceiro Danfoss local. Conversores de
5 Banco de capacitores e Fornece protegéo ride- frequéncia com gabinete metalico tamanho T7 (525‘690 V)
-through para perdas de sdo certificados pela UL somente para 525-600 V.
energia curtas. O conversor de frequéncia atende os requisitos de
O inversor converte a CC em retencdo de memoria térmica UL 508C. Para obter mais
. | uma forma de onda CA PWM informacdes, consulte a secdo Protecdo Térmica do Motor
nversor para uma saida variavel no guia de design especifico do produto.
controlada para o motor. Para estar em conformidade com o Contrato Europeu com
Regula a poténcia de saida 3 i i i
7 Saida para o motor 9 . p relacdo ao Transporte internacional de produtos perigosos
trifasica para o motor. por cursos d'agua terrestres (ADN), consulte Instalacdo

compativel com ADN no guia de design especifico do
produto.

MG33AR28
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Introducao VLT® AutomationDrive FC 301/302

1.6 Descarte

Néo descarte equipamento que contiver
componentes elétricos junto com o lixo
domeéstico.

Colete-o separadamente em conformidade
com a legislacdo local atualmente em

I

8 Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados. MG33AR28
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Guia de Operacao

2 Seguranca

2.1 Simbolos de seguranca

Os simbolos a seguir sdo usados neste guia;

AADVERTENCIA

Indica uma situacdo potencialmente perigosa que pode
resultar em morte ou ferimentos graves.

ACUIDADO

Indica uma situacdo potencialmente perigosa que pode
resultar em ferimentos leves ou moderados. Também
podem ser usados para alertar contra praticas inseguras.

AVISO!

Indica informagdes importantes, inclusive situagées que
podem resultar em danos no equipamento ou na
propriedade.

2.2 Pessoal qualificado

Transporte correto e confidvel, armazenagem, instalagao,
operagao e manutengao sao necessarios para a operacao
segura e sem problemas do conversor de frequéncia.
Somente pessoal qualificado tem permissao para instalar e
operar este equipamento.

Pessoal qualificado é definido como pessoal treinado,
autorizado a instalar, colocar em funcionamento e manter
0 equipamento, os sistemas e circuitos em conformidade
com as leis e normas pertinentes. Além disso, o pessoal
qualificado deve ser familiarizado com as instrugdes e
medidas de seguranca descritas neste manual.

2.3 Precaugobes de seguranca

AADVERTENCIA

ALTA TENSAO

Os conversores de frequéncia contém alta tensao quando
conectados a entrada da rede elétrica CA, alimentacao
CC ou Load Sharing. Deixar de realizar a instalacao,
partida e manutencao por pessoal qualificado pode
resultar em morte ou lesGes graves.

. Somente pessoal qualificado deve realizar a
instalacao, partida e manutencao.

AADVERTENCIA

PARTIDA ACIDENTAL

Quando o conversor de frequéncia estiver conectado a
rede elétrica CA, alimentacdao CC ou load sharing, o
motor podera dar partida a qualquer momento. Partida
acidental durante a programacao, servi¢o ou servico de
manutencao pode resultar em morte, ferimentos graves
ou danos a propriedade. O motor pode dar partida por
meio de interruptor externo, comando de fieldbus, sinal
de referéncia de entrada do LCP ou apds uma condicdo
de falha resolvida.

Para impedir a partida do motor:
. Desconecte o conversor de frequéncia da rede
elétrica.

. Pressione [Off/Reset] no LCP, antes de
programar parametros.

. Conecte toda a fiacdo e monte completamente
o conversor de frequéncia, o motor e qualquer
equipamento acionado antes de o conversor de
frequéncia ser conectado a rede elétrica CA,
fonte de alimentagao CC ou load sharing.

AADVERTENCIA

TEMPO DE DESCARGA

O conversor de frequéncia contém capacitores de
barramento CC que podem permanecer carregados
mesmo quando o conversor de frequéncia néao estiver
ligado. Pode haver alta tensao presente mesmo quando
as luzes indicadoras de adverténcia estiverem apagadas.
Se ndo se aguardar o tempo especificado apds a energia
ser removida para executar servico de manutencao ou
reparo, o resultado podera ser morte ou lesées graves.

1. Pare o motor.

2. Desconecte a rede elétrica CA, motores de ima
permanente e fontes de alimentacdo do
barramento CC remotas, incluindo backup de
bateria, UPS e conexées do barramento CC com
outros conversores de frequéncia.

3. Aguarde os capacitores fazerem descarga
completa antes de realizar qualquer servico de
manuten¢ao ou reparos. O tempo de descarga é
especificado em Tabela 2.1.

MG33AR28
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Seguranca VLT® AutomationDrive FC 301/302

Tensao [V] Tempo de espera minimo (minutos) ACU I DA DO
4 7 1> RISCO DE FALHA INTERNA

200-240 0,25-3,7 kW - 5,5-37 kW Uma falha interna no conversor de frequéncia pode

(0,34-5 hp) (7,5-50 hp) resultar em lesdes graves quando o conversor de
380-500 0,25-7,5 kW - 11-75 kW frequéncia nao estiver fechado corretamente.

(0,34-10 hp) (15-100 hp) . Assegure que todas as tampas de seguranca
525-600 0,75-7,5 kW - 11-75 kW estao no lugar e bem presas antes de aplicar

(1-10 hp) (15-100 hp) energia.
525-690 - 1,5-7,5 kW 11-75 kW
(2-10 hp) (15-100 hp)

Tabela 2.1 Tempo de Descarga

AADVERTENCIA

RISCO DE CORRENTE DE FUGA

As correntes de fuga excedem 3,5 mA. Se o conversor de
frequéncia nao for aterrado corretamente podera resultar
em morte ou lesées graves.

o Assegure o aterramento correto do
equipamento por um eletricista certificado.

AADVERTENCIA

EQUIPAMENTO PERIGOSO
O contato com eixos rotativos e equipamento elétrico
pode resultar em morte ou ferimentos graves.

. Assegure que somente pessoal qualificado e
treinado realize a instalacao, start-up e
manutencao.

. Assegure que os servigos elétricos sejam
executados em conformidade com os regula-
mentos elétricos locais e nacionais.

. Siga os procedimentos deste guia.

AADVERTENCIA

ROTACAO DO MOTOR ACIDENTAL

ROTACAO LIVRE

A rotacao acidental de motores de ima permanente cria
tensao e pode carregar a unidade, resultando em
ferimentos graves, morte ou danos ao equipamento.

. Certifique-se que os motores de ima
permanente estdao bloqueados para impedir
rotacdo acidental.

10 Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados. MG33AR28



Instalacao Mecanica Guia de Operacao

3 Instalacao Mecanica

3.1 Desembalagem

3.1.1 Itens fornecidos

Os itens fornecidos variam de acordo com a configuracdo
do produto.

. Assegure que os itens fornecidos e as
informacdes na plaqueta de identificacdo corres-
pondam a mesma confirmacdo de pedido.

. Inspecione visualmente a embalagem e o
conversor de frequéncia quanto a danos causados
por manuseio inadequado durante o envio.
Preencha uma reivindicacdo por danos com a
transportadora. Guarde as pecas danificadas para
maior esclarecimento.

VLT ® Automation Drive E

www.danfoss.com 3

1 a

5 T T/C: FC-302PK37T2E20H1BGXXXXSXXXXA6BKC4XXXDO §

4\P/N:131X3537 S/N:010122G430 -
T~ 0.37kW/ 0.50HP

; C_.
7T IN: 3x200-240V 50/60Hz 2.2A ﬁ CE

6
T OUT: 3x0-Vin 0-590Hz 2.4A

8
7~ CHASSIS/ IP20 Tamb.50°C/122°F ——
T T T B

“@"s Listed 76X1 E134261 Ind. Contr. Eq.

CAUTION:
é See manual for special condition/mains fuse

10\ voir manual de conditions speclales/fusibles
WARNING:

ﬁ Stored charge, wait 4 min.
Charge residuélle, attendez 4 min.

—

Coédigo de tipo

2 [Numero do cédigo

3 [Numero de série

4 | Valor nominal da poténcia

s Tensédo de entrada, frequéncia e corrente (em baixa/alta
tensao)

6 Tenséo de saida, frequéncia e corrente (em baixa/alta

tensao)

7 |Tamanho e classificacéo IP do gabinete metdlico

8 |Temperatura ambiente méaxima

Certificagbes

10 |Tempo de descarga (adverténcia)

llustracao 3.1 Plaqueta de identificacdo do produto (Exemplo)

AVISO!

Nao remova a plaqueta de identificacao do conversor de
frequéncia (perda de garantia).

3.1.2 Armazenagem

Assegure que os requisitos de armazenagem estao
atendidos. Consulte capétulo 8.4 Condicdes ambiente para
obter mais detalhes.

3.2 Ambientes de instalagao

AVISO!

Em ambientes com goticulas, particulas ou gases
Corrosivos em suspensao no ar, garanta que as caracte-
risticas nominais de IP/tipo do equipamento é
compativel com o ambiente de instalacdo. Deixar de
atender os requisitos em relacdo as condicoes ambiente
pode reduzir o tempo de vida do conversor de
frequéncia. Certifique-se de que os requisitos de
umidade do ar, temperatura e altitude sao atendidos.

Vibracéo e choque

O conversor de frequéncia estd em conformidade com os
requisitos para unidades montadas em paredes e pisos de
instalagdes de producao, bem como em painéis
aparafusados em paredes ou pisos.

Para obter especificagbes detalhadas das condicoes
ambiente, consulte capétulo 8.4 Condicbes ambiente.

3.3 Montagem

AVISO!

A montagem incorreta pode resultar em superaque-
cimento e desempenho reduzido.

Refrigeracéao

. Certifique-se de que seja fornecido o espago
inferior e superior para o resfriamento do ar.
Consulte llustragdo 3.2 para requisitos de
espagcamento.

MG33AR28 Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados. 11
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Instalagao Mecanica VLT® AutomationDrive FC 301/302

opcional para fornecer fluxo de ar de
resfriamento.

7

4. Use a furacdo de montagem com slot na unidade
para montagem em parede, quando fornecida.

130BD528.10

[ o) —

Montagem com placa de montagem e trilhos

A placa de montagem é necessaria quando montada em
trilhos.

130BD504.10

7

!
llustragao 3.2 Espaco Livre para Resfriamento Acima e \\ g/o
Abaixo

llustracao 3.3 Montagem Correta com Placa de Montagem

Gabinete AM-A5 | B1-B4 | 1,3 | c2,ca o
metalico ! ! B ﬂb 93
a[mm (pol)] | 100 (3,9) | 200(7,8) | 200 (7,8) | 225 (89) 7\ —{ e | <
| o
[
Tabela 3.1 Requisitos Minimos de Espaco Livre para Fluxo ) A\ ‘ f '
de Ar 1
! a
a
Elevacdo A
. Para determinar um método seguro de elevacao, R
verifique o peso da unidade, consulte W
capétulo 8.9 Valor Nominal da Poténcia, Peso e - d
Dimensées.
e
. Garanta que o dispositivo de elevagédo é aI
apropriado para a tarefa.
. Se necessario, planeje um guincho, guindaste ou
empilhadeira com as caracteristicas nominais b
apropriadas para mover a unidade B B X
llustracao 3.4 Furacdo de montagem na parte superior e
. Para icamento, use anéis de guincho na unidade, inferior (consulte capétulo 8.9 Valor Nominal da Poténcia, Peso
quando fornecidos. e Dimensées)
Montagem
1. Certifique-se de que a resisténcia do local de

montagem suporta o peso da unidade O
conversor de frequéncia permite instalagao lado a

lado.

2. Posicione a unidade o mais proximo possivel do
motor. Mantenha o cabo de motor o mais curto
possivel.

3. Monte a unidade na posicdo vertical em uma

superficie plana sélida ou na placa traseira

12 Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados. MG33AR28



Instalacao Mecanica Guia de Operacao

130BA715.12

llustracdo 3.5 Furacdo de montagem na parte superior
e inferior (B4, C3 e C4)

MG33AR28 Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados. 13



Instalacao Elétrica

VLT® AutomationDrive FC 301/302

4 Instalacao Elétrica

4.1 Instrucbes de Seguranca

Consulte capétulo 2 Seguranga para obter instrucdes de
seguranca gerais.

AADVERTENCIA

TENSAO INDUZIDA

A tensao induzida dos cabos de motor de saida
estendidos juntos pode carregar capacitores do
equipamento, mesmo com o equipamento desligado e
travado. Se os cabos de motor de saida nao forem
estendidos separadamente ou nao forem utilizados
cabos blindados, o resultado podera ser morte ou lesdes
graves.

. Estenda os cabos de motor de saida separa-
damente ou

° Use cabos blindados.

ACUIDADO

PERIGO DE CHOQUE

O conversor de frequéncia pode causar uma corrente CC
no condutor PE. Falhar em seguir as recomendagdes
pode fazer com que o RCD nao forneca a protecao
pretendida.

. Quando um dispositivo de protecdo operado
por corrente residual (RCD) for usado para
protecdo contra choque elétrico, somente um
RCD do Tipo B é permitido no lado da
alimentacao.

Protecao de sobrecorrente
. Equipamento de protecdo adicional como
protecao contra curto-circuito ou protecao
térmica do motor entre o motor e o conversor de
frequéncia é necessario para aplicacdes com
varios motores.

. 'E necessario um fusivel de entrada para fornecer
protecdo contra curto circuito e protecdo de
sobre corrente. Se nao forem fornecidos de
fabrica, os fusiveis devem ser fornecidos pelo
instalador. Consulte as caracteristicas nominais
maximas dos fusiveis em capétulo 8.7 Fusiveis e
Disjuntores.

Tipos e caracteristicas nominais dos fios
. Toda a fiagao devera estar em conformidade com
as regulamentagdes locais e nacionais com
relacdo a secdo transversal e aos requisitos de
temperatura ambiente.

. Recomendacdo de fio de conexdo de energia: Fio
de cobre com classificacdo minima de 75 °C
(167 °F).

Consulte capétulo 8.1 Dados Elétricos e capétulo 8.5 Especifi-
cagdes de Cabo para obter os tamanhos e tipos de fios
recomendados.

4.2 Instalacao compativel com EMC

Varmista asennuksen EMC-direktiivin mukaisuus toimimalla
kohtien capétulo 4.3 Aterramentocapétulo 4.4 Esquemdtico
de fiagdocapétulo 4.6 Conexdo do Motor ja

capétulo 4.8 Fiagdo de Controle ohjeiden mukaisesti.

4.3 Aterramento

AADVERTENCIA

RISCO DE CORRENTE DE FUGA

As correntes de fuga excedem 3,5 mA. Nao aterrar o
conversor de frequéncia corretamente podera resultar
em morte ou lesées graves.

. Assegure o aterramento correto do
equipamento por um eletricista certificado.

Para seguranca elétrica
. Aterre o conversor de frequéncia de acordo com
os padrdes e diretivas aplicaveis.

. Use um fio terra dedicado para poténcia de
entrada, poténcia do motor e fiacdo de controle.

. Nao aterre um conversor de frequéncia ao outro
em modo encadeado (consulte llustracédo 4.1).

. Mantenha as conexdes do fio terra tdo curtas
quanto possivel.

. Atenda os requisitos de fiacdo do fabricante do
motor.

. Minima secao transversal do cabo: 10 mm?
(7 AWG). Dois fios terra terminados separa-
damente, ambos em conformidade com os
requisitos de dimensao.

14 Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados.
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llustracdo 4.1 Principio de aterramento

Para instalacdo compativel com EMC
. Estabeleca contato elétrico entre a blindagem do
cabo e o gabinete metalico do conversor de
frequéncia usando bucha de cabo metdlica ou as
bracadeiras fornecidas com o equipamento
(consulte capétulo 4.6 Conexdo do Motor).

. Use fio de cabo resistente para reduzir transiente
de ruptura.

. N&o use rabichos.

AVISO!

EQUALIZACAO DO POTENCIAL

Risco de transiente de ruptura quando o potencial do
ponto de aterramento entre o conversor de frequéncia e
o sistema de controle for diferente. Instale cabos de
equalizacdo entre os componentes do sistema.
Recomenda-se a se¢do transversal do cabo: 16 mm?

(6 AWG).

MG33AR28 Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados. 15
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4.4 Esquemadtico de fiacao

A X4 — a
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-phase (V)97 | I I
Ut 11 woesx | 1 [[l=
inpu A A (PE) 99
T Oy e S
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| | — 24V (NPN) - |
| \ | \ 18 (D IN) :\X} 0V (PNP)
J \ J | | 24V (NPN) =3
i } 9OIN :‘X} OV (PNP) L (COM A OUT) 39 . Analog Output
‘ |- | 0/4-20 mA
AOUT) 42 '
r o | J20(COMDIN) \ hounaze
\ : \ 5 omor :I\X—}MV (NPN)
5801
! | | | —r24v| | OV(PNP) = ON=Terminated
\ \ L] [ ) H Z| OFF=Open
\ \
n | ‘ vl o
‘ f ‘ f - | — 24v(NPN)
| | 29 (D IN/OUT) :"\} OV (PNP
( | ~ 24V
1 1 i |
\ I‘ \ " S
-0
RS-485
\ | \ | \ (N RS485) 69 RS-485
\ | 320N ___ 24V (NPN) Interface - | Chassis
| | 0V (PNP)
\ \ ‘ _ (PRS485) 68 1 Ground
24V (NPN) R
- ;7 33(DIN) :'X} 0V (PNP) (COM R5485) 612 @:PE
J/ :Ground 1
37 (DIN)"
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llustracao 4.2 Esquematico de fiacao basica

A = analdgica, D = digital
1) *O terminal 37 (opcional) é usado para Safe Torque Off (STO). Para obter instrugdes de instalacdo, consulte o Guia de

utilizagéo de Safe Torque Off do VLT®. Para FC 301, o terminal 37 esta incluido somente no gabinete metalico de tamanho A1.
O Relé 2 e o Terminal 29, ndo tém funcdo no FC 301.
2) Nao conecte a blindagem do cabo.

Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados.
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130BD529.12

feTeX oYX eXNeToTeR X
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L1

L2 {

L3
PE

PLC

Motor, trifasico, e PE (blindado)

Conversor defrequéncia

Rede elétrica, trifasica, e PE reforcado (ndo blindado)

Contator de saida

Fiacdo de controle (blindada)

ol hlwWw|IN] =

Bragadeira de cabo 10 Equalizacdo de potencial minimo 16 mm? (0,025 pol?)
Isolamento do cabo (descascado) Espaco livre entre cabos de controle, cabo de motor e cabo de
Bucha de cabo 11 rede elétrica:

Minimo 200 mm (7,9 pol)

llustracdo 4.3 Compativel-com EMC Conexao Elétrica

Para obter mais informagbes sobre EMC, consulte capétulo 4.2 InstalagGo compativel com EMC

MG33AR28
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AVISO! Aperte os parafusos da tampa usando os torques de
INTERFERENCIA DE EMC aperto especificados em Tabela 4.1.

Use cabos blindados para fiacao do motor e de controle i i

e cabos separados para entrada de energia, fiagdo do Gabinete metilico IPs5 IP66
motor e fiacdo de controle. A falha em isolar a poténcia, A4/AS 2 2
o motor e os cabos de controle pode resultar em B1/B2 2,2 2,2
comportamento acidental ou desempenho reduzido. E a1/c2 2,2 2,2
necessario espaco livre de no minimo 200 mm (7,9 pol) Nenhum parafuso para apertar para A1/A2/A3/B3/B4/C3/CA4.

entre os cabos de controle, de poténcia e do motor.
Tabela 4.1 Torques de Aperto das Tampas [Nm]

4.5 Acesso 4.6 Conexao do Motor
. Remova a tampa com uma chave de fenda =
(consulte llustracao 4.4) ou soltando os parafusos AADVE RTENCIA
de fixacdo (consulte llustracéo 4.5). TENSAO INDUZIDA

A tensao induzida dos cabos de motor de saida
estendidos juntos pode carregar capacitores do
equipamento, mesmo com o equipamento desligado e
travado. Se os cabos de motor de saida nao forem
estendidos separadamente ou nao forem utilizados
cabos blindados, o resultado podera ser morte ou lesdes
graves.

130BT248.10

. Estenda os cabos de motor de saida separa-
damente ou

. Use cabos blindados.

. Atenda os cédigos elétricos locais e nacionais
para tamanhos do cabo. Para saber os tamanhos
maximos dos fios, consulte capétulo 8.1 Dados

llustracdo 4.4 Acesso a fiagao do IP20 e gabinetes Elétricos.
metalicos IP21 . Atenda os requisitos de fiacdo do fabricante do
motor.

. Extratores da fiacdo do motor ou painéis de
acesso sao fornecidos na base de unidades IP21
(NEMA1/12) e superiores.

130BT334.10

. Nao conecte um dispositivo de partida ou de
troca de polo (por exemplo, motor Dahlander ou
motor assincrono de anel de deslizamento) entre
o conversor de frequéncia e o motor.

Procedimento

1. Descasque um pedaco do isolamento do cabo
externo.
2. Posicione o fio descascado sob a bracadeira de

cabo para estabelecer a fixacdo mecanica e o
contato elétrico entre a blindagem do cabo e o

terra.
3. Conecte o fio terra ao terminal de aterramento
llustragao 4.5 Acesso a fiacao do IP55 e gabinetes mais proximo de acordo com as instrucdes de
metalicos IP66 aterramento fornecidas

emcapétulo 4.3 Aterramento , consulte
llustragéo 4.6.

18 Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados. MG33AR28
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4. Conecte a fiacdo do motor trifasico nos terminais
96 (U), 97 (V) e 98 (W), consulte llustragdo 4.6.

5. Aperte os terminais de acordo com as
informacdes fornecidas em capétulo 8.8 Torques de
Aperto de Conexdo.

130BD531.10

llustracao 4.6 Conexao do Motor

llustragéo 4.7 representa a entrada da rede elétrica, o
motor e o ponto de aterramento de conversores de
frequéncia basicos. As configuracdes reais variam com os
tipos de unidade e equipamentos opcionais.

130BF948.10

llustracao 4.7 Exemplo de Fiagao do Motor, da Rede Elétrica

e do Ponto de Aterramento

4.7 Ligacao da Rede Elétrica CA

Dimensione a fiagdo com base na corrente de
entrada do conversor de frequéncia. Para saber os
tamanhos méximos dos fios, consulte

capétulo 8.1 Dados Elétricos.

Atenda os cédigos elétricos locais e nacionais
para tamanhos do cabo.

Procedimento

1.

Conecte a fiacdo de entrada de alimentacdo
trifasica CA nos terminais L1, L2 e L3 (ver
llustragéo 4.7).

Dependendo da configuracdo do equipamento,
conecte a poténcia de entrada nos terminais de
entrada da rede elétrica ou na desconexao de
entrada.

Aterre o cabo de acordo com as instrugdes de
aterramento fornecidas em
capétulo 4.3 Aterramento.

Quando alimentado por uma fonte de rede
elétrica isolada (rede elétrica IT ou delta
flutuante) ou rede elétrica TT/TN-S com uma
perna aterrada (delta aterrado), certifique-se de
que pardmetro 14-50 Filtro de RFI esta ajustado
para [0] Off para evitar danos ao barramento CC e
reduzir as correntes de capacidade de
aterramento de acordo com a IEC 61800-3.

MG33AR28 Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados. 19
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4.8 Fiacao de Controle

Isole a fiagdo de controle dos componentes de
alta poténcia no conversor de frequéncia.

Quando o conversor de frequéncia esta
conectado a um termistor, garanta que a fiacdo
de controle do termistor seja blindada e tenha o
isolamento reforcado/duplo. E recomendada
tensdo de alimentacao de 24 V CC. Consulte
llustragéo 4.8.

4.8.1 Tipos de Terminal de Controle

llustracdo 4.8 e llustracdo 4.9 mostram os conectores do
conversor de frequéncia removiveis. As func¢des de terminal
e a configuragdo padrdo estdo resumidas em Tabela 4.2 e
Tabela 4.3.

130BB921.12

llustracdo 4.8 Locais do Terminal de Controle

6000000006@

=)

130BB931.11
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F61 68 69

S8

jO o o o o OE
H39 42 50 53 54 55'

gsgage

llustracdo 4.9 Numeros dos Terminais

O conector 1 fornece quatro terminais de entrada
digital programaveis, dois terminais digitais
adicionais programaveis como entrada ou saida,
tensdo de alimentacdo do terminal de 24 V CC e
um comum para tensdo opcional de 24 V CC
fornecida pelo cliente. FC 302 e FC 301 (opcional
no gabinete metélico A1) também fornecem uma
entrada digital para a fungao STO.

Terminais (+)68 e (-)69 do conector 2 para
conexao de comunicacgao serial RS485.

O conector 3 fornece duas entradas analdgicas,
uma saida analdgica, tensao de alimentacdo CC
de 10 V e comuns para as entradas e a saida.

O conector 4 é uma porta USB disponivel para
uso com o Software de Setup MCT 10.

Descricao do terminal

Terminal Configuragao
nimero | Parametro padrao Descricao
Entradas/saidas digitais
12,13 - +24 V CC Fonte de alimentacdo
de 24 V CC para
entradas digitais e
transdutores externos.
Corrente de saida
maxima 200 mA
(130 mA for FC 301)
para todas as cargas
de 24 V.
Pardmetro 5
-10 Terminal
18 Entrada
18 Digital [8] Partida
19 Pardmetro 5
-11 Terminal
19, Entrada
Digital [10] Reversdo o
Entradas digitais.
32 Pardmetro 5
-14 Terminal
32, Entrada |[0] Sem
Digital operagdo
33 Pardmetro 5
-15 Terminal
33 Entrada |([0] Sem
Digital operagdo
27 Pardmetro 5
-12 Terminal
27, Entrada |[2] Parada por |Para entrada digital ou
Digital inércia inversa |saida digital. A
29 Pardmetro 5 |[14] JOG configuragdo padrdo é
-13 Terminal entrada.
29, Entrada
Digital
20 - - Comum para entradas
digitais e potencial de
0 V CC para
alimentacdo de 24 V
CC.
37 - STO Entrada segura.
Entradas/saidas analogicas
39 - Comum para saida
analogica
42 Pardmetro |[0] Sem Entrada analdgica
operagdo programavel. 0-20 mA

ou 4-20 mA com
maximo de 500 Q.

20
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Descricdo do terminal

Terminal Configuracao
numero | Parametro padréao Descricéao
50 - +10 V CC Tensdo de alimentagao
analdgica de 10 V CC
para potencidmetro
ou termistor. 15 mA
maximo.
Grupo do
parametro
6-1* Entrada
53 analdgica 1 |Referéncia Entrada analdgica.
54 Grupo do |Feedback Para tenséo ou
parametro corrente. Terminais
6-2* Entrada A53 e A54 selecione
Analdgica 2 mA ou V.
55 - Comum para entrada
- analdgica.

Tabela 4.2 Descricdo do terminal, entradas/saidas digitais,
analdgicas Entradas/Saidas

Descricdo do terminal

Terminal Configuragao
numero | Parametro padrédo Descricao
Comunicacdo serial
61 - - Filtro de RC integrado
para blindagem do
cabo. SOMENTE para
conectar a blindagem
em caso de problemas
de EMC.
Grupo do -
pardmetro
8-3*
Defini¢oes
da porta do
68 (+) FC
69 (-) Grupo do - Interface RS485. Um
pardmetro interruptor do cartao
8-3* de controle é
Defini¢6es fornecido para
da porta do resisténcia de
FC terminacao.
Relés
[0] Sem Saida do relé de
01, 02, 03 [0] operagdo forma C. Para tensao
04, 05, 06 [1] [0] Sem CC ou CA e carga
operagdo indutiva ou resistiva.

Tabela 4.3 Descricdo do Terminal, Comunicacédo Serial

Terminal adicional
. Duas saidas do relé com Formato C. A localizacdo
das saidas depende da configuracdo do conversor
de frequéncia.

. Terminais no equipamento integrado opcional.
Consulte o manual fornecido com o opcional do
equipamento.

4.8.2 Fiacao para os Terminais de Controle

Os conectores do terminal de controle podem ser
desconectados do conversor de frequéncia para facilitar a
instalacdo, como mostrado em llustragéo 4.10.

AVISO!

Mantenha cabos de controle o mais curto possivel e
separados de cabos de alta poténcia para minimizar a
interferéncia.

1. ‘Abra o contato introduzindo uma pequena chave
de fenda no slot acima do contato e empurre a
chave de fenda ligeiramente para cima.

130BD546.11

llustracao 4.10 Conectando os fios de controle

2. Introduza o fio de controle descascado no
contato.
3. Remova a chave de fenda para apertar o fio de

controle no contato.

4. Certifique-se de que o contato estd estabelecido
bem firme e nao esta frouxo. Fiacdo de controle
frouxa pode ser a fonte de falhas do
equipamento ou de operagdo nao ideal.

Consulte capétulo 8.5 Especificagbes de Cabo Consulte para
saber tamanhos de fios de terminais de controle e
capétulo 6 Exemplos de Setup de Aplicacbes para conexdes
da fiacdo de controle tipicas.

MG33AR28
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4.8.3 Ativando a operacao do motor
(Terminal 27)

Um fio de jumper pode ser necessério entre o terminal 12
(ou 13) e o terminal 27 para o conversor de frequéncia
operar quando usar valores de programacdo padrao de
fabrica.

. O terminal de entrada digital 27 é projetado para
receber comando de bloqueio externo de 24 V
CC.

. Quando nao for usado um dispositivo de
bloqueio, instale um jumper entre o terminal de

controle 12 (recomendado) ou 13 e o terminal 27.

O jumper fornece um sinal interno de 24 V CC no
terminal 27.

. Quando a linha de status na parte inferior do LCP
indicar PARADA POR INERCIA REMOTA
AUTOMATICA, indica que a unidade esta pronta
para operar, mas ha um sinal de entrada ausente
no terminal 27.

. Quando um equipamento opcional instalado na
fabrica estiver conectado ao terminal 27, nao
remova essa fiacdo.

4.8.4 Selecao de entrada de tensao/
corrente (Interruptores)

Os terminais de entrada analdgica 53 e 54 permitem a
configuracao do sinal de entrada de tensdo (0-10 V) ou de
corrente (0/4-20 mA).

Programacao do parametro padrao
. Terminal 53: sinal de referéncia de velocidade em
malha aberta (consulte pardmetro 16-61 Defini¢éo
do Terminal 53).

. Terminal 54: sinal de feedback em malha fechada
(ver pardmetro 16-63 Definicdo do Terminal 54).

AVISO!

Desconecte a energia do conversor de frequéncia antes
de alterar as posicoes do interruptor.

1. Remova o LCP (consulte llustragéo 4.11).

2. Remova qualquer equipamento opcional que
esteja cobrindo os interruptores.

3. Configure os interruptores A53 e A54 para
selecionar o tipo de sinal. U seleciona tenséao, |
seleciona corrente.

130BD530.10

BUSTER.  As3
OFF-ON ] /L-‘*_‘ll

llustracao 4.11 Localizagao dos Interruptores dos Terminais
53 e 54

Para executar o STO é necessdria fiacdo adicional para o
conversor de frequéncia. Para obter mais informacoées,
consulte o Guia de operacgao de Safe Torque Off de
conversores de frequéncia VLT®.

4.8.5 Controle do Freio Mecanico

Nas aplicacoes de elevacao/abaixamento é necessario
controlar um freio eletromecanico.
. Controle o freio usando qualquer saida do relé ou
saida digital (terminal 27 ou 29).

. A saida deve ser mantida fechada (sem tensao)
durante o periodo em que o conversor de
frequéncia ndo puder manter o motor parado,
por exemplo, ao fato de a carga ser excessi-
vamente pesada.

. Selecione [32] Controle do freio mecdnico no grupo
do pardmetro 5-4* Relés para aplicacdbes com freio
eletromecanico.

. O freio é liberado quando a corrente do motor
exceder o valor em pardmetro 2-20 Corrente de
Liberagdo do Freio.

. O freio é acionado quando a frequéncia de saida
for menor que a frequéncia programada no
parametro 2-21 Velocidade de Ativagéo do Freio
[RPM] ou parametro 2-22 Velocidade de Ativagdo
do Freio [Hz] e somente se o conversor de
frequéncia estiver executando um comando de
parada.

22 Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados.
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Se o conversor de frequéncia estiver no modo alarme ou
em uma situacao de sobretensao, o freio mecanico é
fechado imediatamente.

AVISO!

O conversor de frequéncia ndo é um dispositivo de
seguranca. E responsabilidade de quem projetou o
sistema integrar dispositivos de seguranca de acordo
com as normas nacionais de elevacao pertinentes.

o
o
o
(<))
<
o
o
L1 L2 L3 }
F t
requency converter Output
u Y w relay

02 01

Command circuit
220V AC

Mechanical
brake i
Output Al Freewheeling
o contactor diode
Shaft input

Brake power circuit
380V AC

llustracdo 4.12 Conectando o Freio Mecanico ao Conversor
de Frequéncia

4.8.6 Comunicagao serial R5485

Conecte a fiacdo de comunicacgao serial RS485 aos
terminais (+)68 e (-)69.

. Utilize cabo de comunicacéo serial blindado
(recomendado).

. Consulte capétulo 4.3 Aterramento ara obter o
aterramento correto.

=
2
3
o
Q) :
RS485
llustracdo 4.13 Diagrama da Fiagdo de Comunicacao Serial
Para setup de comunicacao serial basica, selecione o
seguinte
1. Tipo de protocolo em pardmetro 8-30 Protocolo.
2. Endereco do conversor de frequéncia em

parametro 8-31 Endereco.

3. Baud rate em pardmetro 8-32 Baud Rate da Porta
do FC.

. Dois protocolos de comunicagao séo internos ao
conversor de frequéncia:

- Danfoss FC.
- Modbus RTU.

. As funcdes podem ser programadas remotamente
usando o software do protocolo e a conexao
RS-485 ou no grupo do pardmetro 8-** Comuni-
cagbes e Opcionais.

. Selecionar um protocolo de comunicagao
especifico altera varias programacgdes do
parametro padrdo para corresponder as especifi-
cacdes desse protocolo e disponibiliza mais
parametros especificos do protocolo.

. Cartées opcionais para o conversor de frequéncia
estdo disponiveis para fornecer protocolos de
comunicac¢ao adicionais. Consulte a
documentacdo da placa opcional para obter
instrucdes de instalacdo e operacao.

MG33AR28
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4.9 Lista de Verificacao de Instalacao

Antes de concluir a instalacdo da unidade, inspecione a instalagcdo por completo, como esta detalhado na Tabela 4.4.
Verifique e marque esses itens quando concluidos.

Inspecionar Descricao v}
Equipamento e Procure equipamento auxiliar, interruptores, desconexdes ou fusiveis/disjuntores de entrada no lado de
auxiliar entrada de energia do conversor de frequéncia ou no lado de saida para o motor. Certifique-se de que

estao prontos para operagao em velocidade total.

o Verifique a funcao e a instalacdo dos sensores usados para feedback para o conversor de frequéncia.

e Remova os capacitores de correcao do fator de poténcia do motor.

e Ajuste os capacitores de correcao do fator de poténcia no lado da rede elétrica e assegure que estejam
amortecidos.

Disposicdo dos e Assegure que a fiacdo do motor e a fiacdo de controle estdo separadas ou blindadas ou em trés conduites
cabos metalicos separados para isolamento de interferéncia de alta frequéncia.

Fiagdo de controle e Verifique se ha fios partidos ou danificados e conexdes soltas.
o Verifique se a fiacdo de controle esta isolada da fiacdo do motor e de poténcia para imunidade de ruido.
e Verifique a fonte de tensao dos sinais, caso necessario.

Recomenda-se o uso de cabo blindado ou de par trangado. Garanta que a blindagem esteja com terminacdo

correta.
Espaco para o Certifique-se de que o espaco livre superior e inferior é adequado para garantir o fluxo de ar necessario
ventilagcdo para resfriamento, consulte capétulo 3.3 Montagem.

Condigoes ambiente | o Verifique se os requisitos para as condicdes ambiente foram atendidos.

Fusiveis e o Verifique se os fusiveis e os disjuntores estdo corretos.

disjuntores . Lo < . o .
) o Verifique se todos os fusiveis estdo firmemente encaixados e em condi¢do operacional e se todos os

disjuntores estdo na posicdo aberta.

Aterramento o Verifique se as conexdes do terra sdo suficientes e se estao apertadas e sem oxidacdo.

e Ponto de aterramento em conduite ou montagem do painel traseiro em uma superficie metalica ndo é
ponto de aterramento adequado.

Fiacdo da energia e Verifique se ha conexdes soltas.

ntr. . - < . .
de entrada e de o Verifique se o motor e os cabos de rede elétrica estdo em conduites separados ou em cabos blindados
saida

separados.
Interior do painel e Inspecione se o interior da unidade esta isento de sujeira, lascas metalicas, umidade e corroséo.
e Verifique se a unidade estd montada em uma superficie metalica ndo pintada.
Chaves e Garanta que todas as chaves e configuracdes de desconexao estdo nas posi¢des corretas.
Vibragéo o Verifique se a unidade estda montada de maneira solida e se estdo sendo usadas montagens de choque, se

necessario.

o Verifique se ha volume incomum de vibracao.

Tabela 4.4 Lista de Verificacao de Instalagao

ACUIDADO

RISCO POTENCIAL NO CASO DE FALHA INTERNA
Risco de ferimentos pessoais se o conversor de frequéncia nao estiver corretamente fechado.

. Antes de aplicar poténcia, assegure que todas as tampas de seguranca estdao no lugar e bem presas.
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5 Colocacdao em funcionamento

5.1 Instrugdes de Seguranga

Consulte capétulo 2 Seguranga para obter instrucdes de
seguranca gerais.

AADVERTENCIA

ALTA TENSAO

Os conversores de frequéncia contém alta tensdao quando
conectados a entrada de energia da rede elétrica CA.
Deixar de realizar a instalacao, start-up e manutencao
por pessoal qualificado pode resultar em morte ou
leses graves.

. A instalacdo, partida e manutencao deverao ser
executadas somente por pessoal qualificado.

Antes de aplicar poténcia:
1. Feche a tampa corretamente.

2. Verifique se todas as buchas de cabo estdo
apertadas firmemente.

3. Assegure que a poténcia de entrada da unidade
esteja desligada e bloqueada. Ndo confie na
chave de desconexdo do conversor de frequéncia
para isolamento da poténcia de entrada.

4, Verifique se ndo ha tensao nos terminais de
entrada L1 (91), L2 (92) e L3 (93), de fase para
fase ou de fase para o terra.

5. Verifique se ndo ha tensdo nos terminais de saida
96 (U), 97 (V) e 98 (W), de fase para fase e de
fase para o terra.

6. Confirme a continuidade do motor medindo os
valores de Q em U-V (96-97), V-W (97-98) e W-
U (98-96).

7. Verifique o aterramento correto do conversor de

frequéncia e do motor.

8. Inspecione se ha conexdes frouxas nos terminais
do conversor de frequéncia.

9. Confirme se a tensao de alimentagdo corresponde
a tensao do conversor de frequéncia e do motor.

5.2 Aplicando Poténcia

Aplique energia ao conversor de frequéncia utilizando as
seguintes etapas:
1. Confirme se a tensdo de entrada estd balanceada
dentro de 3%. Se ndo estiver, corrija o desbalan-
ceamento da tensdo de entrada antes de
continuar. Repita este procedimento apds a
corre¢ao da tensao. 5

2. Certifique-se de que a fiacdo do equipamento
opcional corresponde a aplicagdo da instalagao.

3. Certifique-se de que todos os dispositivos do
operador estdo na posicao OFF (desligado). As
portas do painel devem estar fechadas e as
tampas presas com seguranca.

4. Apligue energia a unidade. Nao dé partida no
conversor de frequéncia agora. Para unidades
com uma chave de desconexao, vire para a
posicao ON (Ligado) para aplicar poténcia no
conversor de frequéncia.

5.3 Operacao do painel de controle local

O painel de controle local (LCP) é a combinacao do display
e do teclado numérico na parte frontal das unidades.

O LCP possui varias fungées de usuario:

. Dar partida, parar e controlar a velocidade
quando em controle local.

. Mostrar dados de operacdo, status, adverténcias e
avisos.

. Programe fungdes do conversor de frequéncia.

. Reinicie manualmente o conversor de frequéncia
apos uma falha quando a reinicializagao
automadtica estiver inativa.

Um opcional numérico LCP (NLCP) também esta disponivel.
O NLCP opera de maneira semelhante ao LCP. Consulte o
guia de programagdo do produto relevante para obter
detalhes sobre o uso do NLCP.

AVISO!

Para colocacdo em funcionamento via PC, instale
Software de Setup MCT 10. O software esta disponivel
para download (versdao basica) ou para solicitacao de
pedido (versdao avancada, nimero do cédigo 130B1000).
Para obter mais informagdes e downloads, consulte
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Software
+MCT10/MCT10+Downloads.htm.

MG33AR28
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AVISO!

Durante a partida, o LCP mostra a mensagem INICIA-
LIZANDO. Quando essa mensagem nao estiver mais
exibida, o conversor de frequéncia esta pronto para
operacdo. Adicionar ou remover opcionais pode
prolongar a dura¢ao da partida.

5.3.1 Layout do Painel de Controle Local
Grafico

O painel de controle local gréfico (GLCP) é dividido em 4
grupos funcionais (consulte llustragéo 5.1).

A. Area do display.
B. Teclas do menu do display.
C. Teclas de navegacéo e luzes indicadoras.

D. Teclas de operacéo e reset.
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llustracao 5.1 GLCP

A. Area do display

A drea do display é ativada quando o conversor de
frequéncia recebe energia da tensao de rede, de terminais
de comunicacao serial CC ou de alimentacao de 24 V CC
externa.

As informagdes mostradas no LCP podem ser customizadas
para as aplicacées do usudrio. Selecione as opgdes no
Quick Menu Q3-13 Configuragées do Display.

Display. Parametro Configuracdo padrao

1 Pardmetro 0-20 Linha do |[1617] Velocidade [rpm]
Display 1.1 Pequeno

2 Parametro 0-21 Linha do | [1614] Corrente do
Display 1.2 Pequeno Motor

3 Parametro 0-22 Linha do | [1610] Poténcia [kW]
Display 1.3 Pequeno

4 Pardmetro 0-23 Linha do | [1613] Frequéncia
Display 2 Grande

5 Pardmetro 0-24 Linha do | [1602] Referéncia %

Display 3 Grande

Tabela 5.1 Legenda para llustracéo 5.1, Area do display

B. Teclas do menu do display
As teclas de menu sdo usadas para acesso ao menu para
configuracdo de parametros, articulacdo entre modos
display de status durante a operacdo normal e visualizacdo
de dados do registro de falhas.

Tecla Funcgéao
6 |Status Mostra informacdes operacionais.
Quick Menu [Permite acesso aos parametros de

programacao para obter instru¢des de
setup iniciais e muitas instru¢ées
detalhadas da aplicagao.

8 |Main Menu

(Menu
Principal)

programacao.

Permite acesso a todos os parametros de

9 [Registro de

Alarmes

manutengao.

Mostra uma lista das adverténcias atuais,
os ultimos 10 alarmes e o log de

Tabela 5.2 Legenda para llustracdo 5.1, Teclas do menu do

display

C. Teclas de navegacdo e luzes indicadoras (LEDs)

As teclas de navegacao sdo usadas para programar funcdes
e mover o cursor no display. As teclas de navegacdo
também fornecem controle da velocidade na operacdo
local. H& também trés luzes indicadoras de status do
conversor de frequéncia nessa area.

Tecla

Funcao

10 |Anterior

estrutura de menu.

Retorna a etapa ou lista anterior na

11 |Cancelar

Cancela a ultima alteracdo ou comando
enquanto o modo display néo for alterado.

12 |Informagoes

funcédo exibida.

Pressione para obter uma definicdo da

13 |Teclas de Pressione as teclas de navegacao para
Navegacdo |mover entre os itens do menu.
14 |OK Pressione para acessar grupos do parametro

ou para ativar uma selecdo.

Tabela 5.3 Legenda para llustracdo 5.1, Teclas de navegacao
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Indicador | Cor Fungéo Os dados de programacéo sdo armazenados internamente
15 |On Verde A luz indicadora ON ¢é ativada no conversor de frequéncia.

quando o conversor de
frequéncia receber energia da
tensao de rede, de terminais de
comunicacao serial CC ou de
uma alimentacdo de 24 V
externa.

16 |Adverténcia | Amarelo Quando as condicdes de
adverténcia forem atendidas, a
luz amarela ADVERT acende e
um texto é exibido na é4rea do
display identificando o
problema.

17 |Alarme Vermelho Uma condicdo de falha faz o
LED vermelho de alarme piscar
e um texto de alarme é

exibido.

Tabela 5.4 Legenda para llustrac¢do 5.1, Luzes indicadoras
(LEDs)

D. Teclas de operacao e reinicializar
As teclas de operacédo estdo na parte inferior do LCP.

Tecla Funcéao

18 |Hand On Inicia o conversor de frequéncia no controle
(Manual local.
Ligado) e Um sinal de parada externo por entrada

de controle ou comunicacéo serial
substitui o manual ligado local.

19 |Desligado Para o motor, mas ndo remove a energia
para o conversor de frequéncia.

20 [Auto On Coloca o sistema em modo operacional
(Automatico |remoto.

Ligado) e Responde a um comando de partida
externo por terminais de controle ou
comunicacgéo serial.

21 |Reinicializar |Reinicializa o conversor de frequéncia

manualmente apds uma falha ser eliminada.

Tabela 5.5 Legenda para llustracdo 5.1, Teclas de operacgéo e
reinicializar

AVISO!

O contraste do display pode ser ajustado pressionando
[Status] e as teclas [A]/[V].

5.3.2 Programacao dos Parametros

Para estabelecer a programacao correta da aplicacao
geralmente é necessario programar fungdes em varios
parametros relacionados. Os detalhes dos parametros sdo
fornecidos em capétulo 9.2 Estrutura de Menu dos
Pardmetros.

. Para backup, transfira dados por upload para a
meméoria do LCP.

. Para fazer download de dados em outro
conversor de frequéncia, conecte o LCP a essa
unidade e faca o download das configuragées
armazenadas.

. Restaurar a configuracdo padrao de fabrica ndo
altera os dados armazenados na meméria do LCP.

5.3.3 Efetuando Upload/Download de
Dados do/para o LCP

1. Pressione [Off] para parar o motor antes de
transferir dados por upload ou download.

2. Pressione [Main Menu], selecione
pardmetro 0-50 Cépia do LCP e pressione [OK].

3. Selecione [1] Todos para LCP para transferir dados
por upload para o LCP ou selecione [2] Todos do
LCP para fazer download de dados do LCP.

4. Pressione [OK]. Uma barra de progresso mostra o
andamento do download ou do upload.

5. Pressione [Hand On] ou [Auto On] para retornar a
operacdo normal.

5.3.4 Alterar programacao do parametro

Acesse e altere a programacao do parametro no Quick
Menu (Menu Rapido) ou no Main Menu (Menu Principal). O
Quick Menu da acesso somente a um numero limitado de
parametros.

1. Pressione [Quick Menu] ou [Main Menu] no LCP.

2. Pressione [4] [¥] para navegar pelos grupos do
parametro, pressione [OK] para selecionar grupo
de parametros.

3. Pressione [4] [¥] para navegar pelos parametros,
pressione [OK] para selecionar um parametro.

4, Pressione [4] [Y] para alterar o valor de uma
programacdo do parametro.

5. Press [«] [*] para alterar o digito quando um
parametro decimal estiver no estado de edicao.

6. Pressione [OK] para aceitar a modificagao.

7. Pressione [Voltar] duas vezes para entrar em
Status ou pressione [Menu Principal]l uma vez
para entrar no Menu Principal.
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Visualizar alteragoes
Quick Menu Q5 - Alteragées feitas indica todos os
parametros alterados em relacdo a configuracdo padrao.

. A lista mostra somente os parametros que sao
alterados no setup de edicdo atual.

. Os parametros que foram reinicializados para
valores padrdo nao estdo indicados.

. A mensagem Vazio indica que nenhum parametro
foi alterado.

5.3.5 Restaurando Configura¢des Padrao

AVISO!

Risco de perder programacao, dados do motor,
localizacao e registros de monitoramento ao realizar a
restauracao da configuracao padrao. Para fornecer um
backup, transfira os dados por upload para o LCP antes
da inicializacao.

A restauracdo da programacdo do parametro padrdo é
realizada pela inicializacdo do conversor de frequéncia.
Inicializacdo é executada por meio do

pardmetro 14-22 Modo Operagéo (recomendado) ou
manualmente.

. Inicializacdo usando pardmetro 14-22 Modo
Operagdo nao reinicializa as configura¢des do
conversor de frequéncia como as horas de funcio-
namento, sele¢cdes da comunicagdo serial,
configuracdes pessoais de menu, registro de
falhas, registro de alarme e outras funcdes de
monitoramento.

. A inicializacdo manual apaga todos os dados do
motor, de programacdo, de localizacdo e de
monitoramento e restaura as configuragao padrao
de fabrica.

Procedimento de inicializacdo recomendado, via
pardmetro 14-22 Modo Operagéo

1. Pressione [Main Menu] duas vezes para acessar os
parametros.
2. Role até parametro 14-22 Modo Operagdo e

pressione [OK].
3. Role até [2] Inicializagéo e pressione [OK].

4. Remova a energia da unidade e aguarde até o
display desligar.
5. Aplique energia a unidade.
As programacdes do parametro padrao sdo restauradas

durante a partida. A inicializacdo podera demorar
ligeiramente mais que o normal.

6. Alarme 80, Drive inicializado no valor padréo é
mostrado.

7. Pressione [Reset] para retornar ao modo de
operacao.

Procedimento de inicializacdo manual

1. Remova a energia da unidade e aguarde até o
display desligar.

2. Pressione e segure [Status], [Main Menu], e [OK]
ao mesmo tempo enquanto aplica poténcia a
unidade (aproximadamente 5 s ou até ouvir um
clique audivel e o ventilador ser acionado).

As programacdes do parametro padrao de fabrica sdo
restauradas durante a partida. A inicializacdo podera
demorar ligeiramente mais que o normal.

A inicializacdo manual néo reinicializa as seguintes
informacdes do conversor de frequéncia:

. Parametro 15-00 Horas de funcionamento.
. Parémetro 15-03 Energizagbes.
. Parametro 15-04 Superaquecimentos.

. Parametro 15-05 Sobretensées.

5.4 Programacao Basica

5.4.1 Colocagdao em funcionamento com
SmartStart

O assistente SmartStart permite a configuragao rpida do
motor bdésico e parametros de aplicacdo.
. O SmartStart inicia automaticamente na primeira
energizacdo ou apds a inicializacdo do conversor
de frequéncia.

. Siga as instruc¢des na tela para concluir a
colocagdo em funcionamento do conversor de
frequéncia. O SmartStart pode sempre ser
reativado selecionando Quick Menu Q4 -
SmartStart.

. Para colocagcdo em funcionamento sem o
assistente SmartStart, consulte
capétulo 5.4.2 Colocagdo em funcionamento via
[Main Menu] ou o Guia de Programacao.

AVISO!

Os dados do motor sdo necessarios para setup do
SmartStart. Os dados necessarios normalmente estdo
disponiveis na plaqueta de identificacdo do motor.
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5.4.2 Colocacdao em funcionamento via
[Main Menu]

A programacdo do parametro recomendada é para fins de
partida e verificacdo. A configuracdo da aplicacdo pode
variar.

Insira dados com a energia ligada (ON), mas antes de
operar o conversor de frequéncia.

1. Pressione [Main Menu] no LCP.

2. Pressione as teclas de navegacdo para rolar até o
grupo do parametro 0-** Operac¢do/Display e
pressione [OK].

sy o
1107 RPM 3,84A M| s
O
Menu principal 8
fffffffffff
|0-** Operacéo/Display ‘ —
1-** Carga/Motor
2 - ** Freios
3 - ** Referéncia / Rampas
llustragdo 5.2 Main Menu (Menu Principal)
3. Pressione as teclas de navegacéo para rolar até o

grupo do parametro 0-0* Configuragdes Bdsicas e
pressione [OK].

~ o

0.0% 0.00A 1(1) ~
Operation / Display 0-%x]| §
|0-0% Basic Settings | 2
7777777 m

0-1: Set-up Operations
0-2% LCP Display
0-3% LCP Custom Readout

llustracao 5.3 Operacao/Display

4, Pressione as teclas de navegacao para rolar até
parametro 0-03 Definicées Regionais e pressione
[OK].

-
0.00A 1(1)
0-0%]

0.0%

0-03 Regional Settings

130BP088.10

[0] International

llustragao 5.4 Configuracoes Basicas

5. Use as teclas de navegacdo para selecionar [0]
Internacional ou [1] América do Norte conforme
apropriado e pressione [OK]. (Isso altera a
configuracdo padréo de diversos parametros

basicos).
6. Pressione [Main Menu] no LCP.
7. Pressione as teclas de navegacao para rolar até

pardmetro 0-01 Idioma.

8. Selecione o idioma e pressione [OK].
9. Se um fio do jumper é colocado entre os
terminais de controle 12 e 27, deixe 5

pardmetro 5-12 Terminal 27, Entrada Digital no
padrdo de fabrica. Caso contrario, selecione [0]
Sem operagdo em pardmetro 5-12 Terminal 27,
Entrada Digital.

10.  Faca as programacdes especificas da aplicacdo
nos seguintes parametros:

10a  Pardmetro 3-02 Referéncia Minima.

10b  Pardmetro 3-03 Referéncia Mdxima.

10c  Parametro 3-41 Tempo de Aceleragdo da
Rampa 1.

10d  Pardmetro 3-42 Tempo de Desaceleragéo
da Rampa 1.

10e  Pardmetro 3-13 Tipo de Referéncia.

Vinculado ao Hand/Auto* Local Remoto.

5.4.3 Setup de Motor Assincrono

Insira os dados a seguir do motor. Essas informacdes séo
encontradas na plaqueta de identificacdo do motor.

—_

Parametro 1-20 Poténcia do Motor [kW] ou
pardmetro 1-21 Poténcia do Motor [HP].

2 Parametro 1-22 Tensdo do Motor.

3. Pardmetro 1-23 Freqliéncia do Motor.

4 Parametro 1-24 Corrente do Motor.

5. Parametro 1-25 Velocidade nominal do motor.

Ao funcionar em principio de controle de fluxo ou para
desempenho ideal no modo VVC*, dados do motor
adicionais sdo necessarios para configurar os parametros a
seguir. Encontre os dados na folha de dados do motor
(esses dados tipicamente nao estdo disponiveis na
plaqueta de identificacdo do motor). Execute uma
adaptacdo automatica do motor (AMA) completa usando
pardmetro 1-29 Adaptacdo Automdtica do Motor (AMA) [1]
Ativar AMA completa ou insira os parametros manualmente.
Pardmetro 1-36 Resisténcia de Perda do Ferro (Rfe) é sempre
inserida manualmente.

MG33AR28

Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados. 29



Dt

Colocacao em funcionamento

VLT® AutomationDrive FC 301/302

1. Parametro 1-30 Resisténcia do Estator (Rs).

2. Pardmetro 1-31 Resisténcia do Rotor (Rr).

3. Parametro 1-33 Reatdncia Parasita do Estator (X1).
4. Pardmetro 1-34 Reatdncia Parasita do Rotor (X2).
5. Parametro 1-35 Reatdncia Principal (Xh).

6. Pardmetro 1-36 Resisténcia de Perda do Ferro (Rfe).

Ajuste especifico da aplicacdo ao executar VVC*

VVC* é o modo de controle mais robusto. Na maioria das
situacoes ele fornece desempenho ideal sem ajustes
posteriores. Execute uma AMA completa para obter o
melhor desempenho.

Ajuste especifico da aplicacdo ao executar fluxo

O principio de controle de fluxo é o principio de controle
preferido para obter desempenho ideal do eixo em
aplicagdes dinamicas. Execute uma AMA, pois esse modo
de controle requer dados do motor precisos. Dependendo
da aplicacdo, poderdo ser necessdrios ajustes posteriores.

Consulte Tabela 5.6 para obter recomendacdes relacionadas
a aplicagao.

Aplicacao Configuragées

Aplicacdes de baixa inércia [ Mantenha valores calculados.

AplicacOes de alta inércia | Parametro 1-66 Corrente Min. em
Baixa Velocidade.

Aumente a corrente para um valor
entre padrdo e maximo,
dependendo da aplicagao.

Defina os tempos de rampa corres-
pondentes a aplicacdo. Aceleracdo
muito rapida causa sobrecarga de
corrente ou excesso de torque.
Desaceleragcdo muito rapida causa
desarme por sobretensao.

Alta carga em baixa Pardmetro 1-66 Corrente Min. em

velocidade Baixa Velocidade.
Aumente a corrente para um valor
entre padrdo e maximo,

dependendo da aplicagao.

Aplicacdo sem carga Ajuste pardmetro 1-18 Min. Current at
No Load para obter operagao mais

suave do motor ao reduzir o ripple

de torque e vibragao.

Aplicagao Configuragées

Somente principio de Ajustar parametro 1-53 Freq. Desloc.
Modelo.

Exemplo 1: Se o motor oscilar a 5

controle de fluxo
sensorless

Hz e for necessario desempenho
dindmico a 15 Hz, programe
pardmetro 1-53 Freq. Desloc. Modelo
para 10 Hz.

Exemplo 2: Se a aplicacdo envolve
mudancas de carga dinamica em
baixa velocidade, reduza

pardmetro 1-53 Freq. Desloc. Modelo.
Observe o comportamento do
motor para assegurar que a
frequéncia de mudanga do modelo
ndo seja reduzida demais. Sintomas
de frequéncia de mudanca do
modelo sdo oscilagdes do motor ou

desarme do conversor de frequéncia.

Tabela 5.6 Recomendagées para aplicagdes de Fluxo

5.4.4 Setup do motor PM

AVISO!

Valido somente para FC 302.
Esta secdo descreve como fazer setup de um motor PM.

Etapas iniciais de programacéo
Para ativar a operacdo do motor PM, selecione [1] PM, SPM
ndo saliente em pardmetro 1-10 Construg¢do do Motor.

Programando os dados do motor

Apos selecionar um motor PM, os parametros relacionados
ao motor PM nos grupos do pardmetro 1-2* Dados do
Motor, 1-3* Adv. Dados do Motor Avang e 1-4* Dados do
Motor Avangados Il estao ativos.

Os dados necessérios estdo na plaqueta de identificacdo
do motor e na folha de dados do motor.

Programe os parametros a seguir na ordem indicada:

1. Parametro 1-24 Corrente do Motor.

2. Pardmetro 1-25 Velocidade nominal do motor.
3. Parametro 1-26 Torque nominal do Motor.

4. Parametro 1-39 Pélos do Motor.

Execute uma AMA completa usando
pardmetro 1-29 Adaptacdo Automdtica do Motor (AMA) [1]
Ativar AMA completa.

Se uma AMA completa nao for executada, configure os
parametros a seguir manualmente:
1. Pardmetro 1-30 Resisténcia do Estator (Rs)
Insira a resisténcia de enrolamento do estator de
linha para comum (Rs). Se houver somente dados
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de linha-linha disponiveis, divida o valor de linha-
-linha por 2 para obter o valor comum das linhas.

2. Parametro 1-37 Indutdncia do eixo-d (Ld)
Insira a linha para indutancia direta do eixo
comum do motor PM.
Se houver somente dados de linha-linha
disponiveis, divida o valor de linha-linha por 2
para obter o valor comum das linhas.

3. Pardmetro 1-40 For¢a Contra Eletromotriz em
1000RPM.
Insira a Forca Contra Eletro Motriz de linha para
linha do Motor PM a 1000 rpm (valor RMS). Forca
Contra Eletro Motriz é a tensdo gerada por um
motor PM quando nao houver um conversor de
frequéncia conectado e o eixo for girado
externamente. Normalmente é especificada para
velocidade nominal do motor ou para 1000 rpm
medidas entre duas linhas. Se o valor nédo estiver
disponivel para uma velocidade do motor de
1000 rpm, calcule o valor correto da seguinte
maneira:
Se a Forca Contra Eletro Motriz for, por exemplo,
320 V a 1800 rpm, pode ser calculada a 1000 rpm
da seguinte maneira:
Forca contra eletro motriz= (Tensao/rpm)x1000 =
(320/1800)x1000 = 178.

Operacao do motor de teste
1. Dé partida no motor em baixa velocidade (100 a
200 rpm). Se o motor nao funcionar, verifique a
instalacdo, a programacao geral e os dados do
motor.

2. Verifique se a funcdo partida em
pardmetro 1-70 Modo de Partida PM adequa-se aos
requisitos da aplicacao.

Detecc¢ao de rotor

Esta funcdo é a selecdo recomendada para aplicacdes em
que a partida do motor comeca da imobilidade, por
exemplo, bombas ou transportadores. Em alguns motores,
é ouvido um som quando o conversor de frequéncia
executa a deteccdo de rotor. Isto ndo danifica o motor.

Estacionamento

Esta funcdo é a selecdo recomendado para aplicagdes em
que o motor estd girando em baixa velocidade, por
exemplo, rotacéo livre em aplicagdes de ventilador.
Parametro 2-06 Corrente de Estacionamento e

pardmetro 2-07 Tempo de Estacionamento podem ser
ajustados. Aumentar a configuracdo de fabrica desses
parametros para aplicagdes com alta inércia.

Ajuste especifico da aplicacao ao executar VVC*

VVC* é o modo de controle mais robusto. Na maioria das
situacdes ele fornece desempenho ideal sem ajustes
posteriores. Execute uma AMA completa para obter o
melhor desempenho.

Dar partida na velocidade nominal. Se a aplicacdao nao
funcionar bem, verifique as configuragées VVC* PM.
Tabela 5.7 contém recomendacgdes para varias aplicacoes.

Aplicacao Configuragoes

Aplicacdes de baixa inércia [ Aumente pardmetro 1-17 Const. de
tempo do filtro de tensdo por um
fator de 5 a 10.

Reduza pardmetro 1-14 Ganho de

Icarga/IMotor<5

Amortecimento.

Reduza pardmetro 1-66 Corrente Min.
em Baixa Velocidade (<100%).
Aplicagdes de baixa inércia [ Mantenha os valores padrao.
50>Icarga/IMotor>5

Aplicagdes de alta inércia

|Carga/|Motor>50

Aumente parametro 1-14 Ganho de
Amortecimento,

pardmetro 1-15 Const. de Tempo do
Filtro de Baixa Veloc e

pardmetro 1-16 Const. de Tempo do
Filtro de Alta Veloc.

Aumente pardmetro 1-17 Const. de

Alta carga em baixa

velocidade tempo do filtro de tensdo
<30% (velocidade Aumente parametro 1-66 Corrente
nominal) Min. em Baixa Velocidade para ajustar

o torque de partida. 100% de
corrente fornece torque nominal
como torque de partida. Este
parametro é independente de
parametro 30-20 High Starting Torque
Time [s] e parametro 30-21 High
Starting Torque Current [%)]).
Funcionar em nivel de corrente
maior que 100% durante tempo
prolongado pode superaquecer o
motor.

Tabela 5.7 Recomendagées para Varias Aplicacoes

Se o motor comecar a oscilar a uma certa velocidade,
aumente parametro 1-14 Ganho de Amortecimento.
Aumente o valor em pequenas etapas. Dependendo do
motor, esse parametro pode ser programado entre 10% e
100%% maior que o valor padrao.

Ajuste especifico da aplicacdo ao executar fluxo

O principio de controle de fluxo é o principio de controle
preferido para obter desempenho ideal do eixo em
aplicacdes dinamicas. Execute uma AMA, porque esse
modo de controle requer dados do motor precisos.
Dependendo da aplicacdo, poderdo ser necessdrios ajustes
posteriores.

Ver capétulo 5.4.3 Setup de Motor Assincrono para obter
recomendacdes especificas da aplicacao.
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5.4.5 Setup do Motor SynRM com VVC*

Esta secdo descreve como configurar um motor SynRM
com VVC*.

AVISO!

O assistente SmartStart cobre a configuracao basica de
motores SynRM.

Etapas iniciais de programacéo
Para ativar a operacdo do motor SynRM, selecione [5] Sinc.
Relutdncia em parametro 1-10 Construgéo do Motor.

Programando os dados do motor

ApOs realizar as etapas de programacgao iniciais, os
parametros relacionados ao motor SynRM nos grupos do
pardmetro 1-2* Dados do Motor, 1-3* Adv. Dados do Motor
Avang e 1-4* Dados do Motor Avancados Il estdo ativos.

Use os dados da plaqueta de identificacdo do motor e a
folha de dados do motor para programar os seguintes
parametros na ordem indicada:

1. Parametro 1-23 Freqliéncia do Motor.

2. Parametro 1-24 Corrente do Motor.
3. Parametro 1-25 Velocidade nominal do motor.
4, Pardmetro 1-26 Torque nominal do Motor.

Execute a AMA completa usando parametro 1-29 Adaptac¢édo
Automdtica do Motor (AMA) [1] Ativar AMA completa ou
insira 0s seguintes parametros manualmente:

1. Parametro 1-30 Resisténcia do Estator (Rs).

2 Parametro 1-37 Indutancia do eixo-d (Ld).

3 Pardmetro 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat).
4, Pardmetro 1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat).
5 Pardmetro 1-48 Inductance Sat. Point.

Ajustes especificos da aplicacao

Dar partida na velocidade nominal. Se a aplicagdo nao
funcionar bem, verifique as configuragdes VVC* SynRM.
Tabela 5.8 fornece recomendacdes especificas da aplicacdo:

Aplicacao Configuragoes

Aplicagdes de baixa inércia [ Aumente pardmetro 1-17 Const. de
tempo do filtro de tensdo por um
fator de 5 a 10.

Reduza pardmetro 1-14 Ganho de

Icarga/IMotor<5

Amortecimento.
Reduza pardmetro 1-66 Corrente Min.
em Baixa Velocidade (<100%).

Aplicacdes de baixa inércia [ Mantenha os valores padrao.
50>Icarga/IMotor>5

Aplicagao Configuragées

Aplicagdes de alta inércia

Icarga/IMotor>50

Aumente pardmetro 1-14 Ganho de
Amortecimento,

pardmetro 1-15 Const. de Tempo do
Filtro de Baixa Veloc e

pardmetro 1-16 Const. de Tempo do
Filtro de Alta Veloc.

Aumente parametro 1-17 Const. de

Carga alta em baixa
velocidade
<30% (velocidade

nominal)

tempo do filtro de tensdo

Aumente pardmetro 1-66 Corrente
Min. em Baixa Velocidade para ajustar
o torque de partida. 100% de
corrente fornece torque nominal
como torque de partida. Este
parametro é independente de
parametro 30-20 High Starting Torque
Time [s] e parametro 30-21 High
Starting Torque Current [%)]).
Funcionar em nivel de corrente
maior que 100% durante tempo
prolongado pode superaquecer o
motor.

Aplicagdes dinamicas Aumente

pardmetro 14-41 Magnetiza¢do
Minima do AEO para aplicagdes
altamente dinamicas. Ajustar
pardmetro 14-41 Magnetizacdo
Minima do AEO garante bom
balanceamento entre eficiéncia
energética e dinamica. Ajuste
parametro 14-42 Freqliéncia AEO
Minima para especificar a frequéncia
minima na qual o conversor de
frequéncia devera usar
magnetizacdo minima.

Tamanhos de motor Evite tempo de desaceleragao curto.
menores que 18 kW

(24 hp)

Tabela 5.8 Recomendacgées para Varias Aplicacoes

Se o motor comecar a oscilar a uma certa velocidade,
aumente pardmetro 1-14 Fator de Ganho de Amortecimento.
Aumente o valor do ganho de amortecimento em
pequenas etapas. Dependendo do motor, esse parametro
pode ser programado entre 10% e 100%% maior que o
valor padrao.

32 Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados.

MG33AR28



Dt

Colocacao em funcionamento Guia de Operacao

5.4.6 Adaptacao Automatica do Motor
(AMA)

O AMA é um procedimento que otimiza a compatibilidade
entre o conversor de frequéncia e o motor.

. O conversor de frequéncia constréi um modelo
matematico do motor para regular a corrente do
motor de saida. O procedimento também testa o
balanco da fase de entrada de energia elétrica.
Compara as caracteristicas do motor com os
dados da plaqueta de identificacdo inseridos.

. O eixo do motor ndo gira e ndo danifica o motor
durante a operacdo da AMA

. Alguns motores poderdo ndo conseguir executar
a versao completa do teste. Nesse caso, selecione
[2] ativar AMA reduzida.

. Se houver um filtro de saida conectado ao motor,
selecione [2] Ativar AMA reduzida.

. Se ocorrerem adverténcias ou alarmes, consulte
capétulo 7.4 Lista das adverténcias e alarmes.

. Esse procedimento deve ser executado em um
motor frio para se obter os melhores resultados

Para executar AMA

1. Pressione [Main Menu] para acessar 0s
parametros.
2. Role até o grupo do parametro 1-** Carga e Motor

e pressione [OK].

3. Role até o grupo do parametro 1-2* Dados do
motor e pressione [OK].

4, Role até pardametro 1-29 Adaptagdo Automdtica do
Motor (AMA) e pressione [OK].

5. Selecione [1] Ativar AMA completa e pressione
[OK].

6. Siga as instrugdes na tela.

7. O teste executara automaticamente e indicard

quando estiver concluido.

8. Os dados avancados do motor séo inseridos no
grupo do pardmetro 1-3* Adv. Dados do motor.

5.5 Verificando a rotacao do motor

Antes de funcionar o conversor de frequéncia, verifique a
rotacdo do motor.

1. Pressione [Hand On].

2. Pressione [4] para obter referéncia de velocidade
positiva.

3. Verifique se a velocidade mostrada é positiva.

4, Verifique se a fiacdo entre o conversor de
frequéncia e o motor esta correta.

5. Verifique se o sentido de funcionamento do
motor corresponde a configuracdo em
pardmetro 1-06 Sentido Hordrio.

5a Quando pardmetro 1-06 Sentido Hordrio
estiver programado para [0] Normal
(sentido horario padrao):

a. Verifique se o motor gira no
sentido horario.

b. Verifique se a seta de diregao
do LCP estd no sentido horario

5b  Quando pardmetro 1-06 Sentido Hordrio 5
estiver programado para [1] Inversédo
(sentido anti-horario):

a. Verifique se o motor gira no
sentido anti-horario.

b. Verifique se a seta de direcao
do LCP esta no sentido anti-
-horario.

5.6 Verificando a Rotacdo do Encoder

5.6.1 Rotacao do Encoder

Se o feedback do encoder for usado, execute as seguintes
etapas:

1. Selecione [0] Malha aberta em
pardmetro 1-00 Modo Configuragéo.

2. Selecione [1] 24 V encoder em
pardmetro 7-00 Fonte do Feedb. do PID de Veloc..

3. Pressione [Hand On].

4. Pressione [>] para referéncia de velocidade
positiva (pardmetro 1-06 Sentido Hordrio em [0]
Normal).

5. Em pardmetro 16-57 Feedback [RPM], verifique se
o feedback é positivo.

Para obter mais informagbes sobre o opcional do encoder,
consulte o manual do opcional.

AVISO!

FEEDBACK NEGATIVO

Se o feedback for negativo, a conexdo do encoder esta
errada. Use pardmetro 5-71 Term 32/33 Sentido do
Encoder ou pardmetro 17-60 Sentido doFeedback para
inversdo do sentido ou reversdo dos cabos do encoder.
Pardmetro 17-60 Sentido doFeedback esta disponivel
somente com o opcional VLT® Entrada do encoder MCB
102.

MG33AR28
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AVISO!

Se a aplicacao usa um encoder com um motor PM,
consulte capétulo 6.1.9 Motor PM com Encoder absoluto.

5.7 Teste de controle local

1. Pressione [Hand On] para fornecer um comando
de partida local para o conversor de frequéncia.

2. Acelere o conversor de frequéncia pressionando
[A] para obter velocidade total. Movimentar o
cursor para a esquerda da virgula decimal fornece
mudancas de entrada mais rapidas.

3. Anote qualquer problema de aceleracao.

4. Pressione [Off]. Anote qualquer problema de
desaceleracgao.

Se ocorrerem problemas de aceleracdo ou desaceleragao,
consulte capétulo 7.5 Resolugédo de Problemas. Consulte
capétulo 7.4 Lista das adverténcias e alarmes para reinicia-
lizacdo do conversor de frequéncia ap6s um desarme.

5.8 Partida do Sistema

O procedimento nesta sec¢do exige que a fiacdo e a
programacdo da aplicacdo estejam concluidas. O
procedimento a seguir é recomendado apds o setup da
aplicacdo estar concluido.

1. Pressione [Auto On] (Automatico ligado).
2. Aplique um comando de execugdo externo.
3. Ajuste a referéncia de velocidade em todo o

intervalo de velocidade.
4, Remova o comando de execucdo externo.

5. Verifique os niveis de som e vibracdo do motor
para assegurar que o sistema estd funcionando
como previsto.

Se ocorrerem adverténcias ou alarmes, consulte ou
capétulo 7.4 Lista das adverténcias e alarmes.
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6 Exemplos de Setup de Aplicacées

Os exemplos nesta secdo tém a finalidade de referéncia rapida para aplicagées comuns.

. A programacdo do parametro sao os valores padrao regionais, a menos que indicado de outro modo (selecionados
em pardmetro 0-03 Defini¢cbes Regionais).

. Os parametros associados aos terminais e suas configuragdes estdo mostrados ao lado dos desenhos

. Os ajustes de interruptor necessarios para os terminais analégicos A53 ou A54 também sao mostrados.

AVISO!

Ao usar o recurso STO opcional, um fio de jumper pode ser necessério entre o terminal 12 (ou 13) e o terminal 37 para
o conversor de frequéncia operar com valores de programacédo padrao de fabrica.

6.1 Exemplos de Aplicagcoes

Parametros
e Funcéo Configuracao
§ Parametro 1-29 |[1] Ativar AMA
g Adaptagéo completa
~ | Automdtica do
Motor (AMA)
Pardmetro 5-12 | [0] Sem
Terminal 27, operagéo
Entrada Digital

Notas/comentarios:
Programe o grupo do pardmetro
1-2* Dados do Motor de acordo

6.1.1 AMA
Parametros
e Funcao Configuragao
§ Parametro 1-29 | 1] Ativar AMA
% Adaptacédo completa
~ | Automdtica do
Motor (AMA)
Parametro 5-12 | 2] Parada por
Terminal 27, inércia inversa
Entrada Digital

Notas/comentarios:

Programe o grupo do pardmetro
1-2* Dados do Motor de acordo
com o motor.

D na 37 é opcional.

com o motor.
D na 37 é opcional.

Tabela 6.1 AMA com T27 conectado

Tabela 6.2 AMA sem T27 conectado
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6.1.2 Velocidade

Parametros

-10-+10V

Terminal 53 Ref./
Feedb. Valor
Baixo

Parametros
=) Funcao Configuracao
§ Parametro 6-10 |0,07 V*
%9 Terminal 53
= Tenséo Baixa
Pardmetro 6-11 |10 V*
Terminal 53
Tensdo Alta
Pardmetro 6-14 |0 Hz

Parametro 6-15
Terminal 53 Ref./

50 Hz

Feedb. Valor Alto

* = Valor padréo

Notas/comentarios:
D na 37 é opcional.

A53

130BB683.10

5kQ)

Funcao

Configuracao

Parametro 6-10
Terminal 53
Tensdo Baixa

0,07 v*

Parametro 6-11
Terminal 53
Tensdo Alta

10 v*

Pardmetro 6-14
Terminal 53 Ref./
Feedb. Valor
Baixo

0 Hz

Parametro 6-15
Terminal 53 Ref./
Feedb. Valor Alto

1,500 Hz

* = Valor padrao

Notas/comentarios:
D na 37 é opcional.

Tabela 6.3 Referéncia de Velocidade Analdgica (Tensao)

Tabela 6.5 Referéncia de Velocidade (utilizando um

Potenciémetro Manual)

Terminal 53 Ref./
Feedb. Valor
Baixo

Parametros
e Funcao Configuragao
§ Pardmetro 6-12 |4 mA¥*
§ Terminal 53
- Corrente Baixa
Pardmetro 6-13 |20 mA*
Terminal 53
Corrente Alta
Pardmetro 6-14 |0 Hz

Parametro 6-15
Terminal 53 Ref./
Feedb. Valor Alto

50 Hz

* = Valor padrao

4-20mA

Notas/comentarios:
D na 37 é opcional.

Tabela 6.4 Referéncia de Velocidade Analdgica (Corrente)

130BB804.11

Parametros
Funcao Configuragao
Pardmetro 5-10 |[8] Partida*

Terminal 18
Entrada Digital

Parametro 5-12

[19] Congelar

Terminal 27, referéncia
Entrada Digital
Parametro 5-13 |[21] Aceleragdo

Terminal 29,
Entrada Digital

Parametro 5-14
Terminal 32,
Entrada Digital

[22] Desace-
leragdo

* = Valor padrdo

Notas/comentarios:
D na 37 é opcional.

Tabela 6.6 Aceleracdo/desaceleracao
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Speed — o Parametros
1 = = =
Reference  |o-oeo D ﬂ—i\ 3 Fungao Configuracio
! ! i P : ! . § Pardmetro 5-10 |[9] Partida por
i / Lo R i - Terminal 18 pulso
Start (18) | // ! : i i - L , |Entrada Digital
Freezeref(27) | 1 D : - Parametro 5-12 |[6] Parada por
Speed up (29) i i Terminal 27, inércia inversa
] s | Entrada Digital
Speed down (32) —
* = Valor padrdo
llustracdo 6.1 Aceleracao/desaceleracio Notas/comentarios:
Se parametro 5-12 Terminal 27,
Entrada Digital estiver ajustado
. ara [0] Sem Operacdo, nao é
6.1.3 Partida/Parada para [0] Sem Operag
necessario um fio de jumper
para o terminal 27.
Parametros . .
D na 37 é opcional.
C o Funcao Configuragao
FEYIY > % Parametro 5-10 |[8] Partida
+24V 13 § Terminal 18 E
DIN 180— — " |Entrada Digital §
DIN 19 Parametro 5-12 |[0] Sem §
CcoM 20 Terminal 27, operagdo -
DIN 27 Entrada Digital
DIN 29 Parémetro 5-19 |[1] Alarme
DIN 32 Terminal 37 Parada Segura
DIN 3 Parada Segura
DIN 37 —r * = Valor padrao Tabela 6.8 Parada/Partida por Pulso
Notas/comentarios:
+10 50 o
AIN 53 Se pardmetro 5-12 Terminal 27, Speed g
AIN 54 Entrada Digital estiver ajustado %
COM 55 para [0] Sem Operagdo, nao é §
AOUT 2 necessario um fio de jumper
coM 39 para o terminal 27.
/\ D na 37 é opcional. ‘

Latched Start (18)

Tabela 6.7 Comando de Partida/Parada com Safe Torque Off Stop Inverse (27)
opcional
o llustracao 6.3 Partida por pulso/parada por inércia inversa
Speed “
2
o
R

Start/Stop (18)

llustragdo 6.2 Comando de Partida/Parada com Safe Torque
off
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130BB934.11

6.1.4 Reset do Alarme Externo

Parametros

FC

Parametros
- I ) Conﬁ~gura—

w24V > Funcao cao

124V 13 Parametro 5-10 Te | [8] Partida

DIN 18 » |rminal 18 Entrada

DIN 19 » |Digital

coM 20 Pardmetro 5-11 Te |[10] Reversdo

DIN 27 rminal 19, Entrada

DIN 29 Digital

DIN 32 3

DIN 33 > Pardmetro 5-12 Te | [0] Sem
rminal 27, Entrada | operagdo
Digital

+10V 50 Pardmetro 5-14 Te | [16] Ref

AIN 53 rminal 32, Entrada | predefinida

AIN 54 Digital bit 0

oM 55 Pardmetro 5-15 Te | [17] Ref

AoUT 42 rminal 33 Entrada | predefinida
Digital bit 1

Parametro 3-10 Re

feréncia

Predefinida

Referéncia 25%
predefinida 0 50%
Referéncia 75%
predefinida 1 100%
Referéncia

predefinida 2
Referéncia
predefinida 3

130BB928.11

Funcéao Configuragao

Pardmetro 5-11 |[1] Reinicializar
Terminal 19,

Entrada Digital

* = Valor padrao

Notas/comentarios:
D na 37 é opcional.

* = Valor padrdo

Notas/comentarios:
D na 37 é opcional.

Tabela 6.9 Partida/parada com reverséao e 4 velocidades

pré-programadas

Tabela 6.10 Reset do Alarme Externo
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6.1.5 RS485 6.1.6 Termistor do motor

Parametros ACU I DA DO

o Funcao Configuracao -
& Parametro 5,30 ISOLAGAO DO TERMISTOR
& | Protocolo FC* Risco de ferimentos pessoais ou danos ao equipamento.
= Parametro 8-31 [1% . Use somente termistores com isolamento
Endereco reforcado ou duplo para atender os requisitos
Pardmetro 8-32 | 9600* de isolamento PELV.
Baud Rate da
Porta do FC -
* = Valor padrao Parametros
Funcao Configuragao
Notas/comentarios: VT I Parametro 1-90 |[2] Desarme
Selecione o protocolo, o Protecdo do termistor
endereco e a baud rate nos Térmica do
parametros mencionados Motor
anteriormente. Pardmetro 1-93 |[1] Entrada
D na 37 ¢ opcional. Fonte do analdgica 53
Termistor

* = Valor Padrao

Notas/comentarios:

Se somente uma adverténcia
for necessaria, programe
pardmetro 1-90 Prote¢do Térmica
do Motor para [1] Adverténcia

RS-485 do termistor.

D na 37 é opcional.

130BB686.12

Tabela 6.11 Conexdo de Rede da RS-485 A53

Tabela 6.12 Termistor do motor
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6.1.7 SLC

6.1.8 Controle do Freio Mecanico

Parametros

Configura-
Funcao cao

Parametros

Funcao

Configuragao

Parametro 4-30 Fu |[1]
n¢do Perda Fdbk
do Motor

130BB839.10

Adverténcia

Parametro 4-31 Err | 100 rpm
o Feedb Veloc.
Motor

Parémetro 4-32 Ti |5 s
meout Perda

Parametro 5-40
Fungédo do Relé

130BB841.10

[32] Ctrl. freio
mecan.

Parametro 5-10
Terminal 18
Entrada Digital

[8] Partida*

Parametro 5-11
Terminal 19,
Entrada Digital

[11] Partida
em revers@o

Feedb Motor Parametro 1-71 (0,2
Parametro 7-00 Fo |[2] MCB 102 Atraso da
nte do Feedb. do Partida
PID de Veloc. Parametro 1-72 | [5] WC*/
Parametro 17-11 R [ 1024* Fungdo de FLUXO Sentido
esolugao (PPR) Partida hordrio
Parametro 13-00 |[1] On Parametro 1-76  |lmn
Modo do SLC Corrente de
Pardmetro 13-01 1 |[19] Partida
niciar Evento Adverténcia Pardmetro 2-20 | Dependente
Parémetro 13-02 P | [44] Tecla Corrente de da aplicacao
arar Evento Reinicializar Liberagdo do
Parametro 13-10 O|[21] Freio
perando do Adverténcia Pardmetro 2-21 [Metade do
Comparador ne. Velocidade de | deslizamento
Parémetro 13-11 O | [1] =* Ativagédo do nominal do
perador do Freio [RPM] motor
Comparador = Valor Padrao
Parémetro 13-12 V |90 Notas/comentarios:
alor do -
Comparador
Pardmetro 13-51 E | [22]
vento do SLC Comparador Tabela 6.14 Controle do Freio Mecanico
0
Pardmetro 13-52 A | [32] Definir E
¢do do SLC saida digital 1-76 %
A baixa — Current 8
Parametro 5-40 Fu |[80] Saida | Spesd b .
ng¢éo do Relé digital do SL =_ e
i .
= Valor Padréo ! ! !
Start (18) |_'—| | i 1
Tabela 6.13 Usando SLC para programar um relé Start i i ,—i—\_i_
reversing (19) : t |
| | | |
Notas/comentarios: i i | i
Exceder o limite no monitor de feedback emite a Re'ayg“:’:‘ 1 ! !
adverténcia 90, Monitor de feedback. O SLC monitora a Closed — [— L
adverténcia 90, Monitor de feedback e quando a adverténcia
passar a ser TRUE (Verdadeiro), o relé 1 é acionado. llustracéo 6.4 Controle do Freio Mecanico
O equipamento externo indica que manutengao é
necessaria. Se o erro de feedback ficar abaixo do limite
novamente dentro de 5 s, o conversor de frequéncia
continua e a adverténcia desaparece. Mas o relé 1 ainda é
acionado até [Reset] ficar pressionado no LCP.
40 Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados. MG33AR28
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6.1.9 Motor PM com Encoder absoluto

AVISO!

N&ao use motores PM com encoders incrementais.

A funcdo de deteccdo automatica do rotor ndo é
compativel com todos os motores PM. Ao usar um motor
PM, ajustar angulo do motor manualmente. Para facilitar o
processo de ajuste, mostre o angulo do motor

(parémetro 16-20 Angulo do Motor) no LCP.

AVISO!

O rotor deve estar livre para mover durante esse
processo de ajuste.

Ajustando o angulo do motor manualmente
1. Obter o angulo do motor sem magnetizacao:

la Programe pardmetro 1-07 Motor Angle
Offset Adjust para [0] Manual.

1b  Programe parametro 1-41 Off Set do
Angulo do Motor para 0.

1c Observe o valor do angulo do motor em
pardmetro 16-20 Angulo do Motor.

2. Obter o angulo do motor sem magnetizacao:

2a Programe pardmetro 1-72 Fungdo de
Partida para [0] Retengcdo CC/tempo de
atraso.

2b  Programe pardametro 1-71 Atraso da
Partida para 15 s.

2c Programe pardmetro 2-00 Corrente de
Hold CC para 100%

2d Pressione [Hand On] (Manual Ligado) no
LCP com a referéncia de velocidade
igual a 0 e com a retencao CC aplicada.

2e  Observe o angulo do motor em
parémetro 16-20 Angulo do Motor.

3. Calcule o ajuste do angulo do motor e use em
pardmetro 1-41 Off Set do Angulo do Motor.

3a Calcule o ajuste do angulo do motor
utilizando a férmula:
Ajuste do angulo do motor = angulo
sem magnetizacdo - angulo com
magnetizagao.

3b  Insira o valor calculado em

parémetro 1-41 Off Set do Angulo do
Motor.

3c  Restaure o valores especificos da
aplicacdo para a funcéo partida e a
retencao CC.

O encoder agora esté alinhado com o angulo do rotor.

MG33AR28 Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados.
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7 Manutencao, Diagnéstico e Resolucao de Problemas

Este capitulo inclui:
. Orientacdes de servico e manutencao.

. Mensagens de status.
. Adverténcias e alarmes.

. Resolucdo basica de problemas.

7.1 Manutencao e servico

Sob condi¢des normais de operacdo e perfis de carga, o
conversor de frequéncia é isento de manutencdo em toda
sua vida util projetada. Para evitar panes, perigos e danos,
examine o conversor de frequéncia em intervalos regulares
dependendo das condi¢cdes de operagdo. As pecas gastas
ou danificadas devem ser substituidas por pecas de
reposicdo originais ou pecas padrdo. Para suporte e
servico, entre em contato com o fornecedor Danfoss local.

AADVERTENCIA

PARTIDA ACIDENTAL

Quando o conversor de frequéncia estiver conectado a
rede elétrica CA, alimenta¢do CC ou Load Sharing, o
motor pode dar partida a qualquer momento. Partida
acidental durante a programacao, servico ou servico de
manutencao pode resultar em morte, ferimentos graves
ou danos a propriedade. O motor pode dar partida por
meio de interruptor externo, comando do fieldbus, sinal
de referéncia de entrada do LCP ou LOP, via operacao
remota usando o Software de Setup MCT 10 ou apds
uma condicéo de falha resolvida.

Para impedir a partida do motor:
o Pressione [Off/Reset] no LCP, antes de
programar parametros.

. Desconecte o conversor de frequéncia da rede
elétrica.

. Conecte toda a fiacdo e monte completamente
o conversor de frequéncia, o motor e qualquer
equipamento acionado antes de o conversor de
frequéncia ser conectado a rede elétrica CA,
fonte de alimentacdo CC ou load sharing.

7.2 Mensagens de Status

Quando o conversor de frequéncia estiver no Modo status,
as mensagens de status sdo geradas automaticamente e
aparecem na linha inferior do display (ver llustragéo 7.1).

[So0s | )

799RPM 7.83A 36.4kW
0.000
53.2%

130BB037.11

Auto | | Remote Ramping
Hand [ Local Stop

Off Running
Jogging

Stand—by

1 2 3

_

Modo de operagao (consulte Tabela 7.1)

N

Fonte da referéncia (ver Tabela 7.2)

w

Status de operacao (ver Tabela 7.3)

llustragao 7.1 Display do Status

Tabela 7.1 a Tabela 7.3 descrevem as mensagens de status
mostradas.

Desligado O conversor de frequéncia nao reage a
nenhum sinal de controle até [Auto On] ou
[Hand On] ser pressionado.

Auto On O conversor de frequéncia é controlado nos

(Automético terminais de controle e/ou na comunicagéo

Ligado) serial.

Hand On
(Manual Ligado) |as teclas de navegacdo no LCP. Os comandos

Controle o conversor de frequéncia por meio

de parada, reinicializar, reversao, freio CC e
outros sinais aplicados aos terminais de

controle substituem o controle local.

Tabela 7.1 Modo de operacao

Remota A referéncia de velocidade é dada de sinais
externos, da comunicacdo serial ou de
referéncias predefinidas internas.

Local O conversor de frequéncia usa o controle
[Hand On] ou valores de referéncia do LCP.

Tabela 7.2 Fonte da Referéncia

42 Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados.
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Freio CA

[2] Freio CA é selecionado em

parametro 2-10 Fung¢ao de Frenagem. O freio
CA sobremagnetiza o motor para conseguir
reduzir a velocidade do motor de maneira
controlada.

AMA termina OK

AMA foi executada com sucesso.

AMA pronta AMA estd pronta para comecar. Pressione
[Hand On] para iniciar.

AMA em O processo AMA estd em andamento.

execucao

Frenagem O circuito de frenagem esta em operacgao. A

energia regenerativa é absorvida pelo resistor
de frenagem.

Frenagem max.

O circuito de frenagem esta em operagao. O
limite de poténcia do resistor de frenagem,
definido no pardmetro 2-12 Limite da Poténcia
de Frenagem (kW), foi atingido.

Parada CC

O motor é contido com uma corrente CC
(pardmetro 2-01 Corrente de Freio CC) durante
um tempo especificado (pardmetro 2-02 Tempo
de Frenagem CC).

o A velocidade de ativagdo do freio CC é
alcancada em pardmetro 2-03 Veloc.Acion
Freio CC [RPM] e um comando de parada
estd ativo.

o [5] A inversdo da frenagem CC esta
selecionada como fungdo de uma entrada
digital (grupo do pardmetro 5-1* Entradas
Digitais). O terminal correspondente nao
esta ativo.

e O Freio CC é ativado via comunicacdo
serial.

Parada por
inércia

e Parada por inércia inversa foi selecionada
como fungao de uma entrada digital
(grupo do pardmetro 5-1* Entradas Digitais).
O terminal correspondente nédo estd
conectado.

e Parada por inércia ativada pela
comunicagao serial.

Feedback alto

A soma de todos os feedbacks ativos esta
acima do limite de feedback programado no
pardmetro 4-57 Advert. de Feedb Alto.

Feedback baixo

A soma de todos os feedbacks ativos esta
abaixo do limite de feedback programado no
pardmetro 4-56 Advert. de Feedb Baixo.

Ctrl. desace-
leracéo

[1] O controle Desaceleragéo foi selecionado em

pardmetro 14-10 Falh red elétr.

e A tensdo de rede estd abaixo do valor
programado em pardmetro 14-11 Tensdo de
Rede na Falha de Rede na falha da rede
elétrica

e O conversor de frequéncia desacelera o
motor usando uma desaceleracao
controlada.

Corrente Alta

A corrente de saida do conversor de
frequéncia esta acima do limite programado
no pardmetro 4-51 Adverténcia de Corrente Alta.

Congelar
frequéncia de
saida

A referéncia remota esta ativa, o que mantém

a velocidade atual.

e [20] Congelar frequéncia de saida esta
selecionada como func¢do de uma entrada
digital (grupo do pardmetro 5-1* Entradas
Digitais). O terminal correspondente estd
ativo. O controle da velocidade somente é
possivel por meio dos opcionais de
terminal [21] Aceleragdo e [22] Desace-
leragao.

e Manter rampa ¢é ativada por meio da
comunicagao serial.

Corrente Baixa

A corrente de saida do conversor de
frequéncia esta abaixo do limite programado
em pardmetro 4-52 Adverténcia de Velocidade
Baixa.

Solicitacdo de
Congelar
frequéncia de
saida

Um comando de congelar frequéncia de saida
foi dado, mas o motor permanece parado até
um sinal de funcionamento permissivo ser
recebido.

Retencao CC

[1] Retengdo CC esta selecionada em
pardametro 1-80 Fung¢@o na Parada e um
comando de parada esta ativo. O motor é
contido por uma corrente CC programada no
pardmetro 2-00 Corrente de Hold CC/Preaque-
cimento.

Congelar ref.

[19] Congelar Referéncia esta selecionada como
funcdo de uma entrada digital (grupo do
parametro 5-1* Entradas Digitais). O terminal
correspondente esta ativo. O conversor de
frequéncia salva a referéncia real. Alterar a
referéncia somente é possivel agora através
das opcdes de terminal [27] Aceleragdo e [22]
Desaceleragdo.

Solicitacdo de
Jog

Foi dado um comando de jog, mas o motor
ficard parado até um sinal de funcionamento
permissivo ser recebido por meio de uma
entrada digital.

MG33AR28
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Jog

O motor estd funcionando como programado

no pardametro 3-19 Velocidade de Jog [RPM].

e [14] Jog foi selecionado como funcdo de
uma entrada digital (grupo do pardmetro
5-1* Entradas Digitais). O terminal corres-
pondente (por exemplo, terminal 29) esta
ativo.

e A funcédo Jog ¢é ativada através da
comunicacgéo serial.

e A funcédo Jog esta selecionada como
reacdo a uma funcao de monitoramento
(por exemplo, para a fungdo sem sinal). A
funcdo de monitoramento esta ativa.

Rampa

O motor é acelerado/desacelerado usando a
aceleragdo/desaceleragéo ativa. A referéncia,
um valor limite ou uma paralisacdo ainda ndo
foi atingida.

Ref. alta

A soma de todas as referéncias ativas estd
acima do limite de referéncia programado no
pardmetro 4-55 Advert. Refer Alta.

Ref. baixa

A soma de todas as referéncias ativas estd
abaixo do limite de referéncia programado em
pardmetro 4-54 Advert. de Refer Baixa.

Funcionar na ref.

O conversor de frequéncia esta operando na
faixa de referéncia. O valor de feedback
corresponde ao valor do setpoint.

Verificacdo do
motor

Em pardametro 1-80 Fung¢do na Parada, [2]
Verificagdo do motor esta selecionada. Um
comando de parada esta ativo. Para assegurar
que um motor estd conectado ao conversor
de frequéncia, uma corrente de teste
permanente é aplicada ao motor.

Pedido de
funcionamento

Um comando de partida foi dado, mas o
motor fica parado até um sinal de funcio-
namento permissivo ser recebido via entrada

Controle OVC

O controle de sobretensdo é ativado via
parametro 2-17 Controle de Sobretensdo, [2]
Ativado. O motor conectado alimenta o
conversor de frequéncia com energia
generativa. O controle de sobretensdo ajusta a
relacdo V/Hz para o motor funcionar de modo
controlado e evitar o desarme do conversor
de frequéncia.

digital.
Em funcio- O conversor de frequéncia aciona o motor.
namento
Sleep Mode A funcao de economia de energia esta

ativada. O motor parou, mas reinicializara
automaticamente quando necessario.

Velocidade alta

A velocidade do motor esta acima do valor
programado no pardmetro 4-53 Adverténcia de
Velocidade Alta.

Unidade de
Poténcia
Desativada

(Somente conversores de frequéncia com uma
fonte de alimentacdo de 24 V externa
instalada).

A alimentacdo de rede elétrica para o
conversor de frequéncia foi removida, e o
cartdo de controle é alimentado pelos 24 V
externos.

Velocidade baixa

A velocidade do motor estd abaixo do valor
programado no pardmetro 4-52 Adverténcia de
Velocidade Baixa.

Protecdo md

O modo de protecédo estd ativo. A unidade
detectou um status critico (sobrecarga de
corrente ou sobretensao).

e Para evitar desarme, a frequéncia de

Prontidéo No modo automatico ligado, o conversor de
frequéncia da partida no motor com um sinal
de partida de uma entrada digital ou da
comunicagao serial.

Retardo de Em parametro 1-71 Atraso da Partida, foi

partida programado um tempo de atraso de partida.

Um comando de partida estd ativado e o
motor dé a partida apds o tempo de retardo
da partida expirar.

Partida para

[12] Ativar partida para a frente e [13] Ativar

) frente/ré partida reversa sao selecionadas como
chaveamento é reduzida para 4 kHz. R L
opcionais para 2 entradas digitais diferentes
¢ Se possivel, o modo protecao termina (grupo do pardmetro 5-1* Entradas digitais). O
depois de aproximadamente 10 s. motor da partida para a frente ou reversa
¢ O modo de protecao pode ser restringido dependendo de qual terminal correspondente
no pardmetro 14-26 Atraso Desarme-Defeito for ativado.
Inversor. Parada O conversor de frequéncia recebeu um
- comando de parada do LCP, da entrada digital
Qstop O motor estd desacelerando usando N .
ou da comunicagao serial.
pardmetro 3-81 Tempo de Rampa da Parada -
o Desarme Ocorreu um alarme e o motor esta parado.
Rdpida. , .
L L i Apos a causa do alarme ser eliminada, o
e [4] Parada por inércia inversa rapida estd L L
) B conversor de frequéncia pode ser reinicializado
selecionada como fungao de uma entrada .
o ) manualmente pressionando [Reset] ou
digital (grupo do parametro 5-1* Entradas .
T . B remotamente pelos terminais de controle ou
Digitais). O terminal correspondente nao L K
- pela comunicacéo serial.
estd ativo.
e A funcdo de parada rapida esta
selecionada via comunicagdo serial.
44 Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados. MG33AR28
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Bloqueio por Ocorreu um alarme e o motor esta parado.

desarme Apoés a causa do alarme ser eliminada, conecte
a energia ao conversor de frequéncia. Em
seguida, o conversor de frequéncia pode ser
reinicializado manualmente pressionando

[Reset] ou remotamente pelos terminais de

controle ou pela comunicacdo serial.

Tabela 7.3 Status da Operacao

AVISO!

No modo automatico/remoto, o conversor de frequéncia
precisa de comandos externos para executar funcoes.

7.3 Tipos de Adverténcia e Alarme

Adverténcias

Uma adverténcia é emitida quando uma condicdo de
alarme estiver pendente ou quando houver uma condicao
operacional anormal presente e pode resultar em um
alarme ser emitido pelo conversor de frequéncia. Uma
adverténcia é removida automaticamente quando a
condi¢do anormal for eliminada.

Alarmes

O alarme indica uma falha que exige atencao imediata. A
falha sempre dispara um desarme ou bloqueio por
desarme. Reiniciar o sistema ap6s um alarme.

Desarme

Um alarme é emitido quando o conversor de frequéncia é
desarmado, ou seja, o conversor de frequéncia suspende a
operagao para evitar a ocorréncia de danos no conversor
de frequéncia ou no sistema. O motor faz parada por
inércia. A légica do conversor de frequéncia continuara a
operar e monitorar o status do conversor de frequéncia.
Apds a condicdo de falha ser corrigida, o conversor de
frequéncia pode ser reinicializado. Em seguida, estara
pronto para iniciar opera¢cao novamente.

Reinicializacdo do conversor de frequéncia apés um

desarme/bloqueio por desarme, bloqueado por

desarme.

Um desarme pode ser reinicializado de quatro maneiras:
. Pressione [Reinicializar] no LCP.

. Comando de entrada de reinicializacdo digital.

. Comando de entrada de reinicializacdo de
comunicagao serial.

. Reinicializacdo automatica.

Bloqueio por desarme

A poténcia de entrada estd ativada. O motor faz parada
por inércia. O conversor de frequéncia continua
monitorando o status do conversor de frequéncia. Remova
a poténcia de entrada para o conversor de frequéncia,
corrija a causa da falha e reinicialize o conversor de
frequéncia.

Exibicoes de adverténcias e alarmes

. Uma adverténcia é mostrada no LCP junto com o
numero da adverténcia.

. Um alarme pisca junto com o numero do alarme.

Nl
0.0Hz 0.000kW 0.00A | &

0.0Hz %
Auto Remote Trip

llustracao 7.2 Exemplo de Alarme

Além do texto e do cdédigo do alarme no LCP, existem 3
luzes indicadoras de status.

@

130BB467.11

Luz indicadora de Luz indicadora de

adverténcia alarme

Adverténcia [On Desligado

Alarme Desligado Ligado (Piscando)

Bloqueio por |On Ligado (Piscando)

desarme

llustracao 7.3 Luzes indicadoras de status

7.4 Lista das adverténcias e alarmes

As informagbes de adverténcia e alarme a seguir definem
cada condicdo de adverténcia ou alarme, fornece a causa
provavel da condicdo e detalha uma correcdo ou um
procedimento de resolucdo de problemas.

ADVERTENCIA 1, 10 Volts baixo

A tensdo do cartdo de controle é menos que 10 V do
terminal 50.

Remova parte da carga do terminal 50, quando a
alimentacdo de 10 V estiver sobrecarregada. Méximo 15
mA ou minimo 590 Q.

Um curto-circuito em um potenciémetro conectado ou
fiacdo do potencidmetro incorreta pode causar essa
condigéo.

MG33AR28
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Resolucao de Problemas
o Remova a fiacdo do terminal 50. Se a adverténcia
desaparecer, o problema esta na fiagdo. Se a
adverténcia continuar, substitua o cartdo de
controle.

ADVERTENCIA/ALARME 2, Erro de live zero

Esta adverténcia ou alarme aparece somente se
programado em pardmetro 6-01 Fun¢do Timeout do Live
Zero. O sinal em 1 das entradas analdgicas estd a menos
de 50% do valor minimo programado para essa entrada.
Essa condicdo pode ser causada por fiagdo rompida ou por
um dispositivo defeituoso enviando o sinal.

Resolucao de Problemas
. Verifique as conexdes em todos os terminais de
rede elétrica analdgica.

- Terminais 53 e 54 do cartdo de controle
para sinais, terminal 55 comum.

- Terminais 11 e 12 para sinais do VLT®
General Purpose I/0 MCB 101, terminal
10 comum.

- Terminais 1, 3 e 5 para sinais do VLT®
Analog 1/0 Option MCB 109, terminais 2,
4 e 6 comuns.

. Certifique-se de que a programacao do conversor
de frequéncia e as configuracdes de chave corres-
pondem ao tipo de sinal analégico.

. Execute um teste de sinal de terminal de entrada.

ADVERTENCIA/ALARME 3, Sem Motor
N&o ha nenhum motor conectado a saida do conversor de
frequéncia.

ADVERTENCIA/ALARME 4, Perda de fases de rede elétrica
Ha uma fase ausente no lado da alimentacdo ou o
desbalanceamento da tensao de rede estd muito alto. Essa
mensagem também é exibida para uma falha no retificador
de entrada. Os opcionais sdo programados em

parametro 14-12 Fungdo no Desbalanceamento da Rede.

Resolu¢ao de Problemas
. Verifique a tensdo de alimentacdo e as correntes
de alimentacdo do conversor de frequéncia.

ADVERTENCIA 5, Alta tensio do barramento CC

A tensdo do barramento CC é maior que o limite de
adverténcia de alta tensao. O limite depende das caracte-
risticas nominais de tensdo do conversor de frequéncia. A
unidade ainda estd ativa.

ADVERTENCIA 6, Baixa tensao do barramento CC

A tensdo (CC) do barramento CC é menor que o limite de
adverténcia de baixa tensdo. O limite depende das caracte-
risticas nominais de tensao do conversor de frequéncia. A
unidade ainda esta ativa.

ADVERTENCIA/ALARME 7, Sobretensiao CC

Se a tensdo do barramento CC exceder o limite, o
conversor de frequéncia desarma ap6s um tempo
determinado.

Resolucao de Problemas
. Conectar um resistor do freio.

. Aumentar o tempo de rampa.
. Mudar o tipo de rampa.

. Ative as fun¢bes em parametro 2-10 Fungdo de
Frenagem.

. Aumente pardmetro 14-26 Atraso Desarme-Defeito
Inversor.

. Se o alarme/adverténcia ocorrer durante uma
queda de energia, utilize o backup cinético
(pardmetro 14-10 Falh red elétr).

ADVERTENCIA/ALARME 8, Subtensdo CC

Se a tensao do barramento CC cair abaixo do limite de
subtensao, o conversor de frequéncia verifica se ha uma
alimentacdo de backup de 24 V CC conectada. Se ndo
houver alimentacao de backup de 24 V CC conectada, o
conversor de frequéncia realiza o desarme ap6s um atraso
de tempo fixado. O atraso de tempo varia com a poténcia
da unidade.

Resolucao de Problemas
. Verifique se a tensdo de alimentacdo corresponde
a tensdo no conversor de frequéncia.

. Execute um teste de tensdo de entrada.
. Execute um teste de circuito de carga leve.

ADVERTENCIA/ALARME 9, Sobrecarga do inversor

O conversor de frequéncia funcionou com mais de 100%
de sobrecarga durante muito tempo e estd prestes a
desconectar. O contador de protecao térmica eletronica do
inversor emite uma adverténcia a 98% e desarma a 100%
com um alarme. O conversor de frequéncia ndo pode ser
reinicializado antes do contador estar abaixo de 90%.

Resolucao de Problemas
. Compare a corrente de saida mostrada no LCP
com a corrente nominal do conversor de
frequéncia.

. Compare a corrente de saida mostrada no LCP
com a corrente do motor medida.

. Mostrar a carga térmica do conversor de
frequéncia no LCP e monitorar o valor. Ao
funcionar acima das caracteristicas nominais da
corrente continua do conversor de frequéncia, o
contador aumenta. Quando estiver funcionando
abaixo das caracteristicas nominais da corrente
continua do conversor de frequéncia, o contador
ird diminuir.
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ADVERTENCIA/ALARME 10, Temperatura de sobrecarga
do motor

De acordo com a protecdo térmica eletronica (ETR), o
motor estd muito quente. Selecione se o conversor de
frequéncia emite uma adverténcia ou um alarme quando o
contador estiver >90% se pardmetro 1-90 Protecdo Térmica
do Motor estiver programado para os opcionais de
adverténcia, ou se o conversor de frequéncia desarma
quando o contador atingir 100% se

pardametro 1-90 Prote¢do Térmica do Motor estiver
programado para os opcionais de desarme A falha ocorre
quando o motor funcionar com mais de 100% de
sobrecarga durante muito tempo.

Resolu¢ao de Problemas
. Verifique se o motor esta superaquecendo.

. Verifique se o motor estd sobrecarregado mecani-
camente.

. Verifique se a corrente do motor programada no
parametro 1-24 Corrente do Motor estd correta.

. Certifique-se de que os dados do motor nos
pardmetros 1-20 a 1-25 estao programados
corretamente.

. Se houver um ventilador externo em uso,
verifique em pardmetro 1-91 Ventilador Externo do
Motor se esta selecionado.

. Executar AMA no pardmetro 1-29 Adaptagéo
Automdtica do Motor (AMA) ajusta o conversor de
frequéncia para o motor com maior preciséo e
reduz a carga térmica.

ADVERTENCIA/ALARME 11, Superaquecimento do
termistor do motor

Verifique se o termistor estd desconectado. Selecione se o
conversor de frequéncia emite uma adverténcia ou um
alarme em pardmetro 1-90 Prote¢éo Térmica do Motor.

Resolucao de Problemas
. Verifique se o motor esta superaquecendo.

. Verifique se o motor estd sobrecarregado mecani-
camente.

. Ao usar o terminal 53 ou 54, verifique se o
termistor estd conectado corretamente entre o
terminal 53 ou 54 (entrada de tensao analdgica) e
o terminal 50 (alimentacdo de +10 V). Verifique
também se o interruptor do terminal 53 ou 54
estd ajustado para tensdo. Verifique se
pardmetro 1-93 Fonte do Termistor seleciona o
terminal 53 ou 54.

. Ao usar o terminal 18, 19, 31, 32 ou 33 (entradas
digitais), verifique se o termistor estd conectado
corretamente entre o terminal de entrada digital
usado (somente entrada digital PNP) e o terminal
50. Selecione o terminal a usar em
pardmetro 1-93 Fonte do Termistor.

ADVERTENCIA/ALARME 12, Limite de torque

O torque excedeu o valor em pardmetro 4-16 Limite de
Torque do Modo Motor ou o valor em pardmetro 4-17 Limite
de Torque do Modo Gerador. Pardmetro 14-25 Atraso do
Desarme no Limite de Torque pode alterar isso de uma
condicdo de somente adverténcia para uma adverténcia
seguida de um alarme.

Resolucao de Problemas
. Se o limite de torque do motor for excedido
durante a aceleragéo, prolongue o tempo de
aceleragao.

. Se o limite de torque do gerador for excedido
durante a desaceleracdo, prolongue o tempo de
desaceleracao.

. Se o limite de torque ocorrer durante o funcio-
namento, aumente o limite de torque. Certifique-
-se de que o sistema pode operar com seguranca
em torque mais alto.

. Verifique se a aplicacdo produz arraste excessivo
de corrente no motor.

ADVERTENCIA/ALARME 13, Sobrecorrente

O limite de corrente de pico do inversor (aprox. 200% da
corrente nominal) foi excedido. A adverténcia dura aprox.
1,5 s, em seguida, o conversor de frequéncia desarma e
emite um alarme. Carga de choque ou aceleracédo rapida
com altas cargas de inércia podem causar essa falha. Se a
aceleracdo durante a rampa for rapida, a falha também
pode aparecer apds o backup cinético.

Se o controle estendido de freio mecanico estiver
selecionado, um desarme pode ser reinicializado
externamente.

Resolucao de Problemas
. Remova a poténcia e verifique se o eixo do motor
pode ser girado.

. Verifique se poténcia do motor é compativel com
conversor de frequéncia.

. Verifique se os dados do motor estdo corretos
nos pardmetros 1-20 a 1-25.

ALARME 14, Falha do ponto de aterramento (terra)

Ha corrente da fase de saida para o terra, no cabo entre o
conversor de frequéncia e o motor ou no préprio motor.
Os transdutores de corrente detectam as falha de
aterramento medindo a corrente de saida do conversor de
frequéncia e a corrente que vai do motor para o conversor
de frequéncia. Falha de aterramento é emitida se o desvio
das duas correntes for muito grande (a corrente de saida
do conversor de frequéncia devera ser a mesma que a
corrente que vai para o conversor de frequéncia).

Resolucao de Problemas
. Remova a energia para o conversor de frequéncia
e repare a falha de aterramento.

. Verifique se existe falha de aterramento no motor
medindo a resisténcia ao ponto de aterramento
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dos cabos de motor e do motor com um
megometro.

. Reinicialize qualquer ajuste individual de
potencial nos trés transdutores de corrente no
conversor de frequéncia. Execute a inicializacdo
manual ou execute uma AMA completa. Esse
método é mais relevante apés alteracdo do cartdo
de poténcia.

ALARME 15, Incompatibilidade de hardware
Um opcional instalado nao estd funcionando com o
hardware ou software do cartdo de controle atual.

Registre o valor dos seguintes parametros e entre em
contato com o Danfoss.
° Pardmetro 15-40 Tipo do FC.

. Parametro 15-41 Se¢do de Poténcia.

. Pardmetro 15-42 Tensdo.

o Pardmetro 15-43 Verséo de Software.

. Pardmetro 15-45 String de Cddigo Real.

o Parametro 15-49 ID do SW da Placa de Controle.
. Pardmetro 15-50 ID do SW da Placa de Poténcia.
. Pardmetro 15-60 Opcional Montado.

. Parametro 15-61 Versdo de SW do Opcional (para
cada slot de opcional).

ALARME 16, Curto circuito
Ha curto-circuito no motor ou na fiagdo do motor.

Resolucao de Problemas
. Remova a alimentacdo do conversor de
frequéncia e repare o curto-circuito.

AADVERTENCIA

ALTA TENSAO

Os conversores de frequéncia contém alta tensao quando
conectados a entrada da rede elétrica CA, alimentacao
CC ou Load Sharing. A falha em utilizar pessoal
qualificado para instalar, inicializar e manter o conversor
de frequéncia pode resultar em morte ou lesdes graves.

. Desconecte a energia antes de prosseguir.

ADVERTENCIA/ALARME 17, Timeout da control word
Néo ha comunicacdo com o conversor de frequéncia.

A adverténcia estara ativa somente quando

parédmetro 8-04 Fungdo Timeout da Control Word NAO
estiver programado para [0] Off (Desligado).

Se pardmetro 8-04 Fungdo Timeout da Control Word estiver
programado para [5] Parada e desarme, uma adverténcia é
exibida e o conversor de frequéncia desacelera até parar e
mostra um alarme.

Resolucao de Problemas
. Verifique as conexdes no cabo de comunica¢do
serial.

. Aumente pardmetro 8-03 Tempo de Timeout da
Control Word.

. Verifique a operacdo do equipamento de
comunicagao.

. Verifique se foi realizada a instalagdo correta de
EMC.

ADVERTENCIA/ALARME 20, Erro da entrada de temp.
O sensor de temperatura ndo esta conectado.

ADVERTENCIA/ALARME 21, Erro de parametro
O parametro esta fora do intervalo. O nimero do
parametro é relatado no display.

Resolucao de Problemas
. Programe o parametro afetado para um valor
vélido.

ADVERTENCIA/ALARME 22, Freio mecanico da grua

O valor dessa adverténcia/alarme mostra o tipo de
adverténcia/alarme.

0 = A referéncia de torque nao foi alcangada antes do
timeout (pardmetro 2-27 Tempo da Rampa de Torque).

1 = Feedback do freio esperado nao foi recebido antes do
timeout (parametro 2-23 Atraso de Ativagéo do Freio,
pardmetro 2-25 Tempo de Libera¢éo do Freio).

ADVERTENCIA 23, Falha de ventiladores internos

A funcdo de adverténcia de ventilador é uma funcéo de
protecdo que verifica se o ventilador estd funcionando/
montado. A adverténcia de ventilador pode ser desabi-
litada no pardmetro 14-53 Mon.Ventldr ([0] Desativado).

Para conversores de frequéncia com ventiladores CC ha um
sensor de feedback montado no ventilador. Se o ventilador
for comandado para funcionar e ndo houver feedback do
sensor, esse alarme é exibido. Para conversores de
frequéncia com ventiladores CA, a tensdo para o ventilador
é monitorada.

Resolucao de Problemas
. Verifique a operacao correta do ventilador.

. Apligue energia ao conversor de frequéncia e
verifique se o ventilador opera brevemente na
partida.

. Verifique os sensores no cartdo de controle.

ADVERTENCIA 24, Falha de ventiladores externos

A funcédo de adverténcia de ventilador é uma funcéo de
protecdo que verifica se o ventilador esta funcionando/
montado. A adverténcia de ventilador pode ser desabi-
litada no pardmetro 14-53 Mon.Ventldr ([0] Desativado).

Para conversores de frequéncia com ventiladores CC ha um
sensor de feedback montado no ventilador. Se o ventilador
for comandado para funcionar e ndo houver feedback do
sensor, esse alarme é exibido. Para conversores de
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frequéncia com ventiladores CA, a tensao para o ventilador
é monitorada.

Resolucao de Problemas
. Verifique a operacdo correta do ventilador.

. Aplique energia ao conversor de frequéncia e
verifique se o ventilador opera brevemente na
partida.

. Verifique os sensores no dissipador de calor.

ADVERTENCIA 25, Curto-circuito no resistor do freio

O resistor de frenagem é monitorado durante a operagao.
Se ocorrer um curto-circuito, a funcdo de frenagem é
desabilitada e a adverténcia é exibida. O conversor de
frequéncia ainda esta operacional, mas sem a funcao de
frenagem.

Resolucao de Problemas
. Remova a energia para o conversor de frequéncia
e substitua o resistor do freio (consulte
pardmetro 2-15 Verificagéo do Freio).

ADVERTENCIA/ALARME 26, Limite de carga do resistor do
freio

A poténcia transmitida ao resistor do freio é calculada
como um valor médio dos ultimos 120 s de tempo de
operacao. O célculo é baseado na tensao do barramento
CC e no valor do resistor do freio programado em
pardametro 2-16 Corr Mdx Frenagem CA. A adverténcia estd
ativa quando a energia de frenagem dissipada for maior
que 90% da poténcia do resistor do freio. Se a opcao [2]
Desarme estiver selecionada em pardmetro 2-13 Monito-
ramento da Poténcia d Frenagem, o conversor de frequéncia
desarma quando a energia de frenagem dissipada alcancar
100%.

ADVERTENCIA/ALARME 27, Defeito do circuito de
frenagem

O transistor do freio é monitorado durante a operacgéo e se
ocorrer curto-circuito a funcdo de frenagem é desativada e
uma adverténcia é emitida. O conversor de frequéncia
ainda esta operacional, mas como o transistor do freio esta
em curto circuito, uma energia consideravel é transmitida
ao resistor do freio, mesmo se estiver inativo.

Resolucao de Problemas
. Remova a energia para o conversor de frequéncia
e remova o resistor do freio.

ADVERTENCIA/ALARME 28, Falha na verificacdo do freio
O resistor do freio ndo esta conectado ou nao esta
funcionando.

Resolucao de Problemas
o Verifique pardmetro 2-15 Verificacéo do Freio.

ALARME 29, Temperatura do dissipador de calor

A temperatura maxima do dissipador de calor esta
excedida. Nao é possivel reinicializar a falha de
temperatura até a temperatura cair abaixo de uma
temperatura do dissipador de calor definida. Os pontos de

desarme e de reinicializacdo séo diferentes com baseado
na capacidade de poténcia do conversor de frequéncia.

Resolucao de Problemas
Verifique as seguintes condi¢des:
. A temperatura ambiente esta muito alta.

. Os cabos de motor sdo muito longos.

. A folga do fluxo de ar acima e abaixo do
conversor de frequéncia esta incorreta.

. Fluxo de ar bloqueado em volta do conversor de
frequéncia.

. Ventilador do dissipador de calor danificado.
. Dissipador de calor sujo.

ALARME 30, Fase U ausente no motor
A fase U do motor, entre o conversor de frequéncia e o
motor, estd ausente.

AADVERTENCIA

ALTA TENSAO

Os conversores de frequéncia contém alta tensdao quando
conectados a entrada da rede elétrica CA, alimentacao
CC ou Load Sharing. A falha em utilizar pessoal
qualificado para instalar, inicializar e manter o conversor
de frequéncia pode resultar em morte ou lesées graves.

. Desconecte a energia antes de prosseguir.

Resolucao de Problemas
. Remova a energia do conversor de frequéncia e
verifique a fase U do motor.

ALARME 31, Fase V ausente no motor
A fase V do motor entre o conversor de frequéncia e o
motor estd ausente.

AADVERTENCIA

ALTA TENSAO

Os conversores de frequéncia contém alta tensdao quando
conectados a entrada da rede elétrica CA, alimentacao
CC ou Load Sharing. A falha em utilizar pessoal
qualificado para instalar, inicializar e manter o conversor
de frequéncia pode resultar em morte ou lesées graves.

. Desconecte a energia antes de prosseguir.

Resolucao de Problemas
. Remova a energia do conversor de frequéncia e
verifique a fase V do motor.

ALARME 32, Fase W ausente no motor
A fase W do motor, entre o conversor de frequéncia e o
motor, esta ausente.
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AADVERTENCIA

ALTA TENSAO

Os conversores de frequéncia contém alta tensdao quando
conectados a entrada da rede elétrica CA, alimentacao
CC ou Load Sharing. A falha em utilizar pessoal
qualificado para instalar, inicializar e manter o conversor
de frequéncia pode resultar em morte ou lesées graves.

. Desconecte a energia antes de prosseguir.

Resolucao de Problemas
° Remova a energia do conversor de frequéncia e
verifique a fase W do motor.

ALARME 33, Falha de inrush
Houve excesso de energiza¢des durante um curto intervalo
de tempo.

Resolu¢ao de Problemas
. Deixe a unidade esfriar até a temperatura de
operacao.

ADVERTENCIA/ALARME 34, Falha de comunicacio do
Fieldbus

O fieldbus no cartdo do opcional de comunicacdo nao esta
funcionando.

ADVERTENCIA/ALARME 35, Falha do opcional

Um alarme de opcional é recebido. O alarme é especifico
do opcional. A causa mais provavel é uma falha de
energizacdo ou de comunicacao.

ADVERTENCIA/ALARME 36, Falha de rede elétrica

Esta adverténcia/alarme estara ativa somente se a tensao
de alimentacdo do conversor de frequéncia for perdida e
parametro 14-10 Falh red elétr nao estiver programado para
[0] Sem fungdo.

Resolucao de Problemas
. Verifique os fusiveis do conversor de frequéncia e
a fonte de alimentacdo de rede elétrica para a
unidade.

ALARME 37, Desbalanceamento da tensao de
alimentacao

Ha um desbalanceamento da corrente entre as unidades
de energia.

ALARME 38, Defeito interno
Quando ocorrer um defeito interno, € mostrado um
numero do cédigo definido em Tabela 7.4.

Resolucao de Problemas
. Ciclo de poténcia.

. Verifique se o opcional esta instalado
corretamente.

. Verifique se ha fiacdo solta ou ausente.

Podera ser necessério entrar em contato com o fornecedor
ou o departamento de servico da Danfoss. Anote o
numero do cédigo para outras orientacdes de resolucdo de
problemas.

Numero Texto

0 A porta de comunicacdo serial ndo pode ser inicia-
lizada. Entre em contato com o seu fornecedor
Danfoss ou o departamento de servico da Danfoss.

256-258 Os dados da EEPROM de poténcia estdo incorretos
ou sao muito antigos. Substitua o cartdo de
poténcia.

512-519 Defeito interno. Entre em contato com o seu
fornecedor Danfoss ou o departamento de servico
da Danfoss.

783 O valor do parametro esté fora dos limites
minimo/maximo.

1024-1284 |Defeito interno. Entre em contato com o
fornecedor Danfoss ou o Departamento de servico
da Danfoss.

1299 O software do opcional no slot A é muito antigo.

1300 O software do opcional no slot B é muito antigo.

1302 O software do opcional no slot C1 é muito antigo.

1315 O software do opcional no slot A nao é suportado/
permitido.

1316 O software do opcional no slot B ndo é suportado/
permitido.

1318 O software do opcional no slot C1 nao é
suportado/permitido.

1379-2819 [ Defeito interno. Entre em contato com o seu
fornecedor Danfoss ou o departamento de servico
da Danfoss.

1792 Reinicializacdo de hardware do processador de
sinal digital.

1793 Os parametros derivados do motor nao foram
transferidos corretamente para o processador de
sinal digital.

1794 Os dados de poténcia ndo foram transferidos
corretamente na energizacdo do processador de
sinal digital.

1795 O processador de sinal digital recebeu muitos
telegramas de SPI desconhecidos. O conversor de
frequéncia também utiliza esse cédigo de falha se
ndo houver energizacdo correta no MCO. Essa
situacdo pode ocorrer devido a protecao de EMC
inadequada ou aterramento incorreto.

1796 Erro de cépia da RAM.

2561 Substitua o cartdo de controle.

2820 Estouro de empilhamento do LCP.

2821 Estouro da porta serial.

2822 Estouro da porta USB.

3072-5122 | O valor do parametro esta fora dos seus limites.

5123 Opcional no slot A: Hardware incompativel com o
hardware da placa de controle.

5124 Opcional no slot B: Hardware incompativel com o
hardware da placa de controle.

5125 Opcional no slot CO: Hardware incompativel com o
hardware da placa de controle.

5126 Opcional no slot C1: Hardware incompativel com o

hardware da placa de controle.
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Numero Texto

5376-6231 |[Defeito interno. Entre em contato com o seu
fornecedor Danfoss ou o departamento de servico

da Danfoss.

Tabela 7.4 Cédigos de Defeitos Internos

ALARME 39, Sensor do dissipador de calor
Sem feedback do sensor de temperatura do dissipador de
calor.

O sinal do sensor térmico do IGBT nao esta disponivel no
cartdo de poténcia. O problema poderia estar no cartdo de
poténcia, no cartdo do drive do gate ou no cabo tipo fita
entre o cartdo de poténcia e o cartdo do drive do gate.

ADVERTENCIA 40, Sobrecarga do terminal de saida
digital 27

Verifique a carga conectada ao terminal 27 ou remova o
curto-circuito conectado ao terminal. Verifique

parametro 5-00 Modo I/O Digital e pardmetro 5-01 Modo do
Terminal 27.

ADVERTENCIA 41, Sobrecarga do Terminal de Saida
digital 29

Verifique a carga conectada ao terminal 29 ou remova o
curto-circuito conectado ao terminal Verifique também
pardmetro 5-00 Modo I/0 Digital e pardmetro 5-02 Modo do
Terminal 29.

ADVERTENCIA 42, Sobrecarga da saida digital no X30/6
ou sobrecarga da saida digital no X30/7

Para o terminal X30/6, verifique a carga conectada ao
terminal X30/6 ou remova a conexdo de curto-circuito.
Verifique também pardmetro 5-32 Terminal X30/6 Saida
Digital (VLT® General Purpose /0 MCB 101).

Para o terminal X30/7, verifique a carga conectada ao
terminal X30/7 ou remova a conexdo de curto-circuito.
Verifique parémetro 5-33 Terminal X30/7 Saida Digital (VLT®
General Purpose I/0 MCB 101).

ALARME 43, Alimentacao ext.

O Opcional de Relé Estendido MCB 113 do VLT® é
montado sem 24 V CC externo. Conecte uma alimentacdo
de 24 V CC externa ou especifique que ndo é usada
alimentacao externa via paradmetro 14-80 Opc.Suprid p/Fonte
24VCC Extern, [0] Ndo. Uma alteracdo em

parametro 14-80 Opc.Suprid p/Fonte 24VCC Extern requer um
ciclo de energizacgao.

ALARME 45, Defeito do terra 2
Falha de aterramento.

Resolucao de Problemas
. Verifique o aterramento adequado e se ha
conexdes soltas.

. Verifique o tamanho correto dos fios.

. Verifique se ha curto-circuito ou correntes de
fuga no cabo de motor.

ALARME 46, Alimentacdo do cartao de poténcia
A alimentacdo do cartdo de poténcia esta fora da faixa.

Ha trés alimentacdes geradas pela alimentacdo no modo
de chaveamento (SMPS) no cartao de poténcia:
. 24 V.

. 5V.
. +18 V.

Quando alimentado por uma MCB 107 Fonte de
alimentacdo de 24 V CC VLT®, somente as alimentacées de
24V e de 5 V sdo monitoradas. Quando energizado com
tensdo de rede trifasica todas as trés alimentacdes séo
monitoradas.

Resolucao de Problemas
. Verifique se o cartdo de poténcia estda com
defeito.

. Verifique se o cartdo de controle estd com
defeito.

. Verifique se existe uma placa de opcional com
defeito.

. Se for usada alimentacdo de 24 V CC, verifique se
a fonte de alimentacao é adequada.

ADVERTENCIA 47, Alimentacio 24 V baixa
A alimentagao do cartdao de poténcia esta fora da faixa.

Ha trés alimentacdes geradas pela alimentacdo no modo
de chaveamento (SMPS) no cartdo de poténcia:
. 24 V.

. 5V.
. +18 V.

Resolucao de Problemas
. Verifique se o cartdao de poténcia estd com
defeito.

ADVERTENCIA 48, Alimentagio 1,8 V baixa

A alimentagdo CC de 1,8 V usada no cartdo de controle
estd fora dos limites permitidos. A alimentacao é medida
no cartdo de controle.

Resolucao de Problemas
. Verifique se o cartdo de controle estd com
defeito.

. Se houver um cartdo opcional presente, verifique
se existe sobretensao.

ADVERTENCIA 49, Limite de velocidade

A adverténcia é mostrada quando a velocidade estiver fora
da faixa especificada em pardmetro 4-11 Lim. Inferior da
Veloc. do Motor [RPM] e pardmetro 4-13 Lim. Superior da
Veloc. do Motor [RPM]. Quando a velocidade estiver abaixo
do limite especificado em pardmetro 1-86 Velocidade de
Desarme Baixa [RPM] (exceto quando estiver dando partida
ou parando) o conversor de frequéncia desarmara.

ALARME 50, Calibracao AMA falhou
Entre em contato com o seu fornecedor Danfoss ou o
departamento de servico da Danfoss.
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ALARME 51, Verificagdo AMA Unom € Inom
As configuragées da tensdo do motor, corrente do motor e
poténcia do motor estao erradas.

Resolu¢ao de Problemas
. Verifique as programacgdes nos pardmetros 1-20 a
1-25.

ALARME 52, AMA baixa lnom
A corrente do motor esta muito baixa.

Resolucao de Problemas
. Verifique as configuracées em
parametro 1-24 Corrente do Motor.

ALARME 53, Motor muito grande para AMA
O motor é muito grande para a AMA operar.

ALARME 54, Motor muito pequeno para AMA
O motor é muito pequeno para AMA operar.

ALARME 55, Parametro AMA fora de faixa
AMA néo pode ser executada porque os valores de
parametro do motor estdo fora da faixa aceitavel.

ALARME 56, AMA interrompida pelo usuario
A AMA ¢é interrompida manualmente.

ALARME 57, Defeito interno da AMA
Tente reiniciar a AMA. Novas partidas repetidas podem
superaguecer o motor.

ALARME 58, Defeito interno da AMA
Entre em contato com o fornecedor Danfoss.

ADVERTENCIA 59, Limite de Corrente

A corrente estd maior que o valor no pardmetro 4-18 Limite
de Corrente. Certifique-se de que os dados do motor nos
pardmetros 7-20 a 1-25 estdo programados corretamente.
Aumente o limite de corrente se necessario. Garanta que o
sistema pode operar com seguranga em um limite mais
elevado.

ADVERTENCIA 60, Bloqueio externo

Um sinal de entrada digital indica uma condigao de falha
externa ao conversor de frequéncia. Um bloqueio externo
ordenou ao conversor de frequéncia para desarmar. Elimine
a condigao de falha externa. Para retomar a operagao
normal, aplique 24 V CC ao terminal programado para
bloqueio externo e reinicialize o conversor de frequéncia.

ADVERTENCIA/ALARME 61, Erro de feedback
Um erro entre a velocidade calculada e a medicéo da
velocidade, a partir do dispositivo de feedback.

Resolu¢ao de Problemas
. Verifique as programacgdes para adverténcia/
alarme/desativacdo em pardmetro 4-30 Fun¢do
Perda Fdbk do Motor.

. Ajuste o erro tolerdvel em pardmetro 4-31 Erro
Feedb Veloc. Motor.

. Ajuste o tempo de perda de feedback toleravel
em parametro 4-32 Timeout Perda Feedb Motor.

ADVERTENCIA 62, Frequéncia de Saida no Limite Maximo
A frequéncia de saida atingiu o valor programado em
pardmetro 4-19 Freqliéncia Mdx. de Saida. Verifique as
possiveis causas na aplicagcdo. Aumente o limite de
frequéncia de saida. Certifique-se de que o sistema pode
operar com seguranca com frequéncia de saida mais alta.
A adverténcia é eliminada quando a saida cair abaixo do
limite maximo.

ALARME 63, Freio mecanico baixo

A corrente do motor real ndo excedeu a corrente de
liberacdo do freio dentro do intervalo de tempo de atraso
da partida.

ADVERTENCIA 64, Limite de Tensao
A combinacao da carga e velocidade exige uma tensao do
motor maior que a tensao do barramento CC real.

ADVERTENCIA/ALARME 65, Superaquecimento do cartdo
de controle

A temperatura de desativacdo do cartdo de controle é

85 °C (185 °F).

Resolucao de Problemas
. Verifique se a temperatura ambiente operacional
estd dentro dos limites.

. Verifique se ha filtros entupidos.
. Verifique a operacdo do ventilador.
. Verifique o cartdo de controle.

ADVERTENCIA 66, Temperatura baixa do dissipador de
calor

O conversor de frequéncia estd muito frio para operar. Essa
adverténcia baseia-se no sensor de temperatura no
modulo de IGBT. Aumente a temperatura ambiente da
unidade. Também, uma quantidade pequena de corrente
pode ser fornecida ao conversor de frequéncia toda vez
que o motor for parado, programando

parametro 2-00 Corrente de Hold CC/Preaquecimento para
5% e pardmetro 1-80 Fung¢do na Parada.

ALARME 67, A configuracao do médulo opcional foi
alterada

Um ou mais opcionais foi acrescentado ou removido,
desde o ultimo desligamento. Verifique se a mudanca de
configuracdo é intencional e reinicialize a unidade.

ALARME 68, Parada Segura ativada

Safe Torque Off (STO) foi ativado. Para retomar a operagdo
normal, aplique 24 V CC ao terminal 37 e, em seguida,
envie um sinal de reinicializar (via barramento, E/S digital
ou pressionando [Reset]).

ALARME 69, Temperatura do cartao de poténcia
O sensor de temperatura no cartdo de poténcia esta muito
quente ou muito frio.

Resolucao de Problemas
. Verifique se a temperatura ambiente operacional
estd dentro dos limites.

. Verifique se ha filtros entupidos.
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. Verifique a operacdo do ventilador.
. Verifique o cartdo de poténcia.

ALARME 70, Configuracao ilegal FC

O cartdo de controle e o cartdo de poténcia sdo incompa-
tiveis. Para verificar a compatibilidade, entre em contato
com o seu fornecedor Danfoss com o cédigo do tipo na
plaqueta de identificacdo da unidade e os numeros de
peca dos cartdes.

ALARME 71, PTC 1 parada segura

STO foi ativado no Cartdo do Termistor do PTC do VLT®
MCB 112 (motor muito quente). A operacdo normal pode
ser retomada quando o MCB 112 aplicar novamente 24 V
CC ao Terminal 37 (quando a temperatura do motor atingir
um nivel aceitdvel) e quando a entrada digital do MCB 112
estiver desativada. Quando isso ocorrer, envie um sinal de
reset (via barramento ou E/S digital ou pressionando
[Reset]).

ALARME 72, Defeito Perigosa

STO com bloqueio por desarme. Uma combinacao
inesperada de comandos de STO ocorreu:
e VLT® PTC Thermistor Card MCB 112 ativa o
X44/10, mas STO ndo estd ativado.

. MCB 112 é o Unico dispositivo que usa STO
(especificado por meio da selecao [4] PTC 1
Alarme ou [5] PTC 1 Adverténcia em
parametro 5-19 Terminal 37 Parada Segura), STO é
ativado e X44/10 nao ¢é ativado.

ADVERTENCIA 73, Nova partida automatica de parada
segura

O STO é ativado. Com a nova partida automatica ativada, o
motor pode dar partida quando a falha for eliminada.

ALARME 74, Termistor PTC
Alarme relacionado ao VLT® PTC Thermistor Card MCB 112.
O PTC nao esta funcionando.

ALARME 75, Sel. de peffil ilegal

Néo grave o valor do parametro com o motor em funcio-
namento. Pare o motor antes de gravar o perfil MCO em
pardmetro 8-10 Perfil da Control Word.

ADVERTENCIA 76, Setup da unidade poténcia
O numero de unidades de poténcia requerido nao é igual
ao numero de unidades de poténcia ativas detectado.

Essa adverténcia ocorre ao substituir um moédulo de
gabinete metalico tamanho F, se os dados especificos de
poténcia no cartdo de poténcia do médulo nédo corres-
pondem ao restante do conversor de frequéncia.

Resolucao de Problemas
. Confirme se a peca de reposicdo e o cartdo de
poténcia tém o numero de peca correto.

ADVERTENCIA 77, Modo de poténcia reduzida

O conversor de frequéncia estd operando em modo de
poténcia reduzida (menos que o nimero permitido de
sec¢oes do inversor). Essa adverténcia é gerada no ciclo de
energizacdo quando o conversor de frequéncia for

programado para funcionar com menos inversores e
permanece ligado.

ALARME 78, Erro de tracking
A diferenca entre o valor do setpoint e o valor real excede
o valor em pardametro 4-35 Erro de Tracking.

Resolucao de Problemas
. Desabilite a fungdo ou selecione um alarme/
adverténcia em pardmetro 4-34 Funcéo Erro de
Tracking.

. Investigue a mecanica em torno da carga e do
motor, verifique as conexdes de feedback do
encoder do motor para o conversor de
frequéncia.

. Selecione a funcdo de feedback de motor no
pardmetro 4-30 Fun¢do Perda Fdbk do Motor.

. Ajuste a faixa de erro de tracking no
pardametro 4-35 Erro de Tracking e
parametro 4-37 Erro de Tracking Rampa.

ALARME 79, Configuracao ilegal da secao de poténcia

O cédigo de peca cartdo de escala ndo estd correto ou nao
estd instalado. O conector MK102 no cartdo de poténcia
pode nao estar instalado.

ALARME 80, Drive Inicializado para valor padréao

As programacdes do parametro sdo inicializadas com as
configuragdes padrdo apds um reset manual. Para limpar o
alarme, reinicialize a unidade.

ALARME 81, CSIV danificado
O arquivo do CSIV tem erros de sintaxe.

ALARME 82, Erro de Parametro CSIV
CSIV falhou ao inicializar um parametro.

ALARME 83, Combinac¢ao de opcionais ilegal
Os opcionais montados sdao incompativeis.

ALARME 84, Sem opcional de seguranca
O opcional de seguranca foi removido sem aplicar um
reset geral. Reconecte o opcional de seguranca.

ALARME 88, Deteccdo de opcionais

Foi detectada uma modificacdo no layout do opcional.
Parametro 14-89 Option Detection estiver programado para
[0] Configuracgéo congelada e o layout do opcional foi
modificado.

. Para aplicar a mudanca, habilite as mudancas de
layout do opcional em pardmetro 14-89 Option
Detection.

. Alternativamente, restaure a configuracdo correta
do opcional.

ADVERTENCIA 89, Deslizamento do freio mecanico
O monitor do freio da grua detectou velocidade do motor
superior a 10 rpm.

ALARME 90, Monitor de feedback

Verifique a conexdo com o opcional de resolver/encoder e,
se necessario, substitua o VLT® Entrada do encoder MCB
102 ou o VLT® Resolver Input MCB 103.
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ALARME 91, Configuracdes incorretas da Entrada
analégica 54

Programe o interruptor 5202 na posicdao OFF (Desligado)
(entrada de tensao) quando um sensor KTY estiver
conectado ao terminal de entrada analdgica 54.

ALARME 99, Rotor bloqueado
O rotor esta bloqueado.

ADVERTENCIA/ALARME 104, Falha do ventilador de
mistura

O ventilador nédo est4 funcionando. O monitor do
ventilador verifica se o ventilador est4 funcionando
durante a energizacdo ou sempre que o ventilador de
mistura estiver ligado. A falha do ventilador de mistura
pode ser configurada como uma adverténcia ou como
desarme por alarme em pardmetro 14-53 Mon.Ventldr.

Resolucao de Problemas
° Energize o conversor de frequéncia para
determinar se a adverténcia/alarme retorna.

ADVERTENCIA/ALARME 122, Rotacdo do motor
inesperada

O conversor de frequéncias executa uma fungdo que
requer que o motor esteja parado, por exemplo, retencao
CC para motores PM.

ADVERTENCIA 163, ATEX ETR adverténcia de limite de
corrente
O conversor de frequéncia funcionou acima da curva

caracteristica durante mais de 50 s. A adverténcia é ativada

a 83% e desativada a 65% da sobrecarga térmica
permitida.

7.5 Resolucao de Problemas

ALARME 164, ATEX ETR alarme de limite de corrente
Operando acima da curva caracteristica durante mais de
60 s dentro de um periodo de 600 s ativa o alarme e o
conversor de frequéncia desarma.

ADVERTENCIA 165, ATEX ETR adverténcia de limite de
frequéncia

O conversor de frequéncia esta funcionando ha mais de 50
s abaixo da frequéncia minima permitida

(pardmetro 1-98 ATEX ETR interpol. points freq.).

ALARME 166, ATEX ETR alarme de limite de frequéncia
O conversor de frequéncia operou durante mais de 60 s
(em um periodo de 600 s) abaixo da frequéncia minima
permitida (parametro 1-98 ATEX ETR interpol. points freq.).

ADVERTENCIA 250, Peca de reposicdo nova
Um componente no sistema de conversores foi substituido.

Resolucao de Problemas
. Reinicialize o sistema de conversores para
restaurar a operagdo normal.

ADVERTENCIA 251, Novo cédigo do tipo
O cartdo de poténcia ou outros componentes sdo substi-
tuidos e o cédigo do tipo foi alterado.

Sintoma Causas provaveis

Teste Solugao

Energia de entrada ausente.

Consulte Tabela 4.4.

Verifique a fonte de alimentacdo de
entrada

disjuntores desarmados.

Fusiveis ausentes ou abertos ou | Consulte Fusiveis de poténcia abertos e
disjuntor desarmado nesta tabela para saber
as causas possiveis.

Siga as recomendacdes fornecidas.

Sem energia para o LCP.
ou danos.

Verifique o cabo do LCP para conexao correta | Substitua o cabo de conexao ou LCP com

defeito.

(terminal 12 ou 50) ou nos

Reducao na tensao de controle |Verifique a alimentacao da tensdo de controle
de 24 V dos terminais 12/13 a 20-39 ou a

Instale a fiagao dos terminais

2800 ou 5000/6000/8000/ FCD
ou FCM).

Display Lo . . o corretamente.

terminais de controle. alimentacdo de 10 V dos terminais 50-55.
escuro/Sem - - " T
funca LCP incompativel (LCP de VLT® Use somente LCP 101 (nimero do cédigo
ungao

130B1124) ou LCP 102 (numero do cédigo
130B1107).

Configuracao de contraste
errada.

Pressione [Status] + [4]/[Y] para ajustar o

contraste.

O display (LCP) estd com
defeito.

Teste usando um LCP diferente.

Substitua o cabo de conexao ou LCP com
defeito.

Alimentacao de tensao interna
com falha ou SMPS com
defeito.

Entre em contato com o fornecedor.
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Sintoma Causas provaveis Teste Solugéao
Se o display permanecer aceso, o
Fonte de alimentacdo (SMPS) . i . problema estd na fiacdo de controle.
. L .| Para verificar se hd um problema na fiacdo de . | L B
Display sobrecarregada devido a fiacdo Verifique se ha curto-circuito na fiacdo ou

Intermitente

de controle incorreta ou falha
no conversor de frequéncia.

controle, desconecte toda a fiagdo de
controle removendo os blocos de terminais.

conexdes incorretas. Se o display
continuar falhando, siga o procedimento
de Display escuro\Sem fungdo nesta tabela.

Motor nao
funcionando

Interruptor de servico aberto
ou conexao do motor ausente.

Verifique se o motor esta conectado e se a
conexao nao estd interrompida (por um
interruptor de servi¢o ou outro dispositivo).

Conecte o motor o e verifique a chave de
servico.

Sem energia da rede elétrica
com cartdo opcional de 24 V
CC.

Se o display estiver funcionando, mas ndo
houver saida, verifique se a energia da rede
elétrica esta aplicada ao conversor de
frequéncia.

Apligue energia da rede elétrica para
operar a unidade.

Parada do LCP.

Verifique se a tecla [Off] foi pressionada.

Pressione [Auto On] ou [Hand On]
(dependendo do modo de operacdo) para
funcionar o motor.

Sinal de partida ausente
(Espera).

Verifique a pardmetro 5-10 Terminal 18 Entrada
Digital para configuragdo correta do terminal
18 (use a configuragao padrao).

Aplique um sinal de partida valido para
dar partida no motor.

Sinal ativo de parada por
inércia do motor (Parada por
inércia).

Verifique a pardmetro 5-12 Terminal 27,
Entrada Digital para a configuragao correta do
terminal 27 (use a configuracao padrao).

Aplique 24 V no terminal 27 ou programe
esse terminal para [0] Sem operagado.

Origem errada do sinal de
referéncia.

Determine qual tipo de referéncia esta ativo
(local, remoto ou fieldbus) e verifique os
seguintes detalhes:

e Referéncia predefinida (ativa ou nao),

e Conexdo de terminal.
e Escala dos terminais.

e Sinal de referéncia.

Programe as configuragdes corretas.
Verifique parametro 3-13 Tipo de
Referéncia. Configure a referéncia
predefinida ativa no grupo do pardmetro
3-1* Referéncias. Verifique a fiagdo correta.
Verifique a escala dos terminais. Verifique
o sinal de referéncia.

Motor
girando no
sentido
errado.

Limite de rotacdo do motor.

Verifique se pardmetro 4-10 Sentido de
Rotagdo do Motor estd programado
corretamente.

Programe as configuragdes corretas.

Sinal de reversao ativo.

Verifique se ha um comando de reversdo
programado para o terminal no grupo do
parametro 5-1* Entradas digitais.

Desative o sinal de reversao.

Conexao errada das fases do
motor.

Consulte capétulo 5.5 Verificando a rotagéo
do motor.

O motor nao
estd
alcangando a
velocidade
maxima.

Limites de frequéncia
programados errados.

Verifique os limites de saida em

pardmetro 4-13 Lim. Superior da Veloc. do
Motor [RPM], parametro 4-14 Lim. Superior da
Veloc do Motor [Hz] e

parametro 4-19 Freqtiéncia Mdx. de Saida.

Programe os limites corretos.

Sinal de entrada de referéncia
nao escalonado corretamente.

Verifique a escala do sinal de entrada de
referéncia no grupo do pardmetro 6-0* Modo
E/S analdgica e no grupo do parametro 3-1*
Referéncias.

Programe as configuragdes corretas.

Velocidade do
motor

Programacgdes do parametro

Verifique as configuracdes de todos os
parametros do motor, inclusive todas as
configuragdes de compensacdo do motor.

Verifique as configuracdes no grupo do
parametro 1-6* Depen. da carga.
Configuragdo. Para operacdo em malha

o, incorretas. . . . .

instavel Para operacdo em malha fechada, verifique as |fechada, verifique as configuracdes no
configuragdes do PID. grupo do pardmetro 20-0* Feedback.
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Sintoma Causas provaveis Teste Solugéao
Motor Verifique as configuracdes do motor nos
funciona L Verifique se ha configuragdes incorretas do grupos do parametro 1-2* Dados do
. Sobremagnetizacéo. R
irrequ- motor em todos os parametros do motor. motor, 1-3* Dados avangados do motor e
larmente 1-5* Carregar configuragéo indep.
Configuragdes incorretas dos Verifique os grupos de pardmetro 2-0*
Motor ndo parametros do freio. Tempos de | Verifique os parametros do freio. Verifique as | Freio CC e 3-0* Limites de Referéncia.
freia desaceleracdo possivelmente configuragdes do tempo de rampa.
muito curtos.
O motor ou o painel ter curto-circuito entre
Curto entre fases. fases. Verifique se ha curto-circuito nas fases |Elimine qualquer curto-circuito detectado.
do painel e do motor.
o Execute teste de partida e verifique se a
Fusiveis de i .
. corrente do motor esta dentro das especi-
energia em B .
i ficacbes. Se a corrente do motor estiver
aberto ou O motor estd sobrecarregado para esta
Sobrecarga do motor. L excedendo a corrente de carga total da
desarme do aplicagdo. . . .
. plagueta de identificacdo, o motor pode
disjuntor ]
operar somente com carga reduzida.
Revise as especificagdes da aplicagao.
Conexdes soltas. Faca uma verificagdo de pré-energizagao e Aperte as conexdes soltas.
procure conexdes soltas.
Problema com energia da rede . |
L. L . . Se a perna desbalanceada seguir o fio, é
elétrica (consulte a descricdo Gire os cabos de poténcia de entrada para a . -
e um problema de energia. Verifique a
Desbalance- |Alarme 4 Perda de fases de rede |posicéo 1: A para B, B para C, C para A. . B L
. alimentacdo de rede elétrica.
amento da elétrica).

corrente de
rede elétrica
maior que 3%

Problema com o conversor de
frequéncia.

Gire os cabos de energia de entrada no
conversor de frequéncia uma posicdo: A para
B, B para C, C para A.

Se a perna desbalanceada permanecer no
mesmo terminal de entrada, trata-se de
um problema com o conversor de
frequéncia. Entre em contato com o
fornecedor.

Desbalance-
amento da
corrente do
motor maior
que 3%

Problema com o motor ou a
fiagdo do motor.

Gire os cabos de motor de saida uma
posicao: U para V, V para W, W para U.

Se a perna desbalanceada acompanhar o
fio, o problema estd no motor ou na
fiacdo do motor. Verifique o motor e a
fiagdo do motor.

Problema com o conversor de
frequéncia.

Gire os cabos de motor de saida uma
posicao: U para V, V para W, W para U.

Se a perna desbalanceada permanecer no
mesmo terminal de saida, o problema
estd na unidade. Entre em contato com o
fornecedor.

Problemas de
aceleracdo do
conversor de
frequéncia

Os dados do motor estao
inseridos corretamente.

Se houver ocorréncia adverténcias ou

alarmes, consulte capétulo 7.4 Lista das
adverténcias e alarmes

Verifique se os dados do motor foram
inseridos corretamente.

Aumente o tempo de aceleragdo em
pardmetro 3-41 Tempo de Aceleracdo da
Rampa 1. Aumente o limite de corrente
em pardmetro 4-18 Limite de Corrente.
Aumente o limite de torque em
pardmetro 4-16 Limite de Torque do Modo
Motor.

Problemas de
desaceleracao
do conversor
de frequéncia

Os dados do motor estdao
inseridos corretamente.

Se houver ocorréncia adverténcias ou

alarmes, consulte capétulo 7.4 Lista das
adverténcias e alarmes

Verifique se os dados do motor foram
inseridos corretamente.

Aumente o tempo de desaceleracdo em
pardmetro 3-42 Tempo de Desaceleracéo da
Rampa 1. Ative o controle de sobretenséao
em pardmetro 2-17 Controle de
Sobretensdo.

Tabela 7.5 Resolucdo de Problemas
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8 Especificacoes

8.1 Dados Elétricos
8.1.1 Alimentacao de Rede Elétrica 200-240 V

Designacao de tipo PK25 PK37 PK55 PK75 P1K1 P1K5 P2K2 P3KO P3K7

L o 0,25 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3,0 3,7
poténcia no eixo tipica [kW (hp)]

(0.34) (0,5) (0,75) (1,0 (1,5 (2,0 (3,0 (4,0 (50)

caracteristicas nominais de protecdo do

} N Al Al Al Al Al Al - - -
gabinete metalico IP20 (somente FC 301)
Caracteristicas nominais de protecdo do

i . A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A3 A3
gabinete metalico IP20, IP21
Caracteristicas nominais de protecdo do

. . A4/A5 A4/A5 A4/A5 A4/A5 A4/A5 A4/A5 A4/A5 A5 A5
gabinete metdlico IP55, IP66
Corrente de saida
Continua (200-240 V) [A] 1,8 2,4 3,5 4,6 6,6 7,5 10,6 12,5 16,7
Intermitente (200-240 V) [A] 2,9 3,8 5,6 74 10,6 12,0 17,0 20,0 26,7
Continua kVA (208 V) [kVA] 0,65 0,86 1,26 1,66 2,38 2,70 3,82 4,50 6,00
Corrente de entrada maxima
Continua (200-240 V) [A] 1,6 2,2 3,2 41 5,9 6,8 9,5 11,3 15,0
Intermitente (200-240 V) [A] 2,6 3,5 51 6,6 9,4 10,9 15,2 18,1 24,0

Especificagdes adicionais

Secao transversal do cabo méxima? de rede
44,4 (12,12,12)

elétrica, motor, freio e Load Sharing [mm?] (minimo 0,2 (24))

(IAWG])
Secéo transversal do cabo méaxima? para
desconexao [mm?] ([AWG])

6,44 (10,12,12)

Perda de energia estimada na carga nominal

21 29 42 54 63 82 116 155 185
méxima [W]?
Eficiéncia® 0,94 0,94 0,95 0,95 0,96 0,96 0,96 0,96 0,96

Tabela 8.1 Alimentacdo de Rede Elétrica 200-240 V, PK25-P3K7
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Designacao de tipo P5K5 P7K5 P11K
Sobrecarga Normal/Alta" HO NO HO NO HO NO
poténcia no eixo tipica [kW (hp)] 55 (7,5) 7,5 (10) 7,5 (10) 11 (15) 11 (15) 15 (20)
Caracteristicas nominais de protecdao do gabinete metalico IP20 B3 B3 B4
Caracteristicas nominais de protecao do gabinete metalico P21, 81 81 82
IP55, IP66
Corrente de saida
Continua (200-240 V) [A] 24,2 30,8 30,8 46,2 46,2 59,4
Intermitente (60 s sobrecarga) (200-240 V) [A] 38,7 33,9 49,3 50,8 73,9 65,3
Continua kVA (208 V) [kVA] 8,7 11,1 1,1 16,6 16,6 21,4
Corrente de entrada maxima
Continua (200-240 V) [A] 22,0 28,0 28,0 42,0 42,0 54,0
Intermitente (60 s sobrecarga) (200-240 V) [A] 35,2 30,8 44,8 46,2 67,2 59,4
Especificacdes adicionais
IP20 secao transversal do cabo maxima? para rede elétrica, freio,
10,10,- (8,8,) 10,10,- (8,8,-) 35,-- (2,-7)
motor e Load Sharing [mm?] ([AWG])
IP21 secdo transversal do cabo méxima? para rede elétrica, freio
16,10,16 (6,8,6) 16,10,16 (6,8,6) 35,-- (2,--)
e Load Sharing [mm?] ([AWG])
IP21 secdo transversal do cabo maxima? para motor [mm?] 10,10~ (8,8, 10,10~ (8,8, 35,25,25 (2,4,4)
(IAWG])
Secao transversal do cabo maxima? para desconexdo [mm?] 16,1010 (6,8,8)
([AWG])
Perda de energia estimada na carga nominal maxima [W]? 239 310 371 514 463 602
Eficiéncia® 0,96 0,96 0,96
Tabela 8.2 Alimentacdo de Rede Elétrica 200-240 V, P5K5-P11K
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Designacao de tipo P15K P18K P22K P30K P37K
Sobrecarga Normal/Alta” HO NO HO NO HO NO HO NO HO NO
o . 15 18,5 18,5 22 22 30 30 37 37 45
poténcia no eixo tipica [kW (hp)]
(20) (25) (25) (30) (30) (40) (40) (50) (50) (60)
Caracteristicas nominais de protecao do gabinete
. B4 a a3 Cc4 Cc4
metalico IP20
Caracteristicas nominais de protecao do gabinete
) 1 (@] (@] (@) (@)
metalico IP21, IP55, IP66
Corrente de saida
Continua (200-240 V) [A] 59,4 74,8 74,8 88,0 88,0 115 115 143 143 170
Intermitente (60 s sobrecarga) (200-240 V) [A] 89,1 82,3 112 96,8 132 127 173 157 215 187
Continua kVA (208 V) [kVA] 214 26,9 26,9 31,7 31,7 41,4 41,4 51,5 51,5 61,2
Corrente de entrada maxima
Continua (200-240 V) [A] 54,0 68,0 68,0 80,0 80,0 104 104 130 130 154
Intermitente (60 s sobrecarga) (200-240 V) [A] 81,0 74,8 102 88,0 120 114 156 143 195 169
Especificacdes adicionais
IP20 secdo transversal do cabo maxima para
rede elétrica, freio, motor e Load Sharing [mm?] 35 (2) 50 (1) 50 (1) 150 (300 MCM) | 150 (300 MCM)
([AWG])
IP21, IP55, IP66 secdo transversal do cabo
maxima para rede elétrica e motor [mm?] 50 (1) 50 (1) 50 (1) 150 (300 MCM) | 150 (300 MCM)
(IAWG])
IP21, IP55, IP66 secdo transversal do cabo
o , , 50 (1) 50 (1) 50 (1) 95 (3/0) 95 (3/0)
maxima para freio e Load Sharing [mm?] ([AWG])
] o 185, 150, 120
Secao transversal do cabo méxima? para 95, 70, 70
d a0 [mm?] (JAWG]) 20,35,35(1,2,2) (3/0, 2/0, 2/0) (350 MCM,
esconexao [mm , 2/0, 300 MCM, 4/0)
Perda de energia estimada na carga nominal
624 737 740 845 874 1140 1143 1353 1400 1636
maxima [W]3)
Eficiéncia® 0,96 0,97 0,97 0,97 0,97
Tabela 8.3 Alimentacao de Rede Elétrica 200-240 V, P15K-P37K
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VLT® AutomationDrive FC 301/302

8.1.2 Alimentacao de rede elétrica 380-500 V

Designacao de tipo PK37 PK55 PK75 | P1K1 P1K5 P2K2 P3KO | P4KO | P5K5 | P7K5
o o 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3,0 4,0 5,5 7,5
poténcia no eixo tipica [kW (hp)]
(0,5) (0,75) (1,0) (1,5) (2,0) (3,0) (4,0) (5,0 (7,5) (10)
caracteristicas nominais de protecdo do
. - Al Al Al Al Al - - - - -
gabinete metalico IP20 (somente FC 301)
Caracteristicas nominais de protecdo do
) . A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A3 A3
gabinete metdlico IP20, IP21
Caracteristicas nominais de protecdo do
) . A4/A5 | A4/A5 | A4/A5 | A4/A5 | A4/A5 | A4/A5 | A4/A5 | A4/A5 A5 A5
gabinete metalico IP55, IP66
Sobrecarga de alta corrente de saida 160% durante 1 minuto
Poténcia no eixo [kW (hp)] 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3,0 4,0 5,5 7,5
0,5 (0,75) (1,0 (1,5 (2,0) (3,0 (4,0 (50 [ @5 | (10)
Continua (380-440 V) [A] 1,3 1,8 2,4 3,0 4,1 5.6 7,2 10 13 16
Intermitente (380-440 V) [A] 2,1 2,9 3,8 4,8 6,6 9,0 11,5 16 20,8 | 256
Continua (441-500 V) [A] 1,2 1,6 2,1 2,7 34 48 6,3 8,2 11 14,5
Intermitente (441-500 V) [A] 1,9 2,6 34 4,3 54 7,7 10,1 131 17,6 23,2
Continua kVA (400 V) [kVA] 09 13 1,7 2,1 2,8 39 50 6,9 9,0 1
Continua kVA (460 V) [kVA] 09 13 1,7 2,4 2,7 38 50 6,5 8,8 11,6
Corrente de entrada maxima
Continua (380-440 V) [A] 1,2 1,6 2,2 2,7 3,7 5,0 6,5 9,0 11,7 14,4
Intermitente (380-440 V) [A] 1,9 2,6 3,5 43 59 8,0 10,4 14,4 18,7 23
Continua (441-500 V) [A] 1,0 14 1,9 2,7 3.1 43 5,7 74 9,9 13
Intermitente (441-500 V) [A] 1,6 2,2 3,0 4,3 5,0 6,9 9,1 11,8 15,8 20,8
Especificagbes adicionais
IP20, IP21 secao transversal do cabo méaxima?
- . . 4,44 (12,12,12)
para rede elétrica, motor, freio e Load Sharing o
(minimo 0,2(24))
[mm?] ([AWG])
IP55, IP66 secdo transversal do cabo maxima?
para rede elétrica, motor, freio e Load Sharing 4,44 (12,12,12)
[mm?] ([AWG])
Secéo transversal do cabo méaxima? para
6,44 (10,12,12)
desconexao [mm?] ([AWG])
Perda de energia estimada na carga nominal
35 42 46 58 62 88 116 124 187 255
maxima [W]3)
Eficiéncia® 0,93 0,95 0,96 0,96 0,97 0,97 0,97 0,97 0,97 0,97
Tabela 8.4 Alimentacao de rede elétrica 380-500 V (FC 302), 380-480 V (FC 301), PK37-P7K5
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Designacao de tipo P11K P15K P18K P22K
Sobrecarga Normal/Alta" HO NO HO NO HO NO HO NO
poténcia no eixo tipica [kW (hp)] 11 (15) 15 (20) 15 (20) 18,5 (25) | 18,5 (25) | 22 (30) 22 (30) 30 (40)
Caracteristicas nominais de protecao do
. . B3 B3 B4 B4
gabinete metalico IP20
Caracteristicas nominais de protecdo do
) o B1 B1 B2 B2

gabinete metalico IP21, IP55, IP66
Corrente de saida
Continua (380-440 V) [A] 24 32 32 37,5 37,5 44 44 61
Intermitente (sobrecarga durante 60 s) (380-

384 35,2 51,2 41,3 60 48,4 70,4 67,1
440 V) [A]
Continua (441-500 V) [A] 21 27 27 34 34 40 40 52
Intermitente (60 s sobrecarga)

33,6 29,7 43,2 374 54,4 44 64 57,2
(441-500 V) [A]
Continua kVA (400 V) [kVA] 16,6 22,2 22,2 26 26 30,5 30,5 42,3
Continua kVA (460 V) [kVA] - 21,5 - 27,1 - 31,9 - 41,4
Corrente de entrada maxima
Continua (380-440 V) [A] 22 29 29 34 34 40 40 55
Intermitente (sobrecarga durante 60 s)

35,2 31,9 46,4 374 54,4 44 64 60,5
(380-440 V) [A]
Continua (441-500 V) [A] 19 25 25 31 31 36 36 47
Intermitente (60 s sobrecarga)

30,4 27,5 40 34,1 49,6 39,6 57,6 51,7
(441-500 V) [A]

Especificagbes adicionais

IP21, IP55, IP66 secdo transversal do cabo
maxima? para rede elétrica, freio e Load 16, 10, 16 (6, 8, 6) 16, 10, 16 (6, 8, 6) 35--(2,-7) 35,--(2,-)
Sharing [mm?] ([AWG])

IP21, IP55, IP66 secdo transversal do cabo

. 10, 10,- (8, 8,-) 10, 10,- (8, 8,-) 35, 25,25 (2, 4, 4) 35, 25,25 (2, 4, 4)
maxima? para o motor [mm?] ([AWG])

IP20 secdo transversal do cabo méxima? para
rede elétrica, freio, motor e Load Sharing 10, 10,- (8, 8,7) 10, 10,- (8, 8,7) 35,--(2,-) 35,--(2,-)
[mm?] ([AWG])

Secdo transversal do cabo méxima? para
desconexao [mm?] ([AWG])

Perda de energia estimada na carga nominal

16, 10, 10 (6, 8, 8)

291 392 379 465 444 525 547 739

maxima [W]3)
Eficiéncia® 0,98 0,98 0,98 0,98

Tabela 8.5 Alimentacao de rede elétrica 380-500 V (FC 302), 380-480 V (FC 301), P11K-P22K
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VLT® AutomationDrive FC 301/302

Designacao de tipo

P30K

P37K

P45K

P55K

P75K

Sobrecarga Normal/Alta"

HO

NO

HO

NO

HO

NO

HO NO

HO NO

poténcia no eixo tipica [kW (hp)]

30 (40)

37 (50)

37 (50)

45 (60)

45 (60)

55 (75)

55 (75) | 75 (100)

75 (100) [ 90 (125)

Caracteristicas nominais de
protecéo do gabinete metalico
P20

B4

a

a

c4

c4

Caracteristicas nominais de
protecéo do gabinete metalico
IP21, IP55, IP66

C1

1

C1

C2

c2

Corrente de saida

Continua (380-440 V) [A]

61

73

73

90

90

106

106 147

147 177

Intermitente (sobrecarga durante
60 s)
(380-440 V) [A]

91,5

80,3

110

99

135

117

159 162

221 195

Continua (441-500 V) [A]

52

65

65

80

80

105

105 130

130 160

Intermitente (60 s sobrecarga)
(441-500 V) [A]

78

71,5

97,5

88

120

116

158 143

195 176

Continua kVA (400 V) [kVA]

42,3

50,6

50,6

62,4

62,4

734

73,4 102

102 123

Continua kVA (460 V) [kVA]

51,8

63,7

83,7

- 104

- 128

Corrente de entrada maxima

Continua (380-440 V) [A]

55

66

66

82

82

96

96 133

133 161

Intermitente (sobrecarga durante
60 s) (380-440 V) [A]

82,5

72,6

99

90,2

123

106

144 146

200 177

Continua (441-500 V) [A]

47

59

59

73

73

95

95 118

118 145

Intermitente (60 s sobrecarga)
(441-500 V) [A]

70,5

64,9

88,5

80,3

110

105

143 130

177 160

Especificagoes adicionais

IP20 secdo transversal do cabo
maxima para rede elétrica e motor
[mm?] ([AWG])

35(2)

50 (1)

50 (1)

150 (300 MCM)

150 (300 MCM)

IP20 secdo transversal do cabo
maxima para freio e Load Sharing
[mm?] (IAWG])

35(2)

50 (1)

50 (1)

95 (4/0)

95 (4/0)

IP21, IP55, IP66 secdo transversal
do cabo maxima para rede elétrica
e motor [mm?] ([AWG])

50 (1)

50 (1)

50 (1)

150 (300 MCM)

150 (300 MCM)

IP21, IP55, IP66 secdo transversal
do cabo méxima para freio e Load
Sharing [mm?] ([AWG])

50 (1)

50 (1)

50 (1)

95 (3/0)

95 (3/0)

Secao transversal do cabo
méxima? para desconexao da rede
elétrica [mm?] ([AWG])

50, 35, 35
12,2)

(1

95, 70, 70
(3/0, 2/0, 2/0)

185, 150, 120
(350 MCM,
300 MCM, 4/0)

Perda de energia estimada

em carga nominal max. [W]?

570

698

697

843

891

1083

1022 1384

1232 1474

Eficiéncia?

0,98

0,98

0,98

0,98

0,99

Tabela 8.6 Alimentacao de rede elétrica 380-500 V (FC 302), 380-480 V (FC 301), P30K-P75K
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8.1.3 Alimentacao de rede elétrica 525-600 V (somente FC 302)

Designacao de tipo PK75 P1K1 P1K5 P2K2 P3KO0 P4KO0 P5K5 P7K5
poténcia no eixo tipica [kW (hp)] 075(1) | 1,1(1,5 | 1,520 [ 22(3,0) 3 (4,0) 4 (5,0) 55(7)5) | 7,500)
Caracteristicas nominais de protecdo do

gabinete metdlico IP20, IP21 A3 A3 A3 A3 A3 A3 A3 A3
Caracteristicas nominais de protecdo do

gabinete metalico IP55 A - AS A - A - -
Corrente de saida

Continua (525-550 V) [A] 1,8 2,6 29 41 52 6,4 9,5 11,5
Intermitente (525-550 V) [A] 29 4,2 4,6 6,6 83 10,2 15,2 18,4
Continua (551-600 V) [A] 1,7 2,4 2,7 3,9 49 6,1 9,0 11,0
Intermitente (551-600 V) [A] 2,7 338 4,3 6,2 78 9,8 14,4 17,6
Continua kVA (525 V) [kVA] 1,7 2,5 2,8 39 5.0 6,1 9,0 11,0
Continua kVA (575 V) [kVA] 1,7 24 2,7 39 4,9 6,1 9,0 11,0
Corrente de entrada maxima

Continua (525-600 V) [A] 1,7 24 2,7 41 52 58 8,6 10,4
Intermitente (525-600 V) [A] 2,7 3,8 43 6,6 83 93 13,8 16,6

Especificagdes adicionais

Secéo transversal do cabo méaxima? de rede
4,44 (12,12,12)

elétrica, motor, freio e Load Sharing [mm?] (minimo 0,2 (24))

([AWG])
Secéo transversal do cabo méaxima? para

desconexao [mm?] ([AWG])

6,4,4 (10,12,12)

Perda de energia estimada na carga nominal

35 50 65 92 122 145 195 261
maxima [W]3)
Eficiéncia® 0,97 0,97 0,97 0,97 0,97 0,97 0,97 0,97

Tabela 8.7 Alimentacao de rede elétrica 525-600 V (somente FC 302), PK75-P7K5
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Designacao de tipo P11K P15K P18K P22K P30K
Carga Alta/Normal" HO NO HO NO HO NO HO NO HO NO
poténcia no eixo tipica [kW (hp)] 11 (15) | 15(20) | 15(20) 18,5 (25)| 18,5 (25) | 22 (30) | 22 (30) | 30 (40) | 30 (40) | 37 (50)
Caracteristicas nominais de protecao

do gabinete metalico IP20 B3 B3 B4 B4 B4
Caracteristicas nominais de protecdo

do gabinete metalico IP21, IP55, IP66 BT BT B2 B2 cl
Corrente de saida

Continua (525-550 V) [A] 19 23 23 28 28 36 36 43 43 54
Intermitente (525-550 V) [A] 30 25 37 31 45 40 58 47 65 59
Continua (551-600 V) [A] 18 22 22 27 27 34 34 41 41 52
Intermitente (551-600 V) [A] 29 24 35 30 43 37 54 45 62 57
Continua kVA (550 V) [kVA] 18,1 219 21,9 26,7 26,7 34,3 34,3 41,0 41,0 514
Continua kVA (575 V) [kVA] 17,9 219 21,9 26,9 26,9 33,9 339 40,8 40,8 51,8
Corrente de entrada maxima

Continua a 550 V [A] 17,2 20,9 20,9 25,4 254 32,7 32,7 39 39 49
Intermitente a 550 V [A] 28 23 33 28 41 36 52 43 59 54
Continua a 575 V [A] 16 20 20 24 24 31 31 37 37 47
Intermitente a 575 V [A] 26 22 32 27 39 34 50 41 56 52

Especificagbes adicionais

IP20 secdo transversal do cabo
maxima? para rede elétrica, freio, 10, 10,- (8, 8,-) 10, 10,- (8, 8,-) 35,--(2,-) 35--(2,-7) 35--(2,-7)
motor e Load Sharing [mm?] ([AWG])
IP21, IP55, IP66 secao transversal do
cabo maxima? para rede elétrica, 16, 10, 10 (6, 8, 8) | 16, 10, 10 (6, 8, 8) 35,--(2,-) 35--(2,-7) 50,-- (1,--)
freio e Load Sharing [mm?] ([AWG])
IP21, IP55, IP66 secdo transversal do

cabo maxima? para o motor [mm?] 10, 10,- (8, 8,-) 10, 10,- (8, 8,-) |[35,25,25(2,4,4)| 35,25 25(2,4,4) 50,-- (1,--)
([AWG])
Secdo transversal do cabo maxima? 16, 10, 10 50, 35, 35
para desconexdo [mm?] ([AWG]) (6,8, 8) (1,2,2)
Perda de energia estimada

220 300 300 370 370 440 440 600 600 740
em carga nominal max. (wip?
Eficiéncia® 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98

Tabela 8.8 Alimentacao de rede elétrica 525-600 V (FC 302 apenas), P11K-P30
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Designacao de tipo P37K P45K P55K P75K

Carga Alta/Normal" HO NO HO NO HO NO HO NO
poténcia no eixo tipica [kW (hp)] 37 (50) 45 (60) | 45 (60) | 55 (75) | 55 (75) |75 (100)| 75 (100) | 90 (125)
Caracteristicas nominais de protecao do gabinete a3

L a3 a c4 c4
metélico IP20
Caracteristicas nominais de protecdo do gabinete

L C1 C1 c1 2 2
metalico P21, IP55, IP66
Corrente de saida
Continua (525-550 V) [A] 54 65 65 87 87 105 105 137
Intermitente (525-550 V) [A] 81 72 98 96 131 116 158 151
Continua (551-600 V) [A] 52 62 62 83 83 100 100 131
Intermitente (551-600 V) [A] 78 68 93 91 125 110 150 144
Continua kVA (550 V) [kVA] 514 61,9 61,9 82,9 82,9 100,0 100,0 130,5
Continua kVA (575 V) [kVA] 51,8 61,7 61,7 82,7 82,7 99,6 99,6 130,5
Corrente de entrada maxima
Continua a 550 V [A] 49 59 59 789 789 95,3 95,3 124,3
Intermitente a 550 V [A] 74 65 89 87 118 105 143 137
Continua a 575 V [A] 47 56 56 75 75 91 91 119
Intermitente a 575 V [A] 70 62 85 83 113 100 137 131
Especificagdes adicionais
IP20 secdo transversal do cabo maxima para rede

. 50 (1) 150 (300 MCM)
elétrica e motor [mm?] ([AWG])
IP20 secdo transversal do cabo maxima para freio e
. 50 (1) 95 (4/0)
Load Sharing [mm?] ([AWG])
IP21, IP55, IP66 secdo transversal do cabo maxima
. 50 (1) 150 (300 MCM)
para rede elétrica e motor [mm?] ([AWG])
IP21, IP55, IP66 secédo transversal do cabo méxima
. . 50 (1) 95 (4/0)
para freio e Load Sharing [mm?] ([AWG])

a axima? 3 185, 150, 120
Secédo tran?v?rsal do 2cabo maxima? para desconexao 50, 35, 35 95, 70, 70 et et
da rede elétrica [mm?] ([AWG]) 1,22 (3/0, 2/0, 2/0) ,

300 MCM, 4/0)
Perda de energia estimada na carga nominal maxima
wp 740 900 900 1100 1100 1500 1500 1800
Eficiéncia? 0,98 0,98 0,98 0,98

Tabela 8.9 Alimentacao de rede elétrica 525-600 V P37K-P75 (FC 302 somente ), P37K-P75

Para obter as caracteristicas nominais dos fusiveis, consulte capétulo 8.7 Fusiveis e Disjuntores.

1) Sobrecarga alta = torque de 150% ou 160% durante 60 s. Sobrecarga Normal = torque de 110% durante 60 s.

2) Os trés valores da se¢do transversal do cabo mdxima sdo para fio unico, fio flexivel e fio flexivel com bucha, respectivamente.

3) Aplica-se para dimensionamento do resfriamento do conversor de frequéncia. Se a frequéncia de chaveamento for mais lata que a
configuragdo padrdo, a perda de energia pode aumentar. O consumo de energia tipico do LCP e do cartdo de controle estdo incluidos. Para sabe
os dados de perda de energia de acordo com EN 50598-2, consulte www.danfoss.com/vitenergyefficiency

4) Eficiéncia medida com corrente nominal. Para obter a classe de eficiéncia energética, consulte capétulo 8.4 Condicdes ambiente. Para saber as
perdas de carga parcial, consulte www.danfoss.com/vltenergyefficiency.
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8.1.4 Alimentacao de rede elétrica 525-690 V (somente FC 302)

Designacao de tipo P1K1 P1K5 P2K2 P3K0 P4KO0 P5K5 P7K5
Sobrecarga Normal/Alta" HO/SEM | HO/SEM | HO/SEM | HO/SEM | HO/SEM | HO/SEM | HO/SEM
poténcia no eixo tipica [kW (hp)] 1,1 (1,5 1,5 (2,0) 2,2 (3,0) 3,0 (4,0) 4,0 (5,0 55 (7,5) 7,5 (10)
Caracteristicas nominais de protecdo do gabinete
metélico 1P20 A3 A3 A3 A3 A3 A3 A3
Corrente de saida
Continua (525-550 V) [A] 2,1 2,7 3,9 49 6,1 9,0 11,0
Intermitente (525-550 V) [A] 3,4 4,3 6,2 7.8 9,8 14,4 17,6
Continua (551-690 V) [A] 1,6 2,2 3,2 4,5 55 7.5 10,0
Intermitente (551-690 V) [A] 2,6 3,5 5,1 7,2 8,8 12,0 16,0
Continua kVA 525 V 1,9 2,5 3,5 4,5 55 8,2 10,0
Continuous kVA 690 V 1,9 2,6 3,8 54 6,6 9,0 12,0
Corrente de entrada maxima
Continua (525-550 V) [A] 1,9 2,4 3,5 4,4 55 8,1 9,9
Intermitente (525-550 V) [A] 3,0 3,9 5,6 7,0 8,8 12,9 15,8
Continua (551-690 V) [A] 1,4 2,0 2,9 4,0 49 6,7 9,0
Intermitente (551-690 V) [A] 2,3 3,2 4,6 6,5 7,9 10,8 14,4
Especificacdes adicionais
Secao transversal do cabo méxima? de rede elétrica, .

4,4,4 (12,12, 12) (minimo 0,2 (24)
motor, freio e Load Sharing [mm?] ([AWG])
Secao transversal do cabo maxima? para desconexao

6,4,4 (10,12, 12)

[mm?] (TAWG])
Perda de energia estimada na carga nominal maxima
(W) 44 60 88 120 160 220 300
Eficiéncia? 0,96 0,96 0,96 0,96 0,96 0,96 0,96

Tabela 8.10 Gabinete metélico A3, Alimentacdo de rede elétrica 525-690 V IP20/Chassi protegido, P1K1-P7K5
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Designacao de tipo P11K P15K P18K P22K

Sobrecarga Normal/Alta" HO NO HO NO HO NO HO NO

Poténcia no eixo tipica a 550 V [kW (hp)] 7,5 11 1 15 15 18,5 18,5 22
(10) (15) (15) (20) (20) (25) (25) (30)

Poténcia no eixo tipica a 690 V [kW (hp)] 11 15 15 18,5 18,5 22 22 30
(15) (20) (20) (25) (25) (30) (30) (40)

Caracteristicas nominais de protecao do gabinete

metalico IP20 B4 B4 B4 B4

Caracteristicas nominais de protecdo do gabinete

metalico IP21, IP55 B2 B2 B2 B2

Corrente de saida

Continua (525-550 V) [A] 14,0 19,0 19,0 23,0 23,0 28,0 28,0 36,0

Intermitente (sobrecarga durante 60 s) (525-550 V)

(Al 224 20,9 304 25,3 36,8 30,8 448 39,6

Continua (551-690 V) [A] 13,0 18,0 18,0 22,0 22,0 27,0 27,0 34,0

Intermitente (sobrecarga durante 60 s) (551-690 V)

(Al 20,8 19,8 28,8 24,2 35,2 29,7 43,2 374

KVA continuo (a 550 V) [kVA] 13,3 18,1 18,1 21,9 21,9 26,7 26,7 34,3

KVA continuo (a 690 V) [kVA] 15,5 21,5 21,5 26,3 26,3 32,3 32,3 40,6

Corrente de entrada maxima

Continua (a 550 V) (A) 15,0 19,5 19,5 24,0 24,0 29,0 29,0 36,0

Intermitente (sobrecarga durante 60 s (a 550 V) (A) 23,2 21,5 31,2 26,4 38,4 31,9 46,4 39,6

Continua (a 690 V) (A) 14,5 19,5 19,5 24,0 24,0 29,0 29,0 36,0

Intermitente (sobrecarga durante 60 s (a 690 V) (A) 23,2 21,5 31,2 26,4 38,4 31,9 46,4 39,6

Especificagbes adicionais

Secdo transversal do cabo maxima? para rede
elétrica/motor, divisio da carga e freio [mm?] 35, 25, 25 (2, 4, 4)
(IAWG])

Secdo transversal do cabo méaxima? para

16, 10, 10 (6, 8, 8)
desconexdo da rede elétrica [mm?] ([AWG])

Perda de energia estimada na carga nominal
150 220 220 300 300 370 370 440

méaxima (W)3
Eficiéncia® 0,98 0,98 0,98 0,98

Tabela 8.11 Gabinete metalico B2/B4, Alimentacdo de rede elétrica 525-690 V IP20/IP21/IP55 - Chassi/NEMA 1/NEMA 12
(somente FC 302), P11K-P22K
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Designacao de tipo P30K P37K P45K P55K P75K

Sobrecarga Normal/Alta" HO NO HO NO HO NO HO NO HO NO

Poténcia no eixo tipica a 550 V [kW (hp)] 22 30 30 37 37 45 45 55 55 75
(30) (40) (40) (50) (50) (60) (60) (75) (75) (100)

Poténcia no eixo tipica a 690 V [kW (hp)] 30 37 37 45 45 55 55 75 75 920
(40) (50) (50) (60) (60) (75) (75) (100) (100) (125)

Caracteristicas nominais de protecdo do

gabinete metalico IP20 B4 a3 a D3h D3h

Caracteristicas nominais de protecdo do

gabinete metalico IP21, IP55 2 2 C2 (@ 2

Corrente de saida

Continua (525-550 V) [A] 36,0 43,0 43,0 54,0 54,0 65,0 65,0 87,0 87,0 105

Intermitente (sobrecarga durante 60 s)

(525-550 V) [A] 54,0 47,3 64,5 59,4 81,0 71,5 97,5 95,7 130,5 115,5

Continua (551-690 V) [A] 34,0 41,0 41,0 52,0 52,0 62,0 62,0 83,0 83,0 100

Intermitente (sobrecarga durante 60 s)

(551-690 V) [A] 51,0 45,1 61,5 57,2 78,0 68,2 93,0 91,3 124,5 110

KVA continuo (a 550 V) [kVA] 34,3 41,0 41,0 51,4 51,4 61,9 61,9 829 82,9 100

continua kVA (a 690 V) [kVA] 40,6 49,0 49,0 62,1 62,1 74,1 741 99,2 99,2 119,5

Corrente de entrada maxima

Continua (a 550 V) [A] 36,0 49,0 49,0 59,0 59,0 71,0 71,0 87,0 87,0 99,0

Intermitente (sobrecarga durante 60 s (a

550 V) [A] 54,0 539 72,0 64,9 87,0 78,1 105,0 95,7 129 108,9

Continua (a 690 V) [A] 36,0 48,0 48,0 58,0 58,0 70,0 70,0 86,0 - -

Intermitente (sobrecarga durante 60 s (a

690 V) (A) 54,0 52,8 72,0 63,8 87,0 77,0 105 94,6 - -

Especificagbes adicionais

Secao transversal do cabo méaxima para
150 (300 MCM)
rede elétrica e motor [mm?] ([AWG])

Secao transversal do cabo méaxima para

95 (3/0)
divisdo da carga e freio [mm?] ([AWG])
185, 150, 120
X ) 95, 70, 70
Secao transversal do cabo maxima? para (3/0, 2/0, 2/0) (350 MCM, -
desconexao da rede elétrica [mm?] ([AWG]) e 300 MCM, 4/0)

Perda de energia estimada
600 740 740 900 900 1100 1100 1500 1500 1800

em carga nominal max. R
Eficiéncia? 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98

Tabela 8.12 Gabinete metélico B4, C2, C3, Alimentacdo de rede elétrica 525-690 V IP20/IP21/IP55 - Chassi/NEMA1/NEMA 12
(somente FC 302), P30K-P75K

Para obter as caracteristicas nominais dos fusiveis, consulte capétulo 8.7 Fusiveis e Disjuntores.

1) Sobrecarga alta = torque de 150% ou 160% durante 60 s. Sobrecarga Normal = torque de 110% durante 60 s.

2) Os trés valores da se¢do transversal do cabo mdxima sdo para fio unico, fio flexivel e fio flexivel com bucha, respectivamente.

3) Aplica-se para dimensionamento do resfriamento do conversor de frequéncia. Se a frequéncia de chaveamento for mais lata que a
configuragdo padrdo, a perda de energia pode aumentar. O consumo de energia tipico do LCP e do cartdo de controle estdo incluidos. Para sabe
os dados de perda de energia de acordo com EN 50598-2, consulte www.danfoss.com/vitenergyefficiency

4) Eficiéncia medida com corrente nominal. Para obter a classe de eficiéncia energética, consulte capétulo 8.4 Condi¢oes ambiente. Para saber as
perdas de carga parcial, consulte www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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8.2 Alimentacdo de Rede Elétrica

Alimentacao de rede elétrica

Terminais de alimentacéo (6 pulsos) L1, L2, L3
Terminais de alimentacédo (12 pulsos) L1-1, L2-1, L3-1, L1-2, L2-2, L3-2
Tensdo de alimentagédo 200-240 V £10%
Tensdo de alimentacao FC 301: 380-480 V/FC 302: 380-500 V +10%
Tensédo de alimentacdo FC 302: 525-600 V £10%
Tensdo de alimentacao FC 302: 525-690 V £10%

Tensdo de rede elétrica baixa/queda da rede elétrica:

Durante uma queda de tensdo de rede ou queda da rede elétrica, o conversor de frequéncia continua até a tenséo no
barramento CC cair abaixo do nivel minimo de parada, que normalmente corresponde a 15% abaixo da tensdo de alimentagdo
nominal mais baixa do conversor de frequéncia. Energizagéo e torque total ndo podem ser esperados em tensédo de rede menor
do que 10% abaixo da tensdo de alimentag¢do nominal mais baixa do conversor de frequéncia.

Frequéncia de alimentacdo 50/60 Hz +5%
Desbalanceamento méaximo temporario entre fases de rede elétrica 3,0% da tensao de alimenta¢do nominal
Fator de poténcia real (A) 20,9 nominal com carga nominal
Fator de poténcia de deslocamento (cos ¢) Unidade préxima (>0,98)
Comutacao na alimentacdo de entrada L1, L2, L3 (energizagdes) <7,5 kW (10 hp) Maximo 2 vezes por minuto.
Comutacdo na alimentacdo de entrada L1, L2, L3 (energizacdes) 11-75 kW (15-101 hp) Maximo 1 vez por minuto.
Comutacdo na alimentacdo de entrada L1, L2, L3 (energizagdes) <90 kW (121 hp) Maximo de 1 vez cada 2 minutos.
Ambiente de acordo com EN60664-1 Categoria de sobretensao lll/grau de poluicao 2

A unidade é apropriada para uso em um circuito capaz de fornecer ndo mais que 100.000 Ampere RMS simétrico, mdximo de
240/500/600/690 V.

8.3 Saida do Motor e dados do motor

Saida do motor (U, V, W")

Tensao de saida 0-100% da tensao de alimentacao
Frequéncia de saida 0-590 Hz
Frequéncia de saida em modo de fluxo 0-300 Hz
Chaveamento na saida llimitado
Tempos de rampa 0,01-3600 s

Caracteristicas do torque

Torque de partida (torque constante) Maximo 160% durante 60 s" uma vez em 10 minutos
Torque de sobrecarga/partida (torque variavel) Méximo de 110% até 0,5 s” uma vez em 10 minutos
Tempo de subida do torque em fluxo (para 5 kHz fsw) 1 ms
Tempo de subida do torque em VVC* (independente de fsw) 10 ms

1) A porcentagem estd relacionada ao torque nominal.

8.4 Condicoes ambiente

Ambiente

Gabinete metdlico IP20/Chassi, IP21/Tipo 1, IP55/ Tipo 12, IP66/ Tipo 4X
Teste de vibracéo 109
Maximum THDv 10%
Maxima umidade relativa 5-93% (IEC 721-3-3; Classe 3K3 (ndo condensante) durante a operacdo
Ambiente agressivo (IEC 60068-2-43) teste com H2S Classe Kd
Temperatura ambiente" Méximo 50 °C (122 °F) (média de 24 horas maximo de 45 °C (113 °F))
Temperatura ambiente minima, durante operacdo plena 0°C(32°F)
Temperatura ambiente minima em desempenho reduzido -10 °C (14 °F)
Temperatura durante a armazenagem/transporte -25 para +65/70 °C (-13 para +149/158 °F)
Altitude méxima acima do nivel do mar, sem derating" 1000 m (3280 ft)
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Normas de EMC, Emissao EN 61800-3
Normas de EMC, Imunidade EN 61800-3
Classe de eficiéncia energética? IE2

1) Consulte as condicées especiais no guia de design, para:
. Derating para temperatura ambiente elevada.
) Derating para alta altitude.
2) Determinada de acordo com EN50598-2 em:
. Carga nominal.
. 90% frequéncia nominal.
. Configuragdo de fdbrica da frequéncia de chaveamento.

. Configuragdo de fdbrica do padréo de chaveamento.

8.5 Especificacoes de Cabo

Comprimentos de cabo e secdes transversais de cabos de controle”

Comprimento de cabo de motor maximo, blindado

FC 301: 50 m (164 pés)/FC 302: 150 m (492 pés)

Comprimento de cabo de motor maximo, ndo blindado

FC 301: 75 m (246 pés)/FC 302: 300 m (984 pés)

Secdo transversal maxima para terminal de controle, fio flexivel/rigido sem buchas de terminal do cabo 1,5 mm2/16 AWG

Secdo transversal maxima para terminais de controle, fio flexivel com buchas de terminal do cabo 1 mm?/18 AWG

Secdo transversal maxima para terminal de controle, fio flexivel com buchas de terminal do cabo com

colar

0,5 mm?%/20 AWG

Secdo transversal minima para terminais de controle

0,25 mm?/24 AWG

1) Para cabos de energia, consulte as tabelas de dados elétricos em capétulo 8.1 Dados Elétricos.

8.6 Entrada/Saida de controle e dados de controle

Entradas digitais

Entradas digitais programaveis

FC 301: 4 (5)"/FC 302: 4 (6)"

Numero do terminal

18, 19, 27", 29", 32, 33

Logica PNP ou NPN
Nivel de tensdo 0-24 V CC
Nivel de tensdo, l6gica 0 PNP <5V CC
Nivel de tensdo, l6gica 1 PNP >10 V CC
Nivel de tensao, 0 légico NPN? >19 V CC
Nivel de tenséo, 1 l6gico NPN? <14V CC
Tensdo méxima na entrada 28 V CC
Faixa de frequéncia de pulso 0-110 kHz
Largura de pulso minima (ciclo util) 4,5 ms

Resisténcia de entrada, Ri

aproximadamente 4 kQ

1) Os terminais 27 e 29 também podem ser programados como saidas.
2) Exceto terminal de entrada 37 de STO.

STO terminal 371, ? (terminal 37 esta fixo na légica PNP)

Nivel de tensdo 0-24V CC
Nivel de tensdo, l6gica 0 PNP <4VcCC
Nivel de tenséo, I6gica 1 PNP >20 V CC
Tens@do maxima na entrada 28 V CC
Corrente de entrada tipica a 24 V 50 mA rms
Corrente de entrada tipica a 20 V 60 mA rms
Capacitancia de entrada 400 nF

Todas as entradas digitais sdo isoladas galvanicamente da tensdo de alimentagéo (PELV) e de outros terminais de alta tenséo.
1) Consulte capétulo 4.8.5 Safe Torque Off (STO) para obter informagbes complementares sobre o terminal 37 e STO.
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2) Ao usar um contator com uma bobina CC interna em combinagdo com STO é importante fazer um caminho de retorno para
a corrente da bobina ao desligar. Isso pode ser feito usando um diodo de roda livre (ou, como alternativa, um MOV de 30 ou 50
V para tempo de resposta mais rdpido) através da bobina. Os contatores tipicos podem ser adquiridos com esse diodo.

Entradas Analdgicas

Numero de entradas analdgicas 2
Ndmero do terminal 53, 54
Modos Tensédo ou corrente
Selecdo do modo Chaves S201 e S202
Modo de tensdo Chave S201/chave 5202 = OFF (U)
Nivel de tensdo -10 V a +10 V (escalonavel)
Resisténcia de entrada, R; Aproximadamente 10 kQ
Tensao maxima 20V
Modo de corrente Chave S201/chave S202 = ON (I)
Nivel de corrente 0/4 a 20 mA (escalondvel)
Resisténcia de entrada, Ri Aproximadamente 200 Q
Corrente maxima 30 mA
Resolucdo das entradas analdgicas 10 bits (+ sinal)
Precisdo das entradas analdgicas Erro méax. 0,5% da escala total
Largura de banda 100 Hz

As entradas analdgicas séo isoladas galvanicamente da tensdo de alimentagdo (PELV) e de outros terminais de alta tenséo.

130BA117.10 rlsolagéo PELV
+24V - |
18 _Controle = Re,de.
! ! elétrica
! « i
[ Tensdo =
37 alta — Motor
- 1
fencoa > 4 !
RS485 —] «—> E Barramento CC
llustracdo 8.1 Isolamento PELV
Entradas de pulso/encoder
Entradas de pulso/encoder programdveis 2/1
Numero do terminal de pulso/encoder 29", 332/323), 333
Frequéncia maxima no terminal 29, 32, 33 110 kHz (acionado por Push-pull)
Frequéncia maxima no terminal 29, 32, 33 5 kHz (coletor aberto)
Frequéncia minima nos terminais 29, 32, 33 4 Hz
Nivel de tensdo Consulte a secdo 5-1* Entradas Digitais no guia de programacgdo.
Tensdo méxima na entrada 28 V CC
Resisténcia de entrada, Ri Aproximadamente 4 kQ
Precisao da entrada de pulso (0,1-1 kHz) Erro maximo: 0,1% do fundo de escala
Precisdao da entrada do encoder (1-11 kHz) Erro maximo: 0,05% do fundo de escala

As entradas do encoder e de pulso (terminais 29, 32, 33) sdo isoladas galvanicamente da tenséo de alimentac¢éo (PELV) e dos
demais terminais de alta tenséo.

1) FC 302 somente.

2) As entradas de pulso sGo 29 e 33.

3) Entradas do encoder: 32=A, 33=B.

Saida digital

Saida digital/pulso programavel 2
Numero do terminal 27, 29V
Nivel de tensdo na saida de frequéncia/digital 0-24V
Corrente de saida maxima (dissipador ou fonte) 40 mA
Carga maxima na saida de frequéncia 1 kQ
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Carga capacitiva maxima na saida de frequéncia 10 nF
Frequéncia de saida minima na saida de frequéncia 0 Hz
Frequéncia de saida maxima na saida de frequéncia 32 kHz
Precisao da saida de frequéncia Erro maximo: 0,1% do fundo de escala
Resolucdo das saidas de frequéncia 12 bit

1) Os terminais 27 e 29 podem também ser programdveis como entrada.
A saida digital estd isolada galvanicamente da tensdo de alimentagdo (PELV) e de outros terminais de alta tensao.

Saida analdgica

Numero de saidas analégicas programaveis 1
Numero do terminal 42
Faixa atual na saida analdgica 0/4 a 20 mA
Carga maxima do GND - saida analégica menor que 500 Q
Precisdo na saida analdgica Erro maximo: 0,5% do fundo de escala
Resolucdo na saida analdgica 12 bit

A saida analdgica estd isolada galvanicamente da tensdo de alimentacdo (PELV) e de outros terminais de alta tenséo.

Cartao de controle, saida 24 V CC

Numero do terminal 12,13
Tensdo de saida 24V +1,-3V
Carga maxima 200 mA

A alimentagdo de 24 V CC estd isolada galvanicamente da tensédo de alimentacédo (PELV), mas tem o mesmo potencial das
entradas e saidas digitais e analdgicas.

Cartao de controle, saida 10 V CC

Numero do terminal +50
Tensao de saida 10,5V 20,5V
Carga méaxima 15 mA

A alimentagdo CC de 10 V estd isolada galvanicamente da tensdo de alimentacdo (PELV) e de outros terminais de alta tenséo.

Cartdo de controle, comunicagdo serial RS485
Numero do terminal 68 (P, TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)
Terminal nimero 61 Ponto comum dos terminais 68 e 69

O circuito de comunicagédo serial RS485 estd funcionalmente separado de outros circuitos centrais e isolado galvanicamente da
tensdo de alimentacéo (PELV).

Cartdo de controle, comunicacao serial USB
Padrdo USB 1,1 (velocidade total)
Plugue USB Plugue USB tipo B

A conexdo ao PC é realizada por meio de um cabo de USB host/dispositivo.

A conexdo USB estd isolada galvanicamente da tenséo de alimentagdo (PELV) e de outros terminais de alta tensdo.

A conexdo do terra do USB nédo estd isolada galvanicamente do ponto de aterramento de prote¢do. Utilize somente laptop
isolado para ligar-se ao conector USB do conversor de frequéncia.

Saidas do relé

Saidas do relé programéveis FC 301 todo kW: 1/FC 302 todo kW: 2
Ndmero do terminal do Relé 01 1-3 (desativado), 1-2 (ativado)
Carga do terminal méaxima (CA-1)" em 1-3 (NC), 1-2 (NO) (carga resistiva) 240 VCA 2 A
Carga do terminal méxima (CA-15)" (carga indutiva @ cos@ 0,4) 240VCAO02A
Carga do terminal méaxima (CC-1)" em 1-2 (NO), 1-3 (NC) (carga resistiva) 60VCC 1A
Carga do terminal méaxima (CC-13)" (carga indutiva) 24V CC, 0,1 A
Numero do terminal do Relé 02 (somente FC 302) 4-6 (desativado), 4-5 (ativado)
Carga do terminal méx. (CA-1)" em 4-5 (NO) (carga resistiva)?® sobretensao cat. Il 400V CA 2 A
Carga do terminal méaxima (CA-15)" em 4-5 (NO) (carga indutiva @ cos¢ 0,4) 240 VCAO02A
Carga do terminal méaxima (CC-1)" em 4-5 (NO) (carga resistiva) 80VCGC2A
Carga do terminal méaxima (CC-13)" em 4-5 (NO) (carga indutiva) 24V CC, 0,1 A
Carga do terminal méaxima (CA-1)" em 4-6 (NC) (carga resistiva) 240 VCA 2 A

72 Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados. MG33AR28



Dt

Especificagoes Guia de Operacao

Carga do terminal méaxima (CA-15)" em 4-6 (NC) (carga indutiva @ cos¢ 0,4 240 VCAO02A
Carga do terminal méaxima (CC-1)" em 4-6 (NC) (carga resistiva) 50VCC2A
Carga do terminal méaxima (CC-13)" em 4-6 (NC) (carga indutiva) 24V CC, 0,1 A
Carga do terminal minima em 1-3 (NF), 1-2 (NA), 4-6 (NF), 4-5 (NA) 24V CC1mA, 24V CA20 mA
Ambiente de acordo com EN 60664-1 Categoria de sobretensao lll/grau de poluicao 2

1) IEC 60947 parte 4 e 5

Os contatos do relé sdo isolados galvanicamente do resto do circuito por isolacdo reforcada (PELV).
2) Categoria de sobretenséo Il.

3) Aplicagcdes UL 300 V CA 2 A.

Desempenho do cartdo de controle
Intervalo de varredura 1 ms

Caracteristicas de controle

Resolucdo da frequéncia de saida em 0-590 Hz +0,003 Hz
Repetir a precisdo da partida/parada precisa (terminais 18, 19) <+0,1 ms
Tempo de resposta do sistema (terminais 18, 19, 27, 29, 32, 33) <2 ms
Faixa de controle da velocidade (malha aberta) 1:100 da velocidade sincrona
Faixa de controle da velocidade (malha fechada) 1:1.000 da velocidade sincrona
Precisdo da velocidade (malha aberta) 30-4000 rpm: Erro £8 rpm
Precisdo de velocidade (malha fechada), dependendo da resolucdo do dispositivo de

feedback 0-6000 rpm: Error £0,15 rpm
Precisdo do controle de torque (feedback de velocidade) erro maximo *5% do torque nominal

Todas as caracteristicas de controle sGo baseadas em um motor assincrono de 4 polos.

8.7 Fusiveis e Disjuntores

Use fusiveis e/ou disjuntores recomendados no lado da alimentagdo como protecédo no caso de pane em componente do
conversor de frequéncia (primeira falha).

AVISO!

O uso de fusiveis no lado de alimentacdo é obrigatorio para o IEC 60364 (CE) e instalacdes de conformidade com a NEC
2009 (UL).

Recomendacgbes
. Fusiveis do tipo gG.

. Disjuntores tipo Moeller. Para outros tipos de disjuntores, assegure que a energia no conversor de frequéncia seja
igual ou inferior a energia fornecida pelos tipos Moeller.

O uso de fusiveis e disjuntores recomendados garante que os possiveis danos ao conversor de frequéncia fiquem limitados
a danos dentro da unidade. Para obter mais informacdes, consulte Notas de Aplicagdo Fusiveis e disjuntores.

Os fusiveis em capétulo 8.7.1 Conformidade com a CE a capétulo 8.7.2 Em conformidade com o UL séo apropriados para uso
em um circuito capaz de fornecer 100000 Arms (simétrico), dependendo das caracteristicas nominais de tensao do conversor
de frequéncia. Com o fusivel adequado, as caracteristicas nominais da corrente de curto-circuito (SCCR) do conversor de
frequéncia sdo de 100.000 Arms.
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8.7.1 Conformidade com a CE

200-240 V
Gabinete Poténcia [kW] Tamanho de Fusiveis Disjuntor Nivel de desarme
metalico fusivel recomendado maximos recomendados recomendado maximo [A]
Moeller
Al 0,25-1,5 gG-10 gG-25 PKZMO-16 16
A2 0,25-2,2 gG-10 (0,25-1,5) gG-25 PKZMO0-25 25
gG-16 (2,2)
A3 3,0-3,7 gG-16 (3) gG-32 PKZMO0-25 25
gG-20 (3,7)
A4 0,25-2,2 gG-10 (0,25-1,5) gG-32 PKZMO0-25 25
gG-16 (2,2)
A5 0,25-3,7 gG-10 (0,25-1,5) gG-32 PKZMo0-25 25
gG-16 (2,2-3)
9G-20 (3,7)
B1 5,5-7,5 gG-25 (5,5) gG-80 PKZM4-63 63
9G-32 (7,5)
B2 11 gG-50 gG-100 NZMB1-A100 100
B3 5,5 9G-25 9G-63 PKZM4-50 50
B4 7,5-15 9G-32 (7,5) gG-125 NZMB1-A100 100
gG-50 (11)
gG-63 (15)
C1 15-22 gG-63 (15) gG-160 (15-18,5) NZMB2-A200 160
gG-80 (18,5) aR-160 (22)
gG-100 (22)
2 30-37 aR-160 (30) aR-200 (30) NZMB2-A250 250
aR-200 (37) aR-250 (37)
c3 18,5-22 gG-80 (18,5) gG-150 (18,5) NZMB2-A200 150
aR-125 (22) aR-160 (22)
c4 30-37 aR-160 (30) aR-200 (30) NZMB2-A250 250
aR-200 (37) aR-250 (37)
Tabela 8.13 200-240 V, gabinete metalico tamanhos A, B e C
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380-500 V
Gabinete Poténcia [kW] Tamanho de Fusiveis Disjuntor Moeller Nivel de desarme
metalico fusivel recomendado maximos recomendados recomendado maximo [A]
Al 0,37-1,5 gG-10 gG-25 PKZMO0-16 16
A2 0,37-4,0 gG-10 (0,37-3) gG-25 PKZMO0-25 25
gG-16 (4)
A3 5,5-7,5 gG-16 gG-32 PKZMO0-25 25
A4 0,37-4 gG-10 (0,37-3) gG-32 PKZMO0-25 25
gG-16 (4)
A5 0,37-7,5 gG-10 (0,37-3) gG-32 PKZMO0-25 25
9G-16 (4-7,5)
B1 11-15 gG-40 gG-80 PKZM4-63 63
B2 18,5-22 gG-50 (18,5) gG-100 NZMB1-A100 100
9G-63 (22)
B3 11-15 gG-40 gG-63 PKZM4-50 50
B4 18,5-30 gG-50 (18,5) gG-125 NZMB1-A100 100
9G-63 (22)
gG-80 (30)
C1 30-45 gG-80 (30) 9G-160 NZMB2-A200 160
gG-100 (37)
gG-160 (45)
(] 55-75 aR-200 (55) aR-250 NZMB2-A250 250
aR-250 (75)
c3 37-45 gG-100 (37) 9G-150 (37) NZMB2-A200 150
gG-160 (45) gG-160 (45)
C4 55-75 aR-200 (55) aR-250 NZMB2-A250 250
aR-250 (75)

Tabela 8.14 380-500 V, Gabinete Metélico Tamanhos A, B e C

MG33AR28

Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados.

75




Dt

Especificacbes

VLT® AutomationDrive FC 301/302

525-600 V
Gabinete | Poténcia [kW] Tamanho de Fusiveis Disjuntor Nivel de desarme
metalico fusivel recomendado maximos recomendados recomendado maximo [A]
Moeller
A2 0-75-4,0 gG-10 gG-25 PKZMO0-25 25
A3 55-7,5 gG-10 (5,5) gG-32 PKZMO0-25 25
gG-16 (7,5)
A5 0,75-7,5 gG-10 (0,75-5,5) gG-32 PKZMO0-25 25
gG-16 (7,5)
B1 11-18 gG-25 (11) gG-80 PKZM4-63 63
gG-32 (15)
gG-40 (18,5)
B2 22-30 gG-50 (22) gG-100 NZMB1-A100 100
gG-63 (30)
B3 11-15 gG-25 (11) gG-63 PKZM4-50 50
gG-32 (15)
B4 18,5-30 gG-40 (18,5) gG-125 NZMB1-A100 100
gG-50 (22)
gG-63 (30)
(@] 37-55 gG-63 (37) gG-160 (37-45) NZMB2-A200 160
gG-100 (45) aR-250 (55)
aR-160 (55)
2 75 aR-200 (75) aR-250 NZMB2-A250 250
c3 37-45 gG-63 (37) gG-150 NZMB2-A200 150
gG-100 (45)
c4 55-75 aR-160 (55) aR-250 NZMB2-A250 250
aR-200 (75)
Tabela 8.15 525-600 V, Gabinete Metalico Tamanhos A, B e C
525-690 V
Gabinete Poténcia [kW] Tamanho de Fusiveis Disjuntor Nivel de desarme
metalico fusivel recomendado maximos recomendados recomendado maximo [A]
Moeller
A3 11 gG-6 gG-25
15 gG-6 gG-25
2,2 gG-6 gG-25
3 gG-10 gG-25 PKZMO-16 16
4 gG-10 gG-25
5,5 gG-16 gG-25
7,5 gG-16 gG-25
B2/B4 1 9G-25 (11) gG-63
15 gG-32 (15)
18 gG-32 (18) h h
22 gG-40 (22)
B4/C2 30 9G-63 (30) 9G-80 (30) - -
C2/C3 37 gG-63 (37) gG-100 (37)
45 gG-80 (45) gG-125 (45) h h
2 55 gG-100 (55) gG-160 (55-75)
75 9G-125 (75) h h
Tabela 8.16 525-690 V, Gabinete Metalico Tamanhos A, B e C
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8.7.2 Em conformidade com o UL

200-240 V
Fusivel maximo recomendado
Poténcia Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
[kw] Tipo RK1" Tipo J Tipo T Tipo CC Tipo CC Tipo CC
0,25-0,37 KTN-R-05 JKS-05 JIN-05 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5
0,55-1,1 KTN-R-10 JKS-10 JIN-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
1,5 KTN-R-15 JKS-15 JIN-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15
2,2 KTN-R-20 JKS-20 JIN-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
3,0 KTN-R-25 JKS-25 JIN-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
37 KTN-R-30 JKS-30 JIN-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30
55 KTN-R-50 KS-50 JIN-50 - - -
7,5 KTN-R-60 JKS-60 JIN-60 - - -
1 KTN-R-80 JKS-80 JIN-80 - - -
15-18,5 KTN-R-125 JKS-125 JIN-125 - - -
22 KTN-R-150 JKS-150 JIN-150 - - -
30 KTN-R-200 JKS-200 JIN-200 - - -
37 KTN-R-250 JKS-250 JIN-250 - - -
Tabela 8.17 200-240 V, gabinete metalico tamanhos A, B e C
Fusivel maximo recomendado
Poténcia Ferraz- Ferraz- Ferraz- Ferraz-
kW] SIBA Littelfuse Shawmut Shawmut Bussmann Littelfuse Shawmut Shawmut
Tipo RK1 Tipo RK1 i . Tipo JFHR2? JFHR2
Tipo CC Tipo RK13 JFHR2% J
0,25-0,37 5017906-005 KLN-R-05 ATM-R-05 A2K-05-R FWX-5 - - HSJ-6
0,55-1,1 5017906-010 KLN-R-10 ATM-R-10 A2K-10-R FWX-10 - - HSJ-10
1,5 5017906-016 KLN-R-15 ATM-R-15 A2K-15-R FWX-15 - - HSJ-15
2,2 5017906-020 KLN-R-20 ATM-R-20 A2K-20-R FWX-20 - - HSJ-20
3,0 5017906-025 KLN-R-25 ATM-R-25 A2K-25-R FWX-25 - - HSJ-25
3,7 5012406-032 KLN-R-30 ATM-R-30 A2K-30-R FWX-30 - - HSJ-30
55 5014006-050 KLN-R-50 - A2K-50-R FWX-50 - - HSJ-50
7,5 5014006-063 KLN-R-60 - A2K-60-R FWX-60 - - HSJ-60
1 5014006-080 KLN-R-80 - A2K-80-R FWX-80 - - HSJ-80
15-18,5 2028220-125 KLN-R-125 - A2K-125-R FWX-125 - - HSJ-125
22 2028220-150 KLN-R-150 - A2K-150-R FWX-150 L255-150 A25X-150 HSJ-150
30 2028220-200 KLN-R-200 - A2K-200-R FWX-200 L255-200 A25X-200 HSJ-200
37 2028220-250 KLN-R-250 - A2K-250-R FWX-250 L255-250 A25X-250 HSJ-250

Tabela 8.18 200-240 V, gabinete metalico tamanhos A, B e C

1) Fusiveis KTS da Bussmann podem substituir KTN para conversores de frequéncia de 240 V.

2) Fusiveis FWH da Bussmann podem substituir FWX para conversores de frequéncia de 240 V.

3) Fusiveis A6KR da Ferraz Shawmut podem substituir A2KR para conversores de frequéncia de 240 V.

4) Fusiveis A50X da Ferraz Shawmut podem substituir A25X para conversores de frequéncia de 240 V.

MG33AR28
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380-500 V
Fusivel maximo recomendado

Poténcia Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
[kW] Tipo RK1 Tipo J Tipo T Tipo CC Tipo CC Tipo CC
0,37-1,1 KTS-R-6 JKS-6 JJS-6 FNQ-R-6 KTK-R-6 LP-CC-6
1,5-2,2 KTS-R-10 JKS-10 JJS-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10

3 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15

4 KTS-R-20 JKS-20 JJS-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
5,5 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
7,5 KTS-R-30 JKS-30 JJS-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30
1M KTS-R-40 JKS-40 JJS-40 - - -

15 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 - - -

18 KTS-R-60 JKS-60 JJS-60 - - -

22 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 - - -

30 KTS-R-100 JKS-100 JJS-100 - - -

37 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 - - -

45 KTS-R-150 JKS-150 JJS-150 - - -

55 KTS-R-200 JKS-200 JJS-200 - - -

75 KTS-R-250 JKS-250 JJS-250 - - -

Tabela 8.19 380-500 V, Gabinete Metalico Tamanhos A, B e C

Fusivel maximo recomendado
Ferraz
Poténcia SIBA Littelfuse Ferraz Ferraz Bussmann Shawmut Ferraz Littelfuse
kW] Tipo RK1 Tipo RK1 Sh.awmut Shawmut JFHR2 JFerraz Shawmut JFHR2
Tipo CC Tipo RK1 Shawmut JFHR2"
J

0,37-1,1 5017906-006 KLS-R-6 ATM-R-6 A6K-6-R FWH-6 HSJ-6 - -
1,5-2,2 5017906-010 KLS-R-10 ATM-R-10 A6K-10-R FWH-10 HSJ-10 - -

3 5017906-016 KLS-R-15 ATM-R-15 A6K-15-R FWH-15 HSJ-15 - -

4 5017906-020 KLS-R-20 ATM-R-20 A6K-20-R FWH-20 HSJ-20 - -
55 5017906-025 KLS-R-25 ATM-R-25 A6K-25-R FWH-25 HSJ-25 - -
7,5 5012406-032 KLS-R-30 ATM-R-30 A6K-30-R FWH-30 HSJ-30 - -

11 5014006-040 KLS-R-40 - A6K-40-R FWH-40 HSJ-40 - -
15 5014006-050 KLS-R-50 - A6K-50-R FWH-50 HSJ-50 - -
18 5014006-063 KLS-R-60 - A6K-60-R FWH-60 HSJ-60 - -
22 2028220-100 KLS-R-80 - A6K-80-R FWH-80 HSJ-80 - -
30 2028220-125 KLS-R-100 - A6K-100-R FWH-100 HSJ-100 - -
37 2028220-125 KLS-R-125 - A6K-125-R FWH-125 HSJ-125 - -
45 2028220-160 KLS-R-150 - A6K-150-R FWH-150 HSJ-150 - -
55 2028220-200 KLS-R-200 - A6K-200-R FWH-200 HSJ-200 A50-P-225 L50-S-225
75 2028220-250 KLS-R-250 - A6K-250-R FWH-250 HSJ-250 A50-P-250 L50-S-250

Tabela 8.20 380-500 V, Gabinete Metalico Tamanhos A, B e C
1) Os fusiveis A50QS da Ferraz Shawmut podem ser substituidos por fusiveis A50P.
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525-600 V
Fusivel maximo recomendado
Potén Ferraz Ferraz
i Bussmann | Bussmann | Bussmann | Bussmann | Bussmann | Bussmann SIBA Littelfuse
cla Tipo RK1 Tipo J Tipo T Tipo CC Tipo CC Tipo CC Tipo RK1 Tipo RK1 Srlawmut Shawmut
[kW] Tipo RK1 J
0,75- KTS-R-5 JKS-5 JJS-6 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5 5017906-005 | KLS-R-005 A6K-5-R HSJ-6
1,1
1,5-2,2 | KTS-R-10 JKS-10 JJS-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10 | 5017906-010 | KLS-R-010 | A6K-10-R HSJ-10
3 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15 [ 5017906-016 | KLS-R-015 | A6K-15-R HSJ-15
4 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20 | 5017906-020 | KLS-R-020 | A6K-20-R HSJ-20
55 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25 [ 5017906-025 | KLS-R-025 | A6K-25-R HSJ-25
7,5 KTS-R-30 JKS-30 JJS-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30 | 5017906-030 | KLS-R-030 | A6K-30-R HSJ-30
1 KTS-R-35 JKS-35 JJS-35 - - - 5014006-040 | KLS-R-035 | A6K-35-R HSJ-35
15 KTS-R-45 JKS-45 JJS-45 - - - 5014006-050 | KLS-R-045 | A6K-45-R HSJ-45
18 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 - - - 5014006-050 | KLS-R-050 | A6K-50-R HSJ-50
22 KTS-R-60 JKS-60 JJS-60 - - - 5014006-063 | KLS-R-060 | A6K-60-R HSJ-60
30 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 - - - 5014006-080 | KLS-R-075 | A6K-80-R HSJ-80
37 KTS-R-100 JKS-100 JJS-100 B . - 5014006-100 | KLS-R-100 | A6K-100-R [ HSJ-100
45 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 B . - 2028220-125 | KLS-R-125 | A6K-125-R | HSJ-125
55 KTS-R-150 |  JKS-150 JJS-150 - - - 2028220-150 | KLS-R-150 | A6K-150-R [ HSJ-150
75 KTS-R-175 | JKS-175 JJS-175 - - - 2028220-200 | KLS-R-175 | A6K-175-R | HSJ-175

Tabela 8.21 525-600 V, Gabinete Metalico Tamanhos A, B e C

525-690 V
Fusivel maximo recomendado

Poténcia Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
[kW] Tipo RK1 Tipo J Tipo T Tipo CC Tipo CC Tipo CC
[kW]

1,1 KTS-R-5 JKS-5 JJs-6 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5
1,5-2,2 KTS-R-10 JKS-10 JJS-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
3 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15
4 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
55 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
7,5 KTS-R-30 JKS-30 JJS-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30
11 KTS-R-35 JKS-35 JJS-35 - - -

15 KTS-R-45 JKS-45 JJS-45 - - -

18 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 - - -

22 KTS-R-60 JKS-60 JJS-60 - - -

30 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 - - -

37 KTS-R-100 JKS-100 JJS-100 - - -

45 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 - - -

55 KTS-R-150 JKS-150 1JS-150 - - -

75 KTS-R-175 JKS-175 JJS-175 - - -

Tabela 8.22 525-690 V, Gabinete Metalico Tamanhos A, B e C
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Fusivel maximo recomendado
; X Ferraz Ferraz
L Pré- Bussmann | Bussmann | Bussmann SIBA Littelfuse
Poténcia Lo Shawmut Shawmut
-fusiveis E52273 E4273 E4273 E180276 E81895
[kW1] L. E163267/E2137 E2137
maximos | RK1/JDDZ J/JDDZ T/JDDZ RK1/JDDZ RK1/JDDZ
RK1/JDDZ J/HSJ
1 30 A KTS-R-30 JKS-30 JKJS-30 5017906-030 KLS-R-030 A6K-30-R HST-30
15-18,5 45 A KTS-R-45 JKS-45 JJS-45 5014006-050 KLS-R-045 A6K-45-R HST-45
22 60 A KTS-R-60 JKS-60 JJS-60 5014006-063 KLS-R-060 A6K-60-R HST-60
30 80 A KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 5014006-080 KLS-R-075 A6K-80-R HST-80
37 20 A KTS-R-90 JKS-90 JJS-90 5014006-100 KLS-R-090 A6K-90-R HST-90
45 100 A KTS-R-100 JKS-100 JJS-100 5014006-100 KLS-R-100 A6K-100-R HST-100
55 125 A KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 2028220-125 KLS-150 A6K-125-R HST-125
75 150 A KTS-R-150 JKS-150 JJS-150 2028220-150 KLS-175 A6K-150-R HST-150

Tabela 8.23 525-690 V, Gabinete metalico tamanhos B e C
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8.8 Torques de Aperto de Conexao

Tamanho [200-240 V |380-500 V |525-690 V [Objetivo Torque de aperto [Nm]
do [kwW] [kwW] [kW] ([pol-Ib]).
Gabinete
Metalico
A2 0,25-2,2 0,37-4 - Cabo de motor, rede elétrica, resistor do freio e Load 0,5-0,6 (4,4-5,3)
A3 3-3,7 5,5-7,5 1,1-7,5 Sharing
A4 0,25-2,2 0,37-4 -
A5 3-3,7 5,5-7,5 -
Cabo de motor, rede elétrica, resistor do freio e Load 1,8 (15,9)
Sharing
B1 3573 1-15 N Relé. 0,5-0,6 (4,4-5,3)
Terra. 2-3 (17,7-26,6)
Cabos para rede elétrica, resistor do freio, Load Sharing. 4,5 (39,8)
Cabos de motor. 4,5 (39,8)
B2 11 18,5-22 11-22 Rele. 0506 44-53)
Terra. 2-3 (17,7-26,6)
Cabo de motor, rede elétrica, resistor do freio e Load 1,8 (15,9)
Sharing
B3 27, 1-15 N Relé. 0,5-0,6 (4,4-5,3)
Terra. 2-3 (17,7-26,6)
Cabo de motor, rede elétrica, resistor do freio e Load 4,5 (39,8)
Sharing
B4 11-15 18,5-30 11-30 Rele. 0506 4453)
Terra. 2-3 (17,7-26,6)
Cabos para rede elétrica, resistor do freio, Load Sharing. 10 (89)
Cabos de motor. 10 (89)
c1 15-22 30-45 - Relé. 0,5-0,6 (4,4-53)
Terra. 2-3 (17,7-26,6)
Rede elétrica, cabos de motor. 14 (124) (até 95 mm?2 (3
AWG))
24 (212) (mais de
(@) 30-37 55-75 30-75 95 mm? (3 AWG))
Load Sharing, cabos do freio. 14 (124)
Relé. 0,5-0,6 (4,4-5,3)
Terra. 2-3 (17,7-26,6)
Cabo de motor, rede elétrica, resistor do freio e Load 10 (89)
Sharing
c3 18,5-22 30-37 37-45 Rele. 0506 4453)
Terra. 2-3 (17,7-26,6)
Rede elétrica, cabos de motor. 14 (124) (até 95 mm? (3
AWG))
24 (212) (mais de
c4 37-45 55-75 11-22 95 mm? (3 AWG))
Load Sharing, cabos do freio. 14 (124)
Relé. 0,5-0,6 (4,4-5,3)
Terra. 2-3 (17,7-26,6)

Tabela 8.24 Torque de Aperto para Cabos
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imensoes
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9 Apéndice

9.1 Simbolos, abreviagdes e convengoes

°C Graus Celsius

°F Graus Fahrenheit

CA Corrente alternada

AEO Otimizacdo Automatica de Energia
AWG American wire gauge

AMA Adaptacdo automatica do motor
CcC Corrente continua

EMC Compatibilidade eletromagnética
ETR Relé térmico eletronico

fmN Frequéncia do motor nominal

FC Conversor de frequéncia

Iinv Corrente nominal de saida do inversor
lLm Limite de Corrente

IMN Corrente nominal do motor
Ivit,max Corrente de saida maxima

(VRAY] Corrente de saida nominal fornecida pelo conversor de frequéncia
IP Protecdo de entrada

LCP Painel de controle local

MCT Motion Control Tool

ns Velocidade do motor sincrono
PmN Poténcia do motor nominal

PELV Tensdo extra baixa protetiva

PCB Placa de circuito Impresso

Motor PM Motor de ima permanente

PWM Modulacédo por largura de pulso
rpm Rotac¢des por minuto

Regenerativo Terminais regenerativos

Tum Limite de torque

UmN Tensdao do motor nominal

Tabela 9.1 Simbolos e abreviagées

Convencgobes
Listas numeradas indicam os procedimentos.
As listas de itens indicam outras informacdes.

O texto em italico indica:
. Referéncia cruzada.

. Link.
. Nome do parametro.
. Nome do grupo do parametro.
. Opcional de parametro.
. Rodapé.
Todas as dimensdes nos desenhos estao em [mm] (pol).

9.2 Estrutura de Menu dos Parametros

84 Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados. MG33AR28




Guia de Operacao

Apéndice

10J0W Op 0B3RI0I BP OPHUIS
10JO|\ Op Sa)WI]
SeIDULIBAPY/SaUWI

edwey ap oseny

owlujy Wi

OwiIXe )W

eibiau] ep oedeineisay

edwey odwa]

ossed op oyuewe]

1enb1g 0439w U0d

exieg-essed oJyji4 op odwsa]

|90y ep [euld “13[939p

eu g-edwey ap oedejay epidey epeied
epluied I3[9d9p

eu s-edwey ap oedejay epidey epeied
epidey epeied ep edwey ap odi]
epidey epeieq ep edwey ap odwa|
bor op edwey ap odwa]

sedwey sennQ

|92y ep |eulq I3[d9p

eu  edwey S-edwey ap oedejay
eplyed 43|933p

eu  edwey S-edwey ap oedejoy
|92V ep |eul]

‘|9dY eu  edwey s-edwey ap oedejay
eplyed

|92y eu t edwey s-edwey ap oedejay
 edwey ep oedeia|desag ap odwa)
7 edwey ep oedessjady ap odwsa]

t edwey ap odi)

t edwey

‘|9dy ep |eulq I3[d9p

eu ¢ edwey S-edwey ap oedejay
epled 43|933p

eu ¢ edwey S-edwey ap oedejoy
|92V ep |eul]

'[9y eu € edwey s-edwey ap oedelay
eplyed

|92y eu € edwey s-edwey ap oedejay
¢ edwey ep oedess|adesaq ap odwa|
¢ edwey ep oedess|ady ap odwd|

¢ edwey ap odi]

¢ edwey

‘|9dy ep |eulq I3[d9p

eu z edwey s-edwey ap oedejay
eplyed 43|933p

eu z edwey S-edwey ap oedejoy
|92V ep |eul]

'[9y eu z edwey s-edwey ap oedelay
eplyed

‘|92 eu z edwey s-edwey ap oedejay
¢ edwey ep oedess|adesaq ap odwa)
Z edwey ep oedessjady ap odwsa]

z edwey ap odi]

7 edwey

|92y ep |eulq I3[d9p

eu | edwey S-edwey ap oedejay
epled 43|933p

eu | edwey S-edwey ap oedejoy

€8-€
8¢
18-€
08-¢
*8-€

LL-€

9L-€

L€
LL-€
0/-€
*L-€

89-¢

£9-€

96-€

G6-€
S-€
LG-€
05-€
*S-€

8i-¢

Ly-€

199V ep [eul4
‘|92 eu s-edwey ap oedejay | edwey
epiyed

‘|90Y eu s-edwey ap oedejay | edwey
| edwey ep oedessjadesag ap odwd|
| edwey ep oedess|ady ap odwd]

| edwey sp odi]

L edwey

[wdi] Bol ap apepIdojap

eAlle|3Y

e[eDS] 9P BIDUIDY AP 0SINdAY

€ BIDUIDYDY Bp 0SINddY

T BIDURISRY Sp 05INddY

| BIDUIBJRY dP 0SINddY

epluysapald eAlleRY eIdUIDY
BIDUIYRY ep 3uo4

umop Mojs/dn-yaied ap Jojep

[zH] bor ap apep1dojaA

epluyapald eIdUIRY

SepuIdRY

eIDURIRRY Bp oedung

BWIXBIA BIDURIDSY

eWIUIN BIDUINRY
3Pegpas4/eldudlsiey ep speplun
eIDUIJOY 3P exied

‘Joy 9p sauwI]

sedwey / eUIYBY

9pepId>oldA 9p did op

epiued ap exjeq-essed ouyjy op odwsa]
apepIdojaA

9p dld op epiyed ap opesbajul odwa|
9pepIdojaA 3p

dld op epned ap jeuoiodoid oyuen
epied

op |euomiodoid oyuen 4 oedisod
*Sueay I3\ opedueay

anbio} ap oedeis|desap ap odwal
1500g Op oyueo) dp Jojeq

anbioy ap oedess|ade ap odwa]
anbio| ap ‘Joy

ol214 op oedesaqi] ap odwd|

epeled ep osely

01214 op oedeAly ap oseny

[zH] o1214 Op OESeAIY 3P SPEPIdOJIA
[wdJi] 01214 Op oedeAllY Sp SPepIdOIdA
01214 Op oe3eIaqI] P U0
0odjued3 01314

0BSU3131q0S 3P oyuen

01914 Op oB3edYLISA Sp 0BdIPUOD
0BSU1DICOS P 9|0J0D)

VD Ol3J) Op "Xew 31UaLi0D

0131} Op oeedYLIDA

wabeual

9P eIDUYIOJ ep OJUSWRIOIUOW

(M) wabeuaiy op edURIOG ep Wl
(wyo) o114 op J101sIsay

wabeualq ap oedun4

o114 op saodun4

ojusweuoldelsy ap odwal

9v-€

Sh-€
w-€
Lv-€
ov-€
*P-€
6l-€

s1-¢ [N TS

L1-€
9l-€
Sl-€
vl-€
€l-€
(453
LL-€
olL-€
*L-€
¥0-€
€0-€
0-€
L0-€
00-€
x0-€

0€-C

€l-C

0L-¢

£0-C

0JUBWEUOIDRIST Bp AUALOD)  90-7

BWIXBN BIDURISRY  SO-C
[zH]

DD Ol214 Op Og5eAle 9P SPEPOSA 10T
[wdi]

DD 0191} Op opdeAlle ap SPePIdOBA  £0-T
DD wabeuai4 op odwdl  Z0-T

DD Ol314 3p B0 10-T

DD ploy 3p 33u3L0D)  00-

JD 01 40T

jodaiul sojuod ap 23ua40d Y13 XILY  66-L
lodsaaur sojuod “bayy Y13 X3y 86-L
AL 3P leiwi] PAIN - £6-L
AL J01slwia) osinddy  96-1
ALY Josuas odil 6L
23Ua.1I0D 3p
S}WI| 3pepIdO[aA Bp 0BSNPal Y13 XAV v6-L
J0ISIWIB) Op OSINd3Y  €6-1
10O\ Op OUJIXT JOPR[IUBA  L6-L
JOJO|\ Op BJIWIR] 085104d  06-1

10)0|\ op 12dwad]  46-1
espald epeseqd
apepIdojaA dp oedesuadwo) ap oseny  G8-1

es|Dald epeled Ip JOPLIUOD Op JOjep  $8-L
esdald epeied ap oedund  €8-|
[wdi] epeseq
eu oedun4 esed ewjully SpepPOBA  78-L
[wdli] epeseq

eu og>5un4 eied ewiujl\ SPEPIOIBA  L8-L

4 - §/n ednsualdeIR)
N - 3/N ednspseIED

odwed op ojuawId

-anbeujus ou oesud) ap oednpay
o[apolN 0|saq ‘baiq

[2H] [eunioN

oedeziaubely ap BWIUJ SPEPIDOIIA
[wdi] [ewioN

oe3ezj1aube|y sp ewluj|\ SPePIDOISA
0197

9pepPIDOJ9A B J0JO| Op oedeziaubepy
Baeyp pudapujibid

0lUod eldURINPU| Bp 1es

anbioj ap oedeiqied

oed1sod 9p 0e33319Q dp oyuen
(resb7) b-oxis op euenpuj ep e
(3eSp7) p-oxis op epueINpu| ep “1es
1030 op ojnbuy op a1snfy

wdi 0001 © ZIIOW 0113]F BJIUO) B304
Jojo|\ Op sojod

(b7) b-oxis op epueinpu|

(P7) p-oxia op epueINpy|

(9J4) 01194 Op epIdd IP BIUISISIY
(Ux) |edpuld edURIESY

(zX) 1010y Op eiliseied eidueleay

(LX) 101e1S3 Op elISelRq eIDURIEdY
(1Y) Jor0Y Op epusIsaY

(sY) 101L1S3 Op eIDURISISAY

1010} Op sope@ opedueAy

epeled eu oedun4  08-1 (VIAY) 1010\ Op ednewoiny oedeidepy

epeied ap saisnfy  48-L
epliied ap 1Ual0)  9/-|
[zH] epnJed ap sepugnbaly  G/-1
[wdli] epied 3p S9PePIDOPA  t/-L

uels Bully /-1
epled oedund  g/-1
epiued ap opiedy  L/-1

Wd epliied sp OpoW  0/-L

epnied ep saisnly /-1
ewalsIs Op epJau|  69-1
JOloW Op epJu|l  §9-1

ebied op odil  £9-L

9pEepIDOIIA exieg WD eWIUIN SlUS1I0)  99-|
BIDUBUOSSIY 9P OJUBWID

-3)owy ap odwa] dap ueISU0)  G9-|

BIDURUOSSI 9P OJUBWIDAUOWY  H9-|
ojuawebali0ds3 ap

oedesuadwo) ap odwa] ap dueISU0)  €9-|

oluawebHa0ds3 ap oedesuadwo)  79-1

SpPepIdOIdIA

e}y ap ebie) ap oedesuadwod)

SPepIdOIdA

exieg ap ebie) ap oedesuadwo) (9-1

L9-1

oedeinbyuo) ebie) ep ‘puadaq  49-1
1els

Bulk|{ ap 21s9] ap os|nd ap epugnbaly G-
uels

Buik|4 ap 2159 ap Os|ngd ap aLO)  8S-|

JeuiwonN anbuo] u0) Jolon

JOJO\ Op [PUIWION SPEpPIDOIIA

JOJO|\ Op S1U3LI0D)

J01O|\ Op epudnbaiy

10JO Op oesua|

[dH] 10101y Op epuglod

[AM]] 10101 Op eduRlod

1010\ Op sopeQ

ebied Was "ujW U310

oesua)

op 0.1y op odwsa) 9p SqueISUOD)
SpPepPIdOISA

el|y ap oilj14 op odwsa] dp dlueIsuod)
9PepPIdOISA

exieg ap oJ|i{ op odwa] |p SueISUOD)
0lUdWIDALIOWY dp oyuen

J0l0W Op O|9pO

Jolo\ Op OB3NJISUOD)

siepadss saodeinbyuod

1010\ op ojnbuy op 3snfy

OlIgIOH OpRUSS

|ed07 opopy ap oedeinbyuo)
ebieda1qos opopy

anbio] op seonsualdele)

0XNn|{ 3P J010 P ddegpas{ op duo4
Jojo)\ op 3j0uo) ap oidpuld
oedeinbyuod opop

siesan saodeinbyuod

1010\ @ ebied

9s-1 edueinbas
SS-L ap sonaweled sop eyuas od oeda30id
ebueinbas ap sosjdweled sop eyuas

P51 sng op BYUSS & 0SSDY

€51 BYUIS WIS NUB IIND OB 0SSADY

(NUB\ IIND) NUS MIND Op eYUIS

CS-L eyuas was |eddulld NUSK\ OB 0SSAY

|lediduld nuay op eyuas

1S-1 eyuas

dnias op eidod

0s-1 dd1 e eidod

%5-L Jenjes/ieido)

8-l dDT[ssedAg aalQ] ePaL

Lyl dD7 op [39s34/40] epaL

-1 dD1 op [fezijeiuiay] ePaL
Sh-L

do1
¥¥-1 op (opebi7 odnewoiny) [uo oiny] epPay

Lv-L dD1 op [HO] epaL
0v-L dJ1
6¢€-1 op (opebi| [enuey) [uo pueH] ep3]
8¢€-L dD1 op ope|aL
Lg-1 ¢ Ae|dsig op 0Ix3a]
9¢-1 Z Ae|dsig op oixa|
Se-l | Aeidsig op oixal
ve-l ouensn
€e-l olod epiuyap einid| esed 1uo4
Le-1 ouensn
0€-1 o[ad epluysp eini3| ep ‘Xew JIOJeA
*€-L ouensn
6C-1  ojad epiuya@ einya ep owluj Jojep
9C-L ouensn
Se-L olad epiuyap einua| esed spepiun
Y-l dD1 epezijeuosiad einyia
€l |eossad NUS NS\
(444" apuein ¢ Aejdsiqg ap eyur]
1e-1 apuein z Kejdsig ap eyur]
0z-L ouanbad ¢’| Aed Sp eyun]
Tl ouanbad 'L Aeidsig ap eyur]
8l-l ouanbaq |'L Aeidsig ap eyur]
d21 op Aeidsig

L1-1 |eal oedeunbyuod :einie
Jeue) / sdn1ag Jelp3 :einyia

9l-L sope|ndulA sdnias einys
e opejndulA e1sd dniag 91s3

Sl-1 dnias Jelp3
vl-l eAlly oedeinbyuod
LL-1 dn)as ap sagdesado
oL-L 9OURWIOLIRG dP JOHUOW
*L-l (lenuep)
£0-1 oeSezib1aug eu oedesadQ ap opelsy
90-1 sieuolbay seodeinbyuod
S0-1 JOJOW Op SPEPIdOISA 3P Spepiun
0-1 ewolp|
€0-1 sediseg sao3einbyuo)

Ke|dsig/oedesado

-0
L¥-0

0¥-0

L0
L1-0
0L-0

60-0

Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados. 85

MG33AR28




VLT® AutomationDrive FC 301/302

Apéndice

N1g Op noswi|

.19 oedesuel] ep shiels

W1g oe3esuel] ep opuewo)

ddd op einua7 ap oedeinbyuod
dDd op oedeAei ap oedeinbyuod
sieuls ejed sosaweieqd

ewelba|a) ap oeda|es

opluyap 3N D34 0]03010id
$91910e1e2I91U| XB|A OSelly

‘xe|\ e1sodsay ap osesy

owluy eisodsay ap oseny
opewnss o ap odwa)

dpeplied / epeled 3p sug

D4 op euod ep ajes pneg
o5a19pu]

0[02030.d

D4 op euod ep sag5einbyuod
olnpoid op obipod

[9ARINBYUOD piom Buluiep/swiely
pIop |043U0D ep [dARINBYUOD M 1D
[oARINBYUOD M LS PIOM shiels
PJOA |04UOD) Bp [YIdd

plopp ep s@03einbyuo) 111D
einyd| ap waben|i4

1noswi| op |eul
PJIOA\ |0J3UOD) BP INOSWI] oeSung
PIOA\ [043U0) ep Inodwi] dp odwd
pJop [01u0) ep widblQ

9jos3u0) 3p odi|

sieJan sagdeinbyuod

sieuondQ 3 "wo)

oni4

op odw?a] 0ssa301d dp did Op ‘94
on4

op odwsa] 0ss930id 9p Ald Op JoY
pMy

P34 Qld $5920id Op oedess|adesag
pPM4 P34 Qld SS320id Op oedeis|ady
ulen pm4 pasq did Ssad0.d

ossadoid ap Q|d op opipuaisd did

11 ossadoud ap id opedueAy

1D

0553201d 3P dld OP "AuU|/|BWION eples
dDd Op plemiod psa4

1D

‘AU| /|eWION pM4 pad4 (Id SS920.d
924n0saY pM4 P34 dld S$970.d

XeW JoY wd

0553201d 3P dld Op Oyueo ap e|edxs]
BWIUIN JoY W

05593014 9P (Id Op oyueo ap ejeds3y
ellapedelg 'sod eples ossadoud ap did
ellppedelg ‘BaN epjes 0ssadoid ap did
ossac0id

9p dId op | aued e Jezijepiuidy

| ossa>04d ap Qid opedueny
eIDURIDJRI BU epueq dp einbie

[v-8 05592014
9-8 9P did op plemio] pas4 Sp Joje]
Sv-8 oyuen
£v-8 9p w7 0ss8301d 3p did Op }Ad
w8 05593014
Lv-8 3p did op [epuad)ig op odway
or-8 05592014
«7-8 op dld op oedeibaiu| ap odwa|
1£-8 05592014
9¢-8 3p dlid op |euomiodoid oyuen
GE-8 05S9101d Op (Id Op [edIu] SpepIdOIdIA
v€-8 05532014 Op dId Op dnpuipm nuy
€€-8 05592014
7€-8 9P dld Op OBSI9AU|/|BWION 3]0JIU0D)
LE-8 OpIpua)s3 0ss330.d 3p did Op
0¢-8 T 05592014
+€-8 9P 1D Op XPeqpad4 9p 0sINddY
61-8 | 0ss2201d
L1-8 9p 1D Op Peqpad4 dp 0sINddY
v1-8 qpa24 ‘|43 ssI20id
€1-8 91uaLI0)
0L-8  9p Jopejosuo) op epigns ap odwa]
«L-8 anbio] ap |4 op piemioy pasy ap Jojeq

anbJo|
op Id op exieg-essed onjy op odwa]
anbioj ap |4 op oedesbaiu| op odwa|

G0-8 onbuo] ap |4 op |euoiodoid oyuen
+0-8 anbioj ap |d op }Peqps34 op Sjuo4
£0-8 anbioy ap |d op ‘111D
20-8 edwey />
L0-8 dPepPIdOaA 3p dld Op 0419 Op 0B3910D
£0-8 apepidojan

3p Qld Op piemioy pady ap Jojed
SpepIdo|A 2p did op

LG-L oeqpas4 op wabeuaibug ap oedejay
9PepPIdOISA °p

9S-L  dId Op exieg essed 0iljif Op O0polidd
oyuen 9p W

€52 apepIdOjaA Bp QId Op oedeuaIRlq
S-L SpepIdOIdA
LS-£ ap did op oedenuaidyg ap odwa

0S-/ dPepIPOJ3A 3P dld op opeibaiu| odwa)

5L 3pepiojaA
9p dld ou [euoidiodold oyuen
6L apepojaA 3p dld op dooig
8b-/ 3pepiojaA
3p qld op %>eqpaa4 op o4
oL 3pepIOI3A 3P dld Op ‘143D

$910pe|0JIU0D)
epjes

b=/ P INOSWIL OP JOPald €/SHX [RUILMIDL
sng Op 9|043U0) £/SHX |eulwa]

-1 "X B|eds] €/SpX |eulua)
L "UJN e[edsT £/SpX [eulwsL
Ly-L epJeS £/SPX [eulWlIaL
¥ edibojeuy epjes

ob-£ epjes
xb-£ 3P INO3WIL Op Jopaid L/SHX [BUIUISL
6€-L sng op 9J01U0D L/ShX [eulWId]

"Xe| B[eds3 |/SpX [eulwiaL

8¢/ “UIN BledST L/ShX [eulwla]
epleS L/SPX |eulwia)

9¢-£ € edibojeuy epjes
eples

S€-L 9P INO3WIL Op *Jopaid 8/0EX [eUIUIDL
Sng op 3|0J3U0D 8/0EX [UILUIDL

ve-L e[e3s3 "XR 8/0€X |eulwid)
‘Ul BledsT 8/0EX [eUIWISL

€€, epJeS 8/0EX leulwia]
(434 T ed160jeuy epjles
Le-£ ed1bojeuy eples ap oy
epjes

0€-L 9p 1nodWIL Op Japald Ty |eulwiaL
*€-/ eples ap ojuswelieg op 41D ¢y WIS
eples op ewixely e|edsy g |eulwis]

TC¢-L  epleS ap BWIUIW B|edS3 7y |eulwidl
eples Zi [eulwid)

0Z-L L ed16gjeuy eples
*C-L onj4
op odw?a] 9p dULISUOD ZL/OEX "WISL

61-L 10[eA Ol XOBQP3IL/J9Y TL/OEX "WidL

81-L JOJeA OXleg >>eqpa34/4ay T1/0EX ‘WISl
oesus] e}y ZL/0EX leulwisL

9l-£ opsud| exieg Z1/0EX [eulwidL
€l-L ¥ ed1bgjeuy epesu3
(44 onji4
0l-£ Op odwa] 3p IULISUOD | L/OEX "WiSL
%L=L 10Jep O}y Deqpasd/yay LL/0EX ‘WidL

JojeA oxieg >2eqpad4/43Yy LL/0EX "WISL

60-L opsu3] BIY LL/0EX [eulunal
opsua] exieg L 1/0EX [euilLal

80-/ ¢ eoibojeuy epesnug
oyl

£/0-/  Op odwsa] dp SIULISUOD +S [eUIWIL
10[eA 01|V ¥BqP334/49Y +§ [PUILIDL

90-/ JOJeA OXieg }OeqPa34/43Y +S |eUIWISL
el]y 31UBLI0D $§ [eUIWIDL

S0~/ exieg 93Ua1I0D) S [eUIWIDL
oBSU3 BI|Y S [euluLaL

¥0-£ 0BSU3] EXIeg G [PUILLIDL
€0~/ z edibojeuy epesnug
oyl

70-/ op odwsa] 9p 2IULISUOD €S [eUIWIL
L0-Z  JO[eA O}V Y2eqpad4/49Y €5 [eulua]
J0[eA OX{eg }oeqpPa34/JoY €5 [eUIISL

00-L )|y 3IUBLIOD €S [eUIWIL
%0-L exieg 9)Ua110) €5 [eUIWIDL

0opsus) e €5 [PUIWISL
oesud] exieg €G |eUIWID]

¥8-9 | edibojeuy epesjug
£8-9 0137 3AI7 Op INo3WI] oeduny
89 0197 9AIT Op 1nodwWI|
18-9 ed160jeuy S/3 opoy

edibojeuy epjes/epesyuy

*8-9 9/0€X oU

0s|nd ap epJes ep opluyapald INoduwi]
L9 9/0€X
€/-9 oU 0S|Nd 3p epJes ep sng op 3|01u0)

6C oU

0s|nd ap eples ep opiuyspald Inosawij
6C

oU 0S|nd ap epjes ep sng op 9|0J1u0)
LT oU

0s|nd ap eples ep opiuyspald Inoswi]
Yid

oU 0S|Nd 9p eples ep sng op 3|0J1u0d)
9|24 op @ |eubip sng op 9]0Ju0D

sng J1od opejosuod

4HY op ede) ep oexauoday ap Osesly
S/3 ap steuopdo

19podu3 Op OpRUSS £€/7€ WAL
0edN|oAdY 10d SOS|Nd £€/7E WL

A ¥T 19podu3 op epesjuz

9/0€X ol Os|Nd op eples 3p "xey ‘baig
os|nd dp eples [9ABLIEA 9/0€X |BUILISL
6T oU 0S|Nd 3p eples ep "xe baiy
0s|Nd 9P eples ep [SABLIEA 6T [eUIWD]
LT ou 0s|nd 3p eples ep xe| baiy
0s|Nd 9P eples ep [dABLIEA /T [eUIWLD]
os|nd ap eples

cc#

os|nd ap oJ1|i4 op odwsa] Ip SueISU0)
10[eA O}V %2eQP334/J3Y €€ WIS
10Je/\ Oxleg >DeQPID/JOY €€ WAL
epugnbal4 ey €€ "wis)

epugnbaiq exieg €€ ‘wis)

6T#

0s|nd ap oJ1|i4 op odwsa] Ip SueISUo)
10[eA O}V %2eqP334/43Y 6T WIS
10Je/\ Oxieg >DeQPI/JOY 67 WAL
epugnbal ey 67 "wis)

epugnbaiq exieg 6z ‘WIS

os|nd ap epesjuz

934 ‘ojusawebijsap ap osesy

319y op oedeAny ap oseny

oedung ap 3y

S99y

(LOL 9DW) [enbIp eples //0€X Wil
(L0L @DW)[eubIp eples 9/0eX WidL
[eubIq eples 67 [eulwia]

[ebIq epjes £z [euiwial

sieybiq sepres

[eubIqg epeiiuz €1/9vX [eulwla]

[eubIg epeiiu LL/9bX [euiwia)

[eubIq epeiiul 6/9%X [eulwidL

[eubIqg epeiiuz £/9FX [eulwidL

[eubIqg epeiiuz S/9pX [eulwiaL

[eNBIQ epenul L/9rX [euIus]

eInbag epeied /€ |eulWwID]
Q epenuT $/0EX [euIwIs]
Q epenul €/0€X [euIwIaL
Q epenul z/0ExX [eulwIaL
[eNBIQ epenul €€ [euiuIa]
[eNBIQ epenul g [euiwisl
[enbiq epenul 67 eulwial
[eNBIQ epenul £z [euiwsa]

65-G
8G-S
1SS
9G-S
§S-S

S-S
€59

Q epenuy 6L |eulwisl
@ epesiug g1 |eulwis]
sienbiqg sepenuz

6¢ |eulwiad] op opow
LT [eUIWIS] Op OPOW
[enbia S/3 opow
1eu61q s/3 opow
|e31b1q epjes/epesjuy
[zH] 91Y 9pepIdo|ap ap ssedAg

[wdi] esed ssedAg ap apepIdojap

[zH] @@ 2pepIdolaA ap ssedAg

[wdi] ap ssedAg ap apepIdojap
apepIdo|a ap ssedAg

epiuied eu J0Jow Op OB3eIYLIIA
1010 9p d1uUdsNY ase4 oedunyg

01|y ¥2eqpa34 3P BPUILBAPY

oxieg >>eqpasq dp eIDUILSAPY

Bl|Y BIDURISJSY 9P BIDUILIDAPY

exieg IDURIRJSY 3P BIDUILIBAPY

1|y 9PEPIDO|IA BIDUILISAPY

exieqg 9pepIdO[dA 9P BIDUILIDAPY

]|y 31US1I0D 3P BPUILIBAPY

exjeg 91U9110D) dP BIDUILSAPY
SepudBApY Iy

10101

Op 9PepIdO|9A 3P JOUUON Op Ino3WI]
"Xe|\l JOJO|\ Op SPEpPIdOIIA 3P JOUUOW
Jojow

Op dPepIdOJaA dp JOJUOW Op oedun4
SpepIdO|aA 3p J0UUOW

Buryoes) ap oug sode edwey noswi|

T5-S bunjoes] ap ouz op edwey ep 1noswi]

1S-S
0S-S
%9-G
w-s
L¥-S
ov-S
*¥-S
€€-S
[4%)
L€-S
0€-S
%€-9
9C-S
SC-S
Y-S
€C-S
[44)
1z-S
0z-S
61-S
81-S
L1-S
91-§
Sl-S
v1-S
€1-9
(45

Bupjoes] ap ouz op edwey

Bupdes] ap 043 op INodWIL

Bundesy ap oug

Bundes) ap ou3z oeduny

10O\ 3P deqpa34 dp epidd Inoswi]
10101\

9p Yoeqpas4 ap SPepIdoISA Ip oM3
10O\ 3P deqpas4 dp epidd oedun4
10)O|\ Op SPEPIdOI3A “UOW

0121} Op 0B3edYLI9A 3P SMWI| J0}e
olx14 op

oe3edyLIdA dp dWIT Op J0jeq dUOo4
9pEPID0|3A Sp Wi Op Joje{ U0
anbio| ap a)wi7 op Jojeq du04
{)wI 9p saloreq

Xe|\ eples ap epuaNnbaly

9)U110D) dp AUWI

Jopelan opo|y op anbiol dp Wi
1010\ OpO\ Op anbio] ap duwI]
[zH] 1030\

op dpepIdoJaA ep Jouadng uwi
[wdi] 10307

op 3pepIdo|aA ep Jouadng anwi]

[zH]

I0JO|\| Op SPEPIDOIIA BP JOLIDJU| W
[wdi]

10JO|\] Op SPEPIdO[3/ Bp JOLIdJU| W]

LL-S
olL-S
*L-S
20-S
L0-S
00-S
x0-S

€9-v
[4a4

MG33AR28

Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados.

86



Guia de Operacao

Apéndice

"BIDURI0d dp Oele) Op opIpad dp oN
epuanbai4

9P J0SIIAUOD Op OpIPad OpP ‘oN

[eay odil op ob6ipod op buiis
opipad ap 0bIpo) op buing
9IBMOS Op OBSI9A

oesua|

BIDURIOJ 9P 0BIS

D4 op odip

9ALp Op oe>ecynusp|

odws] :seyje4 ap ousibay

Jojep :seyjeqd ap osisibay

0113 ap obIpo) :seyje4 ap osisibay
seyjeq ap oaisibay

odwsa] :001101SIH op oJ1sibay

JojeA :0dL0ISIH Op 0415163y

0JUdAT :00LIQISIH Op 041sIbay
031101SIH Op oJ1s1bay

JeuoY 9p SIUY SeIISOWY

ousibay ap opopy

oJeds|q ap OjuUaAg

0115169y 9p ojeAsaiu|

ounsibay op ajuo4

sope( ap oasibay op saodeinbyuo)
ojusweuolduny

9p SeIOH dp JopeIuo) Jezije
YM> 9p Jopejuo) Jezijeldiul
$905U31310S

sojuawidanbesadng

sa05ezibiaug

Yymy op Jopeiuod

01USWERUOIDUNS 3P SEIOH
ojuaweuolduny ap seloH
sieuopesadQ sopeq

9AlIQ Op oedewloju|

0113490 3p [9AIN

ondjaQ ap svodeinbyuod

sieuoddQ ap oeddaleq

Jeuoiddo ap sopep ap wabeuszewuy
ouJ9Ix3

D A vz 1od opeuswily [euoiddQ
sieuopdQ

piop\ snieis 1x3 6

piop Buiuiepp Aoeba

piop\ wiely Aoeba
apepijiquedwo)

10SI9AU| Op SapepIun dp [eay oJawnN
eldueINpuU| Sp eples dp ohji4
epueldede) ap eples sp on|l4
eples sp o4

JOpe|lIusA Op Jo)NUOW

1ope|IIUsA Op 9|01U0D

DD ojudweuleq op oedesuadwo)

144 9p oajl4
suLlquy

J010|\ Op 1ydsod
W O3V epudnbaiy
O3V op ewiujy oedezaubepy
1A ©Op [9AIN

LSl

o-Gl
SP-GlL
-Gl
€r-GlL
-Gl
Ly-Gl
ov-Sl
Ball
[4%13

£0-G1
90-S1
S0-GL
¥0-Gl
€0-Gl
¢0-Sl
L0-Gl
00-S1
%0-SL

06-71L
%67l

88-vL

eibiaug ap oedeziwnQ

odwe>

op ojuawWiN3aNbeud 3P SPepIdOIIA
odwed op ojuswidanbesyus oedung
wabe|01s3 esuod oedal0id

01114 op odwsa] ‘SlusL0) WIT 41D
oedeibaju|

op odwsy] ‘@us.u0d) wiT [11D
Jeuoidiodoid oyuen ‘a1uaiiod wi 1D
ULI0D BP AW “M1D

031A195 3p 0b1poD

oednpoid ap saodeweiboid
10SI9AU|

op eyje4 U dWIESdJ Op Oselly
anbuol

9P W] OU dwlessq op osesy
21Ua110)

9P 3UWIT OU dwJessq op osesy
oedesadp opon

edjlewoIny

epiued eAoON ewn ap odwa)
Jezijeiuldy opop

swuesap JezijeniuRy

dnypeg ap oyueo uid

dnypeg sp

swuesaq ap oedesadnday ap [PAIN ‘Ul
dnypeq ap noawi] ‘U

9paJ dp ojusWeddUR|RgSIP B BISOdSaY
eINETE]

9pal ep ey|e} ap 0eSUS] 3P [9AIN
©D1419]9 dpaJ AP eyleq

e>1)9]9 dpal dp eyjeq

osonQ odwa] ap oedesuadwo)
od]3snde opini ap oednpay
oede|npowaliqos

ojusaweaney) ap epunbai
oluUdWeaARYD dp oeIped

10SI9AU| Op OjUBWEDARYD
siepads3 sagdung

1S Op 9|0J1u0d 3p okdy

S Op JOpe|joJlu0) Op 0IUSAT
sopejs3

€ eueajoog 11607 eibay

Z ©21607 eib3Y 9p Jopesadp

C euesjoog ed1607 eibay

| e21607 ei1bay ap JopesadO

| euesjoog ed1607 eibay

sed1bo seibay

1S op Jopejosuo) op Jopezuodwal
saiopezuodwa)

Y opuesadQ 44-SH

S opuesadQ 44-SY

sdoj4 dij3 sy

Jopesedwo) op Jojep

Jopeisedwo) op JopesadO
Jopesedwo) op opuesadQ
saiopesedwo)

DTS O Jezjjepiuidy

0lUdA] Jeled

*r-vl OJU3AT Jepiu|
7S Op JOpe|0JIUOD) OPON
LEYL 1S op sa031uyaqg

31607 yews

SE-vL eIPIN 9P S40peIU0D)
f4dh 90BJIDIU| P S2I0PRIUOD)
SOD °p spepliold

LE-vL elod ep ‘byuod
0159 4 spepiAleul ap Inoawl|
«E-PL WwJ03S 1sedpeolg esjuod oedalold
6L oge) ap opesi3 ojuswndwo)
8T-vl dWD| wabeuoldsy
0d]12WOINY ISAQ-SSOID)

9Tl oge) ap odnsoubeiq
sope3ueAy 19uiayly sodIAIDS

STl S1uasedsues)
919nbog ap |eued op euod

vl ddV dp oMjuod ownin
vl 5053I9pUd Sp OUUOD Ip 0833313(
dWNS 31uaby

Lzl dLINS 031195
oC-1 dLIH J0opIAISS
*C L d.1d 9p J0pIAIRS
9l-tL 19UId9Y13 SO3IAIBS S0AINO
NUITIOMOd 19UIdyl] op sniels

Sl-vlL SOAIlE[NWINDE S3I0PeIUOD)
vl-vl SHWI| 9p saiopeuo)
vl ap saywI]
ed1seq 19UIaY13 P INodWI|

LL-¥L 0ds ap noawi|
oL-bl ON op ql
*L-¥L YUITamod 1autayig
90-¥1L 1vDJI3y3g op snieis
Y01 opeinbyuo) oedelsy ep odai9pul
€0-¥L opeinbyuo) oedelsy ap selly
LO-vL 1vDiayi3
00-t1L OARIDST

«0-F7L Op 0B39>x3 9p wWabesus|y ap JopeIuoD
oAeids3 op wabesualy ap Jopeiuo)

sl snjels ap oJlsweled
LG-€1l dd1 snqpow
*9-€EL SOD o4
€l SOD op oediqiu| ap Jopezuodwa]
€€l S@3 op oJs1vweled
€L onpoid op diD obipod
Ly-€l dID op oesingy
or-€L 3pay ep j0)u0d
«¥-€l apay ep enpuILRY
0z-€l BIDURHISAPY Sp OJ3dweled
*CEL dI/33N49413
9L-€L 21dwas Jeaein
SL-€L sopeq SOp SalojeA Jeuszeuwly
#L-€l 211s9W 03ai9puz
CL-€l 05592014 ap sopeq
LL-€L sop Hyuo) ep einla ep oyuewe|
OL-€L 05532014 dp sopeq
«L-€L  sop Bbyuo) ep oedenein ep oyuewe|
€0-€L 05532014
20-€1L ap sopeQ sop byuo) ep einua]

L0-€1L
00-€L
%0-€1l

05532014
9p sopeq sop byuo) ep oedeaein
9]0J1U0) Bp epueISU|

05532014 Op sopeq

dl ‘pu3 Josiniadng

JVW Josialadng

xa|dn@ ury

Ul Op SpepIdoIdA

edjjewolny oedenobaN

jul] op oedeinQg

Julq op shieis

19WIaYl3 ap YuI] 3p sosldweled
021514 033aI9pu]

1SOH Op dWON

olujwoq op dWoN

SWON 9p SDI0pIAIRS

esdx3 |anbn)y ap olenuod
dDHQ Jopinies

oeiped Aemalen

9pal-qng ap eiedsey

dl 03a19pul

dl 03a19pu3 op oedeubisaq

dl ap sa03einbyuo)

JEIUEIE]
"0559201d

ap sopeQ sop byuo) ep einua]
'0559201d

ap sopeq sop Hyuo) ep oedenesn
uadonNyD

19UIINSQ Op 4 SosBWeIeRd
19N321A8Q 0Inpold op obipod
a1dwas Jeaein

19N3JIASQ Op 0BSIADY

sope( SOP $3.10|eA Jeudzewly
Zie|\ ep 3d1py|

oJjdweled oe 0ssdY

¥ SOD ol

L SOD onji4

S0D sonjid

opay ep 9]0U0D

opaYy ep epUIRY

BIDULIDAPY dp OJldWeled
05592014

ap sopeQ sop byuo) ep einua]
05593014

9p sopeq sop byuo) ep oedeaein
05592014 9p sope ap odi| op oeda|ss
19N®2IARQ

HO sng ap Jopejuo) op einya]
oeddaday

9p S0113 3P JOpeIuo) Op eINYY]
oessiwsuel|

9p S0113 3P JOpeIUo) Op BINT]
DV op ai

91ey pneg ap oeda|9s

NVD 0]0d0101d

sunwo) saoSeweibold

Le-zi

Lol

L1-0L
0L-0l
%L-0L
£0-0L

90-01

NV snhqp|al4
SNQUOId Op SIOSIASY dP JOPEIUOD
G) sopeJal|y sol1aweleq

4
€
4

) SOpeI)|y Soslaweled
) sopesa)|y soliaweled
) SOpeId}y Ssosdweled
) sopeia)|y soslaweled
) sopluyag solisweled
)
)
)
)
)

sopluyag sosaweled
sopluys sosaweled
sopluya soslaweled
sopluyag sos1aweled
sopluys sos1aweled
0Q op og5edynusap|
1959Y2ALIgSNqYoId
snqyoid SOAJeS sopeq SOp Jojep
dnias Jelp3

| PIop sniels

| P40\ [013U0D

|yiad op osswnN

oAlsodsiq op oe3edynuap|

|eay a1ey pneg

snquold op piop\ Buluiepy

0119)9p Op oeden)S ep Jopejuo)
0113433 Op N

eyje4 ap obipod

eyje4 ap wabesualy ap Jopeluod
05592014 9p 9]04U0D

oJ1aweieqd op oedip3

sieuls ejed sosaweled

ewelbala] ap oeda|es

SALIP

9p 9pepiun ep eWI1SIS OpP OJBWNN
ON Op 03ai9pul

dDd op einua7 ap oedeinbyuod
ddDd op oedeaesn ap oedeinbyuod
|eay Jojep

wodiag

SALIPII0Yd

Z sng op bor op apepIdojap

L sng op bor op apepIdojap

sng op bor

OABIDST OP SOJIF Sp Jopeluod)
seplgaday oAeIdOST Op suabesualy
sng op soJi3 Ip JOpeIUoD

sng op suabesualy ap JopeIuod
D4 op eiod ep odnsoubelq

€440 9ALpYOId Jeuoidd|as

27440 3Aupyoud Jeuod3|as
epluyspaid eIouIasey Jeuolds|ss
dniag Jeuos|es

0BSI9AY JBUOIDIIDS

epllied 1euola[as

DD Ola14 Jeuoids|as

epidey epeled JeuoId3|SS

epJul Jod epesed Jeuodales
sng/enbig

W1g 9p sou3 ap onsibay

W1g 9p Ssowixep soiij

—aNmMm< n o

676
L6-6
06-6
58-6
8-6
€86

Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados. 87

MG33AR28




VLT® AutomationDrive FC 301/302

Apéndice

edwey ap odi|

eun) sieyy edwey v

(4I9pOdUT) BWIXR\ SPEPIDOIIA
oedel9[ady @ SpepIdojdIA

oedisod ap oud wod oajy op odwa|
|eaBajul 33w ap o3y op odwa)
(oedeAnesaq) |41 ejauer ep oyuewe|
(oedeAny) 141D ejduer ep oyuewe|
14494

9p Jopessn op einpauiep ap odwal
aid

op 9j0J1u0) op wabensowy sap odwal
oAeids3 eled 0sIaAU| OusWEI0dWOoD)
0peId|0] 0B3ISOd 9P OWIXR\ 043
sjuelpe

eled oedejuawije ap oedess|ady
ajuelpe

ejed oedejuswije ap apepIdOJIA

ald op ebue| epueg

|es6aju| ewos /d anuwi Jojep
|esba1ul Joreq

OAIlBALISP Ol

|euordiodoud 1oieq

did Jopejoiuo)d

91U04 ep 3N

IM 3se7 Z0€E ODW

eARIDST 91UO4

ydeqpasg op ajuog

L "2u3 op NvD oedalold

L'>u3 op ou op Q|

1">u3 op 9|01u0D

J9podu3 op oedeujwa)

J3pOdUT Op OJUBWERIOHUOW
olnjosqy

13p0odu3 op oge) ap ojudwLdwod)
onjosqy

J9podu3 op olbojay op oedeisn
olnjosqy

19podu3 op o169j9y op epuINbaly
olnjosqy

13p0odu3 op sopeq ap oudwLdwo)
eInjosqy oednjosay

01N|0sqy 0]0J010id

|eluSWRIDU| 0BSN|OSAY

|eluswaidu| Jeuls odi]

| J9podug

72Uz op NYD 0e58101d

¢u3 op ou op @l

Z’duU3 op 9|0Ju0)

olLensn op apepiun ep Jopersawny
oleNsn Op apepiun ep Jopeujwouaq
eAlleloy oedalg

J3P0dUJ Op OJUSWERIOHUON
onjosqy

13p0odu3 op oge) ap ojudwWLdwWo)
olnjosqy

Japodu3 op olbojay op oedeisn
onjosqy

1apodug op o169jay op eduInbaly

[4°p4d
Lg-te
0§-C¢
%*9-CE
St-Ce
v-tce
Ev-Ce
ov-z€
6€-CE

8€-T€

LE-CE

9€-t¢

GE-CE
€e-te
[43yr43
Le-te
0€-c¢
*€-CE
Sl-ce
vl-te
€l-ce
cl-te
L1-Cc€
olL-ze
60-Z€

80-C¢€

£0-CE

90-Z€

oln|osqy
Japodu3 op sopeq ap ojuswLdwo)
GGX 0IN|osqy Japodul op Sleipneg
eInjosqy oedn|josay

01Nj0sqy 0]03010id

|eluswWaIdU| oedn|osay

|eyuswaidu| euls odij

T Jspoduz

ODW op sediseg saodeinbyuo)
oloway ssedAg oedeany

ssedAg ap ojusweuoUN4 ap SeloH
ssedAg ap pJop\ sniels

9159] 9p OpO\ Op oedeAny

ssedAg

op awuesaq ap odwsa] ap osesy
ssedAg ap epiied ap odwsa] ap oseny
ssedAg opop

ssedAg ap |euodQ

05593014

9p Ald op [euoiiodold oyuen
9PEPIOIdA

9p dld ou [euordiodold oyuen
(wyo) ora14 op Joisisay

(P1) p-oxia op

Jojed
Sp Jopedissip op Jope|iusp Opow
apepiun ep oedeinbyuo)

[9%] °A3] ebied 9p SpepojaA

[9%] @A3| ebied ap S1ua110D)

[s] @A3] ebied ap oseny

[%] opeanbojq 10304

9p 0B32319p 3P SPepPIdO|aA dp 0.7
[s] opeanbojg

1010y op oe3d319Qg ap odwa)
opeanbojg 1010y ap oedalold

[9%] ey|Y eplied ap anbio] ap 31usa1I0D
[s] o1y epnJed ap anbio] op odwsa]
epiued ap d1snfy opedueay

e[edSd W 3|qqOoM Op eag ‘baiy
BWIUI 3|qGOM Op edlWQpuRYy ogSe|Ry
"XRIN 9|qQOM Op edjwigpuey opeay
3|qqoMm ap oedejay

uolduN4 wopuey 9|qgom

9]qqoM Op [323Q/[30Y op odwial
9|qqoM op epuanbas sp odwa|
9|9qoMm op dwnf ap odwa]

[9%] 31990M op dwnf ap epuanbai4
[zH] @1990Mm op dwnr ap epugnbaiy
92In0say

Buijess ajqqom op eyaq "baig

[%] 1qq0oMm op e12Q epunbaiy
[zH] °1990M op ey3Q epugnbaiy
SPOW 9|99qoM

19]9qoM

siepads3 sosinday

oua1x3 olenbolg ap oseny
s0sIaAId

sa03un4 oededijdy
05532014

G0-ZE€ 9P did Op epjeS 9p opeuo|edss oyuen
$0-Z€ 05532014 9p ld Op esaid eples
€0-2€ 05592014 9p dld Op eples
¢0-ce 0559301d 9p (|d Op o413
L0-Z€ did op seanya
00-Z€ Jopedyl1al op DD oesud|
«0-T€ 9pal 9p olusweadueeqsaq

ed1439(3 9pay ep epuInbaiy

6l-l€ opaYy 9p oesus|
LL-l€ Jopedyilal op sniels
0L-LE T |eubiq epenug
€0-1€ T sepies a sepenugj

SBAIJE SBIDURLIDAPE 3P SOJBWNN
20-1€ SOAI}e SdW.eje dp SOJWNN
10-L€ SOAIlEe SSWe|e/SeIUILIBAPY
00-L€ LL/6¥X ©d160[euy eples

6/6vX e2160/euy epjes
L/6vX e2160euy eples

¥8-0¢ 0I9d sopeq °p seinya]

0L/8tX epenul ‘dwal
€8-0€ £/8¥X epenu3 dway
18-0€ ¥/8X epesnu3 ‘dwal
08-0€ [vw] 7/8%X ed1b9jeue epeijul
%8-0€ sedibojeuy seina

T sopeq ap seinyal

0S-0€ oedisod ep axsnfy
«G-0€ oe3IS0d dp dpepiun dp Jopesswny
1T-0€ olensn op apeplun ap JoperdwnN
9Z-0€ oedisod ap apepiun ep ejeds3
ST-0€ oe3isod ap apepiun
oedisod ap ejeds3

¥C-0¢€ 3deqpas4 ap |eulS weloluon
>PeqpPad4 Op OphudS

€2-0€ oeded||dy 3 ojuswelo}uOW
(44013 I3A|0S3Y deyI3IU|
Lz-0¢ 0B5N|0SaY “WIS I9POdU]
0¢-0€ oedewlojsuel] ap oedelay
*C-0€ epeJjug ap epugnbaiy
61-0€ epeJjuj ap oesus|
lL-0¢ so|od
L1-0€ J9A|0S3Y deIRU|
0L-0€ JDV443dIH ep S1eipneg
60-0€ ISS Op sopeq Sop Ojeuwo4
80-0€ 10pe|I>sQ Op SpepIdoIdA
£0-0€ ISS op sope( sop ojuswidwo)
90-0€ wnny sa03njonsy
S0-0€ (A9Y/5903150d) oe3n|osay
¥0-0€ 0]00101d Op 0B33|9S
deyIdIU| J9podUT Sy

€0-0€ (4dd) oednjosay
20-0€ Jeuls ap odi|
L0-0€ adeyuau| dug du|

oedisod ap yoeqpas4

PIOA SNIBIS “IX]
T pliopn Buiusepy
piop Bulutepy
C piom wiely

plop wiepy
odiysoubelq ap seinya
|oARINBYUOD piom Buiultep/swiely
ojusweileg

Op eINST Bp BIDUILISAPY/DWIely
D4 Op eyod ep | 434

D4 Op eyod ep | MLD

MLS |euodQ oededunwod
snqpial4 op | 434

sngppal4 op L MLD

snqp|al4 @ 34 op eilod

[vw] €/5pX ex169jeuy epes

[vw] L/StX ed1bgjeuy epes

[vw] 8/0€X ed160jeue epjeg
T1/0€X ed16ojeuy epenuy

L1/0€X ed1bojeuy epenu3
lopejuo) Jesed "d.id

g Jopeiuod

Y Jopeiuod

[uiq] 219y op eples

[zH] 6T oU 0S|Nd 3p epjes

[2H] £T ou Os|nd 3p epjes

[ZH] €€ ou epenu] "baig

[zH] 6T ou epesu3 baiq

[uiq] [ewbia epres

[yw] gy edibojeuy epjes

¥S edibojeue epeinuy

¥§ leulwisl

op Joydnuaiu| op oedeinbyuod
€6 edibojeue epenug

€5 |eulwial

op Joydnuaiu| op oedeinbyuod
|eubip epenug

sepjes 9 sepenug

[wdl] soeqpasd

10d161g op enullaey
[epepiunpreqpasy

0s|nd dp eIPUIBYRY

BUIDIXT BIDUIYRY

3deqpa9g 9y

91Ua1I0D) dp eyjeq ep wabLQ
[wdi] edwey sody apepidojap ap ‘Joy
1010\l Op M\ 3Seq ep 31Ud4I0D
J0JO|\ Op A dSe4 ep dlua1i0)
1010\ Op  3Se4 ep 31UII0D

dD1 Op Joudyul sniels ap eyul]
o1y 0415163y ap Jayng

9]011U0) 3p oeue) op einjesadws]
S op Jopejosiuo) op opels]
‘Xew uUa0) ‘Au|

1UBLIND "WON “AU|

JOSISAU| Op OJIWLID|

JojeD ap Jopedissig op einesadws]
eIpa|A o1214 op eibisug

s/ o214 op eibisug

ewp1sis op "dwa

DD OjudWeLIeg Op OBSUI|

9AlIQ Op smels

o)y [wN] @nbiog

06-91 epeJqijed J0JeISS Op BDURISISIY
%6791 [M3]] 1010w Op OXId Op eIDURIOJ
68-91 [9] anbioL
anb.oy [9%] oye "say

£8-91 Jojo)\ op ojnbuy
98-91 ALY Josuas einjeradwa]
S$8-91 JOJO\ Op ope|ndje) 0dIWLg)
¥8-91 [wdJ] spepojsp
7891 [wN] anbiog
08-9L [9%)] euanbai4
%891 JOJO|\ Op 31UaLI0D
6/-91 epugnbaiy
8/-91 JOJO|\ Op Oesud|
£LL-91 [dy] epudiod
9/-91 [m] epuIOd
S99l 10]O|\l Op shiels
/.91 epezijeuosiad einyia
€/-91 |eay oedisod
79l [9%)] |edidulld [eay Jojep
L£-91 PIOM SN1RIS
0/-91 % BIDURI9JaY
69-91 [opepiun] enulsey
89-91 PIOMA [043U0D
£9-91 |e1an snjeis
99-91 sope(q sop oediqix3
S9-91 oJlpweled dp sopepeid|y
¥9-91 AP Op oe3edynuap|
SOPEOYIPON SOs1aWeled

€9-91 sopiuyaq soliaweled
7991 oslawieied op sagiewioju]
oedeinbyuod sp eduepnpy ap Jopeiuod)

19-91 opiuyapaid

09-9L JOPE[IIUSA Op OIUSWRUOIDUNY SP SRIOH
%9-91 JOPE|IJUSA Op OJUSWRUOUNY dP SLIOH

/591 11 steuoelsadQ sopeq
€5-91 13/1D 10|S [eUOIXAO OP MS Op OBSISA
591 13/1D 30IS ou [euoindo
15-91 03/0D
05-91 10|S ou [euoiddQ Op MS Op OBSIA
%591 03/0D 10|S ou |euopdo
6¥-9L g 10|S ou [euoddD Op MS OP OBSIIA
8v-91 g 10IS ou [euodO
L¥-91 V 10[S - [eUOAQ Op MS Op OBSISA
991 Vv 10|S ou [euondQO
Sv-9lL JeuoddQ op audS N
L-91 |leuondo
ov-91 Op opipad dp 0e3e1d1|0S ep ‘N
6€-91 [euoiddO Op MS Op OBSISA
8€-91 opejuoly [euoRdo
LE-91 leuodQ op ‘uap|
9¢-91 oAlnbie op swoN
G€-91 oeSeinbyuod ap oAlnbie op swoN
¥E-91 eIpURI0d
£€-91 9p OBlIED OP 3UPS dP OBWNN
z€-91 epunbaiy
1€-91 9p J0SISAUOD) Op IS dP OJAWINN
0£-91 BIDUDI0d 3p Bde|d Bp MS op dl
*E-9L 9|013u0D 3p edR|d BP MS Op Al
G791 dD7 0P PI Op oN

-9l
€91

1s-Sl
05-Gl
6¥-Gl
87-Gl

MG33AR28

Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados.

88



Guia de Operacao

Apéndice

‘ON |31 [uuey) A19jeS 9ALPIJ0Yd Z2-109

T dAUPII0Yd #+-L09

01349p Op 0B5eNlIS BP JOPEIUOD 75-009
0119)9@ OP oN £1-009

eyje4 ap wabesua|y ap J0peuod t-009
OpBUOID3|3S ‘9L 3JeS/9ALPIJ0Yd ZZ-009
9Jes|JOHd xx-009

Ddd Op 4 J0pe|UdA Op 3PepIdOISA
Ddd Op 3 JOpe|lIUdA Op SPepId0IdA

Jdd op @ Jope|
Ddd op D Jope|
Jdd op g Jope|
Jdd op Vv Jopej!

USA Op 3PepIdo|aA
U Op 3PEepIdO|aA
UDA Op 3PEPIdOJIA
USA Op 3PEepIdo|aA
Jope|i3usA

op epujod sp oelied op snieis
Jd Op D I0PE|IIUdA Op 3PEepIdO|IA
Jd Op g J0OPEe|IIUSA Op SPEPIDOIIA
Dd Op Y JOpe|usA Op SpepidoldaA
M ¥ SH dwaL

A} SH dwidL

nyd ‘dwsay sH

epudlod ap oelied op sniels
Jeljixne «dway
91uauodwod op dwa)
@juauodwod op sniels
apepiun ap seinyd
edueinbas ->do “luly
©>ads3

oedez|jeuosiad ‘bie oesiap
epeljodns

‘zileuosisad ap oAlInbie op oesIaA
lenuew 23s3) 91e odwd]

2do ‘Bas apyu|

eAlly einbagduny

'63s pIop shiels

‘63s piop |01u0D)

Z edueinbas >dQ snieis
edueinbas Hdo snieis

sniejs

ounsap ap o3aispug

ewelba|a) ap oeds|es

0unbas snqpjal4

oedels|adesap ap odwa|

2lu| edwey

e>ueinbas ap eyjey e oedeay

[4°p44

‘I9A ®p "W

oedeANRSIP B ‘|IA

S1s

19V ep

Jeul4 u9j933p eu s-edwey ap oede|ay
eplied

43[929p eu S-edwey ap oede|ay
edwey odwa|

0J9Z' D09

A Bed

‘|9desap ap exe|

1eeg

osesje sp odwa)

edwel |y1ad

odi

LSS

L [9AIU eYudS

DYD-S Jo[ep

Jed op ‘Jop SwoN

9)U04 Jezijepiuidy

BUIDIXD BY|R) B OBSEdY

[LIED)

epiued eaou ojuswepodwo)
[oAR1SO |euls odwia)

dausip sp odwsa)

odi|.

einbas oeduny

einbas epenugy

0137 9pepIdOjdA dp AWl

01397 9pepIdojaA ap Jopezuodwal
0113 op epueld|ol

eqpa9y ol4

¥Peqpady odit

wabeualbus ap oede|ay
13p0OdUD Op OplUdS

J3pOdUD Op oedNn|osay
epIPSW SPepIdO|aA Ip U0
SpepIdOJoA dp 0JUBWERIONUO
edueinbas ap sa0dung
opluyspaid IN03WIL LL/6¥X |eulwia]
LL/6¥X |eulwis] op sng Op 9|01U0D
ejed>s3 ‘Xe LL/6vX leulwial

e[eds3y "WIN LL/6vX |eulwisl
ed160[euy epleS | L/6bX [eulwid]
LL/6¥X eples

opluyspald Inoswll 6/6¥X [eulwlal
6/6¥X [eUIWIS] Op Sng Op 9|0JU0D)
e|jed>s3 ‘X 6/6¥X leulwiaL

e[eds3 "WIN 6/6¥X |eulwis]
edif6ojeuy eples 6/67X |euluia)
6/6¥X eples

opluyspald noswl] //6¥X [eulwlal
£/6¥X |eUIWIS] Op Sng Op 9040
ejed>s3 ‘X //6¥X leulwiaL

e[eds3 "WIN £/6¥X |eulwts]
edif60jeuy eples //6¥X |euluia)
L/6¥X eples

OPOW LL/6¥X |eulwtal

OPOW 6/6¥X leulwial

LS-ty
0S-Tv
*S-C

6v-Tv

8-ty
Ly-Ty
-ty
Sh-tv
-ty
13 ara4
[4 a4
Lv-cv
(44
Py ar44
9€-Tv
Se-tv
ey
LE-Ty
0€-C¥
*€-Ch
vty
[ Xara4
ity
Loy
(Vay44
*CCh
6L-Tv
8L-ty
yAN44
Sl-ty
1444
€Ly
(4544
LL-¢v
(474

¥0-9¢

OPOW //6¥X leulwial

S/3 OpoN

|anewesbold s/3 ap Jeuondo

onji4

op odw?a] dp dULISUOD Z/8FX "WIS]
IOJeA O}V "'qpa34/39Y T/8¥X "WisL
J0jeA oxieg ‘qPa34/43Y ¢/8YX ‘WISL
]|y 9IUBIIOD 7/8X "WISL

exieg 91Ua110D 7/8¥X "WI9L

7/8vX ed1bojeuy epenu3

i eyy dwal 0L/8yX ‘widL

Hwi exieg "dwal OL/8X "widL
10)uo "dwidL 0L/8FX “WIBL

onj4

op odwa] 3p SULISUOD) OL/8YX "WISL
0L/8vX epenu3 dway

Hwi eyy dway //8FX WL

Hwi exieg "dwal //8yX "WidL
Jo)uoW "dwidL //8pX "widL

onjd

op odw?a] dp ULISUOD //8FX "WIS]
L/8vX epenu3 dwa)

Hwi eyy dway #/8FX "Wl

Hwi exieg "dwal 4/8¥X "WidL
J0)UOW "dwid t/8pX "widL

onjd

op odw?a] dp ULISUOD t/8FX "WISL
#/8¥X epenu3 ‘dwsl

einjesadwa)

9p 10SUSS Op Swlely op oedung
0L/8FX epenul ap odiL “wis]
einjesadwa) ap apeplun OL/8FX WL
£/8%X epenu3 ap odi) "wisL
einjesadwia)l ap apepiun £/8yX "WiaL
7/8vX epeiiuz ap odi) ‘wia)
einjesadwia) ap apepiun v/8yX WL
epesug opoly ‘dwa)

10suds ap epenus ap jeuondo

¢ ODW Op piop wiely

L ODW Op PioM wiely

odnsoubelp ap seinya

1dS 9p SO 9p Jopeuo)

3|043u0d ZOE ODW

snieis zoe ODW

ewelbold op snieis

oXI3 op shiels

oedez|uoiduIS ep snieis

211SS|\ Op [e3Y SPepIdOIIA

|e9Y 9PepId>oIdA

owisIuoIdUIS 3P 0L

oel] 9p o3

eAIn) ep oedisod

241S3\ d1pU| Op 0B3ISOd

0ARIDST 3JIPU| Op 0B3ISOd

2119\ |enly oedisod

epepuewo) oedisod

|eay oedisod

0s53301d Op sopeq

sienbiq seples

€0-9€
%0-9€

9P-G€
Sh-G€
r-s€
13413
r-S€
*-S€
LE-S€E
9€-G¢
GE-SE

VE-S€
%€-G€
£T-S€
9¢-S¢€
SC-S€

v¢-S€
*C-S€
L1-G€
91-S¢
Sl-G€

v1-S€
%L-S€

90-S€
S0-S€
¥0-G€
€0-G€
¢0-S€
L0-S€
00-S€
%0-S€

sieubiq sepenu3
sepies o sepeijuj
ODW op 437 0L add
ODW op 431 6 dDd
ODW op 137 8 ddd
ODW op 437 £ ddd
ODW op 4371 9 ddd
ODW op 137 § ddd
ODW op 437 ¥ ddd
ODW op 4317 € ddd
ODW op 1371 7 ddd
ODW op 437 L ddd

add 497 Jed

ODW ou Jeaels 0L ddd
ODW ou JeAelS 6 dDd
ODW ou JeAesS 8 ddd
ODW ou Jeaels /£ ddd
ODW ou JeAelS 9 ddd
ODW ou JeAelS g ddd
ODW ou Jeaels ¥ 0dd
ODW ou JeAelS € dDd
ODW ou JeAelS ¢ ddd
ODW ou JeAels | ddd

add oedeaeun “Jed

ODIN Op sope( ap sednya]

S8SH ODW 09X Op [elids ajes pneg
S8YSH 0D 09X Op [elas oedeulwidl
NVD ODW Z9X Op 31el pneg

NVD ODW 79X ON op al

ODW euod ‘byuod

Quwlele ou piom sniels

uwliele ou [eujwisl op opels]

swliele ou |eulwia]

owd1x3 DD A ¢ Jod opeyuswily ODW
©3s3sode ‘podwod)

0113 sode ojuswelpodwod)

SAL SNIeIS WeIONUO

z1619u3 opelsy

opeale ewelboid op sN

sieqo|o soJypweled

[euBIp eples 8/6GX WidL

[euBIp eples //65X Wil

[euBIP eples 9/65X WwidL

[eubIp eples /65X WidL

[eUBIP eples /65X Wil

[euBIp eples /65X WwidL

[eubIp eples /65X WidL

[euBIp eples |/65X Wil

[eubIq epeiiuz /65X WisL

[enbiq epenuy 1/6GX WL

T/65X @ L/65X W31 OPOW

epeiju3 OL/LSX widL
epeiuy 6//GX WL
epenul 8//5X Wil
epeIuT //£SX WAL
[enbiq epenuz 9//GX WL
[eubIq epeiiuz //SX Wil
[eubIQ epeiiul v//SX wisL
[enbiq epenuy €//GX WL

ob-v€
Naz
0€-v€
6C-v€
8T-v€
LT-VE
9T-v€
ST-vE
YT-ve
€C-vE

|eabig epenuz z//5X wisl

|exbiq epenuy 1//GX WisL

S/3 ap “anbyuod

oulssQ ap e[auer ep oyuewe|
ousag dp elduel ep dWIT Jojep
ul Swi| ap ounsaQ Ip ejpuer

OAIY OARISOd MJS Sp Wi SHWI]
OAIY OANBBIN MJS 9P Wiy i
OARISOd MJS 9P Wil aywir]
OANEBAN MJS 9P Wi duWI

pugie wepodwo) wi] Aeyd

Wi "wejel)

OAeJIDST Jopedie|y oyl op odwa|
9pepIdOIIA P 04}l Op ejduelr
djuelpy eied oedejuswily

op apepidoja) ep oedeidepy
oedezjuonuls ap odi|

Jopedie|y Op ewiIXe|\ 0839110D
lopedJe|y o4 op oaji{ op odwsa|
Jopedie|y o414 op oedeinbyuo)
o314 op odwsa] op 31snly
SPepIdOISA oMl

oluold /d Jopediejy osdwWnNN
o19)9Qq /d Jopediepy osRwNN
JopedJejy op duls ap ‘odwo) Jepdiul
OABIDST JOpEedIe|\ Op BDURID|O] BJdUe[
2J1S9|\ JOpedJe|\ Op BIDURISIO BJSUE[
OAeJIDST Jopedie|y ap odi|

21159\ Jopeduepy ap odi|

OARIDST JOpEDJBIA OP BIDURISI]
21159\ JopedJe| Op epueISIg
OARIDS] Op JOPEDIR|A OISWNN
2J1SS\ Op JOpedJe|\ OJSWNN
OABIDST SPEPIDOIIA [9Y W]
oedisod duls /d oesidald ejpuer
oedezjuosouls /d oedisod aisnly
0e5eZ|UOIDUIS 3P JOle4 Op OARIDS]
0B3eZ|UOIDUIS 3P J01eq Op JIISAN
oedezjuonuis

UOI10\]SWOH djueInp ojusweliodwod
UOIO|\ SWOH 3P SPEPIDOIIA
uono| dwoH esed edwey

SWOH 'sOd ep 0197 0luod 1snly
OIDJNI ted104

onju| esed ojuswinop
sagdeinbyuo) ‘Apy ODW

juo4 Jeindag

*0JUBWIA[OAURSRQ

opejiu|

343[ esed ajuspuadsap oedess|adesag
opejiu|

19( esed a1uspuadse oedess|adesaq
opejwl|

N43[ esed Sjuapuadsap oedess|ady
opejiu|

N43[ esed Sjuapuadse oedels|ady
oelpeq oedela|ady

oelped ‘9pepIdO|IA

9pepIdOIIA 9P oednjosay

88-C€

£8-C€

98-C€
§8-C€
¥8-t¢
€8-C€

Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados. 89

MG33AR28




VLT® AutomationDrive FC 301/302

Apéndice

ex|eg 91Ua1i0D) 3P BIUIMIAPY
ePUIMBAPY AAsnly

1noswi] Jojuoly paads Jo1oW

Xe\ 10} lUo|\ paads Jojop

uonoun4 Joyuopy paads Jolop
J0)iuol\ paads

edwey 1noawi) sod Hyoel] ap ou3
edwey 1noswi] buppes) ap oug
edwey bBuijoel] ap ou3

noawi| Bupjpel] ap oug

bunpdes) ap oug

buppdes) ap oug oeduny

10JO|\ QP34 epiad INodWI|

10JO|\ 0|3\ gpa94 o113

JOJO|\ Op Yqp4 epJad oedun4
10JO|\'20]3A "UOW

J1010B4 HWIT }I3YD) dyelg

924N0S 101084 1WIT }I3YD aelg
J0[9A 3p W] Joleq 34

a1wiq anbuo] ap Jole4 314

aywi tojeq

eples ap "Xe enunbaly

91UBII0D P dUWI

Jopeian opoly op anbio] ap Wi
JO)O|\ OpPO|A Op 3anbio] ap aywi]
[zH] 10101\ Op D0J9A ep Jouadns "wi]
[Wddl

JOJO|N Op *D0|3A ep Jouadns “wi
[zH] 1010\ Op “J0[9A Bp JOLIdJU| Wi
[WdH] 1010\ Op 0|9 ep Joudju| Wi
JOJO|\ Op OB3ej0Y dp OpIUSS
10O\l Op Ssa)wI
SOURHIDAPY/SapWI

apepIdojaA ap edwey ep oseny
owlujy Wi

OwiIXe )W

e16iau3 ep OjUBWIDR|ACRISAY

edwey ap odwsa]

ossed op oyuewe]

|enbiqg ‘woualod

awi] 43314 ssedmo dwey

|eulq "]933Q eu dwei-S'|9y pideypeied
epiuied

‘|929Q eu dwel-s' |9y pideypeled
epidey epesed ep edwey ap odi]
epidey epeleq ep edwey sp odwa)
bor op edwey ap odwa]

sedwey sennQ

esa( |euld ou s-edwey { edwey |9y
oesag opju| s-edwey { edwey |9y
U913y [eulq s-edwey  edwey ‘oY
19192y opju| s-edwey  edwey |9y
t edwey ep oeeis|desag ap odwa]
¥ edwey ep oedessjady ap odwa]

+ edwey ap odi)

¢ edwey

esaq |eul{ s-edwey ¢ edwey |9y
oesa dJu| s-dwey ¢ edwey |9y
|0y |euld s-edwey € edwey ‘oY

0S-v
xS
S
v
£t
* v
6€-¥
8E-¥
LEY
9¢-¥

‘[92y opju| s-edwey ¢ edwey ‘|oy

¢ edwey ep oedessjadesag ap odwad|
¢ edwey ep oedess|ady ap odwa]

¢ edwey ap odi|

¢ edwey

‘|9oesaq |eul{ S-edwey z edwey |3y
esaq opju| s-edwey z edwey |9y
|0y [eulq s-edwey gz edwey ‘|9y
‘|92y opju| s-edwey z edwey ‘|oy

¢ edwey ep oedessjadesaq ap odwa|
Z edwey ep oedess|ady ap odwsa]
Z edwey ap odi]

Z pPojaA ap edwey

Desaq |eul{ s-edwey | edwey |9y
esag opju| s-edwey | edwey |3y
|92y |eul{ S-edwey | edwey ‘|oy
‘|92y opju| s-edwey | edwey ‘oY
edwey ep oedeis|adesag ap odwa]
| edwey ep oedess|ady ap odwd]
| edwey ap odi

L p12ojaA ap edwey

J3Y Xe JS1Se [enuIA

19510 J91se|\

uonn|osay sng Jaisey

w3314 ssedmo J21se|N
Joleuiwious( d|eds Jalsely
Jo1eIBWINN 3|edS IDISeN

1961e] Yonoj

196.e] 135914

11 S9duU4349Y

[Wdy] Bor ap apepIoojap
epeUOo|eIS] BAIIR[DY BIDURIDRY P 91U04
€ BIDUIDYDY ep Sluo4

T BIDURISYRY ep djuo4

| BIDUIAJRY ep 1uo4

epluysap-9.d eAIlRDY BIDUIDY
edURIRRY 3p odi

umog Mmojs/dn ysied ap Jojep

[zH] bor ap apep1dojaA

epluyspald eIdUIRRY

FERIVEYETEN]

awi] 19bie] uQ

MOpUIAN 396181 UQO

UOIISOd WNWIXeA

uonIsod wnwiuly

MOPUIA\ 3JUBI3J3Y UQ

eIDURIRRY dp oedung

BWIXEIA BIDUIDY

eWIUIN BIDUISSRY
degpas4/edudlaRy ep apepiun
BIDURIDJDY SP OJeAIdIU|

JUI)9Y dp sUwWI
sedwey/epuaiayey

ulen

Jeuoniodold 4 uonisod paads olaz
Qw3114 ssedmo uels gid paads
awi] [edbayu] MeIS gld peads

ulen jeuonJtodoid Heis gid paads
uleny jeuoiniodoid 1eIS 4 UoIISod

JueuOossay da1owy odwsa] Isuod)
BIDURUOSSAY BP 0JUSWIDALIOWY
weba110ds3

elg YsdN ‘APY  «x€-T
awi] umoq dwey anbio]  6Z-T
19-€ 15009 Op oyueo 9p Joje{ 8§Z-T

09-€ anbioj sp edwey ep odws] /z-Z suadwo) p odwsa] p IsU0)
*9-€ anbio| ap Y 97T ojuawebHaui03s3 ap oedesuadwo)
8G-€ o1214 op og5esaqr] ap odwid  ST-T PI2OISA
15-€ epeled ep oselly  +7-¢ e}y wa ebie) ap oedesusadwod)
96-€ O1214 Op ogdeAlly 9p Oselly  €7-C PI>09A
GS-€  [zH] 01914 Op oedeAlly Sp SPEPIOBA  Z-T xieg wa ebie) ap oedesusadwod)

ebue) ‘dag boid
1e1SA|4 9159 9P SOS|Nd dp epuINbai4

75-€ [WdY] 01214 op 0g5eAlY 3P SPepPIOBA  LZ-T
1G-€ 01214 Op 0B3RIACIT AP BIUBLO) 07T

0S-€ 0dIUBID OIBI]  4T-T 1e15A|4 9153] 9P SOS|Nd dp SU1I0D
%G-€ ulen abeOA-ISAD  61-T 1UeISUOD dwi| uolewnsy anbioy
8Y-¢ 01214 Op 0B3IPUO) Bp OBSEdYUSA  8L-T 4 - ¥/N sesnspisroele)
Ly-€ 0BSU31IQOS 9P 30NU0)  /L-T N - J/N sednsualdele)
op-€ 1UaLIND 'Xely ayeiq DY 9l-C Buiusyeamplay ul uordnpal abeljop
Sp-€ ol214 op oededyl_A  GL-T oJ]9poN d0|saQ ‘baiy
w-€ wabeualy [ZH] "WJON "Znaubepy ap Ul d0|9A
Ly-€ p eDURIOJ P OIUSWRIONUOW  €1-T R
o-€ (M) wabeuaid ap ePUO ep aUWIT  ZL-T ‘WION oedziaubely ap Ul D0PA
€ (wyo) o214 ap J01SISvY  LL-T ZH 0 e J0JO|\ Op oedezijaubey
1T-€ wabeualq ap oedun4 QL-z ebue) dapuj boid
9z-€ olai4 op saodung  ,1-T 1Ul0d "1eS ddurNpU| Sixe-b
Sz-€ awi] bupped £0-T 1Ulod "1eS sxueldNpuU| sixe-p
ve-€ waund bupped  90-¢ u

€C-€ BWIXBA BIDURISRY  SO-C ules uonsa1eg u

€ [ZH] DDOIRI4 P'UOYIO0IRA  #0-T (1esb) 1es adueNpu|

Lz-€ [Wd¥] DD o181 UODYIOIBA  €0-T (1eSP7) 1S SdUELNPUY|

0z-€ DD wabeuasd ap odwal  z0-T 1010\ op ojnbuy op 135 HO
%C-€ DD Olai4 9P 2UaL0D  10-T WJHO000L WS ZIIIOWO0JI9|g BIIUOD B5104
61-€ DD PIOH 9p 31Ual0d  00-C J0J0\ Op SO|od
8l-€ DD wabeudly 40-T (b7) @uenpuj sixe-b

1-¢ I T (P1) p-oxi3 op epueInpu|

9l-€ juaund sulod jodisaul Y13 X3V 66-L (244) 01134 Op episd Ip eIdUIISISAY
Sl-g ‘bayy syuiod ‘odseur Y13 X3y 86-L (yx) |edpulg eueleay
vl-€ AL P JRIWIT SAIN - £67L (TX) 4010y Op euseied edURIEdY
€L-€ AL J01siwis] 0sInddY  96-1 (LX) 403e353 Op eyiseiRd BIDURIRSY
Tl-€ ALY odif Josuss  G6-L (44) 10104 Op ePURISISAY

LL-€ uondNpal paads “wind Y13 XY v6-1 (SY) 40313 Op EBIPURISISDY

oL-€ J0ISIWIB) Op dIUO0{  €6-1 10|\ p Sueaysopeq
<L-€ 10O\ Op OUJIIXT JOPR|IIUSA  L6-L (VINY) 1030 Op ediewoiny oedeydepy
60-€ JOJO|\ Op BJIWIR] 085104  06-1 J10JO\ Op |euiwou anbioj
80-€ 1010\ Op 4adwd)  46-1 JOJOW Op [eUIWIOU SPEPIDOIAA

£0-€ [zH] epeled eu seuopund /d Uiy D0]PA  78-L JOJO\ Op 21Ua1I0D)

90-€ [Wddlepeled eu ogSund/dujNd0[A  18-L 1010 Op euNbaly
S0-€ epeled eu oedunq (8-l JOJO|\ Op oesua|
¥0-€ epeied ap saisnfy  48-L [dH] 1030y Op eduURIOd
€0-€ epliied 9p Ljualo)  9/-L [M3] Jo10W Op eduglod
20-€ [zH] epiuied ap apepojpA  S/-1L 10j0N op sopeQ

Lo-€ [Wdy] epiied ap 8pepidoPA /-1
uels Buikl4  €/-1
epiied ap ogdund /-1
epiled ep oseny /-l
SpoW MeIS Wd  0/-L

peo oN 1e WdLND Ul
[9POW 1010

Jolo\ Op OB3NJISUOD)
10]0|\ Op 0oB33|3S

1snfpy 195y 3|buy Jolop

ve-T epiied ep saisnly /-1 OLIRIOH OpRUaS
4 eWIXR BDIU]  69-1 |e>07 opow ‘6yuo)
5T BWIUIN BIDIDU|  89-| ebied21qos opop

anbio] ap seonspisideIe)
10O\ XN|4IqPaa4 31uo4

LE-C ebiey ap odil  £9-1
9pEepIDO|IA Bxieg W “Ul|\ d3Ua10)  99-|

591 J10JO\ Op 3j0osu0) ap oidpuld  LO-L
oedeinbyuo) opo  00-L
siesan Sewelboid
1030\ d ebied

91 sialaweled
A194eS JO UONDBI0I plomMSsed  69-0
19-1 plomssed sis1oweled A19jes  89-0
sng op BYUSS B 0SSAY  /9-0

09-1 eyuas
%91 /s(opideynuay)NUIARPIND 0SSDY  99-0
65-L  (opidey nusw) NUS HIND Op BYUSS  59-0
8G-1 eyuas /s [eddulld NUSJN Ok 0SSAY  19-0
LG |lediduld NuUay op eyuas  09-0
96-1 eyusas 49-0
G- dn-195 op eildoy 150
¥S-L dD1op &1do>  05-0
€5-1 Jenjes/ieldo)y  4G-0
[4" dD1 [ssedAg aauq] eppaL  st-0
dD1 uo Ady 19s3Y/PO] -0
15-L dD10p [19say] ePAL  €7-0

0S-L dd1
%*S"L  op (opebi| "Jewoiny) [uo ony] eP3L  ZH-0
6v-1 dD10op [Jol epaL L0

8b-L d
Ly-L op (opeby| [enuepy) [uo pueH] eP3L  0%-0
-1 dD1 0p opepaL -0
S-1 ¢ Keydsig ap o1xal  6£-0
-l z Keidsig ap o1xal  8€-0
L1 | Aejdsig ap oIxal  /€-0
ov-L 1Nopeay pauysp-13sn 10j 924N0S  €€-0
6¢-1 ospnsn/d pluyap Inud| p xew JA - ZE-0

8¢-1 ouensn/d JoQ ednyaT ep Ul 10[eA  LE-0

LE-L ouensn /d yjop weied /d plun  0€-0
9€-1 dD1 Op eInd]  4£-0
Se-l |eossad NUSN N3 SZ-0
ve-L apuesn ¢ Kedsiq op eyurl  4z-0
€e-l apueln g Aedsiq op eyur]  €z-0
Le-1 ousnbad €| Aeidsig op eyur]  zz-0
0¢-1 ouanbad 7’| Aeidsig op eyur]  1z-0
P2l ouanbad |'| Aejdsiq op eyurl 0zZ-0
6C-1 dd1op Aeidsig  xz-0
9¢-1 dn1as |en1oe :inopeay  SL-0
SC-L |eued /sdnias Jeyp3 einys]  t1L-0
ve-L sope}dauo) sdnias :einild]  €1-0
€L ap auspuadsp 9 dn-185 2153 TL-0
[44d) dniss Jeup3  LL-0
Ll oAy dmss  01-0
0z-L dn-13g sagderadQ  «1-0
*Cl J0JIUO\ ddURWIONRd  60-0
8l-1  (jenuepy)zibioug eu ‘uopesado opeisy  +0-0
LL-L sieuolbay sa0dluysg  €0-0
oL-L JOJO|N Op D09\ ep apepiun  Z0-0
xL-l ewolp|  10-0
£0-1 sediseg-Seweibold  40-0
0-1 Kejdsig/oedesado

£0-1 soJlpweled SO
L NUIN 9p EININIiS] Z°T'6

MG33AR28

Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados.

920



Guia de Operacao

Apéndice

¥ SOD oAl

€ SOD ohi4

C SOD onj4

L SOD onji4

SOD soAjid

opay ep 3[01u0D)

9paYy ep edUIRY
BIDURLISAPY 9P OJ1dweled
05592014

p sopeQ sop byuo) ep einya
05593014 9p sopeq sop Byuojoedenein
05592014 9p sopeq ap odi| op oed3|9s
19N@21A3Q

44O sng ap Jopeiuo) op einiis
5daday p so.i3 ap Jopeuod) op eina
wsuel] p SOl dp Jopejuod) op einyd
ali DYw

91ey pneg ap oeds|9s

NVD 0]0d0101d

sunwo) Seweiboid

NVYD snqpial4

J31UNO)) UOISIARY Snauyoid

() simaweieq pabueyd

() sim12wWeieq pabueyd

(€) s1a19weled pabuey)

(7) simpweieq pabueyd

(1) sio10wWeieq pabueyd

(9) si1dWeled pauysaq

() si=1vweleq pauyaqg

() sio12wWeleqd pauyaq

(€) si21dWeled pauyaq

(7) sim1vweleq pauyaqg

(1) si912wWeleqd pauyaq
uolesynusp| 0d
1959Y9AIgSNqyo.d

sanjep eleq aAeS snquold
dn-195 up3

L PIOM Sniels

L PIOM [013U0D

Jaquinp 3|youd

uonedynuap| 9dIAeQg

?1ey pneg |en1dy

piop Buluiepn snquoud
J91Uno) uonenys jne4
JaquinN 1jne4

9po) yne4

J21uno) abessa|y 1ne4
|0J1U0D $59201d

1p3 Ja19wWeled

s|eubis 10} siv1aweled
uo123[35 weiba|9)

JaquuinN wR1sAS Hun aAuQg
SSaIPPY SPON

uoneinbyuod peay gdd
uoneinbyuod M ddd

anje |en1dy

juiodiag

SALIPI10dd

sng
sng

¢ bor ap apep1dojap
L 6or ap apep1>ojap
bor sng

OABIDST Op SO4IF 9P wabejuod)
OAeIDST Op ‘qad9y wabesus|y

sng op sou3 ap wabeuo)

sng op suabesuay ap wabeyuod)
D4 op eyog'ubeig

139195 €440 dAUpYoid

133|9S 7440 dAlpYyold

epluyap-91d BIDUIRY ep 0eIIISS
dn-195 op oeda|es

0BSI9NSY ep 0B33|3S

eplled ep oedaes

DD wabeuai ap oeda|es

epidey epeieq ap oeda|as

enJdu| Jod epeied ap oed9|as
sng/|enbig

ddd op einua7 ap oedeinbyuod
adDd op oedeaeib ap oedeinbyuod
s|leubis 1o} sia1oweled

eweib3|a) op oedd|as

op DI 0]02010.4d ‘(uo) D4
919108IED-I91U| XB\ OSelyY
e1sodsay ap Xep oseny

e1sodsay ap owluj|\ osesly
opewsa o ap odw]
peled/'plied sug

D4 Op eliod ep dleyY pneg
o5a19pu]

0]02030.d

wo) ap Mod Hyuo)

3p0) 1PNpoId

piombBuiuiepy pue wuely d|qeinbyuod
MLD [9ARINBYUOD PIOAA |043UOD
|oARINBYUOD M1S PIOAN Shiels
PJOA [04UOD) Bp |YIdd

pIoMm ‘|3 ‘6oid

einyd| ap waben|i4

odnsoubelq ap 4196611

PJOA |043UOD P INOBWI| Op 1959y
1noawi| op [eulq oedun4

PJIOA\ |043UOD) BP INOSWI] oeSung
PIOA\ [013U0D ep InodwI] dp odwd]
pJop [043u0D ep wiablQ

9jos3u0) 3p odi|

siesan Seweibolid

sieuodQ 3 ‘wo)

swi] dwey wnwiully |d Uonisod
101084 pIEMIO P34 |d UONISO4
1915e N

anoqy paads wnwixep |d u

9edS XdeqQgeed Id U
JoleJaWINN 9]edS }oeqpas |d U
awi] [esba1u] | U

ulen |euonpiodold |4 U

92IN0S >deqpa |d U

‘11D 1d uohisod

61-8
L1-8
71-8

S6-L
v6-L
€6°L
6L
06-L
*6-L

I9)9Y eN epueg bie

2014 9p dId piemioq pas4 op Joleq
oyues dp ‘W] -30id 3p Ald opHA
J0[9A 9p dId op 1)1 op odwial
‘PI2OJaA 3p Qld op '16a1u| ap odwa)
05532014 9p dld op "4odoid oyuen
05532014 Op (Id Op |eIdiu] SpepIdojaA
2014 3p @ld dnpuinm huy

20Id P dIid OP SISAU|/|WION [uD
s0ss?a204d dld ‘111D

05593014 9P (ld T ¥2eqpaa4 ap d1uo4
0553201d 3P dld L }Peqpas{ ap 21uo4
$S3201d |43D) qpaa4

swi| 9sly 19[]011U0) JuBIND

J1010e4 piemioq paa4 |d anbiol

awi 43314 ssedmo |d snbuog
anbioj ap |4 op oedesbaiu| ap odwa|
anbioj ap |4 op |euodiodold oyuen
924N0S }Peqpad |d anbioj

‘111D Id @nbioy

dwey /m uondallo) Jouj qld paads
20|19/ dld piemio4 pas4 Jojeq
Beuaibuz 2y 3PqpP4 AIdI0JPA

J0|9A p QId P exieqessed|i4 p odwa]
J0|9A

P Aid op [ebuaIsiig oyues op wi
J0|aA

P Ald op oedenuaizyg sp odws|
‘PIDOJOA

9p dld op oedesbaiu| ap odwa]
PepI>OIdA

9p did op |euoiodoid oyuen
dooiqg qgid paads

J0|9A 9P dId OP "qp994 Op U4
J0[3A\ 9p did ‘[1auod

s240pej0JIuo)

epJes Inoswi] Jopald €/SHX |eulwia]
sng ap 11D €/S¥X |eulwisL

eeds3 Xe €/SyX leulwial

ejed>sy W €/SyX [eulwia)

eples ¢/SyX |eulwial

t eibojeuy epjeg

epJes Inoswi] J9paid L/SPX |eulwisl
sng ap 1D L/SPX |eulwisL

eed>s3 ‘X L/SyX leulwial

e[eds3 WIN L/SPX |eulwtal

eples L/SyX |eulwial

€ ed1bojeuy epjes

epJeg IN03WI] J9pald 8/0EX [euliaL
sng ap 9]0J1U0D 8/QEX [BUIWIDL

Xew e[eds3 8/0€X |eulwial

Ujw e|ed>s3 8/0eX [eulwial

epjes 8/0EX |eulwial

T e1bgjeuy epjes

epjes op o4 ¢ |eulwisl

eples 1noswl| J9pald T |eulwis]
sng epjes |1D T |eulwial

epjes ap eWIXe|\ e|eds3 Zi [eulwla)
eples ap eWIU\ B|eds] Zi |eulwls]

%89
/-9
€9
L9
L£-9
0£-9
*L9
¥9-9
€9-9
799
19-9
09-9
%99
SS9
59
€59

epjes zy |eulwusl

L ed1bojeuy eples

o4

op odw?a] 1ueISUOD Z1/0EX "WIIL
Ol|y J0|_A "qP334/49Y TL/0EX "Wl
oxleg JI0JeA 'qpa34/49Yy T1/0e€X "WiaL
el|y 0su3l TL/0EX |euiwial

exjeg Oesua| Z1/0EX leulwiaL

¢ edibojeuy epenug

onji4

op odw?a] ueIsuod | 1/0EX ‘W]
01|y I0|BA "qP334/43Y L1/0EX "Wl
oxieg JOJeA "qp334/43Y L1/0EX "WiSL
e}y Opsud| |1/0€EX [eutwal

exjeg oesual | L/0EX [eulwiaL

€ eoibojeuy epenuy

oii4 op odwa] dp "ISUOD H§ [eUIWID]
0}]Y JOJeA "qpa34/49Y +§ |eulwIa]
oxieg I0|eA ‘qpPa34/J9Y +S [eulwId]
e]|y 91Ua0D S |eulld|

exjeg 91Ua110D S |BUILIDL

)|y 0BSUI] H§ [eUIWIdL

exieg 0esud| S |eullal

z edibojeuy epenuy

o1)|14 op odwa] dp "ISUOD €S [eUIWISL
Ol|Y JOJeA "qpa34/J9y €S |eululid]
oxieg JOJeA 'qpad4/4dYy €S [eulwa]
]|y SIUBMOD €§ [eUIWIDL

exjeg 91ua1i0) €5 |eulwIs]

]|y OBSUI| €5 [eUIWIDL

exieg 0OesUd| €G [eUIWIdL

| edibojeuy epeijug

01397 3AIT Op 1nodWI| oedung

01397 3AIT Op INOdWI|

od160jeuy S/3 opo

bojeuy pres/pesug

J9paid INo3WIL 9/0€# OS|Nd dp epjes
SNg 3P 9|01U0D 9/0EX# OS|Nd 3P epjes
J9paid INO3WIL 6TH# OSINd 3P eples
sng 41D 6¢# 0sInd Sp epjes

J9paid 03wl /TH# OS|Nd 3P eples
sng "D LT# OsInd 3p epjes

3194 % |ewbiq sng 3j0nu0d
ope|osuo) sng

Kejog 199uu0d3y ded JHY

19podua op epjes

9dA] J19podu] £€/ze WL

J3P0dU3 Op OpPRUSS £€/TE WISL
0B5N|OARY 10d SOS|Nd €€/TE W]
AvZ-ipou3 p penuy

9/0€X# eples 0s|nd op xel baig
[9ARLIRA OS|Nd SpP epjes 9/0€X leulwial
6C# 0sInd 3p eples ep xey baiy
0s|nd p eples ep [9ARLEA 67 [eUIWLISL
LT# 0s|nd dp eples ep xep baiy
0s|Nd P eples ep [9ABLIBA /T [eulwd]
osjnd ap epjes

76-9 £€# 05|Nd 9p 014 Op odwa] 3p IsUOD

LS9

O]V 10|_A "qpaad/4aY €€ ‘WISl

0S-9
%979

oxieg 10[eA'qPa34/49Y €€ "WIL
uanbaig eyy €€ Wil

epugnbaly exieg €€ "wWId|
9v-9 67# 0S|Nd dp 041|14 Op odwd] dp ISUo)

Sv-9 01|y 10JeA ‘qPa9d/J9Y 6T WidL
v-9 oxieq I0JeA ‘qP3)/ 4y 6T "WIDL
L1¥-9 epunbaly ey 67 "Wl
0v-9 epuINbaly exieg 67 ‘WL
«¥-9 os|nd ap epesuz

9|9y Op oedeAlesaq ap osesy
9€-9 92y op oedeany ap oseny
S€-9 919y op oeduny
¥€-9 sy
L€-9 [euBiQ eples Z/0EX [eulwidl
0£-9 [enbiQ eples 9/0€X [eulwid]
%€-9 |enbiq eples 67 |eutwia)l
9z-9 |enbiq eples /g [euiwis)
ST-9 sie)biq seples
¥2-9 [eubIq epeiiul €1/9bX [eulwia]
€29 [enBiQ epenug LL/9bX [eulwidl
79 [enbiq epeiiuz 6/9vX [eUILIDL
12-9 [exbia epeiiuz £/9vX [eulwial
0Z-9 [enbiq epeiiuz G/opX [eulwIs]
*C-9 [eubiq epeijuz g/9vX [euIWIS]
9L-9 [exbia epeiiuz L/9vX [eulwlal
gl-9 E:mww mtm‘_m& L€ _m.C_F:w._.
¥1-9 [enbiq epeiiug y/0€X [eUIWISL
€1-9 [exbia epeiiuz €/0€X [eUIWIDL
719 [enbiQ epeijuz z/0€X [euIwIS]
LL-9 el m_ﬁ_ epenuy ¢¢ [euiwis]
0L-9 61 epenu3 ‘ze [euiwial
%1-9 61 epenug ‘67 [eulwid]
10-9 61 epesug ‘£z [eulwid]
00-9 61 epenul ‘6L [euiwisl
%0-9 |enbiq epeijuz gL [eulwidL

sieybiqg sepesuy

865 6C [PUILLIBL Op OPOW
169 /T |eulwId] Op OpoW
96-S 1enbia 0/1 opow
S6-S 1eu61q S/3 opow

[eabig pres/peszug

£6-S uoldUN4 JWIT UoNISOd
06-S INO3WI| J0MIT UOINSOd
%6-9 JO1I3 UOIISOd WnWIXep
08-S uol1dun4 1043 UuolISOd
%8-9 10}1UO|\ uonIsod
s [zH] 91e BpepIdOJdA dp ssedAg
L/-S [INdY] 918 apepIdojap ap ssedAg
0/-S [zH] ap apepIdolaA ap ssedAg
*L-S [Wdy] ap apepio|a ap ssedAg
89-9 ppI20oJaA ap ssedAg
99-9 9)1UdsSNY J0JO\ Op 3se4 ap oedun4
59-S 01|y qpa34 ap "LIAPY
£€9-9 oxieg pa34 9p "WIAPY
29-S el|y I3J3Yy ‘MIApY
09-S exieqg 199y op "LSAPY
*9-S e]|Y SPEPIDOIIA 9P PIDULIDAPY
65-S exieg dpepIdO|a/ Sp BIUIMIAPY
8G-S €]y 31U1I0D) AP BPUILDAPY

1SS
95-9
GS-S
S-S
€5-G
8-S
1S-S
0S-S
*S-S
w-s
Lv-S

€l-S
4%
LL-§
olL-S

LS-¥

Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados. 91

MG33AR28




VLT® AutomationDrive FC 301/302

Apéndice

C 434 snqpisl4

snqgpal4 op | 434

sngpjal4 op L M1D

D4 op eyodsnqpialy

[Vw] €/S¥X ed160jeuy eples
[vw] L/spX ‘leuy epjes
[vw] 8/0€X ed1bojeuy eples
T1/0€X ©ed169jeuy U3
LL/OEX ed169jeuy U3

g Jopeiuod

V Jopejuod

[uiq] 919y op epjes

[zH] 624 0s|nd ap epjes
[zH] Lz# os|nd 3p epjes
[zH] €€# "bai4 U3z

[zH] 674 b3l 13u3

[uiq] [euBi@ epjes

[vw] zv ed1bgjeuy eples
G edlbojeuy epesjug

7S leulwlal op ogdluyaq
€6 edibojeuy epenug

€5 [eulwud] op oedluyaq
[eubip epeinu3

seples a sepeiug

[WdH] 32eqpas4

104161g op epuliayey
[epepiun] 3oeqpaa4

0s|nd 3P ePUIYSY
eUIS1IX] eIdUISJRY
JPeqp4igeduaiaay
91Ua110D 3p eyjeq ep wabuQ
[(WdY] dwey Jayy Joy paads
1UaLIND M dseyd Jolop
a1 A 9seyd J010
1uauIND N dseyd Jolop
[WdY] 1013 paads

opun4 ¢J7 shieis ap eyur]
o1RYy) buibboq ap Jayng
pJed |onuo) opdwal

D71S Oop opeisy

JOSIDAU| OP'XB\ SIUD1I0D)
JOSISAU| OP"WON 31Ud1I0D
10SISAU| Op ODIWIDL

Jo[e) ap Jopedissig op ‘dwa]
ulw z/ wabeual4 ap eibiaug
s/ wabeualq ap eibiau]

DD 0BXaU0) dp 0BSUI|

1IN op smels

o)y [wN] anbio)
2due)SISAY JolelS paeldijed
[M] Jamod yeys JoloN
[9%] anbioy

's9Y YBIH [%] anbioy
1010\ op ojnbuy

ALY Josuas einjessdwa)
10JO|\] Op Ope[Nd[eD OdIWIL
[Wdy] spepidojsp

[wN] anbio)

[%] epuanbaly

*59L

879l
Ly9l
99l
St-9l
ol

Sl-9l

JojoW Op U0
epuanbai4

Jojow op oesud|

[dy] enudiod

[m] epuiod

10JO\| Op smeis
"Z|RUOSIDd I

10413 uonisod

uonisod 19b.e|
uonIsod |enidy

[%] [edidulid |eay JojeA
piopn sniels

% eIDURIDY
[spepiun] epugliajey
PJIOp |043U0D)

|e43D snieis

sopeq ap einya

oJ19Weled 9p SOPepPeId|y
1A 0p Dyhuspl

SOpPEOYIPON SoslPWeled

sopluyag sosaweled

‘weled op ‘wuoju|

J21uno) abueyd uoneinbyuod
sinoH Buiuuny ueq 13s91d

sinoH Bujuuny ueq

11 e3eq bunesado

1D 10|S ou [euoiddQ Op MS 9P OBSIIA
1D 10|S ou [euoiddQ

0D 10|S ou |euoddQ Op MS 9P OBSI9A
0D 10JS ou [euodQ

g 10[S - [euoiddQ Op MS dp OBSIIA
g 10|S ou |euodQ

V 10IS - [euoiddQ Op MS 9p 0BSIIA
V 10|S ou |euoiddQ

|euodQ op auds N

[euoddQ op opIpad op ‘N
|euoddQ op MS 3P OBSISA
opejuoly |euoddQ

leuoiddQ op juap|

AISD oAlnbie op awoN

sweud|l{ dnias ews

eIdURI0 3P 0BUIRD IS oN

‘bai4 ap 10SISAUO) SIS ‘oN
eI5UR10d dp ede|d ep MS op dl
9]0J1u0) 3p ede|d BP MS OP dl

dD7 OpP Pl OP oN

‘edURI0d 9p Bde|d ep OPIPad 9P ‘oN
epUINbal4 9p JSIAUD Op OpIpad OP ‘oN
[eay 0b61poD ap bulis

eidwo) ap obipo) op buing
21eM}JOS 9P OBSIIA

oesua|

BIDURIOJ Ip 0BG

D4 op odi|

1IA op ynusp|

odw?] :seyje4 ap ousibay
Jojepiseyleq ap ‘Bay

eyje4 ep ob1po) :seyjeq ap onsibay
seyjeq ap onsibay

v1-91 odwsa] :0d1I03SIH op oJisibay
€1-91 JojeA :02L0ISIH Op oJ1si6ay
L9l 0JU3AJ :021I0)SIH Op oJ1sibay
L1-91 0d10ISIHOP AIsI63Y
0L-91 oseds|g op sajuy suabensowy
%L-91 Buibbo1 opoy
60-9L oJeds|q op 01uaA3
80-91 buibbo ap ojeassiu|
£0-91 buib607 op a1u04
90-9L sopeq ap bo1 "jo@

50-91 dun4 3p SeIOH dp JOPeIUO) JezjepiulRy

€091 UM 3P J0OpIpaN O Jezijeniuiay
2091 $905U213170S
L0-9L sojuawianbesadng
00-91 sa0dez|biaug
%0-91 UM 3p JOpIpSN

0JUBWRUODUNS WD SBIOH

66-G1 ojusweuolduNy ap SeloH
86-Gl sieuoesadQ sopeq
€6-Sl 1A op oedewuoju]
6-Gl eyje4 ap |9AIN
%6-G1 seyjeq esedbyuod
68-Sl uoneeg uondQ
18-Sl abeiols ereg uondp
08-Sl uI33x3 DDAPZ duo4/d pudngado
%8-Gl reuondQ
LL-S1 piop sniels 1x3 Ha
9/-S1 1A op piop Buiutepn
S/-Sl 11A Oop piom wiely
v/-SL ape nedwo>
€/-GL  SBIOSIDAU| Speplun ap |eay oJBWNN
/Sl eples ap 041|i4 Op epueINpu|
L£-SL epjes oJji{ op eppuedede)
0/-Gl eples o4
€9-G1 IP[IUdA UOW
29-Sl JOpe|lIUsA Op 3]0J1u0)
19-GlL uonesuadwod 3uil Da
09-SL 144 dp oaji4
*9-Sl aqualquy
66-Sl J0Jo0 Op 1ydsod
86-Sl ewiulN O3V epudnbaly
£€9-Gl 03V op ewiuly oedeziaubepy
LS-Gl 1A Op [3AIN
0S-S1 eibisug sp ‘zIwno
6b-Gl uondun4 Buiuayeampialq
8-Gl uol1129104d |[e1S
[¥-S1 o1l 9p odwd] ‘91ua110D "W U0
9p-GL  9IUDLOD WITUOD-orSeIBAU| odwd]

Gb-Gl SIUBLI0D WITHIU0)-[euoIdIodold oyueD

-GSl 410D 3p MNWITID
€6l DINI3S 9p 0bIpo)
w-SL oednpoid ap sagdeweiboid
L¥-S1 JOSIDAU| OUDJDJ-dWIRSd(J OSelly
o-SlL anbuol
«-SL 9P W] OU dwlesdq op osesly
7E-SlL JuuIoHWIWIeSIgOSeIy
Le-Gl oedesadQ opon
0€-SL  ednewoiny epiuied eroN esed odwsal
*€-GlL 1959y OpPOW

st awesap op 19s9Yy
LZ-sl ureny dnypdeg ‘ury
0Z-SL 1oAa7 A1anoday duy dnypeg “ury
*C-Sl O awi dnypeg “ury

¥1-GL 9pay ep ojusweaduelegsag ou oedung

€1-G1 1913’ payey|eq BU paY esudl
[4%1} 11919 pal yleq
L1-S1 19[39pay bisaa/bn
0oL-Sl uonesusdwo) swil peag
%L-Gl odlwopuey WMd
£0-S1 oede|npowaiqos
90-SL ojusweaney) ap epugnbaly
S0-GL olusWeaney) ap oeiped
¥0-Sl ISIAU| P JUWEIAYD

siepads3 saodung
20-SL 1S op oedy
L0-SL 1S Op O1uaA]
00-S1 sopejs3
«0-GL € eueajoog 31607 eibay

Z ©21607 ribay op Jopesadp

06-71 C euedjoog ed1607 eibay
%6-7L | 21607 eibay ap JopesadO
6871 | eueajoog 31607 eibay
88-v1 sed1607 seibay
08-¥1L 1S op Jopezuodwal
*8L saiopezuodwa)
vyl Y puesadQ 44-SY
€LvL S puessdO 44-S4
(¥4} sdoj4 di4 sy
%Ll Jopeiedwo) op Jojep
651 Jopesedwo) op JopesadQ
LSVl Jopesedwo) op opuesadQ
95-vL saiopesedwo)
SS-vlL 1S O Jelasay
€5-vlL 0lU3AJ Jeled
[4°p4h OJU3AF JeDdiu|
LS-vL 1S op opow
0S-v1 1S op sag3iuyaqg

31607 yews

€r-vl eIpI 9p Saiopeiuo)
Wl 9dB4I91U| 3P SDI0pPEIUOD)
L1 6yuod 1od
Ob-#L  1sedpeoig 9p eIdUISYU| esed oni4
Bad! 1sed>peo.gjiaiu| eiuod10id
9¢-v1 oge) ap opes3 oyusawndwod)
SE-vL dWD| wabeuoldsy
(424" JAAQ SSOID) oIy
LE-vL oge) ap odnsoubelig
0€-vL pedueAy 12u4dylg AISS
€L o1uaiedsuel]
6C-vL 919nbog ap |eue) op euod
8¢l d1WS o
9T-vL dllH 10

dld °p 10
Sl J8uIdyljaiassonQ
adn SN1e1S YUITISMOd 19ulaylg
[4a 4} $I33UN0D dAllRINWIND
LZ-vL $J91Un0) ploysaiyy
ozl ploysaiyL

1No3Wl| IdUWIdYI] diseq
mnoawil 0as

dl ®poN

S RIETGERENIEIE|

snieis 1vDidyi3

ssalppy uonels painbyuod
sel|y uolels painbyuod
1vdi3yi3

uno) abessapy uondadx3 aels
juno) abessaly ane|S
J91dWeled snieis

dD1 snqpon

SOD o4

SOD © Jiquu| esed sopeziuodwa|
SQ3 op oJsdweled

onpoid op did 0bIpod

dI> Op 0EsindyY

9pay ep 9]04u0D

9pay ep epuRRY
BIDULIDAPY 9P OJldWeled
dI/A3NI2Y13

a1dwas Jeaeln

sope( SOp $310|eA Jeudzewy
SSaIPPY Jd1se|\

9715 peay Byuo) eleq ssad0id
9zI1S 3\ Byuo) eleq ssad0id
0553201d

p sopeq sop byuod ap einua]
05592014 dp sopeq-byuoyAeln
9]0J1U0) Bp eueISU|

J0id p sopeq

xa1dng yun

Ul Op 3pepIdoIdIA
edjjewolny oedepobaN

3ul op oedeing

Jul] op snieys

19UWIY13 yuiTied

021514 03ai9pug

1SOH Op SWON

olujwoq op dWoN

SWON 9p SIIOPIAIDS

w3 esidx3 [onbn|y ap olesuod
dDHQ op JopiaIes

oeiped Aemalen

19UQnS ep esedsey

dl 03a19pu3

dl 03219pug op oe3edoly

d1 ‘byuod

FEVIEINE]

"0ss92014 sopeq ‘byuo) einyaq

05532014 sopeq ‘byuo) oedenels

uadonyD

19UIINDQ Op 4 SosldWeled
19N21A3Q 0INPOId PO
a1dwas Jeaeln)

19NN ep oesindy

SOpe( SOp S2J0|eA Jeudzewly
Zuje|\ ep 3d1puy|

‘weied oe 0ssady

MG33AR28

Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados.

92




Guia de Operacao

Apéndice

"ON ‘|91 [ouuey) A19jes 9ALIP|H0Yd ZTZ-109
C 9ALPIJ0OYd «x-L09

431uno) uonenls ned4 75-009
JaquinN 1ne4 /#-009

191uno) abessay 1ned -009
P3129[9S '[9L 9)es/5ALPII0Yd £Z-009

uondQ 3jes 1eISAY  06-Th
leads 46-Ct
UOISIBA 3|14 uoneziwoisn) 68-7

UOISISA 3|l uoeziwoisn) payoddns gg-zy

oyu| uondQ 3jes 98-zH
oung ajes aAldY  §8-T
PIOM SnielS ajes £8-C
PIOM [011U0D BjeS 78-Th

Z smeis uondQ ajes |8-zv
snieys uondo ajes 08-zv
smes 8-t

SsaIppy uoneunsag L9-zv
uond3|es weibslpL 09-7¥
snqpjal4 ajes ,9-Th

swi] umoq dwey +5-z
dwey veis €s-zy
uopdesy o4es |le4 76-Tv
nwi paads 15z

paads yo D 05-7¥

S1S «S-C¥

pu3 |932q e oney dwel-S 64-7H
els 1933 1e oney dwel-S 8y-th
swi] dwey /p-z¥

paads 0197 9p-Th

A B3a

aley uoness|edsq -y
leysa ev-ev

swil Aeje@ zv-Tv

d|yoid dwey Lp-th

adAL Op-zy

LSS «b-Tv

plomssed | |9A97 9€-Th
oNn[eA DYd-S

weN 13§ J31oweled €¢-7
92IN0S 1359y LE-Th
uondeay ainjie4 |euIx3y 0€-Th
|eIduUdy 4e-T

Jnoineyag 1eissy -ty
awi] |eubis 3|qeIS €T-TH
awi] Aouedasnsiq zz-zv
adAL 1zt

uondung ajes 0z-¢v

induj ajes ,z-zv

Wi paads 0197 61-Ch
Jowi) paads o197 8L-Th
Jol13 dueId|0l /L1-Th

131|14 Yoeqpasy
9dA| Xoeqpasd vl-Tv
ohey e’ ¢l-cv

uond3Q J3PodU3 ZL-Th
uoinnjosay J1spoduy | -7y
924n0S paads painses|y 0L-Zv
Bunioyiuoy paads 41-zh
suoinoung A1ajes

JURISUOD SWI] NI Z/8¥X "WJaL
an|eA ‘qpaad/Jay YBIH 7/8vX "wiaL
SN|eA 'qPa94/43Y MO T/8FX "WisL

WaUND YBIH 7/8FX "Wl
ua1N) MOT Z/8FX "WiaL

7/8vX Induj bojeuy

N dwdl YbiH 01/8vX “WidL
Hwi dwal MOT OL/8X WL
JoMuo ‘dwidl 01/8X "WISL
1UeISUOD SWi] J3YI4 0L/8YX "WISL
0L/8vX nduj ‘dwa)

N dwsg YbiH £/8yX "widL
Nwi dwidl MOT £/8FX "WidL
JoNuo ‘dwd) //8%X "WId]
1URISUOD SWI] I //8FX "WISL
£/8¥X indu] ‘dway

nwi dwsl YbIH $/8yX ‘Wil
nwIT dwd MOT #/8FX "WISL
Joyuo ‘dwid] #/8FX WL
ueisuod swil] I3l +/8¥X "WIaL
¥/8X Indu| ‘dwa)

Jadwa] ap JOSUSS wie|yoeSun4

0L/87X epenu3 ap odi] "wisl
Hun aInjesadwia) 0L/8X "WISL
L/8%X epenu3 ap odi] ‘wial
Hun aunjesdwd] //8FX ‘WIS)
¥/8vX epeiiuz ap odi] “ua)
HuN aInyesadwadl $/8yX “WiIdL
apo induj ‘dwa)

uondo induj Josuag

uoneAdy ssedAg ajoway
sinoH bBuluuny ssedAg

piop sniels ssedAg

UONBAIIDY SPOIN 1S3L

Kejpg awiy duj ssedAg

Kejog swi| uels ssedAg

apo ssedAg

ssedAgjuoindo

5014 9p dld op |euoidiodoid oyuen
PepIdojdA

9p did op |euoiodoid oyuen
(wyo) ola14 ap J03sIsaY

(P7) p-oxia op eldueinpu|

(1) apepiiqnedwo)

[%]

10413 paads uo11d919Q 1010y PaYd0T
[s] dwi] U032 1010y P07
U01123101d 1010y P07

[9%] 3ua.n) anbiol Bunsels ybiH
[s] awi] anbioj buniers ybiH
1snfpy 11e1s "Apy

sieadsy sosinday

7 anduy |eubig

Z sindinQ % sinduj

siIaquinN Buluiepy ARdY
SISQWINN WJely 9AIDY
sBuluiep/swaely SANdY
0L/8¥X dwsajepenus

£/8vX dwajepeinug

¥/8FX dwalepenuy

[vw] z/8vX edibojeue epeiu3
sjnopeay bojeuy

T sopeq 9p seinya
uolallg dnjosqy Aiejoy
UoM23[3S 19SPO IASe
UOI123[9S |043UOD UONISOd
SPOW UONISOd dAle|3Y
SPOW UONISOd 21N|0sqy
6yuo) uonisod

nowli] bujwoH

uwi] anbioj HujwoH
paads bujwoH

uo[USOd SWOH

uonduUN4 JUAS SWoH
uonpun4 buiwoH
BulwoH uonisod

SPOW SIXY UONISOd
dn-1amod 1e £19A029Y UONISOd
19SHO UOoIISOd
Jojeulwous HuN UORISOd
JOJRJSWINN HUN UONISOd
9|edS Hun uonisod

1uN uonIsod

Bujjess uonisod

J3POdUT [BUIS "WERIOUUOW
2eqpas{op opnuas
21|dy 9 “10uuop
JEVNEENIERLIENTY]]
uoIN[OSaY “WIS J9podu]
oeSewlojsues) ap |9y
epesjug ap baig

peJju3 oesus|

SO|0d

19A|0SDY Op ddeLIPU|
3DV443dIH ep 9jelspneg
ISS sope Olew.o4
016019y 0|9\

ISS sopeq@ ‘wiudwo)
SUOIIN|OASY uININ
(A9Y/5903150d) oe3n|josay
0]020]01d Op 0B39|9S

sqy 49podug ‘Jidu|

(4dd) oednjosay

|euls ap odi

Su| J9podug ‘JIdu|
}2qpaa4 p oeddo
epIPUR1S] PIOM SNIEIS

T piop Bulusepp

piop Butuiepn

T pIop wiely

plop wiely

soubeiq sop einya
piop\ Buluiepy/wiely djqesnbyuod)
Bujusep/wiely nopesy sng
|elias eyiod ep | 434
|elaS eyod ep L MLD
oededunwo)

p |euoddQ op piopAsnIRIS

Danfoss A/S © 08/2016 Todos os direitos reservados. 93

MG33AR28




Dt

indice VLT® AutomationDrive FC 301/302
Indice Comando externo 45
Comando remoto 4
A Comprimento do fio 14,18
Abreviacoes 84 Comunicacao serial
Adaptacao automatica do motor 33 Comun!cag:jlo ser!al ............................... 20,23,27,42,43,44,72
Comunicacdo serial USB 72
Adverténcias 45 RS485 23,72
Alarmes 45 Comunicacgo serial 44,72
Alta tensao 9,25  Condicido ambiente 69
AMA Conduzir 24

Adverténcia 52 2o d

AMA 43 Conexao do terra 24

com T27 conectado 35 Configuragdes padrao 28

sem T27 conectado 35 Controlador externo 4
Ambiente 69 Controle
Analdgica Caracteristica de controle 73

Entrada analdgica 20 local 25,27,42

Saida analégica 20,72 Fiacdo 14

Sinal 46 Fiacdo de controle 18,21,24
Aperto da tampa 18 Slnal’de controle 42

Terminal de controle 27,29,42,44
Aprovagao 7 Timeout da control word 48
Armazenagem 1 Controle do freio mecanico 22,40
ASM 29 Convencio 84
Aterramento 18, 19, 24, 25 Corrente de fuga 10, 14
Auto on (Automético ligado) 27,34,42,44 Current

Caracteristicas nominais da corrente 46
B Corrente CC 14,43

Corrente de entrada 19
Barramento CC 46 Corrente de saida 43,46

Limite de Corrente 56
C Curto circuito 48
CA

Entrada CA 19 D

Rede elétrica CA 19 Danfoss FC 23
Cabo

de motor 14,18 Delta aterrado 19

Comprimento de cabo e se¢do transversal.........co.coreernenee 70 Delta flutuante 19

Disposicdo dos cabos 24 Desarme

Especificagao de cabo 70 Bloqueio por desarme 45
Cabo blindado 18,24 Desarme 39, 45
Cartao de controle Desbalanceamento da tensédo 46

Cartao de controle 72,73 Desempenho 73

Comunicacao serial 72 )

Comunicacéo serial USB 72 Desempenho de saida (U, V, W) 69

Erro de live zero 46 Dimensao 82

RS485 72 -

Saida 10V CC 72 Disjuntor. 24,73
Certificacio 7 Dissipador de calor 51
Chave 22 E
Chave de desconexao 25

Eficiéncia energética..... 57, 58, 59, 60, 61, 62, 63, 64, 65, 66, 67,
Choque 1 68. 70
Circuito intermediario 46 <

Elevacao 12

consulte também Barramento CC vas

EMC-direktiivin mukainen asennus 14
Comando Executar 34
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indice Guia de Operacéo
EN 50598-2 70 Inicializagao 28
Entrada Inicializagdo manual 28
Analégica 46 Instalacdo
Bgs.colnexao de entrada 4113 Ambiente de instalacdo 11
E 'g'ta_ 4 o 18.19. 24. 4 Instalacéo 21,23
”e“;?'a,‘ e entrada 19,24, 45 Lista de verificacdo 24
analdgica 20,71
digital 22, 44,70 Instalagao Elétrica 14
Fiacdo da energia de entrada 24 Instalacio mecanica 1
Poténcia 14 o
Sinal de entrada 22 Interferéncia de EMC 18
Tensdo de entrada 25 Isolagdo de interferéncia 24
Terminal de entrada 19,22,25 .
Itens fornecidos 11
Entrada de pulso/encoder. 71
Equalizacao do potencial 15 J
Equipamento auxiliar 24 Jumper 22
Equipamento opcional 19,22,25
Espaco para ventilacdo 24 L
Especificacbes 23 LCP 25
Estrutura do menu 26 Load Sharing 9
Exibicdo do status 42
M
F Malha aberta 22
Feedback 22,24,43,51 Malha fechada 22
Feedback do sistema 4 Manutencédo 42
Fiacao MCT 10 20, 25
Esquematica de fiagdo 16 .
de controle 18, 21 Menu principal 26
de controle do termistor 20 Modbus RTU 23
do motor 18 Modo status 42
Fiacao de energia de saida 24 Montagem 12,24
Filtro de RFI 19 Motor
Fio terra 14 Cabo de motor 14,18
Corrente do Motor 26, 33,52
Fluxo 30,31, 40 Dados do motor 29,33,47,52,56
Freio Fiacdo do motor 18, 24
Controle de frenagem 47 PM 30
Limite de frenagem 49 Poténcia 14
Resistor do freio 46 Poténcia do motor. 26,52
Frenagem 43 Protecéo de sobrecarga do motor 4
) Protecéo térmica do motor 39
Frequéncia de chaveamento 44 Rotacao 33
Funcionamento permissivo 43 Rotagdo do motor acidental 10
. Saida do motor 69
Fusivel 14, 24,50, 73 Status do motor 4
Termistor 39
G Termistor do motor 39
. Velocidade do motor 29
Gewicht 82
N
H
. Nivel de tensao 70
Hand On (Manual Ligado) 27,42
| 0]
Opcional de comunicac¢ao 50
IEC 61800-3 19
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indice VLT® AutomationDrive FC 301/302
P S
Painel de controle local 25 Safe Torque Off 22
Partida acidental 9,42 Saida
Partida/comando de parada 37 analégica 20,72
Partida/parada por pulso 37 Saidalovcc 72
PELV. 39 Saida digital 71
Perda de fase 46 Saida do relé 72
Pessoal qualificado 9  Seguranca 10
Placa traseira 12 Servico 42
Plaqueta de identificacdo 11 Setpoint 44
Poténcia Setup 34
Conexao de energia 14 Simbolo 84
Energia de ei\tra.da 25 e 40
Fator de poténcia 24
Valor nominal da poténcia 82 Sleep mode 44
Programacao 22,25,26,27 SmartStart 28
Protecao de sobrecorrente 14 Sobretemperatura 47
Protecdo térmica 7 Sobretensédo 44, 56
Start-up. 28
Q STO 22
Quick menu 2 consulte também Safe Torque Off
Superaquecimento 47
R SynRM 32
Recursos adicionais 4
Rede elétrica T
Alimentacdo de rede elétrica......cmeeerecerrnecenns 63, 64, 65, 69 Tecla 26
Tensdo de rede 26,43 Tecla de navegacao 26,29, 42
Referéncia «
Teclad 26
Referéncia 26,35,42,43,44 o0 ceoperacao
de velocidade 36 Tempo de aceleracéo 56
ge velocidade analégica 36 Tempo de desaceleracio 56
emota 43
Tempo de descarga 9
Referéncia de velocidade 22,34,42
Refri . - Tensao de alimentacao 20, 25,50
efrigeragao
geras Terminal nimero
Registro de Alarme 26 Terminal 53 2
Registro de falhas 26 Terminal 54 22
s - Terminal de saida 25
Reinicializacdo automatica 25
Termist 20
REINICIAIZAT s 25,26,27,28,44,45,46,47,52 0"
Requisitos d t 1 Torque
equisitos de espacamento Caracteristica do torque 69
Reset do alarme externo 38 Limit 47
Resolucéo de Problemas 56 Limite de torque 56
Rotacio do encoder 33 Torque de aperto da tampa dianteira 83
Rotacao livre 10 Transiente de ruptura 15
RS485 39
U
RS485
RS485 72 Uso pretendido 4
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A Danfoss nao aceita qualquer responsabilidade por possiveis erros constantes de catalogos, brochuras ou outros materiais impressos. A Danfoss reserva-se o direito de alterar os seus produtos sem
aviso prévio. Esta determinacao aplica-se também a produtos ja encomendados, desde que tais modificagdes nao impliquem em mudancas nas especificagdes acordadas. Todas as marcas
registradas constantes deste material sdo propriedade das respectivas empresas. Danfoss e o logotipo Danfoss sao marcas registradas da Danfoss A/S. Todos os direitos reservados.
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