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Girig VLT® AutomationDrive FC 301/302

1 Giris

1.1 Kilavuzun Amaci

Bu kullanim kilavuzu frekans dondstiriiciinin giivenli
kurulumu ve kullanima alinmasi icin bilgi sunar.

Kullanim kilavuzu, uzman personelin kullanimina yoneliktir.
Frekans donusturiclyl glvenli ve profesyonel sekilde
kullanmak amaciyla talimatlari okuyun ve bunlara uyun,
ayrica glivenlik yonergelerine ve genel uyarilara 6zellikle
dikkat edin. Bu kullanim kilavuzunu daima frekans
donistlriiciniin yaninda bulundurun.

VLT® bir tescilli ticari markadir.
1.2 Ek Kaynaklar

Gelismis frekans donusturtic islevlerini ve programlamayi
anlamak icin baska kaynaklar mevcuttur.

e VLT® AutomationDrive FC 301/FC
302Programlama Kilavuzu, parametrelerle
calismaya iliskin daha cok ayrinti ve bircok
uygulama 6rnegdi saglamaktadir.

. VLT® AutomationDrive FC 301/FC 302 Dizayn
Kilavuzu, motor kontrol sistemlerini tasarlamak
icin yetenekler ve islevsellik hakkinda ayrintili bilgi
saglar.

. Opsiyonel ekipman ile kullanim talimatlari.

Ek yayinlar ve kilavuzlar icin Danfoss ile goriisin. Bkz.
drives.danfoss.com/knowledge-center/technical-documen-
tation/ listeleme icin.

1.3 Kilavuz ve Yazilim StGrimu

Bu kilavuz diizenli olarak incelenip yenilenmektedir.
Gelistirmeye yonelik tim onerilere agigiz. Tablo 1.1, kilavuz
strimanu ve ilgili yazihm strimiini gostermektedir.

Siirlim Notlar Yazilm strimu

MG33ARxx MG33AQxx ile degistirilir 7.XX, 48.XX

Tablo 1.1 Kilavuz ve Yazilim Siriimii

1.4 Uriine Genel Bakis

1.4.1 Amaclanan Kullanim

Frekans donustirici bir elektronik motor denetleyicisidir:
. Sistem geri beslemesi ya da dis denetleyicilerden
gelen uzak komutlara gére motor hizini
diizenlemek icin tasarlanmistir. Bir gl¢ strlict
sistemi frekans dondstirlicli, motor ve motorun
stirdigl ekipmandan olusur.

. Sistem ve motor durumunu gozetleme.

Frekans donusturlict ayrica motorun asirl yik korumasi icin
de kullanilabilir.

Konfiglirasyona bagl olarak frekans donustiriici tek basina
uygulamalarda kullanilabilir ya da daha biyik bir aygitin
ya da kurulumun bir parcasi olabilir.

Frekans donusturliciiniin mesken, endustriyel ve ticari
ortamlarda yerel yasalara ve standartlara gore kullanil-
masina izin verilmistir.

DUYURU!

Bir konut ortaminda bu iiriin radyo parazitine yol
acabilir, bu durumda ek azaltma onlemleri gerekebilir.

Ongériilebilir suistimal

Frekans donusturlctyd belirtilen kullanim kosullari ve
ortamlara uymayan uygulamalarda kullanmayin.

boliim 8 Teknik Ozellikler bélimiinde belirtilen kosullara
uyumluluktan emin olun.

DUYURU!

Frekans donustiriiciiniin cikis frekansi 590 Hz ile sinirlan-
mistir.

Maksimum cikis frekans degeri 1000 Hz olarak
ayarlanmis bir siirlim AB ihracat beyannamesinde
mevcuttur. Daha fazla bilgi icin Danfoss ile irtibata gecin.

4 Danfoss A/S © 08/2016 Tim haklar saklidir.
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Giris Kullanim Kilavuzu

1.4.2 Genisletilmis Gorinimler
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1 Yerel kontrol paneli (LCP) 11 |Role 2 (04, 05, 06)

2 Kapak 12 |Kaldirma halkasi

3 RS485 fieldbus konnektori 13 [Montaj yuvasi

4 Dijital G/C ve 24 V gi¢ kaynagi 14 [Topraklama kelepgesi (PE)

5 Analog G/C konektori 15 |Kablo blendaji konnektori

6 Kablo blendaji konnektori 16 [Fren terminali (-81, +82)

7 USB konektori 17 | Yuk paylasimi terminali (DC bus) (-88, +89)

8 Fieldbus terminal anahtar 18 [Motor cikis terminalleri 96 (U), 97 (V), 98 (W)

9 Analog anahtarlar (A53), (A54) 19 |Sebeke giris terminalleri 91 (L1), 92 (L2), 93 (L3)
10 |Role 1 (01, 02, 03) - |-

Cizim 1.1 Ayrnintili Goriinim Muhafaza Boyutlari B ve C, IP55 ve IP66

MG33AR42 Danfoss A/S © 08/2016 Tim haklar saklidir. 5



Giris VLT® AutomationDrive FC 301/302
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1 Yerel kontrol paneli (LCP) 10 | Motor cikis terminalleri 96 (U), 97 (V), 98 (W)
2 RS485 fieldbus konnektorl (+68, -69) 11 Role 2 (01, 02, 03)
3 Analog G/C konektoru 12 Role 1 (04, 05, 06)
4 LCP giris fisi 13 |Fren (-81, +82) ve yuk paylagimi (-88, +89) terminalleri
5 Analog anahtarlar (A53), (A54) 14 | Sebeke giris terminalleri 91 (L1), 92 (L2), 93 (L3)
6 Kablo blendaji konnektori 15 | USB konektori
7 Toprak terminali plakasi 16 |Fieldbus terminal anahtar
8 Topraklama kelepgesi (PE) 17 |Dijital G/C ve 24 V gl¢ kaynagdi
9 Kalkanh kablo topraklama kelepgesi ve gerginlik giderici 18 | Kapak

Cizim 1.2 Genigletilmis Gorlinim Muhafaza Boyutu A, IP20

Danfoss A/S © 08/2016 Tum haklari sakhdir. MG33AR42
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Giris Kullanim Kilavuzu
1.4.3 Blok Sekli 1.4.4 Kapsam Boyutlarn ve Gug¢ Degerleri
Cizim 1.3, frekans donUsturicinin i¢ bilegsenlerinin blok Frekans donustiriculerin kapsam boyutlari ve gii¢
semasidir. degerleri icin bkz. boliim 8.9 Gii¢ Degerleri, Adirlik ve
Boyutlar.
11 2 3 6 , 1.5 Onaylar ve Sertifikalar
L
NH ¥ o [
. 1
1 L u
| | c@us
| 8 |
Alan Baslik Fonksiyonlar Tablo 1.2 Onaylar ve Sertifikalar

Frekans donustirticiye giden 3
fazli AC sebeke beslemesi. Baska onaylar ve sertifikalar da vardir. Danfoss yerel saticisi

ile gorustin. Muhafaza boyutu T7 (525-690 V) olan frekans
doénustiriculer yalnizca 525-600 V icin UL sertifikalidir.

1 Sebeke girisi

Dogrultucu képrisd, gevirici glict

2 Dogrultucu beslemek i¢cin AC girisini DC
akimina donustarar. Frekans donusturict UL 508C termal bellek koruma

3 DC bara DC bara devresi, DC akimini gerekliliklerine uygundur. Ayrinti icin, Grtine 6zel dizayn
yonetir. kilavuzundaki Motor Termal Korumasi'na bakin.

o Ara DC devre voltajini filtreler. ic Su Yollarinda Tehlikeli Mallarin Uluslararasi Tasinmasina

e Gegici sebeke akim korumasi (ADN) iliskin Avrupa Sozlesmesine uyumluluk icin bkz. ADN
saglar. Uyumlu Kurulum, Uriine 6zel Dizayn Kilavuzu.
4 |DC reaktbrleri * RMS akimini azaltr. 1.6 Elden Cikarma

e Hatta geri yansitilan gii¢

faktorin yukseltir.

e AC girisinde harmonigi azaltir. Elektrik bilesenleri iceren cihazlari, ev
« DC giicinG depolar. atiklariyla birlikte atmayin.
Kondansatér ) - Bunlari yerel ve gecerli yasalara gore ayri
5 bélimii o Kisa glic kayiplari icin kararlilik toplayin.

korumasi saglar.

Cevirici, motora kontrolli bir

degisken cikis saglamak icin DC'yi
kontrolli bir PWM AC dalga
formuna donusturdr.

6 Cevirici

Motora giden 3 regiile fazl ¢ik
7 Motor cikisi L g g Z ez
glcu.

o Giris glc, ic isleme, cikis ve
motor akimi izlenerek, etkin
kullanim ve kontrol saglanir.

e Kullanici ara birimi ve dis

8 Kontrol devresi komutlar izlenir ve gercekles-
tirilir

e Durum cikisi ve kontrol
saglanabilir.

Cizim 1.3 Frekans Donlistiriicli Blok Semasi

MG33AR42 Danfoss A/S © 08/2016 Tum haklar saklidir. 7



Glvenlik

VLT® AutomationDrive FC 301/302

2 Giuvenlik

2.1 Guvenlik Sembolleri

Bu kilavuzda asagidaki simgeler kullanilmistir:

AUYARI

Oliime veya ciddi yaralanmalara neden olabilen olasi
tehlikeli durumlari gosterir.

ADIKKAT

Kiiclik veya orta 6l¢ekli yaralanmalara neden olabilen
olasi tehlikeli durumlari gosterir. Tehlikeli uygulamalara
karsi alarm vermek icin de kullanilabilir.

DUYURU!

Donanim veya esya hasarina neden olabilecek durumlar
da dahil 6nemli bilgileri gosterir.

2.2 Kalifiye Personel

Frekans donusturlictiniin sorunsuz ve guivenli calismasi icin
dogru ve glvenilir tasima, depolama, kurulum, kullanim ve
bakim gereklidir. Yalnizca ehliyetli personelin bu ekipmani
kurmasina ve calistirmasina izin verilir.

Uzman personel, ilgili yasalara ve diizenlemelere gore
ekipmani, sistemleri ve devreleri kurma, kullanima alma ve
bakimini yapma yetkisi olan egitimli calisan olarak
tanimlanir. Ayrica, uzman personel bu kilavuzda aciklanan
yonergeleri ve glivenlik dnlemlerini biliyor olmahdir.

2.3 Gilvenlik Onlemleri

AUYARI

YUKSEK VOLTA)

Frekans doniistiiriiciiler, AC sebeke giris giicii, DC
beslemesi veya yiik paylasimina baglandiklarinda yiiksek
voltaj icerirler. Kurulum, baslatma ve bakimin uzman
personel tarafindan yapilmamasi, 6liime veya ciddi
yaralanmaya neden olabilir.

. Kurulum, baslatma ve bakimin sadece kalifiye
personel tarafindan yapilmasi gerekir.

AUYARI

ISTENMEYEN BASLATMA

Frekans doniistiiriicii, AC sebekesine, DC beslemesine
veya yiik paylasimina baglandiginda, motor herhangi bir
zamanda baslayabilir. Programlama, servis veya onarim
isi sirasindaki istenmeyen baslatma o6lim, ciddi
yaralanma veya mal hasarina neden olabilir. Motor harici
bir anahtar, bir fieldbus komutu, LCP'den bir giris
referans sinyali ya da bir hata kosulunun giderilmesiyle
baslatilabilir.

Motorun istenmeden calismasini 6nlemek icin:
. Frekans donustiriiciiniin sebekeden baglantisini
kesin.

. Parametreleri programlamadan 6nce LCP
lizerindeki [Off/Reset] dliigmesine basin.

. Frekans doniistiiriiclisiinii AC sebekesine, DC
beslemesine veya yiik paylasimina baglamadan
6nce tamamen kablolayip frekans donustii-
rlicliyli, motoru ve herhangi bir siirlicii
techizatini montajlayin.

AUYARI

DESARJ SURESI

Frekans donusturiic, frekans doniistiiriici calistiriima-
diginda bile yiiklenmis kalmaya devam edebilen DC
baglanti kondansatorleri icerir. Uyari gostergesi 1siklar
sonik olsa bile yiiksek voltaj bulunuyor olabilir. Giig
kesildikten sonra, servis veya onarim yapmadan 6nce
belirtilen siire kadar beklenmemesi, 6liime veya ciddi
yaralanmaya neden olabilir.

1. Motoru durdurun.

2. AC sebekesi, kalici miknatis tipi motorlar ve
uzak DC baglantili kaynaklarin (pil yedekleri,
UPS ve diger frekans donustiriiclilere DC
baglantilari dahil) baglantisini kesin.

3. Herhangi bir servis veya tamir isi yapmadan
once kondansatorlerin tam olarak desarj
olmasini bekleyin. Desarj siiresi Tablo 2.1
boliiminde belirtilir.

8 Danfoss A/S © 08/2016 Tim haklar saklidir.

MG33AR42



Glvenlik Kullanim Kilavuzu

Voltaj [V] Minimum bekleme siiresi (dakika) ADI KKAT

4 7 1> DAHILi ARIZA TEHLIKESI

200-240 0,25-3,7 kW - 5,5-37 kW Frekans donustiriicii uygun sekilde kapatilmadiginda,

(0,34-5 hp) (7,5-50 hp) frekans doniistiiriicideki bir dahili anza ciddi
380-500 0,25-7,5 kW - 11-75 kW yaralanmayla sonuclanabilir.

(0,34-10 hp) (15-100 hp) e Giic uygulamadan énce tiim giivenlik
525-600 0,75-7,5 kW - 11-75 kW kapaklarinin yerinde ve iyice kapatiimig

(1-10 hp) (15-100 hp) oldugundan emin olun.
525-690 - 1,5-7,5 kW 11-75 kW
(2-10 hp) (15-100 hp)

Tablo 2.1 Desarj Siiresi

AUYARI

KACAK AKIM TEHLIKESI

Kacak akimlar 3,5 mA'nin lizerindedir. Frekans donistii-
riiciiniin uygun sekilde topraklanmamasi, 6liim veya
ciddi yaralanmayla sonuclanabilir.

. Donanimin sertifikal bir elektrik tesisatgisi
tarafindan dogru sekilde topraklanmasini
saglayin.

AUYARI

DONANIM TEHLIKESI
Doner saftlara ve elektrikli donanimlara dokunulmasi
6lime veya ciddi yaralanmalara neden olabilir.

° Kurulum, baslatma ve bakimin yalnizca egitimli
ve uzman personel tarafindan yapilmasini
saglayin.

. Elektrik islerinin, ulusal ve yerel elektrik
yonetmeliklerine uygun olmasini saglayin.

. Bu kilavuzdaki prosediirleri uygulayin.

AUYARI

ISTENMEYEN MOTOR DONUSU

RUZGAR ENERJiSi URETiMi

Kalici miknatis motorlarinin istenmeyen doniisu voltaj
olusturur ve o6liimle, ciddi yaralanmayla veya ekipman
hasariyla sonuclanabilecek sekilde (initeyi sarj edebilir.

. istenmeyen déniisii 6nlemek icin kalici miknatis
motorlarinin bloke edildiginden emin olun.

MG33AR42 Danfoss A/S © 08/2016 Tum haklar saklidir. 9



Mekanik Tesisat VLT® AutomationDrive FC 301/302

3 Mekanik Tesisat

3.1 Paketag¢ma 3.1.2 Depolama

3.1.1 Birlikte verilen égeler Depolama gerekliliklerinin saglandigindan emin olun. Diger
ayrintilar icin bkz. béliim 8.4 Ortam Kosullari.

Tedarik edilen 6geler Grln yapilandirmasina goére degisir.
9 yap d I 3.2 Kurulum Ortamlari

. Siparis onayina karsilik gelen plakadaki bilgilerin DUYURU

dogrulugundan ve 6gelerin eksik olmadigindan
grulug 9 9 Havada nem, partikil ve asindirici gaz olan ortamlarda

emin olun. . L. i
donanimin IP/Tip degerinin kurulum ortamiyla eslesti-
e Ambalaj ve frekans dénustiricu tizerinde, nakliye ginden emin olun. Ortam kosullari gerekliliklerinin yerine
sirasinda uygun olmayan islemlerden kaynaklana- getirilmemesi frekans déndistiiriiciiniin 6mriinii
bilecek hasarlari g6zle kontrol edin. Nakliyeciden kisaltabilir. Hava nemi, sicaklik ve irtifa gerekliliklerinin
dogan her tirlG hasar icin herhangi bir iddiayi karsilandigindan emin olun.
dosyalayin. Netlestirmek icin hasarli parcalari
koruyun. Titresim ve sok
) - Frekans dondstirict Grerim tesislerinin duvarina ve
VLT ® Automation Drive S L. . 3
www.danfoss.com S zeminine, duvara ve zemine civatali panolara monte edilen
1 a .. . - .
Z\T/C: FC-302PK37T2E20H1BGXXXXSXXXXAGBKCAXXXDO g birimlerin gerekliliklerine uygundur.
TP 131X3537 S/N:010122G430 Ayrintili ortam kosullari teknik 6zellikleri igin bkz.
\ YR
0.37kW/ 0.50HP o béliim 8.4 Ortam Kosullari.
5\ _—9
IN: 3x200-240V 50/60Hz 2.2A .
6 Ce 3.3 Montaj
OUT: 3x0-Vin 0-590Hz 2.4A g
7 CHASSIS/ P20 Tamb 50°C/122F ——— DUYURU
*131X3537010122G430% MADEINDENMARK Uygun olmayan montaj, asiri Isinmaya ve performans
¢@)us Listed 76X1 E134261 Ind. Contr. Eq diismesine neden olabilir.
CAUTION:
é See manual for special condition/mains fuse Sogutma
10\ voir manual de conditions spéclales/fusibles
WARNING: . Hava sogutma icin Ustten ve alttan aciklik
A Stored charge, wait 4 min. saglanir. Aciklik gereklilikleri icin bkz. Cizim 3.2.

Charge residuélle, attendez 4 min.

—

Tar kodu

Kod numarasi

Seri numarasi

Nominal gli¢

Giris voltaji, frekansi ve akimi (dustik/yiiksek voltajlarda)

Cikis voltaji, frekansi ve akimi (dustik/yiiksek voltajlarda)

Muhafaza boyutu ve IP degeri

Maksimum ortam sicakhigi
Sertifikalar

V(o[ N]|]ao|u|lpdlwW]|N

—_
o

Desarj stiresi (Uyar)

Gizim 3.1 Uriin Plakasi (Ornek)

DUYURU!

Plakayi frekans donustiriicliden sokmeyin (garanti
gecersiz olacaktir).

10 Danfoss A/S © 08/2016 Tum haklari sakhdir. MG33AR42



Mekanik Tesisat Kullanim Kilavuzu

7

130BD528.10
130BD504.10

[ o) —

— C:/Q\rL

— =
Cizim 3.3 Montaj Plakasiyla Uygun Montaj

b 2
} e g :
a — o - g
i o | x
= Ty
7 ! u
a
Gizim 3.2 Ust ve Alt Sogutma Acikligi ¢ ‘
A
Muhafaza | A1-A5 | B1-B4 | C1,C3 | C2,Ca W ‘
bir [mm (ing)] | 100 (3.9) | 200 (7.8) | 200 (7.8) | 225 (8.9) —d
e
Tablo 3.1 Minimum Hava Akisi Aciklik Gereklilikleri
a

Kaldirma
. Glvenli bir kaldirma ydntemi belirlemek igin

birimin agirhgini kontrol edin, bkz. béliim 8.9 Gi¢ b
Degerleri, Adirlik ve Boyutlar. Gizim 3.4 Ust ve Alt Montaj Delikleri (Bkz. béliim 8.9 Gii¢
. Kaldirma aygitinin géreve uygun oldugundan Degerleri, Agurlik ve Boyutlar)
emin olun.
. Gerekirse birimi tasimaya uygun glicte bir - e o
asansor, ving veya forklift kullanmayi planlayin @
~N
. Kaldirma islemi icin, varsa birimin tzerindeki é
kaldirma halkalarini kullanin. f -
Montaj
1. Montaj yerinin kuvvetinin, birimin agirhgini _ L :
desteklediginden emin olun. Frekans \/ |
donustiriicl, yan yana kuruluma olanak saglar. |
2. Birimi olabildigi kadar motorun yakinina koyun. a :
Motor kablolarini olabildigi kadar kisa tutun. |
3. Sogutucu hava akisini saglamak icin, birimi v
saglam ve diz bir ylizeye veya istege bagh bir |
arka plakaya monte edin. ‘
4. Duvar montaji icin varsa birimin izerindeki yuvali Gizim 3.5 Ust ve Alt Montaj Delikleri (B4, C3 ve C4)

montaj deliklerini kullanin.

Montaj plakasiyla ve raylara montaj

DUYURU!

Raylara montaj yapilirken bir montaj plakasi gereklidir.

MG33AR42 Danfoss A/S © 08/2016 Tim haklari sakhdir. 11



Elektrik Tesisati

VLT® AutomationDrive FC 301/302

4 Elektrik Tesisati

4.1 Guvenlik Yonergeleri

Genel glivenlik 6nlemleri icin bkz. béliim 2 Glivenlik.

AUYARI

INDUKLENMIS VOLTA)J

Birlikte gecirilen cikis motor kablosu kaynakh
indiiklenmis voltaj, donanim kapali veya kilitli oldugunda
bile donanim kondansatorlerini sarj edebilir. Cikis motor
kablolarinin ayn gecirilmemesi veya blendajli kablo
kullanilmamasi 6liim veya ciddi yaralanmayla sonugla-
nabilir.

. cikis motor kablolarini ayri ayr yénlendirin veya

. Blendajli kablolar kullanin.

ADIKKAT

SOK TEHLIKESI

Frekans donlistiiriicli PE iletkeninde DC akimina neden
olabilir. Tavsiyenin uygulanmamasi, RCD'nin amaglanan
korumayi saglamamasina yol acabilir.

. Elektrik carpmasindan korunmak bir artik
akimla calisan koruyucu aygit (RCD) kullanil-
diginda, besleme tarafinda yalnizca Tip B olan
bir RCD'ye izin verilir.

Asirt akim korumasi
. Gok motorlu uygulamalar icin frekans
donustlricl ile motor arasinda kisa devre
korumasi ya da motor termal korumasi gibi ekstra
koruma donanimi gereklidir.

. Giris sigortasi, kisa devre ve asiri akim korumasi
icin gereklidir. Fabrikada takilmadiysa, sigortalari
kurulumcu saglamalidir. Maksimum sigorta gligleri
icin, bkz. béliim 8.7 Sigortalar ve Devre Kesiciler.

Tel tiirii ve gligleri
. Tum kablo tesisati, kablo kesiti ve ortam sicakhgi
gereklilikleriyle ilgili ulusal ve yerel diizenlemelere
uygun olmalidir.

. Glg¢ baglantisi kablo 6nerisi: Minimum 75 °C
(167 °F) nominal bakir tel.

Onerilen kablo boyutlar ve tipleri icin bkz.
béliim 8.1 Elektriksel Veri ve béliim 8.5 Kablo Spesifikas-
yonlari.

4.2 EMC Uyumlu Kurulum

EMC uyumlu bir kurulum elde etmek igin
béliim 4.3 Topraklama, béliim 4.4 Kablo Tesisati Semasi,
béliim 4.6 Motor Baglantisi ve béliim 4.8 Kontrol Telleri
béltimlerinde sunulan yonergeleri izleyin.

4.3 Topraklama

AUYARI

KACAK AKIM TEHLIKESI

Kacak akimlar 3,5 mA'nin lzerindedir. Frekans donistii-
rliciiniin uygun sekilde topraklanmamasi, 6liim veya
ciddi yaralanmayla sonuclanabilir.

. Donanimin sertifikali bir elektrik tesisatcisi
tarafindan dogru sekilde topraklanmasini
saglayin.

Elektrik giivenligi icin
. Frekans donusturlcliyl gereken sekilde gecerli
standartlar ve direktiflere gore topraklayin.

. Girisglicli, motor glicii ve kontrol telleri icin 6zel
bir toprak teli kullanin.

. 1 frekans donustiriclsini diger bir frekans
donustiirticlisiine papatya zinciri seklinde toprak-
lamayin (bkz. Cizim 4.1).

. Toprak teli baglantilarini olabildigince kisa tutun

. Motor Ureticisinin kablolama tesisati gereklilik-
lerini izleyin.

L Minimum kablo kesiti: 10 mm? (7 AWG). Her ikisi
de boyut gerekliliklerine uyan 2 toprak kablosunu
ayri ayn sonlandirin.

12 Danfoss A/S © 08/2016 Tum haklari sakhdir.
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Cizim 4.1 Topraklama Prensibi

EMC uyumlu kurulum icin
. Kablo blendaiji ile frekans dénistiirlici muhafazasi
arasinda, metal kablo bilezikleri ya da donanim ile
gelen kelepgeleri kullanarak bir elektrik kontagi
olusturun (bkz. béliim 4.6 Motor Baglantisi).

. Patlama gecisini azaltmak icin yiiksek gerilim
kablosu kullanin.

. Bukulu kablo uglari kullanmayin.

DUYURU!

POTANSIYEL ESITLEME

Frekans donlistiiriicii ile kontrol sistemi arasindaki toprak
potansiyeli farkli oldugunda patlama gecisi riski. Sistem
bilesenleri arasinda esitleme kablolari takin. Onerilen
kablo kesiti: 16 mm? (6 AWG).

MG33AR42 Danfoss A/S © 08/2016 Tim haklari sakhdir. 13
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VLT® AutomationDrive FC 301/302

4.4 Kablo Tesisati Semasi

A 44 — a
[a)
30h )96 . 2
-phase (V)97 | I I
Ut 11 woesx | 1 [[l=
inpu A A (PE) 99
T Oy e S
DC bus Switch Mode
Power Supply 4
L (R+) 82 Brake
A resistor
50 (+10V OUT) _
+10VDC S (R-) 81
5201
0/-10VDC- — _ =
Q53 (AIN) H g
+10V DC — MU Z | onzo/4-20 mA relay1 _
0/4-20mA X $202 | OFF=0/-10V DC-
0/-10V DC- [%L 54 (AIN) 3 g +10V DC 240V AC, 2 A
+10V DC —— 1
0/4-20 mA s
o 55 (COM A IN) -
r 7
/ / 12 (+24V OUT)
;A A 240V AC, 2 A
T T
13 (+24V OUT) N
| | | | ‘P5 00 400V AC, 2 A
| | 24V (NPN) -
| \ | \ 18 (D IN) :\X} 0V (PNP)
J \ ’ | | 24V(NPN) =3
i } 9OIN :‘X} OV (PNP) L (COM A OUT) 39 . Analog Output
‘ |- | 0/4-20 mA
AOUT) 42 '
r o | J20(COMDIN) \ hounaze
\ : \ 5 omor :I\X—}MV (NPN)
5801
! | | | —r24v| | OV(PNP) = ON=Terminated
\ \ L] [ ) H Z| OFF=Open
\ \
n | ‘ ol o
‘ f ‘ f - | — 24v(NPN)
| | 29 (D IN/OUT) :"\} OV (PNP
( | ~ 24V
1 1 | |
\ I‘ \ " S
-0
RS-485
\ | \ | \ (N RS485) 69 RS-485
\ | 320N ___ 24V (NPN) Interface - | Chassis
| | 0V (PNP)
\ \ | — (PR5485) 68 —L :Ground
24V (NPN) R
- ;7 33(DIN) :'X} 0V (PNP) (COM R5485) 612 @:PE
J/ :Ground 1
37 (DIN)"
| :Ground 2

Cizim 4.2 Temel Kablo Tesisati Semasi

A=Analog, D=Dijital

1) Terminal 37 (opsiyonel) Safe Torque Off (STO) icin kullanilir. Kurulum talimatlar icin bkz. VLT® Safe Torque Off Kullanim
Kilavuzu. Terminal 37, FC 301 icin muhafaza tipi A1'e dahildir. R6le 2 ve Terminal 29'un FC 301'de islevi yoktur.

2) Kablo blendajini baglamayin.

Danfoss A/S © 08/2016 Tum haklari sakhdir.
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%
130BD529.12

—
ok
T
T
o
9
10
L1
L2 [
L3
PE
1 PLC 7 Motor, 3-faz, ve PE (blendajli)
2 Frekans donusturiicu 8 Sebeke, 3-faz, ve gliclendirilmis PE (blendajli degil)
3 Cikis kontaktori 9 Kontrol telleri (blendajl)
4 Kablo kelepgesi 10 Potansiyel esitlemesi minimum 16 mm? (0,025 in¢?)
5 Kablo izolasyonu (siyriimis) Kontrol kablosu, motor kablosu ve sebeke kablosu arasindaki
6 Kablo bilezigi 1 aciklik:
Minimum 200 mm (7,9 ing)

Cizim 4.3 EMC-uyumlu Elektrik Baglantisi

MG33AR42 Danfoss A/S © 08/2016 Tim haklari sakhdir. 15
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Elektrik Tesisati VLT® AutomationDrive FC 301/302
EMC hakkinda daha fazla bilgi icin bkz. béliim 4.2 EMC Sikistirma torklarini kullanarak kapak vidalarini Tablo 4.1
Uyumlu Kurulum. belirtildigi gibi sikin.

DUYURU, Muhafaza IP55 IP66

EMC PARAZITI /RS 2 2
Motor ve kontrol telleri icin blendajli kablolar ve giris B1/B2 2.2 22
giicli, motor telleri ve kontrol telleri icin ayr kablolar c1/c2 22 22
kullanin. Gii¢, motor ve kontrol kablolarinin izolas- A1/A2/A3/B3/B4/C3/C4 icin sikistinlacak vida yok.
yonunun yapilmamasi istenmeyen davranisa ya da
performansin azalmasina neden olabilir. Giig, motor ve
kontrol kablolari arasinda minimum 200 mm (7,9 ing)
bosluk gereklidir.

4.5 Erisim AUYARI

INDUKLENMIS VOLTAJ
. Bir tornavidayla (bkz. Cizim 4.4) ya da ek vidalarini Birlikte gecirilen cikis motor kablosu kaynakli
gevseterek (bkz. Cizim 4.5) kapag ¢ikarin. indiiklenmis voltaj, donanim kapali veya kilitli oldugunda
bile donanim kondansatorlerini sarj edebilir. Cikis motor
kablolarinin ayn gecirilmemesi blendajli kablo kullanil-
mamasi 6liim veya ciddi yaralanmayla sonuclanabilir.

Tablo 4.1 Kapaklar icin Sikistirma Torklari [Nm]

4.6 Motor Baglantisi

130BT248.10

. ¢ikis motor kablolarini ayri ayri yénlendirin veya
. Blendajl kablolar kullanin.

. Kablo boyutlariyla ilgili yerel ve ulusal diizenle-
melere uyun. Maksimum tel boyutlar icin bkz.
béliim 8.1 Elektriksel Veri.

. Motor Ureticisinin kablolama tesisati gereklilik-
lerini izleyin.

. Motor kablo tesisati kapaklari veya erisim
panolari, IP21 tabaninda (NEMA1/12) ve daha
yiksek birimlerde saglanmistir.

Cizim 4.4 IP20 ve IP21 Muhafazalarin Tellerine Erisim e .
. Frekans donistirict ve motor arasinda bir

baslatma ya da kutup degistirme aygiti (6rn.
Dahlander motor ya da kayar halka asenkron
motoru) baglamayin.

Prosediir:

130BT334.10

1. Dis kablo izolasyonundan bir miktar siyirin.

2. Siyrilan teli kablo kelepgesinin altina getirerek
kablo kalkani ile toprak arasinda mekanik bir
sabitleme ve elektrik kontag: elde edin.

3. Toprak telini en yakin topraklama terminaline
béliim 4.3 Topraklama boliminde verilen
topraklama yonergelerine gore baglayin , bkz.
Cizim 4.6.

4, 3 fazli motor kablo tesisatini, 96 (U), 97 (V) ve 98
(W) terminallerine baglayin, bkz. Cizim 4.6.

5. Terminalleri béliim 8.8 Baglanti Sikistirma Torklari
bélimunde saglanan bilgilere gore sikin.

Cizim 4.5 IP55 ve IP66 Muhafazalarin Tellerine Erisim

16 Danfoss A/S © 08/2016 Tum haklari sakhdir. MG33AR42
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Elektrik Tesisati Kullanim Kilavuzu

4.7 AC Sebeke Baglantisi

. Kablolarin boyutu frekans doénisturiclinin giris
akimina baglidir. Maksimum tel boyutlari icin bkz.
béliim 8.1 Elektriksel Veri.

130BD531.10

. Kablo boyutlariyla ilgili yerel ve ulusal diizenle-
melere uyun.

Prosediir:
1. 3 fazli AC giris gticti kablo tesisatini, L1, L2 ve L3
terminallerine baglayin (Bkz. Cizim 4.7).

2. Donanimin konfiglirasyonuna baglh olarak, giris
gliciinli sebeke giris terminallerine veya giris
baglanti kesmeye baglayin.

3. Kabloyu béliim 4.3 Topraklama boliminde verilen
topraklama yonergeleri dogrultusunda
topraklayin.

4. izoleli bir sebeke kaynagindan (IT sebekesi ya da
kayan delta) ya da toprakl bacagi (toprakh delta)
olan TT/TN-S sebekesinden beslendiginde, DC
baglantisina zarar vermemek ve toprak kapasitesi
akimlarini IEC 61800-3'e gére azaltmak icin
parametre 14-50 RFI Filtresi ayarinin [0] OFF
oldugundan emin olun.

4.8 Kontrol Telleri

Cizim 4.6 Motor Baglantisi

Cizim 4.7, temel frekans donisturiciler icin sebeke girisini,
motoru ve topraklamayi gdsterir. Gercek konfigiirasyonlar,
birim tlirline ve opsiyonel donanima bagli olarak degisir.

. Kontrol tellerini, frekans donusturictdeki ylksek
gli¢ bilesenlerinden yalitin.

. Frekans donisturici bir termistére baglanirsa,
termistor kontrol telinin blendajlanmasi ve takviye
edilmesi/cift izolasyon yapilmasi gerekir. 24 V DC
besleme voltaji Onerilir. Bkz, Cizim 4.8.

130BF948.10

4.8.1 Kontrol Terminali Turleri

Cizim 4.8 ve Cizim 4.9 ¢ikarilabilir frekans donustiriict
konektorlerini gostermektedir. Terminal islevleri ve
varsayilan ayarlari, Tablo 4.2 ve Tablo 4.3 bolimlerinde
Ozetlenmistir.

/ 1/

130BB921.12

Cizim 4.7 Motor, Sebeke ve Topraklama Telleri Ornegi

Cizim 4.8 Kontrol Terminali Yerleri

MG33AR42 Danfoss A/S © 08/2016 Tim haklari sakhdir. 17
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Terminal agiklamasi

jéooooooooégé varsayllan
[} .
792 Terminal | Parametre ayar Aciklama
- 27 Parametre 5-
12 Terminal
3 27 Dijital | [2] Coast .
Giris inverse Dijital giris veya cikis
jo o og j 0o 0o o0 o0 o0 o0 E icin. Varsayilan ayar
b o168 60 AT 5053 A 29 Parametre 5-|[14] ARALIKLI iristir
@Q .@@.‘. 13 Terminal |cALsTRMA |20
29 Dijital
Cizim 4.9 Terminal Numaralari s
Giris
20 - - Dijital girisler ve 24 V
besleme i¢in 0 V
. Konektor 1, 4 programlanabilir dijital giris potansiyel icin ortaktir
terminali saglar; bunl'arln 2'si |ste.rng|r|§, |ste:'r cikis 37 - STO Gavenli giris.
olarak programlanabilen ekstra dijital terminal- —
L . o Analog girisler/cikiglar
lerdir; biri 24 V DC terminal besleme voltaji icindir 3 e —
. . e o o . - nalo IKIS ICIN
ve biri de musterinin sagladigi opsiyonel 24 V DC . ktg Gikis %
ortaktir
voltaji icin ortak terminaldir. FC 302 ve FC 301 (A1 = > e > —
muhafazasinda opsiyoneldir) de STO islevi icin arametre | [0] Kullamim rogramianabiir
- o Yok analog cikis.
dijital giris saglar.
Maksimum 500 Q'da
. RS485 seri iletisim baglantisi icin Konnektor 2 0-20 MA veya 4-20
terminalleri (+)68 ve (-)69. mAdir
. Konnektor 3, 2 analog giris, 1 analog cikis, 10 50 - +10 vV DC Potansiyometre veya
VDC besleme voltaji ve giris ve cikislar icin ortak termistor igin 10 V DC
terminaller saglar. analog besleme
voltaji. 15 mA
. Konektdr 4, MCT 10 Kurulum Yazilimi ile birlikte kJ'
. maksimum.
kullanilan bir USB baglanti noktasidir.
53 Parametre | Reference
Terminal agiklamasi grubu 6-1*
Varsayilan Analog Giris
Terminal | Parametre ayar Agiklama !
Dijital girisler/cikislar 54 Parametre |Feedback Analog giris. Voltaj
12,13 - +24V DC Dijital giriler ve dig grubu 6-2* veya akim icin. A3 ve
dénistariciler icin 24 Analog Giris A54 anahtarlari, mA
V DC besleme voltaji. 2 veya V secer.
Maksimum cikis akimi, 55 - Analog girisler igin
tim 24 V yikler icin - ortaktir.
200 mA'dir (FC 301
icin 130mA) Tablo 4.2 Terminal Agiklamasi Dijital Girisler/Cikislar, Analog
- Girisler/Cikiglar
18 Parametre 5-
10 Terminal
ermina Terminal agiklamasi
18 Dijital
. Varsayilan
Giris (8] Baslat .
Terminal | Parametre ayar Aciklama
19 Parametre 5- ———
. Seri iletisim
11 Terminal
19 Dijital 61 - - Kablo blendaji icin
. : entegre RCfiltresi.
Giris [10] Reversing .
) Y —— Dijital girigler. SADECE, EMC sorunlari
14 Terminal yasarken blendaj
I
baglamak icindir.
32 Dijital |[0] Kullanim El ¢
Giris Yok
33 Parametre 5-
15 Terminal
33 Dijital | [0] Kullanim
Giris Yok
18 Danfoss A/S © 08/2016 Tum haklari saklidir. MG33AR42
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Kullanim Kilavuzu

Terminal agiklamasi

Varsayilan
Terminal | Parametre ayar Aciklama
68 (+) Parametre -
grubu 8-3*
FC Baglanti
Noktasi
Ayarlari
69 () Parametre -
grubu 8-3* RS485 arabirimi.
FC Baglanti Terminal direnci icin
Noktasi bir kontrol karti
Ayarlar saglanmistir.
Roleler
01, 02, 03 [0] Kullanim Form C réle cikisi. AC
[0] Yok veya DC voltaji ve
04, 05, 06 [1] [0] Kullanim rezistif veya induktif
Yok yukler icin.

Tablo 4.3 Terminal Aciklamasi, Seri iletisim

Ekstra terminal
. 2 form C réle cikisi. Cikislarin konumu frekans
donustiriict konfiglirasyonuna baglidir.

. Dahili opsiyonel donanimdaki terminaller.
Donanim secenegiyle birlikte verilen kilavuza
bakin.

4.8.2 Kontrol Terminallerine Kablo Tesisati

Kontrol terminali konektérleri, Cizim 4.10 bolimiinde
gosterildigi gibi kurulum kolayligi saglamak icin frekans
donustiriciden cikarilabilir.

DUYURU!

Kontrol tellerini olabildigince kisa ve paraziti en aza
indirmek icin yiiksek giiclii kablolarda ayri tutun.

1. Kontak Uzerinden yuvaya kuiclk bir tornavida
sokarak kontagi agin ve tornavidayi yavasca yukari
itin.

8 6 06 6 0.0 6 ©
i 224 Y
12 13 18 19 27 29 32

130BD546.11

Cizim 4.10 Kontrol Tellerini Baglama

2. Ciplak kontrol telini kontaga sokun.

3. Kontrol telini temasin icine sabitlemek icin
tornaviday cikarin.

4, Temasin saglam sekilde kuruldugundan ve gevsek
olmadigindan emin olun. Gevsek kontrol telleri,
donanim arizalarina veya en iyi kullanimdan daha
disuk bir kullanima neden olabilir.

Kontrol terminali tellerinin boyutlar icin bkz.
béliim 8.5 Kablo Spesifikasyonlar ve tipik kontrol teli
baglantilan icin bkz. bélim 6 Uygulama Kurulum Ornekleri.

4.8.3 Motor Calismasini Etkinlestirme
(Terminal 27)

Bir gecici baglanti teli, terminal 12 (veya 13) ve terminal 27
arasinda, frekans donustirictiniin fabrika varsayilan
programlama degerleri kullanilarak isletildiginde gereklidir.

. Dijital giris terminali 27, 24 V DC dis kilitleme
komutu almak Uzere tasarlanmistir.

. Kilitleme aygiti kullanilmadiginda, kontrol
terminali 12 (6nerilir) veya 13 ve terminal 27
arasinda bir gecici baglanti teli kullanin. Gegici
baglanti, terminal 27'de dahili bir 24 V'luk sinyal
saglar.

. LCP altindaki durum satirinda AUTO REMOTE
COAST okundugunda, birim isletiimeye hazir, fakat
terminal 27'de bir giris sinyali eksik demektir.

. Fabrikada takilan opsiyonel donanim terminal
27'ye telle baglanmissa, o telleri ¢ikarmayin.

4.8.4 Voltaj/Akim Giris Secimi (Anahtarlar)

Analog giris terminalleri 53 ve 54, giris sinyalinin voltaja (0-
10 V) ya da akima (0/4-20 mA) ayarlanmasini saglar.

Varsayilan parametre ayari
. Terminal 53: Acik cevrimde hiz referansi sinyali
(bkz. parametre 16-61 Terminal 53 Anahtar Ayar).

. Terminal 54: Kapall cevrimde geri besleme sinyali
(bkz. parametre 16-63 Terminal 54 Anahtar Ayan).

DUYURU!

Anahtar konumlarini degistirmeden 6nce frekans
doniistiiriiciiye giden giici kesin.

1. LCP'yi cikarin (bkz. Cizim 4.11).

2. Anahtarlar 6rten herhangi bir opsiyonel donanimi
cikarin.
3. A53 ve A54 anahtarlarini sinyal tlriinii segmek

Uzere ayarlayin. U, voltaji, | ise akimi secer.

MG33AR42
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130BD530.10

BUSTER,

A
OFFON () 2 ‘tf‘_“
(O]

Cizim 4.11 Terminal 53 ve 54 Anahtarlarinin Yeri

STO'yu calistirmak icin, frekans donustiriict icin daha fazla
tel gereklidir. Daha fazla bilgi icin bkz. VLT® Frekans
Déndistiiriicti Safe Torque Off Kullanim Kilavuzu.

4.8.5 Mekanik Fren KontrolU

Kaldirma/indirme uygulamalarinda elektromekanik bir
freni kontrol etmeniz gerekir.
. Herhangi bir role cikisi veya dijital ¢ikis (terminal
27 veya 29) kullanarak freni denetleyin.

. Ornegin yiikiin cok fazla olmasi nedeniyle frekans
donistiriici motoru dengede tutamadiginda,
cikisi kapali (voltajsiz) tutun.

. Elektromanyetik frenli uygulamalar icin 5-4*
Réleler parametre grubunda [32] Mekanik fren
kontroliinii segin.

. Motor akimi, parametre 2-20 Fren Akimini
Ayirma'de ayarlanmis degeri astiginda fren serbest
birakilir.

. Gikis frekansi, parametre 2-21 Fren Hizini Etkinlestir
[RPM] veya parametre 2-22 Fren Hizini Etkinlestir
[Hz]'de ayarlanan frekanstan az oldugunda ve
ancak frekans donustiriict bir durdurma
komutunu yiritirse fren gecirilir.

Frekans donustirlict alarm modundaysa veya asiri voltaj
durumundaysa, mekanik fren derhal kapanir.

DUYURU!

Frekans donusturiicii, bir glivenlik aygiti degildir.
Giivenlik aygitlarinin ilgili ulusal vin¢/kaldirag yonetme-
liklerine gore entegre edilmesi sistem tasarimcisinin
sorumlulugudur.

o
5
(=3
(<))
<
3
L1 L2 L3 a}
Freque onvert
requ ncy converter Output
u \ W relay

Command circuit
220V AC

Mechanical
brake

Freewheeling

Shaft

Brake power circuit
380V AC

Cizim 4.12 Mekanik Frenin Frekans Donustiirliciiye Baglanmasi

4.8.6 RS485 Serisi iletisimi

RS485 serisi iletisim tellerini (+)68 ve (-)69 terminallerine
baglayin.

. Blendajli seri iletisim kablosu kullanin (6nerilir).

. Uygun topraklama icin bkz. béliim 4.3 Topraklama.

130BB489.10

RS485

Gizim 4.13 Seri iletisim Kablo Semasi

20 Danfoss A/S © 08/2016 Tum haklari sakhdir.
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Temel seri iletisim kurulumu icin asagidaki secimleri yapin
1. parametre 8-30 Protokol'de protokol tiird.

2. parametre 8-31 Adres'de frekans dondsturici
adresi.

3. parametre 8-32 Baud Hizi'de baud hizi.

. 2 iletisim protokold, frekans dondstiirticiide icsel
olarak bulunur:

- Danfoss FC.
- Modbus RTU.

. Protokol yazilmi ve RS485 baglantisi kullanilarak
islevler uzaktan programlanabilir veya 8-**
Communications and Options parametre
grubunda programlanabilir.

. Spesifik bir iletisim protokoliiniin secilmesi,
protokoliin belirtimlerine uymak igin cesitli
varsayllan parametre ayarlarini degistirir ve daha
fazla protokole 6zgl parametreyi kullanilabilir
kilar.

. Frekans donstiriclyl ylikleyen secenek kartlari,
ekstra iletisim protokolu saglamak icin mevcuttur.
Yiikleme ve kullanim talimatlari icin secenek
kartinin belgelerine bakin.
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4.9 Kurulum Kontrol Listesi

Birimin kurulumunu tamamlamadan 6nce, tim kurulumu Tablo 4.4 bélimiinde detaylandirilan sekilde inceleyin. Tamamlan-
diginda 6geleri kontrol edin ve isaretleyin.

Yapilacak kontroller | Aciklama %

Yardimcr donanim e Frekans donistiiriicinin gl girisi tarafinda veya motorun cikis tarafinda bulunabilecek yardimci
donanimlara, anahtarlara, baglanti kesmelerine veya giris sigortalarina/devre kesicilere bakin. Bunlarin tam
hizda kullanima hazir oldugundan emin olun.

e Frekans donustiriictye geri besleme icin kullanilan tiim sensorlerin islevini ve kurulumunu kontrol edin.

e Motordaki gli¢ faktort dizeltme kapaklarini gikarin.

e Sebeke tarafindaki gii¢ faktoru diizeltme kapaklarini ayarlayin ve bunlarin séniimlendigini dogrulayin.

Kablo yonlendirme [ e Motor telleri ve kontrol tellerinin, ylksek frekans paraziti izolasyonu icin ayrildigindan, blendajli
oldugundan ya da 3 ayr metal kanaldan gecirildiginden emin olun.

Kontrol telleri o Hasarli veya kopuk tel ve gevsek baglanti kontroli yapin.
o Gurultd bagisikligi icin kontrol tellerinin giic ve motor tel tesisatindan yalitiimis oldugunu kontrol edin.
o Gerekirse, sinyallerin voltaj kaynagini kontrol edin.

Blendajli kablo veya burgulu cift tel kullaniimasi 6nerilir. Blendajin dogru sekilde sonlandirildigindan emin
olun.

Sogutma agikhigi e Sogutma icin uygun hava akisinin saglanmasi amaciyla altta ve Ustte yeterli acikliklar bulundugundan emin
olun, bkz. béliim 3.3 Montaj.

Ortam kosullan e Ortam kosullarinin gerekliliklerinin karsilanip karsilanmadigini kontrol edin.
Sigorta ve devre o Sigortalarin veya devre kesicilerin uygunlugunu kontrol edin.
kesiciler

e TiUm sigortalarin siki bir sekilde yerlestirildiklerini ve kullanim kosulunda bulunduklarini ve tim devre
kesicilerin acik konumda olduklarini kontrol edin.

Topraklama o Yeterli toprak baglantilar saglayarak baglantilarin siki olduklarindan ve oksitlenmediklerinden emin olun.

e Kanala topraklama yapilmasi veya arka panonun metal bir ylizeye monte edilmesi uygun bir topraklama
degildir.

Giris ve ¢ikis giic e Gevsek baglanti olup olmadigini kontrol edin.

kablo tesisats e Motor ve sebekenin ayr kanalda veya ayriimis blendajli kablolarda bulundugundan emin olun.

Panonun i¢ kismi e Birimin i¢ kisminda kir, metal capaklar, nem ve asinma bulunmadigini kontrol edin.

e Birimin boyasiz, metal bir yiizeye monte edildiginden emin olun.

Anahtarlar e Tum anahtarlarin ve baglanti kesme ayarlarinin uygun konumda olmalarini saglayin.

Titresim e Birimin, saglam bir sekilde takildigini veya gerekirse sok desteklerinin kullanildigindan emin olun.

e Olagandisi titresim miktar olup olmadigini kontrol edin.

Tablo 4.4 Kurulum Kontrol Listesi

ADIKKAT

iC ARIZA DURUMUNDA POTANSIYEL TEHLIKE
Frekans donustiiriicii diizglin kapatilmazsa kisisel yaralanma riski vardir.

. Gii¢ uygulamadan o6nce tiim giivenlik kapaklarinin yerinde ve iyice kapatilmis oldugundan emin olun.
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5 Kullanima Alma

5.1 Giuvenlik Yonergeleri

Genel glvenlik 6nlemleri icin bkz. béliim 2 Glivenlik.

AUYARI

YUKSEK VOLTAJ

Frekans donustiiriicliler, AC sebeke giris gliciine baglan-
diklarinda yuiksek voltaj icerirler. Kurulum, baslatma ve
bakimin uzman personel tarafindan yapilmamasi, 6liime
veya ciddi yaralanmaya neden olabilir.

. Kurulum, baslatma ve bakim islemleri, yalnizca
uzman personel tarafindan gergeklestirilmelidir.

Gli¢ vermeden Once:
1. Kapagi dogru sekilde kapayin.

2. Tum kablo bileziklerinin iyice sikildigini kontrol
edin.

3. Birimin giris glictiniin kapali ya da kilitlenmis
oldugundan emin olun. Giris glici yalitimi icin,
frekans donisturici baglanti kesme anahtarlarina
glivenmeyin.

4, L1 (91), L2 (92) ve L3 (93) giris terminallerinde,
fazdan faza ve fazdan topraga higbir voltaj
bulunmadigini dogrulayin.

5. 96 (U), 97(V) ve 98 (W) cikis terminallerinde,
fazdan faza ve fazdan topraga hicbir voltaj
bulunmadigini dogrulayin.

6. U-V (96-97), V-W (97-98) ve W-U (98-96)
Uzerinde Q degerlerini 6lcerek motorun surekli-
ligini dogrulayin.

7. Frekans donustiriiciniin ve motorun uygun
topraklandigini kontrol edin.

8. Frekans donustirlclyl terminallerde gevsek
baglantilar bakimindan kontrol edin.

9. Besleme voltajinin ve frekans dondstiricinin ve
motorun voltajlarinin eslestiginden emin olun.

5.2 Giic Verme islemi

Asagidaki adimlan kullanarak frekans dondstirtclye gug
uygulayin:

1. Giris voltajinin %3 icerisinde dengelendigini
dogrulayin. Dengeli degilse devam etmeden 6nce
giris voltaji dengesizligini diizeltin. Voltaji diizelt-
tikten sonra prosediri tekrarlayin.

2. Opsiyonel donanim tel tesisatinin kurulum
uygulamasiyla eslesmesini saglayin.

3. Tum operator aygitlarinin OFF (KAPALI) konumda
bulunmasini saglayin. Pano kapilari kapali olmali
ve kapaklar sikica kapatilmis olmahdir.

4. Birime gli¢ verin. Frekans donusturliclsind simdi
baslatmayin. Baglanti kesme anahtari bulunan
birimlerde, frekans donistiricliye glic vermek
icin anahtari ON (ACIK) konuma getirin.

5.3 Yerel Denetim Panosu isletimi 5

Yerel denetim panosu (LCP) birimin onlindeki ekran ve tus
takimi kombinasyonudur.

LCP iizerinde pek cok kullanici islevi bulunur:

. Yerel denetimdeyken baslatma, durdurma ve hiz
kontrol.

. Kullanim verilerini, durumu, uyan ve dikkat
ibarelerini goster.

. Frekans donusturici islevlerini programlama.

. Bir ariza sonrasinda otomatik sifirlama devre dig
oldugunda frekans donustiriciiyd manuel olarak
sifirlama.

Ayrica opsiyonel bir sayisal LCP (NLCP) mevcuttur. NLCP,
LCP ile benzer sekilde cahsir. NLCP'nin kullanim ayrintilari
icin Grtinle alakali programlama kilavuzuna bakin.

DUYURU!

Kullanima almak i¢in PC lizerinden MCT 10 Kurulum
Yazihmi yiikleyin. Yazilim indirilebilir (temel siiriim) ya da
siparis edilebilir (gelismis siirlim, kod numarasi
130B1000). Daha fazla bilgi ve indirmeler icin, bkz.
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Software
+MCT10/MCT10+Downloads.htm.

DUYURU!

Baslatma sirasinda LCP, INITIALISING mesajini gosterir. Bu
mesaj artik gosterilmediginde frekans doniistiirlicti
calismaya hazirdir. Ekleme veya cikarma secenekleri
baslatma siresini uzatir.

5.3.1 Grafik Yerel Denetim Panosu Dizeni

Grafik yerel denetim panosu (GLCP) 4 islev grubuna
ayrilmistir (bkz. Cizim 5.1).

A. Ekran alani.
B. Ekran menii tuslari.
C. Gezinme tuslarn ve gosterge 1siklari.

D. isletim tuslari ve sifirlama.
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Cizim 5.1 GLCP

A. Ekran alani

Frekans donustiiriicii sebeke voltajindan, bir DC bus
terminalinden ya da 24 V DC dis beslemesinden enerji
aldiginda ekran alani etkinlestirilir.

LCP Uzerinde gosterilen bilgiler, kullanici uygulamalari icin
ozellestirilebilir. Hizh Menii Q3-13 Ekran Ayarlari'ndaki
secenekleri secin.

Tus Fonksiyon
6 |Durum Kullanim bilgilerini goriuntiler.

Hizli Meni ilk kurulum yénergeleri ve bircok ayrintili
uygulama yonergesi i¢in programlama
parametrelerine erisim saglar.

8 |Ana Menil Tum programlama parametrelerine erisim
saglar.
9 |Alarm Glncel uyarilarin listesini, son 10 alarmi ve

Gulnluga bakim glinligiinu gosterir.

Ekran Parametre Varsayilan ayar

1 Parametre 0-20 Ekran |[1617] Hiz [RPM]
Satin 1.1 Kiigtik

2 Parametre 0-21 Ekran |[1614] Motor Current
Satin 1.2 Kiigtik

3 Parametre 0-22 Ekran |[1610] Gli¢ [kW]
Satin 1.3 Kigtik

4 Parametre 0-23 Ekran |[1613] Frekans
Satin 2 Bliytik

5 Parametre 0-24 Ekran |[1602] Reference %
Satin 3 Bliytik

Tablo 5.1 Etiket:

Cizim 5.1, Ekran Alani

B. Ekran mendi tuslan
Meni tuglar, parametre kurulumuna erismek, normal
kullanim sirasinda durum ekrani modlari arasinda gegis
yapmak ve ariza ginlugu verilerini gérintilemek icin

kullanilr.

Tablo 5.2 Etiket: Cizim 5.1, Ekran Meni Tuslan

C. Gezinme tuglar ve goésterge isiklar (LED'ler)
Gezinme tuslari, islevleri programlamak ve ekran imlecini
tasimak icin kullanilir. Gezinme tuslari, yerel kullanim
modunda hiz denetimi de saglar. 3 frekans donistiirtict
durum gostergesi 15191 da bu alanda bulunur.

Tus Fonksiyon
10 |Geri Meni yapisinda 6nceki adima veya listeye
doner.
11 |Cancel Ekran modu degistirilmedigi siirece son
degisikligi veya komutu iptal eder.
12 |Bilgi Gosterilen islevin bir tanimi icin basin.
13 |[Gezinme Mentideki 6geler arasinda dolasmak icin
Tuslan gezinme tuslarina basin.
14 [OK Parametre gruplarina erismek veya bir

secenegi etkinlestirmek icin basin.

Tablo 5.3 Etiket: Cizim 5.1, Gezinme Tuslari

Gosterge

Renk Fonksiyon

Acik

Yesil Frekans dondstirtcli sebeke
voltajindan, bir DC bus termina-
linden ya da 24 V dis
beslemesinden enerji aldiginda ON
(Acik) gosterge 15191 etkinlestirilir.

Uyari

Sari Uyari kosullari karsilandiginda, sari
WARN (Uyari) gosterge 15191 yanar
ve ekran alaninda sorunu belirten
bir metin gorindir.

Alarm

Kirmizi Bir ariza kosulu, kirmizi alarm
LED'inin yanip sénmesine ve bir
alarm metninin gosterilmesine

neden olur.

Tablo 5.4 Etiket: Cizim 5.1, Gosterge Isiklari (LED'ler)

D. isletim tuslan ve sifirlama
isletim tuslari, LCP'nin altindadir.

Tus

Fonksiyon

Hand On

Frekans donusturiclyu yerel denetimde

baslatir.

o Kontrol girisiyle veya seri iletisimle verilen
bir dig durdurma sinyali, yerel hand on
islevini gecersiz kilar.
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Tus Fonksiyon
19 |Kapal

Motoru durdurur, fakat frekans donusta-
rictye giden guicl kesmez.

20 |Otomatik Sistemi uzaktan kullanim moduna sokar.
Acik e Kontrol terminallerinden veya seri
iletisimden gelen bir dis baslatma
komutuna yanit verir.
21 [Sifirla Bir ariza giderildikten sonra frekans dénustu-

rictyl manuel olarak sifirlar.

Tablo 5.5 Etiket: Cizim 5.1, isletim Tuslari ve Sifirlama

DUYURU!

[Status] ve [A]/[¥] tuslarina basilarak ekran kontrasti
ayarlanabilir.

5.3.2 Parametre Ayarlari

Uygulamalar icin dogru programlamayi yapmak ¢ogu
zaman iliskili birka¢ parametrede islevleri ayarlamayi
gerektirir. Parametrelerin ayrintilar, béliim 9.2 Parametre
Menti Yapisi bélimiinde verilmistir.

Programlama verileri, frekans dondistiirticiiniin icinde
depolanir.

. Yedekleme icin, veriyi LCP bellegine yikleyin.

. Veriyi baska bir frekans donisturiicliye indirmek
icin LCP'yi bu birime baglayin ve kaydedilen
ayarlari indirin.

. Fabrika varsayilan ayarlarini geri yiiklemek LCP
belleginde kaydedilen verileri degistirmez.

5.3.3 LCP'ye/LCP'den Veri Yikleme/indirme

1. Verileri karsiya yuklemeden veya karsidan
yuklemeden 6nce motoru durdurmak igin [Off]
tusuna basin.

2. [Main Menu]'ye basin ve [OK] ve
parametre 0-50 LCP Kopyasi digmesine basin.

3. Veriyi LCP'ye yuklemek icin [7] All to LCP ya da
LCP'den veri indirmek icin [2] All From LCP 6gesini
secin.

4. [OK] tusuna basin. Bir ilerleme cubugu yiikleme
veya indirme ilerleyisini g0sterir.

5. Normal isletime donmek icin [Hand On] veya
[Auto On] tusuna basin.

5.3.4 Parametre Ayarlarini Degistirme

Parametre ayarlari (Quick Menu) Hizli Menii'den veya (Main
Menu) Ana Mendi'den erisip dedistirilebilir. Quick Menu (Hizli
Menii) yalnizca sinirli sayida parametreye erisim sunar.

1. LCP'deki [Quick Menu] (Hizh Meni) ya da [Main
Menu] (Ana Menu) digmesine basin.

2. Parametre gruplarina goz atmak icin [4] [¥]
tuslarina basin, bir parametre grubu se¢mek icin
[OK] tusuna basin.

3. Parametrelere géz atmak icin [4] [Y] tuslarina 5
basin, bir parametre se¢mek icin [OK] tusuna
basin.

4. Bir parametre ayarinin degerini degistirmek icin

[A] [¥] tuslarina basin.

5. Bir ondalik parametre diizenleme modundayken
haneyi kaydirmak icin [«] [>] tuslarina basin.

6. Degisikligi kabul etmek icin [OK] tusuna basin.

7. Duruma girmek icin [Back] tusuna iki kez basin
veya Ana meniiye girmek icin [Main Menu] tusuna
bir kez basin.

Degisiklikleri goriintile

Quick Menu Q5 - Changes Made (Hizh Menu Q5 - Yapilan
Degisiklikler) varsayilan ayarlardan degistirilen tim parame-
treleri listeler.

. Liste yalnizca gecerli diizenleme kurulumu
sirasinda degistirilen parametreleri gosterir.

. Varsayilan degerlere sifirlanmis parametreler
listelenmez.

. Bos mesaji hicbir parametrenin degistirilmedigini
gosterir.

5.3.5 Varsayilan Ayarlar Geri Yikleme

DUYURU!

Varsayilan ayarlara geri yiikleme ile programlama, motor
verisi, yerellestirme ve izleme kayitlarinin kaybedilmesi
riski vardir. Bir yedekleme sunmak icin veriyi baslatma
isleminden 6nce LCP'ye yiikleyin.

Varsayilan parametre ayarlarinin geri yiiklenmesi frekans
donustiriclinin baslatiimasi ile yapilir. Baslatilma islemi
parametre 14-22 isletim Modu (énerilen) lizerinden ya da
elle yapilir.

. parametre 14-22 [sletim Modu kullanarak baslatma;
calisma saatleri, seri iletisim secimleri, kisisel
mend ayarlar, ariza giinligd, alarm ginligu gibi
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frekans donUstlricl ayarlarini ve diger izleme
islevlerini sifirlamaz.

. Manuel baglatma, tim motor, programlama,
yerellestirme ve izleme verilerini siler ve fabrika
varsayllan ayarlarini geri yikler.

parametre 14-22 isletim Modu ile dnerilen baslatma
prosediirii

1. Parametrelere erismek icin [Main Menu] tusuna iki
kez basin.

2. parametre 14-22 [sletim Modu 6gesine gidin ve
[OK] (Tamam) tusuna basin.

3. [2] Initialisation (Baslatma) 6gesine kaydirin ve
[OK] (Tamam) tusuna basin.

4. Birime giden glicli kesin ve ekranin kapanmasini
bekleyin.
5. Birime glc verin.

Varsayilan parametre ayarlari, baslatma sirasinda geri
yuklenir. Baglatma islemi normalden biraz uzun siirebilir.

6. Alarm 80, Drive initialized to default value gosterilir.

7. Kullanim moduna geri donmek icin [Reset]
(Sifirlama) tusuna basin.

Manuel baglatma prosediiri

1. Birime giden glicli kesin ve ekranin kapanmasini
bekleyin.
2. Birime gli¢ verirken [Status] (Durum), [Main Menu]

(Ana Mend) ve [OK] (Tamam) tuslarina ayni anda
basin (yaklasik 5 sn ya da isitilebilir bir tiklama
duyulup fan calismaya baglayana kadar).

Fabrika varsayilan parametre ayarlari, baslatma sirasinda
geri yuklenir. Baglatma islemi normalden biraz uzun
stirebilir.

Manuel baglatma, asagidaki frekans donustirtict bilgilerini
sifirlamaz:

. Parametre 15-00 Isletim Saatleri.
. Parametre 15-03 A¢ma Sayisi.
o Parametre 15-04 Asiri Sicakliklar.

. Parametre 15-05 Asiri Voltajlar.

5.4 Temel Programlama

5.4.1 SmartStart ile Kullanima Alma

SmartStart sihirbazi temel motor ve uygulama parametre-
lerinin hizli konfiglirasyonunu saglar.
. ilk calistirmada ya da frekans dénstiriiciiniin
baslatma isleminden sonra SmartStart otomatik
olarak baslar.

. Frekans donistirictnin kullanima alma islemini
tamamlamak icin ekran yonergelerini izleyin.

SmartStart'i her zaman Hizli Menti Q4 - SmartStart
Odesini secerek etkinlestirin.

. SmartStart sihirbazi kullanilmadan kullanima
almak icin, bkz. béliim 5.4.2 [Main Menu] ile
Kullanima Alma ya da programlama kilavuzu.

DUYURU!

SmartStart kurulumu igin motor verileri gereklidir.
Gerekli veriler normalde motor plakasinin lizerindedir.

5.4.2 [Main Menu] ile Kullanima Alma

Onerilen parametre ayarlari, baslatma ve kontrol amaclarina
yoneliktir. Uygulama ayarlar degiskenlik gosterebilir.

Verileri glic ON konumundayken, fakat frekans
donustirici kullanilmadan 6nce girin.

1. LCP Gzerindeki [Main Menu] tusuna iki kez basin.

2. Parametre grubu 0-** Kullanim/Ekran'a gitmek icin
gezinme tuslarini kullanin ve [OK] tusuna basin.

L
1107 RPM 3.84A 1(1)

Main menu

1 - % Load/Motor

130BP066.10

2 - »« Brakes

3 - «x Reference /Ramps

Cizim 5.2 Ana Menii

3. Parametre grubu 0-0* Temel Ayarlar'a gitmek icin
gezinme tuslarini kullanin ve [OK] tusuna basin.

~ ©

0.0% 0.00A 1M =
Operation / Display 0-%%] §
|0-0% Basic Settings | 3
7777777 (52}

0-1% Set-up Operations
0-2% LCP Display
0-3#% LCP Custom Readout

Cizim 5.3 Kullanim/Ekran

4. parametre 0-03 Bélgesel Ayarlar'a gitmek icin
gezinme tuslarini kullanin ve [OK] tusuna basin.
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0.0% 0.00A 10
0-0%]

0-03 Regional Settings

130BP088.10

[0] International

Cizim 5.4 Temel Ayarlar

5. [0] International (Uluslararasi) veya [1] North
America'yl (Kuzey Amerika) se¢mek icin gezinme
tuslarina basin ve [OK] tusuna basin. (Bu, bazi
temel parametrelerin varsayilan ayarlarini
degistirir).

6. LCP uzerindeki [Main Menu] tusuna iki kez basin.

7. parametre 0-01 Dil'a gitmek icin gezinme tuslarina
basin.

8. Dili secin ve [OK] tusuna basin.

9. Kontrol terminalleri 12 ve 27 arasina bir gegici
baglanti teli yerlestirilmisse
parametre 5-12 Terminal 27 Dijital Giris ayarini
fabrika varsayilaninda birakin. Aksi durumda,
parametre 5-12 Terminal 27 Dijital Giris adiminda
[0] No Operation (Kullanim Yok) 6§esini segin.

10.  Uygulamaya 06zel ayarlari asagidaki parame-
trelerde yapin:

10a  Parametre 3-02 Minimum Referans.

10b  Parametre 3-03 Maksimum Referans.

10c  Parametre 3-41 Rampa 1 Hizlanma Siiresi.

10d  Parametre 3-42 Rampa 1 Yavaslama
Sdiresi.
10e  Parametre 3-13 Referans Sitesi. Ele Bagl/

Otomatik Yerel Uzaktan'a baglanmistir.
5.4.3 Asenkron Motor Kurulumu

Asagidaki motor verilerini girin. Bilgileri motor plakasinda
bulabilirsiniz.

1. Parametre 1-20 Motor Glicii [kW] veya
parametre 1-21 Motor Glicti [HP].

2 Parametre 1-22 Motor Voltaji.

3 Parametre 1-23 Motor Frekansi.

4. Parametre 1-24 Motor Akimi.

5 Parametre 1-25 Motor Nominal Hizi.

Flux kontrol prensibinde calisirken veya VVC* modunda
optimum performans icin asagidaki parametreleri
ayarlamak amaciyla ek motor verileri gereklidir. Verilere

motor verisi sayfasindan erisin (bu veri normalde motor
plakasinda bulunmamaktadir). parametre 1-29 Otomatik
Motor Adaptasyonu (AMA) [1] Enable Complete AMA'y
kullanarak tam AMA'y1 calistirin veya parametreleri manuel
olarak girin. Parametre 1-36 Demir Kaybi Direnci (Rfe), her
zaman manuel olarak girilir.

1. Parametre 1-30 Stator Direnci (Rs).
Parametre 1-31 Rotor Direnci (Rr).
Parametre 1-33 Stator Kagak Reaktansi (X1).

2

3

4, Parametre 1-34 Rotor Kagak Reaktansi (X2).

5 Parametre 1-35 Ana Reaktans (Xh). 5
6

Parametre 1-36 Demir Kaybi Direnci (Rfe).

VVC* calisirken uygulamaya 6zel ayarlama

VVC* en dayanikl denetim modudur. Bircok durumda daha
fazla ayarlama yapmadan optimum performans saglar. En
iyi performans icin tam AMA calistirin.

Flux calisirken uygulamaya 6zel ayarlama

Flux (akis) kontrol prensibi, dinamik uygulamalarinda en iyi
mil performansi icin tercih edilen kontrol prensibidir. Bu
kontrol modu tam motor verisi gerektirdigi icin AMA islemi
gerceklestirin. Uygulamaya bagl olarak daha fazla ayarlama
gerekebilir.

Uygulamaya iliskin oneriler icin bkz. Tablo 5.6.

Uygulama Ayarlar

Disuk eylemsizlik uygula- |Hesaplanan degerleri saklayin.

malari

Yiiksek eylemsizlik uygula- | Parametre 1-66 Diisiik Hizda Min.
Akim.

Uygulamaya bagli olarak akimi

malari

varsayilan ve maksimum deger
arasinda bir degere artirin.

Rampa surelerini uygulamaya uygun
ayarlayin. Fazla hizlanma agsir akim
veya asiri torka sebep olur. Asiri
yavaslama, asirl voltaj alarmina yol
acar.

Dustk hizda fazla yuk Parametre 1-66 Dlisiik Hizda Min.
Akim.

Uygulamaya bagli olarak akimi
varsayilan ve maksimum deger

arasinda bir degere artirin.

Sifir yik uygulamasi Tork dalgalanmasi ve titresimi
azaltarak daha iyi bir motor calismasi

icin parametre 1-18 Min. Current at

No Load ayarlamasi yapin.
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Uygulama Ayarlar

Sadece Flux sensorsiiz parametre 1-53 Model Degisme

kontrol prensibi Frekansi ayarlayin.

Ornek 1 Motor 5 Hz'de salinim
yaparsa ve 15 Hz'de dinamik
performansi gerekirse

parametre 1-53 Model Degisme
Frekansi 10 Hz'ye ayarlayin.

Ornek 2: Uygulama diisiik hizda
dinamik yik degisiklikleri gerekti-
riyorsa parametre 1-53 Model
Degisme Frekansi azaltin. Model
kayma frekansinin fazla azaltilmadi-
gindan emin olmak icin motor
davranisini gézlemleyin. Uygunsuz
model kayma frekans belirtileri,
motor salinimlar veya frekans

dondsturict alarmidir.

Tablo 5.6 Flux Uygulamalarina Yénelik Oneriler

5.4.4 PM Motor Ayari

DUYURU!

Sadece FC 302 icin gecerlidir.
Bu bolim nasil PM motoru kurulacagini acgiklar.

ilk programlama adimlari
PM motor kullanimini etkinlestirin, parametre 1-10 Motor
Yapisi icinde [1] PM, ¢ikintisiz SPM'i segin.

Programlama motor verileri

PM motorunu sectikten sonra, 1-2* Motor Verileri, 1-3* Gelis.
Motor Verileri ve 1-4* Gelis. Motor Verileri Il parametre
gruplarinda PM motoru ilintili parametreler etkinlesir.
Gerekli veriler, motor plakasinda ve motor verisi
sayfasindadir.

Asagidaki parametreleri listelenen sirada programlayin:
1. Parametre 1-24 Motor Akimi.

2. Parametre 1-25 Motor Nominal Hizi.
3. Parametre 1-26 Nominal Motor Torku.
4. Parametre 1-39 Motor Kutuplari.

parametre 1-29 Otomatik Motor Adaptasyonu (AMA) [1]
Enable Complete AMA'y1 kullanarak tam bir AMA islemi
ydirditdin.

Tam bir AMA yirittlemiyorsa asagidaki parametreleri
manuel olarak konfiglre edin:
1. Parametre 1-30 Stator Direnci (Rs)
Ortak stator sarim direncine (Rs) satiri girin.
Sadece hat-hat verisi mevcut iken, hatti ortak

degere ulastirmak icin hat-hat degerini 2'ye
boliin.

2. Parametre 1-37 d-eksen Endiiktansi (Ld)
Hatti PM motorunun direkt eksen endiktansina
girin.
Sadece hat-hat verisi mevcut iken, hatti ortak
degere ulastirmak icin hat-hat degerini 2'ye
bolun.

3. Parametre 1-40 1000 RPM'de geri EMF.
Hatti, 1000 RPM (RMS degeri) degerli PM Motorun
geri hat EMF'sine girin. Geri EMF, frekans
donustiriict bagh degilken ve saft distan
dondurildigu sirada PM motoru tarafindan
Uretilen voltajdir. Bu, normalde nominal motor
hizi veya 2 hat arasinda o6lgtilen 1000 RPM ile
iliskili olarak verilir. 1000 RPM motor hizi igin
deger mevcut degilse, dogru degeri asagidaki gibi
hesaplayin:
Arka EMF 6rnegin 1800 RPM'de 320 V ise 1000
RPM'de asagidaki sekilde hesaplanabilir:
Geri EMF= (Voltaj/RPM)x1000 = (320/1800)x1000
= 178.

Test motoru kullanimi
1. Motoru disiik hizda (100-200 RPM arasi) baslatin.
Motor donmezse kurulumu, genel programlamayi
ve motor verisini kontrol edin.

2. parametre 1-70 PM Baslatma Modu'daki baslatma
fonksiyonunun uygulama gerekliliklerini karsila-
digini kontrol edin.

Rotor algilama

Bu islev, pompalar veya konveyorler gibi motorun sabit
calismaya basladigi uygulamalar icin 6nerilen secimdir. Bazi
motorlarda frekans donustiirticl rotor algilama gergeklesti-
rirken bir ses duyulur. Bu, motora zarar vermez.

Park Etme

Bu uygulama, fan uygulamalarinda riizgar enerjisi tretmek
gibi motorun disiik hizda calistigi uygulamalar icin
onerilen secimdir. Parametre 2-06 Park Akimi ve

parametre 2-07 Park Siiresi ayarlanabilir. Bu parametrelerin
fabrika ayarlarini yiiksek eylemsizlik uygulamalari icin
artirin.

VVC* calisirken uygulamaya 6zel ayarlama

VVC* en dayanikli denetim modudur. Bircok durumda daha
fazla ayarlama yapmadan optimum performans saglar. En
iyi performans icin tam AMA calistirin.

Motoru nominal hizda baslatin. Uygulamanin diizgiin
calismamasi durumunda VVC* PM ayarlarini kontrol edin.
Tablo 5.7, cesitli uygulamalara yonelik dneriler igerir.
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Uygulama

Ayarlar

Dusuk eylemsizlik uygula-
malari

Iviik/IMotor<5

parametre 1-17 Voltaj filtre siiresi
sabiti'i 5'ten 10 faktorline artirin.
parametre 1-14 Séniimlenme Kazanci
azaltin.

parametre 1-66 Dlisiik Hizda Min.
Akim azaltin (<%?100).

Dusuk eylemsizlik uygula-
malari
50> lviik/Imotor>5

Varsayilan degerleri koruyun.

Yuksek eylemsizlik uygula-
malari
Ivak/IMotor>50

parametre 1-14 Séniimlenme Kazanci,
parametre 1-15 Dlisiik Hiz Filtre Siiresi
Sabiti ve parametre 1-16 Yiiksek Hiz
Filtre Siiresi Sabiti'ti artirin

Dusuk hizda fazla yuk
<%30 (nominal hiz)

Artir parametre 1-17 Voltaj filtre stiresi
sabiti

Baslatma torkunu ayarlamak icin
parametre 1-66 Dlislik Hizda Min.
Akim'l artinn. %100 baglatma
torkunda nominal tork saglar. Bu
parametre, parametre 30-20 High
Starting Torque Time [s] ve
parametre 30-21 High Starting Torque
Current [%]'den bagimsizdir. Uzun
stire %100'den yuksek akim
diizeyinde calismak motorda asiri
1Isinmaya yol acabilir.

Tablo 5.7 Cesitli Uygulamalara Yénelik Oneriler

Motor belirli bir hizda sarsilarak c¢alisirsa

parametre 1-14 Séniimlenme Kazanct'i artirin. De@eri azar
azar artirin. Motora bagl olarak, bu parametre varsayilan
degerden %10-100'den fazla olabilir.

Flux calisirken uygulamaya 6zel ayarlama

Flux (akis) kontrol prensibi, dinamik uygulamalarinda en iyi
mil performansi icin tercih edilen kontrol prensibidir. Bu
kontrol modu tam motor verisi gerektirdigi icin AMA islemi
gerceklestirin. Uygulamaya bagl olarak daha fazla ayarlama

gerekebilir.

Uygulamaya 6zel tavsiyeler icin bkz. béliim 5.4.3 Asenkron

Motor Kurulumu.

5.4.5 VVC* ile SynRM Motor Ayari

Bu bolim VVC* ile bir SynRM motorunun kurulum seklini

aciklar.

DUYURU!

SmartStart sihirbazi, SynRM motorlarinin temel konfigii-

rasyonunu kapsar.

ilk programlama adimlari

SynRM motor kullanimi etkinlestirmek icin [5] Sync!i segin.
parametre 1-10 Motor Yapisi'de direng.

Programlama motor verileri

ilk baslatma adimlarini tamamladiktan sonra 7-2* Motor
Data, 1-3* Adv. Verileri ve 1-4* Gelis. Motor Verileri Il
parametre gruplarindaki SynRM motoru ilintili parametreler

etkinlesir.

Asagidaki parametreleri listelenen sirada programlamak icin
motor plakasi verilerini ve motor verileri sayfasini kullanin:
1. Parametre 1-23 Motor Frekansi.

2. Parametre 1-24 Motor Akimi.

3. Parametre 1-25 Motor Nominal Hizi.

4, Parametre 1-26 Nominal Motor Torku.

parametre 1-29 Otomatik Motor Adaptasyonu (AMA) [1]

Enable Complete AMA'yi kullanarak tam bir AMA islemi

yuratlin veya asagidaki parametreleri manuel olarak girin:
1. Parametre 1-30 Stator Direnci (Rs).

Parametre 1-37 d-eksen Endiiktansi (Ld).

Parametre 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat).

2
3
4. Parametre 1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat).
5

Parametre 1-48 Inductance Sat. Point.

Uygulamaya 6zel ayarlamalar

Motoru nominal hizda baglatin. Uygulamanin diizgiin
calismamasi durumunda VVC* SynRM ayarlarini kontrol
edin. Tablo 5.8 uygulamaya 6zel tavsiyeler icermektedir:

Uygulama

Ayarlar

Dusuk eylemsizlik uygula-
malari

Iviik/IMotor<5

parametre 1-17 Voltaj filtre siiresi
sabiti'i 5'ten 10 faktoriine artirin.
parametre 1-14 Séniimlenme Kazanci
azaltin.

parametre 1-66 Dlisiik Hizda Min.
Akim azaltin (<%100).

Dusuk eylemsizlik uygula-
malari
50> lviik/Imotor>5

Varsayilan degerleri koruyun.

Yuksek eylemsizlik uygula-
malari

Iviik/IMotor>50

parametre 1-14 Séniimlenme Kazanci,
parametre 1-15 Dlisiik Hiz Filtre Siiresi
Sabiti ve parametre 1-16 Yiiksek Hiz
Filtre Siiresi Sabiti'u artirin

Dusuk hizda fazla yik
<%30 (nominal hiz)

Artir parametre 1-17 Voltaj filtre siiresi
sabiti

Baslatma torkunu ayarlamak icin
parametre 1-66 Dlisiik Hizda Min.
Akim't artinin. %100 baglatma
torkunda nominal tork saglar. Bu
parametre, parametre 30-20 High
Starting Torque Time [s] ve
parametre 30-21 High Starting Torque
Current [%]'den bagimsizdir. Uzun
stire %100'den yuksek akim
diizeyinde calismak motorda asiri
1Isinmaya yol acabilir.
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Uygulama

Ayarlar

Dinamik uygulamalar

Yuksek dinamik uygulamalar icin
parametre 14-41 AEO Minimum
Miknatislama artirin.

parametre 14-41 AEO Minimum
Miknatislama ayarlamak enerji
verimliligi ve dinamigi arasinda iyi
bir denge saglar. Frekans donusti-
ricliniin minimum manyetizasyon
kullanacagi sekilde minimum
frekansi belirlemek icin

parametre 14-42 Minimum AEO
Frekansi ayarlayin.

(24 hp) daha azdir

Motor boyutlari 18 kW'den | Kisa rampa yavaslama siiresinden

kaginin.

Tablo 5.8 Cesitli Uygulamalara Yonelik Oneriler

Motor belirli bir hizda sarsilarak calisirsa

parametre 1-14 Séniimlenme Kazanct'i artirin. Bastirma
kazancini azar azar artirin. Motora bagh olarak, bu
parametre varsayilan degerden %10-100'den fazla olabilir.

5.4.6 Otomatik Motor Adaptasyonu (AMA)

AMA, frekans donistirlici ve motor arasindaki uyumlulugu
en iyi duruma getiren bir prosedirddr.

Frekans donusturic, ¢ikis motor akimini
diizenlemek i¢in motorun matematiksel bir
modelini olusturur. Prosediir, elektrik glictiniin
giris faz dengesini de test eder. Motor ozelliklerini
girilen plaka verileri ile karsilastirir.

AMA calisirken motor mili dénmez ve motor zarar
goérmez

Bazi motorlar, testin eksiksiz versiyonunu calistira-
mayabilir. Bu durumda, [2] indirgenmis AMA'yi
etkinlestir'i secin.

Motoru bir ¢ikis filtresi baglanmissa [2] Enable
reduced AMA'yi (indirgenmis AMA'y1 etkinlestir)
secin.

Uyarilar veya alarmlar ortaya ¢ikarsa bkz.
béliim 7.4 Uyari ve Alarm Listesi.

Bu prosediiri, en iyi sonuglar almak icin soguk
bir motor Uzerinde yapin

AMA'y1 calistirmak icin

1.

Parametrelere erismek icin [Main Menu] tusuna
basin.

Parametre grubu 7-** Yiik ve Motor'a kaydirin ve
[OK] tusuna basin.

Parametre grubu 7-2* Motor Verisi'ne gidin ve [OK]
tusuna basin.

parametre 1-29 Otomatik Motor Adaptasyonu
(AMA) 6gesine gidin ve [OK] (Tamam) tusuna
basin.

[1] Tam AMA etkinlestir'i secin ve [OK] tusuna
basin.

Ekrandaki yonergeleri izleyin.
Test otomatik olarak calisir ve bittigini belirtir.

Gelismis motor verileri 1-3* Gelis. Motor Verileri
parametre grubuna girilir.

5.5 Motor Devir Kontroli

Frekans donusturlclyl calistirmadan dnce motor devrini
kontrol edin.

> W N

[Hand On] tusuna basin.
Pozitif hiz referansi icin [4] tusuna basin.
Goriinen hizin pozitif oldugunu kontrol edin.

Frekans donistiricisi ve motor arasindaki kablo
baglantilarinin dogru oldugunu onaylayin.

Motorun c¢alisma yoniniin parametre 1-06 Saat
Yoniinde'deki ayar ile eslestigini onaylayin.

5a parametre 1-06 Saat Yontinde [0] Normal
olarak ayarlandiginda (saat yoniinde
varsayilan):

a. Motorun saat yoniinde
dondugiind dogrulayin.
b. LCP yon okunun saat yoniinde

oldugunu dogrulayin.

5b  parametre 1-06 Saat Yoniinde, [1] Inverse
(saat yoninln tersine) parametresine
ayarlandiginda:

a. Motorun saatin tersi yoniinde
dondiigind dogrulayin.

b. LCP yon okunun saatin tersi
yoniinde oldugunu dogrulayin.

5.6 Kodlayici Rotasyonunu Kontrol Etme

5.6.1 Kodlayici Rotasyonu

Kodlayici geri besleme kullaniliyorsa, asagidaki adimlari
uygulayin:

w

[0] Open Loop in parametre 1-00 Konfiglirasyon
Modu parametresini segin.

parametre 7-00 Hiz PID Geri Bes. Kaynagi'de [1] 24
V encoder parametresini segin.

[Hand On] tusuna basin.

Pozitif hiz referansi i¢in [>] tusuna basin ([0]
Normal'de parametre 1-06 Saat Yonlinde).
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5. parametre 16-57 Feedback [RPM]'de geri
beslemenin pozitif oldugunu kontrol edin.

Kodlayici secenedi hakkinda ayrintil bilgi icin secenek
kilavuzuna basvurun

DUYURU!

NEGATIF GERi BILDIRIM

Geri besleme negatifse kodlayici hatalidir. yonii ters

cevirmek icin parametre 5-71 Term 32/33 Enkoder Yonii ya

da parametre 17-60 Geri Besleme Yénii kullanin veya

kodlayici kablolarini tesrine dondiiriin. 5
Parametre 17-60 Geri Besleme Yénii, sadece VLT® Kodlayic

GirdisiMCB 102 secenegiyle kullanilabilir.

DUYURU!

Uygulama, PM motorlu bir kodlayici kullaniyorsa, bkz.
béliim 6.1.9 Mutlak enkoder ile PM Motoru.

5.7 Yerel Denetim Testi

1. Frekans donusturlicliye bir yerel baslatma komutu
vermek i¢in [Hand On] (Devretme) tusuna basin.

2. [A] tusuna basarak frekans donisturiclyl tam
hiza getirin. imlecin ondalik noktanin soluna
tasinmasi, daha hizli giris degisikligi yapmayi

saglar.
3. Hizlanma sorunlar olup olmadigini gézleyin.
4, [Off] tusuna basin. Yavaslama sorunlari olup

olmadigini gozleyin.

Hizlanma veya yavaslama problemleri olusursa, bkz.

béliim 7.5 Sorun giderme. Bir alarmdan sonra frekans
donustiricuya sifirlamak icin bkz. bélim 7.4 Uyan ve Alarm
Listesi.

5.8 Sistem Basglatma

Bu bolimdeki prosediiriin tamamlanmasi, kablo tesisati ve
uygulama programlamasini gerektirir. Asagidaki
prosediriin, uygulama kurulumu bitirildikten sonra
yapilmasi onerilir.

1. [Auto On] tusuna basin.

2. Bir dis calistirma komutu verin.

3. Hiz referansini, hiz arahigr boyunca ayarlayin.

4. Dis calistirma komutunu kaldirin.

5. Sistemin istenen sekilde calistigindan emin olmak

icin motorun ses ve titresim seviyelerini kontrol
edin.

Uyarilar veya alarmlar ortaya ¢ikarsa, veya bélim 7.4 Uyari
ve Alarm Listesi bolimiine bakin.
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6 Uygulama Kurulum Ornekleri

Bu bolimdeki 6rnekler, yaygin uygulamalara bir hizli referans amaciyla verilmistir.

. Parametre ayarlari, aksi belirtiimedikce bolgesel varsayilan ayarlardir (parametre 0-03 Bélgesel Ayarlar'de secilmistir).

. Terminallerle ve bunlarin ayarlariyla iliskili parametreler, cizimlerin yaninda gosterilmistir

. Analog terminalleri A53 veya A54 icin gerekli anahtar ayarlari da gosterilmistir

DUYURU!

Opsiyonel STO o6zelligi kullaniliyorken; bir gecici baglanti teli, terminal 12 (veya 13) ve terminal 37 arasinda, frekans
doniistiirliciintin fabrika varsayilan programlama degerlerini kullanilarak isletildiginde gerekli olabilir.

6.1 Uygulama Ornekleri

6.1.1 AMA

Parametreler

Parametreler

130BB929.10

Fonksiyon Ayar.
Parametre 1-29 [ 1] Tam AMA'y1
Otomatik Motor | etkinlestir
Adaptasyonu
(AMA)

Parametre 5-12 | 2] Ters
Terminal 27 yanasma

Dijital Giris

Notlar/yorumlar:

Motora gore 1-2* Motor Verileri

parametre grubu
ayarlayin.

olarak

D IN 37 bir secenektir.

Fonksiyon Ayar.

Parametre 1-29 [[1] Tam AMA'yi
Otomatik Motor | etkinlestir

130BB930.10

Adaptasyonu
(AMA)

Parametre 5-12 | [0] Kullanim
Terminal 27 Yok
Dijital Giris

Notlar/yorumlar:

Motora goére 1-2* Motor Verileri
parametre grubu olarak
ayarlayin.

D IN 37 bir segenektir.

Tablo 6.1 T27 baglantii AMA

Tablo 6.2 T27 baglantisiz AMA
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6.1.2 Hizi

Parametreler

Fonksiyon Ayar.

130BB926.10

-10-+10V

Parametre 6-10 |0,07 V¥
Terminal 53

Diisiik Voltaj

Parametre 6-11 (10 V*
Terminal 53

Yiiksek Voltaj

Parametre 6-14 |0 Hz
Terminal 53
Diisiik Ref./

Gerib. Degeri

Parametre 6-15 |50 Hz
Terminal 53
Yiiksek Ref./

Gerib. Degeri

* = Varsayllan deger

Notlar/yorumlar:
D IN 37 bir secenektir.

Parametreler

130BB683.10

5kQ)

Fonksiyon

Ayar.

Parametre 6-10
Terminal 53
Diistik Voltaj

0,07 v*

Parametre 6-11
Terminal 53
Yiiksek Voltaj

10 v*

Parametre 6-14
Terminal 53
Diistik Ref./
Gerib. Degeri

0 Hz

Parametre 6-15
Terminal 53
Yiiksek Ref./
Gerib. Degeri

1500 Hz

* = Varsayllan deger

Notlar/yorumlar:

D IN 37 bir secenektir.

Tablo 6.3 Analog Hiz Referansi

(Voltaj)

Tablo 6.5 Hiz Referansi (bir Manuel Potansiyometre kullanarak)

Parametreler

Parametreler

130BB927.10

4-20mA

Fonksiyon Ayar.

Parametre 6-12 |4 mA*
Terminal 53

Diisiik Akim

Parametre 6-13 |20 mA*
Terminal 53

Yiiksek Akim

Parametre 6-14 |0 Hz
Terminal 53
Diistik Ref./

Gerib. Degeri

Parametre 6-15 |50 Hz
Terminal 53
Yiiksek Ref./

Gerib. Degeri

* = Varsayilan deger

Notlar/yorumlar:
D IN 37 bir secenektir.

Tablo 6.4 Analog Hiz Referansi (Akim)

130BB804.11

Fonksiyon Ayar.
Parametre 5-10 |[8] Baslat*
Terminal 18
Dijital Giris
Parametre 5-12 |[19]
Terminal 27 Dondurulmus
Dijital Giris Referans
Parametre 5-13 |[21] Hiz
Terminal 29 artirma
Dijital Giris
Parametre 5-14 |[22] Hiz
Terminal 32 azaltma
Dijital Giris

* = Varsayllan deger

Notlar/yorumlar:

D IN 37 bir secenektir.

Tablo 6.6 Hiz Artirma/Hiz Azaltma
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Parametreler

Speed (. =
[ o .
Reference  |————o P ﬂ—i\ g Fonksiyon Ayar.
! ! i - : ! R § Parametre 5-10 | [9] Mandalli
i / Lo R i - Terminal 18 Baslatma
Start (18) e L , |Diiital Giris
Freezeref(27) [ 1 11 : o Parametre 5-12 |[6] Ters
Speed up (29) i i Terminal 27 Durdurma
] s | Dijital Giris
Speed down (32) —
* = Varsayllan deger
Cizim 6.1 Hiz Artirma/Hiz Azaltma Notlar/yorumlar:
parametre 5-12 Terminal 27
Dijital Giris, [0] Kullanim yok
6.1.3 Baslatma/Durdurma seklinde ayarlandiginda,
terminal 27'ye bir gegici
b el baglanti teli gerekmez.
arametrele
e d D IN 37 bir segenektir.
C o| Fonksiyon Ayar.
FEYIY > S| Parametre 5-10 |[8] Baslat
+24V 13 Lg Terminal 18 9
m [sa)
DIN 180— — | Dijital Giris §
DIN 19 Parametre 5-12 | [0] Kullanim §
COM 20 Terminal 27 Yok -
DIN 27 Dijital Giris
DIN 29 Parametre 5-19 |[1] Giivenli
DIN 32 Ter. 37 Glvenli | Durdurma
DIN 3 Durd. Alarmi
DIN 37 —F * = Varsayilan deger Tablo 6.8 Darbe Baslatma/Durdurma
Notlar/yorumlar:
+10 50 o
AIN 53 parametre 5-12 Terminal 27 Speed S
AIN w Dijital Giris, [0] Kullanim yok g
o
COM 55 seklinde ayarlandiginda, @
AOUT 2 terminal 27'ye bir gegici
coM 39 baglanti teli gerekmez.
/\ D IN 37 bir secenektir. ‘
Latched Start (18)
Tablo 6.7 Safe Torque Off Secenegi ile Baslatma/Durdurma Stop Inverse (27)
Komutu
2 Cizim 6.3 Mandalli Baslatma/Ters Durdurma
Speed “
2
o
R
Start/Stop (18)
Cizim 6.2 Safe Torque Off ile Baglatma/Durdurma Komutu
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Uygulama Kurulum Ornekleri

Kullanim Kilavuzu

Parametreler

FC |
+24V 12
+24V 13
DIN 18
DIN 19
coM 20
DIN 27
DIN 29
DIN 32
DIN 33
+10V 50
AIN 53
AIN 54
CcoOM 55
AOUT 42

130BB934.11

6.1.4 Dis Alarm Sifirlama

Fonksiyon Ayar.
Parametre 5-10 |[8] Baslat Parametreler
Terminal 18 Fonksiyon Ayar.
Dijital Giris Parametre 5-11 |[1] Reset
Parametre 5-11 [[10] Reversing Terminal 19
Terminal 19 Dijital Giris
Dijital Giris > * = Varsayllan deger

Parametre 5-12

[0] Kullanim

Terminal 27 Yok

Dijital Giris

Parametre 5-14 |[16] On ayarh
Terminal 32 ref bit 0
Dijital Giris

Parametre 5-15 |[17] On ayarh
Terminal 33 ref bit 1
Dijital Giris

Parametre 3-10

Onceden Ayarli

Referans

Onceden ayarli |25%

referans 0 50%
Onceden ayarli |75%

referans 1 100%

Onceden ayarli
referans 2
Onceden ayarli
referans 3

* = Varsayilan deger

Notlar/yorumlar:
D IN 37 bir secenektir.

Tablo 6.9 Ters Cevirmeli Baslatma/Durdurma ve 4 On Ayarli Hiz

Notlar/yorumlar:
4 D IN 37 bir segenektir.

130BB928.11

Tablo 6.10 Dig Alarm Sifirlama

MG33AR42
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Uygulama Kurulum Ornekleri

VLT® AutomationDrive FC 301/302

6.1.5 RS485

6.1.6 Motor Termistoru

Parametreler

Fonksiyon Ayar.

ADIKKAT

Parametre 8-30
Protokol FC*

130BB685.10

Parametre 8-31 |1*
Adres

Parametre 8-32 |9600*

Baud Hizi

* = Varsayllan deger

RS-485

Notlar/yorumlar:

Protokoli, adresi ve baud hizini
yukarida bahsedilen parame-
trelerde segin.

D IN 37 bir secenektir.

Tablo 6.11 RS485 Ag Baglantisi

TERMISTOR YALITIMI

Kisisel yaralanma ya da ekipman hasarn riski.

. Yalnizca PELV yalitim gerekliliklerini karsilamak
icin takviyeli veya cift yalitimh olan termistorleri

kullanin.
Parametreler
Fonksiyon Ayar.
wr | —
Parametre 1-90 | [2] Termistor
Motor Termal alarmi

130BB686.12

Korumasi

Parametre 1-93 T|[1] Analog
ermistdr Kaynadi | giris 53

* = Varsayllan Deger

Notlar/yorumlar:

Yalnizca bir uyan gerekiyorsa
parametre 1-90 Motor Termal
Korumast'yi [1] Termistdr uyarisi
olarak ayarlayin.

D IN 37 bir secenektir.

Tablo 6.12 Motor Termistorii

36
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Uygulama Kurulum Ornekleri

Kullanim Kilavuzu

6.1.7 SLC

6.1.8 Mekanik Fren Kontroll

Parametreler

Fonksiyon

Ayar.

Parametreler

130BB839.10

Parametre 4-30
Motor
Geribesleme
Kaybi Islevi

[1] Uyan

Parametre 4-31
Motor Geribes.
Hizi Hatasi

100 RPM

Parametre 4-32
Motor Geribes.
Kaybr Zmn. Asm.

5sn

Parametre 7-00 H
1z PID Geri Bes.
Kaynadi

[2] MCB 102

Parametre 17-11
Coziindirliik (PPR)

1024*

Parametre 13-00
SL Denetleyici
Modu

[1] Agik

Parametre 13-01
Baslatma Olayi

[19] Uyani

Parametre 13-02
Durdurma Olayi

[44] Sifirlama
tusu

Parametre 13-10

[21] Uyari no.

130BB841.10

Dijital Giris

Fonksiyon Ayar.
Parametre 5-40 |[32] Mek. fren
Islev Rélesi kontrolii
Parametre 5-10 |[8] Baslat*
Terminal 18
Dijital Giris
Parametre 5-11 [[11] Start
Terminal 19 reversing

Parametre 1-71
Bslt. gecikm.

0.2

Parametre 1-72

[5] WC/ FLUX

Baslatma Islevi |saat yéniinde
Parametre 1-76 |lmn
Baslatma Akimi

Parametre 2-20 | Uygulamaya
Fren Akimini bagli

Ayirma

Parametre 2-21 | Motorun
Fren Hizini nominal
Etkinlestir kaymasinin
[RPM] yarisi

*=Varsayilan Deger

Karsilastirici Notlar/yorumlar:
isletimi _
Parametre 13-11 |[1]=*
Karsilastirici
Operatérii Tablo 6.14 Mekanik Fren Kontrolii
Parametre 13-12 (90
Karsilastirici 2
i g
Degeri 1-76 §
Parametre 13-51 |[22] Karsilas- — Curent | a
SL Denetleyici tinci 0 i 1
------ Speed [ ()
Olay o —H—
_: B N ::. Time
Parametre 13-52 |[32] Dijital 1221171 e
] ]
SL Denetleyici cikis A'yr duisiik ! ! b
Eylemi ayarla Start (18) ! ! : L
- ]
Parametre 5-40 s | [80] SL dijital Start H i [ i
reversing (19) T + I
lev Rélesi ctkis A ! ! ! !
*=Varsayilan Deger ! i i i
Relay output 1 : :
Open
Tablo 6.13 Role ayan igin SLC Closed — L L
Notlar/yorumlar: Cizim 6.4 Mekanik Fren Kontrolii
Geri besleme monitorindeki siniri asmak alarm 90, Geri
besleme monitérii gosterilir. SLC monitorlerinde, Alarm 90,
Geri besleme monitdrii gosterilirse ve uyari "true" durumuna
gelirse role 1 tetiklenir.
Harici donanim, servis gerekli olup olmadigini gosterir .
Geri besleme hatasi 5 sn icinde yeniden limitin altina inerse
frekans donustirlci devam eder ve uyar kaybolur. Ancak
role 1, LCP lzerindeki [Reset] tusuna basilana kadar
devrede kalr.
MG33AR42 Danfoss A/S © 08/2016 Tim haklari sakhdir. 37
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6.1.9 Mutlak enkoder ile PM Motoru

DUYURU!

PM Motorlarini artimli kodlayiciyla kullanmayin.

Otomatik rotor algilama fonksiyonu tim PM motorlariyla
uyumlu degildir. Bir PM motorunu kullanirken, motor agisini
manuel olarak ayarlayin. Ayar islemini kolaylastirmak icin
LCP'de motor acisini (parametre 16-20 Motor Agisi) gosterin.

DUYURU!

Rotor, bu ayar islemi siiresince serbestce hareket edebilir.

Motor acgisini manuel olarak ayarlamak
1. Miknatislanma olmadan motor agisini ayarlayin:

la  parametre 1-07 Motor Angle Offset
Adjust'i [0] Manual olarak ayarlayin.

1b  parametre 1-41 Motor Agi Ayari'i 0'a
ayarlayin.

1c  parametre 16-20 Motor Acisi'deki motor
acisi degerini unutmayin.

2. Miknatislanmayla motor agisini ayarlayin:

2a  parametre 1-72 Baslatma [slevi'i [0] DC
hold/delay time olarak ayarlayin.

2b  parametre 1-71 Bslt. gecikm.'i 15 sn'ye
ayarlayin.

2c parametre 2-00 DC Tutma Akim'i %100'e
ayarlayin

2d Hiz referansi 0'a esitken ve DC tutucu
aktifken LCP'de [Hand On] 6gesine
basin.

2e  parametre 16-20 Motor Agisi'deki motor
agisini unutmayin.

3. Motor agisi ofset dederini hesaplayip
parametre 1-41 Motor A¢i Ayari'de kullanin:

3a Su formuli kullanarak motor agisi ofset
degerini hesaplayin:
Motor acisi ofset degeri = miknatis-
lanmasiz agl - miknatislanmali agl.

3b  Hesaplanan degeri parametre 1-41 Motor
Aci Ayari'e girin.

3c  Baglatma islevi ve DC tutucu igin
uygulamaya 6zel degerleri yenileyin.

Kodlayici, bundan sonra rotor acisiyla hizalanir.

38 Danfoss A/S © 08/2016 Tum haklari sakhdir.
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Kullanim Kilavuzu

7 Bakim, Teshis ve Sorun Giderme

Bu bolimde sunlar vardir:

° Bakim ve servis kilavuzlari.
. Durum mesajlari.
. Uyarilar ve alarmlar.

. Temel sorun giderme.

7.1 Bakim ve Servis

Normal isletim kosullarn ve yik profilleri altinda, frekans
donustiriict tasarlanan tim kullanim émri boyunca bakim
gerektirmez. Bozulmayi, tehlike ve hasar 6nlemek icin
frekans donusturiclyd isletim kosullarina gore diizgiin
araliklarla inceleyin. Asinmis ya da hasarl parcalari orijinal
yedek ya da standart parcalarla degistirin. Servis ve destek
icin yerel Danfoss tedarikgisi ile iletisime gegin.

AUYARI

ISTENMEYEN BASLATMA

Frekans doniistiiriicii, AC sebekesine, DC beslemesine
veya yiik paylasimina baglandiginda, motor herhangi bir
zamanda baslayabilir. Programlama, servis veya onarim
isi sirasindaki istenmeyen baslatma 6liim, ciddi
yaralanma veya mal hasarina neden olabilir. Motor harici
bir anahtar, bir fieldbus komutu, LCP ya da LOP'tan bir
giris referans sinyali ile, MCT 10 Kurulum
Yazilimikullanarak uzaktan kullanim araciligiyla ya da bir
hata kosulunun giderilmesiyle baslatilabilir.

Motorun istenmeden calismasini 6nlemek igin:
o Parametreleri programlamadan 6nce LCP
tizerindeki [Off/Reset] diigmesine basin.

. Frekans donustiriiciiniin sebekeden baglantisini
kesin.

. Frekans donlistiiriiclisiinii AC sebekesine, DC
beslemesine veya yiik paylasimina baglamadan
o6nce tamamen kablolayip frekans doniisti-
rlicliyli, motoru ve herhangi bir siirlicii
techizatini montajlayin.

7.2 Durum Mesajlari

Frekans donistiricti durum modundayken, durum
mesajlari otomatik olarak olusturulur ve ekranin alt
satirinda gortntilenir (bkz. Cizim 7.1).

" E
799RPM 7.83A 364kW | 8
0.000 3

53.2% ”

Auto | | Remote Ramping

Hand Local Stop

off Running
Jogging
Stand—by

1 2 3

—_

isletim modu (bkz. Tablo 7.1)

N

Referans sitesi

(bkz. Tablo 7.2)

w

isletim durumu (bkz. Tablo 7.3)

Cizim 7.1 Durum Ekrani

Tablo 7.1 ile Tablo 7.3 arasindaki durum mesajlari anlatil-

maktadir.

Kapali

Frekans donusturicd, [Auto On] veya [Hand
On] tusuna basilana kadar hicbir kontrol
sinyaline yanit vermez.

Otomatik Acik

Frekans donustirtcli kontrol terminallerinden
ve/veya seri iletisimden kontrol edilir.

Hand On

Frekans donusttrtctyl LCP'deki gezinme
tuslaryla kontrol edin. Durdurma komutlari,
sifirlama, ters cevirme, DC freni ve kontrol
terminallerine uygulanan diger sinyaller yerel

denetimi gecersiz kilabilir.

Tablo 7.1 Kullan

im Modu

Uzaktan Hiz referansi, dis sinyallerden, seri iletisimden
veya onceden ayarlanmis i¢ referanslardan
verilir.

Yerel Frekans donustiricl, [Hand On] kontrolini

veya LCP'den referans degerlerini kullanir.

Tablo 7.2 Refera

ns Sitesi

AC Fren [2] AC Freni, parametre 2-10 Fren Islevi'de
secildi. AC fren, kontrolli bir yavaslama
saglamak icin motoru asir miknatisliyor.

AMA btr tmm AMA, basariyla gerceklestirildi.

AMA hazir AMA baslatilmaya hazir. Baglatmak icin [Hand
On] tusuna basin.

AMA calisiyor AMA islemi devam ediyor.
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Frenleme Fren kesici kullanim halinde. Jeneratif enerji,
fren rezistoru tarafindan emiliyor.

Fren maks. Fren kesici kullanim halinde.
parametre 2-12 Fren Glici Sinir (kW)'de
tanimlanan fren rezistorl gu¢ sinirina ulasildi.

Coast o Ters yanasma, bir dijital girisin (5-1* Dijital

Girisler parametre grubu) islevi olarak
secilmistir. Denk dlsen terminal bagh
degildir.

e Yanasma, seri iletisimle etkinlestirilmistir.

Freeze output

Uzak referans etkin ve mevcut hizi tutuyor.

o [20] Dondurulmus ¢ikis, bir dijital girisin
(5-1* Dijital Girisler parametre grubu) islevi
olarak secilir. Denk disen terminal etkindir.
Hiz denetimi yalnizca [27] Speed up ve [22]
Speed down (hiz azaltma ve hiz artirma)
terminal secenekleriyle mimkuindur.

e Hold ramp (Rampa tutma) seri iletisim
Uzerinden etkinlestirilmistir.

Kntrl. yavaglama

[1] Rampa yavaslama kontrolii

parametre 14-10 Sebeke Kesintisi'de secilmistir.

o Sebeke voltaji, sebeke arizasi sirasinda
parametre 14-11 Sebeke Arizasinda Sebeke
Voltaji'de ayarlanan degerin altindadir.

e Frekans donusturicd, bir kontrollli rampa
yavaslama kullanarak motoru yavaslatir.

Dondurulmus

Bir ¢ikis dondurma komutu verildi, ancak

Yiksek Akim

Frekans donustirtct ¢ikis akimi,
parametre 4-51 Uyari Akim Yiiksek'de ayarlanan
sinirin Ustindedir.

cikig istegi motor, bir ¢alistirma izni sinyali alinana kadar
durdurulmus halde kalacak.
Ref. Dondur [19] Dondurulmus referans, bir dijital girigin

(5-1* Dijital Girisler parametre grubu) islevi
olarak secilmistir. Denk diisen terminal etkindir.
Frekans donustirtcd, gercek referansi
kaydeder. Referansi degistirmek, simdi yalnizca
[21] Speed up ve [22] Speed down (hiz artirma
ve hiz azaltma) terminal secenekleriyle
mimkdnddr.

Dusik Akim

Frekans donustirtict cikis akimi,
parametre 4-52 Uyan Hiz Diistik'de ayarlanan
sinirin altindadir.

Aralikh cahstirma
istegi

Bir aralikh calistirma komutu verilmis, fakat
motor, bir ¢calistirmaya izin veren sinyal bir
dijital giristen alinana kadar durdurulacaktir.

DC Tutucu

[1] parametre 1-80 Durdurmada Islev'de DC
tutucu segilmistir ve bir durdurma komutu
etkindir. Motor, parametre 2-00 DC Tutc/Onc
Isitm Akimi'de ayarlanan bir DC akimiyla
tutulur.

DC Durdurma

Motor, bir DC akimiyla (parametre 2-01 DC Fren
Akimi) belirtilmis bir stire (parametre 2-02 DC
Frenleme Siiresi) boyunca tutulur.
e DC Fren devreye girisi hizina
parametre 2-03 DC Fren Dvr. Girme Hizi
[RPM]'de erisilir ve durdurma komutu
etkindir.

o [5] DC freni (ters), bir dijital girisin (5-1*
Dijital Girisler parametre grubu ) islevi olarak
secilmistir. Denk dusen terminal etkin
degildir.

o DC Freni, seri iletisim tzerinden etkinlesti-
rilmistir.

Aralikh cahstirma

Motor, parametre 3-19 Arlk. Clst. Hizi [RPM]'de

programlandigi gibi ¢alismaktadir.

o [14] Jog (Aralikli ¢alistirma) bir dijital girisin
(5-1* Dijital Girisler parametre grubu) islevi
olarak secilmistir. Denk diisen terminal
(6rn. terminal 29) etkindir.

o Aralikli calistirma islevi, seri iletisim
Gzerinden etkinlestirilir.

o Aralikli calistirma islevi, bir izleme islevi icin
(6rn. sinyal yok) reaksiyon olarak secilir.
izleme islevi etkindir.

Motor denetimi

parametre 1-80 Durdurmada islev'de [2] Motor
Denetimi segilir. Bir durdurma komutu etkindir.
Motorun frekans donustlriclye bagh
oldugundan emin olmak icin, motora bir kalici
test akimi uygulanir.

OVC kontroli

Asiri voltaj kontroll parametre 2-17 Asin Voltaj
Denetimi icinde etkinlestirilmistir, [2] Etkin.
Bagli motor, frekans donustlrlclyu jeneratif

Yuksek geri Tum etkin geri beslemelerin toplami, enerjiyle besliyor. Asirt voltaj kontroli, V/Hz
besleme parametre 4-57 Uyari Geri Besleme Yiiksek'de oranini, motoru kontrolli modda calistirmak ve
ayarlanan geri besleme sinirinin Gstiindedir. frekans dénistiriciintn alarma vermesini
Disuk geri Tim etkin geri beslemelerin toplami, onlemek icin ayarlar.
besleme parametre 4-56 Uyari Geri Besleme Diisiik'de Glic Birimi Kapali | (Yalnizca 24 V'lik bir dis giic kaynag: takilmis
ayarlanan geri besleme sinirinin altindadir. frekans donistiriciler).
Frekans donusturiuctye giden sebeke
beslemesi cikariimistir, ve kontrol kartina dis
24 V besleme yapilmaktadir.
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Koruma md Koruma modu etkin. Birim, bir kritik durum Stop Frekans donusturicd, LCP'den, dijital giristen
(asin akim veya asir voltaj) saptadi. veya seri iletisimden bir durdurma komutu
o Alarmi 6nlemek icin, anahtarlama frekansi aldi.
4 kHz'e indirilir. Alarm Bir alarm olustu ve motor durdu. Alarmin
o Mumkinse, koruma modu, yaklasik 10 sn nedeni ortadan kaldirldiginda, frekans
sonra biter. donustirtct [Reset] tusuna basilarak manuel
olarak sifirlanabilir veya kontrol terminalleri
o Koruma modu, parametre 14-26 Cevirici S N
veya seri iletisim aracihgiyla uzaktan sifirla-
Arizasinda Alarm Gecikmesi'de kisitlanabilir -
nabilir.
Qstop Motor, parametre 3-81 Hizli Durdurma Rampa Alarm kilidi Bir alarm olustu ve motor durdu. Alarmin
Stiresi kullanilarak yavaslatilir. nedeni ortadan kaldirildiginda frekans
o [4] Ters hizli durdurma, bir dijital girisin donlsturiciye gii¢ verin. Ardindan frekans
(5-1* Dijital Girisler parametre grubu) islevi dondsturici, [Reset] tusuna basilarak manuel
olarak secilir. Denk diisen terminal etkin olarak veya kontrol terminallerinden veya seri
degildir. iletisimden uzaktan sifirlanabilir.
o Hizli durdurma islevi, seri iletisim lzerinden
i . Tablo 7.3 Kullanim Durumu
etkinlestirilir.
Rampalama Motor, etkin Rampa Hizlanma/Yavaslama DUYURU!
kullanarak hizlanir/yavaslar. Referansa, bir sinir Oto./uzaktan modunda, frekans donustiiriici, islevleri
degerine veya bir hareketsiz durmaya hentiz - . . o
yiriitmek icin dis komutlara ihtiyac duyar.
ulasilmadi.
Yiksek ref. Tum etkin referanslarin toplami, . .
parametre 4-55 Uyarn Referans Yiiksek'de 7.3 Uyan ve Alarm Tirleri
ayarlanmis referans sinirinin Usttindedir.
Uyarilar
Dusuk ref. Tum etkin referanslarin toplami,

parametre 4-54 Uyari Referans Diisiik'de
ayarlanmis referans sinirinin altindadir.

Rfrnsta calistir

Frekans donustiriicd, referans araliginda
calismaktadir. Geri besleme degeri, ayar
noktasi degeriyle eslesir.

Calistirma istegi

Bir baslatma komutu verilmistir, fakat motor,
bir calistirmaya izin veren sinyal, dijital giristen
alinana kadar durdurulur.

Running Frekans donustirtict, motoru calistirir.

Uyku Modu Enerji tasarrufu islevi etkindir. Motor
durmustur, fakat gerektiginde otomatik olarak
yeniden baslayacaktir.

Yiksek Hiz Motor hizi, parametre 4-53 Uyari Hiz Yiiksek'de
ayarlanan degerin Uzerindedir.

Dusuk Hiz Motor hizi, parametre 4-52 Uyari Hiz Diisiik'de
ayarlanan degerin altindadir.

Bekleme Auto on modunda, frekans donustdricu, bir
dijital giristen veya seri iletisimden gelen bir
baslatma sinyaliyle motoru baslatir.

Baslatma parametre 1-71 Bslt. gecikm.'de, bir baslatma

gecikmesi stiresini geciktirme ayarlanmistir. Bir baslatma

komutu etkinlestirilmistir ve motor, baslatma
geciktirme suresi bittikten sonra baslayacaktir.

ileri bas./ters

[12] lleri baslatma etkin ve [13] Ters baslatma
etkin, 2 farkh dijital giris (5-1* Dijital Girisler
parametre grubu) secenekleri olarak secilmistir.
Motor, terminallerden hangisinin etkin
olduguna bagl olarak ileri veya ters yonde
baslar.

Bir uyari, bir alarm kosulu yaklastiginda veya anormal
kullanim kosullar bulundugunda ve frekans déniisti-
ricliniin bir alarm vermesine neden olabilecegi zaman
verilir. Bu uyari, anormal kosul ortadan kalktiginda kendili-
ginden temizlenir.

Alarmlar

Alarm var ise, acil ¢6zim gerektiren arizay! belirtir. Ariza,
daima bir alarmi veya Kkilitli alarmi tetikler. Bir alarmin
ardindan sistemi sifirlayin.

Alarm

Alarm, frekans donustiricl alarm verdiginde, yani frekans
donustiricd, frekans donlstiriciiniin veya sistemin zarar
goérmesini onlemek icin kullanimini askiya aldiginda ortaya
cikar. Motor, bir durdurmaya yanasir. Frekans donisti-
riiciinlin logic islevi, islemeye ve frekans donustiricinin
durumunu izlemeye devam eder. Ariza kosulu giderildikten
sonra, frekans dénustirict sifirlanabilir. Ardindan tekrar
kullanim baslatiimaya hazirdir.

Alarmdan/alarm kilidinden sonra frekans doniistiiriiciiyii
sifirlama
Bir alarm, 4 yoldan biriyle sifirlanabilir:

. LCP'de [Reset] diigmesine basin.

. Dijital sifirlama giris komutu.
. Seri iletisim sifirlama giris komutu.
. Oto. sifirlama.

Alarm kilidi

Giris glicli cevrimde. Motor, bir durdurmaya yanasir.
Frekans doénistiricu, frekans dondstiricinin durumunu
izlemeye devam eder. Frekans dénustiricinin giris
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gliciinl kesin, arizanin nedenini diizeltin ve frekans
donistlrtictyt sifirlayin.

Uyan ve alarm ekranlari

. Bir uyari uyari numarasiyla birlikte LCP'de

gosterilir.

. Bir alarm, alarm numarasi ile birlikte yanip soner.
il
0.0Hz 0.000kW 0.00A | &

0.0Hz &
0 R
A Earth Fault [A14]
Auto Remote Trip
Cizim 7.2 Alarm Ornegi
LCP'deki metne ve alarm koduna ek olarak, 3 durum
gOsterge 15191 yanar.
S
O
<
o
[~a)
(=]
«

Uyari gosterge 15191 Alarm gdsterge 15191

Uyari Acik Kapali

Alarm Kapali Acik (yanip soéner)

Alarm kilidi [ Agik Acik (yanip soéner)

Cizim 7.3 Durum Gosterge Isiklar

7.4 Uyari ve Alarm Listesi

Asagidaki uyar ve alarm bilgileri, uyar veya alarm
kosulunu tanimlar, kosulun olasi nedenini verir ve bir
¢6zUmin veya sorun giderme prosedirinin ayrintilarini
verir.

UYARI 1, 10 Volt diisiik

Kontrol karti voltaji, terminal 50'den 10 V asagidadir.

10 V'luk besleme asin ylklendiginden, yikin bir kismini
terminal 50'den kaldirin. Maksimum 15 mA veya minimum
590 Q.

Bu duruma, bagh bir potansiyometredeki bir kisa devre
veya yanlis potansiyometre baglantisi neden olmus olabilir.

Sorun giderme
. Tesisati terminal 50'den ¢ikarin. Uyari kaybolursa,
sorun tellerle ilgilidir. Uyari kaybolmazsa, kontrol
kartini degistirin.

UYARI/ALARM 2, Yiiklii sifir hatasi

Bu uyari veya alarm yalnizca parametre 6-01 Yiiklii Sifir
Zaman Asimi [slevi'de programlanmissa gériiniir. Analog
girislerin 1'indeki sinyal, bu giris icin programlanan
minimum degerin %50'sinden azdir. Bu duruma, kopuk
tesisat veya sinyali goénderen aygitlarin arizali olmasi neden
olmus olabilir.

Sorun giderme
. Tum analog sebeke terminallerindeki baglantilan
kontrol edin.

- Kontrol karti terminalleri 53 ve 54
sinyaller icin, terminal 55 ortak.

- VLT® Genel Amagli I/0 MCB 101 sinyaller
icin 11 ve 12 terminalleri, terminal 10
ortak.

- VLT® Analog I/O Segenek MCB 109
sinyaller icin 1, 3 ve 5 terminalleri 2, 4
ve 6 terminalleri ortak.

. Frekans donusturlict programlamasiyla anahtar
ayarlarinin analog sinyal tipine uyup uymadigini
kontrol edin.

. Giris terminali sinyal testi yapin.

UYARI/ALARM 3, Motor yok
Frekans donusturiciinin ¢ikisina bagl motor yok.

UYARI/ALARM 4, Sebeke fazi kaybi

Besleme tarafinda bir faz eksik veya sebeke voltaji
dengesizligi cok yuksek. Bu mesaj, giris redresoriinde ariza
oldugunda da goriintilenir. Secenekler

parametre 14-12 Sebeke Dengesizliginde islev'de
programlanir.

Sorun giderme
. Frekans donustiriciye gelen besleme voltajini ve
besleme akimlarini kontrol edin.

UYARI 5, DC baglanti voltaji yuksek

DC hatti voltaji (DC) asiri voltaj uyari sinirindan yiksek.
Sinir, frekans donistiricl voltaj araligina baglidir. Birim
hala etkin.

UYARI 6, DC baglanti voltaji diisiik

DC baglantisi voltaji (DC), diistik voltaj uyari limitinden
distk. Sinir, frekans donustirlct voltaj araligina baghdir.
Birim hala etkin.

UYARI/ALARM 7, DC asiri voltaj

DC hatti voltaji siniri asarsa, frekans donusttrict beliri bir
stireden sonra alarm verir.

Sorun giderme
. Fren rezistorl baglayin.

. Rmpa sresini uzatin.
. Rampa tlrini degistirin.

. parametre 2-10 Fren Islevi'de islevleri etkinlestirin.
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. parametre 14-26 Cevirici Arizasinda Alarm
Gecikmesi artir.

. Gli¢ dlsust sirasinda bir alarm/uyari durumu
varsa kinetik yedekleme (parametre 14-10 Sebeke
Kesintisi) kullanin.

UYARI/ALARM 8, DC diisiik voltaj

DC hatti voltaji, voltaj alt sinirinin altina diserse, frekans
donustiriict, 24 V DC yedekleme beslemesini kontrol eder.
Bagli bir 24 V DC yedek beslemesi yoksa, frekans
donustlriict belirli bir zaman gecikmesinden sonra alarm
verir. Zaman gecikmeleri cihaz boyutuna goére degisiklik
gOsterir.

Sorun giderme
. Besleme voltajinin frekans donustiriiciniin voltaji
ile uygun olup olmadigini kontrol edin.

. Giris voltaji testi uygulayin.
. Yumusak sarj devre testi yapin.

UYARI/ALARM 9, Cevirici asin yiikii

Frekans donistiiriicti ¢cok uzun siire %100'Un Uzerinde asir
yukte calismakta ve devreden cikmak tzere. Elektronik,
termal cevirici korumasinin sayaci, %98'de uyari verir,
%100'de alarm verir. Frekans donisturici, sayag %90'In
altina diisene kadar sifirlanamaz.

Sorun giderme
. LCP Uzerinde gosterilen cikis akimini frekans
donustlriiciiniin anma akimiyla karsilastirin.

. LCP Uzerinde gosterilen cikis akimiyla dl¢cllen
motor akimini karsilastirin.

. LCP'deki termal surilict yukinl gosterin ve degeri
izleyin. Frekans donustiriict strekli akim
glicinlin Gzerinde ¢alisirken, sayac yikselir.
Surekli frekans dondstiirtici akim giiciniin
altinda calisirken, sayac azalr.

UYARI/ALARM 10, Motor asiri yiiki sicakhgi

Elektronik termal korumaya (ETR) gére motor ¢ok sicak.
parametre 1-90 Motor Termal Korumasi uyari seceneklerine
ayarhysa frekans donustiriict alarmlarinin sayag %90'in
altina distiiglinde bir uyari veya alarm verip vermeyecegini
yahut parametre 1-90 Motor Termal Korumasi alarm secene-
kerine ayarliysa frekans donustiriiciiniin saya¢ %100'e
ulastiginda alarm verip vermeyecedini secin. Ariza, motor
cok uzun siire %100'Un Uzerinde asin ylkte ¢alistiginda
olusur.

Sorun giderme
. Motorun asiri isinip 1sinmadigini kontrol edin.

. Motorun mekanik olarak asiri yiiklenmis olup
olmadigini kontrol edin.

. parametre 1-24 Motor Akimi'da ayarlanmis motor
akiminin dogru oldugunu kontrol edin.

. 1-20 ila 1-25 arasindaki parametrelerde bulunan
motor verisinin dogru ayarlandigindan emin olun.

. Bir dis fan kullaniliyorsa, fanin secilmis oldugunu
parametre 1-91 Motor Dis Fani'nda kontrol edin.

. AMA'y1 parametre 1-29 Otomatik Motor
Adaptasyonu (AMA) modunda calistirmak, frekans
donustiriiciniin motorla daha iyi calismasini
saglar ve termal ylki azaltir.

UYARI/ALARM 11, Motor termistorii asiri sicakhgi
Termistdr baglantisini kontrol edin. parametre 1-90 Motor
Termal Korumasi parametresinde frekans dondstiricinin
uyari veya alarm ¢ikarip ¢ikarmayacagini belirleyebilirsiniz.

Sorun giderme
. Motorun asiri isinip 1sinmadidini kontrol edin.

. Motorun mekanik olarak asir yiklenmis olup
olmadigini kontrol edin.

. Terminal 53 veya 54 kullanirken, terminal 53 veya
54 (analog voltaj girisi) ile terminal 50 (+10 V
besleme) arasinda termistoriin dogru baglandigini
kontrol edin. Ayrica terminal anahtari 53 veya 54
icin terminal anahtarinin voltaja gore ayarlandigini
kontrol edin. parametre 1-93 Termistér Kaynadi
isaretinin terminal 53 veya 54'l sectiginden emin
olun.

. 18, 19, 31, 32 veya 33 terminalini (dijital girisler)
kullanirken, termistorin, kullanilan dijital girisle
(yalnizca dijital giris PNP) 50 terminali arasinda
dogru sekilde baglanip baglanmadigini kontrol
edin. parametre 1-93 Termistér Kaynagi'de
kullanmak igin terminali segin.

UYARI/ALARM 12, Tork sinir

Tork parametre 4-16 motor modda moment limiti'daki veya
parametre 4-17 jeneratér modda moment limiti'deki degeri
gecti. Parametre 14-25 Moment Sinirinda Alarm Gecikmesi bu
uyariyi yalnizca bir uyarn kosulundan, sonrasinda alarm olan
bir uyar kosuluna degistirebilir.

Sorun giderme
. Motor tork siniri, hizlanma sirasinda asilirsa,
hizlanma stiresini uzatin.

. Jenerator tork siniri, yavaslama sirasinda asilirsa,
yavaglama suresini uzatin.

. Tork siniri, calisirken olusursa tork sinirini olabil-
digince artirin. Sistemin daha yiiksek torkta
glivenle calisabileceginden emin olun.

. Uygulamayi, motora asiri akim c¢ekilmesi
bakimindan kontrol edin.

UYARI/ALARM 13, Asir akim

Cevirici tepe akimi siniri (nominal akimin yaklasik %200')
asildi. Uyan yaklasik 1,5 saniye surer ve daha sonra frekans
donustlriict alarm verir. Sok yuklemesi veya yuksek
eylemsizlik yiiklerine sahip ¢abuk hizlanma bu arizaya
neden olabilir. Rampa sirasinda hizlanma ¢abuk gercek-
lesirse, hata kinetik yedeklemeden sonra da goriilebilir.
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Genisletilmis mekanik fren kontroli secilirse, alarm
disaridan sifirlanabilir.

Sorun giderme
. Glicl kesin ve motor milinin dondurilip
dondurilemedigini kontrol edin.

. Motor boyutunun frekans donisturlciiye uygun
olup olmadigini kontrol edin.

. 1-20 ile 1-25 parametrelerinde motor verilerinin
dogru oldugundan emin olun.

ALARM 14, Toprak (topraklama) arizasi

Frekans donustiriici ile motor arasindaki kabloda veya
motorun kendisinde, cikis fazindan topraga giden bir akim
var. Akim doénustirictler, frekans dondstiirticiiden cikan ve
motordan frekans dénistiriicliye giren akimi 6lcerek
topraklama hatasini algilar. 2 akimin sapmalan ¢ok genisse
toprak hatasi verilir (frekans donusturiiciden ¢ikan akim
frekans donusturiclye giren akimla ayni olmasi gerekir).

Sorun giderme
. Frekans donustiriiclye giden glict kapatin ve
toprak hatasini giderin.

. Motorda toprak hatasi olup olmadigi kontrol
etmek i¢in motor uglarinin ve motorun toprak
direncini bir megaommetreyle ol¢ilin.

. Frekans donusturictideki 3 akim donustiriclde
bulunan olasi bir bagimsiz ofseti sifirlayin. Manuel
baslatma veya tam AMA gerceklestirin. Bu yontem
gli¢ kartini degistirdikten sonra en alakali olandir.

ALARM 15, Donanim uyusmazlig
Takilmis secenek mevcut kontrol karti donanimi veya
yazihmi ile cahstirilamiyor.

Asagidaki parametrelerin dederini kaydedin ve Danfoss ile
iletisime gecin.
. Parametre 15-40 FC Tiirdi.

. Parametre 15-41 Gli¢ B6limii.

. Parametre 15-42 Voltaj.

. Parametre 15-43 Yazilim Sirimi.

. Parametre 15-45 Gergek Tiir Kodu Dizesi.

. Parametre 15-49 Yazilm Kimligi Kontrol Karti.
. Parametre 15-50 Yazihm Kimligi Gli¢ Karti.

. Parametre 15-60 Montaj Secenegi.

. Parametre 15-61 Secenek Yzl. Versiyonu (her
secenek yuvasi icin).

ALARM 16, Kisa devre
Motorda veya motor kablo tesisatinda kisa devre var.

Sorun giderme
. Frekans donusturlicliye giden glicii kesin ve kisa
devreyi tamir edin.

AUYARI

YUKSEK VOLTAJ

Frekans donusturiiciiler, AC sebeke giris glici, DC
beslemesi veya yiik paylasimina baglandiklarinda yiiksek
voltaj icerirler. Frekans donistiriiciiniin kurulumunun,
baslatiimasinin ve bakiminin uzman bir personel
tarafindan yapilmamasi 6liime veya ciddi yaralanmaya
yol acabilir.

. Devam etmeden 6nce gii¢ baglantisini kesin.

UYARI/ALARM 17, Kontrol sézciigii zaman asimi

Frekans donusturiciyle iletisim kurulamiyor.

Uyari yalnizca parametre 8-04 Kontrol Sézciigii Zaman Asimi
Islevi dgesi [0] Off olarak AYARLANMADIGINDA etkinlesir.
parametre 8-04 Kontrol Sozciigii Zaman Asimi islevi, [5] Stop
and trip olarak ayarlandiginda bir uyar belirir frekans
donustiriict duraga kadar yavaslar ve bir alarm gortntuler.

Sorun giderme
. Seri iletisim kablosundaki baglantilari kontrol
edin.

. parametre 8-03 Kontrol S6zcligli Zaman Agimi
Sliresi artir.

. iletisim donaniminin kullanimini kontrol edin.

. Dogru EMC kurulumun gerceklestirildigini
dogrulayin.

UYARI/ALARM 20, Sic. giris hatasi
Sicakhk sensort bagl degil.

UYARI/ALARM 21, Paramtr hatasi
Parametre aralik disindadir. Parametre numarasi ekranda
bildirildi.
Sorun giderme
. Etkilenen parametreyi gecerli degere ayarlayin.

UYARI/ALARM 22, Ving mekanik freni

Bu uyarinin/alarmin degeri uyarinin/alarmin tipini gdsterir.
0 = Zaman asimindan 6nce tork referansina ulasilamadi
(parametre 2-27 Tork Rampa Siiresi).

1 = Beklenen fren bildirimi zaman asimindan 6nce alinmadi
(parametre 2-23 Fren Gecikmesini Etkinlestir,

parametre 2-25 Fren Ayirma Siiresi).

UYARI 23, i¢ fan arizasi

Fan uyari islevi fanin calisip calismadigini/monte edilip
edilmedigini kontrol eden bir koruma islevidir. Fan uyarisi,
parametre 14-53 Fan Monitorii ([0] Disabled) parametre-
sinden devre disi birakilabilir.

DC fanli frekans donstiriciiler icin fana monte bir geri
besleme sensori bulunur. Fana ¢alisma komutu
gonderildigi halde sensérden geri besleme olmazsa bu
alarm belirir. AC fanli frekans donistirdctiler icin fana
giden voltaj izlenmektedir.
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Sorun giderme
. Fanin kullaniminin dogrulugunu kontrol edin.

. Frekans donusturicliye glic verin ve fanin
baslatma sirasinda kisa siireyle calistigini kontrol
edin.

. Kontrol kartindaki sensorleri kontrol edin.

UYARI 24, Harici fan arizasi

Fan uyari islevi fanin calisip calismadigini/monte edilip
edilmedigini kontrol eden bir koruma islevidir. Fan uyaris,
parametre 14-53 Fan Monitorii ([0] Disabled) parametre-
sinden devre digi birakilabilir.

DC fanl frekans donustiriiciler icin fana monte bir geri
besleme sensori bulunur. Fana ¢alisma komutu
gonderildigi halde sensorden geri besleme olmazsa bu
alarm belirir. AC fanli frekans dondstiriciler icin fana
giden voltaj izlenmektedir.

Sorun giderme

. Fanin kullaniminin dogrulugunu kontrol edin.

. Frekans donisturicliye glic verin ve fanin
baslatma sirasinda kisa siireyle calistigini kontrol
edin.

. Isi alicidaki sensorleri kontrol edin.

UYARI 25, Fren direncinde kisa devre

Kullanim sirasinda fren direnci izlenir. Bir kisa devre varsa,
fren islevi devre disidir ve bir uyari gorinir. Frekans
donistiriict cahismaya devam eder, ancak fren islevi
kapahdir.

Sorun giderme
. Frekans donustiriciiniin gliclint kesin ve fren
direncini degistirin (bkz. parametre 2-15 Fren
kontrol).

UYARI/ALARM 26, Fren direnci gii¢ siniri

Fren rezistériine aktarilan gig, son 120 sn calisma siresi
Gzerinden ortalama bir deger olarak hesaplanir. Hesap, DC
hatti voltajina ve parametre 2-16 AC fren Maks. Akim'nda
ayarlanan fren rezistorii degerlerine dayanir. Dagilan fren
glicy, fren rezistéri giiclinden %90'dan yilksek oldugunda
uyari etkin olur. parametre 2-13 Fren Giicii izleme icinde [2]
Trip (Alarm Verme) secildiginde, dagilan fren glici %100'e
ulastiginda frekans donisturiici alarm verir.

UYARI/ALARM 27, Fren kesici arizasi

Kullanim sirasinda fren transistori izlenir ve kisa devre
yaparsa fren islevi devreden cikar ve uyar verilir. Frekans
donustlriict yine de isletilebilir, ancak fren transistoriinde
kisa devre oldudu icin, etkin olmasa bile, fren direncine
onemli miktarda gl iletilir.

Sorun giderme
. Frekans donustiriclye giden giicl kesin ve fren
direncini ¢ikarin.

UYARI/ALARM 28, Fren denetimi basarisiz
Fren direnci bagh degil veya calismiyor.

Sorun giderme
. parametre 2-15 Fren kontrolii 'yi kontrol edin.

ALARM 29, Isi1 Alia sicakl.
Ist alicinin maksimum sicaklidi asilir. Isi alici sicakligi
tanimlanan 1si alici sicakhiginin altina ininceye kadar sicaklik
arizasi sifirlanamaz. Alarm ve sifilama noktalari, frekans
donustirictiniin glic blyukligine bagldir.
Sorun giderme
Asagidaki kosullari kontrol edin:

. Ortam sicakligi ¢ok yiiksek.

. Motor kablolari ¢cok uzun.

. Frekans doéndstiricinin Gzerinde ve altinda
yanlis hava akisi acikhg.

. Frekans donusturlcinin etrafinda engellenmis
hava akisi.

. Hasar gormus 1s1 alici fan.
. Kirli 1s1 alici.

ALARM 30, Motor U fazi eksik
Frekans donistlrici ile motor arasinda U motor fazi eksik.

AUYARI

YUKSEK VOLTAJ

Frekans doniistiiriiciiler, AC sebeke giris giicii, DC
beslemesi veya yiik paylasimina baglandiklarinda yiiksek
voltaj icerirler. Frekans donistiriiciiniin kurulumunun,
baslatiimasinin ve bakiminin uzman bir personel
tarafindan yapilmamasi 6liime veya ciddi yaralanmaya
yol acabilir.

. Devam etmeden 6nce gii¢ baglantisini kesin.

Sorun giderme
. Frekans donustiriictiye giden glict kesin ve U
motor fazini kontrol edin.

ALARM 31, Motor V fazi eksik
Frekans donistirici ile motor arasinda V motor fazi eksik.

AUYARI

YUKSEK VOLTAJ

Frekans doniistiiriiciiler, AC sebeke giris giicii, DC
beslemesi veya yiik paylasimina baglandiklarinda yiiksek
voltaj icerirler. Frekans donistiriiciiniin kurulumunun,
baslatiimasinin ve bakiminin uzman bir personel
tarafindan yapilmamasi 6liime veya ciddi yaralanmaya
yol acabilir.

. Devam etmeden 6nce gii¢ baglantisini kesin.

Sorun giderme
. Frekans donusturiictiye giden glict kesin ve V
motor fazini kontrol edin.
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ALARM 32, Motor W fazi eksik
Frekans donUstiriici ile motor arasindaki W motor fazi
eksik.

AUYARI

YUKSEK VOLTAJ

Frekans donustiriiciiler, AC sebeke giris glicii, DC
beslemesi veya yiik paylasimina baglandiklarinda yiiksek
voltaj icerirler. Frekans donusturiiciiniin kurulumunun,
baslatiimasinin ve bakiminin uzman bir personel
tarafindan yapilmamasi 6liime veya ciddi yaralanmaya
yol acabilir.

. Devam etmeden 6nce gii¢ baglantisini kesin.

Sorun giderme
. Frekans donisturiciinin guclini kesin ve W
motor fazini kontrol edin.

ALARM 33, Ani desarj arizasi
Kisa bir siire icinde ¢ok fazla acilis gerceklestirildi.

Sorun giderme
. Birimin kullanim sicakhgina sogumasina izin verin.

UYARI/ALARM 34, Fieldbus protokolii iletisim hatasi
iletisim secenedi karti Usttiindeki fieldbus ¢alismiyor.

UYARI/ALARM 35, Secenek arizasi
Segenek alarmi alinmistir. Alarm secenege 6zguduir. En olasi
nedeni gu¢ acilisi veya iletisim arizasidir.

UYARI/ALARM 36, Sebeke kesintisi

Bu uyari/alarm yalnizca frekans donistiriiciiye besleme
voltaji gelen kayboldugunda ve parametre 14-10 Sebeke
Kesintisi, [0] No Function (islev Yok) olarak ayarlanmadiginda
etkin olur.

Sorun giderme
. Frekans donustirilicliye giden sigortalari ve birime
giden sebeke glicli beslemesini kontrol edin.

ALARM 37, Dengesiz faz
Gl¢ birimleri arasinda akim dengesizligi vardir.

ALARM 38, i¢ anizasi
Bir i¢ ariza olustugunda, Tablo 7.4'da tanimlanmis bir kod
numarasi gosterilir.

Sorun giderme
. Glcu kapatip acin.

. Secenegin dogru takildigini kontrol edin.
. Gevsek veya eksik tel kontroli yapin.

Danfoss tedarikgisine veya servis boliimiine basvurmak
gerekebilir. Ariza giderme yonergeleri icin kod numarasini
not edin.

Numara Metin

0 Seri baglanti noktasi baslatilamiyor. Danfoss
tedarikgisini veya Danfoss servis bolimini arayin.

Numara Metin

256-258 Glc¢ EEPROM verileri bozuk veya cok eski. Glig
kartini degistirin.

512-519 ic ariza. Danfoss tedarikgisini veya Danfoss servis
bolimUni arayin.

783 Parametre degeri minimum/maksimum sinirlari
asiyor.

1024-1284 |i¢ aniza. Danfoss tedarikginizi veya Danfoss servis
bolimini arayin.

1299 A yuvasindaki secenek yazilim ¢ok eski.

1300 B yuvasindaki secenek yazilim ¢ok eski.

1302 C1 yuvasindaki secenek yazilim ¢ok eski.

1315 A yuvasindaki secenek yazim desteklenmiyor/izin
verilmiyor.

1316 B yuvasindaki secenek yazilim desteklenmiyor/izin
verilmiyor.

1318 C1 yuvasindaki secenek yazilim desteklenmiyor/izin
verilmiyor.

1379-2819 |lic ariza. Danfoss tedarikgisini veya Danfoss servis
bolimUni arayin.

1792 Dijital sinyal islemcisinin yazilim sifirlamasi.

1793 Motordan tiiretilen parametreler dijital sinyal
islemcisine dlzgiin aktariimadi.

1794 Gug verisi, agilista dijital sinyal islemcisine diizglin
aktarilamadi.

1795 Dijital sinyal islemcisi, ¢cok sayida bilinmeyen SPI
telegrami aldi. MCO dogru sekilde agmazsa, frekans
donustiurict bu anza kodunu da kullanir. Bu
durum, zayif EMC korumasi veya yanlis topraklama
nedeniyle olusabilir.

1796 RAM kopyalama hatasi.

2561 Kontrol kartini degistirin.

2820 LCP yidin tasmasi.

2821 Seri baglanti noktasi tasmasi.

2822 USB baglanti noktasi tasmasi.

3072-5122 |Parametre degeri kendi sinirlarinin disinda.

5123 A yuvasinda secenek: Donanim, kontrol panosu
donanimiyla uyumsuz.

5124 B yuvasinda segenek: Donanim, kontrol panosu
donanimiyla uyumsuz.

5125 CO0 yuvasindaki secenek: Donanim, kontrol panosu
donanimiyla uyumsuz.

5126 C1 yuvasindaki secenek: Donanim, kontrol panosu
donanimiyla uyumsuz.

5376-6231 |l¢ ariza. Danfoss tedarikgisini veya Danfoss servis
bolimini arayin.

Tablo 7.4 i¢ Aniza Kodlari

ALARM 39, Isi alici sensérii
Ist alici sicaklik sensériinden geri besleme yok.

IGBT termal sensériinden gelen sinyal, gii¢ kartinda mevcut
degil. Sorun gli¢ kartinda, gegit sirlici kartinda veya gli¢
kablosuyla gecit stirlici karti arasindaki serit kabloda
olabilir.
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UYARI 40, Dijital ¢ikis terminali 27 asir yiiklemesi
Terminal 27'ye bagh yiiki kontrol edin veya kisa devre
baglantisini kesin. parametre 5-00 Dijital G/C Modu
veparametre 5-01 Terminal 27 Modu kontroll

UYARI 41, Dijital cikis terminali 29 asin yiiklemesi
Terminal 29'ye bagh yiiki kontrol edin veya kisa devre
baglantisini kesin. parametre 5-00 Dijital G/C Modu'i ve
parametre 5-02 Terminal 29 Modu'yi de kontrol edin.

UYARI 42, X30/6 Uzerinde dijital cikis asin yiiklemesi veya
X30/7 uzerinde dijital cikis asin yiiklemesi

Terminal X30/6 icin, terminal X30/6'ya bagl ytiki kontrol
edin veya kisa devre baglantisini kesin.

parametre 5-32 Term. X30/6 Diji. Cikis (MCB 101)'i (VLT®
Genel Amach G/C MCB 101) de kontrol edin.

Terminal X30/7 icin, terminal X30/7'ya bagl yiiki kontrol
edin veya kisa devre baglantisini kesin.

parametre 5-33 Term. X30/7 Diji. Cikis (MCB 101)'i (VLT®
Genel Amach G/C MCB 101) de kontrol edin.

ALARM 43, Dis besleme

VLT® Genisletilmis Role Secenegi MCB 113 harici 24 V DC
olmadan monte edilir. Harici 24 V DC dis gli¢ beslemesi
baglayin ya da parametre 14-80 Harici 24VDC ile Saglanan
Secenek [0] No ile harici besleme kullaniimadigini belirtin.
parametre 14-80 Harici 24VDC ile Saglanan Segenek'de
degisim bir glic ¢cevrimi gerektirir.

ALARM 45, Toprak arizasi 2

Toprak hatasi.

Sorun giderme
. Topraklama dogru yapildigindan emin olun ve
gevsek baglantilari kontrol edin.

. Tel boyutunun uygunlugunu kontrol edin.

. Motor kablolarini kisa devreler ve kacak akimlar
bakimindan kontrol edin.

ALARM 46, Gii¢ karti besleme
Glg¢ kartindaki besleme araligin disindadir.

Gug¢ kartinda anahtar modu beslemesi (SMPS) tarafindan
uretilen 3 besleme vardir:

. 24 V.
. 5V.
. +18 V.

VLT® 24 V DC Beslemeli MCB 107 ile giic verildiginde,
yalnizca 24 V ve 5 V beslemeleri izlenir. 3 fazli sebeke
voltajiyla gli¢ verildiginde, 3 besleme de izlenir.

Sorun giderme
. Anizal gii¢ karti kontroli yapin.

. Anzali kontrol karti kontroll yapin.
. Anizali secenek karti kontroli yapin.

. Bir 24 V DC besleme kullaniliyorsa, gli¢
beslemesinin dogrulugunu kontrol edin.

UYARI 47, 24 V besleme diisiik
Gl¢ kartindaki besleme araligin disindadir.

Glg¢ kartinda anahtar modu beslemesi (SMPS) tarafindan
Uretilen 3 besleme vardir:

. 24 V.
. 5V.
. +18 V.

Sorun giderme
. Anizali gli¢ karti kontrolu yapin.

UYARI 48, 1,8 V besleme diisuik
Kontrol kartinda kullanilan 1,8 V DC beslemesi, izin verilen
sinirlar disinda. Besleme kontrol kartinda &l¢liir.

Sorun giderme
. Anizali kontrol karti kontroll yapin.

. Bir secenek karti varsa, asiri voltaj olup olmadigini
kontrol edin.

UYARI 49, Hiz sinin

Hiz parametre 4-11 Motor Hizi Alt Sinirt [RPM] ve

parametre 4-13 Motor Hizi Ust Siniri [RPM]'de belirlenen
aralik disindaysa bir uyari verilir. Hiz, parametre 1-86 Alarm
Hizi Alt Sinint [RPM]'daki belirlenen sinirin altinda oldugunda
(baslatma veya durdurma ani harig), frekans donustiiriici
alarm verir.

ALARM 50, AMA kalibrasyonu basarisiz
Danfoss tedarikgisini veya Danfoss servis bolimund arayin.

ALARM 51, AMA kontrolii Unom ve |nom
Motor voltaji, motor akimi ve motor giici ayarlari yanlis.

Sorun giderme
. 1-20 ila 1-25 parametrelerindeki ayarlari kontrol
edin.

ALARM 52, AMA diisiik Inom
Motor akimi ¢ok disik.
Sorun giderme
. parametre 1-24 Motor Akimi'deki ayarlari kontrol
edin.

ALARM 53, AMA motoru ¢ok biiyiik
isletilecek AMA icin motor cok genis.

ALARM 54, AMA motoru cok kiiciik
isletilecek AMA icin motor cok kiiciik.

ALARM 55, AMA parametresi aralik disinda
Motorun parametre dederleri kabul edilebilir arahigin
disinda oldugundan AMA calisamaz.

ALARM 56, AMA kullanicl tarafindan kesildi
AMA manuel olarak kesildi.

ALARM 57, AMA i¢ arizasi
AMA'y1 yeniden baslatmaya calisin. Arka arkaya yeniden
baslatmak, motoru asiri isitabilir.

ALARM 58, AMA i¢ arizasi
Danfoss tedarikgisiyle goriisiin.
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UYARI 59, Akim siniri

Akim, parametre 4-18 Akim Siniri parametresindeki
degerden yiksek. 7-20 ila 7-25 arasindaki parametrelerde
bulunan motor verisinin dogru ayarlandigindan emin olun.
Gerekirse akim sinirini artirin. Sistemin daha yiksek sinirda
glvenle isletilebileceginden emin olun.

UYARI 60, Dis kilit

Bir dijital giris sinyali, frekans dénustirictnin disinda
bulunan bir ariza kosulunu gosteriyor. Bir dis kilit, frekans
donistiriictye alarm verme komutu gonderdi. Dis ariza
kosulunu giderin. Normal calismaya devam etmek icin, Dis
Kilit icin programlanan terminale 24 V DC uygulayin ve
frekans donusttriclyd sifirlayin.

UYARI/ALARM 61, Geri besleme hatasi
Hesaplanan hiz ile geri besleme aygitindan alinan hiz
OlciimU arasinda hata.

Sorun giderme
. parametre 4-30 Motor Geribesleme Kaybi lslevi
bolimundeki uyari/alarm/devreden ¢ikarma
ayarlarini kontrol edin.

. parametre 4-31 Motor Geribes. Hizi Hatasi
bolimindeki kabul edilebilir hatayi belirleyin.

. parametre 4-32 Motor Geribes. Kaybi Zmn. Asm.
bolimundeki kabul edilebilir geri besleme kayip
zamanini belirleyin.

UYARI 62, Cikis frekansi maksimum sinirda

Cikis frekansi, parametre 4-19 Maks. Cikis Frekansi'nda
ayarlanan degere ulasti. Nedeni bulmak icin uygulamayi
kontrol edin. Cikis frekansi sinirini artirabilirsiniz. Sistemin
daha yiiksek cikis frekansinda gilivenle isletilebileceginden
emin olun. Cikis, maksimum sinirin altinda distugiinde
uyari kaybolur.

ALARM 63, Mekanik fren diisiik
Fiili motor akimi, start delay (Baslatma gecikmesi) siire
penceresinde release brake (fren ayirma) akimini asmadi.

UYARI 64, Voltaj Siniri
Yiik ve hiz birlesimi, fiili DC baglanti voltajindan daha
yiksek bir motor voltajini gerektirir.

UYARI/ALARM 65, Kontrol karti asir sicaklig
Kontrol kartinin devreden ¢ikma sicakhgi 85 °C'dir (185 °F).

Sorun giderme
. Ortam kullanim sicakliginin sinirlar icinde
bulundugunu kontrol edin.

. Tikanmis filtre olup olmadigini kontrol edin.
. Fan kullanimini kontrol edin.
. Kontrol kartini kontrol edin.

UYARI 66, Isi alicl sicakhigi diistiik

Frekans donustirici isletilemeyecek kadar soguk. Bu uyari,
IGBT modiiliindeki sicaklik senséri tabanlidir. Birimin ortam
sicakhgini yiikseltin. Ayrica, motor her parametre 2-00 DC
Tutc/Onc Isitm Akimi %5'e ayarlanarak ve

parametre 1-80 Durdurmada islev ayar yapilarak

durdugunda frekans donustiriclye kiiglk bir miktar akim
beslenebilir.

ALARM 67, Secenek modiiliiniin konfiglirasyonu degisti
En son kapatmadan bu yana bir veya daha cok secenek
eklendi veya kaldirildi. Konfiglirasyon dedisikliginin bilerek
yapildigini kontrol edin ve birimi sifirlayin.

ALARM 68, Giivenli Durdurma aktiflestirildi

Safe Torque Off (STO) etkinlestirildi. Normal kullanimi
stirdiirmek icin, terminal 37’ye 24 V DC uygulayin ve bir
sifilama sinyali génderin (Bus, Dijital G/C yoluyla veya
[Reset] anahtarina basarak).

ALARM 69, Gii¢ karti sicaklig
Glg kartindaki sicaklik sensord, ¢ok sicak veya ¢ok soguk.

Sorun giderme
. Ortam kullanim sicakhiginin sinirlar icinde
bulundugunu kontrol edin.

. Tikanmis filtre olup olmadigini kontrol edin.
. Fan kullanimini kontrol edin.
. Glg kartini kontrol edin.

ALARM 70, Hatali FC konfigiirasyonu

Kontrol karti ve gli¢ karti uyumsuz. Plakadaki tip koduyla
ve kartlarin parca numaralariyla birlikte Danfoss tedarik-
cinize basvurarak uyumlulugu kontrol ettirin.

ALARM 71, PTC 1 giivenli durdurma

STO, VLT® PTC Termistér Kartindan MCB 112 (motor cok
sicak) etkinlestirilmis. MCB 112 terminal 37’ye yeniden 24 V
DC uyguladiginda (motor sicakhidi kabul edilebilir bir
diizeye ulastiginda) MCB 112'den dijital giris devre disi
birakildiginda normal kullanima devam edilebilir. Bu
durumda, bir sifirlama sinyali goénderin (bus, dijital G/C
yoluyla veya [Reset] anahtarina basarak).

ALARM 72, Tehlikeli ariza

Alarm kilidi ile STO. Beklenmeyen bir STO komutu
kombinasyonu olustu:
. VLT® PTC Termistdr Kartt MCB 112 X44/10'u
etkinlestirdi, ancak STO etkinlesmedi.

. MCB 112, STO'yu kullanan tek cihazsa
(parametre 5-19 Ter. 37 Glivenli Durd.'deki [4] PTC 1
Alarm veya [5] PTC 1 Warning seceneklerinde
belirtilmistir) STO etkinlestirilir ve X44/10 etkinles-
tirilmez.

UYARI 73, Gluvenli Durdurma otomatik yeniden baslatma
STO etkin. Otomatik yeniden baslatma etkinlestirildigi
takdirde, motor ariza giderildiginde baslatilabilir.

ALARM 74, PTC Termistor

VLT® PTC Termistdr KartiMCB 112 ile alakali alarm. PTC
calismiyor.

ALARM 75, Hatal profil se¢imi

Motor calisirken parametre degeri yazmayin.
parametre 8-10 Kontrol Sézciigii Profili'e MCO profili
yazmadan 6nce motoru durdurun.

48 Danfoss A/S © 08/2016 Tum haklari sakhdir.

MG33AR42



Dt

Bakim, Teshis ve Sorun Gide... Kullanim Kilavuzu

UYARI 76, Gii¢ cihazi kurulumu
Gerekli gli¢ cihazi sayisi, algilanan etkin gli¢ cihazi sayisiyla
eslesmiyor.

Bu uyari, F moduliiniin muhafaza boyutunu degistirirken
modul gii¢ kartindaki 6zel gli¢ verisinin frekans donusta-
ricinin geri kalaniyla eslesmemesi durumunda olusur.

Sorun giderme
. Yedek parcanin ve yedek parca gli¢ kartinin dogru
parca numarasina sahip olup olmadigini kontrol
edin.

UYARI 77, Azaltilimis glic modu

Frekans donisturlict azaltilmis glic modunda kullaniliyor
(izin verilen cevirici kismi sayisindan az). Bu uyari, frekans
donustlriict daha az ters cevirici ile calismak Uzere
ayarlandiginda ve acik kaldiginda gli¢ ¢evriminde verilir.

ALARM 78, izleme hatasi
Ayarlanan nokta dederi ve gecerli deger arasindaki fark
parametre 4-35 izleme Hatasi icindeki degeri asiyor.

Sorun giderme
. islevi devre disi birakin veya parametre 4-34 izleme
Hatas islevi konumunda bir alarm/uyan segin.

. Yuk ve motorla ilgili mekanik parcalar arastirin,
motor kodlayici frekans donustiirtici arasindaki
geri besleme baglantilarini kontrol edin.

. parametre 4-30 Motor Geribesleme Kaybi lslevi
motor geri besleme islevini segin.

. parametre 4-35 izleme Hatasi ve
parametre 4-37 izleme Hatasi Rampa izleme hata
bandini ayarlayin.

ALARM 79, Kacak gli¢c bolimi konfiglirasyonu
Olcekleme kartinin parca numarasi yanls veya takili degil.
Ayrica gui¢ kartindaki MK102 konektori takilmamis da
olabilir.

ALARM 80, Siiriici varsayllan degere ayarlandi
Parametre ayarlari, manuel sifilamadan sonra varsayilan
ayarlara ilklendirildi. Alarmi temizlemek icin birimi sifirlayin.

ALARM 81, CSIV bozuk
CSIV dosyasinda sozdizimi hatalari var.

ALARM 82, CSIV prmtr hatasi
CSIV bir parametreyi baslatamadi.

ALARM 83, Hatali secenek kombinasyonu
Monte edilen secenekler uyumlu degil.

ALARM 84, Giivenlik secenegi yok
Glvenlik secenedi genel bir sifirlama yapilmadan cikarildi.
Glvenlik secenegini yeniden baglayin.

ALARM 88, Secenek algilama

Secenek diizeninde bir degisiklik algilanir.

Parametre 14-89 Option Detection , [0] Frozen configuration
(Donmus konfigiirasyon) olarak ayarlandi ve secenek
diizeni bir nedenle degistirildi.

. Degisikligi uygulamak icin parametre 14-89 Option
Detection adimindaki secenek dizeni degisiklik-
lerini etkinlestirin.

. Ayrica dogru secenek konfiglirasyonunu geri
yukleyin.

UYARI 89, Mekanik fren kaymasi
Ving freni monitérd 10 RPM'yi asan motor hizini algilar.

ALARM 90, Geri besleme monitorii

Kodlayici/¢céziimleyici secenedi baglantisini kontrol edin ve
gerekirse VLT® Kodlayici Girisini MCB 102 veya VLT®
Cozumleyici Girisini MCB 103 degistirin.

ALARM 91, Analog giris 54 hatal ayarlar
KTY sensorii analog giris terminali 54'e baglandiginda
Anahtar1 S202 OFF (voltaj girisi) konumuna ayarlayin.

ALARM 99, Kilitli rotor
Rotor engellenmis.

UYARI/ALARM 104, Karistirici fan arizasi

Fan calismiyor. Fan monitori fanin agilista veya karistirici
fan acildiginda donip dénmedigini kontrol eder. Fan arizasi
parametre 14-53 Fan Monit6rii icinde bir uyar ya da alarm
olarak konfigire edilebilir.

Sorun giderme
. Uyarinin/alarmin geri déndugini belirlemek igin
frekans donisturicliniin giicini kapatip acin.

UYARI/ALARM 122, Beklenmedik motor doniisii
Frekans donistiricl, motorun sabit kalmasini gerektiren
bir islev gerceklestirir, rnegin PM motorlari icin DC tutucu.

UYARI 163, ATEX ETR akim.lim.uyarisi

Frekans donustirict 50 saniyeden uzun siredir karakte-
ristik egrinin Uzerinde calismakta. Uyan %83'te yeniden
etkinlesir ve izin verilen 1s1 ylikiiniin %65'inde yeniden
devre disi birakilir.

ALARM 164, ATEX ETR akim lim.alarmi

600 sn'lik bir siire zarfinda 60 sn'den uzun siire
karakteristik egrinin lzerinde calisma, alarmi etkinlestirir ve
frekans donUstlrtci alarm verir.

UYARI 165, ATEX ETR frek.lim.uyarisi

Frekans donistirict 50 sn'den uzun sliredir izin verilen
minimum frekansin altinda calisiyor (parametre 1-98 ATEX
ETR interpol. points freq.).

ALARM 166, ATEX ETR frek.lim.alarmi

Frekans donustirict 60 sn'den uzun siire (600 sn'lik bir
zaman zarfinda) izin verilen minimum frekansin altinda
calismis (parametre 1-98 ATEX ETR interpol. points freq.).

UYARI 250, Yeni yedek parca
Surticli sistemindeki bilesen degistirildi.

Sorun giderme
. Norma isletimi yenilemek icin stirlici sistemini
sifirlayin.

UYARI 251, Yeni tip kodu
Glg karti veya diger bilesenler degistirildi ve tip kodu
degistirilmistir.
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7.5 Sorun giderme

Belirti Olasi Neden Test Coziim
Giris guicu yok. Bkz, Tablo 4.4. Giris guici kaynagini kontrol edin.
Eksik veya acik sigorta veya Olasi nedenler icin bu tablodaki acik gti¢ Verilen onerileri izleyin.
devre kesici alarmi. sigortalarina ve alarm vermis devre kesiciye
bakin.
LCP'ye gli¢ gitmiyor. LCP kablosunu hasar veya uygun baglanti Arizali LCP veya baglanti kablosunu
bakimindan kontrol edin. degistirin.
Kontrol voltajinda (terminal 12 [ 12/13 terminali ila 20-39 icin 24 V kontrol
veya 50) veya kontrol terminal- |voltaj beslemesini veya 50-55 terminalleri icin | Terminal tellerini uygun sekilde doseyin.
Ekran ) lerinde kisa devre. 10 V beslemesini kontrol edin.
kaLanllk/l§lev Uyumsuz LCP (LCP, VLT® 2800 Sadece LCP 101 (kod numarasi 130B1124)
yo

veya 5000/6000/8000/ FCD
veya FCM).

veya LCP 102 (kod numarasi 130B1107)
kullanin.

Yanhs kontrast ayari.

Kontrasti ayarlamak icin [Status] + [A]/[V]

oklarina basin.

Ekran (LCP) arizalidir.

Farkh bir LCP kullanarak test yapin.

Arizali LCP veya baglanti kablosunu
degistirin.

Dahili voltaj beslemesi arizaldir
veya SMPS arizalidir.

Tedarikgiyi arayin.

Kesintili ekran

Uygun olmayan kontrol telleri
veya frekans donustirtict

icerisindeki bir ariza nedeniyle
asin yuklenen besleme (SMPS).

Kontrol tellerinde sorun olasiligini ortadan
kaldirmak icin, terminal bloklarini ¢ikararak
tim kontrol tellerinin baglantisini kesin.

Ekran yanmaya devam ediyorsa sorun
kontrol tellerindedir. Telleri kisa devre
veya yanlis baglanti bakimindan kontrol
edin. Ekran kesilmeye devam ediyorsa, bu
tablodaki Karanlik ekran/Gériintii yok
prosedurini izleyin.

Servis anahtari acik veya motor
baglantisi eksiktir.

Motorun bagh oldugunu ve baglantinin
kesilmedigini (bir servis anahtariyla veya
baska sekillerde) kontrol edin.

Motoru baglayin ve servis anahtarini
kontrol edin.

24 V DC secenek kartiyla
sebeke glcl yok.

Ekran calisiyorsa, ancak cikis yoksa, frekans
donusturiclye sebeke glict gittigini kontrol
edin.

Birimi calistirmak icin sebeke gtict verin.

LCP Durdurma.

[Off] tusuna basilip basiimadigini kontrol edin.

Motoru calistirmak icin [Auto On] veya
[Hand On] tusuna basin (kullanim
moduna bagli olarak).

Eksik baglatma sinyali

Terminal 18 icin dogru ayar (varsayilan ayari
kullanin) icin parametre 5-10 Terminal 18 Dijital

Motoru baglatmak icin gecerli bir

(Bekleme). . . baslatma sinyali uygulayin.
Motor Girig kontrol edin.
Terminal 27'yi dogru ayarlamak igin
calismiyor o yrdogru ay L ¢ Terminal 27'ye 24 V uygulayin veya bu
Motor yanasma sinyali etkin (varsayilan ayari kullanin) igin L ; .
. . terminali [0] No operation parametresine
(Yanasma). parametre 5-12 Terminal 27 Dijital Giris kontrol
. programlayin.
edin.
Hangi referans tiiriniin (yerel, uzak veya Dogru ayarlar programlayin.
fieldbus) etkin oldugunu belirleyip asagidaki | parametre 3-13 Referans Sitesi 'yi kontrol
hususlari kontrol edin: edin. Onceden ayarli referansi 3-7*
o Onceden ayarli referansi (etkin veya degil). | Referanslar parametre grubunda
Yanls referans sinyali kaynagu. . - o .
o Terminal baglantisint. etkinlestirin. Kablolarin dogrulugunu
o o kontrol edin. Terminal 6lceklemesini
* Terminal dlceklemesini. kontrol edin. Referans sinyalini kontrol
o Referans sinyalini. edin.
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. parametre 4-10 Motor Hizi Yonii'nin dogru .
Motor dondls siniri. B . Dogru ayarlar programlayin.
ayarlandigindan emin olun.

Motor yanlis Terminal icin 5-1* Dijital girisler parametre
yonde . . . . grubunda bir ters ¢evirme sinyali . . .
Etkin ters cevirme sinyali. . Ters cevirme sinyalini devre disi birakin.
calisiyor programlanip programlanmadigini kontrol
edin
Yanhs motor fazi baglantisi. - Bkz, boltim 5.5 Motor Devir Kontrolti.

parametre 4-13 Motor Hizi Ust Sinint [RPM],
Frekans sinirlan yanlis ayarlan- | parametre 4-14 Motor Hizi Ust Siniri [Hz] ve

Motor Dogru sinirlart programlayin.
. mistir. parametre 4-19 Maks. Cikis Frekansi kismindaki K prog y
maksimum K
cikis sinirlarini kontrol edin.
hiza

6-0* Analog G/C modu ve 3-1* Referanslar

ulasmiyor Referans giris sinyali dogru . S . N
parametre gruplarindaki referans giris sinyali Dogru ayarlar programlayin.

olceklenmemistir. . . .
olceklemesini kontrol edin.

. . o 1-6* Yiik-Bagimh Ayarlar parametre
Tim motor dengelemesi ayarlari dahil, tim ) .
grubundaki ayarlari kontrol edin. Kapali

Motor hizi motor parametrelerini kontrol edin. Kapali o . .
L Yanls parametre ayarlari. . . cevrimli kullanim igin, 20-0* Geri Besleme
istikrarsiz cevrim kullanim igin, PID ayarlarini kontrol .
di parametre grubundaki ayarlari kontrol
edin.
edin.
Mot 1-2* Motor Verileri, 1-3* Gelismis Motor
otor
o Tim motor parametrelerini yanhs motor Verileri ve 1-5* Yiikten Bagimsiz Ayari
glclikle Asirt miknatislanma. . .
ayarlar bakimindan kontrol edin. parametre gruplarindaki motor ayarlarini
calisiyor ;
kontrol edin.
Fren parametrelerinde yanhs . . 2-0* DC Fren ve 3-0* Referans Sinirlari
Motor fren Fren parametrelerini kontrol edin. Rampa K
ayarlar. Yavaslama rampasinin L ) parametre gruplarini kontrol edin.
yapmiyor o . suresi ayarlarini kontrol edin.
suresi az olabilir.
Motor veya panoda fazdan faza bir kisa devre
Fazdan faza kisa devre. var. Motor ve pano fazlarini kisa devre igin Saptanan kisa devreleri giderin.
kontrol edin.
. Baglatma testi gerceklestirin ve motor
Acik gui¢ - s .
. akiminin belirtimler dahilinde oldugundan
sigortalari . .
. . . L emin olun. Motor akimi plaka tam yik
veya devre Motor asirt yik. Motor, uygulama icin asiri yiiklenmistir.
L akimini asiyorsa motoru yalnizca azaltilmis
kesici alarmi .. - - .
yiikte kullanin. Uygulama icin belirtimleri
gb6zden gegirin.
Gevsek baglantilar. Gevsek baglantilar icin baglatma 6ncesi Gevsek baglantilar sikilagtirin.
kontrol yapin.
Sebeke giicliinde sorun (bkz. : . . iris iicing dedistiri Dengesizlik teli izliyorsa, bu bir gli¢
ozisyonuna giren giris glicini degistirin:
Alarm 4 Sebeke faz kaybi 'p y . 9 ) 9 § 9 , 95 sorunudur. Sebeke beslemesini kontrol
Sebeke akimi A'dan B'ye, B'den C'ye, C'den A'ya. .
.. |aciklamasi). edin.
dengesizligi P ——— —_——————————— . — —
%3'ten biyiik Frekans donustiriict biriminde | Frekans donistiricilye giren giris glict Dengesiz bacak, ayni giris terminalinde
0.
sorun. uclarini 1 konum degistirin: A'dan B'ye, B'den [kaliyorsa, bu frekans donustiriictide bir
C'ye, C'den Alya. sorundur. Tedarikgiyi arayin.
Dengesizlik teli izliyorsa, bu motorda veya
Motorda veya motor kablo Motor cikis kablolart 1 konumunu degistirin: | motor kablo tesisatindaki bir sorundur.
Motor akimi [tesisatinda sorun. U'dan V'ye, V'den W'ye, W'den U'ya. Motoru ve motor kablo tesisatini kontrol
dengesizligi edin.
%3'ten buyik Dengesizlik ayni ¢ikis terminalindeki

Frekans donustirtct biriminde | Motor ¢ikis kablolar 1 konumunu degistirin: . .
bacakta kaliyorsa, sorun birimdedir.
sorun. U'dan V'ye, V'den W'ye, W'den U'ya. o
Tedarikgiyi arayin.
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Bakim, Teshis ve Sorun Gide...

VLT® AutomationDrive FC 301/302

Belirti Olasi Neden Test Coziim
parametre 3-41 Rampa 1 Hizlanma
Frekans Uyarilar veya alarmlar ortaya c¢ikarsa bkz. Stiresi'de rampa hizlanma suresini artirin.
donisturict o o bélim 7.4 Uyari ve Alarm Listesi parametre 4-18 Akim Siniri parametresinde
Motor verileri yanhs girilmis. L . .
hizlanma Motor verilerinin dogru girildigini kontrol akim sinirini artirin. parametre 4-16 motor
sorunlari edin. modda moment limiti parametresinde tork
sinirini artirin.
Yavaslama sliresini parametre 3-42 Rampa
Frekans Uyarilar veya alarmlar ortaya c¢ikarsa bkz. L
o - T 1 Yavaslama Siresi'de artirin
donisturict o . bélim 7.4 Uyari ve Alarm Listesi . o
Motor verileri yanhs girilmis. L . . parametre 2-17 Asir1 Voltaj Denetimi
yavaslama Motor verilerinin dogru girildigini kontrol . . o
. parametresinde asiri voltaj kontroliini
sorunlari edin.

etkinlestirin.

Tablo 7.5 Sorun giderme
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Teknik Ozellikler Kullanim Kilavuzu

8 Teknik Ozellikler

8.1 Elektriksel Veri
8.1.1 Sebeke Besleme 200-240 V

Tar tanimi PK25 PK37 PK55 PK75 P1K1 P1K5 P2K2 P3K0 P3K7
. 0.25 0.37 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 3.7
Tipik saft cikisi [kW/(hp)]
(0.34) (0.5) (0.75) (1.0) (1.5) (2.0) (3.0) (4.0) (5.0)
Muhafaza korumasi orani IP20 (yalnizca FC 301) Al A1l Al Al A1l Al - - -
Muhafaza korumasi orani IP20, IP21 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A3 A3
Muhafaza korumasi orani IP55, IP66 A4/A5 A4/A5 A4/A5 A4/A5 A4/A5 | A4/A5 | A4/A5 A5 A5
Cikis akimi
Surekli (200-240 V) [A] 1.8 24 3.5 4.6 6.6 7.5 10.6 12.5 16.7
Aralikli (200-240 V) [A] 29 3.8 5.6 7.4 10.6 12.0 17.0 20.0 26.7
Surekli kVA (208 V) [kVA] 0.65 0.86 1.26 1.66 2.38 2.70 3.82 4.50 6.00
Maksimum giris akimi
Surekli (200-240 V) [A] 1.6 2.2 3.2 4.1 5.9 6.8 9.5 1.3 15.0
Aralikh (200-240 V) [A] 2.6 35 5.1 6.6 9.4 10.9 15.2 18.1 24.0
Diger teknik 6zellikler
Sebeke, motor, fren ve yiik paylagimi icin 4,44 (12,12,12)
maksimum kablo kesiti? [mm?] ([AWG]) (minimum 0.2 (24))
Baglanti kesme icin maksimum kablo kesiti 2
6,44 (10,12,12)
[mm?] ([AWG])
Nominal maksimum yukte tahmin edilen gli¢
21 29 42 54 63 82 116 155 185
kaybi [W]3)
Verimlilik¥ 0.94 0.94 0.95 0.95 0.96 0.96 0.96 0.96 0.96

Tablo 8.1 Sebeke Besleme 200-240 V, PK25-P3K7
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Teknik Ozellikler VLT® AutomationDrive FC 301/302
Tir tanimi P5K5 P7K5 P11K
Yuksek/Anormal asiri yiik1) HO NO HO NO HO NO
Tipik saft cikisi [KW/(hp)] 5.5 (7.5) 7.5 (10) 7.5 (10) 11(15) | 11.(15) [ 15 (20)
Muhafaza korumasi orani IP20 B3 B3 B4
Muhafaza korumasi orani IP21, IP55, IP66 B1 B1 B2
Cikis akimi
Surekli (200-240 V) [A] 242 30.8 30.8 46.2 46.2 59.4
Aralikli (60 sn asin yiik) (200-240 V) [A] 387 339 49.3 50.8 739 65.3
Surekli kVA (208 V) [kVA] 8.7 111 111 16.6 16.6 214
Maksimum giris akimi
Surekli (200-240 V) [A] 22.0 28.0 28.0 42.0 42.0 54.0
Aralikli (60 sn asin yiik) (200-240 V) [A] 352 30.8 44.8 46.2 67.2 59.4
Diger teknik ozellikler
Sebeke, fren, motor ve yik paylasimi icin IP20 maksimum kablo
10,10,- (8,8,7) 10,10,- (8,8,) 35+ (277)
kesiti? [mm?] ([AWG)]
Sebeke, fren ve yiik paylasimi icin IP21 maksimum kablo kesiti?
16,10,16 (6,8,6) 16,10,16 (6,8,6) 35 (27)
[mm?] (IAWG])
Motor icin IP21 maksimum kablo kesiti? [mm?] ([AWG]) 10,10,- (8,8,7) 10,10,- (8,8,7) 35,25,25 (2,4,4)
Baglanti kesme icin maksimum kablo kesiti 2 [mm?] ([AWG]) 16,10,10 (6,8,8)
Nominal maksimum yiikte tahmin edilen gug¢ kaybi [W]3) 239 310 371 514 463 602
Verimlilik® 0.96 0.96 0.96
Tablo 8.2 Sebeke Besleme 200-240 V, P5K5-P11K
Tiir tanimi P15K P18K P22K P30K P37K
Yiiksek/Anormal asirt yiik1) HO NO HO NO HO NO HO NO HO NO
. 15 18.5 18.5 22 22 30 30 37 37 45
Tipik saft cikist [kW/(hp)]
(20) (25) (25) (30) (30) (40) (40) (50) (50) (60)
Muhafaza korumasi orani IP20 B4 (e} c c4 c4
Muhafaza korumasi orani IP21, IP55, IP66 C1 @ (@ 2 2
Cikis akimi
Surekli (200-240 V) [A] 594 74.8 74.8 88.0 88.0 115 115 143 143 170
Aralikl (60 sn asin yuk) (200-240 V) [A] 89.1 823 112 96.8 132 127 173 157 215 187
Surekli kVA (208 V) [kVA] 214 26.9 26.9 31.7 31.7 41.4 414 51.5 51.5 61.2
Maksimum giris akimi
Surekli (200-240 V) [A] 54.0 68.0 68.0 80.0 80.0 104 104 130 130 154
Aralikh (60 sn asin yuk) (200-240 V) [A] 81.0 74.8 102 88.0 120 114 156 143 195 169
Diger teknik o6zellikler
Sebeke, fren, motor ve yuk paylasimi icin P20
. B 35 (2) 50 (1) 50 (1) 150 (300 MCM) | 150 (300 MCM)
maksimum kablo kesiti [mm?] ([AWG])
Sebeke ve motor icin IP21, IP55, IP66 maksimum
50 (1) 50 (1) 50 (1) 150 (300 MCM) | 150 (300 MCM)
kablo kesiti [mm?2] ([AWG])
Fren ve yuk paylagimi icin IP21, IP55, IP66
) - 50 (1) 50 (1) 50 (1) 95 (3/0) 95 (3/0)
maksimum kablo kesiti [mm?] ([AWG])
. 185, 150, 120
Baglanti kesme icin maksimum kablo kesiti 2 95, 70, 70
2 (AWG) 50, 35,35 (1,2, 2) (3/0, 2/0, 2/0) (350 MCM, 300
mm?] ([ e MCM, 4/0)
Nominal maksimum yiikte tahmin edilen gti¢
624 737 740 845 874 1140 1143 1353 1400 1636
kaybi [W]3)
Verimlilik¥ 0.96 0.97 0.97 0.97 0.97

Tablo 8.3 Sebeke Besleme 200-240 V, P15K-P37K
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Teknik Ozellikler Kullanim Kilavuzu

8.1.2 Sebeke Besleme 380-500 V

Tur tanimi PK37 PK55 PK75 | P1K1 P1K5 P2K2 | P3KO | P4KO | P5K5 | P7K5
Tipik saft cikist [KW/(hp)] 0.37 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 4.0 55 7.5
(0.5) (0.75) (1.0 (1.5) (2.0) (3.0) (4.0 (5.0 (7.5) (10)
Muhafaza korumasi orani IP20 (yalnizca FC 301) Al Al Al Al Al - - - - -
Muhafaza korumasi orani IP20, IP21 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A3 A3
Muhafaza korumasi orani IP55, IP66 A4/A5 A4/A5 | A4/A5 | A4/A5 | A4/A5 | A4/A5 | A4/A5 | A4/A5 A5 A5
Cikis akimi yiiksek asin yiik 1 dk. siireyle %160
Saft cikist [kW/(hp)] 0.37 0.55 0.75 1.1 15 22 3.0 4.0 55 7.5
(0.5) (0.75) (1.0 (1.5) (2.0 (3.0 (4.0) (5.0 (7.5) (10)
Surekli (380-440 V) [Al 13 1.8 24 3.0 4.1 5.6 7.2 10 13 16
Aralikli (380-440 V) [A] 2.1 29 3.8 4.8 6.6 9.0 1.5 16 208 | 25.6
Surekli (441-500 V) [A] 1.2 1.6 2.1 2.7 34 4.8 6.3 8.2 n 14.5
Aralikh (441-500 V) [A] 1.9 26 34 43 54 7.7 10.1 13.1 17.6 23.2
Surekli kVA (400 V) [kVA] 0.9 1.3 1.7 2.1 2.8 3.9 5.0 6.9 9.0 1
Surekli kVA (460 V) [kVA] 0.9 1.3 1.7 24 2.7 3.8 5.0 6.5 8.8 11.6
Maksimum giris akimi
Surekli (380-440 V) [A] 1.2 1.6 2.2 2.7 3.7 5.0 6.5 9.0 11.7 14.4
Aralikh (380-440 V) [A] 1.9 2.6 3.5 43 5.9 8.0 104 14.4 18.7 23
Surekli (441-500 V) [A] 1.0 1.4 1.9 2.7 3.1 43 5.7 74 9.9 13
Aralikh (441-500 V) [A] 1.6 2.2 3.0 43 5.0 6.9 9.1 11.8 15.8 20.8
Diger teknik 6zellikler
Sebeke, fren, motor ve yik paylasimi icin 1P20, 4,44 (12,12,12)
IP21 maks. kablo kesiti? [mm?] ([AWG]) (minimum 0.2(24))
Sebeke, fren, motor ve ylk paylasimi icin IP55, 444 (1212.12)
IP66 maks. kablo kesiti? [mm?] ([AWG])
Baglanti kesme icin maksimum kablo kesiti 2
6,44 (10,12,12)
[mm?] ([AWG])
Nominal maksimum yiikte tahmin edilen gig¢
kaybi [W3) 35 42 46 58 62 88 116 124 187 255
Verimlilik® 0.93 0.95 0.96 0.96 0.97 0.97 0.97 0.97 0.97 0.97

Tablo 8.4 Sebeke Beslemesi 380-500 V (FC 302), 380-480 V (FC 301), PK37-P7K5
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VLT® AutomationDrive FC 301/302

IP66 maksimum kablo kesiti? [mm?] ([AWG])

Tiir tanimi P11K P15K P18K P22K
Yuksek/Anormal asiri yiik1) HO NO HO NO HO NO HO NO
Tipik saft ¢ikisi [kW/(hp)] 11 (15) 15 (20) 15 (20) 18.5 (25) | 18.5 (25)| 22 (30) 22 (30) 30 (40)
Muhafaza korumasi orani IP20 B3 B3 B4 B4
Muhafaza korumasi orani IP21, IP55, IP66 B1 B1 B2 B2
Cikis akimi
Surekli (380-440 V) [A] 24 32 32 375 375 44 44 61
Aralikli (60 sn asin yiik) (380-440 V) [A] 384 352 51.2 413 60 48.4 70.4 67.1
Surekli (441-500 V) [A] 21 27 27 34 34 40 40 52
Aralikli (60 sn asin yuk)

336 29.7 43.2 374 54.4 44 64 57.2
(441-500 V) [A]
Surekli kVA (400 V) [kVA] 16.6 222 222 26 26 30.5 30.5 423
Surekli kVA (460 V) [kVA] - 21.5 - 27.1 - 319 - 414
Maksimum giris akimi
Surekli (380-440 V) [A] 22 29 29 34 34 40 40 55
Aralikl (60 sn asin yiik)

35.2 319 46.4 374 544 44 64 60.5
(380-440 V) [A]
Surekli (441-500 V) [A] 19 25 25 31 31 36 36 47
Aralikl (60 sn asin yik)

304 27.5 40 34.1 49.6 39.6 57.6 51.7
(441-500 V) [A]
Diger teknik 6zellikler
Sebeke, fren ve yuk paylasimi icin IP21, IP55,

16, 10, 16 (6, 8, 6) 16, 10, 16 (6, 8, 6) 35,--(2,-°) 35,--(2,-°)

Motor icin IP21, IP55, IP66 maksimum kablo

o 10, 10~ (8, 8,) 10, 10,- (8, 8,-) 35,25,25(2,4,4) | 3525 25(2,4 4

kesiti? [mm?] ([AWG])
Sebeke, fren, motor ve yik paylasimi i¢in P20

10, 10~ (8, 8,) 10, 10~ (8, 8-) 35--(2-1) 35--(27)
maksimum kablo kesiti? [mm?] ([AWG)]
Baglanti kesme icin maksimum kablo kesiti ?

16, 10, 10 (6, 8, 8)

[mm?] ([AWG])
Nominal maksimum yukte tahmin edilen gli¢

291 392 379 465 444 525 547 739
kaybi [W]3)
Verimlilik® 0.98 0.98 0.98 0.98

Tablo 8.5 Sebeke Beslemesi 380-500 V (FC 302), 380-480 V (FC 301), P11K-P22K
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Teknik Ozellikler

Kullanim Kilavuzu

Tiir tanimi

P30K

P37K

P45K

P55K

P75K

Yuksek/Anormal asiri yiik1)

HO

NO

HO

NO

HO

NO

HO

NO

HO

NO

Tipik saft cikisi [kW/(hp)]

30 (40)

37 (50)

37 (50)

45 (60)

45 (60)

55 (75)

55 (75)

75 (100)

75 (100)

90 (125)

Muhafaza korumasi orani IP20

B4

a3

a3

ca

ca

Muhafaza korumasi orani IP21,
IP55, IP66

(@

1

c1

(@)

2

Cikis akimi

Sirekli (380-440 V) [A]

61

73

73

920

90

106

106

147

147

177

Aralikl (60 sn asin yuik)
(380-440 V) [A]

91.5

80.3

110

99

135

17

159

162

221

195

Strekli (441-500 V) [A]

52

65

65

80

80

105

105

130

130

160

Aralikl (60 sn asin yuik)
(441-500 V) [A]

78

71.5

97.5

88

120

116

158

143

195

176

Surekli kVA (400 V) [kVA]

423

50.6

50.6

624

624

734

734

102

102

123

Surekli kVA (460 V) [kVA]

51.8

63.7

83.7

104

128

Maksimum giris akimi

Surekli (380-440 V) [A]

55

66

66

82

82

96

96

133

133

161

Aralikh (60 sn asin yiik) (380-440
V) [A]

82.5

72.6

99

90.2

123

106

144

146

200

177

Surekli (441-500 V) [A]

47

59

59

73

73

95

95

118

118

145

Aralikl (60 sn asin yuk) (441-
500 V) [A]

70.5

64.9

88.5

80.3

110

105

143

130

177

160

Diger teknik 6zellikler

Sebeke ve motor icin IP20
maksimum kablo kesiti [mm?]
(IAWG])

35(2)

50 (1)

50 (1)

150 (300 MCM)

150 (300 MCM)

Fren ve yik paylagimi icin IP20
maksimum kablo kesiti [mm?]
(IAWG])

35(2)

50 (1)

50 (1)

95 (4/0)

95 (4/0)

Sebeke ve motor icin IP21, IP55,

IP66 maksimum kablo kesiti [mm?]
([AWG])

50 (1)

50 (1)

50 (1)

150 (300 MCM)

150 (300 MCM)

Fren ve yik paylasimi icin IP21,
IP55, IP66 maksimum kablo kesiti
[mm?] ([AWG])

50 (1)

50 (1)

50 (1)

95 (3/0)

95 (3/0)

Baglanti kesme icin maksimum
kablo kesiti? [mm?] ([AWG])

50,
(1

35,35

12,2)

95, 70, 70
(3/0, 2/0, 2/0)

185, 150, 120
(350 MCM, 300
MCM, 4/0)

Nominal maksimum yiikte tahmin
edilen gti¢ kaybi
[W]S)

570

698

697

843

891

1083

1022

1384

1232 1474

Verimlilik®

0.98

0.98

0.98

0.98

0.99

Tablo 8.6 Sebeke Beslemesi 380-500 V (FC 302), 380-480 V (FC 301), P30K-P75K
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8.1.3 Sebeke Beslemesi 525-600 V (yalnizca FC 302)

Tur tanimi PK75 P1K1 P1K5 P2K2 P3Ko0 P4Ko P5K5 P7K5
Tipik saft cikisi [kW/(hp)] 0.75 (1) 1.1 (1.5) 1.5 (2.0) | 2.2 (3.0) 3 (4.0) 4 (5.0) 55(7.5) [ 7.5(10)
Muhafaza korumasi orani IP20, IP21 A3 A3 A3 A3 A3 A3 A3 A3
Muhafaza korumasi orani IP55 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5
Cikis akimi

Surekli (525-550 V) [A] 1.8 26 29 4.1 5.2 6.4 9.5 1.5
Aralikli (525-550 V) [A] 29 4.2 46 6.6 8.3 10.2 15.2 184
Surekli (551-600 V) [Al 1.7 24 2.7 39 49 6.1 9.0 11.0
Aralikli (551-600 V) [A] 2.7 3.8 43 6.2 7.8 9.8 144 17.6
Surekli kVA (525 V) [kVA] 1.7 25 2.8 3.9 5.0 6.1 9.0 11.0
Surekli kVA (575 V) [kVA] 1.7 24 2.7 3.9 49 6.1 9.0 11.0
Maksimum giris akimi

Surekli (525-600 V) [Al 1.7 24 2.7 4.1 5.2 5.8 8.6 104
Aralikli (525-600 V) [A] 2.7 3.8 43 6.6 8.3 9.3 13.8 16.6
Diger teknik ozellikler

Sebeke, motor, fren ve yiik paylasimi icin 4,44 (12,12,12)

maksimum kablo kesiti? [mm?] ([AWG]) (minimum 0.2 (24))

Baglanti kesme icin maksimum kablo kesiti ?

64,4 (10,12,12)
[mm?] (JAWG])

Nominal maksimum yukte tahmin edilen gli¢

35 50 65 92 122 145 195 261
kaybi [W]3)
Verimlilik? 0.97 0.97 0.97 0.97 0.97 0.97 0.97 0.97

Tablo 8.7 Sebeke Beslemesi 525-600 V (yalnizca FC 302), PK75-P7K5
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Kullanim Kilavuzu

Tiir tanimi

P11K

P15K P18K

P22K

P30K

Yiiksek/ Normal yiik"

HO NO

HO NO HO NO

HO NO

HO NO

Tipik saft cikisi [kW/(hp)]

11 (15) | 15 (20)

15 (20) [18.5 (25)| 18.5 (25) | 22 (30)

22 (30) | 30 (40)

30 (40) | 37 (50)

Muhafaza korumasi orani IP20

B3

B3 B4

B4

B4

Muhafaza korumasi oranilP21, IP55,
IP66

B1

B1 B2

B2

Ci1

Cikis akimi

Surekli (525-550 V) [A]

19 23

23 28 28 36

36 43

43 54

Aralikli (525-550 V) [A]

30 25

37 31 45 40

58 47

65 59

Sarekli (551-600 V) [A]

18 22

22 27 27 34

34 M

41 52

[
[
[
[

Aralikli (551-600 V) [A]

29 24

35 30 43 37

54 45

62 57

Sarekli kVA (550 V) [kVA]

18.1 219

219 26.7 26.7 34.3

343 41.0

41.0 514

Sarekli kVA (575 V) [kVA]

17.9 219

21.9 26.9 26.9 33.9

339 40.8

40.8 51.8

Maksimum giris akimi

550 V'de surekli [A]

17.2 20.9

20.9 254 254 32.7

32.7 39

39 49

550V'de arahkh [A]

28 23

33 28 41 36

52 43

59 54

575 V'de sirekli [A]

16 20

20 24 24 31

31 37

37 47

575V'de aralkh [A]

26 22

32 27 39 34

50 41

56 52

Diger teknik ozellikler

Sebeke, fren, motor ve ylk paylasimi
icin IP20 maksimum kablo kesiti?
[mm?] ([AWG)]

10, 10,- (8, 8,)

10, 10,- (8, 8,) 35--(2-7)

35--(2-1)

35--(2-7)

Sebeke, fren ve yuk paylasimi icin
IP21, IP55, IP66 maksimum kablo
kesiti? [mm?] ([AWG])

16, 10, 10 (6, 8, 8)

16, 10, 10 (6, 8, 8) 35,--(2,-7)

35--(27)

50,-- (1,-)

Motor igin IP21, IP55, IP66
maksimum kablo kesiti? [mm?]
([AWG])

10, 10,- (8, 8,)

10, 10,- (8, 8,-) | 35,25,25(2 4, 4)

35,25,25(2,4,4)

50,-- (1,-7)

Baglanti kesme icin maksimum kablo
kesiti 2 [mm?] ([AWG])

16, 10, 10
(6, 8, 8)

50, 35, 35
(1,2,2)

Nominal maksimum yiikte tahmin
edilen gli¢ kaybi
wi

220 300

300 370 370 440

440 600

600 740

Verimlilik?

0.98

0.98 0.98

0.98

0.98

Tablo 8.8 Sebeke Beslemesi 525-600 V (sadece FC 302), P11K-P30
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Tiir tanimi P37K P45K P55K P75K
Yiiksek/ Normal yiik" HO NO HO NO HO NO HO NO
Tipik saft cikisi [kW/(hp)] 37 (50) 45 (60) 45 (60) | 55 (75) | 55 (75) [75 (100)| 75 (100) | 90 (125)
Muhafaza korumasi orani IP20 c3 c3 c3 c4 c4
Muhafaza korumasi orani IP21, IP55, IP66 (@] c1 c1 2 2
Cikis akimi
Surekli (525-550 V) [A] 54 65 65 87 87 105 105 137
Aralikh (525-550 V) [A] 81 72 98 96 131 116 158 151
Surekli (551-600 V) [A] 52 62 62 83 83 100 100 131
Aralikh (551-600 V) [A] 78 68 93 91 125 110 150 144
Surekli kVA (550 V) [kVA] 514 61.9 61.9 829 829 100.0 100.0 130.5
Surekli kVA (575 V) [kVA] 51.8 61.7 61.7 82.7 82.7 99.6 99.6 130.5
Maksimum giris akimi
550 V'de sirekli [A] 49 59 59 789 789 953 953 124.3
550V'de arahkh [A] 74 65 89 87 118 105 143 137
575 V'de sirekli [A] 47 56 56 75 75 91 91 119
575V'de aralkh [A] 70 62 85 83 113 100 137 131
Diger teknik ozellikler
Sebeke ve motor icin IP20 maksimum kablo kesiti

50 (1) 150 (300 MCM)
[mm?] ([AWG])
Fren ve yik paylagimi icin IP20 maksimum kablo kesiti

50 (1) 95 (4/0)
[mm?] ([AWG])
Sebeke ve motor icin IP21, IP55, IP66 maksimum kablo

50 (1) 150 (300 MCM)
kesiti [mm?] ([AWG])
Fren ve yiik paylagimi icin IP21, IP55, IP66 maksimum

50 (1) 95 (4/0)
kablo kesiti [mm?2] ([AWG])

- — - ) 2 185, 150, 120
BaAi;AI/aGntl kesme icin maksimum kablo kesiti# [mm?] 50, 35, 35 95, 70, 70 35 e, 300
((awe) (1,2,2) (3/0, 2/0, 2/0) '

MCM, 4/0)
Nominal maksimum yikte tahmin edilen glg¢ kaybi
740 900 900 1100 1100 1500 1500 1800
[W]3)
Verimlilik® 0.98 0.98 0.98 0.98

Tablo 8.9 Sebeke Beslemesi 525-600 V P37K-P75K (sadece FC 302), P37K-P75

Sigorta glicleri icin, bkz. b6liim 8.7 Sigortalar ve Devre Kesiciler.

1) Yiiksek asir yiik = 60 sn siireyle %150 ya da %160 tork. Normal asir yiik = 60 sn siireyle %110 tork.

2) Maksimum kablo kesitine ait 3 deger, sirasiyla ¢ekirdek, esnek tel ve mansonlu esnek tel icindir.

3) Frekans déndistiiriicti sogutma boyutlandiriimasi iin gegerlidir. Anahtarlama frekansi varsayilan ayardan ytiksekse gli¢ kayiplan artabilir. LCP ve

tipik kontrol kartinin gtic tiiketimleri dahildir. EN 50598-2'ye gére glic kaybi verileri icin bakiniz: www.danfoss.com/vitenergyefficiency

4) Nominal akimda él¢iilen verimlilik. Enerji verimliligini sinifi icin bkz. béliim 8.4 Ortam Kogsullari. Parca yiik kayiplari icin bkz. www.danfoss.com/

vitenergyefficiency.
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8.1.4 Sebeke Beslemesi 525-690 V (yalnizca FC 302)

Tiir tanimi P1K1 P1K5 P2K2 P3KO0 P4Ko P5K5 P7K5
Yiiksek/Anormal asiri yiik1) HO/YOK | HO/YOK | HO/YOK | HO/YOK [ HO/YOK | HO/YOK | HO/YOK
Tipik saft cikisi [kW/(hp)] 1.1 (1.5) 1.5 (2.0) 2.2 (3.0) 3.0 (4.0) 4.0 (5.0 5.5 (7.5) 7.5 (10)
Muhafaza korumasi orani IP20 A3 A3 A3 A3 A3 A3 A3
Cikis akimi

Surekli (525-550 V) [A] 2.1 2.7 3.9 4.9 6.1 9.0 11.0
Aralikli (525-550 V) [A] 34 43 6.2 7.8 9.8 144 17.6
Sirekli (551-690 V) [A] 1.6 2.2 3.2 4.5 5.5 7.5 10.0
Aralikli (551-690 V) [A] 2.6 35 5.1 7.2 8.8 12.0 16.0
Surekli kVA 525 V 1.9 25 35 4.5 55 8.2 10.0
Sarekli kVA 690 V 1.9 2.6 3.8 54 6.6 9.0 12.0
Maksimum giris akimi

Sarekli (525-550 V) [A] 1.9 24 35 44 55 8.1 9.9
Aralikli (525-550 V) [A] 3.0 3.9 5.6 7.0 8.8 129 15.8
Surekli (551-690 V) [A] 1.4 20 29 4.0 4.9 6.7 9.0
Aralikh (551-690 V) [A] 23 3.2 4.6 6.5 79 10.8 14.4

Diger teknik 6zellikler

Sebeke, motor, fren ve yiik paylagimi icin maksimum

4,4,4 (12,12, 12) (minimum 0,2 (24)
kablo kesiti? [mm?] ([AWG])

Bagl k ici ksi kablo kesiti ? 2
aglanti kesme icin maksimum kablo kesiti 2 [mm?] 6,4, 4 (10, 12, 12)

(IAWG])

Nominal maksimum yiikte tahmin edilen gulg kaybi

(W)3) 44 60 88 120 160 220 300
Verimlilik® 0.96 0.96 0.96 0.96 0.96 0.96 0.96

Tablo 8.10 A3 Muhafaza, Sebeke Beslemesi 525-690 V IP20/Korumal Sasi, P1K1-P7K5
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Tir tanimi P11K P15K P18K P22K
Yuksek/Anormal asiri yiik1) HO NO HO NO HO NO HO NO
550 V'de tipik saft cikisi [kW/(hp)] 7.5 1 1 15 15 18.5 18.5 22
(10) (15) (15) (20) (20) (25) (25) (30)
690 V'de tipik saft cikisi [kW/(hp)] 11 15 15 18.5 18.5 22 22 30
(15) (20) (20) (25) (25) (30) (30) (40)
Muhafaza korumasi orani IP20 B4 B4 B4 B4
Muhafaza korumasi orani IP21, IP55 B2 B2 B2 B2
Cikis akimi
Surekli (525-550 V) [Al 14.0 19.0 19.0 23.0 23.0 28.0 28.0 36.0
Aralikli (60 sn asin yiik) (525-550 V) [A] 224 209 304 253 36.8 30.8 44.8 39.6
Surekli (551-690 V) [Al 13.0 18.0 18.0 22.0 22.0 27.0 27.0 34.0
Aralikl (60 sn asin yiik) (551-690 V) [A] 20.8 19.8 28.8 24.2 35.2 29.7 43.2 374
KVA(550 V'da) [KVA] sirekli 133 18.1 18.1 21.9 21.9 26.7 26.7 343
KVA(690 V'da) [KVA] siirekli 15.5 21.5 215 26.3 26.3 323 323 40.6
Maksimum giris akimi
Surekli (550 V'de) (A) 15.0 19.5 19.5 24.0 24.0 29.0 29.0 36.0
Aralikli (60 sn asin yuk) (550 V'de) (A) 23.2 21.5 31.2 264 384 319 46.4 39.6
Surekli (690 V'de) (A) 14.5 19.5 19.5 24.0 240 29.0 29.0 36.0
Aralikl (60 sn asin yuk) (690 V'de) (A) 23.2 215 31.2 264 384 319 46.4 39.6
Diger teknik 6zellikler
Sebeke/motor, yiik paylasimi ve fren icin maksimum 35, 25, 25 (2, 4, 4)
kablo kesiti? [mm?] ([AWG])
Baglanti kesme icin maksimum kablo kesiti? [mm?]
16, 10, 10 (6, 8, 8)
(IAWG])
Nominal maksimum yiikte tahmin edilen gulg kaybi
150 220 220 300 300 370 370 440
(W)3)
Verimlilik¥ 0.98 0.98 0.98 0.98

Tablo 8.11 B2/B4 Muhafaza, Sebeke Beslemesi 525-690 V IP20/IP21/IP55 - Sasi/NEMA 1/NEMA 12 (yalmizca FC 302), P11K-P22K
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Teknik Ozellikler

Kullanim Kilavuzu

Tir tanimi P30K P37K P45K P55K P75K
Yuksek/Anormal asiri yiik1) HO NO HO NO HO NO HO NO HO NO
550 V'de tipik saft cikist [KW/(hp)] 22 30 30 37 37 45 45 55 55 75

(30) (40) (40) (50) (50) (60) (60) (75) (75) (100)
690 V'de tipik saft cikisi [kW/(hp)] 30 37 37 45 45 55 55 75 75 90

(40) (50) (50) (60) (60) (75) (75) (100) (100) (125)
Muhafaza korumasi orani IP20 B4 c3 c D3h D3h
Muhafaza korumasi orani IP21, IP55 2 2 2 2 2
Cikis akimi
Surekli (525-550 V) [Al 36.0 43.0 43.0 54.0 54.0 65.0 65.0 87.0 87.0 105
Aralikli (60 sn asin yiik) (525-550 V) [A] 54.0 47.3 64.5 59.4 81.0 71.5 97.5 95.7 130.5 1155
Surekli (551-690 V) [A] 34.0 41.0 41.0 52.0 52.0 62.0 62.0 83.0 83.0 100
Aralikl (60 sn asin yiik) (551-690 V) [A] 51.0 45.1 61.5 57.2 78.0 68.2 93.0 91.3 124.5 110
stirekli kVA (550 V'da) [KVA] 343 41.0 41.0 51.4 51.4 61.9 61.9 829 829 100
stirekli kVA (690 V'da) [KVA] 40.6 49.0 49.0 62.1 62.1 74.1 74.1 99.2 99.2 119.5
Maksimum giris akimi
(550 V'de) [A] surekli 36.0 49.0 49.0 59.0 59.0 71.0 71.0 87.0 87.0 99.0
Aralikh (60 s agin yuk) (550 V'de) [A] 54.0 53.9 72.0 64.9 87.0 78.1 105.0 95.7 129 108.9
(690 V'de) [A] surekli 36.0 48.0 48.0 58.0 58.0 70.0 70.0 86.0 - -
Aralikh (60 s agin yuk) (690 V'de) [A] 54.0 52.8 72.0 63.8 87.0 77.0 105 94.6 - -
Diger teknik 6zellikler
Sebeke ve motor icin maksimum kablo

150 (300 MCM)
kesiti [mm?] ([AWG])
Yik paylagimi ve fren icin maksimum kablo
95 (3/0)
kesiti [mm?] ([AWG])
185, 150, 120

Baglanti kesme icin maksimum kablo 95,70, 70 (350 MCM, 300 -
kesiti? [mm?] ([AWG]) (3/0, 2/0, 2/0) MCM, 4/0)
Nominal maksimum yikte tahmin edilen
glic kaybi 600 740 740 900 900 1100 1100 1500 1500 1800
[W]3)
Verimlilik¥ 0.98 0.98 0.98 0.98 0.98

Tablo 8.12 B4, C2, C3 Muhafaza, Sebeke Beslemesi 525-690 V IP20/IP21/IP55 - Sasi/NEMA1/NEMA 12 (yalnizca FC 302), P30K-P75K

Sigorta glicleri icin, bkz. b6liim 8.7 Sigortalar ve Devre Kesiciler.

1) Yiiksek asir yiik = 60 sn siireyle %150 ya da %160 tork. Normal asir yiik = 60 sn siireyle %110 tork.

2) Maksimum kablo kesitine ait 3 deger, sirasiyla ¢ekirdek, esnek tel ve mansonlu esnek tel icindir.

3) Frekans déndstiiriicti sogutma boyutlandiriimasi iin gegerlidir. Anahtarlama frekansi varsayilan ayardan ytiksekse gli¢ kayiplan artabilir. LCP ve

tipik kontrol kartinin gtic tiiketimleri dahildir. EN 50598-2'ye gére glic kaybi verileri icin bakiniz: www.danfoss.com/vitenergyefficiency

4) Nominal akimda él¢iilen verimlilik. Enerji verimliligini sinifi icin bkz. béliim 8.4 Ortam Kogsullari. Parca yiik kayiplari icin bkz. www.danfoss.com/

vitenergyefficiency.

8.2 Sebeke Besleme

Sebeke besleme

Besleme terminalleri (6 darbe)

L1, L2, L3

Besleme terminalleri (12 darbe)

L1-1, L2-1, L3-1, L1-2, L2-2, L3-2

Besleme voltaji

200-240 V %10

Besleme voltaj

FC 301: 380-480 V/FC 302: 380-500 V +%10

Besleme voltaji

FC 302: 525-600 V *%10

Besleme voltaji

FC 302: 525-690 V %10

Sebeke voltaji dlisiik/sebekeden ¢ikma:

Diisiik sebeke voltaji veya sebekeden ¢ikma sirasinda frekans déniistiiriicii DC hatti voltaji minimum durdurma diizeyinin altina
dlisene kadar (genelde frekans doniistiiriiciiniin en dligiik nominal besleme voltajinin %15 altina karsilik gelir) devam eder. Gli¢
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agma ve tam tork, frekans donistiiriiciiniin en disiik nominal besleme voltajinin %10'undan daha diisiik sebeke voltajlarinda

beklenemez.

Besleme frekansi

50/60 Hz +5%

Sebeke fazlar arasinda gecici maksimum dengesizlik

Nominal besleme voltajinin %3,0 kadar

Gergek guig faktorl (A)

Nominal yikte 20,9 nominal

Yer degistirme gui¢ faktori (cos )

Bire yakin (>0,98)

Giris beslemede anahtarlama L1, L2, L3 (acilislar) 7,5 kW (10 hp)

Her dakikada maksimum 2 defa.

Giris beslemede anahtarlama L1, L2, L3 (acilislar) <11-75 kW (15-101 hp)

Her dakikada maksimum 1 defa.

Giris beslemede anahtarlama L1, L2, L3 (agihslar) 290 kW (121 hp)

Her 2 dakikada maksimum 1 defa.

EN60664-1'e uygun ortam

Asir voltaj kategorisi Ill/kirlilik derecesi 2

Birim, 100000 RMS simetrik amper, maksimum 240/500/600/690 V'den fazla olmamak tizere verebilen bir devrede kullaniimaya
uygundur.

8.3 Motor Cikisi ve Motor Verileri

Motor cikisi (U, V, WP)

Cikis voltaji Besleme voltajinin %0-100'G
Cikis frekansi 0-590 Hz
Aki modunda cikis frekansi 0-300 Hz
Cikista anahtarlama Sinirsiz
Rampa sureleri 0.01-3600 s

Tork karakteristikleri

10 dakikada bir 60 sn" boyunca maksimum %160
Baslatma/asin yik torku (degisken tork) 10 dakikada bir 0.5 sn"'ye kadar maksimum %110
Flux cinsinden tork yikselme siresi (5 kHz fsw icin) 1 ms
VVC* cinsinden tork yilikselme siresi (fsw'den bagimsiz) 10 ms

Baslatma torku (sabit tork)

1) Yiizde degeri, nominal torkla ilgilidir.

8.4 Ortam Kosullari

Ortam

Muhafaza IP20/Sasi, IP21/Tip 1, IP55/Tip 12, IP66/Tip 4X
Titresim testi 1,09
Maksimum THDv 10%
Maksimum bagdil nem 5-93% (IEC 721-3-3; Kullanim sirasinda 3K3 sinifi (yogunlasmayan)
Asindirici ortam (IEC 60068-2-43) HaS test Kd sinifi
Ortam sicakligi1) Maksimum 50 °C (122 °F) (24 saatlik ortalama maksimum 45 °C (113 °F))
Tam 6lcekli kullanim sirasinda minimum ortam sicakhigi 0°C((332°F)
indirgenmis performansta minimum ortam sicaklig -10 °C (14 °F)
Depolama/tasima sirasinda sicaklik -25 ila +65/70 °C (-13 ila +149/158 °F)
Azaltma1) olmadan deniz seviyesinden maksimum yuikseklik 1000 m (3280 ft)
EMC standartlari, Emisyon TR 61800-3
EMC standartlari, Bagisiklik TR 61800-3
Enerji verimliligi sinifi?) IE2

1) Asagidakiler icin dizayn kilavuzunda ézel kosullarla ilgili béliime bakin:
. Yiiksek ortam sicakliginda azaltma.
o Yiiksek rakimda azaltma.

2) EN 50598-2'ye uygun belirlenmis:
. Nominal yiik.

. %90 nominal frekans.
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. Anahtarlama frekansi fabrika ayari.

. Anahtarlama modeli fabrika ayari.

8.5 Kablo Spesifikasyonlari

Kontrol kablolari icin kablo uzunluklar ve kesitleri1)
Maksimum motor kablosu uzunlugu, blendajli
Maksimum motor kablosu uzunlugu, blendajsiz

FC 301: 50 m (164 ft)/FC 302: 150 m (492 ft)
FC 301: 75 m (246 ft)/FC 302: 300 m (984 ft)

Kontrol terminalleri icin maksimum kesit, kablo ucu mansonlari olmayan esnek/sert kablolar 1,5 mm?/16 AWG
Kontrol terminalleri icin maksimum kesit, kablo ucu mansonlari olmayan esnek kablolar 1 mm?/18 AWG
Kontrol terminalleri icin maksimum kesit, bilezikli kablo ucu mansonlari olan esnek kablolar 0,5 mm?%/20 AWG

Kontrol terminalleri icin minimum kesit

0,25 mm?/24 AWG

1) Gili¢ kablolan icin bkz. elektrik tablolari, boliim 8.1 Elektriksel Veri.

8.6 Kontrol Girisi/Cikisi ve Kontrol Verisi

Dijital girisler

Programlanabilir dijital girisler

FC 301: 4 (5)"/FC 302: 4 (6)"

Terminal numarasi

18, 19, 27", 297, 32, 33

Lojik

PNP veya NPN

Voltaj diizeyi 0-24 V DC
Voltaj diizeyi, lojik 0 PNP <5V DC
Voltaj diizeyi, lojik 1 PNP >10 V DC
Voltaj diizeyi, iojik 0 NPN2) >19'V DC
Voltaj diizeyi, lojik 1 NPN2) <14 V DC
Giristeki maksimum voltaj 28 V DC
Darbe frekans aralig 0-110 kHz
(Gorev donguisi) minimum darbe genisligi 4.5 ms
Giris direnci, Ri yaklasik 4 kQ
1) Terminaller 27 ve 29 da ¢ikis olarak programlanabilir.

2) STO girisi terminal 37 haric.

STO terminali 37" 2 (terminal 37 PNP lojigine sabitlenmistir)

Voltaj diizeyi 0-24 V DC
Voltaj diizeyi, lojik 0 PNP <4V DC
Voltaj diizeyi, lojik 1 PNP >20 V DC
Giristeki maksimum voltaj 28 V DC
24V'de tipik giris akimi 50 mA rms
20V'de tipik giris akimi 60 MmA rms
Giris kapasitansi 400 nF

Tiim dijital girisler, besleme voltajindan (PELV) ve diger yliksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.

1) Terminal 37 ve STO hakkinda detayli bilgi icin bkz. béliim 4.8.5 Safe Torque Off (STO).

2) STO ile birlikte, icinde bir DC bobini bulunan bir kontaktér kullaniyorsaniz, akimin kapatildiginda bobinden geri dénlisi icin bir
yol olusturmak énemlidir. Bu, bobinde serbest bir diyot (veya daha hizli yanit siiresi icin alternatif olarak bir 30 V veya 50 V MOV)
kullanilarak yapilabilir. Tipik kontaktérler, bu diyotla birlikte satin alinabilir.

Analog girigler

Analog giris sayisl 2
Terminal numarasi 53, 54
Modlar Voltaj veya akim
Mod segimi Anahtar S201 ve anahtar S202
Voltage mode Anahtar S201/anahtar 5202 = OFF (U)
Voltaj diizeyi -10 Vila +10 V (6lceklenebilir)
Giris direnci, Ri Yaklasik 10 kQ
Maksimum voltaj 20V
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Current mode Anahtar S201/anahtar 5202 = ON (I)
Akim diizeyi 0/4 - 20 mA (6lgeklenebilir)
Giris direnci, Ri Yaklasik 200 Q
Maksimum Akimi 30 mA
Analog girisler icin ¢ozlnarlik 10 bit (+ isareti)
Analog girislerin dogrulugu Maksimum hata tam 6lcedin %0,5'i
Bant genisligi 100 Hz

Analog girisler, besleme voltajindan (PELV) ve diger yiiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitiimistir.

PELV isolation 2
r S
+24V — - 3
18 | Control = Mains %
\ \
| \
High —
37 _| voltage [— Motor
Functional I |
isolation I
Rsass | [— DC-bus
Cizim 8.1 PELV Yalitimi
Darbe/kodlayici girisleri:
Programlanabilir darbe/kodlayici girisleri 21
Terminal numarasi darbe/kodlayici 29", 332/323), 333
29, 32, 33 terminalinde maksimum frekans 110 kHz (Cek-birak tahrikli)
29, 32, 33 terminalinde maksimum frekans 5 kHz (Acik kolektor)
29, 32, 33 terminalinde minimum frekans 4 Hz
Voltaj diizeyi Bkz. programlama kilavuzunda 5-1" Dijital Girisler bolimu.
Giristeki maksimum voltaj 28 V DC
Giris direnci, Ri Yaklasik 4 kQ
Darbe girisi dogrulugu (0,1-1kHz) Maksimum hata: Tam 6lcegin %0,1'i
Kodlayici girisi dogrulugu (1-11 kHz) Maksimum hata: Tam 6l¢cegin %0,05'i

Darbe ve kodlayici girisleri (29, 32, 33 terminalleri), besleme voltajindan (PELV) ve diger yliksek voltaj terminallerinden galvanik
izolasyonla yaltilr.

1) FC 302 sadece.

2) Darbe girisleri 29 ve 33'tiir.

3) Kodlayici girisleri: 32=A, 33=B.

Dijital ¢ikis

Programlanabilir dijital/darbeli ¢ikislari 2
Terminal numarasi 27, 29V
Dijital/frekans cikisindaki voltaj dlzeyi 0-24V
Maksimum cikis akimi (alici veya kaynak) 40 mA
Frekans cikisinda maksimum yiik 1 kQ
Frekans cikisinda maksimum kapasitif ylik 10 nF
Frekans cikisinda minimum cikis frekansi 0 Hz
Frekans ¢ikisinda maksimum cikis frekansi 32 kHz
Frekans cikisi dogrulugu Maksimum hata: Tam 6lcegin %0,1'i
Frekans cikiglarinin ¢oziindrlugi 12 bit

1) Terminal 27 ve 29 da giris olarak programlanabilir.
Dijital ¢ikis, besleme voltajindan (PELV) ve diger ytiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yaltilir.

Analog cikis

Programlanabilir analog cikis sayisi 1
Terminal numarasi 42
Analog cikista akim araligi 0/4 ila 20 mA
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Maksimum yiik GND - analog ¢ikis < 500 Q
Analog cikista dogruluk Maksimum hata: Tam 6lcegin %0,5'i
Analog cikista ¢ozinirlik 12 bit

Analog giris, besleme voltajindan (PELV) ve dider yliksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yaltilr.
Kontrol karti, 24 V DC cikis

Terminal numarasi 12,13
Cikis voltaji 24V +1,-3V
Maksimum yik 200 mA

24 V DC besleme, besleme voltajindan (PELV) galvanik izolasyonla yalitilir, ancak analog ve dijital giris ve ¢ikislarla ayni
potansiyele sahiptir.

Kontrol karti, 10 V DC cikisl

Terminal numarasi +50
Cikis voltaji 10,5V 0,5V
Maksimum yik 15 mA

10 V DC besleme, besleme voltajindan (PELV) ve diger yliksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.

Kontrol karti, RS485 serisi iletigsimi
Terminal numarasi 68 (P, TX+, RX4), 69 (N, TX-, RX-)
Terminal numarasi 61 68 ve 69 terminalleri icin ortak

RS485 seri iletisim devresi, diger merkezi devrelerden islevsel olarak ayrilir ve besleme voltajindan (PELV) galvanik izolasyonla
yalitilr.

Kontrol karti, USB seri iletisim
USB standardi 1.1 (tam hiz)
USB fisi USB tipi B fisi

Bilgisayar baglantisi standart bir ana bilgisayar/aygit USB kablosuyla yapilir.

USB baglantisi, besleme voltajindan (PELV) ve diger yliksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.

USB toprak baglantisi koruyucu topraktan galvanik izolasyonla yalitiimamistir. Frekans déniistiiriiclideki USB konektdriine
bilgisayar baglantisi olarak yalnizca izolasyonlu bir diziistii bilgisayar kullanin.

Réle cikislar

Programlanabilir réle cikislari FC 301 tim kW: 1/FC 302 tim kW: 2
Réle 01 terminal numarasi 1-3 (ag), 1-2 (kapat)
1-3'te (NC), 1-2'de (NO) (direngli yiik) maksimum terminal yiikii (AC-1)" 240 VAC 2 A
Maksimum terminal yiikii (AC-15)" (indiktif yiikk @ cos@ 0.4) 240 VAC 02 A
1-2 (NO), 1-3 (NC) (direncli yiik) Gizerinde maksimum terminal yiiki (NO) (DC-1)V 60V DC 1A
Maksimum terminal yiikii (DC-13)" (induiktif yiik) 24V DG, 0,1 A
Réle 02 (yalnizca FC 302) terminal numarasi 4-6 (ag), 4-5 (kapat)
Maksimum terminal yiikii (AC-1)" 4-5'te (NO) (direncli yiik)?? Asiri voltaj kat. Il 400V AC, 2 A
4-5 {izerinde maksimum terminal yiikii (AC-15)" (NO) (induiktif yiik @ cos® 0,4) 240V AC 02 A
4-5 (NO) (direncli yiik) lizerinde maksimum terminal yiikii (DC-1)" 80VDC 2A
4-5 (NO) (ind(iktif yiik) Gizerinde maksimum terminal yiki (DC-13)" 24V DG 0,1 A
4-6 (NQ) (direncli yiik) izerinde maksimum terminal yiikii (AC-1)" 240 VAC 2 A
4-5 {izerinde maksimum terminal yiikii (AC-15)" (NC) (indiktif yiik @ cos® 0,4) 240 VAC 02 A
4-6 (NC) (direngli yiik) Gzerinde maksimum terminal yiiki (DC-1)" 50VDC 2A
4-6 (NQ) (indiiktif yiik) Gizerinde maksimum terminal yiki (DC-13)" 24V DC 0,1 A
1-3 lzerinde minimum terminal yiki (NC), 1-2 (NO), 4-6 (NC), 4-5 (NO) 24V DC 1 mA, 24V AC 20 mA
EN 60664-1'e uygun ortam Asiri voltaj kategorisi lll/kirlilik derecesi 2

1) IEC 60947 kisim 4 ve 5

Réle kontaklari gliclendirilmis yalitimla (PELV) devrenin kalanindan galvanize olarak izole edilmistir.
2) Asin Voltaj Kategorisi Il.

3) UL uygulamalari 300 V AC 2 A.

Kontrol karti performansi
Tarama araligi 1 ms
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Kontrol 6zellikleri

0-590 Hz'de cikis frekansi ¢ozinlrligu +0,003 Hz
Kesin baslatma/durdurma yineleme dogrulugu (terminaller 18, 19) <+0.1 ms
Sistem yanit siresi (terminaller 18, 19, 27, 29, 32, 33) <2 ms
Hiz denetim araligi (acik ¢evrim) Senkron hizinin 1:100'G
Hiz denetim araligi (kapal ¢evrim) Senkron hizinin 1:1000'i
Hiz dogrulugu (acik ¢evrim) 30-4000 RPM: Hata +8 RPM
Hiz dogrulugu (kapali dongli), geri besleme aygitinin ¢oziinirligline baglh olarak 0-6000 RPM: Hata +£0.15 RPM
Tork denetim dogrulugu (hiz geri besleme) maksimum hata tnominal torkun %5'i

Tiim kontrol karakteristiklerinde 4 kutuplu asenkron motor temel alinir.

8.7 Sigortalar ve Devre Kesiciler

Frekans donistiriici icindeki bilesenlerin bozulma varsa (birinci ariza) koruma olarak besleme tarafinda 6nerilen sigortalari
ve/veya devre kesicileri kullanin.

DUYURU!

Sigortalarin besleme tarafinda kullanimi IEC 60364 (CE) ve NEC 2009 (UL) uyumlu kurulumlar i¢in zorunludur.

Tavsiyeler
. gG tipi sigortalar.

. Moeller tipi devre kesiciler. Diger devre kesici turleri icin, frekans donisturticiye giren enerjinin Moeller tipleri
tarafindan sunulan enerjiye esit ya da daha kuglik oldugundan emin olun.

Onerilere uygun sigortalar ve devre kesiciler kullanilarak, frekans dénustiiriiciideki olasi hasarlar birim icindeki hasarlar ile
sinirlanir. Detayh bilgi icin lutfen Sigortalar ve Devre Kesiciler Uygulama Notu'na bakin.

Frekans donusturilicli voltaj glicline bagl olarak, béliim 8.7.1 CE Uyum ila béliim 8.7.2 UL Uyumlulugu olan sigortalar 100000
Arms (simetrik) veren devrelerde kullanilmaya uygundur. Normal sigorta kullaniminda, frekans donistiirticii Kisa Devre Akim
Orani (SCCR) 100000 Arms'dir.
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8.7.1 CE Uyum
200-240 V
Muhafaza Gii¢ [kW] Tavsiye edilen Tavsiye edilen Tavsiye edilen devre Maksimum alarm
sigorta boyutu maksimum sigorta kesici diizeyi [A]
Moeller
Al 0.25-1.5 gG-10 gG-25 PKZMO-16 16
A2 0.25-2.2 gG-10 (0.25-1.5) gG-25 PKZMO0-25 25
9G-16 (2.2)
A3 3.0-3.7 gG-16 (3) gG-32 PKZMO0-25 25
gG-20 (3.7)
A4 0.25-2.2 gG-10 (0.25-1.5) gG-32 PKZMo0-25 25
gG-16 (2.2)
A5 0.25-3.7 gG-10 (0.25-1.5) gG-32 PKZMO0-25 25
gG-16 (2.2-3)
gG-20 (3.7)
B1 5.5-7.5 gG-25 (5.5) gG-80 PKZM4-63 63
gG-32 (7.5)
B2 11 gG-50 gG-100 NZMB1-A100 100
B3 5.5 9G-25 9G-63 PKZM4-50 50
B4 7.5-15 gG-32 (7.5) gG-125 NZMB1-A100 100
gG-50 (11)
gG-63 (15)
C1 15-22 gG-63 (15) gG-160 (15-18.5) NZMB2-A200 160
gG-80 (18.5) aR-160 (22)
gG-100 (22)
2 30-37 aR-160 (30) aR-200 (30) NZMB2-A250 250
aR-200 (37) aR-250 (37)
c3 18.5-22 gG-80 (18.5) gG-150 (18.5) NZMB2-A200 150
aR-125 (22) aR-160 (22)
c4 30-37 aR-160 (30) aR-200 (30) NZMB2-A250 250
aR-200 (37) aR-250 (37)

Tablo 8.13 200-240 V, Muhafaza Boyutlari A, B ve C
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380-500 V
Muhafaza Giig [kW] Tavsiye edilen Tavsiye edilen Tavsiye edilen devre Maksimum alarm
sigorta boyutu maksimum sigorta kesici Moeller diizeyi [A]
Al 0.37-15 gG-10 gG-25 PKZMO-16 16
A2 0.37-4.0 gG-10 (0.37-3) gG-25 PKZMO0-25 25
gG-16 (4)
A3 55-75 gG-16 gG-32 PKZMO0-25 25
A4 0.37-4 gG-10 (0.37-3) gG-32 PKZMO0-25 25
gG-16 (4)
A5 0.37-7.5 gG-10 (0.37-3) gG-32 PKZMO0-25 25
gG-16 (4-7.5)
B1 11-15 gG-40 gG-80 PKZM4-63 63
B2 18.5-22 gG-50 (18.5) gG-100 NZMB1-A100 100
gG-63 (22)
B3 11-15 gG-40 gG-63 PKZM4-50 50
B4 18.5-30 gG-50 (18.5) gG-125 NZMB1-A100 100
gG-63 (22)
gG-80 (30)
@ 30-45 gG-80 (30) 9G-160 NZMB2-A200 160
gG-100 (37)
gG-160 (45)
2 55-75 aR-200 (55) aR-250 NZMB2-A250 250
aR-250 (75)
a3 37-45 gG-100 (37) 9G-150 (37) NZMB2-A200 150
gG-160 (45) gG-160 (45)
C4 55-75 aR-200 (55) aR-250 NZMB2-A250 250
aR-250 (75)

Tablo 8.14 380-500 V, Muhafaza Boyutlari A, B ve C
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525-600 V
Muhafaza Gii¢ [kW] Tavsiye edilen Tavsiye edilen Tavsiye edilen devre Maksimum alarm
sigorta boyutu maksimum sigorta kesici diizeyi [A]
Moeller

A2 0-75-4.0 gG-10 gG-25 PKZMO0-25 25

A3 55-75 gG-10 (5.5) gG-32 PKZMO0-25 25
gG-16 (7.5)

A5 0.75-7.5 gG-10 (0.75-5.5) gG-32 PKZMO0-25 25
gG-16 (7.5)

B1 11-18 gG-25 (11) gG-80 PKZM4-63 63
gG-32 (15)
gG-40 (18.5)

B2 22-30 gG-50 (22) gG-100 NZMB1-A100 100
gG-63 (30)

B3 11-15 gG-25 (11) gG-63 PKZM4-50 50
gG-32 (15)

B4 18.5-30 gG-40 (18.5) gG-125 NZMB1-A100 100
gG-50 (22)
gG-63 (30)

(@] 37-55 gG-63 (37) gG-160 (37-45) NZMB2-A200 160
gG-100 (45) aR-250 (55)
aR-160 (55)

2 75 aR-200 (75) aR-250 NZMB2-A250 250

c3 37-45 gG-63 (37) gG-150 NZMB2-A200 150
gG-100 (45)

c4 55-75 aR-160 (55) aR-250 NZMB2-A250 250
aR-200 (75)

Tablo 8.15 525-600 V, Muhafaza Boyutlari A, B ve C

525-690 V
Muhafaza Gii¢ [kW] Tavsiye edilen Tavsiye edilen Tavsiye edilen devre Maksimum alarm
sigorta boyutu maksimum sigorta kesici diizeyi [A]
Moeller
A3 1.1 gG-6 gG-25

1.5 gG-6 gG-25
22 gG-6 gG-25
3 gG-10 gG-25 PKZMO-16 16
4 gG-10 gG-25
5.5 gG-16 gG-25
7.5 gG-16 gG-25

B2/B4 1 9G-25 (11) gG-63
15 gG-32 (15)
18 gG-32 (18) h h
22 gG-40 (22)

B4/C2 30 9G-63 (30) 9G-80 (30) - -

C2/C3 37 gG-63 (37) gG-100 (37)
45 gG-80 (45) gG-125 (45) h h

2 55 gG-100 (55) gG-160 (55-75)

75 9G-125 (75) h h

Tablo 8.16 525-690 V, Muhafaza Boyutlari A, B ve C
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8.7.2 UL Uyumlulugu

200-240 V
Tavsiye edilen maksimum sigorta
Gug [kwW] Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
RK11) Tipi J Tipi T Tipi CC Tipi CC Tipi CC Tipi
0.25-0.37 KTN-R-05 JKS-05 JIN-05 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5
0.55-1.1 KTN-R-10 JKS-10 JIN-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
1.5 KTN-R-15 JKS-15 JIN-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15
2.2 KTN-R-20 JKS-20 JIN-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
3.0 KTN-R-25 JKS-25 JIN-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
3.7 KTN-R-30 JKS-30 JIN-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30
5.5 KTN-R-50 KS-50 JIN-50 - - -
7.5 KTN-R-60 JKS-60 JIN-60 - - -
1M KTN-R-80 JKS-80 JIN-80 - - -
15-18.5 KTN-R-125 JKS-125 JIN-125 - - -
22 KTN-R-150 JKS-150 JIN-150 - - -
30 KTN-R-200 JKS-200 JIN-200 - - -
37 KTN-R-250 JKS-250 JIN-250 - - -
Tablo 8.17 200-240 V, Muhafaza Boyutlari A, B ve C
Tavsiye edilen maksimum sigorta
Giig [kW] Ferraz- Ferraz- Ferraz- Ferraz-
SIBA Littelfuse Bussmann Littelfuse
RK1 Tipi RK1 Tipi Shawmut | Shawmut | Tipi) | JFHR2 Shawmut | Shawmut
CC Tipi RK13 Tipi) JFHR2% J
0.25-0.37 5017906-005 KLN-R-05 ATM-R-05 A2K-05-R FWX-5 - - HSJ-6
0.55-1.1 5017906-010 KLN-R-10 ATM-R-10 A2K-10-R FWX-10 - - HSJ-10
1.5 5017906-016 KLN-R-15 ATM-R-15 A2K-15-R FWX-15 - - HSJ-15
2.2 5017906-020 KLN-R-20 ATM-R-20 A2K-20-R FWX-20 - - HSJ-20
3.0 5017906-025 KLN-R-25 ATM-R-25 A2K-25-R FWX-25 - - HSJ-25
3.7 5012406-032 KLN-R-30 ATM-R-30 A2K-30-R FWX-30 - - HSJ-30
55 5014006-050 KLN-R-50 - A2K-50-R FWX-50 - - HSJ-50
7.5 5014006-063 KLN-R-60 - A2K-60-R FWX-60 - - HSJ-60
1M 5014006-080 KLN-R-80 - A2K-80-R FWX-80 - - HSJ-80
15-18.5 2028220-125 KLN-R-125 - A2K-125-R FWX-125 - - HSJ-125
22 2028220-150 KLN-R-150 - A2K-150-R FWX-150 L255-150 A25X-150 HSJ-150
30 2028220-200 KLN-R-200 - A2K-200-R FWX-200 L25S-200 A25X-200 HSJ-200
37 2028220-250 KLN-R-250 - A2K-250-R FWX-250 L25S-250 A25X-250 HSJ-250

Tablo 8.18 200-240 V, Muhafaza Boyutlari A, B ve C

1) Bussmann tarafindan saglanan KTS sigortalari, 240 V frekans donustirtictleri icin KTN'nin yerine kullanilabilir.

2) Bussmann tarafindan saglanan FWH sigortalari, 240 V frekans donustiriicileri icin FWX'in yerine kullanilabilir.

3) Ferraz Shawmut tarafindan saglanan A6KR sigortalari, 240 V frekans donustirtcdleri icin A2KR yerine kullani-
labilir.

4) Ferraz Shawmut tarafindan saglanan A50X sigortalari, 240 V frekans donusturicileri icin A25X yerine kullani-
labilir.
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380-500 V
Tavsiye edilen maksimum sigorta
Giic (kW] Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
RK1 Tipi J Tipi T Tipi CC Tipi CC Tipi CC Tipi

0.37-1.1 KTS-R-6 JKS-6 JJS-6 FNQ-R-6 KTK-R-6 LP-CC-6
1.5-2.2 KTS-R-10 JKS-10 1J5-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
3 KTS-R-15 JKS-15 1Js-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15
4 KTS-R-20 JKS-20 JJS-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
55 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
7.5 KTS-R-30 JKS-30 1JS-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30
11 KTS-R-40 JKS-40 JJS-40 - - -

15 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 - - -

18 KTS-R-60 JKS-60 JJS-60 - - -

22 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 - - -

30 KTS-R-100 JKS-100 1J5-100 - - -

37 KTS-R-125 JKS-125 1Js-125 - - -

45 KTS-R-150 JKS-150 1J5-150 - - -

55 KTS-R-200 JKS-200 JJS-200 - - -

75 KTS-R-250 JKS-250 JJS-250 - - -

Tablo 8.19 380-500 V, Muhafaza Boyutlari A, B ve C

Tavsiye edilen maksimum sigorta
Ferraz
3 Ferraz Ferraz Shawmut Ferraz .
Gii¢ [kW] SIBA, . thtelft.ls.e Shawmut Shawmut Bussmann JFerraz Shawmut Littelfuse
RK1 Tipi RK1 Tipi . . JFHR2 JFHR2
CC Tipi RK1 Tipi Shawmut JFHR2"
J

0.37-1.1 5017906-006 KLS-R-6 ATM-R-6 A6K-6-R FWH-6 HSJ-6 - -
1.5-2.2 5017906-010 KLS-R-10 ATM-R-10 A6K-10-R FWH-10 HSJ-10 - -
3 5017906-016 KLS-R-15 ATM-R-15 A6K-15-R FWH-15 HSJ-15 - -
4 5017906-020 KLS-R-20 ATM-R-20 A6K-20-R FWH-20 HSJ-20 - -
55 5017906-025 KLS-R-25 ATM-R-25 A6K-25-R FWH-25 HSJ-25 - -
7.5 5012406-032 KLS-R-30 ATM-R-30 A6K-30-R FWH-30 HSJ-30 - -
1 5014006-040 KLS-R-40 - A6K-40-R FWH-40 HSJ-40 - -
15 5014006-050 KLS-R-50 - A6K-50-R FWH-50 HSJ-50 - -
18 5014006-063 KLS-R-60 - A6K-60-R FWH-60 HSJ-60 - -
22 2028220-100 KLS-R-80 - A6K-80-R FWH-80 HSJ-80 - -
30 2028220-125 KLS-R-100 - A6K-100-R FWH-100 HSJ-100 - -
37 2028220-125 KLS-R-125 - A6K-125-R FWH-125 HSJ-125 - -
45 2028220-160 KLS-R-150 - A6K-150-R FWH-150 HSJ-150 - -
55 2028220-200 KLS-R-200 - A6K-200-R FWH-200 HSJ-200 A50-P-225 L50-S-225
75 2028220-250 KLS-R-250 - A6K-250-R FWH-250 HSJ-250 A50-P-250 L50-5-250

Tablo 8.20 380-500 V, Muhafaza Boyutlari A, B ve C

1) Ferraz Shawmut A50QS sigortalari A50P sigortalari yerine kullanilabilir.
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525-600 V
Tavsiye edilen maksimum sigorta
Gii¢ Bussmann | Bussmann | Bussmann | Bussmann | Bussmann | Bussmann SIBA Littelfuse Ferraz Ferraz
kW] | RK1Tipi | J Tipi TTipi | CCTipi | cCTipi | CCTipi | RK1Tipi | RK1Tipi | onawmut | Shawmut
RK1 Tipi J

0.75- KTS-R-5 JKS-5 JJs-6 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5 5017906-005 | KLS-R-005 A6K-5-R HSJ-6
1.1

1.5-2.2 | KTS-R-10 JKS-10 JJS-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10 | 5017906-010 | KLS-R-010 | A6K-10-R HSJ-10
3 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15 [ 5017906-016 | KLS-R-015 | A6K-15-R HSJ-15
4 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20 | 5017906-020 | KLS-R-020 | A6K-20-R HSJ-20
55 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25 [ 5017906-025 | KLS-R-025 | A6K-25-R HSJ-25
7.5 KTS-R-30 JKS-30 JJS-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30 | 5017906-030 | KLS-R-030 | A6K-30-R HSJ-30
1 KTS-R-35 JKS-35 JJS-35 - - - 5014006-040 | KLS-R-035 | A6K-35-R HSJ-35
15 KTS-R-45 JKS-45 JJS-45 - - - 5014006-050 | KLS-R-045 | A6K-45-R HSJ-45
18 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 - - - 5014006-050 | KLS-R-050 | A6K-50-R HSJ-50
22 KTS-R-60 JKS-60 JJS-60 - - - 5014006-063 | KLS-R-060 | A6K-60-R HSJ-60
30 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 - - - 5014006-080 | KLS-R-075 | A6K-80-R HSJ-80
37 KTS-R-100 JKS-100 JJS-100 B . - 5014006-100 | KLS-R-100 | A6K-100-R [ HSJ-100
45 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 B . - 2028220-125 | KLS-R-125 | A6K-125-R | HSJ-125
55 KTS-R-150 |  JKS-150 JJS-150 - - - 2028220-150 | KLS-R-150 | A6K-150-R [ HSJ-150
75 KTS-R-175 | JKS-175 JJS-175 - - - 2028220-200 | KLS-R-175 | A6K-175-R | HSJ-175

Tablo 8.21 525-600 V, Muhafaza Boyutlari A, B ve C
525-690 V

Tavsiye edilen maksimum sigorta
Gili¢ (kW] Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
RK1 Tipi J Tipi T Tipi CC Tipi CC Tipi CC Tipi

[kW]

1.1 KTS-R-5 JKS-5 JJs-6 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5
1.5-2.2 KTS-R-10 JKS-10 JJs-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10

3 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15

4 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20

5.5 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25

7.5 KTS-R-30 JKS-30 JJS-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30

1 KTS-R-35 JKS-35 JJS-35 - - -

15 KTS-R-45 JKS-45 JJS-45 - - -

18 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 - - -

22 KTS-R-60 JKS-60 JJS-60 - - -

30 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 - - -

37 KTS-R-100 JKS-100 JJS-100 - - -

45 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 - - -

55 KTS-R-150 JKS-150 JJS-150 - - -

75 KTS-R-175 JKS-175 JJS-175 - - -

Tablo 8.22 525-690 V, Muhafaza Boyutlari A, B ve C
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Tavsiye edilen maksimum sigorta
Maksimu X Ferraz Ferraz
. Bussmann | Bussmann | Bussmann SIBA Littelfuse
. m on Shawmut Shawmut
Glig [kw] . E52273 E4273 E4273 E180276 E81895
sigortala E163267/E2137 E2137
RK1/JDDZ J/JDDZ T/JDDZ RK1/JDDZ RK1/JDDZ
r RK1/JDDZ J/HSJ
1 30 A KTS-R-30 JKS-30 JKJS-30 5017906-030 KLS-R-030 A6K-30-R HST-30
15-18.5 45 A KTS-R-45 JKS-45 JJS-45 5014006-050 KLS-R-045 A6K-45-R HST-45
22 60 A KTS-R-60 JKS-60 JJS-60 5014006-063 KLS-R-060 A6K-60-R HST-60
30 80 A KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 5014006-080 KLS-R-075 A6K-80-R HST-80
37 20 A KTS-R-90 JKS-90 JJS-90 5014006-100 KLS-R-090 A6K-90-R HST-90
45 100 A KTS-R-100 JKS-100 JJS-100 5014006-100 KLS-R-100 A6K-100-R HST-100
55 125 A KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 2028220-125 KLS-150 A6K-125-R HST-125
75 150 A KTS-R-150 JKS-150 JJS-150 2028220-150 KLS-175 A6K-150-R HST-150

Tablo 8.23 525-690 V, Muhafaza Boyutlari A, B ve C

8.8 Baglanti Sikistirma Torklari

Muhafaza |200-240 V (380-500 V [525-690 V |Amag Sikistirma torku [Nm]
Boyutu kW] [kW] [kw] ([in-1b])
A2 0.25-2.2 0.37-4 - Sebeke, Fren direnci, ylik paylasimi, Motor kablosu. 0.5-0.6 (4.4-5.3)
A3 3-3.7 5.5-7.5 1.1-7.5
A4 0.25-2.2 0.37-4 -
A5 3-3.7 5.5-7.5 -
Sebeke, Fren direnci, yik paylasimi, Motor kablosu. 1.8 (15.9)
B1 5.5-7.5 11-15 - Role. 0.5-0.6 (4.4-5.3)
Toprak. 2-3 (17.7-26.6)
Sebeke, Fren direnci, yiik paylasimi kablolari. 4.5 (39.8)
Motor kablolari. 4.5 (39.8)
B2 1 18.5-22 122 5ee 0.5-0.6 (4.4-53)
Toprak. 2-3 (17.7-26.6)
Sebeke, Fren direnci, yluk paylasimi, Motor kablosu. 1.8 (15.9)
B3 5.5-7.5 11-15 - Role. 0.5-0.6 (4.4-5.3)
Toprak. 2-3 (17.7-26.6)
Sebeke, Fren direnci, ylk paylasimi, Motor kablosu. 4.5 (39.8)
B4 11-15 18.5-30 11-30 Role. 0.5-0.6 (4.4-5.3)
Toprak. 2-3 (17.7-26.6)
Sebeke, Fren direnci, ylk paylasimi kablolari. 10 (89)
Motor kablolari. 10 (89)
a1 15-22 30-45 - Role. 0.5-0.6 (4.4-5.3)
Toprak. 2-3 (17.7-26.6)
Sebeke, motor kablolar. 14 (124) (95 mm?ye
kadar (3 AWG))
24 (212) (95 mm?nin
C2 30-37 55-75 30-75 lizerinde (3 AWG))
Yuk Paylasimi, fren kablolari. 14 (124)
Role. 0.5-0.6 (4.4-5.3)
Toprak. 2-3 (17.7-26.6)
Sebeke, Fren direnci, ylk paylasimi, Motor kablosu. 10 (89)
c3 18.5-22 30-37 37-45 Role. 0.5-0.6 (4.4-5.3)
Toprak. 2-3 (17.7-26.6)
Sebeke, motor kablolar. 14 (124) (95 mm?ye
kadar (3 AWG))
24 (212) (95 mm?nin
c4 37-45 55-75 11-22 lizerinde (3 AWG))
Yuk Paylasimi, fren kablolari. 14 (124)
Role. 0.5-0.6 (4.4-5.3)
Toprak. 2-3 (17.7-26.6)

Tablo 8.24 Kablolar icin Sikistirma Torku
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9 Ek

9.1 Semboller, Kisaltmalar ve Kurallar

°C Santigrat Derece

°F Dereceler Fahrenayt

AC Alternatif akim

AEO Otomatik enerji optimizasyonu
AWG Amerikan tel ¢capi

AMA Otomatik motor uyarlamasi
DC Dogru akim

EMC Elektromanyetik uyumluluk
ETR Elektronik termal role

fmN Nominal motor frekansi

FC Frekans dondstirtca

Iinv Nominal evirici ¢ikis akimi
lLm Akim siniri

IMN Nominal motor akimi

IviT,MAX Maksimum ¢ikis akimi

IviTN Frekans donuUsturiict tarafindan saglanan nominal ¢ikis akimi
IP Giris korumasi

LCP Yerel denetim panosu

MCT Hareket denetim araci

Ns Senkronize motor hizi

PmN Nominal motor guici

PELV Koruyucu ekstra diistk voltaj
PCB Baskili devre karti

PM Motoru Kalici miknatis motoru

PWM Darbe genisligi modulasyonu
RPM Dakika basina devir

Reak Reaktif terminaller

Tum Tork siniri

UmN Nominal motor voltaji

Tablo 9.1 Semboller ve Kisaltmalar

Kurallar
Numarali listeler prosediirleri belirtir.
Maddeli listeler diger bilgilerini belirtir.

italik metin sunu belirtir:

. Referans baglantisi.
. Baglanti.

. Parametre ad.

° Parametre grubu adi.
) Parametre secenek.
. Dipnot.

Cizimlerdeki tim boyutlar [mm] (in¢) cinsindendir.

9.2 Parametre Menu Yapisi
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Dizin VLT® AutomationDrive FC 301/302

Dizin Boyut 76

A ¢

AC Calistirma komutu 31
girisi 17 Cikis

sebeke 17 Analog cikis 18,66
Aciklik gereklilikleri 10 Cikis giicii kablo tesisati 22
Agirik 76 Cikis performansi (U, V, W) 64
Akim

gucu 43 D

siniri 52

Cikis akimi 40, 43 Danfoss FC 21

DCakimi 12,40 parbe baslatma/durdurma 34

Giris akimi 17

Darbe/kodlayici girisi: 66
Alarm

Alarm 36, 41 DC baglantisi 42

kilidi 41 Depolama 10
Alarm glnlugu 24 Desarj sUresi 8
Alarmlar 41 Devre kesici 22,68
AMA Dijital cikis 66

AMA 39

T27 baglantili AMA 32 Dis alarm sifirlama 3

T27 baglantisiz AMA 32 Durum ekrani 39

Uyan 47 Durum modu 39
Amacglanan kullanim 4
Ana ment 24 E
Anahtar baglantisini kes 23 Ek kaynaklar 4
Anahtar frekansi 4 Elektrik tesisat 12
Analog Elektrik tesisati

crkis 18,66 Kablotesisati semasi 14

giris 18 Kontrol kablosu 16

Sinyal 42 Kontrol telleri 19
Anhtr 19 Motor kablolari 16

Termistor kontrol telleri 17
Ara devre 42 -

Ayrica bkz. DC baglantisi EMC paraziti 16
Ariza giinliigi 24 EMC uyumlu kurulum 12
Arka plaka 11 EN 50598-2 65
Asin akim korumasi 12 Enerjiverimliligi....... 53, 54, 55,56, 57, 58, 59, 60, 61, 62, 63, 64
Asirrisinma 43
Asin sicaklk 43 F
Asiri voltaj 40,52 Faz kaybi 42
ASM 27 Feedback 19,22, 40,46
Auto on 24,31,39,41  FIwx 27, 29,37
Ayar noktasi 41 Fren .

kontroli 44
rezistoru 42
B siniri 45
Bakim 39 Frenleme 40
Baslatma 26
Baslatma/durdurma komutu 34 G
Besleme voltaji 17,18,23,46  Gegicibaglanti 19
Birlikte verilen 6geler 10  Genisletilmis gorintm 56
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Dt

Dizin

Kullanim Kilavuzu

Gezinme tusu 23,24, 26,39 Kayan delta 17
Girig Kisa devre 44
Analog - 42 Kisaltma 78
Analog giris 18, 65
Dijital 43 Kodlayici rotasyonu 30
Dij[tal giris 19,41, 65 Kontrol
baglanti kesme 17 Elektrik tesisati 12
gucu 16,17,22,42 kablosu 16
guicli kablo tesisati 22 ozelligi 68
sinyali 19 sinyali 39
terminali 17,19,23 s6zcigi zaman agimi 44
voltaji 23 telleri 19,22
Gug 12 terminali 24,27,39, 41
Glic Yerel denetim 23,24,39
G“'E? guct 23 Kontrol Karti
baglantisi 12 Kontrol Karti 67
faktori 22 RS485 67
Nominal gl 76 Seri iletigim 67
Guvenlik 9 USB seri iletisim 67
Yukla sifir hatasi 42
H Konvansiyon 78
Hand on 24,39 Kurulum . X
Kontrol listesi 22
Harici denetleyici 4 Kurulum 19,21
Harici komut 41 ortami 10
Hiz referansi 19,31,39 Kurulum 31
Hizlhh menu 24
L
| LCP 23
IEC 61800-3 17
M
i Manuel baslatma 26
iletisim secenegi 46  MCT10 18,23
iletme 22 Mekanik fren kontrolii 20,37
Mekanik tesisat 10
I Menii tusu 23,24
Istahc 46 Men yapisi 24
Modbus RTU 21
I Montaj 11,22
isletim tusu 23 Motor
istenmeyen baslatma 8,39 Gl 12
Istenmeyen motor dondsi 9
akimi 24,30, 47
K asir yik korumasi 4
Kablo cikisi 64
spesifikasyonu 65 durumu 4
uzunluklari ve kesitleri 65 kablolar 16,22
y6nlendirme 22 kablosu 12,16
Motor kablosu 12,16 power 24,47
speed 26
Kaldirma n termal korumasi 36
Kalifiye Personel 8 termistord 36
Kalkanl kabl 16.22 verileri 27,30,43,48,52
alkanii kablo ’ PM motoru 28
Kapak sikistirma 16 Rotasyon 30
Kapali ¢cevrim (Closed loop) 19 Termistor 36
MG33AR42 Danfoss A/S © 08/2016 Tim haklari sakhdir. 89
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Dizin VLT® AutomationDrive FC 301/302
.. Seri iletisim
O RS485 20,67
. Seri iletisim 18, 20, 24, 39, 40, 41, 67
On kapak sikistirma torku 77 USB seri iletisim 67
Seri iletisim 41,67
0] "
Sertifikasyon 7
7
Onay Servis 39
Open loop 19 S 23,24, 26, 41,43, 44, 48
Opsiyonel ekipman 17,19,23 Sigorta 12,22, 46, 68
Ortam o4 Sistem geri besleme 4
kosul 4
Ortam kosulu 6 Sizinti akimi 9,12
Otomatik motor uyarlamasi 30 SLC 37
Otomatik sifirlama 23 SmartStart %
p Sogutma 10
Sogutma acikhig 22
Parazit yalitimi 22 g ¢
Patlama gecisi 13 s
PELV.
36 Sok 10
Performans 67
Plaka 10 S
Potansiyel esitleme 13 Sorun giderme 52
Programlama 19,23,24,25 STO 20
Ayrica bkz. Safe Torque Off
R SynRM 29
Yy
Rampa-asagdi siresi 52
Rampa-yukari suresi 52 T
Reference Teknik Ozellikler 21
Analog hiz referansi 33 Tel boyutu 12,16
Hiz referansi 33
Reference 24,32,39,40,41  Termal koruma 7
Uzak referans 40 Terminal
RFI filtresi 17 Cikis terminali 23
) 53 19
Role cikisi 67 54 19
RS485 36 Termistor. 17
RS485 Titresim 10
RS485 67
. Toprak baglantisi 22
Run permissive 40
. e Toprak teli 12
Riizgar enerjisi Uretimi 9
Topraklama 16,17,22,23
S Toprakli delta 17
Tork
Safe Torque Off. 20 Sinir 43
karakteristigi 64
S siniri 52
Sebeke
besleme 58,59,60,63 U
voltaj 24,40 Uyarilar M
S Uyku modu 41
Uzak komut. 4
Sembol 78
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Dizin

Kullanim Kilavuzu

Y

25

Varsayilan ayarlar

42

Voltaj dengesizligi

Voltaj diizeyi

Y

Yardimci donanim

65

22

23

Yerel denetim panosu

Yuk paylasimi

Yiiksek voltaj

8,23
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