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1 Indledning

Programming Guide

1.1.3 Forkortelser

Softwareversion: 6.5x Vekselstrom AC
American Wire Gauge AWG
Denne Programming Guide kan bruges til alle FC 300-frekvens- Ampere/AMP A
omformere med softwareversion 6.5x. Automatisk motortilpasning AMA
Softwareversionsnummeret kan ses i 15-43 Software Version. Stremgraense ILim
Grader celsius °C
1.1.1 Godkendelser Jaevnstrom DC
Frekvensomformerafhaengigt D-TYPE
Elektromagnetisk kompatibilitet EMC
Elektronisk termisk relae ETR
U frekvensomformer FC
C ® L Us Gram g
Hertz Hz
Hestekraefter HK
Kilohertz kHz
LCP-betjeningspanel LCP
Meter m
1.1.2 Symb0|er Millihenry-induktans mH
Milliampere mA
Symboler, der benyttes i denne vejledning. Millisekund ms
Minut min
BEMERKI Motion Control Tool MCT
Angiver, at laeseren skal vaere opmaerksom pa noget. Nanofarad nF
Newtonmeter Nm
AFORSIGTIG Nominel motorstrom IMN
Angiver en potentielt farlig situation, som, hvis den ikke Nom!nel motorfrekvens fian
undgas, kan medfgre mindre eller moderat person- eller Nominel motoreffekt Pux
udstyrsskade Nominel motorspaending UmN
Permanent magnetmotor PM-motor
Protective Extra Low Voltage PELV
AADVARSEL | Printplade PCB
Angiver en potentielt farlig situation, som, hvis den ikke Nominel udgangsstrem for vekselretter Iinv
undgas, kan medfere dedsfald eller alvorlig personskade. Omdrejninger pr. minut O/MIN
Regenerative klemmer Regen
*  Angiver en fabriksindstilling H Sekund sek.
Synkron motorhastighed ns
Momentgraense Tum
Volt Vv
Den maksimale udgangsstrom IvLT,MAKS

Den nominelle udgangsstrem leveret af

frekvensomformeren.

VTN

1.1.4 Ordforklaring

Frekvensomformer:
IvLT,MAKS
Maksimal udgangsstrem.
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vt UmN

Den nominelle udgangsstrem leveret af Nominel motorspaending (typeskiltdata).
frekvensomformeren.

UVLT, MAKS Startmoment

Maksimal udgangsspeaending.

Moment

Indgang: g
Styrekommando S
. . Kipgraense ﬁ
Den tilsluttede motor kan startes og standses ved hjelpaf | 0
LCP og de digitale indgange. -
Funktionerne er opdelt i to grupper.
Funktionerne i gruppe 1 har hgjere prioritet end
funktionerne i gruppe 2.
Gruppe 1 Nulstilling, Frilabsstop, Nulstilling og frilabsstop,
Kvikstop, DC-bremsning, Stop og [OFF]-tasten.
Gruppe 2 Start, Pulsstart, Reversering, Start reversering, Jog
og Fastfrys udgang
Motor: o/min
Motor kerer
Moment genereret pa udgangsaksel og hastighed fra nul
O/MIN til maks. hastighed pa motor. Ouir
frekvensomformerens virkningsgrad defineres som
fiog forholdet mellem den afgivne og modtagne effekt.
Motorfrekvensen, nar jog-funktionen er aktiveret (via
digitale klemmer). Start-deaktivér-kommando
fﬂ En stopkommando, der tilhgrer styrekommandoerne i
Motorfrekvens. gruppe 1. Se denne gruppe.
fmaks
Maksimal motorfrekvens. Stopkommando
Se styrekommandoer.
fmin
Minimal motorfrekvens.
Referencer:
fwun Analog reference
Nominel motorfrekvens (typeskiltdata). Et signal sendt til de analoge indgange 53 eller 54 kan
Im veere spaending eller strom.
Motorstrom (faktisk). Binaer reference
IMN Signal, der sendes til porten til seriel kommunikation.
Nominel motorstrem (typeskiltdata). Preset-reference
NMN En defineret preset-reference, der kan indstilles fra -100 %
Klaqinel motorhastighed (typeskiltdata). til +100 % af referenceomradet. Der kan vaelges otte
N preset-referencer via de digitale klemmer.
1is
Synkron motorhastighed Pulsreference

Et pulsfrekvenssignal, som sendes til de digitale indgange

2% par.1 - 23 %60 s (klemme 29 eller 33).
n —2Xpar.1-23X60s

s par. 1 —39 Ref
MAKS

Bestemmer forholdet mellem referenceindgangen ved 100
% fuld skalaveerdi (typisk 10 V, 20 mA) og den resulterende
reference. Maksimumreferenceveerdien, der er indstillet i
3-03 Maximum Reference.

PmnN
Nominel motoreffekt (typeskiltdata i kW eller HK).

TMmN
Nominelt moment (motor).
Refmin

Bestemmer forholdet mellem referenceindgangen ved 0 %
veerdi (typisk 0 V, 0 mA, 4 mA) og den resulterende

Un
Aktuel motorspaending.
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reference. Min. referenceveerdien, der er indstillet i
3-02 Minimum Reference.

Diverse:

Analoge indgange

De analoge indgange kan bruges til at styre forskellige
funktioner i frekvensomformeren.

Der findes to typer analoge indgange:

Stremindgang, 0-20mA og 4-20mA
Speaendingsindgang, 0-10V DC (FC 301)
Speaendingsindgang, -10 - +10V DC (FC 302FC 102).

Analoge udgange
De analoge udgange kan levere et signal pa 0-20 mA, 4-20
mA.

Automatisk motortilpasning, AMA
AMA-algoritmen bestemmer de elektriske parametre for
den tilsluttede motor ved stilstand.

Bremsemodstand

Bremsemodstand er et modul, der kan absorbere den
bremseeffekt, der genereres ved regenerativ bremsning.
Denne regenerative bremseeffekt gger mellemkredsspaen-
dingen, og en bremsechopper sorger for at afsette
effekten i bremsemodstanden.

CT-karakteristik

Konstant momentkarakteristik anvendes til alle applika-
tioner, f.eks. transportband, fortraengningspumper og
kraner.

Digitale indgange
De digitale indgange kan bruges til at styre forskellige
funktioner i frekvensomformeren.

Digitale udgange
frekvensomformeren har to halvlederbaserede udgange,

der kan levere et signal pa 24 V DC (maks. 40 mA).

Dsp
Digital signalprocessor.

ETR

Elektronisk termisk relze er en beregning af termisk
belastning baseret pé aktuel belastning og tid. Den har til
formal at beregne motortemperaturen.

Hiperface®
Hiperface®er et registreret varemaerke tilhgrende
Stegmann.

Initialisering
Ved initialisering (714-22 Operation Mode) vender
frekvensomformeren tilbage til fabriksindstillingen.

Periodisk driftscyklus

En klassificering for periodisk drift angiver en sekvens af
driftscyklusser. Hver cyklus bestar af en periode med og en
periode uden belastning. Driften kan vzere enten periodisk
drift eller ikke-periodisk drift.

LCP

LCP-betjeningspanelet er den komplette graenseflade til
betjening og programmering af frekvensomformeren.
Betjeningspanelet er aftageligt og kan monteres op til 3

meter fra frekvensomformeren, f.eks. i et frontpanel ved 1
hjeelp af installationssaetoptionen.

Isb
Mindst betydende bit.

msb
Mest betydende bit.

MCM
Forkortelse for Mille Circular Mil, som er en amerikansk
maéleenhed for kabelareal. 1 MCM = 0,5067 mm?.

Online-/offlineparametre

/Andringer af onlineparametre aktiveres, umiddelbart efter
at dataveerdien er aendret. Andringer af offlineparametre
aktiveres forst, nar der trykkes pa [OK] pa LCP'et.

Process PID

PID-styringen opretholder den gnskede hastighed og
temperatur og det gnskede tryk osv. ved at tilpasse
udgangsfrekvensen til den varierende belastning.

PCD
Processtyringsdata

Stremcyklus
Afbryd netforsyningen, indtil displayet (LCP) slukkes. Tilslut

derefter stremmen igen.

Pulsindgang/trinvis encoder

En ekstern, digital pulstransmitter, som benyttes til at
returnere oplysninger om motorhastigheden. Encoderen
anvendes i applikationer, hvor hastighedsstyringen kraever
stor ngjagtighed.

RCD
Fejlstromsafbryder.

Opsaetning
Der kan gemmes parameterindstillinger i fire opsaetninger.

Det er muligt at skifte mellem de fire parameteropsaet-
ninger, og der kan redigeres i en af opsaetningerne, mens
en anden er aktiv.

SFAVM
Et switchmgnster kaldet Stator Flux-orienteret asynkron
vektormodulering (74-00 Switching Pattern).

Slipkompensering
frekvensomformeren kompenserer for motorslippet ved at

give frekvensen et tilskud, der fglger den malte motorbe-
lastning, sdledes at motorhastigheden holdes naesten
konstant.

Smart Logic Control (SLC)

SLC er en raekke brugerdefinerede handlinger, som afvikles,
ndr de tilknyttede brugerdefinerede haendelser evalueres
som sande af Smart Logic Controller. (Par.-gruppe 13-**
Smart Logic Control (SLC)).

STW
statusord

FC-standardbus
Omfatter RS-485-bus med FC-protokol eller MC-protokol.
Se 8-30 Protocol.
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Termistor

Temperaturafhaengig modstand, der placeres der, hvor
temperaturen gnskes overvaget (frekvensomformer eller
motor).

Trip
Tilstand, der skiftes til i fejlsituationer, f.eks. hvis
frekvensomformeren udseettes for en overtemperatur, eller
hvis frekvensomformeren beskytter motoren, processen
eller mekanismen. Genstart forhindres, indtil arsagen til
fejlen er forsvundet, og trip-tilstanden annulleres ved at
aktivere nulstilling, eller i nogle tilfaelde ved at nulstilling er
programmeret til at blive udfert automatisk. Trip ma ikke
benyttes i forbindelse med personsikkerhed.

Triplast

En tilstand, der skiftes til i fejlsituationer, hvor
frekvensomformeren beskytter sig selv og kraever fysisk
indgriben, f.eks. hvis frekvensomformeren udsaettes for
kortslutning pa udgangen. En last trip kan kun annulleres
ved at afbryde netforsyningen, fjerne arsagen til fejlen og
tilslutte frekvensomformeren igen. Genstart forhindres,
indtil trip-tilstanden annulleres ved at aktivere nulstilling,
eller i nogle tilfelde ved at nulstilling er programmeret til
at blive udfert automatisk. Trip ma ikke benyttes i
forbindelse med personsikkerhed.

VT-karakteristik
Variabel momentkarakteristik anvendes til pumper og
ventilatorer.

chplus

Sammenlignet med almindelig spaendings-/frekvensfor-
holdsstyring giver Voltage Vector Control (VVCP'Us )
forbedret dynamik og stabilitet bade ved aendring af
hastighedsreference og i forhold til belastningsmomentet.

60° AVM
Switchmegnster kaldet 60° asynkron vektormodulering
(14-00 Switching Pattern).

Effektfaktor
Effektfaktoren er forholdet mellem |1 og Irms.

'\/§XUX/] cos®

Effekt faktor = —m—7—7—
V3 X U X gy

Effektfaktoren til 3-faset styring:

/
= ”)/(ﬂ =7 ! eftersom cospl = 1
RMS RMS

Effektfaktoren angiver, i hvilken grad frekvensomformeren
belaster netforsyningen.

En lavere effektfaktor betyder hgjere Irms for den samme
kW-ydelse.

s = AIE + 12 + 13+ .+ 12
Derudover indikerer en hgj effektfaktor, at de forskellige
harmoniske stremme er lave.

Frekvensomformerens indbyggede DC-spoler producerer
en hgj effektfaktor, hvilket minimerer belastningen af
netforsyningen.

AADVARSEL|

frekvensomformerens spaending er farlig, nar den er
tilsluttet netforsyningen. Forkert montering af motor,
frekvensomformer eller Fieldbus kan forarsage dedsfald,
alvorlig personskade eller beskadigelse af udstyret.
Overhold derfor instruktionerne i denne manual samt
lokale og nationale bestemmelser og sikkerhedsforskrifter.

Sikkerhedsforskrifter
1. Netforsyningen til frekvensomformeren skal
afbrydes, nar der skal udferes reparationsarbejde.
Kontrollér, at netforsyningen er afbrudt, og at den
forngdne tid er gaet, inden motoren og
netstikkene fjernes.

2. [OFF]-tasten pa frekvensomformerens
betjeningspanel afbryder ikke netforsyningen og
ma derfor ikke benyttes som sikkerhedsafbryder.

3. Udstyret skal forbindes korrekt til jord, brugeren
skal beskyttes imod forsyningsspaending, og
motoren skal beskyttes imod overbelastning i
henhold til geeldende nationale og lokale bestem-
melser.

4. Leekstrem til jord overstiger 3,5 mA.

5. Beskyttelse mod overbelastning af motor indgar
ikke i fabriksindstillingen. Hvis funktionen enskes,
indstilles 7-90 Motor Thermal Protection til
dataveerdien ETR-trip 1 [4] eller dataveerdien ETR-
advarsel 1 [3].

6. Fjern ikke stikkene til motor- og netforsyningen,
nar frekvensomformeren er tilkoblet netforsy-
ningen. Kontrollér, at netforsyningen er afbrudt,
og at den forngdne tid er gaet, inden motoren
og netstikkene fjernes.

7. Veer opmaerksom p3, at frekvensomformeren har
flere spaendingskilder end L1, L2 og L3, ndr der er
monteret en belastningsfordeling (sammen-
kobling af DC-mellemkreds) eller ekstern 24 V DC.
Kontrollér, at alle spaendingskilder er afbrudt, og
at den forngdne tid er gaet, inden reparationsar-
bejdet pabegyndes.

Advarsel imod utilsigtet start
1. Motoren kan bringes til stop med digitale

kommandoer, buskommandoer, referencer eller et
lokalt stop, mens frekvensomformeren er tilsluttet
netforsyningen. Disse stopfunktioner ikke tilstraek-
kelige, hvis personlige sikkerhedshensyn (f.eks.
hvis risiko for personskade ved kontakt med
maskindele i bevaegelse kan opsta som falge af
en utilsigtet start) ggr det nedvendigt at sikre, at
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der ikke opstar utilsigtede starter. | sa fald skal
netforsyningen afbrydeseller funktionen Sikker
standsning aktiveres.

2. Motoren starter muligvis, mens parametrene
indstilles. Hvis dette betyder, at personsik-
kerheden herved kan kompromitteres (f.eks. hvis
der kan opsta en mulighed for personskade ved
kontakt med maskindele i bevaegelse), bar
motorstart forhindres f.eks. ved anvendelse af
funktionen Sikker standsning eller ved sikker
frakobling af motortilslutning.

3. En standset motor, der er tilsluttet netforsy-
ningen, kan starte, hvis der opstar fejl i
frekvensomformerens elektronik, hvis der opstar
en midlertidig overbelastning, eller hvis en fejl i
stromforsyningen eller motortilslutningen bliver
repareret. Hvis det af personlige sikkerhedshensyn
kraeves, at der ikke ma forekomme utilsigtet start
(f.eks. hvis der er risiko for personskade pga.
kontakt med maskindele i bevaegelse), er
frekvensomformerens normale stopfunktioner
ikke tilstreekkelige. | sa fald skal netforsyningen
afbrydeseller funktionen Sikker standsning
aktiveres.

BEMARK!

Felg altid instruktionerne i afsnittet om Sikker standsning i
VLT AutomationDrive Design Guiden, nar funktionen Sikker
standsning anvendes.

4. Styresignaler fra eller internt i
frekvensomformeren kan i sjeeldne tilfeelde blive
aktiveret ved en fejl, blive forsinkede eller
fuldstaendigt udeblive. Ved sikkerhedskritiske
anvendelser, f.eks. ved styring af en elektromag-
netisk bremsefunktion i haeve-/
senkeapplikationer, ma man derfor ikke
udelukkende forlade sig pa disse styresignaler.

AADVARSEL|

Hgjspaending

Det kan vzere forbundet med livsfare at bergre de
elektriske komponenter, ogsa efter at udstyret er koblet fra
netforsyningen.

Serg ogsa for, at andre spaendingsindgange er afbrudt,
f.eks. en ekstern forsyning pa 24 V DC, belastningsfordeling
(sammenkobling af DC-mellemkredse) og motortilslutning
til kinetisk back-up.

Anlzeg, hvor der er monteret frekvensomformere, skal, hvis
det er nadvendigt, veere udstyret med yderligere
overvagnings- og beskyttelsesanordninger i overens-
stemmelse med gaeldende sikkerhedsforskrifter, f.eks.
lovgivning om mekaniske veerktgjer, bestemmelser om
forebyggelse af ulykker osv. Det er tilladt at foretage
@ndringer pa frekvensomformere ved hjaelp af drifts-
software.

BEM/ERK! 1

Farlige situationer skal identificeres af maskinproducenten/
integratoren, som er ansvarlig for at tage de ngdvendige
forebyggende tiltag i betragtning. Yderligere overvagnings-
og beskyttelsesanordninger kan veaere omfattet, altid i
overensstemmelse med gzeldende nationale sikkerheds-
forskrifter, f.eks. lovgivning om mekaniske veaerktgjer,
bestemmelser om forebyggelse af ulykker.

BEMARK!

Kraner, lifte og hejseveerker:

Der skal altid veere et reservesystem til styring af de
eksterne bremser. frekvensomformeren kan under ingen
omstaendigheder fungere som den primeere sikringskreds.
Opfylder de relevante standarder, f.eks.

Hejsevaerker og kraner: IEC 60204-32

Lifte: EN 81

Beskyttelsestilstand

Nar en hardwaregraense for motorstrgm eller DC-
linkspaending er overskredet, skifter frekvensomformeren til
"beskyttelsestilstand". "Beskyttelsestilstand" betyder en
andring af PWM-moduleringsstrategien og en lav switch-
frekvens for at minimere tab. Dette fortseetter 10 sek. efter
den seneste fejl og gger driftssikkerheden og robustheden
for frekvensomformeren, mens fuld kontrol over motoren
genoprettes.

| haeve-/saenkeapplikationer er "beskyttelsestilstand" ikke
anvendelig, fordi frekvensomformeren normalt ikke vil
veere i stand til at forlade denne tilstand igen, og den vil
derfor forlaenge tiden inden aktivering af bremsen, hvilket
ikke anbefales.

"Beskyttelsestilstanden" kan deaktiveres ved at indstille
14-26 Trip Delay at Inverter Fault til nul, hvilket betyder, at
frekvensomformeren straks vil trippe, hvis en af hardware-
graenserne overskrides.

BEMARK!

Det anbefales at deaktivere beskyttelsestilstand i haeve-/
saenkeapplikationer (14-26 Trip Delay at Inverter Fault = 0)
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1.1.5 Elektrisk ledningsfaring

- Styrekabler

@(PE) 99

»l

XX
%5 faset
orsyning A A A
Switch Mode—
DC-bus [ stremforsyning 4
+
+10Vdc (x10 v ouD)
S201
-10Vdc - =
+10Vde 53 (A 'N)
iiiii S ON/I=0-20mA
0/4-20 mA $202  |OFF/U=0-10V
—10Vde —[—r=n 54 (A IN
+10vde | ——+4 (ol =
0/4-20 mA
o R 55 (COM A IN)
/ N\ /N
[ [ 12 (+24V OUT)
/ \ /
[ T 13 (+24V OUT) P 5-00
| | I | ‘
| 3 \\ 18 (D IN) L 24Y (NP
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|
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| [ | } = -
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| Lo ] LoV Sv
| I ! - 24V (NPN)
; T 17 29 (0 N/oun| — — — oV (PNP)
| L | L 24V
|
| | | |
R !
| b ! L0V g RS-485
i‘ lf \ ! S } 24V (NPN) Interface
| | | |
Lo O o )
|
\ / \ / — 24V (NPN)
R R S R [:}ﬁ\*»gy
) o ( ) ov (PNP)
\ / \
\ / \ / L3
37 (D IN)

VI (R+) azi

(R-) 81

relel

7
h
'
\
\

ON=Termineret
OFF=Aben

lllustration 1.1 Diagram, der viser alle elektriske klemmer uden optioner.
Klemme 37 er den indgang, der skal anvendes til Sikker standsning. Se afsnittet Montering af Sikker standsning i Design Guide AF-650 GP
for vejledning til montering af Sikker standsning.
* Klemme 37 medfalger ikke i FC 301 (med undtagelse af FC 301 A1, som omfatter Sikker standsning).
Klemme 29 og relee 2 er ikke indeholdt i FC 301.

U) 96 7/ =
V) 97 27
Wy 98

'
\
\

(A ouT) 420>

Motor

Bremse—
modstand

240Vac, 2A

240Vac, 2A

400Vac, 2A

10/4-20 maA

" ﬂAnqlog udgang

RS-485
(P RS-485) 68 ;-
(COM RS—485) 61
(PNP) = Kilde
(NPN) = Koleplade
1308A025.19

Meget lange styrekabler og analoge signaler kan i sjeeldne tilfeelde og afhaengigt af installationen resultere i 50/60 Hz
jordslgjfer pa grund af stgj fra netforsyningskablerne.

Hvis dette forekommer, kan det vaere ngdvendigt at bryde skeermen eller at indszette en 100 nF-kondensator mellem

skaermen og chassiset.
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De digitale og analoge ind- og udgange skal sluttes separat til faelles indgange pa frekvensomformeren (klemme 20, 55, 39) 1
for at undga, at jordstreamme fra de to grupper pavirker andre grupper. Kobling pa den digitale indgang kan eksempelvis
forstyrre det analoge indgangssignal.

Indgangspolaritet for styreklemmerne {1
PNP (kilde) 4
Ledningsfering for digital indgang
—
27 29 32 33 20 37
[ ] [ ] [ ] [ L] [ ] [ ] [ ] L] [ ]

130BA681.10

+24V DC
0VvDC
130BT106.10

S
e
=3
I

o/
o

9 =
[a) 9] ~
i NPN (plade) S S
Q Ledningsfering for digital indgang S} 5

R
12 13 18 19 27 29 32 33 20 37

1.1.6 Start/stop

o 6 6 6 6 6 6 &6 0 O ) -
Klemme 18 = 5-10 Terminal 18 Digital Input [8] Start
.‘ ®© & 6 06 06 06 0 o , Klemme 27 = 5-12 Terminal 27 Digital Input [0] Ingen
\
I
I
|
I
|
|
I
|
| —
I
I
|

funktion (standard Frilgb inverteret)
Klemme 37 = Sikker standsning (hvor det er tilgaengeligt)

)
/ o o~ 130BA155.12
/ >
< T) [fe}
| o~
+ o o
o o I |
12113[18[19]27|29|32|33|20(37
C 1(C (L 1|C (L 1|C 1|C 1|C 1|C 1(C ]
——0 90— 0 O|0|0|0|O|0O|0|0[0|O
ICDHOH DHOHC HOH 1|C HOHCIDI

BEMARK! ﬁ

Styrekablerne skal vaere skeermede. Start/Ston

Sikker standsning

Se afsnittet om jording af skeermede styrekabler i Design
Guide for at opna korrekt terminering af styrekabler. Hastighed

Start/Stop
(18)

MG33MDO01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 9
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1.1.7 Pulsstart/-stop

Klemme 18 = 5-10 Terminal 18 Digital Input Pulsstart, [9]
Klemme 27= 5-12 Terminal 27 Digital Input Stop inverteret,
(6]

Klemme 37 = Sikker standsning (hvor det er tilgeengeligt)

130BA156.12

P 5-10 [9]

Start

Stop
inverteret

Sikker standsning

Hastighed

Start (18)

:

N [ N e

Stop (27)

1.1.8 Hastighed op/ned

Klemme 29/32 = Hastighed op/ned
Klemme 18 = 5-10 Terminal 18 Digital Input Start
[9] (standard)

Klemme 27 = 5-12 Terminal 27 Digital Input
Fastfrys reference [19]

Klemme 29 = 5-13 Terminal 29 Digital Input
Hastighed op [21]

Klemme 32 = 5-14 Terminal 32 Digital Input
Hastighed ned [22]

BEMARK: Klemme 29 kun i FC x02 (x=serietype).

27

29

32

1.1.9 Potentiometerreference

37

Speendingsreference via et potentiometer
Referencekilde 1 = [1] Analog indgang 53

1308A154.10

(standard)

Klemme 53, lav spaending = 0 V

Klemme 53, hgj speending = 10 V

+24V

130BA021.12

Par.5-10

Par.5-12

Par.5-13

Par.5-14

Klemme 53, lav reference/feedback = 0 O/MIN.

Klemme 53, hgj reference/feedback = 1500 O/MIN

Kontakt S201 = IKKE AKTIV (U)

Speed RPM

P 6-15

-

>
Ref. voltage
P 6-11 10V

OOl

O[lg|+10v/30mA

O OIS
S

1 kQ

}7\]""'"7\.
!
|
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2 Sadan programmeres

2

130BA018.13

2.1 Grafiske og numeriske
lokalbetjeningspaneler

r a
Den nemmeste programmering af frekvensomformeren Status 10
udferes ved hjeelp af det grafiske LCP (LCP 102). Lees altid 1234rpm 104A 435z
Design Guide for frekvensomformeren ved brug af det
numeriske Icp-betjeningspanel (LCP 101). 1 b
43,5Hz
2.1.1 Sadan programmeres i det grafiske
LCP
Run OK c
Felgende vejledning gaelder for det grafiske LCP(LCP 102):
S Quick Main Alarm
2 tatus Menu Menu Log

Betjeningspanelet er opdelt i fire funktionsgrupper.
1. Grafisk display med statuslinjer.

2. Menutaster og indikatorlys — @endring af
parametre og skift mellem displayfunktioner.

3. Navigationstaster og indikatorlys (LED'er).
4. Betjeningstaster og indikatorlys (LED'er).

Samtlige data vises i et grafisk LCP display, som kan vise 3
op til fem driftsdatapunkter, samtidig med at [Status] vises.

Displaylinjer Aarm& @

a. Statuslinje: Statusmeddelelser, der viser ikoner og ‘ ‘ ‘ ! ‘ ‘

grafik.
b. Linje 1-2: Operaterdatalinjer med brugerdefi- ‘

nerede eller brugervalgte data. Der kan tilfgjes op
til én linje ekstra ved at trykke pa [Status]-tasten.

C Statuslinje: Statusmeddelelser med tekst. 21.2 LCD—dispIayet

LCD-displayet har baggrundslys og i alt 6 alfanumeriske
linjer. Displaylinjerne viser omdrejningsretningen (pil), den
valgte opsaetning og programmeringsopsatningen.
Displayet er opdelt i 3 dele.

Den gverste del viser op til 2 malinger i normal driftsstatus.

Den gverste linje i den midterste del viser op til 5 malinger
med tilhgrende enheder uanset status (undtagen ved
alarmer/advarsler).

Den nederste del angiver altid frekvensomformerens
tilstand i statustilstand.

MG33MDO01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 11
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_

43 O/MIN 544 A 25,3kW

@verste del <
Midterste del <
Nederste del <

130BP074.10

1,4Hz

2,9 %

| Effektkorttemp (W29)

Automatisk fiernbetjening kerer

Det aktive setup (valgt som Aktivt setup i 0-10 Active Set-
up) vises. Ved programmering af en anden opsatning end
det aktive setup vises nummeret pa den programmerede
opsaetning til hajre.

Justering af displayets kontrast

Tryk pa [status] og [4] for at gere displayet morkere
Tryk pa [status] og [V] for at gere displayet lysere

De fleste parameteropsaetninger kan andres umiddelbart
via LCP'et, medmindre der er oprettet en adgangskode via
0-60 Main Menu Password eller via 0-65 Quick Menu
Password.

Indikatorlys (LED'er)

Ved overskridelse af visse graeenseveerdier teendes alarm-
og/eller advarsels-LED'en. En status og en alarmtekst vises
pa LCP'et.

LED'en ON aktiveres, nar frekvensomformeren forsynes
med netspaending eller far strem via en DC-busklemme
eller ekstern 24 V. Samtidig er baggrundslyset teendt.

. Gren LED/Taendt: Styredelen fungerer.
. Gul LED/Advarsel: Angiver en advarsel.

. Blinkende ra@d LED/Alarm: Angiver en alarm.

130BP044.10

On
Warn.

Alarm

LCP-taster

Betjeningstasterne er opdelt i funktioner. Tasterne under
displayet og indikatorlamperne benyttes til parameterop-

saetning, herunder valg af displayets visning under normal
drift.

Status Quick Main Alarm
Menu

130BP045.10

[Status] angiver status for frekvensomformeren og/eller
motoren. Veelg mellem tre forskellige udlaesninger ved tryk
pa [Status]-tasten: 5-linjers udlaesninger, 4-linjers
udlzesninger eller Smart Logic Control.

Brug [Status] til at veelge visningstilstanden eller til at skifte
tilbage til display mode fra enten tilstanden kvikmenu,
hovedmenu eller alarm. Desuden bruges [Status]-tasten til
at skifte mellem enkelt og dobbelt udlaesningstilstand.

[Quick Menu] giver hurtig adgang til forskellige
kvikmenuer, f.eks.:

. Min personlige menu
o Hurtig opseetning

. Foretagne andringer
o Loggings

Brug [Quick Menu] til at programmere de parametre, der
herer til kvikmenuen. Det er muligt at skifte direkte mellem
tilstandene kvikmenu og hovedmenu.

[Main menu] benyttes til programmering af samtlige
parametre.

Det er muligt at skifte direkte mellem tilstandene
hovedmenuog kvikmenu.

Parametergenvejen kan udferes ved at holde tasten [Main
Menu] nede i 3 sekunder. Parametergenvejen giver direkte
adgang til enhver parameter.

[Alarm Log] viser en alarmliste over de fem seneste
alarmer (med numrene A1-A5). Der fas yderligere
oplysninger om en alarm ved at bruge piletasterne til at
navigere til alarmnummeret og trykke pa [OK]. Der gives
nu oplysninger om den tilstand, frekvensomformeren var i,
umiddelbart for alarmtilstanden opstod.

[Back] gar tilbage til det foregdende trin eller lag i navigati-
onsstrukturen.

[Cancel] annullerer den seneste aendring eller kommando,
sd laenge displayet ikke har andret sig.

[Info] viser oplysninger om en kommando, en parameter
eller en funktion i et vilkarligt displayvindue. [Info] giver
detaljerede oplysninger, ndr der er brug for hjzelp.
Afslut infotilstanden ved at trykke pa enten [Info], [Back]
eller [Cancel].

12 MG33MDO01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss
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Navigationstaster

De fire navigationspile bruges til at navigere mellem de
forskellige valgmuligheder i [Quick Menu], [Main Menu] og
[Alarm Logl. Brug tasterne til at flytte markeren.

[OK] benyttes til at veelge en parameter, som er markeret
ved hjeelp af markgren, og til at aktivere sendringen af en
parameter.

En lokal betjeningstast til lokal betjening er placeret
nederst pa LCP'et.

1 1 1
[Hand On] giver mulighed for at styre frekvensomformeren
via LCP'et. [Hand on] starter ogsa motoren, og det er nu
muligt at angive motorhastighedsdata ved hjalp af pileta-
sterne. Tasten kan vaelges som Aktiveret [1] eller
Deaktiveret [0] via 0-40 [Hand on] Key on LCP
Eksterne stopsignaler, der aktiveres ved hjeelp af
styresignaler eller en seriel bus, tilsidesaetter en "start"-
kommando via LCP'et.

Folgende styresignaler vil stadig veere aktive, nar [Hand on]
er aktiveret

130BP046.10

. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

. Reset
. Inverteret frilabsstop
. Reversering

. Opseetning, veelg bit 0- Opsaetning, vaelg bit 1
. Stopkommando fra seriel kommunikation

. Hurtigt stop

. DC-bremse

Off] standser den tilsluttede motor. Tasten kan vealges
som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via 0-41 [Off] Key on
LCP. Hvis der ikke er valgt en ekstern stopfunktion, og

[Off]-tasten er inaktiv, kan motoren stoppes, ved at
spaendingen afbrydes.

[Auto On] ger det muligt at styre frekvensomformeren via
styreklemmerne og/eller seriel kommunikation. Nar et
startsignal pafgres styreklemmerne og/eller bussen, startes
frekvensomformeren. Tasten kan vaelges som Aktiveret [1]
eller Deaktiveret [0] via 0-42 [Auto on] Key on LCP.

BEMARK!

Et aktivt HAND-OFF-AUTO-signal via de digitale indgange
har hgjere prioritet end betjeningstasterne [Hand on] -
[Auto on].

[Reset] bruges til at nulstille frekvensomformeren efter en
alarm (et trip). Den kan valges som Aktiveret [1] eller
Deaktiveret [0] via 0-43 [Reset] Key on LCP.

Parametergenvejen kan udferes ved at holde tasten [Main
Menu] nede i 3 sekunder. Parametergenvejen giver direkte
adgang til enhver parameter.

2.1.3 Hurtig overfersel af
parameterindstillinger mellem flere
frekvensomformere

Nar opsaetningen af en frekvensomformer er fuldfert,
anbefaler vi, at dataene lagres i LCP'et eller pa en pc ved
hjeelp af MCT 10 Set-up Software Tool.

_ o

M ~
o

S)

E

Quick Main Alarm S

Status Menu Menu Log -

Alarm

Datalagring i LCP
1. Ga til 0-50 LCP Copy

2. Tryk pa [OK]-tasten
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3. Veelg "Alle til LCP"
4. Tryk pa [OK]-tasten

Samtlige parameterindstillinger lagres nu i LCP'et, hvilket
angives i statuslinjen. Tryk pa [OK], nar 100 % er naet.

BEMARK!

Stop motoren, fgr denne handling udfares.

Slut LCP'et til en anden frekvensomformer, og kopiér
ligeledes parameterindstillingerne til denne
frekvensomformer.

Dataoverfersel fra LCP til frekvensomformer
1. Ga til 0-50 LCP Copy

2. Tryk pa [OK]-tasten
3. Velg "Alle fra LCP"
4. Tryk pa [OK]-tasten

Parameterindstillingerne, der er lagret i LCP'et, overfares
nu til frekvensomformeren, hvilket angives i statuslinjen.
Tryk pa [OK], nar 100 % er naet.

BEMARK!

Stop motoren, fgr denne handling udfares.

2.1.4 Displaytilstand

Ved normal drift, kan der kontinuerligt angives op til 5
forskellige driftsvariabler i den midterste sektion: 1.1, 1.2
og 1.3 savel som 2 og 3.

2.1.5 Display mode - valg af
udlaesningstilstande

Der kan skiftes mellem tre forskellige statusudlaesnings-
skeermbilleder ved at trykke pa [Status]-tasten.
Driftsvariabler med forskellig formatering vises i hvert
enkelt statusskaermbillede - se nedenfor.

Tabel 2.1 viser de madlinger, der kan knyttes til hver enkelt
driftsvariabel. Nar optioner er monteret, findes der flere
mal. Definér linkene via 0-20 Display Line 1.1 Small,

0-21 Display Line 1.2 Small, 0-22 Display Line 1.3 Small,
0-23 Display Line 2 Large og 0-24 Display Line 3 Large.

Hver udlaesningsparameter, der veelges i 0-20 Display Line
1.1 Small til 0-24 Display Line 3 Large, har en tilhgrende
skala og tilhgrende cifre efter et eventuelt decimaltegn.
Ved en stgrre numerisk vaerdi for en parameter vises der
feerre cifre efter decimaltegnet.

Eksempel: Stramudlaesning 5,25 A; 15,2 A 105 A.

Driftsvariabel: Enhed:
16-00 Control Word hex
16-01 Reference [Unit] [enhed]
16-02 Reference [%] %
16-03 Status Word hex
16-05 Main Actual Value [%] %
16-10 Power [kW] [kW]
16-11 Power [hp] [hk]
16-12 Motor Voltage I\
16-13 Frequency [Hz]
16-14 Motor Current [A]
16-16 Torque [Nm] Nm
16-17 Speed [RPM] [O/MIN]
16-18 Motor Thermal %
16-20 Motor Angle

16-30 DC Link Voltage Vv
16-32 Brake Energy /s kw
16-33 Brake Energy /2 min kw
16-34 Heatsink Temp. C
16-35 Inverter Thermal %
16-36 Inv. Nom. Current A
16-37 Inv. Max. Current A
16-38 SL Controller State

16-39 Control Card Temp. C
16-40 Logging Buffer Full

16-50 External Reference

16-51 Pulse Reference

16-52 Feedback [Unit] [enhed]
16-53 Digi Pot Reference

16-60 Digital Input bin
16-61 Terminal 53 Switch Setting \%
16-62 Analog Input 53

16-63 Terminal 54 Switch Setting Vv
16-64 Analog Input 54

16-65 Analog Output 42 [mA] [mA]
16-66 Digital Output [bin] [bin]
16-67 Pulse Input #29 [Hz] [Hz]
16-68 Freq. Input #33 [Hz] [Hz]
16-69 Pulse Output #27 [Hz] [HZ]
16-70 Pulse Output #29 [Hz] [HzZ]
16-71 Relay Output [bin]

16-72 Counter A

16-73 Counter B

16-80 Fieldbus CTW 1 hex
16-82 Fieldbus REF 1 hex
16-84 Comm. Option STW hex
16-85 FC Port CTW 1 hex
16-86 FC Port REF 1 hex

16-90 Alarm Word

16-92 Warning Word

16-94 Ext. Status Word
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Statusskeerm |

Denne udlaesningstilstand bruges som standard efter start
eller initialisering.

Brug [INFO]-tasten for at fa oplysninger om forbindelserne
mellem malingerne og de viste driftsvariabler (1.1, 1.2, 1.3,
2 og 3).

Driftsvariablerne er vist pa nedenstaende skeermbillede.

799 O/MIN

~
1(1)
783A 36,4 kw

130BP041.10

Automatisk ﬁer etjent rdmpning

Statusskaerm ||

Driftsvariablerne (1.1, 1.2, 1.3 og 2) er vist pa nedenstaende
skeermbillede.

I eksemplet er Hastighed, Motorstrem, Motoreffekt og
Frekvens valgt som variabler i fgrste og anden linje.

10
207 O/MIN 5,25A 24,4 kW

6,9Hz

@ @1305%62.1 0

Automatisk fiernbetjening kerer

o]

Statusskaerm |lI

Denne tilstandsvisning viser haendelse og handling for
Smart Logic Control. Yderligere oplysninger findes i
afsnittet Smart Logic Control.

~
1(1)
778 O/MIN 0,86 A 4,0 kW

130BP063.10

Tilstand: 0 ikke aktiv O (ikke aktiv)
Nar: -
Udfor: -

Automatisk flernbetjening kerer

2.1.6 Parameteropsatning

frekvensomformeren kan anvendes til praktisk taget alle
opgaver, hvilket er grunden til, at antallet af parametre er
ganske stort. frekvensomformeren giver mulighed for at
vaelge mellem to programmeringstilstande - en
hovedmenu og en kvikmenu.

Forstnaevnte giver adgang til samtlige parametre.
Sidstnaevnte fgrer brugeren gennem nogle fa parametre,
som efter gennemfgart opsaetning ger det muligt at seette
frekvensomformeren i drift.

Uanset valg af programmeringsmade kan parametre
a&ndres i bade hovedmenutilstand og kvikmenutilstand.

2.1.7 Kvikmenu-tastfunktioner

Ved tryk pa [Quick Menus] viser listen de forskellige
omrader, der findes i kvikmenuen.

Veelg Min personlige menu for at fa vist de valgte
personlige parametre. Disse parametre er valgt i 0-25 My
Personal Menu. Der kan tilfgjes op til 20 forskellige
parametre i denne menu.

9318 o

E

I]E Hurtig opzaethning
3 Funktionzopzaet.
DS Valgte endringer L

130BP064.11

Veelg Hurtig opsaetning for at gennemga et begraenset antal
parametre, som far motoren til at kere stort set optimalt.
Fabriksindstillingen for de andre parametre tilgodeser de
onskede styrefunktioner samt konfiguration for
signalindgange/-udgange (styreklemmer).

Valg af parameter sker med piletasterne. Der kan vaelges
mellem parametrene i den felgende tabel.

Parameter Indstilling
0-01 Language

1-20 Motor Power [kW] [kw]

1-22 Motor Voltage [\

1-23 Motor Frequency [HZ]

1-24 Motor Current [A]

1-25 Motor Nominal Speed [O/MIN]

5-12 Terminal 27 Digital Input [0] Ingen funktion*

1-29 Automatic Motor
Adaptation (AMA)

[1] Kompl.motortilp.til

3-02 Minimum Reference [O/MIN]

3-03 Maximum Reference [O/MIN]

3-41 Ramp 1 Ramp up Time [sek]

3-42 Ramp 1 Ramp Down Time | [sek]

3-13 Reference Site
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* Hvis klemme 27 er indstillet til "Ingen funktion", er det
ikke ngdvendigt med en tilslutning til +24 V pa klemme
27.

Vaelg Foretagne aendringer for at fa oplysninger om:

. de seneste 10 sendringer. Anvend [4] [Y]-naviga-
tionstasterne til at rulle mellem de sidste 10
2&ndrede parametre.

. de andringer, der er foretaget siden fabriksind-
stillingen.

Veelg Logfering for at fa oplysninger om displaylinjeudlzes-
ningerne. Oplysningerne vises som grafer.
Kun de parametre, der er valgt i 0-20 Display Line 1.1 Small
og 0-24 Display Line 3 Large, kan vises. Der kan lagres op til
120 prover i hukommelsen til senere brug.
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2.1.8 Indledende idriftseettelse

Den letteste made at udfere den indledende idriftseettelse pa er at anvende knappen Quick Menu og felge proceduren til
hurtig opsaetning med LCP 102 (lees tabellen fra venstre mod hgjre). Eksemplet geelder for applikationer med dben slgjfe.

Tryk pd

Q2 Quick Menu

0-01 Language Indstil sprog

Indstil effekten fra motorens
1-20 Motor Power [kW] .
typeskilt

Indstil spaendingen fra
1-22 Motor Voltage .
typeskiltet

1-23 Motor Frequency Indstil frekvensen fra typeskiltet

1-24 Motor Current Indstil stremmen fra typeskiltet

Indstil hastighed i O/MIN fra

1-25 Motor Nominal Speed .
typeskiltet

Hvis klemmestandarden er
Inverteret frilgb, er det muligt at

. - 2ndre denne indstilling til
5-12 Terminal 27 Digital Input

Ingen funktion. Det er derefter
ikke ngdvendigt med tilslutning
til klemme 27 for at kere AMA
Indstil den gnskede AMA-
funktion. Aktivér komplet AMA
anbefales

1-29 Automatic Motor Adaptation
(AMA)

. Indstil minimumhastigheden for
3-02 Minimum Reference
motorakslen

. Indstil maksimumhastigheden
3-03 Maximum Reference
for motorakslen

Indstil rampe op-tiden med
3-41 Ramp 1 Ramp up Time reference til synkron motorha-

stighed, ns

Indstil rampe ned-tiden med
3-42 Ramp 1 Ramp Down Time reference til synkron motorha-

stighed, ns

Indstil det sted, hvorfra
referencen skal virke

SISISISISIS NSNS ISISISIS SO

3-13 Reference Site
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2.1.9 Hovedmenutilstand

Hovedmenutilstanden startes ved at trykke pa [Main
Menul-tasten. Den udlaesning, der vises til hgjre
fremkommer pa displayet.

Den midterste og den nederste del af displayet indeholder
en liste med parametergrupper, som kan vaelges ved at
trykke pa pil op- og pil ned-tasten.

L
1107 O/MIN 3,84A 1(1)

Hovedmenu

130BP066.10

1-** Last og motor
2 -** Bremser

3 - ** Reference/ramper

Hver enkelt parameter har et navn og et nummer, som
forbliver det samme uanset programmeringstilstanden. |
hovedmenutilstand er parametrene gruppeopdelt. Parame-
ternummerets forste ciffer (fra venstre) indikerer
gruppenummeret for den pagaeldende parameter.

Alle parametrene kan aendres i hovedmenuen. Afhaengigt
af konfigurationen (7-00 Configuration Mode) kan nogle af
parametrene imidlertid "mangle". For eksempel skjuler
abne slgjfer alle PID-parametrene, mens andre aktiverede
optioner gor, at flere parametergrupper bliver synlige.

2.1.10 Parametervalg

| hovedmenutilstand er parametrene opdelt i grupper.
Valg en parametergruppe ved hjeelp af navigationsta-
sterne.

Folgende parametergrupper er tilgeengelige:

Efter valget af par.-gruppe veelges en parameter ved hjaelp
af navigationstasterne.

Displayets midterste del indeholder parameternummer og -
navn sammen med den valgte parameterveerdi.

= o

7400/MIN 10,64A 1[1] ~

O

Grundlaeggende indstillinger 0-0* e

3

0-01 Sprog jaa]
[0] Engelsk

2.1.11 Andring af data

Fremgangsmaden for sendring af data er den samme,
uanset om en parameter er valgt i kvikmenuen eller
hovedmenuen. Tryk pa [OK] for at endre den valgte
parameter.

Fremgangsmaden for sendring af data afhaenger af, om
den valgte parameter repraesenterer en numerisk
dataveerdi eller en tekstveerdi.

2.1.12 Andring af tekstveerdi

Hvis den valgte parameter er en tekstveerdi, skal du sendre
tekstveerdien ved hjzlp af navigationstasterne [A] [¥].

Pil op-tasten forgger veerdien, mens pil ned-tasten
reducerer vaerdien. Placer markgren pa den veerdi, der skal
gemmes, og tryk pa [OK].

= o

7400/MIN 10,64 A 1[1] o

O

Grundlaeggende indstillinger 0-0* e

3

0-01 Sprog «
[0] Engelsk

2.1.13 Andring af en gruppe af numeriske
dataveerdier

Hvis den valgte parameter repraesenterer en numerisk
dataveerdi, skal du andre den valgte dataveerdi med
navigationstasterne [«] [»] og navigationstasterne [A] [V].
Anvend navigationstasterne [<] [*] til at flytte markgren
vandret.

~ o
113 O/MIN 1,78A 1(1) o
Belastn.-afh. indstilling 1-6* §
1 - 60 Belastningskomp. ved lav 8
hastighed
180 %

L v

Anvend navigationstasterne [4A] [¥] til at sendre
dataveerdien. Pil op-tasten forgger dataveerdien, mens pil
ned-tasten reducerer den. Placer markgren pa den veerdi,
der skal gemmes, og tryk pa [OK].
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— SR I 2.1.16 pdlaesning og programmering af
Belastn.afh.indstiling e S indekserede parametre
1- 60 Belastningskomp. ved lav 8
kompensation Parametre indekseres, nar de placeres i en rullestak.
180 % 15-30 Fault Log: Error Code til 15-32 Alarm Log: Time
\ v indeholder en fejllog, som kan udlaeses. Veelg en

parameter, tryk pa [OK] og brug navigationstasterne [4] [¥]
til at rulle gennem vzerdiloggen.

2.1.14 Uendeligt variabel s&endring af

numerisk datavaerdi Anvend 3-10 Preset Reference som et andet eksempel:
Veelg parameteren, tryk pa [OK] og brug navigationsta-
Veelg et ciffer ved hjeelp af navigationstasterne [<] [*], hvis sterne [4] [¥] til at rulle gennem de indekserede vaerdier.
den valgte parameter repraesenterer en numerisk Parameterveerdien andres ved at vaelge den indekserede
dataveerdi. veerdi og trykke pa [OK]. Rediger veaerdien ved hjeelp af

tasterne [A] [¥]. Tryk pa [OK] for at acceptere den nye
indstilling. Tryk pa [CANCEL] for at annullere. Tryk pa [Back]
for at forlade parameteren.

2.1.17 Sadan programmeres
frekvensomformeren ved hjeelp af
det numeriske LCP-betjeningspanel

130BP073.10

Folgende instruktioner geelder for det numeriske LCP (LCP
101).
Betjeningspanelet er opdelt i fire funktionsgrupper:

Det valgte ciffer kan redigeres uendeligt ved hjeelp af 1. Numerisk display.

navigationstasterne [4] [V]. 2. Menutaster og indikatorlamper - zendring af
Det valgte ciffer fremhaeves af markaren. Placer markeren parametre og skift mellem displayfunktioner.

pa det ciffer, der skal gemmes, og tryk pé& [OK]. 3. Navigationstaster og indikatorlamper (LED'er).
4. Betjeningstaster og indikatorlamper (LED'er).

Displaylinje: Statusmeddelelser, der viser ikoner og
talveerdier.

Indikatorlamper (LED'er)

130BP072.10

. Grgn LED/Teaendt: Angiver, om styredelen er
teendt.

o Gul LED/Adv.: Angiver en advarsel.

o Blinkende red LED/Alarm: Angiver en alarm.

LCP-taster

2.1.15 Veerdien, Trinvist ,
[Menu] Velg en af de fglgende tilstande:

Visse parametre kan aendres trinvist eller varieres uendeligt.
Dette geelder for 1-20 Motor Power [kW], 1-22 Motor Voltage
og 1-23 Motor Frequency. . Hurtig ops.
Parametrene aendres bade som en gruppe af numeriske
dataveerdier og varieres uendeligt som numeriske
dataveerdier.

. Status

. Hovedmenu
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1 ‘ ——‘ ‘—— ——‘ Setup Y
|

—s = g

Status Quick Main
2 Menu Setup Menu
C

Warn.

3 On

Alarm

Qo0

IS

Statustilstand

Viser status for frekvensomformer eller motor.

Hvis der forekommer en alarm, skifter NLCP automatisk til
statustilstand.

Der kan vises en raekke alarmer.

BEMARK!

Parameterkopiering er ikke mulig med det numeriske Icp-
betjeningspanel LCP 101.

=
3
rpm %
)/_\ L4 Setup 1
o
P
g
2
/‘\ Setup 1

Hovedmenuen/Hurtig opsaetning bruges til at
programmere alle parametre eller kun parametrene i

Kvikmenuen (se ogsa beskrivelsen af LCP 102 tidligere i
dette kapitel).

Parametervaerdierne kan aendres ved hjzelp af tasterne [4]
[¥], nar veerdien blinker.

Vealg Hovedmenu ved at trykke pa [Menu]-tasten flere
gange.

Vealg parametergruppen [xx-__], og tryk pa [OK]

Vealg parameteren [__-xx], og tryk pa [OK]

Hvis parameteren er en array-parameter, veelges array-
nummeret efterfulgt af tryk pa [OK]

Veelg den enskede dataveerdi, og tryk pa [OK]

Parametre med funktionsvalg viser vaerdier som [1], [2] osv.
Se den individuelle beskrivelse af parametrene i afsnittet
Parametervalg, for en beskrivelse af de forskellige valg

Benyt [Back] til at ga baglaens
Piletaster [A] [¥Y] anvendes til at mangvrere mellem
kommandoer og inden for parametre.

P 2 = O 3 Setup 1
|
Status Quick Main
Menu Setup Menu
2.1.18 Taster til lokal betjening
Tasterne til lokal betjening er placeret nederst pa LCP'et.
1 1 1 °

[Hand on] giver mulighed for at styre frekvensomformeren
via LCP'et. [Hand on] starter ogsa motoren, og det er nu
muligt at angive motorhastighedsdata ved hjalp af pileta-
sterne. Tasten kan vaelges som Aktiveret [1] eller
Deaktiveret [0] via 0-40 [Hand on] Key on LCP.

Eksterne stopsignaler, der aktiveres ved hjeelp af
styresignaler eller en seriel bus, tilsidesaetter en "start"-
kommando, der afgives via LCP'et.

De folgende styresignaler vil stadig veere aktive, nar [Hand
on] er aktiveret:

. [Hand on] - [Off] - [Auto on]
. Reset

o Inverteret frilobsstop
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. Reversering

. Veelg opsaetning, Isb — Veelg opsaetning, msb
. Stopkommando fra seriel kommunikation

. Hurtigt stop

. DC-bremse

[Off] standser den tilsluttede motor. Tasten kan valges
som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via 0-41 [Off] Key on
LCP.

Hvis der ikke er valgt en ekstern stopfunktion, og [Off]-
tasten er inaktiv, kan motoren stoppes, ved at spaendingen
afbrydes.

[Auto on] gor det muligt at styre frekvensomformeren via
styreklemmerne og/eller seriel kommunikation. Nar et
startsignal péferes styreklemmerne og/eller bussen, startes
frekvensomformeren. Tasten kan vaelges som Aktiveret [1]
eller Deaktiveret [0] via 0-42 [Auto on] Key on LCP.

BEMARK!

Et aktivt HAND-OFF-AUTO-signal via de digitale indgange
har hgjere prioritet end betjeningstasterne [Hand on] [Auto
onl.

[Reset] bruges til at nulstille frekvensomformeren efter en
alarm (et trip). Kan vaelges som Aktiveret [1] eller
Deaktiveret [0] via 0-43 [Reset] Key on LCP.

2.1.19 Initialisering til fabriksindstillinger

frekvensomformeren kan initialiseres til fabriksindstil-
lingerne pa to mader.

Anbefalet initialisering (via 74-22 Operation Mode)

1. |Veelg 14-22 Operation Mode

Tryk pé [OK]

Veelg "Initialisering”

Tryk pa [OK]

Afbryd netforsyningen, og afvent, at lyset i displayet gar ud.

[N Il Eal ol B

Tilslut netforsyningen igen - frekvensomformeren er nu

nulstillet.

14-22 Operation Mode initialiserer alt, undtagen:
14-50 RFI Filter

8-30 Protocol

8-31 Address

8-32 FC Port Baud Rate

8-35 Minimum Response Delay

8-36 Max Response Delay

8-37 Max Inter-Char Delay

15-00 Operating Hours til 15-05 Over Volt's

15-20 Historic Log: Event til 15-22 Historic Log: Time
15-30 Fault Log: Error Code til 15-32 Alarm Log: Time

Manuel initialisering

1. Afbryd netforsyningen, og vent p3, at lyset i displayet
gar ud.

2a. Hold [Status] - [Main Menu] - [OK] nede samtidig under
opstart med LCP 102, Grafisk display

2b. Tryk pd [Menu] under opstart med LCP 101, Numerisk
display

Slip tasterne efter 5 sek.

4. frekvensomformeren er nu programmeret i overens-

stemmelse med fabriksindstillingerne.

Denne procedure initialiserer alt undtagen:

15-00 Operating Hours
15-03 Power Up's
15-04 Over Temp's
15-05 Over Volt's

BEMARK!

En manuel initialisering nulstiller ogsa indstillingerne for
seriel kommunikation, RFI-filterindstillinger (74-50 RFI Filter)
og fejllogindstillinger.
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3 Parameterbeskrivelser

15-** Parametre for information om frekvensomformeren

3.1 Parameterval
9 16-** Udlaesningsparametre

Parametrene pa FC 300 er opdelt i forskellige parameter-

grupper for at ggre det nemt at vaelge de korrekte 17-** Encoder-optionsparametre
parametre, hvilket giver optimal drift af
frekvensomformeren. 18-** Parametre for udleesning af 2

0-** Drifts- og displayparametre

30-** Specialfunktioner
. Grundlzeggende indstillinger, opsaetningshand-

tering 32-** Parametre for grundleeggende indstilling af MCO 305

. Parametre for display og LCP-betjeningspanel til

valg af udlaesninger, opstning af valg og 33-** Parametre for avancerede MCO- indstillinger
kopieringsfunktioner

1-** Belastnings- og motorparametre, der omfatter alle 34-** MCO-dataudlaesningsparametre
belastnings- og motorrelaterede parametre

35-** Parametre for folerindgangsoptioner
2-** Bremseparametre

. DC-bremse
. Dynamisk bremse (modstandsbremse)
. Mekanisk bremse
. Overspaendingsstyring
3-** Referencer og rampeparametre inklusive DigiPot-

funktion

4-** Graenser/advarsler; indstilling af graenser og advarsels-
parametre

5-** Digitale indgange og udgange, omfatter relaestyringer
6-** Analoge indgange og udgange

7-** Styreenheder; indstillingsparametre for hastigheds- og
processtyringer

8-** Kommunikations- og optionsparametre for indstilling
af FC RS-485- og FC USB-portparametre.

9-** Profibus-parametre

10-** DeviceNet- og CAN Fieldbus-parametre
12-** Ethernet-parametre

13-** Smart Logic Control-parametre

14-** Specielle funktionsparametre
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0-01 Language

3.2 Parametre: 0-** Betjening og display Option: Funktion:
Thai Er inkluderet i Sprogpakke 2

Parametre, der er knyttet til frekvensomformerens
grundlaeggende funktioner, tasternes funktion pa LCP og
displaykonfigurationen pa LCP. [52] | Hrvatski

isi 1 0-02 Motor Speed Unit
3.2.1 0-0* Basisindstillinger

Option:  Funktion:

Det viste display afhaenger af indstillingerne i
0-01 Language Py ) J . J )
0-02 Motor Speed Unit og 0-03 Regional Settings.

Bahasa Indonesia | Er inkluderet i Sprogpakke 2

Option: Funktion: Fabriksindstillingen af 0-02 Motor Speed Unit og
Angiver det sprog, der skal anvendes i 0-03 Regional Settings afhaenger af det geografiske
displayet. Frekvensomformeren kan omrade, frekvensomformeren er leveret til, men kan
leveres med 4 forskellige sprogpakker. omprogrammeres efter behov.

Engelsk og tysk er indeholdt i alle 1
pakkerne. Engelsk kan ikke slettes eller BEMERK’
redigeres. Andring af Motorhastighedsenheden nulstiller
- . - visse parametre til deres oprindelige vaerdi. Det

[0] * | English Er inkluderet i sprogpakke 1-4 anbefales at vaelge motorhastighedsenheden

[11 | Deutsch Er inkluderet i sprogpakke 1-4 forst, fer andre parametre aendres.

[2] | Francais Er inkluderet i Sprogpakke 1

; ; [0] | RPM [ Veaelger de motorhastighedsvariabler og -parametre

[31 | Dansk Er inkluderet i Sprogpakke 1 (dvs. referencer, feedbacks og graenser), der skal vises

[4] | Spanish Er inkluderet i Sprogpakke 1 i form af motorhastighed (O/MIN).

- - - [1]1 | Hz [ Veelger de motorhastighedsvariabler og -parametre

(5] |taliano Er inkluderet i Sprogpakke 1 (dvs. referencer, feedbacks og graenser), der skal vises

Svenska Er inkluderet i Sprogpakke 1 i form af udgangsfrekvensen til motoren (Hz).

[71 | Nederlands Er inkluderet i Sprogpakke 1 BEMERK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.

[10] | Chinese Er inkluderet i Sprogpakke 2

Suomi Er inkluderet i Sprogpakke 1 0-03 Regional Settings
[22] | English US Er inkluderet i Sprogpakke 4 Option: Funktion:
[0] * [ International | Aktiverer 7-20 Motor Power [kW] til indstilling
Greek Er inkluderet i Sprogpakke 4 af motoreffekt i kW og indstiller standard-
veerdien for 1-23 Motor Frequency til 50Hz.
Bras.port Er inkluderet i Sprogpakke 4
[1] * | US Aktiverer 1-20 Motor Power [kW] til indstilling
Slovenian Er inkluderet i Sprogpakke 3 af motoreffekt i HK og indstiller standard-
Korean Er inkluderet i Sprogpakke 2 veaerdien for 1-23 Motor Frequency til 60Hz.
Japanese Er inkluderet i Sprogpakke 2 BEMZRK!
Turkish Er inkluderet i Sprogpakke 4 Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.
Trad.Chinese Er inkluderet i Sprogpakke 2
- - - 0-04 Operating State at Power-up (Hand)
Bulgarian Er inkluderet i Sprogpakke 3
Option: Funktion:
Srpski Er inkluderet i S kke 3
. rnxuceret T oprogpakie Veelger driftstilstand, nar frekvensomformeren
Romanian Del af Sprogpakke 3 igen tilsluttes netspaendingen efter en
nedlukning i driftstilstanden Hand mode
Magyar Del af Sprogpakke 3 (Iokal).
Czech Del af Sprogpakke 3 [0] |Resume Genstarter frekvensomformeren med den
- . - samme lokale reference og de samme start/
Polski Er inkluderet i Sprogpakke 4 stop-indstillinger (indstillet af [HANDON/OFF]),
Russian Del af Sprogpakke 3
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0-04 Operating State at Power-up (Hand)

0-10 Active Set-up

Option: Funktion: Option: Funktion:
som var galdende for nedlukning af hvis de gvrige opsaetninger skal bringes
frekvensomformeren. tilbage til en kendt tilstand.

[1] * | Forced Genstarter frekvensomformeren med en gemt [1] * | Set-up 1 Opseetning 1 [1] til Opseetning 4 [4] er de fire
stop, lokal reference, nar netspaendingen er separate parameteropsaetninger, inden for
ref=old kommet igen, og der er trykket pa [HAND hvilke samtlige parameter kan programmeres.

ONJ. [2] |Set-up 2

[2] |Forced Nulstiller den lokale reference til 0, nar [3]1 |Set-up 3

stop, ref=0 | frekvensomformeren genstartes. [4] |Set-up 4

3.2.2 0-1* Driftsopsaetning

Definer og styr de individuelle parameteropsaetninger.
frekvensomformeren har fire parameteropsatninger, der
kan programmeres uafhaengigt af hinanden. Dette ger
frekvensomformeren meget fleksibel og i stand til at lase
avancerede styringsfunktioner, hvilket ofte kan spare
udgifterne til eksternt styringsudstyr. Funktionerne kan for
eksempel anvendes til at programmere
frekvensomformeren til at fungere i overensstemmelse
med ét styringsskema i én opsaetning (f.eks. motor 1 for
horisontal bevaegelse) og et andet styringsskema i en
anden opseetning (f.eks. motor 2 for vertikal bevaegelse).
De kan ogsa anvendes af en OEM-maskinproducent til at
programmere alle fabriksmonterede frekvensomformere til
forskellige maskintyper i en serie pa samme made, sa de
indeholder de samme parametre, hvorefter det under
produktionen/idriftsaetningen er muligt at veelge en
specifik opsaetning afhaengigt af, hvilken maskine
frekvensomformeren er installeret pa.

Den aktive opsatning (dvs. den opsatning, som
frekvensomformeren i gjeblikket kerer med) kan veelges i
0-10 Active Set-up og vises i LCP. Nar multiopsaetning
anvendes, er det muligt at skifte mellem to opsaetninger,
mens frekvensomformeren karer eller er stoppet, ved
hjaelp af kommandoer via de digitale indgange eller seriel
kommunikation. Hvis det er ngdvendigt at sendre
opsaetninger under karsel, skal det kontrolleres, at 0-12 This
Set-up Linked to er programmeret som kraevet. 0-11 Edit
Set-up ger det muligt at @endre parametrene inden for alle
opsatninger, mens frekvensomformeren fortsaetter i det
aktive setup, som kan veere en anden end det, der er ved
at blive aendret. Hvis de samme parameterindstillinger
kraeves i forskellige opsaetninger, er det ved hjelp af

0-51 Set-up Copy muligt at kopiere parameterindstillinger
mellem opsaetninger, hvilket hjaelper til en hurtigere idrift-
setning.

0-10 Active Set-up

Option: Funktion:

Veelg den opsatning, der skal styre
funktionerne pa frekvensomformeren.

[0] | Factory Kan ikke aendres. Den indeholder Danfoss-

setup dataseettet og kan anvendes som datakilde,

[9] | Multi Set-up | Fjernbetjent udveelgelse af opsaetninger ved
hjeelp af digitale indgange og den serielle
kommunikationsport. Denne opsaetning
anvender indstillingerne fra 0-12 This Set-up
Linked to. Stop frekvensomformeren, for der
foretages aendringer af funktioner med aben/
lukket slgjfe

Anvend 0-51 Set-up Copy for at kopiere en eller samtlige
opseetninger. Stop frekvensomformeren inden skift mellem
opsaetninger med forskellige veerdier i parametre maerket
"kan ikke aendres under drift". For at undga modstridende
opseetning af den samme parameter inden for to
forskellige opsaetninger tilknyttes opsaetningerne ved at
anvende 0-12 This Set-up Linked to. Parametre af typen "kan
ikke aendres under driften" er markeret med FALSK pa
parameterlisterne i afsnittet Parameterlister.

0-11 Edit Set-up

Option: Funktion:

Veelg den opsaeetning, der skal redigeres (dvs.
programmeres) under driften, enten den
aktive opsaetning eller en af de inaktive
opseatninger.

[0] | Factory setup | Kan ikke redigeres, men den er nyttig som
datakilde, nar de evrige opsaetninger skal
bringes tilbage til en kendt tilstand.

[1] * | Set-up 1 Opsaetning 1 [1] til Opsaetning 4 [4] kan frit
redigeres under driften uafhaengigt af det
aktive setup.

[2] | Set-up 2
[3] |Set-up 3
[4] |Set-up 4
[9] | Active Set-up [ Kan ogsa redigeres under driften. Rediger

den valgte opsaetning fra en raekke kilder:
LCP, FC RS-485, FC USB eller op til fem
fieldbus-steder.
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?psaemi"g 0-12 This Set-up Linked to

Iil Option: Funktion:
P 0-11 coto

2

3

© 2
lo !
o Y.
o &

130BP075.10

4

Opsaetning
1

2

P 0-11

3

ELLER

W/

4

Opsaetning 2. Mens stadig i Opsaetning 1, kopier

1 Opsaetning 1 til Opsaetning 2. Indstil dernaest

5 0-12 This Set-up Linked to til Opseetning 2 [2].
P0-11 Dette vil starte sammenkaedningsprocessen.

3

4

130BP076.10

PLC-Fieldbus

Opseetning
1

2
P 0-11

3

Nar sammenkaedningen er fuldendt, vil der pa
0-13 Readout: Linked Set-ups sta {1,2} for at
angive, at alle parametre, der 'ikke kan aendres

W/

4
130BA199.10

under driften’, nu er de samme i Opsaetning 1

0-12 This Set-up Linked to og Opsaetning 2. Hvis der er andringer til en

Option: Funktion: parameter, der 'ikke kan andres under driften’,

For at muliggare problemfri zndring fra en f.eks. 1-30 Stator Resistance (Rs), i Opsaetning 2,

opsatning til en anden under driften, tilknyttes o) el Gie PR Aol el e §

opsaetninger, der indeholder parametre, der Opmesiaing - i e lam Qlpssidng ) e

ikke kan aendres under driften. Tilknytningen vil (3l o3 ITeiar Clilian G it ity

sikre synkronisering af de parametervaerdier, der [0] * [ Not linked
'ikke kan andres under driften', nar man gar fra [11 |[Set-up 1
en opsaetning til en anden under driften. 2] |Set-up 2
Parametre af typen "kan ikke sendres under 31 |Set-up 3
driften" er markeret med FALSK pa parameterli- 4] |Setup 4

sterne i afsnittet Parameterlister.

0-12 This Set-up Linked to anvendes af multio-
pseetning i 0-10 Active Set-up. Multiopsaetningen
anvendes for at ga fra en opsaetning til en
anden under driften (f.eks. ndr motoren kerer).
Eksempel:

Anvend Multiopseetning for at skifte fra
opsaetning 1 til opsaetning 2, mens motoren
kerer. Programmér i opseetning 1 forst, og serg
dernaest for, at opseetning 1 og opsatning 2 er
synkroniserede (eller tilknyttede). Synkronisering
kan foretages pa to mader:

1. Rediger redigeringsopsaetningen til
Opsaetning 2 [2] i0-11 Edit Set-up, og indstil

0-12 This Set-up Linked to til Opseetning 1 [1].
Dette vil starte sammenkaedningsprocessen
(synkroniseringen).
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0-13 Readout: Linked Set-ups 0-20 Display Line 1.1 Small

Array [5] Option: Funktion:
Range: Funktion: Veelg en var., som vises i displ. i I. 1,
o*| [0- Se en liste over alle de opsatninger, der er venstre pos.
255 ] keedet sammen vha. 0-12 This Set-up Linked to. [0] * None Der er ikke valgt en display-veerdi.
Parameteren har et indeks for hver parameterop-
. . ) [9] Performance
saetning. Den viste parametervaerdi for hvert )
X X Monitor
indeks repraesenterer de opsaetninger, der er
X [15] Readout: actual
kaedet sammen med parameteropsaetningen.
setup
Indeks LCP-veerdi [37] Display Text 1
0 {0} [38] Display Text 2
1 {1,2} [39] Display Text 3
2 {1,2} [748] PCD Feed Forward
3 (3} [953] Profibus Warning
4 4} Word
[1005] | Readout Transmit
Tabel 3.2 Eksempel: Opszetning 1 og Error Counter
Opsztning 2 er sammenkadede [1006] | Readout Receive
Error Counter

0-14 Readout: Edit Set-ups / Channel [1007] | Readout Bus Off

Range: Funktion: Ti013] \fvoun,ter
0% | [-2147483648 - | Se indstillingen af 0-11 Edit Set-up for hver Paar:::efer
2147483647 ] af de fire forskellige kommunikations- [1230] | Warning

kanaler. Nar nummeret vises i hex, som det Parameter
er tilfeeldet pa LCP, repraesenterer hvert
nummer en kanal. (1472] | Legacy Alarm
Numrene 1-4 repraesenterer et opsaetnings- Word -
nummer, 'F' star for fabriksindstilling, og 'A’ (1473] | Legacy Warning
betyder aktiv opsaetning. Kanalerne, set fra Word
hgjre mod venstre, er: LCP, FC-bus, USB, I R
HPFB1-5. Word
Eksempel: Tallet AAAAAA21h betyder, at (15011 | Running Hours
FC-bussen har valgt opseetning 2 i 0-11 Edit [1502] | kWh Counter
Set-up, at LCP har valgt opsztning 1, og at [1600] | Control Word Aktuelt styreord
alle andre bruger det aktive setup. [1601] | Reference [Unit] Den totale reference (summen af

digital/analog/preset/bus/fastfrys

0-15 Readout: actual setup ref./catch-up og slow-down) i den

Range: Funktion: valgte enhed.
0*[ [0-2551| Ger det muligt at udleese det aktive setup. Kan [1602] | Reference % Den totale reference (summen af
0gsa geres, nar der er valgt multiopsaetning i par. digital/analog/preset/bus/fastfrys
0-10. ref./catch-up og slow-down) i
procent.
3.2.3 0-2* LCP D|splay [1603] | Status Word Aktuelt statusord.

[1605] | Main Actual Value | Faktisk vaerdi, vist som en
Definer variablerne, der vises pa det grafiske LCP- %]

betjeningspanel.

procentdel.

[1609] | Custom Readout
BEM/ERKI [1610] | Power [kW] Den faktiske effekt, motoren

forbruger i kW.
Se 0-37 Display Text 1, 0-38 Display Text 2 og 0-39 Display

Text 3 for at fa flere oplysninger om at skrive displaytekster

[1611] | Power [hp] Den faktiske effekt, motoren
forbruger i hk.

[1612] | Motor Voltage Den spaending, som tilfgres
motoren.
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0-20 Display Line 1.1 Small

0-20 Display Line 1.1 Small

Option: Funktion: Option: Funktion:
[1613] | Frequency Motorfrekvens, dvs. udgangsfre- [1651] | Pulse Reference Frekvens i Hz tilsluttet de digitale
kvensen fra frekvensomformeren i indgange (18, 19 eller 32, 33).
= [1652] | Feedback [Unit] Referenceveerdi fra de(n) program-
[1614] | Motor Current Motorens fasestrgm malt som merede digitale indgang(e).
effektiv vaerdi. [1653] | Digi Pot Reference
[1615] | Frequency [%] Motorfrekvens, dvs. udgangsfre- [1657] | Feedback [RPM]
kvensen fra frekvensomformeren i [1660] | Digital Input Signaltilstande fra de 6 digitale
procent. klemmer (18, 19, 27, 29, 32 og 33).
[1616] [ Torque [Nm] Faktisk motormoment i Nm Der er 16 bit i alt, men kun seks af
- - — disse anvendes. Indgang 18 svarer
[1617] * | Speed [RPM] Hastlghed i O/MIN (omdrejninger til den leengst til venstre af de
pr. n.wmut),.dvs. motor.akslens anvendte bit. Signal lavt = 0, signal
hastighed i lukket slgjfe. hajt = 1.
(1618] | Motor Thermal Termisk belastning pa.motoren, [1661] | Terminal 53 Indstilling af indgangsklemme 54.
udregnet af ETR-funktionen. Switch Setting Strem =0, spaending = 1.
[1619] | KTY sensor [1662] | Analog Input 53 Den faktiske veerdi pa indgang 53,
EmPEELIE enten som en reference eller
[1620] | Motor Angle beskyttelsesvaerdi.
[1621] | Torque [%] High
Res [1663] | Terminal 54 Indstilling af indgangsklemme 54.
[1622] | Torque [%] Aktuel motorbelastning som en Switch Setting strom =0, spzending = 1.
procentdel af det nominelle [1664] | Analog Input 54 Den faktiske veerdi for indgang 54
motormoment. som en reference eller beskyttel-
[1625] | Torque [Nm] High sesvaerd.
[1630] | DC Link Voltage Mellemkredsspaending i [1665] | Analog Output 42 | Den faktiske veerdi pa udgang 42 i
frekvensomformeren. [mA] mA. Anvend 6-50 Terminal 42
Output for at veelge den veerdi, der
[1632] | Brake Energy /s Aktuel bremseeffekt, der overfores skal vises
vises.
til en ekstern bremsemodstand.
Angives som en gjebliksvaerdi. [1666] | Digital Output Den binzre veerdi af alle digitale
- [bin] udgange.
[1633] | Brake Energy /2 Bremseeffekt, der overfares til en
min ekstern bremsemodstand. Middelef- [1667] | Freq. Input #29 Faktisk veerdi for den frekvens, der
fekten beregnes lgbende for de [Hz] pafares klemme 29 som pulsind-
seneste 120 sekunder. gangssignal.
[1634] [ Heatsink Temp. Den aktuelle kglepladetemperatur [1668] [ Freq. Input #33 Faktisk veerdi for den frekvens, der
pa frekvensomformeren. [Hz] paferes klemme 33 som pulsind-
Udkoblingsgraensen er 95 +5° C; gangssignal.
indkobling sker ved 70 £5° C. [1669] | Pulse Output #27 | Faktisk veerdi for impulser, der
[1635] | Inverter Thermal Procentuel belastning af veksel- [HZ] paferes pa klemme 27 i digital
retterne. udgangstilstand.
[1636] | Inv. Nom. Current | Den nominelle stram for [1670] | Pulse Output #29 | Faktisk veerdi for impulser, der
frekvensomformeren. [Hz] péf@res pé klemme 29 i digital
- udgangstilstand.
[1637] | Inv. Max. Current | Maksimumstrgmmen for
frekvensomformeren. [1671] | Relay Output [bin]
[1638] | SL Controller State | Tilstanden for den haendelse, [1672] - Counter A Atpp.llke;tlonsafhaenglgt (heks. 5L
styreenheden har udfert. syring
167 Applikati fh igt (f.eks. SLC-
[1639] | Control Card Styrekortets temperatur. LIZEY | (Getingr p?' SUETEENE o (2.5 SIS
styring)
Temp.
[1650] | External Reference | Summen af den eksterne reference [1674] | Prec. Stop Counter | Viser den faktiske teellerveerdi.
som en procentdel, dvs. summen af
analog/puls/bus.
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0-20 Display Line 1.1 Small

0-20 Display Line 1.1 Small

Option: Funktion: Option: Funktion:
[1675] | Analog In X30/11 | Den faktiske veerdi for indgang [3110] [ Bypass Status
X30/11 enten som en reference Word
eller en beskyttelsesvaerdi. [3111] | Bypass Running
[1676] | Analog In X30/12 | Den faktiske veerdi for indgang e
X30/12 enten som en reference [3401] | PCD 1 Write to
eller en beskyttelsesvaerdi. Mco
[3402] | PCD 2 Write to
[1677] | Analog Out X30/8 | Den faktiske veerdi pa udgang MCO
A X30/8 i mA. A d 6-60 Terminal
Ll /81 mA. Anven ermina [3403] |PCD 3 Write to
X30/8 Output for at veelge den
MCO
vaerdi, der skal vises.
[3404] | PCD 4 Write to
[1678] | Analog Out X45/1 MCO
[mA] [3405] | PCD 5 Write to
[1679] | Analog Out X45/3 MCO
[mA] [3406] [PCD 6 Write to
[1680] | Fieldbus CTW 1 Styreord (CTW), der modtages fra MCO
busmasteren. [3407] |PCD 7 Write to
[1682] | Fieldbus REF 1 Primaer referenceveerdi sendt med mco
styreordet fra busmasteren. [3408] | PCD 8 Write to
MCO
[1684] | Comm. Option Udvidet statusord for Fieldbus- -
— . [3409] | PCD 9 Write to
STW kommunikationsoption.
MCO
[1685] | FC Port CTW 1 Styreord (CTW), der modtages fra [3410] |PCD 10 Write to
busmasteren. MCO
[1686] | FC Port REF 1 Statusord (STW), sendt til [3421] | PCD 1 Read from
busmasteren. MCO
- [3422] | PCD 2 Read from
[1690] | Alarm Word En eller flere alarmer i en Hex-kode. MCO
[1691] | Alarm Word 2 En eller flere alarmer i en Hex-kode. [3423] |PCD 3 Read from
[1692] | Warning Word En eller flere advarsler i en Hex- MCO
kode. [3424] | PCD 4 Read from
MCO
[1693] [ Warning Word 2 En eller flere advarsler i en Hex-
[3425] | PCD 5 Read from
kode.
MCO
[1694] | Ext. Status Word En eller flere statusbetingelser i en [3426] |PCD 6 Read from
hex-kode. MCO
[1836] | Analog Input [3427] | PCD 7 Read from
X48/2 [mA] MCO
[1837] [Temp. Input X48/4 [3428] | PCD 8 Read from
[1838] | Temp. Input X48/7 Mco
[1 839] Temp. Input [3429] PCD 9 Read from
X48/10 mco
[1860] Digital Input 2 [3430] PCD 10 Read from
[1890] | Process PID Error mco
[1891] | Process PID [3440] | Digital Inputs
Output [3441] | Digital Outputs
[1892] Process PID [3450] Actual Position
Clamped Output [3451] | Commanded
[1893] | Process PID Gain Position
Scaled Output [3452] | Actual Master
[3019] | Wobble Delta Position
Freq. Scaled [3453] | Slave Index
Position
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0-20 Display Line 1.1 Small 0-23 Displaylinje 2, stor

Option: Funktion: Option: Funktion:
[3454] | Master Index [30100] * | Udgangsstrem [A] | Veelg en variabel, som vises i
Position display i linje 2. Optionerne er de
[3455] | Curve Position samme som for 0-20 Display Line
[3456] | Track Error 1.1 Small.
3457 Synchronizi q ..
(34571 | Synchronizing 0-24 Displaylinje 3, stor
Error ; e —
[3458] | Actual Velocity Veelg en variabel, som vises i display i linje 3.
[3459] | Actual Master Option: Funktion:
Velocity [30121] * | Netfrekvens | Optionerne er de samme som for
[3460] | Synchronizing 0-20 Display Line 1.1 Small.
Status
- 0-25 My Personal Menu
[3461] | Axis Status
[3462] | Program Status Range: Funktion:
[3464] | MCO 302 Status Application [0 - Definér op til 50 parametre, der skal
[3465] | MCO 302 Control dependent* | 9999 ] medtages i Q1 Personlig menu, som er
[3470] | MCO Alarm Word tilgeengelig via [Quick Menu]-tasten pa
1 LCP'et. Parametrene vises i menuen Q1
[3471] | MCO Alarm Word Personlig i den reekkefglge, hvormed de
2 programmeres i denne array-parameter.
[4285] | Active Safe Func. Slet parametre ved at indstille veerdien
[4286] | Safe Option Info til "0000".
[9913] | Idle time Med denne funktion far man for
[9914] | Paramdb requests eksempel hurtig og enkel adgang til en
. enkelt eller op til 50 parametre, der
in queue
- kraever regelmaessige andringer (f. eks.
[9917] |tCon1 time . .
- pa grund af vedligeholdelse af anlzeg),
[9918] |tCon2 time i
- o —— eller funktionen kan anvendes af en
BRI ime Optimize OEM til at muliggere enkel idriftsaettelse
Measure
af deres udstyr.
[9920] | HS Temp. (PC1)

[9921] | HS Temp. (PC2)

[9922] |HS Temp. (PC3) 3.2.4 0-3* LCP Tilpas. LCP-udlaesn.

[9923] | HS Temp. (PC4)

[9924] | HS Temp. (PC5) Det er muligt at tilpasse displayets elementer til forskellige

[9925] |HS Temp. (PC6) formal: *Tilpasset udlaesning. Veerdi proportional med

[9926] |HS Temp. (PC7) hastighed (lineaer, kvadratisk eller kubisk afhaengigt af

[9927] |HS Temp. (PC8) enhedsvalget i 0-30 Custom Readout Unit) *Displaytekst.

Tekststreng lagret i en parameter.

0-21 Displaylinje 1,2, lille

Option: Funktion: Tilpasset udlaesning

[0] * | Ingen | Vaelg en variabel, som vises i display i linje 1, Den beregnede vaerdi, som skal vises, er baseret pa indstil-
midterste position. Optionerne er de samme som for lingerne i 0-30 Custom Readout Unit, 0-31 Custom Readout
0-20 Display Line 1.1 Small. Min Value (kun lineaer), 0-32 Custom Readout Max Value,

4-13 Motor Speed High Limit [RPM], 4-14 Motor Speed High

0-22 Displaylinje 1,3, lille Limit [Hz] og faktisk hastighed.

Option: Funktion:

[30120] * | netstrem [A] | Vaelg en variabel, som vises i display i
linje 1, hgjre position. Optionerne er de
samme som for 0-20 Display Line 1.1
Small.
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P asge 7 () : 0-30 Unit for User-defined Readout

Ti\:n:’sg L(A)dlm;a\'ngs— é
Moo verdi g Option: Funktion:
P 0-32
o [40] [m/s
o
2 S [41] | m/min
65\'\9
\\"W“ N [45] [m
3 g
&7 WY SE [60] |°c
.\(\E aﬁ‘\ b\e
> y & 7S [70] [ mbar
o, < & [71] | bar
P oost Motorhastighed [72] |Pa
0 Mol araiyad [73] | kPa
P 4-13 (0/MIN)
P 4-14 (Hz) [74] m WG
[80] [kw
Forholdet afhaenger af typen af den enhed, der er valgt i [120] | GPM
0-30 Custom Readout Unit: [121] ] gal/s
[122] | gal/min
Enhedstype Hastighedsforhold [123] | gal/h
Uden dimensioner [124] | CFM
Hastighed [1251 | f/s
Gennemstrgmning, volumen [126] | f}/min
Gennemstrgmning, masse Lineaer [1271 | fé/h
Hastighed [130] | Ib/s
Leengde [131] | Ib/min
Temperatur [132] | Ib/h
Tryk Kvadratisk [140] | ft/s
Effekt Kubisk [141] | ft/min
[145] | ft
0-30 Unit for User-defined Readout (1607 | °F
Option: Funktion: (1701 ] psi
1711 | Ib/in?
Det er muligt at programmere en parameter, der
. q T a . . [172] | in WG
skal vises i displayet pa LCP. Veerdien vil have et
lineaert, kvadratisk eller kubisk forhold til LZE1| (8 B
hastighed. Dette forhold afhaenger af den valgte (1801 | HP
enhed (se ovenstaende tabel). Den faktiske 0-31 Min Value of User-defined Readout
beregnede veerdi kan laeses i 16-09 Custom R Funki
Readout og/eller vises i displayet ved valg af ange: unxtion:
Tilpasset udlzesning [16-09] i 0-20 Display Line 1.1 0.00 CustomRea- [Application Denne parameter
Small til 0-24 Display Line 3 Large. doutUnit* dependant] indstiller minimum-
vaerdien for
[0] * | None brugerdefineret
4] % udlzesning
[5] PPM (forekommer ved
[10] [ 1/min stilstand). Kan kun
[11] | rpm indstilles til andet end
[12] | Pulse/s 0, hvis der er valgt en
[20] |I/s linezer enhed i
211 |1/min 0-30 Unit for User-
221 |1/h defined Readout. Til
231 | m¥s kvadratiske og kubiske
[24] | m*min enheder vil
25] |m¥h min.vaerdien altid veere
[30] [ka/s 0.
[31]1 [kg/min 0,00 TilpassetUdlaes- [Applikationsaf- | Denne parameter
[32] |kg/h ningEnhed* haengigt] indstiller minimum-
[33] |t/min veaerdien for
34] |tn brugerdefineret
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0-31 Min Value of User-defined Readout

Range: Funktion:

udlaesning
(forekommer ved
stilstand). Kan kun
indstilles til andet end
0, hvis der er valgt en
linezer enhed i

0-30 Unit for User-
defined Readout. Til
kvadratiske og kubiske
enheder vil
min.veerdien altid veere

‘ |

0-32 Custom Readout Max Value
Range: Funktion:

100.00 Custom- [

par. 0-31 - | Denne parameter indstiller

ReadoutUnit* 999999.99 maks.-veerdien, der skal
CustomRea- vises, nar motorens
doutUnit] hastighed har naet den

indstillede veerdi for

4-13 Motor Speed High Limit
[RPM] eller 4-14 Motor
Speed High Limit [Hz]
(afhaenger af indstilling i
0-02 Motor Speed Unit).

0-37 Display Text 1
Range:

Funktion:

0* | [0-01][Indtast en tekst, som skal vises i det grafiske
display, ved at veelge Displaytekst 1 [37] i

0-20 Display Line 1.1 Small, 0-21 Display Line 1.2
Small, 0-22 Display Line 1.3 Small, 0-23 Display Line 2
Large eller 0-24 Display Line 3 Large.

0-38 Display Text 2
Range:

Funktion:

0* | [0-01[Indtast en tekst, som skal vises i det grafiske
display, ved at veelge Displaytekst 2 [38] i

0-20 Display Line 1.1 Small, 0-21 Display Line 1.2
Small, 0-22 Display Line 1.3 Small, 0-23 Display Line 2
Large eller 0-24 Display Line 3 Large.

0-39 Display Text 3

Range: Funktion:

0* [ [0-0]]Indtast en tekst, som skal vises i det grafiske
display, ved at veelge Displaytekst 3 [39] i

0-20 Display Line 1.1 Small, 0-21 Display Line 1.2
Small, 0-22 Display Line 1.3 Small, 0-23 Display Line 2
Large eller 0-24 Display Line 3 Large.

3.2.5 0-4* LCP-tastatur

Aktiver, deaktiver og beskyt adgangskoden pa individuelle
taster pa LCP.

0-40 [Hand on] Key on LCP

Option: Funktion:

[0] * | Disabled Der sker ingenting, nar der trykkes pa [Hand
On]. Veelg [0] Deaktiveret for at undga
utilsigtet start af frekvensomformeren i Hand

on-tilstand.

LCP'et skifter til Hand on-tilstand direkte, nar
der trykkes pa [Hand on].

[1] * | Enabled

Der kraeves en adgangskode, nar der trykkes
pa [Hand on]. Hvis 0-40 [Hand on] Key on
LCP er indeholdt i Min personlige menu,

[2] | Password

defineres adgangskoden i 0-65 Quick Menu
Password. Ellers skal adgangskoden defineres
i 0-60 Main Menu Password.

[3]1 |Hand Off/On | Nar der trykkes en gang pa [Hand on],
skifter LCP'et til Off-tilstand. Nar der trykkes

igen, skifter LCP'et til Hand on-tilstand.

[4] |Hand Off/On
w. Passw.

Samme som [3], men der kraeves en
adgangskode (se [2]).

[9]1 | Enabled, ref
=0

0-41 [Off] Key on LCP
Option: Funktion:

[0] * | Disabled

Undgar utilsigtet standsning af
frekvensomformeren.

[1] * | Enabled
[2] [Password | Undgar uautoriseret stop. Hvis 0-41 [Off] Key on
LCP er indeholdt i Kvikmenuen, defineres

adgangskoden i 0-65 Quick Menu Password.

0-42 [Auto on] Key on LCP

Option: Funktion:
[0] * | Disabled

Undgar utilsigtet start af frekvensomformeren i
Autotilstand.

[1] * | Enabled
[2] | Password | Undgar uautoriseret start i Autotilstand. Hvis
0-42 [Auto on] Key on LCP er indeholdt i
Kvikmenuen, defineres adgangskoden i

0-65 Quick Menu Password.

0-43 [Reset] Key on LCP

Option: Funktion:
[0] * [ Disabled

Ingen effekt, nar der trykkes pa [Reset].
Undgar tilfeeldig nulstilling af alarm.

[1] * | Enabled
[2] | Password

Undgar uautoriseret nulstilling. Hvis
0-43 [Reset] Key on LCP er indeholdt i
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0-43 [Reset] Key on LCP

Option: Funktion:
kvikmenuen, defineres adgangskoden i
0-65 Quick Menu Password.
[71 | Enabled Nulstiller frekvensomformeren uden at
without OFF indstille den i Off-tilstand.
[8] | Password Nulstiller frekvensomformeren uden at
without OFF | indstille den i Off-tilstand. Der kraeves en
adgangskode, nar der trykkes pa [Reset] (se
[2]).

3.2.6 0-5* Kopier/gem

Kopier parameterindstillinger mellem opseetninger til/fra
LCP.

0-51 Set-up Copy

Option: Funktion:
[3] | Copy to set- | Kopierer alle parametre i den aktuelle
up 3 programmeringssetup (defineret i
0-11 Programming Set-up) til opsaetning 3.
[4] [Copy to set- | Kopierer alle parametre i den aktuelle
up 4 programmeringssetup (defineret i
0-11 Programming Set-up) til opseetning 4.
[9] | Copy to all Kopierer parametrene i den aktuelle
opsaetning til hver enkelt af opsaetning 1 til
4.

3.2.7 0-6* Adgangskode

0-60 Main Menu Password

0-50 LCP Copy Range: Funktion:
Option: Funktion: 100 *| [0 - 999 ] [ Definér den adgangskode, der bruges til at fa
0] * | No copy adgang tiI.hovedmenuen via t.asten [Main
[11 | All to LCP Kopierer samtlige parametre i alle R e N G e
. Password er indst. til Fuld adgang [0], ignoreres
opsaetninger fra
frekvensomformerhukommelsen til LCP'ets Elne [l
hukommelse. X
0-61 Access to Main Menu w/o Password
[2] [All from LCP | Kopierer samtlige parametre i alle Option: Funktion:
opsaetninger fra LCP-hukommelsen til
[0] * [ Full access Deaktiverer adgangskoden, der er defineret
frekvensomformerhukommelsen.
i 0-60 Main Menu Password.
[3] | Size indep. Kopierer kun de parametre, der er r b - pr— .
from LCP uafhaengige af motorstarrelse. Sidstnaevnte (1 | LCP: Rea Forebygger uautoriseret redigering a
. - . only parametre i hovedmenuen.
indstilling kan bruges til at programmere
adskillige frekvensomformere med de [2] [LCP: No Forebygger uautoriseret visning og
samme funktioner uden at pavirke access redigering af parametre i hovedmenuen.
motordataene. [3]1 [Bus: Read only | Skrivebeskyttede funktioner for parametre
[4] | File from pa Fieldbus og/eller FC-standardbus.
W80 39 LGP [4] [Bus: No access | Adgang til parametre er ikke tilladt via
[51 | File from LCP Fieldbus og/eller FC-standardbus.
to MCO
i@ | B G [5] | All: Read only Skrlvel?)eskyttelsesfunktlon for parametre pa
DYN to LCP LCP, Fieldbus eller FC-standardbus.
[71 | Data from [6] | All: No access |[Ingen adgang fra LCP, Fieldbus eller FC-
LCP to DYN standardbus er tilladt.

BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

0-51 Set-up Copy

Hvis Fuld adgang [0] vaelges, ignoreres parametrene
0-60 Main Menu Password, 0-65 Personal Menu Password og
0-66 Access to Personal Menu w/o Password.

BEMARK!

Option: Funktion: OEM'er kan fa mere avanceret adgangskodebeskyttelse pa
[0] * [ No copy Ingen funk. forlangende.
[11 | Copy to set- | Kopierer alle parametre i den aktuelle
up 1 programmeringssetup (defineret i 0-65 Quick Menu Password
0-11 Programming Set-up) til opseetning 1. Range: Funktion:
[2] |Copy to set- [Kopierer alle parametre i den aktuelle 200% | [-9999 - Definér den adgangskode, der bruges til at
up 2 programmeringssetup (defineret i 9999 ] fa adgang til kvikmenuen via tasten [Quick
0-11 Programming Set-up) til opsaetning 2. Menu]. Hvis 0-66 Access to Quick Menu w/o
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0-65 Quick Menu Password

Range: Funktion:
Password er indstillet til Fuld adgang [0],
ignoreres denne parameter.

0-66 Access to Quick Menu w/o Password

Option: Funktion:

[0] * | Full access Deaktiverer adgangskoden, der er defineret
i 0-65 Quick Menu Password.

[1] | LCP: Read only | Forebygger uautoriseret redigering af
kvikmenu-parametre.

[3]1 [Bus: Read only | Skrivebeskyttede funktioner for kvikmenu-
parametre pa Fieldbus og/eller FC-
standardbus.

[5]1 [All: Read only | Skrivebeskyttelsesfunktioner for kvikmenu-
parametre pa LCP, Fieldbus eller FC-
standardbus.

Hvis 0-61 Access to Main Menu w/o Password er indstillet til
Fuld adgang [0], ignoreres denne parameter.

0-67 Bus Password Access

Range: Funktion:

0*| [0-9999 ]| Ved at skrive til denne parameter kan brugere
lase frekvensomformeren op fra bussen/MCT 10-
opsatningssoftware.
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3.3 Parametre: 1-** Belastning og motor

3.3.1 1-0* Gen. indstillinger

Definerer, om frekvensomformeren skal kare i hastigheds-
tilstand eller i momenttilstand, og om den interne PID-
styring skal veere aktiv el. ej.

1-00 Configuration Mode

1-01 Motor Control Principle

Option: Funktion:
Veelg, hvilket motorstyringsprincip der skal
anvendes.

[0] * | U/f speciel motortilstand for parallelforbundne

motorer i szerlige motorapplikationer. Nar
U/f er valgt, kan karakteristikken for
styreprincippet redigeres i 1-55 U/f Characte-

Option: Funktion: ristic - U og 1-56 U/f Characteristic - F.
Vaelg applikationsstyreprincippet, der skal [11 | WC+ Voltage Vector Control-princippet er egnet
anvendes, nar en fjernreference (dvs. via til de fleste applikationer. Den vigtigste
analog indgang eller Fieldbus) er aktiv. En fordel ved drift med VWCPs er. at det
fjernreference kan kun veere aktiv, nar e trobustmotormodal
3-13 Reference Site er indstillet til [0] eller [1].

- - - [2] | Flux Flux Vektorstyring uden encoderfeedback

(0] | Speed open | Aktiverer hastighedsstyring (uden feedback- sensorless sikrer enkel installation og robusthed mod

* loop signal fra motoren) med automatisk pludselige belastningsaendringer. Kun FC
slipkompensering, der sikrer naesten konstant 302
hastighed ved varierende belastninger.

Kompensationerne er aktive, men kan [3]1 [Flux w/ meget hgj ngjagtighed for hastigheds- og
fravaelges efter behov i parametergruppe 1-0* motor feedb | momentstyring, hvilket passer til de fleste
for belastning/motor. kraevende applikationer. Kun FC 302
(11 |Speed Aktiverer hastighedsstyret lukket slojfe med Den bedste akselydeevne opnds normalt med en af de to
closed loop | feedback. Opna fuldt holdemoment ved 0 O/ Flux Vektorstyringstilstande Flux Sensorless [2] og Flux med
MIN. encoderfeedback [3].
Opret et feedbacksignal og indstil PID-hastig-
hedsstyringen for at opna foreget 1
hastighedsngjagtighed. BEM/ERK' . .
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.

[2] | Torque Aktiverer momentstyret lukket slajfe med
feedback. Kan kun vaelges med optionen "Flux I
med motorfeedback", 7-01 Motor Control BEM/ERK' . . L
Principle. Kun FC 302. Der findes en oversigt over de mulige kombinationer af

indstillingerne i 7-00 Configuration Mode og 1-01 Motor

[3] | Process Muligger anvendelse af processtyring i Control Principle i 4.1.1 Konvertering.
frekvensomformeren. Parametrene for proces-
styring indstilles i parametergrupperne 7-2*
og 7-3* 1-02 Flux Motor Feedback Source

Option: Funktion:
[4] | Torque Aktiverer brug af moment dben slgjfe i VVC*-
. o Velg den greenseflade, hvor feedback
open loop | tilstand (7-07 Motor Control Principle). Moment-
. . . fra motoren skal modtages.
PID-parametrene indstilles i parametergruppe
7-1%. [0] [Motor feedb.
X S P1-02

[5] | Wobble Aktiverer wobble-funktion i 30-00 Wobble p— —
Mode til 30-19 Wobble Delta Freq. Scaled. I} ) ity ol s @) [T lemeatisr; om0 L

tilsluttes de digitale indgangsklemmer

[6] | Surface Aktiverer overfladespolestyringsspecifikke 32/33. Klemme 32/33 skal

Winder parametre i parametergruppe 7-2* og 7-3*. programmeres til Ingen drift.
[7] | Extended Specifikke parametre i parametergruppe 7-2* 21 [mcB 102 Encodermoduloption, som kun kan
PID Speed | til 7-5%. konfigureres i parametergruppe 17-1*
oL FC 302.
[8] | Extended Specifikke parametre i parametergruppe 7-2*
X [31 | MCB 103 Resolver-graenseflademodul (ekstra-
PID Speed | til 7-5%. . .
L udstyr), som kan konfigureres i
parametergruppe 17-5*
[4] | MCO Encoder 1 Encodergraenseflade 1 for den
X56 programmerbare bevagelsesstyreenhed
MCO 305 (ekstraudstyr).
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1-02 Flux Motor Feedback Source

1-04 Overload Mode

MCO 305 (ekstraudstyr).

[6] |Analog input 53
[71 | Analog input 54

[8] [ Frequency input
29
[9]1 | Frequency input
33

BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.

1-03 Torque Characteristics

Option: Funktion:

Veelg den kreevede momentkarakteristik.
VT og AEO er begge energibesparelseshand-
linger.

[0] | Constant | Motorakseleffekt giver et konstant moment

* torque under variabel hastighedskontrol.
[1] | Variable Motorakseleffekt giver et variabelt moment
torque under variabel hastighedskontrol. Indstil det
variable momentniveau i 14-40 VT Level.
[2] | Auto Optimerer automatisk energiforbruget ved at
Energy minimere magnetisering og frekvens via
Optim. 14-41 AEO Minimum Magnetisation og

14-42 Minimum AEO Frequency.

[5] | Constant | Denne funktion giver en konstant effekt i

Power feltsveekningsomradet.

Motortilstandens momentform anvendes som en
greense i den generatoriske tilstand. Dette gores
for at begraense effekten i generatorisk tilstand,
som ellers bliver betydeligt sterre end i
motortilstand, pa grund af den hgje DC-link-
spaending, der er tilgeengelig i generatorisk
tilstand.

Paksell W1 = ey [rad / s]x TINm]

Dette forhold med den konstante effekt er
illustreret i felgende graf:

T[Nm]  P[W] 9
n
wn

Thom|[— 7 g
Prhom- — P §
i -
I T
I

Wnom 2Wnom w [rad/S]

BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

Option: Funktion: Option: Funktion:
[5] | MCO Encoder 2 encodergraenseflade 2 for den [0] * | High torque Tillader op til 160 % overmoment.
X55 programmerbare bevaegelsesstyreenhed

[11 | Normal torque | For store motorer - tillader op til 110 %
overmoment.

BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.

1-05 Local Mode Configuration

Option: Funktion:
Veelg, hvilken applikationskonfigurations-
tilstand (7-00 Configuration Mode), dvs. hvilket
applikationskonfigurationsprincip, der skal
anvendes, nar en lokal (LCP) reference er
aktiv. En lokal reference kan kun veere aktiv,
nar 3-13 Reference Site er indstillet til [0] eller
[2]. Den lokale reference er som standard kun
aktiv i Hand-tilstand.
[0] |Speed
open loop
[1] | Speed
closed loop
[2] *| As mode
par 1-00

1-06 Clockwise Direction

Denne parameter definerer termen "Med uret", som svarer til
retningspilen i LCP. Bruges til let skift af rotationsretning pa

akslen uden at skifte motorledninger. (Gyldig fra SW-version 5.84)
Option: Funktion:

[0] * Normal

Motorakslen drejer med uret, nar
frekvensomformeren er tilsluttet U ->
U; V->Vog W ->W til motor.

[1] Inverse Motorakslen drejer mod uret, nar
frekvensomformeren er tilsluttet U ->

U; V->VogW ->W til motor.

BEMARK!

Denne parameter kan ikke andres, mens motoren kerer.
3.3.2 1-1* Motorvalg

BEMARK!

Denne parametergruppe kan ikke justeres, mens motoren
kerer.

1-10 Motor Construction

Option: Funktion:

Vzelg motorkonstruktionstype.

[0] * | Asynchron For asynkrone motorer.
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1-10 Motor Construction

Option: Funktion:

[11 | PM, non salient
SPM Bemaerk, at PM-motorer inddeles i to

For permanentmagnetmotorer (PM).

grupper med overflademonterede (ikke-
udpraegede) el. indvendige magneter
(udpraegede).

Motorkonstruktionen kan vaere asynkron motor eller
permanentmagnetmotor (PM).

3.3.3 1-2* Motordata

Parametergruppe 1-2* bestar af indtastningsdata fra den
tilsluttede motors typeskilt.

BEMARK!

/Andring af veerdien af disse parametre pavirker indstil-
lingen af andre parametre.

1-20 Motor Power [kW]

Range: Funktion:
Application [Application | Indtast den nominelle motoreffekt
dependent* | dependant] i kW, som fremgar af motortype-

skiltsdataene. Standardveerdien
svarer til apparatets nominelle
ydelse.

Denne parameter kan ikke
justeres, mens motoren korer.
Denne parameter er synlig i
LCP'et, hvis 0-03 Regional Settings
er International [0].

BEMARK!

Fire sterrelser ned, en stgrrelse
op fra den nominelle apparat-
klassificering.

1-21 Motor Power [HP]

Range: Funktion:
Application [Application Indtast den nominelle
dependent* dependant] motoreffekt i HK ud fra motorty-

peskiltsdataene.
Standardvaerdien svarer til
apparatets nominelle ydelse.
Denne parameter er synlig i
LCP'et, hvis 0-03 Regional
Settings er US [1]

1-22 Motor Voltage

Range: Funktion:
Application [Application Indtast den nominelle
dependent* dependant] motorspaending, jeevnfer

motorens typeskiltdata.

1-22 Motor Voltage
Range:

Funktion:
Standardveerdien svarer til
apparatets nominelle
meerkeydelse.

1-23 Motor Frequency

Range: Funktion:

Min. - maks. motorfrekvens: 20 - 1000 Hz.
Veelg den motorfrekvensveerdi, der

Application [20 -
dependent* | 1000
Hz] fremgar af motorens typeskiltdata. Hvis
der veelges en anden veerdi end 50 Hz
eller 60 Hz, er det ngdvendigt at tilpasse
de belastningsuafhzaengige indstillinger i
1-50 Motor Magnetisation at Zero Speed til
1-53 Model Shift Frequency. Ved 87 Hz-drift
med 230/400 V-motorer skal typeskil-
tdataene indstilles til 230 V/50 Hz. Tilpas
4-13 Motor Speed High Limit [RPM] og

3-03 Maximum Reference til 87 Hz-applika-
tionen.

1-24 Motor Current

Range: Funktion:
Application [Application Indtast den nom. motorstrgm,
dependent* dependant] som fremgar af motorens

typeskiltdata. Dataene bruges
til beregning af moment,
motorbeskyttelse osv.

1-25 Motor Nominal Speed

Range: Funktion:
Application [10 - 60000 ([ Indtast den nominelle motorha-
dependent* RPM] stighed, som fremgar af

motorens typeskiltdata.
Dataene bruges til beregning af
motorkompensering.

1-26 Motor Cont. Rated Torque

Range: Funktion:

Application [0.1 - Indtast veerdien fra motorens

dependent* 10000.0 typeskiltdata. Standardvaerdien
Nm] svarer til den nominelle udgangs-

effekt. Denne parameter er
tilgeengelig, nar 1-10 Motor
Construction er indstillet til PM,
ikke-udpraegede SPM [1], dvs.
parameteren kun er gyldig til PM-
og ikke-udpraegede SPM-motorer.

1-29 Automatic Motor Adaptation (AMA)

Option: Funktion:

Funktionen AMA optimerer motorens
dynamiske ydeevne ved automatisk at optimere
de avancerede motorparametre (7-30 Stator
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1-29 Automatic Motor Adaptation (AMA)

Option: Funktion:
Resistance (Rs) til 1-35 Main Reactance (Xh)), nar

motoren star stille.

Aktivér funktionen AMA ved at trykke pa [Hand
on], nar der er valgt [1] eller [2]. Se ogsa
afsnittet Automatisk motortilpasning i Design
Guide. Efter en normal sekvens viser displayet:
"Tryk pa [OK] for at afslutte AMA". Efter
aktivering af [OK]-tasten er frekvensomformeren
klar til drift.

Denne parameter kan ikke justeres, mens
motoren keorer.

[0] |Off

[1] | Enable
complete

Udfgrer AMA af statormodstanden Rs,
rotormodstanden Ry, statorleekreaktansen Xi,
AMA rotorleekreaktansen X, og hovedreaktansen Xn.
Veelg ikke denne option, hvis der benyttes et
LCfilter imellem frekvensomformeren og
motoren.

FC 301: Komplet AMA omfatter ikke Xn-maling
for FC 301. | stedet bestemmes Xh-veerdien fra
motordatabasen. Rs er den bedste justering-
smetode (se 7-3* Av. motordata).

T4/T5 E- og F-kapslinger, T7 D-, E- og F-
kapslinger kerer kun en begreenset AMA, nar
komplet AMA er valgt. Det anbefales at
indhente de avancerede motordata fra
motorproducenten for at indtaste dem i

1-31 Rotor Resistance (Rr) til 1-36 Iron Loss
Resistance (Rfe) for den bedste ydelse.

[2] | Enable
reduced
AMA

Udfarer en reduceret AMA pé statormod-
standen Rs udelukkende i systemet.

Bemeaerk:

. For at opna den bedste tilpasning af
frekvensomformeren, skal AMA gennemfgres pa
en kold motor.

. AMA kan ikke udfgres, mens motoren karer.

. AMA kan ikke udfgres pa permanente magnet-
motorer.

BEMARK!

Det er vigtigt at indstille motorparametergruppen 1-2*
korrekt, da disse danner en del af AMA-algoritmen. En
AMA skal udferes for at opna optimal dynamisk
motorydevne. Det kan tage op til 10 min., afhaengigt af
motorens nominelle effekt.

BEMARK!

Undga at generere eksternt moment under udfgrelse af
AMA.

BEMARK!

Hvis en af indstillingerne i parametergruppe 1-2* andres
skifter, 1-30 Stator Resistance (Rs) til 1-39 Motor Poles, de
avancerede motorparametre tilbage til fabriksindstillingen.

BEMARK!

AMA fungerer fejlfrit pd 1 motorstarrelse ned, virker typisk
pa 2 motorsterrelser ned, fungerer sjaeldent pa 3 storrelser
ned og aldrig pa 4 sterrelser ned. Husk, at ngjagtigheden
for de malte motordata vil vaere darligere pa mindre
motorer end nominel VLTstarrelse.

3.3.4 1-3* Av. motordata

Parametre til angivelse af motorens avancerede data.
Motordataene i 1-30 Stator Resistance (Rs) til 1-39 Motor
Poles skal passe til den aktuelle motor, for at motoren kan
fungere optimalt. Fabriksindstillingerne er tal, som er
baseret pa almindelige motorparameterveaerdier fra normale
standardmotorer. Hvis motorparametrene ikke indstilles
korrekt, kan der opsta fejl i frekvensomformersystemet.
Hvis motordataene er ukendte, anbefales det at udfgre en
AMA (automatisk motortilpasning). Se afsnittet Automatisk
motortilpasning i Design Guide. AMA-sekvensen tilpasser
alle motorparametre undtagen rotorens inertimoment og
jerntabsmodstanden (7-36 Iron Loss Resistance (Rfe)).
Parametergruppe 1-3* og 1-4* kan ikke justeres, mens
motoren kerer.

P 1-30 P1-33 P1-34 o
wn
bR X1 X'25 8
<C
— B
A ™M
\
\
| Ur P1-36 P1-35 P1-31
| Rre Xh R
\
\
O .

lllustration 3.1 Diagram, der svarer til motoren for en asynkron
motor

BEMARK!

Vardien af summen af X1 + Xh kan let kontrolleres ved at
dividere linje til linje-motorspaendingen med kvadratroden
og dividere denne vaerdi med motorstremmen uden
belastning. [VL-L/sqrt(3)l/In. = X1 + Xh. Disse vaerdier er
vigtige for at magnetisere motoren korrekt. For motorer
med hgj pol anbefales det kraftigt at udfere denne kontrol.
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1-30 Stator Resistance (Rs)

1-39 Motor Poles

metoder:

1. Kor en AMA pa en kold
motor. frekvensomformeren
maler veerdien fra motoren.
Alle kompensationer
nulstilles til 100 %.

2. Indtast Ri-veerdien manuelt.
Fa veerdien oplyst af
motorleverandgren.

3. Anvend Rr-fabriksindstil-
lingen. frekvensomformeren
etablerer indstillingen ud fra

motorens typeskiltdata.

1-33 Stator Leakage Reactance (X1)

Range: Funktion:

Application Indstil motorens statorlaekreaktans

dependent* | [Application |ved brug af en af felgende metoder:
dependant] 1. Kor en AMA pa en kold

motor. frekvensomformeren
maler vaerdien fra motoren.

2. Indtast Xi-veerdien manuelt.
Fa veerdien oplyst af
motorleverandgren.

3. Anvend Xi-fabriksindstil-
lingen. frekvensomformeren
fastleegger indstillingen pa
grundlag af motorens
typeskiltdata.

1-34 Rotor Leakage Reactance (X2)

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

1-35 Main Reactance (Xh)

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

1-36 Iron Loss Resistance (Rfe)

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

1-37 d-axis Inductance (Ld)

Range: Funktion:

Range: Funktion: Range: Funktion:
Application dependent* | [Application dependant] | Application [2 - 100 ] | Indtast antallet af

dependent* motorpoler.

1-31 Rotor Resistance (Rr)

Range: Funktion: Poler |~nnved 50 Hz ~nn ved 60 Hz
Application Finjustering R vil forbedre akslens 2 2700 - 2880 3250 - 3460
dependent* | [Application |ydeevne. Indstil rotormodstands- 4 1350 - 1450 1625 - 1730

dependant] | veerdien ved brug af en af falgende 6 700 - 960 840 - 1153

Application dependent* | [Application dependant] |

| tabellen vises antallet af poler for normale hastigheds-
omrader for diverse motortyper. Definer motorer, der er
konstrueret til andre frekvenser, separat. Den angivne
motorpolveerdi skal veere lige, fordi tallet henviser til det
totale polantal og ikke polpar. frekvensomformeren
fastleegger den farste indstilling af 7-39 Motor Poles baseret
pa 1-23 Motor Frequency og 1-25 Motor Nominal Speed.

1-40 Back EMF at 1000 RPM

Range: Funktion:

Application [Application | Indstil motorens nominelle
modelektromotoriske kraft ved
1.000 O/MIN. Denne parameter

er kun aktiv, nar 7-10 Motor

dependent* dependant]

Construction er indstillet til PM
motor [1] (permanent
magnetmotor).

Kun FC 302.

BEMARK!

Ved brug af PM-motorer
anbefales det at bruge
bremsemodstande.

1-41 Motor Angle Offset

Range: Funktion:
0* [ [-32768 -
32767 1

Indtast den korrekte forskydningsvinkel mellem
PM-motoren og indekspositionen (enkelt
omdrejning) for den monterede encoder eller
resolver. Veerdiomradet pa 0-32768 svarer til 0-2 *
pi (radianer). Opna forskydningsvinkelvaerdien:
Pafgr DC-holdestrem efter start af
frekvensomformeren, og indtast veerdien fra
16-20 Motor Angle i denne parameter.

Denne parameter er kun aktiv, nar 7-10 Motor
Construction er indstillet til PM, ikke-udpreegede
SPM [1] (permanent magnetmotor).
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335 1.5+ Belast uafh. indst.

Range: Funktion:
model 1 og Flucmodel 2 eller kit
Range: Funktion: mellem variabel stremtilstand og
100 [0 - [|Anvend denne parameter sammen med 1-51 Min Flux-model 2.Kun FC 302.
%* 300 Speed Normal Magnetising [RPM] for at opnd en Denne parameter kan ikke justeres,
%] anden termisk belastning pa motoren ved karsel mens motoren kerer.
ved lav hastighed. Flux-model 1- Flux-model 2
Indtast en veerdi, som er en procentdel af den Denne model anvendes, nar
nominelle magnetiseringsstrem. Hvis indstillingen 1-00 Configuration Mode er indstillet
er for lav, skal momentet for motorakslen til Hastighed, lukket slajfe [1] eller
reduceres. Moment [2], og 1-01 Motor Control
Mag. stram Principle er indstillet til Flux m/
100 motorfeedback [3]. Med denne
=0 parameter er det muligt at justere
det skiftepunkt, hvor FC 302 skifter
Par.1-51 Hz mellem Flux-model 1 og Flux-model
1308A045.11 Par.1-52 RPM X L
2, hvilket er nyttigt i visse falsomme
hastigheds- og momentstyringsappli-

BEM/ERKI kationer.

1-50 Motor Magnetisation at Zero Speed virker ikke, nar famx 0.4
1-10 Motor Construction = [1] PM, ikke-udpraeget SPM. */j,’/
1-51 Min Speed Normal Magnetising [RPM] -
Range: Funktion:
Size [10 - 300 | Indstil den kraevede hastighed for :\I;u.;tratlo:\ 3|_'|2 ‘I-iojolnfll;iumtlm‘,;
related* RPM] normal magnetiseringsstrem. Hvis ode = [1] Hastighed, lukket slgjfe

hastigheden er indstillet lavere end zller [ZI]F?Il'on.\eInt og3 1;:0|1 Mo;or
motorsliphastigheden, har 7-50 Motor apasielihhi e = [ o
motorfeedback

Magnetisation at Zero Speed og
1-51 Min Speed Normal Magnetising
[RPM] ingen betydning.

Anvend denne parameter sammen med Variabel strom - Flux-tilstand -

1-50 Motor Magnetisation at Zero Speed. sensorless

e Denne model anvendes, nar

1-00 Configuration Mode er indstillet

BEM /ERKl til Hastighed, dben slgjfe [0] og
1-51 Min Speed Normal Magnetising [RPM] har ingen effekt, 1-01 Motor Control Principle er
nar 1-10 Motor Construction = [1] PM, ikke-udpraeget SPM.

indstillet til Flux Sensorless [2].
Ved hastighed, dben slgjfe i Flux-

tilstand bestemmes hastigheden ud
1-52 Min Speed Normal Magnetising [Hz] fra strommalingen.

Range: Funktion: Under fnom x 0,1 kerer
Application dependent* | [Application dependant] | frekvensomformeren pa en variabel
strommodel. Over fhom x 0,125 kerer
fekvensomformeren pa en Flux
Range: Funktion: model.
Application Flux-modelskift

dependent* | [Application | Indtast frekvensvaerdien for skift
dependant] [ mellem to modeller til bestemmelse
af motorhastighed. Vaelg vaerdien
baseret pa indstillinger i

1-00 Configuration Mode og

1-01 Motor Control Principle. Der er to
valgmuligheder: skift mellem Flux-
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1-53 Model Shift Frequency

Range: Funktion:

17

frorm X 0.125
L
>3

Variable

>

fout
P1-53
1308A147.10

lllustration 3.3 17-00 Configuration
Mode = [0] Hastighed, dben slgjfe,
1-01 Motor Control Principle=[2] Flux
Sensorless

1-54 Voltage reduction in fieldweakening

Range: Funktion:

0 V*| [0-100 V]| Veerdien for denne parameter reducerer den
maksimale spaending, der er tilgeengelig for
motorens flux i feltsveekning, hvilket giver
mere spaending til momentet. Veer
opmaerksom pa, at en for hgj veerdi kan give
stall-problemer ved hgj hastighed.

1-55 U/f Characteristic - U

Range: Funktion:
Application [0.0 - Indtast spaendingen ved hvert af
dependent* 1000.0 V] [ frekvenspunkterne for manuelt at

definere en U/f-karakteristik, der
svarer til motoren.
Frekvenspunkterne defineres i
1-56 U/f Characteristic - F.

Denne parameter er en array-
parameter [0-5], og der er kun
adgang til denne, nar 71-01 Motor
Control Principle er indstillet til U/f
[0].

1-56 U/f Characteristic - F

Range: Funktion:
Application [Application | Indtast frekvenspunkter for
dependent* dependant] manuelt at definere en U/f-

karakteristik, der svarer til
motoren.

Spaendingen i hvert punkt
defineres i 1-55 U/f Characteristic
- U.

Denne parameter er en array-
parameter [0-5], og der er kun
adgang til denne, nar

1-01 Motor Control Principle er
indstillet til U/f [0].

Motorspaending 130BA166.10

Parameter 1-55 [X]
A
1-555—————— — — — — — — — —
-5 —"—— — — —

1553 — — — — — — —

|
|
|
1-55[2]— — — — — :
|

1-55[1] —
1-55[0] |

|
|
|
1-56  1-56 1-56 1-56  1-56 156
[0] [1] [2] [3] [4] [5]

Udgangsfrekvens
Parameter 1-56 [x]

1-58 Flystart Test Pulses Current

Range: Funktion:
30 %*

[0 - 200 | Styrer procentdelen af magnetiserings-
%] stremmen til de impulser, der anvendes til at
registrere motorretningen. Hvis denne veerdi
reduceres, reduceres det genererede moment.
100 % betyder nominel motorstrem. Denne
parameter er kun aktiv, nar 1-73 Flying Start er
aktiveret. Denne parameter findes kun i

VVCPlLs,
1-59 Flystart Test Pulses Frequency
Range: Funktion:
200 %* | [0 - 500 |Reguler procentdelen af frekvensen for de
%] impulser, der anvendes til at registrere

motorretningen. Hvis denne veerdi gges,
reduceres det genererede moment. 100 %
betyder 2 gange slipfrekvens. Denne
parameter er kun aktiv, nar 1-73 Flying Start
er aktiveret. Denne parameter findes kun i
VVCPlus,

3.3.6 1-6* Belastn.-afh. indstilling

1-60 Low Speed Load Compensation

Range: Funktion:
100 %* | [0 - 300 Indtast den procentuelle veerdi for at
%] kompensering for spaending i forhold til

belastning, nar motoren kerer ved lav
hastighed, og opné optimal U/f-karakteristik.
Motorstgrrelsen bestemmer det frekvens-
omrade, inden for hvilket denne parameter
er aktiv.

Motorstarrelse Skift

0,25 - 7,5 kW < 10 Hz
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1-61 High Speed Load Compensation

Range: Funktion:
100 %*| [0 - 300 Indtast den procentuelle veerdi for at
%] kompensere spaendingen i forhold til belast-

ningen, nar motoren kerer ved hgj
hastighed, og opné optimal U/f-karakteristik.
Motorstarrelsen bestemmer det frekvens-
omrade, inden for hvilket denne parameter
er aktiv.

Motorstarrelse Skift

0,25 - 7,5 kW > 10 Hz

1-62 Slip Compensation

Range: Funktion:
Application [-500 - [ Indtast %-veerdien for slipkompensering
dependent* | 500 %] |for at kompensere for tolerancer i

vaerdien nun. Slipkompensering
beregnes automatisk, dvs. pa basis af
den nominelle motorhastighed nm.
Denne funktion er ikke aktiv, nar

1-00 Configuration Mode er indstillet til
Hastighed med lukket slgjfe [1] eller
Moment [2] Momentstyring med hastig-
hedsfeedback, eller nar 7-01 Motor
Control Principle er indstillet til U/f [0]
speciel motortilstand.

1-63 Slip Compensation Time Constant

Range: Funktion:
Size [0.05 - Indtast reaktionshastigheden for
related* 5.00 s] slipkompensering. En hgj veerdi giver

en langsom reaktion, og en lav veerdi
giver en hurtig reaktion. Hvis der
opstar problemer med lavfrekvensre-
sonans, skal der anvendes en leengere
tidsindstilling.

1-10 Motor Construction = [1] PM, ikke-udpreeget SPM.

1-64 Resonance Dampening

Range:

Funktion:

100 %*

[0 - 500
%]

Indtast resonansdeempningsvaerdien. Indstil
1-64 Resonance Dampening og

1-65 Resonance Dampening Time Constant for
at eliminere hgjfrekvente resonansproblemer.
@g veerdien af 1-64 Resonance Dampening for
at reducere resonansoscilleringen.

BEMARK!

1-64 Resonance Dampening har ingen effekt, nar 1-10 Motor
Construction = [1] PM, ikke-udpraeget SPM.

1-65 Resonance Dampening Time Constant

Range:

Funktion:

5 ms*

[5 - 50 ms]

Indstil 7-64 Resonance Dampening og

1-65 Resonance Dampening Time Constant for
at reducere resonansoscilleringen. Indtast
den tidskonstant, der giver den bedste
daempning.

BEMARK!

1-65 Resonance Dampening Time Constant har ingen effekt,
nar 7-10 Motor Construction = [1] PM, ikke-udpraeget SPM.

1-66 Min. Current at Low Speed

Range: Funktion:
100 [Application | Indtast den mindste motorstrem ved drift
%* dependant] ved lav hastighed, se 7-53 Model Shift

Frequency. Forggelse af denne strom
forbedrer motormomentet ved lav
hastighed.

1-66 Min. Current at Low Speed er kun
aktiveret, nar 7-00 Configuration Mode =
Hastighed dben slgjfe [0].
frekvensomformeren kerer med konstant
strem gennem motoren for hastigheder
under 10 Hz.

Nér hastigheden er over 10 Hz, styres
motoren af motorfluxmodellen i
frekvensomformeren. 4-16 Torque Limit
Motor Mode og/eller 4-17 Torque Limit
Generator Mode justerer automatisk

1-66 Min. Current at Low Speed. Parameteren
med den hgjeste veerdi justerer 1-66 Min.
Current at Low Speed. Den aktuelle
indstilling i 7-66 Min. Current at Low Speed
er sammensat af momentgenererings-
strammen og magnetiseringsstrammen.
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1-66 Min. Current at Low Speed

Range:

Funktion:

Eksempel: Indstil 4-16 Torque Limit Motor
Mode til 100 %, og indstil 4-17 Torque Limit
Generator Mode til 60 %. 1-66 Min. Current
at Low Speed indstilles automatisk til ca. 127
% afhaengigt af motorens stgrrelse.

Kun FC 302.

Option:

1-67 Load Type

Funktion:

[0] * | Passive load

Til transporterer samt ventilator- og
pumpeapplikationer.

[1]1 | Active load

Til haeve-/seenkeapplikationer anvendt i
slipkompensering ved lav hastighed. Hvis aktiv
belastning [1] er valgt, skal 1-66 Min. Current at
Low Speed indstilles til et niveau, der svarer til
det maksimale moment.

Kun FC 302.

1-68 Minimum Inertia

Range: Funktion:

Application [Application | Kraevet til beregning af gennem-
dependent* | dependant] snitligt inerti. Indtast det

mekaniske systems mindste inerti-
moment. 7-68 Minimum Inertia og
1-69 Maximum Inertia anvendes til
forjustering af proportionalfor-
steerkningen i hastighedsstyringen.
Se 30-83 Speed PID Proportional
Gain.

Kun FC 302.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.

1-69 Maximum Inertia

Range: Funktion:
Application [Application | Kun aktiv i Flux aben slgjfe.
dependent* dependant] Anvendt til at beregne accelerati-

onsmomentet ved lav hastighed.
Anvendt i momentgraensesty-
reenheden.

Kun FC 302.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

3.3.7 1-7* Startjusteringer

1-71 Start Delay

Range:

Funktion:

0.0 s*

[0.0 - 255 5]

Denne par. henviser til startfunktionen, der
veelges i 1-72 Start Function.

Indtast den pékraevede forsinkelsestid, for
acceleration pabegyndes.

1-72 Start Function

Option: Funktion:
Velg startfunktionen under startforsinkelse.
Denne parameter er sammenkaedet med
1-71 Start Delay.
[0] | DC Hold/ Paferer motoren en DC-holdestrem (2-00 DC
delay time Hold Current) i startforsinkelsestiden.

[1]1 | DC Brake/
delay time

Pafgrer motoren en DC-bremsestrgm (2-01 DC
Brake Current) i startforsinkelsestiden.

[2] | Coast/delay
* time

Motor i frileb i startforsinkelsestiden (veksel-
retter slukket).

[3] | Start speed
cw

Kun muligt med VVCPIUs,

Tilslut funktionen beskrevet i 1-74 Start Speed
[RPM] og 1-76 Start Current i startforsinkel-
sestiden.

Uanset hvilken veerdi referencesignalet
anvender, vil udgangshastigheden anvende
indstillingen for starthastighed i 7-74 Start
Speed [RPM)] eller 1-75 Start Speed [Hz], og
udgangsstremmen svarer til indstillingen for
startstremmen i 1-76 Start Current. Denne
funktion anvendes typisk til haeve-/seenkeap-
plikationer uden kontravaegt og seerligt i
applikationer med konusmotor, hvor start
forleber med uret efterfulgt af omdrejning i
referenceretningen.

[4] [Horizontal
operation

Kun muligt med VVCP'Us,

For at anvende den funktion, der er
beskrevet i 1-74 Start Speed [RPM] og

1-76 Start Current under startforsinkelsestiden.
Motoren roterer i referenceretningen. Hvis
referencesignalet svarer til nul (0), ignoreres
1-74 Start Speed [RPM], og udgangsha-
stigheden svarer til nul (0).
Udgangsstremmen svarer til indstillingen af
startstremmen i 1-76 Start Current.

[5] [ VVC+/Flux
clockwise

for den funktion, der kun er beskrevet i

1-74 Start Speed [RPM]. Startstremmen
beregnes automatisk. Denne funktion
benytter kun starthastigheden i startforsinkel-
sestiden. Uanset hvilken veerdi
referencesignalet anvender, vil udgangsha-
stigheden svare til indstillingen for
starthastighed i 1-74 Start Speed [RPM].
Starthastighed/-strammed uret [3] og VVCPus/
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1-72 Start Function

Option: Funktion:

Flux med uret [5] anvendes typisk i haeve-/
saenkeapplikationer. Starthastighed/strom i
referenceretning [4] benyttes specielt i applika-
tioner med kontraveegt og horisontal
bevaegelse.

[6] | Hoist Mech.
Brake Rel

For brug af mekanisk bremsestyringsfunk-
tioner, 2-24 Stop Delay til 2-28 Gain Boost
Factor. Denne parameter er kun aktiv, nar
1-01 Motor Control Principle er indstillet til [3]
Flux m. motorfeedback (kun FC 302).

[7] | VWC+/Flux

counter-cw
1-73 Flying Start
Option: Funktion:
Denne funktion ger det muligt at fange en
motor, som roterer frit som folge af et
netudfald.
[0] * | Disabled Ingen funktion
[11 | Enabled Aktiverer frekvensomformeren til at "fange"
og styre en roterende motor.
Nér 1-73 Flying Start er aktiveret, har
1-71 Start Delay og 1-72 Start Function
ingen funktion.
[2] | Enabled
Always
[3]1 | Enabled Ref.
Dir.
[4] | Enab. Always
Ref. Dir.

BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.

BEMARK!

Denne funktion anbefales ikke til haeve-/seenkeapplika-
tioner.

For effektniveauer over 55kW skal der anvendes flux mode
for at opna den bedste ydelse.

BEMARK!

For at opna den bedste flying start-ydelse skal de
avancerede motordata, parameter 1-30 til 1-35, veere
korrekte.

1-74 Start Speed [RPM]

Range: Funktion:
Application [0 - 600 | Indstil en motorstarthastighed.
dependent* RPM] Motorens udgangshastighed

springer til denne veerdi efter
startsignalet. Indstil startfunktion i

1-74 Start Speed [RPM]

Range: Funktion:
1-72 Start Function til [3], [4] eller
[5], og indstil en startforsinkelsestid
i 1-71 Start Delay.

1-75 Start Speed [Hz]

Range: Funktion:
Application [Application | Denne parameter kan bruges til
dependent* dependant] haeve-/seenkeapplikationer

(konusanker). Indstil en
motorstarthastighed. Motorens
udgangshastighed springer til
denne veerdi efter startsignalet.
Indstil startfunktion i 1-72 Start
Function til [3], [4] eller [5], og
indstil en startforsinkelsestid i
1-71 Start Delay.

1-76 Start Current

Range: Funktion:

0.00 [Application | Visse motorer, f.eks. konusankermotorer,

A* dependant] kraever ekstra strem/starthastighed ved
start for at frigere rotoren. Dette ekstra
boost opnas ved at indstille den
nedvendige strem i 1-76 Start Current.
Indstil 7-74 Start Speed [RPM]. Indstil
1-72 Start Function til [3] eller [4], og
indstil en startforsinkelsestid i 7-71 Start

Delay.

Denne parameter kan bruges til haeve-/

saenkeapplikationer (konusanker).

3.3.8 1-8* Stopjusteringer

1-80 Function at Stop

Option: Funktion:

Veelg frekvensomformerfunktionen efter en
stopkommando, eller efter hastigheden er
rampet ned til indstillingerne i 7-81 Min
Speed for Function at Stop [RPM].

[0] | Coast Lader motoren rotere i free mode. Motoren

* er afbrudt fra frekvensomformeren.

Tilfgrer strem til motoren med en DC-
holdestrem (se 2-00 DC Hold Current).

[1] | DC hold

[2] | Motor check

Kontrollerer, om der er tilsluttet en motor.

[3] | Pre-
magnetizing

Opbygger et magnetisk felt, mens motoren
er stoppet. Herved kan motoren producere
moment hurtigt ved efterfelgende startkom-
mandoer (kun asynkrone motorer). Denne
formagnetiseringsfunktion hjeelper ikke den
allerforste startkommando. Der findes to
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1-80 Function at Stop

Option: Funktion:
forskellige lgsninger til formagnetisering af
maskinen til den forste startkommando:

1. Start frekvensomformeren med
en 00/MIN-reference, og vent 2 til 4
rotortidskonstanter (se nedenfor),
for hastighedsreferencen gges.

2a. Indstil 1-71 Startforsink. til den
onskede formagnetiseringstid (2 til
4 rotortidskonstanter - se nedenfor).

2b. Indstil 1-72 til enten [0] DC-hold
eller [1] DC-bremse.

Indstil DC-hold eller DC-bremse-
stremstyrken (2-00 eller 2-01) til at
veere lig |_pre-mag = Unom/(1,73 x
Xh)

Prgverotortidskonstanter =
(Xh+X2)/(6,3*Freq_nom*Rr)
1kW = 0,2 sekunder

10kW = 0,5 sekunder
100kW = 1,7 sekunder
1000kW = 2,5 sekunder

[4] | DC Voltage Nar motoren er standset, definerer

uo parameteren P1-55 [0] spaendingen ved OHz.

[5] | Coast at low
reference

Nar referencen er under 1-81 Min Speed for
Function at Stop [RPM], afbrydes motoren fra
frekvensomformeren.

1-81 Min Speed for Function at Stop [RPM]

Range: Funktion:

[0 - 600 RPM] | Indstil den hastighed, som skal
aktivere 1-80 Function at Stop.

Size related*

1-82 Min Speed for Function at Stop [Hz]

Range: Funktion:

Size related* | [0.0 - 20.0 Hz] |

1-83 Precise Stop Function

Option: Funktion:

[0] | Precise Kun optimal nar driftshastigheden - f.eks. for

* ramp transportbandet - er konstant. Dette er en aben
stop slgjfe-styring. Opnar hgj repetitiv praecision ved

stoppunktet.

[1] | Cnt stop
with og genererer et stopsignal efter et forpro-

Teeller antallet af pulser, typisk fra en encoder,

reset grammeret antal pulser - 7-84 Precise Stop
Counter Value - modtaget ved T29 eller T33 [30].
Dette er en direkte feedback med ensrettet
lukket slgjfe-styring.

Teellerfunktionen er aktiveret (starter timing) pa

flanken af startsignalet (nar det skifter fra stop til

1-83 Precise Stop Function

Option: Funktion:
start). Efter hvert praecist stop nulstilles det antal
pulser, der er talt under rampe ned til 0 O/MIN .

[2] | Cnt stop
w/o reset

Samme som [1], men antallet af pulser talt under
rampe ned til 0 O/MIN traekkes fra den
teellerveerdi, der er indtastet i 7-84 Precise Stop
Counter Value.

Denne nulstillingsfunktion kan f.eks. anvendes til
at kompensere for den ekstra distance under
rampe ned og til at reducere indvirkningen af
det gradvise slid pa mekaniske dele.

[3] | Speed
comp

Stopper pa praecist samme punkt, uanset den
aktuelle hastighed, stopsignalet forsinkes internt,
stop nar den aktuelle hastighed er lavere end
maksimumbhastigheden (indstillet i 4-19 Max
Output Frequency).

Forsinkelsen beregnes péa grundlag af
frekvensomformerens referencehastighed og ikke
pa grundlag af den faktiske hastighed. Kontrollér
derfor, at frekvensomformeren har rampet op, for
det hastighedskompenserede stop aktiveres.

[4] | Com cnt
stop nulstillet antallet af pulser, der er talt under
rampe ned til 0 O/MIN.

Samme som [3], men efter hvert praecist stop

w/rst

[5] | Comp
cnt stop

Samme som [3], men antallet af pulser, der er
talt under rampe ned, til 0 O/MIN, traekkes fra
w/or den tellerveerdi, der er indtastet i 7-84 Precise
Stop Counter Value.

Denne nulstillingsfunktion kan f.eks. anvendes til
at kompensere for den ekstra distance under
rampe ned og til at reducere indvirkningen af

det gradvise slid pa mekaniske dele.

De precise stopfunktioner er en fordel i applikationer, hvor
hgj preecision er pakraevet.

Hvis en standardstopkommando benyttes, bestemmes
ngjagtigheden af den interne opgavetid. Dette er ikke
tilfeldet ved brug af den preaecise stopfunktion: den fjerner
afhaengigheden af opgavetiden og @ger ngjagtigheden
markant.

frekvensomformertolerancen ses normalt af dens
opgavetid. Ved at anvende dens sarlige praecise
stopfunktion er tolerancen imidlertid uafthaengig af
opgavetiden, da stopsignalet straks afbryder udferelsen af
frekvensomformerprogrammet. Den praecise stopfunktion
giver en hgj reproducerbar forsinkelse, fra stopsignalet er
afgivet, indtil rampe ned starter. Der skal udferes en test
for at finde denne forsinkelse, da den er summen af faler,
PLC, frekvensomformer og mekaniske dele.

For at sikre hgjst mulig ngjagtighed skal der vaere mindst
10 cyklusser under rampe ned, se 3-42 Ramp 1 Ramp Down
Time, 3-52 Ramp 2 Ramp down Time, 3-62 Ramp 3 Ramp
down Time og 3-72 Ramp 4 Ramp Down Time.
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Den pracise stopfunktion opsaettes her og aktiveres fra DI
T29 eller T33.

BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

1-84 Precise Stop Counter Value

Range:

Funktion:

100000*

[0-

999999999 ]

Indtast den teellervaerdi, der skal
bruges i den integrerede praecise
stopfunktion, 7-83 Precise Stop
Function.

Den maksimale tilladte frekvens ved
klemme 29 eller 33 er 110 kHz.

Ikke anvendt til valg i [0] og [3] i
1-83 Precise Stop Function

1-85 Precise Stop Speed Compensation Delay

Range: Funktion:
10 ms* | [0- 100 |Indtast forsinkelsestiden for falere, PLC'er
ms] osv. til brug i 1-83 Precise Stop Function. |

hastighedskompenseret stop-tilstand har
forsinkelsestiden ved forskellige frekvenser
stor indflydelse pa stopfunktionen.

Ikke anvendt for valg [0], [1] og [2] i
1-83 Precise Stop Function

3.3.9 1-9* Motortemperatur

1-90 Motor Thermal Protection

Option:

Funktion:

Termisk motorbeskyttelse kan implementeres
ved hjzelp af en reekke teknikker:

. Via en PTC-fgler i motorviklingerne
tilkoblet en af de analoge eller
digitale indgange (7-93 Thermistor
Source). Se 3.3.10.1 PTC-termistortil-
slutning.

° Via en KTY-feler i motorviklingerne,
der er tilkoblet en analog indgang
(7-96 KTY Thermistor Resource). Se
3.3.10.2 KTY-fglertilslutning.

. Via beregning af den termiske
belastning (ETR = elektronisk
termorelae) pa basis af den aktuelle
belastning og tiden. Den beregnede
termiske belastning sammenlignes
med den nominelle motorstram Iwn

og den nominelle motorfrekvens

1-90 Motor Thermal Protection

Option: Funktion:
fmN. Se 3.3.10.3 ETR og 3.3.10.4 ATEX
ETR.
. Via en mekanisk termisk kontakt
(Klixon-type). Se 3.3.10.5 Klixon.
Pa det nordamerikanske marked: ETR-
funktionerne serger for
overbelastningsbeskyttelse af motoren, klasse
20, i overensstemmelse med NEC.
[0] * | No Konstant overbelastning af motoren, hvis der
protection ikke er behov for advarsel eller trip af
frekvensomformeren.
[11 | Thermistor Aktiverer en advarsel, nar den tilsluttede
warning termistor eller KTY-faleren i motoren reagerer
i tilfelde af motoroverophedning.
[2] | Thermistor | Stopper (tripper) frekvensomformeren, nar
trip den tilsluttede termistor eller KTY-fgler i
motoren reagerer i tilfeelde af overop-
hedning.
Termistorens udkoblingsveerdi skal veere > 3
kQ.
Der kan indbygges en termistor (PTC-fgler) i
motoren med henblik pa beskyttelse af
viklinger.
[3] | ETR warning | Beregner belastningen, nar opseetning 1 er
1 aktiv, og aktiverer en advarsel pa displayet,
nar motoren er overbelastet. Programmer et
advarselssignal via en af de digitale udgange.
[4] |[ETR trip 1 Beregner belastningen, nar opsaetning 1 er
aktiv, og stopper (tripper)
frekvensomformeren, nar motoren er overbe-
lastet. Programmer et advarselssignal via en
af de digitale udgange. Signalet vises i
tilfeelde af en advarsel, og hvis
frekvensomformeren tripper (termisk
advarsel).
[5] | ETR warning
2
[6] |ETR trip 2
[71 ETR warning
3
[8] ETR trip 3
[9] |ETR warning
4
[10] | ETR trip 4
[20] | ATEX ETR Aktiverer de termiske overvagningsfunktion
for Ex-e-motorer for ATEX. Aktiverer
1-94 ATEX ETR cur.lim. speed reduction,
1-98 ATEX ETR interpol. points freq. og
1-99 ATEX ETR interpol points current.
[21] | Advanced
ETR
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BEMARK!

Hvis der veelges [20], skal instruktionerne i det relevante
kapitel i VLT AutomationDrive Design Guiden samt
motorproducentens instruktioner falges til punkt og prikke.

BEMARK!

Hvis der veelges [20], skal 4-18 Current Limit indstilles til 150
%.

3.3.10.1 PTC-termistortilslutning
R
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lllustration 3.4 PTC-profil

Anvend en digital indgang og 10 V som stremforsyning:
Eksempel: frekvensomformeren tripper, nar motortempe-
raturen er for hgj.

Parameteropsaetning:

Indstil 7-90 Motor Thermal Protection til Termistor-trip [2]
Indstil 7-93 Thermistor Source til Digital indgang [6]
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Anvend en analog indgang og 10 V som stremforsyning:
Eksempel: frekvensomformeren tripper, nar motortempe-
raturen er for hgj.

Parameteropsaetning:

Indstil 7-90 Motor Thermal Protection til Termistor-trip [2]
Indstil 7-93 Thermistor Source til Analog indgang 54 [2]

Indgang Forsynings- Greense
Digital/analog | spaending Udkoblingsveerdier
Digital 10V < 800Q - > 2,7 kQ
Analog 10V <3,0kQ->3,0kQ

BEMARK!

Kontrollér, at den valgte forsyningsspaending svarer til
specifikationen for det anvendte termistorelement.

3.3.10.2 KTY-fglertilslutning

(Kun FC 302)

KTY-fglere anvendes isaer i servomotorer med permanent
magnet (PM-motorer) i forbindelse med dynamisk justering
af motorparametre som statormodstand (7-30 Stator
Resistance (Rs)) for PM-motorer og rotormodstand

(1-317 Rotor Resistance (Rr)) for asynkrone motorer
afhaengigt af viklingstemperaturen. Beregningsformlen er:

Rs=Rsyge ¢ x (1 + &, XxAT)[Q] hvor &, = 0.00393

KTY-falere kan bruges til beskyttelse af motorer (1-97 KTY
Threshold level).

FC 302 kan handtere tre typer KTY-folere, der defineres i
1-95 KTY Sensor Type. Den faktiske folertemperatur kan
udlzeses fra 16-19 KTY sensor temperature.

4500

4000

130BB917.10

3500

3000

2500

2000

Resistance [Ohm]

1500

1000

500

-25 0 25 50 75 100 125 150

lllustration 3.5 Valg af KTY-type

Temperature [°C]

KTY type 1 ———-KIYtype2  ~------" KTY type 3

KTY-faler 1: KTY 84-1 med 1 kQ ved 100 °C
KTY-fgler 2: KTY 81-1, KTY 82-1 med 1 kQ ved 25 °C
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KTY-faler 3: KTY 81-2, KTY 82-2 med 2 kQ ved 25 °C

BEMARK!

Hvis motorens temperatur udnyttes gennem en termistor
eller en KTY-fgler, overholdes PELV ikke i tilfeelde af
kortslutninger mellem motorviklinger og faler. Hvis PELV
skal overholdes, skal faleren isoleres ekstra.

3.3.103 ETR

Beregningen anslar behovet for en lavere belastning ved
en lavere hastighed pa grund af mindre keling fra
ventilatoren, der er indbygget i motoren.

t[s]

2000

175ZA052.11

1000

600
500 \
400 \
300

200

fuD=1xfMN
~ = fuD=2xfMN
60 —

50 fUD=0,2xfMN
40

30
20

100

IM

10 A
IMN

10 12 14 16 18 20
lllustration 3.6 ETR-profil

3.3.10.4 ATEX ETR

B-optionen MCP 112 PTC-termistoroptionen tilbyder ATEX-
godkendt overvagning af motortemperaturen. Alternativt
kan et eksternt ATEX-godkendt PTC-beskyttelsesapparat
anvendes.

BEMARK!

Kun ATEX Ex-e-godkendte motorer kan anvendes til denne
funktion. Se motorens typeskilt, godkendelsescertifikat,
datablad, eller kontakt motorproducenten.

Det er vigtigt, at der er visse begreensninger ved styring af
en Ex-e-motor med "Forgget sikkerhed". Parametrene, der

skal programmeres, findes i felgende applikationseksempel.

Parametre

Funktion

Indstilling

1-90 Motor Thermal Protection

[20] ATEX ETR

1-94 ATEX ETR cur.lim. speed
reduction

20%

1-98 ATEX ETR interpol. points
freq.

1-99 ATEX ETR interpol points
current

Motorens typeskilt

1-23 Motor Frequency

Indtast den samme veerdi som for
4-19 Max Output Frequency

4-19 Max Output Frequency

Motorens typeskilt, muligvis
reduceret for lange motorkabler,
sinusfilter eller reduceret

forsyningsspaending.

4-18 Current Limit

Tvunget til 150 % ved 1-90 [20]

5-15 Terminal 33 Digital
Input

[80] PTC-kort 1

5-19 Terminal 37 Safe Stop

[4] PTC 1 Alarm

14-01 Switching Frequency

Kontrollér, at standardveerdierne
opfylder kravene fra motorens
typeskilt. Hvis ikke skal der
anvendes et sinusbglgefilter.

14-26 Trip Delay at Inverter
Fault

0

AFORSIGTIG]

Det er obligatorisk at sammenligne minimumswitchfre-
kvensen, der er angivet af motorproducenten, til
frekvensomformerens minimumswitchfrekvens, standard-
veerdien i 14-01 Switching Frequency. Hvis
frekvensomformeren ikke overholder dette krav, skal der

benyttes et sinusbglgefilter.

Der kan findes oplysninger om ATEX ETR termisk
overvagning i Applikationsanvisning MN.33.GX.YY.

3.3.10.5 Klixon

Termiske afbrydere af Klixon-typen ger brug af en
KLIXON®-metalskive. Ved et fastlagt overbelastningsniveau
udlgser varmen fra streammen, der lgber gennem skiven, et

trip.

Anvendelse af en digital indgang og 24 V som stremfor-

syning:

Eksempel: frekvensomformeren tripper, nar motortempe-

raturen er for hgj.
Parameteropsaetning:

Indstil 7-90 Motor Thermal Protection til Termistor-trip [2]
Indstil 7-93 Thermistor Source til Digital indgang [6]
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> . rosmsLIe Reaktionen for drift i Ex-e-stramgraense skal konfigureres.
g <od oFF 0 %: frekvensomformeren aendrer intet, bortset fra at
12/13/18/19/27/29132[35/20/37 udstede advarsel 163 ATEX ETR-hastighedsreduktion for
010|010 Q01010 stremgraense.
QIO|0|O O|D|O|O
S R >0 %: frekvensomformeren udsteder advarsel 163 og
% reducerer motorhastigheden efter rampe 2 (parameter-
on - gruppe 3-5%).
PTC/termistor <6.6 kO 510.8 KO R
Eksempel:
1-91 Motor External Fan Aktuel reference = 50 O/MIN
. . 1-94 ATEX ETR cur.lim. speed reduction = 20 %
Option:  Funktion:
Resulterende reference = 40 O/MIN
[0] * | No | Der kraeves ikke nogen ekstern ventilator , dvs.
motoren derates ved lav hastighed. 1-95 KTY Sensor Type
[11 | Yes | Pafarer en ekstern motorventilator (ekstern ventilator), Option: Funktion:
sa derating af motoren ikke er pakraevet ved lav Velg den anvendte type KTY-fgler. Kun FC
hastighed. Den gverste kurve i kurvebladet ovenfor 302.
(udg.fr. = 1 x fM,N) falges, hvis motorstrammen er [0] * | KTY Sensor 1| 1kQ til 100 °C

lavere end den nominelle motorstrem (se 7-24 Motor
Current). Hvis motorstreammen overstiger den
nominelle strem, reduceres driftstiden stadig, som om
en ventilator ikke var installeret.

1-93 Thermistor Source

Option: Funktion:
Veelg den indgang, som termistoren (PTC-
foler) skal kobles til. Der kan ikke vaelges
en analog indgangsoption [1] eller [2],
hvis den analoge indgang allerede er i
brug som referencekilde (valgt i
3-15 Reference 1 Source, 3-16 Reference 2
Source eller 3-17 Reference 3 Source ).
Nar MCB 112 anvendes, skal der altid
veelges muligheden [0] /ngen.

[0] * | None

[11 | Analog input 53

[2] | Analog input 54

[3] | Digital input 18

[4] | Digital input 19

[5] | Digital input 32

[6] | Digital input 33

BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.

BEMARK!

Digital indgang skal indstilles til [0] PNP - aktiv ved 24 V i
5-00 Digital I/0O Mode.

1-94 ATEX ETR cur.lim. speed reduction

Kun FC 302.

Kun synlig, hvis 1-90 Motor Thermal Protection er indstillet til [20].
Range: Funktion:

0.0 %*

[0.0 - 100.0 %]

[11 | KTY Sensor 2 | 1kQ til 25 °C

[2] | KTY Sensor 3 | 2kQ til 25 °C

1-96 KTY Thermistor Resource

Option: Funktion:

Veelger den analoge indgangsklemme 54 til
brug som KTY-falerindgang. Klemme 54 kan
ikke veelges som KTY-ressource, hvis den i
ovrigt anvendes som reference (se

3-15 Reference Resource 1 til 3-17 Reference
Resource 3).

Kun FC 302.

BEMARK!

Tilslutning af KTY-fgler mellem klemme
54 og 55 (GND). Se illustrationen i
afsnittet KTY-falertilslutning.

[0] * | None
[2] [Analog
input 54

1-97 KTY Threshold level

Range: Funktion:
80 C*

[-40 - 140 C] | Veelg KTY-fglerens graenseniveau for
termisk motorbeskyttelse.
Kun FC 302.

1-98 ATEX ETR interpol. points freq.

Kun FC 302.
Kun synlig, hvis 1-90 Motor Thermal Protection er indstillet til [20].

Range: Funktion:
Application [Application Definition af termisk
dependent* dependant] begraensningskurve.
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Angiv de fire frekvenspunkter [Hz] fra motorens typeskilt i Sammen med 1-98 ATEX ETR interpol. points freq. udger de
dette array. Sammen med 7-99 ATEX ETR interpol points en tabel (f [Hz],| [%]).

current udger de en tabel (f [Hz],I [%]).

BEMARK!

BEMARK! Alle frekvens-/stremgraensepunkter fra motorens typeskilt
Alle frekvens-/stremgraensepunkter fra motorens typeskilt eller datablad skal programmeres.
eller datablad skal programmeres.

100%

130BB909.10

80%

40%

5Hz 15‘ Hz 25Hz 50 Hz
lllustration 3.7 Eksempel pa ATEX ETR termisk begreens-
ningskurve.

x-aksen: fm [HZ]
y-aksen: Im/lmn X 100 [%]

1-98 ATEX ETR interpol. points freq. | 1-99 ATEX ETR interpol points
current

[0] =5Hz [0] = 40%

[11=15Hz [1] = 80%

[2] = 25 Hz [2] = 100%

[31 = 50 Hz [3]1 = 100%

Alle driftspunkter under kurven er altid tilladt. Over kurven
er de imidlertid kun tilladt i en begraenset periode, der
beregnes som en funktion af overbelastningen. Hvis
motorstreammen er starre end 1,5 gange den nominelle
strem, slukkes motoren omgaende.

1-99 ATEX ETR interpol points current

Kun FC 302.

Kun synlig, hvis 7-90 Motor Thermal Protection er indstillet til [20]

eller [21].

Range: Funktion:

Application [0 - 100 %] | Definition af termisk

dependent* begraensningskurve. Der
findes et eksempel under
1-98 ATEX ETR interpol.
points freq..

Brug de fire streampunkter [A] fra motorens typeskilt.
Veardierne skal beregnes som en procentdel af den
nominelle motorstrem, Im/Imn X 100 [%], og indsaettes i
dette array.
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3.4 Parametre: 2-** Bremser

3.4.1 2-0* DC-bremse

Parametergruppe til konfiguration af DC-bremse- og DC-
holdefunktionerne.

2-00 DC Hold Current
Funktion:

Range:

50 [Application | Angiv en veerdi for holdestrammen som

%* dependant] en procentdel af den nominelle
motorstrem Iw, indstillet i 7-24 Motor
Current. 100 % DC-holdestrom svarer til
IMN.

Denne parameter fastholder motorfunk-
tionen (holdemoment) eller bruges til
motorforvarmning.

Denne parameter er aktiveret, hvis der er
valgt DC-hold i 1-72 Start Function [0] eller
1-80 Function at Stop [1].

BEMARK!

Maks.-veerdien aftheenger af den nominelle motorstrem.
Undga 100 % strem i for lang tid. Det kan beskadige
motoren.

Lave veerdier for DC-hold vil frembringe stremme, der er
hgjere end forventet, ved anvendelse af starre motoreffekt-
sterrelser. Denne fejl @ges i takt med, at motoreffekten
stiger.

2-01 DC Brake Current

Range: Funktion:

50 [Application | Angiv en veerdi for stram som en

%* | dependant] procentdel af den nominelle motorstrem
ImN, se 1-24 Motor Current. 100 % DC-
bremsestram svarer til IuN.
DC-bremsestremmen afgives pa en
stopkommando, nar hastigheden kommer
under greensen i 2-03 DC Brake Cut In
Speed [RPM]; nar funktionen DC-bremse
inverteret er aktiv; eller via den serielle
kommunikationsport. Bremsestremmen er
aktiv i den periode, der er indstillet i

2-02 DC Braking Time.

BEMARK!

Maks.-veerdien afhaenger af den nominelle motorstrgm.
Undga 100 % strem i for lang tid. Det kan beskadige
motoren.

2-02 DC Braking Time

Range: Funktion:
10.0 s*

[0.0 - 60.0 s] | Indstil varigheden af DC-bremsestremmen
i 2-01 DC Brake Current, nar den er blevet
aktiveret.

2-03 DC Brake Cut In Speed [RPM]

Range: Funktion:

Application [Application | Indstil DC-bremseindkoblingsha-

dependent* | dependant] stigheden for aktivering af DC-
bremsestremmen, der er indstillet i
2-01 DC Brake Current, i forbindelse
med en stopkommando.

Application [Application

dependent* | dependant]

2-04 DC Brake Cut In Speed [Hz]

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

3.4.2 2-1* Bremseenergifunkt.

Parametergruppe til valg af dynamiske bremseparametre.
Kun gyldig for frekvensomformere med bremsechopper.

2-10 Brake Function

Option: Funktion:

[0] * | Off

Der er ikke installeret en bremsemodstand.

[1] Resistor
brake

En bremsemodstand er indbygget i systemet, til
afsaetning af overskydende bremseenergi i form
af varme. Ved tilslutning af en bremsemodstand
tillades en hgjere DC link-spaending under
bremsning (generatorisk drift). Funktionen
Modstandsbremse er kun aktiv i frekvensom-
formere med indbygget dynamisk bremseenhed.

[2] [AC brake | Veelges for at forbedre bremsevirkningen uden
at bruge en bremsemodstand. Denne parameter
styrer overmagnetiseringen af motoren, nar der
keres med generatorisk belastning. Denne
funktion kan forbedre OVC-funktionen. Forggelse
af de elektriske tab i motoren giver OVC-
funktionen mulighed for at oge
bremsemomentet uden at overskride overspaen-
dingsgraensen. Bemaerk, at AC-bremsen ikke er
sa effektiv som den dynamiske bremse med
modstand.

AC-bremsen er til VWCP'Us og flux-tilstand i bade
aben og lukket slgjfe.

2-11 Brake Resistor (ohm)

Range: Funktion:

Size related* | [5.00 - 65535.00 Ohm] |

2-12 Brake Power Limit (kW)

Range: Funktion:
| 10.001 - 2000000 kW] |

Size related*

2-13 Brake Power Monitoring

Option: Funktion:

Denne parameter er kun aktiv for frekvensom-
formere med indbygget dynamisk bremse.
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2-13 Brake Power Monitoring

Option:

Funktion:

Denne parameter gor det muligt at overvage
effekten til bremsemodstanden. Effekten
beregnes ud fra modstanden (2-11 Brake
Resistor (ohm)), DC-link-spaendingen og
modstandens driftstid.

[0] * [ Off

Bremseeffektovervagning ikke pdkraevet.

[1]1 | Warning

Aktiverer en advarsel pa displayet, nar den
effekt, der overferes over 120 s, overstiger 100
% af overvagningsgransen (2-12 Brake Power
Limit (kW) ).

Advarslen forsvinder, nar den overfgrte effekt
falder til under 80 % af overvagningsgraensen.

[2] |Trip

Tripper frekvensomformeren og viser en alarm,
nar den beregnede effekt overstiger 100 % af
overvagningsgraensen.

[3] [Warning
and trip

Aktiverer ovenstaende, herunder advarsel, trip
og alarm.

Hvis effektovervagningen er indstillet til /kke aktiv [0] eller
Advarsel [1], forbliver bremsefunktionen aktiv, selv om
overvagningsgraensen overskrides. Dette medferer risiko
for termisk overbelastning af bremsemodstanden. Det er
ogsa muligt at generere en advarsel via relee/digitale
udgange. Malengjagtigheden for effektovervagningen er
afhaengig af nejagtigheden af modstandens ohm-veerdi
(bedre end + 20 %).

2-15 Brake Check

Option:

Funktion:

Veelg typen af test og overvagningsfunktion for
at kontrollere tilslutningen til bremsemodstanden,
eller om der er en bremsemodstand til stede, og
vis derefter en advarsel eller alarm i tilfelde af en
fejl.

BEMARK!

Bremsemodstandens afbrydelsesfunktion
testes under opstart. Bremse-IGBT-testen
udferes imidlertid, nar der ikke bremses. En
advarsel eller et trip afbryder bremsefunk-
tionen.

Testreekkefolgen er:

1. DC-link-rippelstremmens amplitude
males i 300ms uden bremsning.

2. DC-link-rippelstremmens amplitude
males i 300ms, mens bremsen er
aktiveret.

3. Hvis DC-link-rippelstremmens amplitude
under bremsning er lavere end DC-link-

rippelstrammens amplitude for

2-15 Brake Check

Option: Funktion:

bremsning + 1 %: Bremsekontrol har
svigtet ved at returnere en advarsel eller
alarm.

4. Hvis DC-link-rippelstremmens amplitude

under bremsning er hgjere end DC-link-
rippelstrammens amplitude for
bremsning + 1 %: Bremsekontrol er OK.

[0] | Off Overvager bremsemodstand og bremse-IGBT for
* kortslutning under driften. Hvis der opstar en
kortslutning, vises advarsel 25.

[11 | Warning | Overvager bremsemodstand og bremse-IGBT for
en kortslutning og kerer en test for afbrydelse af
bremsemodstand under opstart.

[2] | Trip Overvager kortslutninger eller afbrydelse af
bremsemodstanden eller en kortslutning af
bremse-IGBT'en. Hvis der opstar en fejl, kobler
frekvensomformeren ud og viser samtidig en
alarm (triplast).

[3] | Stop and | Overvager kortslutninger eller afbrydelse af

trip bremsemodstanden eller en kortslutning af
bremse-IGBT'en. Hvis der opstar en fejl, foretager
frekvensomformeren en nedrampning til frilob og
tripper derefter. Der vises en triplasalarm (f.eks.
advarsel 25, 27 eller 28).

[4] | AC brake [ Overvéager kortslutninger eller afbrydelse af
bremsemodstanden eller en kortslutning af
bremse-IGBT'en. Hvis der opstar en fejl, udferer
frekvensomformeren en kontrolleret
nedrampning. Denne option er kun tilgeengelig
for FC 302.

[5] | Trip Lock

BEMARK!

Fjern en advarsel, der er opstaet i forbindelse med Off [0]
eller Advarsel [1], ved at genstarte netforsyningen. Fejlen
skal ferst rettes. For Off [0] eller Advarsel [1] bliver
frekvensomformeren ved med at kere, selv om der er
fundet en fejl.

Denne parameter er kun aktiv i frekvensomformere med
en indbygget dynamisk bremse.

2-16 AC brake Max. Current

Range: Funktion:

100.0 %* | [Application Indtast den maksimalt tilladelige
dependant] strem ved brug af AC-bremse for at
undga overophedning af motorvik-
lingerne. AC-bremsefunktionen er
kun tilgeengelig i Flux mode (kun FC
302).
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BEMARK! 3.4.3 2-2* Mekanisk bremse

2-16 AC brake Max. Current har ingen effekt, nar 1-10 Motor

Construction = [1] PM,ikke-udpraeg.SPM. Parametre til driftsstyring af en elektromagnetisk

(mekanisk) bremse, som typisk er pakraevet i haeve-/
seenkeapplikationer.
Til styring af en mekanisk bremse, kraeves der en

2-17 Over-voltage Control

Option: Funktion: releeudgang (relee 01 eller relee 02) eller en programmeret
Overspandingsstyringen (OVC) reducerer digital udgang (klemme 27 eller 29). Denne udgang skal
risikoen for, at frekvensomformeren tripper vare normalt lukket pa tidspunkter, hvor
pa grund af en overspaending p& DC-linket, frekvensomformeren ikke kan "holde" motoren, f.eks. pa
der skyldes generativ effekt fra belast- grund af for stor belastning. Veelg Mekanisk bremsestyring
ningen. [32] for applikationer med en elektromagnetisk bremse i

[0] * | Disabled Ingen OVC kraevet. 5-40 Function Relay, 5-30 Terminal 27 Digital Output eller

5-31 Terminal 29 Digital Output. Hvis Mekanisk bremsestyring

1 Enabled (not | Akti OVC, medmind .
= nabled (no verer medamindre [32] er valgt, er den mekaniske bremse normalt lukket

at stop) frekv?nsomformeren standses med et under indkobling, indtil udgangsstreammen ligger over det
stopsignal. niveau, der er valgt i 2-20 Release Brake Current. Under stop
[2] |Enabled Aktiverer OVC. aktiveres den mekaniske bremse, nar hastigheden er under
det niveau, der er valgt i 2-27 Activate Brake Speed [RPM].
BEMARK! Hvis frekvensomformeren udsaettes for en alarmtilstand,
OVC ma ikke vzere aktiveret i haeve-/seenkeapplikationer. eller der opstar overstram eller overspaending, griber den

mekaniske bremse omgaende ind. Dette er ogsa tilfeldet

2-18 Brake Check Condition under sikker standsning.

Range: Funktion:
|
[0] * | At Power Up Bremsekontrollen bliver udfert ved BEMARK!
opstart. Funktionerne beskyttelsestilstand og tripforsinkelse

(14-25 Trip Delay at Torque Limit og 14-26 Trip Delay at
Inverter Fault) kan forsinke aktiveringen af den mekaniske
bremse i alarmtilstand. Disse funktioner skal deaktiveres i

haeve-/senkeapplikationer.
2-19 Over-voltage Gain

[1] | After Coast Situations | Bremsekontrol vil blive udfert efter
frilebssituationer

Range: Funktion:
100 %* [0 - 200 %] | Veelg overspaendingsforstaerkning.
4 130BA074.12
Start 1=0n
klemme 18 o—off
Par 1-71 )
Startforsinkelsestid Par 2-21
Bremseaktiverings
Akselhastighed T \ hastighed

i Upar 1-74
i Starthastighed

Udgangsstrgm — 1

Formagnetiserings-

strom eller AN " =4

DC-holdestrgm Par 2-20

Par 1-76 Startstrem/ . . _
bar 2-23 Par 2-00 DC-holdestram Reaktionstid EMK-bremse

Bremseforsinkelsestid

Bremsefriggrelsesstrem

on {
Relay 01
off
Mekanisk bremse l
last
Mekanisk bremse
fri >

Tid
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2-20 Release Brake Current

Range: Funktion:
Application [Application | Indstil den motorstrem, som den
dependent* [ dependant] mekaniske bremse skal slippe ved,

nar en starttilstand er til stede.
Standardveerdien er den
maksimumstrgm, vekselretteren
kan yde for den bestemte effekt-
storrelse. Den gvre graense er
angivet i 16-37 Inv. Max. Current.

BEMARK!

Nar udgangen til mekanisk
bremsestyring er valgt, men
der ikke er tilkoblet en
mekanisk bremse, virker
funktionen ikke ved fabriksind-
stilling pga. for lav motorstrem.

2-21 Activate Brake Speed [RPM]

Range: Funktion:
Application [0 - 30000 | Indstil den motorhast., den mek.
dependent* RPM] bremse skal aktiveres ved, nar en

stoptilstand er til stede. @vre
hastighedsgraense er angives i
4-53 Warning Speed High.

2-22 Activate Brake Speed [Hz]

Range: Funktion:

2-23 Activate Brake Delay

Range: Funktion:
for motoren frilaber. Se afsnittet Mekanisk
bremsestyring i Design Guiden.

Application dependent* | [Application dependant] |

2-23 Activate Brake Delay

Range: Funktion:
0.0 s*

[0.0 - 5.0 | Indstil bremseforsinkelsestiden for frilab efter
s] nedrampnings-tiden. Akslen holdes ved

stilstand med fuldt holdemoment. Serg for, at

den mekaniske bremse har last belastningen,

2-24 Stop Delay
Range:
0.0 s*

Funktion:

[0.0 - 5.0 s] | Indstiller tidsintervallet fra det gjeblik, hvor
motoren standser indtil bremsen lukker.
Denne parameter er en del af standsnings-
funktionen.

2-25 Brake Release Time

Range: Funktion:
0.20 s*| [0.00 - 5.00 | Denne veerdi definerer den tid det tager
s] for den mekaniske bremse at abne.

Denne parameter skal fungere som en
timeout nar bremsefeedback er aktiveret.

2-26 Torque Ref

Range: Funktion:
0.00 %* | [Application Veerdien definerer det moment,
dependant] der paferes den lukkede

mekaniske bremse, for den
frigeres

2-27 Torque Ramp Time

Range: Funktion:

0.2 s*| [0.0 - 5.0 s] [ Veerdien definerer varigheden af moment-

rampen, nar den roterer med uret.

2-28 Gain Boost Factor

Range: Funktion:

1.00* [ [1.00 - 4.00 ]| Kun aktiv i Flux lukket slgjfe. Denne
funktion sikrer en bled overgang fra

momentstyring til hastighedsstyring, nar
motoren overtager belastningen fra
bremsen.
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~
~
N
N
N AN
\ AN
MotorHastighed T | I I
Formagnet. Momentrampe Bremse Rampe 1 opp. 3-41 Rampe 1 nedp.3-42 ° Stop Aktiver
Tid | Frigivelse | | Forsinkelse| ~ Bremse
| p-2:27 | Tid | | P-2-24 | Forsinkelse
p.2-25 p.2-23

Momentref. 2-26

Momentref.

-t -4

Relae |
Boost-faktorfors.
p.2-28 |
ForsteerkningBoost t |
| f
|
| | |
Mek.Bremse | | L
;! 2 | 3

|
lllustration 3.8 Bremsefrigarelsessekvens for haeve/saenkemekanisk bremsestyring
I) Aktivér bremseforsinkelse: frekvensomformeren starter igen fra mekanisk bremse aktiveret-positionen.
Il) Stopforsinkelse: Nér tidsrummet mellem de efterfalgende starter er kortere end indstillingen i 2-24 Stop Delay, starter
frekvensomformeren uden at anvende den mekaniske bremse (f.eks. reversering).

130BA642.12
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3.5 Parametre: 3-** Reference/ramper 3-01 Reference/Feedback Unit

Parametre til referencehandtering, definition af begraens- Option: Funktion:
ninger samt konfiguration af frekvensomformerens reaktion [70] | mbar
pa aendringer. [71]_| bar
[72] | Pa
3.5.1 3-0* Referencegraenser 73] |kPa
[74] | m WG
[80] | kW
Option: Funktion: 11211 | gal/s
Veelg reekkevidden af ref.- og feedbacksignalet. 11221 | gal/min
Signalveerdier kan kun veere positive, el. positive 11231 gal/h
og negative. Minimumgraensen kan veere en 1241 | cem
negativ veerdi, medmindre Hastighed lukket slgjfe [125] | f'/s
[3] eller 1-00 Configuration Mode. [126] | f&/min
[0] | Min - Veelg raekkevidden af ref.- og feedbacksignalet. 11271 | f/h
Max Signalveerdier kan kun veere positive, el. positive [130] | Ib/s
og negative. Minimumgraensen kan vare en [1311 | Ib/min
negativ veerdi, medmindre Hastighed lukket slgjfe 11321 [ Ib/h
[1] eller Proces [3] er valgt i 1-00 Configuration [140] | ft/s
Mode. [141] | ft/min
[1] * [ -Max - Til bade positive og negative vaerdier (begge [145] | ft
+Max retninger afhaengige af 4-10 Motor Speed [150] | Ib ft
Direction). [160] | °F
[170] | psi
Option: Funktion: [1721 | in WG
Veelg den enhed, der skal anvendes i PID-proces- [173] | ft WG
styring af referencer og feedbacks. [180] | HP
1-00 Configuration Mode skal enten veere [3]
Proces eller (8] Ucvidet PD-styring,
0] * | None Range: Funktion:
m % Application Indtast minimumreferencen.
2] RPM dependent* | [Application | Minimumreferencen er mindste-
B3] e dependant] | veerdien for vaerdien af summen af
4] Nm alle referencerne.
Minimumreferencen er kun aktiv,
) PPM hvis 3-00 Reference Range er
[10] | 1/min indstillet til Min - Maks. [0].
[12] | Pulse/s Minimumreferenceenheden passer
[20] | /s til:
E;; :;hmln . Valget af konfiguration i
S 1-00 Configuration Mode
231 |m7/s Konfigurationstilstand: til
[24] | m*/min Hastighed, lukket slajfe [1],
(251 | m’h O/MIN; for Moment [2], Nm.
E?i t:;:mn . Enheden valgt i
3-01 Reference/Feedback
[32] | kg/h Unit.
[33] [t/min
[40] | /s - Range: Funktion:
[41] | m/min
5] |m Application [Application | Indtast maksimumreferencen.
601 |°C dependent* |dependant] | Maksimumreferencen er den storste
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3-03 Maximum Reference 1308A149.10
Range: Funktion:
vaerdi, som summen af alle 12 (+24V)
referencer kan antage. Preset 76543210
Maksimumreferenceenheden svarer ¢— —10101010 29 [P 5-13=Preset-ref. bit 0]
til:
— — 32 -14= -ref. bi
. VaIg af konﬁguration i 11001100 [P 5-14=Preset-ref. bit 1]
1-00 Configuration Mode: L 11110000 —Q33 [P 5-15=Preset-ref. bit 2]
til Hastighed, lukket slajfe
[1], O/MIN; for Moment [2],
Nm.
. Enheden valgt i
3-00 Reference Range. Preset-ref. bit 2 1 0
Preset-ref. 0 0 0 0
3-04 Reference Function Preset-ref. 1 0 0 1
Option: Funktion: Preset-ref. 2 0 1 0
[0] * | Sum Opsummerer bade den eksterne og preset- Preset-ref. 3 0 1 1
referencekilder. Preset-ref. 4 1 0 0
[1] | External/ Anvender enten preset eller den eksterne Preset-ref. 5 1 0 1
Preset referencekilde. Preset-ref. 6 1 ! 0
Skifter mellem ekstern og preset via en Preset-ref. 7 1 1 1

kommando eller en digital indgang.

3.5.2 3-1* Referencer

Veaelg preset-reference(r). Veelg preset-referencer bit 0/1/2
[16], [17] eller [18] for de tilsvarende digitale indgange i
parametergruppe 5-1%*.

3-10 Preset Reference

Array [8]
Omrade: 0-7
Range: Funktion:
0.00 [-100.00 -
%* 100.00 %]

Indtast op til otte forskellige preset-
referencer (0-7) i denne parameter ved at
anvende array-programmering. Preset-
referencen angives som en procentdel af
veerdien Refmaks. (3-03 Maximum Reference).
Hvis der programmeres en Refuin., der er
forskellig fra 0 (3-02 Minimum Reference),
beregnes preset-reference som en
procentdel af det fulde referenceomrade,
dvs. pa baggrund af forskellen mellem
Refmaks. og Refwmin. Derefter leegges veerdien
til Refmin. Veelg preset-referencebit 0/1/2
[16], [17] eller [18] for at opna de
tilsvarende digitale indgange i parameter-

gruppe 5-1*.

3-11 Jog Speed [HZ]

Range: Funktion:
Application [Application | Jog-hastigheden er en fast
dependent* dependant] udgangshastighed, som

frekvensomformeren kerer med,
nar jog-funktionen aktiveres.
Se ogsa 3-80 Jog Ramp Time.

3-12 Catch up/slow Down Value

Range: Funktion:

0.00 [0.00 - Indtast en veerdi i procent (relativ), som enten
%* 100.00 %] | leegges til eller traekkes fra den faktiske
reference for henholdsvis catch up eller slow

down. Hvis der er valgt Catch up via en af de
digitale indgange (5-10 Terminal 18 Digital
Input til 5-15 Terminal 33 Digital Input), lsegges
den procentvise veerdi (relativ) til den totale
reference. Hvis der er valgt Slow down via en
af de digitale indgange (5-10 Terminal 18
Digital Input til 5-15 Terminal 33 Digital Input),
treekkes den procentvise veerdi (relativ) fra
den totale reference. Opna udvidet funktio-
nalitet med DigiPot-funktionen. Se
parametergruppe 3-9* Digital Potentiometer.
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3-13 Reference Site 3-15 Reference Resource 1

Option: Funktion: Option: Funktion:

Veelg det referencested, der skal aktiveres. Summen af disse referencesignaler
definerer den faktiske reference.

[0] * | Linked to Anvend lokal reference i Hand mode eller

Hand / fijernreferencen i Auto mode. [0] | No function
Auto [1] * | Analog input 53
[11 | Remote Anvend fjernreference i bade Hand mode og [2] [Analog input 54
Auto mode. [71 | Frequency input 29
21 |Local Anvend lokal reference i bade Hand mode og (8] | Frequency input 33

Auto mode. [11] | Local bus reference

BEMARK! [20] | Digital pot.meter

[21] | Analog input X30-11 | (General purpose I/0-optionsmodul)
Nar den er indstillet til Lokal [2], vil

frekvensomformeren starte igen med
denne indstilling efter en "nedlukning". [29] | Analog Input X48/2

3-16 Reference Resource 2
3-14 Preset Relative Reference Option: Funktion:

[22] | Analog input X30-12 | (General purpose 1/0-optionsmodul)

Range: Funktion: Valg den referenceindgang, der skal
0.00 [-100.00 - | Den faktiske reference, X, forages eller anvendes til det andet reference-
%* 100.00 %] formindskes med procentdelen Y, der er signal. 3-15 Reference Resource 1,

indstillet i 3-14 Preset Relative Reference. 3-16 Reference Resource 2 og
Dette resulterer i den faktiske reference Z. 3-17 Reference Resource 3 angiver op
Den faktiske reference (X) er summen af til tre forskellige referencesignaler.
de indgange, der er valgt i 3-15 Reference Summen af disse referencesignaler
1 Source, 3-16 Reference 2 Source, definerer den faktiske reference.
3-17 Reference 3 Source og 8-02 Control 0] No function
SO, [1] Analog input 53
[2] Analog input 54
[7] Frequency input 29
) -
= [8] | Frequency input 33
g reference [11] | Local bus reference
1ososez [20] * | Digital pot.meter
[21] [ Analog input X30-11
z § [22] | Analog input X30-12
. A | % [29] [Analog Input X48/2
X ! Option: Funktion:
: : Veelg den referenceindgang, der skal
‘ | anvendes som det tredje reference-
‘ | Y signal. 3-15 Reference Resource 1,

100 0 + 100 % 3-16 Reference Resource 2 og .

P3.14 3-17 Reference Resource 3 angiver op

til tre forskellige referencesignaler.
Summen af disse referencesignaler

3-15 Reference Resource 1 definerer den faktiske reference.

Option: Funktion: [0] No function
Veelg den referenceindgang, der skal 1 Analog input 53
anvendes til det forste reference- 2] Analog input 54

signal. 3-15 Reference Resource 1, 7] Frequency input 29

3-16 Reference Resource 2 og i8] Frequency input 33

3-17 Reference Resource 3 angiver op
[11] * | Local bus reference

til tre forskellige referencesignaler.

[20] | Digital pot.meter
[21] | Analog input X30-11

MG33MDO01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 57



Parameterbeskrivelser

FC 300 Programming Guide

3-17 Reference Resource 3

Option: Funktion:
[22] | Analog input X30-12
[29] | Analog Input X48/2

3-18 Relative Scaling Reference Resource

Option: Funktion:

Veelg en variabel veerdi, der skal fgjes til
den faste veerdi (defineret i 3-14 Preset
Relative Reference). Summen af den faste
og den variable veerdi (maerket Y i
tegningen nedenfor) ganges med den
faktiske reference (maerket X i tegningen
nedenfor). Dette produkt fojes derefter til
den faktiske reference (X+X*Y/100) for at
give den resulterende faktiske reference.

Y >

Relativ z Resulterende
x| Z=x+x*v/100 [P faktisk
—» reference
130BA059.12

[0] * | No function

[1]1 | Analog input

53

[2] | Analog input
54

[7]1 | Frequency
input 29

[8] [ Frequency
input 33

[11] | Local bus
reference

[20] [ Digital
pot.meter

[21] [ Analog input
X30-11
[22] | Analog input
X30-12
[29] [ Analog Input
X48/2

BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

3-19 Jog Speed [RPM]

Range: Funktion:
Application [Application | Angiv en veerdi for jog-
dependent* dependant] hastigheden njog, som er en fast

udgangshastighed.
frekvensomformeren kerer med
denne hastighed, nar jog-
funktionen aktiveres. Den
maksimale greaense er defineret i

3-19 Jog Speed [RPM]

Range:

Funktion:
Se ogsa 3-80 Jog Ramp Time.

4-13 Motor Speed High Limit [RPM].

3.5.3 Ramper
3-4* Rampe 1

Rampeparametrene konfigureres for hver af de fire ramper
(parametergrupperne 3-4%, 3-5%, 3-6* og 3-7*): rampetype,
rampetider (accelerationstider og decelerationstider) og
niveau for ryk-kompensation af S-ramper.

Start med at indstille de lineaere rampetider i henhold til
figurer.

o
RPM S
~N
[s°]
<
P4-13 S
o
High-limit % -
Reference 7= — — - —h T —
ns ‘ ‘ i
Pa-1 N
Low limit T
/ \ || \
I P31 T p3= | Time
‘ Ramp (X)Up | ‘ Ramp (X) Down
Time (Acc) ‘ | I'" Time (Dec) |
_—
‘ tacc Lo tdec |

Hvis S-ramper er valgt, indstilles det pakraevede niveau for
ikke-linezer ryk-kompensation. Indstil ryk-kompensationen
ved at definere omfanget af rampe-op- og rampe-ned-
tider, hvor acceleration og deceleration varierer (dvs. er
stigende eller faldende). S-rampeaccelerations- og decele-
rationsindstillinger defineres som en procentdel af den
faktiske rampetid.

Hastighed 130BA168.10
T — Rampe(Xy— — — = Rampe (X)
S-rampeforhold ampeforhold
ved acc.-slut decel.-slut

|
|
|
Lineaer, : : :
Rampe (X) Ryk kédmpenseret | | R x)
S-rampeforho) | e: | | rampeforhold
ved | | vex| decel.-slut
acg.-gfut I I
| I 1 | I I
| I | | | [ I |
| Rampe (X), I I Rampe (X), I
op-tid — e ned-tia  —™
3-40 Ramp 1 Type
Option: Funktion:
Veelg rampetype afhaengigt af kravene til
forlobet af acceleration/deceleration.
En linezer rampe giver en konstant accele-
ration under rampning. En S-rampe giver en
ikke-linezer acceleration og kompenserer for
ryk i applikationen.
[0] * | Linear

58 MG33MDO01 - VLT® er et registreret varemzerke tilhgrende Danfoss



Danfott

Parameterbeskrivelser

FC 300 Programming Guide

3-40 Ramp 1 Type

Option: Funktion:
[1]1 |S-ramp Acceleration med lavest muligt ryk.
Const Jerk
[2] |[S-ramp S-rampe baseret pa veaerdierne i 3-47 Ramp 1
Const Time | Ramp up Time og 3-42 Ramp 1 Ramp Down
Time.

BEMARK!

Hvis S-rampen [1] veelges, og referencen sndres under
rampning, kan rampetiden blive forlaenget for at opna en
ryk-fri beveaegelse, hvilket kan resultere i en leengere start-
eller stoptid.

Yderligere justering af S-rampeforhold eller skift af
initiatorer kan blive ngdvendig.

3-41 Ramp 1 Ramp up Time

Range: Funktion:

Indtast rampe op-tiden, dvs. decelera-
tionstiden fra 0 O/MIN til den
synkrone motorhastighed ns. Veelg en

Application
dependent* | [Application
dependant]
rampe op-tid, séledes at udgangs-
strommen ikke overstiger
stromgreensen i 4-18 Current Limit
under rampning. Veerdien 0,00 svarer
til 0,01 sek. i hastighedstilstand. Se
rampe ned-tid i 3-42 Ramp 1 Ramp
Down Time.

tacc[5] X fos [O/MIN]
refLO/MIN]

3-42 Ramp 1 Ramp Down Time

Range: Funktion:

Par.3 - 41 =

Indtast tiden for rampe ned, dvs.
decelerationstiden fra den synkrone
motorhastighed ns til 0 O/MIN. Vaelg
en tid for rampe ned, saledes at der
ikke opstar overspaending i veksel-

Application
dependent* | [Application

dependant]

retteren pa grund af regenerativ
motordrift, og sa den genererede
strom ikke overstiger den
stremgreaense, der er defineret i

4-18 Current Limit. Veerdien 0,00
svarer til 0,01 sek. i hastigheds-
tilstand. Se rampe op-tid i 3-41 Ramp
1 Ramp up Time.

& e [s] x ng [O/MIN]
ref[O/MIN]

3-45 Ramp 1 S-ramp Ratio at Accel. Start

Range: Funktion:
50 %*

Par.3 —42 =

Indtast den andel af den totale rampe
op-tid (3-41 Ramp 1 Ramp up Time),
hvor accelerationsmomentet tiltager. Jo

[Application
dependant]

storre den procentuelle veerdi er, desto
storre ryk-kompensering opnas der, og

3-45 Ramp 1 S-ramp Ratio at Accel. Start

Range: Funktion:
saledes opstar der feerre moment-ryk i
applikationen.

3-46 Ramp 1 S-ramp Ratio at Accel. End

Range: Funktion:
50 %* | [Application Indtast den andel af den totale rampe-
dependant] op-tid (3-41 Ramp 1 Ramp up Time),

hvor accelerationsmomentet aftager. Jo
stgrre den procentuelle veerdi er, desto
starre ryk-kompensering opnas, og
saledes opstar der feerre moment-ryk i
applikationen.

3-47 Ramp 1 S-ramp Ratio at Decel. Start

Range: Funktion:
50 %* | [Application Indtast den andel af den totale rampe
dependant] ned-tid (3-42 Ramp 1 Ramp Down

Time), hvor decelerationsmomentet
foreges. Jo sterre den procentuelle
veerdi er, desto sterre ryk-kompen-
sering opnas, og saledes opstar der
feerre moment-ryk i applikationen.

3-48 Ramp 1 S-ramp Ratio at Decel. End

Range: Funktion:
50 %* | [Application Indtast den andel af den totale rampe
dependant] ned-tid (3-42 Ramp 1 Ramp Down

Time), hvor decelerationsmomentet
aftager. Jo stgrre den procentuelle
veerdi er, desto sterre ryk-kompen-
sering opnas, og saledes opstar der
feerre moment-ryk i applikationen.

3.5.4 3-5* Rampe 2

Valg af rampeparametre, se parametergruppe 3-4*.

3-50 Ramp 2 Type

Option: Funktion:
Veelg rampetype afhaengigt af kravene til
forlobet af acceleration/deceleration. En
lineaer rampe giver en konstant acceleration
under rampning. En S-rampe giver en ikke-
lineaer acceleration og kompenserer for ryk i
applikationen.
[0] * | Linear
[1] | S-ramp Acceleration med lavest muligt ryk
Const Jerk
[2] |S-ramp S-rampe baseret pa veerdierne i 3-57 Ramp 2
Const Time | Ramp up Time og 3-52 Ramp 2 Ramp down
Time
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BEMARK!

Hvis S-rampen [1] veelges, og referencen sendres under
rampning, kan rampetiden blive forlaenget for at opna en
ryk-fri beveaegelse, hvilket kan resultere i en leengere start-
eller stoptid.

Yderligere justering af S-rampeforhold eller skift af
initiatorer kan blive ngdvendig.

3-51 Ramp 2 Ramp up Time

Range: Funktion:

Indtast rampe-op-tiden, dvs. accele-
ration-tiden fra 0 O/MIN til den
nominelle motorhastighed ns. Veelg

Application
dependent* | [Application
dependant]
en rampe-op-tid, sdledes at udgangs-
strommen ikke overstiger
stremgraensen i 4-18 Current Limit
under rampning. Veerdien 0,00 svarer
til 0,01 sek. i hastighedstilstand. Se
rampe-ned-tid i 3-52 Ramp 2 Ramp
down Time.
ta“[sj X ng [O/MIN]
ref[O/MIN]

3-52 Ramp 2 Ramp down Time

Range: Funktion:

Par.3 - 51 =

Application Indtast rampe-ned-tiden, dvs. decele-
ration-tiden fra den nominelle
motorhastighed ns til 0 O/MIN. Vaelg

en tid for rampe-ned, sdledes at der

dependent* | [Application

dependant]

ikke opstar overspaending i veksel-
retteren pa grund af regenerativ
funktion i motoren, og sa den
genererede strom ikke overstiger den
stremgraense, der er defineret i

4-18 Current Limit. Vaerdien 0,00
svarer til 0,01 sek. i hastigheds-
tilstand. Se rampe-op-tid i 3-517 Ramp
2 Ramp up Time.

e [s] x ng [O/MIN]
ref [ O/MIN]

3-55 Ramp 2 S-ramp Ratio at Accel. Start

Range: Funktion:
50 %*

Par.3 - 52 =

Indtast den andel af den totale rampe
op-tid (3-51 Ramp 2 Ramp up Time),
hvor accelerationsmomentet tiltager. Jo

[Application
dependant]

storre den procentuelle veerdi er, desto
storre ryk-kompensering opnas, og
saledes opstar der feerre moment-ryk i
applikationen.

3-56 Ramp 2 S-ramp Ratio at Accel. End

Range: Funktion:

50 %* Indtast den andel af den totale rampe-
op-tid (3-51 Ramp 2 Ramp up Time),

hvor accelerationsmomentet aftager. Jo

[Application
dependant]

3-56 Ramp 2 S-ramp Ratio at Accel. End

Range: Funktion:
stgrre den procentuelle veerdi er, desto
starre ryk-kompensering opnas, og
saledes opstar der feerre moment-ryk i
applikationen.

3-57 Ramp 2 S-ramp Ratio at Decel. Start

Range: Funktion:
50 %* | [Application Indtast den andel af den totale rampe
dependant] ned-tid (3-52 Ramp 2 Ramp down Time),

hvor decelerationsmomentet tiltager.
Jo sterre den procentuelle veerdi, jo
sterre ryk-kompensering opnas der, og
saledes opstar der feerre moment-ryk i
applikationen.

3-58 Ramp 2 S-ramp Ratio at Decel. End

Range: Funktion:
50 %* | [Application Indtast den andel af den totale rampe
dependant] ned-tid (3-52 Ramp 2 Ramp down Time),

hvor decelerationsmomentet aftager.
Jo sterre den procentuelle veerdi er,

desto sterre ryk-kompensering opnas,
og saledes opstar der feerre moment-

ryk i applikationen.

3.5.5 3-6* Rampe 3

Konfigurer rampeparametre, se 3-4*.

3-60 Ramp 3 Type

Option: Funktion:
Veelg rampetype afhaengigt af kravene til
forlobet af acceleration og deceleration. En
lineaer rampe giver en konstant acceleration
under rampning. En S-rampe giver en ikke-
linezer acceleration og kompenserer for ryk i
applikationen.
[0] * | Linear
[1] |S-ramp Accelererer med lavest muligt ryk.
Const Jerk
[2] |S-ramp S-rampe baseret pa veerdierne i 3-67 Ramp 3
Const Time | Ramp up Time og 3-62 Ramp 3 Ramp down
Time

BEMARK!

Hvis S-rampen [1] veelges, og referencen sendres under
rampning, kan rampetiden blive forlaenget for at opna en
ryk-fri beveegelse, hvilket kan resultere i en leengere start-
eller stoptid.

Yderligere justering af S-rampeforhold eller skift af
initiatorer kan blive ngdvendig.
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3-61 Ramp 3 Ramp up Time

3-67 Ramp 3 S-ramp Ratio at Decel. Start

den nominelle motorhastighed
ns. Vaelg en rampe-op-tid, saledes
at udgangsstrammen ikke
overstiger stremgraensen i

4-18 Current Limit under
rampning. Veerdien 0,00 svarer til
0,01 sek. i hastighedstilstand. Se

Range: Funktion: Range: Funktion:
Application [Application | Indtast rampe-op-tiden, dvs. 50 %* | [Application Indtast den andel af den totale rampe
dependent* dependant] acceleration-tiden fra 0 O/MIN til dependant] ned-tid (3-62 Ramp 3 Ramp down Time),

hvor decelerationsmomentet forgges.
Jo sterre den procentuelle veerdi er,
desto sterre ryk-kompensering opnas,
og saledes opstér der faerre moment-
ryk i applikationen.

3-68 Ramp 3 S-ramp Ratio at Decel. End

saledes opstar der feerre moment-ryk i
applikationen.

3-66 Ramp 3 S-ramp Ratio at Accel. End

Range: Funktion:
50 %* [ [Application Indtast den andel af den totale rampe-
dependant] op-tid (3-67 Ramp 3 Ramp up Time),

hvor accelerationsmomentet aftager. Jo
starre den procentuelle vaerdi er, desto
sterre ryk-kompensering opnas, og
saledes opstar der feerre moment-ryk i
applikationen.

rampe-ned-tid i 3-62 Ramp 3 Range: Funktion:
R D T 50 %* | [Application Indtast den andel af den totale rampe
. dependant] neddecel-tid (3-62 Ramp 3 Ramp down
3-62 Ramp 3 Ramp down Time ' .
Time), hvor decelerationsmomentet
Range: Funktion: aftager. Jo starre den procentuelle
Application Indtast rampe-ned-tiden, dvs. decele- veerdi er, desto sterre ryk-kompen-
dependent* | [Application | ration-tiden fra den nominelle sering opnas, og saledes opstar der
dependant] | motorhastighed ns til 0 O/MIN. Veelg feerre moment-ryk i applikationen.
en tid for rampe-ned, saledes at der
ikke opstar overspaending i veksel-
. . 3.5.6 3-7* Rampe 4
retteren pa grund af regenerativ
funktion i motoren, og sa den
; _A¥
genererede strom ikke overstiger den Konfigurer rampeparametre, se 3-4*.
stremgraense, der er defineret i 3-70 Ramp 4 Type
4-18 C t Limit. Veerdien 0,00 . .
urrent Himit. Yesrdien Optlon: Funktion:
svarer til 0,01 sek. i hastigheds- ; g
il B e s I £ i Veaelg rampetype afhaengigt af kravene til
) forlgbet af acceleration og deceleration. En
3 Ramp up Time.
linezer rampe giver en konstant acceleration
Par.3 — 62 = M under rampning. En S-rampe giver en ikke-
ref[ O/MIN]
linezer acceleration og kompenserer for ryk i
3-65 Ramp 3 S-ramp Ratio at Accel. Start applikationen
Range: Funktion: [0] * | Linear
50 %* | [Application Indtast den andel af den totale rampe [11 | S-ramp Accelererer med lavest muligt ryk.
dependant] op-tid (3-61 Ramp 3 Ramp up Time), Const Jerk
hvor accelerationsmomentet tiltager. Jo [2] |S-ramp S-rampe baseret pa veerdierne i 3-71 Ramp 4
storre den procentuelle veerdi er, desto Const Time | Ramp up Time og 3-72 Ramp 4 Ramp Down
storre ryk-kompensering opnas, og Time.

BEMARK!

Hvis S-rampen [1] veelges, og referencen andres under
rampning, kan rampetiden blive forleenget for at opna en
ryk-fri bevaegelse, hvilket kan resultere i en laengere start-
eller stoptid.

Yderligere justering af S-rampeforhold eller skift af
initiatorer kan blive ngdvendig.

3-71 Ramp 4 Ramp up Time

Range: Funktion:

Application Indtast rampe-op-tiden, dvs. accele-

dependent* | [Application | ration-tiden fra 0 O/MIN til den
dependant] [ nominelle motorhastighed ns. Veelg

en rampe-op-tid, saledes at udgangs-

strommen ikke overstiger
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3-71 Ramp 4 Ramp up Time

Range: Funktion:

stremgreaensen i 4-18 Current Limit
under rampning. Veerdien 0,00 svarer
til 0,01 sek. i hastighedstilstand. Se
rampe-ned-tid i 3-72 Ramp 4 Ramp
Down Time.

[s] x ng [O/MIN]
ref[O/MIN]

t
Par.3 - 71 = 2&<

3-72 Ramp 4 Ramp Down Time

Range: Funktion:

Indtast rampe-ned-tiden, dvs. decele-
ration-tiden fra den nominelle

motorhastighed ns til 0 O/MIN. Valg
en tid for rampe-ned, saledes at der

Application
dependent* | [Application

dependant]

ikke opstar overspaending i veksel-
retteren pa grund af regenerativ
funktion i motoren, og sa den
genererede strom ikke overstiger den
stremgraense, der er defineret i
4-18 Current Limit. Veerdien 0,00
svarer til 0,01 sek. i hastigheds-
tilstand. Se rampe-op-tid i 3-71 Ramp
4 Ramp up Time.
tec L1 x n [O/MIN]
ref[O/MIN]

3-75 Ramp 4 S-ramp Ratio at Accel. Start

Range: Funktion:
50 %*

Par.3 -72 =

Indtast den andel af den totale rampe
op-tid (3-71 Ramp 4 Ramp up Time),
hvor accelerationsmomentet tiltager. Jo

[Application
dependant]

storre den procentuelle veerdi er, desto
storre rykkompensation opnas, og
saledes opstar der faerre momentryk i

applikationen.

3-76 Ramp 4 S-ramp Ratio at Accel. End

Range: Funktion:
50 %* [ [Application Indtast den andel af den totale rampe-
dependant] op-tid (3-71 Ramp 4 Ramp up Time),

hvor accelerationsmomentet aftager. Jo
starre den procentuelle vaerdi er, desto
starre ryk-kompensering opnas, og
saledes opstar der feerre moment-ryk i
applikationen.

3-77 Ramp 4 S-ramp Ratio at Decel. Start

Range: Funktion:
50 %* [ [Application Indtast den andel af den totale rampe
dependant] ned-tid (3-72 Ramp 4 Ramp Down

Time), hvor decelerationsmomentet
forgges. Jo storre den procentuelle
veerdi er, desto sterre ryk-kompen-

3-77 Ramp 4 S-ramp Ratio at Decel. Start

Range: Funktion:
sering opnas, og saledes opstar der
feerre moment-ryk i applikationen.

3-78 Ramp 4 S-ramp Ratio at Decel. End

Range: Funktion:
50 %* | [Application Indtast den andel af den totale rampe
dependant] ned-tid (3-72 Ramp 4 Ramp Down

Time), hvor decelerationsmomentet
aftager. Jo stgrre den procentuelle
veerdi er, desto sterre ryk-kompen-
sering opnas, og saledes opstar der
feerre moment-ryk i applikationen.

3.5.7 3-8* Andre ramper

3-80 Jog Ramp Time

Range: Funktion:
Application [0.01 - Indtast jog-rampetiden, dvs. accele-
dependent* 3600.00 s] | rations-/decelerationstiden mellem 0
O/MIN til den nominelle
motorfrekvens ns. Serg for, at den
pakraevede resulterende
udgangsstrem for en given jog-rampe
ikke overstiger stremgraensen i
4-18 Current Limit. Jog-rampetiden
starter, hvis et jog-signal aktiveres via
LCP, via de digitale indgange eller via
den serielle kommunikationsport. Nar
jog-tilstanden deaktiveres, geelder de
normale rampetider.
. o
o/min S
~
o
<<
o
[=3
™M
P 4-13 o/min -
hejgrense | — — — — — — — — —
P1-25
motorhastighed | |
P3-19 | | | o
jog-hastighed | |
P4-11 o/min~ — A - T — [ - — -
lav greense
| Yo | | Yog |
| P3-80 \ | P3-80 |
| Rampe | | Rampe |
op-tid ned-tid
| | I |
I 1 I 1
t, _[s] xn_[O/MIN]
Par.3 - 80 = /o9 2

A log hastighed (par.. 3 — 19) [O/MIN]

3-81 Quick Stop Ramp Time

Range: Funktion:
Application [0.01 - Indtast tiden for kvikstop rampe ned-
dependent* [ 3600.00 s] | tiden, dvs. decelerationstiden fra den

synkrone motorhastighed til 0 O/MIN.
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3-81 Quick Stop Ramp Time

Range: Funktion:
Serg for, at der ikke opstar
overspaending som fglge af
regenerativ drift af motoren, som er
kraevet for at opna den givne rampe
ned-tid. Serg ogsa for, at den
genererede strem, der er ngdvendig
for at opna den givne rampe ned-tid,
ikke overstiger stramgraensen
(indstillet i 4-18 Current Limit). Kvikstop
aktiveres ved hjeelp af et signal pa en
valgt digital indgang eller via den
serielle kommunikationsport.
o/min 9.
2
o
<<
o
R
P4-13o/min|
hgj graense
Reference —: - - — —
P1-25 !
motorhastighed |
|1
P4-11o/min | _ __ ,ﬁ -
lav greense |
\
L
‘ ! Tid
| |P3-81 !
Qrampd
[ —
| Qstop ‘
t [s] x n_[O/MIN]
Par.3 - 81 = Qstop s

A Jog ref(par.3 — 19)[O/MIN]
3-82 Quick Stop Ramp Type

Option: Funktion:
Veelg rampetype afhaengigt af kravene til
forlgbet af acceleration og deceleration. En
linezer rampe giver en konstant accele-
ration under rampning. En S-rampe giver
en ikke-lineaer acceleration og
kompenserer for ryk i applikationen.
[0] * | Linear
[1] | S-ramp Const
Jerk
[2] | S-ramp Const
Time
Range: Funktion:
50 %* | [Application Indtast den andel af den totale rampe
dependant] ned-tid (3-42 Ramp 1 Ramp Down

Time), hvor decelerationsmomentet
forages. Jo sterre den procentuelle
veerdi er, desto sterre rykkompensation
opnas, og saledes opstar der faerre
momentryk i applikationen.

3-84 Quick Stop S-ramp Ratio at Decel. End

Range: Funktion:
50 %* | [Application Indtast den andel af den totale rampe
dependant] ned-tid (3-42 Ramp 1 Ramp Down

Time), hvor decelerationsmomentet
aftager. Jo stgrre den procentuelle
veerdi er, desto sterre ryk-kompen-
sering opnas, og saledes opstar der
feerre moment-ryk i applikationen.

3.5.8 3-9* Digitalt potentiometer

Den digitale potentiometerfunktion giver brugeren
mulighed for at forage eller begraense den faktiske
reference ved at justere de digitale indgange vha.
funktionerne Forag, Reducer eller Ryd. For at aktivere denne
funktion skal mindst én digital indgang veere indstillet til
Forag eller Reducer.

Hastighed 130BA158.11

j——— P3-95 ——»

-
-

Tid (s)

Forog— b

Hastighed

A

130BA159.11

~————— P 3-95 ———

\J

Tid (s)

I
Forgg %
390 Step Size

Range: Funktion:
0.10 %*

Reducer-

[0.01 -
200.00 %]

Indtast den trinvise stgrrelse, der kreeves
ved FOR@G/REDUCER, som en procentdel
af den synkrone motorhastighed ns. Hvis
FOR@G/REDUCER aktiveres, forages/
reduceres den resulterende reference
svarende til indstillingen i denne
parameter.

3-91 Ramp Time

Range: Funktion:

1.00 [0.00 -
s* 3600.00 s]

Indtast rampetiden, dvs. tidsintervallet for
justering af referencen fra 0 til 100 % af den
specificerede digitale potentiometerfunktion
(For@g, Reducer eller Ryd).
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391 Ramp Time

Range: Funktion:

Hvis forgg/reducer er aktiveret i leengere tid
end rampeforsinkelsesperioden, der er
angivet i 3-95 Ramp Delay, vil den faktiske
reference blive rampet op/ned iht. denne
rampetid. Rampetiden er defineret som den
tid, det tager at justere referencen trinvis,
som angivet i 3-90 Step Size.

3-92 Power Restore

Option: Funktion:

[0] * | Off | Nulstiller den digitale potentiometer-reference til 0 %
efter opstart.

[11 | On | Gendanner den seneste digitale potentiometer-

reference ved opstart.

3-93 Maximum Limit

Range: Funktion:
100 %* | [-200 - 200 | Indstil den maksimale tilladte veerdi for
%] den resulterende reference. Dette

anbefales hvis det digitale potentiometer
bruges til finjustering af den resulterende
reference.

3-94 Minimum Limit

Range: Funktion:
-100 %* | [-200 - 200 | Indtast den mindste tilladte veerdi for
%] den resulterende reference. Dette

anbefales hvis det digitale potentiometer
bruges til finjustering af den
resulterende reference.

3-95 Ramp Delay
Range: Funktion:

Application [Application | Indtast den pakraevede forsinkelse
dependent* | dependant] fra aktivering af det digitale
potentiometer, til
frekvensomformeren begynder at
rampe referencen. Med en
forsinkelse pa 0 ms begynder
referencen at rampe, sa snart
FOR@G/REDUCER aktiveres. Se
0gsa 3-91 Ramp Time.
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3.6 Parametre:; 4-** Greenser/Advarsler

3.6.1 4-1* Motorgraenser

Definerer motorens moment-, strem- og hastigheds-
greenser samt frekvensomformerens reaktion ved
overskridelse af disse graenser.

En graense kan generere en meddelelse pa displayet. En
advarsel vil altid generere en meddelelse pa displayet eller
pa Fieldbus. En overvagningsfunktion kan starte en
advarsel eller et trip, hvorefter frekvensomformeren
stopper og genererer en alarmmeddelelse.

4-10 Motor Speed Direction

Option: Funktion:

Veelg den kreevede motorhastighedsretning.
Anvend dette parameter for at undga ugnsket
reversering. Nar 7-00 Configuration Mode er
indstillet til Proces [3], indstilles 4-10 Motor
Speed Direction til Med uret [0] som standard.
Indstillingen i 4-10 Motor Speed Direction
begraenser ikke mulighederne for indstilling af
4-13 Motor Speed High Limit [RPM].

[0] * | Clockwise Referencen indstilles til omdrejning med uret.
Reverseringsindgang (standardklemme 19)

skal veere aben.

[1] | Counter
clockwise

Referencen indstilles til omdrejning mod uret.
Reverseringsindgang (standardklemme 19)
skal veere lukket. Hvis reversering kraeves,
mens reverseringsindgangen er aben, kan
motorretningen aendres ved hjaelp af

1-06 Clockwise Direction

[2] |Both
directions

BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

4-11 Motor Speed Low Limit [RPM]

Range: Funktion:

Muligger at motoren kan rotere i begge
retninger.

Application dependent* | [Application dependant] |

4-12 Motor Speed Low Limit [Hz]

4-14 Motor Speed High Limit [HZz]

Range: Funktion:
| [ par. 4-12 - par. 4-19 Hz] |

Size related*

BEMARK!

Den maksimale udgangsfrekvens ma ikke overstige 10 % af
vekselretterens switchfrekvens (14-01 Switching Frequency).

4-16 Torque Limit Motor Mode

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

BEMARK!

Hvis man andrer 4-16 Torque Limit Motor Mode, nar
1-00 Configuration Mode er indstillet til Hastighed, dben
slajfe [0], genjusteres 1-66 Min. Current at Low Speed
automatisk.

BEMARK!

Momentgraensen reagerer pa det faktiske, ikke-filtrerede
moment, herunder momentspidser. Dette er ikke det
moment, der ses fra LCP'et eller Fieldbus, da det er
filtreret.

4-17 Torque Limit Generator Mode

Range: Funktion:
100.0 %* | [Application Denne funktion begraenser
dependant] momentet pa akslen for at

beskytte den mekaniske instal-
lation.

BEMARK!

Momentgraensen reagerer pa det faktiske, ikke-filtrerede
moment, herunder momentspidser. Dette er ikke det
moment, der ses fra LCP'et eller Fieldbus, da det er
filtreret.

4-18 Current Limit

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

BEMARK!

Hvis [20] vaelges i 1-90 Motor Thermal Protection,

BEMARK!

Den maksimale udgangsfrekvens ma ikke overstige 10 % af
vekselretterens switchfrekvens (74-01 Switching Frequency).

Range: Funktion: . . - !
4-18 Current Limit skal stremgraensen indstilles til 150 %.
Application dependent* | [Application dependant] |
4-13 Motor Speed High Limit [RPM] 4-19 Max Output Frequency
Range: Funktion: Range: Funktion:
Application dependent* | [Application dependant] | 132.0 [1.0 - Saetter en gvre grense for udgangs-
Hz* 1000.0 Hz] | frekvens af hensyn til sikkerheden ved

applikationer, hvor utilsigtet overha-
stighed skal undgas. Denne graense er
den gvre i alle konfigurationer
(uafhaengigt af indstillingen i

1-00 Configuration Mode).
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BEMARK! 3.6.2 4-3* Overvagning af motorfeedback

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

BEMARK!

Den maksimale udgangsfrekvens ma ikke overstige 10 % af

Parametergruppen omfatter overvagning og handtering af
motorfeedback-apparater, som encodere og resolvere.

4-30 Motor Feedback Loss Function

vekselretterens switchfrekvens (14-01 Switching Frequency). Option: Funktion:

Veelg, hvilken handling
frekvensomformeren skal udfere, hvis
Option: Funktion: der registreres en feedbackfejl. Den

Vaelg en analog indgang for skalering valgte handling vil finde sted, hvis
af indstillingerne i 4-16 Torque Limit feedbacksignalet varierer fra udgangs-
Motor Mode og 4-17 Torque Limit hastigheden, hvor omradet er angivet
Generator Mode fra 0 % til 100 % i 4-31 Motor Feedback Speed Error i
(eller inverteret) Signalniveauerne, der lgbet af det tidsrum, som er indstillet i
svarer til 0 % og 100 %, defineres i 4-32 Motor Feedback Loss Timeout.
den analoge indgangsskalering, f.eks. [0] | Disabled
parametergruppe 6-1*. Denne [11 | warning
parameter er kun aktiv nar 121 * | Trip
1-00 Configuration Mode er indstillet B3] |Jog
til Hastighed aben slgjfe eller [4] |Freeze Output
Hastighed lukket slgjfe. B || S
[0] * | No function [6] [Switch to Open
[2] [Analog in 53 Loop
[4] | Analog in 53 inv [7]1 | Select Setup 1
[6] |Analog in 54 [8] | Select Setup 2
[8] | Analog in 54 inv [9] | Select Setup 3
[10] | Analog in X30-11 [10] | Select Setup 4
[12] | Analog in X30-11 [11] | stop & trip
i ; Advarsel/alarm 61 Sporingsfejl er relateret til motorfeed-
[14] | Analog in X30-12 K
backtabfunktionen.
[16] | Analog in X30-12
ke s
X N 300 RPM* | [1 - 600 RPM] | Indtast det maksimalt tilladte antal
Option: Funktion: ) . .
hastighedssporingsfejl fra den
Vaelg en analog indgang for skalering beregnede og den faktiske mekaniske
af indstillingerne i 4-19 Max Output akseludgangshastighed.
Frequency fra 0 % til 100 % (eller
omvendt). Signalniveauerne, der Speed
svarer til 0 % og 100 %, defineres i frem]
den analoge indgangsskalering, f.eks.
parametergruppe 6-1*. Denne g
parameter er kun aktiv, nar i
1-00 Configuration Mode er indstillet til |
Momenttilstand. i
[0] * [ Ingen funkt i
21 |Ana.ind. 53 |
[4] |Ana.ind. 53 inv E
6] |Ana.ind. 54 i
[8] |Ana.ind. 54 inv E
[10] | Ana. ind. X30-11 i |
[12] [ Ana. ind. X30-11 inv E |
[14] | Ana. ind. X30-12 - P 4-32 - Time
[16] | Ana. ind. X30-12 inv feec]
130BA221.10
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4-32 Motor Feedback Loss Timeout

Range: Funktion:
0.05 s*

[0.00 - 60.00 s] | Indstil den timeout-veerdi, der muligger
overskridelse af hastighedsfejlen, som
er indstillet i 4-31 Motor Feedback Speed
Error.

4-34 Tracking Error Function

Option: Funktion:

Veelg, hvilken handling frekvensomformeren
skal udfere, hvis der registreres en sporingsfejl.
Lukket slgjfe: Sporingsfejlen males mellem
udgangen fra rampegeneratoren og hastig-
hedsfeedback (filtreret).

Aben slgjfe: Sporingsfejlen males mellem
udgangen fra rampegeneratoren —
kompenseret for slip — og den frekvens, der
sendes til motoren (16-13 Frequency).
Reaktionen aktiveres, hvis den malte forskel er
mere end den, der er angivet i 4-35 Tracking
Error for det tidsrum, der er angivet i

4-36 Tracking Error Timeout.

En sporingsfejl i lukket slgjfe antyder ikke, at
der er et problem med feedbacksignalet! En
sporingsfejl kan vaere resultatet af en moment-
graense ved for store belastninger.

[0] * | Disable
[11 | Warning
[2] | Trip

[3] | Trip after

4-37 Tracking Error Ramping

Range: Funktion:
skonnet, og i lukket slgjfe er det
feedback fra encoder/resolver.

4-38 Tracking Error Ramping Timeout

stop

Advarsel/alarm 78 Sporingsfejl er relateret til sporingsfejl-
funktionen.

4-35 Tracking Error

Range:
10 RPM*

Funktion:

[1 - 600 Indtast det maks. tilladte antal hastig-
RPM] hedsfejl mellem motor og motorhastighed
og udgang for rampen, nér den ikke
rampes. | aben slgjfe er motorhastigheden
skonnet, og i lukket slgjfe er det feedback
fra encoder/resolver.

4-36 Tracking Error Timeout

Range: Funktion:
1.00 s*

[0.00 - 60.00 s] | Indtast timeoutperioden under hvilken
en fejl hgjere end vaerdien indstillet i
4-35 Tracking Error er tilladt.

4-37 Tracking Error Ramping

Range: Funktion:
100 RPM*

[1 - 600 Indtast den maksimalt tilladte hastig-
RPM] hedsfejl mellem motorhastighed og
udgangen for rampen under rampning.
| aben slgjfe er motorhastigheden

Range: Funktion:
1.00 s* [ [0.00 - 60.00 [ Indtast den timeoutperiode, under
s] hvilken en fejl storre end den veerdi, der

er indstillet i 4-37 Tracking Error Ramping
under rampning, er acceptabel.

4-39 Tracking Error After Ramping Timeout

Range: Funktion:
5.00 s*

[0.00 - 60.00 s] [ Angiv timeoutperioden efter rampning,
hvis 4-37 Tracking Error Ramping og
4-38 Tracking Error Ramping Timeout
stadig er aktive.

3.6.3 4-5* Justerbare advarsler

Brug disse parametre til at justere advarselsgraenser for
strom, hastighed, reference og feedback. Advarsler, som
vises i displayet, kan programmeres som en udgang eller
sendes via en seriel bus.

Advarsler vises pa display, programmeret udgang eller
seriel bus.

I motor A E
g
g
u ______i_____J' _____________ » ~=____i ______ i___
* 4—M18) i | 7 !
! ' % ! |
oy +——F—Jd—————|- -%——L——-i-—
(P 4-51) ! : % : !
o e
i == | OMRAGZT =
| I | |
o | B
lhay L - %__L__.;._
(P 4-50) i | / : i
1 | |
i I % | i
i | % 1 i nmofoL[O/M|N1
AMIN NLAV REF NHos  NMax

(P 4-11) (P 4-52) (P 4-53) (P 4-13)
lllustration 3.9 Justerbare advarsler

4-50 Warning Current Low

Range: Funktion:
0.00 A* | [Application | Indtast I av -veerdien. Nar
dependant] motorstremmen falder under denne

greense, viser displayet Strom lav.
Signaludgangene kan programmeres til
at give et statussignal pa klemme 27
eller 29 (kun FC 302) samt pa
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4-50 Warning Current Low

Range: Funktion:
‘ releeudgang 01 eller 02 (kun FC 302). Se

lllustration 3.9.
4-51 Warning Current High

Range: Funktion:
Application [Application [ Indtast Ihgs-veerdien. Nar
dependent* | dependant] motorstremmen overstiger denne

greense, viser displayet Strom hgj.
Signaludgangene kan
programmeres til at give et
statussignal pa klemme 27 eller
29 (kun FC 302) samt pa
releeudgang 01 eller 02 (kun FC
302). Se lllustration 3.9.

4-52 Warning Speed Low

Range: Funktion:
0 RPM* | [Application Indtast niav -veerdien. Nar motorha-
dependant] stigheden overstiger denne graense

viser displayet Hastighed lav. Signalud-
gangene kan programmeres til at give
et statussignal pa klemme 27 eller 29
(kun FC 302) og pa releeudgang 01
eller 02 (kun FC 302).

4-53 Warning Speed High

Range: Funktion:
Application [Application | Indtast nug)-veerdien. Nar motorha-
dependent* | dependant] | stigheden overstiger denne grzense,

viser displayet Hastighed hgj. Signal-
udgangene kan programmeres til at
give et statussignal pa klemme 27
eller 29 (kun FC 302) samt pa
releeudgang 01 eller 02 (kun FC
302). Programmér motorhastig-
hedens gvre signalgraense, nxg)
inden for frekvensomformerens
normale driftsomrade. Se

Illustration 3.9.

4-54 Warning Reference Low

Range: Funktion:
-999999.999* [ [Application [ Indtast den nedre reference-
dependant] graense. Nar den faktiske reference

er under denne graense, viser
displayet reference lav. Signalud-
gangene kan programmeres til at
give et statussignal pa klemme 27
eller 29 (kun FC 302) og pa
releeudgang 01 eller 02 (kun FC
302).

4-55 Warning Reference High

Range: Funktion:
999999.999* | [Application | Indtast den gvre referencegraense.
dependant] Nar den faktiske reference

overstiger denne graense, viser
displayet reference hgj. Signalud-
gangene kan programmeres til at
give et statussignal pa klemme 27
el. 29 (kun FC 302) samt pa
releeudgang 01 el. 02 (kun FC 302).

4-56 Warning Feedback Low

Range: Funktion:

-999999.999 [Application | Indtast den nedre feedback-
ReferenceFeed- dependant] graense. Nar feedbacksignalet
backUnit* er under denne graense, viser

displayet Feedb. lav. Signal-
udgangene kan
programmeres til at give et
statussignal pa klemme 27
eller 29 (kun FC 302) og pa
relzeudgang 01 eller 02 (kun
FC 302).

4-57 Warning Feedback High

Range: Funktion:

999999.999 [Application | Indtast den gvre feedback-
ReferenceFeed- dependant] graense. Nar feedback
backUnit* overstiger denne graense,

viser displayet Feedb. hgj.
Signaludgangene kan
programmeres til at give et
statussignal pa klemme 27
eller 29 (kun FC 302) og pa
releeudgang 01 eller 02 (kun
FC 302).

4-58 Missing Motor Phase Function

Viser en alarm i tilfeelde af en manglende motorfase (alarm 30,
31 eller 32). Vlg deakt., hvis der mangl en motorfaseal. Det
anbefales kraftigt at foretage en akt-indst. for at undg motskade.

Option: Funktion:

[0] * Disabled Der vises ikke en alarm, hvis
der opstar en manglende
motorfase.

[1] Trip 100 ms Tripper efter 100 ms. Veelg
100 ms for hurtig reg. af
manglende motorfase.

[2] Trip 1000 ms Tripper efter 1.000 ms. Veelg
1.000 ms for langsom reg. af
manglende motorfase.

[3] Trip 100ms 3ph

detec.
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BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

3.6.4 4-6* Hastighedsbypass

Nogle systemer kraever, at man undgar visse udgangsfre-
kvenser eller hastigheder pa grund af resonansproblemer i
systemet. Der kan hgjst undgas fire frekvens- eller hastig-
hedsomrader.

4-60 Bypass Speed From [RPM]

Array [4]

Range: Funktion:

Application [Application Nogle systemer kreever, at
dependent* dependant] visse udgangshastigheder

undgas pa grund af
resonansproblemer i
systemet. Angiv nedre
greenser for de hast., der
skal undgas.

Array [4]

Range:

4-61 Bypass Speed From [Hz]

Funktion:

Size related*

| 10.0- par. 4-14 H2] |

4-62 Bypass Speed To [RPM]

Array [4]

Range: Funktion:

Application [Application Nogle systemer kreever, at
dependent* dependant] visse udgangshastigheder

undgas pa grund af
resonansproblemer i
systemet. Angiv de ovre
greenser for de hast, der skal

undgas.
4-63 Bypass Speed To [Hz]
Array [4]
Range: Funktion:
Application [Application Nogle systemer kreever, at
dependent* dependant] visse udgangshastigheder

undgas pa grund af
resonansproblemer i
systemet. Angiv de gvre
graenser for de hast, der skal
undgas.
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3.7 Parametre: 5-** Digital ind-/udgang Digital indgangs- Veelg  (Klemme
funktion
3.7.1 5-0* Digital I/O-tilstand Start mulig fremad [12] Alt
Start mulig rev. [13] Alt
Parametre til konfigurering af indgangen og udgangen via Jog [14] Alle *klemme 29
NPN og PNP. Preset-reference til [15] Alt
Preset-ref. bit 1 17 Alt
Option:  Funktion: reserren o (7]
5 Gl el [ R Preset-ref. bit 2 [18] Alt
t t
e digitale indgange og progran.wmere é igitale Fastfrys reference o] Al
udgange kan forprogrammeres til brug i enten PNP-
Fastfrys udgang [20] Alt
eller NPN-systemer.
Hastighed op [21] Alt
[0] * [ PNP | Handling ved positive retningspulser($). PNP- Hastighed ned [22] Alt
systemer traekkes ned til GND. Opszetning, veelg 0 23] Alt
[11 [NPN [ Handling ved negative retningspulser ($). NPN- Opsaetning, valg 1 [24] Alt
systemer traekkes op til +24 V internt i Praecist stop, inv. [26] 18, 19
frekvensomformeren. Praecis start, stop [27] 18, 19
Catch up [28] Alt
BEM/ERKI Slow down [29] Alt
Nar denne parameter er blevet sndret, skal den aktiveres Tellerindgang [30] 29, 33
ved udfarelse af en stramcyklus. Pulsindgang udlgst af 31] 29, 33
flanke
5-01 Terminal 27 Mode Pulsindgang, tidsbaseret [32] 29, 33
Option: Funktion: Rampebit 0 [34] Alt
[0] * [ Input Angiver klemme 27 som en digital indgang. Rampebit 1 (351 Alt
. — Praecis pulsstart [40] 18, 19
[1 Output | Angiver klemme 27 som en digital udgang. Puls praec. stop inv. @1 18, 19
X Sikkerhedsstop [51]
5-02 Terminal 29 Mode —
DigiPot-forggelse [55] Alt
Option: Funktion: DigiPot-reduktion [56] Alt
[0] * [ Input Angiver klemme 29 som en digital indgang. DigiPot-ryd [57] Alt
[11 [Output [Angiver klemme 29 som en digital udgang. DigiPot haev/seenk [58] Alt
Teller A (op) [60] 29, 33
Denne parameter findes kun i FC 302. Teller A (ned) [61] 29, 33
Nulstil teeller A [62] Alt
3.7.2 Digitale indgange Teller B (op) [63] 29,33
Teeller B (ned) [64] 29, 33
De digitale indgange kan bruges til at veelge forskellige Nulstil teeller B [65] Alt
funktioner i frekvensomformeren. Alle digitale indgange Mek. bremsefeedb. [70] Alt
kan indstilles til falgende funktioner: Mek. bremsefeedb. 711 Alt
iaital ind | | vekselret.
D'g'ta} indgangs- Vlg Klemme PID-fejl invert. (721 Alt
funktion
PID-nulst. | del [73] Alt
Ingen funktion [0] Alle *klemme 32, 33 -
PID-aktiv [74] Alt
Nulstil (11 Alt
PTC-kort 1 [80] Alt
Frilob inverteret [2] Alle *klemme 27 —
Profidrive OFF2 [91]
Frilgb og reset inv. [3] Alt —
Profidrive OFF3 [92]
Kvikstop, inverteret [4] Alt
Start udlgst af flanke [98]
DC-bremse inv. [5] Alt — -
Nulstilling af Sikker [100]
Stop inverteret [6] Alt .
option
Start [8] Alle *klemme 18
Pulsstart [9] Alt
- FC 300-standardklemmerne er 18, 19, 27, 29, 32 og 33.
Reversering [10] Alle *klemme 19
MCB 101-klemmerne er X30/2, X30/3 og X30/4.
Start reverseret [11] Alt

Klemme 29 fungerer som en udgang, men kun i FC 302.
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Funktioner, som kun geaelder for en enkelt digital indgang,
er angivet i den tilknyttede parameter.

Alle digitale indgange kan programmeres til disse
funktioner:

[0]

Ingen
funktion

Ingen reaktion pa signaler, der sendes til
klemmen.

[10] | Reversering

(Standard, digital indgang 19). Skifter rotati-
onsretning pa motorakslen. Veelg logisk 1
for at reversere. Reverseringssignalet skifter
kun rotationsretning. Det aktiverer ikke
startfunktionen. Veelg begge retninger i
4-10 Motor Speed Direction. Funktionen er
ikke aktiv med processen lukket slgjfe.

[l

Nulstil

Nulstiller frekvensomformeren efter et
TRIP/en ALARM. Ikke alle alarmer kan
nulstilles.

[11] | Start

reverseret

Anvendes til start/stop og til reversering pa
den samme ledning. Signaler pa start er ikke
tilladt samtidig.

[2]

Frilgb
inverteret

(Standard, digital indgang 27): Frilgbsstop,
inverteret indgangssignal (NL).
frekvensomformeren lader motoren rotere i
free mode. Logisk '0' => frilgbsstop.

[12] | Start mulig

fremad

Friger beveegelser mod uret, og muligger
retninger med uret.

[13] | Start mulig

rev.

Friger beveegelser med uret, og muligger
retninger mod uret.

Frileb og
reset inv.

Nulstilling og frilebsstop inverteret indgang
(NL). Lader motoren rotere i free mode og
nulstiller frekvensomformeren. Logisk '0' =>
frilabsstop og nulstilling.

[14] | Jog

(Standard, digital indgang 29): Anvendes til
at aktivere jog-hastighed. Se 3-11 Jog Speed
[Hz].

[4]

Kvikstop,
inverteret

Inverteret indgang (NC). Genererer en
standsning i overensstemmelse med kvikstop
af rampetiden, der er indstillet i 3-81 Quick
Stop Ramp Time. Nar motoren standser, kan
akslen efterfglgende rotere i free mode.
Logisk '0" => Kvikstop.

[15] | Preset-

reference til

Skifter mellem ekstern reference og preset-
reference. Det forudsaettes, at Ekstern/preset
[1] er valgt i 3-04 Reference Function. Logisk
'0' = ekstern reference er aktiv; logisk '1' =
en af de otte preset-referencer er aktive.

DC-bremse
inv.

Inverteret indgangssignal til DC-bremsning
(NQ). Standser motoren ved at pafgre den en
DC-strom i en bestemt periode. Se 2-01 DC
Brake Current til 2-03 DC Brake Cut In Speed
[RPM]. Funktionen er kun aktiv, nar veerdien i
2-02 DC Braking Time er forskellig fra 0.
Logisk '0' => DC-bremsning.

[16] | Preset-ref. bit

0

Preset-ref. bit 0,1 og 2 giver mulighed for at
vaelge mellem en af de otte preset-
referencer i overensstemmelse med
nedenstaende tabel.

[17] | Preset-ref. bit

1

Det samme som Preset-ref. bit 0 [16].

[18] | Preset-ref. bit

2

Det samme som Preset-ref. bit 0 [16].

Preset-ref. bit

[6]

Stop
inverteret

Funktionen Stop inverteret. Genererer en
stopfunktion, nar den valgte klemme skifter
fra logisk niveau '1' til '0". Standsning
gennemferes i henhold til den valgte
rampetid (3-42 Ramp 1 Ramp Down Time,
3-52 Ramp 2 Ramp down Time, 3-62 Ramp 3
Ramp down Time, 3-72 Ramp 4 Ramp Down
Time).

BEMARK!

Nar frekvensomformeren har ndet
momentgraensen og har modtaget en
stopkommando, er det ikke sikkert, at
den standser af sig selv. Konfigurér en
digital udgang til Mom.-greense & stop
[27], og slut denne digitale udgang til
en digital indgang, der er konfigureret
til frileb, for at sikre, at
frekvensomformeren standser.

Preset-ref. 0

Preset-ref. 1

o|lo|f=—
el K=l

Preset-ref. 2

J—

Preset-ref. 3

ol|lo|o|o|N
—

Preset-ref. 4

Preset-ref. 5

Preset-ref. 6

Preset-ref. 7

-
-|l=|lo|lo
il K=2 Bl E=H Bl K =)

[19] | Fastfrys
reference

Fastfryser den faktiske reference, som nu er
udgangspunkt/betingelse for, at Hastighed op
og Hastighed ned kan benyttes. Hvis Hastighed
op/ned anvendes, folger hastighedsaendringen
altid rampe 2 (3-51 Ramp 2 Ramp up Time og
3-52 Ramp 2 Ramp down Time) i omradet O -
3-03 Maximum Reference.

Start

(Standard, digital indgang 18): Veelg start til
en start/stop-kommando. Logisk '1' = start,
logisk '0' = stop.

[9]

Pulsstart

Motoren starter, hvis den paferes en puls i
min. 2 ms. Motoren standser, nar Inverteret
stop aktiveres, eller der afgives en nulstil-
lingskommando (via en digital indgang).

[20] | Fastfrys
udgang

Fastfryser den aktuelle motorfrekvens (Hz), som
nu er udgangspunkt/betingelse, for at
Hastighed op og Hastighed ned kan benyttes.
Hvis Hastighed op/ned anvendes, fglger hastig-
hedsaendringen altid rampe 2 (3-57 Ramp 2
Ramp up Time og 3-52 Ramp 2 Ramp down
Time) i omradet O - 1-23 Motor Frequency.

MG33MDO01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 71




Danfott

Parameterbeskrivelser FC 300 Programming Guide

BEM/ERK' Preecis start, stop skal udlgses af en digital

Hvis Fastfrys udgang er aktiv, kan indgang og er tilgaengelig for klemmerne
frekvensomformeren ikke stoppes via et 18 og 19.

lavt “start [8]"-signal. Stop [28] | Catch up Forgger referencevardien med en
frekvensomformeren via en klemme, der er procentdel (relativ), der er indstillet i
programmeret til Frilob inverteret [2] eller 3-12 Catch up/slow Down Value.

Frileb og reset inv. [29] | Slow down Reducerer referencevaerdien med en

[21] | Hastighed [ Hastighed op og Hastighed ned veelges, hvis listeenise SRR G R G

op der @nskes digital styring af hastighed op/ned S (G (0oLl BRI UG

[30

(motorpotentiometer). Aktivér funktionen ved at Teellerindgang | Praecis stopfunktion i 7-83 Precise Stop

vaelge enten Fastfrys reference eller Fastfrys Function som tzellerstop eller som hastig-

udgang. Hvis Hastighed op/ned aktiveres i hedskompenseret taellerstop med eller uden

mindre end 400 msek, ages/formindskes den nulstilling. Teellerveerdien skal indstilles i

heraf resulterende reference med 0,1 %. Hvis 1-84 Precise Stop Counter Value.

Hastighed op/ned er aktiveret i mere end 400 [31] | Puls udlgst af | Flankeudlgst pulsindgang teeller antallet af

msek., vil den resulterende reference folge flanke pulsflanker pr. provetid. Dette giver en

indstillingen i rampe op/ned-parameteren 3-x1/ hejere oplesning ved hojere frekvenser,

352, men er ikke sa preecis ved lavere frekvenser.
Anvend dette pulsprincip til encodere med
Slow down Catch up meget lav oplesning (f.eks. 30 ppr).
Uzendret hastighed 0 0 pse LTLTLT L LU LT E
Reduceret med %-veerdi 1 0 sample time | ‘ ‘ I3
Foreget med %-veerdi 0 1 %
Reduceret med %-veerdi 1 1
[32] | Pulsindgang Tidsbaseret pulsindgang maler varigheden
[22]]|[Hastighed ned | Det samme som Hastighed op’ [21], tidsbaseret mellem flanker. Dette giver en hgjere
[23] | Opseetning, Veelg Opsaetning, veelg 0 eller Opsaetning, oplasning ved lavere frekvenser, men er
veelg 0 velg 1 for at vaelge mellem en af de fire ikke sa preecis ved hgjere frekvenser. Dette
opsaetninger. Indstil 0-10 Active Set-up til princip har en knaekfrekvens, som ger det
Multiopsaetn. uegnet til encodere med meget lave
[24] | Opseetning, (Standard, digital indgang 32): Samme som op?(z:sninger (f.eks. 30 ppr) ve?j lave
veaelg 1 Opseetning, veelg 0 [23]. hastigheder.
[26] [ Pracist stop, Sender et inverteret stopsignal, nar den
inv. praecise stopfunktion er aktiveret i Speed [rppm] Speedlpm] 2
1-83 Precise Stop Function. ‘ A m %
Funktionen Preecis stop, inverteret er a Timelsec] b Timelsed 9
tilgeengelig for klemme 18 eller 19.
[27] | Praecis start, Anvendes nar Praecist rampestop [0] er
stop valgt i 7-83 Precise Stop Function.
Funktionen Preecis start, stop er tilgeengelig
for klemmerne 18 og 19. a: meget lav b: standardencodero-
Praecis start sgrger for, at den vinkel, som encoderoplasning plasning
rotoren drejer i fra tomgang til reference, er
den samme for hver start (for samme
rampetid, samme saetpunkt). Dette er lig Z*m,,\.m m E
det preecise stop, hvor vinklen, som rotoren T e stat zZTﬁiWZLS ;e;;ir:;;é
drejer i fra reference til stilstand, er den 8
samme for hvert stop.
Ved brug for 1-83 Precise Stop Function [1]
eller [2: [34] | Rampebit 0 Giver mulighed for at veelge mellem en af
frekvensomformeren har brug for et praecist de fire tilgzengelige ramper i overens-
stopsignal, fer veerdien fra 1-84 Precise Stop stemmelse med nedenstéende tabel.
Counter Value nas. Hvis dette ikke leveres, [35] [ Rampebit 1 Det samme som Rampebit 0.
stopper frekvensomformeren ikke, nar
veerdien i 1-84 Precise Stop Counter Value
nas.
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Preset-rampebit 1 0
Rampe 1 0 0
Rampe 2 0 1
Rampe 3 1 0
Rampe 4 1 1
[40] | Preecis pulsstart | En praecis pulsstart kraever kun en puls

pa 3 ms pa T18 eller T19.

Ved brug for 1-83 [1] eller [2]:

Nar referencen nas, aktiverer
frekvensomformeren det preecise
stopsignal internt. Dette betyder, at
frekvensomformeren udfgrer preecist
stop, nar teellerveerdien for 71-84 Precise
Stop Counter Value nas.

[41]

Puls praec. stop
inv.

Sender et aflast stopsignal, nar den
praecise stopfunktion er aktiveret i
1-83 Precise Stop Function. Funktionen
aflast og praecist inverteret stop er
tilgeengelig pa klemme 18 eller 19.

[51]

Sikkerhedsstop

Denne funktion ger det muligt at sende
en ekstern fejl til frekvensomformeren.
Denne fejl behandles pa samme made
som en alarm, der er udlgst internt.

[55] | DigiPot- FOR@GELSE-signal til den digitale
foragelse potentiometerfunktion, der er beskrevet i
parametergruppe 3-9*
[56] | DigiPot- REDUKTION-signal til den digitale
reduktion potentiometerfunktion, der er beskrevet i
parametergruppe 3-9*
[57] | DigiPot-ryd Rydder den digitale potentiometerre-
ference, der er beskrevet i
parametergruppe 3-9*
[60] | Teeller A (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til
trinvis teelling i SLC-teelleren.
[61] | Teeller A (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til
baglaens trinvis teelling i SLC-teelleren.
[62] | Nulstil teeller A | Indgang til nulstilling af teeller A.
[63] |Teeller B (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til
trinvis teelling i SLC-tzelleren.
[64] |Teeller B (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til
bagleens trinvis teelling i SLC-teelleren.
[65] [ Nulstil teeller B | Indgang til nulstilling af teeller B.
[70] | Mek. Bremsefeedback til haeve-/seenkeapplika-
bremsefeedb. tioner: Indstil 7-07 Motor Control Principle
til [3] Flux m. motorfeedb. Indstil
1-72 Start Function til [6] Heevmek.
Bremsfrig.
[711 | Mek. Inverteret bremsefeedback til haeve-/
bremsefeedb. saenkeapplikationer
vekselret.
[72] [PID-fejl invert. Nar den er aktiveret, inverterer den den

resulterende fejl fra process PID-regule-
ringen. Kun tilgeengelig hvis
"Konfigurationstilstand" er indstillet til

"Overfladespole"”, "Udvidet PID-hast. OL"
eller "Udvidet PID-hast. CL".

[73]

PID-nulst. | del

Nar den er aktiveret, nulstiller den I-
delen af process PID-reguleringen. Svarer
til 7-40 Process PID I-part Reset. Kun
tilgeengelig hvis "Konfigurationstilstand"
er indstillet til "Overfladespole", "Udvidet
PID-hast. OL" eller "Udvidet PID-hast. CL".

[74]

PID-aktiv

Nar den er aktiveret, aktiverer den den
udvidede process PID-regulering. Svarer
til 7-50 Process PID Extended PID. Kun
tilgeengelig hvis "Konfigurationstilstand"
er indstillet til "Udvidet PID-hast. OL"
eller "Udvidet PID-hast. CL".

[80]

PTC-kort 1

Alle digitale indgange kan indstilles til
PTC-kort 1 [80]. Dog ma kun én digital
indgang indstilles til dette.

[91]

Profidrive OFF2

Funktionen er den samme som i henhold
til styreordsbitten for Profibus/Profinet-
optionen.

[92]

Profidrive OFF3

Funktionen er den samme som i henhold
til styreordsbitten for Profibus/Profinet-
optionen.

[98]

Start udlgst af
flanke

Startkommando udlgst af flanke. Holder
startkommandoen i live, selv hvis
indgangen skifter tilbage til lav. Kan
bruges som en startknap.

[100]

Nulstilling af
Sikker option

5-10 Klemme 18, digital indgang

Option:

Funktion:

[ 18] *

Start | Funktioner beskrives under 5-1* Digitale indgange

5-11 Klemme 19, digital indgang

Option:

Funktion:

[10] *

Reversering

Funktioner beskrives under 5-1* Digitale
indgange

5-12 Klemme 27, digital indgang

Option:

Funktion:

[2] *

Frilgb inverteret

Funktionerne er beskrevet under parame-
tergruppe 5-1* Digitale indgange

5-13 Klemme 29, digital indg.

Option:

Funktion:

302.

Veelg funktionen blandt de tilgeengelige digitale
indgange og evrige optioner [60], [61], [63] og [64].
Teellere anvendes i Smart Logic Control-
funktioner.Denne parameter er kun tilgaengelig for FC

[14] *

Jog

Funktioner beskrives under 5-1* Digitale indgange
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5-14 Klemme 32, digital indgang

5-19 Terminal 37 Safe Stop

Option: Funktion: Option: Funktion:
Veelg funktionen blandt de tilgaengelige [5] |PTC1 frekvensomformeren kerer i frilgb, nar sikker
digitale indgange og gvrige optioner [60], Warning standsning er aktiveret (klemme 37 off). Nar
[61], [63] og [64]. Tellere anvendes i Smart kredslgbet til sikker standsning igen indkobles,
Logic Control-funktioner. fortsaetter frekvensomformeren uden manuel
[0] * [ Ingen funktion | Funktioner beskrives under 5-1* Digitale nulstilling, medmindre en digital indgang
indgange indstillet til PTC-kort 1 [80] stadig er aktiv.
Indstilling 5 er kun tilgaengelig, nar MCB 112
PTC-termistorkortet er tilsluttet.
Option: Funktion: [6] [PTC1 & Denne indstilling bruges, nar PTC-optionen
Veelg funktionen blandt de tilgzengelige Relay A sammen med en Stop-tast sendes via et
digitale indgange og @vrige optioner [60], sikkerhedsrelz til klemme 37,
[61], [63] og [64]. Teellere anvendes i Smart frekvensomformeren kerer i frilgb, nar sikker
Logic Control-funktioner. standsning er aktiveret. Manuel nulstilling fra
[0] * [ Ingen funktion | Funktioner beskrives under 5-1* Digitale LCP'et, en digital indgang eller Fieldbus.
indgange Indstilling 6 er kun tilgzengelig, ndr MCB 112
PTC-termistorkortet er tilsluttet.
Option: Funktion: [71 |PTC1 & Denne indstilling bruges, nar PTC-optionen
[0] * | Ingen funktion [ Denne parameter er aktiv, nar options- Relay W sammen med en Stop-tast sendes via et
modulet MCB101 er monteret i sikkerhedsrelee til klemme 37.
frekvensomformeren. Funktioner beskrives frekvensomformeren karer i frilgb, nar sikker
under 5-1* Digitale indgange standsning er aktiveret (klemme 37 off). Nar
kredslgbet til sikker standsning igen indkobles,
fortseetter frekvensomformeren uden manuel
Option: Funktion: nulstilling, medmindre en digital indgang
[0] * | Ingen funktion | Denne parameter er aktiv, nar options- indstillet til PTCkort 1 [80] (stadig) er aktiv.
modulet MCB101 er monteret i Indstilling 7 er kun tilgaengelig, nar MCB 112
frekvensomformeren. Funktioner beskrives PTC-termistorkortet er filsluttet.
under 5-1* Digitale indgange [8] [PTC1 & Denne indstilling ger det muligt at anvende
Relay A/W | en kombination af en alarm og en advarsel.
Indstilling 8 er kun tilgeengelig, nar MCB 112
Option: Funktion: PTC-termistorkortet er tilsluttet.
[0] * | Ingen funktion [ Denne parameter er aktiv, nar options- 9 |pPTC1 & Denne indstilling ger det muligt at anvende
modulet MCB101 er monteret i Relay W/A [ en kombination af en alarm og en advarsel.
frekvensomformeren. Funktioner beskrives Indstilling 9 er kun tilgaengelig, nar MCB 112
under 5-1* Digitale indgange PTC-termistorkortet er tilsluttet.

5-19 Terminal 37 Safe Stop

Indstilling 4-9 er kun tilgeengelige, nar MCB 112 PTC-

Option: Funktion: termistorkortet er tilsluttet.
[1] | Safe Stop [ frekvensomformeren kerer i frilab, nar sikker
= Alarm standsning er aktiveret. Manuel nulstilling pa

LCP'et, en digital indgang eller Fieldbus.

[3] | Safe Stop frekvensomformeren kerer i frilab, nar sikker

Warning standsning er aktiveret (klemme 37 off). Nar
kredslgbet til sikker standsning igen indkobles,
fortsaetter frekvensomformeren uden manuel
nulstilling.

[4] [PTC1 frekvensomformeren kerer i frileb, nar sikker

Alarm standsning er aktiveret. Manuel nulstilling pa

LCP'et, en digital indgang eller Fieldbus.
Indstilling 4 er kun tilgeengelig, nar MCB 112
PTC-termistorkortet er tilsluttet.

~
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BEMARK! 5-23 Klemme X46/7, digital indgang

Nar auto-nulstilling/advarsel vaelges, abner Option: Funktion:
frekvensomformeren op for automatisk genstart. [0] *

Ingen funktion | Denne parameter er aktiv, nar
optionsmodul MCB 113 er monteret i
Oversigt over funktioner, alarmer og advarsler frekvensomformeren. Funktioner beskrives

under 5-1* Digitale indgange

Funktion Nr. |PTC Relae
Ingen funktion o1 |- - 5-24 Klemme X46/9, digital indg.
Sikker standsns.al. | [1]* |- Sikker stands. Option: Funktion:
[AG8] [0] * | Ingen funktion | Denne parameter er aktiv, nar
Adv. - sikker stands. | [3] - Sikker stands. optionsmodul MCB 113 er monteret i
[Wes] frekvensomformeren. Funktioner beskrives
PTC 1 Alarm [4] PTC 1 Sikker - under 5-1* Digitale indgange
standsning [A71]
standsning [W71] Option: Funktion:
PTC 1 & rele A [6] PTC 1 Sikker Sikker stands. [0] * | Ingen funktion | Denne parameter er aktiv, nar
standsning [A71] |[A68] optionsmodul MCB 113 er monteret i
PTC 1 & relee W [7] PTC 1 sikker Sikker stands. frekvensomformeren. Funktioner beskrives
standsning [W71] |[W68] under 5-1* Digitale indgange
PTC 1 & relee A/W [ [8] PTC 1 Sikker Sikker stands. .
standsning [A71] | el
PTC 1 & relee W/A [[9] PTC 1 sikker Sikker stands. Option: Funktion:
standsning [W71] |[A68] [0] * | Ingen funktion | Denne parameter er aktiv, nar

optionsmodul MCB 113 er monteret i

W betyder advarsel, og A betyder alarm. Se afsnittet Alarmer og frekvensomformeren. Funktioner beskrives

advarsler under Fejlfinding i Design Guide eller betjeningsvejled- under 5-1* Digitale indgange

ningen for oplysninger

3.7.3 5-3* Digitale udgange

En farlig fejl i forbindelse med sikker standsning udleser
alarmen Farlig fejl [A72].

Sei. De to halvlederbaserede digitale udgange er felles for
klemme 27 og 29. Indstil 1/0-funktionen for klemme 27 i
5-01 Terminal 27 Mode, og indstil I/0-funktionen for
Option: Funktion: klemme 29 i 5-02 Terminal 29 Mode.

[0] * [ Ingen funktion | Denne parameter er aktiv, nar

BEMARK!

Disse parametre kan ikke justeres, nar motoren er i gang.

optionsmodul MCB 113 er monteret i
frekvensomformeren. Funktioner beskrives

under 5-1* Digitale indgange

5-21 Klemme X46/3, digital indg.

Option:

Funktion:

[0] * | Ingen funktion

Denne parameter er aktiv, nar
optionsmodulMCB 113 er monteret i
frekvensomformeren. Funktioner beskrives
under 5-1* Digitale indgange

Option:

5-22 Klemme X46/5, digital indg.

Funktion:

[0] * [ Ingen funktion

Denne parameter er aktiv, nar
optionsmodul MCB 113 er monteret i
frekvensomformeren. Funktioner beskrives
under 5-1* Digitale indgange

[0]

Ingen funktion

Standard for alle digitale udgange og
releeudgange

Styring klar

Styrekortet er klart. Eksempel:
Feedback fra en frekvensomformer,
hvor styringen leveres af en ekstern
24 V-forsyning (MCB 107), og hvor
netforsyningen til apparatet ikke
registreres.

[2]

Apparat klar

frekvensomformeren er klar til drift
og péfarer styrekortet et forsynings-
signal.

Frekv. klar/fjernst

frekvensomformeren er klar til drift
og er i [Auto On]-tilstand.

Frigivet/ingen adv.

Klar til drift. Der er ikke afgivet start-
eller stopkommando (start/deaktivér).
Der er ingen aktive advarsler.

VLT karer

Motoren kerer, og der er et
akselmoment.
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[6] Karer/0 adv. Udgangshastigheden er hgjere end [23] | Fjernb. klar/ingen Frekvensomformeren er klar til drift
den hastighed, der er indstillet i TA og er i [Auto On]-tilstand. Der
1-81 Min Speed for Function at Stop foreligger ingen advarsel om
[RPM]. Motoren kegrer, og der er ingen overtemperatur.
advarsler. [24] [Klar, speending OK [ Frekvensomformeren er klar til drift,
[7] Ker i omr./ingen Motoren kerer inden for de program- og netspaendingen ligger inden for
adv. merede strom-/hastighedsomrader, det angivne spaendingsomrade (se
der er indstillet i 4-50 Warning Current afsnittet Generelle specifikationer i
Low til 4-53 Warning Speed High. Der Design Guiden).
er ingen advarsler. [25] | Reversering Reversering. Logisk '1", ndr motorens
[8] Ker pa ref./ingen Motoren kerer ved referenceha- omdrejningsretning er med uret.
adv. stighed. Ingen advarsler. Logisk '0', nér motorens omdrejnings-
[9] Alarm Udgangen aktiveres af en alarm. Der retning er mod uret. Hvis motoren
er ingen advarsler. ikke roterer, vil udgangen folge
[10] [Alarm eller advarsel [ Udgangen aktiveres af en alarm eller referencen.
en advarsel. [26] | Bus OK Aktiv kommunikation (ingen timeout)
[11] |Ved moment- Den momentgraense, der er indstillet via den serielle kommunikationsport.
graensen i 4-16 Torque Limit Motor Mode eller [27] | Mom.-greense & Anvend i forbindelse med frilabsstop
4-17 Torque Limit Generator Mode, er stop og i momentgraensetilstand. Hvis
overskredet. frekvensomformeren har modtaget et
[12] | Uden for stramomr. | Motorstrammen er uden for det stopsignal og er ved moment-
omrade, der er indstillet i 4-18 Current greensen, er signalet logisk '0'.
Limit. [28] [ Bremse, ingen br Bremsen er aktiv, og der er ingen
[13] [Under strem, lav Motorstrammen er lavere end den adv advarsler.
veerdi, der er indstillet i 4-50 Warning [29] [ Bremse klar, O fejl Bremsen er klar til drift, og der er
Current Low. ingen fejl.
[14] | Over strem, hgj Motorstremmen er hgjere end den [30] | Bremsefejl (IGBT) Udgangen er logisk '1', ndr bremse-
veerdi, der er indstillet i 4-51 Warning IGBT'en er kortsluttet. Funktionen
Current High. bruges til at beskytte
[15] |Uden for hastig- Udgangsfrekvensen er uden for det frekvensomformeren i tilfeelde af fejl
hedsomradet frekvensomrade, der er indstillet i pa bremsemodulerne. Udgangen/
4-52 Warning Speed Low og releeet kan benyttes til at koble
4-53 Warning Speed High. netspaendingen fra
[16] | Under hastighed Udgangshastigheden er lavere end frekvensomformeren.
lav den vaerdi, der er indstillet i [31] | Relee 123 Relzeet er aktiveret, forudsat at der er
4-52 Warning Speed Low. valgt styreord [0] i parametergruppe
[17] | Over hastighed, hgj | Udgangshastigheden er hgjere end 8-*%.
den vaerdi, der er indstillet i [32] | Mek. br. kontr. Gor det muligt at styre en ekstern
4-53 Warning Speed High. mekanisk bremse. Se beskrivelsen i
[18] |Ude af feedback- | Feedbacksignalet er uden for det afsnittet Styring af mekanisk bremse
omr. omréde, der er indstillet i 0g parametergruppe 2-2*
4-56 Warning Feedback Low og [33] [ Sikker standsning Angiver, at sikker standsning er
4-57 Warning Feedback High. aktiv (kun FC 302) | aktiveret pa klemme 37.
[19] |Under feedb., lav Feedbacksignalet er under den [40] [Uden for ref.- Aktiv, nar den faktiske hastighed
graense, der er indstillet i omrade ligger uden for indstillingerne i
4-56 Warning Feedback Low. 4-52 Warning Speed Low til
[20] |Over feedb. hgj Feedback er over den graense, der er 4-55 Warning Reference High.
indstillet i 4-57 Warning Feedback [41] [Under reference, Aktiv, nar den faktiske hastighed er
High. lav under hastighedsreferenceindstil-
[21] [ Termisk advarsel Den termiske advarsel udlgses, nar lingen.
temperaturen overstiger graensen i [42] | Over ref,, hoj Aktiv, nar den faktiske hastighed er
enten motor, frekvensomformer, over hastighedsreferenceindstillingen.
bremsemodstand eller termistor. [43] | Udvidet PID-greense
[22] |Klar, ingen term/ Frekvensomformeren er klar til drift, [45] | Busstyring Styrer udgangen via bus. Udgangstil-
adv. og der foreligger ingen advarsel om standen indstilles i 5-90 Digital &
overtemperatur. Relay Bus Control. Udgangstilstanden
bevares i tilfeelde af bustimeout.
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[46]

Busstyr. akt. v.
timeout

Styrer udgangen via bus. Udgangstil-
standen indstilles i 5-90 Digital &
Relay Bus Control. | tilfeelde af
bustimeout indstilles udgangstil-
standen til hgj (aktiv).

bliver udgangen hgij. Ellers bliver den
lav.

[47]

Busstyr. ik akt. v.
timeout

Styrer udgangen via bus. Udgangstil-
standen indstilles i 5-90 Digital &
Relay Bus Control. | tilfeelde af
bustimeout indstilles udgangstil-
standen til lav (ikke aktiv).

[75]

Logikregel 5

Se parametergruppe 13-4*. Hvis
logikregel 5 evalueres som SAND,
bliver udgangen hgj. Ellers bliver den
lav.

[51]

MCO-styret

Aktiv, nar en MCO 302 eller MCO 305
er tilsluttet. Udgangen styres fra en
option.

[80]

SL digital udgang A

Se 13-52 SL Controller Action.
Udgangen bliver hgj, nar intelligent
logikhandling [38] Indst. dig. udg. A
hgjudferes. Udgangen bliver lav, nar
intelligent logikhandling [32] Indst.
dig. udg. A lav udferes.

[55]

Pulsudgang

[60]

Sammenlign 0

Se parametergruppe 13-1*. Hvis
sammenligner 0 evalueres som SAND,
bliver udgangen hgj. Ellers bliver den
lav.

[81]

SL digital udgang B

Se 13-52 SL Controller Action.
Indgangen bliver hgj, nar intelligent
logikhandling [39]/ndst. dig. udg. > A
hgjudferes. Indgangen bliver lav, nar
intelligent logikhandling [33] Indst.
dig. udg. A lav udferes.

[61]

Sammenlign 1

Se parametergruppe 13-1*. Hvis
sammenligner 1 evalueres som SAND,
bliver udgangen hgj. Ellers bliver den
lav.

[62]

Sammenlign 2

Se parametergruppe 13-1*. Hvis
sammenligner 2 evalueres som SAND,
bliver udgangen hgj. Ellers bliver den
lav.

[82]

SL digital udgang C

Se 13-52 SL Controller Action.
Indgangen bliver hgj, nar intelligent
logikhandling [40]indst. dig. udg. A
hgjudferes. Indgangen bliver lav, nar
intelligent logikhandling [34]/ndst. dig.
udg. A lav udferes.

[63]

Sammenlign 3

Se parametergruppe 13-1*. Hvis
sammenligner 3 evalueres som SAND,
bliver udgangen hgj. Ellers bliver den
lav.

[83]

SL digital udgang D

Se 13-52 SL Controller Action.
Indgangen bliver hgj, nar intelligent
logikhandling [41]indst. dig. udg. A
hej udferes. Indgangen bliver lav, nar
intelligent logikhandling [35]Indst. dig.
udg. A lav udferes.

[64]

Sammenlign 4

Se parametergruppe 13-1*. Hvis
sammenlign 4 evalueres som SAND,
bliver udgangen hgij. Ellers bliver den
lav.

[65]

Sammenlign 5

Se parametergruppe 13-1*. Hvis
sammenlign 5 evalueres som SAND,
bliver udgangen hgj. Ellers bliver den
lav.

[84]

SL digital udgang E

Se 13-52 SL Controller Action.
Indgangen bliver hgj, nar intelligent
logikhandling [42] Indst. dig. udg. A
hgjudferes. Indgangen bliver lav, nar
intelligent logikhandling [36]indst. dig.
udg. A lav udferes.

[70]

Logisk regel 0

Se parametergruppe 13-4*. Hvis den
logiske regel 0 evalueres som SAND,
bliver udgangen hgj. Ellers bliver den
lav.

[85]

SL digital udgang F

Se 13-52 SL Controller Action.
Indgangen bliver hgj, nar intelligent
logikhandling [43]indst. dig. udg. A
hgjudferes. Indgangen bliver lav, nar
intelligent logikhandling [37]Indst. dig.
udg. A lav udferes.

[71]

Logisk regel 1

Se parametergruppe 13-4*. Hvis den
logiske regel 1 evalueres som SAND,
bliver udgangen hgj. Ellers bliver den
lav.

[72]

Logisk regel 2

Se parametergruppe 13-4*. Hvis den
logiske regel 2 evalueres som SAND,
bliver udgangen hg;j. Ellers bliver den
lav.

[73]

Logisk regel 3

Se parametergruppe 13-4*. Hvis den
logiske regel 3 evalueres som SAND,
bliver udgangen hgj. Ellers bliver den
lav.

[74]

Logikregel 4

Se parametergruppe 13-4*. Hvis
logikregel 4 evalueres som SAND,

[120]

Lokal ref. aktiv

Udgangen bliver hgj, hvis

3-13 Reference Site = [2] Lokal, eller
hvis 3-13 Reference Site = [0] Kaedet til
hand-auto, samtidig med at LCP'et er
i [Hand on]-tilstand.
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Lokal
indstillet i ref.

3-13 Reference aktiv
Site [120]

Referencested Fjernref.
aktiv

[121]

Referencested: 1 0
Lokal

3-13 Reference
Site [2]

[153] | ATEX ETR-stremad-
varsel

Kan veelges, hvis 1-90 Motor Thermal
Protection er indstillet til [20] eller
[21]. Hvis alarmen 163 ATEX ETR-
stremgraenseadvarsel er aktiv, er
effekten 1.

Referencested: 0 1
Fjernbetjent
3-13 Reference
Site [1]

[154] | ATEX ETR-frekvens-
advarsel

Kan veelges, hvis 1-90 Motor Thermal
Protection er indstillet til [20] eller
[21]. Hvis advarslen 165 ATEX ETR-
frekvensgraenseadvarsel er aktiv, er
effekten 1.

Referencested:
Kaedet til Hand/
Auto

Hand

—

Hand -> Off

Auto -> Off

o|lo|-—
—=|lo|o|oO

Auto

[188] | AHF-kondensator- Kondensatorerne aktiveres ved 20 %

tilslut. (hysterese pa 50 % giver et interval
pa 10-30 %). Kondensatorerne vil
blive afbrudt under 10 %. Sluknings-
forsinkelsen er 10 sek., og der
genstartes, hvis den nominelle effekt
stiger til over 10 % under forsin-
kelsen. 5-80 AHF Cap Reconnect Delay
bruges til at sikre en minimal

slukningstid for kondensatorerne.

[121]

Fjernref. aktiv

Udgangen bliver hgj, hvis

3-13 Reference Site = Fjernbetjent [1]
eller Kaedet til hand/auto [0], samtidig
med at LCP'et er i [Auto on]-tilstand.
Se ovenfor.

[189

Ekst. ventilatorstyr. | Det interne program til intern ventila-
torstyring overfores til denne udgang
for at muliggere styring af en ekstern

ventilator (relevant ved keling af

hejtrykskanaler).

[122] | Ingen alarmer Udgangen bliver hgj, hvis der ikke 5-30 Klemme 27, digital udgang
foreligger en alarm. Option: Eunktion:

283 | St &by Lielspingpan sk (e, [ et [0] * [ Ingen funktion | Funktioner beskrives under 5-3* Digitale
foreligger en aktiv startkommando

udgange
(dvs. via busforbindelsen til en digital
indgang eller [Hand on] eller [Auto 5-31 Klemme 29, digital udgang
on]), og der ikke foreligger en aktiv Option: Funktion:
stop- eller startkommando. [0] * | Ingen funktion | Funktioner beskrives under 5-3* Digitale
[124] | Karer reverseret Udgangen er hgj, hvis
udgange
frekvensomformeren kerer mod uret Denne parameter gaelder kun for FC 302
(det logiske produkt af statusbittene
"karer" OG "reverseret"). 5-32 Term X30/6 Digi Out (MCB 101)

[125] [ Apparat - hand Udgangen er hgj, nar Option: Funktion:
frekvensomformeren er i [Hand onl- [0] * | No operation Denne parameter er aktiv, nar
tilstand (som angivet af LED'en over optionsmodul MCB 101 er
[Hand onl). monteret i frekvensomformeren.

[126] | Apparat - auto Udgangen er hej, nar Funktionerne beskrives under 5-3*
frekvensomformeren er i [Hand on]- Digitale udgange
tilstand (angives af LED'en over [Auto
on). [1] Control ready

[151] | ATEX ETR- Kan veelges, hvis 1-90 Motor Thermal (2] Drive ready

stromalarm Protection er indstillet til [20] eller [3] | Drive rdy/rem ctrl
[21]. Hvis alarmen 164 ATEX ETR- [4] | Enable / no warning
stremgreaensealarm er aktiv, er [5] | Running
effekten 1. [6] Running / no warning

[152] | ATEX ETR- Kan veelges, hvis 1-90 Motor Thermal [71 | Run in range/no warn

frekvensalarm Protection er indstillet til [20] eller [8] Run on ref/no warn
[21]. Hvis alarmen 166 ATEX ETR- [9] Alarm
frekvensgraensealarm er aktiv, er [10] | Alarm or warning
effekten 1. [111 | At torque limit
[12] | Out of current range
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5-32 Term X30/6 Digi Out (MCB 101)

5-32 Term X30/6 Digi Out (MCB 101)

Option: Funktion: Option: Funktion:

[13] |Below current, low [122] | No alarm

[14] [ Above current, high [123] | Start command activ

[15] [Out of speed range [124] [ Running reverse

[16] | Below speed, low [125] | Drive in hand mode

[17] | Above speed, high [126] | Drive in auto mode

[18] | Out of feedb. range [151] | ATEX ETR cur. alarm

[19] | Below feedback, low [152] | ATEX ETR freq. alarm

[20] [ Above feedback, high [153] [ ATEX ETR cur. warning

[21] | Thermal warning [154] [ ATEX ETR freg. warning

[22] | Ready,no thermal W [188] | AHF Capacitor Connect

[23] | Remote,ready,no TW [189] | External Fan Control

[24] | Ready, Voltage OK [190] | Safe Function active

[25] | Reverse [191] [ Safe Opt. Reset req.

[26] | Bus OK [192] | RS Flipflop 0

[27] [ Torque limit & stop [193] [ RS Flipflop 1

[28] | Brake, no brake war [194] | RS Flipflop 2

[29] | Brake ready, no fault [195] | RS Flipflop 3

[30] | Brake fault (IGBT) [196] | RS Flipflop 4

[31] [Relay 123 [197] | RS Flipflop 5

[32] | Mech brake ctrl [198] | RS Flipflop 6

[33] | Safe stop active [199] | RS Flipflop 7

[38] | Motor feedback error __

39 [ Tracking error
[40] | Out of ref range Option: Funktion:

[41] |Below reference, low [0] * [ No operation Denne parameter er aktiv, nar
[42] |Above ref, high optionsmodul MCB 101 er
[43] |Extended PID Limit monteret i frekvensomformeren.
[45] | Bus ctrl. Funktionerne beskrives under 5-3*
[46] | Bus ctrl, 1 if timeout Digitale udgange
[47] | Bus ctrl, 0 if timeout [1] Control ready

[51] [ MCO controlled [2] Drive ready

[55] [ Pulse output [3] Drive rdy/rem ctrl

[60] | Comparator O [4] Enable / no warning

[61] [Comparator 1 [5] Running

[62] | Comparator 2 [6] Running / no warning

[63] | Comparator 3 [7] Run in range/no warn

[64] | Comparator 4 [8] Run on ref/no warn

[65] |Comparator 5 [9] Alarm

[70] | Logic rule 0 [10] | Alarm or warning

[71] | Logic rule 1 [11] | At torque limit

[72] | Logic rule 2 [12] | Out of current range

[73] | Logic rule 3 [13] | Below current, low

[74] | Logic rule 4 [14] | Above current, high

[75] | Logic rule 5 [15] | Out of speed range

[80] |SL digital output A [16] | Below speed, low

[81] |SL digital output B [17] | Above speed, high

[82] |SL digital output C [18] | Out of feedb. range

[83] [SL digital output D [19] |Below feedback, low

[84] [SL digital output E [20] | Above feedback, high

[85] [SL digital output F [21] [Thermal warning

[120] | Local ref active [22] [Ready,no thermal W

[121] | Remote ref active [23] | Remote,ready,no TW
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5-33 Term X30/7 Digi Out (MCB 101) 5-33 Term X30/7 Digi Out (MCB 101)

Option: Funktion: Option: Funktion:
[24] [ Ready, Voltage OK [193] [ RS Flipflop 1

[25] | Reverse [194] | RS Flipflop 2

[26] |Bus OK [195] | RS Flipflop 3

[27] | Torque limit & stop [196] | RS Flipflop 4

[28] | Brake, no brake war [1971 | RS Flipflop 5

[29] | Brake ready, no fault [198] | RS Flipflop 6

[30] | Brake fault (IGBT) [199] | RS Flipflop 7

[31] [Relay 123

[32] |Mech brake ctrl 3.7.4 5-4* Releeer

[33] [ Safe stop active

[39] |Tracking error Parametre til konfiguration af timing og relaeernes
[40] [ Out of ref range udgangsfunktioner.

[41] | Below reference, low :
[42] | Above ref, high
[43] [Extended PID Limit Array [9]

[45] |Bus ctrl. (Relee 1 [0], Relee 2 [1], Relee 3 [2] (MCB 113), Relee 4 [3] (MCB
[46] |Bus ctrl, 1 if timeout 113), Relee 5 [4] (MCB 113), Relee 6 [5] (MCB 113), Relee 7 [6]
[47]1 | Bus ctrl, 0 if timeout (MCB 105), Relae 8 [7] (MCB 105), Relee 9 [8] (MCB 105))

[51] [MCO controlled Option: Funktion:

[60] | Comparator O [0] * | No operation Alle digitale udgange og releeudgange
[61] | Comparator 1 er som standard indstillet til “Ingen
[62] | Comparator 2 funktion”.

[63] [ Comparator 3 [1] Control ready Styrekortet er klart. F.eks.: Feedback
[64] | Comparator 4 fra en frekvensomformer, hvor

[65] [ Comparator 5 styringen er forsynet af en ekstern 24
[70] | Logic rule 0 V (MCB 107), og hvor netforsyningen

[71] | Logic rule 1 til frekvensomformeren ikke

[72] | Logic rule 2

registreres.

[73] | Logic rule 3 [2] Drive ready Frekvensomformer er klar til drift.
[74] | Logic rule 4 Netforsyning og regulatorforsyning er
[75] | Logic rule 5 OK.
[80] |SL digital output A [3] |Drive rdy/rem ctrl |frekvensomformeren er klar til drift og
[81] |[SL digital output B er i Auto On-tilstand
[82] [SL digital output C e - -
53 | SL digital outout D [4] |Enable / no Klar til drift. Der er ikke afgivet start-
al o
gl utpu warning eller stopkommando (start/deaktiver).

[84] [SL digital output E
[85] [SL digital output F
[120] | Local ref active

Der er ingen aktive advarsler.

[5] Running Motoren kerer, og der er et

| e (e e akselmoment til stede.

[122] [ No alarm [6] Running / no Udgangshastigheden er hgjere end
[123] | Start command activ warning den hastighed, der er indstillet i

[124] | Running reverse 1-81 Min Speed for Function at Stop
[125] | Drive in hand mode [RPM] Minimumhastighed for funktion

ved stop [O/MIN]. Motoren kgrer, og
der er ingen advarsler.

[126] | Drive in auto mode
[151] | ATEX ETR cur. alarm

[152] | ATEX ETR freq. alarm [7] Run in range/no Motoren kerer inden for de program-
[153] | ATEX ETR cur. warning warn merede strem-/hastighedsomrader,
[154] | ATEX ETR freq. warning der er indstillet i 4-50 Warning Current
[189] | External Fan Control Low og 4-53 Warning Speed High.

[190] | Safe Function active Ingen advarsler.

[191] | Safe Opt. Reset req. [8] |Run on ref/no Motoren kerer ved referencehastighed.
[192] | RS Flipflop 0 warn Ingen advarsler.
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5-40 Function Relay

5-40 Function Relay

Array [9] Array [9]
(Relee 1 [0], Relae 2 [1], Relae 3 [2] (MCB 113), Relee 4 [3] (MCB (Relee 1 [0], Relae 2 [1], Relee 3 [2] (MCB 113), Relee 4 [3] (MCB
113), Relee 5 [4] (MCB 113), Relae 6 [5] (MCB 113), Relee 7 [6] 113), Relee 5 [4] (MCB 113), Relae 6 [5] (MCB 113), Relae 7 [6]
(MCB 105), Relee 8 [7] (MCB 105), Relae 9 [8] (MCB 105)) (MCB 105), Relee 8 [7] (MCB 105), Relae 9 [8] (MCB 105))
Option: Funktion: Option: Funktion:
[9] Alarm Udgangen aktiveres af en alarm. Ingen [23] [ Remote,ready,no Frekvensomformeren er klar til drift og
advarsler. T™W er i Auto On-tilstand. Der foreligger
[10] | Alarm or warning | Udgangen aktiveres af en alarm eller ingen advarsel om overtemperatur.
en advarsel. [24] | Ready, Voltage OK [ Frekvensomformeren er klar til drift,
[11] | At torque limit Den momentgrzense, der er indstillet i °g netsPaendmgen .I|gger mﬂden for
4-16 Torque Limit Motor Mode eller el e SEEEEingea e (42
4-17 Torque Limit Generator Mode, er afsnittet Generelle specifikationer i
overskredet. DlessieTn (Eele),
[12] | Out of current Motorstreammen er uden for det [25] | Reverse Logl.sk " nar motorens o.md‘r?Jnngs—
range omrade, der er indstillet i 4-18 Current retning er med uret. Logisk 0" = nar
Limit motorens omdrejningsretning er mod
uret. Hvis motoren ikke roterer, vil
[13] | Below current, low | Motorstremmen er lavere end den udgangen falge referencen.
veerdi, der er indstillet i 4-50 Warning
Current Low [26] | Bus OK Aktiv kommunikation (ingen timeout)
via den serielle kommunikationsport.
[14] [ Above current, Motorstremmen er hgjere end den — - - -
el et e eS| P4 aring [27] | Torque limit & Anvend i forbindelse med frilebsstop
GUeraiah stop og frekvensomformer i momentgraen-
) setilstand. Hvis frekvensomformeren
[15] | Out of speed Udgangshastigheden/-frekvensen er har modtaget et stopsignal og er ved
range uden for det frekvensomrade, der er momentgraensen, er signalet logisk
indstillet i 4-52 Warning Speed Low og "o,
4-53 Warning Speed High.
[28] | Brake, no brake Bremsen er aktiv, og der er ingen
[16] | Below speed, low | Udgangshastigheden er lavere end war advarsler.
den veerdi, der er indstillet i
4-52 Warning Speed Low [29] | Brake ready, no Bremsen er klar til drift, og der er
i fault ingen fejl.
[17] | Above speed, high | Udgangshastigheden er hgjere end
den vaerdi. der er indstillet i [30] [ Brake fault (IGBT) [Udgangen er logisk '1', nar bremse-
4-53 Warning Speed High IGBT'en er kortsluttet. Funktionen
i bruges til at beskytte
[18] | Out of feedb. Feedbacksignalet er uden for det frekvensomformeren i tilfelde af fejl
range omrade, der er indstillet i pa bremsemodulet. Den digitale
4-56 Warning Feedback Low og udgang/releet kan benyttes til at
4-57 Warning Feedback High. udkoble netspzendingen fra
[19] |Below feedback, Feedbacksignalet kommer under den frekvensomformeren.
low greense, der er indstillet i 4-56 Warning [31] |Relay 123 Den digitale udgang/releet er
Feedback Low. aktiveret, nar styreord [0] er valgt i
[20] | Above feedback, | Feedback er over den graense, der er parametergruppe 8-**.
high indstillet i 4-57 Warning Feedback High. [32] | Mech brake ctrl Valg af mekanisk bremsestyring. N&r
[21] [Thermal warning | Termisk advarsel teender, nar de valgte parametre i parameter-
temperaturen overstiger graensen i gruppe 2-2* er aktive. Udgangen skal
enten motor, frekvensomformer, forsteerkes for at baere strammen til
bremsemodstand eller den tilsluttede spolen i bremsen. Dette Igses normalt
termistor. ved at tilkoble et eksternt relee til den
valgte digitale udgang.
[22] [Ready,no thermal | Frekvensomformeren er klar til drift,
w og der foreligger ingen advarsel om [33] [Safe stop active (Kun FC 302) Angiver, at sikker
overtemperatur. standsning er aktiveret pa klemme 37.
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5-40 Function Relay

Array [9] Array [9]
(Relee 1 [0], Relae 2 [1], Relae 3 [2] (MCB 113), Relee 4 [3] (MCB (Relee 1 [0], Relae 2 [1], Relee 3 [2] (MCB 113), Relee 4 [3] (MCB
113), Relee 5 [4] (MCB 113), Relae 6 [5] (MCB 113), Relee 7 [6] 113), Relee 5 [4] (MCB 113), Relae 6 [5] (MCB 113), Relae 7 [6]
(MCB 105), Relee 8 [7] (MCB 105), Relae 9 [8] (MCB 105)) (MCB 105), Relee 8 [7] (MCB 105), Relae 9 [8] (MCB 105))
Option: Funktion: Option: Funktion:
[36] [ Control word bit Aktivér relee 1 med styreord fra [47] | Bus ctrl, O if Styrer udgangen via bus. Udgangstil-
11 Fieldbus. Ingen anden funktionel timeout standen indstilles i 5-90 Digital & Relay
indvirkning pa frekvensomformeren. Bus Control. | tilfeelde af bustimeout
Typisk applikation: styring af indstilles udgangstilstanden til lav
hjeelpeenhed fra Fieldbus. Funktionen (ikke aktiv).
er gyldig, nér FC-profilen [0] i [51] | MCO controlled | Aktiv, nér en MCO 302 eller MCO 305
8-10 Control Word Profile er valgt. .
er tilsluttet. Udgangen styres fra en
[37] | Control word bit Aktivér relee 2 (kun FC 302) med option.
12 styreord fra Fieldbus. Ingen anden [60] [ Comparator O Se parametergruppe 13-1* (Smart
funktionel indvirkning pa . . . .
) Logic Control). Hvis sammenligner O i
frek\{ens.omform.eren. Ty.plsk SLC er SAND, bliver udgangen hgj.
applikation: styring af hjeelpeenhed fra Ellers bliver den lav.
Fieldbus. Funktionen er gyldig, nar FC-
profilen [0] i 8-10 Control Word Profile [61] | Comparator 1 Se parametergruppe 13-1* (Smart
er valgt. Logic Control). Hvis sammenligner 1 i
SLC er SAND, bliver udgangen hgj.
[38] [ Motor feedback Fejl i hastighedsfeedbackslgjfe fra .
Ellers bliver den lav.
error motor, der kerer i lukket slgjfe.
Udgangen kan til sidst anvendes til at [62] [ Comparator 2 Se parametergruppe 13-1* (Smart
forberede et skift for frekvensom- Logic Control). Hvis sammenligner 2 i
formeren til ben slgjfe i tilfelde af en SLC er SAND, bliver udgangen hgj.
nedsituation. Ellers bliver den lav.
[39] |Tracking error N&r forskellen mellem beregnet [63] | Comparator 3 Se parametergruppe 13-1% (Smart
hastighed og faktisk hastighed i Logic Control). Hvis sammenligner 3 i
4-35 Tracking Error er stgrre end valgt, SLC er SAND, bliver udgangen hgj.
er den digitale udgang/relaeet aktivt. Ellers bliver den lav.
[40] |Out of ref range | Aktivt, nar den faktiske hastighed [64] | Comparator 4 Se parametergruppe 13-1% (Smart
ligger uden for indstillingerne i Logic Control). Hvis sammenligner 4 i
4-52 Warning Speed Low til SLC er SAND, bliver udgangen hgj.
4-55 Warning Reference High. Ellers bliver den lav.
[41] |Below reference, | Aktiv, ndr den faktiske hastighed er [65] | Comparator 5 Se parametergruppe 13-1* (Smart
low under hastighedsreferenceindstil- Logic Control). Hvis sammenligner 5 i
lingen. SLC er SAND, bliver udgangen hgj.
Ellers bliver den lav.
[42] | Above ref, high Aktiv, nar den faktiske hastighed er
over hastighedsreferenceindstillingen. [70] | Logic rule 0 Se parametergruppe 13-4 (Smart
Logic Control). Hvis den logiske regel
[43] E?<te.nded PID 0 i SLC er SAND, bliver udgangen hgj.
Limit Ellers bliver den lav.
[45] [Bus ctrl. Styrer den digitale udgang/relzeet via
bus. Udgangstilstanden indstilles i [71] [Logic rule 1 Se parametergruppe 13-4* (Smart
5-90 Digital & Relay Bus Control. Logic Control). Hvis den logiske regel
Udgangstilstanden bevares i tilfelde af 11 SLC er SAND, bliver udgangen hoj.
ETEEU, Ellers bliver den lav.
[46] |Bus ctrl, 1 if Styrer udgangen via bus. Udgangstil- [72] | Logic rule 2 Se parametergruppe 13-4* (Smart
timeout standen indstilles i 5-90 Digital & Relay Logic Control). Hvis den logiske regel
Bus Control. | tilfeelde af bustimeout 2§ SLC er SAND, bliver udgangen hej.
indstilles udgangstilstanden til hgj Ellers bliver den lav.
(aktiv). [73] | Logic rule 3 Se parametergruppe 13-4* (Smart
Logic Control). Hvis den logiske regel
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Array [9]
(Relze 1 [0], Relae 2 [1], Relae 3 [2] (MCB 113), Relae 4 [3] (MCB
113), Relzae 5 [4] (MCB 113), Relee 6 [5] (MCB 113), Relae 7 [6]
(MCB 105), Relee 8 [7] (MCB 105), Relae 9 [8] (MCB 105))

Option:

Funktion:

3 i SLC er SAND, bliver udgangen hgj.
Ellers bliver den lav.

[74]

Logic rule 4

Se parametergruppe 13-4* (Smart
Logic Control). Hvis den logiske regel
4 i SLC er SAND, bliver udgangen hgj.
Ellers bliver den lav.

[75]

Logic rule 5

Se parametergruppe 13-4* (Smart
Logic Control). Hvis den logiske regel
5 i SLC er SAND, bliver udgangen hgij.
Ellers bliver den lav.

[80]

SL digital output A

Se 13-52 SL Controller Action. Udgang
A er lav ved intelligent logikhandling
[32]. Udgang A er hgj ved intelligent
logikhandling [38].

[81]

SL digital output B

Se 13-52 SL Controller Action. Udgang
B er lav ved intelligent logikhandling
[33]. Udgang B er hgj ved intelligent
logikhandling [39].

[82]

SL digital output C

Se 13-52 SL Controller Action. Udgang
C er lav ved intelligent logikhandling
[34]. Udgang C er hgj ved intelligent
logikhandling [40].

[83]

SL digital output D

Se 13-52 SL Controller Action. Udgang
D er lav ved intelligent logikhandling
[35]. Udgang D er hgj ved intelligent
logikhandling [41].

[84]

SL digital output E

Se 13-52 SL Controller Action. Udgang
E er lav ved intelligent logikhandling
[36]. Udgang E er hgj ved intelligent
logikhandling [42].

[85]

SL digital output F

Se 13-52 SL Controller Action. Udgang
F er lav ved intelligent logikhandling
[37]. Udgang F er hgj ved intelligent
logikhandling [43].

[120]

Local ref active

Udgangen bliver hgj, hvis

3-13 Reference Site = [2] Lokal, eller
hvis 3-13 Reference Site = [0] Keedet til
hand-auto, samtidig med at LCP er i
[Hand on] mode.

Referencested Lokal | Fjernre-

indstillet i referenc| ference

3-13 Reference e aktiv

Site aktiv [121]
[120]

5-40 Function Relay

Array [9]
(Relze 1 [0], Relae 2 [1], Relae 3 [2] (MCB 113), Relae 4 [3] (MCB
113), Relae 5 [4] (MCB 113), Relee 6 [5] (MCB 113), Relee 7 [6]
(MCB 105), Relae 8 [7] (MCB 105), Relae 9 [8] (MCB 105))

Option:

Funktion:
Referencested: 1 0
Lokal

3-13 Reference
Site [2]

Referencested: 0 1
Fjern

3-13 Reference
Site [1]

Referencested:
Kaedet til Hand/
Auto

Hand

Hand -> Off

Auto -> Off

olo|=|—-
—|©o|©o | o

Auto

[121]

Remote ref active

Udgangen bliver hgj, hvis

3-13 Reference Site = Fjernbetjening [1]
eller Keedet til hand/auto [0], samtidig
med at LCP er i [Auto on] mode. Se

activ

ovenfor.

[122] | No alarm Udgangen bliver hgj, hvis der ikke
foreligger en alarm.

[123] [ Start command Udgang bliver hgj, nar startkom-

mandoen er hgj (dvs. via en digital
indgang, busforbindelse eller [Hand
on] eller [Auto on]), og et stop er
sidste kommando.

[124]

Running reverse

Udgangen er hgj, hvis
frekvensomformeren kgrer mod uret
(det logiske produkt af statusbittene
"karer" OG "reverseret").

[125]

Drive in hand
mode

Udgangen bliver hgj, nar
frekvensomformeren er i [Hand on]
mode (angives af LED'en over [Hand
on]).

[126]

Drive in auto
mode

Udgang bliver hgj, nar
frekvensomformeren er i Auto-tilstand
(angives af LED'en over [Auto on]).

[151]

ATEX ETR cur.
alarm

Kan vaelges, hvis 1-90 Motor Thermal
Protection er indstillet til [20] eller [21].
Hvis alarmen 164 ATEX ETR-
stremgraensealarm er aktiv, er effekten
1.

[152]

ATEX ETR freq.
alarm

Kan veelges, hvis 1-90 Motor Thermal
Protection er indstillet til [20] eller [21].
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Array

9

(Relee 1 [0], Relee 2 [1], Relee 3 [2] (MCB 113), Relee 4 [3] (MCB
113), Relee 5 [4] (MCB 113), Relee 6 [5] (MCB 113), Relee 7 [6]
(MCB 105), Relee 8 [7] (MCB 105), Relee 9 [8] (MCB 105))

Option: Funktion:
Hvis alarmen 166 ATEX ETR-frekvens-
greensealarm er aktiv, er effekten 1.
[153] | ATEX ETR cur. Kan veelges, hvis 1-90 Motor Thermal
warning Protection er indstillet til [20] eller
[21] 1. Hvis alarmen 163 ATEX ETR-
stremgraenseadvarsel er aktiv, er
effekten 1.
[154] | ATEX ETR freq. Kan veelges, hvis 7-90 Motor Thermal
warning Protection er indstillet til [20] eller [21].
Hvis advarslen 165 ATEX ETR-frekvens-
graenseadvarsel er aktiv, er effekten 1.
[188] | AHF Capacitor
Connect
[189] | External Fan Det interne program til intern ventila-
Control torstyring overfgres til denne udgang
for at muliggere styring af en ekstern
ventilator (relevant ved keling af
hejtrykskanaler).
[192] | RS Flipflop 0
[193]1 | RS Flipflop 1
[194]1 | RS Flipflop 2
[195] | RS Flipflop 3
[196] | RS Flipflop 4
[1971 | RS Flipflop 5
[198] | RS Flipflop 6
[199] | RS Flipflop 7

5-41 On Delay, Relay

Array [9], (Relze 1 [0], Relze 2 [1], Relae 3 [2], Relee 4 [3], Relee 5
[4], Relae 6 [5], Relee 7 [6], Relae 8 [7], Relae 9 [8])

1308A171.10
Valgt

haendelse H
1
i
Releeudgang ———+—— |

—» !‘—’:
On-forsinkelse Off-forsinkelse
P 5-41 P 5-42
|
Valgt i
haendelse | |
! i
1 1
1 1
Relzeudgang L i
| |
1

e
On-forsinkelse
P 5-41

5-42 Off Delay, Relay

Array [9] (Relee 1 [0], Relee 2 [1], Relee 3 [2], Relee 4 [3], Relee 5 [4],
Relze 6 [5], Relze 7 [6], Relee 8 [7], Relee 9 [8])

Range: Funktion:

0.01 s*| [0.01 - 600.00 s] [ Indtast forsinkelsen for releeudkobling-
stiden. Veelg et af de mulige
mekaniske releeer og MCB 105 i en

array-funktion. Se 5-40 Function Relay.

130BA172.10

Valgt haendelse

Relzeudgang

On-forsinkelse Off-forsinkelse
P 5-41 P 5-42

Hvis betingelsen for den valgte haendelse sendres, for on-
eller off-forsinkelsestimeren udlgber, pavirkes
releudgangen ikke.

3.7.5 5-5* Pulsindgang

Range: Funktion:
0.01 s*| [0.01 - 600.00 | Indtast forsinkelsen for relee-indkobling- Pulsindgangsparametrene anvendes til at definere et
s] stidspunktet. Vaelg et af de mulige passende vindue til impulsreferenceomradet ved at
mekaniske releeer og MCB 105 i en konfigurere skalerings- og filterindstillinger for pulsind-
array-funktion. Se 5-40 Function Relay. gangene. Indgangsklemme 29 el. 33 fungerer som
Relee 3-6 er indeholdt i MCB 113. frekvensreferenceindgange. Indstil klemme 29
(5-13 Terminal 29 Digital Input) eller klemme 33
(5-15 Terminal 33 Digital Input) til Pulsindgang [32]. Hvis
klemme 29 anvendes som indgang, skal 5-01 Terminal 27
Mode vaelges som Indgang [0].
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Ref. 1308A076:10 5-53 Term. 29 High Ref./Feedb. Value
[O/MIN] §
Hoj Range: Funktion:

ref.-vaerdi -
P 5-53/
p 5-58 |
I
I
Lav l
ref.-veerdi |
P 5-52/ |
p 5-57 1 -
Hgj frekv. Indgang

P 5-51/ [Hz]
P 5-56

|
Lav frekv.
P 5-50/
P 5-55

5-50 Term. 29 Low Frequency

Range: Funktion:
100 Hz*

[0 - 110000
Hz] svarende til den lave motorakselha-

Indtast den lave frekvensgraense

stighed (dvs. den lave referenceveerdi) i
5-52 Term. 29 Low Ref./Feedb. Value. Se
kurvebladet i dette afsnit.

Denne parameter findes kun i FC 302.

5-51 Term. 29 High Frequency

Range: Funktion:
100 Hz* [ [0 - 110000 | Indtast den hgje frekvensgraense, der
Hz] svarer til den hgje motorakselhastighed

(dvs. den hgje referenceveerdi) i
5-53 Term. 29 High Ref./Feedb. Value.
Denne parameter findes kun i FC 302.

5-52 Term. 29 Low Ref./Feedb. Value
Range:

0.000 Reference-
FeedbackUnit*

Funktion:

[-999999.999 -
999999.999
ReferenceFeed-
backUnit]

Indtast den nedre
referenceveerdigraense for
motorakselhastighed [O/
MIN]. Dette er samtidig
den laveste feedbac-
kveerdi, se ogsa

5-57 Term. 33 Low Ref./
Feedb. Value. Indstil
klemme 29 til digital
indgang (5-02 Terminal 29
Mode =indgang [0]
(standard) og

5-13 Terminal 29 Digital
Input = geeldende vaerdi).
Denne parameter findes
kun i FC 302.

5-53 Term. 29 High Ref./Feedb. Value

Range: Funktion:

Application [-999999.999 -
999999.999
ReferenceFeed-

backUnit]

Indtast den hgje referen-
ceveerdi [O/MIN] for
motorakselhastighed og den

dependent*

hgje feedback-veerdi, se ogsa
5-58 Term. 33 High Ref./

Feedb. Value. Vzlg klemme
29 som en digital indgang
(5-02 Terminal 29 Mode
=input [0] (standard) og

5-13 Terminal 29 Digital Input
= geeldende veerdi).

Denne parameter findes kun
i FC 302.

5-54 Pulse Filter Time Constant #29

Range: Funktion:

100 -
ms* 1000 ms]

Indtast pulsfiltertidskonstanten. Pulsfilteret
deemper oscilleringen af feedbacksignalet,
hvilket er en fordel, hvis der er meget stgj i
systemet. En hgj konstant tidsveerdi giver
stgrre udjeevning, men gger ogsa tidsforsin-
kelsen gennem filteret. Denne parameter
findes kun i FC 302.

Denne parameter kan ikke justeres, mens
motoren kerer.

5-55 Term. 33 Low Frequency

Range: Funktion:
100 Hz* [ [0 - 110000 Angiv den lave frekvens, der svarer til
Hz] den lave motorakselhastighed (dvs.

den lave referencevaerdi) i 5-57 Term.
33 Low Ref./Feedb. Value.

5-56 Term. 33 High Frequency

Range: Funktion:
100 Hz* [ [0 - 110000 Indtast den hgje frekvens, der svarer
Hz] til den hgje motorakselhastighed (dvs.

den hgje referenceveerdi) i 5-58 Term.
33 High Ref./Feedb. Value.

5-57 Term. 33 Low Ref./Feedb. Value

Range: Funktion:
0.000 *

[1999999.999 -
999999.999 ]

Indtast den laveste referenceveerdi
[O/MIN] for motorakselhastigheden.
Dette er samtidig den laveste
feedback-veerdi, se ogsa 5-52 Term.
29 Low Ref./Feedb. Value.

5-58 Term. 33 High Ref./Feedb. Value

Range: Funktion:
Application [-999999.999 - Indtast den hgje referen-
dependent* 999999.999 ceveerdi [O/MIN] for
ReferenceFeed- motorakselhastigheden.
backUnit] Se ogsa 5-53 Term. 29
High Ref./Feedb. Value.
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5-59 Pulse Filter Time Constant #33 [105] | Moment i forhold til

Range: Funktion: Ronine]
[106] | Effekt

[107] | Hastighed
[108] [ Moment
fra styringen. [109] | Maks ud.frekv

Dette kan blandt andet viere en fordel, 5-60 Terminal 27 Pulse Output Variable

hvis der er meget stgj pa systemet.

100 ms* | [1-1000 [ Indtast pulsfiltertidskonstanten. Lavpas-

ms] filteret reducerer indvirkningen og
deemper oscilleringer pa feedbacksignalet

Option: Funktion:
BEMARK! [0] * | No operation Veelg den gnskede displayvisning for
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer. s 27
[45] |[Bus ctrl.
3.7.6 5-6* Pulsudgange [48] |Bus ctrl., timeout
[51] [ MCO controlled
Disse parametre anvendes til konfiguration af pulsudgange [100] | Output frequency
med deres funktioner og skalering. Klemme 27 og 29 er [101] | Reference
fordelt til pulsudgang via henholdsvist 5-01 Terminal 27 [102] | Feedback
Mode og 5-02 Terminal 29 Mode. [103] | Motor current
[104] [ Torque rel to limit
BEM/ERK' [105] | Torq relate to rated
Disse parametre kan ikke justeres, ndr motoren er i gang. [106] | Power
[107] | Speed
Udgangsveerdi 130BA089.11 [108] [ Torque
[109] | Max Out Freq
E(’;’Jgangsvaerdi {1 [119] | Torque % lim
P 5-60(klem27)
| Range: Funktion:
: Application [0 - 32000 | Indstil den maksimale frekvens
| dependent* Hz] pa klemme 27, sa den svarer til
! > den valgte udgangsvariabel i
Hgj frekv. Udgang 5-60 Terminal 27 Pulse Output
P 5-62(klem27) [Hz]
P 5-65(klem29) Variable.
Optioner til udleesningsudgangsvariabler:
Option: Funktion:
Parametre til konfigurering af [0] * | No operation Veelg den gnskede displayvisning for
skalering og udgangsfunktioner klemme 29. Denne parameter er kun
for pulsudgange. Pulsud- tilgeengelig for FC 302.
gangene er designeret til 5] |Bus ctrl.
klemme 27 og 29. Veelg [48] | Bus ctrl,, timeout

klemme 27, udgang i
5-01 Terminal 27 Mode og
klemme 29, udgang i
5-02 Terminal 29 Mode.

[511 | MCO controlled
[100] [ Output frequency

[101] | Reference
[102] | Feedback
[103] | Motor current

[0] Ingen funktion

[45] [ Busstyring

[48] [ Busstyring, timeout
[51] | MCO-styret

[104] | Torque rel to limit
[105] | Torq relate to rated
[106] | Power

[100] [ Udgangsfrekvens [107]| speed

[101] | reference [108] | Torque

[102] | Feedback

[103] | Motorstrom [109] | Max Out Freq

[104] | Moment i forhold til [1197] Torque % lim
grense
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TOUBAUYL.T

5-65 Pulse Output Max Freq #29

Indstil den maksimale frekvens pa klemme 29, sa den svarer til
den udgangsvariabel, der er indstillet i 5-63 Terminal 29 Pulse
Output Variable.

+24V DC

—
N

Range: Funktion:
5000 Hz* | 0-32000Hz |

O[]

5-66 Terminal X30/6 Pulse Output Variable

Veelg variablen til udleesning pa klemme X30/6.

Denne parameter er aktiv, nar optionsmodulet MCB 101 er
monteret i frekvensomformeren.
Samme optioner og funktioner som parametergruppe 5-6*.

Option: Funktion:

[0] * No operation

[45] Bus ctrl.

[48] Bus ctrl., timeout

[51] MCO controlled

[100] Output frequency ——

[101] Reference =E
[102] Feedback 24V eller 10-30V koder
[103] Motor current

[104] Torque rel to limit Med Uret TsomAse
[105] Torq relate to rated A_l_\_,_|_,_

[106] Power

[107] Speed B—L,—\_,—\_'—

[108] Torque

[109] Max Out Freq

[119] Torque % lim

5-68 Pulse Output Max Freq #X30/6
Mod Uret

Veelg den maksimale frekvens pa klemme X30/6 under A_,_\_,_\_,_
hensyntagen til udgangsvariablen i 5-66 Terminal X30/6 Pulse
Output Variable. Denne parameter kan ikke justeres, mens B_I—\_,—\_,—L

motoren korer.
Denne parameter er aktiv, nar optionsmodulet MCB 101 er

monteret i frekvensomformeren. 5-70 Term 32/33 Pulses per Revolution

Range: Funktion: Range: Funktion:

Application [0 - 32000 Hz] 1024* | [1 - 4096 1| Indstil antal encoderpulser pr. omdrejning pa

dependent* motorakslen. Lees den korrekte veerdi fra
encoderen.

3.7.7 5-7* 24V koderindgang BEMARK!

Slut 24 V-encoderen til klemme 12 (24 V DC-forsyning), Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.

klemme 32 (kanal A), klemme 33 (kanal B) og klemme 20
(GND). De digitale indgange 32/33 er aktive for encode- 5-71 Term 32/33 Encoder Direction
rindgangene, nar der er valgt 24 V-encoder i 1-02 Flux Option: Funktion:

Motor Feedback Source og 7-00 Speed PID Feedback Source.
Den anvendte encoder er en tokanals (A og B) 24 V-type.
Maks. indgangsfrekvens: 110 kHz.

Skift den registrerede encoderomdrejnings-
retning uden at aendre ledningsferingen til
encoderen.

[0] * | Clockwise Indstiller kanal A 90° (elektriske grader) bag

Encodertilslutning til frekvensomformer
kanal B ved rotation med uret af encode-

24V trinvis encoder. Maks. kabelleengde 5 m.
rakslen.
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5-71 Term 32/33 Encoder Direction

Option: Funktion:
[11 | Counter Indstiller kanal A 90° (elektriske grader) foran
clockwise kanal B ved rotation med uret af encode-

rakslen.

BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

3.7.8 5-8* I/O-optioner

5-80 AHF Cap Reconnect Delay

Range: Funktion:
25 s*

[1 - 120 s] | Garanterer en minimal slukningstid for
kondensatorer. Timeren starter, nar AHF-
kondensatoren frakobles, og skal udlgbe, for
udgangen igen kan aktiveres. Den aktiveres
farst, hvis frekvensomformerens effekt er
mellem 20 og 30 %.

3.7.9 5-9* Busstyret

Denne parametergruppe veelger digital- og releeudgange
via en fieldbusindstilling.

5-90 Digital & Relay Bus Control

Range: Funktion:

0*| [0 - 2147483647 1| Denne parameter holder tilstanden af de
digitale udgange og relaeer, der styres af

en bus.

Et logisk "1" indikerer, at udgangen er
hgj eller aktiv.

Et logisk "0" indikerer, at udgangen er lav

eller inaktiv.
Bit O Digital udgangsklemme 27
Bit 1 Digital udgangsklemme 29
Bit 2 Digital udgangsklemme X 30/6
Bit 3 Digital udgangsklemme X 30/7
Bit 4 Relze 1 udgangsklemme
Bit 5 Relee 2 udgangsklemme
Bit 6 B-optionsrelee 1 udgangsklemme
Bit 7 B-optionsrelze 2 udgangsklemme
Bit 8 B-optionsrelee 3 udgangsklemme
Bit 9-15 Reserveret til fremtidige klemmer
Bit 16 C-optionsrelze 1 udgangsklemme
Bit 17 C-optionsrelze 2 udgangsklemme
Bit 18 C-optionsrelze 3 udgangsklemme
Bit 19 C-optionsrelze 4 udgangsklemme
Bit 20 C-optionsrelze 5 udgangsklemme
Bit 21 C-optionsrelze 6 udgangsklemme
Bit 22 C-optionsrelze 7 udgangsklemme
Bit 23 C-optionsrelee 8 udgangsklemme

|Bit 24-31 | Reserveret til fremtidige klemmer H

5-93 Pulse Out #27 Bus Control

Range: Funktion:
0.00 %* | [0.00 - 100.00 | Indstil udgangsfrekvensen, der er
%] overfort til udgangsklemme 27, nar

klemmen er konfigureret som
"Busstyring" i 5-60 Terminal 27 Pulse
Output Variable [45].

5-94 Pulse Out #27 Timeout Preset

Range: Funktion:
0.00 %* | [0.00 - 100.00 | Indstil udgangsfrekvensen, der er
%] overfort til udgangsklemme 27, nar

klemmen er konfigureret som
"Busstyring, timeout" i 5-60 Terminal 27
Pulse Output Variable [48]. Og der
registreres en timeout.

5-95 Pulse Out #29 Bus Control

Range: Funktion:
0.00 %* | [0.00 - Indstil udgangsfrekvensen, der er
100.00 %] overfort til udgangsklemme 29, nar

klemmen er konfigureret som
"Busstyring" i 5-63 Terminal 29 Pulse
Output Variable [45].

Denne parameter geelder kun for FC
302.

596 Pulse Out #29 Timeout Preset

Range: Funktion:
0.00 %* | [0.00 - Indstil udgangsfrekvensen, der er
100.00 %] overfort til udgangsklemme 29, nar

klemmen er konfigureret som
"Busstyring, timeout" i 5-63 Terminal 29
Pulse Output Variable [48]. Og der
registreres en timeout.

Denne parameter gaelder kun for FC 302.

5-97 Pulse Out #X30/6 Bus Control

Range: Funktion:
0.00 %*

[0.00 - 100.00 | Indstil udgangsfrekvensen, der er
%] overfort til udgangsklemme X30/6, nar
klemmen er konfigureret som
"Busstyring" i 5-66 Terminal X30/6 Pulse
Output Variable, Klemme X30/6, pulsud-
gangsvariabel [45].

598 Pulse Out #X30/6 Timeout Preset
Range:
0.00 %*

Funktion:

[0.00 - 100.00 | Indstil udgangsfrekvensen, der er
%] overfort til udgangsklemme X30/6, nar
klemmen er konfigureret som
"Busstyring, timeout" i 5-66 Terminal
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5-98 Pulse Out #X30/6 Timeout Preset

Range: Funktion:

X30/6 Pulse Output Variable [48]. Og der
registreres en timeout.
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3.8 Parametre: 6-** Analog ind-/udgang
3.8.1 6-0* Analog I/O-tilstand

De analoge indgange kan frit allokeres som enten
spaendingsindgange (FC 301: 0-10 V, FC 302: 0 - +/-10 V)
eller stremindgange (FC 301/FC 302: 0/4-20 mA).

BEMARK!

Termistorer tilsluttes enten til en analog eller en digital
indgang.

6-01 Live Zero Timeout Function

Option: Funktion:

[21] | Coast and
trip

3.8.2 6-1* Analog indgang 1

Parametre til konfiguration af skalering og graenser for
analog indgang 1 (klemme 53).

Ref./Feedback §
[0/MIN] E
6-00 Live Zero Timeout Time i}
. Par 6—xx 1500
Range: Funktion: Ho) ref./ 1
feedb.—vardi
10 s*| [1- [Indtast Live zero-timeout-perioden. Live zero- 12007
99 s] | timeout-tiden er aktiv for analoge indgange, dvs. 2001
klemme 53 eller 54, der anvendes som reference- E
eller feedbackkilder. Hvis referencesignalveerdien, 600
der er tilsluttet den valgte stremindgang, kommer 500:
under 50 % af den veerdi, der er indstillet i Py 1501
6-10 Terminal 53 Low Voltage, 6-12 Terminal 53 Low feedb.-vardi }
) Ex. —. 1.V 5V i@V,
Cu”ent' 6:20 Termmal 54 Low VOItage e"er L::!r sg;’:lxdlng' eller HP:]rag;’r‘!’;lng' eller Analog Indgang
6-22 Terminal 54 Low Current, i en periode, der er Lav stram’ "Hoj strom’
lengere end den tid, der er indstillet i 6-00 Live
Zero Timeout Time, aktiveres den funktion, der er 6-10 Terminal 53 Low Voltage
valgt i 6-01 Live Zero Timeout Function. R
Range: Funktion:
6-01 Live Zero Timeout Function 0.07 V*| [Application Indtast den lave spaendingsveerdi.
. X dependant] Denne analoge indgangsskale-
Option: Funktion: . ) . .
ringsvaerdi ber svare til den min.
Veelg timeoutfunktionen. Den funktion, der er referencevaerdi, der er indstillet i
indstillet i 6-071 Live Zero Timeout Function, 6-14 Terminal 53 Low Ref/Feedb. Value.
aktiveres, hvis indgangssignalet pa klemme 53 Se ogsa afsnittet Referencehdndtering.
eller 54 er under 50 % af veerdien i
6-10 Terminal 53 Low Voltage, 6-12 Terminal 53 6-11 Terminal 53 High Voltage
Low Current, 6-20 Terminal 54 Low Voltage .
) . Range: Funktion:
eller 6-22 Terminal 54 Low Current i det ; ; ;
ey, el @7 G ETRETE T 60 e e 10.00 V* | [ par. 6-10 - | Indtast den hme{ spaendmgsvae.rdl. .
Timeout Time, S&fremt der opstér flere 10.00 V] Denne analoge indgangsskaleringsveerdi
. . . skal svare til den hgje reference-/
timeouter samtidig, prioriterer
. . o feedbackveerdi, der indstilles i
frekvensomformeren timeoutfunktionerne pa
A 6-15 Terminal 53 High Ref./Feedb. Value.
felgende made:
1. 6-01 Live Zero Timeout Function 6-12 Terminal 53 Low Current
2. 8-04 Control Word Timeout Function Range: Funktion:

[0] * | Off 0.14 [Application Indtast den lave stremvzerdi. Dette
[1]1 |Freeze Fastfrosset ved den aktuelle veerdi mA* dependant] referencesignal ber svare til den min.
output referenceveerdi, der er indstillet i
2] |Stop Overstyret til stop 3-02 Minimum Reference. Denne veerdi
O [ G e e skal indstilles til >2 mA for at aktivere
(3] 099'ng verstyret til jog-hastighe Live zero-timeoutfunktionen i 6-01 Live
[4] | Max. speed [ Overstyret til maks. hastighed Zero Timeout Function.

[5] [Stop and Overstyres til stop med efterfalgende trip
trip
[20] | Coast
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6-13 Terminal 53 High Current 6-20 Terminal 54 Low Voltage

Range: Funktion: Range: Funktion:
20.00 mA*| [ par. 6-12 - | Indtast den hgje stromveerdi 0.07 V*| [Application Indtast den lave spaendingsveerdi.
20.00 mA] svarende til den hgje reference/ dependant] Denne analoge indgangsskale-
feedback, der er indstillet i ringsveerdi ber svare til den min.
6-15 Terminal 53 High Ref./Feedb. referencevaerdi, der er indstillet i
Value. 3-02 Minimum Reference. Se ogsa
afsnittet Referencehdndtering.

6-14 Terminal 53 Low Ref./Feedb. Value

Range: Funktion:
0.000 * [ [-999999.999 - Indtast den analoge indgangsskale-
999999.999 ] ringsveerdi, der svarer til den lave

spaending/understrem, der er
angivet i 6-10 Terminal 53 Low
Voltage og 6-12 Terminal 53 Low

Current.
6-15 Terminal 53 High Ref./Feedb. Value
Range: Funktion:
Application [-999999.999 - Indtast den analoge
dependent* | 999999.999 indgangsskaleringsvaerdi, sa
ReferenceFeed- den svarer til den
backUnit] maksimale referencefeed-

backveerdi indstillet i

6-11 Terminal 53 High
Voltage og 6-13 Terminal 53
High Current.

Application [-999999.999 - Indtast den analoge

dependent* 999999.999 indgangsskaleringsvaerdi, sa
ReferenceFeed- den svarer til den
backUnit] maksimale referencefeed-

backvaeerdi indstillet i

6-11 Terminal 53 High
Voltage og 6-13 Terminal 53
High Current.

6-16 Terminal 53 Filter Time Constant

Range: Funktion:
0.001 s*| [0.001 - Indtast tidskonstanten. Dette er en
10.000 s] overordnet digital lavpasfiltertids-

konstant til deempning af elektrisk stgj i
klemme 53. En hgjtidskonstantveerdi
forbedrer deempningen, men gger ogsa
tidsforsinkelsen gennem filteret.

BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.

3.8.3 6-2* Analog indgang 2

Parametre til konfigurering af skalering og graenser for
analog indgang 2 (klemme 54).
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6-21 Terminal 54 High Voltage

6-26 Terminal 54 Filter Time Constant

skal svare til den hgje reference-/
feedbackveerdi, der indstilles i
6-25 Terminal 54 High Ref./Feedb. Value.

6-22 Terminal 54 Low Current

Range: Funktion:

0.14 [Application Indtast den lave stremveerdi. Dette

mA* dependant] referencesignal ber svare til den min.
referencevaeerdi, der er indstillet i

3-02 Minimum Reference. Denne veerdi
skal indstilles til >2 mA for at aktivere
Live zero-timeoutfunktionen i 6-01 Live

Zero Timeout Function.

6-23 Terminal 54 High Current

Range: Funktion:
20.00 mA*| [ par. 6-22 - | Indtast den hgje stromveerdi
20.00 mA] svarende til den hgje reference/
feedback, der er indstillet i
6-25 Terminal 54 High Ref./Feedb.
Value.
Range: Funktion:
0 ReferenceFeed- [-999999.999 - Indtast den analoge
backUnit* 999999.999 indgangsskale-
ReferenceFeed- ringsveerdi, sa den
backUnit] svarer til den min.
referencefeedbac-
kveerdi, der er indstillet
i 3-02 Minimum
Reference.
Range: Funktion:
Application [-999999.999 - Indtast den analoge
dependent* 999999.999 indgangsskaleringsvaerdi,
ReferenceFeed- sa den svarer til den
backUnit] maksimale referencefeed-
backveerdi, indstillet i
3-03 Maximum Reference.
Application [-999999.999 - Indtast den analoge
dependent* 999999.999 indgangsskaleringsvaerdi,
ReferenceFeed- sa den svarer til den
backUnit] maksimale referencefeed-
backveerdi, indstillet i
3-03 Maximum Reference.

Range: Funktion: Range: Funktion:
10.00 V* [ [ par. 6-20 - [ Indtast den hgje spaendingsveerdi. 0.001 s*| [0.001 - Indtast tidskonstanten. Dette er en
10.00 V] Denne analoge indgangsskaleringsveerdi 10.000 s] overordnet digital lavpasfiltertids-

konstant til deempning af elektrisk stgj i
klemme 54. En hgjtidskonstantvaerdi
forbedrer deempningen, men gger ogsa
tidsforsinkelsen gennem filteret.

BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.

3.8.4 6-3* Analog indgang 3 MCB 101

Parametergruppe til konfiguration af skalering og graenser
for analog indgang 3 (X30/11) placeret pd optionsmodul
MCB 101.

6-30 Terminal X30/11 Low Voltage

Range: Funktion:
0.07 V*| [ 0.00 - par. [ Indstiller den analoge indgangsskale-
6-31V] ringsvaerdi, sa den svarer til den lave

reference/feedbackvaerdi (indstillet i
6-34 Term. X30/11 Low Ref./Feedb. Value).

6-31 Terminal X30/11 High Voltage

Range: Funktion:
10.00 V¥ [ [ par. 6-30 - [ Indstiller den analoge indgangsskale-
10.00 V] ringsvaerdi, sa den svarer til den hgje

reference-/feedbackvaerdi (indstillet i
6-35 Term. X30/11 High Ref./Feedb.
Value).

6-34 Term. X30/11 Low Ref./Feedb. Value
Range: Funktion:

0.000 *

[-999999.999 -
999999.999 ]

Indstiller den analoge indgangs-
skaleringsveerdi, sa den svarer til
den lave spaendingsveerdi
(indstillet i 6-30 Terminal X30/11
Low Voltage).

6-35 Term. X30/11 High Ref./Feedb. Value

Range: Funktion:
100.000 *

[-999999.999 -
999999.999 ]

Indstiller den analoge indgangs-
skaleringsveerdi, s den svarer til
den hgje spaendingsveerdi
(indstillet i 6-31 Terminal X30/11
High Voltage).

6-36 Term. X30/11 Filter Time Constant

Range: Funktion:
0.001 s*

[0.001 - 10.000
s] konstant til undertrykkelse af
elektrisk stgj pa klemme X30/11.

En 1. ordens digital lavpasfilertids-
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BEMARK!

Denne parameter kan ikke andres, mens motoren kerer.

3.8.5 6-4* Analog indgang 4 MCB 101

for analog og digital steltilslutning. Oplgsningen pa analog
udgang er 12 bit.

6-50 Terminal 42 Output

Option: Funktion:
Veelg funktionen af klemme 42 som en analog
Parametergruppe til konfiguration af skalering og graenser stremudgang. Udgangen er enten en 0-20
for analog indgang 4(X30/12), der er placeret pa mA eller en 4-20 mA udgang afhangigt af
optionsmodul MCB 101. valget. Den faktiske veerdi kan laeses i LCP i
Range: Funktion: [0] * | No Nar der ikke er et signal pa den analoge
0.07 V¥| [ 0.00 - par. | Indstiller den analoge indgangsskale- operation | udgang.
6-41V] ringsveerdi, sa den svarer til den hgje [52] | Mco
reference-/feedbackvaerdi indstillet i 0-20mA
6-44 Term. X30/12 Low Ref./Feedb. Value. 53] |Mco
4-20mA
100 [Oupur [0z 0 A 100 Hz =20 A
Range: Funktion: frequency
10.00 V* [ [ par. 6-40 - [ Indstiller den analoge indgangsskale- [101] | Reference | 3-00 Reference Range [Min - Maks] 0 % = 0
10.00 V] ringsvaerdi, sa den svarer til den hgje mA; 100 % = 20 mA
reference-/feedbackveerdi, der er 3-00 Reference Range [-Maks - Maks] -100 % =
indstillet 6-45 Term. X30/12 High Ref./ 0 mA; 0 % = 10 mA; +100 % = 20 mA
Feedb. Value. [102] | Feedback
[103] | Motor Veerdien hentes fra 16-37 Inv. Max. Current.
.
current Vekselretter maks. stram (160 % stram) er lig
Range: Funktion: med 20 mA.
0.000 * [ [-999999.999 - Indstiller den analoge udgangsska- Eksempel: Vekselretterens nominelle strom (11
999999.999 ] leringsveerdi, sa den svarer til den KW) = 24 A. 160 % = 38,4 A. Motorens
lave speendingsveerdi, der er nominelle strem = 22 A udlaesning 11,46 mA.
indstillet i 6-40 Terminal X30/12 Low
Voltage. Wmax2zA ’g’g‘_,sz A~ 11.46 mA
Hvis den nominelle motorstrem svarer til 20
mA, er udgangsindstillingen af 6-52 Terminal
Range: Funktion: 42 Output Max Scale:
100.000 * | [-999999.999 - Indstiller den analoge indgangs- T ks, 100 3saxi00 ..
999999.999 | skaleringsvaerdi, sa den svarer til Tntotor = 52 =175%
den hgje spaendingsveerdi, der er nom
indstillet i 6-41 Terminal X30/12 [104] | Torque rel | Momentindstillingen afhaenger af indstillingen
High Voltage. to limit i 4-16 Torque Limit Motor Mode
[105] | Torq relate | Moment afhaenger af motormomentindstil-
Range: Funktion: [106] | Power Hentet fra 7-20 Motor Power [kW].
0.001 s*| [0.001 - 10.000 | En 1. ordens digital lavpasfilertids- [107] | Speed Hentet fra 3-03 Maximum Reference. 20 A —
s] konstant til undertrykkelse af veerdi | 3-03 Maximum Reference
elektrisk stgj pa klemme X30/12.
[108] [ Torque Momentreference i forhold til 160 % moment
BEM/ERKI [109] | Max Out 0 Hz = 0 mA, 4-19 Max Output Frequency = 20
Denne parameter kan ikke andres, mens motoren karer. Freq mA
[113] | PID
3.8.6 6-5* Analog udgang 1 Clamped
Output
Parametre til konfiguration af skalering og graenser for [119] [ Torque %
analog udgang 1, dvs. klemme 42. Analoge udgange er lim

stremudgange: 0/4 — 20 mA. Stelklemme (klemme 39) er
den samme klemme og har samme elektriske potentiale
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6-50 Terminal 42 Output

6-50 Terminal 42 Output

Option: Funktion: Option: Funktion:
[130] | Output 0 Hz =4 mA, 100 Hz = 20 mA Generativ moment gger udgangen til
freq. momentgraense for generatordrift (indstilles i
4-20mA 4-17 Torque Limit Generator Mode).
[131] | Reference | 3-00 Reference Range [Min-Maks] 0 % = 4 mA; Eks: 4-16 Torque Limit Motor Mode : 200 % og
4-20mA 100 % = 20 mA 4-17 Torque Limit Generator Mode: 200 %. 20
3-00 Reference Range [-Maks-Maks] -100 % = 4 mA = 200 % motorisk og 4 mA = 200 %
mA; 0 % = 12 mA; +100 % = 20 mA generatorisk.
[132] | Feedback OmA 4mA 12mA omh 2
4-20mA irho R iy g
[133] [ Motor cur. | Veerdien hentes fra 16-37 Inv. Max. Current. 2
4-20mA Vekselretter maks. stram (160 % strem) er lig -
med 20 mA.
. [150] [ Max Out Fr [0 hz = 0 mA,4-19 Max Output Frequency = 20
Eksempel: Vekselretterens nominelle strem (11
4-20mA mA.
kW) = 24 A. 160 % = 38,4 A. Motorens
nominelle strem = 22 A udlaesning 11,46 mA.
mﬁ# +4mA=13.17 mA Range: Funktion:
Hvis den nominelle motorstrem svarer til 20 0.00 %* | [0.00 - Skala for minimumudgangen (0 eller
mA, er udgangsindstillingen af 6-62 Terminal 200.00 %] 4mA) for det analoge signal pa klemme
X30/8 Max. Scale: 42.
/VLTMaks x 100 154 x 100 Indstil veerdien til at vaere en procentdel
,Momf' == =175% af hele omradet for den variabel, der er
nom. valgt i 6-50 Terminal 42 Output.
[134] | Torq.% lim | Momentindstillingen afhaenger af indstillingen
4-20 mA i 4-16 Torque Limit Motor Mode.
[135] | Torg.% Momentindstillingen afhaenger af motormo- Range: Funktion:
nom 4-20 | mentindstillingen. 100.00 [0.00 - | Skaler den maksimale udgangsstyrke for det
mA %* 200.00 valgte analoge signal pa klemme 42. Indstil
[136] | Power Taget fra 1-20 Motor Power [kW] %] vaerdien til maksimumvaerdien for stremsig-
4-20mA naludgangen. Skalér udgangen til at give en
[137] [ Speed Taget fra 3-03 Maximum Reference. 20 mA = lavere stram end 20 mA ved fuld skala, eller
4-20mA veerdi i 3-03 Maximum Reference. 20 mA ved et udgangssignal p& mindre end
[138] [ Torque Momentreference i forhold til 160 % moment 100 % af den maksimale signalvaerdi. Hvis
4-20mA 20 mA er den gnskede udgangsstrem ved
[139] | Bus ctrl. En udgangsvaerdi, som er indstillet pa veerdier mellem 0 og 100 % af det fulde
0-20 mA baggrund af Fieldbus-procesdata. Udgangen udgangssignal, skal procentveerdien
fungerer uafhaengigt af de interne funktioner programmeres i parameteren, dvs. 50 % =
i frekvensomformeren. 20 mA. Hvis en stram pa mellem 4 og 20
mA gnskes ved maksimal signaleffektivitet
[140] | Bus ctrl. En udgangsveerdi, som er indstillet pa (100 %), beregnes procentvaerdien pa
4-20 mA baggrund af Fieldbus-procesdata. Udgangen folgende made:
fungerer uafhaengigt af de interne funktioner
i frekvensomformeren. 20 mA | onsket maksimum strom x 100 %
[141] | Bus ctrl 4-54 Warning Reference Low definerer den f.e.10 mA : % x100 = 200%
0-20mA t.o. | analoge udgangs adfaerd i tilfelde af en suom g
bustimeout. IN,, g
[142] | Bus ctrl 4-54 Warning Reference Low definerer den
4-20mA t.o. [ analoge udgangs adfeerd i tilfeelde af en
bustimeout. Sy E— o
[149] | Torque % | Analog udgang ved nul moment = 12 mA. ?,Eg‘s:‘m Sfii“ (E;ﬂ?)'“
lim 4-20mA | Motorisk moment gger udgangsstremmen til
maks. momentgraense 20 mA (indstilles i
4-16 Torque Limit Motor Mode).
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6-53 Terminal 42 Output Bus Control

6-60 Terminal X30/8 Output

6-54 Terminal 42 Output Timeout Preset

Range: Funktion:
0.00 %* | [0.00 - 100.00 | Holder preset-niveauet pa Udgang 42.
%] Hvis bustimeout og funktionstimeout

er valgt i 6-50 Terminal 42 Output, vil
udgangen blive forhandsindstillet til
dette niveau.

Range: Funktion: Option: Funktion:
0.00 %* | [0.00 - 100.00 %] | Holder niveauet pa Udgang 42, hvis [103] | Motor Vaerdien hentes fra 16-37 Inv. Max. Current.
denne er styret af bus. current Vekselretter maks. strom (160 % strem) er lig

med 20 mA.

Eksempel: Vekselretterens nominelle stram
(11 kW) = 24 A. 160 % = 38,4 A. Motorens
nominelle strem = 22 A udlzesning 11,46 mA.

20 mA x22 A
3844 - 11.46 mA

Ved nominel motorstrem er effekten for
klemme 42 20 mA, og udgangsindstillingen af

6-62 Terminal X30/8 Max. Scale er:

L i / 100
6-55 Analog Output Filter VT yors. ™ a0
. L 7 22
Option:  Funktion: Motor
Der valges et filter til falgende analoge parametre til [104] [ Torque rel | Momentindstillingen afhaenger af indstillingen
udlaesning i 6-50 Terminal 42 Output, nar 6-55 Analog to limit i 4-16 Torque Limit Motor Mode.
Output Filter er aktiv:
[105] | Torq relate | Moment afhaenger af motormomentindstil-
Udvaelgelse 0-20 mA 4-20 mA to rated lingen.
Motorstram (0 - Imaks) o3l [133] [106] | Power Hentet fra 1-20 Motor Power [kW].
Momentgraense (0 - T, 104 134
= { ) LG IEA [107] [ Speed Taget fra 3-03 Maximum Reference. 20 mA =
Nominelt moment (0 - Thom) [105] [135] .. .
veerdi i 3-03 Maximum Reference
Effekt (O - Enom) [1 06] [136]
Hastighed (0 - Hastighedmaks.) [107] [137] [108] | Torque Momentreference i forhold til 160 % moment
[109] [ Max Out | forhold til 4-19 Max Output Frequency.
[0] * | Off | Filter ikke aktiv Freq
o Trie o [113]1| PID
[1] n | Filter aktiv Clamped
Output
3.8.7 6-6* Analog udgang 2 MCB 101 [119] | Torque %
lim
Analoge udgange er stramudgange: 0/4 - 20mA. (130] | Output 0 Hz =4 mA, 100 Hz = 20 mA
Stelklemme (klemme X30/8) er den samme klemme og har freq.
samme elektriske potentiale for almindelig analog 4-20mA
tilslutning. Opl@sningen pa analog udgang er 12 bit. [131] | Reference | 3-00 Reference Range [Min-Maks] 0 % = 4 mA;
N i
6-60 Terminal X30/8 Output 3-00 Reference Range [-Maks-Maks] -100 % = 4
Option: Funktion: mA; 0 % = 12mA; +100 % = 20 mA
Veelg funktionen af klemme X30/8 som en [132] | Feedback
analog stmlrlnudgang. Udgangen er e:r;cen e-n 4-20mA
0;20 ImA— eD et fer;( ‘_1_50 mA:c:(ganlg @ aerlizlst [133] | Motor cur. | Veerdien hentes fra 16-37 Inv. Max. Current.
e; ve gAet.I enoa tis jzvaerAl an feeses | ! 4-20mA Vekselretter maks. strom (160 % strem) er lig
6-65 Analog Output 42 [mA]. med 20 mA.
(01 | No ) Nér der ikke er et signal pa den analoge Eksempel: Vekselretterens nominelle strem
operation | udgang. (11 KW) = 24 A. 160 % = 38,4 A. Motorens
[52] | MCO nominelle strom = 22 A udlzesning 11,46 mA.
0-20mA
i 18 MAX22A _ 917 ma
[100] | Output 0 hz = 0 mA; 100 Hz = 20 mA. :
frequency Ved nominel motorstrem er effekten for
[101] | Reference | 3-00 Reference Range [Min - Maks] 0 % = 0 Lleiits 42 20 71, € Ve g et il i
mA: 100 % = 20 mA 6-62 Terminal X30/8 Max. Scale er:
3 - - - = / 100
3-00 Reference Range [-Maks - Maks] -100 % = VLT pyas. 2 _384x100 oo
0 mA; 0 % = 10 mA; +100 % = 20 mA Twotor, 22
[102] | Feedback
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6-60 Terminal X30/8 Output

Option: Funktion:
[134] [ Torg.% lim | Momentindstillingen afhaenger af indstillingen
4-20 mA i 4-16 Torque Limit Motor Mode.

[135] [ Torg.% Momentindstillingen afhaenger af motormo-

nom 4-20 | mentindstillingen.
mA
[136] | Power Taget fra 1-20 Motor Power [kW]
4-20mA
[137] [ Speed Hentet fra 3-03 Maximum Reference. 20 mA =
4-20mA veerdi i 3-03 Maximum Reference.
[138] [ Torque Momentreference i forhold til 160 % moment
4-20mA
[139] | Bus ctrl. En udgangsvaerdi, som er indstillet pa
0-20 mA baggrund af Fieldbus-procesdata. Udgangen
fungerer uafhaengigt af de interne funktioner
i frekvensomformeren.
[140] | Bus ctrl. En udgangsvaerdi, som er indstillet pa
4-20 mA baggrund af Fieldbus-procesdata. Udgangen
fungerer uafhaengigt af de interne funktioner
i frekvensomformeren.
[141] | Bus ctrl 4-54 Warning Reference Low definerer den

0-20mA t.o. [ analoge udgangs adfeerd i tilfelde af en

6-62 Terminal X30/8 Max. Scale

Range: Funktion:

Skaler veerdien til den gnskede
maksimumveerdi for stramsignaludgangen.
Skalér udgangen til at give en lavere strom
end 20 mA ved fuld effekt eller 20 mA ved
et udgangssignal pa mindre end 100 % af
den maksimale veerdi. Hvis 20 mA er den
onskede udgangsstrem ved veaerdier mellem
0 og 100 % af det fulde udgangssignal, skal
procentvaerdien programmeres i
parameteren, dvs. 50 % = 20 mA. Hvis en
strom pa mellem 4 og 20 mA @nskes ved
maksimal signaleffektivitet (100 %), beregnes

procentveerdien pa felgende made:

20 mA | onsket maksimum strom x 100 %

ie10ma - 224 100 = 160%

6-63 Terminal X30/8 Bus Control

Range: Funktion:

0.00 %* | [0.00 - 100.00 %] | Holder niveauet pa Udgang X30/8,
hvis denne er styret af bus.

6-64 Terminal X30/8 Output Timeout Preset

bustimeout.

[149] [ Torque % | Moment % grze. 4-20 mA: Momentreference.

lim 4-20mA | 3-00 Reference Range [Min-Maks] 0 % = 4 mA;
100 % = 20 mA

3-00 Reference Range [-Maks - Maks] -100 % =
4 mA; 0 % = 12mA; +100 % = 20 mA

[150] [ Max Out Fr || forhold til 4-19 Max Output Frequency.

4-20mA
Range: Funktion:
0.00 [0.00 - | Skalerer den laveste udgangsstyrke for det
%* 200.00 valgte analoge signal pa klemme X30/8.
%] Minimumveerdien skaleres som en procentdel

af den maksimale signalveerdi. Hvis der
saledes gnskes 0 mA (eller 0 Hz) ved 25 % af
den maksimale udgangsveerdi, programmeres
25 %. Veerdien ma aldrig veere hgjere end den
tilsvarende indstilling i 6-62 Terminal X30/8
Max. Scale, hvis veerdien er under 100 %.
Denne parameter er aktiv, nar optionsmodulet
MCB 101 er monteret i frekvensomformeren.

bustimeout. Range: Funktion:
[142] | Bus ctrl 4-54 Warning Reference Low definerer den 0.00 %*| [0.00 - 100.00 | Holder det forudindstillede niveau pa
4-20mA t.o. [ analoge udgangs adfeerd i tilfeelde af en %] Udgang X30/8.

6-62 Terminal X30/8 Max. Scale

Range: Funktion:
100.00 [0.00 - [ Skalerer den maksimale udgangsstyrke for
%* 200.00 det valgte analoge signal pa klemme X30/8.

%]

Hvis der er valgt bustimeout og funkti-
onstimeout er i 6-60 Terminal X30/8
Output, vil udgangen blive forhandsind-
stillet til dette niveau.

3.8.8 6-7* Analog udgang 3 MCB 113

Parametre til konfig. af skalering og graenser for analog
udgang 3, klemme X45/1 og X45/2. Analoge udgange er
stramudgange: 0/4 - 20 mA. Oplgsningen pa analog
udgang er 11 bit.

6-70 Klemme X45/1 udgang

Option: Funktion:
Veelg funktionen af klemme X45/1 som
en analog stremudgang.
[0] Ingen funktion | Nar der ikke er et signal pa den analoge
udgang.
[52] | MCO 305 0-20
mA
[53] | MCO 305 4-20
mA

[100] [ Udgangs-
frekvens 0-20
mA

[101] | Reference 0-20 | 3-00 Reference Range [Min - Maks] 0 % =
mA 0 mA; 100 % = 20 mA

0 hz = 0 mA; 100 Hz = 20 mA.
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6-70 Klemme X45/1 udgang 6-70 Klemme X45/1 udgang

Option: Funktion: Option: Funktion:
’ : - . / 100

3-00 Reference Range [-Maks - Maks] -100 VLT ks, X 384100 n

% =0 mA; 0 % = 10 mA; +100 % = 20 /M”"”nom - 22 -

mA

[134] | Moment % Momentindstillingen afhaenger af indstil-
[102] | Feedback . . .
grense 4-20 lingen i 4-16 Torque Limit Motor Mode.
[103] | Motorstrem Veerdien hentes fra 16-37 Inv. Max. mA
0-20 mA C t. Vekselrett ks. st 160 %
m atfi W Gl (il & S ° [135] | Moment % Momentindstillingen afhaenger af
strom) er lig med 20 mA. X .
nom. 4-20 mA | motormomentindstillingen.
Eksempel: Vekselretterens nominelle
[136] | Effekt 4-20 mA | Taget fra 7-20 Motor Power [kW]
strom (11 kW) = 24 A. 160 % = 38,4 A.
. [137] | Hast. 4-20 mA | Taget fra 3-03 Maximum Reference. 20 mA
Motorens nominelle strgm = 22 A
udlesning 11,46 mA = veerdi i 3-03 Maximum Reference.
20 mA x 22 A ‘ ; [138] | Moment 4-20 Momentreference i forhold til 160 %
TS LE 2 _11.46 mA
384 A mA moment
Ved nominel motorstrem er effekten for [139] | Busstyring 0-20 | En udgangsvaerdi, som er indstillet pa
klemme 42 20 mA, og udgangsindstil- mA baggrund af Fieldbus-procesdata.
lingen af 6-52 Terminal 42 Output Max Udgangen fungerer uafhangigt af de
Scale er: interne funktioner i frekvensomformeren.
/ 100
VLT ppaks. * _ 384 X100 _ .oy [140] | Busstyring 4-20 | En udgangsveerdi, som er indstillet pa
/Motornam, 22 mA baggrund af Fieldbus-procesdata.

[104] | Moment ift. Momentindstillingen afhaenger af indstil- Udgangen fungerer uafhaengigt af de
graense 0-20 lingen i 4-16 Torque Limit Motor Mode interne funktioner i frekvensomformeren.
mA [141] | Busstyring 0-20 | 4-54 Warning Reference Low definerer den

[105] | Moment ift. det | Moment afhaenger af motormomentind- mA, timeout analoge udgangs adfeerd i tilfzelde af en
nominelle stillingen. bustimeout.
motormoment [142] | Busstyring 4-20 | 4-54 Warning Reference Low definerer den
0-20 mA mA, timeout analoge udgangs adfeerd i tilfeelde af en

[106] | Effekt 0-20 mA | Hentet fra 1-20 Motor Power [kW]. bustimeout.

[107] | Hastighed 0-20 | Taget fra 3-03 Maximum Reference. 20 mA [150] | Maks. udgangs- | | forhold til 4-19 Max Output Frequency.
mA = vaerdi i 3-03 Maximum Reference frekvens 4-20

[108] | Momentref. Momentreference i forhold til 160 % mA
0-20 mA moment 6-71 Klemme X45/1, udg. min. skala

[109] | Maks. udgangs- || forhold til 4-19 Max Output Frequency. X
e G Range: Funktion:

- 0,00 [0,00 - Skalerer den minimale udgangsstyrke for

[130] | Udg.-frekv. 4-20 | 0 Hz = 4 mA, 100 Hz = 20 mA % 200,00%] det valgte analoge signal pa klemme
mA X45/1 som en procentdel af den

[131] | Reference 4-20 | 3-00 Reference Range [Min-Maks] 0 % = 4 maksimale signalvaerdi. Hvis der f.eks.
mA mA: 100 % = 20 mA onskes 0 mA (eller 0 Hz) ved 25 % af den

3-00 Reference Range [-Maks-Maks] ~100 % maksimale udgangsveerdi, programmeres
— 4 mA: 0% = 12mA: +100 % = 20 mA 25 %. Skaleringsvaerdier op til 100 % ma

[132] | Feedback 4-20 . . aldrig veere hgjere end den tilsvarende

mA indstilling i 6-72 Terminal X45/1 Max.
Scale.

[133] | Mot.strom 4-20 | Veerdien hentes fra 16-37 Inv. Max.
mA Current. Vekselretter maks. stram (160 %

strom) er lig med 20 mA.

Eksempel: Vekselretterens nominelle
strom (11 kW) = 24 A. 160 % = 38,4 A.
Motorens nominelle strgm = 22 A
udlzesning 11,46 mA.

16 mAx22A

—gaa =917 mA

Ved nominel motorstrem er effekten for
klemme 42 20 mA, og udgangsindstil-
lingen af 6-52 Terminal 42 Output Max
Scale er:
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6-72 Klemme X45/1, udg. maks. skala

6-80 Klemme X45/3 udgang

Range: Funktion: Option: Funktion:
100%* | [0,00 - Skaler den maksimale udgangsstyrke for det Veelg funktionen af klemme X45/3 som en
200,00%] | valgte analoge signal pa klemme X45/1. analog stremudgang.
Indstil veerdien til maksimumvaerdien for [0] * | Ingen funktion | De samme valg er tilgeengelige som for
stromsignaludgangen. Skalér udgangen til at 6-70 Terminal X45/1 Output
give en lavere strem end 20 mA ved fuld
skala, eller 20 mA ved et udgangssignal pa
mindre end 100 % af den maksimale Option: Funktion:
signalvaerdi. Hvis 20 mA er den gnskede [0,00 |0,00 - Skalerer den laveste udgangsstyrke for det
udgangsstrem ved veerdier mellem 0 og 100 %] * 200,00% valgte analoge signal pa klemme X45/3.
% af det fulde udgangssignal, skal procent- Minimumvaerdien skaleres som en
veerdien programmeres i parameteren, dvs. 50 procentdel af den maksimale signalveerdi.
% = 20 mA. Hvis en strem pa mellem 4 og 20 Hvis der saledes gnskes 0 mA (eller 0 Hz)
mA gnskes ved maksimal signaleffektivitet ved 25 % af den maksimale udgangsvaerdi,
(100 %), beregnes procentveerdien pa programmeres 25 %. Veerdien ma aldrig
falgende made (eksempel, hvor den gnskede vaere hgjere end den tilsvarende indstilling i
maks. udgang er 10 mA): 6-82 Terminal X45/3 Max. Scale, hvis veerdien
omrApeL™Al er under 100 %.
LonskeT maks. LAl X100% Denne parameter er aktiv, nar optionsmodul
= 2016# Xx100% = 160% MCB 113 er monteret i frekvensomformeren.
[mAl | % Option: Funktion:
20 - 3 [0,00 |0,00 - Skalerer den maksimale udgangsstyrke for det
%] * [200,00% | valgte analoge signal pa klemme X45/3. Skaler

0/4
T T
0% Analog Analog 100% Analogt
udg.-skala udg.-skala udgangssignal
lav hgj eks:hast.
P 6-71 P 6-72 [O/MIN]

6-73 Klemme X45/1, Udgangsbusstyring

Range:

Funktion:

0,00 %*

[0,00 - 100,00 %]

Holder niveauet pa analog udgang 3
(klemme X45/1), hvis denne er styret
af bus.

6-74 Klemme X45/1, preset for udg.-timeout

Range: Funktion:
0,00 %*| [0,00 - 100,00 | Holder det forudindstillede niveau pa
%] analog udgang 3 (klemme X45/1).

Hvis bustimeout og funktionstimeout er
valgt i 6-70 Terminal X45/1 Output, vil
udgangen blive forhdndsindstillet til

dette niveau.

3.8.9 6-8* Analog

udgang 4 MCB 113

Parametre til konfiguration af skalering og graenser for
analog udgang 4. Klemme X45/3 og X45/4. Analoge
udgange er stremudgange: 0/4 — 20 mA. Oplgsningen pa
analog udgang er 11 bit.

veerdien til den gnskede maksimumvaerdi for
stremsignaludgangen. Skalér udgangen til at
give en lavere strem end 20 mA ved fuld
effekt eller 20 mA ved et udgangssignal pa
mindre end 100 % af den maksimale veerdi.
Hvis 20 mA er den gnskede udgangsstrem ved
vaerdier mellem 0 og 100 % af det fulde
udgangssignal, skal procentvaerdien
programmeres i parameteren, dvs. 50 % = 20
mA. Hvis en strem pa mellem 4 og 20 mA
onskes ved maksimal signaleffektivitet (100 %),
beregnes procentvzerdien pa falgende made
(eksempel, hvor den gnskede maks. udgang er
10 mA):

omrApe Al
ONSKET MAKS. \™
20 — 4 mA
=SS X100% = 160%

6-83 Klemme X45/3, Udgangsbusstyring

Option:

Funktion:

[0,00 %] *

0,00 - 100,00 %

Holder niveauet pa Udgang 4
(X45/3), hvis denne er styret af bus.

6-84 Klemme X45/3, preset udgangstimeout

Option:

Funktion:

[0,00 %] *
%

0,00 - 100,00

Holder preset-niveauet pa udgang 4
(X45/3). Hvis bustimeout og funktions-
timeout er valgt i 6-80 Terminal X45/3
Output, vil udgangen blive forhands-

indstillet til dette niveau.
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3.9 Parametre: 7-** Styreenheder 7-03 Speed PID Integral Time

3.9.1 7-0* Hastighed, PID-styr. Ran.ge', Funkt'on'. . , :
Application [2.0 - Indtast hastighedsstyringens integrati-
dependent* | 20000.0 | onstid, som afger hvor laenge PID-

ms] regulatoren er om at udbedre fejlen. Jo

Option: Funktion: storre fejlen er, des hurtigere vil
Vzlg encoderen til feedback med forsteerkningen stige. Integrationstiden
lukket slgjfe. vil give en forsinkelse af signalet og
Feedback kan komme fra en anden dermed en deempning og kan
encoder (typisk monteret pé selve anvendes til eliminering af hastig-
applikationen) end den motormon- hedsfejl i stationaer tilstand. Der opnas
terede encoderfeedback, der er valgt i hurtig styring ved en kort integrati-
1-02 Flux Motor Feedback Source. onstid, men hvis integrationstiden er

[0] * | Motor feedb. P1-02 for kort, bliver processen ustabil. Hvis

[1]1 |24V encoder

integrationstiden er for lang, kan der

forekomme store afvigelser fra den

(2] | MCB 102 onskede reference, da procesregu-

(31 | MCB 103 latoren vil veere lang tid om at udbedre
[4] | MCO Encoder 1 X56 fejl. Denne parameter anvendes

[5] | MCO Encoder 2 X55 sammen med Hastighed dben slgjfe- [0]
[6] [Analog input 53 og Hastighed lukket slajfe [1]-styring,

[71 | Analog input 54 indstillet i 7-00 Configuration Mode.

[8] |Frequency input 29

[9] |Frequency input 33 7-04 Speed PID Differentiation Time

BEMARK! Range: Funktion:

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer. Application [0.0 - | Indtast hastighedsstyringsdifferentierin-

dependent* |200.0 [ gstiden. Differentiatoren reagerer ikke pa

BEM/ERK' ms] en konstant fejl. Den giver en

. forsteerkning, der er proportional med
Hvis der anvendes separate encodere (kun FC 302), skal andringen af hastighedsfeedback'et. Jo
rampeindstillingsparametrene i grupperne 3-4%, 3-5%, 3-6*, hurtigere fejlen sndrer sig, desto
3-7* og 3-8* justeres, sa de svarer til gearudvekslingsfor- kraftigere vil forstzerkningen fra differen-
holdet mellem de to encodere. tiatoren veere. Forstaerkningen er

proportional med den hastighed, fejlen

7-02 Speed PID Proportional Gain andrer sig med. Hvis denne par. indstilles

til nul, deaktiveres differentiatoren Denne

Range: Funktion:
Applicati [0.000 - | Indtast rtionalforstaerkni P par. anvendes sammen med 7-00 Configu-
ppAcation i 3 'as propo 'lona OrsteEr r?lngen o ration Mode Hastighed lukket slgjfe [1]-
dependent* | 1.000 ] hastighedsstyringen. Proportionalfor- )
. . styring.
staerkningen forstorrer fejlen (dvs.
fvigel llem feedbacksignalet :
aivigeisen metiem feedbacksignalet o9 7-05 Speed PID Diff. Gain Limit
setpunktet). Denne parameter
anvendes sammen med 7-00 Configu- Range: Funktion:
ration Mode Hastighed dben slajfe- 5.0¢| [1.0- Indstil en graense for den forsteerkning, der
styring [0] og Hastighed lukket slajfe [11- 20.0 ] forsynes af differentiatoren. Da den differen-
styring. Ved hgj forstaerkning opnas tielle forsteerkning stiger ved hgjere frekvenser,
hurtig styring. Hvis forsteerkningen er kan det veere gavnligt at begreense forsteerk-
for kraftig, kan processen blive ustabil. ningen. Indstil f.eks. et rent D-led ved lave
Brug denne parameter til veerdier med frekvenser og et konstant D-led ved hgjere
tre decimaler. For et valg med fire frekvenser. Denne parameter anvendes sammen
decimaler, anvendes 3-83 Quick Stop S- med 1-00 Configuration Mode Hastighed lukket
ramp Ratio at Decel. Start. slgjfe [1]-styring.
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7-06 Speed PID Lowpass Filter Time ermck

|
Range: Funktion: Disturbed feedback signal
Application [1.0 - [Indstil en tidskonstant for lavpasfilteret til

dependent* | 100.0 hastighedsstyring. Lavpasfilteret forbedrer
ms] ydeevnen i stationaer tilstand og deemper

oscilleringer pa feedbacksignalet. Dette

er en fordel, hvis der er meget stgj pa 1

systemet - se tegningen nedenfor. Hvis
der f.eks. er programmeret en

tidskonstant (t) pa 100 ms, er cut-off-

RAD/sek., hvilket svarer til (10/2 x ) =

frekvensen for lavpasfilteret 1/0,1= 10 T 0.6 T(Sec.)
1,6 Hz. PID-regulatoren regulerer kun et

feedbacksignal, der varierer med en Lowpass filter

frekvens pa mindre end 1,6 Hz. Hvis fg = 10 Hz
feedbacksignalet varierer med en hgjere Feedback ‘
frekvens end 1,6 Hz, reagerer PID-
regulatoren ikke. Filtered feedback signal
Praktiske indstillinger for 7-06 Speed PID
Lowpass Filter Time hentet fra antallet af
e~ ~— N~
pulseringer pr. omdrejning fra encoderen:
Encoder PPR 7-06 Speed PID 2
Lowpass Filter Time
512 10 ms
1024 5ms
2048 2 ms irszazasto 0.6 I (Sec.)
4096 1 ms
7-07 Speed PID Feedback Gear Ratio
Bemaerk, at hgj filtrering kan veere R Funkti
skadelig for den dynamiske ydeevne. ange: unxtion:
Denne parameter anvendes sammen 1.0000* | [Application dependant] |
med 7-00 Configuration Mode Hastighed — °
lukket slgjfe [1]- og Moment [2]-styring. g
Filtertiden i Flux Sensorless skal justeres - - - - - - - - - -7~ | é
til 3-5 ms. oo -
O !
OOO 0 nl n2
(Y r |
O O O O I
Motor I | |
ALy
Par 7-07=1.00 Par 7-07=n1/n2

7-08 Speed PID Feed Forward Factor
Range: Funktion:

0 %*| [0 - 500 %] | Referencesignalet forbigar hastighedssty-
reenheden med den specificerede storrelse.
Denne funktion forgger den dynamiske
ydeevne i hastighedsstyringsslgjfen.

7-09 Speed PID Error Correction w/ Ramp

Range: Funktion:

300 RPM*| [10 - 100000 |
RPM]

Hastighedsfejlen mellem rampen og
den faktiske hastighed sammenlignes
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7-09 Speed PID Error Correction w/ Ramp

7-20 Process CL Feedback 1 Resource

Range: Funktion: Option: Funktion:
med indstillingen i denne parameter. Veelg, hvilken af frekvensomformerens
Hvis hastighedsfejlen overstiger indgange der skal behandles som
denne parameterindtastning, rettes kilde til det ferste af disse signaler.
hastighedsfejlen via en kontrolleret Det andet indgangssignal defineres i
rampning. 7-22 Process CL Feedback 2 Resource.
Motor o [0] * | No function
Speed I’ [1]1 | Analog input 53
g [2] | Analog input 54
m

Limit Time
Motor
Speed

~Torque =
Limit

Time

——Ramp - Motor Speed

3.9.2 7-1* Moment PI-styring

Parametre til konfigurering af moment PI-styring i moment
aben slgjfe (7-00 Configuration Mode).

7-12 Torque PI Proportional Gain

Range: Funktion:
100 %* [ [0 - 500 Indtast proportionalforstaerkningen for
%] momentstyreenheden. Valg af en hgj veerdi
far styreenheden til at reagere hurtigere.
En for hgj indstilling ger styreenheden
ustabil.
Range: Funktion:
0.020 s* [ [0.002 - 2.000 | Indtast integrationstiden til momentsty-
s] reenheden. Valg af en lav veerdi far
styreenheden til at reagere hurtigere.
En for lav indstilling ger styringen
ustabil.

3.9.3 7-2* Processtyring feedback

Veelg feedbackkilder til proces PID-styringen, og hvordan
denne feedback skal handteres.

7-20 Process CL Feedback 1 Resource

Option: Funktion:

Det effektive feedbacksignal bestar af
summen af de to forskellige
indgangssignaler.

[3] [ Frequency input 29

[4] | Frequency input 33
[71 | Analog input X30/11
[8] [ Analog input X30/12
[15] | Analog Input X48/2

7-22 Process CL Feedback 2 Resource
Funktion:

Option:

Det effektive feedbacksignal bestar af
summen af de to forskellige
indgangssignaler. Veelg, hvilken af
frekvensomformerens indgange der
skal behandles som kilde til det
andet af disse signaler. Det forste
indg.signal defineres i 7-20 Process CL
Feedback 1 Resource.

[0] * | No function

[11 [Analog input 53
[2] | Analog input 54
[3] [Frequency input 29

[4] | Frequency input 33
[71 [ Analog input X30/11
[8] [ Analog input X30/12
[15] [ Analog Input X48/2

3.9.4 7-3* Proces, PID-reg.

7-30 Proces, PID normal/inverteret styring

Option: Funktion:
Normal og inverteret styring implementeres ved
at introducere en forskel mellem reference- og
feedbacksignalet.

[0] * | Normal Indstiller processtyring til foregelse af udgangs-

frekvensen.

[1]1 | Inverteret | Indstiller processtyring til reduktion af udgangs-
frekvensen.

7-31 Process PID Anti Windup

Option: Funktion:

[0] [Off | Fortseetter udbedringen af en fejl, selv nar udgangsfre-
kvensen ikke lzengere kan forgges el. reduceres.

[1] * [ On | Stopper udbedringen af en fejl, nar udgangsfrekvensen

ikke laengere kan justeres.
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7-32 Process PID Start Speed

Range: Funktion:

0 RPM*| [O - Indtast den motorhastighed, der skal veere et
6000 signal til igangsaettelse af PID-styring. Nar
RPM] der er teendt for stremmen, vil

frekvensomformeren begynde rampning og
kere under hastighedsstyring med dben
slgjfe. Nar Proces PID-starthastigheden er
naet, skifter frekvensomformeren derefter til
PID-processtyring.

7-33 Process PID Proportional Gain
Range: Funktion:

0.01*

[0.00 - 10.00 ] | Indtast PID-proportionalforsteerkning.
Proportionalforstaerkningen ganger fejlen
op mellem satpunktet og feedback-
signalet.

7-34 Process PID Integral Time

Range: Funktion:
10000.00 s*

[0.01 -
10000.00 s]

Indtast PID-integrationstiden.
Integratoren giver en stigende
forsteerkning ved en konstant fejl
mellem saetpunktet og feedback-
signalet. Integrationstiden er den tid,
integratoren skal bruge for at na
samme forsteaerkning som proportio-
nalforsteerkning.

7-35 Proces, PID-differentieringstid

Range: Funktion:
0,00 s*| [0,00 - Indtast PID-differentieringstiden. Differen-
10,00 s] tiatoren reagerer ikke pa en konstant fejl,

men yder forsteerkning, nar fejlen aendres.
Jo kortere PID-differentieringstiden er, jo

mere forstaerkning yder differentiatoren.

7-36 Process PID Diff. Gain Limit

Range: Funktion:
5.0%| [1.0 - Indtast en greense for differentiatorfor-
50.0 1] steerkning (DG). Hvis der ikke er nogen

graense, vil DG @ges ved hurtige andringer.
Begraens DG for at opna ren differentiatorfor-
steerkning ved langsomme andringer og
konstant differentiatorforsteerkning ved
hurtige aendringer.

7-38 Process PID Feed Forward Factor

Range: Funktion:
0%*| [0- Indtast PID-fremferingsfaktor (FF). FF-faktoren
200 %] | sender et konstant fragment af referencesignalet

til bypass af PID-styringen, sa PID-styringen kun
pavirker den resterende del af styresignalet.
Enhver aendring i denne parameter, vil derfor

pavirke motorhastigheden. Nar FF-faktoren

7-38 Process PID Feed Forward Factor

Range: Funktion:
aktiveres giver den mindre oversving og hgj
dynamik ved aendring af saetpunktet. 7-38 Process
PID Feed Forward Factor er aktiv, nar
1-00 Configuration Mode er indstillet til [3] Proces.

7-39 On Reference Bandwidth

Range: Funktion:
5%*| [0-200 |Angiv Pa referencebandbredden. Nar PID-
%] styrefejlen (forskellen pa referencen og

feedbacksignalet) er mindre end den satte
veerdi for denne parameter, er statusbit'en for
Pa reference hgj, dvs. =1.

3.9.5 7-4* Avanceret process PID-styr.

Parametergruppe 7-4* er kun tilgeengelig, hvis
1-00 Configuration Mode er indstillet til [7] Udvidet PID-
hast. LS eller [8] Udvidet PID-hast. AS.

7-40 Process PID I-part Reset
Option:
[0] * [ No
[11 |Yes |Veelg Ja [1] for at nulstille I-delen af process PID-

Funktion:

regulering. Valget gar automatisk tilbage til Nej [0].
Hvis |-delen nulstilles, er det muligt at starte fra et
veldefineret punkt efter at have andret noget i
processen, f.eks. udskiftning af en tekstilrulle.

7-41 Process PID Output Neg. Clamp

Range: Funktion:
-100 %* | [Application Angiv en negativ graense for
dependant] process PID-reguleringens

udgang.

7-42 Process PID Output Pos. Clamp

Range: Funktion:
100 %* | [Application Angiv en pos. graense for
dependant] process PID-reguleringens

udgang.

7-43 Process PID Gain Scale at Min. Ref.

Range: Funktion:
100 %*| [0-100 [Angiv en skaleringsprocentdel for at
%] anvende process PID-udg. ved drift ved min.

reference. Skaleringsprocentdelen justeres
linezert mellem skalering ved min. ref.
(7-43 Process PID Gain Scale at Min. Ref.) og
ved skalering ved maks. ref. (7-44 Process
PID Gain Scale at Max. Ref.).
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7-44 Process PID Gain Scale at Max. Ref.

Range: Funktion:
100 %* [ [0-100 | Angiv en skaleringsprocentdel for at
%] anvende process PID-udgang, ved drift ved

maks. reference. Skaleringsprocentdelen
justeres lineaert mellem skalering ved min.
ref. (7-43 Process PID Gain Scale at Min. Ref.)
og ved skalering ved maks. ref. (7-44 Process
PID Gain Scale at Max. Ref.).

7-45 Process PID Feed Fwd Resource

Option: Funktion:

[0] * | No function

Veelg, hvilken frekvensomforme-
rindgang der skal anvendes som feed
forward-faktor. FF-faktor fojes direkte
til PID-reguleringens udg. Forbedrer
dynamisk ydeevne.

[11 | Analog input 53
[2] [Analog input 54
[71 |Frequency input 29

[8] | Frequency input 33

[11] | Local bus reference

[20] | Digital pot.meter

[21] | Analog input
X30-11

[22] | Analog input
X30-12

[32] | Bus PCD

Veelger en busreference, der er
konfigureret af 8-02 Control Word
Source. Skift 8-42 PCD write configu-
ration for den anvendte bus for at
gore feed-forward tilgeengelig i

7-48 PCD Feed Forward. Brug indeks 1
til fremfering [748] (og indeks 2 til
reference [1682]).

7-46 Process PID Feed Fwd Normal/ Inv. Ctrl.

Option: Funktion:

[0] * [ Normal | Veaelg normal [0] for at indstille fremfgringsfaktor
for at behandle FF-ressource som en positiv veerdi.

[11 [Inverse | Veelg inverteret [1] for at behandle FF-ressource

som en negativ vaerdi.

7-48 PCD Feed Forward
Range: Funktion:
0*| [0 - 65535 ] | Udlzesningsparameter, hvor 7-45 Process PID

Feed Fwd Resource [32] for bussen kan laeses.

7-49 Process PID Output Normal/ Inv. Ctrl.

Option: Funktion:

[0] * [ Normal | Veelg Normal [0] for at bruge den resulterende
udgang fra process PID-regulering, som den er.

[1]1 |Inverse | Veelg Inverteret [1] for at invertere den

resulterende udgang fra process PID-reguleringen.

7-49 Process PID Output Normal/ Inv. Ctrl.
Option:

Funktion:

Driften udfgres ved anvendelse af fremferings-
faktoren.

3.9.6 7-5* Proces, PID-reg.

Parametergruppe 7-5* er kun tilgeengelig, hvis

1-00 Configuration Mode er indstillet til [7] Udvidet PID-
hast. LS eller [8] Udvidet PID-hast. AS.
7-50 Process PID Extended PID
Option:

[0] | Disabled

Funktion:

Deaktiverer PID-processtyringens udvidede dele.

[1] * | Enabled | Aktiverer PID-reguleringens udvidede dele.

7-51 Process PID Feed Fwd Gain

Range: Funktion:
1.00* [ [0.00 - Feed forward anvendes til at opna det
100.00 ] onskede niveau, baseret pa et velkendt

tilgeengeligt signal. PID-reguleringen tager sig
derefter kun af den mindre del af styringen,
hvilket er ngdvendigt pga. ukendte tegn.
Standard feed forward-faktoren i 7-38 Process
PID Feed Forward Factor er altid relateret til
referencen, hvorimod der er flere valgmu-
ligheder i 7-51 Process PID Feed Fwd Gain. |
winderapplikationer vil feed forward-faktoren
typisk veere bandets hastighed i systemet.

7-52 Process PID Feed Fwd Ramp up

Range: Funktion:

0.01 s*

[0.01 - 10.00 s] [ Styrer fremforingssignalets dynamik ved
oprampning.

7-53 Process PID Feed Fwd Ramp down
Range:
0.01 s*

Funktion:

[0.01 - 10.00 s] [ Styrer fremforingssignalets dynamik ved
nedrampning.

7-56 Process PID Ref. Filter Time

Range: Funktion:
0.001 s* | [0.001 - Indstil en tidskonstant for det forste
1.000 s] referencelavpasfilter. Lavpasfilteret

deaemper oscilleringerne pa reference-/
feedbacksignalet og forbedrer ydeevnen
i stationaer tilstand. Bemaerk, at kraftig
filtrering kan forringe den dynamiske
ydeevne vaesentligt.

7-57 Process PID Fb. Filter Time

Range: Funktion:
0.001 s*| [0.001 - Indstil en tidskonstant for forste
1.000 s] feedbacklavpasfilter. Lavpasfilteret
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7-57 Process PID Fb. Filter Time

Range: Funktion:

deemper oscilleringerne pa reference-/
feedbacksignalet og forbedrer ydeevnen
i stationaer tilstand. Bemaerk, at kraftig
filtrering kan forringe den dynamiske
ydeevne vaesentligt.

104 MG33MDO0T1 - VLT® er et registreret varemzerke tilhgrende Danfoss



Danfott

Parameterbeskrivelser

FC 300 Programming Guide

3.10 Parametre: 8-** Kommunikation og
optioner

3.10.1 8-0* Generelle indstillinger

8-01 Control Site

Option: Funktion:

Indstillingen af denne parameter
tilsidesaetter indstillingerne i

8-50 Coasting Select til 8-56 Preset
Reference Select.

[0] * | Digital and
ctrl.word

Styring nar bade digital indgang og
styreord anvendes.

[1]1 | Digital only Styring kun med digitale indgange.

[2] | Controlword only | Styring kun med styreord.

8-02 Control Word Source

Veelg kilden til styreordet: den ene af to serielle greenseflader

eller fire installerede optioner. Under den farste opstart indstiller
frekvensomformeren automatisk denne parameter til Option A [3],
hvis den registrerer en gyldig Fieldbus-options i port A. Hvis
optionen fjernes, registrerer frekvensomformeren en aendring i
konfigurationen og nulstiller 8-02 Control Word Source til fabriks-
indstillingen for RS-485. Herefter tripper frekvensomformeren.
Hvis der installeres en option efter den ferste opstart, eendres
indstillingen i 8-02 Control Word Source ikke, men
frekvensomformeren tripper, og displayet viser: Alarm 67 Options-
andring.

Ved eftermontering af en busoption i en frekvensomformer, der
ikke havde en busoption monteret fra start, skal der tages en
AKTIV beslutning om at flytte styringen til busbaseret. Dette
gores af sikkerhedsgrunde for at undga en utilsigtet aendring.

8-03 Control Word Timeout Time

Range: Funktion:
Function. Timeout-teelleren udlgses af et
gyldigt styreord.

8-04 Control Word Timeout Function
Velg timeoutfunktionen. Timeoutfunktionen aktiveres, hvis
styreordet ikke opdateres inden for det tidsrum, der er angivet i

8-03 Control Word Timeout Time.

Option: Funktion:

[0] * | Off

Genoptager styring via seriel bus (Fieldbus
eller standard) ved at anvende det seneste
styreord.

[1] | Freeze output | Fastfryser udgangsfrekvensen, indtil

kommunikationen genoptages.

[2] | Stop Stopper med auto-genstart, nar kommunika-
tionen genoptages.
[3] [Jogging Motoren kgrer ved JOG-frekvensen, indtil

kommunikationen genoptages.

[4] | Max. speed Motoren kegrer ved maksimumfrekvensen,

indtil kommunikationen genoptages.

[5] | Stop and trip | Stopper motoren og nulstiller derefter
frekvensomformeren for at genstarte: via
Fieldbus, via Reset-tasten pa LCP'et eller via

en digital indgang.

[7] | Select setup 1 | Andrer opsaetningen efter genetableringen
af kommunikationen, nar en styreo-
rdstimeout har fundet sted. Hvis
kommunikationen genoptages og far
timeout-situationen til at forsvinde,

definerer 8-05 End-of-Timeout Function, om

Option: Funktion: opsaetningen fra for timeout-situationen skal
[0 None genoptages, eller om den opsaetning, der
K] EC RS485 understgttes af timeoutfunktionen, skal

[3] * Option A [8] | Select setup 2 | Se [7] Veelg opsaetning 1

41 Option B [9] | Select setup 3 | Se [7] Veelg opseetning 1

[5] Option CO

6] Option C1 [10] | Select setup 4 | Se [7] Veelg opseetning 1

[30] External Can [26] | Trip

BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.

8-03 Control Word Timeout Time

Range: Funktion:
1.0 s*| [Application Indtast den tid, der maksimalt forventes
dependant] at ga mellem modtagelsen af to pa

hinanden felgende telegrammer. Hvis
denne tid overskrides, formodes den
serielle kommunikation at veere ophart.
Derefter udferes den funktion, der er
valgt i 8-04 Control Word Timeout

BEMARK!

Felgende konfiguration er pakraevet for at andre
opsatningen efter en timeout:

Indstil 0-10 Active Set-up til [9] Multiopsaetning, og vaelg den
relevante sammenkaedning i 0-12 This Set-up Linked to.

8-05 End-of-Timeout Function

Option: Funktion:

Veelg den handling, der skal udferes, nar et
gyldigt styreord efter et timeout er modtaget.
Denne parameter er kun aktiv, nar
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8-05 End-of-Timeout Function

8-07 Diagnosis Trigger

Option: Funktion: Option: Funktion:
8-04 Control Timeout Function er indstillet til 6 PDU-lengde |Header med udvidede
[Opsaetning 1-4]. XX diagnosedata
[0] |Hold set-up | Holder opsaetningen, der er valgt i 7 Statustype =  |Header med udvidede
8-04 Control Timeout Function, og der vises en 0x81 diagnosedata
advarsel, indtil 8-06 Reset Control Timeout 8 Port = 0 Header med udvidede
skifter. frekvensomformeren vender tilbage til diagnosedata
den oprindelige opsatning. 9 Statuso- Header med udvidede
- - plysning = 0 |diagnosedata
[1] * | Resume G.enoptager den opsaetning, der var aktiv, for 10-13 [T ViT-advarselsord
set-up timeout opstod. )
16-92 Warning
14 - 17 |VLT VLT-statusord
Denne parameter er kun aktiv, nar valgmuligheden Hold 16-03 Status
opsaetning [0] er valgt i 8-05 End-of-Timeout Function. Word
Option: Funktion: 18- 21 (VLT VLT-alarmord
[0] * | Do not reset | Bevarer den opszetning, der er angivet i 16-90 Alarm
8-04 Control Word Timeout Function efter et Word
styreordstimeout. 22 - 23 [VLT Kommunikationsadvar-
[11 | Do reset frekvensomformeren vender tilbage til den 9-53 Profibus | selsord (Profibus)
oprindelige opsaetning efter en styreo- ool
rdstimeout. frekvensomformeren udfgrer
nulstillingen og vender straks derefter tilbage Aktivering af diagnose kan fordrsage @get trafik
til indstillingen Ingen nulstilling [0]. pa bussen. Diagnosefunktionerne understattes
ikke af alle Fieldbus-typer.
Option: Funktion: *
Denne parameter aktiverer og styrer [1] | Trigger
frekvensomformerens diagnosefunktion og gor on
det muligt at udvide diagnosedata til 24 byte. alarms
BEMERK! [2] | Trigger
alarm/
Dette er kun gyldigt for profibus.
warn.
= Deaktiver [0]: Send ikke udvidede
diagnosedata, selvom de matte Funktionen anvendes, hvis udlaesningen af hastighedsfeedbac-
forekomme i frekvensomformeren. kvaerdien pa fieldbussen fluktuerer. Veelg filtreret, hvis funktionen
- Udlos ved alarmer [1]: Send udvidede kreeves. Der kraeves en strgmcyklus, for sendringerne traeder i
diagnosedata, nar en eller flere alarmer kraft.
forekommer i alarm 16-90 Alarm Word Option: Funktion:
eller 9-53 Profibus Warning Word. [o] * Motor Data Std- | Vaelg [0] for normale busudlzes-
- Udles alarm/advarsel. [2]: Send udvidede Filt. ninger.
diagnosedata, hvis en eller flere alarmer [1] Motor Data LP- | Vaelg [1] for filtrerede busudlzes-
eller advarsler forekommer i 16-90 Alarm Filter ninger for felgende parametre:
Word, 9-53 Profibus Warning Word eller 16-10 Power [kW]
advarsel 16-92 Warning Word. 16-11 Power [hp]
Indholdet af den udvidede diagnoseramme er 16-12 Motor Voltage
som folger: 16-14 Motor Current
16-16 Torque [Nm]
Byte Indhold Beskrivelse 16-17 Speed [RPM]
0-5 [Standard DP- |Standard DP-diagno- 16-22 Torque [%]
diagnosedata |sedata 16-25 Torque [Nm] High
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3.10.2 8-1* Styre Ordindstillinger

8-13 Configurable Status Word STW

Option: Funktion:
8-10 Control Word Profile [61] | Comparator 1 | Hvis sammenligner 1 evalueres som SAND,
Veelg fortolkning af de styre- og statusord, som svarer til den bliver indgangen hgj. Ellers bliver den lav.
Tnstalleredie F|eldbus: Kun gyldlqe Vélg for .den Fieldbus, der er [62] | Comparator 2 | Hvis sammenligner 2 evalueres som SAND,
installeret i port A, vil veere synlige i LCP-displayet. bliver indgangen hgj. Ellers bliver den lav.
Se afsnittet Seriel kommunikation via RS 485-greenseflade for
vejledning i valg af FC-profil [0] og PROFldrive-profil [1] [63] | Comparator 3 | Hvis sammenligner 3 evalueres som SAND,
Se betjeningsvejledning for den installerede Fieldbus for bliver indgangen hej. Ellers bliver den lav.
yderligere vejledning i valg af PROFidrive-profil [1], ODVA [5] og [64] | Comparator 4 | Hvis sammenligner 4 evalueres som SAND,
CANopen DSP 402 [7]. bliver indgangen hgj. Ellers bliver den lav.
Option: Funktion: [65] | Comparator 5 [ Hvis sammenligner 5 evalueres som SAND,
[0] * FC profile bliver indgangen hgj. Ellers bliver den lav.
[1 PROFIdrive profile X X N
[70] | Logic Rule 0O Hvis den logiske regel 0 evalueres som
2 ODVA SAND, bliver indgangen hgj. Ellers bliver
[7] CANopen DSP 402
den lav.
[8] MCO
[71] | Logic Rule 1 Hvis den logiske regel 1 evalueres som
8-13 Configurable Status Word STW SAND, bliver indgangen hgij. Ellers bliver
Option: Funktion: den lav.
[0] [No function Indgangen er altid lav. [72] | Logic Rule 2 Hvis den logiske regel 2 evalueres som
[1] * | Profile Default | Afhaengigt af den profil, der er indstillet i SAND, bliver indgangen hoj. Ellers bliver
8-10 Control Profile. el
[2] [Alarm 68 Only [Indgangen er hgj, nar Alarm 68 er aktiv og [73] | Logic Rule 3 Hvis den.logi'ske regel 3 ev.alueres so.rn
lav, nar ingen alarm 68 er aktiv. SAND, bliver indgangen hgj. Ellers bliver
den lav.
[3]1 | Trip excl Alarm | Indgangen bliver hgj, nar trip pa andre - - -
68 alarmer end alarm 68 er aktiv. [74] | Logic Rule 4 Hvis den logiske regel 4 evalueres som
SAND, bliver indgangen hgj. Ellers bliver
[10] | T18 DI status Indgangen bliver hgj, nar T18 har 24V og e e
lav, nar T18 har 0V
[75] | Logic Rule 5 Hvis den logiske regel 5 evalueres som
[11] | T19 DI status Indgangen bliver hgj, nér T19 har 24V og SAND, bliver indgangen hgi. Ellers bliver
lav, nar T19 har 0V den lav.
[12] | 727 DI status | Indgangen bliver hgj, nar T27 har 24V og [80] | SL digital out A | SL styreenhedshandling. Indgangen bliver
lav, nér T27 har OV hgj, nar intelligent logikhandling [38]
[13] [T29 DI status | Indgangen bliver hgj, nér T29 har 24V og Indstil digital udgang. A hgj udferes.
lav, n&r T29 har OV Indgangen bliver lav, nér intelligent
- — logikhandling [32] Indstil digital udgang. A
[14] | T32 DI status Indgangen bliver hgj, nér T32 har 24V og
. lav udfgres.
lav, nar T32 har 0V
- — [81] | SL digital out B | SL styreenhedshandling. Indgangen bliver
[15] [ T33 DI status Indgangen bliver hgj, ndr T33 har 24V og . . . . )
) hgj, nér intelligent logikhandling [39]Indstil
lav, ndr T33 har OV . .
digital udgang. A hgj udferes. Indgangen
[16] | T37 DI status Indgangen bliver hgj, nar T37 har 0V og bliver lav, nar intelligent logikhandling [33]
lav, nar T37 har 24V Indstil digital udgang. A lav udferes.
[21] | Thermal Den termiske advarsel aktiveres, nar [82] | SL digital out C | SL styreenhedshandling. Indgangen bliver
warning temperaturen overstiger graensen i enten hgj, nér intelligent logikhandling [40]Indstil
motor, frekvensomformer, bremse- digital udgang. A hgj udferes. Indgangen
modstand eller termistor. bliver lav, nar intelligent logikhandling
[30] | Brake fault Bliver hgj nar bremse-IGBT'en er [34]indstil digital udgang. A lav udfores.
(IGBT) kortsluttet. [83] | SL digital out SL styreenhedshandling. Indgangen bliver
[40] | Out of ref Hvis sammenligner 0 evalueres som SAND, D hej, nér intelligent logikhandling [41]indstil
range bliver indgangen hgj. Ellers bliver den lav. digital udgang. A hj udferes. Indgangen
bliver lav, nar intelligent logikhandling
[60] | Comparator 0 | Hvis sammenligner O evalueres som SAND, [35]indstil digital udgang. A lav udferes.
bliver indgangen hg;j. Ellers bliver den lav.
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8-13 Configurable Status Word STW

Option: Funktion:
[84] | SL digital out E

SL styreenhedshandling. Indgangen bliver
hgj, nar intelligent logikhandling [42]
Indstil digital udgang. A hgj udferes.
Indgangen bliver lav, nar intelligent
logikhandling [36]Indstil digital udgang. A
lav udferes.

[85] | SL digital out F | SL styreenhedshandling. Indgangen bliver
hgj, nér intelligent logikhandling [43]Indstil
digital udgang. A hgj udferes. Indgangen
bliver lav, nar intelligent logikhandling

[37]Indstil digital udgang. A lav udferes

[86] | ATEX ETR cur.
alarm

Kan veelges, hvis parameter 1-90 er
indstillet til [20] eller [21]. Hvis alarmen
164 ATEX ETR-stremgreaensealarm er aktiv,
er effekten 1.

[87] [ ATEX ETR freq.
alarm

Kan vaelges, hvis parameter 1-90 er
indstillet til [20] eller [21]. Hvis alarmen
166 ATEX ETR-frekvensgraensealarm er
aktiv, er effekten 1.

[88] | ATEX ETR cur.
warning

Kan veelges, hvis parameter 1-90 er
indstillet til [20] eller [21]. Hvis alarmen
163 ATEX ETR-stremgreenseadvarsel er
aktiv, er effekten 1.

[89] [ ATEX ETR freq.
warning

Kan vaelges, hvis parameter 1-90 er
indstillet til [20] eller [21]. Hvis advarslen
165 ATEX ETR-frekvensgraenseadvarsel er
aktiv, er effekten 1.

[90] | Safe Function

active
[91] | Safe Opt. Reset
req.
Option: Funktion:
Valg af styreord bit 10, hvis det er aktiv lav
eller aktiv hgj
[0] |None
[1] * | Profile
default
[2] | CTW Valid,
active low
[3] | Safe Option
Reset
[4] | PID error Nar den er aktiveret, inverterer den den
inverse resulterende fejl fra process PID-reguleringen.

Kun tilgaengelig hvis "Konfigurationstilstand"
er indstillet til "Overfladespole”, "Udvidet PID-
hast. OL" eller "Udvidet PID-hast. CL".

[5] PID reset |
part process PID-reguleringen. Svarer til
7-40 Process PID I-part Reset. Kun tilgaengelig

Nar den er aktiveret, nulstiller den I-delen af

hvis "Konfigurationstilstand" er indstillet til

8-14 Configurable Control Word CTW

Option: Funktion:
"Overfladespole”, "Udvidet PID-hast. OL" eller
"Udvidet PID-hast. CL".

[6] |PID enable Nar den er aktiveret, aktiverer den den
udvidede process PID-regulering. Svarer til
7-50 Process PID Extended PID. Kun
tilgeengelig hvis "Konfigurationstilstand" er
indstillet til "Udvidet PID-hast. OL" eller

"Udvidet PID-hast. CL".

3.10.3 8-3* FC-portindstillinger

8-30 Protocol

Option: Funktion:

[0] *| FC Kommunikation i henhold til FC-protokollen
som beskrevet i VLT AutomationDrive Design
Guide, Installation og opseetning af RS485.

[11 | FC MC Veelg protokol for FC-porten (standard).

[2] * | Modbus RTU

8-31 Address
Range:

Funktion:

Size related* | [1.-255.1] |

8-32 FC Port Baud Rate
Option:
[0] |2400 Baud

Funktion:

Valg af baud-hastighed for FC-porten
(standard).

[1] |4800 Baud
[2] * [ 9600 Baud
[3]1 [ 19200 Baud
[4] | 38400 Baud
[5] |[57600 Baud
[6] |76800 Baud
[71 [115200 Baud

8-33 Parity / Stop Bits

Option: Funktion:
[0] * Even Parity, 1 Stop Bit

[1 Odd Parity, 1 Stop Bit

[2] No Parity, 1 Stop Bit

[3] No Parity, 2 Stop Bits

8-34 Estimated cycle time

Range: Funktion:
0 ms*| [0 - 1000000 || stejende omgivelser kan greensefladen
ms] vaere blokeret grundet overspaending pa

darlige stel. Denne parameter angiver
tidsrummet mellem to pa hinanden
felgende rammer pa netveerket. Hvis
greensefladen ikke registrerer gyldige stel i
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8-34 Estimated cycle time

Range: Funktion:
det tidsrum, fjerner den modtager-
bufferen.
Range: Funktion:
10 ms* | [Application Angiv den minimale forsinkelsestid
dependant] mellem modtagelse af en forespargsel

og afsendelse af et svar. Pa denne
made kan forsinkelsen i
modemsvartider overvindes.

8-41 Parameters for signals

Option: Funktion:

signaler, der kan vaelges i
8-42 PCD write configu-
ration og 8-43 PCD read
configuration.

[15] Readout: actual setup

[302] | Minimum Reference

[303] | Maximum Reference

[312] [ Catch up/slow Down Value

[341] | Ramp 1 Ramp up Time

[342] |[Ramp 1 Ramp Down Time

8-36 Max Response Delay

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

8-37 Max Inter-Char Delay

Range: Funktion:
Application [Application Angiv det maksimale tilladte
dependent* dependant] tidsinterval mellem modtagelse

af to bytes. Denne parameter
aktiverer timeout, hvis
transmissionen afbrydes.
Denne parameter er kun aktiv,
nar 8-30 Protocol er indstillet til
FC MC-protokol [1].

3.10.4 8-4* FC MC-protokolsaet

840 Telegram selection

Option: Funktion:

[1] * [ Standard telegram 1 | Giver mulighed for at anvende frit
konfigurerbare telegrammer eller

standardtelegrammer til FC-porten.

[100] | None
[101] | PPO 1
[102] | PPO 2
[103] | PPO 3
1| PPO 4
1[PPO 5
[106] [ PPO 6
1
1
]

PPO 7
PPO 8
Custom telegram 1

Giver mulighed for at anvende frit
konfigurerbare telegrammer eller
standardtelegrammer til FC-porten.

[202] [ Custom telegram 3

8-41 Parameters for signals
Option: Funktion:

[0] * [ None

Denne parameter
indeholder en liste over

[351] | Ramp 2 Ramp up Time

[352] [Ramp 2 Ramp down Time

[380] [Jog Ramp Time
[381] [ Quick Stop Ramp Time
[411] [ Motor Speed Low Limit [RPM]

[412] | Motor Speed Low Limit [Hz]
[413] [ Motor Speed High Limit [RPM]
[414] | Motor Speed High Limit [Hz]
[416] | Torque Limit Motor Mode
[417] | Torque Limit Generator Mode
[590] | Digital & Relay Bus Control
[593] | Pulse Out #27 Bus Control
[595] | Pulse Out #29 Bus Control
[597] | Pulse Out #X30/6 Bus Control
[653] | Term 42 Output Bus Ctrl
[663] | Terminal X30/8 Bus Control
[673] | Terminal X45/1 Bus Control

[683] | Terminal X45/3 Bus Control
[748] | PCD Feed Forward
[890] [ Bus Jog 1 Speed
[891] [ Bus Jog 2 Speed
[1472] | Legacy Alarm Word
[1473] | Legacy Warning Word
[1474] | Leg. Ext. Status Word
[1500] | Operating Hours
[1501] | Running Hours

[1502] | kWh Counter

[1600] | Control Word

[1601] | Reference [Unit]
[1602] | Reference %

[1603] | Status Word

[1605] | Main Actual Value [%]
[1609] | Custom Readout
[1610] | Power [kW]

[1611] | Power [hp]

[1612] | Motor Voltage

[1613] [ Frequency

[1614] | Motor Current

[1615] | Frequency [%]

[1616] [ Torque [Nm]

[1617] | Speed [RPM]

[1618] | Motor Thermal
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8-41 Parameters for signals 8-41 Parameters for signals

Option: Funktion: Option: Funktion:

[1619] | KTY sensor temperature [3403] | PCD 3 Write to MCO

[1620] [ Motor Angle [3404] | PCD 4 Write to MCO

[1621] | Torque [%] High Res. [3405] | PCD 5 Write to MCO

[1622] | Torque [%] [3406] | PCD 6 Write to MCO

[1625] | Torque [Nm] High [3407] | PCD 7 Write to MCO

[1630] | DC Link Voltage [3408] | PCD 8 Write to MCO

[1632] | Brake Energy /s [3409] [ PCD 9 Write to MCO

[1633] | Brake Energy /2 min [3410] | PCD 10 Write to MCO

[1634] [ Heatsink Temp. [3421] | PCD 1 Read from MCO

[1635] | Inverter Thermal [3422] [ PCD 2 Read from MCO

[1638] | SL Controller State [3423] | PCD 3 Read from MCO

[1639] | Control Card Temp. [3424] [ PCD 4 Read from MCO

[1650] | External Reference [3425] | PCD 5 Read from MCO

[1651] | Pulse Reference [3426] | PCD 6 Read from MCO

[1652] | Feedback [Unit] [3427] | PCD 7 Read from MCO

[1653] | Digi Pot Reference [3428] | PCD 8 Read from MCO

[1657] | Feedback [RPM] [3429] | PCD 9 Read from MCO

[1660] | Digital Input [3430] | PCD 10 Read from MCO

[1661] | Terminal 53 Switch Setting [3440] | Digital Inputs

[1662] [ Analog Input 53 [3441] | Digital Outputs

[1663] | Terminal 54 Switch Setting [3450] | Actual Position

[1664] | Analog Input 54 [3451] | Commanded Position

[1665] | Analog Output 42 [mA] [3452] | Actual Master Position

[1666] | Digital Output [bin] [3453] [ Slave Index Position

[1667] | Freq. Input #29 [Hz] [3454] [ Master Index Position

[1668] [ Freq. Input #33 [Hz] [3455] [ Curve Position

[1669] [ Pulse Output #27 [Hz] [3456] | Track Error

[1670] | Pulse Output #29 [Hz] [3457] | Synchronizing Error

[1671] | Relay Output [bin] [3458] | Actual Velocity

[1672] | Counter A [3459] | Actual Master Velocity

[1673] | Counter B [3460] | Synchronizing Status

[1674] | Prec. Stop Counter [3461] | Axis Status

[1675] | Analog In X30/11 [3462] [ Program Status

[1676] | Analog In X30/12 [3464] | MCO 302 Status

[1677] | Analog Out X30/8 [mA] [3465] | MCO 302 Control

[1678] | Analog Out X45/1 [mA] [3470] | MCO Alarm Word 1

[1679] [ Analog Out X45/3 [mA] [3471] | MCO Alarm Word 2

[1680] | Fieldbus CTW 1 [4280] | Safe Option Status

[1682] | Fieldbus REF 1 [4285] | Active Safe Func.

[1684] [ Comm. Option STW [4286] | Safe Option Info

[1685] | FC Port CTW 1 ) .

1686] [ FC Port REF 1
[1690] | Alarm Word Range: Funktion:

[1691] | Alarm Word 2 Application [0 - Veelg de parametre, der skal
[1692] | Warning Word dependent* 9999 ] knyttes til PCD's telegrammer.
[1693] | Warning Word 2 Antallet af tilgeengelige PCD'er
[1694] | Ext. Status Word afhaenger af telegram-typen.
[1860] | Digital Input 2 Veerdierne i PCD'er vil saledes blive
[(3310] | Sync Factor Master skrevet til de \{algte parametre
[3311] | Sync Factor Slave som dataveerder.

[3401] [ PCD 1 Write to MCO

[3402] | PCD 2 Write to MCO
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8-43 PCD read configuration

8-52 DC Brake Select

afhaenger af telegramtypen.
PCD'er indeholder den faktiske
dataveerdi for de valgte parametre.

3.10.5 8-5* Digital/bus

Parametre til konfigurering af Digital/Bus-kombination af
styreord.

BEMARK!

Disse parametre er kun aktive, nar 8-01 Control Site er
indstillet til [0] Digital og styreord.

8-50 Coasting Select

Option: Funktion:
Veelg styring af frilabsfunktionen via
klemmerne (digital indgang) og/el. via bussen.
[0] | Digital Aktiverer start-kommandoen via en digital
input indgang.
[11 [Bus Aktiverer start-kommandoen via den serielle

kommunikationsport eller fieldbus-optionen.

[2] |Logic AND | Aktiverer start-kommandoen via
fieldbussen/den serielle kommunikationsport

OG yderligere via en af de digitale indgange.

[3] * | Logic OR Aktiverer start-kommandoen via
fieldbussen/den serielle kommunikationsport

ELLER via en af de digitale indgange.

8-51 Quick Stop Select

Veelg styring af kvikstopfunktionen via klemmerne (digital

indgang) og/eller via bussen.

Option: Funktion:
[0] Digital input

(11 Bus

[2] Logic AND

[3] * Logic OR

8-52 DC Brake Select
Funktion:

Option:

Range: Funktion: Option: Funktion:
Application [0 - 9999 ] | Veelg de parametre, der skal [0] | Digital Aktiverer start-kommandoen via en digital
dependent* knyttes til telegrammernes PCD'er. input indgang.

bt & mlige [Febras [1] |Bus Aktiverer start-kommandoen via den serielle

Veelg styring af DC-bremsen via klemmerne
(digital indgang) og/eller via Fieldbus.

BEMARK!

Kun muligheden [0] Digital indgang er
tilgeengelig, ndr 1-10 Motor Construction er
indstillet til [1] PM,ikke-udpraeg.SPM.

kommunikationsport eller Fieldbus-optionen.

Aktiverer startkommandoen via
Fieldbussen/den serielle kommunikationsport
OG via en af de digitale indgange.

[2] Logic AND

Aktiverer startkommandoen via
Fieldbussen/den serielle kommunikationsport
ELLER via en af de digitale indgange.

[3] * | Logic OR

8-53 Start Select

Option: Funktion:
Veelg styring af startfunktion for
frekvensomformeren via klemmerne (digital
indgang) og/eller via Fieldbus.
[0] | Digital Aktiverer startkommandoen via en digital
input indgang.
[11 |Bus Aktiverer startkommandoen via den serielle
kommunikationsport eller Fieldbus-optionen.
[2] | Logic Aktiverer startkommandoen via Fieldbus/den
AND serielle kommunikationsport OG yderligere via
en af de digitale indgange.
[3] * | Logic OR | Aktiverer startkommandoen via Fieldbus/den
serielle kommunikationsport ELLER via en af de
digitale indgange.

8-54 Reversing Select

Option: Funktion:
[0] [ Digital Veelg styring af frekvensomformerens reverse-
input ringsfunktion via klemmerne (digital indgang)
og/eller via Fieldbus'en.

[1]1 |Bus Aktiverer reverseringskommandoen via den
serielle kommunikationsport eller Fieldbus-
options.

[2] |Logic AND | Aktiverer reverseringskommandoen via

Fieldbus'en/den serielle kommunikationsport
OG yderligere via en af de digitale indgange.

[3] *| Logic OR | Aktiverer reverseringskommandoen via
Fieldbus'en/den serielle kommunikationsport

ELLER via en af de digitale indgange.

8-55 Set-up Select

Option: Funktion:
Velg styring af opsaetning for
frekvensomformeren via klemmerne (digital
indgang) og/eller via Fieldbus.
[0] | Digital Aktiverer opsaetningsvalget via en digital
input indgang.
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8-55 Set-up Select

8-80 Bus Message Count

8-56 Preset Reference Select

Option: Funktion:
Veelg styring af valg af preset-reference for
frekvensomformeren via klemmerne (digital
indgang) og/eller via Fieldbus.
[0] | Digital Aktiverer valg af preset-reference via en digital
input indgang.
[1]1 |Bus Aktiverer preset-referencevalget via den serielle
kommunikationsport eller Fieldbus-optionen.
[2] | Logic Aktiverer preset-referencevalget via
AND Fieldbus/den serielle kommunikationsport OG
yderligere via en af de digitale indgange.
[3] * [ Logic OR | Aktiverer preset-referencevalget via
Fieldbus/den serielle kommunikationsport ELLER
via en af de digitale indgange.

8-57 Profidrive OFF2 Select

Veelg styring af frekvensomformerens OFF2-valg via klemmerne
(digital indgang) og/eller via fieldbussen. Denne parameter er
kun aktiv, nar par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og
styreord, og par. 8-10 er indstillet til [1] Profidrive-profil.

Option: Funktion:
[0] Digital input

[1] Bus

[2] Logic AND

[3] * Logic OR

8-58 Profidrive OFF3 Select

Veelg styring af frekvensomformerens OFF3-valg via klemmerne
(digital indgang) og/eller via fieldbussen. Denne parameter er
kun aktiv, nar par. 8-01 Styrested er indstillet til [0] Digital og
styreord, og par. 8-10 er indstillet til [1] Profidrive-profil.

Option: Funktion: Range: Funktion:

[1]1 |Bus Aktiverer valg af opsatning via den serielle 0*| [0-01]|Denne parameter viser antallet af gyldige
kommunikationsport eller Fieldbus-optionen. telegrammer, der er registreret pa bussen.

[2] | Logic Aktiverer valg af opsaetning via Fieldbus/den

AND serielle kommunikationsport OG yderligere via

en af de digitale indgange. Range: Funktion:

[3] * | Logic OR [ Aktiverer valg af opsaetning via Fieldbus/den N I L
serielle kommunikationsport ELLER via en af de et) ) (5 (SIS, CIa0 G (i i )
digitale indgange. bussen.

Option: Funktion:
[o] Digital input

[1] Bus

[2] Logic AND

[3] * Logic OR

3.10.6 8-8* FC-portdiagnose

Disse parametre bruges til overvagning af buskommunika-
tionen via FC-porten.

8-82
Range:
0*[ [0-01]

Slave Messages Rcvd
Funktion:

Denne parameter viser antallet af gyldige
telegrammer, der er adresseret til slaven og sendt
af frekvensomformeren.

8-83 Slave Error Count

Range: Funktion:

0*| [0-01

Denne parameter viser antallet af telegrammer
med fejl, der ikke kunne udferes af
frekvensomformeren.

3.10.7 8-9* Bus-jog

8-90 Bus Jog 1 Speed

Range: Funktion:
100 RPM* | [ O - par. 4-13 | Angiv jog-hastigheden. Denne er en
RPM] fast jog-hastighed, der aktiveres via

den serielle port eller fieldbussen-
optionen.

891 Bus Jog 2 Speed

Range: Funktion:
200 RPM* [ [ O - par. 4-13 | Indtast jog-hastighed. Denne er en
RPM] fast jog-hastighed, der aktiveres via

den serielle port eller Fieldbus-
optionen.
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3.11 Parametre: 9-** Profibus 9-15 PCD Write Configuration
Array [10]
9-00 Setpoint . .
Option: Funktion:

Range: Funktion:
9 - [673] | Terminal X45/1 Bus Control
0*| [0- Denne parameter modtager cyklisk reference fra [683] | Terminal X45/3 Bus Control
65535 ] en master class 2. Hvis styreprioriteten er

[748] | PCD Feed Forward
[890] | Bus Jog 1 Speed
[891] [ Bus Jog 2 Speed

indstillet til master class 2, tages referencen til
frekvensomformeren fra denne parameter,

hvorimod den cykliske reference ignoreres.

[1680] | Fieldbus CTW 1
9-07 Actual Value [1682] | Fieldbus REF 1
. [1685] | FC Port CTW 1
Range: Funktion:
[1686] | FC Port REF 1

0*| [0 - 65535 ]| Denne parameter leverer MAV til master class
2. Parameteren er gyldig, nar styreprioriteten er

I
1
1
]
[3310] [ Sync Factor Master
1
1
]
1
]

i X . [3311] | Sync Factor Slave
indstillet til master class 2.
[3401] [ PCD 1 Write to MCO
9-15 PCD Write Configuration [3402] | PCD 2 Write to MCO
[3403] [ PCD 3 Write to MCO
Array [10]
. . [3404] [ PCD 4 Write to MCO
Option: Funktion: [3405] | PCD 5 Write to MCO
Veelg de parametre, der [3406] | PCD 6 Write to MCO
skal knyttes til PCD 3 til [3407] | PCD 7 Write to MCO
1\0 ! :Ie'eg;anl"me’”e'l [3408] | PCD 8 Write to MCO
tallet af ti i
ellad s dige e [3409] | PCD 9 Write to MCO
PCD'er afhaenger af -
[3410] | PCD 10 Write to MCO
telegram-typen.
Veerdierne i PCD 3 til 10 9-16 PCD Read Configuration
vil saledes blive skrevet til Array [10]
de valgte parametre som . .
dataveerdier. Alternativt Option: Funktion:
kan standard Profibus Veelg de parametre, der skal
telegram specificeres i knyttes til PCD 3 til 10 af
9-22 Telegram Selection. telegrammerne. Antallet af
mulige PCD'er afhaenger af
[0] * [None .
— telegram-typen. PCD 3 til 10
[302] | Minimum Reference indeholder den faktiske
[303] | Maximum Reference dataveerdi for de valgte
[312] | Catch up/slow Down Value parametre. Standard-Profibus-
[341]1 |Ramp 1 Ramp up Time telegrammer fremgar af
[342] |Ramp 1 Ramp Down Time 9-22 Telegram Selection.
[351 2amp 2 Eamp :p Time 0+ |Nome
2 2 Ti
35 am: an.wp own Time [15] Readout: actual setup
[380] |Jog Ramp Time [1472] | Legacy Alarm Word

Legacy Warning Word
Leg. Ext. Status Word

Motor Speed Low Limit [RPM]
Motor Speed Low Limit [Hz]
Motor Speed High Limit [RPM]
Motor Speed High Limit [Hz]
Torque Limit Motor Mode

Operating Hours

kWh Counter
Control Word

1
1
1
1
1
[381] | Quick Stop Ramp Time
1
1
1
]
]

[417] | Torque Limit Generator Mode
[590] [ Digital & Relay Bus Control
[593] | Pulse Out #27 Bus Control
[595] [ Pulse Out #29 Bus Control
[597] | Pulse Out #X30/6 Bus Control
[653] [ Term 42 Output Bus Ctrl
[663] | Terminal X30/8 Bus Control

Reference [Unit]

Reference %

]
]
]
]
[1501] [ Running Hours
]
]
]
]

[1603] | Status Word

[1605] | Main Actual Value [%]
[1609] | Custom Readout
[1610] | Power [kW]

[1611] [ Power [hp]
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9-16 PCD Read Configuration 9-16 PCD Read Configuration

Array [10] Array [10]
Option: Funktion: Option: Funktion:
[1612] | Motor Voltage [3421] [ PCD 1 Read from MCO
[1613] | Frequency [3422] | PCD 2 Read from MCO
[1614] | Motor Current [3423] | PCD 3 Read from MCO
[1615] | Frequency [%] [3424] | PCD 4 Read from MCO
[1616] | Torque [Nm] [3425] [ PCD 5 Read from MCO
[1617] | Speed [RPM] [3426] | PCD 6 Read from MCO
[1618] | Motor Thermal [3427] | PCD 7 Read from MCO
[1619] | KTY sensor temperature [3428] | PCD 8 Read from MCO
[1620] | Motor Angle [3429] | PCD 9 Read from MCO
[1621] | Torque [%] High Res. [3430] | PCD 10 Read from MCO
[1622] | Torque [%] [3440] | Digital Inputs
[1625] | Torque [Nm] High [3441] | Digital Outputs
[1630] [ DC Link Voltage [3450] | Actual Position
[1632] | Brake Energy /s [3451] | Commanded Position
[1633] | Brake Energy /2 min [3452] | Actual Master Position
[1634] | Heatsink Temp. [3453] | Slave Index Position
[1635] | Inverter Thermal [3454] | Master Index Position
[1638] | SL Controller State [3455] | Curve Position
[1639] | Control Card Temp. [3456] | Track Error
[1650] | External Reference [3457] | Synchronizing Error
[1651] | Pulse Reference [3458] | Actual Velocity
[1652] | Feedback [Unit] [3459] | Actual Master Velocity
[1653] | Digi Pot Reference [3460] | Synchronizing Status
[1657] | Feedback [RPM] [3461] | Axis Status
[1660] | Digital Input [3462] | Program Status
[1661] | Terminal 53 Switch Setting [3464] [ MCO 302 Status
[1662] | Analog Input 53 [3465] | MCO 302 Control
[1663] | Terminal 54 Switch Setting [3470] [ MCO Alarm Word 1
[1664] | Analog Input 54 [3471] | MCO Alarm Word 2
[1665] | Analog Output 42 [mA] [4280] | Safe Option Status
[1666] | Digital Output [bin] [4285] | Active Safe Func.
[1667] [ Freq. Input #29 [Hz] [4286] | Safe Option Info
[1668] [ Freq. Input #33 [HZ]
oo [P Dbt 5 b
[1670] | Pulse Output #29 [Hz] Range: Funktion:
[1671] | Relay Output [bin] 126 *| [ 0 - | Indtast nodeadressen i denne parameter el.
116721 | Counter A 126.] alternativt pa hardwarekontakten. For at
[1673] | Counter B justere nodeadressen i 9-18 Node Address skal
[1674] | Prec. Stop Counter hardwarekontakten stilles pa 126 eller 127
[1675] | Analog In X30/11 (dvs. alle kontakter indstilles til "Aktiv"). Ellers
[1676] | Analog In X30/12 viser denne parameter kontaktens faktiske
indstilling.
[1677] | Analog Out X30/8 [mA]
[1679] | Analog Out X45/3 [mA]
Viser Profibus telegram-konfigurationen.
[1684] [ Comm. Option STW
[1690] | Alarm Word Option: Funktion:
[1691] | Alarm Word 2 [1] Standard telegram 1
[1692] | Warning Word [100] * None
[1693] | Warning Word 2 [o1] PPO 1
[1694] | Ext. Status Word [102] PPO 2
[1860] | Digital Input 2 [103] PPO 3
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9-22 Telegram Selection 9-23 Parameters for Signals

Viser Profibus telegram-konfigurationen. Array [1000]
Option: Funktion: Skrivebeskyttet
[104] PPO 4 Option: Funktion:
[105] PPO 5 [1502] | kWh Counter
[106] PPO 6 [1600] | Control Word
[107] PPO 7 [1601] | Reference [Unit]
[108] * PPO 8 Skrivebeskyttet. [1602] | Reference %
[200] Custom telegram 1 [1603] | Status Word
[202] Custom telegram 3 [1605] | Main Actual Value [%]
[1609] | Custom Readout
Array [1000] [1611] | Power [hp]
Skrivebeskyttet [1612] | Motor Voltage
Option: Funktion: [1613] | Frequency
Denne parameter [1614] [ Motor Current
indeholder en liste over [1615] | Frequency [%]
signaler, der kan veelges i [1616] | Torque [Nm]
9-15 PCD Write Configu- [1617] | Speed [RPM]
ration og 9-16 PCD Read [1618] | Motor Thermal
Configuration. [1619] | KTY sensor temperature
[o] * None [1620] | Motor Angle
[15] Readout: actual setup [1621] | Torque [%] High Res.
[302] | Minimum Reference (1622] | Torque [%]
[303] | Maximum Reference [1625] | Torque [Nm] High
[312] [ Catch up/slow Down Value [1630] | DC Link Voltage
[341] |Ramp 1 Ramp up Time [1632] | Brake Energy /s
[342] |Ramp 1 Ramp Down Time [1633] | Brake Energy /2 min
[351] | Ramp 2 Ramp up Time [1634] | Heatsink Temp.
1352] |Ramp 2 Ramp down Time [1635] | Inverter Thermal
[380] |Jog Ramp Time [1638] | SL Controller State
[381] | Quick Stop Ramp Time [1639] | Control Card Temp.
[411] | Motor Speed Low Limit [RPM] [1650] | External Reference
[412] | Motor Speed Low Limit [Hz] [1651] | Pulse Reference
[413] | Motor Speed High Limit [RPM] [1652] | Feedback [Unit]
[414] | Motor Speed High Limit [Hz] [1653] | Digi Pot Reference
[416] [Torque Limit Motor Mode [1657] | Feedback [RPM]
[417] |Torque Limit Generator Mode [1660] | Digital Input
[590] | Digital & Relay Bus Control [1661] | Terminal 53 Switch Setting
[593] [ Pulse Out #27 Bus Control [1662] | Analog Input 53
[595] | Pulse Out #29 Bus Control [1663] | Terminal 54 Switch Setting
[597] [ Pulse Out #X30/6 Bus Control [1664] | Analog Input 54
[653] [ Term 42 Output Bus Ctrl [1665] | Analog Output 42 [mA]
[663] | Terminal X30/8 Bus Control [1666] | Digital Output [bin]
[673] | Terminal X45/1 Bus Control [Eeo] | [P s €22 [142]
[683] | Terminal X45/3 Bus Control (1668] | Freq. Input #33 [Hz]
[748] | PCD Feed Forward [1669] | Pulse Output #27 [Hz]
[890] |Bus Jog 1 Speed [1670] [ Pulse Output #29 [Hz]
[891] |Bus Jog 2 Speed [1671] | Relay Output [bin]
[1472] | Legacy Alarm Word [1672] | Counter A
[1473] | Legacy Warning Word [1673] | Counter B
[1474] | Leg. Ext. Status Word [1674] | Prec. Stop Counter
[1500] | Operating Hours [1675] | Analog In X30/11
[1501] | Running Hours [1676] | Analog In X30/12
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9-23 Parameters for Signals 9-23 Parameters for Signals

Array [1000] Array [1000]
Skrivebeskyttet Skrivebeskyttet
Option: Funktion: Option: Funktion:
[1677] | Analog Out X30/8 [mA] [3462] | Program Status
[1678] | Analog Out X45/1 [mA] [3464] | MCO 302 Status
[1679] | Analog Out X45/3 [mA] [3465] [ MCO 302 Control
[1680] | Fieldbus CTW 1 [3470] [ MCO Alarm Word 1
[1682] | Fieldbus REF 1 [3471] | MCO Alarm Word 2
[1684] [ Comm. Option STW [4280] | Safe Option Status
[1685] | FC Port CTW 1 [4285] | Active Safe Func.
[1686] | FC Port REF 1 [4286] | Safe Option Info
[1690] | Alarm Word 927 P ter Edit
[1691] | Alarm Word 2 _2f FalamEier Bel
[1692] | Warning Word Option: Funktion:
[1693] | Warning Word 2 Parametre kan redigeres via Profibus, R5485-
[1694] | Ext. Status Word standardgreensefladen eller LCP.
[1860] | Digital Input 2 [0] | Disabled | Deaktiverer redigering via Profibus.
B0 [SiE S T [1] * [ Enabled | Aktiverer redigering via Profibus.
[3311] | Sync Factor Slave
[3401] | PCD 1 Write to MCO 9-28 Process Control
3402] | PCD 2 Write to MCO . .
[3402] e Option: Funktion:
[3403] | PCD 3 Write to MCO
- Processtyring (indstilling af styreord, hastigheds-
[3404] | PCD 4 Write to MCO o
5l || Fe) 5 s reference og procesdata) er mulig via enten
[ ! rfte to Profibus eller standard-fieldbus, men ikke via
[3406] | PCD 6 Write to MCO begge pa samme tid. Lokal betjening er altid
[34071 | PCD 7 Write to MCO mulig via LCP. Styring via processtyring er mulig
[3408] | PCD 8 Write to MCO enten via klemmerne eller fieldbussen afhzengigt
[3409] | PCD 9 Write to MCO af indstillingerne i 8-50 Coasting Select til
[3410] | PCD 10 Write to MCO 8-56 Preset Reference Select.
[3421] | PCD 1 Read from MCO - - - - -
[0] [ Disable Deaktiverer processtyring via Profibus, og
[3422] [ PCD 2 Read from MCO . . . X
aktiverer processtyring via standard fieldbus
2| BeD 5 Bl fieh (WEO eller Profibus Master class 2.
[3424] | PCD 4 Read from MCO
[3425] | PCD 5 Read from MCO [1] * EnaPIe Aktiverer pr.ocesstyrmg via I?roﬁb.us Master Class
[3426] | PCD 6 Read from MCO cyclic 1, og deaktiverer processtyring via standard
master fieldbus eller Profibus Master class 2.
[3427] | PCD 7 Read from MCO
3428] | PCD 8 Read from MCO
[3428] 9-44 Fault Message Counter
[3429] | PCD 9 Read from MCO Kt
[3430] | PCD 10 Read from MCO Range: Funktion:
[3440] | Digital Inputs 0*| [0 - 65535 ]| Denne param.eter viser det antal fejlhaendelser,
[3441] | Digital Outputs der er lagret i 9-45 Fault Code og 9-47 Fault
— Number. Bufferkapaciteten er maks. otte
[3450] | Actual Position
— fejlhaendelser. Bufferen og teelleren saettes til 0
[3451] | Commanded Position o
ved nulstilling el. opstart.
[3452] | Actual Master Position
[3453] [ Slave Index Position 9-45 Fault Code
[3454] [ Master Index Position .
— Range: Funktion:
[3455] [ Curve Position ; ;
(3456] | Track Error 0 [0 - 0 ] [ Denne buffer indeholder alarmordet for samtlige
— alarmer og advarsler, der er forekommet siden
[3457] | Synchronizing Error . o .
sidste nulstilling el. opstart. Bufferkapaciteten er
[3458] | Actual Velocity .
maks. otte fejlhaendelser.
[3459] [ Actual Master Velocity
[3460] | Synchronizing Status
[3461] | Axis Status
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9-47 Fault Number

Range: Funktion:

9-63 Actual Baud Rate
Option:

Funktion:

0* | [0 -0 ][ Denne buffer indeholder alarmnummeret (f.eks. 2
for live zero-fejl og 4 for netfasetab) for alle alarmer
og advarsler, der forekommet siden sidste opstart.
Bufferkapaciteten er maks. otte fejlhaendelser.

9-52 Fault Situation Counter

Range: Funktion:

0*| [0 - 1000 ] [ Denne parameter viser antallet af fejlhaendelser,
der er forekommet siden seneste nulstilling eller
opstart.

9-53 Profibus Warning Word
Range:

Funktion:

0*| [0-65535 ]| Denne parameter viser Profibus-kommunikati-
onsadvarsler. Se Betjeningsvejledningen til

Profibus for at fa yderligere oplysninger.

Skrivebes.

0 Forbindelsen til DP-masteren er ikke i orden
Bit: Betydning:

1 Anvendes ikke

2 FDLNDL (Fieldbus Data link Layer) er ikke ok
3 Ryd data-kommando modtaget

4 Faktisk veerdi ikke opdateret

5 Baud-hastighedssegning

6 PROFIBUS ASIC sender ikke

7 Initialisering af PROFIBUS er ikke i orden

8 Frekvensomformeren er trippet

9 Intern CAN-fejl

10 Forkerte konfigurationsdata fra PLC

1 Forkert ID sendt af PLC

12 Intern fejl opstdet

13 Ikke konfigureret

14 Timeout aktiv

15 Advarsel 34 aktiv

9-63 Actual Baud Rate
Option:

Funktion:

Denne parameter viser den faktiske
baud-hastighed for Profibussen.
Profibusmasteren indstiller
automatisk baud-hastigheden.

[0] 9,6 kbit/s
[1] 19,2 kbit/s
[2] 93,75 kbit/s
[3] 187,5 kbit/s
[4] 500 kbit/s
[6] 1500 kbit/s
[7] 3000 kbit/s
[8] 6000 kbit/s
[9] 12000 kbit/s

[10] 31,25 kbit/s
[11] 45,45 kbit/s
[255] * | No baudrate found

9-64 Device Identification

Range: Funktion:

0% | [0-0][Den apparatspecifikke identifikation. Detaljeret
beskrivelse findes i betjeningsvejledningen til
Profibus, MG.33.CX.YY.

9-65 Profile Number
Range:

Funktion:

0*| [0-0]]|Denne parameter indeholder profilidentifikationen.
Byte 1 indeholder profilnummeret og byte 2
versionsnummeret for profilen.

BEMARK!

Denne parameter kan ikke ses via LCP.

9-67 Control Word 1

Range:

Funktion:

0*| [0 - 65535 ] [ Denne parameter godkender styreordet fra en
master class 2 i samme format som PCD 1.

9-68 Status Word 1

Range:

Funktion:

0*| [0 - 65535 ]| Denne parameter leverer statusordet til master
class 2 i samme format som PCD 2.

9-70 Programming Set-up

Option: Funktion:

Veelg den opsaetning, der skal redigeres.

[0] | Factory setup [ Anvender standarddata. Denne option
anvendes som datakilde til at bringe de
andre opsatninger tilbage til en kendt

tilstand.
[11 |Set-up 1 Redigerer opsaetning 1.
[2] | Set-up 2 Redigerer opsaetning 2.
[3] |Set-up 3 Redigerer opsatning 3.
[4] | Set-up 4 Redigerer opsatning 4.

[9] * | Active Set-up | Folger den aktive setup, der er valgt i
0-10 Active Set-up.

Denne parameter er unik for LCP og fieldbusserne. Se ogsa
0-11 Programming Set-up.
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9-71 Profibus Save Data Values

Option:

Funktion:

Parametervaerdier, der er sendret via Profibus,
gemmes ikke automatisk i den permanente
hukommelse. Anvend denne parameter til at
aktivere en funktion, der lagrer alle parameter-
veerdier i den permanente hukommelse
EEPROM, sa aendrede parametervaerdier bevares
ved nedlukning.

[oy

Off

Deaktiverer den permanente hukommelses-
funktion.

(1

Store all
setups

Gemmer alle parameterveerdier for alle
opseetninger i den permanente hukommelse.
Valget returnerer til indstillingen lkke aktiv [0],
nar alle parameterveerdier er gemt.

[2]

Store all
setups

Gemmer alle parameterveerdier for alle
opsaetninger i den permanente hukommelse.
Valget returnerer til indstillingen lkke aktiv [0],
nar alle parameterveerdier er gemt.

9-72 ProfibusDriveReset

Option: Funktion:

[0] * | No action

[1]1 | Power-on Nulstiller frekvensomformeren ved opstart,
reset som nar der slukkes og teendes for strammen.

[3]1 | Comm Nulstiller kun Profibus-optionen, hvilket er en

option reset

fordel efter aendring af bestemte indstillinger
i parametergruppe 9-**, f.eks. 9-18 Node
Address.

Efter nulstilling forsvinder
frekvensomformeren fra Fieldbus, hvilket kan
forarsage en kommunikationsfejl fra masteren.

9-75 DO Identification

Range:

Funktion:

0*

[0-65535]

Viser oplysninger om DO (Drive Object, appara-
tobjekt).

9-80 Defined Parameters (1)

Array [116]
Ingen LCP adgang

Skrivebeskyttet
Range: Funktion:
0*|[ [0-9999 ]| Denne parameter viser en liste over samtlige

definerede parametre i frekvensomformeren,
som er tilgaengelige for Profibus.

9-81 Defined Parameters (2)

Array [116]
Ingen LCP adgang

Skrivebeskyttet
Range: Funktion:
0*| [0-9999 ] Denne parameter viser en liste over samtlige

definerede parametre i frekvensomformeren,
som er tilgeengelige for Profibus.

9-82 Defined Parameters (3)

Array [116]
Ingen LCP adgang

Skrivebeskyttet
Range: Funktion:
0*| [0-9999 ] Denne parameter viser en liste over samtlige

definerede parametre i frekvensomformeren,
som er tilgeengelige for Profibus.

9-83 Defined Parameters (4)

Array [116]
Ingen LCP adgang

Skrivebeskyttet
Range: Funktion:
0*| [0-9999 ]| Denne parameter viser en liste over samtlige

definerede parametre i frekvensomformeren,
som er tilgeengelige for Profibus.

9-84 Defined Parameters (5)

Range: Funktion:

0%| [0-9999 ]| Denne parameter viser en liste over samtlige
definerede parametre i frekvensomformeren,

som er tilgaengelige for Profibus.

990 Changed Parameters (1)

Array [116]
Ingen LCP adgang

Skrivebeskyttet
Range: Funktion:
0*[ [0-9999 ][ Denne parameter viser en liste over alle de

parametre i frekvensomformeren, der afviger fra
fabriksindstillingen.

9-91 Changed Parameters (2)

Array [116]
Ingen LCP adgang

Skrivebeskyttet
Range: Funktion:
0 *| [0-9999 ][ Denne parameter viser en liste over alle de

parametre i frekvensomformeren, der afviger fra
fabriksindstillingen.
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9-92 Changed Parameters (3)

Array [116]
Ingen LCP adgang
Skrivebeskyttet

Range: Funktion:

0*| [0-9999 ]| Denne parameter viser en liste over alle de
parametre i frekvensomformeren, der afviger fra
fabriksindstillingen.

9-94 Changed Parameters (5)

Array [116]
Ingen LCP-adresse
Skrivebeskyttet

Range: Funktion:

0*| [0-9999 ]| Denne parameter viser en liste over alle de
parametre i frekvensomformeren, der afviger fra
fabriksindstillingen.
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3.12 Parametre: 10-** DeviceNet CAN- 3.12.2 10-1* DeviceNet
fieldbus
10-10 Process Data Type Selection

3.12.1 10-0* Feelles indstillinger Option: Funktion:

Velg forekomst (telegram) til datatrans-

mission. De tilgaengelige forekomster er
Option: Funktion: afhaengige af indstillingen af 8-10 Control
[0] CANopen Profile.
[11* |DeviceNet Viser den aktive CAN-protokol. Nar 8-10 Control Profile er indstillet til [0], er
FC-profil, 10-10 Process Data Type Selection-
BEM/ERKI optionerne [0] og [1] tilgeengelige.

Nar 8-10 Control Profile er indstillet til [5]
ODVA, er optionerne [2] og [3] i 10-10 Process
Data Type Selection tilgeengelige.
Forekomsterne 100/150 og 101/151 er

Optionerne afhaenger af den installerede option.

10-01 Baud Rate Select

Veelg transmissionshastighed for fieldbus. Valget skal svare til Danfoss-specifikke. Forekomsterne 20/70 og
transmissionshastigheden for masteren og de @vrige fieldbus- 21/71 er ODVA-specifikke vekselstramsappa-
knuder. ratprofiler.
Option: Funktion: Retningslinjer vedrgrende valg af telegram
[16] 10 Kbps findes i DeviceNet -betjeningsvejledningen.
7] 20 Kbps Bemeerk, at en sendring af denne parameter
18] 50 Kbps udferes straks.
[19] 100 Kbps [0] * [ INSTANCE
[20] * 125 Kbps 100/150
[21] 250 Kbps [11 [INSTANCE
[22] 500 Kbps 101/151
[2] [ INSTANCE
20170
Range: Funktion: 31 | INSTANCE
Application [Application Valg af nodeadresse. Hver 21/71
dependent* dependant] enkelt station, der er
forbundet til det samme
Device Net-netvaerk, skal have Veelg processen skriv data for 1/0-enhedsforekomster 101/151.
en entydig adresse. Elementerne [2] og [3] kan velges fra denne array. Elementerne
[0] og [1] fra denne array er faste.
10-05 Readout Transmit Error Counter Option: Funktion:
Range: Funktion: [0] * None
0 *[ [0-255] | Viser antallet af transmissionsfejl i CAN-styringen, [302] Minimum Reference
der er forekommet siden sidste opstart. [303] Maximum Reference
[312] Catch up/slow Down Value
10-06 Readout Receive Error Counter [341] Ramp 1 Ramp up Time
Range: Funktion: [342] Ramp 1 Ramp Down Time
0 *| [0-255]] Viser, hvor mange modtagefejl, der er [351] Ramp 2 Ramp up Time
forekommet i CAN-styringen siden seneste [352] Ramp 2 Ramp down Time
opstart. [380] Jog Ramp Time
[381] Quick Stop Ramp Time
Range: Funktion: [412] Motor Speed Low Limit [Hz]
0*| [0 - 255 1] | Viser, hvor mange Bus Off-handelser, der er [413] Motor Speed High Limit [RPM]
forekommet siden seneste opstart. [414] Motor Speed High Limit [Hz]
[416] Torque Limit Motor Mode
[417] Torque Limit Generator Mode
[590] Digital & Relay Bus Control
[593] Pulse Out #27 Bus Control
[595] Pulse Out #29 Bus Control
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10-11 Process Data Config Write

10-12 Process Data Config Read

Veelg processen skriv data for 1/0-enhedsforekomster 101/151. Veelg processen laes data for I/O-enhedsforekomster 101/151.
Elementerne [2] og [3] kan vealges fra denne array. Elementerne Elementerne [2] og [3] kan vealges fra denne array. Elemen. [0]
[0] og [1] fra denne array er faste. og [1] fra denne array er faste.
Option: Funktion: Option: Funktion:
[597] Pulse Out #X30/6 Bus Control [1615] Frequency [%]
[653] Term 42 Output Bus Ctrl [1616] Torque [Nm]
[663] Terminal X30/8 Bus Control [1617] Speed [RPM]
[673] Terminal X45/1 Bus Control [1618] Motor Thermal
[683] Terminal X45/3 Bus Control [1619] KTY sensor temperature
[748] PCD Feed Forward [1620] Motor Angle
[890] Bus Jog 1 Speed [1621] Torque [%] High Res.
[891] Bus Jog 2 Speed [1622] Torque [%]
[1680] Fieldbus CTW 1 [1625] Torque [Nm] High
[1682] Fieldbus REF 1 [1630] DC Link Voltage
[1685] FC Port CTW 1 [1632] Brake Energy /s
[1686] FC Port REF 1 [1633] Brake Energy /2 min
[3310] Sync Factor Master [1634] Heatsink Temp.
[3311] Sync Factor Slave [1635] Inverter Thermal
[3401] PCD 1 Write to MCO [1638] SL Controller State
[3402] PCD 2 Write to MCO [1639] Control Card Temp.
[3403] PCD 3 Write to MCO [1650] External Reference
[3404] PCD 4 Write to MCO [1651] Pulse Reference
[3405] PCD 5 Write to MCO [1652] Feedback [Unit]
[3406] PCD 6 Write to MCO [1653] Digi Pot Reference
[3407] PCD 7 Write to MCO [1657] Feedback [RPM]
[3408] PCD 8 Write to MCO [1660] Digital Input
[3409] PCD 9 Write to MCO [1661] Terminal 53 Switch Setting
[3410] PCD 10 Write to MCO [1662] Analog Input 53
[1663] Terminal 54 Switch Setting
o Analog Input 54
Veelg processen laes data for I/O-enhedsforekomster 101/151. [1665] Analog Output 42 [mA]
Elementerne [2] og [3] kan velges fra denne array. Elemen. [0] (16661 Digital Output [bin]
og [1] fra denne array er faste. [1667] Freq. Input #29 [Hz]
Option: Funktion: [1668] Freg. Input #33 [Hz]
[0] * None [1669] Pulse Output #27 [Hz]
[15] Readout: actual setup [1670] Pulse Output #29 [Hz]
[1472] Legacy Alarm Word [1671] Relay Output [bin]
[1473] Legacy Warning Word [1672] Counter A
[1474] Leg. Ext. Status Word [1673] Counter B
[1500] Operating Hours [1674] Prec. Stop Counter
[1501] Running Hours [1675] Analog In X30/11
[1502] kWh Counter [1676] Analog In X30/12
[1600] Control Word [1677] Analog Out X30/8 [mA]
[1601] Reference [Unit] [1678] Analog Out X45/1 [mA]
[1602] Reference % [1679] Analog Out X45/3 [mA]
[1603] Status Word [1684] Comm. Option STW
[1605] Main Actual Value [%] [1690] Alarm Word
[1609] Custom Readout [1691] Alarm Word 2
[1610] Power [kW] [1692] Warning Word
[1611] Power [hp] [1693] Warning Word 2
[1612] Motor Voltage [1694] Ext. Status Word
[1613] Frequency [1860] Digital Input 2
[1614] Motor Current [3421] PCD 1 Read from MCO
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10-12 Process Data Config Read

10-13 Warning Parameter

Vaelg processen laes data for I/0-enhedsforekomster 101/151. Range: Funktion:

Elementerne [2] og [3] kan vealges fra denne array. Elemen. [0] Bit: Betydning:

og [1] fra denne array er faste. 0 Busnavaik e alkiy

Option: Funktion: 1 Udtrykkelig tilslutnings-timeout
[3422] PCD 2 Read from MCO 2 I/0-tilslutning

[3423] PCD 3 Read from MCO 3 Gentagelsesgraense naet

[3424] PCD 4 Read from MCO 4 Faktisk er ikke opdateret

[3425] PCD 5 Read from MCO 5 CAN-bus deaktiveret

[3426] PCD 6 Read from MCO 6 1/0-sendefejl

[3427] PCD 7 Read from MCO 7 Initialiseringsfejl

[3428] PCD 8 Read from MCO 8 Ingen busforsyning

[3429] PCD 9 Read from MCO 9 Bus deaktiveret

[3430] PCD 10 Read from MCO 10 Fejl passiv

[3440] Digital Inputs 11 Fejladvarsel

[3441] Digital Outputs 12 Dobbelt MAC-id-fejl

[3450] Actual Position 13 RX-kgoverlab

[3451] Commanded Position 14 TX-kegoverlgb

[3452] Actual Master Position 15 CAN-overlgb

[3453] Slave Index Position

[3454] Master Index Position

ass) Curve Posiion
[3456] Track Error Skrivebeskyttet fra LCP

[3457] Synchronizing Error Option:  Funktion:

[3458] Actual Velocity Vaelg referencekilde i forekomst 21/71 og 20/70.
[3459] Actual Master Velocity [0] * | Off | Aktiverer reference via analoge/digitale indgange.
[3460] Synchronizing Status

[3461] Axis Status [11 | On [ Aktiverer reference via fieldbus.

[3462] Program Status

e MCO 302 stas
[3465] MCO 302 Control Skrivebeskyttet fra LCP

[3470] MCO Alarm Word 1 Option:  Funktion:

[3471] MCO Alarm Word 2 Veelger styrekilde i forekomst 21/71 og 20/70.
[4280] SalElORHenkS @iy [0] * | Off | Aktiverer styring via analoge/digitale indgange.
[4285] Active Safe Func.

[4286] Safe Option Info [1] On | Aktiverer styring via Fieldbus.
© 123 109 COSie

Range: Funktion:

o[ [0 - Viser et !Z)evi'cel'\let-specifikt advarselso.rd..Der elt

65535 ] knyttet én bit til hver advarsel. Se betjeningsvej-
ledning for DeviceNet (MG.33.DX.YY) for at fa Range: Funktion:
flere oplysninger. 0*| [0 - 65535 ]| Indtast veerdien for COS-filter 1 for at klargere
filtermasken til statusordet. Under drift i COS

(Change-Of-State) sgrger den funktion for at
frafiltrere bit fra det statusord, der ikke skal
sendes, hvis bittene aendrer sig.

10-21 COS Filter 2

Range: Funktion:
0*| [0 - 65535 ]| Indtast veerdien for COS-filter 2 for at klargere
filtermasken til Main Actual Value. Under drift i

COS (Change-of-state) serger denne funktion

122 MG33MDO0T1 - VLT® er et registreret varemzerke tilhgrende Danfoss



Danfott

Parameterbeskrivelser

FC 300 Programming Guide

10-21 COS Filter 2

Funktion:
for at frafiltrere bit i Main Actual Value, der
ikke skal sendes, hvis de andrer sig.

Range:

10-22 COS Filter 3

Range: Funktion:
0*| [0 - 65535 ] | Indtast veerdien for COS-filter 3 for at klargere
filtermasken til PCD 3. Under drift i COS
(Change-Of-State) serger denne funktion for at
frafiltrere bit i PCD 3, der ikke skal sendes, hvis
bittene aendrer sig.

10-23 COS Filter 4

Range: Funktion:
0*| [0 - 65535 ] | Indtast veerdien for COS-filter 4 for at klargere
filtermasken til PCD 4. Under drift i COS
(Change-Of-State) serger denne funktion for at
frafiltrere bit i PCD 4, der ikke skal sendes, hvis
bittene aendrer sig.

3.12.4 10-3* Parameteradgang

Parametergruppe, der giver adgang til indekserede par. og
definition af programmeringssetup.

10-30 Array Index

Range: Funktion:
0*| [0 - 255 ] | Viser array-parametre. Denne parameter er kun
gyldig, hvis der er installeret en DeviceNet-
fieldbus.

Option: Funktion:
Parametervaerdier, der er sendret via DeviceNet,
gemmes ikke automatisk i den permanente
hukommelse. Anvend denne parameter til at
aktivere en funktion, der lagrer alle parameter-
veerdier i den permanente hukommelse
EEPROM, sa aendrede parametervaerdier bevares
ved nedlukning.

[0] * | Off Deaktiverer den permanente hukommelses-
funktion.

[1]1 | Store all Gemmer alle parameterveerdier fra aktivt setup i

setups den permanente hukommelse. Valget returneres

til Ikke aktiv [0], nar alle veerdierne er gemt.

[2] | Store all Gemmer alle parameterveerdier for alle

setups opsaetninger i den permanente hukommelse.

Valget returnerer til indstillingen Ikke aktiv [0],
ndr alle parameterveerdier er gemt.

10-32 Devicenet Revision

Range: Funktion:

Application [0 - 65535 ] | Viser DeviceNet-revisions-

dependent* nummeret. Denne parameter
bruges til oprettelse af EDS-filen.

Application [0 - 65535 ] | Viser DeviceNet-revisions-

dependent* nummeret. Denne parameter
bruges til oprettelse af EDS-filen.

10-33 Store Always

Option: Funktion:

[0] * | Off | Deaktiverer permanent lagring af data.

[1] | On | Gemmer parameterdata, der er modtaget via
DeviceNet i permanent EEPROM-hukommelse som

standard.

10-39 Devicenet F Parameters
Array [1000]
Ingen LCP-adgang

Range: Funktion:

0*| [0-01]]|Denne parameter benyttes til at konfigurere
frekvensomformeren via DeviceNet og generere
EDS-filen.
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3.13 Parametre: 12-** Ethernet

3.13.1 12-0% IP-indst.

12-00 IP-adressetildeling

Option: Funktion:

Veelger IP-adressetildelingsmetoden.
[0] * | Manuel | IP-adressen kan indstilles i 72-01 IP Address IP-

adresse.
[11 | DHCP | IP-adresse tildeles via DHCP-serveren.
[2] [BOOTP | IP-adresse tildeles via BOOTP-serveren.
Range: Funktion:
[000.000.000.000 - Konfigurer optionens IP-adresse.
255.255.255.255] Skrivebeskyttet, hvis 12-00 IP Address

Assignment er indstillet til DHCP
eller BOOTP.

12-02 Undernetmaske

Range: Funktion:
[000.000.000.000 - Konfigurer optionens IP-
255.255.255.255] undernetmaske. Skrivebeskyttet, hvis

12-00 IP Address Assignment er
indstillet til DHCP eller BOOTP.

12-03 Standardgateway

Range: Funktion:
[000.000.000.000 - Konfigurer optionens IP-standard-
255.255.255.255] gateway. Skrivebeskyttet, hvis 12-00 IP

Address Assignment er indstillet til
DHCP eller BOOTP.

12-04 DHCP-server

Range: Funktion:
[000,000,000,000 - Skrivebeskyttet. Viser den fundne
255,255,255,255] DHCP- eller BOOTP-servers IP-
adresse.

BEMARK!

Det er nedvendigt med en streamcyklus, nar IP-parametrene
er indstillet manuelt.

12-05 Lease Expires

Range: Funktion:
Application [Application Skrivebeskyttet. Viser den
dependent* dependant] resterende lease-tid for den

aktuelle DHCP-tildelte IP-
adresse.

12-06 Name Servers

Range: Funktion:

0*| [0 - 2147483647 ]| IP-adresser for domaenenavneservere. Kan
automatisk tildeles med DHCP.

12-07 Domain Name

Range: Funktion:

0| [0 -2147483647 ] | Domanenavn for det forbundne netvaerk.
Kan automatisk tildeles med DHCP.

12-08 Veertsnavn

Funktion:

| Optionens logiske (givne) navn.

12-09 Physical Address

Range: Funktion:

0% | [0 - 0] [ Skrivebeskyttet - Viser optionens fysiske adresse
(MAQ).

3.13.2 12-1* Eth.-linkpar.

12-1* Ethernet-linkparametre

Option: Funktion:

Geelder for hele parametergruppen.
[0] |Port1
[1] |[Port 2

12-10 Link Status

Option: Funktion:

Skrivebeskyttet. Viser Ethernet-portenes linkstatus.
[0] | No Link
[1] | Link

12-11 Link Duration

Range: Funktion:
Application [Application Skrivebeskyttet. Viser
dependent* dependant] varigheden for det aktuelle

link pa hver port i
dd:tt:mm:ss.

12-12 Autoforhandl.

Option: Funktion:
Konfigurerer autoforhandling for Ethernet-linkpa-
rametre for hver port: Aktiv eller Ikke aktiv.

[0] [ Deaktiveret | Linkhastighed og Linkduplex kan konfigureres i

12-13 Link Speed og 12-14 Link Duplex.

[11 | Aktiv

12-13 Linkhastighed

Option: Funktion:
Tvinger linkhastighed for hver port i 10 eller 100
Mbps. Hvis 712-12 Auto Negotiation er indstillet til
Aktiv, er parameteren skrivebeskyttet og viser
den faktiske linkhastighed. "Ingen" vises, hvis
der ikke findes et link.

[0] * [ Ingen

[11 |10 Mbps

[2] | 100 Mbps

124 MG33MDO0T1 - VLT® er et registreret varemzerke tilhgrende Danfoss



Danfott

Parameterbeskrivelser FC 300 Programming Guide

12-14 Link Duplex 12-27 Primary Master

Option: Funktion: Range: Funktion:
Tvinger duplex for hver port til Fuld eller Halv angives en IP-adresse, kan kun en master
duplex. Hvis 12-12 Auto Negotiation er med denne veerdi oprette en forbindelse til
indstillet til: ON, er denne parameter skrivebe- styring af frekvensomformeren. | systemer
skyttet. med back-up mastere skal denne

(0] | Half Duplex parameter have veaerdien nul (0.0.0.0).

1] * [ Full Duplex

il P 12-28 Gem dataveerdier

3.13.3 12-2* Procesdata Option: Funktion:

Denne parameter aktiverer en funktion,
som lagrer alle parameterveerdier i den
permanente hukommelse (EEPROM) og
Range: Funktion: derved bevarer parameterveerdierne ved
[Ingen, 20, 21, 100, | Skrivebeskyttet. Viser forbindelsespunkt nedlukning.
101, 103] for originator-to-target. Hvis der ikke er Parameteren returnerer til "lkke aktiv".
en CIP-forbindelse, vises "Ingen". [0] * | Ikke aktiv Lagringsfunktionen er inaktiv.
_ [11 | Gem alle Alle parametervaerdier lagres i den
opsaetninger permanente hukommelse i alle fire
Range: Funktion: opsztninger.

| | [[0 - 9] PCD udlaes 0 - 9] | Konfiguration af laesbare procesdata. |
12-29 Gem altid
BEMARK! Option: Funktion:

Til konfig. af 2-ordsparametre (32-bit) skrivning/lzesning,
brug 2 konsekutive arrays i 12-21 Process Data Config Write
og 12-22 Process Data Config Read.

12-22 Laesning af procesdatakonfig.

Range: Funktion: 3.13.4 12-3* EtherNet/IP
| | [[0 - 9] PCD udlaes 0 - 9] | Konfiguration af laesbare procesdata. |

12-23 Process Data Config Write Size 12-30 Advarselsparameter

Aktiverer funktionen, som altid lagrer modtagne
par.data i ikke-flygtig hukommelse (EEPROM).

[0] * | Ikke aktiv
[1] | Aktiv

Range: Funktion: Range: Funktion:
16*| [1 - 32 1] Angiver det antal bit, der sendes fra frekvensom- [0000 - Skrivebeskyttet. Viser EtherNet/IP-specifik 16-bit-
. FFFF hex] statusord.
formeren som procesdata. Der tzlles fra hgjre
side i indstillingen (LSB). Veerdien 1 betyder, at Bit Beskrivelse
kun den mindst betydende bit i signalet 0 Ejet
overferes fra frekvensomformeren. ] Anvendes ikke
) 2 Konfigureret
12-24 Process Data Config Read Size
X 3 Anvendes ikke
Range: Funktion: 4 Anvendes ikke
16* | [1-32 ]| Angiver det antal bit, der sendes til frekvensom- 5 Anvendes ikke
f?rmfefen s?r.n procesdata. Der. teelles fra hgjre 6 Anvendes ikke
ilde(ljmdst!lhggekr: (LZB). (\j/ae:.ile_:n .1 beltyder, at 7 Anvendes ikke
t bet: t t
un den m.m st betydende bit i signale ; s Mindre oprettelig fejl
overfares til frekvensomformeren. De foregaende
. i ) 9 Mindre uoprettelig fejl
bit indstilles til nul.
10 Sterre oprettelig fejl
12-27 Primary Master 1 Sterre uoprettelig fejl
. 12 Anvendes ikke
Range: Funktion: -
: . : 13 Anvendes ikke
0 [0 - Styrer. masterens adgang til procesdata. 14 Anvendes ikke
4294967295 ] Veerdien nul (0.0.0.0) betyder, at andre -
i 15 Anvendes ikke
mastere kan overtage styringen af frekvens-
omformeren med det samme, hvis
forbindelsen gar tabt eller lukkes. Hvis der
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12-31 Netreference

Funktion:

Option:

12-59 EtherCAT Status

Range:

Funktion:

Skrivebeskyttet. Viser referencekilden i forekomst
21/71.

[0] * | Ikke aktiv | Reference fra netveerk er ikke aktiv.

[11 [ Aktiv

Reference fra netvaerket er aktiv.

12-32 Netstyring

Option: Funktion:
Skrivebeskyttet. Viser styrekilden i forekomst
21/71.

[0] * | Ikke aktiv | Styring via netvaerk er ikke aktiv.

[1]1 | Aktiv Styring via netvaerket er aktiv

12-33 CIP-revidering

Option: Funktion:

Skrivebeskyttet. Viser CIP-versionen for
optionssoftwaren.

[0] | Stor version (00 - 99)
[11 | Lille version (00 - 99)

12-34 CIP-produktkode

Range: Funktion:
1100 (FC 302) 1110 [0 - 9999] | Skrivebeskyttet. Viser CIP-
(FC 301)* produktkoden.

12-37 COS-speerretimer

Range: Funktion:
[0 - 65,535 | Skrivebeskyttet Change-Of-State-spaerretimer.
ms] Hvis optionen konfigureres til COS-betjening,

skal speerretimeren konfigureres i Forward Open-
telegram for at forhindre, at konstant zendrende
PCD-data genererer ekstrem netvaerkstrafik.

Speerretiden males i millisek., O=deaktiv.

12-38 COS-filtre
Range:

Funktion:

[[0 - 9] Filter 0 - 9
(0000 - FFFFhex)]

Change-Of-State PCD-filtre. Etablerer et
filter mask for hvert procesdataord ved
betjening i COS-tilstand. Enkelte bits i
PCD'er kan filtreres til/fra.

12-50 Configured Station Alias

Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ] [ Parameteren viser aliasset for den konfigu-
rerede EtherCAT-station for
frekvensomformeren. Andringerne traeder forst
i kraft, nar der har veeret slukket og teendt for
stremmen.

12-51 Configured Station Address

Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ] | Parameteren viser den konfigurerede
nodeadresse. Parameteren kan kun indstilles af
masteren ved opstart.

0*| [0 - 4294967295 ] | Denne parameter indeholder statusoplys-
ninger om EtherCAT-graensefladen. Se
EtherCAT-vejledningen for at fa
detaljerede oplysninger.

12-80 FTP Server
Option:
[0] * | Disabled

Funktion:

Deaktiverer den indbyggede FTP-server.

[1] Enabled Aktiverer den indbyggede FTP-server.

12-81 HTTP Server
Option:
[0] * | Disabled

Funktion:

Deaktiverer den indbyggede HTTP-server (web).

[1 Enabled | Aktiverer den indbyggede HTTP-server (web).

12-82 SMTP Service

Option: Funktion:

[0] * | Disabled | Deaktiverer SMTP-tjenesten (e-mail) pa optionen.

[1] Enabled | Aktiverer SMTP-tjenesten (e-mail) pa optionen.

12-89 Transparent socketchannel-port

Range: Funktion:

0*| [0 - 9999] | Konfigurerer TCP-portnummeret til den
transparente socketchannel. Dette gor det muligt
at sende frekvensomformertelegrammer
transparent pa Ethernet via TCP. Standard-

veerdien er 4000, 0 = betyder deaktiveret.

12-90 Cable Diagnostic

Option: Funktion:

Aktiverer/deaktiverer den avancerede kabeldiag-
nosefunktion. Hvis den er aktiv, kan afstanden til
kabelfejl udleeses i 12-93 Cable Error Length.
Parameteren genoptager fabriksindstillingen for
Deaktivér, nar diagnosen er afsluttet.

[0] * | Disabled
[11 | Enabled

BEMARK!

Kabeldiagnosefunktion udferes kun pa porte uden link (se
12-10 Link Status, Linkstatus).

12-91 MDI-X
Option:
[0] Deaktiveret
[1]1 * | Aktiveret

BEMARK!

Deaktivering af den autom. crossoverfunkt. kraever
krydsede ethernet-kabler for at daisy-chaine optionerne.

Funktion:

Deaktiverer den autom. crossoverfunkt.

Aktiverer den autom. crossoverfunkt.
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12-92 IGMP-snooping

12-96 Port Config

Option: Funktion: Aktiverer/deaktiverer portreflekteringsfunktion. Til fejlsegning
Dette forhindrer oversvgmmelse af ethernet- med et netvarksanalyseveerktej.
protokolstakken ved kun at videresende Option: Funktion:
multicast-pakker til porte, som er medlem af [ Mirror Port 1 to 2 Al netveerkstrafik p& port 1
multicast-gruppen. reflekteres pa port 2.
[0] [ Deaktiver | Deaktiverer IGMP-snoopingfunktion.
[1] * | Aktiver Aktiverer IGMP-snoopingfunktion. = Mirror Port 2 to 1 Al netvaerkstrafik pa port 2
reflekteres pa port 1.
250 [wior it Port to 1
Range: Funktion: [255] Mirror Int. Port to 2
0*| [0 - Hvis Kabeldiagnostik er aktiveret i 12-90 Cable
65535 ] Diagnostic, er det muligt med en indbygget 12-98 Interface Counters

kontakt via Time Domain Reflectometry (TDR).
Dette er en maleteknik, som registrerer
almindelige kabelproblemer, som f.eks. dbne
kredslgb, kortslutninger og uoverensstemmelser i
impedans eller brud pa transmissionskabler.
Afstanden fra optionen til fejlen vises i meter
med en ngjagtighed pa +/- 2m. Veerdien 0
betyder, at der ikke er registreret nogen fejl.

12-94 Broadcast Storm Protection

Range: Funktion:
= Ei =

%* |20 %]

Den indbyggede kontakt kan beskytte switch-
systemet fra at modtage for mange broadcast-
pakker, som kan bruge alle netvaerksressourcer.
Verdien angiver en procentdel af den samlede
bandbredde, som er tilladt for broadcast-
meddelelser.

Eksempel:

"OFF" betyder, at filteret er deaktiveret - alle
broadcast-meddelelser passerer igennem. Veerdien
"0%" betyder, at ingen broadcast-meddelelser
passerer igennem. En vaerdi pa "10%" betyder, at
10 % af den samlede bandbredde er tilladt for
broadcast-meddelelser - hvis maengden af
broadcast-meddelelser overstiger graensen pa 10 %,
bliver de blokeret.

12-95 Broadcast Storm Filter

Option: Funktion:

Geelder for 12-94 Broadcast Storm
Protection, hvis broadcast-stormbe-
skyttelsen ogséd omfatter Multicast
telegrammer.

[0] * | Broadcast only
[1] | Broadcast &
Multicast

12-96 Port Config

Aktiverer/deaktiverer portreflekteringsfunktion. Til fejlsegning
med et netvaerksanalyseveerktg;.
Option: Funktion:

[0] * | Normal

| Ingen portreflektering

Range: Funktion:

4000*

[0 - 4294967296 ] | Skrivebeskyttet. Avancerede graense-
fladeteellere fra indbyggede kontakter
kan anvendes til grundlzeggende
fejlifinding. Parameteren viser en sum
pa port 1 + port 2.

12-99 Media Counters

Range: Funktion:
0*| [0 - 4294967296 ]

Skrivebeskyttet. Avancerede graenseflade-
teellere fra indbyggede kontakter kan
anvendes til grundleeggende fejlfinding.
Parameteren viser en sum pa port 1 +
port 2.
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3.14 Parametre: 13-** Smart Logic Control

3.14.1 Programmerings funktioner

Smart Logic Control (SLC) er egentlig en raekke brugerdefi-
nerede handlinger (se 73-52 SL Controller Action [x]), som
afvikles af SLC, nar den tilknyttede brugerdefinerede
haendelse (se 13-51 SL Controller Event [x]) evalueres som
SAND af SLC .

Tilstanden for en handelse kan vzere en sarlig status, eller
at udgangen fra en logisk regel eller en sammenlignero-
perand bliver SAND. Dette forer til en tilknyttet handling
som illustreret:

Par. 13-51 Par. 13-51 2
SL Controller Event SL Controller Action ~
&
o
o
™M
Running Coast
Warning Start timer
Torque limit Set Do X low

Digital inpute X 30/2 Select set-up 2

Par. 13-43
Logic Rule Operator 2

D
+D

Par.13-43
Comparator Operator

<

'FRUE longer than..

Haendelser og handlinger nummereres og keedes sammen
parvis (tilstande). Det betyder, at nar haendelse [0] er
opfyldt (far veerdien SAND), udferes handling [0]. Herefter
evalueres betingelserne for haendelse [1], og hvis de
evalueres som SAND, udfgres handling [1] osv. Der
evalueres kun en enkelt haendelse ad gangen. Hvis en
haendelse evalueres som FALSK, sker der ingenting (i SLC) i
det aktuelle scanningsinterval, og ingen andre haendelser
vil blive evalueret. Det betyder, at nar SLC starter,
evalueres haendelse [0] (og kun handelse [0]) ved hvert
scanningsinterval. Kun ndr haendelse [0] evalueres som
SAND, udfgrer SLC handling [0] og pabegynder evaluering
af handelse [1] Det er muligt at programmere fra 1 til 20
haendelser og handlinger.

Nar den sidste haendelse/handling er udfert, starter
sekvensen forfra fra haendelse [01/handling [0]. | illustra-
tionen vises et eksempel med tre haendelser/handlinger:

Start- 130BA062.13
event P13-01

Tilstand 1

Heendelse 1/
Handling 1

Tilstand 2
Hezendelse 2/
Stop- Handling 2
event P13-02

-

~
N

N Stop-

\event P13-02

|

Tilstand 4

Heendelse 4/
Handling 4

Tilstand 3

Haendelse 3/
Handling 3

7
Ve

-~ stop-
event P13-02

Start og standsning af SLC:

SLC startes og standses ved at valge aktiv [1] eller ikke
aktiv [0] i 73-00 SL Controller Mode. SLC starter altid i
tilstand 0 (hvis den evaluerer haendelse [0]). SLC starter, nar
Starthaendelse (defineret i 13-07 Start Event) evalueres som
SAND (forudsat at Aktiv [1] er valgt i 13-00 SL Controller
Mode). SLC standser, nar Stopheendelse (13-02 Stop Event) er
SAND. 13-03 Reset SLC nulstiller alle SLC-parametre og
pabegynder programmering fra bunden.

3.14.2 13-0* SLC-indstillinger

Anvend SLC-indstillingerne til at aktivere, deaktivere og
nulstille Smart Logic Control-sekvensen. De logiske
funktioner og sammenlignere kerer altid i baggrunden,
hvilket muligger separat styring af digitale indgange og
udgange.

13-00 SL Controller Mode

Option: Funktion:
[0] Off Deaktiverer Smart Logic Controller.
[1] On Aktiverer Smart Logic Controller.

13-01 Start Event

Option: Funktion:

[0] * | False Veelg det booleske udtryk (SAND eller
FALSK), der skal aktivere Smart Logic
Control.
Falsk [0] indsaetter den faste veerdi -
FALSK

[1] True Sand [1] indseetter den faste veerdi SAND
i haendelsen.

[2] Running Korer [2] Motoren karer.

[3] In range Inden for omrdde [3] Motoren kerer
inden for de programmerede strom-/
hastighedsomrader, der er indstillet i
4-50 Warning Current Low til
4-53 Warning Speed High.
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13-01 Start Event 13-01 Start Event

Option: Funktion: Option: Funktion:

[4] On reference Pa reference [4] Motoren karer pa logiske produkt af statusbittene "karer"
reference. OG "reverseret").

[5] Torque limit Momentgreense [5] Den momentgraense, [19] [Warning Advarsel [19] En advarsel er aktiv.

der er indstillet i 4-16 Torque Limit Motor [20] [ Alarm (trip) Alarm (trip) [20] En (trip) alarm er aktiv.

Mode eller 4-17 Torque Limit Generator

[21] [ Alarm (trip lock) | Alarm (triplds) [21] En (triplas) alarm er
aktiv.

Mode, er overskredet.

[6] Current limit Stramgraense [6] Den motorstremgreense,

der er indstillet i 4-18 Current Limit. er [22] [ Comparator O Sammenligner 0 [22] Anvend resultatet af

overskredet sammenligner 0.

[7] Out of current Uden for stramomréde [7] [23] | Comparator 1 Sammenligner 1 [23] Anvend resultatet af

sammenligner 1.

range Motorstremmen er uden for det omrade,
der er indstillet i 4-78 Current Limit. [24] | Comparator 2 Sammenligner 2 [24] Anvend resultatet af
[8] |Below I low Under | lav [8] Motorstremmen er lavere sammenligner 2.
end vardien, der er indstillet i [25] | Comparator 3 | Sammenligner 3 [25] Anvend resultatet af
4-50 Warning Current Low. sammenligner 3.
[91 [Above I high Over | hgj [9] Motorstrammen er hgjere [26] | Logic rule 0 Logisk regel 0 [26] Anvend resultatet af
end veerdien, der er indstillet i logisk regel 0.
4-51 Warning Current High.
[27] |[Logic rule 1 Logisk regel 1 [27] Anvend resultatet af
[10] | Out of speed Uden for hastighedsomrade [10] logisk regel 1.
range Hastigheden ligger uden for det omrade, 58l Logic ruie 2 e S DE A 3 et of
der er indstillet i 4-52 Warning Speed Low sl s IOg,ISk regel : nvend resuftatet a
og 4-53 Warning Speed High. ogisK rege’ &
2 Logic rul Logisk /3 [29] A I f
[11] | Below speed Under hastighed lav [11] Udgangsha- [29] ogic rule 3 Iog_lsk regel Z [29] Anvend resultatet a
low stigheden er lavere end veerdien, der er Ogisk Teget =.
indstillet i 4-52 Warning Speed Low. [33] [ Digital input Digital indgang DI18 [33] Anvend
DI18 Itatet af digital ind 18.
[12] | Above speed Over hastighed hgj [12] Udgangsha- R e
high stigheden er hgjere end veerdien, der er [34] | Digital input Digital indgang DI19 [34] Anvend
indstillet i 4-53 Warning Speed High. Do resultatet af digital indgang 19.
[13] [Out of feedb. Ude af feedb.- Omrdde [13] Feedback er [35] [ Digital input Digital indgang DI27 [35] Anvend
range uden for det omrade, der er indstillet i D127 resultatet af digital indgang 27.
4-56 Warning Feedback Low og (36] |Digital input | Digital indgang DI27 [35] Anvend

4-57 Warning Feedback High. DI29 resultatet af digital indgang 29.

[14] (Below feedb. Under tilbagef. Lav [14] Feedback er 137] | Digital input Digital indgang DI32 [37) Anvend

low under den greense, der er indstillet i DI32 resultatet af digital indgang 32.
4-56 Warning Feedback Low.

[38] [ Digital input Digital indgang DI33 [38] Anvend
[15] | Above feedb. Over tilbagef. Hgj [15] Feedback er over

DI33 resultatet af digital indgang 33.
high den greense, der er indstillet i
4-57 Warning Feedback High. [39] |Start command [ Startkommando [39] Der afgives en
startkommando.
[16] | Thermal Termisk advarsel [16] Der udlgses en
warning termisk advarsel, nér temperaturen [40] | Drive stopped Frekv.-omf. stands [40] Der afgives en

overstiger greensen i enten motor, stopkommando (Jog, Stop, Qstop, Frileb)

frekvensomformer, bremsemodstand - 0g ikke fra selve SLC.

eller termistor. [41] |Reset Trip Nulstil trip [41] Der afgives en nulstilling

[17] | Mains out of Netforsyning uden for omrédde [17] [42] |Auto-reset Trip | Auto-nulstil trip [42] Der udfgres en auto-
range Netspaending er uden for det angivne nulstilling.
spaendingsomrade.
P 9 [43] [ Ok key OK-tast [43] Der trykkes pa [OK]-tasten.
[18] [ Reversing Reversering [18] Udgangen er hgj, hvis -
[44] [ Reset key Reset-tast [44] Der trykkes pa [Reset]-
frekvensomformeren karer mod uret (det tast
asten.
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13-01 Start Event 13-02 Stop Event

Option: Funktion: Velg det booleske udtryk (SAND eller FALSK), der skal aktivere
[45] | Left key Venstre-tast [45] Der trykkes pé [<]- Smart Logic Control.
tasten. Option: Funktion:
[46] | Right key Hajre-tast [46] Der trykkes pa [>]-tasten. [22] | Comparator 0
47 [up & [23] | Comparator 1
e H 5 [A]-
p key Op-tast [47] Der trykkes pa [A]-tasten. 24 | Comparater 2
[48] | Down key Ned-tast [48] Der trykkes pa [¥]-tasten. [25] | Comparator 3
- [26] | Logic rule 0
[50] [Comparator 4 Sammenligner 4 [50] Anvend resultatet af
. [27] |[Logic rule 1
sammenligner 4.
[28] | Logic rule 2
[51] [ Comparator 5 Sammenligner 5 [51] Anvend resultatet af 129] | Logic rule 3
sammenligner 5. [30] |SL Time-out 0
[60] [ Logic rule 4 Logisk regel 4 [60] Anvend resultatet af [31] |[SL Time-out 1
logisk regel 4. [32] |SL Time-out 2
[61] | Logic rule 5 Logisk regel 5 [61] Anvend resultatet af [33] | Digital input DI18
logisk regel 5. [34] [ Digital input DI19
[35] [ Digital input DI27
[94] RS Flipflop 0 m———
[36] [ Digital input DI29
[95] [RS Flipflop 1 .
[37] [ Digital input DI32

[96] |RS Flipflop 2
[97]1 |RS Flipflop 3
[98] |RS Flipflop 4
[99] |RS Flipflop 5
[100] | RS Flipflop 6
[101]1 | RS Flipflop 7

[38] [ Digital input DI33
[39] | Start command

[40] | Drive stopped
[41] | Reset Trip
[42] | Auto-reset Trip

[43] | Ok key
13-02 Stop Event [44] [Reset key
Valg det booleske udtryk (SAND eller FALSK), der skal aktivere [45] | Left key
Smart Logic Control. [46] | Right key
Option: Funktion: (47 | Up key

48] [ D ki
[0] * | False For beskrivelser [0]-[61], se (481 own Xy

13-01 Start Event Starthaendelse [50] | Comparator 4

[51] | Comparator 5
(1 True [60] [ Logic rule 4
[ [61] |Logic rule 5
(31 |In range [70] | SL Time-out 3 SL timeout 3 [70] Smart Logic
[4] | On reference Controller-timer 3 har oplevet en
[5] Torque limit timeout.
[6] Current limit

[71] | SL Time-out 4 SL timeout 4 [71] Smart Logic
[7] Out of current range .

Controller-timer 4 har oplevet en
[8] Below | low .
timeout.

[91 | Above | high
[10] |Out of speed range [72] [SL Time-out 5 SL timeout 5 [72] Smart Logic
[11] | Below speed low Controller-timer 5 har oplevet en
[12] | Above speed high timeout.
[13] [Out of feedb. range [73] | SL Time-out 6 SL- timeout 6 [73] Smart Logic
[14] | Below feedb. low Controller-timer 6 har oplevet en
[15] [Above feedb. high timeout.
[16] | Thermal warning [74] |SL Time-out 7 SL timeout 7 [74] Smart Logic
[17] [ Mains out of range Controller-timer 7 har oplevet en
[18] | Reversing timeout.
(19] | Warning [75] [ Start command given
[201 ] Alarmp(trip) (76] | Digital input x30/2
(211 | Alarm (trip lock) (771 | Digital input x30/3
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13-02 Stop Event

Veelg det booleske udtryk (SAND eller FALSK), der skal aktivere

Smart Logic Control.

Option: Funktion:

[78] | Digital input x30/4

[79] [ Digital input x46/1

[80] | Digital input x46/3

[81] | Digital input x46/5

[82] | Digital input x46/7

[83] [ Digital input x46/9

[84] [ Digital input x46/11

[85] | Digital input x46/13

[90] [ATEX ETR cur. warning | Kan veelges, hvis 7-90 Motor
Thermal Protection er indstillet til
[20] eller [21]. Hvis alarmen 164
ATEX ETR-stremgreaensealarm er
aktiv, er effekten 1.

[91] | ATEX ETR cur. alarm Kan veelges, hvis 1-90 Motor
Thermal Protection er indstillet til
[20] eller [21]. Hvis alarmen 166
ATEX ETR-frekvensgraensealarm er
aktiv, er effekten 1.

[92] | ATEX ETR freq. warning | Kan vaelges, hvis 1-90 Motor
Thermal Protection er indstillet til
[20] eller [21]. Hvis alarmen 163
ATEX ETR-stremgraenseadvarsel er
aktiv, er effekten 1.

[93] | ATEX ETR freq. alarm Kan veelges, hvis 7-90 Motor
Thermal Protection er indstillet til
[20] eller [21]. Hvis advarslen 165
ATEX ETR-frekvensgraenseadvarsel
er aktiv, er effekten 1.

[94] | RS Flipflop 0

[95] [RS Flipflop 1

[96] | RS Flipflop 2

[97] |RS Flipflop 3

[98] | RS Flipflop 4

[99] |RS Flipflop 5

[1001 | RS Flipflop 6

[101] | RS Flipflop 7

Option: Funktion:

[0] * | Do not reset Bevarer de programmerede indstillinger i

SLC alle parametre i gruppe 13 (13-**).
[1] | Reset SLC Nulstiller alle parametre i gruppe 13 (13-*¥)
til fabriksindstillingerne.

3.14.3 13-1* Sammenlignere

Sammenlignere anvendes til sammenligning af kontinu-
erlige variabler (dvs. udgangsfrekvens, udgangsstrem,
analog indgang osv.) med fastsatte, foruddefinerede

veerdier.
Par. LC-11 F_’_
Comparator Operator IN
Par.LC-10 2
Comparator Operand < §
Par.LC-12 TRUE longer than. —

Comparator Value

Derudover sammenlignes digitale veerdier med fastsatte
tidsveerdier. Se forklaring i 713-10 Comparator Operand.
Sammenlignere evalueres én gang i hvert enkelt
scanningsinterval. Anvend resultatet (SAND eller FALSK)
direkte. Alle parametre i denne parametergruppe er array-
parametre med indeks 0 til 5. Veelg indeks 0 for at
programmere sammenligner 0, veelg indeks 1 for at
programmere sammenligner 1 osv.

13-10 Comparator Operand

Array [6]
Option:

Funktion:

Mulighederne [1] til [31] er variabler, der
vil blive sammenlignet pa baggrund af
deres vaerdier. Mulighederne [50] til
[186] er digitale veerdier (SAND/FALSK),
hvor sammenligningen foretages pa
baggrund af det tidsrum, hvorunder de
er indstillet til henholdsvis SAND eller
FALSK. Se 13-11 Comparator Operator.
Veelg den variabel, som sammenligneren
skal overvage.

DISABLED

DEAKTIVERET [0] Sammenligneren er
deaktiveret.

[1 Reference

Reference [1] Den resulterende fjernre-
ference (ikke lokal) som en procentdel.

[2] Feedback

Feedback [2] | enheden [O/MIN] eller [Hz]

[3] Motor speed

Motorhastighed [3] [O/MIN] eller [Hz]

[4] Motor current

Motorstrem [4] [A]

[5] Motor torque

Motormoment [5] [Nm]

[6] Motor power

Motoreffekt [6] [kW] eller [hk]

[71 Motor voltage

Motorspaending [7] [V]

[8] DC-link voltage

DC-linkspaending [8] [V]

[9] Motor thermal

Term. motor [9] Vist som en procentdel.

[10] | Drive thermal

Term VLT [10] Vist som en procentdel.
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13-10 Comparator Operand

13-10 Comparator Operand

Array [6] Array [6]
Option: Funktion: Option: Funktion:
[11] [Heat sink temp. | Kelepladetemp. [11] Vist som en [60] | On reference Pd reference [60] Motoren kgrer pa
procentdel. reference.
[12] | Analog input Analog indgang Al53 [12] Vist som en [61] | Below reference, | Under reference, lav [61] Motoren kerer
Al53 procentdel. low under den veerdi, der er angivet i
[13] [Analog input Analog indgang Al54 [13] Vist som en s et (e (ery
Al54 procentdel. [62] | Above ref, high | Over ref,, haj [62] Motoren kerer over
[14] | Analog input Analog indg. AIFB10 [14] [V]. AIFB10 er den veerdi, .der er angivet i 4-55 Warning
AIFB10 en intern forsyning pa 10 V. Reference High
[15] | Analog input Andlog indg. AIS24V [15] (V] Analog [65] | Torque limit Momen.tgrae.nse [.65] Den mome'ntgraense,
AlS24V indgang AICCT [17] [°]. AIS24V er en der er indstillet i 4-16 To.rqt'le Limit Motor
stromforsyning i switch mode: SMPS 24 Mode eller 4-17 Torque Limit Generator
v Mode, er overskredet.
[17] | Analog input Analog indgang AICCT [17] 9. AICCT er [66] | Current limit Stramgraense [66] Den motorstrom-
grense, der er indstillet i 4-18 Current
AICCT styrekorttemperatur.
Limit, er overskredet.
[18] [Pulse input FI29 | Pulsindgang FI29 [18] Vist som en
Orocentael [67] | Out of current Ude af stramomrade [67] Motorstremmen
range er uden for det omrade, der er indstillet
[19] [Pulse input FI33 | Pulsindgang FI33 [19] Vist som en i 4-18 Current Limit.
procentdel.
[68] | Below I low Under | lav [68] Motorstremmen er
[20] [ Alarm number Alarmnummer [20] Alarmnummeret. lavere end vaerdien, der er indstillet i
[21] | Warning number 4-50 Warning Current Low.
[22] | Analog input [69] |Above I high Over | hgj [69] Motorstrammen er hgjere
x30 11 end veerdien, der er indstillet i
[23] | Analog input 4-51 Warning Current High.
x30 12
- [70] | Out of speed Uden for hast.-omr. [70] Hastigheden
[30] | Counter A Teeller A [30] Antal teellinger ) .
range ligger uden for det omrade, der er
[31] | Counter B Taeller B [31] Antal teellinger indstillet i 4-52 Warning Speed Low og
[50] | FALSE Falsk [50] Indszetter den faste veerdi falsk 4-53 Warning Speed High.
i sammenligneren. [71] | Below speed Under hastig lav [71] Udgangsha-
[51]1 | TRUE Sand [51] Indseetter den faste veerdi low 'stigh.eden. er lavere e.nd vaerdien, der er
sand i sammenligneren. indstillet i 4-52 Warning Speed Low.
[52] [ Control ready Styring klar [52] Styrekortet modtager (721 APOVE speed O\./er hastig., hoj _[72] Udgangsha—
forsyningsspaending high stigheden er hgjere end vaerdien, der er
indstillet i 4-53 Warning Speed High.
[53] [Drive ready Apparat klar [53] frekvensomformeren er
I o . [75] | Out of feedb. Ude af feedback.- omrade [75] Feedback
klar til drift og paferer et forsynings-
. o range er uden for det omrade, der er indstillet
signal pa styrekortet.
i 4-56 Warning Feedback Low og
[54] [Running Korer [54] Motoren kerer. 4-57 Warning Feedback High.
[55] | Reversing Reversering [55] Udgangen er hgj, hvis [76] |Below feedb. Under feedb. lav [76] Feedback er under
frekvensomformeren kgrer mod uret (det low den graense, der er indstillet i
logiske produkt af statusbittene "kerer" 4-56 Warning Feedback Low.
OG "reverseret").
[77] | Above feedb. Over feedb. hgj [77] Feedback er over
[56] |In range Inden for omrddet [56] Motoren korer high den graense, der er indstillet i
inden for de programmerede strem-/ 4-57 Warning Feedback High.
hastighedsomrader, der er indstillet i - .
4-50 Warning Current Low til [80] [ Thermal warning Term.lsk advarsel [80] Der udlgses en
4-53 Warning Speed High. termisk advarsel, nar temperaturen
overstiger greensen i enten motor,
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13-10 Comparator Operand 13-10 Comparator Operand

Array [6] Array [6]
Option: Funktion: Option: Funktion:
frekvensomformer, bremsemodstand [120] [ SL Time-out O SL timeout 0 [120] Resultatet af SLC-
eller termistor. timer 0.
[82] | Mains out of Netf. uden for omr. [82] Netspaending er [121] | SL Time-out 1 SL timeout 1 [121] Resultatet af SLC-timer
range uden for det angivne spaendingsomrade. 1.
[85] | Warning Advarsel [85] En advarsel er aktiv. [122] | SL Time-out 2 SL timeout 2 [122] Resultatet af SLC-
[86] [ Alarm (trip) Alarm (trip) [86] En (trip) alarm er aktiv. timer 2.
[87]1 | Alarm (trip lock) | Alarm (triplds) [87] En (triplas) alarm er 22 Sl et 2 ok e 4 2| Reauliziiet el Sl
. timer 3.
aktiv.
[90] | Bus OK Bus OK [90] Aktiv kommunikation (ingen [124] | SL Time-out 4 S.L timeout 4 [124] Resultatet af SLC-
timeout) via den serielle kommunikati- timer 4.
onsport. [125] | SL Time-out 5 SL timeout 5 [125] Resultatet af SLC-
[91] | Torque limit & Momentgr. & stop [91] Hvis I 5.
stop frekvensomformeren har modtaget et [126] | SL Time-out 6 SL timeout 6 [126] Resultatet af SLC-
stopsignal og er ved momentgraensen, timer 6.
er signalet logisk "0 [127] | SL Time-out 7 | SL timeout 7 [127] Resultatet af SLC-
[92] | Brake fault Bremsefejl (IGBT) [92] Bremse-IGBT er timer 7.
(IGBT) kortsluttet. [130] | Digital input | Digital indg. DI8 [130] Digital indgang
[93] | Mech. brake Mek.bremse kontr. [93] Den mekaniske DI18 18. Hgj = Sand.
control bremse er akfiv. [131] | Digital input | Digital indg. DI19 [131] Digital indgang
[94] [ Safe stop active DI19 19. Hgj = Sand.
[100] | Comparator 0| Sammenlign 0 [100] Resultatet af [132] | Digital input | Digital indg. DI27 [132] Digital indgang
sammenligner 0. DI27 27. Hoj = Sand.
[101] ] Comparator 1 | Sammenlign 1 [101] Resultatet af [133] | Digital input | Digital indg. DI29 [133] Digital indgang
SEmmErlE e U DI29 29. Hj = Sand.
[102] | Comparator 2| Sammenlign 2 [102] Resultatet af [134] | Digital input | Digital indg. DI32 [134] Digital indgang
sammenligner 2. DI32 32. Hj = Sand.
[103] | Comparator 3 | Sammenlign 3 [103] Resultatet af [135] | Digital input | Digital indg. DI33 [135] Digital indgang
sammenligner 3. DI33 33. Hoj = Sand.
(104] | Comparator 4 Sammenl{'gn 4 [104] Resultatet af [150] [ SL digital output | SL digital udgang A [150] Anvend
sammenligner 4. A resultatet af SLC-udgang A.
[105] | Comparator 5 | Sammenlign 5 [105] Resultatet af 11511 | SL digital output | SL digital udgang B [151] Anvend
UL 5 B resultatet af SLC-udgang B.
[110] [ Logic rule O Logikregel 0 [110] Resultatet af Logisk [152] | SL digital output | SL digital udgang C [152] Anvend
regel 0. C resultatet af SLC-udgang C.
[111] | Logic rule 1 Logikregel 1 [111] Resultatet af Logisk [153] | SL digital output | SL digital udgang D [153] Anvend
regel 1. D resultatet af SLC-udgang D.
[112] | Logic rule 2 Logikregel 2 [112] Resultatet af Logisk [154] | SL digital output | SL digital udgang E [154] Anvend
regel 2. E resultatet af SLC-udgang E.
[113] | Logic rule 3 Logikregel 3 [113] Resultatet af Logisk [155] | SL digital output | SL digital udgang F [155] Anvend
el 2 F resultatet af SLC-udgang F.
[114] | Logic rule 4 Logikregel 4 [114] Resultatet af Logisk [160] | Relay 1 Relee 1 [160] Relee 1 er aktivt
regel 4.
[161] | Relay 2 Relze 2 [161] Relae 2 er aktivt
[115] | Logic rule 5 Logikregel 5 [115] Resultatet af Logisk
regel 5. [180] | Local ref. active | Lokal ref. aktiv [180] Hgj nar
3-13 Reference Site = [2] Lokal eller nar
3-13 Reference Site er [0] Keedet til hand/
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13-10 Comparator Operand

13-11 Comparator Operator

Array [6] Array [6]
Option: Funktion: Option: Funktion:
auto, samtidig med at LCP'et er i Hand 13-12 Comparator Value. Resultatet er FALSK,
on-tilstand. hvis den variabel, der er valgt i
[181] | Remote ref. A G 13-10 Com{)t.zrator Operand, er sterre end den
active 3-13 Reference Site= [1] Fjernbetjent eller faste veerdi i 13-12 Comparator Value.
[0] Kaedet til hand/auto, samtidig med at [1] * | = (equal) Veelg = [1], for at resultatet af evalueringen
LCP'et er i Auto on-tilstand. skal veere SAND under forudsaetning af, at den
[182] [ Start command | Startkommando [182] Hgj, nar der e
. R Operand, omtrent svarer til den faste veerdi i
foreligger en aktiv startkommando og
. 13-12 Comparator Value.
ingen stopkommando.
[183] | Drive stopped Apparat standset [183] En [21 |> Velg > [2] for inverteret logik i optionen < [0].
stopkommando (Jog, Stop, Qstop, Frilab) [51 | TRUE
afgives - og ikke fra selve SLC. longer
[185] | Drive in hand Apparat - hand [185] Hgj, nar LEL
mode frekvensomformeren er i Hand mode. [6] | FALSE
longer
[186] | Drive in auto Apparat - auto [186] Hgj, nar than..
mode frekvensomformeren er i Auto mode. 71 | TRUE
[187] | Start command shorter
given than..
[190] | Digital input x30 [8] | FALSE
2 shorter
[191] | Digital input x30 than..
3
— 13-12 Comparator Value
[192] | Digital input x30
4 Array [6]
[193] | Digital input x46 Range: Funktion:
1 Size [-100000.000 - Indtast 'udlgserniveauet' for den
[194] | Digital input x46 related* 100000.000 ] variabel, der overvages af denne
2 sammenligner. Dette er en array-
[195] | Digital input x46 parameter, der indeholder
3 sammenlignervaerdierne fra O til
[196] | Digital input x46 5.
4
197] | Digital input x46 . .
(o7 . 1ttt iUt x 3.14.4 13-1* RS-omskiftninger
198] | Digital input x46 . . I . s
e 6 & P Nulstil-Indstil-omskiftningerne holder signalet, indtil det er
indstillet/nulstillet.
[199] | Digital input x46
7
=
13-11 Comparator Operator Par.13-15 2
A 6 RS-FF Operand S %
rray [6] Par.13-16 2
Option: Funktion: _RS-FF OperandR_ |
Veelg den operator, der skal anvendes i
sammenligningen. Dette er en array-
paramete.r’ der indeholder . Der anvendes to parametre, og resultatet kan bruges i de
sammenligneroperatorerne 0 til 5. logiske regler og som haendelser.
[0] |< Veelg < [0], nar resultatet af evalueringen skal
vaere SAND under forudszetning af, at den
variabel, der er valgt i 13-10 Comparator
Operand, er mindre end den faste veerdi i
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4 13-15 RS-FF Operand S

o
| gl
I 2 Option: Funktion:
R R [9] Above | high
Fiip Flop Output [10] Out of speed range
[11] Below speed low
[12] Above speed high
De to operatgrer kan valges pa en lang liste. Som et [13] Out of feedb. range
seerligt tilfeelde kan den samme digitale indgang anvendes 4] Below foedb. Tow
som bade Indstil og Nulstil, hvilket ger det muligt at bruge (5] Above feedb. high
den samme digitale indgang som start/stop. Felgende el T | —
ermal warnin
indstillinger kan anvendes til at opseette den samme J
. . . [17] Mains out of range
digitale indgang som start/stop (der gives et eksempel -
med DI32, men dette er ikke et krav). [18] eI
[19] Warning
o 20 Alarm (tri
Parameter Indstilling | Kommentarer [21] A rm !p)l .
t
13-00 SL Controller Mode On (211 c arm (trip lock)
22
13-01 Start Event SAND 7l C°mparat°r 0
23 tor 1
13-02 Stop Event FALSK (23] omparator
[24] Comparator 2
371 Digital [25] Comparator 3
13-40 Logic Rule Boolean 1 [0] indg DI32 [26] Logic rule 0
13-42 Logic Rule Boolean 2 [0] |[2] Karer (271 LOQTC e
13-41 Logic Rule Operator 1 [0] | (3] OG IKKE (28] Lpgie (k2
[29] Logic rule 3
[37] Digital [30] SL Time-out 0
13-40 Logic Rule Boolean 1 [1] indg DI32 [31] SL Time-out 1
13-42 Logic Rule Boolean 2 [1] |[2] Kerer (32] SL Time-out 2
13-41 Logic Rule Operator 1 [1] |[1] OG (33] Digital input DI18
[34] Digital input DI19
13-15 RS-EF O 450 [26] Logisk |Udgang fra 13-41 (35] Digital input DI27
- -FF Operand S [0] regel 0 o] [36] Digital input DI29
[27] Logisk |Udgang fra 13-41 37] Digital input DI32
13-16 RS-FF Operand R [0] regel 1 i [38] Digital input DI33
[39] Start command
041 RS Udgang fra [40] Drive stopped
13-51 SL Controller Event [0] it 0 evaluering af 13-15 [41] Reset Trip
oms« og 13-16 [42] Auto-reset Trip
13-52 SL Controller Action [0] |[22] Ker [43] Ok key
[44] Reset key
[27] Logisk [45] Left key
13-51 SL Controller Event [1] .
regel 1 [46] Right key
13-52 SL Controller Action [1] [24] Stop [47] Up key
[48] Down key
13-15 RS-FF Operand S (501 Comparator 4
Option: Funktion: b1l Comparator >
- - = - [60] Logic rule 4
[1] Ta > [61] Logic rule 5
[2] Rrue - [70] SL Time-out 3
{31 | Ll [71] SL Time-out 4
[ range [72] SL Time-out 5
[4] On reference -
— [73] SL Time-out 6
[5] Torque limit -
— [74] SL Time-out 7
[6] Current limit -
] Out of Current range [75] Start command given
8] — J [76] Digital input x30/2
cow T oW [77] Digital input x30/3
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13-15 RS-FF Operand S

13-16 RS-FF Operand R

Option: Funktion: Option: Funktion:
[78] Digital input x30/4 [30] SL Time-out 0

[79] Digital input x46/1 [31] SL Time-out 1

[80] Digital input x46/3 [32] SL Time-out 2

[81] Digital input x46/5 [33] Digital input DI18
[82] Digital input x46/7 [34] Digital input DI19
[83] Digital input x46/9 [35] Digital input DI27
[84] Digital input x46/11 [36] Digital input DI29
[85] Digital input x46/13 [37] Digital input DI32
[90] ATEX ETR cur. warning [38] Digital input DI33
[91] ATEX ETR cur. alarm [39] Start command

[92] ATEX ETR freqg. warning [40] Drive stopped

[93] ATEX ETR freq. alarm [41] Reset Trip

[94] RS Flipflop 0 [42] Auto-reset Trip

[95] RS Flipflop 1 [43] Ok key

[96] RS Flipflop 2 [44] Reset key

[97] RS Flipflop 3 [45] Left key

[98] RS Flipflop 4 [46] Right key

[99] RS Flipflop 5 [47] Up key

[100] RS Flipflop 6 [48] Down key

[101] RS Flipflop 7 [50] Comparator 4

[51] Comparator 5

60 togic rle 4
Option: Funktion: [61] Logic rule 5

[0] False [70] SL Time-out 3

[1] True [71] SL Time-out 4

[2] Running [72] SL Time-out 5

[3] In range [73] SL Time-out 6

[4] On reference [74] SL Time-out 7

[5] Torque limit [75] Start command given
[6] Current limit [76] Digital input x30/2
[7] Out of current range [77] Digital input x30/3
[8] Below | low [78] Digital input x30/4
[9] Above | high [79] Digital input x46/1
[10] Out of speed range [80] Digital input x46/3
[11] Below speed low [81] Digital input x46/5
[12] Above speed high [82] Digital input x46/7
[13] Out of feedb. range [83] Digital input x46/9
[14] Below feedb. low [84] Digital input x46/11
[15] Above feedb. high [85] Digital input x46/13
[16] Thermal warning [90] ATEX ETR cur. warning
1171 Mains out of range [91] ATEX ETR cur. alarm
[18] Reversing [92] ATEX ETR freq. warning
[19] Warning [93] ATEX ETR freq. alarm
[20] Alarm (trip) [94] RS Flipflop 0

[21] Alarm (trip lock) [95] RS Flipflop 1

[22] Comparator 0 [96] RS Flipflop 2

[23] Comparator 1 [97] RS Flipflop 3

[24] Comparator 2 [98] RS Flipflop 4

[25] Comparator 3 [99] RS Flipflop 5

[26] Logic rule 0 [100] RS Flipflop 6

[27] Logic rule 1 [101] RS Flipflop 7

[28] Logic rule 2

[29] Logic rule 3
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3.14.5 13-2* Timere

Resultatet (SAND eller FALSK) fra timere kan anvendes
direkte til at definere en haendelse (se 13-51 SL Controller
Event, eller som boolesk indgang i en logisk regel (se

13-40 Logic Rule Boolean 1, 13-42 Logic Rule Boolean 2 eller
13-44 Logic Rule Boolean 3). En timer er kun FALSK, nar den
startes af en handling (dvs. Start timer 1 [29]), og kun indtil
timerveerdien, der er angivet i denne parameter, er
udlgbet. Derefter bliver den SAND igen.

Alle parametre i denne parametergruppe er array-
parametre med indeks 0 til 2. Veelg indeks 0 for at
programmere Timer 0, veelg indeks 1 for at programmere
Timer 1 osv.

13-20 SL Controller Timer

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

3.14.6 13-4* Logikregler

Kombiner op til tre booleske indgangssignaler (SAND/
FALSK-signaler) fra timere, sammenlignere, digitale
indgange, statusbit og haendelser vha. logikoperatorerne
OG, EL. og IKKE. Vaelg boolesk indgangssignal for
beregningen i 13-40 Logic Rule Boolean 1, 13-42 Logic Rule
Boolean 2 og 13-44 Logic Rule Boolean 3. Definer de
operatorer, der skal bruges til logisk sammensatning af de
valgte indgangssignaler i par. 13-41 Logic Rule Operator 1
og 13-43 Logic Rule Operator 2.

Par. LC-41 Par. LC-43 e

Logic Rule Operator 1 Logic Rule Operator2 &
Par. LC-40 J P 9 P S
Logic Rule Boolean 1 D r§
Par.LC-42 D D 2
Logic Rule Boolean 2 ... D#)

’7
Par. LC-44

Logic Rule Boolean 3

Beregningsprioritering

Resultaterne af 13-40 Logic Rule Boolean 1, 13-41 Logic Rule
Operator 1 og 13-42 Logic Rule Boolean 2 beregnes forst.
Resultatet (SAND/FALSK) af denne beregning kombineres
med indstillingerne i 13-43 Logic Rule Operator 2 og

13-44 Logic Rule Boolean 3, hvilket giver logikreglens
endelige resultat (SAND/FALSK).

13-40 Logic Rule Boolean 1

Array [6]
Option: Funktion:
[0] * [ False Velg d. ferste bool. indg.sig.

(SAND/FALSK) til brug i d valgte
logikregel.

13-40 Logic Rule Boolean 1

Array [6]

Option: Funktion:
Se 13-01 Start Event ([0] - [61]) og
13-02 Stop Event ([70] - [75]) for
flere beskrivelser.

[1] True

[2] Running

[3] In range

[4] On reference

[5] Torque limit
[6] Current limit

[7] Out of current range
[8] Below | low

[9]1 [Above I high

[10] [Out of speed range
[11 Below speed low
[12] [ Above speed high
[13 Out of feedb. range
[14] | Below feedb. low

Above feedb. high
Thermal warning

Mains out of range

Reversing

Warning

[20] [ Alarm (trip)

[21] | Alarm (trip lock)
[22] | Comparator O

[23] | Comparator 1

[24] | Comparator 2

[25] | Comparator 3
[26] [ Logic rule 0
[27] | Logic rule 1
[28] [ Logic rule 2

[29] | Logic rule 3

[30] [SL Time-out O
[31] |SL Time-out 1
[32] | SL Time-out 2
[33] [ Digital input DI18
[34] [ Digital input DI19
[35] [ Digital input DI27
[36] [ Digital input DI29
[37] [ Digital input DI32
[38] [ Digital input DI33
[39] [ Start command
[40] [ Drive stopped
[41] | Reset Trip

[42] | Auto-reset Trip
[43] | Ok key

[44] [ Reset key
[45] | Left key
[46] [Right key
[47] | Up key
[48] [ Down key
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13-40 Logic Rule Boolean 1 13-41 Logic Rule Operator 1

Array [6] Array [6]
Option: Funktion: Option: Funktion:
[50] [Comparator 4 Veelg den forste logiske operater til at
[51] [ Comparator 5 bruge pa de booleske indgange fra
[60] [ Logic rule 4 13-40 Logic Rule Boolean 1 og 13-42 Logic
[61] | Logic rule 5 Rule Boolean 2.
[70] |SL Time-out 3 [13-**] angiver den booleske indgang for
71 |SL Time-out 4 parametergruppe 13-**,
[72] |SL Time-out 5 [0] * | DISABLED Ignorerer 13-42 Logic Rule Boolean 2,
[73] [SL Time-out 6 13-43 Logic Rule Operator 2 og 13-44 Logic
[74] |SL Time-out 7 Rule Boolean 3.
721 || S EeniEle | Ehven 11 |[AND Evaluerer udtrykket [13-40] OG [13-42].
[76] | Digital input x30/2
. [2] |OR evaluerer udtrykket [13-40] ELLER [13-42].
[77] | Digital input x30/3
[78] | Digital input x30/4 [31 | AND NOT evaluerer udtrykket [13-40] OG IKKE [13-42].
)] [ [PefEl (s o 41 |orRNOT evaluerer udtrykket [13-40] ELLER IKKE
[80] | Digital input x46/3 [13-42].
81] | Digital input x46/5
Ll £ 2 [5] | NOT AND evaluerer udtrykket IKKE [13-40] OG [13-42].
[82] [ Digital input x46/7
183] | Digital input x46/9 [6] | NOT OR evaluerer udtrykket IKKE[13-40] ELLER
(84] |Digital input x46/11 (13-42].
[85] | Digital input x46/13 [71 [ NOT AND NOT | evaluerer udtrykket IKKE [13-40] OG IKKE
[90] | ATEX ETR cur. warning | Kan veelges, hvis 7-90 Motor [13-42].
Thermal Protection er indstillet til 18] | NOT OR NOT | evaluerer udtrykket IKKE [13-40] ELLER IKKE
[20] eller [21]. Hvis alarmen 164 [13-42]

ATEX ETR-stremgraensealarm er

aktiv, er effekten 1. 13-42 Logic Rule Boolean 2

[91] | ATEX ETR cur. alarm Kan veelges, hvis 7-90 Motor Array [6]
Th | P 1 i illet til . .
ermal Protection er indstillet ti Option: Funktion:
[20] eller [21]. Hvis alarmen 166
[0] * | False Veelg d. andet booleske ind.sig.

ATEX ETR-frekvensgraensealarm er
(SAND/FALSK) t. brug i d. valgte

aktiv, er effekten 1.
logikregel. Se 13-01 Start Event ([0]

[92] [ATEX ETR freq. warning | Kan vaelges, hvis 1-90 Motor - [61]) og 13-02 Stop Event ([70] -
Thermal Protection er indstillet til [75]) for flere beskrivelser.
[20] eller [21] ]. Hvis alarmen 163
[1] True
ATEX ETR-stremgraenseadvarsel er ;
aktiv, er effekten 1. (2] Running
[3] In range

[93] [ATEX ETR freq. alarm Kan veelges, hvis 1-90 Motor
Thermal Protection er indstillet til

[4] On reference

[5] Torque limit
[20] eller [21]. Hvis advarslen 165 —
[6] Current limit
ATEX ETR-frekvensgraenseadvarsel
. [7] Out of current range
er aktiv, er effekten 1.
[8] Below | low
[94] |RS Flipflop 0 [9] Above | high
[95] |RS Flipflop 1 [10] | Out of speed range
[96] |RS Flipflop 2 [11] | Below speed low
[97] |RS Flipflop 3 [12] | Above speed high
[98] |RS Flipflop 4 [13] |Out of feedb. range
[99] |RS Flipflop 5 [14] |Below feedb. low
[100] | RS Flipflop 6 [15] | Above feedb. high
[1011 | RS Flipflop 7 [16] | Thermal warning
[17] [ Mains out of range

[18] | Reversing
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13-42 Logic Rule Boolean 2

13-42 Logic Rule Boolean 2

Array [6] Array [6]

Option: Funktion: Option: Funktion:

[19] | Warning [90] [ ATEX ETR cur. warning [ Kan veelges, hvis 7-90 Motor

[20] | Alarm (trip) Thermal Protection er indstillet til
[21] | Alarm (trip lock) [20] eller [21]. Hvis alarmen 164
[22] | Comparator O ATEX ETR-strgmgreaensealarm er
[23] [ Comparator 1 aktiv, er effekten 1.

[24] | Comparator 2 [91] [ ATEX ETR cur. alarm Kan veelges, hvis 1-90 Motor

[25] [ Comparator 3 Thermal Protection er indstillet til
[26] | Logic rule 0 [20] eller [21]. Hvis alarmen 166
[27] | Logic rule 1 ATEX ETR-frekvensgraensealarm er
[28] | Logic rule 2 aktiv, er effekten 1.

[29] |Logic rule 3 [92] | ATEX ETR freq. warning | Kan vaelges, hvis 7-90 Motor

[30] |SL Time-out O Thermal Protection er indstillet til
[31] [SL Time-out 1 [20] eller [21]. Hvis alarmen 163
[32] [SL Time-out 2 ATEX ETR-stremgreaenseadvarsel er
[33] [ Digital input DI18 aktiv, er effekten 1.

[34] | Digital input DIT9 [93] | ATEX ETR freq. alarm Kan veelges, hvis 7-90 Motor

[35] [ Digital input DI27 Thermal Protection er indstillet til
[36] | Digital input DI29 [20] eller [21]. Hvis advarslen 165
[37] | Digital input DI32 ATEX ETR-frekvensgraenseadvarsel
[38] ([ Digital input DI33 er aktiv, er effekten 1.

[39] [ Start command [94] | RS Flipflop 0

[40] | Drive stopped 1951 | RS Flipflop 1

[41] | Reset Trip [96] |RS Flipflop 2

[42] | Auto-reset Trip [97] |RS Flipflop 3

[43] | Ok key (98] | RS Flipflop 4

o] ||l iy [99] |RS Flipflop 5

[45] |Left key [1001 | RS Flipflop 6

[el] | el Ly [1011 | RS Flipflop 7

[47] |Up key

[48] [Down key

[50] | Comparator 4

[51] | Comparator 5

[60] [ Logic rule 4

[61] [ Logic rule 5

[70] [SL Time-out 3

[71] | SL Time-out 4

[72] |[SL Time-out 5

[73] |SL Time-out 6

[74] | SL Time-out 7

[75] [Start command given

[76] | Digital input x30/2

[77] | Digital input x30/3

[78] [ Digital input x30/4

[79] [ Digital input x46/1

[80] | Digital input x46/3

[81] | Digital input x46/5

[82] | Digital input x46/7

[83] [ Digital input x46/9

[84] [ Digital input x46/11

[85] | Digital input x46/13
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13-43 Logic Rule Operator 2 13-44 Logic Rule Boolean 3

Array [6] Array [6]

Option: Funktion: Option: Funktion:
Valg den anden logiske operator, der skal [20] [ Alarm (trip)
anvendes pa den booleske indgang, der er [21] | Alarm (trip lock)
beregnet i 713-40 Logic Rule Boolean 1, [22] | Comparator O
13-41 Logic Rule Operator 1 og 13-42 Logic [23] | Comparator 1
Rule Boolean 2, og den booleske indgang, [24] | Comparator 2
der kommer fra 13-42 Logic Rule Boolean 2. [25] |Comparator 3
[13-44], ar?giver den booleske indgang pa [26] | Logic rule 0
13-44 Logic Rule Boolean 3. 1271 | Logic rule 1
[13-40/13-42] angiver den booleske R

[28] | Logic rule 2
indgang, der er beregnet i 13-40 Logic Rule -
h [29] | Logic rule 3
Boolean 1, 13-41 Logic Rule Operator 1 og LT
13-42 Logic Rule Boolean 2. DEAKTIVERET [0] Lol | Tme—out 9
(fabriksindstilling). Veelg denne option for at [31] |SL Time-out 1
ignorere 13-44 Logic Rule Boolean 3. 7l |55 UIIDERetE 2
[33] [ Digital input DI18

[0] * | DISABLED [34] | Digital input DI19

[11 | AND [35] | Digital input DI27

21 |OR [36] [ Digital input DI29

[31 |[AND NOT [37] | Digital input DI32

[4] [ORNOT [38] |Digital input DI33

[5] [NOT AND [39] | Start command

[6] [NOT OR [40] | Drive stopped

[7] [NOT AND NOT [41] |Reset Trip

[8] | NOT OR NOT [42] | Auto-reset Trip

[43) |0k key
Array [6] [44] | Reset key
Option: Funktion: o] L.Eft ey
[46] | Right key
[0] * [ False Veelg d. tredje bool. indg.sig. [47] | Up key
(SAND/FALSK) t. brug i d. valgte
) [48] | Down key
logikregel. Se 13-01 Start Event ([0] [50] | Comparator 4
- [61]) og 13-02 Stop Event ([70] -
[75]) for flere beskrivelser. UL e 2
[60] [ Logic rule 4
[1] True [61] | Logic rule 5
[2] | Running [70] | SL Time-out 3
[3] In range [71] | SL Time-out 4
[4] | On reference [72] |SL Time-out 5
[5] |Torque limit [73] |SL Time-out 6
[6] [ Current limit [74] |SL Time-out 7
[71 | Out of current range [75] | Start command given
[8] |Below I low [76] | Digital input x30/2
[91 | Above | high [77]1 | Digital input x30/3
[10] | Out of speed range [78] | Digital input x30/4
[11] |Below speed low [79] | Digital input x46/1
[12] [Above speed high [80] | Digital input x46/3
[13] | Out of feedb. range [81] | Digital input x46/5
[14] | Below feedb. low [82] | Digital input x46/7
[15] | Above feedb. high [83] | Digital input x46/9
[16] | Thermal warning [84] | Digital input x46/11
[17] |Mains out of range [85] | Digital input x46/13
[18] [Reversing [90] | ATEX ETR cur. warning | Kan vaelges, hvis 1-90 Motor
[19] |Warning Thermal Protection er indstillet til
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13-44 Logic Rule Boolean 3

Array [6]
Option:

Funktion:

[20] eller [21]. Hvis alarmen 164
ATEX ETR-stremgraensealarm er
aktiv, er effekten 1.

[91] | ATEX ETR cur. alarm

Kan veelges, hvis 1-90 Motor
Thermal Protection er indstillet til
[20] eller [21]. Hvis alarmen 166
ATEX ETR-frekvensgraensealarm er
aktiv, er effekten 1.

[92] | ATEX ETR freq. warning

Kan veelges, hvis 71-90 Motor
Thermal Protection er indstillet til
[20] eller [21]. Hvis alarmen 163
ATEX ETR-stremgraenseadvarsel er
aktiv, er effekten 1.

[93] [ATEX ETR freq. alarm

Kan veelges, hvis 1-90 Motor
Thermal Protection er indstillet til
[20] eller [21]. Hvis advarslen 165
ATEX ETR-frekvensgraenseadvarsel
er aktiv, er effekten 1.

[94] |RS Flipflop 0

[95] |RS Flipflop 1

[96] | RS Flipflop 2

[97]1 |RS Flipflop 3

[98] | RS Flipflop 4

[99] |RS Flipflop 5

[100] | RS Flipflop 6

[101] | RS Flipflop 7

3.14.7 13-5* Tilstande

13-51 SL Controller Event

Array [20]

Option: Funktion:

[0] * [False Veelg den booleske indgang
(SAND el. FALSK) for at definere
Smart Logic Controller-haendelsen.
Se 13-01 Start Event ([0] - [61]) og
13-02 Stop Event ([70] - [74]) for at
fa flere beskrivelser.

[1] True

[2] Running

[3] In range

[4] On reference

[5] Torque limit

[6] Current limit

[7] Out of current range

[8] Below | low

[9] Above | high

[10] | Out of speed range

[11] | Below speed low

[12] [ Above speed high

13-51 SL Controller Event

Array [20]

Option: Funktion:
[13] [ Out of feedb. range
[14] | Below feedb. low
[15] | Above feedb. high
[16] [ Thermal warning
[17] [ Mains out of range
[18] | Reversing

[19] | Warning

[20] [ Alarm (trip)

[21] [ Alarm (trip lock)
[22] | Comparator O

[23] | Comparator 1

[24] | Comparator 2

[25] | Comparator 3

[26] | Logic rule 0

[27] |[Logic rule 1

[28] | Logic rule 2

[29] | Logic rule 3

[30] [SL Time-out O

[31] | SL Time-out 1

[32] | SL Time-out 2

[33] | Digital input DI18
[34] [ Digital input DI19
[35] | Digital input DI27
[36] [ Digital input DI29
[37] | Digital input DI32
[38] [ Digital input DI33
[39] [ Start command
[40] [ Drive stopped

[41] | Reset Trip

[42] | Auto-reset Trip
[43] [ Ok key

[44] [ Reset key

[45] | Left key

[46] [ Right key

[47] | Up key

[48] | Down key

[50] | Comparator 4

[51] | Comparator 5

[60] [ Logic rule 4

[61] [Logic rule 5

[70] |SL Time-out 3

[71] [SL Time-out 4

[72] | SL Time-out 5

[73] [SL Time-out 6

[74] | SL Time-out 7

[75] [ Start command given
[76] | Digital input x30/2
[77] | Digital input x30/3
[78] [ Digital input x30/4
[79] | Digital input x46/1
[80] [ Digital input x46/3
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13-51 SL Controller Event

Array [20]

Option:

Funktion:

13-52 SL Controller Action

Array [20]
Option:

Funktion:

[81]

Digital input x46/5

[82] | Digital input x46/7

[83] [ Digital input x46/9

[84] | Digital input x46/11

[85] | Digital input x46/13

[90] [ATEX ETR cur. warning | Kan veelges, hvis 7-90 Motor
Thermal Protection er indstillet til
[20] eller [21]. Hvis alarmen 164
ATEX ETR-stremgraensealarm er
aktiv, er effekten 1.

[91] | ATEX ETR cur. alarm Kan veelges, hvis 1-90 Motor
Thermal Protection er indstillet til
[20] eller [21]. Hvis alarmen 166
ATEX ETR-frekvensgraensealarm er
aktiv, er effekten 1.

[92] | ATEX ETR freq. warning | Kan veelges, hvis 1-90 Motor
Thermal Protection er indstillet til
[20] eller [21]. Hvis alarmen 163
ATEX ETR-stremgraenseadvarsel er
aktiv, er effekten 1.

[93] | ATEX ETR freq. alarm Kan veelges, hvis 7-90 Motor
Thermal Protection er indstillet til
[20] eller [21]. Hvis advarslen 165
ATEX ETR-frekvensgraenseadvarsel
er aktiv, er effekten 1.

[94] | RS Flipflop 0

[95] [RS Flipflop 1

[96] | RS Flipflop 2

[97] | RS Flipflop 3

[98] | RS Flipflop 4

[99] |RS Flipflop 5

[100] | RS Flipflop 6

[101] | RS Flipflop 7

13-52 SL Controller Action

Array [20]

Option: Funktion:

[0] * | DISABLED Veelg den handling, der svarer til SLC-
haendelsen. Handlinger udfgres, nar den
tilsvarende haendelse (defineret i 13-57 SL
Controller Event) evalueres som sand. Der
kan vaelges fglgende handlinger:
*DEAKTIVERET [0]

[11 | No action Ingen handling [1]

[2]

Select set-up
1

Veelg opseetning 1 [2] - aendrer det aktive
setup (0-10 Active Set-up) til "1".

Hvis opsaetningen aendres, kombineres
opsaetningen med andre opsaetningskom-
mandoer fra enten de digitale indgange
eller via Fieldbus.

[3]

Select set-up
2

Veelg opsaetning 2 [3] - sendrer det aktive
setup (0-10 Active Set-up) til "2".

Hvis opsaetningen aendres, kombineres
opsaetningen med andre opsaetningskom-
mandoer fra enten de digitale indgange
eller via Fieldbus.

Select set-up
3

Veelg opseetning 3 [4] - sendrer det aktive
setup (0-10 Active Set-up) til "3".

Hvis opseetningen sendres, kombineres
opsatningen med andre opsatningskom-
mandoer fra enten de digitale indgange
eller via Fieldbus.

Select set-up
4

Veelg opsaetning 4 [5] - eendrer det aktive
setup (0-10 Active Set-up) til "4".

Hvis opsaetningen aendres, kombineres
opsaetningen med andre opsaetningskom-
mandoer fra enten de digitale indgange
eller via Fieldbus.

[10]

Select preset
ref O

Veelg preset-reference 0 [10] - veelger preset-
reference 0.

Hvis den aktive preset-reference aendres,
kombineres den med andre preset-referen-
cekommandoer fra enten de digitale
indgange eller via Fieldbus.

[11]

Select preset
ref 1

Veelg preset-reference 1 [11] - veelger preset-
reference 1.

Hvis den aktive preset-reference sendres,
kombineres den med andre preset-referen-
cekommandoer fra enten de digitale
indgange eller via Fieldbus.

[12]

Select preset
ref 2

Veelg preset-reference 2 [12] - veelger preset-
reference 2.

Hvis den aktive preset-reference aendres,
kombineres den med andre preset-referen-
cekommandoer fra enten de digitale
indgange eller via Fieldbus.

[13]

Select preset
ref 3

Veelg preset-reference 3 [13] - veelger preset-
reference 3.

Hvis den aktive preset-reference andres,
kombineres den med andre preset-referen-
cekommandoer fra enten de digitale
indgange eller via Fieldbus.

[14]

Select preset
ref 4

Veelg preset-reference 4 [14] - veelger preset-
reference 4.

Hvis den aktive preset-reference sendres,
kombineres den med andre preset-referen-
cekommandoer fra enten de digitale
indgange eller via Fieldbus.

[15]

Select preset
ref 5

Veelg preset-reference 5 [15] - vaelger preset-
reference 5.
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13-52 SL Controller Action

Array [20]

Option:

Funktion:

Hvis den aktive preset-reference sendres,
kombineres den med andre preset-referen-
cekommandoer fra enten de digitale
indgange eller via Fieldbus.

[16]

Select preset
ref 6

Veelg preset-reference 6 [16] - vaelger preset-
reference 6.

Hvis den aktive preset-reference andres,
kombineres den med andre preset-referen-
cekommandoer fra enten de digitale
indgange eller via Fieldbus.

[171

Select preset
ref 7

Veelg preset-reference 7 [17] - vaelger preset-
reference 7.

Hvis den aktive preset-reference andres,
kombineres den med andre preset-referen-
cekommandoer fra enten de digitale
indgange eller via Fieldbus.

[18]

Select ramp 1

Veelg rampe 1 [18] - veelger rampe 1.

[19]

Select ramp 2

Veelg rampe 2 [19] - veelger rampe 2.

[20] | Select ramp 3 | Veelg rampe 3 [20] - veelger rampe 3.

[21] | Select ramp 4 | Veelg rampe 4 [21] - veelger rampe 4.

[22] [ Run Kor [22] - afgiver en startkommando til
frekvensomformeren.

[23] | Run reverse Kor bagleens [23] - afgiver en start
reverseret-kommando til
frekvensomformeren.

[24] | Stop Stop [24] - afgiver en stopkommando til
frekvensomformeren.

[25] | Qstop Qstop [25] - afgiver en kvikstop-kommando
til frekvensomformeren.

[26] | Dcstop Dcstop [26] - afgiver en DC stop-kommando
til frekvensomformeren.

[27] | Coast Frilab [27] - frekvensomformeren lgber frit
med det samme. Alle stopkommandoer,
herunder frilsbskommandoen, standser SLC.

[28] | Freeze output | Fastfrys udgang [28] - fastfryser
frekvensomformerens udgangsfrekvens.

[29] [ Start timer O | Starttimer 0 [29] - starter timer 0. Se
13-20 SL Controller Timer for at fa en
yderligere beskrivelse.

[30] | Start timer 1 | Starttimer 1 [30] - starter timer 1. Se
13-20 SL Controller Timer for at fa en
yderligere beskrivelse.

[31] | Start timer 2 | Starttimer 2 [31] - starter timer 2. Se
13-20 SL Controller Timer for at fa en
yderligere beskrivelse.

[32] | Set digital Indst.dig. udg. A lav [32] - enhver udgang

out A low med SL-udgang A vil veere lav.

13-52 SL Controller Action

A

Array [20]

Option: Funktion:

[33] | Set digital Indst.dig. udg. B lav [33] - enhver udgang
out B low med SL-udgang B vil veere lav.

[34] | Set digital Indst.dig. udg. C lav [34] - enhver udgang
out C low med SL-udgang C vil veere lav.

[35] | Set digital Indst.dig. udg. D lav [35] - enhver udgang
out D low med SL-udgang D vil vaere lav.

[36] | Set digital Indst.dig. udg. E lav [36] - enhver udgang
out E low med SL-udgang E vil veere lav.

[37] | Set digital Indst.dig. udg. F lav [37] - enhver udgang
out F low med SL-udgang F vil veere lav.

[38] [ Set digital Indst.dig. udg. A hgj [38] - enhver udgang
out A high med SL-udgang A vil vaere lav.

[39] | Set digital Indst.dig. udg. B hgj [39] - enhver udgang
out B high med SL-udgang B vil veere hgj.

[40] [ Set digital Indst.dig. udg. C hgj [40] - enhver udgang
out C high med SL-udgang C vil veere hgj.

[41] [ Set digital Indst.dig. udg. D hgj [41] - enhver udgang
out D high med SL-udgang D vil vaere hgj.

[42] | Set digital Indst. dig. udg. E hgj [42] - enhver udgang
out E high med SL-udgang E vil veere hgj.

[43] [ Set digital Indst.dig. udg. F hgj [43] - enhver udgang
out F high med SL-udgang F vil veere hgj.

[60] [ Reset Counter | Nulstil taeller A [60] - nulstiller taeller A til

nul.

[61] | Reset Counter | Nulstil teeller B [61] - nulstiller teeller B til nul.
B

[70] | Start timer 3 | Starttimer 3 [70] - starter timer 3. Se
13-20 SL Controller Timer for at fa en
yderligere beskrivelse.

[71] | Start timer 4 | Starttimer 4 [71] - starter timer 4. Se
13-20 SL Controller Timer for at fa en
yderligere beskrivelse.

[72] | Start timer 5 | Starttimer 5 [72] - starter timer 5. Se
13-20 SL Controller Timer for at fa en
yderligere beskrivelse

[73] | Start timer 6 | Starttimer 6 [73] - starter timer 6. Se
13-20 SL Controller Timer for at fa en
yderligere beskrivelse.

[74] | Start timer 7 | Starttimer 7 [74] - starter timer 7. Se

13-20 SL Controller Timer for at fa en
yderligere beskrivelse.

MG33MDO01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss

143




Danfott

Parameterbeskrivelser

FC 300 Programming Guide

3.15 Parametre: 14-** Spec. funkt.
3.15.1 14-0* Vekselretterkobling

14-00 Switching Pattern

Option: Funktion:

[0] * [60 AVM [ Veelg switchmenster: 60° AVM eller SFAVM.
[1]1 * | SFAVM
BEMARK!

frekvensomformerens udgangsfrekvensveerdi ma aldrig
overstige 1/10 af switchfrekvensen. Nar motoren kerer,
justeres switchfrekvensen i 4-11 Motor Speed Low Limit
[RPM], indtil motoren er sa stgjsvag som muligt. Se i gvrigt
14-00 Switching Pattern samt afsnittet Seerlige forhold i VLT
AutomationDrive Design Guide MG33BXYY.

14-01 Switching Frequency

Veelger vekselretterens switchfrekvens. Ved aendring af switchfre-

kvensen kan eventuelle akustiske stajgener fra motoren

minimeres. Standarden afhaenger af effektsterrelse.

Option: Funktion:

[0] 1.0 kHz

[1] 1.5 kHz Fabriksindstillet switchfrekvens
for 355-1200 kW, 690 V

[2] 2.0 kHz Fabriksindstillet switchfrekvens
for 250-800 kW, 400 V og
37-315 kW, 690 V

[3] 2.5 kHz

[4] 3.0 kHz Fabriksindstillet switchfrekvens
for 18,5-37 kW, 200 V og
37-200 kW, 400 V

[5] 3.5 kHz

[6] 4.0 kHz Fabriksindstillet switchfrekvens
for 5,5-15 kW, 200 V og 11-30
kw, 400 V

[7] * 5.0 kHz Fabriksindstillet switchfrekvens
for 0,25-3,7 kW, 200 V og
0,37-7,5 kW, 400 V

[8] 6.0 kHz

[9] 7.0 kHz

[10] 8.0 kHz

[11] 10.0 kHz

[12] 12.0 kHz

[13] 14.0 kHz

[14] 16.0 kHz

BEMARK!

frekvensomformerens udgangsfrekvensvaerdi ma aldrig
overstige 1/10 af switchfrekvensen. Nar motoren kerer,
justeres switchfrekvensen i 4-11 Motor Speed Low Limit
[RPM] , indtil motoren er sa stgjsvag som muligt. Se i
ovrigt 14-00 Switching Pattern og afsnittet Seerlige forhold i
VLT AutomationDrive Design Guide, MG33BXYY.

BEMARK!

Switchfrekvenser, der er hgjere end 5,0 kHz, medfarer
automatisk derating af frekvensomformerens maksimale
udgangseffekt.

14-03 Overmodulation

Option: Funktion:

[0] |[Off Veelg Ikke aktiv [0] for ikke at overmodulere
udgangsspandingen og derved undga moment-
rippelstram pa motorakslen. Denne funktion kan
veere nyttig f.eks. pa slibemaskiner.

[1]1 *] On Veelg Aktiv [1] for at aktivere overmodulerings-
funktionen for udgangsspeaendingen. Dette er det
rette valg, nar det kraeves, at udgangsspaendingen
er hgjere end 95 % af indgangsspaendingen
(typisk ved oversynkron kersel). Udgangsspaen-
dingen @ges i overensstemmelse med graden af
overmodulering.

Overmodulering forer til aget momentrippel,
efterhdnden som de harmoniske stremme gges.
Styring i FLUX-tilstand giver en udgangsstrem pa
op til 98 % af indgangsstreammen uanset indstil-
lingen i 14-03 Overmodulation.

[2] |Optimal

14-04 PWM Random

Option:  Funktion:

[0] * [ Off | Ingen aendring for den akustiske motorswitchstgj.

[11 | On | Omdanner den akustiske motorswitchstgj fra en klar
ringetone til en mindre maerkbar "hvid" stgj. Dette
opnas ved knapt og tilfeldigt at sendre synkroniteten
af den pulsbredde, udgangsfaserne modulerer ved.

14-06 Dead Time Compensation

Option: Funktion:

[0] Off Ingen kompensation.

[11* On Aktiverer dgdtidskompensation.

3.15.2 14-1* Netforsyning On/Off

Parametre til konfiguration af overvagning og handtering
af netfejl. Hvis der opstar en netfejl, vil
frekvensomformeren forsgge at fortseette pa en
kontrolleret made, indtil stremmen i DC-linket er brugt.
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14-10 Mains Failure

Option:

Funktion:

14-10 Mains Failure anvendes typisk, hvor der er
meget korte netafbrydelser (spaendingsdyk) til
stede. Ved 100 % belastning og en meget kort
spaendingsafbrydelse falder DC-spaendingen pa
hovedkondensatorerne hurtigt. For sterre
frekvensomformere tager det kun fa millise-
kunder, for DC-niveauet er nede pa omkring
373V DC, og hoved-IGBT'en afbryder og mister
styringen over motoren. Nar spandingen er
genoprettet, og IGBT'en starter igen, svarer
udgangsfrekvensen og spaendingsvektoren ikke
til motorhastigheden og -frekvensen, og
resultatet er normalt en overspaending eller
overstrgm, hvilket i de fleste tilfaelde resulterer i
en triplas. 14-10 Mains Failure kan
programmeres til at undga denne situation.

Valg den funktion, som frekvensomformeren
skal reagere pa, nar greensen i 14-11 Mains
Voltage at Mains Fault er naet.

14-10 Mains Failure kan ikke aendres, mens
motoren kerer.

Kontrolleret rampe ned:

frekvensomformeren udfgrer en kontrolleret
rampe ned. Hvis 2-10 Brake Function er Off [0]
eller AC-bremse [2], felger rampen efter
overspaendingsrampning. Hvis 2-10 Brake
Function er [1] Modstandsbremse, falger rampen
indstillingen i 3-81 Quick Stop Ramp Time.

Kontrolleret rampe ned [1]:

Efter opstart er frekvensomformeren klar til at
starte. Kontrolleret rampe ned og trip [2]: Efter
opstart skal frekvensomformeren nulstilles for at
starte.

— — DCspaending
—— Udgangshastighed o/min

130BT101.10

P Overspzaendingsstyreniveau
<

— —DC-spzaending
——Udgangshastighed o/min

Overspaendingsstyreniveau
~ 2 -
Par. 14-11 N |
N
N
Tid

Net

130BT108.10

1. Stremmen er tilbage, for energien fra
DC/inertimomentet fra belastningen er
for lav. frekvensomformeren udferer
en kontrolleret rampe ned, nar

14-10 Mains Failure

Option:

Funktion:
14-11 Mains Voltage at Mains Fault
niveauet er naet.

2. frekvensomformeren udfgrer en
kontrolleret rampe ned, sa leenge
energien i DC-linket er til stede. Efter
dette punkt kerer motoren frilob.

Kinetisk backup:

frekvensomformeren udferer en kinetisk backup.
Hvis 2-10 Brake Function er Off [0] eller AC-
bremse [2], felger rampen
overspaendingsrampningen. Hvis 2-10 Brake
Function er [1] Modstandsbremse, falger rampen
indstillingen i 3-81 Quick Stop Ramp Time.

Kinetisk backup [4]: frekvensomformeren kerer,
sa leenge der er energi i systemet pa grund af
inertimoment, der er genereret af belastningen.

Kinetisk backup [5]: frekvensomformeren karer
igennem med hastighed, sa lzenge der er energi
i systemet fra inertimomentet fra belastningen.
Hvis DC-spaendingen gar under 14-11 Mains
Voltage at Mains Fault, udferer
frekvensomformeren et trip.

— — DC-spaending

—— Udgangshastighed o/min

Overspaendingsstyreniveau

Par. 14-11 —

130BT100.10

— — DC-spaending
—— Udgangshastighed o/min

Overspandingsstyreniveau

130BT109.10

BEMARK!

De avancerede motordataparametre,
1-30 Stator Resistance (Rs) til 1-35 Main
Reactance (Xh), skal vaere ngjagtige for at
opna den bedste kinetisk backup-ydelse.

[0] | No
* function

Dette valg udger ikke en fare for
frekvensomformeren, men en triplas ville
normalt vaere en fglge af de korte spaendings-
afbrydelser.

[1] | Ctrl. ramp-
down

Ved dette valg folger udgangsfrekvensen
motorhastigheden. IGBT'en mister ikke forbin-
delsen til motoren, men fglger hastigheden
ned. Dette er iseer nyttigt i pumpeapplikationer,
hvor inertiet er lavt, og friktionen er hgj. Nar
netforsyningen er gendannet, ramper udgangs-
frekvensen motoren op til referencehastigheden
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14-10 Mains Failure

Option: Funktion:

(hvis netforsyningsafbrydelsen forleenges, kan
den kontrollerede rampe ned fgre udgangsfre-
kvensen hele vejen ned til 0 O/MIN, og hvis

14-12 Function at Mains Imbalance

Drift under alvorlig netubalance forkorter motorens levetid.
Tilstanden er alvorlig, hvis motoren kontinuerligt betjenes naer
den nominelle belastning (f.eks. en pumpe eller ventilator, der
korer ved naesten fuld hastighed).

[4] | Kinetic Kinetisk backup opretholder DC-niveauet sa
back-up leenge som muligt ved at omdanne den
mekaniske energi fra motoren til DC-forsynings-
niveauet. Ventilatorer kan normalt forleenge
netforsyningsafbrydelser i flere sekunder.
Pumper kan normalt kun forleenge
afbrydelserne i 1-2 sekunder eller brgkdele af
sekunder. Kompressorer kun i brgkdele af
sekunder.
[5] | Kinetic
back-up,
trip
[6] | Alarm
[7]1 | Kin. back-
up, trip w
recovery
Range: Funktion:
Size [180 - | Denne parameter definerer, ved hvilken
related* 600 V] | greensespaending den valgte funktion i

14-10 Mains Failure skal aktiveres. Registre-
ringsniveauet er en faktor kvadratrod(2) af
vaerdien i 14-11 Mains Voltage at Mains
Fault.

BEMARK!

Bemaerk ved konvertering mellem VLT
5000 og FC 300:

Selvom indstillingen for netspaending
ved netfejl er den samme for VLT
5000 og FC 300, er registreringsni-
veauet forskelligt. Anvend felgende
formel til at opnd det samme registre-
ringsniveau som i VLT 5000: 14-11
(VLT 5000-niveau) = veerdi anvendt i
VLT 5000 * 1,35/kvadratrod(2).

netforsyningen genoprettes, rampes applika- Option: Funktion:
tionen op fra 0 O/MIN til den tidligere 0] * Trip Tripper frekvensomformeren
referencehastighed via den normale rampe op).
[1] Warning Afgiver en advarsel.
[2] | Ctrl. ramp- - -
down, trip [2] Disabled Ingen handling
[3] | Coasting Centrifuger kan kere i en time uden stremfor- 5 5
. o . 14-14 Kin. Backup Time Out

syning. | de situationer er det muligt at veelge
en frilsbsfunktion ved afbrydelse af netforsy- Range: Funktion:
ningen, sammen med en flying start, som 60 s*| [0-60 [Denne parameter definerer kinetisk backup-
opstar, nar netforsyningen er genoprettet. s] timeout i flux-tilstand, nar der keres pa

lavspaendingsnet. Hvis forsyningsspaendingen
ikke overstiger den veerdi, der er defineret i
14-11 Mains Voltage at Mains Fault + 5 % inden
for den angivne tid, kerer frekvensomformeren
automatisk en kontrolleret nedrampningsprofil

for stop.

Parametre til konfiguration af handtering af automatisk
nulstilling, seerlig handtering af trip og selvtest eller initiali-
sering af styrekort.

14-20 Reset Mode

Option: Funktion:

Veelg nulstillingsfunktionen efter et
trip. Efter nulstilling er genstart af
frekvensomformeren mulig.

[0] * | Manual reset Veelg Manuel nulstilling [0] for at
gennemfere nulstilling via [RESET]-

tasten eller via de digitale indgange.

[1] | Automatic reset x 1 | Vaelg Autonulstilling x 1...x20 [1]-[12]
for at gennemfere mellem én og tyve

automatiske nulstillinger efter trip.

[2] | Automatic reset x 2
[3] [ Automatic reset x 3
[4] | Automatic reset x 4
[5] | Automatic reset x 5
[6] | Automatic reset x 6
[71 | Automatic reset x 7
[8] | Automatic reset x 8
]

Automatic reset x 9

[10] | Automatic reset x 10

[11] | Automatic reset x 15
[12] | Automatic reset x 20
[13] | Infinite auto reset

Veelg Uendelig auto-nulstilling [13] for
fortsat nulstilling efter trip.

[14] | Reset at power-up
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BEMARK!

Motoren kan starte uden varsel. Hvis det specificerede
antal af AUTONULSTILLINGER nas inden for 10 minutter,
skifter frekvensomformeren til tilstanden Manuel nulstilling
[0]. Nar Manuel nulstilling er gennemfert, vender indstil-
lingen i 14-20 Reset Mode tilbage til det oprindelige valg.
Hvis antallet af autonulstillinger ikke nas inden for 10
minutter, eller hvis Manuel nulstilling gennemferes,
nulstilles den interne teeller for AUTONULSTILLINGER.

BEMARK!

Automatisk nulstilling gaelder ogsa for nulstilling af
funktionen Sikker standsning i firmware-versionen < 4.3x.

14-21 Automatic Restart Time

Range: Funktion:

10 s*| [0 - 600 s] | Indtast tidsintervallet fra trip-tidspunktet til
aktivering af den automatiske nulstillings-

funktion. Denne parameter er aktiv, nar
14-20 Reset Mode er indstillet til Automatisk
nulstilling [1] - [13].

BEMARK!
Husk at indstille kontakterne 5201 (A53) og S202 (A54) som

angivet nedenfor ved udfersel af en styrekorttest i
14-22 Operation Mode [1]. Ellers mislykkes testen!

14-22 Operation Mode

Option: Funktion:

Anvend denne parameter for at specificere
normal drift; til at gennemfgre test, eller til at
initialisere alle parametre undtagen par.
15-03 Power Up's, 15-04 Over Temp's og

15-05 Over Volt's. Denne funktion er kun aktiv,
nar der sluttes strem til frekvensomformeren.
Veelg Normal drift [0] ved normal drift af
frekvensomformeren med motoren i den
valgte applikation.

Veelg Styrekorttest [1] for at kontrollere de
analoge og digitale indgange og udgange
samt styrespaendingen pa +10 V. Denne test
kreever tilslutning af et teststik med interne
tilslutninger. Benyt felgende procedure til
styrekorttesten:

1. Veelg Styrekorttest [1].

2. Afbryd netforsyningen, og afvent, at
lyset i displayet forsvinder.

3. Indstiller kontakter S201 (A53) og
S202 (A54) ='ON'/ I.

4. Isaet teststikket (se nedenfor).

5. Slut til netforsyningen.

14-22 Operation Mode

Option: Funktion:

6. Foretag diverse test.

7. Resultaterne vises pa LCP, og
frekvensomformeren skifter til en
uendelig slgjfe.

8. 14-22 Operation Mode indstilles
automatisk til normal drift. Udfer en
effektcyklus for at starte i Normal
drift efter en styrekorttest.

Hvis testen fuldferes

Udlaesning pa LCP: styrekort OK.

Afbryd netforsyningen, og fjern teststikket.
Den grgnne LED pa styrekortet lyser.

Hvis testen mislykkes

Udlaesning pa LCP: styrekort 1/0-fejl.

Udskift frekvensomformeren eller styrekortet.
Den rgde LED pa styrekortet lyser. Teststik
(forbind felgende klemmer til hinanden): 18 -
27 -32;19-29-33;42-53-54

12[13]18]19]27[ 20 [32]3B 7
FC302

203
[e][®)
Olo

19
O

130BA097.12

[o]e)
[o]e]

(@)

@)
(0][©)
]

(0)
L]

FC301

0O
OQO[=
e
=1

[©)
[SIelIES

42 53 55

FC301 &
FC302

[eICIE]

OO[%
©

Veelg Initialisering [2] for at nulstille alle
parameterveerdier til fabriksindstillingerne,
undtagen 15-03 Power Up's, 15-04 Over Temp's
og 15-05 Over Volt's. frekvensomformeren
nulstilles under den naeste opstart.

14-22 Operation Mode vender desuden tilbage
til fabriksindstillingen Normal drift [0].

[0] * | Normal
operation
[11 | Control
card test

[2] [ Initialisation
[31 | Boot mode

14-24 Trip Delay at Current Limit

Range: Funktion:
60 s*| [0 -
60 s] Nar udgangsstremmen har naet streamgraensen

Indtast stramgraense-tripforsinkelsen i sekunder.

(4-18 Current Limit), udlases en advarsel. Nar
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14-24 Trip Delay at Current Limit

Range: Funktion:

stromgraenseadvarslen har veeret til stede i hele
det tidsrum, der er angivet i denne parameter,
tripper frekvensomformeren. Deaktiver tripforsin-
kelsen ved at indstille parameteren til 60 sek. =
Ikke aktiv. Termisk overvagning af
frekvensomformeren vil fortsat veere aktiv.

14-25 Trip Delay at Torque Limit

Range: Funktion:
60 s*| [0 -
60 s] udgangsmomentet har ndaet momentgraenserne

Indtast momentgraense-tripforsink. i sekunder. Nar

(4-16 Torque Limit Motor Mode og 4-17 Torque
Limit Generator Mode), udlgses en advarsel. Nar en
momentgraenseadvarsel er til stede i hele det
tidsrum, der fremgar af denne parameter, tripper
frekvensomformeren. Deaktiver tripforsinkelsen
ved at indstille parameteren til 60 sek. = Ikke
aktiv. Termisk overvagning af frekvensomformeren
vil fortsat veere aktiv.

14-26 Trip Delay at Inverter Fault

Range: Funktion:

Application [0 -
dependent* 35 s]

Nar frekvensomformeren registrerer en
overspaending i det fastlagte tidsrum,
udlgses et trip efter den indstillede tid.
Hvis veerdien = 0, er beskyttelsestilstand
deaktiveret

Hvis der anvendes en digital indgang, der er indstillet til
Frilgb inverteret [2] eller Frilob og reset inv. [3], anvender
motoren ikke rampe ned-tiden, fordi frekvensomformeren
er i frilgb. Hvis et kvikstop er ngdvendigt, skal den
mekaniske bremsestyringsfunktion anvendes sammen med
en ekstern elektromekanisk bremse, der er sluttet til
applikationen.

14-30 Current Lim Ctrl, Proportional Gain

Range: Funktion:

100 %*

[0 - 500 %] | Indtast veerdien for stramgraensestyreen-
hedens proportionalforsteerkning. Valg af
en hgj veerdi far styreenheden til at
reagere hurtigere. En for hgj indstilling ger
styreenheden ustabil.

14-31 Current Lim Ctrl, Integration Time

Range: Funktion:
Size related* | [0.002 - Styrer integrationstiden for
2.000 s] stremgraensen. Hvis den indstilles til

en lav veerdi, reagerer styreenheden
hurtigere. En for lav indstilling ger
styringen ustabil.

14-32 Current Lim Ctrl, Filter Time
Range:

Funktion:
| 11.0-100.0 ms] |

1.0 ms*

14-35 Stall Protection

3.15.3 14-3* Stremgraensestyr.

frekvensomformeren har indbygget stremgraensestyring,
som aktiveres, ndr motorstreammen og dermed momentet
bliver stgrre end de momentgraenser, der er indstillet i
4-16 Torque Limit Motor Mode og 4-17 Torque Limit
Generator Mode.

Nar stramgraensen er ndet ved motorisk eller regenerativ
funktion, forseger frekvensomformeren hurtigst muligt at
komme under de indstillede momentgraenser uden at
miste kontrollen over motoren.

Mens stremstyringen er aktiv, kan frekvensomformeren kun
stoppes ved at indstille en digital indgang til Frilob
inverteret [2] eller Frilob og reset inv. [3]. Signaler pd
klemme 18 til 33 vil ikke veere aktive, for
frekvensomformeren ikke leengere er teet pad stremgraensen.

Option: Funktion:
BEMERK! Veelg Aktiver [1] for at aktivere beskyttelse mod
Det anbefales at undlade at stalling i feltsvaekning i fluxtilstand. Veelg
deaktivere beskyttelsestilstand i deaktiver [0], hvis du vil deaktivere den. Dette
haave-/seenkeapplikationer. kan medfare, at motoren mistes. 14-35 Stall
Protection er kun aktiv i Flux-tilstand.
: [0] | Disabled
i Temoied
Range: Funktion:
0* [-2147483647 - 2147483647 ] | Kun til intern service.

3.15.4 14-4* Energioptimering

Parametre til justering af energioptimeringsniveauet i
tilstandene Variabelt moment (VT) og Automatisk energio-
ptimering (AEQ) i 1-03 Torque Characteristics.

14-40 VT Level

Range: Funktion:

66 %* | [40 - 90 Indtast niveauet for motormagnetisering ved
%] lav hastighed. Valg af en lav veerdi reducerer

energitabet i motoren, men reducerer ogsa
belastningskapaciteten.

BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.
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BEMARK!

Denne parameter er ikke aktiv, nar 7-10 Motor Construction
er indstillet til [1] PM,ikke-udpraeg.SPM.

14-41 AEO Minimum Magnetisation

Range: Funktion:

[40 - 75 | Indtast den mindste magnetisering for
%] AEO. Valg af en lav veerdi reducerer
energitabet i motoren, men kan ogsa
reducere modstanden mod pludselige
belastningsaendringer.

Size related*

BEMARK!

Denne parameter er ikke aktiv, nar 7-10 Motor Construction
er indstillet til [1] PM,ikke-udpraeg.SPM.

14-42 Minimum AEO Frequency

Range: Funktion:
10 Hz*

Indtast den minimumfrekvens, hvorved den
automatiske energioptimering (AEO) skal
veere aktiv.

[5 - 40 Hz]

BEMARK!

Denne parameter er ikke aktiv, ndr 7-10 Motor Construction
er indstillet til [1] PM,ikke-udpraeg.SPM.

14-43 Motor Cosphi

Range: Funktion:
Application [0.40 - Cos(phi)-seetpunktet indstilles
dependent* 0951 automatisk for at opna optimal AEO-

ydeevne. Denne parameter bgr
normalt ikke aendres. | visse
situationer kan det imidlertid veere
nedvendigt at indtaste en ny veerdi
til finjustering.

3.15.5 14-5* Miljo

Disse parametre er medvirkende til, at frekvensomformeren
kan kere i seerlige driftsmiljoer.

14-50 RFI Filter

Denne parameter er kun tilgaengelig pa FC 302. Den er ikke
relevant for FC 301 pa grund af forskellige udformninger og
kortere motorkabler.

Option: Funktion:

[0] [Off |Veelg Ikke aktiv [0], hvis frekvensomformeren forsynes
fra en isoleret netkilde (it-netkilde).

Hvis der bruges et filter, skal der veelges Ikke aktiv [0]
under ladning for at forhindre, at en hgj laekstrem nar
frem til RCD (fejlstromsafbryderen).

| denne tilstand afbrydes de interne RFl-kapaciteter
mellem chassiset og RFI-filterkredslgbet for at reducere

kapacitetsstrammen pa jord.

14-50 RFI Filter

Denne parameter er kun tilgaengelig pa FC 302. Den er ikke
relevant for FC 301 pa grund af forskellige udformninger og
kortere motorkabler.

Option: Funktion:
[1] * [ On | Veelg Aktiv [1] for at sikre, at frekvensomformeren
overholder EMC-standarderne.

=4

5 8

T 1 18

T 3
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_ e 1 I |

14-51 DC Link Compensation

Option: Funktion:
[0] Off Deaktiverer DC-link-kompensation.
[1] * On Aktiverer DC-link-kompensation.

14-52 Fan Control

Vealg mindstehastighed pa hovedventilatoren.

Option: Funktion:

[0] * | Auto Valg Auto [0], hvis ventilatoren kun skal
kere, nér den interne temperatur i
frekvensomformeren er i omradet 35°C til
ca. 55°C.

Ventilatoren vil kere med lav hastighed, nar
temperaturen er under 35° C, og med fuld
hastighed, nar temperaturen er ca. 55° C.

[11 | On 50%

[2] |On 75%

[31 | On 100%

[4] | Auto (Low

temp env.)

14-53 Fan Monitor
Funktion:

Option:

Veelg, hvordan frekvensomformeren skal reagere,
hvis der registreres en ventilatorfejl.

[0] | Disabled
[1] * [ Warning
[2] | Trip

14-55 Output Filter

Option: Funktion:
Veelg typen af tilsluttet udgangsfilter. Denne
parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.
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14-55 Output Filter

14-72 VLT-alarmord

14-56 Capacitance Output Filter

LC-filterets kompensationsfunktion kraever filterets tilsvarende
stjernekoblede kapacitans pr. fase (3 gange kapaciteten mellem
de to faser, nar kapacitansen er i "trekantforbindelse").

Range: Funktion:

Application [0.1 - 6500.0 [ Indstil udgangsfilterets

dependent* uF] kapacitet. Veerdien kan
findes pa filtermaerkaten.
BEMARK!
Dette er kraevet for
korrekt kompensation i
Flux-tilstand (7-07 Motor
Control Principle)

14-57 Inductance Output Filter

Range: Funktion:

Application [0.001 - Indstil udgangsfilterets induktans.

dependent* 65.000 mH] | Veerdien kan findes pa filter-

maerkaten.

BEMARK!

Dette er kraevet for korrekt
kompensation i Flux-tilstand
(7-01 Motor Control Principle)

3.15.6 14-7* Kompatibilitet

Parametrene i denne gruppe anvendes til at indstille
kompatibilitet mellem VLT 3000/VLT 5000 og FC 300.

Option: Funktion: Option: Funktion:
[0] [No Dette er fabriksindstillingen og skal anvendes med | [0] | 0 - 4294967295 | Udlees alarmordet, der svarer til VLT 5000. |
* Filter dU/dt-filtre eller hgjfrekvens common mode-filtre
14-73 VLT-advarselsord
(HF-CM).
: — : Option: Funktion:
[11 | Sine- Denne indstilling er kun bagudkompatibel. Den -
Wave muligger drift med FLUX-styreprincip, nar [0] | O - 4294967295 | Udlzes advarselsordet, der svarer til VLT
Filter parametrene 14-56 Capacitance Output Filter og >000.
14-57 Inductance Output Filter programmeres med 14-74 Leg. Ext. Status Word
udgangsfilterkapacitans og -induktans. Den
) g . ) . Range: Funktion:
begraenser IKKE omradet for switchfrekvens.
0* [ [0 -4294967295 ] | Udlees det udvidede statusord, der svarer
[2] [Sine- Denne parameter indstiller en minimal tilladt il VLT 5000
Wave greense for switchfrekvensen og sikrer, at filteret
Filter kerer inden for det sikre omrade for switchfre-
Fixed kvenser. Drift er mulig med alle styreprincipper. 3.15.7 14-8* Optloner
For FLUX-styreprincippet skal parametrene
14-56 Capacitance Output Filter og 14-80 Option Supplied by External 24VDC
14-57 Inductance Output Filter programmeres (disse Option:  Funktion:
parametre har ingen effekt i VWCP's og U/f). -
. . . . . [0] [No [Veelg Nej [0] for at bruge frekvensomformerens 24 V
Moduleringsmenstret indstilles til SFAVM, hvilket .
. . L . DC-forsyning.
giver den laveste akustiske stgj i filteret. Husk altid
at indstille 74-55 Output Filter til Sinusbglgefilter [1]1 * [ Yes | Veelg Ja [1], hvis optionen skal forsynes med strem fra
repareret, nar der anvendes et sinusbglgefilter. en ekstern 24 V DC-forsyning. Indgange/udgange

isoleres galvanisk fra frekvensomformeren, nar den
betjenes fra en ekstern forsyning.

BEMARK!

Denne parameter andrer kun funktion ved at udfgre en
effektcyklus.

14-89 Option Detection

Velger frekvensomformerens reaktion, nar der registreres en
a&ndring i optionskonfigurationen.

Option: Funktion:

[0] * | Protect Option
Config.

Fastfryser de aktuelle indstillinger og
forhindrer ugnskede aendringer, nar der
registreres manglende eller defekte
optioner.

[1] | Enable Option
Change

Andrer frekvensomformerindstillingerne og
anvendes ved andring af systemkonfigura-
tionen. Denne parameterindstilling vender
tilbage til [0] efter en optionsaendring.

14-90 Fault Level

Option: Funktion:

[0] * | Off Brug denne par. til tilpasning af fejlniveauer. Vaer
forsigtig med [0] "Ikke aktiv", da den ignorerer
alle advarsler og alarmer for den valgte kilde.

[1] [ Warning

[2] | Trip

[3] | Trip Lock
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Fejl Alarm Ikke aktiv Advarsel Trip Triplas
10V lav 1 X D

24V lav 47 X D
1,8 V forsyning lav 48 X D
Spaendingsgraense 64 X D

Jordslutningsfejl under rampning 14 D X
Jordslutningsfejl 2 under kont. 45 D X
drift

Momentgraense 12 X D

Overstrom 13 X D
Kortslutning 16 X D
Kolepladetemperatur 29 X D
Kolepladefoler 39 X D
Styrekorttemperatur 65 X D
Effektkorttemperatur 6 2) X D
Kolepladetemperatur" 244 X D
Kelepladefaler” 245 X D
Effektkorttemperatur” 247

Tabel 3.3 Tabel for valg af handling, ndr den valgte alarm vises

D = fabriksindstilling. x = muligt valg.
1) Kun frekvensomformere med stor effekt
Pd smd og mellemstore frekvensomformere er A69 kun en advarsel
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3.16 Parametre: 15-** Apparatinfo
3.16.1 15-0* Driftsdata

15-00 Operating Hours
Range: Funktion:

0 h*| [0 - 2147483647 h] | Viser, hvor mange timer
frekvensomformeren har kert.

Veerdien gemmes, nar
frekvensomformeren slukkes.

15-01 Running Hours

Range: Funktion:
0 h*| [0-2147483647 | Viser kerte timer for motoren. Nulstil
h] teelleren i 15-07 Reset Running Hours

Counter. Veerdien gemmes, nar
frekvensomformeren slukkes.

15-02 kWh Counter

Range: Funktion:
0 kWh* | [0 - 2147483647 Registrering af motorens effekt-
kWh] forbrug som en middelvaerdi over

en time. Nulstil teelleren i
15-06 Reset kWh Counter.

15-03 Power Up's
Range: Funktion:

0 *| [0-2147483647 ] | Viser det antal gange,
frekvensomformeren har veeret startet

15-07 Reset Running Hours Counter

Option: Funktion:

[1] | Reset counter | Vaelg Nulstil [1], og tryk pa [OK]-tasten for at
nulstille taelleren for driftstimer (se

15-01 Running Hours). Denne parameter kan
ikke vaelges via den serielle port, RS-485.
Veelg Nulstil ikke [0], sdfremt nulstilling af
teeller for driftstimer ikke @nskes.

3.16.2 15-1* Datalogindstillinger

Dataloggen muligger kontinuerlig logging af op til 4
datakilder (715-10 Logging Source) ved individuelle
hastigheder (15-11 Logging Interval). Der benyttes en
udlgserhandling (715-12 Trigger Event) og et udlgservindue
(15-14 Samples Before Trigger) til at starte og standse
logferingen betinget.

15-10 Logging Source

Array [4]

Option: Funktion:
Veelg, hvilke variabler der skal
logges.

[0] * None

[15] Readout: actual setup
[1472] | Legacy Alarm Word
[1473] | Legacy Warning Word

[1474] | Leg. Ext. Status Word

[1600] | Control Word

[1601] | Reference [Unit]

e}
5ol

15-04 Over Temp's
Range:
0

Funktion:

*

[0 - 65535 ] | Viser det antal temperaturfejl, der er opstaet
pa frekvensomformeren.

[1602] [ Reference %

[1603] | Status Word

[1610] | Power [kW]

[1611] | Power [hp]

[1612] | Motor Voltage

15-05 Over Volt's
Range:
0

Funktion:

*

[0 - 65535 ]| Viser det antal overspzaendinger, der er
forekommet pé frekvensomformeren.

15-06 Reset kWh Counter
Option: Funktion:
Veelg Nulstil ikke [0], hvis nulstilling af kWh-

teelleren ikke gnskes.

[0] * [ Do not reset

[1]1 | Reset counter | Vaelg Nulstil [1], og tryk pa [OK]-tasten for at
nulst. kWh-tzelleren (se 15-02 kWh Counter).

[1613] [ Frequency

[1614] | Motor Current

[1616] | Torque [Nm]

[1617] | Speed [RPM]

[1618] [ Motor Thermal

[1621] | Torque [%] High Res.

[1622] [ Torque [%]

[1625] | Torque [Nm] High

[1630] | DC Link Voltage

[1632] | Brake Energy /s

[1633] | Brake Energy /2 min

[1634] | Heatsink Temp.

BEMARK!

Nulstillingen gennemfgres ved at trykke pa [OK].

15-07 Reset Running Hours Counter

Option: Funktion:

[o] *

Do not reset |

[1635] | Inverter Thermal

[1650] | External Reference

[1651] [ Pulse Reference

[1652] [ Feedback [Unit]

[1657] | Feedback [RPM]

[1660] | Digital Input

[1662] | Analog Input 53
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15-10 Logging Source

Array [4]
Option: Funktion:
[1664] | Analog Input 54
[1665] [ Analog Output 42 [mA]
[1666] | Digital Output [bin]
[1675] [ Analog In X30/11
[1676] | Analog In X30/12
[1677] | Analog Out X30/8 [mA]
[1690] | Alarm Word
[1692] | Warning Word

]

]

]

]

]

[1694] | Ext. Status Word
[1860] | Digital Input 2
[3110

Bypass Status Word
[3470] | MCO Alarm Word 1
[3471] | MCO Alarm Word 2

15-11 Logging Interval

Range: Funktion:

15-12 Trigger Event
Veelg udlgserhandelse. Nar den udlgsende haendelse opstar,
anvendes et vindue til fastfrysning af loggen. Derefter vil en
angivet procentdel af preverne for forekomsten af udlgserhaen-
delsen (15-14 Samples Before Trigger) bevares i loggen.

Option: Funktion:
[27] Logic rule 1

[28] Logic rule 2

[29] Logic rule 3

[33] Digital input DI18
[34] Digital input DI19
[35] Digital input DI27
[36] Digital input DI29
[37] Digital input DI32
[38] Digital input DI33
[50] Comparator 4
[51] Comparator 5
[60] Logic rule 4

[61] Logic rule 5

Size related | 10.000 - 0.000] |

15-12 Trigger Event

Veelg udlgserhandelse. Nar den udlgsende haendelse opstar,
anvendes et vindue til fastfrysning af loggen. Derefter vil en

angivet procentdel af preverne for forekomsten af udlgserhaen-
delsen (15-14 Samples Before Trigger) bevares i loggen.

Option: Funktion:
[0] * False

[1] True

[2] Running

[3] In range

[4] On reference

[5] Torque limit

[6] Current limit

[71 Out of current range
[8] Below | low

[9] Above | high

[10] Out of speed range
[11] Below speed low
[12] Above speed high
[13] Out of feedb. range
[14] Below feedb. low
[15] Above feedb. high
[16] Thermal warning
[17] Mains out of range
[18] Reversing

[19] Warning

[20] Alarm (trip)

[21] Alarm (trip lock)
[22] Comparator 0

[23] Comparator 1

[24] Comparator 2

[25] Comparator 3

[26] Logic rule 0

15-13 Logging Mode

Option: Funktion:

[0] * [ Log always Veelg Log altid [0] for fortsat logfering.

Veelg Log 1 x v. trig.sign. [1] for betinget
start- og stop-logging vha. par.

15-12 Trigger Event og par. 15-14 Samples
Before Trigger.

15-14 Samples Before Trigger

Range: Funktion:

50%| [0 - 100 ]| Indtast procentveerdien af samtlige prover for en
udlgserhaendelse, som skal bevares i loggen. Se

ogsa 15-12 Trigger Event og 15-13 Logging Mode.

[1] Log once on
trigger

3.16.3 15-2* Baggrundslogbog

Se op til 50 datalogbgger via array-parametrene i denne
parametergruppe. For alle parametre i gruppen, er [0] de
seneste data og [49] de zldste data. Data logges hver
gang en haendelse forekommer (ikke at forveksle med SLC-
haendelser). Haendelser er i denne sammenhang defineret
som en andring pa et af folgende omrader:

1. Digital indgang

2. Digitale udgange (overvages ikke i denne softwa-
reversion)

Advarselsord
Alarmord
Statusord

Styreord

N o oW

Udvidet statusord
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Haendelser logferes med veerdi og tidsstempel i msek.
Tidsintervallet mellem to haendelser afhaenger af, hvor ofte
heendelser forekommer (maksimalt en enkelt for hver
scanning). Datalogfgringen er kontinuerlig, men hvis der
forekommer en alarm, gemmes loggen, og veerdierne kan
ses pa displayet. Denne funktion er for eksempel nyttig
ved udfgrelse af service efter trip. Se baggrundsloggen i
denne parameter via den serielle kommunikationsport eller
via displayet.

15-20 Historic Log: Event
Array [50]
Range: Funktion:
0+ | [0-255]

15-21 Historic Log: Value

| Se de logferte haendelsestyper.

Array [50]
Range: Funktion:
0*| [O0- Viser den logferte haendelses veerdi.

2147483647 ] Haendelsesvardierne skal fortolkes i

henhold til denne tabel:

Digital Decimalveerdi. Se
indgang 16-60 Digital Input for en
beskrivelse efter konver-
tering til binzer veerdi.
Digital Decimalveerdi. Se
udgang 16-66 Digital Output [bin]
(overvages for en beskrivelse efter
ikke i denne [ konvertering til binzer
software- veerdi.
version)

Decimalveerdi. Se
16-92 Warning Word for
en beskrivelse.

Advarselsord

Decimalveerdi. Se
16-90 Alarm Word for en
beskrivelse.

Alarmord

Decimalveerdi. Se
16-03 Status Word for en
beskrivelse efter konver-

Statusord

tering til binzer veerdi.

Decimalveerdi. Se
16-00 Control Word for en
beskrivelse.

Styreord

Udv. statusord | Decimalveerdi. Se
16-94 Ext. Status Word for
en beskrivelse.

15-22 Historic Log: Time

Array [50]
Range: Funktion:
Oms*| [O- Viser, hvornar den logferte haendelse

2147483647 ms] | fandt sted. Tiden males i ms siden

opstart af frekvensomformeren. Maks.-

15-22 Historic Log: Time
Array [50]

Range: Funktion:
veerdien svarer til ca. 24 dage, hvilket
betyder, at tzelleren vil genstarte pa nul

efter denne tidsperiode.

3.16.4 15-3* Alarm-log

Par. i denne gruppe er array-parametre, hvor der kan vises
op til 10 fejllogger. [0] er den seneste registrerede log, og
[9] er den zeldste. Fejlkoder, vaerdier og tidsstempler er
tilgaengelige for samtlige optegnede data.

15-30 Fault Log: Error Code
Array [10]

Range: Funktion:

0%| [0 - 255 ]| Se fejlkoden, og sla forklaringen pa den op i
kapitlet Fejlfinding i FC 300 Design Guide,
MG33BXYY.

15-31 Alarm Log: Value
Array [10]
Range: Funktion:

0 *| [-32767 - 32767 ]| Viser en ekstra beskrivelse af fejlen.
Denne parameter benyttes overvejende i

kombination med alarm 38 'intern fejl'.

15-32 Alarm Log: Time
Array [10]

Range: Funktion:

0 s*[ [0 -2147483647 s] | Viser tidspunktet, hvor den optegnede
haendelse opstod. Tiden males i

sekunder fra opstart af
frekvensomformeren.

3.16.5 15-4* Apparatident.

Parametre med skrivebeskyttede oplysninger om
frekvensomformerens hardware- og softwarekonfiguration.

15-40 FC Type

Range: Funktion:

0* | [0- 0] | Viser frekvensomformertypen. Udlaesningen er
identisk med tegn 1-6 i effektfeltet i typekodedefi-
nitionen for FC 300-serien.

15-41 Power Section

Range: Funktion:

0* [ [0-0]] Viser FC-typen. Udlzesningen er identisk med tegn
7-10 i effektfeltet i typekodedefinitionen for FC 300-
serien.
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15-42 Voltage

15-59 CSIV Filename

300-serien.

Range: Funktion: Range: Funktion:
0* | [0-0]]| Viser FC-typen. Udlzesningen er identisk med tegn Application [0 - 0] Viser det aktuelt anvendte CSIV-
11-12 i effektfeltet i typekodedefinitionen for FC dependent* filnavn (Costumer Specific Initial

Values).

15-43 Software Version

Range: Funktion:

0*| [0-01]Viser den kombinerede sw-version (eller
"pakkeversion") bestdende af effekt- og styrings-
software.

15-44 Ordered Typecode String

Range: Funktion:

0*| [0-0]] Viser den typekodestreng, der skal anvendes ved
genbestilling af frekvensomformeren i den
oprindelige konfiguration.

15-45 Actual Typecode String
Range: Funktion:

0+ | [0-0]

| Viser den faktiske streng.

15-46 Frequency Converter Ordering No

Range: Funktion:

0*| [0-0]|[Viser det ottecifrede bestillingsnummer, der skal
bruges ved genbestilling af frekvensomformeren i
den oprindelige konfiguration.

15-47 Power Card Ordering No
Range: Funktion:

0 *

[0-0] | Viser effektkortets bestillingsnummer.

15-48 LCP Id No
Range: Funktion:

0*

[0-01 | Viser identifikationsnummeret pa LCP.

15-49 SW ID Control Card
Range: Funktion:

0*

[0-0] | Viser versionsnummeret pa styrekortets software.

15-50 SW ID Power Card
Range: Funktion:

0*

[0-01] | Viser versionsnummeret pa effektkortets software.

15-51 Frequency Converter Serial Number

Range: Funktion:

0*

[0-01 | Viser serienummeret for frekvensomformeren.

15-53 Power Card Serial Number
Funktion:

Range:

0*

[0-01 | Viser serienummeret pa effektkortet.

3.16.6 15-6* Optionsident.

Denne skrivebeskyttede parametergruppe indeholder info
om hardware- og softwarekonfiguration for optionerne, der
er installeret i port A, B, CO og C1.

15-60 Option Mounted
Range:
0 *

Funktion:

[0-01] | Viser den installerede optionstype.

15-61 Option SW Version
Range:
0 *

Funktion:

[0-0] | Viser den installerede options softwareversion.

15-62 Option Ordering No

Range: Funktion:

0*| [0-01]] Viser bestillingsnummeret pa de installerede

optioner.

15-63 Option Serial No
Range:
0 *

Funktion:

[0-0] | Viser serienummeret pa den installerede option.

15-92 Defined Parameters

Array [1000]

Range: Funktion:

0*| [0-9999 ]| Viser en liste over alle definerede parametre i
frekvensomformeren. Listen slutter med 0.

15-93 Modified Parameters
Array [1000]

Range: Funktion:

0*[ [0-9999 ]| Se en liste over de parametre, der er aendret fra
deres fabriksindstilling. Listen slutter med 0.
/Andringerne er muligvis ikke synlige for op til
30 sek. efter implementering.

15-99 Parameter Metadata
Array [30]

Range: Funktion:

0*| [0-9999 ]| Denne parameter indeholder de data, der
bruges af MCT 10-opsaetningssoftware.
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3.17 Parametre: 16-** Dataudleesninger

16-00 Control Word
Range: Funktion:

0*| [0-65535]] Viser det styreord, der sendes fra
frekvensomformeren via den serielle kommuni-

kationsport i hex-kode.

16-01 Reference [Unit]

Range: Funktion:

0.000 Reference- [-999999.000 - Viser de aktuelle

FeedbackUnit* 999999.000 referenceveerdier, der er
ReferenceFeed- pafert pa impuls- el.
backUnit] analogbasis i apparatet

som folge af konfigura-
tionsvalget i

1-00 Configuration Mode
(Hz, Nm el. O/MIN).

16-10 Power [kW]
Range:

Funktion:

Veerdien er filtreret, hvilket betyder, at der
kan ga ca. 30 ms, fra en indgangsveerdi
andres, til dataudlaesningsveerdierne
a&ndres. Oplgsningen pa udlaesnings-
vaerdien pa Fieldbus fremkommer i trin pa
10 W.

16-11 Power [hp]
Range:

0.00 [0.00 -
hp* 10000.00 hp]

Funktion:

Se motoreffekten i hk. Den viste veerdi
beregnes pa grundlag af den faktiske
motorspaending og motorstrammen.
Veerdien er filtreret, hvilket betyder, at der
kan ga ca. 30 ms, fra en indgangsveerdi
andres, til dataudleesningsveerdierne
aendres.

16-02 Reference [%]

16-12 Motor Voltage

preset, bus, fastfrys referencer samt
catch-up og slow-down.

16-03 Status Word
Range: Funktion:

0 *| [0 - 65535 ]| Viser det statusord, der sendes fra
frekvensomformeren via den serielle kommuni-

kationsport i hex-kode.

Range: Funktion: Range: Funktion:
0.0 %* | [-200.0 - 200.0 | Viser den totale reference. Den samlede 0.0 V¥ | [0.0 - 6000.0 V] | Viser motorspaendingen - en beregnet
%] reference er summen af digital, analog, veerdi, der bruges til at styre motoren.

16-13 Frequency
Funktion:

[0.0 - 6500.0 HZ] | Viser motorfrekvensen uden
resonansdempning.

Range:
0.0 Hz*

16-14 Motor Current

Range: Funktion:
0.00 %* [ [-100.00 - Vis det to-byte-ord, der blev sendt
100.00 %] sammen med statusordet til

busmasteren for at rapportere den
primaere faktiske veerdi.

16-09 Custom Readout

Range: Funktion:

0.00 CustomRea- | [0.00 - 0.00 Viser veerdien af den

doutUnit* CustomRea- tilpassede udlaesning fra
doutUnit] 0-30 Unit for User-defined

Readout til 0-32 Custom
Readout Max Value

Range: Funktion:
16:05 Main Actual Value [%] 0.00 A*| [0.00 - Viser den akt. motorstrgm malt som en
) el Vel [ 10000.00 A] mid.veerdi, IRMS. Veaerdien er filtreret,

hvilket betyder, at der kan ga ca. 30 ms,
fra en indgangsvaerdi sendres, til dataud-
leesningsveerdierne sendres.

16-15 Frequency [%]

Range: Funktion:
0.00 [-100.00 - | Viser et to-byte-ord, som rapporterer den
%* 100.00 %] faktiske motorfrekvens (uden resonans-

dempning) som en procentdel (skala
0000-4000 hex) af 4-19 Max Output
Frequency. Indstil 9-16 PCD Read Configu-
ration indeks 1 for at sende det med
statusordet i stedet for MAV.

3.17.1 16-1* Motorstatus

16-10 Power [kW]

Range: Funktion:

0.00 [0.00 - Viser motoreffekt i kW. Den viste veerdi

kW= 10000.00 beregnes pa grundlag af den faktiske
kw] motorspaending og motorstrammen.

16-16 Torque [Nm]

Range: Funktion:

0.0 [-3000.0 - | Viser mom.veerdi, der pafer mot.akslen m

Nm* [ 3000.0 fortegn. Der er ikke fuldsteendig linearitet
Nm] mellem 160 % motorstrgm og moment i

forhold til det nominelle moment. Nogle
motorer leverer mere end 160 % moment.
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16-16 Torque [Nm]
Range:

Funktion:

Som fglge deraf afhaenger min.veerdien og
maks.vaerdien af den maks. motorstrom og
den anvendte motor. Veerdien er filtreret,
hvilket betyder, at der kan ga ca. 30 ms, fra
en indgangsveerdi aendres, til dataudlaes-
ningsveerdierne sendres.

16-17 Speed [RPM]

Range: Funktion:
0 RPM* | [-30000 - Viser det faktiske O/MIN for motoren. Ved
30000 RPM] [ processtyring med aben el. lukket slgjfe

estimeres motoromdrejningstallet i O/
MIN. | tilstande med lukket slgjfe-
hastighed males motorens
omdrejningstal.

16-18 Motor Thermal
Range:
0 %*

Funktion:

[0 - 100 %] | Se den beregnede termiske belastning pa
motoren. Udkoblingsgraensen er 100 %. Basis
for beregningen er ETR-funktionen, der er
valgt i 7-90 Motor Thermal Protection.

16-19 KTY sensor temperature

Range: Funktion:

0 C*| [0-0 C]|Returnerer den faktiske temperatur pa KTY-
foleren, der er indbygget i motoren.
Se parametergruppe 1-9*.

16-20 Motor Angle
Range:

Funktion:

0*| [0 - 65535 ] | Viser den aktuelle encoder/resolver-vinkelfor-
skydning i forhold til indekspositionen.
Veaerdiomradet pa 0-65535 svarer til 0-2 * pi
(radianer).

16-21 Torque [%] High Res.

Range: Funktion:
0.0 %*| [-200.0 - 200.0 | Den viste veerdi er momentet i
%] procent af det nominelle moment,

med fortegn og 0,1 %, der paferes
motorakslen.

16-22 Torque [%]
Range:
0 %*

Funktion:

[-200 - 200 %] | Den viste veerdi er momentet i procent af
det nominelle moment, med fortegn, der
pafgres motorakslen.

16-25 Torque [Nm] High

Range: Funktion:
0.0 [-200000000.0 - | Viser den momentvzerdi, der péfores
Nm* 200000000.0 Nm] [ motorakslen, med fortegn. Nogle

16-25 Torque [Nm] High
Range:

Funktion:

motorer leverer mere end 160 %
moment. Som felge deraf afhaenger
min.veerdien og maks.veerdien af den
maks. motorstrem og den anvendte
motor. Denne specifikke udlaesning er
blevet tilpasset, sa den kan vise
hgjere veerdier end standardudIaes-
ningen i 16-16 Torque [Nm].

3.17.2 16-3* Apparatstatus

16-30 DC Link Voltage
Range:
0 Vx| [0- 10000 V] | Viser en malt veerdi. Veerdien filtreres med
en tidskonstant pa 30 ms.

Funktion:

16-32 Brake Energy /s
Range:
0.000 kW*

Funktion:

[0.000 - 10000.000
kw] tilfares en ekstern bremse-

Viser bremseeffekten, der

modstand, udtrykt som en
ojebliksveerdi.

16-33 Brake Energy /2 min
Range: Funktion:

0.000 kW=

[0.000 -
10000.000 kW]

Se den bremseeffekt, der
overfgres til en ekstern bremse-
modstand. Den gennemsnitlige
middeleffekt beregnes for de
seneste 120 sekunder.

16-34 Heatsink Temp.

Range: Funktion:
0°C*| [0-255 Viser frekvensomformerens kglepladetem-
°C] peratur. Udkoblingsgreensen er 90 + 5° C, og

motoren kobler ind igen ved 60 + 5° C.

16-35 Inverter Thermal
Range: Funktion:

0 %*

[0 - 100 %] |Viser vekselretterens belastning i procent.

16-36 Inv. Nom. Current

Range: Funktion:
Application [0.01 - Viser vekselretterens nominelle
dependent* 10000.00 A] strgm, som skal svare til den

tilsluttede motors typeskiltdata.
Dataene bruges til beregning
af moment, motorbeskyttelse
osV.
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16-37 Inv. Max. Current

16-52 Feedback [Unit]

Range: Funktion:

0 °C*

[0 - 100 °C] | Viser temperaturen pa styrekortet angivet i
°C.

16-40 Logging Buffer Full

Option: Funktion:

Viser, om logging-bufferen er fuld (se parameter-
gruppen 15-1%). Logging-bufferen bliver aldrig fuld,
nar 15-13 Logging Mode er indstillet til Log altid [0].

[0] * [ No
[11 | Yes

16-49 Current Fault Source

Range: Funktion:

0* [ [0 - 8] | Veerdi angiver kilden til stramfejlen, herunder
kortslutning, overstrem og faseubalance (fra
venstre):

1-4 Vekselretter

5-8 Reaktans

0 Ingen fejl registreret

3.17.3 16-5* Ref. & feedb.

16-50 External Reference

Range: Funktion:

0.0* | [-200.0 - 200.0 ] | Viser den samlede referencesum af
digital, analog, preset, bus, fastfrosset

reference, catch-up og slow-down.

16-51 Pulse Reference

Range: Funktion:
0.0* | [-200.0 - Viser referenceveerdien fra de(n) program-
200.0 ] merede digitale indgang(e). Udleesningen

kan ogsa afspejle impulserne fra en trinvis
encoder.

Range: Funktion: Range: Funktion:
Application [0.01 - Viser vekselretterens 0.000 Reference- [-999999.999 - Viser den
dependent* 10000.00 A] maksimum strgm, som skal FeedbackUnit* 999999.999 feedbackenhed, der

svare til den tilsluttede motors ReferenceFeed- skyldes valg af enhed

typeskiltdata. Dataene bruges backUnit] og skalering i

til beregning af moment, 3-00 Reference Range,

motorbeskyttelse osv. 3-01 Reference/Feedback
Unit, 3-02 Minimum

Range: Funktion: SHO e
0*| [0-100 1] | Viser tilstanden for haendelsen, der er under REEEEE,

udferelse af SL-styreenheden.

0.00* | [-200.00 - 200.00 ] | Viser det digitale potentiometers
bidrag til den faktiske reference.

16-57 Feedback [RPM]

Range: Funktion:
0 RPM* | [-30000 - Udlzesningsparameter, hvor motorens
30000 RPM] aktuelle O/MIN fra feedbackkilden kan

leses i bade lukket slgjfe og aben slgjfe.
Feedbackkilden vaelges i 7-00 Speed PID
Feedback Source.
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3.17.4 16-6* Indgange & udgange 16-63 Terminal 54 Switch Setting
Option: Funktion:
16-60 Digital Input Viser indstillingen for indgangsklemme 54.
Range: Funktion: Strgm = 0; Spaending = 1.
0 | [0- | Viser signaltilstandene fra de aktive digitale 101 * | current
* (1023 ] [indgange. Eksempel: Indgang 18 svarer til bit nr. 5,'0' 1] [voltage
= intet signal, '1'- signal tilsluttet. Bit 6 virker pa den 21 | Pt 1000
modsatte made, aktiv = '0', ikke aktiv ='1" (indgang 3] | Pt 1000 FF
til sikker standsning). @ | Ni 1000 FCl
Bit 0 Digital indgang, klemme 33 [5] | Ni 1000 [*F]
Bit 1 Digital indgang, klemme 32 16-64 Analog Input 54
Bit 2 Digital indgang, klemme 29 R Funkti
- A ange: unktion:
Bit 3 Digital indgang, klemme 27
Bit 4 Btalndg oI e meHE 0.000* | [-20.000 - 20.000 ] | Viser den faktiske veerdi pa indgang
Bit 5 Digital indgang, klemme 18 >4
Bit 6 Digital indgang, klemme 37 16-65 Analog Output 42 [mA]
Bit 7 Digital indgang GP I/O-klemme R Funkti
ange: unktion:
X30/4
Bit 8 Digital indgang GP I/O-klemme 0.000* | [0.000 - 30.000 ] | Viser den faktiske veerdi pa udgang 42
X30/3 i mA. Den viste veerdi afspejler valget i
Bit 9 Digital indgang GP 1/0-klemme 6-50 Terminal 42 Output.
X30/2
Bit 10-63 Reserveret til fremtidige klemmer 16-66 Digital Output [bin]
Range: Funktion:
960000600 0060EH0T . 0*| [0-151] | Viser den binzere veerdi for alle digitale udgange.
Ebw-ss 5
DIt 25 3 16-67 Pulse Input #29 [Hz]
DIT-27 &
DIT-19 Range: Funktion:
DIT-18
DIT-37 0*| [0-130000 ] | Se den faktisk frekvensrate pa klemme 29.
DI X30/4
DI X30/3
DIX30/2 16-68 Freq. Input #33 [Hz]
DI X46/13
B:mg 1 Range: Funktion:
Dlxte 0* [ [0- 130000 ] | Viser den faktiske veerdi for den frekvens, der
DIX46/3 afy kl 33 Isind ignal.
o x4 péferes klemme 33 som pulsindgangssigna
16-69 Pulse Output #27 [Hz]
16-61 Terminal 53 Switch Setting Range: Funktion:

*

0*| [0 - 40000 ]| Vis den faktiske veerdi for pulser, der paferes

Option: Funktion:
pa klemme 27 i digital udgangstilstand.

Viser indstillingen for indgangsklemme 53.

Strem = 0; Speending = 1.

16-70 Pulse Output #29 [Hz]
Range: Funktion:
0

[0] * | Current
[1] | Voltage
[2] | Pt 1000 [°C]
[3] | Pt 1000 [°F]
[4] | Ni 1000 [°C]
[5] | Ni 1000 [°F]

16-62 Analog Input 53

*

[0 - 40000 ] | Viser den faktiske vaerdi for impulser pa
klemme 29 i digital udgangstilstand.

Denne parameter findes kun i FC 302.

Range: Funktion:
0.000* | [-20.000 - 20.000 ] | Viser den faktiske veerdi pa indgang
53.
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16-71 Relay Output [bin]
Range:

Funktion:

16-78 Analog Out X45/1 [mA]
Range:

Funktion:

0 * [0-511] Viser indstillinger for samtlige relaeer.

Udlaesningsvalg [P16-71]:
Relzeudgang [bin]: 00000 bin

OptionB-kort rela 09

OptionB-kort relae 08

OptionB-kort relae 07

Effektkort relee 02

Effektkort relae 01
130BA195.10

16-72 Counter A
Range:

0*| [-2147483648 -
2147483647 ]

Funktion:

Se den nuveerende veerdi for Teeller A.
Teellere er nyttige som sammenlignero-
perand, se 13-10 Comparator Operand.
Veerdien kan nulstilles eller zendres enten
via digitale indgange (parametergruppe
5-1%) eller ved hjeelp af en SLC-handling
(13-52 SL Controller Action).

0.000% | [0.000 - 30.000 ] | Vis den faktiske veerdi pa udgang
X45/1. Den viste vaerdi afspejler valget

i 6-70 Terminal X45/1 Output.

16-79 Analog Out X45/3 [mA]
Range:
0.000*

Funktion:

[0.000 - 30.000 ] | Viser den faktiske veerdi pa udgang
X45/3. Den viste vaerdi afspejler valget
i 6-80 Terminal X45/3 Output.

3.17.5 16-8* Fieldbus og FC-port

Parametre for rapportering af BUS-referencer og styreord.

16-80 Fieldbus CTW 1
Range:

Funktion:

16-73 Counter B
Range:

0*| [-2147483648 -
2147483647 ]

Funktion:

Se den nuveerende veerdi for Teller B.
Teellere er nyttige som sammenlignero-
perand (73-10 Comparator Operand).
Veerdien kan nulstilles eller zendres enten
via digitale indgange (parametergruppe
5-1%) eller ved hjeelp af en SLC-handling
(13-52 SL Controller Action).

0 *|[ [0-65535]]| Viser to-byte-styreordet (CTW), der er
modtaget fra busmasteren. Fortolkningen af
styreordet afhaenger af den installerede
Fieldbus-option og styreordsprofilen, der er
valgt i 8-10 Control Profile.

Yderligere oplysninger findes i Fieldbus-
manualen.

16-82 Fieldbus REF 1

Range: Funktion:

16-74 Prec. Stop Counter
Range:

0*| [0 - 2147483647 ]| Returnerer den aktuelle taellerveerdi for
praecist stop-teelleren (7-84 Precise Stop

Funktion:

Counter Value).

16-75 Analog In X30/11
Range:
0.000 *

Funktion:

[-20.000 - 20.000 ] | Vis den faktiske veerdi pa indgang
X30/11 af MCB 101.

16-76 Analog In X30/12
Range:
0.000 *

Funktion:

[-20.000 - 20.000 ] | Se den faktiske veerdi pa indgang
X30/12 MCB 101.

16-77 Analog Out X30/8 [mA]

Range: Funktion:
0.000 * | [0.000 - 30.000 ]| Viser den faktiske veerdi pa udgang
X30/8 i mA.

0 *[ [-200 - 200 ] | Viser det to-byte-ord, der er sendt sammen
med styreordet fra busmasteren for at
indstille referencevaerdien.

Yderligere oplysninger findes i fieldbus-
manualen.

16-84 Comm. Option STW
Range:

0 *| [0-65535]] Viser det udvidede Fieldbus-statusord for
komm.-option.

Funktion:

Yderligere oplysninger findes i Fieldbus-
manualen.

16-85 FC Port CTW 1

Range: Funktion:

0*|[ [0-65535]]| Viser to-byte-styreordet (CTW), der er
modtaget fra busmasteren. Fortolkningen af

styreordet afhaenger af den installerede
Fieldbus-option og styreordsprofilen, der er
valgt i 8-10 Control Profile.
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16-86 FC Port REF 1

Range: Funktion:
0*| [-200 - Viser to-byte-statusordet (STW), der er sendt
200 ] til busmasteren. Fortolkningen af statusordet

afhaenger af den installerede fieldbus-option
og styreordsprofilen, der er valgt i
8-10 Control Profile.

3.17.6 16-9* Diagn.udlaesninger

16-90 Alarm Word
Range: Funktion:

0 *| [0 - 4294967295 ] | Viser det alarmord, som er sendt via den
serielle kommunikationsport i hex-kode.

16-91 Alarm Word 2
Range: Funktion:

0*| [0 - 4294967295 ] | Viser det alarmord, som er sendt via den
serielle kommunikationsport i hex-kode.

16-92 Warning Word
Range: Funktion:
0 *| [0 - 4294967295 ] | Viser det advarselsord, der er sendt via

den serielle kommunikationsport i hex-
kode.

16-93 Warning Word 2
Range: Funktion:
0*| [0 - 4294967295 ] | Viser det advarselsord, der er sendt via

den serielle kommunikationsport i hex-
kode.

16-94 Ext. Status Word
Range: Funktion:

0* [ [0 - 4294967295 ] | Returnerer det udvidede advarselsord,
der er sendt via den serielle kommunika-

tionsport i hex-kode.

16-95 Ext. Status Word 2
Range:

0 *| [0 -4294967295 ] | Returnerer det udvidede advarselsord 2,
der er sendt via den serielle kommunika-

Funktion:

tionsport i hex-kode.

16-96 Maintenance Word
Funktion:

Range:

0 [0-
* 14294967295 ]

Udlaesning af det forebyggende vedligehol-
delsesord. Bittene afspejler status for de
programmerede forebyggende vedligeholdel-
seshandelser i parametergruppe 23-1*. 13 bit
repraesenterer kombinationer af alle de
mulige punkter:

16-96 Maintenance Word

Range: Funktion:
. Bit 0: Motorlejer

. Bit 1: Pumpelejer

. Bit 2: Ventilatorlejer

. Bit 3: Ventil

. Bit 4: Tryktransmitter

. Bit 5: Flow-transmitter

. Bit 6: Temperaturtransmitter
. Bit 7: Pumpepakninger

. Bit 8: Ventilatorrem

. Bit 9: Filter

. Bit 10: Keleventilator til frekvensom-
former

. Bit 11: Kontrol af frekvensomformer-
system

. Bit 12: Garanti

. Bit 13: Vedligeholdelsestekst O
. Bit 14: Vedligeholdelsestekst 1
. Bit 15: Vedligeholdelsestekst 2
. Bit 16: Vedligeholdelsestekst 3

. Bit 17: Vedligeholdelsestekst 4
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16-96 Maintenance Word

Range: Funktion:
Placerin [ Ventil | Ventila- | Pumpel [ Motorle
g 4= torlejer | ejer jer
Placerin [ Pumpe | Temper | Flow- | Tryktra
g3=> paknin | aturtra | transmi | nsmitte
ger | nsmitte| tter r
r
Placerin | Kontrol | Kaleven | Filter [ Ventila-
g2> af tilator torrem
frekven til
somfor- | frekven
mersyst [ somfor
em mer
Placerin Garanti
gl=
Onex - - - =
Thex s = = +
2hex s = + -
3hex s = + +
4hex s + - -
Shex - + ° +
6hex - 4= =
7hex - 4 +
8hex + = = =
Ohex iz = +
Anex + =
Bhex + = +
Chex + + = =
Dhex + 4 = +
Enhex + + =
Fhex + + +
Eksempel:
Det forebyggende vedligeholdelsesord viser
040Ahex.
Position 1 2 3 4
hex-veerdi 0

Det forste ciffer 0 angiver, at ingen punkter i
fierde raekke kraever vedligeholdelse

Det andet ciffer 4 henviser til tredje reekke og
angiver, at frekvensomformerens kegleven-
tilator kraever vedligeholdelse

Det tredje ciffer 0 angiver, at ingen punkter
fra anden reekke kraever vedligeholdelse

Det fjerde ciffer A henviser til den averste
reekke og angiver, at ventilen og
pumpelejerne kraever vedligeholdelse
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3.18 Parametre: 17-** Motorfeedb. Option

Yderligere parametre til konfiguration af encoder- (MCB
102) eller resolver-feedback-optionen (MCB 103).

3.18.1 17-1* Trinv. enc. grae.fl.

Parametre i denne gruppe konfigurerer den trinvise
grenseflade for MCB 102-optionen. Bemaerk, at bade den
trinvise og den absolutte graenseflade er aktive pa samme
tid.

BEMARK!

Disse parametre kan ikke justeres, ndr motoren er i gang.

17-10 Signal Type

Veelg den trinvise type (A/B kanal) af den encoder, der er i brug.
Find oplysningerne pa encoderens datablad.
Veelg Ingen [0], hvis feedbackfgleren kun er absolut encoder.

Option: Funktion:

[0] None

[11 = RS422 (5V TTL)

[2] Sinusoidal 1Vpp

Range: Funktion:

1024* | [10 - 10000 ] | Indtast oplasningen for det trinvise spor,

dvs. antallet af pulser eller perioder pr.
omdrejning.

3.18.2 17-2* Abs. enc. gree.fl.

Parametre i denne gruppe konfigurerer MCB 102-optionens
absolutte greenseflade. Bemaerk, at bade den trinvise og
den absolutte greenseflade er aktive samtidig.

17-20 Protocol Selection

Veelg HIPERFACE [1], hvis encoderen kun er absolut.

Vaelg Ingen [0], hvis feedbackfeleren kun er en trinvis encoder.
Option: Funktion:

[0] * None

[1] HIPERFACE

[2] EnDat

[4] SSl

BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

17-21 Resolution (Positions/Rev)
Veelg den absolutte encoders oplgsning, dvs. antal teellinger pr.
omdrejning.

Veerdien afhaenger af indstillingen i 17-20 Protocol Selection.

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application

dependant]

BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.

17-24 SSI Data Length
Range: Funktion:

13*| [13-25]

Indstil antallet af bit for SSI-telegrammet. Veelg
13 bit for singleturn-encoder og 25 bit for
multiturn-encoder.

17-25 Clock Rate

Range: Funktion:
Application [Application Indstil SSI-clockfrekvensen.
dependent* dependant] Clockfrekvensen skal

reduceres vha. lange
encoderkabler.

17-26 SSI Data Format
Funktion:

Option:

[0] * | Gray code
[11 [Binary code | Set the data format of the SSI data. Veelg
mellem Gray-format og binaert format.

17-34 HIPERFACE Baudrate
Veelg den fastgjorte encoders baud-hastighed.

Denne parameter er kun tilgaengelig, nér 17-20 Protocol Selection
er indstillet til HIPERFACE [1].

Option: Funktion:
[0] 600
(11 1200
[2] 2400
[3] 4800
[4] * 9600
[5] 19200
[6] 38400
BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.

3.18.3 17-5* Resolvergraenseflade

Parametergruppe 17-5* anvendes til indstilling af
parametre til MCB 103-resolveroptionen.

Typisk anvendes resolverfeedback som motorfeedback fra
permanente magnetmotorer med 7-071 Motor Control
Principle, indstillet til flux med motorfeedback.
Resolverparametre kan ikke justeres, nar motoren kerer.
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17-50 Poles

Funktion:

Range:

Indstil antallet af motorpoler pa resolveren.
Verdien fremgar af dataark for resolvere.

2% | [2-2]

17-51

Range:

Input Voltage

Funktion:

7.0 V*[ [2.0 - 8.0 V]| Indstil indgangsspaendingen til resolveren.
Speaendingen angives som en RMS-vaerdi.

Verdien fremgar af dataark for resolvere

17-52 Input Frequency

Overvagnings- og applikationsparametre kan ikke justeres,
nar motoren kerer.

17-60 Feedback Direction

Skift den registrerede encoderomdrejningsretning uden at andre
ledningsferingen til encoderen.

Option: Funktion:
[0] * Clockwise
[1] Counter clockwise

BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.

eller position skal overferes fra en frekvensomformer til en
anden. Veelg [0] for at deaktivere funktionen.

Option: Funktion:
[0] * Disabled

[1] 512

[2] 1024

[3] 2048

[4] 4096

17-59 Resolver Interface

Aktiver MCB 103-resolveroptionen, nar resolverparametrene er
valgt.

For at undga skade pa resolvere, skal 17-50 Poles -

17-53 Transformation Ratio justeres, for denne parameter

aktiveres.

Option: Funktion:
[0] * Disabled

[1] Enabled

3.18.4 17-6* Overvagn. og app.

Denne parametergruppe velger yderligere funktioner, nar
MCB 102-encoderoption eller MCB 103-resolveroption er
monteret i optionsport B som hastighedsfeedback.

Range: Funktion: 17-61 Feedback Signal Monitoring
10.0 kHz* [ [2.0 - 15.0 kHz] | Indstil indgangsfrekvensen til Veelg, hvordan frekvensomformeren skal reagere, hvis der
resolveren. opdages en encodersignalfejl.
Vaerdien fremgar af dataark for Encoderfunktionen i 17-61 Feedback Signal Monitoring er en
resolvere. elektrisk kontrol af hardwarekredslgbet i encodersystemet.
Option: Funktion:
17-53 Transformation Ratio P
R Funkti [0] Disabled
ange: unktion: (1] * Warning
0.5* | [0.1-1.1]1 |[Indstil transformationsforh. for resolveren. 2] Trip
Transformationsforholdet er:
[3] Jog
- Vg [4] Freeze Output
forhold ~— v o
n [5] Max Speed
Veerdien fremgar af dataark for resolvere. 6] Switch to Open Loop
X ) [71 Select Setup 1
17-56 Encoder Sim. Resolution
[8] Select Setup 2
Indstil oplasningen, og aktiver encoderemuleringsfunktionen 9] Select Setup 3
(generering af encodersignaler fra den malte position fra en [10] Select Setup 4
resolver). Dette er ngdvendigt, nar oplysninger om hastighed (1] stop & trip
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3.19 Parametre: 18-** Dataudlaesninger 2

18-36 Analog Input X48/2 [mA]
Range: Funktion:

0.000* | [-20.000 - 20.000 ] | Se den faktiske strgm malt ved
indgang X48/2.

18-37 Temp. Input X48/4
Range: Funktion:
0

*

[-500 - 500 ] | Se den faktiske temperatur malt ved indgang
X48/4. Temperaturenheden er baseret pa
valget i 35-00 Term. X48/4 Temp. Unit.

18-38 Temp. Input X48/7
Range: Funktion:

0*| [-500 - 500 ] | Se den faktiske temperatur malt ved indgang
X48/7. Temperaturenheden er baseret pa
valget i 35-02 Term. X48/7 Temp. Unit.

18-39 Temp. Input X48/10
Range: Funktion:
0

*

[-500 - 500 ] | Se den faktiske temperatur malt ved indgang
X48/10. Temperaturenheden er baseret pa
valget i 35-04 Term. X48/10 Temp. Unit.

18-60 Digital Input 2
Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ] | Viser signaltilstandene fra de aktive digitale
indgange. "0" = intet signal, "1" = tilkoblet
signal.

18-90 Process PID Error
Range: Funktion:
009% | [-200.0 - 2000 %] |

18-91 Process PID Output
Range: Funktion:
00% [ [-200.0 - 2000 %] |

18-92 Process PID Clamped Output
Range: Funktion:
00% | [2000 - 200.0 %] |

18-93 Process PID Gain Scaled Output
Range: Funktion:

00% | [2000 - 200.0 %] |
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3.20 Parametre: 30-** Specialfunktioner

3.20.1 30-0* Wobble-funktion

Wobble-funktionen bruges primeert til applikationer til
opvikling af syntetisk garn. Wobble-optionen skal
installeres i den frekvensomformer, der styrer krydsfrekven-
somformeren. frekvensomformeren for
krydsfrekvensomformeren flytter garnet frem og tilbage i
et rudeformet menster hen over overfladen pa garnspolen.
Dette monster skal aendres for at undga, at garnet hober
sig op pa de samme steder pa overfladen. Wobble-
optionen kan opna dette ved konstant at sendre
krydsningshastigheden i en programmerbar cyklus.
Wobble-funktionen skabes ved at laegge en deltafrekvens
oven pa en centerfrekvens. Et hurtigt frekvensspring kan
inkluderes for at kompensere for inerti i systemet.
Optionen indeholder et usystematisk wobble-forhold, der
er specielt egnet til elastiske garnapplikationer.

Frequency
[Hz]
Par. 30-01 [Hz]: DELTA FREQ.

Par. 30-02 [%]: DELTA FREQ.
(Par. 30-03) ‘

Par. 30-07: WOBB TIME

Par. 30-06: JUMP TIME
| Par.30-04 [Hz]: JUMP FREQ
A\ Par.30-09 [%] : JUMP FREQ

175ZB001.10

Par.30-01 [Hz]

Par. 30-02 [%]
(Par. 30-03)

Par. 30-1:RAMPUP J Par. 30-09: RANDOM FUNC!

Par 30-11: RANDOM MAX
Par 30-12: RANDOM MIN
~—Tpown
Par. 30-10: [RATIO Typ/ Tpown ]
Par. 30-08: [INDEPENDENT UP and DOWN]

CENTER FREQ

Top —

Time [s]

30-00 Wobble Mode

Option: Funktion:

Standardhastigheden i aben slgjfe-tilstand i
1-00 Configuration Mode udvides med en
wobble-funktion. | denne parameter er det
muligt at veelge, hvilken metode der skal
anvendes til wobbleren. Parametrene kan
indstilles som absolutte veerdier (direkte
frekvenser) eller som relative veerdier
(procentdel af andre parametre). Wobble-
cyklustiden kan indstilles som en absolut
veerdi eller som uafhaengige op- og
nedtider. Ved anvendelse af en absolut
cyklustid konfigureres op- og nedtiderne
gennem wobble-forholdet.

[0] * | Abs. Freq.,
Abs. Time

[1] | Abs. Freq.,
Up/ Down
Time

[2] [Rel. Freq,
Abs. Time

[3] |Rel. Freq., Up/

Down Time

BEMARK!

Denne parameter kan ikke indstilles under drift.

BEMARK!

Indstillingen af "Midterfrekvens" finder sted via den
normale parametergruppe til referencehandtering, 3-1*

30-01 Wobble Delta Frequency [Hz]

Range: Funktion:
5.0 Hz*| [0.0 - Deltafrekvensen bestemmer stgrrelsen pa
25.0 Hz] | wobble-frekvensen. Deltafrekvensen ligger

oven pa midterfrekvensen. 30-01 Wobble Delta
Frequency [Hz] veelger bade den positive og
negative deltafrekvens. Indstillingen af

30-01 Wobble Delta Frequency [Hz] ma derfor
ikke veere hgjere end indstillingen af midter-
frekvensen. Den indledende rampetid fra
stilstand, indtil wobble-sekvensen kgrer,
bestemmes af parametergruppe 3-1*.

30-02 Wobble Delta Frequency [%]

Range: Funktion:
25 %*

[0 - 100 %] | Deltafrekvensen kan ogsa udtrykkes som en
procentdel af midterfrekvensen og kan
derfor veere Maks. 100 %. Funktionen er den
samme som for 30-01 Wobble Delta
Frequency [Hz].

30-03 Wobble Delta Freq. Scaling Resource

Option: Funktion:
Veelg hvilken frekvensomformer., der
skal anvendes til skalering af deltafre-
kvensindstillinger.

[0] * | No function

Analog input 53

Analog input 54

Frequency input 29 | Kun FC 302

[4] | Frequency input 33
[7]1 [ Analog input X30/11
[8] | Analog input X30/12
[15] [ Analog Input X48/2

30-04 Wobble Jump Frequency [Hz]

Range: Funktion:

0.0 [Application | Springfrekvensen anvendes til at

Hz* dependant] kompensere for inerti i krydsningssy-
stemet. Hvis et spring i
udgangsfrekvensen er kraevet gverst og
nederst i wobble-sekvensen, indstilles
frekvensspringet i denne parameter. Hvis
krydsningssystemet har en meget hgjt
inerti, kan en hgj springfrekvens skabe en

momentgraenseadvarsel eller trip
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30-04 Wobble Jump Frequency [Hz]
Funktion:

Range:
(advarsel/alarm 12) eller en overspaen-
dingsadvarsel eller trip (advarsel/alarm 7).
Denne parameter kan kun aendres i stop-
tilstand.

30-05 Wobble Jump Frequency [%]

Range: Funktion:

0 %*| [0 - 100 %] | Springfrekvensen kan ogsa udtrykkes som en
procentdel af midterfrekvensen. Funktionen
er den samme som for 30-04 Wobble Jump

Frequency [Hz].

30-06 Wobble Jump Time

Range: Funktion:
Application [Application Denne parameter
dependent* dependant] bestemmer hzldningen pa

springrampen ved maks.
og min. wobble-
frekvensen.

30-07 Wobble Sequence Time

Range: Funktion:
10.0 s* | [1.0 - 1000.0 | Denne parameter bestemmer wobble-
s] sekvensperioden. Denne parameter kan

kun aendres i stop-tilstand.
Wobbletid = top + thed

30-08 Wobble Up/ Down Time
Range: Funktion:

5.0 s*

[0.1 - 1000.0 s] | Definer individuelle op- og nedtider for
hver wobble-cyklus.

30-09 Wobble Random Function

30-12 Wobble Random Ratio Min.

Range:

Funktion:

0.1* [ [Application dependant] | Indtast det min. tilladte wobble-
forhold.

30-19 Wobble Delta Freq. Scaled
Range:
0.0 Hz*

Funktion:

[0.0 - 1000.0 HZ] | Udlaesningsparameter Se den
faktuelle wobble-deltafrekvens efter

anvendelse af skalering.

3.20.2 30-2* Av. startjustering

30-20 High Starting Torque Time [s]
Funktion:

[0.00 - 60.00 s] | Hgj startmomenttid for PM-motor i
Flux-tilstand uden feedback. Denne
parameter findes kun i FC 302.

Range:
0.00 s*

30-21 High Starting Torque Current [%]

Range: Funktion:
100.0 %* | [Application Hgj startmomentstrem for PM-
dependant] motor i Flux-tilstand uden

feedback. Denne parameter
findes kun i FC 302.

30-22 Locked Rotor Protection

Last rotorbeskyttelse for PM-motoren i Flux-tilstand uden
feedback. Denne parameter findes kun i FC 302.

Option: Funktion:
[0] * Off
[1] On

30-23 Locked Rotor Detection Time [s]

30-10 Wobble Ratio
Funktion:

Range:
1.0%| [0.1 - 10.0 ] | Hvis forholdet 0,1 er valgt: thed er 10 gange
storre end top.

Hvis forholdet 10 er valgt: top er 10 gange
storre end tned.

Option: Funktion: Registreringstid for last rotor for PM-motor i Flux-tilstand uden
[0] * Off feedback. Denne parameter findes kun i FC 302.
[11 On Range: Funktion:

0.10 5* [ 1005-100s] |

30-11 Wobble Random Ratio Max.
Range: Funktion:
10.0* | [Application dependant] [ Indtast det maks. tilladte

wobble-forhold.

3.20.3 30-8* Kompatibilitet

30-80 d-axis Inductance (Ld)

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

30-81 Brake Resistor (ohm)

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

30-83 Speed PID Proportional Gain

Range: Funktion:
Application [0.0000 - Indtast proportionalforsteerk-
dependent* 1.0000 ] ningen for hastighedsstyringen.
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30-83 Speed PID Proportional Gain

Range: Funktion:
Ved hgj forsteerkning opnas hurtig
styring. Hvis forsteerkningen er for
kraftig, kan processen imidlertid

blive ustabil.
30-84 Process PID Proportional Gain
Range: Funktion:
0.100* | [0.000 - Indtast processtyringens proportionalfor-
10.000 ] steerkning. Ved hgj forsteerkning opnas

hurtig styring. Hvis forsteerkningen er for
kraftig, kan processen imidlertid blive
ustabil.
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3.21 Parametre: 35-** Fglerindgangsop. 35-06 Temperature Sensor Alarm Function

Veelg alarmfunktionen:

3.21.1 35-0* Temp. -indgangstilstand (MCB

114) Option: Funktion:

[0] Off

35-00 Term, X48/4 Temp. Unit [2] Stop
[5] * Stop and trip

Veelg den enhed, der skal anvendes med indstillinger og
udlaesninger for temperaturindgang X48/4:

Option: Funktion: 3.21.2 ??;‘)* Temp. -indgang X48/4 (MCB

[60] * °C

160 °F
[160] 35-14 Term. X48/4 Filter Time Constant
35-01 Term. X48/4 Input Type Range: Funktion:

Se den temperaturfelertype, der registreres ved indgang X48/4: 0.001 s*| [0.001 - Indtast filtertidskonstanten. Dette er en
Option: Funktion: 10.000 s] forsteordens dig. lavpasfiltertidskonst. til
0] * Not Connected :Indertrykkelse af eLek‘trl‘sk :tm pa
1] PT100 2-wire emme X48/4. En hgj tidskonstant

- forbedrer deempningen, men gger ogsa
[3] PT1000 2-wire ) )

tidsforsinkelsen gennem filteret.

[5] PT100 3-wire
71 ALY BRI 35-15 Term. X48/4 Temp. Monitor

35-02 Term. X48/7 Temp. Unit Denne par. giver mulighed for aktivering eller deaktivering af

Vaelg den enhed, der skal anvendes med indstillinger og temperaturovervagning af klemme X48/4. Temperaturgraenserne
udlzesninger for temperaturindgang X48/7. kan indstilles i 35-16 Term. X48/4 Low Temp. Limit og 35-17 Term.
X48/4 High Temp. Limit.

Option: Funktion: ] ]
160 % c Option: . Funktion:
[160] °F [0] * Disabled

[1 Enabled

35-03 Term. X48/7 Input Type
35-16 Term. X48/4 Low Temp. Limit

Se den temperaturfelertype, der registreres ved indgang X48/7:

Option: Funktion: Range: Funktion:
o E—— Application dependent* | [Application dependant] |

[3] PT1000 2-wire Range: Funktion:
[5] PT100 3-wire Application dependent* | [Application dependant] |

[7] PT1000 3-wire

35-04 Term. X48/10 Temp. Unit

Velg den enhed, der skal anvendes med indstillinger og
udlaesninger for temperaturindgang X48/10:

Option: Funktion:
[60] * °C
[160] °F

35-05 Term. X48/10 Input Type

Se den temperaturfelertype, der registreres ved indgang X48/10:

Option: Funktion:
[0] * Not Connected

[1] PT100 2-wire

[3] PT1000 2-wire

[5] PT100 3-wire

[7] PT1000 3-wire
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3.21.3 35-2* Temp. -indgang X48/7 (MCB
114)

35-24 Term. X48/7 Filter Time Constant

Range: Funktion:
0.001 s*| [0.001 - Indtast filtertidskonstanten. Dette er en
10.000 s] forsteordens dig. lavpasfiltertidskonst. til

undertrykkelse af elektrisk stgj pa
klemme X48/7. En hgj tidskonstant
forbedrer deempningen, men gger ogsa
tidsforsinkelsen gennem filteret.

35-25 Term. X48/7 Temp. Monitor

Denne par. giver mulighed for aktivering eller deaktivering af

temperaturovervagning af klemme X48/7. Temperaturgraenserne
kan indstilles i 35-26 Term. X48/7 Low Temp. Limit og 35-27 Term.
X48/7 High Temp. Limit.

Option: Funktion:
[0] * Disabled
[1] Enabled

35-26 Term. X48/7 Low Temp. Limit

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

35-27 Term. X48/7 High Temp. Limit

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

3.21.4 35-3* Temp. -indgang X48/10 (MCB
114)

35-34 Term. X48/10 Filter Time Constant

Range: Funktion:
0.001 s*| [0.001 - Indtast filtertidskonstanten. Dette er en
10.000 s] forsteordens dig. lavpasfiltertidskonst. til

undertrykkelse af elektrisk stgj pa
klemme X48/10. En hgj tidskonstant
forbedrer deempningen, men gger ogsa
tidsforsinkelsen gennem filteret.

35-35 Term. X48/10 Temp. Monitor

Denne par. giver mulighed for aktivering eller deaktivering af

temperaturovervagning af klemme X48/10. Temperaturgraenserne
kan indstilles i 35-36 Term. X48/10 Low Temp. Limit/35-37 Term.
X48/10 High Temp. Limit.

Option: Funktion:
[0] * Disabled
1 Enabled

35-36 Term. X48/10 Low Temp. Limit

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

35-37 Term. X48/10 High Temp. Limit

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

3.21.5 35-4* Analog indgang X48/2 (MCB
114)

35-42 Term. X48/2 Low Current
Funktion:

Range:
4.00 [Application
mA* dependant]

Indtast den strem (mA), der svarer til
den lave referenceveerdi, som er
indstillet i 35-44 Term. X48/2 Low Ref./
Feedb. Value. Denne veerdi skal
indstilles til >2 mA for at aktivere Live
zero-timeoutfunktionen i 6-01 Live Zero
Timeout Function.

35-43 Term. X48/2 High Current

Range: Funktion:
20.00 mA* [ [Application Indtast den strem (mA), der
dependant] svarer til den hgje referen-

ceveerdi (indstillet i 35-45 Term.
X48/2 High Ref./Feedb. Value).

35-44 Term. X48/2 Low Ref./Feedb. Value
Range: Funktion:

0.000*

Indtast referencen eller feedbac-
kveerdien (i O/MIN, Hz, bar osv.),
der svarer til spaendingen/

[-999999.999 -
999999.999 ]

stremmen indstillet i 35-42 Term.
X48/2 Low Current.

35-45 Term. X48/2 High Ref./Feedb. Value
Range: Funktion:

100.000*

Indtast referencen eller feedbac-
kvaerdien (i O/MIN, Hz, bar osv.),
der svarer til spaendingen/
stremmen indstillet i 35-43 Term.
X48/2 High Current.

[-999999.999 -
999999.999 ]

35-46 Term. X48/2 Filter Time Constant

Range: Funktion:
0.001 s*| [0.001 - Indtast filtertidskonstanten. Dette er en
10.000 s] fersteordens dig. lavpasfiltertidskonst. til

undertrykkelse af elektrisk stgj pa
klemme X48/2. En hgj tidskonstant
forbedrer deempningen, men gger ogsa
tidsforsinkelsen gennem filteret.
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4 Parameterlister

FC-serien Konverteringsindeks Konverteringsfaktor
Alt = geelder for FC 301- og FC 302-serien 100
01 = kun gyldig FC 301 75
02 = kun gyldig for FC 302 74
67
/Andringer under drift 6 1000000
"SAND” betyder, at parameteren kan aendres, mens 5 100000
frekvensomformeren er i drift, og "FALSK" betyder, at 4 10000
frekvensomformeren skal stoppes, for der kan foretages 3 1000
andringer. 5 100
1 10
4 opsaetninger 0 1
"Alle opsaetninger": Parameteren kan indstilles individuelt i r o1
hver af de fire opsatninger. Den samme parameter kan B 0,01
saledes have fire forskellige dataveerdier. 3 0,001
'1 opseetning": Dataveerdien er den samme i alle -
opsaetninger. 4 0,0001
-5 0,00001
- -6 0,000001
Datatype |Beskrivelse Type 3 0,0000001
2 8-bit heltal Int8
3 16-bit heltal Int16 Tabel 4.1 Konverteringstabel
4 32-bit heltal Int32
5 8-bit uden fortegn Uint8
6 16-bit uden fortegn Uint16
7 32-bit uden fortegn Uint32
9 Synlig streng VisStr
33 Normaliseret 2-byte-veerdi N2
35 Bitsekvens af 16 booleske variabler V2
54 Tidsforskel uden dato TimD

4.1.1 Konvertering

De forskellige attributter for hver parameter er vist i
afsnittet Fabriksindstillinger. Parametervaerdier overfgres
kun som heltal. Derfor bruges konverteringsfaktorer til at
overfgre decimaler.

4-12 Motor Speed Low Limit [Hz] har en konverteringsfaktor
pa 0,1.

Mindstefrekvensen kan indstilles til 10 Hz ved at overfgre
vaerdien 100. En konverteringsfaktor pa 0,1 betyder, at den
overfgrte veerdi ganges med 0,1. Veerdien 100 opfattes
derfor som 10,0.

Eksempler:

0 sek. --> konverteringsindeks 0
0,00 sek. --> konverteringsindeks -2
0 ms --> konverteringsindeks -3
0,00 ms --> konverteringsindeks -5
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4.1.2 Aktive/inaktive parametre i forskellige styringstilstande til frekvensomformer

+ = aktiv
- = ikke aktiv
1-10 Motor Construction AC-motor PM, ikke-udpraeget motor
1-01 Motor Control Principle Flux Flux
’ U/f-tilstand WG+ Flwxcaben | Flux lukket |- U/ 1 ypen | Tukdeet
slojfe slojfe tilstand . R
slojfe slgjfe
1-00 Configuration Mode
[0] Hastighed, aben slgjfe + + + -
[1] Hastighed, lukket slgjfe - + - +
[2] Moment - - - +
[3] Proces + + + -
[4] Moment, aben slgjfe - + - -
[5] Wobble + + + +
[6] Overfladespole + + + -
[7] Udv. PID aben slgjfe + + + -
[8] Udv. PID lukket slgjfe - + - +
1-02 Flux Motor Feedback Source - - -
1-03 Torque Characteristics + +
i se 1,2 3) se 1,3, 4) se 1,3, 4)
1-04 Overload Mode
1-05 Local Mode Configuration
1-06 Clockwise Direction
1-20 Motor Power [kW]
(Par. 023 = International) * * * *
1-21 Motor Power [HP]
(Par. 023 = US) * * * *
1-22 Motor Voltage + + + +
1-23 Motor Frequency + + + +
1-24 Motor Current + + + +
1-25 Motor Nominal Speed + + + +
1-26 Motor Cont. Rated Torque - - - - + + +
1-29 Automatic Motor Adaptation (AMA) + + +
1-30 Stator Resistance (Rs) + + +
1-31 Rotor Resistance (Rr) i + . N
se 5)
1-33 Stator Leakage Reactance (X1) + + + + +
1-34 Rotor Leakage Reactance (X2) i + . N
se 5)
1-35 Main Reactance (Xh) + + + + +
1-36 Iron Loss Resistance (Rfe) - - + + - - -
1-37 d-axis Inductance (Ld) - - - - + +
1-39 Motor Poles + + + +
1-40 Back EMF at 1000 RPM - - - - + +
1-41 Motor Angle Offset - - - -

1) Konstant moment

2) Variabelt moment

3) AEO

4) Konstant effekt

5) Brugt i indkobling pd roterende motor
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1-10 Motor Construction AC-motor PM, ikke-udpraeget motor
1-01 Motor Control Principle Flux
’ U/f-tilstand W+ Flux aben sigjfe | | KKt istand | T 308N | et
slajfe slojfe .
slgjfe
1-50 Motor Magnetisation at ) . i i ] ) )
Zero Speed
1-51 Min Speed Normal
Magnetising [RPM](Par. 002 = - + - - _ _ _
rmp)
1-52 Min Speed Normal i . ) i ] ) )
Magnetising [Hz](Par. 002 = Hz)
1-53 Model Shift Frequency - - + + - + +
1-54 Voltage reduction in i i . ] ] )
fieldweakening se 6)
1-55 U/f Characteristic - U + - - - + - -
1-56 U/f Characteristic - F + - - - + - -
1-58 Flystart Test Pulses Current - + - - - - -
1-59 Flystart Test Pulses Frequency - + - - - - -
1-60 Low Speed Load Compen- i . ] i ] ) )
sation
1-61 High Speed Load Compen- i . ) i ] ) )
sation
1-62 Slip Compensation i + N i ] ) )
se 7)
1-63 Slip Compensation Time + . + i + + ]
Constant se 8) se 8) se 8) se 8)
1-64 Resonance Dampening + + + - + + -
1-65 Resonance Dampening Time
Constant * * * ) * + )
1-66 Min. Current at Low Speed - - + + - + +
1-67 Load Type - - + - - - -
1-68 Minimum Inertia - + - - - N
1-69 Maximum Inertia - - + - - - N
1-71 Start Delay + + + + + + +
1-72 Start Function + + + + + + +
1-73 Flying Start - + + + - - -
1-74 Start Speed [RPM](Par. 002 = i . ) i ) ) )
O/MIN)
1-75 Start Speed [Hz](Par. 002 = i . ) i ) ) )
Hz)
1-76 Start Current - + - - - - -

6) Brugt nar 1-03 Torque Characteristics er konstant effekt
7) Ikke brugt ndr 1-03 Torque Characteristics = VT
8) Del af resonansdeempning
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1-10 Motor Construction

AC-motor

PM, ikke-udpraeget motor

1-01 Motor Control Principle

U/f-tilstand

WC+

Flux dben

slgjfe

Flux lukket
slgjfe

U/f-tilstand

Flux dben
slajfe

Flux lukket
slgjfe

1-80 Function at Stop

+

+

+

+

+

+

1-81 Min Speed for Function at
Stop [RPM]
(Par. 002 = O/MIN)

1-82 Min Speed for Function at
Stop [HZ]
(Par. 002 = Hz)

1-83 Precise Stop Function

1-84 Precise Stop Counter Value

1-85 Precise Stop Speed Compen-
sation Delay

1-90 Motor Thermal Protection

1-91 Motor External Fan

1-93 Thermistor Resource

1-95 KTY Sensor Type

1-96 KTY Thermistor Resource

1-97 KTY Threshold level

1-98 ATEX ETR interpol. points freq.

+ |+ |+ [+ [+ ]+ ]+

++ [+ [+ ]+ ]+ |+

+ |+ |+ [+ [+ ]+ ]+

1-99 ATEX ETR interpol points
current

+

+

+

2-00 DC Hold Current

2-01 DC Brake Current

2-02 DC Braking Time

2-03 DC Brake Cut In Speed [RPM]

2-04 DC Brake Cut In Speed [Hz]

2-05 Maximum Reference

+ |+ |+ [+ ]+

+ |+ [+ [+ |+ ]+

S B o S R S

2-10 Brake Function

2-11 Brake Resistor (ohm)

2-12 Brake Power Limit (kW)

2-13 Brake Power Monitoring

2-15 Brake Check

+

+

2-16 AC brake Max. Current

2-17 Over-voltage Control

2-18 Brake Check Condition

+ |+ |+

2-19 Over-voltage Gain

2-20 Release Brake Current

2-21 Activate Brake Speed [RPM]

2-22 Activate Brake Speed [Hz]

2-23 Activate Brake Delay

+ |+ [+ [+ [+ [+ ]+]+

++ [+ [+ [+ [+ ]+]+

2-24 Stop Delay

2-25 Brake Release Time

2-26 Torque Ref

2-27 Torque Ramp Time

2-28 Gain Boost Factor

++ [+ [+ |+ ]|+ ]|+ ]|+ ]|+

9) Ikke AC-bremse
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4.1.3 0-** Betjening/display
Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-
drift indeks
0-0* Basisindstillinger
0-01 |Sprog [0] English 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 [Motorhastighedsenhed [0] O/MIN 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 [Regionale indstillinger [0] International 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 |Driftstilstand ved start (hand) [1] Tvangsstop, ref=gl. All set-ups TRUE - Uint8
0-09 |Performance Monitor 0.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
0-1* Driftsopsaetning
0-10 [Aktiv opseetning [1] Opseet. 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 [Rediger opsaetning [1] Opseet. 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 [Denne opsatning knyttet til [0] Ikke sammenkaedet All set-ups FALSE - Uint8
0-13 | Udlaesning: Sammenkaedede opsatn. 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 | Udlaesning: Rediger opsaetninger / kanal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-15 [Readout: actual setup 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
0-2* LCP-display
0-20 [Displaylinje 1,1, lille 1617 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 [Displaylinje 1,2, lille 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 [Displaylinje 1,3, lille 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 [Displaylinje 2, stor 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 [Displaylinje 3, stor 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 |Min personlige menu ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* Tilpas. LCP-udlaesn.
0-30 [Enhed for brugerdef. udlaesn. [0] Ingen All set-ups TRUE - Uint8
0-31 [Min.-veerdi f. brugerdef. udlaesning 0.00 CustomReadoutUnit | All set-ups TRUE -2 Int32
100.00 CustomRea-
0-32 |Maks.-vaerdi for brugerdef. udl. doutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
VisStr[
0-37 |[Display Text 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 25]
VisStr[
0-38 [Display Text 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 25]
VisStr[
0-39 |Display Text 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 25]
0-4* LCP-tastatur
0-40 [[Hand on]-tast pa LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-41 [[Off]-tast pa LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-42 [[Auto on] tast pa LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-43 [[Reset]-tast pa LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-44 [[Off/Reset] Key on LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-45 [[Drive Bypass] Key on LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Kopier/Gem
0-50 [LCP-kopi [0] Ingen kopi All set-ups FALSE - Uint8
0-51 [Opsaetningskopi [0] Ingen kopi All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Adgangskode
0-60 |Hovedmenu-adgangskode 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 |Adgang til hovedmenu u/ adgangskode [0] Fuld adgang 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 [Kvikmenuadgangskode 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 |Adgang til kvikmenu uden adgangskode [0] Fuld adgang 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 |Adgang med bus-adgangskode 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.1.4 1-** Belastning/Motor

Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-

drift indeks
1-0% Gen. indstillinger
1-00 |Konfigurationstilstand null All set-ups TRUE - Uint8
1-01 | Motorstyringsprincip null All set-ups FALSE - Uint8
1-02 |Flux-motorfeedbackkilde [1] 24 V-encoder All set-ups X FALSE - Uint8
1-03 [Momentkarakteristikker [0] Konstant moment All set-ups TRUE - Uint8
1-04 | Overbelastningstilstand [0] Hgjt moment All set-ups FALSE - Uint8
1-05 [Lokal konfigurationstilstand [2] Som tilst.-par. 1-00 All set-ups TRUE - Uint8
1-06 |Clockwise Direction [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-1* Motorvalg
1-10 | Motorkonstruktion [0] Asynkron All set-ups FALSE - Uint8
1-2* Motordata
1-20 | Motoreffekt [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 | Motoreffekt [HK] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 [ Motorspaending ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23 | Motorfrekvens ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24 | Motorstrgm ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 [Nominel motorhastighed ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 |Kont. nominelt motormoment ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-29 [ Automatisk motortilpasning (AMA) [0] Ikke aktiv All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Av. motordata
1-30 [Statormodstand (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 [ Ankermodstand (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33 [Statorlaekreaktans (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 | Ankerlaekreaktans (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 |Hovedreaktans (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 |Jerntabsmodstand (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 |d-akseinduktans (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-39 [Motorpoler ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-40 | Modelektromot.kraft v. 1000 O/MIN ExpressionLimit All set-ups X FALSE 0 Uint16
1-41 | Motorvinkelforskydning 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
1-5* Belast.-uafh. indst.
1-50 [Motormagnetisering ved stilstand 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 [ Min. hast. v. normal magnet. [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 [ Min. hast. v. normal magnet. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-53 | Modelskiftefrekvens ExpressionLimit All set-ups X FALSE -1 Uint16
1-54 [Voltage reduction in fieldweakening oV All set-ups FALSE 0 Uint8
1-55 |U/f-karakteristik - U ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56 |U/f-karakteristik - F ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 [Flystart Test Pulses Current 30 % All set-ups FALSE 0 Uint16
1-59 [Flystart Test Pulses Frequency 200 % All set-ups FALSE 0 Uint16
1-6* Belastn.-afth. indstilling
1-60 |Belastningskomp. ved lav hastighed 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-61 |Belastningskomp. ved hgj hast. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-62 | Slipkompensering ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
1-63 [ Slipkompenseringstidskonstant ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 |Resonansdampning 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 | Resonansdamp.tidskonstant 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66 | Min. strom ved lav hastighed 100 % All set-ups X TRUE 0 Uint32
1-67 |Belastningstype [0] Passiv belastning All set-ups X TRUE - Uint8
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Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-
drift indeks

1-68 | Minimuminerti ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-69 | Maksimuminerti ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-7* Startjusteringer
1-71 [Startforsink. 00s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-72 | Startfunktion [2] Frilab/forsink.-tid All set-ups TRUE - Uint8
1-73 |Indk. pa rot. mot. null All set-ups FALSE - Uint8
1-74 |Starthastighed [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75 [Starthastighed [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76 |Startstrom 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
1-8* Stopjusteringer
1-80 [Funktion ved stop [0] Frilgb All set-ups TRUE - Uint8
1-81 |Min.-hast. for funktion v. stop [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 [Min.-hastighed for funktion ved stop [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-83 [ Praecis stopfunktion [0] Praecist rampestop All set-ups FALSE - Uint8
1-84 |Teellerveerdi for praecist stop 100000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
1-85 [Hast.komp.fors. ved praec. stop 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-9* Motortemperatur
1-90 |Termisk motorbeskyttelse [0] Ingen beskyttelse All set-ups TRUE - Uint8
1-91 | Ekstern motorventilator [0] Nej All set-ups TRUE - vint16
1-93 [Termistorindgang [0] Ingen All set-ups TRUE - Uint8
1-94 | ATEX ETR cur.lim. speed reduction 0.0 % 2 set-ups X TRUE -1 Uint16
1-95 |KTY-folertype [0] KTY-foler 1 All set-ups X TRUE - Uint8
1-96 |KTY-termistorressource [0] Ingen All set-ups X TRUE - Uint8
1-97 |KTY-graenseniveau 80 °C 1 set-up X TRUE 100 Int16
1-98 [ATEX ETR interpol. points freq. ExpressionLimit 1 set-up X TRUE -1 Uint16
1-99 [ATEX ETR interpol points current ExpressionLimit 2 set-ups X TRUE 0 Uint16
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4.1.5 2-** Bremser
Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsaetning FC 302 under | terings-

drift indeks
2-0* DC-bremse
2-00 [DC-holdestrgm 50 % All set-ups TRUE Uint8
2-01 [DC-bremsestream 50 % All set-ups TRUE Uint16
2-02 |DC-bremseholdetid 100 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 | DC-bremseindkoblingshast. [omdr./min.] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 | DC-bremseindkoblingshast. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-05 | Maksimumreference MaxReference (P303) All set-ups TRUE -3 Int32
2-1* Bremseenergifunkt.
2-10 |Bremsefunktion null All set-ups TRUE - Uint8
2-11 | Bremsemodstand (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 vint16
2-12 | Bremseeffektgraense (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13 | Bremseeffektovervagning [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
2-15 | Bremsekontrol [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
2-16 |AC brake Max. Current 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 |Overspaendingsstyring [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
2-18 |Bremsekontrolbetingelse [0] Ved opstart All set-ups TRUE - Uint8
2-19 |Over-voltage Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-2* Mekanisk bremse
2-20 |Bremsefrigarelsesstram ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
2-21 |Bremseaktiveringshast. [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-22 |Bremseaktiveringshast. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-23 | Bremseaktiveringsforsinkelse 00s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-24 | Stopforsinkelse 00s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-25 |Bremsefrigerelsestid 0.20 s All set-ups TRUE -2 Uint16
2-26 | Moment-reference 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
2-27 |Moment-rampetid 02s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-28 |Boost-faktorforst. 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
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4.1.6 3-** Reference/ramper

Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-
drift indeks

3-0* Referencegraenser
3-00 [Referenceomrade null All set-ups TRUE - Uint8
3-01 [Reference-/feedback-enhed null All set-ups TRUE - Uint8
3-02 [Minimumreference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 [Maksimumreference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 |Referencefunktion [0] Sum All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Referencer
3-10 |Preset-reference 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11 |Jog-hastighed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-12 [Catch up/slow down 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-13 | Referencested [0] Kaedet til hand / auto | All set-ups TRUE - Uint8
3-14 |Preset relativ reference 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 | Referenceressource 1 null All set-ups TRUE - Uint8
3-16 |Referenceressource 2 null All set-ups TRUE - Uint8
3-17 | Referenceressource 3 null All set-ups TRUE - Uint8
3-18 |Relativ skalering, referenceressource [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
3-19 [Jog-hastighed [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Rampe 1
3-40 |Rampe 1, type [0] Lineaer All set-ups TRUE - Uint8
3-41 |Rampe 1, rampe-op-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 |Rampe 1, rampe-ned-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-45 |Rampe 1 S-rampeforhold ved acc.-start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-46 |Rampe 1 S-rampeforhold ved acc.-slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-47 |Ramp1 S-rampfh v.dec.start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-48 |Rampe 1 S-rampeforhold ved decel.-slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-5* Rampe 2
3-50 |Rampe 2, type [0] Lineaer All set-ups TRUE - Uint8
3-51 |Rampe 2, rampe-op-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 | Rampe 2, rampe-ned-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-55 |Rampe 2 S-rampeforhold ved acc.-start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-56 |Rampe 2 S-rampeforhold ved acc.-slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-57 |Ramp2 S-rampfh v.dec.start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-58 |Rampe 2 S-rampeforhold ved decel.-slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-6* Rampe 3
3-60 |Rampe 3, type [0] Lineeer All set-ups TRUE - Uint8
3-61 |Rampe 3, rampe-op-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-62 |Rampe 3, rampe-ned-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-65 |Rampe 3 S-rampeforhold ved acc.-start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-66 |Rampe 3 S-rampeforhold ved acc.-slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-67 |Ramp3 S-rampfh v.dec.start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-68 |Rampe 3 S-rampeforhold ved decel.-slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-7* Rampe 4
3-70 |Rampe 4, type [0] Lineaer All set-ups TRUE - Uint8
3-71 |Rampe 4, rampe-op-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-72 |Rampe 4, rampe-ned-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-75 |Rampe 4 S-rampeforhold ved acc.-start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-76 |Rampe 4 S-rampeforhold ved acc.-slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-77 |Ramp4 S-rampfh v.dec.start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-78 [Rampe 4 S-rampeforhold ved decel.-slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
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Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-

drift indeks
3-8* Andre ramper
3-80 |Jog-rampetid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 | Kvikstop rampetid ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 | Kvikstop rampetype [0] Lineger All set-ups TRUE - Uint8
3-83 | Kvikstop S-rampeforh. ved decel. Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-84 |Kvikstop S-rampeforh. ved decel. slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-9* Digitalt pot.-meter
3-90 |Trinsterrelse 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 |Rampetid 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 | Effektretablering [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
3-93 | Maksimumgraense 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-94 | Minimumgraense -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-95 | Rampeforsinkelse ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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4.1.7 4-** Greenser/advarsler

Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-
drift indeks
4-1* Motorgreenser
4-10 [Motorhastighedsretning null All set-ups FALSE - Uint8
4-11 [Motorhastighed, lav greense [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12 | Motorhastighed, lav greense [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13 | Motorhastighed, hgj graense [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 | Motorhastighed, hgj graense [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 [Momentgraense for motordrift ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 [Momentgraense for generatordrift 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 [Stremgraense ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 [Maks. udgangsfrekvens 132.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
4-2* Graensefakt.
4-20 [Momentgraensefaktorkilde [0] Ingen funkt All set-ups TRUE - Uint8
4-21 [Hastighedsgraensefaktorkilde [0] Ingen funkt All set-ups TRUE - Uint8
4-3* Motorhast. mon.
4-30 |Motorfeedbacktabfunktion [2] Trip All set-ups TRUE - Uint8
4-31 [Motorfeedbackhastighedsfejl 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-32 |Timeout for motorfeedbacktab 0.05s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-34 | Sporingsfejlfunktion null All set-ups TRUE - Uint8
4-35 [Sporingsfejl 10 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-36 |[Sporingsfejl timeout 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-37 [Sporingsfejlsrampning 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-38 [Sporingsfejl rampetimeout 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-39 [Sporingsfejl efter rampetimeout 5.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-5* Just.-advarsler
4-50 |Advarsel, strom lav 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 | Advarsel, stram hgj ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 | Advarsel, hastighed lav 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
outputSpeedHighLimit
4-53 [Advarsel, hastighed hgj (P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 | Advarsel, reference lav -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 | Advarsel, reference hgj 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999 Reference-
4-56 | Advarsel, feedback lav FeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 Reference-
4-57 |Advarsel, feedback hgj FeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 [Manglende motorfasefunktion null All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Hastighedsbypass
4-60 |[Bypass-hastighed fra [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 |[Bypass-hastighed fra [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 [Bypass-hastighed til [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 [Bypass-hastighed til [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
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4.1.8 5-** Digital ind-/udgang

Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-
drift indeks
5-0* Digital I/O-tilstand
5-00 |Digital I/O-tilstand [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 |Klemme 27, tilstand [0] Indgang All set-ups TRUE - Uint8
5-02 |Klemme 29, tilstand [0] Indgang All set-ups X TRUE - Uint8
5-1* Digitale indgange
5-10 [Klemme 18, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-11 |Klemme 19, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-12 |Klemme 27, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-13 | Klemme 29, digital indgang null All set-ups X TRUE - Uint8
5-14 |Klemme 32, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-15 |Klemme 33, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-16 [Klemme X30/2, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-17 [Klemme X30/3, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-18 [Klemme X30/4, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-19 |Klemme 37 Sikker standsning null 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 [Klemme X46/1, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-21 [Klemme X46/3, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-22 [Klemme X46/5, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-23 | Klemme X46/7, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-24 |Klemme X46/9, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-25 |Klemme X46/11, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-26 |Klemme X46/13, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Digitale udgange
5-30 |Klemme 27, digital udgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-31 |Klemme 29, digital udgang null All set-ups X TRUE - Uint8
5-32 | Klem X30/6, digi ud (MCB 101) null All set-ups TRUE - Uint8
5-33 [Klem X30/7 digi udg (MCB 101) null All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Releeer
5-40 |Funktionsrelee null All set-ups TRUE - Uint8
5-41 [ON-forsinkelse, relae 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 | OFF-forsinkelse, relee 0.01 s All set-ups TRUE -2 vint16
5-5* Pulsindgang
5-50 |KI. 29 lav frekvens 100 Hz All set-ups X TRUE Uint32
5-51 [KI. 29 hgj frekvens 100 Hz All set-ups X TRUE Uint32
0.000 ReferenceFeed-
5-52 |KI. 29 lav ref/feedb.-veerdi backUnit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-53 |KIl. 29 hgj ref/feedb.-veerdi ExpressionLimit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-54 | Pulsfiltertidskonstant #29 100 ms All set-ups X FALSE -3 Uint16
5-55 |KI. 33 lav frekvens 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-56 [KI. 33 hgj frekvens 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
0.000 ReferenceFeed-
5-57 [KI. 33 lav ref/feedb.-veerdi backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 [KI. 33 hgj ref/feedb.-veerdi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 [Pulsfiltertidskonstant #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Pulsudgang
5-60 |Klemme 27, pulsudgangsvariabel null All set-ups TRUE - Uint8
5-62 |Pulsudgang, maks. frekv. #27 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 |Klemme 29, pulsudgangsvariabel null All set-ups X TRUE - Uint8
5-65 [Pulsudgang, maks. frekv. #29 ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Uint32
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Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-

drift indeks
5-66 |Klemme X30/6, pulsudgangsvariabel null All set-ups TRUE - Uint8
5-68 [Pulsudgang, maks. frekv. #X30/6 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-7* 24V koderindgang
5-70 [Klemme 32/33 Pulser pr. omdrejning 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
5-71 |Klemme 32/33, koderretning [0] Med uret All set-ups FALSE - Uint8
5-8* Koderudgang
5-80 |AHF Cap Reconnect Delay 25 s 2 set-ups X TRUE 0 Uint16
5-9* Busstyret
5-90 [Digital & releebusstyring 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 | Pulsudgang #27, busstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 | Pulsudgang #27, timeout forudindstillet 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 |Pulsudgang #29, busstyring 0.00 % All set-ups X TRUE -2 N2
5-96 |Pulsudgang #29, timeout forudindstillet 0.00 % 1 set-up X TRUE -2 Uint16
5-97 |Pulsudgang #X30/6 busstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98 |Pulsud. #X30/6 timeout forudindst. 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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4.1.9 6-** Analog ind-/udgang

Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-
drift indeks

6-0* Analog I/O-tilstand
6-00 [Live zero, timeoutperiode 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 |Live zero, timeoutfunktion [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Analog indgang 1
6-10 |Klemme 53, lav spaending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 | Klemme 53, hgj spaending 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 | Klemme 53, lav strgm 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13 | Klemme 53, hgj strom 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 |Klemme 53, lav ref./feedb.-veerdi 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 | Klemme 53, hgj ref./feedb.-veerdi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 |Klemme 53, filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-2* Analog indgang 2
6-20 [Klemme 54, lav spaending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 | Klemme 54, hgj spaending 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 |Klemme 54, lav strgm 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 [Klemme 54, hgj strom 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 |Klemme 54, lav ref./feedb.-veerdi 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 [Klemme 54, hgj ref./feedb.-veerdi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 |Klemme 54, filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-3* Analog indgang 3
6-30 |Klemme X30/11, lav spaending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 |Klemme X30/11, hgj spaending 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 [KI. X30/11 lav ref./feedb.- veerdi 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 [KI. X30/11 hgj ref./feedb.- vaerdi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 | KI. X30/11, filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-4* Analog indgang 4
6-40 | Klemme X30/12, lav speending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 | Klemme X30/12, hgj spaending 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 | Kl. X30/12 lav ref./feedb.- veerdi 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 | Kl. X30/12 hgj ref./feedb.- veerdi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 | KI. X30/12, filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-5* Analog udgang 1
6-50 [Klemme 42, udgang null All set-ups TRUE - Uint8
6-51 [Klemme 42, udg. min. skal. 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 [Klemme 42, udg. maks. skal. 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 [Klemme 42, udgangsbusstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 [Klemme 42, preset for udgangstimeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 [Klemme 42 udgangsfilter [0] Ikke akt. 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* Analog udgang 1
6-60 [Klemme X30/8, udgang null All set-ups TRUE - Uint8
6-61 [Klemme X30/8, min. skalering 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 [Klemme X30/8, maks. skalering 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 | Klemme X30/8 busstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2

Klemme X30/8, udgangstimeout
6-64 |forudindstillet 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-7* Analog udgang 3
6-70 |Klemme X45/1 udgang null All set-ups TRUE - Uint8
6-71 | Klemme X45/1 min. skal. 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-72 [Klemme X45/1 maks. skal. 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
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6-73 | Klemme X45/1, busstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-74 | Klemme X45/1, preset for udg.-timeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-8* Analog udgang 4
6-80 |Klemme X45/3 udgang null All set-ups TRUE - Uint8
6-81 | Klemme X45/3 min. skal. 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-82 [Klemme X45/3 maks. skal. 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 | Klemme X45/3, busstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-84 | Klemme X45/3, preset udgangstimeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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4.1.10 7-** Styreenheder

Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-

drift indeks
7-0* Hastighed, PID-styr.
7-00 [Hastighed, PID-feedbackkilde null All set-ups FALSE - Uint8
7-02 |[Hastighed, PID-proportionalforst. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
7-03 | Hastighed, PID-integrationstid ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
7-04 |[Hastighed, PID-differentieringstid ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-05 [Hastighed, PID diff. forsteerk.-graense 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-06 |Hastighed, PID-lavpasfiltertid ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-07 [Hast. PID Feedb.gearudv.forh. 1.0000 N/A All set-ups FALSE -4 Uint32
7-08 [Hastigh. PID-fremfaringsfakt. 0 % All set-ups FALSE 0 Uint16
7-09 |[Speed PID Error Correction w/ Ramp 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint32
7-1* Moment PI-styr.
7-12 | Moment Pl-proportionalforst. 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-13 | Moment Pl-integrationstid 0.020 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-2* Processtyringsfb.
7-20 |Proc. lukket slgjfe, tilb. 1-signal [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
7-22 | Proc. lukket slgjfe, tilb. 2-signal [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
7-3* Proces, PID-reg.
7-30 [Proces PID normal/inverteret styring [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-31 |Proces, PID-anti windup [1] Aktiv All set-ups TRUE - Uint8
7-32 |Proces PID starthastighed 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
7-33 | Proces PID-proportionalforstaerkning 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-34 | Proces, PID-integrationstid 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-35 | Proces, PID-differentieringstid 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
7-36 | Proces PID diff. Forstaerkningsgraense 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-38 |Proces PID-feed forward-faktor 0 % All set-ups TRUE Uint16
7-39 | Pa referencebandbredde 5% All set-ups TRUE Uint8
7-4* Adv. Process PID |
7-40 | Process PID I|-del nulstilling [0] Nej All set-ups TRUE - Uint8
7-41 |Process PID-udgang neg: bgjle -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-42 |Process PID-udgang pos.: bajle 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-43 | Process PID-forst.skal. ved min. ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-44 | ProcessPID-forstrk.skal. v maks. ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-45 | Process PID-fremferingsressource [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
7-46 | ProcessPID-fremf. normal/inv. reg. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-48 | PCD Feed Forward 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint16
7-49 [Process PID normal/inv. reg. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-5% Adv. Process PID Il
7-50 |Process PID udvidet PID [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
7-51 | Process PID-fremfar.forst. 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-52 |Process PID-fremfer.oprampning 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-53 | Process PID-fremfgr.nedrampning 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-56 |Process PID-ref. Filtertid 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-57 | Process PID-fb. Filtertid 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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4.1.11 8-** Komm. og optioner

Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-
drift indeks

8-0* Gen. indstillinger
8-01 |[Styrested [0] Digital og styreord All set-ups TRUE - Uint8
8-02 [Styreordskilde null All set-ups TRUE - Uint8
8-03 | Styreordstimeouttid 10s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 |Styreordstimeoutfunktion null 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 |Slut pa timeout-funktion [1] Genoptag opsaetning 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 [Nulstil styreordstimeout [0] Ingen nulstilling All set-ups TRUE - Uint8
8-07 |Diagnoseudlgser [0] Ikke muligt 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 [Readout Filtering null All set-ups TRUE - Uint8
8-1* Styreordsindst.
8-10 [Styreordsprofil [0] FC-profil All set-ups TRUE - Uint8
8-13 [Konfigurerbart statusord null All set-ups TRUE - Uint8
8-14 [Konfigurerbart styreord CTW [1] Profilstandard All set-ups TRUE - Uint8
8-3* FC-portindstillinger
8-30 |Protokol [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 [Adresse 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 |FC-portens baud-hast. null 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 [ Paritet/stop-bits [0] Lige par. 1 stop-bit 1 set-up TRUE - Uint8
8-34 [Estimated cycle time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
8-35 [Min. svartidsforsinkelse 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint16
8-36 | Maks. svartidsforsinkelse ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 [Maks. forsinkelse mellem tegn ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* FC MC-protokolsaet
8-40 (Valg af telegram [1] Standardtelegram 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-41 |Parametre til signaler 0 All set-ups FALSE - Uint16
8-42 | PCD-skrivekonfiguration ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint16
8-43 | PCD-lzesekonfiguration ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint16
8-5* Digital/bus
8-50 |Veelg frileb [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-51 [Kvikstop, valg [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-52 [Veelg DC-bremse [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-53 [Veelg start [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-54 [Veelg reversering [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-55 [Veelg opsaetning [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-56 [Veelg preset-reference [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-57 [Profidrive OFF2 Select [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-58 [ Profidrive OFF3 Select [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-8* FC-portdiagnose
8-80 [Busmedd.tzeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 |Busfejlteeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 [Slavemedd.-teeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 |Slavefejlteeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9% Bus jog
8-90 |Bus-jog 1, hastighed 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 |Bus-jog 2, hastighed ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
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4.1.12 9-** Profibus

Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-
drift indeks

9-00 |Saetpunkt 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 |Faktisk veerdi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 | PCD-skrivekonfiguration ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint16
9-16 | PCD-laesekonfiguration ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 |Knudeadresse 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22 [Valg af telegram [100] None 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 | Parametre til signaler 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 |Parameterredigering [1] Aktiveret 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28 | Processtyring [1] Aktiver cykl. master 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44 |Fejlmeddelelsestaeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 [Fejlkode 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 |Fejlnummer 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 [Fejltilstandstaeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 | Profibus-advarselsord 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 |Faktisk baud rate [255] Ingen baud-hast. All set-ups TRUE - Uint8
9-64 | Apparatidentidikation 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

OctStr[
9-65 | Profilnummer 0 N/A All set-ups TRUE 0 2]
9-67 |Styreord 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 |Statusord 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-71 |Profibus, Gem datavaeerdier [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
9-72 |ProfibusApparatNulst. [0] Ingen handling 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 |DO Identification 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 [Definerede parametre (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 [Definerede parametre (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 [Definerede parametre (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 vint16
9-83 [Definerede parametre (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 vint16
9-84 |Defin. parametre (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 |/Andrede parametre (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 |Andrede parametre (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 | Andrede parametre (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 | Andrede parametre (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 | Andrede parametre (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99 | Profibus revisionsteeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.1.13 10-** CAN-fieldbus

Par.- [Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Kun Andring | Konver- | Type
nr. # FC 302 under drift | terings-
indeks

10-0% Faelles indstillinger
10-00 | Can-protokol null 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 | Valg af baud-hastighed null 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 [ MAC ID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 | Fejlteeller for udlaesningsafsendelse 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 | Fejlteeller for udlaesningsmodtagelse 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 | Afbrydelsestzeeller for udleesningsbus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet
10-10 | Procesdatatypevalg null All set-ups TRUE - Uint8
10-11 [ Skrivning af procesdatakonf. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-12 [ Leesning af procesdatakonf. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-13 [ Advarselsparameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 | Netreference [0] Ikke aktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 [ Netstyring [0] Ikke aktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* COS-filtre
10-20 [ COSfilter 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 [ COS-filter 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 | COSfilter 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 | COS-filter 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Parameteradgang
10-30 [ Array-indeks 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 | Gem dataveerdier [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
10-32 | DeviceNet-revision ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 | Gem altid [0] Ikke aktiv 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 | DeviceNet-produktkode ExpressionLimit 1 set-up TRUE Uint16
10-39 [ Devicenet F-parametre 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
10-5* CANopen
10-50 [ Skrivning af procesdatakonf. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-51 [ Leesning af procesdatakonf. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
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4.1.14 12-** Ethernet

Par.- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsaetning FC 302 under | terings-
drift indeks
12-0* IP-indst.
12-00 | IP-adressetildeling null 2 set-ups TRUE - Uint8
OctStr[4
12-01 | IP-adresse 0 N/A 1 set-up TRUE 0 ]
OctStr[4
12-02 | Undernetmaske 0 N/A 1 set-up TRUE 0 1
OctStr[4
12-03 | Standardgateway 0 N/A 1 set-up TRUE 0 ]
OctStr[4
12-04 [ DHCP-server 0 N/A 2 set-ups TRUE ]
12-05 | Lease udlgber ExpressionLimit All set-ups TRUE TimD
OctStr[4
12-06 [ Navneservere 0 N/A 1 set-up TRUE 0 ]
VisStr[48
12-07 | Domanenavn 0 N/A 1 set-up TRUE 0 ]
VisStr[48
12-08 | Veertsnavn 0 N/A 1 set-up TRUE 0 ]
VisStr[17
12-09 [ Fysisk adresse 0 N/A 1 set-up TRUE 0 ]
12-1* Eth.-linkpar.
12-10 [ Linkstatus [0] Intet link All set-ups TRUE - Uint8
12-11 | Linkvarighed ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-12 | Autoforhandl. [1] Aktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
12-13 | Linkhast. [0] Ingen 2 set-ups TRUE - Uint8
12-14 | Linkduplex [1] Fuld duplex 2 set-ups TRUE - Uint8
12-2* Procesdata
12-20 [ Styreforekomst ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
12-21 | Skrivning af procesdatakonf. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-22 [ Laesn. af procesdatakonfig. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-23 [ Process Data Config Write Size 16 N/A All set-ups TRUE Uint32
12-24 [ Process Data Config Read Size 16 N/A All set-ups TRUE Uint32
OctStr[4
12-27 | Master Address 0 N/A 2 set-ups FALSE 0 ]
12-28 | Gem dataveerdier [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
12-29 | Gem altid [0] Ikke aktiv 1 set-up TRUE - Uint8
12-3* EtherNet/IP
12-30 | Advarselsparameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-31 [ Netreference [0] Ikke aktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
12-32 | Netstyring [0] Ikke aktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
12-33 | CIP-revidering ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
12-34 | CIP-produktkode ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-35 | EDS-parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-37 | COS-speerretimer 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-38 | COS-filter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-4* Modbus TCP
12-40 | Status Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-41 [Slave Message Count 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
12-42 | Slave Exception Message Count 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
12-5% EtherCAT
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Par.- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-
drift indeks

12-50 | Configured Station Alias 0 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint16
12-51 [ Configured Station Address 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-59 [ EtherCAT Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-8* Andre Eth.-tjenest
12-80 | FTP-server [0] Deaktiveret 2 set-ups TRUE - Uint8
12-81 [HTTP-server [0] Deaktiveret 2 set-ups TRUE - Uint8
12-82 | SMTP-tjeneste [0] Deaktiveret 2 set-ups TRUE - Uint8
12-89 | Transparent socketchannel-port ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
12-9% Av. Eth.-tjenester
12-90 | Kabeldiagnostik [0] Deaktiveret 2 set-ups TRUE - Uint8
12-91 | MDI-X [1] Aktiveret 2 set-ups TRUE - Uint8
12-92 | IGMP-snooping [1] Aktiveret 2 set-ups TRUE - Uint8
12-93 [ Kabelfejlleengde 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-94 | Broadcast-stormbeskyttelse -1 % 2 set-ups TRUE 0 Int8
12-95 | Broadcast-stormfilter [0] Kun broadcast 2 set-ups TRUE - Uint8
12-96 | Port Config null 2 set-ups TRUE - Uint8
12-98 | Graense fl.-taellere 4000 N/A All set-ups TRUE Uint32
12-99 | Medieteellere 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
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4.1.15 13-** Intelligent logik

Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-

drift indeks
13-0% SLC-indstillinger
13-00 | SL styreenh.-tilstand null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 | Starthaendelse null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 | Stophaendelse null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 [ Nulstil SLC [0] Nulstil ikke SLC All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Sammenlignere
13-10 [ Sammenligner, operand null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 [ Sammenligner, operator null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 [ Sammenligner, veerdi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-1* RS Flip Flops
13-15 | RS-FF Operand S null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-16 | RS-FF Operand R null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-2* Timere
13-20 | Timer for SL-styreenhed ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Logikregler
13-40 [ Logisk regel, boolesk 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 [ Logisk regel, operator 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 [ Logisk regel, boolesk 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 [ Logisk regel, operator 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 | Logisk regel, boolesk 3 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* Tilstande
13-51 | SL styreenhed.-haendelse null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 | SL styreenh.-handling null 2 set-ups TRUE - Uint8
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4.1.16 14-** Spec. funkt.

Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-
drift indeks

14-0% Vekselretterkobling
14-00 | Koblingsmegnster null All set-ups TRUE - Uint8
14-01 | Koblingsfrekvens null All set-ups TRUE - Uint8
14-03 [ Overmodulation [1] On All set-ups FALSE - Uint8
14-04 [ PWM tilfeeldig [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
14-06 | Dead Time Compensation [1] Aktiv All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Netforsyn. On/Off
14-10 | Netfejl [0] Ingen funkt All set-ups FALSE - Uint8
14-11 [ Netspaending ved netfejl ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 | Funktion ved netubalance [0] Trip All set-ups TRUE - Uint8
14-13 | Netfejl trinfaktor 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
14-14 | Kin. Backup Time Out 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-15 [ Kin. Backup Trip Recovery Level ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint32
14-2* Trip-reset
14-20 [ Nulstillingstilstand [0] Manuel nulstilling All set-ups TRUE - Uint8
14-21 [ Automatisk genstarttid ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 | Driftstilstand [0] Normal drift All set-ups TRUE - Uint8
14-23 [ Typekodeindstil. null 2 set-ups FALSE - Uint8
14-24 | Tripfors. ved stremgraense 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-25 | Trip-forsinkelse ved momenegrzaense 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 | Tripforsinkelse ved vekselretterfej| ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 | Produktionsindstilllinger [0] Ingen handling All set-ups TRUE - Uint8
14-29 | Servicekode 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3% Stremgraensestyr.
14-30 | Stremgraensestyring, prop.-forst. 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 | Stremgreaensestyring, integr.-tid 0.020 s All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 | Stremgraensestyring, filtertid 1.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
14-35 [ Beskyttelse mod stalling [1] Aktiveret All set-ups FALSE - Uint8
14-4* Energioptimering
14-40 [VT-niveau 66 % All set-ups FALSE Uint8
14-41 [ Mindste magnetisering for AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
14-42 [ Mindste AEO-frekvens 10 Hz All set-ups TRUE Uint8
14-43 | Motor-Cosphi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Miljo
14-50 | RFI-filter [1] Aktiv 1 set-up X FALSE - Uint8
14-51 | DC Link Compensation [1] Aktiv 1 set-up TRUE - Uint8
14-52 | Ventilatorstyring [0] Auto All set-ups TRUE - Uint8
14-53 | Vent.overv. [1] Advarsel All set-ups TRUE - Uint8
14-55 [ Udgangsfilter [0] Uden filter All set-ups FALSE - Uint8
14-56 | Kapacitetsudgangsfilter ExpressionLimit All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 | Induktansudgangsfilter ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Uint16
14-59 | Faktisk antal vekselret.-enh. ExpressionLimit 1 set-up X FALSE 0 Uint8
14-7* Kompatibilitet
14-72 [ VLT-alarmord 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
14-73 | VLT-advarselsord 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
14-74 | VLT udvidet statusord 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
14-8* Optioner
14-80 | Option forsynet via ekstern 24VDC [1] Ja 2 set-ups FALSE - Uint8
14-89 | Option Detection [0] Protect Option Config. 1 set-up TRUE - Uint8
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Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-
drift indeks

14-9* Fejlindst.
14-90 | Fejiniveau null 1 set-up TRUE - Uint8
4.1.17 15-** Apparatinfo
Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-

drift indeks
15-0* Driftsdata
15-00 | Driftstimer 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 | Kgrte timer 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 | kWh-teeller 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 | Antal indkoblinger 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 | Antal overtemperaturer 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 | Antal overspaendinger 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 | Reset kWh-teeller [0] Nulstil ikke All set-ups TRUE - Uint8
15-07 | Nulstil tzeller for kerte timer [0] Nulstil ikke All set-ups TRUE - Uint8
15-1*% Datalogindstillinger
15-10 | Logging-kilde 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 | Logging-interval ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 [Udlgserhaendelse [0] FALSK 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 | Logging-tilstand [0] Log altid 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 | Prover for udlgser 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Baggrundslogbog
15-20 | Baggrundslogbog: Hzaendelse 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 | Baggrundslogbog: Veerdi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 | Baggrundslogbog: Tid 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Fejllogbog
15-30 | Fejllogbog: Fejlkode 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-31 | Fejllogbog: Veerdi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 | Fejllogbog: Tid 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4% Apparatident.
15-40 | FC-type 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([6]
15-41 | Effektdel 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 | Spaending 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 | Softwareversion 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 | Bestilt typekodestreng 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 | Faktisk typekodestreng 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 | Apparatbestillingsnummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 | Effektkortbestillingsnr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 | LCP-id-nr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 | SW-id, styrekort 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 [ SW-id, effektkort 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 | Apparatserienummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 | Effektkortserienr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-58 | Smart Setup Filename ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
15-59 | CSIV Filename ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
15-6* Optionsident.
15-60 [ Option monteret 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 [ Optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 | Optionsbestillingsnr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
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Par.- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsaetning FC 302 under | terings-

drift indeks
15-63 [ Optionsserienr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 | Option i port A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 [ Port A-optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 | Option i port B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 [ Port B-optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 [ Option i port CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 [Port CO-optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 | Option i port C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 [ Port C1-optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-9% Parameterinfo.
15-92 | Definerede parametre 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 | Modificerede parametre 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 | Apparatident. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 | Parameter, metadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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4.1.18 16-** Dataudlaesninger

Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-
drift indeks
16-0* Generel status
16-00 | Styreord 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
0.000 ReferenceFeed-

16-01 | Reference [enhed] backUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 | Reference % 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 | Statusord 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 | Vigtigste faktiske veerdi [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-09 [Tilpas. udlaes. 0.00 CustomReadoutUnit | All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* Motorstatus
16-10 | Effekt [kW] 0.00 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 | Effekt [hp] 0.00 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 [ Motorspaending 0.0V All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 | Frekvens 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 | Motorstrgm 0.00 A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 | Frekvens [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 | Moment [Nm] 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int16
16-17 [ Hastighed [O/MIN] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 | Termisk motorbelastning 0% All set-ups FALSE 0 Uint8
16-19 | KTY-folertemperatur 0°C All set-ups FALSE 100 Int16
16-20 [ Motorvinkel 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-21 | Torque [%] High Res. 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-22 | Moment [%)] 0% All set-ups FALSE 0 Int16
16-25 [Moment [Nm] hgj 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-3* Apparatstatus
16-30 | DC Link-spaending oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-32 [ Bremseenergi /s 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-33 [ Bremseenergi /2 min 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34 | Kelepl.-temp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 | Termisk inverterbelastning 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 | Vekselret. nom. stram ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 | Vekselret. maks. strom ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 | SL-styreenh.,, tilstand 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 [ Styrekorttemp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 | Logging-buffer fuld [0] Nej All set-ups TRUE - Uint8

VisStr[
16-41 | Bundstatuslinje pa LCP 0 N/A All set-ups TRUE 0 50]
16-49 | Current Fault Source 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint8
16-5* Ref.& feedb.
16-50 | Ekstern reference 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-51 [ Pulsreference 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16

0.000 ReferenceFeed-

16-52 | Feedback [enhed] backUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 | Digi pot-reference 0.00 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-57 | Feedback [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-6* Indgange & udgange
16-60 | Digital indgang 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 [ Klemme 53, koblingsindstilling [0] Strem All set-ups FALSE - Uint8
16-62 | Analog indgang 53 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 | Klemme 54, koblingsindstilling [0] Strem All set-ups FALSE - Uint8
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Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-

drift indeks
16-64 | Analog indgang 54 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 | Analog udgang 42 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 | Digital udgang [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 | Frekvensindgang #29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-68 | Frekvensindgang #33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 | Pulsudgang #27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 | Pulsudgang #29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-71 | Relzeudgang [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 Teeller A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 [ Teeller B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-74 | Prec. stop-teeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-75 | Analog indg. X30/11 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 | Analog indg. X30/12 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 | Analog udgang X30/8 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-78 [ Analog udg. X45/1 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 [ Analog udg. X45/3 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Fieldbus- & FC-port
16-80 | Fieldbus, CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 | Fieldbus-REF. 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 | Komm.-optionsstatusord 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 [ FC-port, CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 | FC-port, REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-9* Diagn.udlaesninger
16-90 | Alarmord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 | Alarmord 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 | Advarselsord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 | Advarselsord 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 [ Udv. statusord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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4.1.19 17-** Motorfeedbackoption

Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-

drift indeks
17-1* Trinv. enc.greefl.
17-10 | Signaltype [1] RS422 (5V TTL) All set-ups FALSE - Uint8
17-11 [ Oplasning (PPR) 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
17-2% Abs. enc.-greensefl.
17-20 | Valg af protokol [0] Ingen All set-ups FALSE - Uint8
17-21 | Oplesning (positioner/omdr.) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint32
17-24 | SSI-dataleengde 13 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
17-25 | Clockfrekvens ExpressionLimit All set-ups FALSE 3 Uint16
17-26 | SSl-dataformat [0] Gray-kode All set-ups FALSE - Uint8
17-34 [ HIPERFACE-baud-hastighed [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
17-5* Resolv.-graensefi.
17-50 | Poler 2 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint8
17-51 [ Indgangsspaen. 70V 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-52 | Indgangsfrekvens 10.0 kHz 1 set-up FALSE 2 Uint8
17-53 | Transformationsforh. 0.5 N/A 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-56 | Encoder Sim. Resolution [0] Disabled 1 set-up FALSE - Uint8
17-59 | Resolver-graenseflade [0] Deaktiveret All set-ups FALSE - Uint8
17-6* Overvagn. og app.
17-60 | Feedbackretning [0] Med uret All set-ups FALSE - Uint8
17-61 | Feedbacksignalovervagning [1] Advarsel All set-ups TRUE - Uint8
4.1.20 18-** Data Readouts 2
Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4 Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-

drift indeks
18-3* Analog Readouts
18-36 | Analog Input X48/2 [mA] 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 [ Temp. Input X48/4 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-38 [ Temp. Input X48/7 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-39 [ Temp. Input X48/10 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-6* Inputs & Outputs 2
18-60 [ Digital Input 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
18-9* PID-udlaesn.
18-90 [ Process PID-fejl 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-91 | Process PID-udgang 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-92 [ Process PID-bgjleudgang 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-93 [ Process PID-forst.skaleringsudg. 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
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4.1.21 30-** Special Features

Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-

drift indeks
30-0% Wobbler
30-00 | Wobbletilstand [0] Abs. frekv. abs. tid All set-ups FALSE - Uint8
30-01 [ Wobbledeltafrekvens [Hz] 5.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-02 [ Wobbledeltafrekvens [%] 25 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-03 | Wobbledeltafrekv. skaleringsres. [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
30-04 | Wobblespringfrekvens [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-05 [ Wobblespringfrekvensen [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-06 | Wobblespringtid ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
30-07 | Wobblesekvenstid 100 s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-08 | Wobble op-/ned-tid 50s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-09 | Wobble vilkarlig funktion [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
30-10 [ Wobbleforh. 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-11 [Wobble vilkarlig maks.forh. 10.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-12 [Wobble vilkarlig min.forh. 0.1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-19 | Wobbledeltafrekv. skalering 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
30-2* Adv. Start Adjust
30-20 | High Starting Torque Time [s] 0.00 s All set-ups X TRUE -2 Uint16
30-21 | High Starting Torque Current [%)] 100.0 % All set-ups X TRUE -1 Uint32
30-22 | Locked Rotor Protection [0] Ikke aktiv All set-ups X TRUE - Uint8
30-23 | Locked Rotor Detection Time [s] 0.10 s All set-ups X TRUE -2 Uint8
30-8* Kompatibilitet (1)
30-80 | d-akseinduktans (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -6 Int32
30-81 | Bremsemodst. (ohm) ExpressionLimit 1 set-up TRUE -2 Uint32
30-83 | Hastighed, PID-proportionalforstaerkning ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
30-84 | Process PID-proportionalforst. 0.100 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
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4.1.22 32-** Grundleeggende MCO-indstillinger

Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-

drift indeks
32-0*% Encoder 2
32-00 | Trinvis signaltype [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-01 | Trinvis opl@sning 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-02 | Absolut protokol [0] Ingen 2 set-ups TRUE - Uint8
32-03 | Absolut oplasning 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-04 | Absolute Encoder Baudrate X55 [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
32-05 [Leengde af abs. encoder-data 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-06 | Clock-frekv. for absolut encoder 262.000 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-07 | Clock-generering for abs. encoder [1] Aktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
32-08 | Kabellzengde til abs. encoder 0Om 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-09 | Encoder-overvagning [0] Ikke akt. 2 set-ups TRUE - Uint8
32-10 | Rotationsretning [1] Ingen hand. 2 set-ups TRUE - Uint8
32-11 [ Brugerenhedsnaevner 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-12 | Brugerenhedstzeller 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-13 | Enc.2 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-14 | Enc.2 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-15 | Enc.2 CAN guard null 2 set-ups TRUE - Uint8
32-3* Encoder 1
32-30 | Trinvis signaltype [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-31 | Trinvis oplgsning 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-32 | Absolut protokol [0] Ingen 2 set-ups TRUE - Uint8
32-33 | Absolut oplgsning 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-35 | Leengde af abs. encoder-data 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-36 | Clock-frekv. for absolut encoder 262.000 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-37 | Clock-generering for abs. encoder [1] Aktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
32-38 [ Kabellaengde til abs. encoder 0om 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-39 [ Encoder-overvagning [0] Ikke akt. 2 set-ups TRUE - Uint8
32-40 | Encoder-terminering [1] Aktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
32-43 | Enc.1 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-44 [Enc.1 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-45 | Enc.1 CAN guard null 2 set-ups TRUE - Uint8
32-5* Feedbackkilde
32-50 | Kildeslave [2] Encoder 2 2 set-ups TRUE - Uint8
32-51 | MCO 302 sidste vilje [1] Trip 2 set-ups TRUE - Uint8
32-52 [ Source Master [1] Encoder 1 X56 2 set-ups TRUE - Uint8
32-6* PID-styreenhed
32-60 | Proportionalfaktor 30 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-61 | Afledt faktor 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-62 | Integrationsfaktor 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-63 | Graensevaerdi for integr. sum 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-64 | PID-bandbredde 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-65 | Hastighedsfremfering 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-66 | Accelerationsfremfering 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-67 | Maks. tilladt positionsfejl 20000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-68 | Reverseringsreaktion f. slave [0] Reverser. tilladt 2 set-ups TRUE - Uint8
32-69 | Provetid for PID-styring 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint16
32-70 [Scannetid for profilgenerator 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
32-71 [Storrelse pa styrevindue (aktivering) 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint32
32-72 | Storrelse pa styrevindue (deaktiv.) 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint32
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Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-
drift indeks

32-73 | Integral limit filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
32-74 | Position error filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
32-8* Hast. & accel.
32-80 | Maks. hastighed (encoder) 1500 RPM 2 set-ups TRUE 67 Uint32
32-81 | Korteste rampe 1.000 s 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-82 | Rampetype [0] Lineaer 2 set-ups TRUE - Uint8
32-83 [ Hastighedsopl@sning 100 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-84 | Standardhast. 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-85 | Standardacceleration 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-86 | Acc. up for limited jerk 100 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-87 | Acc. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-88 [ Dec. up for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-89 | Dec. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-9* Udvikling
32-90 | Debug-kilde [0] Styrekort 2 set-ups TRUE - Uint8
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4.1.23 33-** Adv. MCO indstillinger

Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-

drift indeks
33-0* Udgangsbev.
33-00 | Frtv. UDGANGSPOS. [0] Udgangspos. ikke tv. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-01 | Nulpunktforskyd. fra udgangspos. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-02 | Rampe t. udgangsbev. 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-03 | Hastighed pa udgangsbev. 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-04 | Adf. under Udgangspos.-bev. [0] Bagleens og ind. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-1* Synkronisering
33-10 [ Synkroniseringsfaktor master (M: S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-11 [ Synkroniseringsfaktor slave (M: S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-12 [ Positionsforskydning f. synkronis. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-13 [ Ngjagtighedsvind. t. positionssynk. 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-14 | Relativ slavehastighedsgraense 0% 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-15 | Markgrnummer for master 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-16 | Markgrnummer for slave 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-17 | Master-markerafstand 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-18 | Slavemarkgrafstand 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-19 | Master-markertype [0] Encoder Z positiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-20 | Slavemarkgrtype [0] Encoder Z positiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-21 [ Tolerancevind. f. master-marker 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-22 [Tolerancevind. f. slavemarker 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-23 [ Startadfeerd for master-synk. [0] Startfunktion 1 2 set-ups TRUE - Uint16
33-24 [ Markernummer for fejl 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-25 [ Markgrnummer for Klar 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-26 | Hastighedsfilter 0 us 2 set-ups TRUE -6 Int32
33-27 | Forskydningsfiltertid 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-28 | Markerfilterkonfiguration [0] Markerfilter 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-29 [Filtertid for markerfilter 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int32
33-30 [ Maks. markerkorrektion 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-31 | Synkroniseringstype [0] Standard 2 set-ups TRUE - Uint8
33-32 [Feed Forward Velocity Adaptation 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-33 | Velocity Filter Window 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-34 | Slave Marker filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-4* Greensehandter.
33-40 | Reaktion v. slutgraenseafbr. [0] Kald fejlhdndtering 2 set-ups TRUE - Uint8
33-41 [ Negativ softwareslutgraense -500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-42 [ Pos. softwareslutgraense 500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-43 | Negativ softwaregraenseafbr. aktiv [0] Inaktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-44 | Positiv softwareslutgraense aktiv [0] Inaktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-45 | Tid i malvinduet 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
33-46 [ Malvinduets graensevaerdi 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-47 | Storr. pa malvindue 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-5* I/0O-konfiguration
33-50 | Klemme X57/1, digital indg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-51 |Klemme X57/2, digital indg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-52 |Klemme X57/3, digital indg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-53 | Klemme X57/4, digital indg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-54 | Klemme X57/5, digital indg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-55 [Klemme X57/6, digital indg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-56 [Klemme X57/7, digital indg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
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Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-
drift indeks

33-57 [Klemme X57/8, digital indg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-58 [Klemme X57/9, digital indg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-59 [Klemme X57/10, digital indg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-60 [ Klemme X59/1- og X59/2-tilstand [1] Udgang 2 set-ups FALSE - Uint8
33-61 [Klemme X59/1, digital indg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-62 | Klemme X59/2, digital indg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-63 | Klemme X59/1, digital udg. [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-64 [Klemme X59/2, digital udgang [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-65 [Klemme X59/3, digital udgang [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-66 | Klemme X59/4, digital udgang [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-67 [Klemme X59/5, digital udgang [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-68 [Klemme X59/6, digital udgang [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-69 | Klemme X59/7, digital udgang [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-70 | Klemme X59/8, digital udgang [0] Ingen funkt 2 set-ups TRUE - Uint8
33-8* Globale parametre
33-80 | Aktiveret programs nr. -1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int8
33-81 | Opstartstilst. [1] Motor akt. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-82 [ Overv. frekv.omf.status [1] Aktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-83 | Adfeerd efter fejl [0] Frilgb 2 set-ups TRUE - Uint8
33-84 | Adfeerd efter Esc. [0] Kont. stop 2 set-ups TRUE - Uint8
33-85 [ MCO forsynet m. ekstern 24 VDC [0] Nej 2 set-ups TRUE - Uint8
33-86 | Klemme ved alarm [0] Relae 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-87 | Klemmetilstand ved alarm [0] Ger intet 2 set-ups TRUE - Uint8
33-88 [ Statusord ved alarm 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-9* MCO Port Settings
33-90 [ X62 MCO CAN node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-91 [ X62 MCO CAN baud rate [20] 125 Kbps 2 set-ups TRUE - Uint8
33-94 [ X60 MCO RS485 serial termination [0] Ikke aktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-95 [ X60 MCO RS485 serial baud rate [2] 9600 Baud 2 set-ups TRUE - Uint8
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4.1.24 34-** MCO-dataudleaesn.

Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-

drift indeks
34-0* PCD skriv par.
34-01 [PCD 1 skriv til MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-02 [PCD 2 skriv til MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-03 [PCD 3 skriv til MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 vint16
34-04 | PCD 4 skriv til MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-05 [PCD 5 skriv til MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-06 [ PCD 6 skriv til MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-07 [PCD 7 skriv til MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-08 [ PCD 8 skriv til MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-09 | PCD 9 skriv til MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-10 | PCD 10 skriv til MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-2* PCD lzes par.
34-21 | PCD 1 udlaes fra MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-22 | PCD 2 udlaes fra MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-23 | PCD 3 udlaes fra MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-24 | PCD 4 udlaes fra MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-25 | PCD 5 udlaes fra MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-26 | PCD 6 udlaes fra MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-27 |PCD 7 udlaes fra MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-28 [ PCD 8 udlaes fra MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-29 [PCD 9 udlaes fra MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-30 [PCD 10 udlees fra MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-4* Indgange & udgange
34-40 | Digitale indg. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-41 | Digitale udg. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-5* Procesdata
34-50 | Faktisk pos. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-51 [@nsket position 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-52 | Faktisk masterposition 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-53 [ Slave-indeksposition 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-54 [ Master-indeksposition 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-55 | Kurveposition 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-56 [ Sporingsfejl 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-57 [ Synkroniseringsfejl 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-58 | Faktisk hast. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-59 | Faktisk master-hast. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-60 [ Synkroniseringsstatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-61 | Aksestatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-62 | Programstatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-64 | MCO 302-status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-65 | MCO 302-styring 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-7* Diagnoseudlasn.
34-70 | MCO-alarmord 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
34-71 | MCO alarmord 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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4.1.25 35-** Fglerindgangsoption

Par.- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Kun Andring | Konver- | Type
nr. # opsatning FC 302 under | terings-
drift indeks

35-0* Temp. Input Mode
35-00 | Term. X48/4 Temp. Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-01 | Term. X48/4 Input Type [0] Not Connected All set-ups TRUE - Uint8
35-02 [ Term. X48/7 Temp. Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-03 | Term. X48/7 Input Type [0] Not Connected All set-ups TRUE - Uint8
35-04 | Term. X48/10 Temp. Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-05 | Term. X48/10 Input Type [0] Not Connected All set-ups TRUE - Uint8
35-06 | Temperature Sensor Alarm Function [5] Stop og trip All set-ups TRUE - Uint8
35-1* Temp. Input X48/4
35-14 [ Term. X48/4 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-15 | Term. X48/4 Temp. Monitor [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
35-16 | Term. X48/4 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-17 | Term. X48/4 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-2* Temp. Input X48/7
35-24 | Term. X48/7 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-25 | Term. X48/7 Temp. Monitor [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
35-26 | Term. X48/7 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-27 | Term. X48/7 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-3* Temp. Input X48/10
35-34 | Term. X48/10 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-35 | Term. X48/10 Temp. Monitor [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
35-36 | Term. X48/10 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-37 | Term. X48/10 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-4* Analog Input X48/2
35-42 [ Term. X48/2 Low Current 4.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-43 [ Term. X48/2 High Current 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-44 [ Term. X48/2 Low Ref./Feedb. Value 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-45 [ Term. X48/2 High Ref./Feedb. Value 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-46 [ Term. X48/2 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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5 Fejlfinding

5.1.1 Advarsler/Alarmmeddelelser

En advarsel eller en alarm signaleres af den relevante LED
pa fronten af frekvensomformeren og angives pa displayet
med en kode.

En advarsel forbliver aktiv, indtil dens arsag ikke leengere
er til stede. Under seerlige omsteendigheder kan driften af
motoren fortsaette. Advarselsmeddelelser kan vaere kritiske,
men er det ikke ngdvendigvis.

| tilfelde af en alarm vil frekvensomformeren vzere trippet.
Alarmer skal nulstilles, fgr driften kan genstartes, nar
arsagen er fundet og udbedret.

Dette kan geres pa tre mader:
1. ved hjalp af [Reset]-tasten pa LCP'et

2. via en digital indgang med funktionen "Nulstil"

3. via seriel kommunikation/ekstraFieldbus.

BEMARK!

Efter en manuel nulstilling ved hjeelp af [RESET]-tasten pa
LCP'et skal der trykkes pd [AUTO ON]-tasten for at
genstarte motoren.

Hvis en alarm ikke kan nulstilles, kan arsagen veere, at
fejlen ikke er udbedret, eller at alarmen er triplast (se ogsa
tabellen pa naeste side).

Alarmer, som er triplast, yder supplerende beskyttelse,
hvilket betyder, at netforsyningen skal veaere slukket, for
alarmen kan nulstilles. Nar den teendes igen, er
frekvensomformeren ikke laengere blokeret og kan
nulstilles som beskrevet ovenfor, nar arsagen er fjernet.

Alarmer, som ikke er triplast, kan ogsa nulstilles via den
automatiske nulstillingsfunktion i 74-20 Reset Mode.
(Advarsel: Automatisk opvagning er mulig!)

Hvis en advarsel og en alarm er markeret med en kode fra
tabellen pa neeste side, betyder det enten, at der afgives
en advarsel for en alarm, eller at det kan defineres, om der
skal afgives en advarsel eller en alarm for en given fejl.

Dette er f.eks. muligt i 7-90 Motor Thermal Protection. Efter
en alarm eller trip kerer motoren frilgb, og alarmen og
advarslen blinker. Nar problemet er lgst, bliver alarmen ved
med at blinke, indtil frekvensomformeren nulstilles.

Nr. |Beskrivelse Advarsel Alarm/trip Alarm/triplas Parameter
reference
1 10 volt lav X
2 Live zero-fejl (X) (X) 6-01 Live Zero Timeout
Function
Ingen motor (X) 1-80 Function at Stop
4 Netfasetab (X) (X) (X) 14-12 Function at Mains
Imbalance
5 DC-link-spaending hgj X
6 DC-link-spaending lav X
7 DC-overspaending X X
8 DC-underspaending X X
9 Vekselretter overbelastet X X
10 Motor ETR-overtemperatur (X) (X) 1-90 Motor Thermal
Protection
11 Overtemperatur i motortermistor (X) (X) 1-90 Motor Thermal
Protection
12 Momentgraense X X
13 Overstrgm X X X
14 Jordingsfejl X X X
15 Hardwareuoverensstemmelse X X
16 Kortslutning X X
17 Styreordstimeout (X) (X) 8-04 Control Word
Timeout Function
20 Temperatur indgangsfejl
21 Parameterfejl
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Nr. |Beskrivelse Advarsel Alarm/trip Alarm/triplas Parameter
reference

22 Haeve-/senke mekanisk bremse (X) (X) Parametergruppe 2-2*

23 Interne ventilatorer X

24 Eksterne ventilatorer X

25 Bremsemodstand kortsluttet X

26 Bremsemodstands effektgraense (X) (X) 2-13 Brake Power

Monitoring

27 Bremsechopper kortsluttet X X

28 Bremsekontrol (X) (X) 2-15 Brake Check

29 Kelepl.-temp. X X X

30 Motorfase U mangler (X) (X) (X) 4-58 Missing Motor
Phase Function

31 Motorfase V mangler (X) (X) (X) 4-58 Missing Motor
Phase Function

32 Motorfase W mangler (X) (X) (X) 4-58 Missing Motor
Phase Function

33 Inrush-fejl X X

34 Fieldbus-kommunikationsfejl X

35 Optionsfejl

36 Netfejl X X

37 Faseubalance X

38 Intern fejl X X

39 Kelepladefgler X X

40 Overbelastning af digital udgangsklemme 27 (X) 5-00 Digital I/O Mode,

5-01 Terminal 27 Mode
41 Overbelastning af digital udgangsklemme 29 (X) 5-00 Digital I/0 Mode,
5-02 Terminal 29 Mode

42 Overbelastning X30/6-7 (X)

43 Ekst. forsyning (option)

45 Jordingsfejl 2 X X X

46 Effektkortfors. X X

47 24 V fors. lav X X X

48 1,8 V fors. lav X X

49 Hastighedsgraense X

50 AMA-kalibrering mislykkedes X

51 AMA kontrollér Unom 0g Inom X

52 AMA 1av lnom X

53 AMA motor for stor X

54 AMA motor for lille X

55 AMA-parameter uden for omrade X

56 AMA afbrudt af bruger X

57 AMA timeout X

58 AMA intern fejl X X

59 Stremgraense X

60 Ekstern sikring X X

61 Feedbackfejl (X) (X) 4-30 Motor Feedback

Loss Function
62 Udgangsfrekvens ved maksimumgraense X
63 Mekanisk bremse lav (X) 2-20 Release Brake
Current

64 Speendingsgraense X

65 Styrekortovertemperatur X X X

66 Kelepladetemperatur lav X

MG33MDO01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss

207




Danfott

Fejlfinding FC 300 Programming Guide
Nr. |Beskrivelse Advarsel Alarm/trip Alarm/triplas Parameter
reference

67 Optionskonfigurationen er aendret X

68 Sikker standsning (X) xm 5-19 Terminal 37 Safe
Stop

69 Effekt korttemp. X X

70 Ugyldig FCkonf. X

71 PTC 1 Sikker standsning

72 Farlig fejl

73 Sikker standsning auto-genstart (X) (X) 5-19 Terminal 37 Safe
Stop

74 PTC-termistor X

75 Ugyldigt profilvalg X

76 Opsaetning af effektenhed X

77 Neds. eff.tilsta X 14-59 Actual Number of

Inverter Units
78 Sporingsfejl (X) (X) 4-34 Tracking Error
Function

79 Ugyldig PS-konfig. X X

80 Frekvensomformer initialiseret til standardvaerdi X

81 Fejl i CSIV X

82 CSIV-parameterfejl X

83 Ugyldig optionskombination X

84 Ingen sikkerhedsoption X

88 Optionsregistrering X

89 Mekanisk bremse skrider X

920 Feedbackmonitor (X) (X) 17-61 Feedback Signal

Monitoring

91 Forkerte indstillinger pa analog indgang 54 X 5202

163 |ATEX ETR-stremgraenseadvarsel X

164 |ATEX ETR-stremgraensealarm X

165 |ATEX ETR-frekvensgraenseadvarsel X

166 |ATEX ETR-frekvensgraensealarm X

243  |Bremse-IGBT X X X

244  [Kolepl.-temp. X X X

245 [Kolepladefgler X X

246  |Effektkortfors. X

247  |Effektkorttemp. X X

248 [Ugyldig PS-konfig. X

249 |Vekselretter lav temperatur X

250 [Ny reservedel

251 [Ny typekode X X

Tabel 5.1 Alarm-/advarselskodeliste

(X) Afhaenger af parameter
1) Kan ikke auto-nulstilles via 14-20 Reset Mode

Et trip finder sted, nar en alarm er afgivet. Triphandlingen
vil fa motoren til at kere i frileb og kan nulstilles ved at
trykke pa Reset-tasten eller via en digital indgang (parame-

tergruppe 5-1* [1]). Den oprindelige haendelse, der

forarsagede alarmen, kan ikke skade frekvensomformeren
eller medfare farlige forhold. En triplas finder sted, nar der

afgives en alarm, hvilket kan forarsage skader pa
frekvensomformeren eller tilsluttede dele. En tripla-
shaendelse kan kun nulstilles med en genstart.

LED-visning
Advarsel qul
Alarm blinker redt
Triplast gul og red
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Bit |Hex Dec Alarmord Alarmord 2 Advarselsord Advarselso | Udvidet
rd 2 statusord
Alarmord udvidet statusord
0 00000001 1 Bremsekontrol Servicetrip, laes/ Bremsekontrol (W28) reserveret |Rampning
(A28) skriv
1 00000002 2 Kelepladetemp. Servicetrip, Kelepladetemp. (W29) reserveret | AMA kerer
(A29) (reserveret)
2 00000004 4 Jordingsfejl (A14) Servicetrip, Jordingsfejl (W14) reserveret | Start med uret/mod
typekode/ uret
reservedel IKKE start_possible
start_possible er
aktiv, nar Dl-valg [12]
ELLER [13] er aktivt,
og den anmodede
retning svarer til
referencetegnet
3 00000008 8 Styr.-korttemp Servicetrip, Styr.-korttemp (W65) reserveret | Slow-down
(A65) (reserveret) slow-down-
kommando aktiv,
f.eks. via CTW bit 11
eller DI
4 00000010 16 Styreord TO (A17) |Servicetrip, Styreord TO (W17) Catch up
(reserveret) catch up-kommando
aktiv, f.eks. via CTW
bit 12 eller DI
5 00000020 32 Overstroam (A13) reserveret Overstroam (W13) reserveret Feedback hgj
feedback > p4-57
6 00000040 64 Momentgraense reserveret Momentgraense (W12) reserveret Feedback lav
(A12) feedback < p4-56
7 00000080 128 Motorter. over reserveret Motorter. over (W11) reserveret | Udgangsstrem hgj
(A11) strom > p4-51
8 00000100 256 Motor ETR-over reserveret Motor ETR-over (W10) reserveret Udgangsstrem lav
(A10) strom < p4-50
9 00000200 512 Vek.ret. overb. (A9) [reserveret Vek.ret. overb. (W9) reserveret Udgangsfrekvens hgj
hastighed > p4-53
10 00000400 1024 DC undersp. (A8) reserveret DC undersp. (W8) Udgangsfrekvens lav
hastighed < p4-52
11 00000800 2048 DC oversp. (A7) reserveret DC oversp. (W7) Bremsekontrol OK
bremsetest IKKE ok
12 00001000 4096 Kortslutning (A16) |reserveret DC spaend. lav (W6) reserveret Bremsemaks.
Bremseeffekt >
BrakePowerLimit
(p212)
13 00002000 8192 Inrush-fejl (A33) reserveret DC spaend. hgj (W5) Bremsning
14 00004000 16384 Netfase tab (A4) reserveret Netfase tab (W4) Uden for hast.-omr.
15 00008000 32768 AMA ikke OK reserveret Ingen motor (W3) OVC aktiv
16 00010000 65536 Live zero-fejl (A2) reserveret Live zero-fejl (W2) AC-bremse
17 00020000 131072 Intern fejl (A38) KTY-fejl 10V lav (W1) KTY-adv. Tidslas for
adgangskode

antallet af tilladte
adgangskodeforsag
overskredet - tidslas
aktiv

MG33MDO01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss

209




Danfott

Fejlfinding FC 300 Programming Guide
Bit |Hex Dec Alarmord Alarmord 2 Advarselsord Advarselso | Udvidet
rd 2 statusord
18 00040000 262144 Bremseoverbel. Ventilatorfejl Bremseoverbel. (W26) Ventila- Adgangskodebe-
(A26) toradv. skyttelse
p0-61 =
ALL_NO_ACCESS
ELLER
BUS_NO_ACCESS
ELLER
BUS_READONLY
19 00080000 524288 U-fasetab (A30) ECB-fejl Bremsemodst. (W25) ECB-adv. Reference hgj
reference > p4-55
5 20 00100000 1048576 V-fasetab (A31) reserveret Bremse IGBT (W27) reserveret Reference lav
reference < p4-54
21 00200000 2097152 W-fasetab (A32) reserveret Hast.-greense (W49) reserveret Lokal reference
referencested =
FJERNREFERENCE ->
der er trykket pa auto
on, og den er aktiv
22 00400000 4194304 Fieldbus-fejl (A34) |reserveret Fieldbus-fejl (W34) reserveret Beskyttelsestilstand
23 00800000 8388608 24 V fors. lav (A47) |reserveret 24 V fors. lav (W47) reserveret | Anvendes ikke
24 01000000 16777216 | Netfejl (A36) reserveret Netfejl (W36) reserveret | Anvendes ikke
25 02000000 33554432 [ 1,8V fors. lav (A48) |reserveret Stremgraense (W59) reserveret | Anvendes ikke
26 04000000 67108864 |Bremsemodst. reserveret Lav temp. (W66) reserveret | Anvendes ikke
(A25)
27 08000000 134217728 |Bremse IGBT (A27) |reserveret Spaend.-graense (W64) reserveret | Anvendes ikke
28 10000000 268435456 |Optionsaendring reserveret Encodertab (W90) reserveret | Anvendes ikke
(A67)
29 20000000 536870912 |[Apparat init. (A80) |Sporingsfejl (A61, |Sporingsfejl (W61, W90) Anvendes ikke
A90)
30 40000000 | 1073741824 |Sikker stands. (A68) [PTC 1 sik stnd. Sikker stands. (W68) PTC 1 sik Anvendes ikke
(A71) stnd. (W71)
31 80000000 | 2147483648 | Mek.bremse lav Farlig fejl (A72) Udvidet statusord Anvendes ikke
(A63)

Tabel 5.2 Beskrivelse af alarmord, advarselsord, og udvidet statusord

Alarmordene, advarselsordene og de udvidede statusord kan udlzeses via den serielle bus eller fieldbussen (ekstraudstyr) til
diagnoseformal. Se ogséa 16-94 Ext. Status Word.
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ADVARSEL 1, 10 volt lav

Styrekortets spaending er under 10V fra klemme 50.

Fjern en del af belastningen fra klemme 50, da forsyningen
pa 10V er overbelastet. Maks. 15 mA eller minimum 590Q.

Denne tilstand kan forarsages af en kortslutning i et
tilsluttet potentiometer eller ukorrekt ledningsfering til
potentiometeret.

Fejlfinding: Fjern ledningerne fra klemme 50. Hvis
advarslen stopper, findes problemet i kundens lednings-
foring. Hvis advarslen ikke forsvinder, skal styrekortet
udskiftes.

ADVARSEL/ALARM 2, Live zero-fejl

Denne advarsel eller alarm forekommer kun, hvis det er
programmeret af brugeren i 6-01 Live Zero Timeout
Function. Signalet pa en af de analoge indgange er mindre
end 50 % af den minimumveerdi, der er programmeret for
den pagealdende indgang. Denne tilstand kan forarsages af
brud pa ledningerne eller af, at det apparat, der sender
signalet, er defekt.

Fejlfinding
Kontrollér tilslutningerne pa alle de analoge
indgangsklemmer. Styrekortklemme 53 og 54 til
signaler, klemme 55 fzelles. MCB 101-klemme 11
og 12 til signaler, klemme 10 fzelles. MCB 109-
klemme 1, 3 og 5 til signaler, klemme 2, 4 og 6
feelles).

Kontrollér, at programmeringen af
frekvensomformeren og switch-indstillingerne
passer til den analoge signaltype.

Udfer test af indgangsklemmesignalet.

ADVARSEL/ALARM 3, ingen motor
Der er ikke koblet en motor til frekvensomformerens
udgang.

ADVARSEL/ALARM 4, Netfasetab

Der mangler en fase pa forsyningssiden, eller der er for
stor ubalance pa netspaendingen. Denne meddelelse vises
0gsa, hvis der er fejl pa indgangsensretteren pa
frekvensomformeren. Optioner er programmeret i

14-12 Function at Mains Imbalance.

Fejlfinding: Kontrollér forsyningsspaendinger og -stremme
til frekvensomformeren.

ADVARSEL 5, DC-link-spaending hgj
Mellemkredsspaendingen (DC) er hgjere end advarsels-
greensen for hgjspaending. Greensen afhaenger af
frekvensomformerens spaendingsklassificering. Apparatet er
stadig aktivt.

ADVARSEL 6, DC-link-speending lav
Mellemkredsspaendingen (DC) er lavere end advarsels-
greensen for lavspaending. Graensen afhaenger af
frekvensomformerens spaendingsklassificering. Apparatet er
stadig aktivt.

ADVARSEL/ALARM 7, DC-overspzaending
Hvis mellemkredsspaendingen overstiger graensen, tripper
frekvensomformeren efter et stykke tid.

Fejifinding
Tilslut en bremsemodstand

Forleeng rampetiden

Skift rampetypen

Aktivér funktionerne i 2-10 Brake Function
Foreg 14-26 Trip Delay at Inverter Fault

ADVARSEL/ALARM 8, DC-underspaending

Hvis mellemkredsspaendingen (DC) falder til under 5
spaendingsgraensen, kontrollerer frekvensomformeren, om

der er tilsluttet en reservestremforsyning med 24 V DC.

Hvis der ikke er tilsluttet en reservestremforsyning med 24

V DC, vil frekvensomformeren trippe efter en bestemt
tidsforsinkelse. Tidsforsinkelsen varierer afhaengigt af

apparatets storrelse.

Fejlfinding:
Kontrollér, at forsyningsspaendingen svarer til
frekvensomformerens spaending.

Udfer test pa indgangsspaendingen.
Udfer test af soft charge-kredslab.

ADVARSEL/ALARM 9, Overbelastning af vekselretter
frekvensomformeren er ved at koble ud pa grund af en
overbelastning (for hgj strem i for lang tid). Teelleren for
elektronisk termisk beskyttelse af vekselretteren giver en
advarsel ved 98 % og tripper ved 100 % med en alarm.
frekvensomformeren kan ikke nulstilles, for teelleren er
kommet under 90 %.

Fejlen bestar i, at frekvensomformeren er overbelastet med
mere end 100 % i for lang tid.

Fejlfinding
Sammenlign den udgangsstrem, der er vist pa
LCP'et, med frekvensomformerens nominelle
stram.

Sammenlign udgangsstremmen, der er vist pa
LCP'et med den malte motorstrem.

Vis den termiske frekvensomformerbelastning pa
LCP'et, og overvdg veerdien. Nar den karer over
frekvensomformerens konstante stremklassifi-
cering, skal teelleren stige. Nar den kerer under
frekvensomformerens konstante stremklassifi-
cering, skal teelleren falde.

Se afsnittet derating-afsnittet i Design Guiden for flere
oplysninger, hvis der kraeves en hgj switchfrekvens.

ADVARSEL/ALARM 10, Motoroverbelastningstemperatur
Ifelge den elektroniske termiske beskyttelse (ETR) er
motoren for varm. Veelg, om frekvensomformeren skal
afgive en advarsel eller en alarm, nar teelleren har ndet 100
% i 1-90 Motor Thermal Protection. Fejlen opstar, nar
motoren er overbelastet med mere end 100 % i for lang
tid.
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Fejlfinding
Kontrollér, om motoren bliver for varm.

Kontrollér, om motoren er mekanisk overbelastet.

Kontrollér, at motorstremmen, der er indstillet i
1-24 Motor Current, er korrekt.

Kontrollér, at motordata i parametrene 1-20 til
1-25 er indstillet korrekt.

Hvis en ekstern ventilator er i brug, skal det
kontrolleres i 1-91 Motor External Fan, at den er
valgt.

Kersel af AMA i 1-29 Automatic Motor Adaptation
(AMA) kan optimere frekvensomformeren til
motoren mere ngjagtigt og reducere den
termiske belastning.

ADVARSEL/ALARM 11, Overtemp. i motortermistor
Termistoren kan vaere afbrudt. Vaelg, om
frekvensomformeren skal afgive en advarsel eller en alarm i
1-90 Motor Thermal Protection.

Fejlfinding
Kontrollér, om motoren bliver for varm.

Kontrollér, om motoren er mekanisk overbelastet.

Nar klemme 53 eller 54 anvendes, skal det
kontrolleres, at termistoren er tilsluttet korrekt
mellem enten klemme 53 eller 54 (analog
spaendingsindgang) og klemme 50 (+10 V-
forsyning), og at klemmekontakten til 53 eller 54
er indstillet til spaending. Kontrollér, at

1-93 Thermistor Source vaelger klemme 53 eller 54.

Kontrollér ved brug af digitale indgange 18 og
19, at termistoren er korrekt tilsluttet mellem
enten klemme 18 eller 19 (digital indgang, kun
PNP) og klemme 50. Kontrollér, at 7-93 Thermistor
Source velger klemme 18 eller 19.

ADVARSEL/ALARM 12, Momentgraense

Momentet har oversteget veerdien i 4-16 Torque Limit Motor
Mode, eller veerdien i 4-17 Torque Limit Generator Mode.
14-25 Trip Delay at Torque Limit kan aendre dette fra en ren
advarselstilstand til en advarsel efterfulgt af en alarm.

Fejlfinding
Hvis motormomentgraensen overstiges under
rampe op,skal rampe op- tiden forleenges.

Hvis generatorens momentgraense overstiges
under rampe ned,skal rampe ned- tiden
forleenges.

Hvis momentgraensen nas under karsel, skal
momentgraensen muligvis udvides. Serg for, at
systemet kan kere sikkert ved et hgjere moment.

Kontrollér applikationen for for hgjt stremtraek pa
motoren.

ADVARSEL/ALARM 13, Overstrgm

Vekselretterens spidsstromgraense (cirka 200 % af den
nominelle stram) er overskredet. Advarslen varer i ca. 1,5
sek., og frekvensomformeren vil derefter trippe og afgive
en alarm. Denne fejl kan skyldes rystelser eller hurtig
acceleration med hgjinertibelastninger. Hvis der er valgt
udvidet mekanisk bremsestyring, kan trip nulstilles
eksternt.

Fejifinding:

Afbryd stremmen, og kontrollér, om motorakslen
kan drejes.

Kontrollér, at motorsterrelsen passer til
frekvensomformeren.

Kontrollér, om parametrene 1-20 til 1-25 har de
korrekte motordata.

ALARM 14, Jordingsfejl

Der er pafert strem fra udgangsfaserne til jord, enten i
kablet mellem frekvensomformeren og motoren eller i
selve motoren.

Fejlifinding:
Afbryd stremmen til frekvensomformeren, og
reparér jordingsfejlen.

Kontrollér for jordingsfejl i motoren ved at male
modstanden til jord i motorledningerne og
motoren med et megohmmeter.

ALARM 15, Hardwareuoverensstemmelse
En monteret option er ikke driftsdygtig med den aktuelle
hardware eller software til styrekortet.

Registrér veerdien af folgende parametre, og kontakt
Danfoss-leverandgren:

15-40 FC Type

15-41 Power Section

15-42 Voltage

15-43 Software Version

15-45 Actual Typecode String

15-49 SW ID Control Card

15-50 SW ID Power Card

15-60 Option Mounted

15-61 Option SW Version (for hver optionsport)

ALARM 16, Kortslutning
Der er en kortslutning i motoren eller motorkablerne.

Afbryd stremmen til frekvensomformeren, og reparer
kortslutningen.

ADVARSEL/ALARM 17, Styreordstimeout

Der er ingen kommunikation til frekvensomformeren.
Advarslen er kun aktiv, nar 8-04 Control Word Timeout
Function IKKE er indstillet til OFF.
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Hvis 8-04 Control Word Timeout Function er indstillet til Stop
og Trip, afgives der en advarsel, hvorefter
frekvensomformeren ramper ned, indtil den stopper og
derefter afgiver en alarm.

Fejlfinding:
Kontrollér tilslutninger pa det serielle kommunika-
tionskabel.

Foreg 8-03 Control Word Timeout Time

Kontrollér, at kommunikationsudstyret fungerer
korrekt.

Kontrollér, at installationen er udfert korrekt i
henhold til EMC-kravene.

ADVARSEL/ALARM 20, Temp.indgangsfejl
Temperaturfeleren er ikke tilkoblet.

ADVARSEL/ALARM 21, Parameterfejl

Parameteren er uden for omradet. Parameternummeret
vises pa LCP. Den pagaldende parameter skal indstilles til
en gyldig veerdi.

ADVARSEL/ALARM 22, H/s mk brems

Rapportvaerdien viser, hvilken type den er. 0 = Momentre-
ferencen blev ikke naet inden timeout. 1 = Der forekom
ingen bremsefeedback for timeout.

ADVARSEL 23, Fejl i intern ventilator
Ventilatoradvarselsfunktionen er en ekstra beskyttelses-
funktion, der kontrollerer, om ventilatoren karer/er
monteret. Ventilatoradvarslen kan deaktiveres under
14-53 Fan Monitor ([0] Deaktiveret).

For filtre med med D-, E- og F-kapsling overvages den
regulerede spaending til ventilatorerne.

Fejlfinding:
Kontrollér, om ventilatoren fungerer korrekt.

Sluk og taend for stremmen til
frekvensomformeren, og kontrollér, at
ventilatoren kerer kortvarigt ved opstart.

Kontrollér felerne pa kelepladen og styrekortet.

ADVARSEL 24, Fejl i ekstern ventilator
Ventilatoradvarselsfunktionen er en ekstra beskyttelses-
funktion, der kontrollerer, om ventilatoren karer/er
monteret. Ventilatoradvarslen kan deaktiveres i 14-53 Fan
Monitor, ([0] Deaktiveret).

Fejlfinding:
Kontrollér, om ventilatoren fungerer korrekt.

Sluk og taend for stremmen til
frekvensomformeren, og kontrollér, at
ventilatoren kerer kortvarigt ved opstart.

Kontrollér felerne pa kelepladen og styrekortet.

ADVARSEL 25, Bremsemodstand kortsluttet
Bremsemodstanden overvages under driften. Hvis der
opstar en kortslutning, deaktiveres bremsefunktionen, og
advarslen vises. frekvensomformeren fungerer stadig, dog
uden bremsefunktionen. Afbryd strammen til

frekvensomformeren, og udskift bremsemodstanden (se
2-15 Brake Check).

ADVARSEL/ALARM 26, Effektgraense for bremsemodstand
Den strgm, der er sendt til bremsemodstanden, beregnes
som en middelveerdi for de seneste 120 sek. keretid.
Beregningen er baseret pd mellemkredsspaendingen og
bremsemodstandsvaerdien, der er indstillet i 2-16 AC brake
Max. Current. Advarslen er aktiv, nar den afsatte
bremseeffekt er hgjere end 90 % af bremsemodstandsef-
fekten. Hvis Trip [2] er valgt i 2-13 Brake Power Monitoring,
tripper frekvensomformeren, nar den afsatte bremseeffekt
nar 100 %.

5

ADVARSEL/ALARM 27, Bremsechopperfejl
Bremsetransistoren overvages under driften, og hvis den
kortslutter, afbrydes bremsefunktionen, og der udstedes en
advarsel. frekvensomformeren fungerer stadig, men da
bremsetransistoren er kortsluttet, tilfores der vaesentlig
effekt til bremsemodstanden, selvom den ikke er aktiv.
Sluk for stremmen til frekvensomformeren, og fjern
bremsemodstanden.

ADVARSEL/ALARM 28, Bremsekontrol mislykkedes
Bremsemodstanden er ikke tilsluttet eller fungerer ikke.
Kontroller 2-15 Brake Check.

ALARM 29, Kglepladetemp.

Kelepladens maksimumtemperatur er overskredet.
Temperaturfejlen kan ikke nulstilles, for temperaturen
falder til under en defineret kglepladetemperatur. Trip- og
nulstillingspunkterne er baseret pa frekvensomformerens
effektstorrelse.

Fejlifinding:

Kontrollér, om falgende tilstande er til stede.
Omgivelsestemperaturen er for hgj.
Motorkablet er for langt.

Der er ikke tilstraekkeligt frirum over og under
frekvensomformeren.

Der er blokeret for luftstrammen rundt om
frekvensomformeren.

Kelepladeventilatoren er beskadiget.
Kelepladen er beskidt.

ALARM 30, Motorfase U mangler
Motorfase U mellem frekvensomformeren og motoren
mangler.

Afbryd stremmen til frekvensomformeren, og kontrollér
motorfase U.

ALARM 31, Motorfase V mangler
Motorfase V mellem frekvensomformeren og motoren
mangler.

Afbryd stremmen fra frekvensomformeren, og kontrollér
motorfase V.

ALARM 32, Motorfase W mangler
Motorfase W mellem frekvensomformeren og motoren
mangler.
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Afbryd stremmen til frekvensomformeren, og kontrollér
motorfase W.

ALARM 33, Indkoblingsfejl
Der har fundet for mange opstarter sted inden for en kort
periode. Lad apparatet afkgle til driftstemperatur.

ADVARSEL/ALARM 34, -kommunikationsfejl
Fieldbussen pa kommunikationsoptionskortet fungerer
ikke.

ADVARSEL/ALARM 35, Optionsfejl

Der modtages en optionsalarm. Alarmen er optionsspecifik.
Den mest sandsynlige drsag er en opstart eller en
kommunikationsfejl.

ADVARSEL/ALARM 36, Netfejl

Denne advarsel/alarm er kun aktiv, hvis forsynings-
spaendingen til frekvensomformeren falder ud, og

14-10 Mains Failure \KKE er indstillet til [0] Ingen funktion.
Kontroller sikringerne til frekvensomformeren og netforsy-
ningen til apparatet.

ALARM 37, Faseubalance
Der er en streamubalance mellem effektenhederne

ALARM 38, Intern fejl
Nar en intern fejl opstar, vises et kodenummer, der er
defineret i tabellen nedenfor.

Fejlfinding
Afbryd stremmen, og tilslut den igen

Kontrollér, at optionen er korrekt monteret

Kontrollér, om der er en lgs ledning eller
manglende ledninger

Det kan vere ngdvendigt at kontakte din Danfoss-
leverander eller serviceafdelingen. Notér kodenummeret
med henblik pa videre fejlfinding.

Nr. Tekst

2820 Stakoverlgb pa LCP'et

2821 Overlgb pa seriel port

2822 Overlgb pa USB-port

3072-5122 |Parameterveerdien er uden for de tilladte graenser

5123 Option i port A: Hardware er inkompatibel med
styrekorthardwaren

5124 Option i port B: Hardware er inkompatibel med
styrekorthardwaren

5125 Option i port CO: Hardware er inkompatibel med
styrekorthardwaren

5126 Option i port C1: Hardware er inkompatibel med
styrekorthardwaren

5376-6231 |Intern fejl. Kontakt din Danfoss-leverander eller
Danfoss-serviceafdeling.

Nr. Tekst

0 Den serielle port kan ikke initialiseres. Kontakt din
Danfoss-leverander eller Danfoss-serviceafdeling.

256-258 | Effekt-EEPROM-dataene er defekte eller for gamle
512-519 |Intern fejl. Kontakt din Danfoss-leverander eller
Danfoss-serviceafdeling.
783 Parametervaerdien er uden for min./maks.-

grenserne

1024-1284 |Intern fejl. Kontakt din Danfoss-leverander eller
Danfoss-serviceafdeling.

1299 Optionssoftwaren i port A er for gammel

1300 Optionssoftwaren i port B er for gammel

1302 Optionssoftwaren i port C1 er for gammel

1315 Optionssoftwaren i port A understottes ikke (ikke
tilladt)

1316 Optionssoftwaren i port B understottes ikke (ikke
tilladt)

1318 Optionssoftwaren i port C1 understottes ikke (ikke
tilladt)

1379-2819 |Intern fejl. Kontakt din Danfoss-leverander eller

Danfoss-serviceafdeling.

ALARM 39, Kglepladefgler
Ingen feedback fra kelepladetemperaturfeleren.

Signalet fra den termiske IGBT-fgler er ikke tilgaengeligt pa
effektkortet. Problemet kan veere pa effektkortet, pa
portdrevkortet eller pa fladkablet mellem effektkortet og
portdrevkortet.

ADVARSEL 40, Overbelastning af digital udgangsklemme 27
Kontroller belastningen, der er sluttet til klemme 27, eller
fijern den kortsluttende tilslutning. Kontroller 5-00 Digital
/O Mode og 5-01 Terminal 27 Mode.

ADVARSEL 41, Overbelastning af digital udgangsklemme 29
Kontroller belastningen, der er sluttet til klemme 29, eller
fijern kortslutningstilslutningen. Kontroller 5-00 Digital I/O
Mode og 5-02 Terminal 29 Mode.

ADVARSEL 42, Overbelastning af digital udgang pa X30/6
eller X30/7

For X30/6 skal belastningen, der er sluttet til X30/6,
kontrolleres, eller den kortsluttede tilslutning fjernes.
Kontrollér 5-32 Term X30/6 Digi Out (MCB 101).

For X30/7 skal belastningen, der er sluttet til X30/7,
kontrolleres, eller den kortsluttede tilslutning fjernes.
Kontrollér 5-33 Term X30/7 Digi Out (MCB 101).

ALARM 43, Ekst. forsyning

MCB 113 Udv. releeoption er monteret uden udv. 24V DC.
Tilslut enten en ekstern 24V DC-forsyning, eller angiv, at
der ikke anvendes en ekstern forsyning via 74-80 Option
Supplied by External 24VDC [0]. Det kraever en stremcyklus
at aendre i 714-80 Option Supplied by External 24VDC.

ALARM 45, Jordingsfejl 2
Jordslutningsfejl ved opstart.

Fejlfinding
Kontroller, om der er korrekt jording og lgse
forbindelser.

Kontroller, om ledningen har den rette storrelse.

Kontroller motorkablerne for kortslutninger eller
leekstremme.
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ALARM 46, Effektkortforsyning
Forsyningen pa effektkortet er uden for omradet.

Der er tre streamforsyninger, der er genereret af switch
mode-stremforsyningen (SMPS) pa effektkortet: 24V, 5V, +/-
18V. Under stremforsyning med 24 VDC med optionen
MCB 107overvédges kun forsyningerne 24V og 5V. Ved
stremforsyning med trefaset netspaending overvéges alle
tre forsyninger.

Fejlfinding
Kontrollér, om effektkortet er defekt.

Kontrollér, om styrekortet er defekt.
Kontrollér, om optionskortet er defekt.

Kontrollér, om der benyttes den korrekte
stremforsyning, hvis der anvendes en stremfor-
syning med 24V DC.

ADVARSEL 47, 24 V forsyning lav

De 24 V DC er malt pa styrekortet. Den eksterne 24 V DC-
reservestromforsyning kan veere overbelastet. Kontakt i
modsat fald din Danfoss-leverander.

ADVARSEL 48, 1,8 V forsyning lav

1,8 V'V DC-forsyningen, der er anvendt pa styrekortet er
uden for de tilladte graenser. Stramforsyningen males pa
styrekortet. Kontroller, om styrekortet er defekt. Hvis der
findes et optionskort, skal der kontrolleres for en
overspaendingstilstand.

ADVARSEL 49, Hastighedsgraense

Nar hastigheden ikke ligger inden for det omrade, der er
angivet i 4-11 Motor Speed Low Limit [RPM] og 4-13 Motor
Speed High Limit [RPM], viser frekvensomformeren en
advarsel. Nar hastigheden er under graensen, som angives i
1-86 Trip Speed Low [RPM] (undtagen nar den startes eller
stoppes), tripper frekvensomformeren.

ALARM 50, AMA-kalibrering mislykkedes

Kontakt din Danfoss-leverandgr eller Danfoss-serviceaf-
deling.

ALARM 51, AMA kontrollér Unom 0g Inom

Indstillingerne for motorspaending, motorstrgm og
motoreffekt er forkerte. Kontrollér indstillingerne i
parametrene 1-20 til 1-25.

ALARM 52, AMA laV Inom
Motorstreammen er for lav. Kontrollér indstillingen i
4-18 Current Limit.

ALARM 53, AMA motor for stor
Motoren er for stor til, at AMA kan kere.

ALARM 54, AMA motor for lille
Motoren er for lille til, at AMA kan kere.

ALARM 55, AMA-parameter uden for omrade
Motorens parametervzerdier ligger uden for det acceptable
omrade. AMA kearer ikke.

ALARM 56, AMA afbrudt af brugeren
AMA er blevet afbrudt af brugeren.

ALARM 57, AMA-timeout
Prov at genstarte AMA. Gentagne genstarter kan
overophede motoren.

ALARM 58, AMA intern fejl
Kontakt din Danfoss-leverander.

ADVARSEL 59, Stremgraense

Stremmen er sterre end vaerdien i 4-18 Current Limit.
Kontroller, at motordata i parametrene 1-20 til 1-25 er
indstillet korrekt. @g stremgraensen, hvis det er muligt.
Kontroller, at systemet kan kegre sikkert ved en hgjere
grense.

ADVARSEL 60, Ekstern sikring 5
Et digitalt indgangssignal angiver en fejltilstand, der er

ekstern for frekvensomformeren. En ekstern sikring har

beordret frekvensomformeren til at trippe. Ryd den

eksterne fejltilstand. For at genoptage normal drift skal der

paferes 24 V DC til den klemme, der er programmeret til

ekstern sikring. Nulstil frekvensomformeren.

ADVARSEL/ALARM 61, Sporingsfejl

En fejl mellem beregnet hastighed og hastighedsmalingen
fra feedbackenheden. Indstillingen for funktionen advarsel/
alarm/deaktivering findes i 4-30 Motor Feedback Loss
Function. Godkendst fejlindstilling i 4-37 Motor Feedback
Speed Error og indstillingen for den tilladte tid, fejlen
opstar, i 4-32 Motor Feedback Loss Timeout. Funktionen kan
veaere effektiv under en idriftseetningsprocedure.

ADVARSEL 62, Udgangsfrekvens ved maksimumgraense
Udgangsfrekvensen har naet den veerdi, der er indstillet i
4-19 Max Output Frequency. Kontroller applikationen for at
finde drsagen. Udgangsfrekvensgraensen skal muligvis
@ges. Serg for, at systemet kan kere sikkert ved en hgjere
udgangsfrekvens. Advarslen ryddes, ndr udgangen falder
under maksimumgraensen.

ALARM 63, Mek. bremse lav
Den faktiske motorstram har ikke overskredet "bremsefri-
gorelsesstremmen” inden for intervallet "Startforsink.".

ADVARSEL/ALARM 65, Styrekortovertemperatur
Styrekortets afbrydelsestemperatur er 80 °C.
Fejifinding
. Kontrollér, at omgivelsesdriftstemperaturen er
inden for graenserne.

o Kontrollér, om der er tilstoppede filtre.
. Kontrollér, om ventilatoren virker.
o Kontrollér styrekortet.

ADVARSEL 66, Kalepladetemperatur lav
frekvensomformeren er for kold til at kunne kere. Denne
advarsel er baseret pa temperaturfgleren i IGBT-modulet.
@g apparatets omgivelsestemperatur. Der kan desuden
tilfares en smule strem til frekvensomformeren, nar
motoren er stoppet, ved at indstille 2-00 DC Hold/Preheat
Current til 5 % og 1-80 Function at Stop.
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ALARM 67, Optionsmodulkonfigurationen er andret

En eller flere optioner er enten tilfgjet eller fjernet siden
seneste nedlukning. Kontrollér, at andringen i konfigura-
tionen er tilsigtet, og nulstil apparatet.

ALARM 68, Sikker standsning aktiveret

Tab af 24 V DC-signalet pd klemme 37 har faet filteret til at
trippe. Genoptag normal drift ved at pafere 24 V DC pa
klemme 37 og nulstille filteret.

ALARM 69, EffektkorttemperaturEffektkorttemperatur
Temperaturfgleren pa effektkortet er enten for varm eller
for kold.

Fejlfinding
Kontrollér, at omgivelsestemperaturen for drift er
inden for graenserne.

Kontrollér, om der er tilstoppede filtre.
Kontrollér, om ventilatoren virker.
Kontrollér effektkortet.

ALARM 70, Ugyldig FC-konfiguration

Styrekortet og effektkortet er ikke kompatible. Kontakt din
leverander med typekoden fra typeskiltet pa apparatet og
kortenes varenumre for at kontrollere kompatibiliteten.

ALARM 71, PTC 1 sikker standsning

Sikker standsning er blevet aktiveret i PTC-termistorkort
(motor for varm). Normal drift kan genoptages, nar en
pafgres 24V DC til T-37 igen (ndr motortemperaturen nar
et acceptabelt niveau), og nar den digitale indgang fra
deaktiveres. Nar dette sker, skal et nulstillingssignal sendes
(via bus, digital I/0 eller ved at trykke pa [RESET] pa
tastaturet).

ALARM 72, Farlig fejl

Sikker standsning med triplds. Alarmen Farlig fejl udstedes,
hvis kombinationen af sikker standsningskommandoer er
uventet. Dette sker, hvis VLT aktiverer X44/10, men sikker
standsning pa en eller anden made ikke er aktiveret. Hvis
er det eneste apparat, der anvender sikker standsning
(angivet via valg [4] eller [5] i 5-19 Terminal 37 Safe Stop),
er det desuden en uventet kombination, hvis sikker
standsning aktiveres, og X44/10 ikke aktiveres. | falgende
tabel opsummeres de uventede kombinationer, der forer til
Alarm 72. Bemeerk, at dette signal ignoreres, hvis X44/10 er
aktiveret i valg 2 eller 3! er dog stadig i stand til at aktivere
sikker standsning.

ADVARSEL 73, Sik stnd. autog.
Sikkert standset. Bemaerk, at hvis automatisk genstart er
aktiveret, kan motoren starte, nar fejlen er udbedret.

ALARM 74, PTC-termistor
Alarm afhaenger af ATEX-optionen. PTC virker ikke.

ALARM 75, Ugyldig profil valgt

Parametervaerdien ma ikke overskrives, mens motoren
kerer. Stop motoren, for der skrives en MCO-profil, f.eks. til
8-10 Control Word Profile.

ADVARSEL 76, Effektenhedsopseetning
Det kraevede antal effektenheder matcher ikke det
registrerede antal aktive effektenheder.

Fejifinding:

Nar et F-kapslingsmodul udskiftes, vil dette opsta, hvis de
effektspecifikke data i modulets effektkort ikke passer til
resten af frekvensomformeren. Kontroller, at reservedelen
og dens effektkort har det korrekte varenummer.

77 ADVARSEL, Reduceret effekttilstand

Denne advarsel angiver, at frekvensomformeren kerer i
reduceret effekttilstand (dvs. mindre end det tilladte antal
vekselretterdele). Denne advarsel genereres ved en
stromcyklus, nar frekvensomformeren er indstillet til at
kgre med fzerre vekselrettere og forbliver teendt.

ALARM 78, Sporingsfejl

Forskellen mellem den indstillede punktveaerdi og den
faktiske hastighed har oversteget veerdien i 4-35 Tracking
Error. Deaktiver funktionen med 4-34 Tracking Error
Function, eller veelg en alarm/advarsel ogsa i 4-34 Tracking
Error Function. Undersgg mekanikken i belastningen og
motoren, og kontroller feedbacktilslutningerne fra motor
(encoder) til frekvensomformer. Vaelg motorfeedback-
funktion i 4-30 Motor Feedback Loss Function. Juster
sporingsfejlband i 4-35 Tracking Error og 4-37 Tracking Error
Ramping.

ALARM 79, Ugyldig konfiguration af effektdel
Skaleringskortet har et forkert varenummer eller er ikke
installeret. Desuden kunne MK102-stikket pa effektkortet
ikke monteres.

ALARM 80, Frekvensomformer initialiseret til standardveerdi
Parameterindstillingerne er initialiseret til standardindstil-
lingerne efter en manuel nulstilling. Nulstil apparatet for at
slette alarmen.

ALARM 81, CSIV fejlbehaeft
CSIV-filen har syntaksfejl.

ALARM 82, CSIV-par fejl
CSIV kunne ikke initialisere en parameter.

ALARM 83, Ugyldig optionskombination
Samarbejde mellem de monterede optioner understgattes
ikke.

ALARM 84, Ingen sikkerhedsoption
Sikkerhedsoptionen blev fjernet, uden der blev péfert en
generel nulstilling. Tilslut sikkerhedsoptionen igen.

ALARM 88, Optionsregistrering

Der er registreret en andring i optionslayoutet. Denne
alarm opstar, nar 14-89 Option Detection er indstillet til [0]
Fastfrosset konfiguration, og optionslayoutet af en eller
anden grund er &ndret. En andring i optionslayoutet skal
aktiveres i 14-89 Option Detection, for sendringen
accepteres. Hvis konfigurationsaendringen ikke accepteres,
er det kun muligt at nulstille Alarm 88 (triplas), nar
optionskonfigurationen er genetableret/rettet.
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ADVARSEL 89, Mekanisk bremse glider
Bremseovervagningen for haeve/saenke har registreret en
motorhastighed >10 O/MIN.

ALARM 90, Feedbackoverv
Kontrollér forbindelsen til encoder-/resolveroptionen, og
udskift til sidst MCB 102 eller MCB 103.

ALARM 91, Al54 indst. fork.
Kontakt S202 er indstillet til OFF (spaendingsindgang), nar
en KTY-fgler er tilsluttet den analoge indgang klemme 54.

ALARM 92, Intet flow

Der er registreret en no flow-tilstand i systemet. 22-23 No-
Flow Function er indstillet til alarm. Find fejlen i systemet,
og nulstil frekvensomformeren, nar fejlen er slettet.

ALARM 93, Ter pumpe

En no flow-tilstand i systemet, nar frekvensomformeren
kerer ved hgj hastighed, kan indikere en ter pumpe.
22-26 Dry Pump Function er indstillet til alarm. Find fejlen i
systemet, og nulstil frekvensomformeren, nar fejlen er
slettet.

ALARM 94, Slut pa kurve

Feedback er lavere end satpunktet. Dette kan angive en
lekage i systemet. 22-50 End of Curve Function er indstillet
til alarm. Find fejlen i systemet, og nulstil
frekvensomformeren, nar fejlen er slettet.

ALARM 95, Spraengt kilerem

Moment er under momentniveauet indstillet til tomgang,
hvilket angiver en spraengt kilerem. 22-60 Broken Belt
Function er indstillet til alarm. Find fejlen i systemet, og
nulstil frekvensomformeren, nar fejlen er slettet.

ALARM 96, Start forsinket

Motorstart er blevet forsinket pga. en kort cyklusbe-
skyttelse. 22-76 Interval between Starts er aktiveret. Find
fejlen i systemet, og nulstil frekvensomformeren, nar fejlen
er slettet.

ADVARSEL 97, Stop forsinket

Motorstandsning er forsinket, da beskyttelse imod kort
cyklus er aktiv. 22-76 Interval between Starts er aktiveret.
Find fejlen i systemet, og nulstil frekvensomformeren, nar
fejlen er slettet.

ADVARSEL 98, Urfejl
Tiden er ikke indstillet, eller RTC-uret har svigtet. Nulstil
uret i 0-70 Date and Time.

ADVARSEL 163, ATEX ETR-stremgraenseadv.
Advarselsgraensen for ATEX ETR-nominelle stremkurve er
naet. Advarslen er aktiveret ved 83 % og deaktiveret ved
65 % af den tilladte termiske overbelastning.

ALARM 164, ATEX ETR-stremgraensealarm
Den ATEX ETR-tilladte termiske overbelastning er
overskredet.

ADVARSEL 165, ATEX ETR-frekvensgraenseadvarsel
frekvensomformeren kgrer mere end 50 sek. under den
tilladte minimumfrekvens (7-98 ATEX ETR interpol. points
freq. [0]).

ALARM 166, ATEX ETR-frekvensgreensealarm
frekvensomformeren har kart i mere end 60 sek. (i en
periode pa 600 sek.) under den tilladte minimumfrekvens
(1-98 ATEX ETR interpol. points freq. [0]).

ALARM 243, Bremse IGBT

Denne alarm er kun for frekvensomformere med F-
kapsling. Den svarer til alarm 27. Rapportvaerdien i
alarmloggen angiver, hvilket effektmodul der genererede
alarmen

ALARM 244, Kelepladetemperatur

Denne alarm er kun for frekvensomformere med F-

kapsling. Den svarer til alarm 29. Rapportvaerdien i 5
alarmloggen angiver hvilket effektmodul, der genererede

alarmen.

ALARM 245, Kelepladefaler

Denne alarm er kun for frekvensomformere med F-
kapsling. Det er tilsvarende en alarm 39. Rapportvaerdien i
alarmloggen angiver, hvilket effektmodul der genererede
alarmen.

1 = vekselrettermodul yderst til venstre.

2 = midterste vekselrettermodul i F2- eller F4-
frekvensomformer..

2 = hgjre vekselrettermodul i F1- eller F3-
frekvensomformer.

3 = hgjre vekselrettermodul i F2- eller F4-
frekvensomformer.

5 = ensrettermodul.

ALARM 246, Effektkortforsyning

Denne alarm er kun for frekvensomformer med F-kapsling.
Det er tilsvarende en alarm 46. Rapportvzerdien i
alarmloggen angiver, hvilket effektmodul der genererede
alarmen.

1 = vekselrettermodul yderst til venstre.

2 = midterste vekselrettermodul i F2- eller F4-
frekvensomformer.

2 = hgjre vekselrettermodul i F1- eller F3-
frekvensomformer.

3 = hgjre vekselrettermodul i F2- eller F4-
frekvensomformer.

5 = ensrettermodul.

ALARM 69, EffektkorttemperaturEffektkorttemperatur
Denne alarm er kun for frekvensomformere med F-
kapsling. Det er tilsvarende en alarm 69. Rapportvaerdien i
alarmloggen angiver, hvilket effektmodul der genererede
alarmen.

1 = vekselrettermodul yderst til venstre.

2 = midterste vekselrettermodul i F2- eller F4-
frekvensomformer.

2 = hgjre vekselrettermodul i F1- eller F3-
frekvensomformer.
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3 = hgjre vekselrettermodul i F2- eller F4-
frekvensomformer.

5 = ensrettermodul.

ALARM 248, Ugyldig konfiguration af effektdel

Denne alarm er kun for frekvensomformere med F-
kapsling. Det er tilsvarende en alarm 79. Rapportvaerdien i
alarmloggen angiver, hvilket effektmodul der genererede
alarmen:

1

vekselrettermodul yderst til venstre.

2 = midterste vekselrettermodul i F2- eller F4-
frekvensomformer.

2 = hgjre vekselrettermodul i F1- eller F3-
frekvensomformer.

3 = hgjre vekselrettermodul i F2- eller F4-
frekvensomformer.

5 = ensrettermodul.

ADVARSEL 249, Lav temperatur i ensret.
IGBT-felerfejl (kun hgjeffektapparater).

ADVARSEL 250, Ny reservedel
Der er udskiftet en komponent i frekvensomformeren.
Nulstil frekvensomformeren for at genoptage normal drift.

ADVARSEL 251, Ny typekode

Effektkortet eller andre komponenter er blevet udskiftet,
og typekoden er aendret. Nulstil apparatet for at fjerne
advarslen og genoptage normal drift.

218 MG33MDO0T1 - VLT® er et registreret varemzerke tilhgrende Danfoss



Indeks FC 300 Programming Guide
Indeks EtherNet/IP 125
ETR 157
A
Adgangskode 32 F
Advarselsord 106  Fabriksindstillinger 1,171
Advarsler 506  Fastfrys Udgang 4
Feedback 214,217
A Forkortelser 3
Andring Forsyningsspaending 214
Af Data 18 Forward Open 126
Af En Gruppe Af Numeriske Datavaerdier...........cocoervrrreennne 18 .
Af Tekstveerdi 18 Frileb 13
Frilabs 4
A
Alarm-log 154 @
Alarmmeddelelser 206  Grafisk Display n
Alarmord 106
Analoge Indgange 4,211 H
i d
Apparatident 154 Hastighed Op/ne 10
Hovedmenu 12,15
B Hovedmenutilstand 18
Baggrundslogbog 153  Hovedreaktansen 37
Beskyttelsestilstand 7 Hurtig Overfgrsel Af Parameterindstillinger Mellem Flere Fre-
kvensomformere...... 13
Bremse 213
Bremseeffekt 5 |
t
Busstyre 88 IGMP 127
Indekserede Parametre 19
C Indgangsklemmer. 211
Catch Up 72
Indikatorlys 12
Change-Of-State 126
Initialisering 1
D J
Datalogindstillinger 152
Jog 4
DC Link 211
Derating 211 K
DeviceNet 120 Kabel 127
Digital Indgang 212 Klemme
Display Mode - Valg Af Udlzesningstilstande.............ccccoecuunec... 14 X45/1, Udg. Min. Skala, 6-71 97
Displaytilstand 14 X45/3, Udg. Min. Skala, 6-81 98
Driftstilstand 23 Keling 47
Kommunikationsoptions 214
E Konfiguration 125
Ekstrem Netvaerks 126  Konfigurationen 105
Elektriske Klemmer 8  Kvikmenu 12,15
Encoderpulser. 87 Kvikmenuen 12
Ethernet 126,127,124,126
Ethernet- 124 L
LCP 1

MG33MDO01 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 219



Indeks FC 300 Programming Guide
LED'er 11
Lokale Reference 23 S
Seriel Kommunikation 4
M Sikkerhedsforanstaltninger 6
MCB Sikringerne 214
113 75, 80, 96, 98 Skaermede 9
114 169
Spaendingsreference Via Et Potentiometer............cccoocevvrennce. 10
Med Uret 42 P s ! :
- Sprogpakke
Miljo 149 1 23
Motorbeskyttelse 45 2 23
Motordata 212,215 3 23
4 23
Motoreffekt 215
Start/stop 9
Motorstatus 156 X
Startforsinkelse 42
Motorstrem 211,215
Startfunktion 42
Multicast 127
Startmoment 4
Statorlaekreaktansen 37
N ] Status 12
Netforsyning 6
Statusmeddelelser 11
Netvaerk 124,126
Stremklassificering 211
Netveerks 127
. . Styrekablerne 9
Nominel Motorhastighed 4
. Switchfrekvens 211
Nulstilles 211
. Symboler 3
Nulstilling
Nulstilling 216  Synkron Motorhastighed 4
Af Trip 146
Numeriske LCP-betjeningspanel 19 T
Taster Til Lokal Betjening 1
(@) Termisk Belastning 39
Optionsident 155 Termiske Belastning 157
Ordforklaring 3 Termistor 45,212,6
Trinvis Encoder 158
P Trinvist 19
Parameteradgang 123
Parameterinfo 155 U
Parameteropsaetning 15 Udgangshastigheden 42
Parametervalg 18 Udgangsstram 211
Potentiometerreference 10 Uendeligt Variabel £ndring Af Numerisk Dataveerdi............. 19
Programmering 211
Pulsstart/-stop 10 \Vj
Veerdien 19
Q WCpI||< 6
Quick Menu 12
R
RCD 5
Reference 126
Relseudgange 75
Reset 13
220 MG33MDO0T1 - VLT® er et registreret varemzerke tilhgrende Danfoss



www.danfoss.com/drives

Danfoss patager sig intet ansvar for mulige fejl i kataloger, brochurer og andet trykt materiale. Danfoss forbeholder sig ret til uden forudgaende varsel at foretage sendringer i sine produkter,
herunder i produkter, som allerede er i ordre, safremt dette kan ske uden at zendre allerede aftalte specifikationer.
Alle varemaerker i dette materiale tilhgrer de respektive virksomheder. Danfoss og Danfoss-logoet er varemzerker tilharende Danfoss A/S. Alle rettigheder forbeholdes.

130R0334 MG33MDO01

JEV AR
* M G 3 3 M D ® 1 =






