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1 Introduktion

1.1.3 Forkortningar

Programmeringshandbok
Programversion: 6.5x Vixelstrom AC
American Wire Gauge AWG
Denna programmeringshandbok kan anvindas for alla FC 300- Ampere/AMP A
frekvensomformare med programvaruversion 6.5x. Automatisk motoranpassning AMA
Programvarans versionsnummer visas i 15-43 Software Version. Strémgrans ILm
Grader Celsius °C
1.1.1 Godkannanden Likstrom DC
Beror pa frekvensomformaren D-TYPE
Elektromagnetisk kompatibilitet EMC
Elektronisk-termiskt reld ETR
U frekvensomformare FC
C ® L Us Gram g
Hertz Hz
Hastkraft hk
Kilohertz kHz
Lokal mandéverpanel LCP
Meter m
1.1.2 Symb0|er Millihenryinduktans mH
Milliampere mA
Symboler som anvands i denna handbok. Millisekund ms
Minut min
OBS! Roérelsekontrollverktyg MCT
Indikerar viktig information. Nanofarad nF
Newtonmeter Nm
AFGRSIK‘I’IGT Nominell motorstrom IMN
R o . . . Nominell motorfrekvens fmN
Indikerar en mdjligt farlig situation som, om den inte -
undviks, kan resultera i mindre eller medelsvara person- Nominell motoreffekt P
och/eller utrustningsskador. Nominell motorspanning U
« Permanentmagnetmotor PM-motor
Skyddande extra lag spanning PELV
AVARNING | Kretskort PCB
Indikerar en mdjligt farlig situation som, om den inte Nominell vixelriktarutstrém linv
undviks, kan resultera i olyckor med dédlig eller farlig Varv per minut v/m
utgang. Regenerativa plintar Regen
Sekund sek.
* _ Anger fabriksinstéllning H Synkront motorvarvtal ns
Momentgrans Tum
Volt Vv
Den maximala utstrémmen IvLT,MAX
Den nominella utstrommen fran TN

frekvensomformaren

1.1.4 Ordforklaringar

Frekvensomformare:
Ivit,MAX
Maximal utstréom.
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TN
Den nominella utstrommen fran frekvensomformaren.

Uwit, max
Maximal utspanning.

Ingangar:

Kommando

Starta och stoppa den anslutna motorn med LCP och de
digitala ingangarna.

Funktionerna dr uppdelade i tva grupper:

Funktionerna i grupp 1 har hogre prioritet &n de i grupp 2.

Grupp 1 Aterstalining, Utrullningsstopp, aterstallning och
utrullningsstopp, Snabbstopp, DC-broms, Stopp
och [OFF]-nyckel.

Grupp 2 Start, Pulsstart, Reversering, Startreversering, Jogg
och frys utfrekvens

Motor:

Motorn dr igdng
Moment som skapas pa drivaxeln och varvtal fran noll v/m

till max. varvtal pa motorn.

fJOG
Motorfrekvensen nar joggfunktionen &r aktiverad (via
digitala plintar).

fm
Motorfrekvens.

fmax

Den maximala motorfrekvensen.

fmin

Den minimala motorfrekvensen.

fmN
Den nominella motorfrekvensen (markskyltsdata).

Im
Motorstrom (aktuell).

IMN
Den nominella motorstrémmen (markskyltsdata).

nmN
Nominellt motorvarvtal (markskyltsdata).

Ns
Synkront motorvarvtal

n _2Xpar.1 -23x60s
s par.1 —39

PmN
Nominell motoreffekt (méarkskyltsdata i kW eller hk).

TMN
Det nominella momentet (motor).

Un
Den momentana motorspanningen.

UmN
Den nominella motorspanningen (markskyltsdata).

Startmoment
Moment Maximimoment
(Pull—out)
Varvital
DANFQSS
175ZA078.10
nvit

Verkningsgraden hos frekvensomformaren definieras som
forhallandet mellan utgaende och ingaende effekt.

Inaktivera start-kommando
Ett stoppkommando som tillhér grupp 1 av styrkom-
mandon. Se grupp 1 under Styrkommandon.

Stoppkommando
Se Styrkommandon.

Referenser:

Analog referens

En signal som skickas till de analoga ingangarna 53 eller
54, kan vara volt eller strém.

Binér referens
En signal overford till porten for seriell kommunikation.

Forinstalld referens

En forinstalld referens som har ett varde mellan -100 %
och +100 % av referensomradet. Val mellan atta
forinstallda referenser via de digitala plintarna.

Pulsreferens
Pulsfrekvenssignal till en digital ingang (plint 29 eller 33).

Refmax

Avgor sambandet mellan referensingangen pa 100 %
fullskalsvarde (normalt 10 V, 20 mA) och resulterande
referens. Maximireferensvardet som angetts i

3-03 Maximum Reference.

Refmin

Avgor sambandet mellan referensingdngen pa 0 % varde
(normalt 0 V, 0 mA, 4 mA) och resulterande referens.
Minimireferensvardet anges i 3-02 Minimum Reference.

Ovrigt:

Analoga ingangar

De analoga ingdngarna anvdnds for att styra olika
funktioner i frekvensomformaren.

Det finns tva typer av analoga ingangar:
Strémingang, 0-20 mA och 4-20 mA
Spdnningsingdng, 0-10 V DC (FC 301)
Spdnningsingdng, -10 - +10 V DC (FC 302FC 102).
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Analoga utgangar
De analoga utgangarna kan leverera en signal pa 0-20 mA,

4-20 mA.

Automatisk motoranpassning, AMA
AMA-algoritmen avgor de elektriska parametrarna pa en
stillastdende motor.

Bromsmotstand

Bromsmotstandet dr en modul kapabel att absorbera
bromseffekten genererad i den regenerativa bromsningen.
Denna regenerativa bromseffekt hojer mellankretsspan-
ningen. En bromschopper ser till att effekten avsatts i
bromsmotstandet.

CT-kurva
Konstant moment anvands for tillimpningar med t.ex.
transportband, fortrangningspumpar och kranar.

Digitala ingdngar
De digitala ingdngarna kan anvandas for att styra olika

funktioner i frekvensomformaren.

Digitala utgangar
Det finns tva halvledarutgangar i frekvensomformaren, som

kan ge en signal pa 24 V DC (max. 40 mA).

Dsp
Digital signalprocessor.

ETR

Elektroniskt-termiskt reld ar en termisk belastningsbe-
rakning baserad pa aktuell belastning och tid. Dess syfte &ar
att uppskatta motortemperaturen.

Hiperface®

Hiperface® &r ett registrerat varumarke som tillhor
Stegmann.

Initiering

Om initiering utfors (14-22 Operation Mode) aterstalls
frekvensomformaren till fabriksinstallningen.

Intermittent driftcykel

Ett intermittent driftvarde avser en serie driftcykler. Varje
cykel bestar av en period med och en period utan
belastning. Driften kan vara endera periodisk eller icke-
periodisk.

LCP

Den lokala mandverpanelen utgér ett fullstandigt
granssnitt for styrning och programmering av
frekvensomformaren. Manoverpanelen &r l16stagbar och kan
installeras upp till 3 meter fran frekvensomformaren, t.ex. i
en frontpanel med hjalp av monteringssatsen.

Isb
Den minst betydelsefulla biten (least significant bit).

msb
Den mest betydelsefulla biten (most significant bit).

MCM
Star for mille circular mil, en amerikansk mattenhet for
ledararea. 1 MCM = 0,5067 mm?Z.

Online-/offlineparametrar 1
Andringar av onlineparametrar aktiveras omedelbart efter

det att datavirdet dndrats. Andringar av offlineparametrar
aktiveras forst nar du trycker pa [OK] pa LCP.

Process PID

PID-regulatorn uppratthaller 6nskat varvtal, tryck,
temperatur osv. genom att justera utfrekvensen sa att den
matchar den varierande belastningen.

PCD
Processregleringsdata

Effektcykel
Sla av natet och vanta tills displayen (LCP) slacks - sla

sedan pa strommen igen.

Pulsingdng/inkrementell pulsgivare

En extern digital pulsgivare som anvénds for aterkoppling
av motorvarvtalet. Pulsgivaren anvands i tillampningar dar
hog varvtalsreglering med hég noggrannhet kréavs.

RCD
Jordfelsbrytare.

Meny
Du kan spara parameterinstéllningar i fyra menyer. Du kan

byta mellan de fyra parameteruppsattningarna och dven
redigera en meny medan en annan ar aktiv.

SFAVM
Switchmonster som kallas stator flux-orienterad asynkron
vektormodulering (74-00 Switching Pattern).

Eftersldpningskompensation

Hos frekvensomformaren kompenseras eftersldpningen
med ett frekvenstillskott som foljer den uppmatta
motorbelastningen, vilket haller motorns varvtal ndrmast
konstant.

Smart Logic Control (SLC)

SLC &r en sekvens av anvdndardefinierade atgarder som
utférs nar motsvarande anvandardefinierad handelse
utvdrderas som sant av Smart Logic Controller. (Parame-
tergrupp 13-** Smart Logic Control (SLC).

STW
statusord

FC Standardbuss
Inkluderar RS 485-buss med FC-protokoll eller MC-
protokoll. Se 8-30 Protocol.

Termistor

Ett temperaturberoende motstand som placeras dar
temperaturen ska overvakas (i frekvensomformaren eller
motorn).

Tripp

Ett tillstdnd som uppstar vid felsituationer, exempelvis nar
frekvensomformaren utsatts for 6verhettning eller nar
frekvensomformaren skyddar motorn, processen eller
mekanismen. Omstart férhindras tills orsaken till felet har
forsvunnit och tripplaget annulleras genom aterstallning
eller, i vissa fall, programmeras fér automatisk aterstallning.
Tripp far inte anvandas for personlig sakerhet.
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Tripp last Kontrollera att natférsérjningen ar bruten och att

Ett ldge som uppstar vid felsituationer nar
frekvensomformaren skyddar sig sjalv och som kraver
fysiska ingrepp, exempelvis om frekvensomformaren
utsatts for kortslutning vid utgangen. En last tripp kan du
bara hdava genom att sld av huvudstrémmen, eliminera
felorsaken och ansluta frekvensomformaren pa nytt.
Omstart forhindras tills trippldget annulleras genom
aterstéllning eller, i vissa fall, genom programmerad
automatisk aterstallning. Tripp far inte anvédndas for
personlig sdkerhet.

VT-kurva
Variabel momentkurva. Anvands for pumpar och flaktar.

chlus

Jamfort med styrning av standardspéanning-/frekvensfor-
hallande ger Voltage Vector Control (VWCP!Us ) bittre
dynamik och stabilitet vid @ndringar i bade varvtalsreferens
och belastningsmoment.

60° AVM
Switchmonster kallat 60° asynkron vektormodulering
(14-00 Switching Pattern).

Effektfaktor
Effektfaktorn ar forhallandet mellan |1 och Irws.

V3 x U x Iy cosp
«/?XUX/RMS

Effektfaktorn for 3-fasnat:

Effekt faktor =

_ N xcospl _
'Rms RMS

Effektfaktorn indikerar i vilken utstrackning

frekvensomformaren belastar natférsérjningen.

Vid hogre effektfaktor, desto hogre Irms vid samma kW-

effekt.

lams = 12 + 12 + 1%+ L+ 12

Dessutom visar en hog effektfaktor att Gvertons-
strommarna ar laga.

Frekvensomformarnas inbyggda likstromsspolar vilket
minimerar belastningen pa natet.

AVARNING|

Nar frekvensomformaren &r ansluten till ndtet ér den under
livsfarlig spanning. En felaktig installation av motorn,
frekvensomformaren eller faltbussen kan leda till materia-
Iskador, allvarliga personskador eller dédsfall. Folj darfor
anvisningarna i den hdr handboken samt évriga nationella
och lokala sdkerhetsforeskrifter.

eftersom cosl = 1

Sékerhetsforeskrifter
1. Nétanslutningen till frekvensomformaren maste
alltid vara frankopplad vid reparationsarbeten.

den foreskrivna tiden har gatt innan du kopplar
ur motor- och natkontakterna.

2. [OFF]-knappen pa frekvensomformarens
mandverpanel bryter inte natstrommen och kan
darfor inte anvdndas som sdkerhetsbrytare.

3. Se till att apparaten ar korrekt ansluten till jord
och att anvandaren ar skyddad fran stromférande
delar. Motorn bor vara forsedd med 6verbelast-
ningsskydd i enlighet med géllande nationella
och lokala bestammelser.

4. Lackstrommen till jord 6verstiger 3,5 mA.

5. Overbelastningsskydd fér motor ingdr inte i
fabriksprogrammeringen. Om denna funktion
onskas ska 7-90 Motor Thermal Protection stallas in
pa datavarde ETR trip 1 [4] eller datavarde ETR
warning 1 [3].

6. Koppla inte ur ndgon kontakt till motorn eller
natférsdrjningen medan frekvensomformaren ar
ansluten till ndtspanningen. Kontrollera att natfor-
sorjningen ar bruten och att den foreskrivna tiden
har gatt innan du kopplar ur motor- och natkon-
takterna.

7. Lagg marke till att frekvensomformaren har fler
spanningsingangar an L1, L2 och L3 nar
lastdelning (koppling av DC-mellankrets) eller
extern 24 V DC-forsorjning har installerats.
Kontrollera att alla spanningsingangar ar
frankopplade och att den erforderliga tiden gatt
ut innan reparationsarbetet paborjas.

Varning for oavsiktlig start

1. Motorn kan stoppas med digitala kommandon,
busskommandon, referenser eller lokalt stopp nar
frekvensomformaren ar ansluten till natforsorj-
ningen. Om personsdkerheten (det vill sdga risk
for personskador orsakade av kontakt med rorliga
maskindelar efter en oavsiktlig start) kraver att
oavsiktlig start inte far forekomma &r dessa
stoppfunktioner inte tillrackliga. | sddana fall
maste natférsérjningen kopplas ifran eller sa
maste funktionen Sakerhetsstopp aktiveras.

2. Motor kan starta medan dessa parametrar stalls
in. Om detta betyder att den personliga
sakerheten kan sattas ur spel (till exempel skador
orsakade av kontakt med rorliga maskindelar)
maste motorstart forhindras. Anvand till exempel
funktionen Sakerhetsstopp eller sékerstallkoppla
ur motorn.

3. En motor som har stoppats med natstrémmen
ansluten kan starta om det uppstar ndgot fel i
frekvensomformarens elektronik, vid tillfallig
Overbelastning eller om ett fel pa natet eller pa
motoranslutningen atgédrdas. Om det maste ga
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att forhindra oavsiktlig start av personskadeskal
(till exempel risk for skador pa grund av rorliga
maskindelar) ar frekvensomformarens normala
stoppfunktioner inte tillrdckliga. | sddana fall
maste natforsoérjningen kopplas ifran eller sa
maste funktionen Sakerhetsstopp aktiveras.

OBS!

Folj alltid instruktionerna i avsnittet Sdkerhetsstopp i Design
Guide for VLT AutomationDrive nédr du anvéander
funktionen séakerhetsstopp.

4. Styrsignaler fran eller internt inom
frekvensomformaren kan i vissa fall aktiveras
felaktigt, fordrgjas eller inte utforas fullstandigt.
Dessa styrsignaler far inte litas pa fullstandigt vid
anvandning i situationer dar sakerheten ar
avgorande, till exempel vid styrning av elektro-
magnetiska bromsfunktioner i en lyfttillampning.

AVARNING]|

Hégspanning

Det kan vara férenat med livsfara att beréra stromférande
delar, aven efter att ndtspanningen har brutits.

Var samtidigt uppmarksam pa att koppla fran andra
spanningsférsérjningar, som till exempel extern 24 V
likstrém, lastdelning (sammankoppling av DC-mellan-
kretsarna) samt motoranslutning vid kinetisk backup.
System dar frekvensomformare ar installerade maste, om
nddvandigt, utrustas med ytterligare dvervakning och
skyddsenheter enligt géllande sakerhetsforeskrifter, till
exempel lagstiftning om mekaniska verktyg, skadefére-
byggande regler etc. Andringar i frekvensomformarnas
funktion med hjalp av programvaran ar tillatna.

OBS!

Farliga situationer ska identifieras av maskinbyggaren/
integreraren som &r ansvarig for att vidta nédvandiga
forsiktighetsatgarder. Ytterligare évervakning och skydds-
enheter kan inkluderas enligt géllande sékerhetsforeskrifter,
till exempel lagstiftning om mekaniska verktyg, skadefére-
byggande regler etc.

OBS! 1
Kranar, lyftar och lyfttillampningar:

Styrningen av externa bromsar maste alltid ha ett

redundant system. Under inga omstandigheter far
frekvensomformaren vara den primadra sdakerhetskretsen.
Overensstammelse med gillande standarder, till exempel
Lyfttillimpningar och kranar: IEC 60204-32

Lyftar: EN 81

Skyddslage

N&r en maskinvarubegrénsning pa en motorstrom eller
mellanskretspanning val har 6verskridits gar
frekvensomformaren in i skyddslage. Skyddslage betyder
en andring i PWM-moduleringsstrategin och en lag switch-
frekvens for att minimera forluster. Detta pagar i 10
sekunder efter det senaste felet och 6kar
frekvensomformarens tillforlitlighet och styrka medan den
aterstéller full kontroll 6ver motorn.

| lyfttilldmpningar kan skyddsldget inte anvandas eftersom
frekvensomformaren vanligtvis inte kan lamna laget igen.
Det innebdr att tiden innan bromsen aktiveras forlangs,
vilket inte ar att rekommendera.

Det gar att inaktivera skyddsldget genom att stélla in
14-26 Trip Delay at Inverter Fault pa noll. Det medfor att
frekvensomformaren trippar omedelbart om nagon av
maskinvarugranserna overskrids.

OBS!

Det rekommenderas att inaktivera skyddslage i lyfttillamp-
ningar (14-26 Trip Delay at Inverter Fault = 0)

MG33MDO7 - VLT® ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss 7
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1.1.5 Elektrisk ledningsdragning - Styrkablar

3—fas
ndtspdnning
ingéng

DC buss [ ’

A A A

R =
W7l VT 2 |
(COEER I ﬁ ?

@(PE) 99 N/ N/
’*/*;7* ***** I/ Motor

Omkopplingsldge

(=)

Stromforsdrjning 4
89 (+ P
+) i (R+) 82 Broms—
50 10 V OUT resistor
+
+10Vdc Q ( ) (R-) 81
S201 i
-10Vde - — ____ >
+10vde | 53 (AN ¢ )
,,,,, N ON/1=0-20mA reld 1 —
0/4-20 mA $202 | OFF/U=0-10V
—-10Vde —[ =~ 54 (A IN
+10Vde R ( ) NI Z 240Vac, 2A
0/4-20 mA
o R 55 (COM A IN) - |
/\ / \
Do [ 12 (+24V 0OUT)
[ [ B 240Vac, 2A
Do [ 13 (+24V OUT) P 5-00 oovas. o
I | / | | ,
! ! ! ! | — 24V (NPN) -
'ﬂ \\ 'ﬂ \\ 18 (D IN) D\H ov (PNP)
— | — 24V (NPN) ~=]Analog
L reem ) oV (PN Llorerzo s
e —t ; Pt [/ e m
! Lo | 20 (com D IN) } ! (A out) 428
! - : - | — 24V (NPN)
| Do | 27 (0 w/oum T o4yl OV (PNP) 2801 ON=Stdngd
A -1 o =
} L } : } } } OFF=0ppen
\ [ \ \
} Do J . L7 -0V | sv
} o : 28 O o | — 24V (NPN)
| | | | D IN/OUT — oV (PNP
\ [ I \ gy } (PNP)
\ [ \ | [
| I \
\ I [ | |
\ I I 01V 2 PO O Y G N —
[E— —
| . ; | RS—485 RS-485
z /1 z : | — 24V (NPN) Interface -
| ! \ / 32 (D IN) D\H ov (PNP) (P RS—485) 68
| I | I |
. f . f — 24V (NPN) COM RS—285) &1
v ) 33 (D IN) :'Nﬁ ov (PNP) ( )
Vo Vo (PNP) = Kalla
(. v X (NPN) = Sink

ﬁ\r;,,,,,;;,,, 37 (D IN)

Bild 1.1 Diagram som visar alla elektriska plintar utan tillval.

Plint 37 &r den ingédng som ska anvandas foér sakerhetsstoppet. Information om installationen av sékerhetsstopp finns i avsnittet Instal-
lation av scikerhetsstopp i Design Guide.

* Plint 37 finns inte pa FC 301 (Utom FC 301 A1, som har sékerhetsstopp).

Plint 29 och rela 2 finns inte pa FC 301.

130BA025.19

Valdigt langa styrkablar och analoga signaler kan i ett fatal fall och beroende pa installationen resultera i brumloopar om
50/60 Hz pa grund av storningar fran natférsérjningskablarna.

Om detta intréffar kan det bli nddvandigt att bryta skdarmen eller sétta en 100 nF-kondensator mellan skdrmen och chassit.

De digitala och analoga in- och utgangarna maste anslutas separat till frekvensomformarens gemensamma ingangar (plint
20, 55, 39) for att det ska ga att undvika att jordstrommar fran de bada grupperna paverkar andra grupper. Exempelvis kan
inkoppling av den digitala ingdngen stéra den analoga ingangssignalen.

8 MG33MDO7 - VLT® ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss
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Styrplintarnas ingangspolaritet

PNP (Kalla)

+24VDC

Kabeldragning for digital ingang

[ ]
[ ] 0VDC
[ ]
130BT106.10
f@ﬁ
130BA681.10
—

12 13 18 19 27 29 32 33 20 37
[ ) [ ] [ ] [} [} [ ] [ ]
[ ] [ ] ® ® [ ] [ ] ® [ ] [} ?
f
I
I
I
I
o
o
S =
= NPN (Sink) § S
% Kabeldragning for digital ingang S 'g
12 13 18 19 27 29 32 33 20 37 - _I _I 6 St t/ t
R art/stopp
O 6 6 6 &6 6 6 & o o
Plint 18 = 5-10 Terminal 18 Digital Input [8] Start
.‘ ® & 6 06 06 06 0 o , Plint 27 = 5-12 Terminal 27 Digital Input [0] Ingen funktion
| ‘ (standard Utrullning, inv.)
| : Plint 37 = Sakerhetsstopp (om tillganglig)
|
|
| | © o
‘ - o ~ 130BA155.12
‘ / b b
| | ¥ a4 o
[ I S N B N
! 12[13[18]19]27]29[32[33[20[37
[ | — | — | — | — | — | — — — —
— 00— 00— 0 — O|0|0|O|0|0|0|0|0|0O
IC)I lol C )l IOI IC>1 lol IOI lol lol l@l

OBS!

Styrkablar maste vara skdrmade.

i

Start/Stopp Sakerhetsstopp

Se avsnittet om jordning av skdrmade/armerade styrkablar

i Design Guide for korrekt anslutning av styrledningar. Varvtal

Start/Stopp
(18)

MG33MDO7 - VLT® ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss 9
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1.1.7 Pulsstart/-stopp

Plint 18 = -5-10 Terminal 18 Digital InputPulsstart, [9]
Plint 27= 5-12 Terminal 27 Digital InputStopp inverterat, [6]
Plint 37 = Sakerhetsstopp (om tillgénglig)

130BA156.12

P 5-10 [9]

O[NP 5-12 [6]

Start Stopp, inverterat

Sékerhetsstopp

Varvtal

Start (18)

Stopp, inverterat

:

1.1.8 Oka/minska varvtal

Plint 29/32 = Oka/minska varvtal
Plint 18 = 5-10 Terminal 18 Digital Input [9] Start
(standard)

Plint 27 = 5-12 Terminal 27 Digital Input Frysre-
ferens [19]

Plint 29 = 5-13 Terminal 29 Digital Input Oka
varvtal [21]

Plint 32 = 5-14 Terminal 32 Digital Input Minska
varvtal [22]

Obs! Plint 29 endast i FC x02 (x=serietyp).

27

29

32

37

1.1.9 Potentiometerreferens

Spanningsreferens via en potentiometer

Brytare 5201 = OFF (U)

130BA154.10
Varvtal RPM
P 6-15
3
-
Ref.spanning
P 6-11 10V
/
/
/

Plint 53, 1dg spanning =0 V
Plint 53, hog spanning = 10 V

+24V

130BA021.12

Par.5-10

Par.5-12

Par.5-13

Par.5-14

Plint 53, lagt ref./aterkopplingsvarde = 0 varv/
minut

Plint 53, hogt ref./aterkopplingsvarde = 1500
varv/minut

Referenskalla 1 = [1] Analog ingdng 53 (standard)

OOl
oJelifs

O O[] +10v,/30mA

1kQ

}f"."“"?\
1
|
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2 Sa har programmerar du

2

2.1 Grafiska och numeriska lokala
mandverpaneler

130BA018.13

r a
Den enklaste programmeringen av frekvensomformaren Status 10)
utfors av den grafiska LCP:n (LCP 102). Man maste 1234rpm 104A 435z
konsultera frekvensomformarens Design Guide nar man
anvander den numeriska lokala mandverpanelen (LCP 101). 1 b
43,5Hz
2.1.1 Sa har programmerar du med den
grafiska LCP-displayen ok -
un
Foljande instruktioner géller fér den grafiska LCP-displayen
(LCP 102): Quick Main Alarm
2 Status Menu Menu Log

Mandverpanelen ar indelad i fyra funktionsgrupper
1. Grafisk display med statusrader.

2. Menyknappar och indikeringslampor - andring av
parametrar och vaxling mellan visningsfunktioner.

3. Navigationsknappar och indikeringslampor
(lysdioder).

4. Funktions- och indikeringsdioder.

Alla data visas pa en grafisk LCP -display, som kan visa upp ‘
till fem poster med driftdata nar [Status] visas. Alarm
Teckenrader i displayen
a. Statusrad: Statusmeddelanden som visar ikoner 4
och grafik.

b. Rad 1-2: Rader som visar driftdata som
anvandaren har definierat eller valt. Du kan ldgga
till maximalt en extra rad genom att trycka pa 2.1.2 LCD—dispIay
[Status].

LCD-displayen har bakgrundsbelysning och totalt 6 alfanu-
meriska rader. Teckenraderna i displayen visar
rotationsriktning (pil), vald meny och programmer-
ingsmeny. Displayen &r indelad i tre omraden.

C. Statusrad: Statusmeddelanden som visar text.

Ovre delen visar upp till 2 matvirden vid normal
driftstatus.

Den 6vre raden i den mellersta delen visar upp till 5
matvdrden och tillhérande enhet, oberoende av status
(utom i handelse av larm/varning).

Den nedre delen visar alltid frekvensomformarens
statuslage.

MG33MDO07 - VLT® ett registrerat varumirke som tillhér Danfoss 11



L

Sa har programmerar du

FC300 Programmeringshandbok

| sous | | 5
Overdel < tatus (1) g
43v/m 544 A 25,3 kW &
™M

1,4 Hz

Mellandel <
Nedre delen <

2,9 %

| Effektkortstemp (W29)

Autofjarr kors

Den aktiva menyn (vald som Aktiv meny i 0-10 Active Set-
up) visas. Vid programmering av en annan meny dn den
aktiva meny n visas numret for den meny som
programmeras till hoger.

Justering av displaykontrast

Tryck pa [status] och [A] for att gora displayen morkare
Tryck pa [status] och [¥] for att gora displayen ljusare

De flesta parameterinstallningar kan dndras direkt via LCP,
savida inte ett |6senord har skapats via 0-60 Main Menu
Password eller via 0-65 Quick Menu Password.

Indikeringslampor (lysdioder)

Om vissa gransvarden 6verskrids tands larm- och/eller
varningslampan. En status- och larmtext visas pa LCP.
PA-lampan lyser nar frekvensomformaren &r ansluten till
natspanningen, eller ndr den &r ansluten via en DC-
bussanslutning eller ett externt 24 V. Samtidigt tands
bakgrundsbelysningen.

. Gron lysdiod/On: Styrsektionen &r igang.
. Gul lysdiod/Warn.: Anger en varning.

. Blinkande rod lysdiod/Larm: Anger ett larm.

130BP044.10

On
Warn.

Alarm

LCP -knapparna

Mandverknapparna ar uppdelade i funktionsomraden.
Knapparna under displayen och indikeringslamporna
anvands for parameterinstéllning, inklusive val av
visningsldge vid normal drift.

Status

130BP045.10

[Status] anger status for frekvensomformaren och/eller
motorn. Valj mellan tre olika avldsningar genom att trycka
pa [Status]-knappen: 5 raders avlasning, 4 raders avlasning
eller Smart Logic Control.

Anvand [Status] for att valja visningslage och for att andra
tillbaka till displayldge fran antingen snabbinstallations-,
huvudmeny- eller larmlaget. Anvand ocksa knappen
[Status] for att vaxla mellan enkelt och dubbelt
avlasningslage.

Med [Quick Menu] kan du snabbt komma at olika
snabbmenyer som till exempel

. Personlig meny
. Snabbinstallation
. Andringar gjorda
o Loggningar

Anvand [Quick Menu] fér programmering av de parametrar
som hor till snabbmenyn. Det ar mojligt att vaxla direkt
mellan snabbmenyldge och huvudmenyldge.

[Main Menu] anvands for att programmera alla parametrar.
Det ar mojligt att vaxla direkt mellan huvudmenylage och
snabbmenyldge.

Du kommer at parameterkortkommandot genom att halla
ned [Main Menu]-knappen i tre sekunder. Parameterkort-
kommandot ger direkt tillgang till en parameter.

[Alarm Log] visar en larmlista 6ver de fem senaste larmen
(numrerade A1-A5). Om du vill fa ytterligare information
om ett larm anvdnder du pilknapparna for att mandvrera
till larmnummret och trycker pa [OK]. Du far nu
information om frekvensomformarens tillstand fore
larmlaget.

[Back] tar dig till det foregaende steget eller den
féregdende nivan i navigationsstrukturen.

[Cancel] upphéver féregdende andring eller kommando,
forutsatt att displayen inte har andrats.

[Info] ger information om ett kommando, en parameter
eller en funktion i ett displayfénster. [Info] ger utforlig
information sa snart du behdver hjalp.

Avsluta infoldget genom att trycka pa [Infol, [Back] eller
[Cancell.

12 MG33MDO07 - VLT® ett registrerat varumirke som tillhér Danfoss
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Navigationsknappar

Anvand de fyra navigationspilarna for att navigera mellan
tillgangliga val i [Quick Menu], [Main Menu] och [Alarm
logl. Anvéand knapparna for att flytta markoren.

[OK] anvands for att vélja en parameter som markerats
med markoren och for att aktivera en parameterandring.

Knapparna for lokal styrning finns nederst pa LCP.
1 1 1

[Hand on] aktiverar styrningen av frekvensomformaren via

LCP:n. [Hand On] startar dven motorn, och nu kan du

ocksa mata in motorvarvtalsdata med hjélp av

pilknapparna. Knappen kan véljas som Aktiverad [1] eller

Inaktiverad [0] via 0-40 [Hand on] Key on LCP

Externa stoppsignaler som aktiveras via styrsignaler eller en

seriell buss asidosatter ett startkommando via LCP.

Foljande styrsignaler fortsatter att vara aktiva nar [Hand
on] aktiveras:

130BP046.10

. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

. Aterstillning

. Utrullning stopp inverterat

. Reversering

o Stall in valbar bit 0-Stall in valbar bit 1

. Stoppkommando fran seriell kommunikation
. Snabbstopp

. DC-broms

[Off] stoppar den anslutna motorn. Knappen kan viljas
som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0] via 0-41 [Off] Key on
LCP. Om ingen extern stoppfunktion har valts och om
knappen [Off] ar inaktiv kan motorn stoppas genom att
spanningen kopplas bort.

[Auto on] gor att frekvensomformaren kan styras via
styrplintarna och/eller via den seriella kommunikationen.
Nar en startsignal aktiveras pa styrplintarna och/eller
bussen startar frekvensomformaren. Knappen kan véljas
som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0] via 0-42 [Auto on] Key
on LCP.

OBS!

En aktiv HAND-OFF-AUTO-signal via de digitala ingdngarna
har hogre prioritet an mandverknapparna [Hand on] -
[Auto on].

[Reset] anvands for att aterstalla frekvensomformaren efter
ett larm (tripp). Kan véljas som Aktivera [1] eller Inaktivera
[0] via 0-43 [Reset] Key on LCP.

Parameterkortkommandot kan utféras genom att [Main
Menul-knappen halls ned i 3 sekunder. Parameterkortkom-
mandot ger direkt tillgdng till en parameter.

2.1.3 Snabboverforing av
parameterinstallningar mellan flera
frekvensomformare

Nar du ar fardig med att stélla in en frekvensomformare
rekommenderar vi att du lagrar data i LCP:n eller pa en PC
med hjalp av verktygsprogrammet MCT 10.

_ o

M ~
o

o

E

Quick Main Alarm Q

Status Menu Menu Log -

Warn. @

Alarm

Datalagring i LCP:n
1. Ga till 0-50 LCP Copy.

2. Tryck pa [OK]-knappen.
3. Valj "Alla till LCP:n".

MG33MDO07 - VLT® ett registrerat varumirke som tillhér Danfoss 13
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4, Tryck pa [OK]-knappen.

Alla parameterinstallningar sparas nu i LCP:n, som forlopps-
indikatorn visar. Nar indikatorn har natt 100 % trycker du
pa [OK].

OBS!

Stoppa motorn innan du utfér den har atgarden.

Nu kan du ansluta LCP:n till en annan frekvensomformare
och kopiera parameterinstdliningarna aven till denna
frekvensomformare.

Dataoverforing fran LCP:n till frekvensomformaren
1. Ga till 0-50 LCP Copy.

2. Tryck pa [OK]-knappen.
3. Vélj "Alla fran LCP:n".
4, Tryck pa [OK]-knappen.

Parameterinstallningarna som lagrats i LCP:n 6verférs nu
till frekvensomformaren, som forloppsindikatorn visar. Nar
den ndr 100 % trycker du pa [OK].

OBS!

Stoppa motorn innan du utfér den har atgarden.

2.1.4 Visningslage

Under normal drift kan upp till 5 olika driftvariabler visas
kontinuerligt i det mellersta avsnittet: 1.1, 1.2 och 1.3 men
ocksd 2 och 3.

2.1.5 Visningslage - val av avlasningar

Du kan véxla mellan tre statusavldsningsskarmar genom att
trycka pa knappen [Status].

Driftsvariabler med olika format visas i de olika status-
skarmarna - se nedan.

Tabell 2.1 visar de méatvarden som du kan lanka till de olika
driftsvariablerna. Nar tillvalen &r monterade finns det fler
matningar tillgdngliga. Definiera lankarna via 0-20 Display
Line 1.1 Small, 0-21 Display Line 1.2 Small, 0-22 Display Line
1.3 Small, 0-23 Display Line 2 Large och 0-24 Display Line 3
Large.

Varje avlasningsparameter som valjs i 0-20 Display Line 1.1
Small till 0-24 Display Line 3 Large har en egen skala och
egna siffror efter ett eventuellt decimalkomma. Om en
parameter har ett storre numeriskt varde leder det till att
farre decimaler visas.

Ex.: Strémavldsning 5,25 A, 15,2 A, 105 A.

Driftsvariabel: Enhet:
16-00 Control Word hex
16-01 Reference [Unit] [enhet]
16-02 Reference [%] %
16-03 Status Word hex
16-05 Main Actual Value [%] %
16-10 Power [kW] [kW]
16-11 Power [hp] [HP]
16-12 Motor Voltage I\
16-13 Frequency [Hz]
16-14 Motor Current [A]
16-16 Torque [Nm] Nm

16-17 Speed [RPM]

[varv/minut]

16-18 Motor Thermal

%

16-20 Motor Angle

16-30 DC Link Voltage Vv
16-32 Brake Energy /s kw
16-33 Brake Energy /2 min kw
16-34 Heatsink Temp. C
16-35 Inverter Thermal %
16-36 Inv. Nom. Current A
16-37 Inv. Max. Current A
16-38 SL Controller State

16-39 Control Card Temp. C
16-40 Logging Buffer Full

16-50 External Reference

16-51 Pulse Reference

16-52 Feedback [Unit] [Enhet]
16-53 Digi Pot Reference

16-60 Digital Input bin
16-61 Terminal 53 Switch Setting \%
16-62 Analog Input 53

16-63 Terminal 54 Switch Setting Vv
16-64 Analog Input 54

16-65 Analog Output 42 [mA] [mA]
16-66 Digital Output [bin] [bin]
16-67 Pulse Input #29 [Hz] [Hz]
16-68 Freq. Input #33 [Hz] [Hz]
16-69 Pulse Output #27 [Hz] [HZ]
16-70 Pulse Output #29 [Hz] [HzZ]
16-71 Relay Output [bin]

16-72 Counter A

16-73 Counter B

16-80 Fieldbus CTW 1 hex
16-82 Fieldbus REF 1 hex
16-84 Comm. Option STW hex
16-85 FC Port CTW 1 hex
16-86 FC Port REF 1 hex

16-90 Alarm Word

16-92 Warning Word

16-94 Ext. Status Word
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Statusskarm |

Denna avldsningsstatus ar standard efter start eller
initiering.

Anvand [INFO] for att fa information om matvardenas
lankar till de visade driftsvariablerna (1.1, 1.2, 1.3, 2 och 3).
Se driftsvariablerna som visas pa skarmen nedan.

~
1(1)
783A 36,4 kW

799 v/m

130BP041.10

0,000

53,2%

Autofjarramp

Statusskarm ||

Se driftsvariablerna (1,1, 1,2, 1,3 och 2) som visas pa
skarmen nedan.

| exemplet har Varvtal, Motorstrém, Motoreffekt och
Frekvens valts som variabler pa férsta och andra raden.

10
207 v/m 525A 24,4 kW

6,9 Hz

Autofjarr kors

@ @1308%62.1 0

o]

Statusskarm I

Den har skdarmen visar handelse och atgard frdn Smart
Logic Control. Mer information finns i avsnittet Smart Logic
Control.

~

1(1)
778 v/m 0,86 A 4,0 kW

130BP063.10

Lage: 0 av 0 (av)
Nar: -
Utfor: -

Autofjarr kors

2.1.6 Parameterinstallning

Det gar att anvanda frekvensomformaren for praktiskt
taget alla typer av anlaggningar, vilket forklarar varfor
antalet parametrar ar forhallandevis stort. Du kan vilja
mellan tva programmeringslagen for frekvensomformaren
- huvudmenyldage och snabbmenyldge.

Det forsta laget ger tillgang till alla parametrar. Det senare
ldget ger tillgang till ndgra fa parametrar, som maste
stéllas in for att frekvensomformaren ska kunna séttas i
drift.

Oavsett vilket programmeringsldge som anvands kan en
parameter dndras bade i laget Huvudmeny och i laget
Snabbmeny.

2.1.7 Funktioner for knappen Quick Menu

Nar du trycker pa [Quick Menu] visar listan de olika
omraden som ingar i snabbmenyn.

Vélj Personlig meny for att visa de valda personliga
parametrarna. Dessa parametrar valjs i 0-25 My Personal
Menu. Upp till 20 olika parametrar kan laggas till i den har
menyn.

=215
Shabbmenyer

=2 Snabbinstallation
3 Funktionsmenuer
S5 biorda andringar

130BP064.11

Vilj Snabbinstallation for att ga igenom ett begransat antal
parametrar for att fa motorn att ga ndstan optimalt. Fabrik-
sinstallningen for de andra parametrarna beaktar de
onskade styrfunktionerna och konfiguration en av signalin-
gangar/-utgangar (styrplintar).

Du kan vélja parametrar med hjélp av pilknapparna.
Parametrarna i nedanstaende tabell ar tillgangliga.

Parameter inst.

0-01 Language

1-20 Motor Power [kW] [kW]
1-22 Motor Voltage I\
1-23 Motor Frequency [Hz]
1-24 Motor Current [A]

1-25 Motor Nominal Speed [varv/minut]

5-12 Terminal 27 Digital Input | [0] Ingen funktion*

1-29 Automatic Motor
Adaptation (AMA)

[1] Aktivera fullst. AMA

3-02 Minimum Reference [varv/minut]

3-03 Maximum Reference [varv/minut]

3-41 Ramp 1 Ramp up Time [sek]

3-42 Ramp 1 Ramp Down Time | [sek]

3-13 Reference Site

MG33MDO07 - VLT® ett registrerat varumirke som tillhér Danfoss 15
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* Om plint 27 har stéllts in pa "ingen funktion" behodvs
ingen anslutning till +24 V pa plint 27.

Vélj Gjorda dindringar for att fa information om:

. de senaste 10 dndringarna. Anvand navigations-
knapparna[4] [¥] for att rulla mellan de 10 senast
andrade parametrarna.

. andringar gjorda efter fabriksinstéllning.

Vélj Loggningar for att fa information om avldsningar pa
displayens teckenrader. Informationen visas som grafer.
Det ar bara visningsparametrarna som valts i 0-20 Display
Line 1.1 Small och 0-24 Display Line 3 Large som kan visas.
Det gar att lagra upp till 120 prov i minnet som referens
till senare.
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2.1.8 Initial idrifttagning

Det lattaste sattet att utfora initial idrifttagning ar att anvdanda snabbmenyknappen och félja snabbinstallationsproceduren
med hjalp av LCP 102 (las tabellen fran vanster till hoger). Exemplet galler tillampningar utan aterkoppling.

Tryck pa

Q2 Quick Menu

0-01 Language

Stall in sprak

1-20 Motor Power [kW]

Stall in motoreffekt enligt
markskylt

1-22 Motor Voltage

Stall in spdnning enligt
markskylt

1-23 Motor Frequency

Stall in frekvens enligt
markskylt

1-24 Motor Current

Stall in strom enligt markskylt

1-25 Motor Nominal Speed

Stall in varvtal i v/m enligt
markskylt

5-12 Terminal 27 Digital Input

Om standard for plinten ar
Utrullning, inverterad ar det
mojligt att dndra denna
instéllning till Ingen funktion.
Ingen anslutning till plint 27
behovs for att kora AMA

1-29 Automatic Motor Adaptation
(AMA)

Ange 6nskad AMA-funktion.
Det rekommenderas att
aktivera fullstandig AMA

3-02 Minimum Reference

Ange den nedre gransen for
motoraxeln.

3-03 Maximum Reference

Ange den 6vre gransen for
motoraxeln

3-41 Ramp 1 Ramp up Time

Stall in upprampningstid med
referens till synkront
motorvarvtal, ns

3-42 Ramp 1 Ramp Down Time

Stall in nedrampningstid med
referens till synkront
motorvarvtal, ns

3-13 Reference Site

Ange den plats varifran
referensen maste fungera

SISISISISIS NSNS ISISISIS SO

MG33MDO07 - VLT® ett registrerat varumirke som tillhér Danfoss
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2.1.9 Laget Huvudmeny

Aktivera laget Huvudmeny genom att trycka pa knappen
[Main Menu]. Avlasningen pa bilden till hdger visas pa
displayen.

| avsnitten i mitten och nedtill pa displayen visas en lista
Over parametergrupper som kan valjas genom att trycka
pa knapparna upp och ned.

L
1107 v/m 3,84A 1(1)

130BP066.10

1-** Last/motor
2 -** Bromsar

3 - ** Referens / Ramper

Varje parameter har ett namn och ett nummer, vilka alltid
ar desamma oavsett vilket programmeringsldage som
anvands. | huvudmenyldget visas parametrarna gruppvis.
Den forsta siffran i parameternumret (fran vanster) ar
parameterns gruppnummer.

Alla parametrar kan dndras i huvudmenyn. Beroende pa
konfigurationen 7-00 Configuration Modekan vissa
parametrar "saknas". Till exempel kan system utan
aterkoppling délja alla PID-parametrar medan andra
aktiverade alternativ kan gora ytterligare parametergrupper
synliga.

2.1.10 Val av parametrar

| huvudmenyldget visas parametrarna gruppvis. Vélj en
parametergrupp med hjélp av navigationsknapparna.
Foljande parametergrupper ar tillgdngliga:

Nar du har valt en parametergrupp valjer du en parameter
med navigationsknapparna.

| displayens mittavsnitt visas parameterns nummer och
namn tillsammans med det valda parametervardet.

= o

740 v/m 1064A 10 <

O

Grundinstallningar 0-0* e

3

0-01 Sprak )
[0] Engelska

2.1.11 Andra data

Séttet att andra data dr detsamma, oavsett om du véljer en
parameter i laget Snabbmeny eller Huvudmeny. Tryck pa
[OK] for att andra den valda parametern.

Hur du dndrar datavardet beror pa om den valda
parametern representerar ett numeriskt varde eller ett
textvarde.

2.1.12 Andra ett textvarde

Om den valda parametern innehaller ett textvdrde d@ndrar
du textvardet genom att trycka pa navigationsknapparna
[4] [V].

Upp-knappen 6kar vardet, och ned-knappen minskar
vérdet. Placera markéren pa det varde du vill spara och
tryck pa [OK].

o o

740 v/m 10,64 A 1[1] pas

O

Grundinstallningar 0-0* e

\ 3

0-01 Sprak «m
[0] Engelska

2.1.13 Andra en grupp av numeriska
datavarden

Om den valda parametern innehaller ett numeriskt
datavérde kan du dndra det valda vardet med saval

navigationsknapparna [<] [>] som navigationsknapparna
[A] [v]. Anvand navigationsknapparna [<] [>] for att flytta
markdren.

113 v/m 1,78 A 1(1)

Belastningsber. installning 1-6*

130BP069.10

1-60 Belastning vid lagt varvtal
kompensation

180 %

| A 4

Anvand navigationsknapparna[4] [¥] for att andra
datavardet. Upp-knappen Okar datavdrdet, och ned-
knappen minskar det. Placera markoren pa det vérde du
vill spara och tryck pa [OK].
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N
729 v/m 6,21 A 1(1)

Belastningsber. installning 1-6*

130BP070.10

1-60 Belastning vid lagt varvtal
kompensation

&0 %
L v

2.1.14 Stegl6s andring av numeriskt
datavarde

Om den valda parametern innehaller ett numeriskt
datavérde, vilj en siffra med hjélp av navigationsknapparna

(]

130BP073.10

Du kan alltid dndra den valda siffran med navigations-
knapparna [A] [¥].

Den valda siffran anges med markéren. Placera markoren
pa den siffra du vill spara och tryck pa [OK].

957RPM 11.58A 1(1)

Start Adjustments 127

130BP072.10

1-71 High starting torque time

0.8s
| v

2.1.15 Varde ,stegvis

| vissa parametrar kan du vilja att dndra datavdrdet
steglost eller stegvis. Detta galler 7-20 Motor Power [kW],
1-22 Motor Voltage och 1-23 Motor Frequency.
Parametrarna d@ndras bade som en grupp av numeriska
datavarden och stegldst som numeriska datavarden.

2.1.16 Avlasning och programmering av
Indexerade parametrar

Parametrarna indexeras nar de placeras i en rullande stack.
15-30 Fault Log: Error Codetill15-32 Alarm Log: Time
innehaller en fellogg som kan avldsas. Valj en parameter,
tryck pa [OK] och anvéand navigationsknapparna[4] [¥] for
att rulla genom vérdeloggen.

Anvand 3-70 Preset Reference som ett exempel:

Vélj en parameter, tryck pa [OK] och anvédnd navigations-
knapparna [4] [¥] for att rulla genom de indexerade
vardena. Du andrar parametervardet genom att vélja det
indexerade virdet och trycka pé [OK]. Andra virde med
knapparna [4] [¥]. Tryck pa [OK] for att godkdnna den nya
instéllningen. Tryck pa [CANCEL] for att avbryta. Tryck pa
[Back] for att lamna parametern.

2.1.17 Sa har programmerar du pa den
Numeriska lokala kontrollpanelen

Foljande instruktioner galler fér den numeriska LCP:n (LCP
101):
Mandverpanelen ar uppdelad i fyra funktionsgrupper:

1. Numerisk display.

2. Menyknappar och indikeringslampor - dndring av
parametrar och vaxling mellan visningsfunktioner.

3. Navigationsknappar och indikeringslampor
(lysdioder).
4. Funktions- och indikeringsdioder.

Teckenrad i display: Statusmeddelanden som visar ikoner
och siffervdrden.

Indikeringslampor (lysdioder)

B Gron lysdiod/On: Anger om styrsektionen ar pa.
o Gul lysdiod/Vrn.: Anger en varning.
. Blinkande rod lysdiod/Larm: Anger ett larm.

LCP-knappar
[Menu] Vdlj ett av féljande ldgen:

. Status
. Snabbinstallation

. Main Menu
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e snabbmenyn (mer information finns i beskrivningen av LCP
é 102 tidigare i detta kapitel).
S Parametervdrdena kan dndras genom att trycka pa [4] [¥]

ndr vardet blinkar.

Vélj huvudmenyn genom att trycka pa [Menu]-knappen
— — — nagra ganger.

‘7‘ 7‘ _ 7‘ ‘7 Vélj parametergruppen [xx-__] och tryck pé [OK]

: ‘ 77‘ L, 77‘ Setup , Valj parametern __-[xx] och tryck pa [OK]
\

Al Om parametern dr en matrisparameter valjer du matris-
numret och trycker pa [OK]
Vilj 6nskat datavarde och tryck pa [OK].
Parametrar med funktionella val visar varden som [1], [2],
— — — etc. Beskrivningar av de olika valen finns i de individuella
Status Quick Main H parametrarnas kapitel i avsnittet Parameterval
2 Menu Setup Menu

[Back] for att ga tillbaka

Piltangenterna [4] [¥] anvands for att mandvrera mellan
é kommandon och inom parametrar.

@ ‘c_)
o
ez e%
e g
’ 7 2
P 2-03
Setup 1
Alarm
|
4 Status Quick Main
Menu Setup Menu
Statuslige 2.1.18 Knappar for lokalstyrning
Anger status for frekvensomformaren eller motorn.
Om ett larm intraffar véxlar NLCP:n automatiskt till Knapparna for lokal styrning finns nederst pa LCP.
statuslaget.
Ett antal larm kan visas. 1 1 1 e
O
g
OBS! 3
Parameterkopiering dr inte méjligt med den numeriska

lokala man&verpanelen LCP 101.
[Hand on] aktiverar styrningen av frekvensomformaren via

LCP:n. [Hand On] startar dven motorn och nu kan du ocksa
mata in motorvarvtalsdata med hjélp av pilknapparna.

° [P Knappen kan véljas som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0]
YN Sep 1 via 0-40 [Hand on] Key on LCP.
Externa stoppsignaler som aktiveras via styrsignaler eller en
seriell buss asidosatter ett startkommando via LCP.

130BP077.10

3 Foljande styrsignaler fortsatter att vara aktiva ndr [Hand
A 1 S on] aktiveras:
; 2
N Setup 1 . [Hand on] - [Off] - [Auto on]

o Reset-knapp

Huvudmeny/Snabbinstallation anvands for att o Utrullning stopp inverterat

programmera alla parametrar eller endast parametrarna i R Reversering
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. Menyval, Isb - Menyval, msb 14-22 Operation Mode initierar allt utom:

. Stoppkommando fran seriell kommunikation 14-50 RF Filter

Snabb 8-30 Protocol
n

* abbstopp 8-31 Address

. DC-broms 8-32 FC Port Baud Rate
Off] stoppar den anslutna motorn. Knappen kan viljas 8-35 Minimum Response Delay
som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0] via 0-41 [Off] Key on 8-36 Max Response Delay
LCP. 8-37 Max Inter-Char Delay
Om ingen extern stoppfunktion har valts och om knappen 15-00 Operating Hours till15-05 Over Volt's
[Off] &r inaktiv kan motorn stoppas genom att spanningen 15-20 Historic Log: Event till15-22 Historic Log: Time
kopplas bort. 15-30 Fault Log: Error Code till15-32 Alarm Log: Time
[Auto on] gor att frekvensomformaren kan styras via Manuell initiering
styrplintarna och/eller via den seriella kommunikationen.
Nér en startsignal aktiveras pa styrplintarna och/elle"r. 1. Koppla fran natférsérjningen och vanta tills displayen
bussen startar frekvensomformaren. Knappen kan véljas slocknat

som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0] via 0-42 [Auto on] Key

2a. Tryck pa [Status] - [Main Menu] - [OK] samtidigt medan
on LCP.

du startar LCP102, grafisk display
2b. Tryck pa [Menu] medan du startar LCP 101, numerisk

OBS! display

En aktiv HAND—OFF-AUTO—SIgnal via de dlgitala ingéngarna 3. Slapp knapparna efter 5 sekunder.
har hégre prioritet an mandverknapparna [Hand on] [Auto 4. Nu &r frekvensomformaren programmerad enligt fabrik-
onl.

sinstallningarna.

[Reset] anvands for att aterstalla frekvensomformaren efter
ett larm (tripp). Kan véljas som Aktivera [1] eller Inaktivera
[0] via 0-43 [Reset] Key on LCP.

Denna procedur initierar aterstaller allt utom:

15-00 Operating Hours
15-03 Power Up's

e . . o . . 15-04 Over Temp's
2.1.19 Initiering till fabriksinstallningar 1505 Over Volr's

Initiera fabriksinstéliningarna for frekvensomformaren for OBS!

frekvensomformaren pa tva satt: o .
En manuell initierings aterstéller dven installningarna for

seriell kommunikation, RFI-filter (14-50 RFI Filter) och

Rekommenderad initieringaterstallning (via 14-22 Operation
fellogg.

Mode)

Vélj 14-22 Operation Mode

Tryck pé [OK]

Vélj "Initiering"

Tryck pa [OK]

Koppla fran natforsorjningen och vanta tills displayen

B4l Il Rl

slocknar.

6. |Sla pa natférsorjningen igen. Nu ar frekvensomformaren
aterstalld.
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3 Parameterbeskrivning

3.1 Val av parametrar

Parametrarna for FC 300 &r grupperade i olika parameter-

grupper for att det ska vara enkelt att vilja ratt parametrar.

Pa sa satt kan frekvensomformaren anvandas pa ett
optimalt satt.
0-** Drift- och displayparametrar

. Grundinstallningar, menyhantering

. Display- och LCP-parametrar for val av avlasning,
instéllning av urvals- och kopieringsfunktionerna

1-** Last- och motorparametrar dér alla last- och motorre-
laterade parametrar ingar

2-** Bromsparametrar

. DC-broms
. Dynamisk broms (motstandsbroms)
. Mekanisk broms
. Overspanningsstyrning
3-** Referenser och rampparametrar och DigiPot-

funktionen

4-** Granser Varningar; instdllning av granser och varnings-
parametrar

5-** Digitala ingdngar och ingangar, inklusive reldstyrning
6-** Analoga ingangar och utgangar

7-** Regulatorer; instéllning av parametrar for varvtals- och
processreglering

8-** Kommunikations- och tillvalsparametrar for installning
av parametrar for FC RS485 och FC USB-porten.

9-** Profibus-parametrar

10-** DeviceNet- och CAN-faltbussparametrar
12-** Ethernet-parametrar

13-** Smart Logic Control-parametrar

14-** Parametrar for specialfunktioner

15-** Parametrar for information om frekvensomformaren

16-** Avldasningsparametrar

17-** Parametrar for pulsgivartillval

18-** Avlasningsparametrar 2

30-** Specialfunktioner

32-** MCO, grundldggande installningsparametrar

33-** Av. MCO- Installningsparametrar

34-** MCO-dataavlasn.

35-** Givaringang Tillval, parametrar
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3.2 Parametrar: 0-** Drift och display

Parametrar relaterade till frekvensomformarens

0-01 Language

Option:

Funktion:

Thai

Ingar i sprakpaket 2

fundamentala funktioner, LCP-knapparnas funktion och
LCP-displayens konfiguration.

3.2.1 0-0* Grundinstallningar

0-01 Language

Option:

Funktion:

Bahasa Indonesia

Ingar i sprakpaket 2

Anger vilket sprak som ska anvandas pa
displayen. Frekvensomformaren kan
levereras 4 olika sprakpaket. Engelska
och tyska ingar i alla paket. Engelska kan
inte tas bort eller dndras.

[0] * | English

Ingdr i sprakpaket 1 - 4

[1] | Deutsch

Ingér i sprakpaket 1 - 4

[2] Francais

Del av sprakpaket 1

[3] | Dansk Sprakpaket 1 bestar av:
[4] | Spanish Sprakpaket 1 bestar av:
[5] | ltaliano Sprakpaket 1 bestar av:

Svenska Sprakpaket 1 bestar av:

[71 | Nederlands

Sprakpaket 1 bestar av:

[10] | Chinese

Ingar i sprakpaket 2

Suomi

Sprakpaket 1 bestar av:

[22] | English US

Del av sprakpaket 4

Greek Del av sprakpaket 4
Bras.port Del av sprakpaket 4
Slovenian Del av sprakpaket 3
Korean Ingar i sprakpaket 2
Japanese Ingér i sprakpaket 2
Turkish Del av sprakpaket 4

Trad.Chinese

Ingér i sprakpaket 2

Bulgarian Del av sprakpaket 3
Srpski Del av sprakpaket 3
Romanian Del av sprakpaket 3
Magyar Del av sprakpaket 3
Czech Del av sprakpaket 3
Polski Del av sprakpaket 4
Russian Del av sprakpaket 3

[52] | Hrvatski

Option:

0-02 Motor Speed Unit

Funktion:

Vad displayen visar beror pa instéllningar som gjorts i
parameter 0-02 Motor Speed Unit och 0-03 Regional
Settings. Hur fabriksinstéllningen av 0-02 Motor Speed
Unit och 0-03 Regional Settings ser ut beror pa vilken
del av varlden som frekvensomformaren levereras till,
men den gar att programmera om efter behov.

OBS!

Om Motorvarvtalsenhet éndras, kommer vissa
parametrar att aterga till sina initialvarden. Det
rekommenderas att vélja motorvarvtalsenheten
forst och darefter andra andra parametrar.

[0] |RPM

Vélj hur parametrarna for motorvarvtal (dvs.
referenser, aterkopplingar, grénser) ska visas i termer
som motorvarvtal (v/m).

[1] * [ Hz

Vélj hur parametrarna for motorvarvtal (dvs.
referenser, aterkopplingar, granser) ska visas i termer
som utfrekvens till motorn (Hz).

OBS!

Det gar inte att &ndra parametern medan motorn &r igdng.

0-03 Regional Settings

Option:

Funktion:

[0] * | Interna-

Aktiverar 1-20 Motor Power [kW] for installning

tional av motoreffekten i kW, samt staller in
standardvardet for 1-23 Motor Frequency pa 50
Hz.
[1] * | US Aktiverar 1-20 Motor Power [kW] for installning

av motoreffekten i hk, samt staller in
standardvardet for 7-23 Motor Frequency pa 60
Hz.

OBS!

Det gér inte att &ndra parametern medan motorn &r igang.

0-04 Operating State at Power-up (Hand)

Option:

Funktion:

Vdljer driftldge nar frekvensomformaren har
ateranslutits till natspanningen efter
nedkoppling till laget Hand (lokal).

[0] |Resume

Startar om frekvensomformaren med
oforandrad lokal referens och med samma
installningar for start/stopp (tillampas med
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0-04 Operating State at Power-up (Hand) 0-10 Active Set-up

Option: Funktion: Option: Funktion:
hjalp av [HAND ON/OFF] ) som innan [1] * | Set-up 1 Meny 1 [1] till Meny 4 [4] &r de fyra separata
frekvensomformaren kopplades ned. parametermenyerna inom vilka alla
[1] * | Forced Startar om frekvensomformaren med en parametrar kan programmeras.
stop, sparad lokal referens nar natférspanningen ar [2] |Set-up 2
ref=old paslagen igen och du har tryckt pa [HAND [3] |Set-up 3
ON]. [4] |Set-up 4
21 |Forced Aterstiller den lokala referensen till 0 efter [9] [Multi Set-up [Fjarrval av menyer med hjélp av digitala
stop, ref=0 | omstart av frekvensomformaren. ingangar och den seriella kommunikations-

porten. Den hdr menyn anvander
instéllningarna fran 0-12 This Set-up Linked to.
% .

3.2.2 0-1* Menyhantering Stoppa frekvensomformaren innan du &ndrar

funktionerna utan och med aterkoppling.

Definiera och styr enskilda parametermenyer.

Det finns fyra parameteruppsattningar for Anvand 0-51 Set-up Copy for att kopiera en meny till en
frekvensomformaren, som kan programmeras oberoende eller alla menyer. Stoppa frekvensomformaren innan du
av varandra. Det gér frekvensomformaren valdigt flexibel vaxlar mellan menyer ddr parametrar markerade med "kan
och lamplig att anvdnda for att I6sa avancerade styrfunk- ej andras under drift" har olika varden. For att undvika
tionalitetsproblem, vilket ofta sparar in kostnaden for konflikt hos installningarna for samma parameter inom tva
extern styrutrustning. Till exempel kan uppséattningarna olika menyer, lanka ihop menyerna med 0-12 This Set-up
anvandas for att programmera frekvensomformaren sa att Linked to. Parametrar markerade som "kan ej dndras under
den féljer ett styrningsschema i en instéllning (t.ex. motor drift" har markeringen FALSKT i parameterlistorna i

1 for horisontell rérelse) och ett annat styrningsschema i avsnittet Parameterlistor.

en anna.n |nsta||n|ng”(t.e?(. motor 2 f?r vertikal rorelse).
Alternativt kan uppsattningarna anvandas av en OEM-

maskintillverkare for att programmera alla Option: Funktion:

fabriksmonterade frekvensomformare fér olika maskintyper Vélj den meny som ska redigeras (dvs.
inom en produktgrupp pé exakt samma sitt, s& att de far programmeras) under drift; antingen den
samma parametrar. Under produktion viljs sedan en aktiva menyn eller nagon av de inaktiva
specifik meny, beroende pa vilken maskin som menyerna.

frekvensomformaren ska installeras i. [0] [Factory setup | Kan inte redigeras men kan anviandas som
Den aktiva menyn (det vill saga den meny som datakalla om du vill &terstalla de andra
frekvensomformaren for tillfdllet arbetar i) kan véljas i menyerna till kinda vérden.

0-10 Active Set-up och visas i LCP:n. Genom multikonfigu-
ration gar det att véxla mellan konfigurationer dar
frekvensomformaren &r i drift eller stoppad, via digital

[1] * | Set-up 1 Meny 1 [1] till Meny 4 [4] kan redigeras fritt
under drift, oberoende av den aktiva menyn.

ingdng eller seriella kommunikationskommandon. Om det [2] |Set-up 2

ar nédvandigt att andra meny under drift maste 0-12 This [3] |Set-up 3

Set-up Linked to vara programmerad pa ratt satt. Med hjalp [4] |set-up 4

av 0-11 Edit Set-up & det mgjligt att redigera parametrar i [9] [ Active Set-up | Kan ocksa redigeras under drift. Redigera
alla menyer, samtidigt som frekvensomformaren fortsatter vald meny fran en rad kallor: LCP, Frekven-
att kora i sin aktiva meny, som kan vara en annan an den somformare RS-485, Frekvensomformare USB
som redigeras. Med hjélp av 0-57 Set-up Copy ar det eller upp till fem faltbussplatser.

mojligt att kopiera parameterinstéliningar mellan menyer
for att mojliggdra snabbare idrifttagning om liknande
parameterinstallningar krdvs i flera menyer.

0-10 Active Set-up

Option: Funktion:
Valj meny for att styra frekvensomformarens
funktioner.
[0] [Factory Kan inte andras. Den innehaller Danfoss
setup datauppsattning och kan anvéndas som

datakalla vid aterstéllning av de andra

menyerna till kdnda varden.
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1

2 1
P 0-11 O[O]0

3

4

P 0-11

=
oooo
>
0000

P 0-11

RE

PLC-faltbuss

P 0-11

130BA199.10

0-12 This Set-up Linked to

Option:

Funktion:

For att mojliggora konfliktfria andringar fran en
meny till en annan under drift, ldnkas menyerna
som innehaller parametrar som inte kan andras
under drift. Lanken garanterar synkronisering av
parametervarden markerade som "kan ej @ndras
under drift" vid flyttning fran en meny till en
annan under drift. Parametrar markerade som
"kan ej andras under drift" kan identifieras med
etiketten FALSKT i parameterlistorna i avsnittet
Parameterlistor.

0-12 This Set-up Linked to anvands for Ext.
menyval i 0-10 Active Set-up. Ext. menyval
anvands for att flytta mellan menyer under drift
(dvs. medan motorn ar igang).

Exempel:

Anvand Ext. menyval for att vaxla fran Meny 1
till Meny 2 medan motorn ar igang.
Programmera i Meny 1 och se sedan till att
Meny 1 och Meny 2 &r synkroniserade (eller
"lankade"). Synkronisering kan utforas pa tva
satt:

1. Andra den redigerade menyn till Meny 2 [2] i
0-11 Edit Set-up och stéll in 0-12 This Set-up
Linked to till Meny 1 [1]. Detta startar lanknings-
processen (synkroniseringen).

0-12 This Set-up Linked to

Option:

Funktion:

130BP075.10

ELLER

2. Medan du é&r kvar i Meny 1, kopiera Meny 1
till Meny 2. Ange sedan 0-12 This Set-up Linked
to till Meny 2 [2]. Detta startar lankningspro-
cessen.

130BP076.10

Nar lankningen é&r slutford visas vardet {1,2} i
0-13 Readout: Linked Set-upsfor att ange att alla
aktiva parametrar som ar markerade med "kan
ej andras under drift" nu ar desamma i Meny 1
och Meny 2. Om det sker andringar i en
parameter av typen "kan ej andras under drift",
till exempel 7-30 Stator Resistance (Rs), i Meny 2,
kommer andringen automatiskt att ske dven i
Meny 1. En vaxling mellan Meny 1 och Meny 2
under drift &r nu mgjlig.

[0] *

Not linked

[1]

Set-up 1

Set-up 2

Set-up 3

Set-up 4
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0-13 Readout: Linked Set-ups 0-20 Display Line 1.1 Small

Matris [5] Option: Funktion:
Range: Funktion: Vélj en variabel fér display i rad 1,
0*| [0-255]]Visa en lista &ver alla menyer linkade genom vanster position.
0-12 This Set-up Linked to. Parametern har ett [0] * None Inget displayvirde valt.
index for varje parameterinstallning. Parameter-
. . .. . [9] Performance
vardet som visas for varje index representerar .
. — . . Monitor
vilken meny som ar lankad till den parameterin-
S [15] Readout: actual
stallningen.
setup
Index LCP vérde [37] Display Text 1
0 {0} [38] Display Text 2
1 {1,2} [39] Display Text 3
2 {1,2} [748] PCD Feed Forward
3 {3} [953] Profibus Warning
4 4} Word
[1005] | Readout Transmit
Tabell 3.2 Exempel: Meny 1 och Meny 2 &r Error Counter
lankade [1006] | Readout Receive
Error Counter
0-14 Readout: Edit Set-ups / Channel [1007] | Readout Bus Off
Counter
Range: Funktion: .
y—— = 7 = [1013] | Warning Parameter
0 [-2147483648 - | Visa instéllningen for 0-11 Edit Set-up for var [1230] | Warning Parameter
2147483647 ] och en av de fyra olika kommunikationska-
« . [1472] | Legacy Alarm
nalerna. Nar numret visas i hex, som det Word
or
gor i LCP, representerar varje nummer en -
[1473] Legacy Warning
kanal.
Word
Nummer 1-4 representerar ett
menynummer; "F" betyder fabriksinstallning; [1474] | Leg. Ext. Status
och "A" betyder aktiv meny. Kanalerna ar, Word.
fran hoger till vanster: LCP, Frekvensomfor- [1501] | Running Hours
marbuss, USB, HPFB1-5. [1502] | kWh Counter
Exempel: Numret AAAAAA21h innebar till [1600] | Control Word Aktuellt styrord
exempel att frekvensomformarbussen valde [1601] | Reference [Unit] Total referens (summan av digital/
Meny 2 i 0-11 Edit Set-up, LCP valde Meny 1 analog/férinstalld/buss/fryst
och alla andra anvande den aktiva menyn. referens/ka och minska) i vald
enhet.
0-15 Readout: actual setup
. [1602] | Reference % Total referens (summan av digital/
Range: Funktion: analog/forinstalld/buss/fryst
0* [ [0-255 ] [ Funktionen innebér att det gar att ldsa av den referens/dka och minska) i procent.
aktiva menyn dven ndr Ext menyval har valts i par
0-10 [1603] | Status Word Aktuellt statusord.
[1605] | Main Actual Value | Faktiskt varde i procent.
3.2.3 0-2* LCP Displ i
e ) Isplay [1609] | Custom Readout
. [1610] | Power [kW] Motorns faktiska effektforbrukning i
Definiera variabler som visas pa den grafiska LCP:n. KW
OBS' [1611] | Power [hp] Motorns faktiska effektforbrukning i
: HP.
Se parameters 0-37 Display Text 1, 0-38 Display Text 2 och
0-39 Display Text 3 for information om hur du skriver [1612] | Motor Voltage Anger spanningen till motorn.
displaytexter. [1613] | Frequency Motorfrekvensen, d.v.s. utfrek-
vensen fran frekvensomformaren,
uttryckt i Hz.
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0-20 Display Line 1.1 Small 0-20 Display Line 1.1 Small

Option: Funktion: Option: Funktion:
[1614] | Motor Current Fasstrommen i motorn matt som [1652] | Feedback [Unit] Referensvardet fran program-
ett effektivvarde. merade digitala ingangar.
[1615] | Frequency [%] Motorfrekvensen, d.v.s. utfrek- [1653] | Digi Pot Reference
vensen fran frekvensomformaren, [1657] | Feedback [RPM]
uttryckt i procent. [1660] | Digital Input Signalstatus fér de 6 digitala
[1616] | Torque [Nm] Aktuellt motormoment i Nm plintarna (18, 19, 27, 29, 32 och
- - 33). Det finns 16 bitar totalt men
[1617] * [ Speed [RPM] Varvtal i varv per mln.ut, d.v.s. endast sex av dem anvinds.
HACIECITAL a.1xelvarvtal vid Ingéng 18 stammer Gverens med
aterkoppling. den anvanda biten langst till
[1618] | Motor Thermal Termisk belastning pa motorn, vanster. Signal lag = 0; Signal hog
berdknad genom ETR-funktionen. =1.
[1619] | KTY sensor [1661] | Terminal 53 Switch | Instéllningen for ingdngsplint 54.
temperature Setting Strém = 0; Spanning = 1.
[1620] | Motor Angle [1662] | Analog Input 53 Faktiska véardet pa ingéng 53
[1621] | Torque [%] High antingen som referensvérde eller
Res. skyddsvérde.
[1622] | Torque [%] Aktuell motorbelastning i procent - - - — -
) [1663] | Terminal 54 Switch [ Instéllningen for ingangsplint 54.
av nominellt motormoment. . .
Setting Strém = 0; Spanning = 1.
[1625] | Torque [Nm] High - - . . =
- —— [1664] | Analog Input 54 Faktiskt vérde pa ingang 54
[1630] | DC Link Voltage Mellankretsspéanning i ) -
antingen som referensvarde eller
frekvensomformaren. .
skyddsvarde.
[1632] | Brake Energy /s Aktuell bromseffekt som 6verfors - - " " -
. ) [1665] | Analog Output 42 | Faktiska vardet pa utgang 42 i mA.
till ett externt bromsmotstand. B . 5
. [mA] Anvand 6-50 Terminal 42 Output for
Anges som ett momentant varde. L .
att valja vardet som ska visas.
[1633] | Brake Energy /2 Bromseffekt som overfors till ett — — - - —
. . [1666] | Digital Output Bindra vérdet for alla digitala
min externt bromsmotstand. Medelef- ; R
. [bin] utgangar.
fekten for de senaste 120
sekunderna beriknas kontinuerligt. [1667] | Freq. Input #29 Faktiska vardet for frekvensen pé
- - [Hz] plint 29 som en impulsingang.
[1634] | Heatsink Temp. Aktuell temperatur pa
frekvensomformarens kylplatta. [1668] | Freq. Input #33 Faktiska vérdet for frekvensen pé
Urkopplingsgrénsen &r 95 +5 °C; [Hz] plint 33 som en impulsingang.
aterinkoppling sker vid 70 £5° C. [1669] | Pulse Output #27 | Faktiska vardet for impulser pa
[1635] |Inverter Thermal | Véxelriktarens procentuella [Hz] plint 27 i digitalt utgangslage.
belastning. [1670] | Pulse Output #29 | Faktiska vardet for impulser pa
[1636] |Inv. Nom. Current | Nominell strém i [Hz] plint 29 i digitalt utgangsldge.
frekvensomformaren. 116711 | Relay Output [bin]
[1637] | Inv. Max. Current Maximal strom i [1672] | Counter A Applikationsberoende (till exempel
frekvensomformaren. SLC-styrning)
[1638] | SL Controller State | Status fér den &tgérd som utférs av [1673] | Counter B Applikationsberoende (till exempel
regulatorn. SLC-styrning)
[1639] | Control Card Styrkortets temperatur. [1674] | Prec. Stop Counter | Visar det faktiska réknarvardet.
Temp. [1675] | Analog In X30/11 Faktiskt varde pa ingdng X30/11
[1650] | External Reference | Summan av den externa referensen antingen som referensvirde eller
i procent, dvs. summan av analog/ skyddsvarde.
puls/buss.
[1676] | Analog In X30/12 | Faktiskt varde pa ingang X30/12
[1651] | Pulse Reference Frekvensen i Hz ansluten till de antingen som referensvarde eller
digitala ingdngarna (18, 19 eller 32, skyddsvirde.
33).
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0-20 Display Line 1.1 Small 0-20 Display Line 1.1 Small

Option: Funktion: Option: Funktion:
[1677] | Analog Out X30/8 | Faktiskt varde pa utgang X30/8 i [3402] | PCD 2 Write to
[mA] mA. Anvand 6-60 Terminal X30/8 MCO
Output for att valja vardet som ska [3403] | PCD 3 Write to
visas. MCO
[1678] Analog Out X45/1 [3404] PCD 4 Write to
[mA] MCO
[1679] | Analog Out X45/3 (3405] | PCD 5 Write to
[mA] MCO
[1680] | Fieldbus CTW 1 Styrord (CTW) mottaget fran [3406] | PCD 6 Write to
bussmastern. mco
[3407] [ PCD 7 Write to
[1682] | Fieldbus REF 1 Huvudreferensvarde som skickats MCO
d styrord fran b tern.
med styrord fran bussmastern [3408] | PCD 8 Write to
[1684] | Comm. Option Utokat statusord for faltbusskom- MCO
STW munikationstillval. [3409] | PCD 9 Write to
[1685] |FC Port CTW 1 Styrord (CTW) mottaget fran Mco
bussmastern. [3410] | PCD 10 Write to
FC Port REF S d (STW) skickat till Mo
[1686] ort 1 btatusor ( ) skickat ti 13421] PCD 1 Read from
tern.
ussmastern MCO
[1690] | Alarm Word Ett eller flera larm i form av en [3422] | PCD 2 Read from
Hex-kod MCO
[1691] | Alarm Word 2 Ett eller flera larm i form av en [3423] | PCD 3 Read from
Hex-kod Mmco
[3424] | PCD 4 Read from
[1692] | Warning Word En eller flera varningar i form av en MCO
Hex-kod.
[3425] | PCD 5 Read from
[1693] | Warning Word 2 En eller flera varningar i form av en MCO
Hex-kod. [3426] |PCD 6 Read from
[1694] | Ext. Status Word En eller flera tillstandskoder i form McCo
av en Hex-kod. [3427] | PCD 7 Read from
MCO
[1836] | Analog Input
[3428] | PCD 8 Read from
X48/2 [mA]
MCO
[1837] | Temp. Input X48/4
1838 = | X48/7 [3429] | PCD 9 Read from
[ ] emp. Input MCO
1 T L
LR xir;/?o nput [3430] |PCD 10 Read from
: MCO
1 Digital | 2
[1860] P'g'ta :p;t [3440] | Digital Inputs
1 IDE
[1890] Process oD rror [3441] | Digital Outputs
1891 |
[1891] Process oD Output [3450] [ Actual Position
1892
[1892] rocess [3451] | Commanded
Clamped Output -
P PID Gain Position
1893
[ ] rocess [3452] | Actual Master
Scaled Output ™
Wobble Delta Fre Position
301 .
[3019] ° q [3453] | Slave Index
Scaled .
5 Status Position
3110 a
[ ] ypass Y [3454] | Master Index
Word .
5 n - Position
3111
[ ] ypass Running [3455] | Curve Position
Hours
[3456] | Track Error
[3401] PCD 1 Write to —
[3457] | Synchronizing
MCO
Error
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0-20 Display Line 1.1 Small

0-24 Displayrad 3, stor

Option: Funktion: Vilj en variabel fér visning pa rad 3.
[3458] | Actual Velocity Option: Funktion:
[3459] | Actual Master [30121] * | Natfrekvens | Tillvalen dr samma som de som raknas
Velocity upp i 0-20 Display Line 1.1 Small.
[3460] | Synchronizing
Status
[3461] | Axis Status Range: Funktion:
[3462] | Program Status Application [0- Ange upp till 50 parametrar som ska
[3464] | MCO 302 Status dependent* [9999] | visas i Q1 Personlig meny som n&s med
[3465] | MCO 302 Control knappen [Quick Menu] pa LCP.
[3470] | MCO Alarm Word Parametrarna visas i Q1 Personlig meny i
1 den ordning de programmerats in i den
[3471] | MCO Alarm Word har matrisparametern. Ta bort
2 parametrar genom att ange deras varde
[4285] | Active Safe Func. till "0000".
[4286] | Safe Option Info Detta kan till exempel anvéndas for att
[9913] | Idle time ge en snabb enkel atkomst till bara en
[9914] | Paramdb requests eller upp till 50 parametrar som kraver
in queue andring pa regelbunden basis (till
[9917] |tCon1 time exempel p.g.a. fabriksunderhall) eller for
[9918] | tCon2 time att en underleverantor enkelt ska kunna
[9919] | Time Optimize ta sin utrustning i drift.

Measure

[9920] | HS Temp. (PC1)
[9921] | HS Temp. (PC2)
[9922] | HS Temp. (PC3)
[9923] | HS Temp. (PC4)
[9924] | HS Temp. (PC5)
[9925] | HS Temp. (PC6)
[9926] | HS Temp. (PC7)
[9927] | HS Temp. (PC8)

3.2.4 0-3* LCP Anpassad avlasning

Det gar att anpassa displayelementen for olika syften:
*Anpassad avlasning. Varde i forhdllande till varvtal (linjart,
kvadratiskt eller i kubik beroende pa vilken enhet som har
valts i 0-30 Custom Readout Unit) *Displaytext. Textstrdng
som lagras i en parameter.

Anpassad avldsning

Det berdknade vardet som ska visas baseras pa install-
ningarna i 0-30 Custom Readout Unit, 0-31 Custom Readout
Min Value (endast linjara), 0-32 Custom Readout Max Value,
Alternativen dr samma som de som listas for 4-13 Motor Speed High Limit [RPM], 4-14 Motor Speed High
0-20 Display Line 1.1 Small. Limit [Hz] och faktiskt varvtal.

0-22 Displayrad 1,3, liten Anpassad avidsning (vérde)
9

0-21 Displayrad 1,2, liten

Option: Funktion:

[0] * [ Ingen | Vélj en variabel for visning pa rad 1, mellanposition.

P 16-0! -
Option: Funktion: Anpassad avidsning g
enhet P 0-30 é
[30120] * | Mains Current | Valj en variabel for visning pa rad 1, Mox.varde ®
[A] héger position. Alternativen ar samma N
552
som de som listas for 0-20 Display Line & P
N
1.1 Small. S
7 & /s
- N o
0-23 Displayrad 2, stor o < &7 8
. . &% x°
Option: Funktion: wnsrae | v &
.. . N .. N R o ndas: injara *_
[30100] * | Utstrom [A] | Valj en variabel for visning pa rad 2. enheter Motorvar
lotorvarvta
Alternativen dr samma som de som listas
0 Moo
for 0-20 Display Line 1.1 Small. P 4-13 énm)
P 4-14 (Hz)

Relationen beror pa vilken typ av enhet som har valts i
0-30 Custom Readout Unit:
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Dimensionslds Option: Funktion:
varvtal (125 | fe¥s
Flode, volym [126] | ft/min
Flode, méngd Linjar 1271 | fern
HnaStighet 11301 | Ib/s
Langd (1311 | 1b/min
Temperatur [132] | Ib/h
Tryck Kvadratisk [140] | fu/s
Effekt I kubik 1411 | fumin
[145] | ft
Option: Funktion: [170] | psi
Det gar att programmera ett varde som ska visas (1711 | Ib/in?
pa LCP-displayen. Virdet har en relation till [172] | in WG
varvtalet som ar linjar, kvadratisk eller i kubik. [173] | ft WG
Den har relationen beror pa vilken enhet som har [180] | HP
valts (se tabellen ovan). Det faktiska varde som
har berdknats kan avldsas i76-09 Custom Readout,
och/eller visas pé displayen genom att Anpassad Range: Funktion:
avldsning [16-09] véljs i 0-20 Display Line 1.1 Small 0.00 Custom- [Application Den héar parametern stéller in
till 0-24 Display Line 3 Large. ReadoutUnit* [ dependant] minvarde for den anvandar-
[0] * | None definierade visningen
0 % (intraffar vid nollvatvtal). Gar
5] PPM endast att stalla in till nagot
- annat an 0 nar en linjar
[10] [ 1/min TFo F .
enhet valjs i 0-30 Unit for
(11 |rpm User-defined Readout. For
LoD ke kvadratiska enheter och
(201 | Vs enheter i kubik & minimi-
(211 | V/min vérdet 0.
[22] [I/h
23] |ms 0.00 Custom- [Tillampningsbe- | Den hér parametern stéller in
. ReadoutUnit* roende] minvarde fér den anvandar-
[24] | m*/min . L
3 definierade visningen
2] | (intraffar vid nollvatvtal). Gar
[301_| ka/s endast att stélla in till ndgot
[31] | kg/min annat dn 0 nar en linjar
[32] |kg/h enhet viljs i 0-30 Unit for
[33] [t/min User-defined Readout. For
[34] |t/h kvadratiska enheter och
[40] | m/s enheter i kubik ar minimi-
[41] | m/min vardet 0.
[45] [m
[70] | mbar Range: Funktion:
[71] | bar 100.00 Custom- | [ par. 0-31 - | Den hér parametern stller
[72] |Pa ReadoutUnit* 999999.99 in maxvarde som ska visas
[73] |kPa CustomRea- nar motorns varvtal har natt
[74] | m WG doutUnit] det installda vardet for
[80] [kw 4-13 Motor Speed High Limit
[120] | GPM [RPM] eller 4-14 Motor Speed
1211 | gal/s High Limit [Hz] (beror pa
11221 | gal/min instéllning i 0-02 Motor
[123] | gal/h Speed Unit).
[124] | CFM
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0-37 Display Text 1
Funktion:

Range:

0-41 [Off] Key on LCP

Option: Funktion:

0* [ [0-01]]|Ange en text som kan visas i den grafiska displayen
genom att valja Display Text 1 [37] i 0-20 Display
Line 1.1 Small, 0-21 Display Line 1.2 Small,

0-22 Display Line 1.3 Small, 0-23 Display Line 2 Large
eller 0-24 Display Line 3 Large.

0-38 Display Text 2
Funktion:

Range:

0* [ [0-01]]|Ange en text som kan visas i den grafiska displayen
genom att valja Display Text 2 [38] i 0-20 Display
Line 1.1 Small, 0-21 Display Line 1.2 Small,

0-22 Display Line 1.3 Small, 0-23 Display Line 2 Large
eller 0-24 Display Line 3 Large.

0

Range:

39 Display Text 3
Funktion:

0* [ [0-01]]|Ange en text som kan visas i den grafiska displayen
genom att valja Display Text 3 [39] i 0-20 Display
Line 1.1 Small, 0-21 Display Line 1.2 Small,

0-22 Display Line 1.3 Small, 0-23 Display Line 2 Large
eller 0-24 Display Line 3 Large.

3.2.5 0-4* LCP Knappsats

Aktivera, inaktivera och I6senordsskydda enskilda knappar
pa LCP-knappsatsen.

0-40 [Hand on] Key on LCP

Option: Funktion:
[0] * [ Disabled

Ingen effekt nar [Hand on] trycks ned. Valj
[0] Inaktiverad for att undvika att
frekvensomformaren startas av misstag i
laget Hand on.

[1] * | Enabled LCP:n gar direkt over till laget Hand on nar

du trycker pa [Hand on].

[2] [Password Efter att du tryckt pa [Hand on] maste du
ange ett l6senord. Om 0-40 [Hand on] Key on
LCP finns med i Personlig meny anger du
|6senordet i 0-65 Quick Menu Password. Ange
annars |6senordet i 0-60 Main Menu

Password.

[0] * [ Disabled | Undviker att frekvensomformaren stoppas

oavsiktligt.

[1] * | Enabled
[2] [Password | Undviker oauktoriserade stopp. Om 0-41 [Off] Key
on LCP finns med i snabbmenyn definierar du

l6senordet i 0-65 Quick Menu Password.

0-42 [Auto on] Key on LCP
Option: Funktion:

[0] * | Disabled

Undviker att frekvensomformaren startas
oavsiktligt i laget Auto.

[1] * | Enabled
[2] | Password | Undviker obehorig start i laget Auto. Om
0-42 [Auto on] Key on LCP finns med i
snabbmenyn definierar du I6senordet i
0-65 Quick Menu Password.

043 [Reset] Key on LCP
Option: Funktion:

[0] * | Disabled

Ingen funktion nar [Reset]-knappen trycks
ned. Undviker oavsiktlig larmaterstallning.

[1] * | Enabled
[2] | Password

Undviker oauktoriserad aterstallning. Om
0-43 [Reset] Key on LCP ingar i snabbmenyn
definierar du I6senordet i 0-65 Quick Menu

Password.
[71 | Enabled Aterstaller frekvensomformare utan
without OFF | instéllning i laget Off.

[8] | Password Aterstiller frekvensomformareutan

without OFF [ instéllning i laget Off. Ett I6senord kravs nar

[Reset] trycks ned (se [2]).

3.2.6 0-5* Kopiera/spara

Kopiera parameterinstallningar mellan menyer och till/fran
LCP.

0-50 LCP Copy

Option: Funktion:

[0] * [ No copy

[3] [Hand Off/On | Nér du trycker pd [Hand on] en gang gar
LCP:n o6ver till laget Av. Trycker du ned den

igen gar LCP:n over till laget Hand on.

[11 | All to LCP Kopierar alla parametrar i alla install-
ningar fran frekvensomformarens minne

till LCP-minnet.

[4] |Hand Off/On
w. Passw. [2]).

Samma som [3] men ett [6senord kravs (se

[9] |Enabled, ref
=0

[21 [ All from LCP Kopierar alla parametrar i alla install-
ningar fran LCPns minne till

frekvensomformare-minnet.

[3] | Size indep. from | Kopierar enbart de parametrar som ar
LCP oberoende av motorns storlek. Det
sistnamnda alternativet kan anvandas

for att programmera flera enheter med
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0-50 LCP Copy

0-61 Access to Main Menu w/o Password

Option: Funktion:

[2] | LCP: No access | Forhindra obehorig visning och andring av
huvudmenyns parametrar.

Option: Funktion:
samma funktion utan att stora
motordata.
[4] | File from MCO to
LCP

[5]1 |File from LCP to
MCO

[6] | Data from DYN to
LCP

[7]1 | Data from LCP to
DYN

OBS!

Det gar inte att andra parametern medan motorn ar igang.

0-51 Set-up Copy

Option: Funktion:
[0] * [ No copy

No function

[1]1 | Copy to set- | Kopierar alla parametrar i den aktuella
up 1 redigeringsmenyn (som definieras i

0-11 Programming Set-up) till Meny 1.

[2] [Copy to set- | Kopierar alla parametrar i den aktuella
up 2 redigeringsmenyn (som definieras i

0-11 Programming Set-up) till Meny 2.

[3] | Copy to set- | Kopierar alla parametrar i den aktuella
up 3 redigeringsmenyn (som definieras i

0-11 Programming Set-up) till Meny 3.

[4] [Copy to set- | Kopierar alla parametrar i den aktuella
up 4 redigeringsmenyn (som definieras i

0-11 Programming Set-up) till Meny 4.

[9] | Copy to all Kopierar 6ver parametrarna i den aktuella

menyn till var och en av menyerna 1 till 4.

3.2.7 0-6* Losenord

0-60 Main Menu Password

Range: Funktion:
100 *

[0 - 999 ] | Definiera l6senordet for atkomst till
huvudmenyn med knappen [Main Menu]. Om
0-61 Access to Main Menu w/o Password ar
installd pa Full atkomst [0] ignoreras denna
parameter.

0-61 Access to Main Menu w/o Password

Option: Funktion:

[0] * | Full access

Inaktiverar I6senordet som ar definierat i
0-60 Main Menu Password.

[11 [LCP: Read only | Forhindra obehérig éndring av

[3]1 [Bus: Read only | Skrivskyddade funktioner for parametrar pa
Faltbuss och/eller FC-standardbuss.

[4] [Bus: No access | Ingen atkomst till parametrar tillats via

Faltbuss och/eller FC-standardbuss.

[5]1 [All: Read only | Skrivskyddad funktion fér parametrar pa

LCP, Faltbuss eller FC-standardbussen.

Atkomst fran LCP, Faltbuss eller FC-
standardbussen ar inte tillatet.

[6] | All: No access

huvudmenyns parametrar.

Om Full atkomst [0] har valts ignoreras parametrarna
0-60 Main Menu Password, 0-65 Personal Menu Password
och 0-66 Access to Personal Menu w/o Password.

OBS!

Underleverantorer kan fa ett mer komplext I6senordsskydd
pa begéran.

0-65 Quick Menu Password

Range: Funktion:
200* | [-9999 - Du definierar l6senordet for atkomst till
9999 ] snabbmenyn med hjélp av [Quick Menu]-

knappen. Om 0-66 Access to Quick Menu w/o
Password ér installd pa Full atkomst [0]
ignoreras den har parametern.

0-66 Access to Quick Menu w/o Password

Option: Funktion:

Inaktiverar |6senordet som ar definierat i
0-65 Quick Menu Password.

[0] * | Full access

[1] | LCP: Read only | Férhindrar obehérig dndring av
snabbmenyns parametrar.

[3] | Bus: Read only | Skrivskyddade funktioner for snabbmeny-
parametrar pa Faltbuss och/eller
FCstandardbuss.

[5] | All: Read only | skrivskyddade funktioner for snabbmeny-
parametrar pa LCP, Faltbuss eller FC

standardbuss.

Om 0-61 Access to Main Menu w/o Passwordar installd pa
Full atkomst [0] ignoreras denna parameter.

0-67 Bus Password Access

Range: Funktion:

0% | [0-9999 1| Skriver anvandaren till den har parametern gar
det att lasa upp frekvensomformaren fran
buss/MCT 10 konfigurationsprogramvara.
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3.3 Parametrar: 1-** Last/motor

3.3.1 1-0* Allmanna instalin.

Definiera om frekvensomformaren ska koras i varvtalslage
eller momentlége, och huruvida den interna PID-styrningen
ska vara aktiv eller ej.

1-00 Configuration Mode

Option: Funktion:
Vilj vilken applikationsstyrprincip som ska
anvandas da en extern referens (via analog
ingang eller faltbuss ar aktiv. En extern
referens kan endast vara aktiv da
3-13 Reference Site ar stalld pa [0] eller [1].
[0] * [ Speed open [ Aktiverar varvtalsreglering (utan aterkopp-
loop lingssignal fran motorn) med automatisk
efterslapningskompensation for nastan
konstant varvtal vid varierande belastning.
Kompenseringarna dr aktiva men kan
inaktiveras i last-/motorparametergruppen
1-0*.
[1] | Speed Mojliggor varvtalskorning med aterkoppling.
closed loop | Ger fullt hallmoment vid 0 v/m.
For 6kad varvtalsnoggrannhet, ge en
aterkopplingssignal och stall in varvtalets PID-
styrning.

[2] |Torque Mojliggdr momentdrift med aterkoppling.
Endast mojligt med tillvalet "Flux m.
motoraterk.”, 1-01 Motor Control Principle.
Endast FC 302.

[3] | Process GOr att processreglering kan anvédndas i
frekvensomformaren. Parametrarna for
processreglering anges i parametergrupperna
7-2* och 7-3*.

[4] |Torque Mojliggdr anvandning av moment utan

open loop aterkoppling i VVC*lage7-01 Motor Control
Principle). Moment-PID-parametrarna anges i
parametergruppen 7-1*.
[5] | Wobble Mojliggor anvandning av fadningsfunktion i
30-00 Wobble Mode till 30-19 Wobble Delta
Freq. Scaled.
[6] | Surface Aktiverar specifika ytupprullningsparametrar i
Winder parametergrupperna 7-2* och 7-3*.

[71 | Extended Specifika parametrar i parametergrupperna
PID Speed 7-2% till 7-5*.
oL

[8] |Extended Specifika parametrar i parametergrupperna
PID Speed 7-2% till 7-5*.
CL

1-01 Motor Control Principle

Option:

Funktion:

Avgor vilken motorstyrningsprincip som ska
anvandas.

[0] = | U/f

specialmotorlage, for parallellt anslutna
motorer i speciella motorapplikationer. Nar
U/f &r valt kan egenskapen for styrprincipen
redigeras i 1-55 U/f Characteristic - U och
1-56 U/f Characteristic - F.

[11 | WC+

Styrprincip for vektorstyrning lamplig for de
flesta applikationer. Den huvudsakliga
férdelen med VVCPUsdrift &r att den
anvander en robust motormodell.

[2]1 | Flux
sensorless

Fluxvektorstyrning utan pulsgivarater-
koppling for enkel installation och télighet
mot plétsliga lastforandringar. Endast FC
302.

[3]1 | Flux w/
motor feedb

Mycket hog noggrannhet och moment-
styrning, lamplig for de mest kravande
tillampningarna. Endast FC 302.

I allménhet uppnas bdsta axelprestanda med anvdndning
av nagon av de tva fluxvektorstyrldgena Flux utan
dterkoppling [2] och Flux m. pulsgivaraterkoppling [3].

OBS!

Det gar inte att &ndra parametern medan motorn &r igang.

OBS!

En oversikt Over mojliga kombinationer av instéllningar i
1-00 Configuration Mode och 1-01 Motor Control Principle
hittar du i 4.1.1 Konvertering.

1-02 Flux Motor Feedback Source

Option:

Funktion:

Vilj det granssnitt som ger
aterkoppling fran motor.

[0] | Motor feedb.
P1-02

24V encoder

A och B kanal-pulsgivare, som endast
kan anslutas till den digitala ingangs-
plinten 32/33. Plint 32/33 maste
programmeras till ingen funktion.

[2] | MCB 102 Tillval av pulsgivarmodul, som enbart
kan konfigureras i parametergruppen
17-1*
FC 302.

[3] [MCB 103 Tillval av uppl6sargranssnittsmodul,

som kan konfigureras i parameter-
gruppen 17-5%.

MG33MDO07 - VLT® ett registrerat varumirke som tillhér Danfoss 33




Dt

Parameterbeskrivning

FC300 Programmeringshandbok

1-02 Flux Motor Feedback Source

1-04 Overload Mode

MCO 305.

Option: Funktion: Option: Funktion:
[4] | MCO Encoder 1 Pulsgivargranssnitt 1 till den valfria [0] * | High torque Tillater upp till 160 % Gvermoment.
X56 programmerbara rorelseregulatorn

[5] | MCO Encoder 2
X55 programmerbara rorelseregulatorn
MCO 305.

pulsgivargranssnitt 2 till den valfria

[6] | Analog input 53

[71 | Analog input 54

[8] Frequency input
29

[9] [Frequency input
33

OBS!

Det gar inte att andra parametern medan motorn &r igang.

1-03 Torque Characteristics

Option: Funktion:

Vilj 6nskad momentegenskap.
VT och AEO é&r bada energisparande atgarder

[0] | Constant | Motoraxeleffekten ger konstant moment vid

[11 | Normal torque | For 6verdimensionerad motor - tillater upp
till 110 % Gvermoment.

OBS!

Det gar inte att &ndra parametern medan motorn &ar igadng.

1-05 Local Mode Configuration

Option: Funktion:

Vélj vilket konfigurationslage 7-00 Configu-
ration Modefér tillampningar, dvs.
applikationsstyrprincip som ska anvandas
nar en lokal LCPreferens ar aktiv. En lokal
referens kan bara vara aktiv nar

3-13 Reference Sitear satt till [0] eller [2].
Som standard ar den lokala referensen
endast aktiv i Hand-lage.

[0] |Speed open
loop

[1] | Speed closed
loop

uppstar i generatoriskt lage.

Paxel[W] = wmek.[rad / 51 x TINm]

Detta forhallande med konstant effekt visas i
foljande diagram:

TINm]  P[W]

Tnom [~
Pnom)

130BB655.10

T

Wnom 2Wnom w [rad/S]

*  |torque variabel varvtalsstyrning. [2] * | As mode par
1-00
[1] | Variable Motoraxeleffekten ger variabelt moment under
torque variabel varvtalsstyrning. Ange variabel 1-06 Clockwise Direction
momentnivalilf4<40lViLevel. Denna parameter definierar termen "Medurs" i enlighet med LCP
[2] | Auto Optimerar automatiskt energiférbrukningen riktningspil. Anvands for att latt kunna andra riktning pa motora-
Energy genom att minska magnetisering och frekvens xelrotationen utan att behdva vaxla kablar. (Géller fran
Optim. via 14-41 AEO Minimum Magnetisation och programvaruversion 5.84)
14-42 Minimum AEO Frequency. Option: Funktion:
[5] | Constant | Funktionen ger en konstant effekt i ett faltfors- [o] * Normal Motoraxeln vrids medurs nar
Power vagningsomrade. frekvensomformaren ansluts U -> U,
Momentformen i motorlaget anvands som en V ->V, och W -> W till motor.
grani : generatons!(t iz DeFta g?rs 7 [1] Inverse Motoraxeln vrids moturs nar
begransa.effekterj : g?nera"c.on‘skt it Sf)m frekvensomformaren ansluts U -> U,
annars blir avsevart hégre @n in motorlage pa V > V, och W -> W till motor.
grund av den hoga mellankretsspanningen som

OBS!

Denna parameter kan inte dndras nar motorn &r igang.
3.3.2 1-1* Motorval

OBS!

Du kan inte dndra den har parametergruppen nar motorn
kors.

1-10 Motor Construction

Option: Funktion:

OBS!

Det gar inte att andra parametern medan motorn ar igang.

Vélj typ av motorkonstruktion.

[0] * | Asynchron For asynkronmotorer.
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1-10 Motor Construction

Option: Funktion:

[11 | PM, non salient | For permanentmagnetmotorer (PM).
SPM Notera att PM-motorer kan delas in i tva
grupper, med yttre magneter (ej

utprdglad) eller inre magneter (utpraglad).

Motorkonstruktionen kan endera vara asynkron eller ha en
permanentmagnet (PM).

3.3.3 1-2* Motordata

Parametergrupp 1-2* omfattar indata fran markskylten pa
den anslutna motorn.

OBS!

Om vérdet for dessa parametrar dndras, paverkar detta
instéliningen av andra parametrar.

1-20 Motor Power [kW]

Range: Funktion:

Application [Application | Ange den nominella motoref-

dependent* [ dependant] fekten i kW enligt motorns
markskyltsdata. Det fabriksinstallda
vardet motsvarar den nominella
uteffekten for enheten.

Du kan inte d@ndra denna
parameter nar motorn kors. Denna
parameter dr synlig i LCP om

0-03 Regional Settings @r Interna-

tionell [0].

OBS!

Fyra storlekar ned, en storlek
upp fran nominell klassifi-
cering

1-21 Motor Power [HP]

Range: Funktion:

Application [Application | Mata in den nominella motoref-

dependent* dependant] fekten i hk enligt motorns
markskyltsdata. Det fabriksin-
stallda vardet motsvarar den
nominella uteffekten for
enheten. Den har parametern
visas i LCP om 0-03 Regional

Settings ar US [1]

1-22 Motor Voltage

Range: Funktion:

Application [Application Ange den nominella motors-

dependent* dependant] panningen enligt motorns
markskyltsdata. Det fabriksin-

stallda vardet motsvarar den

1-22 Motor Voltage

Range: Funktion:
nominella uteffekten for
enheten.

1-23 Motor Frequency

Range: Funktion:

Min/Max motorfrekvens: 20 - 1000 Hz.
Vélj motorfrekvensvardet fran motorns

Application [20 -
dependent* | 1000
Hz] markskyltsdata. Om du véljer ett annat
véarde an 50 Hz eller 60 Hz maste du
justera de belastningsoberoende install-
ningarna i 1-50 Motor Magnetisation at
Zero Speed till 1-53 Model Shift Frequency.
Vid drift pa 87 Hz med 230/400 V-
motorer maste du ange markskyltsdata
for 230 V/50 Hz. Anpassa 4-13 Motor
Speed High Limit [RPM] och

3-03 Maximum Reference till 87 Hz-
tillampningen.

1-24 Motor Current

Range: Funktion:
Application [Application Ange det nominella
dependent* dependant] motorstromsvardet fran

motorns markskyltsdata. Data
anvands for att berdkna
vridmoment, motorskydd med
mera.

1-25 Motor Nominal Speed

Range: Funktion:
Application [10 - 60000 [ Ange det nominella
dependent* RPM] motorvarvtalet fran motorns

markskyltsdata. Data anvands
for att berakna motorkompen-
sationer.

1-26 Motor Cont. Rated Torque

Range: Funktion:
Application [0.1 - Mata in vardet pa motorns
dependent* 10000.0 Nm] | méarkskylt. Standardvardet

motsvarar den nominella
uteffekten. Denna parameter ar
tillganglig nar 7-10 Motor
Construction har angetts till PM, ej
utprag. SPM [1], dvs. parametern
galler endast for PM och inte
utpraglade SPM-motorer.

1-29 Automatic Motor Adaptation (AMA)
Option:

Funktion:

AMA-funktionen optimerar dynamiska
motorprestanda genom att automatiskt
optimera de avancerade motorparametrarna
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1-29 Automatic Motor Adaptation (AMA)

Funktion:
(7-30 Stator Resistance (Rs) till 1-35 Main
Reactance (Xh)) nar motorn star stilla.

Option:

Aktivera AMA-funktionen genom att trycka pa
[Hand on] efter det att [1] eller [2] valts. Se
dven avsnittet Automatisk motoranpassning i
Design Guide. Efter en normal sekvens kommer
displayen att visa texten: "Tryck pa [OK] for att
slutfora AMA". Nar du tryckt pa knappen [OK] ar
frekvensomformaren klar for drift.

Det gar inte att andra parametern medan
motorn ar igang.

[0] | Off

[1] |Enable
complete

Utfor AMA for statormotstandet Rs, rotormot-
standet R, statorlackagereaktansen X,

AMA rotorldckagereaktansen X2 och huvudreaktans
Xh. Valj inte detta tillval om ett LC-filter anvénds
mellan frekvensomformaren och motorn.

FC 301: Fullstandig AMA omfattar inte Xh-
matning for FC 301. | stallet faststalls Xn-vardet
fran motorns databas. Rs ar den justerings-
metoden (se 7-3* Av. Motordata).

T4/T5 E- och F-ramar, T7 D, E- och F-ramar kor
bara en reducerad AMA nér fullstandig AMA
véljs. For att du ska na basta majliga prestenda
rekommenderar vi att du hamtar avancerade
motordata fran motortillverkaren, som du sedan
anger i 1-31 Rotor Resistance (Rr) till 1-36 Iron
Loss Resistance (Rfe).

[2] | Enable
reduced
AMA

Utfor endast en reducerad AMApa statormot-
standet Rs i systemet.

Observera:

. For att fa sa bra justerings som méjligt for
frekvensomformaren bor du kéra AMA nér
motorn ar kall.

. AMA kan inte utféras medan motorn ar igang.

. AMA kan inte utforas pad permanentmagnet-
motorer.

OBS!

Det ar viktigt att stilla in motorparametergrupperna 1-2*
pa rétt satt, eftersom de utgor en del av AMA-algoritmen.
En AMA maste for att erhalla optimal dynamisk
motorprestanda. Detta kan ta upp till 10 minuter,
beroende pa motorns effekt.

OBS!

Undvik att generera externa vridmoment vid AMA.

OBS!

Om ndgon av instéllningarna fér parametergrupperna 1-2*
dndras, fran 7-30 Stator Resistance (Rs) till 1-39 Motor Poles,
kommer de avancerade motorparametrarna att aterga till
fabriksinstallningen.

OBS!

AMA fungerar problemfritt pa 1 motorstorlek mindre,
fungerar normalt pa 2 motorstorlekar mindre, fungerar
sdllan pa 3 motorstorlekar mindre och fungerar aldrig pa 4
motorstorlekar mindre. Kom ihdg att noggrannheten i den
uppmatta motorn kommer att vara lagre vid drift med
motorer som dr mindre &n nominell VLT-storlek.

3.3.4 1-3* Adv. motordata

Parametrar for avancerade motordata. Motordata i

1-30 Stator Resistance (Rs) till 1-39 Motor Poles maste
stdmma med den aktuella motorn f6ér optimal kérning av
motorn. Fabriksinstéliningarna ar varden som baserats pa
vanliga motorparametervdrden fran standardmotorer. Om
motorparametrarna inte anges korrekt kan det leda till
funktionsfel i frekvensomformarens system. Om motordata
inte ar kdnda, rekommenderar vi att en AMA (automatisk
motoranpassning) utfors. Se avsnittet Automatisk motoran-
passning i Design Guide. AMA-sekvensen justerar alla
motorparametrar utom rotorns tréghetsmoment och
jarnforlustmotstandet (7-36 Iron Loss Resistance (Rfe)).

Det gar inte att dndra parametergrupperna 1-3* och 1-4*
ndr motorn ar i gang.

P 1-30 P1-33 P1-34 o
wn
bR X5 X'2s S
<
e N — B
' a
|
\
| Ur P1-36 P1-35 P1-31
| Rre Xh R
|
\
O .

Bild 3.1 Motsvarande diagram foér en asynkronmotor

OBS!

En enkel kontroll av summan X1 + Xh ar att dividera
motorspanningen (ndt-ndt) med sqrt(3) och dela detta
vdarde med motorns tomgangsstrom. [VL-L/sqrt(3)l/In. = X1
+ Xh. Dessa varden &r viktiga for att motorn ska
magnetiseras ordentligt. For motorer med hdga poler
rekommenderas att utféra denna kontroll.

1-30 Stator Resistance (Rs)

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |
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1-31 Rotor Resistance (Rr)

Range: Funktion:

Application Finjustering R: forbattrar

dependent* | [Application | axelprestanda. Stall in rotorresistans-
dependant] |vardet med en av dessa metoder:

1.

Kor AMA med kall motor.
Vérdet fran motorn mats av
frekvensomformaren. Alla
kompenseringar aterstalls
till 100 %.

Ange vérdet for Rr manuellt.
Skaffa vardet fran motorle-
verantoren.

Anvand fabriksinstallningen
Rr. Vérdet upprattas av
frekvensomformaren sjalv,
med utgangspunkt fran
motorns markskyltsdata.

1-33 Stator Leakage Reactance (X1)

Range: Funktion:

Application Stall in statorlackagereaktansen for

dependent* | [Application [ motorn med en av dessa metoder:
dependant]

1.

Kor AMA med kall motor.
Vardet fran motorn mats av
frekvensomformaren.

Ange vardet for X;
manuellt. Du far vardet av
motorleverantoren.

Anvand fabriksinstallningen
for Xi. Vardet upprattas av
frekvensomformaren sjalv,
med utgangspunkt fran
motorns markskyltsdata.

Range:

1-34 Rotor Leakage Reactance (X2)

Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

1-35 Main Reactance (Xh)

Range: Funktion:

Application Stéll in huvudreaktansen fér motorn

dependent* | [Application | med en av féljande metoder:
dependant]

1.

Kér AMA med kall motor.
Vardet fran motorn mats av
frekvensomformaren.

Ange vardet for Xn
manuellt. Skaffa vardet fran
motorleverantdren.

Anvand fabriksinstallningen
for Xn. Vardet upprattas av

1-35 Main Reactance (Xh)

Range:

Funktion:
frekvensomformaren sjalv,
med utgangspunkt i
motorns markskyltsdata.

Range:

1-36 Iron Loss Resistance (Rfe)

Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

Range:

1-37 d-axis Inductance (Ld)

Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

Range:

1-39 Motor Poles

Funktion:

Application dependent*

[2-100] | Ange antalet motorpoler.

Poler |~nn @ 50 Hz ~nn @ 60 Hz
2 2700 - 2880 3250 - 3460
4 1350 - 1450 1625 - 1730
6 700 - 960 840 - 1153

Tabellen visar antalet poler for normala varvtalsomraden
for olika motortyper. Definiera motorer konstruerade for
andra frekvenser separat. Motorpolsvardet ar alltid ett
jamnt tal eftersom det anger det totala antalet poler, inte
par med poler. Den forsta installningen av 7-39 Motor Poles
skapas av frekvensomformaren utifran 7-23 Motor
Frequency och 1-25 Motor Nominal Speed.

1-40 Back EMF at 1000 RPM

Range: Funktion:
Application [Application [ Ange nominell mot-EMK for
dependent* dependant] motorn da den koérs med 1 000

v/m. Den har parametern ar
endast aktiv nar 7-10 Motor
Construction &r installt pa PM-
motor [1] (permanent
magnetmotor). Endast

FC 302.

OBS!

Vid anvandning av PM-
motorer rekommenderas det
att anvianda bromsmotstand.

1-41 Motor Angle Offset

Range: Funktion:
0*| [-32768 - | Ange korrekt forskjutningsvinkel mellan PM-
32767 1 motorn och indexpositionen (envarvs) for

tillhérande pulsgivare eller uppldsare. Vardeinter-
vallet 0-32768 motsvarar 0-2*pi (radianer). For att
fa fram vardet pa forskjutningsvinkeln: Nar du har
startat frekvensomformaren anvander du dig av
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1-41 Motor Angle Offset

Range: Funktion:
DC-hall och lagger in vardet for 16-20 Motor
Angle i den har parametern.
Den har parametern ar endast aktiv nar
1-10 Motor Construction har angetts till PM, ej
utprdg. SPM [1] (permanentmagnetmotor).

3.3.5 1-5% Belastn.ober Installning

1-50 Motor Magnetisation at Zero Speed

Range: Funktion:

100 [0 - Anvand denna par. tillsammans med 7-57 Min
%* 300 %] | Speed Normal Magnetising [RPM]for att fa en
annan termisk belastning pa motorn nar den kors

pa lagt varvtal.

Ange ett varde i procent av den nominella
magnetiseringsstrommen. For lagt varde kan leda
till minskat moment pa motoraxeln.

Magn. strdm
100%
Par.1-50

Par.1-51 Hz

130BAD45.11 Par.1-52 RPM

OBS!

1-50 Motor Magnetisation at Zero Speed har ingen effekt nar
1-10 Motor Construction = [1] PM, ej utprag. SPM.

1-51 Min Speed Normal Magnetising [RPM]

Range: Funktion:
Size [10 - Stall in 6nskat varvtal for normal
related* 300 RPM] [ magnetiseringsstrom. Om du staller in

ett lagre varvtal &n motorns efterslap-
ningsfrekvens, kommer 7-50 Motor
Magnetisation at Zero Speed och

1-51 Min Speed Normal Magnetising
[RPM] inte att ha nagon betydelse.
Anvand denna par. tillsammans med
1-50 Motor Magnetisation at Zero Speed.
Se.

OBS!

1-51 Min Speed Normal Magnetising [RPM] har ingen effekt
ndr 1-10 Motor Construction = [1] PM, ej utprdag. SPM.

1-52 Min Speed Normal Magnetising [Hz]

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

1-53 Model Shift Frequency

Range: Funktion:

Application Flux-modellbyte

dependent* | [Application | Mata in frekvensvardet for véxling
dependant] [ mellan tva modeller for att

bestdmma motorvarvtal. Valj vardet
som baseras pa instéllningarna i

1-00 Configuration Mode och

1-01 Motor Control Principle. Det finns
tva alternativ: vaxla mellan Flux-
modell 1 och Flux-modell 2; eller
vaxla mellan variabel strém-laget och
flux-modell 2. Endast FC 302.

Det gar inte att andra den har
parametern nar motorn kors.

Flux-modell 1 — Flux-modell 2
Denna modell anvands da

1-00 Configuration Mode har angetts
till Varvtal med dterk. [1] eller
Moment [2] och 1-01 Motor Control
Principle har angetts till Flux m.
motoraterk. [3]. Med den har
parametern gar det att justera
vaxlingspunkten dar FC 302 byter
mellan flux-modell 1 och flux-modell
2, vilket kan vara anvandbart i en del
kansliga varvtals- och vridmoment-
stillampningar.

Frorm X 01 fromx 0.125

Fluxmodell 1

<—J/

fue

1308A146.10

Bild 3.2 7-00 Configuration Mode =
[1] Varvtal med é&terk. eller [2]
Moment och 7-01 Motor Control
Principle = [3] Flux m. motoréterk..

Variabel strom - Flux-modell -
Sensorless

Denna modell anvands nar

1-00 Configuration Mode har angetts
till Varvtal utan dterk. [0] och

1-01 Motor Control Principle har
angetts till Flux utan aterkoppling [2].
For varvtal utan aterkoppling i flux-
lage bestams varvtalet baserat pa
strommatningen.

Under frorm X 0,1 arbetar
frekvensomformaren med en variabel
strommodell. Over frorm X 0,125
arbetar frekvensomformaren med en
flux-modell.
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1-53 Model Shift Frequency

Range: Funktion:

fm X 0.125

Modell fbr
Variabel.
strom

fu

P1-53

130RA147.10

Bild 3.3 17-00 Configuration Mode =
[0] Varvtal utan &terk. 7-071 Motor
Control Principle = [2] Flux utan
aterkoppling

1-54 Voltage reduction in fieldweakening

Range: Funktion:

0 V*| [0-100 V]| Vardet pa denna parameter minskar den
maximalt tillgéangliga spanningen fér motorns
flux i faltforsvagning, salunda blir mer
spanning tillganglig for momentet. Tank pa
att alltfor hoga varden kan ge stopproblem

vid hoga varvtal.

1-55 U/f Characteristic - U

Range: Funktion:
Application [0.0 - Mata in spanningen vid varje
dependent* 1000.0 V] [ frekvenspunkt sa att du manuellt

skapar ett U/f-forhallande som
matchar motorn.
Frekvenspunkterna definieras i
1-56 U/f Characteristic - F.

Den hér parametern &r en array-
parameter [0-5] och ar endast
tillganglig nar 1-01 Motor Control
Principle &r installd pa U/f [0].

1-56 U/f Characteristic - F

Range: Funktion:
Application [Application | Mata in frekvenspunkterna sa
dependent* dependant] att du manuellt skapar ett U/f-

forhallande som matchar
motorn.

Spanningen vid varje punkt
definieras i 1-55 U/f Characte-
ristic - U.

Den hér parametern &r en array-
parameter [0-5] och ar endast
tillganglig nar 7-01 Motor
Control Principle ar installd pa
U/f [0].

Motorspanning 130BA166.10
Par 1-55 [x]
A
1555 -——— — ———— — — — — — —
1554 —————— — — — — I
1553 ——————— | |
| | I
1-55[2)— — — — — | : :
|
1-55[1]}— — l | | |
N T T B
1-56 1-56  1-56 1-56  1-56 1-56
[0] [1] [2] [3] [4] [5]
Utfrekvens
Par 1-56 [x]
1-58 Flystart Test Pulses Current
Range: Funktion:
30 %*| [0 - 200 | Styr magnetiseringsstrommen i procent for de

%] pulser som anvéands for att kanna av motorrikt-
ningen. En reducering av detta véarde reducerar
det genererade momentet. 100 % innebar
nominell motorstrom. Denna parameter ar
endast aktiv nar 7-73 Flying Start &r aktiverad.
Denna parameter finns bara fér VVCPIUs,

1-59 Flystart Test Pulses Frequency

Range: Funktion:
200 %* [ [0 - 500 | Styr procentandelen i den testpulsfrekvens
%] som anvands for att kinna av motorrikt-

ningen. En 6kning av detta varde reducerar
det genererade momentet. 100 % innebar 2
ganger efterslapningsfrekvensen. Denna
parameter dr endast aktiv nar 1-73 Flying Start
ar aktiverad. Denna parameter finns bara for
VVCPIUs,

3.3.6 1-6* Belastn.ber. Installning

1-60 Low Speed Load Compensation

Range: Funktion:
100 %* | [0-300 |Ange vardet i % for att kompensera
%] spanningen i forhallande till belastningen

nar motorn kors pa lagt varvtal och uppna
den optimala U/f-funktionen. Vilket frekvens-
omrade den har parametern ar aktiv inom
bestdams av motorstorleken.

Motorstorlek Véxlingsfrekvens

0,25 kW-7,5 kW < 10Hz
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Um

/'
Par.1-60 Par.1-61

130RAN4A 11

|
60%- |
|
|
|
|
|
|
|
|
|
0% > 1
Brytpunkt uT
1-61 High Speed Load Compensation
Range: Funktion:
100 %* [ [0-300 |Ange vardet i % for att kompensera
%] spanningen i forhallande till belastningen
nar motorn kors pa hogt varvtal och uppna
den optimala U/f-funktionen. Vilket frekvens-
omrade den har parametern ar aktiv inom
bestams av motorstorleken.
Motorstorlek Vaxlingsfrekvens
0,25 kW-7,5 kW > 10Hz
1-62 Slip Compensation
Range: Funktion:
Application [-500 - [ Ange vardet i % for efterslapningskom-
dependent* | 500 %] | pensation for att kompensera for
toleranser i vardet for nwn. Efterslap-
ningskompensation berdknas
automatiskt utifran motorns nominella
varvtal nmN.
Denna funktion ar inte aktiv nar
1-00 Configuration Mode ér stalld till
Varvtal med dterk. [1] eller Moment [2]
Momentstyrning med varvtalsater-
koppling eller nar 1-01 Motor Control
Principle ar stalld till specialmotorlaget
u/fal.
1-63 Slip Compensation Time Constant
Range: Funktion:
Size [0.05 - Ange efterslapningskompensationens
related* 5.00 s] reaktionstid. Ett hogt vdrde ger ldngsam
reaktion och ett lagt varde ger snabb
reaktion. Om problem med lagfrekvens-
resonans uppstar, anvand en langre
tidsinstallning.

OBS!

1-63 Slip Compensation Time Constant har ingen effekt nar
1-10 Motor Construction = [1] PM, e utprag. SPM.

1-64 Resonance Dampening

Range: Funktion:
100 %* [ [0 - 500 [Ange resonansddampningsvardet. Stall in
%] 1-64 Resonance Dampening och

1-65 Resonance Dampening Time Constant for
att hjalpa till att eliminera hogfrekventa
resonansproblem. Oka vérdet i

1-64 Resonance Dampening for att minska
resonanssvangningarna.

OBS!

1-64 Resonance Dampening har ingen effekt nér 1-10 Motor
Construction = [1] PM, ej utprag. SPM.

1-65 Resonance Dampening Time Constant

Range: Funktion:

5 ms*| [5-50 ms]|Stéll in 7-64 Resonance Dampening och

1-65 Resonance Dampening Time Constant for
att hjalpa till att eliminera hogfrekventa
resonansproblem. Ange en tidskonstant som

ger den basta dampningen.

OBS!

1-65 Resonance Dampening Time Constant har ingen effekt
ndr 7-10 Motor Construction = [1] PM, ej utprdag. SPM.

1-66 Min. Current at Low Speed

Range: Funktion:

100 [Application
%% dependant]

Ange minimal motorstrom vid lagt varvtal;
se 1-53 Model Shift Frequency. Om man okar
strommen forbattras motorns vridmoment
vid laga varvtal.

1-66 Min. Current at Low Speed aktiveras
bara nar 1-00 Configuration Mode = Varvtal
utan dterk. [0]. For varvtal under 10 Hz kors
frekvensomformaren med konstant strom
genom motorn.

For varvtal 6ver 10 Hz styr motorflux-
modellen i frekvensomformaren motorn.
4-16 Torque Limit Motor Mode och/eller
4-17 Torque Limit Generator Mode justerar
1-66 Min. Current at Low Speed automatiskt.
Parametern med det hégsta vardet justerar
1-66 Min. Current at Low Speed. Strominstall-
ningen i 1-66 Min. Current at Low Speed ar
sammansatt av den momentgenererande
strommen och magnetiseringsstrommen.
Exempel: Stall in 4-16 Torque Limit Motor
Mode pa 100 % och stall in 4-17 Torque
Limit Generator Mode pa 60 %. 1-66 Min.
Current at Low Speed justeras automatiskt
till omkring 127 %, beroende pa motorns
storlek.

Endast for FC 302.
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1-67 Load Type

1-72 Start Function

[11 [Active load | For lyfttillampningar som anvands i efterslap-
ningskompensation vid laga varvtal. Om du
valjer Aktiv belastning [1] staller du in 7-66 Min.
Current at Low Speed till en niva som

motsvarar maximalt moment.

Endast FC 302.

1-68 Minimum Inertia

Range: Funktion:
Application [Application [ Behovs for berdakning av
dependent* | dependant] genomsnittlig troghet. Ange det

minsta troghetsmomentet for det
mekaniska systemet.

1-68 Minimum Inertia och

1-69 Maximum Inertia anvands for
att forhandsjustera den propor-
tionella forstarkningen av
varvtalsstyrningen - se

30-83 Speed PID Proportional Gain.
Endast

FC 302.

Du kan inte @ndra denna parameter nar motorn kors.

1-69 Maximum Inertia

Range: Funktion:
Application [Application Endast aktiv vid slinga utan
dependent* dependant] aterkoppling. Anvands for att

berdkna accelerationsmomentet
vid lagt varvtal. Anvands i
momentgransregulatorn. Endast
FC 302.

Du kan inte dndra denna parameter ndr motorn kors.
3.3.7 1-7* Startjusteringar

1-71 Start Delay
Range:
0.0 s*

Funktion:

[0.0 - 25.5 s] [ Denna parameter hanvisar till startfunk-
tionen som valts i 1-72 Start Function.
Ange tidsfordréjningen som kravs innan
acceleration paborjas.

1-72 Start Function

Option: Funktion:

Vdlj startfunktion under startfordrojning.
Denna parameter ar lankad till 7-71 Start
Delay.

Option: Funktion: Option: Funktion:
[0] * | Passive For transportbandor, flaktar, pumpar och [0] | DC Hold/ Spénningssatter motorn med en DC-
load motsvarande tillampningar. delay time hallstrom (2-00 DC Hold Current) under

startfordrojningstiden.

[1]1 | DC Brake/
delay time

Spanningssatter motorn med en DC-
bromsstrom (2-01 DC Brake Current) under
startfordrojningstiden.

[2] | Coast/delay
* time

Motorn rullar ut under startférdrojningstiden
(vaxelriktare av).

[3] |Start speed | Endast m&jligt med VVCPUs,

cw Anslut funktionen som beskrivs i 1-74 Start
Speed [RPM] och 1-76 Start Current i startford-
rojningstiden.

Oavsett vilket varde som anges av referens-
signalen motsvarar utvarvtalet instéllningen
for startvarvtalet i 1-74 Start Speed [RPM] eller
1-75 Start Speed [Hz]och utstrommen
motsvarar installningen for startstrommen i
1-76 Start Current. Den hér funktionen
anvands normalt i lyfttillampningar utan
motvikt, speciellt sdédana med konankarmotor
som startar medurs och darefter roteras i
referensriktningen.

[4] | Horizontal Endast méjligt med VVCP!Us,
For att fa den funktion som beskrivs i
1-74 Start Speed [RPM] och 1-76 Start Current

under startfordrojningstiden. Motorn kors i

operation

referensriktningen. Om referenssignalen antar
vardet noll (0) 7-74 Start Speed
[RPM]ignoreras och utvarvtalet blir noll (0).
Utgéngens strom motsvarar instéllningen av
startstrbmmen i 1-76 Start Current.

[5] | VVC+/Flux
clockwise

endast for de funktioner som beskrivs i
1-74 Start Speed [RPM]. Startstrommen
berdknas automatiskt. Den har funktionen
anvander endast startvarvtalet under
startfordrojningstiden. Oavsett vilket varde
som anges av referenssignalen motsvarar
utvarvtalet installningen for startvarvtalet i
1-74 Start Speed [RPM].Startvarvtal/strom
medurs [3] och WCP“s/Flux medurs [5]
anvands vanligen i lyftapplikationer.
Startvarvtal/spdnning i referensriktning [4]
anvands speciellt i tillampningar med motvikt
och vagrat rorelse.

[6] | Hoist Mech.
Brake Rel

Om du vill anvdnda mekaniska bromsstyr-
ningsfunktioner, 2-24 Stop Delay till 2-28 Gain
Boost Factor.. Den har parametern ar bara
aktiv nar 1-07 Motor Control Principle ar
installd pa [3] Flux m. motordterk. (endast FC
302).

[7]1 | VVC+/Flux
counter-cw
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1-73 Flying Start

1-76 Start Current

Option: Funktion: Range: Funktion:
Med hjélp av denna funktion kan du fanga 0.00 [Application | Vissa motorer, t.ex. koniska ankarmotorer,
in en motor som pa grund av t.ex. A* dependant] behover extra strom/startvarvtal for att
stromavbrott roterar fritt. koppla ur rotorn. Extra strom/startvarvtal
[0] * | Disabled Ingen funktion stalls in i 7-76 Start Current. Stéll in
1-74 Start Speed [RPM]. Stéll in 1-72 Start
[11 | Enabled Aktiverar frekvensomformaren sa att den Function till [3] eller [4] och stall in
kan "fanga upp" och styra en roterande startférdrojningstiden i 1-71 Start Delay.
motor. D : <das 15
Naér 1-73 Flying Start ar aktiverad har | ‘:n.n"? para'meterkan' z:(nvank as for
1-71 Start Delay och 1-72 Start Function yfttillampningar (koniska ankarmotorer).
ingen funktion.
[2] |Enabled 3.3.8 1-8* Stoppjusteringar
Always
[3] |Enabled Ref. 1-80 Function at Stop
Dir. Option: Funktion:
(4] | Enab. Always Vilj funktion for frekvensomformaren efter
Ref. Dir. ett stoppkommando eller efter att varvtalet
OBS| rampats ned enligt instéllningarna i 7-81 Min
. s " " Speed for Function at Stop [RPM].
Du kan inte dndra denna parameter ndr motorn kors. . andt ol
[0] | Coast Lamnar motorn i fritt lage. Motorn kopplas
OBS| * ifran frekvensomformaren.
Denna funktion rekommenderas for lyftapplikationer. [11 | DC hold Spanningssétter motorn med en DC-
For effektnivaer dver 55 kW maste fluxldge anvéndas for héllstrém (se 2-00 DC Hold Current).
att uppnd bdsta prestanda. [2] | Motor check | Kontrollerar om en motor ar ansluten.
OBS' [3] | Pre- Skapar ett magnetfalt medan motorn ar
* magnetizing [ stoppad. Detta gor att motorn kan utveckla

For att prestandan for flygande start ska bli sa bra som
mojligt maste parametrarna 1-30 till 1-35 for avancerade
motordata stallas in korrekt.

1-74 Start Speed [RPM]

Range: Funktion:
Application [0 - 600 | Stall in motorns startvarvtal. Efter
dependent* RPM] startsignalen hoppar utvarvtalet till

det installda vardet. Stall in
startfunktionen i 1-72 Start
Functiontill [3], [4] eller [5] och stall
in fordrojningstiden for start i

1-71 Start Delay.

1-75 Start Speed [Hz]

Range: Funktion:
Application [Application | Denna parameter kan anvandas
dependent* dependant] for lyfttillampningar (koniska

ankarmotorer). Stall in motorns
startvarvtal. Efter startsignalen
hoppar utvarvtalet till det
installda vardet. Stall in startfunk-
tionen i 1-72 Start Functiontill [3],
[4] eller [5] och stall in fordroj-
ningstiden for start i 1-71 Start
Delay.

moment snabbt vid paféljande startkom-
mandon (galler endast asynkrona motorer).
Denna formagnetiseringsfunktion hjalper inte
till vid det allra forsta startkommandot. Tva
olika l6sningar finns for att formagnetisera
maskinen infor det forsta startkommandot.

1. Starta frekvensomformare med
en 0 varv per minut-referens och
vanta 2 till 4 rotortidskonstanter (se
nedan) innan varvtalsreferensen
okas.

2a. Stall in 1-71 Startfoérdrojning till
den onskade formagnetiseringstiden
(2 till 4 rotortidskonstanter - se
nedan).

2b. Stall in 1-72 till antingen [0] DC-
hall eller [1] DC-broms.

Stall in strommagnitud for DC-hall
eller DC-broms (2-00 eller 2-01) sa
det/den motsvarar |_pre-mag =
Unom / (1,73 x Xh)

Exempel pa rotortidskonstanter =
(Xh+X2) / (6,3*Freq_nom*Rr)

1 kW = 0,2 sekunder

10 kW = 0,5 sekunder
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1-80 Function at Stop

Option: Funktion:
100 kW = 1,7 sekunder
1000 kW = 2,5 sekunder

[4] | DC Voltage N&r motorn stoppas definierar parametern
uo P1-55 [0] spanningen till 0 Hz.

[5] | Coast at low | Nér referensen understiger 1-81 Min Speed for

reference Function at Stop [RPM] kopplas motorn ifran

frekvensomformaren.

1-81 Min Speed for Function at Stop [RPM]

Range: Funktion:

[0 - 600 RPM] | Stéll in varvtalet som aktiverar
1-80 Function at Stop.

1-82 Min Speed for Function at Stop [Hz]

Size related*

Range: Funktion:

Size related* | [0.0 - 20.0 Hz] |

1-83 Precise Stop Function

Option: Funktion:

[0] | Precise Endast optimal nar driftvarvtalet - pa till exempel

* ramp en transportbana - dr konstant. Detta ar drift
stop utan aterkoppling. Uppnar hog repeternog-

grannhet for stoppunkten.

[1] | Cnt stop
with reset | och ger en stoppsignal efter ett forpro-

Raknar antalet pulser, normalt fran en pulsgivare

grammerat antal pulser - 1-84 Precise Stop
Counter Value har tagits emot vid T29 eller T33
[30].

Detta ar direkt aterkoppling med envagsdrift
med &terkoppling.

Pulsraknarfunktionen aktiveras (startar tidtag-
ningen) pa startsignalens boérjan (vid véxling fran
stopp till start). Efter varje precisionsstopp
aterstalls det antal pulser som raknats under
nedrampningen till 0 v/m.

[2] | Cnt stop
w/o reset

Samma som [1] men det antal pulser som
réknats under nedrampningen till 0 v/m
subtraheras fran vérdet i 1-84 Precise Stop
Counter Value.

Aterstallningsfunktionen kan till exempel
anvandas for att kompensera for den extra
distans som kors under nedrampningen och for
att minska forslitningen pa mekaniska delar.

[3] | Speed
comp

Stannar i exakt samma punkt oberoende av
aktuellt varvtal, fordrojs stoppsignalen internt
stop ndr det aktuella varvtalet dr lagre an maximalt
varvtal (instéllt i 4-19 Max Output Frequency).
Fordrojningen berdknas utifran
frekvensomformarens referensvarvtal och inte
utifran det faktiska varvtalet. Se darfor till att
frekvensomformaren har rampat upp innan du
aktiverar varvtalskompenserat stopp.

1-83 Precise Stop Function

Option: Funktion:

[4] | Com cnt [Samma som [3] men efter varje precisionsstopp
stop aterstédlls det antal pulser som rdknats under
w/rst nedrampningen till 0 v/m.

[5] | Comp cnt [ Samma som [3] men det antal pulser som
stop w/o | raknats under nedrampningen till 0 v/m

r subtraheras fran vardet i 1-84 Precise Stop
Counter Value.

Aterstallningsfunktionen kan till exempel
anvandas for att kompensera for den extra
distans som kors under nedrampningen och for

att minska forslitningen pa mekaniska delar.

Funktionen for precisionsstopp ar praktisk i tillampningar
dar hog precision kravs.

Om du anvander ett standardstoppkommando avgors
noggrannheten av den interna atgardstiden. Detta ar inte
fallet nar du anvander funktionen for precisionsrampstopp;
den eliminerar atgardstidsberoendet och okar
nogrannheten betydligt.

Toleransen hos frekvensomformaren féljer normalt av
atgardstiden. Genom att anvanda denna specifika funktion
for precisionsstopp blir dock toleransen oberoende av
atgardstiden, eftersom stoppsignalen omedelbart avbryter
utférandet av frekvensomformarens program. Funktionen
for precisionsstopp ger en reproducerbar fordrojning fran
det att stoppsignalen ges, till dess att nedrampningen
startar. Ett test maste utforas for att hitta denna
fordrojning eftersom den dr summan av givare, PLC,
frekvensomformare frekvensomformare och mekaniska
delar.

Kor atminstone 10 cykler under nedrampningen for att
sakerstdlla optimal noggrannhet, se 3-42 Ramp 1 Ramp
Down Time, 3-52 Ramp 2 Ramp down Time, 3-62 Ramp 3
Ramp down Time och 3-72 Ramp 4 Ramp Down Time.
Funktionen for precisionsstopp stélls in har och aktiveras
fran DI T29 eller T33.

OBS!

Det gér inte att andra parametern medan motorn &r igdng.

1-84 Precise Stop Counter Value

Range: Funktion:
100000 | [0 -
999999999 ]

Mata in raknarvardet som ska
anvandas i den integrerade
precisionsstoppfunktionen,

1-83 Precise Stop Function.

Maximalt tillaten frekvens pa plint 29
eller 33 @r 110 kHz.

Anvands inte for val [0] och [3] i
1-83 Precise Stop Function
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1-85 Precise Stop Speed Compensation Delay 1-90 Motor Thermal Protection

Range: Funktion: Option: Funktion:
10 ms*| [0 - 100 Mata in fordrojningstiden for givare, PLC:er, Termistorns urkopplingsvdrde maste vara > 3
ms] osv. som ska anvdndas i 7-83 Precise Stop kQ.

Function. | varvtalskompenserat stopplage Integrera en termistor (PTC-givare) i motorn

har fordrojningstiden vid olika frekvenser for skydd av lindningen

ett stort inflytande pa stoppfunktionen.

[3]1 [ETR warning | Berdknar belastningen nar konfiguration 1 ar
Anvands inte for val [0], [1] och [2] in

1-83 Precise Stop Function

1 aktiv och aktiverar en varning pa displayen
om motorn 6verbelastas. Programmera en

varningssignal via en av de digitala

utgangarna.

*
339 19 Motortemperatur [4] | ETR trip 1 Berdknar belastningen nér konfiguration 1 ar

aktiv och stoppar (trippar)

1-90 Motor Thermal Protection frekvensomformaren om motorn dverbe-

Option: Funktion: lastas. Programmera en varningssignal via en

Det gar att implementera ett termiskt av de digitala utgdngarna. Signalen anvdnds

motorskydd med hjélp av en rad olika om en varning intréffar och

tekniker: frekvensomformaren trippar (termisk varning).

e  Genom en PTC-givare i motorlind- [5] | ETR warning

ningen som &r ansluten till en av de 2

analoga eller digitala ingédngarna [6] |ETRtrip 2
(1-93 Thermistor Source). Se [71 | ETR warning
3.3.10.1 PTC-termistoranslutning. 3

[8] |ETR trip 3
[9] |ETR warning

. Genom en KTY-sensor i motorlind-

ningen som &r ansluten till en

analog ingang (7-96 KTY Thermistor 4

Resource). Se 3.3.10.2 KTY, givarans- (10] | ETR trip 4

lutning. [20] | ATEX ETR Aktiverar varmedvervakningsfunktionen for
Ex-e-motorer for ATEX. Mojliggor 1-94 ATEX

* Glerl‘(;’m F’i’fk""fgk:ﬁ?_.): y ETR cur.lim. speed reduction, 1-98 ATEX ETR

elektronisk-termiskt reld) av den . .

termiska belastningen, baserat pa ;::i:po;. po;::s fre:.notch 199 ATEXETR

den aktuella belastningen och tiden. por pomts curent

Den berdknade termiska [21] | Advanced

belastningen jamférs med nominell ETR

motorstrém Iun och nominell OBS!

motorfrekvens fun. Se 3.3.10.3 ETR

e S5 ST BT Om du valjer [20] maste du nogsamt folja de instruktioner

som finns i det aktuella kapitlet i VLT AutomationDrive

»  Genom en mekanisk varmebrytare Design Guide, liksom de instruktioner som du fatt av
(av Klixontyp). Se 3.3.10.5 Klixon. motortillverkaren.
For den nordamerikanska marknaden: ETR-
funktionerna uppfyller dverbelastningsskydd OBS!
klass 20 for motorn i enlighet med NEC. Om du viljer [20] maste 4-18 Current Limit stillas in pa 150
[0] * [ No Kontinuerligt 6verbelastad motor, om det %.
protection inte kravs nagon varning eller tripp for
frekvensomformaren.

[1]1 | Thermistor Aktiverar en varning nar den anslutna
warning termistorneller KTY-givaren i motorn reagerar
i handelse av motordverhettning.

[2] | Thermistor Stoppar (trippar) frekvensomformaren nar
trip den anslutna termistorn eller KTY-sensorn i
motorn reagerar pa grund av av motorover-
hettning.
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3.3.10.1 PTC-termistoranslutning
R
[a]

4000

3000

1330

550

250

—~———

9 [C
-20°C 9 nominell-5°C| 9nominell +5°C
¥ nominell

175HA183.10

Bild 3.4 PTC profile

Anvanda en digital ingang och 10 V som strémforsérjning:
Exempel: Om motortemperaturen blir for hog trippar
frekvensomformaren.

Parameterinstallning:

Stall in 7-90 Motor Thermal Protection till Termistortripp [2]
Stall in 7-93 Thermistor Source till Digital ingdng [6]

OO0Is
OO
1o oG] +10v

42 53|54|55
O[O0
C | | HOHOHO\ 1308A1921C
1
AV
12]13|18]19(27|29(32|33|20(37
O O|0]|0|O|0|O
\O\ \O\ \O\ \O\ \O\ \O\ C | j\ \O\ \O\
{i} PA -
PTC / Termistor <800 O >2.7 kQ R

Anvanda en analog ingang och 10 V som stromforsérjning:
Exempel: Om motortemperaturen blir for hog trippar
frekvensomformaren.

Parameterinstallning:

Stéll in 7-90 Motor Thermal Protection till Termistortripp [2]
Stall in 7-93 Thermistor Source till Analog ingdng 54 (2]

2 Amawmar

PTC / Termistor ~o@

Ingéng Natspanning Troskelvarden for
Digital/analog urkoppling

Digital 10V <800 Q->27kQ
Analog 10V <3,0kQ->3,0kQ

OBS!

Kontrollera att vald nétspénning foljer specifikationen for
det termistorelement som anvdnds.

3.3.10.2 KTY, givaranslutning

(endast FC 302)

KTY-sensorer anvands speciellt i permanentmagnetservo-
motorer (PM-motorer) for dynamisk justering av
motorparametrar som statormotstand (7-30 Stator
Resistance (Rs)) for PM-motorer men ocksd i rotormotstand
(1-37 Rotor Resistance (Rr)) for asynkrona motorer, beroende
pa lindningstemperatur. Berdkningen ar:

Rs = Rsyp0 ~ X (1 + a, xAD (0] ddr &, = 0.00393

KTY-sensorer kan anvéndas for motorskydd (7-97 KTY
Threshold level).

FC 302 kan hantera tre typer av KTY-givare, definierade i
1-95 KTY Sensor Type. Den verkliga givartemperaturen kan
utldsas i 16-19 KTY sensor temperature.

4500

4000

130BB917.10

3500

3000

2500

2000

Resistance [Ohm]

1500

1000

500

-25 0 25 50 75 100 125 150

Bild 3.5 Val av KTY-typ

Temperature [°C]

KTY type 1 ———-KTYtype2  ~------" KTY type 3
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KTY-sensor 1: KTY 84-1 med 1kQ vid 100°C
KTY-sensor 2: KTY 81-1, KTY 82-1 med 1kQ vid 25°C
KTY-sensor 3: KTY 81-2, KTY 82-2 med 2kQ vid 25°C

OBS!

Om motortemperaturen anvdnds genom en termistor eller
KTY-sensor uppfylls inte PELV i hdndelse av kortslutningar
mellan motorlindningar och givare. For att folja PELV
maste givaren extraisoleras.

3.3.10.3 ETR

Berdkningarna raknar ut behovet av en lagre belastning vid
ldgre varvtal pa grund av mindre kylning fran flakten i
motorn.

t[s]

2000

175ZA052.11

1000

600
500 A\

400 A\ \
300

200
~N
100 T~ fOUT =1 x FMN
- fOUT =2 x FMN
60 =

50 fOUT=0,2xfM,N
40

30
20

IM
1,0 1,2 1,4 1,6 1,8 2,0 IMN

Bild 3.6 ETR-profil

10

3.3.10.4 ATEX ETR

B-tillvalet MCB 112 (PTC-termistor) kan erbjuda ATEX-
godkand 6vervakning av motortemperaturen. Det gar
ocksa att anvanda en extern, ATEX-godkand PTC-
skyddsenhet.

OBS!

Endast ATEX Ex-e-godkanda motorer far anvandas fér den
hér funktionen. Se efter pa motorns markskylt, certifikat
eller datablad, eller kontakta motorleverantoren.

Du maste programmera foljande parametrar nér du ska
styra en Ex-e-motor med utdkad sdkerhet: Parametrarna
som maste programmeras visas i féljande tilldampnings-
exempel.

Parametrar

Funktion inst.

1-90 Motor Thermal Protection |[20] ATEX ETR

1-94 ATEX ETR cur.lim. speed |20%
reduction

1-98 ATEX ETR interpol. points
freq.

- - Motorns markskylt
1-99 ATEX ETR interpol points

current

1-23 Motor Frequency Ange samma véarde som for

4-19 Max Output Frequency

4-19 Max Output Frequency Motorns markskylt, mojligtvis
reducerad for langa motorkablar,
sinusvadfilter eller reducerad

natspanning.

4-18 Current Limit Forcerad till 150 % av 1-90 [20]

5-15 Terminal 33 Digital [80] PTC-kort 1

Input

5-19 Terminal 37 Safe Stop [4] PTC 1 Larm

14-01 Switching Frequency Kontrollera att standardvardet
uppfyller specifikationerna pa
motorns markskylt. Om inte ska

ett sinusvadfilter anvandas.

14-26 Trip Delay at Inverter 0
Fault

AFORSIKTIGT

Det ar obligatoriskt att jamfora den minimala switchfrek-
vensen som anges av motortillverkaren med den minimala
switchfrekvensen for frekvensomformare, standardvardet i
14-01 Switching Frequency. Om frekvensomformare inte
uppfyller detta villkor maste ett sinusvadfilter anvéndas.

Mer information om ATEX ETR Thermal Monitoring finns i
Tilldmpningsnotering MN.33.GX.YY.

3.3.10.5 Klixon

Den termiska maximalbrytaren av Klixontyp anvdnder sig
av en metallskiva frdn KLIXON®, Vid en viss férutbestamd
Overbelastning utléser vdrmen, som uppstar av strdmmen
genom skivan, en tripp.

Anvanda en digital ingang och 24 V som strémforsérjning:
Exempel: Om motortemperaturen blir for hég trippar
frekvensomformaren.

Parameterinstallning:

Stéll in 7-90 Motor Thermal Protection till Termistortripp [2]
Stall in 1-93 Thermistor Source till Digital ingdng (6]
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1-94 ATEX ETR cur.lim. speed reduction

Endast FC 302.

Endast synlig om 7-90 Motor Thermal Protection &r installd pa
[20].
Range: Funktion:

0.0 %*

[0.0 - 100.0 %]

-
PTC / Termistor <6.6 kO R

1-91 Motor External Fan

Option:  Funktion:
[0] * | No

>10.8 kQ

Ingen extern flakt kravs, dvs. motorn nedstamplas vid
lagt varvtal.

[1] |Yes | Anvander en extern motorflakt (extern ventilation), sa
att ingen nedstampling kravs vid lagt varvtal. Den Gvre
kurvan i grafen ovan (fout = 1 x fM,N) foljs om
motorstrommen dr ldgre @n den nominella
motorstrommen (se 7-24 Motor Current). Om
motorstrommen Overstiger den nominella strémmen,
minskar fortfarande drifttiden som om ingen flakt vore

installerad.

Option: Funktion:
Vélj den ingang till vilken termistorn (PTC-
givare) bor anslutas. Ett analogt
ingangstillval [1] eller [2] kan inte valjas
om den analoga ingangen redan anvands
som en referenskalla (valjs i 3-15 Reference
1 Source, 3-16 Reference 2 Source eller
3-17 Reference 3 Source ).
Nar MCB 112 anvands maste valet [0]
Ingen alltid valjas.

[0] * | None

[11 | Analog input 53

[2] | Analog input 54

[3] | Digital input 18

[4] | Digital input 19

[5] | Digital input 32

[6] | Digital input 33

OBS!

Det gér inte att andra den har parametern nar motorn
kors.

OBS!
Digital ingang ska stéllas in pa [0] PNP - Active pd 24 V i
5-00 Digital I/0 Mode.

Reaktionen pa arbete vid Ex-e-strombegrdnsning maste
konfigureras.

0 %: frekvensomformare dndrar inte nagonting férutom att
den utfardar varning 163 ATEX ETR cur.lim.warning.

>0 %: frekvensomformare utfardar varning 163 och
minskar motorvarvtalet efter ramp 2 (parametergrupp
3-5%).

Exempel:

Faktisk referens = 50 v/m

1-94 ATEX ETR cur.lim. speed reduction = 20 %
Resulterande referens = 40 v/m

1-95 KTY Sensor Type

Option: Funktion:
Vélj den typ av KTY-sensor som anvands.
Endast FC 302.

[0] * [ KTY Sensor 1 | 1kQ vid 100 °C

[1] | KTY Sensor 2 | 1kQ vid 25 °C

[2] | KTY Sensor 3 | 2kQ vid 25 °C

1-96 KTY Thermistor Resource

Option: Funktion:
Vilj analog ingangsplint 54 som KTY-
sensoringang. Plint 54 kan inte valjas som
KTY-kélla om den ocksa anvands som referens
(3-15 Reference Resource 1 till 3-17 Reference
Resource 3).
Endast FC 302.
OBS!
KTY-sensoranslutning mellan plint 54 och
55 (GND). Se bild i avsnittet KTY-
sensoranslutning.

[0] * | None

[2] [Analog

input 54

1-97 KTY Threshold level

Range: Funktion:

80 C*| [-40 - 140 (] | Vélj KTY-sensorns gransvarde for termiskt

motorskydd. Endast
FC 302.
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1-98 ATEX ETR interpol. points freq. 1-99 ATEX ETR interpol points current

Endast FC 302. endast FC 302.

Endast synlig om 71-90 Motor Thermal Protection &r installd pa Endast synlig om 7-90 Motor Thermal Protection ar installd pa [20]

[20]. eller [21].

Range: Funktion: Range: Funktion:

Application [Application Definition av den tillexempel 7-98 ATEX ETR

dependent* dependant] termiska begrans- interpol. points freq.
ningskurvan.

Anvénde de fyra strompunkterna [A] fran motorns

Ange fyra frekvenspunkter [Hz] fran motorns markskylt i markskylt. Berdkna vardena som procentandelar av den
matrisen. Dessa utgor en tabell (f [Hz],I [%]) tillsammans nominella motorstrommen, Im/Imn x 100 [%], och skriv in
med 1-99 ATEX ETR interpol points current. vardena i matrisen.

OBS! Dessa utgor en tabell (f [Hz],I [%]) tillsammans med

Alla frekvens-/strombegransningspunkter fran motorns 1-98 ATEX ETR interpol. points freq..

markskylt eller datablad maste programmeras.
OBS!

Alla frekvens-/strombegransningspunkter fran motorns
markskylt eller datablad maste programmeras.

100%

130BB909.10

80%

40%

5Hz 15‘ Hz 25Hz 50 Hz
Bild 3.7 Exempel pa ATEX ETR-termisk begransningskurva.
x-axel: fm [Hz]
y-axel: Im/lmn x 100 [%]

1-98 ATEX ETR interpol. points freq. | 1-99 ATEX ETR interpol points
current

[0] =5 Hz [0] = 40%

[11=15Hz [1] = 80%

[21 =25 Hz [2] = 100%

[31 =50 Hz [3]1 = 100%

Alla driftspunkter under kurvan &r standigt tillatna. Punkter
ovanfor linjen raknas dock bara som en funktion av
Overbelastningen under en begransad tid. Om maskin-
strommen ar mer an 1,5 gang sa stor som den nominella
strommen sker nedstangning omedelbart.

1-99 ATEX ETR interpol points current

endast FC 302.
Endast synlig om 7-90 Motor Thermal Protection ar installd pa [20]

eller [21].

Range: Funktion:

Application [0 - 100 %] | Definition av den termiska
dependent* begransningskurvan. Se
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3.4 Parametrar: 2-** Bromsar

3.4.1 2-0* DC-broms

Parametergrupp for konfiguration av DC-bromsen och DC-
héllfunktionerna.

2-00 DC Hold Current

Range: Funktion:

50 [Application | Ange ett varde for hallstrom som ett

%* dependant] procentvarde av den nominella
motorstrommen Iyn som anges i

1-24 Motor Current. 100 % DC-hallstrom
motsvarar Iwn.

Den har parametern uppratthaller
motorfunktionen (hallmoment) eller
férvarmer motorn.

Den har parametern ar aktiv om DC-hdll
har valts i 1-72 Start Function [0] eller
1-80 Function at Stop [1].

OBS!

Maximivardet ar beroende av den nominella
motorstrémmen.

Undvik 100 % strém under langre tid. Det kan skada
motorn.

Laga varden pa DC-hall ger storre strommar an forvantat
med storre motoreffektstorlekar. Detta fel kommer att oka i
takt med att motoreffekten okar.

2-01 DC Brake Current

Range: Funktion:

50 [Application [ Ange ett varde i procent av den nominella

%* dependant] motorstrommen IwN, se 7-24 Motor Current.
100 % DC-bromsstrom motsvarar Iun.
DC-bromsstrom anvands pa ett
stoppkommando, om varvtalet ar lagre an
gransen som anges i 2-03 DC Brake Cut In
Speed [RPM]; om DC-bromsens inverter-
ingsfunktion &r aktiv; eller via den seriella
kommunikationsporten. Bromsstrommen &r
aktiv under den tidsperiod som stallts in i
2-02 DC Braking Time.

OBS!

Maximivérdet ar beroende av den nominella
motorstrémmen.

Undvik 100 % strém under léngre tid. Det kan skada
motorn.

2-02 DC Braking Time

Range: Funktion:
10.0 s*

[0.0 - 60.0 s] | Stall in tiden for likstrombromsen som
anges i 2-01 DC Brake Current da den
aktiverats.

2-03 DC Brake Cut In Speed [RPM]

Range: Funktion:
Application [Application Stall in DC-bromsens inkopp-
dependent* dependant] lingsvarvtal for aktivering av

DC-bromsstrommen som
anges i 2-01 DC Brake Current
efter ett stoppkommando.

2-04 DC Brake Cut In Speed [Hz]
Range:

Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

3.4.2 2-1* Bromsenergifunkt.

Parametergrupp for val av dynamiska bromsparametrar.
Gaéller endast for frekvensomformare med bromschopper.

2-10 Brake Function
Option: Funktion:

[0] * | Off

Inget bromsmotstand ar anslutet.

[1] Resistor
brake

Bromsmotstandet ar inforlivat i systemet, for
avledning av 6verskott av bromsenergi som
varme. Genom anslutning av ett bromsmotstand
tilldts en hogre mellankretsspanning under
bromsning (generatordrift). Funktionen
Motstandsbroms &r endast aktiv pa frekvensom-
formare med en inbyggd dynamisk broms.

[2] [AC brake |Kan anvandas for att fa battre bromsformaga
utan att bromsmotstand behover anvéandas.
Denna parameter styr en dvermagnetisering av
motorn nar den kors med generatorisk
belastning. Denna funktion kan férbattra OVC-
funktionen. Genom att 6ka de elektriska
forlusterna i motorn kan OVC-funktionen 6ka
bromsmotstandet utan att 6verskrida den Gvre
spanningsgransen. Observera att AC-broms inte
ar lika effektiv som dynamisk motstandsbroms.
AC-bromsen anvinds fér VVCPIUs och flédeslidge
med och utan aterkoppling.

2-11 Brake Resistor (ohm)

Range: Funktion:

Size related* | [5.00 - 65535.00 Ohm] |

2-12 Brake Power Limit (kW)

Range: Funktion:
| 10.001 - 2000000 kW] |

Size related*

2-13 Brake Power Monitoring

Option: Funktion:

Parametern ar endast aktiv pa frekvensom-
formare med inbyggd dynamisk broms.
Med denna parameter kan du aktivera

overvakning av effekten till bromsmotstandet.
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2-13 Brake Power Monitoring

2-15 Brake Check

Om effektdvervakningen har satts till Av [0] eller Varning
[1] fortsatter bromsfunktionen att vara aktiv dven om
overvakningsgransen overskrids. Detta kan leda till termisk
Overbelastning av motstandet. Du kan ocksa generera en
varning via en reld utgang eller digital utgang. Métnog-
grannheten for effektdvervakningen &ar beroende av
noggrannheten pa motstandets Ohm-varde (bor vara
battre an + 20 %).

2-15 Brake Check

Option: Funktion:

Vélj typ av test och 6vervakningsfunktion for att
kontrollera anslutningen till bromsmotstandet,
eller om ett bromsmotstand ar narvarande, och
visa sedan en varning eller ett larm i handelse av
fel.

OBS!

Bromsmotstandets frdnkopplingsfunktion
testas under systemstart. Broms-IGBT-testet
utférs da ingen bromsning sker. Varning
eller tripp avbryter bromsfunktionen.

Testsekvensen ser ut sa har:

1. Mellankretsens rippelamplitud mats
under 300 ms utan bromsning.

2. Mellankretsens rippelamplitud mats
under 300 ms under bromsning.

3. Om mellankretsens rippelamplitud
under bromsning &r lagre @n utan
bromsning + 1 %: Bromstestet misslyckas
och en varning eller ett larm returneras.

4. Om mellankretsens rippelamplitud
under bromsning dr hogre an utan
bromsning +1 %: Bromstest OK.

Option: Funktion: Option: Funktion:
Effekten beraknas med utgangspunkt fran [0] | Off Overvakningen om bromsmotstandet och
motstandet (2-11 Brake Resistor (ohm)), mellan- * bromsens IGBT kortsluts under drift. Om en
kretsspanningen och motstandets arbetstid. kortslutning sker visas varning 25.
[0] * | Off Ingen bromseffektovervakning kravs. [11 |Warning | Overvakar bromsmotstdndet och bromsens IGBT
[11 [Warning Aktiverar en varning pa displayen da effekten e e LG @ b e efif 81 (il e i
. . . . . av bromsmotstandet under systemstart.
Overstiger 100 % av 6vervakningsgransen
(2-12 Brake Power Limit (kW) ) under 120 s. [2] | Trip Overvakar fér en kortslutning eller frankoppling
Varningen forsvinner da effekten sjunker under av bromsmotstandet eller en kortslutning av
80 % av 6vervakningsgransen. bromsens IGBT. Om ett fel uppstar kopplas
[2] | Trip Trippar frekvensomformaren och visar ett larm frékveTsomformaren ur och visar ett larm
om den berdknade effekten 6verskrider 100 % (tripplast).
av Overvakningsgransen. [3] |Stop and | Overvakar fér en kortslutning eller frankoppling
[3] | Warning Aktiverar bada ovan, inklusive varning, tripp sify av bromsmotstandet eller en kortslutning av
. bromsens IGBT. Om ett fel uppstar nedrampar
and trip och larm.
frekvensomformaren till utrullning och trippar

sedan. Ett tripplaslarm visas (till exempel varning
25, 27 eller 28).

[4] | AC brake | Overvakar fér en kortslutning eller frankoppling
av bromsmotstandet eller en kortslutning av
bromsens IGBT. Om ett fel uppstar genomfor
frekvensomformaren en kontrollerad
nedrampning. Detta tillval &r endast tillgangligt

for FC 302.

[5] | Trip Lock

OBS!

Ta bort en varning som uppstar i samband med Av [0] eller
Varning [1] genom att kontrollera natforsérjningen. Felet
maste korrigeras férst. Vid Av [0] eller Varning [1] fortsatter
frekvensomformaren att kdras, aven om ett fel upptacks.

Parametern dr endast aktiv pa frekvensomformare med
inbyggd dynamisk broms.

2-16 AC brake Max. Current

Range: Funktion:
100.0 %* | [Application Mata in maximalt tillaten strom for
dependant] AC-bromsen for att undvika

overhettning i motorns lindningar.
AC-bromsfunktionen &r bara
tillganglig i flux-lage (endast FC
302).

OBS!
2-16 AC brake Max. Current har ingen effekt nar 1-10 Motor
Construction = [1] PM, ej utprag. SPM.

2-17 Over-voltage Control

Option: Funktion:

Overspanningsstyrningen (OVC) minskar
risken for att frekvensomformaren ska
trippas pa grund av en dverspanning i
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2-17 Over-voltage Control

Option: Funktion:
mellankretsen, orsakad av belastningens
generativa effekt.

[0] * | Disabled Ingen OVC behovs.

[11 | Enabled (not
at stop)

Aktiverar OVC, forutom nar en stoppsignal
anvands for att stoppa frekvensomformaren.

[2] | Enabled Aktiverar OVC.

OBS!

OVC ska inte vara aktiverat vid anvdndning av lyfttillamp-
ningar.

2-18 Brake Check Condition

Range: Funktion:
[0] * | At Power Up

Bromstest utfors vid start

[11 [ After Coast Situations | Bromstest utfors efter utrullning

2-19 Over-voltage Gain

Range: Funktion:

100 %* | [0 - 200 %] | Vilj éverspanningsforstarkning.

3.4.3 2-2* Mekanisk broms

Parametrar for att kontrollera styrningen av en elektromag-
netisk (mekanisk) broms, vilket vanligtvis krévs i
lyfttillampningar.

For att styra en mekanisk broms kravs en reldutgang (reld
01 eller reld 02) eller en programmerad digital utgang
(plint 27 eller 29). Normalt maste denna utgang vara
stdngd under de perioder nér frekvensomformaren inte
klarar av att "halla" motorn, till exempel pa grund av att
belastningen &r for stor. Valj Styrning av mekanisk broms
[32] for tillampningar med en elektro-magnetisk broms i
5-40 Function Relay, 5-30 Terminal 27 Digital Output eller
5-31 Terminal 29 Digital Output. Vid val av Mek.
bromsstyrning [32] ar den mekaniska bromsen stdngd fran
starten till dess att utstrommen ligger over den niva som
valts i 2-20 Release Brake Current. Vid stopp aktiveras den
mekaniska bromsen nar varvtalet &r ldgre &n den niva som
anges i 2-21 Activate Brake Speed [RPM]. Om
frekvensomformaren gar in i ett larmtillstand, eller hamnar
i en situation med Overstrém eller 6verspdnning, kopplas
den mekaniska bromsen omedelbart in. Detta intraffar
ocksa under ett sdkert stopp.

OBS!

Skyddslége och trippférdrojningsfunktioner (74-25 Trip
Delay at Torque Limit och 14-26 Trip Delay at Inverter Fault)
kan fordroja aktiveringen av den mekaniska bromsen i
larmtillstand. Dessa funktioner maste inaktiveras i lyfttill-
ampningar.

130BA074.12

Startplint 1=o0n
18 O=off
Par 1-71
StartfordrOJnlngs— | Par 2-01
tid Varvtal for broms-
Axelvarvtal aktivering
i " ~UPar 1-74
- i Startvarvtal
Utstrom r—K o
Férmagnetiserings-| -
strom eller AN — Pk
DC-h3llstrém R Par 2-20
Par 1-76 Startsétrom/ Strom fér bromsinaktivering
Par 2-23 Par 2-00 DC-hallstrém
Bromsfordrojnings+
tid
Reaktionstid, EMK-broms

on |
Relay 01 /

off
Mekanisk broms l
18st
Mekanisk broms
fri -

Tid
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2-20 Release Brake Current

Range: Funktion:
Application [Application | Stall in motorstrémmen sa att den
dependent* [ dependant] frikopplar den mekaniska bromsen

om ett startvillkor foreligger.
Standardvéardet dr den maximala
strom som vaxelriktaren kan ge for
den specifika effektstorleken. Den
dvre gransen anges i 16-37 Inv.
Max. Current.

OBS!

N&r utgangen Styrning av
mekanisk broms viljs men
ingen mekanisk broms &r
ansluten, kommer funktionen
inte att fungera med fabriksin-
stéllningen pa grund av fér lag
motorstrom.

2-21 Activate Brake Speed [RPM]

Range: Funktion:
Application [0 - 30000 | Stéll in motorvarvtalet sa att det
dependent* RPM] aktiverar den mekaniska bromsen

om ett stoppvillkor foreligger.
Den Ovre varvtalsgransen anges i
4-53 Warning Speed High.

2-22 Activate Brake Speed [Hz]

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

2-23 Activate Brake Delay

Range: Funktion:
0.0 s*

[0.0 - 5.0 | Ange bromsfordrojningstiden for utrullningen
s] efter nedramptiden. Axeln halls vid nollvarvtal
med fullt hallmoment. Se till att den
mekaniska bromsen har last lasten innan

2-23 Activate Brake Delay
Range:

Funktion:
motorn gar in i utrullningslage. Se avsnittet
Styrning av mekanisk broms i Design Guide.

2-24 Stop Delay
Range:
0.0 s*

Funktion:

[0.0 - 5.0 s] | Staller in tidsintervallet fran den tidpunkt
nar motorn stoppas tills bromsen slas till.
Denna parameter ar en del av stoppfunk-
tionen.

2-25 Brake Release Time

Range: Funktion:
0.20 s*| [0.00 - 5.00 | Detta véarde definierar tiden det tar for
s] den mekaniska bromsen att 6ppna.

Denna parameter maste agera som en
timeout nar bromsaterkopplingen ar
aktiverad.

2-26 Torque Ref

Range: Funktion:
0.00 %* | [Application Vardet definierar det moment som
dependant] anvands mot den bromsade

mekaniska bromsen innan den
slapps

2-27 Torque Ramp Time
Range: Funktion:

0.2 s*

[0.0 - 5.0 s] | Vardet definierar varaktigheten pa
momentramp medurs riktning.

2-28 Gain Boost Factor
Range:
1.00*

Funktion:

[1.00 - 4.00 ] [ Endast aktiv vid drift med aterkoppling.
Funktionen sékerstéller smidig 6vergang

fran momentstyrningslage till varvtalsregle-
ringslage nar motorn tar 6ve belastningen
fran bromsen.
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tid | Frikopplings| p. 3-41 p. 3-42 | Férdrojning | Broms
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Gain Boost Factor
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T
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1 2 | 3

|
Bild 3.8 Bromsfrikopplingssekvens for styrning av mekanisk broms i lyfttillimpningar
I) Aktivera bromsfordréjning: frekvensomformaren startar om fran laget mekanisk broms aktiverad.
I) Stoppférdréjning: Nar tiden mellan efterféljande starter ar kortare &@n instéllningen i 2-24 Stop Delay startar frekvensomformaren utan att
anvanda den mekaniska bromsen (till exempel reversering).
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3.5 Parametrar: 3-** Referens / Ramper

3-01 Reference/Feedback Unit

Option: Funktion:
Parametrar for referenshantering, definiering av begrans- P
. § . . [70] | mbar
ningar och konfiguration av frekvensomformarens reaktion
pa forandringar. (71]_|bar
[72] | Pa
= 73] [ kP
3.5.1 3-0* Referensgranser [73] | kPa
[74] | m WG
3-00 Ref R [80] | kW
- eference Range 11201 | GPm
Option: Funktion: 11211 | gal/s
Vilj skala for referens-/aterkopplingssignalen. 11221 | gal/min
Signalvarden kan vara enbart positiva, eller [123] | gal/h
positiva och negativa. Minimigransen kan vara 1241 | cEm
ett negativt varde om du inte valt Varvtal med [125] | f'/s
:;e;k. [1] eller Process [3] i 1-00 Configuration (1261 | fé/min
ode. 11271 fe/h
[0] | Min - Vélj skala for referens-/aterkopplingssignalen. [130] | Ib/s
Max Signalvédrden kan vara enbart positiva, eller 11311 | Ib/min
positiva och negativa. Minimigransen kan vara 11321 | 1b/h
ett negativt varde om du inte valt Varvtal med [140] | ft/s
aterk. [1] eller Process [3] i 1-00 Configuration [141] | fymin
Mode.
[145] | ft
[1] * | -Max - For bade positiva och negativa varden (bada [150] | Ib ft
+Max riktningar, relativt 4-10 Motor Speed Direction). 1160] | °F
[170] | psi
3-01 Reference/Feedback Unit (1711 | 1b/in?
Option: Funktion: 11721 | in WG
Vélj enhet som ska anvéandas i referenser och [173] | ft WG
aterkoppling vid process-PID-styrning. [180] | HP
1-00 Configuration Mode maste antingen vara [3]
Process eller [8] Utdkad PID-styrning. 3-02 Minimum Reference
0] * | None Range: Funktion:
2 % Application Ange minimireferensen. Minimirefe-
2] RPM dependent* [ [Application | rensen &r det minsta vardet som
B3] e dependant] | summan av alla referenser kan anta.
Minimireferensen ar aktiv endast om
[4] Nm . .
Min - Max [0] har valts for
[5] PPM
- 3-00 Reference Range.
[10] | 1/min Minimireferensenheterna stammer
21 [Bulse/s overens med:
[20] |I/s .
211 |vmin . Den meny som valts i
221 |uh 1-00 Configuration Mode
= ” Konfigurationsldge: for
[23] m3 > - Varvtal med aterk. [1], v/m;
(24] | m’/min for Moment [2], Nm.
[25] | m*h :
301 | kgrs . Enheten som valdes i
- 3-01 Reference/Feedback
[31] | kg/min .
Unit.
[32] | kg/h
[33] | t/min 3-03 Maximum Reference
[34] |t/h R Funkti
ange: unktion:
[40] [m/s .g - — — —
[41] | m/min Application [Application | Ange maximireferens Maximirefe-
@5 |m dependent* | dependant] |rensen ar det hogsta varde som
summan av alla referenser kan anta.
[60] |°C
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3-03 Maximum Reference

Range: Funktion:
Enheten fér maximireferens
motsvarar:
. Konfigurationsval i
1-00 Configuration Mode:
for Varvtal med dterk. [1],
v/m; for Moment [2], Nm.

. Enheten som valdes i
3-00 Reference Range.

3-04 Reference Function

Option: Funktion:
[0] * [ Sum

Summerar bade externa och férinstallda
kallor.

[11 | External/Preset | Anvand antingen forinstalld eller extern
referenskalla.

Vaxla mellan extern och forinstélld via ett
kommando pa den digitala ingangen

3.5.2 3-1* Referenser

Vilj forinstalld(a) referens(er). Valj Forinstalld ref. bit 0/1/2
[16], [17] eller [18] for motsvarande digitala ingangar i
parametergrupp 5.1%.

3-10 Preset Reference

Matris [8]
Omrade: 0-7
Range: Funktion:
0.00 [-100.00 -
%* 100.00 %]

Ange upp till atta olika forinstallda
referenser (0-7) i denna parameter med
hjélp av matrisprogrammering. Den
forinstéllda referensen uttrycks som ett
procenttal av vardet Refmax (3-03 Maximum
Reference). Om ett Refwin som inte ar 0
(3-02 Minimum Reference) har program-
merats, kommer den forinstallda referensen
som procentvarde att beréknas utifran
skillnaden mellan Refuwax och Refmin.
Darefter adderas detta varde till Refmin. Nar
du anvander forinstéllda referenser, valj
Forinst ref bit 0 / 1 / 2 [16], [17] eller [18]
for motsvarande digitala ingangar i parame-
tergrupp 5.1%.

15UBA14Y.1U

12 (+24V)
Forinstéllning 76543210

——— —10101010 29 [P 5-13=Forinst. ref. bit 0]

¢—— —11001100 32 [P 5-14=Fbrinst. ref. bit 1]

L————11110000 33 [P 5-15=Fbrinst. ref. bit 2]

Forinst ref. bit
Forinstalld ref. 0

Forinstalld ref. 1

Forinstalld ref. 2

Forinstalld ref. 3

Forinstalld ref. 4

Forinstalld ref. 5

Forinstalld ref. 6

= |=|=|=|O|O|OC|O|N

= |=|lo|lo|=|=|o|lo|-

= |lOof=|O|=|O|—=|CO |

Forinstalld ref. 7

3-11 Jog Speed [HZ]

Range: Funktion:
Application [Application [ Joggvarvtalet ar ett fast
dependent* dependant] utgangsvarvtal som

frekvensomformaren gar pa nar
joggfunktionen &r aktiverad.
Se dven 3-80 Jog Ramp Time.

3-12 Catch up/slow Down Value

Range: Funktion:

0.00 [0.00 -
%* 100.00 %]

Ange ett procentvarde (relativt) som
antingen adderas till eller subtraheras fran
den aktuella referensen for Oka respektive
Minska. Om Oka viljs via en av de digitala
ingdngarna (5-10 Terminal 18 Digital Input till
5-15 Terminal 33 Digital Input), kommer
procentvardet (relativt) att adderas till den
totala referensen. Om Minska viljs via en av
de digitala ingédngarna (5-10 Terminal 18
Digital Input till 5-15 Terminal 33 Digital Input)
kommer procentvdrdet (relativt) att
subtraheras fran den totala referensen.
Anvand DigiPot-funktionen for att fa fler
funktioner. Se parametergrupp 3-9* Digital
Potentiometer.
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3-13 Reference Site 3-15 Reference Resource 1

Option: Funktion: Option: Funktion:
Valj vilken referensplats som ska aktiveras. [0] | No function
[0] * | Linked to Anvand den lokala referensen i laget Hand; [11 * | Analog input 53
Hand / eller den externa referensen i laget Auto. (2] | Analog input 54
Auto [71 | Frequency input 29
[11 [Remote Anvénd den externa referensen i bade lége (8] |Frequency input 33
Hand och Auto. [11] | Local bus reference
- — = [20] | Digital pot.meter
[2] | Local Anvand den lokala referensen i bade laget
Hand och Auto. [21] | Analog input X30-11 | (Generellt tillval 1/0-tillvalsmodul)
OBSI [22] | Analog input X30-12 | (Generellt tillval 1/0-tillvalsmodul)
Om frekvensomformaren é&r installd pa [29] | Analog Input X48/2
instédllningen igen efter ett stromavbrott.
Option: Funktion:
Ange vilken referensingang som ska
anvandas for den andra referens-
Range: Funktion: signalen. 3-15 Reference Resource 1,
0.00 [-100.00 - Den faktiska referensen X dkas eller 3-16 Reference Resolirce 2 och
%* 100.00 %] minskas med procenttalet Y, som stalls in 3-17 Reference Resource 3 definierar
i 3-14 Preset Relative Reference. Detta U1y il i G lEieEs el
resulterar i den faktiska referensen Z. SUIEL &Y ) (e Ry el
Faktiska referensen (X) ar summan av de AL G LR R,
ingdngar som valts i 3-15 Reference 1 [0] No function
Source, 3-16 Reference 2 Source, M Analog input 53
3-17 Reference 3 Source och 8-02 Control 21 Analog input 54
Source. [7] Frequency input 29
[8] Frequency input 33
Relatiy Resulterande [11] | Local bus reference
ETXHXNI100 ,f-:'fjrﬂ(ns [20] * | Digital pot.meter
130BA059.12 [21] | Analog input X30-11
[22] | Analog input X30-12
, E [29] | Analog Input X48/2
(S
L ¥ | = Option: Funktion:
| X \ Ange referensingangen som ska
| | anvandas for den tredje referens-
| | signalen. 3-15 Reference Resource 1,
| | 3-16 Reference Resource 2 och
| | Y 3-17 Reference Resource 3 definierar
-100 0 A 100 % upp till tre olika referenssignaler.
P3-14 Summan av dessa referenssignaler
anger den faktiska referensen.
Option: Funktion; (11 ] Analog input 53
Ange vilken referensingdng som ska [2] | Analog input 54
anvéndas for den forsta referens- 7] Frequency input 29
signalen. 3-15 Reference Resource 1, [8] | Frequency input 33
3-16 Reference Resource 2 och [11] * [ Local bus reference
3-17 Reference Resource 3 definierar [20] [ Digital pot.meter
upp till tre olika referenssignaler. [21] [ Analog input X30-11
Summan av dessa referenssignaler [22] |Analog input X30-12
anger den faktiska referensen. [29] | Analog Input X48/2
56 MG33MDO07 - VLT® ett registrerat varumirke som tillhér Danfoss



Parameterbeskrivning

FC300 Programmeringshandbok

3-18 Relative Scaling Reference Resource

Option: Funktion:

Ange ett variabelt varde som ska laggas till
det fasta vardet (som anges i 3-14 Preset
Relative Reference). Summan av de fasta
och variabla véardena (som benamns Y pa
bilden nedan) multipliceras med den
faktiska referensen (kallad X i bilden
nedan). Denna produkt laggs sedan till den
faktiska referensen (X+X*Y/100) for att ge
den resulterande faktiska referensen.

Resulterande
faktisk
referens

Relativ
Z=X+X*Y/100

130BA059.12

[0] * | No function

[1]1 | Analog input

53

[2] | Analog input
54

[7] Frequency
input 29

[8] | Frequency
input 33

[11] | Local bus
reference

[20] | Digital
pot.meter

[21] | Analog input
X30-11
[22] | Analog input
X30-12
[29] | Analog Input
X48/2

OBS!

Det gar inte att &ndra parametern medan motorn &r igang.

3-19 Jog Speed [RPM]

Range: Funktion:
Application [Application | Ange ett varde for joggvarvtalet
dependent* dependant] njoc, som ar ett fast utvarvtal. Nar

joggfunktionen ar aktiverad kors
frekvensomformaren pa det har
varvtalet. Maximigransen defineras
i 4-13 Motor Speed High Limit
[RPM].

Se dven 3-80 Jog Ramp Time.

3.5.3 Ramper
3-4* Ramp 1

Konfigurera rampparametrarna for alla de fyra ramperna
(parametergrupperna 3-4%, 3-5%, 3-6* och 3-7%): ramptyp,
ramptider (accelerations- och decelerationstider) samt grad
av ryckkompensation for S-ramper.

Starta genom att ange de linjdra ramptider som motsvarar
vdrdena.

o
RPM S
~N
[s°]
<
P4-13 g
m
High-limit % -
Reference 7 — — - -k — —
ng ‘ ‘ ‘}‘\
Pa-11 d
Low limit T
/ \ | \
I P31 R | Time
‘ Ramp (X)Up | [ Ramp (X) Down
Time (Acc) ‘ | 1" Time (Dec) \
—_ .
‘ tacc Pl Ttdec |

Om S-ramper viljs, sa ange den grad av icke-linjar
ryckkompensation som kravs. Ange ryckkompensationen
genom att definiera andelen uppramp- och nedramptider
dar acceleration och deceleration ar variabla (dvs. okar eller
minskar). Accelerations- och decelerationsinstallningarna
for S-rampen definieras som en procentandel av den
faktiska ramptiden.

Varvtal 130BA168.10
T ™ "ramp x) férh. r. ~ amp (X) forh. f. jamn
jamn ramp vid | | axpp vid dec.slut
acc.slut | |
| | |
Linjart : : : :
Ramp (X) Kompénsation|fér ryck | | Ramp (X) forh. f.
forh. f. | | | Jémn ramp vid
jamn r. p | degslut
vidl agC.sly | | |
| | | | |
| I I I I I I I
| Ram | | |
p (X) Ramp (X)
upptid nedtid
3-40 Ramp 1 Type
Option: Funktion:

Vélj ramptyp med héansyn till kraven for
accelerations- och decelerationsforloppet.

En linjar ramp ger konstant acceleration under
rampningen. En S-ramp ger icke-linjar accele-
ration och kompenserar for ryck i
tillampningen.

[0] * | Linear
[1] |S-ramp Acceleration med lagsta mojliga ryck.
Const Jerk
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3-40 Ramp 1 Type

3-46 Ramp 1 S-ramp Ratio at Accel. End

Ramp Down Time.

OBS!

Om S-ramp [1] &r valt och referensen under rampning
dndras kan ramptiden forldngas for att utféra en ryckfri
rérelse som kan resultera i en ldngre start- eller stopptid.
Ytterligare justering av S-rampforhallanden eller véxlings-
initiatorer kan behdvas.

3-41 Ramp 1 Ramp up Time

Range: Funktion:

Application Ange uppramptiden, dvs. accelera-

dependent* | [Application [ tionstiden fran 0 v/m till synkront

dependant] | motorvarvtal ns. Valj en uppramptid
sa att utstrommen inte Gverskrider
strombegransningen i 4-18 Current
Limit under rampning. Vardet 0,00
motsvarar 0,01 s i varvtalslage. Se
nedramptid i 3-42 Ramp 1 Ramp

Down Time.

Locclsl x ngLv/m]

reflv/m]

3-42 Ramp 1 Ramp Down Time

Range: Funktion:

Par..3 — 41 =

Application Ange nedramptiden, dvs. inbroms-
ningstiden (retardationstiden) fran
det synkrona motorvarvtalet ns till 0

v/m. Vélj en nedramptid sa att det

dependent* | [Application

dependant]

inte finns nagon Gverspanning i
vaxelriktaren pa grund av motorns
regenerativa drift samt att den
genererade strommen inte overstiger
stromgransen som anges i

4-18 Current Limit. Vardet 0,00
motsvarar 0,01 s i varvtalslage. Se
uppramptid i 3-41 Ramp 1 Ramp up
Time.

tec [s] x ng [v/m]
ref[v/m]

3-45 Ramp 1 S-ramp Ratio at Accel. Start

Range: Funktion:
50 %*

Par..3 - 42 =

[Application Mata in den del av den totala

dependant] upprampttiden3-41 Ramp 1 Ramp up
Time med vilken accelerationsmo-
mentet ska 6ka. Ju storre
procentvarde, desto storre ryckkom-
pensation uppnas och darmed mindre

momentryck i tilldmpningen.

Option: Funktion: Range: Funktion:
[2] |S-ramp S-ramp baserat pa de vdrden som anges i 50 %* | [Application Ange andelen av den totala
Const Time | 3-41 Ramp 1 Ramp up Time och 3-42 Ramp 1 dependant] uppramptiden (3-41 Ramp 1 Ramp up

Time) med vilken accelerationsmo-
mentet ska minska. Ju storre
procentvarde, desto storre ryckkom-
pensation uppnas och darmed mindre
momentryck i tillampningen.

3-47 Ramp 1 S-ramp Ratio at Decel. Start

Range: Funktion:
50 %* | [Application Ange den del av den totala
dependant] nedramptiden (3-42 Ramp 1 Ramp

Down Time) med vilken retardations-
momentet ska oka. Ju storre
procentvarde, desto stdrre ryckkom-
pensation uppnas och darmed mindre
momentryck i tilldmpningen.

3-48 Ramp 1 S-ramp Ratio at Decel. End

Range: Funktion:
50 %* | [Application Ange den del av den totala
dependant] nedramptiden (3-42 Ramp 1 Ramp

Down Time) med vilken retardations-
momentet ska minska. Ju storre
procentvarde, desto stdrre ryckkom-
pensation uppnas och darmed mindre
momentryck i tilldmpningen.
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3.5.4 3-5* Ramp 2 3-55 Ramp 2 S-ramp Ratio at Accel. Start

Range: Funktion:

_A*
Val av rampparametrar, se parametergrupp 3-4*. 50 %*| [Application Fae gan @ aw ek ek

3-50 Ramp 2 Type dependant] uppramptiden (3-57 Ramp 2 Ramp up

. . Time) med vilken accelerationsmo-
Option: Funktion: )

] Th m r mentet ska 6ka. Ju storre
alj ramptyp med hansyn till kraven for
) ptyp Y procentvarde, desto storre ryckkom-

accelerations- och decelerationsférloppet. En . . . .
L . pensation uppnas och darmed mindre
linjar ramp ger konstant acceleration under R .

momentryck i tilldmpningen.

rampningen. En S-ramp ger icke-linjar accele-

ration och kompenserar for ryck i 3-56 Ramp 2 S-ramp Ratio at Accel. End
tillampningen.

Range: Funktion:
[0] * | Linear ; - — 50 %* | [Application Mata in andelen av den totala
[1] |S-ramp Acceleration med lagsta moéjliga ryck e ] e e (B0 s 2 Ry w
Const Jerk . . .
Time) med vilken accelerationsmo-
[2] |S-ramp S-ramp baserat pa de varden som anges i

mentet ska minska. Ju storre

Const Time | 3-51 Ramp 2 Ramp up Time och 3-52 Ramp 2 procentvarde, desto stérre ryckkom-

Ramp down Time pensation uppnas och darmed mindre

OBSI momentryck i tilldmpningen.
Om S-ramp [1] &r valt och referensen under rampning 3-57 Ramp 2 S-ramp Ratio at Decel. Start
andras kan ramptiden férldngas for att utféra en ryckfri .
N . N . Range: Funktion:
rérelse som kan resultera i en ldngre start- eller stopptid.
. . . _ - 50 %* | [Application Mata in den del av den totala
Ytterligare justering av S-rampforhallanden eller véxlings-
dependant] nedramptiden (3-52 Ramp 2 Ramp

initiatorer kan behdvas.
down Time) med vilken retardations-

momentet ska oka. Ju storre
3-51 Ramp 2 Ramp up Time procentvarde, desto storre ryckkom-

Range: Funktion: pensation uppnas och diarmed mindre
Application Ange uppramptiden, dvs. accelera- momentryck i tillimpningen.
dependent* | [Application | tionstiden fran 0 v/m till nominellt

dependant] | motorvarvtal ns. Valj en uppramptid 3-58 Ramp 2 S-ramp Ratio at Decel. End
sa att utstrommen inte overskrider Range: Funktion:
strémbegransningen i 4-18 Current 50 %* | [Application Mata in den del av den totala

Limit under rampning. Vérdet 0,00 dependant] nedramptiden (3-52 Ramp 2 Ramp

motsvarar 0,01 s i varvtalslédge. Se down Time) med vilken retardations-

nedramptid i 3-52 Ramp 2 Ramp down momentet ska minska. Ju storre

Time. procentvarde, desto storre ryckkom-
o 351 tacc L8] x ng Lvarv/minut) pensation uppnas och darmed mindre
ar.. 5 — = =
refLvarv/minut] momentryck i tillampningen.

3-52 Ramp 2 Ramp down Time

Range: Funktion: 3.5.5 3-6* Ramp 3

Application Ange nedramptiden, dvs. decelera-

dependent* | [Application [ tionstiden frdn nominellt motorvarvtal Konfigurera rampparametrar, se 3-4*,

dependant] | ns till 0 v/m. Vélj en nedramptid sa att
i ; B 360 Ramp 3 Type
det inte finns nagon Gverspanning i . .
vaxelriktaren pa grund av motorns Option: Funktion:
regenerativa drift samt att den Valj ramptyp med hdnsyn till kraven for
genererade strdmmen inte dverstiger accelerations- och decelerationsférloppet. En
strémgransen som anges i linjar ramp ger konstant acceleration under
4-18 Current Limit. Virdet 0,00 rampningen. En S-ramp ger icke-linjar accele-
motsvarar 0,01 s i varvtalslage. Se ration och kompenserar for ryck i
uppramptid i 3-57 Ramp 2 Ramp up tillimpningen.
Time. [0] * | Linear
tgec [s1 x ngLvarv/minut] [1] | S-ramp Accelererar med ldgsta majliga ryck.
Par..3 - 52 = 5
ref Lvarv/minut] Const Jerk
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3-60 Ramp 3 Type

3-66 Ramp 3 S-ramp Ratio at Accel. End

Ramp down Time

OBS!

Om S-ramp [1] &r valt och referensen under rampning
dndras kan ramptiden forldngas for att utféra en ryckfri
rérelse som kan resultera i en ldngre start- eller stopptid.
Ytterligare justering av S-rampforhallanden eller véxlings-
initiatorer kan behdvas.

3-61 Ramp 3 Ramp up Time

Option: Funktion: Range: Funktion:
[2] |S-ramp S-ramp baserat pa de vdrden som anges i 50 %* | [Application Mata in andelen av den totala
Const Time | 3-61 Ramp 3 Ramp up Time och 3-62 Ramp 3 dependant] uppramptiden (3-61 Ramp 3 Ramp up

Time) med vilken accelerationsmo-
mentet ska minska. Ju storre
procentvarde, desto storre ryckkom-
pensation uppnas och darmed mindre
momentryck i tilldmpningen.

3-67 Ramp 3 S-ramp Ratio at Decel. Start

Range: Funktion:
50 %* | [Application Mata in den del av den totala
dependant] nedramptiden (3-62 Ramp 3 Ramp

Range: Funktion: down Time) med vilken retardations-
Application [Application [ Ange uppramptiden, dvs. accele- momentet ska Oka. Ju storre
dependent* dependant] rationstiden fran 0 v/m till procentvérde, desto storre ryckkom-

sl e ] T VR pensation uppnas och darmed mindre

. momentryck i tillampningen.
en uppramptid sa att
utstrdmmen inte overskrider
) - ) 3-68 Ramp 3 S-ramp Ratio at Decel. End

strombegransningen i

4-18 Current Limit under Range: Funktion:

rampning. Vardet 0,00 motsvarar 50 %* | [Application Mata in den del av den totala

0,01 s i varvtalslage. Se dependant] nedrampdecelerationstiden (3-62 Ramp

nedramptid i 3-62 Ramp 3 Ramp 3 Ramp down Time) med vilken decele-

down Time. rationsmomentet ska minska. Ju storre

procentvarde, desto storre ryckkom-

pensation uppnas och darmed mindre

Range: Eunktion: momentryck i tilldmpningen.
Application Ange nedramptiden, dvs. decelera-
dependent* [ [Application [ tionstiden fran nominellt motorvarvtal 356 3-7% Ramp 4

dependant] | ns till 0 v/m. Valj en nedramptid sa att
det inte finns nagon Gverspanning i Konfigurera rampparametrar, se 3-4*,
vaxelriktaren pa grund av motorns
regenerativa drif samt at den
genererade strdmmen inte Gverstiger Option: Funktion:
strémgrénsen som anges i Vélj ramptyp med hansyn till kraven for
4-18 Current Limit. Vérdet 0,00 accelerations- och decelerationsforloppet. En
motsvarar 0,01 s i varvtalslége. Se linjar ramp ger konstant acceleration under
uppramptid i 3-67 Ramp 3 Ramp up rampningen. En S-ramp ger icke-linjér accele-
Time. ration och kompenserar for ryck i
or 3 62 Cec LS] X ns[var'v/minur] tillampningen.
ref Lvarv/minut]
[0] * | Linear
[11 [S-ramp Accelererar med lagsta mojliga ryck.
Range: Funktion: Const Jerk
50 %* | [Application Mata in den del av den totala (2 | S-ramp S-ramp baserat pa de varden som anges i
dependant] uppramptiden (3-67 Ramp 3 Ramp up Const Time | 3-71 Ramp 4 Ramp up Time och 3-72 Ramp 4
Time) med vilken accelerationsmo- Ramp Down Time.
mentet ska oka. Ju storre
procentvérde, desto storre ryckkom-
pensation uppnas och darmed mindre
momentryck i tillampningen.
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OBS!

Om S-ramp [1] &r valt och referensen under rampning
dndras kan ramptiden forldngas for att utféra en ryckfri
rérelse som kan resultera i en ldngre start- eller stopptid.
Ytterligare justering av S-rampforhallanden eller véxlings-
initiatorer kan behdvas.

3-71 Ramp 4 Ramp up Time

Range: Funktion:

Application Ange uppramptiden, dvs. accelera-

dependent* | [Application | tionstiden fran 0 v/m till nominellt

dependant] [ motorvarvtal ns. Valj en uppramptid

sa att utstrommen inte Gverskrider
strombegransningen i 4-18 Current
Limit under rampning. Vardet 0,00
motsvarar 0,01 s i varvtalslage. Se
nedramptid i 3-72 Ramp 4 Ramp Down
Time.
s -

Range: Funktion:

Application Ange nedramptiden, d.v.s. recelera-

dependent* [ [Application [ tionstiden fran det nominella
dependant] | motorvarvtalet n;, till 0 varv/minut.
Vdlj en nedramptid sa att det inte
finns ndgon Gverspanning i
vaxelriktaren pa grund av motorns
regenerativa drift samt att den
genererade strommen inte Overstiger
stromgransen som anges i

4-18 Current Limit. Vardet 0,00
motsvarar 0,01 s i varvtalslage. Se
uppramptid i 3-71 Ramp 4 Ramp up
Time.

t [s] x n_[varv/minut]
Par..3-72 = afae 2

ref. Lvarv/minut]

3-75 Ramp 4 S-ramp Ratio at Accel. Start

Range: Funktion:
50 %* | [Application Mata in den del av den totala
dependant] uppramptiden (3-71 Ramp 4 Ramp up

Time) med vilken accelerationsmo-
mentet ska oka Ju storre procentvarde,
desto storre ryckkompensation uppnas
och darmed mindre momentryck i
tillampningen.

3-76 Ramp 4 S-ramp Ratio at Accel. End

Range: Funktion:
50 %* | [Application Mata in andelen av den totala
dependant] uppramptiden (3-71 Ramp 4 Ramp up

Time) med vilken accelerationsmo-
mentet ska minska. Ju storre
procentvarde, desto storre ryckkom-

3-76 Ramp 4 S-ramp Ratio at Accel. End

Range: Funktion:
pensation uppnas och darmed mindre

momentryck i tilldmpningen.

3-77 Ramp 4 S-ramp Ratio at Decel. Start

Range: Funktion:
50 %* | [Application Mata in den del av den totala
dependant] nedramptiden (3-72 Ramp 4 Ramp

Down Time) med vilken retardations-
momentet ska 6ka. Ju storre
procentvérde, desto storre ryckkom-
pensation uppnas och darmed mindre
momentryck i tillimpningen.

3-78 Ramp 4 S-ramp Ratio at Decel. End

Range: Funktion:
50 %* | [Application Mata in den del av den totala
dependant] nedramptiden (3-72 Ramp 4 Ramp

Down Time) med vilken retardations-
momentet ska minska. Ju storre
procentvérde, desto storre ryckkom-
pensation uppnas och darmed mindre
momentryck i tillimpningen.

3.5.7 3-8* Andra ramper

3-80 Jog Ramp Time

Range: Funktion:

[0.01 -
3600.00 s]

Application Ange joggramptiden, dvs. tiden for

dependent* acceleration/deceleration
(inbromsning) fran 0 varv/minut till
den nominella motorfrekvensen ns.
Se till att den resulterande
utstrommen som kravs for given
joggramptid inte Gverstiger
stromgransen i 4-18 Current Limit.
Joggramptiden boérjar nar en
joggsignal aktiveras via mandver-
panelen, en vald digital ingang eller
den seriella kommunikationsporten.

varv/min.

P 4-13 varv/min.
ovregrans 4o — - — . L

P 1-25
Motorhastighed

/7 \
P 3-19 i N o
Jog speed ! !
P 4-11 varv/min. . _—
nedre grans T !
tjog It jog : Tid
—] '__,I
\P 3-80 P 3-80 |
Uppramp INedramp :
| |
1308A070.10 1 I !
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t; s] x n_[varv/minut
Par..3 - 80 = fjogg 151 s Lvarv/mini
- A Jogg varvtal (par.. 3 — 19) [varv/minut]

3-81 Quick Stop Ramp Time

Range: Funktion:

Application
dependent*

[0.01 - Ange snabbstopptiden for nedramp,
3600.00 s] | dvs. inbromsnings tiden fran det
synkrona motorvarvtalet till 0 v/m. Se
till att ingen resulterande
overspanning uppstar i vaxelriktaren
pa grund av motorns generatordrift
som kravs for att uppna given
nedramptidtid. Se aven till att den
genererade strommen som kravs for
att uppna given nedrampningtid omte
overstiger stromgransen (som anges i
par 4-18 Current Limit). Snabbstopp
aktiveras med en signal pa en vald
digital ingang eller via den seriella
kommunikationsporten.

varv/min.

P 4-13 varv/min.
ovregrans |—- — - —— - .

Referens _————
P 1-25 \

Motorhastighed

P 4-11 varv/min. f—- —-—=
nedre grdns

1508A068.10 I Qstop |

[Snabbsropp Ls] x ng Lv/m]
A jogg ref(par.3 — 19) [v/m]

Par..3 - 81 =

3-82 Quick Stop Ramp Type

Option: Funktion:
Vélj ramptyp med héansyn till kraven for
accelerations- och decelerationsforloppet.
En linjdar ramp ger konstant acceleration
under rampningen. En S-ramp ger icke-
linjar acceleration och kompenserar for
ryck i tilldmpningen.
[0] * | Linear
[1] | S-ramp Const
Jerk
[2] |S-ramp Const
Time
Range: Funktion:
50 %* | [Application Mata in den del av den totala
dependant] nedramptiden (3-42 Ramp 1 Ramp

Down Time) med vilken decelerations-
momentet ska oka. Ju storre

3-83 Quick Stop S-ramp Ratio at Decel. Start

Range: Funktion:

pensation uppnas och darmed mindre
momentryck i tillampningen.

3-84 Quick Stop S-ramp Ratio at Decel. End

Range: Funktion:
50 %* | [Application Mata in den del av den totala
dependant] nedramptiden (3-42 Ramp 1 Ramp

Down Time) med vilken retardations-
momentet ska minska. Ju storre
procentvarde, desto storre ryckkom-
pensation uppnas och darmed mindre
momentryck i tillimpningen.

3.5.8 3-9* Digital pot.meter

Den digitala potentiometerfunktionen gor att anvandaren
kan oka eller minska aktuell referensen genom att justera
instéllningen av digitala ingdngar med funktionerna Oka,
Minska eller Rensa. For att aktivera funktionen maste minst
en digital ingéng stillas in p& Oka eller Minska.

Varvtal

A

130BA158.11

'+ P395——»

Y

Tid (s)

O
=
3

Varvtal

A

130BA159.11

+—— P 3-95 ———»

Tid (s)

Min. -
\

Okn.

390 Step Size

procentvérde, desto storre ryckkom-

Range: Funktion:
0.10 %*| [0.01 - Mata in storleken pd OKA/MINSKA-
200.00 %] andring, som procent av synkront varvtal,

ns. Om OKA/MINSKA aktiveras 6kas/
minskas den resulterande referensen med
det varde som anges i den har
parametern.

Range: Funktion:

1.00 [0.00 - Mata in ramptiden, dvs. den tid det ska ta att

s* 3600.00 s] | andra referensen fran 0 % till 100 % av den
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391 Ramp Time

Range: Funktion:

specificerade digitala potentiometerfunk-
tionen (Oka, Minska eller Rensa).

Om Oka/Minska ar aktiverat langre &n vad
rampfordrojningsperioden som specificerats i
3-95 Ramp Delay anger, kommer resulterande
referens att rampas upp/ned enligt denna
ramptid. Ramptiden ar definierad som den tid
som behovs for att justera referensen med en

stegstorlek som specificeras i 3-90 Step Size.

3-92 Power Restore
Option: Funktion:

[0] * | Off | Aterstller den digitala Potentiometer-referens till 0 %
efter start.

(11 |on |Aterstiller den digitala potentiometerns senaste
referens vid nattillslag.

3-93 Maximum Limit

Range: Funktion:
100 %* [ [-200 - 200 | Ange det maximalt tillatna vardet for den
%] resulterande referensen. Detta

rekommenderas om den digitala potentio-
meternanvands for finjustering av den
resulterande referensen.

3-94 Minimum Limit

Range: Funktion:
-100 %* [ [-200 - 200 | Ange det minsta tilldtna vardet for
%] resulterande referens. Detta

rekommenderas om den digitala
potentiometern anvands for finjustering
av den resulterande referensen.

3-95 Ramp Delay

Range: Funktion:

Application [Application | Ange den noédvandiga fordroj-
dependent* | dependant] ningen fran det att den digitala
potentiometern aktiveras till dess
att frekvensomformaren borjar
rampa referensen. Med en
fordréjning pa 0 ms borjar
referensen rampas genast nar
OKA/MINSKA aktiveras. Se dven
3-91 Ramp Time.
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3.6 Parametrar: 4-** Granser/Varningar

3.6.1 4-1* Motorgranser

Definiera moment-, strém- och varvtalsgranserna for
motorn, samt frekvensomformarens reaktion nar granserna
overskrids.

En gréns kan generera ett meddelande pa displayen. En
varning kommer alltid att generera ett meddelande pa
displayen eller féltbuss. En 6vervakningsfunktion kan
initiera en varning eller en tripp, som far
frekvensomformaren att stanna och generera ett larmmed-
delande.

4-10 Motor Speed Direction

Option: Funktion:

Vélj de riktning(ar) for motorvarvtal som
kravs. Anvand den har parametern for att
forhindra oonskad reversering. Nar

1-00 Configuration Mode stéllts in pa Process
[3], 4-10 Motor Speed Direction &r angiven till
Medurs [0] som standard. Installningen i
4-10 Motor Speed Direction begransar inte
tillval for att stélla in 4-13 Motor Speed High
Limit [RPM].

[0] * | Clockwise Referensen é&r installd pda medurs rotation.
Reverseringsingdng (Standardplint 19) maste

vara 6ppen.

[1]1 | Counter Referensen ér installd pa moturs rotation.

clockwise Reverseringsingang (Standardplint 19) maste
vara stangd. Om Reversering kravs med
reverseringsingangen 6ppen kan motorrikt-
ningen andras med 7-06 Clockwise Direction
[2]1 |Both GOr att motorn kan rotera i valfri riktning.
directions

OBS!

Det gér inte att andra parametern medan motorn &r igang.

4-11 Motor Speed Low Limit [RPM]

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

4-12 Motor Speed Low Limit [Hz]

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

4-13 Motor Speed High Limit [RPM]

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

OBS!

Max. utfrekvens far inte 6verskrida 10 % av vaxelriktarens
switchfrekvens barfrekvens(74-01 Switching Frequency).

4-14 Motor Speed High Limit [HZz]

Range: Funktion:
| [ par. 4-12 - par. 4-19 Hz] |

Size related*

OBS!

Max. utfrekvens far inte Gverskrida 10 % av vaxelriktarens
switchfrekvens barfrekvens(14-01 Switching Frequency).

4-16 Torque Limit Motor Mode

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

OBS!

Andringar i 4-16 Torque Limit Motor Mode nir 1-00 Configu-
ration Mode ér installd pa Varvtal utan dterk. [0], 1-66 Min.
Current at Low Speed justeras automatiskt

OBS!

Momentgransen reagerar pa det faktiska, icke-filtrerade
momentet, inklusive momenttoppar. Detta &r inte
momentet som kan ses fran LCP:n eller féltbussen eftersom
det ar filtrerat.

4-17 Torque Limit Generator Mode

Range: Funktion:
100.0 %* | [Application Denna funktion begransar
dependant] momentet pa axeln for att

skydda den mekaniska installa-
tionen.

OBS!

Momentgransen reagerar pa det faktiska, icke-filtrerade
momentet, inklusive momenttoppar. Detta &r inte
momentet som kan ses fran LCP:n eller faltbussen eftersom
det &r filtrerat.

4-18 Current Limit

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

OBS!
Om [20] &r valt i 1-90 Motor Thermal Protection maste
stromgransen i 4-18 Current Limit stéllas in pa 150 %.

4-19 Max Output Frequency

Range: Funktion:
132.0 [1.0 - Ger mojlighet till en definitiv grans for
Hz* 1000.0 Hz] | utfrekvensren vilket ger en utokad

sakerhet i tilldampningar dar man vill
undvika ovdntade 6vervarvningar. Denna
grans ar definitiv i alla konfigurationer
(oberoende av instéllningarna i

1-00 Configuration Mode).
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OBS! 4-21 Gransfaktorkalla, varvtal (tillval)

Det gar inte att dndra parametern medan motorn ar igang. Option: Funktion:

[12] [ Analog ingéng
OBS! X30/11 inv
Max. utfrekvens far inte 6verskrida 10 % av véxelriktarens [14] | Analog ingdng
switchfrekvens (14-01 Switching Frequency). X30-12

[16] | Analog ingéang

4-20 Torque Limit Factor Source L0273y

Option: Funktion:

3.6.2 4-3* Motoraterkoppling, dvervakning

Vélj en analog ingang for att skala

installningarna i 4-16 Torque Limit . . ) .
Moty et @2 4407 Taee M Parametergruppen inkluderar 6vervakning och hantering

Generator Mode fran 0 % till 100 % av motoraterkopplingsenheter, t.ex. pulsgivare och

(eller inverterat). De signalnivaer som upplosare.

overensstimmer med 0 % och 100 % 4-30 Motor Feedback Loss Function

definieras i den analoga ingangsskal- Option: Funktion:
ningen, till exempel
Vélj hur frekvensomformaren ska
parametergruppen 6-1*. Denna
u R reagera om ett aterkopplingsfel
parameter ar endast aktiv nar ; a N o
1-00 Configuration Mode har angetts re"glsotrer:s. ﬁn va. é Ttgar e:( u fo:'s
till Varvtal utan dterk. eller Varvtal med nar aterkopplingssignalen avviker fran
. utvarvtal med storre varde @n det
aterk.
som har angetts i 4-37 Motor
[0] * | No function Feedback Speed Error under den tid
[2] |Analog in 53 som angetts i 4-32 Motor Feedback
[4] | Analog in 53 inv Loss Timeout.
(o Ehaloy fn 54‘ [0] | Disabled
[8] | Analog fn 54 inv [ |Waming
[10] | Analog Tn X30-11 2 * | Trip
[12] Analog in X30-11 3] |Jog
I:V I ” [4] | Freeze Output
14 in X30-12
[14] Analog n X [5] | Max Speed
16 in X30-12
[16] . nalog in [6] | Switch to Open
inv
Loop
4-21 Gransfaktorkalla, varvtal (tillval) [7] | Select Setup 1
Option: Funktion: [8] | Select Setup 2
Vilj en analog ingang for att skala e
instdliningarna i 4-19 Max Output [10] | Select Setup 4
Frequency fran 0 % till 100 % (eller (117 | stop & trip
omvant). De signalnivaer som Varning/larm 61 Pulsgivarbortf. ar kopplat till funktionen
overensstdmmer med 0 % och 100 for motoraterk.bortfall.
% definieras i den analoga ingangs-
skalningen, till exempel 4-31 Motor Feedback Speed Error
parametergruppen 6-1*. Denna Range: Funktion:
parameter dr bara aktiv nar 300 RPM* | [1 - 600 RPM] | Valj det maximalt tilldtna
1-00 Configuration Mode ar i sparningsfelet i hastighet fran det
momentldge. beréknade och det faktiskt mekaniska
[0] * [ Ingen funktion axelutvarvtalet.
[2] | Analog ingdng 53
[4] [Analog ingédng 53 inv
[6] | Analog ingang 54
[8] [Analog ingédng 54 inv
[10] [ Analog ingéng
X30-11
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Varvtal
[varv/minut]

A

Nfaktisk

-————— p4-32 ————mJ Tid
[sek.]

130BA221.10

4-32 Motor Feedback Loss Timeout

Range: Funktion:
0.05 s*

[0.00 - 60.00 s] | Stall in timeoutvardet sa att det tillater
att vardet som stallts in i 4-37 Motor
Feedback Speed Error kan overskridas.

4-34 Tracking Error Function

Option: Funktion:

Vélj hur frekvensomformaren ska reagera om
ett sparningsfel registreras.

Med aterkoppling: Sparningsfelet mats mellan
utgangen fran rampgeneratorn och varvtals-
aterkopplingen (filtrerad).

Utan &terkoppling: Sparningsfelet mats mellan
utgangen fran rampgeneratorn — med kompen-
sation for efterslapning — och frekvensen som
skickas till motorn (76-13 Frequency).
Tidsgransfunktionen aktiveras om den
uppmatta skillnaden ar storre an vad som
anges i 4-35 Tracking Error inom den tid som
anges i 4-36 Tracking Error Timeout.

Ett sparningsfel i en slinga med aterkoppling
innebar inte att det foreligger ett problem med
aterkopplingssignalen! Ett sparningsfel kan vara
resultatet av momentgrans vid for hoga laster.

[0] * | Disable
[11 | Warning
[2] | Trip

[3] | Trip after
stop

Varning/larm 78 Sparningsfelet ar kopplat till sparningsfels-
funktionen.

4-35 Tracking Error

Range: Funktion:
10 RPM* | [1 - 600 Mata in maximalt tillatet sparningsfel
RPM] mellan motorvarvtal och ramputgang nar

4-35 Tracking Error

Range: Funktion:
den inte rampar. Vid utan aterkoppling
berdknas motorvarvtalet och vid med
aterkoppling kommer aterkopplingen fran
pulsgivare/upplosare.

4-36 Tracking Error Timeout

Range: Funktion:
1.00 s*| [0.00 - 60.00 | Mata in den timeoutperiod under vilken
s] ett fel storre an vardet som ar installt fel

i 4-35 Tracking Error ér tillatet.

4-37 Tracking Error Ramping

Range: Funktion:
100 RPM* | [1 - 600 Mata in maximalt tilldtet sparningsfel
RPM] mellan motorvarvtal och ramputgéng

vid rampning. Vid utan aterkoppling

berdknas motorvarvtalet och vid med
aterkoppling kommer aterkopplingen
fran pulsgivare/upplosare.

4-38 Tracking Error Ramping Timeout

Range: Funktion:
1.00 s* [ [0.00 - 60.00 | Mata in den tidsgrans da ett fel som
s] storre an vardet som ar installt i

4-37 Tracking Error Ramping vid
rampning, ar godkant.

4-39 Tracking Error After Ramping Timeout

Range: Funktion:
5.00 s*

[0.00 - 60.00 s] [ Ange timeout-perioden efter rampning
dar parametrarna 4-37 Tracking Error
Ramping och 4-38 Tracking Error
Ramping Timeout fortfarande ar aktiva.

3.6.3 4-5* Reg. varningar

Anvand dessa parametrar for att justera varningsgranser
for strom, varvtal, referens och aterkoppling. Varningar som
visas pa displayen kan programmeras som en utgang eller
skickas via den seriella bussen.

Varningar visas pa displayen, pa den programmerade
utgangen eller pa den seriella bussen.
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Imotor A E
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(P 4-53) (P 4-13)

an’l‘ NLAG
(P 4-11) (P 4-52)

Bild 3.9 Reg. varningar

4-50 Warning Current Low

Range: Funktion:

0.00 [Application | Ange lLow-vardet. Nar motorstrommen

A* dependant] faller under denna gréns visas
meddelandet Ldg strom pa displayen.
Det gar att programmera signalut-
gangarna sa att de skickar en
statussignal till plint 27 eller 29 (endast
FC 302), samt till relautgang 01 eller 02
(endast FC 302). Mer information finns i
Bild 3.9.

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

Ange vdrdet for lnign. Nar motorstrémmen gar éver denna
grans visas meddelandet Hdg strém pa displayen. Det gar
att programmera signalutgdngarna sa att de skickar en
statussignal till plint 27 eller 29 (endast FC 302), samt till
relautgdng 01 eller 02 (endast FC 302). Mer information
finns i Bild 3.9.

4-52 Warning Speed Low

Range: Funktion:
0 RPM* | [Application Ange vardet now. Nar motorvarvtalet
dependant] overstiger denna grans visas

meddelandet Ldgt varvtal pa displayen.
Det gar att programmera signalut-
gangarna sa att de skickar en
statussignal till plint 27 eller 29 (endast
FC 302), samt till relautgang 01 eller 02
(endast FC 302).

4-53 Warning Speed High

Range: Funktion:
Application [Application | Ange nHicH-vardet. Nar
dependent* | dependant] | motorvarvtalet Gverstiger denna

grans visas meddelandet Hogt
varvtal pa displayen. Det gar att

4-53 Warning Speed High
Range:

Funktion:

programmera signalutgangarna sa
att de skickar en statussignal till
plint 27 eller 29 (endast FC 302),
samt till reldutgang 01 eller 02
(endast FC 302). Programmera
motorvarvtalets 6vre signalgrans,
NHiGH, s& att den ligger inom
frekvensomformarens normala
arbetsomrade. Mer information
finns i Bild 3.9.

4-54 Warning Reference Low

Range: Funktion:
-999999.999* | [Application | Mata in den nedre referens-
dependant] gransen. Nar den faktiska

referensen ligger under gransen
visar displayen Ref. lag. Det gar att
programmera signalutgangarna sa
att de skickar en statussignal till
plint 27 eller 29 (endast FC 302),
samt till reldutgang 01 eller 02
(endast FC 302).

4-55 Warning Reference High

Range: Funktion:
999999.999% | [Application | Mata in den Gvre referensgransen.
dependant] Nar den faktiska referensen

overskrider gransen visar displayen
Ref. hog. Det gar att programmera
signalutgangarna sa att de skickar
en statussignal till plint 27 eller 29
(endast FC 302), samt till
relautgang 01 eller 02 (endast FC
302).

4-56 Warning Feedback Low

Range: Funktion:

-999999.999 [Application | Mata in den nedre &terkopp-
ReferenceFeed- dependant] lingsgransen. Nar

backUnit* aterkopplingen ligger under

gréansen visar displayen Aterk.
lag. Det gar att programmera
signalutgangarna sa att de
skickar en statussignal till
plint 27 eller 29 (endast FC
302), samt till reldutgang 01
eller 02 (endast FC 302).

4-57 Warning Feedback High

Range: Funktion:

999999.999 [Application | Mata in den 6vre aterkopp-
ReferenceFeed- dependant] lingsgransen. Nar
backUnit* aterkopplingen o6verskrider
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4-57 Warning Feedback High

Range:

Funktion:

grénsen visar displayen Aterk.
hog. Det gar att
programmera signalut-
gangarna sa att de skickar en
statussignal till plint 27 eller
29 (endast FC 302), samt till
relautgang 01 eller 02
(endast FC 302).

4-58 Missing Motor Phase Function

Visar ett larm i héndelse av att motorfas saknas (larm 30, 31 eller
32). Vélj Inaktiv om motorfas saknas-larm inte anvéands. Install-
ningen Pa rekommenderas for att undvika motorskador.

Option: Funktion:

[0] * Disabled Inget larm visas i handelse av
att en motorfas saknas.

[1] Trip 100 ms Trippar efter 100 ms. Vélj 100
ms for snabb detektering av
saknade motorfaser.

[2] Trip 1000 ms Trippar efter 1 000 ms. Valj 1

000 ms for langsam
detektering av saknade
motorfaser.

B3]

Trip 100ms 3ph
detec.

OBS!

Det gér inte att andra den har parametern nar motorn

kors.

3.6.4 4-6* Varvtal, forbik.

| en del system &r det nddvandigt att undvika vissa utfrek-
venser eller varvtal pa grund av resonansproblem i
systemet. Maximalt fyra frekvens- eller varvtalsomraden kan

undvikas.

4-60 Bypass Speed From [RPM]

Array [4]

Range: Funktion:

Application [Application | en del system &r det
dependent* dependant] nédvandigt att hoppa over

vissa utvarvtal pa grund av

resonansproblem i systemet.
Ange de lagre granserna for
varvtalen som ska undvikas.

Array [4]

Range:

4-61 Bypass Speed From [Hz]

Funktion:

Size related*

| 10.0- par. 414 Hz] |

4-62 Bypass Speed To [RPM]

Array [4]

Range: Funktion:

Application [Application | en del system ar det
dependent* dependant] nodvandigt att hoppa Gver

vissa utvarvtal pa grund av

resonansproblem i systemet.
Ange de o6vre granserna for
varvtalen som ska undvikas.

4-63 Bypass Speed To [Hz]

Array [4]

Range: Funktion:

Application [Application | en del system ar det
dependent* dependant] nodvandigt att hoppa over

vissa utvarvtal pa grund av

resonansproblem i systemet.
Ange de o6vre granserna for
varvtalen som ska undvikas.
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3.7 Parametrar: 5-** Digital 1/0 Digital ingéngs- val Plint
funktion
3.7.1 5-0% DIgIta' I/O—Iage Start rev. tilldten [13] Alla
Jogg [14] Alla *plint 29
Parametrar for att konfigurera ingang och utgang med Forinstalld ref. till [15] Alla
NPN och PNP. Férinst. ref.-bit 0 [6] Alla
Forinst ref bit 2 18 Alla
Option:  Funktion: ' : (8]
Frys referens [19] Alla
Digitala ingangar och programmerade digitala -
) o L Frys utgang [20] Alla
utgangar ar férprogrammerbara for drift i antingen K al 1] Al
PNP- eller NPN-system. a varvia 2
Minska varvtal [22] Alla
[0] * | PNP [ Atgard vid positiva riktningspulser ($). PNP-system Menyval, bit 0 [23] Alla
dras ned till GND. Menyval, bit 1 [24] Alla
[11 | NPN [ Atgérd pa negativ riktningspulser ($). NPN-systemen Precisionsstopp, inv. [26] 18, 19
dras upp till + 24V, internt i frekvensomformaren. Precisionstart/-stopp [27] 18, 19
Oka [28] Alla
OBS! Minska 9] |Alla
Néar denna parameter har dndrats maste den aktiveras Riknaringdng [30] 29,33
genom att genomfora en effektcykel. Pulsingdngsgrans utldst 31 29, 33
Pulsingang, tidsbaserad [32] 29, 33
5-01 Terminal 27 Mode Ramp, bit 0 [34] Alla
Option: Funktion: Ramp, bit 1 [35] Alla
[0] * | Input Anger plint 27 som digital ingang. Pulsprecisionsstart (401 18,19
- — Pulsprec.stopp, inv. [41] 18, 19
[1] Output Anger plint 27 som digital utgang. Externt stopp 51]
X DigiPot, 6ka [55] Alla
5-02 Terminal 29 Mode — -
DigiPot, minska [56] Alla
Option: Funktion: DigiPot, rensa [57] Alla
[0] * [Input Definierar plint 29 som digital ingang. DigiPot, lyft [58] Alla
[1] Output | Definierar plint 29 som digital utgang. Réknare A (upp) [60] 29, 33
Réknare A (ned) [61] 29, 33
Denna parameter finns endast for FC 302. Aterstill riknare A [62] Alla
Raknare B (upp) [63] 29, 33
3.7.2 Digitala ingangar Raknare B (ned) [64] 29,33
Aterstall raknare B [65] Alla
De digitala ingdngarna anvands for att valja olika Mek. bromséterk. [70] Alla
funktioner i frekvensomformaren. Alla digitala ingdngar kan Mek. bromsaterk. inv. 71 Alla
stéllas in for féljande funktioner: PID-fel, inv. 1721 Alla
—— - PID-aterstallning I-del [73] Alla
Digital ingangs- Val Plint -
. Aktivera PID [74] Alla
funktion
- - PTC-kort 1 [80] Alla
Ingen funktion [0] Alla *plintar 32, 33
I . Profidrive OFF2 [91]
Aterstéllning [1] Alla
- - Profidrive OFF3 [92]
Invert. utrullning [2] Alla *plint 27
- - Start edge triggered [98]
Inv. och aterst. inv. [3] Alla
- Tillval saker aterstéllning [100]
Snabbstopp, inv. [4] Alla
DC-broms, inverterad [5] Alla ] B
Stopp, inverterat 6] Alla FC 309:5 star\dardpllntar ar 18, 19, 27, 29, 32 och 33. MCB
Start 8] Alla *plint 18 I1):).1:(p2h9ntfar ar X30t/)2, X30/3 och 1(35)/4.. 302
in ngerar bar. m en ng i .
Pulsstart [9] Alla ungerar bara som en utgang
Reversering [10] Alla *plint 19 Funktioner kopplade till endast en digital ingdng anges i
Starta reverserat [11] Alla motsvarande parameter.
Start fram tillaten [12] Alla
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Alla digitala ingédngar kan programmeras till dessa inte startfunktionen. Vélj bada riktningarna i
funktioner: 4-10 Motor Speed Direction. Funktionen &r
inte aktiv vid process med aterkoppling.
[0] |Ingen funktion | Inga reaktioner pa de signaler som 6verfors [11] | Starta Anvands for att utféra start/stopp och
till plinten. reverserat reversering genom samma ledning. Signaler
[11 | Aterstallning | Aterstaller frekvensomformaren efter TRIPP/ for start tilldts inte samtidigt.
LARM. Alla larm kan inte aterstillas. [12] | Start fram Inaktiverar moturs riktning och méjliggor
[21 | Invert. (Digital standardingéng 27): Utrull- tillaten kérning i medsols riktning.
utrullning ningsstopp, inverterad ingang (NC). Motorn [13] | Start rev. Inaktiverar medurs riktning och méjliggor
lamnas i fritt lage av frekvensomformaren. tilldten korning i motsols riktning.
Logisk "0" => utrullningsstopp. [14] | Jogg (Digital standardingang 29): Anvénds for att
[3] | Inv. och &terst. | Aterstalining och utrullningsstopp, aktivera joggvarvtal. Se 3-11 Jog Speed [Hz].
inv. inverterad ingdng (NC). Limnar motorn i [15] | Forinstalld ref. [ Véxlar mellan extern referens och férinstalld
fritt lage och aterstaller till referens. Det forutsatts att Extern/férinstdlld
frekvensomformaren. Logisk "0" => utrull- [1] har valts i 3-04 Reference Function. Logisk
ningsstopp och aterstallning. "0" = extern referens aktiv; logisk "1" = en
[4] [Snabbstopp, [ Inverterad ingdng (NC). Genererar ett stopp av de dtta férinstéllda referenserna ar aktiv.
inv. enligt den ramptid fér snabbstopp som [16] | Forinst. ref.-bit | Med Férinst ref bit 0, 1 och 2 kan man vilja
anges i 3-81 Quick Stop Ramp Time. Nér 0 en av de atta forinstéllda referenserna
motorn stannar ar axeln i fritt lage. Logisk enligt tabellen nedan.
"0" => Snabbstopp. [17] | Forinst. ref.-bit | Samma som Forinst ref bit 0 [16].
[5] | DC-broms, Inverterad ingédng for DC-bromsning (NC). 1
inverterad Stoppar motorn genom att mata den med [18] | Forinst ref bit | Samma som Forinst ref bit 0 [16].
likstrém under en viss tid. Se 2-07 DC Brake 2
Current till 2-03 DC Brake Cut In Speed [RPM].
Funktionen &r endast aktiv nir vérdet i Forinst ref. bit 2 1 0
2-02 DC Braking Time inte &r 0. Logisk "0" Forinstalld ref. 0 0 0 0
=> DC-bromsning. Forinstalld ref. 1 0 0 1
[6] | Stopp, Funktion fér inverterat stopp. Genererar en Forinstalld ref. 2 0 1 0
inverterat stoppfunktion nar den valda plinten 6vergar Forinstalld ref. 3 0 1 1
fran logisk niva “1” till "0”. Stoppet utfors Forinstalld ref. 4 1 0 0
enligt den valda ramptiden (3-42 Ramp 1 Forinstalld ref. 5 1 0 1
Ramp Down Time, 3-52 Ramp 2 Ramp down Forinstilld ref. 6 1 1 0
Time, 3-62 Ramp 3 Ramp down Time, Férinstilld ref. 7 1 1 1
3-72 Ramp 4 Ramp Down Time).
OBSI [19] | Frys Fryser den aktuella referensen som nu ar
Nér frekvensomformaren befinner sig referens aktiveringspunkt/villkor fér anvindning av Oka
vid momentgrdnsen och har tagit emot varvtal och Minska varvtal. Om 6ka/minska
ett stoppkommando kan den inte varvtal anvinds féljer varvtalsandringen alltid
stanna av sig sjalv. For att vara saker ramp 2 (3-51 Ramp 2 Ramp up Time och
pa att frekvensomformaren stannar 3-52 Ramp 2 Ramp down Time) i intervallet 0 -
maste du konfigurera en digital utgdng 3.03 Maximum Reference.
till Momentgrdns & stopp [27], och [20] | Frys Fryser motorfrekvensen (Hz) som nu &r aktive-
sedan ansluta den digitala utgangen utfrekvens | ringspunkt/villkor fér anvdndning av Oka
till en digital ingéng som &r varvtal och Minska varvtal. Om 6ka/minska
konfigurerad som utrullning. varvtal anvands foljer varvtalsandringen alltid
[8] | Start (Digital standardingang 18): Vilj start for ett ramp 2 (3-57 Ramp 2 Ramp up Time och
start-/stoppkommando. Logisk "1” = start; 3-52 Ramp 2 Ramp down Time) i intervallet O -
logisk "0" = stopp. 1-23 Motor Frequency.
[9] [ Pulsstart Motorn startar om en puls ges under minst OBS'
2 ms. Motorn stannar om Stopp, inverterat Nar Frys utfrekvens ar aktivt kan
aktiveras eller om ett aterstallnings- frekvensomformaren inte stoppas via en
kommando ges (via DI). I&g "start [8]"-signal. Stoppa
[10] | Reversering (Digital standardingéng 19). Andra motora- frekvensomformaren via en plint som ar
xelrotationens riktning. Valj logisk "1" for programmerad for Inverterad utrullning [2]
reversering. Reverseringssignalen andrar eller Utrullning och aterstall, inv.
endast rotationsriktningen. Den aktiverar
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[21] | Oka Vilj Oka varvtal och Minska varvtal om digital [29] | Minska Minskar referensvardet i procent relativt
varvtal styrning av 6ka/minska varvtal 6nskas det som anges i 3-12 Catch up/slow Down

(motorpotentiometer). Aktivera denna funktion Value.
genom att valja antingen Frys referens eller [30] | Réknaringang Funktionen for precisionsstopp i
Frys utfrekvens. Om Oka/Minska varvtal ar 1-83 Precise Stop Function som raknarstopp
aktiverat under kortare tid an 400 ms kommer eller varvtalskompenserat raknarstopp
den resulterande referensen att 6ka med 0,1 %. med eller utan aterstéllning. Raknarvérdet
Om Oka/Minska varvtal &r aktiverat under maste anges i 1-84 Precise Stop Counter
langre tid an 400 ms kommer den resulterande Value.
referensen att folja installningen f6r upp-/ [31] | Pulsgransutldst | En gransutlésande pulsingdng mater

nedrampsparametern 3-x1/ 3-x2. antalet flanker per tidsenehet. Detta ger

en hogre uppldsning vid hoga frekvenser

Sténg av Oka men &r inte sa exakt vid lagre frekvenser.
Of6réndrat varvtal 0 0 Anvind denna pulsprincip for pulsgivare
Minskat med procentvérde ! 0 med valdigt 18g uppldsning (till exempel
Okat med procentvirde 0 1 30 ppr).
Minskat med procentvarde 1 1 pulse SpipipNpipipipipipis
sample time. | [ [ [ %
[22] | Minska varvtal Samma som Oka varvtal [21]. (=]
[23] | Menyval, bit 0 Vélj Menyval, bit 0 eller Menyval, bit 1 for .
att vélja en av de fyra menyerna. Stéll in
0-10 Active Set-up pa Ext. menyval. [32] | Pulstidsbaserad | Den tidsbaserade pulsingdngen mater
[24] | Menyval, bit 1 (Digital standardingdng 32): Samma som varaktigheten mellan olika flanker. Det ger
Menyval, bit 0 [23]. hégre upplosning vid laga frekvenser, men
[26] | Precisionsstopp, | Skicka en inverterad stoppsignal nar noggrannheten blir mindre vid hga
inv. funktionen for precisionsstopp aktiveras i frekvenser. Principen har en urkopplings-
1-83 Precise Stop Function Funktion for frekvens som gor att den inte lampar sig
precisionsstopp. for pulsgivare med mycket 1ag uppldsning
Funktion for inverterat precisionsstopp (till exempel 30 ppr) vid laga varvtal.
finns tillganglig for plint 18 eller 19. speed [rpm] speed [rpm] o
[27] | Prec.start/-stopp | Anvands nar Precisionsrampstopp [0] valjs 3
i 1-83 Precise Stop Function. ’/_\ m %
Precisionsstart, stopp finns tillganglig for a Timelsec] b Timelsec]
plint 18 eller 19.
Precisionsstart sakerstaller att vinkeln, som
rotorn roterar fran vid stillastaende till
referensvarvtal, ar densamma for varje
start (fér samma ramptid, samma a: valdigt lag b: standardpulsgivaru-
bérvarde). Detta motsvarar det pulsgivaru- pplésning
precisionsstopp dar vinkeln, som rotorn pplosning
roterar fran vid stillastdende till referen-
svarvtal, ar densamma for varje stopp. ke S L O
Vid anvandning for 1-83 Precise Stop ??Q!lii'ﬁ%m‘gwl ‘ R d‘nm‘g, ‘ R d‘T‘W %
Function [1] eller [2]: 20tmerdes - 20umercides o
Det behovs en signal fér precisionsstopp N
for frekvensomformaren innan vardet
1-84 Precise Stop Counter Value nds. Om [34] | Ramp, bit 0 Mojliggér val mellan en av de fyra
det inte kommer nagon signal kommer tillgangliga ramperna enligt tabellen
frekvensomformaren inte att stanna nar nedan.
vardet i 1-84 Precise Stop Counter Value [35] | Ramp, bit 1 Samma som ramp, bit 0.
nas.
Precisionsstart och precisionsstopp maste Forinstélld ramp bit 1 0
utlésas av en digital ingang och finns for Ramp 1 0 0
plintarna 18 och 19. Ramp 2 0 1
[28] | Oka Okar referensvirdet i procent relativt det Ramp 3 1 0
som anges i 3-12 Catch up/slow Down Ramp 4 1 1
Value.
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[40] [ Pulspreci- En precisionspulsstart kraver bara en tillgédnglig om "Konfigurationslage" ar
sionsstart puls pa 3 ms pa T18 eller T19. installt pa "Ytupprullning”, "Utokad PID-

Vid anvandning for 1-83 [1] eller [2]: vrvtl OL" eller "Utékad PID-vrvtl CL".
Nar referensen uppnds kommer [74] | Aktivera PID Om aktiverad, aktiverar den den
frekvensomformaren internt att aktivera utokade PID-styrningen. Motsvarar
signalen for precisionsstopp. Detta 7-50 Process PID Extended PID. Endast
innebdr att frekvensomformaren tillganglig om "Konfigurationslage" ar
kommer att utféra precisionsstoppet installt pa "Utokad PID-vrvtl OL" eller
nar raknarvardet i 1-84 Precise Stop "Utokad PID-vrvtl CL"
Counter Value uppnas. [80] | PTC-kort 1 Alla digitala ingdngar kan stillas till PTC

[41] | Pulsprec.stopp, Skicka en pulsstoppssignal nar Card 1 [80]. Endast en digital ingang far

inv. funktionen for precisionsstopp aktiveras dock stallas in till detta val.
i 1-83 Precise Stop Function. Funktionen [91] [ Profidrive OFF2 | Funktionen &r densamma som hos den
for inverterat pulsprecisionsstopp finns motsvarande styrordsbiten i Profibus-/
tillganglig for plint 18 eller 19. Profinet-tillvalet.

[51] [Externt stopp Den hér funktionen gér det méjligt att [92] | Profidrive OFF3 | Funktionen &r densamma som hos den
skicka ett externt fel till frekvensom- motsvarande styrordsbiten i Profibus-/
formaren. Ett sddant fel behandlas pa Profinet-tillvalet.
samma satt som ett interngenererat [98] [ Start edge Gransutlost startkommando. Héller
larm. triggered startkommandot aktiverat, dven om

[55] | DigiPot, 6ka OKA-signal till den funktion fér digital ingangen gar tillbaka till 1dg - kan
potentiometer som beskrivs i parame- anvandas for starttryckknappar.
tergrupp 3-9% [100] | Tillval saker

[56] [ DigiPot, minska MINSKA-signal till den funktion for aterstéllning
digital potentiometer som beskrivs i
parametergrupp 3.9

[57] |DigiPot, rensa RENSA den referens for digital Option: Funktion:
potentiometer som beskrivs i parame- | [8] * | Start | Funktionerna beskrivs i 5-1* Digitala ingdngar |
tergrupp 3-9*

[60] |Raknare A (Endast plint 29 eller 33) Ingang for
inkrementell rdkning i SLC-réknaren. Option: Funktion:

[61] | Réknare A (Endast plint 29 eller 33) Ingéng for | [10] * [ Reversering | Funktionerna beskrivs i 5-1* Digitala ingangar |
dekrementell rdakning i SLC-raknaren. . L, .

[62] | Aterstill raknare | Ingang for aterstillning av riknare A.

A Option: Funktion:

[63] | Réknare B (Endast plint 29 eller 33) Ingéng fér [2] * | Invert. utrullning | Funktionerna beskrivs i parametergrupp
inkrementell rékning i SLC-rdknaren. 5-1* Digitala ingdngar

[64] | Réknare B (Endast plint 2? eI.Ier ?f3) Ing'&”?ng for
dekrementell rakning i SLC-réknaren.

[65] |Aterstall raknare |Ingang for aterstillning av riknare B. Option: Funktion:

B Vélj funktionen fran det tillgangliga omradet for
[70] | Mek. bromsater- | Bromsaterkoppling for lyfttillampningar: digital ingang och de extra tillvalen [60], [61], [63]
koppling stall in 1-01 Motor Control Principle to och [64]. Réknare anvénds i funktioner i Smart Logic
(3] flux med motordterkoppling; stall in ControlLogic Controller.Den har parametern ar
1-72 Start Function till [6] Mek. endast tillgénglig for FC 302.
lyftbromsref. [14] * | Jogg | Funktionerna beskrivs i 5-1* Digitala ingangar
[71]1 | Mek. bromsater- [ Inverterad bromsaterkoppling for lyfttill-
koppling inv. ampningar . .
[72] | PID-fel, Om aktiverad inverterar den det Option: Funktion:
inverterad resulterande felet fran PID-regulatorn. Vélj funktionen fran det tillgéngliga
Endast tillganglig om "Konfigura- omradet for digital ingang och de extra
tionslage" ar installt pa "Ytupprullning”, tillvalen [60], [61], [63] och [64]. Raknare
"Utokad PID-vrvtl OL" eller "Utokad PID- anvénds for Smart Logic Control-funktioner.
vrvtl CL". [0] * | Ingen Funktionerna beskrivs i 5-1* Digitala
[73] [PID-aterstdllning | Om aktiverad aterstéller den I-delen av funktion ingdngar
I-del process-PID-styrningen. Motsvarar
7-40 Process PID I-part Reset. Endast
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5-15 Plint 33, digital ingang

Option:

Funktion:

Vélj funktionen fran det tillgangliga
omradet for digital ingdng och de extra
tillvalen [60], [61], [63] och [64]. Réknare
anvands for Smart Logic Control-funktioner.

[0] * | Ingen
funktion

Funktionerna beskrivs i 5-1* Digitala

ingdngar

5-16 Plint X30/2, digital ingédng

Option:

Funktion:

[0] * | Ingen funktion [ Den har parametern &r aktiv nar tillvals-

modulen MCB101 ér installerad i
frekvensomformaren. Funktionerna beskrivs

i 5-1* Digitala ingangar

5-17 Plint X30/3, digital ingdng

Option:

Funktion:

[0] * [ Ingen funktion | Den har parametern &r aktiv nar tillvals-

modulen MCB101 ér installerad i
frekvensomformaren. Funktionerna beskrivs

i 5-1* Digitala ingangar

5-18 Plint X30/4, digital ingéng

Option:

Funktion:

[0] * | Ingen funktion [ Den har parametern &r aktiv nar tillvals-

modulen MCB101 ér installerad i
frekvensomformaren. Funktionerna beskrivs

i 5-1* Digitala ingangar

5-19 Terminal 37 Safe Stop

Option: Funktion:
[1] | Safe Stop Rullar ut frekvensomformaren nar sakerhets-
o Alarm stoppet aktiveras. Manuell aterstéllning fran
LCP, digital ingang eller faltbuss.
[3] | Safe Stop Rullar ut frekvensomformaren nar sakerhets-
Warning stoppet aktiveras (T-37 av). Nar
sdkerhetsstoppskretsen har aterstallts fortsatter
frekvensomformaren utan manuell
aterstallning.
[4] [PTC1 Rullar ut frekvensomformaren nar sakerhets-
Alarm stoppet aktiveras. Manuell aterstéllning fran
LCP, digital ingang eller féltbuss. Val 4 ar
endast tillgangligt nar termistorkortet MCB
112 PTC &r anslutet.
[5] |PTC1 Rullar ut frekvensomformaren nar sékerhets-
Warning stoppet aktiveras (T-37 av). Nar
sdkerhetsstoppet har aterstallts fortsatter
frekvensomformaren utan manuell
aterstéllning, om inte en digital ingang som ar
instélld pa PTC-kort 1 [80] fortfarande &r aktiv.
Val 5 ar endast tillgangligt nar termistorkortet
MCB 112 PTC &r anslutet.
[6] [PTC 1 & Dert har valet anvands nar PTC-tillvalet gatas
Relay A till T-37 tillsammans med en stoppknapp via

5-19 Terminal 37 Safe Stop

Option:

Funktion:

ett sakerhetsreld. Rullar ut
frekvensomformaren nar sakerhetsstoppet
aktiveras. Manuell aterstéllning fran LCP,
digital ingang eller féltbuss. Val 6 ar endast
tillgangligt nar termistorkortet MCB 112 PTC ar
anslutet.

[71 |PTC1 &
Relay W

Dert har valet anvdnds nar PTC-tillvalet gatas
till T-37 tillsammans med en stoppknapp via
ett sakerhetsreld. Rullar ut
frekvensomformaren nar sakerhetsstoppet
aktiveras (T-37 av). Nar sakerhetsstoppet har
aterstallts fortsatter frekvensomformaren utan
manuell dterstéllning, om inte en digital
ingang som ér installd pa PTC-kort 1 [80]
(fortfarande) ar aktiv. Val 7 ar endast
tillgangligt nar termistorkortet MCB 112 PTC ar
anslutet.

[8] |PTC1 &
Relay A/W

Detta val gor det mojligt att anvanda en
kombination av larm och varningar. Val 8 &r
endast tillgangligt nar PTC-termistorkortet
MCB 112 &r anslutet.

[9]1 |PTC1 &
Relay W/A

Detta val gor det mojligt att anvanda en
kombination av larm och varningar. Val 9 ar
endast tillgangligt nar PTC-termistorkortet
MCB 112 &r anslutet.

Val 4-9 ar endast tillgangliga nar PTC-termistorkortet MCB

112 ar anslutet.

OBS!

Nar Autoaterstéllning/Varning viljs kan
frekvensomformaren anvandas for automatisk omstart.

Oversikt éver funktioner, larm och varningar

Funktion Nr. |PTC Reld
Ingen funktion [0] - -
Larm, sék.stopp [ |- Séakerhetsstopp
[A68]
Varn., sak.stopp [3] - Sakerhetsstopp
[W68]
PTC 1 Larm [41 PTC1 -
Séakerhetsstopp
[A71]
PTC 1 Varning [5] PTC 1 -
Sékerhetsstopp
[W71]
PTC 1 och rela A [6] PTC 1 Sakerhetsstopp
Sakerhetsstopp [A68]
[A71]
PTC 1 och rela W [7] PTC 1 Sakerhetsstopp
Sakerhetsstopp [W68]
[W71]
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5-26 Plint X46/13, digital ingéng

PTC 1 och reld A/W |[8] PTC 1 Séakerhetsstopp
Sakerhetsstopp [W68]
[A71]

PTC 1 och reld W/A |[9] PTC 1 Sakerhetsstopp
Séakerhetsstopp [A68]
[W71]

W betyder varning och A betyder larm. Mer information finns i Larm
och varningar i avsnittet Felsékning i Design Guide eller handboken

Ett allvarligt fel som har med sakerhetsstopp att gora ger
upphov till larmet Farligt fel [A72].
Mer information finns i i .

5-20 Plint X46/1, digital ingang

Option:

Funktion:

[0] * [ Ingen funktion | Den har parametern &r aktiv nar tillvals-
modulen MCB 113 &r installerad i
frekvensomformaren. Funktionerna beskrivs

i 5-1* Digitala ingangar

5-21 Plint X46/3, digital ingang
Option:

Funktion:

[0] * | Ingen funktion [ Den har parametern &r aktiv nar tillvals-
modulen MCB 113 &r installerad i
frekvensomformaren. Funktionerna beskrivs

i 5-1* Digitala ingangar

5-22 Plint X46/5, digital ingédng

Option: Funktion:

[0] * | Ingen funktion [ Den hdr parametern &r aktiv nar tillvals-
modulen MCB 113 &r installerad i
frekvensomformaren. Funktionerna beskrivs

i 5-1* Digitala ingangar

5-23 Plint X46/7, digital ingadng

Option: Funktion:

[0] * [ Ingen funktion | Den har parametern &r aktiv nar tillvals-
modulen MCB 113 &r installerad i
frekvensomformaren. Funktionerna beskrivs

i 5-1* Digitala ingangar

5-24 Plint X46/9, digital ingang

Option: Funktion:

[0] * | Ingen funktion [ Den har parametern &r aktiv nar tillvals-
modulen MCB 113 &r installerad i
frekvensomformaren. Funktionerna beskrivs

i 5-1* Digitala ingangar

5-25 Plint X46/11, digital ingédng

Option: Funktion:

[0] * | Ingen funktion [ Den har parametern &r aktiv nar tillvals-
modulen MCB 113 &r installerad i
frekvensomformaren. Funktionerna beskrivs

i 5-1* Digitala ingangar

Option: Funktion:

[0] * | Ingen funktion | Den har parametern &r aktiv nar tillvals-
modulen MCB 113 &r installerad i
frekvensomformaren. Funktionerna beskrivs

i 5-1* Digitala ingangar

3.7.3 5-3* Digitala utgangar

De tva digitala utgangarna av typen "fast tillstand” &r
gemensamma for plint 27 och 29. Stéll in 1/0-funktionen
for plint 27 i 5-07 Terminal 27 Mode, samt for plint 29 i
5-02 Terminal 29 Mode.

OBS!

Dessa parametrar kan inte dndras medan motorn &r igang.

[0] Ingen funktion Standard fér alla digitala utgangar

och reldutgdngar

[1] Styrning klar Styrkortet &r redo. Exempel:
Aterkoppling fran en
frekvensomformare, dar
styrningen far strom fran en
extern 24 V-forsorjning (MCB
107) och huvudstrommen till

enheten inte kdnns av.

[2] Frekv.omfor. redo Innebar att frekvensomformaren
ar klar for drift och har signal pa

styrkortet.

[3] Frekv.omfor. redo/ Innebar att frekvensomformaren

fjarrstyr. ar klar for drift och ar i laget

[Auto on].

[4] Aktivera/ingen varning | Redo for drift. Inga start- eller
stoppkommandon har givits
(starta/inaktivera). Inga varningar

ar aktiva.

[5] VLT kors Motorn kors och det finns ett

axelmoment.

[6] Kér / ingen varning Utvarvtalet ar hogre &n installt
varvtal i 1-81 Min Speed for
Function at Stop [RPM] Motorn
kors och det foreligger ingen

varning.

[7] Kor i omr. / ingen v. Motor kor inom det program-
merade strom- och
varvtalsomrade som stallts in i
4-50 Warning Current Low till
4-53 Warning Speed High. Det

finns inga varningar.

[8] Kor pa ref./ej varn. Motorn kors pa referensvarvtal.

Inga varningar.

[9] Larm Ett larm aktiverar utgdngen. Det

finns inga varningar.

[10] [Larm eller varning Ett larm eller en varning aktiverar

utgangen.

~
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(11

P& momentgrans

Momentgransen som angetts i
4-16 Torque Limit Motor Mode
eller 4-17 Torque Limit Generator
Mode har 6verskridits.

kommer utgangen att folja
referensen.

[12]

Utanfor stromomr.

Motorstrommen ligger utanfor
det omrade som ar angivet i
4-18 Current Limit.

[26]

Buss OK

Kommunikationen via den
seriella kommunikationsporten &r
aktiv (ingen timeout).

[13]

Under strom, lag

Motorstrommen &r ldgre an den
som angetts i 4-50 Warning
Current Low.

[14]

Over strém, hég

Motorstrommen &r hogre an den
som angetts i 4-51 Warning
Current High.

[27]

Momentgrédns och
stopp

Anvands for att utféra utrull-
ningsstopp och vid
momentgrans. Om
frekvensomformaren har fatt en
stoppsignal och befinner sig pa
momentgransen ar signalen
logisk "0".

[15]

Utanfér omrade

Utfrekvensen ligger utanfor
frekvensomradet som stéllts in i
4-52 Warning Speed Low och
4-53 Warning Speed High.

[28]

Broms, ingen varning

Broms ar aktiv och det finns inga
varningar.

[29]

Broms klar, inga fel

Broms ar klar for drift och det
finns inga fel.

[16]

Under varvtal, lagt

Utvarvtalet ar lagre an det som
angetts i 4-52 Warning Speed
Low.

[17]

Over varvtal, hégt

Utvarvtalet ar hogre an det som
angetts i 4-53 Warning Speed
High.

[18]

Utanfor aterk.omr.

Utanfor aterkopplingsomradet
installt i 4-56 Warning Feedback
Low och 4-57 Warning Feedback
High.

[30]

Bromsfel (IGBT)

Utgang ar logisk "1" nar broms-
IGBT:nar &r kortsluten. Anvand
funktionen for att skydda
frekvensomformaren om det
skulle bli nagot fel pa bromsmo-
dulerna. Anvand utgangen/relaet
for att sla ifran natspanningen
fran frekvensomformaren.

[31]

Reld 123

Reldet ar aktivt nar Styrord [0]
har valts i parametergrupp 8-**.

[19]

Under aterk., lag

Aterkopplingen understiger
gransen som angetts i
4-56 Warning Feedback Low.

[20]

Over aterk., hég

Aterkopplingen &verstiger
gransen som angetts i
4-57 Warning Feedback High.

[32]

Mek. bromsstyrning

Gor det mojligt att styra en
extern mekanisk broms. Se
beskrivningen i avsnittet Styrning
av mekanisk broms samt parame-
tergrupp 2-2*.

[33]

Sak.stopp aktiverat
(endast FC 302)

Anger att sdkerhetsstoppet pa
plint 37 har aktiverats.

[21]

Termisk varning

Termisk varning slas pa nar
temperaturen Gverskrider
gransen for motorn,
frekvensomformaren, bromsmot-
standet eller termistorn.

[40]

Utanfor ref.omr.

Aktiv nar det faktiska varvtalet
ligger utanfor installningarna i
4-52 Warning Speed Low och
4-55 Warning Reference High.

[22]

Klar, ej term.varn.

Innebar att Frekvensomformaren
ar klar for drift och att det inte
finns ndagon varning om
overhettning.

[41]

Under referens, lag

Aktiv nar det faktiska varvtalet ar
lagre an varvtalsreferensinstall-

ningarna.

[23]

Fjarr, klar, ing. term.

Innebar att Frekvensomformaren
ar klar for drift och att den ar i
ldget [Auto on]. Ingen varning for
overhettning foreligger.

[42]

Over referens, hég

Aktiv nar det faktiska varvtalet
overstiger varvtalsreferensinstall-
ningen

[43]

Utokad PID-grans

[24]

Klar, spanning OK

Innebar att Frekvensomformaren
ar klar for drift och att natspan-
ningen ligger inom foreskrivet
spanningsomrade (se avsnittet
Allmdnna specifikationer i Design
Guide).

[45]

Busstyrn.

Styr utgangen via bussen. Status
for utgangen anges i 5-90 Digital
& Relay Bus Control. Utgangs-
status bibehalls i handelse av
busstimeout.

[25]

Reversering

Reversering. Logisk "1" nar CW-
motorn roterar medurs. Logisk
"0" nar CCW-motorn roterar
moturs. Om motorn inte roterar

[46]

Busstyrn. pa vid
timeout

Styr utgangen via bussen. Status
for utgangen anges i 5-90 Digital
& Relay Bus Control. | handelse av
busstimeout ar utgangsstatus
stalld till hég (On).

[47]

Busstyrn. av vid timeout

Styr utgangen via bussen. Status
for utgangen anges i 5-90 Digital
& Relay Bus Control. | handelse av
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busstimeout ar utgangsstatus
stalld till lag (Off).

[51]

MCO-styrning

Aktiv ndr en MCO 302 eller MCO

hég utfors. Utgangen blir lag nar
Smart Logic-funktion [32] Ange
dig. utgang. A lag utfors.

305 ar ansluten. Utgangen styrs [81] |SL Digital utgang B Se 13-52 SL Controller Action.
fran tillvalet. Ingédngen blir hog nar Smart

[55] | Pulsutgéng Logic-funktion [39] Ange dig. ut. A

[60] | Komparator 0 Se parametergrupp 13-1*. Om hég utfors. Ingangen blir 1ag nar
komparator 0 har utvérderats Smart Logic-funktion [33] Ange
som SANT é&r utgangen "hog". | dig. utgdng. A ldg utfors.
annat fall ar den "lag". [82] [SL Digital utgang C Se 13-52 SL Controller Action.

[61] | Komparator 1 Se parametergrupp 13-1*. Om Ingdngen blir hdg nar Smart
komparator 1 har utvirderats Logic-funktion [40] Ange dig.
som SANT &r utgangen "hog". | utgdng. A hég utfors. Ingangen
annat fall &r den "lag". blir "I3g" nér Smart Logic-

[62] |Komparator 2 Se parametergrupp 13-1%. Om funktion [34] Ange dig. utgdng. A
komparator 2 har utvirderats ldg utfors.
som SANT &r utgangen hog. | [83] [SL Digital utgang D Se 13-52 SL Controller Action.
annat fall 4r den "lag". Ingédngen blir hog nar Smart

[63] | Komparator 3 Se parametergrupp 13-1*. Om Logic-funktion [41] Ange dig.
komparator 3 har utvirderats utgdng. A hog utférs. Ingangen
som SANT &r utgangen hog. | blir Idg nar Smart Logic-funktion
annat fall &r den "lag". [35] Ange dig. utgdng. A ldg

[64] | Komparator 4 Se parametergrupp 13-1*. Om utfors.
komparator 4 har utvarderats [84] |SL Digital utgang E Se 13-52 SL Controller Action.
som SANT &r utgangen hég. | Ingdngen blir hég ndr Smart
annat fall &r den "l&g". Logic-funktion [42] Ange dig.

[65] | Komparator 5 Se parametergrupp 13-1%. Om utgdng. A hég utfors. Ingangen
komparator 5 har utvirderats blir 1dg nar Smart Logic-funktion
som TRUE ar utgangen "hog". | [36] Ange dig. utgdng. A lag
annat fall &r den "l3g". utfors.

[70] | Logisk regel 0 Se parametergrupp 13-4*. Om [85] | SL Digital utgang F Se 13-52 SL Controller Action.
logisk regel 0 har utvérderats Ingdngen blir hég ndr Smart
som SANT &r utgdngen hég. | Logic-funktion [43] Ange dig.
annat fall &r den "l3g". utgdng. A hdg utfrs. Ingangen

[71] | Logisk regel 1 Se parametergrupp 13-4*. Om blir ldg nér Smart Logic-funktion
logisk regel 1 har utvdrderats [37] Ange dig. utgdng. A lag
som SANT &r utgéngen hég. | utfors.
annat fall &r den "lag". [120] | Lokal ref. aktiv Utgéngen blir hog om

[72] |Logisk regel 2 Se parametergrupp 13-4*. Om 3-13 Reference Site = [2] Lokal
logisk regel 2 har utvérderats eller om 3-13 Reference Site= [0]
som SANT &r utgangen hég. | Lankat till Hand/Auto samtidigt
annat fall &r den "lag". som LCP:n &r i ldget [Hand on].

[73] | Logisk regel 3 Se parametergrupp 13-4*. Om
logisk regel 3 har utvarderats
som SANT &r utgangen hdg. |
annat fall ar den "lag".

[74] | Logisk regel 4 Se parametergrupp 13-4*. Om
logisk regel 4 har utvarderats
som SANT &r utgangen hdg. |
annat fall ar den "lag".

[75] | Logisk regel 5 Se parametergrupp 13-4*. Om
logisk regel 5 har utvarderats
som SANT &r utgangen hdg. |
annat fall ar den "lag".

[80] [SL Digital utgang A Se 13-52 SL Controller Action.

Ingdngen blir hog nar Smart
Logic-funktion [38] Ange dig. ut. A
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Lokal
refere

Referensplats Extern
installd i
3-13 Reference | ns

Site aktiv

[120]

referens
aktiv
[121]

ATEX ETR freq.lim.alarm ar
aktiverat blir utgangen 1.

Referensplats: 1 0
Lokal

3-13 Reference
Site [2]

[153]

ATEX ETR cur. warning

Gar att valja om 7-90 Motor
Thermal Protection ar installt pa
[20] eller [21]. Om larmet 163
ATEX ETR cur.lim.warning ar
aktiverat blir utgangen 1.

Referensplats: 0 1
Extern
3-13 Reference
Site [1]

[154]

ATEX ETR freq. warning

Gar att valja om 71-90 Motor
Thermal Protection ar instéllt pa
[20] eller [21]. Om varningen 165
ATEX ETR freq.lim.warning ar
aktiverad blir utgangen 1.

Referensplats:
Lankat till
Hand/Auto

Hand

Hand -> off

Auto -> off

olo|=|—-
K= E=2 k=]

Auto

[121]

Extern ref. aktiv

Utgangen blir hog om

3-13 Reference Site = Extern [1]
eller Ldnkat till Hand/Auto [0],
samtidigt som LCP:n &r i laget
[Auto on]. Se ovan.

[122]

Inget larm

Utgangen &r hog da inget larm
foreligger.

[123]

Startkmd. aktivt

Utgangen ar hog nar det finns
ett aktivt startkommando (d.v.s.
via den digitala ingangsanslut-
ningen till bussen eller [Hand on]
eller [Auto on]) och inget stopp-
eller startkommando ar aktivt.

[188]

AHF-kondensatorans-

lutning

Kondensatorerna kopplas in vid
20 % (hysteres av 50 % ger en
intervall pa 10 % till 30 %).
Kondensatorerna kopplas fran
under 10 %. Frankopplingsford-
rojningen dr 10 sekunder och
startar om den nominella
effekten stiger 6ver 10 % vid
fordrojningen. 5-80 AHF Cap
Reconnect Delay anvands for att
garantera en minimifrankopp-
lingstid for kondenstorerna.

[189

[124]

Kor reverserat

Utgangen &r hég nér
frekvensomformaren kors moturs
(det logiska resultatet av status-
bitarna "kor" OCH "bakat").

Extern flaktstyrning

Den interna logiken for
styrningen av den interna flakten
overfors till den har utgangen for
att det ska ga att styra dven en
extern flakt (relevant for kylning

av hk-rérledningar).

5-30 Plint 27, digital utgang

Option:

Funktion:

[0y *

[125]

Fr.omf i Hand-Lage

Utgangen ar hog nar
frekvensomformaren ér i laget
[Hand on] (vilket den tanda
lysdioden ovanfér [Hand on]
anger).

[126]

Enhet i ldget Auto

Utgangen &r hég nér
frekvensomformaren ar i laget
[Hand on] (vilket den tanda
lysdioden ovanfor [Auto on]
anger).

[151]

ATEX ETR cur. alarm

Gar att valja om 7-90 Motor
Thermal Protection éar installt pa
[20] eller [21]. Om larmet 164
ATEX ETR cur.lim.alarm &r
aktiverat blir utgangen 1.

[152]

ATEX ETR freq. alarm

Gar att valja om 7-90 Motor
Thermal Protection ar installt pa
[20] eller [21]. Om larmet 166

Ingen funktion

Funktionerna beskrivs i 5-3* Digitala

utgdngar

5-31 Plint 29, dig. utg.

Option:

Funktion:

[0y =

Ingen funktion

Funktionerna beskrivs i 5-3* Digitala
utgangar
Den héar parametern géller bara for FC 302.

5-32 Term X30/6 Digi Out (MCB 101)

Option:

Funktion:

[o] *

No operation

Den har parametern ar aktiv nar
tillvalsmodulen MCB 101 &r
installerad i frekvensomformaren.
Funktionerna beskrivs i 5-3*
Digitala utgdangar

Control ready

[2] Drive ready

[3] Drive rdy/rem ctrl

[4] Enable / no warning
[5] Running

[6] Running / no warning
[71 Run in range/no warn
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5-32 Term X30/6 Digi Out (MCB 101) 5-32 Term X30/6 Digi Out (MCB 101)

Option: Funktion: Option: Funktion:
[8] Run on ref/no warn [83] [SL digital output D
[9] Alarm [84] [SL digital output E
[10] [Alarm or warning [85] [SL digital output F
[11] | At torque limit [120] [ Local ref active
[12] | Out of current range [121] | Remote ref active
[13] |Below current, low [122] | No alarm
[14] [ Above current, high [123] | Start command activ
[15] [Out of speed range [124] [ Running reverse
[16] [Below speed, low [125] [ Drive in hand mode
[17] [ Above speed, high [126] [ Drive in auto mode
[18] [Out of feedb. range [151] [ ATEX ETR cur. alarm
[19] | Below feedback, low [152] | ATEX ETR freq. alarm
[20] | Above feedback, high [153] | ATEX ETR cur. warning
[21] [ Thermal warning [154] [ ATEX ETR freg. warning
[22] | Ready,no thermal W [188] [ AHF Capacitor Connect
[23] [ Remote,ready,no TW [189] | External Fan Control
[24] [ Ready, Voltage OK [190] | Safe Function active
[25] [ Reverse [191] [ Safe Opt. Reset req.
[26] |Bus OK [192] | RS Flipflop 0
[27] | Torque limit & stop [193] | RS Flipflop 1
[28] | Brake, no brake war [194] | RS Flipflop 2
[29] | Brake ready, no fault [195] | RS Flipflop 3
[30] | Brake fault (IGBT) [196] | RS Flipflop 4
[31] |Relay 123 [197] | RS Flipflop 5
[32] | Mech brake ctrl [198] | RS Flipflop 6
[33] [ Safe stop active [199] | RS Flipflop 7
[38] [ Motor feedback error __
[39] | Tracking error
[40] | Out of ref range Option: Funktion:
1411 | Below reference, low [0] * [ No operation Den har parametern &r aktiv nar
[42] |Above ref, high tillvalsmodulen MCB 101 &r
[43] | Extended PID Limit installerad i frekvensomformaren.
[45] |Bus ctrl, Funktionerna beskrivs i 5-3*
[46] [Bus ctrl, 1 if timeout UGl Il
[47] [Bus ctrl, 0 if timeout [1] [ Control ready
[511 | MCO controlled [2] | Drive ready
[55] | Pulse output [3] Drive rdy/rem ctrl
[60] | Comparator O [4] Enable / no warning
[61] | Comparator 1 [5] Running
[62] | Comparator 2 [6] Running / no warning
[63] [ Comparator 3 [7] Run in range/no warn
[64] | Comparator 4 [8] Run on ref/no warn
[65] | Comparator 5 [9] [Alarm
[70] | Logic rule 0 [10] | Alarm or warning
[71] [Logic rule 1 [11] | At torque limit
[72] | Logic rule 2 [12] | Out of current range
[73] |Logic rule 3 [13] |Below current, low
[74] | Logic rule 4 [14] | Above current, high
[75] |Logic rule 5 [15] [ Out of speed range
[80] [SL digital output A [16] | Below speed, low
[81] [SL digital output B [17] [ Above speed, high
[82] [SL digital output C [18] | Out of feedb. range
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5-33 Term X30/7 Digi Out (MCB 101)

5-33 Term X30/7 Digi Out (MCB 101)

Option: Funktion: Option: Funktion:

[19] |Below feedback, low [154] [ ATEX ETR freg. warning

[20] | Above feedback, high [189] | External Fan Control

[21] [ Thermal warning [190] [ Safe Function active

[22] [Ready,no thermal W [191] [ Safe Opt. Reset req.

[23] [ Remote,ready,no TW [192] | RS Flipflop 0

[24] [Ready, Voltage OK [193] [ RS Flipflop 1

[25] | Reverse [194]1 | RS Flipflop 2

[26] | Bus OK [195] | RS Flipflop 3

[27] | Torque limit & stop [196] | RS Flipflop 4

[28] [ Brake, no brake war [1971 | RS Flipflop 5

[29] | Brake ready, no fault [198] | RS Flipflop 6

[30] | Brake fault (IGBT) [199] | RS Flipflop 7

[31] [Relay 123

[32] |Mech brake ctrl 3.7.4 5-4* Relaer

[33] [Safe stop active

[39] | Tracking error Parametrar for konfiguration av tidtagnings- och utgdngs-

[40] | Out of ref range funktionerna for relder.

[41] |Below reference, low

|

[42] | Above ref, high

[43] |Extended PID Limit Matris [9]

(45] | Bus ctrl. (Reld 1 [0], Reld 2 [1], Reld 3 [2] (MCB 113), Rela 4 [3] (MCB 113),

[46] | Bus ctrl, 1 if timeout Reld 5 [4] (MCB 113), Reld 6 [5] (MCB 113), Reld 7 [6] (MCB 105),

— Reld 8 [7] (MCB 105), Reld 9 [8] (MCB 105))

[47] |Bus ctrl, 0 if timeout

[51] | MCO controlled Option: Funktion:

[60] | Comparator O [0] * | No operation Alla digitala utgangar och reldut-

[61] | Comparator 1 gangar stalls som standard in pa

[62] | Comparator 2 "Ingen drift".

[63] [Comparator 3 [1] Control ready Styrkortet &r redo. Tex.: Aterkoppling

[64] | Comparator 4 fran en frekvensomformare dar

[65] |Comparator 5 forsorjningen kommer fran en extern

[70] | Logic rule 0 24 V (MCB 107) och huvudstrémmen

(711 | Logic rule 1 till frekvensomformaren inte kanns av.

[72] | Logic rule 2 [2] Drive ready Frekvensomformaren &r driftklar. Nat

[73] | Logic rule 3 och styrning ar OK.

[74] | Logic rule 4 [3] Drive rdy/rem ctrl Innebar att frekvensomformaren ar

[75] | Logic rule 5 klar for drift och befinner sig i laget

[80] |[SL digital output A Auto on.

[81] [SL digital output B

[82] | SL digital output C [4] Enab!e / no Driftklar. Inga start- eller s.topp.kom—
warning mandon har getts (starta/inaktivera).

EE)] || Glieliz] GUipE Inga varningar ar aktiva.

[84] [SL digital output E

185] |SL digital output F [5] Running Motorn kors och axelmoment finns.

[120] | Local ref active [6] Running / no Utvarvtalet ar hogre &n installt varvtal

[121] [ Remote ref active warning i 1-81 Min Speed for Function at Stop

[122] [ No alarm [RPM] Min. varvtal for funktion vid

[123] | Start command activ stopp [v/m]. Motorn kors och det

[124] | Running reverse foreligger inga varningar.

[125] | Drive in hand mode [71 | Run in range/no Motor kér inom det programmerade

[126] | Drive in auto mode warn strém- och varvtalsomrade som stillts

[151] | ATEX ETR cur. alarm in i 4-50 Warning Current Low till

[152] | ATEX ETR freq. alarm 4-53 Warning Speed High. Inga

[153] [ ATEX ETR cur. warning varningar.
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5-40 Function Relay

5-40 Function Relay

Matris [9] Matris [9]
(Reld 1 [0], Reld 2 [1], Reld 3 [2] (MCB 113), Reld 4 [3] (MCB 113), (Reld 1 [0], Reld 2 [1], Reld 3 [2] (MCB 113), Reld 4 [3] (MCB 113),
Reld 5 [4] (MCB 113), Reld 6 [5] (MCB 113), Reld 7 [6] (MCB 105), Reld 5 [4] (MCB 113), Reld 6 [5] (MCB 113), Reld 7 [6] (MCB 105),
Reld 8 [7] (MCB 105), Reld 9 [8] (MCB 105)) Reld 8 [7] (MCB 105), Reld 9 [8] (MCB 105))
Option: Funktion: Option: Funktion:
[8] Run on ref/no warn | Motorn kors pa referensvarvtal. Inga Auto on. Ingen varning for
varningar. overhettning foreligger.
[9] Alarm Ett larm aktiverar utgangen. Inga [24] | Ready, Voltage OK | Innebar att Frekvensomformaren &r
varningar klar for drift och att natférspanningen
[10] [Alarm or warning | Ett larm eller en varning aktiverar llgceiirenidey e kg
. spanningsomradet (se avsnittet
Allméanna specifikationer i Design
[11] [ At torque limit Momentgransen som angetts i Guide).
4-16 Torque Limit Motor Mode eller
4-17 Torque Limit Generator Mode har [25] | Reverse Logisk "1" ndr motorn roterar medurs.
Sverskridits. Logisk "0" nar CCW-motorn roterar
moturs. Om motorn inte roterar
[12] [Out of current Motorstrommen ligger utanfér det kommer utgangen att félja
range omrade som angetts i 4-18 Current referensen.
Limit.
[26] |Bus OK Kommunikationen via den seriella
[13] | Below current, low | Motorstrommen ar lagre dn den som kommunikationsporten &r aktiv (ingen
angetts i 4-50 Warning Current Low. timeout).
[14] [ Above current, Motorstrommen ar hogre an den som [27] | Torque limit & stop | Anvands fér att utféra utrull-
high angetts i 4-51 Warning Current High. ningsstopp nir frekvensomformaren
[15] | Out of speed range | Utfrekvensen ligger utanfér frekvens- &r p& momentgrénsen. Om
omradet som stillts in i 4-52 Warning frekvensomformaren har fatt en
Speed Low och 4-53 Warning Speed stoppsignal och befinner sig pa
High. momentgransen dr signalen Logisk
[16] | Below speed, low Utvarvtalet ar lagre an det som o
angetts i 4-52 Warning Speed Low. [28] | Brake, no brake Broms ar aktiv och det finns inga
war varningar.
[17] | Above speed, high | Utvarvtalet &r hogre dn det som
angetts i 4-53 Warning Speed High. [29] [ Brake ready, no Broms ér klar for drift och det finns
fault inga fel.
[18] [Out of feedb. Utanfor aterkopplingsomradet installt
range i 4-56 Warning Feedback Low och [30] | Brake fault (IGBT) Utgéng ar logisk "1" nar broms-
4-57 Warning Feedback High. IGBT:nar ar kortsluten. Anvand den
— har funktionen for att skydda
[19] |Below feedback, Aterkopplingen understiger gransen el G A v A
low som angetts i 4-56 Warning Feedback et el w8 e, A
Low. den digitala utgangen/relaet for att
[20] [ Above feedback, Aterkopplingen &verstiger gransen sla ifran natspanningen fran
high som angetts i 4-57 Warning Feedback frekvensomformaren.
et [31] [Relay 123 Den digitala utgangen/reldet ar aktivt
[21] [ Thermal warning Termisk varning slas pa nar nar Styrord [0] har valts i parame-
temperaturen 6verskrider gransen for tergrupp 8-**.
motomn, frekvensomformaren, [32] [ Mech brake ctrl Val av styrning av mekanisk broms.
bromsmotstandet eller den anslutna B e el B e [ pe e
termistorn. tergruppen 2.2* ar aktiva. Utgangen
[22] | Ready,no thermal Innebar att Frekvensomformaren &r maste forstarkas for att kunna bara
W klar for drift och att det inte finns strommen till spolen i bromsen. Loses
nagon varning om 6verhettning. vanligen genom att ansluta ett
[23] [ Remote,ready,no Innebér att Frekvensomformaren &r exteornt ]l ez velek el
T™W klar for drift och befinner sig i laget utgangen.
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5-40 Function Relay 5-40 Function Relay

Matris [9] Matris [9]

(Reld 1 [0], Reld 2 [1], Reld 3 [2] (MCB 113), Reld 4 [3] (MCB 113), (Reld 1 [0], Reld 2 [1], Reld 3 [2] (MCB 113), Reld 4 [3] (MCB 113),

Reld 5 [4] (MCB 113), Reld 6 [5] (MCB 113), Reld 7 [6] (MCB 105), Reld 5 [4] (MCB 113), Reld 6 [5] (MCB 113), Reld 7 [6] (MCB 105),

Reld 8 [7] (MCB 105), Reld 9 [8] (MCB 105)) Reld 8 [7] (MCB 105), Reld 9 [8] (MCB 105))

Option: Funktion: Option: Funktion:

[33] [ Safe stop active (endast FC 302) Anger att sdkerhets- Bus Control. | handelse av
stoppet pa plint 37 har aktiverats. busstimeout &r utgangsstatus stalld

[36] | Control word bit Aktivera reld 1 med styrord fran till hég (On).

11 faltbuss. Ingen annan funktionell [47] | Bus ctrl, 0 if Styr utgangen via bussen. Status for
inverkan pa frekvensomformaren. timeout utgangen anges i 5-90 Digital & Relay
Vanligt anvandningsomrade: styra Bus Control. | hdndelse av
hjalpenhet fran faltbussen. busstimeout &r utgangsstatus stalld
Funktionen &r giltig nér frekvensom- till 1ag (Off).
eI S (e [51] | MCO controlled | Aktiv nar en MCO 302 eller MCO 305
el ity S, ar ansluten. Utgangen styrs fran

[37] | Control word bit Aktivera rela 2 (endast FC 302) med tillvalet.

12 hjdlp av styrord fran faltbussen. Ingen [60] | Comparator O Se parametergruppen 13-1* (Smart
annan funktionell inverkan pa Logic Control). Om komparator O i
frekvensomformaren. Vanligt anvand- SLC r SANT &r utgdngen "hég". |
ningsomrade: styra hjalpenhet fran annat fall &r den "lag".
faltbussen. Funktionen ar giltig nar
frekvensomformarprofilen [0] i par. [61] | Comparator 1 Se parametergruppen 13-1* (Smart
8-10 Control Word Profile viljs. Logic Control). Om komparator 1 i

SLC ar SANT é&r utgangen "hog". |

[38] | Motor feedback Fel i varvtalsaterkopplingslingan fran annat fall &r den "lag".

error en motor som kors med aterkoppling.

Utgangen kan anvindas som en [62] [Comparator 2 Se parametergruppen 13-1* (Smart
majlighet att vaxla dver frekvensom- Logic Control). Om komparator 2 i
formaren till utan aterkoppling vid SLC &r SANT &r utgangen "hog". |
nédlige annat fall ar den "lag".

[39] |Tracking error Nar skillnaden mellan beréknat varvtal [63] | Comparator 3 Se parametergruppen 13-1* (Smart
och faktiskt varvtal i 4-35 Tracking Logic Control). Om komparator 3 i
Error bverstiger det valda vérdet SLC &r SANT &r utgangen "hog". |
aktiveras den digitala utgangen/det annat fall & den "lag".
digitala reldet. [64] | Comparator 4 Se parametergruppen 13-1* (Smart

[40] | Out of ref range Aktiv ndr det faktiska varvtalet ligger Logic Control). Om komparator 4 i
utanfor instillningarna i 4-52 Warning SLC &r SANT &r utgéngen "hog". |
Speed Low och 4-55 Warning Reference annat fall ar den "lag".

High. [65] | Comparator 5 Se parametergruppen 13-1* (Smart

[41] | Below reference, Aktiv ndr det faktiska varvtalet &r Logic Control). Om komparator 5 i

low lagre &n varvtalsreferensinstall- SLC &r SANT &r utgangen "hog". |
ningarna. annat fall ar den "lag".

[42] | Above ref, high Aktiv nér det faktiska varvtalet [70] |Logic rule 0 Se parametergruppen 13-4*(Smart
Sverstiger varvtalsreferensinstall- Logic Control). Om logisk regel O i
ningen. SLC ar SANT é&r utgangen "hog". |

annat fall ar den "lag".

[43] | Extended PID Limit

[45] | Bus ctrl. Styr den digitala utgangen/reldet via (711 | Logic rule 1 Se parametergruppen 13-4*(Smart
bussen. Status for utgangen anges i Logic Control). Om logisk regel 1 i
5-90 Digital & Relay Bus Control. SLC ar SANT ar utgangen "hog". |
Utgéngsstatus bibehalls i handelse av annat fall ar den "lag".
busstimeout. [72] | Logic rule 2 Se parametergruppen 13-4*(Smart

[46] |Bus ctrl, 1 if Styr utgangen via bussen. Status for Logic Control). Om logisk regel 2 i

timeout utgangen anges i 5-90 Digital & Relay
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5-40 Function Relay

Matris [9]

5-40 Function Relay

Matris [9]

(Reld 1 [0], Reld 2 [1], Reld 3 [2] (MCB 113), Reld 4 [3] (MCB 113),
Reld 5 [4] (MCB 113), Reld 6 [5] (MCB 113), Reld 7 [6] (MCB 105),
Reld 8 [7] (MCB 105), Reld 9 [8] (MCB 105))

(Reld 1 [0], Reld 2 [1], Reld 3 [2] (MCB 113), Rela 4 [3] (MCB 113),
Reld 5 [4] (MCB 113), Reld 6 [5
Reld 8 [7] (MCB 105), Reld 9 [8

(MCB 113), Reld 7 [6] (MCB 105),
(MCB 105))

Option: Funktion: Option: Funktion:
SLC ar SANT &r utgangen "hog". | Referensplats Lokal Extern
annat fall ar den "lag". installd i referen | referens
[73] | Logic rule 3 Se parametergruppen 13-4*(Smart Sl PR s ety
Logic Control). Om logisk regel 3 i Sl ey [121]
SLC &r SANT &r utgangen "hég". | [120]
annat fall ar den "lag". Referensplats: ! g
Lokal
[74] |Logic rule 4 Se parametergruppen 13-4*(Smart 3-13 Reference
Logic Control). Om logisk regel 4 i site [2]
SLC &r SANT ar utgangen "hog". | Referensplats: 0 ]
annat fall ar den "lag". Extern
[75] | Logic rule 5 Se parametergruppen 13-4*(Smart 3-13 Reference
Logic Control). Om logisk regel 5 i Site [1]
SLC ar SANT &r utgangen "hog". | Referensplats:
annat fall & den "lag". Lankat till Hand/
[80] |SL digital output A | Se 13-52 SL Controller Action. Utgang Gty
A blir lag pa Smart Logic-funktion Hand [ e
[32]. Utgang A blir hég pa Smart Hand -> off ! 0
Logic-funktion [38]. Auto -> off 0 0
— - Auto 0 1
[81] |SL digital output B | Se 13-52 SL Controller Action. Utgang
B blir lag pa Smart Logic-funktion
[33]. Utgang B blir hog pa Smart [121] [ Remote ref active | Utgangen blir hdg om 3-13 Reference
Logic-funktion [39]. Site = Extern [1] eller Lankat till Hand/
Auto [0], samtidigt som LCP:n &r i
[82] [SL digital output C | Se 13-52 SL Controller Action. Utgang laget [Auto onl. Se ovan.
C blir 1ag pa Smart Logic-funktion
[34]. Utgang C blir hég pa Smart [122] [ No alarm Utgangen &r hég da inget larm
Logic-funktion [40]. foreligger.
[83] |SL digital output D | Se 73-52 SL Controller Action. Utgang (123] | Start command Utgéngen é&r hog nar startkommandot
D blir Iag pa Smart Logic-funktion activ ar hogt (d.v.s. via digital ingdng,
[35]. Utgang D blir hég pa Smart bussanslutning, [Hand on] eller [Auto
Logic-funktion [41]. on]) och stopp var det senaste
kommandot.
[84] |SL digital output E | Se 73-52 SL Controller Action. Utgang
E blir 13g pa Smart Logic-funktion [124] [ Running reverse Utgangen ar hog nar
[36]. Utgang E blir hog pa Smart frekvensomformaren kors moturs (det
Logic-funktion [42]. logiska resultatet av statusbitarna
"kor" OCH "bakat").
[85] [SL digital output F | Se 13-52 SL Controller Action. Utgang
F blir g pa Smart Logic-funktion [125] [ Drive in hand Utgangen &r hég nar
[37]. Utgang F blir hég pa Smart mode frekvensomformaren &r i laget [Hand
Logic-funktion [43]. on] (anges med en tand lysdiod
ovanfor [Hand on]).
[120] [ Local ref active Utgangen blir hog om 3-13 Reference
Site = [2] Lokal eller om [126] | Drive in auto mode | Utgangen ar hég nar
3-13 Reference Site= [0] Lankat till frekvensomformaren ar i laget Auto
Hand/Auto samtidigt som LCP:n &r i (anges med en ténd lysdiod ovanfor
laget [Hand onl]. [Auto onl).
[151] | ATEX ETR cur. Gar att vélja om 1-90 Motor Thermal
alarm Protection é&r installt pa [20] eller [21].
Om larmet 164 ATEX ETR
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130BA171.10

5-40 Function Relay

Matris

9l

(Reld 1 [0], Reld 2 [1], Reld 3 [2] (MCB 113), Reld 4 [3] (MCB 113),
Reld 5 [4] (MCB 113), Reld 6 [5] (MCB 113), Reld 7 [6] (MCB 105),
Reld 8 [7] (MCB 105), Reld 9 [8] (MCB 105))

Vald

]

héndelse

i

i

. |
Reldutgdng —————— |

— sy
Option: Funktion: Tillslagsfordréjning Frénslagsférdrajning
P 5-41 P 5-42
cur.lim.alarm &r aktiverat blir
|
utgangen 1. vald !
handelse \ |
[152] [ ATEX ETR freq. Gar att valja om 1-90 Motor Thermal ! !
alarm Protection ar installt pa [20] eller [21]. R i i
Reldutgang L :
Om larmet 166 ATEX ETR ! :
freq.lim.alarm &r aktiverat blir Tillslagsfordréjning
utgéngen 1. P 5-41
[153] | ATEX ETR cur. Gar att valja om 1-90 Motor Thermal
warning Protection ar installt pa [20] eller [21]. 5-42 Off Delay, Relay
Om larmet 163 ATEX ETR Matris [9] (Reld 1 [0], Reld 2 [1], Reld 3 [2], Reld 4 [3], Reld 5 [4],
curlim.warning &r aktiverat blir Reld 6 [5], Reld 7 [6], Reld 8 [7], Reld 9 [8])
utgangen 1. Range: Funktion:
[154] [ ATEX ETR freq. Gér att vdlja om 1-90 Motor Thermal 0.01 s*| [0.01 - 600.00 s] | Ange franslagsférdréjning for reléet.
warning Protection ar installt pa [20] or [21]. Vilj ett tillgangligt mekaniskt reld och
Om varningen 165 ATEX ETR MCB 105 i en matrisfunktion. Se
freg.lim.warning ar aktiverad blir 5-40 Function Relay.
utgéngen 1.
130BA172.10
[188] | AHF Capacitor
Connect Vald
[189] | External Fan Den interna logiken for styrningen av héndelse
Control den interna flakten overfors till den
har utgangen for att det ska ga att Relautgéng
styra aven en extern flakt (relevant for < > «— >
. \ . Tillslags- Frénslags-
kylning av HP-rérledningar). fordréining  fordréining
11921 | RS Flipflop 0 Pt P42
[1931 | RS Flipflop 1
[194] | RS Flipflop 2 Qm tlllstande“t for en utvald hanc‘ijel.s.e fc?rér?dras |n“nan de
[1951 | RS Flipflop 3 tl?wersksor.ntraknlair ?e.d a\:- och pa-férdrjningen I6per ut,
[196] | RS Flipflop 4 paverkas inte relautsignalen.
[197]1 | RS Flipflop 5 % . o
[198] | RS Flipflop 6 3.7.5 5-5* Pulsingang
[199] | RS Flipflop 7

Pulsingdngsparametrarna anvands for att definiera en
lamplig 6ppning for impulsreferensomradet genom att
konfigurera pulsingangsinstallningen for skala och filter.
Ingangsplint 29 eller 33 fungerar som frekvensreferen-
singang. Stéll in plint 29 (5-13 Terminal 29 Digital Input)
eller plint 33 (5-15 Terminal 33 Digital Input) till Pulsingdng
[32]. Om plint 29 anvédnds som ingdng, stélls 5-01 Terminal
27 Mode in till Ingdng [0].

5-41 On Delay, Relay

Matris [9] (Reld 1 [0], Reld 2 [1], Reld 3 [2], Reld 4 [3], Reld 5 [4],
Reld 6 [5], Reld 7 [6], Rela 8 [7], Rela 9 [8])
Range: Funktion:

0.01 s*

[0.01 - 600.00 s] | Ange inkopplingsférdrojning for relaet.
Vdlj ett tillgangligt mekaniskt reld och
MCO 105 i en matrisfunktion. Se

5-40 Function Relay. Rela 3-6 ar

inkluderade i MCB 113.
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Ref. 15UBAU/6.1U
[varv/min.] A

Hogt
ref.varde -
P 5-53/
p 5-58

Lagt
ref.vérde
P 5-52/
p 5-57

Hég frekv. IngSng
P 5-51/ [Hz]
P 5-56

Lag frekv.
P 5-50/
P 5-55

5-50 Term. 29 Low Frequency

Range: Funktion:
100 Hz* [ [0 - 110000 | Ange den laga frekvensgransen enligt
Hz] motorns laga axelvarvtal (dvs. det laga

referensvardet) i 5-52 Term. 29 Low Ref./
Feedb. Value. Se diagrammet i detta
avsnitt.

Denna parameter finns endast for FC
302.

5-51 Term. 29 High Frequency

Range: Funktion:
100 Hz* [ [0 - 110000 Ange den hoga frekvensgransen enligt
Hz] motorns héga axelvarvtal (dvs. det
hoga referensvardet) i 5-53 Term. 29
High Ref./Feedb. Value.
Denna parameter finns endast for FC
302.
Range: Funktion:
0.000 Reference- [-999999.999 - Ange gransen for lagt
FeedbackUnit* 999999.999 referensvarde for
ReferenceFeed- motorns axelvarvtal
backUnit] [v/m]. Detta &r dven det

lagsta aterkopplings-
vardet, se aven

5-57 Term. 33 Low Ref./
Feedb. Value. Stéll in plint
29 pa digital ingang
(5-02 Terminal 29 Mode
=ingang [0] (standard)
och 5-13 Terminal 29
Digital Input = tillampligt
varde).

Denna parameter finns
endast for FC 302.

5-53 Term. 29 High Ref./Feedb. Value

5-53 Term. 29 High Ref./Feedb. Value
Range:

Funktion:
aterkopplingsvardet, se dven
5-58 Term. 33 High Ref./
Feedb. Value. Vilj plint 29
som digital ingang
(5-02 Terminal 29 Mode
=ingang [0] (standard) och
5-13 Terminal 29 Digital Input
= tillampligt varde).

Denna parameter finns
endast for FC 302.

5-54 Pulse Filter Time Constant #29
Range:

100 [1-
ms* 1000 ms]

Funktion:

Ange tidskonstanten for pulsfiltret. Pulsfiltret
dampar svangningarna i aterkopplings-
signalen, som &r en fordel om det & mycket
storningar i systemet. Ett hogt tidskons-
tantvarde resulterar i battre dampning men
oOkar dven tidsfordrojningen genom filtret.
Denna parameter finns endast for FC 302.
Det gar inte att andra den har parametern
nar motorn kors.

5-55 Term. 33 Low Frequency
Range: Funktion:

100 Hz*

[0 - 110000 Hz] | Ange den laga frekvensgransen enligt
motorns laga axelvarvtal (dvs. det
laga referensvardet) i 5-57 Term. 33
Low Ref./Feedb. Value.

5-56 Term. 33 High Frequency
Range: Funktion:

100 Hz*

[0 - 110000 Hz] | Ange den hoga frekvensen enligt
motorns hoga axelvarvtal (dvs. det
hoga referensvérdet) i 5-58 Term. 33
High Ref./Feedb. Value.

5-57 Term. 33 Low Ref./Feedb. Value
Range:
0.000 *

Funktion:

[1999999.999 -
999999.999 1]

Ange det laga referensvardet
[RPM] for motoraxelns varvtal.
Detta ar aven det laga aterkopp-
lingsvardet, se d@ven 5-52 Term. 29
Low Ref./Feedb. Value.

5-58 Term. 33 High Ref./Feedb. Value

Range: Funktion:
Application [-999999.999 - Ange det hoga referen-
dependent* 999999.999 svardet [v/m] for
ReferenceFeed- motorns axelvarvtal. Se
backUnit] aven 5-53 Term. 29
High Ref./Feedb. Value.

Range: Funktion:

Application [-999999.999 - Ange det hoga referen-

dependent* 999999.999 svardet [v/m] fér motorns
ReferenceFeed- axelvarvtal och det hoga
backUnit]
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5-59 Pulse Filter Time Constant #33 [105] | Moment i férhéllande till
Range: Funktion: ReipElE
106] | Effekt
100 ms*| [1-1000 [Ange tidskonstanten for pulsfiltret. (1061 | Effe
2 ; . a o [107] | Varvtal
ms] Lagpassfiltret minskar paverkan pa och
dampar svangningarna i aterkopplings- (108] | Moment
signalen fran styrningen. (109] | Max. utfrek
Detta ar en fordel bland annat da 5-60 Terminal 27 Pulse Output Variable
signalen ar behéftad med manga . .
o Option: Funktion:
storningar.
[0] * | No operation Vélj 6nskad displayutgéng for plint
OBS! 27.
Det gar inte att andra parametern medan motorn ar igang. [45] |[Bus ctrl.
[48] | Bus ctrl, timeout
3.7.6 5-6* Pulsutgéng [51] | MCO controlled
[100] | Output frequency
Dessa parametrar anvands for att konfigurera pulsutgangar [101] | Reference
med funktioner och skalning. Pulsutgangarna &r [102] | Feedback
designerad till plintarna 27 och 29 via 5-01 Terminal 27 [103] | Motor current
Mode och 5-02 Terminal 29 Mode. [104] | Torque rel to limit
[105] | Torq relate to rated
OBS! [106] | Power
Dessa parametrar kan inte dndras medan motorn &r igang. [107] | Speed
[108] | Torque
Utg8ngsvérde 1350BA089.1 [109] | Max Out Freq
[119] [ Torque % lim
Hogt
T T T T T T
P £-60(term27) 5-62 Pulse Output Max Freq #27
P 5-63(term29) | Range: Funktion:
I
| Application [0 - 32000 Stall in den maximala
| dependent* Hz] frekvensen for plint 27 enligt
| utgangsvariabeln vald i
! > 5-60 Terminal 27 Pulse Output
Hog frekv. Utgang Variable.
P 5-62(term27) [Hz]
P 5-65(term29)
5-63 Terminal 29 Pulse Output Variable
Tillval for visning av utgangsvariabler: Option: Funktion:
[0] * [ No operation Vélj onskad displayutgang for plint
Parametrar fér konfigurering av 29. Denna parameter finns endast for
skalnings- och utgangsfunk- FC 302.
tionerna fér pulsutgangar. 45] | Bus ctrl.
Pulsutgangarna ér tilldelade [48] | Bus ctrl, timeout
plint 27 eller 29. Valj plint 27 [51] | MCO controlled
utgan(_? i 5-01 Tecmmle 27 Mode [100] | Output frequency
och plint 29 utgang i [101] | Reference
5-02 Terminal 29 Mode.
[102] | Feedback
[0] Ingen funktion
[103] | Motor current
[45] [ Busstyrning —
[104] | Torque rel to limit
[48] | Timeout for busstyrning
[105] | Torq relate to rated
[51] [ MCO-styrning
[106] | Power
[100] | Utfrekvens
[107] | Speed
[101] | Referens
- [108] [ Torque
[102] | Aterkoppling
[109] | Max Out Freq
[103] [ Motoreffekt -
[119] | Torque % lim
[104] [ Moment i forhallande till

grénsvarde
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5-65 Pulse Output Max Freq #29

Stall in den maximala frekvensen pa plint 29 enligt utgangsva-
riabeln som anges i 5-63 Terminal 29 Pulse Output Variable.

Funktion:
| 0-32000H7 |

Range:
5000 Hz*

5-66 Terminal X30/6 Pulse Output Variable

Vélj variabeln for avlasningen av plint X30/6.

Den har parametern &r aktiv nar tillvalsmodulen MCB 101 &r
installerad i frekvensomformaren.

Samma alternativ och funktioner som parametergrupp 5-6*.

Option: Funktion:
[0] * No operation

[45] Bus ctrl.

[48] Bus ctrl.,, timeout
[51] MCO controlled
[100] Output frequency
[101] Reference

[102] Feedback

[103] Motor current

[104] Torque rel to limit
[105] Torq relate to rated
[106] Power

[107] Speed

[108] Torque

[109] Max Out Freq

[119] Torque % lim

5-68 Pulse Output Max Freq #X30/6

Vélj maximifrekvensen pa plint X30/6 enligt utgangsvariabeln i
5-66 Terminal X30/6 Pulse Output Variable. Det gar inte att andra
den har parametern nar motorn kors.

Den har parametern ar aktiv nér tillvalsmodulen MCB 101 &r

installerad i frekvensomformaren.

Range: Funktion:

Application [0 - 32000 Hz]

dependent*

3.7.7 5-7* 24 V-pulsgivaring

Anslut 24 V-pulsgivaren till plint 12 (24 V DC-férsérjning),
plint 32 (kanal A), plint 33 (kanal B) och plint 20 (GND-
jord). De digitala ingangarna 32/33 &r aktiva for
pulsgivaringangar nér du valjer 24 V-pulsgivare i 1-02 Flux
Motor Feedback Source och 7-00 Speed PID Feedback Source.
Den pulsgivare som anvands &r av 24 V-typ med dubbla
kanaler (A och B). Max. ingangsfrekvens: 110kHz.

Anslutning av pulsgivare till frekvensomformaren
Stegvis véxande 24 V-pulsgivare. Max. kabellangd 5 m.

Q 15UBAUYO. 11
o
>
S 2
+ < M O
12(13118[19(27|29(32|33|20(37
(o | s | || | o | { e | | | | e |
O|O|0]0|0|0|0|0|0|0
O|10101010 O
{ | | s | || | o | {—
)
— -

24 V- eller 10-30 V-pulsgivare

130BA646.10

Meds.

® e
i @ e

5-70 Term 32/33 Pulses per Revolution

ATLILT
B

Range: Funktion:

1024* [ [1 - 4096 ]| Stall in pulsgivarens pulser per varv pa
motoraxeln. Las av det ratta vardet fran

pulsgivaren.

OBS!

Det gér inte att &ndra parametern medan motorn &r igdng.

5-71 Term 32/33 Encoder Direction

Option: Funktion:

Andra pulsgivarens avlésta rotationsriktning
utan att andra ledningarna till pulsgivaren.

Staller in kanal A 90° (elektriska grader)
efter kanal B vid rotation medurs pa pulsgi-

[0] * | Clockwise

varens axel.
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5-71 Term 32/33 Encoder Direction 5-93 Pulse Out #27 Bus Control

Option: Funktion: Range: Funktion:
[11 | Counter Stéller in kanal A 90° (elektriska grader) fore 0.00 %*| [0.00 - 100.00 | Staller in den frekvens som dverfors
clockwise kanal B vid rotation medurs pa pulsgivarens %] till utgangsplint 27 nar plinten
axel. konfigureras som "Busstyrning" i

5-60 Terminal 27 Pulse Output Variable
OBS! [451.

Det gar inte att &ndra parametern medan motorn &r igang.

5-94 Pulse Out #27 Timeout Preset

3.7.8 5-8* I/O-tillval Range: Funktion:
0.00 %* | [0.00 - 100.00 | Staller in den utgangsfrekvens som
5-80 AHF Cap Reconnect Delay %] overfors till utgangsplint 27 nar plinten
Range: Funktion: konfigureras som "Busstidsgrans" i
5-60 Terminal 27 Pulse Output Variable
25s*| [1-120 Garanterar en minimtid for kondensatorernas . "
[48] och en timeout upptacks.
s] frankopplingstid. Timern startar nar AHF-

kondensatorn kopplar ifran och maste ga klart 5.05 Pulse Out #29 Bus Control

innan en uteffekt tillats igen. Den kopplas pa

enbart nar effekten &r mellan 20 % och 30 %. Range: Funktion:
0.00 %* | [0.00 - 100.00 [ Staller in den frekvens som overfors till
. %] utgangsplint 29 nar plinten
3.7.9 5-9* BUSStymlng konfigureras som "Busstyrning" i
5-63 Terminal 29 Pulse Output
Denna parametergrupp valjer digitala utgangar och reldut- Variable[45].
gangar via en féltbussinstallning. Den hér parametern géller bara fér FC
- 302.
5-90 Digital & Relay Bus Control
Range: Funktion: 5-96 Pulse Out #29 Timeout Preset

0*| [0 - 2147483647 1| Denna parameter innehaller status pa de

Range: Funktion:
digitala utgangar och relder som styrs av — -
bussen 0.00 %* | [0.00 - Stéller in den utgangsfrekvens som
) 100.00 %] overfors till utgangsplint 29 nar plinten

En logisk "1" indikerar att utgangen &r . . L
konfigureras som "Busstidsgrans" i

5-63 Terminal 29 Pulse Output Variable
[48] och en timeout upptacks.

hog eller aktiv.
En logisk "0" indikerar att utgangen &r
lag eller inaktiv.

Den héar parametern galler bara for FC

302.
Bit O Digital utgang plint 27
Bit 1 Digital utgang plint 29 5-97 Pulse Out #X30/6 Bus Control
Bit 2 Digital utgang plint X30/6 Range: Funktion:
Bit 3 Digital utgang plint X30/7 . :
Bt a Re?'ai ; tgéngspl‘nt 0.00 %* | [0.00 - 100.00 [ Staller in den frekvens som Overfors till
i ,u i
Bit 5 Reli 2 tgo J pl‘ " %] utgangsplint X30/6 nér plinten
f .ea Y gaﬁgsp mn ; konfigureras som "Busstyrning" i
Bit 6 TLee [ U] U Wil e 5-66 Terminal X30/6 Pulse Output
Bit 7 Tillval B, rela 2, utgangsplint Variable, plint X30/6 Pulsutgangsva-
Bit 8 Tillval B, relad 3, utgangsplint riabel [45].
Bit 9-15 Reserverade for framtida plintar
Bit 16 Tillval G, rela 1, utgangsplint 5-98 Pulse Out #X30/6 Timeout Preset
Bit 17 Tillval C, reld 2, utgangsplint Range: Funktion:
Bft 18 T!IIvaI G reI? 3 utg?ngsplfnt 0.00 %* | [0.00 - 100.00 [ Stéller in den utgéngsfrekvens som
Bit 19 Tillval C, rela 4, utgangsplint %] overfors till utgangsplint 29 nar plinten
Bit 20 Tillval C, reld 5, utgangsplint konfigureras som "Buss-timeout” i
Bit 21 Tillval C, reld 6, utgangsplint 5-66 Terminal X30/6 Pulse Output
Bit 22 Tillval C, reld 7, utgdngsplint Variable [48] och en timeout upptécks.
Bit 23 Tillval C, rela 8, utgangsplint
Bit 24-31 Reserverade for framtida plintar
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3.8 Parametrar: 6-** Analog I/0
3.8.1 6-0* Analogt I/0-lage

De analoga ingangarna kan fritt allokeras till antingen
spanning (FC 301: 0..10 V; FC 302: 0.. +/- 10 V) eller instrém
(FC 301/FC 302: 0/4..20 mA).

OBS!

Termistorer kan anslutas antingen till en analog eller en
digital ingang.

6-00 Live Zero Timeout Time

3.8.2 6-1* Analog ingdng 1

Range: Funktion:
10 s*[ [1- [Ange perioden for Spann.for. O, tidsgrans.

99 s] | Spann.for. 0, tidsgrans ar aktiv for analoga
ingangar, dvs. plint 53 eller plint 54 och anvands
som referens- eller aterkopplingskallor. Om vardet
for referenssignalen pa den valda strémingangen
faller under 50 % av vardet i 6-10 Terminal 53 Low
Voltage, 6-12 Terminal 53 Low Current,

6-20 Terminal 54 Low Voltageeller 6-22 Terminal 54
Low Current under langre tid an den som stéllts in
i 6-00 Live Zero Timeout Time, kommer funktionen
som valts i 6-01 Live Zero Timeout Function att
aktiveras.
Option: Funktion:
Valj timeout-funktion. Funktionen angiven i
6-01 Live Zero Timeout Function aktiveras om
insignalen pa plint 53 eller 54 &r under 50 %
av vardet i 6-10 Terminal 53 Low Voltage,
6-12 Terminal 53 Low Current, 6-20 Terminal 54
Low Voltage eller 6-22 Terminal 54 Low Current
i en tidsperiod som definierats i 6-00 Live Zero
Timeout Time. Om flera timeout-handelser
sker samtidigt, prioriterar
frekvensomformaren timeout-funktionerna
enligt foéljande:
1. 6-01 Live Zero Timeout Function
2. 8-04 Control Word Timeout Function
[0] * [ Off
[11 [Freeze Fryst vid aktuellt vérde
output
[2] | Stop Ga till stopp
[3] |Jogging Tvangsstyras till joggvarvtal
[4] [Max. speed [ Tvangsstyras till max. varvtal
[5] [Stop and Tvangsstyras till stopp och tripp
trip
[20] | Coast
[21] | Coast and
trip

Parametrar for konfigurering av skalning och granser for
analog ingang 1 (plint 53).

Ref./4terkoppling §
[RPM] E
Par 6=xx 1500
'Hégt ref./ J
aterkopplings—
viirde pping 1200 -
900
600
300
Par 6—xx
‘Lagt ref./ 150
aterkoppli I
virde Ex. TV BV i
Par 6—xx Par 6—xx
'Lag spdnning’ eller  'H8g spanning’ eller Analog ingdng
'Svag strém’ ‘Stark strém’

6-10 Terminal 53 Low Voltage

Range: Funktion:
0.07 V*| [Application Ange vardet for lag spanning. Detta
dependant] skalningsvarde for analoga ingangar

b6r motsvara minsta referensvarde,
anges i 6-14 Terminal 53 Low Ref./
Feedb. Value. Se dven avsnittet
Referenshantering.

6-11 Terminal 53 High Voltage

Range: Funktion:
10.00 V¥ [ [ par. 6-10 - | Ange vardet for hog spanning. Detta
10.00 V] skalningsvarde for analoga ingangar bor

motsvara det hoga referens-/aterkopp-
lingsvdrde som anges i 6-15 Terminal 53
High Ref./Feedb. Value.

6-12 Terminal 53 Low Current

Range: Funktion:
0.14 [Application Ange vardet for l1ag spanning. Denna
mA* dependant] referenssignal bor motsvara minsta

referensvarde, anges i 3-02 Minimum
Reference. Vardet maste stallas in pa
> 2 mA for att tidsgransfunktionen i
6-01 Live Zero Timeout Function ska
aktiveras.

6-13 Terminal 53 High Current

Range: Funktion:
20.00 mA*| [ par. 6-12 - | Ange det hoga stromvardet som
20.00 mA] motsvarar det hoga referens-/

aterkopplingsvardet som anges i
6-15 Terminal 53 High Ref./Feedb.
Value.
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6-14 Terminal 53 Low Ref./Feedb. Value

6-21 Terminal 54 High Voltage

den laga spanning/laga strom som
anges i 6-10 Terminal 53 Low
Voltage och 6-12 Terminal 53 Low
Current.

Range: Funktion: Range: Funktion:
0.000 * [ [-999999.999 - Ange vardet for skalning av 10.00 V¥ [ [ par. 6-20 - | Ange vardet for hog spanning. Detta
999999.999 ] analoga ingdngar som motsvarar 10.00 V] skalningsvarde for analoga ingangar bor

motsvara det héga referens-/aterkopp-
lingsvarde som anges i 6-25 Terminal 54
High Ref./Feedb. Value.

6-22 Terminal 54 Low Current

lagpassfilter for att undertrycka elektriskt
brus pa plint 53. Ett hogt tidskons-
tantvérde forbattrar dampningen, men
Okar aven tidsfordrojningen genom
filtret.

6-15 Terminal 53 High Ref./Feedb. Value Range: Funktion:

Range: Funktion: 0.14 [Application Ange vérdet fér 1dg spanning. Denna
Application [-999999.999 - Ange vardet for skalning mA* dependant] referenssignal bor motsvara minsta
dependent* 999999.999 av analoga ingangar referensvarde, anges i 3-02 Minimum

ReferenceFeed- som motsvarar maximi- Reference. Vardet maste stallas in pa
backUnit] vardet for > 2 mA for att tidsgransfunktionen i
referensaterkoppling, 6-01 Live Zero Timeout Function ska
anges i 6-11 Terminal 53 aktiveras.
High Voltage och
Current. Range: Funktion:
Application [-999999.999 - 20.00 mA*| [ par. 6-22 - | Ange det héga stromvardet som
dependent* 999999.999 20.00 mA] motsvarar det hoga referens-/
ReferenceFeed- aterkopplingsvérdet som anges i
backUnit] 6-25 Terminal 54 High Ref./Feedb.
Value.
0.001 s*| [0.001 - Ange tidskonstanten. Detta &r en Range: Funktion:
10.000 s] tidskonstant for ett 1:a ordningens 0 ReferenceFeed-

OBS!

Det gar inte att andra parametern medan motorn &r igang.
3.8.3 6-2* Analog ingdng 2

Parametrar for konfigurering av skalning och granser for
analog ingang 2 (plint 54).

6-20 Terminal 54 Low Voltage

Range: Funktion:
0.07 V*| [Application Ange vardet for lag spanning. Detta
dependant] skalningsvarde for analoga ingangar

b6r motsvara minsta referensvarde,
anges i 3-02 Minimum Reference. Se
dven avsnittet Referenshantering.

[-999999.999 - Ange skalningsvardet

backUnit* 999999.999 for analoga ingangar
ReferenceFeed- som motsvarar
backUnit] minimivardet for

referensaterkoppling,
anges i 3-02 Minimum
Reference.

6-25 Terminal 54 High Ref./Feedb. Value

Range: Funktion:
Application [-999999.999 - Ange vardet for
dependent* 999999.999 skalning av analoga

ReferenceFeed- ingangar som
backUnit] motsvarar maximi-
vardet for
referensaterkoppling,
anges i 3-03 Maximum
Reference.
Application [-999999.999 -
dependent* 999999.999
ReferenceFeed-
backUnit]
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6-26 Terminal 54 Filter Time Constant

Range: Funktion:
0.001 s*

[0.001 -
10.000 s]

Ange tidskonstanten. Detta &r en
tidskonstant for ett 1:a ordningens
lagpassfilter for att undertrycka elektriskt
brus pa plint 54. Ett hogt tidskons-
tantvérde forbattrar dampningen, men
Okar aven tidsfordrojningen genom
filtret.

OBS!

Det gar inte att &ndra parametern medan motorn &r igang.

3.8.4 6-3* Analog ingdng 3 MCB 101

Parametergrupp for att konfigurera skala och grénser for
analog ingdng 3 (X30/11), placerad pa tillvalsmodulen MCB

—_
o
=

6-30 Terminal X30/11 Low Voltage

Range: Funktion:
0.07 V¥| [ 0.00 - par. | Staller in vardet for skalning av analoga
6-31 V] ingadngar sa att det motsvarar vardet for

lag referens/aterkoppling (anges i
6-34 Term. X30/11 Low Ref./Feedb. Value).

6-31 Terminal X30/11 High Voltage
Range: Funktion:
10.00 V¥ [ par. 6-30 - | Stéller in vardet for skalning av

10.00 V]

analoga ingangar sa att det motsvarar
vérdet for hog referens/aterkoppling
(anges i 6-35 Term. X30/11 High Ref./
Feedb. Value).

6-34 Term. X30/11 Low Ref./Feedb. Value
Range: Funktion:

0.000 *

[1999999.999 -
999999.999 ]

Stéller in vardet for skalning av
analoga ingangar sa att det
motsvarar vardet for lag spanning
(anges i 6-30 Terminal X30/11 Low
Voltage).

6-35 Term. X30/11 High Ref./Feedb. Value
Range: Funktion:

100.000 *

[-999999.999 -
999999.999 ]

Staller in vardet for skalning av
analoga ingangar sa att det
motsvarar vardet for hog
spanning (anges i 6-31 Terminal
X30/11 High Voltage).

6-36 Term. X30/11 Filter Time Constant
Range: Funktion:

0.001 s*

[0.001 - 10.000 | En tidskonstant for ett 1:a

s] ordningens lagpassfilter for

6-36 Term. X30/11 Filter Time Constant

Range: Funktion:
undertryckning av elektriskt brus pa
plint X30/11.
OBS!

Denna parameter kan inte dndras nar motorn ar igang.

3.8.5 6-4* Analog Ingang 4 MCB 101

Parametergrupp for att konfigurera skala och granser for
analog ingang 4 (X30/12), placerad pa tillvalsmodulen MCB

—
o
=

6-40 Terminal X30/12 Low Voltage

Range: Funktion:
0.07 V*| [ 0.00 - par. | Staller in vardet for skalning av analoga
6-41 V] ingadngar sa att det motsvarar vardet for

lag referens/aterkoppling (anges i
6-44 Term. X30/12 Low Ref./Feedb. Value).

6-41 Terminal X30/12 High Voltage
Range:

10.00 V*| [ par. 6-40 - | Stéller in vérdet for skalning av analoga
10.00 V]

Funktion:

ingadngar sa att det motsvarar vardet
for hog referens/aterkoppling som
anges i 6-45 Term. X30/12 High Ref./
Feedb. Value.

6-44 Term. X30/12 Low Ref./Feedb. Value
Range:
0.000 *

Funktion:

[-999999.999 -
999999.999 ]

Staller in den analoga ingangens
skalningsvarde till lavoltsvardet
som angavs i 6-40 Terminal
X30/12 Low Voltage.

6-45 Term. X30/12 High Ref./Feedb. Value
Range:
100.000 *

Funktion:

[-999999.999 -
999999.999 ]

Staller in vardet for skalning av
analoga ingangar sa att det
motsvarar vardet for hog
spanning som anges i

6-41 Terminal X30/12 High
Voltage.

6-46 Term. X30/12 Filter Time Constant

Range: Funktion:
0.001 s*| [0.001 - 10.000 | En tidskonstant for ett 1:a
s] ordningens lagpassfilter for
undertryckning av elektriskt brus pa
plint X30/12.
OBS!

Denna parameter kan inte &ndras nér motorn &r igéng.
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3.8.6 6-5* Analog utgdng 1

Parametrar for skalnings- och gréanskonfiguration for analog
utgang 1, dvs. plint 42. Analoga utgangar ar stromut-
gangar: 0/4 - 20mA. Gemensam plint (plint 39) dr samma
plint och har samma elektriska spanning fér analog
gemensam och digital gemensam anslutning. Uppl0s-
ningen pa analog utgang ar 12 bitar.

6-50 Terminal 42 Output

6-50 Terminal 42 Output

Option: Funktion:
Vélj funktionen for Plint 42 som en analog
stromutgang. Beroende pa valet ar utgangen
antingen 0-20 mA eller 4-20 mA. Det faktiska
vdrdet kan avldsas i LCP i 16-65 Analog Output
42 [mA].
[0] * [No Om ingen signal fas pa analog utgang.
operation
[52] | MCO
0-20mA
[53] | MCO
4-20mA
[100] | Output 0 Hz = 0 mA; 100Hz = 20m A.
frequency
[101] | Reference 3-00 Reference Range[Min - Max] 0 % = 0 mA;
100 % = 20 mA
3-00 Reference Range [-Max - Max] -100 % = 0
mA; 0 % = 10 mA; +100 % = 20 mA
[102] | Feedback
[103] | Motor Vérdet tas fran 16-37 Inv. Max. Current. Max.
current vaxelriktarstrom (160 % strom) ar lika med 20
mA.
Exempel: Véxelriktarens nominella strom (11
kW) = 24 A. 160 % = 38,4 A. Nominell
motorstrom = 22 A. Avlasning 11,46 mA.
DMAXZA 1146 mA
Om motorstrommen ar 20 mA blir utgangsin-
stallningen i 6-52 Terminal 42 Output Max
Scale foljande:
Wiy ¥ 1% 384 5100
/Momr ; - 22 S
Nominell
[104] [ Torque rel | Momentinstallningen relateras till install-
to limit ningen i 4-16 Torque Limit Motor Mode
[105] [ Torq relate | Momentet &r relaterat till motormomentsin-
to rated stallningarna.
[106] | Power Tagen fran 1-20 Motor Power [kW/].
[107] | Speed Hamtat fran 3-03 Maximum Reference. 20 mA
= vardet i 3-03 Maximum Reference.
[108] | Torque Momentreferens i relation till 160 % moment.
[109] [ Max Out 0 Hz = 0 mA; 4-19 Max Output Frequency = 20
Freq maA.

Option: Funktion:
[113] | PID
Clamped
Output
[119] | Torque %
lim
[130] [ Output OHz = 4 mA, 10 OHz = 20 mA
freq.
4-20mA
[131] | Reference | 3-00 Reference Range [Min-Max] 0 % = 4 mA;
4-20mA 100 % = 20 mA
3-00 Reference Range [-Max-Max] -100 % = 4
mA; 0 % = 12 mA; +100 % = 20 mA
[132] | Feedback
4-20mA
[133] | Motor cur. | Vardet tas fran 16-37 Inv. Max. Current. Max.
4-20mA véxelriktarstrom (160 % strom) &r lika med 20
mA.
Exempel: Véxelriktarens nominella strém (11
kW) = 24 A. 160 % = 38,4 A. Nominell
motorstrom = 22 A. Avlasning 11,46 mA.
16’;78“_# +4mA=13.17 mA
Om motorstrdmmen dr 20 mA blir utgangsin-
stéllningen i 6-62 Terminal X30/8 Max. Scale
foljande:
MThar " 384100
/Moror : - 22 S
Nominell
[134] [ Torg.% lim | Momentinstallningen relateras till install-
4-20 mA ningarna i 4-16 Torque Limit Motor Mode.
[135] | Torg.% Momentinstéllningen relateras till motorns
nom 4-20 | momentinstallning.
mA
[136] | Power Tagen fran 1-20 Motor Power [kW]
4-20mA
[137] [ Speed Hamtat fran 3-03 Maximum Reference. 20 mA
4-20mA = vardet i 3-03 Maximum Reference.
[138] [ Torque Momentreferens i relation till 160 % moment.
4-20mA
[139] [ Bus ctrl. Ett utgangsvarde som stéllts in utifran
0-20 mA faltbuss bearbetningsdata. Utgdngen kommer
att fungera oberoende av de interna
funktionerna i frekvensomformaren.
[140] | Bus ctrl. Ett utgangsvarde som stéllts in utifran
4-20 mA faltbuss bearbetningsdata. Utgdngen kommer
att fungera oberoende av de interna
funktionerna i frekvensomformaren.
[141] | Bus ctrl 4-54 Warning Reference Low definierar
0-20mA t.o. | funktionen pa den analoga utgangen i
handelse av en buss-timeout.
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6-50 Terminal 42 Output "o

Option: Funktion:

1308A075.11

[142] | Bus ctrl 4-54 Warning Reference Low definierar
4-20mA t.o. | funktionen pa den analoga utgangen i

3 1 o4
héndelse av en buss-timeout. —
- [Ry——

A
Uiginghin  Uiging x u
o skala exempel: Hastighet

[149] | Torque % | Analog utgang vid noll vridmoment = 12 mA. et et o

lim 4-20mA [ Motorns vridmoment okar utstrommen till
den maximala momentgransen 20 mA
(angiven i 4-16 Torque Limit Motor Mode).

Det generativa momentet kommer att minska
effekten till momentgransen Generatorlage
(4-17 Torque Limit Generator Mode).

Ex: 4-16 Torque Limit Motor Mode : 200 % och
4-17 Torque Limit Generator Mode: 200 %. 20
mA = 200 % motorisk och 4 mA = 200 %
generatorisk.

OmA 4mA 12mA 20mA
—t t t
Par 4-17 0% Torque Par 4-16
(200%) (200%)

130BB372.10

[150] [ Max Out Fr | 0 Hz = 0 mA; 4-19 Max Output Frequency = 20
4-20mA maA.

6-51 Terminal 42 Output Min Scale

Range: Funktion:
0.00 %* | [0.00 - Skala den minimala utgédngen (0 eller 4
200.00 %] mA) for den analoga signalen vid plint
42,

Stall in vardet som en procent av det
fullstandiga intervallet pa variabeln som
valjs i 6-50 Terminal 42 Output.

6-52 Terminal 42 Output Max Scale

Range: Funktion:

100.00 [0.00 - [Skala den maximala utgangen for den valda

%* 200.00 analoga signalen vid plint 42. Satt vardet pa
%] det maximala vérdet for aktuell signal-

utgang. Skala utgangen sa att den ger
mindre an 20 mA strom vid full skala; eller
20 mA vid en utgang under 100 % av
maximalt signalvarde. Om den 6nskade
utstrommen ar 20 mA nér vardet for den
fulla utgdngen &r mellan 0 och 100 %
programmerar du procentvardet i
parametern, d.v.s. 50 % = 20 mA. Om du vill
ha en strom pa mellan 4 och 20 mA vid
maximal utgang (100 %) berdknar du
procentvardet enligt foljande:

20 mA | énskad maximal strom x 100 %

ie10 mA : 22 x100 = 200%
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6-53 Terminal 42 Output Bus Control

Range: Funktion:
0.00 %*

[0.00 - 100.00 %] [ Innehaller nivan pa utgang 42 om

den styrs av buss.

6-54 Terminal 42 Output Timeout Preset
Range: Funktion:

0.00 %*

| 10.00 - 100.00 %] |

6-55 Analog Output Filter

Option: Funktion:
Foljande visade analoga parametrar fran valet i
6-50 Terminal 42 Output har ett valt filter nar
6-55 Analog Output Filter ar pa:
Val 0-20 mA  4-20mA
Motorstrom (0 - Imax) [103] [133]
Momentgrans (0 - Tiim) [104] [134]
Beraknat moment (0 - Tnom) [105] [135]
Effekt (0 - Pnom) [1 06] [136]
Varvtal (0-Varvtalmax) [107] [137]
[0] * | Off | Filter av
[11 |On |Filter pa

3.8.7 6-6* Analog utgang 2 MCB 101

Analoga utgangar ar strémutgangar: 0/4 - 20mA.
Gemensam plint (plint X30/8) dr samma plint och elektrisk
potential for analog gemensam anslutning. Uppldsningen
pa analog utgdng ar 12 bitar.

6-60 Terminal X30/8 Output

Option: Funktion:
Valj funktionen for plint X30/8 som en analog
stromutgang. Beroende pa valet ar utgangen
antingen 0-20 mA eller 4-20 mA. Det faktiska
vardet kan avlasas i LCP i 16-65 Analog
Output 42 [mA].
[0] * [No Om ingen signal fas pa analog utgang.
operation
[52] | MCO
0-20mA
[100] | Output 0 Hz = 0 mA; 100 Hz = 20 mA.
frequency
[101] [ Reference | 3-00 Reference Range [Min - Max] 0 % = 0 mA;
100 % = 20 mA
3-00 Reference Range [-Max - Max] -100 % = 0
mA; 0 % = 10 mA; +100 % = 20 mA
[102] | Feedback
[103] | Motor Vardet tas fran 16-37 Inv. Max. Current. Max.
current vaxelriktarstrom (160 % strom) ar lika med 20
mA.

Option:

6-60 Terminal X30/8 Output

Funktion:

Exempel: Nominell vaxelriktarstrom (11 kW) =
24 A. 160 % = 38,4 A. Nominell motorstrom =
22 A. Avlasning 11,46 mA.

20 mA x22 A

38.4 A =11.46 mA

Om den nominella motorstrommen &ar 20 mA
blir utgéngsinstallningen i 6-62 Terminal X30/8
Max. Scale foljande:

/ x 100
Ve TMax.

_ 384 x100 _
= S = 175%

/
Motor yiominelr

[104] [ Torque rel
to limit

Momentinstéllningen relateras till install-
ningarna i 4-16 Torque Limit Motor Mode.

[105] | Torq relate

Momentet ar relaterat till motormomentsin-

to rated stallningarna.
[106] | Power Tagen fran 1-20 Motor Power [kW].
[107] [ Speed Hamtat fran 3-03 Maximum Reference. 20 mA

= vardet i 3-03 Maximum Reference.

[108] | Torque

Momentreferens i relation till 160 % moment.

[109] [ Max Out | relation till 4-19 Max Output Frequency.
Freq
[113] | PID
Clamped
Output
[119] | Torque %
lim
[130] | Output 0 Hz =4 mA, 100 Hz = 20 mA
freq.
4-20mA
[131] | Reference 3-00 Reference Range [Min-Max] 0 % = 4 mA;
4-20mA 100 % = 20 mA
3-00 Reference Range [-Max-Max] -100 % = 4
mA; 0 % = 12 mA; +100 % = 20 mA
[132] [ Feedback
4-20mA
[133] | Motor cur. | Vérdet tas fran 16-37 Inv. Max. Current. Max.
4-20mA vaxelriktarstrom (160 % strom) ar lika med 20

mA.

Exempel: Nominell vaxelriktarstrom (11 kW) =
24 A. 160 % = 38,4 A. Nominell motorstrom =
22 A. Avlasning 11,46 mA.

16 mA x22 A

38.4 A =9.17 mA

Om den nominella motorstrémmen ar 20 mA
blir utgéngsinstéllningen i 6-62 Terminal X30/8
Max. Scale foljande:

/ x 100
Ve TMax.

_ 38.4 x100 _
= S = 175%

/
Motor yiominelr

[134] | Torg.% lim
4-20 mA

Momentinstallningen relateras till install-
ningarna i 4-16 Torque Limit Motor Mode.
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6-60 Terminal X30/8 Output 6-62 Terminal X30/8 Max. Scale

Option: Funktion:

[135] | Torg.% Momentinstallningen relateras till motorns
nom 4-20 | momentinstallning.
mA

[136] | Power Tagen fran 1-20 Motor Power [kW]
4-20mA

[137] [ Speed Hamtat fran 3-03 Maximum Reference. 20 mA
4-20mA = Vérdet i 3-03 Maximum Reference.

[138] [ Torque Momentreferens i relation till 160 % moment.

4-20mA
[139] [ Bus ctrl. Ett utgangsvarde som stéllts in utifran
0-20 mA faltbuss bearbetningsdata. Utgangen kommer

att fungera oberoende av
frekvensomformarens interna funktioner.

[140] | Bus ctrl.
4-20 mA

Ett utgangsvarde som stéllts in utifrdn
faltbuss bearbetningsdata. Utgangen kommer
att fungera oberoende av
frekvensomformarens interna funktioner.

[141] | Bus ctrl
0-20mA t.o. | funktionen pa den analoga utgangen i

4-54 Warning Reference Low definierar

héandelse av en buss-timeout.

[142] | Bus ctrl
4-20mA t.o. | funktionen pa den analoga utgangen i

4-54 Warning Reference Low definierar

héandelse av en buss-timeout.

[149] | Torque % Moment gréns i % 4-20 mA: Momentreferens.
lim 4-20mA | 3-00 Reference Range [Min-Max] 0 % = 4 mA;
100 % = 20 mA

3-00 Reference Range [-Max - Max] -100 % = 4
mA; 0 % = 12 mA; +100 % = 20 mA

[150] [ Max Out Fr || relation till 4-19 Max Output Frequency.

4-20mA
Range: Funktion:
0.00 [0.00 - | Skalar minimiutgangen for den valda analoga
%* 200.00 signalen pa plint X30/8. Skalar minimivardet
%] som en procentandel av det maximala signal-
vardet, d.v.s. 0 mA (eller 0 Hz) 6nskas vid 25
% av det maximala utgangsvardet och 25 %
programmeras. Vardet kan aldrig vara hogre
an motsvarande installning i 6-62 Terminal
X30/8 Max. Scale om vérdet ligger under 100
%.
Den har parametern ar aktiv nar tillvals-
modulen MCB 101 &r installerad i
frekvensomformaren.
Range: Funktion:
100.00 [0.00 - [ Skalar maximiutgangen for den valda
%* 200.00 analoga signalen pa plint X30/8. Skala vardet
%] till det 6nskade maximivardet for den

aktuella signalutgangen. Skala utgangen for

Range: Funktion:

att ge lagre strom an 20 mA vid full skala
eller 20 mA vid en utgang under 100 % av
det maximala signalvardet. Om du vill ha 20
mA utstrom till ett varde mellan 0 och 100
% av den fulla utgangen programmerar du
procentvardet i parametern, d.v.s. 50 % = 20
mA. Om du vill ha en strom pa mellan 4 och
20 mA vid maximal utgang (100 %) beraknar

du procentvardet enligt foljande:

20 mA | onskad maximal strom x 100 %

ie10ma - 224 4100 = 160%

6-63 Terminal X30/8 Bus Control

Range: Funktion:
000% | [0.00 - 100.00 %] |

6-64 Terminal X30/8 Output Timeout Preset
Range:
0.00 %*

Funktion:

[ 10.00 - 100.00 %] |

3.8.8 6-7* Analog utgang 3 MCB 113

Parametrar for konfiguration av skalning och granser for
analog utgéang 3, plint X45/1 och X45/2. Analoga utgangar
ar stromutgangar: 0/4 — 20mA. Upploésningen pa analog
utgang ar 11 bitar.

6-70 Plint X45/1, utgdng

Option: Funktion:

Vélj funktionen for plint X45/1 som en
analog stromutgang.

[0] Ingen funktion
[52] | MCO 305

Om ingen signal fas pa analog utgang.

0-20mA

[53] | MCO 305
4-20mA

[100] | Utfrekvens 0-20 [ 0 Hz = 0 mA; 100 Hz = 20 mA.
mA

[101] [ Referens 0-20 | 3-00 Reference Range [Min - Max] 0 % = 0
mA mA; 100 % = 20 mA

3-00 Reference Range [-Max - Max] -100 %
=0mA; 0% =10 mA; +100 % = 20 mA

[102] | Aterkoppling
[103] | Motorstrom 0-
20 mA

Vérdet tas fran 16-37 Inv. Max. Current.
Max. vaxelriktarstrom (160 % strém) ar
lika med 20 mA.

Exempel: Nominell vaxelriktarstrom (11
kW) = 24 A. 160 % = 38,4 A. Nominell

motorstrom = 22 A. Avldsning 11,46 mA.

20 mA x22 A
384 A

Om motorstrommen &ar 20 mA blir

=11.46 mA

utgangsinstallningen i 6-52 Terminal 42

Output Max Scale foljande:
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6-70 Plint X45/1, utgang

Option: Funktion:
/ x 100
LT pax. 38.4 x 100
7 = o5 =175%
Motor yominelr
[104] [ Mom. i forh t Momentinstéliningen relateras till install-

grans 0-20 mA

ningen i 4-16 Torque Limit Motor Mode

20 mA

[105] | Moment i férh t | Momentet &r relaterat till motormoment-
nom. sinstallningarna.
motormoment
0-20 mA
[106] | Effekt 0-20 mA | Tagen fran 1-20 Motor Power [kW].
[107] | Varvtal 0-20 Hémtat fran 3-03 Maximum Reference. 20
mA mA = vardet i 3-03 Maximum Reference.
[108] | Momentref 0- | Momentreferens i relation till 160 %

moment.

[109]

Max utfrekvens
0-20 mA

| relation till 4-19 Max Output Frequency.

[130]

Utfrekvens 4-20
mA

0 Hz =4 mA, 100 Hz = 20 mA

[131]

Referens 4-20
mA

3-00 Reference Range [Min-Max] 0 % = 4
mA; 100 % = 20 mA

3-00 Reference Range [-Max-Max] -100 %
=4 mA; 0 % = 12 mA; +100 % = 20 mA

[132]

Aterkoppli. 4-20
mA

[133]

Motorstrom
4-20 mA

Vérdet tas fran 16-37 Inv. Max. Current.
Max. vaxelriktarstrom (160 % strom) ar
lika med 20 mA.

Exempel: Nominell véxelriktarstrom (11
kW) = 24 A. 160 % = 38,4 A. Nominell

motorstrom = 22 A. Avlasning 11,46 mA.

16 mAx22 A
38.4 A

=9.17 mA

Om motorstrommen ar 20 mA blir
utgangsinstallningen i 6-52 Terminal 42
Output Max Scale foljande:

/ x 100
v TMaX.

384 x100 _
- 8B5S 75w

/
Motor yominels

[134]

Moment grans i
% 4-20 mA

Momentinstéliningen relateras till install-
ningarna i 4-16 Torque Limit Motor Mode.

[135]

Moment nom i
% 4-20 mA

Momentinstallningen relateras till
motorns momentinstallning.

[136]

Effekt 4-20 mA

Tagen fran 1-20 Motor Power [kW]

[137]

Varvtal 4-20 mA

Hamtat fran 3-03 Maximum Reference. 20
mA = Vardet i 3-03 Maximum Reference.

mA

[138] | Moment 4-20 Momentreferens i relation till 160 %
mA moment.
[139] | Busstyrn. 0-20 Ett utgangsvarde som stéllts in utifran

bearbetningsdata fran faltbussen.
Utgangen kommer att fungera
oberoende av de interna funktionerna i
frekvensomformaren.

[140]

Busstyrn. 4-20
mA

Ett utgangsvarde som stéllts in utifran
bearbetningsdata fran faltbussen.
Utgangen kommer att fungera

6-70 Plint X45/1, utgang

Option:

Funktion:
oberoende av de interna funktionerna i
frekvensomformaren.

[141]

Busstyrn. 0-20
mA, t.out

4-54 Warning Reference Low definierar
funktionen pa den analoga utgéngen i
handelse av en buss-timeout.

20 mA

[142] | Bussstyrn. 4-20 | 4-54 Warning Reference Low definierar
mA, t.out funktionen péa den analoga utgéngen i
handelse av en buss-timeout.
[150] | Max. utfrek 4- | | relation till 4-19 Max Output Frequency.

6-71 Plint X45/1, utgdng min-skala

Range: Funktion:
0,00 %* | [0.00 - Skalar den minimala utgangen foér den
200.00%] valda analoga signalen vid plint X45/1

som en procentandel av det maximala
signalvardet. Om du till exempel vill ha 0
mA (eller 0 Hz) vid 25 % maximalt
utgangsvarde stéller du in 25 %.
Skalvarden upp till 100 % kan aldrig vara
hégre @n motsvarande instéllning i

6-72 Terminal X45/1 Max. Scale.

6-72 Plint X45/1, utgdng max-skala

Range: Funktion:
100%* | [0.00 - Skala den maximala utgangen for den valda
200.00%)] | analoga signalen vid plint X45/1. Sétt vardet

pa det maximala vardet for aktuell signal-
utgang. Skala utgangen sa att den ger
mindre an 20 mA strom vid full skala; eller 20
mA vid en utgang under 100 % av maximalt
signalvarde. Om den 6nskade utstrommen ar
20 mA nér vardet for den fulla utgdngen ar
mellan 0 och 100 % programmerar du
procentvardet i parametern, d.v.s. 50 % = 20
mA. Om du vill ha en strom pa mellan 4 och
20 mA vid maximal utgang (100 %) beraknar
du procentvardet enligt foljande (i exemplet
ar max. utgang 10 mA):

'rancgelmAl
T RANCE s x100%
ONSKAD MAX
_ 20 - 4mA _
=20 2mA v 100% = 160%
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mAl % Option: Funktion:
20 — 2 [0,00 |0.00 - Skalar maximiutgangen for den valda analoga
‘ P ‘ %] * |200.00% | signalen pa plint X45/3. Skala vérdet till det
b | onskade maximivardet for den aktuella signal-
f | utgangen. Skala utgangen for att ge lagre
! ! strom an 20 mA vid full skala eller 20 mA vid
| ! en utgang under 100 % av det maximala
0/4 ! ! _ signalvardet. Om du vill ha 20 mA utstrém till
0% Anannge Ana‘logue 10‘0% Variable for ett varde mellan 0 och 100 % av den fulla
gg;r;urwn ?gf;m Max (e):(latg'\u;;le:Spee d utgdngen programmerar du procentvérdet i
par.6-71 par. 6-72 [RPM] parametern, d.v.s. 50 % = 20 mA. Om du vill

ha en strom pa mellan 4 och 20 mA vid

X X " o maximal utgang (100 %) beraknar du procent-
-73 Plint X45/1, rning fér n
Eai t X45/1, bussty g for utgang vardet enligt foljande (i exemplet ar max.

Range: Funktion: utgang 10 mA):
0,00 %*| [0,00-100,00%] | Innehaller nivan pa analog utgang 3 e ancelMAl
(plint X45/1) om den styrs av buss. Tonskap max LmAl * 100%
- — = =202 100% = 160%
6-74 Plint X45/1, forinst. timeout for utgang
0,00 %* | [0,00- Innehéller forinstéllt vérde for analog Option: Funktion:

100,00%] utgéng 3 (plint X45/1).
| hdndelse av en busstimeout ndr en

[0,00 %] * | 0,00 - 100,00 % | Innehaller nivan pa utgang 4 (X45/3)
om den styrs av buss.

timeoutfunktion har valts i
6-70 Terminal X45/1 Output, blir 6-84 Plint X45/3, forinst. timeout f utg
utgéngen forinstalld till denna niva. Option: Funktion:

[0,00 %] * | 0,00-100,00% | Innehéller forinstallt varde for utgang 4
3.89 6-8* Analog utgéng 4 MCB 113 (X45/3). | héndelse av en busstimeout
nar en timeoutfunktion har valts i
Parametrar for skalnings- och granskonfiguration fér analog 6-80 Terminal X45/3 Output, blir
utgang 4. Plint X45/3 och X45/4. Analoga utgangar ar utgéngen forinstalld till denna niva.
stromutgangar: 0/4 - 20mA. Upplésningen pé analog

utgang ar 11 bitar.

6-80 Plint X45/3, utgdng

Option: Funktion:

Valj funktionen for plint X45/3 som en
analog stromutgang.

[0] * [ Ingen funktion | Samma val finns tillgéngliga som for
6-70 Terminal X45/1 Output

6-81 Plint X45/3, utgang min-skala

Option: Funktion:

[0,00 0.00 - Skalar minimiutgangen for den valda

%] * 200.00% analoga signalen pa plint X45/3. Skalar
minimivardet som en procentandel av det
maximala signalvérdet, d.v.s. 0 mA (eller 0
Hz) 6nskas vid 25 % av det maximala
utgangsvardet och 25 % programmeras.
Vérdet kan aldrig vara hogre an
motsvarande instéllning i 6-82 Terminal
X45/3 Max. Scale om vardet ligger under
100 %.

Den héar parametern ar aktiv nar tillvals-
modulen MCB 113 é&r installerad i
frekvensomformaren.
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3.9 Parametrar: 7-** Regulatorer

3.9.1 7-0* Varvtal, PID-reg.

7-00 Speed PID Feedback Source

Option: Funktion:

Vélj pulsgivare med &terkoppling.
Aterkopplingen kan komma fran en
annan pulsgivare (normalt monterad
pa tillampningen) an den motormon-
terade pulsgivaraterkoppling som
valdes i 7-02 Flux Motor Feedback
Source.

[0] * | Motor feedb. P1-02
[11 |24V encoder

[2] | MCB 102

[3] [MCB 103

[4] | MCO Encoder 1 X56
[5] | MCO Encoder 2 X55
[6] | Analog input 53

[71 |[Analog input 54

[8] |Frequency input 29

[9] [Frequency input 33

OBS!

Det gar inte att andra parametern medan motorn &r igang.

OBS!

Om olika pulsgivare anvénds (endast FC 302) maste
parametrarna for rampinstéllningen justeras efter
utvaxlingsforhallandet mellan de bada pulsgivarna i
foljande grupper: 3-4%, 3-5%, 3-6%, 3-7* och 3-8* maste
justeras enligt utvéxlingsférhallandet mellan de tva
pulsgivarna.

7-02 Speed PID Proportional Gain

Range: Funktion:
Application [0.000 - | Ange proportionell forstarkning for
dependent* 1.000 ] varvtalsregleringen. Den proportionella

forstarkningen forstarker felet (dvs.
avvikelsen mellan aterkopplingssignal
och referenssignal). Denna parameter
anvands tillsammans med

1-00 Configuration Mode Varvtal utan
daterk. [0] och Varvtal med dterk. [1].
Snabb styrning astadkoms med hog
forstarkning. Om forstarkningen blir
for stor, kan dock processen bli
instabil.

Anvand denna parameter om valet ar
XXX.XXX. Anvand 3-83 Quick Stop S-
ramp Ratio at Decel. Start om valet ar
XXX.XXX.

7-03 Speed PID Integral Time

Range: Funktion:

Application [2.0 - Ange varvtalsregleringens integraltid,

dependent* |20000.0 |som bestammer hur lang tid det tar for
ms] den inbyggda PID-regulatorn att

korrigera fel. Ju storre felet &r, desto
snabbare okar forstarkningen.
Integraltiden orsakar en fordrojning av
signalen och har saledes en dampande
effekt, och kan anvandas for att
eliminera varvtalsfel i stabilt lage.
Uppna snabb styrning med en kort
integraltid. Om integraltiden ar for
kort, blir dock processen instabil. En for
lang integraltid inaktiverar integralat-
garden och leder till stora avvikelser
fran den onskade referensen, eftersom
processregulatorns reglering tar for
lang tid. Denna parameter anvands
med Varvtal utan dterk. [0] och Varvtal
med dterk. [1], som anges i

1-00 Configuration Mode.

7-04 Speed PID Differentiation Time

Range: Funktion:
Application [0.0 - [Ange varvtalsregleringens derivatatid.
dependent* 200.0 Differentiatorn reagerar inte pa

ms] konstant fel. Den ger en forstarkning i

proportion till varvtalsaterkopplingens
forandringsfrekvens. Ju snabbare felet
andrar sig, desto kraftigare blir forstark-
ningen fran differentiatorn.
Forstarkningen &r proportionell mot
den hastighet med vilken felet
forandras. Instéllning av denna
parameter pa noll inaktiverar differen-
tiatorn. Denna parameter anvands med
1-00 Configuration Mode Varvtal med
aterk. [1].

7-05 Speed PID Diff. Gain Limit

Range: Funktion:
5.0¢| [1.0 - Stall in en grans for differentiatorns
20.0 ] forstarkning. Da differentiatorns forstarkning

okar vid hogre frekvenser, kan det vara
nodvandigt att begransa forstarkningen. Stall
exempelvis in ett normalt D-led vid laga
frekvenser och ett konstant D-led vid hoga
frekvenser. Denna parameter anvands med
1-00 Configuration Mode Varvtal med dterk. [1].

7-06 Speed PID Lowpass Filter Time

Range: Funktion:
Application [1.0 - |Stéll in en tidskonstant for varvtalsregle-
dependent* | 100.0 ringens lagpassfilter. Lagpassfiltret

ms] forbattrar prestanda i stabilt lage och
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7-06 Speed PID Lowpass Filter Time Eterkoppling

Range: Funktion: ‘ Ofiltrerad

dampar oscillering hos aterkopplings- eterkopplingssignal
signalen. Detta &r en fordel da signalen
ar behaftad med manga storningar, se
bilden nedan. Till exempel, om en
tidskonstant (1) pa till exempel 100 ms

har programmerats in, blir gransfrek-

vensen for lagpassfiltret 1/0,1= 10 RAD/s,
vilket motsvarar (10/2 x m) = 1,6 Hz. PID-
regulatorn reglerar darfor bara signaler T o:.e T(S.)

som varierar med en frekvens lagre &n

1,6 Hz. Om aterkopplingssignalen varierar

med en frekvens som &r hogre an 1,6 Hz Legpassfilter
reagerar PID-regulatorn inte. f9 = 10 Hz
Praktisk installning av 7-06 Speed PID Eterkoppling L
Lowpass Filter Time tagna fran antalet |
pulser per varv fran pulsgivaren: Filtrerad
eterkopplingssignal

Pulsgivare PPR 7-06 Speed PID

Lowpass Filter Time T
512 10 ms
1024 5ms
2048 2 ms
4096 1 ms
Uppmaérksamma att hard filtrering kan 1752A293.10 0.6 t (s

vara skadlig for dynamiska prestanda.

Denna parameter anvénds tillsammans 7-07 Speed PID Feedback Gear Ratio

med 7-00 Configuration Mode Varvtal med R ) —
ange: Funktion:
aterk. [1] och Moment [2]. T0000° | — " |
Filtertiden i givarlost flode maste justeras : [Application dependant]
till 3-5 ms. — °
5
- — - - - - - - - - - - = <
IR
Ooooo | ®
o0 ’—‘
O%O 0 nl n2
(@ r |
O O O O I
Motor I | |
A|CH
Par 7-07=1.00 Par 7-07=n1/n2

7-08 Speed PID Feed Forward Factor

Range: Funktion:

0 %* [ [0 - 500 %] | Referenssignalen forbikopplar varvtalsreg-
leringen med det angivna vérdet. Detta filter
okar de dynamiska prestanda for varvtalsstyr-
slingan.

7-09 Speed PID Error Correction w/ Ramp

Range: Funktion:

300 RPM* | [10 - 100000
RPM]

Varvtalsfelet mellan ramp och faktiskt
varvtal mats mot instéllningen i
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7-09 Speed PID Error Correction w/ Ramp

Range: Funktion:
denna parameter. Om varvtalsfelet
overskrider denna parameterin-
stallning kommer varvtalsfelet att
korrigeras via rampning pa ett
kontrollerat satt.
Motor 2
Speed 9
9]
[2a]
o
m
& forque—» )
Limit Time
Motor
Speed
7-09
~ Torque »l
Limit Time
—Ramp - Motor Speed

3.9.2 7-1* = Moment PI-styrning

Parametrar for att konfigurera moment-Pl-styrning i
moment utan aterkoppling(7-00 Configuration Mode).

7-12 Torque PI Proportional Gain

Range: Funktion:
100 %*

[0 - 500 %] | Ange det proportionella forstarknings-
vardet for momentregulatorn. Om ett
hogre varde viljs, kommer regulatorn att
reagera snabbare. Om det satts alltfor
hoégt, kommer regulatorn att bli instabil.

7-13 Torque Pl Integration Time

Range: Funktion:
0.020 s* | [0.002 - 2.000 | Ange integrationstiden fér momentre-
s] gulatorn. Om ett lagt varde valjs,

kommer regulatorn att reagera
snabbare. Om det satts alltfor lagt,
kommer regulatorn att bli instabil.

3.9.3 7-2* Processregl, aterk.

Vélj aterkopplingskalla for process-PID-styrningen samt hur
denna aterkoppling ska hanteras.

7-20 Process CL Feedback 1 Resource

Funktion:

Verklig aterkopplingssignal bestar av

summan av tva olika ingangssignaler.

7-20 Process CL Feedback 1 Resource

Option: Funktion:

Vélj vilken ingang for
frekvensomformaren som ska
behandlas som kalla for den forsta
signalen. Den andra ingéngssignalen
definieras i 7-22 Process CL Feedback 2
Resource.

[0] * | No function

[1] | Analog input 53

[2] | Analog input 54

[3] [ Frequency input 29

[4] | Frequency input 33
[71 | Analog input X30/11
[8] [ Analog input X30/12
[15] | Analog Input X48/2

7-22 Process CL Feedback 2 Resource

Option: Funktion:

Verklig aterkopplingssignal bestar av
summan av tva olika ingangssignaler.
Vdlj vilken ingang for
frekvensomformaren som ska
behandlas som kalla for den andra
signalen. Den forsta ingangssignalen
definieras i 7-20 Process CL Feedback 1
Resource.

[0] * [ No function
[11 [Analog input 53
[2] | Analog input 54

[3] [Frequency input 29

[4] | Frequency input 33
[71 [ Analog input X30/11
[8] [ Analog input X30/12
[15] [ Analog Input X48/2

3.9.4 7-3* Process-PID regl.

7-30 Norm./inv. regl. av process-PID

Option: Funktion:
Normal och inverterad styrning implementeras
genom att inféra skillnaden mellan referens-
signalen och aterkopplingssignalen.

[0] * | Normal Anger processtyrningen till att 6ka utgangsfrek-

vensen.

[1]1 | Inverterat | Anger processtyrningen till att reducera utgangs-
frekvensen.

7-31 Process PID Anti Windup

Option: Funktion:

[0] [Off | Fortsatter regleringen av ett fel trots att utfrekvensen
inte kan Okas eller minskas.

[1] * [ On | Slutar reglera ett fel da utfrekvensen inte langre kan

regleras.
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7-32 Process PID Start Speed

Range: Funktion:

0 RPM* | [0 - Mata in motorns varvtal som ska uppnas som
6000 en startsignal for borjan pa PID-styrning. Nar
RPM] strommen slas pa kommer

frekvensomformaren att borja rampa och
sedan arbeta med varvtalsstyrning utan
aterkoppling. Nér regulatorstartvardet for
process-PID har uppnatts gar
frekvensomformaren over till process-PID-

styrning.

7-33 Process PID Proportional Gain
Range: Funktion:

0.01*

[0.00 - 10.00 ] [ Mata in proportionell forstarkning for PID.
Den proportionella forstarkningen
multiplicerar felet mellan referens och
aterkopplingssignal.

7-34 Process PID Integral Time

Range: Funktion:
10000.00 s* | [0.01 - Mata in PID-integraltid. Integratorn
10000.00 s] ger en stigande forstarkning vid ett

konstant fel mellan referens och
aterkopplingssignal. Integreringstid
ar den tid integratorn ska anvdnda
for att na den instéllda propor-
tionella forstarkningen.

7-35 D-tid for process-PID

Range: Funktion:
0,00 s*| [0,00 - 10,00 [ Mata in PID-derivatatid. Differentiatorn
s] reagerar inte for ett konstant fel utan

levererar okning forst da felet andras. Ju
kortare PID-derivatatid desto starkare

okning fran differentiatorn.

7-36 Process PID Diff. Gain Limit

Range: Funktion:
5.0%| [1.0 - Mata in en grans for differentiatorforstark-
50.0 1] ningen (DG). Om det inte finns nagon grans

kommer DG att 6ka nar det forekommer
snabba foérandringar. Begransa DG for att fa ett
rent D-led vid langsamma andringar och ett
konstant D-led for snabba andringar hos
avvikelsen.

7-38 Process PID Feed Forward Factor

Range: Funktion:
0%*| [0- Mata in PID-frammatningsfaktor (FF). FF-faktorn
200 %] | skickar en konstant del av referenssignalen forbi

PID-styrningen sa att PID-styrningen endast
paverkas av den aterstaende delen av
styrsignalen. Varje andring av denna parameter

paverkar darfor motorvarvtalet. Da FF-faktorn

7-38 Process PID Feed Forward Factor

Range: Funktion:
aktiveras ger den mindre 6verskott och hog
dynamik vid borvardesandringar. 7-38 Process PID
Feed Forward Factor ar aktiv nar 1-00 Configu-
ration Mode ér installd pa [3] Process.

7-39 On Reference Bandwidth

Range: Funktion:
5 %*| [0 - 200 Mata in vardet for Inom referens bandbredd.
%] Néar PID-styrfel (skillnaden mellan referens och

aterkoppling) ar mindre @n det angivna vardet
for denna parameter ar statusbiten for Inom
referens "hog", alltsa = 1.

3.9.5 7-4* Avancerad process-PID regl.

Parametergruppen 7-4* anvénds bara om 1-00 Configu-
ration Mode ar instdllt pa [7] Utdkad PID-vrvtl CL eller [8]
Utokad PID-vrvtl CL.

7-40 Process PID I-part Reset

Option:  Funktion:
[0] * [ No
[11 |Yes [Valj Ja [1] for att aterstélla I-delen av process-PID-

styrningen. Valet atergar automatiskt till Nej [0]. Att
aterstalla I-delen gor det mgjligt att starta fran en
véldefinierad punkt efter att nagot i processen andrats,
till exempel byte av textilrulle.

7-41 Process PID Output Neg. Clamp

Range: Funktion:
-100 %* | [Application Ange en negativ grans for
dependant] process-PID-styrningens

utgang.

7-42 Process PID Output Pos. Clamp

Range: Funktion:
100 %* | [Application Ange en positiv grans for
dependant] process-PID-styrningens utgang.

7-43 Process PID Gain Scale at Min. Ref.

Range: Funktion:
100 %*| [0-100 |Ange ett procentvarde for skalningen som
%] galler process-PID-utgangen vid min.

referens. Skalningens procentvarde justeras
linjart mellan skalningen vid min. reg.

(7-43 Process PID Gain Scale at Min. Ref.) och
skalningen vid max. ref. (7-44 Process PID
Gain Scale at Max. Ref.).
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7-44 Process PID Gain Scale at Max. Ref.

7-49 Process PID Output Normal/ Inv. Ctrl.

pa maximal referens. Skalningens
procentvarde justeras linjart mellan
skalningen vid min. reg. (7-43 Process PID
Gain Scale at Min. Ref.) och skalningen vid
max. ref. (7-44 Process PID Gain Scale at Max.
Ref.).

7-45 Process PID Feed Fwd Resource
Option:

Funktion:

[0] * [ No function Valj vilken frekvensomformaringang
som ska anvandas for frammatnings-
faktorn. FF-faktorn laggs till direkt pa
utgangen pa PID-regulatorn. Detta

Okar den dynamiska prestandan.

[11 | Analog input 53
[2] [Analog input 54
[71 |Frequency input 29

[8] | Frequency input 33

[11] | Local bus reference

[20] | Digital pot.meter

[21] | Analog input
X30-11

[22] | Analog input
X30-12

[32] | Bus PCD

Viljer en bussreferens som
konfigureras av 8-02 Control Word
Source. Andra 8-42 PCD write configu-
ration for den buss som anvands, sa
att framatmatning blir méjligt i

7-48 PCD Feed Forward. Anvénd index
1 for framatmatning [748] (och index
2 for referens [1682]).

7-46 Process PID Feed Fwd Normal/ Inv. Ctrl.

Option: Funktion:

[0] * [ Normal | V&lj Normal [0] for att ange att frammatnings-
faktorn ska registrera FF-resursen som ett positiv
vérde.

[1]1 |Inverse | Valj Inverterat [1] for att FF-resursen ska registreras
som ett negativt varde.

7-48 PCD Feed Forward

Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ] | Avlasningsparameter, ddr bussens 7-45 Process
PID Feed Fwd Resource [32] kan ldsas av.

7-49 Process PID Output Normal/ Inv. Ctrl.

Option: Funktion:

[0] * [ Normal | Vé@lj Normal [0] for att anvanda den resulterande

referensen fran PID-regulatorn.

Range: Funktion: Option: Funktion:
100 %* [ [0-100 |Ange ett procentvarde for skalningen som [1]1 | Inverse | Vdlj inverterad [1] for att invertera utgangsre-
%] ska galla for process-PID-utgangen vid drift sultatet fran PID-regulatorn. Den hdr atgarden

utfors efter att det frammatningsfaktor ar aktiv.

3.9.6 7-5* Process PID-regl.

Parametergruppen 7-5* anvands bara om 7-00 Configu-
ration Mode ér installt pa [7] Utokad PID-vrvtl OL eller [8]
Utokad PID-vrvtl CL.

7-50 Process PID Extended PID

Option:

Funktion:

[0] [Disabled | Inaktiverar de utokade delarna i process-PID-
styrningen.

[1] * | Enabled | Aktiverar den den utdkade PID-styrningen.

7-51 Process PID Feed Fwd Gain

Range: Funktion:
1.00* [ [0.00 - Frammatningen anvands for att erhalla den
100.00 ] onskade nivan, baserat pa en tillganglig,

valkand signal. PID-regulatorn tar sedan bara
over den mindre delen av regleringen,
nodvandig pa grund av okanda tecken.
Standardframmatningsfaktorn i 7-38 Process
PID Feed Forward Factor ar alltid kopplad till
referensen dér 7-51 Process PID Feed Fwd Gain
har fler val. | lindningstillampningar kommer
frammatningsfaktorn typiskt att vara

systemets linjehastighet.

7-52 Process PID Feed Fwd Ramp up
Range: Funktion:

0.01 s*

[0.01 - 10.00 s] [ Styr dynamiken i frammatningssignalen
vid upprampning.

7-53 Process PID Feed Fwd Ramp down

Range: Funktion:
0.01 s*

[0.01 - 10.00 s] [ Styr dynamiken i frammatningssignalen
vid nedrampning.

7-56 Process PID Ref. Filter Time

Range: Funktion:
0.001 s* | [0.001 - Ange en tidskonstant for referensens
1.000 s] forsta lagpassfilter. Lagpassfiltret

forbattrar prestanda i stabilt lage och
dampar oscillering hos aterkopplingssig-
nalerna. Hard filtrering kan vara skadlig
for dynamiska prestanda.
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7-57 Process PID Fb. Filter Time

Range: Funktion:
0.001 s*| [0.001 - Ange en tidskonstant for aterkopp-
1.000 s] lingens forsta order lagpassfilter.

Lagpassfiltret forbattrar prestanda i
stabilt 1dage och dampar oscillering hos
aterkopplingssignalerna. Hard filtrering

kan vara skadlig for dynamiska
prestanda.
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3.10 Parametrar; 8-** Kommunikation och
tillval

3.10.1 8-0* Allmanna installningar

8-01 Control Site

Option: Funktion:

Instéllningen i denna parameter
asidosatter installningarna i

8-50 Coasting Select till 8-56 Preset
Reference Select.

[0] * | Digital and
ctrl.word

Styr med hjalp av bade digital ingang
och styrord.

[1]1 | Digital only Styr enbart med hjélp av enbart

digitala ingéngar.

[2] | Controlword only [ Styr enbart med hjalp av styrord.

8-02 Control Word Source

Valj kallan for styrordet: ett av tva seriegranssnitt eller fyra instal-

lerade tillval. Vid start stéller frekvensomformare automatiskt in
den hér parametern pa Tillval A [3] om den upptédcker att ett
giltigt Faltbuss ar installerat pa plats A. Om tillvalet tas bort
upptacker frekvensomformare att konfigurationen andrats i -
konfigurationen och aterstéller 8-02 Control Word Source till
fabriksinstéllningen RS-485, varpa frekvensomformare trippar. Om
ett tillval installeras efter start andras inte installningen for

8-02 Control Word Source, men frekvensomformaren trippar och
visar: Larm 67 Tillvalséndring.

Om du eftermonterar ett busstillval i en frekvensomformaresom
inte hade busstillvalet installerat fran borjan, maste du fatta ett
AKTIVT beslut om styrningen i fortsattningen ska vara
bussbaserad. Detta gors av sakerhetsskal for att undvika
oavsiktliga andringar.

8-03 Control Word Timeout Time

Range: Funktion:
Timeout Function kommer da att utforas.
Tidsgransraknaren startar genom ett
giltigt styrord.

8-04 Control Word Timeout Function

Vélj timeout-funktion. Timeout-funktionen aktiveras da styrordet

och referensen inte uppdateras inom den tid som anges i

8-03 Control Word Timeout Time.
Option: Funktion:

[0] = | Off

Ateruppta styrning via seriell buss (Faltbuss
eller standard) med hjalp av det senaste
styrordet.

[1] | Freeze output | Fryser utfrekvensen tills kommunikationen

aterupptas.

[2] | Stop Stoppar med auto-aterstart nar kommunika-
tionen aterupptas.

[3] |Jogging Motorn kors med joggfrekvensen tills

kommunikationen aterupptas.

[4] | Max. speed Motorn kérs med maximal frekvens tills

kommunikationen aterupptas.

[5] |Stop and trip | Stoppar motorn och aterstaller sedan
frekvensomformaren for att kunna goéra en
omstart via Faltbuss, via aterstallnings-
knappen pa LCP:n eller via en digital

ingéng.

[71 | Select setup 1 [ Andrar menyn efter det att kommunika-
tionen aterupprattats efter en timeout for
styrord. Om aterupptagningen av kommuni-
kationen gor att timeout-situationen

upphor, anger 8-05 End-of-Timeout Function

Option: Funktion: om installningen som anvandes innan

[0 None timeout utlstes eller den installning som
1 FC RS485 6ppnades av timeout-funktionen ska

[2] FC USB anvandas.

[3] * Option A [8] | Select setup 2 | Se [7] Valj meny 1

4 Option B [9] | Select setup 3 | Se [7] Valj meny 1

[5] Option CO

6] Option C1 [10] | Select setup 4 | Se [7] Valj meny 1

[30] External Can [26] | Trip

OBS!

Det gadr inte att &ndra parametern medan motorn &r igang.

8-03 Control Word Timeout Time

Range: Funktion:
1.0 s*| [Application Ange den maximala tid som forvantas ga
dependant] mellan mottagandet av tva pa varandra

foljande telegram. Om detta tidsintervall
overskrids anger detta att den seriella
kommunikationen har upphért. Den
funktion som valts i 8-04 Control Word

OBS!

Foljande konfiguration kravs for att dndra instéllningen
efter en timeout:

Ange 0-10 Active Set-up till [9] Ext menyval och vilj lamplig
lank i 0-12 This Set-up Linked to.

8-05 End-of-Timeout Function

Option: Funktion:

Vélj vilken atgérd som ska vidtas sedan ett
giltigt styrord mottagits for slut pa tidsgrans.
Denna parameter ar endast aktiv nar
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8-05 End-of-Timeout Function

8-07 Diagnosis Trigger

Option: Funktion: Option: Funktion:
8-04 Control Timeout Function har angetts till 6 PDU-langd xx |Rubrik for utokade
[Set-up 1-4]. diagnosdata
[0] |Hold set-up | Behdller den meny som valts i 8-04 Control 7 Statustyp = Rubrik for utokade
Timeout Function och visar en varning tills ?Xg] diagnosdata
8-06 Reset Control Timeout vixlar. Darefter 8 Oppning = 0 | Rubrik for utokade
atergar frekvensomformaren till sin diagnosdata
ursprungliga konfiguration. 9 Statusinfo = 0 | Rubrik for utokade
— diagnosdata
[1] * | Resume Aterupptar den meny som var aktiv fore -
. B 10 - 13 |VLT VLT-varningsord
set-up tidsgransen. )
16-92 Warning
Word
8-06 Reset Control Word Timeout
14 - 17 |VLT VLT-statusord
Denna parameter ar endast aktiv da Behdll meny [0] har valts i 16-03 Status
8-05 End-of-Timeout Function. Word
Option: Funktion: 18- 21 |VLT VLT-larmord
[0] * | Do not reset [ Behaller instéliningen som anges i 16-90 Alarm
8-04 Control Word Timeout Functionefter en Word
timeout. 22 - 23 (VLT Kommunikation,
[11 | Do reset Aterstaller frekvensomformaren till den 9-53 }?roﬁbus varningsord (Profibus)
ursprungliga konfigurationen efter en g Ve
tidsgrans for styrord. Aterstaliningen utfors av
frekvensomformaren' som sedan omedelbart Aktivering av diagnos kan leda till 6kad busstrafik.
atergar till instaliningen Aterstdll inte [0]. Diagnosfunktioner stods inte av alla faltbusstyper.
[0] | Disable
8-07 Diagnosis Trigger M
Option: Funktion: [1] | Trigger
Den har parametern aktiverar och styr on
frekvensomformarens diagnosfunktion och tillater alarms
att diagnosdata utvidgas till 24 byte. [2] | Trigger
OBSI alarm/
* . " warn.
Detta géller endast for Profibus.
8-08 Readout Filtering
- Inaktivera [0]: Skicka inte utdkade Funktionen anvands om avldsningen av varvtalsaterkopplings-
diagnosdata, dven om de visas i virden pa filtbussen fluktuerar. Vlj filtrerad om den funktionen
frekvensomformaren. kravs. En effektcykel kravs for att andringarna ska fa effekt.
- Utlésare av larm [1]: Skicka utokade Option: Funktion:
diagnosdata nér ett eller flera larm visas [o] * Motor Data Std- | Valj [0] fér normala bussavlas-
i larm 16-90 Alarm Word eller Filt. ningar.
9-53 Profibus Warning Word.
[1] Motor Data LP- Vilj [1] for filtrerade bussavlas-
= Utlés larm/varning [2]: Skicka utokade Filter ningar fér foljande parametrar:
diagnosdata om ett eller flera larm eller 16-10 Power [kW]
varningar visas i larm 16-90 Alarm Word, 16-11 Power [hp]
9-53 Profibus Warning Word eller varning 16-12 Motor Voltage
16-92 Warning Word. 16-14 Motor Current
Innehadllet i den utékade diagnosramen &r 16-16 Torque [Nm]
foljande: 16-17 Speed [RPM]
16-22 Torque [%]
Byte Innehall Beskrivning 16-25 Torque [Nm] High
0-5 Standard-DP- | Standard-DP-
diagnosdata | diagnosdata
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3.10.2 8-1* Styrordsinstalln.
Ordinstallningar

8-10 Control Word Profile

Vélj tolkning av styrord och statusord motsvarande den instal-
lerade Féltbuss. Endast val som &r giltiga for Faltbussinstallerad i

Oppning A syns pa LCP-displayen.

Mer information om riktlinjer for val av FC-profil[0] och
PROFldrive-profil [1] finns i se avsnittet Seriell kommunikation via
RS 485 grénssnitt.
Ytterligare riktlinjer om att valja PROFIdrive-profil [1], ODVA [5]
och CANopen DSO 402 finns i handboken for den installerade

Faltbuss.
Option: Funktion:
[0] * FC profile
[1] PROFIdrive profile
[5] ODVA
[7] CANopen DSP 402
[8] MCO
8-13 Configurable Status Word STW
Option: Funktion:
[0] [No function Ingangen ér alltid lag.
[1] * | Profile Default | Beroende pa profilen som stallts in i
8-10 Control Profile.
[2] | Alarm 68 Only | Ingangen blir hég nar Larm 68 aktiveras
och blir 1ag nér inget larm 68 ar aktivt
[3]1 |[Trip excl Alarm | Ingangen blir hog nér Tripp pa andra larm
68 ndr Larm 68 ar aktiv.
[10] [ T18 DI status Ingangen blir h6g nar T18 har 24 V och
blir lag nar T18 har 0 V
[11] | T19 DI status Ingangen blir hog nar T19 har 24 V och
blir 1dg nar T19 har 0 V
[12] | T27 DI status Ingangen blir hog nér T27 har 24 V och
blir Idg nar T27 har 0 V
[13] | T29 DI status Ingangen blir hég nér T29 har 24 V och
blir 1dg nar 729 har 0 V
[14] | T32 DI status Ingangen blir hog nar T32 har 24 V och
blir Idg nar T32 har 0 V
[15] | T33 DI status Ingangen blir hog nar T33 har 24 V och
blir 1dg nar T33 har 0 V
[16] | T37 DI status Ingangen blir h6ég nar T37 har 0 V och blir
l1ag nér T37 har 24 V
[21] | Thermal Termisk varning slas pa nar temperaturen
warning Overskrider gransen for motorn,
frekvensomformaren, bromsmotstandet
eller termistorn.
[30] | Brake fault Blir hog nar bromsens IGBT ar kortsluten.
(IGBT)

8-13 Configurable Status Word STW

Option:

Funktion:

[40]

Out of ref
range

Om komparator 0 har utvarderats som
TRUE &r ingdngen hog. | annat fall &r den
"ag".

[60]

Comparator 0

Om komparator 0 har utvarderats som
TRUE &r ingangen hog. | annat fall ar den
"ag".

[61]

Comparator 1

Om komparator 1 har utvarderats som
TRUE &r ingangen hog. | annat fall ér den
"ag".

[62]

Comparator 2

Om komparator 2 har utvarderats som
TRUE ar ingangen hog. | annat fall ar den
Illégll'

[63]

Comparator 3

Om komparator 3 har utvarderats som
TRUE &r ingangen hog. | annat fall &r den
"ag".

[64]

Comparator 4

Om komparator 4 har utvarderats som
TRUE &r ingangen hog. | annat fall ar den
"ag".

[65]

Comparator 5

Om komparator 5 har utvdrderats som
TRUE &r ingangen hog. | annat fall ar den
"ag".

[70]

Logic Rule 0

Om logisk regel 0 utvérderas som SANT
blir ingdngen hog. | annat fall ar den "lag".

[71]

Logic Rule 1

Om logisk regel 1 utvérderas som SANT
blir ingdngen hog. | annat fall ar den "lag".

[72]

Logic Rule 2

Om logisk regel 2 utvarderas som SANT
blir ingangen hog. | annat fall ar den "lag".

[73]

Logic Rule 3

Om logisk regel 3 utvérderas som SANT
blir ingangen hog. | annat fall ar den "lag".

[74]

Logic Rule 4

Om logisk regel 4 utvérderas som SANT
blir ingdngen hog. | annat fall ar den "lag".

[75]

Logic Rule 5

Om logisk regel 5 utvarderas som SANT
blir ingdngen hog. | annat fall &r den "lag".

[80]

SL digital out A

SL Controller-funktioner. Ingangen ar hog
nar Smart Logic-funktion [38] Ange dig. ut.
A hog utfors. Ingangen blir 1dg nar Smart
Logic-funktion [32] Ange dig. utgang A lag
utfors.

[81]

SL digital out B

SL Controller-funktioner. Ingangen blir hog
nar Smart Logic-funktion [39] Ange dig. ut.
A hog utfors. Ingangen blir 1dg nar Smart
Logic-funktion [33] Ange dig. utgang. A
lag utfors.

[82]

SL digital out C

SL Controller-funktioner. Ingangen blir hog
nar Smart Logic-funktion [40] Ange dig.
utgang. A hog utfors. Ingangen blir "lag"
nar Smart Logic-funktion [34] Ange dig.
utgang. A lag utfors.
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8-13 Configurable Status Word STW

8-14 Configurable Control Word CTW

8-14 Configurable Control Word CTW

Option: Funktion: Option: Funktion:
[83] | SL digital out D | SL Controller-funktioner. Ingdngen blir hog [5] |PID reset | Om aktiverad aterstaller den |-delen av
nar Smart Logic-funktion [41] Ange dig. part process-PID-styrningen. Motsvarar
utgang. A hog utfors. Ingangen blir lag 7-40 Process PID I-part Reset. Endast
nar Smart Logic-funktion [35] Ange dig. tillganglig om "Konfigurationslage" ar installt
utgang. A 1ag utfors. pa "Ytupprullning", "Utékad PID-vrvtl OL"
[84] [SL digital out E | SL Controller-funktioner. Ingangen blir hog CIEACR L AT S
nar Smart Logic-funktion [42] Ange dig. [6] |PID enable Om aktiverad, aktiverar den den utdkade
utgéng. A hog utfors. Ingangen blir lag PID-styrningen. Motsvarar 7-50 Process PID
nar Smart Logic-funktion [36] Ange dig. Extended PID. Endast tillganglig om "Konfigu-
utgéng. A lag utfors. rationslage" &r installt pa "Utokad PID-vrvtl
[85] | SL digital out F | SL Controller-funktioner. Ingangen blir hog OL" eller "Utdkad PID-vrvtl CL
nar Smart Logic-funktion [43] Ange dig.
utgang. A hog utfors. Ingangen blir lag 3.10.3 8-3* FC-portinstéllningarna
nar Smart Logic-funktion [37] Ange dig.
utgéng. A lag utfors
gang 9 8-30 Protocol
[86] | ATEX ETR cur. Gar att valja om par. 1-90 ar instéllt pa Option: Funktion:
alarm [20] eller [21]. Om larmet 164 ATEX ETR — -
. . . . ) [0] *| FC Kommunikation enligt FCprotokollet som
cur.lim.alarm &r aktiverat blir utgangen 1. L. X i i X
beskrivs i VLT AutomationDrive Design Guide,
[87] | ATEX ETR freq. | Gar att vélja om par. 1-90 &r installt pa RS485 installation och konfiguration.
alarm [20] eller [21]. Om larmet 166 ATEX ETR — -
. . ] . . [11 [FC MC Vilj protokoll for FC porten (standard).
freg.lim.alarm &r aktiverat blir utgangen 1.
- — - [2] * | Modbus RTU
[88] | ATEX ETR cur. | Gar att vdlja om par. 1-90 &r installt pa
warning [20] eller [21]. Om larmet 163 ATEX ETR 8-31 Address
cur.lim.warning ar aktiverat blir utgangen Range: Funktion:
1.
Size related* | [1.-255.] |
[89] | ATEX ETR freq. | Gar att vdlja om par. 1-90 &r installt pa
warning [20] eller [21]. Om varningen 165 ATEX 8-32 FC Port Baud Rate
ETR freq.lim.warning &r aktiverad blir Option: Funktion:
utgéngen 1. [0] |2400 Baud Val av baudhastighet fér FCporten (standard).
[90] | Safe Function 111 | 4800 Baud
Sl [21 = | 9600 Baud
[91] Safe Opt Reset [3] 19200 Baud
req. [4] | 38400 Baud

[5]1 | 57600 Baud
[6] |76800 Baud

Option: Funktion:
[71 | 115200 Baud
Val av styrord bit 10 om det ar aktivt lagt
[0] [None Option: Funktion:
[1] * | Profile [0] * Even Parity, 1 Stop Bit
default [1 Odd Parity, 1 Stop Bit
[2] [CTW Valid, [2] No Parity, 1 Stop Bit
active low [3] No Parity, 2 Stop Bits
[3]1 [Safe Option
Reset.
[4] | PID error Om aktiverad inverterar den det resulterande Range: Funktion:
inverse felet fran PID-regulatorn. Endast tillganglig 0 ms* [ [0 - 1000000 | I bullriga miljéer kan granssnittet
om "Konfigurationsldge" ar installt pa ms] blockeras p& grund av dverbelastning av
"Ytupprullning", "Utokad PID-vrvtl OL" eller daliga ramar. Den har parametern anger
"Utokad PID-vrvtl CL". tiden mellan tva efterféljande ramar pa
natverket. Om granssnittet inte kdnner av
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8-34 Estimated cycle time

8-41 Parameters for signals

Denna parameter aktiverar en
timeout om Gverforingen
avbryts.

Denna parameter &r bara aktiv
nar 8-30 Protocolhar angetts till
protokollet FC MC [1].

3.10.4 8-4* FC MC-prot.inst.

840 Telegram selection

Option: Funktion:

[1] * [ Standard telegram 1 | Gor det mojligt att anvanda fritt
konfigurerbaratelegram eller
standard telegram for FC-porten.

[100] | None
[101] | PPO 1
[102] | PPO 2
[103] | PPO 3
PPO 4
PPO 5
PPO 6
PPO 7
PPO 8
Custom telegram 1

Gor det mojligt att anvanda fritt
konfigurerbaratelegram eller
standard telegram for FC-porten.

[202] [ Custom telegram 3

Range: Funktion: Option: Funktion:
giltiga ramar i tid tdms mottagningsbuf- [0] * [ None Denna parameter
ferten. innehaller en lista Gver
signaler som kan valjas i
Range: Funktion: ration och 8-43 PCD read
10 ms* | [Application Ange minimal férdrojningstid mellan e
dependant] mottagandet av en begaran och [15] Readout: actual setup
overféringen av ett svar. Detta [302] [ Minimum Reference
anvands for att 16sa uppkomsten av [303] | Maximum Reference
fordrojningar i modemets [312] | Catch up/slow Down Value
reaktionstid. [341] [ Ramp 1 Ramp up Time
[342] [Ramp 1 Ramp Down Time
3511 | Ramp 2 Ramp up Time
Range: Funktion: [352] | Ramp 2 Ramp down Time
Application dependent* | [Application dependant] | [380] |Jog Ramp Time
P P o e
. [411] | Motor Speed Low Limit [RPM]
Range: Funktion: [412] | Motor Speed Low Limit [Hz]
Application [Application Ange maximalt tillaten vantetid [413] | Motor Speed High Limit [RPM]
dependent* dependant] mellan tva mottagna byte.

[414] | Motor Speed High Limit [Hz]
[416] [ Torque Limit Motor Mode
[417] [ Torque Limit Generator Mode
[590] [ Digital & Relay Bus Control
[593] [ Pulse Out #27 Bus Control
[595] [ Pulse Out #29 Bus Control
[597] [ Pulse Out #X30/6 Bus Control

] | Term 42 Output Bus Ctrl

] | Terminal X30/8 Bus Control

] | Terminal X45/1 Bus Control
[683] | Terminal X45/3 Bus Control

1

]

1

PCD Feed Forward
Bus Jog 1 Speed

Bus Jog 2 Speed
[1472] | Legacy Alarm Word
[1473] | Legacy Warning Word
[1474] | Leg. Ext. Status Word
[1500] | Operating Hours
[1501] [ Running Hours

[1502] | kWh Counter

[1600] | Control Word

[1601] | Reference [Unit]
[1602] | Reference %

[1603] | Status Word

[1605] | Main Actual Value [%]
[1609] | Custom Readout
[1610] | Power [kW]

[1611] | Power [hp]

[1612] | Motor Voltage

[1613] | Frequency

[1614] [ Motor Current

[1615] | Frequency [%]

[1616] [ Torque [Nm]
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8-41 Parameters for signals 8-41 Parameters for signals

Option: Funktion: Option: Funktion:

[1617] | Speed [RPM] [3401] [ PCD 1 Write to MCO

[1618] | Motor Thermal [3402] | PCD 2 Write to MCO

[1619] | KTY sensor temperature [3403] | PCD 3 Write to MCO

[1620] | Motor Angle [3404] | PCD 4 Write to MCO

[1621] [ Torque [%] High Res. [3405] [ PCD 5 Write to MCO

[1622] | Torque [%] [3406] | PCD 6 Write to MCO

[1625] [ Torque [Nm] High [3407] | PCD 7 Write to MCO

[1630] | DC Link Voltage [3408] | PCD 8 Write to MCO

[1632] | Brake Energy /s [3409] [ PCD 9 Write to MCO

[1633] | Brake Energy /2 min [3410] [ PCD 10 Write to MCO

[1634] | Heatsink Temp. [3421] | PCD 1 Read from MCO

[1635] | Inverter Thermal [3422] [ PCD 2 Read from MCO

[1638] | SL Controller State [3423] | PCD 3 Read from MCO

[1639] | Control Card Temp. [3424] | PCD 4 Read from MCO

[1650] | External Reference [3425] | PCD 5 Read from MCO

[1651] | Pulse Reference [3426] | PCD 6 Read from MCO

[1652] | Feedback [Unit] [3427] | PCD 7 Read from MCO

[1653] | Digi Pot Reference [3428] | PCD 8 Read from MCO

[1657] | Feedback [RPM] [3429] | PCD 9 Read from MCO

[1660] | Digital Input [3430] | PCD 10 Read from MCO

[1661] [ Terminal 53 Switch Setting [3440] | Digital Inputs

[1662] | Analog Input 53 [3441] | Digital Outputs

[1663] | Terminal 54 Switch Setting [3450] | Actual Position

[1664] | Analog Input 54 [3451] [ Commanded Position

[1665] | Analog Output 42 [mA] [3452] | Actual Master Position

[1666] | Digital Output [bin] [3453] [ Slave Index Position

[1667] | Freq. Input #29 [Hz] [3454] [ Master Index Position

[1668] [ Freq. Input #33 [HZ] [3455] [ Curve Position

[1669] [ Pulse Output #27 [Hz] [3456] | Track Error

[1670] | Pulse Output #29 [Hz] [3457] | Synchronizing Error

[1671] [ Relay Output [bin] [3458] | Actual Velocity

[1672] | Counter A [3459] | Actual Master Velocity

[1673] [ Counter B [3460] | Synchronizing Status

[1674] | Prec. Stop Counter [3461] | Axis Status

[1675] | Analog In X30/11 [3462] [ Program Status

[1676] | Analog In X30/12 [3464] | MCO 302 Status

[1677] [ Analog Out X30/8 [mA] [3465] | MCO 302 Control

[1678] | Analog Out X45/1 [mA] [3470] | MCO Alarm Word 1

[1679] [ Analog Out X45/3 [mA] [3471] | MCO Alarm Word 2

[1680] | Fieldbus CTW 1 [4280] | Safe Option Status

[1682] | Fieldbus REF 1 [4285] | Active Safe Func.

[1684] [ Comm. Option STW [4286] | Safe Option Info

[1685] | FC Port CTW 1 . )

1686] [ FC Port REF 1
[1690] | Alarm Word Range: Funktion:

[1691] | Alarm Word 2 Application [0 - 9999 ] [ Vdlj parametrarna som ska
116921 | Warning Word dependent* kopplas till PCD:ernas telegram.
[1693] | Warning Word 2 Antalet tillgangliga PCD beror pa
[1694] | Ext. Status Word telegramtypen. Vardena i PCD
[1860] | Digital Input 2 skrivs till de valda parametrarna
[3310] | Sync Factor Master som datavarden.

[3311] | Sync Factor Slave
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8-43 PCD read configuration

8-52 DC Brake Select

Antalet tillgangliga PCD:er beror
pa telegramtypen. PCD innehaller
de faktiska datavardena for de
valda parametrarna.

3.10.5 8-5* Digital/buss

Parametrar for konfiguration av styrord, sammanslagning
av digital/buss.

OBS!

Denna parameter ar endast aktiv nar 8-01 Control Site har
angetts till [0] Digital och styrord.

8-50 Coasting Select

Option: Funktion:
Vélj styrning av utrullningsfunktionen via buss.
[0] | Digital Aktiverar kommandot Start eller via en digital
input ingang.
[11 [Bus Aktiverar kommandot Start via den seriella

kommunikationsporten eller faltbusstillvalet.

[2] |Logic AND | Aktiverar kommandot Start via faltbussen/
seriella kommunikationsporten, OCH via en av

de digitala ingangarna.

[3] * | Logic OR Aktiverar kommandot Startvia faltbuss/den
seriella kommunikationsporten ELLER via en av

de digitala ingangarna.

8-51 Quick Stop Select

Vdlj styrning av snabbstoppsfunktionen via plintarna (digital

ingdng) och/eller via buss.

Range: Funktion: Option: Funktion:
Application [0 - 9999 ] | Valj parametrarna som ska [11 |Bus Aktiverar kommandot Start via den seriella
dependent* kopplas till PCD:ernas telegram. kommunikationsporten eller faltbusstillvalet.

[2] |[Logic AND | Aktiverar kommandot Start via faltbussen/den
seriella kommunikationsporten ELLER via en av
de digitala ingangarna.

[3] * | Logic OR | Aktiverar kommandot Startvia faltbussen/den
seriella kommunikationsporten ELLER via en av

de digitala ingdngarna.

8-53 Start Select

Option: Funktion:
Vélj styrning av frekvensomformarens
startfunktion via plintarna (digital ingang) och/
eller via féltbuss.
[0] | Digital Aktiverar Start-kommandot eller via en digital
input ingang.
[11 [Bus Aktiverar startkommandot via den seriella
kommunikationsporten eller faltbusstillval.
[2] | Logic Aktiverar startkommandot via faltbuss/den
AND seriella kommunikationsporten OCH dessutom
via en av de digitala ingadngarna.
[3] * | Logic OR | Aktiverar startkommandot via faltbuss/den
seriella kommunikationsporten ELLER via en av
de digitala ingangarna.

8-54 Reversing Select

Option: Funktion:
[0] [ Digital Vélj styrning av reverseringsfunktionen for
input frekvensomformare via plintarna (digital
ingang) och/eller via Faltbuss.
[11 |Bus Aktiverar reverseringskommandot via den

seriella kommunikationsporten eller tillvalet
Faltbuss.

8-52 DC Brake Select

Option: Funktion: [2] [Logic AND | Aktiverar reverseringskommandot via

[0] Digital input Faltbuss/den seriella kommunikationsporten
[ Bus OCH dessutom via en av de digitala

2] Logic AND ingangarna.

[3]1 * Logic OR [3] * | Logic OR | Aktiverar reverseringskommandot via

Faltbuss/den seriella kommunikationsporten
ELLER via en av de digitala ingangarna.

Option: Funktion:
Vilj styrning av DC-bromsen via plintarna
(digital ingang) och/eller via faltbussen. Option: Funktion:
OBS! Vilj styrning av frekvensomformarens menyval
Endast valet [0] Digital ingéng &r via plintarna (digital ingang) och/eller via
tillganglig nar 1-10 Motor Construction &r faltbuss.
instdlld pa [1] PM ej utpréglad SPM. [0] | Digital Aktiverar menyvalet via en digital ingdng.

input
[0] | Digital Aktiverar kommandot Start via en digital [1] |Bus Aktiverar menyvalet via den seriella kommuni-
input ingang. kationsporten eller faltbusstillval.
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8-55 Set-up Select

Option: Funktion:

8-80 Bus Message Count

Range: Funktion:

[2] |Logic AND | Aktiverar menyvalet via faltbuss/den seriella
kommunikationsporten OCH dessutom via en
av de digitala ingédngarna.

Aktiverar menyvalet via féltbuss/den seriella
kommunikationsporten ELLER via en av de
digitala ingéangarna.

8-56 Preset Reference Select

[3] * | Logic OR

Den héar parametern visar det antal giltiga telegram
som har registrerats pa buss.

0*| [0-01

8-81 Bus Error Count
Funktion:

Den har parametern visar det antal telegram med
fel (te.x. CRC-fel) som har registrerats i buss.

Range:
0*[ [0-01]

8-82 Slave Messages Revd

8-57 Profidrive OFF2 Select

Vélj styrning av frekvensomformarens OFF2-val via plintarna
(digitala ingdngar) och/eller via faltbussen. Denna parameter &r
endast aktiv ndr par. 8-01 Styrplats har angetts till [0] Digital och

Option: Funktion:
Vilj styrning av val av frekvensomformarens Range: Funktion:
forinstallda referens via plintarna (digital 0*| [0-01]]|Den har parametern visar det antal giltiga telegram
ingang) och/eller via faltbuss. som har skickats till slaven av frekvensomformaren.
[0] | Digital Aktiverar forinstallt referensval via en digital
. - 8-83 Slave Error Count
input ingang.
Range: Funktion:
[1]1 |Bus Aktiverar valet av forinstalld referens via den
. . . 0*[ [0-01]|Den hér parametern visar det antal feltelegram
seriella kommunikationsporten eller faltbus-
stillval som inte kunde skickas av frekvensomformaren.
[2] | Logic Aktiverar valet av forinstalld referens via
" .
AND faltbuss/den seriella kommunikationsporten 3.10.7 8-9 bUSSJOgg
OCH dessutom via en av de digitala ingangarna.
[3] * [ Logic OR | Aktiverar valet av forinstalld referens via 8-90 Bus Jog 1 Speed
faltbuss/den seriella kommunikationsporten Range: Funktion:
ELLER via en av de digitala ingangarna. 100 RPM* [ [ O - par. 4-13 | Ange joggvarvtalet. Detta ar ett fast
RPM] joggvarvtal som aktiveras via den

seriella kommunikationsporten eller
faltbusstillvalet.

891 Bus Jog 2 Speed

8-58 Profidrive OFF3 Select

Vélj styrning av frekvensomformarens OFF3-val via plintarna
(digitala ingdngar) och/eller via faltbussen. Denna parameter &r
endast aktiv ndr par. 8-01 Styrplats har angetts till [0] Digital och
styrord och par. 8-10 har angetts till [1] Profidrive-profil.

styrord och par. 8-10 har angetts till [1] Profidrive-profil. Range: Funktion:

Option: Funktion: 200 RPM* | [ O - par. 4-13 [ Ange joggvarvtalet. Detta &r ett fast
[0l Digital input RPM] joggvarvtal som aktiveras via den
1 Bus seriella kommunikationsporten eller
2] Logic AND faltbusstillvalet.

[3] * Logic OR

Option: Funktion:
[0] Digital input

[11 Bus

[2] Logic AND

[3] * Logic OR

3.10.6 Portdiagnostik for 8-8*
Frekvensomformare

De hédr parametrarna anvands for 6vervakning av busskom-
munikationen via FC-porten.
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3.11 Parametrar: 9-** Profibus 9-15 PCD Write Configuration

: Matris [10]
Opion Funktion:
Range: Funktion: [748] | PCD Feed Forward
o*| [0- Denna parameter far cyklisk referens fran en [890] | Bus Jog 1 Speed
65535 ] masterklass 2. Om styrprioriteten ar installd pa (8911 | Bus Jog 2 Speed
masterklass 2 hamtas referensen for 116801 | Fieldbus CTW 1
frekvensomformaren fran den har parametern,
medan den cykliska referensen ignoreras. Ezzg Etlsbliscil\z/c :
or
Range: Funktion: [3310] | Sync Factor Master
[3311] | Sync Factor Slave
0*[ [0-65535] | Den har parametern lamnar MAV for en (32011 | PCD 1 Write to MCO
masterklass 2. Parametern &r giltig om styrprio- [3402] | PCD 2 Write to MCO
riteten satts till masterklass 2. 54031 | PCD 3 Wite T MCO
Matris [10] [3405] | PCD 5 Write to MCO
[3406] | PCD 6 Write to MCO
Option: Funktion: [3407] | PCD 7 Write to MCO
VR Sl SRl [3408] | PCD 8 Write to MCO
ska kopplas till PCD 3 till [3409] | PCD 9 Write to MCO
U0l ) g, Al [3410] | PCD 10 Write to MCO
tillgangliga PCD beror pa
PCD 3 till 10 skrivs till de Matris [10]
valda parametrarna som
datav;l)'den. Det gér dven Option: Funktion:
att ange ett standard Vélj parametrarna som ska
Profibus-telegram i kopplas till PCD 3 till 10 pa
9-22 Telegram Selection. telegram. Antalet tillgangliga
PCD:er beror pa
(01 | None telegramtypen. PCD 3 till 10
[302] | Minimum Reference innehdller de faktiska
[303] | Maximum Reference datavirdena for de valda
[312] [ Catch up/slow Down Value parametrarna. For standard
[341] [ Ramp 1 Ramp up Time Profibus-telegram, se
[342] [Ramp 1 Ramp Down Time 9-22 Telegram Selection.
[351] [Ramp 2 Ramp up Time [0l * | None
[352] | Ramp 2 Ramp down Time [15] Readout: actual setup
[380] |Jog Ramp Time [1472] | Legacy Alarm Word
[381] | Quick Stop Ramp Time [1473] | Legacy Warning Word
[411] | Motor Speed Low Limit [RPM] [1474] | Leg. Ext. Status Word
[412] | Motor Speed Low Limit [Hz] [1500] | Operating Hours
[413] | Motor Speed High Limit [RPM] [1501] | Running Hours
[414] | Motor Speed High Limit [Hz] [1502] | kWh Counter
[416] [Torque Limit Motor Mode [1600] | Control Word
[417] |Torque Limit Generator Mode [1601] | Reference [Unit]
[590] [ Digital & Relay Bus Control [1602] | Reference %
[593] | Pulse Out #27 Bus Control [1603] | Status Word
[595] | Pulse Out #29 Bus Control [1605] | Main Actual Value [%]
[597] | Pulse Out #X30/6 Bus Control [1609] | Custom Readout
[653] [ Term 42 Output Bus Ctrl [1610] | Power [KW]
[663] | Terminal X30/8 Bus Control [1611] | Power [hp]
[673] | Terminal X45/1 Bus Control [1612] | Motor Voltage
[683] [ Terminal X45/3 Bus Control [1613] | Frequency

MG33MDO7 - VLT® ett registrerat varumairke som tillhér Danfoss 111



Dt

Parameterbeskrivning FC300 Programmeringshandbok

9-16 PCD Read Configuration 9-16 PCD Read Configuration

Matris [10] Matris [10]

Option: Funktion: Option: Funktion:

[1614] | Motor Current [3423] | PCD 3 Read from MCO

[1615] | Frequency [%] [3424] | PCD 4 Read from MCO

[1616] | Torque [Nm] [3425] | PCD 5 Read from MCO

[1617] | Speed [RPM] [3426] [ PCD 6 Read from MCO

[1618] [ Motor Thermal [3427] | PCD 7 Read from MCO

[1619] [ KTY sensor temperature [3428] | PCD 8 Read from MCO

[1620] | Motor Angle [3429] [ PCD 9 Read from MCO

[1621] | Torque [%] High Res. [3430] [ PCD 10 Read from MCO

[1622] [ Torque [%)] [3440] | Digital Inputs

[1625] | Torque [Nm] High [3441] | Digital Outputs

[1630] | DC Link Voltage [3450] | Actual Position

[1632] | Brake Energy /s [3451] | Commanded Position

[1633] | Brake Energy /2 min [3452] | Actual Master Position

[1634] | Heatsink Temp. [3453] | Slave Index Position

[1635] | Inverter Thermal [3454] | Master Index Position

[1638] | SL Controller State [3455] | Curve Position

[1639] | Control Card Temp. [3456] | Track Error

[1650] | External Reference [3457] | Synchronizing Error

[1651] | Pulse Reference [3458] | Actual Velocity

[1652] | Feedback [Unit] [3459] | Actual Master Velocity

[1653] | Digi Pot Reference [3460] | Synchronizing Status

[1657] | Feedback [RPM] [3461] | Axis Status

[1660] | Digital Input [3462] | Program Status

[1661] [ Terminal 53 Switch Setting [3464] [ MCO 302 Status

[1662] [ Analog Input 53 [3465] | MCO 302 Control

[1663] | Terminal 54 Switch Setting [3470] [ MCO Alarm Word 1

[1664] [ Analog Input 54 [3471] | MCO Alarm Word 2

[1665] | Analog Output 42 [mA] [4280] | Safe Option Status

[1666] | Digital Output [bin] [4285] | Active Safe Func.

[1667] [ Freq. Input #29 [Hz] [4286] | Safe Option Info

[1668] | Freq. Input #33 [HZ]

oo [P Orten 5 b

[1670] | Pulse Output #29 [Hz] Range: Funktion:

[1671] | Relay Output [bin] 126 *| [ 0 - | Ange stationsadressen i denna parameter eller

[1672] | Counter A 126.] i maskinvaruswitchen. For att stdlla in stations-

116731 | Counter B adressen i 9-18 Node Address, maste

[1674] | Prec. Stop Counter maskinvaruswitchen vara stalld pa 126 eller

[1675] | Analog In X30/11 127 (dvs. alla switchar "pa"). | annat fall
kommer denna parameter att visa switchens

[1676] | Analog In X30/12 L
faktiska installning.

[1677] | Analog Out X30/8 [mA]

[1679] | Analog Out X45/3 [mA]

- Visar konfiguration pa Profibus -telegram.

[1684] | Comm. Option STW

[1690] | Alarm Word Option: Funktion:

[1691] | Alarm Word 2 [1] Standard telegram 1

[1692] [ Warning Word (1007 * None

[1693] [ Warning Word 2 [o1] PPO 1

[1694] | Ext. Status Word (102] PPO 2

[1860] | Digital Input 2 [103] PPO 3

[3421] | PCD 1 Read from MCO [104] PPO 4

[3422] | PCD 2 Read from MCO [105] PPO 5
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9-22 Telegram Selection 9-23 Parameters for Signals

Visar konfiguration pa Profibus -telegram. Matris [1000]
Option: Funktion: Skrivskyddad
[106] PPO 6 Option: Funktion:
[107] PPO 7 [1601] | Reference [Unit]
[108] * PPO 8 Skrivskyddad. [1602] | Reference %
[200] Custom telegram 1 METE|| Szt tiaie
[202] Custom telegram 3 [1605] | Main Actual Value [%]
[1609] | Custom Readout
Matris [1000] [1611] | Power [hp]
Skrivskyddad [1612] | Motor Voltage
Option: Funktion: [1613] | Frequency
Denna parameter [1614] | Motor Current
innehéller en lista dver [1615] | Frequency [%]
signaler som kan viljas i [1616] | Torque [Nm]
9-15 PCD Write Configu- [1617] | Speed [RPM]
ration och 9-16 PCD Read [1618] | Motor Thermal
Configuration. [1619] | KTY sensor temperature
[01* |None [1620] | Motor Angle
[15] |Readout: actual setup [1621] | Torque [%] High Res.
[302] | Minimum Reference (1622] | Torque [%]
[303] | Maximum Reference [1625] | Torque [Nm] High
[312] | Catch up/slow Down Value (1630] | DC Link Voltage
[341] |Ramp 1 Ramp up Time [1632] | Brake Energy /s
[342] |Ramp 1 Ramp Down Time [1633] | Brake Energy /2 min
[351] |Ramp 2 Ramp up Time [1634] | Heatsink Temp.
[352] |Ramp 2 Ramp down Time [1635] | Inverter Thermal
[380] |Jog Ramp Time [1638] | SL Controller State
[381] |Quick Stop Ramp Time [1639] | Control Card Temp.
[411] | Motor Speed Low Limit [RPM] [1650] | External Reference
[412] | Motor Speed Low Limit [Hz] [1651] | Pulse Reference
[413] | Motor Speed High Limit [RPM] [1652] | Feedback [Unit]
[414] | Motor Speed High Limit [Hz] [1653] | Digi Pot Reference
[416] | Torque Limit Motor Mode [1657] | Feedback [RPM]
[417] | Torque Limit Generator Mode [1660] | Digital Input
[590] | Digital & Relay Bus Control [1661] | Terminal 53 Switch Setting
[593] | Pulse Out #27 Bus Control [1662] | Analog Input 53
[595] |Pulse Out #29 Bus Control [1663] | Terminal 54 Switch Setting
[597] | Pulse Out #X30/6 Bus Control (1664] | Analog Input 54
[653] |Term 42 Output Bus Ctrl [1665] | Analog Output 42 [mA]
[663] | Terminal X30/8 Bus Control [1666] | Digital Output [bin]
[673] | Terminal X45/1 Bus Control e Bzl Jrjeis 2220 (12
[683] | Terminal X45/3 Bus Control [1668] | Freq. Input #33 [Hz]
[748] | PCD Feed Forward [1669] | Pulse Output #27 [Hz]
[890] |Bus Jog 1 Speed [1670] | Pulse Output #29 [Hz]
[891] |Bus Jog 2 Speed [1671] | Relay Output [bin]
[1472] | Legacy Alarm Word [1672] | Counter A
[1473] | Legacy Warning Word [1673] | Counter B
[1474] | Leg. Ext. Status Word [1674] | Prec. Stop Counter
[1500] | Operating Hours [1675] | Analog In X30/11
[1501] | Running Hours [1676] | Analog In X30/12
[1502] | KWh Counter [1677] | Analog Out X30/8 [mA]
[1600] | Control Word [1678] | Analog Out X45/1 [mA]
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9-23 Parameters for Signals

9-23 Parameters for Signals

Matris [1000] Matris [1000]
Skrivskyddad Skrivskyddad
Option: Funktion: Option: Funktion:
[1679] | Analog Out X45/3 [mA] [3465] [ MCO 302 Control
[1680] | Fieldbus CTW 1 [3470] [ MCO Alarm Word 1
[1682] | Fieldbus REF 1 [3471] | MCO Alarm Word 2
[1684] [ Comm. Option STW [4280] | Safe Option Status
[1685] | FC Port CTW 1 [4285] | Active Safe Func.
[1686] | FC Port REF 1 [4286] | Safe Option Info
[1690] | Alarm Word 927 P ter Edit
[1691] | Alarm Word 2 20 aleiiE el e
[1692] | Warning Word Option: Funktion:
[1693] | Warning Word 2 Parametrar kan redigeras via Profibus, standard-
[1694] | Ext. Status Word granssnittet RS485 eller LCP.
[1860] | Digital Input 2 [0] [Disabled | Inaktivera redigering via Profibus.
500 [SiE S e [1] * | Enabled | Aktivera redigering via Profibus.
[3311] | Sync Factor Slave
[3401] PCD 1 Write to MCO 9-28 Process control
3402] | PCD 2 Write to MCO . .
[3402] : Option: Funktion:
[3403] | PCD 3 Write to MCO
- Processreglering (instéllning av styrord, varvtals-
[3404] [ PCD 4 Write to MCO . .
referens och processdata) kan goras via
[3405] | PCD 5 Write to MCO . . -
- antingen Profibus eller standardfaltbuss, men
[3406] | PCD 6 Write to MCO inte via bada samtidigt. Lokal styrning kan alltid
[34071 | PCD 7 Write to MCO goras via LCP. Regleringen kan ske via proces-
[3408] | PCD 8 Write to MCO styrning fran bade plintar eller faltbuss
[3409] | PCD 9 Write to MCO beroende pa hur instéllningarna i 8-50 Coasting
[3410] | PCD 10 Write to MCO Select till 8-56 Preset Reference Select.
3421] [ PCD 1 Read from MCO
L ] [0] [ Disable Inaktiverar processreglering via Profibus och
[3422] | PCD 2 Read from MCO . . . .
aktiverar processreglering via standardfaltbuss
2] | PED o Bl fiei (RS0 eller Profibus Master class 2.
[3424] | PCD 4 Read from MCO
[3425] | PCD 5 Read from MCO [1] * EnaPIe Aktiverar pr?cessreglerlng via PI’OfIbl:IS Ma}ster
[3426] | PCD 6 Read from MCO cyclic Clas.;1 ;)ch t|)nakt||;/er;1;>proclI(-:Ass:;:;glerlngIwa .
T i« t t o
(34271 | PCD 7 Read from MCO master standardféltbuss Profibus eller Master Class
3428] | PCD 8 Read from MCO
[ . 9-44 Fault Message Counter
[3429] | PCD 9 Read from MCO i
[3430] | PCD 10 Read from MCO Range: Funktion:
[3440] | Digital Inputs 0%| [0-655351] Denna.parameter visar antalet felhdndelser som
[3441] | Digital Outputs I:gf::as i 9—4i Fau{t C0f1e och. 9—4I7 faultfl\II:?)ber.
[3450] | Actual Position uffertens kapacitet ar‘maX|mat atta .e an.—
— delser. Bufferten och réknaren anges till 0 vid
[3451] | Commanded Position . R .
aterstallning eller nattillslag.
[3452] | Actual Master Position
[3453] [ Slave Index Position 9-45 Fault Code
[3454] | Master Index Position .
— Range: Funktion:
[3455] [ Curve Position g > -
[3456] | Track Error 0 [0 - 0] [ Denna buffert innehaller de larmord for alla larm
— och varningar som har intréffat sedan den senaste
[3457] | Synchronizing Error . o L
aterstallningen eller starten. Buffertens kapacitet ar
[3458] | Actual Velocity . o .
maximalt atta felhdndelser.
[3459] | Actual Master Velocity
[3460] | Synchronizing Status
[3461] | Axis Status
[3462] [ Program Status
[3464] [ MCO 302 Status
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9-47 Fault Number

Range: Funktion:

0* | [0-0][Den har bufferten innehaller larmnumret (tex. 2 foér
stromférande nolla, 4 fér natfasbortfall) for alla larm
och varningar som har intréffat sedan den senaste
aterstallningen eller starten. Buffertens kapacitet ar
maximalt atta felhandelser.

9-52 Fault Situation Counter

Range: Funktion:

0*| [0 - 1000 ] [ Denna parameter visar antalet felhandelser som
har intréffat sedan forra aterstallningen eller
starten.

9-53 Profibus Warning Word

Range: Funktion:

0*|[ [0-65535 ]| Denna parameter visar Profibus-kommunika-
tionsvarningar. Mer information finns i
handboken for Profibus.

Endast avlasn.

Bit: Betyder:
0 Anslutning till DP-master &r inte OK
1 Anvands inte
2 FDLNDL (Fiedl-bus Data link Layer) &r inte ok
3 Kommandot Tom data mottaget
4 Faktiskt varde har inte uppdaterats
5 Sokning av baudhastighet
6 PROFIBUS ASIC har ingen pagaende 6verféring
7 Initieringen av PROFIBUS misslyckades
8 Frekvensomformaren &r trippad.
9 Internt CAN-fel
10 Fel konfigurationsdata fran PLC
1 Fel ID skickat av PLC
12 Internt fel har intraffat
13 Inte konfigurerat
14 Tidsgréns aktiv
15 Varning 34 aktiv
Option: Funktion:

Denna parameter visar Profibus
faktiska baudhastighet. Profibus-
mastern staller automatiskt in
baudhastigheten.

[0] 9,6 kbit/s
[1] 19,2 kbit/s
[2] 93,75 kbit/s
[3] 187,5 kbit/s
[4] 500 kbit/s
[6] 1500 kbit/s
[7] 3000 kbit/s
[8] 6000 kbit/s
[9] 12000 kbit/s
[10] 31,25 kbit/s
[11] 45,45 kbit/s
[255] * | No baudrate found

9-64 Device Identification

Range: Funktion:

0% | [0-01][Denna parameter visar profilidentifieringen. En
utforlig beskrivning finns i handboken for Profibus,
MG.33.CX.YY.

9-65 Profile Number

Range: Funktion:

0*| [0-01]]|Denna parameter innehéller profilidentifieringen.
Byte 1 innehaller profilens nummer och byte 2
profilens versionsnummer.

OBS!

Denna parameter kan inte visas via LCP.
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9-67 Control Word 1

Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ] [ Denna parameter godtar styrordet fran en
masterklass 2 i samma format som PCD 1.

9-68 Status Word 1
Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ] [ Denna parameter ger statusordet for en
masterklass 2 i samma format som PCD 2.

9-70 Programming Set-up

Option: Funktion:

Vélj den meny som ska redigeras.

[0] [Factory setup | Anvander standarddata. Detta alternativ kan
anvéandas som datakélla om du vill aterstélla
de andra menyerna till kdnda varden.

9-72 ProfibusDriveReset

Option: Funktion:
Vid aterstallning forsvinner
frekvensomformaren fran faltbussen, vilket
kan orsaka ett kommunikationsfel fran
mastern.

9-75 DO Identification
Range: Funktion:

0* [ [0-65535] | Ger information om DO (Drive Object).

9-80 Defined Parameters (1)

Array [116]
Ingen LCPatkomst
Skrivskyddad

Range: Funktion:

0*[ [0-9999 ] Den har parametern visar en lista 6ver alla de

[9] * [ Active Set-up | Foljer den aktiva menyn som har valts i
0-10 Active Set-up.

Den héar parametern ar unik for LCP och faltbussar. Se dven
0-11 Programming Set-up.

9-71 Profibus Save Data Values

Option: Funktion:

Parametervéarden som andrats via Profibus
sparas inte automatiskt i permanent minne.
Anvand denna parameter for att aktivera en
funktion som sparar parametervarden
permanent i EEPROM, sa att andrade parame-
tervarden behalls vid stromloshet.

[0] * | Off Inaktiverar den permanenta lagringsfunktionen.
[11 | Store all Lagrar alla parametervarden for alla menyer i
setups det permanenta minnet. Valet atergar till Av [0]

nar alla parametervarden har sparats.

[2] | Store all Lagrar alla parametervarden for alla menyer i
setups det permanenta minnet. Valet atergar till Av [0]
ndr alla parametervéarden har sparats.

9-72 ProfibusDriveReset

Option: Funktion:

[0] * [ No action

[1]1 | Power-on Aterstaller frekvensomformaren vid nattillslag,
reset liksom vid effektcykel.

[31 | Comm Aterstiller endast Profibus-tillvalet, vilket &r

option reset | praktiskt efter det att vissa varden andrats i
parametergrupp 9-**till exempel9-18 Node
Address.

[ |5etup 1 Redigerar Meny 1 definierade parametrar for frekvensomformaren
[2] [Set-up 2 Redigerar Meny 2 som finns for Profibus.
[3] |Set-up 3 Redigerar Meny 3 .
9-81 Defined Parameters (2)
[4] |Set-up 4 Redigerar Meny 4

Array [116]
Ingen LCPatkomst

Skrivskyddad
Range: Funktion:
0*[ [0-9999 ] Den har parametern visar en lista dver alla de

definierade parametrarna for
frekvensomformaren som finns for Profibus.

9-82 Defined Parameters (3)

Array [116]
Ingen LCPatkomst
Skrivskyddad

Range: Funktion:

0*] [0-9999 ]| Den har parametern visar en lista 6ver alla de
definierade parametrarna for
frekvensomformaren som finns for Profibus.

9-83 Defined Parameters (4)

Array [116]
Ingen LCPatkomst
Skrivskyddad

Range: Funktion:

0*[ [0-9999](Den har parametern visar en lista dver alla de
definierade parametrarna for
frekvensomformaren som finns for Profibus.

9-84 Defined Parameters (5)
Range: Funktion:

0*| [0-9999 ]| Den har parametern visar en lista 6ver alla de
definierade parametrar for frekvensomformaren
som finns for Profibus.
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9-90 Changed Parameters (1)

Array [116]
Ingen LCPatkomst
Skrivskyddad

Range: Funktion:

0*| [0-9999 ]| Den har parametern visar en lista over alla de
parametrar for frekvensomformaren som avviker
fran fabriksinstéllningen.

9-91 Changed Parameters (2)

Array [116]
Ingen LCPatkomst
Skrivskyddad

Range: Funktion:

0*| [0-9999 ]| Den har parametern visar en lista over alla de
parametrar for frekvensomformaren som avviker
fran fabriksinstallningen.

9-92 Changed Parameters (3)

Array [116]
Ingen LCPatkomst
Skrivskyddad

Range: Funktion:

0*| [0-9999 ]| Den har parametern visar en lista over alla de
parametrar for frekvensomformaren som avviker
fran fabriksinstallningen.

9-94 Changed Parameters (5)

Array [116]
Ingen LCP adress
Endast avlasn.

Range: Funktion:

0*| [0-9999 ]| Den har parametern visar en lista 6ver alla de
parametrar for frekvensomformaren som avviker
fran fabriksinstallningen.
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3.12 Parametrar: 10-** DeviceNet CAN-
faltbuss

3.12.1 10-0* Gemensamma installningar

10-00 CAN Protocol
Option:

[0] CANopen
[1]* DeviceNet

OBS!

Tillvalen beror pa installerat tillval.

Funktion:

Visa aktivt CAN-protokoll.

10-01 Baud Rate Select

Valj overforingshastighet for faltbuss Valet maste motsvara
overforingshastigheten fér mastern och de andra féltbuss-

3.12.2 10-1* DeviceNet

10-10 Process Data Type Selection

Option: Funktion:

Vélj instansen (telegram) for datadverforing.
Tillgangliga parametrar beror pa install-
ningen av 8-10 Control Profile.

Nar 8-10 Control Profile stalls in till [0] blir
alternativenFC-profil, 10-10 Process Data Type
Selection [0] och [1] tillgangliga.

Nar 8-10 Control Profile stalls pa [5] ODVA
blir alternativ [2] och [3] i 10-10 Process Data
Type Selection tillgangliga.

Instanserna 100/150 och 101/151 &r Danfoss-
specifika. Instanserna 20/70 och 21/71 ar
ODVA-specifika profiler for vaxelstromsfrek-
vensomformare.

samma natverk maste ha en
unik adress.

10-05 Readout Transmit Error Counter
Range: Funktion:

0*]| [0-255]

Visa antalet overforingsfel i CAN-styrningen
sedan senaste nattillslag.

10-06 Readout Receive Error Counter
Range: Funktion:

0*| [0-255]

Visa antalet mottagningsfel i CAN-styrningen
sedan senaste nattillslag.

10-07 Readout Bus Off Counter
Range: Funktion:

0*| [0-255]

Visar antalet bussavstangningshandelser sedan
forra starten.

noderna. Riktlinjer for telegramval finns i handboken
Option: Funktion: for DeviceNet.
[16] 10 Kbps Observera att varje forandring av denna
1171 20 Kbps parameter kommer att genomforas
18] 50 Kbps omedelbart.
[19] 100 Kbps [0] * [ INSTANCE
[20] * 125 Kbps 100/150
[21] 250 Kbps [11 [INSTANCE
[22] 500 Kbps 101/151
[2] [ INSTANCE
20170
Range: Funktion: 31 | INSTANCE
Application [Application Val av stationsadress. Varje 21/71
dependent* dependant] station som ar ansluten till

10-11 Process Data Config Write

Vélj processkrivdata for I/O-instanser 101/151. Element [2] och [3]
i denna matris kan véljas. Element [0] och [1] i denna matris ar

fasta.

Option: Funktion:
[0] * None

[302] Minimum Reference

[303] Maximum Reference

[312] Catch up/slow Down Value
[341] Ramp 1 Ramp up Time

[342] Ramp 1 Ramp Down Time
[351] Ramp 2 Ramp up Time

[352] Ramp 2 Ramp down Time
[380] Jog Ramp Time

[381] Quick Stop Ramp Time

[411] Motor Speed Low Limit [RPM]
[412] Motor Speed Low Limit [Hz]
[413] Motor Speed High Limit [RPM]
[414] Motor Speed High Limit [Hz]
[416] Torque Limit Motor Mode
[417] Torque Limit Generator Mode
[590] Digital & Relay Bus Control
[593] Pulse Out #27 Bus Control
[595] Pulse Out #29 Bus Control
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10-11 Process Data Config Write 10-12 Process Data Config Read

Vélj processkrivdata for I/O-instanser 101/151. Element [2] och [3] Vélj processlasdata for I/O-instanser 101/151. Element [2] och [3] i
i denna matris kan véljas. Element [0] och [1] i denna matris &r denna matris kan valjas. Element [0] och [1] i denna matris &r
fasta. fasta.

Option: Funktion: Option: Funktion:

[597] Pulse Out #X30/6 Bus Control [1615
[653] Term 42 Output Bus Ctrl [1616
Terminal X30/8 Bus Control [1617
Terminal X45/1 Bus Control [1618
Terminal X45/3 Bus Control [1619
PCD Feed Forward [1620
Bus Jog 1 Speed [1621
Bus Jog 2 Speed [1622

] Fieldbus CTW 1 [1625

] Fieldbus REF 1 [1630

] FC Port CTW 1 [1632
[1686] FC Port REF 1 [1633

]

1

]

Frequency [%]

Torque [Nm]
Speed [RPM]

Motor Thermal

KTY sensor temperature

Motor Angle

Torque [%] High Res.

Torque [%]

Torque [Nm] High
DC Link Voltage

Brake Energy /s

Brake Energy /2 min

Sync Factor Master [1634 Heatsink Temp.

Sync Factor Slave [1635 Inverter Thermal

PCD 1 Write to MCO [1638 SL Controller State

[3402] PCD 2 Write to MCO [1639
[3403] PCD 3 Write to MCO [1650
[3404] PCD 4 Write to MCO [1651
[3405] PCD 5 Write to MCO [1652
[3406] PCD 6 Write to MCO [1653
[3407] PCD 7 Write to MCO [1657
[3408] PCD 8 Write to MCO [1660
[3409] PCD 9 Write to MCO [1661
[3410] PCD 10 Write to MCO [1662

Control Card Temp.

External Reference

Pulse Reference
Feedback [Unit]

Digi Pot Reference
Feedback [RPM]

Digital Input

Terminal 53 Switch Setting

Analog Input 53

Vélj processlasdata for I/O-instanser 101/151. Element [2] och [3] i 11665 Analog Output 42 [mA]

Digital Output [bin]
Freq. Input #29 [HZ]
Freq. Input #33 [Hz]

denna matris kan valjas. Element [0] och [1] i denna matris &r

fasta.

Option: Funktion: [1668

[0] *

None

[15]

Readout: actual setup

[1472]

Legacy Alarm Word

Legacy Warning Word

Leg. Ext. Status Word

Operating Hours

Running Hours

kWh Counter

Control Word

Reference [Unit]

Reference %

Status Word

Main Actual Value [%]

Custom Readout

Power [kW]

Power [hp]

[1612]

Motor Voltage

[1613]

Frequency

[1614]

Motor Current

]
]
1
]
]
]
1
1
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
1
[1663] Terminal 54 Switch Setting
1
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
1
1
1
]
]
1

Pulse Output #27 [Hz]

Pulse Output #29 [Hz]

Relay Output [bin]

Counter A

Counter B

Prec. Stop Counter

Analog In X30/11

Analog In X30/12

Analog Out X30/8 [mA]

Analog Out X45/1 [mA]

Analog Out X45/3 [mA]

Comm. Option STW

Alarm Word

Alarm Word 2

Warning Word

Warning Word 2

Ext. Status Word

Digital Input 2

PCD 1 Read from MCO
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10-12 Process Data Config Read

10-13 Warning Parameter

Vélj processldsdata for I/O-instanser 101/151. Element [2] och [3] i Range: Funktion:
denna matris kan valjas. Element [0] och [1] i denna matris &r Bit: Betyder:
fasta. 0 Bussnatverket ar inte aktivt
Option: Funktion: 1 Explicit anslutningstimeout
[3422] PCD 2 Read from MCO 2 1/0-anslutning
[3423] PCD 3 Read from MCO 3 Grénsen for fornyat forsok har natts
[3424] PCD 4 Read from MCO 4 Faktisk ar inte uppdaterad
[3425] PCD 5 Read from MCO 5 CAN-bussen av
[3426] PCD 6 Read from MCO 6 1/0-sandningsfel
[3427] PCD 7 Read from MCO 7 Initieringsfel
[3428] PCD 8 Read from MCO 8 Ingen buss tillganglig
[3429] PCD 9 Read from MCO 9 Buss av
[3430] PCD 10 Read from MCO 10 Fel, inaktiv
[3440] Digital Inputs 1" Fel, varning
[3441] Digital Outputs 12 Duplicerat MAC ID-fel
[3450] Actual Position 13 RX-kon full
[3451] Commanded Position 14 TX-kon full
[3452] Actual Master Position 15 CAN full
[3453] Slave Index Position
[3454] Master Index Position
(34551 [ Curve Postion
[3456] Track Error L&s endast fran LCP.
[3457] Synchronizing Error Option:  Funktion:
[3458] Actual Velocity Vilj referenskallan i instans 21/71 och 20/70.
[3459] Actual Master Velocity [0] * | Off | Aktiverar referens via analoga/digitala ingéngar.
[3460] Synchronizing Status
[3461] e SEis [1] On | Akriverar referensen via faltbuss.
[3462] Program Status
ot MCO 302 Stats
[3465] MCO 302 Control Lé&s endast fran LCP.
[3470] MCO Alarm Word 1 Option:  Funktion:
[3471] MCO Alarm Word 2 Valj styrkéllan i instans 21/71 och 20/70.
[4280] Saﬂ.e Option Status [0] * | Off | Aktiverar styrning via analoga/digital ingdngar.
5222 ?::;vzszieni::: [1] On [ Aktivera styrning via -faltbuss.
3123 10-2* COSfilter
Range: Funktion:
0*| [0- Yisa ett Dev'iceNet-.specifikt .varnings'ord. En b.it ar
65535 ] tilldelad varje varning. Mer information finns i
handboken for DeviceNet (MG.33.DX.YY). Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ]| Ange vardet for COS-filter 1 for att konfigurera
filtermasken for statusordet. Vid drift under
COS (Change-Of-State) filtrerar denna funktion
bort bitar i statusordet som inte ska skickas om
de andras.

10-21 COS Filter 2

Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ]| Ange vardet for COSfilter 2 for att konfigurera
filtermasken for det faktiska huvudvardet. Vid
drift under COS (Change-Of-State) filtrerar
denna funktion bort bitar i det faktiska
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10-21 COS Filter 2
Range: Funktion:

huvudvardet som inte ska skickas om de
andras.

10-22 COS Filter 3

Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ] | Ange vardet for COSfilter 3 for att konfigurera
filtermasken fér PCD 3. Vid drift under COS
(Change-Of-State) filtrerar denna funktion bort
bitar i PCD 3 som inte ska skickas om de

andras.

10-23 COS Filter 4
Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ] | Ange vérdet for COSfilter 4 for att konfigurera
filtermasken fér PCD 4. Vid drift under COS
(Change-Of-State) filtrerar denna funktion bort

bitar i PCD 4 som inte ska skickas om de
andras.

3.12.4 10-3* Parameter atkomst

Parametergrupp som ger tillgang till indexerade
parametrar och definition av programmeringsinstallning.

10-30 Array Index

Range: Funktion:
0*| [0 - 2551 [ Visa matrisparametrar. Denna parameter ar giltig
endast nér en DeviceNet-faltbuss finns installerad.
10-31 Store Data Values
Option: Funktion:
Parametervarden som andrats i DeviceNet
lagras inte automatiskt i bestandigt minne.
Anvand denna parameter for att aktivera en
funktion som sparar parametervarden
permanent i EEPROM, sa att andrade parame-
tervarden behalls vid stromldshet.
[0] * | Off Inaktiverar den permanenta lagringsfunktionen.
[1]1 | Store all Sparar alla parametervarden fran den aktiva
setups menyn i bestandigt minne. Valet atergar till Av
[0] nér alla varden har sparats.
[2] | Store all Lagrar alla parametervarden for alla menyer i
setups det permanenta minnet. Valet atergar till Av [0]
nar alla parametervarden har sparats.

10-32 Devicenet Revision

Range: Funktion:
Application [0 - 65535 ] | Visa DeviceNet-revisionsnumret.
dependent* Denna parameter anvands for att

skapa EDS-filer.

10-32 Devicenet Revision

Range: Funktion:
Application [0 - 65535 ]| Visa DeviceNet-revisionsnumret.
dependent* Denna parameter anvands for att

skapa EDS-filer.

10-33 Store Always

Option: Funktion:

[0] * [ Off | Inaktivera lagring i bestandigt minne.

[11 [On | Lagrar dataparametrar som tagits emot via DeviceNet i

EEPROM, bestandigt minne.

10-39 Devicenet F Parameters

Matris [1000]
Ingen LCPatkomst

Range: Funktion:

0*| [0-01]|Den har parametern anvands for att konfigurera
frekvensomformaren via DeviceNet och skapa EDS-
filen.
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3.13 Parametrar: 12-** Ethernet

3.13.1 12-0* IP-installningar

12-00 [P-adresstilldelning

Option: Funktion:

Viljer IP-adresstilldelningsmetod
[0] * | Manuell | IP-adressen kan stallas in i IP-adress i 12-01 IP
Address.

[11 [DHCP | IP-adressen tilldelas via DHCP-servern.
[2] |BOOTP | IP-adressen tilldelas via BOOTP-servern.
Range: Funktion:
[000.000.000.000 - Konfigurera tillvalets IP-adress.
255.255.255.255] Skrivskyddad om 12-00 IP Address

Assignment &r installd pa DHCP eller
BOOTP.

12-02 Subnatmask

Range: Funktion:
[000.000.000.000 - Konfigurera tillvalets IP-subnatmask.
255.255.255.255] Skrivskyddad om 12-00 IP Address

Assignment ar installd pa DHCP eller
BOOTP.

12-03 Default Gateway

Range: Funktion:
[000.000.000.000 - Konfigurera tillvalets IP-standard-
255.255.255.255] gateway. Skrivskyddad om 12-00 IP

Address Assignment ar instélld pa
DHCP eller BOOTP.

12-04 DHCP-server

Range: Funktion:
[000.000.000.000 - Skrivskyddad. Visar den hittade
255.255.255.255] DHCP- eller BOOTP-serverns IP-
adress.

OBS!

En effektcykel ar nodvandig efter manuell instéllning av IP-
parametrar.

12-05 Lease Expires

Range: Funktion:
Application [Application Skrivskyddad. Visar den
dependent* dependant] aterstaende lease-tiden for

den aktuella DHCP-tilldelade
IP-adressen.

12-06 Name Servers
Range: Funktion:

0*| [0 - 2147483647 ]| IP-adresserna pa DNS-servrar. Kan
automatiskt tilldelas vid anvandning av
DHCP.

12-07 Domain Name

Range: Funktion:
0| [0-2147483647 ] | Domannamn pa det inkopplade natverket.
Kan automatiskt tilldelas vid anvandning

av DHCP.

12-08 Vardnamn

Funktion:

| Tom | [0-19 tecken] | Logiskt (givet) namn pa tillvalet.

12-09 Physical Address
Range: Funktion:
0*| [0-0] | Visar tillvalets skrivskyddad fysiska adress (MAC).

3.13.2 12-1* Ethernet-lankpar.

12-1* Ethernet-lankpar.

Option: Funktion:

Géller hela parametergruppen.
[0] |Port1
[11 | Port2

12-10 Link Status

Option: Funktion:

Skrivskyddad. Visar lankstatus pa Ethernetportarna.
[0] | No Link
[1] | Link

12-11 Link Duration

Range: Funktion:
Application [Application Skrivskyddad. Visar
dependent* dependant] varaktighet pa den aktuella

upplankningen pa varje port
i dd:hh:mm:ss.

12-12 Auto Negotiation
Option: Funktion:

Konfigurerar automatisk férhandling av Ethernet-lankpa-
rametrarna for varje port: PA eller AV.

[0] [ OFF | Ldnkhastighet och Lédnk Duplex kan konfigureras i
12-13 Link Speedoch 12-14 Link Duplex.

[1]]|Pa

12-13 Lénkhastighet

Option: Funktion:
Staller in lankhastigheten for varje port till 10
eller 100 Mbps. Om 12-12 Auto Negotiation &r
installt pa: PA ar parametern skrivskyddad och
visar den aktuella lankhastigheten. Ingen visas
om lanken &r bruten.

[0] * | Ingen

[11 |10 Mbps

[2] | 100 Mbps

122 MG33MDO7 - VLT® ett registrerat varumérke som tillhér Danfoss



Parameterbeskrivning FC300 Programmeringshandbok

12-14 Link Duplex

12-27 Primary Master

Option: Funktion: Range: Funktion:
Tvingar fram duplex for varje port till hel eller som har det vardet kan etablera en
halv duplex. Om 72-12 Auto Negotiation ar anslutning for att styra frekvensom-
installt pa: PA ar parametern skrivskyddad. formaren. | system med en reservmaster bor

0] | Half Duplex du lata parametern ha vardet noll (0.0.0.0).

[1] * | Full Duplex

12-28 Lagra datavarden

3.13.3 12-2* Processdata Option: Funktion:

Denna parameter aktiverar en funktion som

. lagrar alla parametervdrden permanent i
12-20 Kontrollinstans

EEPROM-minnet, sa att andrade parameter-

Range: Funktion: virden behélls vid strdmavbrott.
[Ingen, 20, 21, 100, | Skrivskyddad. Visar anslutningspunkten Parametern atergar till AV.
101, 103] for ursprung-mal. Om det inte finns [0] * | OFF Spara-funktionen ar inaktiv.
nagon anslutning visas Ingen. [11 |Lagra alla Alla parametervarden kommer att lagras i det

menyer fasta minnet i alla fyra menyer.

12-21 Skriv processdatakonfig.
Range: Funktion: 12-29 Lagra alltid
Option:  Funktion:

| | [[0 - 9] PCD las 0 - 9] | Konfiguration av lasbar processdata.

OBSI Aktiverar funktioneen som alltid lagrar mottagen
' parameterdata i det fasta minnet (EEPROM).

Nar du konfigurerar 2-ords (32-bitars) las-/skrivparametrar [0] * | OFF

anvander du 2 konsekutiva matriser i 12-21 Process Data 0 | s

Config Write och 12-22 Process Data Config Read.
3.13.4 12-3* EtherNet/IP

12-22 Lé&s processdatakonfig.

Range: Funktion: 12-30 Varningsparameter

| | [[0 - 9] PCD las 0 - 9] | Konfiguration av lasbar processdata.

Range: Funktion:
12-23 Process Data Config Write Size [0000 - | Skrivskyddad. Visar det EtherNet/IP-specifika
Range: Funktion: FFFF hex] [ statusordet pa 16 bitar.
16*| [1-32 ]| Anger det antal bitar som skickas fran frekven- Bit Beskrivning
somformaren som processdata. Instéllningen Agd

raknas fran hoger (LSB). Vérdet 1 innebar att bara
den minst viktiga signalbiten kommer att

Anvands inte

Konfigurerat

overforas fran frekvensomformaren.

Anvands inte

Anvands inte

12-24 Process Data Config Read Size
Range: Funktion:

Anvands inte

Anvands inte

16*| [1-32]|Anger det antal bitar som skickas till frekvensom-
formaren som processdata. Instéllningen raknas
fran hoger (LSB). Vérdet 1 innebar att bara den

Anvands inte

O |IN|Ooo|jn|h|lW|IN]I—=]|O

Mindre aterstéllningsbart fel

. o . o . 9 Mindre icke-aterstallningsbart fel
minst viktiga signalbiten kommer att 6verforas till
- . . 10 Storre aterstallningsbart fel
frekvensomformaren. Féregaende bitar anges till
noll 1 Storre icke-aterstéllningsbart fel
12 Anvéands inte

Anvands inte

—_
w

12-27 Primary Master

14 Anvands inte

Range: Funktion:

15 Anvands inte

0*| [O- Styr masterns atkomst till processdata.
4294967295 ] Vardet noll (0.0.0.0) innebar att en annan

master direkt kan ta 6ver och styra frekven- 12-31 Nétreferens

somformaren om anslutningen forsvinner " .
Option:  Funktion:

eller stangs ned. Om du anger ett IP-

nummer innebir det att bara en master Skrivskyddad. Visar referenskallan i instans 21/71.

[0] * | OFF [ Referens fran natverket ar inte aktiv.
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12-31 Nétreferens

Option:  Funktion:

12-59 EtherCAT Status

Range: Funktion:

| [1] | On | Referensen fran natverket ar aktiv.

12-32 Nétstyrning

Option: Funktion:

Skrivskyddad. Visar styrkéllan i instans 21/71.
[0] * | OFF | Styrning via natverket dr inte aktiv.
[1 On Styrning via natverket ar aktiv.

12-33 CIP-revision

0% | [0 - 4294967295 ] | Den har parametern innehaller
statusuppgifter om EtherCAT-granssnittet.
Se EtherCAT-handboken om du vill ha
narmare information.

12-80 FTP Server
Option:
[0] * | Disabled

Funktion:

Inaktiverar den inbyggda webbservern.

Option: Funktion: [1] Enabled [ Aktiverar den inbyggda webbservern.
Skrivskyddad. Visar CIP-
) ) 12-81 HTTP Server
version av tillvalets
programvara. Option: Funktion:
[0] [ Hbgsta programvaruversion (00 [0] * | Disabled [ Inaktiverar den inbyggda HTTP-servern.
- 99) [1] Enabled Aktiverar den inbyggda HTTP-servern.
[1] | Lagsta programvaruversion (00 -
%) 12-82 SMTP Service

12-34 CIP-produktkod

Option: Funktion:

Range: Funktion: [0] * | Disabled [ Inaktiverar tillvalets SMTP-tjansten (e-post).
1100 (FC 302) 1110 [0 - 9999] | Skrivskyddad. Visar CIP- [1] Enabled Aktiverar tillvalets SMTP-tjdnsten (e-post).
(FC 301)* produktkoden.

12-37 COS start ej mojig timer

Range: Funktion:
[0 - 65,535 | Skrivskyddad timer for forhindrande Tillstands-
ms] andrare. Om tillvalet ar konfigurerat for COS-

drift kan denna timer konfigureras i ett Forward
Open-telegram for att férhindra att kontinuerligt
andrade PCD-data skapar utokad natverkstrafik.
Timerns tidsintervall ar i millisekunder, 0 =
inaktiverad.

12-38 COS-filter
Range:

[[0 - 9] Filter 0 - 9
(0000 - FFFFhex)]

Funktion:

Tillstdndsandrare PCD-filter. Staller in en
filtermask for varje ord i processdata
vid drift i COS-lage. Enstaka bitar i
PCD:er kan filtreras ut eller in.

12-50 Configured Station Alias

Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ] [ Parametern visar frekvensomformarens konfigu-
rerade EtherCAT-stationsalias. Andringar
aktiveras forst efter en effektcykel.

12-51 Configured Station Address

Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ] [ Parametern visar den konfigurerade stationsad-
ressen. Parametern kan bara stallas in av
mastern vid start.

12-89 Transent Socket Channel Port

Range: Funktion:

0*| [0 - 9999] [ Konfigurerar TCP-portnumret for den
transparenta socket-kanalen. Darmed gar det att
skicka FC-telegram pa Ethernet via TCP.
Standardvérdet dr 4000, O betyder inaktiverad.

12-90 Cable Diagnostic

Option: Funktion:

Aktiverar/Inaktiverar avancerad kabeldiagnostik-
funktion. Om kabeldiagnostik ar aktiverat kan
avstandet till kabelfel lasas av i 12-93 Cable Error
Length. Parametern atertar fabriksinstaliningen
Inaktiverad nar diagnostiken ar avslutat.

[0] * | Disabled
[11 | Enabled

OBS!

Kabeldiagnostik utfors endast pa portar utan upplankning
(se 12-10 Link Status, Lénkstatus).

12-91 Automatisk korsning

Option: Funktion:

[0] [Inaktivera | Inaktiverar den automatiska korsningsfunktionen.
[1] * | Aktivera

OBS!

Inaktivering av den automatiska korsningsfunktionen
kraver korsade Ethernet-kablar fér Daisy Chain-alternativ.

Aktiverar automatisk korsningsfunktion.
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12-92 IGMP-snooping

Option: Funktion:
Detta forhindrar att Ethernet-protokollstacken
svammar over genom att bara vidarebefordra

multicast-paket till portar som ar medlemmar i
multicast-gruppen

Inaktiverar IGMP-snopingfunktionen.

Aktiverar IGMP-snopingfunktionen.

[0] [Inaktivera
[1] * | Aktivera

12-93 Cable Error Length

Range: Funktion:
0*| [0 - Om kabeldiagnostik ar aktiverat i 72-90 Cable
65535 ] Diagnostic ar den inbyggda switchen tillgéanglig

via TDR (Time Domain Reflectometry). Detta ar
en matningsteknik som kanner av. gemensamma
kabelproblem som 6ppna kretsar, kortslutning
och impedans felmatchningar eller brott pa
overforingskablar. Avstandet fran tillvalet till felet
visas i meter med en noggrannhet pd +/- 2
meter. 0 innebdr att inga fel kants av.

12-94 Broadcast Storm Protection

Range: Funktion:
-1 %*| [-1- [Den inbyggda switchen kan skydda switch-
20 %] | systemet fran att ta emot for manga broadcast-

paket, nagot som kan anvanda upp
natverksresurser. Vardet indikerar ett procenttal av
den totala bandbredden som tillats for broadcast-
meddelanden.

Exempel:

AV innebar att filtret ar inaktiverat - alla
broadcast-meddelanden tillats passera. Vardet 0 %
innebdr att inga broadcast-meddelanden tillats
passera. Ett varde pa 10 % innebar att 10 % av
den totala bandbredden tillats for broadcast-
meddelanden.

12-95 Broadcast Storm Filter

Option: Funktion:
Galler 12-94 Broadcast Storm
Protection, om Broadcast Storm
Protection ocksa ska innefatta
Multicast-telegram.

[0] * | Broadcast only

[1] | Broadcast &

Multicast

12-96 Port Config
Aktivera/inaktiverar portspeglings-funktionen. For felsékning med
ett analysverktyg for natverk.

Option: Funktion:
[0] * Normal Ingen portspegling
[1] Mirror Port 1 to 2 All nétverkstrafik pa port 1

speglas pa port 2.

12-96 Port Config

Aktivera/inaktiverar portspeglings-funktionen. For felsékning med

ett analysverktyg for natverk.

Option: Funktion:

[2] Mirror Port 2 to 1 All natverkstrafik pa port 2
speglas pa port 1.

[254] Mirror Int. Port to 1

[255] Mirror Int. Port to 2

12-98 Interface Counters
Range: Funktion:

4000*

Skrivskyddad. Avancerade granssnitts-
réknare, fran den inbyggda switchen
kan anvandas felsokning pa lag niva.

[0 - 4294967296 ]

Parametern visar en summa av port 1
+ port 2.

12-99 Media Counters

Range: Funktion:
0*| [0 - 4294967296 ]

Skrivskyddad. Avancerade granssnitts-
raknare, fran den inbyggda switchen kan
anvandas felsokning pa lag niva.
Parametern visar en summa av port 1 +
port 2.
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3.14 Parametrar: 13-** Smart Logic Control

3.14.1 Prog. funktioner

Smart Logic Control (SLC) &r i grunden en sekvens av
anvandardefinierade atgarder (se 13-52 SL Controller Action
[x]) som SLC utfér ndar motsvarande anvandardefinierad
hdndelse (se 13-51 SL Controller Event [x]) utvdarderas som
SANT av SLC..

Villkoret for en handelse kan vara en viss status eller att
uteffekten fran en logisk regel eller komparator ar SANN.
Detta leder till en kopplad Atgard enligt bilden:

Par. 13-51 Par. 13-51 2
SL Controller Event SL Controller Action ~
&
o
o
™M
Running Coast
Warning Start timer
Torque limit Set Do X low

Digital inpute X 30/2 Select set-up 2

Par. 13-43
Logic Rule Operator 2

D
+D

Par.13-43
Comparator Operator

<

'FRUE longer than..

Handelser och dtgdrder &r alla numrerade och samman-
lankade i par (tillstand). Detta innebar att nar hdndelse [0]
intraffar (tilldelas vardet SANT) utférs dtgdrd [0]. Darefter
kommer villkoren for hédndelse [1] att utvarderas och om
resultatet blir SANT kommer dtgdird [1] att utforas osv.
Endast en hdndelse utvarderas at gangen. Om en handelse
utvdarderas som FALSKT hander ingenting (i SLC) under den
pagaende genomsokningsperioden och inga andra
hdndelser kommer att utvdrderas. Detta innebar att nar SLC
startar utvarderar den hdndelse [0] (och endast hdndelse
[0]) vid varje genomsokningsperiod. Endast nar hédndelse [0]
utvdarderas som SANT kommer SLC att utfoéra atgard [0] och
paborja utvdrdering av handelse [1]. Det gar att
programmera fradn 1 till 20 hdndelser och dtgdrder.

Nar den sista hdndelsen/dtgdrden har utforts borjar
sekvensen om igen fran hdndelse [0]/Gtgdird [0]. Bilden visar
ett exempel med tre handelser / dtgarder:

Start- 130BA062.13
héndelse P13-01

State 1
Héndelse 1/
Atgard 1

State 2
Handelse 2/

Stop-

handelse Atgard 2
P13-02
~-~—
\\ \\ Stop-
\ handelse
\ P13-02

State 4

Handelse 4/
Rtgérd 4
State 3
H&ndelse 3/
Atgard 3

/
/

e
// Stop-
- handelse P13-02

Start och stopp av SLC:

Du kan starta och stoppa SLCgenom att valja Pa [1] eller
Av [0] i13-00 SL Controller Mode. SLC startar alltid i lage 0
(dar den utvdrderar handelse [0]). SLC startar ndr starthan-
delsen (som definieras i 13-01 Start Event) utvdrderas som
SANN (forutsatt att Pd [1] valts i 13-00 SL Controller Mode).
SLC-regulatorn stoppar nar Stophandelsen (73-02 Stop
Event) ar SANT. 13-03 Reset SLC aterstéller alla SLC-
parametrar och startar programmeringen fran borjan.

3.14.2 13-0* SLC -installningar

Anvand SLC-instéllningar for aktivering, inaktivering och
aterstéllning av Smart Logic Control. Logikfunktionerna och
komparatorerna kors alltid i bakgrunden, vilket 6ppnar for
separat styrning av digitala ingadngar och utgangar hos .

13-00 SL Controller Mode

Option: Funktion:
[0] Off Inaktiverar Smart Logic Controller.
[1] On Aktiverar Smart Logic Controller.

13-01 Start Event

Option: Funktion:

[0] * | False Vélj boolesk ingang (SANT eller FALSKT)
for att aktivera Smart Logic Control .
Falskt [0] for in det fasta vardet - FALSE

[1] True Sant [1] anger det fasta vdrdet - TRUE.

[2] Running Kér [2] Motorn ar igang.

[3] In range Inom intervall [3] Motorn kor inom det

programmerade strém- och varvtals-
omrade som stéllts in i 4-50 Warning
Current Low till 4-53 Warning Speed High.

[4] On reference Enligt referens [4] Motorn kors enligt

referens.

[5] Torque limit Momentgréns [5] Momentgréansen som

angetts i 4-16 Torque Limit Motor Mode

126 MG33MDO07 - VLT® ett registrerat varumérke som tillhér Danfoss



Dt

Parameterbeskrivning

FC300 Programmeringshandbok

13-01 Start Event

13-01 Start Event

Option: Funktion: Option: Funktion:
eller 4-17 Torque Limit Generator Mode, [21] | Alarm (trip lock) | Larm (tripplast) [21] Ett (tripplas)larm &r
har 6verskridits. aktivt.
[6] | Current limit Strémbegrdnsning [6] Motorstrom- [22] | Comparator O Komparator 0 [22] Anvénd resultatet fran
gransen, installd i 4-18 Current Limit har komparator 0.
EARGEE: [23] [ Comparator 1 Komparator 1 [23] Anvand resultatet fran
[7] Out of current Utanfor stromomr. [7] Motorstrommen komparator 1.
range ligger utanfor det omrade som angetts i [24] | Comparator 2 Komparator 2 [24] Anvand resultatet fran
4-18 Current Limit.
komparator 2.
(8] 7 o el e (AT S 7 (B [25] [ Comparator 3 Komparator 3 [25] Anvand resultatet fran
an den som angetts i 4-50 Warning
komparator 3.
Current Low.
— [26] [ Logic rule 0 Logisk regel 0 [26] Anvéand resultatet fran
[9] Above | high Over I, h6g [9]: Motorns strom ar hogre .
logisk regel 0.
an den som angetts i 4-51 Warning
Current High. [27] | Logic rule 1 Logisk regel 1 [27] Anvénd resultatet frén
logisk regel 1.
[10] [Out of speed Utanfor varvtalsomr. [10] Utvarvtalet
range ligger utanfér det omrade som har [28] [ Logic rule 2 Logisk regel 2 [28] Anvand resultatet frén
stallts in 4-52 Warning Speed Low och logisk regel 2.
4-53 Warning Speed High. [29] | Logic rule 3 Logisk regel 3 [29] Anvand resultatet frén
[11] | Below speed low | Under varvtal, lég [11] Utvarvtalet &r logisk regel 3.
lagre n det som angetts i 4-52 Warning [33] | Digital input Digital ingéng DI18 [33] Anvand
Speed Low. DI18 resultatet pé digital ingang 18.
[12] [Above speed Over varvtal, hég [12] Utvarvtalet &r [34] |Digital input Digital ingéng DI19 [34] Anvénd
high hégre &n det som angetts i DI19 resultatet pé digital ingéng 19.
4-53 Warning Speed High.
[35] [ Digital input Digital ingdng DI27 [35] Anvand
[13] | Out of feedb. Utanfér aterk.omr. Omréade [13] DI27 resultatet pa digital ingang 27.
range Aterkopplingen ligger utanfor det — —— —
omrade som har angetts i 4-56 Warning [36] | Digital input Digita mgar:g PI?7 [.35] oAnvand
Feedback Low och 4-57 Warning DI29 resultatet pd digital ingang 29.
Feedback High. [37] | Digital input Digital ingdng DI32 [37] Anvand
[14] [Below feedb. Under dterk. Ldg [14] Aterkopplingen BEZ etk ) ClEhel gty &2
low understiger gransen som angetts i [38] | Digital input Digital ingdng DI33 [38] Anvand
4-56 Warning Feedback Low. DI33 resultatet pa digital ingédng 33.
[15] | Above feedb. Over dterk. Hog [15] Aterkopplingen [39] | Start command | Startkommando [39] Ett startkommando
high Overstiger gransen som angetts i har angetts.
457 Warning Feedback High. [40] [ Drive stopped Drive stoppad [40] Ett stoppkommando
[16] [ Thermal warning [ Termisk varning [16] Termisk varning (Jogg, Stopp, Qstopp, Rulla ut) utfardas
slas pa nar temperaturen overskrider - och inte fran sjdlva SLC.
ez {0 e, [41] | Reset Trip Aterstdll tripp [41] En aterstallning
frekvensomformaren, bromsmotstandet "
utfardas.
eller termistorn.
[42] | Auto-reset Trip | Autodterstdll tripp [42] En autoater-
[17] | Mains out of Ndt utanfor intervall [17] Natspanningen - ..
stéllning utfors.
range ligger utanfoér det angivna spanningsin-
tervallet. [43] [ Ok key OK-knapp [43] [OK]-knappen trycks ned.
[18] | Reversing Reversering [18] Utgangen &r hég nar [44] | Reset key Reset-knapp [44] [Reset]-knappen trycks
frekvensomformaren kérs moturs (det ned.
logiska resultatet av statusbitarna "kor" [45] | Left key Viénsterknapp [45] [<]-knappen trycks
OCH "bakat"). ned.
[19] | Warning Varning [19] En varning &r aktiv. [46] | Right key Hégerknapp [46] [>1-knappen trycks ned.
[20] [ Alarm (trip) Larm (tripp) [20] Ett (tripp)larm &r aktivt.
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13-01 Start Event

13-02 Stop Event

Option: Funktion: Vilj boolesk ingéng (SANT eller FALSKT) for att aktivera Smart
[47] |Up key Uppdtknapp [47] [A]-knappen trycks Logic Contral .
ned. Option: Funktion:
[48] | Down key Neddtknapp [48] [¥]-knappen trycks ned. 25] | Comparator 3
[26] | Logic rule 0
[50] | Comparator 4 Komparator 4 [50] Anvand resultatet fran 1271 | Logic rule 1
komparator 4. 28] | Logic rule 2
[51] [ Comparator 5 Komparator 5 [51] Anvand resultatet fran [29] | Logic rule 3
komparator 5. [30] [SL Time-out O
[60] [ Logic rule 4 Logisk regel 4 [60] Anvéand resultatet fran [31] |SL Time-out 1
|OgiSk regel 4. [32] SL Time-out 2
[33] [ Digital input DI18
[61] |Logic rule 5 Logisk regel 5 [61] Anvand resultatet fran —
[34] [ Digital input DI19
logisk regel 5. —
[35] [ Digital input DI27
[94] |RS Flipflop 0 [36] | Digital input DI29
[95] [RS Flipflop 1 [37] | Digital input DI32
[96] | RS Flipflop 2 [38] [ Digital input DI33
[97] |RS Flipflop 3 [39] | Start command
[98] |RS Flipflop 4 [40] | Drive stopped
[99] | RS Flipflop 5 [41] | Reset Trip
[100] | RS Flipflop 6 [42] |Auto-reset Trip
[101] | RS Flipflop 7 [43] | Ok key
13-02 Stop Event [44] | Reset key
. . N . [45] | Left key
Vélj boolesk ingdng (SANT eller FALSKT) for att aktivera Smart -
. [46] | Right key
Logic Control .
. . [47] | Up key
Option: Funktion: [48] | Down key
[0] * | False Beskrivningar 6ver [0] - [61] finns i [50] | Comparator 4
13-01 Start Event Starthdndelse [51] | Comparator 5
[1] True [60] | Logic rule 4
[2] Running [61] | Logic rule 5
[3] In range [70] |SL Time-out 3 SL-tidsgréinsen 3 [70] Smart Logic
[4] | On reference Controller-timer 3 uppnadde
[5] Torque limit tidsgransen.
[6] Current limit [71] [SL Time-out 4 SL-tidsgréinsen 4 [71] Smart Logic
[71 | Out of current range Controller-timer 4 uppnadde
[8] Below | low tidsgransen.
5] Above | high [72] | SL Time-out 5 SL-tidsgrénsen 5 [72] Smart Logic
[10] | Out of speed range Controller-timer 5 uppnadde
[11] | Below speed low tidsgransen.
[12] [Above speed high - - - -
[13] | Out of feedb. range [73] | SL Time-out 6 ZL—tldsg"rans.en 6 ([573] Sm?(;td Logic
[14] | Below feedb. low .ontr? er-timer 6 uppnadde
tidsgransen.
[15] [ Above feedb. high
[16] [Thermal warning [74] | SL Time-out 7 SL-tidsgrénsen 7 [74] Smart Logic
[17] | Mains out of range Controller-timer 7 uppnadde
[18] | Reversing tidsgransen.
[19] [Warning [75] | Start command given
[20] | Alarm (trip) [76] | Digital input x30/2
[21] [ Alarm (trip lock) [77] | Digital input x30/3
[22] [ Comparator O [78] [ Digital input x30/4
[23] [ Comparator 1 [79] | Digital input x46/1
[24] | Comparator 2 [80] [ Digital input x46/3
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13-02 Stop Event

Vélj boolesk ingdng (SANT eller FALSKT) for att aktivera Smart

Logic Control .
Option: Funktion:

[81] [ Digital input x46/5

Par. LC-11 2

Comparator Operator IN
Par.LC-10 2
Comparator Operand < §
Par.LC-12 TRUE longer than.

Comparator Value

[82] | Digital input x46/7
[83] [ Digital input x46/9
[84] | Digital input x46/11
[85] | Digital input x46/13
[90] [ ATEX ETR cur. warning

Gar att valja om 7-90 Motor
Thermal Protection ar installt pa
[20] eller [21]. Om larmet 164
ATEX ETR cur.lim.alarm &r
aktiverat blir utgéngen 1.

[91] | ATEX ETR cur. alarm Gar att valja om 7-90 Motor
Thermal Protection é&r installt pa

[20] eller [21]. Om larmet 166

Dessutom finns det digitala vdarden som jamfors med fasta
tidsvarden. En forklaring finns i 13-10 Comparator Operand.
Komparatorer utvarderas en gang varje genomsoknings-
period. Anvénd resultatet (SANT eller FALSKT) direkt. Alla
parametrar i denna parametergrupp ar matrisparametrar
med index O till 5. Valj index 0 for att programmera
Komparator 0, index 1 for att programmera Komparator 1,
och sa vidare.

13-10 Comparator Operand

ATEX ETR freq.lim.alarm ar Array [6]
aktiverat blir utgangen 1. Option: Funktion:
[92] | ATEX ETR freq. warning | Gar att valja om 7-90 Motor Val [1] till [31] &r variabler som jamfors
Thermal Protection ar installt pa baserat pa deras varden. Val [50] till
[20] eller [21]. Om larmet 163 [186] ar digitala varden (SANT/FALSKT)
ATEX ETR cur.lim.warning &r dar jamforelsen baseras pa den tid
aktiverat blir utgdngen 1. under vilken de &r instéllda pa SANT
[93] [ATEX ETR freq. alarm Gar att valja om 7-90 Motor eltar AL e Tl Capeierer
Thermal Protection ar installt pa Of’ ?rator. . )
[20] eller [211. Om vamningen 165 Vilj den variabel som ska dvervakas av
ATEX ETR freq.lim.warning ar [CREIEEINE
aktiverad blir utgangen 1. [0] * | DISABLED INAKTIVERAD [0] Komparatorn ar
[94] |RS Flipflop 0 inaktiverad.
[95] |RS Flipflop 1 [1 Reference Referens [1] Den resulterande externa
[96] | RS Flipflop 2 referensen (inte lokal) i procent.
(971 |RsS Flipflop 3 [2] |Feedback Aterkoppling [2] | enheten [v/m] eller
[98] | RS Flipflop 4 [Hz]
[99] |RS Flipflop 5
[3] Motor speed Motorvarvtal [3] [v/m] eller [HzZ]
[100] | RS Flipflop 6
11011 | RS Flipflop 7 [4] Motor current Motorstrom [4] [A]
[5] Motor torque Motormoment [5] [Nm]
1303 Reset SLC d
Option: Funktion: [6] Motor power Motoreffekt [6] [kW] eller [hp]
[0] * [ Do not reset | Behaller de férprogrammerade install- [71 | Motor voltage Motorspdinning [7] [V]
SLC ningarna i alla parametrar for grupp 13 (13- 18] DC-link voltage | DC-busspéinning [8] [V]
- [9] Motor thermal Motor, termisk [9] i procent.
[1] [ Reset SLC Aterstaller alla parametrar for grupp 13 (13-
*#) till standardinstallningarna [10] [ Drive thermal VLT, termisk [10] Uttryckt i procent.
[11] [Heat sink temp. | Kylplattans temp. [11] i procent.
3.14.3 13-1* Komparatorer [12] [ Analog input Analog ingdng Al53 [12] i procent.
Al53
Komparatorer anvénds for jamforelse av kontinuerliga [13] | Analog input | Analog ingdng Al54 [13]1 procent.
variabler (dvs. utfrekvens, utstrém, analog ingang osv.) Al54
med fasta forinstillda varden. [14] [ Analog input Analog ingdng AIFB10 [14] [V]. AIFB10 &r
AIFB10 intern 10 V-forsorjning.
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13-10 Comparator Operand

13-10 Comparator Operand

Array [6] Array [6]

Option: Funktion: Option: Funktion:

[15] [ Analog input Analog ingang AlS24V [15] [V] Analog [66] [ Current limit Strémbegrdnsning [66] Motorstrém-

AlS24V ingang AICCT [17] [°]. AIS24V &r switch gransen, installd i 4-18 Current Limit har
mode-stromforsorjningen: SMPS 24 V. overskridits.

[17] | Analog input Analog ingang AICCT [17] [°]. AICCTstyr- [67] | Out of current Utanfér stromomr. [67] Motorstrommen

AICCT kortstemperatur. range ligger utanfor det omrade som angetts i

[18] [Pulse input FI29 | Pulsingdng FI29 [18] i procent. 418 CurrentLimit-

[19] | Pulse input FI33 | Pulsingang FI33 [19] i procent, [68] |Below I low Under |, Idg [68] Motorns strom &r lagre

an den som angetts i 4-50 Warning

[20] | Alarm number Larmnummer [20] Felnumret. Current Low.

[21] | Warning number [69] | Above | high Over I, hég [69]: Motorns strém &r hégre

[22] [Analog input an den som angetts i 4-51 Warning

x30 11 Current High.
[23] [ Analog input
30 129 P [70] | Out of speed Utanfér varvtalsomr. [70] Utvarvtalet
X

R y = 7 ] fvil el range ligger utanfor det omrade som har

(301 ounter dknare A [30] Antal pulsta stallts in i 4-52 Warning Speed Low och

[31] | Counter B Rdknare B [31] Antal pulstal 4-53 Warning Speed High.

[50] | FALSE Falskt [50] for in det fasta vardet for [71] | Below speed Under varvtal, Iag [71] Utvarvtalet ar
falskt i komparatorn. low lagre an det som angetts i 4-52 Warning

[51] [TRUE Sant [51] for in det fasta vardet for sant S e
i komparatorn. [72] | Above speed Over varvtal, hég [72] Utvarvtalet &r

[52] [ Control ready Styrning klar [52]: Styrkortet har high hogre an <'jet som angetts :
natspanning. 4-53 Warning Speed High.

[53] | Drive ready Enhet klar [53] Innebar att [75] | Out of feedb. Lg/tanfc'ir at.erk.omr-. Omrade [7"5]
frekvensomformaren ar klar for drift och range Ater[<oppllngen ligger uta.nfor det .
har signal pa styrkortet. omrade som har angetts i 4-56 Warning

Feedback Low och 4-57 Warning

[54] [ Running Kér [54] Motorn ar igang. Feedback High.

[55] [Reversing Reversering [55] Utgéngen ar hég nar [76] |Below feedb. Under dterk. Lag [76] Aterkopplingen
frekvensomformaren koérs moturs (det low understiger gransen som angetts i
logiska resultatet av statusbitarna "kor" 4-56 Warning Feedback Low.

OCH "bakat"). _ _
[77] | Above feedb. Over dterk. Hog [77] Aterkopplingen

[56] [In range Inom intervall [56] Motorn kér inom det high bverstiger grinsen som angetts i
programmerade strém- och varvtalsin- 4-57 Warning Feedback High.
tervall som stallts in i 4-50 Warning - - - - - -
Current Low till 4-53 Warning Speed High. [80] [ Thermal warning | Termisk varning [80] Termisk varning slas

pa nér temperaturen Overskrider

[60] | On reference Enligt referens [60] Motorn kors enligt grénsen fr motorn,
referens. frekvensomformaren, bromsmotstandet

[61] [Below reference, | Under referens, ldg [61] Motorn kors eller termistorn.

low under vérdet som har angetts i [82] |Mains out of Nt utanfor intervall [82] Natspanningen
4-54 Warning Reference Low range ligger utanfor det angivna spanningsin-

[62] | Above ref, high | Over referens, hég [62] Motorn kors dver tervallet.
vardet som har angetts i 4-55 Warning [85] | Warning Varning [85] En varning ar aktiv.
Reference High

[86] [ Alarm (trip) Larm (tripp) [86] Ett (tripp)larm &r aktivt.

[65] | Torque limit Momentgrdns [65] Momentgransen som - —— —— -
angetts i 4-16 Torque Limit Motor Mode [87] | Alarm (trip lock) Lar.m (tripplast) [87] Ett (tripplas)larm &r
eller 4-17 Torque Limit Generator Mode aktivt.
har 6verskridits. [90] | Bus OK Buss OK [90] Kommunikationen via den

seriella kommunikationsporten &r aktiv
(ingen timeout).
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13-10 Comparator Operand 13-10 Comparator Operand

Array [6] Array [6]
Option: Funktion: Option: Funktion:
[91] | Torque limit & Momentgréins & stopp [91] Om [126] | SL Time-out 6 SL Timeout 6 [126] Resultatet av SLC
stop frekvensomformaren har fatt en timer 6.
stoppsignal och befinner sig pa [1271 | SL Time-out 7 | SL Timeout 7 [127] Resultatet av SLC
momentgransen ar signalen logisk "0". .
timer 7.
BRI LG RGN PR e il 11301 | Digital input Digital ingéng DI18 [130] Digital ingang
(IGBT) kortsluten. DIT8 18. Hg = Sant.
[93] | Mech. brake Mek. bromusstyrn.mg [93] Den mekaniska [131] | Digital input Digital ingang DI19 [131] Digital ingang
control bromsen ar aktiv. DIT9 19, Hag = Sant,
(2] | Sete diEg el [132] | Digital input Digital ingdng DI27 [132] Digital ingang
[100] | Comparator 0 Komparator 0 [100] Resultatet fran D27 27. Hog = Sant.
komparator 0.
[133] [ Digital input Digital ingang DI29 [133] Digital ingang
[101] | Comparator 1 Komparator 1 [101] Resultatet fran DI29 29. Hog = Sant.
komparator 1.
[134] | Digital input Digital ingang DI32 [134] Digital ingang
[102] | Comparator 2 Komparator 2 [102] Resultatet fran DI32 32, Hig = Sant.
komparator 2.
[135] [ Digital input Digital ingdng DI33 [135] Digital ingang
[103] [ Comparator 3 Komparator 3 [103] Resultatet fran DI33 33, Hog = Sant.
komparator 3.
[150] | SL digital output | SL digital utgdng A [150] Anvénd
[104] | Comparator 4 Komparator 4 [104] Resultatet fran A resultatet av SLC utgang A.
komparator 4.
[151] [ SL digital output | SL digital utgang B [151] Anvand
[105] | Comparator 5 Komparator 5 [105] Resultatet fran B resultatet fran SLC-utgang B.
komparator 5.
- - - [152] [ SL digital output | SL digital utgang C [152] Anvénd
[110] [ Logic rule 0 Logisk regel 0 [110] Resultatet fran logisk C resultatet fran SLC utgang C.
regel 0.
; ; [153] | SL digital output | SL digital utgdn D [153] Anvand
[111] [ Logic rule 1 Logisk regel 1 [111] Resultatet fran D resultatet frén SLC utgang D.
logisk regel 1.
[154] [ SL digital output | SL digital utgang E [154] Anvéand
[112] | Logic rule 2 Logisk regel 2 [112] Resultatet fran logisk E resultatet fran SLC utgéng E.
regel 2.
- - - [155] [ SL digital output | SL digital utgang F [155] Anvand
[113] | Logic rule 3 Logisk regel 3 [113] Resultatet fran logisk F resultatet fran SLC utgang F.
regel 3.
[160] | Relay 1 Reldi 1 [160] Reld 1 ar aktivt
[114] [ Logic rule 4 Logisk regel 4 [114] Resultatet fran logisk
regel 4. [161] | Relay 2 Reld 2 [161] Reld 2 &r aktivt
[115] | Logic rule 5 Logisk regel 5 [115] Resultatet fran logisk [180] | Local ref. active | Lokal ref. aktiv [180] Hog nar
regel 5. 3-13 Reference Site= [2] Lokal eller nar
- - 3-13 Reference Site @r [0] Lankat till
[120] [ SL Time-out O S.L Timeout 0 [120] Resultatet av SLC Hand/Auto, samtidigt som LCP r i laget
timer 0. Hand On.
[121] | SL Time-out 1 SL Timeout 1 [121] ResultatetSLC timer 1. 1181] | Remote ref. Extern ref. aktiv [181] Hog nar
[122] | SL Time-out 2 SL Timeout 2 [122] Resultatet av SLC active 3-13 Reference Site = [1] Fjarr eller nar [0]
timer 2. Lankat till Hand/Auto, samtidigt som
[123] [ SL Time-out 3 | SL Timeout 3 [123] Resultatet av SLC RIS
timer 3. [182] [ Start command | Startkommando [182] H6g nér det finns
tt aktivt startk d hi t
[124] | SL Time-out 4 | SL Timeout 4 [124] Resultatet av SLC ett aktivt startkommando och Inge
) stoppkommando éar aktivt.
timer 4.
[125] | SL Time-out 5 | SL Timeout 5 [125] Resultatet av SLC (1831 | Drive stopped | Drive stoppad [183] Ett stoppkommando
X (Jog, Stop, Qstop, Coast) utfardas — och
timer 5.
inte fran SLC:n sjalv.
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13-10 Comparator Operand 13-11 Comparator Operator

Array [6] Matris [6]
Option: Funktion: Option: Funktion:
[185] [ Drive in hand Enhet i Idge Hand [185] HOg nar [6] | FALSE
mode frekvensomformaren ar i laget Hand on. longer
[186] | Drive in auto | Enhet i liige Auto [186] Hg nar than.
mode frekvensomformaren ér i laget Auto on. [71 | TRUE
shorter
[187] | Start command than..
given (8] |FALSE
[190] | Digital input x30 shorter
2 than..

[191] | Digital input x30

3 13-12 Comparator Value

[192] | Digital input x30 Array [6]
- Range: Funktion:

(193] Digital input x46 Size [-100000.000 - Ange "utlésningsniva" for den
! related* 100000.000 ] variabel som 6vervakas av

[194] | Digital input x46
2

[195] | Digital input x46
3

[196] | Digital input x46
4 3.14.4 13-1* RS Flip Flops
[197] | Digital input x46 .
5 Aterstallning - Flip Flops haller signalen tills installning/
[198] | Digital input x46 aterstallning.

6

[199] | Digital input x46

7 Par. 13-15
RS-FF Operand S

13-11 Comparator Operator Par. 13-16

RS-FF Operand R

denna komparator. Detta ar en
matrisparameter som innehaller

komparatorvardena O till 5.

‘13088959,10

Matris [6]
Option: Funktion:
Vilj den operator som ska anvandas vid A . . . .
jamforelsen, Detta dr en matrisparameter som Tva' parametrar anvands"och utgangen kan anvéndas i den
innehaller komparatorerna 0 till 5. logiska regeln som en handelse.
[0] |< Vilj < [0] for att resultatet av utvarderingen °
ska bli SANT, om den variabel som valts i s | é
13-10 Comparator Operand &r mindre &n det |-| %
fasta vardet i 13-12 Comparator Value. R 8
Resultatet blir FALSKT om den variabel som .
Flip Flop Output
valts i 13-10 Comparator Operand &r storre an
det fasta vardet i 13-12 Comparator Value.
— = — De tvé operatorerna kan valjas ur en lang lista. | special-
[1] * | = (equal) Valj = [1] for att resultatet av utvdrderingen L. A R o
. ) - fallet kan samma digitala ingang anvandas som bade
ska bli SANT om den variabel som valts i . o . . pe e N .
. L installning och aterstallning vilket mojliggdr anvandning av
13-10 Comparator Operand ar ungefar lika s o, . L
) . samma digitala ingang som start/stopp. Féljande install-
med det fasta vardet i 13-12 Comparator . . .. s Lo e
ningar kan anvandas for att stalla in samma digital ingang
Value. A
som start/stopp (exemplet med DI32 men det dr inget
21 |> Vélj > [2] for den logiska inversen av krav).
alternativet < [0].
[5] [TRUE longer Parameter inst. Anmarkningar
than.. 13-00 SL Controller Mode Pa

13-01 Start Event SANT
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13-15 RS-FF Operand S [50

Parameter inst. Anmaérkningar 13-15 RS-FF Operand S
13-02 Stop Event FALSKT Option: Funktion:
371 Digial [22] Comparator 0
igita
[23] Comparator 1
13-40 Logic Rule Boolean 1 [0] [ingadng
DI32 [24] Comparator 2
[25] Comparator 3
13-42 Logic Rule Boolean 2 [0] |[2] Kor .p
31 ocH [26] Logic rule 0
13-41 Logic Rule Operator 1 [0] INTE [27] Logic rule 1
[28] Logic rule 2
37] Digital [29] Logic rule 3
13-40 Logic Rule Boolean 1 [1] |ingadng [30] S ITEEE O
DI32 [31] SL Time-out 1
13-42 Logic Rule Boolean 2 [1]1 [[2] Kér (32] SL Time-out 2
13-41 Logic Rule Operator 1 [1] | [1] OCH 33] Digital input D18
[34] Digital input DI19
[26] Logisk |Utgéng fran 13-41 (35] Digital input DI27
13-15 RS-FF Operand S [0] regel 0 0l [36] Digital input DI29
[27] Logisk [Utgéng fran 13-41 37] Digital input DI32
13-16 RS-FF Operand R [0] [38] Digital input DI33
regel 1 [1] 9 P
[39] Start command
Utgang fran [40] Drive stopped
94] RS -
13-51 SL Controller Event [0] LI' ]ﬂ 0 utvarderar 13-15 [41] Reset Trip
Iptiop och 13-16 [42] Auto-reset Trip
13-52 SL Controller Action [0]  [[22] Kor [43] Ok key
[44] Reset key
1351 SL Controller Event [1] |21 -091sK ] Left key
- ontroller Even
regel 1 [46] Right key
13-52 SL Controller Action [1] |[24] Stopp [47] Up key
[48] Down key

Comparator 4

]
X K [51] Comparator 5
Option: Funktion: - &
5 = [60] Logic rule 4
(o1 Ta >€ [61] Logic rule 5
1
[2] R'“e : [70] SL Time-out 3
[2] unning [71] SL Time-out 4
(3] l;‘ ra”fge [72] SL Time-out 5
4
[5] i 73] |SLTimeout6
5] oraue I'm't 741 | SL Time-out 7
(6] Ui Ul [75] Start command given
[71 Out of current range .
[76] Digital input x30/2
[8] Below | low .
[77] Digital input x30/3
[9] Above | high .
[78] Digital input x30/4
[10] Out of speed range .
[79] Digital input x46/1
[11] Below speed low .
[80] Digital input x46/3
[12] Above speed high .
[81] Digital input x46/5
[13] Out of feedb. range .
pEE—— [82] Digital input x46/7
14 .
(4] clow Teedb. Tow (83] Digital input x46/9
[15] Above feedb. high -
5 = I [84] Digital input x46/11
] -
[16] Merma Wa'f“'”g (8] Digital input x46/13
17 i t
L 8] . ans oL o7 range [90] ATEX ETR cur. warning
1 -
(18] We"ers'“g 91] ATEX ETR cur. alarm
] -
[(19] amn9. [92] ATEX ETR freq. warning
[20] A:arm (t”p)l - [93] ATEX ETR freq. alarm
21 A i
[21] arm (trip lock) [94] RS Flipflop 0
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13-15 RS-FF Operand S 13-16 RS-FF Operand R

Option: Funktion: Option: Funktion:
[95] RS Flipflop 1 [43] Ok key
[96] RS Flipflop 2 [44] Reset key
[97] RS Flipflop 3 [45] Left key
[98] RS Flipflop 4 [46] Right key
[99] RS Flipflop 5 [47] Up key
[100] RS Flipflop 6 [48] Down key
[101] RS Flipflop 7 [50] Comparator 4
[51] Comparator 5
60| Logic rule 4
Option: Funktion: [61] Logic rule 5
[0] False [70] SL Time-out 3
[1] True [71] SL Time-out 4
[2] Running [72] SL Time-out 5
[3] In range [73] SL Time-out 6
[4] On reference [74] SL Time-out 7
[5] Torque limit [75] Start command given
[6] Current limit [76] Digital input x30/2
[71 Out of current range [77] Digital input x30/3
[8] Below | low [78] Digital input x30/4
[9] Above | high [79] Digital input x46/1
[10] Out of speed range [80] Digital input x46/3
[11] Below speed low [81] Digital input x46/5
[12] Above speed high [82] Digital input x46/7
[13] Out of feedb. range [83] Digital input x46/9
[14] Below feedb. low [84] Digital input x46/11
[15] Above feedb. high [85] Digital input x46/13
[16] Thermal warning [90] ATEX ETR cur. warning
[17] Mains out of range [91] ATEX ETR cur. alarm
[18] Reversing [92] ATEX ETR freq. warning
[19] Warning [93] ATEX ETR freq. alarm
[20] Alarm (trip) [94] RS Flipflop 0
[21] Alarm (trip lock) [95] RS Flipflop 1
[22] Comparator 0 [96] RS Flipflop 2
[23] Comparator 1 [97] RS Flipflop 3
[24] Comparator 2 [98] RS Flipflop 4
[25] Comparator 3 [99] RS Flipflop 5
[26] Logic rule 0 [100] RS Flipflop 6
[27] Logic rule 1 [101] RS Flipflop 7
[28] Logic rule 2
[29] Logic rule 3 3.14.5 13-2* Timers
[30] SL Time-out O
31] SL Time-out 1 Anvand resultatet (SANT eller FALSKT) frén timers for att
[32] SL Time-out 2 direkt definiera en hindelse (se 13-57 SL Controller Event),
[33] Digital input DI18 eller som boolesk ingdng i en logisk regel (se 13-40 Logic
[34] Digital input DI19 Rule Boolean 1, 13-42 Logic Rule Boolean 2 eller 13-44 Logic
[35] Digital input DI27 Rule Boolean 3). En timer har vardet FALSKT endast nidr den
[36] Digital input DI29 startats av en atgard (dvs. Starta timer 1 [29]) till dess att
[37] Digital input DI32 det timervarde som anges i denna parameter har forflutit.
[38] Digital input DI33 Den far da vardet SANT igen.
[39] Start command Alla parametrar i denna parametergrupp ar matrispara-
[40] Drive stopped metrar med index O till 2. Vélj index 0 for att programmera
[41] Reset Trip Timer 0, index 1 for att programmera Timer 1, och sa
[42] Auto-reset Trip vidare.
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13-20 SL Controller Timer

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

3.14.6 13-4* Logiska regler

Kombinera upp till tre booleska ingdngar (SANT / FALSKT-
ingangar) fran timers, komparatorer, digitala ingangar,
statusbitar och hdndelser med hjélp av de logiska
operatorerna OCH, ELLER och INTE. Valj booleska ingangar
for berakningen i 13-40 Logic Rule Boolean 1, 13-42 Logic
Rule Boolean 2 och 13-44 Logic Rule Boolean 3. Definiera de
operatorer som ska anvandas for att kombinera de
ingangar som valts i 13-41 Logic Rule Operator 1 och

13-43 Logic Rule Operator 2.

Par. LC-41 Par. LC-43 e

Logic Rule Operator 1 Logic Rule Operator2 &
Par. LC-40 d P 9 P S
Logic Rule Boolean 1 ® §
Par. LC-42 D D @
Logic Rule Boolean 2 ... %)4)

’7
Par. LC-44

Logic Rule Boolean 3

Prioritering vid berdkning

Resultaten av 13-40 Logic Rule Boolean 1, 13-41 Logic Rule
Operator 1 och 13-42 Logic Rule Boolean 2 beraknas forst.
Resultatet (SANT / FALSKT) av denna berdkning
kombineras med instdllningarna i 13-43 Logic Rule Operator
2 och 13-44 Logic Rule Boolean 3, vilket ger det slutliga
resultatet (SANT / FALSKT) fér den logiska regeln.

13-40 Logic Rule Boolean 1

Array [6]

Option: Funktion:

[0] * | False Vilj den forsta booleska (SANT
eller FALSKT) insignalen for den
valda logiska regeln.

Se 13-01 Start Event ([0] - [61]) och
13-02 Stop Event ([70] - [75]) for
ytterligare beskrivning.

[1] True

[2] Running

[3] In range

[4] On reference

[5] Torque limit

[6] Current limit

[7] Out of current range

[8] Below | low

[9]1 | Above | high

[10] | Out of speed range

[11] | Below speed low

[12] [ Above speed high

[13] [ Out of feedb. range

13-40 Logic Rule Boolean 1

Array [6]
Option: Funktion:
[14] | Below feedb. low

[15] | Above feedb. high

[16] [ Thermal warning

[17] [ Mains out of range
[18] | Reversing

[19] | Warning

[20] [ Alarm (trip)

[21] [ Alarm (trip lock)
[22] | Comparator 0
[23] | Comparator 1
[24] | Comparator 2
[25] | Comparator 3
[26] | Logic rule 0
[27] |[Logic rule 1

[28] | Logic rule 2
[29] | Logic rule 3

[30] [SL Time-out O
[31] | SL Time-out 1
[32] |[SL Time-out 2
[33] | Digital input DI18
[34] | Digital input DI19
[35] | Digital input DI27
[36] [ Digital input DI29

[37] | Digital input DI32
[38] | Digital input DI33
[39] [ Start command
[40] [ Drive stopped
[41] | Reset Trip

[42] | Auto-reset Trip
[43] [ Ok key

[44] [ Reset key

[45] | Left key

[46] | Right key

[47] | Up key

[48] [Down key

[50] | Comparator 4

[51] | Comparator 5

[60] [ Logic rule 4

[61] [Logic rule 5

[70] |SL Time-out 3

[71] | SL Time-out 4

[72] | SL Time-out 5

[73] [SL Time-out 6

[74] | SL Time-out 7

[75] [Start command given
] | Digital input x30/2
1 | Digital input x30/3

[78] | Digital input x30/4
1
]
1

Digital input x46/1
Digital input x46/3
Digital input x46/5
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13-40 Logic Rule Boolean 1 13-41 Logic Rule Operator 1

Array [6] Matris [6]
Option: Funktion: Option: Funktion:
[82] [ Digital input x46/7 [4] | OR NOT utvarderar uttrycket [13-40] ELLER INTE
[83] [ Digital input x46/9 [13-42].
[84] | Digital input x46/11 [5] |NOT AND utvarderar uttrycket INTE [13-40] OCH
[85] | Digital input x46/13 [13-42].
[90] | ATEX ETR cur. warning | Gér att vélja om 1-90 Motor ”
[6] | NOT OR utvarderar uttrycket INTE [13-40] ELLER

Thermal Protection ar installt pa

[20] eller [21]. Om larmet 164 [13-42].

Thermal Protection &r installt pa
[20] eller [21]. Om larmet 166
ATEX ETR freq.lim.alarm &r

[13-42].

ATEX ETR curlim.alarm &r [71 | NOT AND NOT | utvadrderar uttrycket INTE[13-40] OCH INTE
aktiverat blir utgangen 1. [13-42].
[91] | ATEX ETR cur. alarm Gér att valja om 1-90 Motor [8] | NOT OR NOT | utvarderar uttrycket INTE[13-40] ELLER INTE

13-42 Logic Rule Boolean 2

aktiverat blir utgdngen 1. Array [6]
[92] | ATEX ETR freq. warning | Gar att vélja om 71-90 Motor Option: Funktion:
Thermal Protection &r instéllt pa [0] * |False Vilj den andra booleska (SANT
[20] eller [21]. Om larmet 163 eller FALSKT) insignalen fér den
ATEX ETR cur.lim.warning ar valda logiska regeln. Se
aktiverat blir utgdngen 1. 13-01 Start Event ([0] - [61]) och
[93] [ATEX ETR freq. alarm Gar att valja om 7-90 Motor e S e ] = el
Thermal Protection &r instéllt pa e e e i
[20] eller [21]. Om varningen 165 11 True
ATEX ETR freqg.lim.warning &r 21 |Running
aktiverad blir utgangen 1. 3 In range
[94] [RS Flipflop 0 [4 On reference

1
]
[95] |RS Flipflop 1 [51 | Torque limit
[96] | RS Flipflop 2 [6] Current limit
[97] |RS Flipflop 3 [7] Out of current range
[98] | RS Flipflop 4 [8] Below | low
[99] |RS Flipflop 5 [9]1 | Above I high
[100] | RS Flipflop 6 [10] [Out of speed range
[101]1 | RS Flipflop 7 [11] | Below speed low
[12] [ Above speed high
1131 [Out of fecd, range
Matris [6] [14] |Below feedb. low
Option: Funktion: [15] | Above feedb. high
Vélj den forsta logiska operatorn som ska [16] | Thermal warning
anvandas pa de booleska ingangarna fran [17] | Mains out of range
13-40 Logic Rule Boolean 1 och 13-42 Logic [18] | Reversing
Rule Boolean 2. [19] |Warning
[13-**] anger den booleska ingangen for [20] |Alarm (trip)
parametergrupperna 13-**. 211 | Alarm (trip lock)
[0] * | DISABLED Ignorerar 13-42 Logic Rule Boolean 2, [22] | Comparator O
13-43 Logic Rule Operator 2 och 13-44 Logic [23] [ Comparator 1
Rule Boolean 3. [24] | Comparator 2
1 [AnD Utvérderar uttrycket [13-40] OCH [13-42]. [25] | Comparator 3
[26] | Logic rule 0
[2] |OR utvarderar uttrycket [13-40] ELLER [13-42]. (271 | Logic rule 1
[31 | AND NOT utvarderar uttrycket [13-40] OCH INTE [28] | Logic rule 2
[13-42]. [29] | Logic rule 3
[30] [SL Time-out O
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13-42 Logic Rule Boolean 2 13-42 Logic Rule Boolean 2

Array [6]
Option:

Funktion:

[31] |SL Time-out 1

[32] | SL Time-out 2

[33] | Digital input DI18

[34] | Digital input DI19

Array [6]
Funktion:

[20] eller [21]. Om larmet 163
ATEX ETR cur.lim.warning ar

Option:

aktiverat blir utgangen 1.

[35] [ Digital input DI27

[36] | Digital input DI29

[37] | Digital input DI32

[38] | Digital input DI33

[39] | Start command

[93] [ATEX ETR freq. alarm Gar att valja om 7-90 Motor
Thermal Protection ar installt pa
[20] eller [21]. Om varningen 165
ATEX ETR freq.lim.warning ar

aktiverad blir utgangen 1.

[40] [ Drive stopped

[94] |RS Flipflop 0

[41] | Reset Trip

[95] [RS Flipflop 1

[42] | Auto-reset Trip

—

96] | RS Flipflop 2

143] | Ok key

,_,
~

971 | RS Flipflop 3

[44] [ Reset key

[45] [ Left key

[46] [Right key

[47] | Up key

[48] [Down key

[50] | Comparator 4

[51] | Comparator 5

[60] [ Logic rule 4

[61] [Logic rule 5

[70] |SL Time-out 3

[71] | SL Time-out 4

[72] | SL Time-out 5

[73] | SL Time-out 6

[74] | SL Time-out 7

[75] | Start command given

[76] [ Digital input x30/2

[77] | Digital input x30/3

[78] | Digital input x30/4

[79] | Digital input x46/1

[80] [ Digital input x46/3

[81] [ Digital input x46/5

[82] [ Digital input x46/7

[83] [ Digital input x46/9

[84] [ Digital input x46/11

[85] | Digital input x46/13

[90] | ATEX ETR cur. warning

Gar att valja om 7-90 Motor
Thermal Protection ar installt pa
[20] eller [21]. Om larmet 164
ATEX ETR cur.lim.alarm &r
aktiverat blir utgdngen 1.

[91] | ATEX ETR cur. alarm

Gar att valja om 7-90 Motor
Thermal Protection ar installt pa
[20] eller [21]. Om larmet 166
ATEX ETR freq.lim.alarm ar
aktiverat blir utgangen 1.

[92] [ ATEX ETR freg. warning

Gar att valja om 1-90 Motor
Thermal Protection &r installt pa

[98] | RS Flipflop 4
[99] |RS Flipflop 5
[100] | RS Flipflop 6
[101] | RS Flipflop 7

13-43 Logic Rule Operator 2

Matris [6]

Option: Funktion:

Vilj den andra logiska operatorn som ska
anvandas i den booleska ingangen som
berdknas i 13-40 Logic Rule Boolean 1,

13-41 Logic Rule Operator 1 och 13-42 Logic
Rule Boolean 2, och den booleska
ingadngen fran 13-42 Logic Rule Boolean 2.
[13-44] anger den booleska igangen for
13-44 Logic Rule Boolean 3.

[13-40/13-42] anger den booleska ingangen
berdknad i 13-40 Logic Rule Boolean 1,
13-41 Logic Rule Operator 1 och 13-42 Logic
Rule Boolean 2. INAKTIVERAD [0] (fabriksin-
stéllning). Valj detta alternativ for att
ignorera 13-44 Logic Rule Boolean 3.

[0] * | DISABLED

[11 | AND

[2] |OR

[3]1 | AND NOT
[4] [OR NOT
[5] | NOT AND
[6] [NOT OR

[71 | NOT AND NOT
[8] [NOT OR NOT

13-44 Logic Rule Boolean 3

Array [6]
Option: Funktion:
[0] * [False Vilj den tredje booleska (SANT

eller FALSKT) ingangen for den
valda logiska regeln. Se

13-01 Start Event ([0] - [61]) och
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13-44 Logic Rule Boolean 3

13-44 Logic Rule Boolean 3

Array [6] Array [6]
Option: Funktion: Option: Funktion:

13-02 Stop Event ([70] - [75]) for [51] [ Comparator 5

ytterligare beskrivning. [60] | Logic rule 4
[11 | True [61] | Logic rule 5
[2] Running [70] |SL Time-out 3
[3] [Inrange [71] [SL Time-out 4
[4] [On reference [72] [SL Time-out 5
[5] Torque limit [73] [SL Time-out 6
[6] [Current limit [74] [SL Time-out 7
[71 | Out of current range [75] | Start command given
[8] Below | low [76] | Digital input x30/2
[9] [Above I high [77] | Digital input x30/3
[10] | Out of speed range [78] | Digital input x30/4
[11] | Below speed low [79] | Digital input x46/1
[12] | Above speed high [80] | Digital input x46/3
[13] |Out of feedb. range [81] | Digital input x46/5
[14] | Below feedb. low [82] [ Digital input x46/7
[15] | Above feedb. high [83] [ Digital input x46/9
[16] [Thermal warning [84] [ Digital input x46/11
[17]1 |Mains out of range [85] | Digital input x46/13
[18] | Reversing [90] | ATEX ETR cur. warning | Gar att valja om 1-90 Motor
[19]1 |Wwarning Thermal Protection ar installt pa
[20] | Alarm (trip) [20] eller [21]. Om larmet 164
211 | Alarm (trip lock) ATEX ETR curlim.alarm &r
[22] | Comparator 0 aktiverat blir utgdngen 1.
[23] | Comparator 1 [91] [ ATEX ETR cur. alarm Gar att valja om 7-90 Motor
[24] | Comparator 2 Thermal Protection &r installt pa
[25] | Comparator 3 [20] eller [21]. Om larmet 166
[26] | Logic rule 0 ATEX ETR freg.lim.alarm &r
1271 | Logic rule 1 aktiverat blir utgangen 1.
[28] [ Logic rule 2 [92] | ATEX ETR freq. warning | Gar att valja om 7-90 Motor
[29] | Logic rule 3 Thermal Protection &r installt pa
[30] [SL Time-out 0 [20] eller [21]. Om larmet 163
[31] | SL Time-out 1 ATEX ETR cur.lim.warning &r
[32] |SL Time-out 2 aktiverat blir utgdngen 1.
[33] | Digital input DI18 [93] [ATEX ETR freq. alarm | Gér att vélja om 7-90 Motor
[34] | Digital input DI19 Thermal Protection &r instllt pa
[35] | Digital input DI27 [20] eller [21]. Om varningen 165
[36] [ Digital input DI29 ATEX ETR freq.lim.warning &r
[37]1 | Digital input DI32 aktiverad blir utgangen 1.
[38] | Digital input DI33 [94] |RS Flipflop 0
[39] | Start command [95] | RS Flipflop 1
[40] [ Drive stopped [96] | RS Flipflop 2
[41] | Reset Trip 1971 |Rs Flipflop 3
[42] | Auto-reset Trip 98] |RS Flipflop 4
(431 | Ok key 1991 [Rs Flipflop 5
[44] |Reset key [100] | Rs Flipflop 6
[45] | Left key [101] | RS Flipflop 7
[46] [Right key
[47] | Up key
[48] | Down key
[50] [ Comparator 4
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3.14.7 13-5% Status

13-51 SL Controller Event

Matris [20]

Matris [20] [44] [ Reset key
Option: Funktion: [45] | Left key
[0] * |False Vilj den booleska ingéng (SANT [46] [Right key

eller FALSKT) som ska definiera [47] | Up key

Smart Logic Controller-handelsen. [48] | Down key

Se 13-01 Start Event ([0]-[61]) och [50] | Comparator 4

13-02 Stop Event ([70]-[74]) for en [51] |Comparator 5

utforligare beskrivning. 601 | Logic rule 4
[1] True [61] [Logic rule 5
[2] Running [70] [SL Time-out 3
[3] In range [71] [SL Time-out 4
[4] On reference [72] [SL Time-out 5
[5] Torque limit [73] [SL Time-out 6
[6] Current limit [74] [SL Time-out 7
[7] Out of current range [75] | Start command given
[8] Below | low [76] [ Digital input x30/2
[9] Above | high [77] | Digital input x30/3
[10] | Out of speed range [78] | Digital input x30/4
[11] | Below speed low [79] | Digital input x46/1
[12] [ Above speed high [80] [ Digital input x46/3
[13] | Out of feedb. range [81] | Digital input x46/5
[14] | Below feedb. low [82] | Digital input x46/7
[15] [Above feedb. high [83] [ Digital input x46/9
[16] [Thermal warning [84] [ Digital input x46/11
[17]1 |Mains out of range [85] | Digital input x46/13
[18] | Reversing [90] [ ATEX ETR cur. warning | Gar att vélja om 7-90 Motor
[19] [Warning Thermal Protection &r installt pa
[20] |Alarm (trip) [20] eller [21]. Om larmet 164
[21] | Alarm (trip lock) ATEX ETR cur.lim.alarm &r
[22] | Comparator 0 aktiverat blir utgéngen 1.
[23] [ Comparator 1 [91] | ATEX ETR cur. alarm Gar att valja om 1-90 Motor
[24] | Comparator 2 Thermal Protection éar installt pa
[25] [ Comparator 3 [20] eller [21]. Om larmet 166
[26] | Logic rule 0 ATEX ETR freq.lim.alarm ar
[27] | Logic rule 1 aktiverat blir utgdngen 1.
[28] | Logic rule 2 [92] | ATEX ETR freq. warning | Gar att vélja om 7-90 Motor
[29] | Logic rule 3 Thermal Protection &r installt pa
[30] [SL Time-out O [20] eller [21]. Om larmet 163
[31] |SL Time-out 1 ATEX ETR cur.lim.warning &r
[32] |SL Time-out 2 aktiverat blir utgédngen 1.
[33] | Digital input DI18 [93] |ATEX ETR freq. alarm | Gér att vélja om 1-90 Motor
[34] | Digital input DIT9 Thermal Protection &r instllt pa
[35] | Digital input DI27 [20] eller [21]. Om varningen 165
[36] | Digital input DI29 ATEX ETR freq.lim.warning &r
[37] | Digital input DI32 aktiverad blir utgangen 1.
[38] [ Digital input DI33 [94] | RS Flipflop 0
[39] |[Start command [95] |RS Flipflop 1
[40] | Drive stopped [96] | RS Flipflop 2
[41] | Reset Trip [97] |Rs Flipflop 3
[42] | Auto-reset Trip [98] |RS Flipflop 4
[43] [ Ok key
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13-51 SL Controller Event

13-52 SL Controller Action

Matris [20] Matris [20]

Option: Funktion: Option: Funktion:

[99] |RS Flipflop 5 som kommer antingen fran de digitala
[100] | RS Flipflop 6 ingédngarna eller via ett faltbuss.

[101] | RS Flipflop 7 [12] | Select preset | Viilj férinstdlld referens 2 [12] - véljer
13-52 SL Controller Action ref 2 forinstalld referens 2.

- Om den aktiva forinstéllda referensen
Matris [20] andras, kommer den att laggas samman
Option: Funktion: med andra férinstéllda referenskommandon
[0] * [ DISABLED Vélj den atgard som motsvarar SLC- som kommer antingen fran de digitala

handelsen. Atgarder utfors nar motsvarande ingadngarna eller via ett faltbuss.
il e el | e Gl [13] | Select preset | Vdlj férinstdlld referens 3 [13] - valjer
Controller Event) utvarderas som sant. Det ref 3 forinstilld referens 3
gar att vélja bland féljande atgarder: Om den aktiva forinstallda referensen
*INAKTIVERAD [0] andras, kommer den att ldggas samman
[11 | No action Ingen ditgard [1] med andra forinstallda referenskommandon
som kommer antingen fran de digitala
[2] | Select set-up | Vdlj meny 1 [2] — dndrar den aktiva menyn ingangarna eller via ett faltbuss.
1 (0-10 Active Set-up) till "1". T -
Om menyn ndras, lggs den samman med [14] | Select preset | Vdilj forinstdlld referens 4 [14] - valjer
ref 4 forinstalld referens 4.
andra menykommandon som kommer
. . - - Om den aktiva forinstallda referensen
antingen fran de digitala ingangarna eller
. - andras, kommer den att ldaggas samman
via ett faltbuss.
med andra forinstallda referenskommandon
[3]1 [Select set-up | Vdlj meny 2 [3] - &ndrar den aktiva menyn som kommer antingen fran de digitala
2 (0-10 Active Set-up) till "2". ingéngarna eller via ett faltbuss.
Om menyn andras, laggs den samman med
[15] | Select preset | Vilj férinstdlld referens 5 [15] - véljer
andra menykommandon som kommer
- o . — ref 5 forinstélld referens 5.
antingen fran de digitala ingédngarna eller
h . Om den aktiva forinstéllda referensen
via ett faltbuss.
andras, kommer den att ldggas samman
[4] | Select set-up | Vdlj meny 3 [4] — andrar den aktiva menyn med andra férinstillda referenskommandon
3 (0-10 Active Set-up) till "3". som kommer antingen fran de digitala
Om menyn &ndras, laggs den samman med ingdngarna eller via ett faltbuss.
andra menykommandon som kommer
. . _— — [16] | Select preset | Vdilj forinstdlld referens 6 [16] - valjer
antingen fran de digitala ingangarna eller
. . ref 6 forinstalld referens 6.
via ett faltbuss.
Om den aktiva forinstallda referensen
[5] | Select set-up | Vdlj meny 4 [5] — dndrar den aktiva menyn 4ndras, kommer den att liggas samman
4 (0-10 Active Set-up) till "4". med andra férinstillda referenskommandon
Om menyn &ndras, laggs den samman med som kommer antingen frdn de digitala
andra menykommandon som kommer ingadngarna eller via ett faltbuss.
antingen fran de digitala ingangarna eller ——— —
via ett faltbuss. [17] | Select preset | Vdilj forinstdlld referens 7 [17] - véljer
ref 7 forinstalld referens 7.
[10] [ Select preset | Vailj férinstdlld referens 0 [10] - véljer Om den aktiva férinstillda referensen
ref 0 forinstalld referens 0. andras, kommer den att liggas samman
Om den aktiva férinstdllda referensen med andra forinstillda referenskommandon
dndras, kommer den att liggas samman som kommer antingen fran de digitala
med andra forinstéllda referenskommandon ingangarna eller via ett filtbuss.
som kommer antingen fran de digitala — —
ingangama eller via ett faltbuss. [18] | Select ramp 1 | Vdlj ramp 1 [18] - valjer ramp 1.
[11] | Select preset | Vdilj forinstdlld referens 1 [11] - véljer [19] | Select ramp 2 | Valj ramp 2 [19] - valjer ramp 2.
ref 1 forinstalld referens 1. [20] | Select ramp 3 | Vdlj ramp 3 [20] - valjer ramp 3.
Om den aktiva forinstallda referensen (211 | Select ramp 4 | Vélj ramp 4 [21] - valjer ramp 4.
andras, kommer den att ldggas samman
med andra forinstallda referenskommandon
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13-52 SL Controller Action

13-52 SL Controller Action

Matris [20] Matris [20]
Option: Funktion: Option: Funktion:
[22] | Run Kér [22] - skickar ett startkommando till [42] | Set digital Ange digital utgdng E hog [42] - utgangar
frekvensomformaren. out E high med SL-utgdng E kommer att vara hoga.
[23] | Run reverse | K6r bakdt [23] - skickar ett kor bakat- [43] | Set digital Ange digital utgdng F hég [43] - utgangar
kommando till frekvensomformaren. out F high med SL-utgang F kommer att vara hoga.
[24] | Stop Stopp [24] - skickar ett stoppkommando till [60] | Reset Aterstdill riknare A [60] - aterstaller raknare A
frekvensomformaren. Counter A till noll.
[25] | Qstop Qstopp [25] - skickar ett snabbstopps- [61] | Reset Aterstdll ridknare B [61] - aterstéller raknare B
kommando till frekvensomformaren. Counter B till noll.
[26] | Dcstop Dcstopp [26] - skickar ett DC stopp- [70] | Start timer 3 [ Starta timer 3 [70] - starta timer 3. Se
kommando till frekvensomformaren. 13-20 SL Controller Timer for en utforligare
[27] | Coast Utrullning [27] - frekvensomformaren S,
genomfor omedelbart utrullning. Alla [71] | Start timer 4 | Starta timer 4 [71] - starta timer 4. Se
stoppkommandon, inklusive Utrullning, 13-20 SL Controller Timer for en utforligare
stoppar SLC. beskrivning.
[28] | Freeze output | Frys utgdng [28] - fryser [72] | Start timer 5 | Starta timer 5 [72] - starta timer 5. Se
frekvensomformarens utgangsfrekvens. 13-20 SL Controller Timer for en utforligare
[29] | Start timer O | Starta timer 0 [29] - startar timer 0. Se beskrivning.
13-20 SL Controller Timer for en utforligare [73] | Start timer 6 | Starta timer 6 [73] - starta timer 6. Se
beskrivning. 13-20 SL Controller Timer for en utforligare
[30] | Start timer 1 | Starta timer 1 [30] — startar timer 1. Se beskrivning.
13-20 SL Controller Timer for en utforligare [74] | Start timer 7 | Starta timer 7 [74] - starta timer 7. Se
beskrivning. 13-20 SL Controller Timer for en utforligare
[31] | Start timer 2 | Starta timer 2 [31] - startar timer 2. Se L
13-20 SL Controller Timer for en utforligare
beskrivning.
[32] | Set digital Ange digital utgdng A lag [32] - utgangar
out A low med SL-utgang A kommer att vara laga.
[33] [ Set digital Ange digital utgdng B ldg [33] - utgangar
out B low med SLutgang B kommer att vara laga.
[34] [ Set digital Ange digital utgdng C lag [34] - utgangar
out C low med SL-utgang C kommer att vara laga.
[35] | Set digital Ange digital utgdng D ldg [35] - utgangar
out D low med SL-utgang D kommer att vara laga.
[36] | Set digital Ange digital utgdng E lag [36] - utgédngar
out E low med SL-utgdng E kommer att vara laga.
[37] | Set digital Ange digital utgdng F lag [37] - utgangar
out F low med SL-utgang F kommer att vara laga.
[38] | Set digital Ange digital utgang A hég [38] - utgangar
out A high med SL-utgdng A kommer att vara hoga.
[39] [ Set digital Ange digital utgang B hég [39] - utgangar
out B high med SL-utgéng B kommer att vara hoga.
[40] [ Set digital Ange digital utgang C hog [40] - utgangar
out C high med SL-utgang C kommer att vara hoga.
[41] | Set digital Ange digital utgdng D hdg [41] - utgangar
out D high med SL-utgadng D kommer att vara héga.
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3.15 Parametrar: 14-** Specialfunktioner

3.15.1 14-0* Vaxelriktareswitch

14-00 Switching Pattern

Option: Funktion:

[0] * | 60 AVM | Valj Switchmonster: 60° AVM eller SFAVM.
[11* [ SFAVM
OBS!

Utfrekvensen fér frekvensomformaren far aldrig 6verstiga
1/10 av switchfrekvensen. Justera switchfrekvensen i
4-11 Motor Speed Low Limit [RPM] nar motorn &r igang, tills

OBS!

Utfrekvensen for frekvensomformaren far aldrig Gverstiga
1/10 av switchfrekvensen. Justera switchfrekvensen i

4-11 Motor Speed Low Limit [RPM] ndr motorn ar igang, tills
motorn blir sa tyst som mgjligt. Se dven 14-00 Switching
Pattern och avsnittet Speciella foérhallanden i VLT
AutomationDrive Design Guide, MG33BXYY.

OBS!
Switchfrekvenser 6ver 5,0 kHz leder till automatisk
nedstdampling av frekvensomformarens maximala uteffekt.

14-03 Overmodulation

motorn blir s tyst som mdjligt. Se dven 14-00 Switching - -
. . | . Option: Funktion:
Pattern och avsnittet Speciella férhdllanden i VLT 5 Tor eT—— — — e
AutomationDrive Design Guide, MG33BXYY. (0] alj Av [0] for att inaktivera Gvermodulering av
motorspanningen och undvika momentrippel pa
motoraxeln. Denna egenskap kan vara anvandbar
14-01 Switching Frequency t.ex. for slipmaskiner.
Valj vaxelrik itchfrek . Att & itchfrek k
.aJ va?(e " tarf-:-rTs switchirekvens ft andra' SWItCﬂ recvensen fan [1]*[On Vilj Pa [1] for att aktivera dvermoduleringsfunk-
bidra till att minimera eventuella stérande ljud fran motorn. ) N . o m
R tionen for motorspanningen. Det har ar ratt val
Standard beroende pa effektkod. B I . . .
nér utspanningen maste vara hogre én 95 % av
Option: Funktion: inspanningen (normalt vid dversynkron drift).
[0] 1.0 kHz Utspédnningen okas enligt nivan pa évermodu-
[1] 1.5 kHz Standardswitchfrekvens for leringen.
355-1200 kW, 690 V Overmodulering leder till 6kad momentrippel da
[2] 2.0 kHz Standardswitchfrekvens for Overtonerna okar.
250-800 kW, 400 V och 37-315
kW, 690 V Styrning i FLUX-ldge ger en utstrédm p& upp till 98
3] 5.5 kHz % av instrdmmen, oavsett 14-03 Overmodulation.
[4] 3.0 kHz Standardswitchfrekvens for [2] [Optimal
18,5-37 kW, 200 V och 37-200
KW, 400 V 14-04 PWM Random
= 3.5 KHz Option:  Funktion:
6] 2.0 kHz S e AN E TS B 5 e [0] * | Off | Ingen d@ndring i motorns akustiska switchljud.
15 kW, 200 V samt 11-30 kW, [11 | On | Omvandlar switchljudet fran en klar ringande ton till
400 V ett mindre markbart ljud. Detta astadkoms genom att
(7] * 50 kHz Standardswitchfrekvens for 0,25 synkroniseringen av de utgdende pulsbreddsmodu-
3,7 KW, 200 V samt 0,37-7,5 kW, lerade faserna slumpmassigt andras nagot.
400 V . .
14-06 Dead Time Compensation
8 6.0 kHz . .
il Option: Funktion:
2 70 i [0] off  |Ingen k
tion.
ol 50 ngen kompensation
[11] 10.0 kHz [1] * On Aktiverar dédtidskompensation
[12] 12.0 kHz
131 140 kHz 3.15.2 14-1* Nat pa/av
[14] 16.0 kHz

Parametrar for konfiguration av évervakning och hantering
av natfel. Om ett natfel intraffar forsoker
frekvensomformaren att fortsatta pa ett kontrollerat satt
tills strdommen i mellankretsen tar slut.
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14-10 Mains Failure 14-10 Mains Failure

Option: Funktion: Option: Funktion:
14-10 Mains Failure anvands typiskt dar valdigt frekvensomformaren en kontrollerad
korta natavbrott (spanningsfall) forekommer. nedrampning.
Vid 100 % last och ett kort spanningsavbrott 5. sS4 lange det finns energi i mellan-
faller likstromsspanningen snabbt pa huvudkon- T e
densatorn. For storre frekvensomformare tar det kontrollerad nedrampning. Vid denna
bara nagra fa millisekunder innan tidpunkt kommer motorn att rullas ut.
likstromsnivan &@r nere pa ungefar 373 V DC och o
huvud-IGBT:n stdnger av och forlorar kontrollen D (o5e 73
.. i s . En kinetisk backup utfors av
over motorn. Nar natspaningen aterkommer o
och IGBT:n startar p& nytt stimmer utgangfrek- frekvensomformaren. Om 2-10 Brake Function ar
- . .. Av [0] eller AC-broms [2] kommer rampningen
vensen och spanningsvektorn inte éverens med S o .
motorns varvtal/frekvens och resultatet blir il el OveEpE e sn=? Pl e e, Cm
. " .. . 2-10 Brake Function &r [1] Motstandsbroms foljer
normalt en 6verstrom eller 6verspanning, som . L i ;
slutar i ett tripplas. 74-10 Mains Failure kan rampnlr?gen I ITRE e T S e e
programmeras for att undvika denna situation. D S,
Vélj den funktion som frekvensomformaren el S [l S letare Sl e e
2 P u . fran troghetsmomentet i belastningen kommer
maste reagera pa nar troskelvardet i N .
14-11 Mains Voltage at Mains Fault har uppnatts. frekvensomformaren att fortsatta kora,
Det gar inte att andra Kinetisk backup [5]: S& lange det finns energi
14-10 Mains Failure ndr motorn kors. fran troghetsmomentet i belastningen kommer
Styrd nedrampning: frekYensomformaren att kora “pa | samma
En styrd nedrampning kommer att utforas av hasnghef - Ol meIIanlfretsspannmgen )
frekvensomformaren. Om 2-10 Brake Function ar Lieleisherdtar Bebil (e Weitere at. WS s
Av [0] eller AC-broms [2] kommer rampningen kommer frekvensomformaren att trippa.
att félja dverspanningsnedrampningen. Om A
2-10 Brake Function &r [1] Motstdndsbroms foljer Lol Commmsmmmn '
rampningen instéllningen i 3-81 Quick Stop e
Ramp Time.
Styrd nedrampning [1]: O
Efter nattillslag ar frekvensomformaren redo for
start. Styrd nedrampning och tripp [2]: Efter — G H
5
nattillslag behover frekvensomformaren DY =t NIt
aterstédllas innan den ar redo for start. \\ '1'
- — = Dc-epanning . \\\ I
— Utvarvial rpm H Tid
/o.-umnmm. nivé i — l_
- g P,
OBS!
Tid .
o L] For att den kinetiska backupen ska
fungera s& bra som mojligt maste de
227 Chervt rom H avancerade motordataparametrarna,
at H g q .
B T e 1-30 Stator Resistance (Rs) till 1-35 Main
T . i Reactance (Xh), vara korrekt installda.
AN I
\\ ,’
Tid
Nt ] [0] | No Detta val utgor ingen fara for
* function frekvensomformaren, men ett tripplas skulle
1. Strémmen kommer tillbaka fére normalt bli resultatet av de korta spanningsav-
energin fran mellankretsen/tréghets- brotten.
momentet eftersom belastningen ar [1] | Ctrl. ramp- | Detta val haller gor att utfrekvensen foljer
for 1ag. Nar 14-11 Mains Voltage at down motorvarvtalet. IGBT:n tappar inte anslutningen
Mains Fault-nivan har uppnatts utfér till motorn, utan féljer varvtalsnedrampningen.
Detta ar sarskilt anvandbart i pumptillamp-
ningar trégheten Iag och friktionen hog. Nar
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14-10 Mains Failure

Option: Funktion:

strommen aterstélls kommer utgangsfrekvensen
att rampa upp motorn till referensvarvtalet (om
stromavbrottet forlangs kan den kontrollerade
nedrampningen ta utgangsfrekvensen hela
vagen till 0 v/m, och nér strommen &terstalls
rampas tillimpningen upp fran 0 v/m till det
tidigare referensvarvtalet via den normala
upprampningen).

[2] | Ctrl. ramp-
down, trip

[3] | Coasting Centrifuger kan kora i en timme utan stromfor-
sorjning. | dessa situationer ar det mojligt att
vdlja en utrullningsfunktion vid stromavbrott,
tillsammans med en flygande start som intraffar

nar strommen aterstalls.

[4] | Kinetic Kinetisk aterstallning uppratthaller
back-up likstromsnivan sa lange som maojligt genom att
konvertera den mekaniska energin fran motorn
till likstromsforsorjningen. Flaktar kan normalt
utoka natstorningarna i flera sekunder. Pumpar
kan normalt bara utdka stérningarna i 1-2
sekunder eller delar av sekunder. Kompressorer
endast i delar av sekunder.
[5] | Kinetic
back-up,
trip
[6] | Alarm
[7] | Kin. back-
up, trip w
recovery
Range: Funktion:
Size [180 - [ Denna parameter anger spanningstroskel-
related* 600 V] | vardet vid vilket den valda funktionen i

14-10 Mains Failure ska aktiveras. Detekter-
ingsnivan ligger pa en faktor i kvadrat(2)
av vardet i 14-11 Mains Voltage at Mains
Fault.

OBS!

Att observera vid konvertering mellan
VLT 5000 och FC 300:

Aven om instillningen for
natspanning vid natfel & densamma
for VLT 5000 och FC 300 ar detekter-
ingsnivan olika. Anvand foljande
formel for att erhdlla samma detekter-
ingsniva som i VLT 5000: 14-11 (VLT
5000 level) = Vérde som anvands i
VLT 5000 * 1,35/kvadratroten(2).

14-12 Function at Mains Imbalance

Om frekvensomformaren koérs nar ett allvarligt natfel foreligger
forkortas motorns livslangd. Forhdllanden anses som allvarliga
om motorn kors kontinuerligt ndra nominell belastning (dvs. en
pump eller en flakt kors nara fullt varvtal).

Option: Funktion:
[0] * Trip Gor att frekvensomformaren
trippar.
[1] Warning Skickar en varning
[2] Disabled Ingen atgard
14-14 Kin. Backup Time Out
Range: Funktion:
60 s*| [0-60 [Denna parameter definierar den kinetiska
s] backup-timeout i Flux-lage vid korning i

lagspanningsnat. Om natspanningen inte
overstiger det varde som definierats i

14-11 Mains Voltage at Mains Fault + 5 % inom
den angivna tiden, kommer frekvensom-
formaren automatiskt att kora en reglerad
nedrampningsprofil innan stopp.

Parametrar for konfigurering av automatisk aterstéllning,
speciell tripphantering och sjalvtest eller initiering av
styrkort.

14-20 Reset Mode

Option: Funktion:

| denna parameter kan du vilja en
aterstallningsfunktion efter tripp. Nar
frekvensomformaren har aterstallts
kan den startas om.

*

[0] * | Manual reset Vilj Manuell dterstdllning [0] om du
vill genomféra en aterstéllning med
[RESET] eller via de digitala

ingangarna.

[1] | Automatic reset x 1 | Valj Autodterstdllning x 1...x 20 [1]-
[12] om du vill genomféra mellan en

och tjugo autoaterstallningar efter

tripp.
[2] | Automatic reset x 2
[3] [ Automatic reset x 3
[4] | Automatic reset x 4
[5] | Automatic reset x 5
[6] | Automatic reset x 6
[71 | Automatic reset x 7
[8] | Automatic reset x 8
[9] | Automatic reset x 9

[10] | Automatic reset x 10

[11] | Automatic reset x 15
[12] | Automatic reset x 20
[13] | Infinite auto reset

Vilj Obegrdnsad autoaterstallning [13]
for kontinuerlig aterstallning efter

tripp.
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14-20 Reset Mode 14-22 Operation Mode

Option: Funktion: Option: Funktion:
[14] | Reset at power-up | 3. Stall switch S201 (A53) och S202
OBSI (A54) = "ON" / I.

) " . . 4. Anslut testkontakten (se nedan).
Motorn kan starta utan férvarning. Om det angivna antalet . { )
AUTOATERSTALLNINGAR n&s inom 10 minuter évergar 5. Anslut till natforsorjningen.
frekvensomformaren till laget Manuell aterst. [0]. Efter att 6. Utfor olika test.
den manuella aterstéllningen har genomforts atergar 7 Resultaten vi . N
s . . . esultaten visas pa :n, oc
instéllningen av 74-20 Reset Mode till det ursprungliga . HRER o .

. N A . P frekvensomformaren bérjar arbeta i
valet. Om antalet automatiska aterstéllningar inte nas inom i )
. 2 s llems N en evighetsslinga.
10 minuter eller en manuell aterstalining genomfors,
aterstélls den interna riaknaren fér AUTOMATISK 8. 14-22 Operation Mode stalls
ATERSTALLNING till noll. automatiskt pa Normal drift.
Genomfor en startsekvens for att
OBS' starta med Normal drift efter ett
) styrkortstest.
Automatisk aterstallning ar ocksa aktiv for att aterstalla Y
sékerhetsstoppfunktionen i firmware-programmet < 4.3x.
Om testet ar OK
: : LCP:n visar: Styrkort OK.
14-21 Automatic Restart Time Koppla fran natférsérjningen och ta bort
Range: Funktion: testkontakten. Den grona lysdioden pa
10 s*| [0 - 600 s] | Stall in tidsintervallet fran tripp till start av styrkortet kommer att tandas.
den automatiska aterstéllningsfunktionen. Om testet misslyckas
Denna parameter ar aktiv nar 714-20 Reset LCP:n visar: /O-fel fér styrkortet.
Mode stalls pa Automatisk dterstdllning [1] - Byt ut frekvensomformaren eller styrkortet.
[13]. Den roda lysdioden pa styrkortet tands.
OBS' Testkoppling (anslut foljande plintar): 18 - 27 -

: 32; 19 - 29 - 33; 42 - 53 - 54
Kom ihag att stélla in switcharna $201 (A53) och S202 o
(A54) som nedan ndr du utfor ett styrkortstest i ST TH R SR 5
14-22 Operation Mode [1]. Annars misslyckas testet! oloolodlod0f <2 2

OlO|O|D|DIDIDIOIOIO Q
[ =
14-22 Operation Mode
Option: Funktion: . 7
Anvand denna parameter for att ange normal R € e = g FC301
drift; fér att genomfdra tester; eller for att OlOID|DID Qlo
initiera alla parametrar utom 15-03 Power Up's, —
15-04 Over Temp's och 15-05 Over Volt's. Denna
funktion &r aktiv endast nar effekten Gverfors
39142|50|53|54(55
till frekvensomformaren. Slo[olololo] Fe 302
Vélj Normal drift [0] for normal drift av Q0|0 DID
. [
frekvensomformaren, med motorn i den valda
tillampningen.
Vilj Styrkortstest [1] om du vill testa de Vélj Initiering [2] for att aterstélla alla parame-
analoga och digitala ingangarna och tervarden till fabriksinstallningarna, utom
utgangarna samt styrspanningen pa +10 V. En 15-03 Power Up's, 15-04 Over Temp's och
testanslutning med interna anslutningar kravs 15-05 Over Volt's. Vid nésta nattillslag kommer
for detta test. S3 har utfor du ett styrkortstest: frekvensomformaren att aterstallas.
| vali Styrkortstest [1] 14-22 Operation Mode kommer ocksa att
. & rkortstest [1].
1oy aterga till fabriksinstallningen Normal drift [0].
2. Koppla fran natforsorjningen och
. . . [0] * [ Normal
vanta tills displayen slocknar. i
operation
[11 | Control
card test
[2]1 | Initialisation
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14-22 Operation Mode

Option: Funktion:
[3] |Boot mode |

14-24 Trip Delay at Current Limit

Range: Funktion:
60 s* [ [0 - Ange trippfordrojningen vid strégransen i
60 s] sekunder. Nar utstrommen ndr stromgranserna

(4-18 Current Limit utloses en varning. Nar
stromgransvarningen har varit kontinuerlig under
den tidsperiod som anges in denna parameter
kommer frekvensomformaren att trippa.
Inaktivera trippfordréjningen genom att stélla in
parametern pa 60 s = AV. Termisk 6vervakning av
frekvensomformaren kommer att vara fortsatt
aktiv.

14-25 Trip Delay at Torque Limit

Range: Funktion:

Nar stromgransen har natts under motordrift eller
regenerativ drift forsoker frekvensomformaren sa snabbt
som mojligt att reducera vridmomentet sa att det hamnar
under de forinstdllda momentgrénserna, utan att forlora
kontrollen 6ver motorn.

Nar strodmstyrningen &r aktiv kan frekvensomformaren bara
stoppas om en digital ingang stélls in pa Utrullning, inv. [2]
eller Utr. och aterst,, inv. [3]. Det kommer inte att aktiveras
nagra signaler pa plint 18 till 33 forrdn
frekvensomformaren inte langre dr nara stromgransen.

Om en digital ingdng som &r installd pa Utrullning, inv. [2]
eller Utr. och aterst., inv. [3] anvdnds, innebar det att
motorn inte anvdander nedramptiden eftersom
frekvensomformaren rullas ut. Om ett snabbstopp ar
nddvédndigt anvands styrfunktionen for den mekaniska
bromsen tillsammans med en extern elektromekanisk
broms ansluten till tilldmpningen.

14-30 Current Lim Ctrl, Proportional Gain

Range: Funktion:

60 s* [ [0 -
60 s] sekunder. Nar utmomentet nar momentgranserna
(4-16 Torque Limit Motor Mode och 4-17 Torque
Limit Generator Mode) utloses en varning. Nar

Ange trippfordréjningen vid momentgransen i

momentgransvarningen har varit kontinuerlig
under den tidsperiod som anges in den har
parametern, trippar frekvensomformaren.
Inaktivera trippfordréjningen genom att stalla in
parametern pa 60 s = AV. Den termiska overvak-
ningen av frekvensomformaren kommer
fortfarande att vara aktiv.

14-26 Trip Delay at Inverter Fault

Range: Funktion:
Application [0 - 35 | Nar frekvensomformaren registrerar
dependent* s] overspanning inom den instéllda tiden

utfors en tripp efter den instéllda
tiden.
Om vardet = 0 ar skyddsldget aktiverat

OBS!

Det rekommenderas att inaktivera
skyddsldge i lyfttillampningar.

14-29 Service Code

Range: Funktion:

100 %* | [0 - 500 %] | Ange det proportionella forstarknings-
vérdet for stromgransregulatorn. Om ett
hogre vérde valjs, kommer regulatorn att
reagera snabbare. Om det sétts alltfor

hogt, kommer regulatorn att bli instabil.

14-31 Current Lim Ctrl, Integration Time

Range: Funktion:
Size related* | [0.002 - Styr stromgransregulatorns integra-
2.000 s] tionstid. Om den stalls in pa ett

lagre varde reagerar den snabbare.
Om det sétts alltfor lagt, kommer
regulatorn att bli instabil.

14-32 Current Lim Ctrl, Filter Time
Range: Funktion:

| 11.0-100.0 ms] |

1.0 ms*

14-35 Stall Protection

0* | [-2147483647 - 2147483647 ] | Endast for intern service.

3.15.3 14-3* Stromgransreg.

| frekvensomformaren finns det en inbyggd stromgransreg-
lering som aktiveras nar motorstrommen, och darmed
momentet, Overstiger de momentgranser som ar angivna i
4-16 Torque Limit Motor Mode och 4-17 Torque Limit
Generator Mode.

Option: Funktion:
Valj aktivera [1] for att aktivera stoppskyddet i
faltforsvagningen i flodeslaget. Valj Inaktiverad [0]
for att inaktivera. Detta kan gora sa att motorn
forloras. 14-35 Stall Protection &r endast aktiv i
Flux-lage.

[0] | Disabled

[1] * | Enabled

3.15.4 14-4* Energioptimering

Parametrar for justering av energioptimeringsnivan for
bade variabelt moment (VT) och AEO (automatisk energi-
optimering) i 1-03 Torque Characteristics.
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14-40 VT Level

Range: Funktion:
66 %*

[40 - 90 %] | Mata in nivan for motormagnetisering vid
laga varvtal. Val av lagt varde reducerar
energiforluster i motorn men reducerar
ocksa belastningskapaciteten.

OBS!

Det gar inte att andra parametern medan motorn &r igang.

OBS!

Den har parametern ar endast aktiv nar 7-10 Motor
Construction har angetts till PM, ej utprég. SPM.

14-41 AEO Minimum Magnetisation

Range: Funktion:
Size related* | [40 - 75 | Mata in lagsta tillitna magnetiseringen
%] for AEO. Ett lagt varde reducerar

energiforluster i motorn men kan
ocksa reducera formagan att motsta
ovantade belastningsforandringar.

OBS!

Den héar parametern ar endast aktiv nar 7-10 Motor
Construction har angetts till PM, ej utprdag. SPM.

14-42 Minimum AEO Frequency

Range: Funktion:
10 Hz*

[5 - 40 Hz] | Mata in den minimifrekvens vid vilken den
automatiska energioptimeringen (AEO) ska
aktiveras.

OBS!

Den héar parametern ar endast aktiv nar 1-10 Motor
Construction har angetts till PM, ej utprag. SPM.

14-43 Motor Cosphi

Range: Funktion:
Application [0.40 - Borvardet for cos(fi) anges
dependent* 0.95 ] automatiskt for basta mojliga AEO

prestanda. Den har parametern bor
normalt inte @ndras. | en del
situationer kan det emellertid vara
nodvandigt att mata in ett nytt
varde for finjustering.

3.15.5 14-5*% Miljo

Dessa parametrar hjdlper frekvensomformaren att fungera
under speciella miljéférhallanden.

14-50 RFI Filter

Den héar parametern finns bara tillganglig for FC 302. Den &r inte

relevant for FC 301 pd grund av dess annorlunda utférande och
kortare motorkablar.

Option: Funktion:

[0] [Off | Valj Av [0] om frekvensomformaren matas med
natspanning fran ett isolerat nat (IT-nat).

Om ett filter anvands valjer du Av [0] under laddning
for att forhindra att en hog lackstom nar RCD-
switchen.

| detta lage ar de interna RFl-kapacitanserna (filterkon-
densatorerna) mellan chassit och RFI-filterkretsen for
natspanningen bortkopplade for att minska
jordstrommarna.

[1] * [ On | Valj Pa [1] for att sékerstélla att frekvensomformaren

uppfyller EMC-standarden.

130BB908.10

]
5
.

|
i

ml

14-51 DC Link Compensation

Option: Funktion:
[0] Off [ Inaktiverar DC-busskompensation
[1] * On Aktiverar DC-busskompensation

14-52 Fan Control

Vélj lagsta varvtal for huvudflakten.
Option: Funktion:

[0] * | Auto

Vélj Auto [0] om flakten ska koras endast
om den interna temperaturen i
frekvensomformaren ligger mellan 35°C
och cirka 55°C.

Flékten roterar med lag hastighet nar
temperaturen ar under 35 °C, och med full
hastighet vid ungefar 55 °C.

[11 | On 50%
[2] [On 75%
[31 | On 100%
[4] | Auto (Low
temp env.)
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14-53 Fan Monitor

14-57 Inductance Output Filter

Filter drivs inom switchfrekvensens sakra intervall. Drift
Fixed ar mojlig med alla styrprinciper. Fér FLUX-
styrprincipen maste parametrarna

14-56 Capacitance Output Filter och

14-57 Inductance Output Filter programmeras
(dessa parametrar har ingen péverkan p& VVCPlus
eller U/f). Moduleringsmonstret stélls in pa SFAVM
som ger den lagsta ljudnivan i filtret. Kom ihag att
stalla in 74-55 Output Filter pa Sine-wave fixed nar
du anvander sinusvadfilter.

14-56 Capacitance Output Filter

Kompensationsfunktionen i LCfiltret kréver per fas motsvarande

stjarnansluten kapacitans pa filtret (3 ganger kapaciteten mellan
tva faser nar kapacitansen &r Delta-anslutning).

Range: Funktion:
Application [0.1 - 6500.0 Stall in kapacitans pa
dependent* uF] utgangsfiltret. Vardet finns

i filtertabellen.

OBS!

Detta kravs for korrekt
kompensation i Flux-
lage (7-01 Motor
Control Principle)

Option: Funktion: Range: Funktion:
Vélj hur frekvensomformaren ska reagera om en Application [0.001 - Stall in induktansen pa utgangs-
felaktig flakt registreras. dependent* 65.000 mH] | filtret. Vardet finns i
[0] | Disabled filtertabellen.
[1] * [ Warning OBS!
21 |Trip Detta kravs for korrekt
P ——— kompensation i Flux-lige
Utput Fiter (1-01 Motor Control Principle)
Option: Funktion:
Vélj vilken typ av utgangsfilter som &r anslutet. Du
kan inte dndra denna parameter nar motorn kors. 3.15.6 14-7* Kompatibilitet
[0] |No Detta ar fabriksinstaliningen och ska anvéandas
¥ |Filter [ med dU/dtfilter eller hdgfrekventa common Parametrarna i den hir gruppen anvinds for att stilla in
mode-filter (HF-CM). kompatibiliteten fér VLT 3000 samt VLT 5000 till FC 300.
[1] [ Sine- Denna instéllning anvands endast for bakdtkompa- 14-72 VLT-larmord
Wave tibilitet. Den aktiverar drift med FLUX- N .
) . « . Option: Funktion:
Filter styrprincipen ndr parametrarna 14-56 Capacitance
Output Filter och 14-57 Inductance Output Filter &r [0] [ 0 - 4294967295 | Las av larmordet som 6verensstammer med
programmerade med utgangsfiltrets kapacitans VLT 5000.
och induktans. Det begransar INTE intervallet pa 14-73 VLT-varningsord
switchfrekvensen. X .
Option: Funktion:
(21| Sine- Denna parameter anger en minimal fillaten grans [0] | O - 4294967295 | Las av varningsordet som Overensstammer
Wave for switchfrekvensen och sékerstéller att filtret

med VLT 5000.

14-74 Leg. Ext. Status Word

Range: Funktion:

0 [0 - 4294967295 ] | Las av det utokade statusordet som
overensstammer med VLT 5000

*

3.15.7 14-8* Tillval

14-80 Option Supplied by External 24VDC
Option:
[0] |No

Funktion:

Vélj Nej [0] for att anvanda frekvensomformarens 24 V
DC-forsorjning.

[1] * | Yes [ Vélj Ja [1] om en extern 24 V DC-férsorjning kommer
att anvandas. Ingangar/utgangar &r galvaniskt
isolerade fran frekvensomformaren nar den drivs fran
en extern kalla.

OBS!

Denna parameter dndrar endast funktion vid
genomforande av en effektcykel.

14-89 Option Detection

Véljer hur frekvensomformaren ska upptréda nar en andring i

tillvalskonfigurationen registreras.

Option: Funktion:

[0] * | Protect Option
Config.

Fryser de aktuella instéllningarna och
forhindrar oonskade andringar nér saknade
och/eller defekta tillval detekteras.
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14-89 Option Detection 14-90 Fault Level

Véljer hur frekvensomformaren ska upptrada nar en andring i Option: Funktion:
tillvalskonfigurationen registreras. [11 | Warning
Option: Funktion: [2] |Trip
[11 |Enable Option | Andrar frekvensomformarinstiliningarna [3] |[Trip Lock
Change och anvénds nér systemkonfigurationen

ska modifieras. Denna parameterinstallning

atergar till [0] efter en tillvalséndring.

1490 Fault Level

Option: Funktion:

[0] * | Off Anvand denna parameter for att anpassa Fel-
nivaer. Anvand [0] "Av" med forsiktighet eftersom
den kommer att ignorera alla Varningar och
Larm for den valda kallan.

Avbrott Larm OFF Varning Tripp Tripp last
10 V lag 1 X D

24V lag 47 X D
1,8 V-span.lag 48 X D
Spdnningsgrans 64 X D

Jordfel under rampning 14 D X
Jordningsfel 2 under kont. drift 45 X
Momentgrans 12 X D

Overstrém 13 X D
Kortslutning 16 X D
Kylplattans temperatur 29 X D
Kylplattgivare 39 X D
Styrkortets temperatur 65 X D
Natkortets temperatur 6 2 X D
Kylplattans temperatur” 244 X D
Kylplattans givare" 245 X D
Nétkortets temperatur" 247

Tabell 3.3 Tabell for val av atgérd nar ett larm visas:

D = fabriksinstdllning. x = méjligt val.

1) Endast for frekvensomformare med hég effekt

For frekvensomformare med lag effekt eller mellaneffekt dr A69
endast en varning.
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3.16 Parametrar: 15-**
Frekvensomformarinformation

3.16.1 15-0* Driftdata

15-00 Operating Hours

Range: Funktion:
0 h*| [0 - 2147483647 Visa hur manga timmar
h] frekvensomformaren har varit i drift.

Vadrdet sparas nar frekvensomformaren
stangs av.

15-01 Running Hours

Range: Funktion:
0 h*| [0 - 2147483647 | Visa hur manga timmar motorn har
hl varit i drift. Aterstall rdknaren i

15-07 Reset Running Hours Counter.
Vardet sparas nar frekvensomformaren
stangs av.

15-02 kWh Counter
Range:
0 kWh*

Funktion:

[0 - 2147483647
kWh] ett medelvarde under en timme.
Aterstall raknaren i 15-06 Reset
kWh Counter.

Anger motorns forbrukning som

15-07 Reset Running Hours Counter

Option: Funktion:

[0] * | Do not reset
[1] | Reset counter | Valj Aterstdll riknare [1] och tryck sedan pa
[OK] for att aterstalla drifttidsraknaren till
noll (se 15-071 Running Hours). Denna

parameter kan inte valjas via den seriella
porten, RS-485.

Vilj Aterstdll inte [0] om du inte vill att
drifttidsraknaren aterstalls.

3.16.2 15-1* Datalogginstallningar

Dataloggen mojliggdr kontinuerlig loggning av upp till 4
datakallor (15-10 Logging Source) med olika frekvens
(15-11 Logging Interval). En trigg-hdndelse (15-12 Trigger
Event) och ett fonster (15-14 Samples Before Trigger)
anvands for att starta och stoppa loggningen baserat pa
villkor.

15-10 Logging Source

Matris [4]

Option: Funktion:
Vdlj vilka variabler som ska
loggas.

[0] * [ None

15-03 Power Up's
Range: Funktion:

0 *| [0-2147483647 ] | Visa antalet ganger som
frekvensomformaren har startats.

15-04 Over Temp's

Range: Funktion:

[15] Readout: actual setup
[1472] | Legacy Alarm Word
[1473] | Legacy Warning Word
[1474] | Leg. Ext. Status Word
[1600] | Control Word

[1601] | Reference [Unit]
[1602] | Reference %

[1603] | Status Word

*

0 [0 - 65535 ]| Visa antalet temperaturfel som har uppstatt i

frekvensomformaren.

15-05 Over Volt's
Range:

Funktion:

[1610] | Power [kW]
[1611] | Power [hp]
[1612] | Motor Voltage
[1613] [ Frequency
[1614] | Motor Current

*

0 [0 - 65535 ]| Visa antalet 6verspanningar som har uppstatt i

frekvensomformaren.

15-06 Reset kWh Counter
Funktion:

Valj Aterstall inte [0] om du inte vill att kWh-
raknaren aterstalls.

Option:

[0] * [ Do not reset

[11 | Reset counter | Valj Aterstdllning [1] och tryck sedan pa [OK]
for att aterstalla kWh-raknaren till noll (se
15-02 kWh Counter).

OBS!

Aterstillningen genomfdrs nér du trycker pa [OK].

[1616] | Torque [Nm]

[1617] | Speed [RPM]

[1618] | Motor Thermal
[1621] | Torque [%] High Res.
[1622] [ Torque [%]

[1625] | Torque [Nm] High
[1630] [ DC Link Voltage
[1632] | Brake Energy /s
[1633] | Brake Energy /2 min
[1634] | Heatsink Temp.
[1635] | Inverter Thermal
[1650] | External Reference
[1651] | Pulse Reference
[1652] | Feedback [Unit]
[1657] | Feedback [RPM]
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15-10 Logging Source

Matris [4]
Option: Funktion:
[1660] [ Digital Input
[1662] [ Analog Input 53
[1664] | Analog Input 54
[1665] [ Analog Output 42 [mA]
[1666] | Digital Output [bin]
[1675] [ Analog In X30/11
[1676] | Analog In X30/12
[1677] | Analog Out X30/8 [mA]
[1690] | Alarm Word
1
]
]
]
]
1

[1692
[1694
[1860
[3110

Warning Word

Ext. Status Word
Digital Input 2

Bypass Status Word
[3470] | MCO Alarm Word 1
[3471] | MCO Alarm Word 2

15-11 Logging Interval

Range: Funktion:

15-12 Trigger Event
Vdlj triggerhdndelse. Nar triggerhdndelsen intraffar anvands ett
fonster for att ldsa loggen. Loggen kommer ddrefter att behalla
en bestamd andel av samplingarna fran fore triggerhdandelsen
(15-14 Samples Before Trigger).

Option: Funktion:
[25] Comparator 3

[26] Logic rule 0

[27] Logic rule 1

[28] Logic rule 2

[29 Logic rule 3

[33 Digital input DI18

[34 Digital input DI19

[35 Digital input DI27

1

1

]

1

] Digital input DI29
[37] Digital input DI32

]

]

]

]

]

Digital input DI33
Comparator 4

Comparator 5

Logic rule 4

Logic rule 5

Size related* | 10.000 - 0.000] |

15-12 Trigger Event

Vélj triggerhandelse. Nér triggerhandelsen intréffar anvands ett

fonster for att lasa loggen. Loggen kommer dérefter att behalla
en bestamd andel av samplingarna fran fore triggerhéndelsen
(15-14 Samples Before Trigger).

Option: Funktion:
[0] * False

[1] True

[2] Running

[3] In range

[4] On reference

[5] Torque limit

[6] Current limit

[71 Out of current range
[8] Below | low

[9] Above | high

[10] Out of speed range
[11] Below speed low
[12] Above speed high
[13] Out of feedb. range
[14] Below feedb. low
[15] Above feedb. high
[16] Thermal warning
[17] Mains out of range
[18] Reversing

[19] Warning

[20] Alarm (trip)

[21] Alarm (trip lock)
[22] Comparator 0

[23] Comparator 1

[24] Comparator 2

15-13 Logging Mode

Option: Funktion:

Vélj Logga alltid [0] for kontinuerlig
loggning.

[0] * | Log always

[1] |Log once on |V&lj Logga 1 g. vid trigg [1] for att starta

trigger och stoppa loggningen villkorligt genom
att anvanda 15-12 Trigger Event och

15-14 Samples Before Trigger.

15-14 Samples Before Trigger

Range: Funktion:

50*| [0- 100 ]| Mata in andelen av alla sampel fore triggerhan-
delsen som ska sparas i loggen. Se dven

15-12 Trigger Event och 15-13 Logging Mode.

3.16.3 15-2* Historiklogg

Granska upp till 50 loggade datahandelser via matrispara-
metrarna i denna parametergrupp. For alla parametrar i
gruppen ar [0] senaste data och [49] dldsta data. Data
skapas varje gang en handelse intraffar (far inte forvaxlas
med SLC-handelser). Héndelser i detta sammanhang
definieras som en andring inom nagot av féljande
omraden:

1. Digital ingang

2. Digital utgang (6vervakas inte i denna version av
programmet)

3. Varningsord

4, Larmord
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5. Statusord
6. Styrord
7. Utokat statusord

Héandelser loggas med vérde och tidsstampling i ms.
Tidsintervallet mellan tva handelser beror pa hur ofta
hdndelser intraffar (max en gang per genomsdknings-
period ). Dataloggningen sker kontinuerligt, men om ett
larm intréffar sparas loggen och védrdena kan visas pa
displayen. Den hér funktionen &r anvandbar nér du t.ex.
utfor service efter tripp. Visa historikloggen som finns i
denna parameter via den seriella kommunikationsporten
eller pa displayen.

15-20 Historic Log: Event

Matris [50]
Range: Funktion:
0*|[ [0-255] |Visa handelsetypen for den loggade handelsen.

15-21 Historic Log: Value

Matris [50]
Range: Funktion:
0*| [O- Visa vérdet for den loggade handelsen.

2147483647 ] Tolka handelsevarden enligt foljande

tabell:

Digital ingang | Decimalvérde. Se

16-60 Digital Input for
beskrivning efter konver-
tering till binart varde.

Digital utgang | Decimalvérde. Se

(6vervakas 16-66 Digital Output [bin]
inte i denna | for beskrivning efter
version av konvertering till binart
programmet) |vdrde.

Decimalvarde. Se
16-92 Warning Word for
beskrivning.

Varningsord

Decimalvarde. Se
16-90 Alarm Word for
beskrivning.

Larmord

Decimalvarde. Se
16-03 Status Word for
beskrivning efter konver-

Statusord

tering till binart varde.

Decimalvarde. Se
16-00 Control Word for
beskrivning.

Styrord

Decimalvarde. Se
16-94 Ext. Status Word for
beskrivning.

Utokat
statusord

15-22 Historic Log: Time

Matris [50]
Range: Funktion:
0 ms*| [O- Visa tidpunkten nér den loggade

2147483647 ms] | handelsen intraffade. Tiden mats i ms
fran det att frekvensomformaren
startar. Max. vardet motsvarar ungefar
24 dagar vilket innebar att raknaren
borjar om pa noll efter denna

tidsperiod.

3.16.4 15-3* Larmlogg

Parametrar i denna grupp dr matrisparametrar, dar upp till
10 fel kan visas. [0] representerar de senaste loggningsdata
och [9] de dldsta. Felkoder, vdrden och tidsstampel kan
visas for alla loggade data.

15-30 Fault Log: Error Code
Matris [10]
Range: Funktion:

0*| [0 - 255 ]| Visa felkoden och sla upp dess betydelse i
kapitlet Fels6kning i FC 300Design Guide.
MG33BXYY.

15-31 Alarm Log: Value
Matris [10]

Range: Funktion:

0 *| [-32767 - 32767 1| Visa ytterligare en beskrivning av felet.
Denna parameter anvands oftast
tillsammans med larm 38 "internt fel".

15-32 Alarm Log: Time
Array [10]
Range: Funktion:

0 s*[ [0 -2147483647 s] | Visa tidpunkten nar den loggade
handelsen intraffade. Tiden mats i

sekunder fran det att
frekvensomformaren startar.

3.16.5 15-4* Frekvensomformaridentifering

Parametrar som innehaller skrivskyddad information om
frekvensomformarens maskinvaru- och programvarukonfi-
guration.

15-40 FC Type

Range: Funktion:

0% | [0-0]|Visa frekvensomformarens typ. Det som visas ar
identiskt med FC 300-seriens effektfalt i typkodsde-
finitionen, tecken 1-6.
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15-41 Power Section

Range: Funktion:

15-53 Power Card Serial Number

Range:

Funktion:

0* [ [0-0]]|Visa frekvensomformartyp. Det som visas ar
identiskt med FC 300-seriens effektfalt i typkodsde-
finitionen, tecken 7-10.

15-42 Voltage

Range: Funktion:

0* [ [0-0]]|Visa frekvensomformartyp. Det som visas ar
identiskt med FC 300-seriens effektfalt i typkodsde-
finitionen, tecken 11-12.

15-43 Software Version

Range: Funktion:

0*| [0-0]]Visa den kombinerade programvaruversionen (eller
"paketversionen") som bestar av effektprogramvara
och styrprogramvara.

15-44 Ordered Typecode String
Range:

Funktion:

0*| [0-0]] Visa den typkodsstrang som anvdnds vid
bestallning av en ny frekvensomformare med

ursprunglig konfiguration.

15-45 Actual Typecode String
Range: Funktion:

0+ | 0-0]

| Visa den faktiska -strangen.

15-46 Frequency Converter Ordering No

Range: Funktion:

0*| [0-0]|[Visa det attasiffriga bestallningsnummer som
anvands vid bestallning av en ny
frekvensomformare med ursprunglig konfiguration.

15-47 Power Card Ordering No
Range:
0~ | 0-0]

Funktion:

| Visa bestallnings.

15-48 LCP Id No
Range:
0+ | 0-0]

Funktion:
| Visa ID-numret for LCP.

15-49 SW ID Control Card
Range:
0 *

Funktion:

[0-01 | Visa versionsnumret for styrkortets programvara.

15-50 SW ID Power Card
Range:
0 *

Funktion:

[0-01] | Visa versionsnumret for natkortets programvara.

15-51 Frequency Converter Serial Number
Range: Funktion:

0*

[0-01 | Visa serienumret for frekvensomformaren.

0* | [0-0] | Visa serienumret for natkortet.

15-59 CSIV Filename

Range: Funktion:
Application [0 - 0]| Visar det aktuella CSIV-filnamnet
dependent* (Costumer Specific Initial Values).

3.16.6 15-6* Tillvals-id

Den har skrivskyddade parametergruppen innehaller
information om maskinvaru- och programvarukonfiguration
for installerat tillval i 6ppningarna A, B, CO och C1.

15-60 Option Mounted
Range:
0 *

Funktion:

[0-0] | Visa den typ av tillval som monterats.

15-61 Option SW Version

Range: Funktion:

0*| [0-01]]Visa programversionen for det tillval som
monterats.

15-62 Option Ordering No
Range:

Funktion:

0*| [0-01] Visar bestallningsnumret for de tillval som
monterats.

15-63 Option Serial No
Range:
0 *

Funktion:

[0-01] | Visa serienumret for det tillval som monterats.

15-92 Defined Parameters
Matris [1000]

Range: Funktion:

0*[ [0-9999 ]| Visa en lista 6ver alla definierade parametrar i
frekvensomformaren. Listan avslutas med 0.

15-93 Modified Parameters
Matris [1000]

Range: Funktion:

0*[ [0-9999 ]| Visa en lista 6ver de parametrar som andrats i
forhallande till fabriksinstéllningen. Listan
avslutas med 0. Andringar kanske inte syns

forran upp till 30 s. efter implementering.

15-99 Parameter Metadata
Matris [30]

Range: Funktion:

0*| [0-9999 ]| Den hdr parametern innehaller data som
anvands av MCT 10 konfigurationsprogramvara.
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3.17 Parametrar: 16-** Dataavlasningar

16-00 Control Word
Range:

0*| [0-65535]] Visa det styrord som skickats fran
frekvensomformaren via den seriella kommuni-

Funktion:

kationsporten i hex-kod.

16-01 Reference [Unit]

Range: Funktion:

0.000 Reference- [-999999.000 - Visa aktuellt

FeedbackUnit* 999999.000 referensvarde som
ReferenceFeed- tillampas pa impulsbas
backUnit] eller analog bas i

enheten beroende pa
den konfiguration som
valts i 7-00 Configu-
ration Mode (Hz, Nm
eller RPM).

16-02 Reference [%]

Range: Funktion:
0.0 %* | [-200.0 - 200.0 | Visa den totala referensen. Den totala
%] referensen &r summan av digitala,

analoga, forinstéllda, buss- och frysrefe-
renser, plus 6ka och minska.

16-03 Status Word
Range:

0 *| [0 - 65535 ]| Visa det statusord som skickats fran
frekvensomformaren via den seriella kommuni-

Funktion:

kationsporten i hex-kod.

16-05 Main Actual Value [%]

Range: Funktion:
0.00 %* [ [-100.00 - 100.00 | Visa ordet om tva byte som skickats
%] med statusordet till bussmastern

och innehaller det faktiska
huvudvardet.

16-09 Custom Readout

Range: Funktion:

0.00 CustomRea- | [0.00 - 0.00 Se vardet pa anpassad

doutUnit* CustomRea- avldsning fran 0-30 Unit
doutUnit] for User-defined Readout

till 0-32 Custom Readout
Max Value

3.17.1 16-1* Motorstatus

16-10 Power [kW]

Range: Funktion:

0.00 [0.00 - Visar motoreffekt i kW. Visat varde

kw* 10000.00 beréknas efter faktisk motorspanning och
kW] motorstrom. Vardet filtreras, och det kan

darfor ta ca 30 millisekunder frén det att
ingdngsvardet andras till dess att vardena
andras i dataavlasningen. Uppl6sningen pa
ett avlasningsvarde pa faltbussen visas i 10
W-steg.

16-11 Power [hp]
Range:

0.00 [0.00 -
hp* 10000.00 hp]

Funktion:

Visa motoreffekten i HP. Visat varde
berdknas efter faktisk motorspanning
och motorstrém. Vardet filtreras, och det
kan darfor ta cirka 30 millisekunder fran
det att ingangsvardet andras till dess att
vardena andras i dataavldsningen.

16-12 Motor Voltage
Range:
0.0 V*

Funktion:

[0.0 - 6000.0 V] | Visa motorspdnningen, ett beraknat
varde som anvands for styrning av
motorn.

16-13 Frequency

Range: Funktion:
0.0 Hz* | [0.0 - 6500.0 Hz] | Visa motorfrekvensen, utan resonans-
ddampning.
16-14 Motor Current
Range: Funktion:
0.00 A*| [0.00 - Visa motorstrommen, uppmatt som ett
10000.00 A] medelvarde, IRMS. Vardet filtreras, och

det kan darfor ta cirka 30 millisekunder
fran det att ingangsvardet andras till
dess att vardena dndras i dataavlas-

ningen.
16-15 Frequency [%]
Range: Funktion:
0.00 [-100.00 - Visa ord bestdende av tva byte som
%* 100.00 %] rapporterar den faktiska motorfrekvensen

(utan resonansddampning) som en procen-
tandel (skala 0000-4000 Hex) av 4-19 Max
Output Frequency. Ange 9-16 PCD Read
Configuration index 1 for att skicka den
med statusordet i stéllet for MAV.
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16-16 Torque [Nm]

16-25 Torque [Nm] High

moment dverensstammer inte exakt. Vissa
motorer levererar mer dn 160 % moment.
Min- och max-vérdet beror alltsd bade pa
maximal motorstrém och vilken motor som
anvands. Vardet filtreras, och det kan darfor
ta cirka 30 millisekunder fran det att
ingangsvardet andras till dess att vardena
andras i dataavlasningen.

16-17 Speed [RPM]

Range: Funktion:
0 RPM* | [-30000 - Visa verkligt motorvarvtal. Vid process-
30000 RPM] reglering utan aterkoppling eller med

aterkoppling uppskattas motorvarvtalet.
Vid varvtalsstyrning med aterkoppling,
mats motorvarvtalet.

16-18 Motor Thermal
Range:
0 %*| [0-100 %]

Funktion:

Visa den berdknade termisk belastning pa
motorn. Urkopplingsgransen ar 100 %.

Grunden for berakningen ar ETR-funktion
som valts i 7-90 Motor Thermal Protection.

16-19 KTY sensor temperature
Range: Funktion:

0Cx| [0-0C]

Returnerar den faktiska temperaturen i KTY-
sensorenheten i motorn.
Se parametergrupp 1-9*.

16-20 Motor Angle
Range:
0*| [0-65535]

Funktion:

Visa aktuell vinkelférskjutning for pulsgivare/
upplosare i forhallande till indexpositionen.
Vardeintervallet 0-65535 motsvarar 0-2*pi
(radianer).

16-21 Torque [%] High Res.

Range: Funktion:
0.0 %*| [-200.0 - 200.0 Visat varde avser momentet i procent
%] av nominellt moment, med fortecken

och 0,1 % uppldsning, som levereras
till motoraxeln.

16-22 Torque [%]
Range:
0 %*| [-200 - 200 %]

Funktion:

Visat varde avser momentet i procent av
nominellt moment, med fértecken, som
levereras till motoraxeln.

Range: Funktion: Range: Funktion:

0.0 [-3000.0 - | Visa det momentvarde med fortecken som 0.0 [-200000000.0 - | Visa det momentvarde med fortecken

Nm* 3000.0 levereras till motoraxeln. 160 % motorstrom Nm* 200000000.0 Nm] | som levereras till motoraxeln. Vissa
Nm] och moment i férhallande till nominellt motorer levererar mer an 160 %

moment. Min- och max-vérdet beror
alltsa bade pa maximal motorstrom
och vilken motor som anvands.
Denna specifika avldasning har
anpassats for att kunna visa hogre
vdrden an standardavldsningen i
16-16 Torque [Nm].

3.17.2 16-3* Frekvensomformarstatus

16-30 DC Link Voltage

Range:

Funktion:

0 v

[0 - 10000 V]

Visa ett uppmatt varde. Vardet filtreras med
en tidskonstant pa 30 ms.

Range:

16-32 Brake Energy /s

Funktion:

0.000 kw=

[0.000 -
10000.000 kW]

Visa den bromseffekt som
overfors till ett externt
bromsmotstand, uttryckt som ett
momentanvarde.

Range:

16-33 Brake Energy /2 min

Funktion:

0.000 kw=

[0.000 -
10000.000 kW]

Visa den bromseffekt som overfors
till ett externt bromsmotstand.
Medeleffekten beraknas som ett
genomsnitt for de senaste 120 s.

16-34 Heatsink Temp.

Range: Funktion:
0°C*| [0-255 Visa temperaturen for frekvensomformarens
°C] kylplatta. Urkopplingsgransen &r 90 + 5 °C,

och motorn kopplas in igen vid 60 = 5 °C.

Range:

16-35 Inverter Thermal

Funktion:

0 %*

[0 - 100 %]

Visa procentbelastningen for vaxelriktaren.

16-36 Inv. Nom. Current

Range: Funktion:
Application [0.01 - Visa den nominella strommen
dependent* 10000.00 A] for vaxelriktaren, vilket bor

motsvara markskyltsdata pa den
anslutna motorn. Data anvands
for berdakning av vridmoment,
motorskydd med mera.
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16-37 Inv. Max. Current

16-52 Feedback [Unit]

16-39 Control Card Temp.
Range: Funktion:

0 °C*

[0 - 100 °C] | Visa styrkortets temperatur, angiven i °C.

16-40 Logging Buffer Full
Option:

Funktion:

Se om loggbufferten ar full (se parametergrupp 15-1%).
Loggbufferten blir inte full nar 75-13 Logging Mode har
angetts till Logga alltid [0].

[0] * [ No
[11 | Yes

16-49 Current Fault Source

Range: Funktion:

0* | [0 - 81| Vardet indikerar kallan for stromfelen, inklusive:
kortslutning, 6verstrom och fasobalans (fran
vanster):

1-4 Vaxelriktare

5-8 Likriktare

0 Inget fel

Range: Funktion: Range: Funktion:
Application [0.01 - Visa den maximala strommen 0.000 Reference- [-999999.999 - Visa aterkopplings-
dependent* 10000.00 A] for vaxelriktaren, vilket bér FeedbackUnit* 999999.999 enheten fran enheter
motsvara markskyltsdata pa den ReferenceFeed- och skala som har valts
anslutna motorn. Data anvands backUnit] i 3-00 Reference Range,
for berakning av vridmoment, 3-01 Reference/Feedback
motorskydd med mera. Unit, 3-02 Minimum
Reference och
303 Maximum
Range: Funktion: Reference.
0*| [0- 100 1] [ Visa statusen for den handelse som haller pa att
utforas av SL-regulator.
Range: Funktion:

3.17.3 16-5* Ref. & aterk.

16-50 External Reference

Range: Funktion:

0.0* | [-200.0 - 200.0 ] [ Visa den totala referensen, summan av
digitala, analoga, forinstallda, buss- och
frysreferenser, plus 6ka och minska.

16-51 Pulse Reference

Range: Funktion:
0.0*| [-200.0 - Visa referensvardet fran programmerade
200.0 ] digitala ingédngar. Avlasningen kan ocksa

aterspegla impulserna fran en
inkrementell pulsgivare.

0.00* | [-200.00 - 200.00 ] | Visa bidraget fran den digitala
potentiometern till den faktiska

referensen.
16-57 Feedback [RPM]
Range: Funktion:
0 RPM* [ [-30000 - Avlasningsparameter dar det verkliga
30000 RPM] motorvarvtalet fran aterkopplingskallan

kan avldsas bade vid kérning med och
utan aterkoppling. Aterkopplingskallan
valjs av 7-00 Speed PID Feedback Source.
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3.17.4 16-6* Ingdngar och utgangar

16-63 Terminal 54 Switch Setting

Option: Funktion:
16-60 Digital Input [0] * | Current
Range: Funktion: [1] [Voltage
0 | [0- | Visa signalstatus fran de aktiva digitala ingangarna. [2]1 | Pt 1000 [*C]
* 11023 ] | Exempel: Ingang 18 korresponderar till bit 5, "0" = [31 | Pt 1000 [°F]

motsatt satt, pa = '0', av ="1'
sakerhetsstopp).

ingen signal, "1" = ansluten signal. Bit 6 fungerar pa

(ingang for

Bit 0

Digital ingang, plint 33

Bit 1

Digital ingang, plint 32

Bit 2

Digital ingang, plint 29

Bit 3

Digital ingang, plint 27

Bit 4

Digital ingang, plint 19

Bit 5

Digital ingang, plint 18

Bit 6

Digital ingang, plint 37

Bit 7

Digital ingang GP I/0-plint X30/4

Bit 8

Digital ingang GP I/O-plint X30/3

Bit 9

Digital ingang GP I/O-plint X30/2

Bit 10-63

Reserverade for framtida plintar

00000000000000000

tDI T-33
DIT-32
DIT-29
DIT-27

DIT-19
DIT-18
DIT-37
DI X30/4
DI X30/3
1 X30/2

130BA894.10

—————DIX46/13
———————————DIX46/11
———— DI X46/9
————————————DIX46/7

DI X46/5

DI X46/3

DI X46/1

Option:

16-61 Terminal 53 Switch Setting
Funktion:

Visa installningen for ingangsplint 53. Strom =

0; Spanning = 1.

[0] * | Current

[4] [ Ni 1000 [°C]
[5]1 | Ni 1000 [°F]

16-64 Analog Input 54
Range:
0.000*

Funktion:
[-20.000 - 20.000 ] | Visa det faktiska vardet pa ingang

w
‘ :h

16-65 Analog Output 42 [mA]
Funktion:

[0.000 - 30.000 ] [ Visa det faktiska vardet pa utgang 42 i
mA. Visat vérde beror pa valet i
6-50 Terminal 42 Output.

Range:
0.000*

16-66 Digital Output [bin]
Funktion:

Range:
0*

[0-15] | Visa det binara vardet for alla digitala utgangar.

16-67 Pulse Input #29 [Hz]
Range: Funktion:

0*| [0-130000 ] |Visa den faktiska frekvensen pa plint 29.

16-68 Freq. Input #33 [Hz]
Range: Funktion:

0*| [0- 130000 ] [ Visa det faktiska vardet for frekvensen pa plint
33 som en impulsingang.

16-69 Pulse Output #27 [Hz]
Range: Funktion:

0*| [0 - 40000 ] | Visa det faktiska vardet for pulser pa plint 27 i
digitalt utgangslage.

*

16-70 Pulse Output #29 [Hz]

16-63 Terminal 54 Switch Setting

Option: Funktion:

Visa installningen for ingangsplint 54. Strom =

[1] | Voltage Range: Funktion:
[2] | Pt 1000 [°C] 0*| [0 - 40000 ] | Visa det faktiska vardet for pulser pa plint 29 i
[3] [Pt 1000 [°F] digitalt utgangslage.
[41 | Ni 1000 [°C] Denna parameter finns endast for FC 302.
[5] | Ni 1000 [°F]
16-71 Relay Output [bin]
16-62 Analog Input 53 Range: Funktion:
Range: Funktion: 0* [0-511] Visa installningen for alla relaer.
0.000* | [-20.000 - 20.000 ] | Visa det faktiska vardet pa ingang s EE
53 Reldutgéng [bin]: 00000 bin
I_Ti\lvalskort B reld 09
Tillvalskort B relad 08

0; Spanning = 1.

Tillvalskort B reld 07

Natkort rela 02

Natkort rela 01
130BA195.10
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16-72 Counter A
Range:

0*| [-2147483648 -
2147483647 ]

Funktion:

Visa det aktuella vardet av raknare A.
Réknare ar praktiska som jamférande
operander, se 13-10 Comparator Operand.
Vérdet kan aterstallas eller andras endera
via digitala ingangar (parametergrupp
5-1*) eller genom en SLC-atgard (73-52 SL
Controller Action).

16-73 Counter B
Range:

0*| [-2147483648 -
2147483647 ]

Funktion:

Visa det aktuella vardet av raknare B.
Réaknare ar praktiska som jamférande
operander (13-10 Comparator Operand).
Vardet kan aterstallas eller andras,
antingen genom de digitala ingangarna
(parametergrupp 5-1%) eller genom en
SLC-atgard (13-52 SL Controller Action).

_
(o)}

-74 Prec. Stop Counter
Range: Funktion:
0*| [0 - 2147483647 ]| Returnerar det faktiska raknarvardet for

precisionsraknaren (7-84 Precise Stop

Counter Value).

16-75 Analog In X30/11
Range:
0.000 *

Funktion:

[-20.000 - 20.000 ] | Faktiskt varde for signalen pa
ingang X30/11 MCB 101.

16-76 Analog In X30/12
Range:
0.000 *

Funktion:

[-20.000 - 20.000 ] | Faktiskt varde for signalen pa
ingang X30/12 MCB 101.

16-77 Analog Out X30/8 [mA]

Range: Funktion:
0.000 * | [0.000 - 30.000 ] | Visa det faktiska vardet pa utgang
X30/8 i mA.

16-78 Analog Out X45/1 [mA]
Range:
0.000*

Funktion:

[0.000 - 30.000 ] | Visa det faktiska véardet pa utgang
X45/1. Visat varde beror pa valet i
6-70 Terminal X45/1 Output.

16-79 Analog Out X45/3 [mA]
Range:
0.000*

Funktion:

[0.000 - 30.000 ] | Visa det faktiska véardet pa utgang
X45/3. Visat varde beror pa valet i
6-80 Terminal X45/3 Output.

3.17.5 16-8* Faltbuss och FCport

Parametrar for rapportering av BUS-referenser och styrord.

16-80 Fieldbus CTW 1

Range: Funktion:
0 *| [0-65535 ]| Visa styrordet (CTW) pa tva byte som
mottagits fran bussmastern. Tolkningen av

styrordet beror pa installerat Faltbuss-tillval
och pa den styrordsprofil som valts i

8-10 Control Profile.

Mer information finns i respektive Faltbuss-
handbok.

16-82 Fieldbus REF 1
Range:

0 *| [-200 - 200 ] | Visa det ord om tva byte som skickats med
styrordet fran bussmastern for instéllning av

Funktion:

referensvardet.
Mer information finns i respektive faltbuss-
handbok.

16-84 Comm. Option STW
Range:

0 *| [0-65535]] Visa det utdkade statusordet, kommunikations-
tillval for Faltbuss.

Funktion:

Mer information finns i respektive Faltbuss-
handbok.

16-85 FC Port CTW 1
Range: Funktion:

0 *| [0-65535]| Visa styrordet (CTW) pa tva byte som
mottagits fran bussmastern. Tolkningen av

styrordet beror pa installerat Faltbuss-tillval
och pa den styrordsprofil som valts i
8-10 Control Profile.

16-86 FC Port REF 1
Range:

0 [-200 - 200 ] | Visa det statusord (STW) om tva byte som
skickats till bussmastern. Tolkningen av

Funktion:

*

statusordet beror pa installerad faltbusstillval
och pa den styrordsprofil som valts i
8-10 Control Profile.

3.17.6 16-9* Avlasn. diagnostik

16-90 Alarm Word
Range:

0*| [0 -4294967295 ]| Visa det larmord som skickats via den
seriella kommunikationsporten i hex-kod.

Funktion:
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16-91 Alarm Word 2
Range: Funktion:

0*| [0 - 4294967295 ]| Visa det larmord som skickats via den
seriella kommunikationsporten i hex-kod.

16-92 Warning Word
Range: Funktion:

0 *|[ [0-4294967295 ] | Visa det varningsord som skickats via
den seriella kommunikationsporten i
hex-kod.

16-93 Warning Word 2
Range: Funktion:

0*| [0 - 4294967295 ] | Visa det varningsord som skickats via den
seriella kommunikationsporten i hex-kod.

16-94 Ext. Status Word
Range: Funktion:

0% | [0 - 4294967295 ] [ Returnerar det utdkade varningsordet
som skickats via den seriella kommunika-

tionsporten i Hex-kod.

16-95 Ext. Status Word 2
Range: Funktion:

0 * [ [0-4294967295 ] | Returnerar det utdkade varningsord 2
som skickats via den seriella kommuni-

kationsporten i hex-kod.

16-96 Maintenance Word
Range: Funktion:

0| [0- Avlasning av ordet for forebyggande
* 4294967295 ] [underhall. Bitarna anger status for de
programmerade handelserna for

forebyggande underhall i parametergrupp
23-1*. 13 bitar representerar kombinationer
av alla objekt som ar majliga:

. Bit 0: Motorlager

. Bit 1: Pumplager

. Bit 2: Flaktlager

. Bit 3: Ventil

. Bit 4: Tryckgivare

. Bit 5: Flodesgivare

. Bit 6: Temperaturgivare
. Bit 7: Pumppackningar

. Bit 8: Flaktrem

. Bit 9: Filter

. Bit 10: Frekv.omf. kylflakt
. Bit 11: FC-system, halsokontroll
. Bit 12: Garanti

. Bit 13: Underhallstext 0

16-96 Maintenance Word

Range:

Funktion:
. Bit 14: Underhallstext 1

. Bit 15: Underhallstext 2
. Bit 16: Underhallstext 3

. Bit 17: Underhallstext 4

Position [ Ventil |Flaktlag [ Pumpla | Motorla

4= er ger ger

Position [ Pumpp | Temper | Flodes- | Tryckgi

3> ackning | aturgiv | givare | vare

ar are
Position| FC- | Frekv.o | Filter | Flaktre
2> system,| mf. m
halsoko | kylflakt
ntroll

Position Garanti

1=
Ohex = S S S
Thex - - - A
2Zhex - - 3 =
3hex - - + +
Ahex - + -
Shex = 1 = +
6Ghex = 1 3 =
7hex - + + +
8hex i - - -
Ohex F = = +
Ahex + = e =
Bhex + = e 1
Chex + A = =
Dhex + A = A
Ehex + A =
Fhex + A W A

Exempel:

Ordet for forebyggande underhall visar
040Ahex.

Position 1 2 3 4

hex-véarde 0 4 0 A

Den forsta siffran, 0, indikerar att inga objekt
pa den fjarde raden kraver underhall

Den andra siffran, 4, refererar till den tredje
raden och indikerar att frekvensomformarens
kylflakt kraver underhall

Den tredje siffran, 0, indikerar att inga objekt
pa den andra raden kraver underhall

Det fjarde tecknet, A, refererar till den Gversta
raden och indikerar att ventilen och
pumplagren kréaver underhall
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3.18 Parametrar: 17-** Motoraterk. tillval

Ytterligare parametrar for att konfigurera tillvalen
pulsgivare (MCB 102) eller upplésare (MCB 103).

3.18.1 17-1* Ink. pulsgiv. Granssnitt

Parametrar i denna grupp konfigurerar det inkrementella
granssnittet for tillvalet MCB 102. Observera att bada
granssnitten, det inkrementella och det absoluta, dr aktiva
samtidigt.

OBS!

Dessa parametrar kan inte &ndras medan motorn &r igang.

17-10 Signal Type

Vélj inkrementell typ (A/B-kanaler) for anvand pulsgivare.
Informationen finns pa pulsgivarens datablad.
Vélj Ingen [0] om &terkopplingsgivaren endast ar en absolut

pulsgivare.

Option: Funktion:
[0] None

[1]* RS422 (5V TTL)

[2] Sinusoidal 1Vpp

Range: Funktion:

1024* | [10 - 10000 ] [ Mata in upplésningen for den

inkrementella sparningen, dvs. antalet
pulser eller perioder per varv.

3.18.2 17-2* Abs. pulsg. granssnitt

Parametrar i denna grupp konfigurerar det absoluta
granssnittet for tillvalet MCB 102. Observera att bada
granssnitten, det inkrementella och det absoluta, ar aktiva
samtidigt.

17-20 Protocol Selection

Vélj HIPERFACE [1] om pulsgivaren &r enbart absolut.

Vélj Inget [0] om &terkopplingsgivaren endast &r en inkrementell
pulsgivare.

Option: Funktion:

[0] * None

[1] HIPERFACE

[2] EnDat

[4] Ssl

OBS!

Det gér inte att &ndra parametern medan motorn &r igang.

17-21 Resolution (Positions/Rev)

Vélj uppldsning for den absoluta pulsgivaren, dvs. antalet pulstal
per varv.
Vérdet beror pa instéllningarna i 17-20 Protocol Selection.

Range: Funktion:

[Application
dependant]

Application dependent*

OBS!

Det gar inte att &ndra parametern medan motorn &r igang.

17-24 SSI Data Length
Range: Funktion:

13*| [13-25]

Ange antalet bitar for SSI-telegrammet. Valj 13
bitar for enkelvarvspulsgivare och 25 bitar for
multivarvspulsgivare.

17-25 Clock Rate

Range: Funktion:
Application [Application Ange SSl-klockfrekvensen.
dependent* dependant] Klockfrekvensen maste

reduceras vid langa pulsgi-
varkablar.

17-26 SSI| Data Format
Funktion:

Option:

[0] * | Gray code
[11 [Binary code | Ange SSI-dataformat. Vélj mellan formaten
Gray eller binart.

17-34 HIPERFACE Baudrate

Vélj baudhastighet for den anslutna pulsgivaren.

Parametern &r endast tillganglig nar 17-20 Protocol Selection ar
installd p& HIPERFACE [1].

Option: Funktion:
[0] 600
[11 1200
[2] 2400
[3] 4800
[4] * 9600
[5] 19200
[6] 38400
OBS!

Det gar inte att &ndra parametern medan motorn &r igdng.

3.18.3 17-5* Upplosargranssnitt

Parametergrupp 17-5* anvands for att ange parametrar for
MCB 103-upplosartillvalet.

Vanligtvis anvands upplosaraterkopplingen som motorater-
koppling fran permanentmagnetmotorer med 7-01 Motor
Control Principle installd pa Flux m. motoraterk.
Uppl6sarparametrar kan inte andras nar motorn kors.
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17-50 Poles
Range: Funktion:
2% [2-2] | Ange antal poler pa upplosaren.

Vérdet anges i databladet for upplosare.

17-51 Input Voltage
Range: Funktion:
7.0 V| [2.0 - 8.0 V] | Ange ingangsspanning till upplosaren.

Spédnningen anges som ett RMS-varde.
Vérdet anges i databladet for upplosare.

17-52 Input Frequency

Overvaknings- och tillimpningsparametrar kan inte dndras
nar motorn kors.

17-60 Feedback Direction

Andra pulsgivarens avlasta rotationsriktning utan att &ndra
ledningarna till pulsgivaren.

Option: Funktion:
[0] * Clockwise
[1] Counter clockwise

OBS!

Det gar inte att andra parametern medan motorn ar igdng.

varvtals- eller positionsinformation fran en frekvensomformare till
en annan. Vilj [0] for att inaktivera funktionen.

Option: Funktion:
[0] * Disabled

[1 512

2] 1024

3] 2048

[4] 4096

17-59 Resolver Interface

Aktivera MCB 103-uppldsartillvalet nar upplosarparametrarna
valjs.

For att undvika skador pa upplosare maste

17-50 Poles-17-53 Transformation Ratio stallas in innan den har

parametern aktiveras.

Option: Funktion:
[0] * Disabled
[1] Enabled

3.18.4 17-6* Overv. och prog.

Denna parametergrupp valjer ut ytterligare funktioner nar
MCB 102-pulsgivartillvalet eller MCB 103-upplésartillvalet
monteras i tillvalsoppning B som varvtalsaterkoppling.

Range: Funktion: 17-61 Feedback Signal Monitoring
10.0 kHz* [ [2.0 - 15.0 kHz] | Ange upplésarens ingéngsfrekvens. Valj hur frekvensomformaren ska reagera om en felaktig pulsgi-
Vérdet anges i databladet for varsignal upptécks.
upplGsare. Pulsgivarfunktionen i 17-61 Feedback Signal Monitoring &r en
elektrisk kontroll av hardvarukretsen i pulsgivarsystemet.
17-53 Transformation Ratio . .
Option: Funktion:
Range: Funktion: ol Disabled
0.5%| [0.1 - 1.1 ] | Ange transformationsforhallandet for e Warning
upplésaren. 2] Trip
Transformationsforhallandet ar: 3] Jog
7 _ M [4] Freeze Output
forhallande ~ v,
o [5] Max Speed
Vérdet anges i databladet for upplosare. 6] Switch to Open Loop
X ) [71 Select Setup 1
17-56 Encoder Sim. Resolution 8] Select Setup 2
Stéll in upplosningen och aktivera pulsgivaremuleringsfunktionen 9] Select Setup 3
(generering av pulsgivarsignaler fran den uppmatta positionen [10] Select Setup 4
fran en upplosare). Behdvs nar det dr nddvéandigt att overfora 1] stop & trip
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3.19 Parametrar: 18-** Dataavlasningar 2

18-36 Analog Input X48/2 [mA]

Range: Funktion:
0.000* [ [-20.000 - 20.000 ] | Visa det faktiska vérdet pa ingang
X48/2.

18-37 Temp. Input X48/4
Range: Funktion:
0

*

[-500 - 500 ] | Visa den faktiska temperaturen som uppmatts
pa ingang X48/4. Temperaturenheten baseras
pa valet i 35-00 Term. X48/4 Temp. Unit.

18-38 Temp. Input X48/7
Range: Funktion:

0*| [-500 - 500 ] | Visa den faktiska temperaturen som uppmatts
pa ingang X48/7. Temperaturenheten baseras
pa valet i 35-02 Term. X48/7 Temp. Unit.

18-39 Temp. Input X48/10
Range: Funktion:
0

*

[-500 - 500 ] | Visa den faktiska temperaturen som uppmatts
pa ingang X48/10. Temperaturenheten baseras
pa valet i 35-04 Term. X48/10 Temp. Unit.

18-60 Digital Input 2
Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ] | Visa signalstatus fran de aktiva digitala
ingédngarna. '0' = ingen signal, '1' = ansluten

signal.

18-90 Process PID Error
Range: Funktion:
009% | [-200.0 - 2000 %] |

18-91 Process PID Output
Range: Funktion:
00% [ [-200.0 - 2000 %] |

18-92 Process PID Clamped Output
Range: Funktion:
00% | [2000 - 200.0 %] |

18-93 Process PID Gain Scaled Output
Range: Funktion:
00% | [2000 - 200.0 %] |
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3.20 Parametrar: 30-** Specialfunktioner

3.20.1 30-0* Fadningsfunktion

Fadningsfunktionen anvands forst och framst for lindnings-
tilldmpningar inom textilindustrin. Fadningstillvalet ska
installeras i frekvensomformaren och styra korsfrekvensom-
formaren. Korsfrekvensomformarens frekvensomformare
drar garnet fram och tillbaka i ett diamantformat monster
langs ytan pa garnpaketet. For att forhindra att garnet
ansamlas vid samma punkter pa ytan maste monstret
andras. Fadningstillvalet kan gora detta genom att hela
tiden variera langdrorelsens hastighet i den program-
merbara cykeln. Fadningsfunktionen skapas genom att
lagga pa en deltafrekvens runt en mittenfrekvens. For att
kompensera for trogheten i systemet kan ett snabbt
frekvenshopp laggas till. Speciellt I1ampligt for applikationer
med elastiskt garn dar tilvalet har en slumpmassigt
fadningsforhallande.

Frequency Par. 30-07: WOBB TIME ,9
[Hz] —
|l | Pan3006:JUMPTIVE )
f | Par.30-04 [HZ JUMPFREQ | Q
Par. 30-01 [Hz]: DELTA FREQ. 4 Par30091%] - JUMPFREQ | N
Par. 30-02 [%]: DELTA FREQ. R ~
(Par. 30-03) ‘ I _ . il -
Par.30-01 [Hz]
Par. 30-02 [%] O\
Par. 30-03: -0
o awpUP ) Par30:09: RANDOM FUNC™
CENTER FREQ el Par 30-11: RANDOM MAX
Par 30-12: RANDOM MIN
~—Toown Top —
Par. 30-10: [RATIO Typ/ Toown ]
Par. 30-08: [INDEPENDENT UP and DOWN]
Time [s]
30-00 Wobble Mode
Option: Funktion:

Standardvarvtalsldget utan aterkoppling i
1-00 Configuration Mode &r utokad med en
fadningsfunktion. | den har parametern kan
du vilja vilken metod som ska anvandas for
fadningen. Parametrarna kan stallas in som
absoluta véarden (direktfrekvenser) eller som
relativa varden (procentandelar av andra
parametrar). Fadningscykeltiden kan stéllas
in som ett absolut varde eller som ett
oberoende upp- och nedtid. Nar absolut
cykeltid, upp/nedtid konfigureras de genom
fadningsforhallandet.

[0] * | Abs. Freq.,
Abs. Time

[1] | Abs. Freq.,
Up/ Down
Time

[2] [Rel. Freq,
Abs. Time

[3] |Rel. Freq., Up/

Down Time

OBS!

Den har parametern kan stéllas in medan den koérs.

OBS!

Du stéller in mittenfrekvensen via den normala referensen
som hanterar parametergruppen 3-1%,

30-01 Wobble Delta Frequency [Hz]

Range: Funktion:

5.0 [0.0 -
Hz* 25.0 HZ]

Deltafrekvensen bestammer storleken pa
fadningsfrekvensen. Deltafrekvensen laggs pa
mittenfrekvensen. 30-01 Wobble Delta
Frequency [Hz] bestammer bade den positiva
och negativa deltafrekvensen. Instéllningen av
30-01 Wobble Delta Frequency [Hz] far alltsa
inte vara hogre an installningen av mittenfrek-
vensen. Den initiala upprampningstiden fran
stillastaende till dess att fadningssekvensen
kors bestams av parametergruppen 3-1*.

30-02 Wobble Delta Frequency [%]

Range: Funktion:
25 %*

[0 - 100 %] | Deltafrekvensen kan ocksa uttryckas som ett
procentvarde av mittenfrekvensen och kan
alltsa vara maximalt 100 %. Funktionen ar
likadan som for 30-01 Wobble Delta
Frequency [Hz].

30-03 Wobble Delta Freq. Scaling Resource

Option: Funktion:
Vélj vilken frekvensomformaringang
som ska anvandas for skalning av
deltafrekvensens installningar.

[0] * | No function

[1]1 | Analog input 53

[2] | Analog input 54

[3] | Frequency input 29 | Endast FC 302.

[4] | Frequency input 33
[7]1 [ Analog input X30/11
[8] | Analog input X30/12
[15] [ Analog Input X48/2

30-04 Wobble Jump Frequency [Hz]

Range: Funktion:

0.0 [Application | Hoppfrekvensen anvands for att

Hz* dependant] kompensera for trogheten korssystemet.
Om det kravs ett hopp i utgangsfrek-
vensen i toppen och botten av
fadningssekvensen, anges frekven-
shoppet i den har parametern. Om
korssystemet har en hdg troghet, kan ett
hogt frekvenshopp skapa en moment-

gransvarning eller tripp (varning/larm 12)

eller en spanningsvarning eller tripp
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30-04 Wobble Jump Frequency [Hz]
Funktion:

Range:
(varning/larm 7). Den har parametern kan
endast andras i stopplage

30-05 Wobble Jump Frequency [%]

Range: Funktion:

0 %*

[0 - 100 %] | Hoppfrekvensen kan dven anges som ett
procentvarde av mittenfrekvensen.
Funktionen ar likadan som for 30-04 Wobble

Jump Frequency [Hz].

30-06 Wobble Jump Time

30-19 Wobble Delta Freq. Scaled

Range: Funktion:

0.0 Hz*| [0.0 - 1000.0 Hz] | Avlasningsparameter. Visa den
aktuella fadningsdeltafrekvensen efter

det att skalning tillampats.

3.20.2 30-2* Av. Startjustering

30-20 High Starting Torque Time [s]
Range: Funktion:

0.00 s*

[0.00 - 60.00 s] | Hog startmomenttid for PM-Motor i
Flux-lage utan aterkoppling. Denna

parameter finns endast for FC 302.

30-07 Wobble Sequence Time

Range: Funktion:

Range: Funktion:
Application [Application Den“har paramt—:itern ;
dependent* dependant] bestammer lutningen pa
hopprampen vid max. och Range: Funktion:
min. fadningsfrekvens. 100.0 %* | [Application Hog startmomentsstrom for PM-
dependant] motor i fluxldge utan

aterkoppling. Denna parameter
finns endast for FC 302.

10.0 s* [ [1.0 - 1000.0 s] [ Den har parametern bestammer
fadningssekvensens langd. Den har
parametern kan endast andras i
stopplage.

Fadningstid = tup + tdown

30-08 Wobble Up/ Down Time
Range: Funktion:

5.0 s*

Definierar den individuella upp- och
nedtiden for varje fadningscykel.

[0.1 - 1000.0 s]

30-09 Wobble Random Function

Option: Funktion:
[0] * Off
[1] On

30-10 Wobble Ratio
Funktion:

Range:
1.0¢| [0.1-10.0]|Om forhallandet 0,1 valjs i: tdown &r 10 ganger
storre an tup.

Om forhallandet 10 valjs i: tup &r 10 ganger

storre an tdown.

30-11 Wobble Random Ratio Max.
Funktion:

Range:
10.0*

[Application dependant] | Ange maximalt tillatet fadnings-
forhallande.

30-12 Wobble Random Ratio Min.
Funktion:

Range:

0.1*| [Application dependant] [ Ange min. tillatet fadningsforhal-
landen.

30-22 Locked Rotor Protection

Last rotorskydd for PM-motor i fluxlage utan aterkoppling. Denna

parameter finns endast for FC 302.

Option: Funktion:
[0] * off
[1] On

30-23 Locked Rotor Detection Time [s]

Lést rotorskydd avkénningstid for PM-motor i fluxlaget utan
aterkoppling. Denna parameter finns endast for FC 302.
Range: Funktion:

0.10 s*

[ 005-1005] |

3.20.3 30-8* Kompatibilitet

30-80 d-axis Inductance (Ld)

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

30-81 Brake Resistor (ohm)

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

30-83 Speed PID Proportional Gain

Range: Funktion:
Application [0.0000 - Ange proportionell forstarkning
dependent* 1.0000 ] for varvtalsregleringen. Snabb

styrning astadkoms med hog
forstarkning. Om forstark-
ningen blir for stor, kan
processen bli instabil.
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30-84 Process PID Proportional Gain

Range: Funktion:
0.100* [ [0.000 - Ange proportionell forstarkning for
10.000 ] processregleringen. Snabb styrning

astadkoms med hog forstarkning. Om
forstarkningen blir for stor, kan

processen bli instabil.
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35-06 Temperature Sensor Alarm Function

Parameterbeskrivning

3.21 Parametrar: 35-** Givaringang Tillval
3.21.1 35-0* Temp. Ingéngslige (MCB 114) Valy larmfunktion:
Option: Funktion:
35-00 Term. X48/4 Temp. Unit g ;f:p
Vdlj den enhet som ska anvandas med instéllningar och T Eo——

avlasningar pa temperaturingdng X48/4:

35-02 Term. X48/7 Temp. Unit
Vélj den enhet som ska anvandas med instéllningar och
avlasningar pa temperaturingang X48/7:

Visa den temperaturgivartyp som upptackts pa ingang X48/7:

Option: Funktion: e .
kan stallas in i 35-16 Term. X48/4 Low Temp. Limit och 35-17 Term.
607 * C X48/4 High Temp. Limit.
[160] °F . .
Option: Funktion:
35-03 Term. X48/7 Input Type [0] * Disabled
[1 Enabled

Option: Funktion: 35-16 Term. X48/4 Low Temp. Limit

[0] * Not Connected Range: Funktion:
(1] PT100 2—W|r.e Application dependent* | [Application dependant] |

[3] PT1000 2-wire

[7] PT1000 3-wire Range: Funktion:

35-04 Term. X48/10 Temp. Unit

Vélj den enhet som ska anvandas med instéllningar och

avldsningar pa temperaturingang X48/10:

Option: Funktion:
[60] * °C
[160] °F

35-05 Term. X48/10 Input Type
Visa den temperaturgivartyp som upptackts pa ingang X48/10:

Option: Funktion:
[0] * Not Connected

[1] PT100 2-wire

[3] PT1000 2-wire

[5] PT100 3-wire

[71 PT1000 3-wire

Option: Funktion: o
P 3.21.2 35-1* Temp. Ingang X48/4 (MCB

[60] * °C 1 14)

[160] °F

35-01 Term. X48/4 Input Type 35-14 Term. X48/4 Filter Time Constant

Visa den temperaturgivartyp som upptackts pa ingdng X48/4: Range: Funktion:

Option: Funktion: 0.001 s*| [0.001 - Ange tidskonstanten for filtret. Detta ar
[0] * Nt ConEaes 10.000 s] en tidskonstaTt for ett 1:a ordningens'
i PT100 2-wire I:gpas;ﬁltlc?r f2(|'4 at‘z1r ugde:.ryck?dell(ektnskt
B3] PT1000 2-wire rus[) plint X48/4. Ett hogt tidskons-

- tantvarde forbattrar ddimpningen men
[5] PT100 3-wire " " o pe 4 s
okar dven tidsférdrojningen genom
[7] PT1000 3-wire filtret

35-15 Term. X48/4 Temp. Monitor

Denna parameter ger mojligheten att aktivera eller inaktivera
temperaturévervakningen pa plint X48/4. Temperaturgranserna

Application dependent* | [Application dependant] |
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3.21.3 35-2* Temp. Ingdng X48/7 (MCB
114)

35-24 Term. X48/7 Filter Time Constant

Range: Funktion:
0.001 s*| [0.001 - Ange tidskonstanten for filtret. Detta ar
10.000 s] en tidskonstant for ett 1:a ordningens

lagpassfilter for att undertrycka elektriskt
brus pa plint X48/7. Ett hogt tidskons-
tantvarde forbattrar dimpningen men
Okar aven tidsfordréjningen genom
filtret.

35-25 Term. X48/7 Temp. Monitor

Denna parameter ger mojligheten att aktivera eller inaktivera
temperaturévervakningen pa plint X48/7. Temperaturgranserna
kan stéllas in i 35-26 Term. X48/7 Low Temp. Limit och 35-27 Term.
X48/7 High Temp. Limit.

Option: Funktion:
[0] * Disabled
[1] Enabled

35-26 Term. X48/7 Low Temp. Limit

Range:

Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

35-27 Term. X48/7 High Temp. Limit

Range:

Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

3.21.4 35-3* Temp. Ingdng X48/10 (MCB
114)

35-34 Term. X48/10 Filter Time Constant

Range: Funktion:
0.001 s* [ [0.001 - Ange tidskonstanten for filtret. Detta &r
10.000 s] en tidskonstant for ett 1:a ordningens

lagpassfilter for att undertrycka elektriskt
brus pa plint X48/10. Ett hogt tidskons-
tantvarde forbattrar ddimpningen men
Okar aven tidsfordrojningen genom
filtret.

35-35 Term. X48/10 Temp. Monitor

Denna parameter ger mojligheten att aktivera eller inaktivera
temperaturévervakningen pé plint X48/10. Temperaturgréanserna
kan stéllas in i 35-36 Term. X48/10 Low Temp. Limit och

35-37 Term. X48/10 High Temp. Limit.

Option: Funktion:
[0] * Disabled
[1 Enabled

35-36 Term. X48/10 Low Temp. Limit

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

35-37 Term. X48/10 High Temp. Limit

Range: Funktion:

Application dependent* | [Application dependant] |

3.21.5 35-4* Analog ingdng X48/2 (MCB
114)

35-42 Term. X48/2 Low Current

Range: Funktion:
4.00 [Application Ange strommen (mA) som motsvarar
mA¥* dependant] det laga referensvardet som ar

angivet i 35-44 Term. X48/2 Low Ref./
Feedb. Value. Vardet maste stallas in
pa > 2 mA for att tidsgransfunk-
tionen i 6-07 Live Zero Timeout
Function ska aktiveras.

35-43 Term. X48/2 High Current

Range: Funktion:
20.00 mA* | [Application Ange strommen (mA) som
dependant] motsvarar det hoga referen-

svardet (som anges i 35-45 Term.
X48/2 High Ref./Feedb. Value).

35-44 Term. X48/2 Low Ref./Feedb. Value
Range: Funktion:

0.000*

[-999999.999 -
999999.999 ]

Ange det referens- eller aterkopp-
lingsvarde (i varv/minut, Hz, bar
etc.) som motsvarar vardet fér den
spanning eller strom som ar angivet
i 35-42 Term. X48/2 Low Current.

35-45 Term. X48/2 High Ref./Feedb. Value
Range: Funktion:

100.000*

[-999999.999 -
999999.999 ]

Ange det referens- eller aterkopp-
lingsvarde (i varv/minut, Hz, bar
etc.) som motsvarar vardet for
den spanning eller strom som ar
angivet i 35-43 Term. X48/2 High
Current.

35-46 Term. X48/2 Filter Time Constant

Range: Funktion:
0.001 s*| [0.001 - Ange tidskonstanten for filtret. Detta ar
10.000 s] en tidskonstant for ett 1:a ordningens

lagpassfilter for att undertrycka elektriskt
brus pa plint X48/2 Ett hogt tidskons-
tantvarde forbattrar dimpningen men
okar aven tidsfordrojningen genom
filtret.
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4 Parameterlistor

FC-serien

Alla = giltiga for bada serierna, FC 301 och 302
01 = galler endast FC 301

02 = galler endast FC 302

Andringar under drift

"SANT" innebar att parametern kan andras nar frekvensom-
formaren &r i gang, medan "FALSKT" innebar att
frekvensomformaren maste stoppas innan nagra andringar
kan utforas.

4 menyer

"All set-ups" (Alla menyer): parametern kan stallas in indivi-
duellt i alla fyra menyer, dvs. en enskild parameter kan ha
fyra olika datavérden.

En meny datavdrdet blir detsamma i alla menyer.

Datatyp |Beskrivning Modell
2 Heltal, 8 bitar Int8

3 Heltal, 16 bitar Int16
4 Heltal, 32 bitar Int32
5 Osignerat, 8 bitar Uint8
6 Osignerat, 16 bitar Uint16
7 Osignerat 32 Uint32
9 Synlig strang VisStr
33 Normaliserat vérde, 2 byte N2

35 Bitsekvens med 16 booleska variabler V2

54 Tidsskillnad utan datum TimD
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4.1.1 Konvertering

| avsnittet Fabriksinstdllningar finns de olika attributen for
varje parameter sammanstallda. Parametervarden 6verfors
endast som heltal. Darfér anvands konverteringsfaktorer for
att overfora decimaler.

4-12 Motor Speed Low Limit [Hz] har konverteringsfaktorn
0,1.

Om du vill stélla in minimifrekvensen till 10 Hz maste
vdrdet 100 overforas. En konverteringsfaktor pa 0,1 betyder
att det 6verforda vardet multipliceras med 0,1. Véardet 100
tolkas saledes som 10,0.

Examples:

0 s --> konverteringsindex 0

0,00 s --> konverteringsindex -2
0 ms > konverteringsindex -3
0,00 ms --> konverteringsindex -5

Konverteringsindex Konverteringsfaktor
100

75

74

67

6 1000000
5 100000

4 10000

3 1000

2 100

1 10

0 1

-1 0,1

-2 0,01

-3 0,001

-4 0,0001

-5 0,00001

-6 0,000001
-7 0,0000001

Tabell 4.1 Konverteringstabell
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4.1.2 Aktiva/Inaktiva parametrar i olika

styrningslagen for frekvensomformare

+ = aktiv
- = inte aktiv

1-10 Motor Construction

Véxelstromsmotor

PM, ej utprdg. motor

1-01 Motor Control Principle

U/f-lage

WC+

Flux utan
dterkoppling

Flux med
aterkoppling

U/f-lage

Flux
utan
aterkopp
ling

Flux
med
aterkop
pling

1-00 Configuration Mode

0] Varvtal utan aterk.

1] Varvtal med aterkoppling

2] Moment

3] Process

Moment utan aterkoppling

5] Fadning

6] Ytupprullning

7] Ext. PID utan aterkoppling

[

(1]
(2]
(31
(4]
(5]
(6]
(71
(8]

8] Ext. PID med aterkoppling

1-02 Flux Motor Feedback Source

1-03 Torque Characteristics

se 1,3, 4)

se 1,3, 4)

1-04 Overload Mode

1-05 Local Mode Configuration

1-06 Clockwise Direction

1-20 Motor Power [kW]
(Par. 023 = internationellt)

1-21 Motor Power [HP]
(Par. 023 = USA)

+

1-22 Motor Voltage

1-23 Motor Frequency

1-24 Motor Current

1-25 Motor Nominal Speed

+ |+ |+ |+

+ |+ |+ [+

+ [+ [+ [+

+ [+ [+ [+

1-26 Motor Cont. Rated Torque

1-29 Automatic Motor Adaptation (AMA)

+

+

+

1-30 Stator Resistance (Rs)

1-31 Rotor Resistance (Rr)

+ |+ |+

se 5)

1-33 Stator Leakage Reactance (X1)

+

1-34 Rotor Leakage Reactance (X2)

se 5)

1-35 Main Reactance (Xh)

1-36 Iron Loss Resistance (Rfe)

1-37 d-axis Inductance (Ld)

1-39 Motor Poles

1-40 Back EMF at 1000 RPM

1-41 Motor Angle Offset

1) Konstant moment

2) Variabelt moment

3) AEO

4) Konstant effekt

5) Anvidnds i flygande start
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1-10 Motor Construction Véxelstrémsmotor PM, ej utprdg. motor

1-01 Motor Control Principle Flux utan | Flux med

U/f-lage WG+ Flux uta‘n Flux mefi U/f-ldge | aterkoppli | aterkoppl
aterkoppling aterkoppling X

ng ing

1-50 Motor Magnetisation at ) . i i ] ) )

Zero Speed

1-51 Min Speed Normal

Magnetising [RPM](Par. 002 = - + - - _ _ _

v/m)

1-52 Min Speed Normal i . ) i ] ) )

Magnetising [Hz](Par. 002 = Hz)

1-53 Model Shift Frequency - - + + - + +

1-54 Voltage reduction in i i . ] ] )

fieldweakening se 6)

1-55 U/f Characteristic - U + - - - + - -

1-56 U/f Characteristic - F + - - - + - -

1-58 Flystart Test Pulses Current - + - - - - -

1-59 Flystart Test Pulses Frequency - + - - - - -

1-60 Low Speed Load Compen- i . ] i ] ) )

sation

1-61 High Speed Load Compen- i . ) i ] ) )

sation

1-62 Slip Compensation i + N i ] ) )

se 7)

1-63 Slip Compensation Time + . + i + + ]

Constant se 8) se 8) se 8) se 8)

1-64 Resonance Dampening + + + - + + -

1-65 Resonance Dampening Time

Constant * * * ) * + )

1-66 Min. Current at Low Speed - - + + - + +

1-67 Load Type - - + - - - -

1-68 Minimum Inertia - + - - - N

1-69 Maximum Inertia - - + - - - N

1-71 Start Delay + + + + + + +

1-72 Start Function + + + + + + +

1-73 Flying Start - + + + - - -

1-74 Start Speed [RPM](Par. 002 = i . ) i ) ) )

v/m)

1-75 Start Speed [Hz](Par. 002 = i . ) i ) ) )

Hz)

1-76 Start Current - + - - - - -

6) Anvdnds ndr 1-03 Torque Characteristics dr konstant effekt
7) Anvdnds inte ndr 1-03 Torque Characteristics = VT
8) Del av resonansddmpning

MG33MDO7 - VLT® ett registrerat varumairke som tillhér Danfoss 171



Dt

Parameterlistor

FC300 Programmeringshandbok

1-10 Motor Construction

Viaxelstromsmotor

PM, ej utprdg. motor

1-01 Motor Control Principle

U/f-lage

WC+

Flux utan
aterkoppling

Flux med
aterkoppling

U/f-lage

Flux utan
aterkopplin
9

Flux med
aterkopplin
9

1-80 Function at Stop

1-81 Min Speed for Function at
Stop [RPM]
(Par. 002 = v/m)

1-82 Min Speed for Function at
Stop [Hz]
(Par. 002 = Hz)

1-83 Precise Stop Function

1-84 Precise Stop Counter Value

1-85 Precise Stop Speed Compen-
sation Delay

+

1-90 Motor Thermal Protection

1-91 Motor External Fan

1-93 Thermistor Resource

1-95 KTY Sensor Type

1-96 KTY Thermistor Resource

1-97 KTY Threshold level

++ |+ [+ ]+ [+

+ |+ [+ ]+

+ |+ [+ [+ |+ ]+

+ |+ [+ ]+

1-98 ATEX ETR interpol. points freq.

+

+

+

+

1-99 ATEX ETR interpol points current

2-00 DC Hold Current

2-01 DC Brake Current

2-02 DC Braking Time

2-03 DC Brake Cut In Speed [RPM]

2-04 DC Brake Cut In Speed [Hz]

2-05 Maximum Reference

+ |+ [+ [+ ]+ ]+ |+

+ |+ [+ [+ ]+ ]+ |+

+ |+ |+ [+ [+ ]+ ]+

2-10 Brake Function

o e I [ I R R

w
[}
L

2-11 Brake Resistor (ohm)

2-12 Brake Power Limit (kW)

2-13 Brake Power Monitoring

2-15 Brake Check

+ |+ |+ [+

se 9)

+

+

2-16 AC brake Max. Current

2-17 Over-voltage Control

2-18 Brake Check Condition

+

2-19 Over-voltage Gain

2-20 Release Brake Current

2-21 Activate Brake Speed [RPM]

2-22 Activate Brake Speed [Hz]

2-23 Activate Brake Delay

o e o O o o

+ |+ |+ |+ [+ [+ ]|+ ]+

+ |+ |+ |+ [+ [+ ]+ ]+

2-24 Stop Delay

2-25 Brake Release Time

2-26 Torque Ref

2-27 Torque Ramp Time

2-28 Gain Boost Factor

+ |+ [+ [+ |+ ]|+ ]|+ ]+]+

9) Inte AC-broms
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4.1.3 0-** Drift/display

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type
No. only during sion
# operation | index
0-0* Grundinstéliningar
0-01 |[Sprak [0] Engelska 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 |Enhet for motorvarvtal [0] RPM 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 [Regionala instéllningar [0] Internationellt 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 |Drifttillstand vid start (Hand) [1] Tv. stopp, ref=gam. All set-ups TRUE - Uint8
0-09 |Performance Monitor 0.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
0-1* Menyhantering
0-10 [Aktiv meny [1] Meny 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 [Redigera meny [1] Meny 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 [Menyn &r lankad till [0] Inte lankad All set-ups FALSE - Uint8
0-13 | Avldsning: Lankade menyer 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 | Avlasning: Redig. menyer/kanal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-15 [Readout: actual setup 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
0-2* LCP-display
0-20 [Displayrad 1.1, liten 1617 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 [Displayrad 1.2, liten 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 ([Displayrad 1.3, liten 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 [Displayrad 2, stor 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 [Displayrad 3, stor 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 [Personlig meny ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* Anp. LCP-avlasn.
0-30 [Enhet for anvandardef. visning [0] Inget All set-ups TRUE - Uint8
0-31 |Min.varde for anvéandardef. visning 0.00 CustomReadoutUnit | All set-ups TRUE -2 Int32
100.00 CustomRea-
0-32 |Max.vérde for anvandardef. visning doutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
VisStr[
0-37 [Display Text 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 25]
VisStr[
0-38 [Display Text 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 25]
VisStr[
0-39 |Display Text 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 25]
0-4* LCP-knappsats
0-40 [[Hand on]-knapp pa LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-41 [[Off]-knapp pa LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-42 [[Auto on]-knapp pa LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-43 [[Reset]-knapp pa LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-44 [[Off/Reset] Key on LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-45 [[Drive Bypass] Key on LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Kopiera/spara
0-50 [LCP-kopiering [0] Ingen kopiering All set-ups FALSE - Uint8
0-51 [Menykopiering [0] Ingen kopiering All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Losenord
0-60 |Huvudmenylésenord 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 |Atkomst till huvudmeny utan Iésenord [0] Full &tkomst 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 | Snabbmenylésenord 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 |Atkomst till snabbmeny utan I6senord [0] Full &tkomst 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 |Losenordsskyddad atkomst till bussar 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.1.4 1-** Last/motor

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type
No. only during sion

# operation | index

1-0* Allmdnna instalin.

1-00 |Konfigurationslage null All set-ups TRUE - Uint8
1-01 | Motorstyrningsprincip null All set-ups FALSE - Uint8
1-02 | Flux motoraterkopplingskalla [1] 24V-pulsgivare All set-ups X FALSE - Uint8
1-03 | Momentegenskaper [0] Konstant moment All set-ups TRUE - Uint8
1-04 |Overbelastningslage [0] H6gt moment All set-ups FALSE - Uint8
1-05 [Konfiguration i lokalt lage [2] Som konfldge P.1-00 | All set-ups TRUE - Uint8
1-06 |Clockwise Direction [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-1* Motorval

1-10 | Motorkonstruktion [0] Asynkront All set-ups FALSE - Uint8
1-2* Motordata

1-20 | Motoreffekt [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 | Motoreffekt [HK] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 [ Motorspanning ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23 | Motorfrekvens ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24 | Motorstrom ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 | Nominellt motorvarvtal ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 | Markmoment motor ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-29 | Automatisk motoranpassning (AMA) [0] Av All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Av. motordata

1-30 [Statorresistans (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 [Rotorresistans (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33 [Stator Lack Reaktans (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 |Rotorlackagereaktans (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 |Huvudreaktans (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 |Jarnforlustmotstand (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 |Induktans for d-axel (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-39 [Motorpoler ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-40 [Mot-EMK vid 1000 RPM ExpressionLimit All set-ups X FALSE 0 Uint16
1-41 | Motorvinkel, forskjutning 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
1-5* Belastn.ober. inst.

1-50 [Motormagnetisering vid nollvarvtal 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 [ Min. varvtal normal magnetiser. [v/m] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 [ Min. varvtal normal magnetiser. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-53 [Frekvens byte styrmodell ExpressionLimit All set-ups X FALSE -1 Uint16
1-54 [Voltage reduction in fieldweakening oV All set-ups FALSE 0 Uint8
1-55 [ U/f-forhallande-U ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56 |U/f-forhallande-F ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 [Flystart Test Pulses Current 30 % All set-ups FALSE 0 Uint16
1-59 [Flystart Test Pulses Frequency 200 % All set-ups FALSE 0 Uint16
1-6* Belastn.ber. inst.

1-60 |Belastningskomp. vid lagt varvtal 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-61 |Belastningskomp. vid hogt varvtal 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-62 | Efterslapningskomp. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
1-63 | Efterslapningskomp., tidskonstant ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 |Resonansddampning 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 |Resonansddampning, tidskonstant 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66 | Min. strom vid lagt varvtal 100 % All set-ups X TRUE 0 Uint32
1-67 |Belastn.typ [0] Passiv belastning All set-ups X TRUE - Uint8
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No. only during sion
# operation | index
1-68 | Minimum troghet ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-69 [Maximum troghet ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-7* Startjusteringar
1-71 |Startfordr. 00s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-72 | Startfunktion [2] Utrullning/fordr.tid All set-ups TRUE - Uint8
1-73 [Flygande start null All set-ups FALSE - Uint8
1-74 |Startvarvtal [rpm] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75 |Startvarvtal [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76 | Startstrom 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
1-8* Stoppjusteringar
1-80 |Funktion vid stopp [0] Utrullning All set-ups TRUE - Uint8
1-81 | Min. varvtal for funktion v. stopp [v/m] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 [ Min. varvtal for funktion v. stopp [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-83 | Funktion for precisionsstopp [0] Precisionsrampstopp All set-ups FALSE - Uint8
1-84 | Precisionsstopp, rdknarvarde 100000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
1-85 | Precisionsstopp, varvtalskomp.fordr. 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-9* Motortemperatur
1-90 |Termiskt motorskydd [0] Inget skydd All set-ups TRUE - Uint8
1-91 | Extern motorflakt [0] Nej All set-ups TRUE - Uint16
1-93 [Termistorresurs [0] Inget All set-ups TRUE - Uint8
1-94 | ATEX ETR cur.lim. speed reduction 0.0 % 2 set-ups X TRUE -1 Uint16
1-95 [KTY-sensortyp [0] KTY-sensor 1 All set-ups X TRUE - Uint8
1-96 |KTY-termistorresurs [0] Inget All set-ups X TRUE - Uint8
1-97 |KTY-gransvérdesniva 80 °C 1 set-up X TRUE 100 Int16
1-98 [ATEX ETR interpol. points freq. ExpressionLimit 1 set-up X TRUE -1 Uint16
1-99 [ATEX ETR interpol points current ExpressionLimit 2 set-ups X TRUE 0 Uint16
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Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type
No. only during sion

# operation | index

2-0* DC-broms

2-00 |DC-hallstrom 50 % All set-ups TRUE Uint8
2-01 | DC-bromsstrom 50 % All set-ups TRUE Uint16
2-02 | DC-bromstid 100 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 | DC-broms, inkoppl.varvtal ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 [DC-broms, inkoppl.varvtal [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-05 | Maximireferens MaxReference (P303) All set-ups TRUE -3 Int32
2-1* Bromsenergifunkt.

2-10 | Bromsfunktion null All set-ups TRUE - Uint8
2-11 |Bromsmotstand (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
2-12 | Bromseffektgrans (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13 | Bromseffektovervakning [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
2-15 | Bromskontroll [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
2-16 |AC brake Max. Current 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 |Overspanningsstyrning [0] Inaktiverat All set-ups TRUE - Uint8
2-18 | Bromskontrollsvillkor [0] Vid start All set-ups TRUE - Uint8
2-19 | Over-voltage Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-2* Mekanisk broms

2-20 |Frikoppla broms, strom ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
2-21 | Aktivera bromsvarvtal [v/m] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-22 | Aktivera bromsvarvtal [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-23 |Aktivera bromsfordrojning 00s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-24 | Stoppfordrojning 00s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-25 |Bromsfrikopplingstid 0.20 s All set-ups TRUE -2 Uint16
2-26 |Momentref 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
2-27 |Momentramptid 02s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-28 |Extra forstarkningsfaktor 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
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4.1.6 3-** Referens / Ramper

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type
No. only during sion
# operation | index
3-0* Referensgréanser
3-00 [Referensomrade null All set-ups TRUE - Uint8
3-01 |Enhet for referens/aterkoppling null All set-ups TRUE - Uint8
3-02 [Minimireferens ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 [Maximireferens ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 |Referensfunktion [0] Summa All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Referenser
3-10 |Forinstalld referens 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11 |Joggvarvtal [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-12 [ Oka/minska-virde 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-13 | Referensplats [0] Lankat till Hand/Auto All set-ups TRUE - Uint8
3-14 |Forinstalld relativ referens 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 |Referensresurs 1 null All set-ups TRUE - Uint8
3-16 |Referensresurs 2 null All set-ups TRUE - Uint8
3-17 |Referensresurs 3 null All set-ups TRUE - Uint8
3-18 |Relativ skalningsreferensresurs [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
3-19 [Joggvarvtal [v/m] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Ramp 1
3-40 [Ramp 1, typ [0] Linjar All set-ups TRUE - Uint8
3-41 |Ramp 1, uppramptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 |Ramp 1, nedramptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-45 |Ramp 1 S-ramp forh. vid acc.start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-46 |Ramp 1 S-ramp forh. vid acc.slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-47 |Ramp 1 S-ramp forh vid retard. start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-48 |Ramp 1 S-ramp forh vid retard. slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-5* Ramp 2
3-50 |Ramp 2, typ [0] Linjar All set-ups TRUE - Uint8
3-51 |Ramp 2, uppramptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 |Ramp 2, nedramptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-55 |Ramp 2 S-ramp forh vid acc. start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-56 |Ramp 2 S-ramp forh vid acc. slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-57 |Ramp 2 S-ramp forh vid retard. start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-58 |Ramp 2 S-ramp forh vid retard. slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-6* Ramp 3
3-60 |Ramp 3, typ [0] Linjar All set-ups TRUE - Uint8
3-61 |Ramp 3, uppramptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-62 |Ramp 3, nedramptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-65 |Ramp 3 S-ramp forh vid acc. start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-66 |Ramp 3 S-ramp forh vid acc. slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-67 |Ramp 3 S-ramp forh vid retard. start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-68 |Ramp 3 S-ramp forh vid retard. slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-7* Ramp 4
3-70 |Ramp 4, typ [0] Linjar All set-ups TRUE - Uint8
3-71 |Ramp 4, uppramptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-72 |Ramp 4, nedramptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-75 [Ramp 4 S-ramp férh vid acc. start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-76 [Ramp 4 S-ramp forh vid acc. slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-77 |[Ramp 4 S-ramp forh vid retard. start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-78 [Ramp 4 S-ramp forh vid retard. slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
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3-8* Andra ramper

3-80 |Jogg, ramptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 |Snabbstopp, ramptid ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 |Snabbstopp, ramptyp [0] Linjar All set-ups TRUE - Uint8
3-83 |Snabbstp S-rampforh v decel. start 50 % All set-ups TRUE Uint8
3-84 |Snabbstp S-rampférh v decel. slut 50 % All set-ups TRUE Uint8
3-9* Digital pot.meter

3-90 |[Stegstorlek 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 |Ramptid 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 | Effektaterstélining [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
3-93 | Maximigrans 100 % All set-ups TRUE Int16
3-94 | Minimigrdns -100 % All set-ups TRUE Int16
3-95 | Rampfordrojning ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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4.1.7 4-** Granser/Varningar

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type
No. only during sion
# operation | index
4-1* Motorgranser
4-10 [Motorvarvtal, riktning null All set-ups FALSE - Uint8
4-11 [Motorvarvtal, nedre grans [rpm] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12 | Motorvarvtal, nedre gréns [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13 | Motorvarvtal, dvre gréns [rpm] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 [Motorvarvtal, 6vre gréns [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 [Momentgrans, motordrift ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 [Momentgrans, generatordrift 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 [Strombegransning ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 [Max. utfrekvens 132.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
4-2* Grénsfaktorer
4-20 |Gransfaktorkalla, moment [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
4-21 | Gransfaktorkalla, varvtal [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
4-3* Motorvarvtlsdverv
4-30 |Funktion for motoraterk.bortfall [2] Tripp All set-ups TRUE - Uint8
4-31 | Motoraterk.varvtal, fel 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-32 | Timeout for motoraterk.bortfall 0.05s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-34 | Sparningsfelsfunktion null All set-ups TRUE - Uint8
4-35 | Pulsgivarbortfall 10 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-36 |[Sparningsfel, tidsgrans 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-37 [Sparningsfelsrampning 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-38 [Sparningsfel, ramptidsgrans 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-39 [Sparningsfel efter pulsgivarbortfall 5.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-5* Reg. varningar
4-50 [Varning, svag strom 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 |Varning, stark strom ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 |Varning, lagt varvtal 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
outputSpeedHighLimit
4-53 [Varning, hogt varvtal (P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 |Varning lag referens -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 |Varning hog referens 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999 Reference-
4-56 |[Varning lag aterkoppling FeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 Reference-
4-57 [Varning hog aterkoppling FeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 | Motorfasfunktion saknas null All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Varvtal, forbik.
4-60 [Forbikoppla varvtal fran [v/m] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 |Forbikoppla varvtal fran [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 |[Forbikoppla varvtal till [v/m] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 |Forbikoppla varvtal till [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
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4.1.8 5-** Digital 1/0

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type
No. only during sion
# operation | index
5-0* Digitalt I/O-lage
5-00 |Digitalt I/0-lage [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 |Plint 27, funktion [0] Ingéng All set-ups TRUE - Uint8
5-02 |Plint 29, funktion [0] Ingéng All set-ups X TRUE - Uint8
5-1* Digitala ingéngar
5-10 [Plint 18, digital ingang null All set-ups TRUE - Uint8
5-11 |Plint 19, digital ingang null All set-ups TRUE - Uint8
5-12 |Plint 27, digital ingang null All set-ups TRUE - Uint8
5-13 |Plint 29, digital ingang null All set-ups X TRUE - Uint8
5-14 |Plint 32, digital ingang null All set-ups TRUE - Uint8
5-15 |Plint 33, digital ingang null All set-ups TRUE - Uint8
5-16 [Plint X30/2, digital ingéng null All set-ups TRUE - Uint8
5-17 [Plint X30/3, digital ingdng null All set-ups TRUE - Uint8
5-18 [Plint X30/4, digital ingang null All set-ups TRUE - Uint8
5-19 |Plint 37 Sakerhetsstopp null 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 [Plint X46/1, digital ingdng [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-21 [Plint X46/3, digital ingdng [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-22 | Plint X46/5, digital ingang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-23 [Plint X46/7, digital ingang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-24 [Plint X46/9, digital ingang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-25 [Plint X46/11, digital ingédng [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-26 |[Plint X46/13, digital ingédng [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Digitala utgangar
5-30 |Plint 27, digital utgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-31 |Plint 29, digital utgang null All set-ups X TRUE - Uint8
5-32 | Plint X30/6, digital utgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-33 [Plint X30/7, digital utgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Relder
5-40 |Funktionsrela null All set-ups TRUE - Uint8
5-41 [Till-fordr., rela 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 |Fran-fordr., rela 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Pulsingang
5-50 |Plint 29, 1ag frekvens 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-51 |Plint 29, hog frekvens 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
0.000 ReferenceFeed-
5-52 | Plint 29, 1agt ref./aterkopplingsvarde backUnit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-53 | Plint 29, hogt ref./aterkopplingsvarde ExpressionLimit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-54 [ Pulsfilter, tidskonstant nr 29 100 ms All set-ups X FALSE -3 Uint16
5-55 |Plint 33, 13g frekvens 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56 |Plint 33, hog frekvens 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
0.000 ReferenceFeed-
5-57 [Plint 33, Iagt ref./aterkopplingsvarde backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 [Plint 33, hogt ref./aterkopplingsvérde ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 [Pulsfilter, tidskonstant nr 33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Pulsutgang
5-60 |Plint 27, pulsutgangsvariabel null All set-ups TRUE - Uint8
5-62 |Pulsutgang, maxfrekv. nr 27 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 |Plint 29, pulsutgangsvariabel null All set-ups X TRUE - Uint8
5-65 [Pulsutgang, maxfrekv. nr 29 ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Uint32
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5-66 [Plint X30/6, pulsutgangsvariabel null All set-ups TRUE - Uint8
5-68 [Pulsutgadng, maxfrekv. nr X30/6 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-7* 24V-pulsgivaring.

5-70 [Plint 32/33 pulser per varv 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
5-71 [Plint 32/33, pulsgivarriktning [0] Medurs All set-ups FALSE - Uint8
5-8* 1/0 Options

5-80 |AHF Cap Reconnect Delay 25 s 2 set-ups X TRUE 0 Uint16
5-9* Busstyrning

5-90 [Busstyrning, digital & rela 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 |Pulsutg. 27, busstyrning 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 | Pulsutg. 27, forinstalld timeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 |Pulsutg. 29, busstyrning 0.00 % All set-ups X TRUE -2 N2
5-96 |Pulsutg. 29, forinstalld timeout 0.00 % 1 set-up X TRUE -2 Uint16
5-97 | Pulsutg. #X30/6, busstyrning 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98 |Pulsutg. #X30/6, forinst. timeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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4.1.9 6-** Analog I/0

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type
No. only during sion

# operation | index

6-0* Analogt I/0-ldge

6-00 [Spann.for. 0, tidsgrans 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 [Spann.for. 0, tidsg.funktion [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Analog ingang 1

6-10 |Plint 53, Iag spanning 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 |Plint 53, hog spanning 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 [Plint 53, svag strom 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13 | Plint 53, stark strom 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 | Plint 53, Iagt ref./aterkopplingsvarde 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 | Plint 53, hogt ref./aterkopplingsvarde ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 |Plint 53, tidskonstant for filter 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-2* Analog ingang 2

6-20 [Plint 54, Idg spédnning 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 [Plint 54, hég spédnning 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 [Plint 54, svag strom 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 | Plint 54, stark strom 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 [Plint 54, Iagt ref./aterkopplingsvarde 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 | Plint 54, hogt ref./aterkopplingsvarde ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 | Plint 54, tidskonstant for filter 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-3* Analog ingang 3

6-30 [Plint X30/11, Iag spanning 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 [Plint X30/11, hég spdnning 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 [Plint X30/11, lagt ref./aterk.varde 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 [Plint X30/11, hogt ref./aterk.varde ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 | Plint X30/11, tidskonstant for filter 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-4* Analog ingéng 4

6-40 | Plint X30/12, lag spédnning 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 | Plint X30/12, hdg spanning 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 | Plint X30/12, lagt ref./aterk.varde 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 | Plint X30/12, hogt ref./aterk.vérde ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 | Plint X30/12, tidskonstant for filter 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-5* Analog utgéng 1

6-50 [Plint 42, utgang null All set-ups TRUE - Uint8
6-51 [Plint 42, utgdng min-skala 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 [Plint 42, utgang max-skala 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 [Plint 42, busstyrning for utgang 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 [Plint 42, forinst. timeout for utgang 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 | Plint 42, Utgangsfilter [0] OFF 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* Analog utgang 2

6-60 | Plint X30/8, utgang null All set-ups TRUE - Uint8
6-61 | Plint X30/8, min-skala 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 [Plint X30/8, max-skala 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 [Plint X30/8, busstyrning 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 [Plint X30/8, forinst. timeout for utgang 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-7* Analog utgang 3

6-70 [Plint X45/1, utgang null All set-ups TRUE - Uint8
6-71 [Plint X45/1, min skala 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-72 [Plint X45/1, max skala 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-73 | Plint X45/1, busstyrning 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
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6-74 | Plint X45/1, forinst. timeout for utgang 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

6-8* Analog utgéng 4

6-80 |Plint X45/3, utgang null All set-ups TRUE - Uint8

6-81 | Plint X45/3, min skala 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

6-82 | Plint X45/3, max skala 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

6-83 | Plint X45/3, busstyrning 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2

6-84 [Plint X45/3, forinst. timeout f utg 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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4.1.10 7-** Regulatorer
Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion
operation index

7-0* Varvtal, PID-reg.
7-00 [Varvtal PID-aterkopplingskalla null All set-ups FALSE - Uint8
7-02 |[Varvtal, prop. PID-forstarkning ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
7-03 | Varvtal, PID-integraltid ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
7-04 |[Varvtal, PID-derivatatid ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-05 [Varvtal, PID-diff.forstarkn.grans 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-06 |Varvtal, PID-lagpassfiltertid ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-07 |Varvtalsaterkoppling utvéxling 1.0000 N/A All set-ups FALSE -4 Uint32
7-08 | Varvtal, PID-frammatningsfaktor 0 % All set-ups FALSE 0 Uint16
7-09 |[Speed PID Error Correction w/ Ramp 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint32
7-1* Moment PI-styr.
7-12 | Moment, Pl-proportionell forstarkning 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-13 | Moment, Pl-integraltid 0.020 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-2* Processreg|, aterk.
7-20 | Processregl. m. 1 aterk.signal [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
7-22 | Processregl. m. 2 aterk.signaler [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
7-3* Process-PID regl.
7-30 |Norm./inv. regl. av process-PID [0] Normalt All set-ups TRUE - Uint8
7-31 | Anti-windup for process-PID [1] Pa All set-ups TRUE - Uint8
7-32 | Regulatorstartvarde for process-PID 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
7-33 |Prop. forst. for process-PID 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-34 |I-tid for process-PID 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-35 |D-tid for process-PID 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
7-36 |Process-PID forst.grans for diff. 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-38 |Feed forward faktor for process-PID 0 % All set-ups TRUE Uint16
7-39 |Inom referens bandbredd 5% All set-ups TRUE Uint8
7-4* Adv. Process PID |
7-40 |Process PID l-part, aterstalllning [0] Nej All set-ups TRUE - Uint8
7-41 | Process PID, utgang neg. bygling -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-42 | Process PID, utgang pos. bygling 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-43 |Process-PID, skalforstark. vid min. ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-44 |Process-PID, skalforstark. vid max. ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-45 |Proc-PID Feed Fwd [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8

Process PID Feed Fwd normal/inverterad
7-46 |styrning [0] Normalt All set-ups TRUE - Uint8
7-48 | PCD Feed Forward 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint16
7-49 [Process PID, utgdng normal/inv styrning [0] Normalt All set-ups TRUE - Uint8
7-5% Adv. Process PID II
7-50 |Process-PID, utokad PID [1] Aktiverad All set-ups TRUE - Uint8
7-51 | Prop. forst. for process-PID Feed Fwd 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-52 | Feed forward uppr. f proc-PID 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-53 | Feed forward nedr. f proc-PID 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-56 |Process PID Ref. Filtertid 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-57 | Process PID Fb. Filtertid 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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4.1.11 8-** Komm. och tillval

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type
No. only during sion
# operation | index
8-0* Allménna installni.
8-01 |[Styrplats [0] Digital och styrord All set-ups TRUE - Uint8
8-02 |Kalla for styrord null All set-ups TRUE - Uint8
8-03 [Tidsgréns for styrord 10s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 |Tidsgransfunktion for styrord null 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 |Funktion vid End-of-timeout [1] Ateruppta meny 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 |Aterstall tidsgrans for styrord [0] Aterstall inte All set-ups TRUE - Uint8
8-07 |Diagnos-trigger [0] Inaktivera 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 [Readout Filtering null All set-ups TRUE - Uint8
8-1* Styrordsinstalln.
8-10 [Profil for styrord [0] FC-profil All set-ups TRUE - Uint8
8-13 [Konfigurerbart statusord, STW null All set-ups TRUE - Uint8
8-14 [Konfigurerbart styrord CTW [1] Profilstandard All set-ups TRUE - Uint8
8-3* FC-portinstélin-ar
8-30 |Protokoll [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 [Adress 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 |FC-port, baudhast. null 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 [ Paritet/stoppbitar [0] Jdmn par., 1 stoppbit 1 set-up TRUE - Uint8
8-34 [Estimated cycle time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
8-35 [Min. svarsfordrojning 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint16
8-36 [Max. svarsfordrojning ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 [Max fordr. mellan byte ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* FC MC-prot.inst.
8-40 |Telegramval [1] Standardtelegram 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-41 |Parameters for signals 0 All set-ups FALSE - vint16
8-42 | PCD write configuration ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint16
8-43 | PCD read configuration ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint16
8-5* Digital/buss
8-50 [Valj utrullning [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-51 [Valj snabbstopp [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-52 [Valj DC-broms [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-53 [Valj start [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-54 [Vailj reversering [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-55 [Menyval [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-56 [Valj forinstalld referens [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-57 [Profidrive OFF2 Select [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-58 [ Profidrive OFF3 Select [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-8* FC-portdiagnostik
8-80 [Bussmedd.antal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 |Bussfelsantal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 [Slavmeddelanden mottagna 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 |Slavfelsantal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9*% Bussjogg
8-90 |Bussjogg 1, varvtal 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 |Bussjogg 2, varvtal ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
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4.1.12 9-** Profibus

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type
No. only during sion
# operation | index
9-00 [Referenspunkt 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 |Faktiskt varde 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 | PCD, skrivkonfiguration ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint16
9-16 |PCD, laskonfiguration ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 |Nodadress 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22 |Telegramval [100] None 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 | Parametrar for signaler 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 |Parameterredigering [1] Aktiverad 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28 | Processreglering [1] Aktivera cykl. Mast. 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44 |Réknare for felmeddelanden 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 |[Felkod 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 |Felnummer 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 | Réknare for felsituationer 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 [ Profibus-varningsord 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
[255] Baudhastighet
9-63 |Faktisk baudhast. saknas All set-ups TRUE - Uint8
9-64 [ldentifiering av enhet 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
OctStr[
9-65 | Profilnummer 0 N/A All set-ups TRUE 0 2]
9-67 |[Styrord 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 |Statusord 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-71 |Spara datavdrden [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
9-72 | Aterstall enhet [0] Ingen atgard 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 |DO Identification 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 [Definierade parametrar (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 |Definierade parametrar (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 |Definierade parametrar (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 |Definierade parametrar (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 vint16
9-84 |Definierade parametrar (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 |Andrade parametrar (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 |Andrade parametrar (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 |Andrade parametrar (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 |Andrade parametrar (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 |Andrade parametrar (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99 | Profibus, revisionsraknare 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.1.13 10-** CAN-faltbuss

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type
No. only during sion

# operation | index

10-0¥ Gemensamma inst.

10-00 [ CAN-protokoll null 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 | Valj baudhastighet null 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 [ MAC-ID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 | Avlasning Sandfel, raknare 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 | Avlasning Mottag.fel, réknare 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 | Avlasning Buss av, réknare 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet

10-10 | Valj processdatatyp null All set-ups TRUE - Uint8
10-11 [ Skriv processdatakonfig, ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-12 [ Las processdatakonfig. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-13 | Varningsparameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 | Natreferens [0] Av 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 | Natstyrning [0] Av 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* COS-filter

10-20 [ COSfilter 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 [ COSfilter 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 [ COSfilter 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 | COS-filter 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Parameterdtkomst

10-30 [ Array-index 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 | Lagra datavdrden [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
10-32 | Devicenet-revision ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 [ Lagra alltid [0] Av 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 | DeviceNet-produktkod ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
10-39 | Devicenet, F-parametrar 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
10-5* CANopen

10-50 | Skriv processdatakonfig. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-51 [ Las processdatakonfig. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
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4.1.14 12-** Ethernet

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type
No. only during sion
# operation | index
12-0% IP-instéllningar
12-00 | IP-adresstilldelning null 2 set-ups TRUE - Uint8
OctStr[
12-01 | IP-adress 0 N/A 1 set-up TRUE 0 4]
OctStr[
12-02 | Subnatmask 0 N/A 1 set-up TRUE 0 4]
OctStr[
12-03 | Standard-gateway 0 N/A 1 set-up TRUE 0 4]
OctStr[
12-04 | DHCP-server 0 N/A 2 set-ups TRUE 4]
12-05 | Lease forfaller ExpressionLimit All set-ups TRUE TimD
OctStr[
12-06 [ Namnservrar 0 N/A 1 set-up TRUE 0 4]
VisStr[4
12-07 | Domdnnamn 0 N/A 1 set-up TRUE 0 8]
VisStr[4
12-08 | Vardnamn 0 N/A 1 set-up TRUE 0 8]
VisStr[1
12-09 [ Fysisk adress 0 N/A 1 set-up TRUE 0 7]
12-1* Ethernet-lankpar.
12-10 | Lankstatus [0] Ingen lank All set-ups TRUE - Uint8
12-11 | Lankvaraktighet ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-12 | Automatisk férhandling [1] Pa 2 set-ups TRUE - Uint8
12-13 | Lankhastighet [0] Ingen 2 set-ups TRUE - Uint8
12-14 | Lank Duplex [1] Full Duplex 2 set-ups TRUE - Uint8
12-2* Bearbeta data
12-20 | Kontrollinstans ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
12-21 | Skriv processdatakonfig. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-22 [ Las processdatakonfig. ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint16
12-23 | Process Data Config Write Size 16 N/A All set-ups TRUE Uint32
12-24 [ Process Data Config Read Size 16 N/A All set-ups TRUE Uint32
OctStr[
12-27 | Master Address 0 N/A 2 set-ups FALSE 0 4]
12-28 | Lagra datavarden [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
12-29 | Lagra alltid [0] Av 1 set-up TRUE - Uint8
12-3* EtherNet/IP
12-30 | Varningsparameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-31 [ Natreferens [0] Av 2 set-ups TRUE - Uint8
12-32 | Natstyrning [0] Av 2 set-ups TRUE - Uint8
12-33 | CIP-revision ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
12-34 | CIP-produktkod ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-35 | EDS-parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-37 | COS start ej mojig timer 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-38 | COSfilter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-4* Modbus TCP
12-40 | Status Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-41 [ Slave Message Count 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
12-42 | Slave Exception Message Count 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
12-5% EtherCAT
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Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type
No. only during sion

# operation | index

12-50 | Configured Station Alias 0 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint16
12-51 | Configured Station Address 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-59 | EtherCAT Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-8* Qvr. Ethernet-tjinster

12-80 | FTP-server [0] Inaktiverad 2 set-ups TRUE - Uint8
12-81 [HTTP-server [0] Inaktiverad 2 set-ups TRUE - Uint8
12-82 | SMTP-tjanst [0] Inaktiverad 2 set-ups TRUE - Uint8
12-89 | Transparent Socket Channel Port ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
12-9% Av. Ethernet-tjanster

12-90 | Kabeldiagnostik [0] Inaktiverad 2 set-ups TRUE - Uint8
12-91 | MDI-X [1] Aktiverad 2 set-ups TRUE - Uint8
12-92 | IGMP-snooping [1] Aktiverad 2 set-ups TRUE - Uint8
12-93 | Kabellangdfel 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-94 | Broadcast Storm-skydd -1 % 2 set-ups TRUE 0 Int8

12-95 | Broadcast Storm-filter [0] Endast broadcast 2 set-ups TRUE - Uint8
12-96 | Port Config null 2 set-ups TRUE - Uint8
12-98 | Graénssnittsraknare 4000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-99 | Mediardknare 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
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4.1.15 13-** SL (Smart Logic)

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type
No. only during sion

# operation | index

13-0% SLC-instéllningar

13-00 [ SL Controller-lage null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 | Starthdndelse null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 | Stopphéandelse null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 | Aterstall SLC [0] Aterstall inte SLC All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Komparatorer

13-10 | Komparatoroperand null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 | Komparatoroperator null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 [ Komparatorvérde ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-1* RS Flip Flops

13-15 | RS-FF Operand S null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-16 | RS-FF Operand R null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-2* Timers

13-20 | SL Controller-timer ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Logiska regler

13-40 [ Logisk regel, boolesk 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 [ Logisk regel, operator 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 [ Logisk regel, boolesk 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 [ Logisk regel, operator 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 | Logisk regel, boolesk 3 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5% Status

13-51 [ SL Controller-villkor null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 | SL Controller-funktioner null 2 set-ups TRUE - Uint8
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4.1.16 14-** Specialfunktioner

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type
No. # only during sion
operation | index
14-0* Véxelriktarswitch.
14-00 [Switchmonster null All set-ups TRUE - Uint8
14-01 |Switchfrekvens null All set-ups TRUE - Uint8
14-03 [Overmodulering [1]1 On All set-ups FALSE - Uint8
14-04 |PWM, brus [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
14-06 |Dead Time Compensation [1] Pa All set-ups TRUE - Uint8
14-1* N&t pd/av
14-10 [Natfel [0] Ingen funktion All set-ups FALSE - Uint8
14-11 |Natspanning vid natfel ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 | Funktion vid natfel [0] Tripp All set-ups TRUE - Uint8
14-13 | Natfel, stegfaktor 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
14-14 [ Kin. Backup Time Out 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-15 | Kin. Backup Trip Recovery Level ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint32
14-2* Trippaterst.
14-20 | Aterstallningslage [0] Manuell terst. All set-ups TRUE - Uint8
14-21 [Automatisk aterstarttid ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 | Driftlage [0] Normal drift All set-ups TRUE - Uint8
14-23 | Typkodsinstéllning null 2 set-ups FALSE - Uint8
14-24 | Trippfordr. vid stromgrans 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-25 | Trippfordr. vid mom.grans 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 | Trippfordrojning vid vaxelriktarfel ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 |Produktionsinst. [0] Ingen atgard All set-ups TRUE - Uint8
14-29 |Servicekod 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Strémgransreg.
14-30 |Strémgrénsreg., prop. forstarkning 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 |Stromgrénsreg., integrationstid 0.020 s All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 | Strémgrénsreg., filtertid 1.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
14-35 | Stoppskydd [1] Aktiverad All set-ups FALSE - Uint8
14-4* Energioptimering
14-40 |Var. moment, niva 66 % All set-ups FALSE Uint8
14-41 | Minimal AEO-magnetisering ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
14-42 [ Minimal AEO-frekvens 10 Hz All set-ups TRUE Uint8
14-43 [Motorns cosfi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Miljo
14-50 |RFI-filter [1] Pa 1 set-up X FALSE - Uint8
14-51 [DC Link Compensation [1] P& 1 set-up TRUE - Uint8
14-52 | Flaktstyrning [0] Auto All set-ups TRUE - Uint8
14-53 | Flaktévervakning [1] Varning All set-ups TRUE - Uint8
14-55 | Utgéangsfilter [0] Inget filter All set-ups FALSE - Uint8
14-56 |Kapacitans, utgangsfilter ExpressionLimit All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 |Induktans utgangsfilter ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Uint16
14-59 | Faktiskt antal véxelriktare ExpressionLimit 1 set-up X FALSE 0 Uint8
14-7* Kompatibilitet
14-72 |VLT-larmord 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
14-73 | VLT-varningsord 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
14-74 | VLT Utok. statusord 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
14-8* Tillval
14-80 |Tillval forsorjt via extern 24VDC [1] Ja 2 set-ups FALSE - Uint8
14-89 [Option Detection [0] Protect Option Config. 1 set-up TRUE - Uint8
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Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type

No. # only during sion
operation | index

14-9* Felinstéllningar

1490 [Felniva null 1 set-up TRUE - Uint8

4.1.17 15-** Driveinformation

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type
No. only during sion
# operation | index
15-0* Driftdata
15-00 | Drifttimmar 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 | Drifttid 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 | kWh-rdknare 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 [ Nattillslag 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 | Overhettningar 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 | Overspanningar 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 | Aterstill kWh-riknare [0] Aterstll inte All set-ups TRUE - Uint8
15-07 | Aterstall drifttidsraknare [0] Aterstll inte All set-ups TRUE - Uint8
15-1¥ Inst. fér datalogg
15-10 | Loggningskalla 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 | Loggningsintervall ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 | Trigg-villkor [0] Falskt 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 [ Loggningslage [0] Logga alltid 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 | Spara fore trigg 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Historiklogg
15-20 | Historiklogg: héndelse 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 | Historiklogg: vérde 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 [ Historiklogg: tid 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Fellogg
15-30 | Fellogg: felkod 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-31 | Fellogg: vérde 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 [ Fellogg: tid 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4* Drive identifiering
VisStr[
15-40 [ FC-typ 0 N/A All set-ups FALSE 0 6]
VisStr[
15-41 | Effektdel 0 N/A All set-ups FALSE 0 20]
VisStr[
15-42 | Spéanning 0 N/A All set-ups FALSE 0 20]
VisStr[
15-43 | Programversion 0 N/A All set-ups FALSE 0 5]
VisStr[
15-44 | Bestalld typkodstréang 0 N/A All set-ups FALSE 0 40]
VisStr[
15-45 [ Faktisk typkodstrang 0 N/A All set-ups FALSE 0 40]
VisStr[
15-46 | Frekvensomf. bestéllningsnummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 8]
VisStr[
15-47 | Bestallningsnr for natkort 0 N/A All set-ups FALSE 0 8]
VisStr[
15-48 | LCP-idnr 0 N/A All set-ups FALSE 0 20]
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# operation | index
VisStr[
15-49 | Program-ID, styrkort 0 N/A All set-ups FALSE 0 20]
VisStr[
15-50 | Program-ID, natkort 0 N/A All set-ups FALSE 0 20]
VisStr[
15-51 | Frekvensomf. serienummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 10]
VisStr[
15-53 | Serienummer for natkort 0 N/A All set-ups FALSE 0 19]
VisStr[
15-58 [ Smart Setup Filename ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 16]
VisStr[
15-59 [ CSIV Filename ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 16]
15-6* Tillvals-id
VisStr[
15-60 | Tillval monterat 0 N/A All set-ups FALSE 0 30]
VisStr[
15-61 | Programversion for tillval 0 N/A All set-ups FALSE 0 20]
VisStr[
15-62 | Bestallningsnr for tillval 0 N/A All set-ups FALSE 0 8]
VisStr[
15-63 | Serienr for tillval 0 N/A All set-ups FALSE 0 18]
VisStr[
15-70 | Tillval for fack A 0 N/A All set-ups FALSE 0 30]
VisStr[
15-71 [ Fack A Tillval SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 20]
VisStr[
15-72 [Tillval for fack B 0 N/A All set-ups FALSE 0 30]
VisStr[
15-73 | Fack B Tillval SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 20]
VisStr[
15-74 [ Tillval for fack CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 30]
VisStr[
15-75 | Fack CO Tillval SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 20]
VisStr[
15-76 [ Tillval for fack C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 30]
VisStr[
15-77 | Fack C1 Tillval SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 20]
15-9* Parameterinfo
15-92 | Definierade parametrar 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
15-93 | Andrade parametrar 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
VisStr[
15-98 | Drive identifiering 0 N/A All set-ups FALSE 40]
15-99 | Parametermetadata 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
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4.1.18 16-** Dataavlasningar

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type
No. only during sion
# operation | index
16-0* Allman status
16-00 | Styrord 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
0.000 ReferenceFeed-
16-01 | Referens [Enhet] backUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 | Referens % 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 | Statusord 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 | Faktiskt huvudvarde [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-09 [ Anpassad avlasning 0.00 CustomReadoutUnit | All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* Motorstatus
16-10 | Effekt [kW] 0.00 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 | Effekt [hk] 0.00 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 [ Motorspanning 0.0V All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 | Frekvens 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 | Motorstrom 0.00 A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 | Frekvens [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 | Moment [Nm] 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int16
16-17 | Varvtal [v/m] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 | Motor, termisk 0% All set-ups FALSE 0 Uint8
16-19 | KTY-sensortemperatur 0°C All set-ups FALSE 100 Int16
16-20 [ Motorvinkel 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-21 | Torque [%] High Res. 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-22 | Moment [%)] 0% All set-ups FALSE 0 Int16
16-25 [ Moment [Nm] Hog 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-3* Drive status
16-30 [ DC-busspanning ov All set-ups FALSE 0 Uint16
16-32 [ Bromsenergi/s 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-33 [ Bromsenergi/2 min 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34 | Kylplattans temp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 | Vaxelriktare, termisk 0% All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 [ Nominell strom, vaxelriktare ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 [ Maximal strém, véxelriktare ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 | SL Controller, status 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 | Styrkortstemperatur 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 | Loggbuffert full [0] Nej All set-ups TRUE - Uint8
VisStr[
16-41 | LCP, nedre statusrad 0 N/A All set-ups TRUE 0 50]
16-49 | Current Fault Source 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint8
16-5* Ref, & éterk.
16-50 | Extern referens 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-51 | Pulsreferens 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
0.000 ReferenceFeed-
16-52 | Aterkoppling [enhet] backUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 | DigiPot-referens 0.00 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-57 | Feedback [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-6* Ingéngar & utgangar
16-60 | Digital ingédng 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 [ Plint 53, switchinstéllning [0] Strom All set-ups FALSE - Uint8
16-62 [ Analog ingang 53 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 | Plint 54, switchinstéllning [0] Strom All set-ups FALSE - Uint8
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16-64 | Analog ingang 54 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 | Analog utgang 42 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 | Digital utgéng [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 | Frekv.ingédng nr 29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-68 | Frekv.ingédng nr 33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 | Pulsutgdng nr 27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 | Pulsutgdng nr 29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-71 | Reldutgang [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 [ Raknare A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 [ Réknare B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-74 | Prec.stopp, rdknare 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-75 | Analog in X30/11 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 | Analog in X30/12 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 [ Analog ut X30/8 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-78 [ Analog ut X45/1 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 [ Analog ut X45/3 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Faltbuss & FC-port
16-80 [ Faltbuss, CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 | Faltbuss, REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 [ Komm tillval, STW 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 [ FC-port, CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 | FC-port, REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-9* Avldsn. diagnostik
16-90 | Larmord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 | Larmord 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 | Varningsord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 | Varningsord 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 [ Utok. statusord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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4.1.19 17-** Motoraterk.tillval

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type
No. only during sion

# operation | index

17-1% Ink. pulsg.granssnitt

17-10 | Signaltyp [1]1 TTL (5V, RS422) All set-ups FALSE - Uint8
17-11 [Uppldsning (PPR) 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
17-2% Abs. pulsg.granssn.

17-20 | Protokollval [0] Inget All set-ups FALSE - Uint8
17-21 [ Upplosning (positioner/varv) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint32
17-24 | SSl-dataléngd 13 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
17-25 | Klockfrekvens ExpressionLimit All set-ups FALSE 3 Uint16
17-26 | SSl-dataformat [0] Graykod All set-ups FALSE - Uint8
17-34 | HIPERFACE-baudhastighet [4] 9 600 All set-ups FALSE - Uint8
17-5* Upplésargranssnitt

17-50 | Poler 2 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint8
17-51 [ Ingangsspanning 70V 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-52 | Ingangsfrekvens 10.0 kHz 1 set-up FALSE 2 Uint8
17-53 [ Transformationsforhéllande 0.5 N/A 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-56 | Encoder Sim. Resolution [0] Disabled 1 set-up FALSE - Uint8
17-59 [ Upplosargranssnitt [0] Inaktiverad All set-ups FALSE - Uint8
17-6* Overv. och prog.

17-60 | Positiv pulsgivarriktning [0] Medurs All set-ups FALSE - Uint8
17-61 | Pulsgivarsignal, 6vervakning [1] Varning All set-ups TRUE - Uint8
4.1.20 18-** Data Readouts 2

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type
No. only during sion

# operation | index

18-3* Analog Readouts

18-36 | Analog Input X48/2 [mA] 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 [ Temp. Input X48/4 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-38 [ Temp. Input X48/7 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-39 [ Temp. Input X48/10 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-6* Inputs & Outputs 2

18-60 [ Digital Input 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
18-9* PID-avldsningar

18-90 | Process PID-fel 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-91 | Process-PID-utgang 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-92 [ Process-PID, byglad utgéng 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-93 | Forst. skalad utfrekvens for process-PID 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
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4.1.21 30-** Special Features

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type
No. only during sion

# operation | index

30-0* Fadning

30-00 | Fadningslage [0] Abs. frek., Abs. tid All set-ups FALSE - Uint8
30-01 | Fadning, deltafrekvens [Hz] 5.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-02 | Fadning, deltafrekvens [%] 25 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-03 | Fadning, deltafrek. skalningsresurs [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
30-04 | Fadning, hoppfrekvens [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-05 [ Fadning, hoppfrekvens [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-06 | Fadning, hopptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
30-07 | Fadning, sekvenstid 100 s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-08 [ Fadning, upp/nedtid 50s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-09 | Fadning, slumpfunktion [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
30-10 [ Fadningsforhéllande 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-11 | Fadning, max. slumpforhéllande 10.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-12 | Fadning, min. slumpférhallande 0.1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-19 | Fadning, deltafrek. skalad 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
30-2* Adv. Start Adjust

30-20 | High Starting Torque Time [s] 0.00 s All set-ups X TRUE -2 Uint16
30-21 | High Starting Torque Current [%)] 100.0 % All set-ups X TRUE -1 Uint32
30-22 | Locked Rotor Protection [0] Av All set-ups X TRUE - Uint8
30-23 | Locked Rotor Detection Time [s] 0.10 s All set-ups X TRUE -2 Uint8
30-8* Kompatibilitet (1)

30-80 [Induktans for d-axel (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -6 Int32
30-81 [ Bromsmotstand (ohm) ExpressionLimit 1 set-up TRUE -2 Uint32
30-83 | Varvtal, prop. PID-forstarkning ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
30-84 | Prop. forst. for process-PID 0.100 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
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4.1.22 32-** MCO-grundinst.

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type
No. only during sion

# operation | index

32-0* Pulsgivare 2

32-00 | Inkrementell signaltyp [1] TTL (5V, RS422) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-01 | Inkrementell uppldsning 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-02 | Absolut protokoll [0] Inget 2 set-ups TRUE - Uint8
32-03 | Absolut upplosning 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-04 | Absolute Encoder Baudrate X55 [4] 9 600 All set-ups FALSE - Uint8
32-05 [ Dataldngd for absolut pulsgivare 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-06 | Klockfrekvens for absolut pulsgivare 262.000 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-07 | Klockgenerering for absolut pulsgivare [1] Pa 2 set-ups TRUE - Uint8
32-08 | Kabelldngd fér absolut pulsgivare 0Om 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-09 | Pulsgivarévervakning [0] OFF 2 set-ups TRUE - Uint8
32-10 | Rotationsriktning [1] Ingen atgard 2 set-ups TRUE - Uint8
32-11 | Namnare, anv.enhet 1T N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-12 | Taljare, anv.enhet 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-13 | Enc.2 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-14 |Enc.2 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-15 | Enc.2 CAN guard null 2 set-ups TRUE - Uint8
32-3* Pulsgivare 1

32-30 | Inkrementell signaltyp [1] TTL (5V, RS422) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-31 | Inkrementell upplésning 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-32 | Absolut protokoll [0] Inget 2 set-ups TRUE - Uint8
32-33 | Absolut upplésning 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-35 | Dataléangd for absolut pulsgivare 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-36 | Klockfrekvens for absolut pulsgivare 262.000 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-37 | Klockgenerering for absolut pulsgivare [1] Pa 2 set-ups TRUE - Uint8
32-38 | Kabellangd for absolut pulsgivare 0Om 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-39 | Pulsgivardvervakning [0] OFF 2 set-ups TRUE - Uint8
32-40 | Pulsgivaravslutning [1] Pa 2 set-ups TRUE - Uint8
32-43 | Enc.1 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-44 [Enc.1 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-45 | Enc.1 CAN guard null 2 set-ups TRUE - Uint8
32-5* Aterkopplingskalla

32-50 | Kalla, slav [2] Pulsgivaruppldsning 2 set-ups TRUE - Uint8
32-51 | MCO 302 Last Will [1] Tripp 2 set-ups TRUE - Uint8
32-52 [ Source Master [1] Encoder 1 X56 2 set-ups TRUE - Uint8
32-6* PID-regulator

32-60 | Proportionell faktor 30 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-61 | Derivatafaktor 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-62 | Integralfaktor 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-63 | Gransvérde for integralsumma 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-64 | PID-bandbredd 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-65 | Hastighet, frammatning 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-66 | Acceleration, frammatning 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-67 [ Max. tolerans for positionsfel 20000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-68 | Reverseringsfunktion for slav [0] Reversering tillaten 2 set-ups TRUE - Uint8
32-69 | Samplingstid for PID-regulator 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint16
32-70 [Soktid for profilgenerator 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
32-71 [Storlek pa kontrollfénstret (aktivering) 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint32
32-72 | Kont.fonsterstrl. (inakt.) 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint32
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32-73 | Integral limit filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
32-74 | Position error filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
32-8* Hastighet & acc.
32-80 | Maximal hastighet (pulsgivare) 1500 RPM 2 set-ups TRUE 67 Uint32
32-81 | Kortaste ramp 1.000 s 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-82 | Ramptyp [0] Linjar 2 set-ups TRUE - Uint8
32-83 | Hastighetsuppl6sning 100 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-84 [ Standardhastighet 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-85 | Standardacceleration 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-86 | Acc. up for limited jerk 100 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-87 | Acc. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-88 [ Dec. up for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-89 | Dec. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-9* Utveckling
32-90 | Felsokningskalla [0] Styrkort 2 set-ups TRUE - Uint8
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4.1.23 33-** Av. MCO- inst.

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type
No. only during sion

# operation | index

33-0% HOME-rorelse

33-00 | Tvinga HOME [0] HOME ej tvingat 2 set-ups TRUE - Uint8
33-01 | Nollpunktsforskj. fran HOME-pos. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-02 [Ramp for HOME-rorelse 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-03 [ Hastighet for HOME-rorelse 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-04 | Funktion under HOME-rérelse [0] Revers. och index 2 set-ups TRUE - Uint8
33-1* Synkronisering

33-10 | Synkroniseringsfaktor, master (M: S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-11 | Synkroniseringsfaktor, slav (M: S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-12 [ Positionsforskjutning for synk. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-13 [Noggrannhet for positionssynk. 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-14 | Relativ hastighetsgrans, slav 0 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-15 | Markérnummer for master 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-16 | Markérnummer for slav 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-17 | Markoravstand, master 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-18 | Markoravstand, slav 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-19 | Markortyp, master [0] Pulsgivare Z positiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-20 | Markortyp, slav [0] Pulsgivare Z positiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-21 | Markdrtolerans, master 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-22 | Markértolerans, slav 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-23 [ Startfunktion for markorsynk. [0] Startfunktion 1 2 set-ups TRUE - Uint16
33-24 [ Markérnummer for fel 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-25 [ Markérnummer for klart 1 N/A 2 set-ups TRUE Uint16
33-26 | Hastighetsfilter 0 us 2 set-ups TRUE -6 Int32
33-27 | Filtertid, forskjutning 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-28 | Markorfilterkonfiguration [0] Markorfilter 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-29 [Filtertid for markorfilter 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int32
33-30 [ Maximal markérkorrigering 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-31 | Synkroniseringstyp [0] Standard 2 set-ups TRUE - Uint8
33-32 [Feed Forward Velocity Adaptation 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint32
33-33 | Velocity Filter Window 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint32
33-34 | Slave Marker filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-4* Grénshantering

33-40 | Funktion vid dndlageskontakt [0] Anropa felhanterare 2 set-ups TRUE - Uint8
33-41 [ Negativt programéndldge -500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-42 [ Positivt programandlage 500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-43 | Negativt programéandlage, aktivt [0] Inaktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-44 | Positivt programéndlage, aktivt [0] Inaktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-45 | Tid i malomf. 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
33-46 | Gransvarde for malomf. 1 N/A 2 set-ups TRUE Uint16
33-47 [Storlek pa malomf. 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint16
33-5* |/0O-konfiguration

33-50 | Plint X57/1, digital ingang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-51 | Plint X57/2, digital ingang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-52 | Plint X57/3, digital ingang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-53 | Plint X57/4, digital ingang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-54 | Plint X57/5, digital ingang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-55 | Plint X57/6, digital ingang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-56 [ Plint X57/7, digital ingang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
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33-57 [ Plint X57/8, digital ingang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-58 [ Plint X57/9, digital ingang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-59 [ Plint X57/10, digital ingédng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-60 [ Plint X59/1- och X59/2-ldge [1] Utgéng 2 set-ups FALSE - Uint8
33-61 [ Plint X59/1, digital ingéng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-62 [ Plint X59/2, digital ingéng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-63 [ Plint X59/1, digital utgang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-64 [ Plint X59/2, digital utgang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-65 [ Plint X59/3, digital utgang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-66 | Plint X59/4, digital utgang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-67 | Plint X59/5, digital utgang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-68 | Plint X59/6, digital utgang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-69 [ Plint X59/7, digital utgang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-70 | Plint X59/8, digital utgang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-8* Globala parametrar
33-80 | Aktiverat programnummer -1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int8
33-81 [ Nattillslagstillstand [1] Motor till 2 set-ups TRUE - Uint8
33-82 | Statusdvervakning [1] P& 2 set-ups TRUE - Uint8
33-83 [ Funktion efter fel [0] Utrullning 2 set-ups TRUE - Uint8
33-84 | Funktion efter Esc. [0] Kontrollerat stopp 2 set-ups TRUE - Uint8
33-85 [ MCO forsorijt via extern 24VDC [0] Nej 2 set-ups TRUE - Uint8
33-86 | Plint vid larm [0] Rela 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-87 | Plintstatus vid larm [0] Gor ingenting 2 set-ups TRUE - Uint8
33-88 [ Statusord vid larm 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-9* MCO Port Settings
33-90 [ X62 MCO CAN node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-91 | X62 MCO CAN baud rate [20] 125 kbit/s 2 set-ups TRUE - Uint8
33-94 [ X60 MCO RS485 serial termination [0] Av 2 set-ups TRUE - Uint8
33-95 [ X60 MCO RS485 serial baud rate [2] 9 600 Baud 2 set-ups TRUE - Uint8
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4.1.24 34-** MCO-dataavlasn.

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type
No. only during sion

# operation | index

34-0* PCD, skrivpar.

34-01 [PCD 1 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-02 [PCD 2 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-03 | PCD 3 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-04 | PCD 4 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-05 [PCD 5 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-06 [ PCD 6 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-07 | PCD 7 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-08 | PCD 8 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-09 | PCD 9 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-10 | PCD 10 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-2* PCD, laspar.

34-21 |PCD 1 Las fran MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-22 | PCD 2 Las fran MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-23 | PCD 3 Las fran MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-24 | PCD 4 Las fran MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-25 | PCD 5 Las fran MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-26 | PCD 6 Las fran MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-27 | PCD 7 Lés fran MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-28 | PCD 8 Lés fran MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-29 [PCD 9 Las fran MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-30 [PCD 10 Lés fran MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-4* Ingangar & utgdngar

34-40 | Digitala ingangar 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-41 | Digitala utgangar 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-5* Processdata

34-50 | Faktisk position 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-51 [Kommandoangiven position 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-52 | Faktisk masterposition 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-53 [Indexposition, slav 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-54 [ Indexposition, master 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-55 | Kurvposition 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-56 | Sparningsfel 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-57 [ Synkroniseringsfel 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-58 | Faktisk hastighet 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-59 | Faktisk masterhastighet 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-60 [ Synkroniseringsstatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-61 | Axelstatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-62 | Programstatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-64 | MCO 302-status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-65 | MCO 302-styrning 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-7* Avlasn. diagnostik

34-70 | MCO-larmord 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
34-71 | MCO-larmord 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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4.1.25 35-** Sensor Input Option

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type
No. only during sion
# operation | index
35-0* Temp. Input Mode
35-00 | Term. X48/4 Temp. Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-01 | Term. X48/4 Input Type [0] Not Connected All set-ups TRUE - Uint8
35-02 [ Term. X48/7 Temp. Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-03 | Term. X48/7 Input Type [0] Not Connected All set-ups TRUE - Uint8
35-04 | Term. X48/10 Temp. Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-05 | Term. X48/10 Input Type [0] Not Connected All set-ups TRUE - Uint8
35-06 | Temperature Sensor Alarm Function [5] Stopp och tripp All set-ups TRUE - Uint8
35-1* Temp. Input X48/4
35-14 [ Term. X48/4 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-15 | Term. X48/4 Temp. Monitor [0] Inaktiverad All set-ups TRUE - Uint8
35-16 | Term. X48/4 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-17 | Term. X48/4 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-2* Temp. Input X48/7
35-24 | Term. X48/7 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-25 | Term. X48/7 Temp. Monitor [0] Inaktiverad All set-ups TRUE - Uint8
35-26 | Term. X48/7 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-27 | Term. X48/7 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-3* Temp. Input X48/10
35-34 | Term. X48/10 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-35 | Term. X48/10 Temp. Monitor [0] Inaktiverad All set-ups TRUE - Uint8
35-36 | Term. X48/10 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-37 | Term. X48/10 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-4* Analog Input X48/2
35-42 [ Term. X48/2 Low Current 4.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-43 [ Term. X48/2 High Current 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-44 [ Term. X48/2 Low Ref./Feedb. Value 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-45 [ Term. X48/2 High Ref./Feedb. Value 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-46 [ Term. X48/2 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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5 Felsokning

5.1.1 Varningar/Larmmeddelanden

En varning eller ett larm indikeras av den relevanta
lysdioden pd framsidan av frekvensomformaren samt med
en kod pa displayen.

En varning forblir aktiv tills det som orsakat varningen
forsvinner. Under vissa forhallanden kan motordriften
fortsatta. Varningsmeddelanden kan vara kritiska, men
maste inte vara det.

| hdndelse av larm kommer frekvensomformaren att ha
trippat. Larm maste aterstéllas for att driften ska startas
igen efter det att orsaken till larmet rattats.

Detta kan goras pa tre olika satt:
1. Via kontrollknappen [RESET] pa LCP:n.

2. Via en digital ingang med funktionen
"Aterstallning”.

3 Via seriell kommunikation/faltbuss(tillval).

OBS!
Efter en manuell aterstédlining med [RESET]-knappen pa LCP
maste [AUTO ON]J-knappen aktiveras for att motorn ska
startas om.

Om ett larm inte kan aterstallas, kan det bero pa att
orsaken inte atgardats, eller att larmet ar tripplast (se dven
tabell pa féljande sida).

Larm som dr tripplasta ger extra skydd, vilket innebér att
natforsérjningen maste vara avstdngd innan larmet gar att
aterstalla. Nar frekvensomformaren startats igen ar den inte
léngre blockerad och kan aterstéllas som beskrivs ovan
efter att orsaken atgardats.

Larm som inte ar tripplasta kan ocksa aterstdllas med hjalp
av den automatiska aterstallningsfunktionen i 74-20 Reset
Mode (Varning! Automatisk vackning kan intraffal).

Om en varning och ett larm ar markerat mot en kod i
tabellen pa foljande sida, betyder det antingen att en
varning kommer fore ett larm eller att du kan definiera om
en varning eller ett larm ska visas for ett visst fel.

Detta ar mojligt i till exempel 7-90 Motor Thermal
Protection. Efter ett larm eller en tripp fortsatter motorn att
rulla ut och larm och varningar blinkar. Sa snart problemet
har atgardats fortsatter bara larmet att blinka tills
frekvensomformaren har aterstallts.

Nr. |Beskrivning Varning Larm/tripp Larm/tripplas Parameter
referens

1 10 V l3g X

2 Signalavbrott (X) (X) 6-01 Live Zero Timeout
Function

Ingen motor (X) 1-80 Function at Stop

4 Natfasbortfall (X) (X) (X) 14-12 Function at Mains
Imbalance

5 Hog DC-busspanning X

6 Lag DC-busspanning X

7 Overspanning likstrém X X

8 DC-underspénning X X

9 Vaxelriktaren dverbelastad X X

10 Motor ETR 6vertemperatur (X) (X) 1-90 Motor Thermal
Protection

11 Overhettning i motortermistorn (X) (X) 1-90 Motor Thermal
Protection

12 Momentgrans X X

13 Overstrém X X X

14 Jordfel X X X

15 Felaktig maskinvarumatchning X X

16 Kortslutning X X

17 Timeout for styrord (X) (X) 8-04 Control Word

Timeout Function
20 Temp. indatafel
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Nr. |Beskrivning Varning Larm/tripp Larm/tripplas Parameter
referens

21 Param fel

22 Lyftmek. broms (X) (X) Parametergrupp 2-2*

23 Interna flaktar X

24 Externa flaktar X

25 Bromsmotstand kortslutet X

26 Effektgrans for bromsmotstand (X) (X) 2-13 Brake Power

Monitoring

27 Bromschopper kortsluten X X

28 Bromstest (X) (X) 2-15 Brake Check

29 Kylplattans temperatur X X X

30 Motorfas U saknas (X) (X) (X) 4-58 Missing Motor
Phase Function

31 Motorfas V saknas (X) (X) (X) 4-58 Missing Motor
Phase Function

32 Motorfas W saknas (X) (X) (X) 4-58 Missing Motor
Phase Function

33 Uppladdningsfel X X

34 Fel i faltbusskommunikationen X

35 Tillvalsfel

36 Natfel X X

37 Fasobalans X

38 Internt fel X X

39 Kylplattans givare X X

40 Overbelastning pa digital utgangsplint 27 (X) 5-00 Digital I/0O Mode,

5-01 Terminal 27 Mode
41 Overbelastning pa digital utgdngsplint 29 (X) 5-00 Digital I/0 Mode,
5-02 Terminal 29 Mode

42 Ovrld X30/6-7 (X)

43 Ext. fors (tillv)

45 Jordfel 2 X X X

46 Natkortsforsorjning X X

47 Lag 24 V-forsorjning X X X

48 Lag 1,8 V-forsorjning X X

49 Varvtalsgréans X

50 AMA-kalibrering misslyckades X

51 AMA kontrollera Unom och lnom X

52 AMA 1&g lnom X

53 AMA motor for stor X

54 AMA motor for liten X

55 AMA parameter utom intervall X

56 AMA avbréts av anvdndaren X

57 AMA timeout X

58 AMA internt fel X X

59 Strémgrans X

60 Externt stopp X X

61 Aterkopplingsfel (X) (X) 4-30 Motor Feedback

Loss Function
62 Utfrekvens vid maxgréns X
63 Mekanisk broms lag (X) 2-20 Release Brake
Current
64 Spdnningsgrans X
65 Overhettning i styrkortet X X X
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Nr. |Beskrivning Varning Larm/tripp Larm/tripplas Parameter
referens

66 Kylplatta, l1ag temperatur X

67 Konfiguration for tillvals har andrats X

68 Sakerhetsstopp (X) x" 5-19 Terminal 37 Safe
Stop

69 Nat kortstemperatur X X

70 Ogiltig konfiguration av FC-enheten X

71 PTC 1 Sakerhetsstopp

72 Allvarligt fel

73 Automatisk omstart efter sdkerhetsstopp (X) (X) 5-19 Terminal 37 Safe
Stop

74 PTC-termistor X

75 Ogiltigt profilval X

76 Inst. effektenhet X

77 Reducerat effektlage X 14-59 Actual Number of

Inverter Units
78 Tracking Error (X) (X) 4-34 Tracking Error
Function

79 Ogiltig PS-konfig. X X

80 Frekvensomformare initierad med standardvérden X

81 CSIV korrupt X

82 CSIV parameterfel X

83 Ogiltig kombination av tillval X

84 Sdkerhetstillval saknas X

88 Tillvalsdetektering X

89 Mekanisk bromsning X

90 Aterkopplingsovervakning (X) (X) 17-61 Feedback Signal

Monitoring

91 Analog ingang 54, felaktiga installningar X S202

163 |ATEX ETR grdnsvarning X

164 |ATEX ETR cur.lim.alarm X

165 |ATEX ETR frekvensgransvarning X

166 |ATEX ETR freq.lim.alarm X

243  |Broms IGBT X X X

244  [Kylplattans temperatur X X X

245  [Kylplattans givare X X

246  [Natkortsfor. X

247 |Natkortstemp. X X

248 |Ogiltig PS-konfig. X

249  |Likrikt. Idg tmp X

250 [Nya reservdelar

251 [Ny modellkod X X

Tabell 5.1 Lista ver larm/varningskoder
(X) Beroende pd parameter frekvensomformaren eller anslutna delar kan skadas. Ett
1) Kan inte dterstdllas automatiskt via 14-20 Reset Mode tripplas kan endast aterstallas med hjalp av en
startsekvens.

En tripp ar den atgard som utloses nar ett larm intraffar.

Trippen innebdr att motorn rullar ut och kan aterstallas ——

genom att RESET trycks in eller genom att en aterstalining - Lysdiodsindikering

utfors via en digital ingang (parametergrupp 5-1* [1]). Den Varning Gul

utlésande handelse som orsakar ett larm kan inte skada Larm Blinkande rod

frekvensomformaren eller orsaka farliga tillstand. Ett Tripp last Gul och r6d

tripplds ar en atgéard som foljer pa ett larm, som anger att
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Bit |Hex Dec Larmord Larmord 2 Varningsord Varningsor | Utokat
d?2 statusord
Larmord utdkat statusord
0 00000001 1 Bromstest (A28) Underhallstripp, Bromstest (W28) reserverad | Rampdrift
las/skriv
1 00000002 2 Kylplattans ServiceTrip, Kylplattans temperatur reserverad | AMA kor
temperatur (A29) (reserverad) (W29)
2 00000004 4 Jordfel (A14) Servicetripp, Jordfel (W14) reserverad | Start med-/moturs
typkod/reservdel NOT start_possible
start_possible ar
aktivt nar Dl-valen
[12] ELLER [13] &r
aktiverade och den
begérda riktningen
stammer dverens
med referensskylten
3 00000008 8 Styrkortstemp. ServiceTrip, Styrkortstemp. (W65) reserverad | Minska
(A65) (reserverad) Minska-kommandot
ar aktivt, t.ex. via
CTW, bit 11, eller DI
4 00000010 16 Styrord ord TILL ServiceTrip, Styrord ord TILL (W17) Oka
(A17) (reserverad) Oka-kommandot &r
aktivt, t.ex. via CTW,
bit 12, eller DI
5 00000020 32 Overstrom (A13) reserverad Overstréom (W13) reserverad | Aterkoppl. hég
aterkoppling > p4-57
6 00000040 64 Momentgréns (A12) |reserverad Momentgrans (W12) reserverad | Aterkoppl. lag
aterkoppling < p4-56
7 00000080 128 Motort., 6ver (A11) [reserverad Motort., 6ver (W11) reserverad | Utstrom
hoég > p4-51
8 00000100 256 Motor ETR Over reserverad Motor ETR Over (W10) reserverad | Utstrom
(A10) lag < p4-50
9 00000200 512 Vaxelri. dverb. (A9) |reserverad Vaxelri. overb. (W9) reserverad | Utfrekvens hog
varvtal > p4-53
10 00000400 1024 DC-undersp. (A8) reserverad DC-undersp. (W8) Utfrekvens lag
varvtal < p4-52
11 00000800 2048 DC-6versp. (A7) reserverad DC-6versp. (W7) Bromskontroll OK
Bromstest INTE OK
12 00001000 4096 Kortslutning (A16) |reserverad Lag DC-spanning (W6) reserverad | Bromsning max.
Bromseffekt >
bromseffektgrans
(p212)
13 00002000 8192 Uppladdningsfel reserverad Hog DC-spdnning (W5) Bromsning
(A33)
14 00004000 16384 Natf.bortfall Bortfall |reserverad Natf.bortfall Bortfall (W4) Utanfor varvtalsomr.
(A4)
15 00008000 32768 AMA ej OK reserverad Ingen motor (W3) OVC aktiv
16 00010000 65536 Signalavbrott (A2) |reserverad Signalavbrott (W2) AC-broms
17 00020000 131072 Internt fel (A38) KTY-fel 10 V lag (W1) KTY-varning | Tidslast l16senord

Antalet tillatna
|6senordsforsok
overskridet - tidlas

aktiverat
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Bit |Hex Dec Larmord Larmord 2 Varningsord Varningsor | Utékat
d2 statusord
18 00040000 262144 Bromsoverbe- Flaktfel Bromsoverbelastning Fléktvarning | Losenordsskydd
lastning (A26) (W26) p0-61 =
ALL_NO_ACCESS eller
BUS_NO_ACCESS eller
BUS_READONLY
19 00080000 524288 U-fasbortfall (A30) |[ECB-fel Bromsmotstand (W25) ECB-varning |HOg referens
referens > p4-55
20 00100000 1048576 V-fasbortfall (A31) [reserverad Broms IGBT (W27) reserverad | Lag referens
referens < p4-54
21 00200000 2097152 W-fasbortfall (A32) |[reserverad Varvtalsgrans (W49) reserverad | Lokal ref.
referensplats =
EXTERN -> Auto on
har tryckts in och ar
aktiv
22 00400000 4194304 Faltbussfel (A34) reserverad Faltbussfel (W34) reserverad | Skyddslage
23 00800000 8388608 |24 V-span. lag reserverad 24 V-span. lag (W47) reserverad | Anvands ej
(A47)
24 01000000 16777216 | Natfel (A36) reserverad Natfel (W36) reserverad | Anvands ej
25 02000000 33554432 | 1,8 V-span. lag reserverad Stromgréns (W59) reserverad | Anvands ej
(A48)
26 04000000 67108864 |Bromsmotstand reserverad Lag temperatur (W66) reserverad | Anvéands ej
(A25)
27 08000000 134217728 |Broms IGBT (A27) reserverad Spanningsgrans (W64) reserverad | Anvéands ej
28 10000000 | 268435456 |Tillvalsandring reserverad Pulsgivarbortfall (W90) reserverad | Anvéands ej
(A67)
29 20000000 | 536870912 |Frekvensomformare | Aterkopplingsfel Aterkopplingsfel (W61, Anvands ej
initierad (A80) (A61, A90) W90)
30 40000000 | 1073741824 |Sakerhetsstopp PTC 1 Sakerhetsstopp (W68) PTC 1 Anvands ej
(A68) Sédkerhetsstopp Sakerhetsst
(A71) opp (W71)
31 80000000 | 2147483648 | Mek. broms lag Farligt fel (A72) Utokat statusord Anvands ej
(A63)

Tabell 5.2 Beskrivning av larmord, varningsord och utékade statusord

Larmorden, varningsorden och de utokade statusorden kan avldsas via den seriella bussen eller tillvalet faltbuss for diagnos-
tisering. Se dven 16-94 Ext. Status Word.
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VARNING 1, 10 V lag

Styrkortets spanning ligger under 10 V fran plint 50.
Minska belastningen pa plint 50, eftersom 10 V-forsorj-
ningen dr overbelastad. Max. 15 mA eller minimum 590Q.

Detta tillstand kan orsakas av en kortslutning i en ansluten
potentiometer eller felaktig kabeldragning i potentiometer.

Fels6kning: Sa har tar du bort kabeln fran plint 50. Om
varningen forsvinner ligger problemet i kundens
kabeldragning. Byt ut styrkortet om varningen inte
forsvinner.

VARNING/LARM 2, Signalavbrott

Varningen eller larmet visas bara om anvandaren har
programmerat det i 6-07 Live Zero Timeout Function.
Signalen pa en av de analoga ingangarna ligger under 50
% av det minimivdrde som programmerats for ingdngen.
Tillstandet kan orsakas av trasiga kablar eller fel pa
enheten som sdnder signalen.

Fels6kning
Kontrollera anslutningarna pa alla analoga
ingangsplintar. (Styrkortsplintarna 53 och 54 for
signaler; plint 55 gemensam. MCB 101-plintarna
11 och 12 fér signaler; plint 10 gemensam. MCB
109-plintarna 1, 3 och 5 for signaler; plintarna 2, 4
och 6 gemensamma).

Kontrollera att programmeringen av
frekvensomformaren och switch-installningarna
matchar den analoga signaltypen.

Utfor ett signaltest pa ingangplintarna.

VARNING/LARM 3 Ingen motor
Ingen motor har anslutits till frekvensomformarens utgang.

VARNING/LARM 4, Natfasbortfall

En fas saknas pa forsorjningssidan, eller ocksa ar natspan-
ningsobalansen fér hdg. Det har meddelandet visas ocksa
vid fel i frekvensomformarens ingangslikriktare.
Alternativen programmeras i 714-12 Function at Mains
Imbalance.

Felsékning: Kontrollera att frekvensomformaren har ratt
natspdnning och stromstyrka.

VARNING 5, H6g DC-busspénning

Mellankretsspanningen (DC-busspdnningen) dverskrider
varningsgransen for hdg spanning. Gransen ar avhangig av
frekvensomformarens spanningsmarkning. Enheten ar
fortfarande aktiv.

VARNING 6, Lag DC-busspéanning

Mellankretsspanningen (DC-busspdnningen) understiger
varningsgransen for 1ag spanning. Gransen ar avhangig av
frekvensomformarens spanningsmarkning. Enheten &r
fortfarande aktiv.

VARNING/LARM 7, DC-6verspanning
Om mellankretsspanningen 6verskrider gransvérdet
kommer frekvensomformaren att trippa efter en stund.

Felsdkning
Anslut ett bromsmotstand.

Forlang ramptiden.

Andra ramptypen.

Aktivera funktionerna i 2-10 Brake Function.
Oka 14-26 Trip Delay at Inverter Fault.

VARNING/LARM 8, DC-underspdnning

Om mellankretsspanningen (DC-busspanningen) sjunker

under den nedre spanningsgransen kontrollerar
frekvensomformaren om en 24 V DC-reservforsorjning finns
ansluten. Om det inte finns ndgon 24 V DC-reservfor- 5
sorjning ansluten trippar frekvensomformaren efter en viss
tidsfordrojning. Tidsférdrojningen varierar med enhets-

storleken.

Felsékning:
Kontrollera att frekvensomformaren far ratt
natspanning.

Utfor ett ingangsspanningstest.
Utfor ett test av mjukladdningskretsarna.

VARNING/LARM 9, Véxelriktaren dverbelastad

Snart slas frekvensomformaren fran pa grund av en
overbelastning (for hog strdm under for lang tid). Raknaren
for elektroniskt, termiskt vaxelriktarskydd varnar vid 98 %
och trippar vid 100 % samtidigt som ett larm utldses. Det
gar inte att aterstélla frekvensomformare forran raknaren ar
under 90 %.

Orsaken till felet ar att frekvensomformaren ar éverbe-
lastad med mer &@n 100 % under alltfér 1dng tid.

Felsékning
Jamfor utstrommen som visas pa LCP med
frekvensomformarens nominella stromstyrka.

Jamfor utstrommen som visas pa LCP med
uppmatt motorstrom.

Visa den Termiska frekvensomformarbelastningen
pa LCP och overvaka vardet. Vid drift Gver
frekvensomformarens nominella kontinuerliga
stromstyrka ska réknaren 6ka. Vid drift under
frekvensomformarens nominella kontinuerliga
stromstyrka ska raknaren minska.

| nedstamplingsavsnittet i Design Guide finns mer
information om ndr en hég switchfrekvens kravs.

VARNING/LARM 10, Motor &verbelastningstemperatur
Enligt det elektronisk-termiska skyddet (ETR) & motorn
overhettad. Valj om frekvensomformaren ska ge varning
eller larm nar det berdknade vardet stigit till 100 % i
1-90 Motor Thermal Protection. Felet uppstar nar motorn
Overbelastas med mer an 100 % under alltfor lang tid.

Felsékning
Kontrollera om motorn ar éverhettad.

Kontrollera om motorn dr mekaniskt dverbelastad
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Kontrollera att den installda motorstrommen i
1-24 Motor Current ar korrekt.

Sakerstall att motordata i parametrar 1-20 till 1-25
ar korrekt installda.

Om en extern flakt anvands kontrollerar du att
den ar vald i 7-91 Motor External Fan.

Om du koér AMA i 1-29 Automatic Motor
Adaptation (AMA) kan du justera
frekvensomformaren efter motorn och darmed
minska den termiska belastning.

VARNING/LARM 11, Overhettning i motortermistorn
Termistorn kan vara urkopplad. Vélj om
frekvensomformaren ska ge varning eller larm i 7-90 Motor
Thermal Protection.

Fels6kning
Kontrollera om motorn ar éverhettad.

Kontrollera om motorn ar mekaniskt overbelastat.

Kontrollera, vid anvandning av plint 53 eller 54,
att termistorn har anslutits korrekt mellan
antingen plint 53 eller 54 (analog spannings-
ingang) och plint 50 (+10 V matning) och att
plintbrytaren for 53 eller 54 &r installd pa
spanning. Kontrollera att 7-93 Thermistor Source
vidljer plint 53 eller 54.

Kontrollera, vid anvandning av digital ingang 18
eller 19, att termistorn har anslutits korrekt
mellan antingen plint 18 eller 19 (digital ingang
endast PNP) och plint 50. Kontrollera att

1-93 Thermistor Source véljer plint 18 eller 19.

VARNING/LARM 12, Momentgréns

Momentet &r hogre an vardet i 4-16 Torque Limit Motor
Mode eller ocksa ar momentet hogre an vardet i

4-17 Torque Limit Generator Mode. 14-25 Trip Delay at
Torque Limit kan anvandas till att &ndra detta frdn endast
varning till en varning foljt av ett larm.

Fels6kning
Om motormomentgransen 6verskrids under
upprampning upp, utdka rampen upp tid.

Om generatormomentgransen overskrids ned
rampning, utdka rampen rampning tid.

Om momentgransen 6verskrids vid drift ska
momentgransen sannolikt okas. Sakerstall att
systemet kan fungera sdkert med hégre moment.

Kontrollera att tillampningen inte drar fér mycket
strom fran motorn.

VARNING/LARM 13, Overstrém

Véxelriktarens toppstromsbegransning (som uppgar till
ungefar 200 % av den nominella strdmmen) har
overskridits. Varningen varar i cirka 1,5 sekunder, varefter
frekvensomformaren trippar och utfardar ett larm. Felet
kan orsakas av chockbelastning eller snabb acceleration

ndr tréghetsbelastningen dr hég. Om utdkad mekanisk
bromsstyrning ar valt kan trippen aterstéllas externt.

Felsdkning:

Koppla bort strommen och kontrollera om det
gar att vrida pa motoraxeln.

Kontrollera om motorstorleken passar for
frekvensomformaren.

Kontrollera om motorns data ar korrekta i
parametrarna 1-20 till 1-25.

LARM 14, Jordfel

Det finns strom fran utfaserna till jord, antingen i kabeln
mellan frekvensomformaren och motorn eller i sjalva
motorn.

Felsékning:
Koppla bort strommen fran frekvensomformaren
och atgarda jordfelet.

Sok efter jordfel i motorn genom att mata
motstandet till jord pd motorledningarna och
motorn med en megohmmeter.

LARM 15, Felaktig maskinvarumatchning
Ett tillval som monterats fungerar inte tillsammans med
det aktuella styrkortets maskinvara eller programvara.

Notera vérdena for féljande parametrar och kontakta din
Danfoss-aterforsaljare:

15-40 FC Type

15-41 Power Section

15-42 Voltage

15-43 Software Version

15-45 Actual Typecode String

15-49 SW ID Control Card

15-50 SW ID Power Card

15-60 Option Mounted

15-61 Option SW Version (for varje tillvalsdppning)

LARM 16, Kortslutning
Det har skett en kortslutning i motorn eller i
motorkablarna.

Koppla bort strommen till frekvensomformaren och
atgarda kortslutningen.

VARNING/LARM 17, Timeout fér styrord

Det gar inte att kommunicera med frekvensomformare.
Varningen &r bara aktiv nar 8-04 Control Word Timeout
Function INTE &r installt pa AV.

Om 8-04 Control Word Timeout Function &r installt pa Stopp
och Tripp visas en varning, och frekvensomformaren
rampar sedan ned tills den stannar. Sedan visas ett larm.
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Felsdkning:
Kontrollera anslutningarna pa den seriella
kommunikationskabeln.

Oka 8-03 Control Word Timeout Time.

Kontrollera att kommunikationsutrustningen
fungerar.

Kontrollera att installationen &r ordentligt gjord
och féljer EMC-kraven.

VARNING/LARM 20 Temp. input error
Temperaturgivaren &r inte ansluten.

VARNING/LARM 21, Par. fel

Parametern ligger utanfor intervallet. Parameternumret &r
rapporterat i LCP:n. Du maste ange ett giltigt varde for den
berérda parametern.

VARNING/LARM 22, Lyftmek. broms

Rapportvdrdet visar nu vilket varde det galler. 0 =
Momentref. uppnades inte innan timeout. 1 = Ingen
bromsaterkoppling gavs innan timeout.

VARNING 23, Internt fléktfel

Fldktvarningsfunktionen &r en extra skyddsfunktion som
kontrollerar om flakten gar/ér monterad. Det gar att
inaktivera flaktvarningen i 74-53 Fan Monitor ([0]
Inaktiverad).

For filter med D-, E- och F-kapslingar 6vervakas den
reglerade spdnningen till flaktarna.

Felsdkning:
Kontrollera att flakten fungerar.

Koppla av/pa strommen till frekvensomformaren
och kontrollera att flakten fungerar vid start.

Kontrollera givarna pa kylplattan och styrkortet.

VARNING 24, Externt flaktfel

Flaktvarningsfunktionen ar en extra skyddsfunktion som
kontrollerar om flakten &r igdng/dr monterad. Det gar att
inaktivera flaktvarningen i 74-53 Fan Monitor ([0]
Inaktiverad).

Felsdkning:
Kontrollera att flakten fungerar som den ska.

Koppla av/pa strommen till frekvensomformaren
och kontrollera att flakten fungerar vid start.

Kontrollera givarna pa kylplattan och styrkortet.

VARNING 25, Bromsmotstand kortslutet
Bromsmotstandet dvervakas under drift. Om kortslutning
uppstar kopplas bromsfunktionen ur och varningen visas.
Bortsett fran bromsfunktionen fungerar
frekvensomformaren som normalt. Koppla bort strémmen
till frekvensomformaren och byt ut bromsmotstandet (se
2-15 Brake Check).

VARNING/LARM 26, Effektgrans fér bromsmotstand

Den effekt som 6verfors till bromsmotstandet berdknas
som ett medelvarde 6ver de senaste 120 sekundernas drift.
Berdkningen baseras pa mellankretsspdanningen och

bromsmotstandsvardet som ar installt i 2-16 AC brake Max.
Current. Varningen aktiveras nar den forbrukade bromsef-
fekten ar hogre dn 90 % av bromsmotstandseffekten. Om
Tripp [2] har valts i 2-13 Brake Power Monitoring trippar
frekvensomformaren nar den forbrukade bromseffekten nar
100 %.

VARNING/LARM 27, Bromschopperfel

Bromstransistorn dvervakas under drift och om den

kortsluter kopplas bromsfunktionen ur och en varning

utfardas. Det gar fortfarande att kora frekvensomformaren,

men eftersom bromstransistorn har kortslutits dverfors en

avsevard effekt till bromsmotstandet, dven om detta inte

ar aktivt. 5
Koppla bort strommen till frekvensomformaren och ta bort
bromsmotstandet.

VARNING/LARM 28, Bromstest misslyckades
Bromsmotstandet ar inte anslutet eller fungerar inte.
Kontrollera 2-15 Brake Check.

LARM 29, Kylplattans temperatur
Kylplattans maximala temperatur har dverskridits. Tempera-
turfelet aterstélls inte forrdn temperaturen har sjunkit
under den temperatur som ar definierad for kylplattan.
Tripp- och aterstallningspunkterna skiljer sig at beroende
pa frekvensomformarens effektstorlek.
Felsokning:
Kontrollera om nedanstaende tillstand &r aktuella.

For hog omgivningstemperatur.

For ldang motorkabel.

For litet utrymme &ver och under
frekvensomformaren.

Blockerat luftflode runt frekvensomformaren.
Kylplattans fldkt ar skadad.
Kylplattan ar smutsig.

LARM 30, Motorfas U saknas
Motorfas U mellan frekvensomformare och motor saknas.

Koppla bort strommen fran frekvensomformaren och
kontrollera motorfas U.

LARM 31, Motorfas V saknas
Motorfas V mellan frekvensomformare och motor saknas.

Gor frekvensomformaren stromlés och kontrollera motorfas
V.

LARM 32, Motorfas W saknas
Motorfas W mellan frekvensomformare och motor saknas.

Koppla bort strommen fran frekvensomformaren och
kontrollera motorfas W.

LARM 33, Uppladdningsfel
For manga néttillslag har intréffat inom en kort tidsperiod.
Lat enheten svalna till driftstemperatur.

VARNING/LARM 34, Fel i kommunikationen
Faltbuss pa kommunikationstillvalskortet fungerar inte.
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VARNING/LARM 35, tillvalsfel

Ett tillvalslarm har tagits emot. Larmet ar specifikt for
tillvalet. Den troligaste orsaken ar ett natanslutnings- eller
kommunikationsfel.

VARNING/LARM 36, Natfel

Varningen/larmet dr endast aktivt om natspanningen till
frekvensomformaren forsvinner och 14-10 Mains Failure
INTE &r installd pa [0] Ingen funktion. Kontrollera
frekvensomformarens sakringar och enhetens stromfor-
sorjning.

LARM 37, Fasobalans

Dett finns en stromobalans mellan effektenheterna

LARM 38, Internt fel
Nar det uppstar ett internt fel visas en felkod som forklaras
i tabellen nedan.

Fels6kning
Koppla pa/av strommen

Kontrollera att tillvalet ar korrekt installerat.

Kontrollera att alla kablar finns pa plats och att
de sitter ordentligt.

Du kan behova kontakta din Danfoss-aterforséljare eller
foretagets serviceavdelning. Notera felkoden for ytterligare
fels6kningsanvisningar.

Nr Text

0 Den seriella porten kan inte initieras. Kontakta din
Danfoss-aterforséljare eller Danfoss-serviceav-

delning.
256-258 | EEPROM-uppgifterna ar skadade eller for gamla
512-519 |Internt fel. Kontakta din Danfoss-aterforséljare eller
Danfoss-serviceavdelning.
783 Parametervéardet ligger utanfér min-/maxgrénserna

1024-1284 [Internt fel. Kontakta din Danfoss-aterforsaljare eller
Danfoss-serviceavdelning.

1299 Tillvalsprogramvaran i 6ppning A ar for gammal

1300 Tillvalsprogramvaran i 6ppning B &r fér gammal

1302 Tillvalsprogramvaran i 6ppning C1 ar for gammal

1315 Tillvalsprogramvaran i 6ppning A stods inte (ar
inte tillaten)

1316 Tillvalsprogramvaran i 6ppning B stdds inte (ar inte
tillaten)

1318 Tillvalsprogramvaran i 6ppning C1 stdds inte (ar

inte tillaten)

1379-2819 [Internt fel. Kontakta din Danfoss-aterforsaljare eller
Danfoss-serviceavdelning.

2820 LCP, stackspill

2821 Seriell port, spill

2822 USB-port, spill

3072-5122 | Parametervardet ligger utanfor de tillatna
granserna

5123 Tillval i 6ppning A: Maskinvaran &@r inkompatibel

med styrkortets maskinvara

Nr Text

5124 Tillval i 6ppning B: Maskinvaran ar inkompatibel
med styrkortets maskinvara

5125 Tillval i 6ppning CO: Maskinvaran &r inkompatibel
med styrkortets maskinvara

5126 Tillval i 6ppning C1: Maskinvaran &r inkompatibel
med styrkortets maskinvara

5376-6231 |[Internt fel. Kontakta din Danfoss-aterforsaljare eller

Danfoss-serviceavdelning.

LARM 39, Kylplattans givare
Ingen aterkoppling fran kylplattans temperaturgivare.

Signalen fran den IGBT-termiska givaren &r inte tillganglig
pa effektkortet. Problemet kan finnas pa effektkortet, pa
vaxelriktarkortet eller pa kabeln mellan effektkortet och
vaxelriktarkortet.

VARNING 40, Overbelastning pé digital utgangsplint 27
Kontrollera belastningen pa plint 27 eller dtgarda kortslut-
ningen. Kontrollera 5-00 Digital /0 Mode och 5-01 Terminal
27 Mode.

VARNING 41, Overbelastning pa digital utgangsplint 29
Kontrollera belastningen pa plint 29 eller dtgarda kortslut-
ningen. Kontrollera 5-00 Digital I/0O Mode och 5-02 Terminal
29 Mode.

VARNING 42, Overbelastning pa digital utgdng p& X30/6
eller 6verbelastning pa digital utgdng pa X30/7

For X30/6: Kontrollera belastningen pa X30/6 eller ta bort
kortslutningskontakten. Kontrollera 5-32 Term X30/6 Digi
Out (MCB 101).

For X30/7: Kontrollera belastningen pa X30/7 eller ta bort
kortslutningskontakten. Kontrollera 5-33 Term X30/7 Digi
Out (MCB 101).

LARM 43, Utck. fors

MCB 113 Utok. Reld monteras utan ext. 24 V DC. Anslut
antingen extern 24 V DC eller ange att ingen extern
forsorjning anvands via 14-80 Option Supplied by External
24VDC [0]. En @ndring av 74-80 Option Supplied by External
24VDC kraver omstart.

LARM 45, Jordfel 2
Jordfel vid start.

Felsékning
Kontrollera att jordningen ar korrekt och att
anslutningarna ar atdragna.

Sakerstall att ratt kabeldimension anvands.

Kontrollera motorkablar efter kortslutningar och
lackstrommar.

LARM 46, Effektkortsférsérjning
Effektkortets forsorjning ligger utanfoér det specificerade
intervallet.

Det finns tre stromférsorjningar som skapas av SMPS
(stromforsorjning i switchldge) pa effektkortet: 24 V, 5V,
+/- 18 V. Vid stromforsorjning med 24 V DC med tillvalet
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MCB 107, endast foérsorjning med 24 V och 5 V 6vervakas.
Alla tre 6vervakas nar trefasspanning anvands.

Felsékning
Kontrollera om effektkortet ar trasigt.

Kontrollera om styrkortet ar trasigt.
Kontrollera om tillvalskortet ar trasigt.

Kontrollera stromforsérjningen om 24 V DC-
forsorjning anvands.

VARNING 47, Lag 24 V-forsorjning

24V DC ar uppmatt pa pa styrkortet. Den externa 24 V
DC-reservforsérjningen kan vara overbelastad, i annat fall
kontaktar du din Danfoss-leverantor.

VARNING 48, Lag 1,8 V-férsérjning

1,8 V DC-forsdrjning som anvands pa styrkortet ligger
utanfor tilldtna granser. Effektférsorjning ar uppmatt pa
styrkortet. Kontrollera om styrkortet &r trasigt. Om det finns
ett tillvalskort kontrollera om ett 6verspanningtillstand
foreligger.

VARNING 49, Varvtalsgrans

Nar varvtalet inte ar i det specificerade omradet i

4-11 Motor Speed Low Limit [RPM] och 4-13 Motor Speed
High Limit [RPM], kommer frekvensomformaren visa en
varning. Nar varvtalet dr under den angivna gransen i
1-86 Trip Speed Low [RPM] (forutom vid start eller stopp)
kommer frekvensomformaren att trippa.

LARM 50, AMA-kalibrering misslyckades

Kontakta din Danfoss-aterforsaljare eller Danfoss-serviceav-
delning.

LARM 51, AMA kontrollera Unom och Inom

Installningarna fér motorspanning, motoreffekt och
motoreffekt ar felaktig. Kontrollera installningarna i
parametrar 1-20 till 1-25.

LARM 52, AMA Iég Inom

Motoreffekten ar for 1ag. Kontrollera instéllningen i
4-18 Current Limit.

LARM 53, AMA for stor motor

Den anslutna motorn ar for stor AMA ska kunna
genomforas.

LARM 54, AMA motor for liten
Den anslutna motorn ar for liten for att AMA ska kunna
genomforas.

LARM 55, Parametern fér AMA utanfér omrade
Parametervardena som hittades for motorn ligger utanfor
acceptabelt intervall. AMA kommer inte att koras.

ALARM 56, AMA avbrutet av anvandaren
AMA har avbrutits av anvandaren.

LARM 57, AMA-tidgrans
Forsok att starta om AMA. Upprepade omstarter kan
Overhetta motorn.

ALARM 58, AMA internt fel
Kontakta din Danfoss-leverantor.

VARNING 59, Strémgrans

Strommen ar hoégre dn vardet i 4-18 Current Limit. Sakerstall
att motordata i parametrar 1-20 till 1-25 ar korrekt
installda. Stromgransen kan mojligen 6kas. Sakerstall att
systemet kan koras sdkert vid en hogre gréns.

VARNING 60, Externt stopp

En digital ingédngssignal indikerar ett feltillstdnd som ligger

utanfor frekvensomformaren. Ett externt stopp har

beordrat frekvensomformaren att trippa. Atgirda det

externa felet. Ateruppta normal drift igen genom att ligga

24V DC pa den plint som &r programmerad for externa

stopp. Aterstall frekvensomformaren. 5

LARM/VARNING 61, Aterkopplingsbortfall

Ett fel mellan berdknad hastighet och hastighetsmatning
fran aterkopplingsenheten. Funktionen for installning av
Varning/Larm/Inaktivering finns i 4-30 Motor Feedback Loss
Function. Godkand felinstallning i 4-37 Motor Feedback
Speed Error och instéllning for tillaten tid vid fel i par.

4-32 Motor Feedback Loss Timeout. Under en idrifttagnings-
process kan funktionen vara effektiv.

VARNING 62, Utfrekvens vid maximal grans

Utfrekvensen har natt vardet som stallts in i 4-19 Max
Output Frequency. Kontrollera tillampning for att avgora
orsaken. Oka méjligen utgdngsfrekvensgransen. Sakerstall
att systemet kan koras vid en hégre utgangsfrekvens.
Varningen raderas nar utgangen faller under maximig-
ransen.

LARM 63, Mek. broms lag

Den faktiska motorstrdmmen har inte dverstigit strmmen
for att frikoppla bromsen inom tidsramen for startfordroj-
ningen.

VARNING/LARM 65, Overhettning i styrkortet
Franslagningstemperaturen for styrkortet ar 80 °C.

Felsékning
. Kontrollera att den omgivande driftstemperaturen
ligger inom gransvardena.

. Kontrollera att inga filter &r igensatta.
. Kontrollera att flakten fungerar.
. Kontrollera styrkortet.

VARNING 66, Lag temperatur i kylplattan
frekvensomformaren &r for kall for att kunna arbeta.
Varningen bygger pa uppgifter fran temperaturgivaren i
IGBT-modulen.

Oka omgivningstemperaturen fér enheten. Nar motorn star
stilla kan du dessutom lata en underhallsstrom ga till
frekvensomformaren genom att stélla in 7-80 Function at
Stop och 2-00 DC Hold/Preheat Current pa 5 %.

LARM 67, Tillvalsmodulens konfiguration har dndrats

Ett eller flera tillval har antingen lagts till eller tagits bort
efter det senaste ndtfranslaget. Kontrollera att konfigura-
tionsandringen &r avsiktlig och aterstall enheten.
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LARM 68, Sékerhetsstopp aktiverat

Bortfall av 24 V DC-signalen pa plint 37 har gjort att filtret
har trippat. Ateruppta normal drift igen genom att ligga
24 V DC pa plint 37 och aterstalla filtret.

LARM 69, Effektkortets temperaturEffektkortets temperatur
Temperaturgivaren pa effektkortet ar antingen fér varm
eller for kall.

Fels6kning
Kontrollera att den omgivande driftstemperaturen
ligger inom gransvardena.

Kontrollera att inga filter ar igensatta.
Kontrollera att flakten fungerar.
Kontrollera effektkortet.

LARM 70, Ogiltig frekvenskonfiguration

Styrkortet och effektkortet &r inte kompatibla. Kontakta din
aterforsaljare och ange enhetens typkod fran markskylten
samt kortens artikelnummer for att kontrollera kompatibi-
liteten.

LARM 71, PTC 1 Sékerhetsstopp

Sédkerhetsstopp har aktiverats fran PTC-termistorkort
(motorn for varm). Normal drift kan aterupptas nar pa nytt
ger 24 V DC till T-37 (ndr motortemperaturen nar en
acceptabel nivd) och nér den digitala ingangen fran
inaktiveras. Nar detta sker maste en aterstallningssignal
skickas (via buss, digital 1/0 eller genom att trycka pa
[Reset]).

LARM 72, Allvarligt fel

Sédkerhetsstopp med tripplas. Varningslarmet Fara larmar
om kombinationen av sakerhetsstoppskommandon ar
ovantad. | det har fallet aktiverar VLT X44/10, men
sdkerhetsstoppet aktiveras pa ndgot satt inte. Om
dessutom &r den enda enhet som anvander sig av
sdkerhetsstopp (anges i alternativ [4] eller [5] i

5-19 Terminal 37 Safe Stop) kommer sakerhetsstoppet helt
ovantat att aktiveras, fastdn X44/10 inte aktiveras. Foljande
tabell summerar de ovantade kombinationerna som
orsakar larm 72. Observera att signalen ignoreras om
X44/10 ar aktiverat i alternativ 2 eller 3! kan fortfarande
aktivera Sakerhetsstopp.

VARNING 73, Automatisk omstart efter sdkerhetsstopp
Sakerhetsstoppad. Observera att om automatisk omstart ar
aktiverat kan motorn starta nar felet har atgardats.

LARM 74, PTC-termistor
Larmet ar kopplat till ATEX-tillvalet. PTC fungerar inte.

LARM 75, Ogiltigt profilval

Parametervéardet far inte anges medan motorn kérs. Stanna
motorn innan du skriver MCO-profilen till 8-10 Control
Word Profile.

VARNING 76, Power unit setup
Antalet effektenheter stimmer inte 6verens med det
upptackta antalet aktiva effektenheter.

Felsékning:

Det hér intréffar om du byter ut en F-rammodul och de
effektspecifika uppgifterna i modulens effektkort inte
stammer 6verens med dem i frekvensomformaren. Bekrafta
att reservdelen och dess effektkort har ratt artikelnummer.

77 VARNING, Reducerat effektldge

Den hér varningen indikerar att frekvensomformaren kors i
reducerat effektlage (det vill sdiga mindre an det tilldtna
antalet vaxelriktaravsnitt). Varningen skapas pa effektcykeln
nar frekvensomformaren ar instélld pa att koras med farre
vaxelriktare och fortsatter att vara pa.

LARM 78, Pulsgivarbortf.

Skillnaden mellan borvarde och verkligt varde overskrider
vardet i 4-35 Tracking Error. Inaktivera funktionen i

4-34 Tracking Error Function eller vélj larm/varning ocksa i
4-34 Tracking Error Function. Undersok mekaniken runt
motorn och belastningen, samt kontrollera aterkopplings-
anslutningarna fran motorn - pulsgivaren - till
frekvensomformaren. Valj motoraterkopplingsfunktion i
4-30 Motor Feedback Loss Function. Justera sparningsfelsin-
tervall i 4-35 Tracking Error och 4-37 Tracking Error Ramping.

LARM 79, Ogiltig effektdelskonfiguration

Skalningskortet ar felaktigt eller inte installerat. Dessutom
gick det inte att installera MK102-anslutningen pa effekt-
kortet.

LARM 80, Enheten initierad till standardvardet
Parameterinstallningarna initieras till standardinstall-
ningarna efter att de aterstallts manuellt. Aterstall enheten
for att ta bort larmet.

LARM 81, CSIV korrupt
CSIV-filen innehaller syntaxfel.

ALARM 82, CSIV, par. fel
CSIV kunde inte initiera en parameter.

LARM 83, ogiltig kombination av tillval
Det finns inte stod for att de monterade tillvalen ska kunna
arbeta tillsammans.

LARM 84, sdkerhetstillval saknas
Sékerhetstillvalet har tagits bort utan allman aterstallning.
Ateranslut sikerhetstillvalet.

LARM 88 Tillvalsdetektering

En &ndring i tillvalslayouten har upptackts. Detta larm ges

nar 14-89 Option Detection &r installd pa [0] Frusen konfigu-
ration och tillvalslayouten av ndgon anledning har dndrats.
En &ndring av tillvalslayout maste aktiveras i 74-89 Option

Detection innan dndringen accepteras. Om konfigurations-
andringen inte accepteras gar det bara att aterstélla Larm

88 (Tripplas) nér tillvalskonfigurationen har ateretablerats/
korrigerats.

VARNING 89, Mekanisk broms
Lyftboromsovervakningen har upptackt ett motorvarvtal pa
> 10 varv/minut.

LARM 90, Aterk.6vervakn.
Kontrollera anslutningen till pulsgivartillvalet och ersatt
eventuellt MCB 102 eller MCB 103.
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LARM 91, Al54 felinstélld

Switch S202 maste stéllas i position AV (spanningsingang)
nar en KTY-sensor ar ansluten till den analoga ingangs-
plinten 54.

LARM 92, Inget flode

Ett icke-flodestillstand har upptackts i systemet. 22-23 No-
Flow Function &r instélld pa larm. Felsok systemet och
aterstall frekvensomformaren efter att felet har 16sts.

LARM 93, Torrkdrning

Ett icke-flodesvillkor i systemet med frekvensomformaren
som arbetar vid hogt varvtal kan indikera torrkérning.
22-26 Dry Pump Function éar installd pa larm Felsok
systemet och aterstall frekvensomformaren efter att felet
har 6sts.

LARM 94, Kurvslut

Aterkoppling &r lagre &n borvardet. Detta kan indikera
lackor i systemet. 22-50 End of Curve Function &r installd pa
larm. Felsok systemet och aterstéll frekvensomformaren
efter att felet har 16sts.

LARM 95, Trasigt band

Momentet understiger den vridmomentsniva som stallts in
for ingen belastning och indikerar trasigt band.

22-60 Broken Belt Function ar installd pa larm. Felsok
systemet och aterstéll frekvensomformaren efter att felet
har 16sts.

LARM 96, Start fordrojd

Starten av motorn har férdrojts pa grund av kortcy-
kelskydd. 22-76 Interval between Starts &r aktiverat. Felsdk
systemet och aterstéll frekvensomformaren efter att felet
har 16sts.

VARNING 97, Stopp fordrojt

Stopp av motorn har férdrojts pa grund av for kort
cykelskydd. 22-76 Interval between Starts &@r aktiverad.
Felsok systemet och aterstéll frekvensomformaren efter att
felet har I6sts.

VARNING 98, Klockfel
Tiden &r inte installd eller sa fungerar inte RTC-klockan.
Aterstall klockan i 0-70 Date and Time.

VARNING 163, ATEX ETR cur.lim.warning

Varningsgransen for den nominella ATEX ETR-strdmkurvan
har natts.. Varningen aktiveras vid 83 % och inaktiveras
igen vid 65 % av den tillatna termiska dverbelastningen.

LARM 164, ATEX ETR cur.lim.alarm
Den termiska Overbelastning som ATEX ETR tilldter har
overskridits.

VARNING 165, ATEX ETR freq.lim.warning
frekvensomformare kérs mer an 50 sekunder under den
minsta tillatna frekvensen (7-98 ATEX ETR interpol. points
freq. [0]).

LARM 166, ATEX ETR freq.lim.alarm

frekvensomformare har (under en 600 sekundersperiod)
korts mer an 60 sekunder under den minsta tillatna
frekvensen (7-98 ATEX ETR interpol. points freq. [0]).

LARM 243, Broms IGBT

Larmet géller bara frekvensomformare med F-kapsling.
Likvérdig med Larm 27. Rapportvérdet i larmloggen
indikerar vilken effektmodul som genererade larmet:

LARM 244, Kylplattans temperatur

Det hér larmet géller endast frekvensomformare i enhets-
storlek 6x. Likvardig med Larm 29. Rapportvdrdet i
larmloggen indikerar vilken effektmodul som genererade
larmet.

LARM 245, Kylplattans givare

Det har larmet galler endast frekvensomformare med F-

ram. Likvardig med Larm 39. Rapportvdrdet i larmloggen 5
indikerar vilken effektmodul som genererade larmet.

1 = vaxelriktarmodulen till vénster.

2 = den mellersta vaxelriktarmodulen i
frekvensomformare F2 eller F4.

2 = vaxelriktarmodulen till hoger i
frekvensomformare F1 eller F3.

3 = vaxelriktarmodulen till hoger i
frekvensomformare F2 eller F4.

5 = likriktarmodul.

LARM 246, Effektkortsférsérjning

Det hér larmet géller endast frekvensomformare med F-
ram. Likvardig med Larm 46. Rapportvdrdet i larmloggen
indikerar vilken effektmodul som genererade larmet.

1 = vaxelriktarmodulen till vanster.

2 = den mellersta vaxelriktarmodulen i
frekvensomformare F2 eller F4.

2 = véxelriktarmodulen till hoger i
frekvensomformare F1 eller F3.

3 = vaxelriktarmodulen till hdger i
frekvensomformare F2 eller F4.

5 = likriktarmodul.

LARM 69, Effektkortets temperaturEffektkortets temperatur
Det hér larmet galler endast frekvensomformare med F-
ram. Likvardig med Larm 69. Rapportvdrdet i larmloggen
indikerar vilken effektmodul som genererade larmet.

1 = vaxelriktarmodulen till vénster.

2 = den mellersta vaxelriktarmodulen i
frekvensomformare F2 eller F4.

2 = den hogra vaxelriktarmodulen i
frekvensomformare F1 eller F3.

3 = den hogra vaxelriktarmodulen i
frekvensomformare F2 eller F4.

5 = likriktarmodul.

LARM 248, Ogiltig effektdelskonfiguration

Det hér larmet géller endast frekvensomformare med F-
ram. Likvardig med Larm 79. Rapportvérdet i larmloggen
indikerar vilken effektmodul som genererade larmet:
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1 = vaxelriktarmodulen till vanster.

2 = den mellersta vaxelriktarmodulen i
frekvensomformare F2 eller F4.

2 = den hogra vaxelriktarmodulen i
frekvensomformare F1 eller F3.

2 = den hogra véxelriktarmodulen i
frekvensomformare F2 eller F4.

5 = likriktarmodul.

VARNING 249, Likrikt. Iag temperatur
IGBT-sensorfel (endast hogeffektsenheter).

VARNING 250, Ny reservdel
En komponent i frekvensomformaren har bytts ut. Aterstall
frekvensomformaren till normal drift.

VARNING 251, Ny typkod

Effektkortet eller andra komponenter har bytts ut och
typkoden har andrats. Aterstall for att ta bort varningen
och aterga till normal drift.
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