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1 Introducao

1.1 Versao do Software

Guia de Programacao
Versoes de software:
Cartéo de controle MK I: 7.62, 48.2X e versdes anteriores
Cartéo de controle MK II: 8.10
O numero da versao de software pode ser lido no

pardmetro 15-43 Versdo de Software.

Tabela 1.1 Versao de Software

1.1.1 Cartdo de controle MK I

Versdo de software 8.03 e posteriores podem ser instaladas
somente no cartdo de controle MK Il. Versdo de software
7.62 e posteriores podem ser instaladas somente no cartdo
de controle MK I. Identifique a versao do cartdo de
controle pela cor da porta USB:

MK I: Porta USB preta.

MK 1I: Porta USB branca.

1.2 Aprovacdes

CE® &

1.3 Definicoes

1.3.1 Conversor de Frequéncia

lvit,max
Corrente de saida maxima.

IvirN
Corrente de saida nominal fornecida pelo conversor de
frequéncia.

Uvit,max
Tensdo de saida maxima.

1.3.2 Entrada

Comando de controle

Dé partida e pare o motor conectado com o LCP e
entradas digitais.

As funcbdes estdo divididas em dois grupos.

As funcdes do grupo 1 tém prioridade mais alta que as do

Grupo 1 Reinicializar, parada por inércia, reinicializar e
parada por inércia, parada rapida, freio CC,
parada, a tecla [OFF].

Grupo 2 Partida, partida por pulso, reverséo, partida
reversa, jog, congelar frequéncia de saida.

Tabela 1.2 Grupos de funcao

1.3.3 Motor

Motor em funcionamento
Torque gerado no eixo de saida e velocidade de 0 RPM até
a velocidade méaxima no motor.

fio6
Frequéncia do motor quando a fungéo jog é ativada (por
meio dos terminais digitais).

fm
Frequéncia do motor.

fmax
Frequéncia do motor maxima.

fmin
Frequéncia do motor minima.

fmN
Frequéncia nominal do motor (dados da plaqueta de
identificacédo).

Im
Corrente do motor (real).

ImN
Corrente nominal do motor (dados da plaqueta de identi-
ficacdo).

nm,N
Velocidade nominal do motor (dados da plaqueta de
identificacdo).
Ns
Velocidade do motor sincrono.
n = 2xpar.1-23x60s
s” par.1-39
Nslip
Deslizamento do motor.

Pmn
Poténcia nominal do motor (dados da plaqueta de identi-
ficacdo em kW ou hp).

Tmn
Torque nominal (motor).

Um
Tensdo instantanea do motor.

UmN

grupo 2. Tensao nominal do motor (dados da plaqueta de identi-
ficacdo).

MG33MO028 Danfoss A/S © 01/2018 Todos os direitos reservados. 3
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Torque de seguranca

Torque

Arranque

175ZA078.10

RPM

llustracdo 1.1 Torque de seguranca

nvir
A eficiéncia do conversor de frequéncia é definida como a
relacdo entre a poténcia de saida e a de entrada.

Comando inibidor da partida
Um comando de parada que pertence aos comandos de
controle do Grupo 1 - consulte Tabela 1.2.

Comando de parada
Um comando de parada que pertence aos comandos de
controle do Grupo 1 - consulte Tabela 1.2.

1.3.4 Referéncias

Referéncia analdgica
Um sinal transmitido para as entradas analdgicas 53 ou 54
(tensdo ou corrente).

Referéncia binaria
Um sinal transmitido para a porta de comunicagao serial.

Referéncia predefinida

Uma referéncia predefinida a ser programada de -100% a
+100% da faixa de referéncia. Selecdo de 8 referéncias
predefinidas via terminais digitais.

Referéncia de pulso
E um sinal de pulso transmitido as entradas digitais
(terminal 29 ou 33).

Refmax

Determina a relagdo entre a entrada de referéncia com
valor de escala total de 100% (tipicamente 10 V, 20 mA) e
a referéncia resultante. O valor maximo de referéncia esta
programado em pardmetro 3-03 Referéncia Mdxima.

Refmin

Determina a relagdo entre a entrada de referéncia com
valor de escala total de 0% (tipicamente 0 V, 0 mA, 4 mA)
e a referéncia resultante. O valor minimo de referéncia esta
programado em pardmetro 3-02 Referéncia Minima.

1.3.5 Diversos

Entradas analégicas

As entradas analdgicas sao utilizadas para controlar vérias
fungdes do conversor de frequéncia.

Ha 2 tipos de entradas analégicas:

Entrada de corrente, 0-20 mA e 4-20 mA

Entrada de tensao, -10 V CC a +10 V CC.

Saidas analdgicas
As saidas analégicas podem fornecer um sinal de 0-20 mA,
4-20 mA.

Adaptacdo automatica do motor, AMA
O algoritmo da AMA determina os parametros elétricos do
motor conectado, quando em repouso.

Resistor de frenagem

O resistor de frenagem é um méddulo capaz de absorver a
poténcia de frenagem gerada na frenagem regenerativa.
Essa poténcia de frenagem regenerativa aumenta a tensao
do barramento CC e um circuito de frenagem garante que
a poténcia seja transmitida ao resistor de frenagem.

Caracteristicas de TC

Caracteristicas do torque constante usadas por todas as
aplicacdes tais como esteiras, bombas de deslocamento e
guindastes.

Entradas digitais
As entradas digitais podem ser utilizadas para controlar
vérias fung¢des do conversor de frequéncia.

Saidas digitais

O conversor de frequéncia apresenta 2 saidas de estado
sélido que podem fornecer um sinal de 24 V CC (maximo
de 40 mA).

DSP
Processador de sinal digital.

ETR

O relé térmico eletronico é um célculo da carga térmica
baseado na carga atual e no tempo. Sua finalidade é fazer
uma estimativa da temperatura do motor.

Hiperface®

Hiperface® é marca registrada da Stegmann.
Inicializacdo

Se a inicializagdo for executada (pardmetro 14-22 Modo
Operagdo), o conversor de frequéncia retornara a
configuracdo padrao.

Ciclo util intermitente

Uma caracteristica util intermitente refere-se a uma
sequéncia de ciclos Uteis. Cada ciclo consiste de um
periodo com carga e outro sem carga. A operacdo pode
ser de funcionamento periédico ou de funcionamento
aperiédico.

LCP

O painel de controle local compde uma interface completa

para controle e programacao do conversor de frequéncia.
O painel de controle é desconectavel e pode ser instalado
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a até 3 m (10 pés) do conversor de frequéncia, ou seja, em
um painel frontal com o kit de instalacdo opcional.

NLCP

O painel de controle local numérico faz a interface para o
controle e programacédo do conversor de frequéncia. O
visor é numérico e o painel é usado para mostrar os
valores de processo. O NLCP nédo tem funcdes de armaze-
namento e copia.

Isb
E o bit menos significativo.

msb
E o bit mais significativo.

MCM

Abreviado para mille circular mil (milhares de polegadas
circulares), uma unidade de medida dos EUA para secao
transversal do cabo. 1 MCM=0,5067 mm?.

Parametros Online/Offline

As alteracdes nos parametros online sdo ativadas imedia-
tamente apos o valor dos dados ser alterado. Pressione
[OK] para ativar alteragées em parametros offline.

PID de processo

O controle do PID mantém a velocidade, a pressao e a
temperatura necessdrias, ajustando a frequéncia de saida
para corresponder a variacdo de carga.

PCD
Dados de controle de processo.

Ciclo de energizacao
Desligue a rede elétrica até que o visor (LCP) esteja escuro,
em seguida, ligue a energia novamente.

Entrada de pulso/encoder incremental

E um transmissor digital de pulso, externo, utilizado para
retornar informacdes sobre a velocidade do motor. O
encoder é utilizado em aplicagbes onde ha necessidade de
extrema precisdo no controle da velocidade.

RCD
Dispositivo de corrente residual.

Setup

Salve a programacdo do parametro em 4 setups. Alterne
entre os quatro setups de parametros e edite um setup
enquanto outro estiver ativo.

SFAVM

Padrao de chaveamento chamado modulacao vetorial
assincrona orientada ao fluxo do estator

(pardmetro 14-00 Padrdo de Chaveamento).

Compensacao de escorregamento

O conversor de frequéncia compensa o deslizamento do
motor, acrescentando um suplemento a frequéncia que
acompanha a carga medida do motor, mantendo a
velocidade do motor praticamente constante.

SLC

O SLC (smart logic control) é uma sequéncia de a¢bes
definida pelo usuario que sdo executadas quando os
eventos associados definidos pelo usuario sdo avaliados
como verdadeiros pelo SLC. (Consulte

capétulo 3.13 Parametros 13-** Smart Logic Control).

STW
Status word.

Barramento padréao do FC
Inclui o barramento RS485 com o Protocolo Danfoss FC ou
o protocolo MC. Consulte o pardmetro 8-30 Protocolo.

THD
A distorcdo harmonica total determina a contribuicao total
da harménica.

Termistor
Um resistor dependente da temperatura instalado no
conversor de frequéncia ou no motor.

Desarme

Um estado que ocorre em situagdes de falha. Por exemplo,
se o conversor de frequéncia estd em superaquecimento
ou quando o conversor de frequéncia esta protegendo o
motor, processo ou mecanismo. O conversor de frequéncia
impede a nova partida até que a causa da falha tenha
desaparecido. Para cancelar o estado de desarme, reinicie o
conversor de frequéncia. Nao use o estado de desarme
para seguranca pessoal.

Bloqueio por desarme

O conversor de frequéncia entra neste estado em situacoes
de falha para se proteger. O conversor de frequéncia
requer intervencéo fisica, como por exemplo quando ha
curto-circuito na saida. Um bloqueio por desarme sé pode
ser cancelado desligando a rede elétrica, eliminando a
causa da falha e reconectando o conversor de frequéncia.
Uma nova partida é impedida até que o estado de
desarme seja cancelado pelo acionamento do reset ou, as
vezes, ao ser programado para reinicializar automati-
camente. Ndo use o estado de desarme para seguranca
pessoal.

Caracteristicas de VT
Caracteristicas de torque variavel, utilizado em bombas e
ventiladores.

vvct

Se comparado com o controle padrao da relagdo tensao/
frequéncia, o controle vetorial de tensdo (VVC*) melhora a
dinamica e a estabilidade, tanto quando a referéncia da
velocidade é mudada quanto em relagcdo ao torque de
carga.

AVM a 60°
60° modulagao vetorial assincrona (parametro 14-00 Padrédo
de Chaveamento).

Fator de poténcia
O fator de poténcia é a relagao entre |1 e Irwms.

MG33MO028
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V3 xUxI, cosdp
V3 x U X Iy ¢
O fator de poténcia para controle trifasico:

Poténcia poténcia =

I1 xcosdpl _ 1_1
Irus Irms

O fator de poténcia indica em que intensidade o conversor

de frequéncia oferece uma carga na alimentacdo de rede

elétrica.

Quanto menor o fator de poténcia, maior serd a Irvs para o

mesmo desempenho em kW.

Lys = P+ 2+ + .+ 12

Além disso, um fator de poténcia alta indica que as .
diferentes correntes harménicas sao baixas.

As bobinas CC nos conversores de frequéncia geram um

fator de poténcia alta, o que minimiza a carga imposta na
alimentacgao de rede elétrica.

Poténcia poténcia = desde cospl = 1

Posicao de destino

A posicdo de destino final especificada pelos comandos de
posicionamento. O gerador de perfil usa esta posicao para
calcular o perfil da velocidade.

Posicdo comandada

A referéncia da posicao real calculada pelo gerador de
perfil. O conversor de frequéncia usa a posicdo comandada
como setpoint para a posicao PI.

Posicéo real

A posicéo real de um encoder ou um valor que o controle .
do motor calcula em malha aberta. O conversor de

frequéncia usa a posicdo real como feedback para a

posicao PI.

Erro de posicao

O erro de posicdo é a diferenca entre a posicdo real e a
posicdo comandada. O erro de posicdo é a entrada para o
controlador Pl da posicao.

Unidade de posicao
A unidade fisica para os valores de posigao.

1.4 Seguranca

AADVERTENCIA

ALTA TENSAO

Os conversores de frequéncia contém alta tensao quando
estao conectados a entrada da rede elétrica CA,
alimentacdo CC ou Load Sharing. Negligenciar em
realizar a instala¢do, partida e manutencdo por pessoal
qualificado pode resultar em ferimentos graves ou fatais.

. Somente pessoal qualificado devera realizar a
instalacao, partida e manutencao.

. Antes de realizar qualquer servico de
manuten¢ao ou outro servi¢o, use um
dispositivo de medicao de tensdo apropriado
para assegurar que nao ha tensdo restante no
conversor de frequéncia.

Normas de seguranca

A alimentacao de rede elétrica para o conversor
de frequéncia deve ser desconectada sempre que
for necessario realizar servico de manutencao.
Verifique se a alimentacdo da rede foi desligada e
que haja passado tempo suficiente, antes de
remover os plugues do motor e da alimentagdo
de rede elétrica. Para obter informacbes sobre o
tempo de descarga, consulte Tabela 1.3.

[Off] (Desliga) ndo desconecta a alimentacdo de
rede elétrica e ndo deve ser usado como
interruptor de seguranca.

Aterre o equipamento adequadamente, proteja o
usuario contra a tensdo de alimentacdo e o motor
contra sobrecarga conforme as regulamentagdes
locais e nacionais aplicaveis.

A corrente de fuga para o terra excede 3,5 mA.
Assegure o aterramento correto do equipamento
por um eletricista certificado.

Nao remova os plugues do motor nem da
alimentacdo de rede elétrica enquanto o
conversor de frequéncia estiver ligado a rede
elétrica. Verifique se a alimentacdo de rede
elétrica foi desligada e se decorreu tempo
suficiente antes de remover o motor e os plugues
da rede elétrica.

O conversor de frequéncia tem mais fontes de
tensdo além de L1, L2 e L3 quando load sharing
(vinculagdo do circuito intermedidrio CC) ou 24 V
CC externo estiver instalado. Verifique se todas as
fontes de tensdo foram desligadas e se ja
decorreu o tempo necessario, antes de iniciar o
servico de manutencdo. Para obter informacdes
sobre o tempo de descarga, consulte Tabela 1.3.

6 Danfoss A/S © 01/2018 Todos os direitos reservados.
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AADVERTENCIA

PARTIDA ACIDENTAL

Quando o conversor de frequéncia estiver conectado a
rede elétrica CA, alimenta¢ao CC ou load sharing, o
motor pode iniciar a qualquer momento. A partida
acidental durante a programacéao, servico ou o servico de
manutencao pode resultar em morte, ferimentos graves
ou danos a propriedade. O motor pode dar partida por
meio de um interruptor externo, um comando do
fieldbus, um sinal de referéncia de entrada do LCP ou
apo6s uma condigao de falha eliminada.

Para impedir a partida acidental do motor:
. Desconecte o conversor de frequéncia da rede
elétrica.

. Pressione [Off/Reset] no LCP antes de programar
0s parametros.

. Conecte completamente a fiacdo e monte o
conversor de frequéncia, o motor e qualquer
equipamento acionado antes de conectar o
conversor de frequéncia a rede elétrica CA,
alimentacéo CC ou load sharing.

AADVERTENCIA

TEMPO DE DESCARGA

O conversor de frequéncia contém capacitores de
barramento CC, que podem permanecer carregados
mesmo quando o conversor de frequéncia nao esta
energizado. Pode haver alta tensao presente mesmo
quando as luzes LED de adverténcia estiverem apagadas.
Se o tempo especificado apds a energia ter sido
desligada ndo for aguardado para executar ou servico de
manutencao, isto pode resultar em morte ou ferimentos
graves.

. Pare o motor.

. Desconecte as fontes de alimentacao da rede
elétrica CA e do barramento CC, incluindo os
backups de bateria, UPS e conexdes do
barramento CC para os outros conversores de
frequéncia.

. Desconecte ou trave o motor PM.

o Aguarde os capacitores se descarregarem por
completo. A duragdo minima do tempo de
espera esta especificada em Tabela 1.3 e
também é visivel na etiqueta do produto, no
topo do conversor de frequéncia.

. Antes de realizar qualquer servico de
manutencao, use um dispositivo de medicao de
tensdo apropriado para ter certeza de que os
capacitores estejam completamente descar-

Tensao [V] Tempo de espera minimo (minutos)
4 7 15
200-240 0,25-3,7 kW - 5,5-37 kW
(0,34-5 hp) (7,5-50 hp)
380-500 0,25-7,5 kW - 11-75 kW
(0,34-10 hp) (15-100 hp)
525-600 0,75-7,5 kW - 11-75 kW
(1-10 hp) (15-100 hp)
525-690 - 1,5-7,5 kW 11-75 kW
(2-10 hp) (15-100 hp)

Tabela 1.3 Tempo de descarga

AVISO!

Ao usar o Safe Torque Off, sempre siga as instru¢ées em
Conversores de frequéncia VLT® - Instrucbes de utilizacdo
do Safe Torque Off.

AVISO!

Os sinais de controle do conversor de frequéncia ou
internos a ele podem, em raras ocasioes, ser ativados
sob erro, estarem atrasados ou nao ocorrerem comple-
tamente. Quando forem utilizados em situacées onde a
seguranca é critica, por exemplo, quando controlam a
funcdo de frenagem eletromagnética de uma aplicagao
em guindaste, ndo confie exclusivamente nestes sinais de
controle.

AVISO!

Situacoes perigosas devem ser identificadas pelo
construtor/integrador da maquina, que geralmente é o
responsavel por considerar as medidas preventivas
necessarias. Mais dispositivos de monitoramento e de
protecdo podem ser incluidos, sempre em concordancia
com as normas nacionais de seguranca, por exemplo, leis
sobre ferramentas mecanicas e regulamentos para a
prevencdo de acidentes.

Guindaste, icamentos e gruas

O controle dos freios externos sempre devera conter um
sistema redundante. Em nenhuma circunstancia o
conversor de frequéncia podera ser o circuito de seguranca
principal. Esteja em conformidade com as normas
relevantes, por exemplo:

Gruas e guindastes: IEC 60204-32

Icamentos: EN 81

Modo de protecédo

Quando um limite do hardware na corrente do motor ou
na tensdo do barramento CC for excedido, o conversor de
frequéncia entra no modo de protecdo. O modo de
protecéo significa uma mudanca da estratégia de
modulacdo PWM e uma frequéncia de chaveamento baixa

regados. para minimizar as perdas. Isto continua por 10 s apds a
ultima falha e aumenta a confiabilidade e a robustez do
MG33MO028 Danfoss A/S © 01/2018 Todos os direitos reservados. 7
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conversor de frequéncia, enquanto restabelece controle
total do motor.

Em aplicagcbes em guindastes, o modo de prote¢ao nao é
utilizével porque o conversor de frequéncia ndo é capaz de
sair desse modo novamente e, portanto, prolonga o tempo
antes de ativar o freio, o que nao é recomendavel.

O modo de protecdo pode ser desativado ao se configurar
pardmetro 14-26 Atraso Desarme-Defeito Inversor como 0, o
que significa que o conversor de frequéncia desarma
imediatamente se 1 dos limites de hardware for excedido.

AVISO!

E recomendavel desativar o modo de protecido em
aplicacées em guindastes (pardmetro 14-26 Atraso
Desarme-Defeito Inversor = 0).

1.5 Fiacao Elétrica
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‘ [ N -20m
‘ o 20 (COMDIN) ) \ aounaz G
| \ [ | 727 (DIN/OUT) 2V (PR
5801
| | —F24V| | OVINPN) - ON=Terminated
\ ‘ \ ‘ L | ) H Z OFF=Open
\ \
| ‘ | e - ov| | 5y
| ‘ \ S BTG D‘X—}uv (PNP)
\ J \ J ~oav] | 0V (NPN)
\ \ i |
| L | ov| |
’ ’ - RS485 7
\ \ (N RS485) 69 RS485
} | | | ___ 24V (PNP) Interface &
| I | I 132 (OIN) ‘ OV(NPN) (P RS485) 68
2)
! I —_ 24V (PNP)
| ’ { ' 33(DIN (COM RS485) 61
\ / \ / N OV (NPN) b+ Chassis
1)
Jg :Earth

nﬁ/ - — ;17/7/ T37(DIN)

llustracdo 1.2 Diagrama esquematico de fiacao basica

A=Analdgico, D=Digital
O Terminal 37 é usado para Safe Torque Off. Para obter as instru¢des de instalacdo de Safe Torque Off, consulte as Instrugées

de Utilizag@o dos VLT® -Frequency Converters - Safe Torque Off.
1) O terminal 37 nao estd incluido no FC 301 (exceto gabinete tipo A1). O relé 2 e o terminal 29 nao tém funcdo no FC 301.

8 Danfoss A/S © 01/2018 Todos os direitos reservados. MG33MO028
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2) Nao conecte a blindagem do cabo.

Cabos de controle bem longos e sinais analégicos podem, em raras ocasides e dependendo da instalacdo, resultar em
malhas de aterramento de 50/60 Hz devido ao ruido dos cabos de alimentacao de rede elétrica.

Se ocorrerem malhas de aterramento de 50/60 Hz, considere romper a blindagem ou inserir um capacitor de 100 nF entre a
blindagem e o gabinete.

Para evitar que correntes de aterramento dos dois grupos afetem outros grupos, conecte as entradas e saidas analdgicas e
digitais separadamente das entradas comuns (terminais 20, 55 e 39) do conversor de frequéncia. Por exemplo, o
chaveamento na entrada digital pode interferir no sinal da entrada analégica.

Polaridade da entrada dos terminais de controle AVISO!
) PNP (Origem) = Os cabos de controle devem ser blindados/reforcados.
§ Cabeamento entrada digital § E
+ ° a Consulte a secdo Aterramento de cabos de controle
12 113 118 |19 |27 | 29 |32 | 33 | 20 | 37 blindados no guia de design para saber a terminagao

correta dos cabos de controle.

(]
| o o 9 o 0 o o o o
\
\
]
(
_

llustracdo 1.3 PNP (Origem)

130BA681.10

U -
Y -
3 NPN (Dissipador) g 5
¥ Cabeamento entrada digital S =
[=3
12 |13 |18 |19 | 27 |29 | 32 | 33 0 |37 |
o 6 6 6 6 6 06 & o o
’ ® 6 6 6 6 6 6 0 O
| \
: : llustragao 1.5 Aterramento de cabos de controle blindados/
‘ ‘ reforcados
\
| -
: / 1.5.1 Partida/Parada
\
S A U AN NN U I N
- Terminal 18 = Pardmetro 5-10 Terminal 18 Entrada Digital [8]
e o o o o Partida.
llustracdo 1.4 NPN (Dissipador) Terminal 27 = Pardmetro 5-12 Terminal 27, Entrada Digital

[0] Sem operagdo (Padrao [2] Parada por inércia inversa).
Terminal 37 = Safe Torque Off (quando estiver disponivel).

MG33MO028 Danfoss A/S © 01/2018 Todos os direitos reservados. 9
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©w o 1.5.3 Aceleracao/Desaceleracao
o ~ 130BA155.12
> 7
NI Terminais 29/32 = Aceleracdo/Desaceleracao
+ a o . a .
T RREEIEEEARG RN Tejrr.nlrl\al 18 = .Parametrf) 5-10 Terminal 18 Entrada
ololololo @ Digital [9] Partida (padrao).
: )H 1l jn ) e HC;D, Terminal 27 = Pardmetro 5-12 Terminal 27, Entrada
H_\ J Digital [19] Congelar referéncia.
77777 Terminal 29 = Pardmetro 5-13 Terminal 29, Entrada
Partida/Parada Parada Sequra

Digital [21] Aceleragdo.

Terminal 32 = Pardmetro 5-14 Terminal 32, Entrada
Velocidade — Digital [22] Desaceleracdo.

AVISO!

Terminal 29 somente no FC x02 (x=tipo da série).

Partida/Parada ~N
(18) — =
llustracdo 1.6 Partida/Parada 12 +24V §
[aa)
o
1.5.2 Partida/Parada por Pulso - s Par. 510
Terminal 18 = Pardmetro 5-10 Terminal 18 Entrada Digital,
. 27 Par.5-12
[9] Partida por pulso.
Terminal 27 = Pardmetro 5-12 Terminal 27, Entrada Digital, ’77
[6] Parada por inércia inversa.
Terminal 37 = Safe Torque Off (quando estiver disponivel). =B 2 Par. 513
r r
2, 2, 32 Par. 5-14
o N 130BA156.11
> | |
< 0 o}
o~ 37
+ o o
12113|18]19|27(29|32|33|20(37
[ e e e s e | | llustracao 1.8 Aceleracao/Desaceleragao
O|0]0|0]0|0]0|0]0|O
O|PIO|D|OIOIO|O
| i i |
_>| 1.5.4 Referéncia do Potencidmetro
1. . Referéncia de tenséo via potenciometro
Partida Parada inversa  Parada Segura Fonte da referéncia 1 = [1] Entrada analdgica 53

(padrao).

Terminal 53, baixa tensdo = 0 V.
Velocidade CEE— Terminal 53, alta tensao = 10 V.
Terminal 53, baixa referéncia/feedback = 0 RPM.
Terminal 53, alta referéncia/feedback = 1500 RPM.

Chave S201 = OFF (V)

9

Partida (18)

Parada inversa

llustragao 1.7 Partida/Parada por Pulso

10 Danfoss A/S © 01/2018 Todos os direitos reservados. MG33MO028
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< -
E <
8 =
> )
Velocidade RPM % J’ 8
APoT 39[42]50]53[54[55
O[0|0|0|0
OI IOI >I C DI IOI I<>I
CC1 =3
e
I I
> | |
/ Tensao ref. : et —_ :
, " .
, P6-1110V | I
7/
v
%
z 1 kQ

llustracao 1.9 Referéncia do Potenciometro

1.6 Controlador de movimento integrado

O controlador de movimento integrado (IMC) ativa o
controle de posicdo. Para obter mais informagdes sobre
IMC, consulte capétulo 4 Controlador de Movimento
Integrado.

MG33MO028 Danfoss A/S © 01/2018 Todos os direitos reservados. 11
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2 Como programar

2.1 Painéis de Controle Local Grafico e
Numérico

A programacao facil do conversor de frequéncia é feita por
meio do LCP gréfico (LCP 102). Para obter informacdes
sobre como utilizar o painel de controle local numérico
(LCP 101), consulte capétulo 2.1.16 Como programar no
Painel de controle local numérico.

O LCP esta dividido em quatro grupos funcionais:
1. Display Gréfico com linhas de status.

2. Teclas de menu e luzes indicadoras - para alterar
parametros e alternar entre fungdes de display.

3. Teclas de navegacéo e luzes indicadoras.
4. Teclas de operacdo e luzes indicadoras.

O display do LCP pode mostrar até cinco itens de dados
operacionais enquanto exibe Status.

Linhas de display:
a. Linha de Status: Mensagens de status mostrando
icones e graficos.

b. Linhas 1-2: Linhas de dados do operador que
mostram dados definidos ou selecionados.
Acrescentar até uma linha extra pressionando a
tecla [Status].

C Linha de Status: Mensagens de status mostrando
texto.

AVISO!

Se a partida estiver em atraso, o LCP mostra a
mensagem INICIALIZANDO até estar pronto. Adicionar ou
remover opcionais pode atrasar a inicializacdo.

e30ba018.14

D

Status

B

1234rpm 10,4A 43,5Hz

43,5Hz

Run OK

Quick Main Alarm

Menu Menu Log

D

Warn.

Status

Alarm

llustragao 2.1 LCP

12 Danfoss A/S © 01/2018 Todos os direitos reservados.
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2.1.1 Display de LCD

O display tem luz de fundo e um total de 6 linhas alfanu-

méricas. As linhas de display mostram o sentido de rotacao

(seta), o setup selecionado e o setup de programacao. O
display é dividido em 3 secoes.

Secao do topo
A secao do topo mostra até 2 medicdes no status
operacional normal.

Secao do meio

A linha superior exibe até 5 medicdes com a respectiva
unidade, independente do status (exceto no caso de
alarme/adverténcia).

Secao inferior
A secdo inferior sempre mostra o estado do conversor de
frequéncia no modo Status.

| 2
Secao do topo < tatus Vi) g
43 RPM 5,44 A 25,3KW s
b
1,4 Hz

Se¢do do meio <
Secao inferior <

llustracdo 2.2 Display

2,9%

ITempCartPot (W29)

Execut Auto TC

A configuracdo ativa (selecionada como configuracao ativa
pardmetro 0-10 Setup Ativo) é mostrada. Ao programar um
setup diferente da configuracdo ativa, o nimero do setup
programado aparece a direita.

Ajuste do contraste do display
Pressione [Status] e [4] para escurecer o display.
Pressione [Status] e [Y] para clarear o display.

A maioria dos setups de parametro podem ser alterados
imediatamente por meio do LCP, a menos que uma senha
tenha sido criada por meio de pardmetro 0-60 Senha do
Menu Principal ou pardmetro 0-65 Senha do Quick Menu
(Menu Rdpido).

Luzes indicadoras

Se determinados valores limites forem excedidos, o alarme
e/ou luzes indicadoras de adverténcia se acenderao. Um
status e texto de alarme aparecerdo no LCP.

A luz indicadora ON é ativada quando o conversor de
frequéncia recebe tensdo de rede ou por meio de um
terminal de comunicacdo serial CC ou alimentacao de 24 V
externa. Ao mesmo tempo, a luz indicadora de fundo se
acende.

. LED Verde/Aceso: Indica que a secdo de controle
esta funcionando.

. LED Amarelo/Adverténcia: Indica que ha uma
adverténcia.

. LED Vermelho piscando/Alarme: Indica que ha um
alarme.

130BP044.10

On
Warn.

Alarm

llustracao 2.3 Luzes Indicadoras

Teclas do LCP

As teclas de controle estdo divididas por fun¢des. As teclas
abaixo do display e as luzes indicadoras sdo utilizadas para
setup de parametros, inclusive as opgdes de indicacdo no
display durante a operacao normal.

o

Quick Main Alarm g

Status I
Menu Menu Log =

[=3

m

llustragao 2.4 Teclas do LCP

[Status]

Indica o status do conversor de frequéncia e/ou do motor.
Selecione entre 3 leituras diferentes pressionando [Status]:
5 linhas de leitura, 4 linhas de leituras ou o smart logic
control.

Pressione [Status] para selecionar o modo Display ou para
retornar ao modo Display seja a partir do modo quick
menu, do modo menu principal ou do modo alarme. Use
[Status] também para alternar entre os modos leitura
simples ou duplo.

[Quick Menu] (Menu Rapido)

Permite acesso rapido aos diferentes quick menus tais
como:
. Meu menu pessoal.

. Configuracgao rapida.
. Alteragoes feitas.
. Registros.

Pressione [Quick Menu] para programar os parametros que
pertencem ao Quick Menu. E possivel alternar diretamente
entre o modo quick menu e o modo menu principal.

MG33MO028
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[Main Menu] (Menu Principal)

E usado para programar todos os parametros.

E possivel alternar diretamente entre 0 modo menu
principal e o modo quick menu.

Os atalhos de parametros podem ser feitos pressionando
[Main Menu] por 3 s. O atalho de parametro permite
acesso direto a qualquer parametro.

[Alarm Log] (Registro de Alarme)

Mostra uma lista de alarmes com os 5 ultimos alarmes
(numerados A1-A5). Para obter mais detalhes sobre um
alarme, pressione as teclas de navegacao para ir até o
numero do alarme e pressione [OK]. As informacdes
referentes a condicdo do conversor de frequéncia antes
entrar no modo de alarme sdo mostradas.

[Back] (Voltar)

Retorna a etapa ou camada anterior na estrutura de
navegacao.

[Cancel] (Cancelar)

Cancela a ultima alteracdo ou comando, desde que o
display ndo tenha sido alterado.

[Info] (Info)

Fornece informagdes sobre um comando, parametro ou
funcdo em qualquer janela de display. [Info] fornece
informacbes detalhadas sempre que uma ajuda for
necessaria.

Para sair do modo Info, pressione [Info], [Back] ou [Cancel].

llustracdo 2.5 Anterior

llustracdo 2.6 Cancelar

llustracdo 2.7 Info

Teclas de navegacao

As 4 teclas de navegacdo sdo usadas para navegar entre as
diferentes opcdes disponiveis nos Quick Menu, Menu
principal e registro de Alarme. Pressione as teclas para
mover o cursor.

[OK]
Pressione para selecionar um parametro marcado pelo
cursor e para ativar a alteracdo de um parametro.

Teclas de controle local
Teclas de controle local estdo na parte inferior do LCP.

e30bp046.12

1 1 1
llustragao 2.8 Teclas de Controle Local

[Hand On] (Manual Ligado)

Ativa o controle do conversor de frequéncia através do LCP.
O [Hand On] também da partida no motor e a partir dai é
possivel inserir os dados de velocidade do motor usando
as teclas de navegacdo. A tecla pode ser selecionada como
[1] Ativado ou [0] Desativado via pardmetro 0-40 Tecla [Hand
on] (Manual ligado) do LCP.

Os sinais de parada externos ativados por sinais de
controle ou por um fieldbus ignoram um comando de
partida via LCP.

Os seguintes sinais de controle ainda estdo ativos quando
[Hand On] é ativado:
. [Hand on] - [Off] - [Auto On].

. Reset.
. Parada por inércia inversa.
. Reversao.

. Setup selecione bit 0 - Setup selecione bit 1.

. Comando de parada a partir da comunicagao
serial.

. Parada rapida.
. Freio CC.
[Off]

Para o motor conectado. A tecla pode ser selecionada
como [1] Ativado ou [0] Desativado via pardmetro 0-41 Tecla
[Off] do LCP. Se nenhuma funcédo de parada externa for
selecionada e a tecla [Off] estd inativa, o motor pode ser
parado desconectando a tensdo.

[Auto On]

Ativa o conversor de frequéncia de forma que ele seja
controlado por meio dos terminais de controle e/ou pela
comunicacao serial. Quando um sinal de partida é aplicado
nos terminais de controle e/ou no barramento, o conversor
de frequéncia inicia. A tecla pode ser selecionada como [1]
Ativado ou [0] Desativado via pardmetro 0-42 Tecla [Auto on]
(Automdt. ligado) do LCP.

AVISO!

Um sinal HAND-OFF-AUTO, ativado através das entradas
digitais, tem prioridade mais alta que as teclas de
controle [Hand On] - [Auto On].

[Reset]

E usado para reinicializacdo do conversor de frequéncia
apos um alarme (desarme). A tecla pode ser selecionada
como [1] Ativado ou [0] Desativado via parametro 0-43 Tecla
[Reset] do LCP.

14 Danfoss A/S © 01/2018 Todos os direitos reservados.
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Os atalhos de parametros podem ser feitos pressionando a
tecla [Main Menu] por 3 s. O atalho de parametro permite
acesso direto a qualquer parametro.

2.1.2 Transferéncia Rapida das
programacgdes de Parametros entre
Multiplos Conversores de Frequéncia

Uma vez concluido o setup de um conversor de
frequéncia, armazene os dados no LCP ou em um PC via
Software de Setup MCT 10.

130BA027.10

Menu Menu Log

e

2o

Alarm

llustragao 2.9 LCP

Quick Main Alarm
Status

Armazenagem de dados no LCP

AVISO!

Pare o motor antes de executar esta operacao.
Como armazenar dados no LCP:
1. Ir para pardmetro 0-50 Cépia do LCP.

2. Aperte a tecla [OK].
3. Selecione [1] Tudo para LCP.
4, Aperte a tecla [OK].

Todas as programacdes de parametro agora estdo
armazenadas no LCP, conforme indicado pela barra de
progressdo. Quando 100% forem atingidos, pressione [OK].

Conecte o LCP a outro conversor de frequéncia e copie as
programacdes de parametro para esse conversor de
frequéncia também.

Transferéncia de dados do LCP para o conversor de
frequéncia

AVISO!

Pare o motor antes de executar esta operagao.
Como transferir os dados do LCP para o conversor de
frequéncia:

1. Ir para pardmetro 0-50 Copia do LCP.

2. Aperte a tecla [OK].
3. Selecione [1] Tudo do LCP.
4. Aperte a tecla [OK].

Entdo as programacdes de parametros gravadas no LCP
sdo transferidas para o conversor de frequéncia, como
indicado pela barra de progressao. Quando 100% forem
atingidos, pressione [OK].

2.1.3 Modo Display

Na operacdo normal, até 5 varidveis de operacdo diferentes
podem ser indicadas, continuamente, na se¢ao interme-
didria. 1.1, 1.2 e 1.3 assim como 2 e 3.

2.1.4 Modo Display - Selecao de leituras

E possivel alternar entre trés telas de leitura de status
pressionando [Status].

Variaveis de operagdao com formatacdes diferentes sao
mostradas em cada status, veja mais adiante nesta secao.

Tabela 2.1 mostra as medi¢des que podem ser vinculadas a
cada uma das varidveis de opera¢ao. Quando as opgoes
sdo montadas, medi¢des adicionais estdo disponiveis.

Defina os vinculos via
. Parametro 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno.

. Parametro 0-21 Linha do Display 1.2 Pequeno.
. Parametro 0-22 Linha do Display 1.3 Pequeno.
. Pardmetro 0-23 Linha do Display 2 Grande.
. Parametro 0-24 Linha do Display 3 Grande.

Cada parametro de leitura, selecionado nos

pardmetro 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno ao

pardmetro 0-24 Linha do Display 3 Grande, tem sua escala
prépria bem como os digitos decimais apds a virgula.
Quanto maior o valor numérico de um parametro, menor o
numero de digitos exibido depois da virgula decimal.
Exemplo: Leitura de corrente 5,25 A, 15,2 A, 105 A.

Variaveis de operagao Externa
Parametro 16-00 Control Word hex
Pardmetro 16-01 Referéncia [Unidade] [Unidade]
Parametro 16-02 Referéncia % %
Parametro 16-03 Est. hex
Parametro 16-05 Valor Real Principal [%] %

MG33MO028
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Variaveis de operacao Externa Pressione [Info] para obter informacgées sobre as unidades
Pardmetro 16-10 Poténcia [kW] kW] vinculadas as varidveis de operacdo mostradas (1.1, 1.2, 1.3,
Pardmetro 16-11 Poténcia [hp] [hpl 2 e 3).

Parémetro 16-12 Tensdo do motor V] Consulte as varidveis de operacdo mostradas em

Parémetro 16-13 Freqiiéncia [Hz] llustragdo 2.10.

Pardmetro 16-14 Corrente do motor [A] 18) )
Parametro 16-16 Torque [Nm] Nm 7.83A 36,4 kw g
Pardmetro 16-17 Velocidade [RPM] [RPM] S

0,000

Parametro 16-18 Térmico Calculado do Motor | %

Parémetro 16-20 Angulo do Motor

Parémetro 16-30 Tensé@o de Conexdo CC Vv 53,2 %
Parémetro 16-32 Energia de Frenagem /s kw Rme RemeiE) /i
Pardmetro 16-33 Energia de Frenagem /2 min [ kW

Pardmetro 16-34 Temp. do Dissipador de °C

Calor llustracao 2.10 Visualizagao de status |
Parametro 16-35 Térmico do Inversor %

Pardmetro 16-36 Corrente Nom.do Inversor A

Parametro 16-37 Corrente Mdx.do Inversor A . i
Visualizacdo de status Il

Pardmetro 16-38 Estado do SLC Consulte as varidveis de operagdo (1.1, 1.2, 1.3 e 2)
Pardmetro 16-39 Temp.do Control Card °C mostradas em llustracdo 2.11.
Parametro 16-40 Buffer de Logging Cheio No exemplo, velocidade, corrente do motor, poténcia do
Parametro 16-50 Referéncia Externa motor e frequéncia sdo selecionadas como varidveis na
Parémetro 16-51 Referéncia de Pulso primeira e segunda linhas.
Pardmetro 16-52 Feedback [Unidade] [Unidade] °
Pardmetro 16-53 Referéncia do DigiPot 1) é
Parametro 16-60 Entrada digital bin 2OZRE a2 2 %
Parametro 16-61 Defini¢do do Terminal 53 \Y ° =
Parametro 16-62 Entrada Analdgica 53 6, 9Hz @
Pardmetro 16-63 Defini¢do do Terminal 54 Vv
Parametro 16-64 Entrada Analdgica 54 Execut Auto TC @
Parametro 16-65 Saida Analdgica 42 [mA] [mA]
Parametro 16-66 Saida Digital [bin] [bin] @
Pardmetro 16-67 Entr Pulso #29 [Hz] Hz] llustragao 2.11 Visualizacao de status Il
Parametro 16-68 Entr. Freq. #33 [Hz] [Hz]
Parametro 16-69 Saida de Pulso #27 [Hz] [Hz]
Parametro 16-70 Saida de Pulso #29 [Hz] [HZ] Visualizagio de status III
Parametro 16-71 Saida do Relé [bin] Este estado mostra o evento e a acdo do smart logic
Parametro 16-72 Contador A control. Para obter mais informagoes, consulte
Parametro 16-73 Contador B capétulo 3.13 Pardmetros 13-** Smart Logic Control.
Pardmetro 16-80 CTW 1 do Fieldbus hex _ o
Pardmetro 16-82 REF 1 do Fieldbus hex 1(1) g
Pardmetro 16-84 StatusWord do Opcional d | hex 778 REM 086 A 40kw %

R

Comunicagéo Estado: 0 off 0 (off)

Pardmetro 16-85 CTW 1 da Porta Serial hex Quando: -
Pardmetro 16-86 REF 1 da Porta Serial hex Do:-
Pardmetro 16-90 Alarm Word Execut Auto TC

Parametro 16-92 Warning Word
Pardmetro 16-94 Status Word Estendida

llustracao 2.12 Visualizacao de status llI

Tabela 2.1 Unidades

Visualiza¢do de status |
Este estado de leitura é padrao apds a energizagao ou
inicializacao.
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2.1.5 Setup de Parametros

O conversor de frequéncia pode ser usado praticamente
para todas as tarefas. O conversor de frequéncia oferece
uma opgao entre dois modos de programacgao:

. Modo menu principal.

. Modo quick menu.

O menu principal fornece acesso a todos os parametros. O
quick menu orienta o usuério por meio de alguns
parametros que possibilitam iniciar a operagao do
conversor de frequéncia.

Altere um parametro no modo Menu Principal ou no modo
Quick Menu.

2.1.6 Funcoes da Tecla Quick Menu (Menu
Rapido)

Pressione [Quick Menu] para acessar uma lista das
diferentes areas contidas no Quick Menu.

Selecione Q7 Meu menu pessoal para mostrar os
parametros pessoais selecionados. Esses parametros estdo
selecionados em pardmetro 0-25 Meu Menu Pessoal. Até 50
parametros diferentes podem ser adicionados nesse menu.

'a)
ORPM 0.00A 1(1)
|

|

[Q1 My Personal Menu_

130BC916.10

Q2 Quick Setup
Q4 Smart Setup

Q5 Changes Made

llustracao 2.13 Quick Menus

Selecione Q2 Setup Rdpido para percorrer uma selecdo de
parametros para o motor funcionar de maneira quase
ideal. As configuragdes padrao para os demais parametros
consideram as fungdes de controle requisitadas e a
configuracdo das entradas/saidas de sinal (terminais de
controle).

A selecdo de parametro é realizada com as teclas de
navegacdo. Os parametros em Tabela 2.2 sdo acessiveis.

Parametro Configuragao
Parametro 0-01 IdiomaParametro 0-01 Idio

ma

Parametro 1-20 Poténcia do Motor [kW] [kw]
Parametro 1-22 Tenséo do Motor [V]
Pardmetro 1-23 Freqliéncia do Motor [Hz]
Parametro 1-24 Corrente do Motor [A]

Parametro 1-25 Velocidade nominal do [RPM]

motor

Pardametro 5-12 Terminal 27, Entrada
Digital

[0] Sem funcao"

Pardmetro 1-29 Adaptagéo Automdtica do |[1] Ativar AMA
Motor (AMA) completa
Parametro 3-02 Referéncia Minima [RPM]
Parametro 3-03 Referéncia Mdxima [RPM]

Parametro 3-41 Tempo de Acelera¢do da
Rampa 1

[s]

Parametro 3-42 Tempo de Desaceleragdo
da Rampa 1

[s]

Pardmetro 3-13 Tipo de Referéncia

Tabela 2.2 Sele¢do do parametro

1) Se o terminal 27 estiver programado para [0] Sem Operacgéo,

nenhuma conexdo para +24 V no terminal 27 é necessdria.

Selecione Alteragées feitas para obter informacgdes sobre:

. As ultimas 10 alteragcdes. Use as teclas de

navegacdo [A] [Y] para rolar entre os 10 ultimos

parametros alterados.

. As alteracoes feitas desde a configuracao padrao.

Selecione Registros para obter informacbes sobre as leituras
das linhas de display. A informacao é exibida na forma de

gréfico.

Somente os parametros selecionados em
pardmetro 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno e

pardmetro 0-24 Linha do Display 3 Grande e podem ser

visualizados. Pode-se armazenar até 120 amostras na

memoria, para referéncia posterior.

MG33MO028
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2.1.7 Colocagao em Funcionamento Inicial

A maneira mais facil de realizar a colocacdo em funcionamento inicial é pressionando [Quick Menu] e seguindo o

procedimento de configuracdo rapida usando LCP 102 (leia Tabela 2.3 da esquerda para a direita). O exemplo é aplicavel a

aplicacdes de malha aberta.

Aperte

Q2 Quick Menu.

Parametro 0-01 IdiomaPardmetro 0-01
Idioma

Configure o idioma.

Pardmetro 1-20 Poténcia do Motor
kW]

Configure a poténcia da
plagueta de identificacdo do
motor.

Parametro 1-22 Tens@o do Motor

Configure a tensao da plaqueta
de identificagao.

Pardmetro 1-23 Freqliéncia do Motor

Configure a frequéncia da
plaqueta de identificacdo.

Pardmetro 1-24 Corrente do Motor

Configure a corrente da
plagueta de identificagao.

Pardmetro 1-25 Velocidade nominal do
motor

Configure a velocidade da
plagueta de identificacdo em
RPM.

Pardmetro 5-12 Terminal 27, Entrada
Digital

Se o terminal padréo for [2]
Parada por inércia inversa, é
possivel alterar essa
configuracdo para [0] Sem
fung¢do. Nenhuma conexao para
o terminal 27 é, entao,
necessdria para executar a
AMA.

Parametro 1-29 Adaptagdo Automadtica
do Motor (AMA)

Programe a AMA desejada. E
recomendavel ativar a AMA
completa.

Pardmetro 3-02 Referéncia Minima

Configure a velocidade minima
do eixo do motor.

Pardmetro 3-03 Referéncia Mdxima

Configure a velocidade maxima
do eixo do motor.

Parametro 3-41 Tempo de Aceleragdo
da Rampa 1

Configure o tempo de
aceleracdo com referéncia a
velocidade do motor sincrono,

Ns.

Parametro 3-42 Tempo de Desace-
leragdo da Rampa 1

Configure o tempo de desace-
leracdo com referéncia a
velocidade do motor sincrono,
ns.

Danfoss A/S © 01/2018 Todos os direitos reservados.
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Aperte

Pardmetro 3-13 Tipo de Referéncia

Configure o local a partir do
qual a referéncia deve
funcionar.

Tabela 2.3 Procedimento de configuragao rapida

Outra maneira facil de colocacdo em funcionamento do
conversor de frequéncia é utilizando o setup inteligente da
aplicacdo (SAS), que também pode ser encontrado
pressionando [Quick Menul]. Para fazer o setup das
aplicacdes listadas, siga as instru¢des nas telas a seguir.

A tecla [Info] pode ser usada em todo o SAS para obter
informacbes de ajuda para varias sele¢des, configuracdes e
mensagens. As 3 aplicacdes a seguir estdo incluidas:

. Freio mecanico.

. Transportador.
. Bomba/ventilador.

Os 4 fieldbuses a seguir podem ser selecionados:
. PROFIBUS.

. PROFINET.
. DeviceNet.

. EtherNet/IP.

AVISO!

O conversor de frequéncia ignora as condicdes de
partida quando o SAS estiver ativo.

AVISO!

O setup inteligente executara automaticamente na
primeira energizacdo do conversor de frequéncia ou apds
um reset para as configuracoes de fabrica. Se nenhuma
acao for tomada, a tela do SAS desaparece automati-
camente ap6s 10 minutos.

2.1.8 Modo Main Menu (Menu Principal)

Pressione [Main Menu] para entrar no modo menu
principal. A leitura mostrada em /lustragéo 2.14 é exibida
na tela.

N
1107 RPM 3,84A 1(1)

Menu principal

130BP066.10

1-** Carga/Motor
2-** Freios

3 -** Referéncia / Rampas

llustragao 2.14 Modo Main Menu (Menu Principal)

Cada parametro tem um nome e um numero, que
permanecem sem alteracdo, independentemente do modo
de programacdo. No modo menu principal, os parametros
estdo divididos em grupos. O primeiro digito do nimero
do parametro (da esquerda para a direita) indica o niumero
do grupo do parametro.

Todos os parametros podem ser alterados no Menu
Principal. No entanto, dependendo da escolha da
configuracdo, (pardmetro 1-00 Modo Configuragéo), alguns
parametros podem estar ocultos. Por exemplo, a malha
aberta oculta todos os parametros PID e outras opcdes
ativadas tornam visiveis mais grupos do parametro.

2.1.9 Selecao de Parametro

No modo Menu Principal, os parametros estao divididos
em grupos. Selecione um grupo do parametro com as
teclas de navegacao.

Apods selecionar um grupo do parametro, selecione um
parametro por meio das teclas de navegacéo.

A secdo central do display mostra o nimero e o nome do
parametro e também o valor do parametro selecionado.

~ . ez . . . = o
As secoes |ntermed|arl? e inferior na tela mostram l.Jma 740RPM 10,64A 1
lista de grupos do parametro, que podem ser selecionados Programag.Ba’sicas 0-0*| 9
o
alternando as teclas [4] e [V]. 0-01 Idioma R
[0] Inglés
llustracao 2.15 Selecao de Parametro
MG33MO028 Danfoss A/S © 01/2018 Todos os direitos reservados. 19
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2.1.10 Alteracdao de Dados S— 21 o2
~
PrgrmDepnd.dCarg 1- 6% §
O procedimento para alterar dados é o mesmo no modo ) ) 2
. L. . 1- 60 Carga em velocidade baixa —
Quick Menu e no modo Menu Principal. Pressione [OK] compensacao
para alterar o parametro selecionado. i
0
O procedimento para alteracdo de dados depende de o \ v
parametro selecionado representar um valor numérico de
dados ou um valor do texto. llustragao 2.18 Salvando um valor de dados
2.1.11 Alterando um Valor do Texto B .
2.1.13 Alteracao dos Valores Numéricos de
. , Dados Infinitamente Variaveis
Se o parametro selecionado for um valor do texto, altere o
valor de texto com as teclas [4] []. . ) o o
Posicione o cursor sobre o valor a ser salvo e pressione Se o parametro selecionado exibir um valor numérico de
[OK] dados, selecione um digito com [«] [>].
= o
740RPM 10,64 A 1y o
Programac.Bésicas 0-0* § —
I} = 0
T — 2 =3= FFHA 1=2.9A L%
Ajustes=s da Fart 1-7= E
1-71 Atraso da Fartida =
[0] Inglés 2
oo[E]=
llustracdo 2.16 Alterando um Valor do Texto - 1
2.1.12 Alterando um valor de dados
llustracao 2.19 Selecionando um digito
Se o parametro selecionado exibe um valor numérico de
dados, altere o valor dos dados selecionados por meio das
teclas de navegacao [«] [*] e das teclas de navegacéo [A] Altere o digito selecionado infinitamente varidvel com [4]
[v]. Pressione as teclas [«] [*] para movimentar o cursor [v].
horizontalmente. O cursor indica o digito selecionado. Posicione o cursor no
digito a ser salvo e pressione [OK].
o~ o
113 RPM 1,78 A M =
e} = o
1-6* g 957RPM 11.58A 1(1) N
=1 ) N IS
1-60 Carga em velocidade baixa 2 7 %
compensagao 1-71 High starting torque time =
180%
0ls
[ v : =

- llustracao 2.20 Economizando
llustracdo 2.17 Alterando um valor de dados ¢

Pressione as teclas [4] [Y] para alterar o valor dos dados. 2.1.14 Valor, passo a passo

[A] aumenta o valor dos dados e [Y] diminui o valor dos
dados. Posicione o cursor sobre o valor a ser salvo e
pressione [OK].

Determinados parametros podem ser mudados passo a
passo. Isto se aplica a:
. Parametro 1-20 Poténcia do Motor [kW].

. Pardmetro 1-22 Tensdo do Motor.
. Pardmetro 1-23 Freqliéncia do Motor.

Os parametros sdo alterados tanto como um grupo de
valores de dados numéricos quanto como valores
numéricos de dados infinitamente varidveis.
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2.1.15 Leitura e programacao de
parametros indexados

Os parametros sdao indexados, quando colocados em uma
pilha rolante.

Parametro 15-30 Registro de Falhas: Cédigo da Falha a
parametro 15-32 LogAlarme:Tempo contém um registro de
falhas que pode ser lido. Selecione um parametro,
pressione [OK] e pressione as teclas [4] [¥] para rolar
através do registro de valores.

Por exemplo, pardmetro 3-10 Referéncia Predefinida é
alterado da seguinte maneira:
1. Selecione o parametro, pressione [OK] e pressione
[A] [¥] para rolar pelos valores indexados.

2. Para alterar o valor do parametro, selecione o
valor indexado e pressione a tecla [OK].

3. Altere o valor pressionando [A] [¥].
4. Pressione [OK] para aceitar a nova configuracéo.
5. Pressione [Cancel] para abortar. Pressione [Back]

(Voltar) para sair do parametro.

2.1.16 Como programar no Painel de
controle local numérico

As instrugdes a seguir sdo vélidas para o LCP numérico
(LCP 101).
O painel de controle é dividido em quatro grupos
funcionais:
. Display numérico.
. Teclas de menu e luzes indicadoras - para alterar
parametros e alternar entre fun¢des de display.

. Teclas de navegacéo e luzes indicadoras.
. Teclas de operacdo e luzes indicadoras.

Linha de display
Mensagens de status mostrando icones e um valor
numérico.

Luzes indicadoras
. LED Verde/Aceso: Indica se a secdo de controle
estd funcionando.

. LED amarelo/Advert: Indica que ha uma
adverténcia.

o LED Vermelho piscando/Alarme: Indica que h&d um
alarme.

Teclas do LCP
[Menu]

Selecione um dos seguintes modos:
. Status.

. Configuragao rapida.

. Menu principal.

5
©
Qo
o
m
[V}
‘ ——‘ ‘—— ——‘ Setup
1 /|
a) |
— — —
Status Quick Main
2 Menu Setup Menu
’ 7
Warn.
Alarm
C 1 C 1
4 ‘

llustracao 2.21 Teclas do LCP

Modo Status

O modo Status mostra o status do conversor de frequéncia
ou do motor.

Se ocorrer um alarme, o NLCP chaveia automaticamente
para o modo status.

Varios alarmes podem ser mostrados.

AVISO!

A copia de parametros nao é possivel com o painel de
controle local numérico LCP 101.

rpm

)/_\ L4 Setup 1

llustragao 2.22 Modo Status

130BP077.10
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130BP078.10

Setup 1

A7

llustracdo 2.23 Alarme

Menu principal/Configuracao rapida

Sdo usados para programar todos os parametros ou
somente os parametros do Quick Menu (veja também a
descricdo do LCP 102 em capétulo 2.1 Painéis de Controle
Local Grdfico e Numérico).

Quando o valor piscar, pressione [A] ou [Y] para alterar
valores do parametro.

1. Pressione [Main Menu] para selecionar o menu
principal.
2. Selecione o grupo do parametro [xx-__] e

pressione OK].
3. Selecione o parametro [__-xx] e pressione [OK].

4, Se o parametro for um parametro de matriz,
selecione o niUmero da matriz e pressione [OK].

5. Selecione o valor de dados requerido e pressione
[OK].

Os parametros com opg¢des funcionais exibem valores
como [1], [2] etc. Para obter uma descricdo das diferentes
opgoes, consulte a descricdo individual dos parametros em
capétulo 3 Descricdes de Pardmetros.

[Back] (Voltar)

Usada para retroceder.

[a] [v] sdo usadas para navegar entre os comandos e
dentro dos parametros.

P2-03 ..

130BP079.10

-
Status Quick Main
Menu Setup Menu

llustragdo 2.24 Menu principal/Configuracao rapida

2.1.17 Teclas do LCP

As teclas de controle local encontram-se na parte inferior
do LCP.

L1 L1 L1

llustragao 2.25 Teclas do LCP

e30bp046.12

[Hand on]

Permite controlar o conversor de frequéncia por intermédio
do LCP. [Hand On] também da partida no motor e agora é
possivel digitar os dados da velocidade do motor por meio
das teclas de navegacéo. A tecla pode ser selecionada
como [1] Ativado ou [0] Desabilitado via

pardmetro 0-40 Tecla [Hand on] (Manual ligado) do LCP.

Os sinais de parada externos ativados por sinais de
controle ou fieldbus ignoram um comando de partida
executado via LCP.

Os sinais de controle a seguir ainda estdo ativos quando
[Hand On] for ativado:
. [Hand On] (Manual Ligado) - [Off] (Desligado) -
[Auto On] (Automético Ligado).

. Reset.
. Parada por inércia inversa.
. Reversao.

. Selecdo de setup Isb - Selecdo de setup msb.
. Comando Parar a partir da comunicagao serial.
. Parada réapida.
. Freio CC.

[Off]

Para o motor conectado. A tecla pode ser selecionada
como [1] Ativado ou [0] Desabilitado via

pardmetro 0-41 Tecla [Off] do LCP.

Se ndo for selecionada nenhuma funcao de parada externa
e a tecla [Off] estiver inativa, 0 motor pode ser parado
desligando a tenséo.

[Auto On]

Permite controle do conversor de frequéncia por meio dos
terminais de controle e/ou da comunicagdo serial. Quando
um sinal de partida for aplicado aos terminais de controle
e/ou ao barramento, o conversor de frequéncia dara
partida. A tecla pode ser selecionada como [1] Ativado ou
[0] Desabilitado via pardmetro 0-42 Tecla [Auto on] (Automdt.
ligado) do LCP.

22 Danfoss A/S © 01/2018 Todos os direitos reservados.
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AVISO!

Um sinal HAND-OFF-AUTO ativado através das entradas
digitais tem prioridade mais alta que as teclas de
controle [Hand on] e [Auto onl].

[Reset]

E usada para reinicializacdo do conversor de frequéncia
apos um alarme (desarme). Pode ser selecionado como [1]
Ativado ou [0] Desabilitado via pardmetro 0-43 Tecla [Reset]
do LCP.

2.1.18 Inicializagao para as configuragdes
padrao

Inicializar o conversor de frequéncia com as configuragoes
padrdo de 2 formas.

Inicializacdo recomendada (via pardmetro 14-22 Modo
Operacao)
1. Selecione pardmetro 14-22 Modo Operagéo.

2 Pressione [OK]

3 Selecione [2] inicializagéo.
4. Pressione [OK]
5

Desconecte a alimentacdo de rede elétrica e
aguarde até a tela desligar.

6. Reconecte a alimentacdo de rede elétrica. O
conversor de frequéncia agora é reinicializado.

Pardmetro 14-22 Modo Operagédo inicializa tudo, exceto:
. Pardmetro 14-50 Filtro de RFI.

. Parametro 8-30 Protocolo.

. Parametro 8-31 Endereco.

. Pardmetro 8-32 Baud Rate da Porta do FC.
. Pardmetro 8-35 Atraso Minimo de Resposta.
. Pardmetro 8-36 Atraso Mdx de Resposta.

. Parametro 8-37 Atraso Mdx Inter-Caractere.

. Pardametro 15-00 Horas de funcionamento a
pardmetro 15-05 Sobretensdes.

. Pardmetro 15-20 Registro do Histdrico: Evento a
pardametro 15-22 Registro do Histérico: Tempo.

. Pardmetro 15-30 Registro de Falhas: Cédigo da
Falha a parametro 15-32 LogAlarme:Tempo.

Inicializacdo manual
1. Desconecte da rede elétrica e aguarde até que o
display apague.

2. 2a Pressione [Status] - [Main Menu] - [OK]
ao mesmo tempo durante a energizacao

do LCP 102, tela gréfica.

2b Pressione [Menu] - [OK] ao mesmo
tempo durante a energizacdo do LCP
101, tela numérica.

3. Solte as teclas, apds 5 s.

4, O conversor de frequéncia agora esta
programado, de acordo com as configuragbes
padréo.

Este procedimento inicializa tudo, exceto:
. Parametro 15-00 Horas de funcionamento.

. Pardmetro 15-03 Energizagbes.
. Parametro 15-04 Superaquecimentos.
. Pardametro 15-05 Sobretensées.

AVISO!

A inicializacdo manual também reinicializa a
comunicacao serial, configuracdo de filtro de RFI
(pardmetro 14-50 Filtro de RFI) e configuragdes de
registros de falhas.

MG33MO028
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3 Descricoes de Parametros

3.1 Pardmetros 0-° operagdo/Display

R . R N . Option: Funcao:
Parametros relacionados as fun¢des fundamentais do —
conversor de frequéncia, funcdo das teclas do LCP e (511 | Bahasa ) Parte do pacote de idioma 2
configuracdo do display do LCP. Indonesia
[52] | Hrvatski Parte do pacote de idioma 3
0-01 Idioma .
[53] | Arabic
Option: Funcao:
Define o idioma de display. O conversor de 0-02 Unidade da Veloc. do Motor
frequéncia é entregue com 4 pacotes de Option: Funcao:
idiomas diferentes. Inglés e aleméo estdo "!"E.E
incluidos em todos os pacotes. O inglés ~ . .
. Nao se pode ajustar este parametro enquanto
ndo pode ser apagado ou alterado. . .
o motor estiver em funcionamento.
[0] * | English Parte dos pacotes de idiomas 1-4
[1] | Deutsch Parte dos pacotes de idiomas 1-4 As informagdes mostradas no display dependem das
fi 0 dmetro 0-02 Unidade da Veloc. d.
[2] | Francais Parte do pacote de idioma 1 et RS nidade da veloc. do
Motor e pardmetro 0-03 Definic6es Regionais. As
381 [Dansk Parte do pacote de idioma 1 configuracoes padrdao de pardmetro 0-02 Unidade da
Veloc. do Motor e pardmetro 0-03 Definicées Regionais
[4] | Spanish Parte do pacote de idioma 1 ”
dependem de para qual regido do mundo o
5] |ltaliano Parte do pacote de idioma 1 conversor de frequéncia é fornecido.
AVISO!
[6] |Svenska Parte do pacote de idioma 1 _ . 5
Alterar a unidade de velocidade de motor
[71 |Nederlands Parte do pacote de idioma 1 reinicializa determinados parametros a seus
valores iniciais. Selecione a unidade de
[10] | Chinese Parte do pacote de idioma 2 velocidade de motor antes de alterar outros
[20] | Suomi Parte do pacote de idioma 1 parametros.
[22] | English US Parte do pacote de idioma 4 [0] [RPM | Selecione para mostrar as variaveis e parametros da
277 | Greek P o [ 6o D 4 velocidade do motor usando a velocidade do motor
(RPM).
[28] | Bras.port Parte do pacote de idioma 4 [1] *|Hz [ Selecione para mostrar as variaveis e parametros da
: — velocidade do motor utilizando a frequéncia de saida
[36] | Slovenian Parte do pacote de idioma 3 H2)
2).
[39] | Korean Parte do pacote de idioma 2
[40] | Japanese Parte do pacote de idioma 2 0-03 Defini¢es Regionais
Option: Funcéo:
[41] | Turkish Parte do pacote de idioma 4 P
AVISO!
[42] | Trad.Chinese Parte do pacote de idioma 2 .
Néo se pode ajustar este parametro
[43] | Bulgarian Parte do pacote de idioma 3 enquanto o motor estiver em funcio-
[44] | Srpski Parte do pacote de idioma 3 namento.
[45] | Romanian Parte do pacote de idioma 3
[0] * | Interna- | Ativar pardmetro 1-20 Poténcia do Motor [kW]
[46] [ Magyar Parte do pacote de idioma 3 cional para configurar a poténcia do motor em kW e
definir o valor padrao de
[47] | Czech Parte do pacote de idioma 3 pardmetro 1-23 Freqtiéncia do Motor para 50 Hz.
[48] | Polski Parte do pacote de idioma 4 [11 [US Ativar parametro 1-20 Poténcia do Motor [kW]
ara configurar a poténcia do motor em hp e
[49] | Russian Parte do pacote de idioma 3 g . & p~ &
definir o valor padrao de
[50] [ Thai Parte do pacote de idioma 2 pardmetro 1-23 Freqiiéncia do Motor para 60 Hz.
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0-04 Estado Operacion. na Energiz.(Manual)

Option: Funcao:

Selecione o modo de operagao na
reconexao do conversor de frequéncia
para tensao de rede apos desligar no
modo manual.

editado. Utilizando pardmetro 0-51 Copia do Set-up, é
possivel copiar programagdes dos parametros entre os
setups para ativar uma colocagdo em funcionamento mais
rapida, se programacdes semelhantes do parametro forem
necessarias em setups diferentes.

0-10 Setup Ativo

[0] | Retomar Reinicie o conversor de frequéncia Option: Funcéo:
mantendo as configuragdes de partida/ Selecione o setup para controlar as fungdes do
parada (aplicada por [Hand On/Off]) conversor de frequéncia.
seIeuonaAdas. antes de desligar o conversor [0] |Setup de Néo pode ser alterado. Contém o conjunto de
de frequéncia. fabrica dados Danfoss e pode ser usado como fonte
[1] * | Parad Reinicia o conversor de frequéncia com de dados ao retornar os demais setups a um
forcd,ref=ant. uma referéncia local salva apds a tenséo estado conhecido.
ol e e (Bl @ Eps P [1] * | Setup 1 [1] Setup 1 a [4] Setup 4 sdao os 4 setups de
[Hand On]. A .
parametro separados nos quais todos os
[2] | Parada Reinicializa a referéncia local em 0 ao parametros podem ser programados.
forcada,ref=0 reiniciar o conversor de frequéncia. 2] |Setup 2
[3] |Setup 3
3.1.1 0-1* Operacdes Setup [4] |Setup 4
[9] | Setup Selecbes de setup remotas utilizando entradas
Definir e controlar os setups dos parametros individuais. Mdltiplo | digitais e a porta de comunicagéo serial. Este
O conversor de frequéncia tem 4 setups de parametro que setup utiliza as programagées do
podem ser programados independentemente uns dos parametro 0-12 Este Set-up ¢ dependente de.
outros. Isto torna o conversor de frequéncia muito flexivel Para o conversor de frequéncia antes de fazer
e capaz de resolver problemas de funcionalidade de alteragbes em funcoes de malha fechada e
controle avangada, frequentemente economizando no aberta.

custo de equipamentos de controle externo. Setups de
parametro podem ser utilizados para programar o
conversor de frequéncia para operar de acordo com 1
esquema de controle em 1 setup do motor (por exemplo,
motor 1 para movimento horizontal) e outro esquema de
controle em outro setup (por exemplo, motor 2 para
movimento vertical). De forma alternativa, setups de
parametro podem ser usados pelo construtor da maquina
OEM para programar identicamente todos os seus
conversores de frequéncia equipados de fabrica para
diferentes tipos de maquina dentro de uma faixa para
obter os mesmos parametros. Durante a producao/

Utilize paradmetro 0-51 Cépia do Set-up para copiar um
setup para 1 ou para todos os outros setups. Para o
conversor de frequéncia antes de alternar entre setups
onde os parametros marcados como ndo varidveis durante
a operagdo tém valores diferentes. Para evitar configu-
racoes conflitantes do mesmo parametro em 2 setups
diferentes, vincule os setups utilizando pardmetro 0-12 Este
Set-up é dependente de. Os parametros ndo varidveis
durante a operagéo sdo marcados como FALSE nas listas de
parametros em capétulo 5 Listas de Pardmetros.

0-11 Editar SetUp

colocacdo em funcionamento, selecione um setup Option: Funcio:

especifico dependendo de em qual maquina o conversor

de frequéncia seré instalado. Selecione o setup a ser editado (que esta

A configuragdo ativa (que é o setup em que o conversor pmgramad_o) derante a operacdo; a :

de frequéncia esta operando atualmente) pode ser .conflguragao ativa ou 1 das configuracoes
selecionada em pardmetro 0-10 Setup Ativo e mostrada no inativas.

LCP. Usando setup multiplo, é possivel alternar entre setups [0] [Setup de |N&o pode ser editado, mas é util como fonte
com o conversor de frequéncia funcionando, ou ele pode fabrica de dados, caso se deseje retornar os demais
ser parado via entrada digital ou comandos de setups para uma configuracdo conhecida.
comunicagao serial. Se for necessario alterar setups [1]* | Setup 1 o A et
enquanto o conversor de frequéncia estiver funcionando, Taiarmarie durEnie 2 e, i
certifique-se de que pardmetro 0-12 Este Set-up é temente da configuracio ativa.

dependente de esta programado conforme necessario.

Utilizando pardmetro 0-11 Editar SetUp é possivel editar (2] |Setup 2

parametros em qualquer dos setups enquanto continua a [B1 |Setup 3

operacdo do conversor de frequéncia em sua configuracdo [4] |Setup 4

ativa, que pode ser um setup diferente do que esta sendo
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0-11 Editar SetUp 0-12 Este Set-up é dependente de

Option: Funcao: Option: Funcao:

[9] [ Ativar Set- | Pode também ser editado durante a operacao. Parametro 0-12 Este Set-up é dependente de
Edite o setup selecionado de uma série de é utilizado por [9] Setup mdiltiplo em
fontes: LCP, FC RS485, FC USB ou até 5 locais parametro 0-10 Setup Ativo. O Setup
de fieldbus. multiplo é usado para mover de 1 setup

para outro durante a operagdo (ou seja,
enguanto o motor esta em funcio-

namento).
ri_, Exemplo:
2 P O-11 nug Utilize o Setup multiplo para alternar do
3 @0 Setup 1 para o Setup 2 enquanto o motor
0000 estiver em funcionamento. Programe
4 primeiro o setup 1, em seguida garanta

que o setup 1 e o setup 2 estejam sincro-

nizados (ou vinculados). A sincronizacao

1 pode ser executada de 2 maneiras:

2 1. Selecione entre as seguintes opgoes:
P 0O-11 [e][e][e] . [2] Setup 2 em

3 > % pardmetro 0-11 Editar SetUp.

4 . pardmetro 0-12 Este Set-up é

dependente de a [1] Setup 1.

Isso inicia o processo de vinculagao (sincro-

1
nizagao).
PO-11 |
3
4 :
Fieldbus do PLC
1
2
P 0-11
3
4

llustracao 3.1 Editar Setup

130BP075.10

llustragao 3.2 Setup 1

ou

2. Estando ainda no setup 1, copie o setup

1 para o setup 2. Em seguida, programe

pardametro 0-12 Este Set-up é dependente de
para [2] Setup 2. Isso inicia o processo de

130BA199.10

vinculagao.

130BP076.10

0-12 Este Set-up é dependente de

Option: Funcéo:

Para ativar alteragbes isentas de conflito de L
1 setup para outro durante a operacao, llustragao 3.3 Setup 2
vincule setups que contenham parametros

que ndo sdo varidveis durante a operagédo. O

vinculo assegura a sincronizacao dos Ao concluir, pardmetro 0-13 Leitura: Setups
valores do parametro ndo varidveis durante Conectados exibe {1,2} para indicar que

a operagdo ao passar de 1 setup para todos os parametros ndo varidveis durante
outro. Ndo varidveis durante a operagdo a operagdo s&o agora 0s mesmos no setup
podem ser identificados pelo rétulo FALSE 1 e no setup 2. Se houver alteracées em
nas listas de parametros em um parametro ndo varidvel durante a
capétulo 5 Listas de Pardmetros. operagéo pardmetro 1-30 Resisténcia do
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0-12 Este Set-up é dependente de 0-14 Leitura: Editar Setups/ Canal

Option: Funcao: Range: Funcao:

Estator (Rs), por exemplo no setup 2, elas . Todos os outros canais estao

também sdo realizadas automaticamente usando a configuracéo ativa.

no setup 1. Agora é possivel alternar entre

o setup 1 e o setup 2 durante a operacéo. 0-15 Readout: actual setup
[0] * [ N&o conectado Range: Funcao:
[11 |Setup 1 0* [ [0 - 255 ]| Torna possivel ler a configuragdo ativa, também
21 |Setup 2 quando [9] Setup multiplo estiver selecionado em
31 |Setup 3 parametro 0-10 Setup Ativo.
[4] |Setup 4

-2% Di
0-13 Leitura: Setups Conectados 3.1.2 0-2 Dlsplay do LCP
Matriz [5] L
: Defina as varidveis mostradas no LCP.

Range: Funcao:

0*| [O- Veja uma lista de todos os setups vinculados por
) P P AVISO!

255 1] pardmetro 0-12 Este Set-up é dependente de. O
Para obter informacoes sobre como escrever textos do

display, consulte:

parametro tem 1 indice para cada setup de
parametro. O valor para cada indice representa os

setups que estdo vinculados a esse setup de ° Pardmetro 0-37 Texto de Display 1.

parametro. . Pardmetro 0-38 Texto de Display 2.

indice Valor no LCP . Pardmetro 0-39 Texto de Display 3.

0 {0}

1 {1,2}

3 0.2 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

3 3} Option: Funcao:

4 4} Selecione uma variavel da linha 1

do display, lado esquerdo.
Tabela 3.1 Exemplo de vinculacdao de setup

[0] Nenhum Nao foi selecionado nenhum valor
de display
Range: Funcao: Monitor
0* | [-2147483648 - | Exibir a configuracdo do [15] Readout: actual
2147483647 ] pardmetro 0-11 Editar SetUp para cada um setup
dos 4 canais de comunicacao diferentes. 371 Texto de Display 1
Quando o numero é exibido em [38] Texto de Display 2
hexadecimal, como no LCP, cada nimero 139] Texto de Display 3

representa 1 canal. [953] | Warning Word do
Os numeros de 1-4 representam um Profibus

[1005] | Leitura do
Contador de Erros

numero de setup; F significa configuragao
de fébrica; e A significa configuracéo ativa.
Os canais sdo, da direita para a esquerda:
LCP, barramento do FC, USB, HPFB1-5.
Exemplo: O nimero AAAAAA21h significa o

d Transm
[1006] | Leitura do
Contador de Erros

seguinte:

d Recepg
. O conversor de frequéncia recebeu [1007] | Leitura do
a configuracao de setup 2 por Contador de Bus
meio de um canal de fieldbus. off
Essa selecdo é mostrada em [1013] | Parametro de
parametro 0-11 Editar SetUp. Adverténcia
. Um usuério selecionou o setup 1 [1230] | Parametro de
por meio do LCP. Adverténcia
[1472] | Alarm Word do
VLT
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0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

Option: Funcao: Option: Funcao:

[1473] | Warning Word do [1618] | Térmico Calculado | Carga térmica no motor, calculada
VLT do Motor pela fungao ETR.

[1474] | Leg. Ext. Status [1619] | Temperatura
Word Sensor KTY

[1501] | Horas em Funcio- [1620] | Angulo do Motor
namento [1621] | Torque [%] High

[1502] | Medidor de kWh Res

[1580] | Fan Running Hours [1622] | Torque [%] Carga atual do motor, como uma

[1600] | Control Word Control word atual. porcentagem do torque nominal do

[1601] | Referéncia Referéncia Total (soma de digital/ motor.

[Unidade] analégica/predefinida/barramento/ [1623] | Motor Shaft Power
congelar referéncia/catch-up e [KW]
redugao. de veIosldade) na unidade 11624] | Calibrated Stator
de medida selecionada. R

[1602] | Referéncia % Referéncia Total (soma de digital/ [1625] | Torque [Nm] Alto
analdgica/predefinida/barramento/ [1630] | Tensdo de Tensao do barramento CC no
congelar referéncia/catch-up e Conexdo CC conversor de frequéncia.

ducao d locidad
reducdo de velocidade) em [1632] | Energia de Poténcia de frenagem atual
percentual. ) . .
Frenagem /s transferida para um resistor de freio
[1603] | Status Word Status word atual. externo.
[1605] | Valor Real Principal | Valor real em percentual. Informada como um valor
instantaneo.
[%]

[1606] | Actual Position Posicao real nas unidades de [1633] | Energia de Poténcia de frenagem transferida
posicdo selecionadas em Frenagem /2 min | para um resistor de freio externo. A
pardmetro 17-70 Position Unit. poténcia média é calculada

[1607] | Target Position Posicao de destino ativa nas Fem LT paE o5 UiHmes (20
unidades de posicao selecionadas >
em pardmetro 17-70 Position Unit. [1634] | Temp. do Temperatura atual do dissipador de

[1608] | Position Error Erro do Pl de posicao real nas Dissipador de calor do conversor de frequéncia. O

. - . Calor limite de desativagdo é 95 15 °C
unidades de posicao selecionadas
+9 °F); ivaca
em pardmetro 17-70 Position Unit. (203 %9 °F); a reativacao ocorre a 70
+5 °C (203 19 °F).
[1609] | Leit.Personalz. —
[1610] | Poténcia [kW] Energia real consumida pelo motor, el | Tl et PSR €6 Gl ey
Inversor inversores.
em kW.
1 Nom. inal
[1611] | Poténcia (hp] Energia real consumida pelo motor, [1636] | Corrente Nom.do | Corrente nominal do conversor de
Inversor frequéncia.
em hp.
1637] | C te Max.d (@ t axi d d
[1612] | Tensdo do motor Tensao fornecida ao motor. [ ] orrente Max.co orrente maxima do conversor de
Inversor frequéncia.
[1613] | Freqiiéncia Frequéncia do motor, ou seja, a
N , [1638] | Estado do SLC Estado do evento executado pelo
frequéncia de saida do conversor de
. controle.
frequéncia em Hz.
1 Temp. | T a le.

[1614] | Corrente do motor | Corrente de fase do motor, medida (16391 Cen:ip S0 Qe CHEEHIE C19 CIED 60 @il

como valor eficaz. ar
[1644] | Speed Error [RPM]

[1615] | Freqiiéncia [%] Frequéncia do motor, ou seja, a [1645] | Motor Phase U
frequéncia de saida do conversor de TG
frequéncia em percentual. [1646] | Motor Phase V

[1616] | Torque [Nm] Torque real do motor em Nm. Current

[1617] | Velocidade [RPM] Velocidade em RPM (rotacdes por [1647] | Motor Phase W

. . . Current

* minuto), ou seja, a velocidade do
eixo do motor em malha fechada.
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0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

Option: Funcao: Option: Funcao:
[1648] | Speed Ref. After [1672] | Contador A Dependente da aplicagdo (por
Ramp [RPM] exemplo, controle de SLC).
[1650] | Referéncia Externa |Soma da referéncia externa como [1673] | Contador B Dependente da aplicacao (por
uma porcentagem, ou seja, a soma exemplo, controle de SLC).
de analégico/pulso/barramento.
[1675] | Entr. Analdgica Valor real na entrada X30/11, ou
[1651] | Referéncia de Frequéncia em Hz conectada as X30/11 como referéncia ou como valor de
Pulso entradas digitais (18, 19 ou 32, 33). proteo.
[1652] | Feedback Valor de referéncia das entradas [1676] | Entr. Analdgica Valor real na entrada X30/12, ou
[Unidade] digitais programadas. X30/12 como referéncia ou como valor de
[1653] | Referéncia do protecdo.
DigiPot [1677] | Saida Analdgica Valor real na saida X30/8, em mA.
[1657] | Feedback [RPM] X30/8 [mA] Utilize o parametro 6-60 Terminal
[1660] | Entrada digital Os estados de sinal dos 6 terminais X30/8 Saida para selecionar o valor
digitais (18, 19, 27, 29, 32 e 33). Ha a ser exibido.
16 bits no total, mas somente 6 sao
usados. A entrada 18 corresponde a LA ) SEIEE At 2R
extrema esquerda dos bits usados. [mA]
Sinal baixo = 0; Sinal alto = 1. [1679] | Saida Analdgica
X45/3 [mA]
e Comig e 60 il o [1680] [ CTW 1 do Fieldbus | Control word (CTW) recebida do
Terminal 53 entrada 54. Corrente = 0; Tensao = Niesie dh ek,
" [1682] | REF 1 do Fieldbus | Valor de referéncia principal enviado
[1662] | Entrada Analégica | Valor real na saida 53, como uma com a control word do Mestre da
53 referéncia ou como um valor de rede.
protecao.
[1684] | StatusWord do Status word estendida do opcional
[1663] | Definicdo do Configuracéo do terminal de Opcional d de comunicacio do fieldbus.
Terminal 54 entrada 54. Corrente = 0; Tensdo = Comunicagio
E [1685] | CTW 1 da Porta Control word (CTW) recebida do
[1664] | Entrada Analdgica | Valor real na entrada 54, como Serial Mestre da rede.
>4 referéncia ou valor de protecao. [1686] | REF 1 da Porta Status word (STW) enviada ao
[1665] | Saida Analdgica 42 | Valor real na saida 42, em mA. Serial Mestre da rede.
[mA] Utilize o pardmetro 6-50 Terminal 42 [1687] | Bus Readout
Saida para selecionar o valor a ser Alarm/Warning
e, [1689] | Configurable
[1666] | Saida Digital [bin] | Valor bindrio de todas as saidas Alarm/Warning
digitais. Word
[1667] | Entr. Freq. #29 [Hz] | Valor real da frequéncia aplicada no (1690] | Alarm Word 1 ou mais alarmes em cédigo
terminal 29, como uma entrada de hexadecimal.
impulso. [1691] | Alarm Word 2 1 ou mais alarmes em codigo
[1668] | Entr. Freq. #33 [Hz] | Valor real da frequéncia aplicada no hexadecimal.
terminal 33, como uma entrada de [1692] | Warning Word 1 ou mais adverténcias em codigo
impulso. hexadecimal.
[1669] | Saida de Pulso #27 | Valor real de impulsos aplicados no [1693] | Warning Word 2 1 ou mais adverténcias em c6digo
[Hz] terminal 27, no modo de saida hexadecimal.
digital. - —
[1694] | Status Word 1 ou mais condi¢oes de status em
[1670] | Saida de Pulso #29 | Valor real de impulsos aplicados no Estendida c6digo hexadecimal.
[Hz] terminal 29, no modo de saida _
digital. [1836] | Entrada analdgica
X48/2 [mA]
[1671] [Saida do Relé [bin] [1837] | EntradaTemp
X48/4
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0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

0-24 Linha de Display 3 Grande

Selecione uma variavel para exibir na na linha 3.

0-25 Meu Menu Pessoal

Funcao:
[0 - Defina até 50 parametros a serem incluidos
9999 1 [no Q7 Menu Pessoal, acessivel por intermédio

da tecla [Quick Menu] no LCP. Os parametros
sdo mostrados em Q7 Menu pessoal, na
ordem em que estao programados nesse
parametro de matriz. Eliminar parametros
configurando o valor 0000.

Por exemplo, isto pode ser utilizado para
permitir acesso simples, rapido, a apenas 1
ou até 50 parametros que necessitarem ser
alterados regularmente (p.ex., por motivos de
manutencao da fabrica) ou devido a um
OEM, simplesmente para colocar o seu
equipamento em operacao.

0-21 Linha de Display 1.2 Pequeno

Selecione uma varidvel na linha 1 de display, posicao central. As

opgdes sdo as mesmas que as listadas para pardmetro 0-20 Linha

do Display 1.1 Pequeno.

0-22 Linha de Display 1.3 Pequeno

Selecione uma variavel na linha 1 de display, lado direito. As

opgdes sdo as mesmas que as listadas para pardmetro 0-20 Linha

do Display 1.1 Pequeno.

0-23 Linha de Display 2 Grande

Selecione uma variavel na linha 2 do display. As opgdes sao as

mesmas que as listadas no pardmetro 0-20 Linha do Display 1.1

Pequeno.

3.1.3 0-3* Leitura do LCP

E possivel personalizar os elementos da tela para diversas

Leitura personalizada. Valor proporcional a
velocidade (linear, ao quadrado ou cubica,
dependendo da unidade de medida selecionada
em pardmetro 0-30 Unidade de Leitura Persona-
lizada).

Texto do display. String de texto armazenada em
um parametro.

Leitura personalizada
O valor calculado a ser mostrado é baseado nos ajuste