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Instrugbes Operacionais da DeviceNet
3G3DV 1 Introdugao

1 Introducao

1.1.1 Copyright, Limitacdo de Responsabilidade e Direitos de Revisao

Esta publicagdo contém informacGes proprietarias da o fabricante. Ao aceitar e utilizar este manual, o usuario concorda em usar as informacGes nele
contidas exclusivamente para a operagdo do equipamento da o fabricante ou de equipamento de outros fornecedores, desde que tais equipamentos
sejam destinados a comunicar-se com equipamentos da o fabricante através de uma conexdo de comunicacdo serial da DeviceNet. Esta publicacdo esta
protegida pelas leis de Direitos Autorais da Dinamarca e da maioria de outros paises.

A o fabricante ndo garante que um programa de software desenvolvido de acordo com as orientagdes fornecidas neste manual funcionara adequadamente
em todo ambiente fisico, de hardware ou de software.

Embora a o fabricante tenha testado e revisado a documentagdo contida neste manual, a o fabricante ndo fornece nenhuma garantia ou representagdo,
expressa ou implicita, com relagdo a esta documentacdo, inclusive a sua qualidade, fungdo ou a sua adequagdo para um proposito especifico.

Em nenhuma hipétese, a o fabricante podera ser responsabilizada por danos diretos, indiretos, especiais, incidentes ou conseqiientes que decorram do
uso ou da impossibilidade de usar as informagdes contidas neste manual, inclusive se for advertida sobre a possibilidade de tais danos. Em particular, a
o fabricante ndo é responsavel por quaisquer custos, inclusive, mas ndo limitados aqueles decorrentes de resultados de perda de lucros ou renda, perda

ou dano de equipamentos, perda de programas de computador, perda de dados e os custos para recuperagdo destes ou quaisquer reclamagdes oriundas
de terceiros.

A o fabricante reserva-se o direito de revisar esta publicacdo sempre que necessario e implementar alteragdes do seu contelido, sem aviso prévio ou
qualquer obrigagdo de notificar usuarios, antigos ou atuais, dessas revisdes ou alteragoes.

Com este pacote de software, vocé pode controlar remotamente o conversor de frequéncia, por meio dele dar partida em um motor
elétrico que pode atuar como um drive de uma maquina que apresenta algum perigo.

Portanto, deve-se sempre tomar cuidado necessario ao utilizar o software, e medidas apropriadas devem ser tomadas para evitar
ferimentos pessoais e danos aos maquinarios e equipamentos.

MG.35.H1.28
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1.2.1 Nota sobre Seguranca

A tensdo do conversor de frequéncia é perigosa sempre que o conversor estiver conectado a rede elétrica. A instalagdo incorreta do
motor, conversor de frequéncia ou da rede do pode causar danos ao equipamento, ferimentos graves ou mesmo a morte nas pessoas.
Conseqlientemente, as instrugdes neste manual, bem como as normas nacional e local devem ser obedecidas.

1.2.2 Normas de Seguranca

1. O conversor de frequéncia deve ser desligado da rede elétrica, se for necessario realizar reparos. Verifique se a alimentacdo da rede foi desligada
e que haja passado tempo suficiente, antes de remover o motor e os plugues da rede elétrica.

2. Atecla [OFF] (Desligar) do painel de controle do conversor de frequéncias ndo desconecta o equipamento da rede elétrica e, por isso, ndo pode
ser usada como interruptor de seguranca.

3. Acorreta ligagdo de protegdo do equipamento a terra deve estar estabelecida, o operador deve estar protegido contra a tensdo de alimentagdo
e o0 motor deve estar protegido contra sobrecarga, conforme as normas nacional e local aplicaveis.

4.  As correntes de fuga para o terra sdo superiores a 3,5 mA.

5. A protegdo contra sobrecarga do motor ndo estd incluida na configuragdo de fabrica. Se esta fungdo for necessaria, programe o par.
par. 1-90 Protegéo Térmica do Motorcom os valores de dados de desarme por £7R ou com valores de dados de adverténcia de £7R. Observagao:
A fungdo € inicializada em 1,16 x corrente nominal do motor e a frequéncia nominal do motor. Para o mercado Norte Americano: As fungGes do
ETR oferecem protegdo classe 20 contra sobrecarga do motor, em conformidade com a NEC.

6. N&o remova os plugues do motor, nem da alimentagdo da rede, enquanto o conversor de frequéncia estiver ligado a esta rede. Verifique se a
alimentacdo da rede foi desligada e que haja passado tempo suficiente, antes de remover o motor e os plugues da rede elétrica.

7. Observe que o conversor de frequéncia tem mais entradas de tensdo além de L1, L2 e L3, depois que a divisdo da carga (ligagdo do circuito
intermediario de CC) e de 24 V CC externa forem instaladas. Verifique se todas as entradas de tensdo foram desligadas e se ja decorreu o tempo
necessario, antes de iniciar o trabalho de reparo.

1.2.3 Adverténcia contra partida acidental

1. 0 motor pode ser parado por meio de comandos digitais, comandos pelo bus, referéncias ou parada local, durante o periodo em que o conversor
de frequéncia estiver conectado a rede. Se, por motivos de seguranca pessoal, for necessario garantir que ndo ocorra nenhuma partida acidental,
estas fungBes de parada ndo sdo suficientes.

2. Enquanto os parametros estiverem sendo alterados, o motor pode dar partida. Assim sendo, a tecla de parada [STOP/RESET] devera ser sempre
acionada; ap0s o que os dados poderdo ser alterados.

3. Um motor que foi parado poderd dar partida, se ocorrerem defeitos na eletrdnica do conversor de frequéncia ou se houver uma sobrecarga
temporaria ou uma falha na alimentacdo de rede elétrica ou se a conexdo do motor for interrompida.

1.2.4 Adverténcia

Tocar as partes elétricas pode até causar morte - mesmo depois que o equipamento tenha sido desconectado da rede elétrica.

Certifique-se de que as outras entradas de tensdo foram desconectadas, como a alimentagdo externa de 24 V CC, divisdo de carga (ligagao de circuito
CC intermediario), bem como a conexdo de motor para backup cinético.

Consulte as InstrugGes Operacionais relevantes para orientagdes de seguranga adicionais.
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1.3 Sobre este manual

Os usuarios iniciantes podem obter as informagdes mais essenciais, para instalagdo e setup rapidos, nestes capitulos:

Introdugéo

Como Instalar

Como Configurar o Sistema
Exemplos de Aplicagcéo

Para informagOes mais detalhadas, inclusive toda a gama de opgbes de setup e ferramentas de diagnosticos, consulte os capitulos:

Como Controlar o Conversor de Frequéncia
Como Acessar os Parémetros

Pardmetros

Solugéo de Problemas

1.4 Visao Geral Técnica

DeviceNet é uma rede de nivel baixo que padroniza comunicagdes entre dispositivos industriais (sensores, chaves limitadoras, controles de motor) e
dispositivos de alto nivel (controladores). A DeviceNet segue 0 modelo de Interconexdo de Sistemas Abertos (OSI) e baseia-se na tecnologia CAN para
Controle de Acesso a Midia e Sinalizagdo Fisica.

Os sistemas DeviceNet podem ser configurados para operar em arquiteturas mestre-escravo ou controle distribuido utilizando comunicagdo peer-to-peer.
Em uma topologia de rede com muiltiplos pontos centrais de distribuicdo sdo suportados até 63 nds e opcionais de comunicagdo podem ser energizados
diretamente do bus, utilizando 0 mesmo cabo para comunicagdo. Os nds podem ser removidos ou inseridos sem necessidade de desenergizar a rede.

Cada né da rede tem o seu proprio Identificador de Controle de Acesso a Midia (MAC ID) Unico para distingui-lo na rede. O controle de acesso baseia-
-se no principio do CSMA/CA (Acesso Mdiltiplo de Percepgdo de Portadora / Impedimento de Colisdo), entendendo-se que todos os nds podem ter acesso
a rede simultaneamente. Se dois nés tentarem ganhar controle do bus da rede simultaneamente, o protocolo do CAN soluciona o problema por arbitragdo.
Desse modo, as colisdes na rede sdo evitadas.

A DeviceNet define perfis de dispositivos para dispositivos que pertencem a classes especificas. Para outros dispositivos, deve ser definida uma classe
personalizada a fim de tornar a DeviceNet compativel. Isto melhora ainda mais a intercambiabilidade e interoperacionalidade da rede.

24 \/ — o
Trunk line Power supply
I, (]
1 1 1
Drop lines 1 g
RT=Termination resistors 3
Ilustragdo 1.1: Topologia
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1.5 Premissas

Estas instrugOes operacionais presumem que vocé esta utilizando conversor de frequéncia “aDVanced AC Drive” ou “aDVanced AC Drive™aDVanced AC
Drive” da DeviceNet. Presume-se também que, como mestre, vocé esta utilizando um PLC ou um PC equipado com um cartdo de comunicagdo serial que
suporta todos os servigos de comunicagdo da DeviceNet, exigido pela aplicacdo. Além disso, presume-se que todos os requisitos estipulados no padrdo
da DeviceNet assim como aqueles estabelecidos no Perfil do Drive AC e aqueles pertencentes ao conversor de frequéncia do sdo rigorosamente obedecidos

bem como todas as limitagdes nesse sentido totalmente respeitadas.

1.6 Hardware

Estas instrugdes operacionais estdo relacionadas ao opcional de DeviceNet tipo n°..

1.7 Conhecimentos Basicos

O DeviceNet da o fabricante é projetado para comunicar-se com qualquer mestre que aceite o padrdo da DeviceNet. Portanto, presume-se que vocé tem
total conhecimento do PC ou PLC que pretende utilizar como um mestre no seu sistema. Quaisquer questdes relativas a hardware ou software produzido
por qualquer outro fabricante estdo além do escopo destas instrugdes operacionais e ndo é abrangida pela o fabricante. Caso vocé tenha questGes sobre
como fazer o set up da comunicagdo mestre - mestre ou comunicagao com um escravo escravos de outros fornecedores, consulte a documentagao

apropriada.

1.8 Literatura disponivel

A seguinte literatura esta disponivel para as séries “aDVanced AC Drive”.

Titulo Literatura n°.
Instrugdes Operacionais do do “aDVanced AC Drive” MG.35.DX.YY
Guia de Design do do “aDVanced AC Drive” MG.35.GX.YY
Guia de Programacdo do do “aDVanced AC Drive” MG.35.FX.YY
Instruges Operacionais do PROFIBUS do “aDVanced AC Drive” MG.35.IX.YY
InstrugGes Operacionais da DeviceNet do “aDVanced AC Drive” MG.35.HX.YY

6 MG.35.H1.28
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1.9 Abreviacoes

ACK ACKnowledge (Reconhecimento)

BOC Contador de Bus off

BOOL Expressdo BOOLeana

CAN Rede da Area do Controlador

CSMA/CA Carrier Sense Multiple Access/Collision Avoidance (Acesso Mdltiplo de Percepcdo da Portadora/Prevencdo de Colisdo)
COS Mudanga de Estado

CTW Control Word

EDS Folha de Dados Eletronicos

EMC Compatibilidade Eletromagnética

ETR Relé Térmico Eletronico

FIFO Primeira a Entrar Primeira a Sair

HF Frequéncia Alta

HPFB Field Bus de Alto Desempenho

1/0 Entrada/Saida

1SO International Standards Organization
LCD Display de Cristal Liquido

Operador Digital Painel de Controle Local

LED Diodo Emissor de Luz

LSB Bit Menos Significativo

MAC ID IDentificador de Controle de Acesso a Midia
MAV Valor Real Principal

MRV Valor de Referéncia Principal

MSB Bit Mais Significativo

N/A Nao se Aplica

ODVA Associacdo Aberta dos Fornecedores da DeviceNet
0OSI Interconexdo de Sistemas Abertos

PC Computador Pessoal

PCD Dados d Proc

PIW Word de Entrada Periférica

PLC Controle Légico Programavel

PNU N© do parametro

PPO Parametro-Objeto de Dados de Processo
QW Word de Saida Periférica

SINT Inteiro com Sinal Algébrico

STW Ext.

VSD Drive de Velocidade Variavel

UDINT Inteiro Duplo Sem Sinal Algébrico

FDBK Inteiro Sem Sinal Algébrico

USINT Inteiro Curto Sem Sinal Algébrico

MG.35.H1.28 7
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2 Como instalar

2.1 Cabeamento

2.1.1 Comprimentos de Cabo

Baud rate Comprimento total max. Comprimento de conexao

Maximo por conexao Maxima cumulativo
125k baud 500 metros (1640 pés) 156 metros (512 pés)
250k baud 250 metros (820 pés) 6 metros (20 pés) para uma conexao 78 metros (256 pés)
500k baud 100 metros (328 pés) 39 metros (128 pés)

2.1.2 Especificacoes de Cabo

O cabo utilizado deve estar satisfazer as especificagdes do ODVA.

Lata insulation LDC Power Insulation
Color: White Color: Black
Esteja ciente de que o “Cabo Flat” do ODVA é um tipo de cabo sem blin- Braid shield

dagem e ndo é apropriado para ser utilizado em conversores de frequén-

A
cia. Jacket AL/MY
Shield
AL/MY :
Shield Drain wire
Data insulalion DC Power Insulatior
Color: Blue Color: Red

175ZA597.10
Ilustragdo 2.1: Segdo transversal do “Cabo Fino” do
ODVA

MG.35.H1.28 9
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2.1.3 Cuidados com EMC

As seguintes precaugdes com EMC sdo recomendadas, a fim de obter uma operagdo da rede DeviceNet isenta de interferéncias. InformagGes de EMC
adicionais estdo disponiveis nas Instrugdes Operacionais e Guias de Design do “aDVanced AC Drive” InstrugGes Operacionais e Guias de Design relevantes.

NOTA!
Deve-se obedecer aos regulamentos local e nacional relevantes, por exemplo, a relativa a conexdo do terra de protegdo.

0 cabo de comunicagdo da DeviceNet deve ser mantido distante dos cabos de motor e do resistor de freio, para evitar o acoplamento do ruido de alta
frequéncia de um cabo ao outro. Normalmente uma distancia de 200 mm (8 polegadas) € suficiente, mas, geralmente, recomenda-se manter a maior
distancia possivel entre os cabos, principalmente se eles forem instalados em paralelo ao longo de grandes distancias. Se o cabo da DeviceNet necessitar
cruzar o cabo de um motor ou de um resistor de frenagem, devera cruzar-se formando um angulo de 90 graus.

]

130BA129.10

Q.
%

O,
O,
o
O

DeviceNet cable

Min.200mm

90° crossing

I]I]I]I]I]I]I]I]I]I]I]I]I]I]I]I]I]

Brake resistor

2.1.4 Conexao da Blindagem do Cabo

A o fabricante recomenda que a conexdo da blindagem seja feita do cabo da DeviceNet para o terra, em ambas as extremidades de cada estagao de
DeviceNet (consulte as recomendagdes do fabricante para maiores detalhes). A conexdo do terra de baixa impedancia da malha de blindagem é muito
importante, também nas frequéncias altas. Isto pode ser obtido conectando-se a superficie da blindagem ao terra, por exemplo, por meio de uma
bragadeira de cabo ou uma bucha de cabo que seja condutiva. O pacote do conversor de frequéncia inclui diversas bragadeiras e suportes, para permitir
uma conexao do terra adequada da blindagem do cabo da DeviceNet. A conexao da blindagem, requerida para atender a conformidade com o CE e EMC,

€ mostrada no desenho a seguir.

10 MG.35.H1.28
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2.1.5 Recomendacgao do ODVA

A Blindagem deve estar conectada ao terra somente em um ponto da
rede.

NOTA!
Observe que esta recomendagdo esta em conflito com
a instalagdo de EMC correta.

2.1.6 Conexao ao Terra

E importante que todas as estagGes conectadas a rede da DeviceNet es-
tejam conectadas ao mesmo potencial de aterramento. A conexdo do
terra deve ter uma impedancia baixa de HF (alta frequéncia). Este tipo
de conexdo pode ser obtido conectando-se uma larga superficie da cabine
para o terra, por exemplo, montando o conversor de frequéncia em uma
placa traseira condutiva.

NOTA!

Particularmente, quando ha distancias longas entre as
estagdes em uma rede da DeviceNet, pode ser neces-
sario utilizar cabos de equalizagdo de potencial adicio-
nais, conectando as estagoes individuais ao mesmo

ponto de aterramento.

2.1.7 Conexao da DeviceNet

E importante fazer a terminaco da linha do bus de maneira correta. Uma
impedéncia descasada pode resultar em sinais refletidos na linha que
corromperdo a transmissdo de dados. O cartdo de controle da DeviceNet
vem com um conector que permite plugar cabo. Quando um conector
plugue é utilizado como unido entre duas linhas tronco, a remogdo de
dispositivos ndo dividira a rede. Se necessario, o desenvolvedor devera
providenciar um dispositivo de liberagdo. Em instalagdes reais deste tipo
de conector, o dispositivo de liberagdo esta anexo ao produto.

NOTA!

Instale cabos somente quando a rede estiver desati-
vada. Isto evitara problemas como curto-circuitar a
alimentagdo da rede de comunicagdo ou interromper
as comunicagoes.

2 Como instalar

130BA124.10

Pino n°. Terminal nd- |Cor Nome
mero

1 V- Preto GND

2 CAN_L Azul CAN LOW

3 Dreno (desencapado) |Blindagem

4 CAN_H Branco CAN HIGH

5 V+ Vermelho +24V

130BA126.10

MG.35.H1.28
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2 Como instalar

2.1.8 Terminacao da DeviceNet

Resistores de terminagdo devem ser instalados em cada extremidade da
linha do bus. Os resistores devem ser montados entre os terminais 2
(CAN_L) e o terminal 4 (CAN_H) e deve satisfazer a seguinte especifica-
gdo:

121 Ohm, 1 % Filme metalico, 1/4 Watt

Instrugdes Operacionais da DeviceNet

3G3DV

130BA125.10

2.1.9 Cabo de Conexado (ao ponto de distribuicdo)

Uma alternativa para encaixar duas linhas tronco no conector, no cartdo
de controle, € utilizar uma caixa de conexdo da DeviceNet ou um conector
T. Para este tipo de instalacdo ha um cabo de conexdo disponivel como

opcional.

O conector € do estilo micro, macho, com porca de acoplamento de ro-
tagdo e encaixa em uma porta da Micro Device.

195NA208.10

2.1.10 Consumo de Energia da Rede de Comunicacdo

O do opcional da DeviceNet é energizado através da alimentagdo interna de energia, no drive. A tensdo da rede de comunicagdo (+ 24 V) é detectada

somente para determinar se o bus esta energizado ou ndo, assim a corrente drenada da rede de comunicagdo é insignificante.

12
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2.2 Instalacao do Opcional no Conversor de Frequéncia

Para instalar um opcional de fieldbus no conversor de frequéncia, é necessario:

O opcional de fieldbus

Moldura adaptadora do opcional do Fieldbus para drives do conversor de frequéncia. Esta moldura é mais profunda que a moldura padrdo, para

deixar espago para o opcional de fieldbus debaixo dela.

Prendedores de cabo

12087318

Instrugdes:

Remova o painel de LCD do conversor de frequéncia.
Remova a moldura localizada debaixo dele e descarte-a.

Encaixe o opcional no lugar. Sdo possiveis duas posigdes, com o terminal do cabo faceando para cima ou para baixo. A posicdo para cima,
frequentemente, é mais conveniente quando diversos conversores de frequéncia estdo instalados lado a lado em um rack, uma vez que esta

posicdo permite comprimentos de cabo mais curtos.

Encaixe a moldura adaptadora do opcional de fieldbus do conversor de frequéncia no lugar.
Substitua o painel de LCD.

Conecte o cabo.

Aperte o cabo no lugar, usando os prendedores de cabo. A superficie superior do conversor de frequéncia tem furos com rosca preperfurados,
para rosquear os prendedores de cabo na unidade.

Se um opcional for instalado apds a energizagdo inicial, o conversor de frequéncia sera desarmado e exibira: Alarme 67 Opcional Alterado.

MG.35.H1.28 13
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3 Como Configurar o Sistema

3.1 Configurar a Rede de Comunicacoes da DeviceNet

Todas as estagdes da DeviceNet conectadas a rede do bus devem ter um
enderego de estagdo Uinico. O enderego da DeviceNet do conversor de 130BA122.10

frequéncia pode ser selecionado por meio de: @ @ @ @ @

- Chaves de hardware (63 como padrdo)

- par. 10-02 MAC ID (63 como padrdo)

- Cddigo de classe 0X03, Instancia 1, Atributo 1

DeviceNet Option A
e s O
87654 321
LI |lns o sw|| [
OFF
SW.ver.XX.XX Address

'ARAA|BARA

3.1.1 Configurando o Endereco da DeviceNet usando as Chaves de Hardware

Configurando o Enderego da DeviceNet usando as Chaves de Hardware: Usando as chaves de hardware € possivel selecionar uma gama de enderegos
de 0 a 63 (configuragdo de fabrica 63), de acordo com a tabela a seguir:

Switch 8 7 6 5 4 3 2 1
Valor do enderego - - +32 +16 +8 +4 +2 +1
Ex. enderego 5 - - Off (Desliga-| OFF (Desli- | OFF (Desli- | ON (Ligado) | Off (Desliga- | ON (Ligado)
do) gado) gado) do)
Ex. enderego 20 - - Off (Desliga- | ON (Ligado) | Off (Desliga- | ON (Ligado) | OFF (Desli- | OFF (Desli-
do) do) gado) gado)
Ex. enderego 35 - - ON (Ligado) | OFF (Desli- | OFF (Desli- | OFF (Desli- | ON (Ligado) | ON (Ligado)
gado) gado) gado)
NOTA!
Desligue a fonte de alimentagdo, antes de alterar as chaves de hardware.

A mudanga de enderego se efetivara na energizagdo seguinte, e pode ser lido no par. par. 10-02 MAC ID.

3.1.2 Configurando o Endereco da DeviceNet via par. 10-02 MAC ID

O enderego pode ser programado via par. par. 10-02 MAC ID, se as chaves de hardware estiverem programadas em 63 (configuragdo de fabrica). A
mudanga de enderego se efetivard na proxima energizagdo.

MG.35.H1.28 15
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3.1.3 Configurando o Endereco da DeviceNet com o Cddigo de Classe Objeto 0x03,
Atributo 1, Instancia 1

0 enderego pode ser programado via comando de cddigo de classe objeto da DeviceNet 0x03 atributo 1, se a chave de hardware estiver programada
em 63 (configuragdo de fabrica). Um novo enderego se efetiva imediatamente apds o comando de cddigo de classe 0x03, Instancia 1, Atributo 1.

3.1.4 Configuragdao da Baud Rate

Todas as estagdes da DeviceNet conectadas a mesma rede de comunicacéo do bus deve ter a mesma Baud rate. A baud rate do conversor de frequéncia

pode ser selecionada via:
- Chaves de hardware
- par. 10-01 Selegdo de Baud Rate (125k Baud como padrdo)

- Cddigo de Classe Objeto 0x03, Instancia 1, Atributo 2.

3.1.5 Configurando a Baud Rate da DeviceNet usando as Chaves de Hardware

Usando as chaves de hardware, é possivel selecionar uma baud rate de
Chave de Baud rate 8
125k (configuragdo de fabrica), utilizando 250k baud ou 500k baud, de par. 10-01 Selecdo de Baud 1 1
acordo com a tabela a seguir: Rate
125 k Baud 0
250 k Baud 0 1
500 k Baud 1 0

NOTA!
Desligue a fonte de alimentagdo, antes de alterar as chaves de hardware.

A mudanca da baud rate se efetivara na energizagdo seguinte, e pode ser lida no par. par. 10-01 Sele¢do de Baud Rate.

3.1.6 Configurando a Baud Rate da DeviceNet via par. 10-01 Selecdo de Baud Rate

A baud rate pode ser programada via par. par. 10-01 Selecdo de Baud Rate, se as chaves de hardware 1 e 2 estiverem programadas em ON (Ligada)
(configuracdo de fabrica). A mudanca da baud rate se efetivara na energizagdo seguinte.

3.1.7 Configurando a Baud Rate da DeviceNet com Codigo de Classe Objeto 0x03 Atributo 2

A baud rate pode ser programada via comando cddigo classe objeto 0x03 atributo 2 da DeviceNet, se as chaves de hardware 1 e 2 estiverem programadas
em ON (Ligada) (configuragdo de fabrica). Uma nova baud rate se efetivara imediatamente apds o comando de cddigo classe 0x03 atributo2.

16 MG.35.H1.28



Instrugbes Operacionais da DeviceNet
3G3DV 3 Como Configurar o Sistema

3.2 Configure o Mestre
3.2.1 Arquivo EDS

Uma parcela consideravel da area da configuragdo do sistema € a programagdo dos parametros relativos a aplicagdo. Os arquivos EDS (Electronic Data
Sheet - Folha de Dados Eletronicos) simplificam a maioria dos parametros configuraveis da DeviceNet. A o fabricante fornece um arquivo EDS em Inglés
que cobre todas as capacidades de tensdo e poténcia, para configuragdo off-line.

NOTA!

0 arquivo EDS ndo contém todos os parametros, mas alguns parametros selecionados com valores genéricos minimo, maximo e padréo.

3.3 Configurar o Conversor de Frequéncia

3.3.1 Parametros do Conversor de Frequéncia

Atengdo com os parametros a seguir, ao configurar o conversor de frequéncia com uma interface da DeviceNet. Consulte o capitulo sobre Parametros,
para mais detalhes de cada parametro.

. par. 0-40 Tecla [Hand on] (Manual ligado) do LCP.
Se o botdo Hand (Manual) do conversor de frequéncia estiver ativado, o controle do drive através da interface da DeviceNet esta desativado.
Apbs a energizagdo inicial, o conversor de frequéncia detectard automaticamente se ha um opcional de fieldbus instalado no slot A, e programa
0 par. par. 8-02 Origem da Control Word com [Opcional A]. Se um opcional for adicionado, alterado ou removido de um drive j& colocado em
operagdo, ele ndo alterard o par par. 8-02 Origem da Control Word, mas entrard no Modo Desarme, e o conversor de frequéncia exibird um
erro.

3 par. 8-10 Perfil da Control Word (consulte a secdo Como Controlar o Conversor de Frequéncia). Selecione entre o Perfil doFC da e o perfil do
ODVA. Selecione a instancia da DeviceNet desejada no par. par. 10-10 Selecdo do Tipo de Dados de Processo.

. par. 8-50 Selecdo de Parada por Inércia ao par. par. 8-56 Selecdo da Referéncia Pré-definida (consulte a segdo Pardmetros). Selecione como
disparar os comandos de controle da DeviceNet com comando de entrada digital do cartdo de controle.

NOTA!

Quando o par. par. 8-01 7jpo de Controle esta programado com [2] Somente control word, entdo as configuragdes nos par.
par. 8-50 Selecdo de Parada por Inércia a par. 8-56 Selecdo da Referéncia Pré-definida sera desconsiderada e atuard no Controle de
bus

. par. 8-03 Tempo de Timeout da Control Word no par. par. 8-05 Fungdo Final do Timeout. Na eventualidade de timeout do bus, a reagdo é
programada através destes parametros

. par. 10-10 Selecéo do Tipo de Dados de Processo. O padrdo é 125 kbps.
D par. 10-02 MAC ID. O padrdo é 63.

3.3.2 LEDs

O cartdo de controle da DeviceNet contém dois LEDs bicolor (verde/vermelho), para cada ponto de conexdo, para indicar o estado do dispositivo e de
rede, respectivamente. Para detalhes da gama de status de comunicacdo indicados pelos LEDs, consulte o capitulo Solugdo de Problemas.
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4 Como controlar o Conversor de Frequéncia

4.1 Modos de Controle de Processo da DeviceNet

Esta segdo descreve dois modos de controle de processo possiveis: Sondagem e Mudanca de Estado (COS)

O terceiro modo de controle do FC utiliza o modo aciclico Mensagem Explicita através da CLASSE objeto 29H de Supervisdo de Controle da DeviceNet

4 Como controlar o Conversor de Fre-

Padrdo. O objeto de Supervisdo de Controle esta descrito na segdo Classes Objetos da DeviceNet, capitulo Como Acessar os Parémetros.

4.1.1 Sondagem

Esta é uma conexdo Mestre-Escravo classica e 0 modo de operagdo da

DeviceNet padrdo. O mestre controla a permuta de dados por meio do

envio de solicitacbes de sondagem ciclicas aos escravos conectados, e os

escravos respondem enviando uma resposta sondagem ao mestre. O

mestre pode controlar e monitorar o conversor de frequéncia sondando
a DeviceNet ou os objetos (Instancias de E/S) .

4.1.2 Mudanca de Estado, COS

Este € um modo de operagdo controlada por evento utilizado para minimizar o trafego na rede de comunicagdo. As mensagens sdo transmitidas somente
se um estado definido ou valor foi alterado. A condigdo para disparar uma mensagem COS ¢é determinada pela insercdo de filtros COS (par. 10-20 Filtro
COS 1a par. 10-23 Filtro COS 4), para cada bit nas diferentes words de PCD. O filtro atua como uma funcdo Iégica AND: se um bit no filtro esta programado

POLLED I/0

Mestre

Escravo

-

-

escravo

mestre

para “1”, a fungdo COS dispara na mudanca do bit correspondente da word do PCD.

A figura abaixo mostra os diferentes PCDs e os seus parametros de filtro correspondentes.

STW

MAV

PCD 3

PCD 4

STW MAV PCD 3 PCD 4
XOOXNKKNNKC XXOXKKKXXRK | XHKKKXXXXXXKKKKX | XXXXKKKXXXXXXKKX
&
]
—¢]

:

00000 00000 0000000000000000

COS filter 1 COs filter 2 COS filter 3 COSs filter 4

P 10-20 P 10-21 P 10-22 P 10-23

130BA128.10

par. 10-20 Filtro COS 1 no par. par. 10-23 Filtro COS 4 pode ser usado para filtrar eventos indesejados para COS. Se um bit de filtro estd programado
com 0, o bit de insténcia de E/S correspondente sera incapaz de produzir uma mensagem COS. Por padrdo, todos os bits nos filtros COS sdo programados

para 0.

Para sinalizar que a conexdo ndo foi interrompida, ou que o dispositivo ndo esta desenergizado, uma Mensagem de Pulsagdo é transmitida dentro de um
intervalo de tempo especificado (Intervalo de Pulsacdo). Este intervalo é definido no Tempo de Pulsacdo do Atributo do objeto de conexdo, Codigo Classe

0x05.
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Para evitar que o dispositivo cause trafego de rede pesado, caso um valor seja alterado com frequéncia, define-se o Tempo de Inibigdo de Produgdo (um
atributo do objeto de conexdo). Este parametro define o tempo minimo entre duas mensagens COS.

A Taxa de Pacote de Atributo Esperado define o tempo maximo entre duas mensagens COS, mesmo quando o valor permanece inalterado. No caso de
conexdo COS, a Taxa de Pacote Explicito é idéntica ao Intervalo de Pulsagdo acima mencionado. Este tempo € usado tanto para disparar transmissdes

quanto para watchdog de inatividade, dependendo da conexao ser produtora ou consumidora.

4.2 Instancias de Montagem de E/S

As Instancia de Montagem de E/S sdo diversos objetos de controle de processo com contetido definido, composto de informacGes de controle e de status.
A figura abaixo mostra as opcGes de Instancia de Montagem de E/S para controlar e monitorar o conversor de frequéncia.

Output (write) word Input (read) word
PCD no. 1 2 3 4 1 2 3 4
Byteno.| 0 [ 1 2 | 3 4 [ s 6 7 o [ 1 2 [ 3 4 |'s 6 7 Drive
Profile
20/70 [ cTw [ Speed ref.” | [ stw | Actual RPM. |
ODVA
21/71 \ cTW ‘Speed ref. | } STW \Actuat RPM \
100/150 [ CTW | MRV | | stw | mav |
Vendor
specific
101/151 [ CTW | MRV | pcos [ pPcoa || sTw [ mav | pco3 [ pcD4 |
103/153[ pcor [ pcp2 | pcp3 [ pcD4 ||| Pco1 |- PpcD2 | PcD3 [ PCD4 ]
130BA133.11

4.3 Dados de Processo

Os dados de processo compreendem os dados de controle e de status das Insténcias de Montagem de E/S.

A CTW, MRV e STW e MAV tém diferentes formatos e fungdes definidos, dependendo da Instancia de E/S escolhida. O PCD3 e o PCD4 sdo livremente
configurdveis para a insténcia 101/151 através dos par. par. 10-11 GravagdoConfig dos Dados de Processo e par. 10-12 Leitura da Config dos Dados d
Processo.

Todos os PCDs sdo livremente configuraveis para a instancia 102/152.

A DeviceNet fornece um meio flexivel ao usuario de personalizar o nimero de Dados de Processo (words de E/S) e a funcionalidade de cada word. Para
ativar os dados de processo definiveis pelo usuario, selecione a Instancia de E/S 101/151no par. par. 10-10 Selecéo do Tipo de Dados de Processo. Isto
ird alterar o tamanho da E/S para quatro words nas areas da entrada e da saida. Esta selecdo usa o perfil especifico do fornecedor para a Control word

e Status word assim como para a o Valor da Referéncia Principal/Valor Real Principal.

As duas primeiras words estdo fixas na DeviceNet, ao passo que o usuario pode selecionar a entrada e a saida, o PCD 3 e o PCD 4. O n(imero de PCDs
ativas em um sistema é fixo em 2 words.

NOTA!
A selegdo da instancia 101/151 sob o par. par. 10-10 Sele¢do do Tipo de Dados de Processo somente é possivel se o Perfil do FC nosso
foi selecionado no par. par. 8-10 Perfil da Control Word.
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Para ativar o uso dos dados do PCD, a partir da DeviceNet, configure o contetido de cada word de PCD Unica, nos par. par. 10-11 GravacdoConfig dos

4 Como controlar o Conversor de Fre-
quéncia

Dados de Processo e par. 10-12 Leitura da Config dos Dados d Processo. As alteragdes nos par. par. 10-11 GravacdoConfig dos Dados de Processo e

par. 10-12 Lejtura da Config dos Dados d Processo tornam-se efetivas imediatamente nos dados do PCD.

N\
O CTW
DD - H DD D PMCRva P 10—11 [PCD3] write
= PCD4 | P 10—11 {PCDA& write
! 0 u 0000
—> [cTw [MRV[PcD3PcD4,) = | || Hal
Qo | pell| |1 1Cpo
0000
/Sk@\sw \MAV\PCN\PCDL}Q@ =
PMCAD\/3 P 10—12 [PCD3] read
PCD4 | P 10—12 [PCD4] read
130BA121.10 /\/ { LA
4.4 Perfil de Controle do ODVA
4.4.1 Control Word sob as Instancias 20/70 e 21/71
Control Word sob as Instancia 20/70 e 21/71. Programe o par.
150BA134.10

par. 8-10 Perfil da Control Word para ODVA, e selecione a instancia no
par. par. 10-10 Selegéo do Tipo de Dados de Processo.

A control word nas Instancias 20 e 21 é definida na visdo geral a direita:

Bit no.:

Master > Slave

CTW |

Speed ref. RPM ‘

1514 13121110987654321

NOTA!
Observe que os bits 00 e 02 na Instancia 20 sdo idén-
ticos aos bits 00 e 02 na Instancia 21 mais extensiva.

Explicagao dos Bits:

Bit 0, Funcionar no Sentido Direto:

Bit Instancia 20 Instancia 21
Bit=0 Bit=1 Bit=0 Bit=1
00 Parada Funcionar | Parada Funcionar
no Sentido no Sentido
Direto Direto
01 = - Parada Funcionar
no Sentido
Reverso
02 Sem fungdo |Reset da fa- | Sem funcdo | Reset da fa-
lha lha
03 - - - -
04 - - - -
05 = - - Ctrl. de Re-
de
06 - - - Ref de Rede
07-15 - - - -

Bit 0 = "0" significa que o conversor de frequéncia tem um comando de parada.

Bit 0 = "1" acarreta um comando de partida e o conversor de frequéncia fara o motor dar partida no sentido horario.

Bit 1, Funcionar no Sentido Rev:

Bit 1 = "0" acarreta uma parada do motor
Bit 1 = "1" acarreta uma partida do motor.
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Bit 2, Reset da Falha:
Bit 2 = "0" significa que ndo ha um reset de um desarme.
Bit 2 = "1" significa que um desarme é resetado.

Bit 3, Sem funcdo:
Bit 3 ndo tem fungao.

Bit 4, Sem funcdo:
Bit 4 ndo tem fungao.

Bit 5, Controle de Rede:
Bit 5 = "0" significa que o drive é controlado a partir das entradas padrao.

Bit 5 = "1" significa que a DeviceNet controla o drive.

NOTA!
Observe que as alteragdes afetardo os par. par. 8-50 Sele¢do de Parada por Inércia a par. 8-56 Selecdo da Referéncia Pré-definida.

Bit 6, Referéncia da Rede:
Bit 6 = "0" A referéncia provém das entradas padrédo.

Bit 6 = "1" A referéncia provém da DeviceNet.

NOTA!
Observe que as alteragGes afetardo os par. par. 3-15 Fonte da Referéncia 1 apar. 3-17 Fonte da Referéncia 3.

Para a Referéncia de velocidade, consulte a segdo Bus Valor da Referéncia da Velocidade de Bus sob as Instancias 20/70 e 21/71.

4.4.2 Status Word sob as Instancias 20/70 e 21/71

A status word nas Instancias 70 e 71 é definida na visdo geral a direita:
TSUBATSD.10
Slave > Master
v B Actual RPM |
Bit no.: [15 14 13 12 11 10 9 sml
NOTA! Bit Ins!:ﬁncia 70 i Ins!:éncia 71 _
Bit=0 Bit=1 Bit=0 Bit=1
Observe que os bits 00 e 02 na Insténcia 70 sdo idén- 00 N Falha N Falha
ticos aos bits 00 e 02 na Instincia 71 mais extensiva. 01 = = = A_dvertén-
cia:
02 - Funcionan- - Funcionan-
do 1 Sentido do 1 Sentido
Direto Direto
03 = = = Funcionan-
do 2 Sentido
Rev.
04 - - - Pronto
05 - - - Ctrl a partir
da Rede
06 - - - Ref. a partir
da Rede
07 - - - Na ref.
08-15 - - Atributo de Estado
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Explicacdo dos Bits:

Bit 0, Falha:
Bit 0 = '0' significa que ndo ha falha no conversor de frequéncia.
Bit 0 = "1" significa que ha uma falha no conversor de frequéncia.

Bit 1, Adverténcia:

Bit 0 = "0" significa que ndo ha nenhuma situacdo anormal.

Bit 0 = "1" significa que surgiu uma situagao anormal.

Bit 2, Funcionando 1:

4 Como controlar o Conversor de Fre-

Bit 2 = "0" significa que o drive ndo estd em um destes estados ou que Funcionar 1 ndo esta programado.

Bit 2 = "1" significa que o atributo de estado do drive esta ativado ou em parada, ou que Parada por Falha e o bit 0 (Funcionar 1) da control word sdo

programados ao mesmo tempo.

Bit 3, Funcionando 2:

Bit 3 = "0" significa que o drive ndo estd em nenhum destes estados ou que Funcionar 2 ndo esta programado.

quéncia

Bit 3 = "1" significa que o atributo de estado do drive esta ativado ou em parada, ou que Parada por Falha e o bit 0 (Funcionar 2) da control word sdo

programados ao mesmo tempo.

Bit 4, Pronto:
Bit 4 = "0" significa que o atributo de estado estd em um outro estado.

Bit 4 = "1" significa que o atributo de estado esta pronto, ativado ou em parada.

Bit 5, Controle a partir da rede:

Bit 5 = "0" significa que o drive é controlado a partir das entradas padrao.

Bit 5 = "1" significa que a DeviceNet tem o controle (partida, parada, reverso) do drive.

Bit 6, Ref a partir da rede:
Bit 6 = "0" significa que a referéncia provém das entradas para o drive.

Bit 6 = "1" significa que a referéncia vem da DeviceNet.

Bit 7, Na referéncia:

Bit 7 = "0" significa que o motor esta funcionando, mas que a velocidade atual é diferente da referéncia de velocidade preprogramada, ou seja, a

velocidade esta sendo acelerada/desacelerada, durante a partida/parad

a.

Bit 7 = "1" significa que as velocidades do drive e da referéncia sdo iguais.

Bit 8 - 15, Atributo de estado: par.
(somente para a Instancia 71)

Representa o atributo de estado do drive, como indicado na tabela a di-

reita:

Numero do Bit | Significado

8 (Especifico do fornecedor)
9 Partida

10 N&o Pronto

11 Pronto

12 Ativo

13 Parando

14 Parada por falha

15 Em falha

Para mais detalhes da velocidade de saida real, consulte a secdo Velocidade de Saida Real sob as Instancias 20/70 e 21/71.
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4.4.3 Valor de Referéncia de Velocidade do Bus sob as Instancias 20/70 e 21/71

0O valor de referéncia de velocidade é transmitido ao conversor de fre-
Master > Slave 16 bit

CTW

quéncia no formato de uma word de 16 bits. O valor é transmitido como

um ndmero inteiro. Valores negativos sdo formatados como complemen-
tos de 2.

130BA136.10

A referéncia de velocidade do bus tem o seguinte formato:

par. 3-00 Intervalo de Referéncia = "0" [refwiy -> refuax] 0 (0000 Hex) [RPM] =>+ 32767 (7FFF Hex) [RPM]

par. 3-00 Intervalo de Referéncia = "1" [-refuax -> +refuax] -32767 (8001 Hex) =>+32767 [RPM] (7FFF Hex)

A referéncia real [Ref. %] no conversor de frequéncia depende das configuragdes dos seguintes parametros:
par. 1-23 Freqiiéncia do Motor

par. 1-25 Velocidade nominal do motor

par. 3-03 Referéncia Maxima

Observe se a referéncia de velocidade do bus é negativa, e se a control word contiver um sinal de funcionamento reverso, o drive funcionara no sentido
anti-horario (- - é +).

Exemplo:

par. 1-25 Velocidade nominal do motor = 1420 RPM
par. 1-23 Fregiiéncia do Motor = 50 Hz

par. 3-03 Referéncia Maxima = 1420 RPM

Para fazer o motor funcionar em 25%, a referéncia transmitida deve ser: (1420*0,25) = 355 = 163hex

163hex => 25% => Foyt = 12,5Hz

4.4.4 Velocidade de Saida Real sob as Instancias 20/70 e 21/71

Slave > Master 16 bit
STW A é

130BA137.10

0 valor da velocidade real do motor é transmitido no formato de uma word de 16 bits. O valor é transmitido como um nimero inteiro. Os valores negativos
sdo formados como complementos de 2.

O valor da velocidade real tem o formato seguinte:

-32767 (8000 Hex) [RPM] -> +32767 [RPM] (7FFF Hex) [RPM]
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4.5 Perfil de Controle do Drive
4.5.1 Control Word sob as Instancias 100/150, 101/151 e 102/152

Para selecionar o protocolo na control word do FC, o par. par. 8-10 Perfil
130BA134.10
da Control Word deve ser programado para o protocolo do FC [0]. A con- Master » Slave

trol word ¢é utilizada para enviar comandos de um mestre (PLC ou PC) W [ Speed ref. RPM |

para um escravo (conversor de frequéncia). \I
Bit no.: (1514 131211 10987654321

As control words nas Instdncias 100/101/102 sdo definidas como mos-

trado a direita:

Bit Valor do bit = 0 Valor do bit = 1

00 Valor de referéncia Selegdo externa Isb

01 Valor de referéncia Selecdo externa msb

02 Freio CC Rampa

03 Parada por inércia Sem parada por inércia

04 Parada rapida Rampa

05 Manter a frequéncia de sai- | Utilizar a rampa de velocida-
da. de

06 Parada de rampa Partida

07 Sem fungdo Reset

08 Sem fungdo Jog

09 Rampa 1 Rampa 2

10 Dados invalidos Dados validos

11 Sem fungdo Relé 01 ativo

12 Sem fungdo Relé 04 ativo

13 Setup do parametro Selegdo do Isb

14 Setup do parametro Selegdo do msb

15 Sem fungao Reversao

Explicacao dos Bits de Controle:

Bits 00/01
Os bits 00 e 01 sdo utilizados para fazer a selecdo entre os quatro valores de referéncia, que sdo pré-programados no par. par. 3-10 Referéncia Prede-
finida, de acordo com a tabela a direita:

Valor de ref. |Parametro Bit 01 Bit 00
programado

1 3-10 [0] 0 0

2 3-10[1] 0 1

3 3-10 [2] 1 0

4 3-10 [3] 1 1

NOTA!
No par. par. 8-56 Selecdo da Referéncia Pré-definida é feita uma selegdo para definir como os Bits 00/01 se interrelacionam com a
fungdo correspondente nas entradas digitais.

Bit 02, Freio CC:

Bit 02 = "0" leva a o freio CC e a uma parada. A corrente e a duragdo da frenagem sdo programadas nos par. par. 2-01 Corrente de Freio CCe
par. 2-02 Tempo de Frenagem CC.

Bit 02 = 1 conduz a rampa.

Bit 03, Parada por inércia:

Bit 03 = 0 habilita o conversor de frequéncia a “liberar” o motor imediatamente (os transistores de saida sdo “desligados”), de modo que o motor gira
livremente até parar.
Bit 03 = 1 ativa o conversor de frequéncia a dar partida no motor, se as outras condiges de partida foram satisfeitas.
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NOTA!
No par. par. 8-50 Sele¢do de Parada por Inércia é feita uma selegdo para definir como o Bit 03 comunica-se com a fungdo correspon-
dente em uma entrada digital.

Bit 04, Parada rapida:
Bit 04 = 0 provoca uma parada, na qual a velocidade do motor é desacelerada até parar, através do par. par. 3-81 7empo de Rampa da Parada
Rapida.

Bit 05, Reter a frequéncia de saida:

Bit 05 = 0 congela a frequéncia (em Hz) de saida atual. A frequéncia de saida congelada pode, entdo, ser alterada somente por meio das entradas digitais
(par. par. 5-10 7erminal 18 Entrada Digital ao par. 5-15 Terminal 33 Entrada Digital) programadas para Acelerar e Desacelerar.

NOTA!

Se Manter saida estiver ativo, o conversor de frequéncia somente podera ser parado por meio de:
. Bit 03 Parada por inércia
. Bit 02 Frenagem CC

. Entrada digital (par. par. 5-10 7erminal 18 Entrada Digital ao par. 5-15 Terminal 33 Entrada Digital) programada para Fre-
nagem CC, Parada por inércia ou Reset e parada por inércia.

Bit 06, Parada/partida de rampa:

O bit 06 = 0 provoca uma parada, na qual a velocidade do motor é desacelerada até parar, por meio do parametro desaceleragdo selecionado.
Bit 06 = 1 permite que o conversor de frequéncia dé partida no motor, se as demais condigdes de partida foram satisfeitas.

NOTA!
No par. 8-53 Selecdo da Partida é feita uma selegdo para definir como o Bit 06 Parada/Inicio da aceleragéo se interrelaciona com a
fungdo correspondente em uma entrada digital.

Bit 07, Reset:
Bit 07 = 0 ndo provoca um reset.
Bit 07 = 1 causa o reset de um desarme. O reset € ativado na borda de ataque do sinal, ou seja, na transicdo do 0 ldgico para o 1 ldgico.

Bit 08, Jog:
Bit 08 = 1 faz com que a frequéncia de saida seja determinada pelo par. par. 3-19 Velocidade de Jog [RPM].

Bit 09, Selecdo de rampa 1/2:

Bit 09 = "0" significa que a rampa 1 estd ativa (par. par. 3-40 7jpo de Rampa 1 a par. 3-47 Rel. Rampa 1 Rampa-S Inicio Desac.).
Bit 09 = "1" significa que a rampa 2 (par. par. 3-50 7jpo de Rampa 2 a par. 3-57 Rel. Rampa 2 Rampa-S Inicio Desac.) esté ativa.
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Bit 10, Dados invalidos/Dados validos:

E usado para informar ao conversor de frequéncia se a palavra de con-

trole deve ser utilizada ou ignorada. Bit 10 = 0 faz com que a control word
seja ignorada, Bit 10 = 1 faz com que a control word seja utilizada. Esta
funcgdo é relevante porque a control word esté sempre contida no tele-
grama, independentemente do tipo de telegrama usado, ou seja, é
possivel desativar a control word caso se queira utiliza-la juntamente com
parametros de atualizagdo ou de leitura.

Bit 11, Relé 01:

Bit 11 = "0" Relé ndo ativado.

Bit 11 = "1" Relé 01 ativado, uma vez que bit 11 da palavra de controle
foi escolhido no par. par. 5-40 Fungdo do Relé.

Bit 12, Relé 04:

Bit 12 = "0" Relé 04 ndo foi ativado.

Bit 12 = "1" Relé 04 foi ativado, desde que o bit 12 da Control Word foi
escolhida no par. par. 5-40 Fungdo do Relé.

Bit 13/14, Selecdo de setup:

Os bits 13 e 14 sdo utilizados para selecionar entre os quatro setups de

menu, conforme a tabela a direita:

4 Como controlar o Conversor de Fre-
quéncia

Setup

Bit 14

Bit 13

ADlwW | (N[
L K= E=]

= | O |~ | o

A funcdo so é possivel quando Setup Miltiplo estiver selecionado no par. par. 0-10 Setup Ativo.

NOTA!

nas entradas digitais.

No par. par. 8-55 Selegdo do Set-up é feita uma selegdo para definir como os Bits 13/14 se interrelacionam com a fungdo correspondente

Bit 15 Reversao:
Bit 15 = 0 ndo causa reversao.
Bit 15 = 1 causa reversao.

4.5.2 Status Word sob as Instancia 100/150, 101/151 e 102/152

As status words nas Instancias 150/151/152 sdo definidas como mostra-
150BA150.10
do a direita: Slave » Master
STW | Actual RPM
Bit no.: [15 14 131211 109 sm
Bit Bit=0 Bit=1
00 Controle ndo preparado Ctrl pronto
01 Drive ndo pronto Drive pront
02 Parada por inércia Ativado
03 Sem erro Desarme
04 Sem erro Erro (sem desarme)
05 Reservado -
06 Sem erro Blogueio por desarme
07 Sem adverténcia Adverténcia
08 Referéncia de velocidade Velocidade = referéncia
09 Operagdo local Controle do bus
10 Fora do limite de frequéncia| Limite de frequéncia ok
11 Sem operagao Em funcionamento
12 Drive ok Parado, partida automatica
13 Tensdo ok Tensdo excedida
14 Torque ok Torque excedido
15 Temporizador ok Temporizador expirado
MG.35.H1.28
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Explicacdo dos Bits de Status:

Bit 00, Controle ndo pronto/pronto:

Bit 00 = 0 significa que o conversor de frequéncia desarmou.
Bit 00 = 1 significa que os controles do conversor de frequéncia estdo prontos, mas que o componente de poténcia ndo esta necessariamente recebendo
qualquer alimentagdo de energia (no caso de fornecimento externo de 24 V para os controles).

Bit 01, Drive pronto:
Bit 01 = 1. O conversor de frequéncia esta pronto para funcionar.

Bit 02, Parada por inércia:

Bit 02 = 0. O conversor de frequéncia liberou o motor.

Bit 02 = 1. O conversor de frequéncia pode dar partida no motor quando for dado um comando de partida.

Bit 03, Sem erro/desarme:
Bit 03 = 0 significa que o conversor de frequéncia ndo esta em modo de falha.
Bit 03 = 1 significa que o conversor de frequéncia esta desarmado, e que é necessario um sinal de reset para que o seu funcionamento seja restabelecido.

Bit 04, Sem erro/com erro (sem desarme):

Bit 04 = 0 significa que o conversor de frequéncia ndo esta em modo de falha.
Bit 04 = 1 significa que ha um erro do conversor de frequéncia, mas sem desarme.

Bit 05, Sem uso:
O bit 05 ndo ¢ usado na status word.

Bit 06, Sem erro/ blogueio por desarme:

Bit 06 = 0 significa que o conversor de frequéncia ndo esta em modo de falha.
Bit 06 = 1 significa que o conversor de frequéncia esta desarmado, e ndo bloqueado.

Bit 07, Sem adverténcia/com adverténcia:

Bit 07 = 0 significa que ndo ha adverténcias.
Bit 07 = 1 significa que ocorreu uma adverténcia.

Bit 08, Referéncia de velocidade/velocidade = referéncia:

Bit 08 = 0 significa que o motor esta funcionando, mas que a velocidade atual é diferente da referéncia de velocidade predefinida. Este pode ser o caso,
por exemplo, enquanto a velocidade esta sendo acelerada/desacelerada, durante a partida/parada.
Bit 08 = 1 significa que a velocidade atual do motor casa com a referéncia de velocidade predefinida.

Bit 09, Operacdo local/controle de bus:

Bit 09 = 0 significa que [STOP/RESET] estd ativado, na unidade de controle, ou que o Controle local no par. par. 3-13 7jpo de Referéncia esté selecionado.
N&o é possivel controlar o conversor de frequéncia via comunicagdo serial.
Bit 09 = 1 significa que é possivel controlar o conversor de frequéncia por meio do fieldbus/ comunicagdo serial.

Bit 10, Fora do limite de frequéncia:

Bit 10 = 0, se a frequéncia de saida alcangou o valor no par. par. 4-52 Adverténcia de Velocidade Baixa ou par. 4-53 Adverténcia de Velocidade Alta.
Bit 10 = "1" significa que a frequéncia de saida estad dentro dos limites definidos.

Bit 11, Fora de funcionamento/em funcionamento:

Bit 11 = 0 significa que o motor ndo estd em funcionamento.
Bit 11 = 1 significa que o conversor de frequéncia tem um sinal de partida ou que a frequéncia de saida é maior que 0 Hz.

Bit 12, Drive OK/parado, partida automatica:

Bit 12 = 0 significa que ndo ha superaquecimento no inversor.
Bit 12 = 1 significa que o inversor parou devido ao superaquecimento, mas que a unidade ndo desarmou e retomara a operagdo, assim que o supera-
quecimento cessar.
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Bit 13, Tensdo OK/limite excedido:
Bit 13 = 0 significa que ndo ha adverténcias de tensdo.

Bit 13 = 1 significa que a tensdo CC, no circuito intermediario do conversor de frequéncia, esta muito baixa ou muito alta.

Bit 14, Torque OK/limite excedido:
Bit 14 = 0 significa que a corrente do motor & inferior a do limite de torque selecionado no par. par. 4-16 Limite de Torque do Modo Motor ou

par. 4-17 Limite de Torque do Modo Gerador.
Bit 14 = 1 significa que os limites de torque nos par. par. 4-16 Limite de Torque do Modo Motor e par. 4-17 Limite de Torque do Modo Gerador foram
excedido.

Bit 15, Temporizador OK/limite excedido:

Bit 15 = 0 significa que temporizadores para a protegdo térmica do motor e a protecdo térmica do Drive, respectivamente, ndo ultrapassaram 100%.

Bit 15 = 1 significa que um dos temporizadores excedeu 100%.

4.5.3 Valor da Referéncia de Bus sob as instancias 100/150 e 101/151

O valor de referéncia de frequéncia é transmitido ao conversor de fre-

quéncia no formato de uma word de 16 bits. O valor é transmitido como

um nUmero inteiro (-32767 a 32767). Valores negativos sdo formatados
Mestre - escravo Bit 16

CcTwW Ref. de velocidade RPM

como complementos de 2.

A referéncia de bus tem o seguinte formato:
100% = 4000 Hex
par. 3-00 Intervalo de Referéncia = "0" ["refwy -> refuax"] 0 -> 16384 (4000 Hex) ~ 0 -> 100%

par. 3-00 Intervalo de Referéncia = "1" [- refwax -> + refuax] -16384 (C000 Hex) -> +16384 (4000 Hex) ~ -100% -> +100%

4.5.4 Frequéncia de Saida Real sob as Instancias 100/150 e 101/151

O valor da frequéncia de saida real do conversor de frequéncia é trans-

mitido no formato de uma word de 16 bits. O valor é transmitido como

um nUmero inteiro (-32767 a 32767). Nimeros negativos sdo formados
Escravo - Mestre Bit 16

STW Ref. real RPM

por intermédio de um complemento de 2.

A frequéncia de saida real tem o seguinte formato:

-32767 ->+32767.
-16384 (C000 Hex) corresponde a to -100%, e 16384 (4000 Hex) corresponde a 100%.
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5 Como Acessar os Parametros

5.1 Mensagens Explicitas

A DeviceNet baseia-se no protocolo CAN. Isto significa que toda mensagem contém um campo identificador CAN bit 11 para definir o ID de conexao.
Estes identificadores CAN também sdo utilizados para determinar a prioridade de acesso.

O MAC ID é armazenado no cabegalho da mensagem, que é dividida em quatro grupos de mensagens diferentes.

10 9 | 8|1 7] 6 | 5] 4] 3 | 2 | 1| 0 |Bitsdoidentificador

0 ID do Grupo 1 | MAC ID da Fonte Grupo de Mensagem 1

1 0 MAC ID | ID do Grupo 2 Grupo de Mensagem 2

1 1 ID do Grupo 3 MAC ID da Fonte Grupo de Mensagem 3

1 1 1 [ 1 [ 1 ID do Grupo 4 Grupo de Mensagem 4

1 1 11 [ 1 1 [ 1 ] X [ X [ X [ X [Identificadores CAN Invélidos

Os parametros do “aDVanced AC Drive” podem ser acessados pela Mensagem Explicita do servigo da DeviceNet Padrdo. Duas classes de mensagens
explicitas sdo suportadas: Grupo de mensagem 2: Mensagens explicitas ocorrem através das conexdes mestre/escravo predefinidas. Grupo de mensagem
3: Mensagens explicitas ocorrem através de conexdes priorizadas inferiores estabelecidas dinamicamente.

5.2 Classes de Objetos

Os seguintes objetos da DeviceNet Padrdo podem ser acessados:

ID de Classe 01h Objeto da Identidade ID de Classe 10h Objeto do Grupo de Parametros

ID de Classe 03h Objeto da DeviceNet ID de Classe 28h Objeto dos Dados do Motor

ID de Classe 04h Objeto da Montagem ID de Classe 29h Objeto Supervisor de Controle

ID de Classe 05h Objeto de Conexao ID de Classe 2Ah Objeto de Drive CA/CC

ID de Classe OFh Objeto de Parametro ID de Classe 2Bh Reconhecer Objeto do Manipulador

Os seguintes Objetos Especificos de Fornecedor da DeviceNet também estdo disponiveis:
ID de Classe 100d a 119d das Classes do Drive.

As Classes de objeto acima estdo descritas nas seguintes segbes: Classes de Objetos da DeviceNet e Classes de Objeto do Drive.
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5.3 Classes de Objetos da DeviceNet

5.3.1 ID de Classe 01h Objeto de Identidade

Instrugdes Operacionais da DeviceNet

3G3DV

Este é um Objeto da DeviceNet para identificagdo do dispositivo (conversor de frequéncia). O Intervalo de Pulsagdo pode ser programado neste Objeto.

Os atributos suportados para esta classe estdo listadas abaixo:

5.3.2 ID de Classe 0x01

Atributo Acesso Nome Tipo de dados | Min/Max Unidades Padrdao Descrigdo
1 Obter Fornecedor USINT 97 Codigo do Fornecedor
2 Obter Tipo de Dispositi- | FDBK 2 Motor CA/CC
Vo
3 Obter Cédigo do Produ- | FDBK 100 Consulte a Secdo do Arqui-
to vo EDS
4 Obter Revisdo FDBK Versdo do software do
“aDVanced AC Drive”
Obter Status FDBK
Obter Numero de Série |UDINT Do conversor de frequéncia
Obter Nome do Produto | String “aDVanced AC Drive”
10 Obter/Progra- |Intervalo de Pul- |USINT 0-255 s 0 Off (Desligado)
mar sagdo
5.3.3 ID de Classe 03h Objeto da DeviceNet
Este é um Objeto da DeviceNet padrdo para configuragdo e status da conexdo da DeviceNet.
Os atributos suportados para esta classe estdo listadas abaixo:
5.3.4 ID de Classe 0x03
Atributo Acesso Nome Tipo de dados | Min/Max Unidades Padrao Descrigdo
1 Obter/Progra- |MAC ID USINT 0-63 63 Enderego do n6
mar
2 Obter/Progra- |Baud Rate USINT 0-2 0 0=125
mar 1=250
2=500
Obter BOC Contador de Bus-Off
Obter Alocar Informa- Requerido somente se o
¢do Mestre/Escravo predefinido
estiver implementado
6 Obter Chave do MAC ID | BOOL 0-1 0 A chave de enderego do né
alterada foi alterada desde a ultima
energizagdo/reset
7 Obter Baud rate cha-  |BOOL 0-1 0 A chave da baud rate mu-
veada desde a Ul dou desde a Ultima energi-
tima energizagao zagdo
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5.3.5 ID de Classe 04h Objeto de Montagem

Este é um Objeto padrdo da DeviceNet para a transferéncia das Instancias de E/S (Dados de Processo) descritos na secdo “Como controlar o Conversor

5 Como Acessar os Parametros

de Frequéncia”. Usando isto é possivel enviar ou ler qualquer das instancias definidas, pela sondagem ou pela mensagem explicita.

Os atributos suportados para esta classe estdo listadas abaixo:

5.3.6 ID de Classe 0x04

Atributo Acesso ‘ Nome ‘ Tipo de dados ‘ Min/Max ‘ Unidades ‘ Padrao ‘ Descrigdo
3 Programar ‘ Dados ‘ ARRAY (Matriz) ‘ ‘ ‘ ‘
Instancia Acesso Capacidade Descrigao Selegdo do Par. 10-10:
20 Programar 2 Words Perfil CA/CC da DeviceNet Instancia 20/70

21 Programar 2 Words Perfil CA/CC da DeviceNet Instancia 21/71

70 Obter 2 Words Perfil CA/CC da DeviceNet Instancia 20/70

71 Obter 2 Words Perfil CA/CC da DeviceNet Instancia 21/71

100 Programar 2 Words Especifico do Fornecedor, sem Words de PCD Instancia 100/150

101 Programar 4 Words Especifico do Fornecedor, 2 Words de PCD Instancia 101/151

150 Obter 2 Words Especifico do Fornecedor, sem Words de PCD Instancia 100/150

151 Obter 4 Words Especifico do Fornecedor, 2 Words de PCD Instancia 101/151

5.3.7 ID de Classe 05h Objeto de Conexao

Este é um Objeto da DeviceNet para alocar e gerenciar E/S e conexdes de mensagem explicita. Para esta classe, trés instancias sdo suportadas: Mensagens

Explicitas, E/S Sondada e conexdes de Mudanga de Estado.

Os atributos suportados para as instancias diferentes estdo listadas abaixo:
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5.3.8 Atributos da Instancia 1: Instancia de Mensagem Explicita

3G3DV

¢do da Produgdo

Atributo Acesso Nome Tipo de dados | Descrigdo
1 Obter Estado USINT Estado do objeto
2 Obter Tipo de Instancia | USINT Indica ou E/S ou Mensagem Explicita
3 Obter Disparador da USINT Define o comportamento da conexao
Classe de Trans-
porte
4 Obter ID da Conexdo |UINT Campo Identificador CAN quando a conexdo transmite
Produzida
5 Obter ID da Conexdo |UINT Valor do Campo do Identificador CAN que denota mensagem a ser recebida
Consumida
6 Obter Caracteristicas de | USINT Define o(s) grupo(s) de mensagem através das quais ocorrem a produgdo e
Comunicagdo Ini- consumo associados com esta conexao
cial
7 Obter Tamanho da Co- |UINT NUmero maximo de bytes transmitidos através desta conexao
nexdo Produzida
8 Obter Tamanho da Co- |UINT NUmero maximo de bytes recebidos através desta conexdo
nexdo Consumi-
da
9 Obter/Progra- |Taxa de Pacotes |UINT Define o valor utilizado no Temporizador de Disparo da Transmissdo/Tem-
mar Esperada porizador de Watchdog
12 Obter Agdo do timeout |USINT Define como manusear o timeout de Inatividade/Watchdog
de Watchdog
13 Obter Comprimento do |UINT Numero de Bytes no atributo do caminho da conexdo produzida
Caminho da Co-
nexdo Produzida
14 Obter Caminho da Co- |Matriz de USINT | Especifica o(s) Objeto(s) da aplicagdo cujos dados devem ser produzidos pe-
nexdo Produzida los Objetos de Conexao
15 Obter Comprimento do |UINT NUmero de bytes no atributo do caminho da conexdo consumida
Caminho da Co-
nexao Produzida
16 Obter Caminho da Co- |Matriz de USINT | Especifica o(s) Objeto(s) da Aplicagdo que deve receber os dados consumidos
nexdao Consumi- pelo Objeto da conexdo
da
17 Obter Tempo de Inibi- |UINT Define o tempo minimo entre a nova produgdo de dados. Este atributo é

requerido pela conexdo do Cliente da E/S.
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5.3.9 Atributos da Instancia 2: E/S Sondada

Atributo Acesso Nome Tipo de dados |Descricao
1 Obter Estado USINT Estado do objeto
2 Obter Tipo de Instancia | USINT Indica ou E/S ou Mensagem Explicita
3 Obter Disparador da USINT Define o comportamento da conexao
Classe de Trans-
porte
4 Obter ID da Conexdo |UINT Campo Identificador CAN quando a conexdo transmite
Produzida
5 Obter ID da Conexdo |UINT Valor do Campo do Identificador CAN que denota mensagem a ser recebida
Consumida
6 Obter Caracteristicas de | USINT Define o(s) grupo(s) de mensagem através das quais ocorrem a produgdo e
Comunicagdo Ini- consumo associados com esta conexdo
cial
7 Obter Tamanho da Co- |UINT Numero maximo de bytes transmitidos através desta conexdo
nexdo Produzida
8 Obter Tamanho da Co- | UINT Numero maximo de bytes recebidos através desta conexdo
nexdo Consumi-
da
9 Obter/Progra- |Taxa de Pacotes |UINT Define o valor utilizado no Temporizador de Disparo da Transmissdao/Tem-
mar Esperada porizador de Watchdog
12 Obter Agdo do timeout | USINT Define como manusear o timeout de Inatividade/Watchdog
de Watchdog
13 Obter Comprimento do | UINT Numero de Bytes no atributo do caminho da conexdo produzida
Caminho da Co-
nexdo Produzida
14 Obter Caminho da Co- |Matriz de USINT | Especifica o(s) Objeto(s) da aplicagdo cujos dados devem ser produzidos pe-
nexdo Produzida los Objetos de Conexao
15 Obter Comprimento do | UINT NUmero de bytes no atributo do caminho da conexdo consumida
Caminho da Co-
nexao Produzida
16 Obter Caminho da Co- |Matriz de USINT | Especifica o(s) Objeto(s) da Aplicagdo que deve receber os dados consumidos
nexao Consumi- pelo Objeto da conexdo
da
17 Obter Tempo de Inibi- |UINT Define o tempo minimo entre a nova produgdo de dados. Este atributo é
¢do da Produgdo requerido pela conexdo do Cliente da E/S.
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5.3.10 Instancia 4: Mudanca de Estado/Ciclo

3G3DV

¢do da Produgdo

Atributo Acesso Nome Tipo de dados | Descrigdo
1 Obter Estado USINT Estado do objeto
2 Obter Tipo de Instancia | USINT Indica ou E/S ou Mensagem Explicita
3 Obter Disparador da USINT Define o comportamento da conexao
Classe de Trans-
porte
4 Obter ID da Conexdo |UINT Campo Identificador CAN quando a conexdo transmite
Produzida
5 Obter ID da Conexdo |UINT Valor do Campo do Identificador CAN que denota mensagem a ser recebida
Consumida
6 Obter Caracteristicas de | USINT Define o(s) grupo(s) de mensagem através das quais ocorrem a produgdo e
Comunicagdo Ini- consumo associados com esta conexao
cial
7 Obter Tamanho da Co- |UINT NUmero maximo de bytes transmitidos através desta conexao
nexdo Produzida
8 Obter Tamanho da Co- |UINT NUmero maximo de bytes recebidos através desta conexdo
nexdo Consumi-
da
9 Obter/Progra- |Taxa de Pacotes |UINT Define o valor utilizado no Temporizador de Disparo da Transmissdo/Tem-
mar Esperada porizador de Watchdog
12 Obter Agdo do timeout |USINT Define como manusear o timeout de Inatividade/Watchdog
de Watchdog
13 Obter Comprimento do |UINT Numero de Bytes no atributo do caminho da conexdo produzida
Caminho da Co-
nexdo Produzida
14 Obter Caminho da Co- |Matriz de USINT | Especifica o(s) Objeto(s) da aplicagdo cujos dados devem ser produzidos pe-
nexdo Produzida los Objetos de Conexao
15 Obter Comprimento do |UINT NUmero de bytes no atributo do caminho da conexdo consumida
Caminho da Co-
nexao Produzida
16 Obter Caminho da Co- |Matriz de USINT | Especifica o(s) Objeto(s) da Aplicagdo que deve receber os dados consumidos
nexdao Consumi- pelo Objeto da conexdo
da
17 Obter Tempo de Inibi- |UINT Define o tempo minimo entre a nova produgdo de dados. Este atributo é

requerido pela conexdo do Cliente da E/S.
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5.3.11 ID de Classe OF4 Objeto do Parametro

Este objeto é uma interface para os parametros do drive. Ele identifica pardmetros configuraveis e fornece as suas descrigoes, inclusive valores min. e

max. e um texto descritivo.

Os atributos suportados estdo listados abaixo.

5 Como Acessar os Parametros

Atributo Acesso Parcial/ Nome Tipo de dados | Descrigdo
Completo
1 Programar/Ob- | Parcial Valor do parametro | Tipo de dados! | Valor real de parametro
ter

2 Obter Parcial Tamanho do caminho | USINT Tamanho do caminho de conexao
de conexdo

3 Obter Parcial Caminho de conexdo | ARRAY (Matriz) | Caminho da DeviceNet para a origem do pardmetro
Tipo/porta do seg- BYTE
mento
Enderego do Seg- Caminho
mento

4 Obter Parcial Descritor WORD Descricdo do parametro

5 Obter Parcial Tipo de dados EPATH Cédigo do tipo de dados

6 Obter Parcial Tamanho dos dados | USINT Numero de bytes no valor do pardmetro

7 Obter Completo String do nome do | SHORT String de texto legivel representando o nome do parame-
parametro STRING tro

8 Obter Completo String de unidade de | SHORT String de texto legivel representando o nome do parame-
medida STRING tro

9 Obter/Progra- | Completo String da ajuda SHORT String de texto legivel representando o nome do parame-

mar STRING tro

10 Obter Completo | Valor min Tipo de dados! | Valor min vélido

11 Obter Completo | Valor max Tipo de dados! | Valor max. valido

12 Obter Completo | Valor-padrdo Tipo de dados! | Valor padréo dos parémetros

13 Obter Completo Multiplicador de esca- | UINT Multiplicador para fator de escalonamento
lonamento

14 Obter Completo Divisor de escalona- |UINT Divisor para fator de escalonamento
mento

15 Obter Completo Base de escalona- UINT Base para a formula de escalonamento
mento

16 Obter Completo Ajuste do escalona- |INT Ajuste para a férmula de escalonamento
mento

17 Obter Completo | Conexao do multipli- | UINT Instancia do parametro da fonte do multiplicador
cador

18 Obter Completo Conexao do divisor | UINT Insténcia do parametro da fonte do divisor

19 Obter Completo Conexdo da base UINT Instancia do parametro da fonte da base

20 Obter Completo Conexdo do ajuste | UINT Insténcia do parametro da fonte do ajuste

21 Obter Completo Precisao decimal USINT Especifica o formato do valor do parametro

1= Mesmo tipo de dados que o pardmetro

5.3.12 ID de classe 10h Objeto do Grupo de Parametros

Este Objeto define 14 grupos de parametros para todos os parametros do “aDVanced AC Drive”. Ha uma Instancia de classe para cada grupo do para-

metros. Uma leitura de uma instancia contera o nome do grupo do parémetro atual.

Grupo Instancia Nome (max. 16 caracteres)
0 1 (0} P E R A T I o N D I S P L
1 2 L o A D M o T (0] R
2 3 B R A K E S
3 4 R E F E R E N C E A M P
4 5 L I M I T S A N I N G
5 6 D I G I T A L I N (0] u T
6 7 A N A L (e} G I N (e} U T
7 8 C (6] N T R (6] L L E R S
8 9 C (6} M M A N D (6} P T I o N
9 10 C A N F I E L D U
10 11 S P E C I A L F N T I (0} N

MG.35.H1.28

37



Instrugdes Operacionais da DeviceNet
5 Como Acessar os Parametros 3G3DV

5.3.13 ID de Classe 28 Objeto dos Dados do Motor

Neste objeto, os dados atuais do motor podem ser configurados e lidos. As instancias, atributos e servigos suportados por esta classe estdo listados
abaixo.

5.3.14 ID de Classe 0/28 Objeto dos Dados do Motor

Atributo | Acesso Nome Tipo de Valores ge- |Unidades |Padrdo Descrigdo Referéncia
dados néricos ma- do parametro
ximos

3 Obter/pro- | Tipo do USINT 7 7 7 = Motor de Indugdo Gaiola de Esquilo par. 1-10 Construgdo
gramar motor do Motor

6 Obter/pro- |Corrente FDBK 0 até 100,00 |100mA Depende do drive Classificagdo da Corrente do Estator (da par. 1-24 Corrente do
gramar nominal plaqueta de identificagdo do motor) Motor

7 Obter/pro- | Tensdo No- | FDBK 200-500 volt Depende do drive Classificagdo da Tensdo Base (da plaqueta | par. 1-22 Tensdo do
gramar minal de identificagdo do motor). Motor

8 Obter/pro- | Poténcia UDINT 0-18500 Watt Depende do drive Classificagdo da poténcia na frequéncia no- | par. 1-20 Poténcia do
gramar nominal minal (da plaqueta de identificagéo do mo- Motor [kW]

tor)

9 Obter/pro- | Frequéncia | FDBK 1-1000 Hz Depende do drive Classificagdo da frequéncia elétr. (da pla- | par. 1-23 Fregiiéncia
gramar nominal queta de identificacdo do motor) do Motor

12* Obter/pro- |Contagem |UINT Depende do drive NUmero de polos do motor par. 1-39 Pdlos do Mo-
gramar de polos tor

15 Obter/pro- |Velocidade |FDBK 100-60000 RPM Depende do drive Velocidade nominal do motor (da plaqueta | par. 1-25 Velocidade
gramar base de identificagdo do motor) nominal do motor

5.3.15 ID de Classe 29h Objeto Supervisor de Controle

O Objeto Supervisor de Controle pode ser usado para o controle de processo e monitoramento do conversor de frequéncia, como uma alternativa para
Instancias de E/S definidas na segdo “Como controlar o Conversor de Frequéncia”.

Os atributos suportados para esta classe estdo listados abaixo:

5.3.16 ID de Classe 0x29

Atributo Acesso Nome Tipo de dados Min/ Padrao Descrigdo
Max
3 Obter/Programar | Funcionar 1 Bool 0-1 Funcionar no Sentido Direto, ver nota abaixo
4 Obter/Programar | Funcionar 2 Bool 0-1 Funcionar sentido reverso, ver nota abaixo
5 Obter/Programar | NetCtrl Bool 0-1 1 0 = Control Local
1 = Controle a partir da Rede
6 Obter Estado USINT 0-7 0 = Especifico do fornecedor
1 = Partida
2 = Né&o preparado
3 = Pronto
4 = Ativado
5 = Parando
6 = Parada por falha
7 = Falha
7 Obter Em funcionamento | Bool 0-1 0 0 = Outro estado
1 1 = (Ativar e Funcionar 1)

ou (Parando e Funcionando 1)

ou (Parada por Falha e Funcionando 1)
8 Obter Em funcionamento | Bool 0-1 0 0 = Outro estado

1 = (Ativar e Funcionar 2)

ou (Parando e Funcionando 2)

ou (Parada por Falha e Funcionando 2)

9 Obter Pronto Bool 0-1 0 = Outro estado
1 = Pronto ou Ativado ou Parando
10 Obter Alarme Bool 0-1 0 0 = Nenhuma Falha Presente
1 = Falha Ocorrida (pulsada)
12 Obter/Programar | Rst de Falha Bool 0-1 0 = Nenhuma agdo
1 ->1 = Resetar Falha
13 Obter Cddigo do Defeito | UINT
15 Obter Ctrl a Partir da Re- | Bool 0-1 1 0 = Controle € local
de 1 = Controle é a Partir da Rede
16 Obter/Programar | Modo Falha de DN | UINT 0-2 1 Agdo na perda da DeviceNet

0 = Falha + Parada
1 = Ignorar (Opcional de Adverténcia)
2 = Especifico do Fornecedor
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NOTA!
O perfil do drive do ODVA selecionado par. 1-10 Construgéo do Motor esta disponivel somente quando as instancias 20/70 ou 21/71
forem selecionadas.

O diagrama de Estado — Transigdo abaixo mostra como o conversor de frequéncia respondera aos atributos de varios comandos associados com o ID de
Classe 0x29.

[ Non-existent )4— Switch on
Switch on Main Power off
v ~ Fault detected -~
Reset Ap( Startup J T Faulted )4-
L
Initialization Fault reset A A
complete \ 4 Fault stop
[ Not Ready Wd— Fault detected complete
J Y
A
Main Power on Main Power off ( Fault stop )—V
h 4 ~ Stop Y
[ Read JE Complete
Run | ( Stopping 74— Fault detectedk
y - g
A ~,_Stop A
[ Enable I
J
130BA127.10

5.3.17 ID de Classe 2Ah Objeto de Drive CA/CC

Utilize este objeto para programar e ler um conjunto de informagGes de controle e status do drive do “aDVanced AC Drive”. Os atributos suportados para
esta classe estdo listadas abaixo:

5.3.18 ID de Classe 0x2A

Atributo Acesso Nome Tipo Min/ Padrdo Descrigao
de dados Max
3 Obter Na Referéncia Bool 0-1 0 = Drive ndo na referéncia
1 = Drive na referéncia
4 Obter/Programar | Ref da Rede Bool 0-1 1 0 = Programe a referéncia na ndo-referéncia da De-
viceNet
1 = Programe a referéncia na referéncia da Device-
Net
6 Obter/Programar | Modo Drive USINT 0-1 1 0 = Modo especifico do fornecedor
1 = Velocidade de malha aberta (Frequéncia)
2 = Controle da velocidade de malha fechada
7 Obter Velocidade Real INT RPM/2Escala de Velocidade | Velocidade real do drive
(melhor aproximagdo)
8 Obter/Programar | Ref. Velocidade INT RPM/2Escala de Velocidade | Referéncia de velocidade
22 Obter/Programar | Escala de Velocida- | SINT -128-127 Fator de escalonamento da velocidade
de
29 Obter Ref. a partir da Re- | Bool 0-1 0 = Referéncia de velocidade local
de 1 = Referéncia de velocidade da DeviceNet

5.3.19 ID de Classe 2Bh (Objeto do Gerenciador de Reconhecimento)

Use este objeto para gerenciar reconhecimentos de recepcdo de mensagem, necessario para o suporte de Mudanca De Estado

Os atributos suportados para esta classe estdo listadas abaixo:
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5.3.20 ID de Classe 0x2B

Atributo Acesso Nome Tipo Min/ Padrdo Descrigao
de dados Max

1 Programar Temporizador de | UINT 0-65535 16 Tempo para aguarda o ACK antes de re-enviar

ACK
2 Obter/Programar | Temporizador de | USINT 0-255 1 NUmero de timeouts de ACK para aguardar antes de

Repetigdo produzir.

Evento de RetryLimit_Reache.

3 Obter/Programar | COS UINT ID da instancia de conexao

5.4 Classes de Objetos

Use as classes Drive para leitura e escrita de todos os valores de parametros do “aDVanced AC Drive”. Para cada grupo de parametros, ha uma Classe
de objeto correspondente definida. A tabela a seguir mostra as classes suportada, e as suas relagdes com os parametros do “aDVanced AC Drive”.

A instancia de classe e o Atributo atuam da seguinte maneira:

- 100 adicionado ao grupo de parametro = o valor da classe
- 100 adicionado ao nimero restante do parametro = o valor da instancia

- 100 adicionado ao indice da matriz do parametro = o valor do atributo

Classes da

Faixa do parametro Classe
Parametros 0-00 a 0-99 Classe 100
Parametros 1-00 a 1-99 Classe 101
Parametros 2-00 a 2-99 Classe 102
Parametros 3-00 a 3-99 Classe 103
Parametros 4-00 a 4-99 Classe 104
Parametros 5-00 a 5-99 Classe 105
Parametros 6-00 a 6-99 Classe 106
Parametros 7-00 a 7-99 Classe 107
Parametros 8-00 a 8-99 Classe 108
Parametros 10-00 a 10-99 Classe 110
Parédmetro 11-00 a 11-99 Classe 111
Parametro 13-00 a 13-99 Classe 113
Paréametro 14-00 a 14-99 Classe 114
Parametro 15-00 a 15-99 Classe 115
Parédmetro 16-00 a 16-99 Classe 116

5.4.1 Exemplo

Exemplos: (parametros ficticios)(Todos os valores sdo decimais)
- par. 0-01 Idioma [indice 0] = Classe 100; Instancial01; Atributo 100

- par. 1-00 Modo Configuragéo [indice 0] = Classe 101; Instancial00; Atributo 100

- Parametro 2-59Par. C-59 [indice 0] = Classe 102; Instancial59; Atributo 100

- Parametro 5-34 [indice 3] = Classe 105; Instancia134; Atributo 103

- par. 6-54 Terminal 42 Predef. Timeout Saida [indice 9] = Classe 106; Instancial54; Atributo 109
- par. 10-01 Selegdo de Baud Rate [indice 0] = Classe 110; Instancial01; Atributo 100
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8-01 Tipo de Controle

Option:

[or*
[1]
[2]

8-02 Origem da Control Word

Digital e Control Wrd

Somente Digital

SomenteControlWord

6 Parametros

Funcao:

A configuragdo neste parametro prevalece sobre as dos par. 8-50 Selecdo de Parada por Inércia a
par. 8-56 Selecdo da Referéncia Pré-definida.

Controle utilizando a entrada digital e a control word.
Controle utilizando somente as entradas digitais.

Controle utilizando somente a control word.

Selecione a origem da control word: uma das duas interfaces seriais ou um dos quatro opcionais instalados. Durante a energizagdo inicial, o conversor

de freqiiéncia programa automaticamente este parametro com Opcional A [3], caso ele detecte um opcional de fieldbus valido instalado no slot A. Se

o opcional for removido, o conversor de frequiéncia detecta uma alteragdo na configuragdo, reprograma par. 8-02 Origem da Control Wordcom a

configuragdo padrdo do FCRS485, e o conversor de freqliéncia desarma, em seguida. Se um opcional for instalado apds a energizagdo inicial, a

configuragdo do par. 8-02 Origem da Control Wordndo ira alterar, porém, o conversor de freqliéncia desarmara e exibira: Alarme 67 Opcional Alterado.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

Option:
[0]

(1]

[2]

[31*

[4]

[5]

[6]

[30]

Nenhum
Porta RS485
Porta USB
Opcional A
Opcional B
Opcional CO
Opcional C1

Can externo

Funcao:

8-03 Tempo de Timeout da Control Word

Range:
1.0 s*

[0.1 - 18000.0 s]

Funcao:

Insira o tempo maximo esperado entre a recepgao de dois telegramas consecutivos. Se este tempo
for excedido, € indicativo de que a comunicagdo serial foi interrompida. A fungdo selecionada no
par. 8-04 Fungdo Timeout da Control Word serd, entdo, executada. O contador de timeout é dis-
parado por uma control word valida.

8-04 Funcado Timeout da Control Word

Selecione a fungdo do timeout. A fungdo de timeout é ativada quando a atualizagdo da control word e da referéncia falhar, durante o intervalo de

tempo especificado no par. 8-03 7empo de Timeout da Control Word.

Option:
[o] *

(1]
[2]
[3]
[4]
[5]

[7]

Off (Desligado)

Congelar saida
Parada

Jogging

Velocidade maxima

Parada e desarme

Selecionar setup 1

Funcdo:

Restabelece o controle, através do barramento serial (Fieldbus ou padrdo), utilizando a control word
que for mais recente.

Congela a freqiiéncia de saida até que a comunicacdo se restabelega.

Para com o reinicio automatico quando a comunicagdo for restabelecida.

Faz o motor funcionar na freqiiéncia de JOG, até que a comunicagdo seja restabelecida.
Faz o motor funcionar na freqiiéncia maxima, até que a comunicagao seja restabelecida.

Para o motor, em seguida, reinicializa o conversor de freqiiéncia para nova partida: através do
fieldbus, pelo botdo reset no Operador Digital, ou por uma entrada digital.

Altera o setup, no restabelecimento da comunicagdo, ap6s um timeout de control word. Se a co-
municagdo for restabelecida, cancelando o timeout, o par. 8-05 Fungdo Final do Timeout define se
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deve restabelecer o setup, ativo antes do timeout, ou manter o setup estabelecido pela fungdo

timeout.
[8] Selecionar setup 2 Consulte [7] Selecionar setup 1
[9] Selecionar setup 3 Consulte [7] Selecionar setup 1
[10] Selecionar setup 4 Consulte [7] Selecionar setup 1

NOTA!

A seguinte configuragdo é necessaria para efetuar a mudanga do setup, apds um timeout:

Programe o par. 0-10 Setup Ativo para [9] Setup Muiltiplo, e selecione a conexdo relevante definida no par. 0-12 Este Set-up € de-
pendente de.

8-05 Funcao Final do Timeout
Option: Funcao:
Selecione a agdo apds receber uma control word valida, depois de um timeout. Este parametro esta

ativo somente quando o par. 8-04 Fungdo Timeout de Controle estiver programado para [Setup
1-4].

[0] Reter set-up Retém o setup selecionado no par. 8-04 Fungdo Timeout de Controle e exibe uma adverténcia, até
que o par. 8-06 Reset do Timeout de Controle alterne. Em seguida, o conversor de freqiiéncia
restabelece o seu setup original.

[1]* Retomar set-up Restabelece o setup que estava ativo antes do timeout.

8-06 Reset do Timeout da Control Word

Este parametro esta ativo somente quando Reter setup [0] foi selecionado no par. 8-05 Fungéo Final do Timeout.

Option: Funcao:
[o] * N&o reinicializar Mantém o setup especificado no par. 8-04 Fungéo Timeout da Control Word, imediatamente apds
um timeout de control word.

[1] Reinicializar Retorna o conversor de freqliéncia ao setup original, imediatamente apds um timeout da control
word. O conversor de freqliéncia executa o reset e, em seguida, reverte imediatamente para a
configuragdo Ndo reinicializar [0].

8-07 Trigger de Diagndstico

Este parametro ndo tem nenhuma fungdo para o DeviceNet.

Option: Funcao:

[0] * Inativo

[1] Disparar em alarmes

[2] Disp alarm/advertnc Este parametro ndo tem nenhuma fungdo para o DeviceNet.

8-10 Perfil da Control Word

As Instancias 20/70 e 21/71 sdo selecionaveis no par. par. 10-10 Sele¢do do Tipo de Dados de Processo.

Option: Funcao:

[o] * Perfil do FC As Instancias 100/150 e 101/151 sdo selecionaveis no par. par. 10-10 Selegdo do Tipo de Dados de
Processo.

[1] Perfil do PROFIdrive

[5] ODVA

[71 CANopen DSP 402

[8]
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8-50 Selegdo de Parada por Inércia

Option: Funcao:
Selecione o controle da fungdo de parada por inércia, por meio dos terminais (entrada digital) e/ou
pelo barramento.

[0] Entrada digital Ativa o comando de Partida através de uma entrada digital.

[1] Bus Ativa o comando Partida, se este for transmitido através da porta de comunicagdo serial ou do
opcional de fieldbus.

[2] Ldgica E Ativa o comando Partida, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, E adicionalmente através
de uma das entradas digitais.

[3] * Ldgica OU Ativa o comando de Partida, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, OU através de uma
das entradas digitais.

NOTA!
Este parametro esta ativo somente quando o par. 8-01 7ipo de Controle estiver programado para [0] Digital e control word.

8-51 Selegao de Parada Rapida

Selecione o controle da fungdo de Parada Rapida, por meio dos terminais (entrada digital) e/ou pelo bus.

Option: Funcao:
[0] Entrada digital
[1] Bus
[2] Légica E
[3] * Ldgica OU
NOTA!

Este parametro esta ativo somente quando o par. 8-01 7ipo de Controle estiver programado para [0] Digital e control word.

8-52 Selegao de Frenagem CC

Option: Funcao:

Selecione o controle do freio CC por meio dos terminais (entrada digital) e/ou pelo fieldbus.
[0] Entrada digital Ativa o comando de Partida através de uma entrada digital.

[1] Bus Ativa o comando Partida, se este for transmitido através da porta de comunicagdo serial ou do
opcional de fieldbus.

[2] Ldgica E Ativa o comando Partida, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, E adicionalmente através
de uma das entradas digitais.

[3] * Ldgica OU Ativa o comando de Partida, através do do fieldbus/porta de comunicagdo serial, OU através de uma
das entradas digitais.

NOTA!
Este parametro esta ativo somente quando o par. 8-01 7ipo de Controle estiver programado para [0] Digital e control word.
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8-53 Selecdo da Partida

Option: Funcao:
Selecione o controle da fungdo partida do conversor de fregliéncia, através dos terminais (entrada
digital) e/ou através do fieldbus.

[0] Entrada digital Ativa o comando de Partida através de uma entrada digital.

us iva o comando Partida, se este for transmitido através da po e comunicagdo serial ou do
[1] B Ati do Partid te for t itido através d rta d icaga ialou d
sopcional de fieldbus.

[2] Ldgica E Ativa o comando Partida, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, E adicionalmente através
de uma das entradas digitais.

[3] * Ldgica OU Ativa o comando de Partida, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, OU através de uma
das entradas digitais.

NOTA!
Este parametro esta ativo somente quando o par. 8-01 7ipo de Controle estiver programado para [0] Digital e control word.

8-54 Selecao da Reversao

Option: Funcao:
[0] Entrada digital Selecione o controle da fungdo da reversao do conversor de freqiiéncia, através dos terminais (en-

trada digital) e/ou através do fieldbus.

[1] Bus Ativa o comando Partida, se este for transmitido através da porta de comunicagéo serial ou do
opcional de fieldbus.

[2] Ldgica E Ativa o comando Reversdo, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, E adicionalmente por
meio de uma das entradas digitais.

[31* Ldgica OU Ativa o comando Reversdo, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, OU através de uma
das entradas digitais.

NOTA!
Este parametro esta ativo somente quando o par. 8-01 7ipo de Controle estiver programado para [0] Digital e control word.

8-55 Selegao do Set-up
Option: Funcao:

Selecione o controle da selegdo do setup do conversor de frequiéncia , através dos terminais (entrada
digital) e/ou pelo fieldbus.

[0] Entrada digital Ativa a selecdo do setup através de uma entrada digital.
[1] Bus Ativa a selegdo do setup através da porta de comunicagdo serial ou do opcional do fieldbus.
[2] Ldgica E Ativa a selegdo do setup, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, E adicionalmente através

de uma das entradas digitais.

[3]* Logica OU Ativa a selegdo do setup, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, OU através de uma das
entradas digitais.

NOTA!
Este parametro esta ativo somente quando o par. 8-01 7ipo de Controle estiver programado para [0] Digital e control word.
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8-56 Selecao da Referéncia Pré-definida
Option: Funcao:

Escolha o controle da selegdo da Referéncia Predefinida do conversor de fregliéncia, através dos

terminais (entrada digital) e/ou através do fieldbus.
[0] Entrada digital Ativa a selegdo da Referéncia Predefinida por meio de uma entrada digital.

[1] Bus Ativa a selegdo da Referéncia Predefinida, através da porta de comunicagdo serial ou do opcional
do opcional de fieldbus.

[2] Ldgica E Ativa a selegdo da Referéncia Predefinida, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, E adi-
cionalmente através de uma das entradas digitais.

[3] * Ldgica OU Ativa a escolha da Referéncia Predefinida, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, OU
através de uma das entradas digitais.

NOTA!
Este parametro esta ativo somente quando o par. 8-01 7ipo de Controle estiver programado para [0] Digital e control word.

8-90 Velocidade de Jog 1 via Bus

Range: Funcao:
100 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Inserir a velocidade de jog. Esta é uma velocidade de jog fixa ativada através da porta serial ou do
opcional do fieldbus.

8-91 Velocidade de Jog 2 via Bus

Range: Funcao:

200 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Inserir a velocidade de jog. Esta é uma velocidade de jog fixa ativada através da porta serial ou do
opcional do fieldbus.

10-00 Protocolo CAN

Option: Funcao:

[0] CANopen

[1]* DeviceNet Confira o protocolo da CAN ativa.
NOTA!

As opgOes dependem do opcional instalado.

10-01 Selecao de Baud Rate

Selecione a velocidade de transmissdo do fieldbus. A selegdo deve corresponder a velocidade de transmissdo do mestre e dos outros nds do fieldbus.

Option: Funcao:
[16] 10 Kbps

[17] 20 Kbps

[18] 50 Kbps

[19] 100 Kbps

[20] * 125 Kbps

[21] 250 Kbps

[22] 500 Kbps
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Range:
63. N/A*

[0 - 63. N/A]
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Funcdo:

Selegdo do enderego das estagbes. Cada estacdo, conectada a mesma rede DeviceNet, deve ter um
enderego sem ambigiidade.

10-05 Leitura do Contador de Erros d Transm

Range:
0 N/A*

[0 - 255 N/A]

Funcao:

Exibir o nimero de erros de transmissdo de CAN, desde a Ultima energizagdo.

10-06 Leitura do Contador de Erros d Recepg

Range:
0 N/A*

[0 - 255 N/A]

Funcao:

Exibir o nimero de erros de recepgdo do controle do CAN, desde a Ultima energizagdo.

10-07 Leitura do Contador de Bus off

Range:
0 N/A*

[0 - 255 N/A]

Funcdo:

Exibir o nimero de eventos de Bus Off (Bus Desligado) desde a Ultima energizagdo.

10-10 Selecao do Tipo de Dados de Processo

Option:

[or*
[1]
[2]
[3]

Funcdo:

Selecione a Instancia (telegrama) para a transmisséo de dados. As Instancias disponiveis dependem
da programacdo do par. 8-10 Perfil de Controle.

Quando o par. 8-10 Perfil de Controle for programado para [0] Perfil do FC, par. 10-10 Selegdo do
Tipo de Dados de Processo, as opgoes [0] e [1] do estardo disponiveis.

Quando o par. 8-10 Perfil de Controle for programado para [5] ODVA, as opgoes [2] e [3] do

par. 10-10 Selecéo do Tipo de Dados de Processo estardo disponiveis.

As instancias100/150 e 101/151 sdo especificas. As Instancias 20/70 e 21/71 sdo perfis especificos

de ODVA do Drive CA.

Para orientagdo detalhada sobre a selegdo de telegrama, consulte as Instrugdes de Operagdo do

DeviceNet.

Observe que uma alteragdo neste parametro sera executada imediatamente.

INSTANCIA 100/150
INSTANCIA 101/151
INSTANCIA 20/70
INSTANCIA 21/71

10-11 GravacaoConfig dos Dados de Processo

Selecione os dados de gravagdo do processo das Instancias de Montagem de E/S 101/151. Os elementos [2] e [3] desta matriz podem ser selecionados.

Os elementos [0] e [1] da matriz sdo fixos.

Option:

[o1*
[302]
[312]
[341]
[342]

[351]
[352]

[380]
[381]
[411]

46

Funcao:
Nenhum
Referéncia Minima
Valor de Catch Up/Slow Down
Tempo de Aceleragao da Rampa 1

Tempo de Desaceleragdo da Rampa
1

Tempo de Aceleragdo da Rampa 2

Tempo de Desaceleragdo da Rampa
2

Tempo de Rampa do Jog
Tempo de Rampa da Parada Rapida

Lim. Inferior da Veloc. do Motor
[RPM]
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[416] Limite de Torque do Modo Motor

[590] Controle Bus Digital & Relé

[595] Saida de Pulso #29 Ctrl Bus

[673]

[890] Velocidade de Jog 1 via Bus

[1680] CTW 1 do Fieldbus

[3401] PCD 1 Gravar no MCO

[3403] PCD 3 Gravar no MCO

[3405] PCD 5 Gravar no MCO

[3407] PCD 7 Gravar no MCO

[3409] PCD 9 Gravar no MCO

10-12 Leitura da Config dos Dados d Processo

Selecione os dados de leitura de processo para as Instancias de Montagem de E/S 101/151. Os elementos [2] e [3] desta matriz podem ser selecionados.
Os elementos [0] e [1] da matriz sdo fixos.

Option: Funcao:

[1472]

[1474]

[1501] Horas em Funcionamento

[1600] Control Word

[1602] Referéncia %

[1605] Valor Real Principal [%]

[1610] Poténcia [kW]

[1612] Tensdo do motor

[1614] Corrente do Motor
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[1616] Torque [Nm]

[1618] Térmico Calculado do Motor

[1620] Angulo do Motor

[1625]

[1632] Energia de Frenagem /s

[1634] Temp. do Dissipador de Calor

[1638]  Estado do SLC

[1650] Referéncia Externa

[1652] Feedback [Unidade]

[1660] Entrada Digital

[1662] Entrada Analdgica 53

[1664] Entrada Analdgica 54

[1666] Saida Digital [bin]

[1668] Entr. Freq. #33 [Hz]

[1670] Saida de Pulso #29 [Hz]

[1672] Contador A

[1674] Contador Parada Prec.

[1676] Entr. Anal. X30/12

[1678]

[1684] StatusWord do Opcional d Comuni-
cagao

[1690] Alarm Word

[1692] Warning Word

[1694] Status Word Estendida
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[3422] PCD 2 Ler do MCO

[3424]  PCD 4 Ler do MCO

[3426] PCD 6 Ler do MCO

[3428] PCD 8 Ler do MCO

[3430]  PCD 10 Ler do MCO

[3441] Saidas Digitais

[3451] Posigdo Comandada

[3453] Posic Indice Escravo

[3455] Posigdo da Curva

[3457] Erro de Sincronismo

[3459] Veloc Real do Mestre

[3461] Status Eixo

[3464]

[3470] Alarm Word MCO 1
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10-13 Parametro de Adverténcia

Range: Funcdo:
0 N/A* [0 - 65535 N/A] Exibir uma Warning word especifica da DeviceNet. Um bit é associado a cada adverténcia.
Bit: Significado:

0 Bus inativo

1 Timeout da conexdo explicita

2 Conexdo de E/S

3 Atingido o limite de tentativas

4 Valor real ndo estd atualizado

5 Bus do CAN desligado

6 Erro de envio de E/S

7 Erro de Inicializacdo

8 Sem alimentagdo de bus

9 Bus desligado

10 Erro passivo

11 Adverténcia de erro

12 Erro de MAC ID duplicado

13 Estouro da fila de RX

14 Estouro da fila de TX

15 Estouro do CAN

10-14 Referéncia da Rede

Somente leitura do Operador Digital
Option: Funcao:

Selecione a fonte de referéncia nas Instancias 21/71 e 20/70.
[0] * Off (Desligado) Ativa a referéncia via entradas analogica/digital.

[1] On (Ligado) Ativa a referéncia via fieldbus.

10-15 Controle da Rede

Somente leitura do Operador Digital

Option: Funcao:
Selecione a fonte de controle nas Instancias 21/71 e 20/70.

[o] * Off (Desligado) Ativa o controle via entradas analdgica/digital.

[1] On (Ligado) Ativa o controle via fieldbus.

10-20 Filtro COS 1
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Estabelece a mascara do filtro para a status word. Ao operar em COS (Change-Of-State; Mudanca
de Estado), pode-se filtrar bits na status word que ndo devem ser enviados, caso eles se modifi-

quem.

10-21 Filtro COS 2
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Define a mascara do filtro para o Valor Real Principal. Ao operar em COS (Change-Of-State), é
possivel filtrar bits no Valor real principal que ndo devem ser enviados, caso eles se modifiquem

10-22 Filtro COS 3
Range: Funcdo:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Define a mascara de filtro para o PCD 3. Ao operar em COS (Change-Of-State), é possivel filtrar bits
no PCD 3 que ndo devem ser enviados, caso eles se modifiquem

10-23 Filtro COS 4
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Define a mascara de filtro para o PCD 4. Ao operar em COS (Change-Of-State), é possivel filtrar bits
no PCD 4 que ndo devem ser enviados, caso eles se modifiquem
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10-31 Armazenar Valores dos Dados
Option: Funcao:

Este parametro é usado para ativar uma fungdo que grave os valores de pardmetros na memoria

ndo volatil, de modo que os valores alterados serdo conservados ao desligar a unidade.
[o] * Off (Desligado) A fungdo de gravagdo esta inativa.

[1] Gravar todos set-ups Todos os valores de pardmetro, do setup selecionado, serdo gravados na memaria néo volatil.
O valor retorna para Off (Desligado), quando todos os valores de parametros forem gravados.

[2] Gravar todos set-ups Todos os valores de parametro serdo gravados na memdria ndo volatil. O valor retorna para Off
(Desligado), quando todos os valores de parametros forem gravados.

10-33 Gravar Sempre

Este parametro é usado para selecionar se os dados de parametro, recebidos através da DeviceNet, devam ser sempre gravados na memoria ndo

volatil.

Option: Funcao:
[0] * Off (Desligado)

[1] On (Ligado)

16-90 Alarm Word
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 4294967295 N/A] Exibir a alarm word enviada através da porta de comunicagdo serial, em cédigo hex.

16-92 Warning Word
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 4294967295 N/A] Exibir a warning word enviada através da porta de comunicagdo serial, em cddigo hex.
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6.2 Lista de Parametros

Par. N2 # e Descrigdo Valor-padrdo Feedback indice Tipo de dados
de conversdo
Par. 8-00 Opcionais ativados Todos [1] [0-7] - 5
par. 8-01 7jpo de Controle Dig. & ctrl. word [0] [0-2] - 5
par. 8-02 Origem da Control Word RS485 do FC [0] [0-4] = 5
par. 8-03 7empo de Timeout da Control Word ~ 1s 0,1 até 18.000 -1 7
par. 8-04 Fungdo Timeout da Control Word Off (Desligado) [0] [0 -10] -1 5
par. 8-05 Fungdo Final do Timeout Reter setup [0] [0-1] - 5
par. 8-06 Reset do Timeout da Control Word Nao reinicializar [0] [0-1] - 5
par. 8-07 Trigger de Diagndstico Desativar [0] [0-3] - 5
par. 8-10 Perfil da Control Word Perfil do FC [0] [0 -x] - 5
par. 8-50 Selecdo de Parada por Inércia Ldgica OR [3] [0-3] - 5
par. 8-51 Selecéo de Parada Rapida Ldgica OR [3] [0-3] - 5
par. 8-52 Selecéo de Frenagem CC Ldgica OR [3] [0-3] - 5
par. 8-53 Selegdo da Partida Ldgica OR [3] [0-3] - 5
par. 8-54 Sele¢do da Reverséo Ldgica OR [3] [0 - 3] - 5
par. 8-55 Selegdo do Set-up Ldgica OR [3] [0-3] - 5
par. 8-56 Selecdo da Referéncia Pré-definida Ldgica OR [3] [0-3] - 5
0 - par. 4-13 Lim. Superior
par. 8-90 Velocidade de Jog 1 via Bus 100 rpm da Veloc. do Motor [RPM] 67 6
0 - par. 4-13 Lim. Superior
par. 8-91 Velocidade de Jog 2 via Bus 200 rpm da Veloc. do Motor [RPM] 67 6
par. 10-00 Protocolo CAN DeviceNet [1] [0-1] - 5
par. 10-01 Selegéo de Baud Rate 125 Kbps [20] [20 - 22] - 5
par. 10-02 MAC ID 63 0-63 0 5
par. 10-05 Leitura do Contador de Erros d Transm 0 0 - 255 0 5
par. 10-06 Leijtura do Contador de Erros d Recepg 0 0-255 0 6
par. 10-07 Lejtura do Contador de Bus off 0 - 1000 0
par. 10-10 Selecdo do Tipo de Dados de Processo [0]/ [2] [0-3] 0 5
par. 10-11 GravagdoConfig dos Dados de Proces-
SO 0 lista 0 5
par. 10-12 Leijtura da Config dos Dados d Processo 0 lista 0 5
par. 10-13 Pardmetro de Adverténcia 0 0 até FFFF 0 5
par. 10-14 Referéncia da Rede Off (Desligado) [0] [0-1] - 5
par. 10-15 Controle da Rede Off (Desligado) [0] [0-1] - 5
par. 10-20 Filtro COS 1 0 0 até FFFF 0 6
par. 10-21 Filtro COS 2 0 0 até FFFF 0 6
par. 10-22 Filtro COS 3 0 0 até FFFF 0 6
par. 10-23 Filtro COS 4 0 0 até FFFF 0 6
par. 10-31 Armazenar Valores dos Dados Off (Desligado) [0] [0-2] - 5
par. 10-32 Revisdo da DeviceNet - - - 6
par. 10-33 Gravar Sempre Off (Desligado) [0] [0-1] - 5
par. 16-90 Alarm Word 0 0 até FFFF 0 7
par. 16-92 Warning Word 0 0 até FFFF 0 7
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6.3 Tipos de Dados Suportados
6.3.1 Tipos de Objeto e Dados Suportados

Tipos de dados suportados

Tipo de dados | Descrigdo

3 N2 inteiro 16
4 N? inteiro 32
5 8 sem sinal algébrico
6 16 sem sinal algébrico
7 32 sem sinal algébrico
9 Sequéncia visivel
10 String de byte
33 Valor padronizado (16 bits)
35 Sequéncia de bits
41 Byte
42 Word
6.3.2 Indice de conversio
Este nimero refere-se a um valor de conversdo utilizado ao efetuar-se .
uma gravagdo ou leitura de parametros. Indice Fator
de conversao de conversdao
100 1
67 1/60
6 1000000
5 100000
4 10000
3 1000
2 100
1 10
0 1
-1 0,1
-2 0,01
-3 0,001
-4 0,0001
-5 0,00001
-6 0,000001
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7 Exemplos de Aplicacoes

7.1 Exemplo: Trabalhando com o Processo da Instancia 101/151

Este exemplo mostra como trabalhar com a Instéancia de E/S 101/151,
que consiste da Control Word/Status Word e do Valor Real da Referéncia/ 0
Principal. A Instancia 101/151 também tem duas words adicionais, que 0 EE

DeviceNet Master

130BA123.10

podem ser programadas para monitorar sinais de processo, como mos- [
trado na figura.

DeviceNet

Relay 04-05

A aplicagdo requer o monitoramento do torque do motor e da entrada N

w@zBOVac E]
Ext. Device

digital, assim o PCD3 é programado para ler o torque real do motor. O
PCD 4 é programado para monitorar o estado de um sensor externo

através da entrada digital do sinal de processo. O sensor estd conectado
a entrada digital 18.

Sensor 0-24vdc

Reversing

Um dispositivo externos é também controlado através do bit 11 da control

word e do relé interno do conversor de frequéncia.

A reversdo é permitida somente quando o bit 15 de reversdo, na control

word e na entrada digital 19 estiverem programados para 'alto’.

Por razbes de seguranga, o conversor de frequéncia ira parar o motor se
0 cabo da DeviceNet estiver partido, o mestre tiver uma falha de sistema
ou o PCL estiver no modo parada.

Parametro Fungdo Configuracao

par. 4-10 Sentido de Rotagdo do Motor

=

Faixa/sentido da velocidade do motor

Nos dois sentidos [2]

=

par. 5-10 7erminal 18 Entrada Digital

Entrada digital 18

Fora de funcionament [0]

par. 5-11 Terminal 19, Entrada Digital

Entrada digital 19

Reversdo [10]

par. 5-40 Fungéo do Relé Relé de Fungdo Control word bit 11 [36]
Control word bit 12 [37]

par. 8-03 7empo de Timeout da Control Word Tempo de timeout da control word 1,0s

par. 8-04 Fungdo Timeout da Control Word Fungdo timeout da control word Parada [2]

par. 8-10 Perfil da Control Word Perfil da controlword Perfil do FC

par. 8-50 Selegdo de Parada por Inércia Selegdo de Parada por Inércia Bus [1]

par. 8-51 Selecso de Parada Rapida Selegdo de parada rapida Bus [1]

par. 8-52 Selecéo de Frenagem CC Selegdo do freio CC Bus [1]

par. 8-53 Selecéo da Partida Selegdo da partida Bus [1]

par. 8-54 Selecéo da Reverséo Selegdo da inversdo Ldgica AND [2]

par. 8-55 Selecdo do Set-up Selecdo da configuragao Bus [1]

par. 8-56 Selecéo da Referéncia Pré-definida Selegdo da Referéncia de Pré-definigdo Bus [1]

par. 10-01 Selegéo de Baud Rate Selecdo da Baud rate - programe para casar com outras esta-
¢Oes da DeviceNet

par. 10-02 MAC ID MAC ID - defina o enderego da estagdo desejada

par. 10-10 Selegéo do Tipo de Dados de Processo

Selegdo do tipo de dados de processo

Instancia 101/151 [1]

-

pa

. 10-12 Leitura da Config dos Dados d Processo

Leitura de Config dos Dados d Processo

PCD 3: Torque
PCD 4: Entrada digital

MG.35.H1.28
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7.1.1 Exemplo de Programacao do PLC

Neste exemplo, a Instancia 101/151 é inserida no seguinte endereco de Entrada/Saida:

Enderego de entrada 0.0 2 0.15 0.16 2 0.31 1.0a1.15 1.16a1.31
Setup Status word MAV Torque do motor Entrada digital

1% 1788-DNBO

[
Unmap

Advanced...
¢ ‘ 5 DOptions...

Memary:  |Aszembly Data » Start Dword: |0 3
Bis 31-0 [ [[TTIITIITIICTTTTTTTTTTTT LT

Ok | Cancel Apply Help

130BA131.10

Enderego de saida 0.0a0.15 0.16 2 0.31 1.0a1.15 1.16a1.31
Setup Control word Referéncia Né&o usado Né&o usado

1% 1788-DNBO

LT
Unmap

Advanced...
< ‘ 5 DOptions...

Memory: | Azzembly Data « Start Diword: |0 le
Bite 310 [ ([T T

1:0.Datal
D atal 1

D atal2
Dratal3
Dratal4
D atals

D atalB

1:0.Datal7
1:0.Datald b

Ok | Cancel Lpply Help

130BA132.10

56 MG.35.H1.28



Instrugbes Operacionais da DeviceNet
3G3DV 8 Solucao de Problemas

8 Solucao de Problemas

8.1.1 Status do LED

Primeiramente, verifique os LEDs.

O cartdo de controle da DeviceNet contém dois LEDs bicolor (verde/vermelho) que indicam o estado do dispositivo e da rede, respectivamente.

O LED superior indica o status do mddulo (MS). O LED inferior indica o
status da rede (NS). 130BA122.10

QDD

DeviceNet Option A

D MS SN D
0l g O

OFF

SW.ver.XX.XX Address

'HEAR|'AAAR

Estado LED bicolor Status

Sem Energia Off (Desligado) N&o ha energia aplicada ao opcional

Dispositivo operaci- | Verde O opcional da DeviceNet esta funcionando em condi-

onal gOes normais.

Prontiddo Verde O opcional da DeviceNet necessita ser colocado em
funcionamento devido a auséncia de configuragdo,
configuragdo incompleta ou incorreta.

Falha menor Vermelho Falha recuperavel.

Falha irrecuperavel |Vermelho Falha irrecuperavel, possivel alguma substituigdo.

Auto teste Verde O opcional da DeviceNet estéd no modo Auto teste.

Vermelho

Tabela 8.1: LED: Status do Mddulo (MS)

Estado LED bicolor
Sem Energia/Ndo | Off (Desligado)

Status

O opcional ainda ndo completou o teste de “Duplicar o

on-line MAC ID” ou pode ndo estar energizado.

On-line, ndo conec- | Verde
tado
On-line e conectado | Verde

O opcional esta on-line, porém, ndo esta alocado a um
mestre.

O opcional da DeviceNet esta on-line e conectado a um
mestre.

Time-out de cone- |Vermelho Uma ou mais conexdes de E/S esta no estado de time-
Xao -out.

Falha critica de co- | Vermelho

ELE I

nexao

Tabela 8.2: LED: Status da Rede (NS)
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8.1.2 N&do ha Comunicagao com o Drive

Se ndo houver comunicagdo comunicagao com o drive, prossiga com as

verificagdes a seguir:

Verificacdo 1: O cabeamento esta correto?

Verifique se os cabos estdo conectados aos terminais corretos, como

mostrado no diagrama.

=4
N

Pino n°, Terminal na- |Cor Nome =
o

mero e}

1 V- Preto GND

2 CAN_L Azul CAN LOW

3 Dreno (desencapado) |Blindagem

4 CAN_H Branco CAN HIGH

5 V+ Vermelho +24V

Verificacdo 2: A tensdo de 24V da rede de comunicacdo esta aplicada?

Verificacdo 3: O arquivo EDS correto estd instalado?

Verificacdo 4: A conexdo do bus estd com a terminagdo correta nas duas extremidades?

Caso ndo esteja, faga a terminagdo do bus com resistores de terminagdo, nos nds inicial e final, como mostrado no diagrama a seguir. A terminagdo deve
ser feita entre os terminais 2 (CAN_L) e 4 (CAN_H) com um resistor: 121 Ohm, filme metalico de 1%, ' Watt.

24 V===

Trunk line Power supply

Drop lines 1
RT=Termination resistors

195NA228.10
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8.1.3 O Drive Nao Respondera aos Sinais de Controle

- Perfil da Control Word (instancias 100/150 e 101/151)

Verificacdo 1: A Control word é valida?

Na Control word, o bit 10 = 0, entdo o conversor de frequéncia ndo aceitara a Control Word porque a configuracdo padrdo € bit 10=1. Programe o bit
10=1 através do PLC.

Verificacdo 2: A relagdo entre os bits da Control word e das E/S's do terminal esta correta?

Verifique a relagdo ldgica no conversor de frequéncia.
Programe a légica para bit 3=1 E a entrada digital =1 para conseguir uma partida bem sucedida.

Defina a relagdo légica desejada nos par. par. 8-50 Selecéo de Parada por Inércia a par. 8-56 Sele¢do da Referéncia Pré-definida, de acordo com o
seguinte conjunto de opgdes. Selecione o modo de controle do FC, a entrada digital e/ou a comunicagdo de bus, usando o par. par. 8-50 Selecdo de
Parada por Inércia ao par. 8-56 Selecdo da Referéncia Pré-definida.

As tabelas abaixo mostram o efeito sobre o conversor de frequéncia de um comando de parada por inércia, para a faixa completa das configuragdes do
par. par. 8-50 Selecéo de Parada por Inércia.

O efeito do modo de controle na funcdo dos par. par. 8-50 Selecdo de Parada por Inércia, par. 8-51 Selecdo de Parada Rapida e par. 8-52 Selecdo de
Frenagem CCé como a seguir:

Se for selecionado £ntrada Digital[0], os terminais controlardo as fungdes Configuracio do par. 8-50/51/52: Entrada Digital [0]

de Parada por Inércia e Freio CC. Terminal Bit 02/03/04 Funcgo

nimero

0 0 Parada por Inércia/Frenagem CC/
Parada-Q

0 1 Parada por Inércia/Frenagem CC/
Parada-Q

1 0 Sem Parada por Inércia/Frenagem
CC/Parada-Q

1 1 Sem Parada por Inércia/Frenagem

CC/Parada-Q

Se Bus [1] estiver selecionada, os comandos serao ativados somente Configuracio do par. 8-50/51/52: Bus [1]

quando dados via control word. Terminal Bit 02/03/04 Funcdo

nimero

0 0 Parada por Inércia/Frenagem CC/
Parada-Q

0 1 Sem Parada por Inércia/Frenagem
CC/Parada-Q

1 0 Parada por Inércia/Frenagem CC/
Parada-Q

1 1 Sem Parada por Inércia/Frenagem

CC/Parada-Q

Se for selecionada a Logica AND[2], ambos os sinais devem ser ativados Configuracio do par. 8-50/51/52: Ldgica AND [2]

para executar a fungdo. Terminal  |Bit 02/03/04 Fungdo

nimero

0 0 Parada por Inércia/Frenagem CC/
Parada-Q

0 1 Sem Parada por Inércia/Frenagem
CC/Parada-Q

1 0 Sem Parada por Inércia/Frenagem
CC/Parada-Q

1 1 Sem Parada por Inércia/Frenagem
CC/Parada-Q
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Se for selecionada Logica OR [3], a ativagdo de um sinal ativara a fungdo.

Instrugdes Operacionais da DeviceNet

3G3DV

Configuragdo do par. 8-50/51/52: Ldgica OR [3]

Terminal Bit 02/03/04 Fungao

numero

0 0 Parada por Inércia/Frenagem CC/
Parada-Q

0 1 Parada por Inércia/Frenagem CC/
Parada-Q

1 0 Parada por Inércia/Frenagem CC/
Parada-Q

1 1 Sem Parada por Inércia/Frenagem
CC/Parada-Q

NOTA!

Observe que as fungdes de Parada por Inércia, Parada Rapida e Frenagem CC ativas para “0” ldgico.

O efeito do modo de controle sobre a fungdo dos par. par. 8-53 Selecdo da Partida e par. 8-54 Selecdo da Reversio:

Se Entrada Digital [0] estiver selecionada, os terminais controlardo as
fungGes de partida e de reversdo

Se Bus [1] estiver selecionada, os comandos serdo ativados somente
quando executados via control word.

Se for selecionada a Ldgica AND [2], os dois sinais devem ser ativados
para executar a fungdo.

Se for selecionada Ldgica OR[3], a ativagdo de um sinal ativara a fungdo.

60

Configuracdo do par. 8-53/54: Entrada Digital [0]
Terminal  |Bit 06/15 Fungao

nimero

0 0 Parada/Sentido Anti-horario
0 1 Parada/Sentido Anti-horario
1 0 Partida/Sentido Horario

1 1 Partida/Sentido Horario

Configuragdo do par. 8-53/54:

Bus [1]

Terminal Bit 02/03/04
nimero

Funcdo

0 0 Parada/Sentido Anti-horario
0 1 Partida/Sentido Horario
1 0 Parada/Sentido Anti-horario
1 1 Partida/Sentido Horario

Configuracdo do par. 8-53/54:

Légica AND [2]

Terminal Bit 02/03/04
nimero

Fungdo

0 0 Parada/Sentido Anti-horario
0 1 Parada/Sentido Anti-horario
1 0 Parada/Sentido Anti-horario
1 1 Partida/Sentido Horario

Configuracdo do par. 8-53/54:

Ldgica OR [3]

Terminal Bit 02/03/04
nimero

Fungdo

0 0 Parada/Sentido Anti-horario
0 1 Partida/Sentido Horario
1 0 Partida/Sentido Horario
1 1 Partida/Sentido Horario
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0 efeito do modo de controle sobre a fungdo dos par. par. 8-55 Selecdo do Set-up e par. 8-56 Selegdo da Referéncia Pré-definida:

Se Entrada Digital[0] for selecionada, os terminais controlarao as fungdes Configuracio do par. 8-55/56: Entrada digital [0]

de setup e de referéncia predefinida. Terminal nimero_|Bit 00/01, 13/14 | Func&o
Msb Lsb Msb Lsb Ref. predefinida, Setup n®°.

o

i L e e e e =l = == elle) (o] [}

i i L (=== = (e Y e Y )
== Oo0O|~ o0~ o0~ oo
(O~ O~ o+ O+ o+ O+ o~
DA (D|RWWWWININININ (= ==

Se Bus [1] estiver selecionada, os comandos serao ativados somente Configuracio do par. 8-55/56: Bus [1]

quando executados via control word. Terminal nime- | Bit 00/01, 13/14 |Fungdo

ro

Msb Lsb Msb Lsb Ref. predefinida, Setup n®.
0 0 0 0 1

0 0 0 1 2

0 0 1 0 3

0 0 1 1 4

0 1 0 0 1

0 1 0 1 2

0 1 1 0 3

0 1 1 1 4

1 0 0 0 1

1 0 0 1 2

1 0 1 0 3

1 0 1 1 4

1 1 0 0 1

1 1 0 1 2

1 1 1 0 3

1 1 1 1 4

Se for selecionada a Logica AND[2], os dois sinais devem ser ativados Configuracio do par. 8-55/56: Ldgica AND [2]

para executar a fungdo. Terminal nime- | Bit 00/01, 13/14 | Fungdo

ro

Msb Lsb Msb Lsb Ref. predefinida, Setup n®.
0 0 0 0 1

0 0 0 1 1

0 0 1 0 1

0 0 1 1 1

0 1 0 0 1

0 1 0 1 2

0 1 1 0 1

0 1 1 1 2

1 0 0 0 1

1 0 0 1 1

1 0 1 0 3

1 0 1 1 3

1 1 0 0 1

1 1 0 1 2

1 1 1 0 3

1 1 1 1 4
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8 Solugao de Problemas

Se for selecionada Ldgica OR[3], a ativagdo de um sinal ativara a fungdo.

8.1.4 Alarm Word e Warning Word

Instrugdes Operacionais da DeviceNet

3G3DV

Configuragdo do par. 8-55/56: Ldgica OR [3]
Terminal nime- | Bit 00/01, 13/14 |Fungdo

ro

Msh Lsb Msb Lsb Ref. predefinida, Setup n®°.
0 0 0 0 1

0 0 0 1 2

0 0 1 0 3

0 0 1 1 4

0 1 0 0 2

0 1 0 1 2

0 1 1 0 4

0 1 1 1 4

1 0 0 0 3

1 0 0 1 4

1 0 1 0 3

1 0 1 1 4

1 1 0 0 4

1 1 0 1 4

1 1 1 0 4

A Alarm word e a Warning word sdo mostradas no display no formato Hex. Se houver mais de uma adverténcia ou alarme, sera exibida uma soma de

todas as adverténcias e alarmes. A alarm word e a warning word também podem ser exibidas utilizando-se o bus de campo no par. par. 16-05 Valor Real

Principal [%].
“aDVanced AC Drive”

Bit (Hex) Alarm word Alarm no. Alarme Alarme

(par. 16-90 Alarm Word) maior/menor recuperavel/irrecuperavel
00000001 Sem uso - - -
00000002 Sobretemperatura do drive 29 Maior Recuperavel
00000004 Falha de aterramento 14 Maior Irrecuperavel
00000008 N&o usado - - -
00000010 Timeout da Control Word 18 Menor Recuperavel
00000020 Sobrecorrente 13 Maior Irrecuperavel
00000040 Limite de torque 12 Maior Recuperével
00000080 Superaquec. do termistor do mo- 11 Maior Recuperavel

tor.
00000100 Superaquecimento do motor por 10 Maior Recuperavel

ETR
00000200 Inversor sobrecarregado 9 Maior Recuperavel
00000400 Subtensdo de conexdo CC 8 Maior Recuperével
00000800 Sobretensdo do bus CC 7 Maior Recuperavel
00001000 Curto-circuito 16 Maior Irrecuperavel
00002000 Falha de Inrush 33 Maior Recuperavel
00004000 Falta de fase elétrica 4 Maior Irrecuperavel
00008000 AMA ndo OK 50 Maior Recuperavel
00010000 Erro live zero 2 Maior Recuperavel
00020000 Falha interna 38 Maior Irrecuperavel
00040000 Limite de carga do resistor de freio 26 Maior Irrecuperavel
00080000 Perda da fase U do motor 30 Maior Irrecuperavel
00100000 Perda da fase V do motor 31 Maior Irrecuperavel
00200000 Perda da fase W do motor 32 Maior Irrecuperavel
00400000 Falha de comunic. no Fieldbus 34 Maior Recuperével
00800000 Falha na alimentagdo de 24 V 47 Maior Irrecuperavel
01000000 Falha rede elétr 36 Maior Recuperavel
02000000 Falha na alimentacdo de 1,8 V 48 Maior Irrecuperavel
04000000 Curto-circuito no resistor de freio 25 Maior Recuperével
08000000 IGBT do freio 27 Maior Recuperavel
10000000 Sem uso - - -
20000000 Né&o usado - - -
40000000 Ndo usado - - -
80000000 N&o usado - - -
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Instrugbes Operacionais da DeviceNet

3G3DV 8 Solugao de Problemas
“aDVanced AC Drive”

Bit (Hex) Warning word (par. 16-92 Warning Word) Adverténcia n°.
00000001 Nao usado -
00000002 Sobretemperatura do drive 29
00000004 Falha de aterramento 14
00000008 N&o usado -
00000010 Timeout da Control Word 18
00000020 Sobrecorrente 13
00000040 Limite de torque 12
00000080 Superaquec. do termistor do motor. 11
00000100 Superaquecimento do motor por ETR 10
00000200 Inversor sobrecarregado 9
00000400 Subtensdo de conexdo CC

00000800 Sobretensdo do bus CC 7
00001000 Tensdo de conexao CC baixa 6
00002000 Tensdo de conexao CC alta 5
00004000 Falta de fase elétrica 4
00008000 Sem motor 3
00010000 Erro live zero 2
00020000 10 V baixo 1
00040000 Limite de carga do resistor de freio 26
00080000 Curto-circuito no resistor de freio 25
00100000 IGBT do freio 27
00200000 Lim.deVelocidad 49
00400000 Falha de com. do Fieldbus 34
00800000 Falha na alimentacdo de 24 V 47
01000000 Falha rede elétr 36
02000000 Limite de corrente 59
04000000 N&o usado -
08000000 N&o usado -
10000000 N&o usado -
20000000 Nao usado =
40000000 N&o usado -
80000000 Warning Word 2 (status word externa) -

8.2 Limites de Alarme/Adverténcia

8.2.1 Mensagens de Adverténcias e Alarmes

H& uma distingdo clara entre alarmes e adverténcias. No caso de um alarme, o conversor de frequéncia entrard em uma condigdo de falha. Depois que
a causa do alarme tiver sido eliminada, o mestre terd o conhecimento da mensagem de alarme para o conversor de frequéncia voltar a funcionar
novamente. Por outro lado, uma adverténcia pode acontecer quando surgir uma condigdo de adverténcia, e desaparecer quando a condigdo voltar ao
normal sem interferir no processo.

8.2.2 Adverténc.

Todas as adverténcias dentro do conversor de frequéncia sdo representadas por um Unico bit da warning word. Uma warning word € sempre um parametro
de agdo. Bit de status bit FALSE (Falso) [0] significa nenhuma adverténcia, enquanto que o bit de status TRUE (Verdadeiro) [1] significa adverténcia.
Para cada bit e cada status de bit ha um string de texto correspondente. Em adigdo a mensagem de warning word, o mestre também sera notificado
através de uma mudanga do bit 7, na Status Word.

8.2.3 Alarmes

Em seguida a uma mensagem de Alarme, o conversor de frequéncia entrard em condigdo de Falha. Somente depois que a falha for sanada e o mestre
reconhecer a mensagem de alarme, configurando o bit 3 da Control Word, o conversor de frequéncia pode reassumir a operagdo. Todos os alarmes
dentro do conversor de frequéncia sdo representados por um Unico bit da alarm word. Uma alarm word sempre é um parametro de agdo. Bit de status
FALSE (Falso) [0] significa nenhum alarme, enquanto que bit de status TRUE [1] significa alarme.
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