Danfott

Contents Betjeningsvejledning til VLT AutomationDrive LHD med AAF 006

Contents

1 Sadan leeses denne betjeningsvejledning 4
1.1.1 Copyright, ansvarsbegraensning og forbehold for &endringer 4
1.1.3 Godkendelser 5
2 Sikkerhed 6
2.1.2 Generel advarsel 6
2.1.3 For reparationsarbejdet pdbegyndes 7
2.1.4 Saerlige betingelser 7
2.1.5 Undga utilsigtet start 7
2.1.6 Installering af Sikker standsning 7
2.1.7 Sikker standsning af frekvensomformeren 9
2.1.8 IT-netforsyning 10
3 Introduktion til Low Harmonic Drive 11
3.1.1 Funktionsprincip 11
3.1.2 Overholdelse af IEEE519 11
3.1.3 Bestillingsformular med typekode 12
4 Sadan installeres produktet 13
4.1 Ibrugtagning 13
4.2 For-installation 13
4.2.1 Planlzegning af monteringssted 13
4.2.2 Modtagelse af frekvensomformeren 14
4.2.3 Transport og udpakning 14
4.2.4 Loft 14
4.2.5 Mekaniske mal 15
4.3 Mekanisk montering 18
4.3.3 Klemmeplaceringer - kapslingssterrelse D13 20
4.3.4 Klemmeplaceringer - kapslingsstarrelse E9 21
4.3.5 Klemmeplaceringer - kapslingssterrelse F18 23
4.3.6 Kgling og luftstrom 26
4 4 Installation af optioner 30
4.4.1 Installation af optioner pd indgangsplade 30
4.4.2 Installation af skeermet netforsyning for frekvensomformere 31
4.5 Kapslingsstgrrelse for F-tavleoptioner 31
4.6 Elektrisk installation 32
4.6.1 Stremtilslutninger 32
4.6.2 Jording 41
4.6.4 RFl-afbryder 41
4.6.5 Moment 41

MG37A101 - VLT® er et registreret Danfoss varemaerke



Danfott

Contents Betjeningsvejledning til VLT AutomationDrive LHD med AAF 006
4.6.6 Skeermede kabler 42
4.6.10 Belastningsfordeling 43
4.6.11 Nettilslutning 43
4.6.12 Ekstern ventilatorforsyning 44
4.6.13 Foring af effektkabler og styrekabler ved brug af uskeermede kabler 44
4.6.14 Sikringer 44
4.6.20 Styrekabelfgring 48
4.6.22 Elektrisk installation, Styreklemmer 49
4.7 Tilslutningseksempler for styring af motoren med ekstern signaludbyder 49
4.7.1 Start/Stop 49
4.7.2 Pulsstart/-stop 50
4.8 Elektrisk installation — supplerende 51
4.8.1 Elektrisk installation, styrekabler 51
4.8.2 Kontakt S201, S202 og S801 53
4.9 Endelig opsaetning og test 53
4.10 Yderligere tilslutninger 54
4.10.1 Mekanisk bremsestyring 54
4.10.3 Termisk motorbeskyttelse 55
5 Sadan betjenes Low Harmonic Drive 56
5.1.2 Sadan betjenes det grafiske LCP (GLCP) 56
6 Sadan programmeres Low Harmonic Drive 63
6.1 Sddan programmeres frekvensomformeren 63
6.1.1 Parametre til Hurtig opsaetning 63
6.1.2 Parametre til Grundlaeggende opsaetning 65
6.1.3.1 PTC-termistortilslutning 67
6.1.3.2 KTY-fglertilslutning 67
6.1.3.3ETR 68
6.1.3.4 ATEXETR 68
6.1.3.5 Klixon 68
6.2 Sadan programmeres det aktive filter 86
6.2.1 Brug af Low Harmonic Drive i NPN-tilstand 86
6.3 Parameterlister - Frekvensomformer 86
6.4 Parameterlister - Aktivt filter 119
6.4.1 Operation/Display 0-** 119
6.4.2 Digital In/Out 5-** 120
6.4.3 Comm. and Options 8-** 120
6.4.4 Special Functions 14-** 121
6.4.5 FC Information 15-** 122
6.4.6 Data Readouts 16-** 123
2 MG37A101 - VLT® er et registreret Danfoss varemaerke



Danfott

Contents

Betjeningsvejledning til VLT AutomationDrive LHD med AAF 006

9 Fejlifinding

Index

6.4.7 AF Settings 300-** 124
6.4.8 AF Readouts 301-** 125
7 Installation og opsaetning af RS-485 126
7.1.2 EMC-retningslinjer 127
7.2 Netveaerkskonfiguration 127
7.2.1 Opseetning af FC 300-frekvensomformer 127
7.3 Rammestruktur for FC-protokolmeddelelser 127
7.3.1 Indhold af et tegn (byte) 127
7.3.2 Telegramstruktur 128
7.3.3 Telegramlzengde (LGE) 128
7.3.4 Frekvensomformeradresse (ADR) 128
7.3.5 Datakontrolbyte (BCC) 128
7.3.6 Datafeltet 128
7.3.7 PKE-feltet 129
7.3.8 Parameternummer (PNU) 130
7.3.9 Indeks (IND) 130
7.3.10 Parameterveerdi (PWE) 130
7.3.11 Datatyper understettet af FC 300 131
7.3.12 Konvertering 131
7.3.13 Procesord (PCD) 131
7.4 Eksempler 131
7.4.1 Skrivning af en parametervaerdi 131
7.4.2 Leesning af en parametervaerdi 132
7.5 Adgang til parametrene 132
7.5.1 Parameterhandtering 132
7.5.2 Datalagring 132
7.53IND 132
7.5.4 Tekstblokke 132
7.5.5 Konverteringsfaktor 132
7.5.6 Parameterveerdier 132
8 Generelle specifikationer 134
8.1 Filterspecifikationer 141
142

9.1 Alarmer og advarsler - Frekvensomformer (hgjre LCP) 142
9.1.1 Advarsler/Alarmmeddelelser 142
9.2 Alarmer og advarsler - Filtre (venstre LCP) 153
160

MG37A101 - VLT® er et registreret Danfoss varemaerke



Danfott

Sadan laeses denne betjening...

Betjeningsvejledning til VLT AutomationDrive LHD med AAF 006

1 Sadan laeses denne betjeningsvejledning

1.1.1 Copyright, ansvarsbegraensning og
forbehold for aendringer

Denne publikation indeholder oplysninger, der tilhgrer
Danfoss. Ved at acceptere og bruge denne manual
erkleerer brugeren sig indforstdet med, at oplysningerne
heri udelukkende bruges til betjening af udstyr fra Danfoss
eller udstyr fra andre producenter, under forudsaetning af
at sadant udstyr er beregnet til kommunikation med
Danfoss-udstyr via en seriel kommunikationsforbindelse.
Denne publikation er omfattet af copyright-lovgivningen i
Danmark og de fleste andre lande.

Danfoss indestar ikke for, at et softwareprogram, der er
produceret i overensstemmelse med retningslinjerne i
denne manual, vil fungere korrekt i ethvert fysisk
hardware- eller softwaremilje.

Selvom Danfoss har testet og gennemgaet dokumenta-
tionen i denne manual, fremsaetter Danfoss ingen garantier
eller pastande, det vaere sig udtrykkelige eller underfor-
stdede, med hensyn til denne dokumentation, herunder
dokumentationens kvalitet, effektivitet eller egnethed til
bestemte formal.

Danfoss kan under ingen omstaendigheder holdes ansvarlig
for direkte, indirekte eller szerlige skader, haendelige skader
eller fglgeskader som en felge af brugen af eller
manglende evne til at anvende oplysningerne i denne
manual korrekt, selv i tilfeelde af oplysning om muligheden
for sadanne skader. | seerdeleshed geaelder det, at Danfoss
ikke haefter for omkostninger, hvilket omfatter, uden at
veaere begraenset til, tab som felge af manglende indtaegter
eller drift, tab af eller skader pa udstyr, tab af computer-
programmer, tab af data, omkostninger til erstatning af
disse og krav fremsat af tredjeparter.

Danfoss forbeholder sig ret til nar som helst at revidere
denne publikation og foretage andringer af dens indhold
uden varsel og uden at veere forpligtet til at oplyse
tidligere eller eksisterende brugere om sddanne revisioner
eller aendringer.

1.1.2 Tilgaengelig litteratur til VLT
AutomationDrive

- VLT AutomationDrive High Power-betjeningsvejled-
ningen MG33UXYY indeholder de oplysninger, der
er ngdvendige for at tage frekvensomformeren i
brug.

- VLT AutomationDrive Design Guide MG33BXYY
indeholder samtlige tekniske oplysninger om

frekvensomformeren og om kundetilpasning og
applikationer.

- VLT® AutomationDrive Programming Guide
MG33MXYY indeholder oplysninger om program-
mering og omfatter komplette
parameterbeskrivelser.

- VLT" AutomationDrive Profibus-betjeningsvejled-
ningen MG33CXYY indeholder oplysninger, der er
ngdvendige for styring, overvagning og program-
mering af frekvensomformeren via en Profibus
Fieldbus.

- VLT AutomationDrive DeviceNet-betjeningsvejled-
ningen MG33DXYY indeholder oplysninger, der er
ngdvendige for styring, overvagning og program-
mering af frekvensomformeren via DeviceNet
Fieldbus.

X = Revisionsnummer
YY = Sprogkode

Den tekniske litteratur fra Danfoss findes ogsa online pa
www.danfoss.com/drives.

VLT AutomationDrive
Betjeningsvejledning
Softwareversion; 6.5x

Denne betjeningsvejledning kan anvendes til alle VLT
Automation Low Harmonic Drive-frekvensomformere med
softwareversion 6.5x.

Softwareversionsnummeret kan ses i 15-43 Software Version.

Table 1.1

NOTE

Low Harmonic Drive har to LCP'er, en til frekvensom-
formeren (til hajre) og en til det aktive filter (til venstre).
Hvert LCP styrer kun det apparat, det er tilsluttet, og der er
kun et start-/stopsignal mellem de to apparater.

4 MG37A101 - VLT® er et registreret Danfoss varemaerke
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1.1.3 Godkendelser 1
Table 1.2

Symboler

Folgende symboler anvendes i denne manual.

AWARNING|

Angiver en potentielt farlig situation, som, hvis den ikke
undgas, kan medfere dedsfald eller alvorlig personskade.

ACAUTION

Angiver en potentielt farlig situation, som, hvis den ikke
undgas, kan medfgre mindre eller moderat personskade.
Kan ogsa bruges til at advare mod usikre fremgangsmader.

CAUTION

Angiver en situation, som kan medfere ulykker, der kun
beskadiger udstyr eller ejendom.

NOTE

Angiver fremhavede oplysninger, der skal tages hensyn til
for at undga fejl eller for at undga at bruge udstyret pa en
made, sa det ikke fungerer optimailt.

Godkendelser

€ @ G

Table 1.3
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2 Sikkerhed

2.1.1 Sikkerhedsbemaerkning

AWARNING]

Frekvensomformerens spaending er farlig, nar den er
tilsluttet netforsyningen. Forkert montering af motor,
frekvensomformer eller Fieldbus kan medfare beskadigelse
af udstyret, alvorlig personskade eller dgdsfald. Overhold
derfor instruktionerne i denne manual samt lokale og
nationale bestemmelser og sikkerhedsforskrifter.

Sikkerhedsforskrifter
1. Frekvensomformeren skal afbrydes fra netforsy-
ningen, hvis der skal udferes reparationsarbejde.
Kontrollér, at netforsyningen er afbrudt, og at den
forngdne tid er gaet, inden motor- og netstikkene
fjernes.

2. Tasten [Off/Reset] pa frekvensomformerens LCP
afbryder ikke udstyret fra netforsyningen og ma
derfor ikke benyttes som en sikkerhedsafbryder.

3. Apparatet skal have korrekt beskyttelsesjording,
brugeren skal sikres imod forsyningsspaending, og
motoren skal beskyttes imod overbelastning i
overensstemmelse med gaeldende nationale og
lokale bestemmelser.

4. Laekstrem til jord er hgjere end 3,5 mA.

5. Beskyttelse mod overbelastning af motor
indstilles i 7-90 Motor Thermal Protection. Hvis
denne funktion gnskes, indstilles 7-90 Motor
Thermal Protection til dataveerdien [ETR trip]
(standardveerdi) eller datavaerdien [ETR-advarsel].

NOTE

Funktionen initialiseres ved 1,16 x den nominelle
motorstram og den nominelle motorfrekvens. P& det
nordamerikanske marked: ETR-funktionerne sikrer overbe-
lastningsbeskyttelse af motoren, klasse 20, i
overensstemmelse med NEC.

6. Veer opmaerksom pa, at frekvensomformeren har
flere spaendingsindgange end L1, L2 og L3, nar
der er monteret belastningsfordeling (sammen-
kobling af DC-mellemkreds) og ekstern 24 V DC.
Kontrollér, at alle spaendingsindgange er afbrudt,
og at den forngdne tid er gdet, inden reparation-
sarbejdet pabegyndes.

Installation i store hgjder

AWARNING]

Kontakt Danfoss angaende PELV ved hgjder over 3 km

Advarsel imod utilsigtet start

1. Motoren kan bringes til stop med digitale kommandoer,
buskommandoer, referencer eller et lokalt stop, mens
frekvensomformeren er tilsluttet netforsyningen. Hvis
hensynet til personsikkerheden kraever, at der ikke
forekommer utilsigtet start, er disse stopfunktioner ikke
tilstraekkelige.

2. Mens parametrene andres, kan det ske, at motoren
starter. Derfor skal stoptasten [Reset] altid aktiveres,
hvorefter data kan aendres.

3. En standset motor kan starte, hvis der opstar fejl i
frekvensomformerens elektronik, eller hvis en midlertidig
overbelastning eller en fejl i netforsyningen eller i motortil-
slutningen opherer.

AWARNING

Det kan vzere forbundet med livsfare at berare de
elektriske komponenter, ogsa efter at udstyret er koblet fra
netforsyningen.

Serg ogsa for, at andre spandingsindgange er afbrudt,
f.eks. en ekstern forsyning pa 24 V DC, belastningsfordeling
(sammenkobling af DC-mellemkredse) og motortilslutning
til kinetisk back-up.

2.1.2 Generel advarsel

AWARNING

Det kan vaere forbundet med livsfare at berare de
elektriske komponenter, ogsd efter at udstyret er koblet fra
netforsyningen.

Serg ogsa for, at andre spaendingsindgange er afbrudt,
(sammenkaedning af DC-mellemkredse) og motortilslutning
til kinetisk back-up.

Vent altid mindst s& laenge som angivet, inden dele af
frekvensomformeren, der kan vaere stremfgrende, bergres:
380-480 V, 132-200 kW, vent mindst 20 minutter.

380-480 V, 250-630 kW, vent mindst 40 minutter.

Et kortere tidsrum er kun tilladt, hvis typeskiltet pa det
pageeldende apparat angiver det. Veer opmaerksom pa, at
der kan veere hgjspaending pd DC-linkene, selv nér
LED'erne pa styrekortet er slukket. Spaending pa DC-bussen
indikeres af en red LED, der er monteret pa et
kredslabskort bade inden i frekvensomformeren og inden i
det aktive filter. Den rede LED forbliver teendt, indtil
spandingen pa DC-linket er 50 V DC eller derunder.
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AWARNING|

Leekstram

Frekvensomformerens laekstrem til jord overstiger 3,5 mA. |
henhold til IEC 61800-5-1 skal der forefindes en forsteerket
jordtilslutning ved hjelp af: et PE-kabel pa min. 10 mm? Cu
eller 16 mm? Al eller et ekstra PE-kabel, der skal have
samme kabelareal som netledningerne og skal termineres
separat.

Fejlstremsafbryder

Dette produkt kan forarsage en DC-strem i den
beskyttende leder. Hvis der anvendes en fejlstremsafbryder
(RCD) til at opna yderligere beskyttelse, ma der kun bruges
en RCD af type B (med tidsforsinkelse) pa forsyningssiden
af produktet. Se ogsa Applikationsanvisning for RCD
MN90GX02.

Beskyttelsesjording af frekvensomformeren og brug af
RCD'er skal altid fglge nationale og lokale bestemmelser.

2.1.3 For reparationsarbejdet pabegyndes

1. Afbryd frekvensomformeren fra netforsyningen
2. Afbryd DC-busklemmer 88 og 89

3. Vent som minimum det tidsrum, der er naevnt i
2.1.2 Generel advarsel

2.1.4 Seerlige betingelser

Elektriske klassificeringer:

Den angivne klassificering pa frekvensomformerens
typeskilt er baseret pa en typisk 3-faset netforsyning med
den angivne spaending, stram og temperatur, der forventes
brugt i de fleste applikationer.

Frekvensomformeren kan ogsa bruges til andre seerlige
applikationer, hvilket kan pavirke frekvensomformerens
elektriske klassificeringer. Felgende saerlige forhold kan
bl.a. pavirke de elektriske klassificeringer:

. Enkeltfasede applikationer

. Applikationer med hgje temperaturer, der kraever
derating af de elektriske klassificeringer

. Marine applikationer med hardere driftsomgi-
velser.

Se de relevante afsnit i disse instruktioner og i VLT
AutomationDrive Design Guide, MG33BXYY for oplysninger
om de elektriske klassificeringer.

Installationskrav:
Af hensyn til frekvensomformerens overordnede elektriske
sikkerhed skal der tages saerligt hensyn til felgende under
installationen:
. Sikringer og afbrydere til overstroms- og kortslut-
ningsbeskyttelse

. Valg af stremkabler (netforsyning, motor, bremse,
belastningsfordeling og relze)

. Grid-konfiguration (IT,TN, jordben osv.)
o Sikkerhed for lavspaendingsporte (PELV-forhold).

Se de relevante afsnit i disse instruktioner og i VLT
AutomationDrive Design Guide, MG33BXYY for oplysninger
om installationskravene.

2.1.5 Undga utilsigtet start

AWARNING

Nar frekvensomformeren er tilsluttet netforsyningen, kan
motoren startes/stoppes med digitale kommandoer,
buskommandoer, referencer eller via LCP'et.

. Frekvensomformeren skal frakobles netforsy-
ningen, nar det af sikkerhedsmaessige arsager er
ngdvendigt at undga utilsigtet start.

. Tryk altid pa [Off]-tasten inden parametereen-
dringer for at undga utilsigtet start.

. Med mindre klemme 37 er slukket, kan en
standset motor starte, hvis der opstar en
elektronisk fejl, en midlertidig overbelastning, en
fejl i netforsyningen eller en mistet motortil-
slutning.

2.1.6 Installering af Sikker standsning

Felg disse instruktioner for at udfgre en installation af en
kategori 0-standsning (EN60204) i overensstemmelse med
sikkerhedskategori 3 (EN954-1):

1. Broen (jumper) mellem klemme 37 og 24 V DC
skal fjernes. Det er ikke tilstraekkeligt at skeere
jumperen over eller afbryde den. Fjern den helt
for at undga kortslutning. Se jumper i
Illustration 2.1.

2. Tilslut klemme 37 til 24 V DC via et kortslutnings-
sikret kabel. 24 V DC-spaendingsforsyningen skal
kunne afbrydes af en kredslgbsafbryderenhed af
typen EN954-1 kategori 3. Hvis afbryderenheden
og frekvensomformeren er placeret pa samme
installationstavle, kan der anvendes et uskeermet
kabel i stedet for et skeermet kabel.

1308T314.10

lllustration 2.1 Forbind jumperen mellem klemme 37 og 24 V DC

MG37A101 - VLT® er et registreret Danfoss varemaerke
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Illustration 2.2 viser en standsningskategori 0 (EN 60204-1) opstar ved at dbne en darkontakt. lllustrationen viser ogsa,

med sikkerhedskategori 3 (EN 954-1). Kredslgbsafbrydelsen hvordan ikke-sikkerhedsrelateret hardware-frilgb tilsluttes.
Dgrkontakt _ Netforsyning

= i

- Sikkerhedsenhed kat
."(Kredslgbsafbryder, -
.evt. med :

- friggringsindg.) .
37
. Styrekort

Sikker —1
Kortslutningsbeskyttet kabel kanal
(medmindre internt i
installationsskab) |

5Vdc »
< Inverter

130BA073.13 b

lllustration 2.2 lllustration af de vigtigste aspekter ved en installation for at opna en standsningskategori 0 (EN 60204-1) med sikkerhed-
skategori 3 (EN 954-1).
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2.1.7 Sikker standsning af frekvensomformeren

For versioner, der er monteret med en Sikker standsning,
klemme 37-indgang, kan frekvensomformeren udfgre
sikkerhedsfunktionen Sikkert moment deaktiveret (som
angivet i udkast CD IEC 61800-5-2) eller Stopkategori 0
(angivet i EN 60204-1).

Den er udviklet og godkendt i henhold til kravene i sikker-
hedskategori 3 i EN 954-1. Denne funktion kaldes Sikker

dybdegdende risikoanalyse for at afgere, om funktionen
Sikker standsning og sikkerhedskategorien er passende og
tilstraekkelig. Oplysningerne og instruktionerne i Design
Guiden skal felges, for at funktionen Sikker standsning kan
installeres og bruges i overensstemmelse med kravene i
sikkerhedskategori 3 i EN 954-1. Oplysningerne og instruk-
tionerne i betjeningsvejledningen er ikke tilstraekkelige til
at sikre korrekt og sikker brug af funktionen Sikker

standsning. Forud for integration og anvendelse af Sikker standsning.

standsning i en installation skal der udferes en

Prif- und Zertifizierungsstelle ‘

im BG-PRUFZERT

BGIA

Berufsgenossenschaftliches
Institut fir Arbeitsschutz

Hauptverband der gewerblichen
Berufsgenossenschaften

05 06004

No. of certificate

Translation
In any case, the German
original shall prevail.

Type Test Certificate

Name and address of the  Danfoss Drives A/S, Ulnaes 1
holder of the certificate:  DK.6300 Graasten, Dénemark

(customer)

Name and address ofthe  Danfoss Drives A/S, Ulnaes 1
manufacturer: DK-6300 Graasten, Dénemark

Ref. of customer: Ref. of Test and Certification Body: Date of Issue:

Apf/Ksh VE-Nr. 2003 23220 13.04.2005

Product designation: Frequency converter with integrated safety functions
Type: VLT® Automation Drive FC 302
Intended purpose: Implementation of safety function ,Safe Stop”
Testing based on: EN 954-1, 1997-03,

DKE AK 226.03, 1998-06,

EN ISO 13849-2; 2003-12,

EN 61800-3, 2001-02,

EN 61800-5-1, 2003-09,
Test certificate: No.: 2003 23220 from 13.04.2005
Remarks: The presented types of the frequency converter FC 302 meet the requirements laid

down in the test bases.
With correct wiring a category 3 according to DIN EN 954-1 is reached for the safety
function.

The type tested complies with the provisions laid down in the directive 98/37/EC (Machinery).

Further conditions are laid down in the Rules of Procedure for Testing and Certification of April 2004.

130BA373.11

Certification officer

R T =

(Dipl.-Ing. R. Apfeld)

Head of certifigation body

Postal adress: Office: Phone: 0 22 41/2 31-02
PZB10E Alte HeerstraBe 111 Fax: 022 41/2 31-22 34
01.05 53754 Sankt Augustin 53757 Sankt Augustin

lllustration 2.3
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2.1.8 IT-netforsyning

AWARNING|

IT-netforsyning

Slut ikke frekvensomformere med RFl-filtre til en netfor-
syning med en spaending mellem fase og jord pa mere
end 440 V for 400 V-omformere og 760 for 690 V-
omformere.

Ved IT-netforsyninger pa 400 V og deltakobling (jordben)
ma fase til jord-speendingen gerne overstige 440 V.

14-50 RFI Filter kan bruges til at frakoble de interne RFI-
kondensatorer fra RFI-filteret til jord. 74-50 RFI Filter skal
slukkes pa bade frekvensomformeren og filteret.

2.1.9 Bortskaffelsesinstruktion

Udstyr, der indeholder elektriske komponenter,
ma ikke smides ud sammen med almindeligt
affald.

Det skal samles separat som elektrisk og

elektronisk affald i overensstemmelse med

lokale regler og gaeldende lovgivning.

Table 2.1

10 MG37A101 - VLT® er et registreret Danfoss varemaerke
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3 Introduktion til Low Harmonic Drive

3.1.1 Funktionsprincip ningsniveauer og tilfarer kompenserende harmonisk strem
til ledningen for at udligne de harmoniske stremme.

VLT Low Harmonic Drive er en VLT High Power-frekven-
somformer med et integreret aktivt filter. Et aktivt filter er
et apparat, som aktivt overvager harmoniske forvraeng-

Relay 12 2
Control & AUX 8
Feedback 3
I Soft-Charge §
N A A & -
INC
Relay| £ £
HI Reactor Converter Power Stage
LLLLSL AC Side Filter
L Contactor Lc Iy
m e P Y
2 SRS
. — Le Is
va B et
ains . Optional . m e
Optional Optional ) L l ‘
380 to Manual it
500 VAC RFI Disconnect Fuses \_-GQN\ J J J
Lm | — 3 3
[T Relay 12 Capacitor
L~~~
“Lac Control & AUX L | Current Sensors AF Current
Feedback Sensors
A Frequency converter
1)
3
Main’s CTs
lllustration 3.1 Grundleeggende oversigt over Low Harmonic Drive
3.1.2 Overholdelse af IEEE519 10 2
o 3
8 8
Low Harmonic Drives er konstrueret til at traekke en ideel @
. . . 7
sinusformet streambglgeform fra forsyningsgrid med en .
effektfaktor pa 1. Hvor traditionelle ikke-linezere belast- 1ol
ninger treekker pulsformet strem, kompenserer Low 4
Harmonic Drive for dette via den parallelle filtersti, hvilket 3
reducerer belastningen pa forsyningsnettet. Low Harmonic 2
Drive overholder de strengeste standarder for harmoniske 1 ﬂJﬂTi MﬁLMM
. 2 . e L et i, 1l
stremme og har en THID pa mindre end 5 % ved fuld 002 4 6 81012141618 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40 42 44 46 48 50
belastning for <3% forforvraengning pa en 3 % ubalanceret [n]
trefaset grid. Apparatet er konstrueret til at overholde lllustration 3.2 Typisk harmonisk frekvensspektrum og THD-
IEEE519-anbefalingen for Isc/Il >20 for bade ujeevne og veerdier ved frekvensomformerens forsyningsklemme
jeevne individuelle harmoniske niveauer. Filterdelen af Low n = harmonisk strem
Harmonic Drive har en progressiv switchfrekvens, som $.....|[EEE519 (Isc/IL>20) greenser for individuelle
forer til en bred frekvensspredning, hvilket giver lavere harmoniske stremme
individuelle harmoniske niveauer over 50. harmoniske
niveau.

MG37A101 - VLT® er et registreret Danfoss varemaerke 11
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3.1.3 Bestillingsformular med typekode

En VLT Low Harmonic Drive kan konstrueres i henhold til applikationskravene ved at bruge bestillingsnummersystemet.

112 |3 (4 7 (8 10 |11 (12 |13 [14 |15 [16 |17 [18 [19 |20 |21 |22 |23 |24 (25 |26 |27 |28 (29 |- |- |30
F |C |- P o |T (5 [E [2 [T [N [2 [X |G [C [X [X [X [S [X |X |X |X |X X
Table 3.1

Produktgrupper 1-3
Frekvensomformerserie 4-6
Nominel effekt 8-10
Faser 11
Netspaending 12
Kapsling 13-15
Kapslingstype

Kapslingsklasse
Forsyningsspaending til styring
Hardwarekonfiguration

RFI-filter 16-17
Bremse 18
Display (LCP) 19
Coating PCB 20
Netoption 21
Tilpasning A 22
Tilpasning B 23
Softwareversioner 24-27
Softwaresprog 28
A-optioner 29-30
B-optioner 31-32
CO-optioner, MCO 33-34
C1-optioner 35
Software til C-optioner 36-37
D-optioner 38-39
Table 3.2

Indtast bogstavet "N" i position 16 i typekodestrengen for
at bestille en VLT Low Harmonic Drive. Det er ikke alle
valg/optioner, der kan fas til hver frekvensomformervariant.
Ga til Drive Configurator pa internettet for at kontrollere,
om den rigtige version er tilgaeengelig. Se Design Guide for
flere oplysninger om de tilgaeengelige optioner.

12 MG37A101 - VLT® er et registreret Danfoss varemaerke
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4 Sadan installeres produktet

4.1 Ibrugtagning

Dette kapitel omhandler mekanisk og elektrisk installation
til og fra de elektriske klemmer og styrekortklemmerne.
Den elektriske installation af optioner er beskrevet i de
relevante betjeningsvejledninger og Design Guides.

Frekvensomformeren er konstrueret til hurtigt at kunne
installeres EMC-korrekt ved at felge nedenstaende
fremgangsmade.

AWARNING

Lees sikkerhedsanvisningerne inden installation af
apparatet.

Hvis anbefalingerne ikke felges, kan det resultere i ded
eller alvorlig personskade.

Mekanisk installation
. Mekanisk montering

Elektrisk installation
. Tilslutning til netspaending og jord

. Motortilslutning og kabler
. Sikringer og afbrydere
. Styreklemmer - kabler

Hurtig opsaetning
. Frekvensomformerens LCP-betjeningspanel (LCP)

. Filterets LCP-betjeningspanel
. Automatisk motortilpasning, AMA

. Programmering

Kapslingssterrelsen afhaenger af kapslingstypen,
effektomradet og netspaendingen.

L1
L2

L3

130BA015.13
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lllustration 4.1 Diagram over grundlaeggende installation,
herunder netforsyning, motor, start-/stop-tast og potentiometer
for hastighedsjustering.

4.2 For-installation

4.2.1 Planlzegning af monteringssted

CAUTION

Inden monteringen er det vigtigt at planleegge
monteringen af frekvensomformeren. Hvis dette ikke geres,
kan det resultere i ekstraarbejde under og efter installa-
tionen.

Valg det bedst mulige sted ved at tage hgjde for

felgende (se felgende sider og de relevante VLT

Automation Drive Design Guides for oplysninger):
o Omgivelsestemperatur

o Monteringsmetode

. Keling af apparatet

. Placeringen af frekvensomformeren
o Kabelfgring

o Serg for, at stremkilden har den korrekte
spaending og den ngdvendige strgm

. Serg for, at motorstremsklassificeringen ligger
inden for den maksimale strem fra frekvensom-
formeren

MG37A101 - VLT® er et registreret Danfoss varemaerke 13
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. Hvis frekvensomformeren ikke er forsynet med
indbyggede sikringer, skal det sikres, at de
eksterne sikringer har de rette klassificeringer.

130BX440.10

4.2.2 Modtagelse af frekvensomformeren

Ved modtagelse af frekvensomformeren skal det
kontrolleres, at emballagen er intakt. Laeg maerke til
eventuelle skader, der kan vaere opstdet pa apparatet
under transporten. Hvis der er opstaet skader, kontaktes
fragtfirmaet gjeblikkeligt for at anmelde skaden.

4.2.3 Transport og udpakning

Inden frekvensomformeren udpakkes, anbefales det at D D

anbringe pakken sa teet som muligt pa det endelige \D
monteringssted. D‘ ‘ i /
Fjern kassen, og arbejd med frekvensomformeren pa pallen DD /

sa lenge som muligt.

lllustration 4.4 Anbefalet loftemetode, kapslingssterrelse F18 -
filterdel.

424 Loft

Loft altid frekvensomformeren ved hjelp af de dertil
beregnede lgftegjer. Brug en stang for at undga at bgje
frekvensomformerens lgftegjer - dette geelder for alle D- og
E-kapslinger.

130BB428.10

Lifting Holes

130BC166.10
/=y

lllustration 4.2 Anbefalet Igftemetode, kapslingssterrelse D13 D

Ny EE

lllustration 4.5 Anbefalet lgftemetode, kapslingsstarrelse F18 -
frekvensomformerdel.

Lifting Holes

130BC170.10

NOTE

Soklen leveres i samme kasse som apparatet, men den er
ikke fastgjort til kapslingssterrelse F under leveringen.
Soklen er ngdvendig for at sikre korrekt keling via
AWARNING luftstremme omkring frekvensomformeren. F-kapslingerne
skal placeres oven pa soklen, nar den endelige placering er
fundet. Vinklen fra toppen af frekvensomformeren til

lllustration 4.3 Anbefalet Iaftemetode, kapslingsstarrelse E9

Laftestangen skal kunne klare veegten af frekvensom-
formeren. Veegten af de forskellige kapslingssterrelser
fremgar af 4.2.5 Mekaniske mal . Maks. diameter for |oftekablet skal veere 60° eller mere.

stangen er 2,5 cm., Vinklen fra frekvensomformerens Ud over lgsningen vist pa tegningen ovenfor kan F-
overside og laftekablet skal vaere 60° eller derover. kapslingen ogsa loftes med en afstandsstang.

14 MG37A101 - VLT® er et registreret Danfoss varemaerke
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NOTE

F-kapslingen sendes i to dele. Vejledning til samling af
delene kan findes i 4.3 Mekanisk montering.

4.2.5 Mekaniske mal

o
8400 g
4200 33 3
D 2
580  _ 1.3040.. |-3040—~ |- 304,0- ®
) (12) (12) 2
_ 4 i
160,0
& ) ‘ ‘
=
1581,7 977,0 1484,5
62) 18536 38 (8)
1651,7 17336 73)
(65) (68)
160,0 ‘ ‘
(6)
‘ 160,0
5247 ©6)
3 QY |11
2722
| i i | ] ar
|
_|sas|.
—377,8 — ™) 1845,
s 12100 Daxoo |
® (7 gag0
(33)

lllustration 4.6 Kapslingssterrelse D13
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130BC171.10
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lllustration 4.7 Kapslingssterrelse E9
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[24]
lllustration 4.8 Kapslingssterrelse F18, set forfra og fra siden
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lllustration 4.9 Kapslingssterrelse F18, set bagfra

MG37A101 - VLT® er et registreret Danfoss varemaerke 17



Danfott

Sadan installeres produktet

Betjeningsvejledning til VLT AutomationDrive LHD med AAF 006

Mekaniske mal og nominel effekt

Kapslingssterrelse D13 E9
. IP 21/54 21/54*
Kapslingsbeskyttelse
NEMA Type 1/Type 12 Type 1/Type 12

Nominel effekt ved hgj overbelastning

132-200 kW ved 400 V

250-400 kW ved 400 V

- 160 % overmoment (380-480 V) (380-480 V)
Frekvensomformerens Hgjde 1.780,5 mm 2.000,7 mm
mal Bredde 1.021,9 mm 1.200 mm
Dybde 377,8 mm 493,5 mm
Maks. veegt 390 kg 676 kg
Forsendel-
esvargt 435 kg 721 kg
Table 4.1
Kapslingsstorrelse F18
_ P 21/54
Kapslingsbeskyttelse NEVA Type 1
Nominel effekt ved hgj overbelastning - 160 % 450-630 kW ved 400 V
overmoment (380-480 V)
Frekvensomformerens mal Hgjde 2.278,4 mm
Bredde 2.792 mm
Dybde 605,8 mm
Maks. vaegt 1.900 kg
Forsendel-
sesvargt 2.262 kg

Table 4.2

4.3 Mekanisk montering

Den mekaniske montering af frekvensomformeren skal
forberedes ngje for at sikre et ordentligt resultat og for at
undga ekstra arbejde under monteringen. Start med at
undersgge de mekaniske tegninger, der findes til sidst i
denne vejledning, for oplysninger om pladskravene.

4.3.1 Ngdvendigt veerktgj

Folgende veerktgj skal bruges til mekanisk montering:
. Boremaskine med et 10 eller 12 mm bor

. Maleband

. Skruetraekker

. Skruenggle med relevante toppe (7-17 mm)
. Forlaengerstykker til skruenggle

. Blikudstanser til ror eller kabelbgsninger

. Loftestang til loft af apparatet (stang eller ror pa
maks. @ 25 mm, skal kunne lgfte mindst 1.000
kg).

. Kran eller anden lgfteanordning til placering af
apparatet

. Torx T50-veerktgj

18 MG37A101 - VLT® er et registreret Danfoss varemaerke
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4.3.2 Generelle overvejelser

Plads

Serg for, at der rigeligt med plads over og under frekven-
somformeren til luftgennemstremning og kabeladgang.
Der bgr desuden veere plads foran apparatet, sa lagen i
tavlen kan abnes.

68.1

“7308C165.10

lllustration 4.10 Plads foran IP21-/IP54-kapslingstype,
kapslingssterrelse D13

130BC169.10

lllustration 4.11 Plads foran IP21-/IP54-kapslingstype,
kapslingssterrelse E9

2066.9 621.5
14860 (811 128 (24]

lllustration 4.12 Plads foran IP21-/IP54-kapslingstype,
kapslingsstarrelse F18

Adgang til ledninger
Serg for, at det er muligt at fa adgang til kabler, og at der
er plads til at bgje kablerne.

NOTE

Alle kabelsko skal monteres inden for klemmebusskinnens
bredde.
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4.3.3 Klemmeplaceringer - kapslingsstgrrelse D13

Vaer opmaerksom pa felgende placering af klemmerne ved
planlaegning af kabeladgang.

130BB723.10

3X 276,87
[10.9]

[.0]

°g
Afsnit vist
1
lllustration 4.13 Klemmeplaceringer - forsyningskabler
2
Table 4.3

°

<
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&

a
3239
[12,8]
0
[0] . O

= Afsnit vist
ISE=A o8
1
1
lllustration 4.13 Klemmeplaceringer, E9-frekvensomformer
Table 4.4
Vaer opmaerksom p3, at stremkablerne er tunge og svaere NOTE

at bgje. Find den bedste placering af frekvensomformeren,

Alle D-kapslingsstarrelser fas med standardindgangs-
hvor det er nemmest at montere kablerne.

klemmer eller afbryderkontakt
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4.3.4 Klemmeplaceringer - kapslingssterrelse E9

Vaer opmaerksom pa felgende placering af klemmerne ved
planlaegning af kabeladgang.
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[13.1] °
0 o o
.0 |l ° 0 o
10l [1T» Py @ |1 0Oo
L 9m o o= ng — o
*2 %E%E e g e2 Afsnit vist

1

lllustration 4.13 Klemmeplaceringer for forsyningskabler

Table 4.5
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lllustration 4.13 Klemmeplaceringer for motorkabler

Table 4.6
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Veaer opmaerksom pa, at stremkablerne er tunge og sveere Der kan bruges op til 4 kabler med kabelsko eller en

at bgje. Find den bedste placering af frekvensomformeren, firkantet standardkabelsko til hver klemme. Jord sluttes til

hvor det er nemmest at montere kablerne. et relevant termineringspunkt i frekvensomformeren.
—f ©O—

176FA271.10

1 [
@,,,
]

104[4.1]

35[1.4]

10[0.4] r
0[0.0]

O
0 105 O,
26[1.0] - @5© @ ©

78[3.1]
40[1.6]
0[0.0]
26[1.0] —
0[0.0]

lllustration 4.13 Klemme i detaljer

NOTE

Stremmen kan sluttes til placering A eller B
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4.3.5 Klemmeplaceringer - kapslingsstgrrelse F18

Klemmeplaceringer - Filter

1
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75.3[2.96
150.3[5.92
3639[6.06.
219.6[1
2941
344001
3639[1
43891
0.0]
76.4]
1284
119.0
171.0

lllustration 4.14 Klemmeplacering - Filter
(set fra venstre, forfra og fra hejre). Kabelbgsningspladen er 42 mm under 0-niveau.
1) Jordbar

Table 4.7
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Klemmeplaceringer - ensretter

130BA848.11
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lllustration 4.14 Klemmeplaceringer — ensretter

(set fra venstre, forfra og fra hgjre). Kabelbgsningspladen er 42 mm under 0-niveau.

1) Belastningsfordelingsklemme (-)

2) Jordbar Afsnit vist
3) Belastningsfordelingsklemme (+) 1

Table 4.8
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Klemmeplaceringer — vekselretter

KLEMMEPLACERINGERSET FORFRA KLEMMEPLACERINGERSET FRA VENSTRE KLEMMEPLACERINGERSET FRA HOJRE
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574,7[22,63] 546,0 [21,50]

210,1[8,27]
246,1[9,69]
610,7 [24,04]
658,7 [25,93]
694,7 [27,35]

330,1[13,00]
939,4 [36,98]
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465,6 [18,33]

10234 [40,29) 1025,7 [40,38]

1059,4

144,3 [5,68]
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587,3 [23,12]
880,3 [34,66]
955,3 [37,61]

146x91
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®
®®  e® ©6 ® 2 .

lllustration 4.14 Klemmeplaceringer - vekselretterkabinet

(set forfra, fra venstre og fra hejre). Kabelbgsningspladen er 42 mm under 0-niveau.
1) Jordbar

2) Motorklemmer

3) Bremseklemmer

Table 4.9
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4.3.6 Kgling og luftstrem

Keling

Keling kan opnas pa forskellige mader: ved at benytte
ventilationskanalerne nederst og gverst pa apparatet, ved
at tage luft ind i og lukke luft ud bagest pa apparatet eller
ved at kombinere kglemulighederne.

Bagkeling

Luften fra bagkanalen kan ogsa ventileres ind og ud via
bagsiden af en Rittal TS8-kapsling. P4 denne made opnas
der en Igsning, hvor bagkanalen kan tage luft ind uden for
anlaegget og lede varmetabet uden for anlaegget, hvorved
luftkonditioneringskravene reduceres.

NOTE

Det er nedvendigt med en eller flere derventilatorer pa
kapslingen for at fjerne varmetab, der ikke omfattes af
frekvensomformerens bagkanal, og eventuelt andre tab fra
andre komponenter monteret i kapslingen. Den samlede
ngdvendige luftgennemstremning skal beregnes, sa de
korrekte ventilatorer kan vaelges. Nogle fabrikanter af
kapslinger tilbyder software til udregning af beregningerne

(dvs. Rittal Therm-software).

Luftstrem

Den ngdvendige luftstram over kelepladen skal sikres.
Gennemstrgmningshastigheden vises i Table 4.10.

Kapslingsbeskyttelse

Kapslingssterrelse

Luftstrem for derventilator(er)/
gverste ventilator

Samlet luftstrem for flere
ventilatorer

Kelepladeventilator(er)
Samlet luftstrem for flere
ventilatorer

IP21/NEMA 1 D13 510 m3/t (300 cfm) 2.295 m3/t (1.350 cfm)
IP54/NEMA 12 E9 P250 680 m3/t (400 cfm) 2.635 m>/t (1.550 cfm)

E9 P315-P400 680 m3/t (400 cfm) 2.975 m3/t (1.750 cfm)
IP21/NEMA 1 F18 4.900 m3/t (2.884 cfm) 6.895 m3/t (4.060 cfm)

Table 4.10 Luftstrem for keleplade

NOTE

Ventilatoren i frekvensomformeren kerer af falgende
arsager:

1. AMA
DC-hold
Formagnet
DC-bremse

60 % af den nominelle stram er overskredet

o v h W N

En bestemt kelepladetemperatur er overskredet
(effektstarrelseafhaengigt)

7. En bestemt omgivelsestemperatur for effektkortet
er overskredet (effektsterrelseafheengigt)

8. En bestemt omgivelsestemperatur for styrekortet
er overskredet

Nar ferst ventilatoren er startet, kerer den i mindst 10
minutter.

NOTE

Ventilatoren i det aktive filter kerer af folgende arsager:
1. Det aktive filter er i drift

2. Det aktive filter kerer ikke, men netstremmen
overskrider graensen (effektstarrelsesafhaengigt)

3. En bestemt kelepladetemperatur er overskredet
(effektstarrelseafheengigt)

4, En bestemt omgivelsestemperatur for effektkortet
er overskredet (effektsterrelseafthaengigt)

5. En bestemt omgivelsestemperatur for styrekortet
er overskredet

Nar ferst ventilatoren er startet, kerer den i mindst 10
minutter.
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Udvendige kanaler (%) =
o
Hvis der fgjes yderligere udvendige kanaler til Rittal- g% / z
kabinettet, skal tryktabet i kanalerne beregnes. Benyt _ug 80 / 3
diagrammerne nedenfor til at derate frekvensomformeren i g 70 -
henhold til tryktabet. g 60
S 50
(%) = S
2 90 5 s 40
B 2 2 30
3% / &
g 70 / - 20
S 60 10
£ / - —
2 50 0
S / 0 25 50 75 100 125 150 175 200 225
>
AG:J 40 Trykaendringer
T 30
lllustration 4.17 Derating for F-kapsling i forhold til trykeen-
20
o dringer
1
L — Luftstrem i frekvensomformeren: 580 cfm (985 m3/t)
0
0 05 49 13 273 459 66 893 1157 147
Trykstigning (Pa)
lllustration 4.14 Derating for D-kapsling i forhold til trykeen- 437 Indf(aring af kabelb@sning/r@r, IP21
dringer (NEMA 1) og IP54 (NEMA12)
Luftstrem i frekvensomformeren: 450 cfm (765 m3/t)
Kablerne tilsluttes nedefra gennem kabelbgsningspladen.
Afmontér pladen, og planlaeg indfgringspunktet for
(%) E kabelbgsningerne eller rgrene. Afmaerk huller i det
290 3 markede omrade pa tegningen.
© 80 g
3 /2
5 70
: / NOTE
5 60 .
“E / Kabelbgsningspladen skal monteres pa frekvensom-
o 50 .
g / formeren for at sikre den foreskrevne beskyttelsesgrad og
% 40 samtidig sikre korrekt kegling af apparatet. Hvis
=30 / kabelbgsningspladen ikke er monteret, kan frekvensom-
20 formeren trippe og afgive alarm 69, Effekt- korttemp.
10
. [
0 0 01 36 98 21,5 434 76 1471 2375 2789 E e 2
Trykaendringer (Pa) ~ g g

lllustration 4.15 Derating for E-kapsling i forhold til Trykeendring
(lille ventilator), P315
Luftstrem i frekvensomformeren: 650 cfm (1105 m3/t)

(%)
20

80
70

0 /
50 /
40

30

lllustration 4.18 Eksempel pa korrekt montering af
kabelbgsningspladen.

130BB011.10

Frekvensomformer derating

20
10
0

—

—
o 02 06 22 58 114 181 308 695 1528 2108
Trykeendringer (Pa)

lllustration 4.16 Derating for E-kapsling i forhold til trykaendring
(stor ventilator), P355-P450
Luftstrem i frekvensomformeren: 850 cfm (1445 m3/t)
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lllustration 4.19 Kapslingssterrelse D13
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lllustration 4.20 Kapslingssterrelse E9
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lllustration 4.21 Montering af bundpladen, kapslingsstarrelse E9.

Bundpladen pé E-kapslingen kan monteres enten i eller kabelbgsningerne og kablerne sdledes monteres, inden
uden pa kapslingen, hvilket giver fleksibilitet i installation- frekvensomformeren placeres pa soklen.
sprocessen. Hvis den monteres nedefra, kan
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lllustration 4.22

Kabelindgange set fra frekvensomformerens bund
1) Tilslutning af forsyningskabel
2) Tilslutning af motorkabel
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4.3.8 Montering af drypafskeermning for
IP21 (kapslingssterrelse D)

For at overholde IP21-klassificeringen skal der monteres
en drypafskeermning som forklaret nedenfor:
. Fjern de to frontskruer

. Indsaet drypafskeermningen, og isaet skruerne igen

. Tilspaend skruerne til et moment pa 5,6 Nm

NOTE

Det er nedvendigt med en drypafskeermning pa bade
filter- og frekvensomformerdelen.

176FA285.10

i
5\

4.4 Installation af optioner

44.1 Installation af optioner pa
indgangsplade

Dette afsnit omhandler installation af optionsseet til
indgangsdelen af frekvensomformere i alle D- og E-
kapslinger.

Forsag ikke at afmontere RFI-filtrene fra indgangspladerne.
Hvis RFI-filtrene fjernes fra indgangspladen, kan de tage
skade.

NOTE

Der er to forskellige typer tilgeengelige RFI-filtre, afhaengigt
af indgangspladekombinationen og de udskiftelige RFI-
filtre. Seet, der kan installeres i felten, er i nogle tilfeelde de
samme for alle spaendinger.

{ {
lllustration 4.23 Montering af drypafskarmning.

Table 4.11
380-480 V Sikringer Afbryder RFI RFI-sikringer RFI-afbryder
380-500 V

D13 176F8443 176F8441 176F8445 176F8449 176F8447

E9 FC 102/202: 315 kW 176F0253 176F0255 176F0257 176F0258 176F0260
FC 302: 250 kW
FC 102/202: 355-450 kW | 176F0254 176F0256 176F0257 176F0259 176F0262
FC 302: 315-400 kW

Table 4.12

Se vejledningsarket 775R5795 for oplysninger.
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4.4.2 Installation af skeermet netforsyning
for frekvensomformere

Skaermet netforsyning er til installation med D- og E-
kapslinger og opfylder BG-4-kravene.

Bestillingsnumre:
D-kapslinger: 176F0799
E-kapslinger: 176F1851

NOTE

Se vejledningsarket 175R5923 for oplysninger.

4.5 Kapslingssterrelse for F-tavleoptioner

Rumopvarmere og termostat

Rumopvarmere monteres pa kabinettets inderside i
frekvensomformere med kapslingssterrelse F og styres via
en automatisk termostat, som hjaelper med at styre
fugtigheden i kapslingen, hvilket @ger frekvensomfor-
merens komponenters levetid i fugtige omgivelser.
Fabriksindstillingerne for termostaten teender for
rumopvarmerne ved 10 °C og slukker for dem ved 15,6 °C

o

Kabinetlys med stramudgang

Lampen er monteret i kabinettet pa frekvensomformere
med kapslingssterrelse F og @ger sigtbarheden i
forbindelse med servicearbejde og vedligeholdelse.
Kabinetlyset omfatter en stremudgang, som midlertidigt
kan forsyne veerktgjer eller andre apparater med strem og
findes med to spaendinger:

. 230V, 50 Hz, 2,5 A, CE/ENEC
. 120 V, 60 Hz, 5 A, UL/cUL

Opsaetning af transformerudtag

Hvis der skal monteres kabinetlys og udgang og/eller
rumopvarmere og termostat, skal udtagene pa transformer
T1 indstilles til den korrekte indgangsspaending. En
380-480/500 V frekvensomformer indstilles forst til et 525 V
udtag, og en 525-690 V frekvensomformer indstilles til 690
V udtaget for at sikre, at der ikke opstar overbelastning i
det sekundaere udstyr, hvis udtaget ikke skiftes, for der
paferes strom. Se Table 4.13 for at angive de korrekte
indstillinger for udtagene pa klemme T1, som er placeret i
ensretterkabinettet. Placeringen i frekvensomformeren ses i
Illustration 4.14.

Indgangsspaendingsomrade Udtag, som skal vaelges

380 V-440 V 400 V

441 V-490 V 460 V

Table 4.13 Opsaetning af udtag

NAMUR-klemmer

NAMUR er en international sammenslutning af brugere af
automatiseringsteknologi inden for fabrikationsindustrien,
primaert kemiske og farmaceutiske industrier i Tyskland.

Denne option giver organiserede og maerkede klemmer,
som overholder NAMUR-standarderne for indgangs- og
udgangsklemmer i frekvensomformere. Dette kraever MCB
112 PTC-termistorkort og udvidet MCB 113-relaekort.

RCD (fejlstramsafbryder)

Benytter kernebalancemetoden til at overvage
jordfejlstramme i jordede og hgjmodstandsjordede
systemer (TN- og TT-systemer i IEC-terminologien). Der er
setpunkter for forvarsel (50 % af hovedalarmsatpunktet)
og hovedalarm. Et SPDT-alarmrelze til ekstern brug er
knyttet til hvert seetpunkt. Kraever en ekstern stremtrans-
former af "vinduestypen" (leveres og monteres selv af
kunden).

. Indbygget i frekvensomformerens kredslegb til
Sikker standsning.

. IEC 60755 Type B-apparat overvager AC, pulsmo-
duleret DC og rene DC-jordfejlstramme

. LED-sgjlediagrammer over jordfejlstremsniveauet
fra 10-100 % af seetpunktet

. Fejlhukommelse
. TEST/RESET-tast

Overvagning af isolationsmodstand (IRM)

Overvager isolationsmodstanden i ujordede systemer (it-
systemer i [EC-terminologi) mellem systemfaseledere og
jord. Der er setpunkter i ohm for forvarsel og hovedalarm
for isolationsniveauet. Et SPDT-alarmrelze til ekstern brug er
knyttet til hvert seetpunkt.

NOTE

Der kan kun sluttes en enhed til overvagning af isolation-
smodstanden til hvert ujordet (IT) system.

. Indbygget i frekvensomformerens kredslgb til
Sikker standsning.

o LCD-displayet viser isolationsmodstandens
ohmske veerdi

. Fejlhukommelse
. [Info]-, [Test]- og [Reset]-tasterne

IEC-n@dstop med Pilz-sikkerhedsrelze

Omfatter en redundant ngdstopstryktast med 4 ledninger,
som er monteret foran pa kapslingen, og et Pilz-relae, som
overvager den sammen med frekvensomformerens
kredslgb til Sikker standsning og netforsyningskontaktoren,
som er placeret i optionskabinettet.
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Manuelle motorstartere

Giver 3-faset strem til elektriske blaesere, som ofte kraeves i
stgrre motorer. Strem til starterne kommer fra belast-
ningssiden fra en af de leverede kontaktorer, afbrydere
eller afbryderkontakter. Strammen sikres for hver enkelt
motorstart og er slukket, ndr forsyningsstremmen til
frekvensomformeren er slukket. Der tillades op til to
startere (kun én, hvis der bestilles et sikringsbeskyttet
kredslgb pa 30 A). Indbygget i frekvensomformerens
kredslgb til Sikker standsning.

Apparatet er udstyret med:

. Betjeningskontakt (on/off)

. Kortslutnings- og overbelastningsbeskyttelse med
testfunktion

. Manuel nulstillingsfunktion
Sikringsbeskyttede klemmer pa 30 ampere

. 3-faset strem, som passer til den indkommende
netspaending til stremforsyning af ekstra

kundeudstyr

. Kan ikke fas, hvis der vaelges to manuelle
motorstartere

. Klemmerne er slukkede, hvis forsyningsstremmen

til frekvensomformeren er slukket

. Strommen til de sikringsbeskyttede klemmer
kommer fra belastningssiden pa en af de leverede
kontaktorer, afbrydere eller afbryderkontakter.

Stremforsyning pa 24 V DC
. 5amp, 120 W, 24 V DC

. Beskyttet mod udgangsoverstrem, overbelastning,
kortslutninger og overtemperatur

. Anvendes til at stramforsyne tilbehgrsenheder fra
tredjepart, f.eks. folere, PLC-1/O, kontaktorer,
temperaturprober, indikatorlamper og/eller anden
elektronisk hardware

. Diagnostikken omfatter en tgr DC-ok-kontakt, en
gren DC-ok-LED og en rgd overbelastnings-LED

Ekstern temperaturovervagning

Udviklet til overvagning af temperaturer i de eksterne
systemkomponenter, f.eks. motorviklinger og/eller lejer.
Omfatter otte universalindgangsmoduler plus to
dedikerede termistorindgangsmoduler. Alle ti moduler er
integreret i frekvensomformerens kredslegb til sikker
standsning og kan overvages via et Fieldbus-netvaerk
(kraever, at der kgbes en separat modul-/buskobler).

Universalindgange (8)

Signaltyper:
. RTD-indgange (herunder Pt100), 3 eller 4
ledninger

. Termoelement
. Analog strem eller analog spaending

Flere funktioner:

. En universaludgang, der kan konfigureres til en
analog spaending eller analog strem

e To udgangsrelaeer (N.A)
o LC-display med to linjer og LED-diagnostik

. Registrering af folerledningsbrud, kortslutning og
forkert polaritet

. Opsaetningssoftware til graensefladen

Dedikerede termistorindgange (2)
Funktioner:

o Hvert modul kan overvage op til seks termistorer
forbundet i serier

. Fejldiagnoser for ledningsbrud eller kortslutning
af folerledninger

o ATEX-/UL-/CSA-certificering

. Der kan leveres en tredje termistorindgang via
PTC-termistoroptionskortet MCB 112, hvis det er
ngdvendigt

4.6 Elektrisk installation

4.6.1 Strgmtilslutninger

Kabelfgring og sikringer
NOTE

Kabler generelt

Al kabelfgring skal overholde nationale og lokale bestem-
melser vedrgrende kabeltvaersnit og omgivelsestemperatur.
UL-applikationer kraever 75 °C-kobberledere. 75 og 90 °C-
kobberledere er termisk acceptable for
frekvensomformeren til anvendelse i applikationer, der
afviger fra UL.

Stremkabeltilslutninger er placeret som vist nedenfor.
Dimensionering af kabelarealet skal ske i overens-
stemmelse med stremklassificeringerne og lokal lovgivning.
Se 8.1.1 Kabellengder og kabelareal: for flere oplysninger.

For at beskytte frekvensomformeren skal de anbefalede
sikringer bruges, eller apparatet skal veere udstyret med
indbyggede sikringer. Anbefalede sikringer kan ses i
tabellerne i afsnittet om sikringer. Serg altid for, at de rette
sikringer bruges i overensstemmelse med lokale bestem-
melser.
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Nettilslutningen monteres pa netforsyningskontakten, hvis
en sadan medfolger.

| 130BA026.10

91 (L1)
3 faset 92 ELZ;
forsyning 93 (L3
L
L
- I

lllustration 4.23

NOTE

Det anbefales at anvende skaermede kabler for at
overholde EMC-emissionskravene. Se 4.6.13 Faring af effekt-
kabler og styrekabler ved brug af uskaermede kabler, hvis der
anvendes et uskarmet kabel.

Se 8 Generelle specifikationer for korrekt dimensionering af
motorkablets areal og lzengde.

Skeaermning af kabler:

Undgd montering med snoede skaermender (pigtails). De
gdelaegger skaermens effekt ved hgje frekvenser. Hvis det
er ngdvendigt at bryde skaermen i forbindelse med
montering af en motorisolator eller en motorkontaktor,
skal skaermen viderefgres med sa lav en HF-impedans som
muligt.

Tilslut motorkabelskaermen til frakoblingspladen pa
frekvensomformeren og til motorens metalhus.

Serg for, at skeermforbindelserne har det sterst mulige
overfladeareal (kabelbgjle). Dette sikres ved at benytte de
medfelgende installationsdele inden i frekvensomformeren.

Kabelleengde og -areal:

Frekvensomformeren er EMC-testet med en bestemt
kabellaengde. Hold motorkablet sa kort som muligt for at
begraense stgjniveauet og minimere laekstremme.

Switchfrekvens:

Nar frekvensomformere anvendes sammen med
sinusbglgefiltre for at reducere den akustiske stgj fra en
motor, skal switchfrekvensen indstilles i henhold til instruk-
tionen i 14-01 Switching Frequency.

Klemmenr. 96 97 98 29

U \" W PEV Motorspaending 0-100 % af netspaendingen.
3 ledninger ud af motoren

U1 Al W1 PED Trekanttilsluttet

W2 U2 V2 6 ledninger ud af motoren

U1 V1 W1 PE"  |Stjernetilsluttet U2, V2, W2
U2, V2 og W2 skal forbindes separat.

Table 4.14

"Beskyttet jordtilslutning

NOTE

P& motorer uden faseadskillelsespapir eller anden isoler-
ingsforsteerkning, der er egnet til drift med
spandingsforsyning (f.eks. en frekvensomformer), skal der
monteres et sinusbplgefilter pd udgangen pa frekvensom-
formeren.

u \ w 2
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lllustration 4.24
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lllustration 4.25 Kapslingssterrelse D13

1) RFI 4) Motor
2) |Net U v W
R S T 96 97 98
L1 L2 L3 T T2 T3
3) |Bremseoption 5) Belastningsfordelingsoption
-R +R -DC +DC
81 82 88 89

6) AUX-ventilator
100 101 102 103

L1 L2 L1 L2

Table 4.15
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lllustration 4.26 Placering af jordklemmer

‘ 1 |Jord H

Table 4.16
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lllustration 4.27 Kapslingssterrelse E9
1) |RFI 4) Motor
2) |Net U v W
R S T 96 97 98
L1 L2 L3 T1 T2 T3
3) |Bremseoption 5) Belastningsfordelingsoption
-R +R -DC +DC
81 82 88 89
6) AUX-ventilator
100 101 102 103
L1 L2 L1 L2

Table 4.17
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130BC211.10

lllustration 4.28 Placering af jordklemmer

‘ 1 |Jord H

Table 4.18
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130BX443
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lllustration 4.29 Aktivt filter, kapslingssterrelse F18

Afsnit vist

Table 4.19
1) Net
R S T
L1 L2 L3
2) Busskinner til frekvensomformerens ensretterdel
3) Sikringsblok
Table 4.20
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I E—

130BA860.10

lllustration 4.29 Ensretterkabinet, kapslingssterrelse F18

Afsnit vist
1

Table 4.21
1) 24V DG 5A 5) Belastningsfordeling
T1-udgangstapper -DC  +DC
Temp.afbryder 88 89
106 104 105 6) Styringstransformersikringer (2 eller 4 stykker). Se 4.6.14 Sikringer for reserve-
delsnumre
2) Manuelle motorstartere 7) SMPS-sikring. Se 4.6.14 Sikringer for reservedelsnumre
3) 30 A, sikringsbeskyttede effektklemmer 8) Sikringer til manuelle motorstyreenheder (3 eller 6 stykker). Se 4.6.14 Sikringer for
reservedelsnumre
4) |Tilslutningspunkt til filter 9) Netsikringer, F1- og F2-kapsling (3 stykker). Se 4.6.14 Sikringer for reserve-
delsnumre
R S T 10) |30 A, sikringsbeskyttede effektsikringer
L1 L2 L3
Table 4.22
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b
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lllustration 4.29 Vekselretterkabinet, kapslingsstarrelse F18

Table 4.23
1) |Ekstern temperaturovervagning 6) Motor
2) |AUX-relae U Y w
01 02 03 96 97 98
04 05 06 T T2 T3
3) |NAMUR 7) NAMUR-sikring. Se 4.6.14 Sikringer for reservedelsnumre
4) | AUX-ventilator 8) Ventilatorsikringer. Se 4.6.14 Sikringer for reservedelsnumre
100 101 102 103 9) SMPS-sikringer. Se 4.6.14 Sikringer for reservedelsnumre
L1 L2 L1 L2
5) [Bremse
-R +R
81 82
Table 4.24
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4.6.2 Jording

Folgende grundlaeggende hensyn skal tages ved
montering af en frekvensomformer for at opna elektro-
magnetisk kompatibilitet (EMC).

. Sikkerhedsjording: Frekvensomformeren har en
hgj leekstrom og skal derfor jordes korrekt af
sikkerhedsarsager. Folg de lokale sikkerhedsfor-
skrifter.

. Hgjfrekvensjording: Hold jordtilslutningsled-
ningerne sa korte som muligt.

De forskellige jordforbindelsessystemer skal tilsluttes med
den lavest mulige lederimpedans. Den lavest mulige
lederimpedans opnas ved at holde lederen sa kort som
muligt og ved at bruge det sterst mulige areal.
Metalkabinetterne for de forskellige apparater tilsluttes
bagpladen pa kabinettet med den lavest mulige HF-
impedans. Herved undgas forskellige HF-spandinger for de
enkelte apparater, og der er ingen risiko for radioforstyrrel-
sesstremme i eventuelle forbindelseskabler mellem
apparaterne. Radioforstyrrelsen er reduceret.

Lav HF-impedans opnas ved at bruge monteringsboltene
pa apparaterne som HF-forbindelse til bagpladen.
Isolerende maling eller lignende skal fjernes fra tilslutning-
spunkterne.

4.6.3 Ekstra beskyttelse (RCD)

Fejlstramsrelzeer, nulling eller jording kan anvendes som
ekstra beskyttelse, forudsat at lokale sikkerhedsforskrifter
overholdes.

| tilfeelde af en jordingsfejl kan der opstd en DC-
komponent i fejlstrammen.

Hvis der bruges fejlstremsreleeer, skal de lokale forskrifter
overholdes. Relaeerne skal vaere egnede til beskyttelse af
trefaset udstyr med broensretter og til kortvarig afladning i
indkoblingsajeblikket.

Se ogsa afsnittet Serlige forhold i VLT® AutomationDrive
Design Guide, MG33BXYY.

4.6.4 RFl-afbryder

Netforsyning isoleret fra jord

Hvis frekvensomformeren forsynes fra en isoleret netfor-
syning ( IT-netforsyning, flydende trekantforbindelse og
trekantforbindelse med jord) eller TT/TN-S-netforsyning
med jordet stik, anbefales det at slukke for RFl-afbryderen
(OFF) Y via 14-50 RFI Filter p& frekvensomformeren og
14-50 RFI Filter pa filteret. Se IEC 364-3 for flere
oplysninger. Hvis det er neadvendigt med optimal EMC-
ydeevne, hvis der anvendes parallelle motorer, eller hvis

motorkablet er mere end 25 meter langt, anbefales det at
indstille 74-50 RFI Filter til [ON].

" Ikke tilgaengeligt for 525-600/690 V-frekvensomformere i
kapslingsstarrelse D, E og F.

| OFF afbrydes de interne RFI-kapaciteter (filterkonden-
satorer) mellem chassiset og mellemkredsen for at undga
skader pad mellemkredsen og for at reducere kapaci-
tetsstremmen til jord (i henhold til IEC 61800-3).

Se ogsa applikationsanvisningen VLT pd IT-netforsyning, MN.
90.CX.02. Det er vigtigt at bruge isoleringsovervagning, der
kan anvendes sammen med effektelektronik (IEC 61557-8).

4.6.5 Moment

Ved stramning af alle elektriske tilslutninger er det meget
vigtigt at stramme med det rette moment. For lavt eller for
hgjt moment giver en darlig elektrisk forbindelse. Brug en
momentnggle for at sikre det rette moment

176FA247.12

I ]
= S
) "
£5,0C 8
D! 5 D
’ QJ/Q@'J“/‘
g/a,

Nm/in-lbs

lllustration 4.29 Brug altid en momentnagle til at stramme
boltene.
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Kapslingssterre | Klemme Moment Boltsterrelse
Ise
Netforsyning
19-40 Nm M10
Motor
D Belastnings-
fordeling 8,5-20,5 Nm M8
Bremse
Netforsyning
Motor
. 19-40 Nm M10
E Belastnings-
fordeling
Bremse 8,5-20,5 Nm M8
Netforsyning
19-40 Nm M10
Motor
Belastnings-
F i 19-40 Nm M10
fordeling
8,5-20,5 Nm M8
Bremse
8,5-20,5 Nm M8
Regen

Table 4.25 Moment for klemmer
4.6.6 Skeermede kabler

NOTE

Danfoss anbefaler at benytte skeermede kabler mellem
LCL-filteret og AFE-apparatet. Skeermede kabler kan veere
mellem transformer og LCL-filterindgangssiden.

Det er vigtigt, at skeermede kabler tilsluttes korrekt for at
sikre hgj EMC-immunitet og lave emissionsniveauer.

Tilslutningen kan udferes med kabelbgsninger eller bgjler:
. EMC-kabelbgsninger: Almindeligt tilgeengelige
kabelbgsninger kan bruges for at sikre en optimal
EMC-tilslutning.

. EMC-kabelbgijle: Frekvensomformeren leveres
med bgjler, der sikrer let tilslutning.

4.6.7 Motorkabel

Motoren skal veere forbundet til klemmerne U/T1/96, V/
T2/97, W/T3/98, der er placeret pa hajre side af apparatet.
Jorden sluttes til klemme 99. Alle typer trefasede
asynkrone standardmotorer kan anvendes med en frekven-
somformer. Fabriksindstillingen er rotation med uret, og

frekvensomformerudgangen er tilsluttet pa felgende made:

Klemmenr. Funktion

96, 97, 98, 99 Netforsyning U/T1, V/T2, W/T3
Jord

Table 4.26

. Klemme U/T 1/96 tilsluttet U-fasen
. Klemme V/T2/97 tilsluttet V-fasen
. Klemme W/T3/98 tilsluttet W-fasen

)
By
=]
<
T
R

U \ w -

96 97 98

U \ w

9 97 98

Illustration 4.30

NOTE

Rotationsretningen kan aendres ved at ombytte to faser i
motorkablet eller ved at zendre indstillingen for 4-10 Motor
Speed Direction.

Der kan udfgres en kontrol af motorens omdrejnings-
retning ved hjeelp af 7-28 Motor Rotation Check og ved at
felge de viste trin pa displayet.

Krav til F-kapsling

Antallet af motorfasekabler skal vaere deleligt med 2, altsa
2, 4, 6 eller 8 (1 kabel er ikke tilladt), for at sikre, at der er
sluttet et lige antal ledninger til begge vekselrettermodul-
klemmer. Kablerne skal vaere lige lange inden for 10 %
mellem vekselrettermodulklemmerne og det forste
feellespunkt pa en fase. Det anbefalede faellespunkt er
motorklemmerne.

Krav til udgangsklemkasse: Laengden, minimum 2,5 meter,
og antallet af kabler skal vaere ens fra hvert vekselret-
termodul til den fzelles klemme i klemkassen.

NOTE

Hvis en eftermonteret applikation kraever et ulige antal
ledninger pr. fase, skal fabrikken kontaktes vedrgrende krav
og dokumentation. Alternativt kan den @verste/nederste
sideindgangskabinetoption anvendes, vejledning 177R0097.
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4.6.8 Bremsekabel Frekvensomformere
med fabriksinstalleret
bremsechopperoption

(Kun standard med bogstav B i typekodens position 18).

Tilslutningskablet til bremsemodstanden skal skeermes, og
den maksimale laengde fra frekvensomformeren til DC-
skinnen ma hgojst veere 25 meter.

Klemmenr. Funktion
81, 82 Bremsemodstandsklemmer
Table 4.27

Tilslutningskablet til bremsemodstanden skal vaere
skaermet. Montér afskeermningen ved at fastgere
kabelbgijler til den ledende bagplade pa frekvensom-
formeren og til bremsemodstandens metalkabinet.
Bremsekabelarealet skal matche bremsemomentet. Se ogsa
Bremsevejledning, MI9OFXYY og MI50SXYY for oplysninger
angaende sikker montering.

AWARNING

Bemaerk, at der athaengigt af forsyningsspaendingen kan
opsta spaendinger pa op til 790 V DC pa klemmerne.

Krav til F-kapsling
Bremsemodstanden(e) skal sluttes til bremseklemmerne i
hvert vekselrettermodul.

4.6.9 Bremsemodstandstemperaturafbryder

Kapslingssterrelse D-E-F
Moment: 0,5-0,6 Nm
Skruestgrrelse: M3

Denne indgang kan bruges til at overvage en eksternt
forbundet bremsemodstands temperatur. Hvis forbindelsen
mellem 104 og 106 er lukket, vil frekvensomformeren
trippe pa advarsel/alarm 27, "Bremse IGBT".

Der skal installeres en KLIXON-kontakt, som skal vaere
"normalt lukket" i serier med den eksisterende tilslutning
pa enten 106 eller 104. En tilslutning til denne klemme skal
altid veere dobbeltisoleret til hgjspaending for at
opretholde PELV.

Normalt lukket: 104-106 (fabriksinstalleret jumper).

ACAUTION

Hvis temperaturen i bremsemodstanden bliver for hgj, og
den termiske kontakt falder ud, vil frekvensomformeren
stoppe med at bremse. Herefter vil motoren kere i frilgb.

106 | 104 | 105
NC | C NO

175ZA877.10

lllustration 4.31

4.6.10 Belastningsfordeling

Klemmenr. Funktion
88, 89 Belastningsfordeling
Table 4.29

Tilslutningskablet skal vaere skaermet, og den maksimale
lengde fra frekvensomformeren til DC-skinnen er
begraenset til 25 meter.

Belastningsfordeling muligger sammenkobling af DC-
mellemkredsene fra flere frekvensomformere.

AWARNING|

Bemaerk, at der kan opstéd spaendinger pa op til 1.099 V DC
pa klemmerne.

Belastningsfordeling kraever ekstraudstyr og yderligere
sikkerhedshensyn. Se belastningsfordelingsvejledningen
MI50NXYY for flere oplysninger.

AWARNING

Klemmenr. Funktion
106, 104, 105 Bremsemodstandstemperaturafbryder.
Table 4.28

Bemaerk, at netafbryderen méske ikke isolerer frekvensom-
formeren pga. DC-link-tilslutningen.

4.6.11 Nettilslutning

Netforsyningen skal sluttes til klemme 91, 92 og 93, der er
placeret pa venstre side af apparatet. Klemmen til hgjre for
klemme 93 har jordforbindelse.

Klemmenr. Funktion

91, 92, 93 Netforsyning R/L1, S/L2, T/L3
94 Jord

Table 4.30
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NOTE

Kontrollér typeskiltet for at sikre, at frekvensomformerens
netspaending svarer til fabriksanleeggets stramforsyning.

Serg for, at stramforsyningen kan forsyne den ngdvendige
strom til frekvensomformeren.

Hvis apparatet ikke har indbyggede sikringer, skal det
sikres, at de egnede sikringer har den rette stremklassifi-
cering.

4.6.12 Ekstern ventilatorforsyning

Kapslingsstorrelse D, E og F

Hvis frekvensomformeren forsynes med DC-strgm, eller
hvis ventilatoren skal kere uafhaengigt af stremforsyningen,
kan der bruges en ekstern stremforsyning. Forbindelsen
etableres pa effektkortet.

Klemmenr. Funktion

100, 101 Ekstraforsyning S, T
102, 103 Intern forsyning S, T
Table 4.31

Ledningsspaendingen til kaleventilatorerne sluttes til stikket
pa effektkortet. Ventilatorerne er fra fabrikken tilsluttet til
at modtage forsyning fra en almindelig AC-ledning
(jumpere mellem 100-102 og 101-103). Hvis der skal
bruges en ekstern forsyning, skal jumperne fjernes, og
forsyningen tilsluttes klemme 100 og 101. Brug en 5 A-
sikring af sikkerhedsmaessige arsager. | UL-applikationer
skal dette vaere en LittelFuse KLK-5 eller tilsvarende.

4.6.13 Fering af effektkabler og styrekabler
ved brug af uskaermede kabler

AWARNING

Induceret speending!

Fer motorkabler fra flere frekvensomformere enkeltvist.
Induceret speending fra motorkabler, der leber sammen,
kan oplade udstyrskondensatorer, selv nar udstyret er
slukket og speerret. Hvis udgangskablerne ikke feres hver
for sig, kan det resultere i ded eller alvorlig personskade.

ACAUTION

Fer frekvensomformerens indgangsstrem, motorled-
ningsfering og styreledningsfering i separate metalrer eller
kanaler for at opna isolation mod hgjfrekvent stgj. Hvis
strem-, motor- og styreledningsfering ikke isoleres, kan det
resultere i, at styreenheden og tilhgrende udstyr ikke
fungerer optimalt.

Da forsyningsledningerne leder hgjfrekvente elektriske
pulser, er det vigtigt, at netforsyningen og motorstremmen
fores i separate ror. Hvis den indgdende forsyningsledning
fores i det samme rgr som motorkablerne, kan disse pulser
koble elektrisk stgj tilbage til bygningens forsyningsnet.
Styreledningsfering skal altid isoleres fra hgjspaendingsfor-
syningsledningerne.

Nar det skeermede kabel ikke anvendes, skal mindst tre
separate ror forbindes til tavleoptionen (se figuren
nedenfor).

o Stromkabler ind i kapslingen
o Stremkabler fra kapslingen til motoren

. Styreledningsfering

4.6.14 Sikringer

Det anbefales at bruge sikringer og/eller afbrydere pa
forsyningssiden som beskyttelse, hvis der skulle
forekomme komponentnedbrud inden i frekvensom-
formeren (forste fejl).

NOTE

Dette er obligatorisk for at sikre overholdelse af IEC 60364
til CE eller NEC 2009 til UL.

AWARNING

Personale og materiel skal beskyttes mod konsekvensen af
komponentnedbrud inden i frekvensomformeren.

Overbelastningssikring af grenledninger

For at beskytte anleegget mod elektriske farer og
brandfarer skal alle grenledninger i et anlaeg, kobling-
sudstyr, maskiner osv. beskyttes mod kortslutning og
overstrom i henhold til nationale/internationale bestem-
melser.

NOTE

De givne anbefalinger omfatter ikke overbelastningssikring
af grenledninger til UL.

Kortslutningsbeskyttelse:

Danfoss anbefaler brug af de sikringer/afbrydere, der er
angivet nedenfor, for at beskytte servicemedarbejdere og
materiel i tilfzelde af komponentnedbrud i frekvensom-
formeren.
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Manglende overholdelse af UL P132 - P200 380-480 V type gG

P250 - P400 380-480 V t R
Hvis UL/cUL ikke skal overholdes, anbefaler vi at anvende yPe 9
felgende sikringer, som vil sikre overholdelse af EN50178: Table 4.32

Overholdelse af UL

380-480 V, kapslingssterrelse D, E og F

Sikringerne er egnet til brug i et kredslgb, der kan levere
maks. 100.000 A rms (symmetrisk), 240 V, 480 V, 500 V eller
600 V alt afhaengigt af frekvensomformerens spaendings-
klassificering. Med de passende sikringer er

frekvensomformerens kortslutningsstremklassificering
(SCCR) 100.000 A rms.

Bussmann | Bussmann SIBA LittelFuse Ferraz- Bussmann Bussmann Intern
Storrelse Shawmut K
Jtype E1958 E4273 E180276 E71611 E60314 E4274 E125085 option
JFHR2** T/JDDZ** JFHR2 JFHR2** H/JDDZ** JFHR2* Bussmann
JFHR2**

P132 FWH- JJS- 2061032.40 L50S-400 A50-P400 NOS- 170M4012 170M4016
400 400 400

P160 FWH- JJS- 2061032.50 L50S-500 A50-P500 NOS- 170M4014 170M4016
500 500 500

P200 FWH- JJS- 2062032.63 L50S-600 A50-P600 NOS- 170M4016 170M4016
600 600 600

Table 4.33 Kapslingssterrelse D, netsikringer, 380-480 V

Starrelse/type Bussmann PN* Klassificering Ferraz Siba

P250 170M4017 700 A, 700 V 6.9URD31D08A0700 20 610 32.700

P315 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900

P355 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900

P400 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900

Table 4.34 Kapslingssterrelse E, netsikringer, 380-480 V

Storrelse/type Bussmann PN* Klassificering Siba Intern Bussmann-option

P450 170M7081 1600 A, 700 V 20 695 32.1600 170M7082

P500 170M7081 1600 A, 700 V 20 695 32.1600 170M7082

P560 170M7082 2.000 A, 700 V 20 695 32.2000 170M7082

P630 170M7082 2.000 A, 700 V 20 695 32.2000 170M7082

Table 4.35 Kapslingssterrelse F, netsikringer, 380-480 V

Starrelse/type Bussmann PN* Klassificering Siba

P450 170M8611 1.100 A, 1.000 V 20 781 32.1000

P500 170M8611 1.100 A, 1.000 V 20 781 32.1000

P560 170M6467 1.400 A, 700 V 20 681 32.1400

P630 170M6467 1.400 A, 700 V 20 681 32.1400

Table 4.36 Kapslingsstarrelse F, DC-ink-sikringer til vekselrettermodul, 380-480 V

*De viste 170M -sikringer fra Bussmann bruger en -/80 visuel
indikator. Sikringer med -TN/80 Type T-, -/110- eller TN/110 Type T-

indikator af samme storrelse og stromstyrke kan anvendes i stedet til

eksternt brug

Supplerende sikringer

**Enhver minimum 500 V UL-anfort sikring med tilhgrende
stremklassificering kan bruges til at imedekomme UL-kravene.

Kapslingsstarrelse

Bussmann PN*

Klassificering

D,EogF

KTK-4

4 A 600V

Table 4.37 SMPS-sikring
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Starrelse/type Bussmann PN* LittelFuse Klassificering
P132-P250, 380-480 V KTK-4 4 A, 600V
P315-P630, 380-480 V KLK-15 15A, 600 V

Table 4.38 Ventilatorsikringer

Storrelse/type Bussmann PN* Klassificering Alternative sikringer

P450-P630, 380-480 V 2,540 A LPJ-6 SP eller SPI 6 A, 600 V Enhver katalogiseret klasse
J Dual Element, tidsfor-

sinkelse, 6 A
P450-P630, 380-480 V| 4,0-63 A LPJ-10 SP eller SPI 10 A, 600 V Enhver katalogiseret klasse
J Dual Element, tidsfor-
sinkelse, 10 A
P450-P630, 380-480 V. | 6,3-10 A LPJ-15 SP eller SPI 15 A, 600 V Enhver katalogiseret klasse
J Dual Element, tidsfor-
sinkelse, 15 A
P450-P630, 380-480 V 10-16 A LPJ-25 SP eller SPI 25 A, 600 V Enhver katalogiseret klasse
J Dual Element, tidsfor-
sinkelse, 25 A

Table 4.39 Sikringer til manuelle motorstyreenheder

Kapslingssterr
else
F LPJ-30 SP eller SPI 30 A, 600 V Enhver katalogiseret klasse J Dual Element, tidsforsinkelse, 30 A

Bussmann PN* Klassificering Alternative sikringer

Table 4.40 30 A sikringsbeskyttet klemmesikring

Kapslingsstarrelse Bussmann PN* Klassificering Alternative sikringer

D LP-CC-8/10 0,8A, 600V Enhver katalogiseret klasse CC, 0,8 A

E LP-CC-1 1/2 1,5A, 600V Enhver katalogiseret klasse CC, 1,5 A

F LPJ-6 SP eller SPI 6 A, 600 V Enhver katalogiseret klasse J Dual Element,
tidsforsinkelse, 6 A

Table 4.41 Styringstransformersikring

Kapslingsstarrelse Bussmann PN* Klassificering
F GMC-800MA 800 mA, 250 V

Table 4.42 NAMUR-sikring

Kapslingssterrelse Bussmann PN* Klassificering Alternative sikringer
F LP-CC-6 6 A, 600 V Enhver katalogiseret klasse CC, 6
A

Table 4.43 Spolesikring med PILS-relze til sikkerhedsrelae
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4.6.15 Netafbrydere — kapslingsstarrelse D, E og F

Kapslingsstarrels

e Effekt og spaending Type

D P132-P200 380-480 V 0OT400U12-91

E P250 380-480 V ABB OETL-NF600A

E P315-P400 380-480 V ABB OETL-NF800A

F P450 380-480 V Merlin Gerin NPJF36000S12AAYP

F P500-P630 380-480 V Merlin Gerin NRK36000S20AAYP
Table 4.44

4.6.16 Afbrydere til F-kapsling

Kapslingsstgrrel
se Effekt og spaending Type
F P450 380-480 V Merlin Gerin NPJF36120U31AABSCYP
F P500-P630 380-480 V Merlin Gerin NRJF36200U31AABSCYP
Table 4.45

4.6.17 Netforsyningskontaktorer til F-kapsling

Kapslingssterrelse Effekt og spaending

Type

F P450-P500 380-480 V Eaton XTCE650N22A
F P560-P630 380-480 V Eaton XTCEC14P22B
Table 4.46

4.6.18 Motorisolering

For motorkabelleengder < den maksimale kabellaengde, der
er anfert i 8 Generelle specifikationer, anbefales fglgende
motorisoleringsklassificeringer, fordi spidsspaendingen kan
vaere op til to gange DC-link-spaendingen og 2,8 gange
netspaendingen pga. pavirkninger fra transmissionsled-
ningen i motorkablet. Hvis en motor har en lavere
isoleringsklassificering, anbefales det at bruge et du/dt-
sinusbglgefilter.

Nominel netspanding
Un <420V
420 V < Uy £ 500 V

Motorisolering
Standard Ui = 1300 V
Forsteerket UL = 1600 V

Table 4.47

4.6.19 Motorlejestrgm

Det anbefales, at motorer med en klassificering pa 110 kW
eller hgjere, der korer via frekvensomformere, skal have
monteret NDE (Non-Drive End)-isolerede lejer for at
eliminere cirkulerende lejestrem, der skyldes den fysiske
stgrrelse pd motoren. For at minimere DE-leje- og
akselstream (Drive End) er det ngdvendigt med korrekt
jording af frekvensomformer, motor, drevet maskine og

motor til drevet maskine. Selv om udfald pa grund af
lejestremme forekommer sjaeldent og er afhaengigt af
forskellige punkter, kan felgende strategier for deempning
implementeres for at sikre driftssikkerheden.

Standardstrategier for deempning:
1. Brug et isoleret leje

2. Veer grundig med installationsprocedurer

Kontrollér, at motoren og belastningsmotoren er
justeret

Falg EMC-installationsvejledningen omhyggeligt

Forsteerk PE'en, sa hgjfrekvensimpedansen er
lavere i PE'en end i indgangsstremledningerne

Serg for en god hejfrekvensforbindelse mellem
motoren og frekvensomformeren, f.eks. et
skaermet kabel med en 360° tilslutning i motoren
og frekvensomformeren.

Serg for, at impedansen fra frekvensomformeren
til bygningens jordspyd er lavere end maskinens
jordingsimpedans. Dette kan vaere sveert for
pumper - sgrg for en direkte jordtilslutning
mellem motoren og belastningsmotoren.

3. Pafor ledende smaring
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4. Forseg at sikre, at netspaendingen er balanceret
til jord. Dette kan veere sveert for IT-, TT- eller TN-
CS-systemer eller systemer med jordben

130BB434.10

5. Brug et isoleret leje som anbefalet af motorpro-
ducenten (bemzerk: Disse er som standard
monteret i motorer af denne starrelse fra
velrenommerede producenter)

Hvis det viser sig at veere ngdvendigt og efter konsultation
4 med Danfoss:
6. Reducér IGBT-switchfrekvensen

7. Modificér vekselretterens bglgeform, 60° AVM vs.

SFAVM

8. Montér et akseljordingssystem, eller anvend en
isolerende akselkobling mellem motor og
belastning

9. Brug minimumhastighedsindstillinger, hvis det er
muligt

10.  Anvend et dU/dt- eller sinusfilter

4.6.20 Styrekabelfgring

Fastger alle styrekablerne til den angivne styrekabelfgring
som vist pa billedet. Husk at tilslutte skeermene ordentligt
for at sikre optimal elektrisk immunitet.

Fieldbus-forbindelse

Der etableres forbindelser til de relevante optioner pa
styrekortet. Der findes flere oplysninger i den relevante
Fieldbus-vejledning. Kablet skal placeres i den angivne sti
inden i frekvensomformeren og fastgeres sammen med
andre styrekabler (se lllustration 4.32 og lllustration 4.33).

130BB429.10

J

lllustration 4.33 Styrekortledningsfaring for E9.
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4.6.21 Adgang til styreklemmer

130BT306.10

Alle klemmer til styrekablerne er placeret under LCP'en
(bade filterets og frekvensomformerens LCP). Abn 7
apparatets dor for at fa adgang til dem. Jwé

4.6.22 Elektrisk installation, Styreklemmer

Sadan sluttes kablet til klemmen:

. . . lllustration 4.34
1. Fjern ca. 9-10 mm isolering

130BA150.10

4.7 Tilslutningseksempler for styring af
o | motoren med ekstern signaludbyder

| (0.37in)
2. Stik spidsen af en skruetraekker? i det firkantede NOTE
hul. Felgende eksempler henviser kun til frekvensomformerens

styrekort (hgjre LCP), ikke filteret.

3. Indfer kablet i det runde hul ved siden af.

4.7.1 Start/Stop

130BT312.10

Klemme 18 = 5-10 Terminal 18 Digital Input [8] Start
Klemme 27 = 5-12 Terminal 27 Digital Input [0] Ingen
funktion (Standard, inverteret frilob)

Klemme 37 = Sikker standsning

)

faa et

o ~ 130BA155.12
> | |
< [Te] [ls}
o~
+ o o
12113|18]19|27(29|32|33|20|37
[ e e e e e e e e
O|0|0|0|O (©)
Q01001010 0l0\0)

4. Tag skruetraekkeren ud. Kablet er nu monteret i
klemmen. 1 | ___

Start/Stop Sikker standsning

T
L

Sadan fjernes kablet fra klemmen:
1. Stik spidsen af en skruetraekker? i det firkantede
hul.

2. Treek kablet ud.

Hastighed

130BT311.10

Start/Stop
(18)

lllustration 4.35

Y Maks. 0,4 x 2,5 mm
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4.7.2 Pulsstart/-stop =
12 +24v g
Klemme 18 = 5-10 Terminal 18 Digital Input [9] Pulsstart 2
Klemme 27= 5-12 Terminal 27 Digital Input [6] Stop J " bar 510
inverteret o
Klemme 37 = Sikker standsning
27 Par.5-12
5 = a
o ~ 130BA156.12
> T T 29 Par.5-13
<+ ['e] 9]
¥ e e ]
12[13[18]19]27]29[32[33[20[37 3 Par. 5-14
O|0]|0|0|0|0|0|0|0|O
ICDI IOI ! )I IOI ICDI IOI IOI IOI IOI I®II
37
l j _____ J lllustration 4.37
Start Stop Sikker standsning
inverteret
Hastighed 4.7.4 Potentiometerreference
Spandingsreference via et potentiometer
Referencekilde 1 = [1] Analog indgang 53
(standard)
Sta"“i—\—_,__l__ Klemme 53, lav spaending = OV
Stop (27) Klemme 53, hgj spaending = 10V
lllustration 4.36 Klemme 53, lav ref./feedb. = 0 O/MIN
Klemme 53, hgj ref./feedb. = 1.500 O/MIN
. Kontakt S201 = IKKE AKTIV (U
4.7.3 Hastighed op/ned v
1308A154.10 <
€
Klemme 29/32 = Hastighed op/ned 5
Klemme 18 = 5-10 Terminal 18 Digital Input Start 3
[9] (standard) Speed RPM ¥ J
P 6-15
Klemme 27 = 5-12 Terminal 27 Digital Input A .?;..402 .?;. .g’ .g .?)5.
Fastfrys reference [19]
’ sleilo{loltello)
Klemme 29 = 5-13 Terminal 29 Digital Input B o —
Hastighed op [21] CL1_ 7
! !
Klemme 32 = 5-14 Terminal 32 Digital Input > i i
/ Ref. voltage oI
Hastighed ned [22] s P6-1110V K _p
/ AT
/
s
s/
7 1kQ

Illustration 4.38
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4.8 Elektrisk installation — supplerende

4.8.1 Elektrisk installation, styrekabler

4 1 L o =}
4}< 4 A - 2
A< ) 9% L= Q
: il (V)97’1’1:§ -
4 1 L 4 a7 4 (W) 98 / | =
e S WY — @(pg) 99 JH
{ T 1 1 Motor
DC bus [ 7 Switchtilsta.nd
Stremforsyning 1 _
24Vdc £ (R+) 82 Bremse
130/200A modstand
+10Vdc o (R 81 -
ovde 5201 _
-10Vdc- - 3
2
+iovde [ = AKTIV/I=0-20mA relae1
0/4-20mA $202_ IKKE AKTIV/U=0-10V
"10(}@; - [ 54 (AIND) o % 240Vac, 2A
+ C ﬂ*_
0/4-20 mA N
55 (KOM A IND)
/ / 12 (+24V UD)
) \ | \ 240Vac, 2A
T T
\ \ 13 (+24V UD) P 500
| | ‘ 400Vac, 2A
| ! I ! 24V (NPN)
| \ | | 18 (DIND) :IM OV (PNP)
I 2avinen)
| [ | f 19(DIND) :lm T, (KOM A UD) 39 Analog udgang
| L 0/4-20 mA
T T (AUD) 42
| | 20 (KOMDIND) ) \
! ‘ ! B | 24V(NPN)
‘ | 27 (DIND/UD) :"X} OV (PNP) 5801 )
| | - [ 24V = 3| AKTIV=termineret
‘ | ‘ ‘ L [ v & DEAKTIVERET=3ben
\ \
\ by | “ov || v
‘ - N I 24V (NPN)
29 EmNowD) | — :'MOV (PNP)
| . | 24V |
\ L ! N |
\ b ( LA RS-485
| | | | (N RS-485) 69 RS-485
i ] | —— 24V (NPN) Greenseflade
2(DIN
| | 32(DIND) | OV (PNP) (P RS-485) 68
| I | ! 24V (NPN)
\ | \ | 33(DIND) oV (PNP) (KOM R$-485) 61
T [ (PNP) = kilde

\ \ ;7 (DIND)
T

lllustration 4.39 Diagram over samtlige elektriske klemmer eksklusive optioner

1: Tilslutning til filter

(NPN) = sugning

Klemme 37 er den indgang, der skal anvendes til Sikker standsning. Se afsnittet Installation af Sikker standsning i Design Guide for
frekvensomformeren for vejledning om installering af Sikker standsning. Se ogsa afsnittene Sikker standsning og Installation af Sikker

standsning.

Meget lange styrekabler og analoge signaler kan i sjeeldne
tilfeelde og afhaengigt af installationen resultere i jordslgjfer
ved 50/60 Hz pd grund af stgj fra netforsyningskablerne.

Hvis dette forekommer, kan det veere ngdvendigt at bryde
skeermen eller at indsatte en 100 nF-kondensator mellem

skaermen og chassiset.

De digitale og analoge indgange og udgange skal sluttes
separat til apparatets styrekort (bade filter og frekvensom-
former, klemme 20, 55 og 39) for at undgd, at jordstremme
fra begge grupper pavirker andre grupper. Kobling pa den
digitale indgang kan eksempelvis forstyrre det analoge
indgangssignal.
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Indgangspolaritet for styreklemmerne

v PNP (kilde) = o
8 g g
> Ledningsfering for digital indgang 8 = i
b S b= 0
+ o = R
12 13 18 19 27 29 32 33 20 37
[ ] [ ] [ ] [ ] [ J [ J [ J [ ] [ ] [ ]

/
_
lllustration 4.40

9 -
[a) ] ~
Z NPN (plade) [ S
QY Ledningsfering for digital indgang S 5
R

12 13 18 19 27 29 32 33 20 37

lllustration 4.42

O 6 &6 6 6 ¢ &6 o o ©o
? O 6 6 6 6 & o o Q
| l
| |

Tilslut ledningerne i henhold til beskrivelsen i frekvensom-
formerens betjeningsvejledning. Husk at tilslutte skaermene
ordentligt for at sikre optimal elektrisk immunitet.

lllustration 4.41

NOTE

Det anbefales at anvende skeermede kabler for at
overholde EMC-emissionskravene. Se 4.6.13 Faring af effekt-
kabler og styrekabler ved brug af uskaermede kabler, hvis der
anvendes et uskaermet kabel. Hvis der anvendes
uskeermede styrekabler, anbefales det at bruge ferritkerner
for at forbedre EMC-ydeevnen.
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4.8.2 Kontakt S201, S202 og S801

Kontakterne S201 (A53) og S202 (A54) anvendes til at
veelge en stremkonfiguration (0-20 mA) eller en spaending-
skonfiguration (-10 til 10 V) for henholdsvis de analoge
indgangsklemmer 53 og 54.

Kontakt S801 (BUSKL.) kan anvendes til at muliggere
terminering pa RS-485-porten (klemme 68 og 69).

Se lllustration 4.39

Fabriksindstilling:
S201 (A53) = OFF (spaendingsindgang)

S202 (A54) = OFF (spaendingsindgang)
S801 (Busterminering) = OFF

NOTE

Nar der skiftes funktion for S201, 5202 eller S801, er det
ngdvendigt at vaere papasselig med ikke at tvinge
kontakten til at skifte. Det anbefales at fjerne LCP-beslaget
(understellet), ndr kontakterne betjenes. Kontakterne ma
ikke betjenes, ndr der er strem pa frekvensomformeren.

g

lllustration 4.43

4.9 Endelig opsaetning og test

Folg disse trin for at teste opseetningen og sikre, at
frekvensomformeren kgrer.

Trin 1. Find motorens typeskilt
NOTE

Motoren er enten stjerne- (Y) eller trekanttilsluttet (A).
Disse oplysninger fremgar af motorens typeskiltdata.

130BA767.10

THREE PHASE INDUCTION MOTOR

MODMCV 315E [ Nr. 135189 1204 IL/IN 6.5

kW 400 PRIMARY SF_1.15

HP 536 V690 [A4106 [CONNY [ COSf0.85 40
mm 1481 v A CONN AMB 40 °C
Hz 50 v A CONN ALT 1000 m
DESIGNN SECONDARY RISE 80 °C
DUTY St v [A [CONN ENCLOSURE P23
INSUL I [ EFFICIENCY %] 95.8%| 100% | 95.8%| 75%| WEIGHT 1.83 ton

/\ CAUTION

lllustration 4.44

Trin 2. Angiv motorens typeskiltdata i denne parame-
terliste.

Tryk forst pa tasten [Quick Menu], og velg derefter "Q2
Hurtig opsaetning""Hurtig" for at dbne denne forste liste.

1. 1-20 Motor Power [kW]
1-21 Motor Power [HP]
1-22 Motor Voltage

2

3 1-23 Motor Frequency

4. 1-24 Motor Current

5 1-25 Motor Nominal Speed

Table 4.48

Trin 3. Aktivér automatisk motortilpasning (AMA)

Gennemfarsel af en AMA vil sikre den bedst mulige
ydeevne. AMA maler veerdierne fra et diagram for den
pageeldende motormodel.

1. Slut klemme 37 til klemme 12 (hvis klemme 37 er
tilgeengelig).
2. Slut klemme 27 til klemme 12, eller indstil

5-12 Terminal 27 Digital Input til "Ingen funktion"
(5-12 Terminal 27 Digital Input [0])

3. Aktivér AMA 1-29 Automatic Motor Adaptation
(AMA).

4, Veelg mellem komplet eller begraenset AMA. Hvis
der er monteret et sinusbelgefilter, skal kun den

MG37A101 - VLT® er et registreret Danfoss varemaerke 53



Danfott

Sadan installeres produktet

Betjeningsvejledning til VLT AutomationDrive LHD med AAF 006

reducerede AMA kgres. | modsat fald skal
sinusfilteret fjernes under AMA-proceduren.

5. Tryk pad [OK]-tasten. Displayet viser "Tryk pa [Hand
on] for at starte".

6. Tryk pa [Hand on]-tasten. En statusindikator
angiver, om AMA er i gang.

Stop AMA under driften
1. Tryk pa tasten [OFF] - frekvensomformeren gar i
alarmtilstand, og pa skeermen angives det, at
AMA blev afsluttet af brugeren.

AMA blev gennemfort
1. Pa skaermen vises "Tryk pa [OK] for at afslutte
AMA".

2. Tryk pa tasten [OK] for at afslutte AMA-tilstanden.
AMA ikke gennemfeort

1. Frekvensomformeren gar i alarmtilstand. | kapitlet
Advarsler og alarmer kan der findes en beskrivelse
af alarmen.

2. | "Rapportveerdi" i Fejllogbog vises den seneste

malesekvens, som er udfert ved hjeelp af AMA, for
frekvensomformeren skiftede til alarmtilstand.
Dette tal vil sammen med beskrivelsen af alarmen
hjeelpe med fejlfindingen. Nar Danfoss kontaktes
med henblik pa servicering, skal tallet og
alarmbeskrivelsen opgives.

NOTE

En AMA, der ikke kan gennemfares, skyldes ofte forkert
registreret typeskiltdata for motoren eller en for stor
forskel mellem motoreffektstarrelse og frekvensomfor-
merens effektstarrelse.

Trin 4. Indstil hastighedsgraense og rampetid
3-02 Minimum Reference

3-03 Maximum Reference

Konfigurér de anskede graenser for hastighed og rampetid
4-11 Motor Speed Low Limit [RPM] eller 4-12 Motor
Speed Low Limit [Hz]

4-13 Motor Speed High Limit [RPM] eller 4-14 Motor
Speed High Limit [Hz]

3-41 Ramp 1 Ramp up Time
3-42 Ramp 1 Ramp Down Time

4.10 Yderligere tilslutninger
4.10.1 Mekanisk bremsestyring

| haeve/saenke-applikationer er det nadvendigt at kunne
styre en elektromekanisk bremse:
o Bremsen styres via en releeudgang eller en digital
udgang (klemme 27 eller 29).

. Udgangen skal holdes lukket (spaendingsles) i den
tid, hvor frekvensomformeren ikke er i stand til at
"holde" motoren, f.eks. pa grund af for stor
belastning.

. Veaelg Mekanisk bremsestyring [32] i parameter-
gruppe 5-4* til applikationer med
elektromekanisk bremse.

. Bremsen frigares, nar motorstrammen overstiger
den indstillede vaerdi i 2-20 Release Brake Current.

. Bremsen aktiveres, nar udgangsfrekvensen er
mindre end den frekvens, der er indstillet i
2-21 Activate Brake Speed [RPM] eller 2-22 Activate
Brake Speed [Hz], og kun hvis frekvensom-
formeren udferer en stopkommando.

Hvis frekvensomformeren er i alarmtilstand, eller der
foreligger en overspaendingssituation, indkobler den
mekaniske bremse gjeblikkeligt.

54 MG37A101 - VLT® er et registreret Danfoss varemaerke



Danfott

Sadan installeres produktet

Betjeningsvejledning til VLT AutomationDrive LHD med AAF 006

4.10.2 Paralleltilslutning af motorer

Frekvensomformeren kan styre flere paralleltilsluttede
motorer. Det samlede stremforbrug i motorerne ma ikke
overskride den nominelle udgangsstrem Iun i frekvensom-
formeren.

NOTE

Installationer med kabler, der er sluttet til en felles
klemme som vist i lllustration 4.45, anbefales kun til korte
kabler.

NOTE

Hvis motorer er koblet parallelt, kan 7-29 Automatic Motor
Adaptation (AMA) ikke bruges.

NOTE

Det elektroniske termiske relae (ETR) pa frekvensom-
formeren kan ikke bruges som motorbeskyttelse af den
individuelle motor i systemer med parallelforbundne
motorer. Der kan opnas yderligere motorbeskyttelse ved
hjalp af eksempelvis termistorer i hver motor eller de
individuelle termiske relaeer (afbrydere er ikke passende
beskyttelse).

LC-filter

130BA170.10
lllustration 4.45 Installationer med kabler, der er sluttet til en
feelles klemme

Da sma motorers relativt hgje ohmske modstand i statoren
kraever hojere spaending ved start og lave omdrejningstal,
kan der opstd problemer i forbindelse med start og lave
omdrejningstal, hvis motorerne varierer meget i storrelse.

4.10.3 Termisk motorbeskyttelse

Det elektroniske termiske relee i frekvensomformeren har
opnaet UL-godkendelse for enkelt motorbeskyttelse, nar
1-90 Motor Thermal Protectioner indstillet til ETR-trip, og
1-24 Motor Current er indstillet til nominel motorstrom (se
motorens typeskilt).

Til termisk motorbeskyttelse kan der ogsa anvendes MCB
112 PTC-termistorkortoptionen. Dette kort opfylder ATEX-
certifikatet til beskyttelse af motorer i eksplosionsfarlige
miljger, zone 1/21 og zone 2/22. Nar 1-90 Motor Thermal
Protection er indstillet til [20] ATEX ETR kombineret med
brug af MCB 112, er det muligt at styre en Ex-e-motor i
eksplosionsfarlige miljger. Se Programming Guide for flere
oplysninger om, hvordan frekvensomformeren konfigureres
til sikker drift af Ex-e-motorer.
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5 Sadan betjenes Low Harmonic Drive

5.1.1 Betjeningsmetoder

Low Harmonic Drive kan betjenes pa to mader:
1. Grafisk LCP-betjeningspanel (GLCP)

2. Seriel kommunikation via RS-485 eller USB, begge
til pc-tilslutning

5.1.2 Sadan betjenes det grafiske LCP
(GLCP)

Low Harmonic Drive er udstyret med to LCP'er, en pa
frekvensomformerdelen (til hgjre) pa frekvensomformeren
og en pa den aktive filterdel (til venstre). Filter-LCP'et
fungerer pa samme made som frekvensomformer-LCP'et.
Hvert LCP styrer kun den enhed, det er forbundet til, og
der er ingen kommunikation mellem de to LCP'er.

NOTE

Det aktive filter skal veere i auto mode, dvs. [Auto On]-
tasten skal veere aktiveret pa filter-LCP'et.

Folgende instruktioner geelder for GLCP'et (LCP 102).

GLCP'et er opdelt i fire funktionsgrupper:
1. Grafisk display med statuslinjer.

2. Menutaster og indikatorlys (LED'er) - valg af
tilstand, sendring af parametre og skift mellem
displayfunktioner.

3. Navigationstaster og indikatorlamper (LED'er).

4. Betjeningstaster og indikatorlamper (LED'er).

Grafisk display:

LCD-displayet er bagbelyst og har i alt 6 alfanumeriske
linjer. Samtlige data, der vises pa LCP'et, kan vise op til
fem driftsvariabler i [Status]-tilstand. /llustration 5.1 viser et
eksempel pa frekvensomformerens LCP. Filterets LCP ser
identisk ud, men viser oplysninger, der er relateret til
betjening af filteret.

Displaylinjer:
a. Statuslinje: Statusmeddelelser, der viser ikoner og
grafik.

b. Linje 1-2: Operatordatalinjer med brugerdefi-
nerede eller brugervalgte data og variabler. Der
kan tilfgjes op til én ekstra linje ved at trykke pa
[Status]-tasten.

c. Statuslinje: Statusmeddelelser med tekst.

Displayet er opdelt i 3 dele:

Qverste del (a)
viser status i statustilstand eller op til 2 variabler i andre
tilstande end status og i tilfeelde af alarmer/advarsler.

LN a
Status 1(0)
1234rpm 10,4A 43,5Hz
1 b
43,5Hz
Run OK c
Quick Main Alarm
2 Status
Menu Menu Log
3
Warn.
Alarm
4

lllustration 5.1 LCP

Nummeret pa det aktive setup (valgt som aktivt setup i
0-10 Active Set-up) vises. Ved programmering af en anden
opseetning end aktivt setup vises nummeret pa den
opsaetning, der programmeres, til hgjre i parentes.

Midterste del (b)

viser op til 5 variabler med tilhgrende enheder uanset
status. | tilfeelde af en alarm/advarsel vises advarslen i
stedet for variablerne.

Der kan skiftes mellem tre forskellige statusudlaesnings-
displays ved at trykke pa [Status]-tasten.

130BA018.13
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Driftsvariabler med forskellig formatering vises i hvert
enkelt statusskeermbillede - se nedenfor.

Der kan sammenkaedes adskillige veerdier eller malinger til
hver af de viste driftsvariabler. Veerdierne/malingerne, der
skal vises, kan defineres via parametrene 0-20, 0-21, 0-22,

0-23 og 0-24.

Hver udlzest parameter for veerdier/parametre, der er valgt
i parametrene 0-20 til 0-24, har en szerskilt skala og
seerskilte cifre efter et eventuelt decimaltegn. Starre
numeriske veerdier vises med fa cifre efter decimaltegnet.
Eksempel: stramudlaesning

5,25 A; 152 A 105 A.

Statusdisplay |

Denne udlaesningstilstand bruges som standard efter start
eller initialisering.

Tryk pa [INFO] for oplysninger om den veerdi/maling, der
er knyttet til de viste driftsvariabler (1.1, 1.2, 1.3, 2 og 3).
De driftsvariabler, der vises pa displayet, vises i

Illustration 5.2. 1.1, 1.2 og 1.3 vises i lille storrelse. 2 og 3
vises i mellemstor starrelse.

799 O/MIN 7.83A 36,4 kw

130BP041.10

lllustration 5.2 Statusdisplay | - Driftsvariabler

Statusdisplay I

De driftsvariabler (1.1, 1.2, 1.3 og 2), der vises pa displayet,
vises i lllustration 5.3.

| eksemplet er Hastighed, Motorstrgm, Motoreffekt og
Frekvens valgt som variabler i fgrste og anden linje.

1.1, 1.2 og 1.3 vises med smat. 2 vises med sterre tegn.

~
1(1)
207 O/MIN 5,25A 244 kW

6,9Hz

@ @Boapoez.m

Automatisk fiernbetjening kerer

o]

lllustration 5.3 Statusdisplay Il - Driftsvariabler

Statusdisplay llI:

| denne tilstand vises haendelse og handling for Smart
Logic Control. Yderligere oplysninger findes i afsnittet
Smart Logic Control.

~
1M
778 O/MIN 0,86 A 4,0 kW

130BP063.10

Tilstand: 0 ikke aktiv O (ikke aktiv)
Nar: -
Udfer: -

Automatisk fiernbetjening kerer

lllustration 5.4 Statusdisplay Il - Driftsvariabler
NOTE
Statusdisplay Ill er ikke tilgeengelig pa filterets LCP.

Den nederste del (c)
angiver altid frekvensomformerens tilstand i statustilstand.

I
@verste del < tatus )

43 O/MIN 544 A 25,3kwW
Midterste del <

Nederste del <

lllustration 5.5

130BP074.10

1,4Hz

29%

| Effektkorttemp (W29)

Automatisk fiernbetjening kerer

Justering af displayets kontrast
Tryk pa [Status] og [4] for at ggre displayet mearkere
Tryk pa [Status] og [V] for at gere displayet lysere

Indikatorlamper (LED'er):

Ved overskridelse af visse graeenseveerdier teendes alarm-
og/eller advarsels-LED'en. En status- og en alarmtekst vises
pa betjeningspanelet.

LED'en On lyser, nar frekvensomformeren far strom fra
netspaendingen, en DC-busklemme eller en ekstern
forsyning pa 24 V. Samtidig er baggrundslyset teendt.

. Grgn LED/On: Styredelen fungerer.
o Gul LED/Advarsel: Angiver en advarsel.

o Blinkende red LED/Alarm: Angiver en alarm.

130BP044.10

On
Warn.

Alarm
lllustration 5.6
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GLCP-taster

Menutaster

Menutasterne er opdelt i funktioner. Tasterne under
displayet og indikatorlamperne benyttes til parameterop-
saetning, herunder valg af displayvisning under normal
drift.

Status Quick Main Alarm
Menu

130BP045.10

lllustration 5.7

[Status]

Angiver status for henholdsvis frekvensomformeren (og/
eller motoren) eller filteret. Der kan valges 3 forskellige
udlaesninger pa frekvensomformerens LCP ved at trykke pa
[Status]-tasten:

5 linjers udlaesninger, 4 linjers udlaesninger eller Smart
Logic Control.

Smart Logic Control er ikke tilgeengelig pa filteret.

Brug [Status] til at veelge visningstilstand eller til at skifte
tilbage til display mode fra enten tilstanden kvikmenu,
hovedmenu eller alarm. Desuden bruges [Status]-tasten til
at skifte mellem enkelt og dobbelt udlaesningstilstand.

[Quick Menu]

Giver mulighed for hurtig opsaetning af frekvensom-
formeren eller filteret. De mest almindelige funktioner kan
programmeres her.

Kvikmenuen bestér af:
- Q1: Min personlige menu

- Q2: Hurtig opsaetning
- Q5: Foretagne aendringer
- Q6: Loggings

Da det aktive filter er en integreret del af Low Harmonic
Drive, er det kun ngdvendigt med et minimum af
programmering. Filterets LCP anvendes hovedsagligt til at
vise oplysninger om filterdriften, som f.eks. THD af
spaending eller strom, korrigeret strem, tilfort strom eller
Cos ¢ og reel effektfaktor.

Kvikmenuparametrene er direkte tilgeengelige, medmindre
der er oprettet en adgangskode via parametrene 0-60,
0-61, 0-65 eller 0-66.

Det er muligt at skifte direkte mellem kvikmenutilstand og
hovedmenutilstand.

[Main Menu]

anvendes ved programmering af alle parametre.
Hovedmenuparametrene er direkte tilgeengelige,
medmindre der er oprettet en adgangskode via
parametrene 0-60, 0-61, 0-65 eller 0-66.

Det er muligt at skifte direkte mellem hovedmenutilstand
og kvikmenutilstand.

Der kan skydes genvej til parametrene ved at holde tasten
[Main Menu] nede i 3 sekunder. Parametergenvejen giver
direkte adgang til samtlige parameter.

[Alarm Log]

viser en alarmliste over de fem seneste alarmer (med
numrene A1-A5). Der fas yderligere oplysninger om en
alarm ved at bruge piletasterne til at navigere til
alarmnummeret og trykke pa [OK]. Der gives nu
oplysninger om frekvensomformerens eller filterets tilstand,
umiddelbart for alarmtilstanden opstod.

[Back]
gar tilbage til det foregaende trin eller lag i navigations-
strukturen.

lllustration 5.8

[Cancel]
annullerer den seneste a&ndring eller kommando, sa leenge
displayet ikke har sendret sig.

lllustration 5.9

[Info]

viser oplysninger om en kommando, en parameter eller en
funktion i et vilkarligt displayvindue. [Info] giver
detaljerede oplysninger, nar der er brug for dem.

Afslut info-tilstanden ved at trykke pa enten [Info], [Back]
eller [Cancel].

lllustration 5.10

Navigationstaster

De fire navigationspile bruges til at navigere mellem de
forskellige valgmuligheder i [Quick Menu], [Main Menu] og
[Alarm Log]. Brug tasterne til at flytte markaren.
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[OK]
benyttes til at vaelge en parameter, som er markeret med
markeren, og til at aktivere sendringen af en parameter.

130BT117.10

Warm

Alarm

lllustration 5.11

Betjeningstaster

til lokal betjening er placeret nederst pa betjeningspanelet.

130BP046.10

1] 1] 1]
lllustration 5.12

[Hand on]

giver mulighed for at styre frekvensomformeren via
GLCP'et. [Hand on] starter ogsa motoren, og det er nu
muligt at angive motorhastighedsreference ved hjelp af
piletasterne. Tasten kan vaelges som Aktiveret [1] eller
Deaktiveret [0] via 0-40 [Hand on] Key on LCP.

Fglgende styresignaler vil stadig veere aktive, nar [Hand
on] er aktiveret:
. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

. Nulstil

. Frilab inverteret stop (motorfrilgb til stop)

. Reversering

. Vealg opsaetning, Isb — Veelg opsaetning, msb
. Stopkommando fra seriel kommunikation

. Hurtigt stop

. DC-bremse

NOTE

Eksterne stopsignaler, der aktiveres ved hjelp af
styresignaler eller en seriel bus, tilsidesaetter en "start"-
kommando via LCP'et.

[Off]

standser den tilsluttede motor (ndr der trykkes pa frekven-
somformerens LCP) eller filteret (ndr der trykkes pa filterets
LCP). Tasten kan veelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret

[0] via 0-41 [Off] Key on LCP. Hvis der ikke er valgt en

ekstern stopfunktion, og [Off]-tasten er inaktiv, kan
motoren kun stoppes ved at afbryde netforsyningen.

[Auto on]

gor det muligt at styre frekvensomformeren via
styreklemmerne og/eller seriel kommunikation. Nar et
startsignal paferes styreklemmerne og/eller bussen, startes
frekvensomformeren. Tasten kan vaelges som Aktiveret [1]
eller Deaktiveret [0] via 0-42 [Auto on] Key on LCP.

NOTE

Der skal trykkes pa [Auto on] pa filterets LCP.

NOTE
Et aktivt HAND-OFF-AUTO-signal via de digitale indgange

har hgjere prioritet end betjeningstasterne [Hand on] -
[Auto on].

[Reset]

anvendes til nulstilling af frekvensomformeren eller filteret
efter en alarm (trip). Tasten kan veelges som Aktiveret [1]
eller Deaktiveret [0] via 0-43 [Reset] Key on LCP.

Parametergenvejen
kan udfgres ved at holde tasten [Main Menu] nede i 3
sekunder. Parametergenvejen giver direkte adgang til
samtlige parametre.

5.1.3 Andring af data

1. Tryk pa [Quick Menu] eller [Main Menu].

2. Benyt [4] og [V¥] til at finde den parameter-
gruppe, der skal redigeres.

3. Tryk pa [OK].

4. Benyt [4] og [¥] til at finde den parameter, der
skal redigeres.

5. Tryk pa [OK].

6. Benyt [A] og [V] til at veelge den korrekte
parameterindstilling. Eller benyt [<] og [>] til at
ga til cifre i et nummer. Markeren angiver det
ciffer, der er valgt til redigering. [4]-tasten @ger
vaerdien, [Y]-tasten saenker vaerdien.

7.  Tryk pa [Cancel]-tasten for at annullere
andringen, eller tryk pa [OK]-tasten for at
godkende andringen og indtaste den nye
indstilling.

5.1.4 Andring af en tekstveerdi

Hvis den valgte parameter er en tekstveerdi, kan
tekstveerdien aendres ved hjeelp af op-/ned-navigation-
stasterne.

Op-tasten gger vaerdien, mens ned-tasten mindsker
veerdien. Flyt markaren til den vaerdi, der skal gemmes, og
tryk pa [OK].
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~ o
7400/MIN 10,64 A Ny
Grundlzeggende indstillinger 0-0* §
o
0-01 Sprog 8
[0] Engelsk
lllustration 5.13 Displayeksempel.
5.1.5 Andring af en gruppe numeriske
dataveerdier
Hvis den valgte parameter repraesenterer en numerisk
dataveerdi, kan de valgte data endres ved hjzlp af naviga-
tionstasterne [<] og [>] samt op-/ned-navigationstasterne
[a] [Y]. Brug navigationstasterne [<] og [*] til at flytte
markgren vandret.
~ o
113 O/MIN 1,78 A 1M &
O
Belastn.-afh. indstilling 1- 6% g
o
oM

1 - 60 Belastningskomp. ved lav
hastighed

1[0 %

| v

lllustration 5.14 Displayeksempel.

Brug op-/ned-navigationstasterne til at aendre dataveerdien.
Op-tasten gger datavaerdien, mens ned-tasten mindsker
datavaerdien. Flyt markgren til den veerdi, der skal gemmes,
og tryk pa [OK].

~ o

7290/MIN 6,21A (1) S
~

Belastn.-afh. indstilling 1-6* §
o

m

1 - 60 Belastningskomp. ved lav
kompensation

180 %
| A 4

lllustration 5.15 Displayeksempel.

5.1.6 Andring af dataveerdi, Trin-for-trin

Visse parametre kan aendres trinvist eller trinlgst. Dette
geelder for 7-20 Motor Power [kW], 1-22 Motor Voltage og
1-23 Motor Frequency.

Disse parametre @&ndres bade som en gruppe numeriske
dataveerdier og som numeriske dataveerdier med trinlgse
a&ndringer.

5.1.7 Aflaesning og programmering af
indekserede parametre

Parametrene er indekseret i reekkefglge og kan gennemses
ved at rulle igennem dem.

15-30 Alarm Log: Error Code til 15-32 Alarm Log: Time
indeholder en fejllog, der kan aflaeses. Veelg en parameter,
tryk pa [OK], og brug op-/ned-navigationstasterne til at
rulle gennem veerdierne i loggen.

3-10 Preset Reference kan bruges som et yderligere
eksempel:

Veelg parameteren, tryk pa [OK], og brug op-/ned-naviga-
tionstasterne til at rulle gennem de indekserede veerdier.
En parameterveerdi kan andres ved at vaelge den
indekserede veerdi og trykke pa [OK]. Redigér veerdien ved
hjeelp af op-/ned-tasterne. Tryk pa [OK] for at acceptere
den nye indstilling. Tryk pa [Cancel] for at annullere. Tryk
pa [Back] for at forlade parameteren.

5.1.8 Hurtig overfersel af
parameterindstillinger ved brug af
GLCP

Nar opsaetningen af en frekvensomformer er gennemfort,
anbefales det at gemme (back-up) parameterindstillingerne
i GLCP eller pa en pc via opsatningssoftwarevaerktgjet
MCT 10.

AWARNING]

Stop motoren, far disse handlinger udferes.

Datalagring i LCP:
1. Ga til 0-50 LCP Copy

2. Tryk pad [OK]-tasten
3. Velg "Alle til LCP"
4, Tryk pa [OK]-tasten

Samtlige parameterindstillinger lagres nu i GLCP'et, hvilket
angives i statuslinjen. Tryk pa [OK], ndr 100 % er naet.

GLCP'et kan nu tilsluttes en anden frekvensomformer, og
parameterindstillingerne kan kopieres til denne frekven-
somformer.

Dataoverforsel fra LCP til frekvensomformer:
1. Ga til 0-50 LCP Copy

2. Tryk pa [OK]-tasten
3. Velg "Alle fra LCP"
4, Tryk pa [OK]-tasten

Parameterindstillingerne, der er lagret i GLCP'et, overfores
nu til frekvensomformeren, hvilket angives i statuslinjen.
Tryk pa [OK], nar 100 % er naet.
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5.1.9 Initialisering til fabriksindstillinger

Der er to mader, hvorpa man kan initialisere frekvensom-
formeren til fabriksindstilling: Anbefalet initialisering og
manuel initialisering.

Vaer opmaerksom pa, at de har forskellig indvirkning i
henhold til nedenstdende beskrivelse.

Anbefalet initialisering (via 74-22 Operation Mode)
1. Veelg 14-22 Operation Mode

2 Tryk pa [OK]

3 Velg Initialisering (ved NLCP, veelg "2")
4. Tryk pa [OK]
5

Afbryd stremmen til apparatet, og vent p3, at
displayet gar ud.

6. Tilslut stremmen igen, hvorefter frekvensom-
formeren er nulstillet.

NOTE

Den farste opstart varer et par sekunder mere.
7. Tryk pa [Reset]

14-22 Operation Mode initialiserer alt undtagen:
14-50 RFI Filter

8-30 Protocol

8-31 Address

8-32 Baud Rate

8-35 Minimum Response Delay

8-36 Max Response Delay

8-37 Maximum Inter-Char Delay

15-00 Operating Hours til 15-05 Over Volt's

15-20 Historic Log: Event til 15-22 Historic Log: Time
15-30 Alarm Log: Error Code til 15-32 Alarm Log: Time

NOTE

Parametre, der er valgt i 0-25 My Personal Menu, vil stadig
veere til stede, men med fabriksindstilling.

Manuel initialisering

NOTE

Nar der udferes manuel initialisering, nulstilles ogsa indstil-
lingerne for seriel kommunikation, RFI-filter og fejllog.
Fjerner parametre, der er valgt i 0-25 My Personal Menu.

1. Afbryd netforsyningen, og vent pa, at displayet
gar ud.
2a. Hold [Status] — [Main Menu] - [OK] nede

samtidig under opstart for det grafiske LCP
(GLCP)

2b. Tryk pa [Menu] under opstart for det
numeriske display LCP 101

3. Slip tasterne efter 5 sek.

4. Frekvensomformeren er nu programmeret i
overensstemmelse med fabriksindstillingerne

Denne parameter initialiserer alt undtagen fglgende:
15-00 Operating Hours

15-03 Power Up's

15-04 Over Temp's

15-05 Over Volt's

5.1.10 RS-485-busforbindelse

Bade filterdelen og frekvensomformeren kan tilsluttes en
styreenhed (master) sammen med andre belastninger ved 5
hjeelp af RS-485-standardgraensefladen. Klemme 68 sluttes

til P-signalet (TX+, RX+), mens klemme 69 sluttes til N-

signalet (TX-,RX-).

Benyt altid parallelforbindelser til Low Harmonic Drive for
at sikre, at bade filter- og frekvensomformerdelen er
tilsluttet.

RS 232

+ 6869 68| |69 68 |69
L uss

RS 485 |

lllustration 5.16 Tilslutningseksempel.

For at undga udligningsstreamme i skeermen jordes
kabelskeermen via klemme 61, som er forbundet til
kapslingen via en RC-forbindelse.

Busterminering

RS-485-bussen skal termineres med et modstandsnetvaerk i
begge ender. Hvis frekvensomformeren er det forste eller
det sidste apparat i RS-485-slgjfen, skal kontakten S801 pa
styrekortet indstilles til ON.

Yderligere oplysninger findes i afsnittet Kontakter S201,
5202 og S801.

5.1.11 Sadan sluttes en pc til
frekvensomformeren

Frekvensomformeren (og filterdelen) kan styres eller
programmeres fra en pc ved at installere det pc-baserede
konfigurationsveerktgj MCT 10.

Pc'en tilsluttes via et almindeligt USB-kabel (vaert/apparat)
til begge apparater eller via RS-485-graensefladen som vist
i VLT® HVAC Drive Design Guidens kapitel Sédan installeres
> Installation af diverse tilslutninger.
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NOTE

USB-tilslutningen er galvanisk adskilt fra forsyningsspaen-
dingen (PELV) og andre hgjspaendingsklemmer. USB-
tilslutningen er forbundet med beskyttelsesjord pa
frekvensomformeren. Benyt kun en isoleret baerbar som
pc-tilslutning til USB-stikket pa frekvensomformeren.

1308730810

i —

P0055 55

lllustration 5.17 Se 4.8.1 Elektrisk installation, styrekabler for
oplysninger om tilslutning af styrekabler.

5.1.12 Pc-softwareveerktgjer

Pc-baseret konfigurationsvaerktgj MCT 10

Low Harmonic Drive har to serielle kommunikationsporte.
Danfoss har udviklet et pc-baseret veerktgj til kommuni-
kation mellem pc og frekvensomformer, nemlig det pc-
baserede konfigurationsveerktgj MCT 10. Se

1.1.2 Tilgeengelig litteratur til VLT AutomationDrive for
detaljerede oplysninger om dette veerktgj.

MCT 10-opsaetningssoftware

MCT 10 er udviklet som et brugervenligt og interaktivt
veerktgj til indstilling af parametrene i vores frekvensom-
formere. Softwaren kan downloades fra Danfoss-webstedet
http://www.Danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/
Softwaredownload/DDPC+Software+Program.htm.

MCT 10-opsaetningssoftwaren er egnet til:

. Planleegning af et kommunikationsnetveerk
offline. MCT 10 indeholder en fuldstaendig
frekvensomformerdatabase

. Idriftseettelse af frekvensomformere online

. Lagring af indstillinger for alle frekvensomformere
. Udskiftning af en frekvensomformer i et netvaerk
. Enkel og praecis dokumentation af frekvensomfor-

merindstillinger efter idriftseettelse.

. Udvidelse af et eksisterende netvaerk
. Nyudviklede frekvensomformere vil veere
understottet

MCT 10-opsaetningssoftwaren understgtter Profibus DP-V1
via en master class 2-forbindelse. Dette ger det muligt at
laese og skrive parametre i en frekvensomformer online via
Profibus-netveerket. Derved fjernes behovet for et ekstra
kommunikationsnetvaerk.

Lagring af indstillinger for frekvensomformer:

1. Forbind en pc med apparatet via USB-kommuni-
kationsporten.

NOTE

Anvend en pc, som er isoleret fra netforsyningen, sammen
med USB-porten. Hvis dette ikke geres, kan det skade
udstyret.

2. Abn MCT 10-opszetningssoftware

3. Veelg Lees fra frekvensomformer
4. Veelg Gem som

Alle parametre gemmes nu i pc'en.
p 9 p

Indlzesning af frekvensomformerindstillinger:

1. Forbind en pc med frekvensomformeren via USB-
kommunikationsporten

2. Abn MCT 10-opseetningssoftwaren
3 Vaelg Abn - de gemte filer vises

4. Abn den relevante fil

5 Veelg Skriv til frekvensomformer

Alle parameterindstillingerne overfgres nu til frekvensom-
formeren.

Der kan fas en saerskilt manual til MCT 10-opsatnings-
softwaren MG.10.Rx.yy.

MCT 10-opsaetningssoftwaremoduler
Folgende moduler findes i softwarepakken:

MCT 10-opsaetningssoftware

Indstilling af parametre
FIciT Kopiering til og fra frekvensomformere
Dokumentation og udskrift af parameterindstil-

linger med diagrammer

Udv. brugergraenseflade

Plan for forebyggende vedligeholdelse
Urindstillinger

Programmering af tidsindstillet handling

Opsaeetning af Smart Logic Controller

Table 5.1

Bestillingsnummer:
Bestil cd'en med MCT 10-opsaetningssoftwaren med
varenummer 130B1000.

MCT 10 kan ogsa downloades fra Danfoss-webstedet:
WWW.DANFOSS.COM, Business Area: Motion Controls.
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6 Sadan programmeres Low Harmonic Drive

6.1 Sadan programmeres
frekvensomformeren

6.1.1 Parametre til Hurtig opsaetning

0-01 Language

Option: Function:
Definerer det sprog, der skal bruges pa
displayet. Frekvensomformeren kan
leveres med fire forskellige sprogpakker.
Engelsk og tysk indgar i alle pakker.
Engelsk kan ikke slettes eller aendres.
[0] * | English Indgér i sprogpakke 1-4
[1]1 | Deutsch Indgar i sprogpakke 1-4
[2] | Francais Indgar i sprogpakke 1
[3] | Dansk Indgar i sprogpakke 1
[4] | Spanish Indgar i sprogpakke 1
[5] | ltaliano Indgar i sprogpakke 1
Svenska Indgar i sprogpakke 1
[71 | Nederlands Indgar i sprogpakke 1
[10] [ Chinese Indgar i sprogpakke 2
Suomi Indgar i sprogpakke 1
[22] [ English US Indgar i sprogpakke 4
Greek Indgar i sprogpakke 4
Bras.port Indgar i sprogpakke 4
Slovenian Indgar i sprogpakke 3
Korean Indgar i sprogpakke 2
Japanese Indgar i sprogpakke 2
Turkish Indgar i sprogpakke 4
Trad.Chinese Indgar i sprogpakke 2
Bulgarian Indgar i sprogpakke 3
Srpski Indgar i sprogpakke 3
Romanian Indgar i sprogpakke 3
Magyar Indgar i sprogpakke 3
Czech Indgar i sprogpakke 3
Polski Indgar i sprogpakke 4
Russian Indgér i sprogpakke 3

0-01 Language

Option: Function:

Thai Indgar i sprogpakke 2

Bahasa Indonesia | Indgér i sprogpakke 2

[52] | Hrvatski

1-20 Motor Power [kW]

Range: Function:

Application dependent* | [Application dependant] |

1-22 Motor Voltage

Range: Function:
Size [ 10. - | Indtast den nominelle motorspaending
related* 1000. V] i henhold til motortypeskiltsdata.

Standardvaeerdien svarer til apparatets
nominelle ydelse.

Denne parameter kan ikke justeres,
mens motoren kerer.

1-23 Motor Frequency

Range: Function:

Min - maks motorfrekvens: 20-1000 Hz.
Veelg motorfrekvensveaerdien fra motorens

Application [20 -
dependent* | 1000
Hz] typeskiltdata. Hvis der veelges en anden
vaerdi end 50 Hz eller 60 Hz, er det
nedvendigt at tilpasse de belastningsuaf-
haengige indstillinger i 7-50 Motor
Magnetisation at Zero Speed til 1-53 Model
Shift Frequency. For drift ved 87 Hz med
230/400 V-motorer indstilles typeskiltdata
til 230 V/50 Hz. Tilpas 4-13 Motor Speed
High Limit [RPM] og 3-03 Maximum
Reference til 87 Hz-applikationen.

1-24 Motor Current

Range: Function:
Size [ 0.10 - | Indtast den nominelle
related* 10000.00 A] motorstrem, som fremgar af

motorens typeskiltdata. Dataene
bruges til beregning af
motormoment, termisk motorbe-
skyttelse osv.

NOTE

Denne parameter kan ikke andres, mens motoren kerer.
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1-25 Motor Nominal Speed

Range: Function:

1-29 Automatisk motortilpasning (AMA)

Option: Function:

[100 - 60000 | Indtast veerdien for den nominelle
RPM] motorhastighed, som fremgar af

Size related*

motortypeskiltdataene. Dataene
bruges til beregning af automatisk
motorkompensering.

NOTE

Denne parameter kan ikke andres, mens motoren kerer.

5-12 Klemme 27, digital indgang

Option: Function:

AMA-funktionen optimerer motorens
dynamiske ydeevne ved automatisk at
optimere de avancerede motorparametre
(parametrene 1-30 til 1-35), nar motoren star
stille.

Aktivér AMA-funktionen ved at trykke pa
[Hand on], nar der er valgt [1] eller [2]. Se
ogsa afsnittet Automatisk motortilpasning.
Efter en normal sekvens viser displayet: "Tryk
pa [OK] for at afslutte AMA". Efter aktivering
af [OK]-tasten er frekvensomformeren klar til
drift.

Denne parameter kan ikke justeres, mens
motoren kerer.

[0] * [ IKKE AKTIV

[11 | Aktivér Udfarer AMA af statormodstanden Rs,
komplet rotormodstanden Ry, statorlaekreaktansen Xj,
AMA rotorlaekreaktansen X2 og hovedreaktansen
Xh.
FC 301: Komplet AMA omfatter ikke Xh-
maling for FC 301. | stedet bestemmes Xn-
vaerdien fra motordatabasen. Par. 1-35 kan
justeres for at opna optimal ydeevnen under
start.
[2] | Aktivér Udferer en begreenset AMA pa statormod-
begraenset standen Rs udelukkende i systemet. Veelg

AMA denne option, hvis der benyttes et LCfilter

imellem frekvensomformeren og motoren.

Veelg funktionen blandt de tilgaengelige digitale
indgange.

Ingen funktion [0]
Nulstil [1]
Frilgb inverteret [2]
Frileb og reset inv. [3]
Kvikstop, inverteret [4]
DC-bremse inv. [5]
Stop inverteret [6]
Start (8]
Pulsstart [9]
Reversering [10]
Start reverseret [11]
Start mulig fremad [12]
Start mulig rev. [13]
Jog [14]
Preset-ref. bit 0 [16]
Preset-ref. bit 1 [17]
Preset-ref. bit 2 [18]
Fastfrys reference [19]
Fastfrys udgang [20]
Hastighed op [21]
Hastighed ned [22]
Opsatning, veelg 0 [23]
Opseetning, veelg 1 [24]
Catch up [28]
Slow down [29]
Pulsindgang [32]
Rampebit 0 [34]
Rampebit 1 [35]
Netfejl, inverteret [36]
DigiPot-forggelse [55]
DigiPot-reduktion [56]
DigiPot-ryd [57]
Nulstil teeller A [62]
Nulstil tzeller B [65]

Table 6.1

Bemaerk:
. For at opna den bedst mulige tilpasning for
frekvensomformeren skal AMA gennemfares pa
en kold motor.

. AMA kan ikke udferes, mens motoren karer.

. AMA kan ikke udfgres pad permanente magnet-
motorer.

NOTE

Det er vigtigt at indstille motorparametrene i 1-2* korrekt,
da disse danner en del af AMA-algoritmen. En AMA skal
udfgres for at opna optimal dynamisk motorydevne. Det
kan tage op til 10 min., afhaengigt af motorens nominelle
effekt.

NOTE

Undga at generere eksternt moment under udfgrelse af
AMA.

NOTE

Hvis en af indstillingerne i parametergruppe 1-2* a&ndres,
skifter de avancerede motorparametre, parametre 1-30 til
1-39, tilbage til fabriksindstillingen.
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3-02 Minimum Reference

Range: Function:

0-50 LCP Copy

Option: Function:

Application dependent* | [Application dependant] |

3-03 Maximum Reference

Range: Function:

Application dependent* | [Application dependant] |

3-41 Ramp 1 Ramp up Time

Range: Function:

Application dependent* | [Application dependant] |

3-42 Ramp 1 Ramp Down Time

Range: Function:

Application dependent* | [Application dependant] |

6.1.2 Parametre til Grundleeggende
opsaetning

0-02 Motor Speed Unit

Option:  Function:

Det viste display afhaenger af indstillingerne i

0-02 Motor Speed Unit og 0-03 Regional Settings.
Fabriksindstillingen af 0-02 Motor Speed Unit og
0-03 Regional Settings afhaenger af det geografiske
omrade, frekvensomformeren er leveret til, men kan
omprogrammeres efter behov.

NOTE

Andring af Motorhastighedsenheden nulstiller
visse parametre til deres oprindelige vaerdi. Det
anbefales at veelge motorhastighedsenheden
ferst, for andre parametre aendres.

[0] |RPM [ Veelger de motorhastighedsvariabler og -parametre
(dvs. referencer, feedbacks og graenser), der skal vises
i form af motorhastighed (O/MIN).

[1]1 | Hz [ Veelger de motorhastighedsvariabler og -parametre
(dvs. referencer, feedbacks og greenser), der skal vises

i form af udgangsfrekvensen til motoren (Hz).

NOTE

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.

0-50 LCP Copy

Option: Function:

[0] * | No copy

[11 | All to LCP Kopierer samtlige parametre i alle
opsaetninger fra frekvensomformerens

hukommelse til LCP-hukommelsen.

[2] | All from LCP Kopierer samtlige parametre i alle
opsaeetninger fra LCP-hukommelsen til

frekvensomformerens hukommelse.

[3] [ Size indep. from
LCP uafhaengige af motorstarrelse.

Kopierer kun de parametre, der er

Sidstnaevnte indstilling kan bruges til
at programmere adskillige frekven-
somformere med de samme
funktioner uden at pavirke
motordataene.

[4] [ File from MCO to
LCP

[5] |File from LCP to
MCO

[6] [Data from DYN to
LCP

[7] | Data from LCP to
DYN

NOTE

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.

1-03 Torque Characteristics

Option: Function:

Veelg den kreevede momentkarakteristik.
VT og AEO er begge energibesparelseshand-
linger.

[0] | Constant | Motorakseleffekt giver et konstant moment

* torque under variabel hastighedskontrol.
[1] | Variable Motorakseleffekt giver et variabelt moment
torque under variabel hastighedskontrol. Indstil det
variable momentniveau i 14-40 VT Level.
[2] | Auto Optimerer automatisk energiforbruget ved at
Energy minimere magnetisering og frekvens via
Optim. 14-41 AEO Minimum Magnetisation og

14-42 Minimum AEO Frequency.

[5] | Constant
Power

Denne funktion giver en konstant effekt i
feltsveekningsomradet.

Motortilstandens momentform anvendes som en
greense i den generatoriske tilstand. Dette geres
for at begraense effekten i generatorisk tilstand,
som ellers bliver betydeligt sterre end i
motortilstand, pa grund af den hgje DC-link-
spaending, der er tilgeengelig i generatorisk
tilstand.

Paksell W1 = ey [rad / s1x TINm]
Dette forhold med den konstante effekt er
illustreret i folgende graf:
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1-03 Torque Characteristics

Option: Function:
TINm]  P[W]

Thom|—
Phom- — P

130BB655.10

T

Wnom 2Wnom w [rad/S]

lllustration 6.1

NOTE

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.

1-04 Overload Mode
Option:

Function:

[0] * | High torque Tillader op til 160 % overmoment.

[11 | Normal torque | For store motorer - tillader op til 110 %
overmoment.

NOTE

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.

1-90 Motor Thermal Protection

Option: Function:

Termisk motorbeskyttelse kan implementeres
ved hjeelp af en raekke teknikker:

° Via en PTC-fgler i motorviklingerne,
der er tilsluttet en af de analoge
eller digitale indgange
(7-93 Thermistor Source). Se
6.1.3.1 PTC-termistortilslutning.

° Via en KTY-feler i motorviklingerne,
der er tilsluttet en analog indgang
(7-96 KTY Thermistor Resource). Se
6.1.3.2 KTY-falertilslutning.

. Via beregning (ETR = elektronisk
termisk relee) af den termiske
belastning, baseret pa den aktuelle
belastning og tid. Den beregnede
termiske belastning sammenlignes
med den nominelle motorstram IwN
og den nominelle motorfrekvens
fmn. Se 6.1.3.3 ETR og .

. Via en mekanisk termisk kontakt
(Klixon-type). Se 6.1.3.4 ATEX ETR.

Til det nordamerikanske marked: ETR-
funktionerne sikrer overbelastningsbeskyttelse
af motoren, klasse 20, i overensstemmelse
med NEC.

1-90 Motor Thermal Protection

Option: Function:
[0] * | No En konstant overbelastet motor, nar der ikke
protection er kraevet en advarsel eller et trip af frekven-

somformeren.

[1]1 | Thermistor
warning

Aktiverer en advarsel, nar en tilsluttet
termistor eller KTY-fgler i motoren reagerer i
tilfeelde af en overtemperatur i motoren.

[2] | Thermistor
trip den tilsluttede termistor eller KTY-fgler i

Stopper (tripper) frekvensomformeren, nar

motoren reagerer i tilfelde af en overtem-
peratur i motoren.

Termistorens udkoblingsvaerdi skal veere > 3
kQ.

Der kan indbygges en termistor (PTC-fgler) i
motoren med henblik pa beskyttelse af
viklinger.

[3] | ETR warning
1 aktiv, og aktiverer en advarsel pa displayet,

Beregner belastningen, nar opsaeetning 1 er

nar motoren er overbelastet. Programmér et
advarselssignal via en af de digitale udgange.

[4] | ETR trip 1 Beregner belastningen, nar opsaetning 1 er
aktiv, og stopper (tripper) frekvensom-
formeren, nar motoren er overbelastet.
Programmér et advarselssignal via en af de
digitale udgange. Signalet vises i tilfeelde af
en advarsel, og hvis frekvensomformeren

tripper (termisk advarsel).

[5] ETR warning
2

[6] |[ETR trip 2
[7] ETR warning
3

[8] [ETR trip 3
[9] | ETR warning
4

[10] [ ETR trip 4
[20] [ ATEX ETR

Aktiverer den termiske overvagningsfunktion
for Ex-e-motorer til ATEX. Aktiverer 1-94 ATEX
ETR cur.lim. speed reduction, 1-98 ATEX ETR
interpol. points freq. og 1-99 ATEX ETR interpol
points current.

[21] | Advanced
ETR

NOTE

Hvis [20] vaelges, skal vejledningen, der er beskrevet i det
dedikerede kapitel i VLT® AutomationDrive Design Guide,
og de instruktioner, der er givet af motorproducenten, skal
felges ngje.

NOTE

Hvis [20] vaelges, skal 4-18 Current Limit indstilles til 150 %.
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6.1.3.1 PTC-termistortilslutning
R
[a]

4000

3000

1330

550

250

\_’_/

8 [C]

-20°C Ynominel~5°C| ¥nominel+5°C
Ynominel

175HA183.10

lllustration 6.2 PTC-profil

Anvend en digital indgang og 10 V som stremforsyning:
Eksempel: Frekvensomformeren tripper, nar motortemper-
aturen er for hgj.

Parameteropseetning:

Indstil 7-90 Motor Thermal Protection til Termistor-trip [2]
Indstil 7-93 Thermistor Source til Digital indgang [6]

42 53]54|55
) ) e ]
O
130BA152.1C
C HOH | | HO\
]
OFF
12]13|18]19(27|29(32|33/20(37
C | | | | | [ | [ | )|
O O|0|0|0|O
Q DIO|O

PTC/termistor <8000 >2.7 ka

lllustration 6.3

Anvend en analog indgang og 10 V som stremforsyning:
Eksempel: Frekvensomformeren tripper, nar motortemper-
aturen er for hgj.

Parameteropsaetning:

Indstil 7-90 Motor Thermal Protection til Termistor-trip [2]
Indstil 7-93 Thermistor Source til Analog indgang 54 [2]

lllustration 6.4

Indgang Forsyningss- Graense
Digital/analog | paending Udkoblingsvaerdier
Digital 10V <800 Q->27kQ
Analog 10V <3,0kQ->3,0kQ
Table 6.2

NOTE

Kontrollér, at den valgte forsyningsspaending svarer til
specifikationen for det anvendte termistorelement.

6.1.3.2 KTY-fglertilslutning

(Kun FC 302)

KTY-fglere anvendes isaer i servomotorer med permanent
magnet (PM-motorer) i forbindelse med dynamisk justering
af motorparametre som statormodstand (7-30 Stator
Resistance (Rs)) for PM-motorer og rotormodstand

(1-31 Rotor Resistance (Rr)) for asynkrone motorer
afhaengigt af viklingstemperaturen. Beregningsformlen er:

Rs = Rsyq X (1 + &, xAD[0] hvor «, = 0.00393

KTY-falere kan bruges til beskyttelse af motorer (1-97 KTY
Threshold level).

FC 302 kan handtere tre typer KTY-fglere, der defineres i
1-95 KTY Sensor Type. Den faktiske fglertemperatur kan
udlaeses fra 16-19 KTY sensor temperature.

4500

4000

130BB917.10

3500

3000

2500

Resistance [Ohm]

2000

1500

1000

500

-25 0 25 50 75 100 125 150

lllustration 6.5 Valg af KTY-type

Temperature [°C]

KTY type 1 ———-KIYtype2  ~------ KTY type 3

KTY-fgler 1: KTY 84-1 med 1 kQ ved 100 °C
KTY-faler 2: KTY 81-1, KTY 82-1 med 1 kQ ved 25 °C
KTY-faler 3: KTY 81-2, KTY 82-2 med 2 kQ ved 25 °C
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NOTE

Hvis motorens temperatur udnyttes gennem en termistor
eller en KTY-fgler, overholdes PELV ikke i tilfeelde af
kortslutninger mellem motorviklinger og faler. Hvis PELV
skal overholdes, skal faleren isoleres ekstra.

6.1.3.3 ETR

Beregningerne estimerer behovet for en lavere belastning
ved en lavere hastighed grundet mindre keling fra den
ventilator, der er indbygget i motoren.

t[s]

2000

175ZA052.11

1000

600

500 \
400 A\ \

300

200
~
100 T~ fuD=1xfMN
- fuD=2xfMN
60 —

50 fUD=0,2xfMN
40

30
20

IM
2,0 IMN

10

10 12 14 16 18
lllustration 6.6 ETR-profil

6.1.3.4 ATEX ETR

B-optionen MCP 112 PTC-termistoroptionen tilbyder ATEX-
godkendt overvagning af motortemperaturen. Alternativt
kan et eksternt ATEX-godkendt PTC-beskyttelsesapparat
anvendes.

NOTE

Kun ATEX Ex-e-godkendte motorer kan anvendes til denne
funktion. Se motorens typeskilt, godkendelsescertifikat,
datablad, eller kontakt motorproducenten.

Det er vigtigt, at der er visse begraensninger ved styring af
en Ex-e-motor med "Forgget sikkerhed". Parametrene, der

skal programmeres, findes i felgende applikationseksempel.

Parametre
Funktion Indstilling
1-90 Motor Thermal [20] ATEX ETR
Protection
1-94 ATEX ETR cur.lim. 20%

speed reduction

1-98 ATEX ETR interpol.
points freq.

- Motorens typeskilt
1-99 ATEX ETR interpol

points current

1-23 Motor Frequency Indtast den samme veerdi som for

4-19 Max Output Frequency

4-19 Max Output Frequency [Motorens typeskilt, muligvis
reduceret for lange motorkabler,
sinusfilter eller reduceret
forsyningsspaending.

Tvunget til 150 % ved 1-90 [20]
[80] PTC-kort 1

4-18 Current Limit

5-15 Terminal 33 Digital
Input

5-19 Terminal 37 Safe Stop [[4] PTC 1 Alarm

14-01 Switching Frequency |Kontrollér, at standardvaerdierne

opfylder kravene fra motorens
typeskilt. Hvis ikke skal der
anvendes et sinusbglgefilter.
14-26 Trip Delay at Inverter |0

Fault

Table 6.3

ACAUTION

Det er obligatorisk at sammenligne minimumswitchfrek-
vensen, der er angivet af motorproducenten, med
frekvensomformerens minimumswitchfrekvens, standard-
veerdien i 14-01 Switching Frequency. Hvis
frekvensomformeren ikke overholder dette krav, skal der
benyttes et sinusbglgefilter.

Der kan findes oplysninger om ATEX ETR termisk
overvagning i Applikationsanvisning MN33GXYY.

6.1.3.5 Klixon

Den termiske afbryder af typen Klixon anvender en
KLIXON®-metaldisc. Varmen, som er skabt af stremmen
gennem disc'en, fordrsager et trip ved en forudbestemt
overbelastning.

Anvend en digital indgang og 24 V som stremforsyning:
Eksempel: Frekvensomformeren tripper, nar motortemper-
aturen er for hgj

Parameteropsaetning:

Indstil 7-90 Motor Thermal Protection til Termistor-trip [2]
Indstil 7-93 Thermistor Source til Digital indgang [6]
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PTC/termistor

<6.6 kQ >10.8 kQ

lllustration 6.7

1-93 Thermistor Source

Option: Function:
Velg den indgang, som termistoren (PTC-
foler) skal kobles til. Der kan ikke veelges
en analog indgangsoption [1] eller [2],
hvis den analoge indgang allerede er i
brug som referencekilde (valgt i
3-15 Reference 1 Source, 3-16 Reference 2
Source eller 3-17 Reference 3 Source ).
Nar MCB 112 anvendes, skal der altid
veelges muligheden [0] Ingen.

[0] * | None

[1]1 | Analog input 53

[2] | Analog input 54

[3] | Digital input 18

[4] | Digital input 19

[5] | Digital input 32

[6] | Digital input 33

NOTE

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

NOTE

Digital indgang skal indstilles til [0] PNP - aktiv ved 24 V i
5-00 Digital I/0 Mode.

2-10 Brake Function

Option: Function:
[0] * | Off

Der er ikke monteret en bremsemodstand.

[11 | Resistor
brake

Der er indbygget en bremsemodstand i systemet
for tab af overskydende energi som varme. Ved
tilslutning af en bremsemodstand kan en hgjere
DC-link-spaending under bremsning (genera-
tordrift) tillades. Modstandsbremsefunktionen er
kun aktiv i frekvensomformere med en
indbygget dynamisk bremse.

[2] | AC brake | Veelges for at forbedre bremsning uden brug af
en bremsemodstand. Denne parameter styrer en
overmagnetisering af motoren ved kersel med
en generatorisk belastning. Denne funktion kan
forbedre OVC-funktionen. Nar de elektriske tab i
motoren gges, kan OVC-funktionen @ge bremse-
momentet uden at overstige

2-10 Brake Function

Option: Function:
overspaendingsgraensen. Bemaerk, at AC-bremse
ikke er sa effektiv som dynamisk bremsning med
modstand.
AC-bremse er for VWCP"s and flux mode i bdde

dben og lukket slgjfe.

2-11 Brake Resistor (ohm)

Range: Function:
Size [ 5.00 - | Indstil bremsemodstandsvaerdien i ohm.
related* 65535.00 Verdien bruges til overvagning af
Ohm] effekt til bremsemodstand i 2-13 Brake
Power Monitoring. Denne parameter er
kun aktiv i frekvensomformere med en
indbygget dynamisk bremse.
Anvend denne parameter for veerdier
uden decimaler. Anvend 30-81 Brake
Resistor (ohm) for et valg med to
decimaler.
Range: Function:
Size [ 0.001 - | 2-12 Brake Power Limit (kW) er den
related* | 2000.000 [ forventede gennemsnitseffekt, der afszettes
kw] i bremsemodstanden over en periode pa

120 sek. Den bruges som overvagnings-

greense i 16-33 Brake Energy /2 min og

angiver dermed, hvornar en advarsel/alarm

skal afgives.

Folgende formel kan benyttes til at

beregne 2-12 Brake Power Limit (kW).
UV tyis

(W)= R, [T X T, I5]

Pbr,gns

Pbrgns er den gennemsnitlige bremseeffekt,
der afsaettes i bremsemodstanden. Ryr er
modstanden for bremsemodstanden. tor er
den aktive bremsetid inden for perioden pa
120 sek., Tor.

Ubr er DC-spaendingen, hvor bremsemod-
standen er aktiv. Dette afhanger af
apparatet pa felgende made:
T2-apparater: 390 V

T4-apparater: 778 V

T5-apparater: 810 V

T6-apparater: 943V/1099V for D- og F-
kapslinger

T7-apparater: 1099 V

MG37A101 - VLT® er et registreret Danfoss varemaerke 69




Danfott

Sadan programmeres Low Harm...

Betjeningsvejledning til VLT AutomationDrive LHD med AAF 006

2-12 Brake Power Limit (kW)

2-15 Brake Check

Range: Function: Option: Function:
Hvis Reor ikke er kendt, eller hvis Tor er Bremsemodstandens afbrydelsesfunktion
forskellig fra 120 s, er den mest testes under opstart. Bremse-IGBT-testen
praktiske metode at kare bremseappli- udferes imidlertid, nar der ikke bremses. En
kationen, udleese 16-33 Brake Energy /2 advarsel eller et trip afbryder bremsefunk-
min og derefter angive udlaesningen + tionen.
20 % i 2-12 Brake Power Limit (kW).
Testreekkefolgen er:
2-13 Brake Power Monitoring 1. DC-link-rippelstremmens amplitude
X X males i 300 ms uden bremsning.
Option: Function:
Denne parameter er kun aktiv i frekvensom- % DE Nl nriEns Ampiiee
. . males i 300 ms, mens bremsen er
formere med en indbygget dynamisk bremse.
. N aktiveret.
Denne parameter aktiverer overvagning af
effekten til bremsemodstanden. Effekten 3. Hvis DC-link-rippelstreammens amplitude
beregnes pa grundlag af modstanden under bremsning er lavere end DC-link-
(2-11 Brake Resistor (ohm)), DC-link-spaendingen rippelstrammens amplitude for
og modstandens driftstid. bremsning + 1 %: Bremsekontrol har
i | ell
[0] * | Off Det er ikke ngdvendigt med en bremseeffekto- svigtet ved at returnere en advarsel eller
A alarm.
vervagning.
- - — - 4. Hvis DC-link-rippelstremmens amplitude
[1]1 | Warning Aktiverer en advarsel pa displayet, nar effekten, i X i
. under bremsning er hgjere end DC-link-
som overfgres over 120 s, overstiger 100 % af . .
.. . rippelstrammens amplitude for
overvagningsgraensen (2-12 Brake Power Limit )
bremsning + 1 %: Bremsekontrol er OK.
(kW) ).
Advarslen forsvinder, nér den overfarte effekt [0] |oOff Overvager bremsemodstand og bremse-IGBT for
falder under 80 % af overvégningsgransen. * kortslutning under driften. Hvis der opstar en
- - - kortslutning, vises advarsel 25.
[2] | Trip Tripper frekvensomformeren og viser en alarm,
nar den beregnede effekt overstiger 100 % af [1] [ Warning [Overvager bremsemodstand og bremse-IGBT for
overvagningsgraensen. en kortslutning og kerer en test for afbrydelse af
- - - bremsemodstand under opstart.
[3] | Warning Aktiverer begge ovenstdende, herunder
and trip advarsel, trip og alarm. [2] | Trip Overvager kortslutninger eller afbrydelse af
bremsemodstanden eller en kortslutning af
Hvis effektovervagning er indstillet til [0] /kke aktiv eller [1] bremse-IGBT'en. Hvis der opstar en fejl, kobler
Advarsel, forbliver bremsefunktionen aktiv, selv hvis frekvensomformeren ud og viser samtidig en
overvagningsgraensen overstiges. Dette kan fore til termisk alarm (triplast).
overbelastning af mod?tanden. De.t c'-:-r ogsd muligt at [3] | Stop and | Overvéger kortslutninger eller afbrydelse af
generere en advarsel via et rele/digitale udgange. ) .
Ml  atiaheden for effek o h ¢ trip bremsemodstanden eller en kortslutning af
a.en?Jagtlg eden for effektovervagningen afhaenger a bremse-IGBT'en. Hvis der opstar en fejl, ramper
ngjagtigheden af modstanden for modstanden (bedre end o :
20 % frekvensomformeren ned til frileb og tripper
+
B 0). derefter. Der vises en triplasalarm (f.eks. advarsel
2-15 Brake Check 25, 27 eller 28).
Option: Function: [4] | AC brake [ Overvager kortslutninger eller afbrydelse af
Veelg typen af test og overvagningsfunktion for bremsemodstanden eller en kortslutning af
at kontrollere tilslutningen til bremsemodstanden, bremse-IGBT'en. Hvis der opstar en fejl, foretager
eller om der er en bremsemodstand til stede, og frekvensomformeren en kontrolleret rampe ned.
vis derefter en advarsel eller alarm i tilfeelde af en Denne option er kun tilgeengelig for FC 302.
fejl. [5] | Trip Lock
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NOTE

Fjern en advarsel, der er opstaet i forbindelse med [0] Ikke
aktiv eller [1] Advarsel, ved at genstarte netforsyningen.
Fejlen skal ferst rettes. For [0] lkke aktiv eller [1] Advarsel
bliver frekvensomformeren ved med at kere, selv om der
er fundet en fejl.

Denne parameter er kun aktiv i frekvensomformere med
en indbygget dynamisk bremse.

6.1.4 2-2* Mekanisk bremse

Parametre til styring af driften af en elektromagnetisk
(mekanisk) bremse. Dette kraeves typisk i haeve-/seenkeap-
plikationer.

For at styre en mekanisk bremse er det ngdvendigt med
en releeudgang (relee 01 eller relee 02) eller en
programmeret digital udgang (klemme 27 eller 29). Denne
udgang skal som regel veere lukket i perioder, hvor
frekvensomformeren ikke kan "holde" motoren, f.eks. pga.

en for stor belastning. | 5-40 Function Relay, 5-30 Terminal
27 Digital Output eller 5-31 Terminal 29 Digital Output
veelges [32] Mekanisk bremsestyring for applikationer med
en elektromagnetisk bremse. Nar [32] Mekanisk bremses-
tyring veelges, er den mekaniske bremse lukket fra start, og
indtil udgangsstremmen er over det niveau, der er valgt i
2-20 Release Brake Current. Under en standsning aktiveres
den mekanisk bremse, nar hastigheden er under det
niveau, der er angivet i 2-21 Activate Brake Speed [RPM].
Hvis frekvensomformeren gar i alarmtilstand, en
overstrgmssituation eller en overspaendingssituation,
indkobler den mekaniske bremse gjeblikkeligt. Dette er
0gsa tilfeldet i forbindelse med sikker standsning.

NOTE

Beskyttelsestilstands- og tripforsinkelsesfunktioner

(14-25 Trip Delay at Torque Limit og 14-26 Trip Delay at
Inverter Fault) kan forsinke aktiveringen af den mekaniske
bremse i en alarmtilstand. Disse funktioner skal deaktiveres
i haeve-/sankeapplikationer.

130BA074.12

Start 1=0on
klemme 18 g—off
Par 1-71

Startforsinkelsestid

Akselhastighed T

Par 2-21
Bremseaktiverings

hastighed

Upar 1-74

Starthastighed

S

Udgangsstrgm A

Formagnetiserings-

—

strom eller AN

\

~

DC-holdestrgm
Par 1-76 Startstrem/
Par 2-23 Par 2-00 DC-holdestrgm
Bremseforsinkelsestid

Par 2-20
Reaktionstid EMK-bremse

Bremsefriggrelsesstrem

on |

Relay 01 & /
off
Mekanisk bremse l
last
Mekanisk bremse
fri >

lllustration 6.8

2-20 Release Brake Current

Range: Function:

Application dependent* | [Application dependant] |

2-21 Activate Brake Speed [RPM]

Range: Function:
Application [0 - 30000 | Indstil den motorhastighed, den
dependent* RPM] mekaniske bremse skal aktiveres

ved, ndr en stoptilstand er til

Tid

2-21 Activate Brake Speed [RPM]

Range: Function:
stede. @vre hastighedsgraense
angives i 4-53 Warning Speed
High.

Range: Function:

Application dependent* | [Application dependant] |
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2-23 Activate Brake Delay

Range: Function:
0.0 s*| [0.0 - Indtast bremseforsinkelsestiden for frilgb efter
5.0 s] rampe ned-tiden. Akslen holdes ved stilstand

med fuldt holdemoment. Kontrollér, at den
mekaniske bremse har last lasten, fgar motoren
gar i frilobstilstand. Se Mekanisk bremsestyring i
FC 300 Design Guide, MG33BXYY.

2-24 Stop Delay
Range:
0.0 s*

Function:

[0.0 - 5.0 s] | Indstil tidsintervallet fra det tidspunkt, hvor
motoren standses, indtil bremsen lukker.
Denne parameter er en del af standsnings-
funktionen.

2-25 Brake Release Time

Range: Function:

2-25 Brake Release Time

Range: Function:

Denne parameter skal fungere som en
timeout, nar bremsefeedback aktiveres.

2-26 Torque Ref

Range: Function:
0.00 %* | [Application Veerdien definerer det moment,
dependant] der paferes imod den lukkede

mekanisk bremse fer udlgsning

2-27 Torque Ramp Time

Range: Function:
0.2 s*

[0.0 - 5.0 s] | Veerdien definerer varigheden for
momentrampen i retning med uret.

2-28 Gain Boost Factor

Boost-faktorfors.
p.2-28

Range: Function:
" 3 s -
020 s [0.00 - 5.00 Denne veerdi definerer det tidsrum, det 1.00%| [1.00 - Kun aktiv i flux lukket slgjfe. Funktionen
s] e 1o dlen MEER 5.0 BRI el chine 4.00 ] sikrer en jeevn overgang fra momentstyring-
stilstand til hastighedsstyringstilstand, nar
motoren overtager belastningen fra
bremsen.
il
N
-
~
~ 3
AN )
N N
AN AN
N\ N\
MotorHastighed T I I
Formagnet. Momentrampe Bremse Rampe 1 opp. 3-41 Rampe 1 nedp.3-42 ° Stop Aktiver
Tid | Frigivelse | | Forsinkelse| Bremse
| p.2:27 | Tid | | P-2-24 | Forsinkelse
p.2-25 p.2-23
Momentref. 2-26 . T — - - = — - = = =
| | |
| | |
Momentref. l l l
f f
| | |
Relee } | |
|
|

ForstaerkningBoost

| f
| |
| |
1 | |

2

|
|
Mek.Bremse |
|
3
|

lllustration 6.9 Bremsefrigarelsessekvens for den mekaniske haeve-/ssenkebremsestyring

1) Aktivér bremseforsinkelse: Frekvensomformeren starter igen fra positionen mekanisk bremse aktiveret.

Il) Stopforsinkelse: Nar tidsrummet mellem de pa hinanden felgende opstarter er kortere end indstillingen i 2-24 Stop Delay, starter

frekvensomformeren uden at pafgre den mekaniske bremse (f.eks. reversering).
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3-10 Preset Reference

Array [8]
Omrade 0-7

Range: Function:
0.00 [-100.00 -

%* 100.00 %]

Indtast op til otte forskellige preset-
referencer (0-7) i denne parameter ved
hjeelp af array-programmering. Preset-
referencen er angivet som en procentdel af
veerdien Refmaks (3-03 Maximum Reference).
Hvis en Refmin forskellig fra 0 (3-02 Minimum
Reference) programmeres, beregnes preset-
referencen som en procentdel af hele
referenceomradet, dvs. pa grundlag af
forskellen mellem Refwaks 0og Refwin.
Derefter fgjes veerdien til Refwin. Ved brug af
preset-referencer skal preset-ref. bit 0/1/2
[16], [17] eller [18] vaelges for de tilsvarende
digitale indgange i parametergruppe 5-1*.

3-15 Reference Resource 1

Option: Function:

3-17 Reference Resource 3 definerer op
til tre forskellige referencesignaler.
Summen af disse referencesignaler
definerer den faktiske reference.

[0] | No function

[1] * | Analog input 53

[2] | Analog input 54

[7] Frequency input 29

[8] | Frequency input 33

[11] | Local bus reference

[20] | Digital pot.meter
[21] | Analog input X30-11

(Universal 1/0-optionsmodul)

[22] [ Analog input X30-12 | (Universal I/O-optionsmodul)

[29] | Analog Input X48/2

3-16 Reference Resource 2

130BA149.10
Option: Function:
Vealg den referenceindgang, der skal
12 (4+24V) benyttes til det andet reference-
Preset 76543210 signal. 3-15 Reference Resource 1,
¢———10101010 29 [P 5-13=Preset-ref. bit 0] 3-16 Reference Resource 2 o9
3-17 Reference Resource 3 definerer
¢———— —11001100 32 [P 5-14=Preset-ref. bit 1] op til tre forskellige reference-
signaler. Summen af disse
—— 11110000 —Q33 [P 5-15=Preset-ref. bit 2] referencesignaler definerer den
faktiske reference.
[0] No function
lllustration 6.10 [1] Analog input 53
[2] Analog input 54
[7] Frequency input 29
Preset-ref. bit 2 1 0 [8] Frequency input 33
Preset-ref. 0 0 0 0 [11] |Local bus reference
Preset-ref. 1 0 0 1 [20] * | Digital pot.meter
Preset-ref. 2 0 1 0 [21] [ Analog input X30-11
Preset-ref. 3 0 1 1 [22] | Analog input X30-12
Preset-ref. 4 1 0 0 [29] [ Analog Input X48/2
Preset-ref. 5 1 0 1
Preset-ref. 6 1 1 0
Presetref. 7 1 ] ] Option: Function:
Veelg den referenceindgang, der skal
Table 6.4 benyttes til det tredje reference-
signal. 3-15 Reference Resource 1,
Range: Function: 3-17 Reference Resource 3 definerer

Application dependent* | [Application dependant] |

3-15 Reference Resource 1

Option: Function:

Velg den referenceindgang, der skal
benyttes til det forste referencesignal.
3-15 Reference Resource 1,

3-16 Reference Resource 2 og

op til tre forskellige reference-
signaler. Summen af disse
referencesignaler definerer den
faktiske reference.

[0] No function

[1] Analog input 53

[2] Analog input 54

[7] Frequency input 29
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3-17 Reference Resource 3 Digital indgangs- Veelg  [Klemme
Option: Function: funktion
- DC-bremse inv. [5] Alle
[8] Frequency input 33
Stop inverteret [6] Alle
[11] * | Local bus reference
— Start [8] Alle *klemme 18
[20] | Digital pot.meter
- Pulsstart [9] Alle
[21] | Analog input X30-11
- Reversering [10] Alle *klemme 19
[22] | Analog input X30-12
Start reverseret [11] Alle
[29] [ Analog Input X48/2
Start mulig fremad [12] Alle
5-00 Digital /0 Mode Start mulig rev. [13] Alle
Option:  Function: Jog [14] Alle *klemme 29
De digitale indgange og programmerede digitale Preset-reference til [15] Alle
udgange kan forprogrammeres til brug i enten PNP- Preset-ref. bit 0 (el Alle
eller NPN-systemer. Preset-ref. bit 1 [17] Alle
- — - Preset-ref. bit 2 [18] Alle
[0] * [ PNP | Handling ved positive retningspulser (). PNP- Fasth ; ol Al
systemer traekkes ned til GND. asHTys reTerence ¢
Fastfrys udgang [20] Alle
[11 [NPN | Handling ved negative retningspulser (¢). NPN- Hastighed op 21] Alle
systemer traekkes op til +24 V internt i Hastighed ned [22] Alle
frekvensomformeren. Opsaetning, veelg 0 [23] Alle
NOTE Opsatning, vaelg 1 [24] Alle
. Preecist stop, inv. [26] 18, 19
Nar denne parameter er blevet sendret, skal den aktiveres -
d udforel f ¢ . Praecis start, stop [27] 18, 19
veda u relse ar en stream us.
o omcyl Catch up [28] Alle
Slow down [29] Alle
5-01 Terminal 27 Mode Tellerindgang 130] 29, 33
Option: Function: Pulsindgang udlest af 1311 29, 33
[0] * | Input Definerer klemme 27 som en digital indgang. flanke
[11 [ Output | Definerer klemme 27 som en digital udgang. Pulsindgang, tidsbaseret 32] 29, 33
Rampebit 0 [34] Alle
NOTE Rampebit 1 [35] Alle
Denne parameter kan ikke andres, mens motoren kerer. Praecis pulsstart (401 18 19
Puls praec. stop inv. [41] 18, 19
) Sikkerhedssto 51
5-02 Terminal 29 Mode P 51
. . DigiPot-forggelse [55] Alle
Option: Function: DigiPot-reduktion [56] Alle
[0] * | Input Definerer klemme 29 som en digital indgang. DigiPot-ryd [57] Alle
[11 [ Output | Definerer klemme 29 som en digital udgang. DigiPot haev/seenk [58] Alle
Teeller A (op) [60] 29, 33
Denne parameter er kun tilgaengelig for FC 302. Teeller A (ned) [61] 29, 33
Nulstil teeller A [62] Alle
6.1.5 Digitale indgange Teeller B (op) [63] 29, 33
Teeller B (ned) [64] 29, 33
De digitale indgange kan bruges til at vaelge forskellige Nulstil teeller B [65] Alle
funktioner i frekvensomformeren. Alle digitale indgange Mek. bremsefeedb. [70] Alle
kan indstilles til falgende funktioner: Mek. bremsefeedb. 71] Alle
Diaital ind Vel Ki Vekselret.
igital indgangs- ® emme
9 . gang 9 PID-fejl invert. [72] Alle
funktion
- PID-nulst. | del [73] Alle
Ingen funktion [0] Alle *klemme 32, 33
- PID-aktiv [74] Alle
Nulstil [1] Alle
N - PTC-kort 1 [801] Alle
Frileb inverteret [2] Alle *klemme 27
- - Profidrive OFF2 [91]
Frileb og reset inv. [3] Alle
- - Profidrive OFF3 [92]
Kvikstop, inverteret 4] Alle
Start udlgst af flanke [98]
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Digital indgangs- Valg Klemme
funktion
Nulstilling af Sikker [100]
option
Table 6.5

FC 300-standardklemmerne er 18, 19, 27, 29, 32 og 33.
MCB 101-klemmerne er X30/2, X30/3 og X30/4.
Klemme 29 fungerer som en udgang, men kun i FC 302.

Funktioner, som kun gaelder for en enkelt digital indgang,

NOTE

Nar frekvensomformeren har naet
momentgraensen og har modtaget en
stopkommando, er det ikke sikkert, at
den standser af sig selv. Konfigurér en
digital udgang med [27] Mom.-greense &
stop, som skal sluttes til en digital
indgang, der er konfigureret til frilgb
for at sikre, at frekvensomformeren
standser.

[8] | Start (Standard, digital indgang 18): Vzelg start til
er angivet i den tilknyttede parameter. en start/stop-kommando. Logisk 1" = start,
logisk '0' = stop.
Alle digitale indgange kan programmeres til disse [9] | Pulsstart Motoren starter, hvis den péfgres en puls i
funktioner: min. 2 ms. Motoren standser, nér Inverteret
stop aktiveres, eller der afgives en nulstil-
[0] |Ingen Ingen reaktion pa signaler, der sendes til lingskommando (via en digital indgang).
funktion klemmen. [10] | Reversering (Standard, digital indgang 19). Skifter
[1] | Nulstil Nulstiller frekvensomformeren efter en TRIP/ rotationsretning pa motorakslen. Veelg logisk
ALARM. Ikke alle alarmer kan nulstilles. '1" for at reversere. Reverseringssignalet
[2] | Frilgb (Standard, digital indgang 27): Frilgbsstop, skifter kun rotationsretning. Det aktiverer
inverteret inverteret indgangssignal (NL). Frekvensom- ikke startfunktionen. Vaelg begge retninger i
formeren lader motoren rotere i free mode. 4-10 Motor Speed Direction. Funktionen er
Logisk '0' => frilabsstop. ikke aktiv med processen lukket slgjfe.
[3] | Frileb og Nulstilling og frilebsstop inverteret indgang [11] | Start Anvendes til start/stop og til reversering pa
reset inv. (NL). Lader motoren rotere i free mode og reverseret den samme ledning. Signaler pa start er ikke
nulstiller frekvensomformeren. Logisk '0' => tilladt samtidig.
frilabsstop og nulstilling. [12] | Start mulig Friger beveegelser mod uret, og muligger
[4] | Kvikstop, Inverteret indgang (NC). Genererer en fremad retninger med uret.
inverteret standsning i overensstemmelse med [13] | Start mulig Friger beveegelser med uret, og muligger
kvikstop af rampetiden, der er indstillet i rev. retninger mod uret.
3-81 Quick Stop Ramp Time. Nar motoren [14] | Jog (Standard, digital indgang 29): Anvendes til
standser, kan akslen efterfalgende rotere i at aktivere jog-hastighed. Se 3-11 Jog Speed
free mode. Logisk '0' => Kvikstop. [Hz].
[5] | DC-bremse Inverteret indgangssignal til DC-bremsning [15] | Preset- Skifter mellem ekstern reference og preset-
inv. (NQ). Standser motoren ved at pafgre den reference til | reference. Det forudsaettes, at [1] Ekstern/
en DC-strem i en bestemt periode. Se preset er valgt i 3-04 Reference Function.
2-01 DC Brake Current til 2-03 DC Brake Cut In Logisk '0' = ekstern reference er aktiv; logisk
Speed [RPM]. Funktionen er kun aktiv, nar '1" = en af de otte preset-referencer er
veaerdien i 2-02 DC Braking Time er forskellig aktive.
fra 0. Logisk '0' => DC-bremsning. [16] | Preset-ref. bit | Preset-ref. bit 0,1 og 2 giver mulighed for at
[6] [ Stop Funktionen Stop inverteret. Genererer en 0 valge mellem en af de otte preset-
inverteret stopfunktion, nar den valgte klemme skifter referencer i overensstemmelse med
fra logisk niveau '1' til '0". Standsning Table 6.6.
gennemfgres i henhold til den valgte [17] | Preset-ref. bit | Det samme som Preset-ref. bit 0 [16].
rampetid (3-42 Ramp 1 Ramp Down Time, 1
3-52 Ramp 2 Ramp down Time, 3-62 Ramp 3 [18] | Preset-ref. bit | Det samme som Preset-ref. bit 0 [16].
Ramp down Time, 3-72 Ramp 4 Ramp Down 2
Time).
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Preset-ref. bit

opsatninger. Indstil 0-10 Active Set-up til

2 1
Preset-ref. 0 0 0 Multiopsaetn.
Preset-ref. 1 0 0 1 [24] | Opseetning, | (Standard, digital indgang 32): Samme som
Preset-ref. 2 0 1 0 veelg 1 Opsaetning, veelg 0 [23].
Preset-ref. 3 0 1 1 [26] | Praecist stop, | Sender et inverteret stopsignal, nar den
Preset-ref. 4 1 0 0 inv. praecise stopfunktion er aktiveret i 7-83 Precise
Preset-ref. 5 1 0 1 Stop Function.
Preset-ref. 6 1 1 0 Funktionen Praecis stop, inverteret er
Preset-ref. 7 1 1 1 tilgeengelig for klemme 18 eller 19.
[27] | Preecis start, | Anvendes nar Praecist rampestop [0] er valgt i
Table 6.6 Preset-ref. Bit stop 1-83 Precise Stop Function.
Funktionen Praecis start, stop er tilgeengelig
[19] | Fastfrys Fastfryser den faktiske reference, som nu er for klemmerne 18 og 19.
reference [ udgangspunkt/betingelse for, at Hastighed op Praecis start sgrger for, at den vinkel, som
og Hastighed ned kan benyttes. Hvis Hastighed rotoren drejer i fra tomgang til reference, er
op/ned anvendes, folger hastighedszendringen den samme for hver start (for samme
altid rampe 2 (3-57 Ramp 2 Ramp up Time og rampetid, samme saetpunkt). Dette er lig det
3-52 Ramp 2 Ramp down Time) i omradet O - preecise stop, hvor vinklen, som rotoren drejer
3-03 Maximum Reference. i fra reference til stilstand, er den samme for
[20] | Fastfrys Fastfryser den aktuelle motorfrekvens (Hz), som hvert stop.
udgang nu er udgangspunkt/betingelse, for at Ved brug for 1-83 Precise Stop Function [1]
Hastighed op og Hastighed ned kan benyttes. eller [2]:
Hvis Hastighed op/ned anvendes, falger Frekvensomformeren har brug for et preecist
hastighedszendringen altid rampe 2 (3-51 Ramp stopsignal, for veerdien fra 1-84 Precise Stop
2 Ramp up Time og 3-52 Ramp 2 Ramp down Counter Value nas. Hvis dette ikke leveres,
Time) i omradet 0 - 1-23 Motor Frequency. stopper frekvensomformeren ikke, nar
NOTE veaerdien i 1-84 Precise Stop Counter Value nas.
Hvis Fastfrys udgang er aktiv, kan frekven- Preecis start, stop skal udlgses af en digital
somformeren ikke standses via et lavt Insfezing) o &7 izl o demmane (&
"start [8]"-signal. Stop frekvensomformeren 09 19.
via en klemme, der er programmeret til [28] | Catch up Forgger referencevaerdien med en procentdel
Frileb inverteret [2] eller Frilob og reset (relativ), der er indstillet i 3-712 Catch up/slow
inv Down Value.
211 [ Hastighed | Hastighed Hastiahed ned vael hvi [29] | Slow down | Reducerer referenceveerdien med en
SRl das “ E o:. (')tgl is I,g © fr;e tva: gdes, /vnsd procentdel (relativ), der er indstillet i
("]
P er onskes I,gl =l BT e.] ) Bk .e Lp 3-12 Catch up/slow Down Value.
(motorpotentiometer). Aktivér funktionen ved - —— -
[30] | Teeller- Preecis stopfunktion i 7-83 Precise Stop
at veelge enten Fastfrys reference eller Fastfrys . ) .
. . . . indgang Function som teellerstop eller som hastighed-
udgang. Hvis Hastighed op/ned aktiveres i
. . skompenseret teellerstop med eller uden
mindre end 400 msek., @ges/formindskes den o . . o
) nulstilling. Teellervaerdien skal indstilles i
heraf resulterende reference med 0,1 %. Hvis 8
. . . 1-84 Precise Stop Counter Value.
Hastighed op/ned er aktiveret i mere end 400
) [31] | Puls udlgst | Flankeudlgst pulsindgang teeller antallet af
msek., vil den resulterende reference folge A i s . -
indstillingen i rampe op/ned-parameteren 3-x1/ at tlanke pulstlanker pr. provetid. Dette giver en hojere
30 oplasning ved hgjere frekvenser, men er ikke
- sa preecis ved lavere frekvenser. Anvend dette
Slow down Catch up pulsprincip til encodere med meget lav
Uaendret hastighed 0 0 oplasning (f.eks. 30 ppr).
X MLy
Reduceret med %-vaerdi 1 0 Fulse E
time ©
Forgget med %-vaerdi 0 1 sl ‘ ‘ ‘ 2
Reduceret med %-vaerdi 1 1 8
lllustration 6.11
Table 6.7
[22] | Hastighed Det samme som Hastighed op [21].
ned [32] | Pulsindgang | Tidsbaseret pulsindgang maler varigheden
tidsb t llem flanker. Dette gi hoj
[23] | Opsaetning, | Veelg Opsaetning, veaelg 0 eller Opsaetning, iasbasere meflem Tlanker. Lette giver en hojere
veelg 0 veaelg 1 for at veelge mellem en af de fire
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oplasning ved lavere frekvenser, men er ikke

sa preecis ved hgjere frekvenser. Dette princip
har en knakfrekvens, som ger det uegnet til

encodere med meget lave oplgsninger (f.eks.
30 ppr) ved lave hastigheder.

Speed [rpm] Speed [rpm] 2
S

/N RN

S

a Time[sec] b Time[sec] &

a: meget lav b: standardenco-

encoderoplasning deroplgsning

Table 6.8

Pulse B
Timer T
Sampletime 1 1110
Time counter ! ! !
Time Start Read Timer: Read Timer
20 timer tides 20 timer tides

130BB464.10

lllustration 6.12

[34] | Rampebit 0 | Giver mulighed for at veelge mellem en af de
fire tilgeengelige ramper i overensstemmelse
med nedenstaende tabel.

[35] [ Rampebit 1 [ Det samme som Rampebit 0.

Preset-rampebit 1 0

Rampe 1 0 0

Rampe 2 0 1

Rampe 3 1 0

Rampe 4 1 1

Table 6.9

[40] | Preecis pulsstart | En praecis pulsstart kraever kun en puls

pa 3 ms pa T18 eller T19.

Ved brug for 1-83 [1] eller [2]:

Nar referencen nas, aktiverer frekven-
somformeren det praecise stopsignal
internt. Dette betyder, at frekvensom-
formeren udferer praecist stop, nar
teellerveerdien for 1-84 Precise Stop
Counter Value nas.

[41]

inv.

Puls preec. stop

Sender et aflast stopsignal, nar den
preecise stopfunktion er aktiveret i
1-83 Precise Stop Function. Funktionen
aflast og preecist inverteret stop er
tilgeengelig pa klemme 18 eller 19.

[51]

Sikkerhedsstop

Denne funktion ger det muligt at sende
en ekstern fejl til frekvensomformeren.
Denne fejl behandles pa samme made

som en alarm, der er udlgst internt.

[55] | DigiPot- FORDGELSE-signal til den digitale
foragelse potentiometerfunktion, der er beskrevet
i parametergruppe 3-9*
[56] | DigiPot- REDUKTION-signal til den digitale
reduktion potentiometerfunktion, der er beskrevet
i parametergruppe 3-9*

[57] | DigiPot-ryd Rydder den digitale potentiometerre-
ference, der er beskrevet i
parametergruppe 3-9*

[60] |Teeller A (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til
trinvis teelling i SLC-tzelleren.

[61] |Teeller A (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til
baglaens trinvis teelling i SLC-taelleren.

[62] [ Nulstil teeller A | Indgang til nulstilling af teeller A.

[63] |Teeller B (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til
trinvis teelling i SLC-teelleren.

[64] |Teeller B (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til
baglzens trinvis teelling i SLC-teelleren.

[65] [ Nulstil teeller B Indgang til nulstilling af teeller B.

[70] | Mek. Bremsefeedback til haeve-/seenkeapplika-

bremsefeedb. tioner: Indstil 7-07 Motor Control Principle
til [3] Flux m. motorfeedb. Indstil
1-72 Start Function til [6] Haeevmek.
Bremsfrig.
[71] | Mek. Inverteret bremsefeedback til haeve-/
bremsefeedb. saenkeapplikationer
vekselret.

[72] | PID-fejl invert. Nar den er aktiveret, inverterer den den
resulterende fejl fra process PID-
reguleringen. Kun tilgeengelig hvis
"Konfigurationstilstand" er indstillet til
"Overfladespole", "Udvidet PID-hast. OL"
eller "Udvidet PID-hast. CL".

[73] | PID-nulst. | del Nér den er aktiveret, nulstiller den I-
delen af process PID-reguleringen.
Svarer til 7-40 Process PID I-part Reset.
Kun tilgengelig hvis "Konfiguration-
stilstand" er indstillet til
"Overfladespole", "Udvidet PID-hast. OL"
eller "Udvidet PID-hast. CL".

[74] | PID-aktiv Nar den er aktiveret, aktiverer den den
udvidede process PID-regulering. Svarer
til 7-50 Process PID Extended PID. Kun
tilgeengelig hvis "Konfigurationstilstand"
er indstillet til "Udvidet PID-hast. OL"
eller "Udvidet PID-hast. CL".

[80] [PTC-kort 1 Alle digitale indgange kan indstilles til
PTC-kort 1 [80]. Dog méa kun én digital
indgang indstilles til dette.

[91] | Profidrive OFF2 [ Funktionen er den samme som i
henhold til styreordsbitten for Profibus/
Profinet-optionen.

[92] | Profidrive OFF3 [ Funktionen er den samme som i

henhold til styreordsbitten for Profibus/
Profinet-optionen.
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[12]

Uden for stremomr.

Motorstreammen er uden for det
omrade, der er indstillet i
4-18 Current Limit.

Sikker option

[98] | Start udlgst af Startkommando udlgst af flanke. Holder
flanke startkommandoen i live, selv hvis
indgangen skifter tilbage til lav. Kan
bruges som en startknap.
[100] [ Nulstilling af

[13]

Under strgm, lav

Motorstrammen er lavere end den
veerdi, der er indstillet i 4-50 Warning
Current Low.

6.1.6 5-3* Digitale udgange

De to halvlederbaserede digitale udgange er felles for
klemme 27 og 29. Indstil I/O-funktionen for klemme 27 i
5-01 Terminal 27 Mode, og indstil I/0-funktionen for
klemme 29 i 5-02 Terminal 29 Mode.

NOTE

Disse parametre kan ikke justeres, nar motoren er i gang.

[14]

Over strem, hgj

Motorstremmen er hgjere end den
veerdi, der er indstillet i 4-57 Warning
Current High.

[15]

Uden for hastighed-
somradet

Udgangsfrekvensen er uden for det
frekvensomrade, der er indstillet i
4-52 Warning Speed Low og

4-53 Warning Speed High.

[16]

Under hastighed,
lav

Udgangshastigheden er lavere end
den veerdi, der er indstillet i
4-52 Warning Speed Low.

[17]

Over hastighed, hgj

Udgangshastigheden er hgjere end
den veerdi, der er indstillet i

[0] Ingen funktion Standard for alle digitale udgange og 4-53 Warning Speed High.
releudgange [18] |Ude af feedback.- | Feedbacksignalet er uden for det

[1 Styring klar Styrekortet er klart. Eksempel: omr. omréde, der er indstillet i
Feedback fra en frekvensomformer, 4-56 Warning Feedback Low og
hvor styringen leveres af en ekstern 4-57 Warning Feedback High.

24 V-forsyning (MCB 107), og hvor [19] |Under feedb., lav | Feedbacksignalet er under den
netforsyningen til apparatet ikke greense, der er indstillet i
registreres. 4-56 Warning Feedback Low.

[2] Apparat klar Frekvensomformeren er klar til drift 120] | Over feedb. hoj Feedback er over den granse, der er
og paferer styrekortet et forsynings- indstillet i 4-57 Warning Feedback
signal. High.

[3] Frekv. klar/fjernst Frekvensomformeren er klar til drift 211 | Termisk advarsel Den termiske advarsel udlgses, nar
og er i [Auto on]-tilstand. temperaturen overstiger graensen i

[4] Frigivet/ingen adv. | Klar til drift. Der er ikke afgivet start- enten motoren, frekvensomformeren,
eller stopkommando (start/deaktivér). bremsemodstanden eller termistoren.
Der er ingen aktive advarsler. [22] |Klar, ingen term/ Frekvensomformeren er klar til drift,

[5] | VLT kerer Motoren kerer, og der er et adv. og der foreligger ingen advarsel om
akselmoment. overtemperatur.

[6] |Kerer/0 adv. Udgangshastigheden er hgjere end [23] |Fjernb. klar/ingen | Frekvensomformeren er klar til drift
den hastighed, der er indstillet i TA og er i [Auto on]-tilstand. Der
1-81 Min Speed for Function at Stop foreligger ingen advarsel om
[RPM]. Motoren kerer, og der er overtemperatur.
ingen advarsler. [24] |Klar, speending OK | Frekvensomformeren er klar til drift,

[7] Ker i omr./ingen Motoren kerer inden for de program- og netspaendingen ligger inden for

adv. merede strem-/hastighedsomrader, det angivne spaendingsomrade (se
der er indstillet i 4-50 Warning afsnittet Generelle specifikationer i
Current Low til 4-53 Warning Speed Design Guiden).
High. Der er ingen advarsler. [25] | Reversering Reversering. Logisk '1', nar motorens

[8] | Ker pa ref/ingen Motoren korer ved referencehas- omdrejningsretning er med uret.

adv. tighed. Ingen advarsler. Logisk '0', nar motorens omdrejnings-

[9] Alarm Udgangen aktiveres af en alarm. Der retning er mod uret. Hvis motoren
er ingen advarsler. ikke roterer, vil udgangen folge

[10] | Alarm eller advarsel | Udgangen aktiveres af en alarm eller referencen.
en advarsel. [26] [Bus OK Aktiv kommunikation (ingen timeout)

[11] | Ved moment- Den momentgraense, der er indstillet via den serielle kommunikationsport.

graensen i 4-16 Torque Limit Motor Mode eller [27] | Mom.-graense & Anvend i forbindelse med frilgbsstop
4-17 Torque Limit Generator Mode, er stop og i momentgraensetilstand. Hvis
overskredet. frekvensomformeren har modtaget et
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stopsignal og er ved moment-
graensen, er signalet logisk '0'.

bliver udgangen hg;j. Ellers bliver den
lav.

[61]

Sammenlign 1

Se parametergruppe 13-1*. Hvis
sammenligner 1 evalueres som SAND,

[28] | Bremse, ingen br Bremsen er aktiv, og der er ingen [62] [Sammenlign 2 Se parametergruppe 13-1*. Hvis
adv advarsler. sammenligner 2 evalueres som SAND,

[29] [ Bremse klar, O fejl Bremsen er klar til drift, og der er bliver udgangen hg;j. Ellers bliver den
ingen fejl. lav.

[30] | Bremsefejl (IGBT) Udgangen er logisk '1', nar bremse- [63] | Sammenlign 3 Se parametergruppe 13-1*. Hvis
IGBT'en er kortsluttet. Funktionen sammenligner 3 evalueres som SAND,
benyttes til at beskytte frekvensom- bliver udgangen hgij. Ellers bliver den
formeren i tilfelde af fejl pa lav.
bremsemodulerne. Udgangen/relaeet [64] | Sammenlign 4 Se parametergruppe 13-1*. Hvis
kan benyttes til at koble netspaen- sammenlign 4 evalueres som SAND,
dingen fra frekvensomformeren. bliver udgangen hgij. Ellers bliver den

[31] |[Relee 123 Relaeet er aktiveret, forudsat at der er lav.
valgt styreord [0] i parametergruppe [65] [Sammenlign 5 Se parametergruppe 13-1*. Hvis
8-*%, sammenlign 5 evalueres som SAND,

[32] [ Mek. br. kontr. Ger det muligt at styre en ekstern bliver udgangen hgj. Ellers bliver den
mekanisk bremse. Se beskrivelsen i lav.
afsnittet Styring af mekanisk bremse [70] | Logisk regel O Se parametergruppe 13-4*. Hvis den
og parametergruppe 2-2* logiske regel 0 evalueres som SAND,

[33] [ Sikker standsning Angiver, at sikker standsning er bliver udgangen hgj. Ellers bliver den

aktiv (kun FC 302) | aktiveret pa klemme 37. lav.

[40] | Uden for ref.- Aktiv, ndr den faktiske hastighed [71] | Logisk regel 1 Se parametergruppe 13-4*. Hvis den

omrade ligger uden for indstillingerne i logiske regel 1 evalueres som SAND,
4-52 Warning Speed Low til bliver udgangen hgj. Ellers bliver den
4-55 Warning Reference High. lav.

[41] | Under reference, lav | Aktiv, nar den faktiske hastighed er [72] [ Logisk regel 2 Se parametergruppe 13-4*. Hvis den
under hastighedsreferenceindstil- logiske regel 2 evalueres som SAND,
lingen. bliver udgangen hgij. Ellers bliver den

[42] | Over ref., hoj Aktiv, nar den faktiske hastighed er lav.
over hastighedsreferenceindstillingen. [73] [ Logisk regel 3 Se parametergruppe 13-4*. Hvis den

[43] | Udvidet PID-greense logiske regel 3 evalueres som SAND,

[45] | Busstyring Styrer udgangen via bus. Udgangstil- bliver udgangen hgj. Ellers bliver den
standen indstilles i 5-90 Digital & lav.

Relay Bus Control. Udgangstilstanden [74] | Logikregel 4 Se parametergruppe 13-4*. Hvis
bevares i tilfzelde af bustimeout. logikregel 4 evalueres som SAND,

[46] |Busstyr. akt. v. Styrer udgangen via bus. Udgangstil- bliver udgangen hgj. Ellers bliver den

timeout standen indstilles i 5-90 Digital & lav.
Relay Bus Control. | tilfaelde af [75] [Logikregel 5 Se parametergruppe 13-4*. Hvis
bustimeout indstilles udgangstil- logikregel 5 evalueres som SAND,
standen til hgj (aktiv). bliver udgangen hgj. Ellers bliver den

[47] |Busstyr. ik akt. v. Styrer udgangen via bus. Udgangstil- lav.

timeout standen indstilles i 5-90 Digital & [80] [SL digital udgang A | Se 13-52 SL Controller Action.
Relay Bus Control. | tilfeelde af Udgangen bliver hgj, nér intelligent
bustimeout indstilles udgangstil- logikhandling [38] Indst. dig. udg. A
standen til lav (ikke aktiv). hgjudferes. Udgangen bliver lav, nar

[51] | MCO-styret Aktiv, ndr en MCO 302 eller MCO 305 intelligent logikhandling [32] Indst.
er tilsluttet. Udgangen styres fra en dig. udg. A lav udfgres.
option. [81] [SL digital udgang B | Se 13-52 SL Controller Action.

[55] | Pulsudgang Indgangen bliver hgj, nar intelligent

[60] | Sammenlign 0 Se parametergruppe 13-1%, Hvis logikhandling [39] Indst. dig. udg. > A
sammenligner 0 evalueres som SAND, hgjudfares. Indgangen bliver lav, nar
bliver udgangen hgj. Ellers bliver den intelligent logikhandling [33] Indst.
lav. dig. udg. A lav udfgres.

[82] [SL digital udgang C | Se 13-52 SL Controller Action.

Indgangen bliver hgj, nér intelligent
logikhandling [40] Indst. dig. udg. A
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hegjudferes. Indgangen bliver lav, nar [123] [ Startkomm. aktiv Udgangen bliver hgj, hvis der
intelligent logikhandling [34] Indst. foreligger en aktiv startkommando
dig. udg. A lav udferes. (dvs. via busforbindelsen til en digital

[83] [SL digital udgang D | Se 13-52 SL Controller Action. indgang eller [Hand on] eller [Auto
Indgangen bliver hgj, nar intelligent on]), og der ikke foreligger en aktiv
logikhandling [41] Indst. dig. udg. A stop- eller startkommando.
hej udferes. Indgangen bliver lav, nar [124] [ Kerer reverseret Udgangen er hgj, hvis frekvensom-
intelligent logikhandling [35] Indst. formeren kerer mod uret (det logiske
dig. udg. A lav udferes. produkt af statusbittene "kerer" OG

[84] | SL digital udgang E | Se 13-52 SL Controller Action. "reverseret").

Indgangen bliver hgj, nar intelligent [125] [ Apparat - hand Udgangen er hgj, nar frekvensom-
logikhandling [42] Indst. dig. udg. A formeren er i [Hand on]-tilstand
hajudferes. Indgangen bliver lav, nar (angivet af LED'en over [Hand on]).
intelligent logikhandling [36] Indst. [126] | Apparat - auto Udgangen er hgj, nér frekvensom-
dig. udg. A lav udferes. formeren er i [Hand on]-tilstand

[85] [SL digital udgang F | Se 713-52 SL Controller Action. (angives af LED'en over [Auto on]).
Indgangen bliver hgj, nar intelligent [151] | ATEX ETR- Kan veelges, hvis 7-90 Motor Thermal
logikhandling [43] Indst. dig. udg. A strgmalarm Protection er indstillet til [20] eller
hejudferes. Indgangen bliver lav, nar [21]. Hvis alarmen 164 ATEX ETR-
intelligent logikhandling [37] Indst. stromgraensealarm er aktiv, er
dig. udg. A lav udferes. effekten 1.

[120] [ Lokal ref. aktiv Udgangen bliver hgj, hvis [152] | ATEX ETR-frekven- | Kan vaelges, hvis 1-90 Motor Thermal
3-13 Reference Site = [2] Lokal, eller salarm Protection er indstillet til [20] eller
hvis 3-13 Reference Site = [0] Keedet til [21]. Hvis alarmen 166 ATEX ETR-
hand-auto, samtidig med at LCP'et er frekvensgraensealarm er aktiv, er
i [Hand on]-tilstand. effekten 1.

[153] | ATEX ETR- Kan veelges, hvis 1-90 Motor Thermal
Referencested Lokal | Fjernref. ) . . .
o dstillet | ¢ i stromadvarsel Protection er indstillet til [20] eller
ndstilet | ref. | akv [21]. Hvis alarmen 163 ATEX ETR-
3-13 Reference aktiv [121] X
S 120 stremgraenseadvarsel er aktiv, er
It: " [120] effekten 1.
Referencested: ! 0 [154] | ATEX ETR-frekven- Kan veelges, hvis 1-90 Motor Thermal
Lokal . . . .
3-13 Ref sadvarsel Protection er indstillet til [20] eller
1 neference [21]. Hvis advarslen 165 ATEX ETR-
Site [2] .
frekvensgraenseadvarsel er aktiv, er
Referencested: 0 1
ormbeti effekten 1.
Flernbetjent [188] [ AHF-kondensator- Kondensatorerne aktiveres ved 20 %
3-13 Reference . a . .
Site [1 tilslut. (hysterese pa 50 % giver et interval
ite [1] pa 10-30 %). Kondensatorerne vil
Referenc.ested. blive afbrudt under 10 %. Sluknings-
Kaedet til Hand/ forsinkelsen er 10 sek., og der
Auto genstartes, hvis den nominelle effekt
Hand ! 0 stiger til over 10 % under forsin-
Hand -> Off ! 0 kelsen. 5-80 AHF Cap Reconnect Delay
Auto -> Off 0 0 bruges til at sikre en minimal
Auto 0 1 slukningstid for kondensatorerne.
[189] [ Ekst. ventilatorstyr. | Det interne program til intern ventila-
Table 6.10 - )
torstyring overfgres til denne udgang
for at muliggere styring af en ekstern
[121] | Fjernref. aktiv Udgangen bliver hgj, hvis . )
ventilator (relevant ved keling af
3-13 Reference Site = [1] Fjernbetjent .
hgjtrykskanaler).
eller [0] Kaedet til hand/auto, samtidig
med at LCP'et er i [Auto on]-tilstand.
Se ovenfor.

[122] | Ingen alarmer Udgangen bliver hgj, hvis der ikke
foreligger en alarm.
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5-40 Function Relay

Array [9]
(Relze 1 [0], Relae 2 [1], Relae 3 [2] (MCB 113), Relae 4 [3] (MCB
113), Relzae 5 [4] (MCB 113), Relee 6 [5] (MCB 113), Relae 7 [6]
(MCB 105), Relee 8 [7] (MCB 105), Relae 9 [8] (MCB 105))

Option:

Function:

5-40 Function Relay

Array [9]
(Relze 1 [0], Relae 2 [1], Relae 3 [2] (MCB 113), Relae 4 [3] (MCB
113), Relae 5 [4] (MCB 113), Relee 6 [5] (MCB 113), Relee 7 [6]
(MCB 105), Relae 8 [7] (MCB 105), Relae 9 [8] (MCB 105))

Option:

Function:

[0

No operation

Alle digitale udgange og releeudgange
er fabriksindstillet til "Ingen funktion".

[

Control ready

Styrekortet er klart. Eksempel:
Feedback fra en frekvensomformer,
hvor styringen er forsynet af en
ekstern 24 V (MCB 107), og hvor
netforsyningen til frekvensomformeren

ikke registreres.

[2]

Drive ready

Frekvensomformeren er klar til drift.
Netforsyning og styreforsyninger er
OK.

[3]

Drive rdy/rem ctrl

Frekvensomformeren er klar til drift
og er i Auto On-tilstand

[13]

Below current, low

Motorstremmen er lavere end den
veerdi, der er indstillet i 4-50 Warning
Current Low.

[14]

Above current,
high

Motorstremmen er hgjere end den
veerdi, der er indstillet i 4-57 Warning
Current High.

[15]

Out of speed
range

Udgangshastigheden/-frekvensen er
uden for det frekvensomrade, der er
indstillet i 4-52 Warning Speed Low og
4-53 Warning Speed High.

[16]

Below speed, low

Udgangshastigheden er lavere end
den veerdi, der er indstillet i
4-52 Warning Speed Low.

[4] Enable / no Klar til drift. Der er ikke pafert start- [17] | Above speed, high | Udgangshastigheden er hgjere end
warning eller stopkommandoer (start/ den veerdi, der er indstillet i
deaktivér). Der er ingen aktive 4-53 Warning Speed High.
advarsler. [18] | Out of feedb. Feedbacksignalet er uden for det
[5] Running Motoren kerer, og der er et range omrade, der er indstillet i
akselmoment. 4-56 Warning Feedback Low og
[6] Running / no Udgangshastigheden er hgjere end <7 st e Bae i,
warning den hastighed, der er indstillet i [19] | Below feedback, Feedbacksignalet er under den
1-81 Min Speed for Function at Stop low greense, der er indstillet i
[RPM] Min.-hast. for funktion v. stop 4-56 Warning Feedback Low.
[O/M"\:]' MISHEiE L ¢ e [20] [ Above feedback, Feedback er over den graense, der er
ELTElSls high indstillet i 4-57 Warning Feedback
[7] Run in range/no Motoren kerer inden for de program- High.
warn merede stram-/hastighedsomrader, [21] [ Thermal warning Termisk advarsel udlgses, nar temper-
der er indstillet i 4-50 Warning Current . .
i | aturen overstiger graensen i enten
Low og 4-53 Warning Speed High. motor, frekvensomformer, bremse-
Ingen advarsler. modstand eller den tilsluttede
[8] Run on ref/no Motoren kerer ved referencehas- termistor.
wam LRSI e [22] | Ready,no thermal | Frekvensomformeren er klar til drift,
[9] Alarm Udgangen aktiveres af en alarm. Ingen W og der foreligger ingen advarsel om
advarsler overtemperatur.
[10] [Alarm or warning | Udgangen aktiveres af en alarm eller [23] [ Remote,ready,no Frekvensomformeren er klar til drift
en advarsel. ™ og er i Auto on-tilstand. Der foreligger
[11] | At torque limit Den momentgraense, der er indstillet i ingen advarsel om overtemperatur.
4-16 Torque Limit Motor Mode eller [24] | Ready, Voltage OK | Frekvensomformeren er klar til drift,
4-17 Torque Limit Generator Mode, er og netspeaendingen ligger inden for
overskredet. det angivne spaendingsomrade (se
[12] [Out of current Motorstremmen er uden for det afsn}ttet G'enerelle SpEdiliEiany |
range omrade, der er indstillet i 4-18 Current bizsle)n @uleta)
Limit. [25] | Reverse Logisk '1', nar motorens omdrejnings-

retning er med uret. Logisk '0', nar
motorens omdrejningsretning er mod
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5-40 Function Relay 5-40 Function Relay

Array [9] Array [9]
(Relae 1 [0], Relee 2 [1], Relae 3 [2] (MCB 113), Relae 4 [3] (MCB (Relae 1 [0], Releae 2 [1], Relae 3 [2] (MCB 113), Relae 4 [3] (MCB
113), Relee 5 [4] (MCB 113), Relee 6 [5] (MCB 113), Relae 7 [6] 113), Relee 5 [4] (MCB 113), Relee 6 [5] (MCB 113), Relee 7 [6]
(MCB 105), Relee 8 [7] (MCB 105), Relae 9 [8] (MCB 105)) (MCB 105), Relee 8 [7] (MCB 105), Relae 9 [8] (MCB 105))
Option: Function: Option: Function:
uret. Hvis motoren ikke roterer, vil Funktionen er gyldig, nar [0] FC-profil i
udgangen folge referencen. 8-10 Control Word Profile er valgt.
[26] | Bus OK Aktiv kommunikation (ingen timeout) [38] | Motor feedback Fejl i hastighedsfeedbackslgjfe fra
via den serielle kommunikationsport. error motor, der kerer i lukket slgjfe.
[27] | Torque limit & Anvend i forbindelse med frilgb til Lietgpiaam [ mesl Hilom Anvens s i
stop stop og frekvensomformer i moment- i TerBAEEE S 2 e -
graensetilstand. Hvis formeren i dben slgjfe i nedstilfeelde.
frekvensomformeren har modtaget et [39] | Tracking error Nar forskellen mellem beregnet
stopsignal og er i momentgraensen, er hastighed og faktisk hastighed i
signalet logisk '0'". 4-35 Tracking Error er stgrre end valgt,
[28] | Brake, no brake Bremsen er aktiv, og der er ingen er den valgte udgang/relae aktiv.
war advarsler. [40] [ Out of ref range Aktiv, nar den faktiske hastighed
[29] [ Brake ready, no Bremsen er klar til drift, og der er Mg ek el luehcll g oitica
fault ingen fejl. 4-52 Warning Speed Low til
4-55 Warning Reference High.
[30] | Brake fault (IGBT) Udgangen er logisk '1', nar bremse-
IGBT'en er kortsluttet. Funktionen [41] | Below reference, Aktiv, ndr den faktiske hastighed er
bruges til at beskytte frekvensom- low lfnder hastighedsreferenceindstil-
formeren i tilfeelde af fejl pa lingen.
bremsemodulet. Den digitale [42] | Above ref, high Aktiv, nar den faktiske hastighed er
udgang/det digitale relee kan benyttes over hastighedsreferenceindstillingen.
til at koble netspaendingen fra [43] | Extended PID Limit
frekvensomformeren. [45] [Bus ctrl. Styrer digital udgang/relee via bus.
[31] [Relay 123 Den digitale udgang/det digitale relze Udgangstilstanden indstilles i
er aktiveret, forudsat at der er valgt 5-90 Digital & Relay Bus Control.
Styreord [0] i parametergruppe 8-**. Udgangstilstanden bevares i tilfeelde
[32] [ Mech brake ctrl Valg af mekanisk bremsestyring. Nar #f [BURTTEeL
valgte parametre i parametergruppe [46] | Bus ctrl, 1 if Styrer udgangen via bus. Udgangstil-
2-2* er aktive. Udgangen skal timeout standen indstilles i 5-90 Digital & Relay
forstaerkes for at fore stremmen til Bus Control. | tilfeelde af bustimeout
spolen i bremsen. Lases normalt ved indstilles udgangstilstanden til hoj
at tilslutte et eksternt relee til den (aktiv).
valgte digitale udgang. [47] |Bus ctrl, O if Styrer udgangen via bus. Udgangstil-
[33] [ Safe stop active (Kun FC 302) Angiver, at sikker timeout standen indstilles i 5-90 Digital & Relay
standsning er aktiveret pa klemme 37. Bus Control. | tilfeelde af bustimeout
[36] [ Control word bit Aktiverer rele 1 ved styreord fra indstillesiudgangstilstandentlilay
11 Fieldbus. Ingen anden funktionel fikke aktiv):
pavirkning i frekvensomformeren. [51]1 | MCO controlled Aktiv, ndr en MCO 302 eller MCO 305
Typisk applikation: Styrer er tilsluttet. Udgangen styres fra en
hjeelpeapparat fra Fieldbus. option.
Funktionen er gyldig, nar [0] FC-profil i [60] [ Comparator O Parametergruppe 13-1* (Smart Logic
8-10 Control Word Profile er valgt. ) ) :
Control). Hvis sammenligner 0 i SLC er
[37]1 | Control word bit Aktiverer relee 2 (kun FC 302) ved et SAND, bliver udgangen hgj. Ellers
12 styreord fra Fieldbussen. Ingen anden bliver den lav.
funktionel pév.irkning .i fr?kvensom— [61] | Comparator 1 Parametergruppe 13-1* (Smart Logic
formeren. Typisk applikation: Styrer Control). Hvis sammenligner 1 i SLC er
hjeelpeapparat fra Fieldbus.
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5-40 Function Relay 5-40 Function Relay

Array [9] Array [9]
(Relae 1 [0], Relee 2 [1], Relae 3 [2] (MCB 113), Relae 4 [3] (MCB (Relae 1 [0], Releae 2 [1], Relae 3 [2] (MCB 113), Relae 4 [3] (MCB
113), Relee 5 [4] (MCB 113), Relee 6 [5] (MCB 113), Relae 7 [6] 113), Relee 5 [4] (MCB 113), Relee 6 [5] (MCB 113), Relee 7 [6]
(MCB 105), Relee 8 [7] (MCB 105), Relae 9 [8] (MCB 105)) (MCB 105), Relee 8 [7] (MCB 105), Relae 9 [8] (MCB 105))
Option: Function: Option: Function:

SAND, bliver udgangen hgj. Ellers [81] | SL digital output B [ Se 73-52 SL Controller Action. Udgang

bliver den lav. B er lav ved intelligent logikhandling
[62] | Comparator 2 Parametergruppe 13-1* (Smart Logic [33]. Udgang B er hoj ved intelligent

Control). Hvis sammenligner 2 i SLC er logikhandling [39].

SAND, bliver udgangen hgj. Ellers [82] |SL digital output C [ Se 13-52 SL Controller Action. Udgang

bliver den lav. C er lav ved intelligent logikhandling
[63] | Comparator 3 Parametergruppe 13-1* (Smart Logic [0 (Lietgetg € i L] e Tadellfe e

Control). Hvis sammenligner 3 i SLC er o diteliig) [Fol)

SAND, bliver udgangen hgij. Ellers [83] [SL digital output D | Se 13-52 SL Controller Action. Udgang

bliver den lav. D er lav ved intelligent logikhandling
[64] | Comparator 4 Parametergruppe 13-1* (Smart Logic [35]. Udgang D er hoj ved intelligent

Control). Hvis sammenligner 4 i SLC er logikhandling [41].

SAND, bliver udgangen hgj. Ellers [84] [SL digital output E | Se 73-52 SL Controller Action. Udgang

bliver den lav. E er lav ved intelligent logikhandling
[65] | Comparator 5 Parametergruppe 13-1* (Smart Logic [EFall Laping = @ i) izl el

Control). Hvis sammenligner 5 i SLC er logikhandling [42].

SAND, bliver udgangen hgj. Ellers [85] [SL digital output F | Se 13-52 SL Controller Action. Udgang

bliver den lav. F er lav ved intelligent logikhandling
[70] | Logic rule 0 Se parametergruppe 13-4* (Smart [37). Udgang F er hoj ved intelligent

Logic Control). Hvis den logiske regel logikhandling [43].

0 i SLC er SAND, bliver udgangen hgj. [120] | Local ref active Udgangen bliver hgj, hvis

Ellers bliver den lav. 3-13 Reference Site = [2] Lokal, eller
[71] |[Logic rule 1 Se parametergruppe 13-4* (Smart P sl e St = U e ]

Logic Control). Hvis den logiske regel e aLies, selnielly el e (Kt o7 1

1§ SLC er SAND, bliver udgangen hgj. el ozl

Ellers bliver den lav. Referencested Lokal | Fjernref.
[72] | Logic rule 2 Se parametergruppe 13-4* (Smart indstillet i ref. aktiv

Logic Control). Hvis den logiske regel 3-13 Reference aktiv [121]

2 i SLC er SAND, bliver udgangen hgj. Site [120]

Ellers bliver den lav. Referencested: 1 0
[73] | Logic rule 3 Se parametergruppe 13-4* (Smart R

Logic Control). Hvis den logiske regel ) (i

3 i SLC er SAND, bliver udgangen hgj. 12 )

Ellers bliver den lav. Helerencesied: Y !

Fjernbetjent

[74] | Logic rule 4 Se parametergruppe 13-4* (Smart 3-13 Reference

Logic Control). Hvis den logiske regel site [1]

4 i SLC er SAND, bliver udgangen hgj. A

Ellers bliver den lav. Keedet til Hand/
[75] |Logic rule 5 Se parametergruppe 13-4* (Smart Auto

Logic Control). Hvis den logiske regel Hand 1 0

5§ SLC er SAND, bliver udgangen hgij. Hand -> Off 1 0

Ellers bliver den lav. Auto -> Off 0 0
[80] |SL digital output A | Se 13-52 SL Controller Action. Udgang Auto 0 1

A er lav ved intelligent logikhandling

[32]. Udgang A er hgj ved intelligent Table 6.11

logikhandling [38].
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5-40 Function Relay

5-40 Function Relay

formeren kerer mod uret (det logiske
produkt af statusbittene "kerer" OG
"reverseret").

Array [9] Array [9]

(Relee 1 [0], Relae 2 [1], Relae 3 [2] (MCB 113), Relee 4 [3] (MCB (Relee 1 [0], Relae 2 [1], Relee 3 [2] (MCB 113), Relee 4 [3] (MCB

113), Relee 5 [4] (MCB 113), Relae 6 [5] (MCB 113), Relee 7 [6] 113), Relee 5 [4] (MCB 113), Relae 6 [5] (MCB 113), Relae 7 [6]

(MCB 105), Relee 8 [7] (MCB 105), Relae 9 [8] (MCB 105)) (MCB 105), Relee 8 [7] (MCB 105), Relae 9 [8] (MCB 105))

Option: Function: Option: Function:

[121] | Remote ref active | Udgangen bliver hgj, hvis [189] [ External Fan Det interne program til intern ventila-
3-13 Reference Site = Fjernbetjent [1] Control torstyring overferes til denne udgang
eller Keedet til hand/auto [0], samtidig for at muliggere styring af en ekstern
med at LCP'et er i [Auto on]-tilstand. ventilator (relevant ved keling af
Se ovenfor. hajtrykskanaler).

[122] | No alarm Udgangen bliver hgj, hvis der ikke [192] | RS Flipflop 0
foreligger en alarm. [193] | RS Flipflop 1

[123] | Start command Udgangen er hgj, nar startkom- [194] | RS Flipflop 2

activ mandoen hgj (dvs. via digital indgang, [195] | RS Flipflop 3
busforbindelse eller [Hand on] eller [196] | RS Flipflop 4

[Auto on]) og et stop er sidste [1971 | RS Flipflop 5

kommando. [198] | RS Flipflop 6

[124] [ Running reverse Udgangen er hgj, hvis frekvensom- 1SR |55 [Fllzifel 7

[125] | Drive in hand
mode

Udgangen er hgj, nar frekvensom-
formeren er i [Hand on]-tilstand
(angivet af LED'en over [Hand on]).

[126] | Drive in auto
mode

Udgangen er hgj, nér frekvensom-
formeren er i "Auto"-tilstand (angivet
af LED'en over [Auto on]).

[151] | ATEX ETR cur.
alarm

Kan veelges, hvis 1-90 Motor Thermal
Protection er indstillet til [20] eller [21].
Hvis alarmen 164 ATEX ETR-
stromgreaensealarm er aktiv, er effekten
1.

[152] | ATEX ETR freq.
alarm

Kan veelges, hvis 1-90 Motor Thermal
Protection er indstillet til [20] eller [21].
Hvis alarmen 166 ATEX ETR-frekvens-
greensealarm er aktiv, er effekten 1.

[153] | ATEX ETR cur.
warning

Kan veelges, hvis 1-90 Motor Thermal
Protection er indstillet til [20] eller [21].
Hvis alarmen 163 ATEX ETR-
stremgraenseadvarsel er aktiv, er
effekten 1.

[154] | ATEX ETR freq.
warning

Kan veelges, hvis 1-90 Motor Thermal

Protection er indstillet til [20] eller [21].
Hvis advarslen 165 ATEX ETR-frekvens-
graenseadvarsel er aktiv, er effekten 1.

[188] | AHF Capacitor
Connect

NOTE
Husk at indstille kontakterne S201 (A53) og 5202 (A54) som

angivet nedenfor ved udfersel af en styrekorttest i
14-22 Operation Mode. Ellers mislykkes testen!

14-22 Operation Mode

Option: Function:

Denne parameter anvendes til at angive
normal drift, til at udfere test eller til at initia-
lisere alle parametre undtagen 75-03 Power
Up's, 15-04 Over Temp's og 15-05 Over Volt's.
Denne funktion er kun aktiv, nar frekvensom-
formeren slukkes og teendes igen.

Veelg [0] Normal drift for normal drift for
frekvensomformeren med motoren i den
valgte applikation.

Veelg [1] Styrekorttest for at teste de analoge
og digitale indgange og udgange samt +10 V-
styrespaendingen. Testen kraever et teststik
med interne forbindelser. Benyt fglgende
fremgangsmade for at teste styrekortet:

1. Veelg [1] Styrekort.

2. Afbryd netforsyningen, og vent p3,
at lyset i displayet slukkes.

3. Seet kontakterne S201 (A53) og S202
(A54) i positionen ‘ON'/I.

4, Isaet teststikket (se nedenfor).
5. Tilslut netforsyningen.

6. Udfer forskellige test.
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14-22 Operation Mode 14-50 RFI Filter

Option: Function: Denne parameter er kun tilgaengelig for FC 302. Det er ikke

7. Resultaterne vises p& LCP'et, og relevant forFC 301 grundet forskellig udformning og kortere
frekvensomformeren skifter til en motorkabler.
uendelig slgjfe. Option: Function:

8. 14-22 Operation Mode indstilles [0] | Off |Vaeelg [0] Ikke aktiv, hvis frekvensomformeren forsynes
automatisk til Normal drift. Udfer en fra en isoleret netforsyning (IT-netforsyning).
stremcyklus for at starte med normal Hvis der anvendes et filter, skal Ikke aktiv [0] veelges
drift efter styrekorttesten. under opladning for at forhindre, at en hgj leekstrom

slutter RCD-kontakten.
Hvis testen er OK | denne tilstand udkobles de interne RFI-filterkonden-
LCP-udlzsning: Styrekort OK. satorer mellem chassiset og RFI-filterkredsen for
Afbryd netforsyningen, og tag teststikket ud. netforsyningen for at reducere kapacitetsstrammene til
Den grenne LED pa styrekortet lyser. jord.
Hvis testen mislykkes [11 *] On | Veelg [1] Aktiv for at sikre, at apparatet overholder
LCP-udlaesning: I/O-fejl pa styrekort. EMC-standarderne.
Udskift frekvensomformeren eller styrekortet.
Den rgde LED pa styrekortet lyser. Teststik g
(forbind felgende klemmer med hinanden): 18 — DEE §
-27-32;19-29-33;42-53-54 T L Lic‘é
o - I N
12113 |18]19(27(2p|32]33|20|37 FC302 é T T T
88106 o) 8 8818 g = 008 L
L[] - T
12113 (18] 19 27 32(3B3]20
3 8 o 8 2 8 Fe3on lllustration 6.14
L

3942|5033 5455

Slololooo FE391 & Range: Function:

Q910 G\D_‘(D 0*]| [0-01]]|Se den kombinerede SW-version (eller

"pakkeversion"), der bestar af effekt-SW og styre-
SW.

lllustration 6.13

Veelg Initialisering [2] for at nulstille alle
parameterveerdier til fabriksindstillingerne
undtagen 15-03 Power Up's, 15-04 Over Temp's
og 15-05 Over Volt's. Frekvensomformeren
nulstiller igen under naeste opstart.

14-22 Operation Mode vender desuden tilbage
til fabriksindstillingen Normal drift [0].

[0] * | Normal
operation

[1]1 | Control
card test

[2] Initialisation
[3] | Boot mode
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der skal vises pa LCP'ets statuslinjer, kan dog veelges efter
behov.

6.2 Sadan programmeres det aktive filter

Fabriksindstillingerne for filterdelen af Low Harmonic Drive
er valgt for at give optimal ydelse med et minimum af
ekstra programmering. Alle CT-veerdier og frekvens,
spaendingsniveauer og andre veerdier, der er direkte
tilknyttet frekvensomformerkonfigurationen, er forudind-
stillet.

To trin er nedvendige til opsaetning af filteret:
. Skift den normale spaending i 300-10 Active Filter
Nominal Voltage

o Kontrollér, at filteret er i auto mode (tryk pa
[Auto On])

Det anbefales ikke at eendre andre parametre, som pavirker
filterdriften. Et udvalg af udleesninger samt de oplysninger,

Oversigt over parametergrupper for filterdelen

Gruppe Titel Funktion

0-** Betjening/display Parametre, der er tilknyttet filterets grundleeggende funktioner, LCP-tastfunktion og
LCP-displaykonfiguration.

5-** Digital ind-/udgang Parametergruppe til konfiguration af de digitale ind- og udgange.

8-*¥ Komm. og optioner Parametergruppe til konfiguration af kommunikation og optioner.

14-%* Spec. funkt. Parametergruppe til konfiguration af szerlige funktioner.

15-%* Apparatinfo. Parametergruppe med oplysninger om det aktive filter, f.eks. driftsdata, hardware-
konfiguration og softwareversioner.

16-** Dataudlaesninger Parametergruppe til dataudlaesninger, f.eks. faktiske referencer, spaendinger,
styring, alarm, advarsel og statusord.

300-** AF-indstillinger Parametergruppe til indstilling af det aktive filter. Med undtagelse af parameter
300-10, Nominel spaending for aktivt filter, anbefales det ikke at sendre indstil-
lingerne i denne parametergruppe

301-** AF-udlaesninger Parametergruppe til filterudlaesningerne.

Table 6.12 Parametergrupper

Der kan findes en liste over alle parametre, som der kan
fas adgang til fra filter-LCP'et, i afsnittet Parameteroptioner -
Filter. Der kan findes en mere detaljeret beskrivelse af de
aktive filterparametre i VLT Active Filter AAFOOx Betjenings-
vejledning, MG90OVXYY

6.2.1 Brug af Low Harmonic Drive i NPN-
tilstand

Fabriksindstillingen for 5-00 Digital I/O Mode er PNP-
tilstand. Hvis NPN-tilstand enskes, er det ngdvendigt at
aendre ledningsferingen i filterdelen af Low Harmonic
Drive. For indstillingen i 5-00 Digital /0 Mode aendres til
NPN-tilstand, skal den ledning, der er tilsluttet 24 V
(styreklemme 12 eller 13), aendres til klemme 20 (jord).

6.3 Parameterlister - Frekvensomformer

Andringer under drift

"SAND” betyder, at parameteren kan andres, mens
frekvensomformeren er i drift, og "FALSK" betyder, at den
skal stoppes, for der kan foretages aendringer.

4 opsaetninger
"Alle opsaetninger": Parametrene kan indstilles individuelt i

hver af de fire opsatninger. Den samme parameter kan
saledes have fire forskellige dataveerdier.

"1 opsaetning": Datavaerdien er den samme i alle
opsaetninger.

Konverteringsindeks
Dette tal henviser til et konverteringstal, der bruges ved
skrivning eller laesning til og fra frekvensomformeren.
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Konv.indeks 100 | 67 6 5 4 3 2 1 0 -1 -2 -3 -4 -5 -6
Konv.faktor 1 1/60 1000000 [ 100000 | 10000 | 1000 100 10 1 0,1 0,01 ]0,001|0,0001 [0,00001 | 0,000001
Table 6.13

Datatype |Beskrivelse Type 12-** Ethernet-parametre

2 8-bit heltal Int8

3 16-bit heltal Int16 13-** Smart Logic Control-parametre

4 32-bit heltal Int32

5 8-bit uden fortegn Uint8 14-** Spec. funkt.-parametre

6 16-bit uden fortegn Uint16

7 32-bit uden fortegn Uint32 15-** Apparatinfo.-parametre

9 Synlig streng VisStr

33 Normaliseret 2-byte-veerdi N2 16-** Dataudlasninger-parametre

35 Bitsekvens af 16 booleske variabler V2

54 Tidsforskel uden dato TimD 17-** Feedback-option-parametre

Table 6.14

18-** Dataudlaesning 2-parametre

Se frekvensomformerens Design Guide for oplysninger om
datatyper 33, 35 og 54.

Parametrene for frekvensomformeren er opdelt i forskellige
parametergrupper for at gore det nemt at veelge de
korrekte parametre til optimeret drift af frekvensom-

30-** Spec. egenskaber-parametre

32-** Grundl. MCO 305-indst.-parametre

formeren. 33-** Adv. MCO- indstil.-parametre

0-** Betjening/display-parametre til grundleeggende
frekvensomformerindstillinger

35-** Fglerindgangsop.

1-** Last og motor-parametre, omfatter alle belastnings- og
motorrelaterede parametre

2-** Bremse-parametre

3-** Referencer/rampe-parametre, omfatter DigiPot-
funktionen

4-** Graenser/Advarsler, indstilling af greense- og advarsel-
sparametre

5-** Digital ind-/udgang, omfatter relaestyring
6-** Analog ind-/udgang

7-** Styreenheder, indstilling af parametre for hastigheds-
0g processtyring

8-** Komm. og optioner-parametre, indstilling af FC RS485
og FC USB portparametre.

9-** Profibus-parametre

10-** DeviceNet og CAN-fieldbus-parametre

34-** MCO-dataudlaesn.-parametre
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6.3.1 0-** Operation/Display

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- Type
No. # only during |sion index
operation
0-0* Basic Settings
0-01 |Language [0] English 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 |Motor Speed Unit [0] RPM 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 [Regional Settings [0] International 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 [Operating State at Power-up (Hand) [1] Forced stop, ref=old All set-ups TRUE - Uint8
0-09 |Performance Monitor 0.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
0-1* Set-up Operations
0-10 |Active Set-up [1] Set-up 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 [Edit Set-up [1] Set-up 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 [This Set-up Linked to [0] Not linked All set-ups FALSE - Uint8
0-13 |Readout: Linked Set-ups 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 [Readout: Edit Set-ups / Channel 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-15 [Readout: actual setup 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
0-2* LCP Display
0-20 [Display Line 1.1 Small 1617 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 [Display Line 1.2 Small 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 [Display Line 1.3 Small 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 [Display Line 2 Large 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 (Display Line 3 Large 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 [My Personal Menu App.Dependent 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* LCP Custom Readout
0-30 |Unit for User-defined Readout [0] None All set-ups TRUE - Uint8
0-31 [Min Value of User-defined Readout 0.00 CustomReadoutUnit | All set-ups TRUE -2 Int32
100.00 CustomRea-
0-32 |Max Value of User-defined Readout doutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-37 [Display Text 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-38 [Display Text 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-39 [Display Text 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-4* LCP Keypad
0-40 [[Hand on] Key on LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-41 |[[Off] Key on LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-42 [[Auto on] Key on LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-43 [[Reset] Key on LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-44 [[Off/Reset] Key on LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-45 [[Drive Bypass] Key on LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Copy/Save
0-50 |LCP Copy [0] No copy All set-ups FALSE - Uint8
0-51 [Set-up Copy [0] No copy All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Password
0-60 [Main Menu Password 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 [Access to Main Menu w/o Password [0] Full access 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 [Quick Menu Password 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 |Access to Quick Menu w/o Password [0] Full access 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 [Bus Password Access 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
Table 6.15
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6.3.2 1-** Load/Motor

Par. [Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during |sion index
operation
1-0% General Settings
1-00 | Configuration Mode null All set-ups TRUE - Uint8
1-01 | Motor Control Principle null All set-ups FALSE - Uint8
1-02 | Flux Motor Feedback Source [1] 24V encoder All set-ups FALSE - Uint8
1-03 |Torque Characteristics [0] Constant torque All set-ups X TRUE - Uint8
1-04 | Overload Mode [0] High torque All set-ups FALSE - Uint8
1-05 |Local Mode Configuration [2] As mode par 1-00 All set-ups TRUE - Uint8
1-06 |Clockwise Direction [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-1* Motor Selection
1-10 | Motor Construction [0] Asynchron All set-ups FALSE - Uint8
1-2* Motor Data
1-20 | Motor Power [kW] App.Dependent All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 [ Motor Power [HP] App.Dependent All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 | Motor Voltage App.Dependent All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23 | Motor Frequency App.Dependent All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24 | Motor Current App.Dependent All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 [ Motor Nominal Speed App.Dependent All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 | Motor Cont. Rated Torque App.Dependent All set-ups FALSE -1 Uint32
1-29 [ Automatic Motor Adaptation (AMA) [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Adv. Motor Data
1-30 [ Stator Resistance (Rs) App.Dependent All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 [Rotor Resistance (Rr) App.Dependent All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33 [Stator Leakage Reactance (X1) App.Dependent All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 [Rotor Leakage Reactance (X2) App.Dependent All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 | Main Reactance (Xh) App.Dependent All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 |lron Loss Resistance (Rfe) App.Dependent All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 | d-axis Inductance (Ld) App.Dependent All set-ups X FALSE -4 Int32
1-39 | Motor Poles App.Dependent All set-ups FALSE 0 Uint8
1-40 |Back EMF at 1000 RPM App.Dependent All set-ups X FALSE 0 Uint16
1-41 | Motor Angle Offset 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
1-5* Load Indep. Setting
1-50 |Motor Magnetisation at Zero Speed 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 | Min Speed Normal Magnetising [RPM] App.Dependent All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 | Min Speed Normal Magnetising [Hz] App.Dependent All set-ups TRUE -1 Uint16
1-53 | Model Shift Frequency App.Dependent All set-ups X FALSE -1 Uint16
1-54 |Voltage reduction in fieldweakening oV All set-ups FALSE 0 Uint8
1-55 | U/f Characteristic - U App.Dependent All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56 | U/f Characteristic - F App.Dependent All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 |Flystart Test Pulses Current 30 % All set-ups FALSE 0 Uint16
1-59 |Flystart Test Pulses Frequency 200 % All set-ups FALSE 0 Uint16
Table 6.16
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Par. [Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during |sion index
operation
1-6* Load Depen. Setting
1-60 [Low Speed Load Compensation 100 % All set-ups TRUE Int16
1-61 |High Speed Load Compensation 100 % All set-ups TRUE Int16
1-62 | Slip Compensation App.Dependent All set-ups TRUE Int16
1-63 | Slip Compensation Time Constant App.Dependent All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 |Resonance Dampening 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 |Resonance Dampening Time Constant 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66 | Min. Current at Low Speed 100 % All set-ups X TRUE 0 Uint8
1-67 |Load Type [0] Passive load All set-ups X TRUE - Uint8
1-68 | Minimum Inertia App.Dependent All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-69 [ Maximum Inertia App.Dependent All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-7* Start Adjustments
1-71 |Start Delay 00s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-72 | Start Function [2] Coast/delay time All set-ups TRUE - Uint8
1-73 | Flying Start null All set-ups FALSE - Uint8
1-74 |Start Speed [RPM] App.Dependent All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75 |[Start Speed [Hz] App.Dependent All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76 | Start Current 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
1-8* Stop Adjustments
1-80 [Function at Stop [0] Coast All set-ups TRUE - Uint8
1-81 | Min Speed for Function at Stop [RPM] App.Dependent All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 | Min Speed for Function at Stop [Hz] App.Dependent All set-ups TRUE -1 Uint16
1-83 [Precise Stop Function [0] Precise ramp stop All set-ups FALSE - Uint8
1-84 | Precise Stop Counter Value 100000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
1-85 |Precise Stop Speed Compensation Delay 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-9* Motor Temperature
1-90 | Motor Thermal Protection [0] No protection All set-ups TRUE - Uint8
1-91 | Motor External Fan [0] No All set-ups TRUE - Uint16
1-93 | Thermistor Resource [0] None All set-ups TRUE - Uint8
1-94 | ATEX ETR cur.lim. speed reduction 0.0% 2 set-ups X TRUE -1 Uint16
1-95 |KTY Sensor Type [0] KTY Sensor 1 All set-ups X TRUE - Uint8
1-96 |KTY Thermistor Resource [0] None All set-ups X TRUE - Uint8
1-97 [KTY Threshold level 80 °C 1 set-up X TRUE 100 Int16
1-98 [ ATEX ETR interpol. points freq. App.Dependent 1 set-up X TRUE -1 Int16
1-99 |[ATEX ETR interpol points current App.Dependent 2 set-ups X TRUE 0 Int16
Table 6.17
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6.3.3 2-** Brakes

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion
operation index

2-0* DC-Brake
2-00 |DC Hold Current 50 % All set-ups TRUE Uint8
2-01 |DC Brake Current 50 % All set-ups TRUE Uint16
2-02 |DC Braking Time 100 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 | DC Brake Cut In Speed [RPM] App.Dependent All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 [DC Brake Cut In Speed [Hz] App.Dependent All set-ups TRUE -1 Uint16
2-05 [Maximum Reference MaxReference (P303) All set-ups TRUE -3 Int32
2-1* Brake Energy Funct.
2-10 |Brake Function null All set-ups TRUE - Uint8
2-11 | Brake Resistor (ohm) App.Dependent All set-ups TRUE 0 Uint16
2-12 | Brake Power Limit (kW) App.Dependent All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13 | Brake Power Monitoring [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
2-15 |[Brake Check [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
2-16 |AC brake Max. Current 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 |Over-voltage Control [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
2-18 |Brake Check Condition [0] At Power Up All set-ups TRUE - Uint8
2-19 | Over-voltage Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-2* Mechanical Brake
2-20 [Release Brake Current ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
2-21 |Activate Brake Speed [RPM] App.Dependent All set-ups TRUE 67 Uint16
2-22 | Activate Brake Speed [HZ] App.Dependent All set-ups TRUE -1 Uint16
2-23 | Activate Brake Delay 00s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-24 |[Stop Delay 00s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-25 |Brake Release Time 0.20 s All set-ups TRUE -2 Uint16
2-26 |[Torque Ref 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
2-27 |Torque Ramp Time 02s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-28 | Gain Boost Factor 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
Table 6.18
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6.3.4 3-** Reference/Ramps

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during | sion index
operation
3-0* Reference Limits
3-00 [Reference Range null All set-ups TRUE - Uint8
3-01 Reference/Feedback Unit null All set-ups TRUE - Uint8
3-02  [Minimum Reference App.Dependent All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 Maximum Reference App.Dependent All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 Reference Function [0] Sum All set-ups TRUE - Uint8
3-1* References
3-10  [Preset Reference 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-1 Jog Speed [Hz] App.Dependent All set-ups TRUE -1 Uint16
3-12  [Catch up/slow Down Value 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
[0] Linked to Hand /
3-13  [Reference Site Auto All set-ups TRUE - Uint8
3-14 Preset Relative Reference 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 Reference Resource 1 null All set-ups TRUE - Uint8
3-16 Reference Resource 2 null All set-ups TRUE - Uint8
3-17 Reference Resource 3 null All set-ups TRUE - Uint8
3-18 [Relative Scaling Reference Resource [0] No function All set-ups TRUE - Uint8
3-19 [Jog Speed [RPM] App.Dependent All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Ramp 1
3-40 Ramp 1 Type [0] Linear All set-ups TRUE - Uint8
3-41 Ramp 1 Ramp up Time App.Dependent All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 Ramp 1 Ramp Down Time App.Dependent All set-ups TRUE -2 Uint32
3-45 Ramp 1 S-ramp Ratio at Accel. Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-46 Ramp 1 S-ramp Ratio at Accel. End 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-47 Ramp 1 S-ramp Ratio at Decel. Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-48 [Ramp 1 S-ramp Ratio at Decel. End 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-5* Ramp 2
3-50 [Ramp 2 Type [0] Linear All set-ups TRUE - Uint8
3-51 Ramp 2 Ramp up Time App.Dependent All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52  [Ramp 2 Ramp down Time App.Dependent All set-ups TRUE -2 Uint32
3-55 Ramp 2 S-ramp Ratio at Accel. Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-56 [Ramp 2 S-ramp Ratio at Accel. End 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-57 [Ramp 2 S-ramp Ratio at Decel. Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-58 Ramp 2 S-ramp Ratio at Decel. End 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-6* Ramp 3
3-60 Ramp 3 Type [0] Linear All set-ups TRUE - Uint8
3-61 Ramp 3 Ramp up Time App.Dependent All set-ups TRUE -2 Uint32
3-62 Ramp 3 Ramp down Time App.Dependent All set-ups TRUE -2 Uint32
3-65 Ramp 3 S-ramp Ratio at Accel. Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-66 Ramp 3 S-ramp Ratio at Accel. End 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-67 Ramp 3 S-ramp Ratio at Decel. Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-68 Ramp 3 S-ramp Ratio at Decel. End 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-7* Ramp 4
3-70 Ramp 4 Type [0] Linear All set-ups TRUE - Uint8
3-71 Ramp 4 Ramp up Time App.Dependent All set-ups TRUE -2 Uint32
3-72 Ramp 4 Ramp Down Time App.Dependent All set-ups TRUE -2 Uint32
3-75 Ramp 4 S-ramp Ratio at Accel. Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-76  [Ramp 4 S-ramp Ratio at Accel. End 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-77 |Ramp 4 S-ramp Ratio at Decel. Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
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Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during | sion index
operation
3-78 [Ramp 4 S-ramp Ratio at Decel. End 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
Table 6.19
Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion
operation index
3-8* Other Ramps
3-80 |Jog Ramp Time App.Dependent All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 |Quick Stop Ramp Time App.Dependent 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 [Quick Stop Ramp Type [0] Linear All set-ups TRUE - Uint8
3-83 [Quick Stop S-ramp Ratio at Decel. Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-84 | Quick Stop S-ramp Ratio at Decel. End 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-9* Digital Pot.Meter
3-90 |Step Size 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 |Ramp Time 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 [Power Restore [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
3-93 | Maximum Limit 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-94 | Minimum Limit -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-95 |Ramp Delay App.Dependent All set-ups TRUE -3 TimD
Table 6.20
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6.3.5 4-** Limits / Warnings
Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion
operation index
4-1* Motor Limits
4-10 [Motor Speed Direction null All set-ups FALSE - Uint8
4-11 [Motor Speed Low Limit [RPM] App.Dependent All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12 | Motor Speed Low Limit [Hz] App.Dependent All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13 | Motor Speed High Limit [RPM] App.Dependent All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 | Motor Speed High Limit [Hz] App.Dependent All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 |[Torque Limit Motor Mode App.Dependent All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 [Torque Limit Generator Mode 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 [Current Limit App.Dependent All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 [Max Output Frequency 132.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
4-2* Limit Factors
4-20 |Torque Limit Factor Source [0] No function All set-ups TRUE - Uint8
4-21 |Speed Limit Factor Source [0] No function All set-ups TRUE - Uint8
4-3* Motor Speed Mon.
4-30 |Motor Feedback Loss Function [2] Trip All set-ups TRUE - Uint8
4-31 |Motor Feedback Speed Error 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-32 | Motor Feedback Loss Timeout 0.05s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-34 [Tracking Error Function null All set-ups TRUE - Uint8
4-35 |Tracking Error 10 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-36 |Tracking Error Timeout 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-37 |Tracking Error Ramping 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-38 |Tracking Error Ramping Timeout 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-39 [Tracking Error After Ramping Timeout 5.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-5*% Adj. Warnings
4-50 [Warning Current Low 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 [Warning Current High ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 [Warning Speed Low 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
outputSpeedHighLimit
4-53 [Warning Speed High (P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 |Warning Reference Low -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 |Warning Reference High 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999 Reference-
4-56 [Warning Feedback Low FeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 Reference-
4-57 [Warning Feedback High FeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 [Missing Motor Phase Function null All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Speed Bypass
4-60 [Bypass Speed From [RPM] App.Dependent All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 [Bypass Speed From [Hz] App.Dependent All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 [Bypass Speed To [RPM] App.Dependent All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 [Bypass Speed To [Hz] App.Dependent All set-ups TRUE -1 Uint16
Table 6.21
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6.3.6 5-** Digital In/Out
Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion
operation index
5-0* Digital I/O mode
5-00 |Digital I/0 Mode [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 |Terminal 27 Mode [0] Input All set-ups TRUE - Uint8
5-02 |Terminal 29 Mode [0] Input All set-ups X TRUE - Uint8
5-1* Digital Inputs
5-10 [Terminal 18 Digital Input null All set-ups TRUE - Uint8
5-11 [Terminal 19 Digital Input null All set-ups TRUE - Uint8
5-12 |Terminal 27 Digital Input null All set-ups TRUE - Uint8
5-13 | Terminal 29 Digital Input null All set-ups X TRUE - Uint8
5-14 |Terminal 32 Digital Input null All set-ups TRUE - Uint8
5-15 |Terminal 33 Digital Input null All set-ups TRUE - Uint8
5-16 [Terminal X30/2 Digital Input null All set-ups TRUE - Uint8
5-17 |Terminal X30/3 Digital Input null All set-ups TRUE - Uint8
5-18 |Terminal X30/4 Digital Input null All set-ups TRUE - Uint8
5-19 |Terminal 37 Safe Stop [1] Safe Stop Alarm 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 |Terminal X46/1 Digital Input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-21 |Terminal X46/3 Digital Input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-22 |Terminal X46/5 Digital Input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-23 |Terminal X46/7 Digital Input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-24 | Terminal X46/9 Digital Input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-25 |Terminal X46/11 Digital Input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-26 |Terminal X46/13 Digital Input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Digital Outputs
5-30 |Terminal 27 Digital Output null All set-ups TRUE - Uint8
5-31 |Terminal 29 Digital Output null All set-ups X TRUE - Uint8
5-32 |Term X30/6 Digi Out (MCB 101) null All set-ups TRUE - Uint8
5-33 |Term X30/7 Digi Out (MCB 101) null All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Relays
5-40 |Function Relay null All set-ups TRUE - Uint8
5-41 | On Delay, Relay 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 | Off Delay, Relay 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Pulse Input
5-50 |Term. 29 Low Frequency 100 Hz All set-ups X TRUE Uint32
5-51 |Term. 29 High Frequency 100 Hz All set-ups X TRUE Uint32
0.000 ReferenceFeed-
5-52 |Term. 29 Low Ref./Feedb. Value backUnit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-53 |Term. 29 High Ref./Feedb. Value App.Dependent All set-ups X TRUE -3 Int32
5-54 |Pulse Filter Time Constant #29 100 ms All set-ups X FALSE -3 Uint16
5-55 |Term. 33 Low Frequency 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-56 |Term. 33 High Frequency 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
0.000 ReferenceFeed-

5-57 |Term. 33 Low Ref./Feedb. Value backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 [Term. 33 High Ref./Feedb. Value App.Dependent All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 |Pulse Filter Time Constant #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
Table 6.22
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Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type

No. # only during sion
operation index

5-6* Pulse Qutput

5-60 |Terminal 27 Pulse Output Variable null All set-ups TRUE - Uint8
5-62 |Pulse Output Max Freq #27 App.Dependent All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 [Terminal 29 Pulse Output Variable null All set-ups X TRUE - Uint8
5-65 |[Pulse Output Max Freq #29 App.Dependent All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-66 |Terminal X30/6 Pulse Output Variable null All set-ups TRUE - Uint8
5-68 |[Pulse Output Max Freq #X30/6 App.Dependent All set-ups TRUE 0 Uint32
5-7* 24V Encoder Input

5-70 [Term 32/33 Pulses per Revolution 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
5-71 |Term 32/33 Encoder Direction [0] Clockwise All set-ups FALSE - Uint8
5-8* 1/0 Options

5-80 |AHF Cap Reconnect Delay 25s 2 set-ups TRUE 0 Uint16
5-9* Bus Controlled

5-90 [Digital & Relay Bus Control 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 |Pulse Out #27 Bus Control 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 |Pulse Out #27 Timeout Preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 |Pulse Out #29 Bus Control 0.00 % All set-ups X TRUE -2 N2
5-96 |Pulse Out #29 Timeout Preset 0.00 % 1 set-up X TRUE -2 Uint16
5-97 |Pulse Out #X30/6 Bus Control 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98 |Pulse Out #X30/6 Timeout Preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

Table 6.23
96 MG37A101 - VLT® er et registreret Danfoss varemaerke




Danfott

Sadan

programmeres Low Harm...

Betjeningsvejledning til VLT AutomationDrive LHD med AAF 006

6.3.7 6-** Analog In/Out
Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion
operation index
6-0* Analog 1/0 Mode
6-00 [Live Zero Timeout Time 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 [Live Zero Timeout Function [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Analog Input 1
6-10 |Terminal 53 Low Voltage 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 |Terminal 53 High Voltage 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 [Terminal 53 Low Current 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13 [Terminal 53 High Current 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 |Terminal 53 Low Ref./Feedb. Value 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 |Terminal 53 High Ref./Feedb. Value App.Dependent All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 [Terminal 53 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-2* Analog Input 2
6-20 [Terminal 54 Low Voltage 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 [Terminal 54 High Voltage 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 |Terminal 54 Low Current 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 [Terminal 54 High Current 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 [Terminal 54 Low Ref./Feedb. Value 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 [Terminal 54 High Ref./Feedb. Value App.Dependent All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 |Terminal 54 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-3* Analog Input 3
6-30 [Terminal X30/11 Low Voltage 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 |Terminal X30/11 High Voltage 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 [Term. X30/11 Low Ref./Feedb. Value 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 [Term. X30/11 High Ref./Feedb. Value App.Dependent All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 |Term. X30/11 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 vint16
6-4* Analog Input 4
6-40 |Terminal X30/12 Low Voltage 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 | Terminal X30/12 High Voltage 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 | Term. X30/12 Low Ref./Feedb. Value 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 | Term. X30/12 High Ref./Feedb. Value App.Dependent All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 | Term. X30/12 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-5* Analog Output 1
6-50 |[Terminal 42 Output null All set-ups TRUE - Uint8
6-51 |Terminal 42 Output Min Scale 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 |Terminal 42 Output Max Scale 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 |Term 42 Output Bus Ctrl 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 |Terminal 42 Output Timeout Preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 [Analog Output Filter [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* Analog Output 2
6-60 [Terminal X30/8 Output null All set-ups TRUE - Uint8
6-61 [Terminal X30/8 Min. Scale 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 [Terminal X30/8 Max. Scale 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 [Terminal X30/8 Bus Control 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 |Terminal X30/8 Output Timeout Preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
Table 6.24
MG37A101 - VLT® er et registreret Danfoss varemaerke 97




Danfott

Sadan programmeres Low Harm...

Betjeningsvejledning til VLT AutomationDrive LHD med AAF 006

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion

operation index
6-7* Analog Output 3
6-70 [Terminal X45/1 Output null All set-ups TRUE - Uint8
6-71 [Terminal X45/1 Min. Scale 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-72 [Terminal X45/1 Max. Scale 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-73 | Terminal X45/1 Bus Control 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-74 | Terminal X45/1 Output Timeout Preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-8* Analog Output 4
6-80 |Terminal X45/3 Output null All set-ups TRUE - Uint8
6-81 |Terminal X45/3 Min. Scale 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-82 | Terminal X45/3 Max. Scale 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 [Terminal X45/3 Bus Control 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-84 [Terminal X45/3 Output Timeout Preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

Table 6.25
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6.3.8 7-** Controllers

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion
operation index

7-0* Speed PID Ctrl.
7-00 |Speed PID Feedback Source null All set-ups FALSE - Uint8
7-02 |Speed PID Proportional Gain App.Dependent All set-ups TRUE -3 Uint16
7-03 |Speed PID Integral Time App.Dependent All set-ups TRUE -4 Uint32
7-04 |[Speed PID Differentiation Time App.Dependent All set-ups TRUE -4 Uint16
7-05 |[Speed PID Diff. Gain Limit 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-06 |Speed PID Lowpass Filter Time App.Dependent All set-ups TRUE -4 Uint16
7-07 |[Speed PID Feedback Gear Ratio 1.0000 N/A All set-ups FALSE -4 Uint32
7-08 |Speed PID Feed Forward Factor 0 % All set-ups FALSE 0 Uint16
7-09 |[Speed PID Error Correction w/ Ramp 300RPM All set-ups TRUE 67 Uint32
7-1* Torque PI Ctrl.
7-12 |Torque PI Proportional Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-13 | Torque Pl Integration Time 0.020 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-2* Process Ctrl. Feedb
7-20 |Process CL Feedback 1 Resource [0] No function All set-ups TRUE - Uint8
7-22 | Process CL Feedback 2 Resource [0] No function All set-ups TRUE - Uint8
7-3* Process PID Ctrl.
7-30 | Process PID Normal/ Inverse Control [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-31 | Process PID Anti Windup [11 On All set-ups TRUE - Uint8
7-32 | Process PID Start Speed 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
7-33 | Process PID Proportional Gain 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-34 | Process PID Integral Time 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-35 |Process PID Differentiation Time 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
7-36 |Process PID Diff. Gain Limit 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-38 |Process PID Feed Forward Factor 0 % All set-ups TRUE vint16
7-39 | On Reference Bandwidth 5% All set-ups TRUE Uint8
7-4* Adv. Process PID |
7-40 |Process PID |-part Reset [0] No All set-ups TRUE - Uint8
7-41 | Process PID Output Neg. Clamp -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-42 | Process PID Output Pos. Clamp 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-43 | Process PID Gain Scale at Min. Ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-44 | Process PID Gain Scale at Max. Ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-45 |Process PID Feed Fwd Resource [0] No function All set-ups TRUE - Uint8
7-46 | Process PID Feed Fwd Normal/ Inv. Ctrl. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-48 | PCD Feed Forward 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint16
7-49 | Process PID Output Normal/ Inv. Ctrl. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-5% Adv. Process PID II
7-50 |Process PID Extended PID [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
7-51 | Process PID Feed Fwd Gain 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-52 | Process PID Feed Fwd Ramp up 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-53 |Process PID Feed Fwd Ramp down 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-56 |Process PID Ref. Filter Time 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-57 |Process PID Fb. Filter Time 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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6.3.9 8-** Comm. and Options

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion
operation index

8-0* General Settings

8-01 [Control Site [0] Digital and ctrl.word All set-ups TRUE - Uint8
8-02 [Control Word Source null All set-ups TRUE - Uint8
8-03 |Control Word Timeout Time 10s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 [Control Word Timeout Function null 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 |End-of-Timeout Function [1] Resume set-up 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 |Reset Control Word Timeout [0] Do not reset All set-ups TRUE - Uint8
8-07 |[Diagnosis Trigger [0] Disable 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 [Readout Filtering null All set-ups TRUE - Uint8
8-1* Ctrl. Word Settings

8-10 | Control Word Profile [0] FC profile All set-ups TRUE - Uint8
8-13 [Configurable Status Word STW null All set-ups TRUE - Uint8
8-14 [Configurable Control Word CTW [1] Profile default All set-ups TRUE - Uint8
8-3* FC Port Settings

8-30 |Protocol [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 [Address 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 |FC Port Baud Rate null 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 |Parity / Stop Bits [0] Even Parity, 1 Stop Bit 1 set-up TRUE - Uint8
8-34 [Estimated cycle time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
8-35 [Minimum Response Delay 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint16
8-36 [Max Response Delay App.Dependent 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 [Max Inter-Char Delay App.Dependent 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* FC MC protocol set

8-40 |Telegram selection [1] Standard telegram 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-41 | Parameters for signals 0 All set-ups FALSE - vint16
8-42 [PCD write configuration App.Dependent All set-ups TRUE - Uint16
8-43 | PCD read configuration App.Dependent All set-ups TRUE - Uint16
8-5* Digital/Bus

8-50 [Coasting Select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
8-51 [Quick Stop Select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
8-52 | DC Brake Select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
8-53 |Start Select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
8-54 [Reversing Select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
8-55 |Set-up Select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
8-56 | Preset Reference Select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
8-57 [ Profidrive OFF2 Select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
8-58 [ Profidrive OFF3 Select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
8-8* FC Port Diagnostics

8-80 [Bus Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 |Bus Error Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 [Slave Messages Rcvd 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 [Slave Error Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9*% Bus Jog

8-90 |Bus Jog 1 Speed 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 |Bus Jog 2 Speed App.Dependent All set-ups TRUE 67 Uint16
Table 6.27
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6.3.10 9-** Profibus

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion
operation index
9-00 |[Setpoint 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 |Actual Value 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 | PCD Write Configuration App.Dependent 1 set-up TRUE - Uint16
9-16 |PCD Read Configuration App.Dependent 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 |Node Address 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22 |Telegram Selection [100] None 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 | Parameters for Signals 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 |Parameter Edit [1] Enabled 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28 |[Process Control [1] Enable cyclic master 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44 [Fault Message Counter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 |[Fault Code 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 | Fault Number 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 | Fault Situation Counter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 [Profibus Warning Word 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 |Actual Baud Rate [255] No baudrate found | All set-ups TRUE - Uint8
9-64 | Device Identification 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
OctStr[

9-65 | Profile Number 0 N/A All set-ups TRUE 0 2]
9-67 |Control Word 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 |Status Word 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-71 |Profibus Save Data Values [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
9-72 | ProfibusDriveReset [0] No action 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 |DO Identification 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 |[Defined Parameters (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 [Defined Parameters (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 |[Defined Parameters (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 vint16
9-83 |[Defined Parameters (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 vint16
9-84 |Defined Parameters (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 |Changed Parameters (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 |Changed Parameters (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 |Changed Parameters (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 [Changed parameters (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 [Changed parameters (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99 | Profibus Revision Counter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
Table 6.28
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6.3.11 10-** CAN Fieldbus

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion

operation index
10-0* Common Settings
10-00 [ CAN Protocol null 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 | Baud Rate Select null 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 {MAC ID App.Dependent 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 | Readout Transmit Error Counter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 | Readout Receive Error Counter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 | Readout Bus Off Counter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet
10-10 | Process Data Type Selection null All set-ups TRUE - Uint8
10-11 [ Process Data Config Write App.Dependent All set-ups TRUE - Uint16
10-12 | Process Data Config Read App.Dependent All set-ups TRUE - Uint16
10-13 [Warning Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 | Net Reference [0] Off 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 | Net Control [0] Off 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* COS Filters
10-20 [ COS Filter 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 [ COS Filter 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 [ COS Filter 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 | COS Filter 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Parameter Access
10-30 [ Array Index 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 | Store Data Values [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
10-32 | Devicenet Revision App.Dependent All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 [ Store Always [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 [ DeviceNet Product Code App.Dependent 1 set-up TRUE 0 Uint16
10-39 [ Devicenet F Parameters 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
10-5* CANopen
10-50 | Process Data Config Write. App.Dependent 2 set-ups TRUE - Uint16
10-51 | Process Data Config Read. App.Dependent 2 set-ups TRUE - Uint16
Table 6.29
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6.3.12 12-** Ethernet

Par. [Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- Type
No. # only during sion index
operation

12-0* IP Settings
12-00 | IP Address Assignment null 2 set-ups TRUE - Uint8
12-01 [IP Address 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-02 | Subnet Mask 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-03 | Default Gateway 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-04 | DHCP Server 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 OctStr[4]
12-05 | Lease Expires App.Dependent All set-ups TRUE 0 TimD
12-06 | Name Servers 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-07 | Domain Name 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-08 | Host Name 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-09 | Physical Address 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[17]
12-1* Ethernet Link Parameters
12-10 | Link Status [0] No Link 1 set-up TRUE - Uint8
12-11 [ Link Duration App.Dependent All set-ups TRUE 0 TimD
12-12 [ Auto Negotiation [11 On 2 set-ups TRUE - Uint8
12-13 [Link Speed [0] None 2 set-ups TRUE - Uint8
12-14 | Link Duplex [1] Full Duplex 2 set-ups TRUE - Uint8
12-2* Process Data
12-20 [ Control Instance App.Dependent 1 set-up TRUE 0 Uint8
12-21 | Process Data Config Write App.Dependent All set-ups TRUE - Uint16
12-22 | Process Data Config Read App.Dependent All set-ups TRUE - Uint16
12-23 | Process Data Config Write Size 16 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-24 | Process Data Config Read Size 16 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-27 | Primary Master 0 N/A 1 set-up FALSE 0
12-28 | Store Data Values [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
12-29 | Store Always [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8
12-3* EtherNet/IP
12-30 | Warning Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-31 | Net Reference [0] Off 2 set-ups TRUE - Uint8
12-32 | Net Control [0] Off 2 set-ups TRUE - Uint8
12-33 | CIP Revision App.Dependent All set-ups TRUE 0 Uint16
12-34 | CIP Product Code App.Dependent 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-35 [EDS Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-37 | COS Inhibit Timer 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-38 | COS Filter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-4* Modbus TCP
12-40 | Status Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-41 | Slave Message Count 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
12-42 | Slave Exception Message Count 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
12-5% EtherCAT
12-50 | Configured Station Alias 0 N/A 1 set-up FALSE Uint16
12-51 | Configured Station Address 0 N/A All set-ups TRUE Uint16
12-59 | EtherCAT Status 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
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Par. [Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- Type
No. # only during sion index
operation
12-8*% Other Ethernet Services
12-80 | FTP Server [0] Disabled 2 set-ups TRUE - Uint8
12-81 |HTTP Server [0] Disabled 2 set-ups TRUE - Uint8
12-82 | SMTP Service [0] Disabled 2 set-ups TRUE - Uint8
12-89 | Transparent Socket Channel Port App.Dependent 2 set-ups TRUE 0 Uint16
12-9* Advanced Ethernet Services
12-90 | Cable Diagnostic [0] Disabled 2 set-ups TRUE - Uint8
12-91 | MDI-X [1] Enabled 2 set-ups TRUE - Uint8
12-92 |IGMP Snooping [1] Enabled 2 set-ups TRUE - Uint8
12-93 | Cable Error Length 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-94 | Broadcast Storm Protection -1 % 2 set-ups TRUE 0 Int8
12-95 | Broadcast Storm Filter [0] Broadcast only 2 set-ups TRUE - Uint8
12-96 | Port Mirroring null 2 set-ups TRUE - Uint8
12-98 | Interface Counters 4000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-99 | Media Counters 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
Table 6.31

6.3.13 13-** Smart Logic

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion

operation index
13-0* SLC Settings
13-00 [ SL Controller Mode null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 | Start Event null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 | Stop Event null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 | Reset SLC [0] Do not reset SLC All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Comparators
13-10 | Comparator Operand null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 [ Comparator Operator null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 | Comparator Value App.Dependent 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-1* RS Flip Flops
13-15 [ RS-FF Operand S null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-16 | RS-FF Operand R null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-2* Timers
13-20 | SL Controller Timer App.Dependent 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Logic Rules
13-40 | Logic Rule Boolean 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 [ Logic Rule Operator 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 [ Logic Rule Boolean 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 | Logic Rule Operator 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 [ Logic Rule Boolean 3 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* States
13-51 | SL Controller Event null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 | SL Controller Action null 2 set-ups TRUE - Uint8
Table 6.32
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6.3.14 14-** Special Functions

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion

operation index
14-0% Inverter Switching
14-00 | Switching Pattern null All set-ups TRUE - Uint8
14-01 | Switching Frequency null All set-ups TRUE - Uint8
14-03 [ Overmodulation [1] On All set-ups FALSE - Uint8
14-04 | PWM Random [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
14-06 | Dead Time Compensation [1] On All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Mains On/Off
14-10 | Mains Failure [0] No function All set-ups FALSE - Uint8
14-11 [ Mains Voltage at Mains Fault App.Dependent All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 | Function at Mains Imbalance [0] Trip All set-ups TRUE - Uint8
14-13 | Mains Failure Step Factor 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
14-14 | Kin. Backup Time Out 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-2* Trip Reset
14-20 | Reset Mode [0] Manual reset All set-ups TRUE - Uint8
14-21 | Automatic Restart Time App.Dependent All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 | Operation Mode [0] Normal operation All set-ups TRUE - Uint8
14-23 [ Typecode Setting null 2 set-ups FALSE - Uint8
14-24 | Trip Delay at Current Limit 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-25 [ Trip Delay at Torque Limit 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 | Trip Delay at Inverter Fault App.Dependent All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 | Production Settings [0] No action All set-ups TRUE - Uint8
14-29 | Service Code 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Current Limit Ctrl.
14-30 [ Current Lim Ctrl, Proportional Gain 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 | Current Lim Ctrl, Integration Time 0.020 s All set-ups FALSE -3 vint16
14-32 | Current Lim Ctrl, Filter Time 1.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
14-35 | Stall Protection [1] Enabled All set-ups FALSE - Uint8
14-4* Energy Optimising
14-40 (VT Level 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-41 [ AEO Minimum Magnetisation App.Dependent All set-ups TRUE 0 Uint8
14-42 [ Minimum AEO Frequency 10 Hz All set-ups TRUE 0 Uint8
14-43 [ Motor Cosphi App.Dependent All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Environment
14-50 | RFI Filter [1] On 1 set-up X FALSE - Uint8
14-51 | DC Link Compensation [1] On 1 set-up TRUE - Uint8
14-52 [Fan Control [0] Auto All set-ups TRUE - Uint8
14-53 [Fan Monitor [1] Warning All set-ups TRUE - Uint8
14-55 | Output Filter [0] No Filter All set-ups FALSE - Uint8
14-56 | Capacitance Output Filter App.Dependent All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 | Inductance Output Filter App.Dependent All set-ups FALSE -6 Uint16
14-59 | Actual Number of Inverter Units App.Dependent 1 set-up X FALSE 0 Uint8
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Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion

operation index
14-7* Compatibility
14-72 | Legacy Alarm Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-73 | Legacy Warning Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-74 | Leg. Ext. Status Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-8* Options
14-80 | Option Supplied by External 24VDC [1] Yes 2 set-ups FALSE - Uint8
14-89 | Option Detection [0] Protect Option Config. 1 set-up TRUE - Uint8
14-9* Fault Settings
14-90 | Fault Level null 1 set-up TRUE - Uint8
Table 6.34
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6.3.15 15-** Drive Information

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- Type
No. # only during sion
operation index
15-0* Operating Data
15-00 | Operating Hours 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 | Running Hours 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 [ kWh Counter 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 [ Power Up's 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 [ Over Temp's 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 | Over Volt's 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 | Reset kWh Counter [0] Do not reset All set-ups TRUE - Uint8
15-07 | Reset Running Hours Counter [0] Do not reset All set-ups TRUE - Uint8
15-1* Data Log Settings
15-10 [ Logging Source 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 [ Logging Interval App.Dependent 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 | Trigger Event [0] False 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 [ Logging Mode [0] Log always 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 | Samples Before Trigger 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Historic Log
15-20 [ Historic Log: Event 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 | Historic Log: Value 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 | Historic Log: Time 0ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Fault Log
15-30 | Fault Log: Error Code 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-31 [ Fault Log: Value 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 | Fault Log: Time 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4* Drive Identification
15-40 | FC Type 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 | Power Section 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 | Voltage 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 | Software Version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([5]
15-44 | Ordered Typecode String 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 | Actual Typecode String 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
Frequency Converter Ordering
15-46 |No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 | Power Card Ordering No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 [ LCP Id No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 | SW ID Control Card 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 | SW ID Power Card 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
Frequency Converter Serial
15-51 [ Number 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 [ Power Card Serial Number 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-59 [ CSIV Filename App.Dependent 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
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operation

15-6* Option Ident

15-60 [ Option Mounted 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 [ Option SW Version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 | Option Ordering No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 | Option Serial No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 [ Option in Slot A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 [ Slot A Option SW Version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 [ Option in Slot B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 [ Slot B Option SW Version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 | Option in Slot CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 | Slot CO Option SW Version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 | Option in Slot C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 | Slot C1 Option SW Version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-9* Parameter Info

15-92 [ Defined Parameters 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 [ Modified Parameters 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 | Drive Identification 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 [ Parameter Metadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
Table 6.36
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6.3.16 16-** Data Readouts

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion index
operation
16-0* General Status
16-00 | Control Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
0.000 ReferenceFeed-
16-01 | Reference [Unit] backUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 | Reference % 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 [ Status Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 | Main Actual Value [%)] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-09 | Custom Readout 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* Motor Status
16-10 | Power [kW] 0.00 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 | Power [hp] 0.00 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 | Motor Voltage 0.0V All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 | Frequency 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 | Motor Current 0.00 A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 | Frequency [%)] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 | Torque [Nm] 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int16
16-17 | Speed [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 | Motor Thermal 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-19 | KTY sensor temperature 0°C All set-ups FALSE 100 Int16
16-20 | Motor Angle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-21 | Torque [%] High Res. 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-22 | Torque [%] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16
16-25 | Torque [Nm] High 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-3* Drive Status
16-30 | DC Link Voltage oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-32 | Brake Energy /s 0.000 kw All set-ups FALSE 0 Uint32
16-33 | Brake Energy /2 min 0.000 kw All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34 [ Heatsink Temp. 0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 [ Inverter Thermal 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 | Inv. Nom. Current App.Dependent All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 | Inv. Max. Current App.Dependent All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 [ SL Controller State 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 | Control Card Temp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 | Logging Buffer Full [0] No All set-ups TRUE - Uint8
VisStr[5
16-41 | LCP Bottom Statusline 0 N/A All set-ups TRUE 0 0]
16-49 | Current Fault Source 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint8
16-5* Ref, & Feedb.
16-50 | External Reference 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-51 | Pulse Reference 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
0.000 ReferenceFeed-
16-52 | Feedback [Unit] backUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 [ Digi Pot Reference 0.00 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-57 | Feedback [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
Table 6.37
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Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion

operation index

16-6* Inputs & Outputs

16-60 | Digital Input 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 | Terminal 53 Switch Setting [0] Current All set-ups FALSE - Uint8
16-62 [ Analog Input 53 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 | Terminal 54 Switch Setting [0] Current All set-ups FALSE - Uint8
16-64 | Analog Input 54 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 | Analog Output 42 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 | Digital Output [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 | Freq. Input #29 [HZ] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-68 | Freq. Input #33 [HZ] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 | Pulse Output #27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 | Pulse Output #29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-71 [ Relay Output [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 | Counter A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 | Counter B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-74 | Prec. Stop Counter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-75 | Analog In X30/11 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 | Analog In X30/12 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 | Analog Out X30/8 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-78 [ Analog Out X45/1 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 [ Analog Out X45/3 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Fieldbus & FC Port

16-80 | Fieldbus CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 | Fieldbus REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 [ Comm. Option STW 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 | FC Port CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 | FC Port REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-9* Diagnosis Readouts

16-90 | Alarm Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 | Alarm Word 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 | Warning Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 | Warning Word 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 | Ext. Status Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

Table 6.38
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6.3.17 17-** Motor Feedb.Option

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion

operation index
17-1¥ Inc. Enc. Interface
17-10 | Signal Type [1] RS422 (5V TTL) All set-ups FALSE - Uint8
17-11 | Resolution (PPR) 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
17-2% Abs. Enc. Interface
17-20 | Protocol Selection [0] None All set-ups FALSE - Uint8
17-21 | Resolution (Positions/Rev) App.Dependent All set-ups FALSE 0 Uint32
17-24 | SSI Data Length 13 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
17-25 [ Clock Rate App.Dependent All set-ups FALSE 3 Uint16
17-26 | SSI Data Format [0] Gray code All set-ups FALSE - Uint8
17-34 | HIPERFACE Baudrate [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
17-5* Resolver Interface
17-50 | Poles 2 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint8
17-51 [ Input Voltage 70V 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-52 | Input Frequency 10.0 kHz 1 set-up FALSE 2 Uint8
17-53 | Transformation Ratio 0.5 N/A 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-56 | Encoder Sim. Resolution [0] Disabled 1 set-up FALSE - Uint8
17-59 | Resolver Interface [0] Disabled All set-ups FALSE - Uint8
17-6* Monitoring and App.
17-60 | Feedback Direction [0] Clockwise All set-ups FALSE - Uint8
17-61 | Feedback Signal Monitoring [1] Warning All set-ups TRUE - Uint8
Table 6.39

6.3.18 18-** Data Readouts 2

Par. [Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion

operation index
18-3* Analog Readouts
18-36 [ Analog Input X48/2 [mA] 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 | Temp. Input X48/4 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-38 | Temp. Input X48/7 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-39 [ Temp. Input X48/10 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-6* Inputs & Outputs 2
18-60 | Digital Input 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
18-90 PID Readouts
18-90 | Process PID Error 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-91 [ Process PID Output 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-92 | Process PID Clamped Output 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-93 [ Process PID Gain Scaled Output 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
Table 6.40
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6.3.19 30-** Special Features

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion
operation index

30-0*% Wobbler

30-00 | Wobble Mode [0] Abs. Freq., Abs. Time | All set-ups FALSE - Uint8
30-01 | Wobble Delta Frequency [Hz] 5.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-02 | Wobble Delta Frequency [%] 25 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-03 | Wobble Delta Freq. Scaling Resource [0] No function All set-ups TRUE - Uint8
30-04 [ Wobble Jump Frequency [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-05 [ Wobble Jump Frequency [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-06 | Wobble Jump Time App.Dependent All set-ups TRUE -3 Uint16
30-07 | Wobble Sequence Time 100 s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-08 [ Wobble Up/ Down Time 50s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-09 | Wobble Random Function [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
30-10 | Wobble Ratio 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-11 | Wobble Random Ratio Max. 10.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-12 | Wobble Random Ratio Min. 0.1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-19 | Wobble Delta Freq. Scaled 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
30-2* Adv. Start Adjust

30-20 | High Starting Torque Time [s] 0.00 s All set-ups X TRUE -2 Uint8
30-21 | High Starting Torque Current [%)] 100.0 % All set-ups X TRUE -1 Uint32
30-22 | Locked Rotor Protection [0] Off All set-ups X TRUE - Uint8
30-23 | Locked Rotor Detection Time [s] 0.10 s All set-ups X TRUE -2 Uint8
30-8* Compatibility (1)

30-80 | d-axis Inductance (Ld) App.Dependent All set-ups X FALSE -6 Int32
30-81 | Brake Resistor (ohm) App.Dependent 1 set-up TRUE -2 Uint32
30-83 | Speed PID Proportional Gain App.Dependent All set-ups TRUE -4 Uint32
30-84 | Process PID Proportional Gain 0.100 N/A All set-ups TRUE -3 vint16
Table 6.41
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6.3.20 32-** MCO Basic Settings

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion
operation index

32-0*% Encoder 2
32-00 | Incremental Signal Type [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-01 | Incremental Resolution 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-02 | Absolute Protocol [0] None 2 set-ups TRUE - Uint8
32-03 [ Absolute Resolution 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-04 | Absolute Encoder Baudrate X55 [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
32-05 [ Absolute Encoder Data Length 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-06 | Absolute Encoder Clock Frequency 262.000 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-07 | Absolute Encoder Clock Generation [1] On 2 set-ups TRUE - Uint8
32-08 | Absolute Encoder Cable Length 0Om 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-09 | Encoder Monitoring [0] Off 2 set-ups TRUE - Uint8
32-10 | Rotational Direction [11 No action 2 set-ups TRUE - Uint8
32-11 | User Unit Denominator 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-12 | User Unit Numerator 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-13 | Enc.2 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-14 | Enc.2 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-15 | Enc.2 CAN guard null 2 set-ups TRUE - Uint8
32-3* Encoder 1
32-30 | Incremental Signal Type [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-31 | Incremental Resolution 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-32 | Absolute Protocol [0] None 2 set-ups TRUE - Uint8
32-33 | Absolute Resolution 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-35 | Absolute Encoder Data Length 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-36 | Absolute Encoder Clock Frequency 262.000 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-37 [ Absolute Encoder Clock Generation [11 On 2 set-ups TRUE - Uint8
32-38 [ Absolute Encoder Cable Length 0om 2 set-ups TRUE 0 vint16
32-39 [Encoder Monitoring [0] Off 2 set-ups TRUE - Uint8
32-40 | Encoder Termination [1] On 2 set-ups TRUE - Uint8
32-43 | Enc.1 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-44 [Enc.1 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-45 | Enc.1 CAN guard null 2 set-ups TRUE - Uint8
32-5* Feedback Source
32-50 | Source Slave [2] Encoder 2 2 set-ups TRUE - Uint8
32-51 [ MCO 302 Last Will [1] Trip 2 set-ups TRUE - Uint8
32-52 [ Source Master [1] Encoder 1 X56 2 set-ups TRUE - Uint8
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Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion
operation index

32-6* PID Controller

32-60 | Proportional factor 30 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-61 | Derivative factor 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-62 | Integral factor 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-63 [ Limit Value for Integral Sum 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-64 | PID Bandwidth 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-65 | Velocity Feed-Forward 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-66 | Acceleration Feed-Forward 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-67 [ Max. Tolerated Position Error 20000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-68 | Reverse Behavior for Slave [0] Reversing allowed 2 set-ups TRUE - Uint8
32-69 | Sampling Time for PID Control 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint16
32-70 | Scan Time for Profile Generator 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
32-71 | Size of the Control Window (Activation) 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint32
32-72 | Size of the Control Window (Deactiv.) 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint32
32-73 | Integral limit filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
32-74 | Position error filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
32-8* Velocity & Accel.

32-80 | Maximum Velocity (Encoder) 1500 RPM 2 set-ups TRUE 67 Uint32
32-81 | Shortest Ramp 1.000 s 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-82 |Ramp Type [0] Linear 2 set-ups TRUE - Uint8
32-83 | Velocity Resolution 100 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-84 | Default Velocity 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-85 | Default Acceleration 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-86 | Acc. up for limited jerk 100 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-87 | Acc. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-88 [ Dec. up for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-89 | Dec. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-9* Development

32-90 | Debug Source [0] Controlcard 2 set-ups TRUE - Uint8
Table 6.43
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6.3.21 33-** MCO Adv. Settings

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type
No. only during sion
# operation | index
33-0* Home Motion
33-00 | Force HOME [0] Home not forced 2 set-ups TRUE - Uint8
33-01 | Zero Point Offset from Home Pos. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-02 [Ramp for Home Motion 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-03 [ Velocity of Home Motion 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-04 | Behaviour during HomeMotion [0] Revers and index 2 set-ups TRUE - Uint8
33-1* Synchronization
33-10 | Sync Factor Master 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-11 [ Sync Factor Slave 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-12 [ Position Offset for Synchronization 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-13 [ Accuracy Window for Position Sync. 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-14 | Relative Slave Velocity Limit 0 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-15 | Marker Number for Master 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-16 | Marker Number for Slave 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-17 | Master Marker Distance 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-18 | Slave Marker Distance 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-19 | Master Marker Type [0] Encoder Z positive 2 set-ups TRUE - Uint8
33-20 | Slave Marker Type [0] Encoder Z positive 2 set-ups TRUE - Uint8
33-21 | Master Marker Tolerance Window 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-22 | Slave Marker Tolerance Window 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-23 [ Start Behaviour for Marker Sync [0] Start Function 1 2 set-ups TRUE - Uint16
33-24 [ Marker Number for Fault 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-25 [ Marker Number for Ready 1 N/A 2 set-ups TRUE Uint16
33-26 | Velocity Filter 0 us 2 set-ups TRUE -6 Int32
33-27 | Offset Filter Time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-28 [ Marker Filter Configuration [0] Marker filter 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-29 [Filter Time for Marker Filter 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int32
33-30 [ Maximum Marker Correction 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-31 | Synchronisation Type [0] Standard 2 set-ups TRUE - Uint8
33-32 [Feed Forward Velocity Adaptation 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint32
33-33 | Velocity Filter Window 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint32
33-34 | Slave Marker filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-4* Limit Handling
33-40 | Behaviour at End Limit Switch [0] Call error handler 2 set-ups TRUE - Uint8
33-41 [ Negative Software End Limit -500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-42 | Positive Software End Limit 500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-43 | Negative Software End Limit Active [0] Inactive 2 set-ups TRUE - Uint8
33-44 | Positive Software End Limit Active [0] Inactive 2 set-ups TRUE - Uint8
33-45 | Time in Target Window 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
33-46 | Target Window LimitValue 1 N/A 2 set-ups TRUE Uint16
33-47 [Size of Target Window 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint16
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Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion
operation index

33-5*% I/0O Configuration

33-50 | Terminal X57/1 Digital Input [0] No function 2 set-ups TRUE - Uint8
33-51 | Terminal X57/2 Digital Input [0] No function 2 set-ups TRUE - Uint8
33-52 | Terminal X57/3 Digital Input [0] No function 2 set-ups TRUE - Uint8
33-53 [ Terminal X57/4 Digital Input [0] No function 2 set-ups TRUE - Uint8
33-54 [ Terminal X57/5 Digital Input [0] No function 2 set-ups TRUE - Uint8
33-55 [ Terminal X57/6 Digital Input [0] No function 2 set-ups TRUE - Uint8
33-56 [ Terminal X57/7 Digital Input [0] No function 2 set-ups TRUE - Uint8
33-57 [ Terminal X57/8 Digital Input [0] No function 2 set-ups TRUE - Uint8
33-58 [ Terminal X57/9 Digital Input [0] No function 2 set-ups TRUE - Uint8
33-59 | Terminal X57/10 Digital Input [0] No function 2 set-ups TRUE - Uint8
33-60 | Terminal X59/1 and X59/2 Mode [1] Output 2 set-ups FALSE - Uint8
33-61 | Terminal X59/1 Digital Input [0] No function 2 set-ups TRUE - Uint8
33-62 | Terminal X59/2 Digital Input [0] No function 2 set-ups TRUE - Uint8
33-63 | Terminal X59/1 Digital Output [0] No function 2 set-ups TRUE - Uint8
33-64 | Terminal X59/2 Digital Output [0] No function 2 set-ups TRUE - Uint8
33-65 | Terminal X59/3 Digital Output [0] No function 2 set-ups TRUE - Uint8
33-66 | Terminal X59/4 Digital Output [0] No function 2 set-ups TRUE - Uint8
33-67 | Terminal X59/5 Digital Output [0] No function 2 set-ups TRUE - Uint8
33-68 | Terminal X59/6 Digital Output [0] No function 2 set-ups TRUE - Uint8
33-69 | Terminal X59/7 Digital Output [0] No function 2 set-ups TRUE - Uint8
33-70 | Terminal X59/8 Digital Output [0] No function 2 set-ups TRUE - Uint8
33-8* Global Parameters

33-80 [ Activated Program Number -1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int8
33-81 | Power-up State [1] Motor on 2 set-ups TRUE - Uint8
33-82 | Drive Status Monitoring [1] On 2 set-ups TRUE - Uint8
33-83 | Behaviour afterError [0] Coast 2 set-ups TRUE - Uint8
33-84 | Behaviour afterEsc. [0] Controlled stop 2 set-ups TRUE - Uint8
33-85 | MCO Supplied by External 24VDC [0] No 2 set-ups TRUE - Uint8
33-86 | Terminal at alarm [0] Relay 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-87 | Terminal state at alarm [0] Do nothing 2 set-ups TRUE - Uint8
33-88 | Status word at alarm 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-9* MCO Port Settings

33-90 | X62 MCO CAN node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-91 | X62 MCO CAN baud rate [20] 125 Kbps 2 set-ups TRUE - Uint8
33-94 | X60 MCO RS485 serial termination [0] Off 2 set-ups TRUE - Uint8
33-95 | X60 MCO RS485 serial baud rate [2] 9600 Baud 2 set-ups TRUE - Uint8
Table 6.45
116 MG37A101 - VLT® er et registreret Danfoss varemaerke




Danfott

Sadan programmeres Low Harm... Betjeningsvejledning til VLT AutomationDrive LHD med AAF 006

6.3.22 34-** MCO Data Readouts

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion

operation index
34-0* PCD Write Par.
34-01 | PCD 1 Write to MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-02 | PCD 2 Write to MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-03 | PCD 3 Write to MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-04 | PCD 4 Write to MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-05 | PCD 5 Write to MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-06 | PCD 6 Write to MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-07 | PCD 7 Write to MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-08 | PCD 8 Write to MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-09 | PCD 9 Write to MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-10 | PCD 10 Write to MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-2* PCD Read Par.
34-21 | PCD 1 Read from MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-22 | PCD 2 Read from MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-23 | PCD 3 Read from MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-24 | PCD 4 Read from MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-25 | PCD 5 Read from MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-26 [ PCD 6 Read from MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-27 [PCD 7 Read from MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-28 [PCD 8 Read from MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-29 [PCD 9 Read from MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-30 [PCD 10 Read from MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-4* Inputs & Outputs
34-40 | Digital Inputs 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-41 | Digital Outputs 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-5* Process Data
34-50 [ Actual Position 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-51 [Commanded Position 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-52 [ Actual Master Position 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-53 [Slave Index Position 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-54 [ Master Index Position 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-55 | Curve Position 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-56 | Track Error 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-57 [ Synchronizing Error 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-58 [ Actual Velocity 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-59 [ Actual Master Velocity 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-60 [ Synchronizing Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-61 | Axis Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-62 | Program Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-64 | MCO 302 Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-65 | MCO 302 Control 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-7* Diagnosis readouts
34-70 | MCO Alarm Word 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
34-71 | MCO Alarm Word 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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6.3.23 35-** Fglerindgangsoption

par. [Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-Set-up (4- | Kun FC 302 | Andring | Konver- | Type
Nr. # opseetning) under drift | tering-
sindeks

35-0* Temp. indg.tilst.
All set-ups (Alle TRUE

35-00 |Klemme X48/4 temp. enhed [60] °C opsatninger) (SAND) - Uint8
All set-ups (Alle TRUE

35-01 |Klemme X48/4 indg.-type [0] Ikke tilkobl. opsatninger) (SAND) - Uint8
All set-ups (Alle TRUE

35-02 | Klemme X48/7 temp. enhed [60] °C opsaetninger) (SAND) - Uint8
All set-ups (Alle TRUE

35-03 | Klemme X48/7 indg.-type [0] Ikke tilkobl. opsatninger) (SAND) - Uint8
All set-ups (Alle TRUE

35-04 | Klemme X48/10 temp. enhed [60] °C opsaetninger) (SAND) - Uint8
All set-ups (Alle TRUE

35-05 | Klemme X48/10 indg.-type [0] Ikke tilkobl. opseaetninger) (SAND) - Uint8
All set-ups (Alle TRUE

35-06 | Alarmfunktion for temperaturfgler [5] Stop og trip opsaetninger) (SAND) - Uint8

35-1* Temp. indg. X48/4
All set-ups (Alle TRUE

35-14 | Klemme X48/4, filtertidskonstant 0,001 s opseatninger) (SAND) -3 Uint16
All set-ups (Alle TRUE

35-15 | Klemme X48/4 temp. overvagn. [0] Deaktiveret opseatninger) (SAND) - Uint8
All set-ups (Alle TRUE

35-16 [Klemme X48/4 lav temp. graense Applikationsafhaengig opsaetninger) (SAND) 0 Int16
All set-ups (Alle TRUE

35-17 [Klemme X48/4 Hgj temp. graense Applikationsafhaengig opsaetninger) (SAND) 0 Int16

35-2* Temp. indg. X48/7
All set-ups (Alle TRUE

35-24 | Klemme X48/7, filtertidskonstant 0,001 s opsaetninger) (SAND) -3 Uint16
All set-ups (Alle TRUE

35-25 | Klemme X48/7 temp. overvagn. [0] Deaktiveret opsaetninger) (SAND) - Uint8
All set-ups (Alle TRUE

35-26 [Klemme X48/7 lav temp. greense Applikationsafhaengig opsaetninger) (SAND) 0 Int16
All set-ups (Alle TRUE

35-27 [Klemme X48/7 hgj temp. graense Applikationsafhaengig opsaetninger) (SAND) 0 Int16

35-3* Temp. indg. X48/10
All set-ups (Alle TRUE

35-34 | Klemme X48/10, filtertidskonstant 0,001 s opsatninger) (SAND) -3 Uint16
All set-ups (Alle TRUE

35-35 | Klemme X48/10 temp. overvagn. [0] Deaktiveret opsatninger) (SAND) - Uint8
All set-ups (Alle TRUE

35-36 | Klemme X48/10 lav temp. graense Applikationsafhaengig opsatninger) (SAND) 0 Int16
All set-ups (Alle TRUE

35-37 |Klemme X48/10 hgj temp. graense Applikationsafhaengig opsatninger) (SAND) 0 Int16

35-4* Analog indgang X48/2
All set-ups (Alle TRUE

35-42 [Klemme X48/2 lav strom 4,00 mA opsaetninger) (SAND) -5 Int16
All set-ups (Alle TRUE

35-43 [Klemme X48/2 hgj strom 20,00 mA opsatninger) (SAND) -5 Int16

0,000 finder ikke All set-ups (Alle TRUE
35-44 | Klemme X48/2, lav ref./feedb. veerdi anvendelse opsaetninger) (SAND) -3 Int32
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par. [Parameterbeskrivelse Standardvaerdi 4-Set-up (4- | Kun FC 302 | Andring | Konver- | Type
Nr. # opsatning) under drift| tering-
sindeks
100,000 finder ikke All set-ups (Alle TRUE
35-45 | Klemme X48/2 hgj ref./feedb. veerdi anvendelse opseatninger) (SAND) -3 Int32
All set-ups (Alle TRUE
35-46 | Klemme X48/2, filtertidskonstant 0,001 s opseatninger) (SAND) -3 Uint16
Table 6.47
6.4 Parameterlister - Aktivt filter
6.4.1 Operation/Display 0-**
Par. [Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion
operation index
0-0* Basic Settings
0-01 [Language [0] English 1 set-up TRUE - Uint8
0-04 |Operating State at Power-up (Hand) [1] Forced stop All set-ups TRUE - Uint8
0-1* Set-up Operations
0-10 [Active Set-up [1] Set-up 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 |Edit Set-up [1] Set-up 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 [This Set-up Linked to [0] Not linked All set-ups FALSE - Uint8
0-13 [Readout: Linked Set-ups 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
0-14 |Readout: Edit Set-ups / Channel 0 N/A All set-ups TRUE Int32
0-2* LCP Display
0-20 |Display Line 1.1 Small 30112 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 [Display Line 1.2 Small 30110 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 [Display Line 1.3 Small 30120 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 [Display Line 2 Large 30100 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 |[Display Line 3 Large 30121 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 [My Personal Menu ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-4* LCP Keypad
0-40 [[Hand on] Key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
0-41 [[Off] Key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
0-42 [[Auto on] Key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
0-43 [[Reset] Key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Copy/Save
0-50 |LCP Copy [0] No copy All set-ups FALSE - Uint8
0-51 [Set-up Copy [0] No copy All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Password
0-60 [Main Menu Password 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 [Access to Main Menu w/o Password [0] Full access 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 [Quick Menu Password 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 |Access to Quick Menu w/o Password [0] Full access 1 set-up TRUE - Uint8
Table 6.48
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6.4.2 Digital In/Out 5-**
Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion
operation index

5-0* Digital I/O mode

5-00 |Digital I/0 Mode [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 |Terminal 27 Mode [0] Input All set-ups TRUE - Uint8
5-02 |Terminal 29 Mode [0] Input All set-ups X TRUE - Uint8
5-1* Digital Inputs

5-10 [Terminal 18 Digital Input [8] Start All set-ups TRUE - Uint8
5-11 |Terminal 19 Digital Input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-12 | Terminal 27 Digital Input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-13 | Terminal 29 Digital Input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-14 |Terminal 32 Digital Input [90] AC Contactor All set-ups TRUE - Uint8
5-15 |Terminal 33 Digital Input [91] DC Contactor All set-ups TRUE - Uint8
5-16 |Terminal X30/2 Digital Input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-17 |Terminal X30/3 Digital Input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-18 |Terminal X30/4 Digital Input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-19 |Terminal 37 Safe Stop [1] Safe Stop Alarm 1 set-up TRUE - Uint8
5-3* Digital Outputs

5-30 |Terminal 27 Digital Output [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-31 |Terminal 29 Digital Output [0] No operation All set-ups X TRUE - Uint8
5-4* Relays

5-40 |Function Relay [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-41 |On Delay, Relay 030 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 | Off Delay, Relay 030 s All set-ups TRUE -2 Uint16

Table 6.49
6.4.3 Comm. and Options 8-**

Par. [Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion
operation index

8-0* General Settings

8-01 [Control Site [0] Digital and ctrl.word All set-ups TRUE - Uint8
8-02 [Control Word Source null All set-ups TRUE - Uint8
8-03 [Control Word Timeout Time 10s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 |Control Word Timeout Function [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 |End-of-Timeout Function [1] Resume set-up 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 |Reset Control Word Timeout [0] Do not reset All set-ups TRUE - Uint8
8-3* FC Port Settings

8-30 |Protocol [1] FC MC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 |Address 2 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 |FC Port Baud Rate [2] 9600 Baud 1 set-up TRUE - Uint8
8-35 [Minimum Response Delay 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint16
8-36 [Max Response Delay 5000 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 [Max Inter-Char Delay 25 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-5* Digital/Bus

8-53 |Start Select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
8-55 |Set-up Select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
Table 6.50
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6.4.4 Special Functions 14-**

Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion

operation index
14-2* Trip Reset
14-20 [ Reset Mode [0] Manual reset All set-ups TRUE - Uint8
14-21 | Automatic Restart Time 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 | Operation Mode [0] Normal operation All set-ups TRUE - Uint8
14-23 [ Typecode Setting null 2 set-ups FALSE - Uint8
14-28 | Production Settings [0] No action All set-ups TRUE - Uint8
14-29 | Service Code 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-5* Environment
14-50 | RFI Filter [1] On 1 set-up FALSE - Uint8
14-53 | Fan Monitor [1] Warning All set-ups TRUE - Uint8
14-54 [ Bus Partner 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
Table 6.51
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6.4.5 FC Information 15-**

Par. Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- Type
No. # only during sion index

operation
15-0* Operating Data
15-00 |Operating Hours 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 [Running Hours 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-03 |Power Up's 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 | Over Temp's 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 | Over Volt's 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-07 [Reset Running Hours Counter [0] Do not reset All set-ups TRUE - Uint8
15-1* Data Log Settings
15-10 [Logging Source 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 |Logging Interval ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 [Trigger Event [0] False 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 |Logging Mode [0] Log always 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 | Samples Before Trigger 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Historic Log
15-20 [Historic Log: Event 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 |Historic Log: Value 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 |[Historic Log: Time 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Fault Log
15-30 |Fault Log: Error Code 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-31 [Fault Log: Value 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 [ Fault Log: Time 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4* Unit Identification
15-40 [FC Type 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 [Power Section 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 |Voltage 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 | Software Version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([5]
15-44 | Ordered Typecode String 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 | Actual Typecode String 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 | Unit Ordering No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 |Power Card Ordering No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 |LCP Id No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 |SW ID Control Card 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 [SW ID Power Card 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 [ Unit Serial Number 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 |Power Card Serial Number 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-6* Option Ident
15-60 |Option Mounted 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 [Option SW Version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 [Option Ordering No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 | Option Serial No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 [Option in Slot A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 |[Slot A Option SW Version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 | Option in Slot B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 [Slot B Option SW Version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 |Option in Slot CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 |Slot CO Option SW Version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 | Option in Slot C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 |Slot C1 Option SW Version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
Table 6.52
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Par. Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- Type
No. # only during sion index
operation
15-9* Parameter Info
15-92 | Defined Parameters 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 | Modified Parameters 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 | Unit Identification 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 |Parameter Metadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
Table 6.53
6.4.6 Data Readouts 16-**
Par. |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- | Type
No. # only during sion
operation index

16-0* General Status
16-00 | Control Word 0 N/A All set-ups FALSE V2
16-03 | Status Word 0 N/A All set-ups FALSE V2
16-3* AF Status
16-30 [ DC Link Voltage oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-34 [ Heatsink Temp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 [ Inverter Thermal 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 [ Inv. Nom. Current ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 [Inv. Max. Current ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-39 | Control Card Temp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 | Logging Buffer Full [0] No All set-ups TRUE - Uint8
16-49 [ Current Fault Source 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-6* Inputs & Outputs
16-60 [ Digital Input 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
16-66 | Digital Output [bin] 0 N/A All set-ups FALSE Int16
16-71 | Relay Output [bin] 0 N/A All set-ups FALSE Int16
16-8* Fieldbus & FC Port
16-80 [ Fieldbus CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE V2
16-84 [ Comm. Option STW 0 N/A All set-ups FALSE V2
16-85 | FC Port CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-9% Diagnosis Readouts
16-90 | Alarm Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 [ Alarm Word 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 | Warning Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 | Warning Word 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 | Ext. Status Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
Table 6.54
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6.4.7 AF Settings 300-**

NOTE

Except for 300-10 Active Filter Nominal Voltage, it is not
recommended to change the settings in this par. group for

the Low Harmonic Drive

Par. No. # |Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- | Type

only during sion

operation index

300-0*% General Settings
300-00 Harmonic Cancellation Mode [0] Overall All set-ups TRUE - Uint8
300-01 Compensation Priority [0] Harmonics All set-ups TRUE - Uint8
300-1* Network Settings
300-10 Active Filter Nominal Voltage ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint32
300-2* CT Settings
300-20 CT Primary Rating ExpressionLimit 2 set-ups FALSE Uint32
300-22 CT Nominal Voltage 342V 2 set-ups FALSE Uint32
300-24 CT Sequence [0] L1, L2, L3 2 set-ups FALSE - Uint8
300-25 CT Polarity [0] Normal 2 set-ups FALSE - Uint8
300-26 CT Placement [1] Load Current 2 set-ups FALSE - Uint8
300-29 Start Auto CT Detection [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
300-3* Compensation
300-30 Compensation Points 00 A All set-ups TRUE -1 Uint32
300-35 Cosphi Reference 0.500 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
300-4* Paralleling
300-40 Master Follower Selection [2] Not Paralleled 2 set-ups FALSE - Uint8
300-41 Follower ID 1 N/A 2 set-ups FALSE Uint32
300-42 Num. of Follower AFs 1 N/A 2 set-ups FALSE Uint32
300-5* Sleep Mode
300-50 Enable Sleep Mode null 2 set-ups TRUE - Uint8
300-51 Sleep Mode Trig Source [0] Mains current All set-ups TRUE - Uint8
300-52 Sleep Mode Wake Up Trigger ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint32
300-53 Sleep Mode Sleep Trigger 80 % All set-ups TRUE Uint32

Table 6.55
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6.4.8 AF Readouts 301-**

Par. Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change | Conver- Type
No. # only during sion

operation index
301-0* Output Currents
301-00 |Output Current [A] 0.00 A All set-ups TRUE -2 Int32
301-01 | Output Current [%] 0.0 % All set-ups TRUE -1 Int32
301-1* Unit Performance
301-10 |THD of Current [%] 0.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
301-11 |Estimated THD of Voltage [%] 0.0 % All set-ups Uint16
301-12 |Power Factor 0.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
301-13 | Cosphi 0.00 N/A All set-ups TRUE -2 Int16
301-14 |Leftover Currents 0.0 A All set-ups TRUE -1 Uint32
301-2* Mains Status
301-20 |Mains Current [A] 0A All set-ups TRUE 0 Int32
301-21 | Mains Frequency 0 Hz All set-ups TRUE 0 Uint8
301-22 |Fund. Mains Current [A] 0A All set-ups TRUE 0 Int32
Table 6.56
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7 Installation og opsaetning af RS5-485

RS-485 er en busgraenseflade med to ledninger, som er

kompatibel med multidrop-netveerkstopologi. Noder kan
med andre ord tilsluttes som en bus eller via dropkabler
fra en fzelles linje. | alt 32 netknuder kan forbindes til et
netvaerkssegment.

Forsterkere opdeler netveerkssegmenter.

NOTE

Hver enkelt repeater fungerer som en node i det segment,
den er installeret i. Hver knude, der er tilsluttet i et givet
netvaerk, skal have en unik knudeadresse pa tveers af alle
segmenter.

Afslut hvert segment ved begge ender ved hjzlp af enten
frekvensomformerens termineringskontakt (S801) eller et
skrat termineringsmodstandsnetveerk. Brug altid skeermet,
snoet kabel (STP) til buskabelfering, og felg altid
almindelig god installationspraksis.

Det er vigtigt at oprette en lavimpedant jordtilslutning af
skaermen ved hver node, ogsa ved hgje frekvenser. Slut
derfor en stor overflade pa skeermen til jord, f.eks. med en
kabelbgijle eller en ledende kabelbgsning. Det kan veere
ngdvendigt at anvende potentialeudlignende kabler for at
bevare det samme jordpotentiale i hele netveerket, iscer i
installationer med lange kabler.

For at forhindre impedansforskydning skal der altid bruges
samme type kabel igennem hele netvaerket. Hvis der
sluttes en motor til frekvensomformerne, skal der altid
anvendes et skeermet motorkabel.

Kabel: STP (skeermet, snoet kabel)
Impedans: 120 Q
Kabellaengde: Maks. 1200 m (inklusive dropledninger)

Maks. 500 m fra station til station

Table 7.1

7.1.1 Netveerkstilslutning

En eller flere frekvensomformere kan tilsluttes en
styreenhed (eller master) vha. RS-485-standardgraense-
fladen. Klemme 68 sluttes til P-signalet (TX+, RX+), mens
klemme 69 sluttes til N-signalet (TX-,RX-).

Hvis der skal sluttes flere frekvensomformere til samme
master, skal der benyttes parallelforbindelser.

o
oooo oooo DDDg §
i I
0000 0000 [0000] r?\
O L] L |
7 [T¥ 77
RS 232 4+ 68]]69 68 |69 68| |69
| _{usB
[ —— RS 485
L =

Illustration 7.1

For at undga udligningsstrgmme i skeermen jordes
kabelskeermen via klemme 61, som er forbundet til
kapslingen via en RC-forbindelse.

130BB021.10

lllustration 7.2 Styrekortklemmer

RS-485-bussen skal termineres med et modstandsnetvaerk i
begge ender. Til dette formal indstilles kontakt S801 pa
styrekortet til "ON".

Se 4.8.2 Kontakt 5201, S202 og S801 for flere oplysninger.

Kommunikationsprotokollen skal indstilles til 8-30 Protocol.
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7.1.2 EMC-retningslinjer

Folgende EMC-retningslinjer anbefales for at opna interfer-
ensfri drift af RS-485-netvaerket.

Relevant national og lokal lovgivning, f.eks. vedrgrende
jordtilslutning, skal overholdes. RS-485-kommunikation-
skablet skal holdes pa afstand af motorkabler og
bremsemodstandskabler for at undga sammenkobling af
hejfrekvensstgj mellem kablerne. Normalt er en afstand pa
200 mm tilstraekkelig, men det anbefales generelt at holde
den sterst mulige afstand mellem kablerne, iszer hvis de
lober parallelt over leengere afstande. Hvis krydsning ikke
kan undgas, skal RS-485-kablet krydse motor- og bremse-
modstandskabler i en vinkel pa 90 grader.

=

Dooo
00
{00
0000

130BA080.10

Fieldbuskabel

Min.200mm

T

90° krydsning

Bremsemodstand

lllustration 7.3

FC-protokollen, ogsa kendt som FC-bus eller standardbus,
er Danfoss-standardfieldbusnetvaerket. Den definerer en
adgangsteknik i overensstemmelse med master-slave-
princippet for kommunikation via en seriel bus.

Der kan tilsluttes en master og maksimalt 126 slaver til
bussen. Masteren valger de enkelte slaver via et

adressetegn i telegrammet. En slave kan ikke selv overfare,

uden at den forst bliver anmodet om at gere det, og
direkte meddelelsesoverfersel mellem de enkelte slaver er
ikke mulig. Kommunikation foregar i halv dupleks-tilstand.
Master-funktionen kan ikke overfgres til en anden knude
(enkelt master-system).

Det fysiske lag er RS-485 og anvender derved RS-485-
porten, der er indbygget i frekvensomformeren. FC-
protokollen understotter forskellige telegramformater:

o Et kort format pa 8 byte til procesdata.

. Et langt format pa 16 byte, der ogsad omfatter en
parameterkanal.

o Et format til tekst.

7.2 Netvaerkskonfiguration

7.2.1 Opseetning af FC 300-
frekvensomformer

Indstil falgende parametre for at aktivere FC-protokollen
for frekvensomformeren.

Parameternummer Indstilling
8-30 Protocol FC
8-31 Address 1-126

8-32 FC Port Baud Rate
8-33 Parity / Stop Bits

2400 - 115200
Lige paritet, 1 stopbit (standard)

Table 7.2

7.3 Rammestruktur for FC-
protokolmeddelelser

7.3.1 Indhold af et tegn (byte)

Hvert tegn, der overferes, begynder med en startbit.
Derefter overfgres der 8 databits, hvilket svarer til en byte.
Hvert tegn sikres via en paritetsbit. Denne bit indstilles til
"1", nar den nar paritet. Paritet er, nar der er et lige antal
1'ere i 8-databittene og paritetsbitten i alt. Et tegn afsluttes
af en stopbit og bestar derfor af 11 bits i alt.

195NA036.10

Start O 1 2 3 4 5 6 7 Lige Stop
bit Paritet bit
lllustration 7.4
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7.3.2 Telegramstruktur

Hvert telegram har felgende struktur:

1. Starttegn (STX) = 02 Hex
2. En byte, der betegner telegramlzengden (LGE)

3. En byte, der betegner frekvensomformeradressen
(ADR)

Derefter folger et antal databytes (variable, afhaengigt af
telegramtypen).

Telegrammet afsluttes af en datakontrolbyte (BCC).

|

\

[
195NA099.10

STX LGE ADR DATA BCC

lllustration 7.5

7.3.3 Telegramlaengde (LGE)

Telegramleengden er antallet af databytes plus
adressebyten ADR og datakontrolbyten BCC.

Data Leengde

4 databytes LGE=4+ 1+ 1 = 6 bytes

12 databytes LGE =12+ 1 + 1 = 14 bytes

Telegrammer, der indeholder tekst | 10V+n bytes

Table 7.3

") De 10 repreaesenterer de faste tegn, mens "n" er variabel (afhaengigt
af tekstlaengden).

7.3.4 Frekvensomformeradresse (ADR)

Der bruges to forskellige adresseformater.
Frekvensomformerens adresseomrade er enten 1-31 eller
1-126.

1. Adresseformat 1-31:

Bit 7 = 0 (adresseformat 1-31 er aktivt)
Bit 6 anvendes ikke

Bit 5 = 1: Broadcast. Adressebittene (0-4)
anvendes ikke

Bit 5 = 0: Ingen broadcast
Bit 0-4 = frekvensomformeradresse 1-31

2. Adresseformat 1-126:

Bit 7 = 1 (adresseformat 1-126 er aktivt)
Bit 0-6 = frekvensomformeradresse 1-126
Bit 0-6 = 0 Broadcast

Slaven returnerer adressebyten uaendret til masteren i
svartelegrammet.

7.3.5 Datakontrolbyte (BCC)

Kontrolsummen beregnes som en XOR-funktion. Inden den
forste byte i telegrammet modtages, er den beregnede
kontrolsum 0.

7.3.6 Datafeltet

Datablokkenes struktur afhaenger af telegramtypen. Der
findes tre telegramtyper, som finder anvendelse for bade
styretelegrammer (master => slave) og svartelegrammer
(slave => master).

De tre telegramtyper er:

Procesblok (PCD)
PCD bestar af datablokke pa 4 bytes (2 ord) og omfatter:

- Styreord og referencevaerdi (fra master til slave)

- Statusord og aktuel udgangsfrekvens (fra slave til
master)

| sTX LGE ADR PCD1

PCD2 BCC

lllustration 7.6

130BA269.10
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Parameterblok
Parameterblokken anvendes til at overfore parametre
mellem master og slave. Datablokken bestar af 12 bytes (6
ord) og omfatter ogsa procesblokken.
1 5UBAZ /1.1U

= 1 = 1

|
STX ! LGE !ADR PKE| IND PWEphigh |[PWE ow PCD1 PCD2 | BCC

I
L
lllustration 7.7

Tekstblok

Tekstblokken bruges til at lzese eller skrive tekst via

datablokken.

,,,,,,,, _ - — o

" sx | oee ook PKE IND Ch1 Ch2 Chn PCD1 PCD2 BCC | S

e _ _ P2
[2)
a

lllustration 7.8

7.3.7 PKE-feltet Bit 12-15 overforer parameterkommandoer fra master til
slave og returnerer behandlede svar fra slave til master.

PKE-feltet indeholder to underfelter: Parameterkommando
og svar (AK) og Parameternummer (PNU):

150BA268.10

PKEZ] IND |PWEqigh(PWEow

AK PNU

15 14 13 12111 10 98 76543210

Parameter

commands
and replies
Parameter

number

lllustration 7.9

Parameterkommandoer, master = slave

Bitnr. Parameterkommando

15 14 13 12

0 0 0 0 Ingen kommando

0 0 0 1 Lees parameterveerdi

0 0 1 0 Skriv parameterveerdi i RAM (ord)

0 0 1 1 Skriv parameterveerdi i RAM (dobbeltord)

1 1 0 1 Skriv parameterveerdi i RAM og EEPROM (dobbeltord)
1 1 1 0 Skriv parametervaerdi i RAM og EEprom (ord)
1 1 1 1 Laes/skriv tekst

Table 7.4
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Svar, slave > master

Bitnr. Svar

15 14 13 12

0 0 0 0 Intet svar

0 0 0 1 Parametervaerdi overfart (ord)

0 0 1 0 Parameterveerdi overfart (dobbeltord)
0 1 1 1 Kommandoen kan ikke udferes

1 1 1 1 Tekst overfort

Table 7.5

Hvis kommandoen ikke kan udfgres, sender slaven
felgende svar:
0111 Kommandoen kan ikke udfores

Desuden udstedes folgende fejlrapport i parameterveerdien
(PWE):

PWE lav (hex) Fejlrapport

0 Det anvendte parameternummer findes ikke

1 Der er ikke skriveadgang til den definerede parameter

2 Dataveerdien overskrider graensevaerdierne for parameteren

3 Underindekset findes ikke

4 Parameteren er ikke af array-typen

5 Datatypen svarer ikke til den definerede parameter

1 Det er ikke muligt at sendre data i den definerede parameter i frekvensomformerens aktuelle tilstand. Visse
parametre kan kun andres, ndr motoren er stoppet

82 Der er ikke busadgang til den definerede parameter

83 Dataaendringer er ikke mulige, da fabriksopsaetningen er valgt

Table 7.6
7.3.8 Parameternummer (PNU)

Bit nr. 0-11 overferer parameternumre. Funktionen af de
relevante parametre er defineret i parameterbeskrivelsen i
VLT® AutomationDrive Programming Guide, MG33MXYY.

7.3.9 Indeks (IND)

Indekset anvendes sammen med parameternummeret til at
opna laese-/skriveadgang til parametre, der har et indeks,
f.eks. 15-30 Alarm Log: Error Code Indekset bestar af 2 byte,
en lav byte og en hgj byte.

Kun den lave byte anvendes som indeks.

7.3.10 Parametervaerdi (PWE)

Parametervaerdiblokken bestar af 2 ord (4 byte), og
vaerdien afhaenger af den definerede kommando (AK).
Masteren anmoder om en parametervaerdi, hvis PWE-
blokken ikke indeholder en veerdi. Hvis en parametervaerdi
(skrivekommando) skal aendres, skrives den nye veerdi i
PWE-blokken og sendes fra masteren til slaven.

Nar en slave svarer pa en parameteranmodning
(leesekommando), overfgres den aktuelle parametervaerdi i

PWE-blokken og returneres til masteren. Hvis en parameter
ikke indeholder en numerisk talveerdi, men flere dataop-
tioner, f.eks. 0-07 Language, hvor [0] svarer til engelsk, og
[4] svarer til dansk, er det muligt at veelge dataveerdien ved
at indtaste veerdien i PWE-blokken. Se Eksempel - Valg af
en dataveerdi. Ved hjeelp af seriel kommunikation er det
kun muligt at laese parametre, som indeholder datatype 9
(tekststreng).

15-40 FC Type til 15-53 Power Card Serial Number indeholder
datatype 9.

Laes f.eks. kapslingssterrelsen og netspaendingsomradet i
15-40 FC Type. Nar der overfgres (leeses) en tekststreng, er
telegramlaengden variabel, og teksterne har forskellig
leengde. Telegramlaengden er defineret i telegrammets
anden byte, LGE. Ved brug af tekstoverforsel angiver
indekstegnet, om der er tale om en laese- eller skrive-
kommando.

For at kunne laese en tekst via PWE-blokken skal parame-
terkommandoen (AK) angives til 'F' Hex. Indekstegnets hgje
byte skal vaere "4".

Nogle parametre indeholder tekst, der kan skrives via den
serielle bus. For at kunne skrive en tekst via PWE-blokken
skal parameterkommandoen (AK) angives til 'F' Hex.
Indekstegnets hgje byte skal vaere "5".
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PKE _IND PWkphy PWeigy
Tihe ey,
Laes tekst | Fx xx | 04 00

Skriv tekst| Fx xx [ 05 00|

|
H
T
|
H

1308A278.11

lllustration 7.10

7.3.11 Datatyper understgttet af FC 300

Uden fortegn betyder, at der intet fortegn er med i
telegrammet.

Konverteringsindeks Konverteringsfaktor
100

75

74

67

6 1000000
5 100000

4 10000

3 1000

2 100

1 10

0 1

-1 0,1

-2 0,01

-3 0,001

-4 0,0001

-5 0,00001

-6 0,000001
-7 0,0000001

Datatyper Beskrivelse

3 16-bit heltal

4 32-bit heltal

5 8-bit uden fortegn
6 16-bit uden fortegn
7 32-bit uden fortegn
9 Tekststreng

10 Bytestreng

13 Tidsforskel

33 Reserveret

35 Bitsekvens

Table 7.7

7.3.12 Konvertering

De forskellige attributter for hver parameter er vist i
afsnittet Fabriksindstillinger. Parameterveerdier overfores
kun som heltal. Derfor bruges konverteringsfaktorer til at
overfgre decimaler.

4-12 Motor Speed Low Limit [Hz] har en konverteringsfaktor
pa 0,1.

Minimumfrekvensen kan indstilles til 10 Hz ved at overfare
vaerdien 100. En konverteringsfaktor pa 0,1 betyder, at den
overfgrte veerdi ganges med 0,1. Vzerdien 100 opfattes
derfor som 10,0.

Eksempler:

0 sek. --> konverteringsindeks 0
0,00 sek. --> konverteringsindeks -2
0 ms --> konverteringsindeks -3
0,00 ms --> konverteringsindeks -5

Table 7.8 Konverteringstabel

7.3.13 Procesord (PCD)

Blokken af procesord er delt i to blokke péd hver 16 bit, der
altid kommer i den angivne reekkefglge.

PCD 1 PCD 2
Referenceveerdi

Styretelegram (master=slave-styreord)

Styretelegram (slave=master)-statusord Aktuel udgangs-

frekvens

Table 7.9

7.4 Eksempler

7.4.1 Skrivning af en parameterveerdi

Skift 4-14 Motor Speed High Limit [Hz] til 100 Hz.
Skriv data i EEPROM.

PKE = E19E Hex - Skriv enkelt ord i 4-14 Motor Speed High
Limit [Hz]

IND = 0000 Hex

PWEHIGH = 0000 Hex

PWELOW = 03E8 Hex — Datavaerdi 1.000, svarende til 100
Hz, se 7.3.12 Konvertering.

Telegrammet ser sdledes ud:
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E19E H| 0000 H | 0000 H | 03E8 H 3 .
é 7.5 Adgang til parametrene
PKE IND PWE high PWE jow @

lllustration 7.11

NOTE

4-14 Motor Speed High Limit [Hz] er et enkelt ord, og
parameterkommandoen for skriv i EEPROM er "E".
4-14 Motor Speed High Limit [Hz] er 19E i hexadecimal.

Svaret fra slaven til masteren vil veere:

119E H | 0000 H | 0000 H | 03E8 H

PKE IND PWE high PWE jow

lllustration 7.12

7.4.2 Laesning af en parametervaerdi
Laes veerdien i 3-41 Ramp 1 Ramp Up Time

PKE = 1155 Hex - Laes parametervaerdien i 3-47 Ramp 1
Ramp Up Time

IND = 0000 Hex

PWEHIGH = 0000 Hex

PWELOW = 0000 Hex

1155 H | 0000 H | 0000 H | 0000 H

PKE IND PWE high PWE jow

lllustration 7.13

Hvis veerdien i 3-41 Ramp 1 Ramp Up Time er 10 sek., vil
svaret fra slaven til masteren veere:

130BA267.10
1155 H[0000 H|0000 H|03E8 H
PKE IND  PWEpigh PWE o,

lllustration 7.14

3E8 Hex svarer til decimalen 1000. Konverteringsindekset
for 3-41 Ramp 1 Ramp Up Time er -2, dvs. 0,01.
3-41 Ramp 1 Ramp Up Time er af typen Uden fortegn 32.

130BA093.10

130BA094.10

7.5.1 Parameterhdndtering

Parameternummeret (PNU) oversaettes fra den registera-
dresse, der findes i Modbus-lzese- eller skrivemeddelelsen.
Parameternummeret overseettes til Modbus som (10 x
parameternummer) DECIMAL.

7.5.2 Datalagring

Spole 65-decimalen afger, om data, der skrives til
telegrammet, gemmes i EEPROM og RAM (spole 65 = 1)
eller kun i RAM (spole 65 = 0).

7.5.3 IND

Array-indekset angives i holderegister 9 og bruges til at
etablere adgang til array-parametre.

7.5.4 Tekstblokke

Der etableres adgang til parametre, der er gemt som
tekststrenge, pa samme made som de andre parametre.
Den maksimale tekstblokstarrelse er 20 tegn. Hvis en
leeseanmodning for en parameter omfatter flere tegn, end
parameteren kan gemme, afkortes svaret. Hvis laeseanmod-
ningen for en parameter omfatter faerre tegn, end
parameteren kan gemme, indsaettes der mellemrum i
svaret.

7.5.5 Konverteringsfaktor

Under afsnittet om fabriksindstillinger ses de forskellige
attributter for hver parameter. Da en parametervaerdi kun
kan overfgres som heltal, skal der anvendes en konverter-
ingsfaktor for at overfgre decimaltal.

7.5.6 Parameterveerdier

Standarddatatyper

Standarddatatyperne er int16, int32, uint8, uint16 og
uint32. De lagres som 4x-registre (40001 — 4FFFF).
Parametrene lzeses ved hjzelp af funktionen 03HEX "Laes
holderegistre". Parametre skrives ved hjeelp af funktionen
6HEX "Forudindstil enkelt register" for 1 register (16 bit) og
funktionen 10HEX "Forudindstil flere registre" for 2 registre
(32 bit). Starrelserne, der kan lzeses, ligger fra 1 register (16
bit) til 10 registre (20 tegn).

Ikke-standarddatatyper

Ikke-standarddatatyper er tekststrenge og lagres som 4x-
registre (40001 — 4FFFF). Parametrene laeses ved hjeelp af
funktionen 03HEX "Laes holderegistre" og skrives ved hjzelp
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af funktionen 10HEX "Forudindstil flere registre". Storrelser,
der kan laeses, ligger fra 1 register (2 tegn) op til 10
registre (20 tegn).
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8 Generelle specifikationer

Netforsyning (L1, L2, L3)
Forsyningsspaending 380-480 V +5 %

Netspaending lav/netudfald:

| tilfeelde af lav netspaending eller netudfald fortszetter frekvensomformeren, indtil mellemkredsspaendingen kommer ned under
mindste stopniveau, hvilket typisk svarer til 15 % under frekvensomformerens laveste nominelle forsyningsspeaending. Opstart og
fuldt moment kan ikke forventes ved netspaending lavere end 10 % under frekvensomformerens laveste nominelle forsyningss-

paending.

Forsyningsfrekvens

50/60 Hz =5 %

Maks. midlertidig ubalance mellem netfaser

3,0 % af nominel forsyningsspaending

Reel effektfaktor (A)

> 0,98 nominelt ved nominel belastning

Effektforskydningsfaktor (cosg) teet pa apparat

(> 0,98)

THID

< 5%

Kobling pa forsyningsindgang L1, L2, L3 (opstarter)

maksimum én gang/2 min.

Miljg i henhold til EN60664-1

overspaendingskategori lll/forureningsgrad 2

Apparatet egner sig til brug i et kredslob, der kan levere maks. 100,000 RMS symmetriske ampere, maks 480/690 V.

Motorudgang (U, V, W)

Udgangsspaending

0-100 % af forsyningsspaendingen

Udgangsfrekvens 0-800* Hz
Kobling pa udgang Ubegreenset
Rampetider 1-3.600 s

* Spaendings- og effektafthaengig

Momentkarakteristikker

Startmoment (konstant moment)

maksimum 110 % i 1 min."

Startmoment

maksimum 135 % op til 0,5 s*

Overmoment (konstant moment)

maksimum 110 % i 1 min.”

*Procentdel viser frekvensomformerens nominelle moment.

Kabellzengder og kabelareal

Maks. motorkabelleengde, skaermet

150 m

Maks. motorkabellaengde, uskaermet

300 m

Maks. tvaersnit til motor, netforsyning, belastningsfordeling og bremse *

Maks. tvaersnit til styreklemmer, stiv ledning

1,5 mm2/16 AWG (2 x 0,75 mm?)

Maks. tvaersnit til styreklemmer, blad ledning

1 mm2%/18 AWG

Maks. tvaersnit til styreklemmer, kabel med koresvab

0,5 mm?%/20 AWG

Minimumtvaersnit til styreklemmer 0,25 mm?
* Se netforsyningsskemaerne for flere oplysninger!

Digitale indgange

Programmerbare digitale indgange 4 (6)
Klemmenummer 18, 19,271,291, 32, 33,
Logik PNP eller NPN
Spaendingsniveau 0-24 V DC
Speaendingsniveau, logisk '0' PNP <5V DC
Spaendingsniveau, logisk '1' PNP > 10V DC
Spaendingsniveau, logisk '0', NPN > 19V DC
Spaendingsniveau, logisk '1', NPN <14V DC
Maksimumspaending pa indgang 28 V DC
Indgangsmodstand, Ri ca. 4 kQ

Alle digitale indgange er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hgjspaendingsklemmer.

1) Klemme 27 og 29 kan ogsa programmeres som udgange.
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Analoge indgange

Antal analoge indgange

2

Klemmenummer

53, 54

Tilstande

Speending eller stram

Tilstandsvalg

Kontakt S201 og kontakt $202

Spaendingstilstand

Kontakt $201/kontakt 5202 = OFF (U)

Spaendingsniveau

0 til + 10 V (skalérbar)

Indgangsmodstand, Ri

ca. 10 kQ

Maks. spaending

20V

Stregmtilstand

Kontakt S201/kontakt S202 = ON (I)

Stremniveau

0/4 til 20 mA (skalérbar)

Indgangsmodstand, Ri

ca. 200 Q

Maks. stram

30 mA

Oplesning for analoge indgange

10 bit (+ fortegn)

Ngjagtighed for analoge indgange

Maks. fejl 0,5 % af fuld skala

Bandbredde 200 Hz
Alle analoge indgange er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hgjspandingsklemmer.
130BA117.10 r PELV-isolering
+24V - ] -
18 Styring = Netforsyning
| . i
1 1
1 1
H Hgj- —
37 — spaending [~ Motor
1
Funktions- | -~ 1
isolering A 4 1
RS485 — < — DC-Bus
lllustration 8.1
Pulsindgange
Programmerbare pulsindgange 2
Klemmenummer, puls 29, 33

Maks. frekvens pa klemme 29, 33

110 kHz (push-pull-styret)

Maks. frekvens pa klemme 29, 33

5 kHz (dben kollektor)

Min. frekvens pa klemme 29, 33 4 Hz
Speendingsniveau se afsnittet om Digital indgang
Maksimumspaending pa indgang 28 V DC
Indgangsmodstand, Ri ca. 4 kQ

Pulsindgangsngjagtighed (0,1-1 kHz)

Maks. fejl: 0,1 % af fuld skala

Analog udgang

Antal programmerbare analoge udgange

1

Klemmenummer 42
Stromomrade ved analog udgang 0/4-20 mA
Maks. modstandsbelastning til stel fra analog udgang 500 Q
Ngjagtighed pa analog udgang Maks. fejl: 0,8 % af fuld skala
Oplesning pa analog udgang 8 bit

Alle analoge udgange er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hgjspaendingsklemmer.

Styrekort, RS-485 seriel kommunikation

Klemmenummer

68 (P,TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)

Klemmenummer 61

Fzelles for klemme 68 og 69

Den serielle RS-485-kommunikationskreds er funktionelt adskilt fra andre centrale kredslab og galvanisk adskilt fra forsyningss-

paendingen (PELV).
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Digital udgang

Programmerbare digital-/pulsudgange 2
Klemmenummer 27,29
Speaendingsniveau ved digital udgang/frekvensudgang 0-24V
Maks. udgangsstrem (plade eller kilde) 40 mA
Maks. belastning ved udgangsfrekvens 1 kQ
Maks. kapacitiv belastning ved udgangsfrekvens 10 nF
Min. udgangsfrekvens ved udgangsfrekvens 0 Hz
Maks. udgangsfrekvens ved udgangsfrekvens 32 kHz
Ngjagtighed pd udgangsfrekvens Maks. fejl: 0,1 % af fuld skala
Oplgsning pa udgangsfrekvenser 12 bit

1) Klemme 27 og 29 kan ogsa programmeres som indgange.
Den digitale udgang er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hajspaendingsklemmer.

Styrekort, 24 V DC-udgang
Klemmenummer 12,13
Maks. belastning 200 mA

24 V DC-forsyningen er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV), men har samme potentiale som de analoge og
digitale indgange og udgange.

Releeudgange

Programmerbare releeudgange 2
Relze 01 klemmenummer 1-3 (bryde), 1-2 (slutte)
Maks. klemmebelastning (AC-1)" pa 1-3 (NC), 1-2 (NO) (resistiv belastning) 240 V AC, 2A
Maks. klemmebelastning (AC-15)" (induktiv belastning @ cosg 0,4) 240V AC, 02 A
Maks. klemmebelastning (DC-1)" p& 1-2 (NO), 1-3 (NC) (resistiv belastning) 60V DC 1A
Maks. klemmebelastning (DC-13)" (induktiv belastning) 24V DC 0,1 A
Relze 02 klemmenummer 4-6 (bryde), 4-5 (slutte)
Maks. klemmebelastning (AC-1)" pa 4-5 (NO) (resistiv belastning)?? 400V AC,2 A
Maks. klemmebelastning (AC-15)" pa 4-5 (NO) (induktiv belastning @ cos® 0,4) 240 VAC 02 A
Maks. klemmebelastning (DC-1)" p§ 4-5 (NO) (resistiv belastning) 80VDC2A
Maks. klemmebelastning (DC-13)" pa 4-5 (NO) (induktiv belastning) 24V DC 0,1 A
Maks. klemmebelastning (AC-1)" pa 4-6 (NC) (resistiv belastning) 240 VAC 2 A
Maks. klemmebelastning (AC-15)" pd 4-6 (NC) (induktiv belastning @ cos® 0,4) 240 VAC, 02 A
Maks. klemmebelastning (DC-1)" p& 4-6 (NC) (resistiv belastning) 50VDC2A
Maks. klemmebelastning (DC-13)" pa 4-6 (NC) (induktiv belastning) 24V DC 0,1 A
Min. klemmebelastning pa 1-3 (NC), 1-2 (NO), 4-6 (NC), 4-5 (NO) 24V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA
Miljo i overensstemmelse med EN 60664-1 overspaendingskategori lll/forureningsgrad 2

1) IEC 60947 del 4 og 5

Relaekontakterne er galvanisk adskilt fra resten af kredslobet ved forstaerket isolering (PELV).
2) Overspaendingskategori Il

3) UL-applikationer 300 V AC 2 A

Styrekort, 10 V DC-udgang

Klemmenummer 50
Udgangsspaending 10,5V 0,5V
Maks. belastning 25 mA

Forsyningen pd 10 V DC er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hgjspandingsklemmer.
Styrekarakteristik

Oplesning for udgangsfrekvens ved 0-1.000 Hz +/- 0,003 Hz
Systemresponstid (klemme 18, 19, 27, 29, 32, 33) <2ms
Hastighedsstyringsomrade (dben slgjfe) 1:100 af synkron hastighed
Hastighedsngjagtighed (dben slgjfe) 30-4.000 O/MIN: Maksimumfejl pd +8 O/MIN

Alle styrekarakteristikker er baserede pa en 4-polet asynkron motor
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Omgivelser

Kapsling, kapslingsstarrelse D og E IP 21, IP 54 (hybrid)
Kapsling, kapslingsstarrelse F IP 21, IP 54 (hybrid)
Vibrationstest 0749
Relativ luftfugtighed 5 %-95 % (IEC 721-3-3: Klasse 3K3 (ikke-kondenserende) under drift
Aggressivt miljg (IEC 60068-2-43) H,S-test klasse kD

Testmetode i overensstemmelse med IEC 60068-2-43 H>S (10 dage)
Omgivelsestemperatur (ved 60 AVM koblingstilstand)

- med derating maks. 55° C"
- med fuld udgangsstrem, typiske EFF2-motorer maks. 50° CV
- ved fuld kontinuerlig udgangsstrem for FC maks. 45 °C"

") Fa flere oplysninger om derating i afsnittet om Seerlige forhold i Design Guiden.

Minimumomgivelsestemperatur ved fuld drift 0°C
Minimumomgivelsestemperatur ved reduceret ydeevne -10 °C
Temperatur ved lager/transport -25 - +65/70 °C
Maks. hgjde over havet uden derating 1.000 m
Maks. hgjde over havet med derating 3.000 m
Se afsnittet om seerlige forhold for oplysninger om derating for hajde over havet
EMC-standarder, emission EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,
EMC-standarder, immunitet EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Se afsnittet om szerlige forhold!

Ydelse for styrekort

Interval for scanning 5ms
Styrekort, seriel kommunikation via USB

USB-standard 1.1 (fuld hastighed)
USB-stik USB-stik til "apparat" af B-typen

CAUTION

Tilslutning til pc foretages via et standard vaeerts-/apparats-USB-kabel.

USB-tilslutningen er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hgjspaendingsklemmer.
USB-tilslutningen er ikke galvanisk adskilt fra jordbeskyttelsen. Benyt kun en isoleret baerbar/stationzer computer som pc-
tilslutning til USB-stikket pa frekvensomformeren eller et isoleret USB-kabel/en USB-omformer.

Beskyttelse og funktioner:
. Elektronisk termisk motorbeskyttelse mod overbelastning.

. Temperaturovervagning af kelepladen sikrer, at frekvensomformeren tripper, hvis temperaturen nar et niveau, der
er angivet pa forhand. En overbelastningstemperatur kan ikke nulstilles, for kglepladens temperatur befinder sig
under de veerdier, der er angivet i tabellerne pa de felgende sider (retningslinje — disse temperaturer kan variere
for forskellige effektstorrelser, kapslingssterrelser, kapslingsgrader osv.).

. Frekvensomformeren er beskyttet mod kortslutninger pd motorklemmerne U, V og W.
. Hvis der mangler en netfase, tripper frekvensomformeren eller afgiver en advarsel (afhaenger af belastningen).

. Overvagning af mellemkredsspaendingen sikrer, at frekvensomformeren tripper, hvis mellemkredsspaendingen er for
lav eller for hgj.

. Frekvensomformeren er beskyttet mod jordingsfejl pa motorklemmerne U, V, W.
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Netforsyning 3 x 380-480 V AC

FC 302

P132 P160

P200

Hgj/normal belastning*

HO NO HO NO

HO

NO

Typisk akseleffekt ved 400 V

(kW] 132 160 160 200

200

250

Typisk akseleffekt ved 460 V

(HK] 200 250 250 300

300

350

Typisk akseleffekt ved 480 V

(KW] 160 200 200 250

250

315

Kapsling IP21 D13

lw)

13

Kapsling IP54 D13

lw)

13

Udgangsstrem

Kontinuerlig

(ved 400 V) [A] 260 315 315 395

395

480

Periodisk (60 s overbe-
lastning) 390 347 473 435
(ved 400 V) [A]

593

528

Kontinuerlig

(ved 460/480 V) [A] 240 302 302 361

361

443

Periodisk (60 s overbe-
lastning) 360 332 453 397
(ved 460/480 V) [A]

542

487

Kontinuerlig KVA

(ved 400 V) [KVA] 180 218 218 274

274

333

Kontinuerlig KVA

(ved 460 V) [KVA] 191 241 241 288

288

353

Kontinuerlig KVA

(ved 480 V) [KVA] 208 262 262 313

313

384

Maks. indgangsstrgm

Kontinuerlig

(ved 400 V) [A] 251 304 304 381

381

463

Kontinuerlig

(ved 460/480 V) [A] 231 291 291 348

348

427

Maks. kabelstgrrelse, netfor-
syning, motor, bremse og
belastningsfordeling [mm?
(AWG2)]

2 x 185
(2 x 300 mecm)

2 x 185
(2 x 300 mcm)

(2 x 300 mcm)

2x 185

Maks. eksterne netsikringer

" 400 500

630

Anslaet motoreffekttab

ved 400 V [W] ¥ 4029

5130

5621

Anslaet motoreffekttab

ved 460 V [W] 3892

4646

5126

Anslaet filtertab, 400 V 4954 5714

6234

Anslaet filtertab, 480 V 5279 5819

6681

Veegt,

kapsling IP21, IP 54 [kg] 380 380

406

Virkningsgrad® 0,96

Udgangsfrekvens 0-800 Hz

Kolepladeovertemp. trip 110 °C 110 °C

110 °C

Effektkortomgivelsestrip 60 °C

* Hej overbelastning = 160 %

moment i lgbet af 60 s, Normal overbelastning = 110 % moment i Igbet af 60 s

Table 8.1
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Netforsyning 3 x 380-480 V AC
FC 302 | P250 P315 P355 P400
Hgj/normal belastning* HO NO HO NO HO NO HO NO
Typisk akseleffekt ved
400 V [kW] 250 315 315 355 355 400 400 450
Typisk akseleffekt ved
460 V [HK]
Typisk akseleffekt ved
480 V [kW]
Kapsling 1P21 E9 E9 E9 E9
Kapsling P54 E9 E9 E9 E9
Udgangsstrem
Kontinuerlig
(ved 400 V) [A]
Periodisk (60 s overbe-
lastning) 720 660 900 724 987 820 1043 880
(ved 400 V) [A]
Kontinuerlig
(ved 460/480 V) [A]
Periodisk (60 s overbe-
- % lastning) 665 594 810 649 885 746 1017 803
(ved 460/480 V) [A]
Kontinuerlig KVA
(ved 400 V) [KVA]
Kontinuerlig KVA
(ved 460 V) [KVA]
Kontinuerlig KVA
(ved 480 V) [KVA]

350 450 450 500 500 600 550 600

315 355 355 400 400 500 500 530

480 600 600 658 658 745 695 800

443 540 540 590 590 678 678 730

' 2l

333 416 416 456 456 516 482 554

353 430 430 470 470 540 540 582

384 468 468 511 511 587 587 632

Maks. indgangsstrgm

Kontinuerlig

(ved 400 V) [A]
Kontinuerlig

(ved 460/480 V) [A]
_ | Maks. kabelstgrrelse,
netforsyning, motor og 4 x 240 4 x 240 4 x 240 4 x 240
belastningsfordeling (4 x 500 MCM) (4 x 500 MCM) (4 x 500 MCM) (4 x 500 MCM)
[mm?2 (AWG?)]
Maks. kabelstgrrelse, 2 x 185 2x 185 2 x 185 2 x 185
bremse [mm? (AWG?) (2 x 350 mcm) (2 x 350 mcm) (2 x 350 mcm) (2 x 350 mcm)
Maks. eksterne netsik-
ringer [A] !

Anslaet effekttab

ved 400 V [W] ¥
Anslaet effekttab

ved 460 V [W]

472 590 590 647 647 733 684 787

436 531 531 580 580 667 667 718

Al

=

700 900 900 900

=

=
20
£S

6704 7528 8671 9469

5930 6724 7820 8527

Anslaet filtertab, 400 V 6607 7049 7725 8234

Anslaet filtertab, 460 V 6670 7023 7697 8099
Veegt,

kapsling IP21, IP 54 [kg]
Virkningsgrad® 0,96
Udgangsfrekvens 0-600 Hz
Kelepladeovertemp. trip 110 °C
Effektkortomgivelsestrip 68 °C

* Hej overbelastning = 160 % moment i lgbet af 60 s, Normal overbelastning = 110 % moment i lgbet af 60 s

596 623 646 646

Table 8.2
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Netforsyning 3 x 380-480 V AC

FC 302 [ P450 P500 P560 P630
Hgj/normal belastning* HO NO HO NO HO NO HO NO
Typisk akseleffekt ved 400 | 5, 500 500 560 560 630 630 710
V [kW]
cy[‘i_'&'; akseleffekt ved 460 | ¢, 650 650 750 750 900 900 1000
Typisk akseleffekt ved 480 | 5, 560 560 630 630 710 710 800
V [kW]
Kapsling P21, 54 F18 F18 F18 F18
Udgangsstrem
Kontinuerlig
(v 400 V) [A] 800 880 880 990 990 1120 | 1120 | 1260
Periodisk (60 s overbe-
lastning) 1200 968 1320 1089 1485 | 1232 | 1680 | 1386
(ved 400 V) [A]
Kontinuerlig 730 780 780 890 890 1050 | 1050 | 1160

(ved 460/480 V) [A]
Periodisk (60 s overbe-
lastning) 1095 858 1170 979 1335 1155 1575 1276
(ved 460/480 V) [A]
Kontinuerlig KVA

(ved 400 V) [KVA] 554 610 610 686 686 776 776 873
Kontinuerlig KVA
(ved 460 V) [KVA] 582 621 621 709 709 837 837 924
Kontinuerlig KVA
(ved 480 V) [KVA] 632 675 675 771 771 909 909 1005
Maks. indgangsstrgm
— Kontinuerlig
E ! (ved 400 V) [A] 779 857 857 964 964 1090 1090 1227
[ \5;)'[’;';“6”'9 (ved 460/480 | 74 759 759 867 867 | 1022 | 1022 | 1129
Maks. kabelstorrelse, 8 x 150
motor [mm? (AWG?)] (8 x 300 MCM)
Maks. kabelstorrelse,
. ) 8 x 240
netforsyning F1/F2 [mm (8 x 500 mcm)
(AWG?)]

Maks. kabelstorrelse,
netforsyning F3/F4 [mm?
(AWG?)]

Maks. kabelstorrelse,
netforsyning [mm?

8 x 456
(8 x 900 mcm)

4 x 120
(4 x 250 MCM)

(AWG?)]

Maks. kabelstgrrelse, 4 x 185

bremse [mm? (AWG?) (4 x 350 MCM)

Maks. ekst tsik-

‘a s. eks srne netsi 1600 2000
ringer [A]

Anslaet motoreffekttab

ved 400 V (W] ¥ 10647 12338 13201 15436
Anslaet motoreffekttab

at 460 V [W] 9414 11006 12353 14041
Maks. tab fra tavleop- 200

tioner

Veegt,

kapsling 1P21, IP 54 [kg] 2009

Veegt for frekvensomfor- 1004

merdel [kg]

Veegt for filterdel [kg] 1005

Virkningsgrad® 0,96

Udgangsfrekvens 0-600 Hz

Kglepladeovertemp. trip 95 °C
Effektkortomgivelsestrip 68 °C

* Hgj overbelastning = 160 % moment i Igbet af 60 s, Normal overbelastning = 110 % moment i lgbet af 60 s

Table 8.3
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Generelle specifikationer Betjeningsvejledning til VLT AutomationDrive LHD med AAF 006

1) Se afsnittet Sikringer om sikringstyper. formeren og omvendt. Hvis switchfrekvensen
@ges i forhold til fabriksindstillingen, kan
effekttabet stige markant. LCP og typisk
stromforbrug for styrekort medfglger. Flere
optioner og kundebelastning kan tilfgre op til 30

2) American Wire Gauge.

3) Malt med 5 m skeermede motorkabler ved
nominel belastning og frekvens.

4) Det typiske effekttab sker under nominelle W til effekttabet. (Dog typisk kun 4 W ekstra for
belastningsbetingelser og forventes at ligge inden et fuldt belastet styrekort eller optioner til port A
for +/-15 % (tolerancen skyldes variationen i eller port B).

spaendings- og kabelforhold). Veerdierne er Selvom malinger foretages med udstyr af meget
baseret pa typisk motorvirkningsgrad (eff2/eff3- hej kvalitet, skal man tage forbehold for en vis
skillelinje). Motorer med mindre virkningsgrad vil ungjagtighed i malingerne (+/-5 %).

ligeledes bidrage til effekttabet i frekvensom-

8.1 Filterspecifikationer

Kapslingsstarrelse D E F

Spaending [V] 380 - 480 380 - 480 380 - 480

Strem, RMS [A] 120 210 330 Nominel veerdi

Spidsstrem [A] 340 595 935 Stremmens amplitu-
deveerdi

RMS-overbelastning [%] Ingen overbelastning 60 s pa 10 min

Responstid [ms] <05

Indsvingningstid - styring af reaktiv stram < 40

[ms]

Indsvingningstid - styring af harmonisk <20

strom (filtrering) [ms]

Oversving - styring af reaktiv strom [%] <20

Oversving - styring af harmonisk strem [%] <10

Table 8.4 Stremomrader (LHD med AF)
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Betjeningsvejledning til VLT AutomationDrive LHD med AAF 006

9 Fejlfinding

9.1 Alarmer og advarsler -
Frekvensomformer (hgjre LCP)

9.1.1 Advarsler/Alarmmeddelelser

En advarsel eller en alarm signaleres af den relevante LED
pa forsiden af frekvensomformeren og angives pa displayet
med en kode.

En advarsel forbliver aktiv, indtil dens arsag ikke laengere
er til stede. Under saerlige omstaendigheder kan driften af
motoren fortsaette. Advarselsmeddelelser kan vaere kritiske,
men er det ikke ngdvendigvis.

| tilfelde af en alarm vil frekvensomformeren veere trippet.
Alarmer skal nulstilles, for at driften kan genstartes, nar
arsagen er fundet og udbedret.

Dette kan geres pa tre mader:
1. ved at bruge [Reset]-tasten pa LCP

2. via en digital indgang med funktionen "Nulstil"

3. via seriel kommunikation/ekstra Fieldbus

NOTE

Efter en manuel nulstilling ved hjeelp af [Reset]-tasten pa
LCP'et skal der trykkes pa [Auto On]-tasten for at genstarte
motoren,

Hvis en alarm ikke kan nulstilles, kan arsagen veere, at
fejlen ikke er udbedret, eller at alarmen er triplast (se ogsa
Table 9.1).

Alarmer, som er triplast, yder supplerende beskyttelse,
hvilket betyder, at netforsyningen skal veaere slukket, for
alarmen kan nulstilles. Nar frekvensomformeren tzendes
igen, er den ikke lengere blokeret og kan nulstilles som
beskrevet ovenfor, hvis drsagen er udbedret.

Alarmer, som ikke er trip-last, kan ogsa nulstilles via den
automatiske nulstillingsfunktion i 74-20 Reset Mode

NOTE

Automatisk opvagning er mulig!

Hvis en advarsel og en alarm er markeret med en kode fra
tabellen pa naeste side, betyder det enten, at der afgives
en advarsel for en alarm, eller at det kan defineres, om der
skal afgives en advarsel eller en alarm for en given fejl.

Dette er f.eks. muligt i 7-90 Motor Thermal Protection. Efter
en alarm eller trip kerer motoren frilgb, og alarmen og
advarslen blinker. Nar problemet er lgst, bliver alarmen ved
med at blinke, indtil frekvensomformeren nulstilles.

Nr. |Beskrivelse Advarsel Alarm/trip Alarm/triplas Parameter
Reference

1 10 volt lav X

2 Live zero-fejl (X) (X) 6-01 Live Zero Timeout
Function

3 Ingen motor (X) 1-80 Function at Stop

4 Netfasetab (X) (X) (X) 14-12 Function at

Mains Imbalance

5 DC-linkspaending hgj X

6 Mellemkredsspaending lav X

7 DC-overspaending X X

8 DC-underspaending X X

9 Vekselretter overbelastet X X

10 Motor ETR-overtemperatur (X) (X) 1-90 Motor Thermal
Protection

11 Overtemperatur i motortermistor (X) (X) 1-90 Motor Thermal
Protection

12 Momentgraense X X

13 Overstrgm X X X

14 Jordingsfejl X X X

15 Hardwareuoverensstemmelse X X
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Nr. |Beskrivelse Advarsel Alarm/trip Alarm/triplas Parameter
Reference
16 Kortslutning X X
17 Styreordstimeout (X) (X) 8-04 Control Word
Timeout Function
20 Temp. indgangsfejl
21 Parameterfejl
22 Haeve-/senke mekanisk Bremse (X) (X) Parametergruppe 2-2*
23 Interne ventilatorer X
24 Eksterne ventilatorer X
25 Bremsemodstand kortsluttet X
26 Bremsemodstands effektgraense (X) (X) 2-13 Brake Power
Monitoring
27 Bremsechopper kortsluttet X X
28 Bremsekontrol (X) (X) 2-15 Brake Check
29 Kelepl.-temp. X X X
30 Motorfase U mangler (X) (X) (X) 4-58 Missing Motor
Phase Function
31 Motorfase V mangler (X) (X) (X) 4-58 Missing Motor
Phase Function
32 Motorfase W mangler (X) (X) (X) 4-58 Missing Motor
Phase Function
33 Inrush-fejl X X
34 Fieldbus-kommunikationsfejl X
35 Optionsfejl
36 Netfejl X X
37 Faseubalance X
38 Intern fejl X X
39 Kolepladefoler X X
40 Overbelastning af digital udgangsklemme 27 (X) 5-00 Digital I/0 Mode,
5-01 Terminal 27 Mode
41 Overbelastning af digital udgangsklemme 29 (X) 5-00 Digital I/0 Mode,
5-02 Terminal 29 Mode
42 Overbelastning X30/6-7 (X)
43 Ekst. forsyning (option)
45 Jordingsfejl 2 X X X
46 Effektkortfors. X X
47 24 V fors. lav X X X
48 1,8 V fors. lav X X
49 Hastighedsgraense X
50 AMA-kalibrering mislykkedes X
51 AMA kontrollér Unom 0g Inom X
52 AMA lav Inom X
53 AMA motor for stor X
54 AMA motor for lille X
55 AMA-parameter uden for omrade X
56 AMA afbrudt af bruger X
57  |AMA-timeout X
58 AMA intern fejl X X
59 Stremgreense X
60 Ekstern sikring X X
61 Feedbackfejl (X) (X) 4-30 Motor Feedback
Loss Function
62 Udgangsfrekvens ved maksimumgraense X
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Nr. |Beskrivelse Advarsel Alarm/trip Alarm/triplas Parameter
Reference
63 Mekanisk bremse lav (X) 2-20 Release Brake
Current

64 Spaendingsgraense X

65 Styrekortovertemperatur X X X

66 Kolepladetemperatur lav X

67 Optionskonfigurationen er aendret X

68 Sikker standsning (X) x" 5-19 Terminal 37 Safe
Stop

69 Effekt korttemp. X X

70 Ugyldig FC konf. X

71 PTC 1 Sikker standsning

72 Farlig fejl

73 Sikker standsning auto-genstart (X) (X) 5-19 Terminal 37 Safe
Stop

74 PTC-termistor X

75 Ugyldigt profilvalg X

76 Opsatning af effektenhed X

77 Reduceret effekttilstand X 14-59 Actual Number of

Inverter Units
78 Sporingsfejl (X) (X) 4-34 Tracking Error
Function

79 Ugyldig PS-konfig. X X

80 Apparat initialiseret til standardveerdi X

81 Fejl i CSIV X

82 CSIV-parameterfejl X

83 Ugyldig optionskombination X

84 Ingen sikkerhedsoption X

88 Optionsregistrering X

89 Mekanisk bremse skrider X

90 Feedbackmonitor (X) (X) 17-61 Feedback Signal

Monitoring

91 Forkerte indstillinger pa analog indgang 54 X S202

163 |ATEX ETR-stremgraenseadvarsel X

164 |ATEX ETR-stremgraensealarm X

165 |ATEX ETR-frekvensgraenseadvarsel X

166 |ATEX ETR-frekvensgraensealarm X

243 |Bremse-IGBT X X X

244  [Kolepl.-temp. X X X

245 [Kolepladefgler X X

246 |Effektkortfors. X

247  |Effektkorttemp. X X

248 |Ugyldig PS-konfig. X

249 |Vekselretter lav temperatur X

250 [Ny reservedel

251 [Ny typekode X X

Table 9.1 Alarm-/advarselskodeliste

(X) Afhaenger af parameter
1) Kan ikke auto-nulstilles via 14-20 Reset Mode
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Et trip finder sted, nar en alarm er afgivet. Triphandlingen LED-visning
vil f§ motoren til at kgre i frileb og kan nulstilles ved at Advarsel gul
trykke pa [Reset] eller via en digital indgang (parameter- Alarm blinker rgdt
gruppe 5-1% [1]). Den oprindelige handelse, der Triplast gul og red
forarsagede alarmen, kan ikke skade frekvensomformeren
eller medfere farlige betingelser. En triplas finder sted, nar Table 9.2
der afgives en alarm, der kan fordrsage skader pa frekven-
somformeren eller pa tilkoblede dele. En tripldshandelse
kan kun nulstilles med en genstart.
Bit [Hex Dec Alarmord Alarmord 2 Advarselsord Advarselso | Udvidet
rd 2 statusord
Alarmord udvidet statusord
0 00000001 1 Bremsekontrol Servicetrip, laes/ Bremsekontrol (W28) reserveret |Rampning
(A28) skriv
1 00000002 2 Kelepladetemp. Servicetrip, Kelepladetemp. (W29) reserveret | AMA korer
(A29) (reserveret)
2 00000004 4 Jordingsfejl (A14)  [Servicetrip, Jordingsfejl (W14) reserveret | Start med uret/mod
typekode/ uret
reservedel IKKE start_possible
start_possible er
aktiv, nar Dl-valg [12]
ELLER [13] er aktivt,
og den anmodede
retning svarer til
referencetegnet
3 00000008 8 Styr.-korttemp Servicetrip, Styr.-korttemp (W65) reserveret | Slow-down
(A65) (reserveret) slow-down-
kommando aktiv,
f.eks. via CTW bit 11
eller DI
4 00000010 16 Styreord TO (A17) |Servicetrip, Styreord TO (W17) Catch up
(reserveret) catch up-kommando
aktiv, f.eks. via CTW
bit 12 eller DI
5 00000020 32 Overstroam (A13) reserveret Overstroam (W13) reserveret Feedback hgj
feedback > 4-57
6 00000040 64 Momentgraense reserveret Momentgraense (W12) reserveret Feedback lav
(A12) feedback < 4-56
7 00000080 128 Motorter. over reserveret Motorter. over (W11) reserveret | Udgangsstrom hgj
(A11) strom > 4-51
8 00000100 256 Motor ETR-over reserveret Motor ETR-over (W10) reserveret Udgangsstrem lav
(A10) strom < 4-50
9 00000200 512 Vek.ret. overb. (A9) [reserveret Vek.ret. overb. (W9) reserveret Udgangsfrekvens hgj
hastighed > 4-53
10 00000400 1024 DC undersp. (A8) reserveret DC undersp. (W8) Udgangsfrekvens lav
hastighed < 4-52
11 00000800 2048 DC oversp. (A7) reserveret DC oversp. (W7) Bremsekontrol OK
bremsetest IKKE ok
12 00001000 4096 Kortslutning (A16) |reserveret DC spaend. lav (W6) reserveret Bremsemaks.
Bremseeffekt >
Bremseeffektgraense
(2-12)
13 00002000 8192 Inrush-fejl (A33) reserveret DC spaend. hgj (W5) Bremsning
14 00004000 16384 Netfase tab (A4) reserveret Netfase tab (W4) Uden for hast.-omr.
15 00008000 32768 AMA ikke OK reserveret Ingen motor (W3) OVC aktiv
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Bit |Hex Dec Alarmord Alarmord 2 Advarselsord Advarselso | Udvidet

rd 2 statusord

16 00010000 65536 Live zero-fejl (A2) reserveret Live zero-fejl (W2) AC-bremse

17 00020000 131072 Intern fejl (A38) KTY-fejl 10V lav (W1) KTY-adv. Tidslas for
adgangskode
antallet af tilladte
adgangskodeforsag

overskredet - tidslas
aktiv

18 00040000 262144 Bremseoverbel. Ventilatorfejl Bremseoverbel. (W26) Ventila- Adgangskodebe-
(A26) toradv. skyttelse

0-61 =
ALL_NO_ACCESS
ELLER
BUS_NO_ACCESS
ELLER
BUS_READONLY

19 00080000 524288 U-fasetab (A30) ECB-fejl Bremsemodst. (W25) ECB-adv. Reference hgj
reference > 4-55

20 00100000 1048576 V-fasetab (A31) reserveret Bremse IGBT (W27) reserveret Reference lav
reference < 4-54

21 00200000 2097152 W-fasetab (A32) reserveret Hast.-graense (W49) reserveret Lokal reference
referencested =
FJERNREFERENCE ->
der er trykket pa auto

on, og den er aktiv

22 00400000 4194304 Fieldbus-fejl (A34) |reserveret Fieldbus-fejl (W34) reserveret Beskyttelsestilstand
23 00800000 8388608 24 V fors. lav (A47) |reserveret 24 V fors. lav (W47) reserveret | Anvendes ikke
24 01000000 16777216 | Netfejl (A36) reserveret Netfejl (W36) reserveret | Anvendes ikke
25 02000000 33554432 [ 1,8V fors. lav (A48) |reserveret Stremgraense (W59) reserveret | Anvendes ikke
26 04000000 67108864 |Bremsemodst. reserveret Lav temp. (W66) reserveret | Anvendes ikke
(A25)
27 08000000 134217728 |Bremse IGBT (A27) |reserveret Spaend.-graense (W64) reserveret | Anvendes ikke
28 10000000 268435456 |[Optionsaendring reserveret Encodertab (W90) reserveret | Anvendes ikke
(A67)
29 20000000 | 536870912 |Apparat init. (A80) |Sporingsfejl (A61, |Sporingsfejl (W61, W90) Anvendes ikke
A90)
30 40000000 | 1073741824 |Sikker stands. (A68) [PTC 1 sik stnd. Sikker stands. (W68) PTC 1 sik Anvendes ikke
(A71) stnd. (W71)
31 80000000 | 2147483648 |Mek.bremse lav Farlig fejl (A72) Udvidet statusord Anvendes ikke
(A63)

Table 9.3 Beskrivelse af alarmord, advarselsord, og udvidet statusord

Alarmordene, advarselsordene og de udvidede statusord kan udlaeses via den serielle bus eller Fieldbussen (ekstraudstyr) til
diagnoseformal. Se ogséd 16-94 Ext. Status Word.
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9.1.2 Advarsler/Alarmmeddelelser -
Frekvensomformere

ADVARSEL 1, 10 Volt lav

Styrekortets spaending er under 10 V fra klemme 50.

Fjern en del af belastningen fra klemme 50, da forsyningen
pa 10 V er overbelastet. Maks. 15 mA eller minimum 590
Q.

Denne tilstand kan forarsages af en kortslutning i et
tilsluttet potentiometer eller ukorrekt ledningsfering til
potentiometeret.

Fejlfinding: Fjern ledningerne fra klemme 50. Hvis
advarslen stopper, findes problemet i kundens
ledningsfering. Hvis advarslen ikke forsvinder, skal
styrekortet udskiftes.

ADVARSEL/ALARM 2, Live zero-fejl

Denne advarsel eller alarm forekommer kun, hvis det er
programmeret af brugeren i 6-01 Live Zero Timeout
Function. Signalet pa en af de analoge indgange er mindre
end 50 % af den minimumvaerdi, der er programmeret for
den pageeldende indgang. Denne tilstand kan fordrsages af
brud pa ledningerne eller et defekt apparat, der sender
signalet.

Fejlfinding:
Kontrollér tilslutningerne pa alle de analoge
indgangsklemmer. Styrekortklemmer 53 og 54 til
signaler, klemme 55 fzelles. MCB 101 klemmer 11
og 12 til signaler, klemme 10 fzelles. MCB 109
klemmer 1, 3, 5 til signaler, klemmer 2, 4, 6
feelles).

Kontrollér, at programmeringen af frekvensom-
formeren og switchindstillingerne passer til den
analoge signaltype.

Udfer test af indgangsklemmesignalet.

ADVARSEL/ALARM 3, Ingen motor

Der er ikke tilsluttet en motor til frekvensomformerens
udgang. Denne advarsel eller alarm forekommer kun, hvis
det er programmeret af brugeren i 7-80 Function at Stop.

Fejifinding: Kontrollér forbindelsen mellem frekvensom-
formeren og motoren.

ADVARSEL/ALARM 4, Netfasetab

Der mangler en fase pa forsyningssiden, eller der er for
stor ubalance pa netspaendingen. Denne meddelelse vises
0gsa, hvis der er fejl pa indgangsreaktansen pa frekven-
somformeren. Optioner er programmeret i 14-12 Function
at Mains Imbalance.

Fejlfinding: Kontrollér forsyningsspaending og -stramme til
frekvensomformeren

ADVARSEL 5, DC linkspzending hgj
Mellemkredsspaendingen (DC) er hgjere end advarsels-
greensen for hgjspaending. Greensen afhaenger af
frekvensomformerens spaendingsklassificering. Frekvensom-
formeren er stadig aktiv.

ADVARSEL 6, DC-spaend. lav

Mellemkredsspaendingen (DC) er lavere end advarsels-
graensen for lavspaending. Graensen afhaenger af
frekvensomformerens spaendingsklassificering. Frekvensom-
formeren er stadig aktiv.

ADVARSEL/ALARM 7, DC oversp.
Hvis mellemkredsspaendingen overstiger graensen, tripper
frekvensomformeren efter et stykke tid.

Fejlfinding:
Tilslut en bremsemodstand

Forleeng rampetiden

Skift rampetypen

Aktivér funktionerne i 2-10 Brake Function
Foreg 14-26 Trip Delay at Inverter Fault

ADVARSEL/ALARM 8, DC undersp.

Hvis mellemkredsspaendingen (DC) falder til under
spaendingsgraensen, kontrollerer frekvensomformeren, om
der er tilsluttet en 24 V-reservestremforsyning. Hvis der
ikke er tilsluttet 24 V-reservestremforsyning, vil frekven-
somformeren trippe efter en bestemt tidsforsinkelse.
Tidsforsinkelsen varierer afhaengigt af kapslingssterrelsen.

Fejlifinding:
Kontrollér, at forsyningsspaendingen svarer til
frekvensomformerens spaending.

Udfer test pa indgangsspaending
Udfer test af soft charge og ensretterkredslgb

ADVARSEL/ALARM 9, Vekselretter overbelastet
Frekvensomformeren er ved at koble ud pa grund af en
overbelastning (for hgj strem i for lang tid). Teelleren for
elektronisk termisk beskyttelse af vekselretteren giver en
advarsel ved 98 % og tripper ved 100 % med en alarm.
Frekvensomformeren kan ikke nulstilles, for teelleren er
kommet under 90 %.

Fejlen er, at frekvensomformeren er overbelastet med
mere end 100 % i for lang tid.

Fejlifinding:
Sammenlign den udgangsstrem, der vises pa LCP-
tastaturet, med frekvensomformerens nominelle
strom.

Sammenlign den udgangsstrem, der vises pa LCP-
tastaturet, med den malte motorstrem.

Fa den termiske frekvensomformerbelastning vist
pa tastaturet, og overvag veerdien. Nar den kegrer
over frekvensomformerens konstante stremklassi-
ficering, skal teelleren stige. Nar den kerer under
frekvensomformerens konstante stremklassifi-
cering, skal teelleren falde.

Bemaerk: Se afsnittet om derating i Design Guiden for flere
oplysninger, hvis der kraeves en hgj switchfrekvens.
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ADVARSEL/ALARM 10, Motoroverbelastningstemperatur
Ifelge den elektroniske termiske beskyttelse (ETR) er
motoren for varm. Vaelg, om frekvensomformeren skal give
en advarsel eller alarm, nar telleren har naet 100 % i

1-90 Motor Thermal Protection. Fejlen bestar i, at motoren
er overbelastet med mere end 100 % i for lang tid.

Fejlfinding:
Kontrollér, om motoren bliver for varm.

Om motoren er mekanisk overbelastet

At 1-24 Motor Current for motoren er indstillet
korrekt.

Motordata i 7-20 Motor Power [kW] til 1-25 Motor
Nominal Speed er indstillet korrekt.

Indstillingen i 1-91 Motor External Fan.

Ker AMA i 1-29 Automatic Motor Adaptation
(AMA).

ADVARSEL/ALARM 11, Overtemp. i motortermistor
Termistoren eller termistorforbindelsen er blevet afbrudt.
Veelg, om frekvensomformeren skal give en advarsel eller
alarm, nar teelleren har naet 100 % i 7-90 Motor Thermal
Protection.

Fejlfinding:
Kontrollér, om motoren bliver for varm.

Kontrollér, om motoren er mekanisk overbelastet.

Kontrollér, at termistoren er korrekt tilsluttet
mellem klemme 53 eller 54 (analog spaending-
sindgang) og klemme 50 (+ 10 V-forsyning), eller
mellem klemme 18 eller 19 (digital indgang, kun
PNP) og klemme 50.

Hvis der anvendes en KTY-faler, skal det
kontrolleres, at der er den korrekte forbindelse
mellem klemme 54 og 55.

Hvis der anvendes en termisk kontakt eller
termistor, skal det kontrolleres, at program-
meringen af 7-93 Thermistor Resource passer til
folerledningerne.

Hvis der anvendes en KTY-fgler, skal det
kontrolleres, at programmeringen af parametrene
1-95 KTY Sensor Type, 1-96 KTY Thermistor Resource
og 1-97 KTY Threshold level passer til fglerled-
ningerne.

ADVARSEL/ALARM 12, Momentgraense

Momentet er hgjere end vaerdien i 4-16 Torque Limit Motor
Mode (ved motordrift), eller momentet er hgjere end
veerdien i 4-17 Torque Limit Generator Mode (ved
regenerativ drift). 74-25 Trip Delay at Torque Limit kan
anvendes til at sendre dette fra en ren advarselstilstand til
en advarsel efterfulgt af en alarm.

ADVARSEL/ALARM 13, Overstrem

Vekselretterens spidsstremgraense (cirka 200 % af den
nominelle stream) er overskredet. Advarslen varer i ca. 1,5 s,
og frekvensomformeren vil derefter trippe og afgive en

alarm. Hvis der er valgt udvidet mekanisk bremsestyring,
kan trip nulstilles eksternt.
Fejlifinding:
Denne fejl kan skyldes rystelser eller hurtig
acceleration med hgjinertibelastninger.

Sluk frekvensomformeren. Kontrollér, om
motorakslen kan drejes.

Kontrollér, at motorsterrelsen passer til frekven-
somformeren.

Ukorrekte motordata i 7-20 Motor Power [kW] til
1-25 Motor Nominal Speed.

ALARM 14, Jordslut.-fejl

Der er en udladning fra udgangsfaserne til jord, enten i

kablet mellem frekvensomformeren og motoren eller i

selve motoren.

Fejlfinding:
Sluk frekvensomformeren, og ret jordingsfejlen.
Mal modstanden til jord pa motorledningerne og
motoren med et megohmmeter for at kontrollere
for jordingsfejl i motoren.

Udfer streamfolertest.

ALARM 15, Ukomp. HW
En monteret option er ikke driftsdygtig med den aktuelle
hardware eller software til styrekortet.

Registrér veerdien af folgende parametre, og kontakt
Danfoss-leveranderen:

15-40 FC Type

15-41 Power Section

15-42 Voltage

15-43 Software Version

15-45 Actual Typecode String
15-49 SW ID Control Card
15-50 SW ID Power Card
15-60 Option Mounted

15-61 Option SW Version

ALARM 16, Kortslutning
Der er kortslutning i motoren eller pa motorklemmerne.
Sluk frekvensomformeren, og fjern kortslutningen.

ADVARSEL/ALARM 17, Styreordstimeout

Der er ingen kommunikation med frekvensomformeren.
Advarslen er kun aktiv, ndr 8-04 Control Word Timeout
Function IKKE er indstillet til OFF.

Hvis 8-04 Control Word Timeout Function er indstillet til Stop
og Trip, afgives der en advarsel, hvorefter frekvensom-
formeren ramper ned, indtil den tripper, mens der afgives
en alarm.
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Fejlfinding: ADVARSEL/ALARM 27, Bremsechopperfejl
Kontrollér tilslutninger pa det serielle kommunika- Bremsetransistoren overvages under driften, og hvis den
tionskabel. kortslutter, afbrydes bremsefunktionen, og der vises en

Foreg 8-03 Control Word Timeout Time
Kontrollér drift af kommunikationsudstyret.

Bekraeft korrekt montering i henhold til EMC-
kravene.

ADVARSEL 22, H/s mk brems:

Rapportveerdien viser, hvilken slags det er.

0 = Momentref. blev ikke opnaet fgr timeout.

1 = Der var ingen bremsefeedback fer timeout.

ADVARSEL 23, Fejl i intern ventilator
Ventilatoradvarselsfunktionen er en ekstra beskyttelses-
funktion, der kontrollerer, om ventilatoren karer/er
monteret. Ventilatoradvarslen kan deaktiveres i 714-53 Fan
Monitor, ([0] Deaktiveret).

For frekvensomformere med D-, E- og F-kapsling overvages
den regulerede spaending til ventilatorerne.

Fejlfinding:
Kontrollér ventilatormodstanden.

Kontrollér soft charge-sikringerne.

ADVARSEL 24, Ekst. ventilat.
Ventilatoradvarselsfunktionen er en ekstra beskyttelses-
funktion, der kontrollerer, om ventilatoren karer/er
monteret. Ventilatoradvarslen kan deaktiveres i 14-53 Fan
Monitor, ([0] Deaktiveret).

For frekvensomformere med D-, E- og F-kapsling overvages
den regulerede spaending til ventilatorerne.

Fejlfinding:
Kontrollér ventilatormodstanden.

Kontrollér soft charge-sikringerne.

ADVARSEL 25, Bremsemodstand kortsluttet
Bremsemodstanden overvages under driften. Hvis den
kortslutter, afbrydes bremsefunktionen, og advarslen vises.
Frekvensomformeren fungerer stadig, dog uden bremse-
funktionen. Sluk frekvensomformeren, og udskift
bremsemodstanden (se 2-15 Brake Check).

ADVARSEL/ALARM 26, Bremsemodstands effektgraense
Den strem, der er sendt til bremsemodstanden, beregnes:
som en procentdel, der er en middelveerdi for de seneste
120 sekunder, pa grundlag af bremsemodstandens
modstandsveerdi og mellemkredsspaendingen. Advarslen er
aktiv, nar den afsatte bremseeffekt er hgjere end 90 %.
Hvis Trip [2] er valgt i 2-13 Brake Power Monitoring, kobler
frekvensomformeren ud og afgiver denne alarm, nar den
afsatte bremseeffekt er hgjere end 100 %.

ACAUTION

Der er risiko for vaesentlig effekttilfersel til bremsemod-
standen, hvis bremsetransistoren er kortsluttet.

advarsel. Frekvensomformeren fungerer stadig, men da
bremsetransistoren er kortsluttet, tilferes der vaesentlig
effekt til bremsemodstanden, selvom den ikke er aktiv.
Sluk frekvensomformeren, og fjern bremsemodstanden.
Denne alarm/advarsel kan ogsa opsta, hvis bremsemod-
standen overophedes. Klemme 104 til 106 er tilgeengelige
som bremsemodstand. Se afsnittet Temperaturafbryder til
bremsemodstand for oplysninger om Klixon-indgange.

ADVARSEL/ALARM 28, Bremsekontrol mislykket
Bremsemodstandsfejl: Bremsemodstanden er ikke tilsluttet
eller fungerer ikke.

Kontrollér 2-15 Brake Check.

ALARM 29, Kglepl.temp.

Kelepladens maksimumtemperatur er overskredet. Temper-
aturfejlen kan ikke nulstilles, for temperaturen kommer
under en defineret kglepladetemperatur. Trip- og nulstil-
lingspunktet er baseret pa frekvensomformerens
effektstorrelse.

Fejlfinding:
Omgivelsestemperaturen er for hgj.

Motorkablet er for langt.

Der er forkert afstand over og under frekvensom-
formeren.

Kelepladen er beskidt.

Der er blokeret for luftstremmen rundt om
frekvensomformeren.

Kolepladeventilatoren er beskadiget.

For D-, E- og F-kapslingsstarrelser er denne alarm baseret
pa den temperatur, der er malt af kelepladefgleren, som er
monteret inden i IGBT-modulerne. For frekvensomformere
med F-kapsling kan denne alarm ogsa udlgses af den
termiske foler i ensrettermodulet.

Fejlfinding:
Kontrollér ventilatormodstanden.

Kontrollér soft charge-sikringerne.
Termisk IGBT-foler.

ALARM 30, Motorfase U mangler

Motorfase U mellem frekvensomformeren og motoren
mangler.

Sluk frekvensomformeren, og kontrollér motorfase U.

ALARM 31, Motorfase V mangler

Motorfase V mellem frekvensomformeren og motoren
mangler.

Sluk frekvensomformeren, og kontrollér motorfase V.

ALARM 32, Motorfase W mangler

Motorfase W mellem frekvensomformeren og motoren
mangler.

Sluk frekvensomformeren, og kontrollér motorfase W.
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ALARM 33, Inrush-fejl 1381 | Option CO reagerede ikke under beregning af
Der har fundet for mange opstarter sted inden for en kort platformversionen.
periode. Lad apparatet kgle ned til driftstemperatur. 1382 |Option C1 reagerede ikke under beregning af
ADVARSEL/ALARM 34, Fieldbus-kommunikationsfejl platformversionen.
Fieldoussen p& kommunikationsoptionskortet fungerer 1536 | Der er registreret en undtagelse i den applikationsor-
ikke. ienterede styring. Fejlfindingsoplysninger skrevet i
LCP
ADVARSEL/ALARM 36, Netfejl . . . 1792 | DSP watchdog er aktiv. Fejlfinding af data for
Denne advarsel/alarm er kun aktiv, hvis forsyningsspaen- ) . )
. . . effektdelen. Data for motororienteret styring er ikke
dingen til frekvensomformeren falder ud, og 74-10 Mains
. . ) overfort korrekt
Failure IKKE er sat til OFF. Kontrollér frekvensomformerens
o 2049 Effektdata genstartet
sikringer. —
2064- |HO81x: option i port x er genstartet
Alarm 38, Intern fejl 2072
Det kan veere nedvendigt at kontakte din Danfoss- 2080- | HO082x: option i port x har afgivet et start-vent-signal
leverandar. Nogle typiske alarmmeddelelser: 2088
2096- |HO83x: option i tx h fgivet et gyldigt start-
0 Den serielle port kan ikke initialiseres. Alvorlig x. option T port x har algivet et gyldigt star
. 2104 |vent-signal
Lol 3 K kke 1 data fra effekt-EEPROM
2304 i t. t-|
256-258 | Effekt-EEPROM-dataene er defekte eller for gamle unne ke ‘s data Tra ette
2305 [ Der mangler SW-version fra effektenheden
512 | Styrekort-EEPROM-dataene er defekte eller for gamle 2314 | Der mangler effektenhedsdata fra effektenheden
2315 Der mangler SW-version fra effektenheden
513 Kommunikationstimeout ved leesning af EEPROM-data 2316 | Der mangler io_statepage fra effektenheden
514 Kommunikationstimeout ved laesning af EEPROM-data 2324 Effektkortets konfiguration er ukorrekt ved opstart
515 Den applikationsorienterede styring kan ikke 2325 | Effektkortet har standset kommunikationen, mens
genkende EEPROM-dataene netforsyningen er péfort
516 Kan ikke skrive til EEPROM'en, fordi en skrive- 2326 | Effektkortets konfiguration er ukorrekt efter en
kommando er i gang forsinkelse i effektkortets registrering
517 Skrivekommando er under timeout 2327 |Der er pa nuvaerende tidspunkt blevet registreret for
518 Fejl i EEPROM'en mange effektkortplaceringer
519 Manglende eller ugyldige stregkodedata i EEPROM 2330 | Effektstorrelsesoplysningerne mellem effektkortene
783 Parametervaerdien uden for min./maks.-greenserne passer ikke sammen
1024- | Et can-telegram, der skal sendes, kunne ikke blive 2561 Ingen kommunikation fra DSP til ATACD
1279 sent 2562 Ingen kommunikation fra ATACD til DSP (under
1281 Flash-timeout i digital signalprocessor kersel)
1282 | Versionsuoverensstemmelse i effektmikrosoftware 2816 | Der er stakoverlgb i styrekortmodulet
1283 | Dataversionsuoverensstemmelse i effekt-EEPROM 2817 |Langsomme opgaver i afvikler
1284 | Softwareversionen for den digitale signalprocessor 2818 |Hurtige opgaver
kan ikke laeses 2819 |Parametertrad
1299 | Optionssoftwaren i port A er for gammel 2820 LCP-stakoverlgb
1300 | Optionssoftwaren i port B er for gammel 2821 Overlgb pa seriel port
1301 Optionssoftwaren i port CO er for gammel 2822 Overlgb pa USB-port
1302 Optionssoftwaren i port C1 er for gammel 2836 |cfListMempool for lille
1315 Optionssoftwaren i port A understgttes ikke (ikke 3072- | Parametervaerdi uden for de tilladte graenser
tilladt) 5122
1316 | Optionssoftwaren i port B understattes ikke (ikke 5123 Option i port A: Hardware er inkompatibel med
tilladt) styrekorthardwaren
1317 Optionssoftwaren i port CO understgttes ikke (ikke 5124 |Option i port B: Hardware er inkompatibel med
tilladt) styrekorthardwaren
1318 Optionssoftwaren i port C1 understgttes ikke (ikke 5125 Option i port CO: Hardware er inkompatibel med
tilladt) styrekorthardwaren
1379 | Option A reagerede ikke under beregning af 5126 |Option i port C1: Hardware er inkompatibel med

platformversionen.

styrekorthardwaren

1380 |Option B reagerede ikke under beregning af
platformversionen.
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5376- |lkke mere hukommelse ALARM 52, AMA lav Inom
6231 Motorstremmen er for lav. Kontrollér indstillingerne.
Table 9.4 ALARM 53, AMA motor for stor

ALARM 39, Kalepladefgaler
Ingen feedback fra kelepladetemperaturfeleren.

Signalet fra den termiske IGBT-feler er ikke tilgeengeligt pa
effektkortet. Problemet kan veaere pa effektkortet, pa
portdrevkortet eller pa fladkablet mellem effektkortet og
portdrevkortet.

ADVARSEL 40, Overbel. af digital udgang klem. 27
Kontrollér belastningen, der er sluttet til klemme 27, eller
fijern kortslutningstilslutningen. Kontrollér 5-00 Digital I/O
Mode og 5-01 Terminal 27 Mode.

ADVARSEL 41, Overbelastning af digital udgang klemme 29
Kontrollér belastningen, der er sluttet til klemme 29, eller
fijern kortslutningstilslutningen. Kontrollér 5-00 Digital I/O
Mode og 5-02 Terminal 29 Mode.

ADVARSEL 42, Overbelastning af den digitale udgang pa
X30/6 eller overbelastning af digital udgang pa X30/7
For X30/6 skal belastningen, der er sluttet til X30/6,
kontrolleres, eller den kortsluttede tilslutning fjernes.
Kontrollér 5-32 Term X30/6 Digi Out (MCB 101).

For X30/7 skal belastningen, der er sluttet til X30/7,
kontrolleres, eller den kortsluttede tilslutning fjernes.
Kontrollér 5-33 Term X30/7 Digi Out (MCB 101).

ALARM 46, Effektkortfors.
Forsyningen pa effektkortet er uden for omradet.

Der er tre stremforsyninger, der er genereret af switch
mode-strgmforsyningen (SMPS) pa effektkortet: 24 V, 5V,
+/- 18 V. Under stremforsyning med 24 V DC med MCB
107-optionen overvages kun forsyningerne pa 24 V og 5 V.
Ved stromforsyning med trefaset netspaending overvages
alle tre forsyninger.

ADVARSEL 47, 24 V fors. lav

De 24 V DC er malt pa styrekortet. Den eksterne 24 V DC-
reservestromforsyning kan vaere overbelastet. Kontakt i
modsat fald din Danfoss-leverander.

ADVARSEL 48, 1,8 V fors. lav
1,8 V DC-forsyningen anvendt pa styrekortet er uden for
de tilladte greenser. Stremforsyningen males pa styrekortet.

ADVARSEL 49, Hastighedsgraense

Hastigheden ligger ikke inden for det omrade, der er
angivet i 4-11 Motor Speed Low Limit [RPM] og 4-13 Motor
Speed High Limit [RPM].

ALARM 50, AMA-kalibrering mislykkedes
Kontakt din Danfoss-leverandar.

ALARM 51, AMA kontrollér Unom og Inom
Indstillingerne for motorspaending, motorstrem og
motoreffekt er sandsynligvis forkerte. Kontrollér indstil-
lingerne.

Motoren er for stor til, at der kan udfgres AMA.

ALARM 54, AMA motor for lille
Motoren er for stor til, at der kan udfgres AMA.

ALARM 55, AMA-parameter uden for omrade
Parametervzerdierne fra motoren ligger uden for det
acceptable omrade.

ALARM 56, AMA afbrudt af bruger
AMA er blevet afbrudt af brugeren.

ALARM 57, AMA-timeout

Forseg at genstarte AMA et antal gange, til AMA bliver
udfert. Bemaerk, at gentagne AMA-kgrsler kan opvarme
motoren til et niveau, hvor modstanden Rs og Rr gges.
Dette er dog i de fleste tilfaelde ikke kritisk.

ALARM 58, AMA intern fejl
Kontakt din Danfoss-leverandgr.

ADVARSEL 59, Stremgraense
Stremmen er sterre end veaerdien i 4-18 Current Limit.

ADVARSEL 60, Ekstern spaerring

Ekstern spaerring er aktiveret. Normal drift kan genoptages
ved at pafgre 24 V DC pa den klemme, der er
programmeret til ekstern sikring, og nulstille frekvensom-
formeren (via seriel kommunikation, digital 1/O eller ved at
trykke pa [Reset] pa LCP'et).

ADVARSEL 61, Sporingsfejl

En fejl er blevet registreret mellem beregnet motorhas-
tighed og hastighedsmalingen fra feedbackenheden.
Funktionen for advarsel/alarm/deaktivér indstilles i

4-30 Motor Feedback Loss Function, fejlindstilling i

4-31 Motor Feedback Speed Error og den tilladte fejltid i
4-32 Motor Feedback Loss Timeout. Funktionen kan vaere
effektiv under en idriftseettelsesprocedure.

ADVARSEL 62, Udgangsfrekvens ved maksimumgraense
Udgangsfrekvensen er hgjere end den veerdi, der er
angivet i 4-19 Max Output Frequency

ADVARSEL 64, Spaend.-greense
Kombinationen af belastning og hastighed kraever en
hejere motorspaending end den faktiske DC-link-spaending.

ADVARSEL/ALARM/TRIP 65, Styrekortovertemperatur
Styrekortovertemperatur: Styrekortets afbrydelsestem-
peratur er 80 °C.

ADVARSEL 66, Lav kelepladetemperatur
Denne advarsel er baseret pa temperaturfgleren i IGBT-
modulet.

Fejlfinding:

Hvis kelepladetemperaturen males til 0 °C, kan det
indikere, at temperaturfgleren er defekt, hvilket far ventila-
torhastigheden til at blive gget til maksimum. Hvis
folerledningen mellem IGBT og portdrevkortet afkobles,
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kan det udlgse denne advarsel. Den termiske foler i IGBT
skal ogsa kontrolleres.

ALARM 67, Konfiguration for optionsmodulet er andret
En eller flere optioner er enten tilfgjet eller fjernet siden
seneste nedlukning.

ALARM 68, Sikker standsning aktiveret

Sikker standsning er aktiveret. Genoptag normal drift ved
at pafere 24 V DC pa klemme 37, og send derefter et
nulstillingssignal (via bus, digital I/O eller ved at trykke pa
[Reset]). Se 5-19 Terminal 37 Safe Stop.

ALARM 69, Effektkorttemp.
Temperaturfgleren pa effektkortet er enten for varm eller
for kold.

Fejlfinding:
Kontrollér, at dgrventilatorerne fungerer.

Kontrollér, at filtrene i darventilatorerne ikke er
tilstoppede.

Kontrollér, at kabelbasningspladen er korrekt
monteret pa IP 21 og IP 54 (NEMA 1 og NEMA
12)-frekvensomformere.

ALARM 70, Ugyldig FC-konfiguration

Den nuvaerende kombination af styrekort og effektkort er
ugyldig.

ADVARSEL/ALARM 71, PTC 1 Sikker standsning

Sikker standsning er blevet aktiveret fra MCB 112 PTC-
termistorkortet (motor for varm). Normal drift kan
genoptages, nar MCB 112 pafgres 24 V DC til T-37 igen
(ndr motortemperaturen nar et acceptabelt niveau), og nar
den digitale indgang fra MCB 112 deaktiveres. Nar dette
sker, skal et nulstillingssignal sendes (via seriel kommuni-
kation, digital 1/0 eller ved at trykke pa [Reset] pa LCP).
Bemaerk, at hvis automatisk genstart er aktiveret, kan
motoren starte, nar fejlen er udbedret.

ALARM 72, Farlig fejl

Sikker standsning med triplds. Uventede signalniveauer ved
sikker standsning og den digitale indgang fra MCB 112
PTC-termistorkortet.

ADVARSEL/ALARM 73, Sik stnd. autog.
Sikkert standset. Bemaerk, at hvis automatisk genstart er
aktiveret, kan motoren starte, nar fejlen er udbedret.

ADVARSEL 76, Opsaetning af effektenhed
Det kraevede antal effektenheder svarer ikke til det
registrerede antal aktive effektenheder.

Fejlifinding:

Denne fejl opstar under udskiftning af et F-kapslingsmodul,
hvis de effektspecifikke data i modulets effektkort ikke
passer til resten af frekvensomformeren. Kontrollér, at
reservedelen og dens effektkort har det korrekte
varenummer.

ADVARSEL 77, Red. eff.tilst

Denne advarsel angiver, at frekvensomformeren kerer i
reduceret effekttilstand (dvs. mindre end det tilladte antal
vekselretterdele). Denne advarsel genereres ved en

stremcyklus, nar frekvensomformeren er indstillet til at
kere med faerre vekselrettere og forbliver teendt.

ALARM 79, Ugyldig PS-konf.

Skaleringskortet har et forkert varenummer eller er ikke
installeret. Desuden kunne MK102-stikket pa effektkortet
ikke monteres.

ALARM 80, Apparat initialiseret til standardveerdi
Parameterindstillingerne initialiseres til fabriksindstillingen
efter en manuel nulstilling.

ADVARSEL 81, CSIV fejlbehaeft:
CSIV-filen har syntaksfejl.

ADVARSEL 82, CSIV-par.fejl:
CSIV-parameterfejl.

ADVARSEL 85, Fare fejl PB:
Profibus/Profisafe-fejl.

ALARM 91, Analog indgang 54, forkerte indstillinger
Kontakt S202 er indstillet til OFF (spaendingsindgang), nar
en KTY-fgler er tilsluttet den analoge indgangsklemme 54.

ALARM 243, Bremse IGBT

Denne alarm er kun for F-kapslingsstgrrelser. Den svarer til
alarm 27. Rapportveerdien i alarmloggen angiver, hvilket
effektmodul der genererede alarmen

1 = vekselrettermodul yderst til venstre.

2 = midterste vekselrettermodul i
kapslingsstarrelse F2 eller F4.

2 = hgjre vekselrettermodul i kapslingssterrelse
F1 eller F3.

3 = hgjre vekselrettermodul i kapslingsstarrelse
F2 eller F4.

5 = ensrettermodul.

ALARM 244, Kglepladetemperatur

Denne alarm er kun for F-kapsling. Den svarer til alarm 29.
Rapportveerdien i alarmloggen angiver, hvilket effektmodul
der genererede alarmen

1 = vekselrettermodul yderst til venstre.

2 = midterste vekselrettermodul i
kapslingsstarrelse F2 eller F4.

2 = hgjre vekselrettermodul i kapslingsstarrelse
F1 eller F3.

3 = hgjre vekselrettermodul i kapslingsstarrelse
F2 eller F4.

5 = ensrettermodul.

ALARM 245, Kelepladefaler

Denne alarm er kun for F-kapsling. Den svarer til alarm 39.
Rapportveerdien i alarmloggen angiver, hvilket effektmodul
der genererede alarmen

1 = vekselrettermodul yderst til venstre.

2 = midterste vekselrettermodul i
kapslingsstarrelse F2 eller F4.
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2 = hgjre vekselrettermodul i kapslingsstarrelse
F1 eller F3.

3 = hgjre vekselrettermodul i kapslingsstarrelse
F2 eller F4.

5 = ensrettermodul.

ALARM 246, Effektkortforsyning

Denne alarm er kun for F-kapsling. Den svarer til alarm 46.
Rapportveerdien i alarmloggen angiver, hvilket effektmodul
der genererede alarmen

1 = vekselrettermodul yderst til venstre.

2 = midterste vekselrettermodul i
kapslingsstarrelse F2 eller F4.

2 = hgjre vekselrettermodul i kapslingssterrelse
F1 eller F3.

3 = hgjre vekselrettermodul i kapslingsstarrelse
F2 eller F4.

5 = ensrettermodul.

ALARM 247, Effektkorttemperatur

Denne alarm er kun for F-kapsling. Den svarer til alarm 69.
Rapportvaerdien i alarmloggen angiver, hvilket effektmodul
der genererede alarmen

1 = vekselrettermodul yderst til venstre.

2 = midterste vekselrettermodul i
kapslingsstarrelse F2 eller F4.

2 = hgjre vekselrettermodul i kapslingsstarrelse
F1 eller F3.

3 = hgjre vekselrettermodul i kapslingsstarrelse
F2 eller F4.

5 = ensrettermodul.

ALARM 248, Ugyldig PS-konf.

Denne alarm er kun for F-kapsling. Den svarer til alarm 79.
Rapportveerdien i alarmloggen angiver, hvilket effektmodul
der genererede alarmen

1 = vekselrettermodul yderst til venstre.

2 = midterste vekselrettermodul i
kapslingsstarrelse F2 eller F4.

2 = hgjre vekselrettermodul i kapslingssterrelse
F1 eller F3.

3 = hgjre vekselrettermodul i kapslingsstarrelse
F2 eller F4.

5 = ensrettermodul.

ALARM 250, Ny reservedel

Effekt- eller SMPS-kortet er blevet udskiftet. Frekvensomfor-
merens typekode skal gendannes i EEPROM'en. Veelg den
korrekte typekode i 14-23 Typecode Setting i overens-
stemmelse med maerkaten pd enheden. Husk at vaelge
"Gem til EEPROM" for at feerdiggere.

ALARM 251, Ny typekode
Frekvensomformeren har en ny typekode.

9.2 Alarmer og advarsler - Filtre (venstre
LCP)

NOTE

Dette afsnit deekker advarsler og alarmer pa filterside-
LCP'et. Se forrige afsnit for advarsler og alarmer for
frekvensomformeren.

En advarsel eller en alarm signaleres af den relevante LED
pa forsiden af filteret og angives pa displayet med en
kode.

En advarsel forbliver aktiv, indtil dens arsag ikke leengere
er til stede. Under seerlige omsteendigheder kan driften af
apparatet fortsette. Advarselsmeddelelser kan vaere
kritiske, men er det ikke ngdvendigvis.

| tilfelde af en alarm vil apparatet veere trippet. Alarmer
skal nulstilles, for driften kan genstartes, nar arsagen er
fundet og udbedret.

Det kan geres pa fire mader:
1. Ved at bruge [Reset]-tasten pa LCP-betjening-

spanelet.
2. via en digital indgang med funktionen "Nulstil"
3. via seriel kommunikation/ekstra Fieldbus

4. Via nulstilling med den automatiske [Auto Reset]-
funktionen. Se 14-20 Reset Mode i VLT®Active Filter
AAF 00x Betjeningsvejledning, MGI0VXYY.

NOTE

Efter en manuel nulstilling vha. [Reset]-tasten pa LCP'et er
det nedvendigt at trykke pa [Auto On]- eller [Hand On]-
tasten for at genstarte apparatet.

Hvis en alarm ikke kan nulstilles, kan arsagen veere, at
fejlen ikke er udbedret, eller at alarmen er triplast (se ogsa
tabellen pa naeste side).

Alarmer, som er triplast, yder supplerende beskyttelse,
hvilket betyder, at netforsyningen skal veere slukket, for
alarmen kan nulstilles. Nar den teendes igen, er apparatet
ikke laengere blokeret og kan nulstilles som beskrevet
ovenfor, nar arsagen er fjernet.

Alarmer, som ikke er triplast, kan ogsa nulstilles via den
automatiske nulstillingsfunktion i 74-20 Reset Mode.
(Advarsel: Automatisk opvagning er mulig!)

Hvis advarsel og alarm er markeret med en kode fra
tabellen pa naeste side, betyder det enten, at der afgives
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en advarsel fagr en alarm, eller at det kan defineres, om der
skal afgives en advarsel eller en alarm for en given fejl.

Nr. |Beskrivelse Advarsel Alarm/trip Alarm/triplas Parameterreference
1 10 volt lav X

2 Live zero-fejl (X) (X) 6-01
4 Netfasetab X

5 DC-linkspaending hoj X

6 Mellemkredsspaending lav X

7 DC-overspaending X X

8 DC-underspaending X X

13 Overstrgm X X X

14 Jordslut.-fejl X X X

15 Hardwareuoverensstemmelse X X

16 Kortslutning X X

17 Styreordstimeout (X) (X) 8-04
23 Int. ventilat.fejl X

24 Ekst. ventilat.fejl X 14-53
29 Kolepl.-temp. X X

33 Indkoblingsfejl X X

34 Fieldbus-fejl X X

35 Optionsfejl X

38 Intern fejl

39 Kelepladefgler X X

40 Overbelastning af digital udgangsklemme 27 (X) 5-00, 5-01
41 Overbelastning af digital udgangsklemme 29 (X) 5-00, 5-02
42 Overbel. af den dig. udg. pa X30/6 (X) 5-32
42 Overbel. af den dig. udg. pa X30/7 (X) 5-33
46 Effektkortfors. X X

47 24 V fors. lav X X X

48 1,8 V fors. lav X X

65 Styrekortovertemperatur X X X

66 Kolepladetemperatur lav X

67 Optionskonfigurationen er sendret X

68 Sikker standsning aktiveret X"

69 Effekt korttemp. X

70 Ugyldig FC konf. X

72 Farligt udfald X"

73 Sikker standsning auto-genstart

76 Opseetning af effektenhed X

79 Ugyldig PS-konfig. X X

80 Apparat initialiseret til standardvaerdi X

244  (Kelepl.-temp. X X X

245 | Kelepladefoler X X

246 |Effektkortfors. X X

247 | Effektkorttemp. X X

248 [Ugyldig PS-konfig. X X

250 [Ny reservedel X

251 Ny typekode X X

300 |Fejl i netforsyningskontaktor X

301 SC-kontaktor fejl X

302 [Kondensator: Overstrgm X

303 [Kondensator: jordingsfejl X

304 [DC-overstrgm X X
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Nr. |Beskrivelse Advarsel Alarm/trip Alarm/triplds Parameterreference
305 [Netfrekvens grense X
306 |Kompensationsgrense X
308 |[Modstandstemperatur X X
309 [Netforsyningsjordingsfejl X X
31 Switch. Frekvens graense X
312 [CT-omrade X
314 [ Automatisk CT-registrering afbrudt X
315 [Fejl ved automatisk CT-registrering X
316 [CT-placeringsfejl X
317 [CT-polaritetsfejl X
318 [CT-forholdsfejl X
Table 9.5 Alarm-/advarselskodeliste
Et trip finder sted, nar en alarm er afgivet. Triphandlingen LED-visning
vil fa motoren til at kere i frilgb og kan nulstilles ved at Advarsel gul
trykke pa [Reset] eller via en digital indgang (Par. 5-1* [1]). Alarm blinker redt
Den oprindelige haendelse, der fordrsagede alarmen, kan Triplast gul og red
ikke skade frekvensomformeren eller medfgre farlige
betingelser. En triplas finder sted, nar der afgives en alarm, Table 9.6

der kan forarsage skader pa frekvensomformeren eller pa
tilkoblede dele. En triplashandelse kan kun nulstilles med
en genstart.
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Alarmord og udvidet statusord
Bit Hex Dec Alarmord Advarselsord Udvidet statusord
0 00000001 1 Netkontaktor fejl Reserveret Reserveret
1 00000002 2 Kelepladetemperatur Kelepladetemperatur Automatisk CT-registrering
karer
2 00000004 4 Jordingsfejl Jordingsfejl Reserveret
3 00000008 8 Styrekorttemp Styrekorttemp Reserveret
4 00000010 16 Styre ord TO Styre ord TO Reserveret
5 00000020 32 Overstrgm Overstrgm Reserveret
6 00000040 64 SC-kontaktor fejl Reserveret Reserveret
7 00000080 128 Kondensator: Kondensator: Overstrom Reserveret
Overstrgm
8 00000100 256 Kondensator: Kondensator: jordingsfejl Reserveret
jordingsfejl
9 00000200 512 Vek.ret. overb. Vek.ret. overb. Reserveret
10 00000400 1024 DC undersp. DC undersp. Reserveret
11 00000800 2048 DC oversp. DC oversp. Reserveret
12 00001000 4096 Kortslutning DC spaend. lav Reserveret
13 00002000 8192 Inrush-fejl DC speaend. hgj Reserveret
14 00004000 16384 Netfase tab Netfase tab Reserveret
15 00008000 32768 Fejl ved automatisk CT- | Reserveret Reserveret
registrering
16 00010000 65536 Reserveret Reserveret Reserveret
17 00020000 131072 Intern fejl 10V lav Tidslas for adgangskode
18 00040000 262144 DC-overstrgm DC-overstrgm Adgangskodebeskyttelse
19 00080000 524288 Modstandstemperatur | Modstandstemperatur Reserveret
20 00100000 1048576 Netforsyningsjor- Netforsyningsjordingsfejl Reserveret
dingsfejl
21 00200000 2097152 Switch. Frekvens Reserveret Reserveret
grense
22 00400000 4194304 Fieldbus-fejl Fieldbus-fejl Reserveret
23 00800000 8388608 24 V fors. lav 24 V fors. lav Reserveret
24 01000000 16777216 CT-omrade Reserveret Reserveret
25 02000000 33554432 1,8 V fors. lav Reserveret Reserveret
26 04000000 67108864 Reserveret Lav temp. Reserveret
27 08000000 134217728 Automatisk CT- Reserveret Reserveret
registrering afbrudt
28 10000000 268435456 Optionsaendring Reserveret Reserveret
29 20000000 536870912 Apparat initialiseret Apparat initialiseret Reserveret
30 40000000 1073741824 Sikker standsning Sikker standsning Reserveret
31 80000000 2147483648 Netfrekvens graense Udvidet statusord Reserveret

Table 9.7 Beskrivelse af alarmord, advarselsord, og udvidet statusord

Alarmordene, advarselsordene og de udvidede statusord
kan udlzeses via seriel bus eller optionsfieldbus til diagno-
seformal. Se ogsa 16-90 Alarm Word, 16-92 Warning Word
og 16-94 Ext. Status Word. “Reserveret” betyder, at bitten
ikke garanteres at have en bestemt veerdi. Reserverede bits
ber ikke bruges til noget formal.
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9.2.1 Fejlmeddelelser - Aktivt filter

ADVARSEL 1, 10 Volt lav

Styrekortets spaending er under 10 V fra klemme 50.

Fjern en del af belastningen fra klemme 50, da forsyningen
pa 10 V er overbelastet. Maks. 15 mA eller minimum 590
Q.

ADVARSEL/ALARM 2, Live zero-fejl

Signalet pa klemme 53 eller 54 er mindre end 50 % af den
veerdi, der er angivet henholdsvist i par. 6-10, 6-12, 6-20
eller 6-22.

ADVARSEL/ALARM 4, Netfasetab
Der mangler en fase pa forsyningssiden, eller der er for
stor ubalance pa netspaendingen.

ADVARSEL 5, DC linkspzending hgj
Mellemkredsspaendingen (DC) er hgjere end advarsels-
graensen for hgjspaending. Apparatet er stadig aktivt.

ADVARSEL 6, DC-speend. lav
Mellemkredsspaendingen (DC) er under styresystemets
spaendingsgraense. Apparatet er stadig aktivt.

ADVARSEL/ALARM 7, DC oversp.
Hvis mellemkredsspaendingen overstiger graensen, tripper
apparatet.

ADVARSEL/ALARM 8, DC undersp.

Hvis mellemkredsspaendingen (DC) falder til under
spandingsgraensen, kontrollerer filteret, om der er tilsluttet
en reservestremforsyning pa 24 V. Hvis ikke, tripper
apparatet. Kontrollér, at netspaendingen svarer til specifika-
tionen pa typeskiltet.

ADVARSEL/ALARM 13, Overstrem
apparatets stremgraense er overskredet.

ALARM 14, Jordslut.-fejl

IGBT-CT'ernes summerede strgm er ikke lig nul. Kontrollér,
om modstanden for en fase-jord har en lav vaerdi.
Kontrollér bade for og efter netforsyningskontaktoren. Serg
ogsa for, at IGBT-stremtransducere, tilslutningskabler og
stik er ok.

ALARM 15, Ukomp. hardware
En monteret option handteres ikke af det aktuelle
styrekort-SW/HW.

ALARM 16, Kortslutning
Der er en kortslutning i udgangen. Sluk for apparatet, og
afhjeelp fejlen.

ADVARSEL/ALARM 17, Styreordstimeout

Der er ingen kommunikation til apparatet.

Advarslen vil kun veere aktiv, nar 8-04 Control Word Timeout
Function IKKE er sat til OFF.

Mulig udbedring: @g 8-03 Control Word Timeout Time. Andr
8-04 Control Word Timeout Function

ADVARSEL 23, Intern ventilatorfejl
Interne ventilatorer har fejlet grundet defekt hardware,
eller der er ikke monteret ventilatorer.

ADVARSEL 24, Ekstern ventilatorfejl
Eksterne ventilatorer har fejlet grundet defekt hardware,
eller der er ikke monteret ventilatorer.

ALARM 29, Styrekorttemp.

Kelepladens maksimumtemperatur er overskredet. Temper-
aturfejlen kan ikke nulstilles, for temperaturen kommer
under en defineret kolepladetemperatur.

ALARM 33, Inrush-fejl
Kontrollér, om der er tilsluttet en 24 V ekstern DC-
forsyning.

ADVARSEL/ALARM 34, Fieldbus-kommunikationsfejl
Fieldbussen pa kommunikationsoptionskortet fungerer
ikke.

ADVARSEL/ALARM 35, Optionsfejl:
Kontakt din Danfoss-leverander.

ALARM 38, Intern fejl
Kontakt din Danfoss-leverander.

ALARM 39, Kelepladefaler
Ingen feedback fra kelepladetemperaturfaleren.

ADVARSEL 40, Overbel. af digital udgang klem. 27
Kontrollér belastningen, der er sluttet til klemme 27, eller
fijern kortslutningstilslutningen.

ADVARSEL 41, Overbelastning af digital udgang klemme 29
Kontrollér belastningen, der er sluttet til klemme 29, eller
fjern kortslutningstilslutningen.

ADVARSEL 42, Overbelastning af den digitale udgang pa
X30/6 eller overbelastning af digital udgang pa X30/7
For X30/6 skal belastningen, der er sluttet til X30/6,
kontrolleres, eller den kortsluttede tilslutning fjernes.

For X30/7 skal belastningen, der er sluttet til X30/7,
kontrolleres, eller den kortsluttede tilslutning fjernes.

ADVARSEL 43, Udv. forsyn (op)
Den eksterne 24 V DC-forsyning pa optionen er ikke gyldig.

ALARM 46, Effektkortforsyning
Forsyningen pa effektkortet er uden for omradet.

ADVARSEL 47, 24 V fors. lav
Kontakt din Danfoss-leverander.

ADVARSEL 48, 1,8 V fors. lav
Kontakt din Danfoss-leverandgr.

ADVARSEL/ALARM/TRIP 65, Styrekortovertemperatur
Styrekortovertemperatur: Styrekortets afbrydelsestem-
peratur er 80 °C.

ADVARSEL 66, Lav kglepladetemperatur
Denne advarsel er baseret pa temperaturfgleren i IGBT-
modulet.

Fejlfinding:

Hvis kelepladetemperaturen males til 0 °C, kan det
indikere, at temperaturfeleren er defekt, hvilket far ventila-
torhastigheden til at blive gget til maksimum. Hvis
folerledningen mellem IGBT og portdrevkortet afkobles,
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kan det udlgse denne advarsel. Den termiske foler i IGBT
skal ogsa kontrolleres.

ALARM 67, Konfiguration for optionsmodulet er andret
En eller flere optioner er enten tilfgjet eller fjernet siden
seneste nedlukning.

ALARM 68, Sikker standsning aktiveret

Sikker standsning er aktiveret. Genoptag normal drift ved
at pafere 24 V DC pa klemme 37, og send derefter et
nulstillingssignal (via bus, digital I/O eller ved at trykke pa
[Reset]). Se 5-19 Terminal 37 Safe Stop.

ALARM 69, Effektkorttemp.
Temperaturfgleren pa effektkortet er enten for varm eller
for kold.

ALARM 70, Ugyldig FC-konfiguration

Den nuvaerende kombination af styrekort og effektkort er
ugyldig.

ADVARSEL 73, Sik stnd. autog.

Sikkert standset. Bemaerk, at hvis automatisk genstart er
aktiveret, kan motoren starte, nar fejlen er udbedret.

ADVARSEL 77, Red. eff.tilst

Denne advarsel angiver, at frekvensomformeren kerer i
reduceret effekttilstand (dvs. mindre end det tilladte antal
vekselretterdele). Denne advarsel genereres ved en
stromcyklus, nar frekvensomformeren er indstillet til at
kere med faerre vekselrettere og forbliver taendt.

ALARM 79, Ugyldig PS-konf.

Skaleringskortet har et forkert varenummer eller er ikke
installeret. Desuden kunne MK102-stikket pa effektkortet
ikke monteres.

ALARM 80, Apparat initialiseret til standardvaerdi
Parameterindstillingerne initialiseres til fabriksindstillingen
efter en manuel nulstilling.

ALARM 244, Kglepladetemperatur

Rapportvaerdi ang. kilden til alarmen (fra venstre):
1-4 Vekselr.

5-8 Ensretter

ALARM 245, Kglepladefaler

Ingen feedback fra kelepladefgleren. Rapportvaerdi ang.
kilden til alarmen (fra venstre):

1-4 Vekselr.

5-8 Ensretter

ALARM 246, Effektkortforsyning

Forsyningen pa effektkortet er uden for omrade.
Rapportveerdi angiver kilden til alarmen (fra venstre):
1-4 Vekselr.

5-8 Ensretter

ALARM 247, Effektkorttemperatur

Overtemperatur pa effektkort. Rapportveerdi angiver kilden
til alarmen (fra venstre):

1-4 Vekselr.

5-8 Ensretter

ALARM 248, Ugyldig PS-konf.
Effektstorrelseskonfigurationsfejl pa effektkortet.
Rapportveerdi angiver kilden til alarmen (fra venstre):
1-4 Vekselr.

5-8 Ensretter

ALARM 249, Veks.r. | temp
Temperaturen for ensretterkglepladen er for lav. Dette kan
indikere, at temperaturfeleren er defekt.

ALARM 250, Ny reservedel

Effekt- eller SMPS-kortet er blevet udskiftet. Filterets
typekode skal gendannes i EEPROM. Valg den korrekte
typekode i 14-23 Typecode Setting i overensstemmelse med
maerkaten pa enheden. Husk at veelge "Gem til EEPROM"
for at feerdiggere.

ALARM 251, Ny typekode
Filteret har en ny typekode.

Alarm 300, Netforsyningskont. fejl

Feedback fra netforsyningskontaktoren svarede ikke til den
forventede veerdi inden for den tilladte tidsramme. Kontakt
din Danfoss-leverandear.

ALARM 301, SC-kont. fejl

Feedback fra soft charge-kontaktoren svarede ikke til den
forventede veerdi inden for den tilladte tidsramme. Kontakt
din Danfoss-leverander.

ALARM 302, Kon. overstrgm
Der blev registreret for meget stream gennem AC-konden-
satorerne. Kontakt din Danfoss-leverander.

ALARM 303, Kon. Jordingsfejl
Der blev registreret en jordingsfejl i AC-kondensa-
torstremmen. Kontakt din Danfoss-leverandeor.

ALARM 304, DC-overstrgm
Der blev registreret for meget stram gennem DC-link-
kondensatorgruppen. Kontakt din Danfoss-leverander.

Alarm 305, Netforsyningsfrekv. graense

Netforsyningens frekvens var uden for graenserne.
Kontrollér, at netforsyningens frekvens svarer til produkt-
specifikationen.

Alarm 306, Kompensationsgraense

Den ngdvendige kompensationsstrgm overstiger
apparatets kapacitet. Apparatet kerer ved fuld kompen-
sation.

ALARM 308, Modstandstemp.

Der er registreret for hgj kelepladetemperatur i
modstanden.

ALARM 309, Netforsyningsjordingsfejl

Der er registreret en jordingsfejl i netforsyningsstremmen.
Kontrollér netforsyningen for kortslutninger og laeekstrom.

ALARM 310, RTDC-buffer fuld
Kontakt din Danfoss-leverander.
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ALARM 311, Switch frekv. greense

Apparatets gennemsnitlige switchfrekvens har overskredet
graensen. Kontrollér, at 300-10 Active Filter Nominal Voltage
og 300-22 CT Nominal Voltage er indstillet korrekt. Hvis de
er korrekte, kan du kontakte din Danfoss-leverandar.

ALARM 312, CT-omrade

Der er registreret en begraensning pd maling af stremtrans-
former. Kontrollér, at de anvendte CT'er har et passende
forhold.

ALARM 314, Auto CT-afbrydelse
Den automatiske CT-registrering blev afbrudt af brugeren.

ALARM 315, Fejl i CT-auto
Der blev registreret en fejl under den automatiske CT-
registrering. Kontakt din Danfoss-leverander.

ALARM 316, CT-placeringsfejl
Den automatiske CT-registreringsfunktion kunne ikke
bestemme CT'ernes korrekte placeringer.

ALARM 317, CT-polaritetsfejl
Den automatiske CT-funktion kunne ikke fastsla CT'ernes
korrekte polaritet.

ALARM 318, CT-forholdsfejl
Den automatiske CT-funktion kunne ikke fastsla den
korrekte klassificering af CT'ernes primaerside.
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Index Betjeningsvejledning til VLT AutomationDrive LHD med AAF 006
Index Digitale Indgange: 134
A E
Adgang Ekstern
Til Ledninger 19 Temperaturovervagning 32
Til Styreklemmer 49 Ventilatorforsyning 44
Advarsel Imod Utilsigtet Start 6  ElektriskInstallation 49,51
Advarsler 142 Elektronisk Affald 10
EMC-retningslinjer 127
A
Andring F
Af Data 59  Fabriksindstillinger 61,86
Af Dataveerdi 60 -
Af En Gruppe Numeriske Datavaerdier......rsreneneens 60 FCInformation 122
Af En Tekstveerdi 59 Fejimeddelelser - Aktivt Filter 157
Fejlstromsafbryder 7
A Fejlstramsrelaeer 41
AF Fieldbus-forbindelse 48
t
Seac.jou > 125 Frekvensomformere Med Fabriksinstalleret Bremsechopper-
ettings 124 .
option...... 43
Alarm-/advarselskodeliste 155 Frilob 59
Alarmer Og Advarsler. 153
Alarmmeddelelser 142 G
AMA 33,54 Generelle Overvejelser. 19
Analog Udgang 135 GLCP 60
Analoge Indgange 135 Godkendelser 5
Automatisk Motortilpasning (AMA) 53,64  Grafisk Display. 56
B H
Bagkeling 26 Hastighed Op/ned 50
Belastningsfordeling 43 Hovedmenutilstand 58
Beskyttelse Og Funktioner 137 Hovedreaktansen 64
Bortskaffelsesinstruktion 10 Hurtig Overforsel Af Parameterindstillinger Ved Brug Af GLCP
Bremsekabel 43 60
Bremsemodstandstemperaturafbryder 43
Bremsestyring 148 |
IEC-ngdstop Med Pilz-sikkerhedsrelae 31
C Indeks (IND) 130
Catch Up 76 Indekserede Parametre 60
Comm. And Options 120 Indfering Af Kabelba@sning/rer, IP21 (NEMA 1) Og IP54
Copyright, Ansvarsbegraensning Og Forbehold For Andring- (NEMAT2)..... 27
er.....4 Indgangspolaritet For Styreklemmerne 52
Indikatorlamper (LED'er): 57
D Initialisering 61
Data Readouts 123 Installation
DC Link 147,157 Af Optioner Pa Indgangsplade 30
. Af Skaermet Netforsyning For Frekvensomformere............ 31
DeviceNet 4 | Store Hgjder 6
Digital Installering Af Sikker Standsning 7
In/Out 120
Udgang 136 [T-netforsyning 41
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Netvaerkstilslutning 126
J
Jording 41 0O
Omgivelser 137
K Operation/Display. 119
Kabelfering 32 Qverbelastningssikring Af Grenledninger
Kabellaengde Og -areal: 33 Overvagning Af Isolationsmodstand (IRM).............c...occccoree 31
Kabelleengder Og Kabelareal 134
Kapslingsstgrrelse For F-tavleoptioner 31 p
Klemmeplaceringer — Kapslingsstarrelse D13............cccoecccuuune. 20 Paralleltilslutning Af Motorer. 55
Keling 68, 26 Parameterveerdier 132
Kommunikationsoption 150 Pc-softwareveerktgjer 62
Kontakt 5201, S202 Og S801 53 Plads 19
KTY-foler 148 Planlaegning Af Monteringssted 13
Kvikmenutilstand 58 Potentiometerreference 50
Profibus
L Profibus 4
DP-V1 62
Leekstram 7
Protokoloversigt 127
LCP 102 56
Pulsindgange 135
LED'er 56
Pulsstart/-stop 50
Laft 14
Luftstrem 26
Q
Quick Menu 58
M
Manglende Overholdelse Af UL 45 R
Manuelle Motorstartere 32
RCD (fejlstremsafbryder) 31
MCB 113 81
Relzeudgange 78,136
MCT 10 62
Reset 59
Mekanisk
Bremsestyring 54  RFl-afbryder 41
Montering 18 RS-485 126
Mekaniske Mal 15 RS-485-busforbindelse 61
Modtagelse Af Frekvensomformeren 14 Rumopvarmere Og Termostat 31
Moment
Moment 141 S
For Klemmer 42 .
o Sadan
Momentkarakteristikker 134 Betjenes Det Grafiske LCP (GLCP) 56
Montering Af Drypafskaermning 30 Sluttes En Pc Til Frekvensomformeren.........ccoececnnecennecenne 61
Motorbeskyttelse 66, 137 Seriel Kommunikation 137
Motorens Typeskilt 53 Sikkerhedsbemaerkning 6
Motorkabel 42 Sikkerhedskategori 3 (EN 954-1) 8
Motorlejestrem 47 Sikringer 32,44
Motorudgang 134  Sikringsbeskyttede Klemmer P 30 Ampere............ccooemmuuuuees 32
Sikringstabeller 45
N Sinusbelgefilter 33
NAMUR 31 Skaermede
. Skaermede 44
N L1,L2,L 134
etforsyning ( 3) Kabler 4
Nettilslutning 43
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Skaermning Af Kabler: 33
Spaendingsniveau 134
Spaendingsreference Via Et Potentiometer............c...cooevvrnrueen. 50
Special Functions 121
Sprogpakke
1 63
2 63
3 63
4 63
Standsningskategori 0 (EN 60204-1) 8
Start/Stop 49
Statorlaekreaktansen 64
Status 58
Statusmeddelelser. 56
Stremforsyning Pa 24 V DC 32
Stremtilslutninger 32
Styrekabler 51,52
Styrekarakteristik 136
Styreklemmer. 49
Styrekort,
10V DC-udgang 136
24V DC-udgang 136
RS-485 Seriel Kommunikation: 135
Seriel Kommunikation Via USB 137
Switchfrekvens: 33
Symboler 5
T
Telegramleengde (LGE) 128
Termisk Motorbeskyttelse 55
Termistor 66
Trin-for-trin 60
Typeskiltdata 53
U
Udgangseffektivitet (U, V, W) 134
Udpakkes 14
Y
Ydelse For Styrekort 137
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