Dt

Contents

Dokumentacja techniczno-ruchowa VLT Automation Low Harmonic Drive - AAF006

Contents

1 Jak korzystac z niniejszej Dokumentacji Techniczno-Ruchowej

1.1.1 Prawa autorskie, ograniczenie odpowiedzialnosci oraz prawa do wprowadzania

poprawek

1.1.3 Zezwolenia

(o))

2 Bezpieczenstwo

2.1.2 Ogdlne ostrzezenie

2.1.3 Przed przystapieniem do naprawy

2.1.4 Warunki specjalne

2.1.5 Zapobieganie przypadkowemu uruchomieniu

2.1.6 Instalacja bezpiecznego Stopu

2.1.7 Bezpieczny stop przetwornicy czestotliwosci

O WOV WO 00 00 00 I

2.1.8 Zasilanie IT

1

3 Informacje wstepne o Low Harmonic Drive

12

3.1.1 Zasada dziatania

12

3.1.2 Zgodnos¢ z IEEE519

12

3.1.3 Kod typu formularza zaméwieniowego

13

4 Sposéb instalacji

14

4.1 Pierwsze kroki

14

4.2 Montaz wstepny

14

4.2.1 Planowanie miejsca montazu

14

4.2.2 Odbior przetwornicy czestotliwosci

15

4.2.3 Transport i odpakowanie urzadzenia

15

4.2.4 Podnoszenie

15

4.2.5 Wymiary fizyczne

16

4.3 Instalacja mechaniczna

19

4.3.3 Potozenie zaciskow - wymiar ramy D13

21

4.3.4 Potozenie zaciskow - wymiar ramy E9

22

4.3.5 Potozenie zaciskdéw - wymiar ramy F18

24

4.3.6 Chtodzenie i przeptyw powietrza

27

4.4 Instalacja opdji

31

4.4.1 Instalacja opcji ptyty wejsciowej

31

4.4.2 Instalacja ostony zasilania dla przetwornic czestotliwos¢

32

4.5 Opcje panelu ramy o wymiarze F

32

4.6 Instalacja elektryczna

33

4.6.1 Podfgczenie zasilania

33

4.6.2 Uziemienie

42

4.6.4 Wytacznik RFI

42

MG37A149 - VLT® zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



Dt

Contents Dokumentacja techniczno-ruchowa VLT Automation Low Harmonic Drive - AAF006
4.6.5 Moment obrotowy 42
4.6.6 Kable ekranowane 43
4.6.10 Podziat obcigzenia 44
4.6.11 Podtaczenie zasilania 45
4.6.12 Zasilanie zewnetrzne wentylatorow 45
4.6.13 Okablowanie zasilania i sterowania dla kabli nieekranowanych 45
4.6.14 Bezpieczniki 46
4.6.20 Prowadzenie przewodoéw sterowania 50
4.6.22 Instalacja elektryczna, Zaciski sterowania 50
4.7 Przyktady potaczen do sterowania silnikiem z dostarczaniem sygnatu zew-
netrznego 51
4.7.1 Start/Stop 51
4.7.2 Start/Stop impulsowy 51
4.8 Instalacja elektryczna - dodatkowa 53
4.8.1 Instalacja elektryczna, przewody sterownicze 53
4.8.2 Przetaczniki S201, 5202 i S801 55
4.9 Koncowe ustawienie parametrow i test 55
4,10 Ztacza dodatkowe 56
4.10.1 Sterowanie hamulcem mechanicznym 56
4.10.3 Zabezpieczenie termiczne silnika 57

5 Sposéb obstugi Low Harmonic Drive 58
5.1.2 Obstuga graficznego lokalnego panelu sterowania (GLCP) 58
6 Sposbéb programowania Low Harmonic Drive 66
6.1 Sposob programowania przetwornicy czestotliwosci 66
6.1.1 Parametry konfiguracji skréconej 66
6.1.2 Podstawowe parametry konfiguracji 68
6.1.3.1 Ztacze termistora PTC 70
6.1.3.2 Potaczenie czujnika KTY 71
6.1.3.3 ETR 71
6.1.3.4 ATEX ETR 71
6.1.3.5 Klixon 72
6.2 Sposob programowania aktywnego filtra 91
6.2.1 Uzywanie Low Harmonic Drive w trybie NPN 92
6.3 Lista parametrow - przetwornica czestotliwosci 92
6.4 Listy parametrow - aktywny filtr 125
6.4.1 0-** Praca/Wyswietlacz 125
6.4.2 5-** Wej./Wyj.cyfr. 126
6.4.3 8-** Komunik. i opcje 127
6.4.4 14-** Funkcje specjalne 127
2 MG37A149 - VLT® zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



Dt

Contents

Dokumentacja techniczno-ruchowa VLT Automation Low Harmonic Drive - AAF006

6.4.5 15-** Info na temat urz. 128
6.4.6 16-** Odczyty danych 129
6.4.7 300-** Nastawy AF 130
6.4.8 301-** Odczyty AF 131
7 Montaz i konfiguracja RS-485 132
7.1.2 Srodki ostroznosci EMC 133
7.2 Konfiguracja sieci 133
7.2.1 Konfiguracja przetwornicy czestotliwosci FC 300 133
7.3 Struktura komunikatéw protokotu FC 133
7.3.1 Zawartos¢ znaku (bajt) 133
7.3.2 Struktura komunikatu 134
7.3.3 Dtugos¢ komunikatu (LGE) 134
7.3.4 Adres przetwornicy czestotliwosci (ADR) 134
7.3.5 Bajt kontroli danych (BCC) 134
7.3.6 Pole danych 134
7.3.7 Pole PKE 135
7.3.8 Numer parametru (PNU) 136
7.3.9 Indeks (IND) 136
7.3.10 Wartos¢ parametru (PWE) 136
7.3.11 Typy danych obstugiwane przez FC 300 137
7.3.12 Konwersja 137
7.3.13 Stowa procesu (PCD) 138
7.4 Przyktady 138
7.4.1 Zapis wartosci parametru 138
7.4.2 Odczyt wartosci parametru 138
7.5 Sposéb dostepu do parametréw 139
7.5.1 Obstuga parametréw 139
7.5.2 Przechowywanie danych 139
7.53IND 139
7.5.4 Bloki tekstu 139
7.5.5 Wspotczynnik konwersji 139
7.5.6 Wartosci parametrow 139
8 Ogdlne warunki techniczne 140
8.1 Dane techniczne filtra 147
9 Usuwanie usterek 148
9.1 Alarmy i ostrzezenia - przetwornica czestotliwosci (prawe LCP) 148
9.1.1 Ostrzezenia/Komunikaty alarmowe 148
9.2 Alarmy i ostrzezenia - filtr (lewe LCP) 161

MG37A149 - VLT® zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



Dt

Contents Dokumentacja techniczno-ruchowa VLT Automation Low Harmonic Drive - AAF006

Index 168

4 MG37A149 - VLT® zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



Dt
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1 Jak korzystac z niniejszej Dokumentacji Techniczno-Ruchowej

1.1.1 Prawa autorskie, ograniczenie
odpowiedzialnosci oraz prawa do
wprowadzania poprawek

Niniejsza publikacja zawiera informacje bedgce wtasnoscig
Danfoss. Poprzez akceptacje i korzystanie z niniejszej
instrukcji obstugi uzytkownik wyraza zgode na to, ze
zawarte w niej informacje zostang wykorzystane wyfgcznie
do obstugi urzadzen firmy Danfoss lub urzadzen innych
sprzedawcoéw, pod warunkiem, ze urzadzenia te sg
przeznaczone do komunikacji z urzadzeniami Danfoss
poprzez tacze komunikacji szeregowej. Publikacja ta jest
chroniona prawami autorskimi Danii oraz wiekszosci innych
krajow.

Firma Danfoss nie gwarantuje, ze oprogramowanie

stworzone zgodnie z wytycznymi zawartymi w niniejszym
dokumencie bedzie poprawnie funkcjonowato w kazdym
otoczeniu fizycznym, sprzetowym lub programistycznym.

Pomimo, ze firma Danfoss sprawdzita i przejrzata
informacje zawarte w niniejszej instrukcji, Danfoss nie
udziela zadnej gwarancji i nie bedzie rozpatrywa¢ skarg
doraznych lub domniemanych zwiazanych z niniejsza
dokumentacja dotyczacych jakosci, dziatania lub
mozliwosci wykorzystania w okreslonym celu.

W zadnym przypadku firma Danfoss nie ponosi odpowied-
zialnosci za bezposrednie, posrednie, wyjatkowe,
przypadkowe lub wynikowe szkody wynikajace z
wykorzystania lub niemoznosci wykorzystania informacji
zawartych w niniejszym dokumencie nawet w przypadku,
gdy uzytkownik zostanie powiadomiony o mozliwosci
wystapienia powyzszych szkod. W szczegdlnosci, firma
Danfoss nie ponosi odpowiedzialnosci za zadne koszty
obejmujace, lecz nieograniczone do kosztéw poniesionych
w wyniku utraconych zyskéw lub dochodéw, utraty lub
uszkodzenia urzadzen, utraty oprogramowania, utraty
danych, kosztéw poniesionych w wyniku koniecznosci
zastapienia powyzszych elementéw nowymi lub jakich-
kolwiek roszczen stron trzecich.

Firma Danfoss zastrzega sobie prawo do wprowadzania
zmian do niniejszej publikacji w dowolnym czasie oraz bez
uprzedniego zawiadomienia poprzednich lub obecnych
wiascicieli dokumentacji.

1.1.2 Dostepna literatura na temat VLT
AutomationDrive

- Dokumentacja techniczno-ruchowa VLT
AutomationDrive - duza moc, MG33UXYY zawiera
informacje niezbedne do uruchomienia i pracy
przetwornicy czestotliwosci.

- Zalecenia projektowe VLT  AutomationDrive
MG33BXYY obejmujg wszystkie informacje
techniczne dotyczace przetwornicy czestotliwosci
oraz konfiguracji i aplikacji uzytkownikéw.

- Przewodnik Programowania VLT AutomationDrive
MG33MXYY zawiera informacje na temat progra-
mowania oraz petne opisy parametrow.

- Dokumentacja techniczno-ruchowa Profibus VLT
AutomationDrive MG33CXYY zawiera informacje
wymagane do sterowania, monitorowania i
programowania przetwornicy czestotliwosci za
pomoca magistrali komunikacyjnej Profibus.

- Dokumentacja techniczno-ruchowa DeviceNet VLT
AutomationDrive MG33DXYY zawiera informacje
wymagane do sterowania, monitorowania i
programowania przetwornicy czestotliwosci za
pomoca magistrali komunikacyjnej DeviceNet.

X = Numer wersji
YY = kod jezyka

Literatura techniczna Danfoss jest rowniez dostepna online,
na stronie internetowejwww.danfoss.com/drives.

VLT® AutomationDrive
Dokumentacja techniczno-ruchowa
Wersja oprogramowania: 6.5x

Niniejsza Dokumentacja techniczno-ruchowa moze by¢ uzywana
w przypadku wszystkich przetwornic czestotliwosci VLT
Automation Low Harmonic Drive z oprogramowaniem w wersji
6.5x.

Numer wersji oprogramowania mozna odczytac z 15-43 Software

Version.

Table 1.1

NOTE

Low Harmonic Drive ma dwa LCP, jeden dla przetwornicy
czestotliwoici (po prawej) i jeden dla aktywnego filtru (po
lewej). Kazdy LCP steruje tylko urzadzeniem, do ktérego
jest podfaczony i miedzy oboma LCP wymieniany jest tylko
sygnat startu/stopu.
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1.1.3 Zezwolenia

€.e- ¢

Table 1.2

Symbole
W niniejszej instrukcji wykorzystano ponizsze symbole:

AWARNING|

Oznacza potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktora, jesli sie
do niej dopusci, moze skutkowa¢ $miercig lub powaznymi
obrazeniami.

ACAUTION

Oznacza potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktéra, jesli sie
do niej dopusci, moze skutkowa¢ niewielkimi lub umiarko-
wanymi obrazeniami. Moze réwniez przestrzega¢ przed
niebezpiecznymi dziataniami.

CAUTION

Wskazuje sytuacje, ktéra moze skutkowac wylacznie
uszkodzeniem sprzetu lub mienia.

NOTE

Oznacza wyszczeg6lniong informacje, do ktérej nalezy sie
stosowa¢ aby nie dopusci¢ do btedéw ani uzytkowania
urzadzenia ponizej optymalnych parametréw sprawnosci.

Zezwolenia
€ @ ©
Table 1.3
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2 Bezpieczenstwo

2.1.1 Uwaga na temat bezpieczenstwa

AWARNING]

Napiecie przetwornicy czestotliwosci jest grozne zawsze,
gdy urzadzenie jest podiaczane do zasilania. Niepra-
widtowa instalacja silnika, przetwornicy czestotliwosci lub
magistrali komunikacyjnej moze spowodowac uszkodzenia
sprzetu, powazne zranienie lub smieré. Nalezy
bezwzglednie przestrzegaé zasad podanych w niniejszej
dokumentacji, jak réwniez przepiséw bezpieczerstwa i
regulacji prawnych obowigzujacych w danym kraju.

Przepisy bezpieczeristwa
1. Przed przystapieniem do prac naprawczych
nalezy odlaczy¢ przetwornice czestotliwosci od
zasilania. Przed odtgczeniem wtyczek silnika oraz
zasilania nalezy sprawdzi¢, czy zasilanie zostato
odfaczone oraz czy uptynat wymagany czas.

2. Przycisk [Off/Reset] na LCP przetwornicy czestot-
liwosci nie odfacza urzadzenia od zasilania i
dlatego tez nie moze by¢ wykorzystywany jako
wytacznik bezpieczenstwa.

3. Nalezy wykona¢ wtasciwe uziemienie ochronne
urzadzenia, uzytkownik musi by¢ chroniony przed
napieciem zasilania, a silnik musi by¢ chroniony
przed przecigzeniem zgodnie z odpowiednimi
przepisami krajowymi i lokalnymi.

4, Prady uptywu z urzadzenia przekraczaja 3,5 mA.

5. Zabezpieczenie przed przecigzeniem silnika
ustawia sie w 7-90 Motor Thermal Protection. Jezeli
ta funkcja jest potrzebna, nalezy ustawic
1-90 Motor Thermal Protection na wartos¢ danych
[wytaczenia awaryjnego ETR] (ustawienie
domysine) lub wartos¢ danych [ostrzezenia ETR].

NOTE

Funkcja ta uaktywniana jest przy wartosci 1,16 x pradu
znamionowego silnika i przy czestotliwosci znamionowej
silnika. Dla rynku pétnocnoamerykariskiego: Funkcje ETR
zapewniajg klase 20 zabezpieczenia silnika przed przecia-
Zeniem, zgodnie z NEC.

6. Nalezy pamieta¢, ze przetwornica czestotliwosci
ma wiecej wejs¢ napiecia niz L1, L2 i L3, kiedy
wyposazona zostata w podziat obciagzenia
(potaczenie obwodu posredniego DC) oraz
zasilanie zewnetrzne 24 V DC. Przed rozpoc-
zeciem prac naprawczych nalezy sprawdzi¢, czy
wszystkie wejécia napiecia zostaty odfaczone i czy
uptynat wymagany czas.

Montaz na duzych wysokosciach

AWARNING]

Przy wysokosciach powyzej 3000 m n.p.m., prosze sie
skontaktowa¢ z Danfoss odno$nie PELV.

Ostrzezenie przed przypadkowym uruchomieniem

1. Kiedy przetwornica jest podtaczona do zasilania, silnik
moze by¢ zatrzymany za pomoca rozkazu cyfrowego,
rozkazu magistrali, warto$¢ zadana lub lokalny wytacznik.
Jesli wzgledy bezpieczenstwa wymagajg zabezpieczenia
przed przypadkowym uruchomieniem, funkcje te sg
niewystarczajace.

2. Podczas zmiany parametréw silnik moze zostac
uruchomiony. W konsekwencji, przycisk zatrzymania [Reset]
musi by¢ zawsze witgczony, dopiero po jego wiaczeniu
mozna dokona¢ modyfikacji danych.

3. Silnik, ktéry zostat zatrzymany moze sie uruchomig, jesli
wystapig btedy w elektronice przetwornicy czestotliwosci,
tymczasowe przecigzenie, btad w sieci zasilajacej lub
przerwa w podtaczeniu silnika.

AWARNING

Dotkniecie czesci elektrycznych moze by¢ $miertelne -
nawet po odlaczeniu urzadzenia od zasilania.

Nalezy réwniez pamieta¢ o odtgczeniu pozostatych wejs¢
napieciowych, takich jak zasilanie zewnetrzne 24 V DC,
podziat obcigzenia (pofaczenie obwodu posredniego DC)
oraz przylacze silnika w zakresie podtrzymania kinetycznym
odzyskiem energii.

MG37A149 - VLT® zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss
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2.1.2 Ogodlne ostrzezenie

AWARNING|

Dotknigcie czesci elektrycznych moze by¢ smiertelne -
nawet po odtaczeniu urzadzenia od zasilania.

Nalezy pamieta¢ o odtaczeniu pozostatych wejs¢ napiecia
(potaczenie obwodu posredniego DC) oraz przylacza silnika
do podtrzymania kinetycznym odzyskiem energii.

Przed dotknieciem jakiejkolwiek czesci przetwornicy
czestotliwosci, mogacej by¢ pod napieciem, odczeka¢
przynajmniej:

380 - 480 V, 132 - 200 kW, odczekaé przynajmniej 20
minut.

380 - 480 V, 250 - 630 kW, odczekaé przynajmniej 40
minut.

Krétszy okres jest dozwolony jedynie w przypadku, gdy jest
on oznaczony na tabliczce znamionowej danego
urzadzenia. Pamietaé, ze nawet gdy diody karty sterujacej
sg wylaczone, w obwodach DC moze wcigz by¢ wysokie
napiecie. Czerwona dioda zamontowana na plytce z
obwodem wewnatrz przetwornicy oraz aktywnego filtra
stuzy do informowania o napieciu na magistrali DC. Ta
czerwona dioda bedzie sie swieci¢ do momentu, gdy
napiecie w obwodzie DC wynosi¢ bedzie 50 V DC lub
mniej.

AWARNING

Prad uptywowy

Pradu uptywu z przetwornicy czestotliwosci przekracza 3,5
mA. Zgodnie z normg IEC 61800-5-1 potaczenie
wzmocnionego uziemienia ochronnego musi zostac¢
wykonane za pomoca: przewodu PE min. 10mm? Cu lub
16mm? Al lub dodatkowego przewodu PE - o takim
samym przekroju poprzecznym, co okablowanie sieci
zasilajacej. Musza by¢ one osobno zakornczone.

Wytacznik réznicowopradowy

Ten produkt moze powodowa¢ powstanie pradu statego w
przewodzie ochronnym. Kiedy wytacznik réznicowo-
pradowy (RCD) stosowany jest jako zabezpieczenie
dodatkowe, po stronie zasilania tego produktu, nalezy
uzywac tylko RCD typu B (z opéznieniem czasowym). Patrz
réwniez Nota aplikacyjna RCD MN90GX02.

Uziemienie ochronne przetwornicy czestotliwosci i
zastosowanie wylacznikéw RCD powinno by¢ zawsze
zgodne z przepisami krajowymi i lokalnymi.

2.1.3 Przed przystgpieniem do naprawy

1. Odtaczy¢ przetwornice czestotliwosci od zasilania.
2. Odtaczy¢ zaciski 88 i 89 magistrali DC

3. Odczeka¢ przynajmniej czas opisany 2.1.2 Ogdlne
ostrzeZenie

2.1.4 Warunki specjalne

Wartosci znamionowe uktadu elektrycznego:

Warto$¢ znamionowa na tabliczce znamionowe;j
przetwornicy czestotliwosci opiera sie na typowym
zasilaniu tréjfazowym przy okreslonym zakresie napiecia,
pradu i temperatury zwykle wykorzystywanym w
przypadku wiekszosci zastosowan.

Przetwornice czestotliwosci obstugujg takze specjalne
zastosowania, ktére majg wplyw na ich wartosci
znamionowe. Ponizej opisane sg warunki specjalne
mogace mie¢ wptyw na wartosci znamionowe ukfadu
elektrycznego:

o Zastosowania z pojedyncza faza

o Zastosowania obstugujace wysokie temperatury
wymagajace obnizenia wartosci znamionowych
uktadu elektrycznego

. Zastosowania w otoczeniu morskim przy
trudniejszych warunkach atmosferycznych.

Patrz odpowiednie czesci niniejszej instrukcji obstugi oraz
Zalecer Projektowych VLT Automation Drive, MG33BXYY ,
gdzie znajduja sie informacje na temat wartosci znamio-
nowych ukfadu elektrycznego.

Wymagania instalacyjne:
Ogdlne bezpieczenstwo elektryczne przetwornicy czestot-
liwosci wymaga zastosowania specjalnych rozwiazan
instalacyjnych, obejmujacych:
. Bezpieczniki i wylaczniki chronigce przed przete-
zeniem i krotkim spieciem
o Odpowiednie przewody zasilajace (gtéwne
zasilanie, silnik, hamulec, podziat obciagzenia i
przekaznik)

o Konfiguracja siatki (IT, TN, uziemiona noga, itd.)
. Zabezpieczenie gniazd niskiego napiecia (warunki

PELV).

Patrz odpowiednie czesci niniejszej instrukcji obstugi oraz
Zalecer Projektowych VLT AutomationDrive, MG33BXYY,
gdzie znajduja sie informacje na temat wymagan instala-
cyjnych.

8 MG37A149 - VLT® zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss
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2.1.5 Zapobieganie przypadkowemu napieciu 24 V DC powinno by¢ przerywalne za
uruchomieniu pomoca urzadzenia przerywajacego obwéd
Kategorii 3 EN954-1. Jesli urzadzenie przerywajace
AWARNING' i przetwornica czestotliwosci znajduja sie na tym
samym panelu montazowym, mozna wykorzystac
Kiedy przetwornica czestotliwosci jest podtaczona do standardowy kabel zamiast ekranowanego.

zasilania, silnik mozna uruchomié/zatrzyma¢ za pomoca
polecen cyfrowych, polecerr magistrali, wartosci zadanych
lub LCP:

. Jesli wymaga tego bezpieczeristwo osobiste,
nalezy zawsze odlaczaé przetwornice czestot-
liwosci od zasilania, aby zapobiec
przypadkowemu rozruchowi.

1308T314.10

. Aby zapobiec przypadkowemu rozruchowi, przed
zmiang parametréw nalezy zawsze wcisngé

przycisk [Off].
° Jesdli nie zostanie wylaczony zacisk 37, moZe dojs¢ lllustration 2.1 Zatozy¢ mostek (zworke) migdzy zaciskami 37 i 24
do rozruchu zatrzymanego silnika na skutek V DC.

awarii elektroniki, chwilowego przeciazenia, btedu
zasilania lub utraty przytacza silnika.

Illustration 2.2 przedstawia Kategorie stopu 0 (EN 60204-1)
z Kat. bezpieczenstwa 3 (EN 954-1). Przerwanie obwodu
nastepuje poprzez otwarcie kontaktu drzwiowego. Rysunek
przedstawia réwniez sposéb potaczenia sprzetowego
wybiegu silnika bez zabezpieczenia.

2.1.6 Instalacja bezpiecznego Stopu

Aby przeprowadzi¢ instalacje Stopu Kategorii 0 (EN60204)
zgodnie z Kategorig bezpieczeristwa 3 (EN954-1), nalezy
przestrzega¢ nastepujacych instrukgji:

1. Nalezy usuna¢ mostek (zworke) miedzy zaciskami
37 i 24 V DC. Odciecie lub przerwanie zworki nie
jest wystarczajace. Nalezy ja wyja¢ catkowicie, aby
zapobiec zwarciu. Patrz zworka na lllustration 2.1.

2. Potaczy¢ zacisk 37 z 24 V DC, kablem
zabezpieczonym przed zwarciem. Zasilanie o

Kontakt drzwiowy Zasilanie

"Wybieg silnika"

]

Hife

“Urzadzenie - -
. bezpieczenstwa kat. 3 " -
. (Urzadzenie przerywajace

"obwdéd, najlepiej z
- wejsciem zwalniania) |

1> FC 300
37
. Piyta
Bezpieczny — sterujaca
Kabel zabezpieczony przed kanat
zwarciem (jesli poza szafq
montazowg) |
5Vdc |
< Inwerter

17
130BA073.13 @

lllustration 2.2 Podstawowe aspekty instalacji, umozliwiajace uzyskanie Kategorii zatrzymania 0 (EN 60204-1) z Kategorig bezpieczeristwa 3
(EN 954-1).

MG37A149 - VLT® zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 9
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Bezpieczenstwo

2.1.7 Bezpieczny stop przetwornicy czestotliwosci

W przypadku wersji urzadzen wyposazonych w zacisk
bezpiecznego stopu (wejscie 37), przetwornica czestot-
liwosci moze realizowac funkcje bezpieczenistwa Bezpieczny
moment obrotowy wyt. (zgodnie z projektem CD IEC
61800-5-2) lub Kategoria stop 0 (zgodnie z EN 60204-1).

Zostata zaprojektowana i zatwierdzona jako zgodna z
wymogami Kategorii bezpieczenistwa 3 wedtug EN 954-1.
Te funkcje okresla sie jako Bezpieczny Stop. Przed przytac-
zeniem i uzyciem funkgcji Bezpiecznego stopu do instalacji,

Prif- und Zertifizierungsstelle
im BG-PRUFZERT

Translation
In any case, the German
original shall prevail.

Name and address of the
holder of the certificate:
(customer)

Name and address of the

manufacturer:

Ref. of customer:

Type Test Certificate

Ref. of Test and Certification Body:
Apf/Ksh VE-Nr. 2003 23220

nalezy przeprowadzi¢ na instalacji doktadna analize ryzyka,
w celu okreslenia, czy funkcja Bezpiecznego stopu i
kategoria bezpieczenistwa sg stosowne i wystarczajace. W
celu zainstalowania i korzystania z funkcji Bezpieczny stop
zgodnie z wymogami Kategorii bezpieczeristwa 3 wedtug
EN 954-1, nalezy postepowac zgodnie z odpowiednimi
informacjami i instrukcjami podanymi w Zaleceniach projek-
towych. Informacje i instrukcje zawarte w Dokumentacji
Techniczno-Ruchowej nie gwarantujg prawidtowego i
bezpiecznego korzystania z funkcji Bezpiecznego stopu.

BGIA

Berufsgenossenschaftliches
Institut fir Arbeitsschutz

Hauptverband der gewerblichen
Berufsgenossenschaften

05 06004

No. of certificate

Danfoss Drives A/S, Ulnaes 1
DK-6300 Graasten, Dédnemark

Danfoss Drives A/S, Ulnaes 1
DK-6300 Graasten, Dénemark

Date of Issue:
13.04.2005

Product designation:

Type:

Intended purpose:

Frequency converter with integrated safety functions

VLT® Automation Drive FC 302

Implementation of safety function ,Safe Stop”

Testing based on: EN 954-1, 1997-03,

DKE AK 226.03, 1998-06,
EN ISO 13849-2; 2003-12,

EN 61800-3, 2001-02,

EN 61800-5-1, 2003-09,

Test certificate:

Remarks:
down in the test bases.

No.: 2003 23220 from 13.04.2005

The presented types of the frequency converter FC 302 meet the requirements laid

With correct wiring a category 3 according to DIN EN 954-1 is reached for the safety

function.

The type tested complies with the provisions laid down in the directive 98/37/EC (Machinery).

Further conditions are laid down in the Rules of Procedure for Testing and Certification of April 2004.

Head of certifigation body

130BA373.11

Certification officer

R Th =

(Dipl.-Ing. R. Apfeld)

Postal adress:

PZB10E

01.05 53754 Sankt Augustin

lllustration 2.3

Office:
Alte HeerstraBe 111
53757 Sankt Augustin

Phone: 0 22 41/2 31-02
Fax: 022 41/2 31-22 34
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Dt

Bezpieczenstwo Dokumentacja techniczno-ruchowa VLT Automation Low Harmonic Drive - AAF006

2.1.8 Zasilanie IT

AWARNING|

Zasilanie IT

Nie nalezy podiacza¢ przetwornic czestotliwosci z filtrami
RFI do zasilania o napieciu miedzy faza a uziemieniem
przekraczajacym 440 V dla 400 V i 760 V dla przetwornic
690 V.

W przypadku zasilania IT 400 V i uziemienia tréjkatnego
(uziemiona noga), napiecie zasilania moze przekracza¢ 440
V migdzy faza i uziemieniem.

14-50 RFI Filter mozna uzy¢ do odtaczenia wewnetrznych
kondensatoréw RFI od uziemianego filtra RFI. Nalezy
wytaczy¢ 14-50 RFI Filter na przetwornicy czestotliwosci i
filtrze.

2.1.9 Postepowanie z odpadami

Sprzetu zawierajacego podzespoty elektryczne
nie mozna usuwac wraz z odpadami
domowymi.

Sprzet taki nalezy oddzieli¢ od innych odpadéw

i dotaczy¢ do odpaddéw elektrycznych oraz
elektronicznych, zgodnie z obowigzujacymi

przepisami lokalnymi.

Table 2.1

MG37A149 - VLT® zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 11
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3 Informacje wstepne o Low Harmonic Drive

3.1.1 Zasada dziatania poziomy znieksztatcerr harmonicznych i podaje kompen-
sujacy prad harmoniczny do linii, aby zréwnowazy¢

VLT Low Harmonic Drive to przetwornica czestotliwosci harmoniczne.

VLT High Power z wbudowanym aktywnym filtrem.

Aktywny filtr to urzadzenie, ktére aktywnie monitoruje

Relay 12 2
Control & AUX 8
Feedback 3
I Soft-Charge §
N A A & -
INC
Relay| £ £
HI Reactor Converter Power Stage
AL AC Side Filter
L Contactor Lc Iy
m e P Y
L SRS
O Le Is
i D e T
ains . Optional . m e
Optional Optional ) L l ‘
380 to Manual == .
500 VAC RFI Disconnect Fuses \_-GQN\ J J J
Lm | — 3 3
[T Relay 12 Capacitor
L~
“Lac Control & AUX L | Current Sensors AF Current
Feedback Sensors
A Frequency converter
1)
3
Main’s CTs
lllustration 3.1 Ogélny schemat Low Harmonic Drive
3.1.2 Zgodnos¢ z IEEE519 10 2
9 3
o
. . 8 3
Przetwornice niskich harmonicznych sa tak zaprojektowane, @
. s . . . . 7
aby pobiera¢ prad o idealnym sinusoidalnym przebiegu z .
sieci zasilajacej ze wspoétczynnikiem mocy wynoszacym 1. 1ol
Gdy tradycyjne nieliniowe obcigzenie pobiera prad o 4
ksztatcie impulsowym, przetwornica niskich harmonicznych 3
kompensuje to poprzez obwéd réwnolegtego filtra, 2
zmniejszajac naprezenie w sieci zasilajacej. Przetwornica 1 ﬂJﬂTi MﬁLMM
niskich harmonicznych spetnia najbardziej wymagajace 002 4 6 810121416 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40 42 44 46 48 50
standardy dotyczace harmonicznych i ma THiD ponizej 5% (n]
przy petnym obciazeniu dla znieksztatcenia wstepnego lllustration 3.2 Typowe widmo czestotliwosci harmonicznych
<3% w sieci trojfazowej o niezréwnowazeniu réwnym 3%. oraz wartos¢ THD na zaciskach zasilania przetwornicy
Urzadzenie zaprojektowano tak, aby spetniato zalecenia n = rzad harmonicznej
IEEE519 dla Isc/Il >20 dla poziomdéw poszczegdinych <.....ograniczenia IEEE519 (Isc/IL>20) dla poszczegdlnych
harmonicznych, zarébwno parzystych, jak i nieparzystych. harmonicznych

Czesc filtrujgca przetwornic niskich harmonicznych korzysta
z progresywnej czestotliwosci przetaczania, co prowadzi do
duzego rozrzutu czestotliwosci i w rezultacie nizszych
poziomoéw poszczegdlnych harmonicznych powyzej 50.

12 MG37A149 - VLT® zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss
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3.1.3 Kod typu formularza
zamoOwieniowego

Mozna zaprojektowac VLT Low Harmonic Drive zgodnie z wymogami dla danego zastosowania, wykorzystujac system
numeréw zamoéwieniowych.

112 (3 (4 7 18 |19 |10 |11 |12 {13 |14 [15 (16 |17 [18 |19 |20 |21 [22 [23 (24 |25 |26 |27 |28 |29 |- |- |30
F {C |- P X 0 T 5 |E |2 |1 N |2 [X [G |C |X X (X [S X |IX [X [X [X X
Table 3.1

Aby zamowi¢ VLT Low Harmonic Drive, wpisac litere "N" na
pozycji 16 ciagu kodu typu. Nie wszystkie mozliwosci/opcje
Seria przetwornicy czestotliwosci | 4-6 sg dostepne dla kazdej odmiany przetwornicy czestot-
liwosci. Aby sprawdzi¢, czy odpowiednia wersja jest
dostepna, nalezy skorzysta¢ z Konfiguratora przetwornic
Fazy n czestotliwosci (Drive Configurator) w Internecie. Wiecej
informacji na temat dostepnych opcji znajduje sie w

Grupy produktow 1-3

Moc znamionowa 8-10

Napigcie zasilania 12 Zaleceniach Projektowych.
Obudowa 13-15
Typ obudowy

Klasa obudowy

Napiecie zasilania sterowania

Konfiguracja sprzetowa

Filtr RFI 16-17
Hamulec 18
Wyswietlacz (LCP) 19
Pokrycie PCB 20
Opcje zasilania 21
Dopasowanie A 22
Dopasowanie B 23
Wersja oprogramowania 24-27
Jezyk oprogramowania 28
Opcje A 29-30
Opcje B 31-32
Opcje CO, MCO 33-34
Opcje C1 35
Oprogramowanie opcji C 36-37
Opcje D 38-39
Table 3.2

MG37A149 - VLT® zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 13
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4 Sposob instalacji

4.1 Pierwsze kroki

Niniejszy rozdziat dotyczy instalacji mechanicznej i
elektrycznej zaciskdéw mocy i zaciskdw karty sterujacej.
Instalacja elektryczna opcji zostata opisana w odpowiedniej
DTR oraz zaleceniach projektowych.

Przetwornica czestotliwosci jest zaprojektowana w sposéb
umozliwiajacy szybka i zgodna z wymogami kompaty-
bilnosci elektromagnetycznej (EMC) instalacje poprzez
wykonanie czynnosci opisanych ponizej.

AWARNING

Przed zainstalowaniem urzadzenia nalezy przeczytac
instrukcje bezpieczenstwa.

Nieprzestrzeganie powyzszych zaleceri moze skutkowaé
$miercig lub powaznymi obrazeniami.

Instalacja mechaniczna
o Montaz mechaniczny

Instalacja elektryczna

. Podtaczenie do sieci zasilajacej i uziemienie
. Podtaczenie silnika i kable
. Bezpieczniki i wytaczniki

. Zaciski sterowania - kable

Konfigur. skrécona
. Lokalny panel sterowania (LCP) dla przetwornicy
czestotliwosci

. Lokalny panel sterowania filtra
. Automatyczne dopasowanie silnika, AMA

. Programowanie

Wymiar ramy zalezy od typu obudowy, zakresu mocy oraz
napiecia zasilania

L1
L2

L3

130BA015.13

Al

[

5483 o o 12 NN
I
[
‘i‘i
|
(I
(I
[

91 92 93 95 88 89
& DG DG+ p70d
L1 L2 13 PE 1
37
|
18 0

50 O—
530
U VvV W PE 5501
@ R- R+
96 97 98 99 81 82
90 0 °© o A&

lllustration 4.1 Rysunek przedstawia instalacje podstawowa, w
tym podtaczenie zasilania, silnika, przycisku start/stop i potenc-
jometru do regulacji predkosci.

4.2 Montaz wstepny

4.2.1 Planowanie miejsca montazu

CAUTION

Przed wykonaniem montazu przetwornicy czestotliwosci,
nalezy go doktadnie zaplanowac. Dzieki temu, mozna
unikna¢ dodatkowej pracy w trakcie i po zakoficzeniu
montazu.

Wybra¢ najlepsze miejsce dla urzadzenia biorgc pod
uwage nastepujace czynniki (patrz informacje w dalszej
czesici dokumentu oraz odpowiednie zalecenia projektowe
VLT AutomationDrive):

. Robocza temperatura otoczenia

. Metoda montazu

. Chfodzenie urzadzenia

. Potozenie przetwornicy czestotliwosci
o Prowadzenie przewodéw

o Sprawdzi¢, czy zroédio zasilania dostarcza
odpowiednie napiecie i prad.

. Sprawdzi¢, czy warto$¢ znamionowa pradu silnika
znajduje sie w zakresie pradu przetwornicy
czestotliwosci.

14 MG37A149 - VLT® zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss
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. Jedli przetwornica nie jest wyposazona we
wbudowane bezpieczniki, sprawdzi¢, czy
montowane bezpieczniki majg odpowiednie
wartosci znamionowe.

4.2.2 Odbior przetwornicy czestotliwosci

Przy odbiorze urzadzenia nalezy sprawdzi¢, czy opakowanie
jest nienaruszone oraz, czy przetwornica nie zostata
uszkodzona podczas transportu. Jesli zostata ona
uszkodzona, nalezy natychmiast zawiadomi¢ o tym fakcie
firme transportowa.

4.2.3 Transport i odpakowanie urzadzenia

Przed odpakowaniem przetwornicy czestotliwosci nalezy
sprawdzi¢, czy znajduje sie ona w niewielkiej odlegtosci od
miejsca jej docelowej instalacji.

Zdja¢ pudto i przenosi¢ przetwornice na palecie, tak dtugo
jak to mozliwe.

4.2.4 Podnoszenie

Przetwornice nalezy zawsze podnosi¢ za odpowiednie ucho
do podnoszenia. Dla wszystkich ram D i E, korzystac z
odpowiedniego preta, aby nie wygig¢ otworéw do
podnoszenia na przetwornicy.

Lifting Holes

o

- g

= 5}

[+a]

T~ 2
lllustration 4.2 Zalecana metoda podnoszenia, wielko$c ramy

D13.

Lifting Holes

S

S

~

O

o

(=3

[aal

lllustration 4.3 Zalecana metoda podnoszenia, wymiar ramy E9.

AWARNING|

Pret do podnoszenia musi by¢ dostosowany do ciezaru
przetwornicy czestotliwosci. Patrz 4.2.5 Wymiary fizyczne w
celu sprawdzenia ciezaru poszczegélnych wymiaréw ram.
Maksymalna $rednica preta to 2,5 cm (1 cal). Kagt mierzony
od gory przetwornicy czestotliwosci do linki do
podnoszenia musi wynosi¢ 60° lub wiecej.

130BX440.10

VVDD:\

iy ?

lllustration 4.4 Zalecana metoda podnoszenia, wymiar ramy F18
- sekgja filtra.

130BB428.10

/L]
[
[

2

lllustration 4.5 Zalecana metoda podnoszenia, wymiar ramy F18
- sekcja przetwornicy.
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NOTE

Cokét ma takie samo opakowanie, jak urzadzenie, lecz nie
jest przymocowany do wymiaru ramy F podczas dostawy.
Cokét musi umozliwiac przeptyw powietrza do
przetwornicy czestotliwosci, aby zapewni¢ odpowiednia
wentylacje. Ramy F nalezy umieszcza¢ na gorze cokotu, w
miejscu ostatecznej instalacji. Kqt mierzony od gory
przetwornicy do linki do podnoszenia musi wynosi¢ 60°
lub wiecej.

Oprocz tego, co pokazano na powyzszym rysunku, drazek
rozporowy jest dopuszczalny do podnoszenia Ramy F.

4.2.5 Wymiary fizyczne

NOTE

Rama F bedzie dostarczona jako 2 elementy. Instrukcje
montazu elementéw znajduja sie w 4.3 Instalacja
mechaniczna.

o
840,0 g
4200 ©¥ 3
(17) 2
580 13040 |-3040—~ |- 3040 @
@) (12 (12 (12
1/ l
160,0 ‘ ‘
(6)
1581,7 977,0 1484,5
©2) 18536 OO (58)
1651,7 17336 73)
(65) ( i
160,0 ‘ ‘
(6)
‘ 160,0
5247 ©6)
B (21) e e | et e [ B | T
2722
| i i | ] an
¢
_|sas|,
. 377,8— () Msas|,_
(15) 1.210,0] Dan00 |
© (7)  gago0
(33)

lllustration 4.6 Wymiar ramy D13
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2000.7
[78.8]

L

1043.0
[41.1]

160.0
16.3]

725.0
[28.5]

130BC171.10

1200.0

[47.2]

lllustration 4.7 Wymiar ramy E9

493.5

[19.4]

O . (e e
= g
]
[sa]
R
i [
m |
;
2078.4 + A B . 22784
\
2792.0 605.8
[110] [24]
lllustration 4.8 Wymiar ramy F18, widok z przodu i z boku
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lllustration 4.9 Wymiar ramy F18, widok z tytu
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Wymiary fizyczne i moc znamionowa
Wymiar ramy D13 E9

IP 21/54 21/54*
Ochrona obudowy

NEMA Typ 1/Typ 12 Typ 1/Typ 12
Wysoka moc znamionowa przeciazenia 132 - 200 kW przy 400 V 250 - 400 kW przy 400 V
- 160% momentu przecigzenia (380 - 480 V) (380 - 480 V)
Wymiary przetwornicy | Wysokos¢ 1780,5 mm/70,1" 2000,7 mm/78,77"
czestotliwosci Szerokos¢ 1021,9 mm/40,23” 1200 mm/47,24"

Gtebokos¢ 377,8 mm/14,87" 493,5 mm/19,43"

Ciezar maks. 390 kg/860 Ibs. 676 kg/1490 lbs.

Ciezar w

. 435 kg/959 lbs. 721 kg/1590 lbs.
transporcie

Table 4.1
Wymiar ramy F18
IP 21/54
Ochrona obudowy
NEMA Typ 1
Wysoka moc znamionowa przeciazenia - 160% 450 - 630 kW przy 400 V
momentu przecigzenia (380 - 480 V)
miary przetwornicy czestot-
Yvy ) _ry P ¥y g Wysokos¢ 2278,4 mm/89,70"
liwosci
Szerokos¢ 2792 mm/109,92"
Gtebokos¢ 605,8 mm/23,85”
Ciezar maks. 1900 kg/4189 lbs.
Ciezar w
X 2262 kg/4987 lbs.
transporcie
Table 4.2

4.3 Instalacja mechaniczna

Przygotowania do instalacji mechanicznej przetwornicy . Dzwig lub inne urzadzenie podnoszace do
czestotliwosci muszg zostac¢ przeprowadzone metodycznie, urzadzenia w odpowiednim potozeniu
aby zapewnic¢ jej odpowiedni rezultat i uniknag¢ dodatkowej
pracy podczas montazu. Na poczatku nalezy zapoznac sie z
rysunkami znajdujacymi sie na koricu niniejszego
dokumentu, aby dokfadnie okresli¢ wymagania
przestrzenne.

. Narzedzie Torx T50

4.3.1 Wymagane narzedzia

Narzedzia wymagane do montazu mechanicznego:
. Wiertto 10 lub 12 mm

. Miarka
. Srubokret

. Klucz z odpowiednimi gniazdami metrycznymi
(7-17 mm)
. Przedtuzenie klucza

. Punktak do blachy cienkiej wykorzystywany w
przypadku rur kablowych oraz dtawikéw
kablowych

. Pret do podnoszenia urzadzenia (pret lub rura
maks. @ 25 mm, o udzwigu minimum 1000 kg).

MG37A149 - VLT® zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 19
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4.3.2 Uwagi ogdlne

Przestrzen

Zapewni¢ odpowiednig przestrzen nad i pod przetwornica,
aby umozliwi¢ swobodny przeptyw powietrza. Nalezy takze
umozliwi¢ otwarcie drzwi w przedniej czesci urzadzenia.

“7308C165.10

lllustration 4.10 Przestrzen przed typem obudowy IP21/IP54,
wymiar ramy D13.

10

130BC169

lllustration 4.11 Przestrzen przed typem obudowy 1P21/IP54,
wymiar ramy E9.

2066.9 621.5
14860 (811 1128 (24]

lllustration 4.12 Przestrzen przed typem obudowy IP21/IP54,

wymiar ramy F18.

Dostep do przewodéw
Zapewni¢ odpowiedni dostep do przewoddéw biorac pod
uwage konieczne zagiecia.

NOTE

Wszystkie uchwyty na kable/ stopki musza by¢
zamontowane na szerokosci szyny zbiorczej zaciskéw.

20 MG37A149 - VLT® zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss
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Sposéb instalacji

4.3.3 Potozenie zaciskéw - wymiar ramy D13

Podczas projektowania dostepu do przewoddéw nalezy
wzig¢ pod uwage nastepujace potozenie zaciskdw.

130BB723.10

3X 276,87
[10.9]

[.0]

Pokazana sekcja

1
lllustration 4.13 Polozenie zaciskéw — przewody zasilania

Table 4.3
°
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a
R
s30T e )
[128] Ymﬂo @ [
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0
[0] _ e L0
= SN N Pokazana sekcja
1
lllustration 4.13 Potozenie zaciskéw E9 - przetwornica
Table 4.4
Nalezy pamieta¢, ze kable zasilania sa ciezkie i trudno je NOTE
zgig¢. Okredli¢ optymalne potozenie przetwornicy czestot- Wszystkie ramy D s dostepne ze standardowymi zaciskami
liwosci, aby zapewnic¢ fatwy montaz kabli. wejéciowymi lub przetacznikiem odcinajacym
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4.3.4 Potozenie zaciskédw - wymiar ramy E9

Podczas projektowania dostepu do przewoddéw nalezy
wzig¢ pod uwage nastepujace potozenie zaciskdw.

i 2
] "
é o
0l]]o 0 4@ 2
o
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L e |
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[13.1] °
0 o o
.0 |l ° 0 o
10l [ B Py e [ 0O o
- o@mo~. 9oF ng = .
28 gmy S ae 5e e2 Pokazana sekcja

1

lllustration 4.13 Polozenie zaciskéw — przewody zasilania

Table 4.5

~E] j
o ¢} o
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3225
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[ Pokazana sekcja
| .
B e b = | d
[ 2
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0 |l Lo 1 i 1l 0 ° © ol |
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lllustration 4.13 Potozenie zaciskéw — kable silnika

Table 4.6
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Nalezy pamieta¢, ze kable zasilania sg ciezkie i trudno je skrzynkowego. Uziemienie jest podtaczane do
zgig¢. Okresli¢ optymalne potozenie przetwornicy czestot- odpowiedniego zacisku w przetwornicy czestotliwosci.

liwosci, aby zapewni¢ tatwy montaz kabli.
Kazdy zacisk umozliwia wykorzystanie maks. 4 kabli z
uchwytami lub wykorzystanie standardowego uchwytu

176FA271.10

B B
104[4.1] '*@'7 @
;

350141 ifF— -~ @ ‘
B! B
A
100041 |-
000 @@

78[3.1]
40[1.6]
0[0.0]
26[1.0] —
0[0.0]
26(1.0]

lllustration 4.13 Informacje na temat zaciskéw

NOTE

Zasilanie mozna podtaczy¢ do pozycji A lub B
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4.3.5 Potozenie zaciskdw - wymiar ramy F18

Potozenie zaciskéw - filtr

1
130BA851.10
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----- Pokazana sekcja
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219.6]
294
3440
3639
438.9|
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76.
128
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171

lllustration 4.14 Potozenie zaciskéw - filtr
(widok od lewej, od przodu i od prawej). Ptyta dfawika jest 42 mm ponizej poziomu 0.
1) Szyna uziemiajaca

Table 4.7
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Potozenie zaciskéw - prostownik

435.5[17.15]

130BA848.11

E o] 34311351
. :}E ‘ 193.9[7.64]

lllustration 4.14 Potozenie zaciskéw - prostownik

(widok od lewej, od przodu i od prawej). Plyta dfawika jest 42 mm ponizej poziomu 0.
1) Zacisk podziatu obciagzenia (-)

2) Szyna uziemiajaca

3) Zacisk podziatu obciazenia (+)
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Pokazana sekcja
1

Table 4.8
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Potozenie zaciskdw - inwerter

LOKALIZACJA ZACISKOWWIDOK Z PRZODU LOKALIZACJA ZACISKOWWIDOK Z LEWEJ STRONY LOKALIZACJA ZACISKOWWIDOK Z PRAWEJ STRONY

f
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339,4 [13,36]
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[41,71]

574,7[22,63] 546,0 [21,50]

210,1[8,27]
246,1[9,69]
610,7 [24,04]
465,6 [18,33]

330,1[13,00]
658,7 [25,93]
694,7 [27,35]
939,4 [36,98]
975,4 [38,40]
465,6 [18,33]

10234 [40,29) 1025,7 [40,38]

1059,4

144,3 [5,68]
219,3 [8,63]
512,3 [20,17]
587,3 [23,12]
880,3 [34,66]
955,3 [37,61]

146x91

Pokazana sekcja

®
®®  e® ©6 ® 2 )

lllustration 4.14 Potozenie zaciskdw - szafka inwertera

(widok od przodu, od lewej i od prawej) Plyta dtawika jest 42 mm ponizej poziomu 0.
1) Szyna uziemiajaca

2) Zaciski silnika

3) Zaciski hamulca

Table 4.9
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4.3.6 Chtodzenie i przeptyw powietrza NOTE

Na obudowie musi sie znajdowa¢ jeden lub wiecej
Chtodzenie wentylatoréw drzwiowych, aby usuwa¢ tracone ciepto,
Chfodzenie mozna zapewni¢ na rézne sposoby, za pomoca nieodprowadzone przez tylny kanat przetwornicy, a takze
kanatéw chtodzacych na dole i na gérze urzadzenia, wszelkie ciepto generowane przez inne elementy zainsta-
poprzez pobieranie i wypuszczanie powietrza z tytu lowane wewnatrz obudowy. Nalezy wyliczy¢ catkowity
urzadzenia lub faczac mozliwosci chtodzenia. wymagany strumien powietrza, aby wybra¢ odpowiednie
Chiodzenie od tylu wentylatory. Niektérzy producenci obudéw oferuja
Powietrze z tylnego kanatu moze réwniez by¢ oprogramowanie stuzace do tego rodzaju obliczen (np.

przepuszczane do i na zewnatrz z tytu obudowy Rittal TS8. oprogramowanie Rittal Therm).

Jest to rozwigzanie, w ktérym powietrze do tylnego kanatu

moze byc pobierane z zewnatrz zaktadu, zas ciepto Przeptyw powietrza
oddawane jest z powrotem na zewnatrz zaktadu, co Nalezy zapewni¢ odpowiedni przeptyw powietrza nad
zmniejsza wymogi w zakresie klimatyzacji. radiatorem. Natezenie tego przeptywu zostato opisane w
Table 4.70.
Ochrona obudowy Przeplyw powietrza przez Wentylator(y) radiatora
wentylator(y) w drzwiach / gérny taczny przeptyw powietrza dla
Wymiar ramy wentylator wielu wentylatoréw

taczny przeplyw powietrza dla
wielu wentylatoréw

IP21 / NEMA 1 D13 510 m3/h (300 cfm) 2295 m3/h (1350 cfm)
IP54 / NEMA 12 E9 P250 680 m3/h (400 cfm) 2635 m3/h (1550 cfm)

E9 P315-P400 680 m3/h (400 cfm) 2975 m3/h (1750 cfm)
IP21 / NEMA 1 F18 4900 m3/h (2884 cfm) 6895 m3/h (4060 cfm)

Table 4.10 Przeptyw powietrza przez radiator

NOTE NOTE

W przypadku sekcji przetwornicy, wentylator pracuje z W przypadku aktywnego filtra, wentylator pracuje z
nastepujacych powodéw: nastepujacych powoddw:

1. AMA 1. Praca aktywnego filtra

2.  Trzym.statopr 2.  Aktywny filtr nie dziata, lecz prad zasilania

3. Pre-Mag przekracza ograniczenie (zaleznie od wielkosci

mocy)
4, Hamowanie DC
3. Przekroczona okreslona temperatura radiatora
5. Przekroczono 60% nominalnego pradu (zaleznie od wielkosci mocy)
6.  Przekroczona okreslona temperatura radiatora 4.

Przekroczona okreslona temperatura otoczenia
(zaleznie od wielkosci mocy) karety mocy (zaleznie od wielko$ci mocy)
7. Przekroczona okreslona temperatura otoczenia 5.

Przekroczona okreslona temperatura otoczenia
karety mocy (zaleznie od wielkosci mocy)

karty sterujacej
8. Przekroczona okreslona temperatura otoczenia

Gdy wentylator sie uruchomi, bedzie pracowa¢ przez co
karty sterujacej

najmniej 10 minut.

Gdy wentylator sie uruchomi, bedzie pracowac przez co

Zewnetrzne kanaty
najmniej 10 minut.

Jezeli do szafki Rittal dodawany jest zewnetrzny ukfad
kanatéw, nalezy wyliczy¢ spadek cisnienia w kanatach.
Skorzysta¢ z ponizszych tabel, aby obnizy¢ wartosci
znamionowe przetwornicy czestotliwosci, zgodnie ze
spadkiem cisnienia.
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lllustration 4.14 Obnizanie wartosci znamionowych ramy D w lllustration 4.17 Obnizanie wartosci znamionowych ramy F w

funkji zmiany cignienia funkgji zmiany ci$nienia
: ica 3

Przeptyw powietrza przez przetwornice: 765 m>/h (450 cfm) Przeplyw powietrza przez przetwornice: 985 m3/h (580 cfm)

o = 4.3.7 Wejscie dtawika/rury kablowej - IP21
ig 2 (NEMA 1) i IP54 (NEMA12)
- /2

&;60 / Kable sa podfaczane przez ptyte dtawika znajdujaca sie w
§ / dolnej czesci urzadzenia. Zdemontowac plyte i zaplanowac

50 o . .

§ / wejscie diawika lub rur kablowych. Przygotowac otwory w
40 miejscach zaznaczonych na rysunku.
3 30 /

2
32 NOTE
§ o I Plyta dtawika musi by¢ zamocowana do przetwornicy, aby

0 0 01 36 ;8, 215 434 76 1471 2375 %58)9 zapewni¢ odpowiedni poziom ochrony oraz odpowiedni
miana cisnienia a
i poziom chtodzenia urzadzenia. Jesli plyta ta nie jest

lllustration 4.15 Obnizanie wartosci znamionowych ramy E w zamocowana, moze to spowodowa¢ wylaczenie awaryjne

funkgji zmiany cisnienia (maty wentylator), P315 przetwornicy czestotliwosci z Alarmem 69, Temp. karty

Przeplyw powietrza przez przetwornicg: 1105 m3/h (650 cfim) zasilajacej
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g 30 lllustration 4.18 Przyktad poprawnej instalacji plyty dtawika.
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lllustration 4.16 Obnizanie wartosci znamionowych ramy E w
funkgji zmiany ci$nienia (duzy wentylator), P355-P450
Przeplyw powietrza przez przetwornice: 1445 m3/h (850 cfm)
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lllustration 4.21 Montaz dolnej ptyty, wymiar ramy E9

Dolna ptyta ramy E moze zosta¢ zamontowana zaréwno od montaz dtawikéw i kabli przed ustawieniem przetwornicy
wewnetrznej, jak i zewnetrznej strony obudowy, utatwiajac na podstawie.

w ten sposéb proces montazowy, tzn. jesli zostanie

zamontowana w dolnej czesci przetwornicy, umozliwi to

325 —= 1994.0 o
[79] b
m 13960 R
598.0 1551 9
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|
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5350 = - \ 1 e
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lllustration 4.22

Wejscia kabli widziane od dotu przetwornicy czestotliwosci
1) Podtaczenie przewodu zasilania
2) Podfaczenie kabla silnika

30 MG37A149 - VLT® zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



Dt

Sposdéb instalacji Dokumentacja techniczno-ruchowa VLT Automation Low Harmonic Drive - AAF006

4.3.8 Montaz ostony sciekowej IP21

(rozmiar ramy D) 4.4 Instalacja opcji

Aby speknic wymagania wartosci znamionowych P21, 4.4.1 |nsta|acja Opcji plﬂyty Wejs'ciowej
nalezy, w okreslony ponizej sposéb, zainstalowac
oddzielng ostone sSciekowa:

Ta cze$¢ dotyczy instalacji zewnetrznej opcjonalnych
. Zdjac¢ dwie przednie sruby.

zestawow wejsciowych dostepnych dla przetwornic
. Zamontowac ostone i przykreci¢ sruby. czestotliwosci we wszystkich ramach D i E.
Nie prébowa¢ zdejmowac filtrow RFI z ptyt wejsciowych.

. Dokreci¢ sruby momentem 5,6 Nm . i o .
Filtry RFI moga zosta¢ uszkodzone, jezeli bedg zdjete z
NOTE ptyty wejsciowe;j.
Ostona Sciekowa jest konieczna zaréwno w sekgiji filtra, jak
i przetwornicy czestotliwosci. NOTE

Tam, gdzie dostepne s3 filtry RFl, istnieja dwa rézne typy
filtréw RFI, zaleznie od kombinacji plyt wejsciowych i
filtréw RFI, zamiennie. Zestawy instalowane field sa w
niektérych przypadkach takie same dla wszystkich napiec¢.

176FA285.10

i
5\

{ {
lllustration 4.23 Montaz ostony $ciekowej.
Table 4.11
380-480 V Bezpieczniki Bezpieczniki RFI Bezpieczniki RFI | Bezpieczniki
380-500 V odigczania odfaczania RFI
D13 176F8443 176F8441 176F8445 176F8449 176F8447
E9 FC 102/ 202: 315 kW 176F0253 176F0255 176F0257 176F0258 176F0260
FC 302: 250 kW
FC 102/ 202: 355-450 176F0254 176F0256 176F0257 176F0259 176F0262
kw
FC 302: 315-400 kW
Table 4.12

Wiecej informacji znajduje sie w Arkuszu instrukcji, 175R5795
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4.4.2 Instalacja ostony zasilania dla
przetwornic czestotliwos¢

Ostone zasilania instaluje sie dla ram D i F, aby spetnic¢
wymogi BG-4.

Numery zamdwieniowe:
Ramy D: 176F0799
Ramy E: 176F1851

NOTE

Wiecej informacji znajduje sie w Arkuszu instrukcji,
175R5923

4.5 Opcje panelu ramy o wymiarze F

Grzejniki przeciwkondensacyjne i termostat

Grzejniki przeciwkondensacyjne kontrolowane za posred-
nictwem automatycznego termostatu, zamontowane
wewnatrz szafki przetwornic czestotliwosci o wymiarze
ramy F, pomagaja kontrolowa¢ wilgotnos¢ wewnatrz
obudowy, co przedtuza czas zycia elementéw przetwornicy
w wilgotnym srodowisku. Przy domysinym ustawieniu
termostatu grzejniki wtaczaja sie przy 10° C (50° F) i
wylaczaja sie przy 15,6° C (60° F).

Oswietlenie szafki z wyjSciem zasilania

Oswietlenie zamontowane wewnatrz szafki przetwornicy
czestotliwosci o wymiarze ramy F poprawia widoczno$¢
podczas obstugi i konserwacji. Obudowa oswietlenia
zawiera wyjscie zasilania do tymczasowego podtaczenia
narzedzi lub innych urzadzen i dostepne sg dwa napiecia:

. 230V, 50 Hz, 2,5 A, CE/ENEC
. 120V, 60 Hz, 5 A, UL/cUL

Konfiguracja zaczepéw transformatora

Jezeli oswietlenie i wyjscie szafki i/lub grzejniki przeciwkon-
densacyjne i termostat sg zainstalowane, konieczne jest
ustawienie zaczepdéw transformatora T1 na odpowiednie
napiecie wejsciowe. Przetwornica 380-480/ 500 V bedzie
poczatkowo ustawiona na zaczep 525 V, za$ przetwornica
525-690 V bedzie ustawiona na zaczep 690 V, aby
zapewni¢, iz nie nastapi przepiecie sprzetu podrzednego,
jezeli zaczep nie jest natadowany przed wiaczeniem
zasilania. Aby ustawi¢ odpowiedni zaczep na zacisku T1,
znajdujacym sie w szafce prostownika, patrz Table 4.13.
Aby znalez¢ potozenie w przetwornicy czestotliwosci, patrz
llustration 4.14.

Zakres napiecia wejSciowego Wybdr zaczepu
380 V-440 V 400 V
441 V-490 V 460 V

Table 4.13 Ukiad zaczepu

Zaciski NAMUR

NAMUR jest miedzynarodowym stowarzyszeniem
uzytkownikéw technologii automatycznych w przemysle
przetworczym, gtéwnie przemystu chemicznego i
farmaceutycznego w Niemczech. Wybranie tej opcji
prowadzi do zorganizowania i oznaczenia zaciskdw
zgodnie z postanowieniami normy NAMUR dotyczacej
zaciskow wejsciowych i wyjsciowych przetwornicy czestot-
liwosci. Wymaga to karty termistora MCB 112 PTC i
rozszerzonej karty przekaznika MCB 113.

RCD (wyfacznik réznicowopradowy)

Korzysta z metody rownowazenia rdzenia w celu monitor-
owania pradéw doziemienia w uktadach uziemionych,
réwniez o duzej rezystancji (uktady TN i TT wg terminologii
IEC). Jest jedna wartos¢ zadana dla wstepnego ostrzezenia
(50% gtéwnej wartosci zadanej alarmu) i jedna gtéwna
warto$¢ zadana. Z kazda wartoscia zadang jest powiazany
przekaznik alarmu SPDT, do uzytku na zewnatrz. Potrzebny
jest zewnetrzny transformator pradu "typu okiennego"
(dostarczany i instalowany przez klienta).

o Wbudowane w obwdéd bezpiecznego stopu
przetwornicy czestotliwosci

. Urzadzenie typu B IEC 60755 monitoruje prady
doziemienia pradu przemiennego, impulsowego
pradu statego i czystego pradu statego.

o Wskaznik LED w postaci wykresu stupkowego
poziomu pradu doziemienia od 10 do 100%
wartosci zadanej

o Pamie¢ btedow
. Klawisz TEST/RESET

Monitor rezystangji izolacji (IRM)

Monitoruje rezystancje izolacji w uktadach nieuziemionych
(uktady IT w terminologii IEC) pomiedzy przewodami fazy
uktadu a uziemieniem. Jest jedno wstepne ostrzezenie
omowe i gtéwna wartos¢ zadana alarmu dla poziomu
izolacji. Z kazda wartoscig zadang jest powigzany
przekaznik alarmu SPDT, do uzytku na zewnatrz.

NOTE

Do kazdego uktadu nieuziemionego (IT) mozna podtgczy¢
tylko jeden monitor rezystandcji izolacji.

o Wbudowane w obwéd bezpiecznego stopu
przetwornicy czestotliwosci

. Wyswietlacz LCD wartos$ci omowej rezystancji
izolacji

. Pamie¢ btedéw
. Przyciski [Info], [Test] i [Reset]

Zatrzymanie awaryjne IEC z przekaZznikiem bezpieczenstwa
Pilz

Zawiera nadmiarowy 4-zytowy klawisz zatrzymania
awaryjnego, zamontowany z przodu obudowy oraz
przekaznik Pilz, ktéry go monitoruje w potaczeniu z
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obwodem bezpiecznego stopu przetwornicy czestotliwosci
oraz stycznikiem zasilania, znajdujacym sie w szafce opcji.

Reczne rozruszniki silnika

Zapewni¢ zasilanie 3-fazowe dla dmuchaw elektrycznych,
czesto potrzebnych w wiekszych silnikach. Zasilanie dla
rozrusznikdw jest dostarczane od strony obcigzenia
dowolnego zasilanego stycznika, wytacznika lub
przetacznika odcinajacego. Zasilanie posiada bezpieczniki
przed kazdym rozrusznikiem silnika i jest wylaczane gdy
wylaczane jest zasilanie dostarczane do przetwornicy
czestotliwosci. Dozwolone s maksymalnie dwa rozruszniki
(jeden, jezeli zamowi sie chroniony bezpiecznikiem 30 A
obwdéd). Wbudowane w obwdéd bezpiecznego stopu
przetwornicy czestotliwosci.

Funkcje urzadzenia obejmuja:

. Przetacznik dziatania (wh/wyt.)

. Ochrona przed zwarciami i przecigzeniem z
funkcja testowania

. Funkcja recznego resetowania
Zaciski chronione bezpiecznikami 30 amperéw

. Zasilanie 3-fazowe, dopasowane do dostarc-
zanego napiecia sieci zasilajacej, do zasilania
dodatkowego sprzetu klienta

. Niedostepne, jezeli wybrano dwa reczne
rozruszniki silnika

. Zaciski s wytaczone, gdy zasilanie dostarczane
do przetwornicy jest wytaczone

. Zasilanie dla zaciskéw chronionych bezpiecz-
nikami bedzie dostarczane od strony obcigzenia
dowolnego zasilanego stycznika, wytacznika lub
przetacznika odcinajacego.

Zasilanie 24 V DC
° 5A, 120 W, 24 V DC

. Ochrona przed przetezeniem na wyjsciu, przecia-
zeniem, zwarciami i nadmierng temperaturg

. Do zasilania dostarczonych przez klienta urzadzen
dodatkowych, takich jak czujniki, we/wy PLC,
styczniki, czujniki temperatury, swiatetka
wskaznikéw i/lub inny sprzet elektroniczny

. Diagnostyka obejmuje styczno$¢ bezpradowa DC-
ok, zielona diode LED DC-ok i czerwonga diode
LED przeciagzenia

Zewnetrzne monitorowanie temperatury

Stuzy do monitorowania temperatury zewnetrznych
elementéw systemu, takich jak uzwojenie silnika i/lub
tozyska. Zawiera dwa uniwersalne moduty wejsciowe oraz
dwa specjalne moduly wejsciowe termistora. Wszystkie
dziesie¢ modutéw jest wbudowane w obwdd
bezpiecznego stopu przetwornicy czestotliwosci i mozna je
monitorowac przez sie¢ magistrali komunikacyjnej
(wymaga nabycia osobnego modutu/tacznika sprzegtowego
szyn).

Wejécia uniwersalne (8)
Typy sygnatéw:
o Wejscia RTD (w tym Pt100), 3-zytowe lub 4-zytowe

. Termopara
o Prad analogowy lub napiecie analogowe

Dodatkowe funkcje:
. Jedno uniwersalne wyjscie, z mozliwoscig
konfiguracji napiecia analogowego lub dla pradu
analogowego

. Dwa przekazniki wyjsciowe (zwierne)
. Dwuliniowy wyswietlacz LC i diagnostyka LED

. Wykrywanie przerwania zyty przewodu czujnika,
zwarcia i nieprawidtowej biegunowosci

. Oprogramowanie konfiguracyjne interfejsu

Dedykowane wejscia termistora (2)

Funkcje:
. Kazdy modut moze monitorowac¢ do szesciu
termistoréw w szeregu
. Diagnostyka btedéw zwigzanych z przerwaniem

zyty lub zwarciami przewoddéw czujnikéw
. Certyfikaty ATEX/UL/CSA

o Mozna udostepnic trzecie wejscie termistora
dzieki Karcie Opcji Termistora PTC MCB 112, w
razie potrzeby

4.6 Instalacja elektryczna

4.6.1 Podtaczenie zasilania

Okablowanie i bezpieczniki
NOTE

Informacje ogélne na temat kabli

Cate okablowanie musi by¢ zgodne z miedzynarodowymi
oraz lokalnymi przepisami dotyczacymi przekrojéw
poprzecznych kabli oraz temperatury otoczenia.
Zastosowania UL wymagajg przewodéw miedzianych 75
°C. Przewody miedziane 75 i 90 °C sa dopuszczalne pod
wzgledem termicznym dla przetwornic czestotliwosci
uzywanych w zastosowaniach innych, niz UL.

Potaczenia kabla zasilania sg potozone w sposéb ukazany
ponizej. Wymiarowanie przekroju kabla musi by¢ wykonane
zgodnie z wartoscig znamionowa pradu oraz przepisami
lokalnymi. Szczegétowe informacje znajduja sie w 8.7.1
Dtugosc i przekrdj poprzeczny kabli:.

Aby zapewni¢ ochrone przetwornicy, nalezy uzy¢

zalecanych bezpiecznikéw lub korzystac z przetwornicy z
wbudowanymi bezpiecznikami. Zalecane bezpieczniki sg
opisane w tabelach w rozdziale na temat bezpiecznikéw.
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Zamontowane bezpieczniki musza by¢ zgodne z lokalnymi
przepisami.

Zacisk zasilania jest dopasowany do wylacznika zasilania,
jesli zostat on dotaczony do urzadzenia.

150BA026.10

91 (L1)

3-fazowe
wejscie 92 (L2)
mocy 93 (L3)

95 PE

1
lllustration 4.23

NOTE

Aby spehi¢ wymogi specyfikacji na temat kompatybilnosci
elektromagnetycznej (EMC), zaleca sie korzysta¢ z kabli
ekranowanych/zbrojonych. Jezeli uzyto kabla nieekrano-
wanegdo/niezbrojonego, patrz 4.6.13 Okablowanie zasilania i
sterowania dla kabli nieekranowanych.

Prawidtowe wymiary przekroju poprzecznego i dtugosci
kabli silnika znajduja sie w 8 Ogdlne warunki techniczne.

Ekranowanie kabli

Nalezy unika¢ instalacji ze skreconymi koricéwkami ekranu
(skreconych konicéwek oplotu ekranu lub przewodu
wielozytowego). Niszczg one skutecznos¢ ekranu przy
wyzszych czestotliwosciach. Jesli zachodzi koniecznos¢
przerwania ekranu w celu zainstalowania osprzetu
zapewniajacego przerwe izolacyjna, np. stycznika silnika,
nalezy tak wykona¢ montaz, by w catym torze kablowym
zachowac ciggtos¢ ekranu z najnizsza mozliwg impedancja
dla wysokich czestotliwosci.

Podtaczy¢ ekran kabla silnika do ptytki odsprzegajacej
mocowania mechanicznego przetwornicy czestotliwosci
oraz do metalowej szafy silnika.

Potaczenie ekranu powinno mie¢ jak najwieksza mozliwa
powierzchnie (zacisk kablowy). Umozliwiaja to akcesoria
instalacyjne dostarczone z urzadzeniem.

Dtugosé i przekroj poprzeczny kabla:

Przetwornica czestotliwosci zostata przetestowana pod
katem zgodnosci EMC przy okreslonej dtugosci kabla. Kabel
silnika powinien by¢ jak najkrotszy, aby zredukowac
poziom zakiocen i prady uptywowe.

Czestotliwos¢ kluczowania:

Kiedy przetwornice czestotliwosci uzywane sg razem z
filtrami fal sinusoidalnych w celu ograniczenia poziomu
hatasu silnika, nalezy ustawi¢ czestotliwo$¢ kluczowania
zgodnie z instrukgja filtra fal sinusoidalnych w

14-01 Switching Frequency.

Nr zac. 96 97 98 929
U \Y w PE" Napiecie silnika 0-100% napiecia zasilania
3 przewoddw poza silnikiem
U1 %! W1 PED taczenie w trojkat
W2 U2 V2 6 przewodow poza silnikiem
U1 V1 W1 PEV taczenie w gwiazde U2, V2, W2
U2, V2, W2 nalezy pofaczy¢ miedzy sobg oddzielnie
Table 4.14

")Zabezpieczone przytqcze uziemienia

NOTE

W silnikach bez elektrycznej izolacji papierowej lub innego
wzmochienia izolacyjnego odpowiedniego do pracy z
zasilaniem napieciowym (takim jak przetwornica czestot-
liwosci), zamocowac filtr fali sinusoidalnejna wyjéciu
przetwornicy czestotliwosci.

u ' w =

q;

O——6o—=O0 O O O =

<

N

wn

~N

U " w -
96 97 98 926 97 98

lllustration 4.24
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:

lllustration 4.25 Wymiar ramy D13

1) |RFI 4) Silnik
2) [Linia u v W
R S T 96 97 98
L1 L2 L3 T T2 T3
3) [Opcja hamulca 5) Opcja podziatu obcigzenia
-R +R -DC +DC
81 82 88 89
6) WENTYLATOR POMOCNICZY
100 101 102 103
L1 L2 L1 L2
Table 4.15
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lllustration 4.26 Potozenie zaciskéw uziemienia

‘ 1 | Uziemienie H

Table 4.16
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130BC210.11
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lllustration 4.27 Wymiar ramy E9
1) |RFI 4) | Silnik
2) |Linia U v W
R S T 96 97 98
L1 L2 L3 T1 T2 T3
3) |Opcja hamulca 5)  Opcja podziatu obcigzenia
-R +R -DC +DC
81 82 88 89
6) WENTYLATOR POMOCNICZY
100 101 102 103
L1 L2 L1 L2

Table 4.17
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130BC211.10

lllustration 4.28 Potozenie zaciskéw uziemienia

‘ 1 | Uziemienie H

Table 4.18
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130BX443

N
/r
e

lllustration 4.29 Aktywny filtr, wymiar ramy F18

Pokazane sekcje

Table 4.19

1) Linia
R S T

L1 L2 L3

2) Szyny zbiorcze do sekgji prostownika przetwornicy

3) Zespot bezpiecznikow

Table 4.20
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130BA860.10

lllustration 4.29 Szafka prostownika, wymiar ramy F18

Pokazana sekcja
1

Table 4.21
1) 24V DC 5A 5) Podziat obciazenia
T1 Zaczepy wyjsciowe -DC +DC
Przetacznik temp. 88 89
106 104 105 6) Bezpieczniki transformatora regulacyjnego (2 lub 4 sztuki). Numery czesci, patrz
4.6.14 Bezpieczniki
2) Reczne rozruszniki silnika 7) Bezpiecznik SMPS. Numery czesci, patrz 4.6.14 Bezpieczniki
3) |Zaciski zasilania chronione przez 8) Bezpieczniki recznego regulatora silnika (3 lub 6 sztuk). Numery czesci, patrz
bezpiecznik 30 A 4.6.14 Bezpieczniki
4) Punkt podtaczenia do filtra 9) Bezpieczniki linii, rama F1 i F2 (3 sztuki). Numery czesci, patrz 4.6.14 Bezpieczniki
R S T 10) |Bezpieczniki zasilania chronionego przez bezpieczniki 30 A
L1 L2 L3
Table 4.22
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b
130BA861.11
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/Dd /& Pokazana sekcja

‘ 1
W s Z ]
7
lllustration 4.29 Szafka inwertera, wymiar ramy F18
Table 4.23
1) |Zewnetrzne monitorowanie temperatury 6) Silnik
2) |PRZEKAZNIK POMOCNICZY U vV W
01 02 03 96 97 98
04 05 06 T T2 T3
3) |NAMUR 7) Bezpiecznik NAMUR. Numery czesci, patrz 4.6.14 Bezpieczniki
4) |WENTYLATOR 8) Bezpieczniki wentylatora. Numery czesci, patrz 4.6.14 Bezpieczniki
POMOCNICZY
100 101 102 103 9) Bezpieczniki SMPS. Numery czesci, patrz 4.6.14 Bezpieczniki
L1 L2 L1 L2
5) [Hamulec
-R +R
81 82
Table 4.24
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4.6.2 Uziemienie

Przy montazu przetwornicy czgstotliwosci nalezy wzigé
pod uwage nastepujace podstawowe sprawy, aby
zapewni¢ kompatybilno$¢ elektromagnetyczng (EMC).

. Uziemienie ochronne: W przetwornicy czestot-
liwosci wystepuje duzy prad uptywowy i ze
wzgledoéw bezpieczenstwa nalezy jg odpowiednio
uziemic. Stosowac lokalne przepisy bezpiec-
zenstwa.

. Uziemienie duzej czestotliwosci: Potaczenia kabla
uziemienia silnika musza by¢ jak najkrotsze.

Podtaczy¢ rézne systemy uziemienia przy jak najnizszej
impedancji przewodu. Najnizsza mozliwa impedancja
przewodu uzyskiwana jest poprzez utrzymywanie jak
najmniejszej dtugosci przewodu oraz wykorzystanie jak
najwiekszego obszaru powierzchni.

Metalowe szafy réznych urzadzen sa montowane na tylnej
plycie szafy przy uzyciu jak najnizszej impedancji HF. Dzieki
temu mozna unikna¢ réznych napie¢ HF dla poszcze-
golnych urzadzen oraz zapobiec niebezpieczerstwu
powstawania pradéw odksztatcen radiowych w kablach
potaczeniowych, ktére moga by¢ wykorzystywane do
taczenia urzadzen. W ten sposob odksztatcenia radiowe
zostang ograniczone.

Aby uzyska¢ niska impedancje HF, urzadzenia zamocowac
do tylnej ptyty za pomoca ich wtasnych $rub mocujacych.
Z punktéw mocowania nalezy usunac farbe izolacyjna lub
inne substancje.

4.6.3 Zabezpieczenie dodatkowe (RCD)

Jako zabezpieczenie dodatkowe mozna stosowac
przekazniki ELBC, wielopunktowe uziemienie ochronne lub
uziemienie pod warunkiem, Zze zostang spetnione wymogi
lokalnych przepiséw bezpieczenstwa.

Jedli wystapi btad uziemienia, element DC moze
doprowadzi¢ do btedu pradu.

Jezeli stosowane sg przekazniki ELCB, nalezy przestrzegac
lokalnych przepiséw. Przekazniki musza by¢ odpowiednie
do zabezpieczenia sprzetu 3-fazowego z prostownikiem
mostkowym oraz krétkiego wytadowania podczas
zataczania zasilania.

Patrz sekcja dotyczaca Warunkdw Specjalnych w Zaleceniach
Projektowych VLT® MG33BXYY.

4.6.4 Wytacznik RFI

Zasilanie izolowane od uziemienia

Jesli przetwornica czestotliwosci jest zasilana z
izolowanego zrédta (zasilanie IT, nieuziemiony tréjkat lub
uziemiony tréjkat) lub z TT/TN-S z uziemiong noga, nalezy
wylaczy¢ przetacznik RFI (OFF)  za pomoca 14-50 RFI Filter
w przetwornicy i 14-50 RFI Filter w filtrze. Wiecej informacji
na ten temat znajduje sie w IEC 364-3. W przypadku, gdy
konieczne jest optymalne dziatanie EMC, podtaczone sg
réwnolegte silniki lub dtugos¢ przewodu silnika wynosi
ponad 25 m, zaleca sie ustawi¢ 14-50 RFI Filter w potozeniu
[ON] (wiaczone).

" Niedostepne dla przetwornic czestotliwosci 525-600/690
V o wymiarach ram D, E i F.

W potozeniu OFF (wytaczone), wewnetrzne pojemnosci
filtra RFI (kondensatory filtra) miedzy obudowg i obwodem
posrednim s3 odfaczone, aby zapobiec uszkodzeniu
obwodu posredniego i zredukowaé pojemnosciowe prady
doziemne (zgodnie z IEC 61800-3).

Patrz takze Nota aplikacyjna VLT na zasilaniu IT MN.90.CX.02.
Nalezy korzysta¢ z monitoréw izolacyjnych, ktére mozna
wykorzystywac razem z energoelektronikg (IEC 61557-8).

4.6.5 Moment obrotowy

Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy dokreca¢ stosujac
odpowiedni moment obrotowy. Zbyt duzy lub zbyt maty
moment spowoduje utworzenie nieprawidtowego
potfaczenia. Odpowiedni moment obrotowy nalezy
zapewnic¢ za pomocg klucza dynamometrycznego.

176FA247.12

4

CS" !
D e

2=

Nm/in-lbs

lllustration 4.29 Sruby nalezy zawsze dokrecaé za pomoca klucza
dynamometrycznego.
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Wymiar ramy | Zacisk Moment Wielko$¢ $ruby
obrotowy
Zasilanie 19-40 Nm
Silnik (168-354 cale- |M10
funty)
P Podziat 8,5-20,5 Nm
obcigzenia (75-181 cale- | M8
Hamulec funty)
Zasilanie
19-40 Nm
Moc
. (168-354 cale- |M10
Podziat funty)
E obciazenia
Hamulec 8,5-20,5 Nm
(75-181 cale- M8
funty)
Zasilanie 19-40 Nm
Silnik (168-354 cale- |M10
funty)
Podziat 19-40 Nm
obciagzenia (168-354 cale-
F Hamulec funty)
Regen 8,5-20,5 Nm M10
(75-181 cale- M8
funty) M8
8,5-20,5 Nm
(75-181 cale-
funty)

Table 4.25 Moment obrotowy - zaciski
4.6.6 Kable ekranowane

NOTE

Danfoss zaleca uzywa¢ kabli ekranowanych miedzy filtrem
LCL a jednostka AFE. Kable nieekranowane moga by¢
umieszczone miedzy transformatorem a strong wejsciowa
filtra LCL.

Kable ekranowane i zbrojone muszg by¢ odpowiednio
podtaczone, aby zapewni¢ wysoki poziom odpornosci EMC
i niska emisje zaktécen.

Potaczenia nalezy wykona¢ za pomoca albo diawikéw
kablowych, albo zaciskéw:
. Diawiki kablowe EMC: Aby zapewni¢ optymalne
potaczenie EMC, mozna korzysta¢ z ogdlnie
dostepnych dtawikéw kablowych.

. Zaciski kablowe EMC: Zaciski utatwiajace
wykonanie potaczen sa dostarczane wraz z
urzadzeniem.

4.6.7 Kabel silnika

Silnik musi by¢ podiaczony do zaciskéw U/T1/96, V/T2/97,
W/T3/98 znajdujacych sie na skrajnej prawej stronie
urzadzenia. Uziemienie do zacisku 99. W przetwornicy
czestotliwosci mozna wykorzysta¢ dowolny typ standar-
dowego asynchronicznego silnika tréjfazowego. Nastawa
fabryczna odnosi sie do obrotéw w kierunku zgodnym z
ruchem wskazéwek zegara przy nastepujacym podtaczeniu
wyjscia przetwornicy czestotliwosci:

Zacisk nr Funkcja
96, 97, 98, 99 Zasilanie U/T1, V/T2, W/T3
Uziemienie

Table 4.26

. Zacisk U/T1/96 podfaczony do fazy U
o Zacisk V/T2/97 podtaczony do fazy V
B Zacisk W/T3/98 podtaczony do fazy W

©

™

=]

<

T

R

U \ w =
9% 97 98
U \ w
96 97 98

lllustration 4.30

NOTE

Kierunek obrotéw mozna zmieni¢ przetaczajac dwie fazy w
kablu silnika lub zmieniajac ustawienie 4-10 Motor Speed
Direction.

Sprawdzenie obrotéw silnika mozna wykonac¢ przy uzyciu
1-28 Motor Rotation Check, zgodnie z krokami pokazanymi
na wyswietlaczu.
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Wymogi dotyczace ram F

Liczba kabli fazy silnika musi by¢ wielokrotnoscia 2 i
wynosic¢ 2, 4, 6 lub 8 (nie moze by¢ 1 kabel), aby uzyskac
te sama liczbe przewodoéw podtgczonych do obu zaciskow
modutu falownika. Kable pomiedzy zaciskami modutu
falownika a pierwszym wspdélnym punktem fazy musza
miec taka sama dtugos¢ z doktadnosciag do 10%.
Zalecanym punktem wspdlnym sg zaciski silnika.

Wymogi dla wyjsciowej skrzynki przytaczowej: Dtugosc,
minimum 2,5 metra, oraz liczba kabli musi by¢ taka sama
pomiedzy kazdym modutem falownika a wspéinym
zaciskiem w skrzynce przylaczowe;j.

NOTE

Jezeli w zwiazku z modernizacja konieczna jest liczba kabli
rézna dla réznych faz, prosze sie porozumiec z
producentem w sprawie wymogéw i dokumentacji lub
uzy¢ opcji szafki z wejsciem od géry/od dotu, instrukcja
177R0097.

4.6.8 Kabel rezystora hamowania
Przetwornice z fabrycznie
zainstalowang opcja przerywacza
hamulca

(Tylko kabel standardowy z literg B w pozycji 18 kodu
typu).

Kabel faczacy z rezystorem hamowania musi by¢
ekranowany, a jego maks. dlugos¢ od przetwornicy czestot-
liwosci do szyny DC jest ograniczona do 25 metréw.

Zacisk nr Funkgcja
81, 82 Zaciski rezystora hamowania
Table 4.27

Kabel potaczeniowy rezystora hamulca musi by¢
ekranowany. Podfaczy¢ ekran za pomoca zaciskow
kablowych do przewodzacej ptyty montazowej na
przetwornicy czestotliwosci oraz do szafy metalowej
rezystora hamulca.

Przekroj poprzeczny kabla hamulca nalezy dopasowac do
momentu hamowania. Dodatkowe informacje na temat
bezpiecznej instalacji znajduja sie w Instrukcji hamulca:
MIQOFXYY i MI50SXYY.

AWARNING|

Nalezy pamietaé, ze na zaciskach moga wystapic¢ napiecia
do 790 V DC, zaleznie od napiecia zasilania.

Wymogi dotyczace ram F
Rezystor(y) hamulca muszg by¢ podtaczone do zaciskéw
hamulca w kazdym module falownika.

4.6.9 Wytacznik temperaturowy rezystora
hamowania

Wymiar ramy D-E-F
Moment: 0,5-0,6 Nm (5 cali/funt)
Rozmiar $rub: M3

Wejscie to mozna wykorzysta¢ do monitorowania rezystora
hamowania podtagczonego od zewnatrz. Jesli potaczenie
miedzy 104 a 106 zostanie usuniete, przetwornica czestot-
liwosci wytaczy sie awaryjnie generujac ostrzezenie / alarm
27 ,IGBT hamulca”.

Nalezy zainstalowa¢ przetacznik KLIXON, ktory jest
LZwierny”, w szeregu z istniejgcymi potaczeniami na 106
albo 104. Wszelkie potaczenia z tym zaciskiem muszg miec
podwdjng izolacje od wysokiego napiecia dla zachowania
PELV.

Zwierny: 104-106 (zworka montowana fabrycznie).

Zacisk nr Funkcja
Whytacznik temperaturowy rezystora
106, 104, 105 yiaczniic temp yrezy
hamowania.
Table 4.28

ACAUTION

Jezeli temperatura rezystora hamowania nadmiernie
wzrasta i przefacznik termiczny zostaje zwolniony,
przetwornica czestotliwosci zaprzestanie hamowania.
Rozpocznie sie wybieg silnika.

106 | 104 | 105
NC | C NO

175ZA877.10

lllustration 4.31

4.6.10 Podziat obcigzenia

Zacisk nr Funkcja
88, 89 Podziat obcigzenia
Table 4.29

Kabel potaczeniowy musi by¢ ekranowany, a jego maks.
dtugos¢ od przetwornicy czestotliwosci do szyny DC jest
ograniczona do 25 metréw.

Podziat obcigzenia umozliwia taczenie obwodéw
posrednich DC kilku przetwornic czestotliwosci.
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AWARNING|

Nalezy pamietad, ze na zaciskach mogg wystapic¢ napiecia
do 1099 V DC.

Podziatl obcigzenia wymaga dodatkowego sprzetu oraz
uwzglednienia srodkéw bezpieczenstwa. Dodatkowe
informacje znajduja sie w Instrukcji podziatu obcigzenia
MI5ONXYY.

AWARNING

Prosze pamietaé, ze odlgczenie zasilania moze nie
wystarczy¢ do odizolowania przetwornicy czestotliwosci ze
wzgledu na potgczenie obwodu DC.

4.6.11 Podtaczenie zasilania

Zasilanie musi by¢ podtaczone do zaciskéw 91, 92 i 93,
znajdujacych sie po skrajnej lewej stronie urzadzenia.
Uziemienie jest podfgczone do zacisku znajdujgcego sie po
prawej stronie zacisku 93.

Ztacze znajdujace sie na karcie mocy umozliwia
podtaczenie napiecia liniowego dla wentylatoréw
chiodzacych. Fabrycznie podtaczone wentylatory s
zasilane ze wspélnej linii pradu zmiennego (zworki miedzy
100-102 i 101-103). Jesli wymagane jest zasilanie
zewnetrzne, nalezy zdemontowac zworki i podiaczy¢
zasilanie do zaciskéw 100 i 101. Do ochrony nalezy uzy¢
bezpiecznika 5 Amp. W zastosowaniach zgodnych z UL
musi to byc¢ bezpiecznik LittleFuse KLK-5 lub jego
odpowiednik.

4.6.13 Okablowanie zasilania i sterowania
dla kabli nieekranowanych

AWARNING|

Napiecie indukowane!

Kable silnikéw nalezy poprowadzi¢ indywidualnie od wielu
przetwornic czestotliwosci. Napiecie indukowane z kabli
wyjscia silnika prowadzonych razem moze spowodowa¢é
natadowanie kondensatoréw w sprzecie nawet, gdy jest on
wylaczony i oznaczony. Niepoprowadzenie kabli
wyjsciowych osobno moze skutkowa¢ $miercig lub

Zacisk nr Funkcja

91, 92, 93 Zasilanie R/L1, S/L2, T/L3 powaznymi obrazeniami.
94 Uziemienie

Table 430 ACAUTION

NOTE

Sprawdzi¢ dane na tabliczce znamionowej, aby upewnic
sie, czy zasilanie przetwornicy czestotliwosci odpowiada
zasilaniu w zaktadzie.

Sprawdzi¢ takze, czy zrédto zasilania dostarcza odpowiedni
rodzaj pradu.

Jesli urzadzenie nie jest wyposazone we wbudowane
bezpieczniki, sprawdzi¢, czy instalowane bezpieczniki maja
odpowiednie wartosci znamionowe.

4.6.12 Zasilanie zewnetrzne wentylatoréow

Wymiar ramy D, E i F

Jesli przetwornica jest zasilana przez prad staty lub
wentylator musi dziata¢ niezaleznie od gtéwnego Zrédta
zasilania, mozna zastosowac zewnetrzne zrédto zasilania.
Nalezy wtedy wykona¢ potaczenie na karcie mocy.

Zacisk nr Funkcja

100, 101 Zasilanie pomocnicze S, T
102, 103 Zasilanie wewnetrzne S, T
Table 4.31

Okablowanie zasilania wejsciowego, silnika i sterowania
prowadzi¢ w trzech osobnych metalowych kanatach lub
torowiskach dla odizolowania szumu na wysokich czestotli-
wosciach. Brak odizolowania kabli zasilania, silnika i
sterowania moze skutkowaé nieoptymalnym dziataniem
sterownika i powigzanego sprzetu.

Jako, ze w przewodach sterowania przenoszone sg impulsy
elektryczne wysokiej czestotliwosci, wazne jest aby
zasilanie wejsciowe i zasilanie silnika prowadzone byty w
osobnych kanatach. Jezeli przychodzace kable zasilania sa
prowadzone w tym samym kanale, co kable silnika,
impulsy te moga wzbudzi¢ zakiécenia elektryczne w sieci
zasilajacej budynku. Okablowanie sterowania powinno by¢
zawsze odizolowywane od okablowania zasilania
wysokiego napiecia.

Gdy nie uzywa sie kabla ekranowanego/zbrojonego to do
opcji panelu musza by¢ podfaczone co najmniej trzy
osobne kanaty (patrz ponizszy rysunek).

. Okablowanie zasilania do obudowy
. Okablowanie zasilania z obudowy do silnika

. Okablowanie sterowania
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4.6.14 Bezpieczniki

Zaleca sie stosowac bezpieczniki i/lub wylgczniki na stronie
zasilania w charakterze zabezpieczenn w przypadku awarii
komponentéw wewnatrz przetwornicy czestotliwosci
(pierwszego btedu).

NOTE

Jest to niezbedne w celu zachowania zgodnosci z IEC
60364 dla CE lub z NEC 2009 dla UL.

AWARNING|

Ludzie i mienie musza by¢ chronieni przed skutkami awarii
komponentéw wewnatrz przetwornicy czestotliwosci.

Zabezpieczenie obwodéw odgatezionych

Aby zabezpieczy¢ instalacje przed zagrozeniem
elektrycznym i pozarowym, wszystkie obwody odgatezione
w instalacji, aparaturze rozdzielczej, maszynach, itp.,
powinny zosta¢ zabezpieczone przed zwarciem i przete-
zeniem, zgodnie z przepisami krajowymi/
miedzynarodowymi.

Zgodnos¢ z UL

380-480 V, wymiary ram D, Ei F

Ponizsze bezpieczniki mozna stosowac¢ w obwodzie
zdolnym dostarczac nie wiecej niz 100 000 amperéw
symetrycznej wartosci skutecznej RMS, 240V, albo 480V,
albo 500V, albo 600V, w zaleznosci od napiecia znamio-
nowego przetwornicy czestotliwosci. Przy zastosowaniu

NOTE

Zalecenia te nie obejmujg zabezpieczenia obwoddéw
odgatezionych dla UL.

Zabezpieczenie przeciwzwarciowe:

Danfoss zaleca stosowanie wymienionych ponizej
bezpiecznikdw/wytacznikéw, aby ochroni¢ pracownikéw
obstugi oraz mienie w razie awarii komponentéw wewnatrz
przetwornicy czestotliwosci.

Brak zgodnosci z UL

Jesli wystepuje brak zgodnosci z UL/cUL, zalecamy
stosowanie bezpiecznikéw podanych obok, ktére zapewnia
zgodnos$¢ z norma EN50178:

P132 - P200 380-480 V typ 9G
P250 - P400 380-480 V typu gR
Table 4.32

wiasciwych bezpiecznikéw, wartos¢ znamionowa pradu
zwarcia przetwornicy czestotliwosci (SCCR) to 100 000
Armes.

. .. | Bussmann | Bussmann SIBA LittelFuse Ferraz- Bussmann Bussmann Wewnetrzna
Wielkos$é Shawmut i
Iyp E1958 E4273 E180276 E71611 E60314 E4274 E125085 Opcja
JFHR2** T/JDDZ** JFHR2 JFHR2** H/JDDZ** JFHR2* Bussmann
JFHR2**
P132 FWH- JJS- 2061032.40 L50S-400 A50-P400 NOS- 170M4012 170M4016
400 400 400
P160 FWH- JJS- 2061032.50 L50S-500 A50-P500 NOS- 170M4014 170M4016
500 500 500
P200 FWH- JJS- 2062032.63 L50S-600 A50-P600 NOS- 170M4016 170M4016
600 600 600
Table 4.33 Wymiar ramy E, bezpieczniki liniowe, 380-480 V
Wielkos¢/typ Bussmann PN* Wa.rtos’é Ferraz Siba
Znamionowa
P250 170M4017 700 A, 700 V 6.9URD31D08A0700 20 610 32.700
P315 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900
P355 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900
P400 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900

Table 4.34 Wymiar ramy E, bezpieczniki liniowe, 380-480 V
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i . . Wewnetrzna opcja
Wielko$¢/typ Bussmann PN* Warto$¢ znamionowa Siba
Bussmann
P450 170M7081 1600 A, 700 V 20 695 32.1600 170M7082
P500 170M7081 1600 A, 700 V 20 695 32.1600 170M7082
P560 170M7082 2000 A, 700 V 20 695 32.2000 170M7082
P630 170M7082 2000 A, 700 V 20 695 32.2000 170M7082

Table 4.35 Wymiar ramy F, bezpieczniki liniowe, 380-480 V

Wielkos¢/typ Bussmann PN* Warto$¢ znamionowa Siba

P450 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32.1000
P500 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32.1000
P560 170M6467 1400 A, 700 V 20 681 32.1400
P630 170M6467 1400 A, 700 V 20 681 32.1400

Table 4.36 Wymiar ramy F, Bezpieczniki obwodu DC modutu falownika, 380-480 V

*170M - bezpieczniki tego typu firmy Bussmann wykorzystujq
wskaznik wizualny -/80, -TN/80 typ T, -/110 lub TN/110 typ T; dla
uzytku zewnetrznego mozna zamieniac bezpieczniki wskaznikowe tej

**Dowolnie dowolny opisany bezpiecznik min. 500 V UL o
odpowiedniej wartosci znamionowej prqdu pozwala spetnic¢
wymagania UL.

samej wielkosci oraz o takiej samej wartosci prqdu w amperach
Dodatkowe bezpieczniki

Bussmann PN*
D EIiF KTK-4

Wymiar ramy Wartoé¢ znamionowa

4 A, 600V

Table 4.37 Bezpiecznik SMPS

Wielko$¢/typ Bussmann PN* LittelFuse Warto$¢ znamionowa
P132-P250, 380-480 V KTK-4 4 A, 600V
P315-P630, 380-480 V KLK-15 15A, 600 V

Table 4.38 Bezpieczniki wentylatora

Wielko$¢/typ
P450-P630, 380-480 V

Warto$¢ znamionowa
6 A, 600 V

Bussmann PN*
LPJ-6 SP lub SPI

Alternatywne bezpieczniki

2,5-40 A Wszelkie wypisane dwuele-
mentowe klasy J,

opOznienie czasowe, 6A

P450-P630, 380-480 V. | 4,0-63 A LPJ-10 SP lub SPI 10 A, 600 V Wszelkie wypisane dwuele-

mentowe klasy J,
opdznienie czasowe, 10 A

P450-P630, 380-480 V 63-10A LPJ-15 SP lub SPI 15 A, 600 V Wszelkie wypisane dwuele-

mentowe klasy J,
opdznienie czasowe, 15 A

P450-P630, 380-480 V 10-16 A LPJ-25 SP lub SPI 25 A, 600V Wszelkie wypisane dwuele-

mentowe klasy J,
opdznienie czasowe, 25 A

Table 4.39 Bezpieczniki recznego regulatora silnika

Warto$¢ znamionowa
30 A, 600 V

Wymiar ramy Bussmann PN*

F LPJ-30 SP lub SPI

Alternatywne bezpieczniki

Wszelkie wypisane dwuelementowe klasy J, opdznienie czasowe,
30A

Table 4.40 Bezpiecznik dla zaciskéw chronionych przez bezpiecznik 30 A
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Wymiar ramy Bussmann PN* Warto$¢ znamionowa Alternatywne bezpieczniki

D LP-CC-8/10 0,8A, 600V Wszelkie wypisane klasy CC, 0,8 A

E LP-CC-1 1/2 1,5A, 600V Wszelkie wypisane klasy CC, 1,5 A

F LPJ-6 SP lub SPI 6 A, 600V Wszelkie wypisane dwuelementowe klasy J,
opdznienie czasowe, 6 A

Table 4.41 Bezpiecznik transformatora sterowania

Wymiar ramy Bussmann PN¥ Warto$¢ znamionowa
F GMC-800MA 800 mA, 250 V

Table 4.42 Bezpiecznik NAMUR

Wymiar ramy Bussmann PN* Warto$¢ znamionowa Alternatywne bezpieczniki
F LP-CC-6 6 A, 600V Wszelkie wypisane klasy CC, 6 A

Table 4.43 Bezpiecznik z cewka przekaznika zabezpieczajacego z przekaznikiem PILS

4.6.15 Roziaczniki zasilania - wymiar ramy D, Ei F

Wymiar ramy Moc i napiecie Typ
D P132-P200 380-480 V 0OT400U12-91
E P250 380-480 V ABB OETL-NF600A
E P315-P400 380-480 V ABB OETL-NF800A
F P450 380-480 V Merlin Gerin NPJF36000S12AAYP
F P500-P630 380-480 V Merlin Gerin NRK36000S20AAYP
Table 4.44

4.6.16 Wytaczniki ramy F

Wymiar ramy Moc i napigcie Typ
F P450 380-480 V Merlin Gerin NPJF36120U31AABSCYP
F P500-P630 380-480 V Merlin Gerin NRJF36200U31AABSCYP
Table 4.45

4.6.17 Styczniki zasilania ramy F

Wymiar ramy Moc i napiecie Typ
F P450-P500 380-480 V Eaton XTCE650N22A
F P560-P630 380-480 V Eaton XTCEC14P22B
Table 4.46
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4.6.18 lIzolacja silnika

W przypadku dtugosci kabla mniejszej lub réwnej (<) od
maksymalnej diugosci kabla podanej w 8 Ogdlne warunki
techniczne, zalecane sg nastepujace wartosci znamionowe
izolacji silnika, gdyz napiecie szczytowe moze by¢ nawet
dwukrotnie wyzsze od napiecia obwodu posredniego DC,
2,8-krotnie wyzsze od napiecia zasilania, ze wzgledu na
efekty linii przesytowej w kablu silnika. Jezeli silnik ma
nizsza wartos$¢ znamionowa izolacji, zaleca sie uzycie filtra
du/dt lub fali sinusoidalnej.

Znamionowe napiecie Izolacja silnika

zasilania

Un <420V Standardowe Ui = 1300 V

420V < Uny < 500 V Wzmocnione UL = 1600 V

Table 4.47

4.6.19 Prady na tozyskach silnika

Zaleca sie, aby silniki o mocy znamionowej 110 kW lub
wyzszej obstugiwane za posrednictwem przetwornic
czestotliwosci powinny mie¢ zamontowane tozyska
izolowane po stronie NDE (przeciwnapedowej), aby
wyeliminowa¢ prady krazace po fozyskach wynikajace z
fizycznego rozmiaru silnika. Aby zminimalizowac prady na
wale i tozyskach po stronie napedowej, konieczne jest
odpowiednie uziemienie przetwornicy czestotliwosci,
silnika i napedzanej maszyny. Pomimo ze awaria ze
wzgledu na prady w tozyskach jest mato znaczaca i zalezy
od wielu innych czynnikéw, dla bezpieczenstwa pracy
wprowadzi¢ mozna popisane ponizej strategie tagodzenia
tego problemu.

Standardowe strategie fagodzenia:
1. Uzywac tozysk izolowanych

2. Stosowac rygorystyczne procedury przy instalacji
Zapewni¢ wspotliniowos¢ silnika i silnika
obcigzenia
Scisle przestrzega¢ zalecen EMC dotyczacych
instalacji

Wzmocni¢ PE, tak aby impedancja wysokiej
czestotliwosci byta nizsza w PE, niz w
wejsciowych przewodach zasilania

Zapewni¢ dobre pofaczenie wysokiej czestot-
liwosci pomiedzy silnikiem a przetwornica
czestotliwosci, na przyktad poprzez kabel
ekranowany o potaczeniu 360° w silniku i
przetwornicy czestotliwosci.

6.
7.
8.

10.

Upewnic sie, czy impedancja od przetwornicy
czestotliwosci do uziemienia budynku jest nizsza,
niz impedancja uziemienia maszyny. Moze by¢ to
trudne dla pomp- Utworzy¢ bezposrednie
potfaczenie uziemienia pomiedzy silnikiem a
silnikiem obcigzajacym.

Zastosowan smarowanie przewodzace

W miare mozliwosci nalezy zadba¢, aby napiecie
liniowe byto zrbwnowazone do uziemienia. Moze
by¢ to trudne w uktadach IT, TT, TN-CS lub z
uziemiona noga

Uzywac tozyska izolowanego, tak jak zaleca
producent silnika (uwaga: W silnikach od renomo-
wanych producentéw izolacja ta jest zazwyczaj
zaktadana standardowo dla silnikéw tej wielkosci)

Jezeli bedzie to konieczne, to po konsultacji z Danfoss:

Zmniejszy¢ czestotliwos¢ przetaczania IGBT
Zmieni¢ ksztatt fali falownika, 60° AVM vs. SFAVM

Zainstalowa¢ ukfad uziemienia watu lub uzy¢
potaczenia izolujacego pomiedzy silnikiem a
obcigzeniem

Uzywac¢ minimalnych ustawien predkosci, jesli to
mozliwe

Uzy¢ filtru dU/dt lub sinusoidalnego
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4.6.20 Prowadzenie przewodow sterowania

130BB429.10

Zamocowac wszystkie przewody sterowania w
odpowiednich miejscach, tak jak pokazano na rysunkach.
Ostony nalezy odpowiednio podiaczy¢, aby zapewnic
optymalng odpornos¢ elektryczna.

Podtaczenie magistrali komunikacyjnej

Urzadzenie nalezy podtaczy¢ do odpowiednich opcji karty
sterujacej. Patrz instrukcja obstugi danej magistrali. Kabel
nalezy umiesci¢ na okreslonej drodze we wnetrzu
przetwornicy i zamocowac razem z innymi przewodami
sterowania (patrz lllustration 4.32 i lllustration 4.33).

130BB434.10

1

lllustration 4.33 Trasa okablowania karty sterujacej dla E9

4.6.21 Dostep do zaciskéw sterowania

Wszystkie zaciski przewoddw sterujacych znajduja sie pod
LCP (zaréwno LCP filtra i przetwornicy). Dostep do nich
uzyskuje sie po otwarciu drzwiczek urzadzenia.

4.6.22 Instalacja elektryczna, Zaciski
sterowania

lllustration 4.32 Trasa okablowania karty sterujacej dla D13 Podfaczanie przewodu do zacisku:

1. Usuna¢ izolacje na diugosci okoto 9-10 mm

130BA150.10

9-10mm |

|
| ©37in) !

2. Wsunaé $rubokret” w kwadratowy otwoér.
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3. Wsuna¢ przewdd w przylegly okragty otwoér. 4.7.1 Start/Stop

Zacisk 18 = 5-10 Terminal 18 Digital Input [8] Start

Zacisk 27 = 5-12 Terminal 27 Digital Input [0] Brak dziatania
(Domyslnie wybieg silnika, odwr)

Zacisk 37 = bezpieczny stop

NNE)

o ~ 130BA155.12
> 0
<+ mn 'e]
~N
+ a
12[13[18] 19]27[29[32[33[20[37
e e e
O|0]0|0|O @)
reluljelviisiislieliols’

| 3|
L

4. Wyjac¢ $rubokret. Przewéd zostat podtaczony do Start/Stop Bezpieczny stop
zacisku.
Odtaczanie przewodu od zacisku: Preckost
1. Wsuna¢ $rubokret” w kwadratowy otwor.

2. Wyciggnaé przewdd.

Start/Stop
(18)

130BT311.10

lllustration 4.35

4.7.2 Start/Stop impulsowy

Zacisk 18 = 5-10 Terminal 18 Digital Input [9] Start

impulsowy
Zacisk 27= 5-12 Terminal 27 Digital Input [6] Stop,
odwrdécony
ﬂ ’ Zacisk 37 = bezpieczny stop
. N
130BA156.12
Y Maks. 0,4 x 2,5 mm - CT) ('T-l
g [Te] [Te)
- + [a [a N
% 12113[18(19|27|29(32|33|20(37
g O|0|0|0|0|0|0|0|0|0
QOLODO0 00D
&) e I
Sla
Start stop Bezpieczny stop
odwrdcony
lllustration 4.34 Predkos¢

4.7 Przyktady pofaczen do sterowania

silnikiem z dostarczaniem sygnatu Start (18)

zewnetrznego .
top
odwrécony L
NOTE lllustration 4.36

Ponizsze przyktady dotycza wylacznie karty sterujacej
przetwornicy czestotliwosci (prawy LCP), lecz nie filtra.
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4.7.3 Przyspiesz/zwolnij 4.7.4 Wartos¢ zadana potencjometru
Zaciski 29/32 = Przyspieszenie/zwolnienie Wartos¢ zadana napiecia przez potencjometr
Zacisk 18 = 5-10 Terminal 18 Digital Input Start [9] Zrédto wartosci zadanej 1 = [1] Wejscie analogowe
(ustawienia domysine) 53 (ustawienia domysine)
Zacisk 27 = 5-12 Terminal 27 Digital Input Zacisk 53, niskie napiecie = 0V

zatrzasnij wartos¢ zadang [19] Zacisk 53, wysokie napiecie = 10 V

Zacisk 29 = 5-13 Terminal 29 Digital Input

Zacisk 53, niska wart. zad/sprzez. zwr = 0 obr./min
Zwiekszanie predkosci [21]

Zacisk 53, wysoka wart. zad/sprzez. zwr = 1500

Zacisk 32 = 5-14 Terminal 32 Digital Input obr./min

Zmniejszanie predkosci [22]
Przetacznik S201 = WYL. (U)

o
a < -
12 +24V % € ;
] R o
@ 2 =
o o
Ji 18 Par.5-10 Predkos¢ obr./min. + J’ i
AP6-15 39(42|50(53|54|55
O|0]0|0|0|0
27 Par'57‘|2 IOIIOII DII DIIOIICDI
29 Par.5-13 —
/ Napiecie .
’77 / znamionowe - “:
/ ) N
, P6-1110V
32 Par.5-14 /
/
7 1kQ
37

lllustration 4.38

lllustration 4.37
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4.8 Instalacja elektryczna - dodatkowa

4.8.1 Instalacja elektryczna, przewody
sterownicze

°
S
17T — - g
— 2
(U) 96 Lﬁw ]
woer & " T—eo ]
1 T T 1 (w) 98 | | £

I——=L

@(PE) 99

-+ (R+) 82 Hamulec
Rezystor
(R-) 81

Tryb przetaczania
Zasilanie elektryczne 1

+10Vdc
5201
10vd .
e M T | zAL/1=0-20mA przekaznik]
0/4-20mA 5202 WYL./U=0-10V
= N
-10vdc - 54 (WE.AN) |, & 240Vac, 2A
+10Vdc — f
0/4-20 mA
55 (AN. WE. KOM.)
/ / 12 (+24V WY,
f ! / 1 240Vac, 2A
\ \ 13 (+24V WY) p5.00
/ ! 400Vac, 2A
{ ‘ 24V (NPN)

18 (WE.CYFR.) OV (PNP)

\

CIM

WE. CYFR | — 2o 77| wyjscie anai
19 (WE. ) | OV (PNP) \ ijC(I;:r;?JOQ:WE
-, m.

\
\

D‘X}

20 (CYFR.WE.KOM) )/

| |
24V (NPN)
| T 127 (WELAWYI. CYFR) OV (PNP) 5801 )
| | - [ 24V = ; ZAt.=Zamkniete
! | ! | L] | N ™ WYt=Otwarte
\ \
\ \ - ov ! 5V
‘ - N I 24V (NPN)
29 (WEL/WYJ. CYFR) \ OV (PNP)
| . | — 24V |
\ L ! N |
\ b | LA RS-485
| | | | ) (N RS-485) 69 RS-485
[ | Y32 (WE.CYFR) T avinen ierter
l | T | OV (PNP) (P RS-485) 68
| ! \ | — 24V (NPN)
\ | \ | 33 (WE.CYFR) oV (PNP) (KOM R$-485) 61
T [ (PNP) = Zrédto

(NPN) = Ujécie

\ \ ;7 (WE. CYFR)
T

lllustration 4.39 Schemat wszystkich zaciskdw elektrycznych bez opgji.

1: Potaczenie z filtrem

Zacisk 37 to wejscie przeznaczone do uzycia dla Bezpiecznego stopu. Aby otrzymac instrukcje na temat instalacji Bezpiecznego Stopu
prosze przejs¢ do rozdziatu Instalacja bezpiecznego stopu w zaleceniach projektowych dla przetwornicy czestotliwosci. Patrz takze rozdziaty
na temat funkcji bezpiecznego stopu oraz jej montazu.

Bardzo dtugie przewody sterujace oraz sygnaty analogowe Jesli do tego dojdzie, moze by¢ konieczne przerwanie
moga czasami, w zaleznosci od instalacji, tworzy¢ 50/60 Hz ekranu lub umieszczenie kondensatora 100 nF migdzy
petle zwarcia doziemnego z powodu odksztatcerh powodo- ekranem i obudowa.

wanych przez przewody zasilajace.
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Wejscia i wyjscia analogowe i cyfrowe nalezy podtaczac wiaczenie wejscia cyfrowego moze zaktdcac sygnat wejscia
oddzielnie do kart sterowania urzadzenia (zaréwno filtr, jak analogowego.

i przetwornica, zacisk 20, 55, 39), aby prady doziemne z
obu grup nie wptywaty na pozostate grupy. Na przyktad,

Biegunowo$¢ wejscia zaciskoéw sterowania

PNP (Zrédto) = 2
a ] g
> Okablowanie wejscia cyfrowego 8 c )
B S 2 2
™ el

12 13 18 19 27 29 32 33 20 37

/
o
lllustration 4.40

o =
U g
S NPN (Ujécie) o S
¢ Okablowanie wejscia cyfrowego o =
R

12 13 18 19 27 29 32 33 20 37

lllustration 4.42

O 6 &6 6 6 & 6 o o ©o
? o &6 6 6 6 6 o o Q
| l
| |

Przewody sterowania podtaczy¢ w sposéb opisany w
dokumentacji techniczno-ruchowej przetwornicy czestot-
liwosci. Ostony nalezy odpowiednio podfaczy¢, aby
zapewni¢ optymalng odpornos¢ elektryczna.

lllustration 4.41

NOTE

Aby spehi¢ wymogi specyfikacji na temat kompatybilnosci
elektromagnetycznej (EMC), zaleca sie korzysta¢ z kabli
ekranowanych/zbrojonych. Jezeli uzyto kabla nieekrano-
wanego/niezbrojonego, patrz 4.6.13 Okablowanie zasilania i
sterowania dla kabli nieekranowanych. Jezeli uzywane sg
nieekranowane przewody sterownicze, zaleca sie uzywac
rdzeni ferrytowych dla poprawienia dziatania EMC.
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4.8.2 Przetaczniki S201, S202 i S801

Przetaczniki S201 (A53) i S202 (A54) stuza do wyboru
konfiguracji pradu (0-20 mA) lub napiecia (-10 do 10 V),
odpowiednio zaciskéw wejscia analogowego 53 i 54.

Przetacznik S801 (BUS TER.) moze stuzy¢ do zataczenia
zakonczenia portu RS-485 (zaciski 68 i 69).

Patrz lllustration 4.39

Ustawienie domysine:
S201 (A53) = OFF (wejscie napieciowe)

$202 (A54) = OFF (wejscie napieciowe)
S801 (Zakoriczenie magistrali) = OFF

NOTE

Podczas zmiany funkcji 201, S202 lub S801 nalezy uwazad,
aby nie uzy¢ sily podczas przelgczania. Zaleca sie usuniecie
wyposazenia LCP (ostong) podczas obstugi przetacznikow.
Przetaczniki nie moga by¢ obstugiwane gdy przetwornica
czestotliwosci jest wiaczona.

g

lllustration 4.43

4.9 Koncowe ustawienie parametrow i test

Aby przetestowac ustawienie parametréw i upewnic sie,
czy przetwornica czestotliwosci pracuje, nalezy wykona¢
nastepujace czynnosci.

Krok 1. Odszukac tabliczke znamionowa silnika

NOTE

Silnik jest potaczony w gwiazde (Y) lub w tréjkat (A).
Informacja ta znajduje sie na tabliczce znamionowej silnika.

130BA767.10

THREE PHASE INDUCTION MOTOR

MODMCV 315E [ Nr. 135189 1204 IL/IN 6.5

kW 400 PRIMARY SF_1.15

HP 536 V690 [A4106 [CONNY [ COSf0.85 40
mm 1481 v A CONN AMB 40 °C
Hz 50 v A CONN ALT 1000 m
DESIGNN SECONDARY RISE 80 °C
DUTY St v [A [CONN ENCLOSURE P23
INSUL I [ EFFICIENCY %] 95.8%| 100% | 95.8%| 75%| WEIGHT 1.83 ton

/\ CAUTION

lllustration 4.44

Krok 2. Wpisa¢ dane z tabliczki znamionowej silnika w te
liste parametréw.

Aby otworzy¢ te liste, nalezy najpierw nacisna¢ przycisk
[QUICK MENU], a nastepnie wybra¢ Konfiguracja skrécona
Q2.

1. 1-20 Motor Power [kW]
1-21 Motor Power [HP]

1-22 Motor Voltage

1-23 Motor Frequency

2

3

4. 1-24 Motor Current

5 1-25 Motor Nominal Speed

Table 4.48

Krok 3. Uruchomi¢ Automatyczne dopasowanie silnika
(AMA)

Przeprowadzenie AMA zapewni optymalizacje dziatania.
Funkcja AMA mierzy wartosci parametréw odpowiednich
dla schematu zastepczego silnika.
1. Podtaczy¢ zacisk 37 do zacisku 12 (jezeli zacisk 37
jest dostepny).

2. Podtaczy¢ zacisk 27 do zacisku 12 lub nastawi¢
5-12 Terminal 27 Digital Input na pozycje ,Brak
dziatania” (5-12 Terminal 27 Digital Input [0])

3. Uruchomi¢ AMA 1-29 Automatic Motor Adaptation
(AMA).
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4. Wybra¢ petne lub ograniczcone AMA. W
przypadku, gdy zainstalowano filtr fal sinusoi-
dalnych, uruchomi¢ wytacznie ograniczone AMA,
lub usuna¢ filtr podczas procedury AMA.

5. Nacisnac¢ przycisk [OK]. Na wyswietlaczu pojawi
sie komunikat ,Nacisnij [Hand on], aby
rozpoczac”.

6. Nacisna¢ przycisk [Hand On]. Pasek postepu
wskazuje czy AMA jest w toku.

Zatrzymanie AMA podczas pracy
1. Nacisna¢ przycisk [OFF] - przetwornica czestot-
liwosci przechodzi w tryb alarmowy, a na
wyswietlaczu pojawia sie komunikat, ze AMA
zostato zakonczone przez uzytkownika.

AMA zakonczylo sie powodzeniem
1. Na wyswietlaczu pojawia sie komunikat ,Naci$nij
[OK], aby zakonczy¢ AMA”.

2. Nacisnac¢ przycisk [OK], aby opusci¢ stan AMA.

AMA zakoniczylo sie niepowodzeniem
1. Przetwornica czestotliwosci przechodzi w tryb
alarmowy. Opis alarmu znajduje sie w sekgji
Ostrzezenia i alarmy.

2. »Zgtaszana wartos¢” w [Alarm Log] pokazuje
ostatnig sekwencje pomiarowa, wykonanga przez
AMA, zanim przetwornica czestotliwosci przeszia
w tryb alarmowy. Ten numer razem z opisem
alarmu bedzie pomocny podczas usuwania
usterki. W razie kontaktu z serwisem firmy
Danfoss, nalezy pamieta¢, aby podac ten numer i
opis alarmu.

NOTE

Nieudane AMA jest czesto spowodowane przez
niepoprawne wprowadzenie danych znajdujacych sie na
tabliczce znamionowe;j silnika lub zbyt duza réznice
pomiedzy wielkosciag mocy silnika a wielkosciag mocy
przetwornicy czestotliwosci.

Krok 4. Ustawi¢ ograniczenie predkosci i czas rozpedzania/

zatrzymania.
3-02 Minimum Reference

3-03 Maximum Reference

Ustawi¢ zadane ograniczenia predkosci i czasu
rozpedzania/zatrzymania
4-11 Motor Speed Low Limit [RPM] lub 4-12 Motor
Speed Low Limit [Hz]

4-13 Motor Speed High Limit [RPM] lub 4-14 Motor
Speed High Limit [Hz]

3-41 Ramp 1 Ramp up Time
3-42 Ramp 1 Ramp Down Time

4.10 Ztacza dodatkowe

4.10.1 Sterowanie hamulcem

mechanicznym

Przy podnoszeniu/opuszczaniu wymagana jest mozliwos¢
sterowania hamulcem elektromechanicznym:

Sterowanie hamulcem odbywa sie za pomoca
dowolnego wyjscia przekaznikowego lub
cyfrowego (zaciski 27 lub 29).

Jesli przetwornica czestotliwosci nie moze
'obstuzy¢' silnika, na przyktad z powodu zbyt
duzego obciazenia, nalezy zamkna¢ wyjscie (bez
napiecia).

W zastosowaniach wykorzystujacych hamulec
elektromechaniczny nalezy wybrac Sterowanie
hamulcem mechanicznym [32] w grupie par. 5-4*.

Hamulec zostaje zwolniony, kiedy prad silnika
przekracza wartos¢ zaprogramowang w
2-20 Release Brake Current.

Hamulec jest zataczony, kiedy czestotliwosc¢
wyjsciowa jest mniejsza od czestotliwosci
ustawionej w 2-21 Activate Brake Speed [RPM] lub
2-22 Activate Brake Speed [Hz] pod warunkiem, ze
przetwornica czestotliwosci wykonuje polecenie
stop.

Jesli przetwornica czestotliwosci znajduje sie w trybie
alarmowym lub wystapito przepiecie, hamulec
mechaniczny natychmiast zatacza sie.
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4.10.2 Réwnolegte faczenie silnikdw

Przetwornica czestotliwosci potrafi sterowac kilkoma
silnikami pofgczonymi réwnolegle. Catkowity pobér pradu
silnikdw nie moze przekracza¢ znamionowego pradu
wyjsciowego Iun dla przetwornicy czestotliwosci.

NOTE

Instalacje z kablami potgczonymi w typowy sposéb, jak na
Illustration 4.45, sg zalecane jedynie przy krétkich
dtugosciach kabli.

NOTE

Kiedy silniki s3 potaczone réwnolegle, nie mozna korzystac
z 1-29 Automatic Motor Adaptation (AMA).

NOTE

Elektroniczny przekaznik termiczny (ETR) przetwornicy
czestotliwosci nie moze pehi¢ funkcji zabezpieczenia
silnika w przypadku silnikéw indywidualnych w systemach
z silnikami pofgczonymi réwnolegle. Nalezy zapewnic
dodatkowe zabezpieczenie silnika, np. termistory w kazdym
silniku lub indywidualne przekazniki termiczne (wylaczniki
nie stanowig odpowiedniej ochrony).

~ 0ooo

NIEN
=]

[oYe1oYe)

.
s
-
N
~
~

N 7
/|
Red i [
‘< \\\ Qaasasaai!
d \\
.
-
-
N
- N
oooo
O,
{800
0000 Filtr LC

0000
00
{0500
Q000

130BA170.10

lllustration 4.45 Montaz z kablami podiagczonymi wspéinie

Jesli wielkos¢ silnikdw jest bardzo rézna, moga wystapic
problemy przy rozruchu oraz przy niskich wartosciach
predkosci obr./min., poniewaz stosunkowo wysoka

rezystancja omowa matych silnikéw w stojanie wymaga
wtedy wyzszego napiecia.

4.10.3 Zabezpieczenie termiczne silnika

Elektroniczny przekaznik termiczny w przetwornicy czestot-
liwosci otrzymat zatwierdzenie UL dla zabezpieczenia
pojedynczego silnika, kiedy 7-90 Motor Thermal Protection
ustawiony jest na wyfqczenie awaryjne ETR, a 1-24 Motor
Current ustawiony jest na prad znamionowy silnika (patrz
tabliczka znamionowa silnika).

W przypadku ochrony termicznej mozna takze wykorzystac
opcje karty termistora MCB 112 PTC. Karta ta posiada
$wiadectwo ATEX zapewniajace ochrone silnikdéw w niebez-
piecznych obszarach, w strefie 1/21 oraz w strefie 2/22.
Jezeli 1-90 Motor Thermal Protection ustawiono na [20]
ATEX, ETR taczy sie z MCB 112, mozna sterowac silnikiem
klasy Ex-e w strefach zagrozenia wybuchem. Informacje o
konfiguracji przetwornicy czestotliwosci do bezpiecznej
pracy z silnikami Ex-e przedstawionoi w przewodniku
programowania.
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5 Sposdéb obstugi Low Harmonic Drive

5.1.1 Sposoby eksploatacji urzadzenia

Low Harmonic Drive mozna obstugiwa¢ na 2 sposoby:
1. Graficzny lokalny panel sterowania (GLCP)

2. Port komunikacji szeregowej RS-485 lub ztacze
USB, oba do podtaczenia PC

5.1.2 Obstuga graficznego lokalnego
panelu sterowania (GLCP)

Low Harmonic Drive jest wyposazona w dwa LCP, jeden w
sekgcji przetwornicy czestotliwosci (po prawej) i jeden w
sekgcji aktywnego filtra (po lewej). LCP filtra obstuguje sie w
ten sam sposéb, co LCP przetwornicy czestotliwosci. Kazdy
LCP steruje tylko urzadzeniem, do ktérego jest podtaczony
i nie ma komunikacji miedzy oboma LCP.

NOTE

Aktywny filtr powinien by¢ w trybie Auto, np. klawisz [Auto
On] musi by¢ wcisniety na LCP filtra.

Nastepujace instrukcje dotyczg GLCP (LCP 102).

GLCP zostat podzielony na cztery grupy funkcyjne:
1. Wyswietlacz graficzny z liniami statusu.

2. Przyciski menu i lampki sygnalizacyjne (diody
LED) - wybér trybu, zmiana parametréw i
przetaczanie miedzy funkcjami wyswietlacza.

3. Przyciski nawigacyjne i lampki sygnalizacyjne
(diody LED).

4. Przyciski funkcyjne i lampki sygnalizacyjne (diody
LED).

Wyswietlacz graficzny:

Wyswietlacz LCD posiada funkcje podswietlenia oraz 6 linii
alfanumerycznych. Wszystkie dane wys$wietlane na LCP
moga zawiera¢ do pieciu pozycji danych eksploatacyjnych
w trybie [Status]. lllustration 5.1 przedstawia przyktadowy
LCP przetwornicy czestotliwosci. LCP filtra wyglada
identycznie, lecz pokazuje informacje zwiazane z
dziataniem filtra.

Linie wyswietlacza:
a. Linia statusu: Komunikaty statusu zawierajace
ikonki i grafike.

b. Linia 1-2: Dane operatora zawierajace dane i
zmienne zdefiniowane lub wybrane przez
uzytkownika. Naci$niecie przycisku [Status]
umozliwia dodanie jednej dodatkowe;j linii.

C. Linia statusu: Komunikaty statusu zawierajace
tekst.

Okno wyswietlacza podzielone jest na 3 sekcje:

Goérna sekcja (a)
pokazuje status w trybie statusu lub do 2 zmiennych, jesli
nie jest w trybie statusu i w przypadku Alarmu/Ostrzezenia.

[aa}
)
)
<
o)
o
o
LN a
Status 1(0)
1234rpm 10,4A 43,5Hz
1 b
43,5Hz
Run OK c
Quick Main Alarm
2 Status
Menu Menu Log
3
Warn.
Alarm
4

lllustration 5.1 LCP

Wyswietlany jest numer aktywnego zestawu parametréw
(wybrany jako aktywny zestaw parametréw w 0-10 Active
Set-up). Przy programowania zestawu parametréw innego
niz aktywny zestaw parametréw, liczba zaprogramowanych
zestawdw parametrow pojawia sie po prawej w nawiasie.

Srodkowa sekgcja (b)

pokazuje do 5 zmiennych z powigzanym urzadzeniem,
niezaleznie od statusu. W przypadku alarmu/ostrzezenia,
zamiast zmiennych wyswietlane jest ostrzezenie.

Naciskajac przycisk [Status] mozna przechodzi¢ miedzy
trzema wyswietlaczami odczytu statusu.

58 MG37A149 - VLT® zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



Dt

Sposéb obstugi Low Harmonic...

Dokumentacja techniczno-ruchowa VLT Automation Low Harmonic Drive - AAF006

Kazdy ekran statusu zawiera zmienne parametry pracy o
réznym formatowaniu — patrz ponizej.

Kilka wartosci lub wynikéw pomiaréw moze by¢
powiazanych z kazdym z wyswietlonych zmiennych
parametrow pracy. Wyswietlane wartosci / pomiary mozna
okresla¢ za pomocg parametréw 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 i
0-24.

Kazdy parametr odczytu wartosci / pomiaru wybrany w
par. od 0-20 do 0-24 ma swoja wiasng skale i cyfry po
ewentualnym przecinku dziesietnym. Wieksze wartosci
liczbowe sg wyswietlane z kilkoma cyframi po przecinku
dziesietnym.

Np.: Odczyt pradu

525 A; 152 A 105 A.

Wyswietlacz statusu |

Standardowy stan odczytu po rozruchu lub inicjalizacji.

Za pomoca przycisku [INFO] mozna uzyska¢ informacje o
wartosci/pomiarze zwigzanym z wyswietlanymi zmiennymi
parametréow pracy (1.1, 1.2, 1.3, 21i 3).

Patrz zmienne parametry pracy przedstawione na
wyswietlaczu na lllustration 5.2. 1.1, 1.2 i 1.3 wyswietlane sg
mata czcionka. 2 i 3 wyswietlane s $rednig czcionka.

799 obr./min 7.83A 36,4 kW

130BP041.10

0,000

53,2%,
Auto zdalne ro}ézanie atrzymanie

ofc

lllustration 5.2 Wyswietlacz statusu | - Zmienne parametry pracy

Wyswietlacz statusu Il

Patrz zmienne parametry pracy (1.1, 1.2, 1.3 i 2)
przedstawione na wyswietlaczu na lllustration 5.3.

W tym przyktadzie, Predkos¢, Prad silnika, Moc silnika i
Czestotliwo$¢ zostaty wybrane jako zmienne wyswietlane w
pierwszej i drugiej linii.

1.1, 1.2 i 1.3 sg pokazane matg czcionka. 2 jest pokazane
duza czcionka.

~
1(1)
207 obr./min  525A 244 kW

6,9 Hz

@ @Boapoez.m

Auto zdalne uruchomienie

o]

lllustration 5.3 Wyswietlacz statusu Il - Zmienne parametry pracy

Wyswietlacz statusu llI:

Ten stan wys$wietla zdarzenie i dziatanie Sterownika
Zdarzen. Dodatkowe informacje znajduja sie w sekgji
Sterownik zdarzen.

~
1(1)
778 obr./min 0,86 A 4,0 kW

130BP063.10

Stan: 0 wyt. 0 (wyt)
Kiedy: -
Zréb: -

Auto zdalne uruchomienie

lllustration 5.4 Wyswietlacz statusu Ill - Zmienne parametry pracy
Wyswietlacz statusu lll nie jest dostepny na LCP filtra.

Sekcja dolna (c)
zawsze zawiera stan przetwornicy czestotliwosci w trybie
Status.

Sekcja gérna <
Sekcja srodkowa <
Sekcja dolna <

lllustration 5.5

_

43 obr./min 544 A 253 kw

130BP074.10

1,4 Hz

2,9%

! Temp karty zas. (W29)

Auto zdalne uruchomienie

Regulacja kontrastu wyswietlacza
Nacisna¢ [status] i [A], aby przyciemni¢.
Nacisna¢ [status] i [Y], aby rozjasni¢.

Lampki sygnalizacyjne (diody LED):

W przypadku przekroczenia pewnych wartosci progowych,
wiacza sie dioda alarmowa i/lub ostrzegawcza. Na panelu
sterowania pojawia sie status i tekst alarmu.

Dioda On wtacza sie, kiedy przetwornica czestotliwosci
pobiera moc z napiecia zasilania, zacisku magistrali DC lub
z zasilania zewnetrznego 24 V. W tym samym czasie
wiaczone jest podswietlenie.

o Dioda zielona/Wt.: Dziata sekcja sterowania.

o Dioda z6tta/Ostrz.: Oznacza ostrzezenie.

. Dioda czerwona pulsujgca/Alarm: Oznacza alarm.
On g
Warn.
Alarm

Illustration 5.6
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Przyciski GLCP

Przyciski Menu

Przyciski menu maja przydzielone okreslone funkcje.
Przyciski pod wyswietlaczem i lampki sygnalizacyjne stuzg
do konfiguracji parametréw, w tym do wyboru wskazania
wyswietlacza podczas standardowej pracy.

Menu

130BP045.10

Status Quick Main Alarm

lllustration 5.7

[Status]

Informuje o statusie przetwornicy czestotliwosci (i/lub
silnika) lub filtra, odpowiednio. Na LCP przetwornicy
poprzez nacisniecie przycisku [Status], mozna wybrac¢ 3
rézne pola odczytu:

odczyty 5-liniowe, odczyty 4-liniowe lub Sterownik
Zdarzen.

Logiczne sterowanie zdarzen nie jest dostepne dla filtra.
Uzy¢ przycisku [Status], aby wybrac tryb wyswietlania lub
przywréci¢ tryb wyswietlania z trybu Szybkie Menu, trybu
Menu Gtéwne lub trybu Alarm. Uzy¢ réwniez przycisku
[Status] do przetaczania pojedynczego lub podwojnego
trybu odczytu.

[Szybkie menu]

Pozwala na szybka konfiguracje przetwornicy czestotliwosci
lub filtra. Mozna tu zaprogramowac¢ najbardziej popularne
funkcje.

W sktad [Quick Menu] wchodza:
- Q1: Moje menu osobiste

- Q2: Konfigur. skrécona
- Q5: Wprowadzone zmiany
- Q6: Rejestr. przebiegu

Jako, ze aktywny filtr jest zintegrowanga czescig Low
Harmonic Drive, prawie nie ma koniecznosci progra-
mowania. LCP filtra jest uzywany gtéwnie do wyswietlania
informacji o dziataniu filtra, takich jak THD napiecia lub
pradu, poprawiony prad, podawany prad lub Cos ¢ i
rzeczywisty wspotczynnik mocy.

Dostep do parametréw Szybkiego Menu mozna uzyska¢ w
trybie natychmiastowym, chyba, ze stworzono hasto przy
pomocy par. 0-60, 0-61, 0-65 lub 0-66.

Mozna przetacza¢ bezposrednio pomiedzy trybem
Szybkiego menu a trybem Menu gtéwnego.

[Menu gtéwne]

stuzy do programowania wszystkich parametrow.

Dostep do parametrow Menu Gtéwnego mozna uzyska¢ w
trybie natychmiastowym, chyba, ze stworzono hasto przy
pomocy par. 0-60, 0-61, 0-65 lub 0-66.

Istnieje mozliwos¢ bezposredniego przefaczania miedzy
trybem Gtéwnego menu i Szybkiego menu.

Szybki dostep do parametru mozna uzyskac naciskajac
[Main Menu] przez 3 sekundy. Skrét do parametru
umozliwia bezposredni dostep do dowolnego parametru.

[Dziennik alarméw]

wyswietla liste pieciu ostatnich alarméw (ponumerowanych
od A1 do A5). Aby uzyska¢ dodatkowe informacje o
wybranym alarmie, nalezy zaznaczy¢ numer alarmu za
pomoca przyciskdw ze strzatkami i nacisna¢ [OK].
Wyswietlona zostanie informacja o stanie przetwornicy
czestotliwosci lub filtra przed przejsciem w tryb alarmowy.

[Back]
stuzy do przechodzenia do poprzedniego kroku lub
poziomu w strukturze nawigacji.

lllustration 5.8

[Cancel]
pozwala na anulowanie ostatniej zmiany lub polecenia, o
ile nie zmieniono wyswietlacza.

lllustration 5.9

[Info]

wyswietla informacje o poleceniu, parametrze lub funkcji w
dowolnym oknie wyswietlacza. W razie potrzeby [Info]
dostarcza szczegdtowe informacje.

Tryb Info mozna opusci¢ naciskajac przycisk [Info], [Back]
lub [Cancell.

lllustration 5.10
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Przyciski nawigacyjne

Cztery przyciski nawigacyjne ze strzatkami stuza do
przewijania réznych opcji wyboru dostepnych w [Quick
Menu], [Main Menu] i [Alarm Log]. Uzyj przyciskow do
przesuwania kursora.

[OK]
stuzy do wybierania parametru zaznaczonego kursorem
oraz do zatwierdzania zmiany parametru.

130BT117.10

On
Warm

Alarm

lllustration 5.11

Przyciski funkcyjne
do sterowania lokalnego znajduja sie u dotu panelu
sterowania.

[ [ [

lllustration 5.12

130BP046.10

[Hand on]

aktywuje sterowanie przetwornicy czestotliwosci za
pomoca GLCP. Przycisk [Hand on] stuzy réwniez do urucha-
miania silnika; mozna wowczas wprowadzi¢ dane na temat
wartosci zadanej predkosci silnika za pomoca przyciskéw
ze strzatkami. Przycisk mozna ustawi¢ jako Aktywne [1] lub
Wytgczone [0] za pomoca 0-40 [Hand on] Key on LCP.

Po nacisnieciu przycisku [Hand On] nadal beda aktywne
nastepujace sygnaty sterowania:
. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

. Reset

. Stop z wybiegiem silnika stop odwrécony (wybieg
silnika w celu jego zatrzymania)

. Zmiana kierunku obrotow

. Wybor zestawu parametréow LSB - Wybér zestawu
parametréw MSB

. Polecenie Stop z portu komunikacji szeregowej
. Szybkie zatrzymanie

. Hamowanie DC

NOTE

Polecenie ,Start” wydane z LCP moze zosta¢ skasowane
przez zewnetrzne sygnaly stop, aktywowane przez sygnaty
sterowania lub magistrale szeregowa.

[Off]

zatrzymuje przyfaczony silnik (naci$niety na LCP
przetwornicy) lub filtr (nacisniety na LCP filtra). Przycisk
mozna ustawi¢ jako Aktywne [1] lub Wytqczone [0] za
pomoca 0-41 [Off] Key on LCP. Jesli nie zostanie wybrana
funkcja zewnetrznego stopu, a przycisk [Off] jest
wytaczony, silnik mozna wytaczy¢ poprzez odtaczenie
napiecia.

[Auto on]

wiacza przetwornice czestotliwosci, ktéra mozna sterowac
za pomocg zaciskédw sterowania i/lub portu komunikacji
szeregowej. Po uzyciu sygnatu start na zaciskach
sterowania i/lub magistrali, przetwornica czestotliwosci
uruchomi sie. Przycisk mozna ustawic¢ jako Aktywne [1] lub
Wytgczone [0] za pomoca 0-42 [Auto on] Key on LCP.

NOTE

[Auto on] musi by¢ naci$niety na LCP filtra.

NOTE

Aktywny sygnat HAND-OFF-AUTO przesylany przez wejscia
cyfrowe ma wyzszy priorytet, niz przyciski sterujagce [Hand
on] - [Auto on].

[Reset]

stuzy do resetowania przetwornicy czestotliwosci lub filtra
po alarmie (wylaczeniu awaryjnym). Przycisk mozna ustawic
jako Aktywne [1] lub Wytgczone [0] za pomocg 0-43 [Reset]
Key on LCP.

Skrét do parametru

mozna uzyskac przytrzymujac przez 3 sekundy wcisniety
przycisk [Main Menu]. Skrét do parametru umozliwia
bezposredni dostep do dowolnego parametru.

5.1.3 Zmiana danych

1. Nacisng¢ [Quick Menu] lub [Main Menul].

2. Znalez¢ parametry do edycji za pomoca
przyciskow [A]i [¥].

Nacisna¢ przycisk [OK].
Znalez¢ parametry do edycji za pomoca [A] i [Y].

Nacisna¢ przycisk [OK].

S

Za pomoca [4] i [Y] wybra¢ odpowiednie
ustawienie parametrow. Lub uzy¢ [«] i [>], aby
zmienia¢ cyfry w obrebie numeru. Kursor
pokazuje cyfre wybrang do zmiany. Klawisz [4]
stuzy do zwiekszenia wartosci, zas klawisz [¥]
stuzy do jej zmniejszenia.
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7. Nacisna¢ przycisk [Cancel], aby odrzuci¢ zmiane
lub nacisna¢ [OK], aby zatwierdzi¢ zmiane i
wprowadzi¢ nowe ustawienie.

5.1.4 Zmiana wartosci tekstowej

Jesli wybrany parametr jest wartoscia tekstowa, jego
warto$¢ mozna zmieni¢ za pomocg przyciskéw nawiga-
cyjnych w goére/w dot.

Przycisk ,w goére” zwieksza wartos¢, a przycisk ,w dot”
zmniejsza wartos¢. Ustawic kursor na wartosci, ktéra ma
zostac zapisana i nacisna¢ [OK].

740 obr./min 10,64 A 10
Ustawienia podst. 0-0* §
o
0-01 Jezyk 8
[0] English
lllustration 5.13 Przyktadowy wyswietlacz.
5.1.5 Zmiana wartosci grupy danych
liczbowych
Jesli wybrany parametr reprezentuje liczbowa wartos¢
danych, nalezy zmieni¢ wybrang warto$¢ danych za
pomoca przyciskdw nawigacyjnych [<] i [>] oraz
przyciskow nawigacyjnych w goére/w dét [A] [Y]. Przesunagé
kursor w poziomie za pomoca przyciskow [<] i [*].
~ o
113 obr/min 1,78 A 1(1) o
O
Ustawienia zal. obcigzenia 1- 6% g
o
oM

1 - 60 obciazenia niskiej predkosci
kompensacja

180%

| v

lllustration 5.14 Przyktadowy wyswietlacz.

Wartos¢ danych zmienia sie za pomoca przyciskéw nawiga-
cyjnych w gére/w dot. Przycisk ,w gore” zwigksza wartos¢
danych, a przycisk ,w dét” zmniejsza wartos¢ danych.
Ustawi¢ kursor na wartosci, ktéra ma zostac zapisana i
nacisnac¢ [OK].

'
729 obr./min 6,21 A 1(1)

Ustawienia zal. obcigzenia 1-6*

130BP070.10

1- 60 obcigzenia niskiej predkosci
kompensacja

1&0%
| \ 4

lllustration 5.15 Przyktadowy wyswietlacz.

5.1.6 Zmiana wartosci danych, krok po
kroku

Niektore parametry moga by¢ zmieniane krokowo (wg listy
wartosci) i w sposéb ciagty. Dotyczy to 1-20 Motor Power
[kW], 1-22 Motor Voltage i 1-23 Motor Frequency.

Parametry sg zmieniane jako grupa liczbowych wartosci
danych i jako liczbowe wartosci danych w sposéb ciagty.

5.1.7 Odczyt i programowanie Parametrow
indeksowanych

Parametry sg indeksowane, gdy sa umieszczane na stosie.
15-30 Alarm Log: Error Code do 15-32 Alarm Log: Time
zawierajg dziennik btedéw, ktéry mozna odczytac. Aby
przewing¢ dziennik wartosci, wybra¢ parametr, nacisnac
[OK] i uzy¢ przyciskdw nawigacyjnych w gdre/w doét.

Uzy¢ 3-10 Preset Reference jak na przyktadzie:

Wybra¢ parametr, nacisna¢ [OK] i uzy¢ przyciskow nawiga-
cyjnych w gére/w dot do przewijania wartosci
indeksowanych. Aby zmieni¢ wartos¢ parametru, wybrac
wartos¢ indeksowana i nacisng¢ [OK]. Zmieni¢ warto$¢ za
pomocg przyciskdw w gére/w doét. Press [OK] to accept the
new setting. Nacisng¢ [Cancel], aby porzuci¢. Nacisngc
[Back], aby wyjs$¢ z parametru.

5.1.8 Szybkie przenoszenie ustawien
parametréw przy korzystaniu z GLCP

Po zakonczeniu konfiguracji przetwornicy czestotliwosci
zalecamy przechowywanie ustawien parametréw w GLCP
lub w komputerze PC za pomoca konfiguracyjnego
oprogramowania narzedziowego MCT 10.

AWARNING]

Przed przystapieniem do wykonywania ktérejkolwiek z
powyzszych czynnoici, zatrzymac silnik.

Przechowywanie danych w LCP:
1. Przejdz do 0-50 LCP Copy

2. Nacisng¢ przycisk [OK]
3. Zaznaczy¢ ,Wszystko do LCP”
4. Nacisna¢ przycisk [OK]

62 MG37A149 - VLT® zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



Dt

Sposéb obstugi Low Harmonic...

Dokumentacja techniczno-ruchowa VLT Automation Low Harmonic Drive - AAF006

Wszystkie ustawienia parametréw sg przechowywane w
LCP, o czym informuje pasek postepu. Kiedy dojdzie do
100%, nacisna¢ [OK].

GLCP mozna teraz podiaczy¢ do innej przetwornicy
czestotliwosci i skopiowac do niej ustawienia parametrow.

Przenoszenie danych z LCP do przetwornicy czestotliwosci:
1. Przejdz do 0-50 LCP Copy

2. Nacisna¢ przycisk [OK]
3. Zaznaczy¢ ,Wszystko z LCP”
4, Nacisna¢ przycisk [OK]

Ustawienia parametréw przechowywane w GLCP s3
przesytane do przetwornicy czestotliwosci, o czym
informuje pasek postepu. Kiedy dojdzie do 100%, nacisnac
[OK].

5.1.9 Inicjalizacja do ustawien domyslnych

Przetwornice czestotliwosci mozna zainicjalizowac do
nastaw domysinych na dwa sposoby: Zalecany sposéb
inicjalizacji i reczna metoda inicjalizacji.

Nalezy pamieta¢, ze majg one rézny wpltyw na procedure
opisang ponizej.

Zalecane inicjalizowanie (poprzez 14-22 Operation Mode)
1. Wybor 14-22 Operation Mode

2. Nacisna¢ przycisk [OK].

3. Wybra¢ Inicjalizacja (w przypadku NLCP wybra¢
#2")

4, Nacisna¢ przycisk [OK].

5. Odftaczy¢ moc od urzadzenia i zaczeka¢ az
wyswietlacz sie wylaczy.

6. Ponownie podiaczy¢ moc: przetwornica czestot-
liwosci zostata zresetowana.

NOTE

Pierwszy rozruch zabiera kilka sekund wiecej.
7. Nacisnac [Reset]

14-22 Operation Mode inicjalizuje wszystko oprocz:
14-50 RFI Filter

8-30 Protocol

8-31 Address

8-32 Baud Rate

8-35 Minimum Response Delay

8-36 Max Response Delay

8-37 Maximum Inter-Char Delay

15-00 Operating Hours do 15-05 Over Volt's

15-20 Historic Log: Event do 15-22 Historic Log: Time
15-30 Alarm Log: Error Code do 15-32 Alarm Log: Time

NOTE

Parametry wybrane w 0-25 My Personal Menu zostang
zachowane z domysinym ustawieniem fabrycznym.

Reczna inicjalizacja

NOTE

Podczas recznej inicjalizacji, resetuje sie rowniez
komunikacje szeregowa, ustawienia filtra RFI i ustawienia
dziennika btedéw.

Usuwa parametry wybrane w 0-25 My Personal Menu.

1. Odfaczy¢ zasilanie i zaczeka¢, az wyswietlacz sie
wytaczy.
2a. Nacisng¢ jednoczesnie [Status] - [Main Menu] -

[OK] podczas zataczania zasilania do graficznego
LCP (GLCP)

2b. Nacisng¢ [Menu] podczas zataczania zasilania
dla LCP 101, wyswietlacza numerycznego.

3. Zwolni¢ przyciski po 5 sek.

4. Przetwornica czestotliwosci zostata zaprogra-
mowana zgodnie z nastawami fabrycznymi,
domysinymi.

Ten parametr inicjalizuje wszystko oprécz:
15-00 Operating Hours

15-03 Power Up's

15-04 Over Temp's

15-05 Over Volt's

5.1.10 Ztacze magistrali RS-485

Zaréwno czes$¢ filtrujaca, jak i przetwornica czestotliwosci
moga by¢ podtaczone do sterownika (lub urzadzenia
nadrzednego) razem z innymi obciazeniami, korzystajacymi
ze standardowego interfejsu RS-485. Zacisk 68 jest
podtaczony do sygnatu P (TX+, RX+), natomiast zacisk 69
jest podtaczony do sygnatu N (TX-,RX-).

Zawsze uzywac pofaczen réwnolegtych dla Low Harmonic
Drive, aby zapewni¢ podtaczenie zaréwno czedci filtra, jak i
przetwornicy.

130BA060.11

@+ ol oo eallso o o
RS485 |
éSS

lllustration 5.16 Przyktad faczenia.

Aby zapobiec powstawaniu potencjalnych pragdéw
wyréwnawczych w ekranie, nalezy uziemi¢ ekran kabla za
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pomoca zacisku 61, podigczonego do ramy obwodem
posrednim RC.

Zakoriczenie magistrali

Magistrala RS-485 musi by¢ zakoriczona siecig rezystoréw
na obu koncach. Jesli przetwornica czestotliwosci jest
ustawiona jako pierwsze lub ostatnie urzadzenie w petli
RS-485, ustawic przetacznik S801 na karcie sterujacej na
Wt.

Dodatkowe informacje znajdujg sie w czesci Przetqczniki
5201, 5202 i 5801.

5.1.11 Sposob podtaczenia komputera do
przetwornicy czestotliwosci

Aby sterowac lub programowac przetwornice czestot-
liwosci (i czesc filtrujaca) z komputera, nalezy zainstalowad
korzystajace z komputera narzedzie konfiguracyjne MCT 10.
Komputer podfacza sie za pomoca standardowego kabla
USB (host/urzadzenie) lub za pomocg interfejsu RS-485, jak
pokazano w Zaleceniach projektowych VLT® HVAC Drive w
rozdziale Sposéb instalacji > Instalacja réznorodnych
poftqczen.

NOTE

Zlacze USB jest galwanicznie izolowane od napigcia
zasilania (PELV) i innych zaciskéw wysokiego napiecia.
Zlacze USB jest podtaczone do uziemienia ochronnego na
przetwornicy czestotliwosci. Nalezy uzywa¢ izolowanego
laptopa jako potaczenia PC do ztacza USB na przetwornicy
czestotliwosci.

1308730810

lllustration 5.17 Informacje o potaczeniach przewodéw sterow-
niczych, patrz 4.8.1 Instalacja elektryczna, przewody sterownicze .

5.1.12 Oprogramowanie narzedziowe na
komputer PC

Narzedzie konfiguracyjne MCT 10 dziatajagce na komputerze
PC

Przetwornice czestotliwosci Low Harmonic Drive
wyposazono w dwa porty komunikacji szeregowej. Danfoss
dostarcza oprogramowanie narzedziowe do komunikagji
pomiedzy komputerem PC i przetwornica czestotliwosci,
narzedzie konfiguracyjne MCT 10 oparte o komputer PC.
1.1.2 Dostepna literatura na temat VLT AutomationDrive
podaje szczegdtowe informacje na temat tego narzedzia.

oprogramowanie konfiguracyjne MCT 10
Oprogramowanie MCT 10 zaprojektowano jako tatwe w
obstudze, interaktywne narzedzie do ustawiania
parametréw naszych przetwornic czestotliwosci. Oprogra-
mowanie mozna pobrac ze strony internetowej Danfoss
http://www.Danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/
Softwaredownload/DDPC+Software+Program.htm.
Oprogramowanie konfiguracyjne MCT 10 bedzie pomocne
w:

. Planowaniu sieci komunikacyjnej bez podtaczania
do sieci. MCT 10 zawiera petng baze danych
dotyczacych przetwornic czestotliwosci

. Uruchamianiu przetwornic czestotliwosci przy
oddaniu do eksploatacji on-line

. Zachowywaniu nastaw dla wszystkich przetwornic
czestotliwosci

o Wymianie przetwornicy czestotliwosci w obrebie
sieci

. Tworzeniu prostej i doktadnej dokumentacji
ustawien przetwornicy czestotliwosci po jej
uruchomieniu.

. Rozszerzaniu istniejacej sieci

. Obstudze przetwornic, ktére powstang w
przysztosci

MCT 10 Wsparcie oprogramowania konfiguracyjnego
Profibus DP-V1 za posrednictwem potaczenia Master klasy
2. Umozliwia to odczyt/zapis on-line parametréw
przetwornicy czestotliwosci za posrednictwem sieci
Profibus. Eliminuje to konieczno$¢ zastosowania
dodatkowej sieci komunikacyjnej.

Zachowanie nastaw przetwornicy czestotliwosci:

1. Podtaczy¢ komputer PC do urzadzenia przez port
komunikacyjny USB.

NOTE

Uzy¢ komputera izolowanego od zasilania w pofaczeniu z
portem USB. W przeciwnym razie moze dojs¢ do
uszkodzenia sprzetu.

2. Uruchomi¢ oprogramowanie konfiguracyjne MCT
10
3. Wybra¢ Czytaj z przetwornicy czestotliwosci

4, Wybra¢ Zapisz jako

Wszystkie parametry zostaly zmagazynowane w
komputerze PC.

tadowanie nastaw przetwornicy czestotliwosci:
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4,
5.

Podtaczy¢ komputer PC do urzadzenia przez port
komunikacyjny USB

Uruchomi¢ oprogramowanie konfiguracyjne MCT
10

Wybra¢ Otwdrz — zostang wyswietlone magazy-
nowane pliki

Otworzy¢ odpowiedni plik

Wybra¢ Zapisz w przetwornicy czestotliwosci

Wszystkie ustawienia parametréw zostaty przeniesione do
przetwornicy czestotliwosci.

Dla oprogramowania konfiguracyjnego MCT 10 dostepna
jest oddzielna instrukcja: MG.10.Rx.yy.

Moduly oprogramowania konfiguracyjnego MCT 10
Pakiet oprogramowania zawiera nastepujace moduty:

M|C|T

Oprogramowanie konfiguracyjne MCT 10
Ustawianie parametréw

Kopiowanie do i z przetwornic czestotliwosci
Dokumentacja i wydruk ustawien parametréow
wraz ze schematami

Zewnetrz. Interfejs uzytkownika

Harmonogram konserwacji zapobiegawczej
Ustawienia zegara

Programowanie dziatania zsynchronizowanego w
czasie

Konfiguracja Sterownika Zdarzen

Table 5.1

Numer zaméwieniowy:

Prosimy o zamawianie ptyty CD z oprogramowaniem
konfiguracyjnym MCT 10 z uzyciem numeru kodu
130B1000.

Oprogramowanie MCT 10 mozna réwniez pobrac ze strony
internetowej Danfoss: WWW.DANFOSS.COM, Business Area:
Motion Controls.
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6 Sposéb programowania Low Harmonic Drive

6.1 Sposdb programowania przetwornicy
czestotliwosci

6.1.1 Parametry konfiguracji skroconej

0-01 Language

Option: Function:

Okresla jezyk, jaki bedzie pojawiat sie na
wyswietlaczu. Przetwornica czestotliwosci
jest dostepna z 4 réznymi pakietami
jezykowymi. Angielski i niemiecki
znajduja sie w kazdym pakiecie.
Niemozliwe jest usuniecie lub manipu-
lowanie jezykiem angielskim.

[0] * | English Czes¢ pakietéw jezykowych 1 - 4

[1]1 | Deutsch Czes¢ pakietéw jezykowych 1 - 4

[2] | Francais Czes¢ Pakietu jezykowego 1

[3] | Dansk Czes¢ Pakietu jezykowego 1

0-01 Language

Option: Function:
Russian Czes$¢ Pakietu jezykowego 3
Thai Czes¢ Pakietu jezykowego 2

Bahasa Indonesia | Cze$¢ Pakietu jezykowego 2

[52] | Hrvatski

1-20 Motor Power [kW]

Range: Function:

Application dependent* | [Application dependant] |

1-22 Motor Voltage

Range: Function:
Size [ 10. - | Wprowadzi¢ znamionowe napiecie
related* 1000. V] silnika zgodnie z tabliczka

znamionowa silnika. Wartos¢
domyslna odpowiada napieciu
znamionowemu wyjscia urzadzenia.
Nie mozna dopasowac tego
parametru w trakcie pracy silnika.

[4] [Spanish Czes¢ Pakietu jezykowego 1

[5] | ltaliano Czes$¢ Pakietu jezykowego 1

Svenska Czes¢ Pakietu jezykowego 1

[71 | Nederlands Czes¢ Pakietu jezykowego 1

[10] | Chinese Czes¢ Pakietu jezykowego 2

Suomi Czes¢ Pakietu jezykowego 1

[22] | English US Czes¢ Pakietu jezykowego 4

Greek Czes$¢ Pakietu jezykowego 4
Bras.port Czesé¢ Pakietu jezykowego 4
Slovenian Czes¢ Pakietu jezykowego 3
Korean Czesé¢ Pakietu jezykowego 2
Japanese Czes¢ Pakietu jezykowego 2
Turkish Czes¢ Pakietu jezykowego 4

Trad.Chinese Czesé¢ Pakietu jezykowego 2

Bulgarian Czes¢ Pakietu jezykowego 3
Srpski Czesé¢ Pakietu jezykowego 3
Romanian Czeé¢ Pakietu jezykowego 3
Magyar Czesé¢ Pakietu jezykowego 3
Czech Czes¢ Pakietu jezykowego 3
Polski Czes¢ Pakietu jezykowego 4

1-23 Motor Frequency

Range: Function:

Application [20 - [ Min. - Maks. czestotliwos¢ silnika: 20 -
dependent* | 1000 1000Hz.

Hz] Wybra¢ wartos¢ czestotliwosci silnika dla
danych tabliczki znamionowej silnika.
Jesli wybrano warto$¢ inng niz 50 Hz lub
60 Hz, konieczne jest dostosowanie
niezaleznych ustawien obcigzenia w
1-50 Motor Magnetisation at Zero Speed
do 1-53 Model Shift Frequency. W
przypadku pracy 87 Hz z silnikami
230/400 V, nalezy ustawi¢ dane tabliczki
znamionowej dla 230 V/50 Hz.
Dopasowac 4-13 Motor Speed High Limit
[RPM] i 3-03 Maximum Reference do
zastosowan 87 Hz.

1-24 Motor Current

Range: Function:
Size [ 0.10 - [ Wprowadzi¢ znamionowg wartos¢
related* 10000.00 A] pradu silnika zgodnie z tabliczka

znamionowa silnika. Te dane
wykorzystywane sg do obliczania
momentu silnika, termicznego
zabezpieczenia silnika itp.

66 MG37A149 - VLT® zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



Dt

Sposéb programowania Low Ha...

Dokumentacja techniczno-ruchowa VLT Automation Low Harmonic Drive - AAF006

NOTE

Ten parametr nie moze by¢ zmieniony w czasie pracy

silnika.

5-12 Zacisk 27 - wejscie cyfrowe

1-25 Motor Nominal Speed

Option: Function:

Zerowanie licznika A

[62]

Zerowanie licznika B

[65]

1-29 Auto. dopasowanie silnika (AMA)

Function:

Range: Function: Table 6.1
Size related* | [100 - 60000 | Wprowadzi¢ znamionowa warto$¢
RPM] predkosci silnika z tabliczki
znamionowej silnika. Dane Option:
wykorzystywane sa do obliczania
automatycznych kompensacji
silnika.
NOTE
Ten parametr nie moze by¢ zmieniony w czasie pracy
silnika.
Option: Function:
Wybra¢ funkcje z dostepnego zakresu wejs¢ cyfrowych.
Brak dziatania [0]
Reset (1]
Wybieg silnika,odwr. [2]
Wybieg silnika i reset, odwrécony [3] [0] x| WYL,
Szybkie zatrzymanie, rozwierne (4] (11 | Aktywne
Hamowanie DC, odwrécony [5] petne AMA
Stop, rozwierny [6]
Start (8]
Start impulsowy [9]
Zmiana kierunku obrotéw [10]
Start ze zm.kier.ob. [11]
Zezw.startu w przod [12]
Zezw. startu wstecz [13]
Jog - praca manewrowa [14]
Bit 0 prog.war.zad. [16] 21 |Aktywne
Bit 1 prog.war.zad. [17] ograniczone
Bit 2 prog.war.zad. [18] AMA
Zatrza$nij warto$¢ zadang [19]
Zatrzasnij wyjscie [20]
Zwiekszanie predkosci [21] Uwaga:
Zmniejszanie predkosci [22] *
Bit 0 wyb.zest.par. [23]
Bit 1 wyb.zest.par. [24]
Zwiek.war.zad [28] ¢
Zwalnianie [29] silnika.
Wejscie impulsowe [32] ]
Bit 0 rozp./zatrz. [34]
Bit 1 rozp./zatrz. [35]
Btad zasilania,odwr. [36]
Wzrost PotCyfr [55]
Spadek PotCyfr [56]
Kasowanie PotCyfr [57]

Funkcja AMA optymalizuje dynamiczna
prace silnika poprzez automatyczne
optymalizowanie zaawansowanych
parametréw silnika (par. 1-30 do par. 1-35),
gdy silnik jest w stanie spoczynku.
Uruchomi¢ funkcje AMA, naciskajac przycisk
[Hand on] po wybraniu [1] lub [2]. Patrz
réowniez rozdziat Automatyczne dopasowanie
silnika. Po wykonaniu zwyktej sekwencji, na
wyswietlaczu ukaze sie komunikat: ,Naci$nij
[OK], aby zakonczy¢ AMA”. Po nacisnieciu
przycisku [OK], przetwornica czestotliwosci
jest gotowa do pracy.

Nie mozna dopasowac tego parametru w
trakcie pracy silnika.

przeprowadza AMA rezystancji stojana RS,
rezystancji wirnika Rr, reaktancji
rozproszenia stojana X1, reaktancji
rozproszenia wirnika X2 i reaktancji gtéwnej
Xh. .

FC 301: Petne AMA nie zawiera pomiaréw
Xn dla FC 301. W zamian za to wartos¢ Xn
jest okreslana przez bazy danych silnikow.
Par. 1-35 moze by¢ dostosowany do
otrzymania optymalnego osiggu poczat-
kowego.

Przeprowadza ograniczone AMA rezystancji
stojana Rs tylko w systemie. Wybra¢ opcje,
jesli filtr LC jest uzywany pomiedzy
przetwornicg czestotliwosci a silnikiem.

Aby mozliwie jak najlepiej dopasowac¢
przetwornice czestotliwosci, nalezy uruchomic
AMA przy zimnym silniku.

Nie mozna przeprowadzi¢ AMA w trakcie pracy

AMA nie mozna przeprowadzi¢ na magnesie
statym silnikdw.
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NOTE

Wazne jest wprowadzenie poprawnych parametréw silnika
w 1-2%, poniewaz stanowig one cze$¢ algorytmu AMA.
AMA musi zosta¢ przeprowadzone, aby osiggnac
optymalng dynamiczng prace silnika. Moze to zaja¢ do 10
min,, zaleznie od mocy znamionowej silnika.

NOTE

Podczas AMA nalezy unika¢ generowania zewnetrznego
momentu.

NOTE

Jesdli jedno z ustawienn w grupie par. 1-2* zostanie
zmienione, parametry 1-30 do 1-39, zaawansowane
parametry silnika powréca do ustawiern domysinych.

3-02 Minimum Reference

Range: Function:

Application dependent* | [Application dependant] |

3-03 Maximum Reference

Range: Function:

Application dependent* | [Application dependant] |

3-41 Ramp 1 Ramp up Time

Range: Function:

Application dependent* | [Application dependant] |

3-42 Ramp 1 Ramp Down Time

Range: Function:

Application dependent* | [Application dependant] |

6.1.2 Podstawowe parametry konfiguracji

0-02 Motor Speed Unit

Option:  Function:

Stan wyswietlacza zalezy od ustawien w 0-02 Motor
Speed Unit i 0-03 Regional Settings. Ustawienie
domyslne 0-02 Motor Speed Uniti 0-03 Regional
Settings zalezy od tego, w jakim regionie Swiata
przetwornica czestotliwosci ma pracowac, lecz mozna
je takze zaprogramowacé w wymagany sposéb.

NOTE

Zmiana Jednostki predkosci silnika spowoduje
zresetowanie wszystkich parametréw do
wartosci pierwotnych. Dlatego tez, zaleca sie
wybrac jednostke predkosci silnika przed
ustawieniem pozostatych parametréw.

[0] | RPM [ Okresla zmienne predkosci silnika i parametry (tj.
wartosci zadane, sprzezenia zwrotne, ograniczenia)
wyswietlanych w kategoriach predkosci silnika w obr./
min.

0-02 Motor Speed Unit

Option:  Function:
[1] * | Hz

Okresla zmienne predkosci silnika i parametry (tj.
wartosci zadane, sprzezenia zwrotne, ograniczenia) w

kategoriach czestotliwosci wyjsciowej do silnika (Hz).

NOTE

Nie mozna dopasowa¢ tego parametru w trakcie pracy
silnika.

0-50 LCP Copy

Option: Function:

[0] * | No copy
[11 [ All to LCP

Kopiuje wszystkie parametry ze
wszystkich zestawéw z pamieci
przetwornicy czestotliwosci do
pamieci LCP.

[2] | All from LCP Kopiuje wszystkie parametry ze
wszystkich zestawoéw z pamieci LCP
do pamieci przetwornicy czestot-

liwosci.

[3] | Size indep. from LCP | Kopiuje tylko parametry niezalezne
od wielkosci silnika. Drugi wyboér
moze stuzy¢ do programowania
wielu przetwornic czestotliwosci tg
sama funkcja bez wptywu na dane

silnika.

[4] [ File from MCO to
LCP

[5] | File from LCP to
MCO

[6] [Data from DYN to
LCP

[7] | Data from LCP to
DYN

NOTE

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy
silnika.

1-03 Torque Characteristics

Option: Function:

Wybierz wymagang charakterystyke momentu.
VT oraz AEO sa obydwie operacjami oszczedza-
jacymi energie.

[0] | Constant | Wyjscie watu silnika dostarczy staty moment

* torque poprzez zmienne sterowanie predkoscia.
[1] | Variable | Wyjscie watu silnika dostarczy zmienny moment
torque poprzez zmienne sterowanie predkoscia. Nalezy

ustawi¢ poziom zmiennego momentu w
14-40 VT Level.
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1-03 Torque Characteristics

Option: Function:

[2] [Auto Funkgcja ta automatycznie optymalizuje zuzycie
Energy energii poprzez minimalizowanie magnesowania
Optim. oraz czestotliwosci poprzez 14-41 AEO Minimum

Magnetisation oraz 14-42 Minimum AEO
Frequency.

[5] | Constant | Funkcja zapewnia stala moc w obszarze

Power ostabienia wzbudzenia.

Ksztatt momentu obrotowego trybu silnika stuzy
jako ograniczenie w trybie generacyjnym. Ma to
na celu ograniczenie mocy w trybie genera-
cyjnym, ktéra w przeciwnym wypadku wzrostaby
znacznie w stosunku do trybu silnika na skutek
wysokiego napiecia obwodu posredniego DC,
dostepnego w trybie generacyjnym.
Pl W1 = W o plrad / sek.] x TINm]
Zalezno$¢ ta z moca stafg jest przedstawiona na
ponizszym wykresie:

TINm]  P[W]

Thom|—
Pnom- — P

130BB655.10

T

Wnom 2Wnom w [rad/S]

lllustration 6.1

NOTE

Nie mozna dopasowa¢ tego parametru w trakcie pracy
silnika.

1-04 Overload Mode

Option:

Function:

(o

High torque

Umozliwia moment obrotowy na poziomie
160%.

[1]

Normal torque

W przypadku duzego silnika umozliwia
moment obrotowy na poziomie 110%.

NOTE

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy
silnika.

1-90 Motor Thermal Protection

Option:

Function:

Zabezpieczenie silnika przed przegrzaniem
moze zosta¢ zastosowane przy uzyciu
zakresu technik:

. Przez czujnik PTC podtaczony do
jednego z wejs¢ analogowych lub

1-90 Motor Thermal Protection

Option:

Function:
cyfrowych (71-93 Thermistor Source).
Patrz 6.1.3.1 Ziqcze termistora PTC.

. Przez czujnik KTY w uzwojeniu
silnika podtaczony do wejscia
analogowego (7-96 KTY Thermistor
Resource). Patrz 6.1.3.2 Potgczenie
czujnika KTY.

. Przez obliczenie obcigzenia
termicznego (ETR = Elektroniczny
przekaznik termiczny) na podstawie
rzeczywistego obciazenia i czasu.
Obliczone obciazenie termiczne
zostaje poréwnane z pragdem
znamionowym silnika Iun i czestot-
liwoscig znamionowa silnika fun.
Patrz 6.1.3.3 ETR i .

. Poprzez mechaniczny przetacznik
termalny (typ Klixon). Patrz
6.1.3.4 ATEX ETR.

Dla rynku pétnocnoamerykanskiego: Funkcje
ETR zapewniaja klase 20 zabezpieczenia
silnika przed przecigzeniem, zgodnie z NEC.

No
protection

Stale przeciazony silnik, jesli nie jest
wymagane ostrzezenie lub zatrzymanie
awaryjne napedu.

Thermistor
warning

Aktywuje ostrzezenie, kiedy podtaczony
termistor lub czujnik KTY w silniku reaguje
na nadmierng temperature silnika.

Thermistor
trip

Zatrzymuje przetwornice czestotliwosci, jesli
podtaczony do silnika termistor lub czujnik
KTY reaguje podczas nadmiernej
temperatury silnika.

Wartos¢ odciecia termistora musi wynosi¢ >
3 kQ.

Nalezy umiesci¢ termistor (czujnik PTC) w
silniku jako zabezpieczenie uzwojenia.

[3]

ETR warning
1

Oblicza obcigzenie gdy zestaw parametréw 1
jest aktywny i aktywuje ostrzezenie na
wyswietlaczu w przypadku przecigzenia
silnika. Sygnat ostrzezenia mozna zaprog-
ramowac przez jedno z wyjs¢ cyfrowych.

ETR trip 1

Oblicza obcigzenie gdy zestaw parametréw 1
jest aktywny i wytagcza awaryjnie
przetwornice czestotliwosci w przypadku
przeciazenia silnika Sygnat ostrzezenia mozna
zaprogramowac przez jedno z wyjs¢
cyfrowych. Sygnat pojawia sie w przypadku
ostrzezenia oraz jesli przetwornica czestot-
liwosci wylacza sie (ostrzezenie termiczne).

[5]

ETR warning
2
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1-90 Motor Thermal Protection

Option: Function:

[6] |[ETR trip 2

[7] ETR warning
3

[8] |[ETR trip 3

[9] |ETR warning
4

[10] [ ETR trip 4

[20] | ATEX ETR Wiacza funkcje monitorowania termicznego
dla silnikéw Ex-e wg ATEX. Wiacza 1-94 ATEX
ETR cur.lim. speed reduction, 1-98 ATEX ETR
interpol. points freq. i 1-99 ATEX ETR interpol

points current.

[21] | Advanced
ETR

NOTE

Jezeli wybrano [20], nalezy $cisle przestrzegac instrukgji
opisany w stosownym rozdziale zalecen projektowych VLT’
AutomationDrive oraz instrukcji wydanych przez
producenta silnika.

NOTE

Jezeli wybrano [20], 4-18 Current Limit nalezy ustawi¢ na
150%.

6.1.3.1 Ztacze termistora PTC
R
[a]

4000

3000

1330

550

250

—~——

w[C

-20°C ¥ nominel -5°C
Y nominel

<

nominel +5°C
175HA183.10

lllustration 6.2 Profil PTC

Uzycie wejscia cyfrowego i 10 V jako zasilania:
Przyktad: Przetwornica czestotliwosci zatrzymuje sie
awaryjnie, jesli temperatura silnika jest zbyt wysoka.
Zestaw parametréw:

Ustawi¢ 1-90 Motor Thermal Protection na Awaryjne
wyltgczenie termistora [2]

Ustawi¢ 1-93 Thermistor Source na Wejscie cyfrowe [6]

IS O[g]+10v

le]lelle} 130BA152.1C

12(13]18(19]27|29|32|33|20(37

00
OO

PTC / Termistor <8000 >2.7kQ

lllustration 6.3

Uzycie wejscia analogowego i 10 V jako zasilania:

Przyktad: Przetwornica czestotliwosci zatrzymuje sie
awaryjnie, jesli temperatura silnika jest zbyt wysoka.
Zestaw parametréw:

Ustawi¢ 7-90 Motor Thermal Protection na Awaryjne
wytqczenie termistora [2]

Ustawi¢ 1-93 Thermistor Source na Wejscie analogowe 54 [2]

1308A153.1C

53|54|55

HO O] 3] +10Vv

WYL,

©)
o
00O

WE.

Y

PTC / Termistor <37k
>3.7 kQ

lllustration 6.4

Wejscie Napiecie Prég

Cyfrowe/ zasilania Wartosci wytaczenia
analogowe

Cyfrowe 10V <800 Q->27kQ
Analogowe 10V <3,0kQ - > 3,0kQ
Table 6.2

NOTE

Sprawdzi¢, czy wybrane napigcie zasilania spetnia
specyfikacje uzywanego elementu termistora.
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6.1.3.2 Potaczenie czujnika KTY tls] =
2000 | é
(tylko FC 302) | 2
Czujniki KTY sg wykorzystywane szczegdlnie w przypadku 1000 \
serwomotoréw z magnesem statym (silniki PM) do 288 \
dynamicznej regulacji parametréw silnika jako rezystancji ;‘gg \ \
stojana (7-30 Stator Resistance (Rs)) (silniki PM) oraz takze 200
jako rezystancji wirnika (7-31 Rotor Resistance (Rr)) w
przypadku silnikéw asynchronicznych, w zaleznosci od 100 I L foUT=1xfMN
temperatury uzwojenia. Wzér: 60 = fOUT=2xfMN
50 — -
Rs = Rsype ¢ X (1 + &, xAT)[Q] gdzie o, = 0.00393 40 fOUT=02xfMN
30
Czujniki KTY moga stuzy¢ do zabezpieczenia silnika 20
(1-97 KTY Threshold level).
FC 302 moze obstugiwac trzy rodzaje czujnikéw KTY 10 o 13 14 16 18 20 %
opisane w 1-95 KTY Sensor Type. Rzeczywista temperatura llustration 6.6 Profil ETR
czujnika wyswietlana jest w 16-19 KTY sensor temperature.
4500 o
5 6.1.3.4 ATEXETR
4000 o
o
. ]
3500 - Opcja termistora PTC opcji B MCB 112 umozliwia monitor-

owanie temperatury zgodnie z normg ATEX. Mozna zamiast
tego uzy¢ réwniez zabezpieczenia PTC z certyfikatem ATEX.

NOTE

Do funkgji tej mozna uzywaé wyltacznie silnikéw z
klasyfikacja Ex-e wg ATEX. Patrz tabliczka znamionowa
silnika, certyfikat, karta danych lub nalezy skontaktowac sie
z dostawcg silnika.

3000

2000

Resistance [Ohm]

1500

1000

500

W przypadku sterowania silnikiem klasy Ex-e ze
zwiekszonym bezpieczeristwem, nalezy zagwarantowac

b ; s o s o s 150 zachowanie pewnych ograniczen. Parametry, ktérych
Temperature [C] zaprogramowanie jest konieczne, przedstawiono w
\ KIYtypel === -KMYtype2  -o--- KTV type 3 ponizszej przyktadowej aplikacji.

lllustration 6.5 Wybér typu KTY

Czujnik KTY 1: KTY 84-1 z 1 kQ przy 100° C
Czujnik KTY 2: KTY 81-1, KTY 82-1 z 1 kQ przy 25° C
Czujnik KTY 3: KTY 81-2, KTY 82-2 z 2 kQ przy 25° C

NOTE

Jedli temperatura czujnika jest przez termistor lub czujnika
KTY, nie ma zgodnosci z PELV w przypadku spie¢ miedzy
uzwojeniem silnika a czujnikiem. W celu spetnienia
wymogéw PELV, czujnik musi by¢ dodatkowo izolowany.

6.1.3.3 ETR

Obliczenia oceniaja potrzebe mniejszego obcigzenia z
nizsza predkoscig z powodu mniejszego chtodzenia z
wbudowanego wentylatora w silniku.
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Parametry
Funkcja obc
1-90 Motor Thermal [20] ATEX ETR
Protection
1-94 ATEX ETR cur.lim. 20%

speed reduction

Ustawi¢ 1-90 Motor Thermal Protection na Awaryjne
wytqgczenie termistora [2]
Ustawi¢ 1-93 Thermistor Source na Wejscie cyfrowe [6]

130BA151.1C

24V

WYL,

ol +

29 37

1-98 ATEX ETR interpol.
points freq.

1-99 ATEX ETR interpol
points current

Tabliczka znamionowa silnika

1-23 Motor Frequency Wprowadzi¢ wartos¢ jak w

4-19 Max Output Frequency

4-19 Max Output Frequency [Tabliczka znamionowa silnika,
prawdopodobnie zmniejszony z
powodu dtugich kabli silnika, filtra
sinusoidalnego lub zmniejszone
napiecie zasilania

4-18 Current Limit Wymuszone do 150% przez 1-90

[20]

5-15 Terminal 33 Digital
Input

[80] Karta PTC 1

5-19 Terminal 37 Safe Stop |[4] Alarm PTC 1

14-01 Switching Frequency [Upewni©¢ sie, ze wartos¢
domyslna jest zgodna z
wymaganiami okreslonymi na
tabliczce znamionowej silnika.
Jezeli nie, zamontowac filtr
sinusoidalny.

14-26 Trip Delay at Inverter (0
Fault

Table 6.3

ACAUTION

Nalezy bezwzglednie poréwna¢ minimalng czestotliwo$¢
przefaczania wymagang przez producenta silnika z
minimalng czestotliwoscig przelaczania przetwornicy
czestotliwosci, domyslna warto$é w 14-01 Switching
Frequency. Jezeli przetwornica czestotliwosci nie spetnia
tego wymogu, nalezy zamontowac¢ filtr sinusoidalny.

Wiecej informacji na temat monitorowania termicznego
ETR dla ATEX przedstawiono w nocie aplikacyjnej
MN33GXYY.

6.1.3.5 Klixon

Wytacznik termiczny typu Klixon wyposazony jest w miske
metalowa KLIXON®. Przy okre$lonej wartosci przeciagzenia,
ciepto przeptywu pradu przez miske powoduje wytaczenie
awaryjne.

Uzycie wejscia cyfrowego i 24 V jako zasilania:
Przyktad: Przetwornica czestotliwosci zatrzymuje sie
awaryjnie, jesli temperatura silnika jest zbyt wysoka.
Zestaw parametréw:

O
ool
©]e)
QOolg|A

ol .
OO[B|GND
00

)
O
©]S)
(@)

PTC / Termistor <6.6 kQ >10.8 kQ

lllustration 6.7

1-93 Thermistor Source

Option: Function:
Wybra¢ wejscie, do ktérego powinien
zosta¢ podtaczony termistor (czujnik PTC).
Opcja wejscia analogowego [1] lub [2] nie
moze zosta¢ wybrana, jesli wejscie
analogowe jest juz w uzyciu jako zrédto
wartosci zadanej (wybranej w
3-15 Reference 1 Source, 3-16 Reference 2
Source lub 3-17 Reference 3 Source ).
Uzywajac MCB 112, opcja [0] Brak musi
by¢ zawsze wybrana.

[0] * [ None

[1]1 | Analog input 53

[2] | Analog input 54

[3] [ Digital input 18

[4] [ Digital input 19

[5] [ Digital input 32

[6] | Digital input 33

NOTE

Nie mozna dopasowac¢ tego parametru w trakcie pracy
silnika.

NOTE
Wejscie cyfrowe nalezy ustawi¢ na [0] PNP - Aktywne przy
24V w 5-00 Digital I/O Mode.

2-10 Brake Function

Option: Function:
[0] * [ Off

Rezystor hamulca nie zostat zainstalowany.

[1] Resistor
brake rozproszenia nadmiaru energii hamulca (np.

Systemowy rezystor hamulca stuzy do

ciepto). Podfaczenie rezystora hamulca
umozliwia wyzsze napiecie obwodu posredniego
DC podczas hamowania (praca). Funkcja
rezystora hamulca jest aktywna tylko w
przetwornicach czestotliwosci ze zintegrowanym

hamulcem dynamicznym.
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2-10 Brake Function

Option:

Function:

[2] | AC brake

Jest wybrany, aby poprawi¢ hamowanie bez
uzycia rezystora hamowania. Parametr ten
steruje przemagnesowaniem silnika, kiedy
pracuje na obcigzeniu generatorowym. Ta
funkcja moze polepszy¢ funkcje OVC. Wzrost
strat elektrycznych w silniku pozwala funkgji
OVC na zwigkszenie momentu obrotowego
hamowania bez przekraczania ograniczenia
przepiecia. Prosze zauwazy¢, ze hamulec AC nie
jest tak efektywny jak hamowanie dynamiczne
za sprawa rezystora.

Hamulec AC stuzy w trybie VVCP\s strumie-
niowym w petli otwartej i zamknietej.

2-12 Brake Power Limit (kW)

Range:

Function:
Jednostki T7: 1099 V

NOTE

Jezeli Rham nie jest znana, lub czas Tham
jest inny niz 120 sek., najlepiej jest
uruchomi¢ aplikacje hamujaca,
odczytac 16-33 Brake Energy /2 min,
doda¢ do niej 20% jej wartosci i
wprowadzi¢ wynik do 2-12 Brake Power
Limit (kW).

2-11 Brake Resistor (ohm)

Option:

2-13 Brake Power Monitoring

Function:

Range: Function:

Size [ 5.00 - | Ustawi¢ wartos¢ rezystora hamowania

related* 65535.00 w omach. Ta wartos¢ stuzy do monitor-
Ohm] owania mocy do rezystora hamowania

w 2-13 Brake Power Monitoring. Ten
parametr jest aktywny tylko w
przetwornicach czestotliwosci z
wbudowanym hamulcem
dynamicznym.

Uzywac tego parametru dla wartosci
bez czeici dziesietnych. Przy wyborze z
dwoma miejscami dziesietnymi, uzy¢
30-81 Brake Resistor (ohm).

2-12 Brake Power Limit (kW)

Range: Function:

Size [ 0.001 - | 2-12 Brake Power Limit (kW) jest oczekiwang

related* | 2000.000 [ sSrednig moca rozpraszang przez rezystor
kw1 hamowania w czasie 120 sek. Stuzy on jako

limit monitorowania 16-33 Brake Energy /2
min i okresla moment wygenerowania
ostrzezenia/alarmu.

Do obliczenia 2-12 Brake Power Limit (kW)
mozna skorzysta¢ z ponizszego wzoru.

URIVI % g [sek.]

PorerIW1= R 1a1 7, Tsek]

Pham,ér. to Srednia moc rozpraszana przez
rezystor hamowania, za$ Rnham to rezystancja
rezystora hamowania. tham 0znacza czas
hamowania aktywnego w okresie 120 sek.,
Tham.

Unam 0znacza napiecie DC tam, gdzie
rezystor hamowania jest aktywny. Zalezy to
od typu, w nastepujacy sposdb:

Jednostki T2: 390 V

Jednostki T4: 778 V

Jednostki T5: 810 V

Jednostki T6: 943V/1099V for dla wymiaru
ramy D - F

Ten parametr jest aktywny tylko w przetwor-

nicach czestotliwosci z wbudowanym
hamulcem dynamicznym.

Parametr ten uaktywnia kontrolowanie mocy
przesytanej do rezystora hamowania. Moc jest
obliczana na podstawie wartosci rezystencji
(2-11 Brake Resistor (ohm)), napiecia odwodu
DC i czasu pracy rezystora.

Off

Nie jest wymagane monitorowanie mocy
hamowania.

Warning

Aktywuje ostrzezenie na wyswietlaczu, kiedy
przesytana moc przez ponad 120 sek.
przekracza 100% ograniczenia monitorowania
(2-12 Brake Power Limit (kW)).

Ostrzezenie znika, kiedy przesytana moc spada
ponizej 80% monitorowanego ograniczenia.

Trip

Powoduje zatrzymanie awaryjne przetwornicy
czestotliwosci i wyswietla alarm, kiedy
obliczona moc przekracza 100% monitoro-
wanego ograniczenia.

[3]

Warning
and trip

Aktywuje obie powyzsze opcje wraz z ostrze-
zeniem, wyfgczeniem awaryjnym i alarmem.

Jesli monitorowanie mocy jest ustawione na [0] Wyt. lub [1]
Ostrzezenie, funkcja hamowania pozostaje aktywna nawet,
jesli zostato przekroczone ograniczenie monitorowania.
Moze to prowadzi¢ do przecigzenia termicznego rezystora.
Mozna réwniez wygenerowac ostrzezenie poprzez wyjscia
przekaznikowe/cyfrowe. Doktadno$¢ pomiaru monitor-
owania mocy zalezy od doktadnosci rezystancji rezystora
(wiekszej niz = 20%).

2-15 Brake Check

Option:

Function:

Wybrac¢ rodzaj testu i funkcje kontroli do
sprawdzenia potaczenia rezystora hamulca lub
obecnosci rezystora hamulca a nastepnie
wyswietli¢ ostrzezenie lub alarm w przypadku
btedu.
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2-15 Brake Check

Function:

NOTE

Funkcja rozlgczenia rezystora hamulca jest
testowana podczas podtaczania mocy.
Jednakze test hamulca IGBT jest
wykonywany kiedy hamowanie nie
wystepuje. Ostrzezenie lub wylaczenie
awaryjne odlacza funkcje hamowania.

Option:

Procedura testujaca jest nastepujaca:

1. Amplituda tetnienia obwodu DC jest
mierzona przez 300 Amsek. bez
hamowania.

2. Amplituda tetnienia obwodu DC jest
mierzona przez 300 Amsek. z
wiaczonym hamulcem.

3. Jesli amplituda tetnienia obwodu DC
podczas hamowania jest nizsza od
amplitudy tetnienia obwodu
posredniego DC przed hamowaniem +
1 %: Kontrola hamulca zakoriczyta sie
niepowodzeniem, generujqc ostrzezenie
lub alarm.

4. Jesli amplituda tetnienia obwodu DC
podczas hamowania jest wyzsza od
amplitudy tetnienia obwodu DC przed
hamowaniem + 1 %: Kontrola hamulca
OK.

2-15 Brake Check

Option: Function:
Alarm wyfgczenia z blokadg jest wyswietlany (np.
ostrzezenie 25, 27 lub 28).

[4] | AC brake | Monitoruje wystapienie zwarcia, odfgczenie
rezystora hamulca lub zwarcie hamulca IGBT.
Jesli wystapi btad, przetwornica czestotliwosci
przeprowadza kontrolowane hamowanie. Ta
opcja jest dostepna jedynie w FC 302.

[5] | Trip Lock

[0] |Off
* katem zwar¢ podczas pracy. Jesli wystepuje

Monitoruje rezystor hamulca oraz IGBT pod

zwarcie, pojawi sie ostrzezenie 25.

[11 | Warning | Monitoruje rezystor hamulca i hamulec IGBT
przed wystapieniem zwarcia i przeprowadza test
odfaczenia rezystora hamulca podczas

podtaczania mocy.

[2] | Trip Monitoruje wystapienie zwarcia, odtaczenie
rezystora hamulca lub zwarcie hamulca IGBT.
Jesli wystapi btad, przetwornica czestotliwosci
wylacza sie w czasie wyswietlania alarmu

(wytaczenie z blokada).

[3] | Stop and | Monitoruje wystapienie zwarcia, odfgczenie
trip rezystora hamulca lub zwarcie hamulca IGBT.
Jesli wystapi bfad, przetwornica czestotliwosci

zahamuje wybieg silnika a nastepnie wytacza sie.

NOTE

Usunac ostrzezenie zwigzane z [0] Wytqczeniem lub [1]
Ostrzezeniem, wytaczajac i wlaczajac zasilanie. Najpierw
nalezy naprawi¢ blad. Przy [0] Wylqczeniu lub [1]
Ostrzezeniu, przetwornica czestotliwosci kontynuuje prace
nawet, jesli zostanie stwierdzony bitad.

Ten parametr jest aktywny tylko w przetwornicach czestot-
liwosci z wbudowanym hamulcem dynamicznym.

6.1.4 2-2* Hamulec mechaniczny

Parametry do sterowania dziataniem hamulca elektromag-
netycznego (mechanicznego), szczegdlnie wymagane w
zastosowaniach dzwigowych.

Aby sterowa¢ hamulcem mechanicznym, wymagane jest
wyjscie przekaznikowe (przekaznik 01 lub przekaznik 02)
lub zaprogramowane wyjscie cyfrowe (zacisk 27 lub 29).
Zwykle to wyjscie powinno by¢ zamkniete tak dtugo, jak
przetwornica czestotliwosci nie moze ,utrzymac” silnika,
np. z powodu zbyt wysokiego obciazenia. Wybrac [32]
Sterowanie hamulcem mechanicznym dla zastosowan z
hamulcem elektromagnetycznym w 5-40 Function Relay,
5-30 Terminal 27 Digital Output, lub 5-31 Terminal 29 Digital
Output. Wybierajac [32] Sterowanie hamulcem mechan-
icznym, hamulec mechaniczny jest zamkniety dopdki prad
wyjsciowy przekracza poziom wybrany w 2-20 Release
Brake Current. Podczas stopu hamulec mechaniczny zatacza
sie, kiedy predkos¢ nie spada ponizej poziomu wybranego
w2-21 Activate Brake Speed [RPM]. Jesli przetwornica
czestotliwosci znajdzie sie w stanie alarmu, przetezenia lub
przepiecia, hamulec mechaniczny natychmiast zadziata.
Dzieje sie tak réowniez podczas bezpiecznego zatrzymania.

NOTE

Tryb ochrony i funkcje opdznienia wytaczenia awaryjnego
(14-25 Trip Delay at Torque Limiti 14-26 Trip Delay at Inverter
Fault) moga spowodowac¢ opéznienie aktywacji hamulca
mechanicznego w stanie alarmu. Funkcje te nalezy
dezaktywowaé w przypadku aplikacji dzwigowych.
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130BA074.11

Start zac. 1=o0on
18 0=off
Par 1-71
Czas opodznienia | Par 2-21
startu T Predkos¢ zataczania
Predkosé hamuilca
watu | T ~JPar 1-74

Predkosé

Prad wyjsciowy [~ |\startowa J
Prad wstepnej /-J
magnetyzacji heN
lub prad \ Par 2-20
f Par 1-76 Prad startowy/ . .
wstrzymania DC Par 2-00 Prad wstrzymania DC Prad zwalniania hamulca
Par 2-23
Czas opdznienia
hamulca

Czas reakcji hamulca EMK

on I

off

Rele 01 X

Hamulec mechaniczny

Odblokowany

Y

lllustration 6.8

2-20 Release Brake Current

Czas

2-24 Stop Delay

2-23 Activate Brake Delay

Range: Function:
0.0 s*| [0.0 - Wprowadzi¢ czas opdznienia hamulca wybiegu
5.0 s] silnika po czasie zatrzymania. Wat jest

utrzymany na predkosci zerowej z petnym
momentem trzymajacym. Nalezy dopilnowac,
aby hamulec mechaniczny zablokowat
obciazenie, zanim silnik przejdzie w tryb
wybiegu. Patrz rozdziat Sterowanie hamulcem
mechanicznym w Zaleceniach projektowych FC
300, MG33BXYY.

Range: Function: Range: Function:
Application dependent* | [Application dependant] | 0.0 s*| [0.0 - 5.0 s] | Ustawi¢ dtugos¢ okresu od momentu
zatrzymania silnika do zamkniecia hamulca.
Parametr ten jest czescig funkgji zatrzy-
Range: Function: mywania.
Application [0 - 30000 | Ustawi¢ prad silnika do
dependent* RPM] zataczania hamulca mechan-
icznego, jesli zostat spetniony Range: Function:
warunek zatrzymania. Gérne 0.20 s*| [0.00 - 5.00 s] | Wartos$¢ ta okresla czas otwarcia hamulca
ograniczenie predkosci jest mechanicznego. Parametr ten musi
TR B A g ey dziata¢ jako time-out, kiedy aktywowane
el jest sprzezenie zwrotne hamulca.
Range: Function: Range: Function:
Application dependent | [Application dependant] | 0.00 %*| [Application Wartos¢ ta okresla moment
dependant] obrotowy zastosowany w

odniesieniu do zamknietego
hamulca mechanicznego przed jego
zwolnieniem.

2-27 Torque Ramp Time
Range: Function:

0.2 s*

[0.0 - 5.0 s] | Wartos¢ ta okresla czas trwania rozpedzenia/
zatrzymania momentu obrotowego w
kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek
zegara.
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2-28 Gain Boost Factor 2-28 Gain Boost Factor

Range: Function: Range: Function:

1.00%| [1.00 - 4.00 ] [ Tylko aktywna petla zamknieta strumienia. na trybm sterowania predkoscia, kiedy
Funkcja ta zapewnia ptynne przejscie z silnik przejmuje obcigzenie od hamulcow.

trybu sterowanie momentem obrotowym

o~
I
<
<
~
~ =]
I AN gt
N
N\ N
N\ AN
SilnikPredkos$¢ I - | I I
Premag S:tzrgsmzfaenr;lee:nomentu Hamulec Czas rozpedzania 1 Czas zatrzymania 1 Stop Aktywny
Iobrotowego | zwolnienie | p.3-41 p.3-42 | opéznienie | Hamulec
| Czas | Czas | | P-224 | Opdinienie
p.2-27 p.2-25 p.2-23
Wartos¢ zadana momentu obrotowego 2-26 ——— —_—_ =t - - - - - - - — = — = = — — - _ - = =
| | | |
| | | |
Moment | | | |
obrotowywart. zad. } }
| | |
Przekaznik | | |
Wspotczynnik zwiekszenia wzmocnienia
p.2-28 | |
wzmocnienieDota | |
dowywanie I )
| f
|
| |
Mech.Hamulec | L
| | |
1 2 | 3 |

lllustration 6.9 Sekwencja zwolnienia hamulca dla sterowania hamulca mechanicznego

I) Opéznienie zatqczania hamulca: Przetwornica czestotliwosci startuje ponownie z pozycji zalgczonego hamulca mechanicznego.

Il) Opéznienie stopu: Kiedy czas pomiedzy kolejnymi rozruchami jest krétszy niz nastawa w 2-24 Stop Delay, przetwornica czestotliwosci
uruchamia sie bez zastosowania hamulca mechanicznego (np. zmiana kierunku obrotéw).

15UBA149.10
3-10 Preset Reference

Tablica [8]
Zakres: 0-7 12 (+24V)
Range: Function: Programowana 76543210
wartos¢
0.00 [-100.00 - | Wprowadzi¢ osiem réznych programo- $————— —10101010 29 [P 5-13=Programowana
L, . wartos¢ zadana bit 0]
%* 100.00 %] | wanych wartosci zadanych (0-7) w tym
. . . ¢——— —11001100 32 [P 5-14=Programowana
parametrze, uzywajac tablicy progra- wartoéé zadana bit 1]
mowania. Programowana wartos¢ zadana — 11110000 33 [P 5-15=Programowana

jest przedstawiana jako stosunek wartos¢ zadana bit 2]
procentowy War.zadMAX (3-03 Maximum
Reference). Jesli zaprogramowana jest
War.zad.MIN rézna od 0 (3-02 Minimum lllustration 6.10
Reference), zaprogramowana wartos¢ zadana
jest obliczana jako stosunek procentowy
petnego zakresu wartosci zadanej, tzn. na
podstawie réznicy miedzy War.zad.MAX a
War.zad.MIN. Nastepnie wartosc ta jest
dodawana do War.zad.mn. Podczas uzywania
programowanych wartosci zadanych, nalezy
wybrac bit programowanej wartosci zadane;j
0/1/2 [16], [17] lub [18] dla odpowiednich
wejs¢ cyfrowych w grupie parametréw 5.1*.
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Bit programowanej wart. 2 1 0
zad.
Programowana wart.zad. 0 0 0 0
Programowana wart.zad. 1 0 0 1
Programowana wart.zad. 2 0 1 0
Programowana wart.zad. 3 0 1 1
Programowana wart.zad. 4 1 0 0
Programowana wart.zad. 5 1 0 1
Programowana wart.zad. 6 1 1 0
Programowana wart.zad. 7 1 1 1
Table 6.4
Range: Function:

Application dependent* | [Application dependant] |

3-15 Reference Resource 1

Option: Function:

Wybra¢ wejscie wartosci zadanej,
ktére ma by¢ uzyte dla sygnatu
pierwszej wartosci zadanej.

3-15 Reference Resource 1,

3-16 Reference Resource 2 i

3-17 Reference Resource 3 okreslaja az
do trzech réznych sygnatéw wartosci
zadanej. Suma tych odpowiednich
sygnatow okresla rzeczywistg wartosc
zadana.

[0] [No function
[1] * | Analog input 53

[2] [Analog input 54

[7] |Frequency input 29

[8] | Frequency input 33

[11] | Local bus reference

[20] | Digital pot.meter
[21] | Analog input X30-11

(Opcjonalny modut we/wy ogélnego
zastosowania)

[22] [ Analog input X30-12 | (Opcjonalny modut we/wy ogdlnego
zastosowania)

3-16 Reference Resource 2

Option: Function:

[1 Analog input 53
[2] Analog input 54
[7] Frequency input 29

[8] Frequency input 33

[11] | Local bus reference

[20] * | Digital pot.meter
[21] | Analog input X30-11
[22] | Analog input X30-12
[29] | Analog Input X48/2

3-17 Reference Resource 3

Option: Function:

Wybra¢ wejscie wartosci zadanej,
ktére ma by¢ uzyte dla sygnatu
trzeciej wartosci zadane;j.

3-15 Reference Resource

1,3-16 Reference Resource 2 i

3-17 Reference Resource 3 okreslaja
az do trzech réznych sygnatéw
wartosci zadanej. Suma tych
odpowiednich sygnatéw okresla
rzeczywistg wartos¢ zadana.

[0] No function

[11 Analog input 53
[2] Analog input 54
[7] Frequency input 29

[8] Frequency input 33

* | Local bus reference

1
[20] | Digital pot.meter
[21] | Analog input X30-11
[22] | Analog input X30-12
[29] | Analog Input X48/2
Option:  Function:

Wejscia cyfrowe i zaprogramowane wyjscia cyfrowe
mozna wstepnie programowac do pracy w systemach
PNP lub NPN.

[29] [ Analog Input X48/2

3-16 Reference Resource 2

Option: Function:

Wybra¢ wejscie wartosci zadanej,
ktére ma by¢ uzyte dla sygnatu
drugiej wartosci zadanej.

3-15 Reference Resource

1,3-16 Reference Resource 2 i

3-17 Reference Resource 3 okreslaja
az do trzech réznych sygnatéw
wartosci zadanej. Suma tych
odpowiednich sygnatéw okresla
rzeczywistg wartos¢ zadana.

[0] No function

[0] * [ PNP | Dziatanie przy impulsach kierunkowych dodatnich (¢).

Systemy PNP sprowadzane sa do GND.

[11 [ NPN | Dziatanie przy ujemnych impulsach kierunkowych (¢).
Systemy NPN sg sprowadzane do +24 V, wartos¢
wewnetrzna w przetwornicy czestotliwosci.

NOTE

Po zmianie tego parametru, nalezy dokona¢ jego aktywacji
wykonujac cykl zasilania.
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Option: Function: cyfrowego
; X - 0 Doktadny start, stop [27] 18, 19
[0] * [ Input Okresla zacisk 27 jako wejscie cyfrowe.
Zwiek.war.zad [28] Wszystkie
[1 Output Okresla zacisk 27 jako wyjscie cyfrowe. Zwalnianie [29] Wszystkie
Wejscie licznika [30] 29, 33
NOTE Wejscie impulsowe [31] 29, 33
Ten parametr nie moze by¢ zmieniony w czasie pracy przefaczane zboczem
silnika. Wejscie impulsowe [32] 29, 33
zalezne od czasu
Bt 0 rozp zatz 4| Waayside
Option: Function: Bit 1 rozp./zatrz. [35] Wszystkie
[0] * |Input [Okresla zacisk 29 jako wejicie cyfrowe. Precyzstart impuls. (401 18,19
- - - — Doktadny start [41] 18, 19
[1] Output | Okresla zacisk 29 jako wyjscie cyfrowe. . ,
impulsowy, odwrdcony
Ten parametr jest dostepny jedynie w FC 302. Blokada zewnetrzna 51
Wzrost PotCyfr [55] Wszystkie
6.1.5 Wejécia CyfFOWG Spadek P‘otCyfr [56] Wszystk?e
Kasowanie PotCyfr [57] Wszystkie
Wejscia cyfrowe stuza do wyboru réznych funkgji Skok Cyfr. Potendj. [58] Wszystkie
przetwornicy czestotliwosci. Wszystkie wejscia cyfrowe Licznik A (w gore) (601 29,33
moga by¢ ustawiane na nastepujace funkcje: Licznik A (w dob [61] 29, 33
Zerowanie licznika A [62] Wszystkie
Funkcja wejscia Wybér | Zacisk Licznik B (w gore) [63] 29, 33
cyfrowego Licznik B (w d6t) [64] 29, 33
Brak dziatania [0] Wszystkie *zaciski 32, Zerowanie licznika B [65] Wszystkie
33 Sprzezenie zwrotne ham. [70] Wszystkie
Reset [1] Wszystkie mech.
Wybieg silnika,odwr. [2] Wszystkie *zacisk 27 Sprzezenie zwrotne ham. [71] Wszystkie
Wybieg silnika i reset, [3] Wszystkie mech. Odwr.
odwrécony Odw. btad PID [72] Wszystkie
Szyb.zatrz.rozw. (4] Wszystkie Reset PID czes¢ | [73] Wszystkie
Hamowanie DC, [5] Wszystkie Wiaczenie PID [74] Wszystkie
odwrécony Karta PTC 1 [80] Wszystkie
Stop, rozwierny [6] Wszystkie Profidrive WYL2 [91]
Start [8] Wszystkie *zacisk 18 Profidrive WYL3 [92]
Start impulsowy [9] Wszystkie Start wyzw. zboczem [98]
Zmiana kierunku [10] Wszystkie *zacisk 19 Reset opcji bezpiecznej [100]
obrotéw
Start ze zm.kier.ob. [11] Wszystkie Table 6.5
Zezw.startu w przéd [12] Wszystkie
Zezw. starty wstecz [13] Wszystkie Standardowymi zaciskami FC 300 sa 18, 19, 27, 29, 32 i 33.
Jog - praca manewrowa [14] Wszystkie *zacisk 29 Zaciski MCB 101 to X30/2, X30/3 i X30/4.
Prog.war zad,wi, 5] Wszystkie Funkcje zacisku 29 jako wyjscia, tylko w FC 302.
Bit 0 prog.war.zad. [16] Wszystkie Funkcje przeznaczone jedynie dla jednego wejscia
Bit 1 prog.war.zad. [17] Wszystkie cyfrowego s okreslone przez przynalezacy parametr.
Bit 2 prog.war.zad. [18] Wszystkie
Zatrzas. wart. zad. [19] Wszystkie Wszystkie wejscia cyfrowe mogg by¢ programowane na
Zatrzasnij wyjscie [20] Wszystkie nastepujace funkcje:
Zwigkszanie predk. [21] Wszystkie
Zmniejszanie predk. [22] Wszystkie [0] | Brak dziatania Brak reakgji na sygnaty przesytane do
Bit 0 wyb.zest.par. [23] Wszystkie zacisku.
Bit 1 wyb.zest.par. [24] Wszystkie [1] | Reset Resetuje przetwornice czestotliwosci po
Precyz. stop, odwr. 26] 18, 19 WYLACZENIU AWARYJNYM/ALARMIE.

Nie wszystkie alarmy mozna zresetowac.
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[2]

Wybieg
silnika,odwr.

(Domyslne wejscie cyfrowe 27): Stop z
wybiegiem silnika, wejscie odwrécone
(NCQ). Przetwornica czestotliwosci
pozostawia silnik w trybie swobodnym.
Logiczne ,0" => stop z wybiegiem
silnika.

Wybieg silnika i
reset, odwrécony

Reset i stop z wybiegiem silnika, wejscie
rozwierne (NC). Pozostawia silnik w
trybie swobodnym i resetuje
przetwornice czestotliwosci. Logiczne
,0" => stop z wybiegiem silnika i reset.

[10] | Zmiana kierunku
obrotéw

(domysine wejscie cyfrowe 19). Zmienia
kierunek obrotéw watu silnika. Wybrac
logiczne ,1”, aby zmieni¢ kierunek
obrotéw. Sygnat zmiany kierunku
obrotéw zmienia tylko kierunek
obrotow. Nie aktywuje on funkgji startu.
Obydwa kierunki wybiera sie w

4-10 Motor Speed Direction. Funkcja ta
nie jest aktywna w petli zamknietej

procesu.

[4]

Szybkie
zatrzymanie,
rozwierne

Wejscie rozwierne (NC). Wykonuje stop
zgodnie z czasem rozpedzania/
zatrzymania szybkiego zatrzymania
ustawionym w 3-81 Quick Stop Ramp
Time. Kiedy silnik sie zatrzyma, wat jest
w trybie swobodnym. Logiczne ,0" =>
Szybkie zatrzymanie.

[11] | Start ze
zm.kier.ob.

Stuzy do startu/stopu i zmiany kierunku
obrotéw na tym samym przewodzie.
Sygnaty na starcie nie sa dozwolone w
tym samym czasie.

[12] | Zezw.startu w
przod

Odtacza ruch w kierunku przeciwnym
do wskazéwek zegara i pozwala na
kierunek zgodny z ruchem wskazéwek
zegara.

Hamowanie DC,
odwrécony

Wejscie odwrécone dla hamowania
pradem statym (NC). Zatrzymuje silnik
zasilajgc go pradem statym przez
pewien okres czasu. Patrz 2-01 DC Brake
Current do 2-03 DC Brake Cut In Speed
[RPM]. Ta funkcja jest aktywna tylko,
kiedy warto$¢ w 2-02 DC Braking Time
jest rézna od 0. Logiczne ‘0" =>
Hamowanie pradem statym.

[13] | Zezw. startu
wstecz

Odtacza ruch w kierunku zgodnym ze
wskazéwkami zegara i pozwala na ruch
w kierunku przeciwnym.

[14] | Jog - praca
manewrowa

(Domysine wejscie cyfrowe 29): Stuzy
do aktywacji predkosci pracy
manewrowej - Jog. Patrz 3-11 Jog Speed
[Hz].

[6]

Stop, rozwierny

Funkcja stopu odwréconego. Generuje
funkcje stopu, kiedy wybrany zacisk
przechodzi z poziomu logicznego ,1"
do ,0". Stop jest wykonywany zgodnie z
wybranym czasem rozpedzenia/
zatrzymania (3-42 Ramp 1 Ramp Down
Time, 3-52 Ramp 2 Ramp down Time,
3-62 Ramp 3 Ramp down Time,

3-72 Ramp 4 Ramp Down Time).

NOTE

Kiedy przetwornica czestotliwosci
znajduje sie przy ograniczeniu
momentu i otrzyma polecenie Stop,
sama moze sie nie zatrzymaé. Aby
zapewnié zatrzymanie sie
przetwornicy czestotliwosci, nalezy
skonfigurowac wyjscie cyfrowe na
[27] Ograniczenie momentu i stop i
podiaczy¢ je do wejscia cyfrowego,
skonfigurowanego jako wybieg
silnika.

[15] | Prog.war.zad.,wt.

Stuzy do przechodzenia z zewnetrznej
wartosci zadanej na programowang
wartos¢ zadang. Zaktada sie, ze w

3-04 Reference Function ustawiono
wartos¢ [1] Zewnetrzna/programowana.
Logiczne ,0” = aktywna zewnetrzna
wartos¢ zadana; logiczne ,1” = aktywna
jest jedna z 8 zaprogramowanych
wartosci zadanych.

[16

Bit 0 prog.war.zad.

Programowana wart. zad. Bit 0, 1 i 2
programowanej wart. zad. umozliwia
wybor jednej z osmiu programowanych
wartosci zadanych, zgodnie z Table 6.6.

[17

Bit 1 prog.war.zad.

Podobnie jak Bit 0 programowanej
wart. zad. [16].

[18

Bit 2 prog.war.zad.

Podobnie jak Bit 0 programowanej
wart. zad. [16].

[8] | Start (Domysine wejscie cyfrowe 18): Wybraé
start dla polecenia Start/Stop. Logiczne
,1" = start, logiczne ,0” = stop.

[9] | Start impulsowy Silnik uruchamia sie, jesli zostanie

dostarczony impuls przez min. 2 msek.
Silnik zatrzymuje sie jesli aktywowano
Stop odwrécony lub wydano polecenie
resetu (przez wejscie cyfrowe).

Bit programowanej wart. 2 1 0
zad.

Programowana wart.zad. 0 0 0
Programowana wart.zad. 1 0 1
Programowana wart.zad. 2 0 1 0
Programowana wart.zad. 3 0 1 1
Programowana wart.zad. 4 1 0 0
Programowana wart.zad. 5 1 0 1
Programowana wart.zad. 6 1 1 0
Programowana wart.zad. 7 1 1 1

Table 6.6 Programowana wart. zad. Bit
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[19]

Zatrzasnij
wart. zad.

Zatrzasnieta warto$¢ zadana jest teraz
punktem zafaczenia/stanu uzywanego
zwiekszania/zmniejszania predkosci. Jesli
uzywane jest Zwiekszanie/zmniejszanie
predkosci, zmiana predkosci jest zawsze
zgodna z rozpedzaniem/zatrzymaniem 2
(3-51 Ramp 2 Ramp up Time i 3-52 Ramp 2
Ramp down Time) w zakresie O -

3-03 Maximum Reference.

[24]

Bit 1
wyb.zest.par.

(DomysIne wejscie cyfrowe 32): Podobnie
jak przy Bicie 0 wyboru zestawu
parametréw [23].

[26]

Doktadny
start,
odwrécony.

Wysyfa sygnat stopu impulsowego, kiedy
funkcja stopu dokfadnego jest aktywowana
w 1-83 Precise Stop Function.

Funkcja doktadnego stopu odwréconego
jest dostepna dla zaciskow 18 lub 19.

[20]

Zatrzasnij
wyjscie

Zatrzasnieta biezaca czestotliwos¢ silnika (Hz)
jest teraz punktem zafgczenia/stanu
uzywanego zwiekszania/zmniejszania
predkosci. Jesli uzywane jest Zwiekszanie/
zmniejszanie predkosci, zmiana predkosci jest
zawsze zgodna z rozpedzaniem/zatrzymaniem
2 (3-51 Ramp 2 Ramp up Time i 3-52 Ramp 2
Ramp down Time) w zakresie 0 - 1-23 Motor
Frequency.

NOTE

Jesli opcja Zatrzasnij wyjscie jest
aktywna, nie mozna zatrzymac
przetwornicy czestotliwosci przy pomocy
niskiego sygnalu ,start [8]". Przetwornice
czestotliwosci nalezy zatrzymaé przez
zacisk zaprogramowany dla: Wybieg
silnika, odwrécony [2] lub Wybieg silnika
i reset, odwrécony.

[21]

Zwiekszanie
predkosci

Wybra¢ zwiekszanie predkosci i zmniejszanie
predkosci, jesli wymagane jest sterowanie
cyfrowe zwiekszania/zmniejszania predkosci
(potencjometr silnika). Aktywowac te funkcje,
wybierajac opcje ,Zatrzasnij wartos¢ zadang”
lub ,Zatrzasnij wyjscie”. Kiedy przyspieszenie/
zwolnienie jest aktywowane na mniej niz 400
msek., wynikajaca warto$¢ zadana wzrosnie/
spadnie o 0,1%. Jesli przyspieszenia/
zwolnienia jest aktywowana na dtuzej niz 400
msek., wynikajaca z tego wartos¢ zadana
bedzie zgodna z ustawieniem w parametrze
przyspieszania/zatrzymania 3-x1/ 3-x2.

[27]

Precyz. start i
stop

Uzywac, kiedy Doktadny stop rozpedzenia/
zwalniania [0] jest wybrany w 1-83 Precise
Stop Function.

Funkcja dokfadnego startu i stopu jest
dostepna dla zaciskow 18 i 19.

Funkcja doktadnego startu zapewni¢, ze kat
obrotu wirnika z pozycji postojowej do
wartosci zadanej jest taki sam za kazdym
rozruchem (dla tego samego czasu
rozpedzania/zatrzymywania i nastawy).
Analogicznie funkcja doktadnego stopu
zapewnia, ze kat obrotu wirnika od wartosci
zadana do postoju jest taki sam za kazdym
zatrzymaniem.

Uzywajac [1] lub [2] dla 1-83 Precise Stop
Function:

Przetwornica czestotliwosci wymaga sygnatu
Doktadny Stop zanim wartos¢ 71-84 Precise
Stop Counter Value zostanie osiaggnieta.
Jezeli nie zostanie od podany, przetwornica
czestotliwosci nie zatrzyma sie gdy wartos¢
w 1-84 Precise Stop Counter Value zostanie
osiagnieta.

Funkcja doktadnego startu i stopu jest
wyzwalana wejsciem cyfrowym i dostepna
dla zaciskéw 18 i 19.

[28]

Zwiek.war.zad

Zwieksza wartos¢ zadang ustawiong w
3-12 Catch up/slow Down Value, o czesc
procentowa (wzgledna).

[29]

Zwalnianie

Zmniejsza warto$¢ zadang ustawiong w
3-12 Catch up/slow Down Value o procent
(wzgledny).

Zatrzymanie |Zwiek.war.zad

Predkos$¢ niezmieniona 0 0

Zwigkszona o wartos$¢ % 0

Zmniejszona o wartos¢ % 1 0
1
1

Zmniejszona o wartos¢ % 1

Table 6.7

[30]

Wejscie
licznika

Funkcja doktadnego stopu w 1-83 Precise
Stop Function dziata jako stop licznika lub
stop licznika z kompensacja predkosci z
resetem lub bez resetu. Wartos¢ licznika
musi zosta¢ wprowadzona w 1-84 Precise
Stop Counter Value.

[22]

Zmniejszanie
predkosci

Podobnie jak przy zwiekszaniu predkosci
[21].

[23]

Bit 0

wyb.zest.par.

Wybra¢ Bit 0 wyboru zestawu parametrow
lub Bit zestawu parametréw 1, aby wybra¢
jeden z czterech zestawow parametrow.

Ustaw 0-70 Active Set-up na Rozne zestawy

parametréw

[31]

Impuls
wyz.zboczem

Wejscie impulsowe przefaczane zboczem
mierzy liczbe zboczy impulséw wejscia
cyfrowego w czasie prébkowym. Zapewnia
to wyzszg rozdzielczos¢ przy wyzszych
czestotliwosciach, lecz nie jest tak
precyzyjne przy nizszych czestotliwosciach.
Nalezy korzystac z tej zasady impulsowej w
przypadku enkoderéw o bardzo niskiej
rozdzielczosci (np. 30 ppr).
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zacisku 18 lub 19.
Uzywajac dla 1-83 [1] lub [2]:
Po osiagnieciu wartosci zadanej

przetwornica czestotliwosci wigczy

Pulse JTULLLLILLr 2 wewnetrzny sygnat Doktadny Stop.
Sample time | | | | % Oznacza to, ze przetwornica czestotliwosci
§ wykona Dokfadny Stop gdy osiggnie
= wartos¢ licznika 7-84 Precise Stop Counter
lllustration 6.11 Value
[41] | Doktadny start | Wysyta sygnat stopu impulsowego, kiedy
impulsowy, funkcja stopu doktadnego jest
[32] | Impuls zalezny [ Wejscie impulsowe zalezne od czasu mierzy odwrécony aktywowana w 1-83 Precise Stop Function.
od czasu czas, ktory uptywa miedzy zboczami. Funkcja dokfadnego stopu impulsowego,
Zapewnia to wyzszq rozdzielczos¢ przy odwréconego jest dostepna dla zaciskow
nizszych czestotliwosciach, lecz nie jest tak 18 lub 19.
precyzyjne przy wyzszych czestotliwosciach. [51] [Blokada Funkgcja ta umozliwia zadanie
Czestotliwos¢ wytaczenia niniejszej zasady zewnetrzna zewnetrznego btedu przetwornicy. Btad
sprawia, iz jest ona niezgodna z enkoderami ten jest traktowany tak samo, jak alarm
o bardzo niskich rozdzielczosciach (np. 30 wygenerowany wewnetrznie
ppr) przy niskich predkosciach. [55] | Wzrost PotCyfr | ZWIEKSZENIE sygnatu w funkcji potenc-
speed [rpm] speedlpm] 2 jometru cyfrowego opisanej w grupie
d parametréw 3-9%
Q
’/—\ m é [56] | Spadek PotCyfr | ZMNIEJSZENIE sygnatu w funkcji potenc-
a Time[sec] b Time[sec] & . . . -
= jometru cyfrowego opisanej w grupie
parametréw 3-9*
[57] | Kasowanie Kasowanie wartosci zadanej potenc-
PotCyfr jometru cyfrowego opisanej w grupie
parametréw 3-9*
a: bardzo niska b: standardowa [60] | Licznik A (tylko zacisk 29 lub 33) wejscie obliczania
rozdzielczos¢ rozdzielczos$¢ przyrostu w liczniku SLC.
enkodera enkodera [61] | Licznik A (tylko zacisk 29 lub 33) wejscie obliczania
Table 6.8 spadku w liczniku SLC.
[62] | Zerowanie Wejscie do resetowania licznika A.
e — o licznika A
Sampletime 11 S 5 §' [63] | Licznik B (tylko zacisk 29 lub 33) wejscie obliczania
fime sart z?ﬁ?ﬂlmls zﬁigﬁs% przyrostu w liczniku SLC.
= [64] | Licznik B (tylko zacisk 29 lub 33) wejcie obliczania
Illustration 6.12 spadku w liczniku SLC.
[65] | Zerowanie Wejscie do resetowania licznika B.
licznika B
[34] [ Bit O rozp./ Umozliwia wybor jednego z czterech [70] | Sprzezenie Sprzezenie zwrotne hamulca dla
zatrz. dostepnych czaséw rozpedzenia/ zwrotne zastosowan dzwigowych: Ustawic
zatrzymania zgodnie z ponizszj tabela. hamulca mech. | 7-01 Motor Control Principle na [3] Flux z/
[35] | Bit 1 rozp./ Taki sam, jak bit rozpedzenia/zatrzymania 0. sprz.zwr. z sil; ustawic 1-72 Start Function
zatrz. na [6] Zwol. mech. przek. ham.
[71] [ Sprzezenie Sprzezenie zwrotne hamulca, zwrotne dla
Programowany bit rozpgdzenia/ 1 0 zwrotne zastosowan dzwigowych.
zatrzymania hamulca mech.
Czas roz./ham. 1 0 odwr.
Czas roz./ham. 2 1 [72] | Odwrotny btad [ Po wiaczeniu, odwraca powstajacy w
Czas rozp./ham. 3 1 0 PID rezultacie bfad ze sterownika PID procesu.
Czas rozp./ham. 4 1 1 Dostepne tylko gdy "Tryb konfiguracji"
ustawiono na "Nawijarka
Table 6.9 powierzchniowa", "Petla otw. tryb pred. z
rozszerz. PID" lub "Petla zamk. tryb pred. z
[40] [ Precyz.start Precyzyjny start impulsowy wymaga rozszerz. PID"
T, g clElS TR © GRHE & M E) [73] [Reset PID czes¢ [ Po wiaczeniu resetuje czes¢ | sterownika

PID procesu. Odpowiednik 7-40 Process
PID I-part Reset. Dostepne tylko gdy "Tryb
konfiguracji" ustawiono na "Nawijarka
powierzchniowa", "Petla otw. tryb pred. z
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6.1.6 5-3* Wyjscia cyfrowe

2 nieruchome wyjscia cyfrowe sg wspdlne dla zaciskéw 27
i 29. Ustaw funkcje wejscia/wyjscia dla zacisku 27 w

5-01 Terminal 27 Mode, oraz ustaw funkcje wejscia/wyjscia
dla zacisku 29 w 5-02 Terminal 29 Mode.

NOTE

Nie mozna dopasowa¢ tych parametréw w trakcie pracy

silnika.

rozszerz. PID" lub "Petla zamk. tryb pred. z [5] Przetw. VLT pracuje Silnik pracuje i stwierdzono
rozszerz. PID". moment obrotowy watu.
[74] [ Wiaczenie PID | Po wigczeniu wiacza rozszerzony [6] Praca / brak Predkos¢ wyjsciowa jest wyzsza od
sterownik PID procesu. Odpowiednik ostrzezenia predkosci ustawionej w 1-81 Min
7-50 Process PID Extended PID. Dostepne Speed for Function at Stop [RPM].
tylko gdy "Tryb konfiguracji" ustawiono na Silnik pracuje. Brak ostrzezen.
"Petla otw. tryb pred. z rozszerz. PID" lub [71 | Praca w zakresie / Silnik pracuje przy zaprogra-
"Petla zamk. tryb pred. z rozszerz. PID". brak ostrzezenia mowanym pradzie oraz zakresach
[80] [Karta PTC 1 Wszystkie wejscia cyfrowe mozna ustawic predkosci ustawionych w
na karte PTC 1 [80]. Jednakze, nalezy 4-50 Warning Current Low do
wybra¢ tylko jedno wejscie do obstugi tej 4-53 Warning Speed High. Brak
funkgji. ostrzezen.
[91] | Profidrive Dziatanie jest tozsame z dziataniem [8] Praca z wartoscia Silnik pracuje z predkoscia o
WYL2 stosownego bitu stowa sterujgcego opgji zadana/bez ostrzezen | wartosci zadanej. Brak ostrzezen.
Profibus/Profinet. [9] Alarm Alarm aktywuje wyjscie. Brak
[92] | Profidrive Dziatanie jest tozsame z dziataniem ostrzezen.
WYL3 stosownego bitu stowa sterujacego opcji [10] [Alarm lub ostrzez. Alarm lub ostrzezenie aktywuje
Profibus/Profinet. wyjscie.
[98] [ Start wyzw. Polecenie startu wyzwolone zboczem. [11] | Przy ogran. momentu | Ograniczenie momentu ustawione
zboczem Utrzymuje polecenie startu w stanie w 4-16 Torque Limit Motor Mode lub
wiaczenia, nawet jesli wejscie przechodzi 4-17 Torque Limit Generator Mode
w stan niski - moze by¢ uzyte dla zostato przekroczone.
przycisku startu. [12] [Prad poza zakresem Prad silnika wykracza poza zakres
[100] | Reset opcji ustawiony w 4-18 Current Limit.
bezpiecznej [13] |Prad poniz.dol.wart. | Prad silnika jest nizszy od

ustawionego w 4-50 Warning
Current Low.

[14]

Prad pow.goér.wart.

Prad silnika jest wyzszy od
ustawionego w 4-51 Warning
Current High.

[15]

Poza zakresem

Czestotliwos¢ wyjsciowa znajduje
sie poza zakresem czestotliwosci
ustawionym w 4-52 Warning Speed
Low i 4-53 Warning Speed High.

[16]

Pred.poniz.dol.war.

Predkos¢ wyjsciowa jest nizsza od
ustawionej w 4-52 Warning Speed
Low.

[0]

Brak dziatania

DomysIne dla wszystkich wyjs¢
cyfrowych i przekaznikowych

Sterowanie gotowe

Karta sterujaca jest gotowa. Np.:
Sprzezenie zwrotne z przetwornicy
czestotliwosci, w ktérej sterowanie
jest zasilane przez zewnetrzne 24 V
(MCB 107) i zasilanie sieciowe dla
urzadzenia nie zostato wykryte.

[17]

Pred.pow.gér.war.

Predkos¢ wyjsciowa jest wyzsza od
ustawionej w 4-53 Warning Speed
High.

[18]

Sprzezenie zwrotne
poza zakresem

Sprzezenie zwrotne jest poza
zakresem ustawionym w

4-56 Warning Feedback Low i
4-57 Warning Feedback High.

[2

Przetwor. czest. got.

Przetwornica czestotliwosci jest
gotowa do pracy i podaje sygnat
zasilania na plyte sterujaca.

[19]

Sprzezenie zwrotne
ponizej ograniczenia

Sprzezenie zwrotne jest ponizej
ograniczenia ustawionego w
4-56 Warning Feedback Low.

Przetwornica czestot-
liwosci gotowa /
sterowanie zdalne

Przetwornica czestotliwosci jest
gotowa do pracy i znajduje sie w
trybie [Auto on].

[20]

Sprzezenie zwrotne
powyzej ograniczenia

Sprzezenie zwrotne jest powyzej
ograniczenia ustawionego w
4-57 Warning Feedback High.

[21]

Ostrzezenie term.

Ostrzezenie termiczne jest
wiaczone, kiedy temperatura

[4] Aktyw./brak ostrz. Gotowos¢ do pracy. Nie wydano . . -
) ) . przekracza ograniczenie w silniku,
zadnego polecenia Start ani Stop przetwornicy czestotliwosdi,
(start/zabronienie) Nie sg aktywne rezystorze hamulca lub termistorze.
zadne ostrzezenia.
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4-52 Warning Speed Low do
4-55 Warning Reference High.

[41]

Ponizej wartosci
zadanej, niska
wartosé

Aktywne, gdy rzeczywista predkos¢
jest ponizej ustawienia wartosci
zadanej predkosci.

[42]

Powyzej wartosci
zadanej, wartos¢
wysoka

Aktywne, gdy rzeczywista predkosc
jest powyzej ustawienia wartosci
zadanej predkosci.

[43]

Ogr. rozszerz. PID

[45]

Sterowanie magistrali

Sterowanie wyjsciem przez
magistrale. Stan wyjscia jest
ustawiany w 5-90 Digital & Relay
Bus Control. Stan wyjscia jest
utrzymywany, na wypadek time-
outu magistrali.

[46]

Sterowanie magistrali
przy time-oucie

Sterowanie wyjsciem przez
magistrale. Stan wyjscia jest
ustawiany w 5-90 Digital & Relay
Bus Control. W przypadku time-out
magistrali, stan wyjscia jest
wiaczany (On).

[47]

Sterowanie magistrali

wyt. przy time-oucie

Sterowanie wyjsciem przez
magistrale. Stan wyjscia jest
ustawiany w 5-90 Digital & Relay
Bus Control. W przypadku time-out
magistrali, stan wyjscia jest
wigczany (Off).

[51]

Sterow. przez MCO

Aktywne, gdy podtaczono MCO 302
lub MCO 305. Wyjscie jest
sterowane z opdji.

[55]

Wyjscie impulsowe

[60]

Komparator 0

Patrz grupa parametréw 13-1*. Jesli
Komparator 0 jest oszacowany jako
TRUE, wyjscie przechodzi w stan
wysoki. W przeciwnym razie bedzie
niskie.

[61]

Komparator 1

Patrz grupa parametréw 13-1*. Jesli
Komparator 1 jest oszacowany jako
PRAWDA, wyjscie przechodzi w
stan wysoki. W przeciwnym razie
bedzie niskie.

[62]

Komparator 2

Patrz grupa parametréw 13-1*. Jesli
Komparator 2 jest oszacowany jako
PRAWDA, wyjscie przechodzi w
stan wysoki. W przeciwnym razie
bedzie niskie.

[63]

Komparator 3

Patrz grupa parametréw 13-1*. Jesli
Komparator 3 jest oszacowany jako
PRAWDA, wyjscie przechodzi w
stan wysoki. W przeciwnym razie
bedzie niskie.

[22] | Gotowa, brak Przetwornica czestotliwosci jest
ostrzezenia gotowa do pracy. Brak ostrzezenia
termicznego o nadmiernej temperaturze.

[23] [ Zdalna, gotowa, brak [ Przetwornica czestotliwosci jest
ostrzezenia gotowa do pracy i znajduje sie w
termicznego trybie [Auto on]. Brak ostrzezenia o

nadmiernej temperaturze.

[24] | Gotowa, brak Przetwornica czestotliwosci jest
przepiecia / napiecia | gotowa do pracy, a napiecie
ponizej dopuszc- zasilania zawiera sie w okreslonym
zalnego zakresie napiecia (patrz Ogdine

warunki techniczne w Zaleceniach
projektowych).

[25] | Zmiana kierunku Zmiana kierunku. Logiczne ,1”
obrotéw podczas obrotéw silnika w kierunku

zgodnym z ruchem wskazéwek
zegara. Logiczne ,0” podczas
obrotéw silnika w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara. Jesli silnik nie wykonuje
obrotéw, wyjscie zastosuje sie do
wartosci zadanej.

[26] [ Magistrala OK Aktywna komunikacja (brak time-
outu) przez port komunikacji
szeregowe;j.

[27] | Ograniczenie Uzywany podczas przeprowadzania

momentu i stop stopu z wybiegiem silnika i w
przypadku ograniczenia momentu.
Jesli przetwornica czestotliwosci
otrzymata sygnat stopu i znajduje
sie przy ograniczeniu momentu,
ten sygnat to logiczne ,0".

[28] | Hamulec, brak Hamulec jest aktywny. Brak
ostrzezen ostrzezen.

[29] [ Got. ham.brak bt. Hamulec jest gotowy do pracy.

Brak bteddw.

[30] [Btad hamulca (IGBT) Wyjscie to logiczne ,1” przy
zwarciu IGBT hamulca. Ta funkcja
stuzy do ochrony przetwornicy
czestotliwosci w razie btedu w
modufach hamulca. Nalezy uzy¢
wyjscia/przekaznika do odcigcia
napiecia zasilania od przetwornicy
czestotliwosci.

[31] [Przekaznik 123 Przekaznik jest wigczany, kiedy
wybrane zostanie stowo sterujace
[0] w grupie parametréw 8-**.

[32] [Sterowanie hamulcem | Umozliwia sterowanie zewnetrznym

mech. hamulcem mechanicznym - patrz
opis w sekcji Sterowanie hamulcem
mechanicznym i grupa parametréw
2-2*%

[33] [ Aktywowany Wskazuje na uruchomienie funkgji
bezpieczny stop bezpiecznego stopu na zacisku 37.
(tylko FC 302)

[40] [Poza zakr.war.zad. Aktywne, gdy rzeczywista predkosc¢

jest poza ustawieniami

[64]

Komparator 4

Patrz grupa parametréw 13-1*. Jesli
Komparator 4 jest oszacowany jako
PRAWDA, wyjscie przechodzi w
stan wysoki. W przeciwnym razie
bedzie niskie.
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[65]

Komparator 5

Patrz grupa parametréw 13-1*. Jesli
Komparator 5 jest oszacowany jako
PRAWDA, wyjscie przechodzi w
stan wysoki. W przeciwnym razie
bedzie niskie.

wyjscie cyfrowe A wysokie. Wejscie
przechodzi w stan niski, zawsze
kiedy nastepuje Akcja Sterownika
Zdarzen [34] Ustaw wyjscie cyfrowe
A niskie.

[70]

Reguta logiczna 0

Patrz grupa parametréw 13-4*. Jesli
Reguta logiki 0 jest oszacowana
jako TRUE, wyjscie przechodzi w
stan wysoki. W przeciwnym razie
bedzie niskie.

[71]

Reguta logiczna 1

Patrz grupa parametréw 13-4*. Jesli
Reguta logiczna 1 jest oszacowana
jako PRAWDA, wyjscie przechodzi
w stan wysoki. W przeciwnym razie
bedzie niskie.

[83]

Wyjscie cyfrowe SL D

Patrz 13-52 SL Controller Action.
Wejscie przechodzi w stan wysoki,
zawsze kiedy nastepuje Akcja
Sterownika Zdarzen [41] Ustaw
wyjscie cyfrowe A wysokie. Wejscie
przechodzi w stan niski, zawsze
kiedy nastepuje Akcja Sterownika
Zdarzen [35] Ustaw wyjscie cyfrowe
A niskie.

[72]

Reguta logiczna 2

Patrz grupa parametréw 13-4*. Jesli
Reguta logiczna 2 jest oszacowana
jako PRAWDA, wyjscie przechodzi
w stan wysoki. W przeciwnym razie
bedzie niskie.

[73]

Reguta logiczna 3

Patrz grupa parametréw 13-4*. Jesli
Reguta logiczna 3 jest oszacowana
jako PRAWDA, wyjscie przechodzi
w stan wysoki. W przeciwnym razie
bedzie niskie.

[84]

Wyjscie cyfrowe SL E

Patrz 13-52 SL Controller Action.
Wejscie przechodzi w stan wysoki,
zawsze kiedy nastepuje Akcja
Sterownika Zdarzen [42] Ustaw
wyjscie cyfrowe A wysokie. Wejscie
przechodzi w stan niski, zawsze
kiedy nastepuje Akcja Sterownika
Zdarzen [36] Ustaw wyjscie cyfrowe
A niskie.

[74]

Reguta logiczna 4

Patrz grupa parametréw 13-4*. Jesli
Regufa logiczna 4 jest oszacowana
jako PRAWDA, wyjscie przechodzi
w stan wysoki. W przeciwnym razie
bedzie niskie.

[75]

Reguta logiczna 5

Patrz grupa parametréw 13-4*. Jesli
Reguta logiczna 5 jest oszacowana
jako PRAWDA, wyjscie przechodzi
w stan wysoki. W przeciwnym razie
bedzie niskie.

[85]

Wyjscie cyfrowe SL F

Patrz 13-52 SL Controller Action.
Wejscie przechodzi w stan wysoki,
zawsze kiedy nastepuje Akcja
Sterownika Zdarzen [43] Ustaw
wyjscie cyfrowe A wysokie. Wejscie
przechodzi w stan niski, zawsze
kiedy nastepuje Akcja Sterownika
Zdarzen [37] Ustaw wyjscie cyfrowe
A niskie.

[80]

Wyjscie cyfrowe SL A

Patrz 13-52 SL Controller Action.
Wyjscie przechodzi w stan wysoki,
zawsze kiedy nastepuje Akcja
Sterownika Zdarzen [38] Ustaw
wyjscie cyfrowe A wysokie. Wyjscie
przechodzi w stan niski, zawsze
kiedy nastepuje akcja Sterownika
Zdarzen [32] Ustaw wyjscie cyfrowe
A niskie.

[81]

Wyjscie cyfrowe SL B

Patrz 13-52 SL Controller Action.
Wejscie przechodzi w stan wysoki,
zawsze kiedy nastepuje Akcja
Sterownika Zdarzen [39] Ustaw
wyjscie cyfrowe A wysokie. Wejscie
przechodzi w stan niski, zawsze
kiedy nastepuje Akcja Sterownika
Zdarzen [33] Ustaw wyjscie cyfrowe
A niskie.

[82]

Wyjscie cyfrowe SL C

Patrz 13-52 SL Controller Action.
Wejscie przechodzi w stan wysoki,
zawsze kiedy nastepuje Akcja
Sterownika Zdarzen [40] Ustaw

[120]

Lokalna wartos¢
zadana aktywna

Wyjscie przechodzi w stan wysoki,
jesli 3-13 Reference Site = [2]
,Lokalna” lub kiedy 3-13 Reference
Site = [0] "Podtaczony do Hand
Auto", w tym samym czasie, gdy
LCP znajduje sie w trybie [Hand
on].
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Zdalna
wartos¢

Pochodzenie Lokaln

wartosci a
zadana

zadanej warto$

ustawiane w ¢ aktywna

3-13 Reference |zadana| [121]

Site aktywn

a [120]

znajduje sie w trybie [Hand on]
(zgodnie ze wskazaniem diody nad
[Auto on]).

Pochodzenie 1 0
wartosci
zadanej:
Lokalna

3-13 Reference
Site [2]

[151]

Alarm prad. ATEX ETR

Parametr ten jest dostepny tylko
gdy 7-90 Motor Thermal Protection
jest ustawiony na [20] lub [21].
Jezeli alarm 164 Alarm ogr.pr. ATEX
ETR jest aktywny, stan wejscia
bedzie réwny 1.

Pochodzenie 0 1
wartosci
zadanej:
Zdalna

3-13 Reference
Site [1]

[152]

Alamr czest. ATEX
ETR

Parametr ten jest dostepny tylko
gdy 1-90 Motor Thermal Protection
jest ustawiony na [20] lub [21].
Jezeli alarm 166 Alarm ogr.cz. ATEX
ETR jest aktywny, stan wejscia
bedzie réwny 1.

Pochodzenie
wartosci
zadanej:
Podtaczona wg
Hand/Auto

[153]

Ostrz. pr. ATEX ETR

Parametr ten jest dostepny tylko
gdy 7-90 Motor Thermal Protection
jest ustawiony na [20] lub [21].
Jezeli alarm 163 Ostrz. ogr.pr. ATEX
ETR jest aktywny, stan wejscia
bedzie réwny 1.

Hand

Hand -> off

Auto -> off

[154]

Ostrzez. czest. ATEX
ETR

Parametr ten jest dostepny tylko
gdy 7-90 Motor Thermal Protection
jest ustawiony na [20] lub [21].
Jezeli ostrzezenie 165 Ostrz.ogr.cz.
ATEX ETR jest aktywne, stan wyjscia
bedzie réwny 1.

oclo|=|-=-
—=|lo|lo|o

Auto

Table 6.10

[121]

Zdalna wartos¢
zadana aktywna

Wyjscie jest w stanie wysokim,
kiedy 3-13 Reference Site = [1]
Zdalne lub [0] Podtqczone wg Hand/
Auto, gdy LCP jest w trybie [Auto
on]. Patrz powyzej.

[122]

Brak alarmu

W razie braku alarmu wyjscie
przechodzi w stan wysoki.

[123]

Polecenie Start
aktywne

Wyjscie przechodzi w stan wysoki,
gdy polecenie Start jest aktywne
(np. za pomoca wejscia cyfrowego
zlacza magistrali lub przyciskéw
[Hand on] lub [Auto on]) i nie jest
aktywne polecenie Stop lub Start.

[124]

Praca ze zm.kier.obr

Wyjscie przechodzi w stan wysoki,
kiedy przetwornica czestotliwosci
pracuje w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara (produkt
logiczny bitéw statusowych ,praca”
| ,zmiana kierunku obrotéw”).

[125]

Przetw.czest.-Hand

Wyjscie przechodzi w stan wysoki,
kiedy przetwornica czestotliwosci
znajduje sie w trybie [Hand on]
(zgodnie ze wskazaniem diody nad
[Hand on]).

[126]

Przetw.czest.-Auto

Wyjscie przechodzi w stan wysoki,
kiedy przetwornica czestotliwosci

[188]

Potaczenie konden-
satora AHF

Kondensatory zostana wtaczone
przy 20% (histereza na poziomie
50% daje przedziat w zakresie 10%
- 30%). Kondensatory zostang
odfagczone ponizej 10%. Opdznienie
wytaczenia wynosi 10 sek. i
uruchomi sie ponownie, jezeli moc
znamionowa przekroczy 10% w
czasie opOznienia. 5-80 AHF Cap
Reconnect Delay gwarantuje
minimalny czas wylgczenia konden-
satorow.

[189]

Sterowanie
wentylatorem
zewnetrznym

Wewnetrzna logiga sterowania
wentylatorem wewnetrznym
zostaje przeniesiona na to wyjscie
w celu sterowania wentylatorem
zewnetrznym (dla chtodzenia

przewodu wysokiego ci$nienia).

5-40 Function Relay

Tablica [9]
(Przekaznik 1 [0], Przekaznik 2 [1], Przekaznik 3 [2] (MCB 113),
Przekaznik 4 [3] (MCB 113), Przekaznik 5 [4] (MCB 113),
Przekaznik 6 [5] (MCB 113), Przekaznik 7 [6] (MCB 105),
Przekaznik 8 [7] (MCB 105), Przekaznik 9 [8] (MCB 105))

Option:

Function:

[0] *

No operation

Wszystkie wyjscia cyfrowe i przekaz-
nikowe sa domyslnie ustawione na
"Brak dziatania".
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5-40 Function Relay 5-40 Function Relay

Tablica [9] Tablica [9]
(Przekaznik 1 [0], Przekaznik 2 [1], Przekaznik 3 [2] (MCB 113), (Przekaznik 1 [0], Przekaznik 2 [1], Przekaznik 3 [2] (MCB 113),
Przekaznik 4 [3] (MCB 113), Przekaznik 5 [4] (MCB 113), Przekaznik 4 [3] (MCB 113), Przekaznik 5 [4] (MCB 113),
Przekaznik 6 [5] (MCB 113), Przekaznik 7 [6] (MCB 105), Przekaznik 6 [5] (MCB 113), Przekaznik 7 [6] (MCB 105),
Przekaznik 8 [7] (MCB 105), Przekaznik 9 [8] (MCB 105)) Przekaznik 8 [7] (MCB 105), Przekaznik 9 [8] (MCB 105))
Option: Function: Option: Function:
[1] Control ready Karta sterujgca jest gotowa. Np.: [14] [ Above current, high | Prad silnika jest wyzszy od
Sprzezenie zwrotne z przetwornicy, ustawionego w 4-51 Warning Current
w ktdrej sterowanie jest zasilane High.
przez zewnetrzne 24 V (MCB 107) i [15] [ Out of speed range | Czestotliwos¢/predkos¢ wyjsciowa
zasilanie sieciowe dla przetwornicy znajduje sie poza zakresem czestot-
nie zostato wykryte. liwosci ustawionym w 4-52 Warning
[2] Drive ready Przetwornica czestotliwosci jest Speed Low i 4-53 Warning Speed
gotowa do pracy. Zasilanie sieciowe High.
| SRR @€ [16] [ Below speed, low Predkos¢ wyjsciowa jest nizsza od
[3] Drive rdy/rem ctrl Przetwornica czestotliwosci jest ustawionej w 4-52 Warning Speed
gotowa do pracy i znajduje sie w Low.
trybie Auto On. [17] | Above speed, high Predkos$¢ wyjsciowa jest wyzsza od
[4] Enable / no warning | Gotowos¢ do pracy. Nie wydano ustawionej w 4-53 Warning Speed
zadnego polecenia Start ani Stop High.
(.start/zabroni.eni.e) Al 221 S [18] [Out of feedb. range | Sprzezenie zwrotne jest poza
PERIS GHIPHENT) zakresem ustawionym w
[5] Running Silnik pracuje i stwierdzono moment 4-56 Warning Feedback Low i
obrotowy watu. 4-57 Warning Feedback High.
[6] Running / no Predkos¢ wyjsciowa jest wyzsza niz [19] [Below feedback, low | Sprzezenie zwrotne jest ponizej
warning predkos¢ w 1-81 Min Speed for ograniczenia ustawionego w
Function at Stop [RPM] Min. predkos¢ 4-56 Warning Feedback Low.
Gl ireE ) eteay siterp (Isloe/tmind, [20] | Above feedback, Sprzezenie zwrotne jest powyzej
Silnik pracuje. Brak ostrzezen. high ograniczenial Ustawionego w
[7] Run in range/no Silnik pracuje przy zaprogra- 4-57 Warning Feedback High.
warn mowanym pradzie oraz zakresach [21] [ Thermal warning Ostrzezenie termiczne wiacza sie,
predkosci ustawionych w kiedy temperatura przekracza
4-50 Warning Current Low i ograniczenie w silniku, przetwornicy
433 Vl./arlning speed High. Brak czestotliwosci, rezystorze hamulca
ostrzezen. lub podiaczonym termistorze.
(8] D @I (e e || SIS 2l 8 (isher k) @ [22] [ Ready,no thermal W [ Przetwornica czestotliwosci jest
wartosci zadanej. Brak ostrzezen. Gotowaldolpracy  BraK oSt zezeniato
[9] Alarm Alarm aktywuje wyjscie. Brak nadmiernej temperaturze.
ostrzezen [23] [ Remote,ready,no TW | Przetwornica czestotliwosci jest
[10] | Alarm or warning Alarm lub ostrzezenie aktywuje gotowa do pracy i znajduje sie w
wyjscie. trybie Auto On. Brak ostrzezenia o
[11] | At torque limit Ograniczenie momentu ustawione w nadmiernej temperaturze.
4-16 Torque Limit Motor Mode lub [24] [ Ready, Voltage OK Przetwornica czestotliwosci jest
4-17 Torque Limit Generator Mode gotowa do pracy, a napiecie
zostato przekroczone. zasilania zawiera sie w okreslonym
[12] | Out of current range | Prad silnika wykracza poza zakres EL R TEIEE (5173 Oigellie
ustawiony w 4-18 Current Limit, warunki techniczne w Zaleceniach
projektowych).
[13] |Below current, low Prad silnika jest nizszy od
ustawionego w 4-50 Warning Current [25] [Reverse Logiczne ,1” podczas obrotéw
Low. silnika w kierunku zgodnym z
ruchem wskazéwek zegara. Logiczne
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5-40 Function Relay

Tablica [9]
(Przekaznik 1 [0], Przekaznik 2 [1], Przekaznik 3 [2] (MCB 113),
Przekaznik 4 [3] (MCB 113), Przekaznik 5 [4] (MCB 113),
Przekaznik 6 [5] (MCB 113), Przekaznik 7 [6] (MCB 105),
Przekaznik 8 [7] (MCB 105), Przekaznik 9 [8] (MCB 105))

Option:

Function:

,0” podczas obrotéw silnika w
kierunku przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara. Jesli silnik nie
wykonuje obrotéw, wyjscie zastosuje
sie do wartosci zadanej.

[26]

Bus OK

Aktywna komunikacja (brak time-
outu) przez port komunikacji
szeregowej.

[27]

Torque limit & stop

Uzywany podczas przeprowadzania
zatrzymania z wybiegiem silnika i w
trybie ograniczenia momentu
przetwornicy czestotliwosci. Jesli
przetwornica czestotliwosci
otrzymata sygnat stopu i znajduje sie
w trybie ograniczenia momentu, ten
sygnat to logiczne ,0".

[28]

Brake, no brake war

Hamulec jest aktywny. Brak
ostrzezen.

[29]

Brake ready, no fault

Hamulec jest gotowy do pracy. Brak
btedow.

[30]

Brake fault (IGBT)

Wyjscie to logiczne ,1" przy zwarciu
IGBT hamulca. Ta funkgcja stuzy do
ochrony przetwornicy czestotliwosci
w razie btedu w module hamulca.
Nalezy uzy¢ wyjscia/przekaznika
cyfrowego do odciecia napiecia
zasilania od przetwornicy czestot-
liwosci.

31]

Relay 123

Cyfrowe wyjsécie/przekaznik jest
wiaczany, kiedy wybrane zostanie
stowo sterujace [0] w grupie
parametréw 8-**,

[32]

Mech brake ctrl

Wybdr sterowania hamulcem
mechanicznym. Po jego wybraniu
aktywne sa parametry w grupie
parametréw 2.2*. Wyjscie musi by¢
wzmocnione, aby przekaza¢ prad dla
cewki w hamulcu. Zazwyczaj rozwia-
zaniem jest podtaczenie
zewnetrznego przekaznika do
wybranego wyjscia cyfrowego.

[33]

Safe stop active

(Tylko FC 302) Wskazuje na urucho-
mienie funkcji bezpiecznego stopu
na zacisku 37.

[36]

Control word bit 11

Aktywacja przekaznika 1 poprzez
stowo sterujgce z magistrali komuni-

5-40 Function Relay

Tablica [9]
(Przekaznik 1 [0], Przekaznik 2 [1], Przekaznik 3 [2] (MCB 113),
Przekaznik 4 [3] (MCB 113), Przekaznik 5 [4] (MCB 113),
Przekaznik 6 [5] (MCB 113), Przekaznik 7 [6] (MCB 105),
Przekaznik 8 [7] (MCB 105), Przekaznik 9 [8] (MCB 105))

Option:

Function:

kacyjnej. Nie ma innego wptywu na
dziatanie przetwornicy czestotliwosci.
Typowe zastosowanie: sterowanie
urzagdzeniem pomocniczym z
magistrali komunikacyjnej. Funkcja
dziata, gdy wybrano [0] Profil FC w
8-10 Control Word Profile.

[37]

Control word bit 12

Aktywacja przekaznika 2 (tylko FC
302) poprzez stowo sterujace z
magistrali komunikacyjnej. Nie ma
innego wptywu na dziatanie
przetwornicy czestotliwosci. Typowe
zastosowanie: sterowanie
urzadzeniem pomocniczym z
magistrali komunikacyjnej. Funkcja
dziata, gdy wybrano [0] Profil FC w
8-10 Control Word Profile.

[38]

Motor feedback
error

Btad w petli sprzezenia zwrotnego
predkosci od silnika pracujacego w
petli zamknietej. Wyjscia mozna tez
uzy¢ do przygotowania przetaczania
przetwornicy czestotliwosci w petli
otwartej w sytuacji awaryjnej.

[39]

Tracking error

Kiedy réznica miedzy predkoscia
wyliczong i rzeczywistg w

4-35 Tracking Error jest wieksza, niz
wybrano, aktywne jest cyfrowe
wyjscie/przekaznik.

[40]

Out of ref range

Aktywne, gdy rzeczywista predkosc¢
jest poza ustawieniami 4-52 Warning
Speed Low do 4-55 Warning
Reference High.

[41]

Below reference, low

Aktywne, gdy rzeczywista predkos¢
jest ponizej ustawienia wartosci
zadanej predkosci.

[42]

Above ref, high

Aktywne, gdy rzeczywista predkosc¢
jest powyzej ustawienia wartosci
zadanej predkosci.

[43]

Extended PID Limit

[45]

Bus ctrl.

Sterowanie cyfrowym wyjsciem/
przekaznikiem przez magistrale. Stan
wyjscia jest ustawiany w 5-90 Digital
& Relay Bus Control. Stan wyjscia jest
utrzymywany, na wypadek time-outu
magistrali.
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Sposéb programowania Low Ha...

5-40 Function Relay 5-40 Function Relay

Tablica [9] Tablica [9]

(Przekaznik 1 [0], Przekaznik 2 [1], Przekaznik 3 [2] (MCB 113), (Przekaznik 1 [0], Przekaznik 2 [1], Przekaznik 3 [2] (MCB 113),

Przekaznik 4 [3] (MCB 113), Przekaznik 5 [4] (MCB 113), Przekaznik 4 [3] (MCB 113), Przekaznik 5 [4] (MCB 113),

Przekaznik 6 [5] (MCB 113), Przekaznik 7 [6] (MCB 105), Przekaznik 6 [5] (MCB 113), Przekaznik 7 [6] (MCB 105),

Przekaznik 8 [7] (MCB 105), Przekaznik 9 [8] (MCB 105)) Przekaznik 8 [7] (MCB 105), Przekaznik 9 [8] (MCB 105))

Option: Function: Option: Function:

[46] | Bus ctrl, 1 if timeout | Sterowanie wyjsciem przez [65] | Comparator 5 Patrz grupa parametrow 13-1*
magistrale. Stan wyjscia jest (Sterownik Zdarzen). Jesli
ustawiany w 5-90 Digital & Relay Bus Komparator 5 w SLC ma wartos¢
Control. W przypadku time-out TRUE, wyjscie przechodzi w stan
magistrali, stan wyjscia jest wigczany wysoki. W przeciwnym razie bedzie
(On). niskie.

[47] |Bus ctrl, O if timeout | Sterowanie wyjsciem przez [70] | Logic rule 0 Patrz grupa parametréw 13-4*
magistrale. Stan wyjscia jest (Sterownik Zdarzen). Jesli Reguta
ustawiany w 5-90 Digital & Relay Bus logiczna 0 w SLC ma wartos¢ TRUE,
Control. W przypadku time-out wyjscie przechodzi w stan wysoki. W
magistrali, stan wyjscia jest wtaczany przeciwnym razie bedzie niskie.
(Off). [71] [Logic rule 1 Patrz grupa parametréw 13-4*

[51]1 | MCO controlled Aktywne, gdy podfagczono MCO 302 (Sterownik Zdarzen). Jesli Reguta
lub MCO 305. Wyjscie jest sterowane logiczna 1 w SLC ma warto$¢ TRUE,
Z opgji. wyjscie przechodzi w stan wysoki. W

[60] | Comparator O Patrz grupa parametréw 13-1* przeciwnym razie bedzie niskie.
(Sterownik Zdarzen). Jesli [72] |Logic rule 2 Patrz grupa parametrow 13-4*
Komparator 0 w SLC ma wartos¢ (Sterownik Zdarzen). Jesli Reguta
TRUE, wyjscie przechodzi w stan logiczna 2 w SLC ma warto$¢ TRUE,
wysoki. W przeciwnym razie bedzie wyjscie przechodzi w stan wysoki. W
niskie. przeciwnym razie bedzie niskie.

[61] | Comparator 1 Patrz grupa parametréow 13-1* [73] | Logic rule 3 Patrz grupa parametrow 13-4*
(Sterownik Zdarzen). Jesli (Sterownik Zdarzen). Jesli Reguta
Komparator 1 w SLC ma warto$¢ logiczna 3 w SLC ma warto$¢ TRUE,
TRUE, wyjscie przechodzi w stan wyjscie przechodzi w stan wysoki. W
wysoki. W przeciwnym razie bedzie przeciwnym razie bedzie niskie.
niskie. [74] | Logic rule 4 Patrz grupa parametréw 13-4*

[62] | Comparator 2 Patrz grupa parametréw 13-1* (Sterownik Zdarzen). Jesli Reguta
(Sterownik Zdarzen). Jesli logiczna 4 w SLC ma warto$¢ TRUE,
Komparator 2 w SLC ma wartos¢ wyjscie przechodzi w stan wysoki. W
TRUE, wyjscie przechodzi w stan przeciwnym razie bedzie niskie.
w.ys?ki. W ey (4 ekl [75] |Logic rule 5 Patrz grupa parametrow 13-4*
ERS (Sterownik Zdarzen). Jesli Reguta

[63] | Comparator 3 Patrz grupa parametréow 13-1* logiczna 5 w SLC ma warto$¢ TRUE,
(Sterownik Zdarzen). Jesli wyjscie przechodzi w stan wysoki. W
Komparator 3 w SLC ma warto$¢ przeciwnym razie bedzie niskie.
TRUE, wyjécie przechodzi w stan [80] [SL digital output A Patrz 13-52 SL Controller Action.
wysoki. W przeciwnym razie bedzie Wyjécie A jest w stanie niskim dla
niskie. dziatania sterownika zdarzen [32].

[64] [ Comparator 4 Patrz grupa parametréw 13-1* Wyijscie A jest w stanie wysokim dla
(Sterownik Zdarzen). Jesli dziatania sterownika zdarzen [38].
MOl G P G L T [81] [SL digital output B [ Patrz 13-52 SL Controller Action.
WG, CTHEE [pleaineehi) () SE Wyjscie B jest w stanie niskim dla
w.ys?ki. U el Ler: 2 (£ L3 dziatania sterownika zdarzen [33].
RS Wyjscie B jest w stanie wysokim dla

dziatania sterownika zdarzen [39].
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Sposéb programowania Low Ha...

5-40 Function Relay 5-40 Function Relay

Tablica [9] Tablica [9]

(Przekaznik 1 [0], Przekaznik 2 [1], Przekaznik 3 [2] (MCB 113), (Przekaznik 1 [0], Przekaznik 2 [1], Przekaznik 3 [2] (MCB 113),

Przekaznik 4 [3] (MCB 113), Przekaznik 5 [4] (MCB 113), Przekaznik 4 [3] (MCB 113), Przekaznik 5 [4] (MCB 113),

Przekaznik 6 [5] (MCB 113), Przekaznik 7 [6] (MCB 105), Przekaznik 6 [5] (MCB 113), Przekaznik 7 [6] (MCB 105),

Przekaznik 8 [7] (MCB 105), Przekaznik 9 [8] (MCB 105)) Przekaznik 8 [7] (MCB 105), Przekaznik 9 [8] (MCB 105))

Option: Function: Option: Function:

[82] [SL digital output C | Patrz 713-52 SL Controller Action. Pochodzenie Lokalna| Zdalna
Wyjscie B jest w stanie niskim dla wartosci warto$ | wartos¢
dziatania sterownika zdarzen [34]. zadanej ¢ zadana
Wyjscie C jest w stanie wysokim dla ustawiane w zadana | aktywna
dziatania sterownika zdarzen [40]. 3-13 Reference | aktywn [121]

[83] [SL digital output D Patrz 13-52 SL Controller Action. site a [120]

Wyjscie D jest w stanie niskim dla e zaE L v
dziatania sterownika zdarzen [35]. wartosci
Wyjscie D jest w stanie wysokim dla zadanej:
dziatania sterownika zdarzen [41]. Lokalna
3-13 Reference
[84] [SL digital output E Patrz 13-52 SL Controller Action. Site [2]
Wyjscie E jest w stanie niskim dla e e 0 1
dziatania sterownika zdarzen [36]. T
Wyjscie E jest w stanie wysokim dla zadanej: Zdalna
dziatania sterownika zdarzen [42]. 3-13 Reference
[85] | SL digital output F Patrz 13-52 SL Controller Action. Site [1]
Wyjscie F jest w stanie niskim dla Pochodzenie
dziatania sterownika zdarzen [37]. wartosci
Wyjscie F jest w stanie wysokim dla zadanej: Podt.
dziatania sterownika zdarzen [43]. wg Hand/Auto

[120] | Local ref active Wyjscie przechodzi w stan wysoki, S L Y
jesli 3-13 Reference Site = [2] Hand -> off 1 0
JLokalna” lub kiedy 3-13 Reference Auto -> off 0 0
Site = [0] "Podtaczony do Hand Auto 0 1
Auto", w tym samym czasie, gdy LCP
znajduje sie w trybie [Hand on]. ekt 2

[121] [ Remote ref active Wyijscie jest w stanie wysokim, kiedy

3-13 Reference Site = Zdalne [1] lub
Podtaczone wg Hand/Auto [0], gdy
LCP jest w trybie [Auto on]. Patrz

powyzej.

[122] [ No alarm W razie braku alarmu wyjscie
przechodzi w stan wysoki.

[123] [ Start command activ | Wyjscie jest w stanie wysokim, gdy

polecenie Start w stanie wysokim (tj.
poprzez wejscie cyfrowe,
podtaczenie magistrali lub [Hand on]
albo [Auto on]) i Stop byt ostatnim
poleceniem.

[124]

Running reverse

Wyijscie przechodzi w stan wysoki,
kiedy przetwornica czestotliwosci
pracuje w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara (produkt
logiczny bitéw statusowych ,praca” |
,Zmiana kierunku obrotow”).
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5-40 Function Relay

5-40 Function Relay

Tablica [9] Tablica [9]
(Przekaznik 1 [0], Przekaznik 2 [1], Przekaznik 3 [2] (MCB 113), (Przekaznik 1 [0], Przekaznik 2 [1], Przekaznik 3 [2] (MCB 113),
Przekaznik 4 [3] (MCB 113), Przekaznik 5 [4] (MCB 113), Przekaznik 4 [3] (MCB 113), Przekaznik 5 [4] (MCB 113),
Przekaznik 6 [5] (MCB 113), Przekaznik 7 [6] (MCB 105), Przekaznik 6 [5] (MCB 113), Przekaznik 7 [6] (MCB 105),
Przekaznik 8 [7] (MCB 105), Przekaznik 9 [8] (MCB 105)) Przekaznik 8 [7] (MCB 105), Przekaznik 9 [8] (MCB 105))
Option: Function: Option: Function:
[125] [ Drive in hand mode | Wyjscie przechodzi w stan wysoki, [198] | RS Flipflop 6
kiedy przetwornica czestotliwosci [199] | RS Flipflop 7
znajduje sie w trybie [Hand on] NOTE
(zgodnie ze wskazaniem diody nad
[Hand on]). Nalezy pamieta¢ o tym, aby ustawi¢ przetaczniki $201 (A53)
— o ; ; i $202 (A54) zgodnie z ponizszym opisem, jezeli przepro-
[126] | Drive in auto mode | Wyjscie przechodzi w stan wysoki, R . .
Dt ) wodci wadzane jest sprawdzenie karty sterujacej w
iedy ?rze‘twornlcaACZQStOt Iwoscl . 14-22 Operation Mode. W przeciwnym razie test nie
znajduje sie w trybie 'Auto’ (zgodnie s
: : powiedzie sie!
ze wskazaniem diody nad [Auto on]).
[151] [ ATEX ETR cur. alarm | Parametr ten jest dostepny tylko 14-22 Operation Mode
gdy 7-90 Motor Thermal Protection Ot F .
jest ustawiony na [20] lub [21]. Jezeli ption: unction:
alarm 164 Alarm ogr.pr. ATEX ETR Parametr ten stuzy do ustawienia pracy
jest aktywny, stan wejécia bedzie normalnej; do wykonywania préb; lub do
réwny 1. inicjalizacji wszystkich parametréw oprécz
- 15-03 Power Up's, 15-04 Over Temp's i
[152] | ATEX ETR freq. alarm | Parametr ten jest dostepny tylk.o 15-05 Over Volt's. Ta funkcja jest aktywna tylko,
gdy D Motor Tt Protectlon. : jesli do przetwornicy czestotliwosci podawane
jest ustawiony na [20] lub [21]. Jezeli jest cykliczne zasilanie.
:e\larm 166 Alarm ogr.cE. 'ATEX ETR Wybrac [0] Praca normalna, aby rozpoczaé
JelSt ALY, S W DR standardowa prace z silnikiem w wybranej
U7 1 aplikacji.
[153] | ATEX ETR cur. Parametr ten jest dostepny tylko Wybrac [1] Test karty sterujqcej, aby sprawdzi¢
warning gdy 7-90 Motor Thermal Protection wejscia i wyjscia analogowe i cyfrowe oraz
jest ustawiony na [20] lub [21]. Jezeli napiecie sterowania +10 V. Ten test wymaga
alarm 163 Ostrz. ogr.pr. ATEX ETR zlcza testowego z wewnetrznymi
jest aktywny, stan wejscia bedzie potaczeniami. Aby przetestowac karte
réwny 1. sterujaca, nalezy zastosowac nastepujaca
[154] | ATEX ETR freq. Parametr ten jest dostepny tylko procedure:
warning gdy 1-90 Motor Thermal Protection 1. Wybrac [1] Test karty sterujqcej.
jest ustawiony na [20] lub [21]. Jezeli 2. Odcia¢ zasilanie i zaczeka¢, az
ostrzezenie 165 Ostrz.ogr.cz. ATEX zgaénie podéwietlenie wyéwietlacza.
ETR jest aktywne, stan wyjscia
o, 3. Ustawi¢ przetaczniki S201 (A53) i
bedzie réwny 1.
S202 (A54) = ,ZAL." /1.
[188] | AHF Capacitor L
4, Wtozy¢ wtyczke testowg (patrz
Connect L
ponizej).
[189] | External Fan Control | Wewnetrzna logiga sterowania
wentylatorem wewnetrznym zostaje 5. Podiaczy¢ zasilanie.
przeniesiona na to wyjscie w celu 6.  Przeprowadzi¢ rézne testy.
i |
sterowania wentylatorem 7. Wynik zostaje zapisany w LCP, a
zewnetrznym (dla chtodzenia . N
przetwornica czestotliwosci
przewodu wysokiego cisnienia). . . a
przechodzi w petle nieskonczona.
(1921 RS FlfprOp 0 8. 14-22 Operation Mode jest ustawiany
[1931 | RS Flipflop 1 automatycznie na Normalna praca.
[194] | RS Flipflop 2
[195] | RS Flipflop 3
[196] | RS Flipflop 4
[1971 | RS Flipflop 5
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14-22 Operation Mode

Option: Function:

Wytaczy¢ i wiaczy¢ zasilanie, aby
uruchomi¢ urzadzenie w trybie praca
normalna po tescie karty sterujacej.

Jesli test nie wykazat btedéw

Odczyt LCP: Karta sterujaca OK.

Odcia¢ zasilanie i wyjaé¢ wtyczke testowa.
Zaswieci sie zielona dioda na karcie sterujacej.

Jesli test wykazat btedy

Odczyt LCP: Btad wejscia/wyjscia karty
sterujacej.

Wymienié przetwornice czestotliwosci lub
karte sterujaca. Zaswieci sie czerwona dioda
na karcie sterujacej. Wtyczki testowe (potaczyc
ze sobg nastepujace zaciski): 18 - 27 - 32; 19 -
29 - 33;42 - 53 - 54
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Illustration 6.13

Wybra¢ Inicjalizacja [2], aby zresetowac
wartosci wszystkich parametréw do ustawien
domyslnych, oprécz 15-03 Power Up's,

15-04 Over Temp's i 15-05 Over Volt's.
Przetwornica czestotliwos¢ zresetuje sie w
czasie nastepnego podfaczenia zasilania.
14-22 Operation Mode powrdci takze do
ustawienn domyslnych Praca normalna [0].

[0] | Normal
* operation

[1]1 | Control
card test

[2] [ Initialisation

[31 |Boot mode

14-50 RFI Filter
Ten parametr jest dostepny jedynie dla FC 302. Nie ma on

znaczenia w przypadku FC 301 z powodu odmiennej konstrukgji i
krotszych kabli silnika.

Option: Function:

[0] [Off |Jesli przetwornica czestotliwosci jest zasilana z odizolo-
wanego zasilania sieciowego (Zasilanie IT), nalezy
wybrac [0] Wyt..

Jezeli zainstalowano filtr, nalezy wybra¢ Wyt. [0]
podczas fadowania, aby zapobiec zwarciu wytacznika
réznicowopragdowego RCD przez duzy prad uptywu.

W tym trybie, wewnetrzne kondensatory filtra RFI
miedzy obudowa i obwodem filtra RFI zasilania sg
odfaczone, aby zredukowaé pojemnosciowe prady
doziemne.

Wybra¢ [1] W}, aby przetwornica czestotliwosci
spetniata wymogi norm EMC.

I
5
.

130BB908.10

|
i

ml

lllustration 6.14

15-43 Software Version

Range: Function:

0*[ [0-0]]|Wyswietli¢c potaczong wersje oprogramowania (lub
Jwersje pakietu”), ztozona z oprogramowania mocy
i oprogramowania sterowania.

6.2 Sposob programowania aktywnego
filtra

Ustawienia fabryczne dla czesci filtrujacej Low Harmonic
Drive wybrano tak, aby uzyska¢ optymalne dziatanie przy
minimalnych wymogach w zakresie dodatkowego progra-
mowania. Wszystkie wartosci CT, jak réwniez czestotliwos¢,
poziomy napiecia i inne wartosci zwigzane bezposrednio z
konfiguracja przetwornicy sa ustawione wstepnie.

Nie zaleca sie zmieniac jakiekolwiek inne parametry
wptywajace na dziatanie filtra. Rbwnoczesnie wybor
odczytéw i informacji, ktére majag by¢ wyswietlane w
liniach statusu LCP mozna dopasowac¢ do wtasnych
potrzeb.
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Do skonfigurowania filtra potrzebne sg dwa kroki:

Przeglad grup parametréw dla czesci filtra

. Zmieni¢ napiecie znamionowe w 300-10 Active
Filter Nominal Voltage

. Upewnic sie, czy filtr jest w trybie auto (nacisna¢
przycisk [Auto On])

Grupa Tytut Funkcja

0-** Praca/Wyswietlacz Parametry zwigzane z podstawowymi funkcjami filtra, funkcjami przyciskéw LCP
oraz konfiguracjg wyswietlacza LCP.

5-** Wej./Wyj.cyfr. Jest to grupa parametréw do konfiguracji wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych.

8-*¥ Komunikacja i opcje Jest to grupa parametréw do konfiguracji komunikacji i opgji.

14-%* Funkcje specjalne Grupa parametréw do konfiguracji funkgji specjalnych.

15-%* Info na temat urz. Grupa parametréw obejmujagca informacje na temat aktywnego filtra, takie jak
dane eksploatacyjne, konfiguracja sprzetowa oraz wersje oprogramowania.

16-** Odczyty danych Grupa parametréw do odczytéw danych, np. rzeczywistych wartosci zadanych,
napiecia, sterowania, alarmu, ostrzezenia oraz stéw statusowych.

300-** Nastawy AF Grupa parametréw do konfigurowania aktywnego filtra. Oprécz par. 300-10,
Napiecie znamionowe aktywnego filtra, nie zaleca sie dokonywania zmian ustawien
tej grupy parametrow

301-** Odczyty AF Grupa parametréw dla odczytow filtra.

Table 6.12 Grupy parametréw

Liste parametréow dostepnych z LCP filtra mozna znalez¢ w

rozdziale Opcje parametréw - Filtr. Bardziej szczegétowy
opis parametréw aktywnego filtra mozna znalez¢ w DTR

aktywnego filtra VLT AAF00x, MG9OVXYY

6.2.1 Uzywanie Low Harmonic Drive w

trybie NPN

6.3 Lista parametréw - przetwornica
czestotliwosci

Zmiany podczas pracy

PRAWDA" oznacza, ze parametr mozna zmieni¢ podczas
pracy przetwornicy czestotliwosci, a ,FALSZ” - Zze przed
wprowadzeniem zmian nalezy jg zatrzymac.

Tryb PNP jest domys$lnym ustawieniem 5-00 Digital I/O

Mode. Jezeli potrzebny jest tryb NPN, nalezy zmieni¢
okablowanie w czesci filtra Low Harmonic Drive. Przed
zmiang ustawienia w 5-00 Digital I/O Mode na tryb NPN,
przewdd podtaczony do 24 V (zacisk sterowania 12 lub 13)

musi by¢ przetaczony na zacisk 20 (uziemienie).

4 zestawy parametrow

'All set-up' ('Wszystkie zestawy parametréw'): parametry
mozna ustawi¢ indywidualnie w kazdym z czterech
zestawdw, tj. jeden parametr moze przyjac cztery rézne
wartosci danych.

"1 zestaw parametrow’: wartos¢ danych bedzie taka sama
we wszystkich zestawach parametréw.

Indeks konwersji
Ta liczba odnosi sie do wartosci wspoétczynnika konwersji,

uzywanego podczas zapisu lub odczytu za pomoca
przetwornicy czestotliwosci.

Indeks konw.

100 | 67 6

5

3 2 1 o | 2 3 -4 5 -6

Wspétczynnik
konw.

1 1/60 | 1000000

100000

10000

1000 | 100 10 1 0.1 0.01 |0.001|0.0001 {0.00001 | 0.000001

Table 6.13
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Typ Opis Typ
danych

2 Liczba catkowita 8 Int8

3 Liczba catkowita 16 Int16
4 Liczba catkowita 32 Int32
5 Bez znaku 8 Uint8
6 Bez znaku 16 Uint16
7 Bez znaku 32 Uint32
9 Widoczny faricuch znakéw VisStr
33 Wartos¢ znormalizowana 2 bajty N2

35 Sekwencja bitéw 16 zmiennych Boole’a V2

54 Réznica czasu bez daty TimD
Table 6.14

Dodatkowe informacje na temat typéw danych 33, 35 i 54
znajduja sie w Zaleceniach projektowych.

Parametry przetwornicy czestotliwosci s podzielone na
rézne grupy w celu ufatwienia wyboru poprawnych
parametrow do optymalizacji dziatania przetwornicy
czestotliwosci.

0-** Parametry pracy i dziatania wyswietlacza dla podsta-
wowych ustawien przetwornicy czestotliwosci

1-** Parametry obciazenia i silnika zawierajg wszystkie
parametry zwigzane z obcigzeniem i silnikiem

2-** Parametry hamulca

3-** Parametry wartosci zadanych i czasu rozpedzenia/
zatrzymania zawieraja funkcje potencjometru cyfrowego

4-** Ostrzezenia o ograniczeniach, ustawianie parametréw
ograniczen i ostrzezen

5-** Wejscia/wyjsécia cyfrowe wraz z regulatorami
przekaznika

6-** Wejscia/wyjscia analogowe

7-** Regulatory, ustawienia parametréw regulatoréw
szybkosci i regulatoréw procesu

8-** Parametry komunikacji i opcji, ustawienia FC RS485 i
parametréw portu USB FC.

9-** Parametry Profibus

10-** Parametry DeviceNet i magistrali komunikacyjnej
CAN

12-** Parametry Ethernet

13-** Parametry logicznego sterowania zdarzen

14-** Parametry funkcji specjalnych

15-** Parametry zawierajace informacje na temat
przetwornicy czestotliwosci

16-** Parametry odczytéw danych

17-** Parametry opcji enkodera

18-** Odczyty danych 2

30-** Specjalne funkcje

32-** MCO 305 Parametry podstawowe

33-** MCO 305 Parametry zaawansowane

34-** MCO Parametry odczytu danych

35-** Opcja wej.czujnika

MG37A149 - VLT® zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 93



Dt

Sposéb programowania Low Ha...

Dokumentacja techniczno-ruchowa VLT Automation Low Harmonic Drive - AAF006

6.3.1 0-** Praca/Wyswietlacz
Nr |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer
w pracy sji
0-0* Ustawienia podst.
0-01 |Jezyk [0] English 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 [Jednostka predkosci silnika [0] obr/min 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 |Ustawienia regionalne [0] Miedzynarodowy 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 |Stan pracy przy zat. zasilania (Hand) [1] Wym stop, w. zad=s All set-ups TRUE - Uint8
0-09 |Performance Monitor 0.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
0-1* Dziatania konfig.
0-10 | Aktywny zestaw par [1] Zestaw par. 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 |Setup edytowany [1] Zestaw par. 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 |Ten zestaw parametréow potacz. Z [0] Nie pofaczony All set-ups FALSE - Uint8
0-13 | Odczyt: Potaczone zest. parametrow 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
0-14 | Odczyt: Edytowany zestaw par./ Kanat 0 N/A All set-ups TRUE Int32
0-2* Wyswietlacz LCP
0-20 |Pozycja 1.1 wyswietlacza 1617 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 |Pozycja 1.2 wyswietlacza 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 |Pozycja 1.3 wyswietlacza 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 |Druga linia wyswietlacza 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 |Trzecia linia wyswietlacza 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 [Moje menu osobiste ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* Odczy def.uzyt.LCP
0-30 |Jedn. do odczytu def. przez uzytk. [0] Brak All set-ups TRUE - Uint8
0-31 |Wartos¢ min. odczytu okr. przez uzytk. 0.00 CustomReadoutUnit | All set-ups TRUE -2 Int32
100.00 CustomRea-
0-32 | Wart.maks.odcz.okr.przez uzytk. doutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-37 [Display Text 1 0 N/A 1 set-up TRUE VisStr[25]
0-38 |Display Text 2 0 N/A 1 set-up TRUE VisStr[25]
0-39 |Display Text 3 0 N/A 1 set-up TRUE VisStr[25]
0-4* Klawiatura LCP
0-40 |Przycisk [Hand on] na LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-41 |Przycisk [Off] na LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-42 |Przycisk [Auto on] na LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-43 | Przycisk [Reset] na LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-44 | [Off/Reset] Key on LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-45 |[Drive Bypass] Key on LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Kopiuj/Zapisz
0-50 |Kopiowanie LCP [0] Kopiowanie nieaktyw | All set-ups FALSE - Uint8
0-51 [Kopiowanie zestawow parametréw [0] Brak kopiowania All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Hasto
0-60 |Hasto dla Gtéwnego Menu 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 |Dostep do Gtéwnego Menu bez hasta [0] Petny dostep 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 |Hasto Szybkiego Menu 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 |Dostep do Szybkiego Menu bez hasta [0] Petny dostep 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 |[Hasto dostepu do magistr. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
Table 6.15
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6.3.2 1-** Obcigzenie i silnik
Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks | Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer
w pracy sji

1-0% Ustawienia og6lne
1-00 [Tryb konfiguracyjny null All set-ups TRUE - Uint8
1-01 |Algorytm sterowania silnikiem null All set-ups FALSE - Uint8
1-02 [Flux zrodto sprzez.zwrot.z silnika [1] 24V enkoder All set-ups X FALSE - Uint8
1-03 [Charakterystyka momentu [0] Staty moment All set-ups TRUE - Uint8
1-04 [Tryb przeciazenia [0] Wys. mom. obro All set-ups FALSE - Uint8
1-05 |Konfiguracja trybu lokalnego [2] Jak tryb par.1-00 All set-ups TRUE - Uint8
1-06 |Clockwise Direction [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-1* Wyb6r silnika
1-10 |Budowa silnika [0] Asynchroniczny All set-ups FALSE - Uint8
1-2* Dane silnika
1-20 [Moc silnika [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 [ Moc silnika [HP] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 | Napiecie silnika ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-23 | Czestotliwos¢ silnika ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-24 | Prad silnika ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 |Znamionowa predkos¢ silnika ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 |Znamionowy, ciagty moment silnika ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-29 | Auto. dopasowanie do silnika (AMA) [0] Wylaczone All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Zaaw. dane siln.
1-30 |Rezystancja stojana (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 |Rezystancja wirnika (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33 | Reaktancja rozprosz. stojana (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 |Reaktancja rozprosz. wirnika (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 |Reaktancja gtéwna (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 |Rezystancja strat w zelazie (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 |indukcyjnos¢ po osi d (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-39 | Bieguny silnika ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint8
1-40 |Powrdt EMF przy 1000 obr./min. ExpressionLimit All set-ups X FALSE Uint16
1-41 [Wyrdéwnany kat silnika 0 N/A All set-ups FALSE Int16
1-5* Nast niez od obc
1-50 |Strumien przy zerowej predk. 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 | Min pred przy norm strum mag ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 | Min pred przy norm strum mag ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-53 | Model przesuniecie czestotliwosci ExpressionLimit All set-ups X FALSE -1 Uint16
1-54 |Voltage reduction in fieldweakening oV All set-ups FALSE 0 Uint8
1-55 | U/f Characterystyka - U ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56 |U/f Characterystyka - F ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 |Flystart Test Pulses Current 30 % All set-ups FALSE Uint16
1-59 |Flystart Test Pulses Frequency 200 % All set-ups FALSE Uint16
1-6* Nast zal od obc
1-60 |Kompensac. obciaz. przy niskich predk. 100 % All set-ups TRUE Int16
1-61 |Kompensac. obciaz. przy wys predk. 100 % All set-ups TRUE Int16
1-62 | Kompensacja poslizgu ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
1-63 |Stata czasowa kompensacji poslizgu ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 | Thumienie rezonansu 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 |[Stata czasowa ttumienia rezonansu 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66 [Prad minimalny przy niskiej predk. 100 % All set-ups X TRUE 0 Uint8
1-67 |Typ obciazenia [0] Obciazenie bierne All set-ups X TRUE - Uint8
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Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks | Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer
w pracy sji

1-68 | Minimalny moment bezwiad. ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-69 |Maks. moment bezwiad. ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-7* Regulacja startu

1-71 | Opdznienie startu 0.0s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-72 | Funkcja startu [2] Wybieg siln. Czas op | All set-ups TRUE - Uint8
1-73 |Start w locie null All set-ups FALSE - Uint8
1-74 | Predkos¢ startu [obr/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75 | Predkos¢ startu [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76 |Prad startowy 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
1-8* Regulacja stopu

1-80 |Funkcja przy stopie [0] Wybieg silnika All set-ups TRUE - Uint8
1-81 [Predk. min. funkgji przy Stop [obr/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 [Min. pred. dla funkc. przy ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-83 |Funkcja precyzyjnego zatrzymania [0] Prec. czas rozp. All set-ups FALSE - Uint8
1-84 |Wart. liczn. prec. 100000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
1-85 | Opodz.komp.pred.dokt. stopu 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-9* Temp. silnika

1-90 |Zabezp. termiczne silnika [0] Brak zabezpieczenia All set-ups TRUE - Uint8
1-91 [Wentylator zewn. silnika [0] Nie All set-ups TRUE - Uint16
1-93 | Zrédto termistor [0] Brak All set-ups TRUE - Uint8
1-95 |Typ czujnika KTY [0] Czujnik KTY 1 All set-ups X TRUE - Uint8
1-96 |Zrédio termistor KTY [0] Brak All set-ups X TRUE - Uint8
1-97 |Wartos$¢ progowa KTY 80 °C 1 set-up X TRUE 100 Int16
Table 6.16
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6.3.3 2-** Hamulce

Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks | Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer

w pracy sji

2-0* Hamulec DC

2-00 |Prad trzymania DC 50 % All set-ups TRUE Uint8
2-01 |Prad hamulca DC 50 % All set-ups TRUE Uint16
2-02 |Czas hamowania DC 100 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 |Pred.dla zatagcz.hamow.DC[obr./min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 |Pred. dla zataczenia hamow. DC [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-05 | Maks. warto$¢ zadana MaxReference (P303) All set-ups TRUE -3 Int32
2-1* Funkcja ener. ham.

2-10 |Funkcja hamowania null All set-ups TRUE - Uint8
2-11 | Rezystor hamulca (om) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
2-12 |Limit mocy hamowania (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13 |Kontrola mocy hamowania [0] Wytaczone All set-ups TRUE - Uint8
2-15 |Kontrola hamul [0] Wytaczone All set-ups TRUE - Uint8
2-16 |AC brake Max. Current 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 |Kontrola przepiec [0] Wylaczona All set-ups TRUE - Uint8
2-18 |Warunek kontroli hamulca [0] Przy zat. zasilania All set-ups TRUE - Uint8
2-19 |Over-voltage Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-2* Hamulec mech.

2-20 |[Prad zwalniania hamulca ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
2-21 |Predkos¢ do zatacz. hamulca [obr/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-22 |Predkos¢ do zatgcz. hamulca [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-23 |Opdznienie zatacz. hamulca 00s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-24 | Op6z. Stopu 00s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-25 [Czas zwolnienia hamulca 0.20 s All set-ups TRUE -2 Uint16
2-26 |Wart. zadana mom. obr. 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
2-27 |Czas rozpedz./zatrz.-tryb momentowy 02s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-28 | Czynnik dotad. wzmocnienia 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16

Table 6.17
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6.3.4 3-** W. zad/Cz. roz/zat

Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks | Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer

w pracy sji
3-0* Ogr. wart. zad
3-00 |Zakres wart. Zadanej null All set-ups TRUE - Uint8
3-01 [Jednostka wartosci zadanej/sprzezenia null All set-ups TRUE - Uint8
3-02 |Minimalna wartos¢ zadana ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 |Maks. wartos¢ zadana ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 |Funkcja wartosci zadanej [0] Suma All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Wartosci zadane
3-10 |Programowana wart. zadana 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11 | Predkos¢ przy pracy przerywanej [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-12 | Wartos$¢. doganiania/zwalniania 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-13 | Pochodzenie wart. Zadanej [0] Podt. wg Hand/Auto All set-ups TRUE - Uint8
3-14 |Programowana wzgledna wart. zadana 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 [Wart. zadana zrédto 1 null All set-ups TRUE - Uint8
3-16 |Wart. zadana zrodio 2 null All set-ups TRUE - Uint8
3-17 |Wart. zadana zrédio 3 null All set-ups TRUE - Uint8
3-18 |Zrédto wart. zadanej skalowanej wzgl. [0] Brak funkgji All set-ups TRUE - Uint8
3-19 | Predkos¢ przy pracy przer. [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Czas rozp/zatrz 1
3-40 |Typ rozpedz. / zatrzym.1 [O] Liniowy All set-ups TRUE - Uint8
3-41 |Czas rozpedzania 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 [Czas zatrzymania 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-45 |wspotcz.przy przys Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-46 |wspotcz.przy przys End 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-47 |wspotcz.przy opdzn Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-48 | wspotcz.przy opdz. koniec 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-5* Czas rozp/zatrz 2
3-50 |Typ rozpedz. / zatrzym.2 [0] Liniowy All set-ups TRUE - Uint8
3-51 | Czas rozpedzania 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 | Czas zatrzymania 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-55 | wspotcz.przy przys Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-56 |wspotcz.przy przys koniec 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-57 |wspotcz.przy opdzn Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-58 |wspotcz.przy opdzn. koniec 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-6* Czas rozp/zatrz 3
3-60 |Typ rozpedz. / zatrzym.3 [0] Liniowy All set-ups TRUE - Uint8
3-61 |[Czas rozpedzania 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-62 |[Czas zatrzymania 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-65 |wspotcz.przy przys Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-66 |wspotcz.przy przys koniec 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-67 |wspotcz.przy opdzn Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-68 |wspotcz.przy opdzn koniec 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-7* Czas rozp/zatrz 4
3-70 |Typ rozpedz. / zatrzym.4 [0] Liniowy All set-ups TRUE - Uint8
3-71 |Czas rozpedzania 4 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-72 |Czas zatrzymania 4 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-75 | wspdtcz.przy przys Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-76 |wspdtcz.przy przys koniec 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-77 |wspdtcz.przy opdzn Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-78 | wspdtcz.przy opdzn koniec 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
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Nr |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks | Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer
w pracy sji
3-8* Inne cz. rozp/zatrz
3-80 |Czas rozp./zatrz. dla pracy Jog ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 |Czas szybkiego rozpedz./zatrzym. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 | Typ rozpedz./zatrz. dla szybk. stopu [0] Liniowy All set-ups TRUE - Uint8
Szybkie zatrz. wspotcz. zatrz. S przy zwal.
3-83 |start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
Szybkie zatrz. wspotcz. zatrz. S przy zwal.
3-84 |koniec 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-9* Potencjometr cyfr.
3-90 [Wielkos¢ kroku 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 |Czas rozpedz. /zatrzym. 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 | Przywrdcenie zasilania [0] Wytaczone All set-ups TRUE - Uint8
3-93 | Ograniczenie maksymalne 100 % All set-ups TRUE Int16
3-94 | Ograniczenie minimalne -100 % All set-ups TRUE Int16
3-95 |opdznienie rozpedzania/zatrzymania ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
Table 6.18
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6.3.5 4-** Ogr. / Ostrz

Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks | Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer
w pracy sji
4-1* Ogr. silnika
4-10 |Kierunek obrotéw silnika null All set-ups FALSE - Uint8
4-11 | Ogranicz. nis. predk. silnika [obr/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12 [Ogranicz. nis. predk. silnika [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13 [Ogranicz wys. predk. silnika [obr/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 |Ogranicz wys. predk. silnika [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 |Ogranicz momentu w trybie silnikow. ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 | Ogranicz momentu w trybie generat. 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 | Ogr. pradu ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 | Maks. czestotliwos¢ wyjs. 132.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
4-2* Czynn.ograniczenia
4-20 |[Zrédto czynnika.ogr.mom.obr. [0] Brak funkgji All set-ups TRUE - Uint8
4-21 |Zrédto czynnika ograniczenia predkosci [0] Brak funkgji All set-ups TRUE - Uint8
4-3* Mon, pred. silnika
4-30 | Funk. utraty sprzez. zwrt. [2] Samoczynne wyt. All set-ups TRUE - Uint8
4-31 |Btad predk. sprzez. zwrt 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-32 | Timeout utraty sprzez. zwrt. 0.05 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-34 | Funkcja btedu wyszuk. null All set-ups TRUE - Uint8
4-35 | Btad wyszukiwania 10 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-36 |Limit czasu btedu wyszuk. 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-37 |Rozp./zatrz. btedu wyszuk. 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-38 | Limit czasu rozp./zatrz. btedu wyszuk. 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-39 |Bt. wyszuk. po lim. cz. rozp./zatrzym. 5.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-5* Ostrzezenia reg.
4-50 |Ostrzezenie o matym pradzie 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 | Ostrzezenie o duzym pradzie ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 |Ostrzezenie o matej predkosci 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
outputSpeedHighLimit
4-53 | Ostrzezenie o duzej predkosci (P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 |Ostrzezenie niska warto$¢ zadana -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 |Ostrzezenie wysoka wartos¢ zadana 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999 Reference-
4-56 | Ostrzezenie o niskim sprzez.zwr FeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 Reference-
4-57 | Ostrzezenie 0 wys.sprzez.zwr. FeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 | Funkcja braku fazy silnika null All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Predkos¢ zabr.
4-60 | Predkosci zabronione od: [obr/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 |Obejscie czestot. zabronionej od [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 | Predkosci zabronione do: [obr/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 | Obejscie czestot. zabronionej do [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
Table 6.19
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6.3.6 5-** Wej./ wyj. cyfrowe

Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer
w pracy sji
5-0* Tryb we/wy cyfr
5-00 |Tryb wejs¢ / wyjs¢ cyfr. [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 |[Zacisk 27. Tryb [0] Wejscie All set-ups TRUE - Uint8
5-02 |Zacisk 29. Tryb [0] Wejscie All set-ups X TRUE - Uint8
5-1* Wejscia cyfrowe
5-10 |Zacisk 18 - wej. cyfrowe null All set-ups TRUE - Uint8
5-11 |Zacisk 19 - wej. cyfrowe null All set-ups TRUE - Uint8
5-12 |Zacisk 27 - wej. cyfrowe null All set-ups TRUE - Uint8
5-13 |Zacisk 29 - wej. cyfrowe null All set-ups X TRUE - Uint8
5-14 |Zacisk 32 - wej. cyfrowe null All set-ups TRUE - Uint8
5-15 |Zacisk 33 - wej. cyfrowe null All set-ups TRUE - Uint8
5-16 |Zacisk X30/2. Wej. cyfrowe null All set-ups TRUE - Uint8
5-17 | Zacisk X30/3. Wej. cyfrowe null All set-ups TRUE - Uint8
5-18 |Zacisk X30/4. Wej. cyfrowe null All set-ups TRUE - Uint8
5-19 |Zacisk 37 - bezp. stop [1] Alarm bezp. stopu 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 |Wejscie cyfrowe zacisku X46/1 [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-21 |Wejscie cyfrowe zacisku X46/3 [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-22 | Wejscie cyfrowe zacisku X46/5 [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-23 [Wejicie cyfrowe zacisku X46/7 [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-24 | Wejscie cyfrowe zacisku X46/9 [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-25 | Wejscie cyfrowe zacisku X46/11 [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-26 |Wejscie cyfrowe zacisku X46/13 [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Wyjscia cyfrowe
5-30 |Zacisk 27. Wyjscie cyfrowe null All set-ups TRUE - Uint8
5-31 |Zacisk 29. Wyjscie cyfrowe null All set-ups X TRUE - Uint8
5-32 | Wyj. cyfr. zacisku X30/6 (MCB 101) null All set-ups TRUE - Uint8
5-33 | Wyj. cyfr. zacisku X30/7 (MCB 101) null All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Przekazniki
5-40 |Przekaznik, funkcja null All set-ups TRUE - Uint8
5-41 |Przekaznik, Opoznienie zatacz. 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 |Przekaznik, Opo6znienie wytacz. 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Wej. impulsowe
5-50 |Zacisk 29. niska czestotliwos¢ 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-51 |Zacisk 29. wysoka czestotliw. 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
0.000 ReferenceFeed-
5-52 |Zacisk 29 niska.wart.zad./sprzez.zwr. backUnit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-53 |Zacisk 29. wys.wart.zad./sprzez.zwrot. ExpressionLimit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-54 |[Zacisk 29 stata czasu filtru impuls. 100 ms All set-ups X FALSE -3 Uint16
5-55 |[Zacisk 33. niska czestotliwos¢ 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56 |Zacisk 33. wysoka czestotliw. 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
0.000 ReferenceFeed-
5-57 |Zacisk 33 niska.wart.zad./sprzez.zwr. backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 |Zacisk 33. wys.wart.zad./sprzez.zwrot. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 |Zacisk 33 stata czasu filtru impuls. 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Wyj. impulsowe
5-60 |Zacisk 27 zmienne wyj. impulsowe null All set-ups TRUE - Uint8
5-62 [Maks. czest. zmiennej wyj. imp. #27 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 |Zacisk 29 zmienne wyj. impulsowe null All set-ups X TRUE - Uint8
5-65 |Maks. czest. zmiennej wyj. imp. #29 ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Uint32
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5-66 |Zac. X30/6. Zmien. wyj. null All set-ups TRUE - Uint8
5-68 |Maks. czest. wyj. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-7* Wej. enkodera 24V

5-70 |Zaciski 32/33 obr/min 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
5-71 | Zacisk 32/33 Kierunek enkodera [0] Zgodny z ruchem zeg | All set-ups FALSE - Uint8
5-9* Magist. ster.

5-90 |Cyfr. przekaznik ster. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 |Zmn. wyj. imp. #27. Ster. Mag. 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 |Wyj. impuls. #27. 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 |Zmn. wyj, imp. #29. Ster. mag. 0.00 % All set-ups X TRUE -2 N2
5-96 |Wyj. impuls. #29. 0.00 % 1 set-up X TRUE -2 Uint16
5-97 | Wyj. impuls. nr X30/6, ster. magistrali 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98 |Wyj. impuls. nr X30/6, zaprog. time-out 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

Table 6.20
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6.3.7 6-** Wej./Wyj. analog.

Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks | Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer
w pracy sji

6-0* Tryb we/wy analog
6-00 |Czas time-out Live zero 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 |Funkcja time-out Live zero [0] Wytaczone All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Wej. analogowe 1
6-10 | Zacisk 53. Dolna skala napiecia 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 |[Zacisk 53. Gorna skala napiecia 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 | Zacisk 53. Dolna skala pradu 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13 | Zacisk 53. Gorna skala pradu 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 |Zacisk 53. Dolna skala zad./sprz. zwr. 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 |Zacisk 53. Gorna skala zad./sprz. zwr. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 | Zacisk 53. Stata czasowa filtru 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-2* Wej. analogowe 2
6-20 | Zacisk 54. Dolna skala napiecia 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 | Zacisk 54. Gorna skala napiecia 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 | Zacisk 54. Dolna skala pradu 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 | Zacisk 54. Gérna skala pradu 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 | Zacisk 54. Niska skala zad./sprz. zwr. 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 | Zacisk 54. Gérna skala zad./sprz. zwr. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 | Zacisk 54. Stata czasowa filtru 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-3* Wej. analogowe 3
6-30 |Zacisk X30/11. Dolna skala napiecia 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 | Zacisk X30/11. Gérna skala napiecia 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 | Zac. X30/11. DIn skala wart. 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 | Zac. X30/11. Grn skala wart. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 |Zacisk X30/11. Stata czasowa filtru 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-4* Wej. analogowe 4
6-40 |Zacisk X30/12. Dolna skala napiecia 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 |Zacisk X30/12. Gérna skala napiecia 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 |Zac. X30/12. DIn skala wart. 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 |Zacisk Zac. X30/12. Grn skala wart. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 | Zacisk X30/12. Stata czasowa filtra 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-5* Wyj. analogowe 1
6-50 | Zacisk 42. Wyjscie null All set-ups TRUE - Uint8
6-51 | Zacisk 42. Dolna skala wyjscia 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 | Zacisk 42. Gérna skala wyjscia 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 | Zacisk 42. Wyj. sterowania magistrala 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 | Zacisk 42. Wyj. programowania timeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 | Filtr wyjsciowy zacisku 42 [0] Wyt 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* Wyj. analogowe 2
6-60 |Zacisk X30/8. Wyjscie null All set-ups TRUE - Uint8
6-61 | Zacisk X30/8. Min. skalowanie 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 | Zacisk X30/8. Maks. skalowanie 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 | Zacisk X30/8. Sterowanie magistrala 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 | Zacisk X30/8. Nastawa lim. cz. wyjscia 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-7* Wyj. analogowe 3
6-70 |Zacisk X45/1. Wyjscie null All set-ups TRUE - Uint8
6-71 | Zacisk X45/1 Min. Skala 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-72 | Zacisk X45/1Maks. Skala 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-73 |Zacisk X45/1. Sterowanie magistralg 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
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6-74 |Zacisk X45/1. Nastawa lim. cz. wyjscia 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-8* Wyj. analog. 4

6-80 |[Zacisk X45/3. Wyjscie null All set-ups TRUE - Uint8
6-81 |[Zacisk X45/3 Min. Skala 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-82 | Zacisk X45/3Maks. Skala 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 | Zacisk X45/3. Sterowanie magistralg 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-84 |[Zacisk X45/3. Nastawa lim. cz. wyjscia 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

Table 6.21
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Sposéb programowania Low Ha...

6.3.8 7-** Regulatory

Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks | Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer
w pracy sji
7-0* Reg. PID predkosci
7-00 |Predkos¢ PID zrédto sprzezenia null All set-ups FALSE - Uint8
7-02 | Proporc. wzmocnienie PID predk. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
7-03 |Czas catkowania PID predk. ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
7-04 | Czas rozniczkowania PID predkosci ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-05 | Ogranicz. wzmocn. rézniczk. PID predk. 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-06 |St czasowa filtra dolnoprzep. PID predk ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-07 | Wspét. przetoz. sprzez. zwr. pred. PID 1.0000 N/A All set-ups FALSE -4 Uint32
7-08 | Wspot. wyprzedzenia pred.reg. PID 0 % All set-ups FALSE 0 Uint16
7-1* Ster. Pl momentu
7-12 | Wzmoc. proporc. reg. Pl momentu 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-13 | Czas catk. reg. Pl momentu 0.020 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-2* Ster. proc Sprzzw
7-20 | Regul. proc., zam. petla/sprze. [0] Brak funkcji All set-ups TRUE - Uint8
7-22 |Regul. proc., zam. petla/sprze. [0] Brak funkgji All set-ups TRUE - Uint8
7-3* Regul.PID procesu
7-30 |Proces PID ster. norm./odwr. [0] Normalne All set-ups TRUE - Uint8
7-31 |Przetwarzanie PID Anti Windup [1] Zatgczone All set-ups TRUE - Uint8
7-32 |Predkos¢ startowa PID procesu 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
7-33 | ProcPID Wzmoc.cztonu proporc. 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-34 |Proces PID czas catkowania 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-35 |Proces PID czas rézniczkowania 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
7-36 [Ogran. wzmoc. rézn. PID procesu 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-38 |Przetw.czyn.posuwu do przodu PID 0 % All set-ups TRUE Uint16
7-39 | Na referencyjnej szerokosci pasma 5 % All set-ups TRUE Uint8
7-4* Adv. Process PID |
7-40 |Reset czesci | PID procesu [0] Nie All set-ups TRUE - Uint8
7-41 | Wyjscie PID procesu neg. zacisk -100 % All set-ups TRUE Int16
7-42 | Wyjscie PID procesu poz. zacisk 100 % All set-ups TRUE Int16
Skala wzmoc. PID procesu przy min.
7-43 |Wart. zad. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
Skala wzmoc. PID procesu przy maks.
7-44 |Wart. zad. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-45 | Zrédto pos. do prz. PID procesu [0] Brak funkgji All set-ups TRUE - Uint8
7-46 |PID proc. pos. do prz. norm./odwr. ster. [0] Normalne All set-ups TRUE - Uint8
7-48 |PCD Feed Forward 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint16
7-49 | Norm./odwr. wyjscie PID proc. ster. [0] Normalne All set-ups TRUE - Uint8
7-5* Adv. Process PID I
7-50 |PID procesu rozszerzony PID [1] Zatgczona All set-ups TRUE - Uint8
7-51 |Wzmoc. pos. do prz. PID procesu 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-52 |Rozpedz. pos. do prz. PID procesu 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-53 |Zatrz. pos. do prz. PID procesu 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-56 |Wart. zad. PID procesu czas filtra 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-57 | Sprz. zwr. PID procesu czas filtra 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
Table 6.22
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6.3.9 8-** Kom. i opcje

Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks | Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer

w pracy sji
8-0* Ustawienia ogélne
8-01 |Rodzaj sterowania [0] Wejscia cyfr i mag All set-ups TRUE - Uint8
8-02 |Zrédto stowa sterujgcego null All set-ups TRUE - Uint8
8-03 [Czas time-out stowa steruj. 10s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 |Funkcja time-out stowa steruj. null 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 [Funkcja po time-out [1] Setup powrotu 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 |Resetuj time-out stowa steruj. [0] Nie kasuj All set-ups TRUE - Uint8
8-07 | Aktywacja diagnostyki [0] Wylaczony 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 |Readout Filtering null All set-ups TRUE - Uint8
8-1* Stowo ster. - ust
8-10 |Profil stowa sterujacego [0] Profil FC All set-ups TRUE - Uint8
8-13 | Konfigurowalne stowo statusu null All set-ups TRUE - Uint8
8-14 | Konfig. stowo sterujgce CTW [1] Profil domysiny All set-ups TRUE - Uint8
8-3* Ust. portu FC
8-30 |Protokot [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 [Adres magistrali 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 | Szybkos¢ transmisji portu FC null 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 | Parzyst. / Bity stopu [0] Parzyst., 1 bit stopu 1 set-up TRUE - Uint8
8-34 | Estimated cycle time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
8-35 | Minimalne opdzn. Odpowiedzi 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint16
8-36 | Maks. opdzn. odpow. ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 | Maks. op6zn. migdzy znakami ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* Nast. MC prot.
8-40 |Wybér komunikatu [1] Telegram stand. 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-41 [Parameters for signals 0 All set-ups FALSE - Uint16
8-42 [PCD write configuration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
8-43 [PCD read configuration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
8-5* Wej. binarne/Mag.
8-50 | Wybor kontroli wybiegu [3] Logiczne LUB (OR) All set-ups TRUE - Uint8
8-51 | Wybor szybkiego zatrzym. [3] Logiczne LUB (OR) All set-ups TRUE - Uint8
8-52 | Wybo6r hamowania DC [3] Logiczne LUB (OR) All set-ups TRUE - Uint8
8-53 | Wybor startu [3] Logiczne LUB (OR) All set-ups TRUE - Uint8
8-54 | Wybor zmiany kierunku obr. [3] Logiczne LUB (OR) All set-ups TRUE - Uint8
8-55 | Wybor zestawu parametréw [3] Logiczne LUB (OR) All set-ups TRUE - Uint8
8-56 | Wybor programowanej wart. zadanej [3] Logiczne LUB (OR) All set-ups TRUE - Uint8
8-57 |Profidrive OFF2 Select [3] Logiczne LUB (OR) All set-ups TRUE - Uint8
8-58 | Profidrive OFF3 Select [3] Logiczne LUB (OR) All set-ups TRUE - Uint8
8-8* Diagnos. portu FC
8-80 [Liczba komunikatéw magistrali 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 |Liczba btedéw magistrali 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 [Otrz. komunikaty slave 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 |Liczba bteddéw slave 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9*% Jog z magistr.
8-90 |Predk. Jog 1 z magistrali 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 |Predk. Jog 2 z magistrali ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
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6.3.10 9-** PROFIldrive

Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks | Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer
w pracy sji

9-00 |Wart. zad. 0 N/A All set-ups TRUE Uint16
9-07 |Wartos¢ aktualna 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
9-15 |Konfiguracja zapisu PCD ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint16
9-16 |Konfiguracja odczytu PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 |Adres wezta 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22 | Wybdr telegramu [100] None 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 |Parametry dla sygnatéw 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 |Edycja parametru [1] Aktywne 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28 |Regulacja procesu [1] Aktywacja cykl mast 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44 |Licznik komunikatéw o btedach 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 | kod btedu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 | Nr btedu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 |Licznik sytauacji awaryjnych 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 | Stowo ostrzezenia Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 | Aktualna predk. transm. [255] Nie znal szybk trans [ All set-ups TRUE - Uint8
9-64 |ldentyfikacja urzadzenia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

OctStr[
9-65 |Numer profilu 0 N/A All set-ups TRUE 0 2]
9-67 |Stowo sterujace 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 |Stowo statusu 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-71 | Zapis wartosci danych Profibus [0] Wyt All set-ups TRUE - Uint8
9-72 | ProfibusResetPrzetwCzest [0] Brak dziatania 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 | DO Identification 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 |Zdefiniowane parametry (1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 |Zdefiniowane parametry (2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 | Zdefiniowane parametry (3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 | Zdefiniowane parametry (4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 | Zdefiniowane parametry (5 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 |Zmienione parametry (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 |Zmienione parametry (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 |Zmienione parametry (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 |Zmienione parametry (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 |Zmienione parametry (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99 |Licznik wersji Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
Table 6.24
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6.3.11 10-** Mag. kom. CAN

Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks | Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer
w pracy sji

10-0* Ustawienia wspélne

10-00 | Magistrala CAN null 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 | Wybér szybkosci transmisji null 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 | MAC ID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 | Odczyt: Licznika btedéw nadawania 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 [ Odczyt: Licznika btedéw odbioru 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 [ Odczyt licznika wytgczerh magistrali 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet

10-10 | Wybor typu danych procesu null All set-ups TRUE - Uint8
10-11 | Zapis konfiguracji danych procesu ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-12 | Odczyt konfiguracji danych procesu ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-13 | Parametr ostrzezenia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 | Wartos¢ zadana magistrali [0] Wylaczone 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 | Kontrola magistrali [0] Wytaczone 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* Filtry COS

10-20 | COS filtr 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 | COS filtr 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 [ COS filtr 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 | COS filtr 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Dostep do par.

10-30 | Tablica indeksowa 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 | Wrtosci zapisanych danych [0] Wyt All set-ups TRUE - Uint8
10-32 [ Weryfikacja Devicenet ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 | Zawsze zapamieta [0] Wytaczone 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 | Kod produktu DeviceNet ExpressionLimit 1 set-up TRUE Uint16
10-39 | Parametry F Devicenet 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
10-5* CANotwarty

10-50 | Zapis konfiguracji danych procesu ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-51 | Odczyt konfiguracji danych procesu ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
Table 6.25
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6.3.12 12-** Ethernet

Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie | Zmiana Indeks Typ
par. parametré | FC 302 podczas | konwer

w pracy sji
12-0% Ustawienia IP
12-00 | Przypisanie adresu IP null 2 set-ups TRUE - Uint8
12-01 [ Adres IP 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-02 | Maska podsieci 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-03 | DomysIna bramka 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-04 | Serwer DHCP 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 OctStr[4]
12-05 | Wypoz. wygasa ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-06 | Serwery nazw 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-07 | Nazwa domeny 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-08 [ Nazwa hosta 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-09 | Adres fizyczny 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[17]
12-1* Par. pol. ethernetowego
12-10 | Stan potaczenia [0] Brak potaczenia 1 set-up TRUE - Uint8
12-11 | Trwatos¢ potaczenia ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-12 | Auto. negocjowanie [1] Zataczone 2 set-ups TRUE - Uint8
12-13 | Pred. potaczenia [0] Brak 2 set-ups TRUE - Uint8
12-14 | Dupleks potaczenia [1] Full Duplex 2 set-ups TRUE - Uint8
12-2* Dane procesu
12-20 | Przyktad sterowania ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
12-21 | Zapis konfig. danych procesu ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-22 | Odczyt konfig. danych procesu ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-28 | Zapis wartosci danych [0] Wyt All set-ups TRUE - Uint8
12-29 | Zawsze zapis [0] Wylaczone 1 set-up TRUE - Uint8
12-3* EtherNet/IP
12-30 | Parametr ostrzezenia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-31 | Wart. zadana sieci [0] Wytaczone 2 set-ups TRUE - Uint8
12-32 | Ster. siecig [0] Wytaczone 2 set-ups TRUE - Uint8
12-33 | Wersja CIP ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
12-34 | Kod produktu CIP ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-35 | Parametr EDS 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-37 | Zegar blok. COS 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-38 | Filtr COS 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-4* Modbus TCP
12-40 | Status Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-41 | Slave Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-42 | Slave Exception Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-8* Inne ust. ethernetowe
12-80 [ Serwer FTP [0] Wytaczona 2 set-ups TRUE - Uint8
12-81 | Serwer HTTP [0] Wytaczona 2 set-ups TRUE - Uint8
12-82 | Ustuga SMTP [0] Wytaczona 2 set-ups TRUE - Uint8
12-89 | Port kanatu niewidocznego gniazda ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
12-9* Zaawans. ust. ethernetowe
12-90 | Diagnostyka przewodéw [0] Wytaczona 2 set-ups TRUE - Uint8
12-91 [ MDI-X [1] Zataczona 2 set-ups TRUE - Uint8
12-92 | Podstuch IGMP [1] Zataczona 2 set-ups TRUE - Uint8
12-93 | Btedna dt. przewodow 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-94 | Ochrona przed zaktdc. transmisji -1 % 2 set-ups TRUE 0 Int8
12-95 | Filtr zaktécen transmisji [0] Tylko transmisja 2 set-ups TRUE - Uint8
12-96 | Port Mirroring null 2 set-ups TRUE - Uint8
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Sposéb programowania Low Ha...

Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie | Zmiana Indeks Typ

Nr  |Opis parametru
parametré | FC 302 podczas | konwer

par.

w pracy sji
12-98 | Liczniki interfejsu 4000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-99 | Liczniki mediow 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

Table 6.26
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6.3.13 13-** Logiczny ster. zd.

Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks | Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer

w pracy sji
13-0* Nastawy SLC
13-00 | Sterownik SL - tryb pracy null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 | Poczatek zdarzenia null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 | Koniec zdarzenia null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 | Kasuj SLC [0] Nie kasowa¢ SLC All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Komparatory
13-10 | Argument komparatora null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 | Operator komparatora null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 | Wartos¢ komparatora ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-2* Zegary
13-20 | Sterownik SL - zegar ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Reguly logiczne
13-40 | Reguta logiczna - argument 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 | Reguta logiczna - funkcja 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 | Reguta logiczna - argument 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 | Reguta logiczna - funkcja 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 | Reguta logiczna - argument 3 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* Stany
13-51 | Sterownik SL - zdarzenie null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 | Sterownik SL - funkcja null 2 set-ups TRUE - Uint8
Table 6.27
6.3.14 14-** Funkcje specjalne
Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks | Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer

w pracy sji
14-0* Przet. inwertera
14-00 | Schemat kluczowania null All set-ups TRUE - Uint8
14-01 | Czestotliwos¢ kluczowania null All set-ups TRUE - Uint8
14-03 | Przemodulowanie [11 On All set-ups FALSE - Uint8
14-04 | Losowe PWM [0] Wytaczone All set-ups TRUE - Uint8
14-06 | Dead Time Compensation [1] Zataczone All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Zasilanie zat/wyt
14-10 [ Awaria zasilania [0] Brak funkgji All set-ups FALSE - Uint8
14-11 [ Napiecie zasilania przy btedzie zasilania ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 [ Funkcja przy niezréwn. zasilania [0] Wyt samocz. All set-ups TRUE - Uint8
14-13 [ Czynnik kroku awarii zasilania 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
14-14 | Kin. Backup Time Out 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-2* Reset wyl. samocz
14-20 | Tryb resetowania [0] Reset reczny All set-ups TRUE - Uint8
14-21 | Czas auto. ponown. zat. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 | Tryb pracy [0] Praca normalna All set-ups TRUE - Uint8
14-23 | Ustawienie kodu typu null 2 set-ups FALSE - Uint8
14-24 | Opdz. wyt. awar. przy ogr. pradu 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-25 | Opdzn. wyt. samocz. przy ogr. mom. 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 | Opdz. wytacz. przy bted. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 | Ustawienia fabryczne [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
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Nr  |Opis parametru Wartos¢ domyslna 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks | Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer
w pracy sji

14-29 [Kod serwisowy 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Reg. ogr. pradu

14-30 | Kontr. ogr. pradu, wzmoc. proporc. 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 | Ster. ogr. pradu, czas integracji 0.020 s All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 | Kontr. ogr. pradu, czas filtru 1.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
14-35 | Ochrona przed utknieciem [1] Zataczona All set-ups FALSE - Uint8
14-4* Optymaliz.energii

14-40 | VT poziom 66 % All set-ups FALSE Uint8
14-41 | Minimalne Magnesowanie AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
14-42 | Minimalna czestotliwos¢ AEO 10 Hz All set-ups TRUE Uint8
14-43 | Cosfi silnika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Srodowisko

14-50 | Filtr RFI [1] Zataczone 1 set-up X FALSE - Uint8
14-51 | DC Link Compensation [1] Zataczone 1 set-up TRUE - Uint8
14-52 | Sterowanie Wentylatora [0] Auto All set-ups TRUE - Uint8
14-53 [ Monitoring wentylatora [1] Ostrzezenie All set-ups TRUE - Uint8
14-55 | Filtr wyjscia [0] Brak filtra All set-ups FALSE - Uint8
14-56 | Filtr wyjsciowy pojemn. ExpressionLimit All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 | Filtr wyj. indukcyjnosci ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Uint16
14-59 | Rzeczywista liczba falownikow ExpressionLimit 1 set-up X FALSE 0 Uint8
14-7* Kompatybilno$¢

14-72 | Stowo alarmowe VLT 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
14-73 [ Stowo ostrzezenia VLT 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
14-74 VLT zewnetrzne stowo statusowe 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
14-8* Opcje

14-80 | Opcja zasilana przez zewn. 24 V DC [1] Tak 2 set-ups FALSE - Uint8
14-89 | Option Detection [0] Protect Option Config. 1 set-up TRUE - Uint8
14-9* Ustawienia bledu

14-90 | Poziom btedu null 1 set-up TRUE - Uint8
Table 6.28
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6.3.15 15-** Inf. 0 przetw. czest

Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer

w pracy sji
15-0* Dane eksploat.
15-00 | Godziny pracy 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 | Godziny pracy 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 | Licznik kWh 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 | Zatgczenia zasilania 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 | Przekroczenie temp. 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 | Przepiecia w DC 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 | Kasowanie licznika kWh [0] Nie kasuj All set-ups TRUE - Uint8
15-07 | Kasowanie licznika godzin pracy [0] Nie kasuj All set-ups TRUE - Uint8
15-1* Ust.rejestr.danych
15-10 | Zrédto rejestrowania 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 | Czestotliwos¢ rejestrowania ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 | Zdarzenie wyzwalajace [0] Fatsz 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 | Tryb rejestrowania [0] Zawsze rejestruj 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 | Prébki przed wyzwoleniem 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Dziennik pracy
15-20 | Dziennik pracy: zdarzenie 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 | Dziennik pracy: warto$¢ 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 | Dziennik pracy: czas 0ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Dziennik btedéw
15-30 | Dziennik btedéw: kod btedu 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-31 | Dziennik btedéw: wartos¢ 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 | Dziennik btedéw: czas 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4% Identyfikac.napedu
15-40 | Typ FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 | Sekcja mocy 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 | Napiecie 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 | Wersja oprogramowania 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 | Zamoéwieniowy kod specyfikacji typu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 | Aktualny kod specyfikacji typu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 | Nr katalogowy VLT 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 | Nr zamoéwieniowy karty mocy 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 Nr ID LCP 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 [ Karta sterujgca ID SW 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 [ Karta mocy ID SW 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 | Nr seryjny VLT 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 | Nr seryjny karty mocy 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-59 [ CSIV Filename ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
15-6* Identyfikacja opcji
15-60 [ Opcja zamontowany 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 [ Opcja wersja oprogramowania 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 | Opcja nr zamoéwienia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 | Opcja nr seryjny 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 | Opcja w gniezdzie A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 | Wersja SW opcji gniazda A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 | Opcja w gniezdzie B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 | Wersja SW opgji gniazda B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 | Opcja w gniezdzie CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 | Wersja SW opgji gniazda CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
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Nr |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer
w pracy sji

15-76 | Opcja w gniezdzie C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 | Wersja SW opgji gniazda C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-9% Info. 0 parametrach

15-92 | Parametry zdefiniowane 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 | Parametry zmienione 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 | Ident. napedu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 | Metadane parametréw 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
Table 6.29
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6.3.16 16-** Odczyty danych

Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer
w pracy sji
16-0% Status og6lny
16-00 | Sfowo sterujace 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
0.000 ReferenceFeed-
16-01 | Wart. zadana [jednostka] backUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 | Warto$¢ zadana % 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 [ Sfowo statusowe 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 [ Rzeczywista wart. gtéwna [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-09 | Odczyt definiowany przez uzytkownika 0.00 CustomReadoutUnit | All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* Status silnika
16-10 [ Moc [kW] 0.00 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 | Moc [hp] 0.00 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 | Napiecie silnika 0.0V All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 | Czestotliwos¢ 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 | Prad silnika 0.00 A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 | Czestotliwos¢ [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 | Moment obrotowy [Nm] 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int16
16-17 | Predkos¢ [obr/min] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 | Stan termiczny silnika 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-19 | Temperatura czujnika KTY 0°C All set-ups FALSE 100 Int16
16-20 | Kat silnika 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-21 | Torque [%] High Res. 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-22 | Moment obrotowy [%] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16
16-25 | Moment obrotowy [Nm] wysoki 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-3* Status napedu
16-30 |[Nap w obw posr DC oV All set-ups FALSE Uint16
16-32 [Energia hamow./s 0.000 kW All set-ups FALSE Uint32
16-33 [ Energia hamow. /2 min. 0.000 kW All set-ups FALSE Uint32
16-34 [ Temp radiatora 0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 | Stan termiczny invertera 0 % All set-ups FALSE Uint8
16-36 | Znamionowy prad przetwornicy ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 | Max prad przetwornicy ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 [ Stan regulatora SL 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 | Temp. karty sterowania. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 | Zapetniony bufor rejestracji [0] Nie All set-ups TRUE - Uint8
VisStr[50
16-41 | Dolna linia statusu LCP 0 N/A All set-ups TRUE ]
16-49 | Current Fault Source 0 N/A All set-ups X TRUE Uint8
16-5* Wart zad i sprz zw
16-50 | Zewnetrz. wartos¢ zadana 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-51 | Impulsowa wart. zadana 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
0.000 ReferenceFeed-
16-52 | Sprzezenie zwrotne [jednostkal backUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 [Wart. zadana potencjometru cyfr. 0.00 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-57 | Feedback [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-6* Wejécia & wyjécia
16-60 | Wejscie cyfrowe 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 | Zacisk 53. Nastawa przetacznika [0] Prad All set-ups FALSE - Uint8
16-62 | Wejscie analogowe 53 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 | Zacisk 54. Nastawa przetgcznika [0] Prad All set-ups FALSE - Uint8
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16-64 [ Wejscie analogowe 54 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 [ Wyj. analogowe 42 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 | Wyjscie cyfrowe [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 | Zacisk 29. Czestot. wejscia impuls.[Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-68 | Zacisk 33. Czestot. wejscia impuls.[Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 | Zacisk 27. Czestot. wyjscia impuls.[Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 | Zacisk 29. Czestot. wyjscia impuls.[Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-71 | Wyjscie przekaznikowe [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 | Licznik A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 | Licznik B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-74 [ Licznik precyzyjnego zatrzymania 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-75 | Wej. anala. X30/X30/11 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 | Wej. anala. X30/ X30/12 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 | Wyjscie analogowe X30/8 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-78 | Wyj. analog. X45/1 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 | Wyj. analog. X45/3 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8% Mag. kom i port FC

16-80 | 1 CTW magistrali komunik. 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 [ 1 REF magistrali komunik. 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 [ STW opcji komunikacji 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 |1 CTW portu FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 | 1 REF portu FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-9* Odczyty diagnostyki

16-90 [ Sfowo alarmowe 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 [ Sfowo alarmowe 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 [ Sfowo ostrzezenia 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 | Sfowo ostrzezenia 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 [ Zewnetrz. stowo statusowe 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
Table 6.30
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6.3.17 17-** Opcja sprz. zwr
Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy Jedynie Zmiana | Indeks | Typ
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w pracy sji
17-1¥ Interf.enkod.przyr
17-10 [ Typ sygnatu [1] RS422 (5V TTL) All set-ups FALSE - Uint8
17-11 | Rozdzielczos¢ (PPR) 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
17-2¥ Interf.enkod.bezwzg
17-20 | Wybor protokotu [0] Brak All set-ups FALSE - Uint8
17-21 | Rozdzielczos$¢ (ilos¢ pozycji/obrot) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint32
17-24 | Dhugos¢ danych SSI 13 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
17-25 | Czestot. zegarowa ExpressionLimit All set-ups FALSE 3 Uint16
17-26 | Format danych SSI [0] Kod Graya All set-ups FALSE - Uint8
17-34 [ HIPERFACE Szybkos¢ transmisji [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
17-5* Interfejs przelicz.
17-50 | Bieguny 2 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint8
17-51 | Napiecie wejsciowe 70V 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-52 | Czestotliwos¢ wejsciowa 10.0 kHz 1 set-up FALSE 2 Uint8
17-53 | Wspétczynnik transformacji 0.5 N/A 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-56 | Encoder Sim. Resolution [0] Disabled 1 set-up FALSE - Uint8
17-59 | Interfejs rezolwera [0] Wylaczona All set-ups FALSE - Uint8
17-6* Monitor.i zastosow.
17-60 | Kierunek sprzezenia zwrotnego [0] Zgodny z ruchem zeg | All set-ups FALSE - Uint8
17-61 [ Monitorowanie sygnatu sprz. zwr. [1] Ostrzezenie All set-ups TRUE - Uint8
Table 6.31
6.3.18 18-** Odczyty danych 2
Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy Jedynie Zmiana | Indeks | Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer
w pracy sji

18-3* Analog Readouts
18-36 [ Analog Input X48/2 [mA] 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 | Temp. Input X48/4 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-38 | Temp. Input X48/7 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-39 [ Temp. Input X48/10 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-6* Inputs & Outputs 2
18-60 | Digital Input 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
18-90 Odczyty PID
18-90 | Btad PID procesu 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-91 | Wyjscie PID procesu 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-92 | Zacisniete wyjscie PID procesu 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-93 [ Wyjscie skal. wzmoc. PID procesu 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
Table 6.32
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6.3.19 30-** Specjalne funkcje

Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks | Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer

w pracy sji
30-0% Kiwak
30-00 | Tryb nawijania [0] Abs. czest., abs. czas All set-ups FALSE - Uint8
30-01 [ Okno czest. nawij. [Hz] 5.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-02 | Okno czest. nawij. [%] 25 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-03 | Okno czest. nawij. zrédto skalowania [0] Brak funkgji All set-ups TRUE - Uint8
30-04 | Skok czest. nawij. [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-05 | Skok czest. nawij. [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-06 | Czas skoku czest. nawij. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
30-07 | Czas cyklu nawijania 100 s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-08 | Czas rozpedz./zwal. dla nawij. 50s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-09 | Losowa funkcja dla nawijania [0] Wytaczone All set-ups TRUE - Uint8
30-10 | Wspotcz. nawijania 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-11 | Maks. wspétcz. losowy dla nawij. 10.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-12 | Min. wspétcz. losowy dla nawij. 0.1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-19 | Okno czestotliwosci nawijania skal. 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
30-2* Adv. Start Adjust
30-20 | High Starting Torque Time [s] 0.00 s All set-ups X TRUE -2 Uint8
30-21 | High Starting Torque Current [%)] 100.0 % All set-ups X TRUE -1 Uint32
30-22 | Locked Rotor Protection [0] Wytaczone All set-ups X TRUE - Uint8
30-23 | Locked Rotor Detection Time [s] 0.10 s All set-ups X TRUE -2 Uint8
30-8* Kompatybilnos¢ (1)
30-80 | Indukcyjnos¢ po osi d (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -6 Int32
30-81 | Rezystor hamulca (om) ExpressionLimit 1 set-up TRUE -2 Uint32
30-83 | Proporc. wzmoc. PID pred. ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
30-84 | Wzmoc. proporc. PID procesu 0.100 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
Table 6.33
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6.3.20 32-** Podst. ust. MCO

Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy Jedynie Zmiana | Indeks Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer
w pracy sji

32-0*% Enkoder 2
32-00 [ Typ sygnatu enkodera przyrostowego [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-01 [ Rozdzielczo$¢ enkodera przyrostowego 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-02 | Protokét absolutny [0] Brak 2 set-ups TRUE - Uint8
32-03 | Rozdzielczo$¢ enkodera absolutnego 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-05 | Dlugos¢ danych enkodera absolutnego 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-06 | Czest.zegara enk. abs. 262.000 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32

Generator zegara enkodera
32-07 | absolutnego [1] Zataczone 2 set-ups TRUE - Uint8
32-08 [ Dlugos¢ kabla enkodera absolutnego 0om 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-09 | Monitorowanie enkodera [0] Wyt. 2 set-ups TRUE - Uint8
32-10 | Kierunek obrotéw [1] Brak dziatania 2 set-ups TRUE - Uint8
32-11 | Mianownik jednostki uzytkownika 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-12 | Licznik jednostki uzytkownika 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-13 | Enc.2 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-14 (Enc.2 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-15 [Enc.2 CAN guard null 2 set-ups TRUE - Uint8
32-3* Enkoder 1
32-30 [ Typ sygnatu enkodera przyrostowego [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-31 [ Rozdzielczo$¢ enkodera przyrostowego 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-32 | Protokét absolutny [0] Brak 2 set-ups TRUE - Uint8
32-33 [ Rozdzielczo$¢ enkodera absolutnego 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-35 [ Dlugos¢ danych enkodera absolutnego 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-36 | Czest.zegara enk. abs. 262.000 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32

Generator zegara enkodera
32-37 | absolutnego [1] Zataczone 2 set-ups TRUE - Uint8
32-38 [ Dlugos¢ kabla enkodera absolutnego om 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-39 [ Monitorowanie enkodera [0] Wyt. 2 set-ups TRUE - Uint8
32-40 | Zakonczenie enkodera [1] Zataczone 2 set-ups TRUE - Uint8
32-43 [Enc.1 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-44|Enc.1 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-45 [Enc.1 CAN guard null 2 set-ups TRUE - Uint8
32-5* Zrédto sprzez. zwr.
32-50 | Zrodto slave [2] Enkoder 2 2 set-ups TRUE - Uint8
32-51 | Ostatnie dziatanie MCO 302 [1] Wyt awar. 2 set-ups TRUE - Uint8
32-6* Regulator PID

Wspotczynnik cztonu proporcjo-
32-60 | nalnego 30 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-61 | Wspdtczynnik rézniczkowania 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-62 | Wspétczynnik catkowania 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-63 | Wart. gran. dla sumy cztonu catk. 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-64 | Szeroko$¢ pasma PID 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-65 | Wyprzedzenie regulacji predkosci 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-66 | Wyprzedzenie regulacji przyspieszenia 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-67 [ Maks. tolerowany btad potozenia 20000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-68 [ Odwrocenie kierunku dla slave [0] Odwr.kier.dozwolone 2 set-ups TRUE - Uint8
32-69 [ Czas prébkowania dla sterowania PID 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint16
32-70 [ Czas skanowania dla generatora profili 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
32-71 | Wielkos¢ okna sterowania (aktywacja) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
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32-72 | Wielk.okna ster.(deakt.) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-73 [ Integral limit filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
32-74 | Position error filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
32-8* Pred. i przysp.

32-80 [ Maksymalna predkos¢ (enkoder) 1500 RPM 2 set-ups TRUE 67 Uint32
32-81 | Najkrotsze rozpedzanie/zatrzymanie 1.000 s 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-82 | Typ profilu rozpedzania/zatrzymania [0] Liniowy 2 set-ups TRUE - Uint8
32-83 [ Rozdzielczos¢ predkosci 100 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-84 | Predko$¢ domysina 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-85 | Przyspieszenie domyslne 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-86 | Acc. up for limited jerk 100 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-87 [ Acc. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-88 | Dec. up for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-89 | Dec. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-9* Rozwdj

32-90 [ Zrédto usuw. btedéw [0] Karta sterujaca 2 set-ups TRUE - Uint8

Table 6.34
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6.3.21 33-** Zaawan. ust. MCO

Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks | Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer
w pracy sji

33-0* Ruch w poz. wyj.
33-00 | Wymuszenie pozycji wyjsciowej [0] Niewym. poz. wyj. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-01 | Offset pkt. zero z pot. wyj. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-02 | Rozp./zatrz. dla ruchu do poz.wyj. 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-03 | Predkos¢ ruchu do pozycji wyjsciowej 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-04 | Zachow. podczas ruchu do poz.wyj. [0] Do tytu i indeks 2 set-ups TRUE - Uint8
33-1* Synchronizacja
33-10 | Wspdt. synch. mastera (M:S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-11 | Wspdtczynnik synchronizacji slave (M:S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-12 | Offset potozenia dla synchronizacji 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-13 | Okno dokt. dla synch. Pot. 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-14 | Wzgledne ograniczenie predkosci slave 0 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-15 | Numer znacznika dla mastera 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-16 | Numer znacznika dla slave 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-17 | Odlegtoé¢ znacznika master 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-18 | Odlegtoé¢ znacznika slave 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-19 | Typ znacznika mastera [0] Enkoder Z dodatni 2 set-ups TRUE - Uint8
33-20 | Typ znacznika slave [0] Enkoder Z dodatni 2 set-ups TRUE - Uint8
33-21 | Okno tolerancji znacznika mastera 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-22 | Okno tolerancji znacznika slave 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-23 | Zach. start dla syn.zna. [0] Funkcja startu 1 2 set-ups TRUE - Uint16
33-24 | Numer znacznika dla btedu 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-25 | Numer znacznika dla gotowosci 1 N/A 2 set-ups TRUE Uint16
33-26 | Filtr predkosci 0 us 2 set-ups TRUE -6 Int32
33-27 | Czas filtra offsetu 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-28 | Konfiguracja znacznika filtra [0] Filtr znacznika 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-29 | Czas dla filtra znacznika 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int32
33-30 | Maksymalna korekta znacznika 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-31 | Typ synchronizacji [0] Standard 2 set-ups TRUE - Uint8
33-32 | Feed Forward Velocity Adaptation 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint32
33-33 | Velocity Filter Window 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint32
33-4* Obst. ograniczenia
33-40 | Zachowanie przy wyt. kran. [0] Przyw.pr.obst.bted 2 set-ups TRUE - Uint8
33-41 | Uj.prog.ogr.kran. -500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-42 | Dod.prog.ogr.kran. 500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-43 | Uj.prog.ogr.kran. aktywne [0] Nieaktywne 2 set-ups TRUE - Uint8
33-44 | Dod.prog.ogr.kran. aktywne [0] Nieaktywne 2 set-ups TRUE - Uint8
33-45 | Czas w oknie docelowym 0ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
33-46 | Docelowa wartos$¢ graniczna okna 1 N/A 2 set-ups TRUE Uint16
33-47 | Wielkos¢ okna docelowego 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint16
33-5* Konfig. we./wy.
33-50 | Zacisk X57/1 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-51 | Zacisk X57/2 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-52 | Zacisk X57/3 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-53 | Zacisk X57/4 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-54 | Zacisk X57/5 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-55 | Zacisk X57/6 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-56 | Zacisk X57/7 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkcji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-57 | Zacisk X57/8 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkcji 2 set-ups TRUE - Uint8
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33-58 | Zacisk X57/9 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkcji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-59 | Zacisk X57/10 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkcji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-60 | Tryb zacisku X59/1 i X59/2 [1] Wyjscie 2 set-ups FALSE - Uint8
33-61 | Zacisk X59/1 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkcji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-62 | Zacisk X59/2 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkcji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-63 | Zacisk X59/1 - wyjscie cyfrowe [0] Brak funkcji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-64 | Zacisk X59/2 - wyjscie cyfrowe [0] Brak funkcji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-65 | Zacisk X59/3 - wyjscie cyfrowe [0] Brak funkcji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-66 | Zacisk X59/4 - wyjscie cyfrowe [0] Brak funkcji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-67 | Zacisk X59/5 - wyjscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-68 | Zacisk X59/6 - wyjscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-69 | Zacisk X59/7 - wyjscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-70 | Zacisk X59/8 - wyjscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-8* Parametry ogéine

33-80 | Nr aktywowanego programu -1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int8
33-81 | Stan przy zataczaniu zasilania [1] Silnik wi. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-82 [ Monitorowanie statusu przetwornicy [1] Zataczone 2 set-ups TRUE - Uint8
33-83 [ Zachowanie po btedzie [0] Wybieg silnika 2 set-ups TRUE - Uint8
33-84 | Zachowanie po wyjsciu [0] Kontr. zatrz. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-85 | MCO zasilana przez zewnetrzne 24VDC [0] Nie 2 set-ups TRUE - Uint8
33-86 | Zacisk przy alarmie [0] Przekaznik 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-87 | Stan zacisku przy alarmie [0] Nic nie réb 2 set-ups TRUE - Uint8
33-88 | Stowo status. przy alarmie 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-9* MCO Port Settings

33-90 | X62 MCO CAN node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-91 | X62 MCO CAN baud rate [20] 125 Kbps 2 set-ups TRUE - Uint8
33-94 | X60 MCO RS485 serial termination [0] Wylaczone 2 set-ups TRUE - Uint8
33-95 | X60 MCO RS485 serial baud rate [2] 9600 bps 2 set-ups TRUE - Uint8

Table 6.35
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6.3.22 34-** Odczyt danych MCO

Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer
w pracy sji

34-0* Zapis par. PCD
34-01 | Zapis PCD 1 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-02 | Zapis PCD 2 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-03 | Zapis PCD 3 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-04 | Zapis PCD 4 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-05 | Zapis PCD 5 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-06 | Zapis PCD 6 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-07 | Zapis PCD 7 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-08 | Zapis PCD 8 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-09 | Zapis PCD 9 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-10 | Zapis PCD 10 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-2* Odczyt par. PCD
34-21 [Odczyt PCD 1 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-22 [Odczyt PCD 2 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-23 | Odczyt PCD 3 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-24 | Odczyt PCD 4 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-25 | Odczyt PCD 5 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-26 | Odczyt PCD 6 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-27 | Odczyt PCD 7 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-28 | Odczyt PCD 8 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-29 | Odczyt PCD 9 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-30 | Odczyt PCD 10 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-4* Wejscia i Wyjécia
34-40 | Wejscia cyfrowe 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-41 | Wyjscia cyfrowe 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-5* Dane procesu
34-50 | Pozycja rzeczywista 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-51 | Pozycja zadana 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-52 |Rzeczywista pozycja mastera 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-53 | Pozycja indeksowa slave 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-54 | Pozycja indeksowa mastera 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-55 | Potozenie krzywej 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-56 | Bfad $ledzenia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-57 | Btad synchronizacji 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-58 | Rzeczywista predkosc¢ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-59 | Rzeczywista predkos¢ mastera 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-60 | Status synchronizacji 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-61 | Status osi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-62 | Status programu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-64 | Status MCO 302 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-65 | Sterowanie MCO 302 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-7* Odczyty diagnostyki
34-70 | Stowo alarmowe MCO 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
34-71 | Stowo alarmowe MCO 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
Table 6.36
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6.3.23 35-** Sensor Input Option

Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks | Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer

w pracy sji
35-0* Temp. Input Mode
35-00 | Term. X48/4 Temp. Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-01 [ Term. X48/4 Input Type [0] Not Connected All set-ups TRUE - Uint8
35-02 | Term. X48/7 Temp. Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-03 | Term. X48/7 Input Type [0] Not Connected All set-ups TRUE - Uint8
35-04 | Term. X48/10 Temp. Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-05 | Term. X48/10 Input Type [0] Not Connected All set-ups TRUE - Uint8
35-06 | Temperature Sensor Alarm Function [5] Stop i wyt samocz All set-ups TRUE - Uint8
35-1* Temp. Input X48/4
35-14 | Term. X48/4 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-15 | Term. X48/4 Temp. Monitor [0] Wytaczona All set-ups TRUE - Uint8
35-16 [ Term. X48/4 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-17 | Term. X48/4 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-2* Temp. Input X48/7
35-24 | Term. X48/7 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-25 [ Term. X48/7 Temp. Monitor [0] Wytaczona All set-ups TRUE - Uint8
35-26 [ Term. X48/7 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-27 | Term. X48/7 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-3* Temp. Input X48/10
35-34 | Term. X48/10 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-35 [Term. X48/10 Temp. Monitor [0] Wytaczona All set-ups TRUE - Uint8
35-36 [ Term. X48/10 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-37 [ Term. X48/10 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-4* Analog Input X48/2
35-42 | Term. X48/2 Low Current 4.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-43 | Term. X48/2 High Current 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-44 | Term. X48/2 Low Ref./Feedb. Value 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-45 | Term. X48/2 High Ref./Feedb. Value 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-46 | Term. X48/2 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
Table 6.37
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6.4 Listy parametrow - aktywny filtr
6.4.1 0-** Praca/Wyswietlacz

Nr |Opis parametru Warto$¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer

w pracy sji
0-0* Ustawienia podst.
0-01 |Jezyk [0] Angielski 1 set-up TRUE - Uint8
0-04 |Stan pracy przy zat. zasilania (Hand) [1] Wymuszone zatrz. All set-ups TRUE - Uint8
0-1* Obstuga zest.par.
0-10 |Aktywny zestaw parametréw [1] Zestaw par. 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 |Edytowany zestaw parametréw [1] Zestaw par. 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 |Ten zestaw param. jest potaczony z [0] Niepotaczone All set-ups FALSE - Uint8
0-13 | Odczyt: potaczone zestawy par. 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 | Odczyt: Edytuj zestawy par. / Kanat 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-2* Wyswietlacz LCP
0-20 |Pozycja 1.1 wyswietlacza 30112 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 |Pozycja 1.2 wyswietlacza 30110 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 [Pozycja 1.3 wyswietlacza 30120 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 [Druga linia wyswietlacza 30100 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 [Trzecia linia wyswietlacza 30121 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 | Moje menu osobiste ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-4* Klawiatura LCP
0-40 |Przycisk [Hand on] na LCP [1] Zataczone All set-ups TRUE - Uint8
0-41 | Przycisk [Off] na LCP [1] Zataczone All set-ups TRUE - Uint8
0-42 | Przycisk [Auto on] na LCP [1] Zataczone All set-ups TRUE - Uint8
0-43 | Przycisk [Reset] na LCP [1] Zataczone All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Kopiuj/Zapisz
0-50 |Kopiowanie LCP [0] Brak kopiowania All set-ups FALSE - Uint8
0-51 |Kopiuj zestaw parametrow [0] Nie kopiuj All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Hasto
0-60 [Hasto gtéwnego menu 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 |Dostep do menu gtdwnego bez hasta [0] Petny dostep 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 |Hasto szybkiego menu 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 |Dostep do szybkiego menu bez hasta [0] Petny dostep 1 set-up TRUE - Uint8
Table 6.38
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6.4.2 5-** Wej./Wyj.cyfr.

Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks | Typ

par. parametré FC 302 podczas | konwer
w pracy sji

5-0* Tryb wej/wyj.cyf

5-00 |Tryb wejs¢/wyjs¢ cyfrowych [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 |Tryb zacisku 27 null All set-ups TRUE - Uint8
5-02 |Tryb zacisku 29 null All set-ups X TRUE - Uint8
5-1* Wejscia cyfrowe

5-10 |Zacisk 18 - wej. cyfrowe [8] start All set-ups TRUE - Uint8
5-11 |Zacisk 19 - wej. cyfrowe null All set-ups TRUE - Uint8
5-12 |Zacisk 27 - wej. cyfrowe null All set-ups TRUE - Uint8
5-13 |Zacisk 29 - wej. cyfrowe null All set-ups TRUE - Uint8
5-14 |Zacisk 32 - wej. cyfrowe [90] Stycznik AC All set-ups TRUE - Uint8
5-15 |Zacisk 33 - wej. cyfrowe [91] Stycznik DC All set-ups TRUE - Uint8
5-16 |Zacisk X30/2 wejscie cyfrowe [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-17 |Zacisk X30/3 wejscie cyfrowe [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-18 |Zacisk X30/4 wejscie cyfrowe [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-19 |Zacisk 37 - bezp. stop [1] Alarm bezp. stopu 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 |Zacisk X46/1 wejscie cyfrowe [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-21 | Zacisk X46/3 wejscie cyfrowe [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-22 | Zacisk X46/5 wejscie cyfrowe [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-23 |Zacisk X46/7 wejscie cyfrowe [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-24 | Zacisk X46/9 wejscie cyfrowe [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-25 |[Zacisk X46/11 wejscie cyfrowe [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-26 |Zacisk X46/13 wejscie cyfrowe [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Wyjscia cyfrowe

5-30 |Zacisk 27. Wyjscie cyfrowe null All set-ups TRUE - Uint8
5-31 |Zacisk 29. Wyjscie cyfrowe null All set-ups X TRUE - Uint8
5-32 | Wyj.cyfr. zacisku X30/6 (MCB 101) [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-33 | Wyj.cyfr. zacisku X30/7 (MCB 101) [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Przekazniki

5-40 |Funkcja przekaznika null All set-ups TRUE - Uint8
5-41 |Opodznienie zataczenia, przekaznik 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 |Opoznienie wytaczenia, przekaznik 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Wej. impulsowe

5-50 |Zacisk 29. niska czestotliwos¢ 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-51 |Zacisk 29. wysoka czestotliw. 20000 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-54 |[Zacisk 29 stata czasu filtru impuls. ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint16
5-55 | Zacisk 33. niska czestotliwos¢ 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-56 |Zacisk 33. wysoka czestotliw. 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-59 [Zacisk 33 stata czasu filtru impuls. 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Wyj. impulsowe

5-60 |Zacisk 27 zmienne wyj. impulsowe [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-61 [Pulse Output Min Freq #27 0 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-62 |Maks. czest. zmiennej wyj. imp. #27 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 |Zacisk 29 zmienne wyj. impulsowe null All set-ups TRUE - Uint8
5-64 |[Pulse Output Min Freq #29 0 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-65 |[Maks. czest. zmiennej wyj. imp. #29 20000 Hz All set-ups TRUE Uint32

Table 6.39
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6.4.3 8-** Komunik. i opcje
Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks | Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer
w pracy sji
8-0* Ustawienia ogdélne
8-01 |Miejsce sterowania [0] Cyfr. i stowo ster. All set-ups TRUE - Uint8
8-02 |Zrédto stowa sterujgcego null All set-ups TRUE - Uint8
8-03 |Czas time-outu stowa sterujgcego 10s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 |Funkcja time-out stowa sterujacego [0] Wytaczone 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 |[Funckja End-of-Timeout [1] Wznowi¢ zest. par. 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 |Reset time-outu stowa sterujacego [0] Nie resetuj All set-ups TRUE - Uint8
8-3* Ustaw. portu FC
8-30 |Protokot [1]1 FC MC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 |[Adres 2 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 | Szybkos¢ transmisji portu FC [2] 9600 bodéw 1 set-up TRUE - Uint8
8-35 | Minimalne opdznienie odpowiedzi 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint16
8-36 | Maksymalne opdznienie odpowiedzi 5000 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 | Maks. opdznienie miedzy znakami 25 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-5* Wej.Cyf./Magist.
8-53 | Wybor startu [3] Logiczne LUB All set-ups TRUE - Uint8
8-55 | Wybor zestawu parametréw [3] Logiczne LUB All set-ups TRUE - Uint8
Table 6.40
6.4.4 14-** Funkcje specjalne
Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks | Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer
w pracy sji
14-2* Wylawar. i reset
14-20 | Tryb reset [0] Reset reczny All set-ups TRUE - Uint8
14-21 | Odstep pomiedzy prébami auto restartu 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 | Tryb pracy [0] Praca normalna All set-ups TRUE - Uint8
14-23 | Kod typu null 2 set-ups FALSE - Uint8
14-28 | Ustawienia fabryczne [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
14-29 [Kod serwisowy 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-5* Srodowisko
14-50 | Filtr RFI [1] Wytaczone 1 set-up FALSE - Uint8
14-53 | Monitorowanie wentylatora [1] Ostrzezenie All set-ups TRUE - Uint8
14-54 | Bus Partner 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
Table 6.41
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6.4.5 15-** Info na temat urz.

Nr  |Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer

w pracy sji
15-0* Dane eksploatac.
15-00 | Godziny pracy 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 | Godziny pracy Oh All set-ups FALSE 74 Uint32
15-03 | Zataczenia zasilania 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 | Liczba przkroczen temp. 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 | Liczba przepie¢ w DC 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-07 | Kasowanie licznika godzin pracy [0] Nie resetuj All set-ups TRUE - Uint8
15-1* Ust.rejestr.danych
15-10 | Zrédto rejestracji 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 | Czestotliwos¢ rejestrowania ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 | Zdarzenie wyzwalajace [0] Fatsz 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 | Tryb rejestrowania [0] Zawsze rejestruj 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 | Probkowanie przed wyzwoleniem 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Rejestr historii
15-20 | Rejestr historii: Zdarzenie 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 | Rejestr historii: Wartos¢ 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 | Rejestr historii: Czas 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Rejestr bledéw
15-30 | Dziennik btedéw: kod btedu 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-31 | Dziennik btedéw: wartos¢ 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 | Dziennik btedéw: czas 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4% Identyfikacja urz.
15-40 | Typ FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 | Sekcja mocy 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 [ Napiecie 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 | Wersja oprogramowania 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 | tancuch znakéw kodu zaméw. typu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 | Aktualny ciag znakéw kodu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 | Nr zamoéwieniowy urzadzenia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([8]
15-47 | Numer zamoéwieniowy karty mocy 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([8]
15-48 Nr ID LCP 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 | Wersja oprog. karty ster. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 | Wersja oprogramowania karty mocy 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 | Numer seryjny urzadzenia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 | Nr seryjny karty mocy 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-6* Identyfikacja opcji
15-60 [ Opcja zamontowana 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 | Wersja oprogramowania opgji 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 | Numer zaméwieniowy opcji 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([8]
15-63 | Numer seryjny opdji 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 | Opcja w gniezdzie A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 | Wersja oprogramowania opcji gniazda A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 | Opcja w gniezdzie B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 | Wersja oprogramowania opcji gniazda B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 | Opcja w gniezdzie CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 | Wersja oprogram. opcji gniazda CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 | Opcja w gniezdzie C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 | Wersja oprogram. opcji gniazda C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
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Nr  |Opis parametru Wartos¢ domyslna 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer
w pracy sji
15-9* Inf. o parametrach
15-92 | Parametry zdefiniowane 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 | Parametry zmienione 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 | Identyfikacja urz. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 | Metadane parametréw 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
Table 6.42
6.4.6 16-** Odczyty danych
Nr |Opis parametru Wartos¢ domysina [ 4 zestawy | Jedynie Zmiana Indeks Typ
par. parametréw | FC 302 podczas | konwer sji
pracy
16-0* Status ogdlny
16-00 [ Sfowo sterujace 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-03 [ stowo statusowe 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-3* Status AF
16-30 | Napiecie w obwodzie posrednim DC oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-34 | Temp. radiatora 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 | Termiczne inwertera 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 | Nominalny prad falownika ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 | Maksymalny prad falownika ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-39 | Temp. karty sterujacej. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 | Zapetniony bufor rejestracji [0] Nie All set-ups TRUE - Uint8
16-49 | Zrédto btedu pradu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-6* Wejécia i Wyjscia
16-60 | Wejscie cyfrowe 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-66 | Wyjscie cyfrowe [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-71 | Wyjscie przekaznikowe [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-8* Magis.kom.i port FC
16-80 | CTW 1 magistrali Fieldbus 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-84 [ STW opcji komunikacji 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 |CTW 1 portu FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-9* Odczyty diagnostyki
16-90 [ Sfowo alarmowe 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 [ Sfowo alarmowe 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 [ Sfowo ostrzezenia 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 | Sfowo ostrzezenia 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 | Zew. stowo statusowe 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
Table 6.43
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6.4.7 300-** Nastawy AF

NOTE

Except for 300-10 Active Filter Nominal Voltage, it is not
recommended to change the settings in this par. group for
the Low Harmonic Drive

Nr Opis parametru Wartos¢ domysina | 4 zestawy | Jedynie Zmiana Indeks Typ
par. parametréw | FC 302 podczas konwer sji
pracy
300-0*% Ustawienia ogélne
300-00 [ Tryb kasowania harmonicznych [0] Catkowite All set-ups TRUE - Uint8
300-01 | Priorytet kompensacji [0] Harmoniczne All set-ups TRUE - Uint8
300-1* Ustawienia sieci
Napiecie znamionowe aktywnego
300-10 | filtru ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint32
300-2* Ustawienia CT
300-20 [ Prad strony pierwotnej CT ExpressionLimit 2 set-ups FALSE Uint32
300-22 [ Napiecie znamionowe CT 342V 2 set-ups FALSE Uint32
300-24 [ Kolejnos¢ faz CT [0] L1, L2, L3 2 set-ups FALSE - Uint8
[0] Regulacja
300-25 | Biegunowos$¢ CT normalna 2 set-ups FALSE - Uint8
300-26 [ Umiejscowienie CT [1] Prad obcigzenia 2 set-ups FALSE - Uint8
300-29 [ Uruchomienie autom. wykrywania CT [0] Wyt. All set-ups FALSE - Uint8
300-3* Kompensacja
300-30 [ Punkty kompensacji 00 A All set-ups TRUE -1 Uint32
300-35 [ Warto$¢ zadana cosfi 0.500 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
300-4* Paralleling
300-40 [ Master Follower Selection [2] Not Paralleled 2 set-ups FALSE - Uint8
300-41 [ Follower ID 1 N/A 2 set-ups FALSE Uint32
300-42 [ Num. of Follower AFs 1 N/A 2 set-ups FALSE Uint32
300-5* Sleep Mode
300-50 [ Enable Sleep Mode null 2 set-ups TRUE - Uint8
300-51 [Sleep Mode Trig Source [0] Mains current All set-ups TRUE - Uint8
300-52 [ Sleep Mode Wake Up Trigger ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint32
300-53 [ Sleep Mode Sleep Trigger 80 % All set-ups TRUE Uint32
Table 6.44
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6.4.8 301-** Odczyty AF

Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana | Indeks | Typ
par. parametré FC 302 podczas | konwer

w pracy sji
301-0% Prady wyjSciowe
301-00 | Prad wyjsciowy [A] 0.00 A All set-ups TRUE -2 Int32
301-01 | Prad wyjsciowy [%] 0.0 % All set-ups TRUE -1 Int32
301-1* Mozliwosci urz.
301-10 | THD pradu [%)] 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
301-12 | Wspdtczynnik mocy 0.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
301-13 | Cosfi 0.00 N/A All set-ups TRUE -2 Int16
301-14 | Prady pozostate 0.0 A All set-ups TRUE -1 Uint32
301-2* Status sieci zasil.
301-20 | Prad zasilania [A] 0A All set-ups TRUE 0 Int32
301-21 | Czestotliwos¢ zasilania 0 Hz All set-ups TRUE 0 Uint8
301-22 | Podst. Prad zasilania [A] 0A All set-ups TRUE 0 Int32
Table 6.45
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7 Montaz i konfiguracja RS-485

RS-485 to dwuprzewodowy interfejs magistrali
kompatybilny z topologia sieci wielopunktowej, tzn. wezty
mozna podiaczac jako magistrale lub poprzez kable
punktowe ze wspolnej linii taczy dalekosieznych. Do
jednego segmentu sieci mozna podtaczy¢ maks. 32 wezly.
Wtérniki dzielg segmenty sieci.

NOTE

Nalezy pamieta¢, ze kazdy wtérnik stuzy jako wezet w
segmencie, w ktérym jest on zainstalowany. Kazdy wezet
podiaczony do danej sieci musi posiada¢ wyjatkowy adres
wezta we wszystkich segmentach.

Zakonczy¢ kazdy segment po obu stronach za pomoca
przetacznika koriczacego (S801) przetwornicy czestotliwosci
lub przesunietej sieci opornika zakoriczenia. Do
okablowania magistrali zawsze korzysta¢ z ekranowanych
przewoddw ze skretki dwuzytowej (STP) oraz zawsze
stosowac sprawdzone praktyki montazowe.

Uziemienie o niskiej impedancji ekranu na kazdym wezle
jest istotne — dotyczy to takze wysokich czestotliwosci.
Nalezy podfaczy¢ duzg powierzchnie ekranu do uziemienia,
przyktadowo za pomoca zacisku kabla lub przewodzacego
dtawika kablowego. Czasami uzytkownik musi podtaczy¢
kable wyréwnujace potencjat, aby zachowac taki sam
potencjat uziemienia w catej sieci, szczegélnie w przypadku
instalacji wyposazonych w kable o duzej dtugosci.

Aby unikna¢ niedopasowania impedancji, zawsze korzystac
z jednakowego rodzaju kabli w catej sieci. Do podigczenia
silnika do przetwornicy czestotliwosci zawsze korzystac z
ekranowanych kabli silnika.

Kabel: ekranowany ze skretki dwuzytowej (STP)

Impedancja: 120 Q

Dtugos¢ kabla: Maks. 1200 m (wraz z liniami spadkowymi)

Maks. 500 m miedzy stanowiskami

Table 7.1

7.1.1 Podtaczenie sieci

Standardowy interfejs RS-485 umozliwia podfaczenie jednej
lub kilku przetwornic czestotliwosci do sterowania (lub
mastera). Zacisk 68 jest podtgczony do sygnatu P (TX+, RX
+), natomiast zacisk 69 jest podfaczony do sygnatu N
(TX-,RX-).

Jesli do mastera podtaczona jest wiecej niz jedna
przetwornica czestotliwosci, nalezy zastosowac taczenie
réwnolegte.

o
oooo oooo DDDg §
i I
0000 0000 [0000] r?\
O L] L |
7 [T¥ 77
RS 232 4+ 68]]69 68 |69 68| |69
| _{usB
[ —— RS 485
L =

Illustration 7.1

Aby zapobiec powstawaniu potencjalnych pradéw
wyréwnawczych w ekranie, nalezy uziemi¢ ekran kabla za
pomoca zacisku 61, podiaczonego do ramy obwodem
posrednim RC.

130BB021.10

lllustration 7.2 Zaciski karty sterujacej

Magistrala RS-485 musi by¢ zakonczona sieciag rezystoréw
na obu koncach. W tym celu nalezy ustawi¢ przetacznik
S801 karty sterujacej na ,ON”".

Dodatkowe informacje znajduja sie w 4.8.2 Przetqczniki
5201, 5202 i 5801 .

Protokdt komunikacyjny musi zostaé ustawiony na
8-30 Protocol.
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7.1.2 Srodki ostroznoéci EMC

Ponizsze srodki ostroznosci EMC nalezy stosowac, aby
zapewnic¢ bezawaryjne dziatanie sieci RS-485.

Nalezy przestrzega¢ obowiazujacych przepiséw krajowych i
lokalnych, np. dotyczacych ochronnego uziemienia
urzadzenia. Kabel komunikacyjny RS-485 musi by¢ zainsta-
lowany w oddaleniu od silnika oraz kabli opornika
hamulca, aby unikna¢ przenikniecia zaktécen o wysokiej
czestotliwosci z jednego kabla do drugiego. Zwykle
wystarcza odlegtos¢ 200 mm, lecz ogélnie zaleca sie
utrzymywanie jak najwiekszej odlegtosci, szczegdlnie w
przypadku, gdy kable sg utozone réwnolegle do siebie na
duzej odlegtosci. Jesli nie mozna unikna¢ skrzyzowania
kabli, kabel RS-485 musi krzyzowac sie z kablami silnika i
opornika hamulca pod katem 90 stopni.

=

Dooo
00
{00
0000

130BA080.10

Kabel magistrali

Min. 200mm

T

skrzyzowanie 90°

Rezystor ham.

lllustration 7.3

Protokdt FC nazywany takze magistralg FC lub magistralg
standardowa to standardowa magistrala komunikacyjna
przetwornic czestotliwosci firmy Danfoss. Okresla ona
technike dostepu zgodnie z zasadg master-slave dla
komunikacji wykonywanej przez magistrale szeregowa.
Do magistrali mozna podtaczy¢ jeden naped master i
maksymalnie 126 napedoéw slave. Poszczegdlne urzadzenia
slave s3 wybierane przez mastera poprzez znak adresu w
komunikacie. Urzadzenie slave nie moze wykona¢
transmisji, jesli najpierw nie otrzyma ono odpowiedniego
polecenia, a bezposrednie przekazywanie komunikatéw

miedzy tymi urzadzeniami jest niemozliwy. Komunikacja
odbywa sie w trybie pot dupleksu.

Funkcja mastera nie moze by¢ przeniesiona na inny wezet
(system z jednym masterem).

Fizyczna warstwa to RS-485, co umozliwia wykorzystanie
portu RS-485, w ktéry wyposazona jest przetwornica
czestotliwosci. Protokét FC obstuguje rézne formaty
komunikatéw:

o Krotki format 8-bitowy dla danych procesu.

. Dtugi format 16-bitowy obejmujacy takze kanat
parametru.

. Format wykorzystany dla komunikatéw
tekstowych.
7.2 Konfiguracja sieci

7.2.1 Konfiguracja przetwornicy
czestotliwosci FC 300

Ustawi¢ ponizsze parametry, aby wiaczy¢ protokét FC
przetwornicy dla przetwornicy czestotliwosci.

Numer parametru obc
8-30 Protocol FC
8-31 Address 1-126

8-32 FC Port Baud Rate
8-33 Parity / Stop Bits

2400 - 115200
Parzystos¢, 1 bit stopu

(ustawienie domysine)

Table 7.2

7.3 Struktura komunikatéw protokotu FC

7.3.1 Zawartos¢ znaku (baijt)

Kazdy przesytany znak rozpoczyna sie od bitu rozpoczecia
transmisji. Nastepnie przesytanych jest 8 bitéw danych,
odpowiadajacych jednemu bajtowi. Kazdy znak jest
chroniony bitem parzystosci. Bit jest ustawiany na "1" gdy
osiggnie parzystosc. Parzystos¢ wystepuje, gdy istnieje
réwna liczba jedynek w 8 bitach danych i w bicie
parzystosci. Znak jest zakoriczony bitem stopu, a zatem
sktada sie tgcznie z 11 bitow.

195NA036.10
Bt 0 1 2 3 4 5 6 7 Parzy- Bit
startu stosé stopu

Illustration 7.4
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7.3.2 Struktura komunikatu
Kazdy komunikat ma nastepujaca budowe:

1. Znak poczatkowy (STX) = 02 Hex
2. Bajt oznaczajacy dtugos¢ komunikatu (LGE)

3. Bajt oznaczajacy adres przetwornicy czestotliwosci
(ADR)

Nastepnie wystepuje pewna liczba bajtéw danych
(zmienna, zaleznie od typu komunikatu).

Komunikat koriczy sie bajtem kontroli danych (BCC).

|

\

[
195NA099.10

STX LGE ADR DATA BCC

lllustration 7.5

7.3.3 Dtugos¢ komunikatu (LGE)

Diugos¢ komunikatu to liczba bajtow danych plus bajt
adresu ADR i bajt kontroli danych BCC.

Dane Dlugosé

LGE=4 + 1 + 1 = 6 bajtéw
LGE =12 + 1 + 1 = 14 bajtéw
10"+n bajtéw

4 bajty danych

12 bajtéw danych

Komunikaty zawierajace tekst

Table 7.3

) Liczba 10 oznacza znaki state, natomiast ,n” to zmienna (zalezna
od dtugosci tekstu).

7.3.4 Adres przetwornicy czestotliwosci
(ADR)

Stosowane s3 dwa rézne formaty adresu.
Zakres adreséw przetwornicy czestotliwosci to 1-31 lub
1-126.

1. Format adresu 1-31:

Bit 7 = 0 (format adresu 1-31 aktywny)
Bit 6 nie jest uzywany

Bit 5 = 1: Transmisja, bity adresu (0-4) nie sa
uzywane

Bit 5 = 0: Brak transmisji
Bit 0-4 = adres przetwornicy czestotliwosci 1-31

2. Format adresu 1-126:

Bit 7 = 1 (format adresu 1-126 aktywny)
Bit 0-6 = adres przetwornicy czestotliwosci 1-126
Bit 0-6 = Transmisja O

Naped slave zwraca niezmieniony bajt adresu do napedu
master w komunikacie odpowiedzi.

7.3.5 Bajt kontroli danych (BCC)

Suma kontrolna jest obliczana jako funkcja XOR. Zanim
zostanie odebrany pierwszy bajt komunikatu, obliczona
suma kontrolna wynosi 0.

7.3.6 Pole danych

Struktura blokéw danych zalezy od typu komunikatu.
Wystepuja trzy typy komunikatéw, gdzie typ dotyczy
zaréwno komunikatéw sterowania (master=>slave), jak i
komunikatéw odpowiedzi (slave=>master).

3 typy komunikatéw obejmuja:

Blok procesu (PCD)
Blok procesu PCD zawiera czterobajtowy blok danych
(ztozony z 2 stéw) oraz:

- Stowo sterujace i wartos¢ zadang (od napedu
master do napedu slave)

- Stowo statusowe i aktualng czestotliwosc
wyjsciowa (od napedu master do napedu slave)

[ sTx e ADR PCD1

PCD2 BCC

lllustration 7.6

130BA269.10
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Blok parametréw

Blok parametréw, stuzy do przesytania parametréw miedzy
napedem master i slave. Blok danych skfada sie z
maksymalnie 12 bajtéw (6 stéw) i zawiera rowniez blok
procesu.

150BAZ/1.1U

_
| STXILGE IADR| PKE | IND |PWE,PWEqg| PCD1 | PCD2 | BCC

lllustration 7.7

Blok tekstowy

Blok tekstowy stuzy do odczytu lub zapisu tekstéw poprzez

blok danych.

,,,,,,,, _ - — o

" sx | oee ook PKE IND Ch1 Ch2 Chn PCD1 PCD2 BCC | S

e _ - — = P
[2)
a

lllustration 7.8

7.3.7 Pole PKE Bity nr 12-15 przesytaja polecenia parametréw z napedu
master do napedu slave i zwracaja przetworzone
Pole PKE zawiera dwa pola drugorzedne: Polecenia odpowiedzi napedu slave do napedu master.

parametru i odpowiedZ AK oraz numer parametru PNU:

150BA268.10

PKEZ] IND  |PWE,ysouPWEisui

AK PNU

15 14 13 12111 10 98 76543210

Polecenia i
odpowiedzi
parametrdw
Numer
parametru

lllustration 7.9
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Polecenia parametréw master = slave:

Nr bitu Polecenie parametru

15 14 13 12

0 0 0 0 Brak polecenia

0 0 0 1 Odczyt wartosci parametru

0 0 1 0 Zapis wartosci parametru w RAM (stowo)

0 0 1 1 Zapis wartosci parametru w RAM (stowo podwdjne)
1 1 0 1 Zapis wartosci parametru w RAM i EEPROM (stowo podwdjne)
1 1 1 0 Zapis wartosci parametru w RAM i EEPROM (stowo)
1 1 1 1 Odczyt/zapis tekstu

Table 7.4

Odpowiedz slave=master

Nr bitu Odpowiedz
15 14 13 12
0 0 0 0 Brak odpowiedzi
0 0 0 1 Wartos¢ parametru przestana (stowo)
0 0 1 0 Wartos¢ parametru przestana (stowo podwadjne)
0 1 1 1 Nie mozna wykona¢ polecenia
1 1 1 1 tekst przestany
Table 7.5
Jesli nie mozna wykona¢ polecenia, naped slave wysyta - oraz tworzy nastepujacy raport na temat btedow w
nastepujaca odpowiedz: wartosci parametréw (PWE):

0111 Nie mozna wykonac¢ polecenia

Niskie PWE (Hex) Raport o btedach
0 Uzyty numer parametru nie istnieje
1 Brak mozliwosci zapisu do podanego parametru
2 Wartos$¢ danych przekracza ograniczenia parametru
3 Uzyty podindeks nie istnieje
4 Parametr nie jest typu tablicowego
5 Typ danych nie odpowiada zdefiniowanemu parametrowi

—_
—_

W biezacym trybie przetwornicy czestotliwosci zmiana danych w podanym parametrze nie jest mozliwa.

Niektére parametry mozna zmienia¢ dopiero po wytaczeniu silnika

82 Brak dostepu magistrali do podanego parametru
83 Zmiana danych nie jest mozliwa, poniewaz wybrano fabryczny zestaw parametréw
Table 7.6
7.3.8 Numer parametru (PNU) Tylko bajt niski petni funkcje indeksu.
Bity nr 0-11 przesyfajg numery parametréw. Funkcja 7.3.10 Wartos¢ parametru (PWE)
danego parametru jest zdefiniowana w jego opisie w
Przewodniku programowania VLT® AutomationDrive , MG. Blok wartosci parametru skfada sie z 2 stéw (4 bajtéw), a
33.MX.YY. warto$¢ zalezy od podanego polecenia (AK). Master wysyta
zadanie o wartos¢ parametru, kiedy blok PWE nie zawiera
7.3.9 Indeks (IND) zadnej wartosci. Aby zmieni¢ warto$¢ parametru (zapis),
zapisa¢ nowg wartos¢ w bloku PWE i wysta¢ z mastera do
Indeks razem z numerem parametru stuzy do udostep- slave.
niania odczytu/zapisu parametréw za pomoca indeksu, np.
15-30 Alarm Log: Error Code. Indeks skfada sie z dwéch Jesli naped slave odpowie na zgdanie parametru
bajtow - niskiego i wysokiego. (polecenie odczytu), biezaca wartos¢ parametru w bloku
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PWE zostanie przestana i zwrécona do napedu master. Jesli
parametr nie zawiera wartosci liczbowej, ale kilka opcji
danych, np. 0-07 Language, gdzie [0] odpowiada wartosci
Angielski, a [4] odpowiada wartosci Dunski, nalezy wybrac
wartos¢ danych wpisujac ja w bloku PWE. Patrz Przyktad -
Wybér wartosci danych. Komunikacja szeregowa umozliwia
tylko odczyt parametréw zawierajacych typ danych 9 (ciag
znakéw).

15-40 FC Type - 15-53 Power Card Serial Number zawieraja
typ danych 9.

Na przyktad mozna odczyta¢ wielko$¢ urzadzenia i zakres
napiecia zasilania w 15-40 FC Type. Podczas przesytania
ciggu tekstowego (odczyt), dlugos¢ komunikatu jest
zmienna, a teksty sg réznej dtugosci. Dlugos¢ komunikatu
jest okreslona w drugim bajcie komunikatu nazywanym
LGE. Podczas przekazywania tekstu znak indeksu pokazuje,
czy jest to polecenie odczytu czy zapisu.

Aby odczytac tekst przez blok PWE, nalezy ustawic¢
polecenie parametru (AK) na ,F” Hex. Wysoki bajt znaku
indeksu musi by¢ ,4".

Niektére parametry zawierajg tekst, ktéry mozna wpisywac
poprzez magistrale szeregowa. Aby wpisac tekst za
pomoca bloku PWE, nalezy ustawi¢ polecenie parametru
(AK) na ‘F' Hex. Wysoki bajt znaku indeksu musi by¢ ,5".

PKE IND PWEypuu PWEuu
vl T aied
Odczyt tekstu| Fx xx | 04 00

Zapls tekstu I Fx xx [os oo]

lllustration 7.10

7.3.11 Typy danych obstugiwane przez FC
300

,Bez znaku” oznacza, ze komunikat nie zawiera zadnego
znaku uzytkowego.

Typy danych Opis

3 Liczba catkowita 16
4 Liczba catkowita 32
5 Bez znaku 8

6 Bez znaku 16

7 Bez znaku 32

9 tancuch tekstowy
10 Ciag bajtow

13 Réznica czasu

33 Zarezerwowane

35 Sekwencja bitow
Table 7.7

7.3.12 Konwersja

Poszczegdlne atrybuty kazdego parametru sg wyswietlane
w sekcji Ustawienia fabryczne. Wartosci parametréw sa

przesytane tylko jako petne liczby. Czynniki konwersji sg w
ten sposéb uzywane do przesylania utamkéw dziesietnych.

4-12 Motor Speed Low Limit [Hz] ma wspétczynnik konwersji
wynoszacy 0,1.

Aby ustawi¢ wstepnie czestotliwos¢ minimalng na 10 Hz,
nalezy przesta¢ wartos¢ 100. Wspétczynnik konwersji 0,1
oznacza, ze przesytana wartos¢ jest mnozona przez 0,1.
Dlatego wartos¢ 100 jest odbierana jako 10,0.

Przyktady:

0 sek. --> indeks konwersji 0

0,00 sek. --> indeks konwersji -2

0 msek. --> indeks konwersji -3

0, 00 msek. --> indeks konwersji -5
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E19E

H| 0000

H | 0000

H| 03E8

H

PKE

IND

PWE high

PWE jow

Indeks konwersji Wspétczynnik konwersji
100

75

74

67

6 1000000
5 100000

4 10000

3 1000

2 100

1 10

0 1

-1 0.1

-2 0.01

-3 0.001

-4 0.0001

-5 0.00001

-6 0.000001
-7 0.0000001

Table 7.8 Tabela konwersji

7.3.13 Stowa procesu (PCD)

Blok stéw procesowych jest podzielony na dwa bloki 16-
bitowe, ktére zawsze wystepuja w okreslonej kolejnosci.

PCD 1

PCD 2

sterujace)

Komunikat sterowania (master=slave Stowo

Wartos$¢ zadana

Stowo statusowe

Komunikat sterowania (slave = master)

Biezaca czestot-
liwos¢ wyjsciowa

lllustration 7.11

NOTE

4-14 Motor Speed High Limit [Hz] to pojedyncze stowo, a
polecenie parametru do zapisu w EEPROM to ,E".

4-14 Motor Speed High Limit [Hz] to 19E w kodzie
szesnastkowym.

Odpowiedz z napedu slave do napedu master bedzie
nastepujaca:

119E H | 0000 H | 0000 H | 03E8 H

PWE jow

PKE IND PWE high

lllustration 7.12

7.4.2 Odczyt wartosci parametru

Odczyta¢ wartos¢ w 3-41 Ramp 1 Ramp Up Time

130BA092.10

130BA093.10

PKE = 1155 Hex - odczyt wartosci parametru w 3-41 Ramp

1 Ramp Up Time
IND = 0000 Hex
PWEHIGH = 0000 Hex
PWELOW = 0000 Hex

Table 7.9

7.4 Przyktady

7.4.1 Zapis wartosci parametru

Zmienic¢ 4-14 Motor Speed High Limit [Hz] na 100 Hz.
Zapisa¢ dane w EEPROM.

PKE = E19EEOQF Hex - zapisa¢ pojedyncze stowo w
4-14 Motor Speed High Limit [Hz]

IND = 0000 Hex

PWEHIGH = 0000 Hex

PWELOW = 03E8 Hex — Wartos¢ danych 1000, odpowia-
dajaca 100 Hz - patrz 7.3.12 Konwersja.

Komunikat bedzie wygladat w nastepujacy sposéb:

1155

H | 0000

H | 0000 H

0000 H

PKE

IND

PWE high

PWE jow

lllustration 7.13

Jesli wartos¢ w 3-41 Ramp 1 Ramp Up Time wynosi 10 s,
odpowiedz z napedu slave do napedu master to:

130BA267.10

1155 H[0000 H|0000 H|03E8 H
PKE IND  PWEpigh PWE o,

lllustration 7.14

3E8 Hex odpowiada 1000 w zapisie dziesietnym. Indeks

konwersji dla 3-47 Ramp 1 Ramp Up Time to -2, tzn. 0,01.

3-41 Ramp 1 Ramp Up Time jest typu Bez znaku 32.

130BA094.10
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Niestandardowe typy danych

Niestandardowe typy danych to taricuchy tekstowe i sg
przechowywane jako rejestry 4x (40001 — 4FFFF).
Parametry te sg odczytywane przy uzyciu funkcji 03HEX
"Odczyt przechowywanych rejestréw" i zapisywane przy
uzyciu funkcji TOHEX "Wstepne ustawienie wielu rejestrow".
Mozliwe wielkosci odczytu mieszcza sie w zakresie od 1
rejestru (2 znaki) do 10 rejestrow (20 znakow).

7.5 Sposéb dostepu do parametrow

7.5.1 Obstuga parametrow

PNU (numer parametru) jest ttumaczony z adresu w
rejestrze znajdujgcego sie w komunikacie odczytu lub
zapisu Modbus. Numer parametru jest ttumaczony dla
Modbus jako (10 x numer parametru) DZIESIETNIE.

7.5.2 Przechowywanie danych

Wartos¢ dziesietna Coil 65 okreéla, czy dane zapisywane w
komunikacie sg przechowywane w EEPROM i RAM (coil 65
= 1), czy tylko w RAM (coil 65 = 0).

7.5.3 IND

Indeks tablicy jest ustawiany w Przechowywanym Rejestrze
9 i uzywany przy dostepie do parametréw tablicowych.

7.5.4 Bloki tekstu

Do parametréw przechowywanych jako tancuchy znakéw
dostep uzyskuje sie w ten sam sposéb, co do innych
parametréow. Maksymalny rozmiar bloku tekstu to 20
znakéw. Jezeli zadanie odczytu dla parametru dotyczy
wiekszej liczby znakéw, niz jest w nim przechowywanych,
odpowiedz jest przycinana. Jezeli zadanie odczytu dla
parametru dotyczy mniejszej liczby znakéw, niz jest w nim
przechowywanych, odpowiedz jest dopetniana spacjami.

7.5.5 Wspotczynnik konwersji

Informacje na temat réznych atrybutéw dla kazdego
parametru mozna uzyska¢ w sekcji dotyczacej nastaw
fabrycznych, domyslnych. Jako, ze warto$¢ parametru moze
zostac przestana tylko jako petna liczba, wspétczynnik
konwersji musi zosta¢ wykorzystany do przestania utamkéw
dziesietnych.

7.5.6 Wartosci parametréw

Standardowe typy danych

Standardowe typy danych to int16, int32, uint8, uint16 i
uint32. Sa one przechowywane jako rejestry 4x (40001 —
4FFFF). Parametry te sg odczytywane przy uzyciu funkgji
03HEX "Odczyt przechowywanych rejestréw". Parametry sa
zapisywane przy uzyciu funkcji 6HEX "Wstepne ustawienie
pojedynczego rejestru” dla 1 rejestru (16 bitéw) oraz
funkcji TOHEX "Wstepne ustawienie wielu rejestrow" dla 2
rejestréw (32 bity). Mozliwe wielkosci odczytu mieszcza sie
w zakresie od 1 rejestru (16 bitéw) do 10 rejestréw (20
znakow).
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8 Ogolne warunki techniczne

Zasilanie sieciowe (L1, L2, L3)
Napiecie zasilania 380-480 V +5%

Niskie napiecie zasilania / zanik napiecia zasilania:

Podczas zaniku napiecia zasilania, prz.cz. nadal dziata, az napiecie obwodu posredniego spadnie ponizej minimalnego poziomu
zatrzymania, ktdry wynosi zwykle 15% ponizej najnizszego znamionowego napiecia dla tej prz.cz. Nie mozna oczekiwac
zatqczenia zasilania i osiggniecia petnego momentu obrotowego, gdy napiecie zasilania jest nizsze o ponad 10% od najnizszego
znamionowego napiecia zasilania prz.cz.

Czestotliwos¢ zasilania 50/60 Hz +5%
Maks. tymczasowa asymetria miedzy fazami zasilania 3,0 % napiecia znamionowego zasilania
Rzeczywisty wspdtczynnik mocy (M) = 0,98 znamionowego przy obcigzeniu znamionowym
Wspotczynnik przesuniecia fazowego (coso) bliski jednosci (> 0.98)
THID < 5%
Przetaczanie na wejsciu zasilania L1, L2, L3 (zatgczanie zasilania) maks. jednokrotnie/2 min.
Srodowisko zgodne z EN60664-1 kategoria przepiec Ill / stopien zanieczyszczenia 2

Urzgdzenie mozna stosowac¢ w obwodzie zdolnym dostarczac nie wiecej niz 100,000 amperéw symetrycznej wartosci skutecznej
RMS, maksymalnie 480/690 V.

Wyjscie silnika (U, V, W)

Napiecie wyjsciowe 0 -100% napiecia zasilania
Czestotliwos¢ wyjsciowa 0 - 800* Hz
Przetaczanie na wyjsciu Nieograniczone
Czasy rozpedzania/zatrzymania 1 - 3600 sek.

* Zalezne od napiecia i mocy

Charakterystyki momentu

Moment rozruchowy (moment staty) maks. 110% przez 1 min."
Moment rozruchowy maks. 135% do 0,5 sek.”
Moment przecigzenia (moment staty) maks. 110% przez 1 min."

*Procent dotyczy znamionowego momentu obrotowego przetwornicy czestotliwosci.

Dtugosc i przekrdj poprzeczny kabli

Maks. dtugos¢ kabla silnika, ekranowanego/zbrojonego 150 m
Maks. dtugos¢ kabla silnika, nieekranowanego/niezbrojonego 300 m
Maks. przekrdj poprzeczny do silnika, zasilania, podziatu obcigzenia i hamulca *

Maksymalny przekréj poprzeczny zaciskéw sterowania, przewdd sztywny 1,5 mm?%/16 AWG (2 x 0,75 mm?)
Maksymalny przekrdj poprzeczny zaciskéw sterowania, przewod elastyczny 1 mm?/18 AWG
Maksymalny przekrdj poprzeczny zaciskéw sterowania, przewoéd z rdzeniem zamknietym 0,5 mm?/20 AWG
Minimalny przekréj poprzeczny zaciskdédw sterowania 0.25 mm?

* * Wiecej informacji na ten temat znajduje sie w tabelach z danymi dotyczqcymi zasilania!

Wejscia cyfrowe

Programowalne wejscia cyfrowe 4 (6)
Numer zacisku 18, 19,271,297, 32, 33,
Logika PNP lub NPN
Poziom napiecia 0-24VDC
Poziom napiecia, logiczne ,0” PNP <5V DC
Poziom napiecia, logiczne ,1” PNP > 10V DC
Poziom napiecia, logiczne ,0” NPN > 19V DC
Poziom napiecia, logiczne ,1” NPN <14V DC
Napiecie maksymalne na wejsciu 28 V DC
Rezystancja wejsciowa, Ri ok. 4 kQ

Wszystkie wejscia cyfrowe sq galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskéw wysokiego napiecia.

1) Zaciski 27 i 29 mozna zaprogramowac¢ réwniez jako wyjscia.
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Wejscia analogowe

Liczba wejs¢ analogowych

2

Numer zacisku

53, 54

Tryby

Napiecie lub prad

Wybér trybu

Przefacznik S201 i przetacznik S202

Tryb napiecia

Przetacznik S201/przetacznik S202 = WYL. (U)

Poziom napiecia

0 do + 10 V (skalowane)

Rezystancja wejsciowa, Ri

ok. 10 kQ2

Napiecie maks.

20V

Tryb pradu

Przefacznik S201/przetacznik 5202 = ZAtL. (1)

Poziom pradu

0/4 do 20 mA (skalowany)

Rezystancja wejsciowa, Ri

ok. 200 Q

Prad maks.

30 mA

Rozdzielczo$¢ dla wejs¢ analogowych

10 bit (znak +)

Doktadnos¢ wejs¢ analogowych

Maks. btad 0,5% w petnej skali

Szerokos$¢ pasma

200 Hz

Wejscia analogowe sq galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskéw wysokiego napiecia.

r Izolacja PELV

130BA117.10

+24V — —
18 — Stero- = Zasilanie
\ wanie —I
: i » :
! 1
i Wysokie [ =
37 — napiecie [ Silnik
1
Izolacja H
funkcjonalna ¢ :
RS485 — — = Magistrala DC

lllustration 8.1

Wejscia impulsowe

Programowalne wejscia impulsowe 2
Numer zacisku impulsowego 29, 33
Maks. czestotliwos$¢ na zaciskach 29, 33 110 kHz (przeciwsobnie)
Maks. czestotliwo$¢ na zaciskach 29, 33 5 kHz (otwarty kolektor)

Czestotliwos¢ min. na zacisku 29, 33 4 Hz
Poziom napiecia patrz rozdziat dot. wejscia cyfrowego
Napiecie maksymalne na wejsciu 28 V DC
Rezystancja wejsciowa, Ri ok. 4 kQ

Doktadnos¢ wejscia impulsowego (0,1 - 1 kHz)
Wyjscie analogowe

Maks. btad: 0,1% w petnej skali

Liczba programowalnych wyjs¢ analogowych 1
Numer zacisku 42
Zakres pradu przy wyjsciu analogowym 0/4 - 20 mA
Obcigzenie maks. rezystora do masy przy wyjsciu analogowym 500 Q
Doktadnos¢ na wyjsciu analogowym Maks. btad: 0,8% w petnej skali
Rozdzielczo$¢ na wyjsciu analogowym 8 bitow

Wyjscie analogowe jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskéw wysokiego napiecia.
Karta sterujaca, komunikacja szeregowa RS-485
Numer zacisku
Numer zacisku 61

68 (P, TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)
Masa dla zaciskow 68 i 69

Obwadd komunikacji szeregowej RS-485 jest funkcjonalnie oddzielony od pozostatych obwoddw centralnych i galwanicznie
izolowany od napiecia zasilania (PELV).
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Wyjscie cyfrowe

Programowalne wyjscia cyfrowe/impulsowe 2
Numer zacisku 27,29
Poziom napiecia przy wyjsciu cyfrowym/czestotliwosciowym 0-24V
Maks. prad wyjsciowy (ujscie lub zrodto) 40 mA
Maks. obcigzenie przy wyjsciu czestotliwosciowym 1 kQ
Maks. obcigzenie pojemnosciowe przy wyjsciu czestotliwosci 10 nF

Minimalna czestotliwos¢ wyjsciowa przy wyjsciu czestotliwosciowym 0 Hz

Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa przy wyjsciu czestotliwosciowym 32 kHz
Doktadnos¢ wyjscia czestotliwosciowego Maks. btad: 0,1% w petnej skali
Rozdzielczo$¢ wyjs¢ czestotliwosciowych 12 bitow
1) Zaciski 27 i 29 mozna zaprogramowac réwniez jako wejscia.

Wyjscie cyfrowe jest galwanicznie odizolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskéw wysokiego napiecia.

Karta sterujaca, wyjscie 24 V DC

Numer zacisku 12,13
Obcigzenie maks. 200 mA

Zasilanie 24 V DC jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV), lecz posiada ten sam potencjat, co wejscia i wyjscia
analogowe i cyfrowe.

Wyjscia przekaznikowe

Programowalne wyjscia przekaznikowe 2
Przekaznik 01 Numer zacisku 1-3 (rozwierne), 1-2 (zwierne)
Maks. obciazenie zacisku (AC-1)" na 1-3 (rozwierny), 1-2 (zwierny) (Obcigzenie oporowe) 240 V AC, 2A
Maks. obciagzenie zacisku (AC-15)" (Obcigzenie indukcyjne @ cos® 0,4) 240V AC, 02 A
Maks. obcigzenie zacisku (DC-1)" na 1-2 (zwierny), 1-3 (rozwierny) (Obcigzenie oporowe) 60V DC 1A
Maks. obciazenie zacisku (DC-13)" (Obciazenie indukcyjne) 24V DC, 0,1 A
Przekaznik 02 Numer zacisku 4-6 (rozwierne), 4-5 (zwierne)
Maks. obciazenie zacisku (AC-1)" na 4-5 (zwierny)(Obciazenie oporowe)?? 400V AC,2 A
Maks. obciagzenie zacisku (AC-15)" na 4-5 (NO) (Obcigzenie indukcyjne @ cos¢ 0,4) 240 VAC 02 A
Maks. obciazenie zacisku (DC-1)" na 4-5 (zwierny) (Obcigzenie oporowe) 80VDC2A
Maks. obcigzenie zacisku (DC-13)" na 4-5 (zwierny) (Obcigzenie indukcyjne) 24V DC 0,1 A
Maks. obcigzenie zacisku (AC-1)") na 4-6 (rozwierny) (Obcigzenie oporowe) 240 VAC 2 A
Maks. obcigzenie zacisku (AC-15)" na 4-6 (NC) (Obcigzenie indukcyjne @ cos® 0,4) 240 VAC, 02 A
Maks. obciazenie zacisku (DC-1)" na 4-6 (rozwierny) (Obcigzenie oporowe) 50VDC2A
Maks. obciazenie zacisku (DC-13)" na 4-6 (rozwierny) (Obcigzenie oporowe) 24V DC 0,1 A

24 V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA
kategoria przepiec¢ Ill/stopien zanieczyszczenia 2

Obciazenie min. zacisku na 1-3 (rozwierny), 1-2 (zwierny), 4-6 (rozwierny), 4-5 (zwierny)
Srodowisko zgodne z EN 60664-1

1) IEC 60947 czes¢ 4i 5

Styki przekaznikowe sq galwanicznie izolowane od reszty obwodu przez wzmocniongq izolacje (PELV).
2) Kategoria przepiecia Il

3) Aplikacje UL 300V ACVac 2 A

Karta sterujaca, wyjscie 10 V DC
Numer zacisku 50

Napiecie wyjsciowe 105V 0.5V
Obciazenie maks. 25 mA
Zasilanie 10 V DC jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskéw wysokiego napiecia.
Charakterystyka sterowania

Rozdzielczo$¢ czestotliwosci wyjsciowej przy 0 - 1000 Hz +/- 0,003 Hz
Czas reakcji systemu (zaciski 18, 19, 27, 29, 32, 33) < 2 msek.

Zakres regulacji predkosci (petla otwarta)

1:100 predkosci synchronicznej

Doktadnos¢ predkosci (petla otwarta)

30 - 4000 obr./min.: Maksymalny btad *8 obr./min.

Wszystkie charakterystyki sterowania opierajq sie na 4-biegunowym silniku asynchronicznym
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Otoczenie

Obudowa, wymiar ramy D i E IP 21, IP 54 (hybrydowe)
Obudowa, wymiar ramy F IP 21, IP 54 (hybrydowe)
Test drgan 0749
Wilgotnos¢ wzgledna 5% - 95% (IEC 721-3-3; Klasa 3K3 (nie kondensujaca) podczas pracy
Srodowisko agresywne (IEC 60068-2-43) test H2S klasa kD

Metoda testowania zgodnie z IEC 60068-2-43 H2S (10 dni)
Temperatura otoczenia (w trybie przefaczania 60 AVM)

- z obnizaniem wartosci znamionowych maks. 55° CV
- z petng moca wyjsciowa, typowe silniki EFF2 maks. 50° CV
- przy petnym ciagglym pradzie wyjsciowym przetwornicy czestotliwosci maks. 45° CV

") Wiecej informacji na temat obnizania wartosci znamionowych - patrz Zalecenia projektowe, rozdziat na temat warunkéw
specjalnych.

Minimalna temperatura otoczenia podczas pracy przemystowej 0° C
Minimalna temperatura otoczenia przy zredukowanej wydajnosci -10° C
Temperatura podczas magazynowania/transportu -25 - +65/70° C
Maksymalna wysokos$¢ nad poziomem morza bez obnizania parametréw znamionowych 1000 m
Maksymalna wysoko$¢ nad poziomem morza przy obnizaniu parametréw znamionowych 3000 m

Patrz rozdziat dotyczqcy specjalnych warunkdw obnizania wartosci znamionowej przy duzej wysokosci nad poziomem morza

Normy kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC), Emisja EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
Normy kompatybilnosci elektromagnetycznej EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,
(EMC), Odpornos¢ EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Patrz rozdziat dotyczqcy specjalnych warunkdw!

Wydajnos¢ karty sterujacej

Odstep skanowania 5 msek.
Karta sterujaca, komunikacja szeregowa USB:

Standard USB 1.1 (Petna predkosc)
Wtyczka USB Wtyczka ,urzadzenia” USB typ B

CAUTION

Potaczenie z komputerem PC zostalo wykonane za pomoca standardowego kabla USB host/urzadzenie.

Zlacze USB jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskéw wysokiego napiecia.

Potaczenie USB nie jest izolowane galwanicznie przed uziemieniem ochronnym. Jako potaczenia do ztagcza USB na
przetwornicy czestotliwosci nalezy uzywaé wylacznie izolowanego laptopa/komputera PC lub izolowanego kabla USB/
przetwornika.

Zabezpieczenia i funkcje:
. Elektroniczne termiczne zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem.

. Monitorowanie temperatury radiatora gwarantuje, ze przetwornica czestotliwosci wytaczy sie, jesli temperatura
osiggnie okreslony poziom. Przegrzanie nie moze zostac¢ zresetowane, dopoki temperatura radiatora nie spadnie
ponizej wartosci podanej w tabelach w dalszej czesci dokumentu (Uwaga - wskazane temperatury moga réznic sie
w przypadku réznych wielkosci mocy, rozmiaréw ram, stopni ochrony obudowy itd.).

. Przetwornica czestotliwosci jest zabezpieczona przed zwarciami na zaciskach silnika U, V, W.

. W razie zaniku fazy zasilania, przetwornica czestotliwosci wyfacza sie lub generuje ostrzezenie (w zaleznosci od
przecigzenia).

. Monitorowanie napiecia obwodu posredniego gwarantuje, ze przetwornica czestotliwosci wytaczy sie, jesli to
napiecie bedzie zbyt niskie lub zbyt wysokie.

. Przetwornica czestotliwosci jest zabezpieczona przed btedami masy na zaciskach silnika U, V, W.
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Zasilanie 3 x 380 — 480 VAC

FC 302 | P132 P160 P200
Wysokie/normalne obcigzenie* HO NO HO NO HO NO
Typowa moc na wale przy
400 V [KW] 132 160 160 200 200 250
Typowa moc na wale przy
460 V [KM] 200 250 250 300 300 350
Typowa moc na wale przy
480 V [KW] 160 200 200 250 250 315
Obudowa 1P21 D13 D13 D13
Obudowa IP54 D13 D13 D13
Prad wyjsciowy
Ciagly 260 315 315 395 395 480

(przy 400 V) [A]

Chwilowy (przeciazenie 60
sek.) 390 347 473 435 593 528
(przy 400 V) [A]

Ciagty

ey 460/ 480 V) [A] 240 302 302 361 361 443
Chwilowy (przeciazenie 60

sek) 360 332 453 397 542 487
(przy 460/480 V) [A]

Ciagty kVA

(oray 400 V) [KVA] 180 218 218 274 274 333
Ciagty kVA

(oray 460 V) [KVA] 191 241 241 288 288 353
Ciagly VA 208 262 262 313 313 384

(przy 480 V) [kVA]

Maks. prad wejsciowy

Ciagty
(przy 400 V) [A] 251 304 304 381 381 463
— Ciagty
E (przy 460/ 480 V) [A] 231 291 291 348 348 427
oD Maks. wielko$¢ kabla,
e zasilanie, silnik, hamulec i 2x 185 2x185 2x 185
podziat obcigzenia [mm? (2 x 300 mcm) (2 x 300 mcm) (2 x 300 mcm)
(AWG2)]
— Ma!<s. ;ewnetrzne bezpieczniki 400 500 630
zasilania [A] 1
Szacowane straty mocy silnika
If przy 400 V [W] ¥ 4029 5130 5621
Szacowane straty mocy silnika
przy 460 V [W] 3892 4646 5126
Szacowane straty filtra, 400 V 4954 5714 6234
Szacowane straty filtru, 480 V 5279 5819 6681
Ciezar,
obudowa IP21, IP 54 [kg] 380 380 406
Sprawno$¢? 0.96
Czestotliwos¢ wyjsciowa 0-800 Hz
Wy’{. samocz. przy przegrz. 110° C 110° C 110° C
radiatora
Wyt. samocz. otoczenia karty 60° C
mocy

* Wysokie przetezenie = 160% momentu obrotowego w ciagu 60 sek., Normalne przetezenie = 110% momentu obrotowego w ciaggu 60
sek.

Table 8.1
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Zasilanie 3 x 380 — 480 VAC
FC 302 | P250 P315 P355 P400
Wysokie/normalne obcigzenie* HO NO HO NO HO NO HO NO
Typowa moc na wale
przy 400 V [KW] 250 315 315 355 355 400 400 450
Typowa moc na wale
przy 460 V [KM]
Typowa moc na wale
przy 480 V [kW]
Obudowa 1P21 E9 E9 E9 E9
Obudowa IP54 E9 E9 E9 E9
Prad wyjsciowy
Ciagty
(przy 400 V) [A] 480 600 600 658 658 745 695 800
Chwilowy (przeciazenie
60 sek.) 720 660 900 724 987 820 1043 880
(przy 400 V) [A]
— Ciagty

: (przy 460/ 480 V) [A] 443 540 540 590 590 678 678 730
Chwilowy (przeciazenie
- % 60 sek.) 665 594 810 649 885 746 1017 803

(przy 460/480 V) [A]

Ciagty kVA
(przy 400 V) [kVA]
Ciagty kVA
(przy 460 V) [kVA]
Ciagty kVA
(przy 480 V) [kVA]

350 450 450 500 500 600 550 600

315 355 355 400 400 500 500 530

' 2l

333 416 416 456 456 516 482 554

353 430 430 470 470 540 540 582

384 468 468 511 511 587 587 632

Maks. prad wejsciowy

Ciagly
(przy 400 V) [A] 472 590 590 647 647 733 684 787

Ciagty

(przy 460/ 480 V) [A] 436 531 531 580 580 667 667 718
Maks. wielkos¢ kabla,
zasilanie, silnik i podziat 4x240 4x240 4x240 4x240
obciagzenia [mm?2 (4x500 mcm) (4x500 mcm) (4x500 mcm) (4x500 mcm)
P (AWG?)]
Maks. wielkos¢ kabla, 2 x 185 2 x 185 2 x 185 2x 185
hamulec [mm? (AWG?) (2 x 350 mecm) (2 x 350 mem) (2 x 350 mem) (2 x 350 mecm)
Maks. zewnetrzne
bezpieczniki zasilania [A] 700 900 900 900
1

Szacowane straty mocy
silnika 6704 7528 8671 9469
przy 400 V [W] ¥
Szacowane straty mocy
silnika 5930 6724 7820 8527
przy 460 V [W]
Szacowane straty filtra,
400 V

Szacowane straty filtra,
460 V

Ciezar,

obudowa IP21, IP 54 [kg]
Sprawnos¢? 0.96
Czestotliwos¢ wyjsciowa 0 - 600 Hz
Wyt samocz. przy
przegrz. radiatora

Wyt samocz. otoczenia
karty mocy

* Wysokie przetezenie = 160% momentu obrotowego w ciggu 60 sek., Normalne przetezenie = 110% momentu obrotowego w ciaggu 60
sek.

Al

=

=
20
£S

6607 7049 7725 8234

6670 7023 7697 8099

596 623 646 646

110° C

68° C

Table 8.2
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Zasilanie 3 x 380 - 480 V AC

FC 302 | P450 P500 P560 P630
Wysokie/normalne obcigzenie* HO NO HO NO HO NO HO NO
Typowa moc na wale przy
400 V [KW] 450 500 500 560 560 630 630 710
Typowa moc na wale przy
460 V [KM] 600 650 650 750 750 900 900 1000
Typowa moc na wale przy
480 V [kW] 530 560 560 630 630 710 710 800
Obudowa IP21, 54 F18 F18 F18 F18
Prad wyjsciowy
Ciagty 800 880 880 990 990 1120 1120 1260

(przy 400 V) [A]

Chwilowy (przeciazenie 60
sek.) 1200 968 1320 1089 1485 1232 1680 1386
(przy 400 V) [A]

Ciagty
(przy 460/ 480 V) [A] 730 780 780 890 890 1050 1050 1160
Chwilowy (przeciazenie 60
sek.) 1095 858 1170 979 1335 1155 1575 1276
(przy 460/480 V) [A]
Ciagty kVA
(orzy 400 V) [kVA] 554 610 610 686 686 776 776 873
Ciagty kVA
(orzy 460 V) [kVA] 582 621 621 709 709 837 837 924
Ciagty kVA
(orzy 480 V) [kVA] 632 675 675 771 771 909 909 1005
Maks. prad wejsciowy
— Ciagty 779 857 857 964 964 1090 | 1090 | 1227
E — (przy 400 V) [A]
[ [C/if]ig’fy (przy 460/ 480 V) 711 759 759 867 867 | 1022 | 1022 | 1129
Maks. wielkos¢ kabla, 8x150
silnik [mm?2 (AWG?)] (8x300 mcm)
Maks. wielkos¢ kabla, 8x240
zasilanie F1/F2 [mm? (8><5(;(0 mem)
(AWG?)]
Maks. wielkos¢ kabla, 8x456
zasilanie F3/F4 [mm? (8x9(;(0 mem)
(AWG)]
Maks. wielkos¢ kabla,
@ S. wie (.)SF é @ 2 4x120
podziat obcigzenia [mm (4x250 mcm)
(AWG)]
Maks. wielkos¢ kabla, 4x185
hamulec [mm? (AWG?) (4x350 mcm)
Maks. zewnetrzne
bezpieczniki zasilania [A] 1600 2000
1
Szacowane straty mocy
silnika 10647 12338 13201 15436
przy 400 V [W] ¥
Szacowane straty mocy
silnika 9414 11006 12353 14041
przy 460 V [W]
Maks. straty opcji panelu 400
Ciezar,
obudowa IP21, IP 54 [kg] 2009
Ciezar, sek.qa 1004
przetwornicy [kg]
Ciezar, sekcja filtru [kg] 1005
Sprawno$¢? 0.96
Czestotliwo$¢ wyjsciowa 0-600 Hz
Wy{.. samocz. przy przegrz. 95° C
radiatora
Wyt samocz. otoczenia 68° C
karty mocy
* Wysokie przetezenie = 160% momentu obrotowego w ciggu 60 sek., Normalne przetezenie = 110% momentu obrotowego w ciaggu 60
sek.
Table 8.3
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1) Informacje na temat typéw bezpiecznikéw
znajduja sie w czesci Bezpieczniki.

2) Amerykanska miara kabli.

3) Zmierzono uzywajac 5 m ekranowanych kabli
silnika przy obcigzeniu znamionowym i czestot-
liwosci znamionowej.

4) Standardowa utrata mocy wystepuje w
warunkach nominalnego obciazenia i powinna
wynosi¢ +/-15% (zakres tolerancji zwigzany jest z
roznym napieciem i stanem kabli). Wartosci

przetwornicach czestotliwosci i odwrotnie. Jezeli
czestotliwos¢ przetaczania jest zwiekszana
wzgledem domysinych ustawien, utraty mocy
moga znaczaco wzrosnac. LCP i typowe zuzycie
mocy karty sterowania sg zataczone. Dodatkowe
opcje i obciazenie uzytkownika moze
spowodowac¢ do 30 W dalszych strat. (Chociaz
typowa utrata to jedynie 4 W dla kazdej w petni
obcigzonej karty sterujacej lub opcji na gniezdzie
A lub gniezdzie B).

Pomimo, ze pomiary sg wykonywane przez

najnowszy sprzet, nalezy dopusci¢ ich pewna
niedoktadnos¢ (+/-5%).

opieraja sie na standardowej sprawnosci silnika
(granica eff2/eff3). Mniej sprawne silniki
przyczyniajq sie rowniez do strat mocy w

8.1 Dane techniczne filtra

Wymiar ramy D E F

Napiecie [V] 380 - 480 380 - 480 380 - 480

Prad, RMS [A] 120 210 330 Warto$¢ znamionowa
Prad szczytowy [A] 340 595 935 Wartos¢ amplitudy pradu
Przecigzenie RMS [%] Brak przeciagzenia 60 sek. w 10 min.
Czas odpowiedzi [ms] < 0.5

Czas ustalania sie - sterowanie pradem <40

biernym [ms]

Czas ustalania sie - sterowanie pragdem <20

harmonicznym (filtrowanie) [ms]

Przeregulowanie - sterowanie pradem <20

biernym [%)]

Przeregulowanie - sterowanie pradem <10

harmonicznym [%]

Table 8.4 Zakresy mocy (LHD z AF)
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9 Usuwanie usterek

9.1 Alarmy i ostrzezenia - przetwornica
czestotliwosci (prawe LCP)

9.1.1 Ostrzezenia/Komunikaty alarmowe

Ostrzezenie lub alarm s3 sygnalizowane przez odpowiednia
diode LED z przodu przetwornicy czestotliwosci i
wskazywane przez kod na wyswietlaczu.

Ostrzezenie pozostaje aktywne do czasu usuniecia jego
przyczyny. W pewnych sytuacjach silnik moze nadal
pracowaé. Komunikaty ostrzegawcze moga by¢ krytyczne,
lecz nie musi tak by¢ w kazdej sytuacji.

W przypadku alarmu, przetwornica czestotliwosci zatrzyma
sie. Po usunieciu przyczyny alarmy musza zostac
zresetowane, aby ponownie uruchomi¢ urzadzenie.

Mozna to przeprowadzi¢ na trzy sposoby:
1. Przyciskiem [Reset] na LCP.

2. Poprzez wejscie cyfrowe z funkcja ,Reset”.

3. Poprzez port komunikacji szeregowej/opcjonalnie
przez magistrale komunikacyjna.

NOTE

Po recznym zresetowaniu poprzez uzycie przycisku [Reset]
na panelu LCP, nalezy wcisna¢ przycisk [Auto On] w celu
ponownego uruchomienia silnika.

W przypadku braku mozliwosci zresetowania alarmu,
przyczyna takiego stanu moze byc¢ fakt, ze przyczyna
alarmu nie zostata usunieta lub, ze alarm jest wytaczony z
blokada (patrz takze Table 9.1).

Alarmy wytaczone z blokadg proponuja dodatkowe
zabezpieczenie, oznaczajace, ze zasilanie musi zostac
wytaczone przed zresetowaniem alarmu. Po jej ponownym
wiaczeniu, przetwornica czestotliwosci nie jest juz
zablokowana i moze zosta¢ zresetowana w sposdéb opisany
powyzej pod warunkiem, ze przyczyna alarmu zostata
usunieta.

Alarmy, ktére nie sa wylaczone z blokada, moga by¢
rowniez zresetowane przy uzyciu funkcji automatycznego
resetu w 14-20 Reset Mode

NOTE

Automatic wake-up is possible!

Jedli ostrzezenie i alarm sg oznaczone kodem w tabeli na
nastepnej stronie, oznacza to, ze albo ostrzezenie pojawia
sie przed alarmem lub ze uzytkownik moze okredli¢ czy
wyswietlane sg ostrzezenie czy alarm, w przypadku danego
btedu.

Jest to mozliwe na przyktad w 7-90 Motor Thermal
Protection. Po alarmie lub wyfaczeniu wybieg silnika bedzie
trwat nadal, a alarm oraz ostrzezenie beda pulsowa¢ na
przetwornicy czestotliwosci. Po usunieciu przyczyny,
sygnalizowany jest jedynie alarm do czasu, gdy
przetwornica czestotliwosci zostanie zresetowana.
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Nr  |Opis Ostrzezen Alarm/ Alarm/Wylaczenie z Parametr
ie Wylgczenie blokada Warto$¢ zadana
1 Niskie 10 V X
2 Btad Live zero (X) (X) 6-01 Live Zero Timeout
Function
Brak silnika (X) 1-80 Function at Stop
4 Zanik fazy zasilania (X) (X) (X) 14-12 Function at
Mains Imbalance
5 Wysokie napiecie obwodu DC X
6 Niskie napiecie obwodu DC X
7 Przepiecie DC X X
8 Napiecie obwodu DC ponizej dopuszczalnego X X
9 Przecigzenie inwertera X X
10 Przekroczenie temperatury ETR silnika (X) (X) 1-90 Motor Thermal
Protection
11 Przekroczenie temperatury termistora silnika (X) (X) 1-90 Motor Thermal
Protection
12 Ogran.mom.obr. X X
13 Przetezenie X X X
14 Bfad uziemienia X X X
15 Niekompatybilny sprzet X X
16 Zwarcie X X
17 Time-out stowa sterowania (X) (X) 8-04 Control Word
Timeout Function
20 Temp. bfad wejscia
21 Btad param.
22 Zwol. mech. Hamulec (X) (X) Grupa parametréw 2-2*
23 Wentylat.wewn. X
24 |Wentyl. zew. X
25 Zwarcie rezystora hamowania X
26 Ograniczenie mocy rezystora hamowania (X) (X) 2-13 Brake Power
Monitoring
27 Zwarcie przerywacza hamulca X X
28 Kontrola hamulca (X) (X) 2-15 Brake Check
29 Temperatura radiatora X X X
30 Brak fazy U silnika (X) (X) (X) 4-58 Missing Motor
Phase Function
31 Brak fazy V silnika (X) (X) (X) 4-58 Missing Motor
Phase Function
32 Brak fazy W silnika (X) (X) (X) 4-58 Missing Motor
Phase Function
33 Btad uktadu wstepnego tadowania w fazie X X
rozruchu
34 Btad magistrali komunikacyjnej X X
35 Btad opcji
36 Btad sieci zasilania X X
37 Niezréwn. faz X
38 Btad wewnetrzny X X
39 Czujnik radiatora X X
40 Przeciazenie wyjscia cyfrowego zacisku 27 (X) 5-00 Digital I/0 Mode,
5-01 Terminal 27 Mode
41 Przeciagzenie wyjscia cyfrowego zacisku 29 (X) 5-00 Digital 1/0 Mode,
5-02 Terminal 29 Mode
42 Przec.X30/6-7 (X)
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Nr |Opis Ostrzezen Alarm/ Alarm/Wylaczenie z Parametr
ie Wylaczenie blokada Wartos¢ zadana
43 Zew. zasilanie (opcja)
45 Btad uziem. 2 X X X
46 Zasilanie karty mocy X X
47 Niskie zasilanie 24 V X X X
48 Niskie zasilanie 1,8 V X X
49 Ograniczenie predkosci X
50 Kalibracja AMA nie powiodta sie X
51 AMA sprawdzenie Unom oraz Inom X
52 AMA niskie Inom X
53 AMA ssilnik zbyt duzy X
54 AMA ssilnik zbyt maty X
55 Parametr AMA poza zakresem X
56 AMA przerwane przez uzytkownika X
57 Time-out AMA X
58 Btad wewnetrzny AMA X X
59 Ograniczenie pradu X
60 Blokada zewnetrzna X X
61 Btad sprz.zwr. (X) (X) 4-30 Motor Feedback
Loss Function
62 Maksymalne ograniczenie czestotliwosci X
wyjsciowej
63 Staby hamulec mechaniczny (X) 2-20 Release Brake
Current
64 Ograniczenie napiecia X
65 Przegrzanie pulpitu sterowniczego X X X
66 Niska temperatura radiatora X
67 Konfiguracja opcji ulegta zmianie X
68 Bezpieczny stop (X) X" 5-19 Terminal 37 Safe
Stop
69 Temperatura karty zasilajacej X X
70 Nieprawidtowa konfiguracja FC X
71 Bezpieczny stopPTC 1
72 Niebezp. awaria
73 Aut.ur.po zat. (X) (X) 5-19 Terminal 37 Safe
Stop
74 Termistor PTC X
75 Wyb. nieprawidtowy profil X
76 Konf.urz.zasil. X
77 Tryb zreduk. mocy X 14-59 Actual Number of
Inverter Units
78 Btad wyszukiwania (X) (X) 4-34 Tracking Error
Function
79 Nieprawidtowa konfiguracja PS X X
80 Przetwornica czestotliwosci sprowadzona do X
wartosci domysinej
81 Uszkodz. CSIV X
82 Btad par. CSIV X
83 Nieprawidtowa kombinacja opcji X
84 Brak opcji bezpieczenstwa X
88 Wykrywanie opgcji X
89 Poslizg hamulca mechanicznego X
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Nr |Opis Ostrzezen Alarm/ Alarm/Wylaczenie z Parametr
ie Wylaczenie blokada Wartos¢ zadana
90 Monitor sprzezenia zwrotnego (X) (X) 17-61 Feedback Signal
Monitoring
91 Btedne ustawienia wejscia analogowego 54 X S202
163 |ATEX ETR ostrz.ogr.pr. X
164 |ATEX ETR alarm ogr.pr. X
165 [ATEX ETR ostrz.ogr.czes. X
166 |ATEX ETR alarm ogr.czest. X
243  |Hamulec IGBT X X X
244  |Temperatura radiatora X X X
245 [Czujnik radiatora X X
246 |Zas.karty mocy X
247 [Tem.karty mocy X X
248 |Nieprawidtowa konfiguracja PS X
249 |Nis.temp.pros. X
250 [Nowe czesci zamienne
251 |Nowy rodz.kodu X X

Table 9.1 Lista kodéw alarméw/ostrzezen

(X) Zaleznie od parametru
1) Nie mozna wykona¢ automatycznego resetu poprzez 14-20 Reset
Mode

Wytaczenie awaryjne to dziatanie, podczas ktérego wystapit
alarm. Wytaczenie awaryjne spowoduje wybieg silnika i
mozna je zresetowac naciskajac przycisk [Reset] lub
wykorzystujac wejscie cyfrowe (grupa parametrow 5-1* [1]).
Zdarzenie powodujace wiaczenie alarmu nie moze
spowodowac uszkodzenia przetwornicy czestotliwosci lub
wytworzenia sie niebezpiecznych warunkéw pracy.
Wytaczenie awaryjne z blokada to dziatanie, podczas
ktérego wystapit alarm i ktére moze spowodowac
uszkodzenie przetwornicy czestotliwosci i podfaczonych do
niej elementéw. Wytaczenie awaryjne z blokadg mozna
zresetowac tylko przez wytgczenie i ponowne wiaczenie

zasilania.
Wskazanie diody
Ostrzezenie z6tta
Alarm czerwona pulsujaca
Wylaczenie z blokada zo6Ma i czerwona
Table 9.2
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Bit

Hex

Dec

Stowo
alarmowe

Stowo alarmowe 2

Stowo ostrzezenia

Stowo
ostrzezenia
2

Rozszerzone
stowo statusowe

Stowo alarmowe rozszerzone stowo statusowe

0 |0000000 1 Kontrola hamulca |Wytaczenie Kontrola hamulca (W28) zarezer- Rozpedz./zwaln.
1 (A28) serwisowe, odczyt/ wowane
zapis
1 0000000 2 Temp. radiatora | Wytgczenie Temp. radiatora (W29) zarezer- AMA pracuje
2 (A29) serwisowe, (zarezer- wowane
wowane)
2 0000000 4 Btad uziemienia Wylaczenie Btad uziemienia (W14) zarezer- Start CW/CCW
4 (A14) serwisowe, kod typu/ wowane NOT start_possible
czes¢ zamienna start_possible jest
aktywne, gdy wybrane DI
[12] LUB [13] sa aktywne
i wymagany kierunek
jest zgodny ze znakiem
odniesienia
3 0000000 8 Temp. karty ster. |Wylgczenie Temp. karty ster. (W65) zarezer- Zwolnij
8 (A65) serwisowe, (zarezer- wowane polecenie zwolnij
wowane) aktywne, np. poprzez
CTW bit 11 lub DI
4 10000001 16 Stowo ster. TO Wylaczenie Stowo ster. TO (W17) Doganianie
0 (A17) serwisowe, (zarezer- polecenie doganiania
wowane) aktywne, np. poprzez
CTW bit 12 lub DI
5 0000002 32 Przetezenie (A13) |zarezerwowane Przetezenie (W13) zarezer- Wysokie sprzezenie
0 wowane zwrotne > 4-57
6 0000004 64 Ograniczenie zarezerwowane Ograniczenie momentu zarezer- Niskie sprzezenie
0 momentu obrotowego (W12) wowane zZwrotne
obrotowego (A12) sprzezenie zwrotne <
4-56
7 |0000008 128 Przeg. term. zarezerwowane Przeg. term. silnika (W11) |zarezer- Prad wyjsciowy duzy
0 silnika (A11) wowane prad > 4-51
8 0000010 256 Przgrz. ETR siln. zarezerwowane Przgrz. ETR siln. (W10) zarezer- Prad wyjsciowy maty
0 (A10) wowane prad < 4-50
9 0000020 512 Przecigzenie zarezerwowane Przecigzenie inwertora zarezer- Czest. wyjsciowa wysoka
0 inwertora (A9) (W9) wowane predkos¢ > 4-53
10 |0000040 1024 |Napiecie w obw. |zarezerwowane Napiecie w obw. DC Czest. wyjsciowa niska
0 DC ponizej ponizej dopuszcz. (W8) predkos¢ < 4-52
dopuszcz. (A8)
11 (0000080 2048 Przepiecie w obw. | zarezerwowane Przepiecie w obw. DC Sprawdzenie hamulca OK
0 DC (A7) (W7) test hamulca, wynik
negatywny
12 {0000100 4096 Zwarcie (A16) zarezerwowane Niskie napiecie w obw. DC | zarezer- Hamowanie maks
0 (W6) wowane MocHamowania >
LimitMocyHamowania
(2-12)
13 (0000200 8192 Bfad uktadu zarezerwowane Wysokie napiecie w obw. Hamowanie
0 wstepnego DC (W5)
fadowania w fazie
rozruchu (A33)
14 0000400 16384 [Utrata fazy zas. zarezerwowane Utrata fazy zas. (W4) Przekroczenie zakresu
0 (A4) predkosci
15 0000800 32768 | AMA niepomysine | zarezerwowane Brak silnika (W3) OVC aktywny
0
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Bit |Hex Dec |Stowo Stowo alarmowe 2 |Stowo ostrzezenia Stowo Rozszerzone
alarmowe ostrzezenia |stowo statusowe
2
16 [0001000 65536 |Btad Live zero zarezerwowane Btad Live zero (W2) Hamulec AC
0 (A2)
17 10002000 | 131072 |Bfad wewnetrzny |Bfad KTY Niskie napiecie 10V (W1) |Ostrzezenie |Blokada czasowa hasta
0 (A38) KTY liczba dozwolonych préb
przekroczenia hasta
przekroczona - blokada
czasowa aktywna
18 |0004000 | 262144 |Przecigzenie Btad wentylatora Przecigzenie hamulca Ostrzezenie |Ochrona hastem
0 hamulca (A26) (W26) wentylatora |[0-61 = ALL_NO_ACCESS
OR BUS_NO_ACCESS OR
BUS_READONLY
19 |0008000 | 524288 |Zanik fazy U (A30) |Btad ECB Rezystor hamulca (W25) Ostrzezenie |Wysoka wartos¢ zadana
0 ECB wartos$¢ zadana > 4-55
20 (0010000 | 1048576 |Zanik fazy V (A31) |zarezerwowane Hamulec IGBT (W27) zarezer- Niska warto$¢ zadana
0 wowane wartos$¢ zadana < 4-54
21 (0020000 | 2097152 |Zanik fazy W zarezerwowane Ograniczenie predkosci zarezer- Lokalna wartos¢ zadana
0 (A32) (W49) wowane pochodzenie wartosci
zadanej = ZDALNA ->
auto wik. wcisniete i
aktywne
22 (0040000 | 4194304 |Btad magistrali zarezerwowane Btad magistrali (W34) zarezer- Tryb ochrony
0 (A34) wowane
23 | 0080000 | 8388608 |Niskie zasilanie 24 |zarezerwowane Niskie zasilanie 24V (W47) |zarezer- Nieuzywane
0 V (A47) wowane
24 10100000 | 16777216 | Awaria zasilania zarezerwowane Awaria zasilania (W36) zarezer- Nieuzywane
0 (A36) wowane
25 10200000 | 33554432 | Niskie zasilanie zarezerwowane Ograniczenie pradu (W59) |zarezer- Nieuzywane
0 1,8V (A48) wowane
26 (0400000 | 67108864 |Rezystor hamulca |zarezerwowane Niska temp. (W66) zarezer- Nieuzywane
0 (A25) wowane
27 [0800000 | 13421772 [Hamulec IGBT zarezerwowane Ograniczenie napiecia zarezer- Nieuzywane
0 8 (A27) (W64) wowane
28 | 1000000 | 26843545 (Zmiana opcji zarezerwowane Utrata sygnatu enkodera |zarezer- Nieuzywane
0 6 (A67) (W90) wowane
29 2000000 |53687091 |Inicjalizacja prz. Bfad sprzezenia Bfad sprzezenia zwrotnego Nieuzywane
0 2 (A80) zwrotnego (A61, A90) [ (W61, W90)
30 (4000000 | 10737418 |Bezpieczny Stop [Bezpieczny StopPTC |Bezpieczny Stop (W68) Bezpieczny Nieuzywane
0 24 (A68) 1 (A71) StopPTC 1
(W71)
31 |8000000 |21474836 [Staby hamulec Niebezpieczna awaria [ Rozszerzone stowo Nieuzywane
0 48 mech. (A63) (A72) statusowe

Table 9.3 Opis stowa alarmowego, sfowa ostrzezenia i rozszerzonego stowa statusowego

Stowa alarmowe, stowa ostrzezenia i rozszerzone stowa statusowe moga by¢ odczytane poprzez magistrale szeregowg lub
opcjonalnie magistrale komunikacyjng w celu przeprowadzenia diagnozy. Patrz takze 16-94 Ext. Status Word.
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9.1.2 Ostrzezenia/Komunikaty alarmowe -
Przetwornice czestotliwosci

OSTRZEZENIE 1, 10 V - niski poziom

Napiecie karty sterujacej z zacisku 50 jest ponizej 10 V.
Nalezy usunac¢ czes¢ obciazenia z zacisku 50, gdyz zasilanie
10 V jest przecigzone. Maks. 15 mA lub minimum 590 Q.

Ta sytuacja moze by¢ spowodowana zwarciem w
przytaczonym potencjometrze lub nieprawidtowym
okablowaniu potencjometru.

Rozwigzanie problemu: Usuna¢ okablowanie z zacisku 50.
Jezeli ostrzezenie zniknie, problem lezy w okablowaniu
zatozonym przez klienta. Jezeli ostrzezenie nie zniknie,
wymienic¢ karte sterujaca.

OSTRZEZENIE/ALARM 2, btad Live zero

To ostrzezenie lub alarm bedzie sie pojawiac tylko wtedy,
gdy zostanie zaprogramowane przez uzytkownika w

6-01 Live Zero Timeout Function. Sygnat na jednym z wej$¢
analogowych jest mniejszy, niz 50% minimalnej wartosci
zaprogramowanej dla tego wejscia. Sytuacja ta moze by¢
spowodowana uszkodzonymi przewodami lub awarig
urzadzenia przesytajacego sygnat.

Rozwiazanie problemu:
Sprawdzi¢ potaczenia wszystkich zaciskéw wejsé
analogowych. Zaciski karty sterujacej 53 i 54 do
sygnatéw, zacisk 55 wspélny. Zaciski 11 i 12 MCB
101 do sygnatéw, zacisk 10 wspdlny. Zaciski 1, 3,
5 MCB 109 do sygnatéw, zaciski 2, 4, 6 wspdlne.

Sprawdzi¢, czy sposéb zaprogramowania
przetwornicy i konfiguracja przetacznikéw sa
odpowiednie dla sygnatu typu analogowego.

Wykona¢ sprawdzenie sygnatu zacisku
wejsciowego.

OSTRZEZENIE/ALARM 3, brak silnika

Do wyjscia przetwornicy czestotliwosci nie podtaczono
zadnego silnika. To ostrzezenie lub alarm bedzie sie
pojawiac tylko wtedy, gdy zostanie zaprogramowane przez
uzytkownika w 1-80 Function at Stop.

Rozwiazanie problemu: Sprawdzi¢ potaczenie pomiedzy
przetwornicg czestotliwosci a silnikiem.

OSTRZEZENIE/ALARM 4, Utrata fazy zasilania

Zanik fazy po stronie zasilania lub asymetria napiecia
zasilania jest zbyt duza. Ten komunikat pojawia sie réwniez
w przypadku btedu prostownika wejsciowego w
przetwornicy czestotliwosci. Opcje sg programowane w
14-12 Function at Mains Imbalance.

Rozwigzanie problemu: Nalezy sprawdzi¢ napiecie zasilania
i prady zasilania przetwornicy czestotliwosci

OSTRZEZENIE 5, Wysokie napigcie obwodu posredniego DC
Napiecie obwodu posredniego (DC) przekroczyto
ograniczenie ostrzezenia o wysokim napieciu. Ograniczenie
to zalezy od wartosci znamionowej napiecia przetwornicy.
Przetwornica czestotliwosci jest nadal aktywna.

OSTRZEZENIE 6, Niskie napiecie obwodu posredniego DC
Napiecie obwodu posredniego (DC) spadto ponizej
ograniczenia ostrzezenia o niskim napieciu. Ograniczenie to
zalezy od wartosci znamionowej napiecia przetwornicy.
Przetwornica czestotliwosci jest nadal aktywna.

OSTRZEZENIE/ALARM 7, Przepigcie na obwodzie DC
Jesli napiecie obwodu posredniego przekracza
ograniczenie, po pewnym czasie przetwornica czestot-
liwosci wytaczy sie awaryjnie.

Rozwigzanie problemu:
Podtaczy¢ rezystor hamowania

Wydtuzy¢ czas rozpedzania/zatrzymania
Zmieni¢ typ profilu rozpedzania/zatrzymania
Aktywowac funkcje w 2-10 Brake Function
Zwiekszy¢ 14-26 Trip Delay at Inverter Fault

OSTRZEZENIE/ALARM 8, Napiecie ponizej dopuszczalnego
na obwodzie DC

Jedli napiecie obwodu posredniego (DC) spadnie ponizej
ograniczenia zbyt niskiego napiecia, przetwornica czestot-
liwosci sprawdza, czy podtaczono zasilanie rezerwowe 24
V. Jesli nie podtaczono zasilania rezerwowego 24V,
przetwornica czestotliwosci wylaczy sie awaryjnie po
ustalonym czasie. Op6znienie to jest rézne dla réznych
wielkosci urzadzen.

Rozwigzanie problemu:
Sprawdzi¢, czy napiecie zasilania odpowiada
napieciu przetwornicy czestotliwosci.

Wykona¢ sprawdzenie napiecia wejsciowego

Wykona¢ sprawdzenie miekkiego tadowania i
obwodu prostownika.

OSTRZEZENIE/ALARM 9, przecigzenie inwertera
Przetwornica czestotliwosci wytaczy sie z powodu
przecigzenia (zbyt duzy prad przez zbyt dtugi czas). Licznik
elektronicznego zabezpieczenia termicznego inwertora
wysyla ostrzezenie przy 98% i wylacza przetwornice
awaryjnie przy 100%, wysytajac alarm. Przetwornica
czestotliwosci nie moze by¢ zresetowana, dopdki prad nie
spadnie ponizej 90%.

Btedem jest, jesli przetwornica czestotliwosci zbyt dtugo
jest przecigzona ponad 100%.

Rozwigzanie problemu:
Poréwnac prad wyjsciowy podany na klawiaturze
LCP z pradem znamionowym przetwornicy.

Poréwnac prad wyjsciowy podany na klawiaturze
LCP ze zmierzonym pradem silnika.

Wyswietli¢ termiczne obcigzenie przetwornicy na
klawiaturze i monitorowa¢ wartos¢. Podczas pracy
powyzej wartosci znamionowej pradu ciggtego
przetwornicy, licznik powinien zwiekszy¢ wartos¢.
Podczas pracy ponizej wartosci znamionowej
pradu ciagtego przetwornicy, licznik powinien
zmniejszy¢ wartosc.
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Uwaga: Jezeli wymagana jest duza czestotliwos¢
przetaczania, wiecej szczegdtéw mozna znalez¢ w rozdziale
Zalecen Projektowych méwigcym o obnizaniu wartosci
znamionowych.

OSTRZEZENIE/ALARM 10, Przekroczenie temperatury przy
przeciazeniu silnika

Wedtug systemu elektronicznej ochrony termicznej (ETR),
silnik jest zbyt goracy. Wybra¢, czy przetwornica czestot-
liwosci ma wysyta¢ ostrzezenie lub alarm, kiedy licznik
osiagnie 100% w 1-90 Motor Thermal Protection. Btad
polega na tym, ze silnik jest zbyt dtugo przecigzony o
wiecej niz 100%.

Rozwiazanie problemu:
Sprawdzi¢, czy silnik sie nie przegrzewa.

Jezeli silnik jest przeciazony mechanicznie

Czy silnik 7-24 Motor Current jest ustawiony
prawidtowo.

Dane silnika w 7-20 Motor Power [kW] do
1-25 Motor Nominal Speed s odpowiednio
ustawione.

Ustawienie w 1-91 Motor External Fan.

Uruchomi¢ AMA w 1-29 Automatic Motor
Adaptation (AMA).

OSTRZEZENIE/ALARM 11, nadmierna temperatura
termistora silnika

Termistor lub ztacze termistora jest odtaczone. Wybra¢, czy
przetwornica czestotliwosci ma wysyta¢ ostrzezenie lub
alarm, kiedy licznik osiagnie 100% w 7-90 Motor Thermal
Protection.

Rozwiazanie problemu:
Sprawdzi¢, czy silnik sie nie przegrzewa.

Sprawdzi¢, czy silnik nie jest przeciazony mechan-
icznie.

Sprawdzi¢, czy termistor jest poprawnie
podtaczony miedzy zaciskiem 53 lub 54
(analogowe wejscie napiecia) i zaciskiem 50
(zasilanie + 10 V), lub miedzy zaciskiem 18 lub 19
(tylko wejscie cyfrowe PNP) i zaciskiem 50.

Jesli uzywany jest czujnik KTY, nalezy sprawdzi¢
poprawnos$¢ potaczenia miedzy zaciskami 54 i 55.

Jezeli uzywany jest przetacznik termiczny lub
termistor, sprawdzi¢ czy sposéb zaprogramowania
1-93 Thermistor Resource odpowiada okablowaniu
czujnika.

Jedli uzywany jest czujnik KTY, sprawdzi¢ czy
spos6b zaprogramowania parametréw 1-95 KTY
Sensor Type, 1-96 KTY Thermistor Resource i

1-97 KTY Threshold level odpowiada okablowaniu
czujnika.

OSTRZEZENIE/ALARM 12, ograniczenie momentu
obrotowego

Moment jest wyzszy, niz wartos¢ w 4-16 Torque Limit Motor
Mode (podczas pracy silnika) lub moment jest wyzszy, niz
wartos¢ w 4-17 Torque Limit Generator Mode (podczas pracy
regeneracyjnej). 14-25 Trip Delay at Torque Limit moze by¢
uzyty do dokonania zmiany ze stanu wylacznie ostrzezenia
na ostrzezenie, po ktérym nastepuje alarm.

OSTRZEZENIE/ALARM 13, zbyt wysoka wartos¢ pradu
Ograniczenie pradu szczytowego inwertora (ok. 200%
pradu znamionowego) jest przekroczone. Ostrzezenie trwa
ok. 1,5 sek., po czym przetwornica czestotliwosci wytacza
sie, generujac alarm. Jedli zostanie wybrane rozszerzone
sterowanie hamowaniem mechanicznym, wytaczenie
awaryjne mozna zresetowac z zewnatrz.

Rozwigzanie problemu:
Ta awaria moze by¢ spowodowana przez
obciagzenie udarowe lub gwattowne
przyspieszenie przy obcigzeniach o duzej
bezwtadnosci.

Wytaczy¢ przetwornice czestotliwosci. Sprawdzi¢,
czy mozna obréci¢ wat silnika.

Sprawdzi¢, czy rozmiar silnika jest wiasciwy dla
przetwornicy czestotliwosci.

Nieprawidtowe dane silnika w 7-20 Motor Power
[kW] do 1-25 Motor Nominal Speed.

ALARM 14, blad uziemienia

Wystepuja wyladowania z faz wyjsciowych do ziemi, albo
w kablu pomiedzy przetwornica czestotliwosci i silnikiem,
albo w samym silniku.

Rozwigzanie problemu:
Nalezy wytaczy¢ przetwornice czestotliwosci i
usung¢ usterke uziemienia.

Zmierzy¢ rezystancje uziemienia przewodéw
silnika i samego silnika megaomomierzem, aby
sprawdzi¢ btedy doziemienia w silniku.

Wykonac sprawdzenie czujnika pradu.

ALARM 15, Niekompatybilny sprzet
Zamontowana opcja nie jest obstugiwana przez sprzet lub
oprogramowanie obecnego pulpitu sterowniczego.

Zapisa¢ wartosci ponizszych parametrow i skontaktowac
sie ze swoim przedstawicielem Danfoss:

15-40 FC Type

15-41 Power Section

15-42 Voltage

15-43 Software Version

15-45 Actual Typecode String
15-49 SW ID Control Card
15-50 SW ID Power Card
15-60 Option Mounted
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15-61 Option SW Version

ALARM 16, Zwarcie

Wystepuje zwarcie w silniku lub na zaciskach silnika.
Nalezy wylaczy¢ przetwornice czestotliwosci VLT i usunac
zwarcie.

OSTRZEZENIE/ALARM 17, Time-out stowa sterujacego
Wystepuje brak transmisji do przetwornicy czestotliwosci.
Ostrzezenie bedzie aktywne pod warunkiem, ze

8-04 Control Word Timeout Function NIE zostat ustawiony na
WYL,

Jesli 8-04 Control Word Timeout Function jest ustawiony na
Stop i Wytqczenie awaryjne, pojawi sie ostrzezenie i
przetwornica czestotliwosci zacznie hamowac¢ az do
wylaczenia awaryjnego, generujac alarm.

Rozwiazanie problemu:
Sprawdzi¢ potaczenia kabla komunikacji
szeregowej.

Zwiekszy¢ 8-03 Control Word Timeout Time
Sprawdzi¢ dziatanie sprzetu komunikacyjnego.

Sprawdzi¢ poprawnos¢ instalacji wzgledem
wymagan dotyczacych EMC.

OSTRZEZENIE 22, Zwol. mech. Hamulec:

Podana wartos$¢ pokaze rodzaj ostrzezenia.

0 = Wart. zad. momentu nie zostata osiggnieta przed
uptywem limitu czasu.

1 = Nie byto sprzezenia zwrotnego hamulca przed
uptywem limitu czasu.

OSTRZEZENIE 23, Btad wentylatora wewnetrznego
Funkcja ostrzegawcza wentylatora jest funkcja
zapewniajacg dodatkowg ochrone, ktéra sprawdza, czy
wentylator dziata / jest zamontowany. Funkcje ostrze-
gawczg wentylatora mozna wylgczy¢ w 14-53 Fan Monitor
([0] Wytaczone).

Dla przetwornic z ramami D, E i F, monitorowane jest
regulowane napiecie do wentylatoréw.

Rozwiazanie problemu:
Sprawdzi¢ rezystancje wentylatora

Sprawdzi¢ bezpieczniki migkkiego fadowania.

OSTRZEZENIE 24, btad wentylatora zewnetrznego

Funkcja ostrzegawcza wentylatora jest funkcja
zapewniajacg dodatkowg ochrone, ktéra sprawdza, czy
wentylator dziata / jest zamontowany. Funkcje ostrze-
gawczg wentylatora mozna wylgczy¢ w 14-53 Fan Monitor
([0] Wytaczone).

Dla przetwornic z ramami D, E i F, monitorowane jest
regulowane napiecie do wentylatoréw.

Rozwiazanie problemu:
Sprawdzi¢ rezystancje wentylatora

Sprawdzi¢ bezpieczniki migkkiego fadowania.

OSTRZEZENIE 25, zwarcie rezystora hamowania

Rezystor hamulca jest monitorowany podczas pracy. Jesli
pojawi sie w nim zwarcie, funkcja hamowania zostanie
wylaczona i pojawi sie ostrzezenie. Przetwornica czestot-
liwosci nadal pracuje, ale bez funkcji hamowania. Wytaczy¢
przetwornice czestotliwosci i wymienic rezystor hamowania
(patrz 2-15 Brake Check).

OSTRZEZENIE/ALARM 26, ograniczenie mocy rezystora
hamowania

Moc przesytana do rezystora hamowania jest wyliczana:
jako wartos¢ procentowa, jako wartos$¢ $rednia z ostatnich
120 sekund, na podstawie wartosci rezystancji rezystora
hamowania i napiecia obwodu posredniego. Ostrzezenie
jest aktywowane, kiedy rozproszona moc hamowania
przekracza 90%. Jesli w 2-13 Brake Power Monitoring
wybrano Wytqczenie awaryjne [2], przetwornica czestot-
liwosci wytacza sie i generuje ten alarm, kiedy rozproszona
moc hamowania przekracza 100%.

ACAUTION

Jesli doszto do zwarcia w tranzystorze hamowania, istnieje
ryzyko przesytania znacznej mocy do rezystora hamowania.

OSTRZEZENIE/ALARM 27, btad przerywacza hamulca
Tranzystor hamulca jest monitorowany podczas pracy i jesli
wystapi na nim zwarcie, funkcja hamowania wytaczy sie i
pojawi sie ostrzezenie. Przetwornica czestotliwosci nadal
moze pracowa¢, lecz, poniewaz doszto do zwarcia w
tranzystorze hamulca, znaczna moc jest przesytana do
rezystora hamowania, nawet jeéli jest on nieaktywny.
Nalezy wylaczy¢ przetwornice czestotliwosci i usunaé
rezystor hamowania.

Ten alarm/ostrzezenie pojawi sie w takze przypadku
przegrzania rezystora hamulca. Zaciski 104 do 106 sa
dostepne jako rezystor hamulca. Wejscia Klixon — patrz
rozdziat na temat przetacznika temperatury rezystora
hamulca.

OSTRZEZENIE/ALARM 28, btad kontroli hamulca

Bfad rezystora hamowania: rezystor hamowania nie jest
podtaczony lub nie dziata.

Sprawdz 2-15 Brake Check.

ALARM 29, Temp. radiatora

Maksymalna temperatura radiatora zostata przekroczona.
Bfad temperatury nie zostanie zresetowany, dopéki
temperatura nie spadnie ponizej okreslonej temperatury
radiatora. Prég wyfaczenia samoczynnego i resetu zalezy
od poziomu mocy przetwornicy czestotliwosci.

Rozwigzanie problemu:
Zbyt wysoka temperatura otoczenia.

Zbyt dhugi kabel silnika.

Niepoprawny odstep ponad i pod przetwornica
czestotliwosci.

Brudny radiator.
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Zablokowany obieg powietrza wokot
przetwornicy czestotliwosci.

Uszkodzony wentylator radiatora.

W przypadku przetwornic z ramami D, E i F, alarm ten jest
zalezny od temperatury mierzonej przez czujnik radiatora
zamontowany wewnatrz modutéw IGBT. W przypadku
przetwornic z rama F, alarm ten moze by¢ réwniez
spowodowany przez czujnik termiczny w module
prostownika.

Rozwiagzanie problemu:
Sprawdzi¢ rezystancje wentylatora

Sprawdzi¢ bezpieczniki miekkiego fadowania.
Czujnik termiczny IGBT.

ALARM 30, zanik fazy U silnika

Brak fazy U silnika miedzy przetwornica czestotliwosci i
silnikiem.

Nalezy wylgaczy¢ przetwornice czestotliwosci i sprawdzi¢
faze U silnika.

ALARM 31, zanik fazy V silnika

Zanik fazy V silnika miedzy przetwornica czestotliwosci i
silnikiem.

Nalezy wylgczy¢ przetwornice czestotliwosci i sprawdzi¢
faze V silnika.

ALARM 32, zanik fazy W silnika

Zanik fazy W silnika miedzy przetwornicg czestotliwosci i
silnikiem.

Nalezy wylaczy¢ przetwornice czestotliwosci i sprawdzic¢
faze W silnika.

ALARM 33, Blad uktadu wstepnego tadowania w fazie
rozruchu

Wystapito zbyt wiele zataczen zasilania w krétkim okresie
czasu. Pozostawi¢ urzadzenie do wychtodzenia do
temperatury roboczej.

OSTRZEZENIE/ALARM 34, btad komunikacji magistrali
komunikacyjnej

Magistrala komunikacyjna na opcjonalnej karcie komunika-
cyjnej nie dziata.

OSTRZEZENIE/ALARM 36, awaria zasilania

To ostrzezenie/alarm jest aktywne pod warunkiem, ze
napiecie zasilania do przetwornicy czestotliwosci zostato
przerwane oraz, ze14-10 Mains Failure NIE jest ustawiony
na WYL. Nalezy sprawdzi¢ bezpieczniki na zasilaniu
przetwornicy czestotliwosci.

ALARM 38, Blad wewnetrzny
Moze by¢ konieczne skontaktowanie sie z przedstawicielem
Danfoss. Typowe komunikaty alarmowe:

0 Port szeregowy nie moze zosta¢ uruchomiony.
Powazna awaria sprzetu
256-258 |Dane dotyczace mocy EEPROM s3 wadliwe lub
przestarzate

512 Pulpit sterowniczy EEPROM jest wadliwy lub
przestarzaty

513 Przekroczenie czasu komunikacji odczytu danych
EEPROM

514 Przekroczenie czasu komunikacji odczytu danych
EEPROM

515 Kontrola rozpoznawania aplikacji nie moze rozpoznac
danych EEPROM

516 Nie mozna zapisa¢ w EEPROM, poniewaz komenda
zapisu jest w toku

517 Funkcja zapisu jest pod time-outem

518 Awaria EEPROM

519 Brakujace lub btedne dane kodu paskowego w
EEPROM

783 Wartos¢ parametru przekracza ograniczenia min/max

1024- [Cantelegram, ktéry ma byc¢ przestany, nie mégt by¢

1279 | przestany

1281 Procesor sygnatu cyfrowego sygnalizuje time-out

1282 | Niekompatybilna wersja mikro oprogramowania mocy

1283 | Niekompatybilna wersja danych mocy EEPROM

1284 Nie mozna odczyta¢ wersji oprogramowania
procesora sygnatu cyfrowego

1299 |SW opcji w gniezdzie A jest przestarzate

1300 |SW opcji w gniezdzie B jest przestarzate

1301 SW opcji w gniezdzie CO jest przestarzate

1302 SW opcji w gniezdzie C1 jest przestarzate

1315 | SW opcji w gniezdzie A nie jest obstugiwane (niedoz-
wolone)

1316  |SW opcji w gniezdzie B nie jest obstugiwane (niedoz-
wolone)

1317 | SW opcji w gniezdzie CO nie jest obstugiwane
(niedozwolone)

1318 |SW opcji w gniezdzie C1 nie jest obstugiwane
(niedozwolone)

1379 | Opcja A nie odpowiedziata przy obliczaniu wersji
platformy.

1380 |Opcja B nie odpowiedziata przy obliczaniu wersji
platformy.

1381 Opcja CO nie odpowiedziata przy obliczaniu wersji
platformy.

1382 | Opcja C1 nie odpowiedziata przy obliczaniu wersji
platformy.

1536 | Zostat zarejestrowany wyjatek w kontroli rozpoz-
nawania aplikacji Informacja o usunieciu btedu
zostata zapisana w LCP

1792 | Program alarmowy DSP jest aktywny. Nieprawidiowy
transfer danych o usuwaniu btedu z czesci danych
dotyczacych mocy kontroli rozpoznawania silnika

2049 Dane dotyczace mocy zrestartowane

2064- |HO081x: opcja w gniezdzie x zostata uruchomiona

2072 ponownie
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2080- |HO082x: opcja w gniezdzie x spowodowata
2088 |oczekiwanie przy rozruchu

2096- |HO083x: opcja w gniezdzie x spowodowata wymagane
2104 prawnie oczekiwanie przy rozruchu

2304 |Nie mozna byto odczyta¢ danych z EEPROM mocy

2305 Brak wersji SW w zespole napedowym.

2314 Brak danych zespotu napedowego w zespole
napedowym

2315 Brak wersji SW w zespole napedowym.

2316 |Brak io_statepage w zespole napedowym

2324 |Konfiguracja karty mocy jest okreslona jako
niepoprawna przy uruchamianiu

2325 Karta mocy przerwata komunikacje podczas
stosowania gtéwnego zasilania

2326 |Konfiguracja karty mocy jest okreslona jako
niepoprawna po uplywie czasu na zarejestrowanie
kart mocy

2327 |Zarejestrowano zbyt wiele potozen kart mocy jako
istniejace

2330 [Informacje o wielkosci mocy pomiedzy kartami mocy
nie pasuja do siebie

2561 Brak komunikacji miedzy DSP a ATACD

2562  |Brak komunikacji miedzy ATACD a DSP (praca ze
stanem)

2816 |Przekroczenie rejestru modutu pulpitu sterowniczego

2817 |Program planujacy wolne zadania

2818 |Szybkie zadania

2819 |Parametr watku

2820 Przekroczenie rejestru LCP

2821 Przekroczenie portu szeregowego

2822 Przekroczenie portu USB

2836 |cfListMempool za mate

3072- |Wartos¢ parametru przekracza swoje ograniczenia
5122

5123 Opcja w gniezdzie A Sprzet niekompatybilny z
pulpitem sterowniczym sprzetu

5124 |Opcja w gniezdzie B Sprzet niekompatybilny z
pulpitem sterowniczym sprzetu

5125 |Opcja w gniezdzie CO: Sprzet niekompatybilny z
pulpitem sterowniczym sprzetu

5126 |Opcja w gniezdzie C1: Sprzet niekompatybilny z
pulpitem sterowniczym sprzetu

5376- | Mato pamieci
6231

Table 94

ALARM 39, Czujnik radiatora
Brak sprzezenia zwrotnego z czujnika temperatury
radiatora.

Sygnat z czujnika termicznego IGBT nie jest dostepny na
karcie mocy. Problem moze dotyczy¢ karty mocy, karty
sprzegacza optycznego lub kabla tasmowego pomiedzy
karta mocy a karta sprzegacza optycznego.

OSTRZEZENIE 40, przeciazenie wyjécia cyfrowego zacisku
27

Sprawdzi¢ obcigzenie podtgczone do zacisku 27 lub usuna¢
potaczenie powodujace zwarcie. Sprawdz 5-00 Digital I/0
Mode i 5-01 Terminal 27 Mode.

OSTRZEZENIE 41, Przecigzenie wyjscia cyfrowego zacisku
29

Sprawdzi¢ obcigzenie podtaczone do zacisku 29 lub usunac
potfaczenie powodujace zwarcie. Sprawdz 5-00 Digital I/0
Mode i 5-02 Terminal 29 Mode.

OSTRZEZENIE 42, przecigzenie wyjscia cyfrowego na X30/6
lub przecigzenie wyjscia cyfrowego na X30/7

Dla X30/6, sprawdzi¢ obcigzenie podtaczone do X30/6 lub

usung¢ potaczenie powodujace zwarcie. Sprawdz 5-32 Term
X30/6 Digi Out (MCB 101).

Dla X30/7, sprawdzi¢ obcigzenie podtgczone do X30/7 lub
usung¢ potaczenie powodujace zwarcie. Sprawdz 5-33 Term
X30/7 Digi Out (MCB 101).

ALARM 46, Zasilanie karty mocy
Zasilanie na karcie mocy jest poza zakresem.

Na karcie mocy sa trzy rodzaje zasilania generowane przez
zasilacz trybu przefaczania (SMPS) na karcie mocy: 24 V, 5
V, +/- 18 V. Przy zasilaniu 24 V DC z opcjag MCB 107,
monitorowane jest tylko zasilanie 24 V i 5 V. Przy zasilaniu
napieciem tréjfazowym, monitorowane sa wszystkie trzy
rodzaje zasilania.

OSTRZEZENIE 47, Niski poziom zasilania 24 V

Zasilanie 24 V DC jest mierzone na karcie sterujacej.
Zewnetrzne zasilanie rezerwowe 24 V DC moze by¢
przecigzone; w przeciwnym razie nalezy skontaktowac sie z
przedstawicielem firmy Danfoss.

OSTRZEZENIE 48, niski poziom zasilania 1,8 V

Zasilanie 1,8 V DC uzywane na karcie sterujgcej jest poza
dopuszczalnym zakresem. Zasilanie jest mierzone na karcie
sterujacej.

OSTRZEZENIE 49, Ograniczenie predkosci

Predkos¢ jest poza zakresem okreslonym w 4-11 Motor
Speed Low Limit [RPM] oraz 4-13 Motor Speed High Limit
[RPM].

ALARM 50, niepomyslnie zakoriczona kalibracja AMA
Skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Danfoss.

ALARM 51, AMA kontrola Unom i Inom
Prawdopodobnie ustawienia napiecia, pradu i mocy silnika
sa nieprawidfowe. Nalezy sprawdzi¢ ustawienia.

ALARM 52, AMA niskie Inom
Prad silnika jest zbyt maty. Nalezy sprawdzi¢ ustawienia.

ALARM 53, AMA silnik zbyt duzy
Silnik jest zbyt duzy, aby przeprowadzi¢ procedure AMA.

ALARM 54, AMA silnik zbyt maty
Silnik jest zbyt duzy, aby przeprowadzi¢ procedure AMA.
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ALARM 55, parametr AMA poza zakresem
Wartosci parametréw znalezione dla silnika s poza
dopuszczalnym zakresem.

ALARM 56, AMA przerwane przez uzytkownika
AMA zostato przerwane przez uzytkownika.

ALARM 57, time-out AMA

Nalezy sprobowa¢ uruchomi¢ AMA ponownie kilka razy, az
AMA zostanie wykonane. Nalezy pamieta¢, ze kolejne
rozruchy moga rozgrzac silnik do poziomu, przy ktérym
zwigkszy sie rezystancja Rs i Rr. W wiekszosci przypadkéw
nie jest to jednak krytyczne.

ALARM 58, blad wewnetrzny AMA
Skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Danfoss.

OSTRZEZENIE 59, Ograniczenie pradu
Prad silnika jest wyzszy od wartosci w 4-18 Current Limit.

OSTRZEZENIE 60, Blokada zewnetrzna

Zostata wtaczona blokada zewnetrzna. Aby wznowié
normalnga prace, nalezy doprowadzi¢ 24 V DC do zacisku
zaprogramowanegdo dla blokady zewnetrznej i zresetowac
przetwornice czestotliwosci (przez komunikacje szeregowa,
wejscie/wyjscie cyfrowe, lub naciskajac przycisk [Reset] na
LCP).

OSTRZEZENIE 61, Btad wyszukiwania

Wykryto rozbieznos¢ pomiedzy obliczona predkoscia silnika
a pomiarem predkosci pochodzacym z urzadzenia obstugu-
jacego sprzezenie zwrotne. Funkcja dla Ostrzezenia/
Alarmu/Wytaczenia jest ustawiana w 4-30 Motor Feedback
Loss Function, ustawienia btedu w 4-31 Motor Feedback
Speed Error, za$ dopuszczalny czas btedu w 4-32 Motor
Feedback Loss Timeout. Funkcja ta moze nie dziatac
podczas procedury oddawania do eksploatacji.

OSTRZEZENIE 62, Maksymalne ograniczenie czestotliwosci
wyjéciowej

Czestotliwos¢ wyjsciowa jest wyzsza od wartosci
ustawionej w 4-19 Max Output Frequency

OSTRZEZENIE 64, Ograniczenie napiecia
Kombinacja obciazenia i predkosci wymaga wyzszego
napiecia silnika niz rzeczywiste napiecie obwodu DC.

OSTRZEZENIE/ALARM/WYtACZENIE AWARYJNE 65,
przekroczenie temperatury karty sterujacej
Przekroczenie temperatury karty sterujacej: Temperatura
wytaczenia karty sterujacej wynosi 80° C.

OSTRZEZENIE 66, Niska temperatura radiatora
To ostrzezenie jest zalezne od czujnika temperatury w
module IGBT.

Rozwigzanie problemu:

Temperatura radiatora mierzona jako 0° C moze oznaczac,
ze czujnik temperatury jest wadliwy, co powoduje wzrost
predkosci wentylatora do maksymalnej. Jezeli przewéd
czujnika pomiedzy IGBT a karta sprzegacza optycznego jest
roztaczony, moze to powodowac to ostrzezenie. Sprawdzic¢
réwniez czujnik termiczny IGBT.

ALARM 67, Konfiguracja modutu opcji ulegta zmianie
Od ostatniego wyfaczenia zasilania dodano lub usunieto
jedna lub wiecej opgji.

ALARM 68, Aktywowany bezpieczny stop

Aktywowano bezpieczny stop. Aby wznowi¢ normalng
prace, nalezy doprowadzi¢ 24 V DC do zacisku 37, a
nastepnie wysta¢ sygnat Reset (przez magistrale, wejscie/
wyjscie cyfrowe lub naciskajac [Reset]). Patrz 5-19 Terminal
37 Safe Stop.

ALARM 69, Temperatura karty mocy
Czujnik temperatury na karcie mocy jest albo za goracy,
albo za zimny.

Rozwiazanie problemu:
Sprawdzi¢ dziatanie wentylatoréw drzwiowych.

Sprawdzi¢, czy filtry wentylatoréw drzwiowych nie
sg zablokowane.

Sprawdzi¢, czy ptyta dtawika jest poprawnie
zainstalowana w przypadku przetwornic IP 21 i IP
54 (NEMA 1 i NEMA 12).

ALARM 70, btedna konfiguracja FC
Rzeczywiste potaczenie pulpitu sterowniczego i ptyty
zasilania jest nieodpowiednie.

OSTRZEZENIE/ALARM 71, Bezpieczny Stop PTC 1

Funkcja bezpiecznego Stopu zostata aktywowana z karty
termistora MCB 112 PTC (zbyt wysoka temperatura silnika).
Tryb zwyklej pracy urzadzenia moze zostac¢ przywrécony
po ponownym zastosowaniu przez MCB 112 napiecia 24 V
DC na T-37 (kiedy temperatura silnika osiggnie odpowiedni
poziom) oraz po dezaktywacji wejscia cyfrowego z MCB
112. Nalezy wtedy wysta¢ sygnat Reset (za pomoca
komunikacji szeregowej, we/wy cyfrowego lub naciskajac
[Reset] na LCP). Uwaga: jesli wtaczony jest automatyczny
restart, silnik moze sie uruchomi¢ po usunieciu tej usterki.

ALARM 72, Niebezpieczna awaria

Bezpieczny Stop z wytgczeniem awaryjnym z blokada.
Nieoczekiwane poziomy sygnatu na bezpiecznym stopie i
na wejsciu cyfrowym z karty termistora MCB 112 PTC.

OSTRZEZENIE/ALARM 73, Autom. ponowne uruchomienie
bezpiecznego stopu

Bezpiecznie zatrzymane. Uwaga: jesli wiaczony jest
automatyczny restart, silnik moze sie uruchomic po
usunieciu tej usterki.

OSTRZEZENIE 76, Konfiguracja urzadzen zasilajacych
Wymagana liczba urzadzen zasilajacych nie jest zgodna z
wykryta liczba aktywnych urzadzen zasilajacych.

Rozwiazanie problemu:

Podczas wymiany modutu ramy F, ostrzezenie to pojawi sie
jezeli dane dotyczace zasilania w karcie zasilajagcej modutu
nie zgadzajg sie z danymi z pozostatej czesci przetwornicy.
Prosze sprawdzi¢, czy cze$¢ zamienna i jej karta zasilajgca
majg odpowiednie numery czesci.
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OSTRZEZENIE 77, Tryb zredukowanej mocy:

To ostrzezenie oznacza, ze przetwornica czestotliwosci
pracuje w trybie zredukowanej mocy (tzn. z mniejsza liczba
czesci falownika, niz dozwolona). To ostrzezenie bedzie
generowane w trakcie cyklu mocy, gdy przetwornica
czestotliwosci jest ustawiona na prace z mniejszg iloscig
falownikéw i pozostanie witgczone.

ALARM 79, Nieprawidlowa konfiguracja sekcji mocy

Karta skalujagca ma niewtasciwy numer lub nie jest zainsta-
lowana Oprécz tego, nie mozna byto zainstalowac ztacza
MK102 na karcie mocy.

ALARM 80, przetwornica czestotliwosci sprowadzona do
wartosci fabrycznej, domysinej

Po recznym resecie ustawienia parametréw sa
sprowadzane do ustawien fabrycznych, domysinych.

OSTRZEZENIE 81, uszkodzenie CSIV:
Plik CSIV ma btedy sktadniowe.

OSTRZEZENIE 82, btad parametru CSIV:
Btad paramteru CSIV.

OSTRZEZENIE 85, Nieb. aw. PB:
Btad Profibus/Profisafe.

ALARM 91, Bledne ustawienia wejscia analogowego 54
Przetacznik S202 musi zosta¢ ustawiony w pozycji OFF
(wejscie napieciowe), gdy czujnik KTY jest podtaczony do
wejscia analogowego terminalu 54.

ALARM 243, IGBT hamulca

Ten alarm jest tylko dla przetwornic w ramach F. Jest on
rownowazny alarmowi 27. Warto$¢ podana w rejestrze
alarmoéw oznacza modut mocy, ktéry spowodowat alarm.

1 = modut falownika najbardziej na lewo.

2 = srodkowy modut falownika w wymiarze ramy
F2 lub F4.

2 = prawy modut falownika w wymiarze ramy F1
lub F3.

3 = prawy modut falownika w wymiarze ramy F2
lub F4.

5 = modut prostownika.

ALARM 244, Temperatura radiatora

Ten alarm moze wystapi¢ tylko w przypadku wymiaru ramy
F. Jest on réwnowazny alarmowi 29. Warto$¢ podana w
rejestrze alarméw oznacza modut mocy, ktéry spowodowat
alarm.

1 = modut falownika najbardziej na lewo.

2 = $rodkowy modut falownika w wymiarze ramy
F2 lub F4.

2 = prawy modut falownika w wymiarach ramy F1
lub F3.

3 = prawy modut falownika w wymiarze ramy F2
lub F4.

5 = modut prostownika.

ALARM 245, Czujnik radiatora

Ten alarm moze wystapic¢ tylko w przypadku wymiaru ramy
F. Jest on réwnowazny alarmowi 39. Wartos$¢ podana w
rejestrze alarméw oznacza modut mocy, ktéry spowodowat
alarm.

1 = modut falownika najbardziej na lewo.

2 = $rodkowy modut falownika w wymiarze ramy
F2 lub F4.

2 = prawy modut falownika w wymiarach ramy F1
lub F3.

3 = prawy modut falownika w wymiarze ramy F2
lub F4.

5 = modut prostownika.

ALARM 246, Zasilanie karty mocy

Ten alarm moze wystapic¢ tylko w przypadku wymiaru ramy
F. Jest on réwnowazny alarmowi 46. Warto$¢ podana w
rejestrze alarméw oznacza modut mocy, ktéry spowodowat
alarm.

1 = modut falownika najbardziej na lewo.

2 = srodkowy modut falownika w wymiarze ramy
F2 lub F4.

2 = prawy modut falownika w wymiarach ramy F1
lub F3.

3 = prawy modut falownika w wymiarze ramy F2
lub F4.

5 = modut prostownika.

ALARM 247, Temperatura karty mocy

Ten alarm moze wystapic¢ tylko w przypadku wymiaru ramy
F. Jest on réwnowazny alarmowi 69. Warto$¢ podana w
rejestrze alarméw oznacza modut mocy, ktéry spowodowat
alarm.

1 = modut falownika najbardziej na lewo.

2 = $rodkowy modut falownika w wymiarze ramy
F2 lub F4.

2 = prawy modut falownika w wymiarach ramy F1
lub F3.

3 = prawy modut falownika w wymiarze ramy F2
lub F4.

5 = modut prostownika.

ALARM 248, Nieprawidtowa konfiguracja sekcji mocy

Ten alarm moze wystapic¢ tylko w przypadku wymiaru ramy
F. Jest on réwnowazny alarmowi 79. Warto$¢ podana w
rejestrze alarméw oznacza modut mocy, ktéry spowodowat
alarm.

1 = modut falownika najbardziej na lewo.

2 = srodkowy modut falownika w wymiarze ramy
F2 lub F4.

2 = prawy modut falownika w wymiarach ramy F1
lub F3.
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3 = prawy modut falownika w wymiarze ramy F2 Alarmy wytaczone z blokada proponujg dodatkowe
lub F4. zabezpieczenie, co oznacza, ze zasilanie musi zostac

wylaczone przed zresetowaniem alarmu. Po ponownym
wlaczeniu urzadzenie nie jest juz dtuzej zablokowane i
ALARM 250, Nowa czg$¢ zamienna moze zosta¢ zresetowane w sposéb opisany powyzej pod

Moc lub zasilacz impulsowy zostaty wymienione. Kod typu warunkiem, ze przyczyna alarmu zostata usunieta.
przetwornicy czestotliwosci musi zosta¢ przywrécony w

EEPROM. Wybra¢ odpowiedni kod typu w 74-23 Typecode
Setting, zgodnie ze znakiem umieszczonym na urzadzeniu.
Pamieta¢ o wybraniu ,Zapisz do EEPROM”, aby zakonczy¢.

5 = modut prostownika.

Alarmy, ktére nie sg wytaczone z blokada, moga by¢
réwniez zresetowane przy uzyciu funkgcji automatycznego
resetu w 14-20 Reset Mode (Ostrzezenie: mozliwe jest
ALARM 251, nowy kod typu automatyczne obudzenie!)

Przetwornica czestotliwosci ma nowy kod typu.

Jesli ostrzezenie i alarm s3 oznaczone kodem w tabeli na
nastepnej stronie, oznacza to, ze albo ostrzezenie pojawia
sie przed alarmem, lub ze mozna okredli¢, czy wyswietlane
NOTE jest ostrzezenie czy alarm w przypadku danego btedu.

9.2 Alarmy i ostrzezenia - filtr (lewe LCP)

W tym rozdziale oméwiono ostrzezenia i alarmy po stronie
filtra LCP. Informacje o ostrzezeniach i alarmach dla
przetwornicy czestotliwosci znajduja sie w poprzednim
rozdziale.

Ostrzezenie lub alarm s3 sygnalizowane przez odpowiednia
diode LED z przodu filtra i wskazywane przez kod na
wyswietlaczu.

Ostrzezenie pozostaje aktywne do czasu usuniecia jego
przyczyny. W pewnych sytuacjach praca urzadzenia moze
by¢ kontynuowana. Komunikaty ostrzegawcze moga mie¢
krytyczne znaczenie, lecz nie musi tak by¢ w kazdej
sytuacji.

W przypadku alarmu, urzadzenie wytaczy sie awaryjnie. Po
usunieciu przyczyny alarmy muszg zostac zresetowane, aby
ponownie uruchomié¢ urzadzenie.

Mozna to przeprowadzi¢ na cztery sposoby:
1. Poprzez uzycie przycisku [RESET] na panelu
sterujgcym LCP.

2. Poprzez wejscie cyfrowe z funkcjg ,Reset”.

3. Poprzez port komunikacji szeregowej/opcjonalnie
przez magistrale komunikacyjna.

4. Poprzez reset automatyczny przy uzyciu funkgji
[Auto Reset]. Patrz 14-20 Reset Mode w
Dokumentacji techniczno - ruchowej filtra
aktywnego Active Filter VLT® AAF 00x, MG90OVXYY.

NOTE

Po recznym zresetowaniu poprzez uzycie przycisku [Reset]
na panelu LCP, nalezy wcisngé przycisk [Auto On] lub
[Hand On] w celu ponownego uruchomienia urzadzenia.

W przypadku braku mozliwosci zresetowania alarmu,
przyczyna takiego stanu moze byc¢ fakt, ze przyczyna
alarmu nie zostafa usunieta lub, ze alarm jest wytaczony z
blokada (patrz takze tabela na nastepnej stronie).
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Nr  |Opis Ostrzezen Alarm/ Alarm/Wylaczenie z Wartos¢ zadana
ie Wylaczenie blokada parametru
1 Niskie 10 V X
2 Bfad Live zero (X) (X) 6-01
4 Zanik fazy zasilania X
5 Wysokie napiecie obwodu DC X
6 Niskie napiecie obwodu DC X
7 Przepiecie obwodu DC X X
8 Napiecie obwodu DC ponizej dopuszczalnego X X
13 Przetezenie X X X
14 Btad uziemienia X X X
15 Niekompatybilny sprzet X X
16 Zwarcie X X
17 Limit czasu stowa sterujacego (X) (X) 8-04
23 Btad wentylatora wewnetrznego X
24 Btad wentylatora zewnetrznego X 14-53
29 Temperatura radiatora X X
33 Btad uktadu wstepnego tadowania X X
34 Btad magis.kom. X X
35 Btad opdji X
38 Btad wewnetrzny
39 Czujnik radiatora X X
40 Przecigzenie wyjscia cyfrowego zacisku 27 (X) 5-00, 5-01
41 Przecigzenie wyjscia cyfrowego zacisku 29 (X) 5-00, 5-02
42 Przecigzenie wyjscia cyfrowego na X30/6 (X) 5-32
42 Przecigzenie wyjscia cyfrowego na X30/7 (X) 5-33
46 Zasilanie karty mocy X X
47 Niskie zasilanie 24 V X X X
48 Niskie zasilanie 1,8 V X X
65 Przegrzanie pulpitu sterowniczego X X X
66 Niska temperatura radiatora X
67 Konfiguracja opcji ulegta zmianie X
68 Bezpieczny stop zataczony X"
69 Temperatura karty zasilajacej X
70 Nieprawidtowa konfiguracja FC X
72 Niebezpieczna awaria X"
73 Aut.ur.po zat.
76 Konf.urz.zasil. X
79 Nieprawidtowa konfiguracja PS X X
80 Przetwornica czestotliwosci sprowadzona do X
wartosci domysinej
244 | Temperatura radiatora X X X
245 [Czujnik radiatora X X
246 | Zas.karty mocy X X
247 [Tem.karty mocy X X
248 [Nieprawidtowa konfiguracja PS X X
250 |Nowa czes¢ zapasowa X
251 Nowy rodz.kodu X X
300 (Btad stycz. zasilania X
301 Ster. SC stycz. zasilania X
302 Przetezenie kondens. X
303 |Btad uziemienia kondens. X X
304 | Przetezenie DC X
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Nr |Opis Ostrzezen Alarm/ Alarm/Wylaczenie z Wartos¢ zadana
ie Wylaczenie blokada parametru

305 [Ogr. czest. zasil. X

306 [Ogran.kompens. X

308 |Temp.rezystora X X

309 (Btad doziem. X X

311 Ogran. Czest. przet. X

312 |Zakres CT X

314 [Przerw.auto CT X

315 (Btad auto CT X

316 [Btad lokaliz. CT X

317 |[Btad biegun. CT X

318 | Btad wspdt. CT X

Table 9.5 Lista kodéw alarméw/ostrzezein

Wytaczenie awaryjne to dziatanie, podczas ktérego wystapit
alarm. Wytaczenie awaryjne spowoduje wybieg silnika i
mozna je zresetowac naciskajac [Reset] lub wykorzystujac
wejscie cyfrowe (par. 5-1* [1]). Zdarzenie powodujace
wiaczenie alarmu nie moze spowodowa¢ uszkodzenia
przetwornicy czestotliwosci lub wytworzenia sie niebez-
piecznych warunkéw pracy. Wytaczenie awaryjne z blokada
to dziatanie, podczas ktérego wystapit alarm i ktére moze
spowodowac uszkodzenie przetwornicy czestotliwosci i
podtaczonych do niej elementéw. Wytaczenie awaryjne z

blokadg mozna zresetowac¢ tylko przez wytaczenie i
ponowne wiaczenie zasilania.

Wskazanie diody

Ostrzezenie z6ia

Alarm czerwona pulsujaca

z6fMta i czerwona

Wylaczenie z blokada

Table 9.6
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Stowo alarmowe i rozszerzone stowo statusowe
Bit Hex Dec Stowo alarmowe Stowo ostrzezenia Rozszerzone stowo statusowe
0 00000001 1 Bfad. stycz. zasilania Zarezerwowane Zarezerwowane
1 00000002 Temp. radiatora Temp. radiatora Auto CT uruchomione
2 00000004 4 Btad uziemienia Btad uziemienia Zarezerwowane
3 00000008 Temp. karty ster. Temp. karty ster. Zarezerwowane
4 00000010 16 Stowo ster. TO Stowo ster. TO Zarezerwowane
5 00000020 32 Przetezenie Przetezenie Zarezerwowane
6 00000040 64 Ster. SC stycz. zasilania |Zarezerwowane Zarezerwowane
7 00000080 128 Przetezenie kondens. Przetezenie kondens. Zarezerwowane
8 00000100 256 Btad uziemienia Btad uziemienia kondens. Zarezerwowane
kondens.
9 00000200 512 Przecigzenie inwertora |Przecigzenie inwertora Zarezerwowane
10 00000400 1024 Napiecie w obw. DC Napiecie w obw. DC ponizej Zarezerwowane
ponizej dopuszcz. dopuszcz.
1 00000800 2048 Przepiecie w obw. DC | Przepiecie w obw. DC Zarezerwowane
12 00001000 4096 Zwarcie Niskie napiecie w obw. DC Zarezerwowane
13 00002000 8192 Btad uktadu wstepnego | Wysokie napiecie w obw. DC Zarezerwowane
tadowania w fazie
rozruchu
14 00004000 16384 Utrata fazy zas. Utrata fazy zas. Zarezerwowane
15 00008000 32768 Bfad auto CT Zarezerwowane Zarezerwowane
16 00010000 65536 Zarezerwowane Zarezerwowane Zarezerwowane
17 00020000 131072 Btad wewnetrzny Niskie napiecie 10 V Blokada czasowa hastem
18 00040000 262144 Przetezenie DC Przetezenie DC Ochrona hastem
19 00080000 524288 Temp.rezystora Temp.rezystora Zarezerwowane
20 00100000 1048576 Btad doziem. Btad doziem. Zarezerwowane
21 00200000 2097152 Ogran. czest. przelacz. |Zarezerwowane Zarezerwowane
22 00400000 4194304 Btad magistrali kom. Btad magistrali kom. Zarezerwowane
23 00800000 8388608 Niskie zasilanie 24 V Niskie zasilanie 24 V Zarezerwowane
24 01000000 16777216 Zakres CT Zarezerwowane Zarezerwowane
25 02000000 33554432 Niskie zasilanie 1,8 Zarezerwowane Zarezerwowane
26 04000000 67108864 Zarezerwowane Niska temp. Zarezerwowane
27 08000000 134217728 Przerw.auto CT Zarezerwowane Zarezerwowane
28 10000000 268435456 Zmiana opgji Zarezerwowane Zarezerwowane
29 20000000 536870912 Inicjalizacja urzadzenia |lInicjalizacja urzadzenia Zarezerwowane
30 40000000 1073741824 Bezpieczny stop Bezpieczny stop Zarezerwowane
31 80000000 2147483648 Ogr. czest. zasilania Rozszerzone stowo statusowe Zarezerwowane

Table 9.7 Opis stowa alarmowego, stowa ostrzezenia i rozszerzonego stowa statusowego

Stowa alarmowe, stowa ostrzezenia i rozszerzone stowa
statusowe moga by¢ odczytane poprzez magistrale
szeregowg lub opcjonalnie magistrale komunikacyjna w
celu przeprowadzenia diagnozy. Patrz takze 16-90 Alarm
Word, 16-92 Warning Word i 16-94 Ext. Status Word.

"Zarezerwowane" oznacza, ze dany bit nie musi mie¢

jakiejs konkretnej wartosci. Bity zarezerwowane nie

powinny by¢ uzywane do zadnych celéw.

9.2.1 Komunikaty o btedach - Filtr aktywny

OSTRZEZENIE 1, 10 V - niski poziom

Napiecie karty sterujacej z zacisku 50 jest ponizej 10 V.

Nalezy usuna¢ czes¢ obciazenia z zacisku 50, gdyz zasilanie
10 V jest przecigzone. Maks. 15 mA lub minimum 590 Q.
OSTRZEZENIE/ALARM 2, btad Live zero

Sygnat na zacisku 53 lub 54 nie przekracza 50% wartosci
ustawionej w par. odpowiednio 6-10, 6-12, 6-20 lub 6-22.

OSTRZEZENIE/ALARM 4, Utrata fazy zasilania

Zanik fazy po stronie zasilania lub asymetria napiecia
zasilania jest zbyt duza.

OSTRZEZENIE 5, Wysokie napiecie obwodu posredniego DC

Napiecie obwodu posredniego (DC) przekroczyto
ograniczenie ostrzezenia o wysokim napieciu. Urzadzenie

nadal jest aktywne.
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OSTRZEZENIE 6, Niskie napiecie obwodu posredniego DC
Napiecie state na obwodzie posrednim (DC) spadto ponizej
dopuszczalnego poziomu napiecia uktadu sterowania.
Urzadzenie nadal jest aktywne.

OSTRZEZENIE/ALARM 7, Przepigcie na obwodzie DC
Jesli napiecie obwodu posredniego przekracza
ograniczenie, urzadzenie wylaczy sie awaryjnie.

OSTRZEZENIE/ALARM 8, Napigcie ponizej dopuszczalnego
na obwodzie DC

Jesli napiecie obwodu posredniego (DC) spadnie ponizej
ograniczenia zbyt niskiego napiecia, filtr sprawdza, czy
podtaczono zasilanie rezerwowe 24 V. W przeciwnym
przypadku urzadzenie wytaczy sie awaryjnie. Sprawdzi¢, czy
napiecie zasilania jest zgodne ze specyfikacjg na tabliczce
Znamionowe;j.

OSTRZEZENIE/ALARM 13, zbyt wysoka warto$¢ pradu
Ograniczenie pradu dla urzadzenia zostato przekroczone.

ALARM 14, blad uziemienia

Suma natezenia przetwornikéw pradu IGBT jest rézna od
zera. Sprawdzi¢, czy rezystancja miedzy dowolna z faz i
uziemieniem ma niskg wartos¢. Nalezy sprawdzi¢ obydwa
parametry przed i za stycznikiem zasilania. Nalezy réwniez
upewnic sie, ze przetworniki pradu IGBT, kable przylaczy i
zlacza sg prawidtowo wykonane.

ALARM 15, Niekomp. sprzet
Zamontowana opcja nie jest obstugiwana przez obecny
sprzet / oprogramowanie karty sterujace;j.

ALARM 16, zwarcie
Na wyjsciu jest zwarcie. Wylaczy¢ urzadzenie i naprawic¢
btad.

OSTRZEZENIE/ALARM 17, Time-out stowa sterujacego

Nie ma komunikacji z urzadzeniem.

Ostrzezenie bedzie aktywne pod warunkiem, ze

8-04 Control Word Timeout Function NIE zostat ustawiony na
WYL,

Mozliwa poprawka: Zwiekszy¢ 8-03 Control Word Timeout
Time. Zmiana 8-04 Control Word Timeout Function

OSTRZEZENIE 23, Btad wentylatora wewnetrznego
Wewnetrzne wentylatory ulegly awarii ze wzgledu na
wadliwy sprzet lub nie zamontowano wentylatoréw.

OSTRZEZENIE 24, btad wentylatora zewnetrznego
Zewnetrzne wentylatory ulegty awarii ze wzgledu na
wadliwy sprzet lub nie zamontowano wentylatoréw.

ALARM 29, Temp. radiatora

Maksymalna temperatura radiatora zostata przekroczona.
Btad temperatury nie zostanie zresetowany, dopdki
temperatura nie spadnie ponizej okreslonej temperatury
radiatora.

ALARM 33, Blad uktadu wstepnego tadowania w fazie
rozruchu

Nalezy sprawdzi¢, czy podtaczono zasilanie zewnetrzne 24
V DC.

OSTRZEZENIE/ALARM 34, btad komunikacji magistrali
komunikacyjnej

Magistrala komunikacyjna na opcjonalnej karcie komunika-
cyjnej nie dziata.

OSTRZEZENIE/ALARM 35, btad opciji:
Skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Danfoss.

ALARM 38, Blad wewnetrzny
Skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Danfoss.

ALARM 39, Czujnik radiatora
Brak sprzezenia zwrotnego z czujnika temperatury
radiatora.

OSTRZEZENIE 40, przeciazenie wyjécia cyfrowego zacisku
27

Sprawdzi¢ obcigzenie podtgczone do zacisku 27 lub usuna¢
pofaczenie powodujace zwarcie.

OSTRZEZENIE 41, Przecigzenie wyjécia cyfrowego zacisku
29

Sprawdzi¢ obcigzenie podtaczone do zacisku 29 lub usunac
pofaczenie powodujace zwarcie.

OSTRZEZENIE 42, przeciazenie wyjécia cyfrowego na X30/6
lub przeciazenie wyjscia cyfrowego na X30/7

Dla X30/6, sprawdzi¢ obcigzenie podtgczone do X30/6 lub
usung¢ potaczenie powodujace zwarcie.

Dla X30/7, sprawdzi¢ obcigzenie podtaczone do X30/7 lub
usung¢ potaczenie powodujgce zwarcie.

OSTRZEZENIE 43, Zewn. zasilanie (opcja)
Napiecie zasilania zewnetrznego 24 V DC na opgji nie jest
prawidtowe.

ALARM 46, Zasilanie karty mocy
Zasilanie na karcie mocy jest poza zakresem.

OSTRZEZENIE 47, Niski poziom zasilania 24 V
Skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Danfoss.

OSTRZEZENIE 48, niski poziom zasilania 1,8 V
Skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Danfoss.

OSTRZEZENIE/ALARM/WYtACZENIE AWARYJNE 65,
przekroczenie temperatury karty sterujacej
Przekroczenie temperatury karty sterujacej: Temperatura
wytaczenia karty sterujacej wynosi 80° C.

OSTRZEZENIE 66, Niska temperatura radiatora
To ostrzezenie jest zalezne od czujnika temperatury w
module IGBT.

Rozwiazanie problemu:

Temperatura radiatora mierzona jako 0° C moze oznacza¢,
ze czujnik temperatury jest wadliwy, co powoduje wzrost
predkosci wentylatora do maksymalnej. Jezeli przewéd
czujnika pomiedzy IGBT a karta sprzegacza optycznego jest
roztagczony, moze to powodowac to ostrzezenie. Sprawdzic¢
réwniez czujnik termiczny IGBT.

ALARM 67, Konfiguracja modutu opcji ulegla zmianie
Od ostatniego wytaczenia zasilania dodano lub usunieto
jedng lub wiecej opcji.
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ALARM 68, Aktywowany bezpieczny stop

Aktywowano bezpieczny stop. Aby wznowi¢ normalng
prace, nalezy doprowadzi¢ 24 V DC do zacisku 37, a
nastepnie wysta¢ sygnat Reset (przez magistrale, wejscie/
wyjscie cyfrowe lub naciskajac [Reset]). Patrz 5-19 Terminal
37 Safe Stop.

ALARM 69, Temperatura karty mocy
Czujnik temperatury na karcie mocy jest albo za goracy,
albo za zimny.

ALARM 70, bledna konfiguracja FC
Rzeczywiste potaczenie pulpitu sterowniczego i ptyty
zasilania jest nieodpowiednie.

OSTRZEZENIE 73, Autom. ponowne uruchomienie
bezpiecznego stopu

Bezpiecznie zatrzymane. Uwaga: jesli wtaczony jest
automatyczny restart, silnik moze sie uruchomié po
usunieciu tej usterki.

OSTRZEZENIE 77, Tryb zredukowanej mocy:

To ostrzezenie oznacza, ze przetwornica czestotliwosci
pracuje w trybie zredukowanej mocy (tzn. z mniejsza liczba
czesci inwertera, niz dozwolona). To ostrzezenie bedzie
generowane w trakcie cyklu mocy, gdy przetwornica
czestotliwosci jest ustawiona na prace z mniejszg iloscig
inwerteréw i pozostanie wtgczone.

ALARM 79, Nieprawidtowa konfiguracja sekcji mocy

Karta skalujagca ma niewtasciwy numer lub nie jest zainsta-
lowana Oprécz tego, nie mozna byto zainstalowac ztacza
MK102 na karcie mocy.

ALARM 80, przetwornica czestotliwosci sprowadzona do
wartosci fabrycznej, domysinej

Po recznym resecie ustawienia parametréw sa
sprowadzane do ustawien fabrycznych, domysinych.

ALARM 244, Temperatura radiatora

Podana wartos¢ informuje o zrodle alarmu (od lewej):
1-4 Inwertor

5-8 Prostownik

ALARM 245, Czujnik radiatora

Brak sprzezenia zwrotnego z czujnika radiatora. Podana
wartos$¢ informuje o zrédle alarmu (od lewej):

1-4 Inwertor

5-8 Prostownik

ALARM 246, Zasilanie karty mocy

Zasilanie na karcie mocy jest poza zakresem. Podana
wartos$¢ wskazuje zrédto alarmu (od lewej):

1-4 Inwertor

5-8 Prostownik

ALARM 247, Temperatura karty mocy

Przegrzanie karty mocy. Podana warto$¢ wskazuje zrédto
alarmu (od lewej):

1-4 Inwertor

5-8 Prostownik

ALARM 248, Nieprawidtowa konfiguracja sekcji mocy
Btad konfiguracji wielkosci mocy na karcie mocy. Podana
wartos¢ wskazuje zrédto alarmu (od lewej):

1-4 Inwertor
5-8 Prostownik

ALARM 249, Nis.temp.pros.
Temperatura radiatora prostownika jest za niska. Moze to
oznaczad, ze uszkodzony jest czujnik temperatury.

ALARM 250, Nowa cze$¢ zamienna

Moc lub zasilacz impulsowy zostaty wymienione. Kod typu
filtra musi zosta¢ przywrécony w EEPROM. Wybraé
odpowiedni kod typu w 14-23 Typecode Setting, zgodnie ze
znakiem umieszczonym na urzadzeniu. Pamigta¢ o
wybraniu ,Zapisz do EEPROM”, aby zakonczy¢.

ALARM 251, nowy kod typu
Filtr ma nowy kod typu.

Alarm 300, Blad stycznika zasilania

Sprzezenie zwrotne ze stycznika zasilania nie odpowiadato
oczekiwanej wartosci przed uptywem dozwolonego czasu
Skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Danfoss.

Alarm 301, Btad stycznika SC

Sprzezenie zwrotne ze stycznika miekkiego fadowania nie
odpowiadato oczekiwanej wartosci przed uptywem
dozwolonego czasu. Skontaktowac sie z przedstawicielem
firmy Danfoss.

ALARM 302, Przetez. kondens.
Wykryto nadmierny prad w kondensatorach AC.
Skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Danfoss.

ALARM 303, Btad uziemienia kondens.
Wykryto btad uziemienia w pradach kondensatoréw AC.
Skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Danfoss.

ALARM 304, Przetezenie DC

Wykryto nadmierny prad przeptywajacy przez zespé6t
kondensatoréw obwodu DC. Skontaktowac sie z przedsta-
wicielem firmy Danfoss.

ALARM 305, Ogran. czest. zasil.

Czestotliwo$¢ zasilania wykroczyta poza ograniczenia.
Sprawdzi¢, czy czestotliwos¢ zasilania jest zgodne ze
specyfikacjami dla produktu.

ALARM 306, Ograniczenie kompensacji
Potrzebny prad kompensujacy przekracza mozliwosci
urzadzenia. Urzadzenie pracuje z petng kompensacja.

ALARM 308, Temp. rezystora
Wykryto nadmierng temperature radiatora rezystora.

ALARM 309, Btad uziemienia zasilania
Wykryto btad uziemienia w pradzie zasilania. Sprawdzi¢
zasilanie pod katem zwar¢ i pradu uptywowego.

ALARM 310, Zapehniony bufor RTDC
Skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Danfoss.

ALARM 311, Ogran. czest. przelacz.

Srednia czestotliwoé¢ przetaczania urzadzenia przekracza
ograniczenie. Sprawdzi¢, czy 300-10 Active Filter Nominal
Voltage i 300-22 CT Nominal Voltage sa ustawione
prawidtowo. Jezeli s3, nalezy skontaktowac sie z przedsta-
wicielem Danfoss.
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ALARM 312, Zakres CT

Wykryto ograniczenie pomiaru przektadnika pradowego.
Sprawdzi¢, czy uzywane prz.pr. maja odpowiedni wspotc-
zynnik.

ALARM 314, Przerwane auto CT

Wykrywanie autom. CT zostato przerwane przez
uzytkownika.

ALARM 315, Btad auto CT

Wykryto btad podczas przeprowadzania autom.
wykrywania CT. Skontaktowac sie z przedstawicielem firmy
Danfoss.

ALARM 316, Btad lokaliz. CT

Funkcja Auto CT nie mogta okresli¢ prawidtowego
potozenia prz.pr.

ALARM 317, Btad biegun. CT

Funkcja Auto CT nie mogta okresli¢ prawidtowe;j
biegunowosci prz.pr.

ALARM 318, Btad wspét. CT

Funkcja Auto CT nie mogta okredli¢ prawidtowego pradu
strony pierwotnej prz.cz.
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