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Introduccion

Filtro activo VLT® AAF006

1 Introduccidon

1.1 Finalidad del manual

Este manual de funcionamiento proporciona informacion
para la instalaciéon y puesta en marcha del filtro de forma
segura.

El manual de funcionamiento estd disefiado para su
utilizacion por parte de personal cualificado.

Lea y siga el manual de funcionamiento para utilizar el
filtro de forma apropiada y preste especial atencién a las
instrucciones de seguridad y las advertencias generales.
Conserve este manual de funcionamiento junto al filtro en
todo momento.

VLT® es una marca registrada.

1.2 Recursos adicionales

Recursos a su disposicién para comprender la progra-
macion y las funciones del filtro activo avanzado:

. El manual de mantenimiento del filtro activo
avanzado VLT® facilita informacién sobre la
resolucion de problemas y las pruebas de funcio-
namiento para el servicio técnico, asi como
instrucciones de montaje y desmontaje.

1.3 Vista general de producto

1.3.1 Principio de funcionamiento

El filtro activo avanzado VLT® se utiliza para la compen-
saciéon de la corriente reactiva y la mitigacion de la
corriente armdnica. La unidad puede integrarse en varios
sistemas y aplicaciones como filtros instalados de forma
central o en combinacién con un convertidor de frecuencia
VLT® como solucién compacta de convertidor de
frecuencia de bajos arménicos.
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llustracion 1.1 Multiples entornos de trabajo

El filtro de derivacidn activo supervisa todas las corrientes
de linea trifasicas y procesa la sefal de intensidad medida
a través de un sistema procesador de sefales digitales. A
continuacion, el filtro impone de forma activa sefales en
contrafase a los elementos no deseados de la corriente,
para compensarlos (distorsion armonica).

130BB718.10
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llustracién 1.2 Principios de filtro activo

El filtro establece varios interruptores IGBT en tiempo real
para proporcionar tensién de CC a la red, lo que genera
sefales de contrafase. Un filtro LCL integrado suaviza la
forma de onda de la corriente compensada, de modo que
se garantiza que la frecuencia de conmutacién IGBT y el
componente de CC no se impongan a la red. El filtro
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funciona con una fuente de alimentacion de generador o 1.3.2 Conformidad con IEEE519

transformador y puede reducir cargas de motores indivi-

duales, cargas no lineales o cargas mixtas. Las cargas no El filtro activo esta disefiado para cumplir con la recomen-
lineales (cargas de alimentacion de diodos) deben contar dacién IEEE519 para Isc/Il > 20 para niveles de arménicos

con bobinas de CA como proteccion contra la sobrein- individuales regulares. El filtro dispone de una frecuencia

tensidad de los diodos de entrada. de conmutacién progresiva que crea una frecuencia

amplia, lo que provoca unos niveles individuales de
armoénicos mas bajos por encima del 50.° nivel armoénico.
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llustracion 1.3 Diagrama de bloques

El filtro permite los modos de compensacion de armoénicos
general y selectivo. En el modo de compensacién general,
se reducen todos los armonicos. En este modo, el filtro
equilibra la carga para reducir las desigualdades en la
distribucion de la carga entre las tres fases. El rendimiento
de estado estable permite compensar los arménicos hasta
el 40.° orden, pero la inyeccién ultrarrapida de corriente
también permite al filtro compensar las fluctuaciones
rapidas y otros fenémenos rapidos y a corto plazo. En el
modo selectivo, el usuario puede programar niveles indivi-
duales de armonicos aceptables, entre el 5.2y el 25.°
orden. En el modo selectivo, el filtro no reduce los
armonicos en grupos de dos y tres, y no admite la
reduccion de fluctuaciones rapidas ni el equilibrio de carga
de fase. Consulte el pardmetro 300-00 Modo de cancelacién
de arménicos.

Programe la prioridad del filtro como corriente reactiva o
como compensacion de armonicos. Si se elige la compen-
sacion de armdnicos como prioridad principal, el filtro
utiliza la corriente necesaria para la reduccion de
arménicos, y utiliza energia para corregir la corriente
reactiva solo si existe un exceso. El filtro asigna energia, de
forma continua y automatica, entre la primera y la sequnda
prioridad, para mitigar todo lo posible la compensacién
reactiva y de armonicos. El factor de potencia se optimiza
continuamente y el transformador de la fuente de alimen-
tacién se utiliza a su capacidad maxima. Consulte el
pardmetro 300-01 Prioridad de compensacion.

El filtro activo cuenta con un filtro RFl opcional para clase
A1 igual a la categoria C2.

MG90V305 Danfoss A/S © 09/2014 Reservados todos los derechos. 5



Introduccion Filtro activo VLT® AAF006

1.4 Informacién de pedido

1.4.1 Configurador del filtro

Utilice el sistema de nimero de pedido para disefiar un filtro activo conforme a las necesidades de la aplicacion. Para los
filtros activos VLT® de la serie AAF 006, se pueden solicitar filtros estandar y filtros con opciones integrales enviando un
cédigo descriptivo con la descripcidn del producto a la oficina local de ventas de (Danfoss). Por ejemplo:
AAF006A190T4E2THXXGCXXXSXXXXAXBXCFXXXDX

En este apartado se describe cada caracter del cédigo descriptivo. En el ejemplo, se selecciona un filtro activo estdndar de
190 A en un alojamiento con clasificacién de proteccién IP21 para una red de 380-480 V. El configurador disponible en
internet configura el filtro adecuado para la aplicacién correcta y genera un cédigo descriptivo. El configurador genera
automaticamente un nimero de ventas de ocho digitos para su envio a la oficina local de ventas. También puede
establecer una lista de proyectos con varios productos y envidrsela a un representante de ventas de (Danfoss). El
configurador estd disponible en www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/.

1.4.2 Codigo descriptivo para el formulario

de pedido
1 2 3 4 5 6 7 8 9 1011 1213 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37 38 39 2
‘A‘A‘F‘O‘OXA‘ ‘ ‘ ‘T‘4‘E‘ ‘ ‘H‘ XG‘C‘ X | X |S|x |[x|x|x |Alx|B|x |C|x|x|x|x|D]x %
o
R
llustracién 1.4 Ejemplo de cédigo descriptivo
Eleccion posible Opciones A 29-30 AX: Sin opcién A
Grupos de 1-3 AAF Opciones B 31-32 BX: Sin opcién B
productos Configuracién de |33-37 CFxxx: Opcion CO ocupada con
Series 4-6 006 opcion C tarjeta de control del filtro activo
Intensidad 7-10 A190: 190 A Opciones D 38-39 DO: 24 V auxiliar
nominal A250: 250 A DX: sin opciones
A310: 310 A
A400: 400 A Tabla 1.1 Definiciones del cédigo descriptivo
Fases 1 T: trifasico
Tension de red 12 2 380-480 V CA 176F3535 | Kit de refrigeracion de la pared trasera para el D14
Proteccién 13-15 E21: IP21/Nema, tipo 1 (IP54)
E54: IP 54/Nema, tipo 12 176F3537 | Kit de refrigeracion de la pared trasera para el E1
E2M: IP21/Nema, tipo 1 con (IP54)

apantallamiento de red

E5M: IP 54/Nema, tipo 12 con
apantallamiento de red

Filtro RFI 16-17 HX: sin filtro RFI

H4: filtro RFI, clase A1 (opcional)

Tabla 1.2 Kits opcionales

Pantalla (LCP) 19 G: Panel de control local grafico
(LCP)

PCB barnizada 20 C: PCB barnizada

Opcion de red 21 X: sin opcién de red
3: desconexion de red y fusible
7: Fusible

Adaptacion A 22 Reservado

Adaptacién B 23 Reservado

Version de 24-27 Reservado

software

Idioma del 28 Reservado

software

6 Danfoss A/S © 09/2014 Reservados todos los derechos. MG90V305
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2 Seguridad

2.1 Simbolos de seguridad

En este documento se utilizan los siguientes simbolos:

AADVERTENCIA

Indica situaciones potencialmente peligrosas que pueden
producir lesiones graves o incluso la muerte.

APRECAUCION

Indica una situacion potencialmente peligrosa que puede
producir lesiones leves o moderadas. También puede
utilizarse para alertar contra practicas no seguras.

AVISO!

Indica informacién importante, entre la que se incluyen
situaciones que pueden producir dafos en el equipo u
otros bienes.

2.2 Personal cualificado

Se precisan un transporte, almacenamiento, instalacion,
funcionamiento y mantenimiento correctos y fiables para
que el filtro funcione de un modo seguro y sin ningun tipo
de problemas. Este equipo Unicamente puede ser
manejado o instalado por personal cualificado.

El personal cualificado es aquel personal formado que esta
autorizado a instalar, poner en marcha y efectuar el
mantenimiento de equipos, sistemas y circuitos de acuerdo
con la legislacion y la regulacion vigente. Asimismo, el
personal debe estar familiarizado con las instrucciones y
medidas de seguridad descritas en este documento.

2.3 Medidas de seguridad

AADVERTENCIA

TENSION ALTA

Los filtros activos contienen tension alta cuando estan
conectados a la entrada de red de CA. Si la instalacion, el
arranque y el mantenimiento no son efectuados por
personal cualificado, pueden causarse lesiones graves o
incluso la muerte.

AADVERTENCIA

TIEMPO DE DESCARGA

El filtro activo contiene condensadores de enlace de CC
que pueden seguir cargados incluso si el filtro esta
apagado. Si después de desconectar la alimentaciéon no
espera el tiempo especificado antes de realizar cualquier
trabajo de reparacion o de mantenimiento, se pueden
producir lesiones graves o incluso la muerte.

» . . Tiempo de espera
Tension Intensidad de salida .
minimo
vl [A] .
(minutos)
380-480 190-400 20

Puede haber tension alta presente aunque las luces del

indicador de advertencia estén apagadas.

Tabla 2.1 Tiempo de descarga

AADVERTENCIA

PELIGRO DE CORRIENTE DE FUGA

Las corrientes de fuga superan los 3,5 mA. No efectuar la
toma de tierra correcta del filtro puede producir lesiones
graves e incluso muerte.

. La toma a tierra correcta del equipo debe estar
garantizada por un instalador eléctrico
certificado.

AADVERTENCIA

PELIGRO DEL EQUIPO

El contacto con ejes de rotacion y equipos eléctricos
puede provocar lesiones graves o la muerte.

. Asegurese de que la instalacién, el arranque y
el mantenimiento lo lleve a cabo tnicamente
personal formado y cualificado.

. Asegurese de que los trabajos eléctricos
cumplan con los cédigos eléctricos nacionales y
locales.

. Siga los procedimientos indicados en este
documento.

APRECAUCION

PELIGRO DE FALLO INTERNO
Si el filtro no esta correctamente cerrado, un fallo
interno en el mismo puede causar lesiones graves.

. Antes de suministrar electricidad, asegurese de
que todas las cubiertas de seguridad estén
colocadas y fijadas de forma segura.

MG90V305
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Instalacién mecanica

Filtro activo VLT® AAF006

3 Instalacidén mecanica

3.1 Instalacién previa

3.1.1 Planificacién del lugar de instalacion

AVISO!

Debido al tamafo y a los requisitos de espacio de
separacion del filtro activo, es importante realizar una
planificaciéon de la instalacion. La falta de planificacion
puede ser motivo de trabajos adicionales después de la
instalacion.

Seleccione el mejor lugar posible de funcionamiento,
considerando lo siguiente:
. Condiciones de temperatura ambiente.

. Altitud del punto de instalacion.

. Método de instalaciéon y compensacion.
. Refrigeracién.

o Posicion del filtro activo.

. Punto de instalacién de CT y posibilidad de
reutilizar los CT existentes.

. Recorrido de los cables y condiciones de EMI.

. Asegurese de que la fuente de alimentacién
proporciona la tensién y la frecuencia correctas.

. Si la unidad no tiene fusibles incorporados,
asegurese de que los fusibles externos tienen los
valores nominales adecuados.

3.1.2 Recepcion del filtro activo

Cuando reciba la unidad, asegurese de que el embalaje
esté intacto y compruebe que no se haya producido
ningun dafo durante el transporte. En caso de desper-
fectos, pongase en contacto inmediatamente con la
empresa de transporte y presente la correspondiente
reclamacién de dafos.

AVISO!

Si el paquete esta danado, es posible que las malas
condiciones de transporte hayan provocado fallos
internos en la unidad. Haga la correspondiente
reclamacion de danos incluso aunque parezca que el
exterior de la unidad estd intacto.

3.1.3 Transporte y desembalaje

Antes de desembalarlo, coloque el filtro activo tan cerca
como sea posible de su lugar final de instalacién.
Mantenga el filtro dentro de su caja y sobre el palé tanto
tiempo como sea posible para evitar desperfectos.

3.1.4 Elevacion

Eleve siempre la unidad utilizando las argollas de elevacién
dispuestas para tal fin. Utilice una barra para evitar doblar
las anillas de elevacion.

130BB642.10

llustracion 3.1 Método de elevacién recomendado para el AAF
006, tamanos de proteccion D14 y E1.

8 Danfoss A/S © 09/2014 Reservados todos los derechos.
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AVISO! AVISO!

La barra de elevacion debe ser capaz de soportar el peso La peana es necesaria para permitir que el flujo de aire
de la unidad. Consulte el capétulo 3.1.5 Dimensiones de la unidad proporcione una refrigeracion adecuada.
mecdnicas para conocer los pesos. El didmetro maximo

de la barra es de 25 mm (1 in). El dngulo existente entre

la parte superior de la unidad y el cable de elevacién

debe ser de 60° 0 mas.

3.1.5 Dimensiones mecanicas

o
* 'I AAAA 304.0 — 148.0 ;
50l / ! (12.0] ‘ [5.8] @
891 / \ / \ / \ O
l 2X@27.0 ‘ ; "T\\ 2X@13.0 Lg
i @ i i i 151 )
I I
| |
| |
| |
| |
17805 1755.5
[70.1) 16811 ‘ ‘
15528 [ |
B -
| |
e ‘ ‘
IR
[40.2] o | i
=2 S S (a0
/ S25R850a3500 oo
S
[21.9] 4
199‘5 % o T
[79'1 [252;10 [2;;]“
o i i
741
29 F A«J 1845 [=—
377.8 —= 3l
i i
llustraciéon 3.2 AAF006 190 A, proteccidon tamano D13
1 Espacio de separacién minimo desde el techo 2 Opcidn de refrigeracion de la

pared trasera

Tabla 3.1 Leyenda para la llustracion 3.2 y la llustracion 3.3

MG90V305 Danfoss A/S © 09/2014 Reservados todos los derechos. 9
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o
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. = leuﬂ g
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EE = 3
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Evy %
vy
e
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= §72 u Wj e
: — - Lo e
1082 _l| coooopoacsogooooo
= I : .
2491
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3 1 i
t[z‘a‘agl - o 4035 ——=f —={ 1845 |+—
f=— 3890 19.4] [7.3]
15.3] f=— 369.0 —
600.0 [14.5]
(23.6] fe—— 5535 ——={ = 233
[21.8] 9]
llustracion 3.3 AAF006 250-400 A, proteccion tamano E1
Proteccion D14 E1
. . P 21/54 21/54
Proteccion del armario - -
NEMA Tipo 1/12 Tipo 1/12
Intensidad de corriente nominal 190 A 250 A, 310 Ay 400 A
Dimensiones de envio Altura
) 750/29,5 864/34
(mm/in)
Anchura
) 737/29 737/29
(mm/in)
Profundida
. 1943/76,5 2203/86,7
d (mm/in)
Peso (kg/Ib) 283/623,9 500/1102,3
Dimensiones de la Altura
. ) 1780/70 2000/78,7
unidad (mm/in)
Anchura
. 600/23,6 600/23,6
(mm/in)
Profundida
. 380/14,9 494/19,4
d (mm/in)
Peso
maximo 238/524,7 453/998,7
(kg/1b)

Tabla 3.2 Dimensiones mecanicas

Danfoss A/S © 09/2014 Reservados todos los derechos.
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.7 7 . o
3.2 Instalacién mecanica 575.9 ‘ 3
[22.7) S
Antes de instalar el filtro activo, examine los diagramas 4} 3
mecanicos del capétulo 3.1.5 Dimensiones mecdnicas para -
familiarizarse con los requisitos de espacio.
3.2.1 Herramientas necesarias 2.7] . 1
Para realizar la instalacién mecanica se requieren las A .
siguientes herramientas:
. Taladro con broca de 10 0 12 mm.
. Metro.
. Destornillador.
574.2
e  Llave de tubo con adaptadores de 7-17 mm. [22.6]
. Extensiones para la llave.
. Punzoén de hoja metalica para conductos o
prensacables. —
. Barra de elevacién para subir la unidad (barra o llustracién 3.4 Espacio de la puerta para proteccién de tipo
tubo con @ de 25 mm/0,9 in como maximo, IP21/IP54, tamaiio D14
capaz de soportar, como minimo, 1000 kg/
2205 Ib).
[ - o
. Grua u otro auxiliar de elevacion para colocar la f2727'74i s
- m
unidad en su posicién. 47 g
o
m

. Herramienta Torx T50

3.2.2 Requisitos de espacio libre 1057

Espacio

Asegurese de dejar un espacio adecuado por debajo y por
encima de la unidad para permitir el flujo de aire y el
acceso a los cables. Asegurese ademas de que exista el
espacio necesario frente a la unidad para que la puerta
pueda abrirse (llustracion 3.4 e llustracién 3.5).

576.7
[22.7]

llustracién 3.5 Espacio de la puerta para proteccion de tipo
IP21/IP54, tamafio E1.

Acceso de los cables
Asegurese de que existe el debido acceso a los cables,
incluida la necesaria tolerancia para las dobleces.

AVISO!

Los cables de alimentacion son pesados y dificiles de
doblar. Para facilitar la instalacion, determine la posicion
6ptima de la unidad antes de la entrega.

MG90V305 Danfoss A/S © 09/2014 Reservados todos los derechos. 1
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Filtro activo VLT® AAF006

AVISO!

Todos los terminales de cables y abrazaderas para cables
deben montarse dentro del ancho de la barra de distri-
bucion del bloque de terminales.

3.2.3 Ubicaciones de los terminales de
potencia

Cuando disefie el acceso para los cables, tenga en cuenta
las posiciones de los terminales. Consulte la llustracién 3.6,
la llustracidn 3.7, la llustracién 3.8, y la llustracién 3.9

o
, o
m
O
)
o
o
m
29.0
1.1
476.0 °
[18.7] ‘

o BT

88.0 —

[3.5]

= 204.0 =
8.0]
= 266.2 == 259.7 =
[10.5] [10.2]
= 2807 =
[11.4]
llustracién 3.6 Ubicacion del terminal D14 con desconexion

o
~
[3a)
O
|9
oQ
o
m

505.0
[19.9]

{
e
I

486.0
[19.1]

o EEEEEREE

BEERAHRESR

BEEERERREER
| HEEEEEEERES

o
@
N
|

[3.3]
1672 =t
16.6]
= 2419 =
[9.5]
— 2841 = 2719 -
[11.2] [10.7]

llustracion 3.7 Ubicacion del terminal D14 sin desconexion
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llustracion 3.8 Ubicacion del terminal E1 con desconexion
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llustracion 3.9 Ubicacion del terminal E1 sin desconexion

AVISO!

Cada terminal permite utilizar hasta 4 cables con
terminales de cable o una orejeta de caja estandar. La
conexion a tierra se realiza en el punto de terminacién
correspondiente de la unidad.

12 Danfoss A/S © 09/2014 Reservados todos los derechos.
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3.2.4 Refrigeracion y flujo de aire

Existen varias maneras de refrigerar el filtro activo:

. Utilice los conductos de refrigeracion situados en
la parte inferior y superior de la unidad

. Aplique aire a la parte posterior de la unidad

. Combine flujos de aire en la parte superior,
inferior y posterior

Refrigeracion trasera

El filtro activo posee un sistema de refrigeracion de canal
trasero en el que el 85 % del total del calor se conduce a
través de un canal trasero separado IP 54. Asi se reduce el
flujo de aire necesario dentro del alojamiento y se
garantiza una menor humedad y menos polvo en los
componentes mas importantes.

El aire del canal trasero se suele ventilar a través de la
entrada de la peana y se conduce hacia el exterior por la
parte superior de la proteccion. El disefio del canal trasero
también permite tomar aire de la sala de control y sacarlo
de nuevo. Esto es posible con el fin de aliviar la tension
sobre el aire acondicionado de la sala de control y para
conservar la energia. Para permitir la entrada en la pared
trasera, la entrada de aire de la unidad debe bloquearse
con una tapa opcional y la salida de aire se debe dirigir a
través de un conducto superior opcional.

AVISO!

En el caso del filtro activo, el ventilador funciona por las
siguientes razones:

. El filtro activo esta en funcionamiento.

. Se ha superado la temperatura del disipador de
calor especificada (dependiente de la potencia).

. Se ha superado la temperatura ambiente de la
tarjeta de potencia especificada (dependiente
de la potencia).

. Se ha superado la temperatura ambiente de la
tarjeta de control especificada.

Una vez que se arranca el ventilador, este funciona
durante al menos 10 minutos.

Tuberias externas

Si se anaden tuberias externas adicionales al alojamiento,
debe calcularse la caida de presion en las tuberias. Utilice
la llustracion 3.10 y la llustracién 3.11 para reducir la
potencia de la unidad conforme a la caida de presion.
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llustracién 3.10 Proteccion de tamaio D, reduccion de
potencia frente a cambio de presiéon
Caudal de aire: 450 cfm (765 m3/h)
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llustracion 3.11 Proteccion de tamano E, reduccion de
potencia frente a cambio de presion
Caudal de aire: 725 cfm (1230 m3/h)

3.2.5 Entrada para prensacables /
conducto: IP21 (NEMA 1) e IP54
(NEMA 12)

Los cables se conectan desde la parte inferior a través de
la placa prensacables. Retire la placa y decida dénde va a
colocar la entrada para los prensacables o conductos. En la
llustracién 3.12 y la llustracion 3.13 se muestran las
aberturas de la placa prensacables en vistas inferiores.

MG90V305
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AVISO!

La placa de prensacables garantiza el grado de
proteccion especificado y permite una correcta refrige-
racion de la unidad. Si no se monta la placa de
prensacables, puede producirse la desconexion de la
unidad con la alarma 69: Temp. trj. alim.

130BB736.11
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llustracion 3.12 Proteccion de tamano D14, vista inferior
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r 48.9 llustraciéon 3.14 Montaje de la placa base, E1
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llustracién 3.13 Proteccién de tamano E1, vista inferior
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4 Instalacion eléctrica

4.1 Instrucciones de seguridad

Consulte el capétulo 2 Seguridad para conocer las instruc-
ciones de seguridad generales.

APRECAUCION

RIESGO DE DESCARGA

El filtro activo puede generar una intensidad de CC en el
conductor PE.

. Cuando se utilice un dispositivo de protecciéon
de corriente residual (RCD) como proteccion
antidescargas eléctricas, este solo podra ser de
tipo B en el lado de la fuente de alimentacion.

Si no se sigue la recomendacién, es posible que el RCD
no proporcione la proteccién prevista.

4.2 Instalacion eléctrica

4.2.1 Conexiones de potencia

Cableado y fusibles
AVISO!

Todo el cableado debe ser conforme a la normativa local
sobre secciones transversales de cables y temperatura
ambiente. Las aplicaciones UL requieren conductores de
cobre de 75 °C. Los conductores de cobre de 75 ° y

90 °C son térmicamente aceptables para su uso en
aplicaciones que no sean UL.

Las conexiones para los cables de alimentacién estan
situadas como en la llustracién 4.1. Si se incluye un
interruptor de red, la conexion de red se conectard al
mismo. Tome las dimensiones de la seccién transversal de
cable de acuerdo con la reduccion de potencia, la
legislacion local y la intensidad nominal del filtro, incluidos
los efectos pelicular y de proximidad.

Conecte la red a los terminales 91, 92 y 93. Conecte la
toma de tierra al terminal situado inmediatamente a la
derecha del terminal 93.

Numero de terminal Funcion

91, 92, 93 Redes R/L1, S/L2 y T/L3
94 Tierra

Tabla 4.1 Red y conexiones a tierra

El conductor transmite principalmente corrientes de
frecuencias altas, para que la distribucion de la corriente
no se disperse de forma uniforme a través de la seccién
transversal del conductor. Esto se debe a dos efectos

independientes: el efecto pelicular y el efecto de
proximidad. Ambos efectos hacen que sea necesaria una
reduccion de potencia y, por ello, el cable de red eléctrica
del filtro activo esta clasificado con una corriente superior
a la del propio filtro.

| 150BA026.10
Entrada de 91 (L1)
potencia 92 (L2)
trifbsica 93 (L3)

= 95 PE@
|

llustraciéon 4.1 Diagrama de conexién de red

AVISO!

No es suficiente con clasificar el cable de alimentacion
segun la intensidad nominal del filtro solamente, debido
a los efectos pelicular y de proximidad.

La reduccién de potencia necesaria se calcula como dos
factores independientes:

. El factor pelicular depende de la frecuencia de la
corriente, asi como del material y las dimensiones
del cable.

. El factor de proximidad depende del nimero de
conductores, los didmetros y la distancia entre
cada uno de los cables.

El efecto de proximidad depende del nimero de
conductores, los didmetros y la distancia entre cada uno
de los cables.

El cable de red eléctrica optimizado es:
. Cables de cobre.

. Conductores unicos.

) Barras conductoras.

MG90V305
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El cobre afecta al factor pelicular menos que el aluminio y las barras conductoras tienen una superficie mas amplia que los
cables, lo cual reduce el factor de efecto pelicular. Los efectos de proximidad de los conductores Unicos son insignificantes.
Las especificaciones de cable de la Tabla 4.2 tienen en cuenta tanto el efecto pelicular como el efecto de proximidad:

Filtro | Cable minimo de Cu Corriente RMS Cable minimo de Al Corriente RMS Cable maximo
mm?2 (AWG) equivalente para mm?2 (AWG) equivalente para Al mm?2 (AWG)
Cu
190 A 70 mm? (2/0) 225 A 95 mm? (3/0) 240 A 2*150 mm? (2*300 MCM)
250 A 120 mm? (4/0) 295 A 150 mm? (300 MCM) 315 A 4 x 240 mm?2 (4 x 500 MCM)
310 A [ 240 mm? (500 MCM) 365 A 2*95 mm? (2*3/0) 390 A 4 x 240 mm? (4 x 500 MCM)
400 A 2*95 mm? (2*3/0) 470 A 2*150 mm? (2*300 MCM) 500 A 4 x 240 mm? (8 x 900 MCM)

Tabla 4.2 Cable de red de filtro activo permitido con datos del fabricante del cable habitual

Debido al filtro LCL integrado, la unidad no alimenta el cable principal con sefales dU/dt altas. Asi se reduce la emision
irradiada por el cable de red. De este modo, se puede evitar la proteccion o el apantallamiento de los cables de red que se
conectaran, sin tener en cuenta los requisitos de CEM.

El filtro activo puede conectarse con cables de largo recorrido. La longitud del cable esté limitada por la caida de la
intensidad. Se recomienda mantener una longitud del cable menor de 200 m.

Los filtros activos pueden disponer de fusibles integrados o suministrados por el cliente. Consulte el capétulo 4.2.11 Fusibles
para las recomendaciones de fusibles. Asegurese siempre de que los fusibles se ajusten a las normativas locales.

4.2.2 Toma de tierra dispositivos como conexién de alta frecuencia con la placa
posterior. Retire la pintura aislante o cualquier sustancia

Siempre que se instale un filtro activo, tenga en cuenta los similar de los puntos de ajuste.
siguientes puntos basicos para obtener compatibilidad
electromagnética (CEM):

. Conexidn a tierra de seguridad: el filtro activo
tiene corriente de fuga y debe conectarse a tierra
de forma adecuada por razones de seguridad.
Aplique las normas de seguridad locales.

130BB739.11

. Conexion a tierra de alta frecuencia: Las
conexiones del cable a tierra deben ser lo mas
cortas que sea posible.

. Se recomienda utilizar un cable con muchos hilos
para reducir las interferencias eléctricas.

. No utilice cables de pantalla retorcidos y
embornados.

Conecte los diferentes sistemas de toma de tierra con la .
impedancia del conductor mas baja posible. La minima
impedancia del conductor posible se obtiene manteniendo
el conductor lo mas corto posible y utilizando la superficie
mas extensa posible. Los armarios metalicos de los
diferentes dispositivos se montan en la placa posterior del
alojamiento con la impedancia de alta frecuencia mas baja
posible. Con ello, se evita tener distintas tensiones de alta

EEEEEEE80S0!
A0 0000000!
000000000080

[sivfal:

[T [
0 0O0N0OODOON000000000000000000000000000

frecuencia para cada dispositivo, asi como el riesgo de
corrientes de radiointerferencia a través de los cables de
conexidén que se pueden utilizar entre los dispositivos. La
radiointerferencia se reduce. Para obtener una baja
impedancia de AF, use los pernos de ajuste de los

1 |Termina|es de conexion a tierra

llustracion 4.2
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4.2.3 Interferencia CEM

130BC643.10

SISe
Sise| / Sise

1 Filtro activo avanzado (AAF) 6 Cable de ecualizacién de potencial [minimo 16 mm%AWG 6]
2 Puntos de terminacion controlados por el cliente para las |7 Espacio libre, minimo 200 mm (7,9 in)
opciones Ay B
3 Abrazadera de cables 8 Red, trifasica y toma de tierra reforzada
4 Cableado de control apantallado 9 Prensacables
5 Entrada de control del cliente 10 Conexiones del transformador de corriente externo

llustracién 4.3 Instalacion correcta en cuanto a CEM

AVISO!

INTERFERENCIA CEM

Utilice cables apantallados para el cableado de control. Separe el cable de entrada de red del AAF de otros cables y del
cableado de control. Se requiere un espacio libre minimo de 200 mm (7,9 in) entre los cables de red y de control.
Aumente al maximo el espacio libre a fin de reducir al minimo las emisiones CEM. Esto reduce el riesgo de interferencia
entre el AAF y otros dispositivos electrénicos.

MG90V305 Danfoss A/S © 09/2014 Reservados todos los derechos. 17
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4.2.4 Proteccidon adicional (RCD)

Para conseguir una proteccién adicional, se pueden utilizar
relés ELCB, RCD o GFCl, o una conexion a tierra de
proteccién multiple, siempre que se cumplan las normas
de seguridad locales vigentes. En caso de fallo a tierra,
puede generarse un componente de CC en la corriente de
fallo. Respete la normativa local si utiliza relés ELCB. Para
garantizar una proteccion eficaz y la desconexién
accidental de relés protectores, todos los relés deben ser
apropiados para la proteccion de equipos trifasicos con
alimentacién de entrada de corriente activa y una breve
descarga durante el arranque. Utilice un tipo de relé con
caracteristicas de tiempo y amplitud de desconexién
ajustables. Seleccione un sensor de corriente con
sensibilidad mayor a 200 mA y un tiempo de funciona-
miento que no sea inferior a 0,1 s.

4.2.5 Interruptor RFI

Fuente de alimentacién de red aislada de tierra (red IT)
Si la alimentacién del filtro activo proviene de una fuente
de red aislada (red IT, tridngulo flotante y tridngulo
conectado a tierra) o de redes TT/TN-S con toma de tierra,
se recomienda desconectar el interruptor RFI (OFF) 1)
mediante 74-50 Filtro RFI en la unidad. Para obtener mas
referencias, consulte CEl 364-3. En modo OFF, se
desconectan las capacidades internas de RFI entre el chasis
y el circuito intermedio para evitar dafar el circuito
intermedio. Consulte la nota sobre la aplicacién VLT® en
redes IT. Es importante utilizar monitores de aislamiento
disefiados para su uso con componentes electrénicos de
potencia (CEl 61557-8).

AVISO!

Las redes marinas suelen ser redes de tipo IT.

4.2.6 Par

Es obligatorio un par correcto para todas las conexiones
eléctricas. Un par inadecuado se traduce en una conexién
eléctrica deficiente. Los valores de par se facilitan en la
Tabla 4.3.
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llustracion 4.4 Utilice una llave dinamométrica para apretar los
pernos

4.2.7 Transformador de corriente (CT)

El filtro funciona en lazo cerrado recibiendo sefales de
corriente de transformadores de corriente externos. La
sefal recibida se procesa y el filtro reacciona segun las
acciones programadas.

APRECAUCION

Tamano de la proteccién | Par Tamafo de perno

D 19 Nm (168 in-lb) | M10

E 19 Nm (168 in-lb) | M10

Tabla 4.3 Valores de par correctos

Utilice una llave dinamométrica para asegurar que el par
de apriete sea el correcto.

Si la configuracioén, la instalacion o la conexién del
transformador de corriente son incorrectas, el filtro se
comportara de forma incontrolable o no deseada.

AVISO!

Los transformadores de corriente no forman parte del
paquete de filtros y se deben adquirir por separado.

Especificacion del CT
El filtro activo admite la mayoria de los CT. Los CT deben
tener las siguientes especificaciones:

Especificacion técnica del filtro activo, CT pasivo
RMS Méxima corriente RMS medida

Precision 0,5% o superior (clase 0,5)

Corriente secundaria |1 A o 5 A (se recomiendan 5 A)

clasificada Configuraciéon mediante hardware
50/60 Hz
Consulte la Tabla 4.5(la carga del AAF es

carga igual a 2 mQ)

Frecuencia nominal

Potencia nominal/

Tabla 4.4 Especificaciones de los CT

18 Danfoss A/S © 09/2014 Reservados todos los derechos.
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Potencia nominal/ 5 7,5 10 15 30 Diametro de | Resistencia Longitud del Carga de CT
carga [VA] cable [mm?/ [Q/km] cable [m/ft] minima [VA]
Impedancia de CT| <0,15 <0,25 <0,35 <0,55 <1,15 AWG]
de corriente [Q] 1,5/#16 13,3 50/164 >16,6
. . 2,5/#14 8,2 50/164 >10,2
Tabla 4.5 Potencia nominal/carga /%12 51 50/164 63
6/#10 3,4 50/164 >4,2
AVISO:! 10/48 2 50/164 >2,5

Todos los demas datos técnicos, como la corriente
nominal dinamica, la tension maxima de funcionamiento
permitida, las dimensiones térmicas de la corriente
continua, las dimensiones térmicas de la corriente de
corta duracion, el limite de sobreintensidad, la clase de
aislamiento, el intervalo de temperaturas de funciona-
miento, etc., son valores especificos del sistema y se
deben definir durante la fase de planificacion del equipa-
miento del proyecto.

Especificacion de RMS

Se determina el RMS minimo a partir de la corriente total
que atraviesa el transformador de corriente. Es importante
que el sensor de corriente no sea demasiado pequeno,
para evitar saturar el sensor. Adada un margen del 10% y
elija la siguiente tasa estandar superior de RMS. Utilice
transformadores de corriente con clasificacion RMS cercana
a la corriente maxima que los atraviesa, para conseguir la
mayor precisién posible en la medicién y, de este modo,
una compensacion ideal.

Carga de CT

Para garantizar que el transformador de corriente funcione
segun las especificaciones, la carga clasificada no debe
superar el requisito de corriente real del filtro activo. La
carga del CT depende del tipo de cable y de la longitud
del cable entre el CT y el terminal de conexién de CT del
filtro. El propio filtro contribuye con 2 mQ.

AVISO!

La precision del CT depende del tipo de cable y de la
longitud del cable entre el filtro y el transformador de
corriente.

Calcule la carga de CT (minima) requerida del siguiente
modo:

[VA]=25*[Q/M] *[M]+1,25

Donde [Q/M] corresponde a la resistencia del cable en Q/
metro y [M] es la longitud del cable en metros.

La Tabla 4.6 muestra la carga de CT minima para distintos
didmetros de cable con longitud de 50 m y valor de
resistencia estandar:

Tabla 4.6 Carga de CT minima

Para una carga de CT fija, calcule la longitud maxima de
cable permitida como sigue:
[MI=([VA]-1,25)/(25*[Q/M])

Por debajo de la longitud maxima de cable de CT con
cables de 2,5 mm? y valor de resistencia igual a 8,2 Q/km:

Diametro de | Resistencia Carga de CT Longitud del

cable [mm?/ [Q/km] minima [VA] cable [m/ft]
AWG]
2,5/#14 8.2 5 <18/60
2,5/#14 8.2 7,5 <30/100
2,5/#14 8.2 10 <42/140
2,5/#14 8.2 15 <67/220
2,5/#14 8.2 30 <140/460

Tabla 4.7 Longitud maxima de cable de CT

Ejemplo

Ejemplo de célculo de un transformador de corriente
correcto para una aplicacién con:

RMS = 653 A, distancia entre el filtro y los CT de 30 m.
RMS=653*1,1=719 A, CT RMS=750 A. Carga: 30 m con
cable de 2,5 mm? => 25 * 0,0082 * 30 + 1,25=7,4=> 7,5
[VAL.

Instalacion del transformador de corriente

La unidad solo admite tres instalaciones de CT. Instale CT
externos en las tres fases para detectar el contenido de
armonicos de la red. En la mayoria de los casos, la
direccién de flujo del sensor se indica con una flecha. La
flecha apunta a la direcciéon del flujo de corriente y, por lo
tanto, hacia la carga. En el caso de que se programe de
forma incorrecta la direccion del flujo, se puede cambiar la
polaridad mediante el pardmetro 300-25 Polaridad CT del
filtro activo, que puede programar individualmente la
polaridad de los CT en las tres fases.

MG90V305

Danfoss A/S © 09/2014 Reservados todos los derechos. 19




Danfits

Instalacion eléctrica Filtro activo VLT® AAF006

llustracién 4.8 muestra los transformadores de corriente

7777777777777777777777777777777777 o~
® * S instalados enfrente del bus de distribucién 2 y un
L1 KL — @ — é convertidor de frecuencia, de modo que el filtro solo
v KU . @ compensa a estos.

130BB511.11
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llustracién 4.5 Conexiones CT
Ajuste de CTde 1Tode 5 A W W W
Para permitir una posible reutilizacion de los transfor- AAF
madores CT ya presentes, el filtro activo permite utilizar CT
de 1 o de 5 A. El filtro tiene una configuracién estandar de
realimentacion de CT de 5 A. Si los CT son de 1 A, redirija @
el conector de terminal de CT de la ranura MK101,

posicién 1, a la MK108, posicidn 2, en la tarjeta AFC.
Consulte el llustracion 4.6. llustracién 4.7 CT en el lado del PCC

PCC2

130BB950.10

130BB512.10

N A
PCC1 )j\

llustracion 4.6 Tarjeta AFC W W W

Compensacion individual o en grupo

La compensacién del filtro depende de la sefal que @
devuelven los transformadores de corriente. Los sensores

se instalan para determinar las cargas que se deben
corregir.

PCC2

llustracién 4.8 CT en el lado de la carga
La llustracion 4.7 muestra los transformadores de corriente

instalados enfrente de la instalacion completa, con el filtro

que compensa todas las cargas del transformador. La
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Si los CT se instalan en el lado secundario del
transformador, enfrente de la carga completa, el filtro
compensa todas las cargas simultdneamente. Consulte el
lustracion 4.7.

Si, como en la llustracion 4.8, los CT se instalan solamente
enfrente de algunas cargas, el filtro no compensard la
deformacién de corriente no deseada del convertidor de
frecuencia y el motor del lado derecho. Si los CT se
instalan enfrente de una sola carga, el filtro compensara
solamente esa carga y, de ese modo, formara una compen-
sacién de carga individual.

Los CT pueden instalarse en el lado de la fuente (PCC:
punto de acoplamiento comun) o en el lado de la carga a
través de pardmetro 300-26 Ubicacion del CT

AVISO!

El ajuste predeterminado es la instalacion del lado del

!

130BB513.11

PCC1

AAF

llustracion 4.9 Transformadores de corriente instalados en el
lado de la fuente (PCC) para la compensacion de grupo

PCC1

130BB514.11

AAF

llustracion 4.10 Transformadores de corriente instalados en el
lado de la carga para la compensacion de grupo

Si los transformadores de corriente se instalan en el lado
de la fuente (PCQ), el filtro esperard una realimentacion de
sefal senoidal (corregida) de los tres sensores. Si los
sensores se instalan en el lado de la carga, la sefal recibida
se restard de la onda senoidal ideal para calcular la
corriente de correccidon necesaria.

AVISO!

Si el filtro funciona de forma erratica, puede deberse a
una programacion incorrecta del

pardmetro 300-26 Ubicacion del CT de los puntos de
conexion de los transformadores de corriente.

MG90V305
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4.2.8 Deteccion de CT automatica

El filtro activo realiza una deteccién automatica del CT instalado. La deteccion automatica del CT se puede llevar a cabo
mientras funciona el sistema y en ausencia de carga. El filtro inyecta una corriente prefijada, de la que se conocen la
amplitud y el dngulo de fase, y mide la entrada de CT devuelta. El rendimiento se lleva a cabo individualmente en cada fase
y para varias frecuencias, para comprobar que se establecen correctamente el RMS y la secuencia de fase.

La deteccion automatica del CT depende de las siguientes condiciones:
. Filtro activo mayor que el 10 % del RMS nominal del CT

. CT instalados en el lado de la fuente (PCC) (la deteccidon automatica del CT no es posible en la instalacion de CT
del lado de carga).

. Solo un CT por fase (no es posible con los CT sumadores).

. Los CT forman parte de la siguiente gama estandar:

600 750
1000 1250 1500 2000 2500 3000 3500 4000

Tabla 4.8 Clasificacion primaria [A]

La mayoria de las restricciones de los CT provienen de la instalacion; por ejemplo, la longitud del cable necesaria, las
condiciones de temperatura, la seccién cuadrada de los conductores, la configuracién del nucleo dividida o estdndar, etc. Se
puede utilizar una amplia gama de transformadores de corriente distintos, independientemente de la marca y el tipo.

Para los requisitos especificos del CT, péngase en contacto con su distribuidor local o consulte www.deif.com/

Secundario |Primario Precision | Carga Tipo Descripcion

501A 30-7500 A |0,2-0,5-1 |1,0-45V A |ASR Transformador de corriente de mediciéon para barras conductoras y cables
ASK
EASR
EASK

501A 100-5000 A |0,5-1 1,25-30 V A |KBU Transformador de corriente de nucleo dividido

501A 501A 0,5-1 15-30 V A [KSU/SUSK | Transformador de corriente sumador

Tabla 4.9 Gama estandar de CT de Deif: se adecua a la mayoria de las aplicaciones.
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4.2.9 Transformadores sumadores

Varias fuentes de corriente

Los CT sumadores son necesarios cuando el filtro tiene que
compensar la corriente de varias fuentes. Suele ocurrir si el
filtro se instala en sistemas con respaldo de generadores, o
si solo tiene que compensar un nimero limitado de
cargas, por ejemplo, en instalaciones marinas.

130BB515.11

)

llustracion 4.11 CT sumadores en aplicaciones de respaldo de
generadores (lado del PCC).

130BB516.11

7N
: S
PCCl N -
|
|

llustracién 4.12 Ejemplo de CT sumadores para la compen-
sacion individual de arménicos (lado de la carga)

Los transformadores de corriente sumadores estan
disponibles con varias entradas (2-5) y salida comun. Para
las aplicaciones en las que se utilizan CT sumadores para
sumar la corriente de varias fuentes, compruebe que todos
los CT conectados a la suma son del mismo fabricante y
que los siguientes aspectos coinciden:

. Polaridad.

. Clasificacion primaria.

. Valor RMS.

° Precisién (clase 0,5).

. Ubicacion (lado del PCC o de la carga).

. Secuencia de fase.

AVISO!

Utilice los CT sumadores con mucho cuidado y
compruebe siempre que la secuencia de fase, la
direccion de la corriente y las clasificaciones primaria y
secundaria son correctas. Una instalacion incorrecta
generara problemas en el funcionamiento del filtro.

El célculo de la carga de los transformadores de corriente
incluye todos los cables de la instalacion, y se debe llevar a
cabo en la cadena total de cables mas larga cuando se
utilicen CT sumadores.

MG90V305
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Intensidad Maxima compensacién individual de arménicos
total [A]

15 17 111 113 (117 (119 |I123 |I25
190 133 |95 61 53 38 |34 |30 |27
250 175 (125 |80 70 50 |45 |40 |35
310 217 |155 |99 87 62 |56 |50 [43
400 280 |200 (128 |112 |80 |72 |[64 |56

Tabla 4.10 Maxima compensacion individual de armoénicos

4.2.10 Funcionamiento con bancos de
condensadores

El filtro activo puede funcionar junto con bancos de
condensadores, siempre que la frecuencia de resonancia
del banco de condensadores no entre en el intervalo de
funcionamiento del filtro activo.

AVISO!

Utilice siempre bancos de condensadores con un ajuste
inferior cuando los instale con convertidores de
frecuencia y filtros activos, para evitar fenémenos de
resonancia, desconexiones no deseadas o averias en los
componentes.

En los condensadores con ajuste inferior, los conden-
sadores de frecuencia de resonancia se deben ajustar de
modo que el nimero interarmdnico sea menor que el
tercer armonico.

AVISO!

Cuando se instale con bancos de condensadores de
cualquier tipo, el filtro activo debera funcionar en modo
de compensacion selectiva.

El banco de condensadores debera instalarse antes del
filtro, hacia el transformador. Si no es posible, instale los
transformadores de corriente de modo que no midan la
compensacion de corriente necesaria ni la corriente
corregida del condensador.

130BB517.11

+

PCC1

| ]
O30,

llustracién 4.13 Banco de condensadores en la primera parte

L

del montaje. Los CT no miden la corriente del condensador.

La llustracién 4.13 muestra la instalacién recomendada del
filtro activo y la colocacion del CT en instalaciones que
tengan bancos de condensadores.

130BB518.11

llustracion 4.14 Instalacion incorrecta
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130BB519.11

é
!

PCCT
|
- _
|
|
1 \
L
T AAF

llustracién 4.15 Los CT no miden la corriente del condensador

En las instalaciones donde se puede mover el punto de
conexion de CT, también es posible la configuracién
mostrada en la llustracion 4.15. En algunas aplicaciones de
actualizacion, se necesitan CT sumadores para garantizar
que no se mida la corriente del condensador.

También se pueden utilizar CT sumadores para restar dos
sefales entre si y, de ese modo, restar la corriente
corregida del banco de condensadores de la corriente
total.

AVISO!

Utilice CT sumadores con una precision igual o superior
al 0,5 %.

PCC1

130BB520.11

|
J
1
|
|
|
|

4

llustracion 4.16 Banco de condensadores montado en PCC con
los CT para garantizar que no se mida la corriente corregida
del condensador.

4.2.11 Fusibles

Proteccion de circuito derivado

Para proteger la instalacion frente a peligros eléctricos e
incendios, todos los circuitos derivados de una instalacion,
aparatos de conexién, maquinas, etc., deben estar
protegidos frente a cortocircuitos y sobreintensidades de
acuerdo con las normativas nacionales e internacionales.

Proteccion frente a cortocircuitos

Proteja el filtro activo frente a cortocircuitos para evitar
que se produzcan accidentes eléctricos o incendios.
(Danfoss) recomienda utilizar los fusibles de la Tabla 4.11 y
la Tabla 4.12 para proteger al personal de servicio y al
equipo en caso de un fallo interno en el dispositivo.

Proteccion de sobreintensidad

El filtro activo estd equipado con una proteccién de
sobreintensidad interna, que evita la sobrecarga en
condiciones de funcionamiento normales. Se necesita
proteccién de sobrecarga en caso de fallo interno, para
evitar el peligro de incendio debido al recalentamiento de
los cables de la instalacién. Utilice fusibles o magneto-
térmicos para la protecciéon de sobreintensidad y para
cumplir las normativas locales y nacionales.

MG90V305
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Fusibles de red 4.2.14 Montaje del cable de control

Filtro activo Bussmann Clasificacion .
Todos los terminales a los cables de control se encuentran
AAF006, 190 A 170M3018 350 A, 700 V en la placa de control o AFC.
AAF006, 250 A 170M4017 700 A, 700 V
AAF006, 310 A 170M4017 700 A, 700 V .
Para conectar el cable al terminal:
AAF006, 400 A 170M6013 900 A, 700 V 1. Retire 9 0 10 mm de aislante (0,4 in).
Tabla 4.11 Fusibles de red recomendados g
Fusibles complementarios
|
Clasifi- A
Filtro activo Proteccion Fusible cacién llustracién 4.17 Aislante pelado
AAF006, Bussmann
190-400 A SMPS KTK-4 4 A, 600V
AAF006, Littelfuse 15 A, 600 2. Introduzca un destornillador (maximo
190-400 A Ventilador KTK-15 v 0,4 x 2,5 mm) en el orificio cuadrado.
AAF006, Resistencia de Bussmann FNQ-
190-400 A carga suave -R 1A, 600V
AAF006, Bussmann FNQ-
190-400 A cT -R 3 A 600V

Tabla 4.12 Fusibles complementarios recomendados

4.2.12 Desconectores de red

Tabla 4.13 Referencias de desconexion de red

4.2.13 Recorrido de los cables de CT y de
control

Sujete todos los cables de control al recorrido designado
para ellos. Conecte los apantallamientos correctamente
para asegurar una 6ptima inmunidad eléctrica.

Conexion de CT

Establezca conexiones en el bloque de terminales que hay
bajo la tarjeta del filtro activo. Coloque el cable en el
trayecto situado dentro del filtro y sujételo con otros
cables de control.

Tamano de
la llustracion 4.18 Introduccion del cable
proteccion Potencia y tension Tipo
D A190 380-480 V ABB OETL-NF200A
E A250 380-480 V ABB OETL-NF400A 3. Introduzca el cable en el orificio circular
E A310 380-480 V ABB OETL-NF400A adyacente.
E A400 380-480 V ABB OETL-NF800A

1308T311.10

llustracion 4.19 Retirada del destornillador

4, Retire el destornillador. Ahora el cable esta
montado en el terminal.

Para quitar el cable del terminal:
1. Introduzca un destornillador (maximo
0,4 x 2,5 mm) en el orificio cuadrado.

2. Saque el cable.
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4.2.15 Cables de control sin ! O =
i > NPN (Disipador) o 3

a panta l lam lento ‘3 Cableado de la entrada digital g =

o

n PRECAUCION 12 |13 |18 |19 |27 |20 |32 |33 |20 |37 |

TENSION INDUCIDA
Coloque el cableado de potencia de entrada y el de ® &6 &6 0606 0 06 0 0 0
control en conductos metalicos o conductos eléctricos ® 6 &6 ¢ 6 6 6 o ©o ,
separados para el aislamiento del ruido de alta ! i
frecuencia. Si no se aislan el cableado de control y de 1 |
potencia, puede menguar el rendimiento de los ‘ |
controles y del equipo asociado. : |

| >

\

\

\

Aisle el cableado de control, incluidos los cables de CT, del

cableado de potencia de tension alta. Si no se usa cable

apantallado / blindado, compruebe que los cables de

control son pares trenzados y mantenga la maxima

distancia posible entre los cables de control y los cables de — 000 0 —

red. llustracion 4.21 Polaridad de entrada de los terminales de
control, NPN

Si los cables de control y de sefales analdgicas son largos,
pueden producirse lazos de tierra de 50/60 Hz debido al

ruido procedente de los cables de alimentacién de red. AVISO!

Para ajustarse a las especificaciones de emisién CEM,
utilice cables apantallados / blindados. Si se utilizan

cables de control no apantallados, utilice nucleos de
ferrita para mejorar el rendimiento de CEM.

Si se producen lazos de tierra, rompa la pantalla o, si es
necesario, inserte un condensador de 100 nF entre la
pantalla y el chasis.

PNP (Fuente) Conecte los apantallamientos de un modo correcto para

Cableado de la entrada digital asegurar una 6ptima inmunidad eléctrica.

+24V CC
ovcc
130BT106.10

. . L]
\
\
\
\

(
_

llustraciéon 4.20 Polaridad de entrada de los terminales de
control, PNP

MG90V305 Danfoss A/S © 09/2014 Reservados todos los derechos. 27



Instalacion eléctrica Filtro activo VLT® AAF006

130BT340.10

llustracion 4.22 Conexion de cables de control apantallados
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4.2.16 Instalacion eléctrica, Cables de control

20 (COMDIN) )

e
o
<
el
v
o
o
@
Relay 12
Control & AUX
Feedback
H—H Soft-Charge
‘LREE,J i
HI Reactor AC Comverter Power Stage
91 (L1) Contactor L ‘4" ﬁl} J[é} J
Le I
— 1
92 (LZ) Optional L L‘ I
RFI Disconnect \3—/ 5
LELS) Capacitor AF Current
Control & AUX | ¢, L | currentsensors ¢ -
Switch Mode
Power Supply
24Vdc
130/200mA
50 (+10V OUT)
+10Vdc
-10vdc - . 2201 )
+10Vdc [ 3 (AIN) = |
B s ON/I=0-20mA relay1 —
0/4-20 mA $202 | OFF/U=0-10V
-10vdc - | 54 (A IN) - S 240Vac, 2A
+10Vdc v
0/4-20 mA
55 (COM A IN) —
ST
[\ [\ 2 (+24V OUT)
| \ | \ 240Vac, 2A
3 (+24V OUT
I \ I | ( ) ‘P 5-00 400Vac, 2A
{ ! { } 24V (NPN) =
| L o [sem :'Mov (PNP)
g (I \ ! 24V (NPN)
} L \ 19(DIN) :'\X}ov (PNP) J (COMAOUT) 39 \\ Analgzozt(;tpu;
| (AOUT) 42 © eom
\

27 (DIN/OUT) :'MMV oNP)
5801
oav OV (PNP) —~ o ON=Terminated
OFF=Open

o Z|

5V

L,

\

\

\
*

\

\

24V (NPN)
29 (DIN/OUT) :'X} OV (PNP)
24V

\ b r
RS-485
| I | (N RS-485) 69 RS-485
} 24V (NPN) Interface T
\\ / \\ 3200IN) D\H oV (PNP) (P RS-485) 68
|
24V (NPN
v . V30N :'\L} o (LNP)) (COM RS-485) 61
\./ / | (PNP) = Source
e ‘ (NPN) = Sink
llustracién 4.23 Diagrama de terminales
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4.3 Lista de verificacion de la instalacion

Antes de completar

la instalacién la unidad, inspeccione toda la instalacion tal y como se indica en la Tabla 4.14.

Compruebe y marque los elementos una vez completados.

Inspeccién

Descripcién

Equipo auxiliar

e Asegurese de que todos los equipos auxiliares, incluidos los interruptores, desconectores y los fusibles de
entrada o magnetotérmicos, estén listos para funcionar.

Compruebe el estado funcional y la instalacion de todos los sensores que proporcionan realimentacion al
filtro activo.

Recorrido de los
cables

Asegurese de que el cableado del motor y el cableado de control estén separados o apantallados, o que
discurran por tres conductos metalicos independientes para el aislamiento de interferencias de alta
frecuencia.

Cableado de control

Compruebe que no existan cables rotos o dafiados ni conexiones flojas.
Compruebe que el cableado de control esté aislado del cableado de potencia para protegerlo del ruido.
Compruebe la fuente de tension de las senales, si fuera necesario.

Se recomienda el uso de un cable apantallado o de par trenzado. Asegurese de que la pantalla estd
correctamente terminada.

Espacio libre para la
refrigeracion

Realice las mediciones necesarias para comprobar que la zona despejada por encima y por debajo sea
adecuada para garantizar el flujo de aire correcto para la refrigeracion; consulte el capétulo 3.2.4 Refrige-
racién y flujo de aire.

Condiciones
ambientales

Compruebe que se cumplen los requisitos sobre las condiciones ambientales.

Fusibles y magneto-
térmicos

Compruebe si los fusibles o magnetotérmicos son los adecuados.

Compruebe que todos los fusibles estén bien insertados y en buen estado de funcionamiento y que todos
los magnetotérmicos estén en la posiciéon abierta.

Toma de tierra

Compruebe que las conexiones a tierra son buenas y estan bien apretadas y libres de éxido.

La conexidn a tierra a un conducto o el montaje del panel posterior en una superficie metdlica no se
consideran una toma de tierra adecuada.

Cableado de
entrada y salida de
alimentacion

Revise posibles conexiones sueltas.

Compruebe que el motor y la red estdn en conductos separados o en cables apantallados separados.

Panel interior

Compruebe que el interior de la unidad esta libre de suciedad, virutas metalicas, humedad y corrosion.

Compruebe que la unidad esté montada en una superficie metalica sin pintar.

Interruptores e Asegurese de que todos los ajustes de conmutacion y desconexién se encuentren en las posiciones
correctas.
Vibraciéon e Compruebe que la unidad esté montada de manera sélida o bien sobre soportes amortiguadores, si fuese

necesario.

Compruebe que no exista ninguna vibracién excesiva.

Tabla 4.14 Lista de verificacion de la instalaciéon

APRECAUCION

POSIBLE PELIGRO E

N CASO DE FALLO INTERNO

Existira riesgo de sufrir lesiones si el filtro activo no esta correctamente cerrado.

. Antes de suministrar electricidad, asegtrese de que todas las cubiertas de seguridad estén colocadas y fijadas

de forma segura.
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5 Interfaz de usuario

5.1 Funcionamiento del panel de control
local

5.1.1 Modos de funcionamiento

Existen dos manera de controlar la unidad:
. Panel gréafico de control local (GLCP)

. Comunicacion serie RS485 o USB, ambas para
conexion a PC

5.1.2 Uso del LCP gréfico (GLCP)
AVISO!

El filtro activo debe estar en modo automadtico. Pulse
[Auto on] en el LCP del filtro.

Pantalla grafica:

La pantalla LCD esta retroiluminada y cuenta con un total
de seis lineas alfanuméricas. Todos los datos se muestran
en el LCP, que puede mostrar hasta cinco variables de
funcionamiento mientras se encuentra en el modo Estado.
En la llustracion 5.1 se muestra un ejemplo del LCP del
convertidor de frecuencia. El LCP del filtro tiene una
apariencia idéntica, pero muestra la informaciéon
relacionada con el funcionamiento del filtro.

1. Pantalla:

1a Linea de estado: mensajes de estado
con iconos y gréficos.

1b  Lineas 1-2: lineas de datos del operario
que muestran datos y variables
definidos por el usuario. Aflada una
linea complementaria pulsando la tecla
[Status].

1c Linea de estado: mensajes de estado
gue muestran un texto.

2. Teclas de menu programables.
3. Luces indicadoras / panel de navegacion.

4, Teclas de funcionamiento.

[aa}
o0
S
<
o
o
(22l
LN a
Status 1(0)
1234rpm 10,4A 43,5Hz
1 b
43,5Hz
Run OK c
5 Status Quick Main Alarm
Menu Menu Log

llustracién 5.1 Ejemplo de LCP

La pantalla se divide en 3 secciones:

Seccién superior (a)

Muestra el estado cuando estd en dicho modo o hasta dos
variables, si no estd en modo de estado o en el caso de
alarma / advertencia.

Se muestra el niUmero del ajuste activo (seleccionado como
ajuste activo en pardmetro 0-10 Ajuste activo). Cuando se
programe otro ajuste que no sea el activo, el nimero del
ajuste que se estd programando aparecera a la derecha
entre paréntesis.

Seccién media (b)

Se muestran hasta cinco variables con la unidad correspon-
diente, independientemente del estado. En caso de

alarma / advertencia, se muestra la advertencia en lugar de
las variables.

Se puede cambiar entre tres pantallas de lectura de datos
de estado pulsando [Status].

MG90V305
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En cada pantalla de estado se muestran las variables de
funcionamiento con diferentes formatos.

Varios valores o medidas pueden vincularse a cada una de
las variables de funcionamiento mostradas. Defina los
valores o medidas que se van a mostrar mediante los
parametros 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 y 0-24.

Cada valor o medida de pardmetro de lectura de datos
seleccionado en los parametros del 0-20 al 0-24 posee su
propia escala y su propio numero de digitos tras una
posible coma decimal. Los valores numéricos grandes se
muestran con menos digitos tras la coma decimal.
Ejemplo: lectura de datos actual

5,25 A; 152 A 105 A.

Pantalla de estado |

Este es el estado de lectura de datos estandar después del
arranque o después de la inicializacion.

Pulse [Info] para obtener informacién acerca del valor o la
medida relacionados con las variables de funcionamiento
mostradas (1.1, 1.2, 1.3, 2y 3).

Consulte las variables de funcionamiento que se muestran
en la pantalla en la llustracién 5.2. 1.1, 1.2 'y 1.3 se
muestran con un tamano pequeno. 2 y 3 se muestran con
un tamafio mediano.

~
1(1)
783A 36,4 kW

130BP041.10

0,000

53,2%

Rampa remota adtomati

llustracién 5.2 Pantalla de estado I: variables de funciona-
miento

Pantalla de estado Il

Consulte las variables de funcionamiento (1.1, 1.2, 1.3 y 2)
que se muestran en la pantalla en la /lustracién 5.3.

En el ejemplo, estan seleccionadas las variables de
velocidad, intensidad del motor, potencia del motor y
frecuencia en la primera y la segunda linea.

1.1, 1.2 y 1.3 se muestran en tamafo pequefio. 2 aparece
en tamafo grande.

10

° 207 rpm 525A 24,4 kw

6,9 Hz

Funcionamiento remoto automatico

@ @1308%62,10

o)

llustracion 5.3 Pantalla de estado II: variables de funciona-

miento

Seccidn inferior
En la seccién inferior siempre se muestra el estado del
convertidor de frecuencia en el modo Estado.

7 2
Seccién Superior< stado 11(1) E
43 rpm 544 A 25,3 kW %
™M
1,4 Hz

Seccién media <
Seccion inferior <

llustraciéon 5.4 Modo Estado de la seccion inferior

2,9 %

i Temp. tarj. pot. (W29)!

Funcionamiento remoto automatico

Ajuste de contraste de la pantalla
Pulse [Status] y [A] para oscurecer la pantalla.
Pulse [Status] y [¥] para dar mas brillo a la pantalla.

Luces indicadoras (LED):

En caso de que se sobrepasen determinados valores de
umbiral, se iluminaran luces indicadoras de alarma o
advertencia. En el panel de control, aparecerd un texto de
estado y de alarma.

La luz indicadora de encendido se activa cuando el filtro
activo recibe alimentacién de:

. La tension de red.
° Un suministro externo de 24 V.
Luces indicadoras (LED)

. LED verde / encendido: la seccion de control esta
funcionando.

. LED amarillo / adver.: indica una advertencia.

. LED rojo intermitente / alarma: indica una alarma.

130BP044.10

On
Warn.

Alarm
llustracién 5.5 Luces LED indicadoras del estado
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Teclas del LCP

Teclas de menu

Las teclas del menu se dividen en funciones. Las teclas
situadas debajo de la pantalla y las luces indicadoras se
utilizan para el ajuste de pardmetros, incluida la opcién de
lectura de la pantalla durante el funcionamiento normal.

Quick Main Alarm

Status Menu Menu Log

130BP045.10

llustracién 5.6 Teclas de menu

[Status]

Indica el estado del filtro activo. Utilice [Status] para
seleccionar el modo display o para volver al modo display
desde:

. Menu rapido.
. Menu principal.
. Modo de alarma.

Pulse la tecla [Status] para cambiar del modo de lectura
simple al doble y viceversa.

[Quick Menu]

El menu répido permite realizar una configuracién rapida
del convertidor de frecuencia o del filtro y la programacién
de las funciones mds comunes.

[Quick Menu] esta formado por:
. Q1: Mi menu personal.

. Q2: Configuracion rapida.
. Q5: Cambios realizados.
. Q6: Registros.

El LCP del filtro activo muestra informacion sobre su
funcionamiento como el THD de la corriente, la corriente
corregida, la corriente inyectada o el coseno de ¢ y el
factor de potencia real.

Se puede acceder de forma inmediata a los parametros del
Men répido, a menos que se haya creado una contrasena
mediante los parametros 0-60, 0-61, 0-65 o 0-66.

Se puede pasar directamente del modo Menu rdpido al
modo Menu principal y viceversa.

[Main Menul]

El menu principal se utiliza para la programacién de todos
los parametros.

El acceso a los parametros del Menu principal es
inmediato, salvo que se haya creado una contrasefia
mediante los parametros 0-60, 0-61, 0-65 o 0-66.

Es posible pasar directamente del modo Menu principal al
modo Mendu rdpido y viceversa.

Se puede acceder directamente a los parametros pulsando
[Main Menu] durante 3 s. El acceso directo proporciona
acceso inmediato a todos los parametros.

[Alarm Log]

El registro de alarmas muestra una lista de alarmas con las
cinco ultimas alarmas (humeradas de la A1 a la A5). Para
obtener mas detalles sobre una alarma, utilice las teclas de
navegacion para sefalar el nimero de alarma y pulse [OK].
Se mostrara informacion sobre el estado del convertidor de
frecuencia o del filtro antes de entrar en el modo de
alarma.

[Back]
La tecla Atras vuelve al paso o nivel anterior en la
estructura de navegacion.

llustracion 5.7 Tecla atras

[Cancel]
El ultimo cambio o comando se cancela siempre que la
pantalla no haya cambiado.

llustracion 5.8 Tecla cancelar

[Info]

La tecla Info muestra informacién sobre un comando,
pardmetro o funcién en cualquier ventana de la pantalla.
[Info] proporciona informacién detallada cuando es
necesario.

Para salir del modo Info, pulse [Info], [Back] o [Cancel].

llustracién 5.9 Tecla Info

Teclas de navegacion

Las cuatro teclas de navegacion se utilizan para navegar
entre las opciones disponibles en [Quick Menu], [Main
Menu] y [Alarm log]. Mueva el cursor con las teclas de
navegacion.

[OK]

La tecla OK se utiliza para seleccionar un parametro
marcado con el cursor y para activar el cambio de un
pardmetro.

MG90V305
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130BT117.10

Warn

Alarm

llustracién 5.10 Teclas de navegacion

Teclas de funcionamiento
Para el control local. Se encuentran en la parte inferior del
panel de control.

L] L] L]

llustracion 5.11 Teclas de funcionamiento

130BP046.10

[Hand On]

Pulse [Hand On] para iniciar el funcionamiento del filtro
activo a través del LCP. Esta tecla puede ser [1] Activado o
[0] Desactivado mediante 0-40 Botén (Hand on) en LCP.

Las siguientes seiales de control seguirdn activas
cuando se pulse [Hand on]:
. [Hand On] - [Off] - [Auto On].

. Reset.
° Parada inversa.

. Selec. ajuste bit 0; Selec. ajuste bit 1.

AVISO!

Las sefales de parada externa activadas por medio de
sefales de control o de un bus serie anulan el comando
de arranque (Start) introducido a través del LCP.

[Off]

La tecla OFF detiene el filtro activo (cuando se pulsa en el
LCP del filtro). Esta tecla puede ser [1] Activado o [0]
Desactivado mediante pardmetro 0-41 Boton (Off) en LCP. Si
no se selecciona ninguna funcién de parada externa y la
tecla [Off] esta desactivada, el filtro activo solo puede

detenerse desconectando la fuente de alimentacién de red.

[Auto On]

La tecla Auto on permite controlar el filtro activo a través
de los terminales de control o de la comunicacién serie. El
filtro activo se activard cuando reciba una sefal de

arranque en los terminales de control o en el bus. Esta
tecla puede ser [1] Activado o [0] Desactivado mediante
pardmetro 0-42 [Auto activ.] llave en LCP.

AVISO!

Una senal activa HAND-OFF-AUTO a través de las
entradas digitales tiene mayor prioridad que las teclas
de control [Hand On] / [Auto On].

[Reset]

La tecla Reset se utiliza para reiniciar el filtro después de
una alarma (desconexién). La tecla puede ser [1] Activado o
[0] Desactivado con pardmetro 0-43 Botdn (Reset) en LCP en
el LCP.

Acceso directo a los parametros

Se puede realizar un acceso directo a los pardmetros
pulsando [Main Menu] durante 3 s. El acceso directo
proporciona acceso inmediato a todos los pardmetros.

5.1.3 Cambio de datos

1. Pulse [Quick Menu] o [Main Menu].

2. Pulse [A] y [¥] para acceder al grupo de
parametros que desee modificar.

3. Pulse [OK].

4. Pulse [4] y [Y] para acceder al pardmetro que
desea modificar.

5. Pulse [OK].

6. Pulse [4] y [Y] para seleccionar el ajuste de

pardmetros correcto. O bien, para moverse por
los digitos dentro de un numero, utilice [<] y [*].
El cursor indica el digito que se desea cambiar.
[A] aumenta el valor y [¥] lo disminuye.

7. Pulse [Cancel] para ignorar el cambio o pulse
[OK] para aceptar el cambio e introducir un
nuevo ajuste.

5.1.4 Cambio de un valor de texto

Si el parametro seleccionado es un valor de texto, cambie
el valor de texto mediante las teclas [4]/[Y].

[A] aumenta el valor y [¥] lo disminuye. Coloque el cursor
sobre el valor que desee guardar y pulse [OK].

5.1.5 Cambio de un grupo de valores de
datos numéricos

Si el pardmetro elegido representa un valor de dato
numérico, puede cambiar el valor del dato pulsando las
teclas de navegacién [<] y [>] y las teclas [4] y [Y]. Pulse
[«] y [*] para mover el cursor horizontalmente.
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Pulse las teclas [A]/[Y] para cambiar el valor de dato. [4]
aumenta el valor de dato y [¥] lo disminuye. Coloque el
cursor sobre el valor que desee guardar y pulse [OK].

5.1.6 Cambio de valor de datos, Paso a
paso

Algunos pardmetros pueden cambiarse paso a paso o de
forma continua. Este método se aplica al

pardmetro 300-10 Tensién nominal del filtro activo.

Estos pardmetros van tomando los distintos valores de
datos numéricos de un grupo de valores, o bien toman
valores de datos numéricos en continuo cambio.

5.1.7 Lectura de datos y programacién de
parametros indexados

Los parametros se indexan cuando se sitdan en una pila
circular. Los parametros que van desde el

15-30 Reg. alarma: cédigo de fallo hasta el

pardmetro 15-32 Reg. alarma: hora contienen un registro de
fallos que puede consultarse. Seleccione un parametro,
pulse [OK] y utilice [4]/[Y] para desplazarse por el registro
de valores.

Utilice 3-10 Referencia interna como otro ejemplo:
Seleccione el parametro, pulse [OK] y pulse [4] / [Y] para
desplazarse por los valores indexados. Para cambiar el
valor del parametro, seleccione el valor indexado y pulse
[OK]. Cambie el valor utilizando [4] / [¥]. Pulse [OK] para
aceptar el nuevo ajuste. Pulse [Cancel] para cancelar. Pulse
[Back] para salir del parametro.

5.1.8 Transferencia rapida de ajustes de
parametros con el LCP

Una vez finalizado el proceso de configuraciéon, guarde (en
copia de seguridad) los ajustes de pardmetros en el LCP o
en un PC mediante el software de configuracion MCT 10.

AADVERTENCIA

El uso de la unidad durante estas operaciones puede
generar un funcionamiento imprevisto. Antes de realizar
cualquiera de estas operaciones, detenga la unidad. De
lo contrario, pueden producirse lesiones personales o
darios.

Almacenamiento de datos en el LCP
1. Vaya a 0-50 Copia con LCP.

2. Pulse [OK].
3. Seleccione [1] Trans. LCP tod. par.
4. Pulse [OK].

Todos los ajustes de pardmetros se almacenaran en el LCP,
lo que se indica en la barra de progreso. Cuando se
alcance el 100 %, pulse [OK].

Ahora, el LCP puede conectarse a otro filtro activo para
copiar los ajustes de parametros en dicho filtro activo.

Transferencia de datos del LCP a la unidad
1. Vaya a 0-50 Copia con LCP.

2. Pulse [OK].
3. Seleccione [2] Tr d LCP tod. par.
4. Pulse [OK]. 5

Los ajustes de parametros almacenados en el LCP se
transferiran al filtro activo, lo cual se indica mediante la
barra de progreso. Cuando se alcance el 100 %, pulse [OK].

5.1.9 Inicializacion con los Ajustes
predeterminados

Existen dos modos de reinicializar la unidad con los ajustes
predeterminados: la inicializacién recomendada y la iniciali-
zacion manual.

Cada uno de ellos tiene un impacto diferente.

5.1.9.1 Método de inicializacion
recomendada

Inicializacién a través de 14-22 Modo funcionamiento
1. Seleccione 14-22 Modo funcionamiento.

2 Pulse [OK].

3 Seleccione Inicializacién.
4. Pulse [OK].
5

Apague la alimentacion de la unidad y espere a
que la pantalla se apague.

6. Vuelva a conectar la alimentacién para reiniciar la
unidad.

7. Pulse [Reset].
14-22 Modo funcionamiento inicializa todos excepto:
. Pardmetro 14-50 Filtro RFI.
. 8-31 Direccion.
. 8-32 Velocidad en baudios
. 8-35 Retardo respuesta min.
. Pardmetro 8-36 Retardo respuesta mdx.
. 8-37 Retardo mdximo intercarac.

. Del Pardmetro 15-00 Horas de funcionamiento al
pardmetro 15-05 Sobretension

. Del Pardmetro 15-20 Registro histdrico: Evento al
pardmetro 15-22 Registro histérico: Tiempo
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. Del 15-30 Reg. alarma: cédigo de fallo al
pardmetro 15-32 Reg. alarma: hora

AVISO!

Los parametros seleccionados en 0-25 Mi menu personal
seguiran presentes con los ajustes de fabrica predeter-
minados.

5.1.9.2 Método de inicializacion manual

AVISO!

Cuando se lleva a cabo una inicializacién manual, se
reinicia la comunicacion serie, los ajustes del filtro RFl y
los ajustes del registro de fallos.

La inicializacién manual elimina los parametros
seleccionados en 0-25 Mi menu personal.

1. Desconecte la unidad de la red eléctrica y espere
a que se apague la pantalla.

2. Pulse [Status] — [Main Menu] - [OK] al mismo
tiempo, mientras enciende el LCP gréfico.

3. Suelte las teclas después de 5 s.

4. Ahora, la unidad esta configurada con los ajustes
predeterminados.

Con este pardmetro, se inicializa todo excepto:
. Pardmetro 15-00 Horas de funcionamiento
. Pardmetro 15-03 Arranques
. Pardmetro 15-04 Sobretemperat.

. Pardmetro 15-05 Sobretension

5.1.10 Conexion de bus RS485

Un convertidor de frecuencia o un filtro activo pueden
conectarse a un controlador (o maestro) junto con otras
cargas mediante la interfaz estandar RS485. El terminal 68
estd conectado a la sefal P (TX+, RX+), mientras que el
terminal 69 esta conectado a la sefial N (TX-, RX-).

Para evitar posibles corrientes ecualizadoras en el apanta-
llamiento, conecte el apantallamiento de cables a tierra a
través del terminal 61, que esta conectado al bastidor
mediante un enlace RC.

Terminacion de bus

Termine el bus RS485 con una resistencia de red en ambos

extremos. Si la unidad es el primer o el ultimo dispositivo
del lazo RS-485, ajuste el interruptor S801 de la tarjeta de
control en ON.

5.1.11 Conexién a un PC

Para programar la unidad desde un PC, instale la
herramienta de configuracién Software de configuracion
MCT 10 para PC.

El PC se conecta a la unidad mediante un cable USB
estandar (host / dispositivo) o mediante la interfaz RS485.

AVISO!

La conexion USB se encuentra galvanicamente aislada de
la tensién de alimentacion (PELV) y del resto de los
terminales de tension alta. La conexion USB tiene una
conexion a tierra de proteccion en la unidad. Utilice
unicamente un ordenador portatil aislado como
conexion entre el PCy el conector USB.

Consulte las conexiones del cable de control en el
capétulo 4.2.16 Instalacién eléctrica, Cables de control.

\/
130BT308.10

llustraciéon 5.12 Conexiones del cable de control
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6 Aplicacionesy programacién basica

6.1 Disposicion en paralelo de los filtros
activos

6.1.1 Ajuste de parametros

Los ajustes de fabrica del filtro activo se eligen para un
funcionamiento éptimo en la mayoria de las aplicaciones,
con una programacion adicional minima. El filtro se
configura en el modo de compensacidn general de
armonicos con prioridad de corriente armonica. La
seleccion de lecturas de datos y de la informacién
mostrada en las lineas de estado del LCP puede persona-
lizarse. En unos pocos casos serd necesario ajustar el filtro
especialmente para las condiciones de carga y red en
cuestion.

Los siguientes pasos suelen bastar para configurar el filtro
y conseguir que funcione correctamente:
. Programacion de los CT externos:

- Compruebe que la ubicacién de CT esté
ajustada correctamente en el
pardmetro 300-26 Ubicacion del CT.

- Active la deteccién automatica de CT en
el pardmetro 300-29 Iniciar deteccion CT
automadtica.

- Confirme la tasa de CT detectada, la
polaridad y la secuencia.

. Asegurese de que el filtro esté en modo
automatico (pulse el botén [Auto On] en el LCP).

Todos los terminales de entrada / salida digital son
multifuncionales. Todos los terminales tienen funciones
predeterminadas de fabrica adecuadas para la mayoria de
aplicaciones, pero, si se necesitan otras funciones
especiales, deben programarse en el grupo de parametros
5-** Modo E/S digital.

6.1.2 Disposicidn en paralelo de los filtros
activos

El filtro activo VLT’ se ha disefiado para instalarse en redes
con otras fuentes de corriente activa alimentada y, de ese
modo, funcionar junto con otros filtros activos, UPS y
convertidores de frecuencia AFE. El nUmero permitido de
unidades es ilimitado. Se pueden conectar cuatro filtros a
la misma entrada de CT y pueden funcionar en una
configuracion de maestro / esclavo. La unidad maestro
activa cada uno de los esclavos segun la demanda de
mitigacion en las redes en cascada. Asi se mantienen en
sus minimos las pérdidas de conmutacién y se mejora la
eficiencia del sistema. La unidad maestro asignara automa-

ticamente un nuevo esclavo si una unidad se desconecta
por mantenimiento o por accidente.

6.1.3 Cableado de CT para la conexion de
filtros en paralelo

El filtro activo VLT se ha disefiado para admitir el funciona-
miento en paralelo de hasta 4 unidades, y permitir asi una
extensiéon de la compensacién reactiva y de arménicos de
hasta cuatro veces la clasificacion de los filtros individuales.
Los filtros instalados en paralelo utilizan la misma entrada
de corriente y, por ello, solo es necesario instalar un
conjunto externo de CT. Si se necesita mas filtracion, los
demas filtros deben utilizar transformadores de corriente
independientes, instalados antes o después en el flujo de
la sefial de CT y el punto de inyeccién de la instalaciéon en
paralelo.

130BB713.10

llustraciéon 6.1 Dos conjuntos de AAF en maestro / esclavo
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130BB714.10

llustraciéon 6.2 Cuatro AAF en maestro / esclavo

Los filtros conectados en paralelo deben tener la seial de
entrada de CT conectada en serie, segun la llustracion 6.3:

L1

130BB715.10

LX) o o e o
M F1 F2
12 12 12

llustracion 6.3 Diagrama de conexion de CT de una fase para
maestro y esclavo.

APRECAUCION

Los cables sin apantallamiento pueden provocar ruido en
el CT y causar una filtracion de armdnicos incorrecta.
Utilice cables apantallados para una correcta instalacion
CEM. De no hacerlo, pueden producirse dafios en el
equipo o un funcionamiento incorrecto del mismo.

La limitacion de VA de los transformadores de corriente se
tiene que mantener también en los filtros en paralelo, de
modo que la longitud total de los cables se debe limitar
segun el tipo de cable y la clasificacion de VA del CT.
[MI=([VAI-1,25)/(25*[Q/M])

Consulte el capétulo 4.2.1 Conexiones de potencia para ver
mas detalles.

6.1.4 Conexion de los cables de control
para el funcionamiento del filtro en
paralelo

Ademas del cableado de CT, todas las unidades esclavas se
deben conectar al maestro mediante entradas analdgicas o
digitales. En la llustracién 6.4 se muestran las conexiones
de cables de control necesarias:

130BB716.11

NN =N S
O VWO NWN
EERXXX)

llustracion 6.4 Conexion de cables de control de las unidades
esclavas F1-F3 a la unidad maestro M

La Tabla 6.1 muestra las conexiones necesarias cuando hay
menos de cuatro unidades en paralelo. La configuracion
del software de las entradas y salidas digitales y analdgicas
se realiza automaticamente, conforme a la Tabla 6.1, a
partir de la programacién de software del

pardmetro 300-40 Master Follower Selection y del

pardmetro 300-41 Follower ID.

Conexion de Conexion de

terminales en el terminales en el

auxiliar maestro
Auxiliar 1 (F1) 27 27
Auxiliar 2 (F2) 27 19
Auxiliar 3 (F3) 42 53
Todos (en paralelo) 29 29
Todos (en paralelo) 20 20

Tabla 6.1 Conexiones de terminales maestro / auxiliar

Las unidades auxiliares no funcionan si los cables de
control no estan conectados correctamente. Conecte el
cableado de control como se indica en el

capétulo 4 Instalacion eléctrica. No hacerlo puede causar
una averia.

AVISO!

Utilice cables de control apantallados para una correcta
instalacion CEM.

6.1.5 Configuracion de software para el
funcionamiento del filtro en paralelo

Utilizar los auxiliares en distintos modos de mitigacién o
con las prioridades cambiadas individualmente puede
comprometer el rendimiento. Los filtros conectados en
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paralelo, por lo tanto, siempre se deben programar con el
mismo modo de prioridad y compensacién. Compruebe
que todos los ajustes de CT son idénticos en todas las
unidades de la conexion en paralelo, y que todos tienen la
misma configuraciéon de CT secundaria del hardware.

La deteccion automatica de CT sigue siendo eficaz para los
filtros en configuracion de maestro / auxiliar, pero se
recomienda configurar las unidades auxiliares
manualmente. Utilice el siguiente procedimiento para
ajustar los valores de CT:

1. Programe el pardmetro 300-10 Tensién nominal del
filtro activo de la unidad maestro.

2. Programe el pardmetro 300-26 Ubicacién del CT de
la unidad maestro.

3. Realice una deteccion automatica de CT en el
pardmetro 300-29 Iniciar deteccion CT automdtica
de la unidad maestro.

4. Observe el resultado automatico de CT y
programe manualmente cada unidad auxiliar.

5. Asegurese de configurar cada unidad de forma
idéntica en el pardmetro 300-10 Tension nominal
del filtro activo y el pardmetro 300-26 Ubicacién del
CT.

También puede llevar a cabo una deteccién automatica de
CT en cada unidad auxiliar después de apagar la unidad
maestro. No ejecute mds de una deteccidn automatica de
CT al mismo tiempo.

Ademas de este ajuste de CT, es necesario ajustar cada
unidad de modo que tenga su rol correspondiente en la
red de cascada. El Pardmetro 300-40 Master Follower
Selection se ajusta como maestro o auxiliar en cada unidad.

300-40 Master Follower Selection

Option: Funcién:
[0] | Master

Si los filtros activos funcionan en paralelo,
seleccione si este filtro es un maestro o un
filtro activo seguidor.

[1]1 | Follower
[2] * | Not Paralleled

AVISO!

Compruebe que cada grupo de filtros conectados en
paralelo tiene solamente un maestro. Compruebe que no
hay ninguna otra unidad como maestro.

Después de cambiar este parametro, hay otros parametros
accesibles. En las unidades maestro, 300-42 N.° de
seguidores AF tiene que programarse para el nimero de
auxiliares conectados.

300-41 Follower ID

Range: Funcién:

1* [1 - 31| Introduzca el nimero de identificacién Unico de
este seguidor. Compruebe que ningun otro
seguidor tiene este nimero asignado.

AVISO!

Pardmetro 300-41 Follower ID no es accesible si
pardmetro 300-40 Master Follower Selection no esta
configurado como auxiliar.

AVISO!

Cada auxiliar debe tener su propio ID de auxiliar.
Compruebe que no hay dos auxiliares con el mismo ID
de auxiliar.

300-42 Num. of Follower AFs

Range: Funcién:

1* [1 -3 ]| Introduzca el nimero total de filtros activos
seguidores. El filtro activo maestro solamente
controlara este nimero de seguidores.

AVISO!

Pardmetro 300-42 Num. of Follower AFs no es accesible si
pardmetro 300-40 Master Follower Selection no esta
configurado como maestro.

Programe cada unidad auxiliar en el
pardmetro 300-41 Follower ID con un ID Unico.

Antes de arrancar las unidades pulsando [Auto On],
compruebe que todos los siguientes parametros se han
programado correctamente y que tienen valores similares
para todas las unidades que comparten un conjunto de CT:

. Pardmetro 300-00 Modo de cancelacion de
armonicos.

. Pardmetro 300-20 Clasificacién primaria CT.
. 300-22 Tensién nominal CT.

. Pardmetro 300-24 Secuencia CT.

. Pardmetro 300-25 Polaridad CT.

. Pardmetro 300-26 Ubicacion del CT.

. Pardmetro 300-30 Val. de compens..

. Pardmetro 300-35 Referencia de cosphi.

6.2 Programacion

6.2.1 Modo Menu rapido

El LCP proporciona acceso a todos los parametros que se
muestran en los Menus rapidos. Pulse [Quick Menu] para
visualizar la lista de opciones del menu rapido.

MG90V305
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Ajuste eficaz de parametros para la mayoria de las
aplicaciones

Los pardmetros de la mayoria de aplicaciones se
configuran a través del Menu rdpido.

Para asignar parametros mediante [Quick Menu]:
1. Seleccione [2] Configuracién rdpida para
seleccionar el idioma, el modo de compensacion,
la configuracién de CT, etc.

2. Seleccione [1] Mi Ment personal para configurar
los pardmetros de lectura de datos del LCP. Si la
pantalla predeterminada es correcta, se puede
omitir esta accion.

Se recomienda realizar la configuracién en el orden de la
lista.

0.0% 0.00 10 2
Quick Menus I
e e, - - a| @
01 MyPersonalMenu iy &8
02 Quick Setup —
05 Changes Made

06 Loggings 9|

llustracion 6.5 Vista del menu rapido

Si se selecciona Sin funcionamiento en el terminal 27, no
sera necesaria ninguna conexién a +24 V en el mismo para
permitir el arranque.

Si se selecciona Inercia inversa en el Terminal 27, es
necesaria una conexién a +24 V para activar el arranque.

6.2.2 Q1 Mi menu personal

Los pardmetros definidos por el usuario pueden guardarse
en Q1 Mi menu personal. Seleccione Mi menu personal para
que se muestren Unicamente los parametros preselec-
cionados y programados como pardmetros personales. Es
posible que un usuario de filtro activo a gran escala haya
preprogramado valores de configuracién importantes en
Mi ment personal para facilitar la puesta en marcha o el
ajuste con precision in situ. Estos parametros se
seleccionan en el pardmetro 0-25 Mi menu personal. Se
pueden definir hasta 20 parametros distintos en este
mend.

Q1 Mi menu personal

Numero y nombre del parametro | Valor predeterminado de

fabrica

0-01 Idioma Inglés

0-20 Linea de pantalla pequena 1.1 Factor de potencia

0-21 Linea de pantalla pequeiia 1.2 | THD de corriente

0-22 Linea de pantalla pequena 1.3 Intensidad de red

0-23 Linea de pantalla grande 2 Intensidad de salida

(corregida)

0-24 Linea de pantalla grande 3 Frecuencia de red

15-51 Ne serie convert. frecuencia

Tabla 6.2 Ajustes de Mi ment personal

6.2.3 Q2 Quick Setup (Aj rap)

Los pardmetros de Q2 Quick Setup (Aj rdp) son los
pardmetros basicos que siempre se necesitan para
programar el filtro activo.

Q2 Quick Setup (Aj rap)

Numero y nombre del Valor predeterminado de fabrica

parametro

0-01 Idioma Inglés

300-22 Tensién nominal CT | Misma que para AF

Pardmetro 300-29 Iniciar Off (No)

detecciéon CT automdtica

Pardmetro 300-01 Prioridad | Armonicos
de compensacioén

Pardmetro 300-00 Modo de |General
cancelacién de arménicos

Tabla 6.3 Configuracion de Ajuste rapido

AVISO!

Establezca la intensidad nominal y la clasificacion
secundaria de CT y cambie el pardmetro 300-26 Ubicacién
del CT a PCC antes de comenzar la deteccién automatica
de CT. La deteccion automatica de CT solo se puede
realizar si los CT se encuentran en el punto de acopla-
miento comun.

6.2.4 Q5 Cambios realizados
Utilice Q5 Cambios realizados para la busqueda de fallos.

Seleccione Q5 Cambios realizados para obtener
informacion sobre:
. Los diez ultimos cambios. Utilice [A] y [ V] para
desplazarse entre los ultimos diez parametros
modificados.

. Cambios realizados desde los ajustes predeter-
minados.
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6.2.5 Q6 Registros

Utilice Q6 Registros para la busqueda de fallos.

Seleccione Registros para obtener informacion sobre las
lecturas de datos de linea de display. Se muestra la
informacién en forma gréfica. Se pueden ver solamente los
parametros de pantalla seleccionados en 0-20 Linea de
display pequena 1.1y 0-24 Linea de display grande 3. Puede
almacenar hasta 120 muestras en la memoria para futuras
consultas.

Tenga presente que los pardmetros relacionados en la
Tabla 6.4 para Q6 solo sirven de ejemplo, ya que varian en
funcién de la programacion del filtro activo particular.

Q6 Registros

0-20 Linea de display pequena 1.1 Factor de potencia

0-21 Linea de display pequeia 1.2 THD de corriente

Intensidad de red
eléctrica

0-22 Linea de display pequeria 1.3

0-23 Linea de display grande 2 Intensidad de salida

0-24 Linea de display grande 3 Frecuencia de red

Tabla 6.4 Ejemplos de parametros de registros

6.2.7 Seleccion de parametros

6.2.6 Modo Menu principal

El LCP proporciona acceso al modo Menu principal. El
modo Mendu principal se selecciona pulsando la tecla [Main
Menul. La lectura de datos resultante se muestra en la
pantalla del LCP.

Entre la linea 2 y la linea 5 de la pantalla se muestra una
lista de grupos de pardmetros que pueden seleccionarse
con las teclas [A]y [V].

Cada parametro tiene un nombre y un nimero, que es
siempre el mismo, independientemente del modo de
programacion. En el modo Menu principal, los parametros
se dividen en varios grupos. El primer digito del nimero
de parametro (desde la izquierda) indica el nimero del
grupo de parametros. Todos los parametros se pueden
modificar en el menu principal. Al afadir tarjetas de
opciones a la unidad, se activan parametros adicionales
asociados al dispositivo opcional.

Seleccione un grupo de pardmetros utilizando las teclas de navegacion.

Se puede acceder a los siguientes grupos de pardmetros:

Grupo Denominacién Funcién

0-** Func./Display Pardmetros relacionados con las funciones fundamentales del filtro, el funciona-
miento de las teclas del LCP y la configuracion de su pantalla.

5-** E/S digital Grupo de pardmetros para configurar entradas y salidas digitales.

8-** Comunic. y opciones Grupo de parametros para configurar comunicaciones y opciones.

14-%* Func. especiales Grupo de parametros para configurar funciones especiales del filtro.

15-*% Inf. de la unidad Grupo de parametros con informacion del filtro, como datos de funcionamiento,
configuracion del hardware y versiones de software.

16-** Lecturas de datos Grupo de parametros para lectura de datos: referencias reales, tensiones,
corrientes, alarmas, advertencias y cédigos de estado.

300-** Ajustes de AF Grupo de pardmetros para ajustar el filtro activo.

301-** Lec. datos de AF Grupo de parametros para las lecturas de datos del filtro.

Tabla 6.5 Grupos de parametros

Tras seleccionar un grupo de parametros, seleccione un parametro con las teclas de navegacion.
En la zona central de la pantalla LCP, se muestra el nimero y el nombre del pardmetro, asi como el valor del parametro

seleccionado.
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6.3 Descripcidon de parametros

6.3.1 Menu principal

El menu principal incluye todos los pardmetros disponibles
en el filtro activo VLT®. Todos los pardametros estan
agrupados mediante un nombre de grupo que indica la
funcion del grupo de parametros. Todos los parametros
aparecen relacionados por nombre y nimero en este
manual.

6.4 0-** Func./Display

Los pardmetros de este grupo estdn relacionados con las
funciones fundamentales del filtro activo, el funciona-
miento de las teclas del LCP y la configuracion de su
pantalla.

6.4.1 0-0* Ajustes basicos

0-01 Idioma

Option: Funcién:
Define el idioma que se usaré en la
pantalla. El filtro puede suministrarse con
cuatro paquetes de idioma diferentes. El
inglés y el aleman se incluyen en todos los
paquetes. El inglés no puede borrarse ni
manipularse.

[0] * | English En los paquetes de idiomas 1-4

[11 | Deutsch En los paquetes de idiomas 1-4

[2] | Francais En el paquete de idioma 1

[3] | Dansk En el paquete de idioma 1

[4] | Spanish En el paquete de idioma 1

[5] | Italiano En el paquete de idioma 1

[6] | Svenska En el paquete de idioma 1

[71 | Nederlands En el paquete de idioma 1

[10] | Chinese En el paquete de idioma 2

[20] | Suomi En el paquete de idioma 1

[22] | English US En el paquete de idioma 4

[27] | Greek En el paquete de idioma 4

[28] | Bras.port En el paquete de idioma 4

[36] | Slovenian En el paquete de idioma 3

[39] | Korean En el paquete de idioma 2

[40] | Japanese En el paquete de idioma 2

[41] | Turkish En el paquete de idioma 4

[42] | Trad.Chinese En el paquete de idioma 2

0-01 Idioma

Option: Funcién:

[43] | Bulgarian En el paquete de idioma 3

[44] | Srpski En el paquete de idioma 3

[45] | Romanian En el paquete de idioma 3

[46] | Magyar En el paquete de idioma 3

[47] | Czech En el paquete de idioma 3

[48] | Polski En el paquete de idioma 4

[49] [ Russian En el paquete de idioma 3

[50] | Thai En el paquete de idioma 2

[51] | Bahasa
Indonesia
[52] | Hrvatski

0-04 Estado funcio. en arranqg. (Manual)

Option: Funcidn:

En el paquete de idioma 2

Selecciona el modo de funcionamiento
cuando se vuelve a conectar el filtro a la
tension de red después de apagarlo en el
modo de funcionamiento manual (local).

[0] | Auto-
-arranque

Vuelve a arrancar el filtro manteniendo los
mismos ajustes de arranque/parada
(aplicados por [HAND ON/OFF]) que se
estaban utilizando cuando se apag6 el filtro.

[1] * | Parada Reinicia el filtro con una referencia local

obligatoria guardada, después de que se restablezca la

tension de red y tras pulsar [HAND ON].

6.4.2 0-1* Operac. de ajuste

Defina y controle los ajustes de parametros individuales.
El filtro activo posee cuatro ajustes de parametros que
pueden programarse individualmente, lo que le aporta
flexibilidad.

El ajuste activo (es decir, el ajuste durante el cual el filtro
esta en funcionamiento) se puede seleccionar en el
pardmetro 0-10 Ajuste activo y se mostrara en el LCP.
Utilizando un ajuste muiltiple, es posible alternar entre
ajustes con el filtro en funcionamiento o parado, por
medio de una entrada digital o de comandos de comuni-
cacion serie. Si es necesario cambiar los ajustes durante el
funcionamiento, asegurese de programar el

pardmetro 0-12 Ajuste actual enlazado a de la manera
adecuada. Mediante el pardmetro 0-11 Editar ajuste es
posible editar pardmetros dentro de cualquiera de los
ajustes, mientras el filtro activo sigue funcionando en el
ajuste activo, que puede ser diferente del que se estd
editando.
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Utilice el pardmetro 0-51 Copia de ajuste para copiar los
ajustes de parametros entre ajustes para permitir una
puesta en marcha mas rapida si se necesitan ajustes
similares de pardmetros en diferentes ajustes.

0-10 Ajuste activo

Option: Funcién:
Seleccione el ajuste para controlar las
funciones del filtro.
[0] [Ajuste de No se puede cambiar. Contiene el conjunto
fabrica de datos de fabrica y puede utilizarse como
fuente de datos para devolver los demas
ajustes a un estado conocido.
[1] | Ajuste [1] Los ajustes comprendidos entre Ajuste 1a [4]
2 activo 1 Ajuste 4 son los cuatro ajustes de parametros
en los que pueden programarse todos los
parametros.
[2] | Ajuste
activo 2
[3]1 | Ajuste
activo 3
[4] | Ajuste
activo 4
[9] |Ajuste Seleccién remota de ajustes utilizando las
multiple entradas digitales y el puerto de comuni-
cacion en serie. Este ajuste utiliza los ajustes
del pardmetro 0-12 Ajuste actual enlazado a.
Detenga el filtro antes de realizar cambios en
las funciones de lazo abierto y lazo cerrado

Utilice el pardmetro 0-51 Copia de ajustepara copiar un
ajuste sobre otro o sobre todos los demas ajustes. Detenga
el filtro antes de cambiar entre ajustes en los que los
parametros marcados como no modificables durante el
funcionamiento tengan valores diferentes. Para evitar
configuraciones contradictorias del mismo parametro en
dos ajustes diferentes, enlace los ajustes entre si utilizando
el pardmetro 0-12 Ajuste actual enlazado a. Los pardmetros
no modificables durante el funcionamiento estan marcados
como FALSO en las listas de pardmetros del

capétulo 6.12 Listas de pardmetros.

0-11 Editar ajuste

Option: Funcion:

Seleccione el ajuste que se va a editar (es
decir, programar) durante el funcionamiento:
el ajuste activo o uno de los inactivos.

[0] | Ajuste de
fabrica

No puede modificarse, pero es util como
fuente de datos para devolver los demas
ajustes a un estado conocido.

[1] * | Ajuste [1] Los ajustes comprendidos entre Ajuste 1y

0-11 Editar ajuste

Option: Funcién:
[2] [ Ajuste
activo 2
[3] [ Ajuste
activo 3
[4] | Ajuste
activo 4
[9] | Ajuste También pueden modificarse durante el
activo funcionamiento. Puede modificar el ajuste
seleccionado desde diversas fuentes: LCP, FC,
RS485, FC, USB o hasta cinco puntos de bus
de campo.

0-12 Ajuste actual enlazado a

Option: Funcién:

Para permitir cambios durante el funciona-
miento sin que se produzcan conflictos
entre ajustes, enlace los ajustes que
contengan parametros que no se puedan
modificar en funcionamiento. El enlace
garantiza la sincronizacién de los valores de
los parametros no modificables durante el
funcionamiento al cambiar de un ajuste a
otro durante el funcionamiento. Los
parametros no modificables durante el
funcionamiento se pueden identificar
porque estan marcados con la etiqueta
FALSO en las listas de parametros del
capétulo 6.12 Listas de pardmetros.

El Pardmetro 0-12 Ajuste actual enlazado a
es utilizado por [9] Ajuste activo en el
pardmetro 0-10 Ajuste activo. [9] Ajuste activo
se utiliza para cambiar de un ajuste a otro
durante el funcionamiento (es decir,
mientras el filtro esta en marcha).

Ejemplo:

Utilice [9] Ajuste activo para cambiar del
Ajuste 1 al Ajuste 2 mientras la unidad esta
en marcha. Programe primero el Ajuste 1y
después asegurese de que este y el Ajuste
2 estén sincronizados (o enlazados). La
sincronizacion se puede hacer de dos
maneras:

1. Cambie la edicién de ajuste a [2]
Ajuste 2 en el
pardmetro 0-11 Editar ajuste y
configure el pardmetro 0-12 Ajuste
actual enlazado a como [1] Ajuste
1. Esto inicia el proceso de enlace
(sincronizacién).

activo 1 [4] Ajuste 4: se pueden editar libremente
durante el funcionamiento, independien-
temente del ajuste activo actual.
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0-12 Ajuste actual enlazado a 0-13 Lectura: Ajustes relacionados

Option: Funcion: Range: Funcion:
=1 3 indice Valor LCP
% 0 {0}
= 1.2}
2 {1,2}
3 {3}
} 4 4}
llustracion 6.6 Método de sincronizacién
1 Tabla 6.7 Ejemplo: Los ajustes 1y 2 estan
enlazados
(0]
0-14 Lectura: Editar ajustes / canal
1. Estando en Ajuste 1, copie el »
Range: Funcién:

Ajuste 1 al Ajuste 2. A

continuacién, configure 0% | [-2147483648 - | Vea el ajuste del pardmetro 0-11 Editar
pardmetro 0-12 Ajuste actual 2147483647 ] ajuste para cada uno de los cuatro
enlazado a como [2] Ajuste 2. Esto diferentes canales de comunicacion.
comienza el proceso de enlace. Cuando el nimero se muestra como un
. hexadecimal, como en el LCP, cada nimero
g representa un canal.
E Los nimeros 1-4 representan un ndmero de
S ajuste: «F» significa ajustes de fabrica y «A»
significa ajuste activo. Los canales son, de
derecha a izquierda: LCP, bus FC, USB y
llustraciéon 6.7 Método de sincronizacion el
2 Ejemplo: el numero AAAAAA21h significa lo
siguiente:
. El convertidor de frecuencia ha
Después de finalizar el enlace, el seleccionado el Ajuste 2 a través
pardmetro 0-13 Lectura: Ajustes relacionados de un canal de bus de campo.
mostrara {1, 2} para indicar que todos los Esta seleccion se ve reflejada en el
parametros no modificables durante el pardmetro 0-11 Editar ajuste.
funcionamiento son ahora idénticos en el o Un usuario ha seleccionado el
Ajuste 1y el Ajuste 2. Si se realiza un Ajuste 1 a través del LCP.
cambio de un parametro no modificable . Todos los demds canales utilizan
durante el funcionamiento, p. €j., en el -
Ajuste 2, este se realiza también automati-

camente en el Ajuste 1. Ahora ya es posible

cambiar del Ajuste 1 al Ajuste 2 durante el 6.4.3 0-2* D|sp|ay LCP
funcionamiento.

[0] * | Sin relacionar Defina las variables mostradas en el LCP.

[1]1 | Editar ajuste 1

[2] | Editar ajuste 2 . VISO.

[3] | Editar ajuste 3

Consulte los parametros 0-37 Texto display 1, 0-38 Texto
(4] |Editar ajuste 4 display 2 y 0-39 Texto display 3 para obtener informacién

R T T ——— sobre cémo escribir textos de display.
Range: Funcién: 7 7 i
0-20 Linea de pantalla pequena 1.1
0*| [O- Ver una lista de todos los ajustes enlazados P Peq

255 ] mediante 0-12 Ajuste actual enlazado a. El Option: Funcion:
parametro tiene un indice por cada ajuste de Seleccione una variable para
parametros. El valor del pardmetro que se muestra mostrarla en la linea 1, posicion
para cada indice indica qué ajustes estan enlazados izquierda.
a ese ajuste de parametros. [0] Ninguno Ninguin valor de pantalla
seleccionado
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0-20 Linea de pantalla pequena 1.1

0-20 Linea de pantalla pequena 1.1

Option: Funcién: Option: Funcién:
[1501] | Horas funcionam. Contador de horas de funciona- [30103] | Séptima intensidad de
miento de la unidad. salida [A]
[1600] | Cédigo de control Cédigo de control actual [30104] | Undécima intensidad
[1603] | Cédigo estado Codigo de estado actual de salida [A]
[1630] | Tensién de bus CC Tensién del circuito intermedio [30105] | Decimotercera
de la unidad. intensidad de salida [A]
[1634] | Temp. disipador Temperatura del disipador [30106] | Decimoséptima
actual de la unidad. El limite de intensidad de salida [A]
desconexidn es 95 +5 °C. La [30107] | Decimonovena
reconexién se produce a 70 intensidad de salida [A]
+5 °C. [30108] | Vigesimotercera
[1635] | Térmico inversor Carga en porcentaje de los intensidad de salida [A]
inversores. [30109] | Vigesimoquinta
[1636] |Int. Nom. Inv. Intensidad nominal de la intensidad de salida [A]
unidad. [30110] | THD de la intensidad
[1637] | Max. Int. Inv. Intensidad maxima de la [%]
unidad. [30112] | Factor de potencia
[1639] | Temp. tarjeta control Temperatura de la tarjeta de [30113] | Cos ¢
control. [30114] | Intensidades sobrantes
[1660] | Entrada digital Estado de la sefial en los seis [30120] | Intensidad de red [A]
terminales digitales (18, 19, 27, [30121] | Frecuencia de red
29, 32 y 33). Hay 16 bits en [30122] | Int. de red principal [A]
total, pero solo se utilizan seis.
La entrada 18 se corresponde
con el bit situado mas a la Option: Funcién:
izquierda de los bits utilizados. [0] * | Ninguno | Seleccione una variable para mostrarla en la linea
Senal baja=0; Senal alta=1. 1 (posicion central). Las opciones son las mismas
[1666] | Salida digital [bin] Valor binario de todas las que para 0-20 Linea de pantalla pequefia 1.1.
salidas digitales.
[1671] | Salida Relé [bin] Valor binario de todas las
salidas de relé. Seleccione una variable para mostrarla en la linea 1 (posicion
[1680] | Fieldbus CTW 1 Codigo de control (CTW) derecha). Las opciones son las mismas que para 0-20 Linea de
recibido del bus maestro. pantalla pequeia 1.1.
[1684] | Opcion comun. STW Cédigo de estado ampliado de
la opciéon de comunicaciones
de bus de campo. Seleccione una variable para mostrarla en la linea 2. Las opciones
[1685] |Puerto FC CTW 1 Codigo de control (CTW) son las mismas que para 0-20 Linea de pantalla pequeria 1.1 Las
recibido del bus maestro. opciones son las mismas que para 0-20 Linea de pantalla pequena
[1690] | Codigo de alarma Una o mas alarmas en cédigo 1.1.
hexadecimal. 0-24 Linea de pantalla grande 3
[1691] | Cédigo de alarma 2 Una o més alarmas en cédigo
hexadecimal. Seleccione una variable para mostrarla en la linea 3.
[1692] | Codigo de advertencia [ Una o mas advertencias en
cédigo hexadecimal.
[1693] | Codigo de advertencia [ Una o mas advertencias en Range: Funcién:
2 c6digo hexadecimal. Size [0 - Defina hasta 50 parametros que se incluiran
[1694] |Céd. estado ampl. Una o varias condiciones de related* [9999 ] |en el Menu personal Q1, al que se accede con
estado en cédigo hexadecimal. la tecla [Quick Menu] del LCP. Los parametros
[30100] | Intensidad de salida [A] se muestran en el Menu personal Q1 en el
[30101] | Intensidad de salida orden programado en este pardmetro de
%] matrices. Para eliminar un parametro, ajuste
[30102] | Quinta intensidad de S il & U
salida [A] Por ejemplo, esto puede utilizarse para
proporcionar un acceso rapido y sencillo a
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0-25 Mi menu personal

Range: Funcién:

desde 1 hasta 50 parametros que se
modifiquen con regularidad (por ejemplo, por
razones de mantenimiento) o, en el caso de
un OEM, para permitir una puesta en marcha
sencilla de su equipo.

6.4.4 0-4* Teclado LCP

Activar, desactivar y proteger con contrasena teclas indivi-
duales del LCP.

0-40 Boton [Hand on] en LCP

Option: Funcién:

[0] | Desactivado | Sin efecto cuando se pulsa [Hand on].
Seleccione [0] Desactivado para evitar el
arranque accidental del convertidor de
frecuencia en modo Manual.

[1] * | Activado
[2] | Contrasena

Evita una parada no autorizada. Si el
pardmetro 0-41 Botén (Off) en LCP estd incluido
en Menu répido, defina la contraseia en el
pardmetro 0-65 Contrasefia Menu rdpido.

0-41 Botén (Off) en LCP

Option: Funcion:
[0

e}

Desactivado | Evita la parada accidental de la unidad.

[1] ]| Activado
[2

Contrasena | Evita una parada no autorizada. Si el

—

0-43 Boton (Reset) en LCP

Option: Funcién:

contrasena en el pardmetro 0-65 Contrasena
Mendu rdpido.

[71 | Activado sin
OFF

[8] | Contrasefa sin
OFF

6.4.5 0-5* Copiar/Guardar

Copie pardmetros desde y hasta el LCP. Use estos
pardmetros para guardar y copiar ajustes de una unidad a
otra.

0-50 Copia con el LCP

Option: Funcién:

[0] * | No copiar
[1]1 | Trans. LCP tod.

par.
[2] [Tr d LCP tod. Copia todos los pardmetros de todos los
par. ajustes desde la memoria del LCP hasta la

memoria del filtro.

[3] [Tr d LCP par ind | Copia solo los parametros que sean

tam independientes del tamaio del filtro
activo. La ultima selecciéon puede
utilizarse para programar varios filtros con
la misma funcién sin alterar los datos
dependientes del tamaiio.

0-51 Copia de ajuste

Evita un reinicio accidental por alarma.

pardmetro 0-41 Boton (Off) en LCP esta incluido Option: Funcion:
en Menu rapido, defina la contrasefa en el [0] * [ No copiar Sin funcién
pardmetro 0-65 Contraseria Menu rdpido. [11 | Copiar al Copia todos los parametros del ajuste de
ajuste 1 programacion actual (definido en
0-42 [Auto activ.] llave en LCP 0-11 Ajuste de programacion) al ajuste 1.
Option: Funcion: [2] | Copiar al Copia todos los parametros del ajuste de
[0] [ Desactivado | Evite el inicio accidental de la unidad en el ajuste 2 programacién actual (definido en
modo automatico. 0-11 Ajuste de programacicn) al ajuste 2.
[1] [ Activado [3]1 | Copiar al Copia todos los parametros del ajuste de
[2] | Contrasena [ Evita el arranque no autorizado en modo ajuste 3 programacion actual (definido en
Automadtico. Si el pardmetro 0-42 [Auto activ.] 0-11 Ajuste de programacion) al ajuste 3.
llave en LCP esta incluido en Menu rapido, - : - -
. ~ [4] | Copiar al Copia todos los parametros del ajuste de
defina la contrasena en el ] . tual (definid
ajuste rogramacion actual (definido en
pardmetro 0-65 Contrasenia Menu rdpido. ! el . » .
0-11 Ajuste de programacion) al ajuste 4.
0-43 Botdn (Reset) en LCP [9] | Copiar a Copia los parametros del ajuste actual a
Option: Funcién: todos cada uno de los ajustes de 1 a 4.
[0] | Desactivado Sin efecto cuando se pulsa el botén [Reset].

[1] | Activado

[2 Evita un reinicio no autorizado. Si el

—

Contrasena
pardmetro 0-43 Botdn (Reset) en LCP esta

incluido en Menu rapido, defina la
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6.4.6 0-6* Contrasena

0-60 Contrasefia menu principal

0-66 Acceso a menu rapido sin contrasefa

Si 0-61 Acceso a menu princ. sin contrasena se ha ajustado como
[0] Sélo lectura, no se tiene en cuenta este parametro.

0-61 Acceso a menu princ. sin contrasefia se
ha ajustado como [0] Sélo lectura, no se
tendra en cuenta este parametro.

0-61 Acceso a menu princ. sin contraseia

Option: Funcién:

[0] * | Acceso Desactiva la contrasefa definida en el
total pardmetro 0-60 Contrasefia menu principal.

[1]1 | LCP: sélo Para evitar la modificacion no autorizada de
lectura parametros del Menu principal.

[2] | LCP: sin Para evitar la visualizacién y modificaciéon no
acceso autorizadas de parametros del Menu principal.

[3] |[Bus: sélo Funciones de solo lectura de los parametros

lectura en el bus de campo y / o en el bus estandar
FC.
[4] | Bus: sin No se permite el acceso a los parametros a
acceso través del bus de campo y / o del bus

estandar FC.

[5] |Todo: sélo | Funcién de solo lectura de parametros en LCP,

lectura bus de campo o bus estandar FC.
[6] | Todo: sin No se permite el acceso desde el LCP, bus de
acceso campo o bus estandar FC.

Si se selecciona [0] Sélo lectura, pardmetro 0-60 Contrasefa
menu principal, 0-65 Cddigo de menu personal y 0-66 Acceso
a menu personal sin contrasefia no se tienen en cuenta.

AVISO!

Existe una proteccion de contrasefia mas completa para
OEM si se solicita.

0-65 Contrasefia Menu rapido

Range: Funcién:
200% | [-9999 - | Defina la contrasefia para acceder al menu
9999 ] rapido con la tecla [Quick Menul]. Si

pardmetro 0-66 Acceso a menu rdpido sin
contrasena se ha ajustado como [0] Sélo
lectura, no se tendra en cuenta este
parametro.

0-66 Acceso a menu rapido sin contraseia

Si 0-61 Acceso a mendu princ. sin contrasefia se ha ajustado como
[0] Sélo lectura, no se tiene en cuenta este parametro.

Option: Funcion:

[0] * | Acceso total Desactiva la contrasefia definida en el

pardmetro 0-65 Contrasefia Menu rdpido.

Range: Funcion: Option: Funcién:
100* | [-9999 - Definir la contrasena para acceder al menu [11 | LCP: sélo Evita la edicién no autorizada de
9999 ] principal con la tecla [Main Menu]. Si lectura parametros del Menu rapido.

[3] |Bus: sélo
lectura

Funciones de solo lectura de los parametros
del Menu rapido en el bus de campo y / o
en el bus estandar FC.

[5] | Todo: sélo
lectura

Funcion de solo lectura de parametros del
Mend rapido en LCP, en el bus de campo o
en el bus estandar del convertidor de
frecuencia.

6.5 5-** Modo E/S digital
6.5.1 5-0* Modo E/S digital

Parametros para configurar la entrada y salida utilizando
NPN y PNP.

5-00 Modo E/S digital

Option:  Funcién:

Este parametro no se puede ajustar con la unidad en
marcha.

Las entradas digitales y las salidas digitales
programadas son preprogramables para funcionar
tanto con sistemas PNP como NPN.

[0] * [ PNP | Accién en impulsos direccionales positivos ($). Los
sistemas PNP son descargados a GND (conexion a
tierra).

[11 [ NPN | Accién en impulsos direccionales negativos (¢). Los
sistemas NPN suben hasta + 24 V, internamente en el
filtro.

AVISO!

Una vez que este parametro se ha modificado, debe
activarse efectuando un ciclo de potencia.

5-01 Terminal 27 modo E/S

Option: Funcién:
AVISO!
Este parametro no se puede ajustar con el
motor en marcha.

[0] * [ Entrada | Define el terminal 27 como entrada digital.

[1] | Salida

5-02 Terminal 29 modo E/S

Option: Funcion:
[0] * | Entrada

Define el terminal 27 como salida digital.

Define el terminal 29 como entrada digital.

[1] Salida

Define el terminal 29 como salida digital.
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652 5-1% Entradas digitales

Option: Funcién:
Parametros para configurar las funciones de entrada para 32]
los terminales de entrada.

Las entradas digitales se usan para seleccionar varias
funciones del filtro. Todas las entradas digitales pueden
ajustarse a las siguientes funciones:

Master cmd | La entrada de pulsos basada en el tiempo
pulse in mide la duracién entre flancos. Ello
proporciona una resolucién mayor en
frecuencias bajas, pero no es tan preciso en
frecuencias altas. Este principio tiene una

Funcion de entrada Seleccione |Terminal frecuencia de desconexion que lo hace
digital inadecuado para encoders con resoluciones
Sin funcionam 0] Todos term. 32 y 33 muy bajas (p. ej., 30 PPR) a velocidad baja.
Reinicio Xl Todos [99] | Follower AF [ No programe este ajuste. Se configura
Parada inversa [6] Todos #1 Run automaticamente para funcionar en paralelo.
Arranque 8] Todos term. 18 Feedback [ Consulte el pardmetro 300-40 Master Follower
Arran. pulsos 9] Todos Selection y el pardmetro 300-41 Follower ID
Selec. ajuste bit 0 23] Todos para obtener mas informacion sobre la
Selec. ajuste bit 1 [24] Todos conexién en paralelo.
Basado en el tiempo de [32] 29, 33 [100] | Follower AF [ No programe este ajuste. Se configura
entrada de pulsos #2 Run automaticamente para funcionar en paralelo.
Realimentacién en [99] Todos Feedback Consulte el pardmetro 300-40 Master Follower
funcionamiento n.° 1 AF Selection y el pardmetro 300-41 Follower ID
auxiliar para obtener mas informacion sobre la
Realimentacion en [100] Todos conexion en paralelo.
funcionamiento n.> 2 AF [101] | Sleep El filtro entra en el modo reposo en carga
auxiliar ligera para ahorrar energia.
Reposo [101] T18, T19, T27 y T29
5-11 Terminal 19 entrada digital
Tabla 6.8 Funciones de entrada digital . »
Option: Funcion:
Las funciones dedicadas a una sola entrada digital se [0] * | Sin funcion | Las funciones se describen en 5-1* Entradas
definen en el pardmetro asociado. digitales
5-10 Terminal 18 entrada digital 5-12 Terminal 27 entrada digital
Option: Funcién: Option: Funcién:
[0] Sin funcién | No hay reaccién a las senales que llegan al [0] * | Sin funcién | Las funciones se describen en 5-1* Entradas
terminal. digitales
[1] Reinicio Reinicia el filtro después de una 5-13 Terminal 29 Entrada digital
desconexion / alarma. No todas las alarmas . ..
Option: Funcién:

pueden reiniciarse.
[0] * | Sin funcidn | Las funciones se describen en 5-1* Entradas

[6] Parada Funcién de parada invertida. Genera una digitales
inversa funcion de parada cuando el terminal
seleccionado pasa del nivel [6gico «1» al «0». 5-16 Terminal X30/2 Entrada digital
[8] * | Arranque | (Entrada digital 18 predeterminada): Option: Funcion:
seleccione el arranque para un comando de [0] * [ Sin funcidn | Las funciones se describen en 5-1* Entradas
arranque / parada. 1 légico = arranque, 0 digitales

légico = da.
6gico = parada 5-17 Terminal X30/3 Entrada digital

Option: Funcién:

[9] Arranque El filtro arranca si se aplica un impulso

de pulsos | durante 2 ms como minimo. El filtro se para - — - -
X : i [0] * | Sin funcion | Las funciones se describen en 5-1* Entradas
si se activa el comando de parada inversa.

digitales
[23] | Selec. Seleccione Selec. ajuste 0 o Selec. ajuste bit 1
ajuste bit 0 | para seleccionar uno de los cuatro ajustes.
Ajuste el pardmetro 0-10 Ajuste activo a [9] Option: Funcién:
Ajuste activo. [0] * | Sin funcién | Las funciones se describen en 5-1* Entradas
[24] | Selec. (Entrada digital 32 predeterminada): Igual digitales

ajuste bit 1 [ que [23] Selec.ajuste bit 0.
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5-19 Terminal 37 parada de seguridad (STO)

Funcion Numero PTC

Relé

5-30 Salida digital terminal 27

Sin funcion [0] -

Alarma de Safe [[1]* -
Torque Off

(STO)

Safe Torque Off
[A68]

Tabla 6.9 Vision general de funciones, alarmas y advertencias

6.5.3 5-3* Salidas digitales

Pardmetros para configurar las funciones de salida para los
terminales de salida. Las 2 salidas digitales de estado
sélido son comunes para los terminales 27 y 29. Ajuste la

funcién de E/S para el terminal 27 en el

pardmetro 5-01 Terminal 27 modo E/S y la funcién de E/S
para el terminal 29 en el pardmetro 5-02 Terminal 29 modo
E/S. Estos pardmetros no se pueden ajustar con la unidad

en marcha.

5-30 Salida digital terminal 27

Option: Funcién:
[24] | Listo, tension La unidad esta lista para funcionar y la
OK tensién de red esta dentro del intervalo
de tensién especificado.

[26] | Bus OK Comunicacion activa (sin tiempo limite) a
través del puerto de comunicacién en
serie.

[55] [ Pulse output

[122] | Sin alarma

[125] | Modo manual | La salida es alta cuando la unidad esta en
modo manual (tal como indica el LED
superior [Hand on]).

[126] | Modo

automatico
[152] | AF sleeping

5-31 Salida digital terminal 29

Option:

Funcion:

[0y *

Sin funcién

Las funciones se describen en el grupo de

Option: Funcién: pardmetros 5-3* Salidas digitales
[0] Sin funcion Valor predeterminado para todas las .
or prece > P , 6.6 8-** Ajustes generales
salidas digitales y salidas de relé.
[11 | Control prep. | La tarjeta de control esta preparada. P. ej.: 6.6.1 8-0* AjUSteS generales
Realimentacion desde una unidad donde
el control se suministra a través de una 8-01 Puesto de control
fuente de alimentacion externa de 24 V . . .
Option: Funcién:
(MCB 107) y no se detecta la potencia - - -
— . . El ajuste de este pardmetro anula los ajustes
principal hacia la unidad. S
de 8-50 Seleccién inercia a 8-56 Selec.
[2] Unidad lista La unidad esta preparada para el funcio- referencia interna.
namiento y la placa de control tiene — - - —
. ) [0] | Digital y c6d. [ Control mediante el uso de la entrada digital
alimentacion. o
ctrl y el cédigo de control.
[4] Activar / sin Preparado para funcionar. No se ha dado —— -
[1] [ Sélo digital Control solo mediante el uso de entradas
advert el comando de arranque o de parada .
) digitales.
(arrancar / desactivar). No hay
advertencias activas. [2] | Sélo cod. de Control solo mediante el uso de cédigo de
control control.
[5] En ejecucion El motor funciona con un par de eje.
[9] Alarma Una alarma activa la salida. No hay
advertencias.
[10] |Alarma o Una alarma o una advertencia activa la
advertencia salida.
[12] [Limite de La intensidad del motor esta fuera del
intensidad intervalo definido en 4-18 Limite
intensidad. El filtro activo actual esta al
limite.
[21] | Advertencia La advertencia térmica se activa cuando la
térmica temperatura sobrepasa el limite en el
filtro activo.
[22] |[Listo, sin adv. |La unidad esta lista para funcionar y no
térm. existe ninguna advertencia de exceso de
temperatura.
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8-02 Fuente cédigo control

Este parametro no se puede ajustar con el motor en marcha.
Seleccione la fuente de cédigo de control: Una de las dos
interfaces serie o de las cuatro opciones instaladas. Durante el
encendido inicial, la unidad establece automaticamente este
parametro en [3] Opcién A si detecta una opcion de bus de
campo valida instalada en la ranura A. Si se elimina la opcién, la
unidad detecta un cambio en la configuracién, configura el
pardmetro 8-02 Fuente cédigo control de nuevo en el ajuste
predeterminado [1] FC RS485 y se desconecta. Si se instala una
opcion después del encendido inicial del equipo, el ajuste del
pardmetro 8-02 Fuente cédigo control no cambiard, pero la unidad
se desconectard y mostrara en la pantalla: Alarma 67 Cambio
opcién.

Cuando se actualiza una opcién de bus en una unidad que no
tenia previamente una opcién de bus instalada, se debe mover el
control a bus. Esto se hace por motivos de seguridad, para evitar
un cambio accidental.

Funcion:

8-04 Funcion de tiempo limite de cédigo de control

Seleccione la funcién de tiempo limite. La funcién de tiempo
limite se activa cuando el cédigo de control no es actualizado
dentro del periodo de tiempo especificado en el

pardmetro 8-03 Valor de tiempo limite céd. ctrl..

Option: Funcién:

[71 | Seleccién de Cambia el ajuste tras el restableci-

ajuste 1 miento de la comunicacién posterior a
un tiempo limite de cédigo de control.
Si la comunicacién se reanuda
provocando que la situacién de tiempo
limite desaparezca, el

pardmetro 8-05 Funcion tiempo limite
define si se reanuda el ajuste utilizado
antes del tiempo limite o si se
mantiene el ajuste asignado a la
funcion de tiempo limite.

[8] | Seleccién de Consulte [7] Seleccion de ajuste 1

se supera este tiempo, esto indica que la
comunicacién de telegramas se ha detenido.
Se ejecutara entonces la funcién seleccionada
en 8-04 Funcién tiempo limite céd. ctrl.. Un
codigo de control valido activa el contador
del tiempo limite.

8-04 Funcion de tiempo limite de cédigo de control

Seleccione la funcién de tiempo limite. La funcién de tiempo
limite se activa cuando el cédigo de control no es actualizado
dentro del periodo de tiempo especificado en el

pardmetro 8-03 Valor de tiempo limite céd. ctrl..

Option: Funcion:

[0] * | Off Reanuda el control a través del bus
serie (bus de campo o estandar)
utilizando el cédigo de control mas
reciente.

[2] | Parada Realiza una parada con rearranque

automatico cuando se reanude la
comunicacion.

[5] |Paraday
desconexiéon

Detiene la unidad y luego la reinicia
para rearrancar: mediante el bus de
campo, mediante el botén [Reset] del

LCP o mediante una entrada digital.

Option: ajuste 2

[0] Ninguno [9] |[Seleccién de Consulte [7] Seleccion de ajuste 1
[1] FC RS485 ajuste 3

[2] USB FC [10] | Seleccién de Consulte [7] Seleccion de ajuste 1
[3] Opcién A ajuste 4

ol Opcion B /o]

[5] Opcion CO

6] Opcion C1 La siguiente configuracion es necesaria para poder
[30] CAN externo cambiar los ajustes tras un tiempo limite:

Ajuste el pardmetro 0-10 Ajuste activo como [9] Ajuste

activo y seleccione el enlace pertinente en el

Range: Funcién: pardmetro 0-12 Ajuste actual enlazado a.

1s*[ [0.1- Introduzca el tiempo maximo entre la

18000 s] recepcion de dos telegramas consecutivos. Si

Option: Funcién:

Seleccione la accién después de recibir un
cédigo de control valido tras un tiempo
limite. Este parametro estd activo solamente si
8-04 Funcién tiempo limite ctrl. se ajusta a
[Ajuste 1-4].

[0] | Mantener
ajuste

Mantiene el ajuste seleccionado en

8-04 Funcién tiempo limite ctrl. y muestra una
advertencia hasta que cambia el estado de
8-06 Reiniciar tiempo limite ctrl.. A
continuacién, la unidad reanuda su ajuste
original.

[1] * | Reanudar Reanuda el ajuste activo antes del tiempo

ajuste limite.

8-06 Reiniciar si tiempo limite cod. ctrl.

Este parametro solo estd activo cuando se ha seleccionado la
opcion [0] Mantener ajuste en el pardmetro 8-05 Funcién tiempo
limite.

Option: Funcion:

[0] * | No reiniciar | Retiene el ajuste especificado en 8-04 Funcion
tiempo limite céd. ctrl., tras un tiempo limite de
coédigo de control.
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8-06 Reiniciar si tiempo limite cod. ctrl.

Este parametro solo estad activo cuando se ha seleccionado la
opcion [0] Mantener ajuste en el pardmetro 8-05 Funcién tiempo
limite.

Option: Funcién:

[11 | Reiniciar Devuelve la unidad al ajuste original tras un
tiempo limite de cédigo de control. La unidad
lleva a cabo el reinicio e, inmediatamente

después, vuelve al ajuste [0] No reiniciar.

6.6.2 8-3* Ajuste puerto FC

8-30 Protocolo

Option: Funcion:
[0] *| FC Comunicacién conforme al protocolo FC.
[11 |FC MC Seleccione el protocolo para el puerto FC

(estandar).

[2] [Modbus RTU

8-31 Direccion

Range: Funcién:

Size related* | [1 - 255 ]| Introduzca la direccién del puerto FC
(estandar).

Intervalo valido: 1-126.

8-32 Veloc. baudios port FC
Option:
[0] | 2.400 baudios

Funcion:

Seleccién de la velocidad en baudios para
el puerto FC (estandar).

[1] | 4.800 baudios
[2] | 9.600 baudios
[31] 19.200 baudios
[4] | 38.400 baudios
[51] 57.600 baudios
[6] | 76.800 baudios
[71] 115.200 baudios

8-35 Retardo respuesta min.

Range: Funcién:
10 ms*| [1 - 10000 Especifique el tiempo de retardo minimo
ms] entre recibir una peticién y transmitir

una respuesta. Se utiliza para reducir el
retardo de procesamiento del médem.

8-36 Retardo respuesta max.

8-37 Retardo maximo intercarac.

Range: Funcién:

Size [0.00 - | Especifique el intervalo méximo de tiempo

related* | 35.00 admisible entre la recepciéon de dos bytes.
ms] Este pardmetro activa el tiempo limite si se

interrumpe la transmision.

Este pardmetro estd activo solamente
cuando el pardmetro 8-30 Protocolo se
ajusta al protocolo [1] FC MC.

8-53 Selec. arranque

Option: Funcién:
AVISO!
este parametro solo esta activo si el

pardmetro 8-01 Puesto de control se ajusta
como [0] Digital y céd. ctrl.

Seleccione el control de la funciéon de arranque
de la unidad a través de los terminales (entrada
digital) y / o a través del bus de campo.

[0] |Entrada | Activa el comando de arranque a través de una

digital entrada digital.

[1]1 | Bus Activa el comando de arranque a través del
puerto de comunicacién en serie o de la opcién
de bus de campo.

[2] | Légico Y | Activa el comando de arranque a través del bus

de campo / puerto de comunicacién en serie, Y
adicionalmente a través de una de las entradas
digitales.

[3] |Légico O | Activa un comando de arranque a través del bus
* de campo / puerto de comunicacion en serie, O a
través de una de las entradas digitales.

8-55 Selec. ajuste

Option: Funcion:
AVISO!
este parametro solo esta activo si el

pardmetro 8-01 Puesto de control se ajusta
como [0] Digital y céd. ctrl.

Seleccione el control de la seleccion de ajustes
de la unidad mediante los terminales (entrada
digital) y / o el bus de campo.

[0] |Entrada |Activa la seleccién de ajustes mediante una

digital entrada digital.
Range: Funcion:
11 [Bus Activa la seleccién de ajustes a través del puerto
Size [11- Especificar el tiempo de retardo t Ny J. - P h
. o de comunicacién en serie o mediante la opcién
related* 10001 ms] [ maximo aceptable entre la transmision
s L de bus de campo.
de una peticion y la obtencién de una
respuesta. Si una respuesta del [2] |Légico Y |Activa la seleccion de ajustes a través del bus de
convertidor de frecuencia supera el campo / puerto de comunicacion en serie, Y
ajuste de tiempo, queda inutilizado. adicionalmente a través de una de las entradas
digitales.
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8-55 Selec. ajuste

Option: Funcién:

14-21 Tiempo de reinicio automatico

Range: Funcién:

[3] |Logico O | Activa la seleccion de ajustes a través del bus de
* campo / puerto de comunicacién en serie, O a
través de una de las entradas digitales.

6.7 14-2* Reinicio desconex.

Parametros para configurar el reinicio automatico, el
tratamiento de alarmas especiales y el autotest o la iniciali-
zacién de la tarjeta de control.

14-20 Modo Reset

Option: Funcion:

Seleccione la funcién de reset después
de una desconexion. Una vez
reiniciado, la unidad puede volver a
arrancar.

[0] * | Reset manual Seleccione [0] Reset manual para
realizar un reinicio mediante [RESET] o

las entradas digitales.

[1] | Reset autom. x 1 Seleccione [1]-[12] Reset autom. x 1-x
20 para realizar entre uno y 20
reinicios automadticos tras una

desconexion.

[2] Reset autom. x 2

[3] Reset autom. x 3

[4] | Reset autom. x 4

[5] | Reset autom. x 5

[6] | Reset autom. x 6

[7]1 |Reset autom. x 7

[8] | Reset autom. x 8

[9] |[Reset autom. x 9
[10] | Reset autom. x 10

[11] | Reset autom. x 15
[12] | Reset autom. x 20

[13] [ Reset auto. infinito | Seleccione [13] Reset auto. infinito para
un reinicio continuo tras una

desconexion.

[14] | Reset en encendido

AVISO!

El filtro puede arrancar sin advertencia previa. Si, en un
intervalo de 10 minutos, se alcanza el nimero especi-
ficado de reinicios automaticos, la unidad entra en modo
[0] Reset manual. Después de que se lleve a cabo el
reinicio manual, el ajuste de 74-20 Modo Reset vuelve a
la seleccién original. Si en un intervalo de 10 minutos no
se alcanza el numero de reinicios automaticos, o si se
realiza un reinicio manual, el contador interno de
reinicios automaticos se pone a 0.

10 s*| [0 - 600 s] [ Introduzca el intervalo de tiempo desde la
desconexion hasta el arranque de la funcion
de reset automatico. Este parametro esta
activo cuando 74-20 Modo Reset se ajusta
como [1]-[13] Reset autom.

14-22 Modo funcionamiento

Option: Funcién:

[0] | Funcion. | Utilice este parametro para especificar el funcio-

@ normal namiento normal, para realizar pruebas o para
inicializar todos los parametros excepto el
pardmetro 15-03 Arranques, el

pardmetro 15-04 Sobretemperat. y el

pardmetro 15-05 Sobretension. Esta funcion solo
esta activa cuando se desconecta la alimentacion

y se vuelve a conectar en la unidad.

[1] | Prueba
tarjeta

Seleccione [1] Prueba tarj. control para comprobar
las entradas y salidas analégicas y digitales y la
ctrl tension de control de +10 V. Se requiere un
conector de prueba con conexiones internas para
esta prueba. Proceda de la siguiente manera para
la prueba de la tarjeta de control:

1. Seleccione [1] Prueba tarj. control.

2. Desconecte la fuente de alimentacion
de red y espere a que se apague la luz
indicadora de la pantalla.

3. Ajuste los interruptores S201 (A53) y
$202 (A54) = ON/I.

4, Inserte el conector de prueba (consulte
la llustracién 6.8).

5. Conecte la alimentacion de red.
6. Realice varias pruebas.
7. Los resultados se muestran en el LCP y

la unidad entra en un lazo infinito.

8. El Pardmetro 14-22 Modo funcionamiento
se ajusta automaticamente a funciona-
miento normal. Realice un ciclo de
potencia para iniciar el sistema en
funcionamiento normal después de una
prueba de tarjeta de control.

Si la prueba es correcta:

Lectura de datos del LCP: tarjeta de control OK.
Desconecte la alimentacion de red y retire el
conector de prueba. Se enciende la luz
indicadora verde de la tarjeta de control.

Si la prueba falla:
Lectura de datos del LCP: fallo en E/S de la
tarjeta de control.
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14-22 Modo funcionamiento

14-54 Bus Partner

14-50 Filtro RFI
Option:

Funcion:

Option: Funcion: Range: Funcién:
Sustituya la unidad o tarjeta de control. Se 1* | [0-126] |
enciende el LED rojo de la tarjeta de control. x ., A
Conectores de prueba (conecte entre si los 6.8 15-**Informacion drive
terminales siguientes): 18 - 27 - 32; 19 - 29 - 33;
g 6.8.1 15-0* Datos func.
42 -53-54
o . .
~ 15-00 Horas de funcionamiento
12(13]118(19(27|20|32|33]20|37 FC302 g
9] O O|0|0[|0 = Range: Funcién:
ollelle) olle)le)le) g 9
T 1] - 0 h*| [0-2147483647 h] | Ver cuantas horas ha funcionado la
unidad. Este valor se guarda cuando
— se desconecta la unidad.
1211318 19|27 32133]20 FC 301
8 olold 8 o 8 15-01 Horas funcionam.
LJ Range: Funcion:
0 h* | [0 - 2147483647 | Ver cuantas horas ha funcionado el
h] filtro. Reiniciar el contador en
39(42150(53|54|55
olololololo EE 38} & 15-07 Reinicio contador de horas
slisjiellelivlie) funcionam.. Este valor se guarda cuando
L] .
» X . se desconecta la unidad.
llustracion 6.8 Conexiones de terminal
15-03 Arranques
Range: Funcién:
[2] [ Iniciali- Seleccione [2] Inicializacion para reiniciar todos 9
zacion los valores de los parametros al ajuste predeter- 0| [0- 2147483647 ] | Observe el nimero de veces que se ha
minado, excepto pardmetro 15-03 Arranques, encendido la unidad.
pardmetro 15-04 Sobretemperat. y
pardmetro 15-05 Sobretension. La unidad se 15-04 Sobretemperat.
reinicia durante el siguiente encendido. El Range: Funcién:
Pardmetro 14-22 Modo funcionamiento también se 0* [0 - 65535 ] [ Consulte el nimero de fallos de temperatura
restablece a su ajuste predeterminado, [0] de la unidad que se han producido.
Funcion. normal.
B3] | Modo 15-05 Sobretension
arranque Range: Funcién:
v ” 0*| [0 - 65535 ]| Consulte el nimero de situaciones de
14-29 Cddigo de servicio - .
sobretension que se han producido en la
Range: Funcién: unidad.
0* | [-2147483647 - 2147483647 ] | Solo para servicio interno.

15-07 Reinicio contador de horas funcionam.

Option: Funcién:

[0] * [ No reiniciar

[0] [ Desactivado | Seleccione [0] Desactivado Gnicamente si la
alimentacion de la unidad se suministra desde
una fuente aislada (red IT).

En este modo se desconectan los conden-
sadores internos del filtro RFl entre el chasis y
el circuito del filtro RFI de alimentacion para
reducir las intensidades de capacidad de
puesta a tierra.

[11 [Reiniciar Seleccione [1] Reiniciar contador y pulse [OK]

contador para poner a 0 el contador de horas de
funcionamiento (consulte el

pardmetro 15-01 Horas funcionam.). Este
parametro no puede seleccionarse mediante
el puerto serie RS485.

Seleccione [0] No reiniciar si no desea poner a

0 el contador de horas de funcionamiento.

[1] * | Activado Seleccione [1] Activado para asegurarse de

que la unidad cumple las normas CEM.
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6.8.2 15-1* Ajustes reg. datos

El registro de datos permite un registro continuo de hasta
cuatro fuentes de datos (15-10 Variable a registrar) con
periodos diferentes (pardmetro 15-11 Intervalo de registro).
El registro se puede parar y arrancar condicionalmente
mediante un evento de disparo (15-12 Evento de disparo) y
una ventana (15-14 Muestras antes de disp.).

15-10 Variable a registrar

15-13 Modo de registro

Option: Funcién:

[0] * | Reg. siempre Seleccione [0] Reg. siempre para registrar

de forma continua.

[1] [Reg. 1 vez en |[Seleccione [1] Reg. 1 vez en disparo para

disparo iniciar y detener el registro condiciona-
damente utilizando 75-12 Evento de disparo

y 15-14 Muestras antes de disp..

15-14 Muestras antes de disp.

[0] * Ninguno

[1600] | Cédigo de control
[1603] | Codigo de estado
[1630] | Tensién de bus CC
[1634] [ Temp. disipador
[1635] | Térmico inversor
[1660] | Entrada digital

[1666] | Salida digital [bin]
[1690] [ Codigo de alarma
[1692] | Coédigo de advertencia
[1694] | Cédigo de estado ext.

15-11 Intervalo de registro

Matriz [4]

Range: Funcién:

Size related* | [0.000 - 0.000 ] | Introduzca el intervalo en ms

entre cada muestreo de las

variables que se deben registrar.

15-12 Evento de disparo

Seleccionar el evento de disparo. Al suceder dicho evento, se

aplica una ventana para mantener el registro. El registro retiene
un porcentaje especificado de muestras antes de ocurrir el
evento de disparo (pardmetro 15-14 Muestras antes de disp.).

Matriz [4]

Option: Funcién: Range: Funcién:
Seleccione las variables que se 50%( [0 - Antes de un evento de disparo, introduzca el
deben registrar. 100 ] porcentaje de todas las muestras que deben

Option: Funcion:
[o] * Falso

[1 Verdadero

[2] En funcionamiento
[6] Limite de intensidad
[16] Advertencia térmica
[19] Advertencia

[20] Alarma (desconexién)
[21] Alar. (blog. alarma)
[33] Entrada digital DI18
[34] Entrada digital DI19
[35] Entrada digital DI27
[36] Entrada digital DI29

conservarse en el registro. Consulte también
15-12 Evento de disparo y el
pardmetro 15-13 Modo de registro.

6.8.3 15-2* Registro historico

Es posible ver hasta 50 registros de datos, mediante los
parametros de matrices de este grupo de pardmetros. Para
todos los parametros del grupo, [0] es el dato méas reciente
y [49] el mas antiguo. Se registran datos cada vez que
ocurre un evento. En este contexto, los eventos se definen
como un cambio en una de las siguientes areas

. Entrada digital.

. Salidas digitales.

. Cdédigo de advertencia.

. Cédigo de alarma.

. Cddigo de estado.

. Cdédigo de control.

. Cdédigo de estado ampliado.

Los eventos se registran con el valor y la anotacién del
tiempo en ms. El intervalo de tiempo entre dos eventos
depende de la frecuencia con que se producen los eventos
(maximo una vez por tiempo de exploracién). El registro
de datos es continuo, pero cuando se produce una alarma
se almacena el registro y los valores pueden verse en la
pantalla. Esto resulta muy util, por ejemplo, al realizar una
reparacion tras una desconexion. Se puede ver el registro
histérico de este pardmetro a través del puerto de comuni-
cacién en serie o en la pantalla.

15-20 Registro historico: Evento

Matriz [50]
Range: Funcién:
0* [0-255] Ver el tipo de los eventos registrados.
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15-21 Registro historico: Valor

Matriz [50]
Range: Funcién:
0*| [0 - Muestra el valor del evento registrado.

2147483647 ] Interprete este valor de acuerdo con esta

tabla:

Entrada digital |Valor decimal. Consulte el
pardmetro 16-60 Entrada
digital para obtener la
descripcion después de
convertir a un valor
binario.

Salida digital
(no controlada |pardmetro 16-66 Salida

Valor decimal. Consulte el

en esta digital [bin] para obtener

edicion del la descripcion después de

SW) convertir a un valor
binario.

Codigo de Valor decimal. Consulte la

advertencia descripcién en

16-92 Cddigo de

advertencia.
Codigo de Valor decimal. Consulte la
alarma descripcién en
16-90 Cddigo de alarma.
Codigo de Valor decimal. Consulte el
estado pardmetro 16-03 Cédigo
estado para obtener la
descripcion después de
convertir a un valor
binario.
Codigo de Valor decimal. Consulte la
control descripcién en
pardmetro 16-00 Cédigo de
control.
Codigo de Valor decimal. Consulte la
estado descripcién en
ampliado pardmetro 16-94 Cdd.
estado amp.
Matriz [50]
Range: Funcion:
0 ms*| [O- Vea la hora a la que se produjo el

2147483647 ms] | evento registrado. Tiempo en ms desde
el arranque de la unidad. El valor
maximo corresponde a 24 dias aproxi-
madamente, lo que significa que el
contador se pone a cero transcurrido

ese periodo.

6.8.4 15-3* Reg. alarma

Los parametros de este grupo son paradmetros de matrices
y en ellos se pueden ver hasta diez registros de fallos. [0]
es el dato registrado mas reciente y [9] el mdas antiguo.
Pueden verse los cédigos de error, los valores y la marca
temporal de todos los datos registrados.

15-30 Registro fallos: Cédigo de fallo

Matriz [10]

Range: Funcion:

0% | [0-255] [ Anote el cédigo de fallo y busque su significado
en el capétulo 8.3 Definiciones de advertencias y
alarmas del filtro activo.

15-31 Reg. alarma: valor
Matriz [10]

Range: Funcion:

0*| [-32767 - 32767 ] | Ver una descripcién adicional del error.

Este parametro se utiliza principalmente
en combinacion con la alarma 38 Fallo

interno.

15-32 Reg. alarma: hora
Matriz [10]

Range: Funcién:

0 s*[ [0-2147483647 s] | Vea el momento en que se produjo el
evento registrado. Tiempo medido en
segundos desde el arranque de la
unidad.

6.8.5 15-4* |dentific. de unidad

Pardmetros que contienen informacién de solo lectura
sobre la configuracion del hardware y el software del filtro
activo.

15-40 Tipo FC

Range:

Funcion:

0% [0 - 6 ][ Observe el tipo del filtro activo. La lectura de datos
es idéntica al cédigo descriptivo, caracteres 1-6.

15-41 Seccion de potencia

Range: Funcion:

0* | [0-201][Observe el tipo del filtro activo. La lectura de
datos es idéntica al cédigo descriptivo, caracteres
7-10.

15-42 Tension

Range:

Funcion:

0* | [0-20](Observe el tipo del filtro activo. La lectura de
datos es idéntica al cédigo descriptivo, caracteres
11-12.
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15-43 Version de software

Range: Funcién:

0* [0 - 5] Vea la versiéon de SW combinada (o «version de
paquete») que consta de SW de potencia y SW de
control.

15-44 Tipo cod. cadena solicitado

Range: Funcién:

0* | [0-40]| Ver el cédigo descriptivo utilizado para volver a
solicitar el filtro activo con su configuracion
original.

15-45 Cadena de cédigo
Range: Funcién:

0*

[0-40] | Ver la cadena de cédigo descriptivo real.

15-46 N° de pedido de la unidad
Range:
0 N/A*

Funcién:
[0-0 N/A] | Ver el numero de pedido de 8 digitos
utilizado para volver a pedir el filtro activo

con su configuracién original.

15-47 Cédigo tarjeta potencia

Range: Funcion:

0* | [0- 81| Visualice el nimero de pedido de la tarjeta de
potencia.

15-48 No id LCP
Range:
0* | 0-20]

Funcion:
| Ver el numero ID del LCP.

15-49 Tarjeta control id SW

Range: Funcion:

0* | [0 -20]]| Visualice el nimero de versién de software de la
tarjeta de control.

15-50 Tarjeta potencia id SW

Range: Funcion:

0* | [0-20]]| Visualice el nimero de versién de software de la
tarjeta de potencia.

15-51 Numero de serie de la unidad

Funcioén:

[0-0 N/A] | Observe el nimero de serie del filtro activo.

15-53 Numero serie tarjeta potencia
Range: Funcion:

0*

[0-19] | Ver el niumero de serie de la tarjeta de potencia.

6.8.6 15-6* Identific. de opcidn.

Este grupo de pardmetros de solo lectura contiene
informacién sobre la configuracion de hardware y de

software de las opciones instaladas en las ranuras A, B, CO
y C1.

15-60 Opcidn instalada

Matriz [8]
Range: Funcion:
0% | [0-30] | Ver el tipo de opcion instalada.

15-61 Version SW opcion

Matriz [8]
Range: Funcion:
0| [0-20] | Ver la version de software de la opcién instalada.

15-62 Ne° pedido opcién
Matriz [8]

Range: Funcion:

0* [0 - 8 ] [ Muestra el nimero de pedido de las opciones
instaladas.

15-63 Ne° serie opcién

Matriz [8]
Range: Funcién:
ox| [0-18] | Ver el nimero de serie de la opcién instalada.

15-70 Opcidn en ranura A

Range: Funcién:

0 [0 - 30 ] [ Ver el cédigo descriptivo de la opcién instalada
en la ranura A y una traduccién de dicho cédigo
descriptivo. Por ejemplo, la traduccién de la
cadena «AX» del cédigo descriptivo es «Sin
opcién».

15-71 Version SW de opcion en ranura A

Range: Funcién:

0 [0 - 20 ] | Ver la versidon de software de la opcion instalada
en la ranura A.

15-72 Opcidn en ranura B

Range: Funcién:

0* [ [0-301] Ver el codigo descriptivo de la opcion instalada
en la ranura B, y una traduccién de dicho cédigo
descriptivo. Por ejemplo, la traduccion de la
cadena «BX» del cédigo descriptivo es «Sin
opcién».

15-73 Version SW de opcion en ranura B

Range: Funcién:

0* | [0-201[ Ver la version de software de la opcién instalada
en la ranura B.

w
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15-74 Opcidn en ranura CO

Range: Funcién:

0* | [0-30]]| Verla cadena de cédigo descriptivo para la
opcion instalada en la ranura C, y una traduccién
de la misma. Por ejemplo, la traduccién de la
cadena «CXXXX» del cédigo descriptivo es Sin
opcion.

15-75 Version SW opcion en ranura CO

Range: Funcién:

0% [0 - 20 ] | Ver la version de software de la opcién instalada
en la ranura C.

15-76 Opcion en ranura C1

Range: Funcién:

0* | [0-30]|Muestra la cadena de cédigo descriptivo para las
opciones (CXXXX si no hay opcién) y la
traduccion, p. ej. Sin opcion.

15-77 Version SW opcion en ranura C1

Range: Funcién:

0% [0 - 20 ] | Version de software para la opcion instalada en la
ranura C.

6.8.7 15-9* Inform. parametro

15-92 Parametros definidos
Matriz [1000]

Range: Funcion:

0*| [0-9999 ]| Ver una lista de todos los parametros definidos
en el filtro activo. La lista termina con 0.

15-93 Parametros modificados
Matriz [1000]

6.9 16-** Lecturas de datos

16-00 Cddigo de control

Range: Funcion:

0*| [0 - 65535 1| Vea el cédigo de control enviado desde la
unidad mediante el puerto de comunicaciéon en
serie en codigo hexadecimal.

16-03 Cddigo estado
Range:

0*| [0 - 65535 1] Vea el cédigo de estado enviado desde la
unidad por el puerto de comunicacion en serie

Funcion:

en codigo hexadecimal.

16-30 Tension Bus CC
Range:

0 V*| [0- 10000 V] | Visualice un valor medido. El valor se filtra
con una constante de tiempo de 30 ms.

Funcion:

16-34 Temp. disipador

Range: Funcion:
0°C*| [0-255 Compruebe la temperatura del disipador. El
°C] limite de desconexion es 90 + 5 °C, y el

motor vuelve a conectarse a 60 + 5 °C.

16-35 Témico inversor

Range: Funcion:

0 %*

[0 - 100 %] | Ver el porcentaje de carga en el inversor.

16-36 Int. Nom. Inv.

Range: Funcién:
Size related* [ [0.01 - 10000 A] | Ver la intensidad nominal del
inversor.

16-37 Max. Int. Inv.

termina con 0. Los cambios pueden no ser
visibles hasta 30 segundos después de su
implementacion.

Range: Funcion: Range: Funcion:
0*| [0-9999 ]| Ver una lista de todos los parametros cambiados Size related* | [0.01 - 10000 A] | Ver la intensidad maxima del
respecto a sus ajustes predeterminados. La lista inversor.

16-39 Temp. tarjeta control

Range: Funcion:

15-98 Identific. de unidad
Range:
[0 n/A-

Funcion:
| 10-0N/A] |

15-99 Metadatos param.
Matriz [30]

Range: Funcion:

0*| [0-9999 ] | Este parametro contiene datos utilizados por el
Software de configuracion MCT 10.

0 °C*| [0-100 °C] | Ver la temperatura de la tarjeta de control

o
‘ n

16-40 Buffer de registro lleno.

Option: Funcion:

Vea si el buffer del registro esta lleno (consulte el
grupo de parametros 15-1* Ajustes reg. datos). El buffer
del registro nunca estd lleno si el

pardmetro 15-13 Modo de registro esta ajustado como
[0] Reg. siempre.

[0] * [ No
[11 |si
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16-49 Origen del fallo de intensidad

Range: Funcién:

16-71 Salida Relé [bin]

Range: Funcion:

0* [0 - 8 ]| El valor indica el origen de los fallos actuales,
incluidos: cortocircuito, sobreintensidad y desequi-
librio de fase (desde la izquierda):

1-4 Inversor

5-8 Rectificador

0 Sin fallo registrado

6.9.1 16-6* Entradas y salidas

16-60 Entrada digital

Range: Funcion:
0*| [O- Muestra el estado de la seial de las entradas
1023 ] digitales activas. Ejemplo: la entrada 18

corresponde al bit n.° 5, <0» = sin sefal, «1» =
senal conectada. El bit 6 funciona en el sentido
contrario, on = «0», off = «1» (entrada de parada de

seguridad).

Bit 0 Entrada digital, term. 33

Bit 1 Entrada digital, term. 32

Bit 2 Entrada digital, term. 29

Bit 3 Entrada digital, term. 27

Bit 4 Entrada digital, term. 19

Bit 5 Entrada digital, term. 18

Bit 6 Entrada digital, term. 37

Bit 7 Entrada digital GP E/S term. X30/4
Bit 8 Entrada digital GP E/S term. X30/3
Bit 9 Entrada digital GP E/S term. X30/2
Bit 10-63 Reservado para futuros terminales

Tabla 6.10 Entradas digitales activas

00000000000000000

=
jsjejele)
Jar puarpur
N W
SBRS
130BA894.10

DIT-19
DIT-18
DIT-37
DI X30/4
DI X30/3

1 X30/2
L DIx46/13
L DIxX46/
L DIX46/9
L DIX46/7
DI X46/5
DI X46/3
DI X46/1

llustracion 6.9 Ajustes de relé

16-66 Salida digital [bin]
Range:
0*

Funcion:

[0-15] | Ver el valor binario de todas las salidas digitales.

0 [0-511] Ver los ajustes de todos los relés.

Seleccién lectura [P16-71]:
Salida relé [bin]: 00000 bin

Relé tarjeta OpcionB 09
Relé tarjeta OpciénB 08
é tarjeta Opci6nB 07
Relé tarjeta alim. 02
Relé tarjeta alim. 01

130BA185.10

llustracion 6.11 Ajustes de relé

6.9.2 16-8* Fieldb. y puerto FC

Pardmetros para informar de las referencias de bus y de los
codigos de control.

16-80 Fieldbus CTW 1

Range: Funcién:
o*| [0 - Vea el cédigo de control (CTW) de dos bytes
65535 ] recibido del bus maestro. La interpretacion del

codigo de control depende de la opcién de bus
de campo instalada y del perfil de cédigo de
control seleccionado en 8-10 Trama control.
Para obtener mas informacion, consulte el
manual del bus de campo correspondiente.

16-84 Opciéon comun. STW

Range: Funcién:

0*| [0 - 65535 ]| Ver el codigo de estado ampliado de la opcion
de comunicaciones de bus de campo.
Para obtener mas informacion, consulte el

manual del bus de campo correspondiente.

16-85 Puerto FC CTW 1

Range: Funcion:
o*| [0- Vea el cédigo de control (CTW) de dos bytes
65535 ] recibido del bus maestro. La interpretacion del

codigo de control depende de la opcién de
bus de campo instalada y del perfil de cédigo
de control seleccionado en 8-10 Trama control.

6.9.3 16-9* Lect. diagndstico

AVISO!

Cuando se utiliza Software de configuracion MCT 10, los
parametros de lectura de datos solo se pueden leer en
linea, es decir, como el estado real. Esto significa que el
estado no se almacena en el archivo Software de
configuracion MCT 10.
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16-90 Cdédigo de alarma

Range: Funcién:

300-01 Prioridad de compensacion

Option: Funcién:

0*| [0 - 4294967295 ] | Visualizar el cédigo de alarma enviado
mediante el puerto de comunicacién en
serie en codigo hexadecimal.

16-91 Cdédigo de alarma 2

Range: Funcién:
0*| [0 - 4294967295 ] | Visualizar el cédigo de alarma enviado

mediante el puerto de comunicacién en

serie en codigo hexadecimal.

‘

6-92 Cddigo de advertencia
Range: Funcién:
0*| [0 - 4294967295 ] | Ver el cdédigo de advertencia enviado a

través del puerto de comunicacién en

serie en coédigo hexadecimal.

16-93 Cddigo de advertencia 2

Range: Funcion:
0*| [0 - 4294967295 ] | Ver el cédigo de advertencia enviado a

través del puerto de comunicaciéon en

serie en codigo hexadecimal.

16-94 C4d. estado amp
Range: Funcién:
0*| [0 - 4294967295 ] | Devuelve el cédigo de advertencia

ampliado enviado a través del puerto de

comunicacién en serie en cédigo
hexadecimal.

6.10 300-** Ajustes de AF

300-00 Modo de cancelacién de armoénicos

Option: Funcién:

[0] * | General
[1]1 | Selectivo
[2] | Paralelo

Entre en el modo de compensacién de
armonicos. [1] Selectivo facilita la compensacion
precisa de los siguientes armoénicos: 5, 7, 11, 13,
17,19, 23 y 25. [0] General ofrece la compen-
sacién de arménicos adicionales, pero con una
precisién reducida en algunos casos.

300-01 Prioridad de compensacion

prioridad, la compensacion del cos ¢ se puede
reducir.

300-08 Corriente reactiva con retardo
Option: Funcién:
[0
[1] | Desactivado | retardo.

Activado Activar / desactivar la corriente reactiva con

300-10 Tension nominal del filtro activo

Range: Funcion:

Application dependent* | [Application dependant] |

300-20 Clasificacion primaria CT

Range: Funcion:
Application [ - Introduzca la clasificacion primaria de
dependent* 4000 A] los transformadores de corriente.

Para transformadores de corriente
1000:5, introduzca 1000. Este valor
también puede determinarse
ejecutando la deteccion automatica
de CT con el pardmetro 300-29 Iniciar
deteccion CT automadtica.

300-24 Secuencia CT

Option: Funcién:

[0] *[L1, L2, L3

[11 |L1,L3,L2

[21 [L2,L1,L3

[31 [L2,L3, L1

[4] |L3, L1, L2

[51 |L3, L2, L1 | Introduzca la secuencia de los transformadores

de corriente. Este valor también puede
determinarse ejecutando la deteccién
automatica de CT con el pardmetro 300-29 Iniciar
deteccién CT automadtica.

300-25 Polaridad CT

Option: Funcion:
[0] * | Normal
[1] Inversa

Introduzca la polaridad de los transformadores de
corriente. Este valor también puede determinarse
ejecutando la detecciéon automatica de CT con el
pardmetro 300-29 Iniciar deteccién CT automadtica.

Option: Funcion: 300-26 Ubicacién del CT
0] * [ Armonicos . ..
1] Option: Funcion:
[1] | Cosphi Introduzca la prioridad de compensacion del - e
filtro activo. Si la compensacion del cos ¢ tiene [0]
. L, - [1] * | Intensidad de Introducir la ubicacién de los transfor-
prioridad, la compensacién de arménicos se
- L carga madores de corriente. En una instalacién
reducird en los casos en que se utilice mucha
. . . de filtro activo independiente, los CT se
intensidad para compensar el cos ¢. Del mismo
. s - . colocaran normalmente en un PCC.
modo, si la mitigacién de arménicos tiene
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300-27 Numero de CT por fase

Option: Funcion:

300-41 Follower ID

Range: Funcién:

o
[21 |2

Numero de transformadores de corriente por fase.

300-29 Iniciar detecciéon CT automatica

Option: Funcién:

[0] * [ Off

[11 | Perm. det. | Cuando esta activada, la deteccién automdtica
autom. CT | de CT determina la clasificacion primaria de

CT, la secuencia de CT y la polaridad de CT. El
usuario debe introducir la clasificacion
secundaria de CT, la tension nominal de CT y
la ubicacién de CT antes de iniciar la deteccién
automadtica de CT. Esta no puede ejecutarse en
CT en intensidades de carga.

300-30 Val. de compens.

Range: Funcion:
0.0 [0.0 - Introduzca la distorsion maxima aceptada de la
A* 8000.1 A] | intensidad de A. Modifique estos valores para

personalizar la compensacion armonica. Es
posible modificar los valores de compensacion
para los siguientes arménicos: 5, 7, 11, 13, 17,
19, 23 y 25.

El modo selectivo permite compensar
armonicos individuales con los niveles
residuales permitidos en la red de alimen-
tacion. Este parametro define el nivel residual
permitido en la fuente de alimentacién de los
siguientes armonicos.

300-35 Referencia de cosphi

Range: Funcion:
0.500*

[0.500 - 1.000 ] | Introduzca la referencia de cos .

300-40 Master Follower Selection

Option: Funcién:
[0] | Master

Si los filtros activos funcionan en paralelo,
seleccione si este filtro es un maestro o un
filtro activo seguidor.

[1]1 | Follower

[2] * | Not Paralleled

AVISO!

Compruebe que cada grupo de filtros conectados en
paralelo tiene solamente un maestro. Compruebe que no
hay ninguna otra unidad como maestro.

Después de cambiar este pardmetro, hay otros pardmetros
accesibles. En las unidades maestro, 300-42 N.° de
seguidores AF tiene que programarse para el nimero de
auxiliares conectados.

1* [1 - 31| Introduzca el nimero de identificacién Unico de
este seguidor. Compruebe que ningun otro
seguidor tiene este nimero asignado.

AVISO!

Pardmetro 300-41 Follower ID no es accesible si
pardmetro 300-40 Master Follower Selection no esta
configurado como auxiliar.

AVISO!

Cada auxiliar debe tener su propio ID de auxiliar.
Compruebe que no hay dos auxiliares con el mismo ID
de auxiliar.

300-42 Num. of Follower AFs

Range: Funcién:

1* [1 -3 ]| Introduzca el nimero total de filtros activos
seguidores. El filtro activo maestro solamente
controlara este nimero de seguidores.

AVISO!

Pardmetro 300-42 Num. of Follower AFs no es accesible si
pardmetro 300-40 Master Follower Selection no esta
configurado como maestro.

Programe cada unidad auxiliar en el
pardmetro 300-41 Follower ID con un ID Unico.

300-50 Enable Sleep Mode

Option: Funcién:

Este parametro ahorra energia cuando la carga
del sistema es ligera, la distorsion de armoénicos
es insignificante y no se precisa mitigacion. El
filtro se desactiva automaticamente cuando no
es necesario y se vuelve a activar cuando se
requiere mitigacion. El filtro sigue midiendo los
armonicos durante el modo reposo, pero no
inyecta corriente. El hardware del filtro esta
programado para que el tiempo minimo del
modo de reposo sea de 5 s, a fin de evitar
rebotes de contactos.

,_,
2

Desactivado | El filtro predeterminado no utiliza la funcién del
modo reposo.

Activado

[

El filtro entra en el modo reposo cuando la
carga es ligera o si se dispara desde el exterior.

300-51 Sleep Mode Trig Source

Option: Funcién:
[0] * | Mains El filtro esta activo o inactivo segun la corriente
current de la linea. Los valores de disparo se establecen

en el pardmetro 300-52 Sleep Mode Wake Up
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300-51 Sleep Mode Trig Source

300-66 Vigesimotercer limite de armodnicos

300-52 Sleep Mode Wake Up Trigger

Range: Funcion:

Application dependent* | [Application dependant] |

300-53 Sleep Mode Sleep Trigger
Range:

80 [0 -
%* 90 %]

Funcioén:

Este valor introduce el valor de disparo del modo
reposo del pardmetro 300-52 Sleep Mode Wake Up
Trigger, en porcentaje. Si el filtro sale del modo
reposo a 75 A y este parametro esta definido
como 80, entrara en el modo reposo a partir del

8 % de 75 A = 60 A. El filtro se ha programado
para que la duracién minima del modo reposo sea
de 5.

6.10.1 300-6*

300-60 Quinto limite de armoénicos

Option:  Funcion:

[0] | 300-60 | Punto de disparo de intensidad de red para salir del

modo reposo de los filtros activos.

300-61 Séptimo limite de armdnicos

Option:  Funcion:

[0] [ 300-61

Punto de disparo de intensidad de red para salir del
modo reposo de los filtros activos.

300-62 Undécimo limite de arménicos
Option:  Funcion:

[0] | 300-62 [ Punto de disparo de intensidad de red para salir del
modo reposo de los filtros activos.

300-63 Decimotercer limite de armonicos

Option:  Funcion:

[0] | 300-63 [ Punto de disparo de intensidad de red para salir del

modo reposo de los filtros activos.

300-64 Decimoséptimo limite de armoénicos

Option:  Funcion:

[0] | 300-64 | Punto de disparo de intensidad de red para salir del
modo reposo de los filtros activos.

300-65 Decimonoveno limite de armdnicos
Option:  Funcion:

[0] | 300-65 [ Punto de disparo de intensidad de red para salir del
modo reposo de los filtros activos.

Option: Funcién: Option:  Funcion:
Trigger y el pardmetro 300-53 Sleep Mode Sleep [0] | 300-66 | Punto de disparo de intensidad de red para salir del
Trigger modo reposo de los filtros activos.
[1] | Digital El modo de reposo del filtro se activa mediante 300-67 Vigesimoquinto limite de arménicos
Input una senal externa al terminal 18 del filtro. N L,
Option:  Funcion:

[0] | 300-67 | Punto de disparo de intensidad de red para salir del
modo reposo de los filtros activos.

6.11 301-** Lec. datos de AF

301-00 Intensidad de salida [A]

Range: Funcién:
0.00 A*| [0.00 - 10000.00 A] | Ver la intensidad de salida RMS de
la unidad.

301-01 Intensidad de salida [%]

Funcion:
[0.0 - 10000.0 %] | Ver la intensidad de salida RMS de la
unidad expresada como porcentaje

Range:
0.0 %*

de la intensidad nominal.

301-10 THD de intensidad [%]
Range: Funcién:
0 %* [ [0 - 200 %] | Ver la distorsién armonica total de la

intensidad.

301-11 THD de tension estimado [%]

Range: Funcién:

0 %* | [0 - 200 %] | Ver la distorsién armodnica total de la tensién.
Este valor se estima porque el filtro activo no
mide la tensién de red.

301-12 Factor de potencia

Range: Funcion:
0.00* | [0.00 - 2.00 ] | Ver el factor de potencia después de la

compensacion por el filtro activo.

301-13 Cosphi

Range: Funcion:
0.00* | [-1.00 - Ver el factor de potencia de desplazamiento,
2.00 ] después de la compensacion por el filtro

activo. Las cifras positivas indican un factor de
potencia de avance. Las cifras negativas
indican un factor de potencia de retardo.

301-14 Intensidades sobrantes

Range: Funcién:
0.0 A*| [0.0 - 8000.0 | Ver las corrientes armdnicas sobrantes
Al después de priorizar la compensacion de

armonicos y del cos ¢ por el filtro
activo.

MG90V305
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301-20 Intensidad de red [A]

Range: Funcion:
0 A*| [0 - 65000 A] | Ver la distorsion armonica total de la
intensidad después de la compensacién por

el filtro activo.

301-21 Frecuencia de red

Range: Funcién:

0 Hz*| [0 - 100 Hz] | Ver la distorsion armonica total de la
tension.

301-22 Int. de red principal [Al

Range: Funcién:

0 A*| [0 - 65000 A] | Ver el factor de potencia, después de la
compensacion por el filtro activo.
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6.12 Listas de parametros

6.12.1 Ajustes predeterminados

Cambios durante el funcionamiento:
True (verdadero) significa que el pardmetro se puede modificar mientras el filtro activo se encuentra en funcionamiento y

False (falso) significa que se debe parar para poder realizar una modificacion.

4 ajustes:

All set-up (todos los ajustes): El parametro se puede ajustar individualmente en cada uno de los cuatro ajustes (un mismo
parametro puede tener cuatro valores de datos diferentes).
1 set-up (un ajuste): el valor de dato es el mismo en todos los ajustes.

SR:

Dependiente del tamano.

N/A:

Valor predeterminado no disponible.

indice de conversién:

Este numero se refiere a una cifra de conversion que se utiliza al escribir o leer mediante un filtro activo.

indice | 100 74 (70| 67 6 5 4 3 2 |1 fo0]|-1] -2 -3 -4 -5 -6
de
conv.
Factor 1 3600000 | 3600 | 60 | 1/60 | 1000000 [ 700000 | 10000 | 1000 | 100 (10| 1 | 0,1 { 0,01 |0,001| 0,0001 | 0,00001 | 0,000001
de
conv.
Tabla 6.11 indice de conversién
Tipo de dato Descripcion Tipo
2 Entero 8 Int8
3 Entero 16 Int16
4 Entero 32 Int32
5 Sin signo 8 Uint8
6 Sin signo 16 Uint16
7 Sin signo 32 Uint32
9 Cadena visible VisStr
33 Valor normalizado de 2 bytes N2
35 Secuencia de bits de 16 variables booleanas V2
54 Diferencia de tiempo sin fecha TimD

Tabla 6.12 Tipo de dato y descripcion
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6.12.2 Funcionam./Display 0-**

Nume- |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo

ro del minado ajustes) funcionamiento | conversion

para-

metro

0-0* Ajustes basicos

0-01 Idioma [0] English 1 set-up TRUE - Uint8

[1] Parada

0-04 Estado funcio. en arrang. (Manual) obligatoria All set-ups TRUE - Uint8

0-1* Operac. de ajuste

0-10 Ajuste activo [1] Ajuste 1 1 set-up TRUE - Uint8

0-11 Editar ajuste [1] Ajuste 1 All set-ups TRUE - Uint8

0-12 Ajuste actual enlazado a [0] No enlazado All set-ups FALSE - Uint8

0-13 Lectura de datos: Ajustes relacionados 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
Lectura de datos: Editar ajustes /

0-14 canal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

0-2* Display LCP

0-20 Linea de display pequefa 1.1 30112 All set-ups TRUE - Uint16

0-21 Linea de display pequefa 1.2 30110 All set-ups TRUE - Uint16

0-22 Linea de display pequefa 1.3 30120 All set-ups TRUE - Uint16

0-23 Linea de display grande 2 30100 All set-ups TRUE - Uint16

0-24 Linea de display grande 3 30121 All set-ups TRUE - Uint16

0-25 Mi menu personal ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16

0-4* Teclado LCP

0-40 Botén [Hand on] en LCP [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8

0-41 Botén [Off] en LCP [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8

0-42 Tecla [Auto on] en el LCP [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8

0-43 Botdn [Reset] en LCP [1] Activado All set-ups TRUE - Uint8

0-5* Copiar/Guardar

0-50 Copia con el LCP [0] No copiar All set-ups FALSE - Uint8

0-51 Copia de ajuste [0] No copiar All set-ups FALSE - Uint8

0-6* Contrasefa

0-60 Contrasefia menu principal 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16

0-61 Acceso a menu princ. sin contrasefa [0] Sélo lectura 1 set-up TRUE - Uint8

0-65 Contrasefia Menu rapido 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16

0-66 Acceso al menu rapido sin contraseia [0] Sélo lectura 1 set-up TRUE - Uint8

0-67 Contrasefa acceso al bus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

Tabla 6.13

64 Danfoss A/S © 09/2014 Reservados todos los derechos. MG90V305



Aplicaciones y programacion... Manual de funcionamiento

6.12.3 Entrada/salida digital 5-**

Nume- |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo
ro del minado ajustes) funcionamiento | conversion
para-
metro
5-0* Modo E/S digital
5-00 Modo E/S digital [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 Terminal 27 modo E/S ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-02 Terminal 29 modo E/S ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-1* Entradas digitales
5-10 Terminal 18 Entrada digital [8] Arranque All set-ups TRUE - Uint8
5-11 Terminal 19 entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-12 Terminal 27 Entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-13 Terminal 29 Entrada digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
[90] Contactor de
5-14 Terminal 32 entrada digital CA All set-ups TRUE - Uint8
[91] Contactor de
5-15 Terminal 33 entrada digital CcC All set-ups TRUE - Uint8
5-16 Terminal X30/2 Entrada digital [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
5-17 Terminal X30/3 Entrada digital [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
5-18 Terminal X30/4 Entrada digital [0] Sin funcion All set-ups TRUE - Uint8
[1] Alarma parada
5-19 Terminal 37 parada de seguridad seg. 1 set-up TRUE - Uint8
5-3* Salidas digitales
5-30 Salida digital terminal 27 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-31 Salida digital terminal 29 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-32 Term. X30/6 salida dig. (MCB 101) [0] Sin funcidn All set-ups TRUE - Uint8
5-33 Term. X30/7 salida dig. (MCB 101) [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Relés
5-40 Relé de funcién ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-41 Retardo conex., relé 0.01s All set-ups TRUE -2 vint16
5-42 Retardo de desconexion, relé 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Entrada de pulsos
5-50 Term. 29 baja frecuencia 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-51 Term. 29 alta frecuencia 20000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-54 Constante de tiempo filtro pulsos #29 ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint16
5-55 Term. 33 baja frecuencia 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56 Term. 33 alta frecuencia 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-59 Constante de tiempo filtro pulsos #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Salida de pulsos
5-60 Terminal 27 salida de pulsos variable [0] Sin funcién All set-ups TRUE - Uint8
5-62 Frec. max. salida de pulsos #27 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 Terminal 29 salida de pulsos variable ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-64 Frec. min. salida de pulsos #29 0 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-65 Frec. max. salida de pulsos #29 20000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-66 Terminal X30/6 var. salida pulsos [0] Sin funcidon All set-ups TRUE - Uint8
5-68 Frec. max. salida de pulsos #X30/6 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-9* Controlado por bus
5-97 Pulse Out #X30/6 Bus Control 0% All set-ups TRUE -2 N2
5-98 Pulse Out #X30/6 Timeout Preset 0% 1 set-up TRUE -2 Uint16
Tabla 6.14
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6.12.4 Comunic. y opciones 8-**

Nume- [Descripcion del parametrox’ Valor predeter- 4-set-up (4 |Cambio durante indice de Tipo
ro del minado ajustes) funcionamiento | conversion
para-
metro
8-0*% Ajustes generales
8-01 Puesto de control [0] Digital y céd. ctrl All set-ups TRUE - Uint8
8-02 Fuente del cédigo de control ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-03 Valor de tiempo lim. de céd. control. 1s 1 set-up TRUE -1 Uint32
Funcién de tiempo lim. de céd.
8-04 control ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 Funcién tiempo limite [1] Reanudar ajuste 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 Reiniciar tiempo lim. de céd. control. [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
8-07 Accionador diagndstico [0] Desactivar 2 set-ups TRUE - Uint8
8-1* Cod. cod. ctrl.
8-10 Trama Cod. Control [20] AF Profile All set-ups TRUE - Uint8
8-13 Cédigo de estado configurable STW  [[1] Perfil por defecto All set-ups TRUE - Uint8
8-16 Grabar valores de datos [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
8-19 Product Code ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-3* Ajuste puerto FC
8-30 Protocolo [1] FC MC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Direccién 2 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 Velocidad en baudios puerto FC [2] 9600 baudios 1 set-up TRUE - Uint8
[0] Parid par, 1 bit
8-33 Paridad / Bits de parada parad 1 set-up TRUE - Uint8
8-35 Retardo respuesta min. 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint16
8-36 Retardo respuesta max. ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 Retardo maximo intercarac. ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* Conf. protoc. FC MC
8-42 Configuracién de escritura PCD ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
8-43 Configuracién de lectura PCD ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
8-5* Digital/Bus
8-53 Selec. arranque [3] O légico All set-ups TRUE - Uint8
8-55 Selec. ajuste [3] O légico All set-ups TRUE - Uint8
Tabla 6.15
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6.12.5 Funciones especiales 14-**

Nume- |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio indice de Tipo
ro del minado ajustes) durante funcio- | conversion

para- namiento

metro

14-2* Reset desconex.

14-20 |Modo Reset [0] Reset manual All set-ups TRUE - Uint8
14-21 |Tiempo de rearranque automatico 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 | Modo funcionamiento [0] Funcion. normal All set-ups TRUE - Uint8
14-23 | Ajuste de cddigo descriptivo ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
14-28 | Aj. produccion [0] Sin accién All set-ups TRUE - Uint8
14-29 |Cddigo de servicio 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-5* Ambiente

14-50 |Filtro RFI [1]1 On 1 set-up FALSE - Uint8
14-53 | Monitor del ventilador [1] Advertencia All set-ups TRUE - Uint8
14-54 | Bus Partner 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16

Tabla 6.16
6.12.6 Informacion FC 15-**

Nume- |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio indice de Tipo
ro del minado ajustes) durante funcio- conversion

para- namiento

metro

15-0* Datos funcionam.

15-00 |Horas de funcionamiento Oh All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 |Horas funcionam. Oh All set-ups FALSE 74 Uint32
15-03 [Arranques 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
15-04 |Sobretemperat. 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
15-05 |Sobretensién 0 N/A All set-ups FALSE Uint16

Reinicio contador de horas

15-07 |funcionam. [0] No reiniciar All set-ups TRUE - Uint8
15-1* Ajustes reg. datos

15-10 |Variable a registrar 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 |Intervalo de registro ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12  |Evento de disparo [0] Falso 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 [Modo de registro [0] Reg. siempre 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 | Muestras antes de disp. 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Registro historico

15-20 |Registro histérico: Evento 0 N/A All set-ups FALSE Uint8
15-21 |Registro histérico: Valor 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
15-22 [Registro histérico: Hora 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Registro de fallos

15-30 |Registro de fallos: Cédigo de fallo 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
15-31 |Registro de fallos: Valor 0 N/A All set-ups FALSE Int16
15-32 [Registro de fallos: Tiempo 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4* Identific. de unidad

15-40 |[Tipo FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 [Seccion de potencia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 [Tension 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 [Version de software 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 [Tipo céd. cadena solicitado 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
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Nume- |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio indice de Tipo
ro del minado ajustes) durante funcio- [ conversion
para- namiento
metro
15-45 [Cadena de cédigo 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 [Ne° de pedido de la unidad 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 |Cddigo tarjeta potencia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr(8]
15-48 [No id LCP 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 [Tarjeta de control id SW 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 [Tarjeta potencia id SW 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 [Numero de serie de la unidad 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 [Numero serie tarjeta potencia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-6* Identific. opcion
15-60 |Opcion instalada 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 [Versién SW opcién 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 [N.° pedido opcién 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([8]
15-63 [N.° serie opcion 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 [Opcién en ranura A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 [Versién SW de opcién en ranura A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 [Opcién en ranura B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 [Versién SW de opcién en ranura B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 [Opcion en ranura CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 [Versién SW opcién en ranura CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 [Opcioén en ranura C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 |Versiéon SW opcién en ranura C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-9* Inform. parametro
15-92 | Pardmetros definidos 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 | Pardmetros modificados 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 [ldentific. de unidad 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 |Metadatos param. 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
Tabla 6.17
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6.12.7 Lecturas de datos 16-**

Nume- | Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio durante indice de Tipo
ro del minado ajustes) funcionamiento | conversion
para-
metro
16-0* Estado general
16-00 | Codigo de control 0 N/A All set-ups FALSE V2
16-03 | Codigo de estado 0 N/A All set-ups FALSE V2
16-3* Estado de AF
16-30 |Tension de bus CC oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-34 | Temp. disipador 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 |Térmico inversor 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 | Corr. nom. del inv. ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 | Corr. max. del inv. ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-39 | Temp. tarjeta de control 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 |Buffer de registro lleno [0] No All set-ups TRUE - Uint8
16-49 | Origen del fallo de intensidad 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-6* Entradas y salidas
16-60 |Entrada digital 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
16-66 |Salida digital [bin] 0 N/A All set-ups FALSE Int16
16-71 |Salida de relé [bin] 0 N/A All set-ups FALSE Int16
16-75 | Entr. analég. X30/11 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 |Entr. analég. X30/12 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 |Salida analdégica X30/8 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Fieldb. y puerto FC
16-80 |Fieldbus CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE V2
16-84 | Opcién comun. STW 0 N/A All set-ups FALSE V2
16-85 |Puerto FC CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-9*% Lect. diagndstico
16-90 |Codigo de alarma 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 | Cédigo de alarma 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 | Cédigo de advertencia 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 | Cédigo de advertencia 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 | Cédigo de estado ext. 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
Tabla 6.18
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6.12.8 Ajustes de AF 300-**
AVISO!

Excepto para pardmetro 300-10 Tension nominal del filtro
activo, no se recomienda modificar los ajustes en este
grupo de parametros para los convertidores de

frecuencia de bajos armonicos.

Nume- |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 Cambio indice de Tipo
ro del minado ajustes) durante funcio- | conversion
para- namiento
metro
300-0* Ajustes generales
300-00 [Modo de cancelaciéon de armédnicos [0] General All set-ups TRUE - Uint8
300-01 |Prioridad de compensacion [0] Arménicos All set-ups TRUE - Uint8
300-08 |Lagging Reactive Current [0] Desactivado All set-ups TRUE - Uint8
300-1* Ajustes de red
300-10 |Tension nominal del filtro activo ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint32
300-2* Ajustes CT
300-20 |Clasificacion primaria CT ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint32
300-24 |Secuencia CT [0] L1, L2, L3 All set-ups FALSE - Uint8
300-25 |Polaridad CT [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
[1] Intensidad de
300-26 |Ubicacion del CT carga All set-ups FALSE - Uint8
300-27 |Number of CTs Per Phase 1 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
300-29 |Iniciar deteccion CT automatica [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
300-3* Compensacion
300-30 |Val. de compens. 0A All set-ups TRUE -1 Uint32
300-35 |Referencia de cosphi 0.500 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
300-4* En paralelo
300-40 |Seleccion de seguidor o maestro [2] No en paralelo All set-ups FALSE - Uint8
300-41 |N.c de identificacion del seguidor 1 N/A All set-ups FALSE Uint32
300-42 [N. de seguidores AF 1 N/A All set-ups FALSE Uint32
300-5* Modo reposo
300-50 |Activar modo reposo ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
[0] Intensidad de
300-51 |Fuente disparo m. reposo red All set-ups TRUE - Uint8
Disparador para salir del modo
300-52 |reposo ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint32
300-53 |Disparador del modo reposo 80 % All set-ups TRUE Uint32
300-54 |THDv para salir m. reposo [0] 5% All set-ups TRUE - Uint8
300-55 |THDi para salir m. reposo 5 % All set-ups TRUE 0 Uint8
300-6* Harmonic Limit
300-60 |Fifth Harmonic Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
300-61 |Seventh Harmonic Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
300-62 |Eleventh Harmonic Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
300-63 |Thirteenth Harmonic Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
300-64 |Seventeenth Harmonic Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
300-65 [Nineteenth Harmonic Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
300-66 |Twentythird Harmonic Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
300-67 |Twentyfifth Harmonic Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
Tabla 6.19
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6.12.9 Lecturas de datos AF 301-**

Nume- |Descripcion del parametro Valor predeter- 4-set-up (4 |Cambio durante indice de Tipo
ro del minado ajustes) funcionamiento | conversion

para-

metro

301-0* Intens. de salida

301-00 [Intensidad de salida [A] 0A All set-ups TRUE -2 Int32
301-01 [Intensidad de salida [%] 0 % All set-ups TRUE -1 Int32
301-02 |Fifth Output Current [A] 0.00 A All set-ups TRUE -2 Int32
301-03 |Seventh Output Current [A] 0.00 A All set-ups TRUE -2 Int32
301-04 |Eleventh Output Current [A] 0.00 A All set-ups TRUE -2 Int32
301-05 |Thirteenth Output Current [A] 0.00 A All set-ups TRUE -2 Int32
301-06 |Seventeenth Output Current [A] 0.00 A All set-ups TRUE -2 Int32
301-07 [Nineteenth Output Current [A] 0.00 A All set-ups TRUE -2 Int32
301-08 |Twentythird Output Current [A] 0.00 A All set-ups TRUE -2 Int32
301-09 |Twentyfifth Output Current [A] 0.00 A All set-ups TRUE -2 Int32
301-1* Rendim. de unidad

301-10 |THD de intensidad [%] 0% All set-ups TRUE 0 Uint16
301-12 |Factor de potencia 0 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
301-13 | Cosphi 0 N/A All set-ups TRUE -2 Int16
301-14 |Intensidades sobrantes 0A All set-ups TRUE -1 Uint32
301-2* Estado de red

301-20 |Intensidad de red [A] 0A All set-ups TRUE 0 Int32
301-21 |Frecuencia de red 0 Hz All set-ups TRUE 0 Uint8
301-22 |Int. de red principal [A] 0A All set-ups TRUE 0 Int32
Tabla 6.20

MG90V305 Danfoss A/S © 09/2014 Reservados todos los derechos. 71



Instalacidon y ajuste de RS4...

Filtro activo VLT® AAF006

7 Instalacién y ajuste de R5485

7.1 Instalacion y configuracion de

7.1.1 Descripcion general

RS485 es una interfaz de bus de dos cables compatible
con la topologia de red multipunto. Los nodos se puede
conectar como bus, o mediante cables de derivacién desde
una linea de tronco comun. Se pueden conectar un total
de 32 nodos a un segmento de red.

Los segmentos de la red estan divididos por repetidores.
Cada repetidor funciona como un nodo dentro del
segmento en el que estd instalado. Cada nodo conectado
en una red determinada debe tener una direccién de nodo
Unica en todos los segmentos.

Cada segmento debe terminarse en ambos extremos,
utilizando bien el interruptor de terminacién (5801) de la
unidad, o bien una red predispuesta de resistencias de
terminacion. Utilice cable de par trenzado y apantallado
(STP) para cablear el bus y siga unas buenas practicas de
instalacion.

Es importante disponer de una conexién a tierra de baja
impedancia para el apantallamiento de cada nodo,
también a frecuencias altas. Esto se puede conseguir
conectando una gran superficie del apantallamiento a
tierra, por ejemplo, por medio de una abrazadera de
cables o de un prensacables conductor. Puede ser
necesario utilizar cables ecualizadores de potencial para
mantener el mismo potencial de masa en toda la red,
especialmente, en instalaciones en las que hay grandes
longitudes de cable.

Para evitar diferencias de impedancia, utilice el mismo tipo
de cable en toda la red.

Cable Par trenzado apantallado (STP)

Impedancia 120 Q

Longitud del cable | Mdximo 1200 m (3937 ft), incluidos los
ramales conectables

Maxima

500 m (1640 ft) entre estaciones

Tabla 7.1 Especificaciones del cable

7.1.2 Conexion de red

Conecte la unidad a la red RS485 de la siguiente forma:

1. Conecte los cables de sefal al terminal 68 (P+) y
al terminal 69 (N-) en la placa de control principal
de la unidad.

2. Conecte la pantalla del cable a las abrazaderas.

AVISO!

Se recomienda utilizar cable de par trenzado y
apantallado, a fin de reducir el ruido entre los
conductores.

130BB021.10

llustraciéon 7.1 Terminales de la tarjeta de control

7.1.3 Terminacién de bus

Utilice el interruptor DIP terminador de la placa de control
principal de la unidad para terminar el bus RS485.

AVISO!

Los ajustes de fabrica del interruptor estan en OFF
(desactivados).
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llustracion 7.2 Ajustes de fabrica del interruptor terminador

7.1.4 Precauciones de compatibilidad
electromagnética (CEM)

Se recomienda adoptar las siguientes precauciones de
compatibilidad electromagnética (CEM) para que la red
RS485 funcione sin interferencias.

. Cumpla las disposiciones nacionales y locales
pertinentes relativas a la conexién a tierra de
proteccién.

. Mantenga el cable de comunicacién RS485 lejos
de cables ruidosos como lineas de alimentacién o
cables de motor. Esto reducira la transferencia de
ruido de alta frecuencia. Se necesita al menos
una distancia de 200 mm (8 in), pero se
recomienda mantener la mayor distancia posible
entre los cables, en particular, cuando los cables
se instalen en paralelo y cubran distancias largas.

. Si el cruce es inevitable, el cable RS485 debera
cruzar los otros cables de alimentaciéon con un
angulo de 90°.

7.2 Configuracion de red

Ajuste los pardmetros de la Tabla 7.2 para activar el
protocolo FC para el filtro.

Numero de parametro Ajuste

Pardmetro 8-30 Protocolo FC
8-31 Direccion 1-126
2400-115200

Pardmetro 8-32 Veloc.

baudios port FC
8-33 Paridad / Bits de Paridad par, 1 bit de parada
parada (predeterminado)

Tabla 7.2 Ajustes de parametros de configuracion

7.3 Estructura de formato de mensaje del
protocolo FC

7.3.1 Contenido de un caracter (byte)

La transferencia de cada caracter comienza con un bit de
inicio. A continuacion, se transfieren 8 bits de datos, que
corresponden a un byte. Cada caracter esta asegurado
mediante un bit de paridad. Este bit se ajusta a «1» cuando
alcanza la paridad. La paridad se da cuando hay un
numero equivalente de 1 s en los 8 bits de datos y en el
bit de paridad en total. Un bit de parada completa un
caracter, por lo que consta de 11 bits en total.

195NA036.10

Bit de O 1 2 3 4 5 6 7 Paridad Bit de
inicio par parada

llustracion 7.3 Contenido de un caracter

7.3.2 Estructura de telegramas

Cada telegrama comienza con un caracter de inicio
(STX)=02 Hex, seguido por un byte que indica la longitud
del telegrama (LGE) y un byte que indica la direccién del
filtro (ADR). A continuacion, estan los bytes de datos, en
numero variable segun el tipo de telegrama. El telegrama
se completa con un byte de control de datos (BCC).

STX LGE ADR DATA BCC

I

\

[
195NA099.10

llustracidn 7.4 Estructura de telegramas
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7.3.3 Longitud del telegrama (LGE) Bit 7 = 0 (formato de direccién 1-31 activado).
El bit 6 no se utiliza.
La longitud del telegrama es el nimero de bytes de datos, Bit 5 = 1: Transmision, los bits de direccion (0-4) no se
mas el byte de direccion ADR y el byte de control de datos utilizan.
BCC. Bit 5 = 0: Sin transmision.
Bit 0-4 = Direccién del filtro 1-31.
4 bytes de datos LGE=4+ 1+ 1 =6 bytes
12 bytes de datos LGE =12+ 1 + 1 = 14 bytes 2. Formato de direccién 1-126:

Bit 7 = 1 (formato de direccién 1-126 activado).
Bit 0-6 = Direccién del filtro 1-126.
Tabla 7.3 Longitud de los telegramas Bit 0-6 = 0 Transmision.

Telegramas que contienen texto |[10V+n bytes

1) EI 10 representa los caracteres fijos, mientras que «n» es variable
(dependiendo de la longitud del texto). El esclavo devuelve el byte de la direccién sin cambios al

maestro en el telegrama de respuesta.

7.3.4 Direccion del filtro (ADR)
7.3.5 Byte de control de datos (BCC)

Se utilizan dos formatos diferentes para la direccion.
El rango de direcciones del filtro es de 1 a 31 o de 1 a 126. La suma de verificacién (checksum) se calcula como una
funcidon XOR. Antes de que se reciba el primer byte del

1. Formato de direccién 1-31: telegrama, la suma de verificacién calculada es 0.

7.3.6 El campo de datos

La estructura de los bloques de datos depende del tipo de telegrama. Hay tres tipos de telegramas y el tipo se aplica tanto
a telegramas de control (maestro=auxiliar) como a telegramas de respuesta (auxiliar>maestro).

Los 3 tipos de telegrama son:

Bloque de proceso (PCD)
El PCD esta formado por un bloque de datos de cuatro bytes (2 cédigos) y contiene:

. Cédigo de control y valor de referencia (de maestro a auxiliar).

. Cédigo de estado y frecuencia de salida actual (de auxiliar a maestro).

| sTx LGE ADR PCD1 PCD2 BCC

r

\

\

=

I

\

\

\

\

\
130BA269.10

llustracién 7.5 Bloque de proceso

Bloque de parametros
El bloque de pardmetros se utiliza para transferir pardmetros entre un maestro y un auxiliar. El bloque de datos esta
formado por 12 bytes (6 cddigos) y también contiene el bloque de proceso.

130BA271.10

— -
!_STX!LGE!ADR PKE| IND |PWEgto [PWEpq4 PCD1 PCD2 BCE’

llustracion 7.6 Bloque de parametros
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Bloque de texto
El bloque de texto se utiliza para leer o escribir textos mediante el bloque de datos.

- hl
! STX | LGE | ADR PKE IND Ch1 Ch2 Chn PCD1 PCD2 BCC |
I I _ _

130BA270.10

llustracién 7.7 Bloque de texto

7.3.7 El campo PKE Respuesta esclavo=maestro
N.c de bit Respuesta
El campo PKE contiene dos subcampos: 15 14 (13 |12
e  Comando de pardmetro y respuesta AK 0 0 |0 |0 [Sinrespuesta
’ ] 0 0 0 1 Valor de pardmetro transferido (c6digo)
¢ Numero de parametro PNU 0 0 1 0 Valor de pardmetro transferido (doble
codigo)
15UBAZ68.10
0 1 1 1 El comando no se puede ejecutar.
PKE IND PWEoHo PWE bajd 1 1 1 1 Texto transferido

Tabla 7.5 Respuesta de parametros del esclavo al maestro

Si el comando no se puede realizar, el esclavo envia esta

AK PNU respuesta:
0111 Comando no ejecutable
15 14 13 1211 10 98 76 5 43210 -y devuelve el siguiente informe de fallo en el valor del
® pardmetro (PWE):
o
>~8 3 o
ws+ = PWE bajo |Informe de fallo
25 ¢ £
c
Zavs S5 (hex)
c 8o . O 0 El nimero de parametro utilizado no existe.
O < a Z a
1 No hay acceso de escritura para el pardmetro
llustracién 7.8 -
definido.
2 El valor de dato supera los limites del parametro.
) ) 3 El subindice utilizado no existe.
Los bits del n.° 12 al 15 transfieren comandos de - - -
. 4 El pardmetro no es de tipo matriz.
pardmetros del maestro al esclavo y devuelven las - — -
5 El tipo de dato no coincide con el parametro
respuestas procesadas del esclavo al maestro. .
definido.
1 No es posible cambiar los datos del pardmetro
Comandos de parametros maestro=esclavo definido en el modo actual de la unidad. Algunos
N.° de bit Comando de parametro parametros solo se pueden cambiar cuando el
5[4 [13 |12 motor esta parado.
0 [0 [0 |Sincomando 82 No hay acceso de bus al pardmetro definido.
0 [0 |1 |Leervalorde pardmetro 83 No es posible modificar datos por estar
0 1 0 Escribir valor de parametro en RAM seleccionado el ajuste de fabrica.
(codigo)
0 0 1 1 Escribir valor de parametro en RAM Tabla 7.6 Definiciones de fallos
(doble coédigo)
1 1 0 1 Escribir valor de pardmetro en RAM y 7.3.8 NUmero de parémetro (PNU)
EEPROM (doble cédigo)
1 1 1 |0 [Escribir valor de parametro en RAM y Los bits 0-1 transfieren los nimeros de parametros. La
EEPROM (cédigo) funcidn de los correspondientes parametros se explica en
1 1 1 1 |Leer / escribir texto la descripcion de los pardmetros en la Guia de progra-
macion.

Tabla 7.4 Comandos de parametros del maestro al esclavo
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7.3.9 Indice (IND)

El indice se utiliza con el nimero de parametro para el
acceso de lectura / escritura a los parametros con indice,
por ejemplo, 15-30 Reg. alarma: cédigo de fallo. El indice
consta de 2 bytes, un byte bajo y un byte alto.

Solo el byte bajo se utiliza como indice.

7.3.10 Valor de parametro (PWE)

El bloque de valor de parametro consta de 2 codigos (4
bytes) y el valor depende del comando definido (AK). El
maestro solicita un valor de parametro cuando el bloque
PWE no contiene ningun valor. Para cambiar el valor de un
parametro (escritura), escriba el nuevo valor en el bloque
PWE y envielo del maestro al auxiliar.

Si el auxiliar responde a una solicitud de pardmetro
(comando de lectura), el valor de parametro actual en el
bloque PWE se transfiere y devuelve al maestro. Si un
pardmetro no contiene un valor numérico, sino varias
opciones de datos, p. €j., el pardmetro 0-01 Idioma donde
[0] es Inglés y [4] es Danés, seleccione el valor de dato
introduciéndolo en el bloque PWE. La comunicacién serie
solo es capaz de leer pardmetros que tienen el tipo de
dato 9 (cadena de texto).

Del 15-40 Tipo FC al pardmetro 15-53 Numero serie tarjeta
potencia contienen el tipo de dato 9.

Por ejemplo, se puede leer el tamaro de la unidad y el
intervalo de tensién de red en 15-40 Tipo FC. Cuando se
transfiere una cadena de texto (lectura), la longitud del
telegrama varia, y los textos pueden tener distinta
longitud. La longitud del telegrama se define en el
segundo byte, denominado LGE. Cuando se utiliza la
transferencia de texto, el caracter de indice indica si se
trata de un comando de lectura o de escritura.

Para leer un texto a través del bloque PWE, ajuste el
comando del parametro (AK) a «F» hex. El caracter de
indice de byte alto debe ser 4.

Algunos pardmetros contienen texto que se puede escribir
mediante el bus serie. Para escribir un texto mediante el
bloque PWE, ajuste el comando de pardmetro (AK) a «F»
hex. El caracter de indice de byte alto debe ser 5.

PKE IND PWEqy, PWE.,,!Ig

————

Texto de lectura | Fx xx|04 oo| | |

P Rp—— |
T
Texto de escritura | Fx xx | 05 oo| l _!
1308AZ7B11

llustracion 7.9 Texto a través del bloque PWE

7.3.11 Tipos de datos admitidos

«Sin signo» significa que el telegrama no tiene ningun
signo de funcionamiento.

Tipos de datos Descripcion

3 Entero 16

4 Entero 32

5 Sin signo 8

6 Sin signo 16

7 Sin signo 32

9 Cadena de texto
10 Cadena de bytes
13 Diferencia de tiempo
33 Reservado

35 Secuencia de bits

Tabla 7.7 Tipos de datos admitidos

7.3.12 Conversidon

Los distintos atributos de cada pardmetro se muestran en
los ajustes de fabrica. Los valores de parametros que se
transfieren son Unicamente numeros enteros. Para
transferir decimales se utilizan factores de conversion.

Un factor de conversion de 0,1 significa que el valor
transferido se multiplica por 0,1. Por lo tanto, el valor 100
se lee como 10,0.

Ejemplos:

0 s=>indice de conversion 0

0,00 s=>indice de conversién -2
0 ms=indice de conversion -3
0,00 ms=indice de conversion -5
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indice de conversién Factor de conversion
100

75

74

67

6 1000000
5 100000

4 10000

3 1000

2 100

1 10

0 1

-1 0,1

-2 0,01

-3 0,001

4 0,0001

-5 0,00001
-6 0,000001
-7 0,0000001

Tabla 7.8 Tabla de conversion

7.3.13 Cdédigos de proceso (PCD)

El bloque de cédigos de proceso se divide en dos bloques
de 16 bits, que siempre se suceden en la secuencia
definida.

PCD 1 PCD 2
Telegrama de control (maestro=co6digo de Valor de
control esclavo) referencia

Telegrama de control (esclavo=maestro) Frecuencia de

Cddigo de estado salida actual

Tabla 7.9 Cédigos de proceso (PCD)

7.4 Acceso a los parametros en Modbus
RTU

7.4.1 Gestidon de parametros

El PNU (nimero de pardmetro) se traduce de la direccién
del registro contenida en el mensaje de lectura o escritura
Modbus. El nimero de parametro se traslada a Modbus
como (10 x el nimero de pardmetro) DECIMAL.

7.4.2 Almacenamiento de datos

La bobina 65 decimal determina si los datos escritos en la
unidad se almacenan en EEPROM y RAM (bobina 65 = 1) o
solo en RAM (bobina 65 = 0).

7.4.3 IND (indice)

Algunos de los parametros del convertidor de frecuencia
son parametro de matrices, p. €j., 3-10 Referencia interna.
Dado que el Modbus no es compatible con matrices en los
registros de retencion, el convertidor de frecuencia ha
reservado el registro de retencién 9 como indicador para la
matriz. Antes de leer o escribir un pardametro de matrices,
configure el registro de retencién 9. Si se configura el
registro de retencion al valor 2, las siguientes

lecturas / escrituras a los parametros de matrices seran en
el indice 2.

7.4.4 Bloques de texto

A los pardmetros almacenados como cadenas de texto se
accede de la misma forma que a los restantes. El tamafo
maximo de un bloque de texto es 20 caracteres. Si se
realiza una peticién de lectura de un pardmetro por mas
caracteres de los que el parametro almacena, la respuesta
se trunca. Si la peticién de lectura se realiza por menos
caracteres de los que el parametro almacena, la respuesta
se rellena con espacios en blanco.

7.4.5 Factor de conversion

El valor de un parametro solo se transfiere como nimero
entero. Utilice un factor de conversién para transferir
decimales.

7.4.6 Valores de parametros

Tipos de datos estandar

Los tipos de datos estandar son int 16, int 32, uint 8, uint
16 y uint 32. Se guardan como registros 4x (40001-4FFFF).
Los parametros se leen utilizando la funcion 03 Hex Read
Holding Registers (Lectura de registros de retencién). Los
parametros se escriben utilizando la funcién 6 Hex Preset
Single Register (Preajustar registro) para 1 registro (16 bits)
y la funcién 10 Hex Preset Multiple Registers (Preajustar
multiples registros) para 2 registros (32 bits). Los tamafios
legibles van desde 1 registro (16 bits) hasta 10 registros
(20 caracteres).

Tipos de datos no estandar

Los tipos de datos no estandar son cadenas de texto y se
almacenan como registros 4x (40001-4FFFF). Los
parametros se leen utilizando la funcién 03 Hex Read
Holding Registers (Lectura de registros de retencion) y se
editan utilizando la funcidon 10 Hex Preset Multiple Registers
(Preajustar multiples registros). Los tamanos legibles van
desde 1 registro (2 caracteres) hasta 10 registros (20
caracteres).
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8 Mantenimiento, diagndstico y resolucion de problemas

8.1 Mantenimiento y servicio

En condiciones de funcionamiento y con perfiles de carga
normales, el filtro activo no necesita mantenimiento
durante su vida util. Examine el filtro a intervalos
periédicos, segun las condiciones de funcionamiento, para
prevenir averias, riesgos o deterioros. Sustituya las piezas
desgastadas o dafadas por piezas de repuesto originales o
piezas estandar. Para obtener servicio y asistencia, consulte
www.danfoss.com/contact/sales_and_services/.

8.2 Tipos de advertencias y alarmas

8.2.1 Advertencias

Se emite una advertencia cuando un estado de alarma es
inminente o cuando se da una condicién de funciona-
miento anormal que puede conllevar una alarma en el
filtro activo. Una advertencia se elimina por si sola cuando
desaparece la causa.

8.2.2 Desconexion por alarma

Se emite una alarma cuando el filtro activo se desconecta,
es decir, cuando el filtro activo suspende su funciona-
miento para impedir dafos en el propio filtro o en el
sistema. Una vez solucionada la causa del fallo, reinicie el
filtro activo. Entonces estd listo otra vez para su funciona-
miento.

Una desconexion puede reiniciarse de 4 modos:

. Pulsando [Reset] en el LCP.
. Con un comando de entrada digital de reinicio.

. Con un comando de entrada de reinicio de
comunicacion serie.

. Con un reinicio automatico.

8.2.3 Bloqueo de desconexion de alarma

Si una alarma hace que se bloquee el filtro activo, sera
necesario desconectar y volver a conectar la potencia de
entrada. La ldgica del filtro activo continda funcionando y
monitorizando el estado. Desconecte la potencia de
entrada del filtro activo y corrija la causa del fallo. A
continuacion, restablezca la potencia. Esta accién pondra el
filtro activo en estado de desconexidn, tal y como se ha
descrito en el capétulo 8.2.2 Desconexién por alarma, y este
podrd reiniciarse mediante cualquiera de esos cuatro
modos.
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8.3 Definiciones de advertencias y alarmas del filtro activo

AVISO!

Tras un reinicio manual pulsando [Reset], pulse [Auto on] o [Hand on] para reiniciar la unidad.

La razén de que no pueda reiniciarse una alarma puede ser que no se haya corregido la causa o que la alarma esté
bloqueada (consulte también la Tabla 8.1).

Las alarmas bloqueadas ofrecen una proteccién adicional, ya que es preciso cortar la alimentacién de red para poder
reiniciarlas. Después de volver a conectarla, la unidad ya no estara bloqueada y podra reiniciarse, como se ha indicado
anteriormente en el capétulo 8.2.2 Desconexion por alarma, cuando se haya subsanado el problema.

Las alarmas que no estédn bloqueadas también pueden reiniciarse mediante la funcion de reset automatico de 74-20 Modo
Reset. La reactivacion automatica es posible durante este tipo de reinicio.

Si una alarma o advertencia aparece marcada con un cédigo en la Tabla 8.1, significa que, o se produce una advertencia
antes de la alarma, o se puede configurar la pantalla para un fallo determinado (advertencia o alarma).

Numero |Descripcion Advertenc Alarma / Alarma / Bloqueo por Referencia de
ia Desconexién alarma parametros

1 Tension baja de 10 voltios X

2 Error cero activo (X) (X) 6-01

4 Pérdida de fase de red X

5 Tensién de CC alta X

6 Tension de CC baja X

7 Sobretension CC X X

8 Subtension de CC X X

13 Sobreintensidad X X X

14 Fallo de conexién a tierra X X X

15 HW incomp. X X

16 Cortocircuito X X

17 Cod. ctrl TO (X) (X) 8-04

23 Fallo del ventilador interno X

24 Fallo del ventilador externo X 14-53

29 Temp. disipador X X X

33 Fall. carg. arran. X X

34 Fallo Fieldbus X

35 Fallo de opcion X X

38 Fallo interno

39 Sensor disipad. X X

40 Sobrecarga de la salida digital del terminal 27 (X) 5-00, 5-01

41 Sobrecarga de la salida digital del terminal 29 (X) 5-00, 5-02

46 F.ali.tarj.pot. X X

47 F.ali. baja 24V X X X

48 F.ali.baja 1,8V X X

65 Sobretemperatura en placa de control X X

66 Temperatura del disipador baja X

67 La configuracion de opciones ha cambiado X

68 Safe Torque Off activada

69 Temp. trj. alim. X X

70 Conf. FC incor.

72 Fallo peligroso X

73 Rei. au. desconexion segura par

76 Conf. ud. potenc X

MG90V305 Danfoss A/S © 09/2014 Reservados todos los derechos.
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Numero |Descripcion Advertenc Alarma / Alarma / Bloqueo por Referencia de
ia Desconexion alarma parametros

79 Conf. PS no val. X X

80 Unidad inicializada en valor predeterminado X

250 Nueva pieza rec X

251 Nuevo céd desc X X

300 Fallo cont. red X

301 Fallo cont. SC X

302 Sobret cond X X

303 Fallo tierr cond X X

304 Sobreintens. CC X X

305 Lim. frec. red X

306 Limite compen.

308 Temp. resist. X X

309 Fallo tierra red X

311 Lim. fr. conm. X

312 Gama CT X

314 CT auto. interr. X

315 Error auto. CT X

316 Error ubic. CT

317 Error polar. CT

318 Error prop. CT X

Tabla 8.1 Lista de cédigos de alarma / advertencia

Una desconexion es la accién desencadenada al producirse una alarma. La desconexién desactiva el filtro activo, que puede
reiniciarse pulsando [Reset] o reiniciando desde una entrada digital (grupo de parametros 5-1* Entradas digitales [1] Reinicio).
El evento que generd la alarma no puede dafar el filtro activo ni dar lugar a situaciones peligrosas. Un bloqueo por alarma
es la accion que se desencadena cuando se produce una alarma cuya causa podria producir dafios en el filtro activo o en
los equipos conectados. Una situacién de blogueo por alarma solamente se puede reiniciar mediante un ciclo de potencia.

Advertencia amarillo
Alarma rojo parpadeante
Blogueo por alarma amarillo y rojo

Tabla 8.2 Luces indicadoras LED
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Codigo de alarma y cédigo de estado ampliado

Bit Hex Dec Codigo de alarma Codigo de advertencia Codigo de estado ampliado

0 00000001 1 Fallo cont. red Reservado Reservado

1 00000002 2 Temp. disipador Temp. disipador CT auto. func.

2 00000004 4 Fallo a tierra Fallo a tierra Reservado

3 00000008 8 Temp. tarj. ctrl Temp. tarj. ctrl Reservado

4 00000010 16 Céd. ctrl TO Céd. ctrl TO Reservado

5 00000020 32 Sobreintensidad Sobreintensidad Reservado

6 00000040 64 Fallo cont. SC Reservado Reservado

7 00000080 128 Sobret cond Sobret cond Reservado

8 00000100 256 Fallo tierr cond Fallo tierr cond Reservado

9 00000200 512 Sobrecar. inv. Sobrecar. inv. Reservado

10 00000400 1024 Tension baja CC Tension baja CC Reservado

1 00000800 2048 Sobretens. CC Sobretens. CC Reservado

12 00001000 4096 Cortocircuito Tension baja CC Reservado

13 00002000 8192 Fall. carg. arran. Tension alta CC Reservado

14 00004000 16384 Pérd. fase red Pérd. fase red Reservado

15 00008000 32768 Error auto. CT Reservado Reservado

16 00010000 65536 Reservado Reservado Reservado

17 00020000 131072 Fallo interno 10 V bajo Bloqueo del tiempo de
contrasefa

18 00040000 262144 Sobreintens. CC Sobreintens. CC Proteccién de contrasefa

19 00080000 524288 Temp. resist. Temp. resist. Reservado

20 00100000 1048576 Fallo tierra red Fallo tierra red Reservado

21 00200000 2097152 Lim. fr. conm. Reservado Reservado

22 00400000 4194304 Fallo Fieldbus Fallo Fieldbus Reservado

23 00800000 8388608 F.ali. baja 24V F.ali. baja 24V Reservado

24 01000000 16777216 Gama CT Reservado Reservado

25 02000000 33554432 F.ali.baja 1,8V Reservado Reservado

26 04000000 67108864 Reservado Baja temp. Reservado

27 08000000 134217728 CT auto. interr. Reservado Reservado

28 10000000 268435456 Cambio opcion Reservado Reservado

29 20000000 536870912 Unidad inic. Unidad inic. Reservado

30 40000000 1073741824 Safe torque off Safe torque off Reservado

31 80000000 2147483648 Lim. frec. red Cédigo de estado ampliado Reservado

Tabla 8.3 Descripcion de Cédigo de alarma, Cédigo de advertencia y Codigo de estado ampliado

Los cédigos de alarma, cédigos de advertencia y codigos de estado ampliados pueden leerse mediante un bus serie o bus
de campo opcional para su diagnéstico. Consulte también el pardmetro 16-90 Codigo de alarma, el pardmetro 16-92 Cédigo
de advertencia y 16-94 Cod. estado amp. «Reservado» significa que no se garantiza que el bit tenga un valor concreto. Los
bits reservados no deben utilizarse para ninguna finalidad.

MG90V305 Danfoss A/S © 09/2014 Reservados todos los derechos. 81



Danfits

Mantenimiento, diagnéstico ...

Filtro activo VLT® AAF006

8.3.1 Mensajes de fallo para filtro activo

ADVERTENCIA 1. Tension baja de 10 voltios

La tensién de la tarjeta de control estad por debajo de 10 V
desde el terminal 50.

Elimine la carga del terminal 50, ya que la fuente de
alimentacién de 10 V esta sobrecargada. Max. 15 mA o
minimo 590 Q.

ADVERTENCIA / ALARMA 2. Error de cero activo

La sefal del terminal 53 o 54 es inferior al 50 % del valor
de los parametros 6-10 Terminal 53 escala baja V,

6-12 Terminal 53 escala baja mA, 6-20 Terminal 54 escala
baja V'y 6-22 Terminal 54 escala baja mA.

ADVERTENCIA 4. Pérdida de fase de red

Falta una fase en el lado de la fuente de alimentacion, o
bien el desequilibrio de tensién de la red es demasiado
alto.

ADVERTENCIA 5. Tension de CC alta
La tensidn del enlace de CC es superior al limite de
advertencia de alta tension. La unidad sigue activa.

ADVERTENCIA 6. Tension de CC baja
La tensién del enlace de CC es inferior al limite de
advertencia de tensién baja. La unidad sigue activa.

ADVERTENCIA / ALARMA 7. Sobretension CC
Si la tensidn del enlace de CC supera el limite, la unidad se
desconecta.

ADVERTENCIA / ALARMA 8. Subtension de CC

Si la tensidn del enlace de CC cae por debajo del limite de
tensién baja, el filtro comprobara si la fuente de alimen-
taciéon externa de 24 V esta conectada. Si no lo est3, el
filtro se desconectara. Compruebe que la tension de red
coincide con la especificada en la placa de caracteristicas.

ADVERTENCIA / ALARMA 13. Sobreintensidad
Se ha superado el limite de intensidad de la unidad.

ALARMA 14. Fallo a tierra

La suma de corriente de los transductores de corriente de
IGBT no es igual a cero. Compruebe si la resistencia de
cualquier fase conectada a tierra registra un valor bajo.
Compruebe ambos valores antes y después del contactor
de red. Asegurese de que los transductores de corriente
del IGBT, los cables de conexion y los conectores estan en
buen estado.

ALARMA 15. HW incomp.
Una opcién instalada no es compatible con la versién de
SW 'y HW actuales de la tarjeta de control.

ALARMA 16. Cortocircuito
Se ha producido un cortocircuito en la salida. Apague la
unidad y resuelva el cortocircuito.

ADVERTENCIA / ALARMA 17. Tiempo limite para el
cédigo de control

No hay comunicacién con la unidad.

La advertencia solo se activara si 8-04 Funcion tiempo limite
cod. ctrl. no esta en OFF.

Posible solucién: Incremente el pardmetro 8-03 Valor de
tiempo limite cod. ctrl.. Cambie 8-04 Funcidn tiempo limite
cod. ctrl.

ADVERTENCIA 23. Vent. internos
Fallo de los ventiladores internos por defecto en el equipo
o ventiladores sin montar.

ADVERTENCIA 24. Vent. externos
Fallo de los ventiladores externos debido a un defecto en
el equipo o ventiladores sin montar.

ALARMA 29. Temp. disipador

Se ha superado la temperatura méaxima del disipador. El
fallo de temperatura no se reinicia hasta que la
temperatura se encuentre por debajo de la temperatura
del disipador especificada.

ALARMA 33. Fallo en la carga de arranque
Compruebe si se ha conectado un suministro de CC
externo de 24 V.

ADVERTENCIA / ALARMA 34. Fallo de comunicacién del
bus de campo

El bus de campo de la tarjeta de opcién de comunicacién
no funciona.

ADVERTENCIA / ALARMA 35. Fallo de opcién
Péngase en contacto con (Danfoss) o el distribuidor.

ALARMA 38. Fallo interno
Péngase en contacto con (Danfoss) o el distribuidor.

ALARMA 39. Sensor disipad.
No hay realimentacion del sensor de temperatura del
disipador.

ADVERTENCIA 40. Sobrecarga de la salida digital del
terminal 27

Compruebe la carga conectada al terminal 27 o elimine la
conexion cortocircuitada.

ADVERTENCIA 41. Sobrecarga de la salida digital del
terminal 29

Compruebe la carga conectada al terminal 29 o elimine la
conexion cortocircuitada.

ALARMA 46. F.ali.tarj.pot.
La fuente de alimentacion de la tarjeta de potencia esta
fuera del intervalo.

ADVERTENCIA 47. F.ali. baja 24V
Péngase en contacto con (Danfoss) o el distribuidor.

ADVERTENCIA 48: F.ali.baja 1,8V
Péngase en contacto con (Danfoss) o el distribuidor.

ADVERTENCIA / ALARMA / DESCONEXION 65. Sobretem-
peratura en la tarjeta de control

Sobretemperatura en la tarjeta de control: la temperatura
de desconexion de la tarjeta de control es de 80 °C.

ADVERTENCIA 66. Baja temp.
Esta advertencia se basa en el sensor de temperatura del
médulo IGBT.
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Resolucion de problemas

Si la temperatura del disipador es de 0 °C, es posible que
el sensor de temperatura esté defectuoso, lo que hace que
la velocidad del ventilador aumente al maximo. Si el cable
del sensor entre el IGBT y la tarjeta de accionamiento de
puerta estd desconectado, aparecerd esta advertencia.
Debe comprobar también el sensor térmico del IGBT.

ALARMA 67. Cambio de configuracion del médulo de
opcién

Se han afadido o eliminado una o varias opciones desde
la Ultima desconexién del equipo.

ALARMA 68. Desconexion segura de par (STO) activada
La Safe Torque Off (STO) se ha activado. Para reanudar el
funcionamiento normal, aplique 24 V CC al terminal 37 y, a
continuacion, envie una sefnal de reinicio por bus, E/S
digital o pulsando [Reset]. Consulte el 5-19 Terminal 37
parada segura.

ALARMA 69. Temp. trj. alim.
El sensor de temperatura de la tarjeta de potencia esta
demasiado caliente o demasiado frio.

ALARMA 70. Conf. FC incor.
La combinacién de placa de control y tarjeta de potencia
no es valida.

ALARMA 79. Conf. PS no val.

La tarjeta de escalado tiene una referencia incorrecta o no
estd instalada. Ademas, el conector MK102 de la tarjeta de
potencia no pudo instalarse.

ALARMA 80. Unidad inicializada con valor predeter-
minado

Los ajustes de pardmetros se han inicializado con los
ajustes predeterminados tras un reinicio manual.

ALARMA 247. Temp. trj. alim.

Temperatura excesiva de la tarjeta de potencia. El valor de
informe indica el origen de la alarma (desde la izquierda):
1-4 inversor

5-8 rectificador

ALARMA 250. Nueva pieza rec

La alimentacién o el modo interruptor de la fuente de
alimentacién se han intercambiado. El cédigo del tipo de
filtro debe restaurarse en la EEPROM. Seleccione el cédigo
descriptivo adecuado en 14-23 Ajuste de cddigo descriptivo
segun la etiqueta de la unidad. No olvide seleccionar
Guardar en la EEPROM para completar la operacion.

ALARMA 251. Nuevo céd desc
El filtro tiene un nuevo codigo descriptivo.

ALARMA 300. Fallo cont. red

La realimentacion del contactor de red no coincidié con el
valor esperado en la franja de tiempo permitida. Pédngase
en contacto con (Danfoss) o el distribuidor.

ALARMA 301. Fallo cont. SC

La realimentacién del contactor de carga suave no
coincidié con el valor esperado en la franja de tiempo
permitida. Péngase en contacto con (Danfoss) o el distri-
buidor.

ALARMA 302. Sobret cond

Se ha detectado una corriente excesiva a través de los
condensadores de CA. Péngase en contacto con (Danfoss)
o el distribuidor.

ALARMA 303. Fallo tierr cond

Se ha detectado un fallo a tierra a través de las
intensidades del condensador de CA. Péngase en contacto
con (Danfoss) o el distribuidor.

ALARM 304. Sobreintens. CC

Se ha detectado una corriente excesiva a través del banco
de condensadores del enlace de CC. Péngase en contacto
con (Danfoss) o el distribuidor.

ALARMA 305. Lim. frec. red

La frecuencia de red estaba fuera de los limites. Verifique
que la frecuencia de red esta dentro de los valores
indicados en las especificaciones del producto.

ALARMA 306. Limite compen.

La corriente de compensacidn necesaria excede la
capacidad de la unidad. La unidad esta funcionando con la
maxima compensacion.

ALARMA 308. Temp. resist.
Se ha detectado una temperatura excesiva en el disipador
de la resistencia.

ALARMA 3009. Fallo de conexidn a tierra de la red

Se ha detectado un fallo a tierra en las intensidades de la
red. Compruebe que no se han producido cortocircuitos ni
corrientes de fuga en la red.

ALARMA 310. Buf. RTDC lleno
Péngase en contacto con (Danfoss) o el distribuidor.

ALARMA 311. Lim. fr. red

La frecuencia de conmutaciéon media de la unidad ha
excedido el limite. Compruebe que el

pardmetro 300-10 Tensién nominal del filtro activo y
300-22 Tensién nominal CT tienen los ajustes correctos. En
ese caso, péngase en contacto con (Danfoss) o el distri-
buidor.

ALARMA 312. Gama CT

Se ha detectado una limitacién en la medicién del
transformador de corriente. Verifique que los CT utilizados
tienen la proporciéon adecuada.

ALARMA 314. CT auto. interr.
Se ha interrumpido la deteccién automatica CT.

ALARMA 315. Error auto. CT
Se ha detectado un error durante la ejecucién CT autom.
Péngase en contacto con (Danfoss) o el distribuidor.

ADVERTENCIA 316. Error ubic. CT
La funciéon automatica CT no ha podido determinar las
ubicaciones correctas de los CT.
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ADVERTENCIA 317. Error polar. CT
La funcion automatica CT no ha podido determinar la
polaridad correcta de los CT.

ADVERTENCIA 318. Error prop. CT
La funciéon automatica CT no ha podido determinar la
clasificaciéon primaria correcta de los CT.
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9 Especificaciones

9.1 Potencia de salida

Condiciones de la red
Tensién de alimentacion 380-480 V, +5 %/-10 %

Tension de red baja / corte de red:

Durante un episodio de tension de red baja o un corte de red, el filtro continia hasta que la tensién del enlace de CC desciende
por debajo del nivel de parada minimo, que se sitia en un 15 % por debajo de la tensién de alimentaciéon nominal mds baja del
filtro. No se puede esperar una compensacién completa con una tension de red inferior al 10 % por debajo de la tension de
alimentacién nominal mds baja del filtro. Si la tensién de red supera la tensién nominal mdxima del filtro, este sigue
funcionando pero se reduce el rendimiento de la mitigacién de arménicos. El filtro no se desconecta hasta que la tension de red
supere los 580 V.

Frecuencia de alimentacion 50/60 Hz +5 %
Desequilibrio maximo temporal entre fases de 3,0 % de la tensién de alimentaciéon nominal
red en el que el rendimiento de la mitigacion El filtro lleva a cabo la mitigacién si el desequilibrio de red es mayor, pero
se mantiene alto. se reducird el rendimiento de la mitigacién de arménicos.

10 % con mantenimiento del rendimiento de mitigacién
Predistorsion maxima de THDv Rendimiento reducido para aumentar el nivel de predistorsion

Rendimientolie la supresion de armdnicos

Mejor rendimiento <4 %

THID Depende del filtro y la tasa de distorsion.
Capacidad de mitigacién de arménicos individual: Corriente RMS maxima [% de la corriente RMS nominal]
2° 10%
40 10%
50 70%
7.0 50%
8.0 10%
10.0 5%
110 32%
130 28%
140 4%
16.0 4%
17.0 20%
19.0 18%
20.° 3%
220 3%
230 16%
25° 14%
Corriente total de armdnicos 90%

El filtro se prueba segtn el rendimiento en el pedido n.c 40

Compensacién de corriente reactiva

Cos ¢ (factor de potencia) Retardo y avance, en funcién de los ajustes de parametros
Cos ¢ (factor de potencia) Retardo controlable de 1,0 a 0,5
Corriente reactiva, % de la intensidad nominal del filtro 100%

Longitudes y secciones transversales de cable

Longitud maxima del cable de red (conexién interna directa) llimitada (determinada por la caida de tensién)
Seccién transversal méxima para los terminales de control (cable rigido) 1,5 mm?2/16 AWG (2 x 0,75 mm?)
Seccion transversal maxima para los terminales de control (cable flexible) 1 mm?2/ 18 AWG
Seccidn transversal maxima para los terminales de control (cable con nucleo recubierto) 0,5 mm?/20 AWG
Seccién transversal minima para los terminales de control 0,25 mm?
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Especificacion de terminales de CT

Numero de CT

3 (uno para cada fase)

Carga de AAF igual a

2 mQ

Clasificacion de intensidad nominal secundaria

1 A o 5 A (ajuste de hardware)

Precisién

Clase 0,5 o superior

Entradas digitales

Entradas digitales programables 2 (4)
Numero de terminal 18, 19, 27", 29"
Logica PNP o NPN
Nivel de tensién 0-24 V CC
Nivel de tension, 0 l6gico PNP <5V CC
Nivel de tensién, 1 légico PNP >10 V CC
Nivel de tension, 0 lI6gico NPN >19 V CC
Nivel de tension, 1 16gico NPN <14V CC
Tensién maxima de entrada 28 V CC
Resistencia de entrada, Ri aprox. 4 kQ

Todas las entradas digitales estdn galvdnicamente aisladas de la tensién de alimentacién (PELV) y de otros terminales de tension

alta.
1) Los terminales 27 y 29 también pueden programarse como salidas.

Tarjeta de control, comunicacién serie RS485

Numero de terminal

68 (P, TX+, RX4), 69 (N, TX-, RX-)

N.°o de terminal 61

Comun para los terminales 68 y 69

El circuito de comunicacion serie RS485 se encuentra separado funcionalmente de otros circuitos y galvdnicamente aislado de la

tension de alimentacion (PELV).

Salida digital

Salidas digitales / de pulsos programables 2
Numero de terminal 27, 29"
Nivel de tension en la salida digital / salida de frecuencia 0-24V
Intensidad de salida maxima (disipador o fuente) 40 mA
1) Los terminales 27 y 29 también pueden programarse como entradas.

Tarjeta de control, salida de 24 V CC

Numero de terminal 13

Carga maxima 200 mA
El suministro externo de 24 V CC estd galvdnicamente aislado de la tension de alimentacién (PELV), aunque tiene el mismo
potencial que las entradas y salidas analdgicas y digitales.

Entorno

Proteccion IP21 e IP54

Prueba de vibracion 109

Humedad relativa 5-95 % (CEIl 721-3-3; clase 3K3 [sin condensacidn]) durante el funcionamiento

Entorno agresivo (CEl 60068-2-43) prueba H2S clase kD

Método de prueba conforme a CEl 60068-2-43 H>S (10 dias)

Temperatura ambiente

- con reducciéon de potencia

maxima 50 °C

- a plena intensidad de salida continua max. 40 °C
Temperatura ambiente minima -10 °C
Temperatura durante el almacenamiento / transporte De -25 a +65 °C
Altitud maxima sobre el nivel del mar sin reduccién de potencia 1000 m
Altitud maxima sobre el nivel del mar con reducciéon de potencia 3000 m
Normas CEM, emisién EN 61800-3-4

EN 61000-6-1/2,

Normas CEM, inmunidad EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6
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Rendimiento de la tarjeta de control
Intervalo de exploracion 5ms

Tarjeta de control, comunicacién serie USB
USB estandar 1.1 (velocidad maxima)
Conector USB Conector de dispositivos USB tipo B

Especificaciones generales

Filtros paralelos maximos 4 en el mismo conjunto de CT
Eficiencia de los filtros 97%
Frecuencia de conmutacién media habitual 3,0-4,5 kHz
Tiempo de respuesta (reactiva y arménicos) <0,5 ms
Tiempo de estabilizacidn: control de la corriente reactiva <20 ms
Tiempo de estabilizacion: control de la corriente arménica <20 ms
Sobremodulacion: control de la corriente reactiva <10%
Sobremodulacion: control de la corriente arménica <10%

AADVERTENCIA

La conexion al PC se realiza por medio de un cable USB de dispositivo o host estandar. La conexién USB se encuentra
galvanicamente aislada de la tensidon de alimentacion (PELV) y del resto de los terminales de tensidn alta. La conexion
USB no se encuentra galvanicamente aislada de la conexién a tierra de proteccion. Utilice unicamente un ordenador
portatil o PC aislado como conexion al conector USB de la unidad, o un cable USB o convertidor aislado.

Proteccion y funciones

. El control de la temperatura del disipador garantiza la desconexién del filtro activo si la temperatura alcanza un
valor predeterminado. La sefal de temperatura de sobrecarga no se puede reiniciar hasta que la temperatura del
disipador se encuentre por debajo de los valores aceptables.

. Si falta una fase de red de alimentacion, el filtro activo se desconecta.

. El filtro activo tiene una tasa de corriente de proteccion contra cortocircuitos de 100 kA, si cuenta con los fusibles
adecuados.

. El control de la tension del enlace de CC garantiza que el filtro se desconecte si la tensién de enlace de CC es
demasiado baja o demasiado elevada.

. El filtro activo controla la corriente de red y las corrientes internas para garantizar que no alcancen niveles criticos.
Si la corriente supera un nivel critico, el filtro se desconecta.
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Intensidad nominal Inv. [A] 190 250 310 400
Pérdidas Vatios [kW] 5 7 9 11
Flujo de aire necesario m3/h 765 1230 1230 1230

Bastidor D E E F

Nominal Reactiva [A] 190 250 310 400

Nominal Armonica [A] 170 225 280 360
Compensacién méxima individual de Is 119 158 196 252

armonicos en el canal trasero

Nominal/(méaxima) 17 85 113 140 180

I 54 72 90 115

h3 [A] 48 63 78 101

lhy 34 45 56 72

lho 31 41 50 65

I23 27 36 45 58

I2s 24 32 39 50

Tabla 9.1

Nota: los nimeros se redondean al amperio mds cercano.
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9.2 Reduccion de potencia por altitud y por 2
temperatura ambiente 110 é
100 o
i | o
La capacidad de refrigeracion del aire disminuye al 387 \
disminuir la presion atmosférica. _ 70 4 Y
£ 60 : :
3 50 ! I
Por debajo de 1000 m de altitud, no es necesaria ninguna - ;‘g* | |
reduccién de potencia, pero por encima de los 1000 m, la 20 4 | |
temperatura ambiente (Tams) o la intensidad de salida 101 | |
maxima (lsaida) deben reducirse de acuerdo con la ® 5 10 15 20 2 30 3 4 45 50 55
lustracion 9.1. Tamb (Max) Deg C

llustracion 9.2 Entrada / salida frente a temperatura ambiente
Una alternativa es reducir la temperatura ambiente en

maxima
altitudes elevadas, lo que garantiza el 100 % de intensidad
de salida. Como ejemplo de lectura del gréfico, se presenta
la situacion a 2000 m. A una temperatura de 45 °C (Tawms,
mAx.-3,3 K), estd disponible el 91 % de la corriente nominal
de salida. A una temperatura de 41,7 °C, estd disponible el
100 % de la corriente nominal de salida.
lout(%) o
100 S
2
\ CDQ
i
95
2
85
80
0 500 1000 1500 2000 2500 3000
Altitude (meters above sea level)*
llustraciéon 9.1 Reduccién de potencia por altitud
9.3 Ruido acustico
AAF190 AAF250, AAF310 y AAF400
Dispositivo a prueba funcionando en vacio 73 66,5
(60 Hz) sin carga y con los ventiladores
activados
Dispositivo a prueba en funcionamiento 78,7 69
(60 Hz) con el 100 % de la carga

Tabla 9.2 Ruido acustico
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Filtro activo VLT® AAF006

10 Anexo

10.1 Abreviaturas y convenciones

Abreviaturas Explicacion

CA Corriente alterna

AWG Calibre de cables estadounidense

°C Grados celsius

CcC Corriente continua

CEM Compatibilidad electromagnética

P Proteccién ingress

ILim. Limite de intensidad

Iy Intensidad nominal de salida del
convertidor

ImN Corriente nominal del motor

LCP Panel de control local

N.A. No aplicable

PCB Placa de circuito impreso

PE Conexion a tierra de proteccion

PELV Tension de proteccion muy baja

Tabla 10.1 Abreviaturas

Convenciones

Las listas numeradas indican procedimientos.

Las listas de vifetas indican otra informacion y descripcion
de ilustraciones.

El texto en cursiva indica:

Referencia cruzada
Vinculo
Nota al pie

Nombre del pardmetro, nombre del grupo de
pardmetros, opcidn del pardmetro

Todas las dimensiones en mm [in]
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Danfoss no acepta ninguna responsabilidad por posibles errores que pudieran aparecer en sus catalogos, folletos o cualquier otro material impreso y se reserva el derecho de alterar sus productos
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