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2 ® VACON Uvod

Viacucelové makro Vacon NXL

1. UvoD

Viacucelové makro Vacon NXL ma analégovy vstup 1 prednastaveny ako priamu referenciu
frekvencie. Méze byt vyuzity aj PID regulator napr. v kaskadnom riadeni ¢erpadiel a
ventildtorov, ma univerzalne moznosti nastavenia. Pri prvom spusteni menica je pristupna len
skupina parametrov P2.1 (zakladné parametre). Daldie $pecidlne parametre mozu byt
spristupnené zmenou hodnoty parametra 2.1.22 (Ukrytie parametrov).

Priama referencia frekvencie moze byt vyuzita pri riadeni bez PID regulatora a na vyber su tieto
moznosti: analdgové vstupy, zbernica, panel, prednastavené rychlosti a motor potenciometer.
Speciélne parametre pre kaskadne riadenie ¢erpadiel a ventilatorov (Skupina P2.10) sU
spristupnené po zmeneni hodnoty par 2.9.1 na 2 (Aktivacia kaskadneho riadenie Cerpadiel

a ventilatorov RCV).

Referencia PID reguldtora moze byt vybrata z analégovych vstupov, zbernice, PID referencie

z panelu 1 alebo aktivaciou PID referencie z panelu 2 digitalnym vstupom. Spéatna vazba PID
mbze byt vybrata z analégovych vstupov, zbernice alebo aktualnych veli¢in motora. PID
regulator je mozné pouzit, aj ked' je frekvenény meni¢ ovlddany cez komunika¢nl zbernicu alebo
ovladaci panel.

e Digitdlne vstupy DIN2, DIN3, (DIN4) a digitélne vstupy na pridavnej karte DIE1, DIE2,
DIE3 su programovatelné.

e Interné a pridavné digitalne/reléové vystupy a analégové vystupy su programovatelné.

e Analdgovy vstup 1 mbze byt naprogramovany ako prudovy, napatovy alebo digitalny
vstup DINA4.

POZNAMKA! Ak bol analégovy vstup 1 naprogramovany ako DIN4 s parametrom
2.2.6 (Rozsah signalu AIl), skontrolujte, Ci si prepojky na spravnej pozicii
(Obr. 1-1).

Dalsie funkcie:
e PID regulator je mozné pouzit, ked' je frekvencny menic¢ ovladany cez 1/0 svorkovnicu,
komunikacnu zbernicu alebo ovladaci panel.
e Funkcia parkovania (spanku)
Funkcie dohliadania hodnoty spatnej véazby: programovatelna; vypnutd, varovanie,
porucha
Programovatelna logika start/stop a reverzacie
Zmena mierky referencie
Dve prednastavené rychlosti
Vyber vstupného rozsahu analdégového vstupu, zmena mierky signalu, inverzia a
filtrovanie
Dohliadanie limitu frekvencie
Programovatelné funkcie Start a stop
]S brzdenie pred startom a po zastaveni
Funkcia obchadzania frekvencie
Programovatelna U/f charakteristika a U/f optimalizacia
Nastavitelna spinacia frekvencia modulacie
Funkcia automatického restartu po poruche
Ochrany a dohliadanie (programovatelné; vypnuté, varovanie, porucha):

e Porucha prudového vstupu ¢ Ochrana zablokovania a odlahcenia
e Externd porucha motora

e Vystupna faza e Termistor

e Podpatie e Komunikacia po zbernici

e Zemny skrat e Pridavné karty

e Tepelna ochrana motora
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Riadiace I/0

VACON © 3

2. RIADIACEI/O

Potenciometer

referencie Svorka Signal Opis
-—= __— 1] +10V.s | Vystupna referencia Napatie pre potenciometer a pod.
T 2 AL+ Analégovy vstup, rozsah Nap'at'ovy:/ vstup referencie frekvencie
I napatia 0—10V DC. Méze byt naprogramovany ako DIN4
e 3 All- Zem I/0 Zem pre referencie a ovladanie
4 AI2+ Analdgovy vstup, rozsah
s AI2- gﬁa?:i)tlsmod;\}y?\:ozga,h Prudovy vstup referencie frekvencie
/GND | 9/a—20mA
T T T T 6 +24V | Vystupné riad. napatie Napétie pre spinace a pod., max 0,1 A
| / 7 GND Zem I/0 Zem pre referencie a ovladanie
:__ / ________ 8 DIN1 Start dopredu Kontakt zopnuty = Start dopredu
L 9 DIN2 Start dozadu . Kontakt zopnuty = Start dozadu
I (programovatelny)
: / Vyber prednastavenej
- === 10 DIN3 rychlosti 1 Kontakt zopnuty = prednast. rychlost 1
(programovatelny)
11 GND Zem I/0 Zem pre referencie a ovladanie
—— 18 | AO1+ | Vystupna frekvencia Programovatelny
——| 19 AO1- Analdgovy vystup Rozsah 0—20 mA/R., max. 500Q
A | RS 485 | Sériova zbernica Diferencidlny prijimac/vysielaé
B | RS 485 | Sériova zbernica Diferencialny prijimad/vysielac
Vstup pomocného . i
30 +24V napétia 24V Zaloha napajania riadiacej Casti
21 RO1
22 | ROl jReléovy’/ vystup 1 | programovatelny
23 RO1 — PORUCHA

Tab. 1-1. Prednastavena konfigurdcia I/0O viaculelového aplik. makra NXL

—— / ________ Svorka Signal Opis
| 1 | +10V.s | Vystupna referencia Napatie pre potenciometer a pod.
- 2 All+ Analdgovy vstup, rozsah | Napatovy vstup referencie frekvencie
alebo napatia 0—10V DC (MF2-3)
DIN 4 Napatovy/priadovy vstup referencie
frekvencie
(MF4-MF6)
Méze byt naprogramovany ako
DIN4
3 All- Zem I/0 Zem pre referencie a riadenie
4 A2+ Analégovy vstup, rozsah
5 Al2- napatia 0—10V DC Napétovy alebo pradovy vstup
/GND | alebo pridovy rozsah referencie frekvencie
0—20mA
6 | + 24V | Vystupné riad. napétie Napétie pre spinace a pod., max 0,1 A
7 GND Zem I/0 Zem pre referencie a riadenie
Tab. 1-2. Konfiguracia AIl, ked’je naprogramovany ako DIN4
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4 ® VACON Zoznamy parametrov

3. ZOZNAMY PARAMETROV

Na dalSich stranach najdete zoznamy parametrov podla jednotlivych skupin parametrov.
Zoznamy parametrov sU na stranach 15 az 45.

Vysvetlivky:

Kaod = Indikacia pozicie na paneli; zobrazuje operatorovi aktualne Cislo parametra

Parameter = Nazov parametra

Min = Minimalna hodnota parametra

Max = Maximalna hodnota parametra

Jednotka = Jednotka hodnoty parametra; ak je k dispozicii

Prednastav. = Hodnota nastavena vyrobcom

Vlastna = Nastavenie, ktoré vykonal pouzivatel

ID = ID (Cislo parametra (pouziva sa s nastrojmi pre PC)
= Na kdéde parametra: hodnota parametra sa mdze zmenit len, ked je motor
zastaveny.

3.1 Hodnoty monitorovania (ovladaci panel: menu M1)

Hodnoty monitorovania reprezentuju skuto¢né hodnoty parametrov a signalov, ako aj stavy a
merané hodnoty. Hodnoty monitorovania nie je mozné editovat.
Podrobnejsie informacie najdete v Prirucke pouzivatela Vacon NXL v kapitole 7.4.1.

Kod Parameter Jedn. | ID Opis

Vi.l Vystupna frekvencia Hz Vystupna frekvencia na motor

V1.2 Referencia frekvencie Hz

V1.3 Rychlost motora ot/min Poditana rychlost motora

V1i.4 Prud motora A Merany prud motora

V1.5 Moment motora % Pocitany okamzity moment / nom. moment
motora

V1.6 Vykon motora % Poditany okamzity vykon / nom. vykon motora

V1.7 Napéatie motora Vv Pocitané napétie motora

V1.8 Nap. JS medziobvodu ) Merané napétie JS medziobvodu

V1.9 Teplota jednotky oC Teplota chladiéa

V1.10 | Analdgovy vstup 1 All

V1.11 | Analdgovy vstup 2 Al2

V1.12 | Prudovy analdgovy vystup mA AO1

V1.13 | Prudovy analdgovy vystup 1, pridavna karta mA

V1.14 | Pridovy analdgovy vystup 2, pridavna karta mA

V1.15 DIN1, DIN2, DIN3 Stav digitalnych vstupov

V1.16 | DIE1, DIE2, DIE3 Pridavna I/0O karta: Stav digitalnych vstupov

V1.17 | RO1 Stav reléového vystupu 1

V1.18 | ROE1, ROE2, ROE3 Pridavna I/O karta: stavy reléovych vystupov

V1.19 | DOE 1 Pridavna I/0 karta: stav digitédlneho vystupu 1

NN (NN |www|w |- |w|w|r |-~ N
wiN|R[S|a|t|h|w|ln|N|R|o s |w|[RN[|UT]| & [WIN|G -

V1.20 | Referencia PID % V percentach z maxima procesnej veli¢iny

V1.21 | Spétna vazba PID % V percentach z maxima spatnej vazby

V1.22 | Odchylka PID % V percentach z maxima odchylky

V1.23 | Vystup PID % V percentach z maxima vystupu regulatora

V1.24 | Vystupy striedania 1, 2, 3 30 \jyumte}ne Ien.p,rl kaskadnej regulacii
Cerpadiel/ventilatorov

V1.25 Re¥im 66 9= Nevyuzité ,1= st,andal_'dny, 2= ventilator, 3=
Cerpadlo, 4= vysoka kvalita

V1.26 Teplota motora % 9 Vypocitana teplota motora, hodnota 1 000 sa

rovna 100,0 % nomindlnej teploty motora

Tab. 1-3. Hodnoty monitorovania

Tel.: +358-201-2121 » Fax:+358-201-212 205




Zoznamy parametrov VACON ® 5

3.2 Zakladné parametre (Ovladaci panel: Menu P2 - P2.1)

Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednast. | Vlast. ID Poznamka

pP2.1.1 Min. frekvencia 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00 101

POZNAMKA: AK je fax
vacsia ako synchrénna
P2.1.2 Max. frekvencia [Par. 2.1.1( 320,00 Hz 50,00 102 | rychlost motora, overte
vhodnost motora a celého
pohonu

P2.1.3 Cas rozbehu 1 0,1 3000,0 s 1,0 103

P2.1.4 Cas dobehu 1 0,1 3000,0 s 1,0 104

POZNAMKA: Vzorce pre
min. a max. platia pre
P2.1.5 |Prudové obmedzenie| 0,1 x I, 1,5x1I, A I 107 | velkosti do MF3. Pri
vacsich jednotkach
kontaktujte vyrobcu.

Nominalne napatie 180 690 Vv NXL2:230v 110

SEe motora NXL5:400v

Nominalna Overte Gdaj na Stitku

P2.1.7 - 30,00 320,00 Hz 50,00 111
frekvencia motora motora

Prednastavena hodnota
300 20 000 min? 1440 112 | plati pre 4-pdélovy motor a
nomindlny vykon menica.

Nominalna rychlost

P2.1.8
motora

Nominalny prud
motora

Overte Gdaj na Stitku

P2.1.9 motora

03xI | 1,5xL A I 113

Overte Gdaj na Stitku

P2.1.10 U¢innik motora 0,30 1,00 0,85 120
motora

0=Po rampe

P2.1.11 Spoésob startu 0 1 0 505 1—Letmy &tart

0=Volny dobeh

P2.1.12 | Spbsob zastavenia 0 1 0 506 _
1=Po rampe

0=Nevyuzité
P2.1.13 Optimalizacia U/f 0 1 0 109 | 1=Automatické zvysSenie
momentu

0=AI1

1=AI2

2=Referencia z panela

P2.1.14 I/0 referencia 0 5 0 117 | 3=Referencia zo zbernice
(FBSpeedReference)

4=Motor potenciometer

5=Vyber AI1/AI2

Nevyuzité ak je AI2
vlastné min <> 0% alebo
AI2 vlastné max. <>
100%

1=0—20 mA

2=4—20 mA

3=0V - 10V

4=2V - 10V

P2.1.15 | Rozsah signalu AI2 1 4 2 390

0=Nevyuzité

1=Vystupna frekvencia
(O'fmax)

2=Referen. frekv. (0-fmax)

3=Rychlost motora (0-
Nomin. rychl. motora)

4=Vystupny prud
(O'InMotor)

Funkcia 5=Moment motora

P2.1.16 analégového 0 12 1 307 (0-Thmotor)

vystupu 6=Vykon motora
(O'PnMotor)

7=Napatia motora
(O'UnMotor)

8=1]S napatie (0-1000V)

9=Referencia PID

10=Spé&tna vazba PID 1

11=0dchylka PID

12=\Vystup PID

24-hodinova podpora: +358-40-8371 150 ¢ Email: vacon@vacon.com




6 ® VACON Zoznamy parametrov

0=Nevyuzité
1=Start dozadu
(DIN1=Start dopredu)
2=Reverz (DIN1=Start)
3=Impulz stop (DIN1=
Impulz Start)
4=Externa porucha, cc
5=Externa porucha, oc
6=Start mozny
7=Prednast. rychlost 2
8=Motor pot. HORE (cc)
9=Vyradenie PID (Priama
referencia frekvencie)
10=Zaradeny 1

P2.1.17 Funkcia DIN2 0 10 1 319

0=Nevyuzité
1=Reverz
2=Externa porucha, cc
3=Externa porucha, oc
4=Reset poruchy
5=Start mozny
6=Prednast. rychlost 1
7=Prednast. rychlost 2
8=Povel na ]S brzdenie
9=Motor pot. HORE (cc)
10=Motor pot. DOLE (cc)
11=Vyradenie PID
(Priama referencia
frekvencie)
12=Vyber PID referencie 2
13=Zaradeny 2
14=Vstup termistora
Poznamka! Vid'.
Pouziv. prirucku,
kap. 6.2.4
15=Sp06sob ovl. I/0 svork.
16=Sposob ovl. zbernica
17=Vyber AI1/AI2 pre
I/0 referenciu

P2.1.18 Funkcia DIN3 0 17 6 301

Prednastavena

P2.1.19 rychlost 1

0,00 Par. 2.1.2 Hz 10,00 105

Prednastavena

P2.1.20 rychlost 2

0,00 Par. 2.1.2 Hz 50,00 106

Automaticky
reStart

0=Nevyuzity

P2.1.21 1=Vyuity

0 1 0 731

0=Vsetky menu a
parametre su viditelné

1=Viditelna je len skupina
P2.1 a menu M1 - H5

P2.1.22 [Ukrytie parametrov 0 1 0 115

Tab. 1-4. Zakladné parametre P2.1

ovl.= spbsob ovladania
cc=kontakt zopnuty
oc=kontakt otvoreny

Tel.: +358-201-2121 » Fax:+358-201-212 205




Zoznamy parametrov VACON ® 7
3.3 Vstupné signaly (Ovladaci panel: Menu P2 - P2.2)
Kéd Parameter Min Max Jedn. [Prednast. | Vlast. [ ID Poznamka
0=Nevyuzité
1=Reverz
2=Externa porucha, cc
3=Externa porucha, oc
4=Reset poruchy
5=Start mozny
6=Prednast. rychlost 1
Funkcia DIE1 na 7=Prednast. rychlost 2
i pridavnej karte 0 13 7 368 8=Povel na JS brzdenie
9=Motor pot. HORE (cc)
10=Motor pot. DOLE (cc)
11=Vyradenie PID
(Priama referencia
frekvencie)
12=Vyber PID referencie 2
13=Zaradeny 1
Funkcia DIE2 na Ako par. 2.2.1, okrem:
e pridavnej karte 0 13 4 330 13=Zaradeny 2
Funkcia DIE3 na Ako par. 2.2.1, okrem:
e pridavnej karte 0 13 11 369 13=Zaradeny 3
. Pouzity, ak P2.2.6 = 0
P2.2.4 Funkcia DIN4 (AIl) 0 13 2 499 Vyber ako par.2.2.3
10=AI1 (1=z3kl. karta,
O=vstup 1)
11=AI2 (1=z3kl. karta,
Vyber signalu pre 20=Pr|’d1;Ivlstup 2)
P2.2.5 AIl 0 10 377 (2=prid. karta
O=vstup 1)
21=Prid. AI2
(2=prid. karta
1=vstup 2)
0=Digitalny vstup 4
1=0mA - 20mA (MF4-->)
2=4mA - 20mA (MF4-->)
3=0V - 10V
4=2V - 10V
P2.2.6 | Rozsah signalu AI1l 1 4 3 379 | Nevyuzité ak je uziv. min.
AIl > 0% alebo uziv.
max. All < 100%
Poznamka! Vid.
Pouzivat. priru¢ka NXL,
kap. 7.4.6: Rezim AIl
P2.2.7 Uzivatelske 0,00 100,00 % 0,00 380
minimum AIl
P2.2.8 Uzivatelske 0,00 100,00 % 100,00 381
maximum AIl
P2.2.9 Inverzia AI1 0 1 0 3g7 | 9=Neinvertovany
1=Invertovany
p2.2.10 | Casovakonstanta |, ,, 10,00 s 0,10 378 | 0=Bez filtracie
filtra AI1l
p2.2.11 | VYber Sl'gga'“ pre 0 11 388 | Ako par. 2.2.5
Nevyuzité ak je uziv. min.
AI2 > 0% alebo uZiv.
max. AI2 < 100%
P2.2.12 | Rozsah signalu AI2 1 4 2 390 | 1=0—20 mA
2=4—20 mA
3=0V - 10V
4=2V - 10V
P2.2.13 Uzivatelske 0,00 100,00 % 0,00 391
minimum AI2
P2.2.14 Uzivatelske 0,00 | 100,00 | % | 100,00 392
maximum AI2
P2.2.15 Inverzia AI2 0 1 0 398 | 9=Neinvertovany

1=Invertovany
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8 ® VACON Zoznamy parametrov
p2.2.16 | C@sovakonstanta | 444 | 4909 s 0,10 389 | 0=Bez filtracie
filtra AI2
0=Nikdy
Nulovanie pamati 1=Nulovanie po stope
P2.2.17 referencie Motor 0 2 1 367 a vypnuti napajania
potenciometra 2=Nulovanie po vypnuti
napajania
Tento parameter
S neovplyvnuje referenciu
p2.2.1g | Mininana hodnota |, 1, P2.2.19 Hz 0,00 344 | cez priem. ;bernicu
referencie :
(rozsah medzi par 2.1.1 a
par 2.1.2)
Tento parameter
o neovplyvnuje referenciu
P2.2.19 Maximalna hc_>dnota P2.2.18 320,00 Hz 0,00 345 | cez priem. zbernicu
referencie -
(rozsah medzi par 2.1.1 a
par 2.1.2)
0=AI1
1=AI2
Vyber referencie pri 2=Referencia z panelu
P2.2.20 ovladani panelom 0 5 2 121 | 3=Referencia zo zbernice
(FBSpeedreference)
4=Motor potenciometer
5=PID regulator
p2.2.21 |VYber referencie pri 0 5 3 122 | Vid. vyggie
ovladani zbernicou
Tab. 1-5. Vstupné signaly, P2.2

ovl.= spbsob ovladania
cc=kontakt zopnuty
oc=kontakt otvoreny

Tel.: +358-201-2121 » Fax:+358-201-212 205



Zoznamy parametrov VACON ® 9
3.4 Vystupné signaly (Ovladaci panel: Menu P2 > P2.3)
Kéd Parameter Min Max Jedn. | Prednast.| Vlast. | ID Poznamka
0=Nevyuzité
1=Pripraveny
2=Motor bezi
3=Porucha
4=Invertovana porucha
5=Prehriatie FM - varovanie
6=Externa
porucha/varovanie
7=Referencia
porucha/varovanie
8=Varovanie
Funkcia reléového 9=Reverzovany L ,
P2.3.1 vystupu 1 0 20 3 313 | 10=Prednastavena rychlost
11=Referencia dosiahnuta
12=Regulatory obmedzeni
aktivne
13=Dohliadanie vyst. frek. 1
14=SpoOsob ovladania: I/0
15=Termistor porucha/
varovanie
16=Dohliadanie sp. vazby
17=Riad. autom. zameny 1
18=Riad. autom. zameny 2
19=Riad. autom. zameny 3
20=Dohliadanie AI
Funkcia reléového
P2.3.2 vystupu 1 na 0 16 2 314 | Ako parameter 2.3.1
pridavnej karte
Funkcia reléového
P2.3.3 vystupu 2 na 0 16 3 317 | Ako parameter 2.3.1
pridavnej karte
Funkcia digitalneho
P2.3.4 vystupu 1 na 0 16 1 312 | Ako parameter 2.3.1
pridavnej karte
P2.3.5 Funkcia analog. 0 12 1 307 | Vid. parameter 2.1.16
vystupu
Casova konst. filtra
P2.3.6 analégového 0,00 10,00 s 1,00 308 | 0=Bez filtracie
vystupu
Inverzia analdg. 0=Neinvertovany
P2.3.7 , 0 1 0 309 P
vystupu 1=Invertovany
P2.3.8 Miniml:lm analdg. 0 1 0 310 0=0 mA
vystupu 1=4 mA
P2.3.9 Mierka analog. 10 1000 % 100 311
vystupu
Funkcia analdg.
P2.3.10 vystupu 1 na 0 12 0 472 | Ako parameter 2.1.16
pridavnej karte
Funkcia analdg.
P2.3.11 vystupu 2 na 0 12 0 479 | Ako parameter 2.1.16
pridavnej karte .
. S 0=Ziadny limit
p2.3.12 | Dohliadanie limitu 0 2 0 315 | 1=Dolny limit
vyst. frekvencie 1 2-H P
=Horny limit
Hodnota limitu Par
P2.3.13 dohliadania vyst. 0,00 21 2 Hz 0,00 316
frekv. 1 T
. . 0= Nevyuzité
P2.3.14 anal?g":\'/'gﬁg'y:tupu 0 2 0 356 | 1=AI1
2=AI2
p2.3.15 | Hranica vypnutia 0,00 | 100,00 % 10,00 357
relé dohliadania Al
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p2.3.16 | 'lranica zapnutia 0,00 | 100,00 | % 90,00 358
relé dohliadania AL
P2.3.17 Oneskorenie 0,00 |32000]| s 0,00 4g7 | Oneskorenie zopnutia
zopnutia RO1 reléoveho vystupu 1
P2.3.18 Onesko_renle 0,00 320,00 s 0,00 488 Onclaskc?renle, rozopnutia
rozopnutia RO1 reléoveho vystupu 1

Tab. 1-6. Vystupné signaly, G2.3

3.5 Parametre riadenia pohonu (Ovladaci panel: Menu P2 > P2.4)
Kéd Parameter Min Max Jedn. [ Prednast. | Vlast. | ID Poznamka
O=Linearna
P2.4.1 Tvar rampy 1 0,0 10,0 s 0,0 500 >0=Cas s-krivky
0=Vypnuty
S Y 1=Vyuzity pri behu
P2.4.2 Brzdny striedac 0 3 0 504 3=Vyuity pri behu aj
v rezime stop
P2.4.3 Prid JS brzdenia | 0,15 xI,| 1,5 x1, A ROzny 507
P2 4.4 Cas JS brzdenlla po 0,00 600,00 s 0,00 508 0=]S brzderlne je po
zastaveni zastaveni vypnute
S brzdenie ori Frekvencia spustenia JS
P2.4.5 P 0,10 10,00 Hz 1,50 515 | brzdenia pri zastavovani
zastavovani
po rampe
P2.4.6 Cas JSVbrzdenla 0,00 600,00 s 0,00 516 0=3S brzdenie je p,red
pred Startom startom vypnuté
P2.4.7 | Brzdenie tokom 0 1 0 520 | 9=Vypnute
1=Zapnuté
p2.4.g | Prud pribrzdeni 0,0 Rbzne A 0,0 519
tokom

Tab. 1-7. Parametre riadenia pohonu, P2.4

3.6 Parametre pasma zakazanych frekvencii (Ovladaci panel: Menu P2 > P2.5)
Kéd Parameter Min Max Jedn. | Prednast. | Vlast. ID Poznamka
Dolny limit Par. _ iz
P2.5.1 zakazanej frekv. 1 0,0 252 Hz 0,0 509 | 0=Nevyuzité
Horny limit Par. _ i
P2.5.2 zakazanej frekv. 1 0,0 2.1.2 Hz 0,0 510 | 0= Nevyuzite
Zmena rampy pri Nasobok nastaveného
P2.5.3 |prechode zakdzanym| 0,1 10,0 X 1,0 518 | ¢asu rampy v zakdzanom
pasmom pasme frekvencii

Tab. 1-8. Parametre pasma zakazanych frekvencii, P2.5
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3.7 Parametre riadenia motora (Ovladaci panel: Menu P2 > P2.6)

Kod Parameter Min Max Jedn. |Prednast.| Vlast. ID Poznamka
Rezim riadenia 0=Frekvencné riadenie
R2iG motora 0 ! 0 600 1=Riadenie rychlosti
O=Linearna

1=Kvadraticka
2=Programovatelna

P2.6.2 U/f charakteristika 0 3 0 108 2
3=Linearna
s optimalizaciou
magnetického toku
P2.6.3 zaciatok 30,00 | 320,00 | Hz 50,00 602
odbudzovania
polgig |NNapatie prizadiatkul 44 o0 | 29000 | % 100,00 603 | N% X Upmot
odbudzovania
Stredna frekvencia par.
2365 na UJf krivke 0,00 | prg3 | M2 >0,00 604
Stredné napétie na o N% X Unmot
RE3Eke U/f krivke 0,00 100,00 Vo 100,00 605 Max. hodnota = par. 2.6.4
p2i67 | Napatie prinulovej | 4 40,00 % 0,00 606 | N% X Unmot
frekvencii
p2.6.8 |SPinaciafrekvencia| 16,0 kHz 6,0 601 | zavisi od vykonu
modulacie

. rs 0=Nevyuzity
P2.6.9 Regulator prepatia 0 1 1 607 1=Vyusity

. - 0=Nevyuzity
P2.6.10 | Regulator podpatia 0 1 1 608 1=Vyusity

0=Neaktivna

P2.6.11 Identifikacia 0 1 0 631 | 1=Identifikacia bez

otacania motora

Tab. 1-9. Parametre riadenia motora, P2.6
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3.8 Ochrany (Ovladaci panel: Menu P2 > P2.7)

Kod Parameter Min Max Jedn. |Prednast. | Vlast. [ ID Poznamka
0=Ziadna akcia
Reakcia na poruchu 1=Varovanie
P2.7.1 > hap 0 3 0 700 | 2=Porucha, stop podla
prudovej slucky 4mA
P2.1.12
3=Porucha, volny dobeh
P2.7.2 Reakcia na externu 0 3 5 701
poruchu
p2.7.3 | Reakeia na poruchu ) 3 2 727 | 0=Ziadna akcia
podpatia )
Kontrol ot - 1=Varovanie
p2.7.4 | "ONtroia Vystupne] 0 3 2 702 | 2=Porucha, stop podla
- fazy - P2.1.12
P2.7.5 Ochrana pre 0 3 2 703 | 3=Porucha, volny dobeh
zemnym skratom
P2.7.6 Tepelna ochrana 0 3 5 704
motora
p2.7.7 | Koeficient okolitej |44 o | 1990 % 0,0 705
teploty motora
p2.7.g |Koeficient chladenia) 4 , 150,0 % 40,0 706
motora pri 0 rychlosti
P2.7.9 Tepelna casova 1 200 min 45 707
konst. motora
p2.7.10 | Pracovny cyklus 0 100 % 100 708
motora
p2.7.11 Ochrana 0 3 1 709 | Ako par. 2.7.1
zablokovania
Prl:ldOVy limit Inmotor
P2.7.12 zablokovania 0,1 Tnmotor X 2 A x1.3 /10
P2.7.13 Casovy limit 1,00 | 120,00 s 15,00 711
zablokovania
p2.7.14 | Limit frekvencie 1,0 P2.1.2 Hz 25,0 712
zablokovania
P2.7.15 [ Ochrana odlah&enia 0 3 0 713 | Ako par. 2.7.1
p2.7.16 |Zatazenie v zaciatkul 4 , 150,0 % 50,0 714
odbudzovania
p2.7.17 |¢atazenie prinulovej) g 150,0 % 10,0 715
frekvencii
p2.7.18 |  Casovy limit 2,00 | 600,00 s 20,00 716
ochrany odlahcCenia
p2.7.19 |Reakeia na poruchu 0 3 0 732 | Ako par. 2.7.1
termistora
p2.7.20 |Reakcia na poruchu 0 3 2 733 | Ako par. 2.7.1
priem. zbernice
P2.7.21 Reakc'asroatupm“h” 0 3 2 734 | Ako par. 2.7.1
0=Ziadna akcia
1=Varovanie ak je pod
limitom
. . . 2=Varovanie ak je nad
P2.7.22 D°h"advaé”2'§ spatne] 0 4 0 735 limitom
Y 3=Porucha ak je pod
limitom
4=Porucha ak je nad
limitom
p2.7.23 | Limit dohliadania 0,0 100,0 % 10,0 736
spatnej vazby
Oneskorenie
P2.7.24 | dohliadania spatnej 0 3600 s 5 737
vazby

Tab. 1-10. Ochrany, P2.7
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3.9 Parametre automatického restartu (Ovladaci panel: Menu P2 - P2.8)
Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednast.| Vlast. 1D Poznamka
P2.8.1 Cas Cakania 0,10 10,00 S 0,50 717
P2.8.2 Trvanie pokusu 0,00 60,00 S 30,00 718
0=Po rampe
P2.8.3 Sposob Startu 0 2 0 719 | 1=Letmy Start

2=Podla parametra P2.4.6

Tab. 1-11. Parametre automatického restartu po poruche, P2.8

3.10 Parametre PID regulacie (Ovladaci panel: Menu P2 > P2.9)

Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednast. | Vlast. ID Poznamka
0=Nevyuzity
1=PID regul. aktivovany
P2.9.1 Aktivécia PID 0 1 0 163 | 2=Kaskadne riadenie
Cerpadiel/ventilatorov,
skupina P2.10
pristupna
0=AI1
1=AI2
P2.9.2 Referencia PID 0 3 2 332 2=Ref. PID 1 z panelu
3=Referencia zo zbernice
(ProcessDatalIN1)
0=AI1 signal
1=AI2 signal
2=Zbernica
(ProcessDataIN2)
P2.9.3 |Vstup spatnej vazby 0 6 1 334 3=Moment motora
4=Rychlost motora
5=Prdd motora
6=Vykon motora
7=AI1-AI2
P2.9.4 |Zosilnenie P zlozky 0,0 1000,0 % 100,0 118
P2.9.5 |Cas. konst. I zlozky 0,00 320,00 S 10,00 119
p2.9.6 | @S konst.D 0,00 10,00 s 0,00 132
zlozky
p2.9.7 | Mierkasp.vazby | 14004 | 10000 | % 0,00 336 | 0=Min. mierky nevyusité
minimum
p2.9.g | Merkasp.vazby | 14004 | 10000 | % 100,0 337 | 100=Max. mierky
maximum nevyuzitée
P2.9.9 | Inverzia odchylky 0 1 0 340 | 9=Bezinverzie
1=Invertovany
Frekvencia Par. Par.
P2.9.10 parkovania 2.1.1 2.1.2 Hz 10,00 1016
P2.9.11 Oneskorenie 0 3600 s 30 1017
zaparkovania
P2.9.12 Uroven restartu 0,00 100,00 % 25,00 1018
0=Restart po poklese pod
uroven restartu
(2.9.12)
1=Restart po prekroceni
urovne restartu
. (2.9.12)
P2.9.13 Funkcia restartu 0 3 0 1019 2-Reétart po poklese pod
uroven restartu (ref.
PID)
3=Restart po prekroceni
urovne restartu (ref.
PID)

Tab. 1-12. Parametre PID regulacie, P2.9
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3.11 Kaskadne riadenia ¢erpadiel a ventilatorov (Ovladaci panel: Menu P2 - P2.10)
POZNAMKA! Skupina P2.10 je pristupna len, ked je hodnota par. 2.9.1 nastavend na 2.

Kod Parameter Min Max Jedn. | Prednas | Vlast. ID Poznamka
e

Pocet pomocnych

P2.10.1
pohonov

0 3 1 1001

Oneskorenie Startu

P2.10.2 ,
pomocnych pohonov

0,0 300,0 s 4,0 1010

Oneskorenie
P2.10.3 zastavenia 0,0 300,0 S 2,0 1011
pomocnych pohonov

0=Nevyuzité
1=Striedanie len
pridavnych cerpadiel
2=Striedanie FM a
S, pridavnych cerpadiel
P2.10.4 Automaticke 0 4 0 1027 | 3=Striedanie so
striedanie L , ,
zaradeniami (pridavné
cerpadla)
4=Striedanie so
zaradeniami (FM
a pridavné Cerpadld)

0,0=TEST=40 s
P2.10.5 | Interval striedania 0,0 3000,0 h 48,0 1029 | Cas, po ktorom sa Cerpadla
vystriedaju.

Striedanie;
P2.10.6 maximalny pocet 0 3 1 1030
pridavnych pohonov

Urovefi striedania pre
pridavné pohony

Uroven frekvencie pre

p2.10.7 |Limit frekvencie pre| par. Hz 25,00 1031 | striedanie pohonu

striedanie 2.1.2 v Ly

s frekvencnym menicom
Frekvencia startu, Par.

P2.10.8 pridavny pohon 1 2.10.9 320,00 Hz 51,00 1002

Frekvencia Par Par
P2.10.9 |zastavenia, pridavny : ) Hz 10,00 1003

2.1.1 2.10.8
pohon 1

Tab. 1-13. Parametre kaskadneho riadenia Cerpadiel a ventilatorov, P2.10
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3.12 Riadiace menu panela (Ovladaci panel: Menu K3)

Parametre pre vyber sposobu ovladania a smeru z panelu su zobrazené nizsie v tabulke. Vid.
Riadiace menu panela v Prirucke pouzivatela Vacon NXL.

Kod Parameter Min Max Jedn. [Prednast. | Vlast. [ ID Poznamka
VWber spdsobu 1 = I/0 svorkovnica
P3.1 YDEr spos 1 3 1 125 | 2 = Ovladaci panel
ovladania c
3 = Zbernica
. Par. Par.
R3.2 Referencia z panelu 211 2.1.2 Hz
0 = Dopredu
P3.3 Smer (len z panelu) 0 1 0 123 1 = Dozadu
oL .. 0=0bmedzena funkcia
R3.4 | Aktivega tlacidla 0 1 1 114 | 1=Tladidlo Stop vdy
top ,
aktivhe
R3.5 Referencia PID 1 0,00 100,00 % 0,00
R3.6 Referencia PID2 | 0,00 | 100,00 % 0,00 Moze byt vybrata
digitalnym vstupom

Tab. 1-14. Parametre riadiaceho menu panela, M3

3.13 Systémové menu (Ovladaci panel: Menu S6)

Obsahuje parametre a funkcie tykajlice sa vSeobecného pouzitia frekvencného menica, ako
vlastné sady parametrov alebo informacie o hardvéri a softvéri, vid. kapitola 7.4.6 v Prirucke
pouzivatela Vacon NXL.

3.14 Pridavné karty (Ovladaci panel: Menu E7)

Menu E7 zobrazuje pridavnu kartu pripojenu k riadiacej doske a s fnou spojené informacie. Viac
informacii najdete v Prirucke pouzivatela Vacon NXL, kapitola 7.4.8.
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4. OPIS PARAMETROV
4.1 ZAKLADNE PARAMETRE

2.1.1, 2.1.2 Minimalna/maximalna frekvencia

Definuje rozpatie frekvencii frekven¢ného menica.
Maximalna hodnota parametrov 2.1.1 a 2.1.2 je 320 Hz.

Programové vybavenie automaticky skontroluje hodnoty parametrov 2.1.19, 2.1.20,
2.3.13,2.5.1, 2.5.2 2 2.6.5.

2.1.3, 2.1.4 Cas rozbehu 1, éas dobehu 1

Tymito parametrami su definované rampy zrychlenia a spomalovania. Su to ¢asy
potrebné na zvysenie vystupnej frekvencie z 0 na nastavené maximum frekvencie
(par. 2.1.2).

2.1.5 Prudové obmedzenie

Tento parameter urcuje maximalny prid motora z menica frekvencie. Aby ste
zamedzili pretazeniu motora, nastavte tento parameter na nominalny prad motora.
Pridové obmedzenie je prednastavené na nomindlny prid frekvenéného menica (I,).

2.1.6 Nominalne napétie motora

Tato hodnotu U, najdete na Stitku motora. Zmenou tohto parametra sa nastavi

napatie v bode pociatku odbudzovania (parameter 2.6.4) na 100% x U, 1,otor-

2.1.7 Nominalna frekvencia motora
Hodnotu f najdete na Stitku motora. Zmenou tohto parametra zostane napaétie v

bode pociatku odbudzovania (parameter 2.6.3) na tej istej hodnote.

2.1.8 Nominalne otacky motora

Hodnotu n, najdete na Stitku motora.

2.1.9 Nominalny prud motora

Hodnotu I, najdete na Stitku motora.

2.1.10 Ué¢innik motora

Hodnotu Gcinnika motora najdete na stitku motora pod oznacenim cos ¢.

Tel.: +358-201-2121 » Fax:+358-201-212 205




OPIS PARAMETROV VACON ® 17

2.1.11 Sposob startu

Po rampe:

(] Frekvenény meni¢ zacina na 0 Hz a zrychluje na nastavenu ziadanu
frekvenciu pocas nastavenej doby rozbehu. (Zotrvac¢nost zataze, alebo
trenie pri rozbehu mézu zapricinit predlzenie doby rozbehu).

Letmy Start:

| Frekvenény meni¢ sa dokaze spustit pri todiacom sa motore tak, ze na
motor generuje maly moment a hlada frekvenciu, ktora zodpoveda
rychlosti otaCania motora. Hladanie zacina od maximalnej frekvencie
smerom k aktualnej frekvencii, kym nie je zistend spravna hodnota.
Nasledne bude zvySovanda/znizovana vystupna frekvencia na nastavenu
Ziadanu hodnotu, podla nastavenych parametrov pre rozbeh/dobeh.

Tento rezim pouzite, ak motor pri prikaze Start motor eSte dobieha.
Pomocou letmého Startu je mozné prekonat kratke vypadky napdjacieho
napatia.

Podmieneny letmy Start

2 Pomocou tohto rezimu moZno odpojit a pripojit motor od frekvenéného
menica, dokonca aj ked' je aktivny prikaz Start. Pri opatovnom pripojeni
motora bude pohon fungovat tak, ako je opisané pri vybere moznosti 1

2.1.12 Sposob zastavenia

Volny dobeh:

(1} Po prikaze Stop motor dobieha volhe az po Uplné zastavenie, bez riadenia
frekvenéného menica..

Po rampe:

1 Po prikaze Stop sa rychlost motora znizuje podla nastaveného ¢asu
dobehu.

Ak je pocas zastavovania generovana prilis velka energia, pre rychlejsie
brzdenie mdze byt potrebné pouzit externy brzdny odpor.
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2.1.13 Optimalizacia U/f

0} Nevyuzitd
1 Automatické zvysenie momentu

Napatie motora sa meni automaticky, ¢o nuti motor produkovat
dostato¢ny moment na Start a beh pri nizkych frekvenciach.
ZvySenie napétia zavisi na type a vykone motora. Automatické
zvySenie momentu je mozné pouzit v aplikaciach kde
pociatocny moment je kvoli suchému treniu vysoky, napr. v
dopravnikoch.

POZNAMKA! V aplikaciach s vysokym momentom a nizkou rychlostou, je
pravdepodobné Ze sa motor prehreje. Ak ma motor bezat za
takychto podmienok dIhsi &as, musi sa Specidlna pozornost
venovat chladeniu motora. PouZite externé chladenie motora
ak je predpoklad, ze teplota stupne prilis vysoko.

2.1.14 I/0 referencia

Urcuje, ktory zdroj Ziadanej frekvencie sa vyberie, ak je nastaveny sp6sob ovladania
cez I/0.

Analdgovy vstup AIl (svorky 2 a 3, napr. potenciometer)

Analdgovy vstup AI2 (svorky 4 a 5, napr. snimac tlaku)

Referencia z panelu (parameter 3.2)

Referencia zo zbernice (FBSpeedReference)

Referencia motor potenciometra (zvysSovanie a uberanie tlacidlami)

Vyber AI1/AI2. Vyber analdgového vstupu AI2 ako referencie frekvencie je
urobené programovatelnou funkciou digitalneho vstupu DIN3 (P2.1.18)

UhwWwNEO

2.1.15 Rozsah signalu AI2 (I;,)

1 Rozsah signalu 0..20 mA
2 Rozsah signalu 4...20 mA
3 Rozsah signalu 0...10V
4 Rozsah signalu 2...10V

Poznamka! Tento vyber sa neberie do Uvahy, ak par. 2.2.12 > 0%, alebo par.
2.2.13 < 100%.

2.1.16 Funkcia analégového vystupu

Tymto parametrom vyberiete pozadovanu veli¢inu ako signal analégového vystupu.
Hodnoty parametra su v tabulke na strane 5.

Tel.: +358-201-2121 » Fax:+358-201-212 205




OPIS PARAMETROV VACON ® 19

2.1.17 Funkcia DIN2

Pri tomto parametri je na vyber 10 moznosti. Ak nebude digitalny vstup DIN2
vyuzivany, nastavte parameter na hodnotu 0.

Start dozadu (DIN1=Start dopredu)
Reverz (DIN1=Start)
Impulz stop (DIN1= Impulz Start)
Externa porucha,
Kontakt zopnuty: Porucha je zobrazena a motor zastaveny, ked' je tento vstup aktivny.
Externa porucha,
Kontakt rozopnuty: Porucha je zobrazena a motor zastaveny, ked' tento vstup nie je
aktivny.
6 Start mozny
Kontakt rozopnuty: Start motora nie je mozny
Kontakt zopnuty: Start motora je mozny
Volny dobeh motora po deaktivacii signalu pocas behu motora
Prednastavena rychlost 2
Motor potenciometer HORE
Kontakt zopnuty: Referencia sa zvysSuje az kym sa kontakt nerozopne.
Vyradenie PID regulatora (Priama referencia frekvencie)
0 Zaradeny 1 (Mbze byt zvoleny len, ked' je aktivna kaskadna regulacia, P2.9.1=2)

AWNEK

ul

= O 0 N

2.1.18 Funkcia DIN3

Pri tomto parametri je na vyber 13 moznosti. Ak nebude digitalny vstup DIN2
vyuzivany, nastavte parameter na hodnotu 0.

1 Reverz
Kontakt rozopnuty: Dopredu
Kontakt zopnuty: Dozadu

2 Externa porucha
Kontakt zopnuty: Porucha je zobrazena a motor zastaveny, ked je tento vstup aktivny.
3 Externa porucha
Kontakt rozopnuty: Porucha je zobrazena a motor zastaveny, ked tento vstup nie je
aktivny.
4 Reset poruchy
Kontakt zopnuty: vyresetovanie vSetkych poruch
5 Start mozny
Kontakt rozopnuty: Start motora nie je mozny
Kontakt zopnuty: start motora je mozny
Volny dobeh motora po deaktivacii signalu pocas behu motora
Prednastavena rychlost 1
Prednastavena rychlost 2
Povel na JS brzdenie
Kontakt zopnuty: V rezime STOP, jednosmerné brzdenie je v ¢innosti az kym sa kontakt
nerozopne. Prud JS brzdenia je cca 10% z hodnoty zadanej parametrom par. 2.4.3.
9 Motor potenciometer HORE 5
Zopnuty kontakt: Ziadana hodnota frekvencie sa pri zopnutom kontakte ZVYSUJE.
10 Motor potenciometer DOLE. 5
Zopnuty kontakt: Ziadana hodnota frekvencie sa pri zopnutom kontakte ZNIZUJE.
11 Vyradenie PID regulatora (Priama referencia frekvencie)
12 Vyber referencie PID z panelu 2
13 Zzaradeny 2 (MdZe byt zvoleny len, ked je aktivna kaskadna reguldcia, P2.9.1=2)
14 Vstup termistora POZNAMKA! Vid'. Priru¢ka pouzivatel'a meni¢a NXL, Kapitola 6.2.4
15 Vnutenie spdsobu ovladania cez I/0 svorkovnicu
16 Vnutenie spésobu ovladania cez komunikacnu zbernicu
17 Vyber AI1/AI2 ako I/O referencie (par 2.1.14)

0N
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2.1.19 Prednastavena rychlost 1
2.1.20 Prednastavenad rychlost 2

Hodnoty tychto parametrov su automaticky obmedzené od minimalnej po maximalnu
frekvenciu. (par. 2.1.1 a 2.1.2)

2.1.21 Funkcia automatického restartu po poruche
Tymto parametrom sa aktivuje funkcia automatického restartu po poruche.

0 = Neaktivna
1 = Aktivna (3 pokusy o automaticky restart, vid. par. 2.8.1 - 2.8.3)

2.1.22 Ukrytie parametrov
Umoznuje ukrytie vSetkych skupin parametrov okrem zakladnych parametrov (B2.1).

Prednastavena hodnota tohto parametra z vyroby je 0.

0
1

Neaktivne (vsetky skupiny parametrov su v paneli spristupnené)
Aktivne (v paneli su spristupnené len zakladné parametre B2.1)

Tel.: +358-201-2121 » Fax:+358-201-212 205
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4.2 VSTUPNE SIGNALY

2.2.1 Funkcia DIE1 na pridavnej karte

Na vyber je 12 funkcii. Ak tento digitalny vstup zostane nevyuzity nastavte hodnotu
parametra na 0.

Na vyber su funkcie ako pri parametri 2.1.18, okrem:

13 = Zaradeny 1

2.2.2 Funkcia DIE2 na pridavnej karte
Na vyber su funkcie ako pri parametri 2.2.1, okrem:
13 = Zaradeny 2

2.2.3 Funkcia DIE3 na pridavnej karte
Na vyber su funkcie ako pri parametri 2.2.1, okrem:
13 = Zaradeny 3

2.2.4 Funkcia DIN4
Ak je hodnota par. 2.2.6 nastavena na 0, AIl je nastaveny ako digitalny vstup 4.

Na vyber su funkcie ako pri parametri 2.2.3.

POZNAMKA! Ak naprogramujete analégovy vstup ako DIN4, skontrolujte
spravne pozicie prepojok (vid'. nasledujtci obrazok).

X4 X4 X8:

[ X J

[ X J

[ X J
® @ RS485 i oo o0
o0 programovanie El o000
Napatovy vstup; 0...10V Napatovy vstup; 0...10V Napatovy vstup; 0...10V
Jumperdind.th8

Obr. 1-1. Vyber prepojok X4/X8, ked je AIl nastaveny ako DIN4

24-hodinova podpora: +358-40-8371 150 e Email: vacon@vacon.com
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2.2.5 Vyber analégového vstupu pre signal AI1

Umoznuje priradenie analégového vstupu podla vasho vyberu k signalu AIl.

- -
110 term \ P 110 term
— 4 P Zmena
~ hodnoty
7\ |

Miesto .
nxIk29.f8 Cislo vstupu

Obr. 1-2. Vyber analégového vstupu pre signal All

Hodnota tohto parametra pozostava z indikatora karty a prislusného poradového
Cisla daného vstupu na svorkovnici. Vid. Obr. 1-2,

Indikator karty 1 = Vstupy na zakladnej riadiacej karte
Indikator karty 2 = Vstupy na pridavnej karte

Cislo vstupu 0 = Vstup 1

Cislo vstupu 1 = Vstup 2

Cislo vstupu 2 = Vstup 3

Cislo vstupu 9 = Vstup 10

Priklad:

Ak nastavite hodnotu tohto parametra na 10, pre signal All vyberiete vstup 1 na
riadiacej karte. Ak nastavite hodnotu na 21, pre signal All vyberiete vstup 2 na
pridavnej karte.

Ak si zelate pouzit hodnoty analdgového vstupného signdlu napr. na testovacie Gcely,
mobzete vybrat hodnotu parametra v rozsahu 0 - 9. V tomto pripade, hodnota O
zodpoveda 0%, hodnota 1 zodpoveda 20% a lubovolna hodnota medzi 2 az 9
zodpoveda 100%.

2.2.6 Rozsah signalu analégového vstupu AI1
Pomocou tohto parametra si mdzete zvolit rozsah signalu analégového vstupu AIl.

0 =DIN 4

1 = Rozsah signalu 0...20mA (len pre velkosti MF4 a vacsie)
2 = Rozsah signalu 4...20mA (len pre velkosti MF4 a vacsie)
Rozsah signalu 0...10V

Rozsah signalu 2...10V

3
4

Poznamka! Hodnota tohto parametra sa neberie do Uvahy, ak par. 2.2.7 > 0%,
alebo par. 2.2.8 < 100%.

Ak je hodnota par. 2.2.6 nastavena na 0, AI1 ma funkciu digitalneho vstupu 4. Vid.
par. 2.2.4
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2.2.7
2.2.8

2.2.9

2.2.10

2.2.11

2.2.12

2.2,.13
2.2.14

2.2.15

24-hodinova podpora: +358-40-8371 150 e Email: vacon@vacon.com

Pouzivatel'om nastavené minimum AI1
Pouzivatel'om nastavené maximum AI1

Nastavenia minimalnych a maximalnych hodn6t pre signal AI1 v rozsahu 0...10V.

Inverzia signalu AI1

Ak je hodnota tohto parametra = 1,
analégovy signal U, bude
invertovany.

%
Nefiltrovany signal

100% J__fd_ L\ LN\

Casova konst. filtra signalu AI1
Filtrovany signal

Ak je tento parameter nastaveny na 63

hodnotu vacsiu ako 0, aktivuje sa
funkcia ktora filtruje poruchy
vstupného analégového signalu.

DIha filtracna casova konstanta
znizuje rychlost regulécie, vid.

Obr. 1-3. Par. 2.2.10

Obr. 1-3. Filtrovanie signalu AI1

t [s]

nxk30.fh8

Vyber analégového vstupu pre signal AI2

Umoznuje priradenie analégového vstupu podla vasho vyberu k signalu AI2. Pre
nastavenie parametra vid. par. 2.2.5.

Rozsah signalu analégového vstupu AI2

1 = Rozsah signalu 0...20mA
2 = Rozsah signalu 4...20mA
3 = Rozsah signalu 0...10V
4 = Rozsah signalu 2...10V

Poznamka! Hodnota tohto parametra sa neberie do Uvahy, ak par. 2.2.13 > 0%,
alebo par. 2.2.14 < 100%.

Pouzivatel'om nastavené minimum AI2
Pouzivatel'om nastavené maximum AI2

Nastavenia minimalnych a maximalnych hodnoét pre signal AI2 v rozsahu 0...20 mA.

Podobne ako parametre 2.2.7 a 2.2.8.

Inverzia signalu AI2

Vid. parameter 2.2.9.
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2.2.16

2.2.17

2.2.18
2.2.19

2.2,.20

2.2.21

Casové konstanta filtra signéalu AI2
Vid. parameter 2.2.10.

Nulovanie pamadti referencie Motor potenciometra (referencie frekvencie)

0 = Nikdy
1 = Nulovanie po povele stop a vypnuti napajania
2 = Nulovanie po vypnuti napajania

Zmena minimalnej hodnoty referencie
Zmena maximalnej hodnoty referencie

MdZete menit minimum a maximum referencie frekvencie medzi Minimalnou a
Maximalnou frekvenciou. Ak nechcete hodnoty menit, nastavte prislusny parameter
na hodnotu 0.

Na obrazku nizSie je ako referencia zvoleny napéatovy vstup All s rozsahom 0...10V.

A Vystupna AVystupna
frekvencia frekvencia
Max. frek. par 2.1.2 Max. frek. par2.1.2

Par.2.2.19

Par. 2.2.18 +

f ), Analégovy . 1 Analégovy
—f Min. frek. par 2.1.1 1 vstup [A] T Min. frek. par 2.1.1 1vstup [A]
0 10 i 0 10

NX12K35

Obr. 1-4. Viavo: Par. 2.1.18=0 (Bez zmeny mierky), Vpravo: Zmena mierky

Vyber referencie pri ovladani panelom

Urcuje, ktory zdroj Zziadanej hodnoty frekvencie sa pouziva pri sposobe ovladania cez
panel.

0 AI1l referencia (prednastaveny je vstup All, svorky 2 a 3, napr. potenciometer)
1 AI2 referencia (prednastaveny je vstup AI2, svorky 4 a 5, napr. snimac)

2 Referencia z panelu (parameter 3.2)

3 Referencia zo zbernice (FBSpeedReference)

4 Referencia motor potenciometra (zvySovanie a uberanie tlacidlami)

5 Referencia PID regulatora

Vyber referencie pri ovladani cez zbernicu

Urcuje, ktory zdroj Ziadanej hodnoty frekvencie sa pouziva pri spésobe ovladania cez
zbernicu. Hodnoty parametra su rovnaké ako pre par. 2.2.20.
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4.3 VYSTUPNE SIGNALY

2.3.1 Funkcia reléového vystupu 1

2.3.2 Funkcia reléového vystupu 1 na pridavnej karte

2.3.3 Funkcia reléového vystupu 2 na pridavnej karte

2.3.4 Funkcia digitalneho vystupu 1 na pridavnej karte
Nastavena hodnota Funkcia signalu

0 = Nevyuzité Reléovy vystup sa nepouziva

Reléovy vystup RO1 a programovatelhé reléové
vystupy na pridavnej karte (RO1, RO2) su aktivne

ak:

1 = Pripraveny Frekvenény menic je pripraveny na prevadzku

2 = Motor bezi Frekvenény menic je v prevadzke (motor bezi)

3 = Porucha Nastala porucha

4 = Invertovana porucha Porucha nenastala

5 = Prehriatie FM - varovanie Teplota chladic¢a presiahla +70°C

6 = Externa porucha/varovanie Porucha alebo varovanie v zavislosti od par. 2.7.2
Porucha alebo varovanie v zavislosti od par. 2.7.1

7 = Referencia - porucha/varovanie - ak je analégova referencia 4—20 mA a signal je <
4mA

8 = Varovanie Vzdy, ak nastalo aspon jedno varovanie

9 = Reverzovany Je aktivny opacny smer otacania

10 = Prednastavena rychlost Bola vybrata prednastavena rychlost

11 = Referencia dosiahnuta Vystupna frekvencia dosiahla nastavenu referenciu

12 = Regulatory obmedzeni aktivne Boli aktivované regulatory prepétia alebo

nadprudu

Vystupna frekvencia je mimo nastavenej hranice
13 = Dohliadanie vystupnej frekvencie 1 | dohliadania dolny/horny limit (vid.par. 2.3.12 a
2.3.13)

Vybraté miesto ovladania (Menu K3; par. 3.1) je

14 = Sposob ovladania: 1/0 “I/O svorkovnica”

Na vstupe termistora na pridavnej karte je
15 = Termistor porucha/varovanie indikované prehriatie. Porucha alebo varovanie v
zavislosti od parametra 2.7.19.

16 = Dohliadanie spatnej vazby aktivne Parametre 2.7.22 - 2.7.24

17 = Riadenie automatickej zameny 1 Riadenie pohonu 1, parametre 2.10.1 - 2.10.7
18 = Riadenie automatickej zameny 2 Riadenie pohonu 2, parametre 2.10.1 - 2.10.7
19 = Riadenie automatickej zameny 3 Riadenie pohonu 3, parametre 2.10.1 - 2.10.7

Relé sa zopne v zavislosti od nastavenia

20 = Dohliadanie Al parametrov 2.3.14 - 2.3.16.

Tab. 1-15. Vystupné signaly cez RO1 a signaly pridavnej karty RO1, RO2 a DO1.
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2.3.5 Funkcia analégového vystupu
Tento parameter vybera pozZzadovanu funkciu pre signal analégového vystupu.

Hodnoty parametra su uvedené v tabulke na str. 5.

A

%
Nefiltrovany signal

2.3.6 Casova konst. filtra analégového
vystupu 100% 4o L1 L\ AN o=
Definuje filtracnu ¢asovl konstantu
signalu analégového vystupu. Filtrovany signal
Nastavenie tohto parametra na hodnotu 63% -t

0, deaktivuje filtrovanie.

t[s]

nxIk31.fh8

Obr. 1-5. Filtrovanie analégového vystupu

2.3.7 Inverzia analégového vystupu

Invertuje signal analégového vystupu:

Maximalny vystupny signal = 0 %
Minimalny vystupny signal = Maximalna nastavena hodnota (parameter 2.3.9)

0 Bez inverzie

1 Inverzia Prad A

analég.
vystupu

Vid. parameter 2.3.9 nizsie. AN T

12 mA 4 <o - ST T TSI -~ ™7 Param. 239
10 MAT- - — — = N\ 5- - - N\~ T -

:Max. hodnota signalu

4mAf oo\ - Mool
1
1
! 1vybratd s par. 2.3.2)
T >

0mA

0 0’5 10
nxlk32.fh8

Obr. 1-6. Inverzia analégového vystupu

2.3.8 Minimum analégového vystupu

Definuje minimum signalu na 0 mA alebo 4 mA. VSimnite si rozdiel v nastaveni
mierky analégového vystupu v parametri 2.3.9.
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2.3.9 Mierka analégového vystupu

Zmena mierky analdégového vystupu. Prud 4

af‘a""g- Par. 2.3.9=

vystupu 200% Par. 2.3.9=

100%

20MA=|= == =====--- - ——— -
Signal Max. hodnota signalu |
Vystupna frekven. 100% X frax |
Rychlost motora 100% x nominalne ,

otacky motora 12 mA .
Prid motora 100% X Inmotor 10 mA | Par. 2.3.9=
Moment motora 100% X Tamotor 1 50%
Vykon motora 100% X Prmotor par2.38=1| /- '
Napatie motora 100% X Unmotor 4 mA=” !
Nap. JS medziobv. 1000 V ! Max. hodnota signalu
Referencia PID 100% x max. ref. hodn. Par.2.g.810 1 Vybratd s par. 2.1.16
Spatna véazba PID 1 | 100% x max. sp. vazby ™8 0'5 1.0 "
Odchylka PID 100% x max. odchylky ko s
Vystup PID 100% x max. vystupu '
Tab. 1-16. Zmena mierky analégového vystupu Obr. 1-7. Zmena mierky analdg. vystupu

2.3.10 Funkcia analégového vystupu 1 na pridavnej karte
2.3.11 Funkcia analégového vystupu 2 na pridavnej karte

Tymto parametrom vyberiete pozadovanu veli¢inu ako signal analégového vystupu
na pridavnej karte. Hodnoty parametra su rovnaké ako pri par. 2.1.16.

2.3.12 Dohliadanie limitu vystupnej frekvencie 1
0 Ziadny limit
1 Dolny limit
2 Horny limit

Ak vystupna frekvencia prekroci/klesne pod stanovenu hranicu (par. 2.3.13), tato
funkcia vygeneruje varovanie cez digitalny vystup alebo reléové vystupy, v zavislosti
na nastaveni parametrov 2.3.1 - 2.3.4,

2.3.13 Hodnota limitu dohliadania vystupnej frekvencie 1

Vybera hodnotu frekvencie kontrolovanu parametrom 2.3.12.

A
f[Hz] Par2.3.12=2

Par2.3.13

Priklad: - 121JROf1 21[RO1}— [21[RO1
22[rRoi— -/

22| RO 22| RO
23| RO1—— 23 ROT) [23/ROT—s

nxlk33.th8

Obr. 1-8. Dohliadanie limitu vystupnej frekvencie
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2.3.14 Dohliadanie analégového vstupu

Tymto parametrom mozete zvolit analdgovy vstup, ktory ma byt dohliadany.

0 = Nevyuzité
1 =AI1
2 = Al2

2.3.15 Hranica vypnutia relé dohliadania analégového vstupu

Ak signal analdégového vstupu vybratého parametrom 2.3.14 klesne pod hranicu
nastavenu tymto parametrom, reléovy vystup sa vypne.

2.3.16 Hranica zapnutia relé dohliadania analégového vstupu

Ak signal analdégového vstupu vybratého parametrom 2.3.14 stUpne nad hranicu
nastavenu tymto parametrom, reléovy vystup sa zapne.

To znamena, ze ak je napr. hranica zapnutia 60% a hranica vypnutia 40%, relé sa
zapne, ak Uroven signalu prekrocCi 60% a zostane zapnuté pokial Uroven signalu
neklesne pod 40%.

2.3.17 Oneskorenie zopnutia reléového vystupu 1
2.3.18 Oneskorenie rozopnutia reléového vystupu 1

Tymito parametrami mozete nastavit oneskorenia zopnutia alebo rozopnutia
reléového vystupu 1 (par 2.3.1).

Signal naprogramovany
nareléovy vystup

Vystup RO1
1 1
1
Pt 1‘—4,
Oneskorenie zopnutia, Oneskorenie vypnutia
par2.3.17 par. 2.3.18

nxlk102

Obr. 1-9. Oneskorenia zopnutia alebo rozopnutia RO1
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4.4
2.4.1

2.4.2

2.4.3

24-hodinova podpora: +358-40-8371 150 e Email: vacon@vacon.com

RIADENIE POHONU

Tvar rozbehovej/dobehovej rampy 1

Zaciatok a koniec ramp rozbehu a dobehu je mozné pomocou tychto parametrov
zaoblit. Hodnota 0 zabezpeduje lineadrny priebeh rychlosti pri rozbehu a dobehu.

Nastavenie hodnoty tohto parametra v rozmedzi 0,1 ... 10 sekind ma za nasledok
rozbeh a dobeh po S-krivke. Doba rozbehu je uréena parametrami 2.1.3/2.1.4

A
[Hz]

213,214___

241 Itl

>
NX12K20

Obr. 1-10. Zrychlovanie/spomalovanie (S-krivka)

Brzdny striedac

Poznamka! Vsetky velkosti menicov okrem MF2 maju brzdny striedac
nainstalovany.

0 Nie je pouzity brzdny striedac
1 Brzdny striedac je pouzity v rezime chodu.
3 Brzdny striedac je pouzity v rezime chodu a v rezime stop.

Ak frekvenény meni¢ spomaluje motor tak energia, ktora vznika vplyvom
zotrvacnosti motora a zataze, je marena v externom brzdnom odpore. To dovoluje,
aby frekvenc¢ny meni¢ spomaloval zataz s rovhakym momentom ako pri rozbehu (za
predpokladu, Ze bol vybraty spravny brzdny odpor). Vid' samostatna Prirucka
instalacie brzdného odporu.

Prud jednosmerného (JS) brzdenia

Definuje prdd motora pri jednosmernom brzdeni.
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2.4.4

Cas JS brzdenia po zastaveni

Urcuje ¢i je brzdenie zapnuté (ON), alebo vypnuté (OFF) a brzdna dobu

jednosmernej brzdy pri zastavovani motora. Cinnost jednosmernej brzdy zavisi na
vybratom sp6sobe zastavenia, parameter 2.1.12.

0 Jednosmerna brzda nie je pouzita
>0

Jednosmernd brzda sa pouziva a jej ¢innost zavisi na vybratom spdsobe
zastavenia,

(par. 2.1.12). Cas brzdenia v sekundéch je uréeny hodnotou tohto
parametra.

Po prikaze stop, motor dobieha az do zastavenia bez riadenia frekvencie menica.

Jednosmernym brzdenim je mozné zastavit motor elektricky v najkratSej moznej
dobe, bez pouzitia pridavného externého brzdného odporu.

Cas brzdenia sa nastavuje podla frekvencie v okamihu zaciatku jednosmerného
brzdenia. Ak je frekvencia vacsia, alebo rovna nominalnej frekvencii motora, brzdnu
dobu urcuje nastavena hodnota parametra 2.4.4. Ak je frekvencia mensia, alebo

rovna ako 10% nominalnej frekvencie motora, brzdna doba je nastavena na 10% z
nastavenej hodnoty parametra 2.4.4.

A
fout

fn

N Vystupna frekvencia
\
N . ,
\\/ Rychlost motora

N
AN
N\
N

JS brzdenie \\

zapnuté AN
P \

R

\J

A
fout

fn 4+

0,1 an

Vystupna frekvencia

Rychlost motora

JS brzdenie
I~ zapnuté

<
<

BEH

STOP

t=1xPar.244 |
1

| t= 0,1xPar.244

nxlk34.fh8

\ 4

Obr. 1-11. Cas JS brzdenia, ked’ spbésob zastavenia = volny dobeh.
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Po prikaze stop sa rychlost Y
motora znizuje podla nastavenych out

parametrov pre spomalenie, tak | [ N Rychlost motora

rychlo ako je to mozné, na
hodnotu definovani parametrom
2.4.5, pri ktorej sa spusta
jednosmerné brzdenie.

Vystupna frekvencia

JS brzdenie
Cas JS brzdenia je definovana | _ ., - |________‘_______)
X B par. 2.4.5

parametrom 2.4.4. Pri vysokych
momentoch zotrvacnosti sa kvoli )
prudsiemu spomaleniu odporuca >
pouzit externy brzdny odpor. Vid. !: y| L= Par.2.44
Obr. 1'12. BEH

STOP nxk50.fh8

Obr. 1-12. Cas JS brzdenia, spésob zast. = po rampe

2.4.5 Frekvencia spustenia JS brzdenia pri zastavovani po rampe

Vystupna frekvencia, pri ktorej sa spusti jednosmerné brzdenie, vid. Obr. 1-12.

A
2.4.6 Cas JS brzdenia pred $tartom Xgﬁ&g%”c?a
Jednosmerna brzda je aktivovana po
povele na Start. Tento parameter urcuje
¢as, ktory uplynie do odblokovania brzdy.
Po odblokovani brzdy sa vystupna
frekvencia zvySuje v sulade s nastavenim
spO6sobu Startu parameter 2.1.11. Vid.
Obr. 1-13. t
| 'Par24.6 ! "
| —>
BEH
STOP nxlk35.fh8

Obr. 1-13. Cas JS brzdenia pred $tartom

2.4.7 Brzdenie magnetickym tokom

Pre motory s vykonom mensim, alebo rovhym 15 kW je namiesto ]S brzdenia
vyhodné pouzit brzdenie magnetickym tokom.

Ak je potrebné brzdenie, frekvencia sa znizi a zaroven sa zvysi magneticky tok, ¢im
sa zvys$ia brzdné moznosti motora. Na rozdiel od jednosmerného brzdenia, rychlost
motora je pri brzdeni riadena.
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2.4.8

Brzdenie magnetickym tokom je mozné zapnut (ON), alebo vypnut (OFF).

0
1

Brzdenie magnetickym tokom je vypnuté (OFF)
Brzdenie magnetickym tokom je zapnuté (ON)

Poznamka: Pri brzdeni magnetickym tokom sa mechanickd energia motora
premiefia na teplo a preto by sa malo pouzivat len zriedka, aby sa predislo
poskodeniu motora.

Prud pri brzdeni tokom

Definuje velkost pradu pre brzdenie magnetickym tokom. Hodnota mdze byt z
rozsahu 0,3*I, az Obmedzenie pradu.
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4.5 PASMO ZAKAZANYCH FREKVENCII
2.5.1 Pasmo zakazanych frekvencii 1; Dolna hranica
2.5.2 Pasmo zakazanych frekvencii 1; Horna hranica
V niektorych systémoch moéze byt “Vystupné
nutné vyludit urdité frekvencie kvoli frekvencia [Hz]
problémom s mechanickou
rezonanciou. Pomocou tychto 1--------------- -
parametrov je mozné nastavit hranice K
oblasti vylu¢enych frekvencii. Vid' v
Obr. 1-14. 1 r g
| |
| |
| |
2.51 2.5.2
] ]
[} [}
[} [}
| |
: : Referencia [Hz]
T T >
nxIk36.fh8
Obr. 1-14. Nastavenia pasma zakazanych frekv.
2.5.3 Zmena rampy pri prechode zakazanym pasmom

Definuje Cas rozbehu/dobehu, ak je vystupna frekvencia v pasme zakazanych
frekvencii (parametre 2.5.1 a 2.5.2). Sklon rampy (nastaveny Cas rozbehu/dobehu 1,
alebo 2) je nasobeny tymto faktorom. Napriklad hodnota 0,1 znizuje dobu rozbehu
10 krat ako je mimo pasma zakazanych frekvencii..

fout [HZ]
e
R
7
/‘/
Par. 2.5.3=0,2 Ve
R
7
Kd
Par. 252 F---------=--------pF------—— ~
W
e
7
e
Par. 251 b oo ______ -~ Par. 2.5.3=1,2
Cas [s]
nxIk37.18

Obr. 1-15. Zmena rampy pri prechode zakdzanym pasmom
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4.6

2.6.1

2.6.2

RIADENIE MOTORA

RezZim riadenia motora

0 Frekvencné riadenie: Ziadané hodnoty z I/O svorkovnice a panela st Ziadanymi

hodnotami frekvencie a frekvencny menic riadi vystupnu
frekvenciu (rozliSenie vystupnej frekvencie = 0,01 Hz)

1 Riadenie rychlosti: Ziadané hodnoty z I/0 svorkovnice a panela su Ziadanymi

hodnotami rychlosti a frekvenény meni¢ riadi rychlost motora
(presnost £0.5%).

U/f charakteristika

Linearna:
0

Kvadraticka:
1

Napatie motora sa linedrne meni s frekvenciou v oblasti konstantného
toku od 0 Hz po bod pociatku odbudzovania, kde je motor napajany
nominalnym napéatim. Linedrna zavislost U/f by mala byt pouZita pre
aplikacie s konstantnym momentom. Obr. 1-16.

Tato zavislost U/f prednastavena vyrobcom, by mala byt
pouzita, ak nie je Ziadna Specialna poziadavka na iné
nastavenie.

Napétie motora sa meni kvadraticky v zavislosti na frekvencii, v oblasti
od 0 Hz po bod zaciatku odbudzovania, kde je motor napajany takisto
nominalnym napatim. Pod bodom pociatku odbudzovania motor
pracuje so zmensenim budenim a generuje mensi moment a menej
elektromechanického Sumu. Kvadratickd zavislost U/f je mozné pouzit
v aplikaciach, kde je poziadavka na moment Umerna druhej mocnine
rychlosti, napr. v odstredivych ventilatoroch a ¢erpadlach..

A U[V]
Unl _ _ _ _ o ______
par.2.6.4| Prednastavené: | Zaciatok
nominalne napatie motora :odbudzovania

|
|
|
|
|
|
|

Linearna |
|
|
|
|

Kvadratickd ! Prednastavené:
, hominalna frekvencia
|, motora fHz]
par2.6.6,2.6.7 : >
par.2.6.3 nxk38fh8

Obr. 1-16.

Linedrna a kvadraticka U/f charakteristika

Tel.: +358-201-2121 » Fax:+358-201-212 205



OPIS PARAMETROV VACON @ 35

2.6.3

2.6.4

2.6.5

24-hodinova podpora: +358-40-8371 150 e Email: vacon@vacon.com

Programovatelna zavislost U/f:

2 U/f charakteristiku je mozné naprogramovat v troch réznych bodoch.
Programovatelna U/f charakteristika sa pouziva ak iné nastavenie
nepostacuje pre poziadavky aplikacie.

A UV]
Un - e
Par2.6.4 |Prednastavené: 1 Zagiatok
nominalne napétie motora : odbudzovania

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

Par.266 | |

(Nast. 10%) | 1 Prednastavené:

| I nominalna frekvencia
Par.26.7 | I | motora
(Nast. 1,3%) ! ) flHz]
Par. 2.6.5 Par.2.6.3
(Nast. 5 Hz) nx|k39.f8
Obr. 1-17. Programovatelna krivka U/f
Linearna s optimalizaciou magnetického toku:
3 Menic¢ frekvencie za¢ne hladat minimalny prid motora za Géelom

Uspory energie, znizenia Urovne rusenia a hluku. Tuto funkciu je
mozné pouzit v aplikaciach, kde ¢asto nedochadza k zmenam zatazenia
napr.: ventilatory, Cerpadla atd.

Bod zaciatku odbudzovania

Bod pociatku odbudzovania je vystupna frekvencia, pri ktorej vystupné napatie
dosiahne nastavenu hodnotu parametrom 2.6.4.

Napiitie v bode pociatku odbudzovania

Pre frekvencie vyssSie ako je bod pociatku odbudzovania, vystupné napatie zostava
na nastavenej maximalnej hodnote. Pre frekvencie nizsie ako je bod pociatku
odbudzovania, vystupné napétie zavisi na nastaveni parametrov zavislosti U/f, vid.
parametre 2.1.13, 2.6.2, 2.6.5 2.6.6 a 2.6.7 a Obr. 1-17.

Ak sU zmenené parametre 2.1.6 a 2.1.7 (nominalne napatie a nominalna frekvencia
motora), parametrom 2.6.3 a 2.6.4 su automaticky priradené zodpovedajlce
hodnoty. Ak potrebujete iné hodnoty pre bod pociatku odbudzovania a maximalne
vystupné napatie, zmente tieto parametre po nastaveni parametrov 2.1.6 a 2.1.7.

Zavislost' U/f, frekvencia v strednom bode

Ak bola parametrom 2.6.2 zvolena programovatelna zavislost U/f, tento parameter
definuje frekvenciu v strednom bode krivky, vid. Obr. 1-17.
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2.6.6

2.6.7

2.6.8

2.6.9
2.6.10

2.6.11

Zdvislost' U/f, napétie v strednom bode

Ak bola parametrom 2.6.2 zvolena programovatelna zavislost U/f, tento parameter
definuje napatie v strednom bode krivky, vid. Obr. 1-17.

Vystupné napétie pri nulovej frekvencii

Tento parameter definuje napatie na tejto krivke pri nulovej frekvencii, vid.
Obr. 1-17.

Spinacia frekvencia Sirkovej modulacie

Hluk motora je mozné znizit pomocou vysokej spinacej frekvencie. So zvy$ovanim
spinacej frekvencie sa zvysSuju tepelné straty frekvenéného menica.

Spinacia frekvencia pre Vacon NXL: 1...16 kHz

Regulator prepitia
Regulator podpiitia

Tieto parametre umoznuju vyradit z ¢innosti regulatory podpéatia/prepatia. Méze to
byt uzitoéné napriklad, ak napajacie napétie sa meni viac ako -15% az +10% a
aplikacné makro netoleruje toto podpétie/prepétie. V tomto pripade regulator riadi
vystupnu frekvenciu s tym, Ze zohladnuje kolisanie napajania.

Poznamka: Ak su tieto regulatory vyradené z Cinnosti, m6zu sa pocas prevadzky
vyskytovat poruchy prepétie a podpatie.

0 Regulator je vypnuty
1 Regulator je zapnuty

Identifikacia

0 Neaktivna
1 Identifikacia bez otdc¢ania motora

Po vybrati identifikacie bez otacania motora meni¢ vykona identifikacny chod potom,
ako je dany povel na Start zo zvoleného miesta ovladania. Povel na Start musi byt
dany do 20 sekund od zmeny tohto parametra, inak identifikacia neprebehne.

Meni¢ pocas identifikacie motorom neotaca. Po ukonceni identifikacie prejde do
rezimu stop. Po dalSom poveli na start sa motor rozbehne normalne.

Identifikacny chod zlepsi vypoctovy model momentu motora a funkciu
automatického zaberového momentu. Tiez bude zlep$Sena presnost regulacie
rychlosti v rychlosthnom rezime riadenia motora (presnejsi vypocet otacok).
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4.7 OCHRANY

2.7.1 Reakcia na poruchu Ziadanej hodnoty 4mA

0 = Ziadna akcia

1 = Varovanie

2 = Porucha, po poruche zastavenie motora podla parametra 2.1.12
3 = Porucha, volny dobeh motora po poruche

Varovanie, porucha a hlasenie je generované, ak je pouzity signal ziadanej hodnoty
4...20 mA a tento signal klesne pod 3,5 mA po dobu 5-tich sekidnd, alebo pod 0,5 mA
na 0,5 sekundy. Tato informéacia moze byt naprogramovana aj na reléové vystupy.

2.7.2 Reakcia na vonkajsiu poruchu

0 = Ziadna akcia

1 = Varovanie

2 = Porucha, po poruche zastavenie motora podla parametra 2.1.12
3 = Porucha, volny dobeh motora po poruche

Varovanie, porucha a hlasenie je generované, ak je aktivny signal vonkajsej poruchy
z programovatelnych digitalnych vstupov. Tato informacia mbze byt naprogramovana
aj na reléové vystupy.

2.7.3 Reakcia na poruchu spésobenu podpétim

1 = Varovanie
2 = Porucha, po poruche zastavenie motora podla parametra 2.1.12
3 = Porucha, volny dobeh motora po poruche

Hranice podpétia najdete v Prirucke pouzivatela Vacon NXL, Tab. 4-3.
Poznamka: Tato ochrana nemdze byt deaktivovana.

2.7.4 Kontrola vystupnej fazy

0 = Ziadna akcia

1 = Varovanie

2 = Porucha, po poruche zastavenie motora podla parametra 2.1.12
3 = Porucha, volny dobeh motora po poruche

Kontrola vystupnej fazy motora zarucuje, ze cez fazy motora tecie priblizne rovnaky
prud.
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2.7.5 Ochrana pred zemnym skratom

0 = Ziadna akcia

1 = Varovanie

2 = Porucha, po poruche zastavenie motora podla parametra 2.1.12
3 = Porucha, volny dobeh motora po poruche

Ochrana pred zemnym skratom zarucuje, Ze sucet prudov vo fazach motora je
nulovy. Nadpridova ochrana je v Cinnosti za kazdych okolnosti a chrani frekvencny
meni¢ pred zemnymi skratmi s velkymi pradmi..

Parametre 2.7.6—2.7.10, Tepelna ochrana motora:
Vseobecne

Tepelna ochrana motora chrani motor pred prehriatim. Meni¢e Vacon maji moznost dodavat do
tepelnému pretazovaniu motora najma v oblasti nizkych frekvencii. Pri nizkych frekvenciach sa
Gcinnost vlastného chladenia motora znizuje. Ak je motor vybaveny externym nitenym
chladenim zniZenie zataze pri nizkych rychlostiach je malé.

Tepelna ochrana motora je zalozena na teplotnom modeli motora, vyuziva vystupny prud
menica na zistenie zatazenia motora.

Tymito parametrami moze byt tepelnd ochrana motora nastavena. Tepelny prud It uréuje
zatazny prad, nad ktorym je motor pretazovany. Tato hranica pradu je funkciou vystupnej
frekvencie.

' POZOR! Tepelny model nechrani motor, ak je prudenie vzduchu do motora
. zniZzené zablokovanim vstupnej mrieZky ventilatora motora.

2.7.6 Tepelna ochrana motora

0 = Ziadna akcia

1 = Varovanie

2 = Porucha, po poruche zastavenie motora podla parametra 2.1.12
3 = Porucha, volny dobeh motora po poruche

Ak je vybrata porucha, pohon sa zastavi a aktivuje sa poruchovy stav.

Deaktivacia ochrany, t.j. nastavenie parametra na 0, nastavi teplotny stupefi motora
na 0%.

Nastavenim parametra na 0 deaktivujete ochranu a obnovite nastavenie pocitadlo
¢asu zablokovania.
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2.7.7

2.7.8

2.7.9
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Tepelna ochrana motora: Koeficient okolitej teploty motora

Ak ma byt brana do Gvahy teplota okolia motora, je odpori¢ané nastavit hodnotu
tohto parametra. Hodnota koeficienta moze byt nastavend medzi -100.0% az
100.0%, kde -100.0% zodpoveda 0°C a 100.0% maximalnej teplote okolia
beziaceho motora. Nastavenie tohto parametra na 0% predpokladd, ze teplota okolia
je ta istd ako teplota chladi¢a menica po pripojeni napajania.

Tepelna ochrana motora:
Koeficient chladenia motora pri

nulovej rychlosti 100% Fpommmmmmmmmm 0

Vykon chladenia mo6ze byt nastaveny
v rozsahu 0-150.0% krat vykon
chladenia pri nominalnej frekvencii,
vid. Obr. 1-18.

5?7r18=40%

™y

0 fa

NX12k62

Obr. 1-18. Vykon chladenia motora

Tepelnd ochrana motora: Casova konstanta

Tento ¢as mbze byt nastaveny v rozmedzi 1 az 200 minut.

Tento parameter reprezentuje tepelnt ¢asovl kondtantu motora. Cim vacsi je motor,
tym vacsia je Casova konstanta. Tato Casova konstanta predstavuje cas, za ktory
vypocitany teplotny stupen dosiahne 63% z konecnej hodnoty.

Teplotna ¢asova konstanta motora zavisi na ndvrhu motora a je rézna pre rozli¢nych
vyrobcov motorov.

Ak je parameter motora Cas-t6 (t6 je Cas v sekundach, pocas ktorého moze motor
bezpeéne pracovat s prudom, ktory 6-nasobne prekra¢uje nominalny prud) zndmy
(poskytol ho vyrobca motora), parameter ,¢asova konstanta® moze byt nastaveny
podla neho. Tepelna ¢asova konstanta motora v mindtach je rovna 2xt6. Ak sa menic
nachadza v rezime stop, ¢asova konstanta sa vnutorne zvysi na trojnasobok
nastavenej hodnoty parametra. V reZime stop je ochladzovanie zabezpecené
prudenim tepla a ¢asova konstanta sa zvysi, vid. Obr. 1-19.

Poznamka: Ak si zmenené parametre nominalna rychlost (par. 2.1.8) alebo
nominalny prud (par. 2.1.9) motora, tento parameter je automaticky nastaveny na
prednastavenu hodnotu (45).
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A
Teplota motora

105%

i Oblast poruch .= =
i

Porucha/varovanie
! par.2.7.6

%)

Casova konstanta .

/0! Teplota motora @ = (|/|-|-)2 x (1 -e‘t/T) Cas

nxlkd0 fh8 *) Meni sa s velkostou motora a je
nastavitelna parametrom 2.7.9

Obr. 1-19. Vypocet teplota motora

2.7.10 Tepelna ochrana motora: Pracovny cyklus motora
Definuje aka ¢ast nominalnej zataze motora sa pouziva.

Tato hodnota mdze byt nastavend na 0%...100%.

Parameter 2.7.11, Ochrana zablokovania:
Vseobecné informacie

Ochrana motora pred pretazenim chrani motor pred kratkodobym pretazenim, ako je napriklad
zablokovany hriadel. Nastaveny reakény ¢as ochrany pred pretazenim moze byt kratsi ako v
pripade tepelnej ochrany motora. Stav pretaZenia je definovany dvomi parametrami, 2.7.12
(Pridovy limit zablokovania) a 2.7.13 (Casovy limit zablokovania). Ak je prad vy$si ako
nastavené obmedzenie a vystupna frekvencia je nizSia ako nastavena hranica, dochadza k
pretaZeniu. V skutoénosti sa nevyuziva informacia o otdéani hriadela. Ochrana pred pretazenim
je urc¢itym typom nadprddovej ochrany.

2.7.11 Ochrana zablokovania

0 = Ziadna akcia

1 = Varovanie

2 = Porucha, po poruche zastavenie motora podla parametra 2.1.12
3 = Porucha, volny dobeh motora po poruche

Nastavenie parametra na 0 deaktivuje ochranu a vynuluje pocitadlo ¢asu pretazenia.

Tel.: +358-201-2121 » Fax:+358-201-212 205




OPIS PARAMETROV VACON ©® 41

2.7.12 Prudovy limit zablokovania

Priud méze byt nastaveny na '
0,1...I,motor*2. Aby nastalo pretazenie,
prad musi presiahnut tato hranicu,
vid. Obr. 1-20. Programové
vybavenie neumoznuje zapis vacsej
hodnoty ako I,wotor*2. Ak sa zmeni Oblast
parameter Nominalny prad motora zablokovania
par. 2.1.9, tento parameter sa
automaticky prepiSe na pociato¢nu
(prednastavenu) hodnotu
(InMotor*lr3)-

Par.2.7.12

f

! >

Par.2'7.14

>
nxlk41.fh8

Obr. 1-20. Nastavenie charakteristiky zablokovania
motora

2.7.13  Casovy limit zablokovania

v . v s " Pocitadlo ¢asu
Tento &as je mozné nastavit A Zablokovania

v rozmedzi 1,0 az 120,0 s.

Oblast poruchy

Je to maximalny cas, ktory je Par 2.7.13 |
dovoleny pre fazu pretaZenia. Cas
pretaZenia sa pocita vnitornym
vratnym pocitadlom.

Ak hodnota pocitadla doby
pretaZenia prekrodi tito hranicu,
ochrana sp0Osobi vypnutie (vid.
Obr. 1-21)

Porucha/varovanie
par. 2.7.11

Zablokovany - —-—
NezablokovanyJ I—I

nxlk42 fh8

Obr. 1-21. Poditanie &asu pretaZenia

2.7.14 Limit frekvencie zablokovania

Frekvencia moéze byt nastavend v rozsahu 1-f__ (par. 2.1.2).

K poruche zablokovania mbze déjst, ak vystupna frekvencia zostane pod touto
hranicou.
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Parametre 2.7.15—2.7.18, Ochrana odl'ahcenia:
Vseobecné informacie

U¢elom ochrany motora pred odlah¢enim je zabezpecit, aby bol motor zatazeny, ak je pohon v
chode. Strata zataZenia m6ze byt sp6sobend problémom v procese, napriklad roztrhnutym
pasom, alebo zavzdusnenym &erpadlom. Ochranu pred odlahéenim motora je mozné nastavit
pomocou krivky odlahéenia s parametrami 2.7.16 (Krivka odlahcenia pri nomin. frekvencii) a
2.7.17 (Krivka odlahcenia pri 0 frekvencii), vid. nizsie. Krivka odlahenia ma kvadraticky
priebeh a nachadza sa medzi nulovou frekvenciou a bodom pociatku odbudzovania. Ochrana nie
je aktivna pre frekvencie nizSie ako 5 Hz (pocitadlo ¢asu odlahcenia je zastavené).

Hodnoty momentu pre nastavenie krivky odlahcenia su nastavené v percentach vzhladom k
nominalnemu momentu motora. Na urcenie mierky pre hodnotu vnitorného momentu su
pouzité stitkové udaje motora, nominalny prid motor a nominalny prad menica I.. Ak na menic
nie je pripojeny predpisany motor, presnost vypoctu momentu sa znizuje.

2.7.15 Ochrana odl'ahcenia

0 = Ziadna akcia

1 = Varovanie

2 = Porucha, po poruche zastavenie motora podla parametra 2.1.12
3 = Porucha, volny dobeh motora po poruche

Ak je nastavena akcia porucha, menic sa vypne a aktivuje poruchovy stav.

Deaktivacia ochrany, t.j. nastavenie parametra na 0, vynuluje pocitadlo ¢asu
odlahcenia.

2.7.16 Ochrana pred odl'ahéenia, zataZenie v zaiatku odbudzovania
Hranica momentu je mozné nastavit v rozmedzi 10,0-150,0 % X TnMotor-

Tento parameter nastavuje hodnotu pre minimalny pripustny moment, ak je
vystupna frekvencia vyssia ako je
bod pociatku odbudzovania, vid. AMoment
Obr. 1-22.

, Par. 2.7.16
Ak zmenite parameter 2.1.9

(Nominalny prud motora), tento
parameter je automaticky prepisany
na pociato¢nu (prednastavenu)
hodnotu.

Par. 2.7.17

Oblast
odlahé&enia

5 Hz Zaciatok odbudz.
par. 2.6.3 nxk43.h8

Obr. 1-22. Nastavenie miniméineho zataZenia
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2.7.17

2.7.18

2.7.19

2.7.20

2.7.21
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Ochrana pred odl'ahéenia, zataZenie pri nulovej frekvencii

Hranicu momentu je mozné nastavit v rozmedzi 5,0-150,0 % X Tamotor-
Tento parameter nastavuje hodnotu pre minimalny pripustny moment pri nulovej
frekvencii, vid. Obr. 1-22.

Ak zmenite parameter 2.1.9 (Nominalny prdd motora), tento parameter je
automaticky prepisany na pociato¢nu (prednastavenu) hodnotu.

Casovy limit ochrany odl'ahdenia

Tento Cas moZze tzyt nastaveny 4 Pocitadio Gasu

v rozmedzi 2,0 az 600,0 s. odrahcenia

Je to maximalny pripustny cas Oblast poruchy
existencie odlahcenia. Vnutorné Par. 2.7.18 |

vratné pocitadlo pocita akumulovany
¢as odlahcenia. Ak hodnota
pocitadla odlahCenia presiahne tuto
hranicu, ochrana vykona akciu podla
nastavenia parametra 2.7.15. Ak je
menic zastaveny, pocitadlo
odlahcenia sa vynuluje,

vid. Obr. 1-23.

Porucha/varovanie
par. 2.7.15

Odlahéeny --—
Neodl’ahéen)'/4 L L

nxk44.f18

Obr. 1-23. Cinnost poditadla ¢asu odlah&enia

Reakcia na poruchu termistora

0 = Ziadna akcia

1 = Varovanie

2 = Porucha, po poruche zastavenie motora podla parametra 2.1.12
3 = Porucha, volny dobeh motora po poruche

Nastavenie parametra na 0 deaktivuje ochranu.

Reakcia na poruchu priemyselnej zbernice

Tymto parametrom nastavite rezim odozvy na poruchu priemyselnej zbernice, ak je
pouzitd karta priemyselnej zbernice. Podrobnejsie informacie najdete v prislusnej
Prirucke karty pre priemyseln( zbernicu (Fieldbus Board Manual).

Vid. parameter 2.7.19.

Reakcia na poruchu slotu

Tymto parametrom nastavite rezim odozvy na poruchu slotu karty spdsobent
chybajucou alebo poskodenou kartou.

Vid. parameter 2.7.19.
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2.7.22 Dohliadanie hodnoty spétnej vdzby

0 = Ziadna akcia

1 = Varovanie, ak je hodnota spatnej vazby pod limitom nastavenym par. 2.7.23
2 = Varovanie, ak je hodnota spatnej vazby nad limitom nastavenym par. 2.7.23
3 = Porucha, ak je hodnota spatnej vazby pod limitom nastavenym par. 2.7.23
4 = Porucha, ak je hodnota spatnej vazby nad limitom nastavenym par. 2.7.23

2.7.23 Limit dohliadania spédtnej viazby

Tymto parametrom mdzZete nastavit hranicu dohliadania hodnoty spéatnej vazby
nastavenu par. 2.7.22.

2.7.24 Oneskorenie dohliadania spétnej vazby

Tymto parametrom mozZete nastavit oneskorenie funkcie dohliadania spatnej vézby
(par. 2.7.22).

Ak je tento parameter aktivny (>0), funkcia par. 2.7.22 vyhlasi poruchu/varovanie,
az ked hodnota spatnej vazby zostane mimo definovaného limitu dihsie ako je Cas
nastaveny tymto parametrom.
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4.8 PARAMETRE AUTOMATICKEHO RESTARTU PO PORUCHE

Funkcia automatického restartu menica po poruche je aktivna, ak par. 2.1.21 = 1. Vykonaju sa
vzdy tri pokusy o opatovné spustenie motora.

2.8.1 Automaticky restart: Cas ¢akania

Definuje ¢as, po ktorom sa frekvenény meni¢ pokusi znovu spustit motor, potom ako
porucha prestala byt aktivna.

2.8.2 Automaticky restart: Trvanie pokusu o restart

Funkcia automatického restartu sa znovu pokusi spustit frekvenény meni¢, potom
ako porucha prestala byt aktivna a uplynul ¢as ¢akania.

Sakanie Cakanie ¢akanie Cakanie

par. 2.8.1 par. 2.8.1 par.2.8.1 par. 2.8.1
Okamih poruchy r r r r

Zastavenie motora |_| |_| |_| |_|

Restart 1 Restart 2 Restart 3
Start motora —I —I
Dohliadanie Cas pokusu (I
par. 2.8.2
Porucha aktivha |
rR:eEStEpTo/ruchy _l

Funkcia automatického resetu poruchy (3 pokusy): P2.1.21 = 1

NX12k67

Obr. 1-24. Automaticky restart.

Pocitanie ¢asu zacina pri prvom autorestarte. Ak pocet poruch, ktoré sa vyskytli
pocas trvania pokusu o restart presiahne tri, aktivuje sa poruchovy stav. V ostatnych
pripadoch je porucha vynulovana po uplynuti trvania pokusu o restart a nasledujlca
porucha znova spusta pocitadlo trvanie pokusu.

Ak pocas trvania pokusu trva jedna porucha, menic vyhlasi poruchovy stav.

2.8.3 Automaticky restart, spésob startu

Tymto parametrom je vybraty spdsob Startu po automatickom restarte. Tento
parameter definuje spOosob restartu:

= Start po rampe
Letmy Start (Start do volne dobiehajiceho motora)
2 = SpoOsob Startu podla nastavenia par. 2.1.11

= O
|
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4.9 PARAMETRE PID REGULACIE

2.9.1 Aktivacia PID regulacie

Tymto parametrom mozete aktivovat alebo deaktivovat PID regulator alebo
zviditelnit parametre kaskadnej regulacie ¢erpadiel a ventiladtorov (RCV).

PID regulator neaktivny
PID regulator aktivny

Aktivacia kaskadnej regulacie ¢erpadiel a ventilatorov. Skupina parametrov
P2.10 bude viditelna.

0
1
2

2.9.2 Referencia PID
Definuje zdroj referencie pre PID regulator.
Prednastavena hodnota je 2.

0 = Referencia z AIl

1 = Referencia z AI2

2 = Referencia z ovladacieho panelu (Skupina K3, parameter P3.5)
3 = Referencia z priemyselnej zbernice (FBProcessDataIN1)

2.9.3 Vyber signalu spéatnej véazby

All

AI2

Zbernice (Spétna védzba 1: FBProcessDataIN2; Spét. védzba 2: FBProcessDataIN3)
Moment motora

Rychlost motora

Prad motora

Vykon motora

All - AI2

NOUhL,WNEHEO

2.9.4 Zosilnenie PID regulatora

Tento parameter urcuje zosilnenie PID regulatora. Ak je hodnota parametra
nastavena na 100% , zmena hodnoty odchylky o 10% sp6sobi zmenu vystupu
regulatora o 10%.

Ak je parameter nastaveny na 0, PID regulator pracuje ako ID-regulator.

Vid. priklady nizsSie.
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2.9.5 Integracna casova konstanta PID regulatora

Tento parameter urcuje integracnu ¢asovu konstantu PID regulatora. Ak je
parameter nastaveny na 1,00 s, zmena hodnoty odchylky o 10% sp6sobi zmenu
vystupu regulatora o 10,00%/s. Ak je hodnota parametra nastavena na 0,00 s, PID
regulator pracuje ako PD regulator.

Vid. priklady nizsie.

2.9.6 Derivacna casova konstanta PID regulatora

Tento parameter urcuje derivaénu ¢asovu konstantu PID regulatora. Ak je tento
parameter nastaveny na 1,00 s, zmena hodnoty regula¢nej odchylky o 10% pocas
1,00 s sp0sobi zmenu vystupu o 10%. Ak je hodnota parametra nastavena na 0,00
s, PID regulator sa sprava ako PI regulator.

Vid. priklady niZsSie.
Priklad 1:

Za Ucelom znizenia hodnoty odchylky na nulu so zadanymi hodnotami, sa menic
frekvencie sprava nasledovne:

Zadané hodnoty:

Par. 2.9.4, P = 0% PID max. limit = 100.0%
Par. 2.9.5, I-zlozka = 1.00 s PID min. limit = 0.0%
Par. 2.9.6, D-zlozka = 0.00 s Min frek. = 0 Hz
Odchylka (zelana - skuto¢na) = 10.00% Max frek. = 50 Hz

V tomto priklade pracuje PID regulator prakticky len ako I regulator.

Na zaklade zadanej hodnoty parametra 2.9.5 (integracny ¢as), sa vystup PID zvysi o
5 Hz (10% z rozdielu medzi maximalnou a minimalnou frekvenciou) kazdu sekundu,
az kym bude odchylka rovna 0.

Hz &
----- vystup PID
.................. hodnota odchylky
.*"I10% I1-zloz.=5 Hz/s
P \
’/‘ 10% l|-zlozka=5 Hz/s
v
T 10% I-zlozka=5 Hz/s
L A\
1T 10% I-zlozka=5 Hz/s
¢
A
,*' | odchylka=10% I-zlozka=5 Hz/s
d y >
1s t
NX12k70

Obr. 1-25. PID regulator vo funkcii I regulatora

24-hodinova podpora: +358-40-8371 150 e Email: vacon@vacon.com




48 ® VACON OPIS PARAMETROV

Priklad 2:

Zadané hodnoty:

Par. 2.9.4, P = 100% PID max. limit = 100.0%
Par. 2.9.5, I-zlozka = 1.00 s PID min. limit = 0.0%
Par. 2.9.6, D-zlozka = 1.00 s Min frek. = 0 Hz
Odchylka (zelana - skutocnd) = +10% Max frek. = 50 Hz

Po zapnuti napajania systém zisti odchylku medzi pozadovanou a skuto¢nou
hodnotou a zaéne zvysovat alebo znizovat (v pripade, Ze je regulaénd odchylka
zaporna) vystup PID na zaklade integracnej ¢asovej konstanty. Akonahle sa rozdiel
medzi pozadovanou a skutoc¢nou hodnotou znizi na 0, vystup sa znizi o hodnotu
zodpovedajlucu hodnote parametra 2.9.5.

V pripade, Ze je regulacna odchylka zaporna, menic¢ frekvencie zareaguje
zodpovedajucim znizenim vystupu.

Hz
¢ ”
D-zlozka .. mmmea=s vystup PID
',' T — hodnota odchylky
¢
¢
> M
&"’ﬂh ~\~
S
"' Djizlozka /¢->é§~~
‘;\
o’ Djzlozka R
i 3 -
12 P-zlozka=5 Hz [ Odchylka=10% ~\_
Odchylka= -10%[:  P-zloZka= -5 Hz }

NX12k69

Obr. 1-26. Priebeh vystupu PID regulatora s hodnotami z prikladu 2

Priklad 3:

Zadané hodnoty:

Par. 2.9.4, P = 100% PID max. limit = 100.0%
Par. 2.9.5, I-zlozka = 0.00 s PID min. limit = 0.0%
Par. 2.9.6, D-zlozka = 1.00 s Min frek. = 0 Hz
Odchylka (zelana - skutocnd) = +10%/s Max frek. = 50 Hz

S narastajucou odchylkou taktiez vystup PID narasta na zaklade nastavenych hodnot
(derivacna Casova konstanta = 1,00s).
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Hz ¢
------ vystup PID
...................... hodnota odchylky
‘ e
FJ D-zlozka=10%=5,00 Hz
! o | 2
¢ \\\“ I’ -
L a4 1 I" D-zloZzka=-10%= -5,00 Hz
¢ > “\\‘ S "’6
4 \l'f‘\\ ‘\ S,
'0\()’»“‘\‘ A ’/.” R
¢, 4/\"‘\ S ‘O”‘—.)O
0" ° DN
¢ < ¢ - B~
AR DCNAC
¢ Py ‘éf"’
¢ AR EY
e ¢ AR
pe S
,! & P-zlozka=100% *PID odch. = 5,00Hz/s *s ™,
& R -
: ‘\s‘\‘ 10% “ "’—’
T S -’ﬁ_>
—p
1,00 s NX12k72 t

Obr. 1-27. Vystup PID regulatora s hodnotami z prikladu 3.

2.9.7 Mierka spadtnej vazby 1 minimum

Nastavuje bod minima mierky pre signal spatnej vazby 1, vid. Obr. 1-28

2.9.8 Mierka spidtnej vazby 1 maximum

Nastavuje maximalny bod mierky pre signal spatnej vazby 1, vid. Obr. 1-28

A Zmena mierky
vstupného signalu [%)]
100 e
I I
I I
| |
I I
Par.2.9.7=30% : :
Par.2.9.8=80% I |
| |
I I
I I
| |
I I
| |
I I
I I
| |
! ' Analégovy
. 3 80 100 vstup [%]
: i i >
0 3,0 8,0 100V
0 6,0 16,0 20,0 mA
4 8,8  nxkasms 168  20,0mA

Obr. 1-28. Priklad nastavenia mierky signalu spatnej vazby

2.9.9 Inverzia hodnoty regulacnej odchylky PID regulatora

Tento parameter vam umoziuje invertovat hodnotu regulacnej odchylky PID
regulatora (a tak aj ¢innost PID regulatora).

0 Bez inverzie
1 Invertovany
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2.9.10

2.9.11

2.9.12

2.9.13

Frekvencia parkovania

Frekvencny meni¢ automaticky zastavi motor (prejde do rezimu stop) pri poklese
frekvencie pod frekvenciu parkovania definovanu tymto parametrom, na ¢as dlhsi
ako je nastaveny parametrom 2.9.11. Pocas stavu Stop je v Cinnosti PID regulator,
ktory opatovne prepne frekvenény meni¢ do stavu bezi (zapne motor), ak signal
skutocnej hodnoty klesne pod, alebo prekroci (vid. par. 2.9.13) Uroven restartu
urc¢end parametrom 2.9.12, vid. Obr. 1-29,

Oneskorenie zaparkovania

Minimalny ¢as pocas ktorého musi frekvencia zotrvat pod frekvenciu parkovania, aby
mohol byt frekvenény meni¢ prepnuty do rezimu stop (motor zastaveny), vid.
Obr. 1-29.

Uroveri restartu

Uroveri restartu definuje hranicu, pod ktord musi klesntt hodnota spatnej vazby
(skuto¢na hodnota), alebo ktoru je nutné prekrocit, aby bol obnoveny stav chod
frekvenéného menic¢a (motor bezi), vid. Obr. 1-29.

Funkcia restartu

Tento parameter definuje, Ci d6jde k opatovnému spusteniu motora, ak signal
skutocnej hodnoty poklesne pod, alebo presiahne Uroveri restartu (par. 2.9.12). Vid.
Obr. 1-29 a Obr. 1-30.

Merana hodnota

A

Uroven restartu (param. 2.9.12)

Cas
|
Vystupna frekvencia
t <par.2.9.11 t > par 2.9.11
I \
I
Parkovani :/‘\: !
par. 2.9.10 ,
! Cas
>

“ bezi
Start/stop
menica stop nxlIk46 .t

Obr. 1-29. Funkcia parkovania frekvenéného menica
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Hodn.

param Funkcia

Obmedzenie

Opis

0 Motor sa rozbehne,
ked merana
hodnota klesne pod
obmedzenie

Je definované
parametrom 2.9.12
v percentach

Zz maximalnej
hodnoty meranej
veli€iny

Signal meranej veli¢iny

100%

\ Par. 2.9.12=30%

cas
Start »
stop
1 Motor sa rozbehne, |Je definované Signal meranej veli¢iny
ked merana parametrom 2.9.12
hodnota prekrodi v percentach _[100%
obmedzenie Zz maximalnej
hodnoty meranej Par. 2.9.12=60}
veli¢iny
¢as

Start

2 Motor sa rozbehne,
ked merana
hodnota klesne pod
obmedzenie

Je definované
parametrom 2.9.12
v percentach

z aktualnej
hodnoty referencie

Signal meranej veli¢iny

100%

referencia=50%

7 Par. 2.9.12=60%
limit=60%*referencia=30%

\ tas

>

Start

Stop I

3 Motor sa rozbehne,
ked merana
hodnota prekroci
obmedzenie

Je definované
parametrom 2.9.12
v percentach

z aktualnej
hodnoty referencie

Signal meranej veli¢iny

100%

T Par.29.12=140%
limit=1 40%*referencia=70°/y

+referencia=50%

cas

Start
Stop

NXLk39.Thd

Obr. 1-30. Vyber spésobu op&tovného startu po zaparkovani
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4.10 KASKADNE RIADENIE CERPADIEL A VENTILATOROV (RCV)

Kaskadne riadenie ¢erpadiel a ventilatorov mozno pouzit na riadenie jedného regulovaného
pohonu a az troch pomocnych pohonov. PID regulator frekvenéného menica riadi rychlost
regulovaného pohonu a na riadenie celkového prietoku dava riadiace signaly na spustenie a
vypnutie pomocnych pohonov. Okrem Standardnych 6smich skupin parametrov je k dispozicii
skupina parametrov pre funkcie riadenia niekolkych Cerpadiel a ventilatorov.

Ako uz samotny nazov naznacuje, tato skupina parametrov sa pouziva na riadenie Cinnosti
cerpadiel a ventilatorov. Na prepinanie motorov pripojenych na frekvenény menic sa pouzivaju
externé stykace. Funkcia automatickej zdmeny pontka moznost menit poradie spustania
pomocnych pohonov.

4.10.1 Kratky opis funkcii RCV a zakladnych parametrov

Automatické striedanie poradia Startovania a zastavenia je aktivovana a aplikovana bud'iba na
pomocné pohony, alebo na pomocné pohony a aj pohon riadeny frekvenénym menic¢om v
zavislosti od nastavenia parametra 2.10.4.

Funkcia automatického striedania umozfiuje striedanie poradia spustania a zastavovania
pohonov riadenych RCV automatikou v pozadovanych intervaloch. Aj pohon regulovany
frekvenénym meni¢om moze byt zaradeny do sekvencie striedania pohonov (par 2.10.4).
Funkcia automatického striedania zabezpecuje rovnaky pocet motohodin jednotlivych
pohonov, tym sa predchadza napr. zablokovaniu Cerpadiel v désledku dlhych prestavok
v prevadzke.

e Funkciu automatického striedania aktivujete parametrom 2.10.4, Automatické striedanie.

e Pohony sa vystriedaju, ked uplynie ¢as nastaveny parametrom 2.10.5 Interval striedania,
a pouzity vykon je pod urovnou definovanou parametrom 2.10.7, Limit frekvencie pre
striedanie.
BeZiace pohony su zastavené a opét spustené podla nového poradia.
Externé stykace ovladané reléovymi vystupmi frekvencného menica pripajaju motory
k frekvenénému menicu alebo na siet. Ak je motor riadeny frekvenénym meni¢om zaradeny
do automatického striedania, je vzdy ovladany cez reléovy vystup, ktory je aktivovany ako
prvy. Ostatné relé s spinané neskor a ovladaju pomocné pohony.

Parameter 2.10.4 sa vyuziva na aktivaciu vstupov zaradenia (hodnoty 3 a 4). Na signaly
zaradenia mbzu byt vyuzité pomocné kontakty motorovych spustacov. Tieto signaly su pripojené
na digitalne vstupy, ktoré maju prisluSnym parametrom nastavenu funkciu Zaradeny.
Automatika riadenia cerpadiel a ventilatorov potom riadi iba motory, ktoré maju aktivny signal
zaradenia.

e Ak je signal zaradenia pomocného pohonu deaktivovany a dalsi pomocny pohon je dispozicii,
volny pohon bude pouZity bez zastavenia frekvencného menica.

e Ak je signal zaradenia regulovaného pohonu deaktivovany, vsetky motory budu zastavené
a znovu spustené v novom poradi.

e Ak je signal zaradenia znovu aktivovany pocas behu, automatika zastavi vsetky motory a
znovu ich spusteni v novom poradi. Priklad: [P1 - P3] = [P2 ZOPNUTY] = [STOP] > [P1 >
P2 > P3]

Vid. kapitola 4.10.2, Priklady.
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Parameter 2.10.5, Interval striedania

Po uplynuti ¢asu nastavenym tymto parametrom sa pohony vystriedaju, ak je pouzity vykon je
pod Urovihou definovanou parametrom 2.10.7, (Limit frekvencie pre striedanie) a pocet
pouzitych pomocnych pohonov je mensi ako 2.10.6 (Maximalny pocet pridavnych pohonov). Ak
je vykon vyssi ako hodnota nastavena parametrom 2.10.7, striedanie sa nevykona, pred tym
nez vykon klesne pod tdto hranicu.

e Pocitanie Casu sa zacne iba, ak je poZiadavka na Start/stop aktivna.

e Pocitadlo ¢asu sa vynuluje po vystriedani pohonov alebo deaktivacii povelu na start.

Parametre 2.10.6, Maximalny pocet pridavnych pohonov
2.10.7, Limit frekvencie pre striedanie

Tieto parametre definuju Groveri, pod ktorou musi zostat vykon, aby sa uskuto¢nilo automatické
striedanie.

Tato Uroven je definovana nasledovne:

e Ak je pocet beziacich pomocnych pohonov mensi ako hodnota parametra 2.10.6,
vystriedanie pohonov sa mdze uskutodnit.

e Ak je pocet beziacich pomocnych pohonov rovnaky ako je hodnota parametra 2.10.6, a
frekvencia regulovaného je pod hodnotou parametra 2.10.7, vystriedanie pohonov sa moze
uskutocnit.

ANV

e Ak je hodnota parametra 2.10.7 nastavena na 0 Hz, automatické striedanie sa moze
uskutocnit iba v stave stop alebo parkovania bez ohladu na hodnotu parametra 2.10.6.
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4.10.2 Priklady

Situacia: 1 regulovany pohon a 2 pomocné pohony.
Nastavenie parametra: 2.10.1 = 2

Vyuzité su spatnovazbové signaly zaradeni a automatické striedanie medzi vsetkymi
pohonmi.

Nastavenie parametra: 2.10.4 = 4

DIN4 aktivny (par.2.2.6=0)

Spatnovéazbové signaly zaradeni vyuzivaju digitdlne vstupy DIN4 (AI1l), DIN2 a DIN3
vybraté parametrami 2.1.17, 2.1.18 a 2.2.4.

Riadenie Cerpadla 1 (par.2.3.1=17) je povolené signalom Zaradeny 1 (DIN2,
2.1.17=10), riadenie Cerpadla 2 (par.2.3.2=18) signalom Zaradeny 2 (DIN3, par.
2.1.18=13) a riadenie ¢erpadla 3 (par.2.3.3=19) signalom Zaradeny 3 (DIN4)

Potenciometer
referencie

Svorka Signal
] 1 | +10V. | Vystupna referencia

| 2 | AIl+ | Digitalny vstup DIN4

DIN1 | START
DIN2 Zaradeny 1 (par 2.1.17 =1
DIN3 Zaradeny 2 (par 2.1.18 = 1

11 GND Zem I/0

—— 18 | AO1+ | Vystupna frekvencia
—— 19 AO1- Analdgovy vystup

A | RS 485 | Sériova zbernica

B | RS 485 | Sériova zbernica

Snimaé skuto&~"|_ _ _ _ _ 3 ATI1- Zem I/0
hodnoty - 4 AI2+ L. i
I + 5 AI2- Spatna véazba PID regulatora
(0)4.20mA| __ [~ 7] _ i
|—————————— —|L—— 6 | +24V | Vystupné riadiace napatie
| —— 7 | GND Zem I/0
_ / 3
9
10

21 RO1 Reléovy vystup 1
22 RO1 7 PORUCHA
23 RO1 —

OPT-B5

22 | RO1/1 | Striedanie 1 (riadenie ¢erpadla 1), par 2.3.2 = 17

____B ________ 23 | RO1/2

- 25 | RO2/1 | Striedanie 2 (riadenie cerpadla 2), par 2.3.3 = 18
o _B ________ 26 | RO2/2

— - . - —
_____________ 28 | RO3/1 | Striedanie 3 (riadenie cerpadla 3), par 2.3.4 = 19
S 29 | RO3/2

—

Tab. 1-17. Priklad I/O konfiguracie RCV riadenia so signalmi zaradeni a so
striedanim troch cerpadiel
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230 VAC

VACON NXL
24VDC  DIN2 DIN3 Al
9 10v
6 8 10
.
NXOPTB5 22 25 28
23 26 29
A O Mains A O Mains A O Mains
o |t /. \ ot \ /. \
s1 I s2 g l Ss3 f
K3 K3 K1
K2 K3 j K1 K3 K2 K1 j
K2 K1 | K2
K11 K1 7 K2.1 K2 7' K3.4 K3 7'
m < ] @ T ven ] @
NX12k106.dsf
M1/Vacon M1/mains M2/Vacon M2/mains M3/Vacon M3/mains

Obr. 1-31. Systém automatického striedania s tromi ¢erpadlami, principidlna schéma zapojenia

PE

L1 T
L2 —=
L3 —

o Bl

(I

"

~ 27 ks i\‘,\< K2.1 —\<—\§ K3.1 —\<—

VACON

L L

[

PE PE
NX12k104.ds4
UL VW] ufvlw
M M
M1 37w M2 3 M2

Obr. 1-32. Automatické striedanie s tromi Cerpadlami, zapojenie silovej Casti
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Situacia: 1 regulovany pohon a 1 pomocny pohon.
Nastavenie parametra: 2.10.1=1

Vyuzité su spatnovazbové signaly zaradeni a automatické striedanie medzi vsetkymi
pohonmi.
Nastavenie parametra: 2.10.4=4

Spatnovazbové signaly zaradeni vyuzivaju digitalne vstupy DIN2 (par. 2.1.17) a
DIN3, (par. 2.1.18).

Riadenie Cerpadla 1 (par.2.3.1=17) je povolené signalom Zaradeny 1 (DIN2,
P2.1.17), riadenie cerpadla 2 (par.2.3.2=18) signalom Zaradeny 2 (par. 2.1.18=13)

Potenciometer
referencie

Svorka Signal

1 | +10V,.¢ | Vystupna referencia

2| All+ Napitovy vstup/DIN4

3 All- Zem I/0

: AAIIZ;: Spéatna vazba PID regulatora

6 +24V | Vystupné riadiace napatie

7 GND Zem I/O

8 | DIN1 | START

9 DIN2 Zaradeny 1 (par 2.1.17 = 10)
10 DIN3 Zaradeny 2 (par 2.1.18 = 13)

11 GND Zem I/0O

__ 18 | AO1+ | Vystupna frekvencia
—— 19 AO1- Analdgovy vystup

A | RS 485 | Sériova zbernica

B | RS 485 | Sériova zbernica

21 RO1 Striedanie 1 (riadenie c¢erpadia 1)
————————————— 22 RO1 7 par 2.3.1. = 17

—— -B— ——————— 23| RO1 | —
—— OPT-AA
X1
|m——————————— — —— 1 +24V | Vystupné riadiace napatie max. 150 mA
I / 2 GND Zem I/0O pre ovladanie, napr. +24V a DO
:__/ ———————— 3 DIN1 Prednastavena rychlost 2, par 2.2.1 = 7
—— / ________ 4 DIN2 Reset poruchy, par 2.2.2 =4
|J———  —_——————— 5 DIN3 Vyradenie PID (referencia frekvencie z All), par 2.2.3 =
| 11
:_®_ ____________ 6 DO1 Pripraveny, par 2.3.4 =1
Vystup, otvoreny kolektor, 50 mA/48V
X2
————————————— 22 | RO1/NO | Striedanie 2 (riadenie cerpadla 2), par 2.3.2 = 18
————— B——————— 23 |[RO1/COM
—— Tab. 1-18. Priklad I/0O konfiguracie RCV riadenia so signalmi zaradeni a so

striedanim dvoch Cerpadiel
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230 VAC

OPT-AA
2 DIN2 \2 25 DIN3
24 VDL s
RO1 RO1
12 9 DINZ DIN3 ¢ 10
23
Autom. O Mains Autom. © Mains
o st / \ / o s
S1 “ [ s2 w7
K2 K1
K2 K1
K1.1 K1 7' , K2.1 K2 7"

Kt | EN | ke [ ] kaa
NX12k105.dsf

M1/Vacon M1/mains M2/vacon M2/mains

Obr. 1-33. Systém automatického striedania s dvomi Cerpadlami, principidlna schéma zapojenia

PE
L1 —
L2 —
L3 —);
EeR T 1 A 1
L1L2 L d.d . d d.d
vacon | N SERNN k24 \ \\
d\d\¢ 34 J
K1 \\ K2 \ \
(L[ (L[

Obr. 1-34. Automatické striedanie s dvomi Cerpadlami, zapojenie silovej Casti
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4.10.3 Opis parametrov kaskadneho riadenia cerpadiel a ventilatorov

2.10.1 Pocet pomocnych pohonov

Tymto parametrom sa definuje pocet pouzitych pomocnych pohonov. Funkcie, ktoré
ovladaju pomocné pohony (parametre 2.10.4 az 2.10.7) mdzu byt naprogramované
na reléové vystupy.

2.10.2 Oneskorenie startu pomocnych pohonov

Skoér nez sa spusti pomocny pohon, frekvencia pohonu regulovaného frekvenénym
meni¢om musi zotrvat nad spustacou frekvenciou pomocného pohonu po dobu
definovanu tymto parametrom. Definované oneskorenie sa pouZije pre vSetky
pomocné pohony. Zabranuje to zbytoénym spusteniam v désledku kratkodobého
prekrocenia hranice spustenia.

2.10.3 Oneskorenie zastavenia pomocnych pohonov

Skor nez sa vypne pomocny pohon, frekvencia pohonu regulovaného frekvenénym
meni¢om musi zotrvat pod hranicou vypnutia pomocného pohonu po dobu
definovanu tymto parametrom. Definované oneskorenie sa pouzije pre vsetky
pomocné pohony. Zabranuje to zbyto¢nym vypnutiam v dosledku kratkodobého
poklesu pod hranicu vypnutia.

2.10.4 Automatické striedanie pohonov
0= Nevyuzité
1= Automatické striedanie len pridavnych cerpadiel

Pohon regulovany frekvenénym meni¢om zostava ten isty. Preto je sietovy stykad
potrebny iba pre jeden pomocny pohon.

~ N Vacon
{1
0
N~ \%

Pridavny Pridavny
pohon 1 pohon 2

\ / nx12k96.fh8

Obr. 1-35. Striedanie len pomocnych pohonov.
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2.10.5

24-hodinova podpora: +358-40-8371 150 e Email: vacon@vacon.com

2= Vsetky pohony st zahrnuté do postupnosti automatického striedania

Pohon regulovany frekvenénym menic¢om je zahrnuty do automatiky a je potrebny
styka¢ na pripojenie véetkych pohonov na elektrick( siet alebo na frekvenény
menic.

Vacon

pomocné pomocné
zapojenie zapojenie

\% N \% )
Pohon 1 @ Pohon 2 @ NX12kS7 8

Obr. 1-36. Striedanie so vsetkymi pohonmi

3= Automatické striedanie a zaradenia (len pridavné pohony)

Pohon regulovany frekvenénym meni¢om zostava ten isty. Preto je sietovy stykac
potrebny iba pre pomocny pohon. Zaradenia pre vystupy striedania 1, 2, 3 (alebo
DIE1,2,3) mbzete vybrat par. 2.1.17 a 2.1.18.

4= Automatické striedanie a zaradenia (frekvenény menic aj pridavné pohony)

Pohon regulovany frekvenénym menic¢om je zahrnuty do automatiky a je potrebny
styka¢ na pripojenie véetkych pohonov na elektrick( siet alebo na frekvenény
menic. DIN 1 je automaticky vstupom zaradenia pre automatické striedanie
vystup 1. Zaradenia pre vystupy striedania 1, 2, 3 (alebo DIE1,2,3) m0zete
vybrat par. 2.1.17 a 2.1.18.

Interval striedania

Po uplynuti ¢asu nastavenym tymto parametrom sa pohony vystriedaju, ak je
pouzity vykon je pod Uroviou definovanou parametrom 2.10.7, (Limit frekvencie pre
striedanie) a pocet pouzitych pomocnych pohonov je mensi ako 2.10.6 (Maximalny
pocet pridavnych pohonov). Ak je vykon vyssi ako hodnota nastavena parametrom
2.10.7, striedanie sa nevykona, pred tym nez vykon klesne pod tuto hranicu.

e Pocitanie ¢asu sa zacne iba, ak je poZiadavka na Start/stop aktivna.

e Pocitadlo ¢asu sa vynuluje po vystriedani pohonov alebo deaktivacii povelu na
Start




60 ® VACON OPIS PARAMETROV

2.10.6
2.10.7

2.10.8

2.10.9

Maximalny pocet pridavnych pohonov
Limit frekvencie pre striedanie

Tieto parametre definuju Groveri, pod ktorou musi zostat vykon, aby sa uskuto¢nilo
automatické striedanie.

Tato Uroven je definovana nasledovne:
e Ak je pocet beziacich pomocnych pohonov mensi ako hodnota parametra 2.10.6,
vystriedanie pohonov sa mdze uskutocnit.

e Ak je pocet beziacich pomocnych pohonov rovnaky ako je hodnota parametra
2.10.6, a frekvencia regulovaného je pod hodnotou parametra 2.10.7,
vystriedanie pohonov sa moze uskutocnit.

e Ak je hodnota parametra 2.10.7 nastavena na 0 Hz, automatické striedanie sa
mdze uskutocnit iba v stave stop alebo parkovania bez ohladu na hodnotu
parametra 2.10.6.

Vystupna
frekvencia

A Okamih zameny
Par 2106 =1

maximainy pocet
pomocnych pohonov

Par. 2.10.7
Frekvencia ~ [F-=f--f—7/-————-—-—=——=—==-\{{~~~"="-"Yy-~f -~/ 2—-
aut. zameny
Par.2.10.5 : 5 Par. 2.10.5
' Interval zameny Interval zameny
Riadenie |_, I—
pom. pohonu 1
Riadenie |

pom. pohonu 2
NXLK56.fh8

Obr. 1-37. Intervaly automatického striedania a hranice

Frekvencia startu, pridavny pohon 1

Skoér nez sa spusti pomocny pohon, frekvencia pohonu riadeného frekvenénym
meni¢om musi prekrocit hranicu definovanu tymito parametrami o 1 Hz. Presah o 1
Hz vytvara hysterézu potrebnu na zabranenie vzniku neziaducich spusteni a vypnuti,
vid. parametre 2.1.1 a 2.1.2.

Frekvencia zastavenia, pridavny pohon 1

Skor nez sa vypne pomocny pohon, frekvencia pohonu regulovaného frekvenénym
meni¢om musi klesnat o 1 Hz pod hranicu definovanu tymito parametrami. Hranica
frekvencie vypnutia definuje tiez frekvenciu, na ktoru poklesne frekvencia pohonu
regulovaného frekvencnym meni¢om po spusteni pomocného pohonu.
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4.11

3.1

3.2

3.3

3.4

3.5

3.6
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PARAMETRE RIADENIA OVLADACIEHO PANELU

Sposob oviadania

Tymto parametrom moze byt zmeneny spdsob ovladdania menica. Viac informacii
najdete v Prirucke pouzivatela Vacon NXL, kapitola 7.4.3.

Referencia z panelu

Tento parameter slUzi na nastavovanie referencie frekvencie cez panel. Viac
informacii najdete v Prirucke pouzivatela Vacon NXL, kapitola 7.4.3.2.

Smer z panelu

0 Dopredu: Motor sa to¢i smerom dopredu, ak je panel nastaveny ako aktivny
sp6sob ovladania.

1 Dozadu: Motor sa to¢i smerom dozadu, ak je panel nastaveny ako aktivny
sp6sob ovladania.

Viac informacii najdete v Prirucke pouzivatela Vacon NXL, kapitola 7.4.3.3.

Aktivacia tlacidla Stop

Prednastavena hodnota je 1. Vtedy sa po stlaceni tlacidla stop motor vzdy zastavi,
bez ohladu na sp6sob ovladania frekven¢ného menica. Vid. Prirucka pouzivatela
Vacon NXL, kapitola 7.4.3.

Vid. parameter 3.1.

Referencia PID 1

Referencia PID reguldtora z panelu mbze byt nastavena od 0% po 100%. Tato
referencia je aktivna referencia pre PID, ak je parameter 2.9.2 = 2.

Referencia PID 2

Referencia PID reguldtora z panelu 2 mdze byt nastavena od 0% po 100%. Tato
referencia je aktivna, ak je funkcia digitalneho vstupu DIN#=12 a kontakt DIN# je
zopnuty.
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5. RIADIACA LOGIKA SIGNALOV

DIN3 & DIE1 [2.1.2 Max. frekvencia
DIN3 @ ii;’::::xz';; ot e _ DIN3 [2.1.20 Prednas.rych.1
DIE1 ® — - DIE1 |2.1.21 Prednas.rych.2

Vyradenie PID | Aktivacia ref. PID z panelu 2 (DIN#=12)
DIE3@f -~ === ====== ===~~~ mmmmmm A----n
| |
2.2.21 Refer. pri ovl. zbernicouf - - - - - - - - - - - - i i
2.2.20 Refer. pri ovl. panelom [--------- T i ! !
21.14 Refer.priovl.1/0  tF------- T : :
! I I
EEEE
IR '[R3.6 Ref. PID panelu 2}—L
| |
DIN2 Motor | ! i i ! ! e
DIN3 otentiometer b ! ! PIDL.
b [ [ Spatna vazba
[2.9.2 Referencia PID} |- - - - ----- R | | PID, par. 2.9.3
Al & A l
A2 ® ]
[P35 Refer. PID z panelu] T R [P2.9.1 Aktivacia PID|———
Referencia b oo
zo zbernice A \
(FBProcessData IN 1) - !
_ } } 8. 1
[R3.2 Referencia z panelu] : : \—o—.:l
[ — s ! I
[ | | P —|
1 1 | |
— s
| | |
Jd | |
| |
| '
| |
| |
| !
I [3.1 Spésob oviadanial
1 T
1/10 Interna referencia

frekvencie

|
|
[}
i
Zbemica :
[}
[}
Referencia zo zbernice [— : Tlacidlo reset
Start/Stop zo zbemice |
[}
Smer zo zbernice : Tladidla $tart/stop
[ R P
DIN Start dopredu Programovatelna !
DIN2 logika Start/stop '\'I\ Interny Start/stop
Start dozadu a reverzacie .

I
I
(programovatelny) l
I

1 Interna reverzacia

L

[3.3 Smer z panelu}

2 4

Reset poruchy (programovatelny)

- Interny reset poruchy
DIE2& 21

Obr. 1-38. Riadiaca logika signalov pri viacucelovom aplikacnom makre pre Vacon NXL
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