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HIGH VOLTAGE!
VARAUSJANNITE!
HOG SPANNING!
HOCHSPANNUNG!
HAUTE TENSION!
VYSOKE NAPATIE!
VYSOKE NAPETI!

POZOR

SEE USER'S MANUAL CHAPTER 1

KATSO KAYTTOOHJE KOHTA 1

SE ANVANDARMANUALEN KAPITEL 1

SIEHE BETRIEBSANLEITUNG KAP. 1

VOIR MANUEL UTILISATEUR CHAP. 1

VID. PRIRUCKA POUZIVATELA KAP. 1

VIZ. PRIRUCKA UZIVATELE KAP. 1

@ CHLAZENT

A = Prostor kolem méni

ce

B = Mezera mezi dvéma ménici
C = Volny prostor nad méni¢em
D = Volny prostor pod méni¢em

.

Rozméry (mm)
NXL Al B C| D
0003-0012 5 20| 20,100/ 50
0016-0031 5/ 20| 20120 60
0038-0061 5 30| 20160 80
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: Standard |HZ|H2 | s | s V" | M2 |camps| dobsh 0-10V :
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. 11|20 50 | 20 120 [ 1M1 409 50 po | volny |nevyuzit.| Al1 |vypn /o
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POZNAMKA! Privodce spusténim
vrati vSechny ostatni parametry na
prednastavené hodnoty z vyroby!
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Montazni rozméry (mm)
NXL H2 |wW2| @
0003-0012 5/ 313100/ 7
0016-0031 5/406, 100, 7
0038-0061 5|541 148 9
Rozmeéry jednotky (mm) B- B+ R-
NXL H1|wW1|D1 L1 L2 L3
0003-0012 5/ 327, 128/190 QI [QIQP]
0016-0031 5/419| 144214 . . @]@]@] |
0038-0061 5| 558| 195|237 | | LD‘I
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fe PRIPOJENT OVLADANI STANDARDNI 1/0 ROZSIRENE 1/O (volitelné)
Svorka | Signal Pfednastavené Svorka | _Signal Prednastavené
10 Vrefl Referenéni napéti % Ez4v V\'/stupgi pomocné napéti 24 V
AT+ | v " ND | Zem I,
ﬁﬁf égraT:ogI%vXI\;stup, 0-10v 3| DIN1 D?g@ta:lm:vstup 1 Prednast. rychlost 2
AI2+ | Analogovy vstup, 0/4-20 mA OPT-AA g gm% B:g:i:ﬁ:ﬁtﬂg% sigieﬁﬁrglc[r)‘y
AI2- | Zem pro AI2 6| DO1 | Digitaini vystup Pripraveny
22 sl Sl comocnd racki 247 2y ot e i
DIN1 | Digitalni vstup 1 Start dopFedu 26/ RO |
DIN2 | Digitdlni vstup 2 Start dozadu
DIN3 | Digitalni vstup 3 Prednast. rychl.1 NEBO
GND Zem I/0 Svorka Signal Pfednastavené
AO1+ | Analog. vystup  Vyst. frekvence 12| +24 V| Vystupni pomocné napéti 24 V
AO1- | Zem pro AO 13| GND Zem I1/0
srmmBAED RS 483 | Sériovd shémice (Modbus RTU) 15 DINZ | Digtaini vetup 2 Reset porughy -
RS 485| Sériova sbérnice aran oo e
O‘O‘O‘O‘O‘O‘O‘O +24V | Externi napajeci napéti (vstup) OPT-AI ;g ‘[?IIPE Sggt:sllrvnﬁ:&i Yyrazeni PID
12345678 212223 281 " Reléovy vystup 1 29 TIi- | Vstup termistoru
olojojojolojolo]  [ojolo ROL , PORUCHA 25/ RO1 | Reléovy vystup 1
26/ RO1 |— CHOD
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(@ STRUKTURA MENU (@ NASTAVENI PARAMETRO )

_ ﬁ ZVOLENY REZIM @ STITKOVE UDAJE MOTORU
PFidavné karty ‘}A = = L
—~ : SO Standard P 2.1.8 Jmenovité otacky
Systémové menu |7 },_. T ‘ ——
,,'ji, ~Hi Ventilator P 2.1.9 Jmenovity proud
Historie poruch L.tq:' }— i * =
= 3 i Cerpadlo
@ o G oo L
Aktivni poruchy - }—’ — 4 ':4 HF Zvy$ena dynamika
Q@ resoy
Ridici menu |1 7 }_. o3 — i ZAKLADNI PARAMETRY
soe S e S v o i . . @ . . @
Parametry |17 7 : O3 ] Koéd | Parametr Poznamka Kod | Parametr Poznamka
L Lt Lot P2.1.1 | Min. frekvence (Hz) 0=Nevyuzité
— = = (HZ) ;:\éy?tupf. frl'(ek.(go;fmaﬁ)

i — —Rufer. freky. (O-fma
Klaye§y pohybu X - 7‘"’ ‘;"""“ “’" ":"”’ ™ ww‘_’n'_ POZN.: Kdyz fmax > nel 3=Rychl.'m;t.(;-jmer|‘ry:h|‘
a vybéru v menu Monitorovani i o " IR P2.1.2 |Max. frekvence |synchronni rychlost Funk 4=Vystupni proud (0-In)

\ : - _j motoru, ovéfte vhodnos! UNKCe  |5_yoment mot. (0-Mn)
motoru a pohonu P2.1.16 analogoveho  ¢_yykon motoru (0-Pn)
VYT |7-Napdt more (G
’ ’ ~ ~ =S.S. napeti -
[@ MENU MONITOROVAN] M1 D) [P fCemrominar | @ 9=Refernce 0 reg
10=Zpétna vazba PID
P2.14 | Cas dob&hu 1 (s) };j}@chv'ka PID
=Vystup PID
Proudové Omezni vystupniho gfgfvxl‘gité d
Kod Nazev signalu Jednotka P215 | omezeni | proudu (A) ménice 2Revere Y
2 . " vV 3=Impu|§stop
V1.1 Vystupni frekvence Hz paig | Jmenovité ot u)daj . Funkce | 4=Exteri porucha, cc
V1.2 Reference frekvence Hz napeti motoru | 3itky motoru P27 "pIN2 B achar o¢
(Hz) —pred hl
V1. Rychl m ri i p2.1.7 [Imen. frekvence o oo ida 7=Prednast. rychiost 2
Vi broud motors . moio” | s i T
. roud motoru A (ot/min) 35 yrazeni PID (pr. ref.
V1.5 Moment motoru % Jmenovité | Prednast. hodnota patf eyt
: P2.18 | 5tacky motoru | Pro4-pdlovy motora 9= Nevyuzite
V1.6 V)’/kon motoru % Jmen. WE(:; ménice 2=Externi porucha, cc
Lo ity 3=Externi ha,
V1.7 Napéti motoru v P219 | Imenovity | overnc'idas no 4=Roset poruchy
v N p Stitku motoru 5=Chod povolen
V1.8 Napéti JS meziobvodu \Y p2.1.10| U€inNik motoru | overte tdaj na 6=Prednast. rychlost 1
V1.9 Teplota chladide °C - cos o Stitku motoru CPRRE Lo A ey b
V1.10 Analogovy vstup 1 P2.1.11| Zplisob startu 070, 2MPE s et s
V1.11 Analogovy'/ vstup 2 =Letmy stal 11=VyFazeni PID (pfim. ref.
V1.12 Analogovy vystupni proud A p211z  ZPUSOD lo-vainy doben e
V113 | Analogovy vystup 1, pfidavnd K A —estavenl__p-w e 15-7pf200 oviseini 10
. nalogovy vystu ridavna karta m. =| sita =Zpdisob ovladani 1/
g y y P pv, R P2.1.13| Optimaliz. U/f ?=25¥yzuvz\}t§a momentd 16=Zplisob ovl. sbérnice
V1.14 Analogovy vystup 2, pfidavna karta mA St 17=Vybér Al1/AL2
V1.15 DIN1, DIN2, DIN3 e P2.1.19|Predn.rych.1 (Hz)
1.1 1’ 2, P2.1.14| 1/O reference [2Z90%: panelR3.2 P2.1.20 Predn.rych.2 ()
V1.16 DIE1, DIE2, DIE3 " 3;;2*;23-’{2?::2:;) P 2.1.21/Autom.restart| 0=Nevyuzity 1=VyuZity
V1.17 RO1 4=Motor potenciomet: P21.22 Skryti 0=VSechny parametry
V1.18 ROE1, ROE2, ROE3 S=uyber AlL/Als 7 parametrl |, 375"y viditeiné
- ! : 1=0mA - 20mA M1 - H5 viditelné
V1.19 DOE1 P2.1.15|Rozsah sig. AL2 2=3mA - 20mA
V1.20 Reference PID % \ 4=2v - 10v /
V1.21 Zpétna vazba PID % [ B \
Vi22 Odchylka PID % ) KDY PORUCH
V1.23 Vystup PID % KOD PORUCHA KOD PORUCHA
V1.24 Vystupy stridani 1,2,3 1 Nadproud 29 Teplota termistoru
V1.25 ReZim: 0= Zadny (prednastavené), 2 Prepéti 34 | Komunikace po interni sbérnici
1 = standardni, 2 = ventilator, 3 Zemni zkrat 35 Porucha aplikaéniho softwaru
3 = Cerpadlo, 4 = zvySena dynamika 8 Systémové porucha 39 Odstranéné zafizeni
\ / 9 Podpéti 40 Nezndmé zafizeni
11 Kontrola vystupnich fazi 41 Teplota IGBT
@ I‘:I{],:D:[Ci MENU K3 \ 13 Nizka teplota mé&nice 44 Vyménéné zatizeni
14 Prehrati ménice 45 Pridané zafizeni
15 Zablokovany motoru 50 |Porucha proudového vstupu < 4mA
. . 16 PFrehrati motoru 51 Externi porucha
Parametry Moznosti 17 Odlehéeni motoru 52 | Porucha komunikace s panelem
P3.1 Zplsob ovladani 1= 1/0 svorky, 2=panel, 3=sbérnice 22 Kontrolni sou¢et EEPROM 53 Porucha priimyslové sbé&rnice
24 Porucha ¢itace 54 Porucha slotu
Hz
R3.2 Reference z panelu (H2) 25 | Porucha procesoru (watchdog) 55 Kontrola méfené hodnoty
P3.3 Smér z panelu 0= dopfedu, 1= dozadu \ j
; i 0= omezena funkce
P3.4 Aktivace tlacitka Stop 1= vidy aktivni [ \
P3.5 Reference PID 1 (%)
P3.6 Reference PID 2 (%)
Stisknétenas 0y Too-mmmmmmmmmmm s mmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmmm T
pro zménu zpusobu ovladani
17
panel ¢—p /0
\ Sbérnice / \ j
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