CAUTION

(HIGH VOLTAGE!
VARAUSJANNITE!
HOG SPANNING!

HOCHSPANNUNG!

SEE USER’'S MANUAL CHAPTER 1

KATSO KAYTTOOHJE KOHTA 1

SE ANVANDARMANUALEN KAPITEL 1

SIEHE BETRIEBSANLEITUNG KAP. 1

(@ KUHLUNG

A =Freiraum um den Umrichter

B =Abstand zwischen zwei Umrichtern
C =Freiraum Gber dem Umrichter

D =Freiraum unter dem Umrichter

Absténde (mm)

-

J

\-

NXL A B [ D
HAUTE TENSION!  voir MANUEL UTILISATEUR cHAP. 1 0003-00125 | 20 | 20 | 100] 50
0016-00315 | 20 | 20 | 120| 60
ALTA TENS|ONE| VEDI MANUALE BASE CAPITOLO 1 0038-00615 | 30 | 20 | 160| 80
ALTA TENSION! VER EL CAPITULO. 1 DEL MANUAL
- ~ \-
(@ MONTAGE (@ LEISTUNGS-
ANSCHLUSSE
Abmessungen, Montage (mm)
NXL H2 | W2 | @
0003-00125 | 313/ 100, 7
0016-00315 | 406| 100 7
0038-00615 | 541| 148| 9
Abmessungen, FU (mm) B- B+ R-|u/mivm2w/Ts
NXL H1| W1 | D1 L1 L2 13 -
0003-00125 | 327| 128/ 190 QI [ DI]
0016-00315 | 419] 144 214 @@@ ]
0038-00615 | 558 195] 237

I

Brems-
Widerstand

Netz

/e STEUERANSCHLUSSE

STEUERKLEMMLEISTE Standard

STEUERKLEMMLEISTE Erweiterung (optional) \
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@Bestétigen

. Modus E]n[rpml
gedriickt halten. auswahlen.
(FU muss gestoppt sein!) Siehe unten!
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fLL AT o503 3 ;15[ 400] 50| 0= | 0= 0= 0= | 0= '
vz | s | s V¥ | Hz |Rampe| Leer- | Nicht | Ai1 |Nicht| E/A )
} Standard auslauf|verwendet 0-10V] verw. '
YT 20750 [ 20 |20 [1717[ 400 [ 50 [ 0= | 0= 0= 0= | 0= '
VU gz | s v* | Hz |Rampe| Leer- | Nicht | Ai1 |Nicht| E/A
v Lifter auslauf jverwendet| g_1qy verw. '
Vo0 [20(50 [ 5[5 [{*1.1[ 400 | 50 0= 1= 0= = | 0= H
L T Hz | s | s v* | Hz [Rampe| Rampe | Nicht | Aj1 [Nicht E/A
+ Pumpe verwendet )_1 gy verw. H
v [ ofso| 1| 11x18) 400| 50| 0= | o= 1= 0= | 0= '
H N
::?g"n- Hz| Hz | s | s V¥ | Hz [Rampe| Leer- | guom. | Ail INicht| E/A &
*, performance auslauf | 28870 | 0-10Vverw. '
.

Optimieren

N
E]Bestatlgen )

, *Fir FU der Spannungsreihe 208-
.* 230 Vist die Voreinstellung 230 V

estdtigen

E/A-Erweiterungskarten ___Klemme ; Signal Werkseinstellung Klemme Signal Wer 9
_ -~ 11 10Vref | Sollspannung ; gj‘g E?AVI::M
- - i - lasse
! - ;2; ’m* ﬁ"a:”efnga”g' 0-10v 3| DINT | Digitaleingang 1 Preset speed 2
Feldbuskarten " okon .- - na‘ogeingang n OPT-AA 4| DIN2 | Digitaleingang 2 Fehler Riickstellung
—_——— 1 1-10KOhm _ 4| A2+ | Analogeingang, 0/4-20 mA 5| DIN3 | Digitaleingang 3 PID deaktivieren
5 2A|2' ?ezugﬂ)u"kt L gang 6| DO1 | Digitaleingang Bereit
777777777 6 | 24 Vout 4 V Hilfsspannung 24| RO1 7 Relaisausgang 1
! . 7| GND | E/AMasse 25| RO1 BETRIEB
:* - ~ - = -8/ DINT | Digitaleingang 1 Start vorwérts 26| RO1 !
Il == =9 | DIN2 Digitaleingang 2 Start riickwarts
~ -——" -~ -10| DIN3 | Digitaleingang 3 Festdrehzahl 1 ODER
11| GND E/A Masse Klemme | _Signal Werkseinstelllung
~ - ~18| AOT+ | Analogausgang Ausgangsfreq. 12| +24\V_| 24V Hilf
- - -19| AO1- | BezugspunktAr g 13| GND | E/AMasse
910 1118 19 A B 30 _A | RS485| Serielle schnittstelle [Modbus RTU) OPT-AI }é gm; gimﬂemga"g; Eeitdre;?a:lfu
RS 485 : : igitaleingang 2 Fehler Riickstellung
o|o|ololofololo 8 Serielle schnittstelle __ 16| DIN3 | Digi 3 PID deaktivieren
30| +24V Stiitzspannung Steuerteil 28| TH+ | Thermistoreingang
12345678 211 ROT | "= Relaisausgang 1 29| Tit- | Thermistoreingang
22| RO1 FEHLER
olololololololo 23| rot ) 25 ROl |-  Relaisausgang 1
\ 2% ROT | — BETRIEB
/ o* .‘1
© INBETRIEBNAHMEASSISTENT % 3 -Testedricken
an®
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vacon vacon vacon vagon
AT
-+ O
Inlnlxl o N TNTE])
L0 FHA x|/
— F’/_:’ — 3 - -
S~ TART)
S AN E T ~
v \
<O )60
. - \
v A
P \

HINWEIS! Der Installationsassistent
setzt alle anderen Parameter auf die
Werkseinstellungen zuriick!
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(€ MENUSTRUKTUR

0 PARAMETEREINSTELLUNGEN )
@ . @ WERTEN AUF DEM
e DER AUSGEWAHLTE MODUS TYPENSCHILD DES MOTORS
Menii “Zusatzkarten —
- ':n’-;:i' Standard Modus P 2.1.8 Nenndrehzahl des Motors
Systemmenii [ —
3 ILIDU-, Lifter Modus P 2.1.9 Nennstrom des Motors
Menu “Fehlerspeicher” ’%_, n
P;'_,’ Pumpe Modus
Menu “Aktive Fehler % I
i 3 HF’“High performance” Modus
Menii “Steuerung
Uber Steuertafel” |1/ %—' ! BASISPARAMETER
Code | Parameter Anmerkung Code | Parameter| Anmerkung @
Menii “Parameter” ! §>—; P 2.1.1| Mindestfrequenz (Hz) 0=Nicht vew;endel (0o
usgangsfrequenz (0-
(Hz) quuengzsollquer( 0-fmad)

X . o [, © o Hinweis: Wenn frn, grosser als otordrehz. (0-Mot.nenndr.)
Navigations- Menii “Betriebsdaten” ,““’ l'“ 1 '“l ’"", A P 2.1.2 | Hochstfrequenz fa‘i‘i"fgﬁ:{aﬁhee?;:f:nms?:me Analog isgangsstrom (0-laMotor) ]
tasten o Vo o IR H - otordrehmom. (0-TnMotor]

i : S ot Aot syctn P21.16 ausgang, - |o-Molorisung 0]
unktion otorspannung (0-Urhotor]
Bescleunigungszt] (s) -Zw.kreisspann. (0-1000V)
P2.13 9ung
/ . \ 1 -Regler, Sollwert
“ ” I-Regler, Istwert 1
@ MENU "BETRIEBSDATEN" (M1) bora| Bemest |
1 12=PI-Regler, Ausgang
P2.15| Stromgrenze A“SQS”QS:":'“’;MZE L DzN«‘::: ;eiir:wlii:‘::ls
. . L s Antriebs :
Code Signalbezeichnung Einheit . Vi toop-Puts
P2.1.6 €NNSpannUNg | giepe Typenschild 4=Ext. fehler, geschl. Kontakt
Vi1 Ausgangsfrequenz Hz des Motors des Motors P2.1.17| DIN2, 5=Ext.fehler, off. Kontakt
V1.2 Frequenzsollwert Hz p2.1.7| Nennfrequenz Swehewyf)lenscmtd Funktion g:i:ﬁz;?zaaﬁz
o des Motors des Motors 8=Motorpot. schneller (g.K)
Vi3 Motordrehzahl rpm Nenndrehzahl | Die Vereinstellung gilt :E"l‘ﬂldefktiﬁren (Dir. Freq. SW.
V1.4 Motorstrom A fir einen vierpoligen =Interloc
P21.8 des Motors %FActor und einen O=Nicht verwendet
V1.5 Motordrehmoment % (rpm) Requenzumrichter in 1=Rickwarts
Vib - 3 emngAT . fehler, geschl. Kontakt
. Motorleistung % P2.19 L\lenastrom Siehe Typenschild Xt fehler, of. Kartakt
V17 Motorspannung v es Motors des Motors anev;ll:;at;sm"g
V18 DC-Zwischenkreisspannung v P2.1.10] Motor cos phi | Siehe ypenschild pa11sl oma estdrehzabl !
" s : C-Bremsbefehl
V1.9 Geratetemperatur °C bt ) oRampe Funktion  [9=Motorpot. schneller (g.K)
- iegender Star -
V110 Analogeingang 1 ] Stertfunktion | ingter s, Start 10 Motorpol. langeamer lg ],
i ) 12-Auswahl PID-Steuert. Sw2
Vi Analogeingang 2 P2.1.12| Stoppfunktion (oointeriock2
V1.12 Analogausgangsstrom mA 14=Thermistoreing. (Siehe. 6.2.4)
) 15=Steuerplatz: Klemmleiste
V1.13 Analogausgangsstrom 1, Zusatzkarte mA P 2.1.13) U/f-optimierung | 1=Automatische 16=Steuerplatz: Feldbus
Momenterhshung 17-A11/AI2 Auswahl
V1.14 Analogausgangsstrom 2, Zusatzkarte mA - nf::; $2.1.19] Festdrehzahl 1 (Hz)
V1.15 DIN1, DINZ2, DIN3 P 2114 gf{;::}s';‘e”' euertafelsollwert P2.1.20| Festdrehzahl 2 (Hz)
1. . 3=Feldbussollwert
vi.16 DIET, DIEZ, DIE3 Sollwertauswahl | (FBSpecaReferencel P2.1.21/Autom. Neustar{ 0-Nicht verv._1-Verwendet
V117 RO1 {-Motarpotantiometer p2.1.22| Parameter- | 0=Alle Parameter anzeigen
Anzeige 1=P2.1 und Menus
V1.18 ROE1, ROE2, ROE3 1=0mA - 20mA MI - H5 anzeigen
i i mA - 20mA
V19 DOE1 C.HS Al2, Signalbereich| A=2V:%g¥/ /
V1.20 PID-Sollwert %
V1.21 PID-Istwert % / \
V1.22 PID-Regelabweichung % @ FEHLERCODES
V1.23 PID-Ausgang %
CODE FEHLER CODE FEHLER
V1.24 Autowechsel 1,2,3 e ————
- - - 0 29 ermistorfehler
V1.25 Modus: 0= Nich ausgewahlt (Werkseinst], ; Ubi:i:z:ﬂ % interner Feldbuskommunikation
1= Standard, 2= Liifter, 3= Pumpe, spannung 3 Aoplikationsfeht
4=High performance 3 Erdschluss ppuiationsiener
\ / 8 Systemfehler 39 Gerat entfernt
9 Unterspannung 40 Geréat unbekannt
/ \ 1 Motorphaseniiberwachung 41 IGBT-Temperatur
e MENU STEUERUNG UBER STEUERTAFEL [K3] 13 Qntertempera!urim Frequenzumrichter bb Gerét ersetzt
14 Ubertemperatur im Frequenzumrichter 45 Gerdt angeschlossen
15 Motor blockiert 50 Analogeingang
vacon Parameter -
m Auswahl 16 Ubertemperatur im Motor 51 Externer Fehler
P3.1 Ausw. d. Steuerplatzes 1= E/A Klemml., 2=Steuert., 3=Feldbus 17 Motorunterlast 52 Kommunikationsfehler
/ -
22 EEPROM-Priifsummenfehler 53 Feldbusfehler
(Hz)
R3.2 Steuertafelsollwert 2% Zihlerfehler 54 Kartensteckplatzfehler
* P3.3 Drehrichtung (Steuertafel) 0= Vorwarts, 1= Riickwarts \ 25 Fehler in der Mikroprozessoriiberw. 55 Istwertiiberwachung /
PSS &
¢ ’Q > ' P3.4 Aktivierung der Stopptaste | 0= Eingeschr. funktion, 1= Immer aktiviert / \
- ENTER
s
P3.5 PID-Sollwert 1 (%)
P3.6 PID-Sollwert 2 %)
5Sekundendriicken 1 s s s s s s s s s s S S s s s s s ss s s s ssss s s ss s s s s s
fiir schnelles Wechseln
des Steuerplatzes: E/A KLEMML.
STEUERTAFEL <€—p S 1 e I e
\ FELDBUS / \ /
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VACON NXL
SCHNELLANLEITUNG
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