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NASTAVENIE PARAMETROV
@ ZVOLENY REZIM @ STITKOVE UDAJE MOTORA
Menu pridavnych kariet 1 " . ; .
i Standardny P 2.1.8 Nominalne otacky
Systémové menu .
ILQV'F Ventilator P 2.1.9 Nominélny prid
Menu histérie portich ‘D' .,
Lt Cerpadlo
Menu aktivnych pordich |[” HF Vysoka kvalita
& oo
Menu ovl. panela |/ J ZAKLADNE PARAMETRE
o
Menu parametrov |/ J Kod | Parameter | Poznamka @ Kod |Parameter| _Poznamka ﬁ
- P2.1.1 | Min. frekvencia (Hz) 2=N§vtyuzltfe . (0-fma)
ystup. frek. (0-fmax
. S (Hz) 2=Refer. frekv. (0-fi
Klavesy pohybu a ) i POZN.: If fmax > ako 3 iﬁ.rm;f.(;-rsomwcﬁ)
vyberu v menu Monitorovanie i P2.1.2 |Max. frekvencia synchronna rychlost Funkcia |* 'ystupny prid (0-In)
motora, overte vhodnost INKCI  |5=Moment mot. (0-Mn)
motora a pohonu P2.1.16 anal6goveho g _yykon motora (0-Pn)
/ \ Vystupu | 7=Napatie motora (0-Un)
~ 8=1S napétie (0-1000V)
P2.1.3 | Cas rozbehu 1 (s) _ v
@ VENU MONITOROVANIA M1 )
~ 11=0dchylka PID reg.
P2.14 | Cas dobehu 1 (s) 12=Vystup PID reguiat.
" - 0=Nevyuzité
, . . . Obmedzenie | Obmedznie vystupn.
Kéd Nazov signalu Jednotka P215 pridu pridu (A) menica
v £ ; L vV 3=Impu\z'stop
V1.1 Vystupna frekvencia Hz pa1g| Nomindlne overts u)daj . Funkcia | #=Extems porucha, cc
V1.2 Referencia frekvencie Hz napatie motora | ity motora P2117 "piN2 5oExtem porucha, oc
> 7 i Hz _ ; ¢
V1.3 Rychlost motora ot/min P217 N°"’$ﬁ§;’:"°'a Querse 03 na & Miotor pot. HORE (c6)
- Stitku motora — o
V1.4 Prid motora A ot/min 9= Vyradenie PID (pr. ref.)
10=Zaradeny 1
V1.5 Moment motora % Nomindlne e hodon plati e
- 2 P2.18 | otagky motora | Pre 4-polowy motor a 0=Nevyuzite
V1.6 Vykon motora % nomin. vykon menic. 2t porucha, cc
V1.7 Napétie motora v p21g | Nominainy overthos na 3= fterné porucha, oc
5 . prid motora 3titku motora 5—Chod Eoo\:g\cenyy
V1.8 Napétie JS medziobvodu \% p2.1.10 Utinnik motora | oerte tdaj na  |6=Prednast. rychlost 1
V1.9 Teplota chladica oC - cos o Stitku motora 2118 FUIKda e e
- . otor pot. HORE (cc;
Vi.10 Analogovy vstup 1 P2.1.11) Spésob Startu ‘I’ffgt':\;“f;n 10=Motor pot. DOLE((cz)
V1.11 Analdgovy vstup 2 - 11=Vyradenie PID (pr. ref.)
Bgovy vistupny pri 211 SPESOD [ocyomy anen 12t 0 o s
V1i.12 Analogovy vystupny prid mA P21l zastavenia  |1=Po rampe 14=Vstup PTcy(kap. 6.2.4)
V1.13 Analdgovy vystup 1, pridavna karta mA —Nevyuzita 15=Spasob ovladania 1/O
viia | A ZJOVY VYSHP ~, PTCEVIE P2.1.13| Optimaliz. U/f [Jopeveze i6=Sposob ovl zbernica
. nalégovy vystup 2, pridavna karta mA s yber AlL/,
V1.15 DINI, DIN2, DIN3 oA P2119 Predn.rjch.t E,:':))
; 2=0vl. panel R3.2 .1 redn.rycn.
V1.16 DIE1, DIE2, DIE3 P2.1.14) 1/ referencia |3_prigmys. zherm‘ca) P2.1.21 Autorn.redtart | 0=Nevyusity 1=Vyusity
V1.17 RO1 4= Motor fome ; 0=Véetk t
potenciomet.| Ukrytie y parametre a
5=Vyber Al1/AI2 P2.1.22 parametrov | ,_menu viditené
V1.18 ROE1, ROE2, ROE3 T—omA - 20mA 1=»;’|zl.{ amenu
V1.19 DOE1 P2.1.15|Rozsah sig. A2 2=3mA - 20mA
V1.20 Referencia PID % 4=2v - 1ov /
V1.21 Spé&tna vazba PID % / , , \
Vi.22 Odchyika PID % @ ODY PORUCH
V1.23 Vystup PID % KOD PORUCHA KOD PORUCHA
V1.24 Vystupy striedania 1,2,3 1 Nadprud 29 Porucha termistora
V1.25 ReZim: 0= Ziadny (prednastavené), 2 Prepatie 34 | Komunikécia po internej zbernici
1 = Standardny, 2 = ventilator, 3 Zemny skrat 35 Porucha aplikaéného makra
3 = Cerpadlo, 4 = vysoka kvalita 8 Systémova porucha 39 Odstranenie zariadenia
\ / 9 Podpétie 40 Nezname zariadenie
11 Dohliadanie vystupnej fazy 41 Teplota IGBT
/@ MENU OVLADANIA PANELOM K3 \ 13 Nizka teplota menica 44 Zmena zariadenia
14 Prehriatie menica 45 Pridané zariadenie
15 Zablokovanie motora 50 Analdgovy vstup < 4mA
P, t Mon3 i 16 Prehriatie motora 51 Externd porucha
arametre onznost 17 QOdlahé&enie motora 52 |Komunikacia s ovlddacim panelom
P3.1 Spdsob ovladania 1= 1/0 svorky, 2=panel, 3=zbernica 22 |Porucha kontrdélneho stétu EEPROM 53 Porucha priemyselnej zbernice
. 24 Porucha pocitadla 54 Porucha slotu
Hz
R3.2 Referencia z panelu (H2) 25 Porucha procesora (watchdog) 55 Dohliadanie spatnej vazby
P3.3 Smer (len z panelu) 0= dopredu, 1= dozadu \ /
ivaci & 0= obmedzena funkcia
P3.4 Aktivécia tlacidla Stop: 1= V3dy aktivne / \
P3.5 Referencia PID 1 (%)
P3.6 Referencia PID 2 )
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