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1 Wprowadzenie

1.1 Opis produktu

VLT® Soft Starter MCD 600 to zaawansowane cyfrowe rozwigzanie do ptynnego uruchamiania silnikéw od 11 kW do 315 kW. Oferuje on
peten zakres funkcji ochronnych dla silnika oraz uktadu i zostat zaprojektowany z mysla o niezawodnym dziataniu w najbardziej
wymagajacych typach instalacji.

1.2 Wersja dokumentu

Niniejsza instrukcja jest regularnie przegladana i aktualizowana. Wszelkie sugestie dotyczace ulepszania jej sa mile widziane.
Tabela 1: Wersja dokumentu

Wersja Uwagi

AQ262141844215 Rozszerzono zakres modelu. Zmieniono numery parametrow.

1.3 Materiaty dodatkowe

Dostepne sa dodatkowe materiaty opisujace zaawansowane funkcje i procedury programowania .

+ Instrukcje obstugi do pracy ze sprzetem opcjonalnym.
« Podreczniki instalacji na potrzeby instalowania réznych akcesoriéw.
« Narzedzie do projektowania WinStart, utatwiajgce wybér odpowiedniego softstartera dla aplikacji.

Uzupetniajace publikacje i podreczniki sa dostepne na stronie www.danfoss.com/en/search/?filter=type%3Adocumentation.

1.4 Zatwierdzenia i certyfikaty

Ce ®. 7
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2 Bezpieczenstwo

2.1 Symbole bezpieczenstwa

W niniejszej instrukgcji uzywane sg nastepujace symbole:

Oznacza niebezpieczng sytuacje, ktéra, jesli sie do niej dopusci, moze skutkowac $mierciag lub powaznymi obrazeniami.

Oznacza niebezpieczng sytuacje, ktéra, jesli sie do niej dopusci, moze skutkowac $miercig lub powaznymi obrazeniami.

Oznacza niebezpieczng sytuacje, ktéra, jesli sie do niej dopusci, moze skutkowac niewielkimi lub umiarkowanymi obrazeniami.

Oznacza komunikat dotyczacy uszkodzenia mienia.

2.2 Wykwalifikowany personel

Bezproblemowa i bezpieczna praca softstartera wymaga wiasciwego i niezawodnego transportu, magazynowania, instalacji, obstugi
oraz konserwacji. Tylko wykwalifikowany personel moze instalowac lub obstugiwac ten sprzet.

Wykwalifikowany personel to przeszkolona obstuga upowazniona do instalacji, uruchomienia, a takze do konserwacji sprzetu,
systeméw i obwodoéw zgodnie ze stosownymi przepisami prawa. Ponadto wykwalifikowany personel musi zna¢ instrukcje i srodki
bezpieczenstwa opisane w niniejszej instrukcji.

2.3 Srodki ostroznosci

Srodki ostroznosci nie moga obja¢ kazdego potencjalnego uszkodzenia sprzetu, ale mozna uwzglednié¢ typowe przyczyny uszkodzen.
Instalator odpowiada za:

Przeczytanie i rozumienie wszystkich instrukcji w niniejszej publikacji przed przystapieniem do montazu, obstugi lub konserwacji
sprzetu.
Przestrzeganie dobrych praktyk elektrycznych, w tym stosowanie odpowiedniego sprzetu BHP.

Nalezy zasiegnac¢ porady przed rozpoczeciem eksploatacji tego sprzetu w sposéb inny niz opisany w niniejszej instrukcji.

Softstarter VLT® Soft Starter MCD 600 nie moze by¢ serwisowany przez uzytkownika. Jednostka moze by¢ serwisowana
wylacznie przez autoryzowany personel serwisowy. Nieautoryzowane manipulowanie przy urzadzeniu przez osoby
niepowotane uniewaznia gwarancje na produkt.
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ODPOWIEDNIE UZIEMIENIE

Do obowiazkéw instalatora softstartera nalezy zapewnienie odpowiedniego uziemienia oraz zabezpieczenia obwodoéw
odgatezionych zgodnie z lokalnymi przepisami bezpieczernstwa dotyczacymi urzadzen elektrycznych. Niezapewnienie
odpowiedniego uziemienia oraz zabezpieczenia obwodéw odgatezionych moze doprowadzi¢ do smierci lub powaznych
obrazen i uszkodzenia sprzetu.

- Odfaczy¢ softstarter od napiecia zasilania przed wykonywaniem napraw.

PRZYPADKOWY ROZRUCH

Jesli softstarter jest podigczony do zasilania AC, zasilania DC lub podziatu obciazenia, silnik moze zosta¢ uruchomiony w kazdej
chwili. Przypadkowy rozruch podczas programowania, prac serwisowych lub naprawy moze doprowadzi¢ do $mierci,
powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia mienia. Silnik moze zosta¢ uruchomiony za pomoca przetagcznika zewnetrznego,
polecenia przestanego przez magistrale komunikacyjna, wejsciowego sygnatu wartosci zadanej z LCP lub poprzez usuniecie
btedu.

- Przed programowaniem parametrow nacisna¢ przycisk [Off/Reset] na LCP.
- Odfgczy¢ softstarter od zasilania.

- Przed podtaczeniem softstartera do zasilania AC, zasilania DC lub podziatu obcigzenia nalezy w petni oprzewodowac i
zmontowac softstarter, silnik oraz kazdy napedzany sprzet.

- Zasilanie do softstartera nalezy zainstalowac z odtacznikiem i wylgcznikiem (na przyktad stycznikiem zasilania) sterowanym
za pomoca zewnetrznego ukfadu bezpieczenstwa (na przyktad zatrzymanie awaryjne lub wskaznik btedéw).

KOREKCJA WSPOLCZYNNIKA MOCY
Podtaczenie kondensatoréw korekcji wspétczynnika mocy do strony wyjsciowej spowoduje uszkodzenie softstartera.

- Nie nalezy podtacza¢ kondensatoréw do korekcji wspétczynnika mocy do wyjscia softstartera. Jesli uzywana jest
indywidualna korekcja wspdtczynnika mocy, nalezy wykona¢ podtaczenie po stronie zasilania softstartera.

ZWARCIE
Softstarter VLT® Soft Starter MCD 600 nie jest odporny na zwarcia.

- Po powaznym przecigzeniu lub zwarciu dziatanie softstartera MCD 600 powinno zosta¢ w petni przetestowane przez
autoryzowanego serwisanta.

USZKODZENIE MECHANICZNE SPOWODOWANE NIEOCZEKIWANYM PONOWNYM URUCHOMIENIEM

Silnik moze uruchomic sie ponownie po usunieciu przyczyny nieplanowanego wyfaczenia, co moze by¢ niebezpieczne dla

niektérych maszyn lub instalacji.

- Nalezy sie upewni¢, ze podjeto odpowiednie dziatania zabezpieczajace przed ponownym uruchomieniem po
nieplanowanym zatrzymaniu silnika.
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BEZPIECZENSTWO PERSONELU

Softstarter nie jest urzadzeniem zabezpieczajacym i nie stuzy do odtaczania obwodéw elektrycznych ani odcinania instalacji od
zasilania.

Jezeli instalacja wymaga urzadzenia odcinajgcego, softstarter nalezy zainstalowac z gtéwnym stycznikiem.

Funkcje wigczenia i wytaczenia (start i stop) softstartera nie zapewniaja bezpieczenstwa personelu. Btedy wystepujace w
sieci zasilajacej, podtaczeniu silnika lub elektronice softstartera moga spowodowac rozruch lub zatrzymanie silnika.

Jesli wystagpia btedy elektroniki softstartera, moze nastapi¢ rozruch zatrzymanego silnika. Rozruch zatrzymanego silnika
moze tez spowodowac tymczasowy btad zasilania lub utrata podtaczenia silnika.

Aby zagwarantowac bezpieczenstwo urzadzen i personelu, urzadzenie odcinajace powinno by¢ sterowane za pomoca
zewnetrznego (niezaleznego) systemu bezpieczenstwa.

Przed zmiang jakichkolwiek ustawien parametréw nalezy zapisa¢ biezacy zestaw parametréw w pliku przy uzyciu
oprogramowania MCD na komputer PC lub funkgji Zapisz zestaw uzytkownika.

Funkcji automatycznego rozruchu nalezy uzywac z rozwaga. Przeczyta¢ wszystkie uwagi dotyczace funkgji automatycznego
rozruchu przed praca.

Przyktady i schematy w niniejszej instrukcji sg podane jedynie w celach orientacyjnych. Informacje zawarte w niniejszej instrukcji moga
podlegac¢ zmianom w dowolnej chwili i bez wczesniejszego powiadomienia. W zadnym przypadku nie ponosi sie odpowiedzialnosci za
uszkodzenia wynikajace bezposrednio, posrednio lub bedace konsekwencjg uzywania lub stosowania opisanego sprzetu.
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3 Konstrukcja systemu

Lista funkcji

Profile konfiguracji dla typowych aplikacji.

Wbudowane systemy pomiarowe oraz wejscia/wyjscia.

Wielojezyczne menu i wys$wietlacze.
Opisowe nazwy opcji i komunikaty sprzezenia zwrotnego.

Wykresy wydajnosci w czasie rzeczywistym.

Zgodnos¢ z klasa IE3.
Sprawnos¢ energetyczna 99% podczas pracy.

Wewnetrzne obejscie

Technologia ptynnego uruchamiania zapobiega znieksztatceniom harmonicznymi.

20-579 A (dane znamionowe).
200-525V AC
380-690 V AC.

Instalacja wewnatrz tréjkata

Wejscia sterowania zdalnego (2 state, 2 programowalne).
Wyjscia przekaznikowe (1 state, 2 programowalne).

Wyjscie analogowe.

Zaplanowany start/stop.

Sterowanie adaptacyjne.

Stata warto$¢ pradu.

Narastanie pradu.

Czyszczenie pompy.

Ptynne zatrzymanie z zsynchronizowanym zmniejszaniem napiecia.
Zatrzymanie z wybiegiem silnika.

Hamowanie DC.

Ptynne hamowanie.

Praca w kierunku przeciwnym.

12 | Danfoss A/S © 2018.10
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«  Przecigzenie silnika.

«  Nadmierny czas rozruchu.

+  Zbyt niski prad/przetezenie.

+  Zbyt mata moc/zbyt duza moc.
« Niezrbwnowazenie pradu.

+  Wytaczenie awaryjne z wejscia.

«  Termistor silnika.

« Karty inteligentne.
«  Opcje komunikacji:

- DeviceNet.
- EtherNet/IP
- Modbus RTU.
- Modbus TCP.
- PROFIBUS.
- PROFINET

3.2 Kod typu

weoo: [0 [«[sJo] [o)~[rfs|-| [ | J-[ [ J-[[]]

€77ha788.10

Napiecie sterowania

CV1=24V AC/V DC

CV2=110~120V AC lub
220~240V AC

Ochrona
00 = P00 (otwarta obudowa)
20 = P20 (zabudowane)

Rozmiar obudowy
S1X = Rozmiar obudowy 1
S2X = rozmiar obudowy 2

Napiecie zasilania
T5=200~525V AC
T7=380~690V AC

Obegjscie
B = Wewnetrzne obejscie

‘ Wartos¢ znamionowa pradu

llustracja 1: Ciag kodu typu
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3.3 Wybor rozmiaru softstartera

Rozmiar softstartera musi by¢ dopasowany do silnika i aplikacji.

Nalezy wybrac softstarter o wartosci znamionowej pradu co najmniej rownej wartosci znamionowej pragdu petnego obcigzenia silnika
(zobacz tabliczke znamionowa silnika) przy obciazeniu rozruchowym.

Warto$¢ znamionowa pradu softstartera okresla maksymalny rozmiar silnika, z ktérym moze by¢ on uzywany. Typ softstartera zalezy od
liczby rozruchéw na godzine, dtugosci i poziomu pradu rozruchu oraz ilosci czasu, przez jaki softstarter jest wytaczony (nie przeptywa
przez niego prad) miedzy rozruchami.

Wartos¢ znamionowa pradu softstartera obowiazuje tylko w przypadku uzytkowania w warunkach okreslonych w kodzie AC53b.

Softstarter moze mie¢ wyzszg lub nizsza warto$¢ znamionowa pradu w réznych warunkach pracy.

3.4 Wartosci znamionowe pradu (wartosci znamionowe IEC)

Aby uzyskac informacje o wartosciach znamionowych w warunkach pracy nieuwzglednionych w ponizszych tabelach wartosci
znamionowych, nalezy skontaktowac sie z lokalnym dostawca.

141 A: AC-53b: 4.5-30 : 570 .
T T T 9
A i, % % s
"y, % %, %,
Oo% o,/bféo < e%/
& Ck} 2 Q(%F
S o M,

llustracja 2: Format AC53b

Wszystkie wartosci znamionowe sg wyliczone dla wysokosci 1000 m (3280 stép) n.p.m. i temperatury otoczenia 40°C (104°F).

Tabela 2:Instalacja w linii, modele od MCD6-0020B do MCD6-0042B

3,0-10:350 3,5-15:345 4,0-10:350 4,0-20:340 5,0-5:355
MCD6-0020B 24 20 19 16 17
MCD6-0034B 42 34 34 27 32
MCD6-0042B 52 42 39 35 34

Tabela 3:Instalacja w linii, modele od MCD6-0063B do MCD6-0579B

3,0-10:590 3,5-15:585 4,0-10:590 4,0-20:580 5,0-5:595
MCD6-0063B 64 63 60 51 54
MCD6-0069B 69 69 69 62 65
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3,0-10:590 3,5-15:585 4,0-10:590 4,0-20:580 5,0-5:595

MCD6-0086B 105 86 84 69 77

MCD6-0108B 115 108 105 86 95

MCD6-0129B 135 129 126 103 115
MCD6-0144B 184 144 139 116 127
MCD6-0171B 200 171 165 138 150
MCD6-0194B 229 194 187 157 170
MCD6-0244B 250 244 230 200 202
MCD6-0287B 352 287 277 234 258
MCD6-0323B 397 323 311 263 289
MCD6-0410B 410 410 410 380 400
MCD6-0527B 550 527 506 427 464
MCD6-0579B 580 579 555 470 508

Tabela 4:Instalacja wewnatrz tréjkata

3,0-10:350 3,5-15:345 4,0-10:350 4,0-20:340 5,0-5:355
MCD6-0020B 36 30 28 24 25
MCD6-0034B 63 51 51 40 48
MCD6-0042B 78 63 58 52 51

3,0-10:590 3,5-15:585 4,0-10:590 4,0-20:580 5,0-5:595
MCD6-0063B 96 94 90 76 81
MCD6-0069B 103 103 103 93 97
MCD6-0086B 157 129 126 103 115
MCD6-0108B 172 162 157 129 142
MCD6-0129B 202 193 189 154 172
MCD6-0144B 276 216 208 174 190
MCD6-0171B 300 256 247 207 225
MCD6-0194B 343 291 280 235 255
MCD6-0244B 375 366 345 300 303
MCD6-0287B 528 430 415 351 387
MCD6-0323B 595 484 466 394 433
MCD6-0410B 615 615 615 570 600
MCD6-0527B 825 790 759 640 696
MCD6-0579B 870 868 832 705 762
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3.5 Wymiary i ciezar

S

llustracja 3: Wpymiary, rozmiary obudéw S1 (po lewej) i S2 (po prawej)

Tabela 5: Wymiary i ciezar

MCD6-0020B
MCD6-0034B
MCD6-0042B
MCD6-0063B
MCD6-0069B
MCD6-0086B
MCD6-0108B
MCD6-0129B
MCD6-0144B
MCD6-0171B
MCD6-0194B
MCD6-0244B
MCD6-0287B
MCD6-0323B
MCD6-0410B
MCD6-0527B
MCD6-0579B

Szerokos$¢ [mm (cale)]

A B
152 (6,0) 92 (3,6)
216 (8,5) 180 (7,1)

Wysokos¢ [mm (cale)]

C D

336 (13,2) 307 (12,1)
495 (19,5) 450(17,7)
523 (20,6)

sssssssss

e77ha713.10

Gtebokos$¢ [mm (cale)]
E
231(9,1)

243 (9,6)

Ciezar [kg (funty)]

4,8(10,7)

4,9(10,9)

5,5(12,1)

12,7 (28)

15,5 (34,2)

19 (41,9)
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3.6 Odstepy montazowe/dla zapewnienia chtodzenia

177HA714.10

llustracja 4: Odstepy

Tabela 6: Odstepy dla zapewnienia chtodzenia

Odstep miedzy softstarterami
A [mm (cale)] B [mm (cale)]

>100 (3,9) >10(0,4)

3.7 Akcesoria

3.7.1 Karty rozszerzen

Odstep od powierzchni ograniczajacych
C[mm (cale)] D [mm (cale)]

> 100 (3,9) >10(0,4)

Softstarter VLT® Soft Starter MCD 600 oferuje karty rozszerzen dla uzytkownikdw, ktérzy potrzebuja dodatkowych wejs¢ i wyjs¢ lub
zaawansowanych funkgji. Kazdy softstarter MCD 600 moze obstugiwa¢ maksymalnie jedna karte rozszerzen.

3.7.1.1 Kartainteligentna

Karta inteligentna zostata zaprojektowana w celu utatwienia integracji aplikacji pompowych i zapewnia nastepujace dodatkowe

wejscia i wyjscia:
+ 3 wejscia cyfrowe.

+ 3 wejscia przetwornika 4-20 mA

+ 1 wejscie termometru rezystancyjnego (RTD).

« 1 port USB-B.
+  Zfacze zdalnego panelu LCP.

Numer zaméwieniowy: 175G0133

Danfoss A/S © 2018.10
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3.7.1.2 Karty rozszerzen komunikacji

Softstarter VLT® Soft Starter MCD 600 obstuguje komunikacje sieciowa przy uzyciu tatwych w instalacji kart rozszerzerh komunikacji.
Kazda karta komunikacji zawiera port ztacza zdalnego panelu LCP 601.

Tabela 7:Karty rozszerzen magistral komunikacyjnych wraz z numerami zaméwieniowymi

Karta opcji Numer zamdéwieniowy
VLT® Soft Starter MCD 600 Modbus RTU 175G0127
VLT® Soft Starter MCD 600 PROFIBUS 175G0128
VLT® Soft Starter MCD 600 DeviceNet 175G0129
VLT® Soft Starter MCD 600 Modbus TCP 175G0130
VLT® Soft Starter MCD 600 EtherNet/IP 175G0131
VLT® Soft Starter MCD 600 PROFINET 175G0132
VLT® Soft Starter MCD 600 Pump Application 175G0133

3.7.2 Zdalny panel LCP 601

Softstartery VLT® Soft Starter MCD 600 moga by¢ uzywane ze zdalnym LCP zamontowanym w odlegtosci do 3 metréw (9,8 ft) od
softstartera. Kazda karta rozszerzen zawiera port ztacza LCP lub dostepna jest dedykowana karta ztgcza LCP.

Numer zamoéwieniowy dla karty rozszerzen zdalnego panelu LCP 601: 175G0134.

3.7.3 Zestaw zabezpieczajacy przed dotknieciem

Zestaw zabezpieczajacy przed dotknieciem moze byc¢ uzywany w celu zapewnienia bezpieczerstwa osobistego. Zabezpieczenie to
montuje sie na zaciskach softstartera w celu zabezpieczenia przed przypadkowym dotknieciem zaciskéw bedacych pod napieciem.
Zabezpieczenia przed dotknieciem zapewniaja stopien ochrony IP20 w przypadku stosowania kabli o srednicy 22 mm lub wiekszej.

Zabezpieczenia przed dotknieciem sa kompatybilne z modelami od MCD6-0144B do MCD6-0579B.

Numer zamoéwieniowy dla zestawu zabezpieczajacego przed dotknieciem: 175G0186.

3.7.4 Oprogramowanie do zarzadzania softstarterem

Softstarter VLT® Soft Starter MCD 600 ma zainstalowany interfejs flash USB. Dysk flash USB musi by¢ sformatowany w formacie FAT32.
Aby sformatowac nosnik flash, nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na komputerze PC po podtaczeniu
standardowego dysku flash (co najmniej 4 MB) do portu USB. Oprogramowanie VLT® Motion Control Tool MCT 10 transferuje pliki
zestawu parametréw na dysk flash USB. Aby zatadowac pliki zestawu parametrow do softstartera, nalezy skorzysta¢ z LCP w sposéb
opisany w sekgji 6.7.1 Procedura zapisu i tadowania.

Oprogramowanie VLT® Motion Control Tool MCT 10 moze ufatwic zarzadzanie softstarterem. Aby uzyska¢ wiecej informacji, nalezy
skontaktowac sie z lokalnym dostawca.

Dokumentacje oprogramowania VLT® Motion Control Tool MCT 10 mozna pobrac ze strony www.danfoss.com/en/search/?filter=type
%3Adocumentation.
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3.8 Gtowny stycznik

Stycznik gtéwny jest zalecany w celu ochrony softstartera przed zaktéceniami napiecia w sieci, kiedy jest zatrzymany. Nalezy wybrac
stycznik o wartosci znamionowej AC3 wiekszej niz warto$¢ znamionowa pradu petnego obciazenia (FLC) podtaczonego silnika lub jej
réwnej.

Do sterowania stycznikiem stuzg wyjscia stycznika (13,14).

Okablowanie gtéwnego stycznika przedstawia illustration 12 w czesci 5.8 Typowa instalacja.

RYZYKO PORAZENIA PRADEM

Jesli softstarter jest podtaczony w konfiguracji wewnatrz tréjkata, czes¢ uzwojen silnika jest podtagczona do sieci zasilajacej
przez caty czas (nawet kiedy softstarter jest wylaczony). Ta sytuacja moze spowodowac powazne obrazenia lub $mierc.

- Przy podtaczaniu softstartera w konfiguracji wewnatrz tréjkata nalezy zawsze zainstalowac gtéwny stycznik lub wytacznik
bocznikowy wytaczenia awaryjnego.

3.9 Wytacznik

Wytgcznik bocznikowy wylgczenia awaryjnego moze by¢ uzyty zamiast gtéwnego stycznika w celu odizolowania obwodu silnika w
razie wytaczenia awaryjnego softstartera. Mechanizm bocznikowego wytaczenia awaryjnego musi by¢ zasilany od strony zasilania
wylacznika lub z osobnego zasilania sterowania.

3.10 Korekcja wspétczynnika mocy

W przypadku korzystania z korekcji wspétczynnika mocy do przetaczania kondensatoréw powinno sie uzywac¢ dedykowanego
stycznika.

Aby uzywac softstartera VLT® Soft Starter MCD 600 do sterowania korekcja wspoétczynnika mocy, nalezy podtaczy¢ stycznik korekgji

wspotczynnika mocy (PFC) do programowalnego przekaznika ustawionego na funkcje Praca. Kiedy silnik osiagnie petng predkos¢,
przekaznik zamyka sie i korekcja wspétczynnika mocy zostaje wigczona.

)

e77ha794.10

\®@

Jo —
L=

1 Softstarter

2 Wyjscie programowalne (ustawienie = Praca)

w

Stycznik korekcji wspotczynnika mocy

H

Korekcja wspotczynnika mocy

llustracja 5: Schemat polaczen
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USZKODZENIE SPRZETU
Podtaczenie kondensatoréw korekcji wspétczynnika mocy po stronie wyjsciowej spowoduje uszkodzenie softstartera.

- Kondensatory do korekcji wspétczynnika mocy nalezy zawsze podtaczac po stronie wejscia softstartera.

- Nie nalezy uzywac wyjscia przekaznikowego softstartera do bezposredniego przetaczania korekcji wspotczynnika mocy.

3.11 Urzadzenia zabezpieczajace przed zwarciem

W przypadku projektowania uktadéw zabezpieczenia obwoddw silnika norma IEC 60947-4-1 dla softstarteréw i stycznikéw okresla dwa
typy koordynacji dotyczace softstarterow:

«  Koordynacja typu 1.
«  Koordynacja typu 2.

3.11.1 Koordynacja typu 1

Koordynacja typu 1T wymaga, aby w przypadku wystapienia zwarcia po stronie wyjscia softstartera zwarcie zostato wytaczone bez
ryzyka obrazen ciafa i uszkodzenia instalacji. Nie jest wymagane, zeby softstarter pozostat zdolny do pracy po wytaczeniu zwarcia. Aby
softstarter mégt znowu pracowad, wymagana jest naprawa i wymiana czesci.

Bezpieczniki wielkiej mocy (takie jak bezpieczniki Ferraz/Mersen AJT) moga by¢ uzywane na potrzeby koordynacji typu 1 zgodnie z
normg |IEC 60947-4-2.

3.11.2 Koordynacja typu 2

Koordynacja typu 2 wymaga, aby w przypadku wystapienia zwarcia po stronie wyjscia softstartera zwarcie zostato wytaczone bez
ryzyka obrazen ciafa i uszkodzenia softstartera.

Koordynacja typu 2 ma te przewage, ze po wytaczeniu zwarcia autoryzowany personel moze wymieni¢ przepalone bezpieczniki i
sprawdzi¢ styczniki pod katem zespawania. Softstarter jest wtedy ponownie gotowy do pracy.

Bezpieczniki pétprzewodnikowe dla zabezpieczenia obwoddw typu 2 sa uzupetnieniem bezpiecznikdéw wielkiej mocy lub wytacznikéw
MCCB, ktore stanowig czes¢ zabezpieczenia obwoddw odgatezionych silnika.

HAMOWANIE DC

Ustawienie wysokiego momentu hamowania moze skutkowac pradami szczytowymi az do wartosci DOL pobieranej w czasie
zatrzymywania silnika.

- Nalezy upewnic sie, ze w obwodzie odgatezionym silnika zainstalowano prawidtowe bezpieczniki ochronne.
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BRAK ZABEZPIECZENIA OBWODOW ODGALEZIONYCH
Zintegrowane state zabezpieczenie przed zwarciami nie zapewnia zabezpieczenia obwodéw odgatezionych.

- Nalezy zapewni¢ zabezpieczenie obwodéw odgatezionych zgodnie z krajowymi przepisami elektrycznymi i wszelkimi
dodatkowymi lokalnymi regulacjami.
3.12 Koordynacja IEC z urzadzeniami zabezpieczajacymi przed zwarciem

Te bezpieczniki zostaly wybrane na podstawie pradu rozruchu o wartosci 300% FLC przez 10 s.

Tabela 8: Bezpieczniki zgodne z IEC

Wartos¢ znamio- Tyrystor SCR 12t Koordynacja typu 1480V AC, Koordynacja typu 2 690 V AC,
nowa [A] (A2s) bezpieczniki 65 kA Bussmann bezpieczniki 65 kA Bussmann
NH fuse link DIN 43 653
MCD6-0020B | 24 1150 40NHGO000B 170M3010
MCD6-0034B | 42 7200 63NHGO000B 170M3013
MCD6-0042B | 52 80NHGO000B
MCD6-0063B | 64 15000 1T00NHG000B 170M3014

MCD6-0069B | 69

MCD6-0086B | 105 80000 160NHG00B 170M3015
MCD6-0108B | 115

MCD6-0129B | 135 125000 170M3016
MCD6-0144B | 184 320000 250NHG2B 170M3020
MCD6-0171B | 200

MCD6-0194B | 229 315NHG2B
MCD6-0244B | 250 170M3021
MCD6-0287B | 352 202000 355NHG2B 170M6009
MCD6-0323B | 397 400NHG2B
MCD6-0410B | 410 320000 425NHG2B 170M6010
MCD6-0527B | 550 781000 630NHG3B 170M6012

MCD6-0579B | 579

3.13 Koordynacja UL z urzadzeniami zabezpieczajacymi przed zwarciem

3.13.1 Standardowe wartosci znamionowe pradu zwarciowego

Mozna stosowac w obwodzie zdolnym dostarczac nie wiecej niz okreslony poziom pragdu w amperach (symetrycznej wartosci
skutecznej), maksymalnie 600 V AC.

Danfoss A/S © 2018.10 AQ262141844215pl-000201 / 175R1174| 21



Do

Instrukcja obstugi | VLT® Soft Starter MCD 600 Konstrukcja systemu

Tabela 9: Maksymalna warto$¢ znamionowa bezpiecznika [A] — standardowy prad zwarciowy

Model

MCD6-00208B
MCD6-0034B
MCD6-0042B
MCD6-0063B
MCD6-00698B
MCD6-0086B
MCD6-0108B
MCD6-0129B
MCD6-0144B
MCD6-0171B
MCD6-0194B
MCD6-0244B
MCD6-0287B
MCD6-0323B
MCD6-04108B
MCD6-0527B
MCD6-05798B

Wartos¢ znamionowa [A]
24
42
52
64
69
105
120
135
184
225
229
250
352
397
410
550
580

Wartoé¢ znamionowa pradu zwarciowego dla 3 cykli przy 600 V AC "

5kA

10 kA

18 kA

30 kA

Mozna stosowac w obwodzie ze wskazanym prqdem spodziewanym, gdy jest chroniony za pomocq dowolnych bezpiecznikéw lub roztqcznikéw zgodnych z UL zwymiarowanych

zgodnie z krajowymi przepisami elektrycznymi (NEC).
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3.13.2 Wysokie wartosci znamionowe pradu zwarciowego

Tabela 10: Maksymalna warto$¢ znamionowa bezpiecznika [A] — wysoki prad zwarciowy

Model

MCD6-0020B
MCD6-0034B
MCD6-0042B
MCD6-0063B
MCD6-0069B
MCD6-0086B
MCD6-0108B
MCD6-0129B
MCD6-0144B
MCD6-0171B
MCD6-0194B
MCD6-0244B
MCD6-0287

MCD6-0323B
MCD6-0410B
MCD6-0527B
MCD6-0579B

Wartosc znamiono-

wa [A]

24
42

52

64

69

105
115
135
184
200
229
250
352
397
410
550
580

480V AC
65 kA

Wartos¢ znamionowa pradu
zwarciowego przy maks.

[A](
30
50
60
80
80
125
125
150
200
225
250
300
400
450
450
600
600

Wartos¢ znamionowa
wskazanego bezpiecznika

Klasa bezpiecznika ("

Dowolna (J, T, K-1, RK1, RK5)

J, T, K-1,RK1

JT

Dowolna (J, T, K-1, RK1, RK5)

Mozna stosowac w obwodzie zdolnym dostarczac nie wiecej niz 65000 amperdw symetrycznej wartosci skutecznej prqdu, maksymalnie 480 V AC, kiedy jest on chroniony przez

bezpieczniki okreslonej klasy i wartosci znamionowej.

Tabela 11: Wylaczniki — wysoki prad zwarciowy

Model

MCD6-0020B
MCD6-0034B
MCD6-0042B
MCD6-0063B
MCD6-0069B
MCD6-0086B
MCD6-0108B
MCD6-0129B

Wartos¢
Znamiono-
wa [A]

24
42
52
64
69
105
115
135

Wytacznik 1: Eaton (war-
tos¢ znamionowa, A)

HFD3030 (30 A)
HFD3050 (50 A)
HFD3060 (60 A)
HFD3100 (100 A)

HFD3125 (125 A)

HFD3150 (150 A)

Wylacznik 2: GE (wartos¢ zna-

mionowa, A) (")

SELA36AT0060 (60 A)

SELA36AT0150 (150 A)

Wytacznik 3: LS (wartosc¢ zna-
mionowa, A) (V2

UTS150H-xxU-040 (40 A)
UTS150H-xxU-050 (50 A)
UTS150H-xxU-060 (60 A)
UTS150H-xxU-100 (100 A)

UTS150H-xxU-125 (125 A)

UTS150H-xxU-150 (150 A)
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Model Wartos¢ Wyltacznik 1: Eaton (war-  Wylacznik 2: GE (wartos¢ zna- Wytacznik 3: LS (wartosc¢ zna-
znamiono- to$¢ znamionowa, A) (" mionowa, A) " mionowa, A) (V'
wa [A]
MCD6-0144B 184 HFD3250 (250 A) SELA36AT0250 (250 A) UTS150H-xxU-250 (250 A)

MCD6-0171B 200
MCD6-0194B 229
MCD6-0244B 250 HFD3300 (300 A) SELA36AT0400 (400 A) UTS150H-xxU-300 (300 A)
MCDF6-0287B | 352 HFD3400 (400 A) SELA36AT0600 (600 A) UTS150H-xxU-400 (400 A)
MCD6-0323B 397

MCD6-0410B 410 HFD3600 (600 A) UTS150H-xxU-600 (600 A)
MCD6-0527B 550 UTS150H-xxU-800 (800 A)
MCD6-0579B 580 UTS150H-NGO0-800

Mozna stosowac w obwodzie dostarczajqcym nie wiecej niz 65000 amperéw symetrycznej wartosci skutecznej prqdu, maksymalnie 480 V AC, kiedy jest on chroniony przez modele
wytqcznikéw okreslone w tej tabeli.

Dla wytqcznika LS xx reprezentuje FM, FT lub AT.

3.14 Wybdr bezpiecznikéw dla koordynacji typu 2

Koordynacje typu 2 osigga sie przez zastosowanie bezpiecznikéw pétprzewodnikowych. Te bezpieczniki musza by¢ w stanie przenosi¢
prad rozruchowy silnika i charakteryzowa¢ sie catkowitym 12t kasowania mniejszym niz 12t tyrystoréw SCR softstartera.

Podczas wybierania bezpiecznikéw pétprzewodnikowych dla softstartera VLT® Soft Starter MCD 600 nalezy uzywac wartosci 12t
podanych w tabeli table 12.

W celu uzyskania dalszych informacji na temat doboru bezpiecznikéw nalezy skontaktowac sie z lokalnym dystrybutorem.

Tabela 12: Wartosci SCR dla bezpiecznikéw pétprzewodnikowych

Model SCR 12t [A%s]
MCD6-0020B 1150
MCD6-0034B 7200
MCD6-0042B

MCD6-0063B 15000
MCD6-0069B

MCD6-0086B 80000
MCD6-0108B

MCD6-01298B 125000
MCD6-0144B 320000
MCD6-0171B

MCD6-0194B

MCD6-0244B
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Model

MCD6-0287B
MCD6-0323B
MCD6-0410B
MCD6-0527B
MCD6-05798B

SCR 1%t [A%s]
202000

320000
781000
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4 Dane techniczne

4.1 Zasilanie

Napiecie zasilania (L1, L2, L3)

MCD6-xxxxB-T5

200-525V AC (£10%)

MCD6-xxxxB-T7

380-690 V AC (£10%)

Napiecie sterowania (A7, A8, A9)

MCD6-xxxxB-xx-CV2 (A8, A9)

110-120 V AC (+10%/-15%), 600 mA

MCD6-xxxxB-xx-CV2 (A7, A9)

220-240V AC (+10%/-15%), 600 mA

MCD6-xxxxB-xx-CV1 (A8, A9)

24V AC/V DC (x20%), 2,8 A

Czestotliwosc zasilania

50-60 Hz (+5 Hz)

Znamionowe napiecie izolacji

690V AC

Znamionowe napiecie udarowe wytrzymywane

6 kv

Oznaczenie formy

Z obejsciem lub ciagly, pétprzewodnikowy starter silnika forma 1

4.2 Wytrzymatos¢ zwarciowa

Koordynacja z bezpiecznikami do zabezpieczania urzadzen pétprzewodnikowych Typ 2
Koordynacja z bezpiecznikami wielkiej mocy Typ 1
4.3 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (zgodnie z dyrektywg 2014/35/UE)

Odporno$¢ EMC IEC 60947-4-2

Emisyjnos¢ EMC

IEC 60947-4-2 klasa B

4.4 Wejscia

Wartos¢ znamionowa wejscia

Aktywne 24 V DC, okoto 8 mA

Termistor silnika (TER-05, TER-06)

Wytaczenie awaryjne >3,6 kQ, reset >1,6 kQ

4.5 Wyjscia

Wyjscia przekaznikowe 10 A przy 250 V AC rezystancyjne, 5 A przy 250 V AC AC15 wspétczynnik mocy 0,3
Gléwny stycznik (13, 14) Zwierny
Wyjscie przekaznikowe A (21, 22, 23) Przetaczny
Wyjscie przekaznikowe B (33, 34) Zwierny
Wyjscie analogowe (AO-07, AO-08)

Maksymalne obciagzenie 600 Q) (12 V DC przy 20 mA)
Doktadnos¢ +5%
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4.6 Srodowisko

Temperatura robocza

-10 do +60°C (14-140°F), powyzej 40°C (104°F) z obnizaniem wartosci znamionowych

Temperatura magazynowania

-25 do +60°C (-13 do +140°F)

Wysokos¢ pracy n.p.m.

0-1000 m (0-3280 ft), powyzej 1000 m (3280 ft) z obnizaniem wartosci znamionowych

Wilgotnos¢

Wilgotnos$¢ wzgledna 5-95%

Stopien zanieczyszczenia

Stopien zanieczyszczenia 3

Drgania IEC 60068-2-6
Zabezpieczenie

MCD6-0020B~MCD6-0129B IP20
MCD6-0144B~MCD6-0579B IPOO
4.7 Rozpraszanie ciepta

Podczas rozruchu 4,5 W na amper

Podczas pracy

MCD6-0020B~MCD6-0042B

W przyblizeniu < 35 W

MCD6-0063B~MCD6-01298

W przyblizeniu < 50 W

MCD6-0144B~MCD6-0244B

W przyblizeniu < 120 W

MCD6-0287B~MCD6-0579B

W przyblizeniu < 140 W

4.8 Zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem

Nastawy fabryczne parametréw od 1-4 do 1-6 zapewniaja
zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem.

klasa 10, prad wylaczenia awaryjnego 105% wartosci FLA (pradu w
amperach przy petnym obciazeniu) lub jego odpowiednik

49 Certyfikat

CE EN 60947-4-2

UL/C-UL UL 508

Branza morska Specyfikacja Lloyds Marine nr 1
ABS
DNV

4.10 Okres eksploatacji (styczniki wewnetrznego obejscia)

Oczekiwana zywotno$¢ 100000 operacji
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5 Instalacja
5.1 Instrukcje bezpieczenstwa

0Ogoélne instrukcje bezpieczenstwa — zobacz 2.3 Srodki ostroznosci.

NAPIECIE INDUKOWANE

Napiecie indukowane z wyjsciowych kabli silnika prowadzonych razem moze spowodowac natadowanie kondensatoréw w
sprzecie nawet wtedy, gdy jest on wylaczony i zabezpieczony przed wigczeniem. Niepoprowadzenie wyjsciowych kabli silnika
osobno lub nieuzycie kabli ekranowanych moze skutkowac $miercig lub powaznymi obrazeniami.

- Wyjsciowe kable silnika nalezy poprowadzi¢ osobno.

- Uzy¢ kabli ekranowanych.

PRZYPADKOWY ROZRUCH

Jesli softstarter jest podtaczony do zasilania AC, zasilania DC lub podziatu obcigzenia, silnik moze zosta¢ uruchomiony w kazdej
chwili. Przypadkowy rozruch podczas programowania, prac serwisowych lub naprawy moze doprowadzi¢ do $mierci,
powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia mienia. Silnik moze zosta¢ uruchomiony za pomoca przetacznika zewnetrznego,
polecenia przestanego przez magistrale komunikacyjna, wejsciowego sygnatu wartosci zadanej z LCP lub poprzez usunigcie
btedu.

- Przed programowaniem parametréw nacisna¢ przycisk [Off/Reset] na LCP.
- Odfaczy¢ softstarter od zasilania.

- Przed podtaczeniem softstartera do zasilania AC, zasilania DC lub podziatu obciazenia nalezy w petni oprzewodowac i
zmontowac softstarter, silnik oraz kazdy napedzany sprzet.

- Zasilanie do softstartera nalezy zainstalowac z odtgcznikiem i wylgcznikiem (na przyktad stycznikiem zasilania) sterowanym
za pomoca zewnetrznego ukfadu bezpieczenstwa (na przyktad zatrzymanie awaryjne lub wskaznik btedéw).

5.2 Zrodto polecenia

Softstarter moze by¢ uruchamiany i zatrzymywany za pomocg wejs¢ cyfrowych, zdalnego panelu LCP 601, sieci komunikacyjnej, karty
inteligentnej lub zaplanowanego automatycznego rozruchu/zatrzymania. Zrédfo polecenia nalezy skonfigurowa¢ za pomoca narzedzi
zestawu parametréw (Set-up Tools) lub za pomocg parametru 1-1 Command Source (Zrddfo polecenia).

Jesli zainstalowano zdalny panel LCP, przycisk [CMD/Menu] zapewnia dostep do funkcji Command Source (Zrédfo polecenia) w menu
Set-up Tools (Narzedzia zestawu parametréw).
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5.3 Konfigurowanie softstartera

> W N

8.
9.

Procedura

Zainstalowac softstarter — patrz 3.6 Odstepy montazowe/dla zapewnienia chtodzenia.

Podtaczy¢ okablowanie sterowania (patrz 5.4.1 Zaciski wejsciowe).

Podlaczy¢ napiecie sterowania do softstartera.

Skonfigurowac aplikacje (w menu Konfiguracja skrécona):

A Nacisnac przycisk [Menul].

B Nacisna¢ przycisk [Menu/Store], aby otworzy¢ menu konfiguracji skréconej.
C Przewinac liste, aby znalez¢ aplikacje.

D Nacisnac¢ przycisk [Menu/Store], aby rozpocza¢ proces konfiguracji. Patrz 5.9 Konfiguracja skrécona.

Skonfigurowac aplikacje (nieuwzgledniong w menu Konfiguracja skrécona):
A Nacisnac przycisk [Back], aby powréci¢ do menu.
B Nacisna¢ przycisk [v], aby przewina¢ do menu gtéwnego, a nastepnie nacisna¢ przycisk [Menu/Store].

C Przewina¢ do grupy Motor Details (Szczegdty silnika), nacisna¢ dwukrotnie przycisk [Menu/Store] i zmodyfikowac ustawienie
parametru 1-2 Motor Full Load Current (Prqd pefnego obcigzenia silnika).

D Ustawi¢ parametr 1-2 Motor Full Load Current (Prqd petnego obciqgzenia silnika) tak, aby odpowiadat pradowi petnego obcigzenia
(FLQO) silnika.

E Nacisng¢ przycisk [Menu/Store], aby zapisac¢ ustawienia.
Nacisnac kilka razy przycisk [Main Menu], aby zamkna¢ menu gtéwne.

(Opcjonalnie) Uzy¢ wbudowanych narzedzi symulacji, aby sprawdzi¢, czy okablowanie sterowania jest poprawnie podigczone.
Patrz 6.5 Symulacja przebiegu.

Wylaczy¢ zasilanie softstartera.

Podtaczy¢ kable silnika do zaciskéw wyjsciowych 2/T1, 4/T2, 6/T3 softstartera.

10. Podtaczy¢ kable zasilania do zaciskéw wejsciowych 1/L1, 3/L2, 5/L3 softstartera. Patrz 5.7 Zaciski zasilania.

Softstarter jest teraz gotowy do sterowania silnikiem.

54 Wejscia

Wejscia sterowania sg zasilane przez softstarter. Nie nalezy doprowadzac zewnetrznego napiecia do zaciskow wejsciowych
sterowania.

Przewody do wejs¢ sterowania muszg by¢ oddzielone od napiecia zasilania i okablowania silnika.
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5.4.1 Zaciski wejsciowe
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TER-05, TER-06 Wejscie termistora silnika

RESET, COM+ Wejscie resetu

START, COM+ Wejscie sygnatu rozruchu/zatrzymania

DI-A, COM+ Wejscie programowalne A (funkcja domysina = Input trip (N/O) — Wylaczenie awaryjne z wejscia (zwierne))
DI-B, COM+ Wejscie programowalne B (funkcja domysIna = Input trip (N/O) — Wytaczenie awaryjne z wejscia (zwierne))

° Q Port USB (dla dysku flash, bez bezposredniego podtaczenia komputera PC)

llustracja 6: Zaciski wejsciowe

5.4.2 Termistor silnika

Termistory silnika mozna podigczy¢ bezposrednio do softstartera VLT® Soft Starter MCD 600. Softstarter wylgczy sie awaryjnie, kiedy
rezystancja termistora przekroczy okoto 3,6 kQ lub spadnie ponizej 20 Q.

Termistory musza by¢ podtaczone szeregowo. Obwéd termistora powinien by¢ poprowadzony w ekranowanym kablu i musi by¢
elektrycznie izolowany od uziemienia i wszystkich innych obwodéw mocy i sterowania.

Wejscie termistora jest domyslnie wylaczone, ale aktywuje sie automatycznie po wykryciu termistora. Jesli termistory zostaty
wczesniej podtgczone do softstartera MCD 600, ale nie sg juz wymagane, nalezy uzy¢ funkcji kasowania (resetu) termistora, aby
dezaktywowac termistor. Reset termistora jest dostepny za pomoca Narzedzi zestawu parametréw.
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5.4.3 Start/Stop

Softstarter VLT® Soft Starter MCD 600 wymaga sterowania 2-przewodowego.

|

® T RESET

COM+
/ — | START

e77ha721.10

A Reset

B Start/Stop

llustracja 7: Okablowanie sterowania rozruchem/zatrzymaniem

PROBA ROZRUCHU
Jesli podczas podfaczania napiecia sterowania wejscie rozruchu jest zamkniete, softstarter podejmie prébe rozruchu.

- Przed podtaczeniem napiecia sterowania nalezy upewnic sig, ze wejscie rozruchu/zatrzymania jest otwarte.

Softstarter MCD 600 akceptuje polecenia z wej$¢ sterowania tylko wtedy, gdy parametr 1-1 Command Source (Zrédto polecenia)
jest ustawiony na Digital Input (Wejscie cyfrowe).

5.44 Reset/dezaktywacja softstartera

Wejscie resetu (RESET, COM+) jest domyslinie rozwierne. Softstarter nie uruchomi sig, jesli wejscie resetu jest otwarte. Na wyswietlaczu
bedzie wtedy wyswietlany komunikat Not ready (Brak gotowosci).

Gdy obwdd resetu otworzy sie podczas pracy softstartera, softstarter odigczy zasilanie i pozwoli silnikowi zatrzymac sie z wybiegiem.

Wejscie resetu mozna skonfigurowac do pracy jako zwierne lub rozwierne. Wyboru nalezy dokona¢ w parametrze 7-9 Reset/
Enable Logic (Logika resetu/aktywacji).
5.4.5 Wejscia programowalne

Wejscia programowalne (DI-A, COM+ i DI-V, COM+) umozliwiajg sterowanie softstarterem przez zewnetrzne urzadzenia. Pracg wejs¢
programowalnych sterujg parametry od 7-1 do 7-8.
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5.4.6 PortUSB

Przy uzyciu portu USB mozna zatadowac plik konfiguracji lub pobra¢ ustawienia parametréw oraz informacje o rejestrze zdarzen z
softstartera. Szczegotowe informacje zawiera sekcja 6.7 Zapis i fadowanie przez USB.

5.5 Wyjscia

5.5.1 Zaciski wyjsciowe
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AO-07, AO-08 Wyjscie analogowe
13,14 Wyjscie gtéwnego stycznika
21,22,23 Wyjscie przekaznikowe A (ustawienie domyslne = Praca)

33,34 Wyjscie przekaznikowe B (ustawienie domysine = Praca)

llustracja 8: Zaciski wyjsciowe

5.5.2 Wyjscie analogowe

Softstarter VLT® Soft Starter MCD 600 posiada wyjscie analogowe, ktére mozna podtaczy¢ do odpowiednich urzadzen w celu
monitorowania dziatania silnika. Pracg wejscia analogowego steruja parametry od 9-1 do 9-4.

5.5.3 Wyjscie gtéwnego stycznika

Wyjscie gtéwnego stycznika (13, 14) zamyka sie natychmiast po otrzymaniu polecenia rozruchu przez softstarter i pozostaje zamkniete,
gdy softstarter steruje silnikiem (dopoki silnik nie rozpocznie zatrzymania z wybiegiem lub do momentu zakoriczenia ptynnego
zatrzymania). Wyjscie gtéwnego stycznika otwiera sie réwniez, jesli softstarter wytacza sie awaryjnie.
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Niektére cewki elektroniczne stycznikdw nie sg odpowiednie do bezposredniego przetaczania za pomoca przekaznikéw
zamontowanych na ptytce drukowanej PCB. Aby potwierdzi¢ ich przydatnos¢, nalezy skontaktowac sie z producentem/

dostawca.

5.5.4 Wyjscia programowalne
Wyjscia programowalne (21, 22, 23 i 33, 34) moga stuzy¢ do raportowania statusu softstartera lub sterowania skojarzonym sprzetem.

Praca wyjs¢ programowalnych sterujg parametry od 8-1 do 8-6.
5.6 Napiecie sterowania

5.6.1 Zaciski napiecia sterowania
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llustracja 9: Zaciski napiecia sterowania

Nalezy podiaczy¢ wiasciwe napiecie zasilania sterujacego:
« MCD6-xxxxB-xx-CV2 (110-120 V AC): A8, A9.
+ MCD6-xxxxB-xx-CV2 (220-240 V AC): A7, A9.
«  MCD6-xxxxB-xx-CV1 (24 V AC/V DQC): A8, A9.
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5.6.2 Instalacja zgodna z norma UL

W przypadku modeli od MCD6-0144B do MCD6-0579B, aby zapewni¢ zgodnos¢ z UL, wymagane jest uzycie dodatkowej ochrony przed
przetezeniem lub zabezpieczenia obwodéw odgatezionych na zasilaniu obwodu sterowania (A7, A8, A9) zgodnie z przepisami
elektrycznymi obowiagzujacymi w miejscu instalacji.

5.7 Zaciski zasilania

RYZYKO PORAZENIA PRADEM

Modele od MCD6-0144B do MCD6-0579B sg urzadzeniami IPO0 i stwarzaja ryzyko porazenia pradem elektrycznym w przypadku

dotkniecia zaciskow.

- Na softstarterze nalezy zamontowac zestaw zabezpieczajacy przed dotknieciem.

- Softstartery nalezy zainstalowa¢ wewnatrz obudowy.

Zaciski wyjsciowe i wyjsciowe zasilania dla softstartera VLT® Soft Starter MCD 600 znajduja sie w dolnej czesci jednostki.

+ W modelach od MCD6-0020B do MCD6-0129B uzywane s3 obejmy klatkowe. Nalezy uzywa¢ przewoddw miedzianych linkowych
lub drutowych o temperaturze znamionowej 75°C (167°F) lub wyzszej.

+  Modele od MCD6-0144B do MCD6-0579B uzywaja szyn zbiorczych. Nalezy uzywac przewodéw miedzianych lub aluminiowych,
linkowych lub drutowych, przystosowanych do pracy w temperaturze 60/75°C (140/167°F).

Niektére jednostki uzywajg aluminiowych szyn zbiorczych. Przed podtgczeniem zaciskéw zasilania nalezy doktadnie oczysci¢
powierzchnie styku (przy uzyciu papieru $ciernego lub szczotki ze stali nierdzewnej) i uzy¢ odpowiedniego srodka wiagzacego,

aby nie dopusci¢ do koroz;ji.

Tabela 13: Zaciski zasilania, modele MCD6-0020B~MCD6-0129B

MCD6-0020B~MCD6-0129B

0

e77ha646.11

A

e77ha647.1]

Przekroj popr-
zeczny kabla:
6-70 mm?
(AWG 10-2/0)

Moment: 4 Nm
(2,9 ft-lb)

14 mm
(0,55 cala)

TorxT20 x 150

=
e77ha648.11

Ptaski 7 mm x
150

e77ha649.11
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Tabela 14: Zaciski zasilania, modele MCD6-0144B~MCD6-0244B i MCD6-0287B~MCD6-0579B

MCD6-0144B~MCD6-0244B MCD6-0287B~MCD6-0579B
= 19 Nm (14 ft-lb) a 66 Nm (49 ft-lb)
N} [N]
§ 13 mm N
o mm 's (M12) N g
MB) \\ S \ L S
oY ~r~
—° v __ L —O
RN A PR i
20 mm : . 34 . . .
0.8in 8.2m4nrn l.7rir:1m 8.r2n4min

Jedli instalacja wymaga kabli o duzej srednicy, mozna wykonac kazde zakonczenie za pomocg dwdch kabli o mniejszej Srednicy,
po jednym na kazdym boku szyny zbiorcze;j.

5.7.1 Zaciski okablowania

Zacisk nalezy wybrac¢ zgodnie z rozmiarem i materiatem przewodéw oraz wymaganiami aplikacji.
W przypadku modeli od MCD6-0144B do MCD6-0579B zalecany jest zacisk kompresyjny. Zalecana zaciskarka to TBM8-750.

Tabela 15:Zalecane ucha

Model Przyktadowy zacisk— kabel aluminiowy Przyktadowy zacisk — kabel miedziany
MCD6-0144B 61162 60150

MCD6-0171B 61165 60156

MCD6-0194B 61171 60165

MCD6-0244B

MCD6-0287B 61162 60150

MCD6-0352B 61165 60156

MCD6-04108B 60156

MCD6-0527B 61178 60171

MCD6-0579B

5.7.2 Podfaczenie silnika

Softstarter VLT® Soft Starter MCD 600 mozna podtaczy¢ do silnika przy uzyciu potaczenia w linii lub wewnatrz tréjkata (potaczenia te
zwane sg réwniez tréjprzewodowymi i szescioprzewodowymi). W przypadku podtaczenia wewnatrz tréjkata nalezy wprowadzic¢
wartos$¢ FLC w parametrze 1-2 Motor Full Load Current (Prqd petnego obcigzenia silnika). Softstarter MCD 600 automatycznie wykrywa,
czy silnik jest podtaczony w linii czy wewnatrz tréjkata, i oblicza prawidtowy poziom pradu wewnatrz tréjkata.
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Jesli softstarter nie wykrywa prawidtowo podtaczenia silnika, nalezy uzy¢ parametru 20-6 Motor Connection (Podtqczenie silnika).

5.7.2.1 Instalacja w linii

F1 K1 1/L1 2/T1
-4 —1© o—
3/L2 412
-4 —T1° o
o 5/L3 6/T3
-4 —710 o
K1 13
14
L 60—

K1 Gtéwny stycznik (zdecydowanie zalecany)
F1 Bezpieczniki lub wytacznik (opcjonalnie?)

13,14 Wyjscie gtéwnego stycznika

Niezastosowanie bezpiecznikéw lub wytqcznikéw uniewaznia gwarancje.

llustracja 10: Okablowanie instalacji w linii

e77ha726.10
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5.7.2.2 Instalacja wewnatrz tréjkata

e77ha727.10

F1 K1

1/L1
O

3/L2
O

5/L3 6/T3
0o

-5

K1 13

e

K1 Gtéwny stycznik
F1 Bezpieczniki lub wylgcznik (opcjonalnie?)

13,14 Wyjscie gtéwnego stycznika

Niezastosowanie bezpiecznikéw lub wytgcznikéw uniewaznia gwarancje.

llustracja 11: Okablowanie instalacji wewnatrz tréjkata.

5.8 Typowa instalacja

Softstarter MCD 600 VLT® Soft Starter jest zainstalowany z gtéwnym stycznikiem (AC3). Napiecie sterowania musi by¢ dostarczane od
strony wejsciowej stycznika.

Gléwny stycznik jest sterowany przez wyjscie gtéwnego stycznika (13, 14).
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1 Zasilanie tréjfazowe

2 Silnik

3 Napiecie sterowania (softstarter)

4 Wejscia cyfrowe

5 Wejscie termistora silnika

6 Wyjscia przekaznikowe

7 Wyjscie analogowe

8 Napiecie sterowania (urzadzenia zewnetrzne)

9 Lampki kontrolne

10 Port rozszerzer komunikacji/karty inteligentnej

K1 Gtéwny stycznik

e77ha728.10
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F1 Bezpieczniki pétprzewodnikowe
RESET, COM+ (S1) Reset

START, COM+ (S2) Start/Stop

DI-A, COM+ Wejscie programowalne A (funkcja domyslna = Input trip (N/O) — Wylgczenie awaryjne z wejscia (zwierne))

DI-B, COM+ Wejscie programowalne B (funkcja domysina = Input trip (N/O) — Wylaczenie awaryjne z wejscia (zwierne))

TER-05, TER-06 Wejscie termistora silnika

13,14 Wyjscie gtéwnego stycznika

21,22,23 Wyjscie przekaznikowe A (ustawienie domyslne = Praca)
33,34 Wyjscie przekaznikowe B (ustawienie domysine = Praca)
AO-07, AO-08 Wyjscie analogowe

llustracja 12: Przyktad instalacji

5.9 Konfiguracja skrocona

Menu konfiguracji skroconej utatwia konfigurowanie softstartera dla typowych aplikacji. Softstarter VLT® Soft Starter MCD 600
przeprowadza uzytkownika przez najpopularniejsze parametry konfiguracji i sugeruje typowe ustawienia dla aplikacji. Nalezy

dostosowac ustawienia poszczegélnych parametréw do konkretnych potrzeb.

Wszystkie pozostate parametry pozostajg z wartosciami domyslnymi. Aby zmieni¢ wartosci innych parametréw lub przejrze¢ nastawy
domysline, nalezy uzy¢ menu gtéwnego (patrz 10.4 Lista parametréw, aby uzyskac szczegéty).

Ustawi¢ parametr 1-2 Motor Full Load Current (Prqd petnego obcigzenia silnika) tak, aby odpowiadat pradowi petnego obciazenia (FLC)

silnika z tabliczki znamionowe;j.

Tabela 16: Sugerowane ustawienia dla typowych aplikacji

Aplikacja Tryb rozru- Czas Prad Ogra- Profil rozru-
chu roz- poc- nicze- chu adapta-

pedza- zatk- nie cyjnego

nia owy pradu

przy [%] [%]

rozru-

chu [s]
Pompa ods- Sterowanie 10 200 500 Wczesne przy-
rodkowa adaptacyjne spieszanie
Pompa gte- Sterowanie 3 200 500 Wczesne przy-
binowa adaptacyjne spieszanie
Pompa hy- Stata wartos$¢ | 2 200 350 nie dotyczy
drauliczna pradu
Wentylator Stata wartos¢ | 2 200 350 nie dotyczy
(wyttumiony) | pradu

Tryb zatrzymania

Sterowanie adap-
tacyjne

Sterowanie adap-
tacyjne

Zatrzymanie z wy-
biegiem silnika

Zatrzymanie z wy-
biegiem silnika

Czas
zatrzy-
mania [s]

15

nie do-
tyczy
nie do-
tyczy

Profil zatrzy-
mania adapta-
cyjnego

Pézne
zmniejszanie
predkosci
Poézne
zmniejszanie
predkosci

nie dotyczy

nie dotyczy
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Aplikacja

Wentylator
(niewyttumi-
ony)

Sprezarka
Srubowa

Sprezarka
post.-zwr.

Przenosnik

Pednik
dziobowy

Pita tasmowa

Tryb rozru-
chu

Stata wartos¢
pradu

Stata wartosc
pradu

Stafa wartos¢
pradu

Stata wartos¢
pradu

Stata wartosc
pradu

Stata wartosc
pradu

Czas
roz-
pedza-
nia
przy
rozru-
chu [s]

Prad
poc-
zatk-
owy
[%]

200

200

200

200

100

200

Ogra-
nicze-
nie
pradu
[%]

450

400

450

450

400

450

Profil rozru-
chu adapta-
cyjnego

nie dotyczy

nie dotyczy

nie dotyczy

nie dotyczy

nie dotyczy

nie dotyczy

Tryb zatrzymania

Zatrzymanie z wy-
biegiem silnika

Zatrzymanie z wy-
biegiem silnika

Zatrzymanie z wy-
biegiem silnika
Zatrzymanie z wy-
biegiem silnika
Zatrzymanie z wy-
biegiem silnika

Zatrzymanie z wy-
biegiem silnika

Czas
zatrzy-
mania [s]

nie do-
tyczy

nie do-
tyczy
nie do-
tyczy
nie do-
tyczy
nie do-
tyczy
nie do-
tyczy

Profil zatrzy-
mania adapta-
cyjnego

nie dotyczy

nie dotyczy

nie dotyczy

nie dotyczy

nie dotyczy

nie dotyczy

Ustawienia profilu rozruchu i zatrzymania adaptacyjnego sa stosowane tylko podczas uzywania sterowania adaptacyjnego.
Ustawienia te sg ignorowane w przypadku wszystkich innych trybéw rozruchu i zatrzymania.
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6 Narzedzia zestawu parametrow

6.1 Wprowadzenie

Narzedzia zestawu parametréw (Set-up Tools) zawierajg opcje stuzace do tadowania lub zapisywania parametréw w pliku kopii
zapasowej, ustawiania adresu sieciowego softstartera, sprawdzania stanu wejs¢ i wyjs¢, resetowania modeli termicznych oraz
przeprowadzania testu pracy przy uzyciu narzedzia Run Simulation (Symulacja przebiegu).

Aby uzyska¢ dostep do Narzedzi zestawu parametréw, nalezy nacisna¢ przycisk [Menu], aby otworzy¢ menu gtéwne, a nastepnie
wybrac pozycje Set-up Tools (Narzedzia zestawu parametréw).

6.2 Ustawianie daty i godziny

Procedura
1. Nacisna¢ przycisk [Menu], aby otworzy¢ menu.
Wybra¢ pozycje Set-up Tools (Narzedzia zestawu parametréw).
Przewina¢ do pozycji Set Date & Time (Ustaw date i czas).
Nacisnac przycisk [Menu/Store], aby wejs¢ do trybu edyc;ji.
Nacisna¢ przycisk [Menu/Store], aby wybra¢ element daty lub godziny do edycji.

Naciskac przyciski [2] i [v], aby zmieni¢ wartosci.

N o v bk w b

Po ostatniej cyfrze nacisna¢ przycisk [Menu/Store], aby zapisa¢ ustawienia.

Po zakonczeniu czynnosci ekran na krotko wyswietli komunikat potwierdzajacy, a nastepnie powrdci do poprzedniego poziomu
menu.

6.3 Zrodto polecenia

Softstarter moze by¢ uruchamiany i zatrzymywany za pomoca wejs¢ cyfrowych, zdalnego panelu LCP 601, sieci komunikacyjnej, karty
inteligentnej lub zaplanowanego automatycznego rozruchu/zatrzymania. Zrédio polecenia nalezy skonfigurowac¢ za pomoca narzedzi
zestawu parametréw (Set-up Tools) lub za pomocga parametru 1-1 Command Source (Zrédto polecenia).

Jesli zainstalowano zdalny panel LCP, przycisk [CMD/Menu] zapewnia dostep do funkcji Command Source (Zrédfo polecenia) w menu
Set-up Tools (Narzedzia zestawu parametréw).

6.4 Uruchomienie

Uruchomienie umozliwia rozruch i zatrzymywanie softstartera za pomoca LCP. Nalezy wybra¢ funkcje za pomoca przyciskdw [2] [v], a
nastepnie nacisng¢ przycisk [Menu/Store], aby wysta¢ wybrane polecenie do softstartera. Dostepne sa nastepujace funkgje:

+ Szybkie zatrzymanie (zatrzymanie z wybiegiem silnika)/reset
+  Rozruch

« Zatrzymanie

6.5 Symulacja przebiegu

Symulacja przebiegu symuluje rozruch, prace i zatrzymanie silnika w celu upewnienia sie, ze softstarter i powigzany sprzet zostaty
zainstalowane prawidtowo.
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Na czas korzystania z trybu symulacji nalezy odfaczy¢ softstarter od napiecia zasilania.

Symulacja jest dostepna tylko wtedy, gdy softstarter jest w stanie gotowosci.
Procedura
1. Nacisna¢ przycisk [Menu] i wybra¢ pozycje Set-up Tools (Narzedzia zestawu parametréw,).

2. Przewina¢ ekran do pozycji Run Simulation (Symulacja przebiegu) i nacisna¢ przycisk [Menu/Store].

Run Simulation |

Ready

e77ha731.10

Apply Start Signal

3. Zastosowac polecenie rozruchu z wybranego zrédta polecenia.

Softstarter symuluje sprawdzenia przed rozruchem i zamyka przekaznik gtéwnego stycznika. Lampka sygnalizacyjna (LED)
pracy (Run) miga.

Jedli napiecie zasilania jest podfaczone, wyswietlany jest komunikat o btedzie.

4. Nacisna¢ przycisk [Menu/Store].

Softstarter symuluje rozruch. Lampka sygnalizacyjna (LED) pracy (Run) miga.
5. Nacisna¢ przycisk [Menu/Store].

Softstarter symuluje prace.
6. Zastosowac polecenie zatrzymania z wybranego zrédfa polecenia.

Softstarter symuluje zatrzymanie. Lampka sygnalizacyjna (LED) pracy (Run) miga.
7. Nacisna¢ przycisk [Menu/Store].

Lampka sygnalizacyjna gotowosci (Ready) pulsuje i przekaznik gtéwnego stycznika otwiera sie.
8. Nacisnac przycisk [Menu/Store].

Softstarter aktywuje, a nastepnie dezaktywuje kazde wejscie programowalne.
9. Nacisnac¢ przycisk [Menu/Store].

Softstarter powréci do menu Set-up Tools (Narzedzia zestawu parametréw).

6.6 tadowanie/zapisywanie ustawien

Load/Save Settings (tadowanie/zapisywanie ustawieri) umozliwia:

« resetowanie parametrow softstartera do wartosci domysinych.

« fadowanie ustawien parametréw z wewnetrznego pliku.

« zapisywanie biezacych ustawien parametréw do wewnetrznego pliku.

Do momentu zapisania nowych wartosci przez uzytkownika plik wewnetrzny zawiera wartosci domysine.
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Procedura
1. Nacisna¢ przycisk [Menu] i wybra¢ pozycje Set-up Tools (Narzedzia zestawu parametréw,).

2. Przewina¢ do pozycji Load/Save Settings (Zapis/tadowanie ustawieri) i nacisna¢ przycisk [Menu/Store].

Load/Save Settings |

Load Defaults

e77ha732.10

Load User Set

Save User Set

3. Przewing¢ do zadanej funkcji i nacisng¢ przycisk [Menu/Store].
4. Po wyswietleniu monitu o potwierdzenie wybra¢ opcje Yes (Tak), aby potwierdzi¢, lub opcje No (Nie), aby anulowac.
5. Nacisna¢ przycisk [Menu/Store], aby kontynuowac.

Po zakoriczeniu czynnosci ekran na krotko wyswietli komunikat potwierdzajacy, a nastepnie powrdci do poprzedniego poziomu
menu.

6.7 Zapisiftadowanie przez USB

Menu USB Save & Load (Zapis i tadowanie przez USB) umozliwia:

«  Zapisywanie ustawien parametrow i wszystkich wpiséw rejestru zdarzen do zewnetrznego pliku (w formacie CSV).
«  Zapisywanie ustawien parametréw do zewnetrznego pliku (we wiasnym formacie).

+ tadowanie ustawien parametréw z wczesniej zapisanego zewnetrznego pliku.

« tadowanie niestandardowych komunikatéw do wyswietlania na LCP, gdy wejscie programowalne jest aktywne.

Softstarter VLT® Soft Starter MCD 600 obstuguje systemy plikow FAT32. Funkcje USB softstartera MCD 600 nie sg zgodne z
systemami plikow NTFS.
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6.7.1 Procedura zapisu i tadowania

Procedura
1. Podtaczy¢ dysk zewnetrzny do portu USB.
2. Nacisna¢ przycisk [Menu] i wybrac¢ pozycje Set-up Tools (Narzedzia zestawu parametréw).

3. Przewing¢ do pozycji USB Save & Load (Zapis i tadowanie przez USB) i nacisnac przycisk [Menu/Store].

USB Save & Load |

Save Params and Logs

e77ha733.10

Save Master Params

Load Master Params

4. Przewina¢ do zadanej funkg;ji i nacisna¢ przycisk [Menu/Store].
Po wyswietleniu monitu o potwierdzenie wybra¢ opcje Yes (Tak), aby potwierdzi¢, lub opcje No (Nie), aby anulowac.
6. Nacisnac¢ przycisk [Menu/Store], aby kontynuowac.

Po zakoriczeniu czynnosci ekran na krotko wyswietli komunikat potwierdzajacy, a nastepnie powrdéci do poprzedniego poziomu
menu.

6.7.2 Lokalizacje i formaty plikéw

Softstarter tworzy katalog na najwyzszym poziomie dysku USB, nadajgc mu nazwe odpowiadajgcg numerowi seryjnemu softstartera.
Rejestr zdarzen i ustawienia parametréw sg zapisywane w indywidualnych plikach CSV, a informacje o oprogramowaniu i systemie
softstartera sg zapisywane w pliku tekstowym.

Softstarter tworzy plik o nazwie Master_Parameters.par i zapisuje go na najwyzszym poziomie dysku USB.

Softstarter taduje plik Master_Parameters.par z najwyzszego poziomu dysku USB. Pliki mozna utworzy¢ lub edytowac za pomoca
oprogramowania VLT® Motion Control Tool MCT 10. Nalezy pobrac¢ narzedzie MCT 10 ze strony www.danfoss.com/en/service-and-
support/downloads/dds/vIt-motion-control-tool-mct-10/.

Softstarter taduje pliki Custom_Message_A.txt i Custom_Message_B.txt z najwyzszego poziomu dysku USB.
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. USE directory _ (O] x| g
‘_’ ) + USE directory = v |y | Search USE directory | E
Organize *  Includein library «  Share with +  New Folder = ¥ , 0 %

Narme

Custom_Massage_B,Ext

Custom_Message_# bxt

Master_Parameters,par

123456-543
123456-543 kxt

[ events,csv

B0 parameters.csv

| | i

llustracja 13: Katalog USB

6.8 Automatyczny rozruch/zatrzymanie

Softstarter mozna skonfigurowac do automatycznego rozruchu i/lub zatrzymania silnika w okreslonym czasie lub uruchamiania go w
cyklach o okreslonym czasie trwania.

Funkcja Auto-Start/Stop (Automatyczny rozruch/zatrzymanie) w menu Set-up Tools (Narzedzia zestawu parametréw) zapewnia szybki
dostep do parametréw automatycznego rozruchu/zatrzymania.

Procedura
1. Nacisna¢ przycisk [Menu] i wybra¢ pozycje Set-up Tools (Narzedzia zestawu parametréw,).

2. Przewing¢ do pozycji Auto-Start/Stop (Automatyczny rozruch/zatrzymanie) i nacisna¢ przycisk [Menu/Store].

Auto-Start/Stop |

Start/Stop Mode

e77ha734.10

Start/Stop Sunday

Start/Stop Monday

Przewina¢ do zadanej funkgji i nacisna¢ przycisk [Menu/Store].
4. Zmodyfikowac ustawienia odpowiednio do potrzeb:
A Nacisnac przycisk [Menu/Store] i przycisk [Back], aby wybra¢ informacje do edyc;ji.
B Naciska¢ przyciski [+]i [v], aby zmieni¢ wartos¢.
Nacisnac przycisk [Menu/Store], aby zapisa¢ zmiany. Softstarter potwierdzi zmiany.

Nacisna¢ przycisk [Back], aby anulowa¢ zmiany.

6.9 Adres sieciowy

Aby uzywac softstartera VLT® Soft Starter MCD 600 w sieci Ethernet, nalezy skonfigurowac osobne adresy:
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+  Adres|P.
«  Adres bramy.

+  Maska podsieci.

6.9.1 Ustawianie adresu sieciowego

Procedura
1. Nacisna¢ przycisk [Menu] i wybra¢ pozycje Set-up Tools (Narzedzia zestawu parametréw,).
2. Przewing¢ ekran do pozycji Network Address (Adres sieciowy) i nacisna¢ przycisk [Menu/Store].

3. Przewing¢ do zadanej funkcji i nacisna¢ przycisk [Menu/Store].

Set IP Address

e77ha735.10

192.168.000.002

Pierwsza cyfra adresu zostanie podswietlona.
Naciskajac przyciski [Back] i [Menu/Store], wybra¢ cyfre do edydji.

Naciskac¢ przyciski [2] i [v], aby zmieni¢ wartos¢.

N o n »

Po ostatniej cyfrze nacisnac przycisk [Menu/Store], aby zapisa¢ ustawienia.

Po zakonczeniu czynnosci ekran na krotko wyswietli komunikat potwierdzajacy, a nastepnie powrdéci do poprzedniego poziomu
menu.

Adres sieciowy mozna réwniez ustawi¢ za pomoca parametréw od 12-8 do 12-19.

Aby skonfigurowac softstarter do uzywania z innymi protokotami komunikacji, nalezy uzy¢ parametréw od 12-1 do 12-7.

6.10 Stan We/Wy cyfrowych

Digital I/O State

e77ha711.10

Inputs: 0100

Outputs: 100

llustracja 14: Ekran stanu We/Wy cyfrowych
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1 RESET, COM+: Wejscie resetu

2 START, COM+: Wejscie sygnatu rozruchu/zatrzymania

3 DI-A, COM+: Wejscie programowalne A

4 DI-B, COM+: Wejscie programowalne B

5 13, 14: Wyjscie gtéwnego stycznika

6 21,22, 23: Wyjscie przekaznikowe A

7 33, 34: Wyjscie przekaznikowe B

llustracja 15: Potozenie we/wy cyfrowych

6.11 Stan We/Wy analogowych

e77ha717.10

W gdrnym wierszu wyswietlacza jest wyswietlany stan wejscia termistora silnika. W dolnym wierszu ekranu wys$wietlana jest wartos¢

wyjscia analogowego.

Analog I/O State

Thermistor: 0

4-20 mA Output: 04.0 mA

llustracja 16: Ekran stanu We/Wy analogowego

Wejscie termistora
S

H

Short (Zwarte)
Hot (Gorace)
Cold (Zimne)

Open (Otwarte)

e77ha736.10
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6.12 Numer seryjny i warto$¢ znamionowa

Gorny wiersz ekranu zawiera nazwe produktu.

Srodkowy wiersz ekranu zawiera numer seryjny jednostki.

Dolny wiersz ekranu zawiera numer modelu.

Serial Number & Rating

MCD 600

e77ha789.10

123456-123

0410-T5-S1-CV2

llustracja 17: Ekran numeru seryjnego i wartosci znamionowej

6.13 Wersje oprogramowania

Na ekranie wersji oprogramowania wyswietlana jest wersja kazdego sktadnika oprogramowania softstartera:

Interfejs uzytkownika.

Sterowanie silnikiem.

Zdalny panel LCP (jesli jest podtaczony).
Lista parametréw.

Bootloader.

Karta rozszerzen (jesli zostata zainstalowana).

W razie potrzeby zaktualizowane oprogramowanie, w tym alternatywne jezyki, mozna zatadowac¢ do softstartera za
posrednictwem portu USB. Nalezy skontaktowac sie z lokalnym dostawca, aby uzyska¢ wiecej informacji.

6.14 Reset termistora

Wejscie termistora jest domyslnie wylaczone, ale aktywuje sie automatycznie po wykryciu termistora. Jesli termistory zostaty wczesniej
podtaczone do softstartera, ale nie sg juz wymagane, nalezy uzy¢ funkcji kasowania (resetu) termistora, aby dezaktywowac termistor.

6.15 Resetowanie modelu termicznego

Oprogramowanie do modelowania termicznego ciggle monitoruje dziatanie silnika. Dzieki temu softstarter moze wyliczy¢ temperature
silnika i daje mozliwos¢ pomysinego uruchamiania w dowolnym momencie.

Model termiczny mozna zresetowac w razie potrzeby.
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KROTSZA ZYWOTNOSC | OKRES EKSPLOATACJI SILNIKA

Zresetowanie modelu termicznego silnika ma negatywny wptyw na ochrone za pomocg modelu termicznego i moze mie¢
negatywny wptyw na okres eksploatacji silnika.

- Model termiczny nalezy resetowac tylko w sytuacji awaryjne;j.
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7 Rejestry

7.1 Wprowadzenie

Menu rejestrow udostepnia informacje dotyczace zdarzen, wytaczen awaryjnych i wydajnosci softstartera.

Aby uzyskac dostep do menu rejestréw na lokalnym panelu LCP, nalezy nacisna¢ przycisk [Menu] i wybra¢ pozycje Logs (Rejestry). Na
zdalnym panelu LCP nacisna¢ przycisk [Logs].

7.2 Rejestr zdarzen

W rejestrze zdarzen przechowywane sg informacje o ostatnich wytaczeniach awaryjnych, ostrzezeniach i operacjach (w tym
rozruchach, zatrzymaniach i zmianach konfiguracji).

Zdarzenie 1 jest najnowszym, a zdarzenie 384 najstarszym przechowywanym zdarzeniem.

Rejestr zdarzerh mozna wyeksportowac do zewnetrznego pliku na potrzeby analizy z dala od softstartera.

Patrz 6.7.2 Lokalizacje i formaty plikow.

7.3 Liczniki

Liczniki przechowuja statystyki dotyczace pracy softstartera:
« Godziny pracy (od poczatku i od ostatniego zresetowania licznika).
+ Liczba rozruchéw (od poczatku i od ostatniego zresetowania licznika).

+ Liczba resetéw modelu termicznego.

7.3.1 Wyswietlanie licznikow

Procedura
1. Otwdrz menu Logs (Rejestry). Patrz 7.1 Wprowadzenie.
Przewina¢ ekran do pozycji Counters (Liczniki) i nacisna¢ przycisk [Menu/Store].
Uzy¢ przyciskéw [2]i [v], aby przegladac liczniki.

Nacisna¢ przycisk [Menu/Store], aby wyswietli¢ szczegoty.

LA I

Aby zresetowac licznik, nacisna¢ przycisk [Menu/Store], a nastepnie nacisnac przyciski [2] i [v], aby wybrac opcje Reset/Do Not Reset
(Resetuj/Nie resetuj).

o

Nacisnac przycisk [Store], aby potwierdzi¢ dziatanie.

Nacisna¢ przycisk [Menu/Store], aby zamkna¢ licznik i wréci¢ do menu Logs (Rejestry).
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8 Panel LCP i sprzezenie zwrotne

8.1 Lokalny panel LCP i sprzezenie zwrotne

=
0
=
g
=
[0}
4 N\
& J
READY RUN TRIP LOCAL
® S| O O O
® Back
Rese

1 Czterowierszowy wyswietlacz do pokazywania statusu i szczegétéw programowania.

2 Lampki sygnalizacyjne statusu.

3 Przyciski Back: Wyjscie z menu lub parametru Menu/Store: Wejscie w Strzatki: Przejscie do nastepnego lub
nawigacyjne albo anulowanie zmiany parametru. menu lub parametr albo poprzedniego menu lub parametru,
menu: Ten przycisk stuzy takze do zapisanie zmiany zmiana ustawienia biezacego

resetowania wytaczenia awaryjnego. parametru. parametru lub przewijanie ekranéw
statusu.

llustracja 18: Lokalny LCP

8.2 Zdalny panel LCP

Zdalny panel LCP moze by¢ uzywany do sterowania softstarterem, jesli parametr 1-1 Command Source (Zrédfo polecenia) jest ustawiony
na wartos$¢ Remote Keypad (Klawiatura zdalna).

« Jedlizdalny panel LCP nie zostat wybrany jako zrédto polecenia, przyciski [Start], [Stop] i [Reset] sg nieaktywne.
+  Przyciski nawigacyjne menu i wyswietlacz na zdalnym panelu LCP s3 zawsze aktywne.

« Nacisniecie przycisku na zdalnym panelu LCP powoduje odpowiednig aktualizacje zdalnego panelu LCP.
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Zdalny panel LCP mozna bezpiecznie podiaczy¢ lub odtaczy¢ podczas dziatania softstartera. Nie trzeba odtaczac zasilania ani
napiecia sterowania.

Jeéli parametr 1-1 Command Source (Zrédto polecenia) jest ustawione na opcje Remote Keypad (Klawiatura zdalna), odtaczenie
zdalnego panelu LCP spowoduje wytaczenie awaryjne.

Dacifold

e77ha716.10

N

@_ﬁ READYee RUN o TRIP o LOCAL

cMp L1
CRVASH

»
@_g. < E

CHRCIC

1 Czterowierszowy wyswietlacz do pokazywania statusu i szczegétéw programowania.

2 Lampki sygnalizacyjne statusu.

3 Przyciski Back: Wyjscie z menu lub Menu/Store: Wejscie w menu  Przyciski ze strzatkami: Przejscie do
nawigacyjne parametru albo anulowanie  lub parametr albo zapisanie ~ nastepnego lub poprzedniego menu lub
menu: zmiany parametru. zmiany parametru. parametru, zmiana ustawienia biezacego

parametru lub przewijanie ekranéw statusu.
4 Skrét do menu zrédta polecenia w narzedziach Set-up Tools (Narzedzia zestawu parametréw).

5 Przyciski sterowania lokalnego.
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6 Przyciski skrétu na Logs: Otwiera Graph: Umozliwia wybranie wykresu do Tools: Stuzy do otwierania
potrzeby szybkiego menu rejestrow.  wyswietlania lub zatrzymanie/zrestartowanie  menu Set-up Tools (Narzedzia
dostepu do popularnych wykresu (nalezy nacisnac i przytrzymac zestawu parametréw,).
zadan: przycisk przez ponad 0,5 s)

llustracja 19: Zdalny panel LCP

8.3 Regulowanie kontrastu wyswietlacza

Ustawienia lokalnego i zdalnego panelu LCP mozna regulowac niezaleznie.

1. Nacisna¢ i przytrzymac przycisk [Back].

2. Nacisna¢ przycisk [+], aby rozjasni¢ wyswietlacz, lub nacisna¢ przycisk [v], aby przyciemnic¢ wyswietlacz.

8.4 Lampki sygnalizacyjne softstartera

( J 3
<
5
Ready Run Trip Local S
- - - - E
llustracja 20: Lampki sygnalizacyjne stanu na LCP
Tabela 17: Opisy lampek sygnalizacyjnych (LED)
Nazwa lampki On Pulsuje
sygnalizacyjnej
Ready (Gotowy) Silnik jest zatrzymany i softstarter jest Silnik jest zatrzymany i softstarter nie jest gotowy do rozruchu.
gotowy do rozruchu. . Oczekiwanie na opdznienie restartu (parametr 5-16 Restart Delay
(Opdznienie restartu)).
«  Modele termiczne wskazuja, ze softstarter i/lub silnik sg zbyt
gorace, aby mozna byto bezpiecznie wykonac rozruch.
«  Wejscie resetu (RESET, COM+) jest otwarte.
Run (Praca) Silnik jest w stanie pracy (otrzymuje Silnik jest w trakcie rozruchu lub zatrzymywania.
petne napiecie).
Trip (Wytaczenie Softstarter wytaczyt sie awaryjnie. Softstarter jest w stanie ostrzezenia.
awaryjne)
Lokalny Sterowanie softstarterem odbywa sie -

za pomocg zdalnego panelu LCP.

Jesli wszystkie lampki sygnalizacyjne LED sg wytgczone, softstarter nie otrzymuje napiecia zasilania.
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8.5 Wyswietlacze

8.5.1 Informacje o softstarterze

Podczas zataczania zasilania na ekranie sg wyswietlane szczegétowe informacje o danych znamionowych softstartera, wersji software'u
i numerze seryjnym.

e77ha790.10

1 WELCOME

I 01.01/01.00/01.00

MCD6-0069B-T5-S1-CV2
) /

1 Wersje oprogramowania: interfejs uzytkownika, sterowanie silnikiem, zdalny panel LCP

2 Kod modelu: Warto$¢ znamionowa pradu, napiecie zasilania, rozmiar obudowy, napiecie sterowania (wersja oprogramowania
zdalnego panelu LCP jest wyswietlana tylko w przypadku podtaczenia zdalnego panelu LCP)

llustracja 21: Ekran powitalny

8.5.2 Konfigurowalne ekrany sprzezenia zwrotnego

Nalezy wybra¢, ktére informacje maja by¢ pokazywane na wyswietlaczu. Aby przefaczy¢ sie miedzy dwoma konfigurowalnymi
ekranami, nalezy nacisna¢ przyciski [2] i [].

e77ha791.10

T ———69.0A

2--Running
3169.0A 415V

1 Prad pracy silnika
2 Status softstartera

3 Parametr 10-8 User Parameter 1 (Parametr uzytkownika 1) i parametr 10-9 User Parameter 2 (Parametr uzytkownika 2)

llustracja 22: Ekran statusu softstartera
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=4

| &

HMains Frequency 59.7 Hz -{C,\U

~

[J]
2-—Motor pf 1.01
3-~Motor power 37.0 kW
4-—Motor Temp 85%

1 Parametr 10-10 User Parameter 3 (Parametr uzytkownika 3) (opcja domyslna: Mains frequency (Czestotliwos¢ zasilania))
2 Parametr 10-11 User Parameter 4 (Parametr uZytkownika 4) (opcja domyslna: Power factor (Wspétczynnik zasilania))
3 Parametr 10-12 User Parameter 5 (Parametr uzytkownika 5) (opcja domysina: Motor running power (Moc robocza silnika))

4 Parametr 10-13 User Parameter 6 (Parametr uzytkownika 6) (opcja domyslna: Motor temperature (Temperatura silnika))

llustracja 23: Ekran konfigurowany przez uzytkownika

8.5.3 Ekrany sprzezenia zwrotnego podczas pracy

Na ekranach sprzezenia zwrotnego na gornej potowie ekranu jest wyswietlany prad roboczy silnika. Aby wybrac informacje
wyswietlane na dolnej potowie, nacisnac¢ przyciski [2]i [].

«  Prad liniowy na kazdej fazie w czasie rzeczywistym.
+ Informacja o ostatnim rozruchu.

. Dataiczas.

=4

)

(o))

~N

1] £

T —————69.0A D
2-Last start 010s

31-350% FLC A Temp 5%-4

1 Prad pracy silnika
2 (Czas trwania rozruchu (sekundy)
3 Maksymalny pobrany prad przy rozruchu (jako procent pradu petnego obcigzenia silnika)

4 Obliczony wzrost temperatury silnika

llustracja 24: Ekrany sprzezenia zwrotnego podczas pracy

8.5.4 Wykres wydajnosci

Wykres wydajnosci zapewnia wys$wietlanie w czasie rzeczywistym wydajnosci roboczej. Za pomoca parametréw od 10-2 do 10-5 mozna
sformatowac wykres.

Na wyswietlaczu gtéwnego panelu LCP sg pokazywane informacje o pradzie silnika.
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000.0 A 0-400%

e77ha757.10

Jesli podfgczono zdalny panel LCP, nacisng¢ przycisk [Graph], aby zmieni¢ dane wykresu. Na wykresie moga by¢ wyswietlane
nastepujace informacje:

« Pradsilnika.
«  Temperatura silnika.
+ Wspodtczynnik mocy silnika.

« Dane wejscia analogowego z karty inteligentnej (jesli jest zainstalowana).
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9 Praca

9.1 Polecenia Start, Stop i Reset

Softstarter VLT® Soft Starter MCD 600 moze by¢ uruchamiany i zatrzymywany za pomoca wejs¢ cyfrowych, zdalnego panelu LCP, sieci
komunikacyjnej, karty inteligentnej lub zaplanowanego automatycznego rozruchu/zatrzymania. Zrédto polecenia mozna ustawic za
pomoca narzedzi zestawu parametréw (Set-up Tools) lub przy uzyciu parametru 1-1 Command Source (Zrédto polecenia).

«  Softstarter MCD 600 akceptuje polecenia start i reset tylko z okreslonego zrédta polecenia.

«  Softstarter MCD 600 akceptuje polecenia zatrzymania z wyznaczonego zrédfa polecenia, ale mozna wymusi¢ jego zatrzymanie
przez otwarcie wejscia resetu lub przez otwarcie wejécia startu/stopu podczas cyklu automatycznego rozruchu/zatrzymania.

«  Wejscie programowalne moze by¢ uzywane do uniewaznienia wybranego zrédfa polecenia (patrz parametr 7-1 Input A Function
(Funkcja wejscia A)).

9.2 Kasowanie polecenia

Za pomocg wejscia programowalnego (DI-A, COM+) mozna skasowac zrédto polecenia w sytuacjach, w ktérych normalne mechanizmy
sterowania zostaty utracone. Nalezy ustawi¢ parametr 7-1 Input A Function (Funkcja wejscia A) na alternatywne zrédto polecenia (na
przyktad Command Override: Keypad (Kasowanie polecenia: Klawiatura)).

Kiedy wejscie jest aktywne, softstarter akceptuje tylko polecenia z wybranego zrédta kasowania. Aby przywréci¢ sterowanie przez

zrédto polecenia wybrane w parametrze 1-1 Command Source (Zrédto polecenia), nalezy ponownie otworzy¢ wejscie.

9.3 Automatyczny rozruch/zatrzymanie

Softstarter mozna skonfigurowa¢ do automatycznego rozruchu i/lub zatrzymania silnika w okreslonym czasie lub uruchamiania go w
cyklach o okreslonym czasie trwania.

Opéznienie startu, opdznienie restartu i opdznienie automatycznego resetu maja zastosowanie do operacji automatycznego
rozruchu.

9.3.1 Trybzegara

Softstarter moze wykonac rozruch i/lub zatrzymac¢ silnik raz dziennie.

Aby tryb zegara dziatat:

«  Parametr 4-1 Auto-Start/Stop Mode (Tryb automatycznego rozruchu/zatrzymania) musi by¢ ustawiony na opcje Enable (Aktywne).
« Parametr 1-1 Command Source (Zrédto polecenia) musi by¢ ustawiony na opcje Clock (Zegar).

«  Wejscie resetu musi by¢ zamkniete.

+  Wejscie rozruchu (START, COM+) musi by¢ aktywne. Umozliwia to zatrzymanie softstartera za pomoca wejs¢ cyfrowych w sytuacji
awaryjnej.

Praca trybu zegara sterujg parametry od 4-4 do 4-24.
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9.3.2 Tryb czasomierza

Softstarter moze automatycznie zatrzymac silnik po okreslonym czasie pracy, a nastepnie uruchomi¢ go ponownie po okreslonym
czasie wylaczenia (zatrzymania). Softstarter powtarza cykl w czasie, gdy sygnat startu pozostaje aktywny.

Aby tryb czasomierza dziafat:

«  Parametr 4-1 Auto-Start/Stop Mode (Tryb automatycznego rozruchu/zatrzymania) musi by¢ ustawiony na opcje Enable (Aktywne).
«  Parametr 1-1 Command Source (Zrédto polecenia) musi by¢ ustawiony na opcje Timer (Czasomierz).

«  Wejscie resetu musi by¢ zamkniete.

+  Pierwszy rozruch musi by¢ zainicjowany przez sygnat rozruchu.

Dziataniem trybu czasomierza sterujg parametry od 4-2 do 4-3.

9.4 PowerThrough

Tryb PowerThrough umozliwia softstarterowi sterowanie silnikiem, nawet jesli softstarter zostanie uszkodzony na 1 fazie. Softstarter
VLT® Soft Starter MCD 600 korzysta z technik sterowania 2-fazowego w celu wykonania ptynnego rozruchu i ptynnego zatrzymania
silnika.

Softstarter wytaczy sie awaryjnie z komunikatem o btedzie Lx-Tx Shorted (Lx-Tx zwarte) przy pierwszej prébie rozruchu po
zastosowaniu zasilania sterowania. Funkcja PowerThrough nie bedzie dziata¢, jesli miedzy rozruchami nastapi wytaczenie i
wiaczenie zasilania.

«  Funkcja PowerThrough jest dostepna tylko w przypadku instalacji w linii. W przypadku instalacji softstartera wewnatrz tréjkata
funkcja PowerThrough nie bedzie dziata¢.

«  Tryb PowerThrough pozostanie aktywny do czasu ponownego wybrania opcji 3-Phase Control Only (Tylko sterowanie 3-fazowe).
Podczas pracy w trybie PowerThrough lampka sygnalizacyjna wytaczenia awaryjnego btyska, a na wyswietlaczu pojawia sie
informacja 2 Phase - Damaged SCR (2 fazy - uszkodzony tyrystor SCR).

+  Praca w trybie PowerThrough nie obstuguje ptynnego rozruchu ani ptynnego zatrzymania ze sterowaniem adaptacyjnym. W trybie
PowerThrough softstarter automatycznie wybiera ptynny rozruch ze statg wartoscia pradu i ptynne zatrzymanie z
zsynchronizowanym zmniejszaniem napiecia. Jesli funkcja PowerThrough jest wigczona, nalezy odpowiednio ustawi¢ parametry
2-3i2-4.

Funkcja PowerThrough uzywa technologii sterowania dwufazowego, co wymaga dodatkowej uwagi przy dobieraniu rozmiaru
wytacznikow i zabezpieczenia. Nalezy skontaktowac sie z lokalnym dostawca, aby uzyska¢ pomoc.

9.5 Tryb awaryjny

Tryb awaryjny umozliwia podtrzymanie pracy silnika przez softstarter i ignorowanie warunkéw wytaczenia awaryjnego.

Sterowanie trybem awaryjnym odbywa sie za pomocg wejscia programowalnego (wejscia A DI-A, COM+ lub wejscia B DI-B, COM+).
Parametr 7-1 Input A Function (Funkcja wejscia A)/parametr 7-5 Input B Function (Funkcja wejscia B) musi by¢ ustawiony na funkcje
Emergency Mode (Tryb awaryjny). Obwdd zamkniety na wejsciu DI-A, COM+ aktywuje tryb awaryjny. Po otrzymaniu polecenia rozruchu
softstarter pracuje az do otrzymania polecenia zatrzymania, ignorujac wszystkie wylaczenia awaryjne i ostrzezenia.

Tryb awaryjny moze by¢ uzywany z dowolnym zrédtem polecenia.
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Chociaz tryb awaryjny spetnia wymagania funkcjonalne trybu pozarowego, firma Danfoss nie zaleca jego stosowania w
sytuacjach wymagajacych testowania i/lub zgodnosci z okreslonymi normami ze wzgledu na brak odpowiedniego certyfikatu.

KROTSZA ZYWOTNOSC | OKRES EKSPLOATACJI SPRZETU

Ciggte uzywanie trybu awaryjnego nie jest zalecane. Moze to mie¢ negatywny wptyw na zywotnos¢ softstartera i/lub silnika,
poniewaz w trybie awaryjnym wszystkie zabezpieczenia i wylaczenia awaryjne sa nieaktywne. Uzywanie softstartera w trybie
awaryjnym uniewaznia gwarancje produktu.

- Nie nalezy ciagle uzywac softstartera w trybie awaryjnym.

9.6 Dodatkowe wylaczenie awaryjne

Zewnetrzny obwod wytgczenia awaryjnego (na przyktad przetacznik alarmowy niskiego cisnienia dla ukladu pomp) moze by¢ uzywany
do wylaczenia awaryjnego softstartera i zatrzymania silnika. Zewnetrzny obwad jest podtaczony do wejécia programowalnego (wejscia
A DI-A, COM+ lub wejscia B DI-B, COM+). Aby sterowa¢ zachowaniem wylaczenia awaryjnego, nalezy ustawi¢ nastepujace parametry:

Parametr 7-1 Input A Function (Funkcja wejscia A): Wybrac¢ funkcje Input Trip (N/O) (Wytqczenie awaryjne z wejscia (zwierne)).

Parametr 7-2 Input A Trip (Wytqczenie awaryjne z wejscia A): Ustawic¢ zgodnie z wymogami. Na przyktad ustawienie Run Only (Tylko
praca) ogranicza wytaczenie awaryjnego wejscia, umozliwiajac je tylko wtedy, gdy softstarter pracuje.

Parametr 7-3 Input A Trip Delay (Opéznienie wytqczenia awaryjnego wejscia A): Ustawia op6znienie miedzy aktywacja wejscia a
wylaczeniem awaryjnym softstartera.

Parametr 7-4 Input A Initial Delay (Opéznienie poczqgtkowe wejscia A): Ustawia opdznienie przed monitorowaniem stanu wejscia przez
softstarter po sygnale rozruchu. Na przyktad opdznienie moze by¢ wymagane, aby umozliwi¢ zwiekszenie ci$nienia w rurociagu.

Parametr 7-10 Input A Name (Nazwa wejscia A): Nalezy wybrac nazwe, na przyktad Wytqczenie awaryjne z wejscia A (opcjonalnie).

9.7 Typowe metody sterowania

Wymagania aplikacji sg rézne w przypadku kazdej instalacji, ale metody wymienione ponizej sa czesto dobrym punktem wyjscia dla
typowych aplikacji.

Tabela 18: Typowe metody sterowania

Aplikacja Tryb rozruchu Czas Prad Ogra- Tryb zatrzymania Czas zatrzy-
roz- poc- nicze- mania [s]
pedza-  zatk- nie pra-
nia owy (%  du(%
przy FLC) FLC)
rozru-
chu [s]

Pednik dziobowy Stata warto$¢ pradu 5 100 400 Zatrzymanie z wybiegiem silni- | nie dotyczy

ka

Wiréwka (separator) | Stata wartos¢ pradu 1 200 450 Zatrzymanie z wybiegiem silni- | nie dotyczy

ka

Dtuto pneuma- Stata wartos¢ pradu 1 200 450 Zatrzymanie z wybiegiem silni- | nie dotyczy

tyczne ka
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Aplikacja Tryb rozruchu Czas Prad Ogra- Tryb zatrzymania Czas zatrzy-
roz- poc- nicze- mania [s]
pedza-  zatk- nie pra-
nia owy (%  du(%
przy FLC) FLC)
rozru-
chu [s]
Sprezarka tlokowa Stata warto$¢ pradu 1 200 450 Zatrzymanie z wybiegiem silni- | nie dotyczy
— obciagzona ka
Sprezarka ttokowa Stata wartos¢ pradu 1 200 400 Zatrzymanie z wybiegiem silni- | nie dotyczy
— nieobciazona ka
Sprezarka srubowa Stata wartos¢ pradu 1 200 400 Zatrzymanie z wybiegiem silni- | nie dotyczy
— obcigzona ka
Sprezarka Srubowa Stata wartos¢ pradu 1 200 350 Zatrzymanie z wybiegiem silni- | nie dotyczy
— nieobcigzona ka
Przenosnik poziomy | Stata wartos¢ pradu 5 200 400 Ptynne zatrzymanie TVR 10
Przenosnik pochyty Stata wartos¢ pradu 2 200 450 Zatrzymanie z wybiegiem silni- | nie dotyczy
ka
Przenosnik pionowy | Stata wartos¢ pradu 2 200 450 Zatrzymanie z wybiegiem silni- | nie dotyczy
(kubetkowy) ka
Kruszarka stozkowa Stata wartos¢ pradu 1 200 350 Zatrzymanie z wybiegiem silni- | nie dotyczy
ka
Kruszarka szczekowa | Stata wartos¢ pradu 1 200 450 Zatrzymanie z wybiegiem silni- | nie dotyczy
ka
Kruszarka obrotowa | Stata wartos¢ pradu 1 200 400 Zatrzymanie z wybiegiem silni- | nie dotyczy
ka
Okorowywacz Stata wartos¢ pradu 1 200 350 Zatrzymanie z wybiegiem silni- | nie dotyczy
ka
Wentylator osiowy Stata wartos¢ pradu 1 200 350 Zatrzymanie z wybiegiem silni- | nie dotyczy
(wyttumiony) ka
Wentylator osiowy Stata warto$¢ pradu 1 200 450 Zatrzymanie z wybiegiem silni- | nie dotyczy
(niewyttumiona) ka
Wentylator od$rodk- | Stata wartos¢ pradu 1 200 350 Zatrzymanie z wybiegiem silni- | nie dotyczy
owy (wyttumiony) ka
Wentylator od$rodk- | Stata wartos¢ pradu 1 200 450 Zatrzymanie z wybiegiem silni- | nie dotyczy
owy (niewyttumio- ka
ny)
Wentylator wysoko- | Stata wartos¢ pradu 1 200 450 Zatrzymanie z wybiegiem silni- | nie dotyczy
cisnieniowy ka
Mtyn kulowy Stata wartos$¢ pradu 1 200 450 Zatrzymanie z wybiegiem silni- | nie dotyczy
ka
Mtyn miotkowy Stata warto$¢ pradu 1 200 450 Zatrzymanie z wybiegiem silni- | nie dotyczy
ka
Pompa gtebinowa Sterowanie adapta- 3 nie do- 500 Sterowanie adaptacyjne (pézne @ 3
cyjne (wczesne przy- tyczy zmniejszanie predkosci)
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Aplikacja Tryb rozruchu Czas Prad Ogra- Tryb zatrzymania Czas zatrzy-
roz- poc- nicze- mania [s]
pedza-  zatk- nie pra-
nia owy (%  du(%
przy FLC) FLC)
rozru-
chu [s]
Pompa odsrodkowa | Sterowanie adapta- 10 nie do- 500 Sterowanie adaptacyjne (pézne | 15
cyjne (wczesne przy- tyczy zmniejszanie predkosci)
spieszenie)
Pompa hydrauliczna | Stata wartos¢ pradu 2 200 350 Zatrzymanie z wybiegiem silni- | nie dotyczy
ka
Pompa wyporowa Sterowanie adapta- 10 nie do- 400 Sterowanie adaptacyjne (state 10
cyjne (state przyspies- tyczy zmniejszanie predkosci)
zenie)
Pompa gtebinowa Sterowanie adapta- 5 nie do- 500 Sterowanie adaptacyjne (pézne | 5
cyjne (wczesne przy- tyczy zmniejszanie predkosci)
spieszenie)
Pita taSmowa Stata wartos¢ pradu 1 200 450 Zatrzymanie z wybiegiem silni- | nie dotyczy
ka
Pita tarczowa Stata wartos¢ pradu 1 200 350 Zatrzymanie z wybiegiem silni- | nie dotyczy
ka
Rozdrabniacz Stata wartos¢ pradu 1 200 450 Zatrzymanie z wybiegiem silni- | nie dotyczy

9.8 Metody ptynnego rozruchu

9.8.1 Stata wartosc¢ pradu

ka

Prad o statej wartosci to tradycyjna forma ptynnego rozruchu, w ktérej prad jest zwiekszany od 0 do okreslonego poziomu, a nastepnie
utrzymywany stabilnie na tym poziomie az do przyspieszenia silnika.

Rozruch ze statg wartoscig pradu jest idealny w aplikacjach, w ktérych prad przy rozruchu musi by¢ utrzymywany ponizej pewnego

poziomu.
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1 Prad poczatkowy (ustawiony w parametrze 2-3 Initial Current (Prqd poczqtkowy ))
2 Ograniczenie pradu (ustawione w parametrze 2-4 Current Limit (Ograniczenie prqdu))
3 Prad przy petnym napieciu

llustracja 26: Przyktad statej wartosci pradu

9.8.2 Stata wartos¢ pradu z narastaniem pradu

Ptynny rozruch z narastaniem pradu zwieksza prad od okreslonego poziomu poczatkowego (1) do maksymalnego ograniczenia (3)
przez dany czas (2).

Rozruch z narastaniem pragdu moze by¢ przydatny w ponizszych aplikacjach:

«  Obcigzenie moze sie zmienia¢ pomiedzy rozruchami (na przyktad w przypadku przenosnika, ktéry mozna uruchomic z obcigzeniem
lub bez). Nalezy ustawic¢ parametr 2-3 Initial Current (Prqd poczgtkowy) na poziom, ktéry wykona rozruch silnika z matym
obcigzeniem. Nastepnie ustawi¢ parametr 2-4 Current Limit (Ograniczenie prqdu) na poziom, ktéry wykona rozruch silnika z duzym
obcigzeniem.

+  Obcigzenie pozwala na tatwy rozruch, lecz czas rozruchu musi by¢ wydtuzony (na przyktad dla pompy odsrodkowej, w przypadku
ktorej cisnienie w rurociagu musi by¢ zwiekszane powoli).

« Dostarczany prad jest ograniczony (na przyktad w przypadku zespotu pradnicowego), a wolniejsze podawanie obcigzenia pozwoli
na zwiekszenie czasu potrzebnego zasilaniu na reakcje.
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1 Parametr 2-3 Initial Current (Prqd poczgtkowy)

2 Parametr 2-2 Start Ramp Time (Czas rozpedzania przy rozruchu)
3 Parametr 2-4 Current Limit (Ograniczenie prqdu)

4 Prad przy petnym napieciu

llustracja 27: Przyktad ptynnego rozruchu z narastaniem pradu

9.8.3 Sterowanie adaptacyjne dla rozruchu

Podczas fagodnego rozruchu ze sterowaniem adaptacyjnym softstarter dostosowuje prad, aby wykonac rozruch silnika w okreslonym
czasie i przy uzyciu wybranego profilu przyspieszania.

Softstarter stosuje ograniczenie pradu dla wszystkich ptynnych rozruchéw, uwzgledniajac sterowanie adaptacyjne. Jesli
ograniczenie pradu jest zbyt niskie lub czas rozpedzania przy rozruchu (ustawiony w parametrze 2-2 Start Ramp Time (Czas
rozpedzania przy rozruchu)) jest zbyt krétki, rozruch silnika moze sie nie powies¢.
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2 State przyspieszanie
3 Pdzne przyspieszanie
4 Parametr 2-2 Start Ramp Time (Czas rozpedzania przy rozruchu)

llustracja 28: Przyktad rozruchu ze sterowaniem adaptacyjnym (parametr 2-5 Adaptive Start Profile (Profil rozruchu adaptacyjnego))

9.8.3.1 Dostrajanie sterowania adaptacyjnego

Jesli rozruch lub zatrzymanie silnika nie przebiega ptynnie, nalezy dostosowac parametr Adaptive Control Gain-2 (Wzmocnienie
sterowania adaptacyjnego). Ustawienie wzmocnienia okresla, w jakim stopniu softstarter dostosuje przyszte rozruchy i zatrzymania za
pomoca sterowania adaptacyjnego na podstawie informacji z poprzedniego rozruchu. Ustawienie to wptywa na dziatanie rozruchu i
zatrzymywania.

« Jedlisilnik zbyt szybko przyspiesza lub zwalnia na koricu rozruchu lub zatrzymania, nalezy zwiekszy¢ ustawienie wzmocnienia o 5-
10%.

« Jezeli predkosc silnika fluktuuje podczas rozruchu lub zatrzymania, nalezy lekko zmniejszy¢ ustawienie wzmocnienia.

Softstarter dostraja sterowanie adaptacyjne w celu dopasowania do silnika. Zmiana nastepujacych parametréw powoduje reset
sterowania adaptacyjnego i pierwszy cykl rozruchu/zatrzymania uzywa rozruchu ze stata wartoscia pradu/zatrzymania z
zsynchronizowanym zmniejszaniem napiecia: Parametr 1-2 Motor Full Load Current (Prqd petnego obciqgzenia silnika), parametr
2-4 Current Limit (Ograniczenie prqdu) i parametr 2-12 Adaptive Gain (Wzmocnienie sterowania adaptacyjnego).

9.8.4 Stata warto$¢ pradu z rozruchem ze zwiekszonym momentem

Rozruch ze zwiekszonym momentem zapewnia krétkie podanie dodatkowego momentu obrotowego na poczatku rozruchu i moze
by¢ uzywany w potaczeniu z rozruchem z narastaniem pradu lub statg wartoscia pradu.

Rozruch ze zwiekszonym momentem moze by¢ uzyteczny przy rozruchu w przypadku obcigzen, ktére wymagaja wysokiego momentu
rozruchowego, lecz pézniej pozwalajg na tatwe przyspieszenie (na przyktad w przypadku pomp z wirnikiem srubowym).
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4  Parametr 2-2 Start Ramp Time (Czas rozpedzania przy rozruchu)

5 Parametr 2-4 Current Limit (Ograniczenie prqdu)

6 Prad przy petnym napieciu

llustracja 29: Przyktad rozruchu ze zwiekszonym momentem uzywanego w potaczeniu z rozruchem ze stata wartoscia pradu
9.9 Metody zatrzymania
9.9.1 Zatrzymanie z wybiegiem

Zatrzymanie z wybiegiem pozwala silnikowi zwolni¢ w naturalnym tempie bez Zadnego sterowania przez softstarter. Czas zatrzymania
zalezy od typu obcigzenia.

9.9.2 Zsynchronizowane zmniejszanie napiecia

Zsynchronizowane zmniejszanie napigcia (timed voltage ramp, TVR) stopniowo zmniejsza napiecie dostarczane do silnika w
okreslonym czasie. Dzigki temu mozna wydtuzy¢ czas zatrzymania silnika i unikna¢ standw nieustalonych przy zasilaniu z zespotu
pradnicowego.

Obcigzenie moze nadal pracowac po zakorczeniu zwalniania do zatrzymania.
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llustracja 30: Przyktad zsynchronizowanego zmniejszania napiecia (TVR)

9.9.3 Sterowanie adaptacyjne dla zatrzymania

Podczas ptynnego zatrzymania ze sterowaniem adaptacyjnym softstarter steruje pradem, aby wykona¢ zatrzymanie silnika w
okreslonym czasie i przy uzyciu wybranego profilu zmniejszania predkosci. Sterowanie adaptacyjne moze by¢ przydatne do
wydtuzania czasu zatrzymywania matych obcigzen bezwtadnosciowych.

Jesli wybrano sterowanie adaptacyjne, pierwsze zatrzymanie uzywa zsynchronizowanego zmniejszania napiecia (TVR). Pozwala ono
softstarterowi na zebranie informacji o charakterystyce podtaczonego silnika. Softstarter uzywa tych danych silnika podczas kolejnych
zatrzyman ze sterowaniem adaptacyjnym.

Sterowanie adaptacyjne nie spowalnia silnika aktywnie i nie zatrzymuje go w tempie szybszym niz tempo zatrzymania z
wybiegiem. Aby skréci¢ czas zatrzymywania wysokich obcigzen bezwtadnosciowych, nalezy uzy¢ hamulca.

Sterowanie adaptacyjne kontroluje profil predkosci silnika w ramach zaprogramowanego ograniczenia czasowego. Moze to
skutkowac wyzszym poziomem pradu niz w tradycyjnych metodach sterowania.

W przypadku wymiany silnika podtaczonego do softstartera, w ktérym zaprogramowano rozruch lub zatrzymanie ze sterowaniem
adaptacyjnym, softstarter musi zebra¢ informacje o charakterystyce nowego silnika. Aby zainicjowa¢ ponowne zbieranie informacji o
charakterystyce silnika, nalezy zmienic¢ parametr 1-2 Motor Full Load Current (Prqd petnego obcigzenia silnika) lub parameter 1-12
Adaptive Control Gain (Wzmocnienie sterowania adaptacyjnego). Nastepny rozruch bedzie uzywat statej wartosci pradu, a nastepne
zatrzymanie bedzie zatrzymaniem TVR.
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llustracja 31: Przyklad zatrzymania ze sterowaniem adaptacyjnym (parametr 2-11Adaptive Stop Profile (Profil zatrzymania adaptacyjnego))

Sterowanie adaptacyjne jest idealnym rozwigzaniem dla aplikacji zwigzanych z pompowaniem, w ktérych moze zminimalizowa¢
negatywne skutki uderzen cieczy. Nalezy przetestowac trzy profile, aby okresli¢ najlepszy profil dla danej aplikacji.

Profil zatrzymania Aplikacja
adaptacyjnego
Pézne zmniejszanie predkosci Systemy o wysokim cisnieniu, w przypadku ktérych nawet maty spadek predkosci silnika/pompy

powoduje gwattowne przejscie miedzy przeptywem do przodu i przeptywem do tytu.

State zmniejszanie predkosci Niskie do $redniego cisnienia, aplikacje o duzym przeptywie, w ktérych ptyn osigga duza
predkos¢.

Wczesne zmniejszanie Systemy z otwartg pompa, w przypadku ktérych ptyn musi zosta¢ odprowadzony przez pompe

predkosci bez dziatania pompy w odwrotnym kierunku.

9.9.4 Hamowanie DC

Hamowanie skraca czas wymagany do zatrzymania silnika.

Podczas hamowania z silnika moze dobiegac¢ gtosniejszy dzwiek. Jest to normalne zjawisko podczas hamowania.

W przypadku uzywania hamowania DC zasilanie musi by¢ podtgczone do softstartera (zaciskéw wejsciowych L1, L2 L3) w
dodatniej kolejnosci faz.
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USZKODZENIE SILNIKA

W przypadku ustawienia zbyt wysokiego momentu hamowania silnik zatrzymuje sie przed zakonczeniem czasu hamowania, co
naraza go na niepotrzebne nagrzewanie, ktére moze doprowadzi¢ do uszkodzenia. Ustawienie wysokiego momentu
hamowania moze takze skutkowac pragdami szczytowymi az do wartosci DOL pobieranej w czasie zatrzymywania silnika.

- Do zapewnienia bezpiecznego dziatania softstartera i silnika wymagana jest uwazna konfiguracja.

- Nalezy upewnic sie, ze w obwodzie odgatezionym silnika zainstalowano prawidtowe bezpieczniki ochronne.

RYZYKO PRZEGRZANIA

Operacja hamowania powoduje, Ze silnik nagrzewa sie szybciej niz wskazuje to tempo obliczone dla modelu termicznego
silnika.

- Nalezy zainstalowac termistor silnika lub zapewni¢ odpowiednie opdznienie restartu (parametr 5-16 Restart Delay
(Opdznienie restartu)).
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1 Parametr 2-10 Stop Time (Czas zatrzymania)
2 Parametr 2-16 Brake Time (Czas hamowania)

3 Czas zatrzymana z wybiegiem

llustracja 32: Przyktad czasu hamowania

Ustawienia parametrow:
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«  Parametr 2-9 Stop Mode (Tryb zatrzymania): Ustawi¢ na DC Brake (Hamowanie DC).

«  Parametr 2-10 Stop Time (Czas zatrzymania): Czas zatrzymania to catkowity czas hamowania (1), ktéry nalezy ustawic¢ na wartos¢
odpowiednio wieksza niz czas hamowania (w parametrze 2-16 DC Brake Time (Czas hamowania DC)), aby na etapie hamowania
wstepnego predkos¢ silnika mogta by¢ zmniejszona do okoto 70%. Jezeli czas zatrzymania bedzie zbyt krétki, hamowanie nie
zakonczy sie pomyslinie i silnik zatrzyma sie z wybiegiem.

«  Parametr 2-15 DC Brake Torque (Moment hamowania DC): Ustawi¢ zgodnie z wymogami, aby spowolni¢ obcigzenie. W przypadku
ustawienia zbyt niskiej wartosci silnik nie zostaje zatrzymany catkowicie i zamiast tego zostaje przeprowadzone zatrzymanie z
wybiegiem przed koncem czasu hamowania.

«  Parametr 2-16 DC Brake Time (Czas hamowania DC): Ustawic¢ ten parametr na okoto jedng czwartg zaprogramowanego czasu
zatrzymania. Powoduje to ustawienie czasu dla etapu petnego hamowania (2).

9.9.5 Hamowanie DC z zewnetrznym czujnikiem predkosci zerowej

W przypadku obciagzen, ktére moga sie rézni¢ w poszczegdlnych cyklach hamowania, nalezy zainstalowac czujnik predkosci zerowej,
ktéry gwarantuje, ze softstarter koriczy hamowanie DC po catkowitym zatrzymaniu silnika. Zastosowanie czujnika zapobiega
niepotrzebnemu nagrzewaniu sie silnika.

Nalezy skonfigurowa¢ hamowanie DC dla najdtuzszego wymaganego czasu hamowania i ustawi¢ parametr 7-1 Input A Function
(Funkcja wejscia A) na funkcje Zero Speed Sensor (Czujnik predkosci zerowej). Kiedy silnik osiggnie stan spoczynku, czujnik predkosci
zerowej otworzy obwdd na wejsciu DI-A, COM+ i softstarter zakonczy zatrzymanie.

9.9.6 Plynne hamowanie

W przypadku obciazen o duzej bezwtadnosci i/lub zmiennym obciazeniu wymagajacych maksymalnej mozliwej sity hamowania
softstarter mozna skonfigurowac tak, aby zapewnic ptynne hamowanie.

Softstarter uzywa przekaznika przetacznego do sterowania stycznikami pracy do przodu i hamowania. Podczas hamowania softstarter
odwraca kolejnosc faz do silnika i dostarcza mniejszy prad, tagodnie zmniejszajac predkos¢ obcigzenia.

Gdy predkos¢ silnika zbliza sie do zera, czujnik predkosci zerowej (A2) zatrzymuje softstarter i otwiera stycznik hamowania (K2).

Ptynnego hamowania mozna uzywac z podstawowymi i drugorzednymi ustawieniami silnika i nalezy je skonfigurowac osobno dla
jednych i drugich ustawien.

Ustawienia parametrow:
«  Parametr 2-9 Stop Mode (Tryb zatrzymania): Ustawi¢ na Soft Brake (Ptynne hamowanie).
«  Parametr 2-17 Brake Current Limit (Ograniczenie prqdu hamowania): Ustawi¢ zgodnie z wymogami, aby spowolni¢ obciazenie.

+  Parametr 2-18 Soft Brake Delay (Opéznienie ptynnego hamowania): Okresla czas, przez jaki softstarter czeka po otrzymaniu sygnatu
zatrzymania, zanim zacznie podawac prad hamowania do silnika. Nalezy ustawi¢ czas umozliwiajacy przetaczenie K1 i K2.

«  Parametr 7-1 Input A Function (Funkcja wejscia A): Ustawi¢ na funkcje Zero Speed Sensor (Czujnik predkosci zerowej).

«  Parametr 8-1 Relay A Function (Funkcja przekazZnika A): Ustawi¢ na Soft Brake (Ptynne hamowanie).
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llustracja 33: Przyklad okablowania funkcji plynnego hamowania

9.10 Pump Clean (Czyszczenie pompy)

e77ha729.10

Softstarter moze wykonac funkcje czyszczenia pompy przed ptynnym rozruchem silnika. Moze to utatwic¢ usuniecie pozostatosci i

Smieci z wirnika.

Funkcja czyszczenia pompy uruchamia silnik w kierunku wstecznym, nastepnie w kierunku do przodu, po czym zatrzymuje silnik.
Pompe mozna skonfigurowac tak, aby powtdrzy¢ proces czyszczenia maksymalnie 5 razy. Po okreslonej liczbie cykli czyszczenia
softstarter wykona zaprogramowany ptynny rozruch.
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Praca czyszczenia pompy jest sterowana przez wejscie start/stop (START, COM+). Nalezy ustawi¢ wejscie programowalne na funkcje
czyszczenia pompy (szczegoty zawiera opis parametru 7-1 Input A Function (Funkcja wejscia A)). Upewnic sig, ze wejscie jest zamkniete
po zastosowaniu sygnatu rozruchu.

Funkcji czyszczenia pompy nie nalezy aktywowac na pompach, ktére nie moga pracowac w kierunku wstecznym.
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llustracja 34: Pump Clean (Czyszczenie pompy)

9.11 Praca w kierunku wstecznym

Softstarter moze sterowac stycznikiem zmiany kierunku obrotéw, aby uruchamia¢ silnik w kierunku wstecznym. Po wybraniu pracy w
kierunku wstecznym softstarter wykonuje ptynny rozruch, uzywajac odwrotnej kolejnosci faz niz w przypadku normalnej pracy.

Praca w kierunku wstecznym jest sterowana przez wejscie start/stop (START, COM+). Nalezy ustawi¢ wejscie programowalne na zmiane
kierunku na wsteczny (parametr 7-1 Input A Function (Funkcja wejscia A)) i ustawi¢ wyjscie na stycznik zmiany kierunku obrotéw
(parametr 8-1 Relay A Function (Funkcja przekaznika A)).

Wejscie musi by¢ zamkniete po zastosowaniu sygnatu rozruchu. Softstarter utrzymuje przekaznik zmiany kierunku obrotéw w tym
samym stanie az do zakoriczenia cyklu rozruchu/zatrzymywania.
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Pierwszy rozruch po zmianie kierunku bedzie rozruchem ze statg wartoscia pradu.

Jesli wymagane jest zabezpieczenie kolejnosci faz, nalezy zainstalowac stycznik zmiany kierunku obrotéw po stronie wyjscia
(silnika) softstartera.
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llustracja 35: Schemat potaczen
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9.12 Jog — praca manewrowa

Przy pracy manewrowej — Jog silnik dziata ze zmniejszonga predkoscia w celu wyréwnania obcigzenia i utatwienia serwisowania. Silnik
moze pracowa¢ manewrowo do przodu lub do tytu.

Jog - praca manewrowa jest dostepna tylko w przypadku, jesli sterowanie softstarterem odbywa sie za pomoca wejs¢ cyfrowych
(parametr 1-1 Command Source (Zrédto polecenia) ustawiony na warto$¢ Digital Input (Wejscie cyfrowe)). Aby wtaczy¢ prace manewrowa
— Jog, nalezy uzy¢ wejscia programowalnego (zobacz parametr 7-1 Input A Function (Funkcja wejscia A), aby uzyskac¢ szczegdtowe
informacje). Upewnic sie, ze wejscie jest zamkniete po zastosowaniu sygnatu rozruchu.

OGRANICZONE CHLODZENIE SILNIKA

Bieg przy niskiej predkosci nie jest zalecany w przypadku pracy ciagtej z powodu ograniczonego chtodzenia silnika. Praca
manewrowa — Jog powoduje, ze silnik nagrzewa sie szybciej niz wskazuje to tempo obliczone dla modelu termicznego silnika.

- Nalezy zainstalowac termistor silnika lub zapewni¢ odpowiednie opdznienie restartu (parametr 5-16 Restart Delay
(Opdznienie restartu)).

W zaleznosci od silnika maksymalne dostepne wartosci momentu pracy manewrowej — Jog do przodu wynoszg okoto 50-75%
momentu przy petnym obciazeniu (FLT) silnika. W przypadku pracy manewrowej — Jog silnika do tytu moment wynosi okoto 25-50%
wartosci FLT.

Parametr 2-8 Jog Torque (Moment pracy manewrowej) i parametr 3-10 Jog Torque-2 (Moment pracy manewrowej-2) okreslaja, jak duzg
cze$¢ maksymalnego dostepnego momentu pracy manewrowej — Jog softstarter stosuje do silnika.

Ustawienie momentu powyzej 50% moze spowodowac zwigkszone wibracje watu.
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3 Maksymalny moment obrotowy jog - pracy manewrowej w kierunku wstecznym

llustracja 36: Dostepny moment obrotowy podczas pracy manewrowej - Jog

9.13 Praca wewnatrz trojkata

W przypadku pofaczenia wewnatrz tréjkata nalezy wprowadzi¢ warto$¢ FLC w parametrze 1-2 Motor Full Load Current (Prqd pefnego
obcigzenia silnika). Softstarter automatycznie wykrywa, czy silnik jest podtaczony w linii czy wewnatrz tréjkata, i oblicza prawidtowy
poziom pradu wewnatrz tréjkata.

Funkcje sterowania adaptacyjnego, pracy manewrowej Jog, hamowania i PowerThrough nie sg obstugiwane przy pracy wewnatrz
tréjkata (potaczenie szescioprzewodowe). Jezeli te funkcje sg zaprogramowane, gdy softstarter jest podtaczony wewnatrz tréjkata,
zachowanie jest nastepujace:

Rozruch ze sterowaniem Softstarter wykonuje rozruch ze statg wartoscig pradu.

adaptacyjnym

Zatrzymanie ze sterowaniem Softstarter wykonuje ptynne zatrzymanie TVR, jezeli parametr 2-10 Stop Times (Czasy zatrzymania)
adaptacyjnym jest > 0s. Jesli parametr 2-10 Stop Times (Czasy zatrzymania) jest ustawiony na 0 s, softstarter

wykonuje zatrzymanie z wybiegiem silnika.

Jog — praca manewrowa Softstarter generuje ostrzezenie i komunikat o btedzie Unsupported option (Nieobstugiwana
opdgja).

Hamowanie DC Softstarter wykonuje zatrzymanie z wybiegiem.

Ptynne hamowanie Softstarter wykonuje zatrzymanie z wybiegiem.

PowerThrough Softstarter wyfacza sie awaryjnie z komunikatem o btedzie Lx-Tx Shorted (Lx-Tx zwarte).

W przypadku podfgczenia wewnatrz tréjkata softstarter nie wykrywa utraty fazy na zacisku T2 podczas pracy.

Jesli softstarter nie wykrywa prawidtowo podtaczenia silnika, nalezy uzy¢ parametru 20-6 Motor Connection (Podtqczenie silnika).

9.14 Drugorzedne ustawienia silnika

Softstarter mozna zaprogramowac przy uzyciu 2 oddzielnych profiléw rozruchu i zatrzymywania. Umozliwia to softstarterowi
sterowanie silnikiem w dwéch réznych konfiguracji rozruchu i zatrzymywania. Drugorzedne ustawienia silnika sg idealnym
rozwigzaniem w przypadku silnikéw z podwéjnym uzwojeniem (Dahlander), aplikacji z wieloma silnikami lub sytuacji, w ktérych silnik
moze wykonywac rozruch w dwéch réznych warunkach (na przyktad w przypadku przenosnikéw, ktére mozna uruchomi¢ z
obcigzeniem lub bez). Drugorzedne ustawienia silnika moga by¢ takze uzywane w przypadku aplikacji z duzym obcigzeniem/w trybie
gotowosci.
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Dla aplikacji o duzym obcigzeniu/w stanie gotowosci nalezy ustawi¢ parametr 6-17 Motor Overtemperature (Nadmierna
temperatura silnika) na Log Only (Tylko rejestr) i zainstalowac zabezpieczenie przed przekroczeniem temperatury dla kazdego
silnika.

Aby uzywac drugorzednych ustawien silnika, nalezy ustawi¢ wejscie programowalne na Wybdr ustawier silnika. Wejscie musi zosta¢
zamkniete po wydaniu polecenia rozruchu (patrz parametr 7-1 Input A Function (Funkcja wejscia A) i parametr 7-5 Input B Function
(Funkcja wejscia B). Softstarter sprawdza, ktére ustawienia silnika majg zostac uzyte przy rozruchu, i uzywa tych ustawien silnika dla
catego cyklu rozruchu/zatrzymania.

Softstarter uzyje drugorzednych ustawien silnika do sterowania rozruchem, gdy otrzyma taka instrukcje za pomoca wejscia
programowalnego (patrz parametr 7-1 Input A Function (Funkcja wejscia A) i parametr 7-5 Input B Function (Funkcja wejscia B).

Model termiczny silnika jest mniej doktadny, jesli softstarter steruje dwoma oddzielnymi silnikami.

Danfoss A/S © 2018.10 AQ262141844215pl-000201 / 175R1174| 75



Do

Instrukcja obstugi | VLT® Soft Starter MCD 600 Programowalne parametry

10 Programowalne parametry

10.1 Main Menu

Menu gtéwne pozwala przegladac i zmienia¢ programowalne parametry, ktére sterujg pracg softstartera.

Aby otworzy¢ menu gtéwne, nacisna¢ przycisk [Main Menu] podczas wyswietlania ekranu monitorowania.

10.2 Zmiana wartosci parametrow

Procedura
1. Przejs¢ do parametru w Menu gtéwnym.
2. Nacisng¢ przycisk [Menu/Store], aby wejs¢ do trybu edycji.

3. Nacisna¢ przycisk [2] lub [v], aby zmieni¢ ustawienia parametru.

Jednokrotne nacisniecie przycisku [2] lub [v] zwieksza lub zmniejsza wartos¢ o jedng jednostke. Przytrzymanie nacisnietego
przycisku diuzej niz 5 s powoduje szybsze zwiekszanie lub zmniejszanie wartosci.

Nacisnac przycisk [Store], aby zapisa¢ zmiany. Ustawienie pokazane na wyswietlaczu zostanie zapisane i panel LCP powrdci do listy
parametrow.

Nacisna¢ przycisk [Back], aby anulowac zmiany. Panel LCP wyswietli prosbe o potwierdzenie, a nastepnie powrdci do listy
parametréw bez zapisywania zmian.

10.3 Blokada regulacji

Parametru 10-7 Adjustment Lock (Blokada regulacji) mozna uzy¢, aby uniemozliwi¢ uzytkownikom zmiane ustawien parametréw.

Jezeli uzytkownik sprébuje zmieni¢ wartos¢ parametru, gdy blokada regulacji jest aktywna, zostanie wyswietlony nastepujacy btad:
Dostep zabroniony. Wt. jest blokada reg.

10.4 Lista parametrow

Tabela 19: Lista parametréw

Numer grupy = Nazwa grupy parametréw Ustawienie domysine
parametrow

1 Motor Details (Szczegéty silnika)

1-1 Command Source (Zrédto polecenia) Digital Input (Wejscie cyfrowe)
1-2 Motor Full Load Current (Prad petnego obciazenia silnika) Model dependent (Zalezy od modelu)
1-3 Motor kW (kW silnika) 0 kw

1-4 Locked Rotor Time (Czas blokowania wirnika) 00:10 (mm:ss)

1-5 Locked Rotor Current (Prad zablokowanego wirnika). 600%

1-6 Motor Service Factor (Wspdtczynnik przecigzalnosci silnika) 105%

1-7 Reserved (Zarezerwowane) =

2 Motor Start/Stop (Rozruch/zatrzymanie silnika)
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Do

Programowalne parametry

Numer grupy
parametréow

2-1
2-2
2-3
2-4

2-5

2-6
2-7
2-8
2-9
2-10
2-1

2-12
2-13
2-14
2-15
2-16
2-17
2-18
3

3-1
3-2
3-3
3-4
3-5
3-6
3-7

3-8

3-10
3-1
3-12
3-13

Nazwa grupy parametrow

Start Mode (Tryb rozruchu)

Start Ramp Time (Czas rozpedzania przy rozruchu)
Initial Current (Prad poczatkowy)

Current Limit (Ograniczenie pradu)

Adaptive Start Profile (Profil rozruchu adaptacyjnego)

Kickstart Time (Czas rozruchu ze zwiekszonym momentem)
Kickstart Level (Poziom rozruchu ze zwiekszonym momentem)
Jog Torque (Moment obrotowy pracy manewrowej — Jog)
Stop Mode (Tryb zatrzymania)

Stop Time (Czas zatrzymania)

Adaptive Stop Profile (Profil zatrzymania adaptacyjnego)

Adaptive Control Gain (Wzmocnienie sterowania adaptacyjnego)
Multi Pump (Wiele pomp)

Start Delay (Op6znienie startu)

DC Brake Torque (Moment hamowania DC)

DC Brake Time (Czas hamowania DC)

Brake Current Limit (Ograniczenie prgdu hamowania)

Soft Brake Delay (Opéznienie ptynnego hamowania)

Motor Start/Stop 2 (Rozruch/zatrzymanie silnika 2)

Motor Full Load Current-2 (Prad petnego obcigzenia silnika-2)
Motor kW-2 (kW silnika-2)

Start Mode-2 (Tryb rozruchu-2)

Start Ramp Time-2 (Czas rozpedzania przy rozruchu-2)

Initial Current-2 (Prad poczatkowy-2)

Current Limit-2 (Ograniczenie pradu-2)

Adaptive Start Profile-2 (Profil rozruchu adaptacyjnego-2)

Kickstart Time-2 (Czas rozruchu ze zw. momentem-2)

Kickstart Level-2 (Poziom rozruchu ze zwiekszonym momentem-2)
Jog Torque-2 (Moment pracy manewrowej-2)

Stop Mode-2 (Tryb zatrzymania-2)

Stop Time-2 (Czas zatrzymania-2)

Adaptive Stop Profile-2 (Profil zatrzymania adaptacyjnego-2)

Ustawienie domysine

Constant Current (Stata wartos¢ pradu)
00:10 (mm:ss)

200%

350%

Constant Acceleration (State przyspiesza-
nie)

000 ms

500%

50%

TVR Soft Stop (Ptynne zatrzymanie TVR)
00:00 (mm:ss)

Constant Deceleration (State zmniejsza-
nie predkosci)

75%

Single Pump (Pojedyncza pompa)
00:00 (mm:ss)

20%

00:01 (mm:ss)

250%

400 ms

Model dependent (Zalezy od modelu)
0 kW

Constant Current (Stata wartos¢ pradu)
00:10 (mm:ss)

200%

350%

Constant Acceleration (State przyspiesza-
nie)

000 ms

500%

50%

TVR Soft Stop (Ptynne zatrzymanie TVR)
00:00 (mm:ss)

Constant Deceleration (State zmniejsza-
nie predkosci)
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Do

Programowalne parametry

Numer grupy
parametréow

3-14
3-15
3-16
3-17
3-18
3-19
3-20
4
4-1
4-2

4-10

4-11
4-12
4-13

4-14
415
416

4-17
4-18
4-19

4-20
4-21
4-22

Nazwa grupy parametrow

Adaptive Control Gain-2 (Wzmocnienie sterowania adaptacyjnego-2)
Multi Pump-2 (Wiele pomp-2)

Start Delay-2 (Opéznienie startu-2)

DC Brake Torque-2 (Moment hamowania DC-2)

DC Brake Time-2 (Czas hamowania DC-2)

Brake Current Limit-2 (Ograniczenie pragdu hamowania-2).

Soft Brake Delay-2 (Opdznienie ptynnego hamowania-2)
Auto-Start/Stop (Automatyczny rozruch/zatrzymanie)
Auto-Start/Stop Mode (Tryb automatycznego rozruchu/zatrzymania)
Run Time (Czas pracy)

Stopped Time (Czas zatrzymania)

Sunday Mode (Tryb niedzieli)

Sunday Start Time (Niedziela godzina rozruchu)
Sunday Stop Time (Niedziela godzina zatrzymania)

Monday Mode (Tryb poniedziatku)

Monday Start Time (Poniedziatek godzina rozruchu)
Monday Stop Time (Poniedziatek godzina zatrzymania)

Tuesday Mode (Tryb wtorku)

Tuesday Start Time (Wtorek godzina rozruchu)
Tuesday Stop Time (Wtorek godzina zatrzymania)

Wednesday Mode (Tryb $rody)

Wednesday Start Time (Sroda godzina rozruchu)
Wednesday Stop Time (Sroda godzina zatrzymania)

Thursday Mode (Tryb czwartku)

Thursday Start Time (Czwartek godzina rozruchu)
Thursday Stop Time (Czwartek godzina zatrzymania)

Friday Mode (Tryb piatku)

Friday Start Time (Pigtek godzina rozruchu)
Friday Stop Time (Pigtek godzina zatrzymania)

Saturday Mode (Tryb soboty)

Ustawienie domysine

75%

Single Pump (Pojedyncza pompa)
00:00 (mm:ss)

20%

00:01 (mm:ss)

250%

400 s

Disable (Nieaktywne)
00:00 (gg:mm)
00:00 (gg:mm)

Start/Stop Disable (Start/stop nieak-
tywne)

00:00 (gg:mm)
00:00 (gg:mm)

Start/Stop Disable (Start/stop nieak-
tywne)

00:00 (gg:mm)
00:00 (gg:mm)

Start/Stop Disable (Start/stop nieak-
tywne)

00:00 (gg:mm)
00:00 (gg:mm)

Start/Stop Disable (Start/stop nieak-
tywne)

00:00 (gg:mm)
00:00 (gg:mm)

Start/Stop Disable (Start/stop nieak-
tywne)

00:00 (gg:mm)
00:00 (gg:mm)

Start/Stop Disable (Start/stop nieak-
tywne)

00:00 (gg:mm)
00:00 (gg:mm)

Start/Stop Disable (Start/stop nieak-
tywne)
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Do

Programowalne parametry

Numer grupy
parametréow

4-23
4-24
5
5-1
5-2
5-3
5-4
5-5
5-6
5-7
5-8

6-4

6-5

6-7

6-8
6-9

Nazwa grupy parametrow

Saturday Start Time (Sobota godzina rozruchu)
Saturday Stop Time (Sobota godzina zatrzymania)
Protection Levels (Poziomy ochrony)

Current Imbalance (Niezréwnowazenie pradu)
Opdznienie niezrbwnowazenia pradu
Undercurrent (Zbyt niski prad)

Undercurrent Delay (Opdznienie zbyt niskiego pradu)
Overcurrent (Przetezenie)

Overcurrent Delay (Opdznienie przetezenia)
Undervoltage (Podnapiecie)

Undervoltage Delay (Opdznienie zbyt niskiego napiecia)
Overvoltage (Przepiecie)

Overvoltage Delay (Opdznienie przepiecia)
Underpower (Zbyt mata moc)

Underpower delay (Opdznienie zbyt matej mocy)
Overpower (Zbyt duza moc)

Overpower Delay (Opdznienie zbyt duzej mocy)
Excess Start Time (Nadmierny czas rozruchu)
Restart Delay (Opdznienie restartu)

Starts per Hour (Rozruchy na godzine)

Phase Sequence (Kolejnos¢ faz)

Protection Actions (Dziatania zabezpieczen)

Auto-Reset Count (Liczba automatycznych resetéw)

Auto-Reset Delay (Op6znienie automatycznego resetowania)

Current Imbalance (Niezréwnowazenie pradu)

Undercurrent (Zbyt niski prad)

Overcurrent (Przetezenie)

Undervoltage (Podnapiecie)

Overvoltage (Przepiecie)

Underpower (Zbyt mata moc)

Overpower (Zbyt duza moc)

Ustawienie domysine

00:00 (gg:mm)
00:00 (gg:mm)

30%

00:03 (mm:ss)
20%

00:05 (mm:ss)
400%

00:00 (mm:ss)
350V

00:01 (mm:ss)
500V

00:01 (mm:ss)
10%

00:01 (mm:ss)
150%

00:01 (mm:ss)
00:20 (mm:ss)
00:10 (mm:ss)
0

Any Sequence (Dowolna kolejnos¢)

0
00:05 (mm:ss)

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

Log Only (Tylko rejestr)
Log Only (Tylko rejestr)
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Do

Programowalne parametry

Numer grupy
parametréow
6-10

6-11

6-12

6-13

6-14

6-15

6-16

6-18

6-19

6-20

7-2
7-3
7-4

7-5

Nazwa grupy parametrow

Excess Start Time (Nadmierny czas rozruchu)

Input A Trip (Wytaczenie awaryjne z wejscia A)

Input B Trip (Wyfgczenie awaryjne z wejscia B)

Network Communications (Komunikacja sieciowa)

Remote Keypad Fault (Btad klawiatury zdalnej)

Frequency (Czestotliwos¢)

Phase Sequence (Kolejnos¢ faz)

Motor Overtemperature (Nadmierna temperatura silnika)

Motor Thermistor Circuit (Obwdd termistora silnika)

Shorted SCR Action (Dziatanie przy zwartym tyrystorze SCR)

Battery/Clock (Bateria/zegar)

Inputs (Wejscia)

Input A Function (Funkcja wejscia A)

Input A Trip (Wytaczenie awaryjne z wejscia A)
Input A Trip Delay (OpézZnienie wytaczenia awaryjnego z wejscia A)
Input A Initial Delay (Opdznienie poczatkowe z wejscia A)

Input B Function (Funkcja wejscia B)

Input B Trip (Wyfaczenie awaryjne z wejscia B)

Input B Trip Delay (Opdznienie wylgczenia awaryjnego z wejscia B)
Input B Initial Delay (Opdznienie poczatkowe z wejscia B)
Reset/Enable Logic (Logika resetu/aktywacji)

Input A Name (Nazwa wejscia A)

Input B Name (Nazwa wejscia B)

Relay Outputs (Wyjscia przekaznikowe)

Relay A Function (Funkcja przekaznika A)

Ustawienie domysine

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

3-phase Control Only (Tylko sterowanie
3-fazowe)

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

Input Trip (N/O) (Wytaczenie awaryjne z
wejscia (zwierne))

Operating Only (Tylko obstuga)
00:00 (mm:ss)
00:00 (mm:ss)

Input Trip (N/O) (Wytaczenie awaryjne z
wejscia (zwierne))

Operating Only (Tylko obstuga)
00:00 (mm:ss)

00:00 (mm:ss)

Normally Closed (N/C) (Rozwierne)

Input A Trip (Wytaczenie awaryjne z wejs-
cia A)

Input B Trip (Wytaczenie awaryjne z wejs-
cia B)

Run (Praca)
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Do

Programowalne parametry

Numer grupy
parametréow

8-2
8-3
8-4
8-5
8-6
8-7
8-8
8-9
8-10
9
9-1
9-2
9-3
9-4

10
10-1
10-2
10-3
10-4
10-5
10-6
10-7
10-8
10-9
10-10

10-11
10-12
10-13

Nazwa grupy parametrow

Relay A On Delay (Opdznienie wt. przekaznika A)

Relay A Off Delay (Opdznienie wyt. przekaznika A)

Relay B Function (Funkcja przekaznika B)

Relay B On Delay (Opéznienie wiaczenia przekaznika B)
Relay A Off Delay (Opdznienie wytaczenia przekaznika B)
Low Current Flag (Flaga matego pradu)

High Current Flag (Flaga duzego pradu)

Motor Temperature Flag (Flaga temperatury silnika)
Main Contactor Time (Czas gtéwnego stycznika)

Analog Output (Wyjscie analogowe)

Analog Output A (Wyjscie analogowe A)

Analog A Scale (Skala analogowa A)

Analog A Maximum Adjustment (Regulacja maks. analogowego A)

Analog A Minimum Adjustment (Regulacja minimum analogowego
A)

Display (Wyswietlacz)

Language (Jezyk)

Temperature Scale (Skala temperatury)

Graph Timebase (Podstawa czasu wykresu)

Graph Maximum Adjustment (Maksymalna nastawa wykresu)
Graph Minimum Adjustment (Minimalna nastawa wykresu)
Current Calibration (Kalibracja pradu)

Adjustment Lock (Blokada regulacji)

User Parameter 1 (Parametr uzytkownika 1)

User Parameter 2 (Parametr uzytkownika 2)

User Parameter 3 (Parametr uzytkownika 3)

User Parameter 4 (Parametr uzytkownika 4)

User Parameter 5 (Parametr uzytkownika 5)

User Parameter 6 (Parametr uzytkownika 6)

Pump Clean (Czyszczenie pompy)

Reverse Torque (Moment obrotowy dla pracy wstecz)
Reverse Time (Czas pracy w kierunku wstecznym)

Forward Current Limit (Ograniczenie pradu pracy w kierunku wstecz-
nym)

Ustawienie domysine

00:00 (mm:ss)
00:00 (mm:ss)
Run (Praca)
00:00 (mm:ss)
00:00 (mm:ss)
50%

100%

80%

400 ms

Current (% FLC) (Prad (% FLC))
4-20 mA

100%

000%

English

Celsius (Stopnie Celsjusza)

30s

400%

0%

100%

Read & Write (Odczyt i zapis)
Current (Prad)

Motor Voltage (Napiecie silnika)

Mains Frequency (Czestotliwos¢ zasila-
nia)

Motor pf (Wspdtczynnik mocy silnika)
Motor Power (Moc silnika)

Motor Temp (%) (Temp. silnika (%))

20%
00:10 (mm:ss)
100%
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Do

Programowalne parametry

Numer grupy
parametréow

11-4
11-5
11-6
11-7
12
12-1
12-2
12-3
12-4
12-5
12-6
12-7
12-8
12-9
12-10
12-11
12-12
12-13
12-14
12-15
12-16
12-17
12-18
12-19
12-20
12-21
20
20-1
20-2
20-3
20-4
20-5
20-6
30

Nazwa grupy parametrow

Forward Time (Czas do przodu)

Pump Stop Mode (Tryb zatrzymania pompy)
Pump Stop Time (Czas zatrzymania pompy)
Pump Clean Cycles (Cykle czyszczenia pompy)
Communication Card (Karta komunikacji)
Modbus Address (Adres Modbus)

Modbus Baud Rate (Szybkos¢ transmisji Modbus)
Modbus Parity (Parzysto$¢ Modbus)

Modbus Timeout (Time-out komunikacji Modbus)
DeviceNet Address (Adres DeviceNet)

Devicenet Baud Rate (Szybkos¢ transmisji DeviceNet)
PROFIBUS Address (Adres PROFIBUS)

Gateway Address (Adres bramy)

Gateway Address 2 (Adres bramy 2)

Gateway Address 3 (Adres bramy 3)

Gateway Address 4 (Adres bramy 4)

IP Address (Adres IP)

IP Address 2 (Adres IP 2)

IP Address 3 (Adres IP 3)

IP Address 4 (Adres IP 4)

Subnet Mask (Maska podsieci)

Subnet Mask 2 (Maska podsieci 2)

Subnet Mask 3 (Maska podsieci 3)

Subnet Mask 4 (Maska podsieci 4)

DHCP

Location ID (Identyfikator lokalizacji)

Advanced (Zaawansowane)

Tracking Gain (Wzmocn. sledzenia)

Pedestal Detect (Wykrywanie podstawy)

Bypass Contactor Delay (Opdznienie stycznika obejscia)
Model Rating (Wartos¢ znamionowa modelu)
Screen Timeout (Time out ekranu)

Motor Connection (Podtaczenie silnika)

Pump Input Configuration (Konfiguracja wejscia pompy)

Ustawienie domysine

00:10 (mm:ss)

Coast To Stop (Zatrzymanie z wybiegiem)
00:10 (mm:ss)

1

1

9600

None (Brak)

Off (Wytaczony)
0

125 kB

192
168

100
192
168

255

255

255

0

Disable (Nieaktywne)
0

50%

80%

150 ms

Model dependent (Zalezy od modelu)
1 minuta

Auto-detect (Automatyczne wykrywanie)
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Do

Programowalne parametry

Numer grupy
parametréow

30-1
30-2
30-3
30-4
30-5
30-6
30-7
30-8
30-9

30-10

30-11
30-12
30-13
30-14
30-15
31
31A

31B

31C
31D
32

32-1

32-2
32-3

32-4

32-5
32-6
33

33-1
33-2

Nazwa grupy parametrow

Pressure Sensor Type (Typ czujnika ci$nienia)
Pressure Units (Jednostki cisnienia)

Pressure at 4 mA (Cisnienie przy 4 mA)
Pressure at 20 mA (Cisnienie przy 20 mA)
Flow Sensor Type (Typ czujnika przeptywu)
Flow Units (Jednostki przeptywu)

Flow at 4 mA (Przeptyw przy 4 mA)

Flow at 20 mA (Przeptyw przy 20 mA)

Units per Minute at Max Flow (Jednostki na minute przy maksymal-
nym przeptywie)

Pulses per Minute at Max Flow (Impulsy na minute przy maksymal-
nym przeptywie)

Units per Pulse (Liczba jednostek na impuls)
Typ czujnika gtebokosci

Depth Units (Jednostki gtebokosci)

Depth at 4 mA (Gtebokos¢ przy 4 mA)

Depth at 20 mA (Gtebokos¢ przy 20 mA)

Flow Protection (Zabezpieczenie przeptywu)

High Flow Trip Level (Poziom wytaczenia awaryjnego przy wysokim
przeptywie)

Low Flow Trip Level (Poziom wyfaczenia awaryjnego przy niskim
przeptywie).

Flow Start Delay (Op6znienie rozruchu przeptywu)
Flow Response Delay (Op6znienie reakcji przeptywu)
Pressure Protection (Zabezpieczenie cisnieniowe)

High Pressure Trip Level (Poziom wytaczenia awaryjnego przy wyso-
kim cisnieniu)

High Pressure Start Delay (Op6znienie startu przy wysokim ci$nieniu)

High Pressure Response Delay (Opdznienie reakcji na wysokie cisnie-
nie)

Low Pressure Trip Level (Poziom wytaczenia awaryjnego przy niskim
cisnieniu)

Low Pressure Start Delay (Opdznienie startu przy niskim cisnieniu)
Low Pressure Response Delay (Opdznienie reakcji na niskie cisnienie)
Pressure Control (Regulacja cisnienia)

Pressure Control Mode (Tryb regulacji cisnienia)

Start Pressure Level (Poziom ci$nienia dla rozruchu)

Ustawienie domysine

None (Brak)

kPa

0

0

None (Brak)

liters/second (litry na sekunde)
0

0

0

0

None (Brak)
meters (metry)
0

0

10

00:00:500 (mm:ss:ms)
00:00:500 (mm:ss:ms)

10

00:00:500 (mm:ss:ms)
00:00:500 (mm:ss:ms)

00:00:500 (mm:ss:ms)
00:00:500 (mm:ss:ms)

Off (Wyfaczony)
5

Danfoss A/S © 2018.10

AQ262141844215pl-000201 / 175R1174| 83



Instrukcja obstugi | VLT® Soft Starter MCD 600

Do

Programowalne parametry

Numer grupy
parametréow

33-3
33-4
33-5
34

34-1
34-2
343
34-4
35

35-1
35-2

36
36-1

36-2

36-3

36-4

36-5

36-6

36-7

36-8

36-9

36-10

10.5 Grupa parametréw 1-** Motor Details (Szczegdty silnika)

Nazwa grupy parametrow

Start Response Delay (Op6znienie reakgji rozruchu)

Stop Pressure Level (Poziom cis$nienia dla zatrzymania)

Stop Response Delay (Opdznienie reakcji zatrzymania)
Depth Protection (Zabezpieczenie gtebokosciowe)

Depth Trip Level (Poziom wytaczenia awaryjnego gtebokosci)
Depth Reset Level (Poziom resetu dla gtebokosci)

Depth Start Delay (Opdznienie rozruchu dla gtebokosci)
Depth Response Delay (Opdznienie reakcji gtebokosci)
Thermal Protection (Zabezpieczenie termiczne)

Temperature Sensor Type (Typ czujnika temperatury)

Temperature Trip Level (Poziom wyfaczenia awaryjnego dla tem-

peratury)
Pump Trip Action (Dziatanie wytgczenia awaryjnego pompy)

Pressure Sensor (Czujnik ci$nienia)

Flow Sensor (Czujnik przeptywu)

Depth Sensor (Czujnik gtebokosci)

High Pressure (Wysokie ci$nienie)

Low Pressure (Niskie cisnienie)

High Flow (Wysoki przeptyw)

Low Flow (Niski przeptyw)

Flow Switch (Przetacznik przeptywu)

Well Depth (Gtebokos¢ studni)

RTD/PT100 B

Tabela 20: 1-1 - Command Source (Zrédto polecenia)

Opcja

Funkcja

Okresla zrodto polecen do sterowania softstarterem.

Ustawienie domysine

00:00:500 (mm:ss:ms)
10
00:00:500 (mm:ss:ms)

5

10

00:00:500 (mm:ss:ms)
00:00:500 (mm:ss:ms)

None (Brak)
40

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

84| Danfoss A/S © 2018.10

AQ262141844215pl-000201 / 175R1174



Instrukcja obstugi | VLT® Soft Starter MCD 600

Do

Programowalne parametry

Opcja

*

Digital input (Wejscie
cyfrowe)

Network (Sie¢)

Remote LCP (Zdalny
panel LCP)

Clock (Zegar)

Smart card (Karta inteli-
gentna)

Smart card + clock (Kar-
ta inteligentna +zegar)

Timer (Czasomierz)

Funkcja

Softstarter akceptuje polecenia rozruchu i zatrzymania z wejs¢ cyfrowych.

Softstarter akceptuje polecenia rozruchu i zatrzymania z karty rozszerzern komunikacji.

Softstarter akceptuje polecenia rozruchu i zatrzymania ze zdalnego panelu LCP.

Softstarter akceptuje rozruchy i zatrzymania zgodnie z harmonogramem ustawionym w parame-
trach od 4-1 do 4-24.

Softstarter akceptuje polecenia rozruchu i zatrzymania z karty inteligentnej.

Softstarter akceptuje polecenia rozruchu z karty inteligentnej, jesli sa w harmonogramie pracy usta-
wionym w parametrach od 4-1 do 4-24. Polecenie zatrzymania z karty inteligentnej jest akceptowane
bez wzgledu na harmonogram.

Po otrzymaniu sygnatu startu softstarter uruchamia i zatrzymuje silnik zgodnie z czasomierzami us-

tawionymi w parametrze 4-2 Run Time (Czas pracy) i parametrze 4-3 Stopped Time (Czas zatrzymania).

Tabela 21:1-2 - Motor Full Load Current (Prad petnego obcigzenia silnika)

Zakres Funkcja

Dopasowuje softstarter do pradu petnego obciazenia silnika. Nalezy ustawi¢ na warto$¢ znamiono-
wa pradu petnego obcigzenia (FLC) podang na tabliczce znamionowe;j silnika.

Model dependent (Zalezy
od modelu)

Tabela 22:1-3 - Motor kW (kW silnika)

Zakres Funkcja

*¥0 | 0-9999 kW | Ustawia moc mechanicznag podtaczonego silnika w kW. To ustawienie jest podstawa dla okreslania mocy oraz
zabezpieczen.

Tabela 23: 1-4 - Locked Rotor Time (Czas blokowania wirnika)

Zakres Funkcja
*10s | 0:01-2:00 (min- Ustawia maksymalny czas, przez jaki silnik moze podtrzymywac¢ prad zablokowanego wirnika od stanu
uty:sekundy) zimnego do osiggniecia temperatury maksymalnej. Nalezy ustawi¢ zgodnie z danymi technicznymi sil-

nika.

Tabela 24:1-5 - Locked Rotor Current (Prad zablokowanego wirnika)

Zakres Funkcja

*600% | 400-1200% war-

tosci FLC

Ustawia prad zablokowanego wirnika podfaczonego silnika jako procent pradu petnego obciazenia
silnika. Nalezy ustawi¢ zgodnie z danymi technicznymi silnika.
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Tabela 25: 1-6 - Motor Service Factor (Wspétczynnik przecigzalnosci silnika)

Zakres Funkcja

*¥105% | 100- Ustawia wspotczynnik przecigzalnosci silnika uzywany przez model termiczny. Jesli silnik pracuje z pragdem pet-
130% nego obciazenia, osiaga on 100%. Nalezy ustawi¢ zgodnie z danymi technicznymi silnika.

Parametry od 1-4 do 1-6 okreslaja prad wytaczenia awaryjnego na potrzeby zabezpieczenia silnika przed
przeciazeniem. Nastawy fabryczne parametréw od 1-4 do 1-6 zapewniaja zabezpieczenie silnika przed
przeciazeniem: klasa 10, prad wyfaczenia awaryjnego 105% wartosci FLA (pradu w amperach przy pet-
nym obciazeniu) lub jego odpowiednik.

Tabela 26: 1-7 - Reserved (Zarezerwowane)

Zakres Funkcja

Ten parametr jest zarezerwowany do uzycia w przysztosci.

10.6 Grupa parametréw 2-** Motor Start/Stop (Rozruch/zatrzymanie silnika)

Tabela 27:2-1 Start Mode (Tryb rozruchu)

Opcja Funkcja

Okresla tryb ptynnego rozruchu.

Softstarter VLT® Soft Starter MCD 600 stosuje ograniczenie pradu dla wszystkich ptynnych
rozruchdéw, w tym dla rozruchu ze sterowaniem adaptacyjnym. Jesli ograniczenie pradu jest
zbyt niskie lub czas rozpedzania przy rozruchu (parametr 2-2 Start Ramp Time (Czas rozpedza-
nia przy rozruchu)) jest zbyt krotki, rozruch silnika moze sie nie powies¢.

Constant Current (Stata
wartos¢ pradu)

Adaptive Control (Ster-
owanie adaptacyjne)

Tabela 28: 2-2 - Start Ramp Time (Czas rozpedzania przy rozruchu)

Zakres Funkcja
*¥10s | 0:01-3:00 (min- Ustawia faczny czas rozruchu dla rozruchu ze sterowaniem adaptacyjnym lub czas rozpedzania dla
uty:sekundy) rozruchu z narastaniem pradu (od pradu poczatkowego do ograniczenia pradu).
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Tabela 29: 2-3 - Initial Current (Prad poczatkowy)

Zakres Funkcja

*200% | 100-600% Ustawia poczatkowy poziom pradu rozruchu z narastaniem pradu jako procent pradu petnego obciagzenia
wartosci silnika. Nalezy wprowadzi¢ takie ustawienia, aby silnik zaczynat przyspiesza¢ natychmiast po rozpoczeciu
FLC rozruchu. Jezeli rozruch z narastaniem pradu nie jest wymagany, nalezy ustawi¢ prad poczatkowy jako

réwny ograniczeniu pradu.

Tabela 30: 2-4 - Current Limit (Ograniczenie pradu)

Zakres Funkcja
*350% & 100-600% warto- | Ustawia ograniczenie pradu dla ptynnego rozruchu ze statg wartoscig pradu lub z narastaniem pra-
sci FLC du jako procent pradu petnego obcigzenia silnika.

Tabela 31:2-5 - Adaptive Start Profile (Profil rozruchu adaptacyjnego)

Opcja Funkcja

Okresla profil, ktérego softstarter VLT® Soft Starter MCD 600 bedzie uzywac do ptynnego roz-
ruchu ze sterowaniem adaptacyjnym.

Softstarter MCD 600 stosuje ograniczenie pradu dla wszystkich ptynnych rozruchéw, w
tym dla rozruchu ze sterowaniem adaptacyjnym. Jesli ograniczenie pradu jest zbyt
niskie lub czas rozpedzania przy rozruchu (parametr 2-2 Start Ramp Time (Czas rozped-
zania przy rozruchu)) jest zbyt krotki, rozruch silnika moze sie nie powies¢.

Early Acceleration (Wczesne
przyspieszanie)

* | Constant Acceleration (State
przyspieszanie)

Late Acceleration (Pdzne przy-
spieszanie)

Tabela 32:2-6 - Kickstart Time (Czas rozruchu ze zwiekszonym momentem)

Zakres Funkcja

*¥0000 ms | 0-2000 ms | Ustawia czas trwania rozruchu ze zwiekszonym momentem. Ustawienie 0 wytacza rozruch ze zwiekszo-
nym momentem.
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Tabela 33:2G - Kickstart Level (Poziom rozruchu ze zwigkszonym momentem)

Zakres Funkcja

*500% | 100-700% Okresla poziom pradu przy rozruchu ze zwiekszonym momentem.
wartosci
FLC

Tego typu rozruch powoduje narazenie elementéw mechanicznych na zwiekszony poziom mo-
mentu obrotowego. Przed uzyciem tej funkgcji nalezy upewnic sig, ze silnik, obcigzenie i sprzegta sg
odpowiednie dla dodatkowego momentu obrotowego.

Tabela 34:2-8 - Jog Torque (Moment pracy manewrowej)

Zakres Funkcja
*50% | 20- Softstarter VLT® Soft Starter MCD 600 moze uruchamiac silnik z ograniczona predkoscia, co umozliwia precy-
100% zyjne pozycjonowanie paséw i kot zamachowych. Praca manewrowa - Jog moze by¢ uzywana do pracy w kier-

unku do przodu lub do tytu (wstecz).

Ustawia ograniczenie pradu dla pracy manewrowej - Jog.

Tabela 35:2-9 - Stop Mode (Tryb zatrzymania)

Opcja Funkcja
Okresla tryb zatrzymania.
Coast To Stop (Zatrzymanie z wybiegiem)
* TVR Soft Stop (Ptynne zatrzymanie TVR)
Adaptive Control (Sterowanie adaptacyjne)
DC Brake (Hamowanie DC)

Soft Brake (Ptynne hamowanie)

Tabela 36:2-10 - Stop Time (Czas zatrzymania)

Zakres Funkcja
*0s | 0:00-4:00 Ustawia czas dla ptynnego zatrzymywania silnika przy uzyciu zsynchronizowanego zmniejszania napiecia
(minuty:se- (TVR) lub sterowania adaptacyjnego. Jezeli zainstalowano gtéwny stycznik, musi on pozostac¢ zamkniety do
kundy) zakonczenia czasu zatrzymania. Do sterowania gtéwnym stycznikiem uzy¢ wyjscia gtéwnego stycznika (13,
14).

Tabela 37:2-11 - Adaptive Stop Profile (Profil zatrzymania adaptacyjnego)

Opcja Funkcja
Okresla profil, ktérego softstarter VLT® Soft Starter MCD 600 bedzie
uzywac do ptynnego zatrzymania ze sterowaniem adaptacyjnym.

Early Deceleration (Wczesne zmniejszanie predkosci)
* | Constant Deceleration (State zmniejszanie predkosci)

Late Deceleration (P6Zne zmniejszanie predkosci)
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Tabela 38:2-12 - Adaptive Control Gain (Wzmocnienie sterowania adaptacyjnego)

Zakres Funkcja

*75% | 1-200% = Reguluje dziatanie sterowania adaptacyjnego. Ustawienie to wptywa na sterowanie rozruchem i zatrzymywa-
niem.

Tabela 39:2-13 - Multi Pump (Wiele pomp)

Opcja Funkcja

Reguluje dziatanie sterowania adaptacyjnego, aby dopasowac je do instalacji z wielo-
ma pompami podtgczonymi do wspdlnego kolektora wylotowego.

* | Single Pump (Pojedyncza pompa)
Manifold Pump (Pompa kolektorowa)
Tabela 40: 2-14 Start Delay (Op6znienie startu)

Zakres Funkcja

*¥*0s | 0:00-60:00 (minuty:se- Ustawia opdznienie miedzy otrzymaniem przez softstarter polecenia rozruchu a wykonaniem roz-
kundy) ruchu silnika przez softstarter.

Tabela 41:2-15 - DC Brake Torque (Moment hamowania DC)

Zakres Funkcja

*20% 20-100% Ustawia poziom momentu hamowania uzywany przez softstarter do zwolnienia silnika.

Tabela 42:2-16 - DC Brake Time (Czas hamowania DC)

Zakres Funkcja

*¥1s 0:01-0:30 (minuty:sekundy) Ustawia czas trwania impulsu DC podczas zatrzymywania z hamowaniem.

Tabela 43:2-17 - Brake Current Limit (Ograniczenie pradu hamowania)

Zakres Funkcja

*250% 100-600% wartosci FLC Ustawia ograniczenie pradu dla ptynnego hamowania.

Tabela 44: 2-18 - Soft Brake Delay (Op6znienie ptynnego hamowania)

Zakres Funkcja

*400 ms | 400-2000 Ustawia czas, przez jaki softstarter czeka po otrzymaniu sygnatu zatrzymania, zanim zacznie dostarczac
ms prad hamowania do silnika. Nalezy ustawi¢ czas umozliwiajacy przetaczenie K1 i K2.

10.7 Grupa parametréw 3-** Motor Start/Stop-2 (Rozruch/zatrzymanie silnika-2)

Parametry w tej grupie steruja praca wyswietlajg rézne dane dotyczace pracy drugorzednej konfiguracji silnika. Nalezy uzy¢ wejscia
programowalnego, aby wybrac aktywny zestaw ustawien silnika.

Patrz 9.14 Drugorzedne ustawienia silnika, aby uzyskac wiecej informacji.
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Tabela 45: 3-1 - Motor Full Load Current-2 (Prad petnego obcigzenia silnika-2)

Zakres Funkcja

Model dependent (Zalezy od modelu) Ustawia drugi prad petnego obciazenia silnika.

Tabela 46: 3-2 - Motor kW-2 (kW silnika-2)

Zakres Funkcja

*0 0-9999 kW Ustawia moc robocza drugorzednego silnika w kW.

Tabela 47: 3-3 - Start Mode-2 (Tryb rozruchu-2)

Opcja Funkcja
Okredla tryb ptynnego rozruchu.
* Constant Current (Stata wartos¢ pradu)

Adaptive Control (Sterowanie adaptacyjne)

Tabela 48: 3-4 - Start Ramp Time-2 (Czas rozpedzania przy rozruchu-2)

Zakres Funkcja
*10s | 0:01-3:00 (min- Ustawia faczny czas rozruchu dla rozruchu ze sterowaniem adaptacyjnym lub czas rozpedzania dla
uty:sekundy) rozruchu z narastaniem pradu (od pradu poczatkowego do ograniczenia pradu).

Tabela 49: 3-5 - Initial Current-2 (Prad poczatkowy-2)

Zakres Funkcja

*200% | 100-600% Ustawia poczatkowy poziom pradu rozruchu z narastaniem pradu jako procent pradu petnego obciagzenia
wartosci silnika. Nalezy wprowadzi¢ takie ustawienia, aby silnik zaczynat przyspiesza¢ natychmiast po rozpoczeciu
FLC rozruchu. Jezeli rozruch z narastaniem pradu nie jest wymagany, nalezy ustawi¢ prad poczatkowy jako

réwny ograniczeniu pradu.

Tabela 50: 3-6 - Current Limit-2 (Ograniczenie pradu-2)

Zakres Funkcja

*350% | 100- Ustawia ograniczenie pradu dla ptynnego rozruchu ze stata wartoscia pradu lub z narastaniem pradu jako
600% procent pradu petnego obcigzenia silnika.
wartosci
FLC

Softstarter VLT® Soft Starter MCD 600 stosuje ograniczenie pradu dla wszystkich ptynnych rozru-
chéw, w tym dla rozruchu ze sterowaniem adaptacyjnym. Jesli ograniczenie pradu jest zbyt niskie
lub czas rozpedzania przy rozruchu (parametr 2-2 Start Ramp Time (Czas rozpedzania przy rozruchuy))
jest zbyt krotki, rozruch silnika moze sie nie powies¢.
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Tabela 51: 3-7 - Adaptive Start Profile-2 (Profil rozruchu adaptacyjnego-2)

Opcja Funkcja

Okresla profil, ktérego softstarter VLT® Soft Starter MCD 600 bedzie uzywac do
ptynnego rozruchu ze sterowaniem adaptacyjnym.

Early Acceleration (Wczesne przyspieszanie)
* | Constant Acceleration (State przyspieszanie)

Late Acceleration (PéZne przyspieszanie)

Tabela 52: 3-8 - Kickstart Time-2 (Czas rozruchu ze zwiekszonym momentem-2)

Zakres Funkcja

* 0000 ms 0-2000 ms Ustawia czas trwania rozruchu ze zwiekszonym momentem.

Ustawienie 0 wyfacza rozruch ze zwiekszonym momentem.

Tabela 53: 3-9 - Kickstart Level-2 (Poziom rozruchu ze zwiekszonym momentem-2)

Zakres Funkcja

*500% 100-700% wartosci FLC Okresla poziom pradu przy rozruchu ze zwiekszonym momentem.

Tabela 54:3-10 - Jog Torque-2 (Moment pracy manewrowej-2)

Zakres Funkcja

*50% 20-100% Ustawia ograniczenie pradu dla pracy manewrowej - Jog.

Tabela 55:3-11 - Stop Mode-2 (Tryb zatrzymania-2)

Opcja Funkcja
Okresla tryb zatrzymania.
Coast To Stop (Zatrzymanie z wybiegiem)
* TVR Soft Stop (Ptynne zatrzymanie TVR)
Adaptive Control (Sterowanie adaptacyjne)
DC Brake (Hamowanie DC)

Soft Brake (Ptynne hamowanie)

Tabela 56:3-12 - Stop Time-2 (Czas zatrzymania-2)

Zakres Funkcja
*0s | 0:00-4:00 Ustawia czas dla ptynnego zatrzymywania silnika przy uzyciu zsynchronizowanego zmniejszania napiecia
(minuty:se- (TVR) lub sterowania adaptacyjnego. Jezeli zainstalowano gtéwny stycznik, musi on pozosta¢ zamkniety do
kundy) zakonczenia czasu zatrzymania. Do sterowania gtéwnym stycznikiem uzy¢ wyjscia gtéwnego stycznika (13,
14).
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Tabela 57:3-13 - Adaptive Stop Profile-2 (Profil zatrzymania adaptacyjnego-2)

Opcja Funkcja

Okresla profil, ktérego softstarter bedzie uzywac na potrzeby ptynnego
zatrzymania ze sterowaniem adaptacyjnym.

Early Deceleration (Wczesne zmniejszanie predkosci)
* | Constant Deceleration (State zmniejszanie predkosci)

Late Deceleration (P6Zne zmniejszanie predkosci)

Tabela 58: 3-14 - Adaptive Control Gain-2 (Wzmocnienie sterowania adaptacyjnego-2)

Zakres Funkcja

*75% 1-200% Reguluje dziatanie sterowania adaptacyjnego.

Ustawienie to wptywa na sterowanie rozruchem i zatrzymywaniem.

Tabela 59: 3-15 - Multi Pump-2 (Wiele pomp-2)

Opcja Funkcja

Reguluje dziatanie sterowania adaptacyjnego, aby dopasowac je do instalacji z wielo-
ma pompami podtgczonymi do wspdlnego kolektora wylotowego.

* | Single Pump (Pojedyncza pompa)
Manifold Pump (Pompa kolektorowa)
Tabela 60: 3-16 - Start Delay-2 (Opdznienie rozruchu-2)

Zakres Funkcja

*0s | 0:00-60:00 (minuty:sekun- | Ustawia op6znienie miedzy otrzymaniem polecenia rozruchu a rozruchem silnika przez
dy) softstarter.

Tabela 61:3-17 - DC Brake Torque-2 (Moment hamowania DC-2)

Zakres Funkcja

*20% 20-100% Ustawia poziom momentu hamowania uzywany przez softstarter do zwolnienia silnika.

Tabela 62:3-18 - DC Brake Time-2 (Czas hamowania DC-2)

Zakres Funkcja

*1s | 0:01-0:30 (minuty:sekundy) Ustawia czas trwania impulsu DC podczas zatrzymywania z hamowaniem.

Tabela 63:3-19 - Brake Current Limit-2 (Ograniczenie pradu hamowania-2).

Zakres Funkcja

*250% 100-600% wartosci FLC Ustawia ograniczenie pradu dla ptynnego hamowania.
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Tabela 64: 3-20 - Soft Brake Delay-2 (Opdznienie ptynnego hamowania-2)

Zakres Funkcja

*400 ms | 400-2000 Ustawia czas, przez jaki softstarter czeka po otrzymaniu sygnatu zatrzymania, zanim zacznie dostarczac
ms prad hamowania do silnika. Nalezy ustawi¢ czas umozliwiajacy przetaczenie K1 i K2.

10.8 Grupa parametréw 4-** Auto-Start/Stop (Automatyczny rozruch/zatrzymanie)

Tabela 65:4-1 - Auto-Start/Stop Mode (Tryb automatycznego rozruchu/zatrzymania)

Opcja Funkcja
Aktywacja lub dezaktywacja pracy z automatycznym rozruchem/zatrzymaniem.
* | Disable (Nieaktywne)
Enable Clock Mode (Wiacz tryb zegara)

Enable Timer Mode (Wtacz tryb czasomierza)

Tabela 66: 4-1 - Auto-Start/Stop Mode (Tryb automatycznego rozruchu/zatrzymania)

Zakres Funkcja

*00:00 | 00:00-23:59 gg:mm Ustawia czas trwania pracy softstartera po automatycznym rozruchu w trybie czasomierza.

Tabela 67: 4-3 - Stopped Time (Czas zatrzymania)

Zakres Funkcja

*00:00 | 00:00-23:59 gg:mm Ustawia czas, przez jaki softstarter pozostanie zatrzymany podczas pracy w trybie czasomierza.

Tabela 68: 4-4 - Sunday Mode (Tryb niedzieli)

Opcja Funkcja
Aktywuje lub dezaktywuje automatyczny rozruch/zatrzymanie dla niedzieli.

* | Start/Stop Disable (Start/ | Dezaktywuje sterowanie automatycznym rozruchem/zatrzymaniem. Wszelkie czasy zaplanowane
stop nieaktywne) w parametrze 4-5 Sunday Start Time (Niedziela godzina rozruchu) lub parametrze 4-6 Sunday Stop
Time (Niedziela godzina zatrzymania) beda ignorowane.

Start Only Enable (Aktyw- | Aktywuje sterowanie automatycznym rozruchem. Wszelkie czasy automatycznego zatrzymania za-
ny tylko rozruch) planowane w parametrze 4-6 Sunday Stop Time (Niedziela godzina zatrzymania) beda ignorowane.

Stop Only Enable (Ak- Aktywuje sterowanie automatycznym zatrzymaniem. Wszelkie czasy automatycznego zatrzymania
tywne tylko zatrzymanie) | zaplanowane w parametrze 4-5 Sunday Stop Time (Niedziela godzina rozruchu) beda ignorowane.

Start/Stop Enable (Roz- Aktywuje sterowanie automatycznym rozruchem i automatycznym zatrzymaniem.
ruch/zatrzymanie ak-
tywne)

Tabela 69: 4-5 - Sunday Start Time (Niedziela godzina rozruchu)

Zakres Funkcja

*00:00 00:00-23:59 Ustawia godzine automatycznego rozruchu dla niedzieli (w formacie 24-godzinnym).
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Tabela 70: 4-6 - Sunday Stop Time (Niedziela godzina zatrzymania)

Zakres Funkcja

*00:00 00:00-23:59 Ustawia godzine automatycznego zatrzymania dla niedzieli (w formacie 24-godzinnym).

Tabela 71:4-7 - Monday Mode (Tryb poniedziatku)

Opcja Funkcja
Aktywuje lub dezaktywuje automatyczny rozruch/zatrzymanie dla poniedziatku.
* | Start/Stop Disable (Start/stop nieaktywne) | Stop Only Enable (Aktywne tylko zatrzymanie)

Start Only Enable (Aktywny tylko rozruch) Start/Stop Enable (Rozruch/zatrzymanie aktywne)

Tabela 72:4-8 - Monday Start Time (Poniedziatek godzina rozruchu)

Zakres Funkcja

*00:00 00:00-23:59 Ustawia godzine automatycznego rozruchu dla poniedziatku (w formacie 24-godzinnym).

Tabela 73:4-9 - Monday Stop Time (Poniedziatek godzina zatrzymania)

Zakres Funkcja

*00:00 | 00:00-23:59 Ustawia godzine automatycznego zatrzymania dla poniedziatku (w formacie 24-godzinnym).

Tabela 74:4-10 - Tuesday Mode (Tryb wtorku)

Opcja Funkcja
Aktywuje lub dezaktywuje automatyczny rozruch/zatrzymanie dla wtorku.
* | Start/Stop Disable (Start/stop nieaktywne)
Start Only Enable (Aktywny tylko rozruch)
Stop Only Enable (Aktywne tylko zatrzymanie)

Start/Stop Enable (Rozruch/zatrzymanie aktywne)

Tabela 75:4-11 - Tuesday Start Time (Wtorek godzina rozruchu)

Zakres Funkcja

*00:00 00:00-23:59 Ustawia godzine automatycznego rozruchu dla wtorku (w formacie 24-godzinnym).

Tabela 76:4-13 - Wednesday Mode (Tryb $rody)

Opcja Funkcja
Aktywuje lub dezaktywuje automatyczny rozruch/zatrzymanie dla srody.
* | Start/Stop Disable (Start/stop nieaktywne)
Start Only Enable (Aktywny tylko rozruch)
Stop Only Enable (Aktywne tylko zatrzymanie)

Start/Stop Enable (Rozruch/zatrzymanie aktywne)
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Tabela 77:4-14 - Wednesday Start Time (Sroda godzina rozruchu)

Zakres Funkcja

*00:00 00:00-23:59 Ustawia godzine automatycznego rozruchu dla srody (w formacie 24-godzinnym).

Tabela 78:4-15 - Wednesday Stop Time (Sroda godzina zatrzymania)

Zakres Funkcja

*00:00 00:00-23:59 Ustawia godzine automatycznego zatrzymania dla srody (w formacie 24-godzinnym).

Tabela 79:4-16 - Thursday Mode (Tryb czwartku)

Opc¢ja Funkcja

Aktywuje lub dezaktywuje automatyczny rozruch/zatrzymanie dla czwart-
ku.

* | Start/Stop Disable (Start/stop nieaktywne)
Start Only Enable (Aktywny tylko rozruch)
Stop Only Enable (Aktywne tylko zatrzymanie)

Start/Stop Enable (Rozruch/zatrzymanie aktywne)

Tabela 80: 4-17 - Thursday Start Time (Czwartek godzina rozruchu)

Zakres Funkcja

*00:00 00:00-23:59 Ustawia godzine automatycznego rozruchu dla czwartku (w formacie 24-godzinnym).

Tabela 81:4-18 - Thursday Stop Time (Czwartek godzina zatrzymania)

Zakres Funkcja

*00:00 00:00-23:59 Ustawia godzine automatycznego zatrzymania dla czwartku (w formacie 24-godzinnym).

Tabela 82:4-19 - Friday Mode (Tryb piatku)

Opc¢ja Funkcja
Aktywuje lub dezaktywuje automatyczny rozruch/zatrzymanie dla pigtku.
* | Start/Stop Disable (Start/stop nieaktywne)
Start Only Enable (Aktywny tylko rozruch)
Stop Only Enable (Aktywne tylko zatrzymanie)

Start/Stop Enable (Rozruch/zatrzymanie aktywne)

Tabela 83:4-20 - Friday Start Time (Piatek godzina rozruchu)

Zakres Funkcja

*00:00 00:00-23:59 Ustawia godzine automatycznego rozruchu dla pigtku (w formacie 24-godzinnym).
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Tabela 84:4-21 - Friday Stop Time (Pigtek godzina zatrzymania)

Zakres Funkcja

*00:00 00:00-23:59 Ustawia godzine automatycznego zatrzymania dla pigtku (w formacie 24-godzinnym).

Tabela 85:4-22 - Saturday Mode (Tryb soboty)

Opcja Funkcja
Aktywuje lub dezaktywuje automatyczny rozruch/zatrzymanie dla soboty.
* | Start/Stop Disable (Start/stop nieaktywne)
Start Only Enable (Aktywny tylko rozruch)
Stop Only Enable (Aktywne tylko zatrzymanie)

Start/Stop Enable (Rozruch/zatrzymanie aktywne)

Tabela 86: 4-23 - Saturday Start Time (Sobota godzina rozruchu)

Zakres Funkcja

*00:00 00:00-23:59 Ustawia godzine automatycznego rozruchu dla soboty (w formacie 24-godzinnym).

Tabela 87:4-24 - Saturday Stop Time (Sobota godzina zatrzymania)

Zakres Funkcja

*00:00 00:00-23:59 Ustawia godzine automatycznego zatrzymania dla soboty (w formacie 24-godzinnym).

10.9 Grupa parametréw 5-** Protection Levels (Poziomy ochrony)

Tabela 88:5-1 - Current Imbalance (Niezrownowazenie pradu)

Zakres Funkcja

*30% 10-50% Ustawia prég wytaczenia awaryjnego dla zabezpieczenia przed niezréwnowazeniem pradu.

Tabela 89: 5-2 - Current Imbalance Delay (Opdznienie niezrwnowazenia pradu)

Zakres Funkcja
*3s | 0:00-4:00 (minuty:se- Spowalnia reakcje softstartera na niezréwnowazenie pradu, co pozwala unikac¢ wylgczen awaryj-
kundy) nych w przypadku chwilowych fluktuacji.

Tabela 90: 5-3 - Undercurrent (Zbyt niski prad)

Zakres Funkcja

¥20% | 0-100% | Ustawia prég wytaczenia awaryjnego dla ochrony przed zbyt niskim pradem jako procent pradu petnego obcia-
zenia silnika. Ten parametr nalezy ustawic¢ na poziomie pomiedzy normalnym zakresem pracy silnika a pradem
magnesujacym (bez obcigzenia) silnika (zwykle 25-35% pradu petnego obcigzenia). Ustawienie 0% wytacza za-
bezpieczenie przed zbyt niskim pradem.
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Tabela 91:5-4 - Undercurrent Delay (Op6znienie zbyt niskiego pradu)

Zakres Funkcja

*55 | 00-4:00 (minuty:sekun- | Spowalnia reakcje softstartera na zbyt niski prad, co pozwala unika¢ wytaczen awaryjnych w przy-
dy) padku chwilowych fluktuacji.

Tabela 92: 5-5 - Overcurrent (Przetezenie)

Zakres Funkcja

*400% | 80-600% | Ustawia prég wytaczenia awaryjnego dla ochrony przed przetezeniem jako procent pradu petnego obcigze-
nia silnika.

Tabela 93:5-6 - Overcurrent Delay (Op6znienie przetezenia)

Zakres Funkcja
¥0s | 0:00-1:00 (minuty:se- Spowalnia reakcje softstartera na przetezenie, co pozwala unika¢ wytaczen awaryjnych w przy-
kundy) padku chwilowych przetezen.

Tabela 94:5-7 - Undervoltage (Podnapiecie)

Zakres Funkcja

¥350 | 100-1000V | Ustawia prog wytaczenia awaryjnego dla zabezpieczenia podnapigciowego. Ustawi¢ zgodnie z wymogami.

Zabezpieczenie napieciowe nie dziata prawidtowo, dopdki softstarter nie jest w trybie Praca.

Tabela 95: 5-8 - Undervoltage Delay (Opdznienie zbyt niskiego napiecia)

Zakres Funkcja

*1s | 0:00-1:00 (minuty:se- | Spowalnia reakcje softstartera na zbyt niskie napiecie zasilania, co pozwala unika¢ wytaczen awaryj-
kundy) nych spowodowanych chwilowymi fluktuacjami.

Tabela 96: 5-9 - Overvoltage (Przepiecie)

Zakres Funkcja

*500 | 100-1000V | Ustawia prog wylaczenia awaryjnego dla zabezpieczenia nadnapieciowego. Ustawi¢ zgodnie z wymogami.

Tabela 97:5-10 - Overvoltage Delay (Opdznienie przepiecia)

Zakres Funkcja
*¥1s | 0:00-1:00 (minuty:se- Spowalnia reakcje softstartera na przepiecie, co pozwala unika¢ wylgczen awaryjnych spowodo-
kundy) wanych chwilowymi fluktuacjami.

Tabela 98:5-11 - Underpower (Zbyt mata moc)

Zakres Funkcja

¥10% | 10-120% | Ustawia proég wytaczenia awaryjnego dla zabezpieczenia przed zbyt matg moca. Ustawi¢ zgodnie z wymogami.
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Tabela 99:5-12 - Underpower delay (Opdznienie zbyt matej mocy)

Zakres Funkcja
*1s | 0:00-1:00 (minuty:se- Spowalnia reakcje softstartera na zbyt matg moc, co pozwala unika¢ wytaczen awaryjnych w przy-
kundy) padku chwilowych fluktuacji.

Tabela 100: 5-13 - Overpower (Zbyt duza moc)

Zakres Funkcja

*¥150% | 80-200% | Ustawia prég wytaczenia awaryjnego dla zabezpieczenia przed zbyt duzg moca. Ustawi¢ zgodnie z wymoga-
mi.

Tabela 101:5-14 - Overpower Delay (Opéznienie zbyt duzej mocy)

Zakres Funkcja
*¥1s | 0:00-1:00 (minuty:se- Spowalnia reakcje softstartera na zbyt duza moc, co pozwala unika¢ wylaczen awaryjnych w przy-
kundy) padku chwilowych fluktuacji.

Tabela 102:5-15 - Excess Start Time (Nadmierny czas rozruchu)

Zakres Funkcja

¥20s | 0:00-4:00 Nadmierny czas rozruchu to maksymalny czas, podczas ktérego softstarter probuje wykonac rozruch silnika.
(minuty:se-
kundy) Jesli silnik nie przejdzie w tryb Praca przed uptywem zaprogramowanego ograniczenia, nastapi wytaczenie

awaryjne softstartera.

W tym parametrze nalezy ustawi¢ okres nieco dtuzszy niz wymagany dla normalnego rozruchu prawidtowo
dziatajacego silnika. Ustawienie 0 wytacza zabezpieczenie nadmiernego czasu rozruchu.

Tabela 103:5-16 - Restart Delay (Opdznienie restartu)

Zakres Funkcja

*10s | 00:01-60:00 Softstarter mozna tak skonfigurowa¢, aby wymusi¢ opdznienie pomiedzy zakoriczeniem zatrzymania i
(minuty:sekun- | rozpoczeciem nastepnego rozruchu.
dy)

Podczas opdznienia restartu wyswietlacz pokazuje czas, ktéry pozostat do rozpoczecia nastepnego roz-
ruchu.

Tabela 104:5-17 - Starts per Hour (Rozruchy na godzing)

Zakres Funkcja

*0 | 0-10 | Ustawia maksymalng liczbe rozruchéw, ktére softstarter moze probowac wykonaé w okresie 60 minut. Ustawienie 0
dezaktywuje to zabezpieczenie.

Tabela 105:5-18 - Phase Sequence (Kolejnos¢ faz)

Opcja Funkcja

Okresla kolejnos¢ faz dozwolong przez softstarter przy rozruchu. Podczas sprawdzania przed rozru-
chem softstarter bada kolejnos¢ faz na swoich zaciskach wejsciowych i wytacza sie awaryjnie, jesli
rzeczywista kolejnos¢ nie odpowiada wybranej opciji.
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Opcja

*

Any Sequence (Dowol-

na kolejnos¢)

Positive only (Tylko do-

datnie)

Negative Only (Tylko
ujemne)

Funkcja

W przypadku uzywania hamowania DC zasilanie musi by¢ podtaczone do softstartera (zacis-
kéw wejsciowych L1, L2 i L3) w dodatniej kolejnosci faz. Parametr 2-1 Phase Sequence (Kolej-
nos¢ faz) musi by¢ ustawiony na wartos¢ Positive Only (Tylko dodatnie).

10.10 Grupa parametrow 6-** Protection Action (Dziatanie ochrony)

Tabela 106: 6-1 - Auto-Reset Count (Liczba automatycznych resetow)

Zakres

*0

Funkcja

0-5

Okredla, ile razy softstarter bedzie sie automatycznie resetowac, jesli nadal bedzie sie wytgcza¢ awaryjnie.

Licznik resetow zwieksza wartosc o 1 za kazdym razem, gdy softstarter wykona automatyczne resetowanie, i resetuje sie
po pomyslnym rozruchu.

Ustawienie tego parametru na 0 dezaktywuje automatyczne resetowanie.

Tabela 107:6-2 - Auto-Reset Delay (Op6znienie automatycznego resetowania)

Zakres

*5s

0:05-15:00 (minuty:sekun-

dy)

Funkcja

Ustawia opdznienie przed automatycznym resetowaniem wytaczenia awaryjnego przez
softstarter.

Tabela 108: 6-3 - Current Imbalance (Niezrownowazenie pradu)

Opcja

Soft Trip and Log
(Ptynne wyt. awar. i re-
jestr)

Soft Trip and Reset
(Ptynne wyt. awar. i re-
set)

Trip Starter (Wytacze-
nie awaryjne softstar-
tera)

Trip and Reset (Wyt.
awaryjne i reset)

Funkcja

Okresla reakcje softstartera na aktywacje kazdego z zabezpieczen.

Wszystkie zdarzenia sa zapisywane w rejestrze zdarzen.

Softstarter zatrzymusje silnik zgodnie z ustawieniem w parametrze 2-9 Stop Mode (Tryb zatrzymania)
lub parametrze 3-11 Stop Mode (Tryb zatrzymania), a nastepnie przechodzi do stanu wytaczenia awar-
yjnego. Wylaczenie awaryjne musi zostac zresetowane przed zrestartowaniem softstartera.

Softstarter zatrzymuije silnik zgodnie z ustawieniem w parametrze 2-9 Stop Mode (Tryb zatrzymania)
lub parametrze 3-11 Stop Mode (Tryb zatrzymania), a nastepnie przechodzi do stanu wytaczenia awar-
yjnego. Wylaczenie awaryjne jest resetowane po opdznieniu automatycznego resetowania.

Softstarter odcina zasilanie i silnik wykonuje zatrzymanie z wybiegiem. Wylgczenie awaryjne musi
zostac zresetowane przed zrestartowaniem softstartera.

Softstarter odcina zasilanie i silnik wykonuje zatrzymanie z wybiegiem. Wytaczenie awaryjne jest re-
setowane po opdznieniu automatycznego resetowania.
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Opcja Funkcja

Warn and Log (Ostrzez | Zabezpieczenie jest zapisywane w rejestrze zdarzen i na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat
i rejestr) ostrzegawczy, ale softstarter nadal pracuje.

Log Only (Tylko rejestr) | Zabezpieczenie jest zapisywane w rejestrze zdarzen, ale softstarter nadal pracuje.

Tabela 109: 6-4 - Undercurrent (Zbyt niski prad)
Opcja Funkcja
Okresla reakcje softstartera na zdarzenie zabezpieczen.
* | Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i rejestr)
Soft Trip and Reset (Ptynne wyt. awar. i reset)
Trip Starter (Wyfaczenie awaryjne softstartera)
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)
Warn and Log (Ostrzez i rejestr)

Log Only (Tylko rejestr)

Tabela 110: 6-5 - Overcurrent (Przetezenie)
Opcja Funkcja
Okresla reakcje softstartera na zdarzenie zabezpieczen.
* | Soft Trip and Log (Plynne wyt. awar. i rejestr)
Soft Trip and Reset (Ptynne wyt. awar. i reset)
Trip Starter (Wyfaczenie awaryjne softstartera)
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)
Warn and Log (Ostrzez i rejestr)

Log Only (Tylko rejestr)

Tabela 111:6-6 - Undervoltage (Podnapiecie)

Opcja Funkcja
Okresla reakcje softstartera na zdarzenie zabezpieczen.
* | Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i rejestr)
Soft Trip and Reset (Ptynne wyt. awar. i reset)
Trip Starter (Wylaczenie awaryjne softstartera)
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)
Warn and Log (Ostrzez i rejestr)

Log Only (Tylko rejestr)
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Tabela 112:6-7 - Overvoltage (Przepiecie)

Opcja

* | Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i rejestr)
Soft Trip and Reset (Ptynne wyt. awar. i reset)
Trip Starter (Wytaczenie awaryjne softstartera)
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)
Warn and Log (Ostrzez i rejestr)

Log Only (Tylko rejestr)

Tabela 113:6-8 - Underpower (Zbyt mata moc)

Opcja

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i rejestr)
Soft Trip and Reset (Ptynne wyt. awar. i reset)
Trip Starter (Wytaczenie awaryjne softstartera)
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)

Warn and Log (Ostrzez i rejestr)

¥ | Log Only (Tylko rejestr)

Tabela 114:6-9 - Overpower (Zbyt duza moc)

Opcja

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i rejestr)
Soft Trip and Reset (Ptynne wyt. awar. i reset)
Trip Starter (Wyfaczenie awaryjne softstartera)
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)

Warn and Log (Ostrzez i rejestr)

* | Log Only (Tylko rejestr)

Tabela 115:6-10 - Excess Start Time (Nadmierny czas rozruchu)

Opcja

* | Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i rejestr)
Soft Trip and Reset (Ptynne wyt. awar. i reset)

Trip Starter (Wylaczenie awaryjne softstartera)

Funkcja

Okresla reakcje softstartera na zdarzenie zabezpieczen.

Funkcja

Okresla reakcje softstartera na zdarzenie zabezpieczen.

Funkcja

Okresla reakcje softstartera na zdarzenie zabezpieczen.

Funkcja

Okresla reakcje softstartera na zdarzenie zabezpieczen.
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Opcja Funkcja
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)
Warn and Log (Ostrzez i rejestr)

Log Only (Tylko rejestr)

Tabela 116:6-11 - Input A Trip (Wylaczenie awaryjne z wejscia A)
Opcja Funkcja
Okresla reakcje softstartera na zdarzenie zabezpieczen.
* | Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i rejestr)
Soft Trip and Reset (Ptynne wyt. awar. i reset)
Trip Starter (Wytaczenie awaryjne softstartera)
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)
Warn and Log (Ostrzez i rejestr)

Log Only (Tylko rejestr)

Tabela 117:6-12 - Input B Trip (Wylaczenie awaryjne z wejscia B)
Opcja Funkcja
Okresla reakcje softstartera na zdarzenie zabezpieczen.
* | Soft Trip and Log (Plynne wyt. awar. i rejestr)
Soft Trip and Reset (Ptynne wyt. awar. i reset)
Trip Starter (Wyfaczenie awaryjne softstartera)
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)
Warn and Log (Ostrzez i rejestr)

Log Only (Tylko rejestr)

Tabela 118:6-13 - Network Communications (Komunikacja sieciowa)

Opcja Funkcja

Okresla reakcje softstartera na zdarzenie zabezpieczen.

W przypadku ustawienia Stop softstarter wykonuje ptynne zatrzymanie, a nas-
tepnie moze zostac zrestartowany bez resetu.

* | Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i rejestr)
Soft Trip and Reset (Ptynne wyt. awar. i reset)
Trip Starter (Wytaczenie awaryjne softstartera)
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)

Warn and Log (Ostrzez i rejestr)
Log Only (Tylko rejestr)
Stop
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Tabela 119: 6-14 - Remote Keypad Fault (Btad klawiatury zdalnej)

Opcja

* | Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i rejestr)
Soft Trip and Reset (Ptynne wyt. awar. i reset)
Trip Starter (Wytaczenie awaryjne softstartera)
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)
Warn and Log (Ostrzez i rejestr)

Log Only (Tylko rejestr)

Tabela 120: 6-15 - Frequency (Czestotliwosc)

Opcja

* | Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i rejestr)
Soft Trip and Reset (Ptynne wyt. awar. i reset)
Trip Starter (Wytaczenie awaryjne softstartera)
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)
Warn and Log (Ostrzez i rejestr)

Log Only (Tylko rejestr)

Tabela 121:6-16 - Phase Sequence (Kolejnosc faz)

Opcja

* | Soft Trip and Log (Plynne wyt. awar. i rejestr)
Soft Trip and Reset (Ptynne wyt. awar. i reset)
Trip Starter (Wyfaczenie awaryjne softstartera)
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)
Warn and Log (Ostrzez i rejestr)

Log Only (Tylko rejestr)

Funkcja

Okresla reakcje softstartera na zdarzenie zabezpieczen.

Funkcja

Okresla reakcje softstartera na zdarzenie zabezpieczen.

Funkcja

Okresla reakcje softstartera na zdarzenie zabezpieczen.

Tabela 122:6-17 - Motor Overtemperature (Nadmierna temperatura silnika)

Opcja

* | Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i rejestr)
Soft Trip and Reset (Ptynne wyt. awar. i reset)

Trip Starter (Wylaczenie awaryjne softstartera)

Funkcja

Okresla reakcje softstartera na zdarzenie zabezpieczen.
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Opcja Funkcja
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)
Warn and Log (Ostrzez i rejestr)

Log Only (Tylko rejestr)

Tabela 123:6R - Motor Thermistor Circuit (Obwod termistora silnika)

Opcja Funkcja
Okresla reakcje softstartera na zdarzenie zabezpieczen.
* | Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i rejestr)
Soft Trip and Reset (Ptynne wyt. awar. i reset)
Trip Starter (Wytaczenie awaryjne softstartera)
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)
Warn and Log (Ostrzez i rejestr)

Log Only (Tylko rejestr)

Tabela 124:6-19 - Shorted SCR Action (Dziatanie przy zwartym tyrystorze SCR)

Opcja Funkcja

Okredla, czy softstarter umozliwia prace w trybie PowerThrough, jedli softstarter zostanie
uszkodzony na 1 fazie. Softstarter uzyje sterowania 2-fazowego, umozliwiajac silnikowi kon-
tynuowanie pracy w krytycznych aplikacjach.

* | 3-phase Control Only (Tylko
sterowanie 3-fazowe)

PowerThrough

Wiecej informacji na temat pracy w trybie PowerThrough zawiera sekcja 9.4 PowerThrough.
Tabela 125:6-20 - Battery/Clock (Bateria/zegar)
Opcja Funkcja
Okresla reakcje softstartera na zdarzenie zabezpieczen.
* | Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i rejestr)
Soft Trip and Reset (Ptynne wyt. awar. i reset)
Trip Starter (Wytaczenie awaryjne softstartera)
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)
Warn and Log (Ostrzez i rejestr)

Log Only (Tylko rejestr)
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10.1

1 Grupa parametréw 7-** Inputs (Wejscia)

Tabela 126:7-1 - Input A Function (Funkcja wejécia A)

Opcja

Command Override: Network (Kasowa-
nie polecenia: Sie¢)

Command Override: Digital (Kasowanie
polecenia: Cyfrowe)

Command Override: Keypad (Kasowa-
nie polecenia: Klawiatura)

Input Trip (N/O) (Wytaczenie awaryjne z
wejscia (zwierne))

Input Trip (N/C) (Wytaczenie awaryjne z
wejscia (rozwierne))

Emergency Mode (Tryb awaryjny)

Jog Forward (Praca manewrowa do
przodu)

Jog Reverse (Praca manewrowa do tytu)

Zero Speed Sensor (Czujnik predkosci
zerowej)

Motor Set Select (Wybdr ust. silnika)

Reverse Direction (Praca w kierunku
wstecznym)

Pump Clean (Czyszczenie pompy)

Funkcja
Okresla funkcje wejscia A.

Kasuje ustawienie parametru 1-1 Command Source (Zrédto polecenia) i ustawia zrod-
fo polecenia na sie¢ komunikacyjna.

Kasuje ustawienie parametru 1-1 Command Source (Zrédto polecenia) i ustawia zrod-
to polecenia na wejscie cyfrowe.

Kasuje ustawienie parametru 1-1 Command Source (Zrédto polecenia) i ustawia zréd-
to polecenia na zdalny panel LCP.

Obwaéd zamkniety na wejéciu DI-A, COM+ wytacza awaryjnie softstarter.

Obwdd otwarty na wejsciu DI-A, COM+ wytgcza awaryjnie softstarter.

Obwdd zamkniety na wejsciu DI-A, COM+ aktywuje tryb awaryjny. Po otrzymaniu
polecenia rozruchu softstarter pracuje az do otrzymania polecenia zatrzymania, ig-
norujac wszystkie wytagczenia awaryjne i ostrzezenia.

Aktywuje prace manewrowa — Jog w kierunku do przodu.

Aktywuje prace manewrowa — Jog w kierunku do tytu.

Obwdd otwarty na wejsciu DI-A, COM+ informuje softstarter, ze silnik osiggnat stan
spoczynku. Softstarter wymaga zwiernego (NO) czujnika predkosci zerowe;j.

Obwadd zamkniety na wejsciu DI-A, COM+ instruuje softstarter, aby uzywat drugor-
zednej konfiguracji silnika dla nastepnego cyklu rozruchu/zatrzymania.

Obwadd zamkniety na wejsciu DI-A, COM+ instruuje softstarter, aby odwrdcit kolej-
nos¢ faz dla nastepnego rozruchu.

Aktywuje funkcje czyszczenia pompy.

Tabela 127:7-2 Input A Trip (Wytaczenie awaryjne z wejscia A)

Opcja

Funkcja

Okresla, kiedy moze nastapic¢ wylaczenie awaryjne z wejscia.

Always Active (Zawsze ak-

tywne) lanie.

Operating Only (Tylko obstuga)

Wytaczenie awaryjne moze nastapi¢ w dowolnym momencie, gdy softstarter otrzymuje zasi-

Wylaczenie awaryjne moze nastapi¢, gdy softstarter pracuje, zatrzymuje sie lub trwa jego

rozruch.

Run Only (Tylko praca)

Wylaczenie awaryjne moze nastapic tylko podczas pracy softstartera.

Tabela 128:7-3 Input A Trip Delay (Opdznienie wylaczenia awaryjnego z wejscia A)

Zakres

*0s

0:00-4:00 (minuty:sekundy)

Funkcja

Ustawia opoznienie miedzy aktywacja wejscia a wylaczeniem awaryjnym softstartera.
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Tabela 129: 7-4 Input A Initial Delay (Op6znienie poczatkowe z wejscia A)

Zakres Funkcja

*0s | 00:00-30:00 (minuty:sekundy) Ustawia op6znienie przed wyfgczeniem awaryjnym wejscia.
Poczatkowe opdznienie jest liczone od momentu otrzymania sygnatu rozruchu.

Stan wejscia jest ignorowany az do uptywu czasu poczatkowego opdznienia.

Tabela 130: 7-5 - Input B Function (Funkcja wejscia B)

Opcja Funkcja

Okresla funkcje wejscia B. Szczeg6ty zawiera opis parametru 7-1
Input A Function (Funkcja wejscia A).

* | Input Trip (N/O) (Wytaczenie awaryjne z wejscia (zwierne))
Input Trip (N/C) (Wytagczenie awaryjne z wejscia (rozwierne))
Emergency Mode (Tryb awaryjny)

Jog Forward (Praca manewrowa do przodu)

Jog Reverse (Praca manewrowa do tytu)

Zero Speed Sensor (Czujnik predkosci zerowej)
Motor Set Select (Wybdr ust. silnika)

Reverse Direction (Praca w kierunku wstecznym)

Pump Clean (Czyszczenie pompy)

Tabela 131:7-6 - Input B Trip (Wytaczenie awaryjne z wejscia B)

Opcja Funkcja
Okresla, kiedy moze nastapic¢ wytaczenie awaryjne z wejscia.
Always Active (Zawsze aktywne)
* Operating Only (Tylko obstuga)
Run Only (Tylko praca)

Tabela 132:7-7 Input B Trip Delay (Op6znienie wylgczenia awaryjnego z wejscia B)

Zakres Funkcja

*0s | 0:00-4:00 (minuty:sekundy) Ustawia opdznienie miedzy aktywacjg wejscia a wytaczeniem awaryjnym softstartera.
Tabela 133:7-8 Input B Initial Delay (Op6znienie poczatkowe z wejscia B)

Zakres Funkcja

¥0s | 00:00-30:00 (minuty:sekundy) Ustawia opdznienie przed wytgczeniem awaryjnym wejscia.
Poczatkowe opdznienie jest liczone od momentu otrzymania sygnatu rozruchu.

Stan wejscia jest ignorowany az do uptywu czasu poczatkowego opdznienia.
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Tabela 134:7-9 - Reset/Enable Logic (Logika resetu/aktywacji)

Opcja Funkcja

*

Okresla, czy wejscie zdalnego resetu (RESET, COM+) jest typu zwiernego czy rozwiernego.

Normally Closed (Rozwierne (NC))

Normally Open (Zwierne (NO))

Jesli wejscie resetu jest aktywne, softstarter nie pracuje.

Tabela 135:7-10 - Input A Name (Nazwa wejscia A)

Opcja

Input A Trip (Wytaczenie awaryjne z wejscia A)
Low Pressure (Niskie ci$nienie)

High Pressure (Wysokie cisnienie)

Pump Fault (Blagd pompy)

Low Level (Niski poziom)

High Level (Wysoki poziom)

No Flow (Brak przeptywu)

Starter Disable (Dezaktywacja softstartera)
Controller (Regulator)

PLC

Vibration Alarm (Alarm wibracyjny)

Field Trip (Wytaczenie awaryjne pola)
Interlock Trip (Wytaczenie awaryjne z blokada)
Motor Temp (Temp. silnika)

Motor Prot (Zabezp. silnika)

Feeder Prot (Zabezp. podajnika)

Custom Message (Komunikat niestandardowy)

Tabela 136:7-11 - Input B Name (Nazwa wejscia B)

Opcja

*

Input B Trip (Wytaczenie awaryjne z wejscia B)
Low Pressure (Niskie cisnienie)

High Pressure (Wysokie ci$nienie)

Funkcja

Okresla komunikat wyswietlany na panelu LCP, gdy wejscie A jest aktywne.

Komunikat niestandardowy mozna zatadowac¢ za pomoca portu USB.

Funkcja

Okresla komunikat wyswietlany na panelu LCP, gdy wejscie B jest aktywne.
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Opcja Funkcja
Pump Fault (Bfad pompy)
Low Level (Niski poziom)
High Level (Wysoki poziom)
No Flow (Brak przeptywu)
Starter Disable (Dezaktywacja softstartera)
Controller (Regulator)
PLC
Vibration Alarm (Alarm wibracyjny)
Field Trip (Wyfaczenie awaryjne pola)
Interlock Trip (Wytaczenie awaryjne z blokad3)
Motor Temp (Temp. silnika)
Motor Prot (Zabezp. silnika)
Feeder Prot (Zabezp. podajnika)

Custom Message (Komunikat niestandardowy)

10.12 Grupa parametréow 8-** Relay Outputs (Wyjscia przekaznikowe)

Tabela 137:8-1 Relay A Function (Funkcja przekaznika A)

Opcja Funkcja
Okresla funkcje przekaznika A.

Przekaznik A jest przekaznikiem programowalnym.

Off (Wytgczony) Przekaznik A nie jest uzywany.
Ready (Gotowy) Przekaznik jest zamkniety, gdy softstarter jest w stanie gotowosci.
* | Run (Praca) Wyjscie Praca zamyka sie po zakonczeniu ptynnego rozruchu (gdy prad rozruchowy spada po-

nizej 120% zaprogramowanego pradu petnego obcigzenia silnika). Wyjscie pozostaje zam-
kniete do momentu rozpoczecia zatrzymania (ptynnego zatrzymania lub zatrzymania z wybie-

giem).
Warning (Ostrzezenie) Przekaznik zamyka sie, gdy softstarter generuje ostrzezenie.
Trip (Wyfaczenie awaryjne) Przekaznik zamyka sie, gdy starter wylacza sie awaryjnie.

Low Current Flag (Flaga mat- | Przekaznik zamyka sie, gdy wigcza sie flaga matego pradu podczas pracy silnika (patrz parametr

ego pradu) 8-7 Low Current Flag (Flaga matego prqdu)).

High Current Flag (Flaga du- | Przekaznik zamyka sie, gdy wigcza sie flaga duzego pradu podczas pracy silnika (patrz parametr
zego pradu) 8-8 High Current Flag (Flaga duzego prqdu)).

Motor Temperature Flag Przekaznik zamyka sie, gdy wiacza sie flaga temperatury silnika (patrz parametr 8-9 Motor Tem-
(Flaga temperatury silnika) perature Flag (Flaga temperatury silnika)).

Soft Brake Relay (Przekaznik | Przekaznik zamyka sie, gdy softstarter otrzyma polecenie zatrzymania, i pozostaje zamkniety az
ptynnego hamowania) do zakonczenia ptynnego hamowania.
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Opcja Funkcja
Reversing Contactor (Stycz- Przekaznik steruje zewnetrznym stycznikiem na potrzeby pracy w kierunku wstecznym.

nik do zmiany kierunku)

Tabela 138: 8-2 - Relay A On Delay (Opdznienie wiaczenia przekaznika A)

Zakres Funkcja

*0s 0:00-5:00 (minuty:sekundy) Ustawia opdznienie dla zmiany stanu przekaznika A.

Tabela 139:8-3 - Relay A Off Delay (Op6znienie wylaczenia przekaznika A)

Zakres Funkcja

*0s 0:00-5:00 (minuty:sekundy) Ustawia opdznienie dla zmiany stanu przekaznika A.

Tabela 140: 8-4 - Relay B Function (Funkcja przekaznika B)

Opcja Funkcja

Ustawia funkcje przekaznika B (zwierny NO).

Patrz parametr 8-1 Relay A Function (Funkcja przekaZznika A), aby uzyska¢
szczego6towe informacje.

Off (Wytaczony)
Ready (Gotowy)
* | Run (Praca)
Warning (Ostrzezenie)
Trip (Wyfaczenie awaryjne)
Low Current Flag (Flaga matego pradu)
High Current Flag (Flaga duzego pradu)
Motor Temperature Flag (Flaga temperatury silnika)
Soft Brake Relay (Przekaznik ptynnego hamowania)

Reversing Contactor (Stycznik do zmiany kierunku)

Tabela 141: 8-5 - Relay B On Delay (Op6znienie wiaczenia przekaznika B)

Zakres Funkcja

*0s 0:00-5:00 (minuty:sekundy) Ustawia opdznienie zamkniecia przekaznika B.

Tabela 142: 8-6 - Relay A Off Delay (Opdznienie wytaczenia przekaznika B)

Zakres Funkcja

*0s 0:00-5:00 (minuty:sekundy) Ustawia opdznienie ponownego otwarcia przekaznika B.
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Tabela 143:8-7 - Low Current Flag (Flaga matego pradu)

Zakres Funkcja

*50% | 1-100% Softstarter jest wyposazony we flagi matego i duzego pradu stuzace do szybkiego ostrzegania o nieprawidto-
wartosci wej pracy. Flagi pradu mozna tak skonfigurowac, aby informowaty o nieprawidtowym poziomie pradu podc-
FLC zas pracy, pomiedzy zwyktym poziomem roboczym i poziomami wytaczenia awaryjnego spowodowanego

zbyt niskim pradem lub chwilowym przetezeniem. Flagi moga sygnalizowa¢ dana sytuacje urzadzeniom
zewnetrznym poprzez jedno z wyjs¢ programowalnych.

Flagi wytaczaja sie, gdy prad powraca do normalnego zakresu roboczego — 10% od zaprogramowanej war-
tosci flagi.

Nalezy ustawi¢ poziom, przy ktérym wiacza sie flaga matego pradu, jako procent pradu petnego obcigzenia
silnika.

Tabela 144:8-8 - High Current Flag (Flaga duzego pradu)

Zakres Funkcja

*100% | 50-600% wartosci FLC | Ustawia poziom, przy ktérym wiacza sie flaga duzego pradu, jako procent pradu petnego obcia-
zenia silnika.

Tabela 145: 8-9 - Motor Temperature Flag (Flaga temperatury silnika)

Zakres Funkcja
*80% | O- Softstarter jest wyposazony we flage temperatury silnika stuzaca do szybkiego ostrzegania o nieprawidtowej
160% pracy. Flaga moze wskazywag, ze silnik pracuje powyzej normalnej temperatury roboczej, ale ponizej granicy
przeciazenia. Flaga moze sygnalizowa¢ dang sytuacje urzadzeniom zewnetrznym poprzez jedno z wyjs$¢ progra-
mowalnych.

Nalezy ustawi¢ poziom, przy ktérym wiacza sie flaga temperatury silnika, jako procent pojemnosci cieplnej silni-
ka.

Tabela 146: 8-10 - Main Contactor Time (Czas gldwnego stycznika)

Zakres Funkcja

*400 100- Okresla czas opdznienia pomiedzy przetgczeniem przez softstarter wyjscia gtdéwnego stycznika (zaciski 13,

ms 2000 ms 14) a rozpoczeciem sprawdzania przed rozruchem (zanim nastapi uruchomienie) lub wejsciem w stan bra-
ku gotowosci (po zatrzymaniu). Nalezy ustawic¢ zgodnie ze specyfikacjami uzywanego stycznika gtéwne-
go.

10.13 Grupa parametréow 9-** Analog Output (Wyjscie analogowe)

Tabela 147:9-1 - Analog Output A (Wyjscie analogowe A)

Opcja Funkcja

Okresla informacje przekazywane przez wyjscie analogowe.

* | Prad (% FLQ) Prad jako procent pradu petnego obciazenia silnika.
Motor Temp (%) (Temp. silnika (%)) Temperatura silnika, obliczona przez model termiczny.
Motor pf (Wspdtczynnik mocy silnika) Wspotczynnik mocy silnika zmierzony przez softstarter.
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Opcja Funkcja
Motor Power (%kW) (Moc silnika (%kW)) Moc silnika jako procent zaprogramowanej mocy.
Heat Sink Temperature (°C) (Temperatura radiatora (°C)) Temperatura softstartera zmierzona na radiatorze.

Tabela 148:9-2 - Analog A Scale (Skala analogowa A)

Zakres Funkcja
Okresla zakres wyjscia analogowego.
0-20 mA
* 4-20 mA

Tabela 149:9-3 - Analog A Maximum Adjustment (Regulacja maks. analogowego A)

Zakres Funkcja

*100% | 0-600% | Kalibruje gérne ograniczenie dla wyjscia analogowego tak, aby dopasowac je do sygnatu mierzonego na zew-
netrznym mierniku pradu.

Tabela 150:9-4 - Analog A Minimum Adjustment (Regulacja minimum analogowego A)

Zakres Funkcja

*0% | 0-600% | Kalibruje dolne ograniczenie dla wyjscia analogowego tak, aby dopasowac je do sygnatu mierzonego na zew-
netrznym mierniku pradu.

10.14 Grupa parametrow 10-** Display (Wyswietlacz)

Tabela 151:10-1 - Language (Jezyk)

Opcja Funkcja
Okresla jezyk wyswietlania komunikatéw i informacji na panelu LCP.

* English

Chinski

Espaiiol

Deutsch

Portugués

Francais

Italiano

Rosyjski

Tabela 152:10-2 - Temperature Scale (Skala temperatury)

Opcja Funkcja

Okresla, czy softstarter wyswietla temperatury w stopniach Celsjusza czy Fahrenheita.
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Opcja Funkcja
* | Stopnie Celsjusza

Stopnie Fahrenheita

Tabela 153:10-3 - Graph Timebase (Podstawa czasu wykresu)
Opcja Funkcja
Okresla skale czasu wykresu.

Stare dane na wykresie sg stopniowo zastepowane nowymi.
* 30 sekund
1 minuta
30 minut

1 godzina

Tabela 154: 10-4 - Graph Maximum Adjustment (Maksymalna nastawa wykresu)

Zakres Funkcja

* 400% 0-600% Reguluje gdrne ograniczenie wykresu wydajnosci.
Tabela 155: 10-5 - Graph Minimum Adjustment (Minimalna nastawa wykresu)

Zakres Funkcja

*0% 0-600% Reguluje dolne ograniczenie wykresu wydajnosci.

Tabela 156: 10-6 - Current Calibration (Kalibracja pradu)

Zakres Funkcja
*¥100% | 85- Kalibruje obwody monitorowania pradu softstartera, aby dopasowac je do zewnetrznego miernika pradu. Do
115% okreslenia potrzebnej regulacji nalezy skorzystac z nastepujacego wzoru:

Prad pokazany na wyswietlaczu softstartera

. Crory —
Kalibracja (%) Prad zmierzony przez zewnetrzne urzadzenie

Tabela 157:10-7 - Adjustment Lock (Blokada regulacji)

Opcja Funkcja
Okresla, czy panel LCP pozwala na zmiane parametréw z poziomu menu gtéwnego.
¥ | Read & Write (Odczyt i zapis) Pozwala na zmienianie wartosci parametréw w menu gtéwnym.

Read Only (Tylko do odczytu) Uniemozliwia uzytkownikom zmiane wartosci parametréw w menu gtéwnym.

Mozna jednak przegladac wartosci parametrow.
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Tabela 158: 10-8 - User Parameter 1 (Parametr uzytkownika 1)

Opcja

Blank (Puste pole)

Current (Prad)

Motor Voltage (Napiecie silnika)
P1 Voltage (Napiecie fazy 1)

P2 Voltage (Napiecie fazy 2)

P3 Voltage (Napiecie fazy 3)

Mains Frequency (Czestotliwos¢ zasila-
nia)

Motor pf (Wspdtczynnik mocy silnika)
Motor Power (Moc silnika)

Motor Temp (%) (Temp. silnika (%))
Hours Run (Godziny pracy)

Number of Starts (Liczba startéw)

Pump Pressure (Cisnienie przy pompie)

Pump Flow (Przeptyw na pompie)

Well Depth (Gtebokos¢ studni)

Pump Temperature (Temperatura pom-
py)

Analog Output Value (Wartos¢ wyjscia
analogowego)

Heat Sink Temperature (Temperatura ra-
diatora)

Bypass Model (%) (Model obejscia (%))

SCR Temperature (Temperatura tyrystor-
6w SCR)

Rating Capacity (%) (Warto$¢ znamiono-
wa wydajnosci (%))

Funkcja
Okresla, ktdre informacje beda wyswietlane na gldwnym ekranie monitorowania.

Nie wyswietla zadnych danych w wybranym obszarze, dzieki czemu dtugie komuni-
katy moga by¢ wyswietlane bez zakrywania.

Sredni prad skuteczny na wszystkich trzech fazach.
Srednie napiecie skuteczne na wszystkich trzech fazach.
Napiecie fazy 1.

Napiecie fazy 2.

Napiecie fazy 3.

Srednia czestotliwoé¢ zmierzona na trzech fazach.

Wspotczynnik mocy silnika, zmierzony przez softstarter.

Moc mechaniczna silnika w kW.

Temperatura silnika, obliczona przez model termiczny.

Liczba godzin pracy silnika za posrednictwem softstartera.

Liczba rozruchéw wykonanych przez softstarter od ostatniego resetu licznika.

Cisnienie przy pompie, zgodnie z konfiguracjg w parametrach od 30-2 do 30-4. Te
informacje sa dostepne tylko wtedy, gdy zainstalowano karte inteligentna.

Przeptyw przy pompie, zgodnie z konfiguracja w parametrach od 30-6 do 30-11.Te
informacje sg dostepne tylko wtedy, gdy zainstalowano karte inteligentna.

Gtebokos¢ studni, zgodnie z konfiguracja w parametrach od 30-13 do 30-15. Te in-
formacje sg dostepne tylko wtedy, gdy zainstalowano karte inteligentna.

Temperatura pompy zmierzona przez czujnik PT100. Te informacje sg dostepne tyl-
ko wtedy, gdy zainstalowano karte inteligentna.

Wartos$¢ wyjscia analogowego (patrz grupa parametréw 9-** Analog Output (Wyjscie
analogowe)).

Temperatura softstartera zmierzona na radiatorze.

Procent pojemnosci cieplnej pozostajacej w styczniku obejscia.

Temperatura tyrystorow SCR obliczona przez model termiczny.

Pojemnos¢ cieplna dostepna w softstarterze dla jego nastepnego startu.

Tabela 159: 10-9 - User Parameter 2 (Parametr uzytkownika 2)

Opcja

*

Funkcja

Okresla, ktére informacje beda wyswietlane na gtéwnym ekranie monitorowania.

Zobacz parametr 10-8 User Parameter 1 (Parametr uZytkownika 1), aby uzyskac szczegoty.

Motor Voltage (Napiecie silnika)

Zobacz parametr 10-8 User Parameter 1 (Parametr uZytkownika 1), aby uzyskac szczegoty.
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Tabela 160: 10-10 - User Parameter 3 (Parametr uzytkownika 3)

Opcja Funkcja

Okresla, ktére informacje beda wyswietlane na programowalnym ekranie monitorowania.

Zobacz parametr 10-8 User Parameter 1 (Parametr uZytkownika 1), aby uzyskac szczegoty.

* | Mains Frequency (Czestotliwos¢ Zobacz parametr 10-8 User Parameter 1 (Parametr uzytkownika 1), aby uzyska¢ szczegoty.

zasilania)

Tabela 161:10-11 - User Parameter 4 (Parametr uzytkownika 4)

Opc¢ja Funkcja

Okredla, ktére informacje beda wyswietlane na programowalnym ekranie monitorowania.

Zobacz parametr 10-8 User Parameter 1 (Parametr uzytkownika 1), aby uzyskac szczegoty.

* | Motor pf (Wspdtczynnik mocy sil- Zobacz parametr 10-8 User Parameter 1 (Parametr uzytkownika 1), aby uzyska¢ szczegoty.
nika)

Tabela 162:10-12 - User Parameter 5 (Parametr uzytkownika 5)

Opcja Funkcja

Okresla, ktore informacje beda wyswietlane na programowalnym ekranie monitorowania.

Zobacz parametr 10-8 User Parameter 1 (Parametr uzytkownika 1), aby uzyskac szczegoty.

* | Motor Power (Moc silnika) Zobacz parametr 10-8 User Parameter 1 (Parametr uzytkownika 1), aby uzyskac szczegoty.

Tabela 163: 10-13 - User Parameter 6 (Parametr uzytkownika 6)

Opcja Funkcja

Okresla, ktére informacje beda wyswietlane na programowalnym ekranie monitorowania.

Zobacz parametr 10-8 User Parameter 1 (Parametr uzytkownika 1), aby uzyskac szczegoty.

* | Motor Temp (%) (Temp. silnika Zobacz parametr 10-8 User Parameter 1 (Parametr uzytkownika 1), aby uzyskac szczegoty.
(%))

10.15 Grupa parametréow 11-** Pump Clean (Czyszczenie pompy)

Tabela 164: 11-1 - Reverse Torque (Moment obrotowy dla pracy wstecz)

Zakres Funkcja

*20% 20-100% Ustawia poziom momentu dla pracy manewrowej — Jog podczas czyszczenia pompy.

Tabela 165: 11-2 - Reverse Time (Czas pracy w kierunku wstecznym)

Zakres Funkcja
*10s | 0:00-1:00 (minuty:se- Ustawia dla softstartera czas pracy w trybie pracy manewrowej ze zmiang kierunku podczas cy-
kundy) klu czyszczenia pompy.
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Tabela 166: 11-3 - Forward Current Limit (Ograniczenie pradu pracy w kierunku do przodu)

Zakres Funkcja

*100% | 100-600% wartosci FLC | Ustawia ograniczenie pradu dla operacji rozruchu do przodu podczas czyszczenia pompy.

Tabela 167: 11D - Forward Time (Czas do przodu)

Zakres Funkcja

*10s | 0:00-1:00 (minuty:sekun- | Ustawia dla softstartera czas rozruchu silnika po rozruchu do przodu podczas cyklu czyszcze-
dy) nia pompy.

Tabela 168: 11-5 - Pump Stop Mode (Tryb zatrzymania pompy)

Opcja Funkcja
Okredla tryb zatrzymania dla czyszczenia pompy.
* Coast To Stop (Zatrzymanie z wybiegiem)
TVR Soft Stop (Ptynne zatrzymanie TVR)

Adaptive Control (Sterowanie adaptacyjne)

Tabela 169: 11-6 - Pump Stop Time (Czas zatrzymania pompy)

Zakres Funkcja

¥10s | 0:00-1:00 (minuty:sekundy) Ustawia dla softstartera czas zatrzymywania podczas cyklu czyszczenia pompy.

Tabela 170: 11-7 - Pump Clean Cycles (Cykle czyszczenia pompy)

Zakres Funkcja

*1 1-5 Okredla, ile razy softstarter powtarza cykl czyszczenia pompy.

10.16 Grupa parametréow 12-** Communication Card (Karta komunikacji)

Tabela 171: 12 A - Modbus Address (Adres Modbus)

Zakres Funkcja

*1 1-254 Ustawia adres sieci Modbus RTU dla softstartera.

Tabela 172: 12-2 - Modbus Baud Rate (Szybkos$¢ transmisji Modbus)

Opcja Funkcja
Okresla szybkos¢ transmisji dla komunikacji Modbus RTU.
4800
* 9600
19200
38400
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Tabela 173:12-3 - Modbus Parity (Parzystos¢ Modbus)

Opcja Funkcja
Okresla parzystos¢ dla komunikacji Modbus RTU.
* None (Brak)

Odd (Nieparzyste)
Even (Parzyste)

10-bit (10-bitowa)

Tabela 174:12-4 - Modbus Timeout (Time-out komunikacji Modbus)

Opcja Funkcja
Okresla czas time out dla komunikacji Modbus RTU.
* Off (Wytaczony)
10 sekund
60 sekund
100 sekund

Tabela 175: 12-5 - Devicenet Address (Adres DeviceNet)

Zakres Funkcja

*0 0-63 Ustawia adres sieci DeviceNet dla softstartera.

Tabela 176: 12-6 - Devicenet Baud Rate (Szybkos$¢ transmisji DeviceNet)

Opcja Funkcja
Okresla szybkos¢ transmisji dla komunikacji DeviceNet.
* 125 kB
250 kB
500 kB

Tabela 177:12-7 - PROFIBUS Address (Adres PROFIBUS)

Zakres Funkcja

*1 1-125 Ustawia adres sieci PROFIBUS dla softstartera.

Tabela 178: 12-8 - Gateway Address (Adres bramy)

Zakres Funkcja

¥192 | 0-255 | Ustawia pierwszy sktadnik adresu bramy sieci. Adres bramy jest ustawiany przy uzyciu parametréw od 12-8 do
12-11, a adresem domyslnym jest 192.168.0.100.
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Tabela 179: 12-9 - Gateway Address 2 (Adres bramy 2)

Zakres Funkcja

*168 0-255 Ustawia drugi sktadnik adresu bramy sieci.

Tabela 180: 12-10 - Gateway Address 3 (Adres bramy 3)

Zakres Funkcja

*0 0-255 Ustawia trzeci sktadnik adresu bramy sieci.

Tabela 181:12-11 - Gateway Address 4 (Adres bramy 4)

Zakres Funkcja

¥100 | 0-255 | Ustawia czwarty sktadnik adresu bramy sieci.

Adres sieci mozna takze ustawic za pomoca opcji Adres sieci w Narzedziach zestawu parametréw.

Tabela 182:12-12 - IP Address (Adres IP)

Zakres Funkcja

*¥192 | 0-255 | Ustawia pierwszy skfadnik adresu IP softstartera dla komunikacji Ethernet. Adres IP jest ustawiany przy uzyciu para-

metréw od 12-12 do 12-15, a adresem domyslnym jest 192.168.0.2.

Tabela 183:12-13 - IP Address 2 (Adres IP 2)
Zakres Funkcja

*168 0-255 Ustawia drugi sktadnik adresu IP softstartera dla komunikacji Ethernet.

Tabela 184:12-14 - IP Address 3 (Adres IP 3)
Zakres Funkcja

*0 0-255 Ustawia trzeci sktadnik adresu IP softstartera dla komunikacji Ethernet.

Tabela 185:12-15 - IP Address 4 (Adres IP 4)
Zakres Funkcja

*2 | 0-255 | Ustawia czwarty sktadnik adresu IP softstartera dla komunikacji Ethernet.

Adres sieci mozna takze ustawic za pomocg opcji Adres sieci w Narzedziach zestawu parametréw.
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Tabela 186: 12-16 - Subnet Mask (Maska podsieci)
Zakres Funkcja

*255 | 0-255 | Ustawia pierwszy sktadnik maski podsieci dla komunikacji Ethernet. Maska podsieci jest ustawiana przy uzyciu par-

ametréw od 12-16 do 12-19, a maska domyslna to 255.255.255.0

Tabela 187:12-17 - Subnet Mask 2 (Maska podsieci 2)
Zakres Funkcja

*255 0-255 Ustawia drugi sktadnik maski podsieci dla komunikacji Ethernet.

Tabela 188:12-18 - Subnet Mask 3 (Maska podsieci 3)
Zakres Funkcja

*255 0-255 Ustawia trzeci sktadnik maski podsieci dla komunikacji Ethernet.

Tabela 189:12-19 - Subnet Mask 4 (Maska podsieci 4)
Zakres Funkcja

*0 | 0-255 | Ustawia czwarty sktadnik maski podsieci dla komunikacji Ethernet.

Adres sieci mozna takze ustawi¢ za pomoca opcji Adres sieci w Narzedziach zestawu parametréw.

Tabela 190:12-20 - DHCP
Opcja Funkcja

Okredla, czy karta komunikacji akceptuje adres IP przypisany przez protokét DHCP.

* | Disable (Nieak-
tywne)

Enable (Aktywne)

Adresowanie DHCP jest dostepne z protokotami Modbus TCP i Ethernet/IP. Adresowanie DHCP
nie jest obstugiwane w przypadku komunikacji PROFINET.

Tabela 191:12-21 - Location ID (Identyfikator lokalizacji)
Zakres Funkcja

*0 0-65535 Ustawia unikatowy identyfikator lokalizacji softstartera.
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10.17 Grupa parametrow 20-** Advanced (Zaawansowane)

Tabela 192:20-1 - Tracking Gain (Wzmocn. $ledzenia)

Zakres Funkcja

*50% 1-200% Dostraja zachowanie algorytmu sterowania adaptacyjnego.

Tabela 193:20-2 - Pedestal Detect (Wykrywanie podstawy)

Zakres Funkcja

*¥80% | 0-200% Dostosowuje zachowanie algorytmu sterowania adaptacyjnego na potrzeby ptynnego zatrzymania.

Tabela 194:20-3 - Bypass Contactor Delay (Op6znienie stycznika obejscia)

Zakres Funkcja
*150ms | 100- Ustawia softstarter tak, aby odpowiadat czasowi zamknigcia/otwarcia stycznika obejscia. Nalezy ustawic¢
2000 ms zgodnie ze specyfikacjami uzywanego stycznika obejscia. Jesli ten czas bedzie zbyt krotki, softstarter wy-

faczy sie awaryjnie.

Tabela 195:20-4 - Model Rating (Wartos¢ znamionowa modelu)

Zakres Funkcja

*Model de- 0020~0580 | Wewnetrzna warto$¢ znamionowa modelu softstartera podana na srebrnej etykiecie na boku jed-
pendent nostki.

(Zalezy od

modelu)

 M/R: 0085, Made in New Zealand )

%
hi¢

(

e77ha725.10

Regulacja tego parametru moze by¢ wykonywana tylko przez autoryzowanych serwisantéw.

Tabela 196: 20-5 - Screen Timeout (Time out ekranu)

Opcja Funkcja

Ustawia limit czasu (time out) dla automatycznego zamykania menu w przypadku wykrycia braku aktywnosci LCP.

* | 1 minuta
2 minuty
3 minuty
4 minuty

5 minut

Danfoss A/S © 2018.10

AQ262141844215pl-000201 / 175R1174| 119



Do

Instrukcja obstugi | VLT® Soft Starter MCD 600 Programowalne parametry

Tabela 197:20-6 - Motor Connection (Podtaczenie silnika)

Opcja Funkcja
Okresla, czy softstarter automatycznie wykryje format podtgczenia do silnika.
* | Auto-detect (Automatyczne wykrywanie)
In-line (W linii)

Inside delta (Wewnatrz tréjkata)

10.18 Grupa parametréow 30-** Pump Input Configuration (Konfiguracja wejscia pompy)

Tabela 198:30-1 - Pressure Sensor Type (Typ czujnika ci$nienia)

Opcja Funkcja
Okresla typ czujnika skojarzony z wejsciem czujnika cisnienia na karcie inteligentnej.
< None (Brak)
Switch (Przetacznik)

Analog (Analogowy)

Tabela 199: 30-2 - Pressure Units (Jednostki cisnienia)

Opcja Funkcja
Okresla jednostki uzywane przez czujnik do raportowania zmierzonego cisnienia.
Bar
* kPa
Psi

Tabela 200: 30-3 - Pressure at 4 mA (Cisnienie przy 4 mA)

Zakres Funkcja

*0 0-5000 Kalibruje softstarter na poziom 4 mA (0%) wejscia czujnika cisnienia.

Tabela 201:30-4 - Pressure at 20 mA (Cisnienie przy 20 mA)

Zakres Funkcja

*0 0-5000 Kalibruje softstarter na poziom 20 mA (100%) wejscia czujnika ci$nienia.

Tabela 202: 30-5 - Flow Sensor Type (Typ czujnika przeptywu)

Opcja Funkcja
Okredla typ czujnika skojarzony z wejsciem czujnika przeptywu na karcie inteligentnej.
* | None (Brak)
Switch (Przefgcznik)
Analog (Analogowy)
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Opcja Funkcja
Pulses per minute (Impulsy na minute)

Pulses per unit (Impulsy na jednostke)

Tabela 203:30-6 - Flow Units (Jednostki przeptywu)

Opcja Funkcja
Okresla jednostki uzywane przez czujnik do raportowania zmierzonego przeptywu.
* | liters/second (litry na sekunde)
liters/minute (litry na minute)
gallons/second (galony na sekunde)

gallons/minute (galony na minute)

Tabela 204:30-7 - Flow at 4 mA (Przeptyw przy 4 mA)

Zakres Funkcja

*0 0-5000 Kalibruje softstarter na poziom 4 mA (0%) wejscia czujnika przeptywu.

Tabela 205:30-8 - Flow at 20 mA (Przeptyw przy 20 mA)

Zakres Funkcja

*0 0-5000 Kalibruje softstarter na poziom 20 mA (100%) wejscia czujnika przeptywu.

Tabela 206: 30-9 - Units per Minute at Max Flow (Jednostki na minute przy maksymalnym przeptywie)

Zakres Funkcja

*0 0-5000 Kalibruje softstarter na maksymalna wielkos¢ przeptywu czujnika przeptywu.

Tabela 207:30-10 - Pulses per Minute at Max Flow (Impulsy na minute przy maksymalnym przeptywie)

Zakres Funkcja

*0 0-20000 Kalibruje softstarter na maksymalna wielko$¢ przeptywu czujnika przeptywu.

Tabela 208:30-11 - Units per Pulse (Liczba jednostek na impuls)

Zakres Funkcja

*0 0-1000 Okredla, ile jednostek czujnik przeptywu mierzy na kazdy impuls.

Tabela 209:30-12 - Depth Sensor Type (Typ czujnika gtebokosci)
Opcja Funkcja
Okresla typ czujnika skojarzony z wejsciem czujnika gtebokosci na karcie inteligentnej.
* | None (Brak)

Switch (Przetacznik)
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Opcja Funkcja
Analog (Analogowy)
Tabela 210:30-13 - Depth Units (Jednostki glebokosci)

Opcja Funkcja
Okresla jednostki uzywane przez czujnik do raportowania zmierzonej gtebokosci.
* meters (metry)

feet (stopy)
Tabela 211:30-14 Depth at 4 mA (Gtebokos¢ przy 4 mA)
Zakres Funkcja
*0 0-1000 Kalibruje softstarter na poziom 4 mA (0%) wejscia czujnika gtebokosci.

Tabela 212:30-15 Depth at 20 mA (Gtebokos¢ przy 20 mA)

Zakres Funkcja

*0 0-1000 Kalibruje softstarter na poziom 20 mA (100%) wejscia czujnika gtebokosci.

10.19 Grupa parametrow 31-** Flow Protection (Zabezpieczenie przeptywu)

Parametry w tej grupie sg aktywne tylko w przypadku, gdy zainstalowano karte inteligentna.

Zabezpieczenie przeptywu uzywa zaciskéw B33, B34 lub C23, C24 na karcie inteligentnej.
Tabela 213:31-1 High Flow Trip Level (Poziom wylaczenia awaryjnego przy wysokim przepltywie)

Zakres Funkcja

*10 0-5000 Ustawia punkt wytaczenia awaryjnego dla zabezpieczenia przed duzym przeptywem.

Tabela 214:31-2 - Low Flow Trip Level (Poziom wylaczenia awaryjnego przy niskim przeptywie).

Zakres Funkcja

*5 1-5000 Ustawia prég wyfaczenia awaryjnego dla zabezpieczenia przed niskim przeptywem.

Tabela 215:31-3 - Flow Start Delay (Op6znienie rozruchu przeptywu)

Zakres Funkcja

*00:00:500 ms | 00:00:100- Ustawia opdznienie przed wystgpieniem wylgczenia awaryjnego przez zabezpieczenie przepty-
30:00:000 wu. Opdznienie jest liczone od momentu otrzymania sygnatu rozruchu. Poziom przeptywu jest
mm:ss:ms ignorowany az do uptyniecia czasu opdznienia startu.
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Tabela 216:31-4 - Flow Response Delay (Opéznienie reakcji przeptywu)

Zakres Funkcja

*¥00:00:500 ms | 00:00:100- Ustawia opdznienie miedzy przekroczeniem przez przeptyw poziomdéw wytaczenia awaryjne-
30:00:000 go przy niskim lub wysokim przeptywie a zatrzymaniem awaryjnym softstartera.
mm:ss:ms

10.20 Grupa parametrow 32-** Pressure Protection (Zabezpieczenie ci$nieniowe)

Parametry w tej grupie sg aktywne tylko w przypadku, gdy zainstalowano karte inteligentna.

Zabezpieczenie ci$nieniowe uzywa zaciskdéw B23, B24 lub C33, C34, C44 na karcie inteligentnej.
Tabela 217:32-1 - High Pressure Trip Level (Poziom wytaczenia awaryjnego przy wysokim cisnieniu)
Zakres Funkcja

*10 0-5000 Ustawia prog wytgczenia awaryjnego dla zabezpieczenia cisnieniowego.

Tabela 218:32-2 - High Pressure Start Delay (Op6znienie startu przy wysokim ci$nieniu)

Zakres Funkcja

*¥0,5s | 00:00:100- Ustawia opdznienie przed wystapieniem wytaczenia awaryjnego przez zabezpieczenie przed wysokim
30:00:000 cisnieniem. Opdznienie jest liczone od momentu otrzymania sygnatu rozruchu. Poziom cisnienia jest ig-
mm:ss:ms norowany az do uptyniecia czasu opdznienia startu.

Tabela 219: 32-3 - High Pressure Response Delay (Opdéznienie reakcji na wysokie ci$nienie)

Zakres Funkcja

*¥0,5s | 00:00:100- Ustawia opdznienie miedzy przekroczeniem poziomu wytaczenia awaryjnego przez wysokie cisnie-
30:00:000 nie a wyfaczeniem awaryjnym softstartera.
mm:ss:ms

Tabela 220:32-4 - Low Pressure Trip Level (Poziom wylaczenia awaryjnego przy niskim ci$nieniu)

Zakres Funkcja

*5 0-5000 Ustawia prog wytgczenia awaryjnego dla zabezpieczenia przed niskim cisnieniem.

Tabela 221:32-5 - Low Pressure Start Delay (Opdznienie startu przy niskim ci$nieniu)

Zakres Funkcja

*0,5s | 00:00:100- Ustawia opdznienie przed wystapieniem wytaczenia awaryjnego przez zabezpieczenie przed niskim cis-
30:00:000 nieniem. Opoznienie jest liczone od momentu otrzymania sygnatu rozruchu. Poziom cisnienia jest ig-
mm:ss:ms norowany az do uptyniecia czasu op6znienia startu.
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Tabela 222:32-6 - Low Pressure Response Delay (Opdznienie reakcji na niskie cisnienie)

Zakres Funkcja

*¥0,5s | 00:00:100- Ustawia opdznienie miedzy przekroczeniem przez cisnienie poziomu wyfgczenia awaryjnego przy
30:00:000 niskim ci$nieniu a wytgczeniem awaryjnym softstartera.
mm:ss:ms

10.21 Grupa parametréw 33-** Pressure Control (Regulacja cisnienia)

Parametry w tej grupie sg aktywne tylko w przypadku, gdy zainstalowano karte inteligentna.

Regulacja cisnienia uzywa zaciskéw B23, B24 na karcie inteligentnej. Nalezy uzy¢ czujnika analogowego 4-20 mA.
Tabela 223:33-1 - Pressure Control Mode (Tryb regulacji cisnienia)

Opcja Funkcja
Okresla sposob, w jaki softstarter uzywa danych z czujnika cisnienia do sterowania silnikiem.
* | Off (Wyfaczony) Softstarter nie uzywa czujnika cisnienia do sterowania ptynnym rozruchem.

Falling Pressure Start (Roz- | Softstarter uruchamia sie, gdy cisnienie spada ponizej poziomu wybranego w parametrze 33-2
ruch przy spadku ci$nienia) | Start Pressure Level (Poziom cisnienia dla rozruchu).

Rising Pressure Start (Roz- Softstarter uruchamia sie, gdy cisnienie wzrasta powyzej poziomu wybranego w parametrze 33-2
ruch przy wzroscie cisnie- Start Pressure Level (Poziom cisnienia dla rozruchu).
nia)

Tabela 224: 33-2 - Start Pressure Level (Poziom ci$nienia dla rozruchu)

Zakres Funkcja

*5 1-5000 Ustawia poziom cis$nienia dla wyzwalania softstartera w celu wykonania ptynnego rozruchu.

Tabela 225: 33-3 - Start Response Delay (Op6znienie reakgcji rozruchu)

Zakres Funkcja

*0,5s | 00:00:100- Ustawia opdznienie miedzy przekroczeniem przez ci$nienie poziomu rozruchu dla regulacji ci$nienia
30:00:000 a wykonaniem ptynnego rozruchu przez softstarter.
mm:ss:ms

Tabela 226: 33-4 - Stop Pressure Level (Poziom ci$nienia dla zatrzymania)

Zakres Funkcja

*10 0-5000 Ustawia poziom cisnienia dla wyzwalania softstartera w celu zatrzymania silnika.
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Tabela 227:33-5 - Stop Response Delay (Opéznienie reakcji zatrzymania)

Zakres Funkcja

*¥0,5s | 00:00:100- Ustawia opdznienie miedzy przekroczeniem przez cisnienie poziomu zatrzymania dla regulacji cis-
30:00:000 nienia a wykonaniem zatrzymania silnika przez softstarter.
mm:ss:ms

10.22 Grupa parametrow 34-** Depth Protection (Zabezpieczenie gtebokosciowe)

Parametry w tej grupie sg aktywne tylko w przypadku, gdy zainstalowano karte inteligentna.

Zabezpieczenie gtebokosciowe uzywa zaciskéw B13, B14 lub C13, C14 na karcie inteligentnej.
Tabela 228: 34-1 Depth Trip Level (Poziom wytaczenia awaryjnego gtebokosci).

Zakres Funkcja

*5 0-1000 Ustawia prog wyfgczenia awaryjnego dla zabezpieczenia gtebokosciowego.
Tabela 229: 34-2 - Depth Reset Level (Poziom resetu dla gtebokosci)

Zakres Funkcja

*10 | 0-1000 | Ustawia poziom, przy ktdrym softstarter pozwala na zresetowanie wylgczenia awaryjnego spowodowanego gte-
bokoscia.

Tabela 230: 34-3 - Depth Start Delay (Opdznienie rozruchu dla gtebokosci)

Zakres Funkcja

*¥0,5s | 00:00:100- Ustawia opdznienie przed wystapieniem wytaczenia awaryjnego przez zabezpieczenie gtebokosciowe.
30:00:000 Opédznienie jest liczone od momentu otrzymania sygnatu rozruchu. Wejécie gtebokosci jest ignorowane
mm:ss:ms az do uptyniecia czasu op6znienia startu.

Tabela 231:34-4 - Depth Response Delay (Opéznienie reakcji gtebokosci)

Zakres Funkcja

*¥0,5s | 00:00:100- Ustawia opdznienie miedzy przekroczeniem przez gtebokos¢ poziomu wytaczenia awaryjnego dla za-
30:00:000 bezpieczenia przed gtebokoscia a wylgczeniem awaryjnym softstartera.
mm:ss:ms

10.23 Grupa parametrow 35-** Thermal Protection (Zabezpieczenie termiczne)

Parametry w tej grupie sa aktywne tylko w przypadku, gdy zainstalowano karte inteligentna.
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Tabela 232:35-1 - Temperature Sensor Type (Typ czujnika temperatury)

Opcja Funkcja
Okresla typ czujnika skojarzony z wejsciem czujnika temperatury na karcie inteligentnej.
* | None (Brak)
PT100

Tabela 233:35-2 - Temperature Trip Level (Poziom wytaczenia awaryjnego dla temperatury)

Zakres Funkcja

*¥40° | 0-240° | Ustawia prog wytaczenia awaryjnego dla zabezpieczenia przed przekroczeniem temperatury. Skale temperatury
nalezy skonfigurowac przy uzyciu parametru 10-2 Temperature Scale (Skala temperatury).

10.24 Grupa parametrow 36-** Pump Trip Action (Dziatanie wytgczenia awaryjnego pompy)

Tabela 234:36-1 Pressure Sensor (Czujnik ci$nienia)

Opcja Funkcja
Okresla reakcje softstartera w przypadku wykrycia btedu czujnika cisnienia.
* | Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i rejestr)
Soft Trip and Reset (Ptynne wyt. awar. i reset)
Trip Starter (Wytaczenie awaryjne softstartera)
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)
Warn and Log (Ostrzez i rejestr)

Log Only (Tylko rejestr)

Tabela 235:36-2 - Flow Sensor (Czujnik przeptywu)
Opc¢ja Funkcja
Okresla reakcje softstartera w przypadku wykrycia btedu czujnika cisnienia.
* | Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i rejestr)
Soft Trip and Reset (Ptynne wyt. awar. i reset)
Trip Starter (Wytaczenie awaryjne softstartera)
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)
Warn and Log (Ostrzez i rejestr)

Log Only (Tylko rejestr)

Tabela 236: 36-3 — Depth Sensor (Czujnik gtebokosci)

Opcja Funkcja
Okresla reakcje softstartera w przypadku wykrycia btedu czujnika gtebokosci.

* | Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i rejestr)
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Opcja

Soft Trip and Reset (Ptynne wyt. awar. i reset)
Trip Starter (Wytaczenie awaryjne softstartera)
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)

Warn and Log (Ostrzez i rejestr)

Log Only (Tylko rejestr)

Tabela 237:36-4 High Pressure (Wysokie cisnienie)

*

Opcja

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i rejestr)
Soft Trip and Reset (Ptynne wyk. awar. i reset)
Trip Starter (Wytaczenie awaryjne softstartera)
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)

Warn and Log (Ostrzez i rejestr)

Log Only (Tylko rejestr)

Tabela 238:36-5 Low Pressure (Niskie cisnienie)

*

Opcja

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i rejestr)
Soft Trip and Reset (Plynne wyk. awar. i reset)
Trip Starter (Wytaczenie awaryjne softstartera)
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)

Warn and Log (Ostrzez i rejestr)

Log Only (Tylko rejestr)

Tabela 239:36-6 - High Flow (Wysoki przeptyw)

*

Opcja

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i rejestr)

Funkcja

Funkcja

Okresla reakcje softstartera, jesli cisnienie przekracza poziom wylaczenia awar-
yjnego przy wysokim ci$nieniu (ustawiony w parametrze 32-1 High Pressure Trip
Level (Poziom wytqczenia awaryjnego przy wysokim cisnieniu)) lub przetacznik
czujnika wysokiego cisnienia zamyka sie.

Funkcja

Okresla reakcje softstartera na spadek ci$nienia ponizej poziomu wytaczenia
awaryjnego przy niskim cisnieniu (ustawionego w parametrze 32-4 Low Pres-
sure Trip Level (Poziom wytqczenia awaryjnego przy niskim cisnieniu)) lub zam-
kniecie przetacznika czujnika niskiego cisnienia.

Funkcja

Okresla reakcje softstartera, jesli przeptyw przekracza poziom wytaczenia
awaryjnego przy wysokim przeptywie (ustawiony w parametrze 31-1 High Flow
Trip Level (Poziom wytqczenia awaryjnego przy wysokim przeptywie)).
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Opcja

Soft Trip and Reset (Ptynne wyt. awar. i reset)
Trip Starter (Wytaczenie awaryjne softstartera)
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)

Warn and Log (Ostrzez i rejestr)

Log Only (Tylko rejestr)

Tabela 240:36-7 Low Flow (Niski przeptyw)

*

Opcja

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i rejestr)
Soft Trip and Reset (Ptynne wyk. awar. i reset)
Trip Starter (Wytaczenie awaryjne softstartera)
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)

Warn and Log (Ostrzez i rejestr)

Log Only (Tylko rejestr)

Tabela 241:36-8 Flow Switch (Przelacznik przeptywu)

*

Opcja

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i rejestr)
Soft Trip and Reset (Ptynne wyt. awar. i reset)
Trip Starter (Wytaczenie awaryjne softstartera)
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)

Warn and Log (Ostrzez i rejestr)

Log Only (Tylko rejestr)

Tabela 242:36-9 Well Depth (Gltebokos¢ studni)

*

Opcja

Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i rejestr)
Soft Trip and Reset (Ptynne wyt. awar. i reset)

Trip Starter (Wytaczenie awaryjne softstartera)

Funkcja

Funkcja

Okresla reakcje softstartera na spadek przeptywu ponizej poziomu wytaczenia
awaryjnego przy niskim przeptywie (ustawionego w parametrze 31-2 Low Flow
Trip Level (Poziom wytqczenia awaryjnego przy niskim przeptywie)).

Funkcja

Okresla reakcje softstartera na zamkniecie czujnika przeptywu (tylko czujniki
typu przefacznik).

Funkcja

Okresla reakcje softstartera na spadek gtebokosci ponizej poziomu wytaczenia
awaryjnego z powodu gtebokosci (ustawionego w parametrze 34-1 Depth Trip
Level (Poziom wytqczenia awaryjnego z powodu gtebokosci)).
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Opc¢ja Funkcja
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)
Warn and Log (Ostrzez i rejestr)

Log Only (Tylko rejestr)

Tabela 243:36-10 - RTD/PT100 B

Opcja Funkcja
Okresla reakcje softstartera na zdarzenie zabezpieczen.
* | Soft Trip and Log (Ptynne wyt. awar. i rejestr)
Soft Trip and Reset (Ptynne wyt. awar. i reset)
Trip Starter (Wytaczenie awaryjne softstartera)
Trip and Reset (Wyt. awaryjne i reset)
Warn and Log (Ostrzez i rejestr)

Log Only (Tylko rejestr)
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11 Przyktady aplikacji

11.1 Karta inteligentna — sterowanie pompg i ochrona pompy

Karta inteligentna softstartera VLT® Soft Starter MCD 600 jest idealnym rozwigzaniem dla aplikacji z rozbudowanymi wejsciami
zewnetrznymi, na przyktad w sytuacjach pompowania, w ktérych zewnetrzne czujniki zapewniaja dodatkowa ochrone pompy i silnika.

W tym przyktadzie softstarter MCD 600 steruje pompa gtebinowa za pomoca pracy z zaplanowanym rozruchem/zatrzymaniem. Panel
sterujacy jest wyposazony w 3-drogowy wybierak umozliwiajacy przebieg automatyczny, zatrzymanie lub przebieg reczny. Trzy
przetworniki 4-20 mA s3 uzywane do monitorowania gtebokosci wody, ci$nienia w rurze oraz przeptywu.
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5 Zdalny panel LCP (opcjonalny)

6 Czujnik ci$nienia

7 Czujnik przeptywu

8 Czujnik gtebokosci

9 Czujnik temperatury

A Reczny rozruch

B Reczne zatrzymanie

C Praca automatyczna (zaplanowany rozruch/zatrzymanie)

K1 Giéwny stycznik

RESET, COM+ Wejscie resetu

START, COM+ Wejscie sygnatu rozruchu/zatrzymania

DI-A, COM+ Wejscie programowalne A (ustawienie = Command Override: Digital (Kasowanie polecenia: Cyfrowe))
13,14 Wyjscie gtéwnego stycznika

R1,R2,R3 Zabezpieczenie przed przekroczeniem temperatury silnika
B33,B34 Ochrona przed przeptywem

B23,B24 Zabezpieczenie cisnieniowe

B13,B14 Zabezpieczenie gtebokosciowe

llustracja 37: Przyktad aplikacji, sterowanie pompa i ochrona pompy

Ustawienia parametrow:

«  Parametr 1-1 Command Source (Zrédto polecenia): Wybra¢ ustawienie Smart Card + Clock (Karta inteligentna +zegar).

«  Parametry od 4-1 do 4-24 Auto-Start/Stop (Automatyczny rozruch/zatrzymanie): Ustawi¢ zgodnie z wymogami.

«  Parametr 7-1 Input A Function (Funkcja wejscia A): Wybra¢ opcje Command Override: Digital (Kasowanie polecenia: Cyfrowe).
«  Parametry od 30-1 do 30-15 Pump Input Configuration (Konfiguracja wejscia pompy). Ustawi¢ zgodnie z wymogami.

«  Parametry od 31-1 do 31-4 Flow Protection (Zabezpieczenie przeptywu): Ustawi¢ zgodnie z wymogami.

«  Parametry od 32-1 do 32-6 Pressure Protection (Zabezpieczenie ciSnieniowe): Ustawi¢ zgodnie z wymogami.

«  Parametry od 34-1 do 34-4 Depth Protection (Zabezpieczenie gtebokosciowe): Ustawi¢ zgodnie z wymogami.

«  Parametry od 35-1 do 35-2 Thermal Protection (Zabezpieczenie termiczne): Ustawi¢ zgodnie z wymogami.

11.2 Karta inteligentna — aktywacja pompy sterowana poziomem

Karta inteligentna VLT® Soft Starter MCD 600 moze by¢ uzywana do sterowania aktywacja rozruchu/zatrzymania softstartera na
podstawie informacji z zewnetrznych wejsc.

W tym przyktadzie softstarter MCD 600 steruje pompa napetniajaca zbiornik z maksymalnym i minimalnym poziomem wody. Do
monitorowania poziomu wody w zbiorniku uzywany jest czujnik cisnienia. Gdy poziom wody spada ponizej poziomu minimalnego,

softstarter wyzwala pompe, aby napetni¢ zbiornik, a po osiaggnieciu maksymalnego poziomu wody odcina doptyw pompy.

3-drogowy przetacznik wybierakowy umozliwia skasowanie sterowania zaleznego od czujnika i reczny rozruch oraz zatrzymanie silnika.
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1 Wejscia cyfrowe

2 Napiecie sterowania

3 Zasilanie tréjfazowe

4 Karta inteligentna

5 Maksymalny poziom wody

6 Czujnik przeptywu

7 Czujnik ci$nienia

8 Minimalny poziom wody

K1 Gtéwny stycznik

RESET, COM+ Wejscie resetu

START, COM+ Wejscie sygnatu rozruchu/zatrzymania
DI-A, COM+ Wejscie programowalne A (ustawienie = Command Override: Digital (Kasowanie polecenia: Cyfrowe))
13,14 Wyjscie gldwnego stycznika

B33,B34 Ochrona przed przeptywem

B23,B24 Sterowanie na podstawie poziomu cis$nienia lub gtebokosci

llustracja 38: Przyklad aplikacji, aktywacja pompy sterowana poziomem wody

Ustawienia parametréw:
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« Parametr 1-1 Command Source (Zrédto polecenia): Wybra¢ opcje Smart Card (Karta inteligentna).

«  Parametr 7-1 Input A Function (Funkcja wejscia A): Wybra¢ opcje Command Override: Digital (Kasowanie polecenia: Cyfrowe).
«  Parametry od 30-1 do 30-15 Pump Input Configuration (Konfiguracja wejscia pompy): Ustawic¢ zgodnie z wymogami.

«  Parametry od 31-1 do 31-4 Flow Protection (Zabezpieczenie przepfywu): Ustawi¢ zgodnie z wymogami.

«  Parametry od 33-1 do 33-5 Pressure Control (Regulacja cisnienia): Ustawi¢ zgodnie z wymogami.
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12 Wykrywanie i usuwanie usterek

12.1 Reakcje zabezpieczen

Gdy wykryty zostanie warunek uzasadniajacy zastosowanie zabezpieczenia, softstarter utworzy odpowiedni wpis w rejestrze zdarzen i
moze réwniez wylaczy¢ sie awaryjnie lub wygenerowac ostrzezenie. Reakcja softstartera zalezy od ustawien w grupie parametréw 6-**
Protection Action (Dziatanie zabezpieczer).

Niektorych reakcji zabezpieczen nie mozna zmienié. Te wytgczenia awaryjne sg zwykle spowodowane zdarzeniami zewnetrznymi (na
przyktad utrata fazy) lub btedem w softstarterze. Te wytaczenia awaryjne nie maja skojarzonych parametréw i nie mozna ich ustawic na
Warn or Log (Ostrzez. lub rejestr).

Jezeli softstarter wylaczy sie awaryjnie, nalezy zidentyfikowac i usuna¢ warunek, ktéry wyzwolit wylaczenie awaryjne, a nastepnie
zresetowac softstarter przed ponownym uruchomieniem. Aby zresetowac softstarter, nacisna¢ przycisk [Reset] na LCP lub aktywowac¢

wejscie zdalne Reset.

Jezeli softstarter wygeneruje ostrzezenie, zresetuje sie sam, gdy przyczyna ostrzezenia zostanie usunieta.
12.2 Komunikaty wytaczenia awaryjnego

12.2.1 2-phase damaged SCR (2 fazy - uszkodzony tyrystor SCR)

Ten komunikat jest wyswietlany, jesli softstarter wytaczyt sie awaryjnie z powodu Lx-Tx shorted (Lx-Tx zwarte) podczas sprawdzania
przed rozruchem, a funkcja PowerThrough jest aktywna. Oznacza to, ze softstarter dziata teraz w trybie PowerThrough (tylko
sterowanie dwufazowe).

+ Nalezy sprawdzi¢, czy nie ma zwartego tyrystora SCR lub zwarcia w styczniku obejscia.

«  Sprawdzi¢ réwniez parametr 6-19 Shorted SCR Action (Dziatanie przy zwartym tyrystorze SCR).

12.2.2 Bateria/zegar

Nastapit btad weryfikacji zegara czasu rzeczywistego lub napiecie baterii zapasowej jest niskie. Jezeli bateria jest staba i zasilanie sie
wylaczy, ustawienia daty/godziny zostang utracone.

+ Nalezy ponownie zaprogramowac date i godzine.
« Bateria nie jest wymienna. Aby wymienic baterig, nalezy wymienic ptytke drukowana gtdwnego sterowania.

« Nalezy sprawdzi¢ réwniez parametr 6-20 Battery Clock (Zegar baterii).
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12.2.3 Bypass Overload (Przecigzenie obejscia)

Tego wytaczenia awaryjnego nie mozna regulowa¢. Ochrona przed przecigzeniem obejscia chroni softstarter przed powaznymi
przecigzeniami podczas pracy. Softstarter wytgcza sie awaryjnie, jesli wykryje przetezenie na poziomie 600% wartosci znamionowej
stycznika. Parametry powigzane: Brak.

12.2.4 Current Imbalance (Niezrbwnowazenie pradu)

+ Niezrébwnowazenie doprowadzanego napiecia zasilania.

«  Problem z uzwojeniami silnika.

+  Mate obcigzenie silnika.

« Utrata fazy na zaciskach zasilania L1, L2 lub L3 w trybie Praca.

«  Awaria tyrystora, ktéry miat otworzy¢ obwéd. Uszkodzenie tyrystora SCR mozna jednoznacznie wykry¢ tylko poprzez jego wymiane
na nowy i sprawdzenie dziatania softstartera.

+  Sprawdzi¢ nastepujace parametry:
- Parametr 5-1 Current Imbalance (Niezréwnowazenie prqdu).
- Parametr 5-2 Current Imbalance Delay (OpdZnienie niezréwnowazenia prqdu).

- Parametr 6-3 Current Imbalance (Niezréwnowazenie prqdu).

12.2.5 Bfad odczytu pradu Lx

Gdzie X to 1, 2 lub 3. Btad wewnetrzny (bfad ptytki drukowanej). Wyjscie obwodu transformatora pradowego nie jest wystarczajaco
bliskie 0 po wyfaczeniu tyrystoréw SCR.

«  Aby uzyska¢ pomoc, nalezy skontaktowac sie z dostawca Danfoss.

+ Nie ma zadnych parametréw powigzanych z tym komunikatem wytaczenia awaryjnego.

12.2.6 Czujnik gtebokosci

Karta inteligentna wykryta btad czujnika gtebokosci.

+  Sprawdzi¢ nastepujace parametry:
- Parametr 30-12 Depth Sensor Type (Typ czujnika gtebokosci).
- Parametr 36-3 Depth Sensor (Czujnik gtebokosci).
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12.2.7 Awaria EEPROM

Wystapit btad podczas tadowania danych z pamieci EEPROM do RAM po zataczeniu zasilania panelu LCP.

« Jezeli problem nadal wystepuje, nalezy skontaktowac sie z lokalnym dystrybutorem.

« Nie ma zadnych parametréw powigzanych z tym komunikatem wytaczenia awaryjnego.

12.2.8 Nadmierny czas rozruchu

«  Parametr 1-2 Motor Full Load Current (Prqd petnego obcigzenia silnika) nie jest whasciwy dla danego silnika.
«  Parametr 2-4 Current Limit (Ograniczenie prqdu) zostat ustawiony na zbyt niska wartosc.

«  Parametr 2-2 Start Ramp Time (Czas rozpedzania przy rozruchu) zostat ustawiony na warto$¢ wyzsza niz ustawienie parametru 5-15
Excess Start Time Setting (Nadmierny czas rozruchu).

«  Parametr 2-2 Start Ramp Time (Czas rozpedzania przy rozruchu) zostat ustawiony jako zbyt krétki dla obcigzen o duzej bezwtadnosci
w przypadku korzystania ze sterowania adaptacyjnego.

«  Parametr 1-2 Motor Full Load Current (Prqd petnego obciqgzenia silnika).
«  Parametr 2-2 Start Ramp Time (Czas rozpedzania przy rozruchu).

«  Parametr 2-4 Current Limit (Ograniczenie prqdu).

«  Parametr 3-4 Start Ramp Time-2 (Czas rozpedzania przy rozruchu-2).

«  Parametr 3-6 Current Limit-2 (Ograniczenie prqdu-2).

12.2.9 Bfad zwarcia Px

Gdzie X to faza 1, 2 lub 3. Zwarcie tyrystora SCR byto inne niz oczekiwano.

+ Nalezy sprawdzi¢, czy nie wystapity btedy tyrystoréw SCR i wewnetrznego uzwojenia.

+ Nie ma zadnych parametréw powigzanych z tym komunikatem wytaczenia awaryjnego.

12.2.10 FLC zbyt wysokie

Jesli softstarter jest potaczony z silnikiem przy uzyciu konfiguracji wewnatrz tréjkata, softstarter moze wykrywac pofaczenie
nieprawidtowo.

«  Ustawi¢ parametr 20-6 Motor Connection (Podtqczenie silnika) na potaczenie uzywane dla silnika (w linii lub wewnatrz tréjkata). Jesli
usterka nadal wystepuje, nalezy skontaktowac sie z lokalnym dostawca w celu uzyskania porady.

«  Zobacz takze parametr 20-6 Motor Connection (Podtqczenie do silnika).
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12.2.11 Czujnik przeptywu

Karta inteligentna wykryta bfad czujnika przeptywu.

+  Sprawdzi¢ nastepujace parametry:
- Parametr 30-5 Flow Sensor Type (Typ czujnika przeptywu).

- Parametr 36-2 Flow Sensor (Czujnik przeptywu).

12.2.12 Przetacznik przeptywu

Czujnik przefacznikowy przeptywu (zaciski C23, C24 karty inteligentnej) zostat zamkniety.

«  Sprawdzi¢ nastepujace parametry:
- Parametr 30-5 Flow Sensor Type (Typ czujnika przeptywu).
- Parametr 36-8 Flow Switch (Przetqcznik przeptywu).

12.2.13 Czestotliwosc

Tego wytaczenia awaryjnego nie mozna regulowa¢. Czestotliwosc zasilania wykroczyta poza okreslony zakres. Nalezy sprawdzi¢, czy w
poblizu nie ma innego sprzetu, ktéry moze mie¢ wptyw na zasilanie, w szczegdlnosci przetwornic czestotliwosci i zasilaczy
impulsowych SMPS). Jezeli softstarter jest podtgczony do zasilania z generatora, moze by¢ on zbyt matej mocy lub mie¢ problem z
regulacja predkosci.

«  Sprawdzi¢ parametr 6-15 Frequency (Czestotliwosc).

12.2.14 Nadmierna temperatura radiatora

«  Sprawdgzi¢, czy styczniki obejscia dziafaja.

+  Sprawdzi¢, czy wentylatory chtodzace dziatajg (modele od MCD6-0064B do MCD6-0579B).

« Jezeli urzadzenie zamontowano w obudowie, nalezy sprawdzi¢, czy wentylacja jest odpowiednia.
«  Softstarter VLT® Soft Starter MCD 600 nalezy zamontowac w potozeniu pionowym.

+ Nie ma zadnych parametréw powigzanych z tym komunikatem wytaczenia awaryjnego.

- Sprawdzi¢, czy styczniki wewnetrznego obejscia dziataja. Uzy¢ symulacji przebiegu w celu symulacji pracy softstartera i zmierzenia
rezystancji na kazdej z faz. Rezystancja powinna by¢ > 0,2 MQ), gdy stycznik obejscia jest otwarty, i < 0,2 Q, gdy stycznik obejscia jest
zamkniety.

«  Zmierzy¢ napiecie na 1/L1-2/T1, 3/L2-4/T2, 5/L3-6/T3 podczas pracy softstartera. Jesli stycznik obejscia jest zamkniety, napiecie
powinno by¢ <0,5 V AC. Jesli stycznik obejscia nie jest zamkniety, napiecie powinno mie¢ warto$¢ okoto 2 V AC.

«  Sprawdgzi¢, czy wentylatory chtodzace dziatajg (modele od MCD6-0042B do MCD6-0579B).
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12.2.15 Wysoki przeptyw

Czujnik przeptywu podtaczony do karty inteligentnej aktywowat zabezpieczenie przy wysokim przeptywie.

+  Sprawdzi¢ nastepujace parametry:
- Parametr 30-5 Flow Sensor Type (Typ czujnika przeptywu).
- Parametr 30-7 Flow at 4 mA (Przeptyw przy 4 mA).
- Parametr 30-8 Flow at 20 mA (Przeptyw przy 20 mA).

- Parametr 31-1 High Flow Trip Level (Poziom wytqczenia awaryjnego przy wysokim przeptywie).

- Parametr 31-3 Flow Start Delay (Opéznienie rozruchu przeptywu).
- Parametr 31-4 Flow Response Delay (Opdznienie reakcji przeptywu).

- Parametr 36-6 High Flow (Wysoki przeptyw).

12.2.16 Wysokie ci$nienie

Czujnik ci$nienia podtaczony do karty inteligentnej aktywowat zabezpieczenie przed wysokim cisnieniem.

«  Sprawdzi¢ nastepujace parametry:
- Parametr 30-1 Pressure Sensor Type (Typ czujnika cisnienia).
- Parametr 30-3 Pressure at 4 mA (Cisnienie przy 4 mA).

- Parametr 30-4 Pressure at 20 mA (Cisnienie przy 20 mA).

- Parametr 32-1 High Pressure Trip Level (Poziom wytqczenia awaryjnego przy wysokim cisnieniuy).

- Parametr 32-2 High Pressure Start Delay (OpdZnienie startu przy wysokim cisnieniu).
- Parametr 32-3 High Pressure Response Delay (OpdZnienie reakcji na wysokie cisnienie).

- Parametr 36-4 High Pressure (Wysokie cisnienie).

12.2.17 Input A Trip/Input B Trip (Wytgczenie awaryjne z wejscia A/Wytgczenie awaryjne z wejscia B)

Wejscie programowalne jest ustawione na funkcje wytaczenia awaryjnego i zostato aktywowane.
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- Zidentyfikowac i usunac przyczyne wylaczenia awaryjnego.
«  Sprawdzi¢ nastepujgce parametry:
- Parametr 7-1 Input A Function (Funkcja wejscia A).
- Parametr 7-2 Input A Trip (Wytqczenie awaryjne z wejscia A).
- Parametr 7-3 Input A Trip Delay (Opdznienie wytqczenia awaryjnego z wejscia A).
- Parametr 7-4 Input A Initial Delay (OpdZnienie poczqtkowe wejscia A).
- Parametr 7-5 Input B Function (Funkcja wejscia B).
- Parametr 7-6 Input B Trip (Wytqczenie awaryjne z wejscia B).
- Parametr 7-7 Input B Trip Delay (OpdzZnienie wytqczenia awaryjnego z wejscia B).

- Parametr 7-8 Input B Initial Delay (Op6Znienie poczqtkowe wejscia B).

12.2.18 Chwilowe przetezenie

Tego wyfaczenia awaryjnego nie mozna regulowad. Prad na wszystkich trzech fazach jest ponad 7,2 razy wiekszy niz warto$¢ parametru
1-2 Motor Full Load Current (Prqd petnego obcigzenia silnika). Przyczyny moga obejmowac¢ zablokowany wirnik lub zwarcie w silniku lub
kablach.

+ Nalezy sprawdzi¢, czy nie ma zblokowanych obcigzen.
«  Sprawdzi¢, czy nie ma uszkodzer/zwar¢ w silniku i kablach.

+ Nie ma zadnych parametréw powigzanych z tym komunikatem wytaczenia awaryjnego.

12.2.19 Btad wewnetrzny X

Gdzie X jest liczba. Tego wytaczenia awaryjnego nie mozna regulowac. Softstarter wytaczyt sie awaryjnie ze wzgledu na bfad
wewnetrzny.

+ Nalezy skontaktowac sie z Danfoss, podajac kod btedu (X).

12.2.20 Btad wewnetrzny 88

Oprogramowanie uktadowe softstartera jest niezgodne ze sprzetem.

12.2.21 LCP odtaczony

Parametr 1-1 Command Source (Zrédto polecenia) jest ustawiony na Remote Keypad (Panel zdalny), ale softstarter nie moze wykry¢
zdalnego panelu LCP.
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« Jesli zainstalowano zdalny panel LCP, sprawdzi¢, czy kabel jest dobrze podfaczony do softstartera.

+ Jesli nie zainstalowano zdalnego panelu LCP, zmieni¢ ustawienie parametru 1-1 Command Source (Zrédto polecenia).

12.2.22 Utratafazy L1/L2/L3

Tego wytaczenia awaryjnego nie mozna regulowac. Podczas procedury sprawdzania przed rozruchem softstarter wykryt utrate
okreslonej fazy. W trybie pracy softstarter wykryt, ze prad na fazie, ktérej dotyczy problem, spadt ponizej 10% zaprogramowanego
pradu petnego obciazenia silnika na dtuzej niz 1 sekunde. Oznacza to, ze utracono faze zasilania albo pofaczenie z silnikiem.

« Dla softstartera i silnika nalezy sprawdzic¢:
- Potaczenia zasilania.
- Pofaczenia wejsciowe.
- Potaczenia wyjsciowe.

« Nie ma zadnych parametréw powigzanych z tym komunikatem wytaczenia awaryjnego.

12.2.23 L1-T1/L2-T2/L3-T3 zwarte

Podczas procedury sprawdzania przed rozruchem softstarter wykryt zwarcie tyrystora SCR lub zwarcie w styczniku obejscia, tak jak
wskazano.

+ Nalezy rozwazy¢ uzycie trybu PowerThrough, aby umozliwi¢ prace do czasu, gdy softstarter bedzie mégt zosta¢ naprawiony.

«  Sprawdzi¢ réwniez parametr 6-19 Shorted SCR Action (Dziatanie przy zwartym tyrystorze SCR).

12.2.24 Niskie napiecie sterowania

Softstarter wykryt spadek wewnetrznego napiecia sterowania. To zabezpieczenie nie jest aktywne w stanie gotowosci.

«  Nalezy sprawdzi¢ zewnetrze zrédto zasilania sterowania (zaciski A7, A8 i A9), a nastepnie zresetowac softstarter.
« Jezeli zewnetrzne zasilanie sterowania jest stabilne, nalezy sprawdzi¢, czy:
- zasilanie 24 V ptytki drukowanej gtéwnego sterowania dziata poprawnie lub

- Sprawdzi¢ czy karta drivera obejscia (bypass-u) nie jest uszkodzona. Nalezy skontaktowac sie z lokalnym dostawca, aby uzyska¢
pomoc.

+ Nie ma zadnych parametréw powigzanych z tym komunikatem wytaczenia awaryjnego.
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12.2.25 Niski przeptyw

Czujnik przeptywu podtaczony do karty inteligentnej aktywowat zabezpieczenie przy niskim przeptywie. Parametry powiazane:

+  Sprawdzi¢ nastepujace parametry:
- Parametr 30-5 Flow Sensor Type (Typ czujnika przeptywu).
- Parametr 30-7 Flow at 4 mA (Przeptyw przy 4 mA).
- Parametr 30-8 Flow at 20 mA (Przeptyw przy 20 mA).
- Parametr 31-2 Low Flow Trip Level (Poziom wytqczenia awaryjnego przy niskim przeptywie).
- Parametr 31-3 Flow Start Delay (Opéznienie rozruchu przeptywu).
- Parametr 31-4 Flow Response Delay (Opdznienie reakcji przeptywu).

- Parametr 36-7 Low Flow (Niski przeptyw).

12.2.26 Niskie ciSnienie

Czujnik ci$nienia podtaczony do karty inteligentnej aktywowat zabezpieczenie przed niskim cisnieniem.

«  Sprawdzi¢ nastepujace parametry:
- Parametr 30-1 Pressure Sensor Type (Typ czujnika cisnienia).
- Parametr 30-3 Pressure at 4 mA (Cisnienie przy 4 mA).
- Parametr 30-4 Pressure at 20 mA (Cisnienie przy 20 mA).
- Parametr 32-4 Low Pressure Trip Level (Poziom wytqczenia awaryjnego przy niskim cisnieniu).
- Parametr 32-5 Low Pressure Start Delay (OpSznienie startu przy niskim ciSnieniu).
- Parametr 32-6 Low Pressure Response Delay (Op6znienie reakcji na niskie cisnienie).

- Parameter 36-5 Low Pressure (Niskie cisnienie).

12.2.27 Niski poziom wody

Czujnik gtebokosci podfaczony do karty inteligentnej aktywowat zabezpieczenie gtebokosciowe.

«  Sprawdzi¢ nastepujgce parametry:
- Parametr 30-12 Depth Sensor Type (Typ czujnika gtebokosci).
- Parametr 30-14 Depth at 4 mA (Glebokos¢ przy 4 mA).
- Parametr 30-15 Depth at 20 mA (Gfebokos¢ przy 20 mA).
- Parametr 34-1 Depth Trip Level (Poziom wytqczenia awaryjnego gtebokosci).
- Parametr 34-2 Depth Reset Level (Poziom resetu dla gtebokosci).
- Parametr 34-3 Depth Start Relay (OpdZnienie startu zabezp. gtebokosci).
- Parametr 36-9 Well Depth (Gtebokos¢ studni).
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12.2.28 Podftaczenie silnika T1/T2/T3

Tego wytaczenia awaryjnego nie mozna regulowac. Silnik nie jest podtaczony prawidtowo do softstartera.

« Nalezy sprawdzi¢ poszczegdlne podigczenia silnika do softstartera pod katem ciagtosci obwodu zasilania.
+ Nalezy sprawdzi¢ potaczenia w skrzynce zaciskowej silnika.

« Jedli softstarter jest potagczony wewnatrz tréjkata, nalezy dostosowac parametr 20-6 Motor Connection (Podtqczenie silnika) zgodnie z
konfiguracja podtaczenia silnika.

+ Nie ma zadnych parametréw powigzanych z tym komunikatem wytaczenia awaryjnego.

12.2.29 Przeciazenie silnika

Silnik osiggnat maksymalna pojemnos¢ cieplna. Mozliwe przyczyny przeciazenia:

- Ustawienia zabezpieczen softstartera niezgodne z pojemnoscig cieplna silnika.
«  Zbyt duza liczba rozruchéw na godzine lub zbyt dtugi czas trwania rozruchu.

«  Nadmierny prad.

+ Uszkodzone uzwojenia silnika.

« Nalezy usunac przyczyne przeciazenia i poczeka¢, az silnik ostygnie.
«  Sprawdzi¢ nastepujace parametry:
- Parametr 1-2 Motor Full Load Current (Prqd petnego obciqgZenia silnika).
- Parametr 1-4 Locked Rotor Time (Czas blokowania wirnika).
- Parametr 1-5 Locked Rotor Current (Prqd zablokowanego wirnika).
- Parametr 1-6 Motor Service Factor (Wspdtczynnik przecigzalnosci silnika).
- Parametr 5-15 Excess Start Time (Nadmierny czas rozruchu).

- Parametr 6-10 Excess Start Time (Nadmierny czas rozruchu).

Parametry od 1-4 do 1-6 okreslaja prad wytgczenia awaryjnego na potrzeby zabezpieczenia silnika przed przecigzeniem.
Nastawy fabryczne parametréw od 1-4 do 1-6 zapewniaja zabezpieczenie termiczne klasy 10, prad wylaczenia awaryjnego 105%
wartosci FLA (pradu w amperach przy petnym obciazeniu) lub jego odpowiednik.

12.2.30 Termistor silnika

Wejscie termistora silnika zostato wigczone oraz:
« Rezystancja na wejsciu termistora przekroczyta 3,6 kQ przez ponad 1 sekunde.

« Uzwojenie silnika ulegto przegrzaniu. Nalezy odnalez¢ przyczyne przegrzania i pozostawic silnik do ostygniecia przed ponownym
rozruchem.

+  Wejscie termistora silnika zostato otwarte.
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Jesli termistory zostaty wczesniej podtaczone do softstartera, ale nie sg juz wymagane, nalezy uzy¢ funkgji kasowania (resetu)
termistora, aby dezaktywowac termistor.

«  Sprawdzi¢ nastepujacy parametr:

- Parametr 6-17 Motor Overtemperature (Nadmierna temperatura silnika).
«  Uzy¢ funkcji resetu termistora, aby dezaktywowac obwod termistora.
«  Sprawdgzi¢, czy nie wystepuje zwarcie na zaciskach TER-05, TER-06.

12.2.31 Network Communication (Komunikacja sieciowa)

Urzadzenie gtdwne w sieci przestato softstarterowi polecenie wytgczenia awaryjnego lub tez powstat problem z komunikacja sieciowa.
Nalezy sprawdzi¢ sie¢ pod katem przyczyn niedziatajacej komunikacji.

«  Sprawdzi¢ nastepujacy parametr:

- Parametr 6-13 Network Communications (Sie¢/komunikacja).

12.2.32 Brak gotowosci

«  Wejscie resetu moze byc¢ aktywne. Jesli wejscie resetu jest aktywne, softstarter nie pracuje.

«  Softstarter moze czeka¢ na uptyniecie opdznienia restartu. Dlugosc¢ opdznienia restartu jest zalezna od parametru 5-16 Opdznienie
restartu.

+  Sprawdzi¢ nastepujace parametry:
- Parametr 5-16 Restart Delay (Opdznienie restartu).

- Parametr 7-9 Reset/Enable Logic (Logika resetu/aktywacji).

12.2.33 Przetezenie

Przetezenie przekraczato poziom ustawiony w parametrze 5-5 Overcurrent (Przetezenie) przez czas dtuzszy niz ustawiony w parametrze
5-6 Overcurrent Delay (Opdéznienie przetezenia). Wéréd przyczyn moze by¢ chwilowe przeciagzenie.

«  Sprawdzi¢ nastepujace parametry:
- Parametr 5-5 Overcurrent (Przetezenie).
- Parametr 5-6 Overcurrent Delay (OpdZnienie przetezenia).

- Parametr 6-5 Overcurrent (Przetezenie).
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12.2.34 Zbyt duza moc

Nastapit nagty wzrost pradu silnika. Wéréd przyczyn moze by¢ chwilowe przeciagzenie, ktére przekroczyto dostosowywalny czas
opoéznienia.

«  Sprawdzi¢ nastepujgce parametry:
- Parametr 5-13 Overpower (Zbyt duza moc).
- Parametr 5-14 Overpower Delay (Op6znienie zbyt duzej mocy).

- Parametr 6-9 Overpower (Zbyt duza moc).

12.2.35 Przepiecie

Wystapit udar zasilania w sieci zasilajacej. Przyczyny moga obejmowac problemy z regulatorem przektadni transformatora lub
przetadowaniem duzego obcigzenia transformatora.

+  Sprawdzi¢ nastepujace parametry:
- Parametr 5-9 Overvoltage (Przepiecie).
- Parameter 5-10 Overvoltage Delay (Opdznienie przepiecia).

- Parametr 6-7 Overvoltage (Przepiecie).

12.2.36 Parametr poza zakresem

Tego wytaczenia awaryjnego nie mozna regulowac.

+  Wartos¢ parametru jest poza dozwolonym zakresem. LCP wyswietla pierwszy parametr o nieprawidtowej wartosci.
«  Wystapit btad podczas tadowania danych z pamieci EEPROM do RAM po zalgczeniu zasilania panelu LCP.

«  Zestaw lub wartosci parametréw w LCP nie sg zgodne z parametrami w softstarterze.

«  Wybrana zostata opcja taduj zestaw uzytkownika, ale nie jest dostepny zaden zapisany plik.

«  Zresetowac btad. Softstarter zaladuje ustawienia domysine.
« Jezeli problem nadal wystepuje, nalezy skontaktowac sie z lokalnym dystrybutorem.

+ Nie ma zadnych parametréw powigzanych z tym komunikatem wytaczenia awaryjnego.

12.2.37 Kolejnos¢ faz

Kolejnos¢ faz na zaciskach wejsciowych softstartera (L1, L2, L3) jest nieprawidiowa.
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- Nalezy sprawdzi¢ kolejnos¢ faz na zaciskach L1, L2 i L3 oraz upewnic sie, ze ustawienie w parametrze 5-18 Phase Sequence (Kolejnos¢
faz) jest odpowiednie dla danej instalacji.

«  Sprawdzi¢ nastepujgce parametry:
- Parametr 5-18 Phase Sequence (Kolejnos¢ faz).

- Parametr 6-16 Phase Sequence (Kolejnos¢ faz).

12.2.38 Utrata mocy

Tego wytaczenia awaryjnego nie mozna regulowad. Softstarter nie otrzymuje zasilania na jednej lub wiekszej liczbie faz.

+ Nalezy sprawdzi¢, czy gtéwny stycznik zamyka sie po przestaniu polecenia rozruchu i pozostaje zamkniety do momentu
zakonczenia ptynnego zatrzymania.

«  Sprawdzi¢ bezpieczniki. Jezeli softstarter jest testowany z matym silnikiem, musi on pobiera¢ co najmniej 10% zaprogramowanej
wartosci pradu petnego obcigzenia (FLC) na kazdej z faz.

+ Nie ma zadnych parametréw powigzanych z tym komunikatem wytaczenia awaryjnego.

12.2.39 Czujnik cisnienia

Karta inteligentna wykryta bfad czujnika cisnienia.

+  Sprawdzi¢ nastepujace parametry:
- Parametr 30-1 Pressure Sensor Type (Typ czujnika ciSnienia).

- Parametr 36-1 Pressure Sensor (Czujnik cisnienia).

12.240 Wartos¢ znamionowa wydajnosci

Softstarter pracuje poza zakresem jego bezpiecznej wydajnosci.

«  Zaczeka¢, az softstarter ostygnie.
+ Nie ma zadnych parametréw powigzanych z tym komunikatem wytaczenia awaryjnego.

12.2.41 Obwéd RTD

Karta inteligentna wykryta bfad czujnika RTD lub czujnik RTD (rezystancyjny czujnik temperatury) aktywowat zabezpieczenie przed
przekroczeniem temperatury.
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+  Sprawdzi¢ nastepujace parametry:
- Parametr 35-2 Temperature Trip Level (Poziom wytqczenia awaryjnego przez temperature).
- Parametr 36-10 RTD/PT100 B.

12.2.42 Itsm tyrystora SCR

Warto$¢ znamionowa udaru pradowego tyrystora SCR zostata przekroczona. Parametry powigzane: Brak.

12.2.43 Nadmierna temperatura tyrystora SCR

Temperatura tyrystoréw SCR obliczona przez model termiczny jest zbyt wysoka i nie pozwala na dalsza prace.

+  Poczekag, az softstarter ostygnie.

+ Nie ma zadnych parametréw powigzanych z tym komunikatem wytaczenia awaryjnego.

12.2.44 Komunikacja softstartera

Nastapit problem z potagczeniem miedzy softstarterem a opcjonalnym modutem komunikacyjnym.

+ Nalezy usunac¢ i ponownie zainstalowac karte. Jezeli problem nadal wystepuje, nalezy skontaktowac sie z lokalnym dystrybutorem.

« Nie ma zadnych parametréw powigzanych z tym komunikatem wytgczenia awaryjnego.

12.2.45 Rozruchy na godzine

Softstarter podjat juz probe wykonania maksymalnej liczby rozruchéw w ciggu ostatnich 60 minut.

»  Przed nastepna proba rozruchu nalezy poczekac.
«  Aby okresli¢, kiedy koriczy sie okres oczekiwania, nalezy przejrzec rejestr.
«  Patrz takze Parametr 5-17 Starts per Hour (Liczba rozruchéw na godzine).
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12.2.46 Thermistor Cct (Thermistor Circuit) — Obw termistora (obwdd termistora)

Wejscie termistora zostato wtaczone oraz:
« rezystancja na wejsciu spadfa ponizej 20 Q (zimna rezystancja wiekszosci termistoréw bedzie powyzej tej wartosci) lub
+ nastapito zwarcie.

Parametry powigzane: Brak.

+ Nalezy sprawdzi¢ i usuna¢ przyczyne.
+ Nie ma zadnych parametréw powigzanych z tym komunikatem wytaczenia awaryjnego.

12.2.47 Czas - przetezenie

Softstarter ma obejscie wewnetrzne i pobrat wysoki prad podczas pracy. (Osiggniete zostaty warunki wylgczenia awaryjnego dla
krzywej zabezpieczenia 10 A lub prad silnika wzrést do 600% ustawienia FLC silnika). Parametry powigzane: Brak.

12.2.48 Zbyt niski prad

W silniku nastapit nagty spadek pradu spowodowany przez utrate obcigzenia. Wérdd przyczyn moga by¢ uszkodzone elementy (waty,
pasy lub sprzegta) lub praca pompy na sucho.

«  Sprawdzi¢ nastepujace parametry:
- Parametr 5-3 Undercurrent (Zbyt niski prqd).
- Parametr 5-4 Undercurrent Delay (OpdZnienie zbyt niskiego prqdu).

- Parametr 6-4 Undercurrent (Zbyt niski prqd).

12.2.49 Zbyt mata moc

W silniku nastapit nagty spadek mocy spowodowany przez utrate obciazenia. Wsréd przyczyn moga by¢ uszkodzone elementy (waty,
pasy lub sprzegta) lub praca pompy na sucho.

+  Sprawdzi¢ nastepujace parametry:
- Parametr 5-11 Underpower (Zbyt mata moc).
- Parametr 5-12 Underpower delay (OpdZnienie zbyt matej mocy).

- Parametr 6-8 Underpower (Zbyt mata moc).
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12.2.50 Podnapiecie

Napiecie zasilania spadfo ponizej wybranego poziomu. Przyczyng moze by¢ m.in. Zbyt stabe zasilanie lub zbyt duze obcigzenie
systemu.

12.2.51 Nieobstugiwana opcja

Wybrana funkcja nie jest dostepna (np. praca manewrowa — Jog nie jest obstugiwana przy konfiguracji wewnatrz tréjkata). Parametry
powigzane: Brak.

12.2.52 Btad VZC Px

Gdzie X to 1, 2 lub 3. Btad wewnetrzny (btad ptytki drukowanej). Aby uzyskaé pomoc, nalezy skontaktowac sie z dostawcg Danfoss.
Parametry powiazane: Brak.

12.2.53 Wykrywanie predkosci zerowej

Wejscie wykrywania predkosci zerowej nie zostato zamkniete w oczekiwanym czasie trwania ptynnego zatrzymania.

«  Sprawdzi¢, czy czujnik predkosci zerowej dziata prawidtowo.

«  Sprawdzi¢, czy parametr 2-17 Brake Current Limit (Ograniczenie prqdu hamowania) i parametr 5-15 Excess Start Time (Nadmierny czas
rozruchu) sg odpowiednie dla aplikacji.

«  Sprawdzi¢ nastepujace parametry:
- Parametr 2-17 Brake Current Limit (Ograniczenie prqdu hamowania).
- Parametr 3-19 Brake Current Limit-2 (Ograniczenie prqdu hamowania-2).

- Parametr 5-15 Excess Start Time (Nadmierny czas rozruchu).

12.3 0Ogodlne btedy

Tabela table 244 opisuje sytuacje, w ktdrych softstarter nie dziata zgodnie z oczekiwaniami, lecz nie wylacza sie awaryjnie ani nie
generuje ostrzezenia.

Tabela 244: Ogdlne btedy

Objaw Prawdopodobna przyczyna/sugerowane rozwigzanie

Softstarter nie jest Wejscie resetu moze by¢ aktywne. Jesli wejscie resetu jest aktywne, softstarter nie pracuje.

gotowy.

Informacja Simul (Sy- Softstarter uruchamia oprogramowanie symulacyjne. To oprogramowanie jest przeznaczone tylko do ce-
mul) na wyswietlaczu 6w demonstracyjnych i nie nadaje sie do sterowania silnikiem. Nalezy skontaktowac sie z lokalnym dos-

tawca, aby uzyska¢ pomoc.
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Objaw

Softstarter nie reaguje
na przyciski [Start] i
[Reset].

Softstarter nie reaguje
na polecenia z wej$¢
sterowania.

Softstarter nie reaguje
na polecenie rozruchu
z panelu LCP lub wejs¢
cyfrowych.

Btedna i gtosna praca
silnika

Zdalny LCP wyswietla
komunikat Oczekiwa-
nie na dane

Softstarter nie steruje
poprawnie silnikiem
podczas rozruchu.

Silnik nie osigga petnej
predkosci.

Prawdopodobna przyczyna/sugerowane rozwigzanie

Softstarter akceptuje polecenia z LCP tylko w przypadku, gdy parametr 1-1 Command Source (Zrédfto pole-
cenia) jest ustawiony na Remote Keypad (Klawiatura zdalna). Sprawdzi¢, czy lampka sygnalizacyjna Local
na softstarterze swieci sie.

Softstarter akceptuje polecenia z wejs¢ tylko w przypadku, gdy parametr 1-1 Command Source (Zrédto
polecenia) jest ustawiony na Digital Input (Wejscie cyfrowe). Sprawdzi¢ ustawienie parametru 1-1 Com-
mand Source (Zrédto polecenia).

Okablowanie sterowania moze by¢ nieprawidtowe. Sprawdzi¢, czy zdalne wejscia uruchamiania, zatr-
zymania i resetowania sg prawidtowo skonfigurowane (patrz 5.4.3 Start/Stop).

Sygnat przesytany do zdalnych wejs¢ moze by¢ nieprawidtowy. Sprawdzi¢ poprawnos¢ sygnatéw, ak-
tywujac kazde wejscie po kolei.

Softstarter moze czekac na uptyniecie opdznienia restartu. Parametr 5-16 Restart Delay (OpdzZnienie re-
startu) steruje dtugoscia opdznienia restartu.

Silnik moze by¢ zbyt goracy, aby mégt nastgpic rozruch. Softstarter pozwala na rozruch tylko wtedy,
gdy obliczy, ze silnik ma wystarczajaca pojemnos¢ cieplna, aby pomysinie wykonac rozruch. Przed
nastepna proba rozruchu nalezy poczekad, az silnik ostygnie.

Wejscie resetu moze by¢ aktywne. Jesli wejscie resetu jest aktywne, softstarter nie pracuje.

Softstarter moze oczekiwac na sygnaty sterowania z sieci komunikacyjnej (parametr 1-1 Command
Source (Zrédto polecenia) ustawione na Network (Sied)).

Softstarter moze oczekiwac na zaplanowany automatyczny rozruch (parametr 1-1 Command Source
(Zrédto polecenia) ustawiony na Clock (Zegar)).

Jesli softstarter jest potaczony z silnikiem przy uzyciu konfiguracji wewnatrz trdjkata, softstarter moze
wykrywac potaczenie nieprawidtowo. Nalezy skontaktowac sie z lokalnym dostawca, aby uzyska¢ pomoc.

Panel LCP nie odbiera danych z ptytki drukowanej sterowania. Nalezy sprawdzi¢ potaczenie kabla.

Dziatanie przy rozruchu moze by¢ niestabilne w przypadku niskiego ustawienia pradu petnego obcia-
zenia silnika (parametr 1-2 Motor Full Load Current (Prqd petnego obcigzenia silnika)).

Nalezy zainstalowa¢ kondensatory korekcji wspoétczynnika mocy (PFC) po stronie zasilania softstartera.
Kondensatory nalezy odtaczy¢ podczas rozruchu i zatrzymywania. Aby sterowa¢ dedykowanym stycz-
nikiem kondensatora PFC, nalezy podtaczy¢ stycznik do programowalnego przekaznika ustawionego
na funkcje Praca.

Wysokie poziomy harmonicznych po stronie zasilania softstartera moga mie¢ wptyw na wydajnos¢
softstartera. Jesli przetwornice czestotliwosci s zainstalowane w poblizu, sprawdzi¢, czy s odpo-
wiednio uziemione i filtrowane.

Jezeli prad rozruchu jest zbyt niski, silnik nie wygeneruje dostatecznego momentu obrotowego, aby
rozpedzic sie do petnej predkosci. Softstarter moze wytaczy¢ sie awaryjnie przy nadmiernym czasie
rozruchu.

Nalezy upewnic sie, ze parametry rozruchu silnika sa odpowiednie dla danej aplikacji i uzywany
jest odpowiedni profil rozruchu silnika. Jezeli wejscie programowalne jest ustawione na Motor Set
Select (Wybor ust. silnika), sprawdzi¢ czy odpowiednie wejscie jest w oczekiwanym stanie.

Nalezy sprawdzi¢, czy obcigzenie jest zakleszczone. Nalezy sprawdzi¢ obcigzenie pod katem powazne-
go przeciazenia lub sytuacji prowadzacej do zablokowania wirnika.
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Objaw

Ptynne zatrzymanie
konczy sie zbyt szyb-
ko.

Po wybraniu sterowa-
nia adaptacyjnego
nastapit zwykly roz-
ruch silnika i/lub drugi
rozruch réznit sie od
pierwszego.

Funkcja Power-
Through nie dziata,
cho¢ zostata wybrana

Nie mozna zapisac us-
tawien parametréw.

Dysk USB jest petny

Brak dysku USB

Brak pliku

Nieprawidtowy plik
Pusty plik

Prawdopodobna przyczyna/sugerowane rozwigzanie

Ustawienia ptynnego zatrzymania moga nie by¢ poprawne dla danego silnika i obcigzenia. Nalezy
sprawdzi¢ ustawienia.

Jezeli silnik jest stabo obcigzony, ptynne zatrzymanie bedzie miato ograniczony skutek.

Pierwszy rozruch ze sterowaniem adaptacyjnym to rozruch ze statg wartoscia pradu, aby softstarter
mogt zebrac informacje o charakterystyce silnika. Podczas kolejnych rozruchéw uzywane jest sterowa-
nie adaptacyjne.

Softstarter wytaczy sie awaryjnie z komunikatem o btedzie Lx-Tx Shorted (Lx-Tx zwarte) przy pierwszej
prébie rozruchu po podfgczeniu zasilania sterowania. Funkcja PowerThrough nie bedzie dziata¢, jesli
miedzy rozruchami nastapi wytaczenie i wigczenie zasilania.

Po dostosowaniu ustawienia parametru nalezy upewnic sie, ze zapisano nowa wartos¢ przy uzyciu
przycisku [Store]. Nacisniecie przycisku [Back] nie powoduje zapisania zmian. Softstarter nie wyswietla
potwierdzenia.

Nalezy sprawdzi¢, czy parametr 10-7 Adjustment Lock (Blokada regulacji) jest ustawiony na Read & Write
(Odczyt i zapis). Jesli ten parametr jest ustawiony na Read Only (Tylko zapis), ustawienia mozna przegla-
da¢, lecz nie zmieniac.

llos¢ dostepnego wolnego miejsca na dysku USB moze by¢ niewystarczajaca dla wybranej funkgcji.

System plikow na dysku USB moze nie by¢ zgodny z softstarterem. Softstarter VLT® Soft Starter MCD
600 obstuguje systemy plikow FAT32. Funkcje USB softstartera MCD 600 nie sg zgodne z systemami
plikéw NTFS.

W menu wybrano funkcje USB, ale produkt nie moze wykry¢ dysku USB. Nalezy sprawdzi¢, czy dysk USB
zostat umieszczony w porcie USC.

W menu wybrano funkcje USB, ale nie mozna znalez¢ wymaganego pliku.

Funkcja zapisu/tadowania parametréw mastera uzywa pliku o nazwie Master_Parameters.par na naj-
wyzszym poziomie dysku USB. Aby te funkcje dziataty prawidtowo, nie nalezy zmienia¢ nazwy ani usu-
wac tego pliku.

W menu wybrano funkcje USB, ale plik jest nieprawidtowy.

W menu wybrano funkcje USB, ale znaleziony plik nie zawiera oczekiwanej zawartosci.

Nieprawidtowa war-
tos$¢ znamionowa

Wartosc parametru 20-4 Model Rating (Wartos¢ znamionowa modelu) jest nieprawidtowa. Parametr 20-4
Model Rating (Wartos¢ znamionowa modelu) nie moze by¢ dostosowywana przez uzytkownika. Nalezy
skontaktowac sie z lokalnym dostawca, aby uzyska¢ pomoc.
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Zatacznik

13 Zatacznik

13.1 Symbole i skroty

°C

°F
AC
CcT
DC
DOL
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)
FLA
FLC
FLT
IP
LCP
PCB
PELV
PFC
SCCR

TVR

Stopnie Celsjusza

Stopnie Fahrenheita

Prad przemienny

Transformator pradowy

Prad staty

Rozruch bezposredni

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna
Prad w amperach przy petnym obciazeniu
Prad petnego obciazenia

Moment petnego obcigzenia

Stopien ochrony

Lokalny panel sterowania

Ptytka drukowana

Obwdd bardzo niskiego napiecia z uziemieniem
Korekcja wspotczynnika mocy

Wartos¢ znamionowa pradu zwarciowego

Zsynchronizowane zmniejszanie napiecia
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Indeks

AdreS SIECIOWY ....iiieiiiiiiieeiciieee e 46 LCP oot 151

Automatyczne zatrzymanie .............cccceeeeeeeeeeeiiieiiiiiiieeeeeeeees 45  LCP,10KaINy ....ooiiiiiiiiiiii e 51

Automatyczny rozruch ............cooeeviiiiiiiiiiee e 45 LCP,ZdalINY ..ooiiiiiiiieie e
Lokalizacje plikow

BezpieCzNniKi ...........coooviiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeee

Bezpieczniki pétprzewodnikowe

Bezpieczniki zgodne Z IEC ..........ccoeeeeiiiiiiiieeieee e
Btad WEWNETIZNY ........ccvvviiiiieieiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e,
CertyfiKat ........oooiiiieiiie e 27
Data i godzina .......cccceeiiiiiiiiiiiie e 4
DOL .o 151
Drugorzedne ustawienia silnika ..............cccoocveiiiiiiieniieens 74

Maksymalna warto$¢ znamionowa bezpiecznika ....

Materiaty dodatkowe .............ccccccciiiiiiiiiiiiiiiie,

Model termMICZNY .......oovvieieeiei e 48
Nadmierna temperatura .............cccoeeeeeeieeiieeieeeeeeeeeeeeeeas 137
Nadmierna temperatura radiatora .............ccccceeeeeeeeieniennnnnnn. 137
Nadmierny czas rozruchu ................ccccovvviiiiiceeeneeenis 136, 149
Narastanie Pradu .............cccoeeieiiiiiieeieeecceeeeeeeeee 62
Niezrownowazenie Pradu ............oouuveeeeeieiiiiiiiiiieieeeeeeeees 135
Niski PrzeplyWw .....oooiiiii e 141
Niskie ciSnienie ..........cccevviiieiiieeeeee e 141

Formaty PlIKOW ..........ccoeiiiiiiiiiiiiiie e 44
FUNKGI® o 12
GHOWNY StYCZNIK ..o 145
Hamowanie DC ........cooiiiiiiiiiiiiieeeecee e 67,69
JOg — Praca man@WroWa ..............cceeeeeeeeeeeeenennnnnnninnneeeeeneees 73
Komunikacja SieCiowa .............eeeeveiiiiiiiiiiiieiiiiiiieieeeeeeeeen, 143
Kondensator do korekgji wspotczynnika mocy ...................... 149
Konfiguracja skrocona ............ccccccooveveiiiiiiiiieiieeeeee 39
Konfiguracja wewnatrz tréjkata .............ccoooeevviieiiiiieene. 136

Oprogramowanie symulacyjne .............ccccceeveeeeeerciieereeennn. 148
Podtaczenie zasilania ...............ccooeveiviiiiiiieie e, 140
Pojemnosé cieplna ........cc.eeeiieeeiiiiiiiceei e 142,149
Polecenie RESet ..........ccceeiiiiieeiiiieeeiiee et 57
Polecenie Start ..........cccocuieeiiiieeiie e 57
POleCceni® STOP ... 57
PowerThrough ........ccccccoiiiiiiiiiiiiiiicee,

Potaczenie W linii ......ocoeeiiiiieeee,

Praca w kierunku wstecznym ...

Profil rozruchu ........ccoiiiiiiii e

Protokoty .....ooiiiiiie e 18
Protokoty magistral komunikacyjnych ..............ccoooeiiiiinnn. 18
Przecigzenie obejscia ...........cccovvviiiiiiiiiiiiiieeieee e 135
Przecigzenie silnika ..........cccooeiiiiiiiiiiiiiiii 142
Przetezenie ........ccoooeeeeiiiiiieiiiiieeeee e, 139, 147
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Prad petnego obcigzenia ...........cccoeeeiiiiiiiiiiiiieeee, 14 Wylaczenie awaryjne zwejsciaB ........cccccoceiiiiiiiiiiiiiieenn, 138
See FLC WYRBCZNIKI ... 23
Prady szczytowe ... 20
Plynne hamowanie ...............coccoiiiiniiiiiieccee, 69
Zachowanie wytaczenia awaryjnego ...........cccceeeevvvvvvveneennens 59
Zacisk A7
RAIATON ....eiiiiiieiiiie et 137  Zacisk A8
Regulowany czas opdznienia ..........ccccoeeeiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeiiiins 144 Zacisk A9
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