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1. BEZPECNOST

ELEKTRICKOU INSTALACI SMi PROVADET POUZE
OPRAVNENY ELEKTRIKAR!

Tato pfirucka obsahuje zfetelné oznacené vystrahy a varovani, které jsou uréeny pro
zajisténi vasi osobni bezpecnosti a pro zabranéni neumysliného poskozeni vyrobku
nebo pfipojenych zafizeni.

Peclivé si prectéte informace obsazené ve vystrahach a varovanich:

= Obecna vystraha
Nebezpeci poskozeni vyrobku
nebo pfipojenych zafizeni

= Nebezpeéné napéti
Nebezpeci smrti nebo vazného
zranéni

1.1 Varovani

Soucastky napajeci jednotky frekvenéniho ménice jsou pod
napétim, pokud je jednotka Vacon 10 pfipojena k hlavnimu
napdjeni. Kontakt s timto napétim je extrémné nebezpecny a
muZe zplsobit smrt nebo vazné poranéni. Ridici jednotka je
izolovana od potencialu hlavniho vedeni.

Svorky motoru U, V, W (T1, T2, T3) a svorky brzdného
rezistoru —/+ jsou pod napétim, pokud je jednotka Vacon 10
pfipojena k hlavnimu napajeni, i kdyZ motor nebé&zi.

Svorky fizeni V/V jsou izolovany od potencialu hlavniho
vedeni. Vystupni svorky relé vSak mohou mit nebezpecné
Fidici napéti, i kdyz je jednotka Vacon 10 odpojena od
hlavniho napéjeni.

Zemni svodovy proud frekvenénich ménici Vacon 10
prekracuje 3,5 mA (stf. pr.). V souladu s EN61800-5-1 musi
byt zajisténo pfipojeni k zesilenému ochrannému uzemnéni.

Je-li jako soucast stroje pouzit frekven¢ni ménic, je vyrobce
stroje odpovédny za vybaveni stroje hlavnim vypinacem
(EN 60204-1).

Je-li jednotka Vacon 10 odpojena od hlavniho napajeni

v dobé&, kdy motor bézi, zistava pod napétim, dokud je motor
pohanén technologii. V takovém pfipadé motor funguje jako
generator dodavajici energii do frekvenéniho ménice.

> BB P
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pockejte, az se zastavi ventilator a zhasnou indikatory na
displeji. Pockejte jesté dalSich 5 minut, nez za¢nete délat
jakoukoli praci na pfipojeni jednotky Vacon 10.

2 Po odpojeni frekvenéniho ménice od hlavniho napajeni

Motor se muze po poruchovém stavu automaticky spustit,
pokud je aktivovana funkce autoreset.

24hodinova podpora +358 (0)40 837 1150 « e-mail: vacon@vacon.com
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1.2 Bezpecnostni pokyny

Frekvenéni méni¢ Vacon 10 je uréen pouze pro pevné
montaze.

Je-li frekvenéni méni¢ pripojen k hlavnimu napajeni,
neprovadéjte zadna méreni.

Na zadné ¢asti ménice Vacon 10 neprovadéjte zadné testy
vydrzného napéti. Bezpecnost vyrobku je piné otestovana ve
vyrobnim zavodé.

PFed provadénim méfeni na motoru nebo kabelu motoru
odpojte kabel motoru od frekvenéniho ménice.

Neotevirejte kryt ménice Vacon 10. Vyboj statického napéti od
vasich prstll mize poskodit sou¢asti. Otevieni krytu muze
rovnéz poskodit pfistroj. Je-li otevien kryt méni¢e Vacon 10,
muze byt zneplatnéna zaruka.

B B>bBBDP

1.3 Uzemnéni a ochrana pfed poruchou uzemnéni

Frekvenéni méni¢ Vacon 10 musi byt vzdy uzemnén prostrednictvim uzemrovaciho
vodice pfipojeného k uzemriovaci svorce. Viz obrazek nize:

L2/N L3 N U/T1V/T2W/T3

. Ochrana pred poruchou uzemnéni uvniti frekvenéniho ménice
chrani pfed poruchami uzemnéni pouze samotny ménic.

. Jsou-li pouzity ochranné proudové spinace, musi byt otestovany
s pohonem pfi poruchovych zemnich proudech, které jsou mohou
nastat pfi poruchovych stavech.

tel.: +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212205
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1.4 Pred spusténim motoru

Seznam bodt ke kontrole:

Pred spusténim motoru zkontrolujte, Ze je motor spravné
namontovan, a ovéfte, Ze stroj pfipojeny k motoru umoziuje
spusténi motoru.

Nastavte maximalni rychlost motoru (frekvenci) podle motoru
a k nému pfipojeného stroje.

Pfed zménou sméru otaceni motoru ovérte, Ze je to mozné
provést bezpecné.

Oveérte, Ze ke kabelu motoru nejsou pfipojeny zadné
kondenzatory kompenzace ucinika.

B> b
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2. POTVRZENi DODAVKY

Po vybaleni vyrobku zkontrolujte, Ze na vyrobku nejsou zfejmé Zadné znamky
poskozeni zplisobeného piepravou a Ze je dodavka kompletni (porovnejte oznaceni
typu vyrobku s kédem nize).

Pokud pfi prfepravé doslo k poSkozeni pohonu, kontaktujte v prvni fadé pojistovnu
prepravni spole¢nosti nebo dopravce.

Pokud dodavka neodpovida vasi objednavce, okamzité kontaktujte dodavatele.

2.1 Kod oznaceni typu

Vacon 0010 - 1L - 0001 - 4 Machinery +SMO1 +EMC2

Zmény oproti vychozimu nastaveni:
+SMO01 = AP| RS-485 -> API Piné
+EMC2 = EMC C4 -> EMC C2

Verze
Jmenovité napéti

1=115VAC, 2 = 208 - 240 VAC
4 =380 - 480 VAC, 6 = 575 VAC

Jmenovity proud

Vstupni faze

Rada vyrobku

obr. 2.1: Kéd oznaceni typu Vacon 10

2.2 Uskladnéni

Pokud budete frekvenéni ménic¢ pred pouzitim skladovat, zajistéte poZzadované
podminky okolniho prostfedi:

Skladovaci teplota -40...+70°C

Relativni vihkost < 95%, nekondenzujici

2.3 Udrzba
Za normalnich podminek jsou frekven&ni ménice Vacon 10 bezidrzbové.

tel.: +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212205
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2.4 Zaruka

Zaruka se vztahuje pouze na zavady zpusobené pfi vyrobé. Vyrobce nepredpoklada
Zadnou odpovédnost za $kody zplUsobené v priib&hu nebo nasledkem prepravy,
pfebirani, montaze, uvadéni do provozu nebo pouzivani.

Vyrobce v Zadném pfipadé a za zadnych okolnosti nebude bran k odpovédnosti za
$kody nebo poruchy zplsobené nespravnym pouzivanim, nespravnou montazi,
nepfijatelnymi podminkami prostfedi, prachem, korozivnimi substancemi nebo
provozem mimo specifikované jmenovité hodnoty. Vyrobce nebude bran

k odpovédnosti ani za nasledné Skody.

Zaruéni doba poskytovana vyrobcem je 18 mésicl od dodavky nebo 12 mésicu od
uvedeni do provozu, podle toho, ktera doba uplyne dfive (Obecné podminky NL92/
Orgalime S92).

Mistni distributor mGze udélit zaruku odliSnou od vys$e uvedenych. Tato zaruéni doba
musi byt specifikovana v prodejnich a zaruénich podminkach distributora. Firma
Vacon nepredpoklada Zadnou odpovédnost za dal$i zaruky, nez které poskytuje
sama firma Vacon.

V piipadé jakychkoli dotazi ohledné zaruky se nejdfive obrat'te na svého
distributora.

24hodinova podpora +358 (0)40 837 1150 « e-mail: vacon@vacon.com




9 * VACON POTVRZENi DODAVKY

2.5 Prohlaseni o shodé vyrobce
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3. MONTAZ

3.1 Mechanicka montaz

Vacon 10 je mozné pfipevnit na sténu dvéma zpusoby; Srouby nebo listou DIN.
Montazni rozméry jsou uvedeny na zadni strané pohonu a na nasledujici strance.

Mi1 Mi2-3

@ M4 e =M5
/ Y J

obr. 3.1: Montaz pomoci $roubi

1 2

obr. 3.2: Montaz pomoci listy DIN

tel.: +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212205
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3.1.1 Rozméry Vacon 10

D2
1l M
H3 i
1]
©8,
=u -

D1

obr. 3.3: Rozméry Vacon 10, MI1-MI3

Typ H1 H2 H3 [ w1 | w2 | W3 D1 D2

MI1 160,1 147 137,3 | 655 37,8 4,5 98,5 7
Mi2 195 183 170 90 62,5 55 101,5 7
MI3 2543 244 229,3 100 75 55 108,5 7

tab. 3.1: Rozméry Vacon 10 v milimetrech

24hodinova podpora +358 (0)40 837 1150 « e-mail: vacon@vacon.com
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3.1.2 Chlazeni

V8echny pohony Vacon 10 pouzivaji nucené vétrani.

Nad a pod frekvenénim ménicem musi byt ponechan dostatecny prostor, aby byla
zajiSténa dostatecna cirkulace vzduchu a chlazeni. PoZzadované rozmeéry volného
mista najdete v tabulce nize:

Typ Rozméry [mm] A
A B
M 100 50 R
M2 100 50
13 700 50 [ ]
tab. 3.2: Rozméry pozadované pro chlazeni
Y P P @@ >
|
T Vyzadované mnozstvi v
B chladiciho vzduchu [m®h]
M1 10
M2 70 B
M3 30

tab. 3.3: VyZadované mnozstvi chladiciho vzduchu

UPOZORNENI! Prohlédnéte si montazni prostor pro méni¢.

Ponechte volné misto pro chlazeni nad (100 mm), pod (50 mm) a po stranach
(10 mm) pfistroje Vacon 10! (Bo¢ni montaz je dovolena jen v pfipadé, Ze okolni
teplota je pod 40°C).

3.1.3 Urovné EMC

EN61800-3 definuje rozdéleni frekvenénich ménicu do péti tfid podle urovné
emitovaného elektromagnetického ruseni, pozadavk( na rozvodnou elektrickou sit
a prostfedi montaze (viz nize). Tfida EMC jednotlivych vyrobku je definovana v kodu
oznaceni typu.

Kategorie C1: Frekvenéni ménice této tfidy vyhovuji pozadavkim kategorie C1
normy vyrobku EN 61800-3 (2004). Kategorie C1 zajistuje nejlepsi charakteristiky
EMC a zahrnuje ménice s jmenovitym napétim niz§im nez 1000 V, které jsou uréeny
pro pouziti v prvnim prostfedi. UPOZORNENI: Pozadavky tfidy C jsou spinény
pouze v pfipadé, Ze jsou brany do Uvahy emise vedenim.

Kategorie C2: Frekvenéni ménice této tfidy vyhovuji pozadavkium kategorie C2
normy vyrobku EN 61800-3 (2004). Kategorie C2 zahrnuje ménice v pevnych
montazich, jejichz jmenovité napéti je mensi nez 1000 V. Frekvenéni ménice tfidy
C2 mohou byt pouzity v prvnim i druhém prostredi.

tel.: +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212205
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Kategorie C3: Frekvencni ménice této tfidy vyhovuji pozadavkim kategorie C3
normy vyrobku EN 61800-3 (2004). Kategorie C3 zahrnuje ménice s jmenovitym
napétim mensim nez 1000 V, které jsou ur€eny pro pouZziti pouze ve druhém
prostredi.

Kategorie C4: Pohony této tfidy neposkytuji ochranu emisi EMC. Tyto pohony jsou
montovany v uzavfenych prostorech.

Kategorie C4 pro IT sité: Frekvencni ménice této tfidy splriuji normu vyrobku EN
61800-3 (2004 ), pokud jsou oznaceny k pouziti v IT systémech. V IT systémech jsou
sité izolovany od uzemnéni nebo pfipojeny k uzemnéni prostfednictvim vysoké
impedance, aby bylo dosazeno nizkého pratoku svodového proudu. UPOZORNENI:
jsou-li pouzivany ménice v jinych sitich, nejsou dodrzeny pozadavky EMC.

Prostiedi v normé vyrobki EN 61800-3 (2004)

Prvni prostredi: Prostiedi, které zahrnuje soukromé prostory. Rovnéz zahrnuje
firmy pfimo pfipojené bez transformatort k nizkonapétové elektrické siti, ktera
napaji budovy pouzité pro soukromé ucely.

UPOZORNENI: pfikladem prvniho prostfedi jsou domy, apartmany, komer&ni
prostory nebo kancelare v obytnych domech.

Druhé prostiedi: Prostfedi zahrnujici vSechny firmy, kromé pfimo pfipojenych

k nizkonapétové elektrické siti, které napaji budovy pouZité pro soukromé ucely.
UPOZORNENI: ptikladem druhého prosttedi jsou pramyslové zény nebo technické
oblasti tvofené budovami napajenymi z vyhrazeného transformatoru.

3.1.4 Zména tridy ochrany EMC z C2 nebo C3 na C4 pro IT sité

Trida ochrany EMC frekvenénich ménict Vacon 10 je mozné zménit z tfidy C2 nebo
C3 natfidu C4 pro IT sité vyjmutim odpojovaciho Sroubu kondenzatoru EMC, viz
obrazek nize.

Upozornéni! Nepokousejte se zménit iroven EMC zpét na tfidu C2 nebo C3. | kdyz
provedete vy$e uvedenou proceduru obracené, frekvenéni méni¢ jiz nikdy nebude
splnovat pozadavky EMC na tfidu C2 / C3!

24hodinova podpora +358 (0)40 837 1150 « e-mail: vacon@vacon.com
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3.2 Kabelaz a pripojeni
3.2.1 Silové kabely
Upozornéni! Utahovaci moment pro silové kabely je 0,5 - 0,6 Nm
3~ (400V)
Motor - vystup.

1~(230V)

Odizolujte plastové
kryti uzemnéni po
celém obvodu

HLAVNIi VEDENI
obr. 3.4: Pripojeni napéajeni Vacon 10, MI1

3~ (400V)

1~.(230V) rez.smr[mnv]
motor - vystup

L1L2N L3 R+ R- UT1 VIT2WIT3

Odizolujte | R 7 M N N i
plastove

W
) HLAVNI BRZDNY MOTOR
VEDENi REZISTOR

obr. 3.5: Pripojeni napéjeni Vacon 10, MI2 - MI3

tel.: +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212205
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3.2.2 Ridici kabely

Podpéru pfipevnéte
AZ PO montazi
silovych kabelu

Tuto desku
pfipevnéte PRED
montazi silovych
kabelu

obr. 3.6: Pripojeni PE desky a podpéry kabelu API

24hodinova podpora +358 (0)40 837 1150 « e-mail: vacon@vacon.com
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~a

-

obr. 3.7: Otevrete viko

Utahovaci moment
fidicich kabeld: 0,4 Nm

_ Odizolujte plastove
kryti uzemnéni po
celém obvodu

obr. 3.8: Pripevnéte fidici kabely. Viz kapitolu 6.1

tel.: +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212205
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3.2.3 Pozadavky na kabely a pojistky

Pouzivejte kabely s tepelnou odolnosti nejméné +70 °C. Kabely a pojistky musi byt

dimenzovany podle tabulky nize. Montaz kabelu podle nafizeni UL je uvedena

v Kapitole 3.2.6.

Pojistky slouzi rovnéz jako ochrana pred pretizenim kabelu.

Tyto pokyny jsou pouzitelné jen v pfipadé jednoho motoru a jednoho kabelového
spojeni od frekvenéniho ménice k motoru. Ve vSech ostatnich pfipadech pozadejte

o dal$i informace vyrobce.

Kategorie EMC kat. C2 kat. C3 kat. C4
Typy silovych kabell 1 1 1
Typy kabelu motoru 3 2 1
Typy fidicich kabelu 4 4 4

tab. 3.4: Typy kabel vyzadované pro spIinéni norem. Kategorie EMC jsou popsany

v Kapitole 3.1.3.

Typ kabelu Popis

Silovy kabel uréeny pro pevnou instalaci a specifické sitové

1 napéti. Neni vyzadovan stinény kabel.
(Doporu¢en NKCABLES/MCMK nebo podobny)
Silovy kabel vybaveny souosym ochrannym dratem a uréeny

2 pro specifické sitové napéti.
(Doporuc¢en NKCABLES/MCMK nebo podobny).
Silovy kabel vybaveny souosym nizkoodporovym stinénim a
uréeny pro specifické sitové napéti. R

3 (Doporuc¢en NKCABLES /MCCMK, SAB/OZCUY-J nebo
podobny).
*Pro spInéni normy je vyzadovano celoobvodové uzemnéni pfipojeni
motoru a FM

4 Stinény kabel vybaveny kompaktnim nizkoodporovym stinénim
(NKCABLES /Jamak, SAB/OZCuY-O nebo podobny).

tab. 3.5: Popis typl kabelti

24hodinova podpora +358 (0)40 837 1150 « e-mail: vacon@vacon.com
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Kabel Kabel Velikost svorky kabelu (min / max)
Rém Typ Rolistha hla\:‘nlh’o motoru Hlavni | Zemnici | Ridici | Svorka
[A] vedeni Cu [mm?] svorka svorka | svorka relé
Cu [mm?] 2 2 2 2
[mm<] [mm<] [mm?] [mm<]
MI2 0001-0004 20 2*2,5+2,5 3*1,5+1,5 1,5-4 1,5-4 0,5-1,5 0,5-1,5
MI3 0005 20 2"2,5+2,5 3*1,5+1,5 1,5-4 1,5-4 0,5-1,5 0,5-15

tab. 3.6: Velikosti kabelu a pojistek pro Vacon 10, 115V, 1~

Kabel Velikost svorky kabelu (min / max)

Pojistka | hlavniho |Kabel motoru

Ram | P Ay | vedeni | cugmm?) svorka | ‘svorka | svorka | el
Cullnmy] mm? | [mm? | [mm? | [mm?
208 - 240V, 1~
MI1 0001-0004 10 2*1,56+1,5 2*1,5+1,5 1,5-4 1,5-4 0,5-1,5 0,5-1,5
MI2 0005-0007 20 2'2,5+2,5 2*1,5+1,5 1,5-4 1,5-4 0,5-1,5 0,5-1,5
MI3 0009 32 2"6+6 2*1,5+1,5 1,5-6 1,5-6 0,5-1,5 0,5-1,5
208 - 240V, 3~
MI1 0001-0003 6 3*1,5+1,5 3*1,5+1,5 1,5-4 1,5-4 0,5-1,5 0,5-1,5
MI2 0004-0007 10 3*1,5+1,5 2*1,5+1,5 1,5-4 1,5-4 0,5-1,5 0,5-1,5
MI3 0011 20 3*2,5+2,5 3*2,5+2,5 1,5-6 1,5-6 0,5-1,5 0,5-1,5

tab. 3.7: Velikosti kabelu a pojistek pro Vacon 10, 208 - 240V, 1~ a 3~

Velikost svorky kabelu (min / max)

Kabel
Ram Typ Pojistka h‘lzg;':? peLa mot; ru Hlavni | Zemnici | Ridici | Svorka
[A] ) Cu[mm] | svorka | svorka | svorka | rel¢
(et [fnF] [mm?] [mm?] [mm?] [mm?]
MI1 0001-0003 6 3*1,5+1,5 3*1,6+1,5 1,5-4 1,5-4 05-1,5 | 0,5-1,5
MI2 0004-0006 10 3*1,5+1,5 3*1,5+1,5 1,5-4 1,5-4 0,5-1,5 0,5-1,5
MI3 0008-0012 20 3*2,5+2,5 3*2,5+2,5 1,5-6 1,5-6 0,5-1,5 0,5-1,5

tab. 3.8: Velikosti kabelu a pojistek pro Vacon 10, 380 - 480V, 3~
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Kabel Kabel Velikost svorky kabelu (min / max)
Rém Typ Pojf:tka h‘llae\gr::io motoru Hlavni | Zemnici | Ridici | Svorka
[A] 2 Cu[mm?] | svorka svorka | svorka relé
Cu [mm#] 2- 2: 2 2
[mm<] [mm<] [mm?] [mm<]
MI3 | 0002-0004 6 3*1,6+1,5 3*1,5+1,5 1,5-4 1,5-4 0,5-1,5 0,5-1,5
MI3 | 0005-0006 10 3*1,5+1,5 3*1,5+1,5 1,5-4 1,5-4 0,5-1,5 0,5-1,5
MI3 0009 20 3*2,5+2,5 3*2,5+2,5 1,5-6 1,5-6 0,5-1,5 0,5-1,5

tab. 3.9: Velikosti kabelu a pojistek pro Vacon 10, 575V

Upozornéni! Pro dodrzeni normy EN61800-5-1 musi byt ochranny vodi¢ nejméné
10 mm? Cu nebo 16 mm? Al. Jina moznost je pouziti dodate¢ného ochranného
vodice nejméné stejné velikosti, jako je ptvodni vodic.
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3.2.4 Obecna pravidla pro préci s kabely

1 Pred zahajenim montaze zkontrolujte, Ze Zadna ze soucasti frekvenéniho
ménice neni napajena elektrickym proudem.

Kabely motoru umistéte dostate¢né daleko od ostatnich kabelu:

- Predejdéte ulozeni kabelt motoru tak, aby byly dlouhou vzdalenost

vedeny paralelné s jinymi kabely.

« Pokud je kabel motoru uloZen paralelné s jinymi kabely, je minimalni

2 vzdalenost mezi kabelem motoru a jinymi kabely
0,3m.
« Dan4 vzdalenost se rovnéz aplikuje mezi kabely motoru a signainimi
kabely jinych systému.

» Maximalni délka kabeld motoru je 30 m
« Kabely motoru by mély kFiZit ostatni kabely v thlu 90 stupiit.

3 Informace, zda jsou vyZzadovany kontroly izolace kabelu, najdete v Kapitole
3.2.7.
Pfipojeni kabelu:
« Odizolujte kabely motoru a hlavniho vedeni podle doporuéeni
v Obrézku 3.9.
« Pfipojte kabely hlavniho vedeni, motoru a fidici kabely k odpovidajicim
svorkam, viz Obrazky 3.4 - 3.8.
« Pouzijte utahovaci momenty silovych kabelu a fidicich kabelt
uvedené v str. 15 a str. 17.
4 « Informace o montazi kabel podle nafizeni UL najdete v Kapitole 3.2.6 .
« Zkontrolujte, zda vodice fidiciho kabelu nejsou v kontaktu
s elektronickymi sou¢astmi jednotky
« Pokud je pouzivan externi brzdny rezistor (volitelny), pfipojte jeho
kabel do odpovidajici svorky.
- Ovérte propojeni zemniciho kabelu k motoru a svorky frekven&niho
ménice oznacené uzemnénim.
- Pfipojte samostatné stinéni kabelu motoru k uzemnovaci
desce frekvenéniho ménice, motoru a napajeci soustavy
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3.2.5 Délky odizolovani kabelii motoru a hlavniho vedeni

Uzemiiovaci vodi¢

8 mm 8 mm

35mm 20 mm

41

obr. 3.9: Odizolovani kabel(

Upozornéni! Odizolujte plastové kryti uzemnéni kabelt po celém obvodu. Viz
Obrazky 3.4,3.5a3.8.

3.2.6 Montaz kabelu a normy UL

Pro spInéni nafizeni UL (Underwriters Laboratories) musi byt pouzit médény kabel
schvaleny UL s minimalni tepelnou odolnosti +60/75 °C.

3.2.7 Kontroly izolace kabelu a motoru

Tyto kontroly mohou byt provedeny nasledujicim zptusobem, pokud je podezieni na
nespravny stav izolace motoru nebo kabelu.

1. Kontroly izolace kabelu motoru

Odpojte kabel motoru od svorek U/T1, V/T2 a W/T3 frekvenéniho ménice a od
motoru. Zmérte odpor izolace kabelu motoru vzajemné mezi vodiéi jednotlivych fazi
a rovnéz mezi vodici jednotlivych fazi a vodiéem ochranného uzemnéni.

Izolaéni odpor musi byt >1MOhm.

2. Kontroly izolace kabelu hlavniho vedeni

QOdpojte kabel hlavniho vedeni od svorek L1, L2/N a L3 frekvenéniho ménice a od
hlavniho vedeni. Zmérte odpor izolace kabelu hlavniho vedeni vzajemné mezi vodici
jednotlivych fazi a rovnéz mezi vodici jednotlivych fazi a vodi¢em ochranného
uzemnéni. Izolaéni odpor musi byt >1MOhm.

3. Kontroly izolace motoru

Odpojte kabel motoru od motoru a oteviete mustkové propojeni v rozvodné krabici
motoru. Zméfte izola¢ni odpor jednotlivych vinuti motoru. Méfici napéti se musi
rovnat nejméné jmenovitému napéti motoru, ale nesmi pfekro¢it 1000 V. Izolaéni
odpor musi byt >1MOhm.
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4. UVEDENI DO PROVOZU

Pfed uvedenim do provozu si uvédomte vystrahy a pokyny
uvedené v Kapitole 1!

4.1 Postup uvedeni do provozu zafizeni Vacon 10

1 Peclivé si prectéte bezpecnostni pokyny uvedené v Kapitole 1 a
postupujte podle nich.

Po dokong&eni montéze zkontrolujte, Ze

« je uzemnén frekvenéni ménic¢ i motor
kabely hlavniho vedeni a motoru splriuji pozadavky dané
v Kapitole 3.2.3
fidici kabely jsou umistény co nejdale od silovych kabelt (viz
Kapitolu 3.2.4, krok 2) a stinéni stinénych kabell jsou pfipojena
na ochranné uzemnéni

@

3 Ovéite kvalitu a mnozstvi chladiciho vzduchu (Kapitola 3.1.2)

N

4 Zkontrolujte, Ze vechny Start/Stop spinace pfipojené ke svorkam V/V
jsou v poloze Stop.

5 Pfipojte frekvenéni méni¢ k hlavnimu vedeni

Upozornéni: Nasledujici kroky jsou platné, pokud mate v zafizeni Vacon 10
rozhrani aplikace API PIné nebo APl Omezené.

6 Nastavte parametry skupiny 1 podle pozadavkl vasi aplikace. Musi byt
nastaveny nejméné nasledujici parametry:

+ jmenovité napéti motoru (par. 1.1)

+ jmenovita frekvence motoru (par. 1.2)

+ jmenovité otacky motoru (par. 1.3)

+ jmenovity proud motoru (par. 1.4)
Hodnoty potiebné pro nastaveni parametr najdete na typovém stitku
motoru
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Provedte testovaci spusténi bez motoru. Provedte bud Test A nebo
Test B:

A) Rizeni ze svorek V/V:
« Otocte Start/Stop spina¢ do polohy ON (zapnuto).
« Zmeérite referenci frekvence (potenciometrem)
* V menu Monitorovani ovérte, Ze se hodnota Vystupni frekvence
méni v zavislosti na zméné reference frekvence.
7 « Otocte Start/Stop spina¢ do polohy OFF (vypnuto)

B) Rizeni z klavesnice:

+ Pomoci par. 2.5 vyberte klavesnici jako misto fizeni. Rizeni
z klavesnice je mozné pfepnout rovnéz stisknutim navigaéniho
kolecka po dobu 5 sekund.

+ Na klavesnici stisknéte tlacitko Start

* V menu Monitorovani ovéfte, Ze se hodnota Vystupni frekvence
méni v zavislosti na zméné reference frekvence.

« Na klavesnici stisknéte tlacitko Stop

Provedte testy béhu bez zatiZeni; bez pfipojeni motoru do procesu.
Pokud to neni mozné, zajistéte bezpecnost pied spusténim kazdého
testu. O testovani informujte své spolupracovniky.

* Vypnéte napajeci napéti a pockejte, dokud se pohon nezastavi.
8 « Pfipojte kabel motoru k motoru a ke svorkam kabelu motoru na

frekvenénim ménici.

« Ovéite, Ze jsou vSechny Start/Stop spinace v polohach Stop.
« Zapnéte hlavni napajeni
« Opakuijte test 7A nebo 7B

Provedte identifikacni béh (viz odst. 1.18), zejména v pfipad€, ze
9 aplikace vyzaduje vysoky startovaci kroutici moment nebo vysoky
kroutici moment pfi nizkych otackach.

Pfipojte motor k procesu (pokud byl test bez zatéZe provadén bez
pfipojeného motoru)

1 0 « Pred provedenim testl ovéite, Ze je to mozné provést bezpecné.
+ O testovani informujte své spolupracovniky.

* Opakuijte test 7A nebo 7B.
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5. URCOVANI PORUCH

Upozornéni: Poruchové kédy uvedené v této kapitole jsou viditelné, pokud ma
rozhrani aplikace displej, jako naptiklad v APl PLNE nebo API OMEZENE, nebo
pokud byl k pohonu pfipojen pogitac.

Je-lifidici elektronikou frekvenéniho ménice detekovana porucha, pohon je zastaven
a na displeji se zobrazi symbol F spolu s pofadovym &islem poruchy a kodem
poruchy v nasledujicim formatu, napf:

F102

Kod poruchy (02 = prepéti)
Pofadové ¢islo poruchy (F1 = nejnové;jsi)

Poruchu je mozné resetovat stisknutim tlacitka Stop na ovladacim panelu nebo pres
svorku V/V nebo komunikacni sbérnici. Poruchy jsou ukladany do menu Historie
poruch, ve kterém je mozné je prohlizet. Rtizné kdédy poruch, jejich pficiny a kroky
k jejich napravé jsou uvedeny v tabulce nize.

polf:ghy Nazev poruchy Mozna pricina Kroky k napravé
Frekvenéni méni¢ detekoval pfilis Zkontrolujte zatizeni
v ~a*] .
vyS'oky-proud (>47In) v kabelu Zkontrolujte velikost
1 Nadproud motoru: motoru.

« nahlé velké zvyseni zatéze
« zkrat v kabelech motoru
* nevhodny motor

Zkontrolujte kabely.

Napéti s.s. meziobvodu

prekrocilo interni bezpec¢nostni
Lo limit: Zvyste ¢as zpomaleni

2 Prepeéti « piilis kratka doba zpomaleni  |(P4.3)

« velké vykyvy prepéti v hlavnim

napajeni

Méfeni proudu detekovalo prutok
proudu pfi spusténi: Zkontrolujte kabely motoru
« porucha izolace v kabelech a motor

nebo motoru

3 Zemni zkrat

tab. 5.1: Kédy poruch

tel.: +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212205




URCOVANI PORUCH VACON ° 26
Kéd Na SR T “ =
poruchy azev poruchy Mozna pricina Kroky k napravé
Resetujte poruchu a
restartujte.
Pokud se porucha projevi
znovu, kontaktujte
8 Porucha systému « porucha soucasti nejblizsiho distributora.
« chybna operace UPOZORNENI!
Nastane-li chyba F8,
vyhledejte podkéd chyby v
menu Historie poruch pod
polozkou M (minuty)!
Napéti s.s. meziobvodu kleslo V pfipadé docasného
pod interni bezpe¢nostni limit: preruseni napéjeciho
« nejpravdépodobné;si pficina: napéti resetujte poruchu a
piili§ nizké napajeci napéti restartujte frekvenéni
9 Podpéti « vnitfni chyba frekvenéniho ménic. Zkontrolujte
meénice napajeci napéti. Pokud je
« vypadek proudu v poradku, doslo k vnitfni
poruse.
Kontaktujte nejbliz8iho
distributora
Podchlazeni Teplota chladice je pod -10 °C.  |Zkontrolujte teplotu
13 frekvenéniho okolniho prostredi
ménice
Zkontrolujte, zda neni
blokovan pfistup chladiciho
vzduchu.
Prehrati Zkontrolujte teplotu
14 |[frekvencniho Chladi¢ je prehfFaty. okolniho prostredi.
ménice Ovérte, ze spinaci
frekvence neni pfili§ vysoka
vzhledem k teploté okolniho
prostiedi a zatiZzeni motoru.
15 Zablokovany Aktivovana ochrana zablokovani |Ovéite, Ze se motor mlze
motor motoru volné otacet.
Teplotnim modelem motoru Snizte zatiZzeni motoru
frekvenéniho ménice bylo Pokud motor neni
16 Prehrati motoru detekovano prehfati motoru. pretéZovan, zkontrolujte
Motor je pretizen parametry tepelného
modelu.
Aktivovana ochrana odlehéeni | Zkontrolujte motor a
17 Odlehéeni motoru motoru zatiZeni, napfiklad
poskozené femeny nebo
sucha Cerpadla

tab. 5.1: Kédy poruch
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Kod Na h Mozna pFici Kroky Kk na =
poruchy azev poruchy lozna pfic¢ina roky k napravé
Chyba kontrolnih Chyba uloZeni parametru Kontaktuit blizsih
22 yba kontrolniho + chybna operace ontaktujte nejblizsiho

sou¢tu EEPROM

« porucha soucasti

distributora

Resetujte poruchu a
restartujte.

Chyba hlidace « chybna operace -
25 mikrokontroléru « porucha soucasti Pokud se porucha projevi
znovu, kontaktujte
nejblizsiho distributora.
Jednotka zjistila, ze
27 Zpétna ochrana magnetizovany motor bézi ve Ovérte, ze se pri prikazu
EMF startovaci situaci start neota¢i motor PM.
« Otacejici se motor PM
. — . . Pokud se porucha projevi
Komunikace po Ruseni z okoli nebo vadny .
34 interni sbérnici hardware znpv.L{,ﬁonta.ktu.Jte
nejblizsiho distributora.
. " . Kontaktujte nejblizsiho
35 Chyba aplikace Aplikace nepracuje distributora
Alarm pfehrati se zobrazi, pokud |Zkontrolujte zatiZeni.
et teplota pfepinace IGBT prekroci |Zkontrolujte velikost
41  |Prehrati IGBT 110 °C. motoru.
Provedte identifikacni béh.
; Proud pfi analogovém vstupu je <
Anal
I ni Zgntz\;y(\‘/;itup 4 mA Zkontrolujte nepferu$enost
50 n lené el fidici kabel je poskozen nebo |proudové smy&ky
‘ztvove;gmgozsa u [ uvolnen
az 20 mA) « chyba zdroje signalu
Porucha na digitalnim vstupu.
Digitalni vstup byl
xterni porucha  [naprogramovan jako vstup
51 |Externi h 4n jak
externi poruchy a tento vstup je
aktivni.
Porucha Datové spojeni mezi sbérnici fgjin:;gl:i;ei TD':;,Zd'ku
53 komunikaéni Master a komunikacni sbérnici Kontaktujte nejgliiéiho ’
sbémice pohonu je poskozeno distributora firmy Vacon.
Pfikaz béh byl odebran
drive, nez byl dokonéen
identifikacni béh.
57 Chyba identifikace |Identifikacni béh selhal. Motor neni pfipojen

k frekvenénimu ménici.
Na hfideli motoru neni
zatiZeni.

tab. 5.1: Kédy poruch
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6. ROZHRANI APLIKACE VACON 10

6.1 Uvod

Pro pohon Vacon 10 jsou k dispozici tfi verze rozhrani aplikace (API):

API PIné

APl Omezené

API RS-485
(Modbus RTU)

6 digitalnich vstupt

3 digitalni vstupy

1 digitalni vstup

2 analogové vstupy

1 analogovy vstup

1 reléovy vystup

1 analogovy vystup

1 reléovy vystup

Rozhrani RS-485

1 digitalni vystup

Rozhrani RS-485

2 reléové vystupy
Rozhrani RS-485

tab. 6.1: Dostupna rozhrani aplikace

Tato sekce poskytuje popis V/V signalu pro tyto verze a pokyny pro pouzivani
obecné aplikace Vacon 10.

Reference frekvence je mozné zvolit z analogovych vstupt, komunikaénich sbérnic,
prednastavenych rychlosti nebo klavesnice.

Zakladni viastnosti:

« Digitalni vstupy DI1...DI6 jsou voIné programovatelné. Uzivatel
muZze prifadit jeden vstup vice funkcim

« Digitalni, reléové a analogové vystupy jsou volné
programovatelné

« Analogovy vstup 1 je mozné naprogramovat jako proudovy
nebo napétovy vstup ve verzi API Omezené
Specialni funkce ve vSech verzich API:
» Programovatelna logika Start/Stop a Reverzace signalu
« Méfitko reference.
+ Programovatelné funkce spusténi a zastaveni
« S.s. brzdéni pfi zastaveni a pfed startem
* Programovatelna krivka U/f
« Nastavitelna spinaci frekvence
» Funkce autoresetu po poruse
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« Ochrany a kontroly (Ve plné programovatelné; vypnuto, alarm,
porucha):
« Porucha vstupniho proudového signalu
« Externi porucha
« Porucha podpéti
* Zemni zkrat
« Ochrana motoru: tepelna, zablokovani a odlehceni
+ Komunikace po sbérnici
Specialni funkce v API Piné a APl Omezené:
+ 8 pfednastavenych rychlosti
« Volba rozsahu analogového vstupu, filtrovani a zména méfitka
signalu
* Regulator PI
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6.1 Rizeni VIV
API PLNE
Svorka Signal Nastaveni z vyroby Popis
1 | +10Vre | Ref. vyst. napéti Max. zatéz 10 mA
2 | A1 Analog. vstup 1 Ref. frekvence P) 0-+10 VRi=200kQ
(min)
3 | GND @ | V/V signal zem
6 |24 Vout| 24V pomocné +20 %, max. zatéz 50
vyst. nap. mA
7 | GND @ | V/V signal zem
~ |8 |DN Digitalni vstup 1 Start vpred P 0-+30 VRIi=12
kQmin
——"—9 |DI2 Digitaini vstup 2 | Start zp&t P
——"—10]|DI3 Digitalni vstup 3 | Prednast. rychl. BO P)
A A RS485 signal A KS komunikace Kladny
B |B RS485 signal B KS komunikace Zaporny
4 | AI2 Analog. vstup 2 Pl aktudl. hodn. P 0(4)-20 mA, Ri =
200Q
@ 5 | GND @ | V/V signal zem
13| GND @ | V/V signal zem
| 14| D14 Digitalni vstup 4 | Pfednast. rychl. B1 P [ 0 - +30 V Ri = 12 kQ
— 15| DI5 Digitalni vstup 5 | Reset poruchy P (min)
—116| DI6 Digitalni vstup 6 Zakazat reg. PI P)
18] AO Vystup. frekvence P | 0(4) - 20 mA, RL =
500Q
20| DO Digitalni vystup Aktivni = Otevr. kolektor, max.
PRIPRAVENP) zatéz 48V/50mA
22| RO 13 Relé vyst. 1| Aktivni = CHOD P Max. spinaci zatéz:
23| RO 14 250Vstt./2A nebo
— 250Vs.s./0,4A
24| RO 22 Relé vyst. 2| Aktivni = PORUCHA | Max. spinaci zatez:
25| RO 21 P) 250Vstr./2A nebo
26|RO24 |1 250Vs.s./0,4A

tab. 6.2: Viychozi konfigurace V/V a pripojeni pro obecnou aplikaci jednotky Vacon
10 v APl PLNE
P) = Programovatelné funkce, viz seznam a popis parametra v kapitolach 8 a 9.
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APl OMEZENE
Svorka Signal Nastaveni z vyroby Popis
1 | +10Vre | Ref. vyst. napéti Max. zatéz 10 mA
2 AN Analog. vstup 1 Ref. frekvence ® | 0-+10 V Ri =200 kQ
Prepinacem je mozné
zmenit vstupni proud v
rozsahu 0(4)mA -
20mA (viz kap. 9.12.1),
3 | GND @] V/V signal zem
6 (24 24V pomocné +20 %, max. zatéz 50
Vout vyst. nap. mA
7 | GND @] V/V signal zem
—8 | DI Digitalni vstup 1 Start vpfed P) 0-+30V Ri =12 kQmin
—9 [ D12 Digitalni vstup 2 | Start zp&t ?
—— 10| DI3 Digitalni vstup 3 Prednast. rychl.
BO P
A |A RS485 signal A KS komunikace Kladny
B |B RS485 signal B KS komunikace Zaporny
24| RO 22 Relé vyst. 2| AKTIVNI (Relé Max. spinaci zatéz:
25| RO 21 lf otevieno) = 250Vstt./2A nebo
PORUCHA P 250Vs.s./0,4A

tab. 6.3: Vychozi konfigurace V/V a pripojeni pro obecnou aplikaci jednotky Vacon

10 v AP| OMEZENE
P) = Programovatelna funkce, viz seznam a popis parametru v kapitolach 8 a 9.

Svorka Signal Nastaveni z vyroby Popis

3 | GND @| V/V signal zem

6 (24 24V pomocne +20 %, max. zatéz 50 mA

Vout vyst. nap.
7 | GND e@f V/V signal zem
—18 | DN Digitalni vstup 1 1 = Start vpied 0-+30VRi=12kQmin

A |A RS485 signal A KS komunikace Kladny

B |B RS485 signal B KS komunikace Zaporny

24| RO 22 Relé vyst. 2| AKTIVNI (Relé Max. spinaci zatéz:

25| RO 21 IF otevieno) = 250Vstf./2A nebo

PORUCHA P) 250Vs.s./0,4A

tab. 6.4: Vychozi konfigurace V/V a pripojeni pro obecnou aplikaci jednotky Vacon

10 v APl RS-485

P) = Programovatelné funkce, viz seznam a popis parametr v kapitolach 8 a 9.
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7. OVLADACI PANEL

7.2 Obecné

Verze API PIné a API Omezené Vacon 10 maji podobné ovladaci panely. Panel je
integrovan do pohonu a sestava z odpovidajici karty aplikace a vrchni vrstvy na krytu
pohonu se stavovym displejem a popisy.

Ovladaci panel se sklada z LCD displeje s podsvicenim a klavesnici obsahujici
navigacni kole¢ko, zelené tlacitko START a Cervené tlacitko STOP (viz obrazek 7.1).

7.3 Displej

Displej obsahuje 14 a 7segmentové bloky, ipky a textové symboly. Sipky, pokud
jsou zobrazeny, indikuji nékteré informace o pohonu, které jsou natisknuty jako text
na vrchni vrstvé. Sipky jsou seskupeny do tFi skupin s nasledujicim vyznamem a
anglickymi popiskami (viz obrazek 7.1):

Skupina 1 - 5; Stav pohonu

1= Pohon je pfipraven ke spusténi (READY)

2= Pohon bézi (RUN)

3= Pohon je zastaven (STOP)

4= Je aktivni stav alarmu (ALARM)

5= Pohon byl zastaven kvli poruse (FAULT)
Skupina 6 - 10; MozZnosti fizeni

6= Motor se otaci vpred (FWD)

7= Motor se otaci obracené (REV)

8= Za misto fizeni je zvolen blok svorek V/V (I/0)

9= Za misto fizeni je zvolen Panel (KEYPAD)

10= Za misto fizeni je zvolena komunikaéni sbérnice (BUS)
Skupina 11 - 14, Navigace v hlavnim menu

11= Menu Reference (REF)

12= Menu Monitorovani (MON)

13= Menu Parametrd (PAR)

14= Menu Historie poruch (FLT)
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1 2 3 ATS
READY RUN STOP ALARM FAULT

1

12 \[o]\}

13

14
Navigaéni 1/0  KEYPAD BUS
kolecko 10

) Tlagitko
gltaéitko Start
op

obr. 7.1: Ovladdaci panel - Vacon 10

7.4 Klavesnice

Sekce klavesnice ovladaciho panelu se sklada z navigacéniho kolecka a tlacitek

START a STOP (Viz obrazek 7.1). Navigacni kolecko je pouZito pro navigaci na

displeji panelu, ale pracuje rovnéz jako referenéni potenciometr, jestlize je jako misto

fizeni pohonu zvolena klavesnice (KEYPAD). Kole¢ko méa dvé samostatné funkce;
- otaceni kolecka, napf. pro zménu hodnoty parametru (12 krokd na otacku)
- stisknuti kole¢ka, napf. pro potvrzeni nové hodnoty.

Pohon se vzdy zastavi, bez ohledu na zvolené misto fizeni, stisknutim tlagitka STOP

na klavesnici. Pohon se spusti stisknutim tlacitka START, ale jen v pfipad€, ze je

zvolena jako misto Fizeni Panel.

UPOZORNENI! Stisknutim navigacniho kolecka po dobu 5 sekund muZete rychle
zmenit aktivni misto rizeni ze vzdaleného (I/O nebo komunikacni sbernice) na mistni
(panel)!
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7.5 Navigace v menu ovladaciho panelu - Vacon 10

Tato kapitola poskytuje informace o navigaci v menu Vacon 10 a upravovani hodnot
parametrd.

7.5.1 Hlavni menu
Struktura menu fidiciho softwaru Vacon 10 se sklada z hlavniho menu a nékolika
podmenu. Navigace v hlavnim menu je zobrazena nize:

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
MENU REFERENCE \ A

2 sov mn e

Zobrazi hodnoty REF[4- REF|« —

oS ™ G
oo

ohledu na zvolené ~ PAR PAR
misto fizeni. LT e STISK e
v v v v
FWD REV 1O KEYPAD BUS FWD REV 1O KEYPAD BUS
l @ OTOGENI

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
MENU rer] - REF
MONITOROVANI v,
V tomto menu MON[<~ MON |«
mzete prochazet b, o PAR

monitorovanymi
hodnotami. LT

v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

l @ OTOCENI

READY RUN STOP ALARM FAULT
MENU PARAMETR = = REA‘DY RUN STEP ALARM FAULT

V tomto menu REF REF
muzete prochazeta MON MON Il
upravovat parametry . { |
PaR]a( PAR | '
Rl | . STISK FLT -
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS

L @ OTOCENI

READY RUN STOP ALARM FAULT
- S

v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS

READY RUN STOP ALARM FAULT
MENU PORUCHA a -

Zde muzete

prochazet MON MON f { ’-“7
Zjisténymi

poruchami. PAR PAR " ,_’L’

FLT} STISK FLT

~ v v v

FWD REV 1O KEYPAD BUS FWD REV 1O KEYPAD BUS

obr. 7.2: Hlavni menu jednotky Vacon 10
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7.5.2 Menu Reference

-
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Stisknutim Zméiite Stisknutim

oteviete hodnotu potvrdte

obr. 7.3: Zobrazeni menu Reference

Navigaénim kole¢kem oteviete menu reference (viz obrazek 7.2). Referencni
hodnoty je mozné zménit navigacnim kole¢kem, viz obrazek 7.3. Referenéni
hodnoty se méni okamzité pfi otaceni kolecka (= bez samostatného potvrzovani
nové hodnoty).

tel.: +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212205




OVLADACI PANEL VACON ° 36

7.5.3 Menu Monitorovani

M 1 ] « Pleblikivana
,‘ ’ l. , displeji

v
FWD REV /O KEYPAD BUS

Pro?a’zejte
M1.1-M1.20

obr. 7.4: Zobrazeni menu Monitorovani

Monitorované hodnoty pfedstavuji aktualni hodnoty zmérenych signalti a stavy
nékterych nastaveni fizeni. Jsou viditelné v API PIné a Omezené, ale nelze je
upravit. Monitorované hodnoty jsou uvedeny v tabulce 7.1.

Jedno stisknuti navigaéniho kole¢ka v tomto menu pfenese uzivatele do dal$i
urovné, kde jsou zobrazeny monitorované parametry, napf. M1.11, a jejich hodnoty
(viz obrazek 7.2). Monitorovanymi hodnotami je mozné prochazet otacenim
navigacniho kole¢ka ve sméru hodinovych rucicek, viz obrazek 7.4.
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Kod Monitorovany signal Jedn. ID | Popis

M1.1 Vystupni frekvence Hz 1 Frekvence na motor

M1.2 | Reference frekvence Hz 25

M1.3 Rychlost motoru ot/min 2 Vypocitana rychlost motoru
M1.4 Proud motoru A 3 Zméreny proud motoru

Spocitany aktualni/nominalni

M1.5 | Moment motoru % 4 L
kroutici moment motoru
M1.6 | Vykon motoru % 5 Spocnany aktualni/nominalni
vykon motoru
M1.7 Napéti motoru \% 6 Napéti motoru
Napéti stejnosmérného Zméfené napéti
M1.8 N \% 7 . o .
meziobvodu stejnosmérného meziobvodu
M1.9 | Teplota jednotky °C 8 | Teplota chladi¢e
M1.10| Teplota motoru % Vypocitana teplota motoru
M1.11 | Analogovy vstup 1 % 13 | Hodnota Al1
. Hodnota Al2 POUZE V API
9
M1.12| Analogovy vstup 2 % 14 PLNE!
M1.13| Analogovy vystup % 26 | AO1POUZE V API PLNE!
M1.14| DI1, DI2, DI3 15 | Stavy digitalnich vstupt
M1.15| DI4, DI5, DI 16 Stavy digitalnich vstupa

POUZE V API PLNE!

RO1, (rovnéz RO2, DO

M1.16 17 | Stavy relé/digitainiho vystupu

v API PLNE)

M1.17 | Reference PI % o | V procentech z maxima
procesni veli¢iny

M1.18 | Zpétna vazba PI % 21 V procentech z maxima zp.
vazby

M1.19| Odchylka PI % 9o | V procentech z maxima
odchylky

M1.20| Vystup PI % 23 \ pro;entech Z maxima vystupu
regulatoru

tab. 7.1: Monitorované signéaly Vacon 10
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7.5.4 Menu Parametri
V menu Parametru je standardné zobrazen pouze seznam parametrt Rychlého
nastaveni. UloZzenim hodnoty 0 do parametru 13.1 je mozné otevfit dalsi pokrocilé skupiny

parametrd. Seznam parametrl a popisy je uveden v kapitolach 8 a 9.
Na nasledujicim obrazku je zobrazen displej menu parametru:

Pfeb.likélv_é_ na — ‘-’—l ’—l’-,
displeji —','—" '_"_’

I N
—d
"\

|
=

v
FWD REV /0 KEYPAD BUS
- —> -

Stisknutim oteviete Zméiite hodnotu Stisknutim potvrd'te

Prochazejte
rezim dprav

P1.1->

obr. 7.5: Menu Parametr
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7.5.5 Menu Historie poruch

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a - - a

REF| REF
MON MON| F f ’—”_'
PAR| _ > ear o
Fifjal) q FLTla

o Rev |/; KEYPAD BUS Stisk FWD  REV IIOv KEYPAD BUS

Prochazejte

poruchy 1-9 @

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a a

REF|

wnl L1 (01 wor|  LICICICY
| 1. LIU - Lo

FLT |« - -
FWD REV

Stisk AT .
/0 KEYPAD BUS

Prochazejte dny (D), hodiny /’
(H) a minuty (M)

obr. 7.6: Menu Historie poruch

v
FWD REV I/l0O KEYPAD BUS

V menu Historie poruch mizete prochazet poslednimi 9 poruchami (Viz obrazek
7.6). Je-li porucha aktivni, preblikava na displeji s hlavnim menu odpovidajici ¢islo
chyby (napf. F1 02). Pfi prochazeni poruchami blikaji kédy aktivnich poruch. Aktivni
poruchy je mozné resetovat jednim stisknutim tlacitka STOP. Pokud poruchu nelze
resetovat, blikani pokracuje. Navigace ve struktufe menu je mozna, i kdyz jsou zde
aktivni poruchy, ale displej se vrati automaticky do menu poruch, pokud nejsou
stisknuta tlacitka nebo navigacni kolec¢ko, nebo pokud neni oto¢ena navigace.
Hodnoty provoznich dnt, hodin a minut od sou¢asné poruchy jsou zobrazeny v menu
hodnoty (provozni hodiny = zobrazena hodnota).

Upozornéni! Celou historii poruch je mozné smazat
stisknutim tlacitka STOP po dobu 5 sekund, pokud je pohon
zastaven a na displeji ze zvoleno menu Historie poruch.

Popis poruch najdete v Kapitole 5
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8. STANDARDNI PARAMETRY APLIKACE

Na nasledujicich strankach najdete seznam parametrt pro odpovidajici skupiny
parametru. Popis parametru je dan v Kapitole 9.

UPOZORNENI: Parametry je mozné zménit, jen je-li pohon v rezimu Stop!

Vysvétleni:

Kéd:

Parametr:
Min:

Max:
Jedn.:
Vychozi:
ID:

®

Umisténi indikator( na klavesnici; Ukazuje obsluze souc¢asné €islo
monitorované hodnoty nebo &islo parametru

Nazev monitorované hodnoty nebo parametru
Minimalni hodnota parametru

Maximalni hodnota parametru

Jednotka hodnoty parametru; zobrazena, je-li dostupna
Nastaveni z vyroby

Cislo ID parametru (pouzito s fizenim kom. sbérnice)

Dalsi informace o tomto parametru najdete v kapitole 9: ‘Popis
parametrd’, klepnéte na nazev parametru.

UPOZORNENI Tato pfiruéka je pouze pro standardni aplikaci Vacon 10. Pokud
pouzivate specialni aplikaci, stahnéte si k ni odpovidajici uzivatelskou
pfirucku na strance: http://www.vacon.com -> Support & Downloads.
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8.1 Parametry rychlého nastaveni (Virtualni menu, zobrazeno, je-li par.
13.1=1)
Koéd Parametr Min.| Max.| Jedn. Vychozi | ID Poznamka
. " 230 [P
P11 Jmenovité napéti 180 690 v 400 110 Ovéite udaj na Stitku
motoru motoru
575
P12 Jmen. frekvence 30 320 Hz 50,00 11 Ovéite Udaj na Stitku
motoru motoru
p1.3| Jmenovite otacky [ 50y | 20000 [ otimin| 1440 | 112 | Y¥chozihodn. je pro
motoru 4polovy motor
P14 Jmenovity proud 02x| 20x A Injoc 13 Oveéite udaj na titku
motoru INiedn_ INJedn motoru
Uginik motoru Swe e
P15 030 1,00 085 | 120 | Oveite idajna Stitku
cos (p motoru
p17|  Proudovgiimit | %2X| 2% A 15x 107
INjedn.| INjedn INjedn.
P1.15| ZvySeni momentu 0 1 0 109 0 f Nep?_uiit
1 = Pouzit
P21 Vzdalepe fidici 1 > 1 1721 /10 svo.rkgvlnlcev _
misto 2 = Komunikacni sbérnice
P22 | Funkee spousteni | o 1 0 505 | O = Porampé 1=letmy
start
P23 | Funkcezastaveni | 0 | 1 0 506 [ O = volny dobéh 1=po
rampé
P3.1 Min. frekvence 0,00 | P3.2 Hz 0,00 101
P3.2 Max. frekvence P3.1 320 Hz 50,00 102
0 = Prednast. rychlosti (0-7)|
1 = Panel
2 = Komunikacni sbérnice
P3.3 Reference V/V 0 4 3 17 W
OMEZENE)
4 = Al2 (API PLNE)
P3.4 | Prednast. rychiosto| 000| P32 | Hz 500 | 124 | Aklivovano digitainimi
vstupy
P3.5 | Prednast. rychiost 1| 0,00| P32 | Hz 10,00 | 105 | Aktivovano digitainimi
vstupy
P3.6 | Prednast. rychlost2| 0,00 P32 | Hz 1500 | 106 | Aktivovéno digitainimi
vstupy
" Aktivovano digitalnimi
P3.7 | Pfednast. rychlost 3| 0,00 | P3.2 Hz 20,00 126
vstupy
Pa2|  Casrozbehu 01| s000| s 10 | 103 [ Casrozbéhuod 0 Hzdo
maximalni frekvence
tab. 8.1: Parametry rychlého nastaveni
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Kéd Parametr

Min.

Max.

Jedn.

Vychozi

Poznamka

P4.3 Cas dobghu

0,1

3000

1,0

104

Cas dob&hu z maximalni
frekvence do 0 Hz.

P6.1 | Rozsah signalu Al1

379

API PLNE a OMEZENE:
0 = Napéti 0...10 V

1 = Napéti 2...10 V
POUZE API OMEZENE:
2 =Proud 0...20 mA

3 =Proud 4...20 mA
UPOZORNENI: Pfi
pouzivani APl OMEZENE
zvolte rozsah napéti /
proudu rovnéz
dvoupolohovym
prepinacem

Rozsah signalu Al2

Pe.5 (pouze API PIné)

390

2 =Proud 0...20 mA
3 =Proud 4...20 mA

P10.4]| Chybovy autoreset

731

0 = Nepouzito 1 = Pouzito

P13.1 Skryti parametr

115

0 = V3echny parametry
viditelné

1 = Viditelna pouze skupina
parametr( Rychlého
nastaveni

tab. 8.1: Parametry rychlého nastaveni
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8.2 Nastaveni motoru (Ovladaci panel: Menu PAR -> P1)
Kod Parametr Min.| Max.| Jedn.] Vychozi| ID Poznamka
" . 230 M e
P11 Jmenovité napéti 180 690 v 200 110 Ovérte udaj na Stitku
motoru motoru
575
P12 Jmenovita frekvence 30 320 Hz 50,00 11 Ovérte Udaj na Stitku
motoru motoru
p1g| Jmenovitéotacky | 500 1 o0000| opmin| 1440 | 112 | Vychozfhodn. je pro
motoru 4pdlovy motor
P14 Jmenovity proud 02x]| 20x A Injecn 13 Ovérte udaj na Stitku
motoru INjedn.| INjedn motoru
Uginik mot
pis cinik motoru 030l 100 085 120 | Ovete daj na sitku
) cos (p 7 ’ ’ motoru
2 2 1
P1.7 Proudovy limit IO' o A | SX o7
Njedn.| INjedn Njedn.
P1.8 | Rezim fizeni motoru [ 0 1 0 600 [ 9 = Rizenifrekvence
1 izeni rychlosti
0 = Linearni
P1.9 U/f charakteristika 0 2 0 108 | 1 = Kvadraticka
2 = Programovatelna
P1.10| Zacatek odbuzovani| 30,00 320 Hz 50,00 602
P11 Napéti pfi zgéétku 10,00] 200 % 100,00 603 % jmenovitého napéti
odbuzovani motoru
p1.12| Stfednifrekvencenaf o oo | py 49| 1z | 5000 | 604
U/f kfivee
P1.13 Stredni nf\peu na U/f 0,00 | P1.11 % 100,00 605 % jmenovitého napéti
kfivce motoru
P1.14 Vystuppi napéti p_l"i 0,00 | 40,00 % 0,00 606 % jmenovitého napéti
nulové frekvenci motoru
P1.15| zvysenimomentu | 0 1 0 109 | 0= Nepouzit
1 = Pouzit
P1.16| Spinaci frekvence 15 16,0 kHz Ruzné 601
0 = Zakazano
i ak 1 = Pouzit ve stavu Béh
P1.17 Brzdny stfida¢ 0 2 0 504 2 = Pousit ve stavu B&h a
Stop
Pouze u APl PLNE & OMEZENE
P1.18| Identifikace motoru 1=Identifikace bez

[o] ]

0 |631|

spusténi po prikazu start

tab. 8.2: Nastaveni motoru

UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P13.1 = 0.
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8.3 Nastaveni Start/Stop (Ovladaci panel: Menu PAR -> P2)

Kéd | Parametr | Min.] Max.] Jedn.| Vychozi| ID Poznamka
1 =1/O svorkovnice
Vzdalené 2 = Komunikaéni sbérnice
P21 fidici misto ! 2 L 172 (rizeni z panelu je aktivovano
parametrem 2.5)
P22 | Zzpusob Startu | 0 1 0 505| 0= Porampé

1 = Letmy start

P23 Zpusob ) o 1 o 506 0 = Volny do?éh
Zastaveni 1 =Po rampé
Start signal 1 Start signal 2
(vychozi DI1) (vychozi DI2)
0 Start vpied  Start vzad
P2.4 S‘;’;ﬁ;"" o s o | 300] 1start Reverz.
2 Start puls Stop puls
3 Start vpr. Start vz.
NHPP NHPP
P25 | Mistnivzdélene| 0 1 211| 0= Vzddlené
1 = Panel

tab. 8.3: Nastaveni Start/Stop

8.4 Reference frekvence (Ovladaci panel: Menu PAR -> P3)

Kod Parametr Min. | Max.| Jedn. Vychozi| ID Poznamka
P3.1 Min. frekvence 0,00 | P3.2 Hz 0,00 101
P3.2 Max. frekvence P3.1 320 Hz 50,00 102

0 = Prednast. rychlosti (0-7)
1 anel
2 = Komunika¢ni sbérnice

P3.3 Reference VIV 0 4 3 "7

3=Al1 (APIPLNE &

OMEZENE)

4= AI2 (API PLNE)
P3.4 | Prednast. rychl. 0| 0,00 P3.2 Hz 5,00 124 Aktivovano digit. vstupy
P3.5 | Prednast. rychl. 1| 0,00 P3.2 Hz 10,00 105 Aktivovano digit. vstupy
P3.6 | Prednast. rychl.2| 0,00 | P3.2 Hz 15,00 106 | Aktivovano digit. vstupy
P3.7 | Prednast. rychl. 3] 0,00 P3.2 Hz 20,00 126 | Aktivovano digit. vstupy
P3.8 | Prednast. rychl. 4| 0,00 P3.2 Hz 25,00 127 Aktivovano digit. vstupy
P3.9 | Prednast. rychl. 5| 0,00 P3.2 Hz 30,00 128 Aktivovano digit. vstupy
P3.10 | Prednast. rychl. 6] 0,00 P3.2 Hz 40,00 129 Aktivovano digit. vstupy
P3.11 | Prednast. rychl. 7| 0,00 P3.2 Hz 50,00 130| Aktivovano digit. vstupy

tab. 8.4: Reference frekvence

UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P13.1 = 0.
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8.5 Nastaveni Ramp a brzd (Ovladaci panel: Menu PAR -> P4)

Koéd Parametr Min. | Max. | Jedn. Vychozi| ID Poznamka
0 = Linearni
@ P4.1 Tvar rampy 0,0 10,0 s 0,0 500 >0 = Doba rampy S-kfivky
O =2 Cas rozbdhu 0,1 | 3000 s 170 | 103
O ™3 Cas dob&hu 0,7 | 3000 s 1.0 104
| 02x 2x I
P4.4 | Proud s.s. brzdéni INjedn.| INjedn. A rizné 507
@ P45 Cass.s. bfzsie'nl pfi 0,00 | 600.00 s 0 516 0 =S.s. brzdéni je pfi startu
spousténi vypnuto
Frekv. spusténi s.s.
@ Pes brzdéni pi 010 | 1000 | Hz 1,50 | 515
zastavovani po
rampé
@ P47 Cass.s. brzd'en’l pri 0,00 | 600.00 s 0 508 0=S.s. b'rzdem je pri
zastavovani zastaveni vypnuto
@ res Brzda toku 0 1 50| 9 = Vypnuto
1 = Zapnuto
P4.9 Proud brzdy toku 0 74 A 519
0 = Linearni
P4.10 Tvar rampy 2 0,0 10,0 s 0,0 501 >0 = Doba rampy S-kfivky
P4.11 Cas rozb&hu 2 0,1 3000 s 1,0 502
P4.12 Cas dobghu 2 0,1 3000 s 1,0 503

tab. 8.5: Parametry fizeni motoru

8.6 Digitalni vstupy (Ovladaci panel: Menu PAR -> P5)

Kéd Parametr Min. | Max.| Jedn. Vychozi| ID Poznamka

0 = Nepouzit

1=DI1

2 =DI2 Pouze u API

PLNE & OMEZENE
@ P5.1 Signal start 1 0 6 1 403| 3=DI3

4 =DI4 Pouze u API

PLNE

5=DI5

6=DI6
P5.2 Signal start 2 0 6 2 404 | Jako parametr 5.1
P5.3 Reverzace 0 6 0 412 | Jako parametr 5.1
P5.4 Ext. porucha spinaci 0 6 0 405 | Jako parametr 5.1
P5.5 | Ext. porucha rozpinaci 0 6 0 406 | Jako parametr 5.1
P5.6 Reset poruchy 0 6 5 414 | Jako parametr 5.1
P5.7 Chod povolen 0 6 0 407 | Jako parametr 5.1

tab. 8.6: Digitaini vstupy
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Kod Parametr Min. | Max.| Jedn.| Vychozi| 1D Poznamka
P5.8 Prednast. rychl. BO 0 6 3 419 | Jako parametr 5.1
P5.9 Prednast. rychl. B1 0 6 4 420 | Jako parametr 5.1
P5.10 Prednast. rychl. B2 0 6 0 421 | Jako parametr 5.1
P5.11 Zakazani PI 0 6 6 1020| Jako parametr 5.1
P5.12 Vynuceni I/O 0 1/6 0 409 | Jako parametr 5.1
P5.13 Volba doby rampy 0 6 0 408 | Jako parametr 5.1

tab. 8.6: Digitaini vstupy

8.7 Analogové vstupy (Ovladaci panel: Menu PAR -> P6)

Kéd | Parametr | Min. | Max. I Jedn. I Vychozi| ID | Poznamka
Pouze u API PLNE & OMEZENE
API PLNE a OMEZENE:
0 = Napéti 0...10 V
1=Napéti 2...10 V
POUZE APl OMEZENE:
2 =Proud 0...20 mA
L 3 =Proud 4...20 mA

P6.1 | Rozsah signalu Al1 0 3 0 379 UPOZORNENI: Pi )
pouzivani APl OMEZENE
zvolte rozsah napéti /
proudu rovnéz
dvoupolohovym
prepinac¢em

P6.2 | Doba filtrovani Al1 0,0 10,0 s 0,1 378| 0 = bez filtrovani

P6.3 | Uzivatel. min. Al1 | -100,0| 100,0 % 0,0 380| 0,0 = z&dné min. méfitko

P6.4 | Uzivatel. max. A1 [ -100,0| 1000 % 100,0 | 381 1000 = zadné max.
méfitko

Pouze u APl PLNE
. 2 =Proud 0...20 mA

P6.5 | Rozsah signalu Al2 2 3 3 390 3= Proud 4...20 mMA

P6.6 | Doba filtrovani Al2 0,0 10,0 s 0,1 389] 0 = bez filtrovani

P6.7 | Uzivatel. min. Al2 | -100,0| 100,0 % 0,0 391] 0,0 = Z&dné min. méfitko

P6.8 | Uzivatel. max. A2 | -100,0[ 1000| % 1000 | 302 190.0 = Zédné max.
méfitko

tab. 8.7: Analogové vstupy
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8.8 Digitalni a analogové vystupy (Ovladaci panel: Menu PAR -> P7)

K6d| Parametr | Min.l Max.l Jedn. Vychozi| ID| Poznamka

Pouze u API PLNE

0 = Nepouzit
1= Pi

3 = Porucha

5= Alarm
6 = Reverzovany

(D P71 Funkc_e reléového
vystupu 1

Reference dosazena
8 = Regulator omezeni
aktivni

9 = FBControlWord.B13
10 = FBControlWord.B14
11 = FBControlWord.B15

Ve vSech vrzich API

Jako parametr 7.1

P72 Funkge reléového 0 1 3 314
vystupu 2
Pouze u API PLN

Funkce digitalniho

P7.3 ; 0 " 1 312| Jako parametr 7.1
vystupu 1
0 = Nepouzito
1 = Vystup. frekv. (0,
Funkce 2= Vyzlﬁpniren;/u((j e
@ | rr4 analogového 0 4 1 307 ystupni p
vystupu (O-lnmotor)
3 = Moment (0-Jm. moment
4 = Vystup regulatoru Pl
Min. analog. 0=0mA
@ P7.5 vystupu 0 1 1 310 1=4mA
Pouze u API OMEZENE
P7.6] Inverzerelé2 T 0 [ 1 ] | 0 | 489] 1=Relé 2invertovano

tab. 8.8: Digitalni a analogové vystupy
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8.9 Ochrana (Ovladaci panel: Menu PAR -> P9)

©© © O O

Koéd Parametr Win.| Max.| Jedn. Vychozi| ID Poznamka
0 = Zadna reakce
Reakce na poruchu 1 = Varovani
Po.1 4mA reference 0 2 1 700 2 = Porucha, zast. podle
P23
Reak h 1 = Varovani
pg.2 | heaKcenaporuchul 4 2 2 727 2 = Porucha, zast. podie
podpéti
P23
Och fed 1 = Varovani
P9.3 chrana pre 1 2 2 703| 2 = Porucha, zast. podle
zemnim zkratem
P2.3
0 = Zadna reakce
Ochrana 1 = Varovani
Po.4 zablokovani 0 2 1 709 2 = Porucha, zast. podle
P23
0 = Zadna reakce
P 1 = Varovani
P9.5 | Ochrana odleh&eni 0 2 1 713 2 = Porucha, zast. podie
P23
0 = Zadna reakce
Tepelna ochrana 1 = Varovani
Po.7 motoru 0 2 2 704 2 = Porucha, zast. podle
P23
pog | Okoniteplota 1 o5 1 409 | oc 40 | 705
motoru
Koeficient chlazeni
P9.9 motoru pfi nulové 0,0 150,0 % 40,0 706
rychlosti
po.qo| Tepelnacasova |4 | 550 | min 45 | 707
konst. motoru

tab. 8.9: Ochrany

UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P13.1 = 0.
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8.10 Parametry chybového autoresetu (Ovladaci panel: Menu PAR -> P10)

Koéd Parametr Min.| Max. | Jedn.| Vychozi| ID Poznamka
P10.1 Cas Sekani o10| 1000 s 050 | 717| Prodieva pred automatickym
restartem po zmizeni poruchy
90,00
(piné & Definuje dobu, nez se
P10.2| Trvanipokusu | 000| M| s 30,00 | 718| frekvenéni ménié pokusi
zené) automaticky restartovat motor
60,00 po zmizeni poruchy
(RS485)
0 = Po rampé
1 = Letmy start
P10.3 Zpusob startu 0 2 0 719] 2 = Podle P4.2
Ovlivnuje pouze spusténi po
autoresetu!
P10.4| Chybovy autoreset| 0 1 0 731| 9=Zakazano
1 = Povoleno

tab. 8.10: Parametry chybového autoresetu

UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P13.1 = 0.
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8.11 Parametry regulatoru Pl (Ovladaci panel: Menu PAR -> P12)
Kod Parametr Min. | Max.] Jedn.| Vychozi| ID Poznamka
0 = Nepouzit
. 1 =PI pro fizeni motoru
P12.1 Aktivace PI 0 2 0 163 -
2 =PI pro externi pguini
(Pouze u API PLNE)
P12.2 zes"e”','flgu'a“’r“ 00 | 1000 % 1000 | 118
P12.3| Cas | regulatoru PI| 0,00 320,0 s 10,00 119
pi24| ReferencePl 00 | 1000] % 00 | 167
panelu
0 = Reference Pl panelu,
P12.4
52 . 1 = Komunikacni sbérnice
Vstup zadané
P125 hodnoty 0 3 0 3325 = AT Pouze u API PLNE &
OMEZENE
3 = Al2 Pouze u API PLNE
0 = Komunikaéni sbérnice
p1og| Vstupzpétné 0 P P 334| 1=Al1 Pouze u APIPLNE &
vazby OMEZENE
2= A2 Pouze u API PLNE
piz.7| Minimumzpétné | o | 4000] o 00 | 336| 0= Zadné min. méfitko
vazby
P12.8 Ma"i'::?b;"eme 00 | 1000]| % 100,0 | 337 100,0 = Zadng max. méfitko
0=Zadna inverze
(Zp.vazba<Zad. hodn.->Zvysit
P12.9| Inverze odchylky 0 1 0 340| vystup PI)
1= Invert. (Zp.vazba <Zad.
hodn.->Snizit vystup PI)

tab. 8.11: Parametry fizeni Pl

UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P13.1 = 0.
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8.12 Menu snadného pouzivani (Ovladaci panel: Menu PAR -> P0)

Kéd Parametr Win.] Max.] Jedn. Vychozi| ID Poznamka
0 = V8echny parametry
viditelné
P13.1 Skryti parametri 0 1 1 115] 1 = Viditelna pouze skupina
parametrt Rychlého
nastaveni
0 = Zakladni
1 = Cerpadio
2 = Ventilator
@ P13.2|  Rezim pohonu 0 3 0 540| 3 = Pohon dopravniku (HP)
UPOZORNENI! Viditelné
pouze v Pravodci
spousténim
tab. 8.12: Parametry menu snadného pouzivani
8.13 Parametry systému
Kod | Parametr | Min. | Max.| Vych. | ID | Poznamk
Informace o softwaru (MENU PAR -> S1)
S1.1 SW systému API 2314
S1.2 Verze SW systému API 835
S$1.3 ID Power SW 2315
S1.4 Verze Power SW 834
S1.5 ID aplikace SW 837
S1.6 Revize aplikace SW 838
S1.7 Zatizeni systému 839

(1) Tnformace RS485 [MENU PAR -> 521

Format: xx.yyy
xx = 0 - 64 (Pocet chybovych

S2.1 Stav komunikace 808 | zprav)
yyy =0 - 999 (Pocet spravnych
zprav)
S22 Protokol komunikani 0 1 0 809 | 0 =KS vypnuta 1= Modbus
sbérnice
S2.3 Adresa slave 1 255 1 810
" . 0=300, 1=600, 2=1200,
S2.4 Pfenosova rychlost 0 5 5 811 32400, 4=4800, 5=9600
S2.5 Pocet stop bit 0 1 1 812 | 0=1,1=2
S2.6 Parita 0 0 0 813 | 0= Zadna (zamknuto)
X e . 0= Nepouzito, 1= 1 sekunda,
S2.7 Casovy limit komunikace 0 255 0 814 2= 2 sekundy, atd.
S2.8 Re;etova_m stavu 815 | 1= Resetuje par. S2.1
omunikace

tab. 8.13: Parametry systému
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Kaéd | Parametr | max.l_ Vych. | ID | Poznamka
Celkové ¢itace [MENU PAR -> S3)

S3.1 Cita¢ MWh 827

83.2 Zapnuto dni 828

S3.3 Zapnuto hodin 829

Nastaveni uZivatele (MENU PAR -> S4)

S4.1 Kontrast displeje 0 15 15 830 | Upravi kontrast displeje
Definuje, kterd monitorovaci

s42 Vychozi strénka o | 20 o | 2318 igspakzae(nyﬁ; ;piggzl
0 = Nepouzito

S4.3 | Obnoveni nastaveni z vyroby 0 1 0 831 lgegﬁr;z\:;:wﬁtavem Z vyroby

tab. 8.13: Parametry systému
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9. POPIS PARAMETRU

Na nasledujicich strankach najdete popisy nékterych parametrd. Popisy byly
usporadany podle skupiny a Cisla parametru.

9.1 Nastaveni motoru (Ovladaci panel: Menu PAR -> P1)

1.7 Proudovy limit
Tento parametr uruje maximalni proud motoru z frekvenéniho ménice. Aby
nedoslo k pretizeni motoru, nastavte tento parametr podle jmenovitého
proudu motoru. Proudovy limit se standardné rovna jmenovitému proudu
ménice (1)

1.8 RezZim fizeni motoru
S timto parametrem muzZe uZivatel zvolit rezim fizeni motoru. Moznosti jsou:

0 = Rizeni frekvence:

Referencni frekvence jednotky je nastavena na vystupni frekvenci bez
kompenzace prokluzu. Skute¢na rychlost motoru je nakonec
definovana zatizenim motoru.

1 = Rizeni rychlosti:

Referencni frekvence jednotky je nastavena na referenéni rychlost
motoru. Rychlost motoru zlstava stejna, bez ohledu na zatizeni
motoru. Prokluz je kompenzovan.

1.9 U/f charakteristika
Tento parametr ma tfi moznosti:

0 = Linearni:

Napéti motoru se méni linearné s frekvenci v konstantnim toku od

0 Hz do zacatku odbuzovani, kde napéti odbuzovani je dodavané do
motoru. Linearni U/f charakteristika by méla byt pouzivana v aplikacich
s konstantnim to¢ivym momentem. Viz obrazek 9.1.

Toto vychozi nastaveni by mélo byt pouzivano, pokud neni zvlastni
dlvod pouzivat jiné nastaveni.
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1 = Kvadraticka:

Napéti motoru se méni po kvadratické kfivce s frekvenci v rozsahu od
0 Hz do zac¢atku odbuzovani, kde napéti odbuzovani je rovnéz
dodavané do motoru. Motor bézi zmagnetizovany pod bodem zacatku
odbuzovani a produkuje nizsi tocivy moment, ztratu vykonu a
elektromechanicky hluk. Tuto U/f charakteristiku je mozné pouzit

v aplikacich, kde je poZzadavek to¢ivého momentu zatiZzeni proporéni
k mocniné rychlosti, napfiklad v odstfedivych ventilatorech a
Cerpadlech.

unl __
par.1.11| Vy. menovité Zacatek odbuzovani
napéti motoru

Linearni

Vychozi:
s )
Kvadraticka 1 Jmenovita
! frekvence
|
v fHz]

par. 1.14

1
par.1.10
obr. 9.1: Linearni a kvadratickd zména napéti motoru

2 = Programovatelna kfivka U/f:

Kfivku U/f je mozné naprogramovat pomoci tfi riiznych bodu.
Programovatelnou kfivku U/f je mozné pouzit, pokud jina nastaveni
neuspokojuji potfeby aplikace
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Un -
Par 1.11 | Vychozi: Jmenovité
napéti motoru

Zacatek odbuzovani

Par.1.13 | o
(Def. 50%) f Vychozi:
Jmenovita
Par. 1.14 !
(Def. 0.0%) | frekvence e
Par. 1.12 Par 1.10

(Def. 10%)

obr. 9.2: Programovatelna kiivka U/f
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1.10

1.11

1.12

1.13

1.14

1.15

Zacatek odbuzovani

Zacatek odbuzovani je vystupni frekvence, pfi které vystupni napéti dosahne
hodnoty nastavené v par.1.11.

Napéti pfi zacatku odbuzovani
Nad frekvenci zacatku odbuzovani zlstava vystupni napéti na hodnoté
nastavené v tomto parametru. Pod frekvenci zacatku odbuzovani zavisi
vystupni napéti na nastaveni parametru kfivky U/f. Viz parametry 1.9-1.14 a
obrazky 9.1 a9.2.

Kdyz jsou nastaveny parametry 1.1 a 1.2 (jmenovité napéti a jmenovita
frekvence motoru), do parametr 1.10 a 1.11 jsou automaticky ulozeny
odpovidajici hodnoty. Pokud potfebujete jiné hodnoty pro zacatek odbuzovani
a napéti, zmérite tyto parametry po nastaveni parametra 1.1 a 1.2.

Krivka U/f, stfedni bod frekvence

Pokud byla parametrem 1.9 zvolena programovatelna kfivka U/f, tento
parametr definuje stfedni bod frekvence kfivky. Viz obrazek 9.2.

Krivka U/f, stfedni bod napéti

Pokud byla parametrem 1.9 zvolena programovatelna kfivka U/f, tento
parametr definuje stfedni bod napéti kfivky. Viz obrazek 9.2.

Vystupni napéti pfi nulové frekvenci
Tento parametr definuje napéti kfivky pfi nulové frekvenci. Viz obrazky 9.1 a
9.2.

Zvyseni momentu
Pokud byl tento parametr aktivovan, napéti motoru se automaticky zméni pfi
vysokém zatiZeni, coz zplsobi, Ze motor produkuje dostatecny tocivy moment
a bézi pfi nizkych frekvencich. ZvySeni napéti zavisi na typu a vykonu motoru.
Automatické zvySeni momentu je mozné pouzit v aplikacich s vysokym
zatizenim to¢ivého momentu, napfiklad u pasovych dopravniku.

0 = Zakazano
1 = Povoleno

Upozornéni: V aplikacich s vysokym to€ivym momentem a nizkou rychlosti je
pravdépodobné, Ze se motor bude prehfivat. Pokud motor béZel dlouhou dobu
za téchto podminek, musi byt zvlastni pozornost vénovana chlazeni motoru.
Pokud ma teplota tendenci nadmérné narustat, pouzijte externi chlazeni.

Upozornéni: Nejlep$iho vykonu je mozné dosahnout spusténim identifikace
motoru, viz par. 1.18.
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1.16

1.17

1.18

24hodinova podpora +358 (0)40 837 1150 « e-mail: vacon@vacon.com

Spinaci frekvence

Hluk motoru Ize minimalizovat pomoci vysoké spinaci frekvence. Zvyseni
spinaci frekvence omezuje kapacitu zatizeni frekvenéniho ménice.

Spinaci frekvence pro Vacon 10: 1.5...16 kHz.

Brzdny stridac¢
Upozornéni! Interni brzdny stfida¢ je instalovan v tfifazovych pohonech
velikosti MI2 a MI3

0 = Brzdny stfida¢ neni pouzit

1 = Brzdny stfida¢ pouzit ve stavu Béh

2 = Poutzit ve stavu Béh a Stop
Pokud byl aktivovan brzdny stfida¢, a pokud frekvenéni méni¢ zpomaluje
motor, energie setrvacnosti motoru a zateze jsou pfivadény do externiho
brzdného rezistoru. To umoziiuje frekvenénimu ménici snizit zatez
momentem odpovidajicim momentu pfi rozbéhu (za predpokladu, ze byl
zvolen spravny brzdny rezistor). Viz samostatnou instalaéni pfirucku
Brzdného rezistoru.

Identifikace motoru
0 = Zadna akce
1 =D bez béhu

Je-li zvolena moznost ID bez béhu, jednotka po spusténi ze zvoleného fidiciho
mista provede identifikacni béh. Jednotka musi byt spusténa do 20 sekund,
jinak je identifikace zruSena.

V pribéhu akce ID bez béhu jednotka neotaci motorem. Je-li identifikacni béh
pripraven, jednotka je zastavena. Jednotka se po zadani pfistiho pfikazu start
spusti normainé.

Identifikacni béh zlepsuje vypodty momentt a funkci automatického zvyseni
momentu. Vysledkem bude rovnéz i lepsi kompenzace prokluzu pfi fizeni
rychlosti (pfesnéji nastavené otacky).
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9.2 Nastaveni Start/Stop (Ovladaci panel: Menu PAR -> P2)

21

2.2

Vzdalené ridici misto
S timto parametrem muze uzivatel zvolit aktivni misto fizeni. MoZnosti jsou:

1 = Svorka I/O (referenc¢ni frekvenci je mozné zvolit parametrem
P3.3)
2 = Komunikacni sbérnice

Priorita pofadi volby fidiciho mista je
1. Navigac¢ni kole¢ko

2. Vynucené ze svorky /O

3.Par. 2.1

Upozornéni: Rezim fizeni Mistni/Vzdaleny je mozZné prepinat stisknutim
navigacniho kolec¢ka po dobu 5 sekund. P2.1 nebude mit Zadny efekt
v mistnim rezimu.

Mistni = Rizeni se provadi z Ovladaciho panelu
Vzdalené = Rizeni je definovano parametrem P2.1

Zpusob startu
Uzivatel mlze timto parametrem vybrat dvé funkce startu pro Vacon 10:

0 =Po rampé

Frekvenéni méni¢ startuje od 0 Hz a zrychluje na nastavenou referenci
frekvence v nastavené dobé rozbéhu (podrobny popis, viz ID103).
(Zatizeni setrvacnosti, kroutici moment nebo poc¢atecni tfeni mohou
zpUsobit prodlouzeni doby rozbéhu).

1 = Letmy start

Touto funkci jednotka zjisti rychlost motoru a okamzité se spusti na
odpovidajici frekvenci.

Tento rezim pouZzijte, pokud se motor otaci pfi vydani pfikazu start.

S funkci letmého startu je mozné preklenout kratka preruseni napéti
hlavniho vedeni
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2.3  Zpusob zastaveni
V této aplikaci je mozné zvolit dvé funkce zastaveni:

0 = Volny dobéh

Motor po pfikazu Stop volné dobiha az do zastaveni bez fizeni
z frekvenéniho ménice.

1 = Zastaveni po rampé

Po pfikazu Stop se rychlost motoru snizuje podle nastavenych
parametrd dobéhu.

Je-li vysoka regenerovana energie, mize byt nutné pouzit externi
brzdny rezistor, aby bylo mozné zpomalit motor v rozumné dobé.

24 Start/stop logika
S timto parametrem muze uzivatel zvolit Start/stop logiku.

0= DI1 = Start vpred . .
DI2 = Start vzad (APl PLNE & OMEZENE)

vPReD| Vystupni

frekvence Stop funkce (par. 2.3)

= volny dobéh
¥

I L [
0 &

obr. 9.3: Start/Stop logika, volba 0

@ Prvni zvoleny smér ma nejvyssi prioritu.

@ Kdyz se otevfe kontakt DIN1, zacne se ménit smér otaceni.

@ Jsou-li soucasné aktivni signaly Start vpfed (DI1) a Start vzad (DI2), signal Start
vpred (DI1) ma vyssi prioritu
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1= DIt =Start . )
DI2 = Vzad (API PLNE & OMEZENE)

Vystupni
frekvence Stop funkce (par. 2.3)
= volny dobéh

VPRED

obr. 9.4: Start/Stop logika, volba 1

2= DI1 = Start pulz . .
DI2 = Stop pulz (APl PLNE & OMEZENE)

vPRED | Vystupni

Jsou-li pulzy Start a Stop
frekvence

zaslény soucasné, pulz Start
je potlacen pulzem Stop.

Stop funkce (par. 2.3)
= volny dobéh

t

o

Start

DI2
Stop U
obr. 9.5: Start/Stop logika, volba 2
3= DI1 = Start vpfed, nabézna hrana po poruse

DI2 = Start vzad, nabézna hrana po poruse (API PLNE
& OMEZENE)
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2.5 Mistni/vzdalené

Tento parametr definuje, zda je fidici misto jednotky vzdalené (I/O nebo
Komunikaéni sbérnice) nebo Panel. Rizeni z panelu je mozné zvolit rovnéz
stisknutim navigacéniho kole¢ka po dobu 5 sekund.

Priorita pofadi volby Fidiciho mista je
1. Navigacni kolecko
2. Vynucené z I/O
3. Parametr 2.1
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9.3 Reference frekvence (Ovladaci panel: Menu PAR -> P3)

3.3 Reference V/V
definuje zvoleny zdroj reference frekvence, je-li pohon fizen ze svorky V/V.

0 = Pfednast. rychlost 0 - 7

1 = Reference panelu

2 = Reference z kom. sbérnice (FBSpeedReference)
API PLNE & OMEZENE:

3 = Reference Al1 (svorky 2 a 3, napf. potenciometr)
API PLNE:

4 = Reference Al2 (svorky 4 a 5, napf. pfevodnik)

3.4 - 3.11 Prednast. rychlosti 0 - 7

Tyto parametry mohou byt pouzity pro uréeni reference frekvence, které jsou
pouzity, pokud jsou aktivovany vhodné kombinace digitalnich vstupu.
Prednastavené rychlosti je mozné aktivovat z digitalnich vstupt bez ohledu na
aktivni misto Fizeni.

Hodnoty parametry jsou automaticky omezeny mezi minimalni a maximalni
frekvenci. (par. 3.1, 3.2).

n’ ) Pred ra Pred: ra F py
ry B2 rychlost B1 ry BO

Pokud P3.3=0,
Prednast. rychlost 0

Prednast. rychlost 1 X
Prednast. rychlost 2 X
Prednast. rychlost 3 X X
Prednast. rychlost 4

Prednast. rychlost 5
Prednast. rychlost 6
Prednast. rychlost 7

x| x| x| x
<

tab. 9.1: Pfednastavené rychlosti 0 - 7
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9.4 Nastaveni Ramp a brzd (Ovladaci panel: Menu PAR -> P4)

4.1 Tvar Rampy
4.10 Tvar rampy 2

Zacatek a konec rozbéhové a dobéhové rampy je mozné upravit timto
parametrem. Nastaveni hodnoty O zajisti linearni tvar rampy, ktery poskytne
okamzity nastup rozbéhu nebo dob&hu po zméné referenéniho signalu.

Nastaveni hodnoty 0,1 ... 10 sekund pro tento parametr poskytne rampu

rozbéhu a dobéhu tvaru S. Doby rozbéhu a dobéhu jsou uréeny parametry 4.2
a4.3.

[HZ]

<~
P4.1 [t]

obr. 9.6: Rozbéh a dobéh ve tvaru S

4.2  Cas rozbéhu
4.3  Cas dobéhu
4.11  CAS ROZBEHU 2
4.12 CAS DOBEHU 2

Tyto limity odpovidaji ¢asu pozadovanému k tomu, aby se vystupni frekvence
mohla rozebéhnout z nulové frekvence na nastavenou maximalni frekvenci
nebo pro dobéh z nastavené maximalni frekvence na nulovou frekvenci.

Uzivatel muze pro jednu aplikaci nastavit dve ruzné casové sady rozbehu /
dobehu. Aktivni sadu je moZné vybrat zvolenym digitalnim vstupem (par. 5.13)
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4.5 Cass. s. brzdéni pri spousténi
Stejnosmérna brzda je aktivovana, pokud je vyslan pfikaz Start. Tento
parametr definuje Gas s.s. brzdéni. Po uvolnéni brzdy se vystupni frekvence
zvy$i na nastavenou funkci spousténi v par. 2.2.

Proud s.s. Vystupni
brzdéni frekvence

Par. 4.4

:Par. 4.5 :
-

1
CHOD
STOP

obr. 9.7: Cas s. s. brzdéni pfi spousténi
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4.6

4.7

Frekv. spusténi s.s. brzdéni pri zastavovani po rampé
Vystupni frekvence, pfi které se aktivuje s.s. brzdéni. Viz obrazek 9.9.

Cas s.s. brzdéni pri zastavovani

Urcuje, zda je brzdéni zapnuto nebo vypnuto a dobu brzdéni s.s. brzdy pfi
zastavovani motoru. Funkce s.s. brzdy zavisi na funkce zastavovani, par. 2.3.

0 = S.s. brzda neni pouzivana
>0 = S.s. brzda je pouzivana a jeji funkce zavisi na funkci zastavovani,
(par. 2.3). Cas s.s. brzdy je uren timto parametrem.

Par. 2.3 = 0 (Funkce zastavovani = Volny dobéh):

Po pfikazu Stop motor dobiha az do uplného zastaveni bez fizeni
z frekvenéniho ménice.

Se s.s. brzdénim muze byt motor elektricky zastaven v nejkrat§i mozné dobé,
bez pouzivani dopliikového externiho brzdného rezistoru.

Kdyz se spusti s.s. brzdéni, je doba brzdéni je Skalovana podle frekvence.
Je-li frekvence vy$$i nebo stejna jako jmenovita frekvence motoru, uréuje
dobu brzdéni hodnota nastavena v parametru 4.7. Napfiklad: pokud je
frekvence 10% z jmenovité, doba brzdéni je 10% hodnoty nastavené v
parametru 4.7..

fout fout

N
| >

< o x
\ __ Otécky motoru

X
N
N
\
N
N

\
S.s. brzd. zap. N

Vystupni frekvence

Vystupni frekvence

Otacky motoru
0,1 xfpn
\

7

S.s. brzdéni zapnuto

CHOD
STOP
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t=0,1x par. 4.7

t=1xpar.4.7
CHOD
STOP

obr. 9.8: Doba s.s. brzdéni je-li funkce zastavovani = Volny dobéh
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4.8

Par. 2.3 =1 (Funkce zastavovani = Rampa):

Po prikazu Stop jsou otacky motoru snizovany podle nastavenych parametrd
dobéhu, pokud to setrvaénost a zatizeni motoru dovoli, na rychlost
definovanou parametrem 4.6 -- pfi niz se spusti s.s. brzdéni.

Doba brzdéni je definovana parametrem 4.7. Viz obrazek 9.9.

\\/ Otacky motoru

\_~ Vystupni frekvence

[ e \ /

CHOD
STOP
obr. 9.9: Doba s.s. brzdéni je-li funkce zastavovani = Rampa

Brzda toku

Pro motory s maximalnim vykonem 15 kW je misto s. s. brzdéni uzite¢na
brzda toku.

Je-li potfeba zahdjit brzdéni, frekvence je omezena a tok v motoru se zvysi,
¢imz se na druhou stranu zvysi brzdna schopnost motoru. Narozdil od s. s.
brzdéni zastava pfi brzdéni rychlost motoru kontrolovana.

0 = Nepouzito

1=DN

Upozornéni: Brzdéni toku pfevadi energii motoru na teplo a mélo by byt
pouzivano preruSované, aby nedoslo k poskozeni motoru.
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9.5 Digitalni vstupy (Ovladaci panel: Menu PAR -> P5)

5.1
5.2
5.3
5.4
5.5
5.6
5.7
5.8
59
5.10
5.11
5.12

Tyto parametry jsou naprogramovany pomoci metody FTT (Function To
Terminal), pfi které mate pevny vstup nebo vystup, které definujete pro
konkrétni funkci. K digitalnimu vstupu miZete definovat vice nez jednu funkci,
napf. k DI1 signal Start 1 a Pfednastavenou rychlost B1.

Moznosti pro tyto parametry jsou:

0 = Nepouzito

1=DI1

2 =DI2 (API PLNE & OMEZENE)
3 =DI3 (API PLNE & OMEZENE)
4 =DI4 (API PLNE)

5= DI5 (API PLNE)

6 = DI6 (API PLNE)

Signal Start 1

Signal Start 2

Reverzace

Externi porucha (spinaci)
Externi porucha (rozpinaci)
Reset poruchy

Chod povolen

Prednast. rychlost BO
Prednast. rychlost B1
Prednast. rychlost B2
Zakazani Pl

Vynuceni I/O

Ridici misto je aktivovanim digitalniho vstupu, ke kterému je tato funkce
naprogramovana, vynucené /0.

Priorita pofadi volby Fidiciho mista je
1. Navigacni kolecko
2. Vynucené z /O
3. Parametr 2.1

5.13 VOLBA DOBY RAMPY
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Kontakt otevren: Zvolen Cas rozbehu / dobehu 1
Kontakt zavren: Zvolen Cas rozbehu / dobehu 2

Casy rozbehu / dobehu nastavte pomoci parametru 4.2 a 4.3 a alternativni
doby rampy pomoci parametru 4.11 a 4.12.
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9.6 Analogové vstupy (Ovladaci panel: Menu PAR -> P6)

6.2 Doba filtrovani signalu Al1 (pouze v API piné & omezené)
6.6  Doba filtrovani signélu Al2 (pouze v API piné)

Tento parametr s hodnotou vétsi nez 0 aktivuje funkci, ktera filtruje ruseni
z prichoziho analogového signalu.

Dlouha doba filtrovani zpomaluje odezvu na regulaci. Viz Obrazek 9.10.

%
Nefiltrovany signal

100% 4 --

Filtrovany signal
63% - fmm e Moo

obr. 9.10: Filtrovani signali Al1 a Al2

6.3  Al1 VLASTNI NASTAVENI - MINIMUM
6,4 Al1 VLASTNi NASTAVENI - MAXIMUM
6.7 A2 VLASTNi NASTAVENI - MINIMUM
6.8 A2 VLASTNi NASTAVENI - MAXIMUM

Tyto parametry nastavuji signal analogového vstupu pro libovolny signal
v rozsahu -100 az 100%
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9.7 Digitalni a analogové vystupy (Ovladaci panel: Menu PAR -> P7)

7.1 Funkce reléového vystupu 1 (pouze v API piné)
7.2 Funkce reléového vystupu 2
7.3 Funkce digitalniho vystupu 1 (pouze v API piné)
Nastaveni Obsah signalu
0= Nepoui-it Neni v provozu
1 = Pfipraven Frekvenéni ménic je pfipraven k provozu
_ Frekvenéni ménic je v chodu (motor bézi
2= Chod nebo probiha s. s. brzdéni)
3 = Porucha Doslo k poruse
4= Invertovana Nedoslo k poruse
porucha
5 = Varovani Hlasen alarm
6 = Reverzovany Byl zfvolen prikaz Reve_rza(’:e, vy§tupni
rekvence motoru je zaporna.
7 = Reference Vystupni frekvence dosahla nastavenou
dosaZena referenci
8 = Regulator omezeni | Je aktivovan jeden z omezujicich regulatord
aktivni (napf. proudové omezeni, limit napéti)
9 = FBControlWord.B13 Bit 13 fidiciho slova Modbus
10 = FBControlWord.B14 Bit 14 fidiciho slova Modbus
11 = FBControlWord.B15 Bit 15 fidiciho slova Modbus
tab. 9.2: Vystupni signaly pfes RO1, RO2 a DO1
7.4 Funkce analogového vystupu
0 = PIné méfitko
1 =0 - Max. frekvence
2 =0 - Jmenovity proud
3 =0 - Jmenovity moment
4 = Vystup PID regulatoru, 0 - 100%
7.5 Analogovy vystup -

0 =0-20 mA, 0-10V
1=4-20 mA, 2-10V
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9.8 Tepelna ochrana motoru (parametry 9.7 - 9.10)

Tepelna ochrana motoru slouzi k ochrané motoru pfed pfehfatim. Pohon je schopen
dodavat do motoru vy$$i proud nez je jmenovity. Pokud zatizeni vyzaduje tento
vysoky proud, hrozi nebezpeci, Ze motor bude tepelné pretizen. To se déje zejména
v pfipadé nizkych frekvenci. PFi nizkych frekvencich je chladici efekt motoru omezen
spole¢né s jeho kapacitou. Je-li motor vybaven externim ventilatorem, je omezeni
zatiZzeni pfi nizkych rychlostech malé.

Tepelna ochrana motoru je zaloZzena na vypocitaném modelu a pouziva vystupni
proud pohonu pro zji$téni zatizeni motoru.

Tepelnou ochranu motoru je mozné nastavit pomoci parametr(. Tepelny proud I+
specifikuje proud zatiZeni, nad kterym je motor pfetizen. Tento proudovy limit je
funkci vystupni frekvence.

VYSTRAHA! Vypoéitany model neochrani
motor, pokud je pritok vzduchu motorem
omezen zablokovanou mfizkou vstupniho
vzduchu

94 Ochrana zablokovani
0 = Zadna reakce
1= Alarm
2 = Porucha, zast. podle P2.3

Ochrana zablokovani motoru chréni motor pred kratkodobym pretizenim,
zplUsobenym napfiiklad zablokovanou hfideli. Proud pfi zablokovani je
InMotor* 1,3, doba zablokovani 15 sekund a limitni frekvence zablokovani
25 Hz. Je-li proud vyssi nez limit a vystupni frekvence je nizsi nez limit, je
aktivovan stav zablokovani a pohon funguje podle tohoto parametru. Ve
skute¢nosti se nejedna o indikaci otaceni hfidele.

Oblast
zablokovani

Inmotor *1.3

obr. 9.11: Charakteristiky zablokovani
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9.5 Ochrana odlehceni
0 = Z&dna reakce
1= Alarm
2 = Porucha, zast. podle P2.3

Ugelem ochrany odleh&eni motoru je ovéfeni, Ze pfi b&hu pohonu neni na
motoru zadna zatéz. Pokud motor ztrati zatizeni, mohl nastat problém v
procesu, napfiklad praskly femen nebo suché ¢erpadlo.

Doba ochrany odlehéeni je 20 sekund, coz je maximalni doba dovolena pro
existenci odleheného stavu pred tim, nez dojde k pfepéti podle tohoto
parametru..

Kroutici moment

Kfivka odlehéeni pfi jmenovité |- === ========
frekvenci = 50%

Kfivka odleh¢eni pfi nulové

(
I
I
I
I
I
|
I
I
I
frekvenci = 10% Oblast adlehéenl:
I
I
I

f

Zatétek odbuzovani, P1.11

5Hz

obr. 9.12: Ochrana odlehéeni

9.7 Tepelna ochrana motoru
0 = Zadn4 reakce
1 = Alarm
2 = Porucha, rezim stop po poruse podle parametru 2.3

Je-li zvolena ochrana pfed piehratim, v pfipadé pfili§ vysoké teploty motoru

se pohon zastavi a aktivuje poruchovy stav. Deaktivovani ochrany, tedy
nastaveni parametru na 0, resetuje tepelny model motoru na 0%.
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9.8

9.9

Okolni teplota motoru

Pokud je potfeba brat do tivahy teplotu okoli motoru, doporuéuje se nastavit
hodnotu tohoto parametru. Hodnotu je mozné nastavit mezi -20 a 100 stupni
Celsia.

Koeficient chlazeni motoru pfi nulové rychlosti

Vykon chlazeni je mozné nastavit mezi 0-150,0% x vykon chlazeni pfi
jmenovité frekvenci. Viz obrazek 9.13.

Pehiazeni

Oblast pretizeni
100% fommmmmm e e |

par.9.9=40%

obr. 9.13: Viykon chlazeni motoru

9.10 Tepelna ¢asova konstanta motoru

Tato doba muize byt nastavena mezi 1 a 200 minutami.

Toto je tepelna ¢asova konstanta motoru. Cim v&tsi je motor, tim vétsi je
Casova konstanta. Casova konstanta je doba, ve které vypocitany teplotni
model dosahl 63% jeho koncové hodnoty.

Tepelna ¢asova konstanta motoru je specificka pro konstrukci motoru a u
jednotlivych vyrobct motoru se lisi.

Pokud je od vyrobce motoru znama hodnota t6 motoru (doba v sekundach, po
kterou motor mlze bezpecné bézet pii Sestinasobném jmenovitém proudu), je
mozné konstantu parametru odvodit z ni. Pfi hrubém odhadu je tepelna
Casova konstanta motoru rovna 2 x t6. Pokud je pohon v rezimu parkovani,
Casova konstanta se interné zvétsi na trojnasobek nastavené hodnoty
parametru. Viz obrazek 9.14.
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Teplota motoru

i"_'_ Oblast vypnuti r—/—#
1 |

105%
|

Aktivagni bod

poruchy/varovan,
je-li zvolen
parametrem 9.7

4 Y
Casova konst. T) —___

Teplota motoru Q = (INT)? x (1-e¥T) Cas

*) Meéni se podle velikosti motoru a
nastaveného parametru 9.10

obr. 9.14: Vypocet teploty motoru
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9.9 Parametry chybového autoresetu (Ovladaci panel: Menu PAR -> P10)

10.2 Autoreset, trvani pokusu

Funkce Automatického resetu restartuje frekvenéni ménic, pokud zmizi
poruchy a uplyne ¢as ¢ekani.

Odpocitavani asu zac¢ne pfi prvnim automatickém resetu. Pokud pocet
resetovanych poruch, které se vyskytly po dobu trvani pokusu, pfesahne dvé,
aktivuje se poruchovy stav. Jinak je porucha po uplynuti doby trvani pokusu
smazana a dalsi porucha znovu spusti odpocitavani doby trvani pokusu. Viz
obrazek 9.10.

Pokud v priibéhu doby trvani pokusu zlstava jedna porucha, méni¢ vyhlasi
poruchovy stav.

Cas gekani Cas ¢ekani Cas cekani

par.10.1 par.10.1 par10.1
Okamzik poruchy H H H

Signal stop motoru |_| |_| |—|

Restart 1 Restart 2
Signal start motoru —l —l
Kontrola Trvani pokusu

par.10.2

Porucha aktivni

B
RESET/ .

Reset poruchy

Funkce Autorestartu: (Pokusy = 3)

obr. 9.15: Automat. restart
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9.10 Parametry regulatoru Pl (Ovladaci panel: Menu PAR -> P12)

12.1

12.2

12.3

12.7
12.8

24hodinova podpora +358 (0)40 837 1150 « e-mail: vacon@vacon.com

Aktivace Pl
0 = Nepouzito
1 = Pl pro fizeni motoru
2 =PI pro externi pouziti (Pouze u APl PLNE!)

Zesileni regulatoru Pl
Tento parametr definuje zesileni regulatoru Pl. Je-li hodnota parametru
nastavena na 100%, zména chybové hodnoty o 10% zpusobi, Ze se vystup
regulatoru zméni o 10%.

Cas I regulétoru Pl
Tento parametr definuje asovou konstantu integrace regulatoru PIl. Pokud je
tento parametr nastaven na 1,00 sekundy, vystup regulatoru je zménén o
hodnotu odpovidajici vystupu pfizplisobenému zesileni kazdou sekundu
(Zesileni * Odchylka)/s.

Minimum zpétné vazby

Maximum zpétné vazby
Tento parametr nastavuje minimalni a maximalni $kalovatelné body pro hodnotu
zpétné vazby.

Zpétna vazba regulatoru (%)

par. 12.8

par. 12.7 1 )
Analogovy vstup

s uzivatelskym
v Uzivatel, min.  Uzivatelské max Tov méfitkem minim:

0mA par.6.3/6.7 part.4/6.8 20mA amaxima (%)

obr. 9.16: Minimum a maximum zpétné vazby
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9.11 Menu snadného pouzivani (Ovladaci panel: Menu PAR -> P9)

13.2 ReZim pohonu
S timto parametrem muzete snadno nastavit pohon pro ¢tyfi rizné aplikace.

Upozornéni! Tento parametr je viditelny jen je-li aktivni Privodce
spousténim. Priivodce spousténim se spusti pfi prvnim zapnuti. Muze byt
spustén i nasledovné. Viz obrazky nize.

UPOZORNENI! Spusténim Privodce spousténim se véechny
nastavené parametry vrati na jejich hodnoty z vyroby!

- (3 Probilkavi -
1 ":’ < Preblikdvana _ I“"!L{U

I displeji
READY RUN STOP ALARM FAULT REA} RUN_STOP ALARMAT READY RUN_STOP ALARM FAUL!
= = aX a r'4 a a
REF| REF| REF|
MON —p-MON —p. MON IL‘{L'”—I
PAR|«¢ PAR| “ PAR|4 ) ’L’
T - FLT { J Al -
v hlavnim menu Stisk @ Fete resi Vi be@novil'
stisknéte STOP Stisknutim otevfete rezim 'yl Ji ty
aprav proud motoru a
na 5 sekund N o
stisknutim jej
potvrd'te
PROVEDTE STEJNY POSTUP PRO PROVEDTE NASTAVENI REZIMU
@ PAR. 1.4, JMENOVITY PROUD POHONU, PAR 13.2, VIZ DALSI

MOTORU STRANA

obr. 9.17: Privodce spousténim
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READY_RUN_STOP ALARM FAUL READY RUN_STOP ALARM FAUL READY RUN_STOP ALARM FAUL
= a Y a -
REF REF| REF|
MON a —p-MoN 133 . MoN ]
PARe L parje [ f_L PAR|« ]
AT AT FLT
- - v v v v
@ Pravodce @ Stisknutim oteviete Zvolte mezi 0 - 3, viz
spousténim ukaze rezim Uprav. nize!
¢islo par. 13.2.
Moznosti:
\P11 \P12\P17 P1.15|P2.1|P22 | P23 P3.1|P32| P3.3 | P4.9 P43
[11x| 0= 0= 0=| o =
. . 500 . ‘ ; 5060
Zakladni N Vo |Po_ |Volny A1 |3s |3s
v INVOT posS, rampé Wz He | Ty
11x | 0= =] 1=|20 =
Cerpadlo 5060l " | Nenj | O ; 50| a1 |55 |5
i V' e iwor| BSCE s ok " [M2 [oov|°
= = o= =
s s0i60 | 11% | 0= 205060
Ventilator V* | Hz Nenj | O |Po |voiny| Hz |Hz A1 |20s |20s
o] ey, | rampé | dobd) o-10v
; 15x| 1= 0= | o= -
Dopravnik 50/60 | " o |Po Volny 50/60 1s |1s
* " A1
‘ Vv ‘Hz ‘Iwm Pous. rampé |dobah| Hz |Hz v
*Stejné jako napéti jednotky, kromé
115V jednotek je tato hodnota 230V
Ovlivnéné P1.1 Motor Un (V% P2.3 Stop funkce
parametry: P1.2 Motor fn (Hz] P3.1 Min. frekvence
P1.7 le\t proudu (A) P3.2 Max. frekvence
P1.15 ZvySeni momentu  P3.3 Referencni I/O
P: .1 Ridici misto P4.2 Gas zrychleni (s)
P2.2 Start funkce P4.3 Cas zpomaleni (s)
READY RUN_STOP ALARM FAULT
rer| * =
woN| ]
PARla ]
At o -

Stisknutim potvrd'te
nastaveni jednotky

obr. 9.18: Rezim pohonu
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9.12 Modbus RTU
Vacon 10 ma vestavéné rozhrani sbérnice Modbus RTU. Urove signalu rozhrani je
v souladu se standardem RS-485.
Vestavéné pripojeni Modbus zafizeni Vacon 10 podporuje nasledujici kody funkci:

Koéd Nazev funkce Adresa Vysilané
funkce zpravy
03 Registry Read Holding Vsechna Cisla ID | Ne
04 Registry Read Input V8echna €isla ID | Ne
06 Registry Preset Single V8echna ¢isla ID | Ano

9.12.1 Zakoncovaci rezistor

Sbérnice RS-485 je na obou koncich ukon&ena zakon¢ovacim rezistorem o hodnoté
120 ohmU. Vacon 10 ma vestavény zakoncovaci rezistor, ktery je standardné
vypnuty (viz nize). Zakoncovaci rezistor je mozné zapnout a vypnout pravym
dvoupolohovym pfepinacéem umisténym nad svorkami I/O v pfedni ¢asti pohonu
(viz nize).

AI2GND GND DI4 DI5 DI6_AO DO RO1 RO1 - RO2

88 888E8 Y g ¥ o 8

+10V AT GND 24V GND D1 D2 DI3 A B RO2 RO2

ON [—‘
mA

BH izl - APiRs-ss
Vo orF " W+ =AriummED

9.12.2 Rozsah adres sbérnice Modbus

Rozhrani Modbus zafizeni Vacon 10 pouziva Cisla ID parametrti aplikace jako
adresy. Cisla ID je mozné najit v tabulkach parametr(i v kapitole 8. Pokud je &teno
nékolik parametri / monitorovanych hodnot najednou, musi jit jednotlivé za sebou.
Je mozné ¢ist 11 adres a adresy mohou byt parametry nebo monitorované hodnoty.
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9.12.3 Procesni data sbérnice Modbus

Procesni data jsou rozsah adres pro Fizeni sbérnice. Rizeni sbérnice je aktivni,
pokud je hodnota parametru 2.1 (Misto ovladani) 3 (= komunikaéni sbérnice). Obsah
procesnich dat je ur€ovan aplikaci. V nasledujicich tabulkach jsou uvedeny obsahy
dat v obecné aplikaci.

tab. 9.3: Vystupni procesni data:

ID Registr Modbus | Nazev Rozsah Typ

2101 32101, 42101 Stavové slovo KS - Enérné
kédovano

2102 32102, 42102 Obecné stavové slovo - Binarné

KS kédovano

2103 32103, 42103 Aktualni rychlost KS 0,01 %

2104 32104, 42104 Frekv. motoru 0,01 +-Hz

2105 32105, 42105 Otacky motoru 1 +/- ot./min

2106 32106, 42106 Proud motoru 0,01 A

2107 32107, 42107 Moment motoru 0,1 +/- %
(jmenovitého)

2108 32108, 42108 Vykon motoru 0,1 +- %
(jmenovitého)

2109 32109, 42109 Napéti motoru 0,1 v

2110 32110, 42110 S.s. napéti 1 \

2111 32111, 42111 Aktivni porucha - Kéd poruchy

tab. 9.4: Vstupni zpracovavana data:

ID Registr Modbus | Nazev Rozsah Typ

2001 32001, 42001 Ridici slovo KS - Binarné
kédovano

2002 32002, 42002 Obecné Fidici slovo KS - Binarné
kédovano

2003 32003, 42003 Ref. rychlost KS 0,01 %

2004 32004, 42004 Reference Fizeni PI 0,01 %

2005 32005, 42005 Zpétna vazba PI 0,01 %

2006 32006, 42006 - . N
2007 32007, 42007 - - N
2008 32008, 42008 - - N
2009 32009, 42009 - - N
2010 32010, 42010 - - N
2011 32011, 42011 - B N
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Stavové slovo (data vystup. procesu)
Informace o stavu pfistroje a zpravy jsou indikovany ve Stavovém slovu. Stavové
slovo se sklada z 16 bitu, jejichz vyznam je popsan v tabulce nize:

[Bit Popis
Hodnota = 0 Hodnota =1
BO, RDY Pohon neni pfipraven Pohon pripraven
B1, RUN Stop Chod
B2, DIR Doprava Doleva
B3, FLT Zadna porucha Porucha aktivni
B4, W Zadny alarm Alarm aktivni
B5, AREF Po rampé Dosazena reference rychlosti
B6, Z - Pohon béZzi pfi nulové rychlosti
B7,F - Motor nabuzen
B8 -B15 - -

Aktualni rychlost (data vystup. procesu)

Toto je aktudlni rychlost frekvenéniho ménice. Méfitko je -10000...10000. Hodnota
je uréena v méfitku procent rozsahu frekvenci mezi nastavenou minimaini a
maximalni frekvenci.

Ridici slovo (data vstup. procesu)

Prvni tfi bity fidiciho slova jsou pouzity pro fizeni frekvenéniho ménice. Pomoci
fidiciho slova je mozné fidit provoz pohonu. Vyznam bitu fidiciho slova je popsan
v tabulce nize:

[Bit Popis
Hodnota =0 Hodnota =1
BO, RUN Stop Chod
B1, DIR Doprava Doleva
B2, RST Nabézna hrana tohoto bitu resetuje aktivni poruchu

Reference rychlosti

Toto je Reference 1 pro frekvenéni méni¢. Normalné pouzivano jako Reference
rychlosti. Dovolené méfitko je 0...10000. Hodnota je uréena v méfitku procent
rozsahu frekvenci mezi nastavenou minimalni a maximaini frekvenci.

tel.: +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212205




POPIS PARAMETRU VACON * 82

24hodinova podpora +358 (0)40 837 1150 « e-mail: vacon@vacon.com




83 * VACON TECHNICKE UDAJE

10. TECHNICKE UDAJE
10.1 Vacon 10 - technické udaje

Pripojeni Vstupni napéti Uy, 115V, -15%...+10% 1~
hlavniho 208...240V, -15%...+10% 1~
edent 208...240V, -15%...+10% 3~
380 - 480V, -15%...+10% 3~
575V, -15%...+10% 3~
Vstupni frekvence 45...66 Hz
THD vstup. proudu > 120%
Pripojeni k hlavnimu Jednou na minutu nebo méné (normaini pfipad)
vedeni
Napajeci sit’ Sité Jednotku Vacon 10 (400 V) neni mozné pouzivat v sitich
s uzemnénou fazi
Zkratovy proud Maximalni zkratovy proud musi byt < 50 kA
Pripojeni Vystupni napéti 0-U;,
motoru Vystupni proud Nominalni trvaly proud Iy pfi teploté okoli max. +50 °C
(zavisi na velikosti jednotky), pfetizeni 1,5 x Iy max. 1min/|
10min
Startovaci proud / Proud 2 x I pro 2 sekundy v periodé kazdych 20 sekund.
moment Moment zavisi na motoru
Vystupni frekvence 0...320 Hz
Rozliseni frekvence 0,01 Hz
Metoda fizeni Rizeni frekvence U/f
Bezsnimacové vektorové fizeni v oteviené smycce
Spinaci frekvence 1,5...16 kHz; Z vyroby nastaveno 6 kHz
Reference frekvence Rozliseni 0,01 Hz
Zacatek odbuzovani 30...320 Hz
Cas rozbéhu 0,1...3000 sekund
Cas dob&hu 0,1...3000 sekund
Brzdny moment 100%*Ty s brzdnym stfidacem (pouze 3~ jednotky
velikosti MI2 a MI3) 30%*Ty bez brzdného stfidace

tab. 10.1: Vacon 10 - technické Udaje
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Podminky
prostredi

Normy

Certifikaty

a prohlaseni
vyrobce o
shodé

Pracovni teplota
prostiedi

-10°C (bez na’mrazy)...+40/€0°C (zavisi na velikosti
jednotky): nominaini zatéz Iy

Teplota skladovani

-40°C...+70 °C

Relativni vihkost

0az 95% RH, bez kondenzace, nekorozivni prostredi, bez
kapajici vody

Kvalita vzduchu:
- chemické vypary
- mechanické souc¢astky

IEC 721-3-3, jednotka v provozu, tfida 3C2
IEC 721-3-3, jednotka v provozu, tfida 3S2

Nadmorska vyska

100% zatizeni (bez snizovani vykonu) az do 1 000 m. Se
snizenym vykonem -1% kazdych 100 m nad 1000 m; max.
2000 m

Vibrace:
EN60068-2-6

3..150 Hz
Amplituda deformace 1 (3pick.) mm pfi 3...15.8 Hz
Amplituda max. zrychleni 1 G pfi 15.8...150 Hz

Naraz

Test upusténi UPS (pro pouzitelné hmotnosti UPS)

IEC 68-2-27 Ulozeni a pfevoz: max. 15 G, 11 ms (v bedné)
Trida kryti 1P20

Stupen znecisténi PD2

Imunita V souladu s EN50082-1, -2, EN61800-3
Vyzarovani 115 V: V souladu s EMC kategorie C4

230 V: V souladu s EMC kategorie C2 (Vacon Uroven H);
s internim filtrem RFI

400 V: V souladu s EMC kategorii C2 (Vacon uroven H);
s internim filtrem RFI

575 V: V souladu s EMC kategorie C4

V3e: Zadna ochrana pred vyzafovanim EMC (Vacon
urovei N): bez filtru RFI

Pro EMC: EN61800-3,
Pro bezpec¢nost: UL508C, EN61800-5

Pro bezpecnost: CB, CE, UL, cUL,
Pro EMC: CE, CB, c-tick
(podrobnéjsi informace najdete na $titku jednotky)

tab. 10.1: Vacon 10 - technické tdaje
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10.2 Jmenovité vykonové udaje
10.2.1 Vacon 10 - Napéti hlavniho vedeni 115 V

Napéti sité 115V, 50/60 Hz, 1~ faze

Jmenovité zatizeni Vykon Jmenovity Mecha- Hmotnost
Typ L motoru vstupni proud nicka [kg]
;eé';"zgc"'m T00% trvaly proud I | Proud pri 150% 3 TA] velikost
[A] pretizeni [A] [HP]
0001 1,7 2,6 0.33 9,2 MI2 0,70
0002 2,4 3,6 0.5 11,6 MI2 0,70
0003 2,8 4,2 0.75 12,4 MI2 0,70
0004 3,7 5,6 1 15 MI2 0,70
0005 4,8 [ 1.5 16,5 MI3 0,99

tab. 10.2: Vacon 10 - jmenovité vykonové tdaje, 115V

10.2.2 Vacon 10 - Napéti hlavniho vedeni 208 - 240 V

Napéti sité 208-240 V, 50/60 Hz, 1~ faze

Jmenovité zatizeni Vykon Jmenovity Mecha- Hmotnost
Typ motoru vstupni nicka [kg]
frekvenéniho proud velikost

ménice 100% trvaly proud Iy | Proud pfi 150% P [A]

[A] pretizeni[A] [kW]
0001 1,7 2,6 0,25 4,2 MI1 0,55
0002 24 3,6 0,37 57 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,55 6,6 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 0,75 8,3 MI2 0,70
0005 4,8 7,2 1,1 11,2 MI2 0,70
0007 7,0 10,5 1,5 14,1 Mi2 0,70
0009 9,6 14,4 2,2 15,8 MI3 0,99

tab. 10.3: Vacon 10 - jmenovité vykonové tdaje 208 - 240 V, 1~
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Napéti sité 208-240 V, 50/60 Hz, 3~ faze
Jmenovité zatizeni Vykon Jmenovity Mecha- Hmotnost
Typ motoru vstupni nicka [kgl
frekvenéniho proud velikost
ménice 100% trvaly proud Iy | Proud pfi 150% P [A]
[A] pretizeni [A] (kW]
0001 1,7 2,6 0,25 2,7 M1 0,55
0002 2,4 3,6 0,37 3,5 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,55 3,8 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 0,75 4,3 MI2 0,70
0005 4,8 7,2 1.1 6,8 MI2 0,70
0007 7,0 10,5 1,5 8,4 MI2 0,70
0011 11 16,5 2,2 13,4 MI3 0,99

tab. 10.4: Vacon 10 - jmenovité vykonové udaje 208 - 240 V, 3~

10.2.3 Vacon 10 - Napéti hlavniho vedeni 380 - 480 V

Napéti sité 380-480 V, 50/60 Hz, 3~ faze
Jmenovité zatizeni Vykon motoru Jmenovity Mechanicka Hmotnost
vstupni velikost [kgl
frek Ty;z h proud
O enine | T00% tvaly proud | Proud oA 150% | 380480V TAT
In [A] pretizeni napéjeni
[A] Pkw]
0001 1,3 2,0 0,37 2,2 MI1 0,55
0002 1,9 2,9 0,55 2,8 MI1 0,55
0003 2,4 3,6 0,75 3,2 MI1 0,55
0004 3,3 5,0 11 4,0 MI2 0,70
0005 4,3 6,5 1,5 5,6 MI2 0,70
0006 5,6 8,4 2 7,3 MI2 0,70
0008 7,6 11,4 3,0 9,6 MI3 0,99
0009 9,0 13,5 4,0 11,6 MI3 0,99
0012 12,0 18,0 55 14,9 MI3 0,99

tab. 10.5: Vacon 10 - jmenovité vykonové tdaje 380 - 480 V
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10.2.4 Vacon 10 - Napéti hlavniho vedeni 575 V

Napéti sité 575 V, 50/60 Hz, 3~ faze
Jmenovité zatizeni Vykon Jmenovity Mechanicka | Hmotnost
Ty motoru vstupni proud | velikost [kg]
'r'né’\rﬂét‘e' MO 1=700% trvaly proud Iy Proud pri 150% P TA]
[A] pretizeni [A] [HP]
0002 1,7 2,6 1 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 3,6 MI3 0,99
0004 3,9 5,9 3 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 5 7,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 7,5 10,4 MI3 0,99
0011 1 16,5 10 14,1 MI3 0,99

tab. 10.6: Vacon 10 - jmenovité vykonové daje, 575 V

Upozornéni 1: Vstupni proudy jsou hodnoty vypocitané pfi napajeni
transformatorem 100 kVA.

Upozornéni 2: Mechanické rozméry jednotek jsou uvedeny v Kapitole 3.1.1.

10.3 Brzdné rezistory

Typ Vacon 10 Minimalni Kod typu rezistoru (z rodiny Vacon NX)
brzdny odpor Malé zatizeni| Velké Rezistence
zatizeni
MI2 380-480V 75 0hm - - -
MI3 380-480V 54 Ohm BRR0022LD5| BRR0022HD 5| 63 Ohm
MI2 204-240V, 3~ | 35 0hm BRR0022LD5| BRR0022HD5| 63 Ohm
MI3 204-240V, 3~ | 26 Ohm BRR0022LD5| BRR0022HD5| 63 Ohm
MI3 575V O data pozadejte vyrobce!

Upozornéni! Brzdovym stridacem jsou vybaveny pouze 3fazové jednotky MI2 a MI3.
Vice informaci o brzdnych rezistorech najdete v priru€ce Vacon NX Brake Resistor

Manual (UD00971C), kterou muzete stahnout ze stranky http://www.vacon.com/
Support & Downloads
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