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Tato struéna prirucka obsahuje zakladni kroky pro
snadnou instalaci a nastaveni frekven¢niho ménic¢e Vacon 10.
Pred uvedenim jednotky do provozu si stahnéte a prectéte
uplnou uzivatelskou pfiru¢ku pro Vacon 10 dostupnou na:
www.vacon.com -> Support & Downloads

1. BEZPECNOST

ELEKTRICKOU INSTALACI SMi PROVADET POUZE
A OPRAVNENY ELEKTRIKAR!

Tato struéna priru¢ka obsahuje zfetelné oznacené vystrahy, které jsou uréeny pro
Zzaji$téni vasi osobni bezpecnosti a pro zabranéni neimysliného poskozeni vyrobku
nebo pfipojenych zafizeni.

Peclivé si prectéte tyto vystrahy:

Soucastky napajeci jednotky frekvenéniho ménice jsou pod
napétim, pokud je jednotka Vacon 10 pfipojena k hlavnimu
napajeni. Kontakt s timto napétim je extrémné nebezpecny a
muZze zpuUsobit smrt nebo vazné poranéni.

Svorky motoru U, V, W (T1, T2, T3) a svorky brzdného rezistoru
R+/R- jsou pod napétim, pokud je jednotka Vacon 10 pfipojena k
hlavnimu napéjeni, i kdyz motor nebézi.

Ridici I/0 svorky jsou izolovany od potencialu hlavniho napajeni.
Vystupni svorky relé v§ak mohou mit nebezpec¢né Fidici napéti,
i kdyz je jednotka Vacon 10 odpojena od hlavniho napajeni.
Zemni svodovy proud frekven¢nich ménict Vacon 10 prekracuje
3,5 mA (stf. pr.). V souladu s EN61800-5-1 musi byt zaji$téno
pfipojeni k zesilenému ochrannému uzemnéni.

Viz kapitolu 7!

Je-li jako soucast stroje pouZzit frekvencéni ménic, je vyrobce
stroje odpovédny za vybaveni stroje hlavnim vypinacem

(EN 60204-1).

Je-li jednotka Vacon 10 odpojena od hlavniho napajeni v dobé,
kdy motor bézi, zlistava pod zivym napétim, dokud je motor
pohanén technologii. V takovém pFipadé motor funguje jako
generator dodavajici energii do frekven¢niho ménice.

Po odpojeni frekvenéniho ménice od hlavniho napajeni pockejte,
az se zastavi ventilator a zhasnou segmenty na displeji nebo
stavové indikatory na ¢elnim panelu. Pockejte jesté dalSich 5
minut, nez zacnete délat jakoukoli praci na pfipojeni jednotky
Vacon 10.

Motor se mlzZe po poruchovém stavu automaticky spustit, pokud
je aktivovana funkce automatického resetu.

> B BB b b
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2. INSTALACE

2.1 Mechanicka montaz

Vacon 10 je mozné pfipevnit na sténu dvéma zpusoby; Srouby nebo listou DIN.

mit mi2-3 1 2

°=M4 °:M5

Obr. 1: MontaZ pomoci $roubli (vlevo) a listy DIN (vpravo)

UPOZORNENI! Prohlédnéte si montazni prostor pro ménié. Ponechte volné misto
pro chlazeni nad (100 mm), pod (50 mm) a po stranach (10 mm) jednotky Vacon 10!
(Bo¢ni montaz je dovolena jen v pfipadé, ze okolni teplota je pod 40°C).

Pripevnéte podpéru
PO instalovani
napéjecich kabeli

Pripevnéte tuto
desku PRED
instalovanim
napajecich kabeli

Obr. 2: Pgipojeni PE desky a podpiry kabelu API
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4 * VACON INSTALACE

2.2 Kabelaz a pripojeni
2.2.1 Napdjeci kabely
Upozornéni! Utahovaci moment pro napajeci kabely je 0,5 - 0,6 Nm

3~ (230V, 400V)

1~(230V) Motor - vystup

plastové kryti
uzemnéni po

celém obvodu
HLAVNIi VEDENI{ MOTOR

Obr. 3: Pripojeni napéjeni Vacon 10, MI1

- externi brzdny rezistor
3~ (230V, 400V) 3~(230, 400 V]

1~ mnvn 111sw
motor - vystup

L1 L2/N L3 R+ R- UT1 VIT2 W/T3

Odizolujte , i 7R /& i i N i\i‘\\
plastové

kryti o -

uzemnéni o \\\g

oot B8\ -\ s

HLAVNI
VEDENiI

Obr. 4: Pripojeni napajeni Vacon 10, MI2 - MI3
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2.2.2 Ridici kabely

Obr. 5: Otevrete viko

Stahnéte plastovou
izolaci kabell
pro 360° uzemnéni

Obr. 6: Pripevnéte ridici kabely. Viz dalsi stranku!
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OVLADANI /0

3. OVLADANI I/O A SVORKY (API PLNE)

Reference:
Potenciometr: 1~10K +/- 5%

Svorka Signal Nastaveni z vyroby Popis
| 1 | +10Vref | Ref. vyst. napéti Max. zatéz 10 mA
12 |AI Analog. vstup Ref. frekvence P) 0-+10VRi=
200kQ (min)
3 | GND g [ Uzemn. sign. I/0
6 | 24Vout| | 24V pomocné +20 %, max. zatéz 50 mA
vystupni napéti
7 |GND @] 1/Ozem
/__8 DIt Digitalni vstup 1 Start vpred P
|9 |Di2 Digitalni vstup 2 | Start zpét ) 0-+30 VRi=12kQmin
/__10 DI3 Digitalni vstup 3 | Prednast. rychl. BO P)
A |A RS485 signal A FB komunikace Kladny
B |B RS485 signal B FB komunikace Zaporny
4 | A2 Analog. signal v 2 | P| aktual. hodn. P 0(4) - 20 mA, Ri = 200Q
@ 15 | GND 'y Uzemn. sign. /0
13 | GND @ | Uzemn. sign. 110
—_ 114 | D4 Digitalni vstup 4 | Prednast. rychl. B1 P)
-_| 15| DI5 Digitalni vstup 5 [ Reset chyby P 0-+30 V Ri = 12 kQ min
- 116 | DI6 Digitalni vstup 6 | Viypnuti P! fizeni P)
| 18 | AO Analog. vystup Vystup. frekvence P | 0(4) - 20 mA, RL = 500Q
20 | DO Digitalni vystup Aktivni = OteVi. kolektor, max. zatéz
PRIPRAVEN P 48V/50mA
22| RO 13 ——\ Relé vyst. 1| Aktivni = CHOD P) Max. spinaci zatéz:
23|rRO14 | 250Vsti./2A nebo
250Vs.s./0,4A
24 | RO 22 ___/l)?elé vyst. 2| Aktivni = Max. spinaci zatéz:
25 | RO21 ] PORUCHA P 250Vsti./2A nebo
26| RO 24 250Vs.5./0,4A

Tab. 1: Vychozi konfigurace I/O a pripojeni pro obecnou aplikaci jednotky Vacon
10, API PIné (dal$i informace o ostatnich API najdete v UZivatelské prirucce)
P) = Programovatelna funkce, viz UZivatelska pfirucka, Parametry

I/0 svorky jednotky Vacon 10:

AR GNDGND DI4_DI5 DI6_AO DO
4 5 13 14 18 20
o o o o o

8 ¥
+10v AH GND 24V GND DI1 DI2 DI3

RO1 RO1

A B

RO2 RO2

= API OMEZENE -=AP| RS485

-
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4. NAVIGACE & SPUSTENI
4.1 Hlavni menu jednotky Vacon 10

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOF ALARM FAULT
MENU REFERENCE

=
Zobrazi hodnot REFj«-

oo o Crinm
Kiavesnice bez -’ | l-” |
ohledu na zvolen¢ ~ PAR ' -

misto fizeni. Fur " STISK

v v
FWD REV I/O KEYPAD BUS FWD REV /O KEYPAD BUS

l @ OTOCENI

READV RUN STOP ALARM FAUL'

5

Hz

MENU
MONITOROVANI
V tomto menu 0"
mizete prochazet
monitorovanymi
hodnotami. FLT

2 o
;’; m
{

v v
FWD REV IIO KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS

l h\ OTOCENI

Q

READY RUN_STOP ALARM FAULT
MENU PARAMETR AL READY RUN_STOP ALARM FAULT
V tomto menu REF REF
muzete prochéazet MON MON 7 [
a upravovat
parametry PAR PAR |«
FLT
- - STISK FLT| _ -
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV O KEYPAD BUS
L @ OTOCENiI
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
MENU PORUCHA = 7y a r
Zde muzete REF REF
prochézet MON MON| - I ’ “ 7
Zjisténymi , , ’L’
poruchami PAR PAR .
FLT] STISK FLT|«
S 4 v A4 vy |
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV 1O KEYPAD BUS

Obr. 7: Hlavni menu jednotky Vacon 10
Upozornéni! Aktivni misto fizeni mizete rychle pfepnout ze

vzdaleného na mistni a zpét podrzenim stisknutého navigaéniho
kolecka po dobu nékolika sekund!

24hodinova podpora +86 4008 876 811 « E-mail: vacon@vacon.com




8 ¢ VACON NAVIGACE & SPUSTENI

4.2 Uvedeni do provozu a privodce spousténim

4.2.1 Kroky pri uvadéni do provozu:

7. Provedte testovaci béh bez motoru, viz

1. Pfectéte si bezpe€nostni pokyny na strané 1 Uzivatelskou piruéku na www.vacon.com

2. Zabezpecte uzemnéni a ovérte, ze vSechny | 8. Provedte testy béhu bez zatizeni; bez
kabely vyhovuji pozadavkim pripojeni motoru k technologii

3. Ovéte kvalitu a mnoZstvi chladiciho vzduchu| 9. Provedte identifikacni béh (Par. ID631)

4. Ovéite, ze vdechny spinace start/stop jsou 10. Pfipojte motor k technologii a provedte
v poloze STOP testovaci béh jesté jednou

11. Jednotka Vacon 10 je nyni pfipravena

5. Pripojte jednotku k hlavnimu napéjeni k pouzivéni

6. Spus”te Priivodce spousténim a nastavte
v8echny potfebné parametry

Tab. 2: Kroky pfi uvadéni do provozu

4.2.2 Pravodce spousténim
Vacon 10 spusti Priivodce spousténim pfi prvnim zapnuti. Poté je mozné pravodce
spustit stisknutim tlacitka STOP v hlavnim menu na 5 sekund. Nasledujici obrazky
zobrazuji postup.

UPOZORNENI! Spusténim Priivodce spousténim se véechny
nastavené parametry vrati na jejich hodnoty z vyroby!

) b Prepina se > L7
/. ’—7 na displeji ! { {U
READY RUN STOP ALARM FAULT E/ RUN STOP ALAF AUL ADY RUN STOP ALARM FAUL]
I S | AN a I'4 e A A
MoN —p-MON| ’/___' ) j —p. VON II'7IL-”—I
PAR[« PAR|« ,”» ~, PAR(« ) ‘L'
ATl - ATl o - 1P ’r 5 -
N’ /»
V hlavnim menu Stisknutim oteviete @ Zvolte nominalni
stisknéte na 5 rezim uprav rychlost motoru
sekund STOP. a potvrd'te ji
stisknutim.
PROVEDTE STEJNY POSTUP PROVEDTE NASTAVENi JEDNOTKY,
PRO PAR. 1.4, NOMINALNI PAR. 13.2, VIZ DALSI STRANKU

PROUD MOTORU

Obr. 8: Pravodce spousténim Vacon 10 (standardni pouZiti)

Tel. +86 (0) 512 62836630 * Fax +86 (0)512 62837233




NAVIGACE & SPUSTENI VACON * 9

READV RUN_STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAUL READY RUN_STOP ALARM FAUL!
a Sy ] & a P
I-7l -_I MON|
- -
'_ C PAR|4 ’—I
- - FLT - v
Pravodce @ Stisknutim oteviete @ Zvolte mezi 0 - 3, viz
spousténim ukaze rezim Gprav. nize!
&islo par. 13.2.
Moznosti:
\PM \P12\P17 P1.15|P2.1 [P22 | P2.3|P3.1|P32|P3.3 |[P4.2 a3
1% 0= 0= 0= =
0=zakiadni |\ |80 R\l [vo & o & |8960] At (35 |as
NVOT o rampé |dobéh 010V
1,1x | 0= 0=| 1= 20 =
1=Cerpadio | | 30/60 Neni |10 |[Po [P0 |1, |39| At |55 |55
Hz o] pouz. ¢ rampé e Joov
= 0= 0= =
" 50060 | 11 % . 2| 20 |50/80
2=Ventilator r* Neni | 1/0 |Po |Volny A1 |20s |20
V' [Hz | nwior pous | rampe | doben| M2 |2 | S0y, s
o 15%| 1= 0= | 0= ¢ =
3=Dopravnik | \* 10 [P0 |Voiny S0l g |18 |15
‘ %2 uvor Pouz. ramp |dobeh| 2 |2 | Toy
*Stejné jako napéti jednotky, kromé
1157 jadnotek Jo tato hodnota 230V
Ovlivnéné P1.1 Motor Un (V) P2.3 Stop funkce
parametry: P1.2 Motor fn (Hz) P3.1 Min. frekvence

P1.7 Limit proudu (A) P3.2 Max. frekvence
P1.15 Zvy$eni momentu  P3.3 Referencni I/O
P2.1 Ridici misto P4.2 Cas zrychleni (s)
P2.2 Start funkce P4.3 Cas zpomaleni (s)

READY RUN STOP ALARM FAULT
S =

won |
Pasla |

Stisknutim potvrd'te
nastaveni jednotky

Obr. 9: Nastaveni jednotky

24hodinova podpora +86 4008 876 811 « E-mail: vacon@vacon.com
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MONITOROVANI A PARAMETRY

5. MONITOROVANI & PARAMETRY

UPOZORNENI! Tato pfiruéka je pro standardni aplikaci jednotky Vacon 10.
Pokud pouzivate specialni aplikaci, stahnéte si k ni manual na strance:

www.vacon.com -> Support & downloads.

5.1 Monitorované hodnoty

Kod ﬁonitorovany signal Jednotka| ID | Popis
M1.1 Vystupni frekvence Hz 1 Frekvence na motor
M1.2 Reference frekvence Hz 25
M1.3 Rychlost motoru ot/min. 2 Vypocitana rychlost motoru
M1.4 Proud motoru A 3 Zméreny proud motoru
M15 Moment motoru % 4 Spoé.ilevmy aktualni/nominalni
kroutici moment motoru
M1.6 | Vykon motoru % 5 Spocnany aktualni/nominalni
vykon motoru
M1.7 Napéti motoru \% 6 Napéti motoru
Napéti stejnosmérného ZméFené napéti stejnosmérného
M1.8 N \% 7 .
meziobvodu meziobvodu
M1.9 Teplota jednotky °C 8 Teplota chladice
M1.10 | Teplota motoru % Vypocitana teplota motoru
M1.11 | Analogovy vstup 1 % 13 | Hodnota Al1
M1.12 | Analogovy vstup 2 % 14 | Hodnota Al2 POUZE V API
PLNE!
M1.13 | Analogovy vystup % 26 | AO1POUZE V API PLNE!
M1.14 | DI1, DI2, DI3 15 | Stavy digitalnich vstupt
Stavy digitalnich vstupi POUZE V
M1.15 | DI4, DI5, DI6 16 API PLNE!
M1.16 RO1, (rovnéz i AL .
M1.16 RO2, DO v API PLNE) 17 | Stavy relé/digitainiho vystupu
M1.17 | Reference PI % 20 \ p[gcentech z maxima procesni
veli¢iny
M1.18 | Zpétna vazba PI % 21 V procentech z maxima zpétné
vazby
M1.19 | Odchylka PI % 22 | V procentech z maxima odchylky
M1.20 | Vystup PI % 23 V procentech z maxima vystupu

regulatoru

Tab. 3: Monitorované hodnoty jednotky Vacon 10 APl RS-485 (pro obecné pou_iti)

Tel. +86 (0) 512 62836630 * Fax +86 (0)512 62837233




MONITOROVANI A PARAMETRY VACON °* 11

5.2 Parametry Parametry rychlého nastaveni

Kod Parametr Min.| Max.| Jedn.] Vychozi| ID Poznamka
- - 230 S e
P11 Jmenovité napéti 180 | 690 v 400 110 Ovéfte Udaj na Stitku
motoru motoru
575
P12 Jmen. frekvence 30 320 Hz 50,00 11 Ovéfte Udaj na Stitku
motoru motoru
pr.a| Jmenovitt otacky [ 500 | o0000[ omin| 1440 | 112 | YYChozihodn. je pro
motoru 4pdlovy motor
P14 Jmenovity proud 02x| 20x A Injocn 13 Ovéite udaj na titku
motoru INjedn.| INjedn. motoru
Ucinik motoru Sve e
P15 030 1,00 085 120 Ovéite Udaj na titku
cos (p motoru
2 2 1
P1.7|  Proudovy limit IO' o P I n5x 07
Njedn. | 'Njedn. Njedn.
P1.15| Zvysenimomentu | 0 1 0 109 | 9= Nepouzit
1 = Pouzit
Vzdalené fidici 1 =1/0 svorkovnice
P21 misto 1 2 1 172 | 2 = Komunikaéni sbérnice
(jedna volba odebrana)
P 0 = po rampé
P22 Funkce spousténi 0 1 0 505 1 = letmy start
P23 | Funkce zastaveni | 0 1 0 506 | 9 = volny dobéh
1 = po rampé
P3.1 Min. frekvence 0,00 P32 Hz 0,00 101

P3.2 Max. frekvence P3.1 320 Hz 50,00 102

0 = Pfednast. rychlosti (0-7)|
1 = Panel
2 = Komunikacni sbérnice

P3.3 Reference VIV 0 4 3 17 3= A (APIPLNE A
OMEZENE)

| 4=A12(APIPLNE) |

P3.4 | Prednast rychlosto| 0,00 | P32 | Hz 500 | 124 | Aktivovano digitdinimi
vstupy

P3.5 | Prednast. rychlost 1| 0,00 [ P32 [ Hz [ 1000 | 105 | Aktivovéno digitdinimi
vstupy

P3.6 | Prednast. rychlost2| 0,00 P32 | Hz 1500 | 106 | Aktivovano digitainimi
vstupy

P3.7 | Prednast. rychlost3| 0,00 | P32 | Hz | 2000 | 126 | Aklivovano digitéinimi
vstupy

Pa2|  Casrozbehu 01| 3000| s 1,0 103 | Casy rozbéhu od 0 Hz do

maximalni frekvence

Tab. 4: Parametry rychlého nastaveni

24hodinova podpora +86 4008 876 811 « E-mail: vacon@vacon.com
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MONITOROVANI A PARAMETRY

Kéd Parametr

Max.

Jedn.

Vychozi

P T

P4.3 Cas dobshu

3000

1,0

104

Cas dob&hu z maximalni
frekvence do 0 Hz.

P6.1 | Rozsah signalu Al1

379

API PLNE a OMEZENE:
0 = Napéti 0...10 V

1= Napéti 2..10 V
POUZE APl OMEZENE:
2 =Proud 0...20 mA

3 =Proud 4...20 mA
UPOZORNENI P¥i
pouzivani AP| OMEZENE
zvolte rozsah napéti /
proudu rovnéz
dvoupolohovym
pfepinatem

Rozsah signalu A12

P65 (pouze API PIné)

390

2 =Proud 0...20 mA
3 =Proud 4...20 mA

P10.4] Chybovy autoreset

731

0 = Nepouzito 1 = Pouzito

P13.1 Skryti parametru

115

0 = VSechny parametry
viditelné

1 = Viditelna pouze skupina
parametrd Rychlého
nastaveni

Tab. 4: Parametry rychlého nastaveni

Tel. +86 (0) 512 62836630 * Fax +86 (0)512 62837233




MONITOROVANI A PARAMETRY VACON * 13
5.3 Nastaveni motoru (Ovladaci panel: Menu PAR -> P1)
UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P13.1 = 0.
Kod Parametr Min.| Max.| Jedn. Vychozi| ID Poznamka
e . 230 R
P11 Jmenovité napéti 180 690 v 400 110 Oveérte udaj na Stitku
motoru motoru
575
P12 Jmenovita frekvence 30 320 Hz 50,00 I Oveérte udaj na stitku
motoru motoru
P13 Jmenovité otacky 300 | 20000] ot/min 1440 12 Vy<’:h02'| hodnota je pro
motoru 4polovy motor
— > > FrTRTTE——
P14 Jmenovity proud 0,2x ,0 x A INjod. 13 Ovéfte Udaj na $titku
motoru INjedn.| INjedn. motoru
Ucinik motoru R i
P15 030 1,00 085 | 120 | Ovéfte idajna stitku
cos (p motoru
0,2 2 1,5
P17|  Proudovylimit | 2X| 2] A X 07
Njedn.| INjedn. Njedn.
P1.8 | Rezim fizeni motoru | 0 1 0 goo | 9 = Rizent frekvence
1 = Rizeni rychlosti
0 = Linearni
P1.9| U/f charakteristika 0 2 0 108 | 1 = Kvadraticka
2 = Programovatelna
P1.10| Zacatek odbuzovani | 30,00 320 Hz 50,00 602
—— o — —
P11 Napéti pfi zgca'tku 10.00| 200 % 100,00 603 % jmenovitého napéti
odbuzovani motoru
p1.12| Stfednifrekvencenaf g o | oy 49| 1wy | 5000 | 604
U/f kiivce
—— o — —
P1.13 Strednl;_apell na U/f 0,00 | P1.11 % 100,00 605 % jmenovitého napéti
fivce motoru
- —— o — —
P1.14 \/ystupfn napéti Pl 0,00 | 40,00 % 0,00 606 % jmenovitého napéti
nulové frekvenci motoru
P1.15| zvysenimomentu | 0 1 0 109 | @ = NepouZito
1 = Pouzito
P1.16| Spinaci frekvence 1,5 16,0 kHz Ruzné 601
0 = Zakazan
P 1 = Pouzit ve stavu Béh
P1.17 Brzdny stfida¢ 0 2 0 504 2 = Pouzit ve stavu Bsh a
Stop
Pouze u APl PLNE a OMEZENE
1 = Identifikace bez
P1.18| Identifikace motoru 0 1 0 631 spusténi po prikazu
start

Tab. 5: Nastaveni motoru
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14 * VACON MONITOROVANI A PARAMETRY

5.4 Nastaveni Start/Stop (Ovladaci panel: Menu PAR -> P2)

Kod Parametr | Min.| Max.] Jedn.| Vychozi| ID Poznamka
1 =1/O svorkovnice
Vzdalené Hdici 2 = Komunikaéni sbérnice
P21 zddlené Fidici 4 3 1 172| (Fizeni z panelu je
misto n .
aktivovano parametrem
2.5)
p22|  Zpusob Startu 0 1 0 505| 9 = Porampé
h 1 = Letmy start
p2.3| zpusob zastaveni| 0 1 0 506| 9 = Volny dobén
1 =Po rampé
Start signal 1 Start signal 2
(vychozi DI1) (vychozi DI2)
0 Start vpfed  Start vzad
P2.4| Start/Stop logika 0 3 0 300 1 Start Reverz.
2 Startpuls  Stop puls
3 Start vpr. Start vz.
NHPP
P25| Mistnifvzdalens | 0 1 211 0 = Vzddlens
1 = Panel
Tab. 6: Nastaveni Start/Stop
5.5 Reference frekvence (Ovladaci panel: Menu PAR -> P3)
Kod Parametr Win.]| Max.| Jedn. Vychozi| ID Poznamka
P3.1 Min. frekvence 0,00 P3.2 Hz 0,00 101
P3.2 Max. frekvence P3.1 320 Hz 50,00 102
0 = Prednast. rychlosti (0-7)
Panel
2 = Komunikaéni sbérnice
P3.3 Reference VIV 0 4 3 17 -
3 =Al1 (API PLNE &
OMEZENE)
4 = A2 (API PLNE)
P3.4 | Prednast. rychlost 0| 0,00 P3.2 Hz 5,00 124 Aktivovano digitalnimi vstupy
P3.5| Pfednast. rychlost 1| 0,00 P3.2 Hz 10,00 105| Aktivovano digitalnimi vstupy
P3.6 | Prednast. rychlost2| 0,00 P3.2 Hz 15,00 106 | Aktivovano digitalnimi vstupy
P3.7 | Prednast. rychlost 3| 0,00 P3.2 Hz 20,00 126 Aktivovano digitalnimi vstupy
P3.8 | Prednast. rychlost4| 0,00 P3.2 Hz 25,00 127 Aktivovano digitalnimi vstupy
P3.9 | Prednast. rychlost 5| 0,00 P3.2 Hz 30,00 128| Aktivovano digitalnimi vstupy
P3.10| Prednast. rychlost6| 0,00| P3.2 Hz 40,00 129| Aktivovano digitalnimi vstupy
P3.11]| Prednast. rychlost 7| 0,00| P3.2 Hz 50,00 130| Aktivovano digitalnimi vstupy

Tab. 7: Reference frekvence

UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P13.1 = 0.
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5.6 Nastaveni Ramp a brzd (Ovladaci panel: Menu PAR -> P4)

Kod Parametr Min. | Max. | Jedn.| Vychozi| ID Poznamka
0 = Linearni
P4.1 Tvar rampy 0,0 10,0 s 0,0 500 >0 = Doba rampy S-kfivky
P4.2 Cas rozbéhu 0,1 3000 s 1,0 103
P43 Cas dob&hu 0,1 3000 s 1,0 104
Pa4 | Proudss. brzdeni| 02X | 2% A rizné | 507
INjedn. | INjedn.
P45 Cass.s. b[Zfie'nl pri 0,00 | 600.00 s 0 516 0 = S.s. brzdéni je pfi startu
spousténi vypnuto
Frekv. spusténi s.s.
P4.6 brzdéni pfi 010 | 1000 Hz 1,50 | 515
zastavovani po
rampé
P47 Cass.s. brzdvénvi pfi 0,00 | 600.00 s 0 508 0=S.s. brzdéni je pfi
zastavovani zastaveni vypnuto
Pas | Povolitbrzdutoku | 0 1 520| 9 = Vypnuto
1 = Zapnuto
P4.9 Proud brzdy toku 0 74 A 519
0 = Linearni
P4.10 Tvar rampy 2 0,0 10,0 s 0,0 501 >0 = Doba rampy S-kfivky
P4.11 Cas rozbéhu 2 0,1 3000 s 1,0 502
P4.12 Cas dobé&hu 2 0,1 3000 s 1,0 503

Tab. 8: Nastaveni ramp a brzd
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5.7 Digitalni vstupy (Ovladaci panel: Menu PAR -> P5)

Kod Parametr Min. | Max.| Jedn.| Vychozi| 1D Poznamka
0 = Nepouzit
1=DI1
2 =DI2 Pouze u API
PLNE & OMEZENE
P5.1 Signal start 1 0 6 1 403 | 3=DI3
4 =DI4 Pouze u API
PLNE
5=DI5
6=DI6
P5.2 Signal start 2 0 6 2 404 | Jako parametr 5.1
P5.3 Reverzace 0 6 0 412 | Jako parametr 5.1
P5.4 Ext. porucha spinaci 0 6 0 405 | Jako parametr 5.1
P5.5 | Ext. porucha rozpinacil 0 6 0 406 | Jako parametr 5.1
P5.6 Reset poruchy 0 6 5 414 | Jako parametr 5.1
P5.7 Chod povolen 0 6 0 407 | Jako parametr 5.1
Prednastavena
P5.8 rychlost B0 0 6 3 419 | Jako parametr 5.1
Prednastavena
P5.9 rychlost B1 0 6 4 420 | Jako parametr 5.1
PFednastavena
P5.10 rychlost B2 0 6 0 421 | Jako parametr 5.1
P5.11 Zakazani Pl 0 6 6 1020| Jako parametr 5.1
P5.12 Vynuceni I/O 0 1/6 0 409 | Jako parametr 5.1
P5.13 Volba doby rampy 0 6 0 408 | Jako parametr 5.1

Tab. 9: Digitaini vstupy

UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P13.1 = 0.
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5.8 Analogové vstupy (Ovladaci panel: Menu PAR -> P6)

K6d| Parametr | mn.l Max.l Jedn.l Vychozil ID| Poznamka

Pouze u API PLNE & OMEZENE

API PLNE a OMEZENE:
0 = Napéti 0...10 V
1=Napéti 2...10 V
POUZE API OMEZENE:
2 =Proud 0...20 mA

3 =Proud 4...20 mA
UPOZORNENI: PFi
pouzivani AP| OMEZENE
zvolte rozsah napéti /
proudu rovnéz
dvoupolohovym
prepinacem

Q
©

P6.1 | Rozsah signalu Al1 0 3 0 3

P6.2 | Doba filtrovaniAlT| 0,0 | 10,0 s 0.1 | 378] 0 = bez filrovani
P6.3 | Uzivatel. min. Al | -100,0| 1000 | % 0,0 | 380] 0,0 = Zadneé min. méfitko
P6.4 | Uzvatel. max. Al | -100,0 1000 | % 1000 | 3g1| 100.0 = 2dné max.
méfitko
Pouze u API PLNE

L. 2 =Proud 0...20 mA
P6.5 | Rozsah signalu Al2 2 3 3 390 3= Proud 4...20 mMA
P6.6 | Doba filtrovani Al2 0,0 10,0 s 0,1 389| 0 = bez filtrovani
P6.7 | UzZivatel. min. AIZ | -100,0| 1000 | % 0,0 | 391] 0,0 = Zadné min. méfitko
P6.8 | Usivatel max. A2 | -100.0[ 1000| % 1000 | 392| 100.0 = Zadné max.

méfitko

Tab. 10: Analogové vstupy

UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P13.1 = 0.
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5.9 Digitalni a analogové vystupy (Ovladaci panel: Menu PAR -> P7)

K6d| Parametr | Min.l Max.l Jedn. Vychozi| ID| Poznamka

Pouze u API PLNE

3 = Porucha

nvertovana porucha

5= Alarm

6 = Reverzovany

Reference dosazena

8 = Regulator omezeni
aktivni

9 = FBControlWord.B13

10 = FBControlWord.B14

11 = FBControlWord.B15

P71 Funkc_e reléového
vystupu 1

Ve vSech vrzich API

p7.2 | Funkeereléového [ | 4y 3 314| Jako parametr 7.1
vystupu 2
Pouze u API PLNI
p7.3 | Funkee digitainiho |, 1" 1 312| Jako parametr 7.1
vystupu 1
0 = Nepouzito
1= Vystup. frekv. (0-f,
Funkee 2= Vyzlﬁpniren;/u(g e
P7.4 analogového 0 4 1 307 ystupni p
vystupu (O-lnmotor)
3 = Moment (0-Jm. moment
4 = Vystup regulatoru Pl
Min. analog. 0=0mA
P7.5 vystupu 0 1 1 310[ 4 4 A
Pouze u API OMEZENE
P7.6] Inverzerelé2 T 0 [ 1 ] | 0 | 489] 1=Relé 2invertovano

Tab. 11: Digitalni a analogové vystupy

UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P13.1 = 0.
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5.10 Ochrany (Ovladaci panel: Menu PAR -> P9)

Koéd Parametr Win.| Max.| Jedn. Vychozi| ID Poznamka
0 = Zadna reakce
Reakce na poruchu 1 = Varovani
Po.1 4maA reference 0 2 1 700 2 = Porucha, zast. podle
P23
Reak h 1 = Varovani
pg.2 | heaKcenaporuchul 4 2 2 727 2 = Porucha, zast. podie
podpéti
P23
Ochrana pred 1= Varovani
P9.3 . p 1 2 2 703| 2 = Porucha, zast. podle
zemnim zkratem
P2.3
0 = Zadna reakce
Ochrana 1 = Varovani
Po.4 zablokovani 0 2 1 709 2 = Porucha, zast. podle
P2.3
0 = Zadna reakce
xan( 1 = Varovani
P9.5 | Ochrana odlehéeni 0 2 1 713 2 = Porucha, zast. podie
P23
0 = Zadna reakce
Tepelna ochrana = Varovani
Po.7 motoru 0 2 2 704 2 = Porucha, zast. podle
P2.3
pog [ Okolniteplota 1 o5 1 400 | oc 40 | 705
motoru
Koeficient chlazeni
P9.9 motoru pfi nulové 0,0 150,0 % 40,0 706
rychlosti
poo| Tepelnacasovd |4t ooy oy 45 | 707
konst. motoru
0 = Zadna reakce
Kontrola fazi 1= Varovani
P9.11 motoru 0 2 jedn. 2 702] 2 = Porucha, rezim stop po
poruse podle ID506
(P2.3 Funkce Stop)

Tab. 12: Ochrany

UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P13.1 = 0.
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5.11 Parametry chybového autoresetu (Ovladaci panel: Menu PAR -> P10)

Koéd Parametr Min. Max. Jedn.| Vychozi| ID Poznamka
R Prodleva pred
P10.1 Cas cekani 0,10 10,00 s 0,50 717| automatickym restartem po
zmizeni poruchy
90,00
(APIPLNEA Definuje dobu, nez se
P OMEZENE) frekvenéni méni¢ pokusi
P10.2| Trvani pokusu | 0,00 60,00 s 30,00 | 718 automaticky restartovat
(RS485) motor po odeznéni poruchy
0 = Po rampé
Letmy start
P10.3| ZpUsob startu 0 2 0 719| 2 = Podle P4.2
Ovliviiuje pouze spusténi
po autoresetu!
P10.4 Chybovy 0 1 0 731 0 f Zakazano
autoreset 1 = Povoleno

Tab. 13: Parametry chybového autoresetu

5.12 Parametry regulatoru Pl (Ovladaci panel: Menu PAR -> P12)

Kod Parametr Min. | Max.] Jedn. Vychozi| ID P a
0 = Nepouzito
. 1 =PI pro fizeni motoru
P12.1 Aktivace PI 0 2 0 163 _ —
2 =PI pro externi pguim
(Pouze u API PLNE)
Pr22| ZeSIeniiequiloni] o | 1000 | % 1000 | 118
P12.3| Cas | regulatoru PI| 0,00 320,0 s 10,00 119
pr2.a4| Reference Pl {55 1 1000 % 00 | 167
panelu
0 = Reference PI panelu,
P12.4
34 5 1 = Komunikaéni sbérnice
Vstup zadané
P125 hodnoty 0 3 0 33215 = A Pouze u API PLNE &
OMEZENE
3 = Al2 Pouze u API PLNE
0 = Komunikacni sbérnice
P12.6 Vstup zpétné 0 2 2 334| 1=Al1Pouze u API PLNE &
vazby OMEZENE
2= Al2 Pouze u API PLNE

Tab. 14: Parametry fizeni Pl
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Kod Parametr Min. | Max.| Jedn.| Vychozi| ID Poznamka
p127| Minimumzpéine |5 | 4000] o 00 | 336] 0=2Zadneé min. mefitco
vazby
P12.8 Max'”\}:;‘bipeme 00 | 1000| % 100,0 | 337 100,0 = Zadné max. méfitko
0 = Zadna inverze
(Zp.vazba<Zad. hodn.
P12.9| Inverze odchylky 0 1 0 340 ->Zvysit vystup Pl)
1 = Invert. (Zp.vazba <Zad.
hodn.->SniZit vystup PIl)

Tab. 14: Parametry fizeni Pl

5.13 Menu snadného pouzivani (Ovladaci panel: Menu PAR -> P0)

Koéd Parametr Min.| Max.| Jedn.| Vychozi

D

Poznamka

P13.1]|  Skryti parametra 0 1 1 1

o

0 = V8echny parametry
viditelné

1 = Viditelna pouze skupina
parametr( Rychlého
nastaveni

P13.2 Rezim pohonu 0 3 0 540

0 = Zakladni

1 erpadlo

2 = Ventilator

3 = Pohon dopravniku (HP)
UPOZORNENI! Viditelng
pouze v Pravodci
spousténim

Tab. 15: Menu snadného pouzivani

UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P13.1 = 0.
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5.14 Parametry systému

Kod | Parametr [ Win.TMax] Vych. | 1D | Poznamk
Informace o softwaru (MENU PAR -> S1)
S1.1 SW systému API 2314
S$1.2 Verze SW systému API 835
S1.3 ID Power SW 2315
S1.4 Verze Power SW 834
S1.5 ID aplikace SW 837
S1.6 Revize aplikace SW 838
S1.7 Zatizeni systému 839

Informace RS485 (MENU PAR -> S2)

Format: xx.yyy
xx = 0 - 64 (Pocet chybovych

S2.1 Stav komunikace 808 | zprav)
yyy =0 - 999 (Pocet spravnych
Zprav)
Protokol komunikaéni 0= KS vypnuta
s2.2 sbérnice 0 1 0 809 1= Modbus
823 Adresa slave 1 255 1 810
" . 0=300, 1=600, 2=1200,
S2.4 Pfenosova rychlost 0 5 5 811 3=2400, 44800, 5-9600
S2.5 Pocet stop bitl 0 1 1 812 | 0=1,1=2
S2.6 Parita 0 0 0 813 | 0= Zadna (zamknuto)
P " 0= Nepouzito, 1= 1 sekunda,
s2.7 Casovy limit komunikace 0 255 0 814 | 5 » sekundy, atd.
s2.8 Resetovani stavu 815 | 1= Resetuje par. S2.1
komunikace
Celkové &itaée (MENU PAR -> S3)

S3.1 Cita¢ MWh 827
S3.2 Zapnuto dni 828
S3.3 Zapnuto hodin 829

Nastaveni uzivatele (MENU PAR -> S4)
S4.1 Kontrast displeje 0 15 7 830 | Upravi kontrast displeje

Definuje, kterad monitorovaci
stranka (1.1.- 1.20) je
zobrazena po spusténi.

0= Nepouzito

S4.2 Vychozi stranka 0 20 0 2318

1= Obnovi nastaveni z vyroby

84.3 | Obnoveni nastaveni z vyroby 0 1 0 831 < .
v8ech parametrd

Tab. 16: Parametry systému
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6. URCOVANI PORUCH

Chybovy kéd Nazev poruchy
1 Nadproud
2 Prepéti
3 Zemni zkrat
8 Porucha systému
9 Podpéti
11 Kontrola vystupni faze
13 Podchlazeni frekvenéniho ménice
14 Pehfati frekvencniho ménice
15 Zablokovany motor
16 PFehfati motoru
17 Odlehéeni motoru
22 Chyba kontrolniho souctu EEPROM
25 Chyba hlidage mikrokontroléru
27 Zpétna ochrana EMF
34 Komunikace po interni sbérnici
35 Chyba aplikace
41 PrehFati IGBT
50 Analogovy v'stup lin < 4 mA (pfi zvoleném
rozsahu 4 az 20 mA)
51 Externi porucha
53 Porucha komunikaéni sbérnice
57 Chyba identifikace

Tab. 17: Kédy poruch. Podrobny popis poruch najdete v uzivatelské prirucce.
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7. TECHNICKE UDAJE

Rozméry a Velikost Vyska Si?ka Hloubka (mm) Hmotnost (kg)
hmotnost MI1 160,1 65,5 98,5 0,55
MI2 195 90 101,5 0,70
MI3 254,3 100 108,5 0,99
Napdjeci sit” Jednotku Vacon 10 neni mozné pouzivat v sitich s uzemnénou
fazi (USA)
Pfipojeni Vystupni napéti 0-Up,
motoru Vystupni proud Nominalni trvaly proud IN pfi teploté okoli max. +50°C (zavisi na
velikosti jednotky), pfetizeni 1,5 x Iy max. 1min/10min
Podminky Pracovni teplota okoli | -10°C (bez namrazy)...+50°C: nominalni zatéz ly
prostfedi Teplota skladovani -40°C...+70°C
Trida kryti P20
Relativni vihkost 0 az 95% RH, bez kondenzace, nekorozivni prostfedi, bez
kapajici vody
Nadmorska vyska 100% zatiZeni (bez snizovani vykonu) az do 1 000 m. Se sniZzenym

vykonem -1% kazdych 100 m nad 1000 m; max. 2000 m

Stuperi znec¢i§”ovani | PD2

Imunita V souladu s EN50082-1, -2, EN61800-3
Vyzarovani 230V: V souladu s EMC kategorie C2; s internim filtrem RFI
(Viz podrobné 400V: V souladu s EMC kategorie C2: s internim filtrem RFI
popisy v Uzivatelské | 115V a'575V: V souladu s EMC kategorie C4
prirucce jednotky V8e: Zadna ochrana pred vyzafovanim EMC (Vacon troveri N):
Vacon 10 na: bez filtru RFI
www.vacon.com)
Normy Pro EMC: EN61800-3, Pro bezpecénost: UL508C, EN61800-5-1

Certifikaty

a prohlaseni
vyrobce o
shodé

Pro bezpecnost: CB, CE, UL, cUL,
Pro EMC: CE, CB, c-tick

PoZadavky na kabely a Poiistka Vykonovy Velikost svorek min-max (mm?)
pojistky Velikost (JA) napajeci kabel Napajoni & — -
(Viz podrobné udaje v Cu (mm2) uzemnéni Signaly & relé
uzivatelské prirucce M 5
jednotky Vacon 10 na: A m 3*1.5+1.5 1.5-4
www.vacon.com)
380 - 480V 5.
MI3 20 3*2.5+2.5 1.5-6
208-240V 3~575V 0.5-1.5
15V MI1 10 2*1.5+1.5 154
208-240V 1~ MI2 20 2*2.5+2.5
MI3 32 2*6+6 1.5-6

- Pes vySe uvedené pojistky je mo_né jednotku pipojit k napajeni s maximalnim
zkratovym proudem 50 kKA.

- Pouzivejte kabely s tepelnou odolnosti nejméné +70 °C.

- Pojistky slouzi rovnéz jako ochrana pfed pretizenim kabelu.
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- Tyto pokyny jsou pouzitelné jen v pfipadé jednoho motoru a jednoho kabelového
spojeni od frekvenéniho ménic¢e k motoru.

- Pro dodrzeni normy EN61800-5-1 musi byt ochranny vodi¢ nejméné 10mmZ2 Cu
nebo 16mm Al. Jina moznost je pouziti dodate¢ného ochranného vodice nejméné
stejné velikosti, jako je ptivodni vodic.

Vacon 10 - jmenovité vykonové tdaje

Napéti sité 115 V, 50/60 Hz, 1~ faze
A s Vykon Jmenovity
Typ Jmenovité zatizeni motoru vstupni proud
frekvencniho T00% tvaly - ~ velikost
ménice o trvaly proud Prﬁ)uc_i{pn'150/n P [A]
IN[AT pretizeni [A] [HP]
0001 1,7 2,6 0.33 9,2 MI2
0002 2,4 3,6 0.5 11,6 MI2
0003 2,8 4,2 0.75 12,4 MI2
0004 3,7 5,6 1 15 MI2
0005 4,8 7,2 1.5 16,5 MI3
Napéti sité 208-240 V, 50/60 Hz, 1~ faze
. P Vykon Jmenovity
Typ Jmenovité zatizeni motoru vstupni proud | Mechanicka
frekvenéniho ~ - - ~ likost
ménice 100% trvaly proud Proud pfi 150% P (A] veli
IN[A] pretizeni [A] [kW]

0001 17 2,6 0,25 4,2 M1
0002 2,4 3,6 0,37 57 Mi1
0003 2,8 4,2 0,55 6,6 M1
0004 3,7 5,6 0,75 8,3 Mi2
0005 4,8 72 11 11,2 MI2
0007 7,0 10,5 1,5 14,1 Mi2
0009 9,6 14,4 2,2 221 MI3
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Napéti sité 208-240 V, 50/60 Hz, 3~ faze
s - Vykon Jmenovity
Jmenovité zatiZzeni .

Typ frekvenéniho motoru vstupni proud | Mechanicka

ménice 100% trvaly proud Iy | Proud pii 150% P A velikost
(Al pretizeni [ A] kW] [A]

Vacon

10-1L-0001-2 1,7 2,6 0,25 2,7 Mi1
Vacon

10-11.0002-2 24 3,6 0,37 35 MI1
Vacon

10-1L-0003-2 2,8 4,2 0,55 3.8 Mi1
Vacon

10-1L-0004-2 3,7 5,6 0,75 4,3 MI2
Vacon

10-1L-0005-2 4.8 72 1.1 6.8 MI2
Vacon

10-1L-0007-2 LS 105 15 84 MI2
Vacon

10-1L-0011-2* 1" 16,5 22 13,4 MI3

* Maximalni provozni teplota okoli pistroje Vacon 10-1L-0011-2 je
+40 °C!
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Napéti sité 380-480 V, 50/60 Hz, 3~ faze
Jmenovité zatizeni Vykon motoru Jmer!ovi(y 5

Typ frekvenéniho vstupni proud | Mechanicka

ménice 100% trvaly Proud pfi 150% 380-480V velikost

proud Iy [A] pretizeni [A] napéjeni P [kW ] [A]

Vacon 13 2,0 0,37 2,2 MI1
10-3L-0001-4 ’

Vacon 19 2,9 0,55 2,8 MI1
10-3L-0002-4 ’

Vacon 2,4 3,6 0,75 32 MI1
10-3L-0003-4

Vacon 3.3 5,0 1,1 4,0 MI2
10-3L-0004-4

Vacon 4,3 6,5 1,5 5,6 Mi2
10-3L-0005-4

Vacon 5,6 8,4 2,2 7,3 Mi2
10-3L-0006-4

Vacon 7,6 11,4 3,0 9,6 MI3
10-3L-0008-4

Vacon 9,0 13,5 4,0 1,5 MI3
10-3L-0009-4

Vacon 12,0 18,0 55 14,9 MI3
10-3L-00012-4

Upozornni: Vstupni proudy jsou hodnoty vypoitané pi napajeni transformatorem
100 kVA.
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Napéti sité 575 V, 50/60 Hz, 3~ faze
Typ Jmenovité zatizeni Vykon Jme|1'0vi|y .
frekvenéniho motoru vstupni proud Mech.amcka'
ménice 100% trvaly proud Proud pfi 150% P 1A] velikost
IN[A] pretizeni [A] [HP]
0002 1,7 2,6 1 2 MI3
0003 2,7 4,2 2 3,6 MI3
0004 3,9 5,9 3 5 MI3
0006 6,1 9,2 5 7,6 MI3
0009 9 13,5 10 10,4 MI3
0011 11 16,5 10 14,1 MI3

Upozornéni: Vstupni proudy jsou hodnoty vypocitané pfi napajeni transformatorem
100 kVA.

Rychlé nastaveni Modbus

: Zvolte Komunikaéni sbérnici jako vzdalené fidici misto: P2.1 na 3 —
Komunikacni sbérnice
: Nastavte protokol Modbus RTU na “ZAPNUTO”: S2.2 na 1 — Modbus

A:

B

A. Nastavte I:?idici slovo na “0” (2001)
B. Nastavte Ridici slovo na “1” (2001)
C
D
E

. Stav frekvenéniho ménige je BEH

. Nastavte Referencni hodnotu na “5000” (50,00%) (2003)

. Aktualni rychlost je 5000 (25,00 Hz, pokud MinFreq je 0,00 Hz a MaxFreq je
50,00 Hz)

Nastavte Ridici slovo na “0” (2001)

G. Stav frekvenéniho ménice je STOP

m
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