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1. TURVALLISUUS

SAHKOASENNUKSET SAA TEHDA VAIN AMMATTITAITOINEN
SAHKOASENTAJA!

Tasséa oppaassa on selkeasti merkittyja varoituksia, jotka liittyvat kayttajan henkilo-
kohtaiseen turvallisuuteen ja joiden avulla valtytdan aiheuttamasta vahinkoa
tuotteelle tai siihen kytketyille laitteille.

Lue nama varoitukset huolellisesti:

= Vaarallinen jannite
Kuoleman tai vakavien
vammojen vaara

Tuotteen tai siihen kytkettyjen
laitteiden vahingoittumisvaara

c = Yleinen varoitus

1.1 Varoitukset

Taajuusmuuttajan teho-osan komponentit ovat jannitteisia,
kun Vacon 10 on kytkettyna verkkoon. Jannitteisiin osiin
koskeminen on erittéin vaarallista ja voi aiheuttaa kuoleman
tai vakavia vammoja. Ohjausosa on erotettu verkon
potentiaalista.

Moottoriliittimet U, V, W (T1, T2, T3) seka mahdolliset
jarruvastusliittimet -/+ ovat jannitteisia Vacon 10:n ollessa
kytkettyna verkkoon, vaikka moottori ei ole kaynnissa.

Ohjausliitannat on erotettu verkon potentiaalista.
Relelahdéissa voi kuitenkin esiintyé vaarallinen ohjausjannite
jopa silloin, kun Vacon 10 ei ole kytketty verkkoon.

Vacon 10-taajuusmuuttajien maavirta on suurempi kuin
3,5 mA AC. Standardin EN61800-5-1 mukaisesti on kaytettava
vahvistettua suojamaadoitusta.

Jos taajuusmuuttajaa kaytetaan koneen osana, koneen
valmistaja on velvollinen huolehtimaan siit4, etta taajuus-
muuttajalla on koneessa sy6ton erotuskytkin (EN 60204-1).

Jos Vacon 10 kytketaan irti verkosta, kun moottoria ajetaan,
se pysyy jannitteisend, mikali prosessi sy6ttaa energiaa
moottorille. Talléin moottori toimii generaattorina syéttaen
energiaa taajuusmuuttajalle.

>B>BDB>DB> DB
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4 ® VACON TURVALLISUUS

Odota verkosta irtikytkemisen jalkeen, kunnes laitteen

A puhallin pyséhtyy ja paneelin merkkivalot sammuvat. Odota
taman jalkeen vield viisi minuuttia, ennen kuin teet mitaan
kytkentdja Vacon 10:n liittimissa.

Moottori voi kéynnistya automaattisesti vikatilanteen jalkeen,
jos autom. uudelleenkaynnistys on aktivoitu.

Puh. 0201 2121 = Fax 0201 212205




TURVALLISUUS VACON ® 5

1.2 Turvallisuusohjeet

Vacon 10 -taajuusmuuttaja on tarkoitettu vain kiinteisiin
asennuksiin.

Ala tee mitdan mittauksia, kun taajuusmuuttaja on kytkettyna
verkkoon.

Ala tee minkaanlaisia jannitekoestuksia Vacon 10:n missaan
osassa. Tuotteen turvallisuus on testattu taydellisesti
tehtaalla.

Irrota moottorikaapeli taajuusmuuttajasta ennen mittausten
suorittamista kaapelissa tai moottorissa.

Ala avaa Vacon 10:n koteloa. Sormissasi oleva staattinen
sahkd voi vahingoittaa komponentteja. Myds kotelon
avaaminen voi vahingoittaa laitetta. Jos Vacon 10:n kotelo
avataan, takuu raukeaa.

> DP

1.3 Maadoitukset ja maasulkusuojaus

Vacon 10 -taajuusmuuttaja on aina maadoitettava maadoitusliittimesté. Katso alla
olevaa kuvaa:

®  Taajuusmuuttajan sisainen maasulkusuojaus suojaa ainoastaan
itse laitteen maasuluilta.

®  Jos vikavirtasuojia kaytetaan, on niiden toiminta testattava
mahdollisissa vikatapauksissa esiintyvilla maasulkuvirroilla.
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6 ® VACON TURVALLISUUS

1.4 Ennen moottorin ajamista

Tarkistusluettelo:

Ennen moottorin kdynnistamista varmista, etta moottori on
kunnolla kiinnitetty ja varmista, etté siihen liitetty laite sallii
kaynnistyksen.

Aseta moottorin maksiminopeus (taajuus) moottorin ja siihen
kiinnitetyn laitteen suurimman pyérimisnopeuden mukaisesti.

Ennen kuin muutat moottorin akselin pyérimissuuntaa,
varmista, etta se voidaan tehda turvallisesti.

Varmista, ettd moottorikaapeliin ei ole kytketty
kondensaattoriparistoja.

BB BB
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2. TOIMITUKSEN VASTAANOTTO

Tarkista pakkauksen purkamisen jalkeen, etté tuotteessa ei esiinny merkkeja
kuljetusvaurioista ja etta toimitus on tilauksesi mukainen (vertaa laitteen
lajimerkkia seuraaviin lajimerkkiavaimiin).

Jos laitteessa on kuljetusvaurioita, ota yhteys ensisijaisesti kuljetusvakuutuksesta
huolehtivaan vakuutusyhtiéon tai laitteen huolitsijaan.

Jos toimitus ei vastaa tilaustasi, ota vélittomasti yhteys laitteen toimittajaan.

2.1 Lajimerkkiavain

Vacon 0010 -_1L - 0001 - 4 Machinery +IPN1 +SMO2

Muutoksia oletuskokoonpanoon:
+SMO1 = AP| RS-485 -> API Full
+EMC2 = EMC C4 -> EMC C2

Versio

Janniteluokka
2 = 208-240Vac
4 = 380-480Vac

|
|
| Tulovaine
l Tuotesarja

Kuva 2.1: Vacon 10:n lajimerkkiavain

2.2 Varastointi

Jos taajuusmuuttaja pitaa varastoida ennen kayttéonottoa, varmista, etta
varastointiolosuhteet ovat hyvaksyttavat:

Varastointilampétila-40...+70 °C

Suhteellinen kosteus << 95 %, ei kondensaatiota

2.3 Huolto
Normaaliolosuhteissa Vacon 10 -taajuusmuuttajat eivat tarvitse huoltoa.

Péivystys 040 837 1150 = Email: vacon@vacon.com




8 ® VACON TOIMITUKSEN VASTAANOTTO

2.4 Takuu

Takuu kattaa vain valmistusvirheet. Valmistaja ei ole vastuussa kuljetuksen,
toimituksen vastaanoton, asennuksen, kéyttéonoton tai kaytén aikana syntyneista
vaurioista.

Valmistajaa ei koskaan eik&a missaan olosuhteissa voida asettaa vastuuseen
vaurioista tai vioista, jotka aiheutuvat vaarinkaytosta, vaarasta asennuksesta,
epanormaalista ymparistolampdtilasta, polysta, syovyttavista aineista tai
nimellisarvon ylittavista sahkdisisté suureista. Valmistajaa ei mydskaan voida pitaa
vastuussa seurannaisvaikutuksista.

Valmistajan my6ntama takuuaika on 18 kk toimituksesta tai 12 kk kéytt6onotosta
sen mukaan, kumpi ndistad méaaréajoista paattyy ensin (Yleiset toimitusehdot
NL92/Orgalime S92).

Laitteen paikallinen toimittaja voi myontaa ylla mainituista ehdoista poikkeavan
takuun. Tama takuuaika tulee méaaritella toimittajan myynti- ja takuuehdoissa.
Vacon ei ole vastuussa mistdan muusta, kuin sen itsensa myéntamasta takuusta.

Ota kaikissa takuuta koskevissa asioissa ensin yhteys paikalliseen toimittajaasi.

Puh. 0201 2121 = Fax 0201 212205
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3. ASENNUS

3.1 Paikalleen asennus

Vacon 10:n voi kiinnittéa seindén kahdella eri tavalla: ruuvikiinnityksella tai
DIN-kiskon avulla. Asennusmitat on merkitty laitteen takasivulle ja ilmoitettu
seuraavalla sivulla.

Kuva 3.1: Ruuvikiinnitys

Kuva 3.2: Kiinnitys DIN-kiskon avulla
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10 ® VACON ASENNUS

3.1.1 Vacon 10:n mitat

W2
‘— w3 D2
o S0 11— . H

H1 @@@ H2 H3

0
0
vocon
[eee oo ¢ |0 ©®
g S | =
——] L o1 -

Kuva 3.3: Vacon 10:n mitat, MI1-MI3

Tyyppi | H1 | H2 | H3 [ w1 | w2 | w3 | D1 | D2
MI1 156,5 147 137,3 65,5 37,8 4.5 98,5 7
Mi2 195 183 170 90 62,5 55 101,5 7
MI3 262,5 252,3 2413 100 75 55 108,5 7

Taulukko 3.1: Vacon 10:n mitat millimetreind
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3.1.2 Jdahdytys

Kaikki Vacon 10 -taajuusmuuttajat jaghdytetaan pakotetulla ilmavirtauksella.
Taajuusmuuttajan ylapuolelle ja taakse pitaa jattaa riittavasti tilaa, jotta
jaahdytysilma paasee kiertaméaan. Seuraavassa taulukossa on esitetty vaadittavan
vapaan tilan mitat:

Tyyppi Mitat (mm) i A
A B i |
MIT 100 50
A 100 50
] 100 50

Taulukko 3.2: Jd&dhdytyksen vaatiman vapaan tilan mitat

Tyyppi  |Vaadittava jaahdytysilma (m3/h)

MIL 10 12
12 10 |
M3 30 i

Taulukko 3.3: Tarvittava jééghdytysilmamd&ara.

3.1.3 EMC-tasot

Luokka C1 (Vaconin EMC-luokka C):Tahan luokkaan kuuluvat taajuusmuuttajat
ovat tuotestandardin EN 61800-3 (2004) luokan C1 mukaisia. Luokka C1 on
EMC-ominaisuuksiltaan paras, ja se sisaltaa taajuusmuuttajia, joiden nimellis-
jannite on pienempi kuin 1 000 V ja jotka on tarkoitettu kaytettaviksi ensimmaisessa
ympaéristdssa. HUOMAUTUS: Luokan C vaatimukset toteutuvat vain johtuvien
hairiopaastojen osalta.

Luokka C2 (Vaconin EMC-luokka H):Tahan luokkaan kuuluvat taajuusmuuttajat
ovat tuotestandardin EN 61800-3 (2004) luokan C2 mukaisia. Luokka C2 sisaltaa
kiinte&sti asennettavia taajuusmuuttajia, joiden nimellisjannite on pienempi kuin
1000 V. Luokan H taajuusmuuttajia voi kayttda ensimmaisessé ja toisessa
ymparistossa.

Luokka C3 (Vaconin EMC-luokka L): Tahan luokkaan kuuluvat taajuusmuuttajat
ovat tuotestandardin EN 61800-3 (2004) luokan C3 mukaisia. Luokka C3 sisaltaa
taajuusmuuttajia, joiden nimellisjannite on pienempi kuin 1 000 V ja jotka on
tarkoitettu vain toiseen ymparistoon.

Luokka C4 (Vaconin EMC-luokka N):Tamén luokan taajuusmuuttajissa ei ole
EMC-hairidpaastosuojausta. Nama taajuusmuuttajat asennetaan suljettuun
kaappiin. HUOMAUTUS: EMC-hairidpaastovaatimuksien tayttamiseksi tarvitaan
yleensa ulkoinen EMC-suodatin.

Péivystys 040 837 1150 = Email: vacon@vacon.com




12 ® VACON ASENNUS

Luokka C4 IT-verkoille (Vaconin EMC-luokka T):Tamén luokan taajuusmuuttajat
ovat tuotestandardin EN 61800-3 (2004) mukaisia, jos ne on tarkoitettu IT-jarjes-
telmiin. IT-jarjestelmissa verkot on erotettu maasta tai kytketty maahan suuren
impedanssin valityksell& vuotovirran rajoittamiseksi. HUOMAUTUS: jos taajuus-
muuttajia kdytetdén muiden teholéhteiden kanssa, EMC-vaatimukset eivat toteudu.

Tuotestandardin EN 61800-3 (2004) ympdéristét

Ensimmainen ympérist6:Ymparisto, johon siséltyvat asuintilat. Liséksi se siséltaa
laitokset, jotka on kytketty ilman valimuuntajia asuintiloille tarkoitettuun
pienjanniteverkkoon.

HUOMAUTUS: esimerkkeja ensimmaiseen ymparistoon kuuluvista tiloista ovat
omakotitalot, asunnot seka asuinrakennuksissa olevat liiketilat tai toimistot.

Toinen ympéristd:Ymparisto, joka siséltaa kaikki laitokset, joita ei ole kytketty
suoraan asumuksille tarkoitettuun pienjanniteverkkoon.

HUOMAUTUS: esimerkkeja toisesta ymparistosta ovat teollisuusalueet seka minka
tahansa omasta muuntajasta séhkonséa saavan rakennuksen tekniset alueet.

3.1.4 EMC: )j luok muut i H:sta tai L:sta T:ksi

Vacon 10 -taajuusmuuttajien EMC-suojausluokka voidaan muuttaa luokasta H tai L
luokkaan T irrottamalla EMC-kondensaattorin irtikytkentaruuvi (katso alla olevaa
kuvaa).

Huomautus:Al4 yritd muuttaa EMC-tasoa takaisin luokkaan H tai L. Vaikka edella
kuvattu toimenpide peruutetaan, taajuusmuuttaja ei enaa tayta luokan H/L EMC-
vaatimuksia.

Vacon 10 -taajuusmuuttajat jaetaan viiteen luokkaan niiden sahkdmagneettisten
hairiopaastojen seka jarjestelmaverkon ja asennusympariston vaatimusten mukaan
(katso ). Kunkin tuotteen EMC-luokka on ilmoitettu lajimerkkiavaimessa.
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3.2 Kaapelointi ja kytkennéat
3.2.1 Tehokaapelointi
Huomautus: Tehokaapelien kiristysmomentti on 0,5-0,6 Nm.

3~ (400V)

1~ (230V)

360° maa-
doitus: kuori
pois muovi-

nen kaapeli-
VERKKO  yaippa Pel- MooTTORI

Kuva 3.4: Vacon 10:n teholiitinnat, MI1
3~ (400V)

Ulkoinen jarru-
1~ (230V)  vastus (400V)
Moottorilahts

L1L2/N L3 R+ R- UM VIT2W/T3

= BIRTAY

JARRU-
VERKKO VASTUS MOOTTORI

CER

Kuva 3.5: Vacon 10:n teholiitdnnét, MI1-MI3
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14 ® VACON ASENNUS

3.2.2 Ohjauskaapelointi

Kiinnita kaapeli-
tuki tehokaapeli-
asennuksen
JALKEEN

Kiinnita tama levy
ENNEN tehokaa-
pelien asennusta

Kuva 3.6: Kiinnitd PE-levy ja API-kaapelituki
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Kuva 3.7: Avaa kansi

Ohjauskaapelin
kiristysmomentti:
Nm

360° maadoitus:
kuori pois muovinen
kaapelivaippa

Kuva 3.8: Kiinnité ohjauskaapelit. Katso luku 6.3

Péivystys 040 837 1150 = Email: vacon@vacon.com




16 ® VACON ASENNUS

3.2.3 Kaapelien ja sulakkeiden tekniset tiedot

Kéayta kaapeleita, joiden lammonkesto on véhintaan +70 °C. Kaapelit ja sulakkeet
on mitoitettava seuraavien taulukoiden mukaan. Kaapelien asentaminen
UL-maééraysten mukaan on selitetty luvussa 3.2.6.

Sulakkeet toimivat myds kaapelien ylikuormitussuojana.
Namaé ohjeet koskevat vain tapauksia, joissa on yksi moottori ja yksi kaapeliyhteys
taajuusmuuttajalta moottorille. Pyyda kaikissa muissa tapauksissa lisatietoja

tehtaalta.
EMC-luokka Taso H Taso L Taso N
Verkkovirtakaapelityypit 1 1 1
Moottorikaapelityypit 3 2 1
Ohjauskaapelityypit 4 4 4

Taulukko 3.4: Standardien edellyttdmét kaapelityypit. EMC-tasojen
kuvaukset ovat luvussa 3.1.3.

Kaapelityyppi Kuvaus

Vahvavirtakaapeli, joka on tarkoitettu kiinted&n asennukseen ja
1 kaytettavalle verkkojannitteelle. Suojattua kaapelia ei tarvita.
(NKCABLES/MCMK tai vastaava.)

Vahvavirtakaapeli, joka on varustettu konsentrisella
2 suojajohtimella ja sopii kaytettavélle verkkojannitteelle.
(NKCABLES/MCMK tai vastaava.)

Vahvavirtakaapeli, joka on varustettu tiiviilla, pieni-
impedanssisella suojavaipalla ja sopii kéytettavélle

3 verkkojannitteelle. .

(NKCABLES /MCCMK, SAB/OZCUY-J tai vastaava.)
*Standardin mukaan seka moottorille etta FC-liitannéalle vaaditaan
360° maadoitus

Hairidsuojattu kaapeli, joka on varustettu tiiviilla, pieni-
4 impedanssisella suojavaipalla (NKCABLES /Jamak,
SAB/OZCuY-O tai vastaava).

Taulukko 3.5: Kaapelityyppien kuvaukset

| Virta- Liitantakaapelikoko (min/max)

. N Sul. A

Koko | Tyyppi a1 | A kaape"z Paaliitin | Maaliitin [ohjausliitin| Releliitin
Culmm f pmmy | pmm?2y | mm2 | (mm?)

MI1 | 0001-0004] 1,7-3,7 10 2*1,5+1,5 1,5-4 15-4 05-15 | 0,5-15

MI2 | 0005-0007| 4,8-7,0| 20 2*2,5+2,5 1,5-4 15-4 0,5-15 | 05-1,5

MI3 0009 9,6 32 2*6+6 1,5-6 1,5-6 0,5-15 | 05-1,5
Taulukko 3.6: Vacon 10 -taajuusmuuttajan kaapeli- ja sulakekoot, 208-240 V
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| Virta- Liitantakaapelikoko (min/max)

. N Sul. g

Koko [ Tyyppi i | m kaape"z paaliitin | Maaliitin [ohjausliitin|Releliitin
Culmm<] | um?) | mm?) mm? | [(mm?]

MIL | 0001-0004| 1,9-33| 6 | 3"15t15 | 154 | 1,54 | 05-15 | 0515

MI2 | 0005-0006| 4,3-5,6 10 3*1,5+1,5 15-4 1,5-4 05-15 | 0,5-15
MI3 | 0008-0012| 7,6-12| 20 3*2,5+2,5 1,5-6 1,5-6 05-15 | 0,5-15
Taulukko 3.7: Vacon 10 -taajuusmuuttajan kaapeli- ja sulakekoot, 380-480 V

3.2.4 Yleiset kaapelointisdannot

1 Varmista ennen asennuksen aloittamista, etta mikaan
taajuusmuuttajan komponenteista ei ole jannitteinen.

Sijoita moottorikaapelit riittavan etaalle muista kaapeleista:
« Valta moottorikaapelien sijoittamista pitkiin samansuuntaisiin
linjoihin muiden kaapeleiden kanssa.
« Jos moottorikaapeli on yhdensuuntainen muiden kaapelien
kanssa, moottorikaapelin ja muiden kaapelien
2 vahimmaisetéisyys on 0,3 m.
« Annettua vahimmaisetéisyytté voidaan soveltaa myds moottori-
kaapeleiden ja muiden jarjestelmien signaalikaapeleiden valilla.
= Moottorikaapelien enimmaispituus on 30 m
= Moottorikaapeleiden tulisi risteytyd muiden kaapeleiden kanssa
90 asteen kulmassa.

3 Jos kaapeleiden eristysvastusmittaukset ovat tarpeen, katso luku 3.2.7.

Kaapelien kytkeminen:
= Kuori moottori- ja verkkovirtakaapelit kuvan 3.9 mukaisesti.
« Kytke verkkovirta-, moottori- ja ohjauskaapelit liittimiinsa.
Katso kuvat 3.4-3.8.
= Huomaa moottorikaapelien ja ohjauskaapelien
kiristysmomentit, katso sivu 13 ja sivu 15.
= Luvussa 3.2.6 on ohjeet kaapeleiden asentamisesta
4 UL-maaraysten mukaisesti.
= Varmista, ettd ohjauskaapelin johdot eivat ole kosketuksissa
laitteen s&hkaisiin komponentteihin.
« Jos kéytetaan ulkoista jarruvastusta (lisavaruste), kytke sen
kaapeli sille tarkoitettuun liittimeen.
« Tarkista, ettd maadoituskaapeli on kytketty moottorin ja
taajuusmuuttajan liittimiin, joissa on merkki
« Kytke moottorin kaapelin erillinen suojavaippa taajuus-
muuttajan, moottorin ja syottokeskuksen maadoituslevyyn
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3.2.5 Moottori- ja virtakaapelien kuorimispituudet

Maadoitusjohdin
¥ ‘ a
8 mm g é
1 1
35 mm U

20 mm

Kuva 3.9: Kaapelien kuoriminen

Huomautus: 360 asteen maadoitus: kuori my6s muovinen kaapelivaippa.
Katso kuvat 3.4, 3.5 ja 3.8.

3.2.6 Kaapelien asentaminen UL-mdédrdysten mukaisesti

UL-maééréaysten (Underwriters Laboratories) mukaan on kaytettava UL-hyvaksyttya
kuparikaapelia, jonka lammonkeston tulee olla véhintaan +60/75 C.

3.2.7 Kaapeloinnin ja moottorin eristysvastusmittaukset

Nama mittaukset on suoritettava seuraavasti, jos epéilladn moottorin tai
kaapeloinnin eristyksen olevan viallinen.

1. Moottorikaapelin eristysvastusmittaukset

Kytke moottorikaapeli irti taajuusmuuttajan liittimista U/T1, V/T2 ja W/T3 seka
moottorista. Mittaa moottorikaapelin eristysvastus jokaisen vaihejohtimen vélilla
sek& myds jokaisen vaihejohdon ja maadoitusjohdon valill&.

Eristysvastuksen tulee olla = 1 MOhm.

2. Verkkovirtakaapelin eristysvastusmittaukset

Kytke verkkovirtakaapeli irti taajuusmuuttajan liittimista L1, L2/N ja L3 seka
verkkovirrasta. Mittaa verkkovirtakaapelin eristysvastus jokaisen vaihejohtimen
vélilla seka myos jokaisen vaihejohdon ja maadoitusjohdon valilla. Eristysvastuksen
tulee olla = 1 MOhm.

3. Moottorin eristysvastusmittaukset

Kytke moottorikaapeli irti moottorista ja avaa moottorin liitdntékotelossa olevat
kytkentaliuskat. Mittaa moottorin eristysvastukset jokaisesta kaamisté erikseen.
Mittausjannitteen tulee olla vahintaan moottorin nimellisjannitteen suuruinen,
mutta enintaan 1 000 V. Eristysvastuksen tulee olla = 1 MOhm.
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4. KAYTTOONOTTO
Ennen kayttoonottoa lue varoitukset ja ohjeet luvusta 1.

4.1 Vacon 10:n kayttoonoton vaiheet

1 Lue tarkasti luvussa 1 olevat turvallisuusohjeet ja noudata niita.

Varmista asennuksen jélkeen, etta:
= seka taajuusmuuttaja ettd moottori ovat kytkettyna maahan
= verkkovirta- ja moottorikaapelit ovat luvussa 3.2.3 esitettyjen
vaatimusten mukaiset
2 = ohjauskaapelit ovat mahdollisimman etaalla tehokaapeleista
(katso luku 3.2.4, vaihe 2) ja suojattujen kaapelien héairiosuojat

on kytketty suojamaadoitusliittimeen @

3 Tarkista jadhdytysilman laatu ja maaréa (luku 3.1.2).

4 Tarkista, etta kaikki ohjausliittimiin kytketyt kay/seis-kytkimet ovat
seis-asennossa.

5 Kytke taajuusmuuttaja verkkoon.

Huom: Seuraavat vaiheet ovat voimassa, jos Vacon 10 -taajuusmuuttajassasi on
API Full- tai API Limited Application Interface -sovellusliittyma.

6 Aseta ryhmén 1 parametrit sovelluksen mukaan. Ainakin seuraavat
parametrit tulisi asettaa:
= moottorin nimellisjannite (par. 1.1)
= moottorin nimellistaajuus (par. 1.2)
= moottorin nimellisnopeus (par. 1.3)
= moottorin nimellisvirta (par. 1.4)
Tarvittavat arvot l6ytyvat moottorin arvokilvesta.
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Tee kayttokoe ilman moottoria. Tee joko testi A tai testi B:

A) Ohjaus riviliittimilta:
« Kéanna kay/seis-kytkin kéay-asentoon.
= Muuta taajuusohjetta (potentiometri).
= Tarkista valvontavalikosta, etta laht6taajuus muuttuu ohjearvon
muutoksen mukaan.
7 = Kaanna kay/seis-kytkin seis-asentoon.

B) Ohjaus ohjauspaneelista:

= Valitse ohjauspaneeli ohjauspaikaksi parametrilla 2.1. Voit siirtaa
ohjauksen ohjauspaneelille myds painamalla ohjausnuppia viisi
sekuntia.

= Paina paneelin kdynnistyspainiketta.

= Tarkista valvontavalikosta, etté l&htdtaajuus muuttuu ohjearvon
muutoksen mukaan.

= Paina paneelin pysaytyspainiketta.

Jos mahdollista, suorita kuormittamattomana tehtavét kokeet siten, etta
moottori ei ole kytkettyna prosessiin. Jos tdma ei ole mahdollista,
varmista jokaisen kokeen turvallisuus ennen sen suorittamista. llmoita
tyotovereillesi kokeista.
8 = Kytke sy6ttojannite pois ja odota laitteen pysahtymista.
= Liita moottorikaapeli moottoriin ja taajuusmuuttajan

moottoriliittimiin.
= Varmista, etta kaikki kéay/seis-kytkimet ovat seis-asennossa.
= Kytke verkkovirta paalle.
= Toista testi 7A tai 7B.

Kytke moottori prosessiin (jos kuormittamaton koe tehtiin ilman
moottoria).

9 « Tarkista ennen testausta, etté se voidaan tehda turvallisesti.
< IImoita ty6tovereillesi kokeista.

- Toista testi 7A tai 7B.
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5. VIAN ETSINTA
Huomautus: Tassa luvussa luetellut vikakoodit ovat nakyvissa, jos
sovellusliittyméassa on naytto, kuten API FULL- tai API LIMITED -sovellusliittymassa,
tai jos laitteeseen on liitetty tietokone.
Kun taajuusmuuttajan valvontaelektroniikka havaitsee vian, laite pysahtyy ja
nayttdon tulee nékyviin symboli F, vian jarjestysnumero ja vikakoodi seuraavan
esimerkin mukaisessa muodossa:

F102

I— Vikakoodi (02 = ylijannite)

Vian jarjestysnumero (F1 = viimeisin vikal

Vika voidaan kuitata ohjauspaneelin Stop-painikkeella, riviliittimilta tai kenttavaylan
kautta. Viat aikakoodeineen tallennetaan vikahistoriavalikkoon, jota voidaan selata.
Seuraavassa taulukossa on esitetty vikakoodit, vikojen syyt ja korjaavat
toimenpiteet.

Vika-

Koodi Vian nimi Mahdollinen syy Korjaavat toimenpiteet

Taajuusmuuttaja on
havainnut
moottorikaapelissa lilan
suuren virran (=>4*Iy):
1 Ylivirta « akillinen voimakas
kuormituksen liséys
= oikosulku
moottorikaapeleissa
= sopimaton moottori

Tarkista kuormitus.
Tarkista moottorin koko.
Tarkista kaapelit.

DC-vélipiirin jannite on
ylittanyt sisaisen turvarajan:
= hidastuvuusaika on Pidenna hidastuvuusaikaa
liian lyhyt (P.4.3).
= verkkojannitteessé on
suuria jannitepiikkeja

2 Ylijannite

Virranmittauksessa on
havaittu yliméaéréinen
vuotovirta kdynnistyksen Tarkista moottorikaapelit ja
yhteydessé: moottori.
= eristevika kaapeleissa
tai moottorissa

3 Maasulku

Taulukko 5.1: Vikakoodit.
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\k/:)l;%_i Vian nimi Mahdollinen syy Korjaavat toimenpiteet
Kuittaa vika ja kdynnista laite
= komponenttivika uudelleen.
8 Jarjestelmavika omp! S Jos vika ilmenee uudelleen,
« viallinen toiminta A
ota yhteys lahimpéaan
jélleenmyyjaan.
DC-vélipiirin jannite on Tilapéisen syéttéjannite-
ylittanyt sisdisen turvarajan:| katkoksen sattuessa kuittaa
= todennakaisin syy: liian | vika ja kdynnista taajuus-
pieni sydttojannite muuttaja uudelleen.
9 Alijannite = taajuusmuuttajan Tarkista syottdjannite.
sisainen vika Jos se on riittava, kyseessa on
= Syottojannitekatkot sisdinen vika.
Ota yhteys lahimpaan
jalleenmyyjaan.
13 Taajuusmuuttajan | IGBT-kytkimen lampoétila Tarkista ymparoiva lampoétila.
alilampétila on alle -10 °C.
IGBT-kytkimen lampotila Tfarklsta,vetta jaahdytysilman
onyli 120 °C virtaus i ole estynyt. )
. . AT Tarkista ymparoiva lampétila.
Taajuusmuuttajan | Ylilampétilavaroitus N . I
14 RSN Varmista, ettei kytkentataajuus
ylilampotila annetaan, kun IGBT- " ¥ PN
y P o ole liian suuri ympariston
kytkimen lampétila ylittaa PR . N
° lampéotilaan ja moottorin
110 °C. . ..
kuormitukseen néhden.
15 | Moottori jumissa Moottorin jumisuoja on Tarkista moottori.
lauennut.
Taajuusmuuttajan moottorin | Vahenna moottorin
. lampétilavalvoja on kuormitusta. Jos moottori ei ole
Moottorin . A - A -
16 lilampétila havainnut ylilampétilan ylikuormittunut, tarkista
Y P moottorissa. Moottorin lampéotilanvalvontaparametrit.
ylikuormitus.
EEPROMIN Parametrin tallennusvirhe i
N L L Ota yhteys ldhimpéaéan
22 | tarkistussumma- « viallinen toiminta lleenmyyiadn
vika « komponenttivika ] vyjaan.
Kuittaa vika ja kaynnista laite
. . - P uudelleen.
Mikroprosessorin « viallinen toiminta o
25 > ot Jos vika ilmenee uudelleen,
watchdog-vika = komponenttivika P,
ota yhteys ldhimpaan
jalleenmyyjaan.
- aols bt o Jos vika ilmenee uudelleen,
34 Sisaisen vaylan Ymparistosta aiheutuva ota yhteys lahimpaan
tietoliikenne hairio tai laitevika. s
jalleenmyyjaan.
Taulukko 5.1: Vikakoodit.
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Vika- . - q . . .
Fone Vian nimi Mahdollinen syy Korjaavat toimenpiteet
35 | sovellusvirhe Sovellus ei toimi. .O..ta yhteys !?ﬁlmpaan
jalleenmyyjaan.
Analogiatulon virta
Analogiatulo on <4 mA. . . -
50 lin<<4mA « ohjauskaapeli on irti lﬁ;:;mf;ézg;vop”nn
(valittu signaali- tai vioittunut .
alue 4 - 20 mA) = signaalilahde
on vioittunut
Digitaalitulovika. Tarkista ohjelmointi ja ulkoisen
51 | Ulkoinen vika Digitaalitulo on ohjelmoitu | vikatiedon ilmoittama laite.
ulkoisen vian tuloksi ja tdma | Tarkista myos kyseisen laitteen
tulo on aktiivinen. kaapelointi.
Tietoliikenneyhteys Master- | Tarkista asennus.
53 | kenttavaylavika laitteen ja taajuusmuuttajan | Jos asennus on kunnossa,
4 kenttavaylakortin valilla on | ota yhteys lahimpaan
katkennut. jalleenmyyjaan.
Taulukko 5.1: Vikakoodit.
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6. VACON 10:N SOVELLUSLIITTYMA

6.2 Yleista

Vacon 10 -laitteelle on saatavissa kolme sovellusliittyman (API) versiota:

API Full API Limited ?J(')gg&:%iu)
6 digitaalituloa 3 digitaalituloa 1 digitaalitulo

2 analogiatuloa 1 analogiatulo 1 releléhto

1 analogialéahtd 1 relelahto RS-485-liittyma

1 digitaalilahto RS-485-liittyma

2 relelahtoa

RS-485-liittyma

Taulukko 6.1: Saatavilla olevat sovellusliittymét

Tama osa siséltad kuvaukset naiden versioiden 1/0-signaaleista ja Vacon 10:n
General purpose -sovelluksen kayttéohjeet.

Taajuusohje voidaan valita analogiatuloista, kenttavaylalta, vakionopeuksista tai
ohjauspaneelilta.

Perusominaisuudet:

« Digitaalitulot DI1-DI6 ovat vapaasti ohjelmoitavia. Kayttaja voi
maarittaa yhdelle tulolle monta toimintoa.

= Digitaali-, rele- ja analogialahdét ovat vapaasti ohjelmoitavia.

= Analogiatulo 1 voidaan ohjelmoida virta- tai jannitetuloksi
API Limited -versiossa.

Erikoisominaisuudet kaikissa API-versioissa:
Ohjelmoitava Kay/Seis- ja Taakse-signaalilogiikka.
Ohjearvon skaalaus.

Ohjelmoitavat Kay- ja Seis-toiminnot.

DC-jarru kaynnistyksessa ja pysaytyksessa.
Ohjelmoitava U/f-kayra.

Saadettava kytkentataajuus.

Automaattinen uudelleenkaynnistys vian jalkeen.

Puh. 0201 2121 = Fax 0201 212205




VACON 10:N API VACON ® 25

= Suojaukset ja valvonnat (kaikki taysin ohjelmoitavissa; seis,
varoitus, vika):
= Virtasignaalitulovika
Ulkoinen vika
Alijannitevika
Maasulku
Moottorin lampd-, jumi- ja alikuormitussuojaus
= Kenttavaylayhteys

Erikoisominaisuudet API Full- ja API Limited -versioissa:
= 8 vakionopeutta
= Analogiatulon alueen valinta, signaalin skaalaus ja suodatus
« Pl-ohjain
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6.3 Ohjausriviliitin

APl FULL
Liitin Signaali Tehdasasetus Kuvaus
1 | +10Vre | Ohjearvojannite Maksimikuorma 10 mA
2 Al Analogiatulo 1 Taajuusohje P) 0-+10VRi= 200kQ
(min)
3 |GND @] 1/0 maa
6 | 24voul | Ohjausjann. 1ahto +20 %, maks. k. 50 mA
7 |GNDg@ | 1/0 maa
.~ |8 |D11 Digitaalitulo 1 Kay eteen P 0-+30VRi= 12kQmin
L~ |9 |DI2 Digitaalitulo 2 Kéy taakse P)
|~ 110]|DI3 Digitaalitulo 3 Vakionopeus B0 P
A A RS485 signaali A | Kenttav.yhteys
B |B RS485 signaali B | Kenttév.yhteys
4 [A2 Analogiatulo 2 Pl oloarvo P 0(4) - 20 mA, Ri = 200Q
@ 5 |GNDg@| /0 maa
13| GND @ | I/0 maa
14| D14 Digitaalitulo 4 Vakionopeus B1P | 0-+30VRi= 12 kQ
___I15|DI5 Digitaalitulo 5 Vian kuittaus P (min)
—116| DI6 Digitaalitulo 6 Esta Pl-ohjaus )
18| AO Léhtotaajuus P 0(4) - 20 mA, RL = 500Q
20 | DO Digitaalilahto Aktiivinen = Open collector, maks.
VALMIS P) kuorma 48 V /50 mA
22| RO 11 _K Relelahtd 1| Aktiivinen = KAY P | Maks. kytkentékuorma:
23|RO12 | | 250 Vac / 2 A tai 250 Vdc
/04A
24| RO 21 Relelahto 2| Aktiivinen = VIKA P)| Maks. kytkentakuorma:
25| RO 22 j 250 Vac / 2 A tai 250 Vdc
%6|r0o23 I— /04A

Taulukko 6.2: Vacon 10:n General purpose -sovelluksen
I/0O-oletusasetukset ja liitdnnét API FULL -versiossa

P) = Ohjelmoitava toiminto, lisétietoja parametriluetteloissa
ja -kuvauksissa, luvut 8 ja 9.
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API LIMITED
Liitin Signaali Tehdasasetus Kuvaus
1 | +10Vre | Ohjearvojannite Maksimikuorma 10 mA
2 |AlL Analogiatulo 1 Taajuusohje ) 0-+10VRi= 200kQ
3 |GNDg | I/0 maa
6 | 24Vout | Ohjausjann. lahto +20 %, maks. k. 50 mA
7 |GND@ | I/0 maa
8 | DIl Digitaalitulo 1 Kay eteen ) 0-+30VRi= 12 kQmin
9 |DI2 Digitaalitulo 2 Kéy taakse P)
10 [ DI3 Digitaalitulo 3 Vakionopeus B0 P
A |A RS485 signaali A | Kenttév.yhteys
B |B RS485 signaali B | Kenttav.yhteys
24| RO 21 Relelahtd 2| AKTIIVINEN (Rele | Maks. kytkentakuorma:
25| RO 22 1 auki) = VIKA P) 250 Vac /2 Atai

250Vvdc /0,4 A

Taulukko 6.3: Vacon 10:n General purpose -sovelluksen
I/0-oletusasetukset ja liitdénndt API LIMITED -versiossa

P) = Ohjelmoitava toiminto, lisdtietoja parametriluetteloissa
Jja -kuvauksissa, luvut 8 ja 9.

APl RS-485
Liitin Signaali Tehdasasetus Kuvaus
3 |GND @ | I/0 maa
6 | 24Vout | Ohjausjann. l&ahto +20 %, maks. k. 50 mA
7 |GND@| I/0 maa
8 D11 Digitaalitulo 1 1=Kay eteen 0-+30VRi= 12 kQmin
A |A RS485 signaali A | Kenttav.yhteys
B |B RS485 signaali B | Kenttév.yhteys
24| RO 21 Relelahtd 2| AKTIIVINEN (Rele | Maks. kytkentakuorma:
25| RO 22 i auki) = VIKA P) 250 Vac / 2 A tai

250Vvdc /0,4 A

Taulukko 6.4: Vacon 10:n General purpose -sovelluksen
I/0O-oletusasetukset ja liitdnnédt API RS-485 -versiossa

P) = Ohjelmoitava toiminto, lisétietoja parametriluetteloissa
ja -kuvauksissa, luvut 8 ja 9.
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7. OHJAUSPANEELI

7.1 Yleista
Vacon 10:n API Full- ja API Limited -versioissa on samanlaiset ohjauspaneelit.
Laitteeseen integroitu paneeli sisaltéé vastaavan sovelluskortin ja laitteen kotelon
peittokuvan, jossa ovat tilanayton ja painikkeiden selitteet.
Ohjauspaneelissa on taustavalaistu LCD-ndytto ja nappaimisto, joka sisaltaa
ohjausnupin, vihrean START-n&ppaimen ja punaisen STOP-n&ppaimen (kuva 7.1).

7.2 Naytto
Naytto sisaltaa 14- ja 7-segmenttisia osia, nuolenpéita ja selvékielisia
yksikkdmerkkeja. Nakyvissa ollessaan nuolenpaat ilmaisevat laitteesta tietoja,
jotka on merkitty peitekuvaan selvékielisind (numerot 1-14 alla olevassa kuvassa).
Nuolenpaat on jaettu kolmeen ryhmaan, joilla on seuraavat merkitykset ja
englanninkieliset selitetekstit (katso kuva 7.1):

Ryhmé 1-5, laitteen tila

1 = laite on kaynnistysvalmis (READY)

2 = laite on kéynnissa (RUN)

3 = laite on pysahtynyt (STOP)

4 = halytystila on voimassa (ALARM)

5 = laite on pysahtynyt vian takia (FAULT)
Ryhmé 6-10, ohjausvalinnat

6 = moottori pyorii eteenpéin (FWD)

7 = moottori pyorii taaksepéin (REV)

8 = |/O-riviliitin on valittu ohjauspaikaksi (I/0)

9 = paneeli on valittu ohjauspaikaksi (KEYPAD)

10 = kenttavayla on valittu ohjauspaikaksi (BUS)
Ryhmé 11-14, navigoinnin p&évalikko

11 = ohjearvojen paavalikko (REF)

12 = valvonnan pééavalikko (MON)

13 = parametrien paavalikko (PAR)

14 = vikahistorian paavalikko (FLT)
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1 2 3 4 5
READY RUN STOP ALARM FAULT

11
12
13
14

Pydriva FWD REV gl/0 KEYPAD BUS
valitsin 6 7

T

Stop-
nappain

Kuva 7.1: Vacon 10:n ohjauspaneeli

7.3 Néappéaimisto

Ohjauspaneelin nappaimistéosassa on ohjausnuppi seka START- ja STOP-
nappaimet (kuva 7.1). Ohjausnupilla siirrytaan paneelin ndytossa, mutta se toimii
myds ohjearvojen saatimena, kun laitteen ohjauspaikaksi on valittu paneeli
(KEYPAD). Nupilla on kaksi toimintoa:

- nupin kaantaminen esimerkiksi parametrin arvoa muutettaessa
(12 askelta / kierros)

- nupin painaminen esimerkiksi uutta arvoa hyvéksyttaessa.

STOP-n&appainté painettaessa laite pyséhtyy aina riippumatta siita, mika
ohjauspaikka on valittuna. Laite kéynnistyy START-nappainta painamalla vain,
jos ohjauspaikaksi on valittu paneeli (KEYPAD).
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7.4 Siirtyminen Vacon 10:n ohjauspaneelissa

Tama luku sisaltaéa tietoja Vacon 10:n valikoissa liilkkumisesta ja parametriarvojen
muokkaamisesta.

7.4.1 Paavalikko

Vacon 10:n ohjausohjelmiston valikkorakenne koostuu paavalikosta ja useista
alivalikoista. Siirtyminen paavalikossa on esitetty seuraavassa kuvassa:

READY RUN STDP ALARM_FAULT

o T
N';aynaa paneelinyon| J , '
ﬁ-éEﬁﬁZ?w PAR u L L
valitusta

ohjauspaikasta. FLT H: . NI'

FWD REV IlU KEYPAD BUS

l /‘ﬁ\ KAANNA
READY RUN STOP ALARM FAULT
VALVONTA-  REF

VALIKKO W]
Tassa valikossa MON[
voit selata PAR
valvonta-arvoja.
FLT -
FWD REV uo KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS
J’ v,/:\\ KAANNA
o
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT

PARAMETRI-
VALIKI REF
Tassé valikos- MON
sa voit selata

jamuuttaa PAR

parametrien
arvoja. FLT

é)

FWD REV I/D KEYPAD BUS

Jv ( ‘\ KAANNA

o/

READY RUN STOP ALARM FAULT
VIKAHISTO-  REF| REF
RIAVALIKKO poN
Taalla voit ﬁ MoN
selatailmen-  paR
neitd vikoja. \, >

LT[« PAINA  FLT
'~ - v
FWD REV uo KEYPAD BUS FWD REV 1O KEYPAD BUS

Kuva 7.2: Vacon 10:n p&évalikko

Puh. 0201 2121 = Fax 0201 212205




OHJAUSPANEELI VACON ® 31

7.4.2 Ohjearvovalikko

CrOr

oo

Hz

Painamalla Muuta

¢ ] Painamalla
siirryt edit- arvoa vahvistat
tilaan muutoksen

Kuva 7.3: Ohjearvovalikon néytto
Ohjearvovalikossa liikutaan ohjausnupilla (katso kuva 7.2). Ohjearvo voidaan

muuttaa ohjausnupilla kuvan 7.3 mukaisesti. Ohjearvo seuraa nupin pydrimista
jatkuvasti (uutta arvoa ei tarvitse hyvaksya erikseen).
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7.4.3 Valvontavalikko

‘\/I ’ "_ Vuorottelee _, Ij ‘7‘7
P, T ravsis " j

hd b4
FWD REV /O KEYPAD BUS

.
Selaa arvoja
M1.1 - M1.20

Kuva 7.4: Valvontavalikon néytt6

Valvonta-arvot ovat mitattujen signaalien todellisia arvoja seka tiettyjen
ohjausasetusten tiloja. Ne nakyvat API Full- ja API Limited -naytossa,
mutta niité ei voi muokata. Valvonta-arvot on lueteltu taulukossa 7.1.

Painamalla tassa valikossa ohjausnuppia kerran siirrytaan seuraavalle
valikkotasolle, jolla nakyy valvonta-arvo, esimerkiksi M1.11, ja arvo
(katso kuva 7.2). Valvonta-arvoja voi selata pydrittamalla valintanuppia
myétapaivaan (kuva 7.4).
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Koodi | Valvontasignaali Yksikké | Tunnus| Kuvaus
M1.1 Lahtotaajuus Hz 1 Moottorille Iahteva taajuus
M1.2 | Taajuusohje Hz 25
Moottorin akselin Laskennallinen moottorin
M1.3 rpm 2 L
nopeus pydrimisnopeus
M1.4 | Moottorin virta A 3 Mitattu moottorin ottama virta
M1.5 Moottorin momentti % 4 'V‘°°“°”". Ia_skenﬂallmen .
momentti/nimellismomentti
ML.6 Moottorin teho % 5 Mootto_nn Igskennallmen
teho/nimellisteho
M1.7 | Moottorin jannite v 6 Moottorin jannite
M1.8 DC-piirin jannite \ 7 Mitattu DC-piirin jannite
M1.9 Yksikon lampéotila c® 8 Jaahdytyselementin lampétila
M1.10 | Moottorin lampétila C ° L_gske"n_nalllnen moottorin
lampétila
M1.11 | Analogiatulo 1 % 13 All-arvo
. Al2-arvo
0
ML.12 [ Analogiatulo 2 % 14| VAIN API FULL -VERSIOSSA!
s AO1
0
ML13 | Analogialanto % 2 | VAIN API FULL -VERSIOSSAI
M1.14 | DI1, DI2, DI3 15 Digitaalitulojen tila
Digitaalitulojen tila
M1.15 | Di4, DI, Di6 16 VAIN API FULL -VERSIOSSA!
ROL, (myds RO2, DO o
M1.16 API FULL -versiossa) 17 Rele-/digitaalilahtojen tila
M1.17 | Pl-asetusarvo % 20 | Prosentteina prosessin
enimmaisohjearvosta
ML18 | Pl-vaste % 21 Pr(v)sen‘t'tvelna todellisesta
enimmaisarvosta
M1.19 | Pl-virhearvo % 2y | Prosentteina
enimmaisvirhearvosta
ML.20 [ PI-lahto % 23 | Prosentteina lahdon
enimmaisarvosta

Taulukko 7.1: Vacon 10:n valvontasignaalit
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7.4.4 Parametrivalikko
Parametrivalikossa nakyy oletuksena vain pika-asetusparametriluettelo.
Antamalla parametrille 13.1 haluttu arvo voidaan avata muita lisdparametriryhmia.
Parametriluettelot ja -kuvaukset ovat luvuissa 8 ja 9.

Seuraavassa kuvassa on parametrivalikkonakyma:

«— Vuorottelee C’_i l_”7
néytélld -’ L,‘ U LI

=~
L]
[
—_
——

A4
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

o
-

- l -
N Q Q \
Selaa Painamalla Muuta Painamalla
P1.1-> si|rryt editointi-  arvoa vahvistat muutoksen
tilaan

Kuva 7.5: Parametrivalikko
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7.4.5 Vikahistoriavalikko

/N

o

Selaa /-
vikoja 1-9 L

LICNTIm

1
ronangd

-
FWD REV /0 KEYPAD

Selaa F-
tunnit (H), @
minuutit (M)

ja sekunnit (S)
Kuva 7.6: Vikahistoriavalikko

Vikahistoriavalikossa voidaan selata yhdeksaa viimeista vikaa (katso kuva 7.6).

Jos vika on aktiivinen, vastaava vikanumero (esimerkiksi F1 02) vuorottelee naytdssa
paavalikon kanssa. Kun vikoja selataan, aktiivisten vikojen vikakoodit vilkkuvat.
Aktiiviset viat voidaan kuitata painamalla STOP-nappainta sekunnin ajan.

Jos vikaa ei voi kuitata, vikakoodi vilkkuu edelleen. Valikossa voi siirtya silloinkin,
kun jarjestelméassé on aktiivisia vikoja, mutta nayttd palaa automaattisesti
vikavalikkoon, jos néppaimia tai valintanuppia ei paineta tai pyoriteta.

Vikahetken kéayttdajan tunti-, -minuutti- ja sekuntiarvot nakyvéat arvovalikossa
(kéayttotunnit = nayton lukema x 1000 h).

Huomautus: Koko vikahistoria voidaan
tyhjentaa painamalla STOP-nappainta

viisi sekuntia, kun laite on pysaytettyna
ja naytosta on valittu vikahistoriavalikko.

Vikojen kuvaukset ovat luvussa 5.
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8. GENERAL PURPOSE -SOVELLUKSEN PARAMETRIT

Seuraavilla sivuilla on lueteltu eri parametriryhmiin kuuluvat parametrit.
Parametrien kuvaukset ovat luvussa 9.

HUOMAUTUS: Parametreja voi muuttaa vain silloin, kun laite on pyséaytystilassa.

Selitykset:

Koodi: Paikkamerkinta ohjauspaneelissa; ilmaisee kayttajalle valittuna
olevan valvonta-arvon numeron tai parametrin numeron

Parametri: Valvonta-arvon tai parametrin nimi

Min.: Parametrin minimiarvo

Maks: Parametrin maksimiarvo

Yks.: Parametriarvon mittayksikko; annettu, jos suureella on yksikko

Oletus: Tehdasasetus

ID: Parametrin tunnusnumero (kaytetaan kenttavaylaohjauksessa)

7 3 Lisatietoja tasta parametrista on luvussa 9: Parametrikuvaukset;

napsauta parametrin nimeéa.
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8.1 Pika-asetusparametrit (virtuaalinen valikko, nakyy, kun par. 13.1=1)

Koodi Parametri Min.| Maks| Yks.[ Oletus [ ID Huomautus
Moottorin 230 Tarkista moottorin
Pl nimellisjannite 180 f 500 v 400 110 arvokilvesta
p12 |  Moottorin 30 | 320 | Hz | 5000 | 111 [ Tarkistamootiorin
nimellistaajuus arvokilvesta
p13 |  Moottorin 300 | 20000| rpm | 1440 | 112 [ O'etus koskee
nimellisnopeus 4-napamoottoria
P14 Moottorin 02x] 15x A ks 113 | Tarkista moottorin
nimellisvirta Inyks.| INyks. arvokilvesta
. Tarkista moottorin
P15 | Moottorin cos () | 0,30 1,00 085 | 120 [ vokilvesta
PL7 Virtaraja 02xt 2x 15x 1 107
INyks. INyks, INyks
P1.15 Momentin 0 1 0 109 | 0= Ei kaytossa
maksimointi 1= Kéaytossa
1 = I/O-rivil.
P2.1 Ohjauspaikka 1 3 1 125 | 2 = Paneeli
3 = Kenttéavayla
Kaynnistys- 0 = Kiihd.
P22 toiminto 0 1 0 505 1 = Vauhtikaynn.
Pyséaytys- 0 =Vap. pyorien
P23 toiminto 0 1 0 506 1 = Hidastaen
P3.1 Minimitaajuus 0,00 P3.2 Hz 0,00 101
P3.2 Maksimitaajuus | P3.1| 320 Hz 50,00 102
0 = Vakionopeudet (0-7)
1 = Paneelin ohjearvo
hi " 2 = Kenttavaylan
p33| © e [0 4 3 117 | ohjearvo
3=Al1 (API FULL &
LIMITED)
4= Al2 (APIFULL)
P34 | vakionopeuso | 000] P32 | Hz | 500 | 124 | Aktivoidaan
digitaalituloilla
P35 | vakionopeus1 | 000] P32 | Hz | 1000 | 105 | AKtivoidaan
digitaalituloilla
P36 | vakionopeus2 | 000| P32 | Hz | 1500 | 106 | AKtivoidaan
digitaalituloilla
P37 | vakionopeus3 | 000] P32 | Hz | 2000 | 126 | AKtivoidaan
digitaalituloilla
Pa2 | Kihtywysaika | 01 | 3000| s 30 | 103 | Kilhtyvysaika 0 Hz:sta
maksimitaajuuteen

Taulukko 8.1: Pika-asetusparametrit
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Koodi Parametri Min.| Maks| Yks.| Oletus [ ID Huomautus
Hidastuvuusaika
P4.3 | Hidastuvuusaika | 0,1 | 3000 s 3,0 104 | maksimitaajuudesta
0 Hz:iin
API FULL ja LIMITED:
0=Jannite 0...10 V
1=Jannite 2..10V
VAIN API LIMITED:
2=Virta0..20 mA
P6.1 | All-signaalialue 0 3 0 379 | 3=Virta4..20 mA
HUOMAUTUS:
Kun API LIMITED on
kaytossa, valitse myds
jannite-/virta-alue
DIP-kytkimella
Al2-signaalialue 2=Virta0..20 mA
P6.5 (vain API Full) 2 8 8 3% 3=Virta4..20 mA
Autom. e LaoeAecs
P10.4|  uudelleen- 0 1 0 731 (1’: E'a';fg;gzsa
kaynnistys B
0 = Kaikki parametrit
P13.1 Pare_a_metnen o 1 1 115 B na_kyvat _
piilotus 1= Vain perusparametrit
nakyvat

Taulukko 8.1: Pika-asetusparametrit
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8.2 Moottorin asetukset (ohjauspaneeli: valikko PAR -= P1)

Koodi Parametri Min.| Maks| Yks.[ Oletus | ID Huomautus
P11 _ Moo_tt_cirln' 180 | 500 v 230 110 Tarkista moottorin
nimellisjannite 400 arvokilvesta
Moottorin Tarkista moottorin
P12 nimellistaajuus 30 320 Hz 50,00 i arvokilvesta
p13 |  Moottorin 300 | 20000| rpm | 1440 | 112 [ Oletus koskee 4-
nimellisnopeus napamoottoria
P14 Moottorin 02x] 15x A Iy, 113 Tarkista moottorin
nimellisvirta Inyks. | Inyks. arvokilvesta
. Tarkista moottorin
P15 | Moottorin cos () | 0.30 [ 1,00 085 | 120 | o vokilvesta
. . 0,2 2 15
P17 Virtaraja hovil ol S i
Nyks. Nyks. Nyks.
Moottorin 0 = Taajuusohje
P18 ohjaustila 0 1 0 600 1 = Nopeusohje
0 = Lineaarinen
PL9 U/fv’;‘i‘:t‘;e” 0 2 0 108 | 1= Nelisllinen
2 = Ohjelmoitava
prao| KM 1 agoof 320 | Hz | s000 | 602
heikennyspiste
Jannite kentan % moottorin
P1.11 heikennys- 1000 200 | % | 100,00 | 603 | 2> MOBLOMN. .
" . nimellisjannitteesta
pisteessa
priz|, Uikayran o0t by g0 bz | 2500 | 604
keskipistetaajuus
| 0 i
prag|  YEkaan 100l i3] o | s000 | 605 | % moottorin
keskipistejannite nimellisjannitteesta
prag| Lahtjannite fo 00 40001 o | 000 | 6o | % mootiorin
nollataajuudella nimellisjannitteesta
pris|  Momentin 0 1 0 109 | 0= Ei kaytossa
maksimointi 1 = Kéaytossa
P1.16 | Kytkentataajuus 15 16,0 kHz 6,0 601
0 = Ei kéaytossa
P117| Jarrukatkoja | 0 | 2 0 504 | 1= Kaytossa Kay-tilassa

2 = Kaytdsséa Kay- ja
Seis-tiloissa

Taulukko 8.2: Moottorin asetukset

HUOMAUTUS: Namaé parametrit nakyvat, kun P13.1 =0.
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8.3 Kaynnistys-/pysaytysasetukset (ohjauspaneeli: valikko PAR -= P2)

Koodi| Parametri | Min.| Maks| Yks. | Oletus | ID Huomautus
1 =1/0-rivil.
P2.1 | Ohjauspaikka 1 3 1 125] 2 = Paneeli
3 = Kenttavayla
Kéynnistys- 0 = Kiihd.
P22 toiminto 0 L 0 505 1 = Vauhtikaynn.
Pysaytys- 0 =Vap. pyorien
P23 toiminto 0 ! 0 506 1 = Hidastaen
DI1 DI2
R 0 Kéy eteen Kéy taakse
Kaynnistys-/ iy
P24 |  pysaytys- 0 3 0 | 300 ; E"?V | ,Tsa‘?kse lssi
logiikka ay-pulssi Seis-pulssi
3 Kay eteen Kay taakse
REAF REAF
Taulukko 8.3: Kadynnistys-/pysédytysasetukset
8.4 Taajuusohjeet (ohjauspaneeli: valikko PAR -= P3)
Koodi] _Parametri Min. | Maks| Yks. Oletus | ID Huomautus
P3.1 | Minimitaajuus | 0,00 | P3.2 Hz 0,00 101
P3.2 | Maksimitaajuus| P3.1| 320 Hz 50,00 102
0 = Vakionopeudet (0-7)
1 = Paneelin ohjearvo
P3.3 Ohjearv_opaikan 0 7 3 17 2 = Kenttévaylan ohjearvo
valinta 3 =AI1(APIFULL &
LIMITED)
4= AI2 (API FULL)
P3.4 Vakionopeus 0 0,00 | P3.2 Hz 5,00 124 Aktivoidaan digit.tuloilla
P3.5 | Vakionopeus1 | 0,00 | P3.2 Hz 10,00 | 105| Aktivoidaan digit.tuloilla
P3.6 | Vakionopeus2 | 0,00 | P3.2 Hz 15,00 106 | Aktivoidaan digit.tuloilla
P3.7 | Vakionopeus3 | 0,00 | P3.2 Hz 20,00 | 126 Aktivoidaan digit.tuloilla
P3.8 | Vakionopeus4 | 0,00 | P3.2 Hz 25,00 127 | Aktivoidaan digit.tuloilla
P3.9 Vakionopeus 5 0,00 | P3.2 Hz 30,00 128 Aktivoidaan digit.tuloilla
P3.10| Vakionopeus6 | 0,00 | P3.2 Hz 40,00 | 129| Aktivoidaan digit.tuloilla
P3.11| Vakionopeus 7 0,00 | P3.2 Hz 50,00 130 Aktivoidaan digit.tuloilla

Taulukko 8.4: Taajuusohjeet

HUOMAUTUS: Nama parametrit nakyvat, kun P13.1=0.
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8.5 Ramppi- ja jarruasetukset (ohjauspaneeli: valikko PAR -= P4)

Koodi Parametri Min. | Maks.] Yks. | Oletus | ID Huomautus
0 = Lineaarinen
P4.1 Rampin muoto 0,0 10,0 s 0,0 500 | = 0 =S-kayra
ramppiaikana
P4.2 Kiihtyvyysaika 0,1 3000 s 1,0 103
P4.3 Hidastuvuusaika 0,1 3000 S 1,0 104
P4.4 DC-jarrutusvirta Vsl Vks.ril T tetee] 507
pp. pp.
P45 DC-jarrutusaika 0,00 | 600.00] s o | s16 0> DCdarru pois
kaynnistyksessa kéynnistyksessa
Taajuus, jolla DC-
pag| Jarruwsaloitetaan | 46| 4000 Wz | 150 | 515
hidastaen
pysaytettédessa
P47 bC-jarrutusaika 0,00 | 600.00] s 0 508 | 0 = DC-jarru pois
pysaytyksessa pysaytyksessa
Taulukko 8.5: Moottorin ohjausparametrit
8.6 Digitaalitulot (ohjauspaneeli: valikko PAR -= P5)
Koodi Parametri Min. | Maks| Yks. | Oletus | ID Huomautus
0 = Ei kaytossa
1=DI1
2 =DI2 Vain APl FULL
Kaynnistys- & LIMITED
P51 signaali 1 0 6 L 408 3=DI3
4 =DIl4 Vain API FULL
5=DI5
6=DI6
P5.2 Kaynnistys- 0 6 2 404 | Kuten parametri 5.1
signaali 2
P5.3 Taakse 0 6 0 412 | Kuten parametri 5.1
P5.4 | Ulk. vika (kiinni) 0 6 0 405 | Kuten parametri 5.1
P5.5 Ulk. vika (auki) 0 6 0 406 | Kuten parametri 5.1
P5.6 Vian kuittaus 0 6 5 414 | Kuten parametri 5.1
P5.7 Kaytto sallittu 0 6 0 407 | Kuten parametri 5.1
P5.8 | Vakionopeus BO 0 6 3 419 | Kuten parametri 5.1
P5.9 | Vakionopeus B1 0 6 4 420 | Kuten parametri 5.1
P5.10| Vakionopeus B2 0 6 0 421 | Kuten parametri 5.1
P5.11 Esta Pl 0 6 6 1020| Kuten parametri 5.1

Taulukko 8.6: Digitaalitulot
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8.7 Analogiatulot (ohjauspaneeli: valikko PAR -= P6)

Koodi| Parametri | Min. | Maks.| Yks. | Oletus| ID | Huomautus
Vain API FULL & LIMITED
API FULL ja LIMITED:
0 =Jannite 0..10 V
1=Jannite 2..10V
VAIN API LIMITED:
" " 2=Virta0..20 mA

P6.1 All-signaalialue 0 3 0 379 3=Virtad. 20 mA
HUOMAUTUS: Kun API
LIMITED on kéytossa,
valitse myo6s jannite-/virta-
alue DIP-kytkimella

[ P6.2 | All-suodatusaika 0,0 10,0 s 0,1 378] 0 = ei suodatusta
P6.3 | All mukaut. min. | -100,0| 100,0 % 0,0 380[ 0,0 = ei min. skaalausta
P6.4 | All mukaut. maks.| -100,0| 100,0 % 100,0 | 381] 100,0 = ei maks. skaalaustal
Vain APl FULL
. . 2=Virta0..20 mA
P6.5 Al2-signaalialue 2 3 3 390 3=Virta .20 mA
.g— P6.6 | Al2-suodatusaika 0,0 10,0 S 0,1 389| 0 = ei suodatusta
pe7 | A2 m"#?:“te“” -1000[ 1000| % | 00 | 391f0,0=eimin. skaalausta
pes | A2 ";J:f:te““ -1000[ 12000 % | 1000 [ 392] 100,0 = ei maks. skaalausta

Taulukko 8.7: Analogiatulot
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8.8 Digitaali- ja analogialahdét (ohjauspaneeli: valikko PAR -= P7)

Koodi Parametri Min.| Maks| Yks.| Oletus| ID Valinnat
0 = Ei kéytossa
1=Valmis
2=Kay
3=Vika
Relelahdon 1 4 = Vika kaannetty
| Pl sisaltd 0 8 2 314 5 = Varoitus
6 = Taakse
7 = Nopeudessa
8 = Moottorin séataja
aktivoitu
ain API FULL
Relelahdén 2 .
] P72 sisilto 0 8 3 313 | Kuten parametri 7.1
Digitaalilahdon 1 .
| P73 sisilto 0 8 1 312 | Kuten parametri 7.1
0 = Ei kéytossa
1 = Lahtotaaj. (0-frnaxs)
p7.4 | Analogialahdon [ 4 1 307 | 2= Lantdvirta (O-lnyoottori)
toiminto 3 = Momentti (0-
nimellismomentti)
4 = Pl-ohjaimen lahto
P75 Analoglglal_'\do'n 0 1 1 0 f 0mA
minimi 1=4mA

Taulukko 8.8: Digitaali- ja analogialdhdot
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8.9 Suojaukset (ohjauspaneeli: valikko PAR -= P9)

Koodi Parametri Min.| Maks| Yks. | Oletus| ID Huomautus
poq | VastedamAn |-, ), 1| 700
ohjearvon vikaan
poa| Vaste o | 2 2 | 727
alijannitevikaan .
- 0 = Ei vastetta
P9.3 | Maasulkusuojaus 0 2 2 703 | 1 = varoitus
P9.4 Jumisuojaus 0 2 0 709 | 2 =Vika, pys. P2.3:n
T T mukaan
Po.5 AllkIJOl.'mItUS 0 2 0 713
suojaus
P9.6 Varattu
Moottorin
| o7 lampésuojaus 0 2 0 704
Moottorin
| Pos ympariston -20 | 100 c 40 | 705
lampstila
Moottorin
mlE| P99 | jaahdytyskerroin| 0,0 | 1500| % 400 | 706
nollanopeudella
Moottorin
afE| Po.10 terminen 1 200 min 45 707
aikavakio

Taulukko 8.9: Suojaukset

HUOMAUTUS: Nama parametrit nakyvat, kun P13.1=0.
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8.10 Automaattisen uudelleenkaynnistyksen parametrit (ohjauspaneeli:

valikko PAR -= P10)

Koodi| Parametri Min.| Maks| Yks.| Oletus | ID Huomautus
Viive ennen automaattista
P10.1 Odotusaika 0,10| 10,00 s 0,50 717| uudelleenkaynnistysta vian
havittya
Maarittaa ajan, jonka
kuluttua taajuusmuuttaja
P10.2 Yritysaika 0,00 | 60,00 s 30,00 | 718| yrittaa automaattisesti
kéaynnistaa moottorin
uudelleen vian havittya
Kéaynnistys- 0=Kiihd.
P10.3 t(y)immé 0 2 0 719| 1 = vauhtikaynn.
2 =P4.2:n mukaan
Autom. e LAusAecs
P10.4|  uudelleen- 0 1 0 731| 0= Ei kaytossa
A 1= Kéytossa
kaynnistys

Taulukko 8.10: Automaattisen uudelleenkdynnistyksen parametrit

HUOMAUTUS: Nama parametrit nakyvat, kun P13.1 =0.
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8.11 Pl-ohjauksen parametrit (ohjauspaneeli: valikko PAR -= P12)

Koodi| Parametri Min. [ Maks| Yks. | Oletus| ID Huomautus
0 = Ei kéytossa
P12 | Plnaktivointi [ 0 2 0 | 163 %= P moottorin
ohjaukselle
2 = Pl ulkoiselle kéytolle
Pl-ohjaimen o
| P22 T e 00 | 2000] % [ 1000 | 118
Pl-ohjaimen
k| P23 Lok 0,00 [ 3200 s 10,00 | 119
pi24| Paneelin 00 | 1000 % 00 | 167
Pl-ohjearvo
0 = Paneelin PI-ohjearvo,
P12.4
Asetusarvon 1 = Kenttavdyla
P125 lahde 0 8 0 332 2 =All Vain API FULL &
LIMITED
3= Al2 Vain API FULL
0 = Kenttavayla
P126 | Vasteenlahde [ o 2 2 | 334| 1=AlVain APIFULL &
LIMITED
2 =Al2 Vain APl FULL
.E P12.7 | Vasteenminimi 0,0 100,0 % 0,0 336 | 0 =Ei minimin skaalausta
Vasteen o 100,0 = Ei maksimin
.E P12.8 maksimi 0,0 100,0 % 100,0 | 337 skaalausta
0=Ei k&antoa
(Vaste <<Asetusarvo-=
Virhearvon Kasvata PI-l&ahtoa)
p12.9 kaanto 0 ! 0 340 1=Ké&é&nnetty
(Vaste <Asetusarvo-=>
Pienenna Pl-1aht6a)

Taulukko 8.11: PI:n ohjausparametrit

HUOMAUTUS: Namé parametrit nakyvat, kun P13.1 =0.
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8.12 Helppokayttovalikko (ohjauspaneeli: valikko PAR -= PQ)

Koodi Parametri Min.| Maks| Yks. Oletus | ID Huomautus

0 = Kaikki parametrit

pi3y| Farametrien [, 1 1 115| Nakyvat )
piilotus 1 =Vain perusparametrit

nakyvat

0 = Perusasetus

1 = Pumppukayttd

2 = Puhallinkéytto

0 3 0 540| 3 = Kuljetinkayttd (HP)

HUOMAUTUS: Nékyvissa

vain ohjatussa

kaynnistyksessa

Laitteen

P13.2 asetukset

Taulukko 8.12: Helppokéyttdvalikon parametrit

8.13 Jarjestelméaparametrit

Koodi | Parametri | Min. | Maks. | Oletus| "ID | Huomautus
Ohjelmistotiedot (valikko PAR -= S1)
S1.1 Ohjelmistopaketti 833
S1.2 ohj-erfr?l?sfosvaer:sio 834
S1.3 API-ohjelmistoversio 835
S14 API-rajapintaversio 836
S1.5 Sovelluksen tunnus 837
S1.6 Sovelluksen revisio 838
S1.7 Kuormitus 839

Bl RS485-tiedot (valikko PAR -= S2)

Muoto: XX.yyy Xx

=0 - 64 (virheviestien
S2.1 Liikennaintitila 808 | lukuméaéra)

yyy =0 - 999 (hyvien
viestien lukumaara)

S2.2 Kenttévaylaprotokolla 0 1 0 809 | 0= Ei kayt. 1= Modbus
S2.3 Slave-osoite 1 255 1 810
0=300, 1=600, 2=1200,
S2.4 Baudinopeus 0 5 5 811 | 3=2400, 4=4800,
5=9600,
S2.5 Pysaytysbitit 0 1 1 812 | 0=1, 1=2
S2.6 Pariteetti 0 0 0 813 | 0= None (lukittu)

Taulukko 8.13: Jérjestelméparametrit
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Koodi Parametri Min. | Maks. | Oletus| ID Huomautus
0= Ei kayt.,
S2.7 Kommunikaatioviive 0 255 10 814 | 1=1 sekunti,
2= 2 sekuntia jne.
52.8 | Resetoi liikennointitila g1s | 17 Nollaapar. 52.1
asetukset
Laskurit (valikko PAR -= S3)
S§3.1 MWh-laskuri 827
S3.2 Kayttopaivalaskuri 828
S3.3 Kayttotuntilaskuri 829
Kayttajaasetukset (valikko PAR -= S4)
sa.1 Néyton kontrasti 0 15 7 | 830 [ Saataanayton
kontrastin
1= Palauttaa kaikkien
s4.2 Tem’ﬁizf;‘fte” 0 1 o | 831 | parametrien
p tehdasasetukset

Taulukko 8.13: Jarjestelméparametrit

HUOMAUTUS: Nama parametrit nakyvat, kun P13.1=0.
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9. PARAMETRIKUVAUKSET

Seuraavilla sivuilla on tiettyjen parametrien kuvauksia. Kuvaukset on jarjestetty
parametriryhman ja -numeron mukaan.

9.1 Moottorin asetukset (ohjauspaneeli: valikko PAR -= P1)

1.8 MOOTTORIN OHJAUSTILA

Talla parametrilla kayttaja voi valita moottorin ohjaustilan. Vaihtoehdot ovat
seuraavat:

0 = Taajuusohje:

1/0-riviliittimien, ohjauspaneelin seka kenttavaylan ohjearvot ovat
taajuusohijeita ja taajuusmuuttaja ohjaa lahtétaajuutta (Iahtdtaajuuden
resoluutio = 0,01 Hz)

1 = Nopeusohje:
1/0-riviliittimien, ohjauspaneelin seka kenttavaylan ohjearvot ovat
nopeusohjeita ja taajuusmuuttaja ohjaa moottorin nopeutta.

1.9 U/F-SUHTEEN VALINTA
Talla parametrilla on kolme vaihtoehtoa:

0 = Lineaarinen:

Moottorin jannite muuttuu lineaarisesti taajuuden funktiona
nollataajuudesta kentan heikennyspisteeseen ulottuvalla
vakiovuoalueella, jolla moottorille sydtetaan nimellisjannite.
Lineaarista U/g-suhdetta tulee kayttaa sovelluksissa, joissa momentti
pysyy vakiona. Katso kuva 9.1.

Téata oletusasetusta tulee kayttaa, ellei ole erityista syytd muun
asetuksen kayttoon.

1=Neliéllinen:

Moottorin jannite muuttuu nelidllisesti taajuuden funktiona
nollataajuudesta kentan heikennyspisteeseen ulottuvalla alueella,
jolla moottorille sy6tetaédn myds nimellisjannite. Kentéan
heikennyspisteen alapuolella moottori on alimagnetoitu ja tuottaa
vahemman momenttia, tehohavidita ja séhkémekaanista melua.
Neliollista U/f-suhdetta voidaan kayttaa sovelluksissa, joissa
kuorman momentin tarve kasvaa nopeuden nelion mukaan,
esimerkiksi keskipakopuhaltimien ja -pumppujen ohjauksessa.
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e e e e
par.1.11| Oletusarvo: moottorin

Sarvo: - Kentanheik t
nimellisjannite L

]
i
i
|
|
I
i
|
i
i
Lineaarinen ;
I
i
i
|

Neligllinen i
i Oletusarvo: moottorin

imellistaajuus
el el

par. 1.14 :
par.1.10

Kuva 9.1: Lineaarinen ja neli6llinen moottorin jénnitteen muutos

2 =Ohjelmoitava U/f-kayra:

U/f-kayréa voidaan ohjelmoida kolmella eri pisteella. Ohjelmoitavaa U/
f-kéyraa voidaan kayttaa, jos muut asetukset eivat vastaa sovelluksen
vaatimuksia.

Un oo
Par1.11 | Oletusarvo: moottorin
* nimellisjannite

Kentanheikennyspiste

Par266 |_
(Olet. 10%) |
'
Par. 2.6.7 ' | Oletusarvo: moottorin
(Olet. 1.3%) ! | pimellistazjuus fTHz]
Par. 2.6.5 Par.1.10

(Olet. 5 Hz)

Kuva 9.2: Ohjelmoitava U/f-kéyréa.
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1.10 KENTAN HEIKENNYSPISTE

Kentéan heikennyspiste on lahtétaajuus, jolla lahtdjannite saavuttaa
parametrissa 1.11 asetetun arvon.

1.11 JANNITE KENTAN HEIKENNYSPISTEESSA

Kentan heikennyspisteen taajuuden ylépuolella lahtéjannite pysyy talla
parametrilla asetetussa arvossa. Kentan heikennyspisteen alapuolella
lahtéjannite maaraytyy U/f-kayran parametriasetusten mukaan.

Katso parametrit 1.9-1.14 seka kuvat 9.1 ja 9.2.

Kun parametrit 1.1 ja 1.2 (moottorin nimellisjannite ja -taajuus) on asetettu,
parametrit 1.10 ja 1.11 saavat automaattisesti niita vastaavat arvot. Jos kentan
heikennyspisteelle ja jannitteelle on asetettava toiset arvot, muuta ndma
parametrit sen jalkeen, kun olet asettanut parametrit 1.1 ja 1.2.

1.12 U/F-KAYRA, KESKIPISTETAAJUUS

Jos U/f-kéyran ohjelmointi on valittu parametrilla 1.9, télla parametrilla
maaritetaan kayran keskipistetaajuus. Katso kuva 9.2.

1.13 U/F-KAYRA, KESKIPISTEJANNITE

Jos U/f-kéyran ohjelmointi on valittu parametrilla 1.9, télla parametrilla
maaritetaan kayran keskipistejannite. Katso kuva 9.2.

1.14 LAHTOJANNITE NOLLATAAJUUDELLA

Talla parametrilla maaritetaan kayran nollataajuusjannite.
Katso kuvat 9.1 ja 9.2.

1.15 MOMENTIN MAKSIMOINTI

Moottorijannite muuttuu automaattisesti suurilla kuorman momenteilla,
minka& vuoksi moottori tuottaa riittdvan momentin kaynnistettaessa ja pienilla
taajuuksilla. Jannitteen kasvu vaihtelee moottorin tyypin ja tehon mukaan.
Automaattista momentin maksimointia voidaan kayttaa sovelluksissa, joissa
kuorman momentti on suuri, esimerkiksi kuljettimissa.

0 = Ei kaytdssa

1=Kaytossa
Huomautus: Sovelluksissa, joissa momentti on suuri ja nopeus pieni,
moottorin ylikuumeneminen on todennakdista. Jos moottorin on kéytava
pitkia aikoja tallaisissa olosuhteissa, on kiinnitettava erityistd huomiota
moottorin jadhdyttamiseen. Kéyta moottorille ulkoista jadhdytysté, jos
lampétila pyrkii nousemaan liian suureksi.
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1.16 KYTKENTATAAJUUS

Moottorin melua voi vahentaa kayttamalla suurta kytkentataajuutta.
Kytkentataajuuden kasvattaminen pienentaa taajuusmuuttajayksikon
kapasiteettia.

Vacon 10:n kytkentataajuus: 1,5-16 kHz.

1.17 JARRUKATKOJA
Huomautus: Kolmivaihevirtaa kayttaviin MI2- ja MI3-kokoluokkien laitteisiin
on asennettu sisdinen jarrukatkoja.

0 = Jarrukatkoja ei ole kaytossa

1 =Jarrukatkoja on kaytossa Kay-tilassa

2 = Kaytossa Kay- ja Seis-tiloissa
Kun taajuusmuuttaja pienentdd moottorin nopeutta, moottorin ja kuorman
inertiaan varastoituva energia sydtetaén ulkoiseen jarruvastukseen, jos
jarrukatkoja on kéytossa. N&in taajuusmuuttaja voi pienentéé kuorman
nopeutta kiihtyvyytta vastaavalla momentilla (jos valittuna on oikea
jarruvastus). Lisatietoja on erillisesséa jarruvastuksen asennusoppaassa.

Péivystys 040 837 1150 = Email: vacon@vacon.com




52 ® VACON PARAMETRIKUVAUKSET

9.2 Kaynnistys-/pysaytysasetukset (ohjauspaneeli: valikko PAR -= P2)

2.1 OHJAUSPAIKKA

Talla parametrilla kéyttaja voi valita aktiivisen ohjauspaikan. Vaihtoehdot ovat
seuraavat:

1 =1/O-riviliittimet
2 = Ohjauspaneeli
3 = Kenttavayla

Huomautus: Paikallis-/kauko-ohjaustila voidaan valita painamalla
ohjausnuppia viisi sekuntia. P2.1-parametrilla ei ole vaikutusta
paikallisohjaustilassa.

Paikallisohjaus = Ohjauspaneeli on ohjauspaikka
Kauko-ohjaus = P2.1 maarittéa ohjauspaikan

2.2 KAYNNISTYSTOIMINTO
Talla parametrilla kéyttéaja voi valita Vacon 10:lle kaksi kaynnistystoimintoa:

0 = Kiihdytys

Taajuusmuuttaja aloittaa nollataajuudesta ja kiihdyttaa asetettuun
taajuusohjeeseen maéritetyn kiihtyvyysajan (P4.2) kuluessa.
(Kuorman hitaus tai lahtokitka voivat pidentaa kiihtyvyysaikoja.)

1 = Vauhtikaynnistys

Taajuusmuuttajalla on mahdollista kaynnistaa pyoriva moottori
antamalla moottorille pieni momentti ja etsimalla taajuus, joka vastaa
moottorin pyérimisnopeutta. Etsinta alkaa maksimitaajuudesta kohti
olotaajuutta, kunnes oikea arvo 18ytyy. Sen jalkeen taajuusmuuttaja
saataa lahtotaajuuden asetetuksi ohjearvoksi méaéritettyjen kiihdytys-
ja hidastusparametrien mukaisesti.

Tata kéynnistysmuotoa kannattaa kayttaa silloin, kun moottori pyorii
vapaasti kaynnistyskomentoa annettaessa. Vauhtikaynnistyksella
moottori voidaan ajaa lyhyiden jannitekatkosten ohi.
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2.3 PYSAYTYSTOIMINTO
Tassa sovelluksessa voidaan valita kaksi pysaytystoimintoa:

0 = Vapaasti pyorien
Seis-komennon jalkeen moottori pydrii vapaasti pysahdyksiin ilman
taajuusmuuttajan ohjausta.

1 =Hidastaen

Seis-komennon jalkeen moottorin nopeus pienennetéan asetettujen
hidastusparametrien mukaisesti.

Jos hidastus tuottaa paljon energiaa, on ehka kaytettava ulkoista
jarruvastusta, jotta moottorin nopeus saataisiin pienennettya
vaaditussa ajassa.

2.4 KAYNNISTYS-/PYSAYTYSLOGIIKKA
Talla parametrilla kayttaja voi valita kaynnistys-/pysaytyslogiikan.

0=DI1 = Kéy eteen
DI2 = Kay taakse (APl FULL & LIMITED)
1=DI1=Kay
DI2 = Taakse (APl FULL & LIMITED)
2 =DI1 = Kéy-pulssi
DI2 = Seis-pulssi (APl FULL & LIMITED)
3 =DI1 = Kéy eteen, nouseva reuna vian jalkeen
DI2 = K&y taakse, nouseva reuna vian jalkeen
(APl FULL & LIMITED)
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9.3 Taajuusohjeet (ohjauspaneeli: valikko PAR -= P3)

3.3

3.4-

OHJEARVOPAIKAN VALINTA
Maarittaa valitun taajuusohjelahteen, kun laitetta ohjataan I/O-riviliittimista.

0 = Vakionopeudet 0-7

1 = Paneelin ohjearvo

2 = Kenttavaylan ohjearvo (FBSpeedReference)

3 = All-ohjearvo (liittimet 2 ja 3, esim. potentiometri)
4 = Al2-ohjearvo (liittimet 4 ja 5, esim. muutin)

3.11 VAKIONOPEUDET 0-7

Nailla parametreilla voidaan maarittaa ohjetaajuudet, joita kaytetaan,

kun tietyt digitaalitulojen yhdistelmét aktivoituvat. Vakionopeudet voidaan
aktivoida digitaalituloista riippumatta siita, miké ohjauspaikka on aktiivinen.

Parametriarvot rajoitetaan automaattisesti minimi- ja maksimitaajuuksien
vélille. (Par. 3.1, 3.2.)

Nopeus Vakionopeus | Vakionopeus | Vakionopeus
B2 Bl BO
Jos P3.3=0,

Vakionopeus 0

Vakionopeus 1 X

Vakionopeus 2 X

Vakionopeus 3 X X

Vakionopeus 4 X

Vakionopeus 5 X X

Vakionopeus 6 X X

Vakionopeus 7 X X X

Taulukko 9.1: Vakionopeudet 1-7

9.4 Ramppi- ja jarruasetukset (ohjauspaneeli: valikko PAR -= P4)

4.1

RAMPIN MUOTO

Kiihtyvyys- ja hidastuvuusrampin alkua ja loppua voi pehmentéa talla
parametrilla. Arvo 0 tuottaa lineaarisen rampin, joka saa nopeuden
lisdéamisen ja vahentamisen reagoimaan automaattisesti ohjearvosignaalin
muutoksiin.
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Jos télle parametrille annetaan arvo valilté 0,1-10 sekuntia, kiihtyvyys-/
hidastuvuuskayra on S-kirjaimen muotoinen. Kiihtyvyys- ja hidastuvuusajat
maadritetaan parametreilla 4.2 ja 4.3.

[Hz]

P4.1 It
>

Kuva 9.3: S-kirjaimen muotoinen kiihtyvyys/hidastuvuus

4.5 DC-JARRUTUSAIKA KAYNNISTYKSESSA

DC-jarru aktivoituu, kun Kay-komento annetaan. Talla parametrilla
maadritetaan aika, jonka jalkeen jarru vapautetaan. Kun jarru on vapautettu,
lahtotaajuus kasvaa parametrilla 2.2 maaritetyn kéynnistystoiminnon
mukaan.

Lahtotaajuus

\Par45 |
|

£

Kuva 9.4: DC-jarrutusaika kdynnistyksess&
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4.6 TAAJUUS, JOLLA DC-JARRUTUS ALOITETAAN HIDASTAEN
PYSAYTETTAESSA

Lahtotaajuus, jolla DC-jarrutus otetaan kéytt6on. Katso kuva 9.6.

4.7 DC-JARRUTUSAIKA PYSAYTYKSESSA
Maarittad, onko jarrutus kéytossa, seké DC-jarrun jarrutusajan moottoria
pyséytettaessa. DC-jarrun toimintatapa riippuu pysaytystoiminnosta
(parametri 2.3).

0 =DC-jarru ei ole kéytossa

= 0 =DC-jarru on kéytdssa ja sen toiminto riippuu
pyséytystoiminnosta,

(par. 2.3). DC-jarrutusaika maaritetaan talla parametrilla.

Par. 2.3 = 0 (pysaytystoiminto = vapaasti pyorien):

Seis-komennon jélkeen moottori pyséhtyy vapaasti pyorien ilman
taajuusmuuttajan ohjausta.

DC-injektiolla moottori voidaan pysayttaa sahkoisesti mahdollisimman
lyhyessa ajassa ilman ulkoista jarruvastusta.

Jarrutusaika skaalautuu DC-jarrutuksen aloitustaajuuden mukaan. Jos
taajuus on suurempi kuin moottorin nimellistaajuus, jarrutusaika maaraytyy
parametrin 4.7 asetusarvon mukaan. Kun taajuus on 10 % nimellisarvosta,
jarrutusaika on 10 % parametrin 4.7 asetusarvosta.

fout fout

\\ - Lahttaajuus

<
— N Moottorin nopeus
&

N
A
N Lahtétaajuus

~
™ / __Mootterin nopeus

% DC-jarru paalia
t

>| ke 4 t=0,1x par. 4.7

KAY. KAY
SEIS SEIS

N
DC-jarru paalla ~ N

Kuva 9.5: DC-jarrutusaika, kun pysdytystoiminto = vapaasti pyérien
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Par. 2.3 = 1 (pysaytystoiminto = hidastaen):

Seis-komennon jalkeen moottorin nopeutta pienennetaan asetettujen
hidastusparametrien mukaisesti, jos moottorin ja kuorman inertia sallivat
sen, parametrilla 4.6 mééritettyyn nopeuteen, jossa DC-jarrutus alkaa.

Jarrutusaika maaritetadan parametrilla 4.7. Jos inertia on suuri, on
suositeltavaa kayttaa ulkoista jarrutusvastusta, jos hidastumisaikaa halutaan
lyhentaa. Katso kuva 9.6.

— Moottorin nopeus
 Lahtotasjuus

DC-jarmutus
Par. 4.6 |- ¢

L7,\ t=par 47
KAY
SEIS

Kuva 9.6: DC-jarrutusaika, kun
pyséytystoiminto = hidastaen
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9.5 Digitaalitulot (chjauspaneeli: valikko PAR -= P5)

5.1 KAYNNISTYSSIGNAALI 1
5.2 KAYNNISTYSSIGNAALI 2
5.3 TAAKse

5.4 ULKOINEN VIKA (KIINNI)
5.5 ULKOINEN VIKA (AUKI)
5.6 VIAN KUITTAUS

5.7 KAYTTO SALLITTU

5.8 VAkIonoPEus BO

5.9 Vakronopeus B1

5.10 VAKIONOPEUS B2

5.11 EstA PI

Parametrien asetusvaihtoehdot ovat seuraavat:

0 = Ei kaytdssa

1=DI1

2=DI2 (APl FULL & LIMITED)
3=DI3 (API FULL & LIMITED)
4=DIl4 (API FULL)

5=DI5 (API FULL)

6=DI6 (API FULL)
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9.6 Analogiatulot (ohjauspaneeli: valikko PAR -= P6)

6.2 AI1-SIGNAALIN SUODATUSAIKA (VAIN API FuLL & LIMITED)

6.6 AI2-SIGNAALIN SUODATUSAIKA (VAIN API FuLL)
Nollaa suuremmalla arvolla tdméa parametri aktivoi toiminnon, joka suodattaa
hairioita analogiatulon signaalista.

Pitka suodatusaika hidastaa saatévastetta. Katso kuva 9.7.

%
Suodattamaton
signaali

100% + - -

63% J==f-----Ar--SO0AAL _______

t[s]
-

Par62 |
Par.6.6 |
-

Kuva 9.7: AI1- ja Al2-signaalin suodatus
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9.7 Digitaali- ja analogialahdét (ohjauspaneeli: valikko PAR -= P7)

7.1
7.2
7.3

RELELAHDON 1 TOIMINTO (VAIN API FULL)
RELELAHDON 2 TOIMINTO
DIGITAALILAHDON 1 TOIMINTO (VAIN API FuLL)

Asetus §gnaalin sisalto
0 = Ei kaytossa Ei kaytossa
1 =Valmis Taajuusmuuttaja on toimintavalmis
2 =Kay Taajuusmuuttaja on kaytossa (moottori kay)
3 =Vika Vikalaukaisu on tapahtunut
4 =Vika kaannetty Vikalaukaisua ei ole tapahtunut
5 = Halytys Halytys on tapahtunut
6 = Taakse Taakse-komento on valittu

7 = Nopeudessa

Lahtotaajuus on saavuttanut maaritetyn
ohjearvon

8 = Moottorin saataja

aktivoitu

Jokin rajasaataja (esim. ylivirta- tai
jannitesaataja) on aktiivinen

Taulukko 9.2: RO1-, RO2- ja DO1-léhtéjen signaalit
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9.8 Moottorin lampdsuojaus (parametrit 9.7-9.10)

Moottorin lampdsuojaus suojaa moottoria ylikuumenemiselta. Vacon-
taajuusmuuttaja pystyy syottamaan moottorille nimellisarvoa suurempia virtoja.
Jos kuorma vaatii nain suurta virtaa, moottori on vaarassa ylikuormittua termisesti.
Tama koskee erityisesti pienia taajuuksia. Pienilla taajuuksilla seka moottorin
kapasiteetti etta sen jaéhdytysvaikutus vahenee. Jos moottorissa on ulkoinen
puhallin, kuorman vaheneminen pienilla nopeuksilla on pienta.

Moottorin lampdsuojaus perustuu laskennalliseen malliin, ja se kayttaa
taajuusmuuttajan lahtévirtaa moottorin kuorman maarittamiseen.

Moottorin lampdsuojausta voi saataa parametreilla. Terminen virta |l maarittaa
kuormitusvirran, jonka ylityttyd moottori ylikuormittuu. Tdma virtaraja on
lahtétaajuuden funktio.

VAROITUS! Laskennallinen malli ei
suojaa moottoria, jos ilman virtaus
moottoriin estyy tukkeutuneen
ilmanottosaleikon takia.

9.7 MOOTTORIN LAMPOSUOJAUS

0 = Ei vastetta
1= Varoitus
2 = Vika, pysaytystila vian jalkeen parametrista 2.3

Jos laukaisu on valittu, laite pysahtyy ja vikavaihe aktivoituu. Suojauksen
poistaminen kéytosta eli parametrin asettaminen arvoon 0 kuittaa moottorin
lampétilamallin 0 %:iin.

9.8 MOOTTORIN YMPARISTON LAMPOTILA

Jos moottorin ympariston lampétila on otettava huomioon, arvon asettaminen
télle parametrille on suositeltavaa. Arvo voi olla -10:n ja 100:n celsiusasteen
valilla.
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9.9

MOOTTORIN JAAHDYTYSKERROIN NOLLANOPEUDELLA

Jaahdytysteho voidaan saataa valille 0-150,0 % x jaahdytysteho
nimellistaajuudella. Katso kuva 9.8.

Piashdytys

Ylikuorma
100% (SRS

par.9.9=40%

Kuva 9.8: Moottorin jédhdytysteho

9.10 MOOTTORIN TERMINEN AIKAVAKIO

Tamé aika voidaan asettaa vélille 1-200 minuuttia.

Tamé on moottorin terminen aikavakio. Mita suurempi moottori, sita
suurempi aikavakio. Aikavakio on aika, jonka kuluessa laskettu terminen
malli on saavuttanut 63 % lopullisesta arvostaan.

Moottorin terminen aika on moottorimallikohtainen ja vaihtelee eri
valmistajien moottorien valilla.

Jos moottorin t6-aika (t6 on aika sekunteina, jonka moottoria voi kayttaa
turvallisesti kuusinkertaisella nimellisvirralla) on tunnettu (moottorin
valmistaja on ilmoittanut sen), aikavakioparametri voidaan asettaa sen
mukaan. Nyrkkis&énténa moottorin terminen aikavakio minuutteina on 2 x t6.
Jos laite on pysaytetyssa tilassa, aikavakiota suurennetaan sisaisesti
kolminkertaiseksi asetettuun parametriarvoon nahden.

Katso myds kuva 9.9.
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Moottorin lampétila

105%

|
Laukaisu/varoitus
par. 9.7

N

Aikavakio T —_

Moottorin lampstia @ = (1712 x e Aika

*) Muuttuu moottorikeon mukaan,
asetellaan parametrilla ID707

Kuva 9.9: Moottorin ldmpétilan laskeminen
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9.9 Automaattisen uudelleenkaynnistyksen parametrit
(ohjauspaneeli: valikko PAR -= P10)

10.2 AUTOMAATTINEN UUDELLEENKAYNNISTYS, YRITYSAIKA

Automaattinen uudelleenkéynnistystoiminto kaynnistéa taajuusmuuttajan
uudelleen, kun viat ovat poistuneet ja odotusaika on kulunut.

Ajan laskeminen alkaa ensimmaisesta automaattisesta
uudelleenkaynnistyksesté. Jos vikojen maara yritysaikana on suurempi kuin
kolme, vikatila tulee aktiiviseksi. Muussa tapauksessa vika kuitataan
yritysajan kuluttua, ja seuraava vika aloittaa yritysajan laskemisen alusta.
Katso kuva 9.10.

Jos yksi vika ja& voimaan yritysajan aikana, vikatila on voimassa.

Qdot. aika; Odot. aika Odot. aika

ar 10717, Par D717 Par. ID71%
Vikalaukaisin H ﬂ H

Moottori seis-signaali H ﬂ H

Jalleenkaynn. 1: Jalleenkaynn. 2

Moottori kdy-signaali T W
Valvonta — Yritysaika
Par. ID718

Vika aktiivinen

RESET/
Vian kuittaus

T

Autom. kuittaustoim: (Yrityksia = 2)

Kuva 9.10: Automaattinen uudelleenkdynnistys
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9.10 Pl-ohjauksen parametrit (ohjauspaneeli: valikko PAR -= P12)

12.2 PI-OHJAIMEN VAHVISTUS
Talla parametrilla mééaritetaan Pl-ohjaimen vahvistus. Jos parametrin
arvo on 100 %, 10 %:n muutos virhearvossa saa ohjaimen lahdén muuttumaan

10 %:lla.

12.3 PI-OHJAIMEN I-AIKA
Talla parametrilla mééaritetaan Pl-ohjaimen integrointiaika. Jos parametrin
arvoksi on asetettu 1,00 s, ohjaimen 1ahté muuttuu vahvistuksen aiheuttamaa
lahtoéa vastaavalla arvolla joka sekunti. (Vahvistus*Virhe)/s.

12.7 VASTEMINIMI
12.8 VASTEMAKSIMI

Ohjaimen
vaste (%)
par. 12.8
par. 12.7 1
Analogiatulo,
jossa mukautettu
v Mukautett [ 10 min. ja maks.
ukautettu minimi ukautetty maksimi 0%
OmA  par6.3/6.7 par. 6.4/6.8 20mA skaalaus (%)

Kuva 9.11: Vasteen minimi ja maksimi
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9.11 Helppokayttovalikko (ohjauspaneeli: valikko PAR -= P9)

13.2 LAITTEEN ASETUKSET
Talla parametrilla voit asettaa laitteen helposti neljaa eri sovellusta varten.

Huomautus: Tama parametri on nékyvissa vain, jos ohjattu kéynnistys on
kaytossa. Ohjattu kéynnistys kdynnistyy ensikaynnistyksen yhteydessa. Sen
voi kaynnistaa myds seuraavasti. Katso alla olevia kuvia.

HUOMAUTUS: Ohjatun kaynnistyksen suorittaminen palauttaa kaikki
parametrit tehdasasetuksiin.

P i3t — 10

EADY RUN STOP ALARM FAUL] XY RUN_STOP I\IQMA (EADY RUN_STOP ALARM FAUL]
rer| * - rer| 2V = 4 rer[ © =
mon| —p- MON g MM IL_IIL_'II_I
PAR|< PAR PAR|< I !
Lih = FLT FT| ~
@ (™
v 0/
Paina STOP- Painamalla siirryt Valitse moottorin
nag inta editointitilaan nimellisnopeus
n. 5 sekuntia ja vahvista
péavalikossa painamalla.
TEE SAMAT TOIMENPITEET MAARITA KAYTTOASETUKSET,
PARAMETRILLE 1.4, PAR. 13.2, KS. SEURAAVA SIVU

MOOTTORIN NIMELLISVIRTA

Kuva 9.12: Ohjattu kdynnistys

Puh. 0201 2121 = Fax 0201 212205




PARAMETRIKUVAUKSET VACON ® 67

EADY RUN STOP ALARM FAUL EADY RUN_STOP ALARM FAUL EADY RUN_STOP ALARM FAU
#s - S £ = =
REF| REF| REF|
MON ] ) o MON 127 MON| 1
1270 IC: 120 | ™ e o
FLT FLT| FLT| - -

/\ A

Aloituskysely F'amamalla siirryt Valitse arvo

yttas par. editointitilaan. 0-3, ks. alla!
3.2 numeron.

Valinnat:
P11 |P12|P17|P115/P2.1 [P22 | P2.3|P31|P32|P3 3 |Pa 2|Pas
e 40 | 50 | o= " 0= = |0 |s0 | O _—"
= Peruskayttd | v+ | Hz || g |0 |Kihd|vap. |4 Al s [3s
HMOT] k. e R A P
R P 400 [ 50 |11+ | O= " = =20 |50 | 0=
= PUumppuk. * H E 0 Hidast. Ail 5s |5s
PP v z |iuwor B Kiihd. | Hi Hz | Hz S
2= Puhallink 400 | 50 1,1+ = = m = | 20 50 0=
= Puhallink. o | H £ o ap Al [20s po
¥ % [Inwor | iy, Kind. 1o, | M2 | M2 Jgor [ F°°
e 400 | 50 [15° | 1= = | 0= 0 |s0 | 0=
3= Hletink. VE | Hz fhuor [Kavt [ VO |king. Vap. |z | bz [ At |Ts |Ts
pyor. o-10v |

*208V...230V laIHElESE
tama arvo on 2:

Parametrit: P1.1 Moott. nim. jann. (V) P2.3 Pysaytystoiminto
P1.2 Moott. nim. taaj. (Hz) ~ P3.1 Min. taajuus

91 7 Virtaraja (A) P32 Maks, taajuus
15 Momentin maks. P3.3 IO ohjearvo

P2 1 Ohjauspaikka P4.2 Kiihtyvyysaika (s)

P2.2 Kaynn.toiminto P4.3 Hidastuvuusaika (s)
EADY RUN_STOP ALARM FAUL

rer * -

mon| ]

PAR|« ]

FLT|

> >

@ Paina
vahvistaaksesi
kayttdasetukset

Kuva 9.13: Laitteen asetukset
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9.12 Kenttévaylaparametrit (ohjauspaneeli: valikko PAR -= S2)
Vacon 10:n sisaanrakennettu Modbus-liitanta tukee seuraavia toimintokoodeja:
- 03 Read Holding Registers
- 04 Read Input Registers
- 06 Preset Single Registers

9.12.1 Modbus-prosessidata

Prosessidata on kenttavaylaohjaukseen kaytettava osoitealue. Kenttavaylaohjaus on
kaytossa, kun parametrin 2.1 (Ohjauspaikka) arvo on 3 (kenttavayla). Prosessidatan
sisaltd on maaritetty sovelluksessa. Seuraavassa taulukossa on esitetty GP-
sovelluksen prosessidatan sisalto.

Taulukko 9.3: Léht6prosessidata:

Tunnus | Modbus-rekisteri [ Nimi Skaala

2101 32101, 42101 FB Status Word -

2102 32102, 42102 FB General Status Word | - Binaarikoodi

2103 32103, 42103 FB:n todellinen nopeus | 0,01 %

2104 32104, 42104 Moottorin taajuus 0,01 +/- Hz

2105 32105, 42105 Moottorin nopeus 1 +/- Rpm

2106 32106, 42106 Moottorin virta 0,01 A

2107 32107, 42107 Moottorin momentti 0,1 +/-%
(nimellisarvosta)

2108 32108, 42108 Moottorin teho 0,1 +-%
(nimellisarvosta)

2109 32109, 42109 Moottorin jannite 0,1 \

2110 32110, 42110 DC-jannite 1 \

2111 32111, 42111 Aktiivinen vika - Vikakoodi

Taulukko 9.4: Tuloprosessidata:

Tunnus | Modbus-rekisteri | Nimi Skaala Tyyppi

2001 32001, 42001 FB Control Word - Binaarikoodi

2002 32002, 42002 FB General Control Word | - Binaarikoodi

2003 32003, 42003 FB-nopeusohje 0,01 %

2004 32004, 42004 Pl-ohjausohje 0,01 %

2005 32005, 42005 Pl:n todellinen arvo 0,01 %

2006 32006, 42006 - - -

2007 32007, 42007 - - -

2008 32008, 42008 - - -

2009 32009, 42009 - - -
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Taulukko 9.4: Tuloprosessidata:

Tunnus | Modbus-rekisteri | Nimi Skaala Tyyppi
2010 32010, 42010 - - -
2011 32011, 42011 - - _

Taulukko 9.5: Status Word:

|15 4113|1211 (109 | 8|7 |6 5] 4 3 2 1 0
|— - - - - - - - - | Z |AREF| W FLT | DIR | RUN RDYl

Status Word sisaltaa tietoja laitteen tilasta ja viesteja. Status Word koostuu 16
bitista. joiden merkitykset on annettu seuraavassa taulukossa:

Taulukko 9.6: Todellinen nopeus:

15|14|13I12|11|10I9|8|7I6|5|4|3IZIlID_{

mel] | [ P T [ ¢ T ¢ [ [ [ [ [ [tsB
Tamaé on taajuusmuuttajan todellinen nopeus. Skaala on -10 000...10 000.
Sovelluksessa arvo skaalataan prosentteina maaritettyjen minimi- ja
maksimitaajuuksien valisesta taajuusalueesta.

Taulukko 9.7: Control Word:

|15|14|13|12I11|10|9I8|7|6I5I4I3I2IlIOl
Lo l-T-T-T-T-T-7-T-7-T-1-1- [RST|PRJRUN]
Vacon-sovelluksissa Control Word -arvon kolmea ensimmaista bittia kaytetaan

taajuusmuuttujan ohjaamiseen. Voit mukauttaa taman parametrin siséllén omiin
sovelluksiisi, koska Control Word lahetetaan taajuusmuuttajalle sellaisenaan.

Taulukko 9.8: Nopeusohje:

15|14|13I12|11|10I9|8|7I6|5|4|3IZIlID_{

mel] | [ P T [ ¢ T ¢ [ [ [ [ [ [tsB
Tamaé on taajuusmuuttajalle lahetettava ohjearvo 1. Tavallisesti sité kaytetaan
nopeusohjeena. Sallittu skaala on 0...10 000. Sovelluksessa arvo skaalataan
prosentteina maaritettyjen minimi- ja maksimitaajuuksien valisesta
taajuusalueesta.
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Taulukko 9.9: Bittien kuvaukset:

[ it Kuvaus
Arvo=0 Arvo=1
RUN Seis Kay
DIR Myotapaivaan Vastapaivaan
RST Taman bitin nouseva reuna kuittaa aktiivisen vian
RDY Laite ei ole valmis Laite on valmis
FLT Eivikaa Vika aktiivinen
w Ei varoitusta Varoitus aktiivinen
AREF Ramppaa Nopeusohje saavutettu
z - Laite kay nollanopeudella
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10. TEKNISET TIEDOT
10.1 Vacon 10:n tekniset tiedot

Kytkeminen
verkkoon

Jakeluverkko

Moottoriliitanta

Ohjaus-
ominaisuudet

Ymparisto-
olosuhteet

Tulojannite Uj,

380480V, -15 %...+10 % 3~
208-240V, -15 %...+10 % 1~

Tulotaajuus

45...66 Hz

Linjavirran THD

= 120%

Verkkoon kytkeytyminen

Kerran minuutissa tai harvemmin (normaalitilanne)

Verkot

Vacon 10:t&, 400 V, ei voi kéyttaa kulmamaadoitetuissa
verkoissa

Oikosulkuvirta

Enimmaisoikosulkuvirran tulee olla < 50 kA

Jannite

0-Ujn

Lahtovirta

Jatkuva nimellisvirta Iy ympariston lampétilan ollessa
enint. +50 °C, ylikuorma 1,5 x Iy max. 1 min/ 10 min

Kaynnistysvirta/- Virta 2 x Iy 2 sekunnin ajan 20 sekunnin jaksoissa.
momentti Momentti vaihtelee moottorin mukaan.
Lahtotaajuus 0..320 Hz

Taajuusresoluutio 0,01 Hz

Ohjausmenetelma

Frequency Control U/f
Open Loop Sensorless Vector Control

Kytkentataajuus 1-16 kHz — Tehdasasetus 6 kHz
Taajuusohje Resoluutio 0,01 Hz
Kentanheikennyspiste 30...320 Hz

Kiihtyvyysaika 0,1..3000 s

Hidastuvuusaika 0,1..3000s

Jarrutusmomentti

100 % * Ty jarrulisévarusteella (vain 400 V = 1,5 kW) 30 %
* Ty ilman jarrulisavarustetta

Ymparistélampotila
toiminnassa

-10 °C (ei jaatymista)...+50 °C nimelliskuormitettavuus Iy

Varastointilampétila

-40 °C...+70 °C

Suhteellinen kosteus

0-95 % RH, ei kondensaatiota, ei korroosiota, ei tippuvaa
vetta

liman laatu:
- kemialliset hoyryt
- mek. hiukkaset

|EC 721-3-3, laite toiminnassa, luokka 3C2
|EC 721-3-3, laite toiminnassa, luokka 352

Kayttopaikan korkeus

100 %:n kuormitettavuus (ei alennusta) 1 000 m:iin asti
1 %:n alennus jokaista 100 m:& kohti yli 1 000 m:ssa;
maks. 2 000 m

Tarina:
EN60068-2-6

3-150 Hz

Varahtelyn amplitudi 1 mm (huippu) taajuusalueella
3-15,8 Hz Enimmaiskiihtyvyysamplitudi 1 G
taajuusalueella 15,8-150 Hz

Iskut
IEC 68-2-27

UPS-pudotuskoe (soveltuvin UPS-painoin)
Varastointi ja kuljetus: maks. 15 G, 11 ms (pakkauksessa)

Kotelointiluokka

1P20

Taulukko 10.1: Vacon 10:n tekniset tiedot

Péivystys 040 837 1150 = Email: vacon@vacon.com




72 ® VACON TEKNISET TIEDOT

Hairiosietoisuus Noudattaa standardeja EN50082-1, -2, ENG1800-3

Paastot 230 V: EMC-luokka C2 (Vaconin taso H):

sisaisella RFI-suotimella

400 V: EMC-luokka C2 (Vaconin taso H):

sisaisella RFI-suotimella

Molemmat: Ei EMC-paastosuojausta (Vaconin taso N):
ilman RFI-suodinta

Standardit EMC: EN61800-3,
Suojaus: UL508C, EN61800-5

Sertifikaatit
javalmistajan Suojaus: CB, CE, UL, cUL,
vaatimusten- EMC: CE, CB, c-tick
mukaisuus- (katso hyvéaksynnat tyyppikilvesta)
ilmoitukset

Taulukko 10.1: Vacon 10:n tekniset tiedot
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10.2 Tehoalueet
10.2.1 Vacon 10 - Verkkojénnite 208-240 V

Verkkojannite 208-240 V, 50/60 Hz, 1~ -sarja

Nimelliskuormitettavuus Moottorin | Nimellis- | Mekaaninen
Taajuusmuuttajan akseliteho | tulovirta | koko ja paino
tyyppi 100 %:n jatku- [ 150 %:n P Al (kg)

vavirta Iy [A] | ylikuormitus- [kw]

virta [A]

Vacon 10-1L-0001 - 2 17 2,6 0,25 4,2 MI1 0,55
Vacon 10-1L-0002 - 2 24 3,6 0,37 57 MI1 0,55
Vacon 10-1L-0003 - 2 2,8 4,2 0,55 6,6 MI1 0,55
Vacon 10-1L-0004 - 2 3,7 56 0,75 83 MI1 0,55
Vacon 10-1L-0005 - 2 4.8 7.2 11 11,2 MI2 0,70
Vacon 10-1L-0007 - 2 7,0 10,5 15 14,1 MI2 0,70
Vacon 10-1L-0009 - 2* 9,6 14,4 22 15,8 MI3, 0,99

Taulukko 10.2: Vacon 10:n tehoalueet, 208-240 V
*Vacon 10-1L-0009 - 2:n suurin sallittu kaytén aikainen ymparistdlampotila on +40 °C.

10.2.2 Vacon 10 - Verkkojénnite 380-480 V

Verkkojannite 380-480 V, 50/60 Hz, 3~ -sarja

Nimelliskuormitettavuus Moottorin Nimellis- | Mekaaninen
Tagjuusmuuttajan i akseliteho tulovirta ko!(o ja
tyyppi 100 %:n jatku-] 150% 380-480V AT paino (kg)

vavirta Iy [A] | ylikuormitus-| sy6tt6 P [kW]

virta [A]

Vacon 10-3L-0001 - 4 13 2,0 0,37 22 MI1 0,55
Vacon 10-3L-0002 - 4 19 2,9 0,55 2,8 MI1 0,55
Vacon 10-3L-0003 - 4 24 3,6 0,75 32 MI1 0,55
Vacon 10-3L-0004 - 4 3,3 5,0 1,1 4,0 MI1 0,55
Vacon 10-3L-0005 - 4 43 6,5 15 5,6 MI2 0,70
Vacon 10-3L-0006 - 4 5,6 8,4 22 7,3 MI2 0,70
Vacon 10-3L-0008 - 4 7,6 11,4 3,0 9,6 MI3, 0,99
Vacon 10-3L-0009 - 4 9,0 13,5 4,0 115 MI3, 0,99
Vacon 10-3L-0012 - 4 12,0 18,0 55 14,9 MI3, 0,99

Taulukko 10.3: Vacon 10:n tehoalueet, 380-480 V

Huom. 1: Tulovirrat on laskettu kayttaen 100 kVA:n sy6ttda linjamuuntajasta.

Huom. 2: Laitteiden mekaaniset mitat on annettu luvussa 3.1.1.
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