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1.SEGURIDAD

LA INSTALACION ELECTRICA SOLO LA PUEDE REALIZAR
A UN ELECTRICISTA PROFESIONAL.

Este manual contiene precauciones y advertencias claramente marcadas que estan
pensadas para su seguridad personal y para evitar dafios involuntarios al producto
o a los aparatos conectados.

Lea detenidamente la informacidon incluida en las precauciones y las advertencias:

=Tension peligrosa
Riesgo de muerte o de lesiones

=Advertencia general
Riesgo de dafios al producto
o a los aparatos conectados

1.1 Advertencias

Los componentes de la unidad de potencia del convertidor estan activos
cuando Vacon 10 esta conectado a la red eléctrica. El contacto con esta
tension es extremadamente peligroso y puede causar lesiones graves

o la muerte. La unidad de control est4 aislada de la red eléctrica.

Los terminales U, V, W (T1, T2, T3) del motor y los posibles terminales -/+
de la resistencia de frenado estan activos cuando Vacon 10 esta conectado
a la red eléctrica, aun cuando el motor no esté en funcionamiento.

Los terminales de I/0 de la unidad de control estan aislados de la red
eléctrica. No obstante, los terminales de salida del relé pueden portar
tension de control peligrosa, aun cuando Vacon 10 esta desconectado
de la red eléctrica.

La intensidad de fuga a masa de los convertidores de frecuencia Vacon 10
supera los 3,5 mA CA. Segun la norma EN61800-5-1, se debe garantizar
una conexion a tierra de proteccion reforzada.

Si el convertidor se utiliza como parte de un sistema, el fabricante del
sistema es el responsable de suministrar el sistema con un dispositivo
de desconexién de la red de alimentacién principal (EN 60204-1).

SiVacon 10 se encuentra desconectado de la red eléctrica mientras

el motor esta en funcionamiento, permanecera conectado si el proceso
proporciona energia al motor. En este caso, el motor funciona como

un generador de energia de alimentacion al convertidor.

Después de desconectar el convertidor de la red eléctrica, espere a que
elventilador se pare y a que los indicadores de la pantalla desaparezcan.
Espere 5 minutos mas antes de efectuar cualquier accion en las
conexiones del Vacon 10.

BE>BEEEPBP
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4 ® VACON SEGURIDAD

El motor puede ponerse en marcha de forma automatica después
de un fallo si se ha activado la funcidn de rearme automatico.

>

1.2 Instrucciones de seguridad

El convertidor Vacon 10 se ha disenado Unicamente para instalaciones
fijas.

No realice medidas cuando el convertidor esté conectado a la red
eléctrica.

No realice pruebas de aislamiento en el convertidor Vacon 10.
La seguridad del producto ha sometido al convertidor a completas
pruebas en fabrica.

Antes de realizar medidas en el motor o el cable del motor, desconecte
el cable del motor del convertidor.

No abra la cubierta del Vacon 10. La electricidad estatica puede
producir dafos en el convertidor. Si la cubierta del Vacon 10 est4 abierta,
la garantia quedar4 invalidada.

t e d

1.3 Tierray proteccion frente a fallo de puesta a tierra

Elconvertidor del Vacon 10 debe estar siempre conectado a tierra con un conductor
de tierra conectado al terminal de tierra. Consulte la figura siguiente:

L2/IN L3 QU/T1V

® La proteccion frente a fallo de puesta a tierra del interior del convertidor
protege solo el propio convertidor contra derivaciones a tierra.

Tel. +34 93 877 45 06 » Fax +34 93 877 00 09
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® Sjse utilizan interruptores de proteccién de corriente de fuga a tierra,
estos se deben probar en el convertidor con corrientes de fuga a tierra
que se pueden producir en situaciones de fallo.

1.4 Antes de la puesta en marcha del motor
Checklist:
Antes de hacer funcionar el motor, compruebe que esta correctamente

instalado y que la maquina que esta conectada al motor permite poner
en marcha el motor.

Establezca la velocidad maxima del motor (frecuencia) conforme al motor
y a la maquina conectada al mismo.

Antes de invertir el sentido de giro del eje del motor, asegurese de que
se puede realizar con seguridad.

Asegurese de que no haya ningun condensador de correccién del factor
de potencia conectado al cable del motor.

C e d
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2. RECEPCION DE LA ENTREGA

Después de desembalar el producto, compruebe que el producto no presente signos
de dafios causados en el transporte y que la entrega estd completa (compare la de-
signacion de tipo del producto con el cédigo de mas abajo).

Si el convertidor resulta dafado durante el envio, pdngase en contacto con la com-
pafiia aseguradora de la empresa de transporte o con el transportista.

Si la entrega no corresponde al pedido, pdngase en contacto inmediatamente con el
proveedor.
2.1 Codigo de designacion de tipo

VACONO0010- 1L- 0001- +OPCIONES

Vacon 10

Fase de entrada

1L = monofasico
3L = trifasico

de salida

Voltaje de entrada
1=115V
2=208-230V
4=380-480V

7 =600V

+0
EMC2
QPES

Lenguaje de la

+DLCN = Chinese +DLNL = Dutch
+DLCZ = Czech +DLNO = Norwegian
+DLDE = German +DLPT = Portuguese
+DLDK = Danish +DLRU = Russian
+DLES = Spanish +DLSE = Swedish
+DLFI=Finnish +DLTR = Turkish
+DLFR = French +DLUS = US English
+DLIT = Italian empty = English

Figura 2.1: Cédigo de designacion de tipo del Vacon 10

2.2 Almacenamiento

Si el convertidor va a permanecer almacenado antes de ser utilizado, asegurese de
que las condiciones ambientales son aceptables.

Temperatura de almacenamiento -40...+70°C

Humedad relativa < 95%, sin condensacién

Tel. +34 93 877 45 06 » Fax +34 93 877 00 09
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2.3 Mantenimiento

En situaciones de funcionamiento normales, los convertidores de frecuencia del
Vacon 10 no precisan mantenimiento.

2.4 Garantia

La garantia solo cubre defectos de fabricacion. El fabricante no se responsabiliza
de dafios causados durante el transporte, resultados del mismo, de la recepcion
de entrega, instalacion, puesta en marcha o uso.

Enninglin casoy bajo ninguna circunstancia sera responsable el fabricante de dafios
y fallos resultantes del uso incorrecto, la instalacion incorrecta, la temperatura
ambiente inaceptable, el polvo, las sustancias corrosivas o el funcionamiento que
no se ajuste a las especificaciones nominales. El fabricante tampoco se hace
responsable de dafos indirectos.

Elperiodo de garantia del fabricante es de 18 meses desde el momento de la entrega
o de 12 meses desde la puesta en marcha, lo que finalice primero (Condiciones
generales NL92/Orgalime $92).

El distribuidor local puede otorgar un periodo de garantia diferente del anterior.
El periodo de garantia se especificara en los términos de venta y garantia del
distribuidor. Vacon no se responsabiliza de ninguna otra garantia que la otorgada
por Vacon.

Para cualquier asunto relacionado con la garantia, péngase en contacto con
el distribuidor.

Soporte 24 h: +34 93 807 499 023 ¢ Email: vaconfdvacon.es
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3. INSTALACION
3.1 Instalacion mecanica

Hay dos posibilidades distintas para montar el convertidor Vacon 10 sobre la pared.
Para MI1-MI3, montaje con tornillos o en railes DIN. Las dimensiones de montaje se
encuentran en la parte posterior del convertidor y en la pagina siguiente.

Mi3
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Figura 3.1: Montaje con tornillos, MI1 - MI3

Figura 3.2: Montaje con railes DIN, MI1 - MI3

Tel. +34 93 877 45 06 » Fax +34 93 877 00 09
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3.1.1 Dimensiones del Vacon 10
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Figura 3.3: Dimensiones del Vacon 10, MI1 - MI3
Tamaiio H1 H2 H3 w1 w2 w3 D1 D2
MI1 160,1 147 137,3 65,5 37,8 4,5 98,5 7
MI2 195 183 170 90 62,5 5,5 101,5 7
MI3 254,3 244 229,3 100 75 55 108,5 7
Tabla 3.1: Dimensiones del Vacon 10 en milimetros
Tamaiio | Dimensiones (mm) Peso*
w H D (kg)
MI1 66 160 98 0,5
MI2 90 195 102 0,7
MI3 100 254,3 109 1
*sin embalaje de transporte

Tabla 3.2: Dimensiones (mm) y pesos (kg) del bastidor del Vacon 10

Soporte 24 h: +34 93 807 499 023 ¢ Email: vaconfdvacon.es
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Tamaiio Dimensiones (in.) Peso*
w H D (Ibs.)
MI1 2,6 6,2 3,9 1,2
MI2 3,5 9,9 4 1,5
MI3 3,9 10,3 4,3 2,2
*sin embalaje de transporte

Tabla 3.3: Dimensiones (in) y pesos (Ibs) del bastidor del Vacon 10
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Figura 3.4: Dimensiones del Vacon 10, MI2 - 3 Ubicacién de la pantalla

Tamaiio
Di i (mm)
Mi2 MI3
17 22,3
B 44 102

Tabla 3.4: Dimensiones (mm) del bastidor del Vacon 10

Tel. +34 93 877 45 06 » Fax +34 93 877 00 09
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3.1.2 Refrigeracion

Se debe dejar espacio libre suficiente por encima y por debajo del convertidor para
garantizar que circula suficiente aire y que la refrigeracion es suficiente. En la si-
guiente tabla encontrara las dimensiones necesarias para el espacio libre:

Tenga en cuenta que si se montan varias unidades una encima de otra, el espacio
libre necesario es de C + D (consulte Espacio de instalacién). Ademas, la salida de
aire utilizada para refrigerar la unidad inferior debe orientarse alejada de la entrada
de aire de la unidad superior.

La cantidad de aire de refrigeracién necesario se indica a continuacién. Asegurese
también de que la temperatura del aire de refrigeracion no supere la temperatura
ambiente maxima del convertidor.

Separacion minima (mm)
Tamafio | A* B* c D N
- e J1 iy
MI1 20 20 100 50
MI2 20 20 100 50
MI3 20 20 100 50

Tabla 3.5: Separacion min. alrededor
del convertidor

*. La separacion min. Ay B para los converti- T30 fffﬂ[f,‘,
dores MI1 ~ MI3 puede ser 0 mm si la Galled) r Y
temperatura ambiente es inferior a 40 grados. ]D _________________

Figura 3.5: Espacio de instalacién

A = separaci6n alrededor del convertidor de frec. [véase también B)

B = distancia de un convertidor a otro o distancia a la pared del arma-
rio

C = espacio libre por encima del convertidor
D = espacio libre por debajo del convertidor

NOTA: Consulte las dimensiones de montaje situadas en la parte posterior del con-
vertidor.

iDeje espacio libre encima (100 mm), debajo (50 mm) y en los laterales (20 mm) del
Vacon 10 para que este pueda refrigerarse! En MI1 - MI3, solo se puede realizar una
instalacion lateral si la temperatura ambiente no supera los 40°C.

Tamafo | Aire de refrigeracién necesario (m3/h)

MI1 10
MI2 10
MI3 30

Tabla 3.6: Aire de refrigeracion necesario

Soporte 24 h: +34 93 807 499 023 ¢ Email: vaconfdvacon.es
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3.1.3 Pérdidas de potencia

Si el operador desea aumentar la frecuencia de conmutacion del convertidor por al-
gun motivo (normalmente, p. ej., para reducir el ruido del motor), esto afecta de for-
ma inevitable a las pérdidas de potencia y los requisitos de refrigeracion; para una

potencia del eje del motor diferente, el operador puede seleccionar la frecuencia de
conmutacion segun los siguiente graficos.

MI1 - MI3 PERDIDA DE POTENCIA 3P 400 V

MI1 400V, 2.4A, Eff.,400V,50C
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MI3 400V, 12A, Eff.,400V,50C
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MI3 400V, 12A, Eff.,400V,50C

030 ‘
| I o=
/___-/‘,___’_:_’,j m—ro s 150
02s e o= 2t
e p—— i
_______,/4_' —Faw = 3Kz
e e Bl
020
yom= % D ———
& = :
H — //—/ i Faw= skt
A b o e 0 o o
£ o1s ——— __4__’___”_——*—-—-"‘ T a——
i e —
3 __P__—__-»——-——""_“ ——Fsu = BkHz
T
010
— o= 20k
o= 11k
00s 5
Fow= 13k
.
000 Fow= 15k
00 10 20 s0 0 s0 60 0
T
povershatt (k)
MI3 230V, 11A,Eff.,230V,50C
02
—Fo= 10z
.
020 -
m————
! e — e pow= sk
———
e ——
o s s Y S, . s e P =35t
! e
e e e e = e | —o—fsw = akHz
=
= =t ——Fow= ks
—— : S
(= e
H —— _—‘—_ﬁ ——Fsw = 6kHz
H —_—
H ====== o T
£ —e——
o1 [ = == SR e
— T -
o = 10k
o o= 11k
—fsu = 12k
Fow= 134z
R ——
000 — o= 15K
00 0s 10 15 20 25 50 ss “0
Fow =16tz

Powershaft (k)

Tel. +34 93 877 45 06 » Fax +34 93 877 00 09




INSTALACION VACON ® 15

MI1 - MI3 PERDIDA DE POTENCIA 1P 230 V

MI1 230V, 2.8A, Eff.,230V,50C
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MI3 230V, 9.6A, Eff.,230V,50C
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3.1.4 Niveles EMC

La norma EN61800-3 define la division de los convertidores de frecuencia en cuatro
clases seguln el nivel de perturbaciones electromagnéticas emitidas, los requisitos
de una red de sistema eléctrico y el entorno de instalacion (consulte mas abajo).
La clase EMC de cada producto se define en el cédigo de designacion de tipo.

Categoria C1: los convertidores de frecuencia de esta clase cumplen los requisitos
de la categoria C1 de la norma de producto EN 61800-3 (2004). La Categoria C1 ga-
rantiza las mejores caracteristicas EMC y en ella se incluyen convertidores cuya ten-
sion estimada es inferior a 1000 V'y cuyo uso esta pensado para el Ter entorno.

NOTA: Los requisitos de la clase C se cumplen Unicamente en cuanto a lo que a las
emisiones realizadas concierne.

Categoria C2: los convertidores de frecuencia de esta clase cumplen los requisitos
de la categoria C2 de la norma de producto EN 61800-3 (2004). En la categoria C2
se incluyen convertidores en instalaciones fijas cuya tension estimada es inferior
a 1000 V. Los convertidores de frecuencia de la clase C2 se pueden utilizar tanto en
el Ter como en el 2° entorno.

Categoria C4: los convertidores de esta clase no proporcionan proteccién contra
emisiones EMC. Estos tipos de convertidores se montan en armarios.

Entornos de la norma de producto EN 61800-3 (2004)

Primer entorno: en este entorno se incluyen las instalaciones domésticas. También
se incluyen instalaciones que estén conectadas directamente sin transformadores
intermedios a una red de suministro de alimentacién de baja tensién con fines do-
mésticos.

NOTA: Las casas, los apartamentos, los locales comerciales o las oficinas en un edi-
ficio residencial constituyen ejemplos de ubicaciones de primer entorno.

Segundo entorno: en este entorno se incluyen todas las instalaciones distintas de
las que estén conectadas directamente a una red de suministro de alimentacion de
baja tension con fines domésticos.

NOTA: Las areas industriales, las areas técnicas de cualquier edificio que se abas-
tezca a partir de un transformador dedicado constituyen ejemplos de ubicaciones de
segundo entorno.

Soporte 24 h: +34 93 807 499 023 ¢ Email: vaconfdvacon.es
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3.1.5 Cambio de la clase de protecciéon EMC de C2 a C4

Para cambiar la clase de proteccion EMC de los convertidores de frecuencia MI1-3
de la clase C2 a la clase C4 [excepto los convertidores de 115 V'y 600 V), quite el tor-
nillo de d ion de cond dor EMC. Consulte la figura siguiente.

Nota: No intente volver a cambiar el nivel de EMC a clase C2. jIncluso si el procedi-
miento anterior se invierte, el convertidor ya no cumplira los requisitos EMC de clase
c2!

Figura 3.6: Clase de proteccién EMC, MI1 - MI3

Tel. +34 93 877 45 06 » Fax +34 93 877 00 09
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INSTALACION

3.2 Cableado y conexiones

3.2.1 Cableado de
Nota: El par de apriete de los cables de alimentacién oscila entre 0,5y 0,6 Nm.

3~ (230V, 400V)

1~ (230V) Salida del motor

Pele la capa
protectora del

cable para una
RED ELECTRICA e

Figura 3.7: Conexiones de alimentacion del Vacon 10, MI1

3~(230V, 400V, 600V) Resistencia de frenado externa
3~(230V, 400V, 600V)

1~ (230V) 1~ (115V)
- Salida del motor
L1L2N L3 R+ R-U/TIVIT2W/T3

Pele la capa

protectora del

cable para &
una conexion §
atierrade %ﬁgt
360° SN

RESISTENCIA
DE FRENADO

Figura 3.8: Conexiones de alimentacion del Vacon 10, MI2 - MI3
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3.2.2 Cableado de control

Montar el soporte
después de
instalar los cables
de alimentacion

Montar esta placa
antes de instalar
los cables de
alimentacion

Figura 3.9: Montaje de la placa PE y del soporte de cables API, MI1 - MI3

Tel. +34 93 877 45 06 » Fax +34 93 877 00 09
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"~
-

~—.

emmmm——

Figura 3.10: Abra la cubierta, MI1 - MI3

. Par de apriete
el cable de
control: 0.4Nm

Pele la capa
protectora del
cable para una
conexioén a
tierra de 360°

Figura 3.11: Instalacién de los cables de control. MI1 - MI3.
Consulte el capitulo 6.1.
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3.2.3 Tornilleria de cables

M4+8 Screws 12PCS

Figura 3.13: Tornillos MI2
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M4+8 Screws 10PCS

f

Z=-M4#10 Screws 4PCS

Figura 3.14: Tornillos MI3

Soporte 24 h: +34 93 807 499 023 ¢ Email: vaconfdvacon.es
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3.2.4 Especificaciones de los cables y fusibles

Utilice cables con una resistencia al calor de al menos +70°C. Las dimensiones de
los cablesy de los fusibles deben determinarse de acuerdo con las tablas siguientes.
La instalacion de los cables de acuerdo con las normativas UL se encuentra en el ca-
pitulo 3.2.7.

Los fusibles funcionan también como proteccion contra sobrecarga en los cables.
Estas instrucciones se aplican Unicamente a los casos con un motor y una conexién

de cable desde el convertidor al motor. En cualquier otro caso, solicite mas informa-
cion a fabrica.

Categoria EMC cat. C2 cat. C4

Tipos de cables
de alimentacion 1 1
eléctrica
Tipos de cables

3 1
del motor
Tipos de cables 4 4
de control

Tabla 3.7: Tipos de cables obligados a cumplir las normas. Las
categorias EMC se describen en el capitulo 3.1.4

Tipo de cable Descripcion

Cable de alimentacién designado para instalaciones fijas y la tension
1 de alimentacion especifica. No precisa cable apantallado.
(NKCABLES/MCMK o similar recomendado)

Cable de alimentacién equipado con cable de proteccion concéntrico

2 designado para la tensién de alimentacion especifica.
(NKCABLES/MCMK o similar recomendado).

Cable de alimentacién equipado con apantallamiento compacto de baja
impedancia designado para la tensién de alimentacién especifica.

3 (NKCABLES / MCCMK, SAB / 0ZCUY-J o similar recomendado).

*Se necesita una conexion a masa de 360° para la conexion de red y la del motor
para cumplir la norma

4 Cable apantallado equipado con pantalla compacta de baja impedancia
(NKCABLES /Jamak, SAB / 0ZCuY-0 o similar)

Tabla 3.8: Descripciones de tipos de cable
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Cable de Tamaiio de cable del terminal
alimen- | Cable (min./méx.)
Fusi-[ "4 cion del - - - -
Tamafo| Tipo ble P motor | Termi- | Termi- | Termi- [ Termi-
eléctrica P
[A] ¢ Cu nal prin-| nalde | nalde | nalde
“2 [mm2] cipal | tierra | control| relé
AL tmm?] | [mm?] | [mm?2 | [mm?1
MI2 0001-0004| 20 | 2*2,5+2,5|3*1,5+1,5| 1,5-4 15-4 | 05-15| 05-15
MI3 0005 32 2*6+6 |3*1,5+1,5] 1,5-4 1,5-4 0,5-15] 05-1,5

Tabla 3.9: Tamafios de cables y fusibles para Vacon 10, 115V, 1~

Cable de Tamaiio de cable del terminal
alimen- | Cable (min./méx.)
Fusi-| " cion del - - - -
Tamafio| Tipo | ble [ 1z irica| motor [ Termi- | Termi- | Termi- | Termi-
[A] cu Cu nal prin-| nalde | nalde | nalde

cipal | tierra | control| relé

[mm?] | [mm?] | [mm?] | [mm?2]
MI1 0001-0003| 10 |2*1,5+1,5|3*1,5+1,5 1,5-4 1,5-4 0,5-1,5 | 0,5-1,5
MI2 0004-0007| 20 |2*2,5+2,5]3*1,5+1,5 1,5-4 1,5-4 0,5-1,5 | 0,5-1,5
MI3 0009 32 2*6+6 | 3*1,5+1,5 1,5-6 1,5-6 0,5-1,5 | 0,5-1,5
Tabla 3.10: Tamafios de cables y fusibles para Vacon 10, 208 - 240 V, 1~

2
[mm?] tmm?]

Tamaiio de cable del terminal
(;Ti?':nee:? Cable (min./max.)
Fusi-| “tacion =t - - - -
Tamafio| Tipo ble | ciactrica| Motor Term_l- Termi- | Termi- | Termi-
[A] c Cu [nalprin-| nalde | nalde | nalde
u [mm2 | cipal [ tierra | control [ relé

[mm?] [mm?2] | [mm?] [ [mm?] | [mm?]

MI1 0001-0003| 6 3*1,5+1,5 |3*1,5+1,5] 1,5-4 1,5-4 0,5-1,5 | 0,5-1,5
MI2 0004-0007] 10 | 3*1,5+1,5]3*1,5+1,5] 1,5-4 1,5-4 05-15 | 0,5-1,5
MI3 0011 20 | 3*2,5+2,53*2,5+2,5] 1,5-6 1,5-6 0,5-1,5 | 0,5-1,5
Tabla 3.11: Tamanfos de cables y fusibles para Vacon 10, 208 - 240 V, 3~
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Cable de Tamaiio de cable del terminal
alimen- | 3Pl (min./méx.)
Fusi-[ "4 cion del - - - -
Tamaio| Tipo ble | iactrica| Motor Term.l- Termi- | Termi- | Termi-
[A] Cu |nalprin-| nalde | nalde | nalde
(& [mm2] cipal tierra | control | relé

2
[mm-] mm?] | [mm?] | [mm?] | [mm?]

MI1 0001-0003| 6 3*1,5+1,5 | 3*1,5+1,5] 1,5-4 1,5-4 0,5-1,5 | 0,5-1,5

MI2 |0004-0006] 10 | 3*1,5+1,5|3*1,5+1,5| 1,5-4 1,5-4 0,5-1,5 | 0,5-1,5

MI3  |0008-0012| 20 | 3*2,5+2,5|3*2,5+2,5| 1,5-6 1,5-6 0,5-1,5 | 0,5-1,5
Tabla 3.12: Tamafios de cables y fusibles para Vacon 10, 380 - 480 V, 3~

Cable de Tamaiio de cable del terminal
alimen- | Cable (min./méx.)
Fusi-| “42cion del - - . .
Tamano| Tipo ble | oiactrical Motor Termi- | Termi- | Termi- | Termi-
[A] Cu Cu |nalprin-| nalde | nalde | nalde

cipal tierra | control | relé

[mm?]
[mm?] | [mm?] | [mm?] | [mm?]

[mm?]

MI3  |0002-0004] 6 3*1,5+1,5 |3*1,5+1,5] 1,5-4 1,5-4 0,5-1,5 | 0,5-15

MI3  ]0005-0006| 10 | 3*1,5+1,5|3*1,5+1,5] 1,5-4 1,5-4 0,5-1,5 | 0,5-15
MI3 0009 20 | 3*2,5+2,5[3*2,5+2,5| 1,5-6 1,5-6 0,5-1,5 | 0,5-15

Tabla 3.13: Tamafios de cables y fusibles para Vacon 10, 600 V,3~
Nota: Para cumplir la norma EN61800-5-1, el conductor de proteccion debe ser de

al menos 10 mm2 Cu o 16 mm2 AL. Otra posibilidad consiste en utilizar un conductor
de proteccidn adicional de al menos el mismo tamafio que el original.
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3.2.5 Reglas generales de cableado

1

Antes de comenzar la instalacién, compruebe que ninguno de los componentes del
convertidor esta activo.

Coloque los cables del motor a bastante distancia de los demas cables:

« Evite colocar los cables del motor en lineas paralelas prolongadas con los
demas cables.

¢ Silos cables del motor estan dispuestos en paralelo con los cables restantes,
la distancia minima entre el cable del motor y los demas cables es de 0,3 m.

¢ La distancia proporcionada también se aplica entre los cables del motory los
cables de sefal de otros sistemas.

¢ La longitud maxima de los cables del motor para MI1-3 es 30 m. Si utiliza un
cable mas largo, la precision de intensidad disminuira.

¢ Los cables del motor deben cruzarse con otros cables en un angulo de 90 gra-
dos.

Si es necesario comprobar el aislamiento de los cables, consulte el capitulo 3.2.8.

Conexién de los cables:

* Pele los cables de alimentacion y del motor tal y como se indica en la figura
3.15.

* Conecte los cables de alimentacién, del motor y de control a sus respectivos
terminales. Consulte las figuras 3.7 - 3.8.

* Tenga en cuenta los pares de apriete del capitulo 3.2.1y el capitulo 3.2.2.

* Para obtener informacién acerca de la instalacién de los cables conforme a las
normativas UL, consulte el capitulo 3.2.7.

* Asegurese de que los cables de control no entren en contacto con los compo-
nentes electrénicos de la unidad.

« Sise utiliza una resistencia de frenado externa (opcional), conecte su cable al
terminal adecuado.

« Compruebe la conexidn del cable de tierra al motor y los terminales del con-
vertidor marcados con

* Conecte la malla del cable del motor a la toma de tierra del convertidor, motor
y centro de alimentacion eléctrico general.

Soporte 24 h: +34 93 807 499 023 ¢ Email: vaconfdvacon.es
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3.2.6 Longitud de los cables de alimentacion y del motor

Conductor de tierra

_

35 mm 20 mm

Figura 3.15: Corte de cables
Nota: Pele también la tapa de plastico de los cables para una conexion a tierra de
360 grados. Consulte las figuras 3.7- 3.8y 3.11.
3.2.7 Instalacion de cables y las normas UL
Para cumplir las normativas UL (del inglés, Underwriters Laboratories), se debe uti-

lizar un cable de cobre aprobado por UL con una resistencia minima al calor de +60
/ 75°C.

Utilice Gnicamente cable de clase 1.

Las unidades son adecuadas para su uso en un circuito capaz de entregar no mas de
50.000 amperios simétricos rms y un maximo de 600 V, cuando se protege con fusi-
bles de clase Ty J.

La proteccién frente a cortocircuitos de estado sélido integrada no ofrece proteccién
de fuga a tierra. La proteccién de fuga a tierra debe ofrecerse de conformidad con el
codigo eléctrico nacional y los cddigos locales vigentes. La proteccidn de los circui-
tos derivados debe realizarse inicamente mediante fusibles.

Se ofrece proteccion frente a sobrecarga del motor al 110% de intensidad a plena
carga.

3.2.8 Comprobaciones del aislamiento de cables y motor

Enelcaso de que sospeche que falla el aislamiento de los cables o del motor, realice
estas comprobaciones de la siguiente manera.
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1. Comprobaciones del aislamiento del cable del motor

Desconecte el cable del motor de los terminales U/T1,V/T2y W /T3 del convertidor
y del motor. Mida la resistencia del aislamiento del cable del motor entre cada fase,
asi como entre cada fase y el conductor para la proteccion de toma a tierra.

Laresi ia del aislamiento debe ser »1 MOhm.

2. Comprobaciones del aislamiento del cable de red eléctrica

Desconecte el cable de red eléctrica de los terminales L1, L2 /Ny L3 del convertidor
y de la red eléctrica. Mida la resistencia del aislamiento del cable de red entre cada
fase, asi como entre cada fase y el conductor para la proteccién de toma a tierra.
La resistencia del aislamiento debe ser >1 MOhm.

3. Comprobaciones del aislamiento del motor
Desconecte el cable del motor del motor y abra las conexiones en puente de la caja
de conexién del motor. Mida la resistencia del aislamiento de cada bobinado del mo-

tor. La tension medida debe ser igual al menos a la tensién nominal del motor, pero
no puede superar los 1000 V. La resistencia del aislamiento debe ser >1 MOhm.
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4. PUESTA EN MARCHA

Antes de la puesta en marcha, tenga en cuenta las instruccionesy las advertencias
que se encuentran en el capitulo 1.

4.1 Pasos de la puesta en marcha del Vacon 10

1 Leay siga detenidamente las instrucciones de seguridad del capitulo 1.

Después de la instalacion, asegurese de que:

* tanto el convertidor como el motor estén conectados a tierra.

¢ los cables de alimentacion y del motor cumplan los requisitos que se propor-
cionan en el capitulo 3.2.4.

2 * los cables de control se encuentren a una distancia lo mas lejana posible de

los cables de alimentacién (consulte el capitulo 3.2.5, paso 2] y de que las pan-

tallas de los cables estén conectados a la proteccién de toma a tierra.

@

3 Compruebe la calidad y la cantidad de aire de refrigeracion [capitulo 3.1.2).

Compruebe que todos los interruptores de marcha/paro conectados a los termi-
nales de 1/0 se encuentren en posicion de paro.

5 Conecte el convertidor a la red eléctrica.

Nota: Los siguientes pasos son validos si su Vacon 10 dispone de una
interfaz de aplicacion API Full o API Limited.

Establezca los parametros del grupo 1 conforme a los requisitos de la aplicacion.
Se deben establecer como minimo los siguientes parametros:
¢ tension nominal del motor (par. 1.1)
6 « frecuencia nominal del motor (par. 1.2)
 velocidad nominal del motor (par. 1.3)
* intensidad nominal del motor (par. 1.4)
Encontrara los valores necesarios para los parametros en la placa de caracteris-
ticas del motor.

Realice una prueba de funcionamiento sin el motor. Realice la prueba A:

A) Control desde los terminales de 1/0:
7 ¢ Active las entradas digitales DI1 (8] y DI3 (10).
« Cambie la referencia de frecuencia (potenciémetro)
¢ Compruebe en el mend monitor que la frecuencia de salida cambie segin
el cambio de referencia de frecuencia.
¢ Coloque el interruptor de marcha/paro, DI1, en la posicion de paro (OFF).
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Ejecute las pruebas sin carga sin que el motor esté conectado al proceso, si es
posible. En el caso de que no fuera posible, asegUrese de que cada una de las
pruebas es segura antes de ejecutarla. Informe de las pruebas a sus companeros
de trabajo.

¢ Desconecte la tensién de alimentacion y espere hasta que el convertidor se
8 haya apagado.

Conecte el cable del motor al motory a los terminales del cable del motor del
convertidor.

Aseglrese de que todos los interruptores de marcha/paro se encuentren en
posiciones de paro.

ACTIVE el interruptor principal.

Repita la prueba 7A.

.

Conecte el motor al proceso (si se ejecuté la prueba sin carga sin que el motor

estuviese conectado).

9 * Antes de ejecutar las pruebas, compruebe que se pueden realizar con
seguridad.

¢ Informe de las pruebas a sus compafieros de trabajo.

* Repita la prueba 7A.
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5. LOCALIZACION DE FALLOS

Nota: Los cddigos de los fallos que se enumeran en este capitulo se pueden ver si
la interfaz de la aplicacion dispone de una pantalla como, por ejemplo, en APl FULL
o API LIMITED, o si se ha conectado un ordenador personal al convertidor.

Cuando el sistema de control electrénico del convertidor detecta un fallo, el conver-
tidor se paray se muestran en pantalla el simbolo FT el cédigo de fallo en el siguien-
te formato, por ejemplo:

FT 2
\;Cédigo de fallo (02 = sobretension)

Elfallo se puede resetear al pulsar el boton de paro en el panel de control. Los fallos
con etiquetas de tiempo se almacenan en el mend de historial de fallos, que se pue-
de examinar. En la tabla siguiente se presentan los diferentes cédigos de fallo, sus
causas y acciones correctivas.

Caédigo . . .
9 Nombre del fallo Causa posible Acciones correctivas
de fallo
ETconvertidor ha detectado una
intensidad demasiado alta (4*Iy) en
L cable del motor: Comprobar carga.
. . eltca . Comprobar tamafio del
1 Sobreintensidad * aumento repentino de la carga motor.
* cortocircuito en cables del Comprobar cables.
motor

* motor inadecuado

Ta tension del Bus de CC ha supe-

rado el limite de seguridad interno;|

¢ tiempo de deceleracion dema- |Aumentar el tiempo de
siado corto desaceleracion (P.4.3).

¢ altos picos de tension en la red
eléctrica

2 |Sobretensién

Elcircuito de medida de intensidad
ha detectado una corriente de fuga

3 Fallo a tierra en el arranque: (;qzrn)aro::glc;bles del
 fallo de aislamiento en cables Y .
0 motor

Resetear el fallo y volver
a poneren marcha.

Si se vuelve a producir
el fallo, consultar al
distribuidor.

« fallo del componente

8 [Fallo del sistema ) ! -
¢ funcionamiento incorrecto

Tabla 5.1: Cédigos de fallo
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::‘f‘;?[‘:, Nombre del fallo Causa posibl Accil correctivas
Enelcaso de que se produ-
La tension del Bus de CC ha des- Jseus;i%?s(t:rogtteeri\e gig?ligsd:
cendido del limite de seguridad p P
interno: tear el fallo y reiniciar el
9 Baja tension ¢ causa mas probable: tension de conv‘elrtldor. Co‘mvprobarvla
oo . > tension de suministro. Si es
suministro demasiado baja adecuada. se ha producido
« fallo interno del convertidor un fallo invterno p
* Fallo de alimentacién Consultar al distribuidor
mas cercano.
Fallo de fase de ETSIStema de medida f.je |ntep5|uau Comprobar el cable del
1 . ha detectado que no circula inten-
salida N motor y motor.
sidad por una de la fases del motor]
13 Baja temperatura |La temperatura de [0S TGBT's es |Comprobar la temperatura
del convertidor inferior a -10°C. ambiente.
Comprobar que el flujo de
aire de refrigeracién no
esté bloqueado.
La temperatura de los IGBT's es  [Comprobar la temperatura
14 Sobre temperatura | superior a 120°C. Cuando la tem- |ambiente.
del convertidor peratura de los IGBT's supera los |Comprobar que la frecuen-
110°C, aparece un aviso. cia de conmutacién no sea
demasiado alta en relacién
con la temperatura
ambiente y carga del motor|
La proteccion contra bloqueo del
15 |Motor bloqueado motor se ha activado. Comprobar motor.
L Reducir (a carga del motor.
El modelo térmico del motor calcu-| Si no existe sobrecarga del
obre temperatura |lado por el convertidor ha detec-
16 Sobre temperat {ado por el tidor ha det motor, comprobar los
del motor tado una sobre temperatura de L pd \ delo d
motor. EL motor esta sobrecargado| parametros del modelo de
temperatura del motor.
Comprobar la carga y los
17 |Baja carga El motor esta en baja carga. parametros relacionados
) 9 Ej. falta de agua de entrada. con la deteccion de baja
carga (P6.5 - P6.8).
Fallo al' guardar parametros o
22 :?EOESEOM * funcionamiento incorrecto Colnsultar al distribuidor
e fallo del componente mas cercano.
R X{ Ctall 0
Fallo del meca- a poner en mareba,
25 |nismo de control 7  funcionamiento incorrecto Si se vuelve a producir el
del microcontrola- |  fallo del componente fallo, consultar al distribui-
dor (Watchdog) "
dor més cercano.
Proteccion de El convertidor ha detectado que ﬁien%l;::sni:enifii:;ohaya
27 |fuerza contraelec- |el motor magnetizado est4 girando irando cuango se dé
tromotriz (FCEM]  |en situacion de marcha. 9
la orden de marcha.

Tabla 5.1: Cédigos de fallo
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Cadigo . . .
de fallo Nombre del fallo Causa posible Acciones correctivas

34 Comunicacion del |Interferencia del ambiente fbluse vuelvelta med:.c‘tr,? .
bus interno o hardware defectuoso atlo, consuliar al distribui-

dor més cercano.

35 :fallo _de B La aplicacién no funciona Cornsultar al distribuidor
a aplicacion mas cercano.

Comprobar carga.
Cuando la temperatura de los Comprobar tamafio del
emperatura s supera los , aparece motor.

41 |Temp IGBT |IGBT's supera los 110°C, ap

un aviso. Realizar una identificacion
de motor.
Entrada analogica |La intensidad en la entrada analo-

50 lin <4 mA (rango de|gica es < 4 mA Comprobar el transductor
sefal seleccionado|  cable de control roto o suelto. |y el cable del transductor.
4a20 mA) « fallo del origen de senal.

Comprobar (a programa-
Fallo de entrada digital. La entrada |cién y el dispositivo que
digital se ha programado como indica la informacion del

51 Fallo externo entrada de fallo externo y esta fallo externo. Comprobar

entrada estd activada. también el cableado de
este dispositivo.
Comprobar instalacion.
Fallo d . Se ha perdido la conexién de datos |Si la instalacion es

53 [|7270C€ comunicayire el bus de datos principal correcta, consultar al dis-

cién Fieldbus - .
y el bus de datos del convertidor. |tribuidor Vacon mas cer-
cano.
Utilizar el mend monitor
M1.14) para comprobar el
Se ha seleccionado un tipo de rota- [ Ip P L
Alarma de - X estado de las entradas digi-|
80 enclavamiento cién con enclavamientos (P1.7) y el tales D14. D15y D16
variador no los esta detectando. ales DY y com?
probar también su
cableado.

81 Fallo de identifica- |No se ha cerrado correctamente la Rf:‘soa;suiel:ig_:l;deac?::ra

cion del sistema salida del grupo de presion grup p
y se abre correctamente.
= iad La bomba no puede girar a la velo- :(e\{\lsa; l? red detl'z alimen-
recuencia de . . . acion del convertidory que

82 |salida< Frecuencia cidad deseada del sistema debido a la bomba no esté atascada

de referencia

un consumo alto o a que la alimen-|
tacién es demasiado baja.

o tenga suciedad en la
impulsion.

Tabla 5.1: Cédigos de fal

(]
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6. INTERFAZ DEL SISTEMA PFC

6.1 Control de 1/0

Terminal Senal Valor por de- el
fecto de fabrica P
T |+10vret f:fl\'da de la tension de Carga maxima 10 mA
2 fan  |Referenciade 0-10V Ri = 200 kQ (min)
recuencia
3 |GND Tierra de sefal de 1/0
6 |24vCCo +20%, carga max. 50 mA
7 |GND Tierra de sefial de I/0
8 |DI1 @ |Entrada digital 1 Marcha
———"—19 [oi2 Entrada digital 2 Referencia Pl 2
—— -——10 Desactivar PI 0-+30VRi=12kQ (min)
. DI3 Entrada digital 3 (ref. de frecuencia
de Al1)
transductor A A
de 2 hilos
(0)4...20 mA B B
4 = . Entrada de presion S
\+ Al2 Senal analégica 4-20 mA 0(4)-20 mA, Ri = 200Q
5 |GND Tierra de sefal de 1/0
13 |GND @ |Tierra de sefal de I/0
14 |DI4 @ |Entrada digital 4 Enclavamiento 1
—115 |DI5 Entrada digital 5 Enclavamiento 2 [0 - +30V Ri =12 kQ (min)
— 116 |DI6 Entrada digital 6 Enclavamiento 3
—18 Salida analégica . . 0-10V, 0-20 mA, Ri =
A0 Programable en P5.3 Fallo invertido 500Q
1ovec2oma |20 Salida de sefial digital Colector abierto, carga
Do Programable en P5.2 Control de bomba 3 max. 48 VCC/50 mA
swveesoma |22 |RO13 Salida derelé 1 c e bormba 1 Ca'rga de conmutacion
23 ontrol de bomba 1|max.:
RO 14 \ 250 VCA/2 A 0 250 VCC/0,4 Al
—1 . .
24 |RO 22 SPal\da de rsILe Carga de conmutacion
25 |RO 21 __/y rogram;S? Control de bomba 2|max.:
26 [Ro 24 en e 250 VCA/2 A 0 250 VCC/0,4 Al

Tabla 6.1: Conexiones de I/0O por defecto del sistema PFC y ajustes
para Vacon 10
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Figura 6.1: Sistemas de rotacion de 2 bombas, ejemplo del esquema de control
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Figura 6.2: Sistema de rotacion de 3 bombas, ejemplo del esquema de control
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Figura 6.4: Ejemplo de rotacién de 3 bombas, esquema de potencia
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7. PANEL DE CONTROL

7.1 Generalidades

El panel esta integrado en la unidad y se compone de la tarjeta de I/O correspondien-
te con su tapa y una cubierta que contiene la pantalla y los botones.

El panel del usuario consta de una pantalla LCD alfanumérica con retroiluminacién
y un panel con 9 pulsadores (consulte la figura 7.1).

7.2 Pantalla

En la pantalla se incluyen 14 segmentos y 7 bloques de segmentos, punteros y sim-
bolos claros de unidades de texto. Los punteros (cuando se pueden ver) proporcio-
nan cierta informacion acerca del convertidor. Esta informacién aparece en forma
de texto claro en el idioma del usuario en la cubierta (ndmeros 1...14 de la figura si-
guiente). Los punteros se agrupan en 3 grupos con los siguientes significados y con los
siguientes textos en inglés en la cubierta (consulte la figura 7.1):
Grupo 1-5; Estado del convertidor

1 = El convertidor est4 listo para funcionar (READY)

2 = El convertidor esta en funcionamiento (RUN)

3 = El convertidor se ha parado (STOP)

4 = El estado de la alarma esta activado (ALARM)

5 = El convertidor se ha parado debido a un fallo (FAULT)

Grupo 6-10,; Selecciones de control
6 = El motor estd girando en sentido directo (FWD)
7 = ELmotor estd girando a la inversa (REV)
?/: I]El lugar de control seleccionado es el bloque de terminales de 1/0
1/0
9 = El lugar de control seleccionado es el panel ([KEYPAD)
10 = El lugar de control seleccionado es el Fieldbus (BUS)
Grupo 11-14; Mend principal de navegacion
11 = Men principal de referencia (REF)
12 = Men principal de monitor (MON)
13 = Men principal de pardmetros (PAR)
14 = Men0 principal de sistema (SYS)
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READY RUN STOP ALARM FAULT

1/0  KEYPAD BUS

Figura 7.1: Panel de control del Vacon 10

7.3 Panel

La seccién del panel de control consta de 9 botones (consulte la figura 7.1). Los bo-
tones y sus funciones se describen en la tabla 7.1.

El convertidor se detiene pulsando el botén PARO del panel.

El convertidor se inicia al pulsar el botén MARCHA del panel, pero solo si se ha se-
leccionado KEYPAD como lugar de control.
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Nombre del

Simbolo botén

Descripcion de la funcién

START PONER EN MARCHA el motor desde el panel

@ STOP PARO del motor desde el panel

Se utiliza para confirmacién.

Permite acceder al modo de edicion de parame-
tros

0K Alterna la visualizacion entre el valor y el cédigo
del pardmetro

No es necesario pulsar el botén OK para confir-
mar el valor de la referencia de frecuencia

Cancela el pardmetro editado
Permite moverse hacia atras en los niveles de
— Back / Reset

AC
RESET R o o ndicac
Resetea la indicacién de fallo
Permite seleccionar el nimero de parametro en
la lista de pardmetros raiz,
A v Arriba y Abajo Arr\'lba disminuye / Abajo aumenta el nimero de
parametro,
Arriba aumenta / Abajo disminuye el cambio del
valor del parametro
Disponibles en el ajuste de digitos de parametros
de los mends REF, PAR y SYS al cambiar un valor|
MON, PAR y SYS también pueden utilizar el botén
izquierdo y derecho para navegar por el grupo de
parametros; como en el mend MON utilice el

< > Izquierda y botén derecho desde V1.x aV2.x a V3.x

Derecha Puede utilizarse para cambiar de direccién en el
mend REF en el modo local:
- La flecha derecha indicaria marcha inversa
(REV)
- La flecha izquierda indicaria marcha hacia
delante (FWD)

LOC
REM

Tabla 7.1: Funcién del panel

Loc/Rem Cambio del lugar de control

NOTA: El estado de los ¢ botones se encuentra disponible para el programa de
la aplicacion.
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7.4 Navegacion en el panel de control del Vacon 10

En este capitulo se proporciona informacién acerca de la navegacion por los mends
del Vacon 10y acerca de la edicién de los valores de los pardmetros.

7.4.1 Menu principal

La estructura del menu del software de control del Vacon 10 se compone de un ment
principal y de varios submenus. A continuacién se muestra la navegacion por el
menu principal:

. READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
MENU DE A A A A
REFERENCIA REF 4. ww REF |4 — -
OO
referencia del panel '., TN
independientemente 5, o PPOR LR L AU AOR
del lugar de control
seleccionado. svs Hz

FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV O KEYPAD BUS
l v PULSAR

. READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
MENU DE . - A
MONITOR REF
En este mend se MON
pueden supervisar
los valores de PAR
monitor.

svs
v v
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS
l PULSAR

. READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT

MENU DE Y A

u A
PARAMETROS REF N’ REF —
Enestemenise  moN @ MON -‘ [

[l

y altarios PAR \’1\’7 PA
parametros.
svs PULSAR sys
v v v
FWD REV 0 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS
l PULSAR
| READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
MENU DE 2 2 = .

SISTEMA

En este ment se
pueden supervisar
los parametros del
sistema y el
subment de fallos.

v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS
Figura 7.2: Menu principal del Vacon 10
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7.4.2 Mend de referencia
~READY RUN STOP ALARM FAULT

|o‘\
DT aluln

MON |—
e RIIX
SYS Hz

v v

FWD REV /0 KEYPAD BUS

© -~

Pulsar para entrar en  Modificar
"modo de edicion” valor

Figura 7.3: Pantalla del mend de referencia

Desplacese hasta el menu de referencia con el boton ARRIBA/ABAJO (consulte la fi-

gura 7.2).
Elvalor de referencia se puede cambiar con el botén ARRIBA/ABAJO como se mues-
tra en la figura 7.3.

También es posible modificar el valor digito a digito. Pulse primero los botones
Izquierda y Derecha para seleccionar el digito que tiene que cambiarse; posterior-
mente pulse el botén Arriba para aumentar y el botén Abajo para disminuir el valor
en el digito seleccionado. Cuando el convertidor esté en el modo de marcha, el valor
de referencia cambiado con el botén Arriba/Abajo/Izquierda/Derecha tendra efecto
sin necesidad de pulsar el botén OK.

NOTA: Pueden utilizarse los botones [ZQUIERDA y DERECHA para cambiar de direc-
cion en el menu Ref en el modo de control panel.
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7.4.3 Mend monitor
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
- Y A A

wonla )7 [
1

v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS
@ Pulsar OK para entrar Pulsar Izquierda/Derecha
en el mend Monitor para supervisar otro grupo
de monitor

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A a A a

REF EF

MON [« — e

PAR PAR

SYS sYs

v

FWD REV 110 KEYPAD BUS FWD REV 110 KEYPAD BUS
Pulsar abajo para Pulsar OK para
supervisar V4.5 visualizar el valor

READY RUN STOP ALARM FAULT

REF
":: @ @ Pulsar OK para
s visualizar V4.5

FWD REV IO KEYPAD BUS
Figura 7.4: Pantalla del mend monitor

Los valores de monitor son valores reales de las sehales medidas, asi como los es-
tados de algunos de los ajustes de control. Son visibles en la pantalla del Vacon 10,
pero no pueden editarse. Los valores de monitor se enumeran en la tabla 7.1.

La pulsacion del botén Izquierda/Derecha permite cambiar el pardmetro actual al
primer parametro del siguiente grupo, para navegar por el ment monitor desde V1.x
aV2.1aV4.1. Tras acceder al grupo deseado, puede navegarse por los valores de
monitor pulsando el boton ARRIBA/ABAJO, como se muestra en la figura 7.4.

En el ment MON, la sefal seleccionada y su valor alternan en la pantalla pulsando
el boton OK.

NOTA: Al conectar la alimentacién del convertidor, el puntero del menu principal esta
en MON, V x.x o el valor del pardmetro de monitor Vx.x se muestra en el panel.

NOTA: La visualizacién de Vx.x o el valor del pardmetro de monitor de Vx.x viene de-
terminada por el ultimo estado de visualizacién antes de la desconexion de la ali-
mentacion. P. ej., si era V4.5, también sera V4.5 al volver a poner en marcha.
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PANEL DE CONTROL

NOTA: jVacon 10 PFC solo tiene un grupo de monitor!

Cédigo Senal de monitor Unidad Id. Descripcion
V1.1 Frecuencia de salida Hz 1 Frecuencia de salida al motor
V1.2 Referencia de frecuencia Hz 25 |Referencia de frecuencia
V1.3 Velocidad del motor rpm 2 |Velocidad del motor calculada
V1.4 Intensidad del motor A 3 Intensidad del motor medida
V1.5 Par del motor % 4 |Par estimado (nominal/real)
V1.6 Potencia del motor % 5 |Potencia calculada (nominal/real)
V1.7 Tension del motor \ 6 |Tension del motor
V1.8 Tension del bus de CC \ 7 |Tensién del bus de CC medida
V1.9 Temper_atura det °C 8 |Temperatura medida

convertidor
V1.10  |Entrada analdgica 1 \ 13 |Valor de AlTenV
V1.11 Entrada analdgica 2 mA 14 |Valor de Al2 en mA
V1.12  |DI1, DI2, DI3 15 |Marcha / Ref PI2 / Deshabilitar Pl
V113 |DI4, DI5, DI6 16 fg‘;ﬁ‘g’;ﬁ':z‘;g 3/ Enclavamiento 2
V1.14 RO1, RO2, DO 17 |Estados de las salidas
V1.15  |Salida digital (AO) 26 |Salida digital
V1.16 Referencia PI % 20 |% de referencia de proceso max.
V1.17 \dlztg:eascig;a[lﬂ/n] % 21 |% del valor actual maximo
V1.18 Error de Pl % 22 |% de valor de error max.
V1.19  |Salida PI % 23 | % de valor de salida méx.
V1.20 Zztg;eascigf[lkg] Kg | 1616 |Presion actual en kg
Tabla 7.1: Sehales de monitor del Vacon 10

7.4.4 Menu de parametros

ElmenU de parametros solo muestra la lista de pardmetros de configuracion rapida
por defecto. Aldar el valor adecuado al pardametro 8.1, es posible acceder a los otros
grupos de parametros avanzados. Las listas y las descripciones de los parametros

se pueden encontrar en los cap

itulos 9y 10.

En la siguiente figura se muestra la pantalla del menu de parametros:
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READY RUN STOP ALARM FAULT
A A

v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS
Pulsar Derecha para
Pulsar OK para entrar en h
@ IU S8 .Od para e trar e supervisar otro grupo
el menu de parametros de parametros
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A A
REF [— REF
MON
MON
PAR PAR
SYS SYS
v
FWD REV 1I0 KEYPAD BUS FWD REV 110 KEYPAD BUS
Pulsar Abajo para Pulsar OK para entrar
supervisar P3.4 en modo edicién
READY RUN STOP ALARM FAULT
REF 4
MON
@ @ Pulsar OK para
PAR|4 .
confirmar

v v
FWD REV 1I0 KEYPAD BUS

a4
@ Pulsar Arriba/Abajo para modificar el valor

Figura 7.5: Mend de pardmetros

El parametro puede cambiarse como la figura 7.5.

El botén Izquierda/Derecha esta disponible en el mend de pardmetros. Pulse el bo-
ton Izquierda/Derecha para cambiar del pardmetro actual al primer parametro del
siguiente grupo (Ejemplo; cualquier pardmetro de P1... se muestra -> botén DERE-
CHO -> P2.1 se muestra -> boton DERECHO -> P3.1 se muestra ...). Tras acceder al
grupo deseado, pulse el botén ARRIBA / ABAJO para seleccionar el numero del pa-
rametro raizy, posteriormente, pulse el botén OK para mostrar el valor del pardme-
tro y también acceder al modo de edicion.

En el modo de edicién, los botones Izquierda y Derecha se utilizan para seleccionar
el digito que tiene que cambiarse y Arriba aumenta / Abajo disminuye el valor del pa-
rametro.
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En el modo de edicidn, el valor de Px.x aparece parpadeando en el panel. Tras
aproximadamente 10's, Px.x vuelve a aparecer en el panel si no pulsa ningtn boton.

NOTA: En el modo de edicion, si edita el valor y no pulsa el boton OK, el valor no se
cambia.

NOTA: En el modo de edicidn, si no edita el valor, puede pulsar Reset /Back para vol-
ver a mostrar Px.x.

7.4.5 Ment de sistema

El ment SYS, que incluye el subment de fallos y el subment de pardmetros del sis-
tema. La pantallay el funcionamiento del submenu de pardmetros del sistema es si-
milar a los menuds PAR 6 MON. En el submenu de parametros del sistema, hay
algunos parametros editables (P) y algunos pardmetros no editables (V).

El submen de fallos del mend SYS incluye el submenu de fallo activo y el submenu
del historial de fallos.

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a a A
REF
MON
PAR
of
v v
REV 10 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS

<

Pulsar lzquierda/
@ Pulsar OK para entrar Derecha para supervisar
enV1.1 otros grupos

EADV RUN sToP ALARM_FAULT

-
v v
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS
Pulsar Abajo para Pulsar OK para examinar
supervisar el el menu un fallo

de fallos activos
READY RUN STOP ALARM FAULT
2 2

REF
MON L-‘ ' ( v Supervisar el cédigo de
PAR )t L‘ fallo (C xx), sub-codigo
(Id xx), dias (d xx), horas
svs 4 v (H xx), minutos (M xx)
FWD REV 10 KEYPAD BU

Figura 7.6: Menu de fallos
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En una situacion de fallo activo, el puntero FALLO parpadeay en la pantalla parpa-
dea el elemento de menu del fallo activo con el cédigo de fallo. Si hay varios fallos
activos, puede comprobarlo accediendo al submenu de fallos activos F5.x. F5.1 es
siempre el cédigo de fallo activo mas reciente Los fallos activos pueden resetearse
pulsando el botén BACK / RESET durante un tiempo largo (>2 s), cuando la APl esta
en el nivel de submen de fallo activo (F5.x). Si no se puede resetear el fallo, el par-
padeo continla. Es posible seleccionar otros menus en pantalla durante un fallo ac-
tivo, pero en este caso la pantalla vuelve de forma automatica al men( de fallos sino
se pulsa ningln boton en 10 segundos. Los valores cédigo de fallo, subcédigo, asi
como el dia, hora y minuto de funcionamiento en el momento del fallo se muestran
en el menu de valores (horas de funcionamiento = lectura que se muestra).

NOTA: El historial de fallos puede resetearse con una pulsacién larga del botén
BACK / RESET durante un tiempo de 5 segundos; cuando la API esta en el nivel de
submen del historial de fallos (F6.x), también borrara todos los fallos activos.

Consulte el capitulo 5 para obtener las descripciones de los fallos.
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8. INICIO

8.1 Asistente de puesta en marcha rapida

Nota: El asistente debe utilizarse Gnicamente en la puesta en marcha del converti-
dor, puesto que los pardmetros se resetean a sus valores por defecto de fabrica cada
vez que se utiliza. Si necesita cambiar un valor en particular, se recomienda que vaya
a ese parametro especifico (consulte la pagina 54).

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A
REF ':.‘ REF
MON - MON
) -
PAR |q PAR
sYs sYs
v v
FWD REV /0O KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS
~
Entrar en menu parametors, Pulsar OK para entrar
leccionar P1.3 velocidad en modo edicién

nominal de motor

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT

Y
— ———

I oi

U NG R

R
s rem 3

v
Modificar el valor de P1.3 Realizar el mismo
mediante los botones de procedimiento para
Arriba/Abajo y pulsar OK P1.4, Intensidad nominal
para confirmar de motor"; P1.7, tipo de

rotacion; P1.8, nimero
de bombas auxiliares;
P1.9, presion de trabajo
deseada en kg

Figura 8.1: Asistente de inicio

8.2 Funcion de identificacion del sistema

Para realizar la identificacion la bomba, debe seguir los pasos que se indican
a continuacion:
1. Cierre completamente la salida del grupo de presion para que no haya con-
sumo de agua. La presion debe ser 0 bar.
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2. Pulse el boton verde (START) durante 5 segundos para poner en marcha
la bomba y empiece a realizar la identificacién. La identificacion tarda 60 s.
aproximadamente.

READY RUN TP ALARMFAUT

FWD REV I/0 RED BUS

Pulsar durante
5 segundos

3. Cuando la bomba haya dejado de funcionar, puede volver a abrir la salida del
grupo de presion y el equipo esta listo para funcionar.
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PARAMETROS DEL SISTEMA

9. PARAMETROS DEL SISTEMA

En las siguientes paginas encontrara las listas de pardmetros dentro de los respec-
tivos grupos de parametros. Las descripciones de los pardmetros se encuentran en

el capitulo 10.

NOTA: Los parametros Unicamente se pueden cambiar cuando el convertidor se
encuentra en modo de paro.

Explicaciones:
Cadigo:

Parametro:
Min.:

Max.:
Unidad:

Por defecto:
Id.:

Indicacion de ubicacion en el panel. Muestra al operador el
numero de valor de monitor o el nimero de parametro actual

Nombre del parametro o del valor de monitor

Valor minimo del parametro

Valor maximo del parametro

Unidad de valor del parametro; se proporciona, en caso de

que esté disponible

Valor por defecto de fabrica

Numero de Id. del parametro (se utiliza con el control de Fieldbus)

Para obtener mas informacion acerca de este parametro,
consulte el capitulo 10:

‘Descripciones de parametros’ y haga clic en el nombre del
parametro.
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9.1 Parametros de configuracion rapida

Por

Codigo| Parametro | Min. | Max. | Unidad Id. Nota
defecto
L. . Comprobar la placa
P1.1 Tensién nomi- 1409 f500 |y 230 110 |de caracteristicas
nal del motor 400
del motor
Frecuencia Comprobar la placa
P1.2 nominal del 30 320 Hz 50,00 m de caracteristicas
motor del motor

Velocidad nomi- Valor por defecto

P1.3 300 20000 |rpm 2800 112 para un motor de
nal del motor
cuatro polos
Intensidad 02x |15x Comprobar la placa
P1.4 nominal del | ! | ! INunit 113 de caracteristicas
motor Nunit 1 Nunit del motor
Comprobar la placa
P15 [Cos del 030 [1.00 0,85 120 |de caracteristicas
motor del motor
P16  [Frecuencia min. [0 P31 |Hz 3000 |101 |Frecuenciaminima

de las bombas

0 =Sin giro

1 = Rotacidn aux. sin
enclavamientos

2 = Rotacién total sin
P1.7 Tipo de rotacion |0 4 4 1603 |enclavamientos
3=Rotacién aux. con
enclavamientos

4 = Rotacion total
con enclavamientos

Namero de Bombas auxiliares
P18  [bombas 0 3 1 1600 25 auxtt
L en el sistema
auxiliares
P1.9 Presion de P2.20 [Kkg 40 167 Presion de trabajo

trabajo deseada deseada en kg

Tabla 9.1: Pardmetros de configuracién rapida
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9.2 Ajustes avanzados PFC

Por

Cédigo| Parametro | Min.| Max. |Unidad Id. Nota
defecto
Segunda referencia
B |p2 [Presionde P19 [P2.20 |kg 50 1617 |de presion.

Activada mediante la
entrada digital 2 (DI2)

trabajo 2

Tiempo de acelera-
g |r22 Aceleracion 0,1 3000,0 |S 3,0 103 cién desde 0 Hz hasta
la frecuencia maxima|

Tiempo de decelera-

B |r23  |peceleracion [0 [30000 [s 30 104  [cion desde lafre-
cuencia maxima
hasta 0 Hz

il [P2z [GananciaPl |00 [1000,0 [% 250 118

HE[rP25  [Tiempol, PI 0,00 [320,00 |S 1,00 119

Inversion error 0= No invertido
lF P2.6 Pl 0 1 0 340 1= Invertido

Intervalo de 0,0 = Prueba 40 s.
.E P27 rotacion 0 3000,0 |H 480 1604 Tiempo para rotacion

Rotacién: Nivel de rotacion

P2.8 Ndmero maximo | 0 3 0 1605 | para accionamientos
de auxiliares auxiliares
Nivel de frecuencia

Rotacién: limite de salida del

IE P29 de frecuencia 000 (P31 HZ 0.00 1606 convertidor para
la rotacion

Frecuencia
B |P2.10 |marcha P1.6 |32000 |HZ  [5100 1607
auxiliares
Retraso marcha

lE P2.11 auxiliares 0,0 2000 |s 4,0 1601
Frecuencia paro

il |r212 auxiliares P1.6 |P3.1 HZ 31,00 1608
Retraso paro

lE P2.13 auxiliares 0,0 2000 |s 2,0 1602
Frecuencia

Il |r2.1s dormir 0,00 |P3.1 HZ 31,0 1609

N |P275 |Retraso dormir |0 3600 |S 15 1610

HEE|P2.76 [Niveldespertar [0,00 [1000 [% 9200 |1611

Tabla 9.2: Ajustes avanzados PFC
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& 2 . . q Por
Codigo| Parametro | Min.| Max. |Unidad Id. Nota
defecto
0 = Despertar por
debajo de nivel
(P2.16)
1 = Despertar por
Funcién encima de nivel
P2.17 despertar 0 3 2 1612 (P2.16)
2 = Despertar por
debajo de nivel (P1.9)
3 = Despertar por
encima de nivel (P1.9)
P2.18 Histéresis Pl 0,0 50,0 % 2,0 1613
p2.1g [MncrementoRef 1y o5 39550 |5 5,00 1614
Pl. a la marcha
Escala trans-
P2.20 ductor de pre- |0,0 100,0 |KG 10,0 1615
sion
Sobrepresion al
P2.21 B 0,0 10,0 KG 0,0 1617
dormir
Seleccion Ref.
de frecuencia 0 =Panel
p222 (deshabilitar PI) 0 ! ! 1618 1=AI
(DI13)
Seleccion
P2.23 |referenciade |0 1 0 1619 ?jzf1”el'P1'9]
presién B
o 0 =Siempre
ppoq |Actualizacion gy 1 1619 [1=Solo en modo
enclavamientos
de paro
Tabla 9.2: Ajustes avanzados PFC
9.3 Control de motor
. . . : minaq| Por
Codigo| Parametro | Min. | Max. |L Id. Nota
defecto
pas |frecuencia  fpr¢ l3000[Hz  [s000 |102
maxima
P3.2 | Tipo de marcha |0 1 0 505 |0=Rampa
1= Arranque al vuelo
P33 |Tipodeparo |0 1 1 506 |9z Libre

1=Rampa

Tabla 9.3: Control de motor
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Cédigo| Parametro | Min. | Max. | Unidad B Id. Nota
defecto
P34 |Limitede 02xin|2xin |A 15xin 107
intensidad
Control 0=U/f
Ll &8 de motor 0 ! 0 600 1= Ctrl. Vectorial
L 0= Lineal
P36 [Relacion UF 0 1 1 108 |4 comiratica
Punto de
BEPs7 (o0t sn [30.00 |320.00 [HZ 50,00 602
Tension en
EE P38 |elpuntode 10,00 |200,00 | % 100,00 |603
desexcitacion
0= No se utiliza
[ | 3| %K Optimizacion U/f | 0 1 0 109 1=Sobrepar
automatico
Frecuencia de
1|30 conmutacion 1,5 16,0 |KHZ 6,0 601
Tabla 9.3: Control de motor
9.4 Entradas analégicas
o - o “ g Por
Codigo| Parametro Min. | Max. |Unidad Id. Nota
defecto
[ 3 2% Histéresis A1 10,000 [9,000 |V 0.100 1620 |Sensibilidad Al1
. 2=0-20mA
[ | 3 [I%) Rango Sefal Al2| 2 3 3 390 3= 4-20mA
e Tiempo filtrado N
3 A2 0,0 10,0 S 0,1 389 0 = no filtrado
Min Valor
P44 Cliente AI2 -100,0 [100,0 |% 0,0 391 0,0 = No escalado
Max Valor
IE P4.5 Cliente A2 -100,0 [100,0 |% 100,0 392 100,0 = No escalado
Escalado
P4.6 minimo 0,0 100,0 |% 0,0 336 0= No escalado
Valor Actual
Escalado
lg P4.7 maximo Valor 10,0 100,0 |% 100,0 337 100,0 = No escalado
Actual

Tabla 9.4: Entradas analdgicas
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9.5 Senales de salida
R % . . q Por
Codigo| Parametro Min. | Max. | Unidad Id. Nota
defecto
0 =Ctrl. Bomba 2
. 1= Listo
P5.1 Relé 2 (RO2) 3 0 314 2= Marcha
3 = Fallo
0=Ctrl. Bomba 3
Salida digital 1= Listo
P52 (DO) 0 3 0 315 2 = Marcha
3="Fallo
0 = Preparado
Salida digital 1=Marcha
P5.3 0 3 0 315 2 - Fallo
3 = Fallo invertido

Tabla 9.5: Sefiales de salida
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9.6 Protecciones

Cédigo| Parametro | Min. | Max. | Unidad o Id. Nota
defecto
P61 Repuesta a fallo 0 9 2 700
4mA 0os
=Sin respuesta
pop  |Respuestafallo 2 2 727 [1-Atarma
de baja tensién
2 = Fallo, paro como
Proteccion en P3.3
P6.3 de derivacién 0 2 2 703
atierra
pos |Proteccionde o450 19999 |5 10,00 |1621
baja frecuencia
Proteccion con-
I |rss tra Baja carga 0 2 2 713 Como en P6.1
Curva de para o
BB [ros [ |© 150,0 |% 10,0 715
Curva de par
P6.7 a frecuencia 0 150,0 |% 50,0 714
nominal
Limite de
N |ros tiempo protec- 2,00 (320,00 (S 20,0 716
cion baja carga
Proteccion tér-
|| 3 12X mica del motor 0 2 0 704 Como en Pé.1
Temp. ambiente
[T ) [ZRT Il 20 w0 |c 40 705
Factor refrige-
HEE|Ps.11  |rante delmotor |00 | 150,00 (% 40,0 706
a velocidad cero
Constante de
B |Ps.12  |tiempo térmico |1 200 |min. |45 707
del motor
Intensidad de 02x |15x Limite de intensidad
P6.13 | bloqueo del | ! | ! 0 1622 |para activacion de
motor Nunit - f "Nunit fallo de bloqueo

Tabla 9.6: Protecciones
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9.7 Rearmes automaticos
2 : . : A Por
Codigo| Parametro Min. | Max. |Unidad Id. Nota
defecto
Retraso antes del
P71 Tiempo 010 1000 |s 0.50 717 rearme automatico
de espera después de que haya
desaparecido un fallo
Define el tiempo
antes de que el con-
vertidor intente vol-
pyo [Tiempode 0,00 |32000(s 90,00 718 |Veraponeren
prueba marcha de manera
automatica el motor
después de que haya
desaparecido el fallo
0=Rampa
P7.3 Tipo de marcha |0 2 0 719 1 =Arranque al vuelo
2=Comoen P3.2
Codigo de
P7.4 rearme 0 32500 0 731 0 = Desactivado
automatico
Tabla 9.7: Rearmes automaticos
9.8 Ocultar parametros
Cédigo| Parametro | Min. | Max. | Unidad e Id. Nota
defecto
0 = Parametros
P8.1 Ocu'ltar ] 1 115 wslbLes'
parametros 1 = Parametros
ocultos

Tabla 9.8: Ocultar parémetros
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9.9 Parametros del sistema

Cédigo Parametro Min. | Max. oy Id. Nota
defecto

Informacion de software (MENU PAR -> S1)

Paquete

st de software 833
Version del

S1.2 software de 834
alimentacion
Version del

13 software API 835
Interfaz de

St4 firmware API 836

S1.5 Id. de la aplicacion 837

s16 | Versionde 838
la aplicacion

S1.7 Carga del sistema 839

BE |nformacion RS485 (MENU PAR -> S2)

Formato: xx.yyy

xx = 0-64 [Niumero de mensa-
S2.1 E;tmaggigaecién 808 |jes de error)

yyy =0 - 999 (Ndmero de men-
sajes correctos)

Protocolo

S2.2 de Fieldbus 0 1 0 809 |0=FB desactivado 1=Modbus
523 Direccion del 1 255 |1 810
esclavo
Velocidad de 0=300, 1=600, 2=1200,
524 transmision 0 5 5 81 3 =2400, 4 = 4800, 5 = 9600,
sp5 [Numerodebits 1o |y 1 812 [0=1,1=2
de paro
S2.6 Tipo de paridad 0 0 0 813 [0 = Ninguna [bloqueada)
527 C.omunicacion 0 255 10 814 0=No se utiliza, 1= 1 segundo,
Timeout 2 =2 segundos, etc.

528 Restablecer estado

d | 815 |1 =Restablece el par. 52.1
e comunicacion

Contadores totales (MENU PAR -> S3)

S3.1 Contador MWh 827
S3.2 Dias de conexion 828
S3.3 Horas de conexion 829

Tabla 9.9: Parémetros del sistema
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. : . : Por
Codigo Parametro Min. | Max. Id. Nota
defecto
Ajustes del usuario (MENU PAR -»> S4)

S4.1 Contraste de 0 15 7 830 Ajusta el contraste de

la pantalla la pantalla

Restaurar valores 1 = Restaura los valores por
S4.2 por defecto de 0 1 0 831 |defecto de fabrica de todos

fabrica los parametros

Tabla 9.9: Parémetros del sistema

NOTA: Los pardametros en negrita estan ocultos, consulte P8.1.
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10. DESCRIPCIONES DE PARAMETROS
En las siguientes paginas encontrara las descripciones de determinados parametros.
Estas descripciones se han dispuesto segun el grupo y el nimero del parametro.

GRUPO 1: Parametros de configuracion rapida

1.7 TIPO DE ROTACION

Este pardametro permite al usuario seleccionar el tipo de rotacion para el sis-
tema. La rotacién se utiliza para que la bomba se desgaste de forma mas uni-
forme.

0 = Sin rotacion. El orden de conexidon/desconexién de las bombas siempre
permanecera igual y el convertidor regularé la velocidad de la primera bomba.

1 =Rotacién auxiliar sin enclavamientos. El convertidor regula la velocidad de
la primera bomba y las bombas auxiliares alternan (conexién y desconexién).

2 = Rotacidn total sin enclavamientos. El convertidor alterna la regulacién de
todas las velocidades de las bombas en el sistema.

3 =Rotacidn auxiliar con enclavamientos. El convertidor regula la velocidad de
la primera bomba y las bombas auxiliares alternan (conexidn y desconexion).
Los enclavamientos son necesarios para conectar las bombas.

5 = Rotacion total con enclavamientos. El convertidor alterna la regulacion de
la velocidad de todas las bombas en el sistema. Los enclavamientos son ne-
cesarios para conectar las bombas.

1.8 NUMERO DE BOMBAS AUXILIARES
Las bombas auxiliares asisten a la bomba principal.

Por ejemplo, una unidad de presién con un total de 3 bombas tiene 2 bombas
auxiliares. Nimero de bombas auxiliares = N° de bombas - 1.
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GRUPO 2 Ajustes PFC avanzados

2.1

Soporte 24 h: +34 93 807 499 023 ¢ Email: vaconfdvacon.es

PRESION DE TRABAJO 2

Al activar la entrada digital 2 (DI2), puede trabajar con la presién introducida
en este parametro.

ACELERACION
Tiempo de aceleracién desde 0 Hz hasta la frecuencia méaxima.

DECELERACION
Tiempo de deceleracién desde la frecuencia maxima hasta 0 Hz.

CONSTANTE PROPORCIONAL DEL REGULADOR PI (GANANCIA PI)

Este pardametro define la constante proporcional del regulador PI. Si este pa-
rametro se establece en 100%, un cambio de un 10% en el valor de error re-
sulta en un cambio del 10% en la salida del regulador.

TIEMPO INTEGRAL DEL REGULADOR PI (TIEMPO I)

Este parametro define el tiempo integral del regulador PI. Si el pardmetro
se establece en 1,00 segundo, la salida del regulador cambia por un valor
correspondiente a la salida producida por el aumento de cada segundo.
(Aumento/Errorl/s.

INVERSION ERROR PI
Este parametro permite a los usuarios invertir el valor de error del regulador
PID [y por tanto las operaciones del regulador PID).

0=No invertido

1= Invertido

INTERVALO DE ROTACION

Una vez transcurrido el tiempo establecido por este parametro, tiene lugar la
rotacién si la carga utilizada es inferior al nivel establecido en los parametros
P2.9 (limite de intervalo de rotacion) y 2.8 (NGmero maximo de bombas auxi-
liares). Si la carga supera el valor en el pardmetro 2.9, la rotacién no se pro-
ducira hasta que la carga esté por debajo de este limite.

* La sincronizacion se permite Unicamente si se ha activado una solicitud de
marcha/paro.

* La sincronizacién se restablece cuando tiene lugar el giro o cuando se eli-
mina la solicitud de marcha.

LIMITE DE FRECUENCIA PARA ROTACION

Estos parametros establecen la carga maxima para que tenga lugar la rota-
cion. Este nivel se define del siguiente modo:




62 ® VACON DESCRIPCIONES DE PARAMETROS

 La rotacion puede producirse si el nimero de bombas auxiliares funcionan-
do es inferior al valor en el parametro 2.89.

 La rotacion puede producirse si el nimero de bombas auxiliares funcionan-
do es igual al valor en el pardmetro 2.8 y la frecuencia del convertidor con-
trolada es inferior al valor en el pardmetro 2.9.

¢ Sielvalor en el pardmetro 2.9 es 0,0 Hz, la rotacion solo puede producirse
en posicién de reposo (Paro y Dormir) independientemente del valor en el
parametro 2.8.

2.10 FRECUENCIA MARCHA AUXILIARES

Cuando la bomba controlada funciona a esta frecuencia de salida, o superior,
y el tiempo establecido en P2.11 ha transcurrido, se conectara una bomba au-
xiliar.

2.11 RETRASO MARCHA AUXILIARES

El tiempo que debe transcurrir antes de la conexion de una bomba auxiliar
cuando la bomba principal esta a su nivel maximo de salida, si el sistema lo
requiere.

2.12 FRECUENCIA PARO AUXILIARES

Cuando la bomba controlada funciona a esta frecuencia de salida, o un valor
inferior, y el tiempo establecido en P2.13 ha transcurrido, se desconectara
una bomba auxiliar.

2.13 RETRASO PARO AUXILIARES

Eltiempo que debe transcurrir antes de la desconexion de una bomba auxiliar
cuando la bomba controlada esta a su nivel minimo de salida.

2.14 FRECUENCIA DORMIR
El convertidor se detiene automaticamente si la frecuencia de funcionamiento
cae por debajo del nivel de dormir, establecido mediante este parametro, du-
rante un periodo mas largo que el establecido en el pardmetro 2.15. Mientras
estd parado, el regulador Pl cambia el convertidor al modo de marcha cuando
elvalor actual baja o sube (véase el pardmetro 2.17) del nivel de despertar es-
tablecido en el pardmetro 2.16.

2.15 RETRASO DORMIR

La cantidad minima de tiempo que la frecuencia debe permanecer debajo del
nivel de dormir antes de que el convertidor se pare.

2.16 NIVEL DESPERTAR

El nivel de despertar define el nivel del que debe bajar o que debe superar el
valor actual antes de que se restablezca el modo de marcha del convertidor.
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2.17 FUNCION DESPERTAR

Este parametro define si el modo de marcha se restablece cuando la sefial del
valor actual baja y sube con respecto al nivel de despertar (parametro 2.16).

2.18 HISTERESIS PI

En las instalaciones en las que el nivel de ruido producido por el transductor
puede no permitir al sistema pasar al modo de dormir, este pardmetro puede
ayudar a compensar este efecto.

2.19 INCREMENTO REF. PI. A LA MARCHA
Tiempo de retraso antes de que la referencia de presién alcance el 100%.

2.20 ESCALA TRANSDUCTOR DE PRESION
Presion maxima permitida por el transductor de presion.

2.21 SOBREPRESION AL DORMIR

La sobrepresién que se da a la instalacion cuando el sistema pasa al modo
dormir.

2.22 SELECCION REF. DE FRECUENCIA (DESHABILITAR PI) (DI3)
Parametro que permite al usuario seleccionar la fuente de la frecuencia de
referencia, cuando Pl se ha desactivado mediante la entrada digital 3 (DI3).

0 = Panel
1=Al1

2.23 SELECCION REFERENCIA DE PRESION
Parametro que permite al usuario seleccionar la fuente de la presion

de trabajo.
0 = Panel (P1.9/P2.1)
1=Al
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GRUPO 3. Control de motor

3.2

TIPO DE MARCHA

El usuario puede seleccionar dos modos de marcha para Vacon 10 con este
parametro:

0 = Arranque de rampa:

El convertidor comienza en 0 Hzy acelera hasta la referencia de frecuencia
establecida dentro del tiempo de aceleracion establecido (P4.2). (Lainercia de
la carga o el rozamiento inicial pueden prolongar la duracion de la acelera-
cién).

1 =Arranque al vuelo:

El convertidor también es capaz de poner en marcha un motor en funciona-
miento mediante la aplicacion de un par pequefio al motory la busqueda de la
frecuencia correspondiente a la velocidad a la que funciona el motor. La bus-
queda comienza en la frecuencia méaximay va bajando hasta que se detecta la
frecuencia correcta. Por lo tanto, la frecuencia de salida aumentara/disminui-
ra hasta el valor de referencia establecido segln los pardmetros de acelera-
cion/deceleracion establecidos. Utilice este modo si el motor est4 girando en
el momento en que se proporciona la orden de marcha. Un arranque al vuelo
hace posible superar interrupciones de tension breves.

TIPO DE PARO
En esta aplicacion se pueden seleccionar dos modos de paro:
0= Libre:

Con la orden de paro, el motor marcha por inercia hasta pararse sin que se
controle desde el convertidor.

1 = Paro de rampa:

Tras la orden de paro, la velocidad del motor desacelera segln los pardme-
tros de deceleracion establecidos.

Si la energia regenerada es elevada, puede que se necesite utilizar una resis-
tencia de frenado externa para poder desacelerar el motor en un tiempo
aceptable.

CONTROL DE MOTOR

Mediante este pardmetro el usuario puede seleccionar el modo de control del
motor. Las opciones son:

0 = Control de frecuencia (U/F):

Las referencias del terminal de /0 son referencias de frecuenciay el conver-
tidor controla la frecuencia de salida (resolucidn de la frecuencia de salida =
0,01 Hz).

Tel. +34 93 877 45 06 » Fax +34 93 877 00 09




DESCRIPCIONES DE PARAMETROS VACON ® 65
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1 = Control de velocidad (Control vectorial):

Las referencias del terminal de 1/0 son referencias de velocidad y el conver-
tidor controla la velocidad del motor.

RELACION U/F

Las opciones de este parametro son:

0= Lineal:

La tension del motor cambia de forma lineal con la frecuencia en el area de

flujo constante desde 0 Hz hasta el punto de desexcitacion en el que se sumi-
nistra tension nominal al motor.

La relacion lineal U/f se debe utilizar en aplicaciones de par constante. Con-
sulte la figura 9.17

Este ajuste por defecto se debe utilizar si no se necesita ninglin otro ajuste.
1 = Cuadratica:

La tension del motor cambia siguiendo una forma de curva cuadrética con la
frecuencia en el drea desde 0 Hz hasta el punto de desexcitacion en el que
también se suministra tension nominal al motor. El motor funciona magneti-
zado por debajo del punto de desexcitacion y produce menos par, pérdidas de
potencia y ruido electromecénico.

La relacion U/f se puede utilizar en aplicaciones en las que el par de la carga
es proporcional al cuadrado de la velocidad.

A UV]
Un
Pal’.1.11-___.___'___ L
Defecto: tensién nominal | Punto de desexitacion
del motor |
|
|
|
Lineal |
|
- | X
Cuadratica | Defecto: frecuencia
nominal del motor g,
Par.1.14 !

Par.1.10

Figura 10.1: Cambio lineal y cuadratico de la tension del motor
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2 = Curva programable U/f:
La curva U/f se puede programar con tres puntos distintos.

La curva programable U/f se puede utilizar si los demas ajustes no satisfacen
las necesidades de la aplicacion.

Un -
Par1.11 | Defecto: tension nominal
del motor

Punto de desexitacion

Par 113 |_____
10/
(Def. 50%) i Defecto: frecuencia
Par. 1.14 I nominal del motor
i

(Def. 0.0%) fHz]

Par. 1.12 Par. 1.10
(Def. 10%)

Figura 10.2: Curva programable U/f

3.7 PUNTO DE DESEXCITACION

El punto de desexcitacion es la frecuencia de salida en la que la tensién de sa-
lida alcanza el valor establecido con el pardmetro 3.8.

3.8 TENSION EN EL PUNTO DE DESEXCITACION

El punto de desexcitacion es la frecuencia de salida en la que la tensién de sa-
lida alcanza el valor establecido con el pardmetro 3.8.

Por encima de la frecuencia en el punto de desexcitacion, la tension de salida
permanece en el valor establecido con este parametro. Por debajo de la fre-
cuencia en el punto de desexcitacién, la tensién de salida depende del ajuste
de los parametros de curva U/f.

Cuando se establecen los pardmetros 1.1y 1.2 [tensidn nominal y frecuencia
nominal del motor), a los parametros 3.7y 3.8 se les otorga de forma automa-
tica los valores correspondientes. Si necesita que los valores del punto de
desexcitacion y de la tension sean distintos, cambie estos parametros des-
pués de establecer los parametros 1.1y 1.2

3.9 OPTIMIZACION U/F
0= No se utiliza
1 = Sobrepar automatico

Tel. +34 93 877 45 06 » Fax +34 93 877 00 09




DESCRIPCIONES DE PARAMETROS VACON ® 67

La tension del motor cambia de forma automatica, lo que hace que el motor

produzca par suficiente como para ponerse en marchay funcionar a frecuen-
cias bajas. EL aumento de tension depende del tipo y de la potencia del motor.
El sobrepar automético se puede utilizar en aplicaciones con par de arranque
alto debido al rozamiento (por ejemplo, en cintas transportadoras).

3.10 FRECUENCIA DE CONMUTACION

El ruido del motor se puede minimizar mediante una frecuencia de conmuta-
cion alta. Al aumentar la frecuencia de conmutacién se reduce la capacidad
de la unidad de convertidor.

Frecuencia de conmutacién del Vacon 10: 1,5...16 Hz.
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GRUPO 4. Entradas analdgicas

4.1 HISTERESIS AI1
Sensibilidad de entrada analdgica

4.2 RANGO SENAL AI2
2=0-20mA
3=4-20mA

4.3 TIEMPO FILTRADO AI2

Este pardmetro, cuando su valor es superior a 0, activa la funcion que elimina
las perturbaciones de la sefial analdgica entrante.

4.4 MIiN VALOR CLIENTE AI2

4.5 MAx VALOR CLIENTE AI2
Estos parametros hacen posible escalar la intensidad de entrada de 0 a 20 mA.

4.6 ESCALADO MINIMO VALOR ACTUAL

4.7 ESCALADO MAXIMO VALOR ACTUAL
Establezca el escalado maximo/minimo al valor de intensidad.

A
Sefial entrada
escalada (100%)
100 fmemcmmmmemc e \
I 1
'
Par. 4.6 = 30% i 1
Par. 4.7 = 80% . ]
; :
. 1
I 1
. 1
i 1
' 1
g 1
" 1
' 1
. 1
'
' | Entrada
o 3| 80 10p anal. [%]
0 36 8,0 100V
0 6,8 16,0 200mV
4 88 16,8 20,0 mv

Figura 10.3: Ejemplo de escalado de sefal

Tel. +34 93 877 45 06 » Fax +34 93 877 00 09




DESCRIPCIONES DE PARAMETROS VACON ® 69

GRUPO 5. Seiiales de salida

5.1 RELE 2 (RO2)
0 = Control de bomba 2
1 = Listo
2 =Marcha
3 =Fallo

5.2 SALIDA DIGITAL (DO)
0 = Control de bomba 3
1 = Listo
2 =Marcha
3=Fallo

5.3 SALIDA DIGITAL (AO)
0 = Listo
1 =Marcha
2 =Fallo
3 = Fallo invertido
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GRUPO 6. Protecciones

6.5 PROTECCION CONTRA BAJA CARGA
0 =Sin respuesta
1=Alarma
2 = Fallo, modo de paro después de un fallo como en el pardmetro 3.3

La bomba se encuentra en baja carga. Comprobar: que la succion de la bomba
no esté obstruida o bloqueada, que la bomba tenga suficiente agua.

Si el bombeo funciona correctamente, debe establecer los parametros P6.6
y P6.7.

Proteccidn baja carga, carga zona area desexcitacion.
El limite de par puede establecerse entre 0,0-150,0 % x TnMotor.

Este parametro proporciona el valor de par minimo permitido cuando la fre-
cuencia de salida esta por encima del punto de desexcitacion. Consulte la fi-
gura 1-22.

A Par

Par. 6.7

Par. 6.6

Zona baja carga

Y

1
5Hz Punto desexcitacion
par. 3.7
Figura 10.4: Ajuste de carga minima

6.6 CURVA DE PAR A FRECUENCIA CERO

El limite de par puede establecerse entre 0,0-150,0 % x TnMotor. Este para-
metro proporciona el valor de par minimo permitido a frecuencia cero. Con-
sulte la figura 1-22.

Si se cambia el valor del pardmetro 1.4 (intensidad nominal del motor), este
pardmetro se resetea automaticamente al valor por defecto.
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6.8 LIMITE DE TIEMPO PROTECCION BAJA CARGA
Este tiempo puede oscilar entre 2,0 y 320,00 s.
Esta es la cantidad maxima de tiempo permitida en el estado de baja carga.
Un temporizador interno mide el tiempo acumulado en el estado de baja car-
ga. Si el tiempo de baja carga supera este limite, la proteccién provocara un
fallo como en el pardmetro 6.5. Si la bomba se para, el temporizador de baja
carga se resetea a cero. Consulte la figura 1-23.

A Contador tiempo baja carga

Par. 68

Fallo/Alarma
par 6.5

Tiem.go
Bageaga ~T— [ [
Sin b carga

Figura 10.5: Funcion del temporizador de baja carga

PROTECCION TERMICA DEL MOTOR (PARAMETROS 6.9 - 6.11)

La proteccién térmica del motor sirve para evitar que el motor se sobrecalien-
te. El convertidor Vacon es capaz de proporcionar una intensidad mayor que
la nominal al motor. Si la carga necesita de esta alta intensidad, existe el ries-
go de que el motor se sobrecaliente térmicamente. Este caso se da especial-
mente a frecuencias bajas. En caso de frecuencias bajas, el efecto de
refrigeracion del motor se reduce, al igual que su capacidad. Si el motor esta
equipado con un ventilador externo, la reduccién de la carga a velocidades ba-
jas es pequenfa.

La proteccion térmica del motor se basa en un modelo calibrado y utiliza
la intensidad de salida del convertidor para determinar la carga en el motor.

La proteccién térmica del motor se puede ajustar mediante parametros.

La intensidad térmica IT especifica la intensidad de carga a partir de la cual
el motor estara sobrecargado. Este limite de intensidad es una funcion de
la frecuencia de salida.

que la rejilla de entrada de aire esté bloqueada y reduzca el flujo

PRECAUCION EL modelo calibrado no protege el motor en caso de
A de aire al motor.
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6.9 PROTECCION TERMICA DEL MOTOR
0 = Sin respuesta
1=Alarma
2 = Fallo, modo de paro después de un fallo como en el pardmetro 3.3
Si se selecciona fallo, el convertidor se paray activa la fase de fallo.

Al desactivar la proteccidn (es decir, estableciendo el pardmetro a 0), el mo-
delo térmico del motor se resetea al 0%.

6.10 TEMP. AMBIENTE DEL MOTOR

Cuando deba tenerse en cuenta la temperatura ambiente del motor, el usua-
rio debe cambiar este parametro. Los valores pueden variar de -20 a 100 gra-
dos Celsius.

6.11 FACTOR REFRIGERANTE DEL MOTOR A VELOCIDAD CERO

La capacidad refrigerante se puede establecer entre 0-150,0 % x la capacidad
refrigerante a frecuencia nominal. Consulte la figura 10.6

Pcoclingn

Zona de sobrecarga
1 010 %

par.9.9=40%

0 Ty f
Figura 10.6: Capacidad refrigerante del motor

6.12 CONSTANTE DE TIEMPO TERMICO DEL MOTOR
Este tiempo puede oscilar entre 1y 200 minutos.

Esta es la constante de tiempo térmico del motor. Cuanto mas grande sea el
motor, mayor sera la constante de tiempo. La constante de tiempo es el tiem-
po en el que el modelo térmico calibrado ha alcanzado el 63% de su valor final.

El tiempo térmico del motor es especifico del disefo del motor y varia de un
fabricante de motores a otro.
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Si se conoce el tiempo té (t6 es el tiempo en segundos que el motor puede fun-
cionar con seguridad a seis veces la intensidad estimada) del motor (propor-
cionado por el fabricante del motor), puede utilizarse como la base para
establecer el pardmetro de la constante de tiempo. Como regla general, la
constante de tiempo térmico del motor en minutos es igual a 2xté. Si el con-
vertidor se encuentra en modo parado, la constante de tiempo aumenta de
forma interna tres veces el valor del parametro establecido. Consulte tam-
bién la figura 10.7

Temperatura de motor

TR e e =]
i Zona de fallo
105% .
|
Intensidad |
de motor |
[ A par. 9.
1} S 3
L/ ¥ ¢
il
|
Constante de tiempo T —— .
ol 2 -t Ti
/o Temperatura de motor Q = (I/IT) x (1-e™") iempo

*) Cambia dependiendo del tamafio de motor
¥ se ajusta con el parémetro P6.12

Figura 10.7: Célculo de la temperatura del motor

Soporte 24 h: +34 93 807 499 023 ¢ Email: vaconfdvacon.es




74 ® VACON DESCRIPCIONES DE PARAMETROS

GRUPO 7. Rearmes automaticos

7.2

7.4

TIEMPO DE PRUEBA

La funcién de rearme automatico vuelve a poner en marcha el convertidor
cuando han desaparecido los fallos y ha transcurrido el tiempo de espera.

El recuento del tiempo comienza desde el primer rearme automatico. Si se
producen mas de tres fallos durante el tiempo de prueba, se activa el modo
de fallo. De lo contrario, el fallo se borra después de que el tiempo de prueba
haya transcurrido y el siguiente fallo vuelve a iniciar el recuento de tiempo de
prueba. Consulte la figura 10.8

Si se mantiene un Unico fallo durante el tiempo de prueba, el modo de fallo es
verdadero.

do espora g0 ospera do espora

Disparo por fallo ’7

Sefial de paro de motor H H H

Rearme 1/2
Sefial de marcha de motor
Supervision Tiempo de prueba S
Fallo activo 1
RESET/ m

Reset de fallo —_

Funcion rearme automatico (nimero de intentos = 2)

Figura 10.8: Rearme automatico

CODIGO DE REARME AUTOMATICO

En este parametro se introduce un cédigo binario para activar o desactivar los
rearmes automaticos para algunos fallos.

Ejemplo:

Bit 0 = Baja tension

Bit 1 = Sobretension

Bit 2 = Sobreintensidad

Bit 3 = Sobre temperatura del “motor"
Bit 4 = Baja carga

Bit 5 = Error del usuario
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Ejemplos:

1. Si solo queremos volver a poner en marcha el convertidor cuando aparez-
can los fallos Baja tension y Sobretension, debemos establecer P7.4 a 3.

2. Si solo queremos volver a poner en marcha el convertidor cuando aparez-
can los fallos Baja tension y Sobreintensidad, debemos establecer P7.4 a 5.

3. Si solo queremos volver a poner en marcha el convertidor cuando aparezca
el fallo Sobreintensidad, debemos establecer P7.4 a 4.
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11. CARACTERISTICAS TECNICAS

1.1

Caracteristicas técnicas del Vacon 10

Conexion a la
red eléctrica

Tension de entrada
U

in

115V, -15%...+10% 1~
208...240V, -15%...+10% 1~
208...240 V, -15%...+10% 3~
380 - 480V, -15%...+10% 3~
600V, -15%...+10% 3~

Frecuencia de
entrada

45...66 Hz

Conexidn a la red

Una por minuto o menos (en casos normales)

Red de
suministro

Redes

Vacon 10 (400 V) no puede utilizarse con redes que
tengan una fase a tierra

Intensidad
de cortocircuito

La intensidad maxima de cortocircuito debe ser
<50 kKA.

Conexion del
motor

Tension de salida

0-Uj,

Intensidad de salida

Intensidad continua estimada |y a temperatura
ambiente max. +50° C (segun el tamario de

la unidad), sobrecarga

1,5 x Iy max. 1 min/ 10 min

Intensidad /par
de arranque

Intensidad 2 x Iy durante 2 s. en cada periodo de
20 s. El par depende del motor.

Frecuencia de salida

0..320 Hz

Resolucion
de frecuencia

0,01 Hz

Caracteristi-
cas de control

Método de control

Control de frecuencia U/ f
Control vectorial sin sensor de lazo abierto

Frecuencia 1...16 kHz; Valor por defecto de fabrica 4 kHz
de conmutacion

Referencia . Resolucién 0,01 Hz

de frecuencia

Puntode 30..320 Hz

desexcitacion

Tiempo de 0.1..3000 s.

aceleracion

Tiempo de 0,1..3000 s.

deceleracioén

Par de frenada

100%*Ty con opcion de freno (solo en 400V > 1,5 kW)
30%*Ty sin opcion de freno

Tabla 11.1: Caracteristicas técnicas del Vacon 10
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Condiciones
ambientales

Temperatura
ambiente de trabajo

-10°C (sin escarcha)...+40 / 50°C (segln el tamafio de la unidad)
capacidad de carga estimada IN

La instalacién lateral para MI1-3 siempre es de 40°C; para

la opcién IP21/Nema1 en MI1-3 la temperatura maxima también
es 40°C.

Temperatura de
almacenamiento

-40°C...+70°C

Humedad relativa

0...95% HR, sin condensacidn, sin corrosion, sin
goteo de agua

Calidad del aire:

- vapores quimicos
- particulas mecani-
cas

IEC 721-3-3, unidad en funcionamiento, clase 3C2
IEC 721-3-3, unidad en funcionamiento, clase 352

Capacidad de carga de 100% (sin reduccion) hasta

Altitud 1.000 m. 1% de reduccién por cada 100 m por
encima de 1.000 m; max. 2.000 m

Vibracion: 3..150 Hz

EINéUUI(:S-.Z-é Rango de cambio 1(pico) mm a 3...15,8 Hz Rango
max. de aceleracién 1 G a 15,8...150 Hz
Prueba de caida UPS [para pesos aplicables UPS)

Choque X .

IEC 68-2-27 Almacenamiento y transporte: max. 15 G, 11 ms

(en embalaje)

Tipo de proteccién

IP20/1P21/ Nema1 para MI1-3

Grado de contamina-
cion

PD2

Inmunidad Cumple con EN50082-1, -2, EN61800-3

230V: Cumple la categoria C2 de EMC (Vacon nivel H);
Con un filtro RFl interno

EMC Emisi 400 V: Cumple la categoria C2 de EMC; (Vacon nivel H):

misiones . N

con un filtro RFl interno
Ambos: sin proteccién contra emisiones EMC (Vacon
nivel N): sin filtro RFI
Para EMC: EN61800-3

Normas

Para la seguridad: UL508C, EN61800-5

Certificados y
declaraciones
de conformi-

dad del fabri-
cante

Para la seguridad: CB, CE, UL, cUL

Para EMC: CE, CB, c-tick

(consulte la placa de caracteristicas del convertidor
para obtener informacién mas detallada)

Tabla 11.1: Caracteristicas técnicas del Vacon 10
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11.2 Rango de potencias

11.2.1 Vacon 10 - Tensién de alimentacion 115 V

Tension de alimentacién 115V, 50/60 Hz, 1~ serie

Poten- [Intensidad
Capacidad de carga estimada |cia eje |de entrada
Tipo de motor |nominal
. [100% Tamafio de |Peso
;‘;’r‘ve”" intensidad i1n5\20:5\'dad w o bastidor | (kg)
nominal [A]
X sobrecarga [KW]
continua [A]
Iy [A]
0001 1.7 2,6 0,25 9.2 MI2 0,70
0002 2,4 3,6 0,37 11,6 MI2 0,70
0003 2,8 4,2 0,55 12,4 MI2 0,70
0004 3,7 5,6 0,75 15 MI2 0,70
0005 4,8 7.2 1.1 16,5 MI3 0,99

Tabla 11.2: Capacidad de carga estimada del Vacon 10, 115V

11.2.2 Vacon 10 - Tensién de alimentacion 208-240 V

Tension de alimentacion 208-240 V, 50/60 Hz, 1~ serie

Poten- [Intensidad
Capacidad de carga estimada |cia eje |de entrada
Tipo de motor |nominal
. [100% Tamafio de |Peso
;‘;’r‘ve”" intensidad i1n5\20:5\'dad w o bastidor (kg
nominal [A]
X sobrecarga [KW]
continua [A]
In [A]
0001 1.7 2,6 0,25 4,2 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,37 5,7 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,55 6,6 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 0,75 8,3 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 1.1 11,2 MI2 0,7
0007 7,0 10,5 1,5 14,1 MI2 0,7
009* 9,6 14,4 2,2 22,1 MI3 0,99

Tabla 11.3: Capacidades nominales del Vacon 10, 208-240 V, 1~

* iLa temperatura ambiente maxima de funcionamiento de estos convertidores
es +40°C!
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11.2.3 Vacon 10 - Tension de alimentacion 208-240 V

Tension de alimentacién 208-240 V, 50/60 Hz, 3~ series
Poten- [Intensidad
Capacidad de carga estimada [cia eje |de entrada
Tipo de motor |nominal
. 1100% Tamafo de |Peso
;c;rrwem- intensidad :nS\ZE:)sidad de lp bastidor (kg)
nominal [A]
continua sobrecarga  |[KWI]
Iy [A] !
0001 1,7 2,6 0,25 2,7 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,37 815 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,55 3.8 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 0,75 4,3 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 1,1 6,8 MI2 0,7
0007* 7,0 10,5 1,5 8,4 MI2 0,7
0011* 11 16,5 2,2 13,4 MI3 0,99

Tabla 11.4: Capacidades nominales de Vacon 10, 208-240 V, 3~

* iLa temperatura ambiente maxima de funcionamiento de estos convertidores
es +40°C!

11.2.4 Vacon 10 - Tensién de alimentacion 380-480 V

Tensién de alimentacion 380-480 V, 50/60 Hz, 3~ series
Poten- |Intensidad
Capacidad de carga estimada [cia eje |de entrada
. motor |nominal

.cr::pr:/:reti- 100% 150% Tam_aﬁo de |Peso
dor inteqswdad intensidad de |P bastidor (ko)

nominal [A]

X sobrecarga [KW]

continua [A]

Iy [A]
0001 1,3 2,0 0,37 2,2 MI1 0,55
0002 1,9 2,9 0,55 2,8 MI1 0,55
0003 2,4 3,6 0,75 3,2 MI1 0,55
0004 &3 5,0 1,1 4,0 MI2 0,7
0005 4,3 6,5 1,5 5,6 MI2 0,7
0006 5,6 8,4 2,2 7.3 MI2 0,7
0008 7,6 11,4 3,0 9,6 MI3 0,99
0009 9.0 13,5 4,0 11,5 MI2 0,99
0012 12,0 18,0 55 14,9 MI3 0,99

Tabla 11.5: Capacidades nominales de Vacon 10, 208-240 V, 3~
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11.2.5 Vacon 10 - Tension de alimentacién 600 V

Tension de alimentacién 600 V, 50/60 Hz, 3~ series
Poten- [Intensidad
Capacidad de carga estimada |cia eje |de entrada
Tipo de motor |nominal
I =
. |100% Tamafio de |Peso
;c;rrwem- intensidad 150% idad de |p bastidor (kg)
nominal |n\§n5\ ad de oWl [A]
continua so] recarga
Iy [A]
0002 1,7 2,6 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 1,5 3,6 MI3 0,99
0004 3,9 59 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 3,7 7,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 55 10,4 MI3 0,99

Tabla 11.6: Capacidades nominales del Vacon 10, 600 V

Nota 1: Las intensidades de entrada son valores calculados con un suministro de
transformador de linea de 100 kVA.

Nota 2: Las dimensiones mecanicas de las unidades se encuentran en el capitulo
3.1
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