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Tato struéna ptirucka obsahuje zakladni kroky pro
talaci a i frekvenéniho ménice Vacon 10.
Pied uvedenim ménice do provozu si stahnéte a prectéte
uplnou uzivatelskou pfiru¢ku pro Vacon 10 dostupnou na:
www.vacon.com - Downloads

-

. BEZPECNOST

ELEKTRICKOU INSTALACI SMi PROVADET POUZE
A OPRAVNENY ELEKTRIKAR!

Tato struc¢nd prirucka obsahuje zfetelné oznacené vystrahy, které jsou urceny pro zajisténi
vasi osobni bezpecnosti a pro zabranéni nelimysiného poskozeni vyrobku nebo
pfipojenych zafizeni.

Peclivé si prectéte tyto vystrahy:

Soucastky napajeci jednotky frekvencniho ménice jsou pod

napétim, pokud je jednotka Vacon 10 pfipojena k hlavnimu

napéjeni. Kontakt s timto napétim je extrémné nebezpecny a
mze zpusobit smrt nebo vazné poranéni.

Svorky motoru U, V, W (T1, T2, T3) a svorky brzdného rezistoru —/+
jsou pod napétim, pokud je jednotka Vacon 10 pfipojena k
hlavnimu napéjeni, i kdyz motor nebézi.

Svorky fizeni /0 jsou izolovany od potenciélu hlavniho vedeni.
Vystupni svorky relé vsak mohou mit nebezpec¢né fidici napéti, i
kdyz je jednotka Vacon 10 odpojena od hlavniho napajeni.

Zemni svodovy proud frekvenénich ménict Vacon 10 prekracuje
3,5 mA (st. pr.). V souladu s EN61800-5-1 musi byt zajisténo
pfipojeni k zesilenému ochrannému uzemnéni.

Viz kapitola 7!

Je-li jako soucast stroje pouzit frekvenéni ménig, je vyrobce stroje
odpoveédny za vybaveni stroje hlavnim vypinacem (EN 60204-1).

Je-li méni¢ Vacon 10 odpojen od hlavniho napajeni v dobé, kdy
motor bézi, zlistava pod napétim, dokud je motor pohanén
technologii. V takovém pfipadé motor funguje jako generator
dodavajici energii do frekvenéniho ménice.

Po odpojeni frekven¢niho ménice od hlavniho napajeni pockejte, az
se zastavi ventilator a zhasnou segmenty na displeji nebo stavové
indikatory na ¢elnim panelu. Pockejte jesté dalsich 5 minut, nez
zacnete délat jakoukoli praci na pfipojeni jednotky Vacon 10.

Motor se miize po poruchovém stavu automaticky spustit, pokud
je aktivovana funkce autoreset.

&BBBE&&&
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2 * VACON INSTALACE

2. INSTALACE

2.1 Mechanicka instalace
Jednotku Vacon 10 je na sténu mozné namontovat dvéma zptisoby - srouby nebo pomoci
listy DIN.
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Obr. 2.1: Montdz pomoci Sroubdi, MIT - MI3

Obr. 2.2: Montdz pomoci listy DIN, MIT - MI3

Upozornéni! Prohlédnéte si montazni prostor pro ménic.

Ponechte volné misto pro chlazeni nad (100 mm), pod (50 mm) a po stranach (20 mm)
pristroje Vacon 10! [montaz bez mezer po stranach je dovolena jen v piipadé, ze okolni
teplota je pod 40 °C]

Tel.: +358(0)201 2121 » Fax +358 (0)201 212205




INSTALACE VACON * 3

Pfipevnéte podpéru
PO instalaci
napéjecich kabeli

Pripevnéte tento

plech PRED

instalaci napajecich
I

Obr. 2.3: Pripojeni PE desky a podpéry kabelu API, MI1 - MI3

24 hodinova podpora +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com




4 * VACON INSTALACE

2.2 Kabelaz a pfipojeni
2.2.1 Silové kabely
Upozornéni! Utahovaci moment pro silové kabely je 0,5 - 0,6 Nm (4-5 palc na libru).

3~ (230V, 400V)

Motor vystup

m UIT1 VIT2 W/T3

Odstrarite
plastovou
izolaci po celél
.., obvodu kabelu
Napijeni MOTOR

Obr. 2.4: Pipojeni napdjeni Vacon 10, MI1

3~(230V, 400V,600V) Externi brzdny rezistor
—\ 3~(230V, 400V, 600V)

1= 2300 1= (115V)

Motor out

L1L2/N L3 R+ R-UITIVIT2ZW/T3

Odstrarite
plastovou
izolaci po
celém
obvodu
kabelu

Obr. 2.5: Piipojeni napdjeni Vacon 10, MI2 - MI3
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INSTALACE VACON * 5

2.2.2 Ridici kabely

~\

SN —————

emmm———

Obr. 2.6: Otevrete viko MIT - MI3

Utahovaci
moment pro
fidici kabely:
0,4Nm

Odstrante
plastovou
izolaci po celém
obvodu kabelu

Obr. 2.7: Pripevnéte fidici kabely, MIT - MI3

24 hodinova podpora +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com




6 ® VACON

VACON 10 API

3. RIDICI 1/0 A SVORKY
Svorka Signal Nastaveni z vyroby Popis
1 | +10Vref | Ref. vyst. napéti Max. zatéz 10 mA
2 |An Analog. vstup 1 Ref. frekvence P 0-10V, Ri =300 kQ (min)
3 |GND @ | I/Osignalzem
6 | 24Vout 24V vystup pro DI. +20 %, max. zatéz 50 mA
7 |GND @ | 1/Osignéal zem
8 | DI DigitéIni vstup 1 Start vpred P Kladny: Logika 1:
8...4+30V; Logika 0:
—"— 0...1.5V,Ri ZQZOKQ
—"——9 |Dbr Digitalnivstup2 | Start zpet ®
——"— 10| D3 Digitalni vstup 3 Reset poruchy ”
A |A RS485 signal A FB komunikace Zaporny
B |B RS485 signal B FB komunikace Kladny
Al2 Analog. vstup 2 Skute¢na hodnota PI? | 0(4) - 20 mA, Ri < 200 Q
GND 1/0 signal zem
GND 1/0 signal zem
Dl4 Digitélni vstup 4 Prednast. rychl. BO Kladny: Logika 1:
DIS Digitalnivstup5 | Prednast. rychl. B1P) g: : T?)’Rﬁgz"éig
Dl6 Digitélni vstup 6 Externi porucha ”
AO Analogovy vystup | Vystup. frekvence ” 0(4) - 20 mA, RL <500 Q
20 | DO Vystup digit. signalu | Aktivni = PRIPRAVEN P | Otevi. kolektor, max.
E z4té7 35 V/50 mA
22 | RO13 L Relé | Aktivni = CHOD P Max. spinaci zatéz:
23| RO14 vystup 1 250Vac/3A;
nebo 250Vdc/0,4A
24 | RO 22 | Relé | Aktivni= PORUCHA P Max. spinaci zatéz:
25 | RO 21 vystup 2 250Vac/3A;
26 | RO 24 nebo 250Vdc/0,4A

tab. 3.1: Vychozi konfigurace /O svorek a pfipojeni jednotky Vacon 10
P) = Programovatelnd funkce, viz seznam parametrd i s popisy, kapitoly 5.

AlZ GND GND DI4 DIS D6 A0 DO Ri3 _Ri4 = RM
4 5 13 14 15 20 2 23 26
© o o o o o o o o
2 3 6 T 8 9 10
=) o 0 © 9o © o o
+10V A1 GND 24V GND DIt DIz DB3
ON
OFF

Obr. 3.1: Vacon 10 1/0

Tel.: +358(0)201 2121 » Fax +358 (0)201 212205



NAVIGACE & SPUSTENI VACON * 7

4. NAVIGACE & SPUSTENI

4.1 Hlavni menu jednotky Vacon 10

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
MENU Rer . i
REFERENCE L-‘ (NN
Zobrazuje refernecni IXIXIX
hodnoty panelu, PAR o' laat ! e
bez ohledu na ziovens
misto fizen He
v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV 1O KEYPAD BUS
l Stisknéte
MENU
MONTOROVAN] READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a
V tomto menu Rer| 2 -
muzete prochazet
monitorovanymi  MON
hodnotari.
PAR
svs
v v
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV  ll0 KEYPAD BUS
l v Stisknéte
U READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a
PARAMETRU ¢, Rer| -
fomto menu
mizete prochazet  MON MON
anastavovat
paramety. PARM vl
Stisknéte
svs
v v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS
l Stisknéte
SYSTEMOVE  READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a
MENU Rer . .
2de mizete o]

. oM
prochézet systémove
parametry a historii
poruch

v v
FWD REV 0 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS
Obr. 4.1: Hlavni menu jednotky Vacon 10

24 hodinova podpora +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com




8 * VACON NAVIGACE & SPUSTENI

4.2 Uvedeni do provozu a priavodce spousténim

4.2.1 Kroky pfi uvddéni do provozu:

7. Provedte testovaci béh bez motoru,

1. Prectéte si bezpecnostni pokyny na strané 1 s PO
P pokyny viz Uzivatelskou pfirucku na www.vacon.com

2.Zabezpette uzemnéni a ovéite, ze viechny 8. Provedte testy béhu bez zatizeni, bez pfipojeni
kabely vyhovuiji pozadavkiim motoru k technologii

3. Ovéite kvalitu a mnozstvi chladiciho vzduchu | 9. Provedte identifikacni béh (Par. ID631)

4. Ovéite, ze viechny spinace start/stop jsou v 10. Pfipojte motor k technologii a provedte
poloze STOP testovaci béh jesté jednou
5. Pfipojte jednotku k hlavnimu napajeni 11. Jednotka Vacon 10 je nyni pfipravena k pouzivani

6. Spustte Priivodce spousténim a nastavte
viechny potfebné parametry

tab. 4.1: Kroky pfi uvddéni do provozu

4.2.2 Priivodce spousténim
Priivodce spousténim se spusti pfi prvnim zapnuti jednotky Vacon 10. Privodce je mozné
spustit nastavenim parametru SYS Par.4.2 =1. Nasledujici obrazky zobrazuji postup.

UPOZORNENI! Pouzitim Priivodce spousténim se viechny nastavené
parametry vrati na jejich hodnoty z vyroby!

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
REF '-‘ - REF ‘..‘ - ‘ -‘
MON - MON - -
—>
PAR |¢ ) PAR |4 ) ] "
sYs SYs
v v v v
FWD REV IO KEYPAD BUS FWD REV O KEYPAD BUS
V @
Oteviete menu parametri . Stisknéte OK
a zvolte P1.3 pro nastaveni pro zménu parametru

nominalnich otaéek motoru

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a

Zmérite parametr P1.3 Pokracujte stejnym
pomoci Sipek @ zplUsobem u parametru
nahoru/dolu a poté P1.4 nominalni proud
potvrdte stiskem OK motoru

Tel.: +358(0)201 2121 » Fax +358 (0)201 212205




NAVIGACE & SPUSTENI

Obr. 4.2: Pravodce spousténim Vacon 10 (standardni pouZiti)

READY RUN STOP ALARM FAULT
| ry

Ri

0O®

Parametr 17.1
Pravodce spusténim

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
EF] a REF] a
[ MoN
! tet _>PAR1
v v svs| 4
FWD REV_ IO_KEYPAD BU

v
Stisknéte OK pro Vyberte mezi 0-3,

zménu parametru viz. nize!
ma 4 varianty viz. nize
vybéry:
P17 P18 P1.15 P2.2 P23 P3.1 P4.2 P43
—ZaKladni 15x o 0= 0= 0= OHz
0 =Zakladni vor | Hizeni Nepouzito| Rampa | Volny 3 3s
1% 0= = 0= ,
1= Cerpadio fizeni o 1=
P INvoT ;ll‘giclence Nepouzito| Rampa| Rampa 20t 5 o
11x = -
2 = Ventilator ' fizeni 0= 1= | o= 208 208
INvior %ﬁc‘ence Nepouzito| Letmy | voiny 2042
INvoT Zevfené Pouzito | Rampa| volny ‘ * °
smycce
parametry P1.7 Proudovy limit (A) P2.3 Zpusob zastaveni
ovlivnéna:  P1.8 Rezim fizeni motoru P3.1 Min. frekvence

P11
P22

RE
Mo )
PARY )
SY! v v

WD REV 70 KEVPAD BU

Obr. 4.3: Rezim pohonu

24 hodinova podpora +358 (0)201

5 ZvySeni momentu
ZpUsob startu

P4.2 Cas rozbéhu (s)
P4.3 Cas dobshu (s)

READY RUN STOP ALARM FAULT
Y

Stisknéte OK
pro potvrzeni
nastaveni ménice

212575 * E-mail: vacon@vacon.com
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10 ® VACON

MONITOROVANI A PARAMETRY

5. MONITOROVANI A PARAMETRY

UPOZORNENI! Tato pfiru¢ka je pro standardni aplikaci jednotky Vacon 10. Pokud
potiebujete podrobny popis parametri, stahnéte si manual aplikace na strance:

www.vacon.com -> downloads.

5.1 Monitorované hodnoty

Kéd Monitorovany signal Jedn. ID | Popis
V1.1 Vystupni frekvence Hz 1 Vystupni frekvence k motoru
V1.2 Reference frekvence Hz 25 | Reference frekvence k fizeni motoru
V1.3 Otacky motoru ot/min 2 Vypocitana rychlost motoru
V14 Proud motoru A 3 Zméteny proud motoru
V15 Moment motoru % 4 Spom.ta'ny aktualni/nominalni
kroutici moment motoru
Vi6 Vgkon motoru % 5 Spocitany aktualni/nominalni vykon
motoru
V1.7 Napéti motoru v 6 Napéti motoru
Napéti stejnosmérného Zmétené napéti stejnosmérného
V1.8 N v 7 N
meziobvodu meziobvodu
V1.9 Teplota ménice °C 8 | Teplota chladice
V1.10 Teplota motoru % 9 | Vypocitana teplota motoru
V21 Analogovy vstup 1 % 59 Rozsva.\hlﬁgr\alu Al v procentech
pouzitého rozsahu
V22 Analogovy vstup 2 % 60 Rozsqéh}lgnalu AI2 v procentech
pouzitého rozsahu
- Rozsah signalu AO v procentech
9
V2.3 Analogovy vystup % 81 pousitého rozsahu
Stav digitalniho vstupu el
V2.4 DI1. DI2, DI3 15 | Stav digitélniho vstupu
Stav digitalniho vstupu o
V2.5 DI4, DIS, DI6 16 | Stav digitalniho vstupu
V2.6 RO1,R02, DO 17 | Stav relé/digitainiho vystupu
V4.1 Reference Pl % 20 | Reference regulatoru
V4.2 Hodnota zpétné vazby Pl % 21 | Aktudlni hodnota regulatoru
V43 Chyba PI % 22 | Chyba regulatoru
V4.4 Vystup Pl % 23 | Vystup regulatoru

tab. 5.1: Vacon 10 monitorovdni signdlt

Tel.: +358(0)201 2121 » Fax +358 (0)201 212205
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VACON *® 11

5.2 P ry rychlého i (Virtudlni menu, zobrazeno, je-lipar. 17.2=1)
Kéd Parametr Min.| Max. | Jedn.| Vychozi | ID Poznamka
P Jmenovité napéti 180 | 690 v riizné 110 Ovéfte udaj na stitku

motoru motoru
Jmenovita 50,00/ Ovéite udaj na stitku
P12 frekvence motoru 30,00 320,00 Hz 60,00 m motoru
Jmenovité otacky . 1440/ Vychozi hodnota je pro
P13 motoru 30 20000 f ot/min 1720 12 4polovy motor
Jmenovity proud | 02x | 2,0x e Ovéfte udaj na stitku
P14 motoru Injedn.| INjedn. A Njedn. | 113 f 1 oioru
U¢inik motoru Ovétte tdai na stitke
. véfte udaj na stitku
P1.5 cos (P (Vykon. 0,30 | 1,00 0,85 120 motoru
faktor)
0,2 20 1.5
P1.7 | Proudové omezeni | X | x A | x 107 | Max. proud motoru
Njedn. | 'Njedn. Njedn.
- 0 = Nepouzito
P1.15 | Zvyseni momentu 0 1 0 109 1 = Pousito
Volba vzdaleného 0=1/0 svorkovnice
P21 fidiciho mista 1 0 ! ° 172 1=Kom. sbérnice
N 0 =Porampé
P2.2 Zplsob startu 0 1 0 505 1= Letmy start
o . 0 =Volny dobéh
P2.3 | Zpusob zastaveni 0 1 0 506 1=Porampé
P3.1 Min. frekvence 0,00 | P3.2 Hz 0,00 101 | Min. ref. frekvence
50,00/
P3.2 Max. frekvence P3.1 | 320,00 Hz 60,00 102 | Max. ref. frekvence
1 =Prednast. rychl.0
Volba ref. 2 ="Panel
frekvence 3 = Kom. sbérnice
P33 vzdaleného ! 6 4 n7 4=A1
fidiciho mista 1 5=A12
6=Pl
P3.4 | Prednast. rychlosto| P3.1| P32 | Hz 500 | 180 [AKtivovéno digitalnimi
vstupy
P35 |Prednast. rychiost 1| P31 | P32 | Hz | 1000 | 105 [AKtivovanodigitéinimi
vstupy
P36 |Prednast. rychiost2| P31 | P32 | Hz | 1500 | 106 [AKtivOVéno digitéinimi

vstupy

tab. 5.2: Parametry rychlého nastaveni

24 hodinova podpora +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com




12 ® VACON MONITOROVANI A PARAMETRY

Kéd Parametr Min. | Max. | Jedn.| Vychozi | ID Poznamka

Aktivovano digitalnimi
vstupy

Cas rozbéhu od 0 Hz do
maximalni frekvence.

P3.7 | Pfednast. rychlost 3| P3.1 P3.2 Hz 20,00 126

P4.2 Cas rozbéhu 1 0,1 |30000]| s 3,0 103

Cas dobéhu z maximalni
frekvence do 0 Hz.
0=0-100%
1=20%-100 %

20 % je stejné jako 2 V
minimalni trovné signélu.
0=0-100%
1=20%-100%

20 % je stejné jako 4 mA
minimalni trovné signélu.

P43 Cas dobéhu 1 0,

3000,0 s 3,0 104

P6.1 | Rozsah signalu Al 0 1 0 379

P6.5 | Rozsah signalu Al2| 0 1 0 390

0 =Vypnout

P14.1 | Automaticky reset 0 1 0 731 1= Zapnout

0 = V3echny parametry
viditelné

P17.2| Parametr skryty 0 1 1 115 | 1 =Viditelnd pouze
skupina parametr(i
Rychlého nastaveni

tab. 5.2: Parametry rychlého nastaveni

Tel.: +358(0)201 2121 » Fax +358 (0)201 212205




MONITOROVANI A PARAMETRY VACON ® 13

5.3 Nastaveni motoru (Ovladaci panel: Menu PAR -> P1)

Kod Parametr Min.| Max. | Jedn.| Vychozi| ID Poznamka
P1.1 Jmenovité napeéti 180 | 690 Vv razné 110 | Ovéfte udaj na stitku motoru
motoru
Jmenovita 50,00/ PO
P1.2 frekvence motoru 30,00] 320,00 Hz 60,00 111 | Ovéite udaj na stitku motoru
Jmenovité otacky ot/ 1440/ Vychozi hodnota je pro
P1.3 motoru 30 {20000 min 1720 12 4polovy motor
Jmenovity proud | 02x | 2,0x e
A [ 113 | Ovéite Gdaj na $titku motoru
P motoru INjedn.| INjedn. Njedn. )
U¢inik motoru
P15 cos (p 0,30 | 1,00 0,85 120 | Ovéite udaj na stitku motoru
(Vykon. faktor)
& 0,2 20 15
P1.7 Proudové X X A X 107 | Max. proud motoru

omezeni INjedn.| INjedn. INjedn.

Rezim Fizeni 0 = Rizeni frekvence
P1.8 0 1 0 600 | 1=Rizenirychlosti v

motoru Y " v
oteviené smycce
0 =Linedrni
P1.9 | U/f charakteristika] 0 2 0 108 | 1 = Kvadraticka
2 = Programovatelna
Zacétek 50,00/ Frekvence zacatku
PI10|  ogbuzovani | 00 [32000 Hz | 500 | 692 | odbuzovani
Napéti zacatku Napéti na zacatku
P1.11 odbuzovani 10,001 20000f % 100,00 f 603 odbuzovani jako % z Up ot
Stfedni bod 50,00/ Stfedni bod frekvence pro
P1.12 frekvence U/f 0,00 [ 110 Hz 60,00 604 programovatelnou U/f
L Stfedni bod napéti pro
prag| Strednibod o001 p111] % | 10000 | 605 | programovateiné Ufjako
napéti U/f %
62 Upmot
Napéti pfi nulové Napéti pfi 0 Hz jako %
P1.14 frekvenci 0,00 | 4000| % 000 | 606 |,y
P 0= Zakazan
P1.15 | Zvy3enimomentu| 0 1 0 109 1 = Povolen

Frekvence PWM. Jsou-li
P1.16 | Spinaci frekvence | 1,5 16,0 kHz 4,0/2,0 | 601 | hodnoty vyssi nez vychozi,
snizte kapacitu proudu

tab. 5.3: Nastaveni motoru

24 hodinova podpora +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com




14 ® VACON MONITOROVANI A PARAMETRY

Kod Parametr Min. | Max. | Jedn.| Vychozi| ID Poznamka
0=Zakazan

P1.17 Brzdny stfida¢ 0 2 0 504 | 1=Povolen: Vzdy
2=Chod
0 = Neaktivni

Identifikace 1 = Klidova identifikace (pro

P1.19 motoru 0 ! 0 631 aktivaci vyzaduje piikaz chod

do 20 sekund)

Pokles napéti na vinuti
P1.20 | Ubytek napétiRS | 0,00 [ 100,00 % 0,00 662 | motoru jako % z Upmot PFi
jmenovitém proudu

0= Zakazan

1 = Povolen, Standardni rezim
2 =Povolen, Rezim
narazového zatizeni

P1.21 | Regulétor piepéti| 0 2 1 607

0 = Vypnout

P1.22 | Regulator podpéti| 0 1 1 608 1= Zapnout

0 = nepouzito

P1.23 Sinusovy filtr 0 1 0 522 1= poutito

Konfiguracni heslo
modulatoru:

B1 = modulace (DPWMMIN)
B2 =impulz klesa pfi
nadmérné modulaci

B6 = nedostate¢na modulace
B8 = kompenzace
okamzitého napéti JP*

B11 = nizka hlu¢nost

B12 = kompenzace prostoje*
B13 = kompenzace chyby
toku*

*Povolit dle vychoiho
nastaveni

P1.24| Typ modulatoru 0 | 65535 28928 | 648

tab. 5.3: Nastaveni motoru

UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P17,2 = 0.
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MONITOROVANI A PARAMETRY VACON ¢ 15
5.4 Nastaveni Start/Stop (Ovladaci panel: Menu PAR -> P2)
Koéd Parametr Min.| Max.|Jedn| Vychozi| ID Poznamka
Volba vzdaleného 0 =1/0 svorkovnice
P21 idichomista | © | ' O | 7721 =Kom. sbernice
o 0 =Porampé
P2.2 Zpusob startu 0 1 0 505 1= Letmy start
N . 0 =Volny dobéh
P2.3 | Zpusob zastaveni 0 1 0 506 1=Po rampé
1/0 fidici 1/0 fidic
signal 1(P5.1) signal 2(P5.2)
P24 Start/Stop logika 0 3 2 300 (1] Vp[gd Reverzace
1 Vpi.(impuls) Invert. stop
2 Vpfi.(impuls) Rev.(impuls)
3 Start Reverz.
P25 | MistniVzdalené | 0 | 1 0 | 211 |97 Vzdalené fizeni
1 = Mistni fizeni
P26 Smér fizeni 0 1 0 123 0 = Vpied
z panelu 1= Reverzace
0 = odemknout veskera
Uzamknuti tlacitka 0 1 0 1552 | tlacitka klavesnice
2 LOC/REM 0 [1=Tiacitko Mistni/vzdalens
ovladéani zamceno

tab. 5.4: Nastaveni Start/Stop
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5.5 Reference frekvence (Ovladaci panel: Menu PAR -> P3)

Koéd Parametr Min.| Max. | Jedn. | Vychozi | ID Poznamka
p3.1 | Min.frekvence | 000 | P32 | Hz 0,00 | 1071 |Minimélni povolena
reference frekvence
50,00/ Maximalni povolena
P3.2 Max. frekvence P3.1 | 320,00 Hz 60,00 102 reference frekvence
1 = Prednast. rychl. 0
Volba ref. 2 =Panel
frekvence 3 = Kom. sbérnice
P33 vzdéleného ! 6 4 "7 4=AN1"
fidiciho mista 1 5=A12
6=Pl
P3.4 | Prednast.rychlosto| P3.1 | P32 | Hz 500 | 180|AKtivovano digitalnimi
vstupy
P35 | Prednast.rychlost1| P3.1 | P32 | Hz 10,00 | 105 |AKtivovano digitalnimi
vstupy
P36 | Prednast rychlost2| P3.1 | P32 | Hz 1500 | 106 |AKtivOvano digitalnimi
vstupy
P37 | prednast rychiost3| P31 | P32 | Hz | 2000 [ 126]AKtivovéno digitéinimi
vstupy
P38 | Prednast rychiost4| P31 | P32 | Hz | 2500 | 127|AKtivovno digitéinimi
vstupy
P3.9 | Prednast. rychlost5| P31 | P32 | Hz 30,00 | 128|Aktivovéno digitainimi
vstupy
P3.10 | Prednast.rychlost6| P3.1 | P32 | Hz | 4000 | 120[AKtivevano digitéinimi
vstupy
P3.11 | Prednast.rychiost 7| P31 | P32 | Hz | 5000 |130 C;ﬂ‘g;vam digitalnimi

tab. 5.5: Reference frekvence

UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P17.2 =0.
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5.6 Nastaveni Ramp a brzd (Ovladaci panel: Menu PAR -> P4)

Kod Parametr Min. | Max. | Jedn.| Vychozi| ID Poznamka
Tvar rampy S 00 | 100 s 00 | s00 |0 Linedmi

P4.1 24 v ! ! >0 = Doba rampy S-kfivky
Definuje dobu

paz | Casrozbshu 1 01 |30000| s 30 | 103 [vyZadovanou pro zvyseni
vystupni frekvence z nuly
na maximum
Definuje dobu

pa3 | Casdobehu1 01 |30000| s 30 | 104 [VZ2dovanou pro snizeni
vystupni frekvence
zmaxima na nulu

P4.4 Tvar rampy S 2 0,0 10,0 s 0,0 501 |Viz parametr P4.1

P45 Cas rozbéhu 2 0,1 3000,0 s 10,0 502 |Viz parametr P4.2

P46 Cas dobéhu 2 0,1 |30000| s 10,0 503 |Viz parametr P4.3
0 = Vypnuto
1="Dobéh

P4.7 | Brzda mag.tokem 0 3 0 520 2 = Stiida¢
3 =Plny rezim

Proud pfi 05x | 20x
Ini,
pa.8 brzdéni tokem INjedn. | Njedn. A Niedn. | 519
03x | 20x Definuje proud pfivadény

- e
P49 Proud s.s. brzdén INjedn. | INjedn. A Njedn. [ 507 do motoru pfi s.s. brzdéni

Urcuje, zda je brzdéni
zapnuto nebo vypnuto

pajo| Dobazastaveni | o455 16o000] s | 000 | 508 |adobubrzdeniss. brzdy
s.s. proudu - o
pr zastavovani motoru
0 = Neaktivni
. Vystupni frekvence, pfi
paqq | Frekvencezastavenil oo | 4000 [ 1, | 150 | 515 |kters se aktivuje ss.
s.s. proudu .
brzdéni
paz| Dobaspusteni {6450 | 60000 s 000 | 516 [0=Neaktivni

s.s. proudu

tab. 5.6: Nastaveni ramp a brzd
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5.7 Digitalni vstupy (Ovladaci panel: Menu PAR -> P5)

Kod Parametr Min. | Max. [Jedn.| Vychozi| ID Poznamka

0 = Nepouzito
1=DN
2=DI2
P5.1 1/0 fidici signél 1 0 6 1 403 13=DI3
4=Dl4
5=DI5
6 =DI6

P5.2 1/0 fidici signal 2 0 6 2 404 | Jako parametr 5.1
P5.3 Reverzace 0 6 0 412 |Jako parametr 5.1
P5.4| Ext. porucha spinaci 0 6 6 405 |Jako parametr 5.1
P5.5| Ext. porucha rozpinaci 0 6 0 406 | Jako parametr 5.1
P5.6 Reset poruchy 0 6 3 414 |Jako parametr 5.1
P5.7 Chod povolen 0 6 0 407 |Jako parametr 5.1
P5.8 | Pfednastavena rychlost BO] 0 6 4 419 |Jako parametr 5.1
P5.9 | Pfednastavend rychlostB1| 0 6 5 420 |Jako parametr 5.1
P5.10| Pfednastavena rychlostB2| 0 6 0 421 |Jako parametr 5.1
P5.11|  Volba doby rampy 2 0 6 0 408 | Jako parametr 5.1
P5.12 Zékaz Pl 0 6 0 1020| Jako parametr 5.1
P5.13 Vynuceni /O 0 6 0 409 |Jako parametr 5.1

tab. 5.7: Digitdlni vstupy

5.8 Analogové vstupy (Ovladaci panel: Menu PAR -> P6)

o

Poznamka

0=0-100%(0-10V)
1=20%-100%(2-10V)

P6.2 Uzivatel. min. Al -100,001100,00] % 0,00 | 3800,00 = zadné min. Skalovani

Kod Parametr Min. | Max. | Jedn.|Vychozi

P6.1 Rozsah signélu Al1 0 1 0 379

100,00 = z4dné max.
kalovani
P6.4 | Casové konstanta filtru Al1| 0,0 10,0 s 0,1 3780 = bezfiltrovani

0=0-100% (0-20 mA)
1=20%-100% (4-20 mA)

P6.6 Uzivatel. min. A2 -100,00/ 100,00| % 0,00 | 3910,00 = zadné min. skalovani

100,00 = zadné max.
Skalovani

P6.3 Uzivatel. max. Al1 -100,00/300,00] % 100,00 | 381

P6.5 Rozsah signélu Al2 0 1 0 390

P6.7 Uzivatel. max. Al2 -100,001300,00] % 100,00 | 392

P6.8 | Casova konstanta filtru Al2{ 0,0 10,0 s 0,1 389 |0 = bez filtrovani

tab. 5.8: Analogové vstupy
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5.9 Digitalni vystupy (Ovladaci panel: Menu PAR -> P8)

Kod Parametr Min.| Max.| Jedn.| Vychozi| ID Moznosti

0 = Nepouzito

1 =Pfipraven

2 =Chod

3 =Porucha

4 = Invertovana porucha

5 = Varovani

6 = Reverzovany

7 = Reference dosazena

8 = Regulator motoru aktivni

9 = Rid. slovo kom. sbémice B13
10 = Rid. slovo kom. sbérnice B14
1= slovo kom. sbérnice B15

P8.

Vybér signaluRO1| 0 1 2 313

P8.2 | Vybér signalu RO2| 0 1 3 314 | Jako parametr 8.1

Vybér signalu

P8.3 DO1

0 1 1 312 | Jako parametr 8.1

0 =Bezinverze

P8.4 RO2 inverze 0 1 0 1588 "
1 =Invertovany

tab. 5.9: Digitdlni vystupy

5.10 Analogové vystupy (Ovladaci panel: Menu PAR -> P9)

Kéd Parametr | Min.| Max.| Jedn.| Vychozi| ID Moznosti
0 = Nepouzito
Volba signalu 1= Vystup. frekv. (0-frnay)
P9.1 analogového 0 4 1 307 | 2 = Vystupni proud (0-l,potor)
vystupu 3 = Moment motoru (0-T,votor)

4 =Vystup P1 (0 - 100 %)

Min. analog. 0=0mA

P2 vystupu 1=4mA

tab. 5.10: Analogové vystupy
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5.11 Ochrany (Ovladaci panel: Menu PAR -> P13)

Kod Parametr Min.| Max. | Jedn. |Vychozi| ID Poznamka
Porucha 0 =Z4dn4 akce
P13.1 proudového 0 2 1 700 |1 =Varovani
vstupu 2 =Porucha: Volny
1="74dné odezva
(porucha neni
P13.2 | Porucha podpéti 1 2 2 727 |generovana, ale pohon
zastavuje modulaci)
2 = Porucha:Volny dobéh
P13.3 | Chyba uzemnéni 0 2 2 703 |Jako parametr 13.1
P13.4 Porucha 0 2 2 702 |Jako parametr 13.1
8 vystupni faze .
P13.5 | Ochrana zablokovani| 0 2 0 709 |Jako parametr 13.1
P13.6 |Ochrana pfizatizeni| 0 2 0 713 |Jako parametr 13.1
Tepelnd ochrana
P13.7 motoru 0 2 2 704 |Jako parametr 13.1
P13.8 | Mtp:Okolni teplota| -20 100 °C 40 705 |Teplota okoli
Mtp:Chlazeni pfi Chlazeni jako % pii 0
P139 nulové rychlosti 001 1500 % 400 706 rychlosti
Mtp:Tepelna . Tepelna ¢asova konst.
P11 Casova konstanta ! 200 min 45 707 motoru
Kontrola konfliktu P
P13.23 FWD/REV 0 2 1 1463 | Stejné jako P13.1

tab. 5.11: Ochrany
UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P17.2=0.

5.12 Parametry chybového autoresetu (Ovladaci panel: Menu PAR -> P14)

Kod Parametr Min.| Max. | Jedn.| Vychozi| ID Poznamka
e 0= Zakazan
P14.1 | Automaticky reset 0 1 0 731 1= Zapnout
P142 Cas cekani 0,10 | 10,00 s 0,50 717 | Cas ¢ekdni po poruse
P14.3 Trvani pokusu 0,00 | 60,00 s 30,00 718 | Max. ¢as pro pokusy
0 =Po rampé
P14.5 | Funkce restartovanil 0 2 2 719 | 1= Letmy start
2= Podle zplisobu startu

tab. 5.12: Parametry chybového autoresetu

UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P17.2=0.
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5.13 Parametry regulatoru PI (Ovladaci panel: Menu PAR -> P15)

Kéd Parametr | Min.| Max. | Jedn.|Vychozi| ID Poznamka
0 = Pevné % reference

Volba zadané 1=A1

P15.1 0 3 0 332|2=A12

hodnoty 3 = Kom. sbérnice

(ProcessDataln1)

P15.2 | Pevnéreference| 0,0 | 1000 | % 50,0 | 167Pevna reference
ae o 0=AN
P15.4 V°""Izzzgeme 0 2 1 |334|1=n12
4 2 =Kom. sbérnice (Process -Dataln2)
P55 | Min-hodnota | o | oo | o 00 [ 336]|Hodnota pk minimalnim signalu
zpétné vazby

prsg | Maxhodnota 04 f 3000 [ 9% | 1000 |33
zpétné vazby

<N

Hodnota pfi maximalnim signalu

P15.7 P zisk 0,0 | 10000 % 100,0 | 118] Propor¢ni zesileni
P15.8 | ¢as 0,00 | 320,00 s 10,00 | 119]Integracni ¢as
0 =Pfimé (Zp. vazba
Inverze < Reference -> Zvysit vystup PID)
P15.10 odchylky 0 ! 0 340 1=Invert. (Zp. vazba >

Reference -> Snizit vystup PID)

tab. 5.13: Parametry fizeni Pl

UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P17.2 =0.

5.14 Nastaveni aplikace (Ovladaci panel: Menu PAR -> P17)

Kod Parametr Min.| Max.| Jedn. | Vychozi | ID Poznamka
0 = Zakladni
1= Cerpadlo
2 = Ventilator

P17.1 Typ aplikace 0 3 0 540 | 3 = Vysoky moment

UPOZORNENI! Viditelné
pouze v aktivnim Pravodci
spousténim

0 = Vsechny parametry
viditelné

1=Viditelna pouze skupina
parametr(i Rychlého
nastaveni

Parametr
P17.2 skryty 0 1 1 11

a

tab. 5.14: Parametry nastaveni aplikace
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5.15 Parametry systému

Kod | Parametr | Min. | Max.l Vy'chozil ID | Poznamka
Informace o softwaru (MENU PAR -> V1)

V1.1 APISW ID 2314

V1.2 Verze API SW 835

V13 ID Power SW 2315

V1.4 Verze Power SW 834

V1.5 ID aplikace 837

V1.6 Revize aplikace 838

V1.7 Zatizeni systému 839

parametr kom. sbérnice (MENU PAR -> V2)

Stav Modbus
komunikace.

Format: xx.yyy

V2.1 Stav komunikace 808 kde xx = 0 - 64 (pocet
chybovych zprav)
yyy =0-999 (pocet
dobrych zprav)

Protokol komunika¢ni 0 = Nepouzito
P22 shérnice 0 ! 0 809 1 =Pouzit Modbus

P23 Adresa slave 1 255 1 810

0=300
1=600
2=1200
3=2400
4=4800
5=9600

P2.4 Pfenosova rychlost 0 5 5 811

1=1sekunda

P2.7 | Casovy limit komunikace 0 255 0 814 2= 2 sekundy, atd.

P28 Resetovarln stavu o ] o 815
komunikace

tab. 5.15: Parametry systému
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Kéd | Parametr | Min.l Max.lVy'chozil ID | Poznamka

Dalsi informace

V3a Cita¢ MWh 827 Milién Watt-hodin
V3.2 Zapnuto dni 828
V33 Zapnuto hodin 829
V34 Pocitadlo chodu: Dny 840
V3.5 | Po¢itadlo chodu: hodiny 841
V3.6 Pocitadlo poruch 842

. . 1= Obnovi nastaveni
Obnoveni nastaveni . *
P4.2 . 0 1 0 831 z vyroby viech
z vyroby o
parametr(i

F5.x Menu Aktivni poruchy

F6.x Menu Historie poruch

tab. 5.15: Parametry systému
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6. URCOVANI PORUCH

Ked Nazev poruchy od Nazev poruchy
poruchy poruchy

1 Nadproud 22 ggz:g'l\(/\ontrolniho souctu
2 Prepéti 25 Chyba hlida¢e mikrokontroléru
3 |Chybauzemnéni 27  |Zpétna ochrana EMF
8 Porucha systému 34 Komunikace po interni sbérnici
9 Podpéti 35 Chyba aplikace

1 Porucha vystupni faze 41 Prehiati IGBT

Volba analogového vstupu
20 % - 100 % (zvoleny rozsah

13 |Podchlazenifrekven¢niho ménice 50 signélu 4 az 20 mA nebo 2 a2

0V)
14  |Piehtati frekvencniho ménice 51 Externi porucha
15 |zablokovany motor 53  |Porucha komunikaéni sbérnice
16 |Piehtati motoru 55 Porucha $patného chodu
17 |Odieh¢eni motoru 57 |Chybaidentifikace

tab. 6.1: Kody poruch. Podrobny popis poruch najdete v uZivatelské pfirucce.
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7. TECHNICKE UDAJE

Rém Vyska (mm) Sitka (mm) Hloubka (mm) | Hmotnost [kg]
Rozméry M 160 66 98 05
ahmotnost | i 195 90 102 07

MI3 254 100 109 1

site Jednotku Vacon 10 (400 V) neni moZzné pouZzivat v sitich s uzemnénou
Napéjeci sit fazi

Zkratovy proud Maximalni zkratovy proud musi byt < 50 kA

Vystupni napéti

0-Uj,

Pfipojeni Nomindlni trvaly proud Iy pfi teploté okoli max. +50 °C
motoru Vystupniproud | (zavisi na velikosti jednotky), pretizeni
1,5 x Iy max. 1 min/10 min
Digitalni vstup Kladny, Logika 1: 8...+30V; Logika 0: 1.5V, Ri = 20KQ
Napéti
analogového 0....4+10V, Ri = 300 KQ (min)
vstupu
Proud
Zapojeni analogového 0(4)...20mA, Ri = 200Q
ovlddaze [ vstupu
Analogovy 0()...20mARL= 5000
vystup
Digitalni vystup | Otevi. kolektor, max. zatéz 35V/50mA
Vystup relé Prepinaci zatéz: 250 V SP/3 A
Pomocné napéti | +20%, max. zatéz 50mA
-10°C (bez namrazy)...+40/50 °C (zavisi na velikosti jednotky):
Provozni teplota | nominaini zatizitelnost Iy
prostiedi Bocni montaz pro MI1-3 je vzdy 40 °C; Pro IP21/Nema1 v MI1-3 je max.
teplota rovnéz 40 °C.
Teplota o o
I skladovani 407C...+70°C
prostiedi Relativni vihkost | 0az 95 % RH, bez kondenzace, nekorozivni prostiedi, bez kapajici vody
Nadmorska vika 100 % zatizeni (bez snizovani vykonu) az do 1000 m. 1 % snizeni vykonu
4 pro kazdych 100 m nad 1000 m; max. 2000 m
Tida kryti 1P20/1P21/Nema1 pro Mi1-3
Stuped PD2
zneistovani
Imunita V souladu s EN50082-1, -2, EN61800-3
Emise (Viz
podrobné popisy | 230 V:V souladu s EMC kategorie C2; s internim filtrem RFI.
EMC v UzZivatelské

pfiru¢ce jednotky
Vacon 10 na:
www.vacon.com)

400 V:V souladu s EMC kategorie C2; s internim filtrem RFI
Oba: Zadna ochrana pied vyzafovanim EMC (Vacon trovei N): bez
filtru RFI
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Norm Pro EMC: EN61800-3
Y Pro bezpeénost: UL508C, EN61800-5
:errt;:-::(:;eym, Pro bezpeénost: CE, UL, cUL
v;rob:e Pro EMC: CE
OEhods (podrobnéjsi informace najdete na 3titku jednotky)
Pozadavky na Silovy napdject Velikost svorek min-max (mm?)
kabely a pojistky | ram Pojistka (A) i o
(Viz podrobné ! Kabel Cu(mm?) | H&NE 47| Siandly
udaje v uzi vedeni &relé
prirucce jednotky M 6
Vacon 10 na: 3%1,5+1,5 15-4
5 Mi2 10

WWww.vacon.com)
380-480V, 3~ 5 ~
208240V, 3~ MI3 20 3%2,5+2,5 15-6

M2 20 2%2,5+2,5
115V, 1~

Mi3 32 2%6+6

15-4 0,5-1,5

MI1 10 2%1,5+1,5
208 - 240, 1~ Mi2 20 2%2,5+2,5

MI3 32 2%6+6 15-6

MI3 6

3*1,5+1,5 15-4

600V MI3 10

MI3 20 3%2,5+2,5 15-6

- Pres vyse uvedené pojistky je mozné jednotku pfipojit k napajeni s maximalnim
zkratovym proudem 50 kA.

- Pouzivejte kabely s tepelnou odolnosti nejméné +70 °C.

- Pojistky slouzi rovnéz jako ochrana pred pretizenim kabelu.

- Tyto pokyny jsou pouzitelné jen v pfipadé jednoho motoru a jednoho kabelového
spojeni od frekven¢niho ménice k motoru.

- Pro dodrzeni normy EN61800-5-1 musi mit ochranny vodi¢ nejméné 10 mm?2 Cu nebo
16 mm? Al Jind moznost je pouziti dodate¢ného ochranného vodice nejméné stejné
velikosti, jako je ptivodni vodic.
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Vacon 10 - jmenovité vykonové tdaje

Napéti sité 208 - 240 V, 50/60 Hz, 1~ faze
Jmenovity
Jmenovité zatizeni Vykon motoru vstupni
Frekv. proud Mechanicka :g;?t
ménic - typ 100% trvaly ;]:;%uo(/j pii p P " velikost Ikg]
proud Iy [A] pfen,z"em,[A] [HP] | [KW]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 4,2 M 0,55
0002 24 3,6 0,5 0,37 57 Mi1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 6,6 MI1 0,55
0004 3,7 56 1 0,75 83 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 15 11 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 1,5 14,1 MI2 0,7
0009* 9,6 14,4 3 2,2 22,1 MI3 0,99
tab. 7.1: Vacon 10 - jmenovité vykonové tdaje 208 - 240 V
* Maximalni okolni provozni teplota ménice je 40 °C!
Napéti sité 208 - 240 V, 50/60 Hz, 3~ faze
Jmenovity
Frekv. Jmenovité zatizeni Vykon motoru  |vstupni N (.
ménic - — proud Mgchanlcka nost
typ  [100 % trvaly f;%”; pii P P " velikost (kg]
proud Iy [A] pietizent [A] [HP] | [KW]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 2,7 M 0,55
0002 24 3,6 0,5 0,37 35 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 38 Mi1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 4,3 MI2 0,7
0005 4,8 72 15 1,1 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 1,5 8,4 MI2 0,7
0011* 11 16,5 3 2,2 134 Mi3 0,99

tab. 7.2: Vacon 10 - jmenovité vykonové tdaje 208 - 240 V, 3~

* Maximalni okolni provozni teplota ménice je +40 °C!
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Napéti sité 115 V, 50/60 Hz, 1~ faze
Jmenovity
Frekv. Jmenovité zatizeni Vykon motoru vstupni  Nhmot
Ménié - _ proud Me_chanlcka nost
typ 100 % trvaly ‘1’;%“;‘0 pFi P P " velikost — f¢q)
proud Iy [A] pretizent [A] [HP] | [KW]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 9,2 MI2 0,7
0002 24 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 12,4 MI2 0,7
0004 3,7 5,6 1 0,75 15 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 1.5 11 16,5 Mi3 0,99
tab. 7.3: Vacon 10 - jmenovité vykonové udaje, 115V, 1~
Napéti sité 380 - 480 V, 50/60 Hz, 3~ faze
Jmenovity
Frekv. Jmenovité zatizeni Vykon motoru  |vstupni  Numot
ménic - - proud MT.ckhakaa nost
typ 1009 trvaly ?;‘(’)“D‘Z pfi P P " velikost kgl
proud Iy [A] pretizeni [A] [HP] [KW1]
0001 13 2 0,5 0,37 2,2 M1 0,55
0002 19 29 0,75 0,55 2,8 MI1 0,55
0003 24 3,6 1 0,75 3,2 MI1 0,55
0004 33 5 1,5 11 4 MI2 0,7
0005 4,3 6,5 2 1.5 56 MI2 0,7
0006 56 8,4 3 2,2 73 MI2 0,7
0008 7.6 114 4 3 9,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 5 4 11,5 MI3 0,99
0012 12 18 7,5 55 14,9 Mi3 0,99

tab. 7.4: Vacon 10 - jmenovité vykonové tdaje 380 - 480 V

24 hodinova podpora +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com
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Napéti sité 600 V, 50/60 Hz, 3~ faze
Jmenovity
" Jmenovité zatizeni Vykon motoru vstupni
Frekv. proud Mechanicka |Hmot-
ménic - Proud T velikost nost
typ  ]1009% trvaly 1;%“% pr P p (A tkg]
proud Iy [A] pretizeni [A] [HP] [kw]
0002 1,7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 1,5 3,6 Mi3 0,99
0004 39 59 3 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 5 3,7 7,6 Mi3 0,99
0009 9 13,5 7.5 55 10,4 Mi3 0,99

tab. 7.5: Vacon 10 - jmenovité vykonové tdaje, 600 V

Upozornéni: Vstupni proudy jsou hodnoty vypocitané pii napajeni transforméatorem 100 kVA.

Rychlé nastaveni Modbus

1 A: Jako vzdalené fidici misto zvolte Komunikacni sbérnici: P2.1 do 1 - Kom. sbérnice
B: Nastavte protokol Modbus RTU na “ZAPNUTO": $2.2 na 1 - Modbus

A. Nastavte Ridici slovo na “0” (2001)

B. Nastavte Ridici slovo na “1” (2001)

C. Stav frekvenéniho ménice je CHOD

2 D. Nastavte Referencni hodnotu na “5000” (50,00 %) (2003)

E. Aktualni rychlost je 5000 (25,00 Hz, pokud MinFreq je 0,00 Hz a MaxFreq je 50,00 Hz)
F. Nastavte Ridici slovo na “0” (2001)

G. Stav frekvenéniho ménice je STOP

Tel.: +358(0)201 2121 » Fax +358 (0)201 212205
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