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Tento struény privodce obsahuje popis zakladnich krokd, které jsou nezbytné

pro snadnou instalaci a nastaveni vaseho frekvenéniho méniée Fady vacon 10.

Pred uvedenim frekvencniho ménice do provozu si stahnéte a prectéte uplnou
uzivatelskou prirucku k Fadé vacon 10, ktera je dostupna na strankach:

. BEZPECNOST

www.vacon.com -> ke staZeni

OPRAVNENY ELEKTRIKAR!

2 ELEKTRICKOU INSTALACI SMi PROVADET POUZE

Tato strucna prirucka obsahuje zretelné oznacené vystrahy, které jsou urceny pro
zajisténi vasi osobni bezpecnosti a pro zabranéni neumyslného poskozeni vyrobku
nebo pripojenych zarizeni.

Peclivé si pFectéte tyto vystrahy:

b&&&ibb&

Soucastky napajeci jednotky frekvencéniho ménice jsou pod
napétim, pokud je jednotka Vacon 10 pfipojena k hlavnimu
napéjeni. Kontakt s timto napétim je extrémné nebezpecny

a mUZe zpUsobit smrt nebo vaZné poranéni.

Svorky motoru U, V, W (T1, T2, T3] a svorky brzdného rezistoru
-/+ jsou pod napétim, pokud je jednotka Vacon 10 pfipojena

k hlavnimu napajeni, i kdyZ motor nebézi.

Svorky fizeni I/0 jsou izolovany od potencialu hlavniho vedeni.
Vystupni svorky relé vsak mohou mit nebezpecéné Fidici napéti,
i kdyZ je jednotka Vacon 10 odpojena od hlavniho napajeni.

Zemni svodovy proud frekvenénich méni¢d Vacon 10
prekraduje 3,5 mA (stf. pr.). V souladu s EN61800-5-1 musi
byt zajisténo pripojeni k zesilenému ochrannému uzemnéni.
Viz kapitola 7!

Je-li jako soucast stroje pouZit frekvencni ménic, je vyrobce
stroje odpovédny za vybaveni stroje hlavnim vypinacem

(EN 60204-1).

Je-li ménic¢ Vacon 10 odpojen od hlavniho napajeni v dobé,
kdy motor bézi, zlstava pod napétim, dokud je motor pohanén
technologii. V takovém pripadé motor funguje jako generator
dodavajici energii do frekvencniho ménice.

Po odpojeni frekvencniho ménice od hlavniho napajeni
pockejte, aZ se zastavi ventilator a zhasnou segmenty na
displeji nebo stavové indikatory na ¢elnim panelu. Pockejte
jesté dalSich 5 minut, neZ zacnete délat jakoukoli praci na
pripojeni jednotky Vacon 10.

Motor se miZe po poruchovém stavu automaticky spustit,
pokud je aktivovana funkce autoreset.




2 ® VACON INSTALACE

2. INSTALACE

2.1 Mechanicka instalace

Jednotku Vacon 10 je na sténu moZné namontovat dvéma zplsoby - Srouby nebo
pomoci listy DIN.
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Obr. 2.1: MontéZ pomoci Sroubd, MI1 - MI3

2

Obr. 2.2: MontaZz pomoci listy DIN, MI1 - MI3

Upozornéni! Prohlédnéte si montazni prostor pro ménic.

Ponechte volné misto pro chlazeni nad (100 mm), pod (50 mm) a po stranach
(20 mm) pristroje Vacon 10! [Montaz bez mezer po stranach je dovolena jen
v pFipadé, Ze okolni teplota je pod 40°C].

Tel. +358 (0)201 2121 » Fax +358 (0)201 212205




INSTALACE VACON ® 3

Podpéru
pripevnéte AZ PO
montaZi silovych
kabeli

/ ;fl;.j

Tuto desku
pipevnéte PRED
montazi silovych
kabeli

Lo o A o o
——

_—
Obr. 2.3: Pripojeni PE desky a podpéry kabelu API, MI1 - MI3

24hodinova podpora +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com




4 ® VACON INSTALACE

2.2 Kabelaz a pFipojeni
2.2.1 Silové kabely
Upozornéni! Utahovaci moment pro silové kabely je 0,5 - 0,6 Nm (4-5 palcd na libru).
3~ (230 V, 400 V)

1~ (230 V) Motor - vystup

Odstrafite
plastovou izolaci
po celém
obvodu kabelu
NAPAJENI MOTOR

Obr. 2.4: Pripojeni napdjeni Vacon 10, MI1

3~(230V,400V,600V) Externi brzdny rezistor
3 ~(230V, 400V, 600 V)

1= (z:mvx 1= (115V)

W /N [\ Motor-vistup
L1L2/N L3 R+ R- UTIVIT2WIT3

Odstraiite
plastovou
izolaci po
celém
obvodu
kabelu

BRZDNY

REZISTOR!

Obr. 2.5: Pripojeni napdjeni Vacon 10, MI2 - MI3

Tel. +358 (0)201 2121 » Fax +358 (0)201 212205
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2.2.2 Ridici kabely

~\

S ——————

emm—————

Obr. 2.6: Otevrete viko MI1 - MI3

. Utahovaci
moment Fidicich

izolaci po
celém
obvodu
kabelu

Obr. 2.7: Pripevnéte fidici kabely, MI1 - MI3

24hodinova podpora +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com




6 ® VACON

VACON 10 API

3. RIDICi 1/0 A SVORKY

Svorka Signal Nastaveni z vyroby Popis

1 | +10 Vref| Ref. vyst. napéti Maximalni zatizenf
10 mA

2 1A Analogovy vstup 1 | Ref. frekvence P 0-10V, Ri=300kQ

(min)

GND @] I/0 signal zem
24Vout| | 24 V vystup pro DI +20 %, max. zatéZ 50 mA
GND @] I/0 signal zem
DI Digitalni vstup 1 Start vpred P Kladny:
P < Logickd 1: 8-30V;
DI2 Digitall tup 2 Pl
lgitetni vetup 2 _ | Start zpét Logickd 0: 01,5V,
DI3 Digitalni vstup 3 Reset poruchy P! Ri =20 KQ
A RS485 signal A FB komunikace Zaporny
B RS485 signal B FB komunikace Kladny
Al2 Analogovy vstup 2 | Skuteénd hodnota | g(4) - 20 mA, Ri <200 Q
pIP
GND @] 1/0 signal zem
GND @] I/0 signal zem
Dl4 Digitalni vstup 4 Prednast. rychl. Kladny:
BO P Logicka 1: 8-30V;
DI5 Digitalnivstup 5 | Pfednast. rychl. B1 ;?i';EaK% 0-15V,
Dl6 Digitalni vstup 6 | Externi porucha P
AO Analogovy vystup | Vystup. frekvence P!

0(4) - 20 mA, RL <500 Q

20| Do Digitalni vystup Aktivni = Otevr. kolektor, max.
PRIPRAVENP z4té7 35V/50mA

22 RO1TNO Relé Aktivni = CHOD P | Max. spinaci zatéz:

23| Ro1CM |1 vystup 1 250 VAC/3 A,
24VDC3A

24 | RO2 NC }Relé Aktivni = Max. spinaci zaté3:

25| R0O2CM , Wstup2 | PORUCHA ™ 250 VAC/3 A,

26 Ro2 NO 24VDC3A

tab. 3.1: Vychozi konfigurace I/0 svorek a pfipojeni jednotky Yacon 10
Z) ='tPIm ramovatelna funkce, viz seznamy a popisy parametr,
apitoly 5.

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212205



VACON ® 7

VACON 10 API

AlZ_GND GND D4 _DIS DI AO DO R13_R14 + Ru
T 5 1B 14 15 16 18 2 7 B 76
© 0 0 © o o o o o CE-
FE 1J P

o o o © o

B Rt Rz

7
Al v SE
Al2: mA <

s
1 2 3 6

6 83 58 & o

OV Al GND 24V GND OF Dz DI A

( on

OFF
Obr. 3.1: Vacon 10 I/O
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8 ® VACON NAVIGACE A SPUSTENI

4. NAVIGACE & SPUSTENI

4.1 Hlavni menu jednotky Vacon 10

NABIDKA READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN_ STOP ALARM FAULT
\ A a a a
REFERENCE REFI4- ~w REF ¢ — - —
Zobrazi hodnoty W} Loy 0
reference kiavesnice  MON ”: MON -.“ RN
bez ohledu na vybrané Y
misto Fizeni. PAR PAR - L
svs He ISTISKNETE sys e
v v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV IO KEYPAD BUS
l v STISKNETE
NABIDKA READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a 2 A A
MONITOR- REF REF|
OVANI MON, MoN|4q
Vtéto nabidce
mizete prochazet PAR PAR
monitorovanymi svs STISKNETE SYS
hodnotari. v v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS
l v STISKNETE
NABIDKA READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A a
PARAMETRY REF — REF Ry
V této nabidce Mo ) .‘ voN ,-_‘ («
mizete prochazeta ) ) (« 1
upravovat parametry. o o AR |4 8
svs STISKNETE sYs
v v v v
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS
l v STISKNETE
< READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
NABIDKA a a 7y 2
SYSTEM
Zde muzete

prochézet parametry
systému a menu
poruch.

v v v
FWD REV U0 KEYPAD BUS FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Obr. 4.1: Hlavni menu jednotky Vacon 10

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212205




NAVIGACE & SPUSTENI VACON ® 9

4.2 Uvedeni do provozu a privodce spousténim

4.2.1 Kroky pfi uvadéni do provozu:

7. Provedte testovaci béh bez motoru,

1. Prectéte si bezpecnostni pokyny na strané 1 viz UzZivatelskou prirucku na www.vacon.com

2. Zabezpecte uzemnéni a ovérte, ze vsechny 8. Provedte testy béhu bez zatizeni, bez
kabely vyhovuji poZzadavkdm pripojeni motoru k technologii

3. Ovéfte kvalitu a mnozstvi chladiciho vzduchu| 9. Provedte identifikaéni béh (Par. ID631)

4. Ovérte, ze vSechny spinace start/stop jsou 10. Pripojte motor k technologii a provedte
v poloze STOP testovaci béh jesté jednou

11. Jednotka Vacon 10 je nyni pfipravena

5. Pripojte jednotku k hlavnimu napajeni K pouzivani

6. Spustte Privodce spousténim a nastavte
vSechny potiebné parametry

tab. 4.1: Kroky pfi uvadeni do provozu

4.2.2 Privodce spousténim
Priivodce spousténim se spusti pfi prvnim zapnuti jednotky Vacon 10. Privodce je mozné
spustit nastavenim parametru SYS Par.4.2 =1. Nasledujici obrazky zobrazuji postup.
UPOZORNENI! PouZitim Privodce spousténim se viechny nastavené
parametry vrati na jejich hodnoty z vyroby!
UPOZORNENI! Priivodce spuiténim lze pFeskoéit trvalym stisknutim
tladitka STOP po dobu 30 sekund.

24hodinova podpora +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com




10 ® VACON NAVIGACE A SPUSTENI

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
i =T (T
—>
male T (1
FWD REV O KEYPAD BUS FWD REV IO KEYPAD BUS

v (o)

@ Prejdéte do nabidky @ Stisknutim OK prejdéte
Parametry, vyberte P1.3 do rezimu Gprav

Jmenovité otacky motoru

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT

v

Tiagitkem Nahoru/Dolt Provedte stejny postup pro
zméiite hodnotu P1.3a P1.4 Jmenovity proud motoru

potvrdte ji stisknutim OK

Obr. 4.2: Privodce spousténim Vacon 10 (standardni pouZiti)

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212205




NAVIGACE & SPUSTENI VACON ® 11

REALY RUN_STOP_ALARM FAUT READY RUN STOP ALARM FAUT REALY RUN_STOP_ALARMFAUT
RE x REF 7y 'y
Ly (70t
! LI |

v v
FWD REV 0 KEVAD BU

VO

Pravodce spousténim Stisknutim OK prejdéte do Vyberte v rozmezi
zobrazi gislo par. 17.1. rezimu Gprav. 0-3, viz nize!

Moznosti:
P1.7 P1.8 P1.15 | P22 | P23 | P3.1 | P42 | P43
. . 15x 0= Rizen sos -
0 = Zakladni INMOT | fokvence | Nep O | OH2 3s 3s
vase |ramps olny
TAx = o= 0= =
q 0= Rizeni
1=Cemadlo INMOT \epouz-|Po Po 20H, 5s 5s
i frekvence | %e " [rampe | rampe “
_ . 11x 0=Rizeni 0= 4= 0= 2 2
2 = Ventilator INMOT | frekvence  [NEPOUZH|, eimy | Voiny | 20Hz s s
- A 16% | 1=Rizeni |- B -
3 =Vysoka dynamika INMOT hiost 1= 0= 0=
Dohost ¢ |Pouzito |Po Volny | 0Hz 1s 1s
pohonu ;:‘fg"g"e Fonps y

Ovlivnéné P1.7 Limit proudu (A) P23 Funkce zastaveni

parametry: P1.8 Rezimfizeni motoru P3.1 Min. frekvence
P1.15 Zvydenimomentu  P4.2 Cas rozbéhu (s)
P22 Zpisob startu P43 Cas dobshu (s)

READY RUN STOP ALARM FAUT
3

RE
wor ]
PAR« )
sv§ o v

FWD REV O KEWAD BU:

Stisknutim OK potvrd'te
nastaveni ménice

Obr. 4.3: Rezim pohonu

24hodinova podpora +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com




12 ® VACON

MONITOROVANI A PARAMETRY

5. MONITOROVANi A PARAMETRY

UPOZORNENI! Tato pFirucka je pro standardni aplikaci jednotky Vacon 10.
Pokud potiebujete podrobny popis parametrd, stahnéte si manual aplikace
na strance: www.vacon.com -> Ke staZeni.

5.1 Monitorované hodnoty

Kéd Monitorovany signal Jedn.| ID | Popis

V1.1 Vystupni frekvence Hz 1 Vystupni frekvence k motoru

V1.2 Referencni frekvence Hz 25 | Reference frekvence k Fizeni motoru

V1.3 Otacky motoru ::i'g 2 | Vypoéitana rychlost motoru

V14 Proud motoru A 3 | Zméreny proud motoru

V15 Moment motoru % 4 Spoéitany aktualni/nominalni kroutici
moment motoru

V1.6 Vykon motoru % 5 Spoditany aktualni/nominalni vykon
motoru

V1.7 Napéti motoru \ 6 Napéti motoru

V1.8 Napéti DC-obvodu v 7 Zme.rene napéti stejnosmérného
meziobvodu

V1.9 Teplota ménice °C 8 | Teplota chladice

V1.10 | Teplota motoru % 9 | Vypocitana teplota motoru

V2.1 Analogovy vstup 1 % 59 Roz?ah signalu AlT v procentech
pouzitého rozsahu

V2.2 Analogovy vstup 2 % 60 Rozgah signalu A2 v procentech
pouzitého rozsahu

- Rozsah signalu AO v procentech
9
V2.3 Analogovy vystup % 81 pouzitého rozsahu
Stav digitalniho vstupu P
V2.4 DI, DI2, DI3 15 | Stav digitalniho vstupu
Stav digitalniho vstupu TP

V2.5 DI4, DI5, DIé 16 | Stav digitalniho vstupu

V2.6 RO1, RO2, DO 17 | Stav relé/digitalniho vystupu

Va1 Reference PI % 20 | Reference regulatoru

V4.2 Hodnota zpétné vazby Pl % 21 | Aktudlni hodnota regulatoru

V43 Chyba PI % 22 | Chyba regulatoru

Vb4 Vystup Pl % 23 | Vystup regulatoru

tab. 5.1: Vacon 10 monitorovani signald

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0201 212205




MONITOROVANI A PARAMETRY VACON ® 13

5.2 Parametry rychlého nastaveni [virtualni nabidka, zobrazena,
je-lipar.17.2=1)

Kod Parametr Min. | Max. | Jedn.| Vychozi | ID Poznamka
P14 Jmenovité napéti 180 | 690 v rzné 110 Ovéfte Gdaj na stitku
motoru motoru

Jmenovitd 50,00/ Ovéfte Gdaj na Stitku
P1.2 frekvence motoru 30,00)320,00(  Hz 60,00 m motoru
Jmenovité otacky ot./ 1440/ Vychozi hodnota je pro
P13 motoru 30 {20000 min 1720 "2 4pélovy motor
Jmenovity proud | 0.2x| 2,0x | Ovéfte daj na Stitku
P14 motoru INjedn.| INjedn. A Njedn. [ 113 | otory
U¢inik motoru vt ddai na &tk
. vérte udaj na Stitku
P1.5| cos( (Vykon. 0,30 | 1,00 0,85 120 motoru
faktor)
P 0,2x]| 20x 1,5x
Proudovy limit A ! 107 |Max. proud motoru
Py 4 INjedn.| INjedn. INjedn. P
— 0 = NepouZzito
P1.15| ZvySeni momentu 0 1 0 109 1 = Pousito
P 0 = 1/0 svorkovnice
pa.1 | Volbavzddleného | o f 0 | 172 |1 = Komunikacni
fidiciho mista 1 .
shérnice
o 0="Po rampé
P2.2 Zplsob startu 0 1 0 505 1= Letmy start
0 = Volny dobéh
P2.3 Funkce Stop 0 1 0 506 1= Po rampé
P3.1 Min. frekvence | 0,00 | P3.2 Hz 0,00 101 | Min. ref. frekvence
50,00/
P3.2 | Max. frekvence | P3.1]320,00f Hz 50.00 102 | Max. ref. frekvence
1 = Prednast. rychl. 0
2 = Panel
Volfbraelx;enrceence 3 = Komunikacéni
P3.3 P 1 6 4 117 |sbérnice
vzdaleného
Fidiciho mista 1 4-All
o mista 5=Al2
6=PI
P34 Prednast. P31 | P32 Hz 5,00 180 Aktivovano digitalnimi
rychlost 0 vstupy
P35 PFednast. p3.1| P32 Hz 10,00 105 Aktivovano digitalnimi
rychlost 1 vstupy

tab. 5.2: Parametry rychlého nastaveni

24hodinova podpora +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com




14 ® VACON MONITOROVANI A PARAMETRY

Kod Parametr Min. | Max. | Jedn.| Vychozi | ID Poznamka

P36 PFednast. P31 | P32 Hz 15,00 106 Aktivovéano digitalnimi
rychlost 2 vstupy

P3.7 Pfednast. P31 | P32 Hz 20,00 126 Aktivovano digitalnimi
rychlost 3 vstupy

Doba rozbéhu od 0 Hz do
maximalni frekvence

P4.2 Cas rozbéhu 1 0, 3000,0 s 3,0 103

Cas dobéhu z maximalni
frekvence do 0 Hz

0=0-100%

1=20% - 100%

0 1 0 379 | 20% je stejné jako 2V
minimalni drovné
signalu

0=0-100%

1=20% - 100%

0 1 0 390 |20 % se shoduje

s minimalni drovni
signalu 4 mA

P43 | Casdobéhu1 0,

3000,0 s 3,0 104

Rozsah signalu
P6.1 AN

Rozsah signalu
Al2

0 = Vypnout

P14.1| Automaticky reset| 0 1 0 731 1= Zapnout

0 = VSechny parametry
viditelné

P17.2| Skryti parametrd 0 1 1 115 |1 = Viditelna pouze
skupina parametrd
Rychlého nastaveni

tab. 5.2: Parametry rychlého nastaveni

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0201 212205
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5.3 Nastaveni motoru (Ovladaci panel: Menu PAR -> P1)

Kod Parametr | Min.| Max. | Jedn.| Vychozi| ID Poznamka
P1.1 Jmenovité napéti 180 | 690 \ rizné | 110 | Ovéfte Gdaj na Stitku motoru
motoru
Jmenovita 50,00/ - -
P1.2 | frekvence motoru 30,00]320,00f Hz 40,00 111 | OvéFte Udaj na Stitku motoru
Jmenovité ot/ | 1440/ Vychozi hodnota je pro
P13 otacky motoru 30 (20000 min 1720 12 4pélovy motor
Jmenovity proud | 0.2 x| 2,0x e »
P1.4 motoru lN]ednv INJEdﬂ A INJedn. 113 | Ovéfte Gdaj na Stitku motoru
Uginik motoru
P1.5 cos (P 0,30 | 1,00 0,85 120 | Ovéfte Udaj na Stitku motoru
(Vykon. faktor)
0,2 2,0 1
P1.7 [ Proudovy limit [, ox | OX A | 5x 107 |Max. proud motoru
Njedn.| 'Njedn Njedn.
Resim fizeni izeni frekvence
P1.8 zim fizent 0 1 0 600 izeni rychlosti
motoru v M
v oteviené smyéce
Ul 0 = Linearni
P1.9 - 0 2 0 108 |1 = Kvadraticka
charakteristika .
2 = Programovatelna
Zacatek 50,00/ Frekvence zacatku
PLIOL  ogbuzovani | %0 32000 Hz | “4g00 | 602 [odbuzovani
Napéti zacatku Napéti na zacatku
PIU|  odbusovini | 10.00|20000( % [ 100,00 | 603 |4 ouet ko % 2 U,y
Stiedni bod 50,00/ Stfedni bod frekvence pro
P12 frekvence U/f 0.00 | P110 Hz 60,00 604 programovatelnou U/f
S Stfedni bod napéti pro
P1.13 S”e‘frt‘.' 87;’ 000 |P1.11| % [ 100,00 | 605 |programovateiné U/t
napet jako % z Upmor
Napéti pfinulové o Napéti pfi 0 Hz jako %
P1.14 frekvenci 0,00 | 40,00 % 0,00 606 |, Unimot
Zvyseni 0 = Zakazan
P1.15 momentu 0 ! 0 109 1= Povolen
Spinaci Frekvence PWM. Jsou-li
P1.16 P 1,5 | 16,0 | kHz | 4,0/2,0 | 601 |hodnoty vy3si nez vychozi,
frekvence -
snizte kapacitu proudu

tab. 5.3: Nastaveni motoru

24hodinova podpora +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com




16 ® VACON MONITOROVANI A PARAMETRY

Kod Parametr Min. | Max. |Jedn.| Vychozi| ID Poznamka
0= Zakazan
P1.17| Brzdny stridac 0 2 0 504 |1 = Povolen: Vzdy
2 = Stav chodu
0 = Neaktivni
Identifikace 1=Klidova identifikace (pro
P1.19 motoru 0 ! 0 631 aktivaci vyZaduje prikaz

chod do 20 sekund)
Pokles napéti na vinuti
0,00 | 100,00 % 0,00 662 | motoru jako % z U ot PFi
jmenovitém proudu

Ubytek napéti

P1.20 na Rs

0 =Zakazan

1 = Povolen, Standardni
0 2 1 607 |rezim

2 = Povolen, ReZzim
narazového zatizeni

Regulator

P1.21 prepéti

Regulator 0 = Vypnout

P1.22 podpéti 1 = Zapnout

0 = nepouZito

P1.23| Sinusovy filtr 0 1 0 522 1 = pousito

Konfiguracni heslo
modulatoru:
B1=modulace (DPWMMIN]
B2 = impulz klesa pfi
nadmérné modulaci

Bé6 = nedostatecna
modulace

B8 = kompenzace
okamzitého napéti JP*
B11 = nizka hlu¢nost
B12 = kompenzace
prostoje*

B13 = kompenzace chyby
toku*

*Povolit dle vychoziho
nastaveni

P1.24 | Typ modulatoru 0 |65535 28928 | 648

tab. 5.3: Nastaveni motoru

UPOZORNEN! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P17,2 = 0.
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5.4 Nastaveni Start/Stop (Ovladaci panel: Menu PAR -> P2)

Kod Parametr Min. | Max.| Jedn.| Vychozi| ID Poznamka
Volba vzdaleného 0 = 1/0 svorkovnice
P21 fidiciho mista 0 ! 0 172 1 = Kom. shérnice
N 0 =Po rampé
P2.2| Zpusob startu 0 1 0 505 1= Letmy start
p2a| Funkcestop | o | 1 o | s06 [9=Votnydobéh

1="Porampé
1/0 Fidici 1/0 Fidici
signal 1 signal 2

Start/Stop logika 0 Vpred Reverzace
P24 1/0 0 3 2 300 14 Vpr.(hrana) Invert. stop
2 VpF.[hrana) Rev.(hrana)
3 Start Reverz.
P25 | MistniVzdalené | 0 | 1 0 211 [0 = Vadalené fizeni
1 = Mistni Fizeni
P26 Smeér fizeni 0 1 0 123 0 = Vpred
z panelu 1 = Reverzace
, 0 = odemknout veSkera
Uzamknuti tlacitka klavesnice
P2.9 tlacitka 0 1 0 155200, /%
LOC/REM 1 = tladitko LOC/REM

uzamceno

tab. 5.4: Nastaveni Start/Stop

5.5 Reference frekvence (Ovladaci panel: Menu PAR -> P3)

Kéd Parametr Min. | Max. | Jedn. | Vychozi | ID Poznamka
p3.1 | Min. frekvence | 0,00 | P3.2 | Hz 0,00 [ 1g7]|Minimalni povolena
referencni frekvence
50,00// Maximalni povolend
P3.2 | Max. frekvence | P3.1 | 320,00 Hz 40,00 102 ref. frekvence
1= PFednast. rychl. 0
Volba reference 2 =Panel
frekvence 3 =Komunikaéni sbérnice
P33 vadatencho | ' | ¢ AR R PN
fidiciho mista 5=AI2
6=PI
P34 Prednast. P31 | P32 Hz 5,00 180 Aktivovano digitalnimi
rychlost 0 vstupy
P35 Prednast. P31 | P32 Hz 10,00 105 Aktivovano digitalnimi
rychlost 1 vstupy

tab. 5.5: Reference frekvence
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Kod Parametr Min. | Max. | Jedn. | Vychozi | ID Poznamka

P36 PFednast. P31 | P32 Hz 1500 |106 Aktivovéano digitalnimi
rychlost 2 vstupy

P3.7 Prednast. P31 | P32 Hz 2000 |126 Aktivovano digitalnimi
rychlost 3 vstupy

P3.8 Prednast. P31 | P32 Hz 25,00 |127 Aktivovano digitalnimi
rychlost 4 vstupy

P3.9 Prednast. P31 | P32 Hz 3000 |128 Aktivovéano digitalnimi
rychlost 5 vstupy

P3.10 Prednast. P31 | P32 Hz 40,00 | 129 Aktivovano digitalnimi
rychlost 6 vstupy

P3.11 Prednast. P31 | P32 Hz 50,00 |130 Aktivovano digitalnimi
rychlost 7 vstupy

tab. 5.5: Reference frekvence
UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P17,2 = 0.
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5.6 Nastaveni Ramp a brzd (Ovladaci panel: Menu PAR -»> P4)
Kod Parametr Min. | Max. | Jedn. | Vychozi| ID Poznamka
0 = Linearni
P4.1 Tvar rampy S 0,0 10,0 s 0,0 500 |>0 = Doba rampy
S-krivky
Definuje ¢as potiebny
ps2| Casrozbehut | 01 [30000] s 30 | 103 |Pronartst vystupni
frekvence z nulové na
maximalni frekvenci
Definuje cas poti'ebny
pi3| Gasdobehul | 01 |30000| s | 30 | 104 |PropoKlesvistupni
frekvence z maximalni
na nulovou frekvenci
P4.4 Tvar rampy S 2 0,0 10,0 s 0,0 501 |Viz parametr P4.1
P45 Cas rozbéhu 2 0,1 | 3000,0 s 10,0 502 |Viz parametr P4.2
P4.6 Cas dobéhu 2 0,1 3000,0 5 10,0 503 |Viz parametr P4.3
Brzdéni ?:\[/)"/0%2#0
P4.7 magnetickym 0 3 0 520 2 - Stfidac
tokem PR
3 =Plny rezim
Proud brzdéni
o 0,5 2,0
P4.8 magnetickym | X | X A INjedn. | 519
tokem Njedn. | 'Njedn.
Definuje proud
P4.9 | Prouds.s. brzdéni IU'3 x |2,0 x A INjedn. | 507 |pFivadény do motoru pfi
Njedn. | 'Njedn. s.s. brzdén(
Urcuje, zda je brzdéni
. zapnuto nebo vypnuto
paqo| Dobazastaveni | g 4q fca000f s 0,00 | 508 |adobu brzdénis.s. brzdy
s.s. proudu . <.
pri zastavovani motoru
0 = Neaktivni
Frekvence Vystupni frekvence,
P4.11 zastaveni s.s. 0,170 | 10,00 Hz 1,50 515 |pfi které se aktivuje
proudu s.s. brzdéni
puig| Dobaseusténi 140 | a000| s 0,00 | 516 |0 = Neaktivni

s.s. proudu

tab. 5.6: Nastaveni ramp a brzd
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5.7 Digitalni vstupy (Ovladaci panel: Menu PAR -> P5)

Kod Parametr Min. | Max. |Jedn.| Vychozi| ID Poznamka
0 = NepouZito
1=DI
2=DI2

P5.1 | 1/0 fidici signal 1 0 6 1 403 13=DI3
4=Dl4
5=DI5
6=DI6

P5.2 | 1/0 fidici signal 2 0 6 2 404 | Jako parametr 5.1

P5.3 Reverzace 0 6 0 412 |Jako parametr 5.1

p54 | Ext-porucha 0 6 6 | 405 |Jako parametr 5.1

spinaci
Ext. porucha

P5.5 P 0 6 0 406 |Jako parametr 5.1

rozpinaci
P5.6 Reset poruchy 0 6 3 414 | Jako parametr 5.1
P5.7 Chod povolen 0 6 0 407 |Jako parametr 5.1
Prednastavena

P5.8 rychlost BO 0 6 4 419 |Jako parametr 5.1
PFednastavena

P5.9 rychlost B1 0 6 5 420 |Jako parametr 5.1
Prednastavena

P5.10 rychlost B2 0 6 0 421 |Jako parametr 5.1

P5.11[Volba doby rampy 2| 0 6 0 408 |Jako parametr 5.1

P5.12 Zakaz PI 0 6 0 1020|Jako parametr 5.1

P5.13 Vynuceni 1/0 0 6 0 409 |Jako parametr 5.1

tab. 5.7: Digitalni vstupy

5.8 Analogové vstupy (Ovladaci panel: Menu PAR -> P6)

Kod Parametr Min. | Max. | Jedn. | Vychozi | ID Poznamka
Rozsah signalu 0=0-100%(0-10V)
Pl Al 0 ! 0 379(1 = 20% - 100% (2~ 10V)
P6.2 | Uzivatel. min. Al1|-100,00] 100,00] % 0,00 [ 380]|%00 = Zédné min.
méritko
P6.3 | Uzivatel. max. Al1[-100,00[ 300,00] % 100,00 | 381]190,00 = 2Zadné max.
meéfitko

tab. 5.8: Analogové vstupy
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Kod Parametr Min. | Max. | Jedn. | Vychozi | ID Poznamka
P64 | Doba L‘}T""a”' 00 | 100 s 0.1 | 378|0 = bez filtrovani
Rozsah signalu 0=0-100% (0-20 mA)

Pés A2 0 ! 0 3904~ 20% - 100% (4 ~20 mA)

P6.6 | Uzivatel. min. Al2|-100,00] 100,00] % 0,00 [ 391]|%00="2dné min.
méritko

P6.7 | Uzivatel. max. Al2|-100,00{ 300,00] % 100,00 | 392]190,00 = Zadné max.
méfitko

Doba filtrovani

P6.8 A2

0,0

10,0

3890 = bez filtrovani

tab. 5.8: Analogové vstupy

5.9 Digitalni vystupy (Ovladaci panel: Menu PAR -> P8)

Kod Parametr Min.

Max.

Jedn.| Vychozil

1D

MozZnosti

Vybér signalu

P8.1 RO1

313

0 = Nepouzito

1 = Pripraven

2 =Chod

3 =Porucha

4 = Invertovana porucha

5 = Varovani

6 = Reverzovany

7 = Reference dosaZzena

8 = Regulator motoru aktivni
9 = Rid. slovo kom. sbérnice
B13

10=Rid. slovo kom. sbérnice
B14

11 =Rid. slovo kom. sbérnice
B15

Vybér signalu

P8.2 RO2

314

Jako parametr 8.1

Vybér signalu

P8.3 DO

312

Jako parametr 8.1

P8.4 RO2 inverze 0

1588

0=Bezinverze

1 = Invertovany

tab. 5.9: Digitaini vystupy
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5.10 Analogové vystupy [Ovladaci panel: Menu PAR -> P9)

Kod Parametr Min.| Max. | Jedn.|Vychozi| ID MozZnosti
0 = NepouZito
1 = Vystupni frekvence
Volba signal [U'fmax]
olba signalu _ v ,
P9.1| analogového | 0 | 4 1| a7 |27 stunniproud
vjstupu nMotor
3 = Moment motoru
(0-TaMotor)
4 = Vystup PI (0 - 100%)
Min. analog. 0=0mA
P9.2 vstupu 0 1 0 310 1-4mA
tab. 5.10: Analogové vystupy
5.11 Ochrany (Ovladaci panel: Menu PAR -> P13)
Kod Parametr Min. | Max.|Jedn.|Vychozi| ID Poznamka
Porucha 0= Zadna akce
P13.1 0 2 1 700 |1 =Varovani

proudového vstupu 2= Porucha: Volny

1=Z4dna odezva
[porucha neni
generovana, avéak

P13.2 | Porucha podpéti 1 2 2 727 [{rekveneni ménié stale
zastavuje modulaci)
2 = Porucha: Volny dobéh|
P13.3 | Porucha uzemnéni| 0 2 2 703 |Jako parametr 13.1
Porucha vystupni
P13.4 faze 0 2 2 702 |Jako parametr 13.1
Ochrana
P13.5 zablokovani 0 2 0 709 |Jako parametr 13.1
Ochrana pfi
P13.6 Jatizent 0 2 0 713 |Jako parametr 13.1
Tepelna ochrana
P13.7 0 2 2 704 |Jako parametr 13.1

motoru

P13.8 | Mtp:Okolni teplota] -20 | 100 [ °C 40 705 |Teplota okoli

tab. 5.11: Ochrany
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Kod Parametr Min. | Max.|Jedn.| Vychozi| ID Poznamka
Mtp:Chlazeni pFi Chlazeni jako % pri 0
P13.9 nulové rychlosti 0.0 [150.0f % 400 706 rychlosti
Mtp:Tepelna . Tepelna casova
B30 Casova konstanta ! 200 | min 45 707 konstanta motoru
Kontrola konfliktu P
P13.23 FWD/REV 0 2 1 1463 | Stejné jako P13.1

tab. 5.11: Ochrany

UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P17,2 =0.

5.12 Parametry chybového autoresetu (Ovladaci panel: Menu PAR -> P14)

Kod Parametr Min.| Max. [ Jedn.| Vychozi| 1D Poznamka
Automaticky 0 = Zakazan
P14.1 reset 0 ! 0 731 1 =Zapnout
P14.2 Cas ¢ekani 0,10 | 10,00 s 0,50 717 | Cas &ekani po porude
P14.3| Trvani pokusu | 0,00 | 60,00 s 30,00 718 |Max. cas pro pokusy
0 =Po rampé
P14.5| Funkce Restart 0 2 2 719 |1=Letmy start
2 = Podle zpdsobu startu

tab. 5.12: Parametry chybového autoresetu

UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P17,2 =0.
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5.13 Parametry regulatoru PI (Ovladaci panel: Menu PAR -> P15)

Kod Parametr | Min.| Max. | Jedn.|Vychozi| ID Poznamka

0 = Pevné % reference

. ) 1=Al
P15.1 Volba Zadané 0 3 0 332|2=A12

hodnoty 3 = Kom. sbérnice
(ProcessDataln1)

P15.2 | Pevnareference| 0,0 | 100,0 % 50,0 167 | Pevna reference

0=Al1
Volba zpétné 1=AI12
P15.4 vazby 0 2 ! 334 2 = Kom. shérnice
(Process-Dataln2)
P15 5 M”}' h'odnota 0.0 50,0 % 0.0 336 Hodrjota pri minimalnim
zpétné vazby signalu
P15.6 ManA h/odnota 10,0 | 3000 % 1000 | 337 H.odrjota pfi maximalnim
zpétné vazby signalu
P15.7 P zisk 0,0 | 1000,0 % 100,0 | 118 | Proporéni zesileni
P15.8 | ¢as 0,00 | 320,00 s 10,00 | 119 ]Integracni ¢as
0 = Pfimé (Zp. vazba <
Reference->Zvysit vystup
P15.10] Inverze odchylky| 0 1 0 340 PID)

1= Invert. (Zp. vazba >
Reference ->Snizit vystup
PID)

tab. 5.13: Parametry rizeni PI

UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P17,2 = 0.
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5.14 Nastaveni aplikace (Ovladaci panel: Menu PAR -> P17)
Kod Parametr | Min.| Max.| Jedn. | Vychozi | ID Poznamka
0 = Zakladni
1 = Cerpadlo
2 = Ventilator
P17.1] Typ aplikace 0 3 0 5403 = Vysoka dynamika
UPOZORNENI! Viditelné
pouze v aktivnim Privodci
spousténim
0 = VSechny parametry
Parametr viditelné
P17.2 o 0 1 1 115] 1 = Viditelna pouze
parametrd

skupina parametrd
Rychlého nastaveni

tab. 5.14: Parametry nastaveni aplikace

5.15 Parametry systému

Kod Parametr | Min.l Max.lV)"chozil ID Poznamka
Informace o softwaru (MENU SYS -> V1)
VAR APISWID 2314
V1.2 Verze API SW 835
V1.3 ID Power SW 2315
V1.4 Verze Power SW 834
V1.5 ID aplikace 837
V1.6 Revize aplikace 838
V1.7 Zatizeni systému 839
Parametr komunikacni sbérnice (MENU SYS -> V2)
Stav Modbus
komunikace.
Format: xx.yyy kde
V2.1 Stav komunikace 808 xx = 0-64 [pocet
chybovych zprav)
yyy = 0-999 (pocet
dobrych zprav)
Protokol komunikacni 0 = Nepouzito
P22 shérnice 0 ! 0 809 1 = PouZit Modbus

tab. 5.15: Parametry systému
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Kod Parametr Min. | Max.| Vychozi| 1D Poznamka

Vychozi nastaveni:
P2.3 Adresa slave 1 255 1 810 Zadna parita, 1
zavérny bit
0=300

1=600

2=1200

3=2400

4= 4800

5=9600

P2.4 Prenosova rychlost 0 5 5 811

1=1sekunda

P2.7 | Casovy limit komunikace| 0 255 10 814 2= 2 sekundy, atd.
P2.8 Reset stavu komunik. 0 1 0 815
Dalsi informace
V3.1 Pocitadlo MWh 827 Milion Watt-hodin
V3.2 Zapnuto dnf 828
V3.3 Zapnuto hodin 829
V3.4 Pocitadlo chodu: Dny 840
V3.5 | Pocitadlo chodu: Hodiny 841
V3.6 Po¢itadlo poruch 842

1= 0bnovi nastaveni
0 1 0 831 z vyroby véech
parametrd

Obnoveni nastaveni

P4.2 z vyroby

F5.x Menu Aktivni poruchy

F6.x Menu Historie poruch

tab. 5.15: Parametry systému
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6. URCOVANI PORUCH

Kéd . Kéd .
poruchy Nazev poruchy poruchy Nazev poruchy
Chyba hlidace
1 Nadproud 25 mikrokontroléru
repeti etna ochrana
2 Prepéti 27  |zpétna ochrana EMF
orucha uzemnéni orucha termistoru
3 Poruch &ni 29  [Poruch i
8 . . Komunikace po interni
Systémova porucha 34 sbérnici
odpéti yba aplikace
9 Podpéti 35 |chyba aplik
1 Porucha vystupni faze 41 Prehiati IGBT
Volba analogového vstupu
izka teplota o - 6 (zvoleny rozsa
13 Nizka tepl 50 20% - 100% (zvoleny h
frekvenéniho ménice signalu 4 az 20 mA nebo
2az10V)
Prehréti frekvencniho .
14 ménice 51 Externi porucha
15 Zablokovany motor 53 spt?gll‘jr:ir::z komunikacni
16 Prehrati motoru 55 Nespravny smér chodu
(konflikt FWD/REV)
17 Odleh&eni motoru 57 Chyba identifikace
Chyba kontrolniho souctu .
22 EEPROM 1M1 Teplotni porucha

tab. 6.1: Kédy poruch. Podrobny popis poruch najdete v uzivatelské pfiruéce
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7. TECHNICKE UDAJE

Velikost Vyska (mm) Sitka (mm) Hloubka (mm) | Hmotnost (kg)
Rozméry | MI1 160 66 98 0.5
ahmotnost [y 195 90 102 0.7

MI3 254 100 109 1

Site Jednotku Vacon 10 (400 V) neni mozné pouzivat v sitich
Napéjeci sit s uzemnénou fazi

Zkratovy proud

Maximalni zkratovy proud musi byt < 50kA

PFipojeni
k motoru

Vystupni napéti

0-Uj,

Vystupni proud

Jmenovity trvaly proud Iy pfi teploté okoli max. +50°C (zavisi
na velikosti jednotky), pietizeni 1,5 x Iy max. 1 min/10 min

jeni
ace

Digitalni vstup

Kladny, Logicka 1: 8...+30V; Logicka 0: 0...1.5V, Ri = 20KQ

Napéti
analogového
vstupu

0...+10V, Ri = 300 KQ (min)

Proud
analogového
vstupu

0(4)...20mA, Ri = 200Q

Analogovy vystup

0(4)....20mA,RL= 500Q

Digitalni vystup

Otevi. kolektor, max. zat&z 35V/50mA

Reléovy vystup

Max. spinaci zatéz: 250 VAC/3 A, 24V DC 3 A

Pomocné napéti

+20%, max. zatéz 50mA

Provozni teplota

-10°C (bez ndmrazy)...+40/50°C (zavisi na velikosti jednotky):
jmenovita zatiZitelnost Iy

prostredi Boéni montaz pro MI1-3 je vzdy 40°C; Pro IP21/Nemal v MI1-3
je max. teplota rovnéz 40°C.

Teplota -40°C...470°C

skladovani
Podmink 3 959 vni Fedi s
prostFeds Relativni vihkost sozzy?S/n RH, bez kondenzace, nekorozivni prostredi, bez kapajici

Nadmorska 100% zatiZzeni (bez snizovani vykonu) az do 1000 m. 1% snizeni

vyska vykonu pro kazdych 100 m nad 1000 m; max. 2000 m

Trida kryti 1P20/IP21/Nemal pro MI1-3

Stupefi PD2

znecistovani

Imunita V souladu s EN50082-1, -2, EN61800-3

Emise (Viz

podrobné popisy | 535y y souladu s EMC kategorie C2; s internim filtrem RFI
EMC v UZivatelské

pfirucce
jednotky Vacon
10 na:
www.vacon.com)

400V: V souladu s EMC kategorie C2; s internim filtrem RFI
Oba: Zadna ochrana pfed vyzafovanim EMC (Vacon droveri N):
bez filtru RFI
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NoT Pro EMC: EN61800-3
Y Pro bezpeénost: UL508C, EN61800-5
Osvéﬁeol' Pro bezpeénost: CE, UL, cUL, KC
alpronsasen Pro EMC: CE, KC
ivyrobce P - .
0 shodé (Podobnéjsi idaje o schvaleni najdete na Stitku na jednotce.)

Pozadavky na Siloyy’ | Velikost svorek min-max (mm?)
kabely a pi ki p Pojistka | napajeci —
(Viz podrobn uxa]e Velikost (A) kabel Cu Napéjeni| Uzemnéni Signaly &
v uZivatelské (mm2) relé
Firucce ednotky
facon 10 n, M1 6
www.vacon. coml 3%1,5+1,5 1,5-4
380-1.80\,3 Mi2 10
A=A 8= VE 20 32.5+2.5 156
MI2 20 2*2,5+2,5
115V, 1~
MI3 32 2%6+6
1,5-4
M1 10 2*1,5+1,5 0,5-15
208 - 240, 1~ MI2 20 2*2,5+2,5
Mi3 32 2*%6+6 1,5-6
MI3 6
3*1,5+15 1,5-4
600V MI3 10
MI3 20 3*2,5+42,5 1,5-6

- Pres vySe uvedené pojistky je mozné jednotku pripojit k napajeni s maximalnim
zkratovym proudem 50 kA.

- Pouzivejte kabely s tepelnou odolnosti nejméné +70°C.

- Pojistky slouzi rovnéz jako ochrana pred pretizenim kabelu.

- Tyto pokyny jsou pouZzitelné jen v pFipadé jednoho motoru a jednoho kabelového
spojeni od frekvencniho ménice k motoru.

- Pro dodrzenl normy EN61800 5-1 musi mit ochranny vodi¢ nejméné
10 mmZ2 Cu nebo 16 mm2AL. Jina moznost je pouZiti dodateéného ochranného
vodi¢e nejméné stejné velikosti, jako je pavodni vodi¢.
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Vacon 10 - jmenovité vykonové udaje

Napéti sité 208-240V, 50/60 Hz, 1~ faze
] PPV Vykon motoru Jmenoyi(y’
menovité zatizeni o vstupni
Tuo frek na hfideli proud
yplrek= — Mechanické [Hmotnost
vencniho Proud pfi velikost (kg)
menice |100% trvaly 150% P P (Al
proud Iy [A]l  |pFetizeni [HP] | [KW]
[A]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 4,2 MI1 0,55
0002 24 3,6 05 0,37 5,7 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 6,6 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 83 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 1,5 11 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 1,5 14,1 MI2 0,7
0009* 9,6 14,4 3 2,2 22,1 MI3 0,99

tab. 7.1: Vacon 10 - jmenovité vykonové (daje 208 - 240 V

* Maximalni okolni provozni teplota ménice je 40°C!

Napéti sité 208-240V, 50/60 Hz, 3~ faze
J e Vykon motoru Jmenoyily’
menovité zatizeni v vstupni
Tuo frek na hrideli proud
yp frex- — Mechanicka |Hmotnost
vencniho Proud pfi velikost | (kg)
menice 1100% trvaly 150% P P [A]
proud Iy [A]  |pFetizeni | [HP] | [KW]
[A]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 2,7 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 &3 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 3,8 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 4,3 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 1,5 1,1 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 1,5 8,4 MI2 0,7
0011* 1 16,5 3 2,2 13,4 MI3 0,99

tab. 7.2: Vacon 10 - jmenovité vykonové Udaje 208 - 240 V, 3~

* Maximalni okolni provozni teplota ménice je +40°C!
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Napéti sité 115V, 50/60 Hz, 1~ faze

Wik Jmenovity
Jmenovité zatizeni ykon motoru {J ¢t pni
p
Ty frek na hrideli proud
yp frex- — Mechanicka [Hmotnost
venvcmvho Proud pfi velikost (kg)
meénice [100% trvaly [150% P P (Al
proud Iy [A] [pretizeni [HP] | [KW]
[A]
0001 1,7 2,6 0,33 | 0,25 9.2 MI2 0,7
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 12,4 MI2 0,7
0004 3,7 5,6 1 0,75 15 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 1,5 1,1 16,5 MI3 0,99

tab. 7.3: Vacon 10 - jmenovité vykonové (daje, 115V, 1~

Napéti sité 380-480V, 50/60 Hz, 3~ faze

. Jmenovity
] 4ot iSani Vykon motoru P
menovité zatizeni o vstupni
Tvo frek na hrideli proud
yp Jrex- — Mechanicka [Hmotnost
vencniho Proud pfi velikost (kg)
menice [100% trvaly |150% P P (Al
proud Iy [A] |pFetizeni [HP] | [KWI
[A]
0001 1.3 2 0,5 0,37 2,2 MI1 0,55
0002 1,9 2,9 0,75 0,55 2,8 MI1 0,55
0003 2,4 3,6 1 0,75 3,2 MI1 0,55
0004 33 5 1,5 1,1 4 MI2 0,7
0005 4,3 6,5 2 1,5 5,6 MI2 0,7
0006 5,6 8,4 3 2,2 7.3 MI2 0,7
0008 7,6 11,4 4 3 9.6 MI3 0,99
0009 9 13,5 5 4 11,5 MI3 0,99
0012 12 18 7,5 5,5 14,9 MI3 0,99

tab. 7.4: Vacon 10 - jmenovité vykonové (daje 380 - 480 V
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Napéti sité 600 V, 50/60 Hz, 3~ faze
. Jmenovity
Jmenovité zatiZeni Vyklsndm[?toru vstupni
Typ frek- na e proud
ypre — Mechanicka [Hmotnost
vencniho Proud pfi velikost (kg)
menice |100% trvaly 150% P P Al
proud Iy [A] pretizeni [HP] | [KW]
[A]
0002 1,7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 1,5 3,6 MI3 0,99
0004 3,9 59 3 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 5 3,7 7.6 MI3 0,99
0009 9 13,5 7.5 55 10,4 MI3 0,99

tab. 7.5: Vacon 10 - jmenovité vykonové (daje, 600 V

Upozornéni: Vstupni proudy jsou hodnoty vypocitané pfi napajeni transformatorem 100 kVA.

Rychlé nastaveni Modbus

A: Zvolte Komunikacni sbérnici jako vzdalené Fidici misto: P2.1 do 1 - Kom. shérnice

[ B: Nastavte protokol Modbus RTU na .ZAPNUTO": $2.2 na 1 - Modbus

A. Nastavte Ridici slovo na 0" (2001)

B. Nastavte Ridici slovo na 1" (2001)

C. Stav frekvenéniho ménice je BEH

2 D. Nastavte Referenéni hodnotu na ..5000" (50,00%) (2003)

E. Aktualni rychlost je 5000 (25,00 Hz, pokud MinFreq je 0,00 Hz a MaxFreq je 50,00 Hz)
F. Nastavte Ridici slovo na 0" (2001)

G. Stav frekvencniho ménice je STOP
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