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Denne hurtigguide indeholder de vigtigste trin til en nem installation
og konfiguration af din Vacon 10-frekvensomformer.
Inden idriftsaettelse af drevet, skal du downloade og lase hele
Vacon 10-brugervejledningen, der findes pa:
www.vacon.com -> Downloads

-

. SIKKERHED

KUN EN KOMPETENT ELEKTRIKER MA UDF@RE DEN
A ELEKTRISKE INSTALLATION!

Denne introduktion indeholder tydeligt markerede advarsler, som er beregnet for
din personlige sikkerhed og til at undgé utilsigtet beskadigelse af produktet eller
tilsluttede apparater.

Laes disse advarsler omhyggeligt:

Komponenterne i frekvensomformerens stremforsyningsenhed
er stramfgrende, nar Vacon 10 er tilsluttet lysnettet.

Det er ekstremt farligt at komme i bergring med denne
spaending og kan medfgre ded eller alvorlige kvaestelser.

Motorklemmerne U, V, W (T1, T2, T3] og evt.
bremsemodstandsklemmerne -/+ er streamfgrende, nér
Vacon 10 er tilsluttet lysnettet, selvom motoren ikke kgrer.

1/0-klemmerne er isoleret fra netspaendingen. Men der kan
veere farlig kontrolspanding pa releeudgangsklemmerne,
selvom Vacon 10 er frakoblet fra lysnettet.

Vacon 10-frekvensomformeres jordstrgm overstiger 3,5 mA AC.
I henhold til standard EN61800-5-1 skal der sgrges for

en forstaerket, beskyttende jordforbindelse.

Se kapitel 7!

Hvis frekvensomformeren bruges som en del af en maskine,
er maskinproducenten ansvarlig for at udstyre maskinen med
en hovedafbryder (EN 60204-1).

Hvis Vacon 10 kobles fra lysnettet, mens motoren kgrer, er den
stremfgrende, hvis motoren strgmforsynes via processen.

| dette tilfelde fungerer motoren som en generator,

der leverer energi til frekvensomformeren.

Vent efter frakobling af frekvensomformeren fra lysnettet,
indtil ventilatoren standser, og displaysegmenterne eller
statusindikatorerne slukkes pa frontpanelet. Vent i yderligere
5 minutter, for der udfgres arbejde pa Vacon 10-forbindelser.

Motoren kan starte automatisk efter en fejlsituation,
hvis funktionen til automatisk nulstilling er blevet aktiveret.

bb&&ﬁ&&&
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2 ® VACON INSTALLATION

2. INSTALLATION

2.1 Mekanisk installation
Vacon 10 kan monteres pa vaeggen pa to mader: enten med skruer eller med
DIN-skinnemontering.

M3

@ -ws

Figur 2.1: Skruemontering, MI1-MI3

2

Figur 2.2: DIN-skinnemontering, MI1-MI3

Bemark! Se monteringsmalene bag pa drevet.
Lad der veere friplads til afkeling over (100 mm), under (50 mm) og pa siderne (20 mm)
af Vacon 10! [side-til-side-installation er kun tilladt, hvis omgivelsestemperaturen

er under 40 °C].

TIf. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0)201 212205




INSTALLATION VACON ® 3

Monter statten
EFTER installation
af stromkablerne

Monter denne
plade FOR
installation af
stremkablerne

Lo o A o o
——

[=———x
Figur 2.3: Fastggrelse af PE-pladen og API-kabelstotten, MI1-MI3

24-timers support +358 (0)201 212 575  E-mail: vaconf@vacon.com




4 ® VACON INSTALLATION

2.2 Kabling og tilslutninger
2.2.1 Stromkabler
Bemaerk! Tilspaendingsmoment for stremkabler er 0,5-0,6 Nm

3~ (230 V, 400 V)

Motor ud

Afisoler
plastkabelbelaegnin
gen for 360° jording

NET MOTOR

Figur 2.4: Vacon 10-stremforbindelser, MI1

3~(230V,400V,600V) Ekstern bremsemodstand

3~(230V,400V,600V)

Afisoler
plastkabelbel
agningen for
360° jording

Figur 2.5: Vacon 10-stromforbindelser, MI2-MI3
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INSTALLATION VACON ® 5

2.2.2 Net- og motorkabler

~\

S ——————

emm—————

Figur 2.6: Abn I8get MI1-MI3

. Tilspeendingsm

0,4 Nm

plastkabelbe-laeg
ningen for 360°
jording

Figur 2.7: Monter net- og motorkablerne, MI1-MI3
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6 ® VACON VACON 10 API

3.1/0-STYRING 0G KLEMMER

Terminal Signal Fabriksindstilling Beskrivelse
1 +10 Vref | Ref.spaending ud Maks. belastning 10 mA
2 | An Analogt signalind 1 Frek.reference P! 0-10V, Ri =300 kQ (min)

3 |GND @] I/0-signal
jordforbindelse

6 | 24 Vout 24V udgang til DI'er 420 %, maks. belastning
50 mA

7 |GND ¢ 1/0-signal
jordforbindelse

DI1 Digital indgang 1 Start frem P Positiv:
Logisk1: 8-30V;

DI2 Digital ind 2 P
'gita” Ingang Start bak Logisk0: 0-15 V,
DI3 Digital indgang 3 Nulstiller fejt P! Ri =20 KQ
A RS485 signal A FB-kommunikation | Negativ
B RS485 signal B FB-kommunikation | Positiv
A2 Analogt signal ind 2 PID-aktuel vaerdi | 0(4)-20 mA, Ri < 200 Q

GND @ | 1/0-signal
jordforbindelse

GND @ | 1/0-signal
jordforbindelse

Dl4 Digital indgang 4 Fast hastigh. B0P) | Positiv:
P N Logisk1: 8-30 V;
DIS D\vgfﬁal ‘mdgang 5 Fast hastigh. B1 P Logisk0: 015V,
DI6 Digital indgang 6 Ekstern fejl ?) Ri =20 KQ
A0 Analog udgang Udgangsfrekvens P | 0(4)-20 mA, RL <500 Q
DO Digitalt signal ud Aktiv = KLAR P Open collector, maks.
belastning 35 V/50 mA
22 | ROTNO —K Relzeudgang 1| Aktiv = K@R P! Switchbelastning:
23 | RO1CM 250 VAC/3A, 24V DC 3 A
I
24 | RO2NC elzeudgang 2| Aktiv = FEJL P! Switchbelastning:
25 | RO2CM 250V AC/3A, 24V DC 3 A

26 |RO2NO | —]

Tabel 3.1: Vacon 10 standard 1I/O-konfiguration og forbindelser .
P) = Programmerbar funktion, se parameterlister og beskrivelser, kapitel 5.

A2 _GND GND DM DI5 D6 A0 DO R13_R14 « R

T 5 13 W 15 1 18 2 2 23 %
© 0 0 0o 0 o o o o o o o
iz 3 6 7 8 8 1

© 6 0 0 0 o 0 o
+10V_AM GND 21V GND DI DEZ DB

ON

OFF

Figur 3.1: Vacon 10 I/O
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NAVIGATION OG START VACON ® 7

4. NAVIGATION 0G START

4.1 Hovedmenuerne pa Vacon 10

REFERENCE- READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A a a
MENU REF
Viser tastaturets
referencevaerdi MOoN
uanset det valgte
styrested PAR
svs
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS
l v TR
OVERVAG- READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a A A
NINGSMENU rer REF|
I denne menu kan
du navigere gennem MON MoN\4
overvagnings-
veerdiemne. PAR PAR
svs TRYK s¥s
v v v
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS
l v TRYK
PARAME- READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a

TERMENU rer| * = % R
danemens o :__l @.m Y (1

kan du navigere ) - 1
gennem og redigere My
parametrene. PARIY- PAR |4 '
svs TRYK svs
v v v v
FWD REV 1I0 KEYPAD BUS FWD REV 0 KEYPAD BUS
l v TRYK
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
SYSTEM- ree| A - rer| # -
MENY [ )r |
Herkan du MON| Le MON
navigere gennem 1 '
undermenuenmed  PAR - PAR f
Systemparameie ’
o sy’ TRYK v |4
A 4 v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS

Figur 4.1: Hovedmenuerne p8 Vacon 10
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8 ® VACON

NAVIGATION OG OPSTART

4.2 Guide til idriftsaettelse og opstart

4.2.1 Trin til idriftsettelse:

1. Lees sikkerhedsinstruktionerne pa side 1

7. Foretag testkersel uden motor,
se brugermanualen p& www.vacon.com

2. Etabler jordforbindelsen, og kontroller,
at kablerne opfylder kravene

8. Kor test uden belastning, og uden
at motoren er koblet til processen

3. Kontroller kgleluftens kvalitet og maengde

9. Udfgr en identifikationskersel (par. 1D631)

4. Kontroller, at alle start-/stopkontakter
er i positionen STOP

10. Slut motoren til processen, og foretag
testkerslen igen

5. Slut drevet til lysnettet

11. Vacon 10 er nu klar til brug

6. Kor startguiden, og angiv alle ngdvendige
parametre

Tabel 4.1: Trin til idriftsaettelse

4.2.2 Startguide

Vacon 10 kgrer startguiden under fgrste opstart. Guiden kan kgres ved at indstille
SYS par.4.2 = 1. Felgende figurer viser proceduren:

BEMARK! Kgrsel af startguiden returnerer altid alle
parameterindstillinger til fabriksstandarderne!

BEMAZRK! Startguiden kan springes over, efter du har holdt
STOP-knappen nede i 30 sekunder

TLf. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0)201 212205




NAVIGATION OG START VACON ® 9

READY RUN STOP ALARM FAULT

A
REF p— REF -
MON ,...‘ MON ’..‘ { --‘

PAR (4 |-

READY RUN STOP ALARM FAULT
A

PAR |q

sys
v

v
REV 0 KEYPAD BUS

v
FWD REV 0 KEYPAD BUS FWD

v o

Abn menuen Par., og vaelg P1.3 @ Tryk pa OK for at aktivere
nominel motorhastighed

redigeringstilstand

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT

v
Rediger P1.3-vaerdien med Udfor samme procedure for
opined-knappen, og tryk P1.4, nominel motorstrem

pa OK for at bekraefte

Figur 4.2: Startguiden til Vacon 10 (standardanvendelse)

24-timers support +358 (0)201 212 575  E-mail: vaconf@vacon.com




10 ®* VACON NAVIGATION OG OPSTART

REALY RUN_STOP ALARM FAUT REALY RUN STOP ALARM FAUT REALY RUN_STOP_ALARM FAUT
a REF| A REI -
L 7t
A A A

v v
FWD REV 10 KEVAD BU

©O

Startguiden viser Tryk pa OK for at aktivere Vzlg mellem 0-3,
par. nummer 17.1. redigeringstilstand. se herunder!
Valg:
P1.7 P1.8 P1.15 | P22 | P23 | P3.1 | P42 | P43
Tox 1 0= 0= Rampa 0= Tamgeng
0 = Grundlaeggende Ior | Fvesria | s Hz | 3sek. | 3sek
x| o= o e
1 =Pumpedrev Iwor | Freenssteing | fondes | Rampe 20Hz | 5sek. | 5sek.
Tix |T = - [
2 =Ventilatordrev havor | P ends | Fiyende 20Hz | 20sek | 20sek.
5% |- - o -
3 = Heijt momentdrev Inwor o Amvendes | Ramps | Tomgma | g | 4 sek. 1 sek.
Berorte P1.7 Stremgreense (A) P2.3 Stopfunktion
P1.8  Motorstyri P3.1 Min. frekvens
P1.15 Momentforstaerkning P4.2 Acc.tid (s)
P22 Startfunktion P4.3 Dec.tid (s)

READY RUN STOP ALARM FAUT
=

REI
o )
PAR« )
SY!

v v
FWD REV 70 KEVAD BU

@ Tryk pa OK for at bekreefte

Figur 4.3: Opsaetning af drev

TLf. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0)201 212205




OVERVEIGNING O0G PARAMETRE VACON ® 11

5. OVERVAGNING 0G PARAMETRE

BEMZRK! Denne vejledning er til Vacon 10-standardmodellen. Hvis du har brug
for yderligere oplysninger vedrgrende parameterbeskrivelser, kan du hente
brugermanualen pa: www.vacon.com -> downloads.

5.1 Overvagningsvaerdier

Kode Overvagningssignal Enhed ID | Beskrivelse

V1.1 Udgangsfrekvens Hz 1 Udgangsfrekvens til motor

V1.2 Frekvensreference Hz 25 | Frekvensreference til motorstyring
V1.3 Motorhastighed o/min 2 Beregnet motorhastighed

V1.4 Motorstrgm A 3 M3lt motorstrgm

V15 Motormoment % 4 Beregnet faktisk/nominelt

motormoment

V1.6 Motoreffekt % Beregnet faktisk/nominel

o

motoreffekt
V1.7 Motorspaending \ 6 Motorspaending
V1.8 DC-spaending \ 7 Malt DC-speending
V1.9 Drevtemperatur °C 8 Kglekappetemperatur
V1.10 Motortemperatur % 9 Beregnet motortemperatur
. Al1 signalomréde i procent
9
V2.1 Analog indgang 1 % 59 for anvendt omrade
. Al2 signalomrade i procent
9
V2.2 Analog indgang 2 % 60 for anvendt omride
V23 Analog udgang % 81 AO signalomrade i procent

for anvendt omrade

Status for digital indgang

V2.4 15 | Status for digital indgang

DI1, DI2, DI3
V2.5 gtlif“[;;“"[)‘:?“al indgang 16 | status for digital indgang
V2.6 RO1, RO2, DO 17 | Status for relae/digital udgang
V4. Pl-indstillingspunkt % 20 | Indstillingspunkt for regulator
V4.2 Pl-feedbackvaerdi % 21 Faktisk veerdi for regulator
V4.3 PI-fejl % 22 | Regulatorfejl
Vb4 Pl-udgang % 23 | Regulatorudgang

Tabel 5.1: Vacon 10 overv8gningssignaler

24-timers support +358 (0)201 212 575  E-mail: vacon@vacon.com




12 ® VACON OVERVEGNING O0G PARAMETRE

5.2 Hurtige konfigurationsparametre (virtuel menu, vises, nar par. 17.2=1)

Kode Parameter Min. | Maks.| Enhed| Standard| ID Bemaerkning
P11 Nominel . 180 690 v Varierer | 110 Kgommtler typeskiltet
motorspaending pa motoren
Nominel 50,00/ Kontroller typeskiltet
P12 motorfrekvens 30,001320,00  Hz 60,00 m p& motoren
Nominel . 1440/ Standard geelder
P1.3 motorhastighed 30 | 20.000] o/min 1720 12 for en 4-polet motor
Nominel 0,2x| 2,0x Kontroller typeskiltet
P1.4 motorstrgm Inunit] INunit A Nunit "3 p& motoren
P15 Motor cos (p 030 1.00 0.85 120 Ksntrotler typeskiltet
(effektfaktor) pa motoren

0,2x| 2,0x

| | A 1.5 INunit| 107 | Maks. motorstrgm
Nunit| 'Nunit

P1.7 | Aktuel grense

P15 Momen;::;staerk» 0 I 0 109 Ell :2::2:3: ikke
B RE o e iR
P2.2 Startfunktion 0 1 0 505 gz Elayr:eﬁ'vede start
p2.3/| Stopfunktion 0 1 0 506 2 :E‘;’:}%Z”g

P3.1 Min. frekvens 0,00 | P3.2 Hz 0,00 101 | Min. frekvensreference

50,00/ Maks.
P3.2 | Maks. frekvens | P3.1]320,00] Hz 40,00 102 frekvensreference
1 = Fast hastighed 0
Valg af 2 = Tastatur
frekvensreference 3 = Fieldbus
P33 for eksternt ! 6 4 "7 4=AN
styrested 1 5=AI2
6=Pl
P34 | Fasthastighed0 | P3.1| P32 | Hz | 500 | 180 |Aktiveretafdigitale
indgange
P35 | Fasthastighed 1 | P3.1| P32 | Hz | 1000 | 105 |Akliveretafdigitale
indgange

Aktiveret af digitale
indgange

Aktiveret af digitale
indgange

P3.6 | Fasthastighed2 | P3.1| P3.2 Hz 15,00 106

P3.7 | Fast hastighed 3 | P3.1| P3.2 Hz 20,00 126

Tabel 5.2: Parametre til hurtig opsaetning

TLf. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0)201 212205




OVERVEIGNING O0G PARAMETRE

VACON ® 13

Kode

Parameter

Min.

Maks.

Enhed|

Standard

Bemarkning

P4.2

Accelerationstid 1

0,

3000,0

sek.

3,0

103

Accelerationstid fra 0 Hz
til maks. frekvens.

P43

Decelerationstid 1

0,

3000,0

sek.

3,0

104

Decelerationstid fra
maks.-frekvens til 0 Hz.

P6.1

Al1-signalomride

379

0=0-100%
1=20%-100 %

20 % er det samme som
min. signalniveau pa 2 V.

P6.5

Al2-signalomrade

390

0=0-100%
1=20%-100 %

20 % er det samme
som min. signalniveau
pa 4 mA.

P14.1

Automatisk
nulstilling

731

0 = Deaktiver
1 = Aktiver

P17.2

Parametervisning

0 = Alle parametre
synlige

1 = Kun gruppe med
hurtige opsaetningspa-
rametre synlig

Tabel 5.2: Parametre til hurtig opsaetning
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14 ® VACON OVERVEGNING O0G PARAMETRE

5.3 Motorindstillinger (kontrolpanel: Menu PAR -> P1)

Kode| Parameter | Min.|Maks.| Enhed| Standard| 1D Bemaerkning
P1A Nummel‘ 180 | 690 v Varierer | 110 K?ntrollertypesklltet
motorspaending pa motoren
Nominel 50,00/ Kontroller typeskiltet
P1.2 motorfrekvens 30,00 320,00)  Hz 60,00 m pé motoren
Nominel . 1440/ Standard geelder
P13 motorhastighed 30 [ 20000| ofmin 1720 "2 for en 4-polet motor
Nominel 0.2x]| 20x Kontroller typeskiltet
|
P1.4 motorstrem | Inunit] INunit A Nunit "3 pa motoren
P15 Motor cos 030 100 0,85 120 K?ntrotler typeskiltet
(Effektfaktor) pa motoren
0,2 2,0
P1.7 | Aktuel greense | X | ox A 1,5 x Inunit] 107 [Maks. motorstrgm
Nunit| 'Nunit

Motorstyringstil- 0 = Frekvensstyring

P1.8 stand 0 1 0 600 |1 = Hastighedsregulering
med ben slgjfe
0= Lineaer
P1.9 U/f-forhold 0 2 0 108 |1 = Kvadratisk
2 = Programmerbar
Feltsvaeknings- 50,00/ Frekvens for
P1.10 punkt 8.00132000)  Hz 60,00 602 feltsvaekningspunkt
Spaending for Spaending ved
P1.11]| feltsvaeknings- | 10,00 200,00 % 100,00 | 603 |feltsveekningspunkt
punkt som % af Upmot
U/f-midtpunkts- 50,00/ Midpunktsfrekvens for
P1.12 frekvens 0.00 | P1.10 Hz 60,00 604 programmerbar U/f
. Midtpunktsspaending
P13 U/f’m'd”;‘.’"kts’ 000| P111] % | 100,00 | 605 |for programmerbar U/t
spaending som % af Up ot
Nulfrekvens- o Spaending ved 0 Hz
P1.14 sp=nding 0,00 | 40,00 % 0,00 606 | som % af Unmot
Momentfor- 0 = Deaktiveret
P1.15 staerkning 0 ! 0 109 1 = Aktiveret

PWM-frekvens. Hvis
vaerdier er hgjere end
standarden, reduceres
stremkapaciteten

P1.16| Switchfrekvens | 1,5 | 16,0 kHz 4,0/2,0 | 60

Tabel 5.3: Motorindstillinger
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OVERVEIGNING O0G PARAMETRE VACON ® 15

Kode| Parameter | Min.|Maks.| Enhed| Standard| ID Bemarkning
0 = Deaktiveret
P1.17| Bremsechopper| 0 2 0 504 |1 = Aktiveret: Altid
2 = Kgrselstilstand
0 = Ikke aktiv

Motoridentifika- 1 = Identifikation ved

P1.19 X 0 1 0 631 |stilstand (skal bruge
tion .
kgrselskommando inden
for 20 s. for at aktiveres)
R Spaendingsfald over
P1.20 s 0,00 | 100,00 % 0,00 662 | motorviklinger som % af

spaendingsfald Upmot Ved nominel strem

0 = Deaktiveret

1 = Aktiveret,

0 2 1 607 | standardtilstand

2 = Aktiveret,
stgdbelastningstilstand

Overspeen-

P1.21 dingscontroller

Underspaen- 0 = Deaktiver

P1.22 dingscontroller 1 = Aktiver

0 = anvendes ikke

P1.23|  Sinusfilter 0 L 0 522 {1 - anvendes

Modulatorkonfigurations-
ord:

B1 = afbrudt modulation
(DPWMMIN])

B2 = impulsfald under
overmodulation

B6 = undermodulation
B8 = gjeblikkelig
kompensering for
DC-spaending*

B11 = lav stgj

B12 = kompensering
for dpdtid*

B13 = kompensering
for Flux-fejl*

*Aktivér som standard

P1.24| Modulatortype 0 | 65535 28928 | 648

Tabel 5.3: Motorindstillinger
BEM/ERK! Disse parametre vises, n&r P17.2 = 0.
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16 ® VACON

OVERVEGNING O0G PARAMETRE

5.4 Start-/stopopsatning (kontrolpanel: Menu PAR -> P2)

Kode| Parameter | Min.| Maks.|Enhed| Standard| ID Bemarkning
Valg af eksternt 0 =1/0-klemmer
P21 styrested 0 ! 0 172 1 = Fieldbus
. 0 =Rampe
p2.2| Startfunktion 0 1 0 505 1 = Flyvende start
. 0=Tomgang
P2.3| Stopfunktion 0 1 0 506 1= Rampe
1/0-styring  1/0-styring
signal 1 signal 2
1/0 start-/ 0 Frem Tilbage
P24 stoplogik 0 3 2 30014 Frem (kant) Omvendtstop
2 Frem(kant) Tilb(kant)
3 Start Bak
Lokal/ 0 = Fjernbetjening
P25 fiernbetjening 0 ! 0 n 1 = Lokal styring
Retning for 0=Frem
P26 tastaturstyring 0 ! 0 123 1=Bak
0 = [&s alle knapper p3
Knaplés pd 0 4 0 155| betjeningspanelet p&
P2.9 betjeningspanel 20 1 = knappen Las/Fjern
er (st

Tabel 5.4: Start-/stopopsaetning

5.5 Frekvensreferencer (kontrolpanel: Menu PAR -> P3)

Kode | Parameter | Min. | Maks.| Enhed|Standard| ID Bemarkning
pa1 | Min. frekvens | 000 [ P32 | Hz | 000 |10 fM'”dSt‘* tilladte
rekvensreference
50,00/ Storste tilladte
P3.2 | Maks. frekvens | P3.1 | 320,00 Hz 40,00 102 frekvensreference
1 = Fast hastighed 0
Valg af 2 = Tastatur
frekvensreferen 3 = Fieldbus
P33 ce for eksternt ! 6 4 " 4=Al
styrested 5=AI2
6=Pl
P34 |Fasthastighed 0| P3.1 | P32 | Hz | 500 [180[AKtiveretafdigitale
indgange
P35 |Fasthastighed 1| P31 | P32 | Hz | 1000 [105[AKtiveretafdigitale
indgange
P3.6 |Fasthastighed 2| P3.1 | P32 | Hz | 1500 [106[AKtiveretafdigitale
indgange

Tabel 5.5: Frekvensreferencer
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OVERVEIGNING O0G PARAMETRE VACON ® 17

Kode | Parameter | Min. | Maks.| Enhed|Standard| Bemarkning

Aktiveret af digitale
indgange

o~

P3.7 | Fast hastighed 3] P3.1 | P3.2 Hz 20,00 |12

Aktiveret af digitale
indgange
Aktiveret af digitale
indgange

=

P3.8 | Fast hastighed 4] P3.1 | P3.2 Hz 25,00 |12

P3.9 | Fast hastighed 5| P3.1 | P3.2 Hz 30,00 |12

3]

Aktiveret af digitale
indgange
Aktiveret af digitale
indgange

o

P3.10 | Fast hastighed 6] P3.1 | P3.2 Hz 40,00 |12

P3.11 | Fast hastighed 7| P3.1 | P3.2 Hz 50,00 |13

S

Tabel 5.5: Frekvensreferencer
BEM/ERK! Disse parametre vises, n&r P17.2 = 0.
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18 ® VACON OVERVEGNING O0G PARAMETRE

5.6 Opsetning af ramper og bremser (kontrolpanel: Menu PAR -> P4)

Kode Parameter Min.| Maks. | Enhed| Standard

D Bemaerkning

0= Lineaer

P41 Rampe S-form 0,0 10,0 sek. 0,0 500 50 = S-kurve rampetid

Bestemmer
den tid, det tager for

P4.2 | Accelerationstid 1| 0,1 | 3000,0| sek. 3,0 103 | udgangsfrekvensen at
stige fra nulfrekvens til
den maksimale frekvens|
Bestemmer
den tid, det tager for

P4.3 | Decelerationstid 1| 0,1 | 3000,0| sek. 3,0 104 | udgangsfrekvensen at
falde fra den maksimale
frekvens til nulfrekvens

P4.4| Rampe S-form 2 0,0 10,0 sek. 0,0 501 | Se parameter P4.1

P45 | Accelerationstid2| 0,1 | 3000,0| sek. 10,0 502 | Se parameter P4.2

P4.6 | Decelerationstid 2| 0,1 | 3000,0| sek. 10,0 503 | Se parameter P4.3
0="Fra

. 1= Deceleration

P4.7| Flux-bremsning 0 3 0 520 2= Chopper
3 = Fuldtilstand

P4.8 | Flux-bremsestrom 0.5x| 2.0x A INunit | 519

INunit| INunit
03x| 20x Definerer den strgm,
P4.9 | DC-bremsestrgm | ! | ! A INunit 507 | der tilferes motoren
Nunit] - "Nunit under DC-bremsning
Bestemmer, om
bremsning er sl3et
Sluttid for tileller fra og

P4.10 jeevnstram 0.00600.00] sek. 0.00 508 DC-bremsens bremsetid,
n&r motoren standser
0 = Ikke aktiv
Udgangsfrekvensen,

puqq| Stutfrekvensfor f o 0 f 400 | p, 150 | 515]|som DC-bremsningen

Jeevnstrom
foretages ved
puig| Strttidfor 600 f 600,00 sek. | 0,00 |516]0= Ikke aktiv

jeevnstram

Tabel 5.6: Konfiguration af ramper og bremser
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5.7 Digitale indgange (kontrolpanel: Menu PAR -> P5)

Kode Parameter Min.| Maks. | Enhed | Standard| ID Bemaerkning
0 = Anvendes ikke
1=DI1
2=DI2

P5.1 | 1/O-styresignal 1 0 6 1 403|3=DI3
4=Dl4
5=DI5
6=DI6

P5.2 | 1/0-styresignal 2 0 6 2 404 |Som parameter 5.1

P53 Baglaens 0 6 0 412|Som parameter 5.1

P5.4 Ekst. fejl luk 0 6 6 405|Som parameter 5.1

P5.5 Ekst. fejl &bn 0 6 0 406 |Som parameter 5.1

P5.6 Fejlnulstilling 0 6 3 414 |Som parameter 5.1

P5.7 Drift aktiveret 0 6 0 407 | Som parameter 5.1

P5.8 | Fast hastigh. BO 0 6 4 419 |Som parameter 5.1

P5.9 | Fast hastigh. B1 0 6 5 420|Som parameter 5.1

P5.10| Fast hastigh. B2 0 6 0 421|Som parameter 5.1

P5.11| Valg af rampetid 2| 0 6 0 408 |Som parameter 5.1

P5.12 Deaktiver PI 0 6 0 1020]Som parameter 5.1

P5.13 Tvunget til 1/0 0 6 0 409 | Som parameter 5.1

Tabel 5.7: Digitale indgange

5.8 Analoge indgange (kontrolpanel: Menu PAR -> P6)

Kode| Parameter Min. | Maks.| Enhed | Standard| ID Bemaerkning
. o 0=0-100% (0-10V)
P6.1 |All-signalomrade| 0 1 0 379 1=20-100% (2-10V)
pe.2 [ A1 brugerdefine-] 05 501 100,00 2% 0,00 |380|%00=ingen
ret min. min. skalering
pe.3 | A1 brugerdefine-) ;o0 451 300.00] % | 100,00 | 3810000 = ingen
ret maks. maks. skalering
P6.4 All-filtertid 0,0 10,0 sek. 0,1 37810 = ingen filtrering
0=0-100 % (0-20 mA)
P6.5 | Al2-signalomrade 0 1 0 390]1=20%-100 %
(4-20 mA)
pe.6 | A2 brugerdefine-) o0 o0l 100,00 9 000 |397]|%00=ingen
ret min. min. skalering
pe.7 | A2 brugerdefine-) ;o0 451 300.00] % | 100,00 | 3920000 = ingen
ret maks. maks. skalering
P6.8 Al2-filtertid 0,0 10,0 sek. 0,1 38910 = ingen filtrering

Tabel 5.8: Analoge indgange
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5.9 Digitale udgange (kontrolpanel: Menu PAR -»> P8)

Kode| Parameter | Min.| Maks.| Enhed| Standard

D Valg

0 = Anvendes ikke
1=Klar

2= Kor

3="Fejl

4 = Fejl inverteret

5 = Advarsel

6 = Vendt

7 = | hastighed

8 = Motorregulator aktiv
9 = FB-styreord.B13
10 = FB-styreord.B14
11 = FB-styreord.B15

P8.2| RO2-signalvalg 0 " 3 314 | Som parameter 8.1
P8.3 | DO1-signalvalg 0 " 1 312 | Som parameter 8.1

P8.1| RO1-signalvalg 0 1" 2 31

w

P8.4| RO2-inversion | 0 1 0 158g| 9 = Ingen inversion
1 =Inverteret

Tabel 5.9: Digitale udgange

5.10 Analoge udgange (kontrolpanel: Menu PAR -> P9)

Kode| Parameter | Min.|Maks.| Enhed| Standard

D Valg

0 = Anvendes ikke
1 = Udgangsfrekv. (0-f s

Valg af analogt

P9 1 : 0 4 1 307| 2 = Udgangsstrem (0-1,motor)
udgangssignal 3 = Motormoment (0-Tmotor)
4 = Pl-udgang (0-100 %)
P92 Analgg} udgang 0 1 0 310 0-0mA
minimum 1-4mA

Tabel 5.10: Analoge udgange
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5.11 Sikringssystemer (kontrolpanel: Menu PAR -> P13)

Kode Parameter | Min.| Maks.| Enhed | Standard| ID Bemarkning
0 = Ingen handling
P13.1 A”alfagv‘::fang 0] 2 1 7001 = Alarm
) 2 = Fejl: Tomgang
1=Ingen reaktion (ingen
Underspaen- fejl genereret, men fre-
P13.2 din sif]e'l 1 2 2 727 | kvensomformer stopper
gste) stadig modulation)
2 = Fejl: frilgb
P13.3 Jordfejl 0 2 2 703 | Som parameter 13.1
P13.4 | Udgangsfasefejl 0 2 2 702 | Som parameter 13.1
P13.5 | Stall-forebyggelse| 0 2 0 709 | Som parameter 13.1
Beskyttelse mod
P13.6 underbelastning 0 2 0 713 |Som parameter 13.1
P13.7 Motor\ll—ianr;nesm- 0 2 2 704 |Som parameter 13.1
Mtp:Omgivelses- ° . .
P13.8 temperatur 20| 100 C 40 705 |Miljgtemperering
Mtp:Nulhastig- o Kgling som % ved 0
P13.9 hedskaling 0,0 | 150,0 % 40,0 706 hastighed
Mtp:Termisk .
P13.10 . 1 200 min. 45 707 |Motorvarmetidskonstant
tidskonstant
Overvagning af
P13.23 FWD/REV-konflikt 0 2 1 1463| Samme som P13.1

Tabel 5.11: Beskyttelser
BEM/ERK! Disse parametre vises, ndr P17.2=0.

5.12 Parametre for automatisk nulstilling af fejl
(kontrolpanel: Menu PAR -> P14)

Kode | Parameter | Min.|Maks.| Enhed| Standard| ID Bemarkning
Automatisk 0 = Deaktiveret
PUIL yistiting | O ] ! 0 7311 _ aktiver
P14.2 Ventetid 0,10 10,00 | sek. 0,50 717 Ventetid efter fejl
P14.3 Provetid 0,00 | 60,00 | sek. 30,00 718 Maks. tid til prover
L 0 = Rampe

P145 F“Z‘;g:’a”r:'l o| 2 2 | 719]1 = Fyvende

9 2 = Fra startfunktion

Tabel 5.12: Parametre for automatisk nulstilling af fejl
BEMARK! Disse parametre vises, nar P17.2=0.
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5.13 Pl-kontrolparametre (Kontrolpanel: Menu PAR -> P15)

Kode| Parameter [Min.| Maks.| Enhed| Standard| ID Bemaerkning
0 = Fast indstillingspunkt %
. 1=Al
pis.i| vagaikidefort o | 3 o [sa2f2-An
9P 3 = Field-bus
(ProcessDataln1)
Fast indstil- . -
P15.2 N 0,0 | 100,0 % 50,0 167| Fast indstillingspunkt
lingspunkt
0=Al
Valg af 1=AI2
P15.4 feedbackkilde 0 2 ! 334 2 = Field-bus (Process-
Dataln2)
pi5.5| Feedbackvardil o0 f 500 | o 00 |336[Veerdi ved minimumsignal
minimum
pi5.6 | Feedbackvrdil ol 3000 | o | 1000 |337|Veerdi ved maksimumsignal
maksimum
P15.7 | P-forstaerkning | 0,0 | 1000,0 % 100,0 118] Proportional forsteerkning
P15.8 I-tid 0,001320,00| sek. 10,00 119] Integrationstid
0 = Direkte (feedback <
indstillingspunkt -»
P15.1 . . forgg PID-udgang)
0 Fejlinvertering | 0 ! 0 340 1 = Inverteret (feedback »
indstillingspunkt ->
formindsk PID-udgang)

Tabel 5.13: PI-kontrolparametre

BEM/ERK! Disse parametre vises, ndr P17.2=0.

5.14 Applikationsindstilling (Kontrol panel: Menu PAR -> P17)

Kode

Parameter

Min.

Maks.,

Enhed

Standard|

Bemaerkning

VAl

Modeltype

54

S

0 = Grundleeggende
1=Pumpe

2 = Ventilatordrev

3 = Hgjt moment
BEMARK! Kun synlig,
ndr startguiden er aktiv

P17.2

Parameter
skjul

115

0 = Alle parametre synlige|
1 = Kun gruppe med hur-
tige opsaetningsparame-
tre synlig

Tabel 5.14: Applikationsindstillingsparametre
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5.15 Systemparametre

Kode Parameter | Min. I Maks.l Standardl 1D | Bemaerkning
Softwareinformation (MENU SYS -> V1)
VAR API SW-ID 2314
V1.2 API SW version 835
V1.3 Power SW-id 2315
V1.4 Power SW-version 834
V1.5 Applikations-id 837
V1.6 Applikationsversion 838
V1.7 Systembelastning 839

Fieldbus-parameter (MENU SYS -> V2)

Status for Modbus-
kommunikation.
Format: xx.yyy hvor
xx = 0-64 (antal
fejlmeddelelser)
yyy = 0-999 (antal
almindelige
meddelelser)

0 = Anvendes ikke
1= Modbus anvendes

V2.

Kommunikationsstatus 808

P2.2 Fieldbus-protokol 0 1 0 809

Standardindstilling:
Ingen paritet, 1 stopbit]

0=300
1=600
2=1200
3=2400
4 = 4800
5=9600

1=1sek.
2 =2 sek., osv.

P2.3 Slaveadresse 1 255 1 810

P2.4 | Transmissionshastighed| 0 5 5 811

P2.7 | Kommunikationstimeout| 0 255 10 814

Tabel 5.15: Systemparametre
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Kode Parameter Min. | Maks.| Standard ID Bemarkning

Nulstil
kommunikationsstatus

P2.8 0 1 0 815

Anden information

V3.1 MWh-taeller 827 |Million watt-time
V3.2 Strgm til dage 828
V3.3 Strgm til timer 829
V3.4 Kgrselsteeller: Dage 840
V3.5 Kgrselstaeller: Timer 841
V3.6 Fejlteeller 842

1=Gendanner
0 1 0 831 |[fabriksstandarder
for alle parametre

Gendan

P42 fabriksstandarder

F5.x Menu med aktive fejl

Fé.x | Fejlregistreringsmenu

Tabel 5.15: Systemparametre
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6. FEJLSPORING

Fejlkode Fejlnavn Fejlkode Fejlnavn
Fejli mikrocontrollerens
1 Overstram 25 overvagningskredslgb
. Beskyttelse mod
2 Overspanding 27 modelektromotorisk kraft
Jordfejl Termistorfejl
3 j 29 J
Systemfejl Intern buskommunikation
8 y j 34
Underspaending Applikationsfejl
9 35
1" Udgangsfasefejl 41 IGBT-overtemperatur
Valg af analog indgan
13 |Undertemperatur 50 [20-100% haigtsignalomrade
41il 20 mA eller 2tiL 10V)
Overtemperatur
14 i frekvensomformer 51 Ekstern fejl
15 Motoren stallet 53 Fieldbus-fejl
. Fejl ved forkert karsel
16 Overtemperatur i motoren 55 [FWD/REV-konflikt]
17 Motoren underbelastet 57 Identifikationsfejl
22 EEPROM kontrolsumfejl 111 Temperaturfejl
Tabel 6.1: Fejlkoder. Se brugermanualen for at f§ detaljerede fejlbeskrivelser.
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7. GENERELLE DATA

Ramme Hgjde (mm) Bredde (mm) Dybde (mm) Vaegt (kg)
M&l og vaegt MI1 160 66 98 0,5
IVEIR ap 195 50 102 07
MI3 254 100 109 1
Vacon 10 (400 V) kan ikke bruges sammen med netvaerk med
q Netveerk .
Forsynlllzgs- hjgrnejording
netvaerl i _
Kortslutnings Maksimal kortslutningsstrgm skal vaere < 50 kA
strgm
Udgangsspaen- ~
_ s 0-Uing
m:tgortllslut- Maerkestrgm ved kontinuerlig drift Iy ved omgivelsestemperatur
Udgangsstrem | pa maks. +50 °C (afhaenger af enhedsstgrrelse), overbelastning
1,5 x Iy maks. 1 min/10 min
Digital indgang | Positiv; Logik 1: 8..+30 V; Logik 0: 0...1,5 V, Ri = 20 KQ
Analogind- I g 10y, Ri= 300 KQ [min)
gangsspaending
Analog 0(4)...20 mA, Ri = 200 Q
Kontrolfor- | indgangsstrem
bindelse Analog udgang | 0(4)....20 mA, RL=500 Q
Digital udgang Open collector, maks. belastning 35 V/50 mA
Relseudgang Switchbelastning: 250 Vac/3A, 24V DC 3A
Ekstra +20 %, maks. belastning 50 mA
spaending
-10 °C (ingen frost)...+40/50 °C (afhaenger af enhedsstgrrelsen):
Omgivelsestem-| maerkebelastning Iy
peratur Ved side om side-installation for MI1-3 er den altid 40 °C.
For IP21/Nema i MI1-3 er den maksimale temperatur ogsd 40 °C
Opbeva- 40 °C tiL +70 °C
Omgivende ringstemperatur
forhold Fugtighedsgrad 0-95 % relativ luftfugtighed, ikke-kondenserende, ikke-korrosiv,
ingen dryppende vand
Hoide 100 % lastkapacitet (ingen effektreduktion) op til 1000 m. 1 %
) effektreduktion for hver 100 m over 1000 m, maks. 2000 m
Kapslingsklasse | IP20/IP21/Nemal til MI1-3
Forureningsgrad| PD2
Immunitet Overholder EN50082-1, -2, EN61800-3
Emissioner
(se detaljerede | 230 V: Overholder EMC-kategori C2, med et internt RFI-filter
EMC beskrivelser i 400 V: Overholder EMC-kategori C2, med et internt RFI-filter
brugermanualen| Begge: Ingen beskyttelse mod EMC-emission (Vacon niveau N):
til Vacon 10 p&: | Uden RFI-filter
www.vacon.com)
For EMC: EN61800-3
SRR For sikkerhed: UL508C, EN61800-5
g;giﬂ'é:‘;;_ For sikkerhed: CE, UL, cUL, KC
tens overens-| For EMC: CE, KC '
stemmelsese (se typeskiltet pa enheden for yderligere oplysninger om
rklzringer godkendelse)
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. ; 2
Krav til kabler ) Netkabel Cu | _Klemkabel min-maks (mm?)
og sikringer Ramme Sikring (A) 2 Styring
(se detaljerede data (mm?) Lysnet| Jord [ *YT09
i brugermanualen 9
til Vacon 10 pé: M1 6
www.vacon.com) 3*1,5+1,5 1.5-4
380-480V, 3~ Mi2 10
ALADT = MI3 20 3%2,5+2,5 1,5-6
Mi2 20 2*2,5+2,5
115V, 1~
MI3 32 2%6+6
1,5-4
MI1 10 2*1,5+1,5 0,5-15
208 - 240, 1~ Mi2 20 2*2,5+2,5
MI3 32 2*6+6 1,5-6
MI3 6
3*1,5+1,5 1,5-4
600V MI3 10
MI3 20 3*2,5+2,5 1,5-6

- Med ovennzavnte sikringer kan drevet tilsluttes strgmforsyningen,
hvis kortslutningsstrgm er maks. 50 kA.

- Brug kabler med en varmebestandighed pa mindst +70 °C.

- Sikringerne fungerer ogsé som beskyttelse mod overbelastning af kabler.

- Disse instruktioner angar kun tilfaelde med én motor og én kabelforbindelse fra
frekvensomformeren til motoren.

- Foratoverholde standarden EN61800-5-1 skal jordledningen vaere mindst 10 mm?
Cu eller 16 mm2 AL En anden mulighed er at bruge en ekstra jordledning med
mindst samme stgrrelse som den oprindelige.
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Nominelle effektomr8der for Vacon 10

Netspaending 208-240V, 50/60 Hz, 1~ serie
. Motorens aksel-|Nominel ind-
Maerkebelastning effekt gangsstrgm
Frekv.omf - Mekanisk |Vaegt
ormertype|100 % kontin, | 199 /‘; p p N storrelse |(kg)
strom Iy [A] - [LEretrem HP] | Tkw]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 4,2 MI1 0,55
0002 2.4 3,6 0,5 0,37 5,7 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 6,6 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 83 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 1,5 1,1 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 1,5 14,1 MI2 0,7
0009* 9.6 14,4 3 2,2 22,1 MI3 0,99

Tabel 7.1: Nominelle effektomr8der for Vacon 10, 208-240 V

* Denne frekvensomformers maksimale omgivelsestemperatur er 40 °C!

Netspaending 208-240V, 50/60 Hz, 3~ serie
. Motorens aksel-|Nominel ind-
Maerkebelastning effekt gangsstram )
Frekv.omf - Mekanisk |Veegt
ormertype| 100 % kontin. 150 % P P storrelse |(kg)
strom Iy [A] [T | el | k) (Al
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 2,7 MI1 0,55
0002 24 3,6 0,5 0,37 3,5 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 3.8 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 4,3 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 15 1,1 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 1,5 8,4 MI2 0,7
0011* 11 16,5 3 2,2 13,4 MI3 0,99

Tabel 7.2: Nominelle effektomr8der for Vacon 10, 208-240 V, 3~

* Denne frekvensomformers maksimale omgivelsestemperatur er +40 °C
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Netspanding 115V, 50/60 Hz, 1~ serie

. Motorens Nominel
Maerkebelastning akseleffekt indgangs- )
Frekv.omf strem Mekanisk  |Veegt
ormertype 100 % kontin. 150 % P P storrelse (kg)
strom Iy Al [Sherstem | ey | g | W
0001 1.7 2,6 0,33 0,25 9.2 MI2 0,7
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 12,4 MI2 0,7
0004 3,7 5,6 1 0,75 15 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 1,5 1.1 16,5 MI3 0,99

Tabel 7.3: Nominelle effektomr8der for Vacon 10, 115V, 1~

Netspaending 380-480 V, 50/60 Hz, 3~ serie

. Motorens Nominel
Maerkebelastning akseleffekt indgangs- )
Frekv.omf strem Mekanisk  |Veegt
ormertype 100 % kontin. | 150 % P P storrelse (kg)
swom by A |er™ | ey |y [
0001 1.3 2 0,5 0,37 2,2 M1 0,55
0002 1,9 2,9 0,75 0,55 2,8 MI1 0,55
0003 2,4 3,6 1 0,75 3,2 M1 0,55
0004 &3 5 1,5 1.1 4 MI2 0,7
0005 4,3 6,5 2 1,5 5,6 MI2 0,7
0006 56 8,4 3 2,2 7.3 MI2 0,7
0008 7,6 11,4 4 3 9,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 5 4 11,5 MI3 0,99
0012 12 18 7.5 5,5 14,9 MI3 0.99

Tabel 7.4: Nominelle effektomr8der for Vacon 10, 380-480 V
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Netspaending 600 V, 50/60 Hz, 3~ serie
Motorens Nominel
Maerkebelastning indgangs-
akseleffekt .
Frekv.omf strom Mekanisk  |Veegt
ormertype 100 % Kontin. 150 %; P P " storrelse (kg)
strom Iy [A] | TS0 HP] | kW]
0002 1.7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 1,5 3,6 MI3 0,99
0004 3,9 5,9 3 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 5 3,7 7.6 MI3 0,99
0009 9 13,5 7,5 5,5 10,4 MI3 0,99

Tabel 7.5: Nominelle effektomr8der for Vacon 10, 600 V

Bemaerk: Indgangsstrsmmen er beregnede veerdier med 100 kVA
linjetransformerforsyning.

Hurtig Modbus-opseetning

1 A: Veelg Fieldbus som eksternt styrested: P2.1 til 1 - Fieldbus
B: Indstil Modbus RTU-protokol til "ON": $2.2 til 1 - Modbus

A. Indstil styreord til “0” (2001)

B. Indstil styreord til 1" (2001)

C. Status for frekvensomformer er RUN (K@R)

2 D. Indstil referencevaerdi til "5000” (50,00 %) (2003)

E. Faktisk hastighed 5000 (25,00 Hz, hvis MinFreq er 0,00 Hz, og MaxFreq er 50,00 Hz)
F. Indstil styreord til "0 (2001)

G. Status for frekvensomformer er STOP

TLf. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0)201 212205




VACON

DRIVEN BY DRIVES

Find din neermeste
Vacon-forhandler pa internettet pa:

www.vacon.com

Manuel oprettelse:
documentation@vacon.com

Vacon Plc. Dokument ID:

Runsorintie 7
65380 Vaasa
Finland
DPDO 10 1

Vi forbeholder os ret til @ndringer uden varsel R
© 2012 Vacon Plc. Rev. F1




	1. SIKKERHED
	2. INSTALLATION
	2.1 Mekanisk installation
	2.2 Kabling og tilslutninger
	2.2.1 Strømkabler
	2.2.2 Net- og motorkabler


	3. I/O-STYRING OG KLEMMER
	4. NAVIGATION og start
	4. 1 Hovedmenuerne på Vacon 10
	4.2 Guide til idriftsættelse og opstart
	4.2.1 Trin til idriftsættelse:
	4.2.2 Startguide


	5. OVERVÅGNING OG PARAMETRE
	5.1 Overvågningsværdier
	5.2 Hurtige konfigurationsparametre (virtuel menu, vises, når par. 17.2 = 1)
	5.3 Motorindstillinger (kontrolpanel: Menu PAR -> P1)
	5.4 Start-/stopopsætning (kontrolpanel: Menu PAR -> P2)
	5.5 Frekvensreferencer (kontrolpanel: Menu PAR -> P3)
	5.6 Opsætning af ramper og bremser (kontrolpanel: Menu PAR -> P4)
	5.7 Digitale indgange (kontrolpanel: Menu PAR -> P5)
	5.8 Analoge indgange (kontrolpanel: Menu PAR -> P6)
	5.9 Digitale udgange (kontrolpanel: Menu PAR -> P8)
	5.10 Analoge udgange (kontrolpanel: Menu PAR -> P9)
	5.11 Sikringssystemer (kontrolpanel: Menu PAR -> P13)
	5.12 Parametre for automatisk nulstilling af fejl (kontrolpanel: Menu PAR -> P14)
	5.13 PI-kontrolparametre (Kontrolpanel: Menu PAR -> P15)
	5.14 Applikationsindstilling (Kontrol panel: Menu PAR -> P17)
	5.15 Systemparametre

	6. FEJLSPORING
	7. GENERELLE DATA


<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /All
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Warning
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /LeaveColorUnchanged
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness false
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments false
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages false
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages false
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages false
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /CreateJDFFile false
  /Description <<
    /ENU ([Based on '[High Quality Print]'] Use these settings to create Adobe PDF documents for quality printing on desktop printers and proofers.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks true
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /BleedOffset [
        8.503940
        8.503940
        8.503940
        8.503940
      ]
      /ConvertColors /NoConversion
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /NA
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure true
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles false
      /MarksOffset 8.503940
      /MarksWeight 0.250000
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /NA
      /PageMarksFile /RomanDefault
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /LeaveUntagged
      /UseDocumentBleed false
    >>
    <<
      /AllowImageBreaks true
      /AllowTableBreaks true
      /ExpandPage false
      /HonorBaseURL true
      /HonorRolloverEffect false
      /IgnoreHTMLPageBreaks false
      /IncludeHeaderFooter false
      /MarginOffset [
        0
        0
        0
        0
      ]
      /MetadataAuthor ()
      /MetadataKeywords ()
      /MetadataSubject ()
      /MetadataTitle ()
      /MetricPageSize [
        0
        0
      ]
      /MetricUnit /inch
      /MobileCompatible 0
      /Namespace [
        (Adobe)
        (GoLive)
        (8.0)
      ]
      /OpenZoomToHTMLFontSize false
      /PageOrientation /Portrait
      /RemoveBackground false
      /ShrinkContent true
      /TreatColorsAs /MainMonitorColors
      /UseEmbeddedProfiles false
      /UseHTMLTitleAsMetadata true
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice


