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OHUTUS Dok: DPD01013D1, vilja antud: 15.10.2012 VACON ® 1

See kiirjuhend sisaldab Vacon 10 sag duri
I nise ja distamise pohisamme.
Enne seadme kasutuselevottu laadige alla ja lugege ldbi Vacon 10
tdielik kasutusjuhend, mis on daval aadressil:
www.vacon.com -> Support & Downloads

-

. OHUTUS

ELEKTRILIST PAIGALDUST TOHIB TEOSTADA AINULT
PADEV ELEKTRIK!

>

Kiirjuhend sisaldab selgelt tahistatud hoiatusi, mille eesmark on tagada isiklik
ohutus ja valtida tahtmatut toote voi ihendatud seadmete kahjustamist.

Palun lugege neid hoiatusi tdhelepanelikult.

Kui Vacon 10 on vooluvérku tihendatud, on sagedusmuunduri
jouallika komponendid pingestatud. Pingega kokku puutumine
on vaga ohtlik ning véib pohjustada raskeid vigastusi voi surma.

Kui Vacon 10 on vooluvarku Ghendatud, on mootori terminalid
U,V, W (T1, T2, T3) ja véimalikud pidurdustakisti -/+ terminalid
pingestatud, isegi kui mootor ei t66ta.

Sisend-valjundterminalid on vooluvdrgust eraldatud. Relee
valjundterminalid voivad siiski talletada ohtlikku
kontrollpinget, isegi kui Vacon 10 pole vooluvérku tihendatud.

Sagedusmuunduri Vacon 10 maaiihendusvool on iile 3,5 mA
vahelduvvool. Standardi EN61800-5-1 kohaselt tuleb kasutada
tugevdatud maandust.

vt likki 7!

Kui sagedusmuundurit kasutatakse masina osana, on masina
varustamine maandusega masina tootja kohustus (EN 60204-1).

Kui Vacon 10 lahutatakse vooluvargust ja mootor samal ajal
tootab, jadb seade voolu alla, kui protseduur pingestab
mootorit. Sellisel juhul té6tab mootor generaatorina,
suunates energiat sagedusmuundurisse.

Parast sagedusmuunduri vooluvérgust lahutamist oodake,
kuni ventilaator seiskub ning naidikud ja olekutuled
esipaneelil kustuvad. Enne Vacon 10 ihenduste késitsemist
oodake veel 5 minutit.

Kui automaatse lahtestamise funktsioon on aktiveeritud, vaib
mootor parast rikkeolukorda automaatselt kaivituda.

&BBB?&&B
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2 ® VACON PAIGALDAMINE

2. PAIGALDAMINE

2.1 Mehaaniline paigaldamine
Seadme Vacon 10 seinale kinnitamiseks on kaks véimalust - kas kruvid v6i DIN-
rodbaskinnitus.

M3

@ -ws

%s sase. [Poo

ool [ ool Ex 5o -

Joonis 2.1: Kruvikinnitus, MI1 kuni MI3

2

Joonis 2.2: DIN-réébaskinnitus, MI1 kuni MI3

Markus! Vaadake kinnituse mootmeid seadme tagakiiljelt.

Jatke jahutuseks vaba ruumi Vacon 10st iilespoole (100 mm), alla (50 mm) ja
kiilgedele (20 mm). [iksteise kdrvale paigaldamine on lubatud ainult juhul, kui
timbritsev temperatuur on alla 40 °C.]
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PAIGALDAMINE VACON ® 3

Kinnitage tugi
PARAST
toitekaablite
paigaldamist

Kinnitage see plaat
ENNE toitekaablite
paigaldamist

Joonis 2.3: PE-plaadi ja API kaablitoe kinnitamine, MI1 kuni MI3
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4 ® VACON PAIGALDAMINE

2.2 Kaablid ja iihendused
2.2.1 Toitekaablid
Mirkus! Toitekaablite pingutusmoment on 0,5-0,6 Nm (4-5 in.lbs).
3~(230V, 400 V)

1~(230V) Mootor vilja

TOITELIN  plastikust MOOTOR
isolatsioon 360°

ulatuses

Joonis 2.4: Vacon 10 toitelihendused, MI1

3~(230V,400V,575V)  Valise piduritakisti
3~(230V,400V,575V)

1= uaovn msv, Mootor vilja
K] LZ/N L3 R4 R-UTIVIT2WIT3 |

| LA AU
Koorige maanduskaablilt
plastikust isolatsioon
360° ulatuses
\

PIDURI
TAKISTI

Joonis 2.5: Vacon 10 toitelihendused, MI2 ja MI3
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PAIGALDAMINE VACON ® 5

2.2.2 Juhtkaablid

~
~~~---———”

emm————

Joonis 2.6: Avage MI1 kuni MI3 kaas

Juhtkaabli pingutamise
« pédrdemoment: 0,4 Nm

Koorige maanduskaablilt
plastikust isolatsioon 360°
ulatuses

Joonis 2.7: Paigaldage juhtkaablid, MI1 kuni MI3
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6 ® VACON VACON 10 API

3. JUHTSISENDID/VALJUNDID JA TERMINALID

Terminal Signaal Tehasehaalestus Kirjeldus
1 +10V Tugipinge valjund Maksimaalne koormus
etalon 10 mA
2 |An Analoogsignaali sisend 1 | Sageduse etalon ” | 0- 10V, Ri =200 kQ
3 | GND @] I/0-maandussignaal
6 24V 24V valjund DI jaoks +20%, maksimaalne
valjund koormus 50 mA
7 | GND @] I/0-maandussignaal
" 8 [o]}| Digitaalne sisend 1 Algusest edasi ? 0-30V, Ri=12kQ Miinimum
——"—9 |DI2 Digitaalne sisend 2 Algusest tagasi ?
l———— 110 | D3 Digitaalne sisend 3 Rikke l&htestamine ™
A | A RS485 signaal A FB side Negatiivne
B B RS485 signaal B FB side Positiivne
4 | AI2 Analoogsignaali sisend 2 | Pl tegelik vaartus P | 0(4) - 20 mA, Ri = 200 Q
@ 5 | GND @] I/0-maandussignaal
13 | GND @] I/0-maandussignaal
14 | DI4 Digitaalne sisend 4 Eelhajlestatud 0-30V,Ri=12kQ (min)
— kiirus BO ™
|15 |DI5 Digitaalne sisend 5 Eelhadlestatud
kiirus B1 7
— 16 | DI6 Digitaalne sisend 6 Viline rike P
18 | AO Analoogvaljund Viljundi sagedus ™ | 0(4) - 20 mA, RL = 500 Q
20 | DO Digitaalne Aktiivne = VALMIS P! | Avage kollektor, maksimaalne
valjundsignaal koormus 48 V/50 mA
22 | RO13 Relee véljund 1] Aktiivne = Maksimaalne Lliilituskoormus:

LABIVOOL ? 250V, vahelduvvool/2 A vGi
250V, alalisvool/0,4 A

23 | RO 14
24 | RO 22 _—/y Relee véljund 2 | Aktiivne = RIKE P! Maksimaalne liilituskoormus:
|

25 | RO 21 250V, vahglduwool/ZAv(ﬂ
250V, alalisvool/0,4 A
26 | RO24

Tabel 3.1: Vacon 10 vaikimisi I/O-seadistus ja (ihendused
P) = programmeeritav funktsioon, vt parameetrite nimekirjad ja
kirjeldused, peatiikk 5.

A2 GND GND DI4 DI5 DI AO DO
4 5 13 14 15 16 18 20
0O 0 0 0 ©0 ©_ 0 O

iz 3 6 71 & 9 1
© 6 0 0 0 o o o

+10V. A1 GND 24V GND D1 D2 D3
ON

OFF
Joonis 3.1: Vacon 10 I/O
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NAVIGATSIOON JA KAIVITUS VACON ® 7

4. NAVIGATSIOON JA KAIVITUS

4.1 Vacon 10 peameniiiid

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN_STOP ALARM FAULT
a a
REF|4 —
Il
Kuvab Klahvistiku 1 () ()
referentsvaartuse PAR -l
hoolimata valitud
VAIUTAGE
svs He
juhtkohast v v
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV O KEYPAD BUS
l v VAJUTAGE
MONITOORIMIS READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
pAhs 2 2 A A
MENUU REF REF
Selles menis sate sivida  MON MON|«q )r [
monitoorimisvaartus. ] (1
PAR PAR ’
svs VAIUTAGE sys
v v Ly v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS
l v VAJUTAGE
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a A a
Selles meniis sate ) («
sirvida jaredigeerida "yt
) [, 1
v v
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS
l N/ VAUTAGE
o READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
SUSTEEMI 5 T EADY RUN STOP mLaRM FAvy
MENUU REF
Sin satesvida won| VI [
siisteemi parameetreid
ja rikete alammen{id. PAR u ’l .
vauTaGe SYS |4

v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS

Joonis 4.1: Vacon 10 peamendii
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8 ® VACON NAVIGATSIOON JA KAIVITUS

4.2 Kasutuselevott ja kaivitusviisard

4.2.1 Kasutuselevotu d

7. Tehke kontrollkdivitus ilma mootorita,
1. Lugege ohutusjuhiseid lehekdiljel 1 vaadake kasutusjuhendit aadressil
www.vacon.com

2. Uhendage maandus ja tehke kindlaks,

8. Tehke nullkoormusega kontroll, mille puhul
et kaablid vastavad nouetele

mootor pole protsessiga iihendatud

3. Kontrollige jahutuséhu kvaliteeti ja kogust 9. Tehke tuvastuskaivitus (Par. 1D631)

4. Kontrollige, et kaik Liilitid start/stop 10. Uhendage mootor protsessiga ja sooritage
(alusta/lGpeta) on asendis STOP uuesti kontrollkaivitus

5. Uhendage ajam vooluvérku 11. Vacon 10 on niiiid kasutamiseks valmis

6. Seadistage kaivitusviisardi abil kdik vajalikud
parameetrid

Tabel 4.1: Kasutuselevétu sammud

4.2.2 Kiéivitusviisard
Esmasel kasutuskorral laheb kdima Vacon 10 kaivitusviisard. Viisardit saab kaivitada
sattega SYS parameeter 4.2 = 1. Protseduuri on kujutatud allolevatel joonistel.
Markus! Kéivitusviisardi kasutamine seadistab koik
parameetrid tehasesate jargi.

READY RUN STOP ALARM FAULT
a

READY RUN STOP ALARM FAULT
a

REF ~ REF | ( -‘
won ’l.- won| L -
—>
rana onaje ! (!
svs svs
v v v v
FWD REV 0 KEYPAD BUS FWD REV IO KEYPAD BUS
M ox)
Minge parameetrite
o i Vajutage OK sisenemaks
meniiiisse, valige P1.3 j. g' s
: : - redigeerimisreziimi
mootori nominaalkiirus
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
REF -
| L (LA
ale (1
svs
v

v
FWD REV U0 KEYPAD BUS

v

Muutke P1.3 va: Viige sama protseduur
Ules/alla nupuga ja 1abi P1.4 puhul, mootori

jutagt
nuppu OK

Joonis 4.2: Vacon 10 kéivitusviisard (standardrakendus)
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NAVIGATSIOON JA KAIVITUS

VACON ® 9

READYRUN STOP ALARM FAULT READYRUN STOP ALARM FAULT READYRUN STOP ALARM FAULT
REF A eF( A REF - —
N | won| LI (7L MoN i
) LI | arle ! LA e L
SYS SYS

v v v v
FWD REV_ 1/0 KEYPAD BUS FWD REV O KEYPAD BUS

v v
FWD REV_ 1I0 KEYPAD BUS

@ Vajutage OK sisenemaks @ Valige vahemikus
redigeerimis reziimi, 0-3, vtallpool!
numbrit.
Valikud:
P17 P1.8 P1.15 P22 P23 P3.1 | P42 | P43
15 x
o . 0= 0= o= 0=
0= pbhiline Invor | sageduskantroll | polekasutusel | ramp | vabakaik | °MZ | 3° 3s
. x| o 0= -
1=pumbaajam | | o0 | sageduskantroll | polekasutusel | ramp T=ramp | 20Hz | 55 5s
2=ventilaatori 11X 0= 0= 1= 0=
ajam ot | sageduskantroll | polekasutusel | kaigus | vabakaik | 20HZz | 205 | 205
3=suure 1,5 1=avatud
po6rdemo- siisteemiga 1= 0= 0= 0Hz 1s 15
mendiga ajam INVOT | yiruse juhtimine | *@sutusel ramp | vabakiik
6j P17 piir (A) P23 Peatamisfunktsioon
parameetrid: P1.8 Mootori juhtreziim P3.1 Minimaalne sagedus
P1.15 P66 i voi P42 Kii (s)

P22 Kiivitusfunktsioon

READYRUN STOP ALARM FAULT

FWD REV

®

Joonis 4.3: Ajamite seadistus

10 KEYPAD BUS

Vajutage OK kinnitamaks
ajami seadistust.
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10 ® VACON

MONITOORIMINE JA PARAMEETRID

5. MONITOORING JA PARAMEETRID

MARKUS! Juhend on mdeldud Vacon 10 standardrakenduse jaoks; kui vajate
parameetri kohta tapsemat kirjeldust, laadige alla selle rakenduse juhend
aadressilt: www.vacon.com -> Support & downloads.

5.1 Monitooringuvaartused

Kood Monitooringu signaal Uhik ID | Kirjeldus
V1.1 Valjundsagedus Hz 1 Mootori véljundsagedus
V1.2 Sageduse etalon Hz 25 Sagedu;et_aton mootori
kontrollimiseks
V1.3 Mootori kiirus p/min 2 | Arvutatud mootori kiirus
V1.4 Mootori voolutugevus A 3 Mootori moodetud voolutugevus
V1.5 Mootori psordemoment % 4 MOOt.OH arvutalt"ud tegelik/
nominaalne péérdemoment
V1.6 Mootori voimsus % 5 MOO‘.DH arvut??ud tegelik/
nominaalne vdimsus
V1.7 Mootori pinge \% 6 Mootori pinge
vig Alalisvooluiihenduse v 7 Madodetud alalisvoolulihenduse
: pinge pinge
V1.9 Ajami temperatuur °C 8 Radiaatori temperatuur
V1.10 Mootori temperatuur % 9 Arvutatud mootori temperatuur
. Al1 signaali ulatus protsendina
9
V2.1 Analoogsisend 1 % 59 Kasutatud ulatusest
V2.2 Analoogsisend 2 % 60 Al2 signaali ulatus protsendina
kasutatud ulatusest
. AO signaali ulatus protsendina
9
V2.3 Analoogvaljund % 81 Kasutatud ulatusest
Digitaalse sisendi olek . . .
V2.4 DIT, DI2, DI3 15 | Digitaalse sisendi olek
Digitaalse sisendi olek L . .
V2.5 DI4, DI5, DIé 16 | Digitaalse sisendi olek
V2.6 RO1, RO2, DO 17 | Relee/digitaalse valjundi olek
7 Pl sattepunkt % 20 | Regulaatori sattepunkt
V4.2 Pl tagasisidevaartus % 21 | Regulaatori tegelik vaartus
V4.3 Pl torge % 22 | Regulaatori térge
Vb4 Pl valjund % 23 | Regulaatori valjund

Tabel 5.1: Vacon 10 monitooringu signaalid
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MONITOORIMINE JA PARAMEETRID VACON ® 11

5.2 Kiirseadistuse parameetrid (Virtuaalne meniiii, kuvatakse, kui
parameeter 17.2=1)

Kood| Parameeter | Min | Max | Uhik | Vaikimisi| 1D Markus
PIA Mootori 180 | 690 | v [ varieerun | 110 [V22dake mootori peal
nominaalpinge olevat voimsusplaati
Mootori 50,00/ Vaadake mootori peal
P1.2 nominaalsagedus 30,00 {320,00f Hz 60,00 m olevat voimsusplaati
Mootori . Vaikeseaded kehtivad
P13 hominaalkiirus 30 | 20000 p/minf 1440/1720] 112 4 pooliga mootori puhul
Mqotom 02x| 20x Vaadake mootori peal
P1.4 nominaalne ING | A i [ 113 olevat véimsusplaati
voolutugevus N dhik ] "N Ghik P
P15 Mf).otori cos (p 030 | 1,00 085 120 Vaadakg.moolorl pegl
(Vaimsusfaktor) olevat voimsusplaati
Voolutugevuse | 0,2x | 2,0x 1,5x Mootori maksimaalne
P1.7 S A 107
piirmaar IN ahik | IN ahik IN iihik voolutugevus
Poérdemomendi 0 = pole kasutusel
P1.15 vdimendus 0 ! 0 109 1 = kasutusel
Kaugjuhti- 0 = I/0-terminal
P21 miskoha 1vatik | | ! O | 7214 - Fietdbus
Kaivitus- 0=ramp
P22 funktsioon 0 ! 0 505 1= lendstart
Peatamis- 0 = vabakaik
P23 funktsioon 0 ! 0 506 1=ramp
P31 Minimaalne 0,00 | P32 Hz 0,00 101 Minimaalne sageduse
sagedus etalon
Maksimaalne 50,00/ maksimaalne sageduse
P3.2 sagedus P3.1 132000 Hz 60,00 102 etalon
1 = eelhdalestatud
A kiirused 0
Kauglunt- 2 = Klahvistik
P3.3 . 1 6 4 117 | 3 = Fieldbus
sagedusetaloni
valik 4-All
5=AI2
6=PI
P34 Eelhq_atestatud P31 | P32 Hz 5,00 180 A_khvegrllud digitaalsete
kiirus 0 sisendite poolt
P35 Eelh'e_i_'étestatud P31 | P32 Hz 10,00 105 A_kt\vegrltud digitaalsete
kiirus 1 sisendite poolt
P36 Eelhaﬂatestatud P3.1 P32 Hz 15,00 106 A.k\\vegrnud digitaalsete
kiirus 2 sisendite poolt

Tabel 5.2: Kiirseadistuse parameetrid

24-tunnine tugi +358 (0)201 212 575 * E-post: vacon@vacon.com




12 ® VACON MONITOORIMINE JA PARAMEETRID

Kood| Parameeter | Min | Max | Uhik | Vaikimisi| 1D Markus
P37 Eelh'e?"élestatud P31 | P32 Hz 20,00 126 A}kt\vee»rltud digitaalsete
kiirus 3 sisendite poolt
Kiirendusaeg 0 Hz

P4.2 Kiirendusaeg 1 0,17 ]3000,0 s 3,0 103 | juurest maksimaalse
sageduseni.
Aeglustusaeg

P4.3 | Aeglustusaeg 1 0,17 ]3000,0 s 3,0 104 | maksimaalse sageduse
juurest 0 Hz-ni.
0=0-100%

Al signaali 1=20% - 100%

Pl ulatus 0 ! 0 379 20% on sama kui 2V
minimaalne signaalitase.
0=0-100%

Al2 signaali 1=20% - 100%

Pés ulatus 0 ! 0 390 20% on sama kui 4 mA

minimaalne signaalitase.
Automaatne 0 = keelamine
P14.1 lahtestus 0 ! 0 7 1 = lubamine
0 = koéik parameetrid on
Parameeter nahtaval
P17.2 I 0 1 1 115 |1 = ainult kiirseadistuse
varjamine o
parameetrite rithm on
nahtaval

Tabel 5.2: Kiirseadistuse parameetrid
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MONITOORIMINE JA PARAMEETRID VACON ® 13

5.3 Mootori sitted (Juhtpaneel: Meniiii PAR -> P1)

Kood| Parameeter | Min | Max | Uhik | Vaikimisi| 1D Mérkus
P11 Mootori 180 | 690 | v |Vvarieerub| 110 |Yaadake mootoripeal
nominaalpinge olevat voimsusplaati
Mootori 50,00/ Vaadake mootori peal
P1.2 nominaalsagedus 30,00 (320,00f Hz 60,00 m olevat voimsusplaati
Mootori . 1440/ Vaikeseaded kehtivad
P1.3| nominaalkiirus 30 | 20000 p/min 1720 12 4 pooliga mootori puhul
Mo_oton 02x| 20x Vaadake mootori peal
P1.4 nominaalne | IN dhi A INani | 113 olevat vimsusplaati
voolutugevus | N hik [ INanik P
P15 Mf)‘otor'\ cos (p 030 | 1.00 0.85 120 Vaadakemmoo\orl pe§l
(Vaimsusfaktor) olevat voimsusplaati
0.7 Voolutugevuse 02x| 2,0x A 1.5x 107 | Mootori maksimaalne
piirmaar IN thik | N ahik IN ihik voolutugevus

Mootori 0 = sageduse juhtimine
P1.8 juhtreziim 0 1 0 600 | 1 = avatud siisteemiga
! kiiruse juhtimine

0 = lineaarne
P1.9 U/f suhe 0 2 0 108 | 1 = risti
2 = programmeeritav

Vilja norgene- 50,00/ Vilja norgenemispunkti

P1.10 mispunkt 8,00 1320.00) Hz 60,00 602 sagedus
Vilia ng B Pinge valja norgene-
pyq| Veuanorgene: 44 5q1200,00] % | 100,00 | 603 |mispunktis protsendina

mispunkti pinge Uhikust Upmot

puse] et o [ o] e | B o[
piqa| /fkeskpunkti |00 f o9l o | 10000 | 605 Eéiﬁfufkmﬁe;:;?au”

pinge protsendina tihikust U0t
o] om0 | N

PWN sagedus Kui
vaartused on suuremad
kui vaikevaartused, tuleb
voolutugevust véhendada

P1.16| Lilitussagedus 1,5 16,0 | kHz 4,0/2,0 | 601

Tabel 5.3: Mootori sdtted

24-tunnine tugi +358 (0)201 212 575 * E-post: vacon@vacon.com




14 ® VACON MONITOORIMINE JA PARAMEETRID

Kood| Parameeter | Min [ Max | Uik | Vaikimisi| ID Markus
0 = keelatud
P1.17| Pidurikatkesti 0 2 0 504 [ 1 = lubatud Alati

2 = téoolekus

0 = mitteaktiivne
Mootori identifit- 1 = seisaku tuvastamine
P1.19 seerimine 0 ! 0 63 (aktiveerimiseks tuleb 20 s

jooksul sisestada kasklus)

Pinge langus mootori
mahisel nominaalse

P1.20| Rs pingelangus | 0,00 | 100,00 % 0,00 662 voolutugevuse juures
protsendina tihikust U, 0t
0 = keelatud
Ulepinge 1 = lubatud,
P21 tp L? 0 2 1 607 | standardreziim
ontroter 2 = lubatud,
L66gikoormusreziim
Alapinge 0 = keelamine
P1.22 kontroller 0 ! ! 608 1= lubamine

Tabel 5.3: Mootori sétted

Markus! Neid parameetreid naidatakse, kui P17.2 = 0.

5.4 Stardi/stopi seadistamine (Juhtpaneel: Meniiii PAR -> P2)

Kood| Parameeter | Min | Max | Uhik | Vaikimisi| 1D Mérkus
Kaugjuhti- 0 = I/O-terminalid
P21 miskoha valik 0 ! 0 172 1 = Fieldbus
Kaivitus- 0=ramp
P2.2 funktsioon 0 ! 0 508 1 = lendstart
Peatamis- 0 = vabakaik
P23 funktsioon 0 ! 0 506 1=ramp
I/0-juht-  1/0-juht-
signaal 1 signaal 2
. 0 Edasi Tagasi
po4 | VOStardi 0 3 2 3001 Edasi (33r) P86ratud
stopi loogika .
peatamine
2 Edasi (4ar) Tagasi (a&r)
3 Kaivitus Tagurpidi
. 0 = kaugjuhtimine
P2.5 Kohalik/kaug 0 1 0 21 1 = kohalik juhtimine
Klahvjuhtimise 0 = edasi
P26 suund 0 ! 0 123 1 = tagurpidikaik

Tabel 5.4: Stardi/stopi seadistamine
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MONITOORIMINE JA PARAMEETRID

VACON ® 15

5.5 Sagedusetalonid (Juhtpaneel: Meniiii PAR -> P3)

Kood Parameeter | Min | Max | Uhik | Vaikimisi| ID Mérkus
P31 Minimaalne 0.00| P32 Hz 0,00 101 Mmlmaalneﬁl'ubatud
sagedus sageduse vaartus
Maksimaalne 50,00/ Maksimaalne lubatud
P32 sagedus P3.1(320,00) Hz 60,00 102 sageduse vaartus
1 = eelhdalestatud
kiirused 0
Kaugjuhtimiskoha 2 = klahvistik
P3.3 sagedusetaloni 1 6 4 117 |3 = Fieldbus
valik 4=Al
5=AI2
6=PI
P34 Eelhgélestatud p31| P32 Hz 5,00 180 A‘kt\'vegritud digitaalsete
kiirus 0 sisendite poolt
P35 Eelhéélestatud pa1| P32 Hz 10,00 105 A.kt\'vee.ritud digitaalsete
kiirus 1 sisendite poolt
P36 Eelhgélestatud p31| P32 Hz 15,00 106 Aktivegritud digitaalsete
kiirus 2 sisendite poolt
P3.7 Eelhgélestatud p31| P32 Hz 20,00 126 A‘kt\'vegritud digitaalsete
kiirus 3 sisendite poolt
P38 Eelhéélestatud pa1| P32 Hz 25,00 127 A.kt\'vee.ritud digitaalsete
kiirus 4 sisendite poolt
P3.9 Eelhgélestatud p31| P32 Hz 30,00 128 Aktivegritud digitaalsete
kiirus 5 sisendite poolt
P3.10 Eelhgélestatud p31| P32 Hz 40,00 129 A‘kt\'vegritud digitaalsete
kiirus 6 sisendite poolt
P31 Eelhaﬂalestatud pa1| P32 Hz 50,00 130 A.kt\vee.rltud digitaalsete
kiirus 7 sisendite poolt

Tabel 5.5: Sagedusetalonid
Markus! Neid parameetreid naidatakse, kui P17.2 = 0.
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5.6 Rampide ja pidurite seadistamine (Juhtpaneel: Meniiii PAR -> P4)

Kood Parameeter Min | Max | Uhik | Vaikimisi| 1D Markus

0 = lineaarne

P4.1 S-kujuline ramp 0,0 10,0 s 0,0 500 >0 = S-kdvera rambi aeg

Maarab aja, mis on
tarvilik véljundsageduse
nullsageduselt
maksimumsagedusele
tousmiseks

@

P4.2 Kiirendusaeg 1 0,1 |3000,0 s 3,0 10.

Maarab aja, mis on
tarvilik véljundsageduse
P4.3| Aeglustusaeg 1 0,1 |3000,0] s 3,0 104 | maksimumsageduselt
nullsagedusele
langemiseks

P4.4 | S-kujulineramp2| 0,0 10,0 s 0,0 501 |Vt parameeter P4.1

P45 Kiirendusaeg 2 0,1 |3000,0f s 10,0 502 |Vt parameeter P4.2

@

P4.6 | Aeglustusaeg 2 0,1 |3000,0] s 10,0 503 |Vt parameeter P4.3

0 =valjas

1 =aeglustus
2 = katkesti
3 = tdisreziim

P4.7 Voolupidurdus 0 3 0 520

Voolupidurduse | 0.5x| 2,0x

P4.8 A INahik | 519

voolutugevus Inahik] IN Ghik
Alvalisvoolu 03x| 20x A‘latisvoolu Pidurduse
P4.9 pidurduse | | A IN iihik 507 |ajal mootorisse
voolutugevus N hik | N Ghik sisestatud voolutugevus
Mééarab, kas mootori
peatumise ajal on
Peata pidurdus sees voi véljas,
P410[  5latisvoolu aeg 0.00 [600,00f s 0.00 508 ning alalisvoolu piduri
pidurdusaja.
0 = mitteaktiivne
Peata alalisvoolu Valjundsagedus, mille
P4.11 0,10 | 10,00 | Hz 1,50 515 |juures rakendatakse
sagedus . N
alalisvoolu pidurdust.
Alusta . "
P4.12 0,00 | 600,00 s 0,00 516 |0 = mitteaktiivne

alalisvoolu aeg

Tabel 5.6: Rampide ja pidurite seadistamine
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5.7 Digitaalsed sisendid (Juhtpaneel: Meniiii PAR -> P5)

Kood Parameeter Min | Max | Uhik| Vaikimisi| ID Mérkus
0 = pole kasutusel
1=DI1
2=DI2
P5.1 1/0-juhtsignaal 1 0 6 1 403|3=DI3
4=Dl4
5=DI5
6=Dl6
P5.2 1/0-juhtsignaal 2 0 6 2 404 |Nagu parameeter 5.1
P5.3 Tagurpidi 0 6 0 412 |Nagu parameeter 5.1
P5.4 Valise r\_kke 0 6 6 405 |Nagu parameeter 5.1
sulgemine
P5.5 | Valise rikke avamine 0 6 0 406 |Nagu parameeter 5.1
P5.6 Rikkeldhtestus 0 6 3 414 |Nagu parameeter 5.1
P5.7 T66 lubamine 0 6 0 407 |Nagu parameeter 5.1
Eelhdalestatud
P5.8 Kiirus BO 0 6 4 419 |Nagu parameeter 5.1
Eelhdélestatud
P5.9 Kiirus B1 0 6 5 420 |Nagu parameeter 5.1
Eelhaalestatud
P5.10 Kiirus B2 0 6 0 421 |Nagu parameeter 5.1
P5.11 Rambiaja 2 valik 0 6 0 408 | Nagu parameeter 5.1
P5.12 Keela PI 0 6 0 1020| Nagu parameeter 5.1
P5.13 Sunni 1/0 0 6 0 409 |Nagu parameeter 5.1

Tabel 5.7: Digitaalsed sisendid
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5.8 Analoogsisendid (Juhtpaneel: Meniiii PAR -> Pé)

D Markus

0=0-100% (0-10V)
1=20%-100% (2-10V)

Kood Parameeter Min | Max |Uhik|Vaikimisi

P6.1 | Al1 signaali ulatus 0 1 0 379

0,00 = miinimumi

P6.2 | Al1 kohandatud min | -100,00{ 100,00f % 0,00 380 .
haalestus puudub

100,00 = maksimumi
haalestus puudub

P6.4 Al filtri aeg 0,0 10,0 s 0,1 378 |0 = filtrimist ei toimu
0=0-100% (0-20 mA)
1=20-100% (4-20 mA)
0,00 = miinimumi
haalestus puudub

P6.3 | Al1 kohandatud max | -100,00 300,00 % 100,00 | 381

P6.5 | Al2 signaali ulatus 0 1 0 390

P6.6 | Al2 kohandatud min | -100,00] 100,00 % 0,00 391

100,00 = maksimumi
haalestus puudub

P6.8 AI2 filtri aeg 0,0 10,0 s 0,1 389 |0 = filtrimist ei toimu
Tabel 5.8: Analoogsisendid

P6.7 | A2 kohandatud max | -100,00{ 300,00 % 100,00 | 392

5.9 Digitaalsed véljundid (Juhtpaneel: Meniiii PAR -> P8)

D Valikud

0 = pole kasutusel
1 =valmis

2=160

3=rike

4 = rike pooratud

5 = hoiatus

6 = imber pdoratud
7 = kiiruse juures

8 = mootori regulaator
aktiivne

9 = FB kontroll
Word.B13

10 = FB kontroll
Word.B14

11 = FB kontroll
Word.B15

P8.2 | RO2 signaali valik 0 " 3 314 | Nagu parameeter 8.1
P8.3 | DO1 signaali valik 0 " 1 312 | Nagu parameeter 8.1

0 = ei poorata
1 = pooratud

Kood Parameeter Min | Max |Uhik{ Vaikimisi

P8.1 RO1 signaali valik 0 " 2 313

P8.4 RO2 inversioon 0 1 0 1588

Tabel 5.9: Digitaalsed véljundid
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5.10 Analoogvaljundid (Juhtpaneel: Meniiii PAR -> P9)

Kood Parameeter Min| Max | Uhik | Vaikimisi| 1D Valikud

0 = pole kasutusel
1 = valjundi sagedus

(0-Frzs)
P9.1 An‘aloogyalju‘ndl 0 4 1 307 2 =valjundi voolutugevus
signaali valik (0-1Mootor)
3 = mootori péorde-
moment (0-lyumootor)
4 =Pl valjund (0-100%)
P9.2 Analg‘ogvaljundl 0 1 0 310 0=0mA
miinimum 1=4mA

Tabel 5.10: Analoogvéljundid

5.11 Kaitsed (Juhtpaneel: Meniiii PAR -> P13)

Kood Parameeter Min| Max | Uhik | Vaikimisi| 1D Markus

Analoogsisendi 0 = tegevust pole

P13.1 alumine rike 0 2 1 700 [1=alarm
2 = rike: vabakaik
1 = Vastus puudub (riket
. . ei teki, kuid ajam Gpetab
P13.2 Alapinge rike ! 2 2 727 siiski modulatsiooni)
2 = Rike: vabakaik
P13.3 Maanduse rike 0 2 2 703 | Nagu parameeter 13.1
P13.4| Valjundi faasi rike 0 2 2 702 |Nagu parameeter 13.1
P13.5 Seiskumiskaitse 0 2 0 709 |Nagu parameeter 13.1
P13.6 | Alakoormuskaitse | 0 2 0 713 |Nagu parameeter 13.1
P13.7 Mootor 0] 2 2 704 |Nagu parameeter 13.1
. termaalkaitse gy P :
Mtk: keskkonna- °
P13.8 temperatuur -20| 100 [ 40 705 | Keskkonna temperatuur
Mtk: Nullkiirusel o Jahutus protsendina,
P13.9 jahutus 0,0]150,0f % 40,0 706 Kui Kiirus on 0
Mtk: Mootori Miini- Mootori termaalaja
P13:10 termaalaja konstant 1] 20 mum 4 707 konstant
p13.09| Edasi-/tagasisuuna | g |, 1 |1463|Sama mis P13.1

konflikti kontroll
Tabel 5.11: Kaitsed

Markus! Neid parameetreid naidatakse, kui P17.2 = 0.
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5.12 Rikke automaatse ldhtestamise parameetrid (Juhtpaneel: Meniiii PAR -> P14)

Kood | Parameeter | Min| Max | Uhik| Vaikimisi| 1D Markus
pras| “rmens® | o | i )

P14.2 Ooteaeg 0,10 | 10,00 s 0,50 717 | Ooteaeg pérast riket
p143|  Katseaeg | 000] 6000 s | 3000 | 718 ':'jﬁii;“e‘;al”eka‘se‘e‘e
pis5| Lahtesta- o | 2 2 |79 ?ZLZ?;ﬂfa

misfunktsioon 2 = kaivitusfunktsioonist

Tabel 5.12: Rikke automaatse Idhtestamise parameetrid
Markus! Neid parameetreid naidatakse, kui P17.2 = 0.

5.13 Pl juhtimise parameetrid (Juhtpaneel: Meniiii PAR -> P15)

Kood | Parameeter | Min| Max | Uhik | Vaikimisi

D Markus

0 = fikseeritud
sattepunkt %

Sattepunktiallika 1=Al
P15.1 valik 0 3 0 332 2-A12
3 = Fieldbus
(ProcessDataln1)
pisp | Fikseeritud 00 | 1000] % 50,0 | 167 | Fikseeritud sattepunkt
sattepunkt
0=Al
Tagasiside 1=A12
PIS4L aikavaik | O | 2 T | 3% ]2 < Field-bus
(Process-Dataln2)
P155 Tagasiside vaar- 00 | 500 % 0.0 13 Vaartus minimaalse

tuse miinimum signaali juures

Vaartus maksimaalse

P15.6 Tagasiside vaar- : 5 1
signaali juures

tuse maksimum

0,0] 3000 % 100,0 33

i<

P15.7 P tulu 0,0 |1000,0f % 100,0 118 | Proportsionaalne kasu
P15.8 | aeg 0,00 | 320,00 s 10,00 119 | Integreeritav aeg

0 = otsene (tagasiside <
sattepunkt -> PIDi
valjundi suurendamine)
1=podratud (tagasiside >
sattepunkt -> PIDi
valjundi vahendamine)

Torketeate

P15.10 . N
inversioon

o
o
w
IS
=)

Tabel 5.13: PI juhtimise parameetrid

Markus! Neid parameetreid naidatakse, kui P17.2 = 0.
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5.14 Rakenduse sate (Juhtpaneel: Meniiii PAR -> P17)

Kood| Parameeter | Min | Max | Uhik | Vaikimisi | ID Markus

0 = pohiline

1= pump

2 = ventilaatori ajam
P17.1| Rakenduse tiilip 0 3 0 5403 = suur péordemoment

Markus! Nahtaval vaid
siis, kui kdivitusviisard on

aktiivne.
0 = koik parameetrid on
Parameeter nahtaval
P17.2 L 0 1 1 1151 = ainult kiirseadistuse
varjamine N "
parameetrite rithm on
néhtaval
Tabel 5.14: Rakenduse sétete parameetrid
5.15 Siisteemi parameetrid
Kood Parameeter I Min | Maxl Vaikimisi I ID | Markus
Tarkvara teave (Meniiii PAR -> V1)
V1.1 APISW ID 2314
V1.2 API SW versioon 835
V1.3 Véimsuse SW ID 2315
V1.4 | Vdimsuse SW versioon 834
V1.5 Rakenduse ID 837
V1.6 Rakenduse kontroll 838
V1.7 Siisteemi koormus 839

Fieldbusi parameeter (MENU PAR -> V2)

Modbusi side olek.
Formaat: xx.yyy

. kus xx = 0-64
V21 Side olek 808 (torketeadete arv) yyy
=0-999 (heade
teadete arv)
. . 0 = pole kasutusel
P2.2 Fieldbusi protokoll 0 1 0 809 1 = Modbus kasutusel
P23 Alluv aadress 1 255 1 810

Tabel 5.15: Siisteemi parameetrid
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Kood Parameeter Min | Max| Vaikimisi ID Mérkus
0=2300
1=600
- 2=1200
P2.4 Boodikiirus 0 5 5 811 3-2400
4= 4800
5=9600
P2.7 Side aegumine 0 255 0 814 1=1s
. 9 2=2sjne
P2.8 | Side oleku lahtestamine 0 1 0 815
Muu teave
V3.1 MWh loendur 827 |Miljon vatt-tundi
V3.2 Paevi sisseliilitatuna 828
V3.3 Tunde sisseliilitatuna 829
V3.4 | Toosoleku loendur: paevi 840
V3.5 | Téosoleku loendur: tunde! 841
V3.6 Rikkeloendur 842
1 = taastab koigi
P4.2 Tehaseseédete 0 1 0 831 |parameetrite
taastamine
tehaseseaded
F5.x Aktiivne rikkemendii
F6.x Rikkeajaloo menii

Tabel 5.15: Sisteemi parameetrid
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6. RIKETE TUVASTUS

Rikkekood Rikke nimi Rikkekood Rikke nimi
1 Ulemaarane voolutugevus 22 SiSEROM kontrollsumma
2 Ulepinge 25 Mikrokontroller-jalgija rike
3 Maanduse rike 27 Tagumine EMF kaitse
8 Sisteemi rike 34 Sisemise siini side
9 Alapinge 35 Rakenduse rike
1" Valjundi faasi rike 41 IGBT iilekuumenemine
Analoogsisendi valik
13 Sagedusmuunduri liiga 50 20-100% (valitud signaali
madal temperatuur ulatus 4 kuni 20 mA voi
2 kuni 10V)
14 E?gedusmuundurl liiga 51 Vline rike
orge temperatuur
15 Mootori seiskumine 53 Fieldbusi rike
16 Mootori iilekuumenemine 57 Tuvastamise rike
17 Mootori alakoormus

Tabel 6.1: Rikkekoodid. Detailseks rikete kirjelduseks vaadake
kasutusjuhendit.
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7. ULDINE TEAVE

Korpus Kérgus (mm) Laius (mm) Siigavus (mm) | Kaal (kg)
Modtmed | M1 160 66 98 05
jakaal MI2 195 90 102 0.7
MI3 254 100 109 1
itevor- Vorgud Vacon 10 (400 V) seadet ei saa kasutada nurk-maandatud vérkudega
Toitevor-
gustik Lihitihendusvool| Maksimaalne Lihiiihendusvool tohib olla < 50 kA
Viéljundpinge 0 - Ugisee
_h_dootori Pidev nimivool Iy maksimaalse keskkonnatemperatuuri +50 °C
iihendus Valjundvool juures (oleneb seadme suurusest), iilekoormus
1,5 x Iy max 1 min/10 min
-10 °C (hdrmatiseta)...+40/50 °C (olenevalt seadme suurusest):
Keskkonna nominaalne koormatavus Iy
tostemperatuur Karvuti paigaldatud seadmete MI1-MI3 jaoks on see alati 40 °C;
MI1-3 valiku IP21/Nema1 puhul on maksimaalne temperatuur
samuti 40 °C.
Hoiundamistemp ° °
Keskkon- | eratuur -40°C.+70°C
natingi- Suhteline 0..95% suhteline 6huniiskus, mittekondenseeruv,
mused ohuniiskus mittekorrodeeriv, mittetilkuv
Kéraus 100% koormus (nimiandmete vihendamiseta) kuni 1000 m, 1%
merge innast nimiandmete vahenemine iga 100 m kohta tle 1000 m;
P maksimaalselt 2000 m
Korpuse klass IP20/1P21/Nema1 MI1-3 puhul
Saasteaste PD2
Taluvus Vastab standardile EN50082-1, -2, EN61800-3
Emissioonid
Lvltriféi‘;fe‘ 230 V: vastab EMC C2 kategooriale; sisemise RF filtriga.
EMC Vaion 9 400 V: vastab EMC C2 kategooriale; sisemise RFI filtriga.
Mélemad: EMC emissioonikaitse puudub (Vacon tase N): Ilma
kasutusjuhendist RF! filtrita
aadressil:
www.vacon.com)
A EMC jaoks: EN61800-3
Standardid Ohutuse jaoks: UL508C, EN61800-5
Sertifi-
!‘:f:o'f.a Ohutuse jaoks: CE, UL, cUL
Jkooskt]i- EMC jaoks: CE
(tsiendavad heakskiidud leiate seadme nimesildilt)
lastusa-
valdused
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Ka_ablileja _ Toitevérgu | Terminali kaabel min-max (mm2)
kallsme_te nouded | korpus Kaitse (A) kaabel Cu Rontrol
(Vt detailset (mm2) Toiteliin | Maandus [ "
kirjeldust Vacon 10 Jarelee
kasutusjuhendist M 6 "
aadressil: "2 m 3*1,5+1,5 1,5-4
www.vacon.com)
380-480V, 3~ * -
208-240V, 3~ MI3 20 3*2,5+42,5 1,5-6

Mi2 20 2*2,5+2,5
115V, 1~

Mi3 32 2*6+6 154

MI1 10 2%1,5+1,5 ' 05-1.5
208 - 240, 1~ Mi2 20 2*2,5+2,5

MI3 32 2%6+6 1,5-6

MI3 6

3*1,5+1,5 1,5-4

575V Mi3 10

MI3 20 3*2,5+2,5 1,5-6

- Ulalmainitud kaitsmetega vaib ajamit ihendada toiteallika kiilge, mille
lihitihendusvool on maksimaalselt kuni 50 kA.

- Kasutage kaableid, mille kuumustaluvus on vahemalt +70 °C.

- Kaitsmed toimivad ka kui kaabli iilekoormuse kaitse.

- Need juhendid kehtivad ainult juhul, kui on ainult tiks mootor ja iiks kaabel

ihendab sagedusmuundurit mootoriga.

- Vastamaks standardile EN61800-5-1 peab kaitsejuht olema suuruses viahemalt
10 mm2 Cu véi 16 mm?2 AL Teine vdimalus on kasutada tiiendavat kaitsejuhti,

mis on esimesega vahemalt samade mootmetega.
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Vacon 10 véimsushinnang

Vooluvérgu pinge 208-240V, 50/60 Hz, 1~ seeria
. Nominaalne
Nominaalne koormatavus M°.°‘°I‘ sisend-
- teljevdimsus
Sagedus- voolutugevus |Mehaaniline | Kaal
muunduri
tap | 100% 150% P P suurus kg)
pidewvoolu-  |iillekoormuse il | wr [Al
tugevus Iy [A] |voolutugevus [A] )
0001 17 2,6 0,33 | 0,25 4,2 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 | 0,37 5,7 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 | 0,55 6,6 MI1 0,55
0004 3,7 56 1 0,75 83 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 1,5 11 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 1,5 14,1 MI2 0,7
0009* 9,6 14,4 3 2,2 22,1 MI3 0,99

Tabel 7.1: Vacon 10 véimsushinnang, 208-240 V

* Ajami maksimaalne keskkonna té6temperatuur on 40 °C!

Vooluvérgu pinge 208-240 V, 50/60 Hz, 3~ seeria
M . Nominaalne
Nominaalne koormatavus ootori sisend-
- teljevéimsus
Sagedus- voolutugevus [ Mehaaniline | Kaal
muunduri
tigp | 100% 150% S suurus (kg
pidevvoolu- |iilekoormuse il | ews [Al
tugevus Iy [A] |voolutugevus [A] !
0001 17 2,6 0,33 | 0,25 2,7 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 05 | 037 3,5 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 | 0,55 3,8 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 4,3 MI2 0,7
0005 4,8 72 1,5 1,1 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 1,5 8,4 MI2 0,7
0011* 1 16,5 3 2,2 13,4 MI3 0,99

Tabel 7.2: Vacon 10 véimsushinnang, 208-240 V, 3~

* Ajami maksimaalne keskkonna té6temperatuur on +40 °C.
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Vooluvérgu pinge 115V, 50/60 Hz, 1~ seeria

M . Nominaalne
. ootori .
Nominaalne koormatavus teljevdimsus sisend-
Sagedus- voolutugevus |Mehaanilin [Kaal
muunduri
wigp | 100% 150% b b esuurus (kg
pidevvoolutug |iilekoormuse il | tew [A]
evus Iy [A] voolutugevus [A] )
0001 1,7 2,6 0,33 | 0,25 9.2 MI2 0,7
0002 2,4 3,6 05 |0,37 11,6 MI2 0,7
0003 2,8 4,2 0,75 | 0,55 12,4 MI2 0,7
0004 3,7 5,6 1 0,75 15 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 1,5 | 11 16,5 MI3 0,99
Tabel 7.3: Vacon 10 véimsushinnang, 115V, 1~
Vooluvérgu pinge 380-480 V, 50/60 Hz, 3~ seeria
M . Nominaalne
Nominaalne koormatavus ootori sisend-
- teljevéimsus
Sagedus- voolutugevus |Mehaaniline | Kaal
muunduri
wap | 100% 150% P | e suurus lkg)
pidevvoolutug |iilekoormuse thil | tews [A]
evus |y [A] voolutugevus [A] )
0001 13 2 05 |037 2,2 MI1 0,55
0002 1,9 2,9 0,75 | 0,55 2,8 MI1 0,55
0003 2,4 3,6 1 0,75 3.2 MI1 0,55
0004 B 5 1,5 1,1 4 MI2 0,7
0005 4,3 6,5 2 1,5 5,6 MI2 0,7
0006 56 8,4 3 2,2 7,3 MI2 0,7
0008 7.6 1.4 4 3 9.6 MI3 0,99
0009 9 13,5 5 4 11,5 MI3 0,99
0012 12 18 75 | 55 14,9 MI3 0,99

Tabel 7.4: Vacon 10 véimsushinnang, 380-480 V
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Vooluvérgu pinge 575 V, 50/60 Hz, 3~ seeria
M . Nominaalne
. ootori .
Nominaalne koormatavus teljevdimsus sisend-
Sagedus- voolutugevus | Mehaaniline |Kaal
muunduri
tiip | 100% 150% b R suurus (kg)
pidevvoolutu |iilekoormuse il | ews [A]
gevus Iy [A]l |voolutugevus [A] )
0002 1,7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 1,5 3,6 MI3 0,99
0004 3,9 59 3 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 5 3,7 7,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 7,5 55 10,4 MI3 0,99

Tabel 7.5: Vacon 10 véimsushinnang, 575 V

Markus. Sisendvoolutugevused on arvutatud vaartused 100 kVA liini trafoga.

ModBusi kiireseadistus

1 A:valige Fieldbus kaugjuhtkohana: P2.1 - 1 - Fieldbus
B: seadke Modbus RTU protokoll olekusse SEES: 52.2 - 1 - Modbus

A. Seadke kontrollsdnaks ,.0” (2001)

B. Seadke kontrollsénaks .,1" (2001)

C. Sagedusmuunduri olek on TOOS

2 D. Seadke referentsvaartuseks 5000 (50,00%) (2003)

E. Tegelik kiirus on 5000 (25,00 Hz kui min sagedus on 0,00 Hz ja max sagedus

on 50,00 Hz)

F. Seadke kontrollsénaks ..0" (2001)

G. Sagedusmuunduri olek on STOP
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