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Ez a rovid Gtmutatoé a Vacon 10 frekvenciavalto telepitéséhez és beallitasahoz
sziikséges lépéseket tartalmazza.
A frekvenciavalté lizembehelyezése elétt toltse le és olvassa végig a Vacon 10
felhasznaléi kézikonyvet:
www.vacon.com -> Letoltések

1. BIZTONSAG
AZ ELEKTROMOS TELEPITEST CSAK SZAKKEPZETT
SZEMELY VEGEZHETI EL!

>

Ez a révid utmutaté egyértelmien jeldlt figyelmeztetéseket tartalmaz sajat
biztonsaga és a termék, valamint a csatlakoztatott késziilékek véletlenszeri
karosodasa elleni védelem érdekében.

Kérjiik, figyelmesen olvassa el ezeket a figyelmeztetéseket:

A frekvenciavalto teljesitménykére a Vacon 10 villamos halézatra
csatlakozasakor fesziiltség ala kerll. Ez a fesziiltség igen
veszélyes, érintés esetén halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

A Vacon 10 villamos halézathoz térténé csatlakoztatasa soran

a motor U,V,\W (T1,T2,T3) sorkapcsai és a - / + jelzési
fékellenallas sorkapcsai (egyes modelleken nincs kivezetve)
feszliltség ala keriilnek akkor is, ha a frekvenciavaltéhoz
csatlakoztatott motor nem forog.

A vezérlés I/O sorkapcsai le vannak valasztva a halozati
potencialrél, ennek ellenére a relékimeneteken veszélyes
vezérl6-fesziiltség lehet jelen még akkor is, ha a frekvenciavaltd
mar nem kapcsolddik a villamos halézathoz.

A Vacon 10 frekvenciavaltdk foldzarlati arameréssége meghaladja
a 3,5 mA AC értéket. Az EN61800-5-1 szabvanynak megfeleléen
megerdsitett védofoldelést kell alkalmazni.

Lasd: 7!

Ha a frekvenciavaltot egy gép részeként hasznalja, a gép
gyartojanak feleléssége, hogy a gépet fékapcsoloval lassa
el (EN 60204-1).

Ha a Vacon 10 lekapcsolddik a villamos halézatrél mikdzben

a motor forgasban van, a készllék feszliltség alatt marad egészen
addig, amig a folyamat forgasban tartja a motort. Ebben az
esetben a motor generatorként funkcional és energiat szolgaltat
a frekvenciavalténak.

s»ﬁ» > >
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2 ® VACON BIZTONSAG

Miutén levélasztotta a frekvenciavaltét a villamos halézatrél
varjon addig, amig a ventilator megall és az elélaprol eltlinnek a
kijelz6 szegmensek vagy kialszanak az allapotjelz6 ledek. Ezutan
varjon tovabbi 5 percet, miel6tt barmilyen miiveletet végez a
Vacon 10 csatlakozasain.

Hibajelenséget kévetéen a motor automatikusan forgasba johet,
ha az automatikus hibatériési funkcié aktiv.

A\
A\
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TELEPITES VACON ® 3

2. TELEPITES

2.1 Mechanikus telepités

A Vacon 10 régzitésének két lehetséges maédja van: csavarral vagy DIN-sinnel.
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Abra 2.1: Csavaros régzités, MI1 - MI3

2

Abra 2.2: DIN-sines régzités, MI1 - MI3

Megjegyzés! A rogzitési méreteket lasd a hajtas hatuljan.

Hagyjon szabad helyet a Vacon 10 hiitéséhez: feliil (100 mm), alul (50 mm),
és oldalt (20 mm). [egymas melletti telepités csak akkor megengedett,

ha a kiilsé hémérséklet 40 °C alatt van.]
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4 ® VACON TELEPITES

Atartészerelvényt
az erbsérami

kabelek bekotése
UTAN erésitse fel

Alemezt az erbsaramii
kabelek bektése
ELOTT erbsitse fel
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Abra 2.3: A PE-lemez és az API kabeltarté régzitése, MI1 - MI3
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TELEPITES VACON
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2.2 Kabelezés és csatlakozasok
2.2.1 Erésdramu kabelezés

Megjegyzés: A meghlzasi nyomaték az er6saramu kabelekre 0,5 - 0,6 Nm.

3~ (230V, 400V)

1~ (230v) Motor ki

U/T1 VIT2

Fejtse le a
mianyag
kabelburkolatot
HALOZAT  ;360°-0s
foldeléshez

MOTOR

Abra 2.4: Vacon 10 erésaramu csatlakozésai, MI1

3~(230V, 400V, 600V)  Kiilsé fékellenallas
Y —

3~(230V, 400V, 600V)
1~ 23001 1~ msv)

L L7JM L3 R+ R- U/T1v/T2w/T3

Fejtse

@
le a miianyag nRng '
kabelburkolatot ¢
a 360°-0s

foldeléshez

Abra 2.5: Vacon 10 erésaramu csatlakozésai, MI2 - MI3
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6 ® VACON TELEPITES

2.2.2 A vezérlés kabelezése

~
~~~---———”

emm————

Abra 2.6: Nyissa fel a fedelet MI1 - MI3

A vezérlés kabeleinek
~meghlzasi
nyomatéka: 0,4 Nm

Fejtse le a miianyag
kébelburkolatot
a 360°-os foldeléshez

Abra 2.7: Telepitse a vezériékabeleket, MI1 - MI3
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VACON 10 API

VACON ® 7

3. VEZERLO I/0 ES CSATLAKOZOK

Csatlakozé Jel Gyari el6beallitas Leiras
1 | +10V ref Ref. kimeneti fesziiltség Maximum terhelés 10 mA
2 [ A Analog bemeneti jel 1 Frek. referencia P) 0—10 V, Ri = 300 kQ (min)
3 | FOLDELES @ 1/0 jel f8ld
6 [ 24 Vkimenet || 24 V kimenet Di-hez 420 %, max. terhelés 50 mA
7 | FOLDELES @ 1/0 jel fold
—"—1 8| DN Digitalis bemenet 1 Eléremenet inditasa P Pozitiv:
iz TR 2 . ————— Logic1:8-30 V;
" 9 igitalis bemene Hatramenet inditasa ?) Logic0: 0-1,5V,
——"—— 10| D13 Digitalis bemenet 3 Hiba sllitas P Ri = 20KQ
AlA RS485 jel A FB kommunikacio Negativ
B|B RS485 jel B FB kommunikacié Pozitiv
4 | A2 Analég bemeneti jel 2 Pl tényleges érték P) 0(4)y=20 mA, Ri £ 200Q
_@_ 5 | FOLDELES @] 1/0 jel fold
13 Fi‘)LDELésa 110 jel fold
14| DI4 Digitalis bemenet 4 Elére beallitott Pozitiv:
sebesség BO ) Logic1: 8-30 V;
-~ |715| D5 Digitalis bemenet 5 Elére beallitott Logic0: 0-1,5V,
") Ri = 20KQ
sebesség B1
— 16| DI6 Digitalis bemenet 6 Kiils6 hiba P
18| AO Analog jelkimenet Kimeneti frekvencia ” | 0(4)-20 ma, RL <5000
20| bo Digitalis jelkimenet Aktiv = KESZ P) Nyitott kollektoros,
max. terhelés 35 V/50 mA
22| RO1NO —K Relé kimenet 1| Aktiv = FUTTATAS P) Valtoterhelés:
23| ROTCM 250 Vac/3A, 24 V DC 3 A
I
24| RO2NC Relé kimenet 2| Aktiv = HIBA P) Valtéterhelés:
25 [RO2CM ; 250 Vac/3A, 24 V DC 3 A
26| rRo2N0 }—
Tablazat 3.1: Vacon 10 alapértelmezett I/0 konfiguracid €s csatlakozasok
) = Programozhaté funkcid, a paraméter listaért és leirdsokért ldsd: 5.
Az GND OND D4 D5 DI6_AO_DO Ri_Rie R24
; R N
T 23 ¢11 3y
6 3 3 5 & o 3
#10V AN GND 24V GND D DRz DI3
( oN
OFF
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8 ® VACON NAVIGACIS Es ELINDITAS

4. NAVIGACIO ES ELINDITAS

4.1 A Vacon 10 fémeniii

ALAPJEL READY RUN _STOP ALARM FAULT READY RUN _STOP ALARM FAULT
i) . a ry a
MENU p REF | — - -
ks Lot
alapjel ériékét,tekintet
nélkil a vezériés PAR ! ’_'IL' [
Kijeloit helyére.
wewowss  sys .
v
FWD REV 10 KEYPAD  BUS FWD REV O KEYPAD  BUS
l Lewouks
MONITOROZAS ReaDy RUN STOP ALARM FAULT REAADV RUN 5‘1" ALARM__FAULT
MENU rer| 4 -
Ebben a meniiben
bongészhetok MONIL-
a monitorozasi
értékek. PAR
svs
v v
FWD REV U0 KEYPAD  BUS
l Lenvonas
PARAMETER READY RUN _STOP ALARM FAULT READY RUN _STOP ALARM FAULT
MENU rer| 4 . rer[ 4 -
Ebben a meniiben MON MON («
bongészhetok (1
65 szerkeszthetdk PARYY’
a paraméterek W PAR 4 '
svs eI

v v v v
FWD REV 10 KEYPAD  BUS FWD REV 0 KEYPAD _ BUS

Lo ™

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
RENDSZER [ o o

MENU

Ittlehet bongészni

a rendszerparaméterek
s a hibaalmeniik

kozbt

Lewvouss  SYS |4

v v v
FWD REV 0 KEYPAD  BUS FWD REV 0 KEYPAD  BUS

Abra 4.1: A Vacon 10 fémeniije
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NAVIGACIS Es ELINDITAS

VACON ® 9

4.2 Uzembe helyezés és inditas varazslé

4.2.1 Uzembe helyezés lépései:

1. Olvassa el a biztonsagi utasitasokat:
1. oldal.

7. Végezzen teszt futtatast motor nélkiil, lasd
a www.vacon.com oldalon talalhaté hasznalati
utmutatét.

2. Gondoskodjon a foldelésrél és ellendrizze,
hogy a kabelek megfelelnek-e a kévetelmé-
nyeknek.

8. Végezzen terhelés nélkiili teszteket anélkiil,
hogy a motort csatlakoztatna az ipari
folyamatokhoz.

3. Ellendrizze a hiitélevegé minéségét és
mennyiségét.

9. Végezzen azonosito futtatast (par. ID631).

4. Ellendrizze, hogy'mir)de'n indito/leallito
kapcsolé STOP (LEALLITAS) poziciéban
van-e.

10. Csatlakoztassa a motort az ipari folyama-
tokhoz és végezze el ismét a teszt futtatast.

5. Csatlakoztassa a hajtast a villamos
halézathoz.

11. A Vacon 10 készen éll a hasznalatra.

6. Futtassa az inditas varazslét és allitson be
minden szlikséges paramétert.

Tablazat 4.1: Uzembe helyezés lépései

4.2.2 Varézslé inditdsa

A Vacon 10 els6 bekapcsolaskor automatikusan elinditja az inditas varazslot.
Avarazslé a SYS Par.4.2=1 beallitasaval futtathaté. Az eljarast az alabbi abrak

szemléltetik.

MEGJEGYZES! Az inditas varazslé hasznalatakor minden

paraméter

all a gyari alapér

beallitasra!

MEGJEGYZES! A varazsl6 atugrasahoz tartsa nyomva a STOP
gombot 30 masodpercig.

24-6ras tamogatas +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com
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10 ® VACON NAVIGACIO ES ELINDITAS
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
REF — - REF R .
wo| L wou| LA (.d
-
PAR (¢ J PAR [4 ) ‘l-
svs svs
v v v v
FWD REV 1O KEYPAD BUS FWD REV U0 KEYPAD BUS
v @
@ Lépjen be a Paraméter @ Nyomja le az OK gombot

meniibe, és jeldlje ki a P1.3

a szerkesztés mod

motor névleges for
READY RUN STOP ALARM FAULT

gny
READY RUN STOP ALARM FAULT

Médositsa a P1.3 értékét
a Fellle gombbal, majd
a megerdsitéshez nyomja

le az OK gombot

v

Ismételje meg ugyanezt
a miiveletet a P1.4, a motor
névleges drama esetében is

Abra 4.2: Vacon 10 indités varazslé (&ltaldnos alkalmazésokhoz)
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NAVIGACIS Es ELINDITAS

VACON ® 11

Az inditas varazsléban
megjelenik a par 17.1

Nyomja le az OK

gombot a szerkesztés

Valasszon egy 0-3

kozotti értéket,

szam. médba lépéshez. lasd lent!
Valasztasi lehetéségek:
P1.7 P1.8 P1.15 P2.2 |P23 P3.1| P42 |P43
15 | 0= N - 0=
0 = Alapbeallitas INMOT | Frekvencia- 0 =Nincs 0= badon| OHz | 3s 3s
vezériés o
A 1.1x 0= = 0= 1=
1= ajtas | INmoT 65 P rommiaan| Rampa [Rampa | 2072 | 55| 5
1,1x o=
v 0= 5|0 = Nincs = 20s | 208
INMOT Repils [ 20Hz
3 = Nagy nyomatéku :rﬁ;m :‘=nkmn 1= 0= 0= " . ]
urki ; bad iz s s
meghajtas vezériés van Ramea | ¢
s

Az érintett
paraméterek:

P1.7 Aramkorlat (A)
P1.8 Motorvezériés méd
P1.15 Nyomatéknovelés
P2.2 Inditéfunkcié

EADY RUN_STOP ALARM FA
REF| -

Mon| )
PAR4 )
Svs|

v v
FWD REV IO KEYPAD BUS

P2.3 Leallito funkcio
P3.1 Min. frekvencia
P4.2 Felfutasi id6 (s)
P4.3 Megallasi id6 (s)

LT

Nyomja le az OK gombot

a hajtasbeallitas

érvényesitéséhez.

Abra 4.3: Frekvenciavélté bedllités
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12 ® VACON MONITORING ES PARAMETEREK

5. MONITOROZAS ES PARAMETEREK

MEGJEGYZES: Ez az utmutaté altalanos alkalmazasokhoz késziilt.
Ha a paraméterek részletes leirasara van sziiksége, kérjiik toltse
le az alkalmazas kézikonyvét a kovetkez6 helyrél: www.vacon.com
-> letoltések.

5.1 Monitorozhat6 értékek

Kéd | Monitorozasi jel Egység | Azonosité | Leiras

V1.1 | Kimeneti frekvencia Hz 1 Kimené frekvencia a motorhoz

V1.2 | Frekvencia-alapjel Hz 25 Frekvencia referencia a motor
vezeérléshez

V1.3 | Motorfordulatszam ford/perc 2 Szamitott motorfordulatszam

V1.4 | Motoraram A 3 A mért motoraram

V15 | Motoryomaték % 4 A motor.szamlton tényleges/névieges
nyomatéka

V16 | Motorteljesitmeny % 5 A molo_r s;anjltotl tényleges/névle-
ges teljesitménye

V1.7 | Motorfesziiltség \% 6 Motorfesziiltség

V1.8 | DC-kor fesziiltsége \ 7 DC-kér mért fesziiltsége

V1.9 | V1.9 Hajtas hémérséklete °C 8 Htéborda hémérséklete

V1.10 | Motorhémérséklet % 9 Szamitott motorhémeérséklet
Al1 jeltartomany a hasznalati

9

V2.1 1. analdg jelbemenet % 59 tartomany %-aban

V2.2 | 2. analég jelbemenet % 60 Al2 Jelt'arlo‘:na'ny a hasznalati
tartomany %-aban

v2.3 | Analg jelkimenet % 81 nAO'JeItartomany a hasznalati tartomany
%-aban

v2.4 | Digiélis bemenet stétusz DIt, 15 Digitalis jelbemenet-allapot

DI2, DI3
v2.5 | Digitalis jelbemenet-aliapot Di4, 16 Digitalis jelbemenet-allapot
DI5, DI6

V2.6 | RO1,RO2, DO 17 Relé-/digitalis jelkimenet-allapot

V4.1 Pl-alapérték % 20 Regulator alapértéke

V4.2 | Pl-ellenérzé jel értéke % 21 Regulator aktualis értéke

V4.3 | Pl Hiba % 22 Regulatorhiba

V4.4 | Pl-jelkimenet % 23 Regulator-jelkimenet

Tablazat 5.1: Vacon 10 monitorozasi jelek
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MONITORING ES PARAMETEREK VACON ® 13

5.2 A gyors beallitdas paraméterei (virtualis menii, akkor lathato,
haapar.17.2=1)

Kéd Paraméter Min | Max |Egység| A:::::I- Azonosité Megjegyzés
Névleges motorfe- . . Ellendrizze a motor
P1.1 sziiltség 180 | 690 |V Valtozo M0 | gatablajat
Névleges Ellendrizze a motor
P1.2 motorfrekvencia 30,00 320,00 Hz 50,00/60,00 " adattablajat
Az alapértelme-
Névleges motorfor-| zelt érték érvé-
P1.3 9 30 | 20000 |ford/perc| 1440 /1720 112 nyes
dulatszam P
4 p6lust motorok
esetében.
Névleges moto- 02x | 20x Ellendrizze a motor
P1.4 raram [ T Inuni 3 | adatablajat
P15 Motor cos (P (tel- 0,30 1,00 0,85 120 E(Ijlelr:(?alz%g(a motor
jesitménytényez6) adattablaja
% 02x | 2,0x 15x -
P1.7 Aramkorlat It | INanit A INunit 107 Maximalis motoraram
Al 0 = Nincs hasznalatban
P1.15| Nyomatéknévelés 0 1 0 109 1 = Hasznalatban van
1. tavvezérlési hely 'O sorkapocs
P21 Kielolése o 0 2 ieldbus
o ) ampa
P2.2 Inditéfunkcié 0 1 0 505 Repiléstart
Allits i Szabadon futas
P2.3 Leallito funkcio 0 1 0 506 Rémpa
P3.1 Min. frekvencia 0,00 | P3.2 Hz 0,00 101 Minimum frek. referencia
P3.2 Max. frekvencia P3.1 | 320,00 Hz 50,00 /60,00 102 Maximum frek. referencia
1 = Elére beallitott 0
1. tawezériési hely fordulatszém
frekvencia- 2 = Kezeldegység
P3.3 alapielének 1 6 4 17 i
kijelolése 5
6
P34 El6re beallltlcm 0 P3.1 P3.2 Hz 5,00 180 Dlg\tallls jelbemenetekkel
fordulatszam aktivalva
Elére beallitott 1 Digitalis jelbemenetekkel
P3.5 fordulatszam P3.1 | P32 Hz 10,00 105 aktivélva
P3.6 Elére bea\ll(f)ll 2 P31 P32 Hz 15,00 106 Dlg‘\lé?hs jelbemenetekkel
fordulatszam aktivalva
P3.7 El6re beallltlcm 3 P3.1 P3.2 Hz 20,00 126 Dlg\tallls jelbemenetekkel
fordulatszam aktivalva

Tablézat 5.2: A gyors beéllitds paraméterei
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14 ® VACON MONITORING ES PARAMETEREK
Kod Paraméter Min | Max |Egység AERERE Azonosité Megjegyzés
mezett
Indulasi id6

P4.2 1. felfutési ido 0,1 |3000,0 mp 3,0 103 a 0 Hz-t6l a maximalis

frekvenciaig.
Alaciis Leallasi id6 a max.

P4.3 1. megallasi idé 0,1 |3000,0 mp 3,0 104 frekvenciatol 0 Hz-ig.
0=0-100%

. 1=20%-100%

P6.1 | A1 jeltartomanya 0 1 0 379 A 20% megegyezik a2 V
minimalis jelszintjével.
0=0-100%

. 1=20%-100%

P6.5 | Al2 jeltartomanya 0 1 0 390 A 20% megegyezik a 4 mA

minimalis jelszintjével.
Automatikus 0 = Letiltas
PIAT[ yisszalitas o ° 731 |1 = Engedelyezés
0 = Az Osszes paraméter
. e lathatd
P17.2| Paraméter-rejtés 0 1 1 115 1= Csak a gyors bedllitas
paramétercsoportja lathato
Tablazat 5.2: A gyors beéllitds paraméterei
5.3 Motorbeallitasok (kezel6pult: Menii PAR -> P1)
Kéd Paraméter Min | Max |Egység (e Azonosité Megjegyzés
mezett
Névleges motorfe- . . Ellendrizze a motor
P11 sziiltség 180 | 690 |V Véltozo 10 | adattablajat
Névleges Ellenérizze a motor
P1.2 | motorfrekvencia | 3%:00 | 320.00]  Hz  {50,00/60,00 M | adattabiajat
Névleges motorfor-| 4 pdlusu motorokra
P1.3 ges me 30 | 20000 |ford/perc| 1440 /1720 12 |az alapértelmezett
dulatszam o
érték érvényes
Névleges moto- | 0.2x [ 2,0x Ellendrizze a motor
|
P1.4 réram ot | it | A Nunit "3 | adattablajat
Motor cos (D -
Ellenérizze a motor

P15 | (elesitmenyte- | 030 [ 1.00 0.85 120 | adattablajat

nyezd6)
P1.7 Aramkorlat |0'2 x IZ,O x A |1'5 x 107 Maximalis motoraram
INunit | INunit INunit
Motorvezériés 0= Frekvenci
P1.8 ez 0 1 0 600 |1 =Nyilt hurka sebesség-
modja
vezérlés
0 = Linearis

P1.9 Uff-arany 0 2 0 108 1 = Négyzetes

2 = Programozhat6

Tablazat 5.3: Motorbeallitasok
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Kod Paraméter Min | Max |Egység ancTisl Azonosité Megjegyzés
mezett
p1.g| Amezéavengites | g 06 132000 Hz |s0.00/60,00] 02 [Frekvencia
. pontja a mez6gyengités pontjan
Fesziiltség a A mez6gyengités pontjan
P1.11| mezégyengités 10,00 | 200,00 % 100,00 603 mért fesziiltség
pontjan az Uyt % - @ban
U¥f felezéponti Programozhaté U/f
P1.12 frekvencia 000 | P1.10 Hz 50,00/60,00 604 felezéponti frekvencia
" " A programozhaté U/f
P1.13 U’g:‘;fggm“ 000 [ P111]| % 100,00 605 |felezéponti fesziltsége
9 az Uyt %-aban
Nullfrekvencia o A 0 Hz-nél mért fesziiltség
P1.14 fesziiltsége 0,00 [ 40,00 % 000 606 az Uymot % - dban
fenEyeld 0 = Letiltva
P1.15| Nyomatéknévelés 0 1 0 109 1 = Engedélyezve
PWM frekvencia. Ha
az értékek meghaladjak
P1.16 | Kapcsolofrekvencia| 1,5 16,0 kHz 4,0/20 601 az alapértelmezett
értékeket, csdkkentse
az aktudlis teljesitményt
0 = Letiltva
P1.17| Fékchopper 0 2 0 504 1 = Engedélyezve: Mindig
2 = Futtatasi allapot
0 = Nem aktiv
1= All6 helyzetii azonosi-
tas (motor nem forog,
P1.19| Motorazonositas 0 1 0 631 a futtatas parancsot
az aktivalastol szamitva
20 mp-en bell kell
elinditani)
Fesziiltségesés a motorte-
" . o .
P1.20| Rs fesziiltségesés | 0,00 |100,00f % 0,00 662 kemse‘.esek"el a Ynmat%
- aban névleges aram
mellett
0 = Letiltva
. N 1 = Engedélyezve, normal
P1.21 T“‘f:“‘;'fseg 0 2 1 607 |med
o 2 = Engedélyezve, hirtelen
terhelés mod
Fesziiltséghiany 0 = Letiltas
P1.22 - figyelé 0 1 1 608 1 = Engedélyezés
P1.23 Szinuszszird 0 1 0 522 0 = nincs hasznalatban

1 = hasznalatban van

Tablazat 5.3: Motorbedllitdsok
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Paraméter

Min

Egység

Alapértel-
mezett

Azonosité

Megjegyzés

Modulator tipus

P1.24

65535

28928

648

Modulator konfiguracié:
B1 = nem folyamatos
modulécié (DPWMMIN)
B2 = Impulzus esés
talmodulalaskor

B6 = aluimodulalas

B8 = azonnali DC
fesziiltség kompenzacio*
B11 = Alacsony zaj

B12 = Holtidé
kompenzacio*

B13 = Fluxushiba
kompenzacio*

* Engedélyezés
alapértelmezésként

Tablazat 5.3: Motorbeallitasok

MEGJEGYZES! Ezek a paraméterek a P17.2 = 0 beallitas esetén jelennek meg.

5.4 Start/stop-beallitasok (kezel6pult: Menii PAR -> P2)

Kéd Paraméter

Min

Max

Egység

Alapértel-
mezett

Azonosité

Megjegyzés

Tavvezérlési hely
kijelolése

P21

0

172

0 =1/0 sorkapcsok
1 = Fieldbus

p2.2 | Inditsfunkcio

505

0 =Rampa
1 = RepiilGstart

P2.3 Leallito funkcio

506

0 = Szabadon futas
1=Rampa

P2.4 |1/0 Start/stop logikal

300

1/0 vezérlés

1. jel

0 Elére

1 Elére (felfuté él)
2 Elére (felfuto &l)
3 Inditas

1/0 vezérlés
2.jel

0 Hatra

1 Invertalt leallas
2 Hatra (felfuté él)
3 Hatra

P2.5 Helyiltavoli

21

0 = Tavvezérld
1 = Helyi vezérlés

Kezeléegység-
vezeérl6 iranya

P26

123

0 = Elére
1 =Hatra

Kezelbegység
billentytizar

(P25

15520

0 = minden billenty(izar fel-
oldasa

1 = Lock/Rem gomb
lezarva

Tablazat 5.4: Start/stop-beallitas
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5.5 Frekvencia-alapjelek (kezel6pult: Menii PAR -> P3)

fordulatszam

Kéd Paraméter Min | Max |Egység| A::Z:::I' Azonosité Megjegyzés
Engedélyezett
P3.1 Min. frekvencia 0,00 | P3.2 Hz 0,00 101 frekvencia-alapjel
minimuma
Engedélyezett
P3.2 Max. frekvencia P3.1 | 320,00 Hz 50,00 /60,00 102 frekvencia-alapjel
maximuma
1 = Elére bedllitott O for-
5 Al de dulatszam
Tavvezeérlesi hely _ P .
frekvencia- 2 = Kezelbegység
P3.3 L 1 6 4 117 3 = Fieldbus
alapjelének -
Kieldlés a=ant
jelolése 5= Al2
6=PI
P34 Elére bealmlott 0 P3.1 P32 Hz 5,00 180 Dlg\tallls jelbemenetekkel
fordulatszam aktivalva
P3.5 El6re bealmgtt 1 P3.1 P3.2 Hz 10,00 105 Dlg\tallls jelbemenetekkel
fordulatszam aktivalva
P36 Elére beél\itplt 2 P3.1 p3.2 Hz 15,00 106 Dig_\la"lis jelbemenetekkel
fordulatszam aktivalva
P37 Elére beélh’l_oll 3 P3.1 p3.2 Hz 20,00 126 Dig_\la"lis jelbemenetekkel
fordulatszam aktivalva
P32 Elére beélh’lpll 4 P31 P32 Hz 25,00 127 Dig‘\Ia"Iis jelbemenetekkel
fordulatszam aktivalva
P3.2 Elére bealh(lol( 5 P31 P3.2 Hz 30,00 128 DIg\(a,lIS jelbemenetekkel
fordulatszam aktivalva
P3.10 Elére bealmlo(t 6 P3.1 P3.2 Hz 40,00 129 Dlg\tallls jelbemenetekkel
fordulatszam aktivalva
P3.11 Elére beallitott 7 P3.1 P3.2 Hz 50,00 130 Digitalis jelbemenetekkel

aktivalva

Tablézat 5.5: Frekvencia-alapjelek
MEGJEGYZES! Ezek a paraméterek a P17.2 = 0 bedllitas esetén jelennek meg.
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5.6 Rampa és fék beallitasok (kezel6pult: Menii PAR -> P4)

Alapértel-

Kéd Paraméter Min | Max |Egység it

Azonosité Megjegyzés

0 = Linearis
P41 S-alaku felfutas 0,0 10,0 mp 0,0 500 >0 = S-gérbe menti felfu-
tas ideje

Azt az idét hatarozza
meg, amennyi alatt a
kimené frekvencia
nulifrekvenciarol

a maximalis frekvencia-
értékre né

P4.2 1. felfutasi idé 0,1 |3000,0] mp 3,0 103

Azt az idét hatarozza
meg, amennyi alatt a
kimené frekvencia a
maximalis frekvenciaér-
tékrol nullfrekvenciara
csokken

P4.3 | 1. megallasi id6 0,1 |3000,0] mp 3,0 104

P4.4 | 2. S-alaku felfutas | 0,0 10,0 mp 0,0 501 Lasd a P4.1 paramétert.

P4.5 2. felfutasi idé 0,1 |3000,0] mp 10,0 502 Lasd a P4.2 paramétert.

P4.6 2. megallasi id6 0,1 |3000,0 mp 10,0 503 Lasd a P4.3 paramétert.

0=Ki

1= Leaéllas

2 = Fékchopper
3 = Teljes mod

P4.7 Fluxusfékezés 0 3 0 520

Fluxusfekezés 05x | 20x

. A | 519
arama INunit | INunit et

P48

Megadja a DC-fékezés
03x | 20 g

X X A INunit 507 soran a motorba jutta-

tott aram mennyiségét

DC-fékezés arama
P4.9 INunit | INunit

Megadja, hogy a fékezés
ON (Be) vagy OFF (Ki)
allapotban van-e, illetve
a DC-fékezés fékidejét a
motor ledllitasa kézben
0 = Nem aktiv

P4.10 | A DC-fékezeés ideje| 0,00 | 600,00 mp 0,00 508

. . Az a jelkimeneti frekven-
pg.11 | A DG hezesrelt g10 | 1000 e 1,50 515 |cia, amelyen a DC-féke-
) zés alkalmazasra keril

P4.12 | A DC-inditas ideje | 0,00 | 600,00 mp 0,00 516 0 = Nem aktiv

Tablézat 5.6: Rampak és fékek bedllitdsa
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5.7 Digitalis jelbemenetek (kezel6pult: Menii PAR -> P5)

Kéd Paraméter Min | Max |Egység| A:i:::;" Azonosité Megjegyzés
0 = Nincs hasznalatban
1=
P5.1 | 1.1/0 vezériési jel 0 6 1 403
P5.2 | 2.0 vezeriesijel| o | 6 2 04 |21 paramétemek megler
eléen
P5.3 Hatra 0 6 0 412 A 51 paraméternek megfe-|
lelden
P5.4 | Kiilss hiba, zaras | 0 6 6 405  |A 51 paraméternek megfe-
lelden
P5.5 | Kiiss hiba, nyitas | 0 6 0 06 |51 paramétemek megler
eléen
P5.6 |  Hibatries o | s 3 414 |A 51 paramétemek mege-
lelden
P5.7 Futtatas gngede- 0 6 0 407 A 51 paraméternek megfe-|
lyezése leléen
Elére beallitott BO A 5.1 paraméternek megfe-|
P5.8 fordulatszam 0 6 4 419 lelden
El6re beallitott B1 A 5.1 paraméternek megfe-|
P59 | “torautatszam | 0 | © ° 420 fieigen
P5.10 Elére beéllilgtl B2 0 6 0 421 A 51 paraméternek megfe-|
fordulatszam lelden
P5.11 2. rlampa!du 0 6 0 408 A 51 paraméternek megfe-|
Valasztas lelden
Pl-szabalyozas A 5.1 paraméternek megfe-|
P5.12 letiltasa 0 6 0 1020 lelden
P5.13| 1/0-hoz rendelés | 0 6 0 409 |51 paraméternek megfe-

lelden

Tablazat 5.7: Digitalis jelbemenetek
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5.8 Analdg jelbemenetek (kezel6pult: Menii PAR -> P6)

Kod Paraméter Min | Max |Egység AEREREE Azonosité Megjegyzés
mezett
. . 0=0-100% (0-10 V)
P6.1 | Al1 jeltartomanya 0 1 0 379 1= 20%-100% (2-10 V)
Al1 egyedi mini- - 0,00 = nincs
P6.2 muma 100,00 100,00 % 0.00 380 minimumskalazas
Al1 egyedi maxi- - 100,00 = nincs
P6.3 muma 100,00 300,00 % 100,00 361 maximumskalazas
P6.4 | Al1 jelszirési ideje| 0,0 10,0 mp 0,1 378 0 = nincs sziirés
. 0=0-100% ( 0-20 mA)
P6.5 | Al2 jeltartomanya 0 1 0 390 1= 20%-100% (4-20 mA)
Al2 egyedi mini- - o 0,00 = nincs minimumska-
P6.6 muma 100,00 100,00 % 0,00 391 \azas
pe.7 | Al2egvedimaxi- | - 30000 o 100,00 392 |100.00=nincs
muma 100,00 maximumskalazas
P6.8 | Al2 jelsziresiideje| 0,0 10,0 mp 0,1 389 0 = nincs sziirés

Tablazat 5.8: Analdg jelbemenetek

5.9 Digitalis jelkimenetek (kezel6pult: Menii PAR -> P8)

Alapértel-

Azonosité Valasztasok
mezett

Kéd Paraméter Min | Max |Egység|

0 = Nincs hasznalatban

1 = Készenlét

2 = Futtatas

3 =Hiba

4 = Invertalt hiba

5 = Riasztas

6 = Hatra

7 = Fordulatszamon

8 = Motorregulator aktiv

9 = FB-vezérl6szo 13. bitie
10 = FB-vezérl6szo 14.

bif
11 = FB-vezérlész6 15.
bitje

P8.

RO1-jel kijeldlése 0 1 2 313

A 8.1 paraméternek megfe-|

P8.2 | RO2-jel kijelslése 0 1 3 314 «
lelden

A 8.1 paraméternek megfe-|

P8.3 | DO1-jel kijelolése 0 " 1 312 lelen

0 = Nincs invertalas

P8.4 | RO2-invertalas 0 1 0 1588 1= Invertalva

Tablazat 5.9: Digitélis jelkimenetek
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5.10 Analdg jelkimenetek (kezel6pult: Menii PAR -> P9)

Kod Paraméter Min | Max |Egység B Azonosito Valasztasok
mezett
0 = Nincs hasznalatban
Analég ki " 1 = Kimend frek. (0-fax)
naldg kimene — Kimend A Y
P9.1 |jelének megvalasz-| 0 4 1 307 2=Kiment aram (vo Intttor)
tasa 3 = Motor nyomaték (0-
TaMotor)
4 = Pl kimenet (0-100%)
P9.2 Analdg _jelkimenet 0 1 0 310 [] i 0mA
minimuma 1=4mA
Téblézat 5.10: Analdg jelkimenetek
5.11 Védelmi funkcidk (kezel6pult: Menii PAR -> P13)
" Alapértel- e 0
Kéd Paraméter Min | Max |Egység mezett Azonositd Megjegyzés
Alacsony analég 0 = Nincs mivelet
P13.1| jelbemeneti-szint 0 2 1 700 1 = Riasztas
hiba 2 = Hiba: Szabadon fut
1 = Nincs valasz (nem jott
Alacsony fesz(ilt- \étre
P13.2 . v 1 2 2 727 hiba, de a haijtas leallitja
g ség hiba P
a modulaciot)
2 = Hiba:Szabadon fut
L A 13.1 paraméternek
P13.3 Foldzarlat 0 2 2 703 megfelelden
" e o A 13.1 paraméternek
P13.4 | Kimeneti fazis hibaja 0 2 2 702 megfelelden
Elakadassal szem- A 13.1 paraméternek
P135 beni védelem 0 2 0 709 megfeleléen
Alulterheléssel A 13.1 paraméternek
P13.6 szembeni védelem 0 2 0 713 megfeleléen
A motor termikus A 13.1 paraméternek
P13.7 védelme 0 2 2 704 megfeleléen
Mtp:Kornyezeti o ” " o
P13.8 hémeérseklet -20 100 C 40 705 Kornyezeti kiegyenlités
it % szerinti hiités
pi3g |MeHltesnulaford oo | 4550 o, 40,0 706 |0 fordulatsza-
dulatszamon
mon
Mtp:Termikus idéal- . A motor termikus id6allan-
P13.10 landé 1 200 min. 45 707 déja
ELORE/HATRA
P13.23| (tkozés ellenér- 0 2 1 1463 A P13.1-gyel megegyez6
zése

Tablazat 5.11: Védelmi funkcidk
MEGJEGYZES! Ezek a paraméterek a P17.2 = 0 beallitas esetén jelennek meg.
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5.12 Az automatikus hibatorlés paraméterei (kezel6pult: Menii PAR -> P14)

Kod Paraméter Min | Max |Egység AEREREE Azonosité Megjegyzés
mezett
Automatikus 0 = Letiltva
PIAT[ yisszalitas ol 0 731 |1 = Engedelyezés
P14.2| Vérakozasiidé 0,10 | 10,00 mp 0,50 avs Hiba utani véarakozasi idé
P14.3 Probaidé 0,00 | 60,00 mp 30,00 718 A probak maximalis ideje
CRRN 0 = Rampazo
Ujrainditasi oy
P145 ankcic 0 2 2 719 epiils

2 = Az inditasi funkciobol

Tablézat 5.12: Az automatikus hibatériés paraméterei
MEGJEGYZES! Ezek a paraméterek a P17.2 = 0 beallitas esetén jelennek meg.

5.13 A Pl-szabalyozas paraméterei (kezel6pult: Menii PAR -> P15)

Kéd Paraméter Min | Max |Egység (e Azonosité Megjegyzés
mezett
0 = Rogzitett alapjel %
. s Al
p15.1 | Aeeiefordsanak | | 5 0 332 A2
s 3= Fiel-bus
(ProcessDataln1)
P15.2| Régzitettalapjel | 00 | 1000 % 50,0 167 |Régzitett alapérték
Ellenérzéjel-érték
P15.41 ™ etsiese o 2 ! 334 |2 = Terepi busz (Process-
Dataln2)
Ellen6rzéjel-érték PP
P15.5 . 0,0 50,0 % 0,0 336 Minimalis jelnél mért érték
minimuma
Ellendrzsjel-érték AT
P15.6 10,0 | 300,0 % 100,0 337 Maximalis jelnél mért érték
maximuma
P15.7 P er6sités 0,0 |1000,0 % 100,0 118 Aranyos tag
P15.8 1id6 0,00 |320,00 mp 10,00 119 Integralé tag
0 = Kozvetlen (ellenér-
28jel < alapérték ->PID-
jelkimenet novelése)
P15.10| Hibainvertalas 0 1 0 340 1 = Invertalt (ellen6r-

z6jel > alapérték -
>PID-jelkimenet csok-
kentése)

Tablazat 5.13: A PI szabdlyozas paraméterei

MEGJEGYZES! Ezek a paraméterek a P17.2 = 0 beallitas esetén jelennek meg.
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5.14 Alkalmazasbeallitas (kezel6pult: Menii PAR -> P17)

Alapértel-

Kéd Paraméter Min | Max |Egység| et

Azonosité Megjegyzés

0 = Alapbedllitas

= Szivattyu
2 = Ventilatorhajtas
3 = Magas nyomaték
MEGJEGYZES! Ez a para-|
méter csak az Inditas
varazslo aktiv allapotaban
lathato

P17.1| Alkalmazastipus 0 3 0 540

0 = Az 6sszes paraméter
lathatd

0 1 1 15 1 = Csak a gyors bedllitas
paramétercsoportja lat-
haté

P17.2 Param’eler
rejtés

Tablazat 5.14: Alkalmazdsbedllitds paraméterei

5.15 Rendszerparaméterek

Kéd Paraméter Min| Max| (IR 6
mezett
Szoftver informacié (MENU PAR -> V1)

V1.1 API SW azonositd 2314

V1.2 API SW verzid 835

V1.3 Power SW azonosito 2315

V1.4 Power SW verzio 834

V1.5 Alkalmazas azonosito 837

V1.6 Alkalmazas attekintés 838

V1.7 Rendszer betéltés 839

Fieldbus paraméter (MENU PAR -> V2)

A Modbus-kommunikacio
allapota.
Formatum: xx.yyy,

V2.1 Kommunikacié allapot 808 ahol xx = 0-64 (a hibaiizenetek
szama),
yyy = 0-999 (megfelel tizenetek
szama)

" 0 = Nincs hasznalatban
P2.2 Terepibusz-protokoll 0 1 0 809 1 = A Modbus hasznalatban van
P2.3 Szolga cime 1] 285 1 810

Tablazat 5.15: Rendszerparaméterek
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Keéd Paraméter Min| Max PEEER it6
mezett
0 =300
1=600
PR . 2=1200
P2.4 Adatatviteli sebesség 0 5 5 811 3= 2400
4 =4800
5=9600
P2.7 | A kommunikacié idskorlatia| 0 | 255 10 814 [1=1me
. 2=2mpsth.
pP2.8 A hlbator!e'sl kommunika- 0 1 0 815
cio allapota
Egyéb adatok
V3.1 MWh szamlalo 827 Millié wattéra
V3.2 Uzemnapok széma 828
V3.3 Uzemorak szama 829
V3.4 | Szamlalo futtatasa: napok 840
V3.5 | Szamlal6 futtatasa: 6ra 841
V3.6 Hibaszamlalo 842
A gyari alapértékek vissza-| 1= Az 6sszes paramétert visszaal
P42 allitasa ot 0 831 ||ija a gyar alapértékre
F5.x Aktiv hiba menii
F6.x | Hibael6zmények menii

Téblazat 5.15: Rendszerparaméterek
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6. HIBAFELTARAS

Hibakéd A hiba megnevezése Hibakéd A hiba megnevezése

1 Talaram 22 EEPROM ellen6rzédsszeg-hiba

2 Tilfesziiltség 25 Mikrovezérls watchdog hibaja

3 Foldzarlat 27 Induktiv fesziiltséggel szembeni védelem
8 Rendszerhiba 34 Adatatvitel a bels6 buszon

9 Fesziiltséghiany 35 Alkalmazasi hiba

1 1 Kimeneti fazis hibaja 41 IGBT pn-atmenet tiimelegedése
13 [Arslvencivats nomerssete | 50 {56 1600 s et rariomany

4-20 mA-ig, illetve 2-10 V-ig terjed)

TR el I TR P
15  [Amotor elakadt 53 [Terepibusz-hiba
16 A motor tilmelegszik 55 Hibas motorfutas (FWD/REV konfiiktus)
1 7 A motor alulterhelt 57 Azonositasi hiba

Tablazat 6.1: Hibakddok. Részletes ismertetésiik a Felhasznaldi kézikonyvben
olvashato.
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7. ALTALANOS ADATOK

. Magassag | Szélesség Mélység .
Véazméretek (mm) (mm) (mm) Sly (kg)
Méret Mi1 160 66 98 0,5
és tomeg
MI2 195 920 102 0,7
MI3 254 100 109 1
L1 A (400 V-os) Vacon 10 nem hasznalhaté sarokpotenci-
Halézatok 5 - P
Taplalo 4lon féldelt hal6zatokkal
halézat

Révidzarasi dram

A legnagyobb révidzarasi aram nem haladhatja meg
az < 50 kA-t

Motorcsatlako
zas

Kimen6 fesziiltség

0-Uj,

Kimené aram

A tartés névleges aram Iy max. +50°C kémyezeti
hémérsékleten (az egység méretétdl fuiggden), tllterhelés
1,5 x Iy max. 1 perc/10 perc

Vezérlécsatla
0zas

Digitalis bemenet

Pozitiv; Logic 1: 8—+30V; Logic 0: 0-1.5V, Ri = 20 KQ

Analég bemeneti
fesziiltség

0-+10 V, Ri = 300 KQ (min)

Analdg jelbemenet
aramerdsség

0(4)-20 mA, Ri = 200Q

Analdg jelkimenet

0(4)-20 mA,RL= 500Q

Digitalis jelkimenet

Nyitott kollektoros, max. terhelés 35 V/50 mA

Relé kimenet

Valtéterhelés: 250 Vac/3A, 24 VDC 3 A

Kiegészité fesziiltség

+20%, max. terhelés 50mA

Koryezeti

Uzemi kérnyezeti
hémérséklet

-10°C (jégképzbdés nélkiil)-+40/50°C (az egység
méretétdl fliggéen): névleges terhelhetdség Iy

Az egymas mellé szerelt MI1-3 esetében ennek értéke
mindig 40°C; az MI1-3 IP21/Nema1 beallitdsa esetén
a maximum hémérséklet szintén 40°C

Tarolasi hémérseklet

-40—-+70°C

Relativ paratartalom

0-95%, lecsapodas, korréziot okozo viz és csepegd
viz nélkal

Tengerszint feletti
magassag

100%-o0s terhelhet6ség (teljesitménycsokkentés
nélkil) 1000 m-ig. 1000 m felett 100 méterenként
a névleges teljesitmény 1%-os csokkentése;
max. 2000 m-ig.

A késziilékhaz besorolasa

MI1-3 esetén IP20 / IP21 / Nema1

Kornyezetszennyezési
fokozat

PD2
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Megfelel az EN50082-1, -2 és EN61800-3 szabvanyok

Védettség el6irasainak
230 V: Megfelel a C2-es kat. EMC el6irasainak; bels6
EMC Emisszi6 (részletesenlasd | RFI-szirével

a Vacon 10 felhasznaléi 400 V: Megfelel a C2-es kat. EMC el6irasainak; belsé
kézikdnyvében,
a www.vacon.com cimen) | Mindkett6: Nincs EMC-emissziéval szembeni védelem
(Vacon N-szint): RFI-sz(iré nélkil

EMC-hez: EN61800-3

Szabvanyok Biztonségi szempontbol: UL508C, EN61800-5
I;';‘,:s'“’a' Biztonségi szempontbsl: CE, UL, cUL, KC
és atg arté EMC-hez: CE, KC
megfelel6- (tovabbi jovahagyasok a késziilék adattablajan
seg_ nyilatko- olvashatok)
zatal
4 i 2
é_ kébglg!(rg ré: Bistositek | Halozati kabel Sorkapocskabel min.-max. (mm?)
vonatkozo (A) Cu (mm2) Halozat fold Vezérlés
ko é yel ésrelé
(Részletesen lasd [T y
a Vacon 10 3*1,541,5 15-4
felhasznaloi M2 10
kézikonyvében,
a www.vacon.com
cimen " g
380—4&0 v, 3 fazis | M° 20 32,5425 1,56
208-240V, 3~
MI2 20 2+2,5+2,5
115V, 1 fazis
i MI3 32 2+6+6 0,5-1,5
1,54
Mi1 10 21,5+1,5
208-240, 1~ MI2 20 2+2,5+2,5
MI3 32 26+6 1,56
MI3 6
31,5415 1,54
600 V MI3 10
MI3 20 32,5425 1,56

- A fenti biztositdkkal a hajtas a max. 50 kA-es révidzarasi aramu taplalashoz csat-
lakoztathatd.

- A felhasznalt kabelek héallésaga legalabb +70°C legyen.

- A biztositékok a kabel tulterhelés-védelmének funkcidjat is ellatjak.

- Ezek az utasitasok csak azokra az esetekre vonatkoznak, amelyeknél egy motor
keril felhasznalasra, és egy kabel csatlakozik a frekvenciavaltorél a motorra.

- Az EN61800-5-1 szabvany elbirasainak teljesitéséhez a védévezetének legalabb
10 mmZ-es Cu vagy 16 mm?2-es Al vezetéknek kell lennie. Mas lehetdségként az
eredetivel legalabb azonos méretii kiegészité védovezetét kell alkalmazni.
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A Vacon 10 névleges teljesitményei

Halozati fesziiltség 208-240 V, 50/60 Hz, 1 fazis
. |Nevieges terhelhetGség j/:SrR?r:g:‘lyeengelylel- k’;‘eer\:\‘:r%(‘eis
Fr:e‘vkv valto aram Vazméret suly (kg)
PUSa - 1100%-0s tartds | 150%-os tilter- P P
aram Iy [A] helésiaram [A] | [HP] | (Kw) Al
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 4,2 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 57 M1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 6,6 MI1 0,55
0004 37 5,6 1 0,75 8,3 MI2 07
0005 48 7,2 1,5 1,1 1,2 MI2 07
0007 7 10,5 2 1,5 14,1 MI2 07
0009 96 14,4 3 2,2 22,1 MI3 0,99

Tablazat 7.1: A Vacon 10 névleges teljesitményei, 208-240 V

* A hajtads maximalis izemi kdrnyezeti hémérséklete +40°C!

Halézati fesziiltség 208 - 240 V, 50 / 60 Hz, 3~ fazis
Névleges
Névleges terhelhet6ség A motor tengelytel- | po e et
o jesitménye p
Frek. valts arem Vazmé saly (k
tipusa = - ‘azméret aly (kg)
100%-0s tartés [ 150%-0s tdter- P P
aram Iy [A] helési aram el | w A
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 2,7 Mi1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 3,5 Mi1 0,55
0003 28 42 0,75 0,55 38 M1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 4,3 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 1,5 1,1 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 1,5 8,4 MI2 0,7
00117 1 16,5 3 22 13,4 MI3 0,99

Tablézat 7.2: A Vacon 10 névleges teljesitményei, 208-240 V, 3 fazis

* A meghajtas maximalis Uzemi kdrnyezeti hémérséklete +40°C!
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Halozati fesziiltség 115 V, 50/60 Hz, 1 fazis

Névleges
Névleges terhelhetéség Aesr“?rt‘g;teengelyte\- bemeneti
Frek. valts ’ v aram .

tipusa o - Suly (kg)

100%-0s tartés [ 190%-0s tilter- P P

aram Iy [A] h[elé5| aram [HP] KW] Al
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 9,2 MI2 0,7
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 12,4 MI2 0,7
0004 3,7 5,6 1 0,75 15 MI2 0,7
0005 4,8 72 1,5 1,1 16,5 MI3 0,99

Téblazat 7.3: A Vacon 10 névleges teljesitményei, 115V, 1 fazis

Halézati fesziiltség 380 - 480 V, 50 / 60 Hz, 3~ fazis

| Névieges terhelhetéség j»zsm?ntzrn;eengelyte\- I;Neer\g:g:tsi
F’ﬁt'u:':"" aram Vazméret Sily (kg)
100%-0s tartés | 150%-os tlter- P P
aram Iy [A] helési aram [A] | [HP] | KW A
0001 13 2 05 0,37 2,2 MI1 0,55
0002 19 2,9 075 | 055 2,8 Mi1 0,55
0003 24 36 1 0,75 3.2 MI1 0,55
0004 33 5 1,5 1,1 4 MI2 07
0005 43 6,5 2 1,5 5,6 MI2 07
0006 5,6 84 3 2,2 7,3 MI2 0,7
0008 7,6 11,4 4 3 9,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 5 4 11,5 MI3 0,99
0012 12 18 75 55 14,9 MI3 0,99

Tablazat 7.4: A Vacon 10 névleges teljesitményei, 380 - 480 V
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Halézati fesziiltség 600 V, 50/60 Hz, 3 fazis
Névleges
Névleges terhelhetéség A motor tengelytel- {0 crei
Frek. valto jesitménye dram s7me i

U‘phsa Vazméret Suly (kg)

100%-os tartés | 150%-os tulter- P P A

aram Iy [A] helési aram [A] [HP] [KW]
0002 17 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 1,5 3,6 MI3 0,99
0004 3,9 5,9 3 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 5 3.7 76 MI3 0,99
0009 9 13,5 7.5 5,5 10,4 MI3 0,99

Tablézat 7.5: A Vacon 10 névleges teljesitményei, 600 V

Megjegyzés: A bemend aramok szamitott értékek 100 kVA-es halézati transzformato-
ros taplalasnal.

Gyors Modbus-beéllitas

1 A: Jeldlje ki a terepi buszt a tavvezérlés helyeként: P2.1-et az 1-re - Fieldbus
B: Allitsa a Modbus RTU-protokoll allapotéat "ON" (Be) értékre: S2.2-t az 1-re — Modbus

A. Allitsa a vezérlgszét ,0"-ra (2001)
B. Allitsa a vezérlészot ,1"-re (2001)
C. A frekvenciavalté RUN (Futtatas) allapotban van
2 D. Allitsa az alapjelértéket ,5000"-re (50,00%) (2003)
E. A tényleges fordulatszam 5000 (25,00 Hz, ha a legkisebb frekvencia 0,00 Hz,
a legnagyobb frekvencia pedig 50,00 Hz)
F. Allitsa a vezérlészot ,0™-ra (2001)
C. A frekvenciavalto STOP (Leallitas) allapotban van
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