VACON®10

AC DRIVES

HURTIGREFERANSE

VACON

DRIVEN BY DRIVES
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Denne hurtigreferansen inneholder trinnene for enkel
installering og innstilling av Vacon 10 frekvensomformeren.
For idriftsettelse av omformeren ma du laste ned og lese hele
brukerhdndboken for Vacon 10, som er tilgjengelig her:
www.vacon.com -> Support & Downloads (stgtte og nedlastninger)

-

. SIKKERHET

DEN ELEKTRISKE INSTALLASJONEN SKAL KUN UTF@RES AV
FAGLARTE ELEKTRIKERE.

>

Denne hurtigreferansen inneholder tydelig merkede advarsler. De er der av hensyn til din
personlige sikkerhet og for a unnga utilsiktet skade pa produktet eller tilkoblet utstyr.

Les disse advarslene ngye.

Komponentene i stramenheten til frekvensomformeren er stram-
ferende nar Vacon 10 er koblet til nettstrom. Det er ekstremt farlig
& komme i kontakt med denne spenningen, og det kan medfore
dad eller alvorlig skade.

Motorterminalene U, V, W (T1, T2, T3) og bremsemotstandstermi-
nalene -/+ er stremfgrende nar Vacon 10 er koblet til nettstrom,
selv om motoren ikke kjorer.

Kontrollens I/O-terminaler er isolert fra nettpotensialet. Imidlertid
kan reléutgangsterminalene ha en farlig styrespenning selv nar
Vacon 10 er koblet fra nettstram.

Isolasjonsstremmen til Vacon 10 frekvensomformere overskrider
3,5 mA AC. | henhold til standard EN61800-5-1 mé en forsterket
beskyttende jordtilkobling sikres.

Se kapittel 7.

Hvis frekvensomformeren brukes som en del av en maskin, er mas-
kinprodusenten ansvarlig for & utstyre maskinen med en nettbry-
ter (EN 60204-1).

Hvis Vacon 10 kobles fra nettstremmen mens motoren kjorer, er
den fortsatt stramfarende hvis motoren far energi fra prosessen.

| et slikt tilfelle fungerer motoren som en generator som tilferer
energi til frekvensomformeren.

Nar frekvensomformeren er koblet fra nettstram, ma du vente til
viften stopper og segment- eller statuslampene pa frontpanelet
slukker. Vent 5 minutter for du gjer noe arbeid pa tilkoblingene til
Vacon 10.

Motoren kan starte automatisk etter automatisk tilbakestilling hvis
funksjonen for automatisk tilbakestilling er aktivert.
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2 ® VACON INSTALLERING

2.INSTALLERING

2.1 Mekanisk installering

Vacon 10 kan festes pa veggen pa to méter: med skruer eller DIN-skinne.
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Figur 2.1: Feste med skruer, MIT - MI3

2

Figur 2.2: Feste med DIN-skinne, MIT - MI3

Merk! Se dimensjoner for festet pa baksiden av omformeren.

Legg inn klaring for nedkjeling over (100 mm), under (50 mm) og pa sidene (20 mm) til
Vacon 10. [det er bare mulig & installere enheter ved siden av hverandre hvis omgivelses-
temperaturen er under 40 °C.]
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INSTALLERING

VACON ® 3

Fest pa stotten
ETTER tilkobling
av stromkablene

Fest pa denne
platen F@R
tilkobling av
stromkablene

Figur 2.3: PE-platen og API-kabelholderen festes pd, MIT - MI3
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4 ® VACON INSTALLERING

2.2 Kabler og tilkoblinger
2.2.1 Stromkabler
Merk! Tiltrekkingsmomentet for stremkablene er 0,5-0,6 Nm (4-5 in.lbs).
3~ (230V, 400V)

1~ (230V)

plastisolasjonen
fra kabelen for

NETTSTRgM  360°jording MOTOR

Figur 2.4: Stremtilkobling for Vacon 10, MI1

3~(230 V, 400V, 575 V) Ekstern bremsemotstand
—\ 3~(230 V, 400V, 575 V)

1= (230 V)1~ (115 V)

DA YA
L1 L2N L3 R+ R- UTIVIT2WIT3

e NN RK R

plastisolasjonen

fra kabelen for \ §
B

360° jording

NETTSTREM BREMSE-
MOTSTAND

Figur 2.5: Stremtilkobling for Vacon 10, MI2 - MI3
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INSTALLERING VACON ® 5

2.2.2 Styrekabler
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Figur 2.6: Apne dekselet for MIT - MI3

Tiltrekkingsmoment
for styrekabel:
0,4Nm

. Fjern plastisolasjonen
fra kabelen for 360°
jording

Figur 2.7: Koble til kontrollkablene, MIT - MI3
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6 ® VACON

VACON 10 API

3. KONTROLL-1/0 OG TERMINALER

Terminal Signal Fabrikkinnstillinger Beskrivelse
1 |+10 Ref. spenningsut- Maks. belastning 10 mA
Vref gang
2 |ANn Analog signalinng. 1| Frekvensref. 0-10V,Ri=200kQ
3 | GND @ | I/O-signaljording
6 |24 24V utg. for Dl-er 420 %, maks. belastning
Vut 50 mA
GND @ | I/0-signaljording
DI Digitalinngang 1 | Start fremover ? 0-+30V, Ri=12kQmin.
DI2 Digital inngang 2 Start revers P
DI3 Digital inngang 3 | Feilnullstilling P
A RS485 signal A FB-kommunikasjon | Negativ
B RS485 signal B FB-kommunikasjon | Positiv
Al2 Analog signalinng. 2 | Faktisk Pl-verdi P 0(4) - 20 mA, Ri = 200Q
GND @ | I/0-signaljording
GND @ | I/O-signaljording
DI4 Digital inngang 4 | Forhandsv.hast.BOP| 0 - +30V, Ri= 12 kQ
DI5 Digital inngang 5 Forhé&ndsv. hast.B1 | (min)
DI6 Digital inngang 6 | Ekstern feil ®
AU Analog utgang Utgangsfrekvens ® | 0(4)-20 mA, RL = 500Q
DU Digital signalutgang | Aktiv = READY P Apen kollektor, maks.
belastning 48 V/50 mA
22| RU13 Reléutgan iv = P) X i
zZln _k gang 1| Aktiv = RUN ma;i?nZ?lastnlng for
— 250 Vac /2 Aeller
250Vdc/04A
24 | RU 22 Reléutgang 2| Aktiv = FAULT Maks. belastning for
25| RU 21 ; e kobling: °
26 |RU24 |— 250 Vac/2Aeller
250Vdc/04A

Tabell 3.1: Standard I/O-konfigurasjon og tilkoblinger for Vacon 10
P) = Programmerbar funksjon, se lister over parametere og beskrivelser, kapittel 5 .
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VACON 10 API VACON ® 7

Al2_GND GND DI4 DIS DI _AO DO

R13 R14 + RM
4 5 13 14 15 16 18 20 2 B 26
0O o 0o o © o o o o o o o
i 2z 3 6 7 8 9 1w FE
© 6 0 © o o o o o o o o
+10V Al GND 24V GND DI DI2 DI3 A B R21 R22
GND 24V GND DI Dz DB
ON

OFF

Figur 3.1: Vacon 101/0
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8 ® VACON NAVIGERING OG OPPSTART

4. NAVIGERING OG OPPSTART

4.1 Hovedmenyene for Vacon 10

REFERANSE- READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A a
Y Radicar T sarh sar
L.yoot
Z0__ 0

He
v

Viser panelreferan-
severdien uavhengig
av detvalgte
styringsstedet.

FWD REV 0 KEYPAD BUS FwWD REV /0 KEYPAD BUS
l N/ TRYKKPA
OVER- READY RUN STOP ALARM FAULT R R ALA AULT
VAKNINGS- - -
MENY

I denne menyen
kan du se gjennom
overvakningsverdi-

ene. v v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS
l \/ TRYKKPA
PARAMETER- READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a a a
MENY REF J— REF —
I denne menyen Mo ‘_" won ‘..‘ (« |
kan du se gjennom ) ) ']
og redigere PARIC APARfe ;
parametrene. o TRYKKPA (.
v v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV 70 KEYPAD BUS

l v TRYKK PA

SYSTEMMENY READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
Her kan du se a a a a

gjennom REF| pu— REF
undermenyen for ~ MON]| '_.‘ MON :‘f “ :
systemparametere
og feil. PAR| A - PAR 1
iy v TRYKKPA S5 |4 0 v
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS

Figur 4.1: Hovedmenyen for Vacon 10
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NAVIGERING OG OPPSTART

VACON ® 9

4.2 Idriftsettelse og oppstartsguide

4.2.1 Trinn for idriftsettelse:

1. Les sikkerhetsinstruksjonene pa side 1

7. Utfor testkjoring uten motor, se brukerhand-
boken pa www.vacon.com

2.Sikre jordingen, og kontroller at kablene er i
henhold til kravene

8. Utfor tester uten belastning og uten at moto-
ren er koblet til prosessen

3. Kontroller kjoleluftens kvalitet og kvantitet

9. Kjor identifikasjon (Par. ID631)

4. Kontroller at alle start-/stoppbrytere er satt til
posisjonen for STOPP

10. Koble til motoren, og utfer testkjoringen en
gang til

5. Koble omformeren til nettstrem 11.Vacon 10 er né klar for bruk

6. Start oppstartsguiden og angi alle nedvendige
parametre

Tabell 4.1: Trinn for idriftsettelse

4.2.2 Oppstartsguide
Vacon 10 starter oppstartsguiden ved forste oppstart. Guiden kan startes ved & angi SYS
Par.4.2 =1. De folgende illustrasjonene viser fremgangsmaten.

MERK! Hvis oppstar startes, tilk illes alle p

linger til fabrikkinnstillingene.

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a

REF - REF

wou| L won ’i..l
PAR |4 PAR |4
svs svs
v v v
FWD REV U0 KEYPAD BUS FWD REV U0 KEYPAD BUS
v o)
Skriv inn Par. menu, velg Trykk pé OK, start
P1.3 inell redigeri d
frekvens

READY RUN STOP ALARM FAULT FAULT

A
o
(1

v
U0 KEYPAD BUS

v

FWD  REV

Utfer samme trinn for P1.4,

@ Endre P1.3-verdien med
opp- og nedtastene, og motorens nominelle strom
trykk pa OK for & bekrefte

Figur 4.2: Oppstartsguide for Vacon 10 (standardprogram)
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10 ® VACON NAVIGERING OG OPPSTART

READY RUN STOP ALARM FAULT
a

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
EF a REF a

[ | Won 1
P A i [N}

svs

v v
FWD REV 10 KEYPAD BUS

©O

v v
FWD REV 10 KEYPAD BUS

Oppstartsguiden Trykk pa OK for a starte Velg mellom 0-3,
viser par 17.1-tall. redigering: d se !
Valg:
P1.7 P1.8 P1.15 | P22 P2.3 P3.1 | P42 | P43
0=Gi I d e 2: Ky \Dk:k 0= 0= OHz 3 3
= rekvens- e
runnleggende INmoT | styring ibruk | Rampe | Frirulling o o
tix o o o .
= - Ikke . - 20 H 5¢ 5¢
1 = Pumpeomformer wor | siyrng | bk | Rampe | Rampe i *
i T it 1= 0= 20; 20
- . s s
2= Vifteomformer or | G [ e | o [ P [ 24
1 = Hastig-
3=Omformer forhoyt |15 | newssiying | 1= | o= 0= ; .
moment Torque drive | Inor gl‘;;":pen tbruk | Rampe | Friruling | ©"Z s s
Parametere P1.7 Stromgrense (A) P23 Stoppfunksjon
som pavirkes: P1.8 Motorstyringstiistand ~ P3.1 Min. frekvens
P1.15 i P4 j.tid ()
P22 Startfunksjon P4.3 Deselerasj.id (s)

READY RUN STOP ALARM FAULT

FWD REV 70 KEYPAD BUS

Trykk pa OK for & bekrefte
oppsett av omformer.

Figur 4.3: Innstilling av omformer

TIf. +358 (0)201 2121 « Faks +358 (0)201 212205




OVERVEIKNING OG PARAMETERE

VACON ® 11

5. OVERVAKNING OG PARAMETERE

MERK! Denne handboken gjelder for standard bruk av Vacon 10. Hvis du trenger en de-
taljert beskrivelse av parametere, kan du laste ned handboken pa: www.vacon.com ->

Support & Downloads (stotte og nedlastninger)

5.1 Verdier for overvakning

Kode Overvékningssignal Enhet ID Beskrivelse

V1.1 Utgangsfrekvens Hz 1 Utgangsfrekvens til motor

V1.2 Frekvensreferanse Hz 25 Frekvensreferanse til motorstyring

Vi3 Motorhastighet rpm 2 Beregnet motorhastighet

via Motorstrgm A 3 Mélt motorstrom

V15 Motormoment % 4 Beregnet faktisk/nominelt moment for
motoren

V1.6 Motoreffekt % 5 Beregnet faktisk/nominell motoreffekt

V1.7 Motorspenning \ 6 Motorspenning

V1.8 DC-linkspenning Vv 7 Malt DC-linkspenning

V1.9 Omformertemperatur °C 8 Kjoleelementtemperatur

V1.10 Motortemperatur % 9 Beregnet motortemperatur

Va1 Analog inngang 1 % 50 AI1—§|gna|omrade i prosent av brukt
omréde

V22 Analog inngang 2 % 60 AI2-§|gnanmrade i prosent av brukt
omrade
AU-signalomrade i prosent av brukt

9
V23 Analog utgang % 81 omrade
Status for digital inngang s
V2.4 DI1, DI2,DI3 15 Status for digital inngang
Status for digital inngang o

V2.5 Di4, DIS, DI6 16 | Status for digital inngang

V2.6 RU1, RU2, DU 17 Status for relé / digital utgang

V4.1 Settpunkt for PI % 20 Settpunkt for regulator

V4.2 Feedbackverdi for PI % 21 Faktisk verdi for regulator

V4.3 PI-feil % 22 Regulatorfeil

V4.4 Pl-effekt % 23 Regulatoreffekt

Tabell 5.1: Verdier for overvakning for Vacon 10

24-timers stotte +358 (0)201 212 575  E-post: vacon@vacon.com




12 ® VACON

OVERVEKNING OG PARAMETERE

5.2 parameterne for rask installasjon (virtuell meny, vises nar par. 17.2=1)

Kode Parameter Min. | Maks.| Enhet| Standard| ID Merk
P11 Nominell 180 | 690 [ v | Varierer [ 110 |Sjekk motorens merkeskilt
. motorspenning
Nominell 50,00/ . .
P12 | otorfrekvens | 3000| 32000 Hz 6000 | 111 [Siekkmotorens merkeskit
Nominell 1440/ Standard gjelder for en
P13 motorhastighet 30 | 200001 rpm 1720 12 4-pols motor
Nominell 02x| 2,0x
- . y
P14 motorstram Inunit | Inanit A Nunit 113 | Sjekk motorens merkeskilt
pq.5 | Motorens cos ) 0,30 | 1,00 0,85 120 | Sjekk motorens merkeskilt
(effektfaktor)
0,2 20 15
P1.7 Stremgrense | x | x A | x 107 | Maks. motorstrom
Nunit | 'Nunit Nunit
Momentforsterk- 0 = lkke i bruk
P1.15 ning 0 ! 0 109 19 = I bruk
Valg av 0 =1/0-terminal
P21 fjernstyringssted 1 0 ! 0 172 1 =Feltbuss
. 0=Rampe
P2.2 Startfunksjon 0 1 0 505 1= Flygende start
. 0 = Frirulling
P23 Stoppfunksjon 0 1 0 506 1=Rampe
P3.1 Min. frekvens 0,00 | P3.2 Hz 0,00 101 | Min. frekvensref
50,00/
P3.2 Maks. frekvens P3.1 320,001 Hz 60,00 102 | Maks. frekvensref
1 =Forhéndsv. hast. 0
2 = Panel
Valg av frekvens- 3 = Feltbuss
P33 ref. for fjernsty- 1 6 4 117 4:AI1
ringssted 1 5- AR
6="Pl
P34 [ Forhandsv.hast0 | P3.1 | P32 [ Hz | 500 | 180 [Aktivertavdigitaleinn-
ganger
P35 | Forhandsv.hast. 1| P3.1 | P32 [ Hz | 1000 | 105 |Aktivertavdigitaleinn-
ganger
P36 | Forhandsv.hast.2 | P31 | P32 | Hz | 1500 | 106 |AKtVertavdigitaleinn-
ganger
P37 | Forhandsv.hast.3 | P3.1 | P32 [ Hz | 2000 | 126 |AKtivertavdigitaleinn-
ganger

Tabell 5.2: Parametere for rask installasjon
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OVERVEIKNING OG PARAMETERE VACON ® 13

Kode Parameter Min. | Maks. | Enhet| Standard| ID Merk

Akselerasjonstid fra 0 Hz
til maksimal frekvens

P4.2 | Akselerasjonstid 1| 0,1 |3000,0 s 3,0 103

Deselerasjonstid fra mak-

P4.3 | Deselerasjonstid 1| 0,1 | 3000,0 s 3,0 104 simal frekvens il 0 Hz

0=0-100%

1=20% - 100%

20 % er det samme som
2V minimum signalniva

P6.1 | Al signalomrade 0 1 0 379

0=0-100%
1=20%-100%

20 % er det samme som
4 mA minimum signalniva

P6.5 | Al2signalomrade 0 1 0 390

Automatisk nullstil- 0 = Deaktiver
P14.1 ling 0 ! 0 731 14 = Aktiver

parameter 0 = Alle parametere vises
P17.2 . 0 1 1 115 |1 =Kun parameterne for
skjult . . .
rask installasjon vises

Tabell 5.2: Parametere for rask installasjon
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14 ® VACON

OVERVAKNING

OG PARAMETERE

5.3 Motorinnstillinger (betjeningspanel: Meny PAR -> P1)

Kode Parameter Min. | Maks.| Enhet | Standard| ID Merk
P11 Nominell | yg5 699 | v | varierer | 110 [sjekk motorens merkeskitt
: motorspenning
Nominell 50,00/ . .
P12 | motorfrekvens | 30:00[ 320,00 Hz 60,00 111 | sjekk motorens merkeskilt
Nominell 1440/ Standard gjelder for en 4-
P13 motorhastighet 30 120000 rpm 1720 2 pols motor
i -1 0.2 2,0
P14 Nominell motor X X A INunit 113 | Sjekk motorens merkeskilt
strom INunit | INunit
p1s [Motorenscos @ | o5 f 4 o5 0,85 120 | Sjekk motorens merkeskilt
(effektfaktor)
0,2 2,0 15
P1.7 Stremgrense | x | x A | x 107 | Maks. motorstrom
Nunit | "Nunit Nunit
. . 0 = Frekvensstyring
P1.8 Motorssttayr::ingsnl 0 1 0 600 | 1=Hastighetsstyring med
apen sloyfe
0 = Lineaer
P1.9 U/f-omrade 0 2 0 108 |1 =Kvadratisk
2 = Programmerbar
Feltsvekkings- 50,00/ Frekvens for feltsvekkings-
P1.10 punkt 8,00 |320,00] Hz 60,00 602 punkt
S ing for felt Spenning ved feltsvek-
p1aq | Penningforteltf 16 00 200,00] % | 100,00 | 603 |Kingspunktsom %av
svekkingspunkt u
nmot
U/f-midtpunkts- 50,00/ Midtpunktsfrekvens for
P1.12 frekvens 0,00 [ P1.10 Hz 60,00 604 programmerbar U/f
. Midtpunktsspenning for
praz | WEmidteunkts |5 00 pr11 | 9 | 10000 | 605 |programmerbar Urf som
spenning % av U,
nmot
Spenning ved o Spenning ved 0 Hz som %
P1.14 nullfreky. 0,00 | 4000| % 0,00 696 | U,
Momentforsterk- 0 = Deaktivert
P1.15 ning 0 ! 0 109 1 = Aktivert
PWM-frekvens. Hvis verdi-
" eneer heyere enn stan-
P1.16 | Koblingsfrekvens| 1,5 16,0 kHz 4,0/20 | 601 darden, reduserer du den
gjeldende kapasiteten

Tabell 5.3: Motorinnstillinger
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OVERVEIKNING OG PARAMETERE VACON ® 15

Kode Parameter | Min. | Maks.| Enhet | Standard| 1D Merk

0 = Deaktivert
P1.17 | Bremsechopper 0 2 0 504 | 1= Aktivert: Alltid
2 = Driftsstatus

0 = Ikke aktiv

1 = Identifikasjon ved still-
stand (bruk kjerkom-
mando innen 20 s for &
aktivere)

Motoridentifika-
P1.19 sjon 0 1 0 63

Spenningsfall over motor-
vindinger som % av U0t
ved nominell strom

~

P1.20 | Rsspenningsfall | 0,00 | 100,00 % 0,00 66

0 = Deaktivert

1 = Aktivert, standard
0 2 1 607 | modus

2 = Aktivert, stotbelast-
ningsmodus

Overspenning

P1.21 regulator

Underspennings- 0 = Deaktiver

P1.22 kontroller 1= Aktiver

Tabell 5.3: Motorinnstillinger

MERK! Disse parameterene vises nar P17.2 =0.

5.4 Innstilling av start/stopp (betjeningspanel: Meny PAR -> P2)

Kode Parameter Min. | Maks.| Enhet | Standard| ID Merk
Valg av fjernsty- 0 =1/0-terminaler
P21 ringssted 0 ! ° 172 1=Feltbuss
. 0 =Rampe
P2.2 Startfunksjon 0 1 0 505 1= Flygende start
. 0 = Frirulling
P23 Stoppfunksjon 0 1 0 506 1= Rampe
1/O-styring 1/0-styring
signal 1 signal 2
1/0 Start-/ 0 Fremover Bakover
P24 stopplogikk 0 3 2 300 1 Frem(kant) Invertert stopp
2 Frem(kant) Bak(kant)
3 Start Revers
. 0 = Fjernstyring
P25 Lokal/fjern 0 1 0 21 1= Lokal styring
P26 Panelst)‘/rlngsret— 0 i 0 123 0 = Fremover
ning 1=Revers

Tabell 5.4: Innstilling av start/stopp
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16 ® VACON

OVERVAKNING

OG PARAMETERE

5.5 Frekvensreferanser (betjeningspanel: Meny AR -> P3)

Kode Parameter Min. | Maks. | Enhet | Standard| ID Merk
p31 | Min.frekvens | 000 | P32 | Hz 0,00 | 1071 |Minste tillatte

frekvensreferanse

50,00/ Maksimalt tillatte

P3.2 Maks. frekvens | P3.1 | 320,00 Hz 60,00 102 frekvensreferanse

1 = Forhandsv. hast. 0

Valg av frekvens- : i EZHZI s
P33 | ref.forfiernsty- | 1 6 4 7|3z an Y
ringssted 5- A2

6=l
P34 | Forhandsv.hast.o| P3.1 | P32 | Hz 500 | 180 gz:'ve” avdigitale inngan-
P35 | Forhandsv.hast.1| P31 [ P32 | Hz | 1000 | 105 3::"’”‘ av digitale inngan-
P36 |Forhandsv.hast2| P31 [ P32 | Hz | 1500 |106 Q::"’e” av digitale inngan-
P3.7 | Forhandsv.hast.3| P31 | P32 | Hz | 2000 |126 gz:'ve” avdigitale inngan-
P38 | Forhandsv.hast.4| P3.1 | P32 | Hz | 2500 |127 3::"’”‘ av digitale inngan-
P39 |Forhandsv.hast 5| P31 [ P32 | Hz | 3000 |128 Q::"’e” av digitale inngan-
P3.10 | Forhandsv.hast.6] P31 | P32 | Hz | 4000 129 gz:'ve”av digitale inngan-
P3.11 | Forhandsv.hast.7] P31 | P32 | Hz | s000 130 3::"’”‘ av digitale inngan-

Tabell 5.5: Frekvensreferanser

MERK! Disse parameterene vises nar P17.2 =0.
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OVERVEIKNING OG PARAMETERE

VACON ® 17

5.6 Innstilling av ramper og bremser (betjeningspanel: Meny PAR -> P4)

Kode Parameter Min. | Maks. | Enhet| Standard| ID Merk
0 = Lineaer
P4.1 S-formet rampe 0,0 10,0 s 0,0 500 >0 = S-kurve rampetid
Angir tiden det tar for
. N effektfrekvensen oker fra
P42 | Akselerasjonstid 1 0,1 3000,0 s 3,0 103 null frekvens til maksi-
mal frekvens
Angir tiden det tar for
pa3 | Deselerasjonstid1 | 0,1 |30000| s 30 | 104 |ffektfrekvensen redu-
seres fra maksimal fre-
kvens til null frekvens
P4.4 S-formet rampe 2 0,0 10,0 s 0,0 501 |Se parameter P4.1
P45 | Akselerasjonstid 2 0,1 3000,0 s 10,0 502 |Se parameter P4.2
P46 | Deselerasjonstid 2 0,1 3000,0 s 10,0 503 |Se parameter P4.3
0=Av
P4.7 Fluksbremse 0 3 0 520 1=Deselerasjon
5 2 =Chopper
3 = Full-modus
0, 2,0
P48 | Fluksbremsestrom | | S | X A INunit 519
Nunit | 'Nunit
03x 2,0x Deﬁn.erer stremmen
P4.9 DC-bremsestram . . A INunit 507 |som tilferes motoren
Nunit |- "Nunit ved DC-bremsing
Avgjer om bremsing er
. PA eller AV og bremseti-
P4.10 St°"2t'r‘i;f' PC | 000 |60000] s 0,00 | 508 |den til DC-bremsen nar
motoren stopper
0 = Ikke aktiv
Stoppfrekvens for Utgangsfrekvensen for
el DC-stram 010 [ 1000 Hz 1,50 515 DC-bremsen
P4.12 | Starttid for DC-stram| 0,00 | 600,00 s 0,00 516 |0 = Ikke aktiv

Tabell 5.6: Innstilling av ramper og bremser
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5.7 Digitale innganger (betjeningspanel: Meny PAR -> P5)

Kode Parameter Min. | Maks. | Enhet| Standard| ID Merk

0 = Ikke i bruk
1=DI
2=DI2
P5.1 | 1/O-styringssignal 1 0 6 1 403 [3=DI3
4=Dl4
5=DI5
6=DI6

P5.2 | 1/O-styringssignal 2 404 |Som parameter 5.1
P5.3 Revers 412 |Som parameter 5.1
P5.4 Ekst. feilsteng. 405 |Som parameter 5.1
P5.5 Ekst. feilap. 406 |Som parameter 5.1
P5.6 Nullstilling av feil 414 |Som parameter 5.1
P5.7 Drift mulig 407 |Som parameter 5.1

P5.8 | Forhandsv. hast. BO
P5.9 | Forhandsv. hast. B1
P5.10 | Forhéndsv. hast. B2

419 |Som parameter 5.1

420 |Som parameter 5.1
42

Som parameter 5.1

P5.11 | Valg av rampetid 2 408 |Som parameter 5.1
P5.12 Deaktiver Pl
P5.13 Tving til I/0

Tabell 5.7: Digitale innganger

1020 | Som parameter 5.1

o|lo|lo|o|o|o|o|o|le|e|eo|e
alo|lo|lo|o|loa|a|a|a|a|a]|a
olo|lo|lo|vu|s]|lo|w|o|a]o]|~

409 |Som parameter 5.1

5.8 Analoge innganger (betjeningspanel: Meny PAR -> P6)

Kode Parameter Min. | Maks. | Enhet | Standard| ID Merk
. 0=0-100% (0-10V)
P6.1 | All signalomrade 0 1 0 379 1220-100% (2-10V)
P6.2 Al tilp. min. -100,00 | 100,00 % 0,00 380 |0,00=ingen min.skalering
P63 | Alltilp.maks. |-10000]30000| % | 10000 | 381 [0000=ingenmaks.
skalering
P6.4 Al filtertid 0,0 10,0 s 0,1 378 |0 =Ingen filtrering
. . 0=0-100% (0-20 mA)
P6.5 | Al2 signalomrade 0 1 0 390 1=209%-100% (4-20mA)
P6.6 AI2 tilp. min. -100,00 | 100,00 % 0,00 391 |0,00=ingen min. skalering
P67 | Ai2tilp.maks. | -100,00| 30000| % 10000 | 392 [100,00 =ingen maks.
skalering
P6.8 Al2 filtertid 0,0 10,0 s 0,1 389 |0 =ingen filtrering

Tabell 5.8: Analoge innganger
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5.9 Digitale utganger (betjeningspanel: Meny PAR -> P8)

Kode| Parameter Min.| Maks. | Enhet| Standard| ID Valg

0 = Ikke i bruk

1=Klar

2 =Drift

3 =Feil

4 = Feil invertert

5= Advarsel

6 = Reversert drift

7 = Hastighet nddd

8 = Motorregulator aktiv
9 =FB-kontrollord.B13
10 = FB-kontrollord.B14
11 =FB-kontrollord.B15

P8.1 RU1 signalvalg 0 1 2 313

P8.2 RU2 signalvalg ] 11 3 314 | Som parameter 8.1
P83 | DU1 signalvalg 0 n 1 312 | Som parameter 8.1
P84 | RU2invertering | © 1 0 1588 | 9 =Ingen invertering
1=Invertert
Tabell 5.9: Dig. utganger
5.10 Analoge utganger (betjeningspanel: Meny PAR -> P9)
Kode Parameter Min.| Maks. | Enhet| Standard| ID Valg
0 = Ikke i bruk
canalvald f 1 = Utgangsfrekv. (0-faks)
P9.1 5'9';2 e o 4 1 307 | 2 = Utgangsstrom (O-lyyotor)
9 utgang 3 = Motormoment (0-T; motor)
4 = Pl-effekt (0-100 %)
P9.2 Analog-utgang 0 1 0 310 0=0mA
min. 1=4mA

Tabell 5.10: Analoge utganger
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5.11 Beskyttelser (betjeningspanel: Meny PAR -> P13)

Kode Parameter Min. | Maks. | Enhet | Standard| ID Merk
. 0 =Ingen handling
P13 | Y f?f::";:””” 0 2 1 700 |1=Alarm
inngang 2 =Feil: Frirulling
1 =Ingen respons
— (ingen feil er generert,
P13.2 Unders?ee"nnmgs 1 2 2 727 |men omformeren stop-
per likevel modulering)
2 =Feil: Frirulling
P13.3 Jordfeil 0 2 2 703 |Som parameter 13,1
P134 Feil ved utmatings- 0 2 2 702 |Som parameter 13,1
fase
P135 Blokkeringsbeskyt-| 2 0 709 |Som parameter 13,1
telse
Underbelastnings-
P13.6 beskyttelse 0 2 0 713 |Som parameter 13,1
Termisk beskyt-
P13.7 telse av motoren 0 2 2 704 |Som parameter 13,1
Mtp:Omgivelse- o .
P13.8 temperatur -20 100 C 40 705 |Omgivelsestemperatur
Mtp:Kjolingsfaktor o Kjoling som % ved 0 has-|
P13.9 ved nullhastighet 00 [ 1500 % 400 706 tighet
Mtp:Termisk tids- . Motortermisk tidskon-
P13.10 Konstant 1 200 min. 45 707 stant
Konfliktovervak-
P13.23| ning for frem/til- 0 2 1 1463 |Samme som P13.1
bake

Tabell 5.11: Beskyttelser

MERK! Disse parametrene vises nar P17.2 =0.
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5.12 Parametere for automatisk nullstilling ved feil (betjeningspanel: Meny PAR -> P14)

Kode Parameter Min.| Maks. | Enhet| Standard | ID Merk
Automatisk 0 = Deaktivert
P14.1 nullstilling 0 ! 0 731 1 = Aktiver
P14.2 Ventetid 0,10 10,00 s 0,50 717 | Ventetid etter feil
P14.3 Forsekstid 0,00 60,00 s 30,00 718 | Maks. tid for forsgk
0 =Ramping
P14.5| Gjenstartsfunk. 0 2 2 719 |1 =Flygende
2 = Fra startfunksjon

Tabell 5.12: Parametere for automatisk nullstilling ved feil

MERK! Disse parametrene vises nar P17.2 =0.

5.13 Pl-styringsparametere (betjeningspanel: Meny PAR -> P15)

Kode Parameter | Min.| Maks. | Enhet|Standard| 1D Merk
0 = Fast settpunkt %
1=AI

P15 Vau'm‘;;lle;te 0 3 0 332 [2=A2

p 3 =Feltbuss

(Prosessdata In1)

P15.2 Fast settpunkt 0,0 100,0 % 50,0 167 | Fast settpunkt
0=ANl

Valg av tilbake- 1=A12

P154 koblingskilde 0 2 ! 334 2 =Feltbuss (prosessdata
In2)

piss | Minfeed o5 50 [ % 00 | 336 |Verdived min.signal

backverdi
prse | Maksfeed {1001 3000 | % 100,0 | 337 |Verdived maks. signal
backverdi

P15.7 P forsterkning 0,0 | 1000,0 % 100,0 118 | Proporsjonalforsterkning

P15.8 I-tid 0,00 | 320,00 s 10,00 119 | Integreringstid
0 = Direkte (Feedback <
Setpunkt ->@k PID-effekt)

P15.10| Inverteringsfeil 0 1 0 340 |1 =Invertert (Feedback >
Setpunkt ->Reduser PID-
effekt)

Tabell 5.13: Pl-styringsparametere

MERK! Disse parametrene vises nar P17.2=0.
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5.14 Programinnstilling (betjeningspanel: Meny PAR -> P17)

Kode| Parameter Min. | Maks.| Enhet | Standard| ID Merk
0 =Grunnleggende
1="Pumpe
2 = Vifteomformer
P17.1 Programtype 0 3 0 540 3 = Hoyt moment
MERK! Vises kun nar opp-
startsguiden er aktiv
Parameter 0 = Alle parametere vises
P17.2 . 0 1 1 115 | 1 = Kun parameterne for
skjult N X .
rask installasjon vises
Tabell 5.14: Programinnstillingsparametere
5.15 Systemparametere
Kode Parameter | Min. | Maks.l Standardl ID | Merk
Programvareinformasjon (MENY PAR -> V1)
Via Programvare-ID for API 2314
V1.2 | Programvareversjon for API 835
V1.3 | Programvare-ID for stram 2315
Vi Programvare-versjon for 834
strom
V1.5 Program-ID 837
V1.6 Programrevisjon 838
V1.7 Systembelast. 839
Feltbussparameter (MENY PAR -> V2)
Status for ModBus-
kommunikasjon.
Format: xx.yyy
V2.1 Kommunikasjonsstatus 808 |der xx =0-64 (antall
feilmeldinger)
yyy = 0-999 (antall
andre meldinger)
0= Ikke i bruk
P2.2 Feltbussprotokoll 0 1 0 809 1 = ModBus i bruk
P23 Slaveadresse 1 255 1 810

Tabell 5.15: Systemparametere
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Kode Parameter Min. [ Maks.| Standard| ID Merk
0=300
1=600
2=1200

P24 Baud-hast. 0 5 5 811 3= 2400
4=4800
5=9600

P2.7 | Kommunikasjonstimeout 0 255 0 814 1=1sek.
2 =2 sek. osv.

P28 Nullstill kommunikasjons- 0 1 0 815

status
Annen informasjon

V3.1 MWh-méler 827 | Million watt time

V3.2 Slé-pa-dager 828

V3.3 Sla-pa-timer 829

V34 Driftsmaler: Dager 840

V35 Driftsmaler: Timer 841

V3.6 Feilmaler 842

. L " 1= Gjenopprett
P4.2 GJenopprelt.lt’]faebrrlkklnnstll 0 1 0 831  |fabrikkinnstillinger for
ing alle parametere
F5.x Meny for aktiv feil
F6.x Meny for feilhistorikk

Tabell 5.15: Systemparametere
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6. FEILSPORING

Feilkode Feilnavn Feilkode Feilnavn

1 Overstram 22 Feil i EEPROM-kontrollsum
2 Overspenning 25 Efai!t?hédn;;krokontrollerens
3 Jordfeil 27 Bakre EMF-vern
8 Systemfeil 34 Intern busskommunikasjon
9 Underspenning 35 Programfeil

11 Feil ved utmatingsfase 41 IGBT overtemperatur

13 Undertemperatur for fre- 50 \;gg?&;r}alﬁg in-ngang .

kvensomformer § olva gtsgnalomrade
4 til 20 mA eller 2 til 10 V)

14 E\;’:;:Zx?::s::: for fre- 51 Ekstern feil

15 Motor blokkert 53 Feltbussfeil

16 Overtemperatur i motoren 57 Identifikasjonsfeil

17 Underbelastning motor

Tabell 6.1: Feilkoder. Se brukerhdandboken for detaljerte beskrivelser av feil.
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7. GENERELLE DATA

Ramme Hoyde (mm) Bredde (mm) Dybde (mm) Vekt (kg)
Mal M1 160 66 98 05
og vekt M2 195 90 102 07

Mi3 254 100 109 1
Forsynings- Nettverk Vacon 10 (400 V) kan ikke brukes med hjernejordede nettverk
nettverk

Kortslutningsstrem

Maks. kortslutningsstrem ma vaere < 50 kA

Utgangsspenning

0-Uj,

Motortil- Merkestrem Iy ved omgivelsetemperatur pa maks. +50 °C (avhenger
kobling Utgangsstrem av enhetsstorrelsen), overbelastning
1,5 x Iy maks. 1 min /10 min
-10°C (frostfritt)...+40/50°C (avhenger av enhetsstarrelsen): merkebe-
Omgivelses- lastning Iy
driftstemperatur For installering side ved side for MI1-3 er maks. temperatur alltid
40 °C. For IP21/Nema1-alternativet i MI1-3 er den ogsé 40 °C
Omaivel Lagringstemperatur | -40°C...+70 °C
forhold Relativ fuktighet 0...95 % RF, ikke-kondenserende, ikke-korroderende, ikke vanndraper
Hoyde 100 % belastningskapasitet (ingen effektminskning) opptil 1000 m.
4 1 % effektminskning for hver 100 m over 1000 m, maks. 2000 m
Innkapslingsklasse | 1P20/1P21/Nema1 for MI1-3.
Forurensningsgrad | PD2
Immunitet Samsvarer med EN50082-1, -2, EN61800-3
'Uetrst‘elpbpeiierijzlt:el-r i 230 V: Samsvarer med EMC kategori C2. Har et internt RFI-filter.
EMC J A 400 V: Samsvarer med EMC kategori C2. Har et internt RFI-filter
brukerhéndboken : o
A Begge: Ingen beskyttelse mot EMC-utslipp (Vacon-niva N):
for Vacon 10 pé: .
Uten RFI-filter
Wwww.vacon.com)
For EMC: EN61800-3
SiEndhly For sikkerhet: UL508C, EN61800-5
Sertifikater .
og produ- For sikkerhet: CE, UL, cUL
sentens For EMC: CE
samsvarser- (se enhetens navneplate hvis du vil ha mer detaljerte godkjenninger)
klaering

24-timers stotte +358 (0)201 212 575 ¢ E-post: vacon@vacon.com




26 ® VACON GENERELLE DATA

Krav til kabler og Terminalkabel min.-maks.
sikringer - Nettkabel Cu | (mm?)
(Se detaljert Ramme Sikring (A) (mm?)
informasjon i mm Nett Jorg | Kontroll
brukerhandboken og relé
for Vacon 10 pa: M1 6
www.vacon.com) I 3*1,5+1,5 1,5-4
380-480V, 3~ 2 10
208-240V, 3~ MI3 20 3%2,5+2,5 156
Mi2 20 2%2,542,5
115V, 1~
Mi3 32 2%6+6
1,5-4
M 10 2*1,5+1,5 0,5-1,5
208 - 240, 1~ M2 20 2%2,542,5
MI3 32 2%6+6 156
mi3 6
3*1,5+1,5 154
575V MI3 10
MI3 20 3%2,5+2,5 156

- Med de ovennevnte sikringene kan omformeren kobles til stramforsyningen, og maks.
kortslutningsstrem er 50 kA.

- Bruk kabler med varmebestandighet p& minst +70 °C.

- Sikringene fungerer ogsa som en overlastningsbeskyttelse for kabelen.

- Disse instruksjonene gjelder bare tilfeller med én motor og én kabeltilkobling fra fre-
kvensomformeren til motoren.

—For & vaere i samsvar med EN61800-5-1 ma den beskyttende lederen vaere minst 10 mm?
Cu eller 16 mm? Al En annen mulighet er & bruke en ekstra beskyttende leder som
minst har samme stgrrelse som den opprinnelige lederen.
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Nominelle effekter for Vacon 10

Nettspenning 208-240 V, 50/60 Hz, 1~ serien
Nominell

Merkebelastning Motoreffekt inngangs-

Zr:#g'ri strem Mekanisk | Vekt
mertype |100 % kontinu-|150% over- P p storrelse (kg)

erlig stram Iy |strem [HP] KW [A]

[A] [A]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 4,2 Mi1 0,55
0002 24 3,6 0,5 0,37 57 Mi1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 6,6 Mi1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 83 MI2 0,7
0005 4,8 72 1,5 1,1 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 15 14,1 M2 0,7
0009* 9,6 14,4 3 2,2 22,1 MI3 0,99

Tabell 7.1: Nominelle effekter for Vacon 10, 208-240 V

* Maks. omgivelsetemperatur for bruk av denne omformeren er 40 °C!

Nettspenning 208-240V, 50/60 Hz, 3~ serien
Nominell

Merkebelastning Motoreffekt inngangs-
Frekv.- stram Mekanisk  [Vekt
omfor- - ! ”

mertype |100 % kontinu-[150% p p storrelse | (kg)

erlig strom Iy |overstream [HP] KWI [A]

[A] [A]
0001 1.7 2,6 0,33 0,25 2,7 M 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 35 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 38 M 0,55
0004 3,7 56 1 0,75 43 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 1,5 1,1 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 1,5 84 MI2 0,7
0011* 11 16,5 3 2,2 13,4 MI3 0,99

Tabell 7.2: Nominelle effekter for Vacon 10, 208-240 V 3~

*Maks. omgivelsetemperatur for bruk av denne omformeren er 40 °C!

24-timers stotte +358 (0)201 212 575 ¢ E-post: vacon@vacon.com




28 ® VACON GENERELLE DATA

Nettspenning 115V, 50/60 Hz, 1~ serien

Nominell
Merkebelastning Motoreffekt inngangs-
Frekv.- strom Mekanisk  [Vekt
omfor- 100 % konti 0, storrelse (kg)
mertype 0 % kontinu- 150% over- P P
erlig stram Iy |strom [HP] KW] [A]
[A] [A]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 9,2 MI2 0,7
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 12,4 MI2 0,7
0004 3,7 56 1 0,75 15 MI2 0,7
0005 4,8 72 1.5 1,1 16,5 MI3 0,99

Tabell 7.3: Nominelle effekter for Vacon 10, 115V, 1~

Nettspenning 380-480 V, 50/60 Hz, 3~ serien

Nominell

Merkebelastning Motoreffekt inngangs-

Z::I;Z'ri stram Mekanisk  [Vekt
mertype |100 % kontinu-[150% P P storrelse | (kg)

erlig stram Iy |overstrom [HP] KW [A]

[A] [A]
0001 13 2 0,5 0,37 2,2 Min 0,55
0002 1,9 2,9 0,75 0,55 2,8 Mi1 0,55
0003 24 3,6 1 0,75 3,2 Mi1 0,55
0004 33 5 1.5 11 4 MI2 0,7
0005 4,3 6,5 2 1,5 56 MI2 0,7
0006 5,6 84 3 2,2 73 MI2 0,7
0008 7,6 114 4 3 9,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 5 4 11,5 MI3 0,99
0012 12 18 7.5 55 14,9 MI3 0,99

Tabell 7.4: Nominelle effekter for Vacon 10, 380-480 V
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Nettspenning 575V, 50/60 Hz, 3~ serien
Nominell

Merkebelastning Motoreffekt inngangs-
Frekv.- strom Mekanisk  [Vekt
omfor- -

mertype |100% kontinu-|150% p p storrelse | (kg)

erlig stram Iy |overstrem HP] Kw] [A]

[A] [A]
0002 1,7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 15 3,6 MI3 0,99
0004 39 59 3 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 5 3,7 7,6 Mi3 0,99
0009 9 13,5 7,5 55 10,4 MI3 0,99

Tabell 7.5: Nominelle effekter for Vacon 10, 575V

Merk: Inngangsstremmene er beregnede verdier med 100 kVA transformatortilfersel.

Rask innstilling av ModBus

1 A: Velg feltbuss som fjernstyringssted: P2.1 til 1 - Feltbuss
B: Angi ModBus RTU-protokoll til "ON": S2.2 til 1 - ModBus

A. Angi kontrollordet til "0" (2001)

B. Angi kontrollordet til "1" (2001)

C. Statusen for frekvensomformer er RUN

2 D. Angi referanseverdi til "5000" (50,00 %) (2003)

E. Faktisk hastighet er 5000 (25,00 Hz hvis MinFreq er 0,00 Hz og MaxFreq er 50,00 Hz)
F. Angi kontrollordet til "0" (2001)

G. Statusen for frekvensomformer er STOP
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