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BEZPIECZENSTWO nr dokumentu: DPD01019D1, data publikacji: 15.102012 VA CON @ 1

Niniejsza skrécona mstrukqa zaW|era opis podstawowych czynnosci,

umozliwia qcy(h Iatwq I e pr iennika czestotliwosci Vacon 10.
Przed uruch pr ik naleiy pobrac i doktadnie przeczytaé
instrukcje obstugi pr iennika Vacon 10, dostepna na stronie

www.vacon.com -> Support & Downloads (Pomoc techniczna i pobieranie).

1. BEZPIECZENSTWO

INSTALACJE ELEKTRYCZNA MOZE WYKONAC WYLACZNIE
A ELEKTRYK DYSPONUJACY ODPOWIEDNIMI UPRAWNIENIAMI!

Niniejsza skrécona instrukcja zawiera czytelnie oznaczone ostrzezenia, dotyczace
bezpieczeristwa pracy, ktére pozwalajg uniknac¢ przypadkowego uszkodzenia produktu
lub podtaczonych urzadzen.

Nalezy dokladnie przeczytac ponizsze ostrzezenia:

Po podtaczeniu zasilania przemiennika Vacon 10 elementy
wewnetrzne modutu zasilajacego znajduja sie pod napieciem.
Kontakt z napieciem z sieci jest bardzo niebezpieczny i grozi
Smiercia lub powaznymi obrazeniami.

Gdy przemiennik Vacon 10 jest podfaczony do sieci zasilajacej,
zaciski U, V, W (T1, T2, T3) silnika oraz zaciski -/+ zfacza rezystora
hamowania sg pod napieciem, nawet jesli silnik nie pracuje.

Zaciski sterujace we/wy s3 galwanicznie odizolowane od napiecia
sieci zasilajacej. Jednakze na zaciskach wyjs¢ przekaznikowych
moze wystepowac niebezpieczne napiecie sterujace, nawet jesli
przemiennik Vacon 10 jest odtaczony od sieci zasilajacej.

Natezenie doziemnego pradu uptywu przemiennika czestotliwosci
Vacon 10 przekracza 3,5 mA pradu przemiennego. Zgodnie z norma
EN 61800-5-1 nalezy zapewni¢ wzmocnione ochronne pofaczenie
uziemiajace.

Patrz rozdziat 7.

Jezeli przemiennik stanowi cze$¢ wyposazenia maszyny, jej
producent jest odpowiedzialny za zastosowanie w niej wytacznika
gtéwnego (EN 60204-1).

Jesli przemiennik Vacon 10 zostanie odtaczony od sieci zasilajacej
podczas pracy silnika, nadal bedzie pod napieciem, o ile silnik jest
wiaczany przez proces. W takim przypadku silnik dziata jak
generator dostarczajacy energie do przemiennika czestotliwosci.

Po odtgczeniu przemiennika czestotliwosci od sieci zasilajacej
nalezy odczekac, az wentylator sie zatrzyma, a wyswietlacz lub
diody stanu na przednim panelu urzadzenia zgasna. Nastepnie
nalezy odczekac jeszcze 5 minut przed rozpoczeciem jakichkolwiek
prac przy ztaczach przemiennika Vacon 10.

Jesli zostata wigczona funkcja automatycznego zerowania,
silnik moze uruchomic¢ sie automatycznie po awarii.
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2 ® VACON MONTAZ

2.INSTALACJA

2.1 Montaz
Przemiennik Vacon 10 mozna zamontowac na $cianie na dwa sposoby: za pomoca
wkretéw lub na szynie DIN.
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Rys. 2.1: Montaz za pomocq wkretéw, modele MIT-MI3

2

Rys. 2.2: Montaz na szynie DIN, modele MI1-MI3

Uwaga! Wymiary montazowe przedstawiono z tytu urzadzenia.
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MONTAZ VACON ® 3

Nalezy pozostawi¢ wolna przestrzei nad (100 mm) i pod (50 mm) przemiennikiem
Vacon 10 oraz po obu stronach (20 mm) urzadzenia. (Montaz bez wolnej przestrzeni jest
dopuszczalny, jesli temperatura otoczenia nie przekracza 40°C).
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Zamocuj podpore
PO zainstalowaniu
kabli zasilania

Zamocuj plyte
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N
Rys. 2.3: Montaz plyty PE i podpory kabla interfejsu APl, modele MI1-MI3
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4 ® VACON MONTAZ

2.2 Okablowanie i polaczenia elektryczne
2.2.1 Okablowanie zasilania
Uwaga! Moment dokrecania dla kabli zasilania wynosi 0,5-0,6 Nm (4-5 in.Ibs).

3~ (230 V, 400 V)

30 V) Wyijscie silnika
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Zdejmij plastikowa
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w celu uzyskania

uziemienia 360°
ZASILANIE SILNIK

Rys. 2.4: Ztqcza zasilania przemiennika Vacon 10, model M1
Zewnetrzny rezystor

hamowania
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Rys. 2.5: Ztqcza zasilania przemiennika Vacon 10, modele MI2-MI3
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MONTAZ VACON ® 5

2.2.2 Okablowanie sterujgce
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Rys. 2.6: Otwdrz pokrywe, modele MI1-MI3

Moment

sterujgcych:
0,4 Nm

dejmij plastikowg
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w celu uzyskania
uziemienia 360°

Rys. 2.7: Zainstaluj okablowanie sterujgce, modele MI1-MI3
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6 ® VACON

INTERFEJS API VACON 10

3. WEJSCIA/WYJSCIA STERUJACE | ZACISKI

Zacisk Sygnat Ustawienie fabryczne Opis
1 | +10Vref | Zadawane napigcie Maksymalne obcigzenie
wyjsciowe 10 mA
2 |An Wejscie sygnatu Zadawana czestotliwos¢ P) | 0-10V,Ri=200kQ
analogowego 1
3 | GND @] Masadla sygnatu we/wy
6 | 24 Vout | | Wyjscie 24 V dla DI +20%, maks. obcigzenie 50 mA
7 | GND @] Masadla sygnatu we/wy
—— —18 | D Wejscie cyfrowe 1 Start do przodu P 0-+30V,Ri=12kQ min.
——"—19 |2 Wejscie cyfrowe 2 Start do tylu?
——"— 10| b Wejscie cyfrowe 3 Zerowanie usterki ”
A|A Sygnat A RS485 Komunikacjaz magistral | Ujemny
B |B Sygnat B RS485 Komunikacjazmagistralg | Dodatni
4 | A2 Wejsécie sygnatu Wartos¢ rzeczywista PI P | 0(4) - 20 mA, Ri =200 Q@
analogowego 2
5 | GND @] Masa dla sygnatu we/wy
13| GND @] Masadlasygnatu we/wy
14| DIa Wejscie cyfrowe 4 Predkos¢ zadawana B0 P | 0-+30V, Ri=12kQ (min)
15 | DI5 Wejscie cyfrowe 5 Predkos¢ zadawana B1 ”)
16 | DI6 Wejscie cyfrowe 6 Usterka zewn. ”
18| AO Wyjscie analogowe Czestotliwos¢ 0(4) - 20 mA, RL =500 Q
wyjsciowa P
20| DO Wyjscie sygnatu Aktywne = GOTOWE P) Otwarty kolektor, obciazenie
cyfrowego maksymalne 48 V/50 mA
22| RO13 Wyjscie | Aktywne = PRACA P Maks. obcigzenie przefaczania;|
23| rRO14 N\ przekaznika 1 250V (ac)/2 Alub
— 250V (dc)/0,4 A
24| RO22 Wyjscie | Aktywne = USTERKA P) Maks. obcigzenie przetaczania|
25| RO 21 przekaznika 2 250V (ac)/2 Alub
26| RO 24 250V (dc)/0,4 A
Tabela 3.1: Domysina konfiguracja wejs¢/wyjs¢ przemiennika Vacon 101 jego potqczenia
P) = Funkcja programowana, zapoznaj sie z wykazem i opisem p 6w w rozdziatach 5.
Al2 GND GND D4 DIS DIE_AD DO R13 R14 * R4
T11t1808 [oo (2%
+10V Al GND 24V GND DI Dz DB A B R Rz
( ON
AV
AlZ: mA
OFF

Rys. 3.1: Zaciski we/wy przemiennika Vacon 10
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NAWIGACJA | ROZRUCH

VACON ® 7

4. NAWIGACJA | ROZRUCH

4.1 Menu gtéwne przemiennika Vacon 10

MENU READY RUN STOP ALARM FAULT
A

ZADANYCH  REF

WARTOSCI 00

Wyswietla zadana

READY RUN STOP ALARM FAULT

REF

{
il
Lu (L

wartos¢ panelu PAR PAR —pe e
sterowania niezaleznie SYS Hz NACISNIJ sys He
0d wybranego miejsca v

sterowania. FWD REV 10 KEYPAD BUS

l v NACISNIJ

FWD REV IO KEYPAD BUS

MENU
MONITO- READV RUN STF ALARM FAULT
ROWANIA REF
Wiymmenumozna  MON q, i 1
przegladac wartosci [ ]
/monitorowania. PAR
sYs
v v
FWD REV 110 KEYPAD BUS FWD REV IO KEYPAD BUS
l v NACISNI
MENU READY RUN ST‘QF ALARM FAULT RE:DV RUN ST‘OP ALARM FAULT

PARAMETROW REF

a
W tym menu MON L.‘

mozna przegladat )
i edytowa parametry. PAR 17

svs

MON .--‘ ‘ ‘
) (1!

PAR |4 ]

NACISNIJ SYS

v
FWD REV 10 KEYPAD BUS

NACISNIJ
| v

READY RUN STOP ALARM FAULT

v v
FWD REV 0 KEYPAD BUS

READY RUN STOP ALARM FAULT
7y

MENU e & a REF

SYSTEMOWE \ad yr (|
MoN| L_ MON

W tym miejscu mozna [ |

przegiadac podmenu  paR| - PAR v ]

parametrow

systemowych i usterek. SYS 1 v

NACISNI SYS |4
v

FWD REV /0 KEYPAD BUS

v
FWD REV /0 KEYPAD BUS

Rys. 4.1: Gtéwne menu przemiennika Vacon 10

Catodobowa pomoc techniczna: +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com




8 ® VACON NAWIGACJA | ROZRUCH

4.2 Kreator uruchamiania i rozruchu

4.2.1 Etapy uruchamiania:

1. Przeczytaj instrukcje bezpieczenstwa na stronie 1.

7. Wykonaj rozruch probny bez silnika; patrz
instrukcja obstugi na stronie www.vacon.com.

2. Sprawdz uziemienie i upewnij sig, ze kable sg
zgodne z wymaganiami.

8. Wykonaj proby bez obcigzenia przy silniku
odtgczonym od procesu.

3. Sprawdz jakos¢ i ilos¢ powietrza chtodzacego.

9. Przeprowadz identyfikacje parametrow (par. ID631).|

4. Upewnij sig, ze wszystkie przefaczniki Start/Stop
znajduja sie w pozycji STOP.

10. Podtacz silnik do procesu i ponownie wykonaj
rozruch prébny.

5. Podtacz przemiennik do zasilania sieciowego.

11. Przemiennik Vacon 10 jest gotowy do eksploatacji.

6. Uruchom kreator rozruchu i skonfiguruj wszyst-
kie niezbedne parametry.

Tabela 4.1: Etapy uruchamiania

4.2.2 Kreator rozruchu
Kreator rozruchu zostanie uruchomiony przy pierwszym wigczeniu zasilania przemiennika
Vacon 10. Kreator mozna uruchomi¢, ustawiajac wartos¢ 1 parametru SYS 4.2. Procedura
jest przedstawiona na ilustracjach ponizej.

UWAGA! Kreator rozruchu zawsze przywraca fabryczne ustawienia
wszystkich parametréw!

FAULT

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM
A A

REF L-_' REF i (T
MoN MoN Lo o
-

ona| (-
svs 4 svs |4

v v v v

FWD REV O KEYPAD BUS FWD REV O KEYPAD BUS

v o)

Przejdz do menu parametréw
i wybierz predko$¢ znamionowa
silnika P1.3.

Nacignij przycisk OK, aby
przej$¢ do trybu edycji.

®

READY RUN STOP ALARM FAULT

®

READY RUN STOP ALARM FAULT
a

REF REF -
won wou | LY Ly
PAR PAR ) 'l (
svs |4 : svs |4
L ARy v v
FWD REV U0 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS

v @ v
Zmien wartosé P1.3 za pomoca
przyciskow Géra/Dét i naci
przycisk OK, aby potwierdzi¢.

Wykonaj te sama procedure
dla pradu znamionowego
silnika P1.4.

®

Rys. 4.2: Kreator rozruchu przemiennika Vacon 10 (zastosowanie standardowe)
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NAWIGACJA | ROZRUCH VACON ® 9

STOP ALARM FAULT READ STOP ALARM FAULT STOP ALARM FAULT
REF]| a REF a REF A
mon| LA (| mon| L 0 MON K|
PAR|q ) U parje ! Lt _>PAR N Ly
svs| - svs| o v sYs| o v
FWD REV_ O KEYPAD BUS FWD REV O KEYPAD BUS FWD REV 0 KEYPAD BUS
W kreatorze Nacisnij przycisk OK, Wybierz wartosci
rozruchu zostanie aby przej$¢ do trybu z zakresu
wyswietlony numer edycji. 0-3 (patrz poi
parametru 17.1.
Mozliwe opcje:
P1.7 P1.8 P1.15 P2.2 P23 P3.1 | P42 | P43
0= podstawowe 15x | Sorowarie O o 0 oHz | 3s | 3s
P INMOT | Srestofiwoscia | Meuzywane | opadanie | wybieg
- 11x - 0= 0= 1=
T=napedpompy | ot | S eesciq | Meusywane | opadanie | opadanie | 20Mz | S | 5s
2=naped 15x = 0= 1= 0=
‘wentatora Rwor | Serguarnie, o | meuwane | whiegu | wibieg | 20H= | 205 | 208
3=napedowysokim| 45, | 1=sterowanie | 4 0= 0=
momendie INMOT ;’gg;?sma w uzyciu opadanie | wybieg OHz | 1s 18
Parametry P1.7 Limit pradu (A) P2.3 Funkcja Stop
zalezne: P1.8 Tryb sterowania silnikiem P3.1 Min. czestotliwo$¢
P1.15 Zwigkszenie momentu obr. P4.2 Czas przysp. (s)
P2.2 Funkcja Start P4.3 Czas hamow. (s)

READYRUN STOP ALARM FAULT

FWD REV /0 KEYPAD BUS

Nacisnij przycisk OK,
aby potwierdzi¢ konfiguracje
przemiennika.

Rys. 4.3: Konfiguracja przemiennika

Catodobowa pomoc techniczna: +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com



10 ® VACON MONITOROWANIE | PARAMETRY

5. MONITOROWANIE | PARAMETRY

UWAGA! Niniejsza instrukcja dotyczy go zast pr

Vacon 10. Aby zap € sie ze szc 6towymi opi i parametrow, nalezy pobrac
instrukcje dostepna na stronie www.vacon.com -> Support & Downloads (Pomoc
techniczna i pobieranie).

5.1 Wartosci monitorowane

Kod | Sygnat itorujacy Jed k ID | Opis
V1.1 | Czestotliwos¢ wyjsciowa Hz 1 | Czestotliwo$¢ wyjsciowa do silnika
V1.2 | Czestotliwos¢ zadawana Hz 25 CZ?SIQII!W.OSC zadawana do sterow-
ania silnikiem
V1.3 | Predkos¢ silnika obr./min 2 | Wyliczona predko$¢ obrotowa silnika
V1.4 | Pradsilnika A 3 | Zmierzony prad silnika
V1.5 | Moment obrotowy silnika % 4 Wyliczony rzeczyww;y/‘znamlonowy
moment obrotowy silnika
vi6 | Mocsinika % 5 Wyllc%or?a rzeczywista/znamionowa
moc silnika
V1.7 | Napiecie silnika Vv 6 | Napiecie silnika
V18 Napiecie na szynie pradu v 7 Zmierzone napiecie na szynie pradu
. statego statego
V1.9 | Temperatura przemiennika °C 8 | Temperatura radiatora
V1.10 | Temperatura silnika % 9 | Wyliczona temperatura silnika
V2.1 Wejécie analogowe 1 % 59 Zakres sygnaigw Al jako wartos¢
procentowa uzywanego zakresu
v22 | Wejicie analogowe 2 % 60 Zakres syg nak_)w Al2 jako wartos¢
procentowa uzywanego zakresu
v23 | Wyjscie analogowe % 81 Zakres syg nabgw AO jako wartos¢
procentowa uzywanego zakresu
Stany wejs¢ cyfrowych DI1, o
V2.4 DI2,DI3 15 | Stany wejs¢ cyfrowych
Stany wejs¢ cyfrowych DI4, o
V2.5 DIS, DI6 16 | Stany wejsc cyfrowych
v26 | RO1,RO2,DO 17 | Stany wyisc cyfrowych/
przekaznikowych
V4.1 | Wartos¢ zadana Pl % 20 | Warto$¢ zadana regulatora
V4.2 Wartosc sprzezenia % 21 | Warto$c¢ rzeczywista regulatora
zwrotnego Pl
V4.3 | Btad PI % 22 | Btad regulatora
V4.4 | Wyjscie regulatora Pl % 23 | Wyjscie regulatora

Tabela 5.1: Sygnaty monitorujgce Vacon 10

Tel. +358 (0)201 2121 * Faks +358 (0)201 212205




MONITOROWANIE | PARAMETRY

VACON ® 11

52 P y szybkiej konfiguracji (menu wirtualne wyswietlane przy par. 17.2=1)
A Jed- | Ustawienia a
Kod Parametr Min. | Maks. ID Uwagi
nostka | fabryczne
pry || Napieciezna- | g5 | gg9 v Zmienne | 110 SPrawdzié na tabliczce
mionowe silnikal znamionowe;j silnika
Czestotliwos¢ . "
p12 | znamionowa | 30,00|32000| Hz | s000/60,00 | 111 Prawdzic na tabliczce
silnika znamionowej silnika
Znamionowa Wartos¢ domysina
P1.3 | predkos¢obro-| 30 | 20000 | obr/min| 1440/1720 | 112|dotyczy silnika 4-biegu-
towa silnika nowego
Prad znamio- | 02x | 2,0x Sprawdzi¢ na tabliczce
| "
P1.4 nowy silnika | Inunit | INunit A Nunit "3 znamionowe;j silnika
Wartos¢ cos@
p1s | silnika 030 | 1,00 0,85 120| SPrawdzi¢ na tabliczce
. " znamionowej silnika
(wspotczynnik
mocy)
0,2 2,0 1.5 S
P1.7 Limit pradu | X | X A | X 107 | Maksymalny prad silnika
Nunit | 'Nunit Nunit
Zwiekszenie 0 = nieuzywane
P15 [ romentu obr. 0 ! 0 109 1=uzywane
Wybér miejsca 0 = zacisk we/wy
P2.1 zdalnego 0 1 0 172| 1 = magistrala komuni-
sterowania 1 kacyjna
. 0 =rampa
P2.2 Funkcja Start 0 1 0 505 1= start ,w biegu”
. 0 = wybieg
P2.3 Funkcja Stop 0 1 0 506 1 =rampa
] Cze.stf)tllwosc 000 | P32 Hz 0,00 101 Minimalna czestotliwo$¢
minimalna zadawana
paa | Crestotiwose [ oo 30000  Hz | s000/60,00 | 102 Maksymalna
maksymalna czestotliwos¢ zadawana
Wybér ; ipras;:eliosc zadawana 0
czgstotliwosci = pane .
zadawanej dia 3 = magistrala komuni-
P33 . 1 6 4 117| kacyjna
miejsca
zdalnego 4=A
sterowar?ia 1 5=A12
6=Pl
pag | Predkost loai ] pza | he 500 | 1go|Uruchamianie przez
zadawana 0 wejscia cyfrowe

Tabela 5.2: Parametry szybkiej konfiguracji
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12 ® VACON MONITOROWANIE | PARAMETRY

Kod Parametr | Min. | Maks. her ol [\U=tawienia ID Uwagi
nostka | fabryczne
P35 Predkose P31 | P32 Hz 1000 | 105|Uruchamianie przez
zadawana 1 wejscia cyfrowe
P3.6 Predkos¢ P31 | P32 Hz 1500 | 106]Yruchamianie przez
zadawana 2 wejscia cyfrowe
p3y | Predkosc f paq ] p32 Hz 2000 | 126| Uruchamianie przez
zadawana 3 wejécia cyfrowe
Czas Czas przyspieszania od
P42 " . 0,1 | 3000,0 s 3,0 103 0 Hz do czestotliwosci
przyspieszania 1 .
maksymalnej.
Czas Czas hamowania od cze-
P43 . 0,1 | 3000,0 s 3,0 104/ stotliwosci maksymalnej
hamowania 1
doO Hz.
0=0-100%
Zakres 1=20-100%
P6.1 . 0 1 0 379| 20% jest tym samym
sygnatow Al1l o i
co minimalny poziom
sygnatu 2 V.
0=0-100%
Zakres 1=20%-100%
P6.5 0 1 0 390] 20% jest tym samym
sygnatu Al2 o .
co minimalny poziom
sygnatu 4 mA.
P14 Automatyc‘zne 0 ] 0 731 0 = wylgczone
zerowanie 1 =wlaczone
0 = wszystkie parametry
Ukrywanie widoczne
P17.2 ywani 0 1 1 115| 1 =widoczna tylko grupa
parametrow " et
parametréw szybkiej
konfiguracji

Tabela 5.2: Parametry szybkiej konfiguracji
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MONITOROWANIE | PARAMETRY VACON ® 13

5.3 Ustawienia silnika (panel sterowania: menu PAR -> P1)

Jed- Ustaw-
Kod Parametr Min. | Maks. ieniafab- | ID Uwagi
nostka
ryczne

Napiecie znami- 180 | 690 v Zmienne | 110 Sprawdzi¢ na tabliczce

P1. onowe silnika znamionowej silnika

Czestotliwos¢

p15 | znamionowa |3000[320,00] Hz | s50,00/60,00| 111 |SPrawdzic na tabliczce

znamionowe;j silnika

silnika
Znamionowa Wartos¢ fabryczna
P13 predkos¢ 30 | 20000 | obr./min| 1440/1720 | 112 | dotyczy silnika 4-biegu-
obrotowa silnika nowego

Prad znami- 02x| 20x Sprawdzi¢ na tabliczce

P14 onowy silnika | Inunit | INunit A Nunit n3 znamionowe;j silnika
Wartos¢ cosep
P15 silnlika (p ) 030 | 1,00 0,85 120 Sprawdzm na.ta.blvlczce
(wspétczynnik znamionowej silnika
mocy)
P1.7 Limit pradu 02x [ 20x A 1,5 X 107 | Maksymalny prad silnika
INunit | INunit INunit
0 = sterowanie
. czestotliwoscig
P1.8 Tryb.stgrgwanla 0 1 0 600 | 1 = sterowanie
silnikiem (o .
predkoscig w petli
otwartej
0 = liniowy
P1.9 | Wspétczynnik U/f| 0 2 0 108 | 1 = funkcja kwadratowa
2 = programowalny
P1.10 Punkt 8,00 [32000] Hz | 50,00/60,00] 602 | CZestotiwos¢ punktu
ostabienia pola ostabienia pola
Napigcie w punkcie
Napiecie punktu ostabienia pola jako
PIATL ostabienia pola 10,00 200,00 % 100,00 603 | artosc procentowa
Unmot

Czestotliwos¢ punktu
srodkowego dla
wspdtczynnika U/f
programowalnego

Czestotliwosé
P1.12 punktu 0,00 | P1.10| Hz |50,00/60,00| 604
srodkowego U/f

Napiecie punktu
srodkowego dla
programowalnego
wspotczynnika U/f jako
wartos¢ procentowa
Unmot

Napiecie punktu

9
$rodkowego U/f 0,00 [ P1.11 % 100,00 | 605

P1.13

Tabela 5.3: Ustawienia silnika
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Jed- Ustaw-
Kod Parametr Min. | Maks. ienia fab- | ID Uwagi
nostka
ryczne
Napiecie dla Napiecie przy 0 Hz jako
P1.14| czestotliwosci 0,00 | 40,00 % 0,00 606 | warto$¢ procentowa
zerowej Unmot
Zwiekszenie 0 = wylaczone
P1.15 momentu 0 1 0 109 |9 =Wy
1 = wiaczone
obrotowego

Czestotliwos¢ modulacji
szerokoscig impulsu. Jesli
wartosci sa wyzsze niz fab-
ryczne, nalezy ograniczy¢
natezenie pradu.

Czestotliwosc

N 1.5 16,0 kHz 4,0/2,0 60
przetaczania

P1.16

0 = wytaczony
P1.17 | Modut hamujacy 0 2 0 504 | 1 = wigczony: zawsze
2 =stan pracy

0 = nieaktywne
1 =identyfikacja przy

P1.19 Iden_tyfl kacja 0 1 0 631 | przestoju (aktywacja
silnika .
wymaga wydania
polecenia w ciggu 20 s)
Spadek napiecia na uzwo-
Spadek jeniu silnika jako wartos¢
P1.20 napiecia Rs 0,00 | 100,00 % 0,00 662 procentowa Upmor Py
pradzie znamionowym
0 = wytaczony
1= wiaczony, tryb
P1.21 Rergslaitcér 0 2 1 607 | standardowy
przepig 2 = wlaczony, tryb
obcigzenia udarem
Regulator zbyt 0 = wylaczony
P1.22 niskiego napiecia 0 ! ! 608 1 =wlaczony

Tabela 5.3: Ustawienia silnika

UWAGA! Parametry sa wyswietlane, gdy P17.2=0.

5.4 Ustawienia funkcji Start/Stop (panel sterowania: menu PAR -> P2)

Jed- Ustaw-
Kod Parametr Min. | Maks. ienia fab- | ID Uwagi
nostka
ryczne
Wybér miejsca 0 = zaciski we/wy
P2.1 zdalnego 0 1 0 172 |1 = magistrala
sterowania komunikacyjna
P2.2 Funkcja Start 0 1 0 505 0=rampa

1 = start ,w biegu”

Tabela 5.4: Ustawienia funkgji Start/Stop
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Jed- Ustaw-
Kod Parametr Min. | Maks. ieniafab- | ID Uwagi
nostka
ryczne
. 0 =wybieg
P23 Funkcja Stop 0 1 0 506 1=rampa
Sterowanie Sterow-
anie we/wy we/wy
sygnat 1 sygnat 2
Logika we/ 0 Do przodu Do tytu
P24 wy funkgji 0 3 2 300|1 Do przodu Odwréony
Start/Stop (brzeg) Stop
2 Do przodu Do tytu
(brzeg) (brzeg)
3 Start Do tytu
P2.5 | Lokalne/zdalne 0 1 0 211 0= sterowanie zdalne
1 = sterowanie lokalne
P26 Kiergnek sterow- 0 1 0 123 0 =do przodu
ania z panelu 1=dotylu

5.5 Czestotliwosci za

Tabela 5.4: Ustawienia funkgji Start/Stop

dawane (panel stero

wania: menu PAR -> P3)

Jed- Ustaw-
Kod Parametr Min. | Maks. ieniafab- | ID Uwagi
nostka
ryczne
T Cze;tgtllwosc 0,00 | P32 Hz 0,00 101 Mlnlmal_na c*')zwolona
minimalna czestotliwos¢ zadawana
B Czestotliwos¢ P31 | 32000 Hz 50,00/60,00| 102 Maksym.alna/ ldozwolona
maksymalna czestotliwoéc zadawana
1 = predkos¢ zadawana 0
Wybér sposobu 2 =panel
zadawania 3 =magistrala
P33 | czestotliwosci 1 6 4 117 |komunikacyjna
w zdalnym 4=ANl
sterowaniu 5=A12
6=PI
P34 Predkos¢ P3| P32 | Hz 500 | 180 [Vruchamianie przez
zadawana 0 wejscia cyfrowe
P3.5 Predkos¢ P31 | P32 | Hz 1000 | 105 [Vruchamianie przez
zadawana 1 wejscia cyfrowe
P36 Predkos¢ P31 | P32 | Hz 1500 | 106 |Uruchamianie przez
zadawana 2 wejsécia cyfrowe

Tabela 5.5: Czestotliwosci zadawane
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Jed- Ustaw-
Kod Parametr Min. | Maks. ienia fab- | ID Uwagi
nostka
ryczne
P3.7 Predkos¢ P31 | P32 | Hz 2000 | 126 |Uruchamianie przez
zadawana 3 wejscia cyfrowe
P3.8 Predkosc P3| P32 | Hz 2500 | 127 |Uruchamianie przez
zadawana 4 wejscia cyfrowe
P39 Predkos¢ zada- P31 | P32 Hz 30,00 128 Urg;h.amlanle przez
wana 5 wejécia cyfrowe
pajo| Predkosc P31 | P32 | Hz 4000 [ 129|Uruchamianie przez
zadawana 6 wejscia cyfrowe
P3.11 Predkosc P3| P32 | Hz 5000 | 130 |Uruchamianie przez
zadawana 7 wejscia cyfrowe

Tabela 5.5: Czestotliwosci zadawane
UWAGA! Parametry sa wyswietlane, gdy P17.2=0.

5.6 Konfiguracjarampih

Icow (panel ster

menu PAR -> P4)

Jed- Ustaw-
Kod Parametr Min. | Maks. ieniafab- | ID Uwagi
nostka
ryczne
0 = liniowy
P4.1 KSZta‘.t 0,0 10,0 H 0,0 500 | >0 = czas opadania po
opadania S .
krzywej S
Okresla czas wymagany do
o (;zas ) 01 | 30000 s 30 103 ZW{?k.szem.a czestotliwosci
przyspieszania 1 wyjsciowej od zera do
wartoéci maksymalnej
Okresla czas wymagany do
Czas zmniejszenia czestotliwosci
P43 hamowania 1 01 30000 s 30 104 wyjsciowej od wartosci
maksymalnej do zera
Ksztatt
P4.4 opadania § 2 0,0 10,0 s 0,0 501 | Patrz parametr P4.1
Czas
P4.5 przyspieszania 2 0,1 |3000,0 s 10,0 502 | Patrz parametr P4.2
Czas 01 |30000| s 100 | 503 |Patrz parametr P4.3
P46 hamowania 2 ! ! ! P )

Tabela 5.6: Konfiguracja ramp i hamulcéw
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Jed- Ustaw-
Kod Parametr Min. | Maks. ieniafab- | ID Uwagi
nostka
ryczne
0 = wylgczone
Hamowanie 1 =hamowanie
P4.7 strumieniem 0 3 0 520 2 = modut hamujacy
3 =tryb petny
Prad hamowania| 05x | 20x _
P4.8 strumieniowego | Inunit | INunit A INunit 519
Prad hamowania| 03x | 2,0x Okre.slg prad wprowadzany
P4.9 dem statym | Iname | o A INunit 507 | do silnika podczas hamow-
pra Y/ Nunit | 'Nunit ania pradem stalym
Okresla, czy hamowanie
jest wiaczone, czy tez
Czas hamowania wylaczone, oraz czas
P4.10 0,00 | 600,00 s 0,00 508 | dziatania hamulca pradu
pradem statym .
statego w trakcie zatrzy-
mywania silnika
0 = nieaktywne
Cagstotimos¢ Caestotioi¢ wyjicions,
p411| hamowania | 0,10 | 1000| Hz 1,50 | 515 |Prey Ktore) nastepuje
radem statym zadziatanie hamowania
p pradem statym
Czas uruchom-
P4.12 | ienia pradem 0,00 | 600,00 s 0,00 516 |0 = nieaktywne
statym

Tabela 5.6: Konfiguracja ramp i hamulcéw
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5.7 Wejscia cyfrowe (panel sterowania: menu PAR -> P5)

Jed- Ustaw-
Kod Parametr Min. | Maks. ieniafab- | ID Uwagi
nostka
ryczne
0 = nieuzywane
1=DI
Sygnat we/w: 2-Di2
P51 | ey | o 6 1 403 [3=p13
4=Dl4
5=DI5
6=Dl6
psa | Sygnatwerwy [, 6 2 404 | Jak dla parametru 5.1
sterowania 2
P53 Do tytu 0 6 0 412 |Jak dla parametru 5.1
Zamkniecie przy
P5.4 zewnetrznej 0 6 6 405 |Jak dla parametru 5.1
usterce
Otwarcie przy
P5.5 zewnetrznej 0 6 0 406 |Jak dla parametru 5.1
usterce
P5.6 |Zerowanie usterkil 0 6 3 414 |Jak dla parametru 5.1
P5.7 | Wiaczenie pracy 0 6 0 407 |Jak dla parametru 5.1
P5.8 Predkos¢ 0 6 4 419 |Jak dla parametru 5.1
zadawana BO
P5.9 Predkosc 0 6 5 420 |Jak dla parametru 5.1
zadawana B1
P5.10 Predkosc 0 6 0 421 |Jak dla parametru 5.1
zadawana B2
ps.a1| Wyborczasu 0 6 0 408 | Jak dla parametru 5.1
opadania 2
P5.12 Wytacz Pl 0 6 0 1020[Jak dla parametru 5.1
P5.13 Wy'm.uszajlfjo. 0 6 0 409 |Jak dla parametru 5.1
wejscia/wyjscia

Tabela 5.7: Wejscia cyfrowe
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5.8 Wejscia analogowe (panel sterowania: menu PAR -> P6)

Jed- | Ustawienia

Kod Parametr Min. | Maks. nostka| fabryczne ID Uwagi
Zakres 0=0-100% (0-10V)
P61 sygnatow All 0 ! 0 379 1=20-100% (2-10V)
P6.2 All, nles.ta.ndar- -100,00] 100,00 % 0,00 380 O,QO:brak skalowania
dowe minimum min.
6.3 All, mestaﬁdar— -100,00| 300,00 % 100,00 381 109,00 = brak skalow-
dowe maksimum ania maks.
poa | . C%S 00 | 100 s 01 378 [0 = brak filtrowania
filtrowania Al1
0=0-100% (0-20 mA)
P6.5 | Zakres sygnatu Al2| 0 1 0 390 1= 20-100% (4-20 mA)
P6.6 Al2, nles.ta.ndar— -100,00] 100,00 % 0,00 391 O,QO:brak skalowania
dowe minimum min.
pey | AZmiestandar | 0054 30000 % 10000 | 392|100:00 =brak
dowe maksimum skalowania maks.
P6.8 Czas 00 | 100 s 01 3890 = brak filtrowania

filtrowania AI2

Tabela 5.8: Wejscia analogowe

5.9 Wyjscia cyfrowe (panel sterowania: menu PAR -> P8)

Jed- | Ustawienia

Kod Parametr Min. | Maks. resie| e

5

Mozliwe opcje

0 = nieuzywane

1=gotowy

2 =praca

3 =usterka

4 = odwrécona usterka

5 = ostrzezenie

6 = odwrdcony
Wybér 7 = przy predkosci

sygnatu RO1 8 = regulator silnika

aktywny

9 = stowo sterujace

z magistrali, B13

10 = stowo sterujace

z magistrali, B14

11 = stowo sterujace

z magistrali, B15

P8.1

o
[N}
w
W

Wybér

P82 sygnatu RO2

0 1 3 314 | Jak dla parametru 8.1

Tabela 5.9: Wyjscia cyfrowe

Catodobowa pomoc techniczna: +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com



20 ® VACON

MONITOROWANIE | PARAMETRY

Kod Parametr Min. | Maks. ik || Ussmitaitt D Mozliwe opcje
nostka| fabryczne
Wybér
P8.3 sygnatu DO1 0 n 1 312 | Jak dla parametru 8.1
P84 | OdwracanieRO2| 0 1 0 15gg| 0 = Prak odwracania
1= odwrécone
Tabela 5.9: Wyjscia cyfrowe
5.10 Wyjscia logowe (panel stero menu PAR -> P9)
Kod Parametr Min. | Maks. el Ostawienia ID Mozliwe opcje
nostkal fabryczne
0 = nieuzywane
1 = czestotliwosé
X wyjéciowa (0-f5)
Wybor-s'y'gnaiu 2 = prad wyjéciowy
P9.1 wyjscia 0 4 1 307 (0-1 )
analogowego nMotor
3 = moment obrotowy
silnika (0~ motor)
4 = wyjscie PI (0-100%)|
P92 Minimum wyjscia 0 ] 0 310 0=0mA
analogowego 1=4mA
Tabela 5.10: Wyjscia analogowe
5.11 Zabezpieczenia (panel sterowania: menu PAR -> P13)
Kod Parametr Min. | Maks.| Jed- | Ustawienial ) Uwagi
nostka| fabryczne
N;Skln,:;?lfl:? 0 = brak reakgji
P13.1 yan: 0 2 1 700 1 =alarm
wejsciu anal- X
2 = usterka: wybieg
ogowym
1 = brak reakgji
(usterka nie jest
5 Zbyt_nls!(le T 2 5 727 generc.)warfa,ale
napiecie przemiennik przerywa
modulowanie)
2 = usterka: wybieg
Usterka uzie-
P13.3 mienia 0 2 2 703 |Jak dla parametru 13.1
Usterka fazy
P13.4 wyjéciowej 0 2 2 702 |Jak dla parametru 13.1

Tabela 5.11: Zabezpieczenia
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do tytu)

Kod Parametr Min. | Maks. pecdll|=tauienia ID Uwagi
nostka| fabryczne
Zabezpieczenie
P13.5 przed utykiem 0 2 0 709 |Jak dla parametru 13.1
Zabezpieczenie
P13.6 przed 0 2 0 713 |Jak dla parametru 13.1
niedocigzeniem
Zabezpieczenie
P13.7 termiczne silnika 0 2 2 704 |Jak dla parametru 13.1
P138 Mtp: temperfxt— 20 100 o 20 705 Kontrol§ temperatury
ura otoczenia otoczenia
Mtp: chtodzenie Chtodzenie jako
P13.9 przy zerowej 0,0 150,0 % 40,0 706 |wartos¢ procentowa
predkosci przy predkosci 0
P13.10 Mtp: cieplna stata 1 200 min. 45 707 ({leplna stata czasowa
czasowa silnika
Monitorowanie
konfliktu FWD/ Jak dla parametru
P13.23 REV (do przodu/ 0 2 ! 1463 P13.1

Tabela 5.11: Zabezpieczenia

UWAGA! Parametry sa wyswietlane, gdy P17.2=0.

5.12 Parametry
menu PAR -> P14)

ycznego zer

usterki (panel sterowania:

Kod Parametr Min. | Maks. peall|\stawien'a ID Uwagi
nostka| fabryczne
P14 Automatyc.zne 0 7 0 731 0 = wylaczone
zerowanie 1=wlaczone
Czas Czas oczekiwania po
P14.2 oczekiwania 010 [ 1000 s 050 77 usterce
P14.3 Czas proby 0,00 | 60,00 s 30,00 718 | Maksymalny czas prob
Funkcja 0 =rampa
P14.5 ponownego 0 2 2 719|1=,w biegu”
startu 2 =z funkgji Start

Tabela 5.12: Parametry automatycznego zerowania usterki

UWAGA! Parametry sa wy$wietlane, gdy P17.2=0.
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5.13 Parametry sterowania Pl (panel sterowania: menu PAR -> P15)

A Jed- | Ustawienia A
Kod Parametr Min. | Maks. nostka| fabryczne D Uwagi

0 = stata warto$¢
zadawana (%)

Wybor zrodta 1=AI
P15.1 wielkosci 0 3 0 332, _
. 2=A2
zadawanej

3 =magistrala
(ProcessDataln1)

Stata wartoé¢

P15.2 0,0 | 100,0 % 50,0 167 | Stata wartos¢ zadawana
zadawana
Wybor zréda ‘1) = 2:;
P15.4 sprzezenia 0 2 1 334, ” .
Zwrotneao 2 =magistrala
9 (Process-Dataln2)
Warto$¢ mini- Wartosc przy sygnale
P15.5 [ malnasprzezenia| 0,0 | 500 | % 00 336 | L artosc przy syg
minimalnym
zwrotnego

Wartos¢ maksy- Warto$¢ przy sygnale

P15.6 | malnasprzezenia| 10,0 | 300,0 % 100,0 337

maksymalnym
zwrotnego

P157 | WzmocnienieP | 00 | 10000 % 1000 | 118 | Wzmocnienie proporc-
jonalne

P15.8 Czas| 0,00 | 320,00 H 10,00 119 | Czas faczny
0 = bezposrednia
(sprzezenie zwrotne -<
wartos¢ zadawana —>

P15.10| Inwersja uchybu [ 0 1 0 340 | 2Wieksz wyjscie PID)

1 =odwrdcona
(sprzezenie zwrotne —>
warto$¢ zadawana —>
zmniejsz wyjscie PID)

Tabela 5.13: Parametry sterowania Pl

UWAGA! Parametry sa wyswietlane, gdy P17.2=0.
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5.14 Ustawienia aplikacji (panel sterowania: menu PAR -> P17)

N Jed- | Ustawienia A
Kod Parametr | Min. | Maks. nostka| fabryczne ID Uwagi

0 = podstawowy
1=pompa
2 = naped wentylatora
Typ 3 = wysoki moment
P17.1 Jastosowania 0 3 0 540 | obrotowy

UWAGA! Parametry sg
widoczne tylko wtedy,
gdy kreator rozruchu

jest aktywny.
0 = wszystkie parametry
Ukrywanie widoczne
P17.2 ywani 0 1 1 115 | 1 = widoczna tylko
parametrow

grupa parametrow
szybkiej konfiguracji

Tabela 5.14: Parametry zastosowarn

5.15 Parametry systemowe

Kod Parametr Min. | Maks. Uil D Uwagi
fabryczne

Informacje o oprogramowaniu (menu PAR -> V1)

Via ID oprogramowania API 2314
vi2 Wersja 835
oprogramowania API
V1.3 | ID oprogramowania Power| 2315
Vi Wersja oprogramowania 834
Power
V1.5 Identyfikator aplikacji 837
V1.6 Wersja aplikacji 838
V1.7 Obciazenie systemu 839
P y protokotu | ikacyjnego (MENU PAR -> V2)
Stan komunikacji z
magistralag Modbus.
Format: xx.yyy
V2.1 Stan komunikacji gog |9dzie xx =0-64 (liczba

komunikatéw o
btedach), a yyy = 0-999
(liczba prawidtowych
komunikatow)

Tabela 5.15: Parametry systemowe
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Ustawienia

Kod Parametr Min. | Maks. 1D Uwagi
fabryczne
0 = nieuzywany
P2.2 Protokot komunikacji 0 1 0 809 |1 =uzywany protokét
Modbus
P23 Adres urzadzenia 1 255 1 810
podrzednego
0=300
1=600
i - 2=1200
P24 Predkos$¢ transmisji 0 5 5 811 3= 2400
4 =4800
5=9600
Lo - 1=1s
P2.7 | Limit czasu komunikacji 0 255 0 814 2-2sitd.
Zerowanie stanu
P2.8 - 0 1 0 815
komunikacji
Inne informacje
V3. Licznik MWh 827 |Megawatogodziny
V3.2 | Liczba dniod wigczenia 828
V33 Liczba godZ}n od 829
wiaczenia
V34 Licznik pracy: dni 840
V3.5 Licznik pracy: godziny 841
V3.6 Licznik usterek 842
1=przywraca
Przywracanie ustawien domyslne ustawienia
Pa.2 fabrycznych 0 ! 0 831 fabryczne wszystkich

parametrow

F5x | Menu aktywnych usterek

F6.x Menu historii usterek

Tabela 5.15: Parametry systemowe
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6. SLEDZENIE USTEREK

Kod usterki Nazwa usterki Kod usterki Nazwa usterki

1 Przekroczenie dopuszczal- 22 Btad sumy kontrolnej pamieci
nej wartosci natezenia pradu EEPROM

Usterka ukfadu
2 Zbyt wysokie napiecie 25 monitorujacego (,watchdog”)
dziatanie mikrokontrolera

3 Usterka uziemienia 27 Ochrona przed sifa
przeciwelektromotoryczng
Btad wewnetrznej magistrali
8 Usterka systemowa 34 komunikacyjnej
9 Zbyt niskie napiecie 35 Usterka aplikacji
11 Usterka fazy wyjéciowej 41 Zbyt wysoka temperatura IGBT

Wybér wejscia analogowego
50 w zakresie 20-100% (wybrany
zakres sygnatu: 4-20 mA lub

Zbyt niska temperatura
13 przemiennika
czestotliwosci

2-10V)
R oo I P—
15 Utyk silnika 53 Btad komunikacji magistrali
16 Przegrzanie silnika 57 Usterka identyfikacji

17 Silnik niedocigzony

Tabela 6.1: Kody usterek. Szczegétowy opis usterek mozna znaleZé w instrukcji obstugi.
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7. DANE OGOLNE

Obudowa Wysokos¢ (mm) | Szerokos¢ (mm) | Gtebokos¢ (mm)| Masa (kg)
Wymiary M1 160 66 98 05
Imasa M2 195 920 102 0,7

Mi3 254 100 109 1

Sieci Przemiennika Vacon 10 (400 V) nie mozna uzywac w uktadach typu
Sie¢ zasilaj tréjkat uziemiony (corner-grounded delta).

Prad zwarcia

Maksymalny dopuszczalny prad zwarcia musi by¢ < 50 kA

Napiecie wyjéciowe

0-Uj,

P.oigczenia Znamionowy prad ciagly Iy przy maks. temperaturze otoczenia
silnika Prad wyjsciowy +50°C (w zaleznosci od rozmiaru urzadzenia), przeciazenie
1,5 x Iy maks. 1 min/10 min
-10°C (bez szronu)....+40/50°C (w zaleznosci od rozmiaru urzadzenia):
Temperatura przecigzalno$¢ znamionowa ly
otoczenia W przypadku montazu modeli MI1-3 obok siebie dopuszczalna
podczas pracy temperatura wynosi 40°C; w przypadku modeli MI1-3 z opcja
IP21/Nema1 temperatura maksymalna rowniez wynosi 40°C.
Temperatura . 40°C... 4+70°C
Dopuszczalne| magazynowania
paramet.ry Wilgotnos¢ 0...95% RH, bez kondensadji, bez substancji zracych, bez kapiacej
otoczenia wzgledna wody
Wysokodé np.m. 100% obcigzalnosci (bez redukcji parametréw) do 1000 m. Reduk-
Y -p-m. cja parametrow o 1% na kazde 100 powyzej 1000 m; maks. 2000 m
Klasa obudowy IP20/IP21/Nema dla MI1-3
SIOFIEH . PD2
Zzanieczyszczenia
Odpornos¢ na Zgodna z normami EN50082-1, -2, EN61800-3
zakiocenia
Somilcf{;e(z?irszysvzvcze- 230 V: zgodnos¢ z kategoria C2 emisji elektromagnetycznych
EMC instrukgji obstugi zwewnetrznymvﬁltrem RFI.' -
rzemiennika 400 V: zgodnos¢ z kategorig C2 emisji elektromagnetycznych
P z wewnetrznym filtrem RFI.
Vacon 10, dostep- " 3 . T
N N Oba warianty: brak zabezpieczenia przed emisjami
nej na stronie R R -
Www.vacon.com). elektromagnetycznymi (poziom N Vacon): bez filtra RFI.
Norm Emisje elektromagnetyczne: EN 61800-3
y Bezpieczenstwo: UL508C, EN 61800-5
Atesty
ideklaracje Bezpieczenstwo: CE, UL, cUL
producenta Emisje elektromagnetyczne: CE
dotyczace (bardziej szczegétowe informacje o spetnianych normach
zgodnosci bezpieczenstwa mozna znalez¢ na tabliczce znamionowej)
znormami

Tel. +358(0)201 2121 * Faks +358 (0)201 212205
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Wymagania . edziany kabel |_Min--maks. zacisk kablowy (mm?)
dotyczace kabli i Obudowa | BezPiec abel — - -
bezpiecznikéw znik (A) zasilania (mm?) Zasilanie Uzie- | Sterowanie
(patrz "y sieciowe mienie | iprzekaznik
dane w instrukgji M 6 315415 154

i 1,541, /5
obsluqu . M2 10
Vacon 10,
dostepnej
MR EEE M3 20 3425425 1,5-6

www.vacon.com).
380-480V, 3~
208-240V, 3~

M2 20 22525 _
115V, 1~ 05-15
i3 32 2646
15-4
M 10 21,5415
208-240, 1~ M2 20 225425
i3 32 2646 156
M3 5
315415 154
575V MI3 10
M3 20 32,5425 56

Catodobowa pomoc techniczna: +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com

W przypadku bezpiecznikdw wymienionych powyzej przemiennik mozna podtaczy¢ do
sieci zasilajacej o maksymalnym pradzie zwarcia 50 kA.

Nalezy stosowac kable o wytrzymatosci cieplnej nie mniejszej niz +70°C.

Bezpieczniki sa tez zabezpieczeniem przed przecigzeniem kabli.

Niniejsze instrukcje dotycza wytacznie przypadkéw, gdy jeden silnik jest potaczony

z konwerterem czestotliwosci jednym kablem.

Zgodnie zwymogami normy EN 61800-5-1 przewdéd ochronny powinien mie¢ pole
przekroju réwne co najmniej 10 mm? w przypadku miedzi lub 16 mm? w przypadku
aluminium. Inng mozliwoscia jest zastosowanie dodatkowego przewodu ochronnego
o dtugosci réwnej co najmniej dtugosci oryginalnego kabla.
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Moce znamionowe przemiennika Vacon 10

Napiecie zasilajace 208-240 V przy 50/60 Hz dla serii 1~
T Mocnawale  [Znamio-
rze- - » . e
nilizr?nika Przecigzalnos¢ znamionowa silnika no\f\{y_prqd Wielkoé¢ Masa
wejsciowy | mecha-
czestotli- . (kg)
wosci | 100% pradu 150% pradu P P Al niczna
ciagtego Iy [A]l |przeciazenia [A] [KM] [kw]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 4,2 Min 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 57 M1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 6,6 Min 0,55
0004 3,7 56 1 0,75 83 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 1,5 1,1 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 55 14,1 MI2 0,7
0009* 9,6 14,4 3 2,2 221 MI3 0,99
Tabela 7.1: Moce znamionowe przemiennika Vacon 10, 208-240 V
* Maksymalna temperatura otoczenia podczas pracy wynosi +40°C.
Napiecie zasilajgce 208-240 V przy 50/60 Hz dla serii 3~
Moc na wale Znamio-
Typ prze- | przeciazalnosc¢ znamionowa i nowy prad | wielkoé¢
miennika silnika wejsci Masa
totli- JSCIoWy | mecha- (kg)
e [100% pradu _ 150% pradu P P w e
ciagtego Iy [A] |przeciazenia [A] [KM] [kw]
0001 1.7 2,6 0,33 0,25 2,7 Min 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 35 MI1 0,55
0003 28 4,2 0,75 0,55 38 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 4,3 MI2 0,7
0005 4,8 72 1,5 11 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 1,5 8,4 MI2 0,7
0011* 11 16,5 3 2,2 13,4 MI3 0,99

Tabela 7.2: Moce znamionowe przemiennika Vacon 10, 208-240 V, 3~

* Maksymalna temperatura otoczenia podczas pracy wynosi +40°C!
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Napiecie zasilajace 115 V przy 50/60 Hz dla serii 1~
Moc nawale ~ |Znamio-
Typ prze- [ przecigzalnos¢ znamionowa ik, nowy prad | wielkoé¢
miennika siinka wejsciowy | mecha- Masa
czestotli- niczna (kg)
woéci | 100% pradu 150% pradu P P Al
ciagtego Iy [A] |przeciazenia [A] | [KM] | [kW]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 9,2 MI2 0,7
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 124 MI2 0,7
0004 3,7 5,6 1 0,75 15 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 15 1.1 16,5 MI3 0,99
Tabela 7.3: Moce znamionowe przemiennika Vacon 10, 115V, 1~
Napiecie zasilajgce 380-480 V przy 50/60 Hz dla serii 3~
Mocnawale  |Znamio-
Typ prze- [ przecigzalnos¢ znamionowa vioc naw: nowy prad  |\ielkosé
miennika silnika wejsciowy | mecha- Masa
czestotli- X (kg)
wosci | 100% pradu 150% pradu P P Al niczna
ciagtego Iy [A] |przeciazenia [A] | [KM] | [kW]
0001 1.3 2 0,5 0,37 22 M 0,55
0002 9 2,9 0,75 0,55 2,8 Mi1 0,55
0003 24 3,6 1 0,75 32 Ml 0,55
0004 33 5 1,5 11 4 MI2 0,7
0005 4,3 6,5 2 1,5 5,6 MI2 0,7
0006 5,6 84 3 22 73 MI2 0,7
0008 7,6 11,4 4 3 9,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 5 4 11,5 Mi3 0,99
0012 12 18 7,5 55 14,9 MI3 0,99

Tabela 7.4: Moce znamionowe przemiennika Vacon 10, 380-480 V

Catodobowa pomoc techniczna: +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com
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Napiecie zasilajace 575 V przy 50/60 Hz dla serii 3~
Moc na wale Znamio-

Typ prze- [przeciazalnos¢ znamionowa ik, nowy prad | wielkos¢
miennika siinika wejéciowy h Masa
czestotli- mecha- (kg)

woéci | 100% pradu  [150% pradu P P A niczna

ciagtego Iy [A] |przeciazenia [A] | [KM] kW]

0002 1,7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99

0003 2,7 4,2 2 1,5 3,6 MI3 0,99

0004 3,9 5,9 3 2,2 5 MI3 0,99

0006 6,1 9,2 5 3,7 7,6 MI3 0,99

0009 9 13,5 7,5 5,5 10,4 MI3 0,99

Tabela 7.5: Moce znamionowe przemiennika Vacon 10, 575V

Uwaga: Wartosci pradu wejsciowego zostaly obliczone dla zasilania z transformatora
torowego 100 kVA.

Szybka konfiguracja magistrali Modbus

A: Wybierz magistrale komunikacyjna jako miejsce zdalnego sterowania: P2.1 ustawiony
na 1-Fieldbus
B: Ustaw protokét Modbus RTU na wartos¢ Wh.: S2.2 ustawiony na 1-Modbus

A. Ustaw stowo sterujace na 0" (2001)

B. Ustaw stowo sterujace na ,1” (2001)

C. Stan przemiennika czestotliwosci to PRACA

D. Ustaw warto$¢ zadawang na ,5000” (50,00%) (2003)

E. Predkos¢ rzeczywista wynosi 5000 (25,00 Hz przy czestotliwosci min. 0,00 Hz
i czestotliwosci maks. 50,00 Hz)

F. Ustaw stowo sterujgce na ,0” (2001)

G. Stan przemiennika czestotliwosci to STOP

Tel. +358(0)201 2121 * Faks +358 (0)201 212205
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