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Tato stru¢na prirucka obsahuje zakladné kroky pre lahka
instalaciu a nastavenie frekvenéného menica Vacon 10.
Pred uvedenim pohonu do prevadzky si naéitajte a preéitajte uplnu
Pouzivatelsku priru¢ku pre Vacon 10, ktora je k dispozicii na:
www.vacon.com -> Support & Downloads

1.BEZPECNOST

ELEKTRICKU INSTALACIU SMIE ROBIT IBA OPRAVNENY
A ELEKTRIKAR!

Této stru¢na prirucka obsahuje ocividne oznac¢ené varovania, ktoré s uréené pre zaisteni
vasej osobnej bezpecnosti a pre zabranenie netiimyselného poskodenia vyrobku alebo
pripojenych zariadeni.

Starostlivo si preditajte tieto varovania:

Sucasti napéjacej jednotky frekven¢ného menica st pod napatim,
ak je Vacon 10 pripojeny k hlavnému vedeniu. Kontakt s tymto
napatim je extrémne nebezpecny a méze sposobit smrt alebo
vazne poranenie.

Ak je menic Vacon 10 pripojeny k hlavnému vedeniu, st svorky
motoru U, V, W (T1, T2, T3) a svorky brzdného rezistora -/+ pod
napatim, aj ked' motor nebezi.

Svorky riadenia 1/0 su izolované od potenciélu hlavného vedenia.
Vystupné svorky relé mdzu mat nebezpecné napitie, aj ked'je
Vacon 10 odpojeny od hlavného vedenia.

Zemny zvodovy prud frekvenénych meni¢ov Vacon 10 prekracuje
3,5 mA (str. pr). V stllade s normou EN61800-5-1 musi byt zaistené
pripojenie k zosilnenému ochrannému uzemneniu.

Vid'kapi n

Ak je frekvenény meni¢ pouzity ako sucast stroja, je vyrobca
stroja zodpovedny za vybavenie stroja hlavnym vypinacom
(EN 60204-1).

Ak je Vacon 10 odpojeny od hlavného vedenia v dobe, kedy motor
bezi, ostdva pod napétim, az kym je motor budeny procesom.

V takom pripade motor funguje ako generator dodavajuci energiu
do frekvenéného menica.

Po odpojeni frekven¢ného menica od hlavného vedenia pockajte,
az kym sa nezastavi ventilator a nezhasnt segmenty na displeji
alebo stavové kontrolky na ¢elnom paneli. Pockajte este dalsich
5 minut, kym zacnete robit akukolvek pracu na pripojovani Vacon 10.

Ak je aktivovana funkcia automatického resetovania, motor
sa moze po chybovej situacii automaticky spustit.

B&&&ib&&
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2 ® VACON INSTALACIA

2.INSTALACIA

2.1 Mechanicka instalacia
Vacon 10 méZete na stenu namontovat dvoma spdsobmi - skrutkami alebo pomocou listy DIN.
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obr. 2.1: Montéz skrutkami, MI1 - MI3

2

obr. 2.2: Montaz listou DIN, MI1 - MI3

Upozornenie! Montézne rozmery, vid zadnu stranu jednotky.
Nechajte volné miesto pre chladenie nad (100 mm), pod (50 mm) a na stranach (20 mm)
jednotky Vacon 10! [bo¢nd montaz dovolend iba v pripade, Ze teplota okolia je pod 40 °C.]
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INSTALACIA VACON ® 3

Podperu pripevnite
AZ PO montézi
silovych kabla

Podperu pripevnite
PRED montazou
silovych kabla.

obr. 2.3: Pripojenie PE dosky a podpery kabla API, MI1 - MI3
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4 ® VACON INSTALACIA

2.2 Kable a pripojenia
2.2.1 Silové kable
Upozornenie! Utahovaci moment silovych kablov je 0,5 - 0,6 Nm (4-5 in.lbs).

3~ (230V, 400 V)

1~ (230 V) Motor - vystup

Odizolujte
plastove krytie
uzemnenia po

{ bvods
celom obvode

VEDENIE
obr. 2.4: Silové pripojenia Vacon 10, MI1

3~(230 V, 400V, 575 V) Externy brzdny rezistor
—\ 3~(230V, 400V, 575 V)

1~(230V) <~msv1
Motor - vystup.
[&] LZIN L3 R+ R- UIT1VIT2WIT3

Odizolujte’=4 | nnR E R K\ K,
plastové
krytie
uzemnenia
"~ E.

po celom
obvode

HLAVNE
VEDENIE REZISTOR|

s | B

obr. 2.5: Silové pripojenia Vacon 10, MI2 - MI3
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INSTALACIA VACON ® 5

2.2.2 Riadiaci kabel

~
~~~---———”

emm————

obr. 2.6: Otvorte veko MI1 - MI3

QOdizolujte plastové
krytie uzemnenia
po celom obvode

obr. 2.7: Nainstalujte riadiace kable, MI1 - MI3

24 hodinova podpora +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com




6 ® VACON

VACON 10 API

3. RIADIACE SIGNALY A SVORKY I/0

Svorka Signal Nastavenie z vyroby Popis
1 | +10 Vref | Ref. vyst. napéatie Max. zataz 10 mA
2 |An Analdg. signél v 1 Referen. frekv. " 0-10VRi=200kQ
3 | GND @] I/Osignal zem
6 | 24Vout | | 24V vystup pre DI +20 %, max. zataz 50 mA
7 | GND @] 1/Osignal zem
—"——%& |on Digitalny vstup 1 Start vpred P 0-+30VRi=12kQ min
——"—9 |D12 Digitélny vstup 2 Start spat ®
——"—— 10| D3 Digitélny vstup 3 Reset poruchy ?
A |A RS485 signal A KZ Komunikacia Zaporné
B |B RS485 signél B KZ Komunikacia Kladné
4 | AR Analég. signal v 2 Aktual. hodn. PIP 0(4) - 20 mA, Ri =200 Q
@ 5 | GND @] 1/Osignél zem
13 | GND @] I/O signél zem
—114 | D4 Digitélny vstup 4 Prednast. rychl. BO P 0-+30VRi=12kQ (min)
—— 15| DI5 Digitalny vstup 5 Prednast. rychl. B1?
—— 16 | DI6 Digitalny vstup 6 Externd porucha ”
18 | AO Analég. vystup Vystup. frekv. P 0(4) - 20 mA, RL =500 Q
20 | DO Digitélny signal vyst.| Aktivne = Otvoreny kolektor, max.
PRIPRAVENY P zataz 48 V/50 mA
22 |RO13 Reléovy | Aktivne = CHOD P Max. spinacie zatazenie:
23 [RO14 N vystup 1 250 Vac/2 A alebo
—— 250 Vdc/0,4 A
24 | RO 22 Reléovy | Aktivhe = PORUCHA P | Max. spinacie zatazenie:
25 | RO 21 ; vystup 2 250 Vac/2 A alebo
26 | RO 24 250Vdc/0,4 A

tab. 3.1: Predvolend konfiguracia a prepojenie I/O pre Vacon 10
P) = Programovatelna funkcia, vid’zoznam parametrov a podrobny

popis, kapitoly 5.

Al2_GND GND D4 DIS DI
T 5 W15 16
o o o o o

A0 DO

20
o

i 2z 3 6 1 8
© 0 o0 o o o

+10V Al GND 24V GND DIt
-

10 I_I
o o o o
Dz 0B A B
ON
ARV
A2 mA
OFF

obr. 3.1: Vacon 10 I/O
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NAVIGACIA A SPUSTENIE VACON ® 7

4. NAVIGACIA A SPUSTENIE

4.1 Hlavné menu jednotky Vacon 10

MENU READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
Rerjq - REF |4 - -
REFERENCE N .—- .- '-‘ '-‘ '-‘
Zobrazuje hodnoty  yoN L MON La
roferenci panela bez re 1 0 1
ohladunazvolené  PAR PAR - e T
miesto riadenia. svs e STLACTE sys e
v v v
FWD REV 1/I0 KEYPAD BUS FwD REV 0 KEYPAD BUS
l v STLACTE
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN TOP ALARM FAULT
MENU 2 A A a

MONITOR-  ReF
OVANIE MoN

V tomto menu

mozete prechadzat  PAR
monitorovanymi sys
hodnotami v v .2
FWD REV II0 KEYPAD BUS FWD REV  1/0 KEYPAD BUS
l s STuACTE
READY RUN STOP ALARM FAULT
MENU A 0 READY RUN_STOP ALARM FAULT
REF — REF
PARAMETER | ."' (1
V tomto menu MON L MON -.‘
mézete prechadzat I ] ) [ |
a upravovat' PARJM PAR |4 ]
parametre. svs STLACTE gyg
v v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV 110 KEYPAD BUS
l v STLACTE
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
MENU R a REF a
SYSTEM L Vr « |
Tumozete MON| -' moN |
prechadzat AR PAR ;
parametrami Vi
systému a menu sYsq_ STLACTE SYS (4
porich nw v v v
FWD REV 0 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS

obr. 4.1: Hlavné menu jednotky Vacon 10
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8 ® VACON

NAVIGACIA A SPUSTENIE

4.2 Uvedenie do prevadzky a sprievodca spustenim

4.2.1 Kroky pre uvedenie do prevadzky:

1. Precitajte si bezpe¢nostné pokyny na strane 1

7. Uskutocnite testovaci beh bez motora, vid
Pouzivatelskd prirucku na www.vacon.com

2. Zabezpecte uzemnenie a overte, ¢i vietky
kable vyhovuju poziadavkam

8. Uskutocnite testy behu bez zataze; bez
pripojenia motora k technolégii

3. Skontrolujte kvalitu a mnozstvo chladiaceho
vzduchu

9. Uskutognite identifikaény beh (Par.1D631)

4. Overte, Ci vietky spinace $tart/stop su
v polohe STOP

10. Pripojte motor k technolégii a uskutocnite
testovaci beh este raz

5. Pripojte jednotku k hlavnému vedeniu

11.Vacon 10 je pripraveny k prevadzke

6. Spustte Sprievodcu spustenim a nastavte
vietky potrebné parametre

tab. 4.1: Kroky pre uvedenie do prevadzky

4.2.2 Sprievodca spustenim

Vacon 10 spusti sprievodcu spustenim pri prvom zapnuti. Sprievodcu je mozné spustit
nastavenim parametra SYS Par.4.2 =1. Nasledujtice obrazky zobrazuju postup.

UPOZORNENIE! Spustenie sprievodcu sp

vzdy vrati

vsetkych parametrov na hodnoty z vyroby!

READY RUN STOP ALARM FAULT
a

READY RUN STOP ALARM FAULT
A

il e el (7
won | L won| L -
-
oasle ) oas 4 (L
svs svs
v v v v
WO REV U0 KEVPAD BUS WO REV U0 KEVPAD BUS

v

Otvorte menu Par.,

zvolte P1.3 Menovité

otacky motora

READY RUN STOP ALARM FAULT

©

Stlacenim OK otvorte
rezim Gprav

READY RUN STOP ALARM FAULT

Zmeinte hodnotu P1.3
tlacidlom Hore/Dole a
potvrdte stlaéenim OK

won | L (L
) 4 [

v

Postupujte rovhakym
postupom pre P1.4,
Menovity prid motora

obr. 4.2: Sprievodca spustenim Vacon 10 (Standardna aplikacia)
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NAVIGACIA A SPUSTENIE VACON ® 9

READYRUN STOP_ALARM FAULT READYRUN STOP_ ALARM FAULT READYRUN STOP ALARM FAULT
REF a REF A REF a
mon| LA won| L (7L MON i
vl ! CL0 gl ! [ A [
sys| - svs| v svs| o v
FWD REV_ 0 KEYPAD BUS FWD REV 0 KEYPAD BUS FWD REV 0 KEYPAD BUS
Sprievodca Stlaéenim OK Vyberte 0-3,
spustanim zobrazi otvorte rezim uprav. vid' nizsie!
Cislo par 17.1.
Volby:
P1.7 P1.8 P1.15 P2.2 P23 | P3.1| P42 | P43
1,5 y
=74 4 . 0=Riadenie | 0= 0= 0=Voly | oz | 3s | 3s
0=2Zakiadna INMOT | frekvencie Nepouzits| Rampa | dobeh “
11x | o= - -
1 =Cerpadlo ’ 0 =Riadenie 0= = -
P INmoT | frekvencie Nepouzits| Rampa | 1=Rampa [20Hz| 5s | 55
" 11x | o= - - -
2 = Ventilator ; 0=Riadenie | 0= 1=Letmy | 0=Volny
INwoT | frekvencie Nepouzité | tart dobeh ~ |20Hz| 20s | 208
3 =Vysoky moment| 15 | 1=Riadenie | ;- 0= 0=Volny
menica INvor | Deniost Y eke| Pouzite | Rampa | doven OHz | 1s | 1s

Ovplyvnené P1.7 Prudové obmedzenie (A) P2.3 Sposob zastavenia

parametre: P1.8 Rezim riadenia motora P3.1 Min. frekvencia
P1.15 Zosilnenie momentu P4.2 Cas rozbehu (s)
P2.2 Sposob Startu P4.3 Cas dobehu (s)

READY RUN STOP ALARM FAULT
a

REF
MON )
PAR |« )
svs

FWD REV 1O KEYPAD BUS

Stlacenim OK potvrd'te
nastavenie menica.

obr. 4.3: Nastavenie menica

24 hodinova podpora +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com




10 ® VACON

MONITOROVANIE A PARAMETRE

5. MONITOROVANIE A PARAMETRE

UPOZORNENIE! Tato prirucka je pre standardnu aplikaciu Vacon 10. Ak
potrebujete detailny popis parametrov, naditajte si prirucku aplikacie na stranke:

www.vacon.com -> Support & downloads.

5.1 Monitorované hodnoty

Kéd Monitorovany signal Jedn. ID | Popis
V1.1 Vystupna frekvencia Hz 1 Vystupna frekvencia do motora
V1.2 Referencia frekvencie Hz 25 | Ref. frekvencie pre riadenie motora
Vi3 Otacky motora ot/min 2 Vypocitana rychlost motora
via Prad motora A 3 Zmerany prid motora
V15 Moment motora % 4 Vypocitany aktualny/menovity
moment motora
Vi6 Vgkon motora % 5 Vypocnany aktualny/menovity
vykon motora
V1.7 Napétie motora 6 Napétie motora
V1.8 Napitie j.s. medziobvodu ) 7 Zmerané napétie j.s. medziobvodu
V1.9 Teplota menica °C 8 | Teplota chladica
V1.10 Teplota motora % 9 | Vypocitana teplota motora
— S S
Va1 Analégovy vstup 1 % 59 Rozsah signélu Al1 v % pouzitelného
rozsahu
— 5 P
V22 Analégovy vstup 2 % 60 Rozsah signalu A2 v % pouzitelného
rozsahu
— S P
V23 Analégovy vystup % 81 Rozsah signalu AO v % pouzitelného
rozsahu
Stav digitalnych vstupov e
V2.4 D1, DI2, DI3 15 | Stav digitdlneho vstupu
Stav digitalnych vstupov e
V2.5 DI4, DIS, DI6 16 | Stav digitalneho vstupu
V2.6 RO1,RO2, DO 17 | Stav relé/digitalneho vystupu
V4.1 Referencia PI % 20 | Referencia regulatora
V4.2 Hodnota spétnej vazby Pl % 21 | Aktuédlna hodnota regulatora
V4.3 Chyba PI % 22 | Chyba regulatora
V4.4 Vystup Pl % 23 | Vystup regulatora

tab. 5.1: Monitorované signdly Vacon 10

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0201 212205




MONITOROVANIE A PARAMETRE VACON ® 11

5.2 P re rychleho ia (Virtualne menu, zobrazené, ked'par. 17.2=1)
“ A Predv. A
Kod Parameter Min. | Max. | Jedn. hodn ID Poznamka
il Menovité napatie 180 | 690 v Rézne 110 Overte (daj na stitku
motora motora
Menovita frekven- 50,00/ Overte tdaj na stitku
P12 cia motora 30,00 320,00  Hz 60,00 m motora
Menovité otacky . 1440/ Predvolend hodnota
P13 motora 3020000 f ot/min 1720 n2 je pre 4pdlovy motor
Menovity prad | 02x | 2,0x I Overte Udaj na stitku
P14 motora INjedn.| Njedn. A Njedn. ns motora
Utinnik motora
, Overte (daj na stitku
P15 | cos® (vykon. [ 030 1,00 0,85 120 | - iora
faktor)
( & 0,2 2,0 15 |
P1.7 Prudove_ X x A x 107 | Max. prid motora
obmedzenie | Injedn.| INjedn. INjedn.
Zosilnenie 0 = Nepouzité
P1.15 momentu 0 ! 0 109 1 =Pouzité
Vyber vzdialeného 0 =1/0 svorky
P21 riadiaceho miesta 1 0 ! 0 172 1=Kom. zbernica
N M 0 =Rampa
P2.2 Sposob startu 0 1 0 505 1= Letmy 3tart
A . 0 =Volny dobeh
P2.3 | Sposob zastavenia 0 1 0 506 1=Rampa
P3.1 Min. frekvencia 0,00 | P3.2 Hz 0,00 101 | Min. ref. frekvencia
: 50,00/ :
P3.2 Max. frekvencia P3.1 | 320,00 Hz 60,00 102 | Max. ref. frekvencia
1 =Prednast. rychl.0
Vyber ref. frekven- ; i ;2?:' bernica
P33 | cievzdial. ria- 1 6 4 M7 |z - zbernt
diaceho miesta 1 5-AL2
6=Pl
P34 Plrednas.t. p31 | P32 Hz 5,00 180 Aktlvo@ne digitalnymi
rychlost 0 vstupmi
P35 Plrednasvt. p3.1 | P32 Hz 10,00 105 Aktlvov‘ane digitalnymi
rychlost 1 vstupmi
P36 Prednast. P30 | P32 | Hz | 1500 | 106 |AKtivovanédigitéinymi
rychlost 2 vstupmi

tab. 5.2: Parametre rychleho nastavenia

24 hodinova podpora +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com




12 ® VACON MONITOROVANIE A PARAMETRE

Kéd Parameter Min. | Max. | Jedn. Bredy D Poznamka
hodn.

p3.7 Prednas‘t. P31 | P32 Hz 20,00 126 Aktlvovgnedlgltalnyml
rychlost 3 vstupmi

Cas rozbehu z 0 Hz na
maximalnu frekvenciu.

P4.2 Cas rozbehu 1 0,1 |30000]| s 3,0 103

Cas dobehu z maximéalnej
frekvencie na 0 Hz.

P43 Cas dobehu 1 0,1 |3000,0 s 3,0 104

0=0-100%
1=20%-100%

20 % je rovnaké ako 2V
min. Grovne signalu.
0=0-100%
1=20%-100%

20 % je rovnaké ako 4 mA
min. Grovne signalu.

P6.

Rozsah signalu Al 0 1 0 379

Pé6.!

«

Rozsah signalu Al2| 0 1 0 390

0 = Zakazat

P14.1 | Automaticky reset 0 1 0 731 1 = Povolit

0 = Vsetky parametre
viditelné

P17.2 | Parameter skryty 0 1 1 115 | 1 =Viditelna iba skupina
parametrov rychleho
nastavenia

tab. 5.2: Parametre rychleho nastavenia

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0201 212205




MONITOROVANIE A PARAMETRE VACON ® 13

5.3 Nastavenie motora (Riadiaci panel: Menu PAR -> P1)

A A Predv. a
Kéd Parameter | Min.| Max. | Jedn. hodn. ID Poznamka
P1.1 Menovité napitie 180 | 690 " Rozne 110 | Overte tdaj na titku motora
motora
Menovita frekven- 50,00/ P
P1.2 cia motora 30,001 320,00 Hz 60,00 111 | Overte udaj na titku motora
Menovité otacky ot/ 1440/ Predvolena hodnota je pre
P13 motora 30 [ 20000 min 1720 n2 4polovy motor
Menovity prad | 0.2x| 2,0x o
A [ 113 | Overte tdaj na stitku motora
P1.4 motora Injedn.| INjedn. Njedn. J]
Utinnik motora
P15 cos (p 0,30 ] 1,00 0,85 120 | Overte tdaj na titku motora
(Vykon. faktor)
G é 0,2 20 15 .
P1.7 Pridoveé x x A x 107 | Max. prid motora

obmedzenie | Injedn.| INjedn. INjedn.

Rezim riadenia 0 = Riadenie frekvencie
P1.8 0 1 0 600 |1 =Riadenie rychlosti
motora R
v otvorenej slucke

0=Linedrna
P1.9 Pomer U/f 0 2 0 108 | 1= Stvorcova
2 = Programovatelna
Zaciatok 50,00/ Frekvencia zaciatku odbud-
P110]  sdbudzovania 8,00 (32000 Hz 60,00 602 zovania
Napatie zaciatku Napétie na zaciatku odbud-
P11 odbudzovania 10,00{200,00f - % 100,00 | 603 {5 ania ako % z Upmot
Stredny bod 50,00/ Stredny bod frekvencie pre
PLI2{  frekvencie U/ 000 [ P1.10  Hz 60,00 604 programovatelné U/f
, Stredny bod napétia pre
P1I3 5;:;‘;’;’; Z‘;f 000 | P111| % | 10000 | 605 |programovateiné U/fako %2
Unmo(
Napatie pri o Napétie pri 0 Hz ako %
P1.14 nulovej frekv. 0,00 | 40,00 % 0,00 606 2Upmot
)
Zosilnenie 0 = Zakdzané
P15 momentu 0 ! 0 109 1="Povolené
Spinacia Frekvencia PWM. Ak su hod-
P1.16 frj(lvenlcia 1.5 16,0 kHz 4,0/2,0 | 601 | noty vyssie ako predvolené,

znizte kapacitu pradu

tab. 5.3: Nastavenie motora
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14 ® VACON MONITOROVANIE A PARAMETRE

Kéd Parameter Min. | Max. | Jedn. e ID Poznamka
hodn.

0 = Zakazané
P1.17| Brzdny striedac 0 2 0 504 | 1 ="Povolené: Vidy

2 =Chod

0 = Neaktivne

Identifikacia 1 =Kludova identifikacia

P1.19 motora 0 ! 0 631 (pre aktivaciu potrebuje

prikaz chod do 20 sekdnd)

Pokles napétia na vinuti
P1.20 | Pokles napatiaRs [ 0,00 | 100,00 % 0,00 662 | motora ako % z Uy ot PIi
menovitom pradu

0 = Zakazané
1= Povolené: Standardny

P1.21 Rergeulstti(;r 0 2 1 607 |rezim
prep 2 = Povolené: Rezim
narazového zatazenia
Regulator 0 = Zakazat
P1.22 podpitia 0 ! ! 608 1 = Povolit

tab. 5.3: Nastavenie motora

UPOZORNENIE! Tieto parametre su zobrazené, ked' P17.2 =0.

5.4 Nastavenie Start/stop (Riadiaci panel: Menu PAR -> P2)

Kéd Parameter | Min.| Max.|Jedn, Bredy. ID Poznamka
hodn.
P21 V}/be.rvzdlalepeho 0 ] o 172 0=1/0 svorky .
riadiaceho miesta 1 =Kom. zbernica
A . 0 =Rampa
P2.2 Sposob startu 0 1 0 505 1= Letmy 3tart
R . 0 =Volny dobeh
P2.3 | Sposob zastavenia| 0 1 0 506 1=Rampa
I/Oriadiaci  1/0 riadiaci
signal 1 signal 2
Start/ 0 Vpred Reverzécia
P24 Stoplogika I/0 0 3 2 300 1Vpr.(hrana) Invert. stop
2Vpr.(hrana) Rev.(hrana)
3 Start Reverzacia
P25 | Miestne/Vzdialené| 0 | 1 0 211 |9 = Vzdialené riadenie
1 = Miestne riadenie
P26 Smer riadenia 0 ] o 123 0 =Vpred B
z panela 1 =Reverzacia

tab. 5.4: Nastavenie Start/Stop

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0201 212205




MONITOROVANIE A PARAMETRE

VACON ® 15

5.5 Referencné frekvencie (Riadiaci panel: Menu PAR -> P3)

Predv.

Kod Parameter Min. | Max. | Jedn. ID Poznamka
hodn.
P31 Min. frekvencia | 000 | P32 | Hz | 000 | 101 |Minimdlna povolena
ref. frekvencie
. 50,00/ Maximalna povolena
P3.2 Max. frekvencia P3.1 | 320,00 Hz 60,00 102 ref. frekvencie
1 =Prednast. rychl. 0
Vyber ref. frekvencie ;i;i?:l bernica
P33 | vzdial riadiaceho | 1 6 CI R s - zberni
miesta 5=Al2
6=PI
P34 | Prednast. rychlosto | P31 | P32 | Hz | s00 | 180 [AKtivované digitdlnymi
vstupmi
P35 | Prednast.rychlost1| P31 | P32 | Hz | 1000 [ 105 |AKtivované digitéinymi
vstupmi
P36 | Prednast.rychiost2 | P31 | P32 | Hz | 1500 | 106 |AKtiVOVane digitéinymi
vstupmi
P37 | Prednast. rychlost3 | P31 | P32 | Hz | 2000 | 126 [AKtivOvané digitdlnymi
vstupmi
P38 | Prednast. rychlost4 | P31 | P32 | Hz | 2500 [ 127 |AKtivované digitéinymi
vstupmi
P3.9 | Prednast. rychiosts | P31 | P32 | Hz | 3000 | 128 |AKtivované digitéinymi
vstupmi
P3.10 | Prednast.rychlost6 | P3.1 | P32 | Hz | 4000 | 120 |AKtivované digitéinymi
vstupmi
P3.11 | Prednast.rychiost7 | P3.1 | P32 | Hz | so000 | 130 |AKtivované digitéinymi

vstupmi

tab. 5.5: Referencné frekvencie

UPOZORNENIE! Tieto parametre st zobrazené, ked'P17.2=0.
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5.6 Nastavenie ramp a bfzd (Riadiaci panel: Menu PAR -> P4)

“ A Predv. A
Kod Parameter Min. | Max. | Jedn. hodn. ID Poznamka
Tvar rampy S 00 | 100 s 00 | soo |07 Linedrna
(250 Py ' ! ! >0 = Doba rampy S
Definuje dobu
P42 | Casrozbehu 1 01 |30000] s 30 103 [VyZadovant pre zvysenie
vystupnej frekvencie
z nuly na maximum
Definuje dobu
p43 | Casdobehu1 01 |30000] s 30 104 [VyZ2dovani pre znizenie
vystupnej frekvencie
zmaxima na nulu
P4.4 Tvar rampy S 2 0,0 10,0 s 0,0 501 |Vid parameter P4.1
P45 Cas rozbehu 2 0,1 3000,0 s 10,0 502 |Vid parameter P4.2
P4.6 Cas dobehu 2 0,1 3000,0 s 10,0 503 |Vid parameter P4.3
0 =Vypnuté
. 1=Spomalenie
P4.7 Brzdenie tokom 0 3 0 520 2 = Striedaé
3 =PIny rezim
Prud pribrzdeni | 05x | 2,0x
Ini
e tokom INjedn. | INjedn. A Nedn. | 519
L 03x | 20x Definuje prad privedeny
Ini
P4.9 Prad js. brzd. INjedn. | Njedn. A Njedn. 507 do motora pri j.s. brzdeni
Urcuje, ¢i je brzdenie
= . zapnuté alebo vypnuté
paio| & :asfz‘éi”'a 0,00 | 600,00| s 0,00 | 508 |adobujs. brzdenia pri
Js.p zastavovani motora
0 = Neaktivne
Frekvencia Vystupna frekvencia,
P4.11 zastavenia j.s. 0,10 | 10,00 Hz 1,50 515 |pri ktorej je aktivuje
pradu j.s. brzdenie
paia| Cosspustenia |00 | 6o000| s 000 | 516 [0=Neaktivne
j.s. pradu

tab. 5.6: Nastavenie ramp a bfzd
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5.7 Digitalne vstupy (Riadiaci panel: Menu PAR -> P5)

Kod Parameter Min. | Max. | Jedn. Lciz D Poznamka
hodn.

0 = Nepouzité

1=DI1

2=DI2
P5.1 1/0 riadiaci signal 1 0 6 1 403 [3=DI3

4=Dl4

5=DI5

6 =DI6
P5.2 1/0 riadiaci signal 2 0 6 2 404 | Ako parameter 5.1
P53 Reverzécia 0 6 0 412 | Ako parameter 5.1
P5.4 | Ext. porucha sp. kont. 0 6 6 405 | Ako parameter 5.1
P5.5 | Ext. porucha roz. kont. 0 6 0 406 | Ako parameter 5.1
P5.6 Reset poruchy 0 6 3 414 | Ako parameter 5.1
P5.7 Chod povoleny 0 6 [ 407 |Ako parameter 5.1
P5.8 | Prednast. rychlost BO 0 6 4 419 | Ako parameter 5.1
P5.9 | Prednast. rychlost B1 0 6 5 420 |Ako parameter 5.1
P5.10 | Prednast. rychlost B2 0 6 0 421 | Ako parameter 5.1
P5.11| Volba doby rampy 2 0 6 0 408 | Ako parameter 5.1
P5.12 Vypnut Pl 0 6 [} 1020| Ako parameter 5.1
P5.13 Vynitenie I/O 0 6 0 409 | Ako parameter 5.1

tab. 5.7: Digitalne vstupy
5.8 Analogové vstupy (Riadiaci panel: Menu PAR -> P6)

Kéd Parameter Min. | Max. | Jedn. ::’e:: ID Poznamka

0=0-100%(0-10V)

P6.1 Rozsah signélu Al 0 1 0 379 1=20%-100% (2-10V)

P62 Uziv. min. All -100,00] 100,00] % | 0,00 | 380 [000=ziadne min.3kalovanie]

P63 Usiv.max. AT [-10000] 300,00 % | 100,00| 38110000 = Ziadne max.
3kalovanie

Casova konstanta

P6.4 filtra All 0,0 10,0 s 0,1 378 |0 = bez filtrovania
igna 0=0-100% (0-20 mA)

P6.5 Rozsah signélu Al2 0 1 0 390 1=20%- 100% (4-20 mA)

P6.6 Uziv.min. A2 |-100,00] 100,00 % [ o000 | 391 [%00="Zdnemin.
$kalovanie

P67 |  uzv.maxaz  [-10000] 30000 % | 10000] 392 [{00:00=Ziadne max.
skalovanie

Casova konstanta ] -
P6.8 0,0 10,0 s 0,1 389 |0 = bez filtrovania

filtra AI2

tab. 5.8: Analégové vstupy
24 hodinova podpora +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com
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5.9 Digitdlne vystupy (Riadiaci panel: Menu PAR -> P8)

Kod Parameter Min.| Max. | Jedn. Bredy ID Volby
hodn.

0 = Nepouzité

1 =Pripraveny

2=Chod

3 =Porucha

4 = Porucha invertovana

5 = Varovanie

6 = Reverzované

7 = Ref. dosiahnuta

8 = Regulator motora aktivny
9 = Riad. slovo zbernice B13
10 = Riad. slovo zbernice B14
11 = Riad. slovo zbernice B15

P8.

Vyber signdluRO1| 0 n 2 313

P8.2 | Vyber signalu RO2| 0 11 3 314 | Ako parameter 8.1

Vyber signélu

P83 DO1

0 1 1 312 | Ako parameter 8.1

0 = Ziadna inverzia

P8.4 RO2 inverzia 0 1 0 1588 .
1 =Invertované

tab. 5.9: Digitalne vystupy

5.10 Analdégové vystupy (Riadiaci panel: Menu PAR -> P9)

Kéd Parameter | Min.| Max. | Jedn. i ID Volby
hodn.
0 = Nepouzité
. o 1 =Vyst. frekv. (0-f,a5)
po.1 | Vybersigndlu f -, 4 1| 307 [2=Vystup. prad (O-lywotor)
analég. vystupu
3 = Moment motora (0-l,motor).
4= Vystup Pl (0 - 100 %)
Min. analég. 0=0mA
Po2 vystupu 0 ! 0 310 1=4mA

tab. 5.10: Analégové vystupy
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5.11 Ochrany (Riadiaci panel: Menu PAR -> P13)

Kéd Parameter Min.| Max. [Jedn, Bredy ID Poznamka
hodn.
Porucha prudu analdég 0=Ziadna akcia
P13.1 vstupu 1o 2 1 700 |1=Alarm
P 2 = Porucha: Volny dobeh
1 =Ziadna reakcia (porucha
- nie je generovana, ale
P13.2 Porucha podpiitia ! 2 2 727 pohon ukon¢i moduldciu)
2 = Porucha: Volny dobeh
P13.3 Zemny skrat 0 2 2 703 | Ako parameter 13.1
P13.4 | Porucha vystupnejfaze| 0 2 2 702 | Ako parameter 13.1
Ochrana
P13.5 zablokovania 0 2 0 709 | Ako parameter 13.1
P13.6 Ochrana pri zataZeni 0 2 0 713 | Ako parameter 13.1
P13.7 |Tepelna ochrana motora| 0 2 2 704 | Ako parameter 13.1
P13.8 Mtp:Okolita teplota -20 | 100 °C 40 705 | Teplota prostredia
Mtp:Chladenie pri o Chladenie ako % pri 0
P13.9 nulovej rychlosti | OO [ 1900 % | 400 1706 f g
Mtp:Tepelna ¢asova . Tepelna ¢asova konstanta
P13.10 o 1 [ 200 | min [ 45 |707| "B
Kontrola konfliktu .
P13.23 FWD/REV 0 2 1 1463|Rovnaké ako P13.1

tab. 5.11: Ochrany

UPOZORNENIE! Tieto parametre su zobrazené, ked' P17.2=0.

5.12 Parametre chybového autoresetu (Riadiaci panel: Menu PAR -> P14)

Kéd Parameter Min.| Max. | Jedn, :f:: ID Poznamka
e 0 =Zakazané
P14.1 Automaticky reset 0 1 0 731 1 = Povolit
P14.2 Cas ¢akania 0,70 | 10,00 s 0,50 | 717 | Doba ¢akania po poruche
P14.3 Trvanie pokusu 0,00 | 60,00 s 30,00 | 718 | Max. doba pre pokusy
0 =Porampe
P14.5 Sposob restartu 0 2 2 719 | 1 = Letmy Start
2 =Z Funkcie spustania

tab. 5.12: Parametre chybového autoresetu

UPOZORNENIE! Tieto parametre su zobrazené, ked' P17.2=0.

24 hodinova podpora +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com
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5.13 Parametre riadenia PI (Riadiaci panel: Menu PAR -> P15)

Predv.

Kéd Parameter Min.| Max. | Jedn. ID Poznamka
hodn.
0 = Pevna referencia %
Volba ref. 1=An
P15.1 : 0 3 0 332 |2=A12
hodnoty

3 =Kom. zbernica
(ProcessDataln1)

P15.2 | Pevna referencia 0,0 | 1000 % 50,0 167 | Pevna referencia

0=Al
Volba zdroja 1=A12
P154 spatnej vazby 0 2 ! 334 2 = Kom. zbernica (Process-
Dataln2)
P155 Mlnlrpum.hgdnoty 00 | s00 % 00 336 H‘odr)ota pri minimalnom
spatnej vazby signalu
P156 Maxwrjum.hqu— 10,0 | 3000 % 1000 | 337 H‘odr)ota pri maximalnom
noty spatnej vazby signalu
P15.7 P zisk 0,0 | 10000 % 100,0 | 118 | Propor¢ny zisk
P15.8 | ¢as 0,00 | 320,00 H 10,00 | 119 |Integralny ¢as
0 = Priamy (Spétna véazba
< Referencia ->Zvys.
P15.10| Chybainverzie | o 1 0 | 340 |WstupuPID)

1 =Invertovany (Spatna
vézba > Referencia ->Sniz.
vystupu PID)

tab. 5.13: Parametre riadenia PI
UPOZORNENIE! Tieto parametre st zobrazené, ked' P17.2 = 0.

5.14 Nastavenie aplikacie (Riadiaci panel: Menu PAR -> P17)

Kéd Parameter Min.| Max. | Jedn. Bredy ID Poznamka
hodn.

0 = Zakladna

1= Cerpadlo

2 = Ventilator

P17.1 Typ aplikacie 0 3 0 540 | 3 = Vysoky moment
UPOZORNENIE! Viditelné
iba ked'je aktivny Sprievodca
spustanim

0 = Vietky parametre
Parameter viditelné
P17.2 skryty 0 ! ! s 1 = Viditelna iba skupina par-

ametrov rychleho nastavenia

tab. 5.14: Parametre nastavenia aplikacie
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5.15 Parametre systému

Kéd Parameter Min. | Max. Bredy. ID | Poznamka
hodn.
Informaécie o softvéru (MVENU PAR -> V1)
Vi APISWID 2314
V1.2 Verzia API SW 835
V13 Power SW ID 2315
V1.4 Verzia Power SW 834
V1.5 ID aplikacie 837
V1.6 Revizia aplikacie 838
V1.7 Zatazenie systému 839

Parameter kom. zbernice (MENU PAR -> V2)

Stav komunikacie
Modbus.

Format: xx.yyy

V2.1 Stav komunikacie 808 kde xx = 0 - 64 (pocet
chybovych sprav)
yyy =0-999 (pocet
dobrych sprav)

0 = Nepouzité

P2.2 Protokol kom. zbernice 0 1 0 809 1 = Pouzity Modbus

P23 Slave - adresa 1 255 1 810

0=300
1=600
2=1200
3=2400
4 =4800
5=9600

P2.4 Rychlost prenosu 0 5 5 811

1=1sekunda

P2.7 | Casovy limit komunikacie 0 255 0 814 2= 2 sekundy, atd.

tab. 5.15: Parametre systému
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Kéd Parameter Min. | Max. Bredy ID Poznamka
hodn.
P2.8 | Resetstavu komunikacie 0 1 0 815
Dalsie informacie
V3.1 Pocitadlo MWh 827 Miliény Watt-hodin
V3.2 Zapnuté dni 828
V3.3 Zapnuté hodin 829
V3.4 Po¢itadlo chodu: Dni 840
V3.5 | Pocitadlo chodu: Hodiny 841
V3.6 Pocitadlo porich 842
1= 0Obnovi tovarne
P4.2 | Obnov tovarne nastavenia 0 1 0 831 nastavenia vietkych
parametrov
F5x Menu Aktivne poruchy
F6.x Menu Histéria porich

tab. 5.15: Parametre systému
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6. URCOVANIE PORUCH

e Nazov poruch Ked Nézov poruch
poruchy P Y poruchy P Y
. Porucha kontrolného suctu
1 Nadprud 22 EEPROM
2 Prepdtie 25 Chyba strazca mikrokontroléru
3 Zemny skrat 27 Spatna ochrana EMF
8 Porucha systému 34 Komunikacia po internej zbernici
9 Podpétie 35  |Porucha aplikécie
11 Porucha vystupnej faze 41 Prehriatie IGBT
13 [Podchiadenic 50 [20% . 100% tuoleny roseh
frekvencného menica oy S v 5
signalu 4 az 20 mA alebo 2az 10V)
Prehriatie frekvencného .
14 menica 51 Externa porucha
15 Motor zablokovany 53 Porucha kom. zbernice
16 Prehriatie motora 57 Porucha identifikacie
17 Odlah¢enie motora

tab. 6.1: Poruchové kédy. Podrobny popis portch ndjdete v pouZivatelskej
prirucke.
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7. OBECNE UDAJE

Ram Vyska (mm) Sirka (mm) Hibka (mm) Hmotnost (kg)
Rozmery Mi 160 66 98 05
ahmotnost [ > 195 90 102 0,7

M3 254 100 109 1
Napaj Siete Vacon 10 (400 V) nie je mozné pouzivat v sietach s uzemnenou fazou
siet Skratovy prad Maximalny skratovy prud musi byt < 50 kA

Vystupné napétie

0-Ujp

Pripojenie Menovity trvaly prud Iy pri teplote okolia max. +50 °C (zavisi na velkosti
motora Vystupny prad jednotky), pretazenie
1,5 x Iy max. 1 min/10 min
-10°C (bez namrazy)...+40/50 °C (zavisi na velkosti jednotky):
Teplota pracov- menovita zatazitelnost Iy
ného prostredia Bocna montaz pre MI1-3 je vzdy 40 °C; pre volbu IP21/Nema1l v MI1-3
max. teplota je takisto 40 °C.
Teplota 40°C...+70°C
skladovania
Podmienky — - " —
Brosredn Relativna vihkost SOd?/S % RH, bez kondenzacie, nekorozivne prostredie, bez kvapkajtcej
Nadmorsks vyika | 100 % zataZenie (bez znizovania vykonu) do 1000 m. 1 % znizenia
4 vykonu pre kazdych 100 m nad 1000 m; max. 2000 m
Trieda krytia 1P20/IP21/Nema1 pre MI1-3
Stupen PD2
znecistovania
Imunita V stlade s EN50082-1, -2, EN61800-3
Emisie (Podrobny
EMC PoPisVid | 230v:V shode s EMC kategdrie C2; S internym filtrom REL.
PouZivatelska - . P
rirucku 400 zhode s EMC kategorie C2; S internym filtrom RFI
P Oba: Ziadna ochrana pred emisiami EMC (Vacon drovef N): Bez filtra RFI
Vacon 10 na:
Wwww.vacon.com)
Norm Pre EMC: EN61800-3
y Pre bezpecnost: UL508C, EN61800-5
Certifikaty
avyh- Pre bezpeénost: CE, UL, cUL
lasenie Pre EMC: CE
vyrobcu (Podrobné informacie o schvaleniach, vid'stitok jednotky)
o zhode
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Poziadavky na Napéjaci Svorka kabla min-max (mm?)
kable a poistky Rém Poistka (A) kébel Cu p " -
(Podrobné udaje, (mm?) Hlavn.e Uzemnenie Rladleme
vid' 3 > vedenie arelé
prirucku M 6 .
Ve I0nes 34,5415 154

Mi2 10
www.vacon.com)
380-480V, 3~

MI3 20 3%2,5+2,5 156
208-240V, 3~

MI2 20 2%2,5+2,5
115V, 1~

Mi3 32 2¥6+6

154 0,5-1,5

MI1 10 2%1,5+1,5
208 - 240, 1~ Mi2 20 2%2,5+2,5

MI3 32 2¥6+6 156

MI3 6

3%1,5+1,5 154

575V MI3 10

MI3 20 3%2,5+2,5 156

- Cez uvedené poistky je mozné pripojit jednotku k napajaniu s maximalnym skratovym
pradom 50 kA.

- Pouzivajte kéble s tepelnou odolnostou najmenej +70 °C.

- Poistky sltzia aj ako ochrana pred pretazenim kabla.

- Tieto pokyny st pouzitelné iba v pripade jedného motoru a jedného kéblového spojenia
od frekven¢ného menica k motoru.

- Pre splnenie normy EN61800-5-1 musi mat ochranny vodi¢ prierez najmenej 10 mm2Cu
alebo 16 mm? Al Ina moznost je pouzitie dodato¢ného ochranného vodica najmenej
rovnakej velkosti, ako je pévodny vodic.
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Vykonové udaje Vacon 10

Hlavné napatie 208 - 240 V, 50/60 Hz, 1~
Menovity

Menovita zatazitelnost Vykon motora vstupny

::::I\é prad Mechanickéa [Hmotnost
ad pri Ikost k
typ  [100 % trvaly P:g?a?:ni P P . velkos kg)

prad v Al |TE0 T HP | KW
0001 17 2,6 0,33 0,25 4,2 Mi1 0,55
0002 24 3,6 0,5 0,37 57 Mi1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 6,6 Mi1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 83 MI2 0,7
0005 4.8 7,2 1,5 1,1 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 15 14,1 MI2 0,7
0009* 9,6 14,4 3 2,2 22,1 Mi3 0,99

tab. 7.1: Vykonové (daje Vacon 10, 208 - 240 V

* Maximalna prevadzkova teplota okolia menica je 40 °C!

Hlavné napétie 208 - 240 V, 50/60 Hz, 3~
Menovity
" Menovita zatazitelnost Vykon motora vstupny
:,r:nivé_ prad Mechanicka [Hmotnost
ad pri Ikost ki
typ  [100 % trvaly P:g?a?:ni P P " velkos (ko)
prad iy ia] - [FSe MR | kw

0001 17 2,6 0,33 0,25 2,7 Mi1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 g5 Mi1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 3,8 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 43 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 15 1,1 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 15 84 MI2 0,7
0011* 11 16,5 3 2,2 13,4 MI3 0,99

tab. 7.2: Vykonové Udaje Vacon 10, 208 - 240 V, 3~

* Maximalna prevadzkova teplota okolia menica je +40 °C!
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Hlavné napitie 115V, 50/60 Hz, 1~

Menovity
" Menovita zatazitelnost Vykon motora vstupny

Fre V. prud Mechanickd |Hmotnost
menic - ad ori velkost (kg)

typ  [1009% trvaly g’r‘e‘gagé'm, P P "

prud Iy [A] 150 % [A] [HP] [KW]

0001 1,7 2,6 0,33 0,25 9,2 MI2 0,7
0002 24 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 12,4 MI2 0,7
0004 3,7 5,6 1 0,75 15 MI2 0,7
0005 4,8 72 1.5 11 16,5 MI3 0,99

tab. 7.3: Vykonové (daje Vacon 10, 115V, 1~

Hlavné napaitie 380 - 480 V, 50/60 Hz, 3~

Menovity
Frekv. Menovita zatazitelnost Vykon motora vstrupny o )
menic - prad Me’chaplcka Hmotnost
typ {100 9% trvaly P"’?age”m, P P " velkost ko)
prud Iy [A] ’1’;% P HP1 | [Kw)
0001 13 2 0,5 0,37 2,2 MI1 0,55
0002 1,9 29 0,75 0,55 2,8 Mi1 0,55
0003 24 3,6 1 0,75 3,2 MI1 0,55
0004 33 5 15 1,1 4 MI2 0,7
0005 43 6,5 2 1,5 56 MI2 0,7
0006 56 8,4 3 22 73 MI2 0,7
0008 7.6 11,4 4 3 9,6 MI3 0,99
0009 9 135 5 4 11,5 MI3 0,99
0012 12 18 7.5 55 14,9 MI3 0,99

tab. 7.4: Vykonové Udaje Vacon 10, 380 - 480 V
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Hlavné napitie 575V, 50/60 Hz, 3~
Menovity
‘ Menovita zatazitelnost Vykon motora  |vstupny

Frel V. prud Mechanickd |Hmotnost
menic- dorl velkost (kg)

typ 100 9% trvaly ';:?aggm, P P "

pradin (Al 1750, Al [HP] | [kw]

0002 1,7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 1,5 3,6 MI3 0,99
0004 39 59 3 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 5 3,7 7,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 7,5 55 10,4 MI3 0,99

tab. 7.5: Vykonové udaje Vacon 10, 575 V

Upozornenie: Vstupné prady st spocitané pri napajani transformatorom 100 kVA.

Rychle nastavenie Modbus

A: Ako vzdialené riadiace miesto zvolte komunika¢nu zbernicu: P2.1 to1 - Kom. zbernica

1 B: Nastavte protokol Modbus RTU na LZAPNUTY": $2.2 na 1 - Modbus
A. Nastavte riadiace slovo na ,0” (2001)
B. Nastavte riadiace slovo na ,1” (2001)
C. Stav frekven¢ného menica je CHOD

2 D. Nastavte referen¢nt hodnotu na ,5000” (50,00 %) (2003)

E. Aktuélna rychlost je 5000 (25,00 Hz, ak je MinFreq 0,00 Hz a MaxFreq je 50,00 Hz)
F. Nastavte riadiace slovo na 0" (2001)
G. Stav frekvenéného menica je STOP
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