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GUVENLIK Bel.: DPD01025D1, Basim Tarihi: 15.10.2012 VACON ® 1

Bu hizli kilavuz, Vacon 10 frekans doniistiiriiciiniin
kolay montaj ve kurulumu igin temel adimlari igermektedir.
Siiriiciiniizii devreye almadan 6nce, agsagidaki adreste bulunan
Vacon 10 Kullanici Kilavuzunun tamamini indirin ve okuyun:
www.vacon.com -> Destek ve Indirilecek Ogeler

. GUVENLIK
2 ELEKTRIK KURULUMUNU YALNIZCA YETKIN BIiR

-

ELEKTRIKGi YAPABILIR!

Bu hizli kilavuzda, kisisel giivenliginizi saglamak ve Uriinde veya bagh aygitlarda is-
tenmeyen zararlari 6nlemek igin acik¢a isaretlenmis uyarilar vardir.

Lutfen bu uyarilar dikkatlice okuyun:

Vacon 10 ana elektrige baglandiginda, frekans donstiirticliye
ait gui¢ biriminin bilesenlerinde elektrik bulunur. Bu voltaja
maruz kalmak son derece tehlikelidir ve 6lime veya ciddi
yaralanmalara neden olabilir.

Vacon 10 ana elektrie baglandiginda, motor calismiyor olsa
dahi U, V, W (T1, T2, T3) motor terminallerinde ve - / + olasi
fren direng terminallerinde elektrik vardir.

GI/C kontrol terminalleri ana elektrikten izole edilmistir. Ancak,
Vacon 10 ana elektrige bagli oimasa da réle ¢ikis
terminallerinde tehlikeli kontrol voltaji olabilir.

Vacon 10 frekans donusturictlerin kagak akimi 3,5 mA
AC'den fazladir. EN61800-5-1 standardina gére,
gl¢lendirilmis korumali toprak baglantisi yapiimalidir.
Bkz. Bolim7!

Frekans dénistiriicl bir makinenin pargasi olarak
kullaniliyorsa, makine ureticisi makineye bir ana elektrik
digmesi koymakla yukimlidir (EN 60204-1).

Motor ¢alisirken Vacon 10'nin ana elektrik baglantisi gikarilsa
dahi, surreg icinde motora gtig gelirse elektrik ytkli kalir. Bu
durumda motor, frekans doénistiriici icin bir jenerator
besleme enerijisi gérevi gorir.

Frekans dénistiricinin baglantisini ana elektrikten
clkardiktan sonra, fan durana kadar ve én paneldeki gérinti
bélimleri veya durum ledleri sénene kadar bekleyin. Vacon 10
baglantilari Gizerinde herhangi bir sey yapmadan 5 dakika
daha bekleyin.

Otomatik sifirlama iglevi etkinlestirimisse, bir hata
durumundan sonra motor otomatik olarak galisabilir.

&&BBE&B&
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2 ® VACON KURULUM

2. KURULUM

2.1 Mekanik kurulum
Vacon 10'u duvara monte etmenin iki yol vardir; vidalama veya DIN raya montaj yon-
temi.
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Sekil 2.1: Vida ile montaj, MI1 - MI3

2

Sekil 2.2: DIN raya montaj, MI1 - MI3

Not! Siirliciiniin arka kismindaki montaj boyutlarina bakin.

Sogutma amaciyla Vacon 10'nin Gst kisminda (100 mm), alt kisminda (50 mm) ve
yan taraflarinda (20 mm) bos alan birakin! [ yan yana kurulum igin sadece ortam si-
cakhigi 40°C'nin altinda oldugunda izin verilir.]
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KURULUM VACON ® 3

Destegi elektrik
kablolar: takildiktan
SONRA baglayin

Bu plakay! elekrik
kablolari takiimadan
ONCE baglayin

Sekil 2.3: PE plakasinin ve API kablo desteginin baglanmasi, MI1 - MI3
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4 ® VACON KURULUM

2.2 Kablolama sistemi ve baglantilar
2.2.1 Elektrik kablolari
Not! Elektrik kablolari igin sikma torku degeri 0,5 - 0,6 Nm'dir (4-5 in.Ibs)
3~(230V, 400 V)

1~(230 V)

Motor cikisi

T1VIT2 WIT3

topraklama
icin plastik
kablo kilifini
ELEKTRIK  soyun

OTOR
Sekil 2.4: Vacon 10 elektrik baglantilari, MI1

3~ (230 V, 400V, 575 V) Harici fren direnci
—\ 3~ (230 V, 400V, 575 V)

| R

Motor gikis

360° | L1L2N L3 R+ R- UIT1 VIT2WIT3
topraklama\J L2l S

igin

plastik

kablo N

kilifini \\ \

ELEKTRIK

Sekil 2.5: Vacon 10 elektrik baglantilari, MI2 - MI3
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KURULUM VACON ® 5

2.2.2 Kontrol kablolari

~
~~~---—-—”

Lemm————

Sekil 2.6: Kapagi agin, MI1 - MI3

Kontrol kablosu
sikma tork
degeri: 0,4 Nm

360° topraklama
icin plastik kablo
kilifini soyun

Sekil 2.7: Kontrol kablolarini takin, MI1 - MI3
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6 ® VACON

VACON 10 API

3. KONTROL G/G VE TERMINALLERI

Akl

Terminal Sinyal Fabrika 6n ayari
1 | +10Vref | Referans voltaj Maksimum yik 10 mA
cikisi
2 |AN Analog sinyal 1'de| Frek. referansi® | 0-10V Ri= 200 kQ
3 | GND @] G/C sinyal
topraklama
6 | 24 Vout| | Dr'ler icin 24V gikis +20 %, maks. yik 50 mA
7 | GND @] G/C sinyal
topraklama
DI Dijital giris 1 Baglat-ileri P 0-+30V Ri=12kQmin
DI2 Dijital giris 2 Baslat-geri P
DI3 Dijital giris 3 Hata sifirlama P
A RS485 sinyal A FB lletisim Negatif
B RS485 sinyal B FB lletisim Pozitif

Al2

Analog sinyal 2'de|

Pl gergek degeri P

0(4) - 20 mA, Ri = 200Q

GND ®| G/C sinyal
topraklama
GND @] G/C sinyal
topraklama
Dl4 Dijital giris 4 Onceden ayarlan- [ 0- +30 VRi =
mis hiz BO P) 12 kQ (min)
DI5 Dijital giris 5 Onceden ayarlan-
mig hizB1P)
DI6 Dijital giris 6 Harici hata P)
AO Analog Cikis Cikis frekansi P | 0(4) - 20 mA, RL = 500Q
DO Dijital sinyal ¢ikisi | Etkin = READY P) | Acik kolektor, maks. yik
48V/50mA
22| RO 13 | Role ¢ikist 1| Etkin = RUN P Maks. anahtarlama yiiki:
23| RO 14 \ 250Vac/2A veya
j I— 250Vdc/0,4A
241 RO 22 | Role cikisi 2| Etkin = FAULT P | Maks. anahtarlama yuku:
25| RO 21 S 250Vac/2A veya
26|RO24 || 250Vdc/0,4A

Tablo 3.1: Vacon 10 varsayilan G/C yapilandirmasi ve baglantilari
P) = Programlanabilir islev, 5 boliimlerindeki parametre listelerine ve agiklamalara

bakin.
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VACON 10 API

VACON ® 7
Al2 GND GND DI4 DI5 DI A0 DO R13_R14 . R24
4 5 13 14 15 16 18 20 2 23 26
© 6 5 6 o 6 0o o 5 o o o
1 2 3 6 T 8 9 10 25 )
o o o O o o o O o o O o
+10V_AIT_GND 24V GND DIl DIz DB A B R R2Z
GND 24V GND DI DR2 DI
ON
ARV
Al2: mA
OFF

Sekil 3.1: Vacon 10 G/C
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8 ® VACON GEZINTI VE BASLATMA

4. GEZINTI VE BASLATMA

4.1 Vacon 10'nun ana meniileri

REFERANS READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
g \ A A A Y
MENUSU  REFI- ~— REF |4 P

s, o L Lo
olarak tus takimi PAR \ PAR - et el T

referans degerini

gbrintile svs e ovs .
v Y BAS . .
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV IO KEYPAD BUS

l v BAs
i (READY RUN STOP ALARM FAUL
iZLEME ReADY Run ST‘OP ALARM_FAULT ca 1 .

MENUSU REF REF
Bu meniide, MON 4~ MON|4 )r [
izleme ] (« 1
degerlerine PAR PAR| |

g6z atabilirsiniz.

svs svs
v BAS Ll v |
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS
| ~ Bas
READY RUN STOP ALARM FAULT
PARAMETRE 2 . RE:DV RUN sr:P ALARM_FAULT
MENUSU
Bu meniide,

parametrelere
g6z atip bunlan
diizenleyebilirsiniz.

BAS
v v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS
l v BAS

i READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
SISTEM" rer| & - rRer| & -
MENUSU
Burada, sistem MON| MON
parametrelerine
Ve hata alt PAR PAR
meniisiine g6z svs svs |4
atabilirsiniz. v BAS v v

FWD REV O KEYPAD BUS FWD REV 110 KEYPAD BUS

Sekil 4.1: Vacon 10'nun ana mentisii
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GEZINTI VE BASLATMA

VACON ® 9

4.2 Devreye alma ve baglatma sihirbazi

4.2.1 Devreye alma adimlari:

1. Sayfa 1 dahilindeki glivenlik yonergelerini
okuyun

7. Motorsuz olarak test galistirmasi yapin,
www.vacon.com adresindeki Kullanici Kilavu-
zuna bakin

2. Topraklamay! sabitleyin ve gereksinimlere
uygun oldugunu kontrol edin

8. Motoru baglamadan, yiiksiiz testler gergek-
lestirin

3. Sogutmada kullanilan havanin niteligini ve
miktarini kontrol edin

9. Tanimlama galistirmasi gergeklestirin (Par.
1D631)

4. Tim baslat/durdur anahtarlarinin Durdur
(STOP) konumunda oldugunu kontrol edin

10. Motoru baglayin ve bir kez daha test galis-
tirmasi yapin

5. Siriiclyl ana elektrige baglayin

11. Vacon 10 artik kullanima hazirdir

6. Baslatma sihirbazini galistirin ve gerekli
parametrelerin timiinG ayarlayin

Tablo 4.1: Devreye alma adimlari

4.2.2 Baslatma sihirbazi

Vacon 10 ilk agilista baglatma sihirbazini galistirir. Sihirbaz, SYS Par.4.2 =1 seklinde
ayarlanarak calistirilabilir. Asagidaki sekillerde prosediir gosteriimektedir.

NOT! Baglatma sihirbazini galigtirmak her zaman tiim parametre
ayarlarini fabrika varsayilanlarina dondirir!

READY RUN STOP ALARM FAULT
a

READY RUN STOP ALARM FAULT
ry

wou| LA won| L [
e T ale ) 1
svs svs L
v v v v *, Al
FWD REV 0 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEVPAD BUS
v Q

@ Par. meniisiine girin, P1.3
motor nominal hizini segin

READY RUN STOP ALARM FAULT

Diizenleme moduna girmek
icin TAMAM diigmesine basin

READY RUN STOP ALARM

FAULT

P1.3 degerini Yukari/A

onaylamak i¢in TAMAM
diigmesine basin

$ag
diigmesiyle degistirin ve

Ayni p iirii P1.4,
motor nominal akimi
icin de gergeklestirin

Sekil 4.2: Vacon 10 baglatma sihirbazi (standart uygulama)
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10 ®* VACON GEZINTI VE BASLATMA

Baslatma sihirbazi Diizenleme moduna 0-3 arasinda bir deger
par 17.1 numarasini i TAMAM secin, agagiya bakin!
gosterir. diigmesine basin.
Segenekler:
P1.7 P18 P1.15 P2.2 P23 |P3.1|P4.2 |P43
15 | o= 0= 0=
0="Temel INMOT | Frekans kontroli | Kullanimiyor | 95ATS | Yavaglatma | 012 | 35| 3s
A x| o= 0=
1 =Pompa sirictsi INMOT | Frekans kontrola | Kullanimiyor | 0=Attis | 1=Aris  [20Hz| 5 | Ss
P 11x | o= 0= 0=
2=Fan slirticdst Invor | Frekans kontrolu | Kullanimiyor | 1=H121 | Yavagiatma | 20 Hz | 20s | 205
3= Yiksek Tork strtctist | |° [ 140k y S on
Ivor | dovio hiz kontrola | Kutaniyor | 0=Atts [ Yavasiatma [ 0k | 15| 1s

Etkilenen P1.7  Akim limiti (A) gﬁ ’\DAyrd'urrkna islevi
treler: P1:8 _Motor kontrol modu -1 Min frekans
parametreler: P1.15 Tork artig! P4.2 Hizlanma suresi (sn)
P2.2 Baslatma iglevi P4.3 Yavaslama suresi (sn)

REALY RUN STOP ALARM FAULT
03

RE
mo! )
PARe )
sv!

v v
FWD REV 1O KEWAD BU!

Siiriicti ayarini
onaylamak igin
TAMAM diigmesine basin

Sekil 4.3: Siiriicii ayari
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IZLEME VE PARAMETRELER

VACON ® 11

5. iZLEME VE PARAMETRELER

NOT! Bu kilavuz, Vacon 10 standart uygulamasi i¢indir, parametre agiklamala-
rinin detaylarina ihtiyaciniz olursa, liitfen uygulama el kitabini agagidaki adres-
ten indirin: www.vacon.com -> Destek ve indirilecek 6geler.

5.1 izleme degerleri

Kod izleme sinyali Birim Kimlik | Agiklama

V1.1 Cikis frekansi Hz 1 Motor igin cikis frekansi

V1.2 Frekans referansi Hz 25 Motor kontrolli igin frekans referansi

V1.3 Motor hizi rpm 2 Hesaplanan motor hizi

V1.4 Motor akimi A 3 Olglilen motor akimi

V15 Motor torku % 4 Motorun hesaplanan gergek/nomi-
nal torku

V16 Motor Giicii % 5 Moto!'_ur_\_ hesaplanan gergek/nomi-
nal giicii

V1.7 Motor voltaji \ 6 Motor voltaji

V1.8 DC hat voltaji \% 7 Olglilen DC hat voltaji

V1.9 Sirtict sicakligi °C 8 Sogutucu sicakligi

V1.10 | Motor sicakhgi % 9 Hesaplanan motor sicakhigi

- Kullanilan aralik ylizdesi olarak
9
V2.1 Analog giris 1 % 59 Al1 sinyal araligi
- Kullanilan aralik yiizdesi olarak
9

V2.2 Analog giris 2 % 60 AI2 sinyal araligi

V2.3 Analog cikis % 81 K_ullamlan elrallk ylzdesi olarak AO
sinyal araligi

Dijital giris durumu DI1, -
V2.4 DI2, DI3 15 Dijital girig durumu
Dijital giris durumu DI4, .

V2.5 DI5, DI6 16 Dijital giris durumu

V2.6 RO1, RO2, DO 17 Réle/dijital ¢ikis durumu

V4.1 Pl ayar noktasi % 20 Reglilatér ayar noktasi

V4.2 PI geri bildirim degeri % 21 Regiilator gergek degeri

V4.3 Pl hatasi % 22 Regiilator hatasi

V4.4 Pl cikisi % 23 Regiilator gikisi

Tablo 5.1: Vacon 10 izleme sinyalleri
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12 ® VACON IZLEME VE PARAMETRELER

5.2 Hizli kurulum parametreleri (Sanal menii, par. 17.2 = 1 oldugu zamani

gosterir)

Kod | Parametre | Min | Maks | Birim | Y2rs2- [ Kim- Not
yilan | lik

P11 Nominal motor 180 690 v Degisir | 110 Motor etiket degerlerine

voltaji bakin

P12 Nominal motor 30,00| 320,00 Hz 50,00/ 1 Motor etiket degerlerine

frekansi 60,00 bakin
. Varsayilan degerler
P13 N°m'?1fz'lm°'°r 30 | 20000 rpm 1147420/ 112 |4 kutuplu motor igin
gegerlidir
Nominal motor | 0,2x | 2,0x Motor etiket degerlerine
Inghnie
P akimi bicim | INoirim | Noiim | 113 f pakin
P15 Motor cos (p 0.30 1,00 0.85 120 Motor etiket degerlerine
| (Giig Faktorii) bakin
P1.7 Akim limiti 02x] 2.0x A 1.5x 107 | Maksimum motor akimi
INbirim | INbirim INbirim
. 0 = Kullaniimiyor
P1.15| Tork ylkseltme 0 1 0 109 1 = Kullaniliyor
Uzaktan kontrol 0 = G/C terminali
P21 yeri 1 segimi 0 1 0 172 1 = Haberlesme
. . 0 =Artis
P2.2 | Baslatma islevi 0 1 0 505 1= Hizl baslangig
P2.3 | Durdurma islevi 0 1 0 506 0 = Yavaslatma

1= Artig

P3.1 Min frekans 0,00 | P3.2 Hz 0,00 101 | Minimum frek. referansi

50,00/ Maksimum frek. refe-
P3.2| Maks. frekans | P3.1 | 320,00 Hz 60,00 102 rans!
1 = Onceden Ayarlan-
mis Hiz 0
Uzaktan Kontrol 2 = Tus takimi
P3.3 Yeri 1 frekans 1 6 4 117 |3 = Haberlesme
referansi segimi 4=A11
5=AI12
6=PI
P34 Onceden ayar- P31 | P32 Hz 5,00 180 E_)i_ji_tal giriglerle etkinles-
lanmis hiz 0 tirilir
P35 Onceden ayar- P31 | P32 Hz 10,00 | 105 Dijital giriglerle etkinles-

lanmis hiz 1 tirilir

Tablo 5.2: Hizli kurulum parametreleri
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IZLEME VE PARAMETRELER

VACON ® 13

Kod | Parametre | Min | Maks | Birim| Varsa- [ Kim- Not

yilan | lik

P36 Onceden ayar- P31 | P32 Hz 1500 | 106 I?u[tal girislerle etkinles-

lanmis hiz 2 tirilir

P37 Onceden ayar- p31| P32 Hz 20,00 | 126 I?[ji}al girislerle etkinles-

lanmis hiz 3 tirilir
Hizlanma 0 Hz'den maksimum
P4.2 suresi 1 0.1130000] sn 30 103 frekansa gikis suresi.
Yavaslama Maksimum frekanstan

P43 stresi 1 011300001 sn 3.0 104 0 Hz'e inig stresi.

0=0-100%
Al1 Sinyal 1=20% - 100%

P6.1 araligi 0 1 0 | 379 | %20, 2 V minimum sin-
yal dlizeyi ile aynidir.
0=0-100%

Al2 Sinyal 1=20% - 100%

P6.5 araligi 0 1 0| 390 920, 4 mA minimum

sinyal diizeyi ile aynidir.
Otomatik 0 = Devre digi birak

P14.1 sifirlama 0 1 0 731 1 = Etkinlestir
0 = TUm parametreler
gorunir

P17.2 Par;;‘:"e 0 1 1 115 |1 = Yalnizca hizli kuru-

lum parametre grubu
gérindr

Tablo 5.2: Hizli kurulum parametreleri
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14 ® VACON IZLEME VE PARAMETRELER

5.3 Motor ayarlan (Kontrol paneli: Menii PAR -> P1)

Kod | Parametre | Min | Maks |Birim| Varsa-| Kim- Not
yilan | lik
Nominal motor . Motor etiket degerlerine
P1.1 voltaji 180 690 V | Degisir| 110 bakin
Nominal motor 50,00/ Motor etiket degerlerine
P12 frekansi 30,00 320,00] Hz 60,00 " bakin
. Varsayilan deger 4
P13 Nomlr;‘al motor 30 20000 | rpm 1440/ 112 | kutuplu motor igin gegerli-
1zI 1720 dir
Nominal motor | 0,2x | 2,0x ) Motor etiket degerlerine
P1.4 akimi Invirim | Woiim | 2 birim | 113 1 oy
P15 M(?.tor COS"(Q 0,30 1,00 0,85 120 Motor etiket dederlerine
(Glig Faktori) bakin
P1.7 Akim limiti 02x [ 2,0x A 1.5x 107 | Maksimum motor akimi
INbirim | INbirim INbirim
Motor kontrol 0 = Frekans kontrolli
P1.8 modu 0 ! 0 600 1 = Agik devre hiz kontroli
0 = Dogrusal
P1.9 U/f orani 0 2 0 108 |1 = Kare
2 = Programlanabilir
Alan zayiflama 50,00/ Alan zayiflama noktasi
P1.10 noktasi 8,00 (320,00 Hz 60,00 602 frekansi
Alan zayiflama o %Upmot Olarak alan zayif-
P11 noktasi voltaji 10,001 200,00 % 100,00 | 603 lama noktasindaki voltaj
U/f orta nokta 50,00/ Programlanabilir U/f igin
P1.12 frekansi 0.00 [ P1.10 | Hz 60,00 604 orta nokta frekansi
Programlanabilir U/f igin
pi.qa| UFortanokta | g o5 | p141 | 9% | 100,00 | 605 |%Upmet olarak orta nokta
voltaji .
voltaji
‘de 9
p1.14| Sifir frek. voltaji| 0,00 | 4000 | % | 0,00 | 606 Sc:l-gjde %eUnmo olarak
Tork Yiik- 0 = Devre disi
P1.15 seltme 0 ! 0 109 1 = Etkin
PWM frekansi. Degerler
Degistirme fre- varsayilandan daha yiik-
P1.16 kansi 1.5 16,0 kHz 14,0/20( 601 sek ise, akim kapasitesini
disurtn

Tablo 5.3: Motor ayarlari

Tel.

+358 (0)201 2121 » Faks +358 (0)201 212205




IZLEME VE PARAMETRELER VACON ® 15

Kod | Parametre | Min | Maks | Birim| Yarsa-| Kim- Not
yilan | lik
0 = Devre disi
P1.17 Fren Kesici 0 2 0 504 |1 = Etkin: Daima
2 = Galistir modu
0 = Etkin degil
Motor tanim- 1 = Duraklama tanimi
P1.19 I 0 1 0 631 | (etkinlestirmek igin 20 sn
ama N
icinde calistirma komutu
gerekir)
Rs voltai Nominal akimda, motor
P1.20 s volla) 0,00 | 100,00f % | 0,00 | 662 |sargilarinda %Upmet ola-
dismesi Lo X
rak voltaj dismesi
0 = Devre dis!
Asiri voltaj 1 = Etkin, Standart mod
P1.21| genetleyicisi | ° 2 T | 897 |2 = Etkin, Sok yiikleme
modu
Dislk voltaj 0 = Devre disi birak
P122| Genetleyicisi | © 1 1 608 |4 - Ekinlestir

Tablo 5.3: Motor ayarlari
NOT! Bu parametreler P17.2 = 0 oldugunda gésterilir.
5.4 Baslat/durdur ayari (Kontrol paneli: Menii PAR -> P2)

Kod| Parametre | Min | Maks | Birim| Y2rsa-| Kim- Not
yilan | lik
Uzaktan Kontrol 0 = G/C terminalleri
P21 Yeri Secimi 0 ! 0 172 1 = Haberlesme
. . 0 =Artis
P2.2| Baslatma islevi 0 1 0 505 1 = Hizl baslangic
. . 0 = Yavaslatma
P2.3| Durdurma iglevi 0 1 0 506 1= Arti
GIG kontrolii G/C kontrolii
sinyal 1 sinyal 2
0 lleri Geri
P2.4 DG/C Baslat/ | | g 2 | 300 |1leri(kenar)  Ceviimis
urdur mantigi
Durdurma
2 ileri (kenar) Geri (kenar)
3 Baslat Geri
P2.5|  Yerel/Uzak 0 1 0 | 211 [0 = Yzakian kontrol
1 = Yerel kontrol
Tus takimi 0 = lleri
P26 kontrol yoni 0 1 0 123 1= Geri

Tablo 5.4: Baslat/durdur ayari
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16 ® VACON

IZLEME VE PARAMETRELER

5.5 Frekans referanslari (Kontrol paneli: Menii PAR -> P3)

Kod | Parametre | Min | Maks | Birim | Y2rsa:| Kim- Not
yilan | lik
p31| Minfrekans | 0,00| P32 | Hz | 000 | 101 |2 verilen minimum
frekans referansi
50,00/ izin verilen maksimum
P3.2 | Maks. frekans | P3.1]320,00| Hz 60,00 102 frekans referansi
1 = Onceden Ayarlanmis
Hiz0
Uzaktan Kontrol 2 = Tus takimi
P3.3 Yeri frekans 1 6 4 117 |3 = Haberlesme
referansi segimi 4=Al1
5=Al2
6=PI
p3.4 | Onoedenayar- oo 4l oo |y | 500 | 180 |Diiital giristerte etkintestirilir
lanmis hiz 0
pas | Oncedenayar-| og 4l o3y | H, | 10,00 | 105 |Diital giristerte etkintestiriir
lanmis hiz 1
pag | Oncedenayar | oo pao [ | 4500 | 106 Dijital girislerle etkinlestirilir
lanmis hiz 2
pa.7 | Onoedenayar- [ og 41 b3 o | 1z | 2000 | 126 |Diiital giristerte etkintestirilr
lanmis hiz 3
pag | Oncedenayar-| og 4l pas | 1, | 2500 | 127 |Diitat giristerte etkintestirilr
lanmis hiz 4
P3.9 Olncede”aya" p3.1| P32 | Hz | 30,00 | 128 |Dijital girislerle etkinlestirilir
anmis hiz 5
pa.10| Oncedenayar- | oa 11 p35 |z | 40,00 | 129 |Diital giristerle etkintestiril
lanmis hiz 6
p3.11 | Onoedenayar- oy 4 f 535 |y, | 50,00 | 130 |Dijital girislerle etkinlestirili

lanmis hiz 7

Tablo 5.5: Frekans referanslari

NOT! Bu parametreler P17.2 = 0 oldugunda gosterilir.
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5.6 Rampa ve fren ayarlarn (Kontrol paneli: Menii PAR -> P4)

baslat

Kod Parametre Min | Maks | Birim| Y2rsa-| Kim- Not
yilan | lik
pat| ssexindears | 00 | 100 sn | 00 | 5009 Dogrusal .
. ! ! ’ >0 = S egrisi artis siresi
Cikis frekansinin sifir-
P42 | Hizlanma siiresi 1| 0,1 [30000| sn | 30 | 103 |danmaksimum rekansa
ylkselmesi igin gereken
zamani belirtir
Cikis frekansinin
pa.3 |Yavastamasiresi1| 01 [30000] sn | 30 | 104 [Maksimum frekanstan
sifira dismesi igin
gereken zamani belirtir
pas| Ssekindearis2 | 00 | 100 | sn | 00 [ s01[P4! parametresine
bakin
p45 | Hizlanma siresi 2| 0,1 |3000,0] sn | 100 | 502 E:ﬁn"a'ame“es'"e
P46 |Yavasiama siresi 2| 0,1 |3000,0] sn | 100 | 503 E:k?nparame"es'"e
0 = Kapal
. 1 = Yavaslama
P4.7 Akim Freni 0 3 0 520 2 = Kesiol
3 = Tam Mod
P4.8| Aki Freni Akimi I0,5 X |2’0 1A | Inoirim | 519
Nbirim | 'Nbirim
DC frenlemesi sira-
P4.9 DC Fren Akimi IO'?_’_X |2,(.).x A INbirim | 507 |sinda motora verilen
Nbirim f“Nbirim akimi tanimlar
Frenlemenin ACIK veya
DC akim siresini KAPALI oldugunu ve
P4.10 0,00 | 600,00 sn 0,00 | 508 |motor dururken DC freni-|
durdur . P
nin fren siiresini belirler
0 = Etkin degil
DC akim frekan- DC freninin uygulandigi
Pa.11 sini durdur 010 10,00 Hz 1,50 515 andaki gikis frekansi
pa jp| DC akimstresini | 4 55 160000 sn | 0,00 | 516 |0 = Etkin degi

Tablo 5.6: Artis ve fren ayarlar
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5.7 Dijital girisler (Kontrol paneli: Menii PAR -> P5)

Kod Parametre Min | Maks | Birim T K_|m Not
yilan | lik
0 = Kullaniimiyor
1=DI1
2=DI2
ps.1| IS kontol o | 6 1 |403[3=DI3
V! 4=DI4
5=DI5
6=DI6
P5.2 G/ kontrol 0 6 2 | 404 |Parametre 5.1 gibi
sinyali 2
P5.3 Ters 0 6 0 412 |Parametre 5.1 gibi
P5.4 Dis hata Kapat 0 6 6 405 |Parametre 5.1 gibi
P5.5 Dis hata Ag 0 6 0 406 | Parametre 5.1 gibi
P5.6 Hata sififama 0 6 3 414 |Parametre 5.1 gibi
P57 Calistirma 0 6 0 | 407 |Parametre 5.1 gibi
etkinlestirme
P5.8 Oncaden 0 6 4 | 419|Parametre 5.1 gibi
ayarlanmis hiz BO
P59 Onceden 0 6 5 | 420 |Parametre 5.1 gibi
ayarlanmis hiz B1
P5.10 Onceden 0 6 0 | 421|Parametre 5.1 gibi
ayarlanmis hiz B2
p5.11| Arhs stiresi2 o | s 0 | 408 |Parametre 5.1 gibi
secimi
ps.12| Plyidevredisi 0 6 0  |1020|Parametre 5.1 gibi
birak
P5.13] G/C'a zorlama 0 6 0 409 | Parametre 5.1 gibi

Tablo 5.7: Dijital girisler
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5.8 Analog girisler (Kontrol paneli: Menii PAR -> P6)

Kod| Parametre | Min | Maks| Birim | V2rsa-| Kim- Not
yilan | lik
P6.1| Al1 Sinyal aralgi| 0 1 0 | a7 [0=%0-100(0-10V)

1=%20-%100(2-10V
P6.2 Al1 Ozel min. |-100,00| 100,00 % 0,00 380 [0,00 = min. dlgek yok

P6.3| Al1 Ozel maks. [-100,00|300,00] % 100,00 | 381 |100,00 = maks. 6lgek yok|
P6.4| Al filtre slresi 0,0 10,0 sn 0,1 378 |0 = filtreleme yok

0=%0-100 (0-20mA)
= %20 - %100 (4 -20 mA),

P6.6| AlI2 Ozel min. [-100,00| 100,00 % 0,00 | 391 [0,00 = min. dlgek yok
P6.7 | Al2 Ozel maks. |-100,00{300,00 % 100,00 | 392 [100,00 = maks. dlgek yol
P6.8 | AI2 filtre siresi 0,0 10,0 sn 0,1 389 |0 = filtreleme yok

Tablo 5.8: Analog girigler

P6.5 | Al2 sinyal araligi 0 1 0 390

5.9 Dijital cikiglar (Kontrol paneli: Menii PAR -> P8)

Kod| Parametre | Min |Maks| Birim| Y2rsa-| Kim- Segenekler
yilan | lik
0 = Kullaniimiyor
1 =Hazir
2 = Galistir
3 =Hata
4 = Hata Tersine Cevrildi
pg.1| RO1sinyal o | n 2 313 |32 Uyan
secimi 6 =Ters
7 =Hizh
8 = Motor regiilatéri etkin
9 = FB Kontrol ifadesi.B13
10 = FB Kontrol ifadesi.B14
11 = FB Kontrol ifadesi.B15
pg2| ROZsinyal o | n 3 314 | Parametre 8.1 gibi
segimi
pg3| DO1sinyal o | 1 1 312 | Parametre 8.1 gibi
segimi
. 0 = Cevirme yok
P8.4| RO2 gevirme 0 1 0 1588 1 = Cevrildi

Tablo 5.9: Dijital ¢ikislar
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5.10 Analog cikislar (Kontrol paneli: Menii PAR -> P9)

Kod| Parametre | Min | Maks| Birim| Yarsa-| Kim- Secenekler
yilan | lik
0 = Kullaniimiyor
Analon ok 1 = Gikis frek. (0-fraks.)
nalog ¢ikis - ~
P9.1 sinyal segimi 0 4 1 307 |2 = Cikis akimi (0-lnmotor)
3 = Motor torku (0-Tpyotor)
4 = Pl gikisi (%0 - 100)
Minimum 0=0mA
P92 analog cikis 0 1 0 310 1=4 mA
Tablo 5.10: Analog ¢ikiglar
5.11 Koruma sistemleri (Kontrol paneli: Menii PAR -> P13)
Kod | Parametre | Min | Maks| Birim | Y2rsa-|Kim- Not
yilan | lik
- 0 = Eylem yok
Praq| AalogSis | o | o 1| 700 |1 = Alarm
S 2 = Hata: Yavaslatma
1 = Yanit yok (hata olus-
Distk voltaj madi, ancak siiriicli hala
P13.2 hatasi 1 2 2 er modiilasyonu durduruyor)
2 = Hata:Yavaslatma
P13.3 T"m’:;ma o | 2 2 | 703 |Parametre 13.1 gibi
P13.4| Cikis Fazi Hatasi 0 2 2 702 |Parametre 13.1 gibi
Hizkesime o | 5 0 | 709 |Parametre 1.1 gibi
P13.5 korumasi 19
Diisiik yiik N
P13.6 korumas! 0 2 0 713 |Parametre 13.1 gibi
Motor termal .
P13.7 Koruma sistemi 0 2 2 704 |Parametre 13.1 gibi
P13.8 Mtp:orﬁ?g”: sicak-l a0 [ 100 | c | 40 | 705 |ortam sicakig
prag| MSirhizda | o0 | 500( o 40,0 | 706 |0 hizda % olarak sogutmal
sogutma
p13.q Miw:Termal 1 | 200 | dak | 45 | 707 |Motor termal zaman sabiti
: zaman sabiti
FWD/REV uyus- .
P13.23 mazlik denetimi 0 2 1 1463|P13.1 ile ayni

Tablo 5.11: Korumalar
NOT! Bu parametreler P17.2 = 0 oldugunda gosterilir.
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5.12 Hatal otomatik sifirlama parametreleri (Kontrol paneli: Menii PAR -> P14)

Kod | Parametre | Min | Maks | Birim| Y2rsa-| Kim- Not
yilan lik
Otomatik 0 = Devre dis!

P14.1 Sifirlama 0 ! 0 731 1 = Etkinlestir

P14.2| Bekleme siiresi| 0,10 | 10,00 | sn | 050 | 717 |Hata sonrast bekieme
siresi

p14.3| Deneme siresi| 0,00 | 60,00 | sn | 30,00 | 718 |Maksimum deneme
siresi
0 = Artis

P14.5| YeniBslt islevi 0 2 2 719 |1 =Hzh
2 = Baglatma islevinden

Tablo 5.12: Hatali otomatik sifirlama parametreleri

NOT! Bu parametreler P17.2 = 0 oldugunda gosterilir.

5.13 PI kontrol parametreleri (Kontrol paneli: Menii PAR -> P15)

Kod | Parametre | Min | Maks | Biri Varsa-| Kim- Not
m | yilan | lik
0 = Sabit ayar noktasi %
1=Al1
pisa | Avaknokas | o | 3 0 | 332 |2=A12
ynag! se! 3 = Haberlesme
(ProcessDataln1)
P15.2 | Sabitayarnoktasi| 0,0 | 100,0 % 50,0 167 | Sabit ayar noktasi
0=AN
P15.4 Gel’l?”dll’lm _ 0 2 1 334 1 fAIZ
kaynagi segimi 2 = Haberlesme
(Process-Dataln2)
P155 Qflh".'ﬁﬁn”?e%i?. 00| 50| % | 00 | 336 |Minimum sinyalde deger
P15.6 "gﬁ;ﬁ:m‘ggg:n” 10,0 3000 | % | 1000 | 337 |Maksimum sinyalde deger
P15.7 P kazanci 0,0 [ 1000,0f % 100,0 | 118 |Oransal kazang
P15.8 | zamani 0,00 | 320,00| sn 10,00 119 integratif slre
0 = Direkt (Geri bildirim <
Ayar noktasi ->PID ¢iki-
. sini artir)
P15.10| Hata gevirme 0 1 0 340 1 = Cevrilmis (Geri bildirim
> Ayar noktasi ->PID giki-
sini azalt)

Tablo 5.13: Pl kontrol parametreleri
NOT! Bu parametreler P17.2 = 0 oldugunda gosterilir.
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5.14 Uygulama Ayari (Kontrol paneli: Menii PAR -> P17)

Varsa- | Kim-

Kod | Parametre | Min | Maks| Birim s Not
yilan | lik
0 = Temel
1= Pompa
2 = Fan surlclsu
P17.1| Uygulama Tari| 0 3 0 540 |3 = Yuksek Tork

NOT! Sadece Baslatma
sihirbazi etkin durumday-
ken gorinir

0=

Um parametreler
Parametre i

P17.2 .
gizle

nir
1 = Yalnizca hizl kurulum
parametre grubu gériinir

Tablo 5.14: Uygulama Ayari parametreleri

5.15 Sistem parametreleri

Varsa-

Kod Parametre Min | Maks yilan Kimlik Not
Yazilim bilgileri (MENU PAR -> V1)
V1.1 API Yazilim Kimligi 2314
V1.2 API Yazilim strimi 835
V1.3 Giig Yazilimi Kimligi 2315
V1.4 Glg Yazilimi strimu 834
V1.5 Uygulama kimligi 837
V1.6 | Uygulama diizeltmesi 838
V1.7 Sistem yiiki 839

Haberlesme parametresi (MENU PAR -> V2)
Modbus Durumu iletigimi.
Bigim: xx.yyy

xx =0 - 64 (Hata mesajl

V2.1 lletisim durumu 808 sayisi) yyy = 0 - 999
(lyi durum mesaiji
sayisi) oldugunda

- 0 = Kullanilmiyor
P2.2 | Haberlesme protokoll 0 1 0 809 1 = Modbus kullaniliyor
P2.3 Slave adresi 1 255 1 810

Tablo 5.15: Sistem parametreleri
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Kod Parametre Min | Maks V;:'Ir:: Kimlik Not
0 =300
1=600
2=1200
P2.4 Haberlesme hizi 0 5 5 811 3 =2400
4 = 4800
5= 9600
. 1= 1 saniye
P27 lletisim zaman agimi 0 255 0 814 2= 2 saniye vb.
P2.8 | lletisim sififama durumu| 0 1 0 815
Diger bilgiler
V3.1 MWh sayaci 827 |Milyon Watt Saat
V3.2 Giig - glin olarak 828
V3.3 Gug - saat olarak 829
V3.4 Calisma sayaci: Glin 840
V3.5 | Calisma sayaci: Saat 841
V3.6 Hata sayaci 842
Fabrika varsayilanlarini 1= TUm parametreler
P4.2 rsay 0 1 0 831 |igin fabrika varsayilanla-|
geri ylikle TIRG
rini geri yikler
F5.x Etkin Hata meniisi
F6.x | Hata Gegmisi menisi

Tablo 5.15: Sistem parametreleri
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6. HATA iZLEME

Hata kodu Hata adi Hata kodu Hata adi
1 Asiri akim 22 EEPROM saglama hatasi
. Mikro denetleyici izleyici
2 Asini voltaj 25 hatas!
3 Topraklama hatas! 27 Geri EMF korumasi
8 Sistem hatasi 34 Dahili veri yolu iletigimi
9 Diisik voltaj 35 Uygulama hatasi
11 Cikis fazi hatasi 41 IGBT Asiri sicakhgi
P Analog giris segimi %20 -
13 saelainsslgaokr:luﬁturucu 50 %100 (segilen sinyal araligi
i 9 4-20mAyada2-10V)
14 [Frekansdonistirictas| 51 |yiaricinata
15 Motorun hizi kesiliyor 53 Haberlesme hatasi
16 Motor agiri sicakhgi 57 Tanimlama hatasi
17 Motor diisiik yiikii

Tablo 6.1: Hata kodlari. Ayrintili hata agiklamalari igin Kullanici Kilavuzuna bakin.

Tel. +358 (0)201 2121 « Faks +358 (0)201 212205




GENEL VERILER

VACON ® 25

7. GENEL VERILER

Kasa Yiikseklik (mm)| Genislik (mm) | Derinlik (mm) | Agirlik (kg)
Olgiiler M1 160 66 98 0,5
ve agirhik MI2 195 90 102 0,7
MI3 254 100 109 1
Sebekeler Vacon 10 (400 V), lig fazdan biri topraklanmis sebekelerde galismaz|
Kaynak P
sebeke alfril evre Maksimum kisa devre akimi < 50 kA olmalidir
Cikis voltaji 0-Uj,
Motor Maksimum ortam sicakhigi +50°C'de stirekli nominal akim Iy (birim
baglantisi Cikis akimi boyutuna gére degisir), asir yik
1,5 x Iy maks. 1 min /10 min
-10°C (buzlanmasiz)...+40 / 50°C (birim boyutuna gore degisir):
Ortam galisma | nominal yiiklenebilirlik Iy
sicakhgi MI1-3 yan yana kurulumu igin, her zaman 40°C'dir; MI1-3'te
IP21/Nema1 segenegi igin maksimum sicaklik da 40°C'dir
Depolama o o
Ortam sicakligi “40°C...+70°C
kosullari Bagil nem %0...95 Bagil Nem, yogunlasmayan, paslandirmayan, damlamayan
Yiikseklik 1000 m'ye kadar %100 yiik kapasitesi (oran azalmasi yok). 1000
m'nin {izerindeki her 100 m'de %1 oran azalmasi; maks. 2000 m
Kabin sinifi MI1-3 igin IP20 / IP21/ Nema1
Kirlilik derecesi | PD2
Sagladigi EN50082-1, -2, EN61800-3 ile uyumludur
standartlar
Yayilimlar
(Ayrintili agik-
EMC 'ama"lggn com | 230V: EMC kategorisi C2 e uyumludur; Dahili RF filresi ile.
adreéinden‘ 400V: EMC kategorisi C2 ile uyumludur; Dahili RFI filtresi ile
Vacon 10 Kulla- Her ikisi: EMC yayilim korumasi yoktur (Vacon N seviyesi): RF filtresiz
nici Kilavuzuna
bakin)
EMC igin: EN61800-3
Standartlar Giwvenlik igin: UL508C, EN61800-5
Sertifikalar Giivenlik igin: CE, UL, cUL
ve iireticinin EMC icin: CE
uygunluk ain:

bildirimleri

(ayrintili bilgi igin cihazin etiket degerine bakin)
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Kablo ve s|gorta } Terminal kablosu min-maks
ereklilikleri ) Elektrik (mm?)
(Ayrintih veriler igin, | Kasa Sigorta (A) | kablosu
wwwvacon com Bakir (mm?) Ana Toprak-| Kontrol
i Vacon lama | ve réle
10 Kullanici MI1 6
Kilavuzuna bakin) 31,5+1,5 1,5-4
380 - 480 V, 3~ Mi2 10
208 — 240V 3~ MI3 20 3*2,5+2,5 1,5-6
MI2 20 22,5+2,5
15V, 1~
MI3 32 2"6+6
15-4
M1 10 2*1,5+1,5 0,5-1,5
208 - 240, 1~ MI2 20 2°2,5+2,5
MI3 32 2"6+6 1,5-6
MI3 6
3*1,5+1,5 1,5-4
575V MI3 10
MI3 20 3*2,5+2,5 1,5-6

- Yukarida belirtilen sigortalarla, stiriicii kisa devre akimi maksimum 50 kA olan bir
glic kaynagina baglanabilir.

- En az +70°C isiya dayanikl kablolar kullanin.

- Sigortalar, kablo asir ylk korumasi olarak da islev gorur.

- Bu yonergeler yalnizca tek motorun kullanildigi ve frekans donistiiricliden motora
tek bir kablonun baglandigi durumlar igin gegerlidir.

-EN61 800 5-1 standardina uyulmasi igin koruyucu iletken en az 10 mm? Bakir veya
16 mm? Aliiminyum olmalidir. Veya en az orijinali ile ayni boyutta ek bir koruyucu
iletken kullanilabilir.
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Vacon 10 gli¢ degderleri

Ana elektrik voltaji 208 - 240 V, 50 / 60 Hz, 1~ seri
Nominal
Nominal yiiklenebilirlik Motor saft giict |giris
d;:‘g';'m_ akimi Mekanik  |Agiriik
rlict tird | 9100 sirekii | %150 st P P A boyut tka)
akim y [A] [V e0e, HP] | Kw (Al
0001 1,7 2,6 033 | 0,25 42 Mi1 0,55
0002 2,4 3,6 05 | 037 5,7 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 | 0,55 6,6 MI1 0,55
0004 37 5,6 1 0,75 8,3 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 15 1,1 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 15 14,1 MI2 0,7
0009* 9,6 14,4 3 2,2 22,1 MI3 0,99

Tablo 7.1: Vacon 10 gii¢ degerleri, 208 - 240 V

* Bu sUriiciinin maksimum galisma ortami sicakhgi 40°C'dir!

Ana elektrik voltaji 208 - 240 V, 50 / 60 Hz, 3~ seri
Nominal
Frek Nominal yiiklenebilirlik Motor saft giicli |giris
rek. k " -
donusti- n akimi lgﬂ:ﬁmk (Akgl;‘llk
rlici tird {9100 sireki | %180 asin P P " 4 9
yil
akmIvIAL | Al HP] | [KwW]

0001 1,7 2,6 0,33 | 0,25 2,7 Mi1 0,55

0002 2,4 3,6 0,5 0,37 3,5 MI1 0,55

0003 2,8 4,2 0,75 0,55 3,8 MI1 0,55

0004 37 5,6 1 0,75 4,3 MI2 0,7

0005 4,8 7,2 1,5 1,1 6,8 MI2 0,7

0007* 7 10,5 2 1,5 84 MI2 0,7

0011* 11 16,5 3 2,2 13,4 MI3 0,99

Tablo 7.2: Vacon 10 gii¢ degerleri, 208 - 240 V, 3~

* Bu surliciiniin maksimum calisma ortami sicakhigi +40°C'dir!
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Ana elektrik voltaji 115V, 50 / 60 Hz, 1~ seri

Nominal

Frek Nominal ytiklenebilirlik Motor saft glicii |giris
dér:[? - akimi Mekanik  |Agiriik
lonustu- ~ |%150 asin boyut (Kg)
riicd tiirii 19100 siirekli y‘aklemj p P Al

akm Iy [A] - [YERSTR HP] | (KW

0001 1,7 2,6 0,33 | 0,25 9,2 MI2 0,7

0002 24 3,6 0,5 0,37 11,6 Mi2 0,7

0003 2,8 4,2 0,75 | 0,55 12,4 MI2 0,7

0004 3,7 5,6 1 0,75 15 Mi2 0,7

0005 4,8 7,2 1,5 1,1 16,5 MI3 0,99

Tablo 7.3: Vacon 10 gli¢ degerleri, 115 V, 1~

Ana elektrik voltaji 380 - 480 V, 50 / 60 Hz, 3~ seri

Nominal
Frek. Nominal yiiklenebilirlik Motor saft glicl gikri§ ) .
dénisti- - akimi {\)/Ieke;nlk Akgll'llk
rlici trd {9100 sireki | %190 asin P P " o ka)
akim Iy [A] gklml Al [HP] | [KW]
0001 1,3 2 0,5 0,37 2,2 Mi1 0,55
0002 1,9 2,9 0,75 | 0,55 2,8 Mi1 0,55
0003 24 3,6 1 0,75 3,2 Mi1 0,55
0004 3,3 5 1,5 1.1 4 MI2 0,7
0005 4,3 6,5 2 1,5 5,6 MI2 0,7
0006 5,6 8,4 3 22 73 MI2 0,7
0008 7,6 11,4 4 3 9,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 5 4 11,5 MI3 0,99
0012 12 18 7.5 5,5 14,.9 MI3 0,99

Tablo 7.4: Vacon 10 gli¢ degerleri, 380 - 480 V
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Ana elektrik voltaji 575 V, 50 / 60 Hz, 3~ seri
Nominal
Nominal yiiklenebilirlik Motor saft glicli |giris
Frek. - akimi Mekanik Agirlik
dondsti- - boyut (k)
riici iirdi |%100 siireki y/ﬂjeo ) asin P P A
akim Iy [A] Zkimi [A] [HP] | [KW]
0002 1,7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 1,5 3,6 MI3 0,99
0004 3,9 5,9 3 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 5 3,7 7,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 7.5 5,5 10,4 MI3 0,99

Tablo 7.5: Vacon 10 gli¢ degerleri, 575 V

Not: Giris akimlari, 100 kVA hat trafo kaynagi ile hesaplanan degerlerdir.

Hizli Modbus kurulumu

1 A: Uzaktan kontrol yeri olarak Haberlesmeyi segin: P2.1 - 1 — Haberlesme
B: Modbus RTU protokoliinii “ACIK” olarak ayarlayin: $2.2 - 1 — Modbus

A. Kontrol ifadesini “0” (2001) olarak ayarlayin

B. Kontrol ifadesini “1” (2001) olarak ayarlayin

C. Frekans donustiriict durumu CALISTIR olarak ayarlanir

2 D. Referans degeri “5000” (%50,00) (2003) olarak ayarlayin

E. Gergek Hiz 5000'dir (MinFrek 0,00 Hz ve MaksFrek 50,00 Hz ise 25,00 Hz)
F. Kontrol ifadesini “0” (2001) olarak ayarlayin

G. Frekans donUsturici durumu DURDUR olarak ayarlanir

24 saat destek +358 (0)201 212 575 « E-posta: vacon@vacon.com
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