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SECURITE Doc: DPDO1027F1, Date de publication: Apr. 2014, VACON ® 1
Suite logicielle : FWD135V010

Ce Guide rapide inclut les étapes essentielles pour une installation et une configu-
ration simplifiées de votre convertisseur de fréquence Vacon 10.
Avant la mise en service de votre convertisseur, téléchargez et lisez le manuel d'uti-
lisation complet du Vacon 10 disponible a :
www.vacon.com -> Téléchargements

1. SECURITE

SEUL UN ELECTRICIEN QUALIFIE EST AUTORISE A PRO-
A CEDER A L'INSTALLATION ELECTRIQUE!

Ce Guide rapide contient des mises en garde clairement signalées, destinées a pré-
server votre sécurité personnelle ainsi qu‘a éviter tout dommage accidentel suscep-
tible d'affecter le produit ou les appareils qui lui sont reliés.

Lisez attentivement ces mises en garde:

Les composants du module de puissance du convertisseur de
fréquence sont sous tension lorsque le Vacon 10 est raccordé
au réseau. Tout contact avec cette tension est extrémement
dangereux et peut provoquer des blessures graves, voire mor-
telles.

Les bornes U, V, W (T1, T2, T3) du moteur et les éventuelles
bornes -/+ de la résistance de freinage sont sous tension
lorsque le Vacon 10 est raccordé au réseau, méme si le
moteur ne tourne pas.

Les bornes d'E/S de commande sont isolées du potentiel
réseau. Les bornes des sorties relais peuvent cependant étre
alimentées en tension de commande dangereuse méme
lorsque le Vacon 10 est hors tension.

Le courant de fuite a la terre des convertisseurs de fréquence
Vacon 10 dépasse 3,5mA CA. Conformément a la norme
EN61800-5-1, une connexion de terre de protection blindée
doit étre installée.

Voir chapitre 7!

Si le convertisseur de fréquence est intégré a une machine, il
incombe au constructeur de la machine d’équiper cette der-
niére d'un interrupteur principal (EN 60204-1).

Si le Vacon 10 est déconnecté du réseau lorsque le moteur
tourne, il reste sous tension si le moteur est alimenté par le
processus. Dans ce cas, le moteur fonctionne comme un
générateur alimentant le convertisseur de fréquence.

Aprés sectionnement du convertisseur de fréquence du
réseau, vous devez attendre l'arrét du ventilateur et l'extinc-
tion des segments de l'affichage ou des LED d'état du panneau
frontal. Patientez 5 minutes supplémentaires avant d'interve-
nir sur les raccordements du Vacon 10.
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2 ® VACON SECURITE

Le moteur peut démarrer automatiquement aprés une situa-
tion de défaut si la fonction de réarmement automatique a été

activée.

REMARQUE ! Vous pouvez télécharger les manuels de produits en francais et en
anglais, avec les informations de sécurité, avertissements et mises en garde

sur le site Web www.vacon.com/downloads.

REMARQUE Vous pouvez télécharger les versions anglaise et francaise des ma-
nuels produit contenant 'ensemble des informations de sécurité, avertisse-
ments et mises en garde applicables sur le site www.vacon.com/downloads.
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INSTALLATION VACON ® 3

2. INSTALLATION

2.1 Installation mécanique
Le Vacon 10 peut étre installé sur un mur de deux facons : par vissage ou par mon-
tage sur un rail DIN.
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Figure 2.1: Montage par vissage, MI1 - MI3

2

Figure 2.2: Montage par rail DIN, MI1 - MI3

Note! Reportez-vous aux dimensions de montage figurant au dos du convertisseur
de fréquence.
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4 ® VACON INSTALLATION

Prévoyez un dégagement suffisant au-dessus (100 mm), au-dessous (50 mm) et sur
les cotés (20 mm) du Vacon 10 pour le refroidissement ! [ U'installation cdte-a-cote
n'est permise que si la température ambiante est inférieure a 40 °C.]

Attach the support
AFTER installing
the power cables

Attach this plate
BEFORE instaling
the power cables

o o A o o

Figure 2.3: Montage de la plaque PE et du support de cdble API, MI1 - MI3
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INSTALLATION VACON ® 5

2.2 Cablage et raccordements
2.2.1 Céablage de puissance

Remarque ! Le couple de serrage pour les cables de puissance est de 0,5 - 0,6 Nm
(4-5 po.lb).

3~ (230, 400V)

1~(230V) Motor out

U/T1 VIT2 W/

S\

1%,

e
plastic cable
coating for
360° earthing

MAINS MOTOR

Figure 2.4: Raccordements de puissance Vacon 10, MI1

3~(230V, 400V,600V) External brake resistor
[\ 3~(230V, 400V, 600V)

1~ (23001 1~ (115V)
Motor out

L1L2N L3 R+ R- U/TIVIT2W/T3

Strip the | PR E B R )
plastic

cable \\\ >
coating \\ \

for 360°
earthing

Figure 2.5: Raccordements de puissance Vacon 10, MI2 - MI3
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6 ® VACON INSTALLATION

2.2.2 Céablage de commande

=
-

e
- =
~.

N —————

Figure 2.6: Ouverture du couvercle, MI1 - MI3

Control cable
tightening
torque: 0.4 Nm

Strip the plastic
cable coating for
360°earthing

Figure 2.7: Installation des cédbles de commande, MI1 - MI3
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VACON 10 API

VACON ® 7

3. E/S ET BORNES DE COMMANDE

Borne Signal Préréglage usine Description
1 | +10 Vref| Tension réf. en sortie Charge maxi 10 mA
2 AN Signal analogique en | Réf. de fréquence P) 0-10V, Ri=300kQ
1 (min)
3 | GND @ | Terre du signal d’E/S
6 | 24 Vsorfi Sortile 24V pour les +20 %, charge maxi 50
e entrées logiques (DI) mA
7 | GND @ | Terre du signal d'E/S
—~ 18 |DIN1 Entrée logique 1 Marche avant ? Positif:
L 19 |DIN2|[[Entrée logique 2 Marche arriere P! Logique 1:8..30V;
——"—— 10 [ DIN 3 | | Entrée logique 3 Réarmement défaut k?il%ﬁg 0..1.5V,
A |A Signal RS485 A Communication sur le | Négatif
bus de terrain
B B Signal RS485 B Communication sur le | Positif
bus de terrain
4 A2 Signal analogique en | Valeur réelle PI P 0(4) - 20 mA, Ri < 200Q
GND @ | Terre du signal d'E/S
GND @ | Terre du signal d'E/S
DIN 4 | Entrée logique 4 Vitesse préréglée BOP | Positif:
DIN5 | Entrée logique 5 Vitesse préréglée BT | Logique 1:8..30V;
Logique 0: 0...1,5V,
DIN 6 Entrée logique 6 Défaut externe P Ri = 20KQ
AO Sortie analogique Fréquence de sortie | 0(4) 4 20 mA, RL < 5000
DO Sortie signal logique | Active = READY P Collecteur ouvert,
charge maxi 35V/50mA
22 | ROTNO —K Sortie relais 1| Active = RUN P Charge de coupure:
23 | ROTCM %Z[)v c.a./3A, 24V c.c.
24 | RO2 NC jortie relais 2| Active = FAULT P Charge de coupure:
25 |[RO2CM 250V c.a./3A, 24V c.c.
26 | RO2No |—— 3A

Table 3.1: Raccordements et configuration des E/S du Vacon 10 par défaut

P)= Fonction programmable, voir la liste et les

sections 5.

24-hour support +358 (0)201 212 575  Email: vacon@vacon.com

lescriptions des paramétres,

Az GND GND D4 DI5 DI A0 DO

4 5 13w 15t 1 2 2 B %
© 0 0 © o 0 o o o o o o
12 3 6 7 8 9 0 B
°© 56 o o o o o o o 5 o
+10V AT GND_2V_GND DI Dz DI A B Rl Rzz
oN
Al v
A2 mA

Figure 3.1: E/S du Vacon 10




8 ® VACON NAVIGATION ET DEMARRAGE

4. NAVIGATION ET DEMARRAGE

4.1 Menus principaux du Vacon 10

REFERENCE R\EADV RUN sr:? ALARM_FAULT RE:DV RUN ST‘DP ALARM_FAULT
REF1M. REF |4 o —

Demnne R o

paly MON K2 MON -

keypad reference ’ 1) ()

value PAR PAR POELR PSSR

regardiess of PRESS

the selected g ey svs iy

contron place FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV O KEYPAD BUS

PRESS

v

MONITORING  READY RUN STOP ALARM FAULT R P ALARM FAULT
a
MENU REF
mosmens wonjy. M
you can
browse the PAR
monitoring svs
v v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS FWD REV  1/0 KEYPAD BUS
l v RESS
PARAMETER  READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a a a
MENU REF - REF -~
It menu won| LS won| L [ |
you can ) (1
browse and PARJAL PAR |4 (]
editthe svs PRESS svs
parameters. v v
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS
l v PRESS
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
SYSTEM a a a a
MENU

Here you will be
able to browse
system parameter
and fault
submenu.

v v
0 KEYPAD BUS 0 KEYPAD

Figure 4.1: Menu principal du Vacon 10
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NAVIGATION ET DEMARRAGE VACON ® 9

4.2 Mise en service et assistant de démarrage

4.2.1 Etapes de mise en service:

1. Lisez les instructions de sécurité figurant
page 1

7. Procédez a un essai sans moteur, comme
décrit dans le Manuel d'utilisation (disponible
sur www.vacon.com)

2. Vérifiez la mise a la terre et la conformité
des cables

8. Procédez a des essais sans charge, si pos-
sible sans relier le moteur a la machine
entrainée

3. Vérifiez la qualité et le volume d’air de refroi-
dissement

9. Exécutez une marche d'identification (Par.
1D631)

4. Vérifiez que tous les interrupteurs Marche/
Arrét sont en position Arrét (STOP)

10. Reliez le moteur a la machine entrainée et
procédez a un nouvel essai

5. Connectez le variateur au réseau

11. Le Vacon 10 est a présent prét a étre utilisé:

6. Lancez l'Assistant de démarrage et définis-
sez les parameétres nécessaires

Table 4.1: Etapes de mise en service

4.2.2 Assistant de démarrage

L'assistant de démarrage du Vacon 10 démarrera lors de la premiére mise en ser-
vice. L'assistant peut étre activé en attribuant la valeur 1 au parametre systeme
P4.2. Les schémas suivants illustrent la procédure.

REMARQUE ! Le lancement de l'assistant de démarrage raméne a
chaque fois tous les paramétres a leurs valeurs par défaut !

REMARQUE ! L'assistant de démarrage peut étre ignoré apres avoir
appuyé en continu 30 secondes sur le bouton d‘arrét.
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10 ®* VACON NAVIGATION ET DEMARRAGE
READY RUN STOP ALARM FAULT EADY RUN STOP ALARM FAULT
A A
REF — REF - -
won | LJ won | Ld (_d
—>
enfa | oar fa (-
svs svs
v v v v
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV U0 KEYPAD BUS
v @
@ Enter Par. menu, select Press OK enter
P1.3 motor nominal speed edit mode
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
REF - —
won Lot
SR B R T

Change P1.3 value
with Up/Down button
and press OK to
comfirm

Figure 4.2: Assistant de démarrage du Vacon 10 (application standard)
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Perform the same
procedure for P1.4,
motor nominal current



NAVIGATION ET DEMARRAGE

VACON ® 11

REALY RUN STOP ALARM FAWT REALY RUN STOP ALARM FAUT REALY RUN STOP ALARM FAWT
REI a REF| A REF] A
[ I | MON| K
R R A B = X
v v SYS|_w h 4
FWD REV 10 KEWAD BU: FWD REV 1O KEWAD BU:
Startup wizard Press OK to enter Select between
showns par 17.1 edit mode. 0-3, see below!
numbe r.
Selections:
P1.7 P1.8 P1.15 | P22 | P23 | P3.1 P4.2 P43
0= Basi 15x g= %, - - ok
= requecn) of iz 3 3
asic ot | contol | used | Ramp | Coast © °
1=Pumpd R No 0= 1= 20H 5 5
= Pump drive requecny | Not . - iz s s
ume drive INMOT | control used |Ramp | Ramp
11x 0= 0= 1= - 20 20
= i Fr Not N _ 20 H; s s
2= Fan drive ot | contor | used | Fiying | Coast i
. . 16% | 1=0pen |4 0= 0=
3 =High Torque drive invor | loopspeed | Ramp | coast | 012 1s 1s

P2.3 Stop function
P3.1 Min frequency

Parameters
affected:

P1.7 Current limit (A)
P1.8 Motor control mode

P1.15 Torque boost
P2.2 Startfunction

REALY RUN STOP ALARM FALLT
3

P4.2 Acc.time (s)
P4.3 Dectime (s)

Mol )
PAR« )
svq o v

FWD REV 70 KEVAD BU

Press OK to
confirm
drive setup

Figure 4.3: Configuration du variateur

24-hour support +358 (0)201 212 575  Email: vacon@vacon.com




12 ® VACON

AFFICHAGE ET PARAMETRES

5. AFFICHAGE ET PARAMETRES

REMARQUE ! Ce guide concerne l'applicatif standard du Vacon 10 ; si vous recher-
chez une description détaillée des paramétres, veuillez télécharger le Manuel
d'utilisation a l'adresse : www.vacon.com -> downloads.

5.1 Valeurs du menu Affichage

Code Signal d'affichage Unité ID | Description
V1.1 Fréquence moteur Hz 1 Fréquence de sortie du moteur
V1.2 Référence fréquence Hz 25 Référence fréquence pour la com-
mande du moteur
V1.3 Vitesse moteur tr/min 2 | Vitesse moteur calculée
V1.4 Courant moteur A 3 Courant moteur mesuré
V15 Couple moteur % 4 Couple nominal/réel calculé du
moteur
V16 Puissance moteur % 5 Eulssance nominale/réelle calcu-
lée du moteur
V1.7 Tension moteur \ 6 | Tension moteur
V1.8 Tension bus c.c. \% 7 Tension bus c.c. mesurée
V1.9 Temperature du conver- °C 8 Température du radiateur
tisseur
V1.10 | Température du moteur % 9 | Température du moteur calculée
V2.1 Entrée analog. 1 % 59 A\‘\.Slg[]alen pourcentage de la
pleine échelle
V2.2 Entrée analog. 2 % 60 A\Z.Slgpalen pourcentage de la
pleine échelle
V2.3 Sortie analogique % 81 A0 »Slgr}al en pourcentage de la
pleine échelle
Etat des entrées logiques - . .
V2.4 DIN 1, DIN 2, DIN 3 15 | Etat des entrées logiques
Etat des entrées logiques - . .
V2.5 DIN 4, DIN'5, DIN 6 16 | Etat des entrées logiques
V2.6 RO1, RO2, DO 17 Etats des sorties relais/logiques
V4.1 Pt consigne PI % 20 | Point de consigne du régulateur
V4.2 Valeur de retour Pl % 21 | Valeur réelle du régulateur
V4.3 Erreur PI % 22 | Erreur du régulateur
A\ Sortie PI % 23 | Sortie du régulateur

Table 5.1: Signaux d'affichage du Vacon 10
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AFFICHAGE ET PARAMETRES VACON ® 13

5.2 Paramétres de configuration rapide [menu virtuel, affiché pour par. 17.2=
1)

Code| Paramétre Min | Max | Unité S 1D Remarque
glage
1A Tension nominale 180 | 690 v Variable | 110 Vérifiez la plaque signalé-
moteur tique du moteur
Fréquence nomi- 50,00/ Vérifiez la plaque signalé-
P1.2 nale moteur 30.00{ 320,00  Hz 60,00 m tique du moteur
Vitesse nominale . 1440/ Préréglage applicable
P13 moteur 30 | 20000{ tr/min 1720 12 pour moteur 4 péles
. 0,2x
Courant nominal | " 2,0x » Vérifiez la plaque signalé-
P14 moteur IN(“,’ INunite A INunite | 113 tique du moteur
nité
Cos moteur (0 . . .
i Vérifiez la plaque signalé-
P1.5 | (Facteur de puis- | 0.30 [ 1,00 0.85 120 tique du moteur
sance)
0,2x
. i 2,0 1.5 . .
P1.7 Limite courant INu- | X, A | x’ 107 | Courant de sortie maxi
P Nunité Nunité
nité
0 = Non utilisé
P1.15 Surcouple 0 1 0 109 1= Utilisé
Sélection de la
source de com- 0 = Bornier d'E/S
P21 mande a distance 0 ! 0 172 1= Bus de terrain
1
0 = Rampe
P2.2 Mode Marche 0 1 0 505 1 = Reprise au vol
A 0 = Roue libre
P2.3 Mode Arrét 0 1 0 506 1= Rampe
p3.1 | Fréquence mini | 0,00| P3.2 | Hz 0,00 | 101 |Référence de fréquence
minimum
. . 50,00/ Référence de fréquence
P3.2 | Fréquence maxi | P3.1 320,00 Hz 40,00 102 maximum
1 = Vitesse préréglée 0
Sélection réf. de 2 = Panneau opérateur
fréquence source 3 = Bus de terrain
P33 de commande a ! 6 4 " 4=AN
distance 1 5=AI2
6=Pl
P34 Vitesse préréglée P31 | P32 Hz 5,00 180 Ac\.\ve par entrées
0 logiques

Table 5.2: Paramétres de configuration rapide
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14 ® VACON AFFICHAGE ET PARAMETRES

Code| Paramétre Min | Max | Unité s 1D Remarque

glage

P35 Vitesse préréglée P31 | P32 Hz 10,00 105 Actllve par entrées
logiques

P36 Vitesse préréglée P31 | P32 Hz 15,00 106 Actllve par entrées

2 logiques
P3.7 Vitesse préréglée P31 | P32 Hz 20,00 126 AC‘.IVS par entrées
3 logiques
Temps accéléra- Temps d'accélération de

P4.2 p\\'on 1 0,1 |3000,0f s 3,0 103 |0 Hz a la fréquence
maxi.

Temps décéléra- Temps de décélération

P43 pﬁon 1 0,1 |3000,0 s 3,0 104 |de la fréquence maxia 0
Hz.
0=04a100%
1=20% a 100%

P6.1 Al1: échelle 0 1 0 379 |20 % correspond a un
niveau de signal mini-
mum de 2 V.
0=04a100%
1=20% a 100%

P6.5 Al2: échelle 0 1 0 390 |20 % correspond a un
niveau de signal mini-
mum de 4 mA.

Réarmement 0 = Désactiver

P14.1 automatique 0 ! 0 731 1 = Activer
0 = Tous les parametres
sont visibles

P17.2| Paramétre caché| 0 1 1 115 |1 = Seul le groupe des

parameétres de configu-
ration rapide est visible

Table 5.2: Paramétres de configuration rapide
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5.3 Paramétres moteur (Panneau opérateur: Menu PAR - P1)

Préré-

Code| Paramétre | Min| Max |Unité ID Remarque
glage
P11 Tension nomi- 180 | 490 v Variable | 110 Vérifiez la plaque signalé-
nale moteur tique du moteur
Fréquence nomi- 50,00/ Vérifiez la plaque signalé-
P1.2 nale moteur 30.001320,00f  Hz 60,00 m tique du moteur
Vitesse nominale tr/ 1440/ Préréglage applicable pour
P13 moteur 30 [ 20000 min 1720 12 moteur 4 pdles
Courant nominal 0.2x1 50x Vérifiez la plaque signalé-
P14 moteur ‘Nl”,' INunité A INunite | 113 tique du moteur
nité
Cos moteur (p X .
i Vérifiez la plaque signalé-
P1.5 [ (Facteur de puis-| 0,30 [ 1,00 0.85 120 tique du moteur
sance)
. 0,2x
- ' 2,0 15 . .
P1.7 Limite de cou INu- | o A | X 107 | Courant de sortie maxi
rant o | "Nunite Nunité
nité
X 0 = Régulation fréquence
py g Modedecontrdle| 1 o | 600 |1=Regutation vitesse
moteur
boucle ouverte
0= Linéaire
P1.9 Rapport U/f 0 2 0 108 |1=Carré
2 = Configurable
Point d'affaiblis- . e
50,00/ Fréquence du point d'affai-
P1.10 sement du 8,00 320,00 Hz 60,00 602 blissement du champ
champ
Tension du point Tension au point d'affaiblis-
P1.11 d’affaiblisse- |10,00{200,00] % 100,00 | 603 |sement du champ en % de
ment du champ Unmot
Fréquence inter- 50,00/ Fréquence intermédiaire
P1.12) " adiaire U/f 0.00 [ P1I0f Hz 60,00 604 pour U/ f configurable
Tension int . Tension intermédiaire pour
p1aa| €N IMEIME) 00| P1.11] % | 100,00 | 605 |U/f configurable en % de
diaire U/f u
nmot
Tensiona 0 H % d
P1.14| Tens. fréq. nutle | 0,00 4000 % [ o000 | 606 | 0N AT R e
nmot
p1.15|  Surcouple o | 1 o | 109 9= Desactivé

1= Activé

Table 5.3: Paramétres moteur
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16 ® VACON AFFICHAGE ET PARAMETRES

Code| Paramétre | Min| Max |Unité F;::;ee' 1D Remarque

Fréquence MID. Si les

Fréquence de valeurs sont supérieures

P1.16 découpage 15 [ 16,0 | kHz | 40/2.0 | 601 aux préréglages, la capa-
cité de courant est réduite
Hacheur frei- 0= Désactivé
P1.17 nage 0 2 0 504 |1 = Activé en permanence
9 2 = Marche
0 = Inactive
|dentification du 1 = |dentification a l'arrét
P1.19 0 1 0 631 | [commande de marche
moteur P .
nécessaire dans les 20 s
pour l'activation)
Chute de tension dans les
Chute de tension enroulements moteur en %
P1.20 Rs 0,00 [ 100,00 % 0,00 662 | 4o Upmot @U courant nomi-
nal
0 = Désactivé
Régulateur de 1 = Activé, mode standard
P1.21 surtension 0 2 ! 607 2 = Activé, mode charge de
choc
Régulateur de 0 = Désactiver
P1.22) sous-tension 0 ! ! 608 1 = Activer
. . . 0=Non utilisé.
P1.23| Filtre sinusoidal 0 1 0 522 1 = Utilisé
Mot de configuration modu-
lateur:
B1 = Modulation disconti-
nue (DPWMMIN)

B2 = Chute d'impulsion
dans surmodulation

Bé = Sous modulation
P1.24| Type modulateur| 0 | 65535 28928 | 648 | B8 = Compensation de ten-
sion CC instantanée *

B11 = Faible niveau de bruit;
B12 = Compensation de
temps mort *

B13 = Compensation
d'erreur de flux *

* Activé par défaut

Table 5.3: Parametres moteur

REMARQUE ! Ces parameétres sont affichés lorsque P17.2 = 0.
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AFFICHAGE ET PARAMETRES VACON ® 17

5.4 Configuration Marche/Arrét (Panneau opérateur: Menu PAR -> P2)

Code| Paramétre Min | Max | Unité F;::;ee' 1D Remarque
Sélection de la
P2.1| source de com- 0 1 0 172 |9 = Bornes E/s .
e 1= Bus de terrain
mande a distance
0 = Rampe
P2.2 Mode Marche 0 1 0 505 1 = Reprise au vol
A 0 = Roue libre
P2.3 Mode Arrét 0 1 0 506 1= Rampe
Signal de commande E/S 1
0 = Avant
1 - Avant (Front)
2 = Avant (Front)
E/S: logique 3 =Marche
P24 marche/arrét 0 3 2 300 Signal de commande E/S 2
0 = Inversion
1 =Arrétinversé
2 = Inv (Front)
3 = Inversion
P25 | Locale/Distance | 0 | 1 0 | 2119z Commandea distance
1 =Commande locale
Sens de com-
P2.6| mandedupan- | 0 | 1 0 | 1230 Avant.
< 1 = Inversion
neau opérateur
0 = déverrouiller toutes les
Verrou de touches de clavier
P2.9 [ touches de clavier 0 ! 0 15520 1 = Touche Loc/Dist ver-
rouillée

Table 5.4: Configuration Marche/Arrét

5.5 Références de fréquence (Panneau opérateur: Menu PAR -> P3)

Code | Paramétre Min | Max | Unité i ID Remarque
glage
pa1 | Fréquence mini| 000 | P32 | Hz | o000 | 101|Référence de fréquence
minimale autorisée
. . 50,00/ Référence de fréquence
P3.2 | Fréquence maxi| P3.1 | 320,00 Hz 40,00 102 maximale autorisée
Sélection réf. de 1= Vitesse préréglée
fréquence 2= Clavier
P3.3 | source de com- 1 6 4 17 2:2;]15 de terrain
e 4=
6=Pl

Table 5.5: Références de fréquence
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Code | Paramétre | Min | Max | Unité Ricies ID Remarque
glage

P34 V\tessg préré- | pa i | p3o Hz 5,00 180 Act}ve par entrées
glée 0 logiques

P35 Vnesse:‘ préré- | o3 1| pa2 Hz 10,00 105 Ac(v\ve par entrées
glée 1 logiques

P36 V\tessg préré- | pa | p3a Hz 1500 | 106 Act}ve par entrées
glée 2 logiques

P3.7 Vnesssl: préré- | o3 1| pa2 Hz 20,00 126 Ac(v\ve par entrées
glée 3 logiques

P38 V\tessg préré- | pa | p3o Hz 2500 |127 Act}ve par entrées
glée 4 logiques

P3.9 Vnesssl: préré- | o3 1| pa2 Hz 30,00 128 Ac(v\ve par entrées
glée 5 logiques

P3.10 V\tessg préré- | pa | p3o Hz 40,00 | 129 Act}ve par entrées
glée 6 logiques

P3.11 Vnesssl: préré- | o3| pa2 Hz 50,00 130 Ac(v\ve par entrées
glée 7 logiques

Table 5.5: Références de fréquence
REMARQUE ! Ces parameétres sont affichés lorsque P17.2 = 0.

5.6 Configuration des rampes et freins ([Panneau opérateur: Menu PAR -> P4)

Préré- D

Code Paramétre Min | Max |Unité Remarque
glage
Forme en S de la 0 = Linéaire
P41 rampe 0.0 10.0 s 0.0 500 >0 = Temps rampe en S

Définit le temps néces-

(s saire pour que la fré-
Temps accéléra- pourq

P4.2 tion 1 0,1 |30000| s 3,0 103 |quence moteur passe
de zéro a la fréquence
maximale.

Définit le temps néces-
Temps décéléra- saire pour que la fré-

P4.3 plion 1 0,1 |30000| s 3,0 104 |quence moteur passe
de la fréquence maxi-
male a zéro.

Forme en S de la . N

Pb.4 rampe 2 0,0 10,0 s 0,0 501 |Voir parameétre P4.1

pug | Tempsaccéléra- | g4 130000f s 10,0 | 502 |Voir paramétre P4.2

tion 2

Table 5.6: Configuration des rampes et freins

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0201 212205




AFFICHAGE ET PARAMETRES

VACON ® 19

Code Paramétre Min | Max |Unité Pgrl:;ee- 1D Remarque
pas| TemPeISCére 01 Ja0000| s | 10,0 | 503 |Voir paramétre P4.3
0 = Désactivé
. 1= Décélération
P4.7 Freinage flux 0 3 0 520 2 = Hacheur
3 = Mode complet
Courantde freinage| 05x [ 2,0x
| .
P8 du flux uni | Iemg [ 4| Nenie [ 517
. Valeur de courant
03 2,0 S
P4.9 Couranct (f:remage | ' _X, | ' YX/ A INunite | 507 |injecté dans le moteur
- Nunité | INunité pendant le freinage c.c.
Activation ou désactiva-
tion de la fonction de
freinage c.c. et réglage
puqg| Heureactuelle | 440 [ op00f 0,00 | 508 |de la durée de freinage
Arrét c.c. A
c.c. pendant l'arrét du
moteur
0 = Inactive
Valeur de la fréquence
Fréquence actuelle moteur a laquelle le
P& Arrét c.c. 0.10 [ 10,00 Hz 150 515 freinage c.c. est appli-
qué
Heureactuelle | 4 g | 40000] s | 000 [ 516 [0=Inactive
Pé.12 Démarrage c.c. ' ' ' -

Table 5.6: Configuration des rampes et freins
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5.7 Entrées logiques [Panneau opérateur: Menu PAR -> P5)

Code Parameétre Min | Max | Unité i 1D Remarque
glage
0 = Non utilisé
1=DIN1
Signal de com- 2=DIN2
P5.1 rg\ande E/S1 0 6 1 403 |3 =DIN3
4 =DIN4
5=DINS
6 =DINé
psp | Signalde com- 0 6 2 | 404 [1dem paramétre 5.1
- mande E/S 2 )
P5.3 Inversion 0 6 0 412 |ldem parametre 5.1

Défaut externe
P5.4 | (contact normale- 0 6 6 405 |ldem parametre 5.1
ment ouvert)

Défaut externe

P5.5 | (contact normale- 0 6 0 406 |ldem parameétre 5.1
ment fermé)
P54 | Reéarmement 0 6 3 | 414 |idem paramétre 5.1
défaut
P5.7 | Validation marche 0 6 0 407 |ldem parametre 5.1
ps.g | Vitesse ggeregtee 0 6 4 | 419 |idem paramétre 5.1
ps.g | Vitesse préréglee g 6 5 | 420 |idem parametre 5.1
ps 10| Vitesse g;eregtee 0 3 0 | 421 [idem paramétre 5.1
ps.11| Sélectiondutemps) 6 0 | 408 |idem parametre 5.1
de rampe 2
p5.12| Désactivation régu-| 6 0 |1020]idem parametre 5.1
lateur PI
P5.13|  Forcer sur E/S 0 6 0 409 |ldem paramétre 5.1

Table 5.7: Entrées logiques

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0201 212205




AFFICHAGE ET PARAMETRES VACON ® 21

5.8 Entrées analogiques (Panneau opérateur: Menu PAR -> Pé)

Code| Paramétre Min | Max | Unité s 1D Remarque
glage
0=0-100%(0-10V)
P6.1 Al1: échelle 0 1 0 37911=20%-100% (2-10
V)
po2 | AT ml”e‘l'llr‘““sa’ -100,00| 100,00] % 0,00 |380]0,00 = pas d'échelle mini
P63 Al1: maxi utilisa- ~100,00| 300,00 % 100,00 | 381 ‘\[][],Q[] =pas d'échelle
teur maxi
pos |Alltempsdefil-] g0 | qgg [ 01 |378|0= pas de filtrage
trage
s 0=0-100% (0 - 20 mA)
P6.5 Al2: échelle 0 1 0 390 1= 20% - 100% (4 -20 mA)
P.6 | A12mini viilisa~ | 100 0of 100,00 % 0,00 |391]0,00 = pas d'échelle mini
P67 Al2: maxi utilisa- ~100,00| 300,00 % 100,00 | 392 WUU,QU =pas d'échelle
teur maxi
P6.8 | Temps filtr. Al2 0,0 10,0 s 0,1 38910 = pas de filtrage

Table 5.8: Entrées analogiques

5.9 Sorties logiques (Panneau opérateur: Menu PAR -> P8)

Code| Parameétre | Min| Max [ Unité iy ID Sélections
glage
0 = Non utilisé
1= Prét
2 = Marche
3 = Défaut
4 = Défaut inversé
Sélection du 5 = Avertissement
P8.1 signal RO1 0 " 2 313 6 = Inversé
7 = Vitesse atteinte
8 = Régulateur moteur actif
9 = Mot contréle bus .B13
10 = Mot contréle bus .B14
11 = Mot contréle bus .B15
Sélection du N
P8.2 signal RO2 0 1" 3 314 | Idem parametre 8.1
Sélection du R
P8.3 signal DO1 0 1" 1 312 | Idem parametre 8.1
P8.4| InversionR02 | 0 | 1 0 | 1588|9 = Pas dinversion
1=Inversé

Table 5.9: Sorties logiques
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5.10 Sorties analogiques (Panneau opérateur: Menu PAR -> P9)

Code| Parameétre | Min| Max | Unité = 1D Sélections
glage
0 = Non utilisé
1 = Fréquence moteur (0-
fmax)
Sélection du = ie (0-
P9.1| signal de sortie 0 4 1 307 IZA_/I(Zou]ranlde sortie 0
o nMoteur »
analogique 3 = Couple de sortie (0-
TnMcteur]
4 = Sortie PI (0 - 100%)
Minimum de sor- 0=0mA
P92 e analogique 0 ! 0 $1001-4ma

Table 5.10: Sorties analogiques

5.11 Protections (Panneau opérateur: Menu PAR -> P13)

Code Parametre Min | Max | Unité AR ID Remarque
glage
. . . 0 = Aucune action
P13.1 Defa:;;féblie entreel o | 2 1| 700 [1=Atarme
9'q 2 = Défaut: Roue libre
1= Aucune réponse
(aucun défaut généré
. . mais modulation arré-
P13.2 | Défaut sous-tension 1 2 2 727 tée par le convertis-
seur)
2 = Défaut: Roue libre
P13.3 Défaut de terre 0 2 2 703 |ldem parameétre 13.1
P13.4 | Défaut phase moteur| 0 2 2 702 |ldem paramétre 13.1

Protection contre le N
P13.5 calage moteur 0 2 0 709 |ldem parametre 13.1

P13.6 Protection contre la 0 2 0 713

Idem parameétre 13.1
sous-charge

Protection ther- s
P13.7 mique moteur 0 2 2 704 |ldem parameétre 13.1

Mtp: température 20 100 | °c 40 705 Températion de 'envi-

Plae ambiante ronnement

Mtp: rgfroldlssementa 00 [1500] % 40,0 70 Refroldlssement en%a
vitesse nulle vitesse nulle

o~

P13.9

Table 5.11: Protections
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Code Paramétre Min | Max | Unité = 1D Remarque
glage
Mtp: constante de . Constante de temps
P13:10 temps thermique ! 200 | min 4 707 thermique du moteur
Supervision de P
P13.23 conflit avant/arriére 0 2 1 1463 |Similaire a P13.1

Table 5.11: Protections
REMARQUE ! Ces parameétres sont affichés lorsque P17.2 = 0.

5.12 Réarmement automatique sur défaut (Panneau opérateur: Menu PAR ->
P14)

Ur'ut Prére- D

Code Paramétre Min Max Remarque
é | glage
Réarmement 0 = Désactivé
P14.1 automatique 0 ! 0 731 1= Activer

Temps d'attente aprés
P14.2| Temps attente | 0,10 10,00 s 0,50 |71 défaut

Tempo réarme- 0.00| 60,00 s 30,00 | 718 Temps maximum pour les

IS ment ! réarmements
Fonct. réarme- 0 =Rampe
P14.5 ment 0 2 2 719]1 = Au vol
2 = Depuis mode Marche

Table 5.12: Paramétres Réarmement automatique sur défaut

REMARQUE ! Ces parameétres sont affichés lorsque P17.2=0.
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5.13 Paramétres de régulation Pl [Panneau opérateur: Menu PAR -> P15)

Code | Paramétre | Min | Max | Unité A= 1D Remarque
glage
0 = Point de consigne fixe %
Sélection de la 1=Al
P15.1 | source du point| 0 3 0 332 |12=A12
de consigne 3 = Bus de terrain
(ProcessDataln1)
Point de . . .
P15.2 . " 0,0 | 100,0 % 50,0 167 | Point de consigne fixe
consigne fixe
Sélection de la ? i ﬁ};
P15.4 source de 0 2 1 334 |~ .
retour 2 = Bus de terrain
(ProcessDataln2)
Valeur de
P15.5 retour mini- 0,0 50,0 % 0,0 336 |Valeur au signal minimum
mum
Valeur de
P15.6 | retour maxi- | 10,0 | 300,0 % 100,0 | 337 |Valeur au signal maximum
mum
P15.7 Gain P 0,0 | 1000,0 % 100,0 118 | Gain proportionnel
P15.8 Temps | 0,00 | 320,00 s 10,00 119 | Temps d'intégration
0= Direct (Retour < Point de
consigne ->Augmentation
P15.10 Inversion 0 1 0 340 | sortie PID]' )
erreur 1 = Inversé (Retour > Point
de consigne -> Diminution
sortie PID)

Table 5.13: Parameétres de régulation PI

REMARQUE ! Ces paramétres sont affichés lorsque P17.2 = 0.
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5.14 Réglages de l'application (Panneau opérateur: Menu PAR -> P17)

Code| Paramétre | Min| Max | Unité A 1D Remarque
glage

0=DBase

1=Pompe

2 = Variateur du ventila-
teur

0 3 0 540|3 = Couple haut
REMARQUE ! Visible uni-
quement lorsque l'assis-
tant de démarrage est
actif

Type d'applica-

P17.1 tion

0 = Tous les parameétres

Paramétre sont visibles
P17.2 . 0 1 1 1151 = Seul le groupe des
caché | N
parametres de configura-

tion rapide est visible

Table 5.14: Paramétres de réglage de I'application

5.15 Paramétres systéme

Code Paramétre Min | Max A ID Remarque
glage
Informations logicielles (MENU SYS -> V1)
VAR ID du logiciel d'API 2314
V1.2 | Version du logiciel d'API 835
Vi3 ID du logiciel de puis- 2315
sance
V1 Version Fjulogicielde 834
puissance
V1.5 ID applicatif 837
V1.6 Version applicatif 838
V1.7 Charge systeme 839

Paramétre du bus de terrain (MENU SYS - V2)
Table 5.15: Paramétres systéme
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Code Paramétre Min | Max A ID Remarque
glage
Etat de la communica-
tion Modbus.
Format: xx.yyy
- avec xx=0- 64
V2.1 Etat communication 808
(Nombre de messages
d'erreur] yyy =
0- 999 (Nombre de
messages OK)
Protocole du bus de ter- 0= Non utilisé
P22 rain 0 ! 0 809 1 = Modbus utilisé
Réglage par défault:
P2.3 Adresse esclave 1 255 1 810 Aucune parité, 1 bit
d'arrét
0=2300
1=600
- 2=1200
P2.4 Débit en bauds 0 5 5 811 3-2400
4= 4800
5=9600
Tempo rupture communi- 1=1sec
P2.7 . 0 255 10 814
cation 2 =2 secs, etc.
P28 Remltlabserle.tatde 0 1 0 815
communication
Autres informations
Va1 Compteur MWh go7 | Millions de Wats-
eure
V3.2 | Jours de fonctionnement 828
V33 Heures de fonctionne- 829
ment
V34 Compteur de fonctionne- 840
ment: Jours
V35 Compteur de fonctionne- 841
ment: Heures
V3.6 Compteur de défauts 842
Restaurer les paramétres 1 = Restaure tous les
P42 par défaut 0 ! 0 831 parametres d'usine
F5.x Menu Défaut Actif
Fbx Menu Hilstorique des
défauts

Table 5.15: Paramétres systéme
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6. LOCALISATION DES DEFAUTS

Codede | ) yivulé dudetaut | Codede Intitulé du défaut
défaut défaut
Défaut du chien de garde
1 Surintensité 25 (watchdog) du microcontrd-
leur
. Protection contre la force
2 Surtension 27 contre-électromotrice
3 Défaut de terre 29 Défaut de thermistance
. N Communication du bus
8 Défaut systeme 34 interne
9 Sous-tension 35 Défaut de l'application
" Défaut phase moteur 41 Surtempérature IGBT
. Sélection entrée analogique
Sous-température du o o
13 convertisseur de fré- 50 2.0 o 'IQU /u}[ptage dlf'
Jence agnalse!echonneeAaZU
9 mAou2ai10Vv)
Surtempérature du
14 convertisseur de fré- 51 Défaut externe
quence
15 Calage moteur 53 Défaut de bus de terrain
. Défaut de marche incorrecte
16 Surtempérature moteur 55 (conflit AVT/INV)
17 Sous-charge moteur 57 Défaut d'identification
22 SE[:ROM Erreur check- 1M1 Défaut de température

Table 6.1: Codes de défaut: voir le Manuel d'utilisation pour les descriptifs

détaillés.
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7. CARACTERISTIQUES GENERALES

Taille Hauteur (mm) | Largeur (mm) Profondeur Poids (kg)
(mm)
Dimensions | i 160 66 98 0.5
et poids
Mi2 195 90 102 0,7
MI3 254 100 109 1
. Ré Le Vacon 10 (400 V) ne peut pas étre utilisé avec des réseaux reliés
‘l;_es.,eau eseaux 3laterre
oul Couranf de Le courant de court-circuit maximum doit étre < 50 kA
court-circuit
Tension de sortie| 0-Uenirze
eR:‘Cg:‘rdem c td Courant permanent nominal Iy a température ambiante maxi de
moteur ourantde sor= 1,50 0c (dépend de la taille de L'unité), surcharge
tie
1,5 x Iy max. 1 min/ 10 min
Entrée logique Positif ; logique 1:8...+30V ; logique 0: 0...1,5V, Ri = 20KQ
Tension d'entrée [ 10y Ri =300 KQ (min)
analogique
Courantd'entrée | o) 20m, Ri = 2000
c analogique
ge mande | 2oieamal o) 20maRL- 5000

gique

Sortie logique

Collecteur ouvert, charge maxi 35V/50mA

Contraintes
d‘environne
ment

Sortie relais Charge de coupure : 250Vc.a./3A, 24V c.c. 3A
Tension auxi- +20%, charge max. 50mA
liaire
-10 °C (sans givre)...+40/50 °C (en fonction de la taille de L'unité) :
Température capacité de charge nominale Iy
ambiante en Pour l'installation cdte-a-céte des tailles MI1-3, la température est

fonctionnement

toujours de 40 °C. Pour l'option IP21/Nema’ pour les tailles MI1-3,
la température maximum est également de 40 °C.

Température de
stockage

-40°C ..+70 °C

Humidité relative

0a 95 % HR, sans condensation, sans corrosion, sans gouttes
d'eau

Altitude

100% de capacité de charge (sans déclassement) jusqu'a 1000 m.
1% de déclassement par tranche de 100 m au-dessus de 1000 m ;
maxi 2000 m

Degré de protec-
tion

1P20/1P21/ Nema1 pour MI1-3

Degré de pollu-
tion

PD2
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Immunité Conforme aux normes EN50082-1, -2, EN61800-3
Emissions (Voir
tjeés(:iflzcsrljp;;: le 230V : conforme a la catégorie C2 CEM ; avec filtre RFl interne.
CEM Manuel d'utilisa- 400V : conforme a la catégorie C2 CEM ; avec filtre RFl interne.
tion du VaconIWO Pour les deux : pas de protection contre les émissions CEM (Vacon
i . "| classe NJ : sans filtre RFI
disponible sur :
www.vacon.com)
Normes CEM : EN61800-3
Sécurité : UL508C, EN61800-5
Certificats 3 )
et déclara- Sécurité : CE, UL, cUL, KC
tions de CEM: CE, KC
‘C"I"“ffa"l;':?;;it (voir plaque signalétique pour plus de détails)
Cébles et fusibles Mini-maxi cable de borne
Fvec'eslsalaes & Cébleréseau (mm?)
oir les donnees
détaillées dansle | T Fusible () ¢ (mm?) . Com-
anuel Sec Terre | mande et
silgen
dlsponlble sur: M 6 .
www.vacon.com) 3*1,5+1,5 1.5/-4
380-480V, 3~ Mi2 10
208 - 240V, 3~ MI3 20 32,5425 1.5/-6
Mi2 20 2*2,5+2,5
115V, 1~
MI3 32 2%6+6 154
M1 10 2*1,5+1,5 ’ 0.5/-1,5
208 - 240, 1~ Mi2 20 2*2,5+2,5
Mi3 32 2%6+6 1.5/-6
MI3 6
400V V) m 3*1,5+1,5 1.5/-4
MI3 20 3*2,5+2,5 1.5/-6

- Avec les fusibles sus-mentionnés, le convertisseur peut étre raccordé afin d'ali-
menter le courant de court-circuit de maxi 50 kA.

- Utilisez des cébles offrant une résistance thermique minimale de +70 °C.

- Les fusibles font également office de protection contre la surcharge des cables.

- Ces instructions s'appliquent uniquement lorsqu’un seul moteur est raccordé au
convertisseur de fréquence avec une seule connexion cablée.

- - Pour étre en conformité avec la norme EN61800 5-1, le conducteur de protection
doit étre au moins de type 10 mm 2Cuou 16 mm2 AL Une autre p055|b|l|te estd'uti-
liser un conducteur de protection supplémentaire, d'une section au moins égale a
celle du conducteur original.
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Vacon 10 - Tensions d'alimentation

Tension d'alimentation 208 - 240 V, 50/60 Hz, série 1~
Puissance a Courant
Capacité de charge nominale |,. d'entrée
Type de 'arbre moteur nominal
conver- Taille Poids
tisseurde |Courant Courhanr deW 50 P b mécanique |(kg)
fré ’ o, |surcharge
réquencelcontinu 100% | wel | oo | W
N [A]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 4,2 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 5,7 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 6,6 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 83 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 1,5 1,1 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 1,5 14,1 MI2 0,7
0009* 9.6 14,4 3 2,2 22,1 MI3 0,99

Table 7.1: Valeurs nominales du Vacon 10, 208-240 V

* La température ambiante maximum de fonctionnement de ce convertisseur est de
+40°C!

Tension d'alimentation 208 - 240 V, 50/60 Hz, série 3~
Puissance a Courant
Capacité de charge nominale |,. d'entrée
Type de l'arbre moteur nominal
converti Taille méca-|Poids
seur de |Courant Courhant de150 b b nique (kg)
fré : o, |surcharge
requence) continu 100% o, ey | owy | A
N [A]
0001 17 2,6 0,33 0,25 2,7 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 3,5 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 3,8 MI1 0,55
0004 3,7 56 1 0,75 4,3 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 1,5 1,1 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 1,5 8,4 MI2 0,7
0011* 1 16,5 3 2,2 13,4 MI3 0,99

Table 7.2: Valeurs nominales du Vacon 10, 208-240 V, 3~
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* La température ambiante maximum de fonctionnement de ce convertisseur est de
+40°C !

Tension d'alimentation 115 V, 50/60 Hz, série 1~

Puissance a Courant
Capacité de charge nominale |,. d'entrée
Type de 'arbre moteur nominal
convertis- Taille méca-|Poids
seur de |Courant COU";’”‘ de150 b b nique (kg)
fréquence i o, |Surcharge
quencefcoptinu 100% o, ey | owy |
N [A]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 9,2 MI2 0,7
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 12,4 MI2 0,7
0004 3,7 5,6 1 0,75 15 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 1,5 1,1 16,5 MI3 0,99

Table 7.3: Valeurs nominales du Vacon 10, 115V, 1~

Tension d'alimentation 380 - 480 V, 50/60 Hz, série 3~

Puissance a Courant
Capacité de charge nominale |, d'entrée
Type de 'arbre moteur nominal
converti Taille méca-|Poids
seur de |Courant Courhant de150 P P nique (kg)
fré : o, |surcharge
requence| confinu 100% o, el | owr [ A
N [A]
0001 1,3 2 0,5 0,37 2,2 Mi1 0,55
0002 1,9 2,9 0,75 0,55 2,8 MI1 0,55
0003 2,4 3,6 1 0,75 3,2 Mi1 0,55
0004 3,3 5 1,5 1.1 4 MI2 0,7
0005 4,3 6,5 2 1,5 5,6 MI2 0,7
0006 5,6 8,4 3 2,2 7,3 MI2 0,7
0008 7,6 11,4 4 3 9,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 5 4 11,5 MI3 0,99
0012 12 18 7.5 55 14,9 MI3 0,99

Table 7.4: Valeurs nominales du Vacon 10, 380-480 V
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Tension d'alimentation 600 V, 50/60 Hz, série 3~
Puissance a Courant
Capacité de charge nominale |,. d'entrée
Type de 'arbre moteur nominal
convertis- Taille méca-|Poids
seur de_|Courant ijcrha;rtgdei s0[ P p nique (ko)
fré i 9
requence|continu 100% % IHP] TkwW] [A]
Iy [A] o
0002 1,7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 1,5 3,6 MI3 0,99
0004 3,9 59 3 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 5 3,7 7,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 7,5 55 10,4 MI3 0,99

Table 7.5: Valeurs nominales du Vacon 10, 600 V

Remarque : les courants d'entrée sont des valeurs calculées pour une alimentation
par transformateur de ligne de 100 kVA.

Paramétrage rapide du Modbus

A : Sélectionnez le bus de terrain comme source de commande a distance : P2.1
1 sur 1 - Bus de terrain
B : Activez le protocole RTU Modbus : $2.2 sur 1 - Modbus

A. Définir le mot de contrdle sur "0" (2001)
B. Définir le mot de contréle sur “1" (2001)
C. L'état du convertisseur de fréquence est MARCHE
2 D. Définir la valeur de référence sur "5000" (50,00%) (2003)
E. La vitesse réelle est 5000 (25,00 Hz si MiniFréq est 0,00 Hz et MaxiFréq est 50,00
Hz)
F. Définir le mot de contréle sur "0" (2001)
G. L'état du convertisseur de fréquence est ARRET

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0201 212205
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