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INFORMACJE O NINIEJSZEJ INSTRUKCJI

Prawa autorskie do niniejszej instrukcji ma Vacon Plc. Wszelkie prawa zastrzezone.

W tej instrukcji znajduja sie informacje dotyczace korzystania z przemiennika czestotliwosci
Vacon® oraz jego funkgcji. Instrukcja zostata sporzadzona zgodnie ze struktura menu napedu
(rozdz. 1i4-8).

Rozdziat 1. Skrocona instrukcja uruchamiania

* Rozpoczecie korzystania z panelu sterujacego.
Rozdziat 2. Kreatory
«  Wybdr konfiguracji aplikacji.

» Szybka konfiguracja aplikacji.
* Rodzne aplikacje na przyktadach.

Rozdziat 3. Interfejsy uzytkownika
«  Typy wyswietlacza i obstuga panelu sterujacego.

* Narzedzie komputerowe Vacon Live.
*  Funkcje magistrali.

Rozdziat 4. Menu monitorowania

« Dane dotyczace monitorowanych wartosci.

Rozdziat 5. Menu parametrow

« Lista wszystkich parametréw napedu.

Rozdziat 6. Menu Diagnostyka

Rozdziat 7. Menu WE/WY i sprzet

Rozdziat 8. Ustawienia uzytkownika, ulubione i menu na poziomie uzytkownika
Rozdziat 9. Opisy monitorowanych wartosci

Rozdziat 10. Opis parametrow
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« Korzystanie z parametrow.
*  Programowanie wejs¢ cyfrowych i analogowych.
«  Funkcje poszczegdlnych aplikacji.

Rozdziat 11. Sledzenie usterek
» Usterkiiich przyczyny.
» Kasowanie usterek.

Rozdziat 12. Dodatek

« Dane dotyczace réznych wartosci domyslnych aplikacji.

W niniejszej instrukcji znajduje sie wiele tabel z parametrami. Ponizej znajduja sie wskazowki
dotyczace sposobu odczytywania tabel.

R_&8 9% %R KX

Index Parameter ax Unit Default | ID Description

G-

A. Lokalizacja parametru w menu, . F. Wartosc¢ domyslna ustawiona fabrycznie.
numer parametru. G. Numer identyfikacyjny parametru.

B. Nazwa parametru. H. Krotki opis wartosci parametru i/lub jego

C. Minimalna wartos¢ parametru. funkcji.

D. Maksymalna wartos¢ parametru.

E. Jednostka wartosci parametru.

Jednostka pojawi sie, gdy jest dostepna.
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[.  Jesli pojawia sie ten symbol, mozna
uzyskac¢ wiecej danych na temat
parametru w rozdziale Opis parametréow.

Funkcje przemiennika czestotliwosci Vacon®

«  Mozliwos¢ wyboru aplikacji odpowiedniej do konkretnego procesu: Standard, HVAC,
Sterowanie PID, Sterowanie wielopompowe (jednonapedowe) lub Sterowanie
wielopompowe (wielonapedowe). Przemiennik automatycznie konfiguruje niektore
niezbedne ustawienia, co bardzo utatwia pierwsze uruchomienie.

*  Kreatory rozruchu i trybu pozarowego.

* Kreatory dla kazdej aplikacji: Standard, HVAC, Sterowanie PID, Sterowanie
wielopompowe (jednonapedowe) i Sterowanie wielopompowe (wielonapedowe].

*  Przycisk FUNCT umozLliwia tatwe przetaczanie lokalnego i zdalnego miejsca sterowania.
Mozliwe zdalne miejsca sterowania to WE/WY lub magistrala. Wyboru zdalnego miejsca
sterowania mozna dokona¢ za pomoca parametru.

« 8 czestotliwosci statych.

*  Funkcje potencjometru silnika.

*  Funkcja przeptukiwania.

» 2 programowalne czasy narastania, 2 monitorowania i 3 zakresy zabronionych
czestotliwosci.

»  Wymuszone zatrzymanie.

« Strona sterowania umozliwiajaca szybka konfiguracje najwazniejszych wartosci i
monitorowanie ich.

*  Mapowanie danych magistrali.

» Automatyczne kasowanie usterek.

« Rodzne tryby wstepnego podgrzewania pozwalajace uniknac problemodw ze skraplaniem.

« Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa 320 Hz.

«  Funkcje zegara czasu rzeczywistego i sterowania czasowego (wymagana jest opcjonalna
bateria). Istnieje mozliwo$¢ zaprogramowania trzech kanatéw czasowych w celu
uzyskania réznych funkcji w napedzie.

« Dostepny jest zewnetrzny regulator PID. Moze on stuzyc na przyktad do sterowania
zaworem za pomoca WE/WY przemiennika czestotliwosci.

«  Funkcja trybu uspienia, ktéra automatycznie wtacza lub wytacza pracujacy naped w celu
oszczedzania energii.

«  Dwustrefowy regulator PID z dwoma réznymi sygnatami sprzezenia zwrotnego:
sterowanie minimalne i maksymalne.

« Dwa zrodta zadawania wartosci regulatora PID. Wyboru mozna dokona¢ za pomoca
wejscia cyfrowego.

»  Funkcja wzmocnienia wartosci zadanej regulatora PID.

»  Funkcja sprzezenia wyprzedzajacego zapewniajaca szybsze reagowanie na zmiany w
procesie.

« Monitorowanie wartosci procesu.

» Sterowanie wielopompowe w systemach jednonapedowych i wielonapedowych.

* Tryby z wieloma urzadzeniami nadrzednymi i napedzanymi w systemie wielonapedowym.

«  System wielopompowy, w ktéorym pompy sa zmieniane automatycznie wedtug zegara
czasu rzeczywistego.

* Liczniki czasu konserwacji.
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»  Funkcje sterowania pompa: sterowanie pompa zalewania, sterowanie pompa jockey,
automatyczne czyszczenie wirnika pompy, monitorowanie cisnienia wejSciowego pompy i
funkcja zabezpieczenia przed zamarzaniem.
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1

1.1

SKROCONA INSTRUKCJA URUCHAMIANIA

PANEL STERUJACY

Panel sterujacy to interfejs uzytkownika przemiennika czestotliwosci. Na panelu sterujacym
mozna regulowac predkos¢ silnika oraz monitorowac stan przemiennika czestotliwosci.
Mozna rowniez ustawi¢ parametry przemiennika czestotliwosci.

Rys. 1: Przyciski panelu sterujacego

A.

1.2

Przycisk BACK/RESET. Umozliwia
cofniecie sie w strukturze menu,
opuszczenie trybu edycji oraz
skasowanie usterki.

Przycisk ze strzatka w gore. Umozliwia
przewiniecie menu w gore oraz
zwiekszenie wartosci.

Przycisk FUNCT. Umozliwia zmiane
kierunku obrotdéw silnika, przejscie na
strone sterowania oraz zmiane miejsca
sterowania. Wiecej informacji: 3.3.3
Przycisk FUNCT.

WYSWIETLACZE

Przycisk ze strzatka w prawo.

Przycisk uruchomienia.

Przycisk ze strzatka w dét. Umozliwia
przewiniecie menu w dot oraz
zmniejszenie wartosci.

Przycisk zatrzymania.

Przycisk ze strzatka w lewo. Umozliwia
przesuniecie kursora w lewo.

Przycisk OK. Umozliwia przechodzenie
do aktywnego poziomu lub elementu
oraz akceptowanie wybranej opcji.

Istnieja dwa typy wyswietlaczy: graficzny i tekstowy. Na panelu sterujacym znajduja sie
zawsze te same przyciski.

Na wyswietlaczu pojawiaja sie nastepujace informacje:

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM
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PP PP @

STOP|Cj| READY| / |’ 10

Maln Menu

Qu1ck Setup /©

Mon1t

EII (5 )
= Parameters
li] (12 )

Rys. 2: Wyswietlacz graficzny

A. Pierwsze pole stanu: STOP/RUN F. Pole potozenia: numer identyfikacyjny
B. Kierunek obrotéw silnika parametru i jego biezaca lokalizacja w
C. Drugie pole stanu: READY/NOT READY/ menu

FAULT G. Wpybrana grupa lub element
D. Pole alarmu: ALARM/- H. Liczba elementéw w danej grupie
E. Pole miejsca sterowania: PC/I0/

KEYPAD/FIELDBUS

o

READY RUN STOP ALARM FAULT

quick seTy S

M
1" l\@

v v

FWD REV 110 KEYPAD BUS

®

Rys. 3: Wyswietlacz tekstowy. Jesli tekst do wyswietlenia jest za dtugi, bedzie on automatycznie
przewijany na wyswietlaczu.

A. Wskazniki stanu D. Aktualna lokalizacja w menu

B. Wskazniki alarmu i usterki E. Wskazniki miejsca sterowania

C. Nazwa grupy lub elementu w aktualnej F. Wskazniki kierunku obrotow
lokalizacji

1.3 PIERWSZY ROZRUCH

Po wtaczeniu zasilania przemiennika otwiera sie Kreator rozruchu.
Kreator rozruchu utatwia wprowadzenie danych wymaganych przez naped do sterowania
procedura.
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1 Wybér jezyka (P6.1) Dostepne opcje zaleza od pakietu jezykowego
Czas letni* (P5.5.5)
Rosja
2 USA
UE
OFF (WYL.]
3 Godzina* (P5.5.2) gg:mm:ss
4 Rok* (P5.5.4) reer
5 Data* (P5.5.3) dd.mm.

* Kroki wyswietlane tylko w przypadku zainstalowania baterii.

Uruchomi¢ kreatora rozruchu?

6 Tak
Nie

Zaznacz opcje Tak i nacisnij przycisk OK. Wybér opcji Nie spowoduje wytaczenie Kreatora
rozruchu dla przemiennika czestotliwosci.
Aby ustawié wartosci parametrow recznie, wybierz opcje Nie i nacisnij przycisk OK.

Wybierz aplikacje (aplikacja P1.2, 1D212)
Standard

HVAC

Sterowanie PID

Sterowanie wielopompowe (jednonapedowe)
Sterowanie wielopompowe (wielonapedowe)

Aby przejs¢ do kreatora aplikacji wybranej w kroku 7, zaznacz opcje Tak i nacisnij przycisk
OK. Zobacz opis kreatorow aplikacji w rozdziale 2 Kreatory.

Jesli wybierzesz opcje Nie i nacisniesz przycisk OK, Kreator rozruchu zatrzyma sie i
wszystkie wartosci parametrow trzeba wybrad recznie.

Mozna go ponownie uruchomié na dwa sposoby. Przejdz do parametru P6.5.1 Przywro¢
domyslne ustawienia fabryczne lub do parametru B1.1.2 Kreator rozruchu. Nastepnie ustaw
wartos¢ Uaktywnij.

1.4 OPIS APLIKACJI

Parametr P1.2 (Aplikacja) stuzy do wyboru aplikacji dla napedu. Zmiana parametru P1.2
powoduje natychmiastowe przywrdcenie ustawien fabrycznych grupy parametrow.

1.4.1 APLIKACJE STANDARDOWA | HVAC

Aplikacje Standard i HVAC moga stuzy¢ na przyktad do sterowania pompami lub
wentylatorami.

Napedem mozna sterowac z poziomu panelu sterujacego, magistrali lub zacisku WE/WY.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM
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W przypadku sterowania napedem z poziomu zacisku WE/WY sygnat czestotliwosci zadanej
mozna podtaczy¢ do modutu Al1 (0-10 V] lub modutu Al2 (4-20 mA). Opcja podtaczenia zalezy
od typu sygnatu. Dostepne sa takze trzy wstepnie zdefiniowane czestotliwos$ci zadane. Mozna
je uaktywnic przy uzyciu wejsc DI4 i DI5. Sygnaty uruchomienia i zatrzymania przemiennika
doprowadza sie do wejs¢ DI1 (start w prawo) i DI2 (start w lewo).

Wszystkie wyjscia napedu mozna swobodnie konfigurowa¢ we wszystkich aplikacjach. Na
podstawowej karcie WE/WY sa dostepne: jedno wyjscie analogowe (Czestotliwos$¢ wyjsciowa)
i trzy wyjscia przekaznikowe (Praca, Usterka, Gotowosc).

Zobacz opisy parametrow w rozdziale 10 Opis parametrow.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205
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Standardowa karta we/wy
| Zacisk | Sygnat _J  Opis
kK —— —
) Cover ) [ )| |
| LA
i \
Sterowanie .
: —| 2 AIl+ Wejscie analogowe 1 +
tPr(":;"CJOme' ' . 9 Czestotliwos¢ zadawana
1-10 kQ l_ _ _ (domyslnie 0-10 V)
3 AIl- Wejécie analogowe 1 -
4 A2+ Wejscie analogowe 2 + | | Czestotliwoéé zadawana
(domyslnie 4-20 mA)
5 AI2- Wejécie analogowe 2 -
R i 6 | 24 Vout ® | |Napiecie pomocnicze 24 V | | |
; ) [ 7 ][GND ® | [Masa dla we/wy || |
Lot { 8 |[ b1t | |wejscie cyfr. 1 | [ Start do przodu |
L LTS {1 9 |[p12 | |wejscie cyfr. 2 | [ Start do tytu |
R { 10 || DI3 | |wejscie cyfr. 3 | [ Usterka zewnetrzna |
E | 11 | | CM PY | \év151p—°$?§ dla zaciskow || | *)
E | 12 | | 24 Vout ] | |Napiecie pomocnicze 24 V | | |
5 r----{ 13 | [ GND ® | [Masa dla WE/WY || |
E e : i Czestotliwos¢ zadana
L---7 ———p - - 14 DIl4 Wejscie cyfr. 4 Otwarty Wejscie analogowe 1
' . 1 Zamkniety| twarty Czestotl?wos:c: stata 1
e e I T T | [Wejscie cyfr. 5 | | Zamiknietyzamicnigiv Cosstotlinoté stata 3
- O -| 16 | | DI6 | |Wejécie cyfr. 6 | | Zerowanie usterki |
1 ! T ——
E ! 17 CM o gvlslpfllgr}g dla zaciskow | *)
' -—— 1
E I/r Nombe - ~| 18 | AO1+ Wyjscie analogowe 1+ Czestotliwosé¢
P mA 1 wyijéciowa 0-20 mA
E Seoof-d---- 419 AO1- ® | |Wyjscie analogowe 1-
1 1
' 1
! ! 30 +24 Vin wejscie napiecia
' | pomocniczego 24V
1 ! =
E E A RS485 Tjaé%;srgala szeregowa, Modbus RTU,
| | B | [ Rs48s D N2, BAChet
' 1
' oraca | 21 | [ RO1/1 NC Wyjscie
: Fooo o 22 | | RO1/2CM przekaznikowe 1| | PRACA
1 1
@* ------- 23 | | RO1/3 NO —
1
: 24 | [ RO2/1 NC Wyjscie
. USTERKA o ____| 25 RO2/2 CM przekaznikowe 2| | USTERKA
1
- - —@ ———————— 26 RO2/3 NO —
32 RO3/2 CM |~ Wyjécie . *x)
i GOTOWOSC
33 RO3/3 NO przekaznikowe 3

Rys. 4: Domyslne potaczenia sterujace aplikacji Standard i HVAC

* Wejscia cyfrowe mozna odizolowad od uziemienia przy uzyciu przetacznika DIP.
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** = W przypadku kodu opcji +SBF4 wyjscie przekaznikowe 3 jest zastapione wejSciem
termistorowym. Patrz Instrukcja instalacji.

Al2

[T

DIO's
LOAT

GN

(W10}

[EniEn IR )]
DDDDD

Rys. 5: Przetacznik DIP

A. Wejscia cyfrowe C. Potaczone z zaciskiem GND (wartos¢
B. Nieuziemione domyslna)

Tabela 2: M1.1 Kreatory

Jednos |Domyslni

Indeks Parametr Al Al
tka e

ID Opis

0 = nieaktywne
1 = aktywne

1.1.1 Kreator rozruchu 0 1 0 1170 |Wybor opcji Uaktywnij
powoduje uruchomie-
nie Kreatora rozruchu
(patrz Tabela 1 Kreator
rozruchu).

Wybor opcji Uaktywnij
powoduje uruchomie-
nie Kreatora trybu
pozarowego (patrz 2.6
Kreator trybu pozaro-
wego).

1.1.2 Kreator trybu pozar 0 1 0 1672
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Tabela 3: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Parametr e

0 = standardowa
1=HVAC

1.2 2 = sterowanie PID

3 = sterowanie wielo-

0 Aplikacja 0 4 0 212 .
pompowe (jednonape-
dowe)
4 = sterowanie wielo-
pompowe (wielonape-
dowe)
Minimalna wartos$¢ Minimalna akcepto-
1.3 zadana czestotli- 0.00 P1.4 Hz 0.0 101 |wana czestotliwosc
WosCi zadana.

Maksymalna wartosé 50.0/ Maksymalna akcepto-
1.4 zadana czestotli- P1.3 320.0 Hz 66 0 102 [wana czestotliwosc
wosci ' zadana.

Okresla czas wyma-
gany do zwiekszenia
0.1 3000.0 s 5.0 103 |czestotliwosci wyjscio-
wej od 0 do wartosci
maksymalne;j.

Czas przyspieszania
1

Okresla czas wyma-
gany do zmniejszenia
1.6 Czas hamowania 1 0.1 3000.0 s 5.0 104 |czestotliwosci wyjscio-
wej od wartosci maksy-
malnej do 0.

Maksymalny prad sil-
1.7 Limit pradu silnika [H*0,1 IS A Zmienny 107 [nika z przemiennika
czestotliwosci.

0 = silnik indukcyjny
1 = silnik magneto-
elektryczny

1.8 Typ silnika 0 1 0 650

Wartos¢ Un mozna
znalez¢ na tabliczce
znamionowe;j silnika.

WSKAZOWKA!

Sprawdz, czy podta-
czenie silnika jest
typu Trojkat czy
Gwiazda.

Napiecie znamio-

nowe silnika Zmienny | Zmienny \Y Zmienny 110
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Tabela 3: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Parametr e

Wartos$¢ fn mozna zna-
8.0 320.0 Hz 50/ 60 1M1 lez¢ na tabliczce zna-
mionowej silnika.

Czestotliwos¢ zna-

1.10 mionowa silnika

Znamionowa pred- . Wartos$¢ nn mozna zna-
obr./mi

1.1 kos¢ obrotowa sil- 24 19200 N Zmienny 112 [lez¢ na tabliczce zna-
nika mionowej silnika.

Wartoé¢ In mozna zna-
IH*0,1 IH*2 A Zmienny 113 lez¢ na tabliczce zna-
mionowej silnika.

Prad znamionowy

112 silnika

Warto$¢ mozna znalezé
0.30 1.00 Zmienny 120 [na tabliczce znamiono-
wej silnika.

Zn cos ¢ silnika

113 (wspétczynnik mocy)

Naped ustala mini-
malny wystarczajacy
prad silnika, aby
oszczedzac energie i
zapewnic cichsza
prace. Z tej funkgcji
Optymalizacja zuzy- 0 1 0 666 mozna korzysta¢ na

cia energii przyktad przy sterowa-
niu wentylatorami i
pompami.

1.14

0 = wytaczony
1 = wtaczony

Funkcja identyfikacji
oblicza lub mierzy
parametry silnika,
ktére sa wymagane do
prawidtowego sterowa-
nia silnikiem i jego
predkoscia.

115 Identyfikacja 0 2 0 631 [0 - brak reakdji

1 = na postoju
2 =z obrotem

Przed uruchomieniem
przebiegu identyfika-
cyjnego nalezy ustawié
parametry z tabliczki
znamionowe;j silnika.

1.16 Funkcja startu 0 1 0 505 0 =rampa
1 = start w biegu
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Tabela 3: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Parametr e

1.17 Funkcja stopu 0 1 0 506 0 = wybieg
1=rampa
Automatyczne wzno-
1.18 0 1 0 731 0 = wytaczony

wienie pracy 1 = wtaczony

0 = brak reakgji
1=alarm

Odpowiedz na 2 = usterka (zatrzymaj

0 3 2 701 .

usterke zewnetrzna zgodnie z trybem
stopu)
3 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)

1.19

0 = brak reakcji
1=alarm

2 = alarm + stata czes-
totliwosc¢ usterki
Odpowiedz na (P3.9.1.13)

1.20 usterke zewnetrzna 0 5 0 700 |3 =alarm + poprzednia
wejscia analogowego czestotliwosé

4 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem
stopu)

5 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)

Wybor zdalnego
miejsca sterowania
(start/stop).

Zdalne miejsce ste-

. 0 1 0 172
rowania

1.21
0 = sterowanie WE/WY
1 = sterowanie magi-

strala
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Tabela 3: M1 Szybka konfiguracja

Indeks

1.22

Parametr

Wybor A dla sterowa-
nia z WE/WY

20

DomyslLni

(]

5 17

Wybér zrédta wartosci

zadanej czestotliwosci,
gdy miejscem sterowa-
nia jest WE/WY A,

0=PC
1 = czestotliwosc stata
0

2 = zadawanie z panelu
sterujacego

3 = magistrala komuni-
kacyjna

4=Al

5=AI2

5= Al1+AI2

7 = zadawanie z regu-
latora PID

8 = potencjometr sil-
nika

11 =wyjscie b
12 = wyjscie b
13 = wyjécie b
14 = wyjscie b
15 = wyjscie b
16 = wyjscie b
17 = wyjscie b
18 = wyjscie b
19 = wyjscie b
20 = wyjscie b

oku 1
oku 2
oku 3
oku 4
okub
oku 6
oku 7
oku 8
oku 9
oku 10

Domyslna wartos$¢
zalezy od aplikacji
wybranej za pomoca
parametru 1.2.

1.23

Wybor Zzrédta war-
tosci zadanej przy
sterowaniu z panelu

20

1 121

Wybor zrddta zadanej
czestotliwosci, gdy
miejscem sterowania
jest panel sterujacy.
Patrz P1.22.

1.24

Wybor zrédta war-

tosci zadanej przy

sterowaniu z magi-
strali

20

2 122

Wybor zrdodta zadanej
czestotliwosci, gdy
miejscem sterowania
jest magistrala. Patrz
P1.22.

1.25

Zakres sygnatu Al1

0 379

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
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Tabela 3: M1 Szybka konfiguracja

Jednos |Domyslni

Indeks Parametr Min. Maks. ID Opis
tka e
1.26 Zakres sygnatu Al2 0 1 1 390 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
1.27 Funkcja RO1 0 51 2 1101 |[Patrz P3.5.3.2.1.
1.28 Funkcja RO2 0 51 3 1104 |Patrz P3.5.3.2.1.
1.29 Funkcja RO3 0 51 1 1107 |Patrz P3.5.3.2.1.
1.30 Funkcja AO1 0 31 2 10050 |Patrz P3.5.4.1.1.

Tabela 4: M1.31 Standardowa / M1.32 HVAC

DomyslLni

Parametr e

Wybér wstepnie zdefi-
niowanej czestotliwosci
za pomoca wejscia
cyfrowego Dl4.

1.31.1 Czestotliwos¢ stata 1 P1.3 P1.4 Hz 10.0 105

Wybor wstepnie zdefi-
niowanej czestotliwosci
za pomoca wejscia
cyfrowego DI5.

1.31.2 Czestotliwosc stata 2 P1.3 P1.4 Hz 15.0 106

Wybor wstepnie zdefi-
niowanej czestotliwosci
za pomoca wejsc cyfro-
wych DI4 i DI5.

1.31.3 Czestotliwosc¢ stata 3 P1.3 P1.4 Hz 20.0 126

1.4.2 APLIKACJA STEROWANIA PID

Aplikacje Sterowanie PID mozna stosowac w procesach, w ktérych zmienna procesu, np.
cisnienie, jest regulowana poprzez sterowanie predkoscia silnika.

W tej aplikacji wewnetrzny regulator PID napedu jest konfigurowany z jedna wartoscia
zadana i z jednym sygnatem sprzezenia zwrotnego.

Dostepne sa 2 miejsca sterowania. Wybdr miejsca sterowania A lub B za pomoca sygnatu
DI6. Gdy jest aktywne miejsce sterowania A, wejscie DI1 przekazuje polecenia uruchomienia i
zatrzymania, a regulator PID podaje wartos¢ zadana czestotliwosci. Z kolei przy aktywnym
miejscu sterowania B wejscie Dl4 przekazuje polecenia uruchomienia i zatrzymania, a
wejscie Al1 podaje warto$¢ zadana czestotliwosci.

We wszystkich aplikacjach wszystkie wyjscia przemiennika mozna dowolnie konfigurowac.
Na podstawowej karcie WE/WY sa dostepne: jedno wyjsécie analogowe (Czestotliwos$¢
wyjéciowal) i trzy wyjscia przekaznikowe (Praca, Usterka, Gotowosc).

Zobacz opisy parametrow w rozdziale Tabela 1 Kreator rozruchu.
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Standardowa karta we/wy
| Zacisk | Sygnat | opis
s L ) v [ | |
erowanie - —
poterncv;om'e_ | \ All+ L Miejsce A: Nastawa PID
o | — 2 Wejscie analogowe 1 + (wartoéc’ zadana)
1-10kQ |, Miejsce B: Czestotliwosg
Nadajnik 3 AIl- Wejécie analogowe 1 - (domil‘:‘(ljrfl\gagilo V)
2-przewodowy -
Warto$¢ i — ALZ+ Wejscie analogowe 2 + Sprzezeme zwrotne
rzeczy- regulatora PID
wist (wartosc rzeczywista)
_ L 5 AI2- Wejécie analogowe 2 - | [(domys$lnie: 4-20 mA
I
(0)4...20mA | - -- - 6 | 24Vout ® | | Napiecie pomocnicze 24V| | |
- - =TT 1= =
| t--4 7 || GND @ | | Uziemienie WE/WY || |
I e — -
e {7 | [on | [vesteie v 1| [ "l B ]
O { 9 || DI2 | | Wejscie cyfr. 2 | | Usterka zewnetrzna |
e T -| 10 | | DI3 | | Wejscie cyfr. 3 | | Zerowanie usterki |
| 11 | | CM P | |Wspélne dla zaciskow DIl—D16|| | *)
e .I 12 | | 24Vout @ | |Napchie pomocnicze 24V| | |
| r----1 13 | | GND ® | [ uziemienie WE/WY || |
. - X Miejsce B:tS,tart go przodu
[ artos¢ zadana
r " 14 || b4 Wejscie cyfr. 4 czestothwosa P3.3.1.6)
E____,» ___E______I 15 | | DI5 | | Wejscie cyfr. 5 | | Czestotliwos¢ stata 1 |
E_ S A _I 16 | | DI6 | | Wejscie cyfr. 6 | |Wybc’)r miejsca sterowania A/B |
1 1
E ! 17 CM o Wspdlne dla zaciskéw DI1-DI6 | *)
1 PSS 1
E I/’ A o-k----1 18 AO1+ Wyjscie analogowe 1 + Czestotliwo$é
v MA T wyjéciowa
E Seoofimd---- 119 AO1-/GND [ ] Wyjécie analogowe 1 - (domyslinie: 0-20 mA)
i :
1 |
' ! 30 +24 Vin Napiecie pomocnicze 24 V
' 1
E X A RS485 Magistrala szeregowa, ujemna
i | Modbus RTU
i ! B RS485 Magistrala szeregowa, dodatnig
L oraca ! 21 | [ RO1/1 NC Wygscie
5 koo 22 | | RO1/2 CM przekaznikowe 1 PRACA
@ ------- 23 | [ RO1/3 NO ——
1
! 24 | [ RO2/1NC Wyjécie
| USTERKA w____] 25 | [ RO2/2CM przekaznikowe 2 USTERKA
1
- @ -------- 26 | | RO2/3NO S
32 R0O3/2 CM " Wyjscie ..
sni GOTOWOSC * %
33 RO3/3 NO przekaznikowe 3 )

Rys. é6: Domyslne podtaczenia sterowania aplikacji sterowania PID

* Wejscia cyfrowe mozna odizolowad od uziemienia przy uzyciu przetacznika DIP.
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** = W przypadku kodu opcji +SBF4 wyjscie przekaznikowe 3 jest zastapione wejSciem
termistorowym. Patrz Instrukcja instalacji.

Al2

[T

DIO's
LOAT

GN

(W10}

[EniEn IR )]
DDDDD

Rys. 7: Przetacznik DIP

A. Wejscia cyfrowe C. Potaczone z zaciskiem GND (wartos¢
B. Nieuziemione domyslna)

Tabela 5: M1.1 Kreatory

Jednos |Domyslni

Indeks Parametr Al Al
tka e

ID Opis

0 = nieaktywne
1 = aktywne

1.1.1 Kreator rozruchu 0 1 0 1170 |Wybor opcji Uaktywnij
powoduje uruchomie-
nie Kreatora rozruchu
(patrz 1.3 Pierwszy roz-
ruch).

Wybor opcji Uaktywnij
powoduje uruchomie-
nie Kreatora trybu
pozarowego (patrz 2.6
Kreator trybu pozaro-
wego).

1.1.2 Kreator trybu pozar 0 1 0 1672
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Tabela 6: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Parametr e

0 = standardowa
1=HVAC

1.2 2 = sterowanie PID

3 = sterowanie wielo-

0 Aplikacja 0 4 2 212 .
pompowe (jednonape-
dowe)
4 = sterowanie wielo-
pompowe (wielonape-
dowe)
Minimalna wartos$¢ Minimalna akcepto-
1.3 zadana czestotli- 0.00 P1.4 Hz 0.0 101 |wana czestotliwosc
WosCi zadana.

Maksymalna wartosé 50.0/ Maksymalna akcepto-
1.4 zadana czestotli- P1.3 320.0 Hz 66 0 102 [wana czestotliwosc
wosci ' zadana.

Okresla czas wyma-
gany do zwiekszenia
0.1 3000.0 s 5.0 103 |czestotliwosci wyjscio-
wej od 0 do wartosci
maksymalne;j.

Czas przyspieszania
1

Okresla czas wyma-
gany do zmniejszenia
1.6 Czas hamowania 1 0.1 3000.0 s 5.0 104 |czestotliwosci wyjscio-
wej od wartosci maksy-
malnej do 0.

Maksymalny prad sil-
1.7 Limit pradu silnika [H*0,1 IS A Zmienny 107 [nika z przemiennika
czestotliwosci.

0 = silnik indukcyjny
1 = silnik magneto-
elektryczny

1.8 Typ silnika 0 1 0 650

Wartos¢ Un mozna
znalez¢ na tabliczce
znamionowe;j silnika.

WSKAZOWKA!

Sprawdz, czy podta-
czenie silnika jest
typu Trojkat czy
Gwiazda.

Napiecie znamio-

nowe silnika Zmienny | Zmienny \Y Zmienny 110
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Tabela 6: M1 Szybka konfiguracja

Indeks

1.10

Parametr

Czestotliwos¢ zna-
mionowa silnika

8.0

320.0

Hz

DomyslLni
e

50.0/
60.0

1M1

Wartos$¢ fn mozna zna-
lez¢ na tabliczce zna-
mionowej silnika.

Znamionowa pred-
kos¢ obrotowa sil-
nika

24

19200

obr./mi
n

Zmienny

12

Wartoé¢ nn mozna zna-
lez¢ na tabliczce zna-
mionowej silnika.

1.12

Prad znamionowy
silnika

IH*0,1

Zmienny

113

Wartoé¢ In mozna zna-
lez¢ na tabliczce zna-
mionowej silnika.

1.13

Zn cos ¢ silnika
(wspdtczynnik mocy)

0.30

1.00

Zmienny

120

Warto$¢ mozna znalezé
na tabliczce znamiono-
wej silnika.

1.14

Optymalizacja zuzy-
cia energii

666

Naped ustala mini-
malny wystarczajacy
prad silnika, aby
oszczedzac energie i
zapewnic cichsza
prace. Z tej funkgcji
mozna korzysta¢ na
przyktad przy sterowa-
niu wentylatorami i
pompami.

0 = wytaczony
1 = wtaczony

1.15

Identyfikacja

631

Funkcja identyfikacji
oblicza lub mierzy
parametry silnika,
ktére sa wymagane do
prawidtowego sterowa-
nia silnikiem i jego
predkoscia.

0 = brak reakgji
1 = na postoju
2 =z obrotem

Przed uruchomieniem
przebiegu identyfika-
cyjnego nalezy ustawié
parametry z tabliczki
znamionowe;j silnika.

1.16

Funkcja startu

505

0 =rampa
1 = start w biegu
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Tabela 6: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Parametr e

1.17 Funkcja stopu 0 1 0 506 0 = wybieg
1=rampa
Automatyczne wzno-
1.18 0 1 0 731 0 = wytaczony

wienie pracy 1 = wtaczony

0 = brak reakgji
1=alarm

Odpowiedz na 2 = usterka (zatrzymaj

0 3 2 701 .

usterke zewnetrzna zgodnie z trybem
stopu)
3 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)

1.19

0 = brak reakcji
1=alarm

2 = alarm + stata czes-
totliwosc¢ usterki
Odpowiedz na (P3.9.1.13)

1.20 usterke zewnetrzna 0 5 0 700 |3 =alarm + poprzednia
wejscia analogowego czestotliwosé

4 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem
stopu)

5 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)

Wybor zdalnego
miejsca sterowania
(start/stop).

Zdalne miejsce ste-

. 0 1 0 172
rowania

1.21
0 = sterowanie WE/WY
1 = sterowanie magi-

strala
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Tabela 6: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Parametr e

Wybér zrédta wartosci

zadanej czestotliwosci,
gdy miejscem sterowa-
nia jest WE/WY A,

0=PC
1 = czestotliwosc stata
0

2 = zadawanie z panelu
sterujacego

3 = magistrala komuni-
kacyjna

4=Al

5=AI2

6 = Al1+AI2

7 = zadawanie z regu-

1 20 6 117 | latora PID

8 = potencjometr sil-
nika

11 =wyjscie b
12 = wyjscie b
13 = wyjécie b
14 = wyjscie b
15 = wyjscie b
16 = wyjscie b
17 = wyjscie b
18 = wyjscie b
19 = wyjscie b
20 = wyjscie b

Wybor A dla sterowa-

1.22 nia z WE/WY

oku 1
oku 2
oku 3
oku 4
okub
oku 6
oku 7
oku 8
oku 9
oku 10

Domyslna wartos$¢
zalezy od aplikacji
wybranej za pomoca
parametru 1.2.

Wybor zrodta war- Patrz P1.22.
1.23 tosci zadanej przy 1 20 1 121
sterowaniu z panelu

Wybor zrédta war- Patrz P1.22.

tosci zadanej przy

sterowaniu z magi- L 20 2 122
strali

1.24

1.25 Zakres sygnatu Al1 0 1 0 379 |[0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

1.26 Zakres sygnatu Al2 0 1 1 390 |0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

1.27 Funkcja RO1 0 51 2 11001 |Patrz P3.5.3.2.1.
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Tabela 6: M1 Szybka konfiguracja

Jednos |Domyslni

Indeks Parametr Min. Maks. tka e ID Opis
1.28 Funkcja RO2 0 51 3 11004 |Patrz P3.5.3.2.1.
1.29 Funkcja RO3 0 51 1 11007 |Patrz P3.5.3.2.1.
1.30 Funkcja AO1 0 31 2 10050 |Patrz P3.5.4.1.1.
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Tabela 7: M1.33 Sterowanie PID

Indeks Parametr eDomyslnl
Jesli wartos¢ parame-
tru zostanie ustawiona
0 i -
1.33.1 Wzmocnienie PID 0.00 | 100.00 % 100.00 | 11g |Na!00% zmiana war
tosci uchybu o 10%
powoduje zmiane wyj-
Scia regulatora o 10%.
Jesli ten parametr zos-
tanie ustawiony na 1,00
1332 | Czas catkowania PID | 0.00 | 600.00 s 1.00 119 |5 Zmiana wartosci
uchybu o 10% powo-
duje zmiane wyjscia
regulatora o 10,00%/s.
Jesli ten parametr zos-
tanie ustawiony na 1,00
Czas rézniczkowania 5, Zmiana wartosci
1.33.3 0.00 100.00 s 0.00 1132 |uchybu o 10% w trakcie
PID ;
1,00 s powoduje
zmiane wyjscia regula-
tora 0 10,00%.
- . Wybierz jednostke dla
1.33.4 Wyborgigg\‘,’vj.k' pro 1 4 1 1036 |procesu. Patrz
! P3.13.1.4.
Wartosc jednostki pro-
Wartodé minimalna cesowej, ktora jest taka
1.33.5 . . . | Zmienny |Zmienny Zmienny 1033 [sama jak 0% wartosci
jednostki procesowe;j o
sygnatu sprzezenia
zwrotnego PID.
Wartosc jednostki pro-
Wartos¢ maksy- cesowej, ktora jest taka
1.33.6 malna jednostki pro- |Zmienny |Zmienny Zmienny 1034 |sama jak 100% war-
cesowej tosci sygnatu sprzeze-
nia zwrotnego PID.
133.7 V\(ybqr zrodta sprze- 0 30 2 334 Patrz P3.13.3.3
zenia zwrotnego 1
133.8 Wyblor.zrodta war- 0 32 1 332 Patrz P3.13.2.6
tosci zadanej 1
1339 | Wartesczadanaz |z oo | Zmienny |ZMENN 0 167
panelu 1 y
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Tabela 7: M1.33 Sterowanie PID

DomyslLni

Indeks Parametr e

Przemiennik przetacza
sie do trybu uspienia,
gdy czestotliwos¢é wyj-
Czestotlivyos’c’ uspie- 0.0 320.0 Hy 0.0 1016 .s'c@ow.a pozos,tgje poni-
nia 1 ze| tej wartosci gra-
nicznej dtuzej, niz
okresla to parametr
Opdznienie uspienia.

1.33.10

Minimalny czas pozos-
tawania czestotliwosci

0 3000 s 0 1017 |ponizej poziomu uspie-
nia, zanim przemiennik
sie zatrzyma.

Opodznienie uspienia

1.33.11 1

Wartos¢, przy ktorej
nastepuje wybudzenie
funkcji monitorowania
. . . . Zmienn . sprzezenia zwrotnego
1.33.12 Poziom budzenia 1 |Zmienny |Zmienny y Zmienny 1018 PID. Poziom wybudze-
nia 1 uzywa wybranych
jednostek proceso-

wych.

Stata czestotliwosé,
1.33.12 | Czestotliwos$¢ stata 1 P1.3 P1.4 Hz 10.0 105 |ktora wybiera wejscie
cyfrowe DI5.

1.4.3 APLIKACJA WIELE POMP (JEDEN NAPED)

Aplikacja Sterowanie wielopompowe (jednonapedowe) jest przeznaczona do zastosowan,
gdzie 1 naped steruje uktadem zawierajacym maksymalnie 8 silnikow potaczonych
rownolegle, np. do napedzania pomp, wentylatoréw lub sprezarek. Domyslnie aplikacja
wielopompowa (jednonapedowa) jest skonfigurowana dla 3 silnikéw pracujacych réwnolegle.
Przemiennik podtacza sie do jednego silnika, ktéry przyjmuje role silnika regulacyjnego.
Wewnetrzny regulator PID napedu steruje predkoscia silnika regulacyjnego i podaje za
posrednictwem wyjs¢ przekaznikowych sygnaty sterujace uruchomienia i zatrzymania do
silnikéw pomocniczych. Zewnetrzne styczniki [przetaczniki) tacza silniki pomocnicze z siecia
zasilajaca.

Zmienna procesu, na przyktad cisnieniem, mozna sterowac za pomoca predkosci silnika
regulacyjnego oraz przez podtaczanie roznej liczby silnikow.

Zobacz opisy parametrow w rozdziale 10 Opis parametrow.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




SKROCONA INSTRUKCJA URUCHAMIANIA VACON - 33

3[\[

Start / stop D

)= ) D)) E=
M1 M2 M3
M1
>
M2
—> S —>
M3
>

Rys. 8: Konfiguracja sterowania wielopompowego (jednonapedowego)

Funkcja Automatyczna zmiana kolejnosci silnikdw (zmiany kolejno$ci uruchamiania) pozwala
rownomiernie rozktadaé zuzycie silnikdw istniejacych w uktadzie. Monitoruje ona czas pracy
silnikow i ustawia kolejnos¢ ich rozruchu. Silnik o najmniejszym przebiegu jest uruchamiany
jako pierwszy, natomiast silnik o najwiekszym zuzyciu wtacza sie ostatni. Istnieje tez
mozliwos¢ takiego skonfigurowania funkcji auto zmiany, aby silniki byty uruchamiane z
czestotliwoscia okre$lona w wewnetrznym zegarze czasu rzeczywistego (potrzebna jest
bateria dla zegara RTC) w przemienniku.

Funkcje auto zmiany mozna skonfigurowac dla wszystkich silnikow w systemie lub tylko dla
pomocniczych.
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M1 M2 M3

Rys. 9: Schemat sterowania, gdzie auto zmiana obejmuje tylko silniki pomocnicze

K1 K1i.1 K2 | K2.1 K2 | K3.1

Rys. 10: Schemat sterowania, gdzie auto zmiana dotyczy wszystkich silnikéw

Dostepne sa 2 miejsca sterowania. Wybor miejsca sterowania A lub B za pomoca sygnatu
DI6. Wybierz miejsce sterowania A lub B za pomoca wejscia DI6. Gdy jest aktywne miejsce
sterowania A, wejscie DI1 przekazuje polecenia uruchomienia i zatrzymania, a regulator PID
podaje wartos¢ zadana czestotliwosci. Z kolei przy aktywnym miejscu sterowania B wejscie
Dl4 przekazuje polecenia uruchomienia i zatrzymania, a wejscie Al1 podaje wartos¢ zadana
czestotliwosci.
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We wszystkich aplikacjach wszystkie wyjscia przemiennika mozna dowolnie konfigurowac.
Na podstawowe]j karcie WE/WY sa dostepne: jedno wyjécie analogowe (Czestotliwos¢
wyjsciowal) i trzy wyjscia przekaznikowe (Praca, Usterka, Gotowos¢).
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Standardowa karta we/wy
| Zacisk | Sygnat | opis |
L o —
Sterowanie —[ . ]_I 1 | | +10 Vref | | o r%isés'?e%ea”ap'ec'e | | |
B | N
&oéfrzcrfqo | \ 2 AIl+ Wejscie analogowe 1 + Mie]:sce A: Nieu2yw_ane, .
1-10 kQ Miejsce B: Czestotliwos¢
l_ _ _ zadawana
Nadajnik 2-przewodowy| 3 All- Wejscie analogowe 1 - | | (domy$Inie: 0-10 V)
Wartosc¢ - ___1 a A2+ Wejécie analogowe 2 + | | SPrzezenie zwrotne
rzeczy- regultat,o’ra PID .
wista (war 0SC rzeczywis a)
M 5 Al2- Wejécie analogowe 2 - | | (domysinie: -20 mA)
I
1= (?_)4__2_0 iné r—a—- 6 | 24 Vout @ | |Napchie pomocnicze 24 V | | |
|
| ) «--] 7 ][cND @ | [Masa dia we/wy || |
T Tt 1 8 |[ b1 | [wejscie cyfr. 1 | [isgece s stayt 2o praoat |
I -7 — S—
 EEEEIEEEEEEES 1 9 || D12 | [weijscie cyfr. 2 | [l o, o Emwosci p2.3.1.6)
[ _I 10 | | DI3 | |Wejécie cyfr. 3 | |Wybér miejsca sterowania A/B |
Wspalne dl iski
[ 11 ][ cMm | [DFpaie dia zaciskow || | *)
e .I 12 | | 24 Vout [ J | |Napiecie pomocnicze 24 V | | |
: r----41 13 || GND ® | [Masa dla wE/wy || |
1 P 1
R 14 | | D14 Wejscie cyfr. 4 Blokada silnika 1
' 1
S T | [Wejscie cyfr. 5 | |Blokada silnika 2 |
: B X
bo---" —..t----] 16 ][ DI6 | [wejscie cyfr. 6 | [Blokada silnika 3 |
i E 17 CM \IIDVIslp_OIIDr}g dla zaciskow | *)
' PR 1
E J mAx\,_ -k----4 18 AO1+ Wyjscie analogowe 1+ Czestotl. wyjsc.
N P (domyslnie: 0-20 mA)
' Seoofimd---- 119 AO1-/GND @ | |Wyjécie analogowe 1-
. 1
| _ wejécie napiecia
! : 30 | | +24Vin pomochiczego 24V
' I R —
, [Magistrala szeregowa, |
| : A RS485 uj%%snga a szeregowa, Vodbus RTU
i E B RS485 gloa ai%'arigla szeregowa,
' 1
- . 21 | [ RO1/1 NC Wyidci
: yiscie N
| 1 . Sterowanie silnikiem 1
E A1l 1A2 :- _____ 22 RO1/2 CM przekaznikowe 1 (Stycznik wielopompowy K2)
[Tttt B ittt Tt 23 RO1/3 NO —
N /
\ : 24 RO2/1 NC Wyjscie ot o silniki 5
T kaznikowe 2 erowanie silnikiem
A1l 1A2 E 25 RO2/2 CM przekaznikowe (Stycznik wielopompowy K2)
A I A 26 | | RO2/3 NO —
| A1l 1A2 32 RO3/2 CM — V\gjslfieinik we 3| | Sterowanie siinikiem 3 o
[Tt B A 33 RO3/3 NO przeka owe (Stycznik wielopompowy K2 )

Rys. 11: Domyslne potaczenia sterujace aplikacji Sterowanie wielopompowe (jednonapedowe)

* Wejscia cyfrowe mozna odizolowad od uziemienia przy uzyciu przetacznika DIP.
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** = W przypadku kodu opcji +SBF4 wyjscie przekaznikowe 3 jest zastapione wejSciem
termistorowym. Patrz Instrukcja instalacji.

Al2

[T

DIO's
LOAT

GN

(W10}

[EniEn IR )]
DDDDD

Rys. 12: Przetacznik DIP

A. Wejscia cyfrowe C. Potaczone z zaciskiem GND (wartos¢
B. Nieuziemione domyslna)

Tabela 8: M1.1 Kreatory

Jednos |Domyslni

Indeks Parametr Al Al
tka e

ID Opis

0 = nieaktywne
1 = aktywne

1.1.1 Kreator rozruchu 0 1 0 1170 |Wybor opcji Uaktywnij
powoduje uruchomie-
nie Kreatora rozruchu
(patrz 1.3 Pierwszy roz-
ruch).

Wybor opcji Uaktywnij
powoduje uruchomie-
nie Kreatora trybu
pozarowego (patrz 2.6
Kreator trybu pozaro-
wego).

1.1.2 Kreator trybu pozar 0 1 0 1672
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Tabela 9: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Parametr e

0 = standardowa
1=HVAC

1.2 2 = sterowanie PID

3 = sterowanie wielo-

0 Aplikacja 0 4 2 212 .
pompowe (jednonape-
dowe)
4 = sterowanie wielo-
pompowe (wielonape-
dowe)
Minimalna wartos$¢ Minimalna akcepto-
1.3 zadana czestotli- 0.00 P1.4 Hz 0.0 101 |wana czestotliwosc
WosCi zadana.

Maksymalna wartosé 50.0/ Maksymalna akcepto-
1.4 zadana czestotli- P1.3 320.0 Hz 66 0 102 [wana czestotliwosc
wosci ' zadana.

Okresla czas wyma-
gany do zwiekszenia
0.1 3000.0 s 5.0 103 |czestotliwosci wyjscio-
wej od 0 do wartosci
maksymalne;j.

Czas przyspieszania
1

Okresla czas wyma-
gany do zmniejszenia
1.6 Czas hamowania 1 0.1 3000.0 s 5.0 104 |czestotliwosci wyjscio-
wej od wartosci maksy-
malnej do 0.

Maksymalny prad sil-
1.7 Limit pradu silnika [H*0,1 IS A Zmienny 107 [nika z przemiennika
czestotliwosci.

0 = silnik indukcyjny
1 = silnik magneto-
elektryczny

1.8 Typ silnika 0 1 0 650

Wartos¢ Un mozna
znalez¢ na tabliczce
znamionowe;j silnika.

WSKAZOWKA!

Sprawdz, czy podta-
czenie silnika jest
typu Trojkat czy
Gwiazda.

Napiecie znamio-

nowe silnika Zmienny | Zmienny \Y Zmienny 110
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Tabela 9: M1 Szybka konfiguracja

Indeks

1.10

Parametr

Czestotliwos¢ zna-
mionowa silnika

8.0

320.0

Hz

DomyslLni
e

50.0/
60.0

1M1

Wartos$¢ fn mozna zna-
lez¢ na tabliczce zna-
mionowej silnika.

Znamionowa pred-
kos¢ obrotowa sil-
nika

24

19200

obr./mi
n

Zmienny

12

Wartoé¢ nn mozna zna-
lez¢ na tabliczce zna-
mionowej silnika.

1.12

Prad znamionowy
silnika

IH*0,1

Zmienny

113

Wartoé¢ In mozna zna-
lez¢ na tabliczce zna-
mionowej silnika.

1.13

Zn cos ¢ silnika
(wspdtczynnik mocy)

0.30

1.00

Zmienny

120

Warto$¢ mozna znalezé
na tabliczce znamiono-
wej silnika.

1.14

Optymalizacja zuzy-
cia energii

666

Naped ustala mini-
malny wystarczajacy
prad silnika, aby
oszczedzac energie i
zapewnic cichsza
prace. Z tej funkgcji
mozna korzysta¢ na
przyktad przy sterowa-
niu wentylatorami i
pompami.

0 = wytaczony
1 = wtaczony

1.15

Identyfikacja

631

Funkcja identyfikacji
oblicza lub mierzy
parametry silnika,
ktére sa wymagane do
prawidtowego sterowa-
nia silnikiem i jego
predkoscia.

0 = brak reakgji
1 = na postoju
2 =z obrotem

Przed uruchomieniem
przebiegu identyfika-
cyjnego nalezy ustawié
parametry z tabliczki
znamionowe;j silnika.

1.16

Funkcja startu

505

0 =rampa
1 = start w biegu
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Tabela 9: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Parametr e

1.17 Funkcja stopu 0 1 0 506 0 = wybieg
1=rampa
Automatyczne wzno-
1.18 0 1 0 731 0 = wytaczony

wienie pracy 1 = wtaczony

0 = brak reakgji
1=alarm

Odpowiedz na 2 = usterka (zatrzymaj

0 3 2 701 .

usterke zewnetrzna zgodnie z trybem
stopu)
3 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)

1.19

0 = brak reakcji
1=alarm

2 = alarm + stata czes-
totliwosc¢ usterki
Odpowiedz na (P3.9.1.13)

1.20 usterke zewnetrzna 0 5 0 700 |3 =alarm + poprzednia
wejscia analogowego czestotliwosé

4 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem
stopu)

5 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)

Wybor zdalnego
miejsca sterowania
(start/stop).

Zdalne miejsce ste-

. 0 1 0 172
rowania

1.21
0 = sterowanie WE/WY
1 = sterowanie magi-

strala
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Tabela 9: M1 Szybka konfiguracja

DomyslLni

Indeks Parametr e

Wybér zrédta wartosci

zadanej czestotliwosci,
gdy miejscem sterowa-
nia jest WE/WY A,

0=PC
1 = czestotliwosc stata
0

2 = zadawanie z panelu
sterujacego

3 = magistrala komuni-
kacyjna

4=Al

5=AI2

6 = Al1+AI2

7 = zadawanie z regu-

1 20 6 117 | latora PID

8 = potencjometr sil-
nika

11 =wyjscie b
12 = wyjscie b
13 = wyjécie b
14 = wyjscie b
15 = wyjscie b
16 = wyjscie b
17 = wyjscie b
18 = wyjscie b
19 = wyjscie b
20 = wyjscie b

Wybor A dla sterowa-

1.22 nia z WE/WY

oku 1
oku 2
oku 3
oku 4
okub
oku 6
oku 7
oku 8
oku 9
oku 10

Domyslna wartos$¢
zalezy od aplikacji
wybranej za pomoca
parametru 1.2.

Wybor zrodta war- Patrz P1.22.
1.23 tosci zadanej przy 1 20 1 121
sterowaniu z panelu

Wybor zrédta war- Patrz P1.22.

tosci zadanej przy

sterowaniu z magi- L 20 2 122
strali

1.24

1.25 Zakres sygnatu Al1 0 1 0 379 |[0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

1.26 Zakres sygnatu Al2 0 1 1 390 |0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

1.27 Funkcja RO1 0 51 2 11001 |Patrz P3.5.3.2.1.
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Tabela 9: M1 Szybka konfiguracja

Jednos |Domyslni

Indeks Parametr Min. Maks. tka e ID Opis
1.28 Funkcja RO2 0 51 3 11004 |Patrz P3.5.3.2.1.
1.29 Funkcja RO3 0 51 1 11007 |Patrz P3.5.3.2.1.
1.30 Funkcja AO1 0 31 2 10050 |Patrz P3.5.4.1.1.
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Tabela 10: M1.34 Wiele pomp [jeden naped]

Indeks Parametr
Jesli wartos¢ para-
metru zostanie
ustawiona na
Wzmocnienie 0 100%, zmiana war-
1.34.1 PID 0.00 100.00 %o 100.00 118 toéci uchybu o 10%
powoduje zmiane
wyjscia regulatora
0 10%.
Jesli ten parametr
zostanie ustawiony
na 1,00 s, zmiana
Czas catkowania wartosci uchybu o
1.34.2 PID 0.00 600.00 s 1.00 119 10% powoduje
zmiane wyjscia
regulatora o
10,00%/s.
Jesli ten parametr
zostanie ustawiony
na 1,00 s, zmiana
1343 Czas rézniczko- 0.00 100.00 < 0.00 1132 wartosci uchybu o
o wania PID ’ ’ ’ 10% w trakcie 1,00
s powoduje zmiane
wyjscia regulatora
0 10,00%.
- . Wybierz jednostke
1.34.4 Wybrzcheesirxjtk' 1 4t 1 1036 |dla procesu. Patrz
P ] P3.13.1.4.
Wartosc jednostki
Wartosc mini- Zmienn Pers?tctiskoawseaj ;':EEO';EI]«
1.34.5 malna jednostki Zmienny Zmienny 1033 J o ama )
. y 0% wartosci syg-
procesowej .
natu sprzezenia
zwrotnego PID.
Wartosc jednostki
Wartos¢ maksy- Zmienn Per;tctzskoawseaj ‘rrlw(ato';i
1.34.6 malna jednostki Zmienny Zmienny 1034 J el
. y 100% wartosci syg-
procesowej L
natu sprzezenia
zwrotnego PID.
Wybor zrddta Patrz P3.13.3.3
1.34.7 sprzezenia 0 30 2 334
zwrotnego 1
Wybor zrddta Patrz P3.13.2.6
1.34.8 wartosci zadanej 0 32 1 332
1
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Tabela 10: M1.34 Wiele pomp [jeden naped)

Indeks Parametr

1.34.9 Wartosc zadana Zmienny Zmienny Zmienny 0 167
z panelu 1

Przemiennik prze-
tacza sie do trybu
uspienia, gdy czes-
totliwos$¢ wyjsciowa
Cze}st.otli.woéc' 0.0 320.0 Hy 0.0 1016 pqzostajel p.onIZej

uspienia 1 tej wartosci gra-
nicznej dtuzej, niz
okresla to para-
metr Opdznienie
uspienia.

1.34.10

Minimalny czas
pozostawania czes-
Ogé?nignie 0 3000 < 0 1017 totliwoéci Qopi2§j
uspienia 1 poziomu uspienia,
zanim przemiennik
sie zatrzyma.

1.34.11

Wartos¢, przy kté-
rej nastepuje wybu-
dzenie funkcji
monitorowania
1.34.12 Poziom ﬁ)udzenla Zmienny Zmienny | Zmienny Zmlyenn 1018 iZ;Z‘?;TB!aPZVZLOr:
wybudzenia 1
uzywa wybranych
jednostek proceso-
wych.

Wybiera tryb wielu
pomp.

1.34.13 | Tryb wielu pomp 0 2 0 1785 0 = jeden naped

1 = wiele uzupet-
niajacych

2 = wiele gtéwnych

taczna liczba silni-
kéw (pomp/wenty-
1.34.14 Liczba pomp 1 8 1 1001 latoréw) uzywanych
w systemie wielo-
pompowym.
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Tabela 10: M1.34 Wiele pomp [jeden naped]

Indeks

1.34.15

Parametr

Blokowanie
pompy

1032

Wtaczanie/wyta-
czanie blokad. Blo-
kady informuja sys-
tem, czy silnik jest
podtaczony czy nie.

0 = wytaczony
1 = wtaczony

1.34.16

Automatyczna
zmiana kolej-
nosci silnikow

1027

Wytacza/wtacza
rotacje kolejnosci
uruchamiania oraz
ustawiania priory-
tetu silnikow.

0 = wytaczony

1 = wtaczony
(odstep czasu)

2 = wtaczony (dni
tygodnia)

1.34.17

Pompa auto
zmiany

1028

0 = pompa dodat-
kowa

1 = wszystkie
pompy

1.34.18

Przedziat czasu
automatycznej
zmiany

0.0

3000.0

godz.

48.0

1029

Po uptywie czasu
okreslonego tym
parametrem naste-
puje wtaczenie
funkcji auto
zmiany. Jednak
auto zmiana naste-
puje tylko wtedy,
gdy wykorzysty-
wana wydajnosé
jest ponizej
poziomu okreslo-
nego parametrami
P3.15.11i P3.15.12.

1.34.19

Liczba dni auto
zmiany

127

15904

Zakres

B0 = Niedziela

B1 = Poniedziatek
B2 = Wtorek

B3 = Sroda

B4 = Czwartek
B5 = Piatek

B6 = Sobota
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Tabela 10: M1.34 Wiele pomp [jeden naped]

Indeks Parametr

Godzina auto Zakres:
1.34.20 Zmiany 00:00:00 23:59:59 Czas 15905 00:00:00-23:59:59

Automatyczna Parametry te
zmiana kolej- okreslaja poziom,
1.34.21 nosci silnikdw: 0.00 P3.3.1.2 Hz 25:00 1031 ktdrego nie moze
limit czestotli- przekroczy¢ wydaj-
wosci nos¢, aby mozna
byto przeprowadzic¢
Automatyczna automatyczna
zmiana kolej- 1 6 1030 |FMiane.
nosci silnikow:
Limit pompy

1.34.22

Procent wartosci
zadanej. Na przy-
ktad:

Wartoséé zadana =5
barow

.. Szeroko$¢ pasma =
Szerokosc¢ P

1.34.23 0 100 % 10 1097 10%
pasma

Gdy wartosc¢ sprze-
zenia zwrotnego
utrzymuje sie w
przedziale od 4,5
do 5,5 bara, silnik
pozostaje podta-
czony.

Gdy wartosc¢ sprze-
zenia zwrotnego
wykracza poza sze-
Opéérjignie sze- 0 3600 < 10 1098 rokosc pasma, jgst
rokosci pasma to czas, jaki musi
uptynaé przed
dodaniem lub usu-
nieciem pomp.

1.34.24

OTWARTY = nieak-
426 tywne
ZAMKNIETY =

aktywne

DigIN

1.34.25 |Blokada pompy 1 Slot0.1

DigIN
Slot0.1

Patrz punkt 1.34.25

1.34.26 | Blokada pompy 2 427

DigIN
Slot0.1

Patrz punkt 1.34.25

1.34.27 |Blokada pompy 3 428
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Tabela 10: M1.34 Wiele pomp [jeden naped)

Jednost |Domysl

Indeks Parametr Al Maks. ka nie ID Opis
1.34.28 |Blokada pompy 4 S?L%N1 4p9  |Patrzpunkt 1.34.25
1.34.29 |Blokada pompy 5 S?L%ﬂ 430  |Patrz punkt 1.34.25
1.34.30 | Blokada pompy 6 S[i(i)gtlth1 486 Patrz punkt 1.34.25
1.34.31 |Blokada pompy 7 S?L%ﬂ 487  |Patrzpunkt 1.34.25
1.34.32 | Blokada pompy 8 S[i(i)gtlth1 488 Patrz punkt 1.34.25

1.4.4 APLIKACJA WIELE POMP (WIELE NAPEDOW)

Aplikacja Sterowanie wielopompowe (wielonapedowe) jest przeznaczona do uktadéw
zawierajacych co najmniej 8 potaczonych réwnolegle silnikdow o réznych predkosciach, np. do
napedzania pomp, wentylatorow lub sprezarek. Domyslnie aplikacja jest skonfigurowana dla
3 silnikéw pracujacych réwnolegle.

Zobacz opisy parametrow w rozdziale 70 Opis parametrow.

Lista kontrolna pierwszego uruchomienia systemu wielopompowego (wielonapedowego)
znajduje sie w punkcie 70.71.1 Lista kontrolna rozruchu wielu pomp [wielu napedéw/.

Kazdy silnik ma przemiennik (naped), ktéry steruje tylko nim. Napedy w systemie komunikuja
sie ze soba za posrednictwem magistrali komunikacyjnej Modbus RTU.
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- _3 ~ -
Il il il
Start / stop
| | | FB_ ||
.-3' .-3' O
M1 M2 M3
M1
O
M2
—> = —>
M3
G

Rys. 13: Konfiguracja sterowania wielopompowego [wielonapedowego)

Zmienna procesu, na przyktad cisnieniem, mozna sterowac za pomoca predkosci silnika
regulacyjnego oraz przez podtaczanie roznej liczby silnikow. Wewnetrzny regulator PID w
przemienniku silnika regulacyjnego steruje predkoscia, uruchamianiem i zatrzymywaniem
silnikow.

Sposob dziatania systemu zalezy od wybranego trybu pracy. W trybie wielu urzadzen
napedzanych silniki pomocnicze przejmuja predkosc silnika regulacyjnego.

Pompa 1 steruje, a pompy 2 i 3 pracuja z predkoscia identyczna jak pompa 1, co pokazuje
krzywa A.
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Obr./min
A

Rys. 14: Sterowanie w trybie z wieloma urzadzeniami napedzanymi

Na rysunku ponizej wida¢ przyktad trybu wielu urzadzen nadrzednych. Gdy predkos¢ silnika
regulacyjnego osiaga stata predkosc produkcyjna B, uruchamia sie nastepny silnik. Krzywe A
ukazuja regulacje pomp.

Obr./min B

~+y

Sror S
S —
P1 P2 P3

Rys. 15: Sterowanie w trybie z wieloma urzadzeniami nadrzednymi

Funkcja Automatyczna zmiana kolejnosci silnikdw (zmiany kolejnosci uruchamiania) pozwala
rownomiernie rozktada¢ zuzycie silnikow istniejacych w uktadzie. Monitoruje ona czas pracy
silnikow i ustawia kolejnos¢ ich rozruchu. Silnik o najmniejszym przebiegu jest uruchamiany
jako pierwszy, natomiast silnik o najwiekszym zuzyciu wtacza sie ostatni. Istnieje tez
mozliwos¢ takiego skonfigurowania funkcji auto zmiany, aby silniki byty uruchamiane z
czestotliwoscia okreslona w funkcji auto zmiany albo w wewnetrznym zegarze czasu

rzeczywistego w przemienniku (potrzebna jest bateria dla zegara RTC).
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Standardowa karta we/wy

| zacisk N Sygnat ] opis |

| 1 | | +10 Vref | | Wyjsciowe napiecie odniesienia | | |
2 All+ Wejscie analogowe 1 +
Domyslnie nieuzywane
(domyslnie: 0-10 V)
Przetwornik 3 AIl- Wejécie analogowe 1 -
2-przewodowy
WartOéé_ - _1 a AI2+ Wejscie analogowe 2 + Sprz. zwrotne PID
rzeczywis (warto$¢ rzeczywista)
(domysinie: 4-20 mA)
- 5 Al2- Wejscie analogowe 2 -
_ I
(== R " 6 | 24V . o | |Napchie pomocnicze 24 V | | |
I
[ 7][enD ® | [Masa dia WE/wy || |
ro- - - {1 8 || p11 | |weijscie cyfr. 1 | | Start do przodu |
R 19 J[Dr | [wejscie cyfr 2| [ SO ddamnm o]
IR {10 [DI3 | [Wejscie cyfr. 3 B o oo aoe ey |
E | 11 | | CM ® | |Wspé|ne dla zaciskéw DI1-DI6 | | |
E | 12 | | 24 V [ J | |Napchie pomocnicze 24 V | | |
: r-1 13 | [ GND ® | [Masa dla wE/wy || |
1 P 1
Lo.--" —_._v-] 14 || D14 Wejécie cyfr. 4 Zerowanie usterki
' 1
po---” —-.i-J 15 ][ DI5 | [Wejscie cyfr. 5 | [ mane 2 b amieiss = aospry__|
' - 1
to---" ——-+-] 16 || DI6 | [wejscie cyfr. 6 | [ usterka zewnetrzna |
1 1
E : 17 CM ([ ] Wspdlne dla zaciskéw DI1-DI6
! -—-o 1
by A\\— k- 18 AO1+ Wyjscie analogowe 1+ Czestotliwoé¢ wyjsciowa
L mA (0-20 mA)
' Sao-%--b-q 19 AO1- ® | [Wyjscie analogowe 1-
' 1
1 1
: : 30 124V Nap|¢FjeI pomocnicze 24 V
| I in — wejscie
1 1
Pl :-"-""-""%" A RS485 Magistrala szeregowa, ujemna KOmUnikacja naped_naped
' I 1
E ettt ‘:' 7 B RS485 Magistrala szeregowa, dodatnia (MOdbUS RTU)
oo | .
1 pmaca | 2L [ROV/INC Wyjécie
b F-q 22 RO1/2 CM przekaznikowe| | PRACA
: @ 23 | [ RO1/3NO 1
| V! 1
%Z;ﬂ\s/cﬁ ' : USTERKA v« _ ] 25 RO2/2 CM przekainikowe USTERKA
napedach’ :___@ _____ 26 RO2/3 NO 2
v 32 RO3/2 CM |~ Wyjscie . %)
Do zacisku B w 5 GOTOWOSC
innych napedach 33 RO3/3 NO . grzekazmkowe

Rys. 16: Domyslne potaczenia sterujace aplikacji Sterowanie wielopompowe (wielonapedowe)

* Wejscia cyfrowe mozna odizolowad od uziemienia przy uzyciu przetacznika DIP.
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** = W przypadku kodu opcji +SBF4 wyjscie przekaznikowe 3 jest zastapione wejSciem
termistorowym. Patrz Instrukcja instalacji.

Al2

[T

[EniEn IR )]
DDDDD

Rys. 17: Przetacznik DIP

A. Wejscia cyfrowe C. Potaczone z zaciskiem GND (wartos¢
B. Nieuziemione domyslna)

Kazdy naped ma czujnik ci$nienia. Przy wysokim poziomie nadmiarowosci przemienniKki i
czujniki cisnienia petnia funkcje rezerwowa.

* W razie awarii jednego przemiennika nastepny przejmuje role nadrzednego.
« W razie awarii czujnika nastepny naped (ktéry ma osobny czujnik] przejmuje role
nadrzednego.

Kazdym przemiennikiem steruje osobny przetacznik z pozycjami sterowania
automatycznego, wytaczenia i sterowania recznego.
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"""" NAI'DED' 1

00 FL

NAPED 2 NAPED 3

0 FL 100 FL

;|

i

m.
oo
oo

I I
I I
! NAPED 1 '
I I
I I
I
: NADAINIK VACON 100 FLOW 1
! 2-PRZEWODOWY |P1.2 Aplikacja = wiele pomp (wiele napg do'\"v)
! P3.15.3  Numer identyfikacyjny pompy = 1
: P CZUINIK P3.15.4 Starti sprzez. zwr. = potgczono sygnaty :
: I |CISNIENIA 1 1[ +10V_] Wyjscie napigcia zadajace ;o:
1 + - 2| A2+ ] . !
NIEUZYWANE (0-10 V
: 3] AI1- ( b
I
: 4 Al2+ ]SPRZ. ZWROTNE PID (4-20 mA)
I L_ 5| AI2- |
1 6 |1+24vV Wyjécie napiecia pomocnigzego 24 V
\ C 71T GND 1] Masa dia werwy :
! 8 || DIN1 || START DO PRZODU !
! PLUKIW !
1 9 DIN2 Start do przodu + Czestotl. sp! uklwama)
! 10[[ DIN3 XX@%R A 2 pareh SomEA G4 2 i 2ad 2 panel2)
1 A ) 11 CM ¢|| Wspdine dla zaciskéw DI1Di6
' 151 AUTC‘)I f{%f{_z_'_“_lf. ..'I: 12[3+24V, ]| wyjscie napiecia pomocnidzelgo 24 v
I H ; 13| GND|¢| Masa dla WE/WY !
e 14| DIN4||| ZEROWANIE USTERKI X
| 15| DINS| BLOKADA POMPY (domyslnie nipuzywana)
: 16] DING||| USTERKA ZEWNETRZNA | |
1 171 CM Wspdlne dla zaciskéw DIl-D:I6
! 3
| 18| AO1+ ]CZESTOTL. WYISC. (0-20|mA)
! 19| AO1- :
: 30[ +24 V, | Wejscie napiecia pomocniczego 24 V
! A | RS485 ]Komunikacja pomiedzy napedami :
I
X B| RS485 (ModBus RTU) .
I I
I
: 21 ROL Wyjscie przek 1 X
: 22| RO1 (PRACA) |
! 23] RO1 |— !
I I
24| RO2
! Wyjécie przek 2 !
! 25| RO2 (USTERKA) !
, 26| RO2 ,
- 3 R0y | — Wk ||
\ 33] RO3 —— .
: DIO AlL :
NIEUZJEMIONE|
! | =" ||—| | !
| AIZ Termmator |
! OFF !
I
I .
I ]
| ,
I I
I

Rys. 18: Schemat potaczeri elektrycznych w systemie wielopompowym (wielonapedowym),
przyktad 1A

TEL. +358 (0)201 2121

- FAX +358 (0)201 212 205



SKROCONA INSTRUKCJA URUCHAMIANIA
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NAPED 1

00 FL

NAPED 3

100 FL

NAPED 2

VACON 100 FLOW

1
1
1
1
1
1
1
= wiele pomp (wiele napg do'\"v)

I
I
I
I
I
I
! NADAIJINIK
: 2-PRZEWODOWY (P12  Aplkaca
P3.15.3  Numer identyfikacyjny pompy = 2
: P CZUINIK P3.15.4 Starti sprzez. zwr. = potgczono sygnaty :
: I |CISNIENIA 2 1[ +10V_] Wyjscie napigcia zadajace ;o:
1 + - 2| A2+ ] . 1
NIEUZYWANE (0-10 V
: 3] AI1- ( b
I
: 4 Al2+ ]SPRZ. ZWROTNE PID (4-20 mA)
I L_ 5[ AI2- )
1 6 |1+24vV Wyjécie napiecia pomocnigzego 24 V
| C 7] GND 4| Masa dla WE/WY :
: 8 || DINL [} START DO PRZODU !
1 9 DIN2 Ptl%aUK%io przodu + Czestotl. sp! uklwama)
! 10[[ DIN3 XXI?%R A 2 pareh SomEA G4 2 i 2ad 2 panel2)
1 A ) 11 CM ¢|| Wspdine dla zaciskéw DI1Di6
251 AUT?I RF‘CZN‘E' "-l: 12[3+24V [[| Wyjscie napiecia pomocnigzego 24 V
I H 13| GND|¢| Masa dla WE/WY !
e 14| DIN4||| ZEROWANIE USTERKI X
| 15| DINS| BLOKADA POMPY (domyslnie nipuzywana)
: 16] DING||| USTERKA ZEWNETRZNA | |
1 171 CM Wspdlne dla zaciskéw DI1{-DI6
1 i 1
| 18| AO1+ ]CZESTOTL. WYISC. (0-20|mA)
! 19| AO1- :
: 30[ +24 V, | Wejscie napiecia pomocniczego 24 V
! A| RS485 ]Komunikacja pomiedzy napedami :
I
X B RS485 (ModBus RTU) .
I I
I
: 21 ROL Wyjscie przek 1 X
! 22| RO1 (PRACA) !
I I
! 23] RO1 |— !
I I
24| RO2
! Wyjécie przek 2 !
! 25| RO2 (USTERKA) !
, 26| RO2 ,
- R0y | e ||
\ 33] RO3 —— .
: DIO AlL :
NIEUZJEMIONE|
: i [SEN :
| AIZ Termmator |
! OFF !
I
I .
I [}
I
I

Rys. 19: Schemat potaczeri elektrycznych w systemie wielopompowym (wielonapedowym),
przyktad 1B
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NAPED 1 NAPED 2

0 FL

00 FL

. A

NIEUZ] EMIONE
GND

[==n

AIZ
OFF
[ ON |

Termmator

I I
I I
. NAPED 3 '
I I
I I

I
: NADAINIK VACON 100 FLOW 1
: 2-PRZEWODOWY P1.2 Aplikacja ) ) = wiele pomp (wiele napg do'\"v)

P3.15.3  Numer identyfikacyjny pompy = 3
: P CZUINIK P3.15.4 Starti sprzez. zwr. = potgczono sygnaty :
: I |CISNIENIA 3 1[ +10V_] Wyjscie napigcia zadajace ;o:
1 + - 2| A2+ ] . 1
NIEUZYWANE (0-10 V

: 3] AI1- ( b

I
: 4 Al2+ ]SPRZ. ZWROTNE PID (4-20 mA)
I L_ 5| AI2- )
1 6 |1+24vV Wyjécie napiecia pomocnigzego 24 V
| C 7] GND 4| Masa dla WE/WY :
! 8| [ DIN1 || START DO PRZODU !
! PLUKIW !
1 9 DIN2 Start do przodu + Czestotl. sp! uklwama)
! 10[[ DIN3 (Vmﬁ’f A 2 pareh SomEA G4 2 i 2ad 2 panel2)
1 A ) 11 CM ¢|| Wspdine dla zaciskéw DI1Di6
1 351 AUTO RECZNFE | "-l_ 12[3+24V [[| Wyjscie napiecia pomocnigzego 24 V
! P I ' : 13[ GNDJ}| Masa dla we/wy |
e 14[ DIN4||| ZEROWANIE USTERKI X
| 15| DINS| BLOKADA POMPY (domyslnie nipuzywana)
: 16] DING||| USTERKA ZEWNETRZNA | |
1 171 CM Wspdlne dla zaciskéw DIl-D:I6
I .
| 18| AO1+ ]CZESTOTL. WYISC. (0-20|mA)
! 19| AO1- :
: 30[ +24 V, | Wejscie napiecia pomocniczego 24 V
! A| RS485 ]Komunikacja pomiedzy napedami :
I
X B RS485 (ModBus RTU)
I
: 21 ROL Wyjscie przek 1
: 22| RO1 (PRACA)
! 23] RO1 |—
I

24| RO2
! Wyjscie przek 2
! 25| RO2 (USTERKA)
: 26 RO2 w ‘3
" Wyjscie przel

\ 32| RO3 (GOTOWOSE)
| 33] RO3 |—
: DIO AIl
I
I
I
I
I
I
1
I

Rys. 20: Schemat potaczeri elektrycznych w systemie wielopompowym (wielonapedowym),
przyktad 1C
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1 czujnik jest podtaczony do wszystkich napeddw. Poziom nadmiarowosci w uktadzie jest
niski, poniewaz tylko przemienniki sa nadmiarowe.

W razie awarii jednego przemiennika nastepny przejmuje role nadrzednego.
* W razie usterki czujnika system sie zatrzymuje.

Kazdym przemiennikiem steruje osobny przetacznik z pozycjami sterowania
automatycznego, wytaczenia i sterowania recznego.

Zacisk 17 doprowadza napiecie +24 V miedzy napedami 1i 2. Miedzy zaciskami 11 2 podtacza
sie zewnetrzne diody. Cyfrowe sygnaty wejsciowe uzywaja logiki ujemnej (wt. =0 V).

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 56 SKROCONA INSTRUKCJA URUCHAMIANIA

NAPED 1 ' NAPED 2 NAPED 3

'VACON 100 FLOW. VAGON 100°F1

E I

=l

.,
\ 1
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
L

NAPED 1

NADAJNIK
2-PRZEWODOWY VACON 100 FLOW
P CZUINIK P12 Aplikacja = wiele pomp (wiele napgddw)

P3.15.3  Numer identyfikacyjny pompy = 1
P3.15.4  Startisprzez. zwr. = polgczono sygnaty

I CISNIENIA 1

+ -

AI2+
AIl-
AI2+

AlI2- ] |
+24V_, | Wyjscie napiecia pomocnjczego 24 V

GND Masa dla WE/WY :

DIN1 || START DO PRZODU !
DIN2 Ptl%aUK%io przodu + Czestotl. sp&ukiwania)
10/ DIN3 WYBOR WARTOSCI ZADANEJ PID

(otwarte = war zad z paneli, zamknigte, = war zad z panel2)

11]| CM Wspdlne dla zaciskédw DI[L-DI6

12[e+24V ||| Wyjscie napiecia pomocnjczego 24 V

13| GND Masa dla WE/WY X

14| DIN4 ZEROWANIE USTERKI

15| DIN5 ?é'orﬁ\}}sl,:l.nle nleuzywana)

16/ DIN6 USTERKA ZEWNETRZNA

17 CM Wspdlne dla zaciskédw DIfL

18| AO1+ ] CZESTOTL. WYJSC. X

19| AO1-+¢|]J (0-20 mA) |

30 +24 V,_| Wejécie napiecia pomocn cltego 24V
"

] NIEUZYWANE (0-10 V)

1
1
I
+10 Vre Wyjscie napiecia zadajqcado
1
1
1

1
SPRZ. ZWROTNE PID (4420 mA)

\
O| 0| N[O U AW N

H 1
AUTO ORE:CZNIEI_

151"

1
1
1
1
1
1

~DI6

in

A | RS485 ] Komunikacja pomiedzy napedpmi

(ModBus RTU)

B | RS485

21| RO1

22 RO1
23| rRO1 —

I

1

1

I

I

:

1
;45‘ 285 _—/" Wyjscie przek 2 :
e Ro> (USTERKA) |
32] RO3 _/WyJSCIe przek 3 :
:

I

I

I

I

1

1

I

I

]

I

Wyjscie przek 1
(PRACA)

(GOTOWOSC)

33 RO3

DIO AIl
,IEUZIEMION.

[ GND | :

Termlnator

OFF
[ ON |

Rys. 21: Schemat potaczer elektrycznych w systemie wielopompowym (wielonapedowym),
przyktad 2A
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Rys. 22: Schemat potaczer elektrycznych w systemie wielopompowym (wielonapedowym),
przyktad 2B
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15| DINS ?é'orﬁ\}}sl,:l.me nleuzywana)
16| DIN6 USTERKA ZEWNETRZNA
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Rys. 23: Schemat potaczer elektrycznych w systemie wielopompowym (wielonapedowym),
przyktad 2C
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2 napedy maja osobne czujniki cisnienia. Poziom nadmiarowosci w uktadzie jest $redni,
poniewaz przemienniki i czujniki ci$nienia sa zduplikowane.

* W razie awarii jednego przemiennika drugi przejmuje role nadrzednego.
« W razie awarii czujnika drugi naped (ktéry ma osobny czujnik) przejmuje role
nadrzednego.

Kazdym przemiennikiem steruje osobny przetacznik z pozycjami sterowania
automatycznego, wytaczenia i sterowania recznego.
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Rys. 24: Schemat potaczer elektrycznych w systemie wielopompowym (wielonapedowym),
przyktad 3A
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Rys. 25: Schemat potaczeri elektrycznych w systemie wielopompowym (wielonapedowym),
przyktad 3B
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Rys. 26: Schemat potaczeri elektrycznych w systemie wielopompowym (wielonapedowym),
przyktad 3C
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1 wspolny czujnik cisnienia jest podtaczony do 2 napedéw. Poziom nadmiarowosci w uktadzie
jest niski, poniewaz tylko przemienniki sa nadmiarowe.

* W razie awarii jednego przemiennika drugi przejmuje role nadrzednego.
* W razie usterki czujnika system sie zatrzymuje.

Kazdym przemiennikiem steruje osobny przetacznik z pozycjami sterowania
automatycznego, wytaczenia i sterowania recznego.

Zacisk 17 doprowadza napiecie +24 V miedzy napedami 1i 2. Miedzy zaciskami 11 2 podtacza
sie zewnetrzne diody. Cyfrowe sygnaty wejsciowe uzywaja logiki ujemnej (wt. =0 V).
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Rys. 27: Schemat potaczeri elektrycznych w systemie wielopompowym (wielonapedowym),
przyktad 4A
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Rys. 28: Schemat potaczeri elektrycznych w systemie wielopompowym (wielonapedowym),
przyktad 4B
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SKROCONA INSTRUKCJA URUCHAMIANIA
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P3.15.4  Startisprzez. zwr. = polgczono sygnaty

H 1
AUTO ORE:CZNIEI_

A | RS485 Komunikacja pomiedzy naped
B | RS485 (ModBus RTU)

21} RO1 Wyjscie przek 1
22| RO1 (PRACA)
23] rRO1 }—

;45‘ 285 ;‘ Wyjscie przek 2
e Ro> (USTERKA)

32] RO3 - Wyjscie przek 3
33 RO3 (GOTOWOSC)

DIO AIl

NIEUZIEMIONH
[_GND |

Termlnator

OFF
[ ON |

1[+10V | Wyjsécie napigcia zadajac
2| A2+ .

3 ATI= ] NIEUZYWANE (0-10 V)
41 A2+ SPRZ. ZWROTNE PID (4
5| Al2- ] : (

6 |¢+24V_, | Wyjscie napiecia pomocnj
7 || GND Masa dla WE/WY

8 || DIN1 || START DO PRZODU

9 DIN2 Ptl%aUK%io przodu + Czestotl. s
LO[[DING || WYaoR WARTGSC: ZEBANe
11]| CM Wspdlne dla zaciskéw DI
12[e+24V ||| Wyjscie napiecia pomocn|
13| GND Masa dla WE/WY

14| DIN4 ZEROWANIE USTERKI
15| DIN5 ?é'orﬁ\}}sl,?nle nleuzywana)

16/ DIN6 USTERKA ZEWNETRZNA
17 CM Wspdlne dla zaciskéw DI
18] AO1+ ] CZESTOTL. WYJSC.

19| AO1-¢[) (0-20 mA)

30| +24 V| Wejécie napiecia pomocn|

20 mA)

1

I

I

p&ukiwania)
1D

L-DI6

1
1
1
1
1
1
1-DI6

am

I
crego 24 V
1

bte, = war zad z panel2)

czego 24 V
I

I
1
1
cltego 24 V
"

Rys. 29: Schemat potaczeri elektrycznych w systemie wielopompowym (wielonapedowym),
przyktad 4C
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1 czujnik ci$nienia jest podtaczony do pierwszego napedu. System nie jest nadmiarowy,
poniewaz awaria napedu lub czujnika spowoduje zatrzymanie catego systemu.
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NAPED 1

NAPED 2 NAPED 3

NAPED 1

NADAINIK VACON 100 FLOW

2-PRZEWODOWY

P CZUINIK

P1.2 Aplikacja

= wiele pomp (wiele napgdd

P3.15.3  Numer identyfikacyjny pompy = 1

P3.15.4 Startisprzez. zwr.

= potgczono sygnaty

NIEUZ] EMIONE | |
GND

DIO

AIl

Termmator

uklwanla)
= rvar zad z panel2)
~DI6
zelgo 24 V
|
|
eu;‘ywana)
|
|
+DI6
1
mA)
|

|
ego 24 V
I
I

mi

OFF
[ ON |

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I h
: I |CISNIENIA 1 1[ +10V_] Wyjscie napigcia zadajace
| + - 2| A2+ ] :
NIEUZYWANE (0-10 V
: 3] AI1- ( )
: 4 Al2+ ]SPRZ. ZWROTNE PID (4-2
\ L_ 5[ AI2-
1 6 [9+24V Wyjscie napiecia pomocni
: L 71 GND 1] Masa dia we/wy
X 8| [ DIN1 || START DO PRZODU
POLECENIE
: S?AR?U 91| DIN2 %gt%UKéo przodu + Czestotl. sp
| 10/ DIN3 || WYBOR WARTOSCI ZADANE) PID
| SYSTEMU (otwarte = war zad z panell, zamknigtg
1 11 CM ¢|| Wspdlne dla zaciskéw DI1
! 12, +24V[J__ Wyijscie napiecia pomocni
I 13| GND|¢| Masa dla WE/WY
: 14| DIN4 ZEROWANIE USTERK’I o
| 15| DINS| BLOKADA POMPY (domysSlnie nil
: 16| DIN6 USTERKA ZEWNETRZNA
1 171 CM Wspdlne dla zaciskéw DI1
! .
| 18| AO1+ ]CZESTOTL. WYJISC. (0-20
! 19| AO1-
: 30[ +24 V, | Wejscie napiecia pomocnicy
! A| RS485 ]Komunikacja pomiedzy napeda
I
X B| RS485 (ModBus RTU)
I
| 21 RO1 Weiécie orack 1
) >3 RO1 yjscie prze
| (PRACA)
! 23] RO1 |—
I
24| RO2
! Wyjscie przek 2
! 25| RO2 (USTERKA)
: 26 RO2 w ‘3
" Wyjscie przel
\ 32| RO3 (GOTOWOSE)
\ 33] RO3 |—
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I

Rys. 30: Schemat potaczeri elektrycznych w systemie wielopompowym (wielonapedowym),
przyktad 5A
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VACON - 69

NAPED 1

NAPED 3

NAPED 2

VACON 100 FLOW

P1.2

P3.15.3 Numer identyfikacyjny pompy = 2

Aplikacja = wiele pomp (wig

P3.15.4 Startisprzez. zwr. = potgczono sygn|
1 [+10 vref | Wyjécie napiecia zadajace
2| Al2+ ]NIEUZYWANE (0-10V)
3| AIl-
4| A2+ ]SPRZ. ZWROTNE PID (4-2
5| AI2-

6 | #+24vout Wyjécie napiecia pomocni
7 || GND Masa dla WE/WY
8 | [DIN1 START DO PRZODU
9 DIN2 (SSP{LaLIJ'tK{:I\g/?)';‘%Edq + Czestotl. sp
10] | DIN3 || &Rt RIS S AN ed™
11[| CM ¢|| Wspdine dla zaciskow DI1
12[$24vodd| wyjscie napiecia pomocni
13| GND Masa dla WE/WY
14] DIN4][| zEROWANIE USTERKI
15| DINS BLOKADA POMPY (domy$lnie ni
16| DIN6 USTERKA ZEWNETRZNA
17] CM Wspdlne dla zaciskéw DI1
18| AO1+ ]CZESTOTL. WYISC. (0-20
19] AO1-
30|+24 Vin| Wejscie napiecia pomocni
A | RS485 ]Komunikacja pomiedzy napeda
B | RS485
;; Egi _+ Wyjécie przek 1 (H
23 RO1 ——
24| RO2 -

Wyjscie przek 2 (4
35 ROZ ] Wsde preek 2 (
26| rRO2 —— -
32 RO3 _~" Wyjscie przek 3 (¢
33] RO3 ——

DIO

AIl

AO
nifuziemion] u_In U
1 L}

Terminator

AL2 5
L1 ]

I
I
I
I
I
I
I
le r:|apedc'>w)
I
I
I
I
I
I
I

0 mA)

1
zego 24 V
1
1
1
1
ukiwania)

b= Iwar zad z panel2)
-DI6
Ze:go 24V

1
eu%ywana)

1

1

-D:I6

mA)
I
I

zego 24 V

mi ItModBus RTU)
I

1
RACA)
1

STERKA)
1
ofowos¢)
1

Rys. 31: Schemat potaczeri elektrycznych w systemie wielopompowym (wielonapedowym),

przyktad 5B
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NAPED 1 NAPED 2

'VACON 100 FLOW 'VACON 100 FLOW.

NAPED 3

VACON 100 FLOW

P1.2 Aplikacja = wiele pomp (wiele naper-é\n&
P3.15.3  Numer identyfikacyjny pompy = 3
P3.15.4 Startisprzez. zwr. = potgczono sygnaty

1| +10V_| Wyjscie napiecia zadajacego
2| A2+ ] ; !
NIEUZYWANE (0-10 V
3| AlL- ( b
I
4] Al2+ ]SPRZ. ZWROTNE PID (4-20 mA)
5 AI2- 1
6 |1+24vV Wyjécie napiecia pomocnigzego 24 V
7|1 GND 4| Masa dla WE/WY :
8 || DIN1 START DO PRZODU :
9 DIN2 Ptl%aUK%io rzodu + Czestotl. spjukiwania)
10[[ DIN3 &%&"m%‘a%%@%’% AN biar 200 2 panei)
11 CM ¢|| Wspdine dla zaciskéw DI1rDI6

12[3 +24V[[| Wyjscie napiecia pomocnigzego 24 V
13| GND Masa dla WE/WY !
14| DIN4 ZEROWANIE USTERKI :
15[ DINS|[| Fsmydne ensywana) !

DING| USTERKA ZEWNETRZNA :
171 CM Wspdlne dla zaciskéw DI1{-DI6

I
18] AO1+ ]CZESTOTL. WYISC. (0-20|mA)

19| AO1- :
30| +24V, | Wejscie napiecia pomocniczego 24 V
A| RS485 ]Komunikacja pomiedzy napedami !

(ModBus RTU) !

B| RS485

21| RO1 Wi ‘1
22| RO1 (ng;gg)me
23] rRO1 —

24 RO2

Wyjscie przek 2
25| RO2 (USTERKA)

26| RO2 |—

32 RO3 " Wyjscie przek 3

33 RO3 (GOTOWOSC)

DIO AIl

NJEUZIEMIONE | |
GND |

Termmator

OFF
[ ON |

-
o))
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Tabela 11: M1.1 Kreatory

DomyslLni

Indeks Parametr e

0 = nieaktywne
1 = aktywne

1.1.1 Kreator rozruchu 0 1 0 1170 |Wybor opcji Uaktywnij
powoduje uruchomie-
nie Kreatora rozruchu
(patrz podrozdziat 1.3
Pierwszy rozruch).

Wybor opcji Uaktywnij
powoduje uruchomie-
nie kreatora trybu
pozarowego (patrz roz-
dziat 1.3 Pierwszy roz-
ruch).

1.1.2 Kreator trybu pozar 0 1 0 1672
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Tabela 12: M1 Szybka konfiguracja

Indeks Parametr

0 = standardowa

1=HVAC
12 2 = sterowanie PID
0 Aplikacja 0 4 2 212 l3 = sterowanie wie-
opompowe (jedno-
napedowe)

4 = sterowanie wie-
lopompowe (wielo-

napedowe)
Minimalna Minimalna akcepto-
wartos¢ wana czestotliwos¢
1.3 zadana 0.00 P1.4 Hz 0.0 101 zadana.
czestotli-
Wosci
Maksymalna Maksymalna akcep-
wartosé 50.0/ towana czestotliwos¢
1.4 zadana P1.3 320.0 Hz . 102 zadana.
. 60.0
czestotli-
wosci
Okresla czas wyma-
Czas prav- gany do zwiekszenia
1.5 zas przy 0.1 3000.0 s 5.0 103 |czestotliwosci wyj-
spieszania 1 L .
Sciowej od 0 do war-
tosci maksymalnej.
Okresla czas wyma-
Czas hamo- gany do zmniejszenia

1.6 . 0.1 3000.0 s 5.0 104 czestotliwosci wyj-
wania 1 L . ..

Sciowej od wartosci

maksymalnej do 0.

Maksymalny prad

1.7 le.lt prqdu [H*0,1 IS A Zmienny 107 silnika z przemien-
silnika . L

nika czestotliwosci.
18 Typ silnika 0 1 0 gso | O~ sitnikindukeyjny

1 = silnik magneto-
elektryczny
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VACON - 73

Tabela 12: M1 Szybka konfiguracja

Indeks

Parametr

Napiecie

Wartos$¢ Un mozna
znalez¢ na tabliczce
znamionowe;j silnika.

1.9 znamionowe | Zmienny Zmienny \Y Zmienny 110 WSKAZOWKA!
silnika Sprawdz, czy podta-
czenie silnika jest
typu Trojkat czy
Gwiazda.
Czestotli- Wartos¢ fn mozna
110 wosc zna- 8.0 3200 Hz 50.0/ 11 znale;c na ta.bl.|cz.ce
mionowa 60.0 znamionowej silnika.
silnika
Znamionowa Wartos¢ nn mozna
predkos¢ obr./mi . znalez¢ na tabliczce
1.1 24 19200 Zmienny 112 . S
obrotowa n znamionowej silnika.
silnika
Prad zna- Wartosc¢ In mozna
1.12 mionowy sil- IH*0,1 IS A Zmienny 113 znalez¢ na tabliczce
nika znamionowej silnika.
Zn cos @ sil- Warto$¢ mozna zna-
143 [nikalwspot- g 44 1.00 Zmienny | 120 |'€2Cnatabliczce.
czynnik znamionowe;j silnika.
mocy)
Naped ustala mini-
malny wystarczajacy
prad silnika, aby
oszczedzac energie i
zapewnic cichsza
Optymaliza- prace. itej fu?k,ql
1.14 cja zuzycia 0 1 0 666 ~|Moznakorzystacna
. przyktad przy stero-
energii

waniu wentylatorami
i pompami.

0 = wytaczony
1 = wtaczony
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Tabela 12: M1 Szybka konfiguracja

Indeks Parametr

Funkcja identyfikacji
oblicza lub mierzy
parametry silnika,
ktére sa wymagane
do prawidtowego
sterowania silnikiem
i jego predkoscia.

1.15 Identyfikacja 0 2 0 631 0 = brak reakgji
1 = na postoju
2 =z obrotem

Przed uruchomie-
niem przebiegu iden-
tyfikacyjnego nalezy
ustawi¢ parametry z
tabliczki znamiono-

wej silnika.
1.16 Funkcja 0 1 0 505 0 =rampa
startu .
1 = start w biegu
1.17 Funkcja 0 1 0 506 |0 =wybieg
stopu 1 =rampa
Automa-
118 tyezne 0 1 0 731 |0 =wytaczony
wznowilenie 1= W{alczony
pracy
0 = brak reakcji
Odpowiedz ; : 3lsi;Tka (zatrzy-
1.19 na usterke 0 3 2 701 . .
’ maj zgodnie z try-
zewnetrzna

bem stopu)
3 = usterka (zatrzy-
maj wybiegiem)
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Tabela 12: M1 Szybka konfiguracja

Indeks Parametr

0 = brak reakcji

1 =alarm
2 =alarm + stata
Odpowiedz czestotliwosé usterki
na usterke (P3.9.1.13)
1.20 zewnetrzna 0 5 0 700 3 =alarm + poprzed-
wejscia ana- nia czestotliwosé
logowego 4 = usterka (zatrzy-
maj zgodnie z try-
bem stopu]

5 = usterka (zatrzy-
maj wybiegiem)

Wybér zdalnego
miejsca sterowania

(start/stop).
Zdalne
1.21 miejsce ste- 0 1 0 172 .
rowania 0 = sterowanie
WE/WY
1 = sterowanie magi-
strala
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Tabela 12: M1 Szybka konfiguracja

Indeks Parametr
Wybor zrddta war-
tosci zadanej czes-
totliwosci, gdy miejs-
cem sterowania jest
WE/WY A,
0=PC
1 = czestotliwosé
stata 0
2 = zadawanie z
panelu sterujacego
3 = magistrala
komunikacyjna
4=AlN
5=AI2
Wybr Al 7 sadwanie
1.22 sterowania z 1 20 6 117
regulatora PID
WE/WY 82 . .
= potencjometr sil-
nika
11 = wyjscie bloku 1
12 = wyjscie bloku 2
13 = wyjscie bloku 3
14 = wyjscie bloku 4
15 = wyjscie bloku 5
16 = wyjscie bloku 6
17 = wyjscie bloku 7
18 = wyjscie bloku 8
19 = wyjscie bloku 9
20 = wyjscie bloku 10
Domyslna wartos¢
zalezy od aplikacji
wybranej za pomoca
parametru 1.2.
Wybor Patrz P1.22.
zrodta war-
123 | toscizada- 1 20 1 121
nej przy ste-
rowaniu z
panelu
Wybor Patrz P1.22.
zrodta war-
124 | toscizada- 1 20 2 122
nej przy ste-
rowaniu z
magistrali
125 | Zakressyg- 0 1 0 379 [0=0-10V/0-20mA
natu Al 1=2-10V / 4-20 mA
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Tabela 12: M1 Szybka konfiguracja

Indeks Parametr
126 | Zakressyg- 0 1 1 390 |0=0-10V/0-20 mA
natu Al2 1=2-10V/4-20 mA
1.27 Funkcja RO1 0 51 2 11001 [Patrz P3.5.3.2.1.
1.28 Funkcja RO2 0 51 3 11004 |Patrz P3.5.3.2.1.
1.29 Funkcja RO3 0 51 1 11007 |[Patrz P3.5.3.2.1.
1.30 Funkcja AO1 0 31 2 10050 |[Patrz P3.5.4.1.1.
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Tabela 13: M1.35 Wiele pomp [wiele napedow]

Indeks Parametr

Jesli wartos¢ para-
metru zostanie
ustawiona na
Wzmocnienie 0 100%, zmiana war-
1.35.1 PID 0.00 100.00 %o 100.00 118 toéci uchybu o 10%
powoduje zmiane
wyjscia regulatora

0 10%.

Jesli ten parametr
zostanie ustawiony
na 1,00 s, zmiana
Czas catkowania wartosci uchybu o
1.35.2 PID 0.00 600.00 s 1.00 119 10% powoduje
zmiane wyjscia
regulatora o
10,00%/s.

Jesli ten parametr
zostanie ustawiony
na 1,00 s, zmiana

1353 Czas ré.zniczko— 0.00 100.00 < 0.00 1132 wartosci uchybu 0

o wania PID ’ ’ ’ 10% w trakcie 1,00
s powoduje zmiane
wyjscia regulatora

0 10,00%.

Wybér jednostki Wybierz jednostke

1.35.4 . 1 A 1 1036 dla procesu. Patrz
procesowe P3.13.1.4.

Wartosc jednostki
Wartosc mini- Zmienn Pers?tctiskoawseaj ;':EEO';EI]«
1.35.5 malna jednostki Zmienny Zmienny 1033 J o ama
. y 0% wartosci syg-
procesowej .
natu sprzezenia
zwrotnego PID.

Wartosc jednostki

Warto$¢ maksy- procesowej, ktora

1.35.6 malna jednostki Zmienny Zmienny Zmienn 1034 jest taka sama jak
. y 100% wartosci syg-
procesowej L
natu sprzezenia
zwrotnego PID.
Wybor zrddta Patrz P3.13.3.3
1.35.7 sprzezenia 0 30 2 334
zwrotnego 1
Wybor zrddta Patrz P3.13.2.6
1.35.8 wartosci zadanej 0 32 1 332

1
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Tabela 13: M1.35 Wiele pomp [wiele napedow]

Indeks

1.35.9

Parametr

Wartosé¢ zadana
z panelu 1

Zmienny

Zmienny

Zmienny

167

1.35.10

Czestotliwosc
uspienia 1

0.0

320.0

Hz

0.0

1016

Przemiennik prze-
tacza sie do trybu
uspienia, gdy czes-
totliwos$¢ wyjsciowa
pozostaje ponizej
tej wartosci gra-
nicznej dtuzej, niz
okresla to para-
metr Opdznienie
uspienia.

1.35.11

Opodznienie
uspienia 1

3000

1017

Minimalny czas
pozostawania czes-
totliwosci ponizej
poziomu uspienia,
zanim przemiennik
sie zatrzyma.

1.35.12

Poziom budzenia
1

Zmienny

Zmienny

Zmienny

Zmienn
y

1018

Wartos¢, przy kté-
rej nastepuje wybu-
dzenie funkcji
monitorowania
sprzezenia zwrot-
nego PID. Poziom
wybudzenia 1
uzywa wybranych
jednostek proceso-
wych.

1.35.13

Tryb wielu pomp

1785

Wybiera tryb wielu
pomp.

0 = jeden naped

1 = wiele uzupet-
niajacych

2 = wiele gtéwnych

1.35.14

Liczba pomp

1001

taczna liczba silni-
kéw (pomp/wenty-
latoréw) uzywanych
w systemie wielo-
pompowym.
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Tabela 13: M1.35 Wiele pomp [wiele napedow]

Indeks Parametr

Numer kolejny
przemiennika w
systemie pomp.
Parametr jest uzy-
1 8 1 1500 wany tylko w try-
bach z wieloma
urzadzeniami
napedzanymi lub
nadrzednymi.

Numer identyfi-

1.35.15 )
kacyjny pompy

Okresla tryb pracy
w systemie wielo-

pompowym (wielo-
napedowym).

Tryb pracy prze-

1.35.16 . g
miennika

0 1 0 1782
0 = naped dodat-
kowy
1 = naped prowa-
dzacy

Wtaczanie/wyta-
czanie blokad. Blo-
kady informuja sys-
Blokowanie tem, czy silnik jest

1.35.17 pompy 0 1 1 1032 podtaczony czy nie.

0 = wytaczony
1 = wtaczony

Wytacza/wtacza
rotacje kolejnosci
uruchamiania oraz
1.35.18 ustawiania priory-

Automatyczna ania
0 zmiana kolej- 0 1 1 1027 tetu silnikow.

nosci silnikow
0 = wytaczony
1 = wtaczony

(odstep czasu)

0 = pompa dodat-
0 1 1 1028 kowa

1 = wszystkie
pompy

Pompa auto

1.35.19 .
zmiany
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Tabela 13: M1.35 Wiele pomp [wiele napedow]

Indeks

Parametr

Przedziat czasu

Po uptywie czasu
okreslonego tym
parametrem naste-
puje wtaczenie
funkcji auto
zmiany. Jednak
auto zmiana naste-

1.35.20 automatycznej 0.0 3000.0 godz. 48.0 1029 .

Zmiany puje tylko wtedy,
gdy wykorzysty-
wana wydajnosé
jest ponizej
poziomu okreslo-
nego parametrami
P3.15.11i P3.15.12.

135.91 Liczba Qni auto 0 127 1786 Za.kres: od p.oniej— _
zmiany dziatku do niedzieli
Godzina auto Zakres: od 00:00:00
1.35.22 Zmiany Czas 1787 do 23:59:59
Automatyczna Parametry te
zmiana kolej- okreslaja poziom,
1.35.23 nosci silnikdw: 0.00 P3.3.1.2 Hz 25:00 1031 ktdrego nie moze
limit czestotli- przekroczy¢ wydaj-
wosci nosc¢, aby mozna
byto przeprowadzic¢
Automatyczna automatyczna
13524 | 2miana kolej- 1 6 1030 |FMiane.
nosci silnikow:
Limit pompy
Gdy wartosc¢ sprze-
zenia zwrotnego
utrzymuje sie w
przedziale od 4,5
do 5,5 bara, silnik
pozostaje podta-
czony.
Szerokodd Wartos¢ zadana =5
1.35.25 0 100 % 10 1097 baréw
pasma

Szerokosc pasma =
10%

Gdy wartosc¢ sprze-
zenia zwrotnego
utrzymuje sie w
przedziale od 4,5
do 5,5 bara, silnik
pozostaje podta-
czony.
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Tabela 13: M1.35 Wiele pomp [wiele napedow]

Indeks Parametr

Gdy wartos¢ sprze-
zenia zwrotnego
wykracza poza sze-
Opéér]ie_nie sze- 0 3600 < 10 1098 rokosé pasma, jgst
rokosci pasma to czas, jaki musi
uptynac przed
dodaniem lub usu-
nieciem pomp.

1.35.26

Okresla stata pred-
kos¢, przy ktorej
pompa sie stabili-
zuje po osiagnieciu
maksymalnej czes-
0 100 % 100 1513 totliwosci. Wtedy
nastepna pompa
przejmuje regula-
cje w trybie wielu
urzadzen nadrzed-
nych.

Stata predkosé

1.35.27 produkcyjna

OTWARTY = nieak-

1.35.28 | Blokada pompy 1 SD{I%ION1 426 tywne
ot ZAMKNIETY =
aktywne
Okresla wartosc
Maksy- .
Wart. zad. prze- |malna war- Maksy- zadang czestotli-
1.35.29 ' tuk. P tose malna war- Hz 50.00 1239 wosci przy wtaczo-
pru. sadana tos¢ zadana nej funkcji przeptu-

kiwania.
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2 KREATORY

2.1 KREATOR APLIKACJI STANDARDOWEJ

Kreator aplikacji pomaga uzytkownikowi w konfiguracji podstawowych parametrow, ktore sa
zwiazane z wybrana aplikacja.

Aby uruchomic kreatora aplikacji standardowej, na panelu sterujacym ustaw parametr P1.2
Aplikacja (ID 212) na warto$¢ Standardowa.

WSKAZOWKA!

W przypadku uruchomienia kreatora aplikacji Standard z poziomu Kreatora
rozruchu przechodzi on od razu do kroku 11.

Ustaw wartos$¢ parametru P3.1.2.2 Typ silnika
1 (zgodnie z tabliczka znamionowa silnika) Silnik PM

Silnik indukcyjny

Ustaw wartos$¢ parametru P3.1.1.1 Napiecie zna- Zakres: Zmienny
2 mionowe silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa
silnika)

Ustaw wartos$é parametru P3.1.1.2 Czestotliwos¢ Zakres: 8.00-320.00 Hz
3 znamionowa silnika (zgodnie z tabliczka znamio-
nowa silnika)

Ustaw wartos¢ parametru P3.1.1.3 Predkos¢ zna- Zakres: 24-19 200 obr./min
4 mionowa silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa
silnika)

Ustaw warto$¢ parametru P3.1.1.4 Prad znamio- Zakres: Zmienny
5 nowy silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa sil-
nika)

Krok 6 jest wyswietlany tylko wtedy, gdy w kroku 1 zaznaczono opcje Silnik indukcyjny.
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6 Ustaw wartos$¢ parametru P3.1.1.5 Znamionowa Zakres: 0.30-1.00
wartosc¢ cos ¢ silnika
7 Ustaw warto$¢ parametru P3.3.1.1 Minimalna czes- |Zakres: od 0,00 do P3.3.1.2 Hz
totliwo$¢ zadawana
8 Ustaw wartos$¢ parametru P3.3.1.2 Maksymalna Zakres: od P3.3.1.1 do 320,00 Hz
czestotliwos¢ zadawana
9 Ustaw wartos¢ parametru P3.4.1.2 Czas przyspie- Zakres: 0,1-3000.0 s
szania 1
10 Ustaw wartosé parametru P3.4.1.3 Czas hamowania |Zakres: 0,1-3000.0 s
1
Wybierz miejsce sterowania, z ktdrego do prze-
miennika sa przekazywane polecenia uruchomienia [ WE/WY sterujace
n i zatrzymania oraz wartosc¢ zadana czestotliwosci. Magistrala komunikacyjna
Panel sterujacy

Praca kreatora aplikacji standardowej zostata zakonczona.

2.2 KREATOR APLIKACJI HVAC

Kreator aplikacji pomaga uzytkownikowi w konfiguracji podstawowych parametrow, ktore sa
zwiazane z wybrana aplikacja.

Aby uruchomi¢ kreatora aplikacji HVAC, nalezy za pomoca panelu sterujacego w parametrze
P1.2 Aplikacja (ID 212) ustawi¢ wartos¢ HVAC.

Zaznacz rodzaj procesu (lub zastosowanial, ktérym
chcesz sterowac. Sprezarka
1 Wentylator
Pompa
Inny

Niektore parametry maja state wartosci dla opcji wybieranych w kroku 1. Wykaz parametrow
i ich wartosci znajduje sie na koncu tego podrozdziatu — patrz Tabela 14.

Ustaw wartos¢ parametru P3.2.11 Opdznienie res-  [Zakres: 0-20 min
tartu.

Krok 2 jest wyswietlany tylko wtedy, gdy w kroku 1 zaznaczono opcje Sprezarka.
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Ustaw wartos¢ parametru P3.1.2.2 Typ silnika
3 (zgodnie z tabliczka znamionowa silnika) Silnik PM

Silnik indukcyjny

Ustaw wartos¢ parametru P3.1.1.1 Napiecie zna- Zakres: Zmienny
4 mionowe silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa
silnika)

Ustaw wartos¢ parametru P3.1.1.2 Czestotliwos¢ Zakres: 8.00-320.00 Hz
5 znamionowa silnika (zgodnie z tabliczka znamio-
nowa silnika)

Ustaw wartos¢ parametru P3.1.1.3 Predkosc¢ zna- Zakres: 24-19 200 obr./min
6 mionowa silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa
silnika)

Ustaw wartosé parametru P3.1.1.4 Prad znamio- Zakres: Zmienny
7 nowy silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa sil-
nika)

Ustaw wartos$¢ parametru P3.1.1.5 Znamionowa Zakres: 0.30-1.00
8 warto$¢ cos ¢ silnika (zgodnie z tabliczka znamio-
nowa silnika)

Krok 8 jest wyswietlany tylko wtedy, gdy w kroku 3 zaznaczono opcje Silnik indukcyjny.

Ustaw wartos¢ parametru P3.3.1.1 Minimalna czes- |Zakres: 0.00-3.3.1.2 Hz
totliwos¢ zadawana

Ustaw wartos¢ parametru P3.3.1.2 Maksymalna Zakres: od P3.3.1.1 do 320,00 Hz

10 czestotliwosc zadawana

Kroki 111 12 sa wyswietlane tylko wtedy, gdy w kroku 1 zaznaczono opcje /nny.

Ustaw warto$¢ parametru P3.4.1.2 Czas przyspie- Zakres: 0,1-3000.0 s

1" .
szania 1

Ustaw wartos¢ parametru P3.4.1.3 Czas hamowania |Zakres: 0,1-3000.0 s

12 1

Nastepnie kreator przechodzi do czynnosci okreslonych przez aplikacje.

Wybierz miejsce sterowania (z ktdrego sa przekazy-
wane polecenia uruchomienia i zatrzymania oraz WE/WY sterujace
warto$¢ zadana czestotliwoscil. Magistrala komunikacyjna

Panel sterujacy

13

Kreator aplikacji HVAC zakonczyt prace.
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Tabela 14: State wartosci parametrow

Typ procesu

Indeks Parametr
P3.1.4.1 Wspdtczynnik U/f Liniowe Kwadratowe Liniowe
P3.2.4 Funkcja startu Zmien. predkosci Start ,.w biegu” Zmien. predkosci
P3.2.5 Funkcja stopu Zmien. predkosci Wybieg Zmien. predkosci
P3.4.1.2 Czas przyspieszania |5.0s 30.0s 30s
P3.4.1.3 Czas hamowania 50s 30.0s 30s

2.3 KREATOR APLIKACJI STEROWANIA PID

Kreator aplikacji pomaga uzytkownikowi w konfiguracji podstawowych parametrow, ktore sa
zwiazane z wybrana aplikacja.

Aby uruchomi¢ kreatora aplikacji sterowania PID, na panelu sterujacym ustaw parametr P1.2
Aplikacja (ID 212) na wartos¢ Sterowanie PID.

WSKAZOWKA!

W przypadku uruchomienia kreatora aplikacji z poziomu Kreatora rozruchu
przechodzi on od razu do kroku 11.

Ustaw wartos$¢ parametru P3.1.2.2 Typ silnika
1 (zgodnie z tabliczka znamionowa silnika) Silnik PM

Silnik indukcyjny

Ustaw wartos$¢ parametru P3.1.1.1 Napiecie zna- Zakres: Zmienny
2 mionowe silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa
silnika)

Ustaw wartosé parametru P3.1.1.2 Czestotliwos¢ Zakres: 8,00-320,00 Hz
3 znamionowa silnika (zgodnie z tabliczka znamio-
nowa silnika)

Ustaw wartos¢ parametru P3.1.1.3 Predkosc¢ zna- Zakres: 24-19 200 obr./min
4 mionowa silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa
silnika)

Ustaw wartos$¢ parametru P3.1.1.4 Prad znamio- Zakres: Zmienny
5 nowy silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa sil-
nika)

Krok 6 jest wyswietlany tylko wtedy, gdy w kroku 1 zaznaczono opcje Silnik indukcyjny.
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6 Ustaw wartos$¢ parametru P3.1.1.5 Znamionowa Zakres: 0.30-1.00
wartosc¢ cos ¢ silnika

7 Ustaw warto$¢ parametru P3.3.1.1 Minimalna czes- |Zakres: od 0,00 do P3.3.1.2 Hz
totliwo$¢ zadawana

8 Ustaw wartos$¢ parametru P3.3.1.2 Maksymalna Zakres: od P3.3.1.1 do 320,00 Hz
czestotliwos¢ zadawana

9 Ustaw wartos¢ parametru P3.4.1.2 Czas przyspie- Zakres: 0,1-3000.0 s
szania 1

10 Ustaw wartosé parametru P3.4.1.3 Czas hamowania |Zakres: 0,1-3000.0 s
1
Wybierz miejsce sterowania (z ktdrego sa przekazy-
wane polecenia uruchomienia i zatrzymania oraz WE/WY sterujace

n warto$¢ zadana czestotliwoscil. Magistrala komunikacyjna

Panel sterujacy

12 Ustaw wartos¢ parametru P3.13.1.4 Wybor jed- Wiecej niz 1 wybrana wartos$¢

nostki procesowe;j

Jesli wybrana wartosc jest rézna od %, pojawia sie nastepne pytania. W przypadku wybrania
opcji % kreator przechodzi od razu do kroku 16.

Ustaw wartos$¢ parametru P3.13.1.5 Warto$¢ mini-

0 zakresie decyduje opcja wybrana w kroku

3 malna jednostki procesowe] 12.
14 Ustaw wartos¢ parametru P3.13.1.6 Wartos¢ mak- | O zakresie decyduje opcja wybrana w kroku
symalna jednostki procesowej 12.
15 Ustaw wartos$¢ parametru P3.13.1.7 Miejsca dzie- Zakres: 0-4
sietne jednostki procesowej
Ustaw wartos¢ parametru P3.13.3.3 Wybor Zrédta Patrz czes¢ Ustawienia sprzezenia zwrot-
16 sprzezenia zwrotnego 1 nego, Tabela 74 Ustawienia sprzezenia zwrot-

nego

Jesli zaznaczono analogowy sygnat wejsciowy, nastapi przejscie do kroku 18. Przy innych
opcjach kreator przechodzi do kroku 19.

Ustaw zakres sygnatu wejscia analogowego

wartoéci zadanej

17 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Ustaw wartos¢ parametru P3.13.1.8 Inwersja
18 uchybu 0 = normalny
1 = odwrécony
19 Ustaw wartos¢ parametru P3.13.2.6 Wybor zrédta Patrz czes¢ Wartosci zadane, Tabela 74 Usta-

wienia sprzezenia zwrotnego
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Jesli zaznaczono analogowy sygnat wejsciowy, nastapi przejscie do kroku 21. W przypadku
wybrania innych opcji kreator przechodzi do kroku 23.

Jesli jako wartos¢ ustawisz War zad z panell lub War zad z panel2, kreator przejdzie od razu
do kroku 22.

Ustaw zakres sygnatu wejscia analogowego
20 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

Ustaw wartosci parametrow P3.13.2.1 (Wartos¢ Zalezy od zakresu ustawionego w kroku 20.
21 zadana z panelu 1) i P3.13.2.2 (Wartos$¢ zadana z
panelu 2)

Uzywanie funkcji uspienia
22 0 = nie
1 =tak

Jesli w pytaniu 22 wybrano opcje Tak, pojawia sie kolejne 3 pytania. Jesli wybrano opcje Nie,
kreator zakonczy prace.

23 Ustaw wartosé parametru P3.13.5.1 Limit czestotli- |Zakres: 0.00-320.00 Hz
wosci uspienia

2 Ustaw wartos$¢ parametru P3.13.5.2 Opdznienie Zakres: 0-3000 s
uspienia 1

25 Ustaw wartos¢ parametru P3.13.5.3 Poziom budze- |0 zakresie decyduje ustawiona jednostka
nia procesu.

Kreator aplikacji Sterowanie PID zakonczyt prace.

2.4 KREATOR APLIKACJI WIELE POMP (JEDEN NAPED)

Kreator aplikacji pomaga uzytkownikowi w konfiguracji podstawowych parametréw, ktore sa
zwiazane z wybrana aplikacja.

Aby uruchomi¢ kreatora aplikacji Sterowanie wielopompowe (jednonapedowe), za pomoca
panelu sterujacego w parametrze P1.2 Aplikacja (ID 212) ustaw warto$¢ Sterowanie
wielopompowe [jednonapedowe).

WSKAZOWKA!

W przypadku uruchomienia kreatora aplikacji z poziomu Kreatora rozruchu
przechodzi on od razu do kroku 11.
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Ustaw wartos¢ parametru P3.1.2.2 Typ silnika

nika)

1 (zgodnie z tabliczka znamionowa silnika) Silnik PM
Silnik indukcyjny

Ustaw wartos¢ parametru P3.1.1.1 Napiecie zna- Zakres: Zmienny
2 mionowe silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa

silnika)

Ustaw wartos¢ parametru P3.1.1.2 Czestotliwos¢ Zakres: 8.00-320.00 Hz
3 znamionowa silnika (zgodnie z tabliczka znamio-

nowa silnika)

Ustaw wartos¢ parametru P3.1.1.3 Predkosc¢ zna- Zakres: 24-19 200 obr./min
4 mionowa silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa

silnika)

Ustaw wartosé parametru P3.1.1.4 Prad znamio- Zakres: Zmienny
5 nowy silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa sil-

Krok 6 jest wyswietlany tylko wtedy, gdy w kroku 1 zaznaczono opcje Silnik indukcyjny.

Ustaw wartos¢ parametru P3.1.1.5 Znamionowa

Zakres: 0.30-1.00

nostki procesowe;j

6 wartosé cos ¢ silnika

7 Ustaw warto$¢ parametru P3.3.1.1 Minimalna czes- |Zakres: od 0,00 do P3.3.1.2 Hz
totliwos¢ zadawana

8 Ustaw wartos¢ parametru P3.3.1.2 Maksymalna Zakres: od P3.3.1.1 do 320,00 Hz
czestotliwosc zadawana

9 Ustaw warto$¢ parametru P3.4.1.2 Czas przyspie- Zakres: 0,1-3000.0 s
szania 1

10 Ustaw wartos¢ parametru P3.4.1.3 Czas hamowania |Zakres: 0,1-3000.0 s
1
Wybierz miejsce sterowania (z ktorego sa przekazy-
wane polecenia uruchomienia i zatrzymania oraz WE/WY sterujace

11 WartOéé Zadana CZQStOtUWOéCi]. Magistra[a komunikacyjna

Panel sterujacy
12 Ustaw warto$¢ parametru P3.13.1.4 Wybor jed- Wiecej niz 1 wybrana wartos¢

W przypadku wybrania opcji innej niz % pojawia sie nastepne 3 kroki. W przypadku wybrania
opcji % kreator przechodzi od razu do kroku 16.
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13 Ustaw wartos¢ parametru P3.13.1.5 Warto$¢ mini- |0 zakresie decyduje opcja wybrana w kroku
malna jednostki procesowej 12.
14 Ustaw wartos¢ parametru P3.13.1.6 Warto$¢ mak- |0 zakresie decyduje opcja wybrana w kroku
symalna jednostki procesowej 12.
15 Ustaw wartos$¢ parametru P3.13.1.7 Miejsca dzie- Zakres: 0-4
sietne jednostki procesowej
Ustaw wartos¢ parametru P3.13.3.3 Wybor zrédta Patrz czes¢ Ustawienia sprzezenia zwrot-
16 sprzezenia zwrotnego 1 nego, Tabela 74 Ustawienia sprzezenia zwrot-
nego

Jesli zaznaczono analogowy sygnat wejsciowy, nastapi przejscie do kroku 17. Przy innych
opcjach kreator przechodzi do kroku 18.

Ustaw zakres sygnatu wejscia analogowego
17 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Ustaw wartos¢ parametru P3.13.1.8 Inwersja
18 uchybu 0 = normalny
1 = odwrdcony
19 Ustaw wartos¢ parametru P3.13.2.6 Wybor zrédta Patrz czes¢ Wartosci zadane, Tabela 73 Usta-
wartosci zadanej wienia wartosci zadanych

Jesli zaznaczono analogowy sygnat wejsciowy, zostanie wyswietlony krok 20, a nastepnie
krok 22. W przypadku wybrania innych opcji kreator przechodzi do kroku 21.

Jesli jako wartos¢ ustawisz War zad z panell lub War zad z panel2, kreator przejdzie od razu
do kroku 22.

Ustaw zakres sygnatu wejscia analogowego

20 0 =0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Ustaw wartosci parametrow P3.13.2.1 (Warto$¢ Zalezy od zakresu ustawionego w kroku 19.
21 zadana z panelu 1) i P3.13.2.2 (Wartos$¢ zadana z
panelu 2)
Uzywanie funkcji uspienia
22 0 = nie
1 =tak

Jesli w kroku 22 ustawiono wartosc Tak, pojawia sie nastepne 3 kroki. W przypadku
ustawienia wartosci Nie kreator przechodzi do kroku 26.
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23 Ustaw wartosé parametru P3.13.5.1 Limit czestotli- |Zakres: 0.00-320.00 Hz
wosci uspienia
2 Ustaw wartos¢ parametru P3.13.5.2 Opdznienie Zakres: 0-3000 s
uspienia 1
25 Ustaw wartos¢ parametru P3.13.5.3 Poziom budze- |0 zakresie decyduje ustawiona jednostka
nia procesu.
26 Ustaw wartos¢ parametru P3.15.2 Liczba pomp. Zakres: 1-8
Ustaw warto$¢ parametru P3.15.5 Blokada pompy.
27 0 = nieuzywany
1 = wtaczony
Ustaw wartos¢é parametru P3.15.6 Automatyczna
zmiana kolejnosci silnikow 0 = wytaczony
28 :
1 = wtaczona (odstep czasu)
2 = wtaczona (czas rzeczywisty)

Jesli w parametrze AutoZmKolSilnik zostanie zaznaczona warto$¢ Wtaczony (Przedziat lub
Czas rzeczywistyl, pojawia sie kroki 29-34. Ustawienie wartosci Wytaczony dla tego
parametru spowoduje przejscie od razu do kroku 35.

Ustaw wartos$¢ parametru P3.15.7 Pompy auto

29 zmiany. 0 = pompy dodatkowe
1 = wszystkie pompy

Krok 30 jest wyswietlany tylko wtedy, gdy w kroku 28 w parametrze AutoZmKolSilnik
zostanie zaznaczona wartos¢ Wt. (przedziat).

Ustaw warto$¢ parametru P3.15.8 Przedziat czasu Zakres: 0-3000 s

30 S
automatycznej zmiany

Kroki 31 i 32 sa wyswietlane tylko wtedy, gdy w kroku 28 w parametrze AutoZmKolSilnik
zostanie zaznaczona warto$¢ Wt. (czas rzeczywisty).
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3 Ustaw wartosé parametru P3.15.9 Liczba dni auto Zakres: od poniedziatku do niedzieli
zmiany.

32 Ustaw wartos¢ parametru P3.15.10 Godzina auto Zakres: od 00:00:00 do 23:59:59
zmiany.

33 Ustaw wartos¢é parametru P3.15.11 Limit czestotli- |Zakres: od P3.3.1.1 do P3.3.1.2 Hz
wosci auto zmiany.

3% Ustaw wartos$¢ parametru P3.15.12 Limit pompy Zakres: 1-8
auto zmiany.

35 Ustaw wartosé parametru P3.15.13 Szerokos¢ Zakres: 0-100%
pasma
Ustaw wartos¢ parametru P3.15.14 Opdznienie sze-

36 rokoéci pasma

Zakres: 0-3600 s

Kreator aplikacji Sterowanie wielopompowe (jednonapedowe) zakonczyt prace.

2.5 KREATOR APLIKACJI WIELE POMP (WIELE NAPEDOW)

Kreator aplikacji pomaga uzytkownikowi w konfiguracji podstawowych parametrow, ktore sa
zwiazane z wybrana aplikacja.

Aby uruchomi¢ kreatora aplikacji Sterowanie wielopompowe (wielonapedowe), za pomoca
panelu sterujacego w parametrze P1.2 Aplikacja (ID 212) ustaw wartos¢ Ster. wielopomp.
[wielonaped.).

WSKAZOWKA!

W przypadku uruchomienia kreatora aplikacji z poziomu Kreatora rozruchu
przechodzi on od razu do kroku 11.

Ustaw wartos¢ parametru P3.1.2.2 Typ silnika
1 (zgodnie z tabliczka znamionowa silnika) Silnik PM

Silnik indukcyjny

Ustaw wartos¢ parametru P3.1.1.1 Napiecie zna- Zakres: Zmienny
2 mionowe silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa
silnika)

Ustaw wartos$¢ parametru P3.1.1.2 Czestotliwo$¢ Zakres: 8.00-320.00 Hz
3 znamionowa silnika (zgodnie z tabliczka znamio-
nowa silnika)

Ustaw wartosé parametru P3.1.1.3 Predkos¢ zna- Zakres: 24-19 200 obr./min
4 mionowa silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa
silnika)

Ustaw wartos¢ parametru P3.1.1.4 Prad znamio- Zakres: Zmienny
5 nowy silnika (zgodnie z tabliczka znamionowa sil-
nika)
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Krok 6 jest wyswietlany tylko wtedy, gdy w kroku 1 zaznaczono opcje Silnik indukcyjny.

Ustaw warto$¢ parametru P3.1.1.5 Znamionowa

Zakres: 0.30-1.00

nostki procesowej

6 wartosé cos ¢ silnika

7 Ustaw wartos¢ parametru P3.3.1.1 Minimalna czes- |Zakres: od 0,00 do P3.3.1.2 Hz
totliwos¢ zadawana

8 Ustaw warto$¢ parametru P3.3.1.2 Maksymalna Zakres: od P3.3.1.1 do 320,00 Hz
czestotliwos¢ zadawana

9 Ustaw wartos¢ parametru P3.4.1.2 Czas przyspie- Zakres: 0,1-3000.0 s
szania 1

10 Ustaw wartosé parametru P3.4.1.3 Czas hamowania |Zakres: 0,1-3000.0 s
1
Wybierz miejsce sterowania (z ktérego sa przekazy-
wane polecenia uruchomienia i zatrzymania oraz WE/WY sterujace

n warto$¢ zadana czestotliwoscil. Magistrala komunikacyjna

Panel sterujacy
12 Ustaw wartos¢ parametru P3.13.1.4 Wybor jed- Wiecej niz 1 wybrana wartos$¢

W przypadku wybrania opcji innej niz % pojawia sie nastepne 3 kroki. W przypadku wybrania

opcji % kreator przechodzi od razu do kroku 16.

Ustaw wartos$¢ parametru P3.13.1.5 Warto$¢ mini-

0 zakresie decyduje opcja wybrana w kroku

3 malna jednostki procesowej 12.
14 Ustaw wartos¢ parametru P3.13.1.6 Wartos¢ mak- |0 zakresie decyduje opcja wybrana w kroku
symalna jednostki procesowej 12.
15 Ustaw wartos¢ parametru P3.13.1.7 Miejsca dzie- Zakres: 0-4
sietne jednostki procesowe;j
Ustaw wartos$¢ parametru P3.13.3.3 Wybor zrodta Patrz tabela ustawien sprzezenia zwrotnego
16 sprzezenia zwrotnego 1 w rozdziale Tabela 73 Ustawienia wartosci

zadanych

Jesli zaznaczono analogowy sygnat wejsciowy, nastapi przejscie do kroku 17. Przy innych
opcjach kreator przechodzi do kroku 18.

Ustaw zakres sygnatu wejécia analogowego

wartosci zadanej

17 0 =0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Ustaw wartos¢ parametru P3.13.1.8 Inwersja
18 uchybu 0 = normalny
1 = odwrdcony
19 Ustaw wartos$¢ parametru P3.13.2.6 Wybor zrodta Patrz tabela wartosci zadanych w rozdziale

Tabela 73 Ustawienia wartosci zadanych
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Jesli zaznaczono analogowy sygnat wejsciowy, zostanie wyswietlony krok 20, a nastepnie
krok 22. W przypadku wybrania innych opcji kreator przechodzi do kroku 21.

Jesli jako wartos¢ ustawisz War zad z panell lub War zad z panel2, kreator przejdzie od razu

do kroku 22.
Ustaw zakres sygnatu wejscia analogowego
20 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Ustaw wartosci parametrow P3.13.2.1 (Wartos¢ Zalezy od zakresu ustawionego w kroku 19.
21 zadana z panelu 1) i P3.13.2.2 (Wartos$¢ zadana z
panelu 2)
Uzywanie funkcji uspienia
22 0 = nie
1 =tak

Jesli w kroku 22 ustawiono wartosc Tak, pojawia sie nastepne 3 kroki. W przypadku
ustawienia wartosci Nie kreator przechodzi do kroku 26.

Ustaw wartosé parametru P3.13.5.1 Limit czestotli-

Zakres: 0.00-320.00 Hz

23 A
wosci uspienia
2 Ustaw wartos$¢ parametru P3.13.5.2 Opdznienie Zakres: 0-3000 s
uspienia 1
25 Ustaw wartos¢ parametru P3.13.5.3 Poziom budze- |0 zakresie decyduje ustawiona jednostka
nia procesu.
Ustaw wartos$¢ parametru P3.15.1 Tryb sterowania
26 wielopompowego. wiele uzupetniajacych
wiele gtownych
27 Ustaw wartos¢ parametru P3.15.3 Numer identyfi- |Zakres: 1-8
kacyjny pompy.
Ustaw warto$é parametru P3.15.4 Start i sprzezenie
28 zwrotne. naped dodatkowy
naped prowadzacy
29 Ustaw wartosé parametru P3.15.2 Liczba pomp. Zakres: 1-8
Ustaw wartos$¢ parametru P3.15.5 Blokada pompy.
307 0 = nieuzywany
1 = wtaczony
Ustaw warto$¢é parametru P3.15.6 Automatyczna
. zmiana kolejnosci silnikow 0 = wytaczony

1 = wtaczona (odstep czasu)
2 = wtaczona (dni tygodnia)

Jesli w parametrze AutoZmKolSilnik zostanie zaznaczona warto$¢ Wt. (przedziat), pojawi sie
krok 33. Jesli w parametrze AutoZmKolSilnik zostanie zaznaczona warto$¢ Wt. (dni tygodnia),
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pojawi sie krok 34. Ustawienie wartosci Wytaczony dla tego parametru spowoduje przejscie
od razu do kroku 36.

Ustaw wartosé parametru P3.15.7 Pompy auto

32 zmiany. 0 = pompy dodatkowe
1 = wszystkie pompy

Krok 33 jest wyswietlany tylko wtedy, gdy w kroku 31 w parametrze AutoZmKolSilnik
zostanie zaznaczona wartos¢ Wt (przedziat).

Ustaw wartos¢ parametru P3.15.8 Przedziat czasu  |Zakres: 0-3000 s
automatycznej zmiany

33

Kroki 34 i 35 sa wyswietlane tylko wtedy, gdy w kroku 31 w parametrze AutoZmKolSilnik
zostanie zaznaczona wartos$¢ Wt. (dni tygodnia).

34 Ustaw wartos¢ parametru P3.15.9 Liczba dni auto Zakres: od poniedziatku do niedzieli
zmiany.
35 Ustaw wartosé parametru P3.15.10 Godzina auto Zakres: od 00:00:00 do 23:59:59
zmiany.
36 Ustaw wartos¢ parametru P3.15.13 Szerokos¢ Zakres: 0-100%
pasma
Ustaw wartosé parametru P3.15.14 Opdznienie sze-
37 rokoéci pasma
Zakres: 0-3600 s

Kreator aplikacji Sterowanie wielopompowe (wielonapedowe) zakonczyt prace.

2.6 KREATOR TRYBU POZAROWEGO

Aby uruchomi¢ Kreatora trybu pozarowego, w menu Szybka konfiguracja w parametrze 1.1.2
zaznacz wartos¢ Uaktywnij.

C UWAGA!
Przed przejsciem dalej nalezy przeczyta¢ informacje o hasle i gwarancji w rozdziale
10.13 Tryb pozarowy.

Ustaw wartoé¢ parametru P3.17.2 Zrédto czestotli- | Wiecej niz 1 wybrana wartosé
wosci trybu pozarowego

Ustawienie wartosci innej niz Czestotliwosc trybu pozarowego spowoduje przejscie od razu do
kroku 3.
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Ustaw wartos¢ parametru P3.17.3 Czestotliwos¢

Zakres: rozni sie

2 trybu pozarowego
Uaktywnij sygnat przy otwarciu lub zamknieciu
3 styku 0 = styk rozwierny

1 = styk zwierny

Jesli w kroku 3 zaznaczono wartos¢ Styk rozwierny, kreator przejdzie bezposrednio do kroku
5. W przypadku zaznaczenia w kroku 3 wartosci Styk zwierny krok 5 jest niepotrzebny.

Ustaw wartosé parametrow P3.17.4 Aktywacja trybu

Wybierz wejscie cyfrowe, aby uaktywnic tryb

4 pozarowego przy OTWARCIU / P3.17.5 Aktywacja pozarowy. Patrz takze rozdziat 10.5.1 Progra-
trybu pozarowego przy ZAMKNIECIU mowanie wejsc cyfrowych i analogowych.
Ustaw warto$¢ parametru P3.17.6 Wstecz w trybie Wybierz wejscie cyfrowe do uaktywnienia kie-
pozarowym runku wstecznego w trybie pozarowym.
5
DigIn Slot0.1 = DO PRZODU
Digln Slot0.2 = WSTECZ
Ustaw wartosé parametru P3.17.1 Hasto trybu Ustaw hasto, ktore uaktywni funkcje trybu
pozarowego pozarowego.
6

1234 = wtaczenie trybu testowego
1002 = wtaczenie trybu pozarowego

Kreator trybu pozarowego zakonczyt prace.
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3 INTERFEJSY UZYTKOWNIKA

3.1 NAWIGACJA PO PANELU STERUJACYM

Dane przemiennika czestotliwosci znajduja sie w menu i podmenu. Do nawigacji po menu
stuza przyciski ze strzatkami w gore i w dot na panelu sterujacym. Aby przejs¢ do grupy lub
elementu, nacisnij przycisk OK. Aby wroci¢ do poprzedniego poziomu, nacisnij przycisk Back/
Reset.

Na wyswietlaczu pojawi sie aktualna lokalizacja w menu (np. M3.2.1). Pojawi sie réwniez
nazwa grupy lub elementu w aktualnej lokalizacji.
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3.2 KORZYSTANIE Z WYSWIETLACZA GRAFICZNEGO

PPPP P

STo’P|C’j| RE//\DY| / |’ 110
G ID: M1l /@
Q1(1i§]7< Setup

= Monitorw
(5 )/

= Parameters
(12 )

Rys. 33: Gtéwne menu wyswietlacza graficznego

A. Pierwsze pole stanu: STOP/RUN F. Pole potozenia: numer identyfikacyjny
B. Kierunek obrotéw parametru i jego biezaca lokalizacja w
C. Drugie pole stanu: READY/NOT READY/ menu
FAULT G. Wybrana grupa lub element: nacisnij OK,
D. Pole alarmu: ALARM/- aby wejs¢
E. Miejsce sterowania: PC/IO/KEYPAD/ H. Liczba elementédw w danej grupie
FIELDBUS

3.2.1 EDYCJA WARTOSCI
Wartosc elementu na wyswietlaczu graficznym mozna edytowad na dwa rézne sposoby.

Zwykle mozna ustawic tylko jedna wartosc parametru. Wybierz ja z listy wartosci tekstowych
lub zakresu wartosci liczbowych.

ZMIANA WARTOSCI TEKSTOWEJ PARAMETRU

1 Odszukaj parametr za pomoca przyciskdw strzatek.

STOP‘C‘ READY ‘ ‘ 10
Start / Stop Setup
|:_| ID:172 M3.2.1

i Rem Control Place
. I/0 Control

000

000

KeypadStopButton
Yes

g Start Function
oril Ramping
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2 Aby przejs¢ do trybu edycji, nacisnij dwa razy
przycisk OK lub nacisnij przycisk ze strzatka w
prawo.

3 Aby ustawi¢ nowa wartos¢, nacisnij przyciski ze
strzatkami w gore lub w dét.

4 Aby zatwierdzi¢ zmiane, nacisnij przycisk OK. Aby
odrzucic¢ zmiane, uzyj przycisku Back/Reset.

EDYCJA WARTOSCI LICZBOWYCH

1 Odszukaj parametr za pomoca przyciskdw strzatek.

2 Przejdz do trybu edycji.

STOP‘G READY \ \ 110
ReIr:: Control jiice
S| Edit

@ Add to favourites

STOP\(] READY‘ \ 110

Rem Control Place

m ID: M3.2.1
FieldbusCTRL
I/0 Control ¢

stop| (G| READY | B
D Frequency Ref
1D:101 P3.3.1.1
8.i. MaxFreqReference |
S 0.00 Hz
8,i, MinFreqReference
) 50.00 Hz
PosFreqRefLimit
320.00 Hz
stor| (G| ReADY | | o
o MinFreqReference
1D:101 P3.3.1.1
N N
v — 0.00 Hz —
RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
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3 W przypadku wartosci liczbowej do nawigacji po
cyfrach stuza przyciski ze strzatkami w lewo i w STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
prawo. Do zmiany cyfr stuza przyciski ze strzatkami ) MinFreqReference
WgOFGIWdOt ID:101 P3.3.1.1
N N s
v — 00.00 Hz-
2N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
4 Aby zatwierdzi¢ zmiane, nacisnij przycisk OK. Aby
odrzuci¢ zmiane, wré¢ do poprzedniego poziomu za STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
pomoca przycisku Back/Reset. MinFreqReference
ID:101 P3.3.1.1
N N s
v —11.00 Hz—
2N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz

WYBOR WIECEJ NIZ JEDNEJ WARTOSCI

Dla niektorych parametrow mozna wybrac wiecej niz jedng wartos¢. Zaznacz pole wyboru
przy kazdej wymaganej wartosci.

1 Znajdz parametr. Jesli zaznaczenie pola wyboru
jest mozliwe, na wyswietlaczu pojawi sie STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
odpowiedni symbol. Iil

Interval 1
ID:1466 P3.12.1.3

ON Time 00:00:00
OFF Time 00:00:00

I
0 «
\@

A. Symbol zaznaczenia przez
pole wyboru
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2 Do nawigacji po liscie wartosci stuza przyciski ze
strzatkami w gore i w dot. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

8;i. Days
o ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
[ ] Wednesday

|| Thursday

Friday

3 Abydodac wartos¢ do grupy wybranych wartosci,
zaznacz pole wyboru obok niej za pomoca przycisku STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

strzatki w prawo. Days

ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3.2.2 KASOWANIE USTEREK

Aby skasowac usterke, nalezy uzy¢ przycisku Reset lub parametru Kasuj usterki. Patrz
instrukcje w rozdziale 71.1 Na wyswietlaczu pojawia sie usterka.

3.2.3 PRZYCISK FUNCT
Przycisk FUNCT ma cztery funkcje.

* Umozliwia szybki dostep do strony sterowania.

» Umozliwia tatwe przetaczanie miejsc sterowania: lokalnego i zdalnego.
* Umozliwia zmiane kierunku obrotu.

« Umozliwia szybka edycje wartosci parametru.

Wybdr miejsca sterowania (zrédta polecen startu/zatrzymania przemiennika czestotliwosci).
Kazde miejsce sterowania ma wtasny parametr wyboru zrddta zadawania czestotliwosci.
Lokalnym miejscem sterowania jest zawsze panel sterujacy. Zdalne miejsce sterowania to
WE/WY lub magistrala. Aktualne miejsce sterowania jest wyswietlane na pasku stanu
wyswietlacza.

Mozliwe zdalne miejsca sterowania to WE/WY A, WE/WY B i magistrala. WE/WY A i
magistrala maja najnizszy priorytet. Mozna je wybraé za pomoca parametru P3.2.1 (Zdalne
miejsce sterowania). Przy uzyciu wejscia cyfrowego opcja WE/WY B moze zastapi¢ zdalne
miejsca sterowania WE/WY A i magistrala. Wyboru wejscia cyfrowego mozna dokonac¢ za
pomoca parametru P3.5.1.7 (Wymuszenie miejsca sterowania WE/WY B).

Lokalnym miejscem sterowania jest zawsze panel sterujacy. Sterowanie lokalne ma wyzszy
priorytet od zdalnego. Jesli na przyktad zostato ustawione zdalne sterowanie, a nastepnie za
pomoca parametru P3.5.1.7 z wejscia cyfrowego wybrano sterowanie lokalne, jako miejsce
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sterowania zostanie ustawiony panel sterujacy. Przycisk FUNCT oraz parametr P3.2.2
Lokalne/zdalne umozliwiaja przetaczanie sterowania lokalnego i zdalnego.

ZMIANA MIEJSCA STEROWANIA

1 Nacisnij przycisk FUNCT w dowolnym miejscu w
strukturze menu.

2 Zapomoca przyciskow ze strzatkamiw gore i w dét

wybierz opcje Lokalne/zdalne. Nacisnij przycisk OK.

3 Abywybrac ustawienie Lokalne lub zdalne,
ponownie uzyj przyciskow ze strzatkami w gore i w
dét. Aby zatwierdzi¢ wybor, nacisnij przycisk OK.

4 Jesli zmieniono miejsce sterowania ze zdalnego na
lokalne (panel sterujacy), nalezy podaé wartos$¢
odniesienia panelu.

STOP \ (j READY \ \ Keypad

Main Menu
ID: M1l

Monitor

(12)

9 Parameters

Di(aggo)s tics

stop| (G| ReADY | | Keypad
o) Choose action
8ril ID:1805

Change direction
Control page

Local/Remote ¢

STOP‘G READY \ ‘Keypad
Local/Remote
L] ID:211
Local
Remote ¢
STOP‘G READY \ \ e

Main Menu
ID: M1l

® Monitor
(12)

Y Parameters
(21)
= Diagnostics

Po wybraniu opcji na wyswietlaczu pojawi sie ponownie ten sam ekran, ktory byt wyswietlany

przed nacisnieciem przycisku FUNCT.
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PRZECHODZENIE DO STRONY STEROWANIA
Na stronie sterowania mozna tatwo monitorowad najwazniejsze wartosci.

1 Nacisnij przycisk FUNCT w dowolnym miejscu w
strukturze menu. STOP|C| READY I/0

c) Main Menu
ID:

= Monitor

(12 )

Parameters

M1

(21)
® Diagnostics
(6)
2 Zapomoca przyciskow ze strzatkami w gore i w dot
wybierz opcje Strona sterowania. Przejdz do niej za STOP|C| READY | Keypad
pomoca przycisku OK. Zostanie wyswietlona strona oF Choose action
sterowania. . 19330
Change direction
Control page
Local/Remote A
\4
3 Jesli wybrano lokalne miejsce sterowania i wartosc
odniesienia panelu sterujacego, po naciénieciu stor| (] READY | Keypad
przycisku OK mozna ustawi¢ parametr P3.3.1.8 H‘ Keypad Reference
Zadawanie z panelu sterujacego. ID: 184
A
0.00Hz
\ 4
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%
Motor Current Motor Power
0.00A 0.00%

4 Do zmiany cyfr w wartosci stuza przyciski ze

strzatkami w gore i w dot. Zatwierdz zmiane za STOPK:I READY

| Keypad
pomoca przycisku OK. Keypad Reference
H‘ ID: 168
N
. ~ 0.00HZ —
/ N\
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%
Motor Current Motor Power
0.00A 0.00%

Wiecej informacji na temat zadawania z panelu sterujacego: 5.3 Grupa 3.3: Wartosci zadane.
Dla pozostatych miejsc sterowania i wartosci zadanych na wyswietlaczu bedzie widoczna
zablokowana wartos¢ czestotliwosci zadanej. Inne wartosci na stronie to wartosci
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monitorowane wielopoziomowo. Pojawiajace sie w tym miejscu wartosci mozna wybrac
(patrz instrukcje w czeséci 4.1.1 Monitor wielopozycyjny).

ZMIANA KIERUNKU OBROTU

Kierunek obrotow silnika mozna szybko zmieni¢ za pomoca przycisku FUNCT.

WSKAZOWKA!
Polecenie zmiany kierunku jest dostepne w menu tylko wtedy, gdy aktualnym
miejscem sterowania jest sterowanie Lokalne.

1 Nacisnij przycisk FUNCT w dowolnym miejscu w

strukturze menu. STOP|C| READY /0
Main Menu
G ID: M1
— Monitor
(7)
- Parameters
( 15 )

Diagnostics

(6)

2 Zapomoca przyciskow ze strzatkami w gore i w dot

wybierz opcje Zmiana kierunku. Naciénij przycisk RUN |C| READY | |Keypad
oK. . Choose action
§i ID:1805

Change direction
Control page y

Local/Remote
3 Wybierz nowy kierunek obrotu. Aktualny kierunek
obrotu miga. Naciénij przycisk OK. RUN |C| READY | |Keypad
o Choose action
ST
[¢] ID:1805
Reverse
Forward Y
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4 Kierunek obrotdw zmienia sie natychmiast. Zmienia

sie tez strzatka wskazania w polu stanu STOF(D ) READY e}
wyswietlacza. Main Menu

G ID: M1

= Monitor

(7)

Parameters

Eil (15 )

= Diagnostics

(6)

FUNKCJA SZYBKIEJ EDYCJI

Funkcja szybkiej edycji zapewnia szybki dostep do parametru poprzez wpisanie numeru
identyfikatora parametru.

1 Nacisnij przycisk FUNCT w dowolnym miejscu w
strukturze menu.

2 Nacisnij przycisk ze strzatka w gore lub ze strzatka
w dot, aby wybra¢ opcje Szybka edycja, a nastepnie
zatwierdz decyzje przyciskiem OK.

3 Zapisz numer identyfikacyjny parametru lub
monitorowanej wartosci. Nacisnij przycisk OK. Na
wyswietlaczu pojawi sie wartosé parametru w
trybie edycji, a monitorowana wartos¢ w trybie
monitorowania.

3.2.4 KOPIOWANIE PARAMETROW

WSKAZOWKA!
Ta funkcja jest dostepna tylko na wyswietlaczu graficznym.

Aby skopiowac¢ parametry z panelu sterujacego do napedu, nalezy zatrzymac naped.

KOPIOWANIE PARAMETROW PRZEMIENNIKA CZESTOTLIWOSCI

Ta funkcja stuzy do kopiowania parametréw z jednego napedu na inny.

1 Zapisz parametry na panelu sterujacym.

2 Odtacz panel sterujacy i podtacz go do innego
napedu.

3  Pobierz parametry na nowym napedzie, wydajac
polecenie Przywrdc¢ z panelu sterujacego.
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ZAPISYWANIE PARAMETROW NA PANELU STERUJACYM

1 Przejdz do menu Ustawienia uzytkownika.

2 Przejdz do podmenu Kopia zapasowa parametrow.

3 Wybierz funkcje za pomoca przyciskow ze
strzatkami w gore i w dot. Zatwierdz wybor za
pomoca przycisku OK.

STOP | G] READY Keypad

Main Menu
K 1 w6

= I/0 and Hardware

User settings

Z (4)

@ Favourites
(0)

STOP | G] READY Keypad

User settings
K Ty ue.5

5 Language selection
-
o English

I—i—l Parameter backup
(7))

Drive name

§i’ Drive
STOP | C] READY Keypad
m Parameter backup
iD: M6.5.1

Restore factory defaults
[¢]

Save to keypad
Restore from keypad
[¢]

Polecenie Przywrdé domyslne ustawienia fabryczne przywraca fabryczne ustawienia
parametrow. Za pomoca polecenia Zapisz w panelu sterujacym mozna skopiowac wszystkie
parametry do panelu sterujacego. Polecenie Przywrd6¢ z panelu sterujacego kopiuje

wszystkie parametry z panelu sterujacego do napedu.

Parametry, ktorych nie mozna skopiowac w przypadku napedoéw o réznych rozmiarach

Jesli panel sterujacy napedu zostanie zamieniony na panel z napedu o innym rozmiarze,

wartosci tych parametréw nie zmienia sie.
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+ Napiecie znamionowe silnika (P3.1.1.1)

+  Czestotliwos¢ znamionowa silnika (P3.1.1.2)

«  Znamionowa predko$¢ obrotowa silnika (P3.1.1.3)
«  Prad znamionowy silnika (P3.1.1.4)

« Zn cos ¢ silnika (P3.1.1.5)

«  Znamionowa moc silnika (P3.1.1.6)

+  Czestotliwo$c¢ przetaczania (P3.1.2.3)

«  Prad magnesowania (P3.1.2.5)

+  Regulacja napiecia stojana (P3.1.2.13)

«  Limit pradu silnika (P3.1.3.1)

«  Maksymalna czestotliwo$¢ zadana (P3.3.1.2)

+  Czestotliwo$¢ punktu ostabienia pola (P3.1.4.2)

« Napiecie w punkcie ostabienia pola (P3.1.4.3)

«  Czestotliwos¢ punktu srodkowego krzywej U/f (P3.1.4.4)
+  Napiecie punktu srodkowego U/f (P3.1.4.5)

« Napiecie przy zerowej czestotliwosci (P3.1.4.6)

«  Prad magnesowania przy starcie (P3.4.3.1)

«  Wartos$¢ pradu przy hamowaniu pradem statym (P3.4.4.1)
«  Prad hamowania strumieniem (P3.4.5.2)

+  Stata czasowa ciepta silnika (P3.9.2.4)

«  Limit pradu utyku (P3.9.3.2)

«  Prad podgrzewania silnika (P3.18.3)

3.2.5 POROWNYWANIE PARAMETROW

Za pomoca tej funkcji mozna poréwnad aktywny zestaw parametrow z jednym z ponizszych
czterech zestawodw.

« Zestaw 1 (Pé.5.4 Zapisz w zestawie 1)

e Zestaw 2 [P6.5.6 Zapisz w zestawie 2)

+  Wartosci domyslne (P6.5.1 Przywrd¢ domysélne ustawienia fabryczne)
«  Zestaw panelu sterujacego (P6.5.2 Zapisz w panelu sterujacym)

Wiecej informacji na temat tych parametrow: Tabela 110 Parametry kopii zapasowej
parametrow w menu ustawien uZytkownika.

WSKAZOWKA!
Jesli zestaw parametrow do pordwnania z aktualnym zestawem nie zostat zapisany,
na wyswietlaczu pojawi sie tekst Pordwnywanie zakoriczone niepowodzeniem.
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KORZYSTANIE Z FUNKCJI POROWNYWANIA PARAMETROW

1 Przejdz do opcji Poréwnywanie parametréow w
menu Ustawienia uzytkownika. STOP|C| READY /o

= User Settings
ID: M6.6

Language Selection
= English

r:x_—l Parameter Backup
(7) |

Parameter Compare

(4)

2 Wybierz pare zestawdw. Nacisnij przycisk OK, aby
zatwierdzi¢ wybdr. STOP|C| READY | o

Parameter Compare
ID: B6.6.1

El Active set-Set 1

EI Active set-Set 2

EI Active set-Defaults

3 Zaznacz opcje Uaktywnij i nacisnij przycisk OK.

STOP | (j] READY | 110

E‘ Active set-Set 1
ID: M6.6.1

E| Active
@ Help

(7) Add to Favourites
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4 Sprawdz wyniki poréwnania wartosci biezacych i
wartosci z innego zestawu.

3.2.6 TEKSTY POMOCY

STOP | C] READY 10

Active set-Set 1
m ID:113

Motor Nom Currnt

Motor Cos Phi

EETS

Biezaca wartosé
Wartos¢ z innego zestawu
Biezaca wartos¢
Wartosc¢ z innego zestawu

oDowy

Na wyswietlaczu graficznym moga pojawic sie informacje pomocy dotyczace wielu tematdw.

Informacje pomocy istnieja dla wszystkich parametrow.

Informacje pomocy sa dostepne réwniez dla usterek, alarmoéw i kreatora rozruchu.

ODCZYT INFORMACJI POMOCY

1 Znajdz element, o ktorym informacje chcesz
odczytac.

2 Zapomoca przyciskow ze strzatkami w gore i w dot
wybierz opcje Pomoc.

STOP|C| READY | 110
E’ Digital Inputs
ID:403 M3.5.1.1

Ctrl Signal 1 A

000

000

Ctrl Signal 2 A

Ctrl Signal 1 B
[¢]

STOP | & | READY 10

= Ctrl signal 1 A
ID:403 M3.5.1.1

Edit
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3 Aby wyswietli¢ informacje pomocy, nacisnij przycisk

OK. STOP|C| READY 10
Ctrl signal 1 A
@ ID:403 M3.5.1.1

Start Signal 1 for control Place
I/0 A. Start Signal 1
functionality chosen with I/O A
Logic in Start/Stop Setup Menu.

WSKAZOWKA!
Informacje pomocy sa wyswietlane zawsze w jezyku angielskim.

3.2.7 KORZYSTANIE Z MENU ULUBIONYCH

Elementy czesto uzywane mozna dodac do ulubionych. Mozna zebrac zestaw parametrow lub
sygnatow monitorujacych ze wszystkich menu panelu sterujacego.

Wiecej informacji na temat korzystania z menu ulubionych znajduje sie w rozdziale 8.2
Ulubione.

3.3 KORZYSTANIE Z WYSWIETLACZA TEKSTOWEGO

Interfejsem uzytkownika moze by¢ rowniez panel sterujacy z wyswietlaczem tekstowym.
Wyswietlacze tekstowy i graficzny maja prawie identyczne funkcje. Niektore funkcje sa
dostepne tylko na wyswietlaczu graficznym.

Na wyswietlaczu pojawiaja sie informacje o stanie silnika i przemiennika czestotliwosci.
Ponadto pojawiaja sie informacje o usterkach w ich dziataniu. Na wyswietlaczu znajduje sie
informacja o aktualnej lokalizacji w menu. Pojawi sie réwniez nazwa grupy lub elementu w
aktualnej lokalizacji. Jesli tekst do wyswietlenia jest za dtugi, bedzie on automatycznie
przewijany w celu wyswietlenia go w catosci.
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o

READY STOP ALARM FAULT

A
l‘ll ~ L/ /©

M |
m 1

FWD REV II0 KEYPAD BUS

R

Rys. 34: Gtowne menu wyswietlacza tekstowego

A. Wskazniki stanu D. Aktualna lokalizacja w menu

B. Wskazniki alarmu i usterki E. Wskazniki miejsca sterowania

C. Nazwa grupy lub elementu w aktualnej F. Wskazniki kierunku obrotow
lokalizacji

3.3.1 EDYCJA WARTOSCI

ZMIANA WARTOSCI TEKSTOWEJ PARAMETRU

Ustaw wartos$¢ parametru, postepujac zgodnie z niniejsza procedura.

1 Odszukaj parametr za pomoca przyciskdw strzatek.

READY RUN STOP ALARM FAULT
A A
CTﬂUT/lTHI
1091/ 31 1Jr-
M_J1 _J1
Hi_J
v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

2 Aby przejsc¢ do trybu edycji, nacisnij przycisk OK.

READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A

Y. :‘4': [y
rsl"m Lorrirgy

I
L

h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

\
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3 Aby ustawic¢ nowa wartosc, nacisnij przyciski ze READY RUN  SToP  ALARM  FAULT

strzatkami w gore lub w dét. A\\ A I 7
! /1 ranTar_
17 U ' Lirriry

/17 |
L

v v

FWD REV I/0 KEYPAD  BUS

4 Zatwierdz zmiane za pomoca przycisku OK. Aby
odrzuci¢ zmiane, wré¢ do poprzedniego poziomu za
pomoca przycisku Back/Reset.

EDYCJA WARTOSCI LICZBOWYCH

1 Odszukaj parametr za pomoca przyciskéw strzatek.

2 Przejdz do trybu edycji.

3 Do nawigacji po cyfrach stuza przyciski ze
strzatkami w lewo i w prawo. Do zmiany cyfr stuza
przyciski ze strzatkami w gore i w dot.

4 Zatwierdz zmiane za pomoca przycisku OK. Aby
odrzuci¢ zmiane, wré¢ do poprzedniego poziomu za
pomoca przycisku Back/Reset.

3.3.2 KASOWANIE USTEREK

Aby skasowad usterke, nalezy uzy¢ przycisku Reset lub parametru Kasuj usterki. Patrz
instrukcje w rozdziale 71.1 Na wyswietlaczu pojawia sie usterka.

3.3.3 PRZYCISK FUNCT
Przycisk FUNCT ma cztery funkcje.

* Umozliwia szybki dostep do strony sterowania.

* Umozliwia tatwe przetaczanie miejsc sterowania: lokalnego i zdalnego.
* Umozliwia zmiane kierunku obrotu.

« Umozliwia szybka edycje wartosci parametru.

Wybér miejsca sterowania (zrédta polecen startu/zatrzymania przemiennika czestotliwosci).
Kazde miejsce sterowania ma wtasny parametr wyboru zrédta zadawania czestotliwosci.
Lokalnym miejscem sterowania jest zawsze panel sterujacy. Zdalne miejsce sterowania to
WE/WY lub magistrala. Aktualne miejsce sterowania jest wyswietlane na pasku stanu
wyswietlacza.

Mozliwe zdalne miejsca sterowania to WE/WY A, WE/WY B i magistrala. WE/WY A i
magistrala maja najnizszy priorytet. Mozna je wybraé za pomoca parametru P3.2.1 (Zdalne
miejsce sterowania). Przy uzyciu wejscia cyfrowego opcja WE/WY B moze zastapic zdalne
miejsca sterowania WE/WY A i magistrala. Wyboru wejscia cyfrowego mozna dokona¢ za
pomoca parametru P3.5.1.7 (Wymuszenie miejsca sterowania WE/WY B).
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Lokalnym miejscem sterowania jest zawsze panel sterujacy. Sterowanie lokalne ma wyzszy
priorytet od zdalnego. Jesli na przyktad zostato ustawione zdalne sterowanie, a nastepnie za
pomoca parametru P3.5.1.7 z wejscia cyfrowego wybrano sterowanie lokalne, jako miejsce
sterowania zostanie ustawiony panel sterujacy. Przycisk FUNCT oraz parametr P3.2.2
Lokalne/zdalne umozliwiaja przetaczanie sterowania lokalnego i zdalnego.

ZMIANA MIEJSCA STEROWANIA

1 Nacisnij przycisk FUNCT w dowolnym miejscu w
strukturze menu.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A
CooOme TE e
HHEHME TERY
MM 1

Hi_J

v v

FWD REV I/0 KEYPAD BUS

2 Zapomoca przyciskow ze strzatkamiw gore i w dét
wybierz opcje Lokalne/zdalne. Nacisnij przycisk OK.

READY RUN STOP ALARM FAULT

A A
NIy IEa Iy In
couenrce s ricCiiy
/
/
A 4 h 4
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

3 Aby wybra¢ ustawienie Lokalne lub zdalne,
ponownie uzyj przyciskow ze strzatkami w gore i w

READY  RUN STOP ALARM FAULT

dot. Aby zatwierdzi¢ wybdr, nacisnij przycisk OK. A | 7‘
! g Jprey COEMATE

nenngy i e
- AN
o
J
v h 4
FWD  REV /0 KEYPAD BUS

4 Jesli zmieniono miejsce sterowania ze zdalnego na
lokalne (panel sterujacy), nalezy podaé warto$¢
odniesienia panelu.

Po wybraniu opcji na wyswietlaczu pojawi sie ponownie ten sam ekran, ktory byt wyswietlany
przed nacisnieciem przycisku FUNCT.

PRZECHODZENIE DO STRONY STEROWANIA

Na stronie sterowania mozna tatwo monitorowaé najwazniejsze wartosci.
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1 Nacisnij przycisk FUNCT w dowolnym miejscu w
READY RUN STOP ALARM FAULT
strukturze menu. 7N &

h 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

2 Zapomoca przyciskow ze strzatkamiw gore i w dét

. . . Lz .. READY  RUN STOP ALARM FAULT
wybierz opcje Strona sterowania. Przejdz do niej za

pomoca przycisku OK. Zostanie wyswietlona strona \A_ o -
sterowania I TEar LIEd
' connrirvee I7\
/-
::'
h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

3 Jesliwybrano lokalne miejsce sterowania i wartosc

READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A

odniesienia panelu sterujacego, po nacisnieciu A
przycisku OK mozna ustawi¢ parametr P3.3.1.8 —_ ) = — — g
Zadawanie z panelu sterujacego. ,"(/‘_‘ ,TI,LJI'{Z;’ ,L(l,,'_‘ ,’"

LIL. 1111

127,00
Hz
h 4 h 4
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

Wiecej informacji na temat zadawania z panelu sterujacego: 5.3 Grupa 3.3: Wartosci zadane).
Dla pozostatych miejsc sterowania i wartosci zadanych na wyswietlaczu bedzie widoczna
zablokowana wartos¢ czestotliwosci zadanej. Inne wartosci na stronie to wartosci
monitorowane wielopoziomowo. Pojawiajace sie w tym miejscu wartosci mozna wybrac
(patrz instrukcje w czeéci 4.1.1 Monitor wielopozycyjny).

ZMIANA KIERUNKU OBROTU

Kierunek obrotéw silnika mozna szybko zmieni¢ za pomoca przycisku FUNCT.

WSKAZOWKA!
Polecenie zmiany kierunku jest dostepne w menu tylko wtedy, gdy aktualnym

miejscem sterowania jest sterowanie Lokalne.

1 Nacisnij przycisk FUNCT w dowolnym miejscu w
strukturze menu.
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2 Zapomoca przyciskow ze strzatkami w gore i w dot
wybierz opcje Zmiana kierunku. Nacisnij przycisk
OK.

3  Wybierz nowy kierunek obrotu. Aktualny kierunek
obrotu miga. Nacisnij przycisk OK. Kierunek
obrotéw zmienia sie natychmiast; zmienia sie tez
strzatka wskazania w polu stanu na wyswietlaczu.

FUNKCJA SZYBKIEJ EDYCJI

Funkcja szybkiej edycji zapewnia szybki dostep do parametru poprzez wpisanie numeru
identyfikatora parametru.

1 Nacisnij przycisk FUNCT w dowolnym miejscu w
strukturze menu.

2 Nacisnij przycisk ze strzatka w gore lub ze strzatka
w dot, aby wybrac opcje Szybka edycja, a nastepnie
zatwierdz decyzje przyciskiem OK.

3 Zapisz numer identyfikacyjny parametru lub
monitorowanej wartosci. Nacisnij przycisk OK. Na
wyswietlaczu pojawi sie wartosé parametru w
trybie edycji, a monitorowana wartos¢ w trybie
monitorowania.
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3.4 STRUKTURA MENU

Menu Funkcja

Szybka konfiguracja Patrz 1.4 Opis aplikacji.

Monitorowanie Monitor wielopozycyjny*

Krzywa trendu*

Podstawowe

WE/WY

Dodatkowe/zaawansowane

Funkcje sterowania czasowego

Regulator PID

Zewnetrzny regulator PID

Sterowanie wielopompowe

Liczniki czasu konserwacji

Dane magistrali

Parametry Patrz 5 Menu parametréw.

Diagnostyka Aktywne usterki

Kasuj usterki

Historia usterek

Liczniki gtowne

Liczniki kasowalne

Informacje o oprogramowaniu
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Menu Funkcja

WE/WY i sprzet Ustawienia uzytkownika

Gniazdo C

Gniazdo D

Gniazdo E

Zegar czasu rzeczywistego

Ustaw. modutu mocy

Panel sterujacy

RS-485

Ethernet

Ustawienia uzytkownika Wybor jezyka

Kopia zapasowa parametrow*

Poréwnywanie parametrow

Nazwa napedu

Ulubione* Patrz 8.2 Ulubione.

Poziomy uzytkownika Patrz 5 Menu parametrow.

* Funkcja niedostepna na panelu sterujacym z wyswietlaczem tekstowym.

3.4.1 SZYBKA KONFIGURACJA

Grupa Szybka konfiguracja udostepnia rézne kreatory i parametr szybkiej konfiguracji
aplikacji napedu Vacon 100. Bardziej szczeg6towe informacje na temat parametréw
nalezacych do tej grupy mozna znalez¢ w rozdziatach 1.3 Pierwszy rozruch i 2 Kreatory.

3.4.2 MONITOROWANIE

MONITOR WIELOPOZYCYJNY

Za pomoca funkcji monitorowania wielopozycyjnego mozna monitorowac od 4 do 9
elementdw naraz. Patrz 4.1.1 Monitor wielopozycyjny.
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WSKAZOWKA!
Menu monitorowania wielopozycyjnego jest niedostepne na wyswietlaczu

tekstowym.

KRZYWA TRENDU

Funkcja Krzywa trendu w sposob graficzny przedstawia 2 monitorowane wartosci w tym
samym czasie. Patrz 4.1.2 Krzywa trendu.

PODSTAWOWE

Wsrod podstawowych wartosci monitorowanych moga sie znajdowacd stany, pomiary oraz
rzeczywiste wartosci parametrow i sygnatow. Patrz 4.1.3 Podstawowe.

WE/WY

Mozna monitorowad stany oraz poziomy wartosci sygnatow wejsciowych i wyjsciowych. Patrz
4.1.4 WE/WY.

WEJSCIA TEMPERATUROWE

Patrz 4.1.5 Wejscia temperaturowe.

DODATKOWE/ZAAWANSOWANE

Mozna monitorowac rézne, zaawansowane wartosci, np. wartosci magistrali. Patrz 4.7.6
Dodatkowe i zaawansowane.

FUNKCJE STEROWANIA CZASOWEGO

Mozna monitorowac funkcje sterowania czasem oraz zegar czasu rzeczywistego. Patrz 4.1.7
Monitorowanie funkcji sterowania czasowego.

REGULATOR PID
Mozna monitorowac wartosci regulatora PID. Patrz 4.1.8 Monitorowanie regulatora PID.
ZEWNETRZNY REGULATOR PID

Mozna monitorowac wartosci dotyczace zewnetrznego regulatora PID. Patrz 4.1.9
Monitorowanie zewnetrznego regulatora PID.

STEROWANIE WIELOPOMPOWE

Mozna monitorowac wartosci dotyczace dziatania wiecej niz 1 napedu. Patrz 4.7.10
Monitorowanie sterowania wielopompowego.

LICZNIKI CZASU KONSERWACJI

Mozna monitorowad wartosci dotyczace licznikdw konserwacji. Patrz 4.1.17 Liczniki czasu
konserwacji.

DANE MAGISTRALI

Dane komunikacji po magistrali mozna ogladad jako monitorowane wartosci. Funkcji tej
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nalezy uzy¢ na przyktad w trakcie pierwszego uruchomienia magistrali. Patrz 4.7.12
Monitorowanie danych proceséw na magistrali komunikacyjnej.

3.5 VACON LIVE

Vacon Live to przeznaczone na komputery PC narzedzie do uruchamiania i konserwacji
przemiennikow czestotliwosci Vacon® 10, Vacon® 20 i Vacon® 100). Mozna je pobraé z witryny
WWw.vacon.com.

Narzedzie Vacon Live ma nastepujace funkcje.

» Parametryzacja, monitorowanie, informacje o napedzie, rejestracja danych itp.

* Narzedzie do pobierania oprogramowania Vacon Loader

» Obstuga standardéw RS-422 i Ethernet

« Zgodnos¢ z systemami Windows XP, Vista, 7 8.

« 17 jezykow: angielski, chinski, czeski, dunski, finski, francuski, hiszpanski, holenderski,
niemiecki, polski, portugalski, rosyjski, rumunski, stowacki, szwedzki, turecki i wtoski.

Przemiennik czestotliwosci mozna potaczy¢ z narzedziem za pomoca czarnego kabla USB/
RS-422 firmy Vacon lub kabla Vacon 100 Ethernet. Sterowniki RS-422 sa instalowane
automatycznie podczas instalacji programu Vacon Live. Po podtaczeniu kabla program Vacon
Live automatycznie wykryje podtaczony naped.

Wiecej informacji na temat korzystania z programu Vacon Live znajduje sie w menu pomocy
tego programu.

I vacon tive 1160 S —

File Edt View [Dvive Tools Help

J_N [sl=ir]= - =

VACON

SRIVEN BY DETVES

| Drives Parameter Browser X
x . . F = = ~a 2 -
S _Dvive R L b L.O ==0 .30 0RO saox LY
Flles 4 ﬂ_m - Index VariableText Value Min Max Unit Det; *
4 1. Quick Setup .
A 1. Quick Setup |
# 1.31, Sandard @)
4 W 2 Monitor P12 Application Standard Standand Motor Potentiometer Standar
# 2.1, Multimonitor g | P13 MinFreqRelerence 0,00 0,00 50,00 Hz 0,00
¥ 2.3 Basic
. : . f‘z’ P14  MaxfFreqReference 50,00 0,00 320,00 He 0,00
# 28 Extras/Advanced P15  Accel Tims 1 50 0,1 30000 s 50
» Timer Functions P18  Decel Time 1 50 0,1 3000.0 s 50
P 24, P10 Coniriler P17 CumentLima 370 026 520 A 000
# 2.9 ExtPID Controlier ;
# 2.10. Mult-Pumgp P18 Motor Type: Induction Motor Induction Motor  PM Motor Indhuctic
¥ 2.11. Mainten. Counters P19  Motor Nom Violtg 230 180 240 vV 0
# 2.12. Fieidbus Data P10 Motor Nom Freq 50,00 8,00 320,00 Hz 000
# 2.13. Drive Customizer 7 s il
4 (P 2. Pacameters P111  Motor Nom Speed 1370 24 18200 pm 0
4 ¥ 3.1, Motor Setiings P1.12  Motor Nom Cumi 150 026 520 A 000
0 P113  Motor Cos Phi 0.74 030 1,00 0,00
« 312 Motor Control
e P1.14 Energy Opimization Disabled Disabled Enabled Disables
+ Mana P1.15  identification No Action Mo Action With Rotation Mo Actic
P1.16 Start Function Ramping Ramging Flying Starnt Rampin
B 32 SaniSiop Sewp P117  Siop Function Coast Coast Ramping Coastins
« ¥ 373 References e - —. ) S, o
# 3131, Frequency Ref P18 Automatic Reset Drsabled Disabled Enabled Disables
4 ¥ 332 Torque Rel P1.18  Extemal Fauk Faul No Action Fault Coast Fault
¥ 312 T Open Loo
. 3327, Yorgeo Ont Opwn Loop P120  AllowFaut No Action No Action Fault Coast No Acti
# 333 Preset Fregs
# 334 Motor Potentiom. P121  Rem. Cul Place VO Control 1O Control FleddbusCTRL VO Con
# 335, Joystick P122 VOARs sel ANI+A2 PresetFreqd  Bilock OuL10 AleAZ
__' i ch;mi - P12 Keypad Ref Sai Keypad Ref PresetFreg) Biock Out. 10 Keypad
« ¥ 34 Ramps And Brakes 3
¥ 34.1. Ramp 1 P124  FieidBus Ref Sel Fieidbus PresetFreqd  Block Out 10 Fiekdbur
# 342 Ramp2 P125 Al SignalRange  0-10V0-20mA 0-10V/0-20mA  2-10Vi4-20mA 0-10V
. -:;: 3:“:"::3""-1“‘ P126 A2SgnalRange  2-10V/4-20mA 0-10V/0-20mA  2-10Vi4-20mA 2-10vi4
¥ 3,45, Flux Braking P127 RO Funcion Run Not Uised Motor PreHeat Active Aun
4 35 VO Config e | 1B Ll
‘ vo Datalogger (@) | Clockwise Online @ | Reacy @ | Run @[ Fout @] Aaem @] @0

Rys. 35: Narzedzie komputerowe Vacon Live
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4 MENU MONITOROWANIA

4.1 GRUPA WARTOSCI MONITOROWANYCH

Mozna monitorowac rzeczywiste wartosci parametréw i sygnatow. Ponadto mozna
monitorowacd stany i pomiary. Niektore z monitorowanych wartosci mozna dostosowac.

4.1.1 MONITOR WIELOPOZYCYJNY

Na stronie monitorowania wielopozycyjnego mozna monitorowac od 4 do 9 elementéw naraz.
Wybierz liczbe elementéw za pomoca parametru 3.11.4 Widok monitorowania
wielopozycyjnego. Wiecej informacji znajduje sie w rozdziale 5.11 Grupa 3.11: Ustawienia
aplikacji.

ZMIANA ELEMENTOW DO MONITOROWANIA

1 Przejdz do menu monitorowania za pomoca
przycisku OK.

STOP | & | READY II0

Main Menu
G ID: M1
Quick Setup
(4)

Monitor

(12)
= Parameters
(21)

2 Przejdz do opcji monitorowania wielopozycyjnego.
stor| (G| Rerpy | o

@ Monitor
ID: M2.1

Multimonitor

Basic
(7)

Timer Functions

(13)
3 Aby zastapid stary element, uaktywnij go. Uzyj
przyciskdw ze strzatkami. STOP|C| READY 1o
T Multimonitor
P
HR.J ID:25 FreqReference

PRIV NI LN NN Output Freq Motor Speed

20.0 Hz 0.00 Hz 0.0 rpm

Motor Curre | Motor Torque |Motor Voltage|

0.00A 0.00 % 0.0v

DC-link volt | Unit Tempera |Motor Tempera

0.0V 81.9°C 0.0%
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4 Aby wybrac nowy element na liscie, nacisnij
przycisk OK. STOP|C| READY 110
FreqReference
ID:1 M2.1.1.1

z Output frequency 0.00 Hz
\/ FreqReference 10.00 Hz
\/ Motor Speed 0.00 rpm
7 Motor Current 0.00 A
lMotor Torque 0.00 %

4.1.2

KRZYWA TRENDU

Krzywa trendu to graficzna reprezentacja dwdch monitorowanych wartosci.

Po wybraniu wartosci naped rozpocznie rejestrowanie wartosci. W podmenu krzywej trendu
mozna sprawdzié przebieg krzywej trendu i wybrac sygnaty. Ponadto mozna okresli¢
ustawienia minimalnej i maksymalnej wartosci oraz przedziat probkowania, a takze uzy¢
funkcji Autoskala.

ZMIANA WARTOSCI

Postepujac zgodnie z niniejsza procedura, mozna zmieni¢ monitorowane wartosci.

1

2

W menu Monitorowanie odszukaj podmenu Krzywa
i nacisnij przycisk OK.

Przejdz do podmenu Wyswietl krzywa trendu,
naciskajac przycisk OK.

STOP | C] READY | 110
R s
@ Multimonitor I

Trend Curve

(7)

Basic
(13)
STOP|C| READY | 110
E’ Trend Curve
ID: M2.2.1

View Trend Curve

(2)

Sampling interval
8T 100 ms

Channel 1 min
= -1000
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3 Przy uzyciu krzywych trendu mozna monitorowac
tylko dwie wartoéci naraz. Aktualnie wybrane STOP|C| READY o
wartosci (Czestotliwos¢ zadana i Predkos¢
obrotowa silnika) znajduja sie w dolnej czesci
wyswietlacza. Za pomoca przyciskow ze strzatkami
w gore i w dot wybierz aktualna wartosé, ktora
chcesz zmienié. Nacisnij przycisk OK.

| JFreqReference 0.00Hz

M Motor Speed Orpm
4 Do nawigacji po liscie monitorowanych wartosci
stuza przyciski ze strzatkami. stor| (] READY | o
FreqReference
ID:3 v2.2.1.1.4
] Output frequency [I]

\/ FreqReference
\/ Motor Speed

D Motor Current
. Motor Torque

|:| Motor Shaft Power

5  Wybierz opcje i nacisnij przycisk OK.

STOP|C| READY | II0
| IMotor Current 0.00A
M Motor Speed Orpm

ZATRZYMYWANIE POSTEPU KRZYWEJ

Funkcja krzywej trendu umozliwia réwniez zatrzymanie krzywej i odczyt biezacych wartosci.
Nastepnie mozna ponownie uruchomic kreslenie krzywej.
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1

2

3

W widoku krzywej trendu uaktywnij krzywa za
pomoca przycisku ze strzatka w gore. Ramka
wyswietlacza zostanie pogrubiona.

W docelowym punkcie krzywej nacisnij przycisk OK.

Na wyswietlaczu pojawi sie pionowa linia. Wartosci
w dolnej czesci wyswietlacza odpowiadaja
potozeniu linii.

RUN [D)| READY e
| | Motor Current 0.02A
Motor Speed -317rpm
RUN [D)] ReapY 110
WWMW
Il Motor Current 0.02A
Motor Speed -327rpm
RUN [D] ReADY /o
|
|
|
Mh
|
; |
{
e
| !
Il Motor Current 0.01A
Motor Speed
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4 Za pomoca przyciskdw ze strzatkami w lewo i w
prawo przesun linie, aby wyswietli¢ wartoéci z RUN [D)| READY o
innego miejsca wykresu.

-W

Il Motor Current 0.01A

Motor Speed @

Tabela 15: Parametry krzywej trendu

DomyslLni

Parametr e

Przejdz do tego menu,
Wyswietl krzywa aby monitorowac war-
trendu tosci przy uzyciu krzy-

wej.

M2.2.1

Przedziat probkowa- 100 432000 ms 100 2368 Ustaw przedziat prob-

P2.2.2 i )
nia kowania.

Uzywany domyslnie do
skalowania. Moze byc¢
konieczna zmiana war-
tosci.

P2.2.3 Kanat 1 min. -214748 1000 -1000 2369

Uzywany domyslnie do
skalowania. Moze byc¢
konieczna zmiana war-
tosci.

P2.2.4 Kanat 1 maks. -1000 214748 1000 2370

Uzywany domyélnie do
skalowania. Moze by¢
konieczna zmiana war-
tosci.

P2.2.5 Kanat 2 min. -214748 1000 -1000 2371

Uzywany domyslnie do
skalowania. Moze by¢
konieczna zmiana war-
tosci.

pP2.2.6 Kanat 2 maks. -1000 214748 1000 2372

Jesli ten parametr ma
wartos¢ 1, sygnat jest
automatycznie skalo-
wany miedzy wartos-
ciami minimalna i
maksymalna.

p2.2.7 Autoskala 0 1 0 2373
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4.1.3 PODSTAWOWE

W nastepnej tabeli znajduja sie podstawowe wartosci monitorowane i zwigzane z nimi dane.

WSKAZOWKA!

W menu monitorowania dostepne sa tylko stany standardowych kart WE/WY. Stany
sygnatow wszystkich kart WE/WY mozna znalez¢ w postaci danych
nieprzetworzonych w menu WE/WY i sprzet.

Sprawdz stany karty rozszerzenn WE/WY w menu WE/WY i sprzet, gdy pojawi sie odpowiedni
monit systemowy.
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Tabela 16: Elementy w menu monitorowania

Wielkos¢
Indeks .
monitorowana
V2.3.1 Czestcztl!wosc wyj- Hz 0.01 1 Czestotliwos¢ wyjsciowa dla silnika
Sciowa
V2.3.2 Czestotliwos¢ Hy 0.01 25 C;estotllwosc zadawana do sterowania silni-
zadawana kiem
Predkos¢ obro- obr./mi Rzeczywista predkosc¢ obrotowa silnika w
V2.3.3 g 1 2 .
towa silnika n obr./min
V2.3.4 Prad silnika A Zmienny 3
V235 Momeqt qbrotowy % 01 4 Obliczony moment obrotowy watu
silnika
V2.3.7 Moc na.wale sil- % 01 5 Obliczona moc na wale silnika w procentach
nika
Moc na wale sil- Obliczona moc na wale silnika w kW lub KM.
V2.3.8 nika kW/KM [ Zmienny 73 Jednostka jest ustawiana w parametrze
wyboru jednostki.
V2.3.9 Napiecie silnika v 0.1 6 Napiecie wyjsciowe dla silnika
V2.3.10 ngleIC|ewobwo- N 1 7 Zmierzone napiecie w obwodzie pradu sta-
dzie pradu statego tego napedu
V2.3.11 Tempgratqra oc 01 8 Temperat.ura radiatora w st. Celsjusza lub
przemiennika Fahrenheita
V2.3.12 Tempergtura sil- % 01 9 Obl|cgona temperatura silnika Jako.procent
nika znamionowej temperatury roboczej
Stan funkcji wstepnego podgrzewania silnika
v23.13 | Podgrzewanie 1 1228
wstepne silnika 0 = wytaczone
1 = ogrzewanie (zasilanie pradem statym)
Minimalny licznik Licznik energii z rozdzielczoscia ustawiona w
V2.3.15 kasowania kWh kWh ! 1054 kWh.
. Okresla liczbe obrotow dla parametru Min.
Maksymalny licz- . L. o
. . licz. kas. kWh. Gdy wartos¢ tego licznika
V2.3.14 nik kasowania 1 1067 PP S
KWh przekroczy 65535, wartos¢ licznika Min. licz.
kas. kWh zwieksza sie o 1.
V2.3.17 Prad fazy U A Zmienny 39 Zmierzony prad fazy U silnika [filtr 1-sekun-
dowy).
V2.3.18 Prad fazy V A Zmienny 40 Zmierzony prad fazy V silnika (filtr 1-sekun-
dowy).
V2.3.19 Prad fazy W A Zmienny 41 s;nv'vi]rzony prad fazy W silnika (filtr 1-sekun-
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Tabela 16: Elementy w menu monitorowania

Indeks Wielkos¢ Jednost

monitorowana ka

Moc wejsciowa Szacowana moc na wejsciu napedu.

V2.3.20
napedu

kW Zmienny

4.1.4 WE/WY

Tabela 17: Monitorowanie sygnatu WE/WY

Wielkos¢ Jednost
monitorowana ka
V241 Gniazdo ADIN 1, 1 15 Przedstawia stan wejs¢ cyfrowych 1-3w
o 2,3 gniezdzie A (standardowe WE/WY)
V242 Gniazdo A DIN 4, 1 16 Przedstawia stan wejs¢ cyfrowych 4-6 w
o 5,6 gniezdzie A (standardowe WE/WY)
V2.4.3 Gniazdo BRO 1, 2, 1 17 Przedsltavs./la stan wyjs¢ przekaznikowych 1-3
3 w gniezdzie B
V2.4 d Wejscie analo- % 0.01 59 Sygnat Wejsuowyjak'o procept wykorzysta-
gowe 1 nego zakresu. Domyslnie gniazdo A.1.
V245 Wejscie analo- % 0.01 40 Sygnat WeJSCIOWYJak,O procept wykorzysta-
gowe 2 nego zakresu. Domyslnie gniazdo A.2.
V246 Wejscie analo- % 0.01 61 Sygnat Wejsuowyjak'o procept wykorzysta-
gowe 3 nego zakresu. Domyslnie gniazdo D.1.
V2.4 Wejscie analo- % 0.01 62 Sygnat WeJSCIOWYJak,O procept wykorzysta-
gowe 4 nego zakresu. Domyslnie gniazdo D.2.
V2.4.8 Wejscie analo- % 0.01 75 Sygnat Wejsuowyjak'o procept wykorzysta-
gowe 5 nego zakresu. Domyslnie gniazdo E.1.
V2.4.9 Wejscie analo- % 0.01 7% Sygnat WeJSCIOWYJak,O procept wykorzysta-
gowe 6 nego zakresu. Domyslnie gniazdo E.2.
Analogowy sygnat wyjsciowy jako procent
V2.4.10 Gniazdo A AO1 % 0.01 81 wykorzystanego zakresu. Gniazdo A (standar-
dowe WE/WY])

4.1.5 WEJSCIA TEMPERATUROWE
WSKAZOWKA!

Ta grupa parametrow jest widoczna tylko po zainstalowaniu opcjonalnej karty do
pomiaru temperatury (OPT-BH).
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Tabela 18: Monitorowanie wejsc¢ temperaturowych

Wielkos¢
Indeks .
monitorowana
Zmierzona wartos$¢ na wejsciu temperaturo-
wym 1. Lista wej$¢ temperaturowych sktada
sie z 6 pierwszych, dostepnych wejs¢ tempe-
raturowych. Lista rozpoczyna sie od gniazda
Wejscie tempera- o A'i kofczy na gniezdzie E. Jesli wejscie jest
V2.5.1 C 0.1 50 . ; .
tur 1 dostepne, ale nie podtaczono do niego czuj-
nika, na liscie jest wyswietlana maksymalna
wartos¢, poniewaz zmierzona rezystancja to
nieskonczonos¢. Aby ustawi¢ minimalna war-
tos¢, nalezy zewrzec wejscie.
Wejécie tempera- Zmierzonf'a Wa.r.toéé na ngécig tgmperaturo-
V2.5.2 tur 2 °C 0.1 51 wym 2. Wiecej informacji znajduje sie powy-
zej.
Wejécie tempera- Zmierzong wa.r.toéc' na vygjs’cig tgmperaturo—
V2.5.3 tur 3 °C 0.1 52 wym 3. Wiecej informacji znajduje sie powy-
zej.
Wejécie tempera- Zmierzong wa.r.tos'c' na vygjs’ciy tgmperaturo-
V2.5.4 tur 4 °C 0.1 69 wym 4. Wiecej informacji znajduje sie powy-
zej.
Wejécie tempera- Zmierzonf'a Wa.r.toéé na ngécig tgmperaturo-
V2.5.5 tur5 °C 0.1 70 wym 5. Wiecej informacji znajduje sie powy-
zej.
Wejécie tempera- Zmierzong wa.r.toéc' na vygjs’cig tgmperaturo—
V2.5.6 tur 6 °C 0.1 71 wym 6. Wiecej informacji znajduje sie powy-
zej.
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4.1.6 DODATKOWE | ZAAWANSOWANE

Tabela 19: Monitorowanie wartosci zaawansowanych

Wielkos¢ Jednost

monitorowana ka

Bitowy kod stowa

B1 = gotowosé

B2 = praca

B3 = usterka

1 43 B6 = wtaczenie pracy

B7 = aktywny alarm

B10 = hamowanie pradem statym w stopie
B11 = aktywne hamowanie pradem statym
B12 = Zzadanie uruchomienia

B13 = aktywny regulator silnika

Stowo stanu prze-

V2.6.1 ) .
miennika

Dane kryterium gotowosci zakodowane w
formacie binarnym. Umozliwiaja monitoro-
wanie procesow, gdy naped nie jest w stanie
gotowosci. Wartosci sa przedstawiane w
postaci pol wyboru na wyswietlaczu graficz-
nym. Pole zaznaczone to wartos$¢ aktywna.

V2.6.2 Stan gotowosci 1 78 | BO=wtacz. pracy wysoki
B1 = brak aktywnych usterek

B2 = przetacznik tadowania zamkniety

B3 = napiecie pradu statego w dozwolonych
granicach

B4 = zainicjowany menedzer mocy

B5 = modut mocy nie blokuje uruchamiania
B6 = oprogramowanie systemowe nie blokuje
uruchamiania
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Tabela 19: Monitorowanie wartosci zaawansowanych

Indeks Wielkos¢ Jednost

monitorowana ka

Kodowane bitowo stany aplikacji. Wartosci sa
przedstawiane w postaci pél wyboru na
wyswietlaczu graficznym. Pole zaznaczone to
wartos¢ aktywna.

BO = blokada 1

B1 = blokada 2

B2 = zarezerwowane

B3 = aktywna rampa 2

B4 = kontrola hamulca mechanicznego
V2.6.3 5t0W0"| st.'c.lnu 1 89 B5 = aktywne sterowan?e WE/WY A
aplikacji Bé = aktywne sterowanie WE/WY B

B7 = aktywne sterowanie z magistrali

B8 = aktywne sterowanie lokalne

B9 = aktywne sterowanie PC

B10 = aktywne czestotliwosci state

B11 = aktywne przeptukiwanie

B12 = aktywny tryb pozarowy

B13 = aktywne wstepne podgrzewanie silnika
B14 = aktywne szybkie zatrzymanie

B15 = naped zatrzymany z panelu steruja-
cego

Kodowane bitowo stany aplikacji. Wartosci sa
przedstawiane w postaci pél wyboru na
wyswietlaczu graficznym. Pole zaznaczone to
wartos¢ aktywna.

BO = zabronione przyspieszanie/hamowanie
B1 = otwarty przetacznik silnika
B2 = PID aktywne
V264 | Stowozstanu 1 50 | Bi - tagodne napetnionie PID ak

aplikacji = tagodne napetnianie a tywne.

B5 = aktywne automatyczne czyszczenie

Bé6 = aktywna pompa jockey
B7 = aktywna pompa zalewania
B8 = przeciwdziatanie blokowaniu aktywne
B9= monitorowanie cisnienia wejsciowego
(alarm/usterka)
B10 = zabezpieczenie przed zamarzaniem
(alarm/usterka)
B11 = alarm nadmiernego cisnienia

16-bitowe stowo, gdzie kazdy bit pokazuje
stan 1 wejscia cyfrowego. Odczytywanych jest
6 wejsc¢ cyfrowych z kazdego gniazda. Stowo
1 zaczyna sie od wejscia 1 w gniezdzie A (bit
0], a konczy na wejsciu 4 w gniezdzie C (bit
15).

V2.6.5 Stowo 1 stanu DIN 1 56
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Tabela 19: Monitorowanie wartosci zaawansowanych

Indeks Wielkos¢ Jednost

monitorowana ka

16-bitowe stowo, gdzie kazdy bit pokazuje
stan 1 wejscia cyfrowego. Odczytywanych jest
6 wejs¢ cyfrowych z kazdego gniazda. Stowo
2 zaczyna sie od wejscia 5 w gniezdzie C (bit
0), a konczy na wejsciu 6 w gniezdzie E (bit
13).

V2.6.6 Stowo 2 stanu DIN 1 57

Natezenie pradu silnika wyrazone z okres-
lona liczba miejsc dziesietnych jest filtro-
wane. Dane te mozna na przyktad zastoso-
Miejsca dziesietne wac do magistrali komunikacyjnej w celu
o 0.1 45 . . L .

pradu silnika 1 uzyskania poprawnej wartosci, tak aby zigno-
rowaé wptyw rozmiaru ramy. Moga tez stuzy¢
do monitorowania, gdy trzeba zna¢ czas fil-
trowania pradu silnika.

V2.6.7

Pokazuje zrodto chwilowej wartosci zadane;j
czestotliwosci.

0=PC

1 = wstepnie zdefiniowane czestotliwosci
2 = zadawanie z panelu sterujacego

3 = magistrala komunikacyjna

4 =AlN

1 1495 5=Al2

6 = Al1+AI2

7 = regulator PID

8 = potencjometr silnika

10 = przeptukiwanie

100 = niezdefiniowane

101 = alarm, czestotliwos$¢ wstepnie zdefinio-
wana

102 = automatyczne czyszczenie

Zrédto czestotli-

V2.6.8 e .
wosci zadanej

Ostatni aktywny Kod ostatniej usterki, ktora nie zostata ska-

V2.6.9 kod usterki sowana.

Ostatni aktywny Identyfikator ostatniej usterki, ktéra nie zos-
V2.6.10 identyfikator 1 95 tata skasowana.
usterki

Ostatni aktywny Kod ostatniego alarmu, ktory nie zostat ska-

V2.6.11 kod alarmu sowany.

Ostatni aktywny Identyfikator ostatniego alarmu, ktéry nie
V2.6.12 identyfikator 1 94 zostat skasowany.
alarmu

4.1.7 MONITOROWANIE FUNKCJI STEROWANIA CZASOWEGO

Monitorowanie wartosci funkcji sterowania czasowego oraz zegara czasu rzeczywistego.
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Tabela 20: Monitorowanie funkcji sterowania czasowego

Wielkos¢
Indeks .
monitorowana
V2,71 TC1.7C 2. TC3 1441 Mozna monitorowac stany trzech kanatow
czasowych (TC])
V2.7.2 Przedziat czasu 1 1442 Stan przedziatu sterowania czasowego
V2.7.3 Przedziat czasu 2 1443 Stan przedziatu sterowania czasowego
V2.7.4 Przedziat czasu 3 1444 Stan przedziatu sterowania czasowego
V2.7.5 Przedziat czasu 4 1445 Stan przedziatu sterowania czasowego
V2.7.6 Przedziat czasu 5 1446 Stan przedziatu sterowania czasowego
V2,77 Sterowanie cza- 1447 Pozostaty czas dla aktywnego sterowania
sowe 1 czasowego
V2.7.8 Sterowanie cza- 1448 Pozostaty czas dla aktywnego sterowania
sowe 2 czasowego
V2.7.9 Sterowanie cza- 1449 Pozostaty czas dla aktywnego sterowania
sowe 3 czasowego
V2.7.10 Zegar czasu rze- 1450 gg:mm:ss
czywistego
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4.1.8 MONITOROWANIE REGULATORA PID

Tabela 21: Monitorowanie wartosci regulatora PID

Wielkos¢ Jednost
monitorowana ka
Zgodnie z Wartosc¢ zadana regulatora PID w jednost-
ustawie- kach procesowych. Za pomoca parametru
V2.8.1 Wart zadana PID1 | Zmienny niem 20 mozna wybrac jednostke procesowa.
parame-
tru
P3.13.1.7
Zgodnie z Wartos¢ sprzezenia zwrotnego regulatora
ustawie- PID w jednostkach procesowych. Za pomoca
V2.8.2 Sprzez zwr PID1 | Zmienny niem 21 parametru mozna wybra¢ jednostke proce-
parame- sowa.
tru
P3.13.1.7
Zmienny |Zgodnie z Wartos$¢ sprzezenia zwrotnego PID (ze zrédta
Sprzezenie usrfgev'::e— 1 sygnatu sprzezenia zwrotnego).
V2.8.3 zwrotne PID oem | 1ssat
(zrédto 1) P
tru
P3.13.1.7
Zmienny |Zgodnie z Warto$¢ sprzezenia zwrotnego PID (ze zrédta
Sprzezenie usr:iaev;/que— 2 sygnatu sprzezenia zwrotnego).
V2.8.4 zwrotne PID arame- 15542
(zrédto 2) P
tru
P3.13.1.7
Zgodnie z Wartos¢ uchybu regulatora PID. Jest to
ustawie- odchylenie sprzezenia zwrotnego od wartosci
V2,85 Wartos¢ btedu Zmienny niem 29 zadanej w jednostkach .procesowylc.h. Za
PID1 parame- pomoca parametru mozna wybrac jednostke
tru procesowa.
P3.13.1.7
Wyjscie PID jako procent (0-100%). Te war-
V2.8.6 PIDT wyjécie % 0.01 23 |tosc moznawykorzystac do sterowania silni-
kiem (jako wartos¢ zadana czestotliwosci) lub
podac na wyjscie analogowe.
0 = zatrzymany
V2.8.7 Stan PID1 1 24 |1zpraca
3 =tryb uspienia
4 = Strefa martwa (patrz 5.13 Grupa 3.13:
Regulator PID 1)
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4.1.9 MONITOROWANIE ZEWNETRZNEGO REGULATORA PID

Tabela 22: Monitorowanie wartosci zewnetrznego regulatora PID

Wielkos¢ Jednost
monitorowana ka
Zgodnie z Wartos¢ zadana zewnetrznego regulatora
ustawie- PID w jednostkach procesowych. Za pomoca
niem parametru mozna wybrac jednostke proce-
parame- sowa.
tru
P3.14.1.1
V291 Wart. zz;cligna Ext- Zmienny 0[;)?4”2 83
Grupa
3.14:
Zew-
netrzny
regulator
PID)
Zgodnie z Wartosc¢ sprzezenia zwrotnego zewnetrznego
L ustawie- regulatora PID w jednostkach procesowych.
Sprzezenie . . e
niem Za pomoca parametru mozna wybrac jed-
V2.9.2 zwrotne zewnetrz- Zmienny | parame- 84 nostke procesowa.
nego regulatora tru
PID P3.14.1.1
0
Zgodnie z Wartos¢ uchybu zewnetrznego regulatora
ustawie- PID. Jest to odchylenie sprzezenia zwrotnego
niem od wartosci zadanej w jednostkach proceso-
V2.9.3 Btad ExtPID Zmienny | parame- 85 wych. Za pomoca parametru mozna wybrac
tru jednostke procesowa.
P3.14.1.1
0
Wyjscie zewnetrznego regulatora PID jako
V2.9.4 Wyjscie ExtPID % 0.01 86 procent (0-100%). Te warto$¢ mozna na przy-
ktad podac¢ do wyjscia analogowego.
0 = zatrzymany
V2.9.5 Stan ExtPID 1 87 1=praca
2 = Strefa martwa (patrz 5.74 Grupa 3.14:
Zewnetrzny regulator PID)

4.1.10  MONITOROWANIE STEROWANIA WIELOPOMPOWEGO

W trybie sterowania wielopompowego (jednonapedowego) mozna uzywac wartosci
monitowania w zakresie od Czas dziatania pompy 2 do Czas dziatania pompy 8.

Jesli uzywasz trybu wielu urzadzen nadrzednych lub wielu urzadzen napedzanych, odczytaj
wartos¢é czasu dziatania pompy z monitorowanej wartosci Czas dziatania pompy (1).
Nastepnie odczytaj czasy dziatania pomp z kazdego napedu.
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Tabela 23: Monitorowanie sterowania wielopompowego

Indeks Wielkos¢

monitorowana

Liczba silnikdw dziatajacych w czasie, gdy

V2.10.1 Pracujace silniki 1 30 jest uzywana funkcja sterowania wielopom-
powego.
Automatyczna Stan zadania funkcji automatycznej zmiany
V2.10.2 | zmiana kolejnosci 1 1113 kolejnosci silnikow.
silnikow
V2.10.3 Nast.aut.zm.kol.si godz. 01 1503 Czas do nastepnej automatycznej zmiany

L. kolejnosci silnikow.

Tryb pracy przemiennika w systemie wielo-
pompowym.

V2.10.4 Tryb obstugi 1 1505
0 = podrzedny
1 = nadrzedny

0 = nieuzywany

10 = zatrzymany

20 = uspienie

30 = zapobieganie blokowaniu
40 = automatyczne czyszczenie
50 = przeptukiwanie

60 = tagodny start

70 = regulowanie

80 = nastepne

90 = state wytwarzanie

200 = nieznany

V2.10.5 Stan wielu pomp 1 1628

0 = nieuzywane (funkcja sterowania wielo-
pompowego/wielonapedowego)

10 = wystapity krytyczne btedy w komunikacji
V2.10.6 Stan komunikacji godz. 0.1 1629 (lub brak komunikacji)

11 = wystapity btedy (wysytanie danych)

12 = wystapity btedy (odbieranie danych)

20 = komunikacja dziata, nie wystapity btedy
30 = stan nieznany

Tryb sterowania jednonapedowego: liczba

V2.10.7 Czas dziatania godz. 01 1620 godzin pracy pompy 1 Tr){b sterowania wielo-
pompy (1) napedowego: liczba godzin pracy tego napedu
(tej pompy)
Czas dziatania Tryb sterowania jednonapedowego: liczba
V2.10.8 godz. 0.1 1621 godzin pracy pompy 2 Tryb sterowania wielo-
pompy (2) S
napedowego: Nieuzywane
Czas dziatania Tryb sterowania jednonapedowego: liczba
V2.10.9 godz. 0.1 1622 godzin pracy pompy 3 Tryb sterowania wielo-

pompy (3)

napedowego: Nieuzywane
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Tabela 23: Monitorowanie sterowania wielopompowego

Wielkos¢ Jednost
Indeks .
monitorowana ka
Czas dziatania Tryb sterowania jednonapedowego: liczba
V2.10.10 godz. 0.1 1623 godzin pracy pompy 4 Tryb sterowania wielo-
pompy (4) RN
napedowego: Nieuzywane
Czas dziatania Tryb sterowania jednonapedowego: liczba
V2.10.11 godz. 0.1 1624 godzin pracy pompy 5 Tryb sterowania wielo-
pompy (5) RN
napedowego: Nieuzywane
Cras dziatania Tryb sterowania jednonapedowego: liczba
V2.10.12 godz. 0.1 1625 godzin pracy pompy 6 Tryb sterowania wielo-
pompy (6) S
napedowego: Nieuzywane
Czas dziatania Tryb sterowania jednonapedowego: liczba
V2.10.13 godz. 0.1 1626 godzin pracy pompy 7 Tryb sterowania wielo-
pompy (7] o)
napedowego: Nieuzywane
Czas dziatania Tryb sterowania jednonapedowego: liczba
V2.10.14 godz. 0.1 1627 godzin pracy pompy 8 Tryb sterowania wielo-
pompy (8) RN
napedowego: Nieuzywane

4.1.11 LICZNIKI CZASU KONSERWACJI
Tabela 24: Monitorowanie licznika czasu konserwacji

Indeks Wielkos¢

monitorowana

Stan licznika czasu konserwacji w obrotach x
1000 lub w godzinach. Informacje na temat

Zmienny 1101 konfigurowania i aktywowania tego licznika
mozna znalez¢ w rozdziale 5.76 Grupa 3.16:
Liczniki czasu konserwacji.

Licznik czasu kon- | h/tys.

V2.1 serwacji 1 obr.
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4.1.12  MONITOROWANIE DANYCH PROCESOW NA MAGISTRALI KOMUNIKACYJNEJ

Tabela 25: Monitorowanie danych procesow na magistrali komunikacyjnej

Wielkos¢ Jednost
monitorowana ka
Stowo sterujace magistrali uzywane przez
aplikacje w trybie (formacie) bypass. W zalez-
V2.12.1 FB Control Word 1 874 nosci od typu lub profilu magistrali dane
moga by¢ modyfikowane przed przestaniem
do aplikacji.
Zadana predkos¢ jest skalowana miedzy
predkoscig minimalna i maksymalna w
chwili, gdy odbierze ja aplikacja sterujaca. Po
V2.12.2 FB zad predkos¢ Zmienny 875 odebraniu czestotliwosci zadanej przez apli-
kacje czestotliwo$¢ minimalna i maksymalna
mozna zmieni¢ bez wptywu na wartos¢
zadana.
Dana procesowa Nieprzetworzona wartos$¢ danych proceso-
V2.12.3 L 1 876 : .
wejsciowa 1 wych w formacie 32-bitowym
Dana procesowa Nieprzetworzona wartos¢ danych proceso-
V2.12.4 S 1 877 : .
wejsciowa 2 wych w formacie 32-bitowym
Dana procesowa Nieprzetworzona wartos$¢ danych proceso-
V2.12.5 o 1 878 : .
wejsciowa 3 wych w formacie 32-bitowym
Dana procesowa Nieprzetworzona wartos¢ danych proceso-
V2.12.6 S 1 879 : .
wejsciowa 4 wych w formacie 32-bitowym
Dana procesowa Nieprzetworzona wartos$¢ danych proceso-
V2.12.7 o 1 880 : .
wejsciowa 5 wych w formacie 32-bitowym
Dana procesowa Nieprzetworzona wartos¢ danych proceso-
V2.12.8 S 1 881 : .
wejsciowa 6 wych w formacie 32-bitowym
Dana procesowa Nieprzetworzona wartos$¢ danych proceso-
V2.12.9 o 1 882 : .
wejsciowa 7 wych w formacie 32-bitowym
V2.12.10 Dana.p,)r.ocesowa 1 883 Nleprzetworzopa wart.osc danych proceso-
wejsciowa 8 wych w formacie 32-bitowym
Stowo stanu magistrali wysytane przez apli-
kacje w trybie (formacie] bypass. W zalez-
V2.12.11 FB stowo stanu 1 864 nosci od typu lub profilu magistrali dane
moga by¢ modyfikowane przed przestaniem
do magistrali.
Rzeczywista predkosc jako procent. Wartos¢
0% to czestotliwos¢ minimalna, a wartos¢
. ) o T s
V2.12.12 Rzeczyvsfllsta pred 0.01 865 .100 % to czgstotllwosc n.wa.ksymalna. Wartt_)sc
kos¢ FB jest aktualizowana na biezaco na podstawie
chwilowej predkosci minimalnej i maksymal-
nej, a takze predkosci wyjsciowe;.
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Tabela 25: Monitorowanie danych procesow na magistrali komunikacyjnej

Wielkos¢ Jednost
Indeks .
monitorowana ka
Nieprzetworzona warto$¢ danych proceso-
V2.12.13 FB Data Out 1 1 866 : .
wych w formacie 32-bitowym
Nieprzetworzona wartos¢ danych proceso-
V2.12.14 FB Data Out 2 1 867 : .
wych w formacie 32-bitowym
Nieprzetworzona warto$¢ danych proceso-
V2.12.15 FB Data Out 3 1 868 : .
wych w formacie 32-bitowym
Nieprzetworzona wartos¢ danych proceso-
V2.12.16 FB Data Out 4 1 869 : .
wych w formacie 32-bitowym
Nieprzetworzona warto$¢ danych proceso-
V2.12.17 FB Data Out 5 1 870 : .
wych w formacie 32-bitowym
Nieprzetworzona warto$¢ danych proceso-
V2.12.18 FB Data Out 6 1 871 : .
wych w formacie 32-bitowym
Nieprzetworzona warto$¢ danych proceso-
V2.12.19 FB Data Out 7 1 872 : .
wych w formacie 32-bitowym
Nieprzetworzona warto$¢ danych proceso-
V2.12.20 FB Data Out 8 1 873 : .
wych w formacie 32-bitowym
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5 MENU PARAMETROW

Parametry mozna w dowolnym momencie modyfikowa¢ w menu Parametry (M3).

5.1 GRUPA 3.1: USTAWIENIA SILNIKA

Tabela 2é: Parametry z tabliczki znamionowej silnika

Indeks Parametr Eomyslm
Znajdz wartos¢ Un na
tabliczce znamionowej
silnika.
P3.1.1.1 Napiecie Znamio- Zmienny |Zmienny \Y Zmienny 110
nowe silnika Sprawdz, czy podta-
czenie silnika jest
typu Tréjkat czy
Gwiazda.
P3.1.1.2 Znajdz wartosc fn na
; Cze'stotllwos?c zna- 8.00 32000 Hy 50/ 60 111 tgbl_lczce znamionowej
0 mionowa silnika silnika.
Znamionowa pred- obr./mi Znajdz wartos¢ nn na
P3.1.1.3 kos¢ obrotowa sil- 24 19200 n Zmienny 112 |tabliczce znamionowej
nika silnika.
Prad znamionow Znajdz wartosc¢ In na
P3.1.1.4 L y IH*0.1 IH*2 A Zmienny 113 [tabliczce znamionowe]
silnika L
silnika.
7n cos © silnika Odszukaj wartos¢ na
P3.1.1.5 oSS 0.30 1.00 Zmienny 120 [tabliczce znamionowej
(wspétczynnik mocy) o
silnika.
ZhaMmionowa mMoc Znajdz wartosc¢ In na
P3.1.1.6 silnika Zmienny |Zmienny kW Zmienny 116  |tabliczce znamionowej
silnika.
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Tabela 27: Ustawienia sterowania silnikiem

Indeks

P3.1.2.2

Parametr

Typ silnika

DomyslLni
e

650

0 = silnik indukcyjny
1 =silnik PM

P3.1.2.3

Czestotliwosc¢ klu-
czowania

Zmienny

kHz

Zmienny

601

Zwiekszenie czestotli-
wosci przetaczania
powoduje spadek
wydajnosci przemien-
nika czestotliwosci.
Aby ograniczy¢ prady
pojemnosciowe w dtu-
gim przewodzie silnika,
ustaw mniejsza czes-
totliwosc¢ przetaczania.
Z kolei wieksza czes-
totliwos¢ przetaczania
zmniejsza hatasliwos¢
silnika.

P3.1.2.4

Identyfikacja

631

Funkcja identyfikacji
oblicza lub mierzy
parametry silnika,
ktére sa wymagane do
prawidtowego sterowa-
nia silnikiem i jego
predkoscia.

0 = brak reakgcji
1 = na postoju
2 =z obrotem

Przed uruchomieniem
przebiegu identyfika-
cyjnego nalezy ustawié
parametry z tabliczki
znamionowej silnika w
menu M3.1.1.

P3.1.2.5

Prad magnesowania

0.0

2*IH

0.0

612

Prad magnesowania
silnika (w stanie bez
obciazenia). Prad mag-
nesowania okresla
wartosci parametréow
U/f, jesli zostaty pod-
ane przed uruchomie-
niem identyfikacyjnym.
W przypadku ustawie-
nia wartosci 0 prad
magnesowania jest
obliczany wewnetrznie.
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Tabela 27: Ustawienia sterowania silnikiem

Indeks

P3.1.2.6

Parametr

Roztacznik silnikowy

DomyslLni

653

Wtaczenie tej funkcji
zapobiega wytaczeniu
sie napedu po
zamknieciu i otwarciu
wytacznika silnika (np.
podczas startu w
biegu).

0 = wytaczony
1 = wtaczony

P3.1.2.10

o

Regulator nadnapie-
ciowy

607

0 = wytaczony
1 =wtaczony

P3.1.2.11

o

Regulacja zbyt
niskiego napiecia

608

0 = wytaczony
1 = wtaczony

P3.1.2.12

Optymalizacja zuzy-
cia energii

666

Aby zuzywac mniej
pradu i zmniejszy¢
hatas silnika, prze-
miennik znajduje mini-
malny prad silnika. Z
tej funkcji mozna
korzystac na przyktad
przy sterowaniu wenty-
latorami i pompami.
Nie uzywaj tej funkcji w
szybkich procesach
sterowanych przez
regulator PID.

0 = wytaczony
1 =wtaczony

P3.1.2.13

o

Regulacja napiecia
stojana

50.0

150.0

%

100.0

659

Do regulacji napiecia
stojana w silnikach
magneto-elektrycz-
nych.
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Tabela 28: Ustawienia limitu silnika

DomyslLni

Indeks Parametr e

P3.1.3.1 Maksymalny prad sil-
nika z przemiennika

a Limit pradu silnika [H*0.1 IS A Zmienny 107 S
czestotliwosci

Limit momentu Maksymalny limit

0,
P3.1.3.2 obrotowego silnika 0.0 300.0 Yo 300.0 1287 rr.wor.nentu.przy pracy
silnikowej
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Tabela 29: Ustawienia petli otwartej

DomyslLni
e

Indeks

Parametr

P3.1.4.1

Wspotczynnik U/f

108

Typ krzywej U/f miedzy
czestotliwoscia 0 Hz a
punktem ostabienia
pola.

0 = liniowa
1 = kwadratowa
2 = programowalna

P3.1.4.2

Czestotliwos¢ punktu
ostabienia pola

8.00

P3.3.1.2

Hz

Zmienny

602

Punkt ostabienia pola
to czestotliwos¢ wyj-
Sciowa, przy ktorej
napiecie wyjsciowe
zréwnuje sie z napie-
ciem zaczynajacym
ostabiad pole.

P3.1.4.3

Napiecie w punkcie
ostabienia pola

10.00

200.00

%

100.00

603

Napiecie w punkcie
ostabienia pola jako
procent napiecia zna-
mionowego silnika.

P3.1.4.4

Czestotliwos$¢ punktu
srodkowego krzywej
u/f

0.00

P3.1.4.2.

Hz

Zmienny

604

Jesli w parametrze
P3.1.4.1 ustawiono
wartos¢ programo-
walna, ten parametr
definiuje punkt $rod-
kowy czestotliwosci
krzywej.

P3.1.4.5

Napiecie punktu
srodkowego krzywej
u/f

0.0

100.0

%

100.0

605

Jesli w parametrze
P3.1.4.1 ustawiono
wartos¢ programo-
walna, ten parametr
definiuje punkt $rod-
kowy napiecia krzywej.

P3.1.4.6

Napiecie przy zero-
wej czestotliwosci

0.00

40.00

%

Zmienny

606

Ten parametr okresla
napiecie przy czestotli-
wosci 0 Hz na krzywej
U/f. Wartos$¢ domyélna
zalezy od rozmiaru jed-
nostki.
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Tabela 29: Ustawienia petli otwartej

DomyslLni
e

Indeks Parametr

Wybor pola
wyboru

BO = wyszukiwania
czestotliwosci watu
tylko w tym samym
kierunku co wartos¢
Opcje startu w biegu 0 51 0 1590 | zadana czestotliwosci
0 B1 = wytacz skanowa-
nie AC
B4 = uzyj wartosci
zadanej czestotliwosci
do oszacowania wstep-
nego
B5 = wytacz impulsy
DC

P3.1.4.7

Prad skanowania 0.0 100.0 % 45.0 1610 Jako procent znamio-

P3.1.4.8 startu w biegu nowego pradu silnika.

P3.1.4.9

Wzmocnienie startu 0 1 0 109 | 0=wytgczony
0 1 = wtaczony

M3.1.4.12 Start I/f To menu zawiera trzy parametry. Patrz tabela ponize;j.

Tabela 30: Parametry startu I/f

Indeks Parametr Eomyslnl
P3.1.4.12.1
: Start I/f 0 1 0 534 |0 =wytaczony
0 1 =wtaczony
et
Czestotliwos$¢ startu 0,5* 0,2* y) )P !
’ 5.0 535 |rego ustawiony prad
(7] \/f P3.1.1.2 P3.1.1.2 )
startu I/f jest podawany
do silnika.
P3.1.4.12.3 Prad podawany do sil-
Prad startu I/f 0.0 100.0 % 80.0 534 | Nika po uaktywnieniu
0 funkcji startu I/f.
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5.2 GRUPA 3.2: USTAWIENIA STARTU/STOPU

Tabela 31: Menu ustawien startu/zatrzymania

Domysln
ie

Parametr

Wybor zdalnego
miejsca sterowania
(start/stop). Umozliwia
przetaczenie z powro-
tem na zdalne stero-
wanie z programu

P32 1 Zdalne miejsce ste- 0 1 0 * 172 Vacon Live, np. w przy-
rowania padku uszkodzenia
panelu.

0 = sterowanie WE/WY
1 = sterowanie magi-
strala

Przetaczanie lokalnego
i zdalnego miejsca ste-

rowania.
P3.2.2 Lokalne/zdalne 0 1 0* 211

0 = zdalne
1 = lokalne

0 = przycisk Stop jest
Przycisk Stop na zawsze wtaczony (Tak])
0 1 0 M4 . .
panelu 1 = ograniczone dziata-
nie przycisku Stop
(Nie)

P3.2.3

P3.2.4 Funkcja startu 0 1 0 505 0 =rampa
1 = start ,,w biegu”

P3.2.5

Funkcja stopu 0 1 0 506 0 = wybieg
0 1=rampa
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Tabela 31: Menu ustawien startu/zatrzymania

Domysln

Indeks Parametr e

Logika=0

Sygnat 1 = do przodu
Sygnat 2 = wstecz

Logika=1

Sygnat 1 = do przodu
(zbocze)

Sygnat 2 = odwrotny
stop

Sygnat 3 = do tytu (zbo-
cze)

P3.2.6
Logika =2

Sygnat 1 = do przodu
(zbocze)

Sygnat 2 = do tytu (zbo-
cze)

Logika Start/Stop z *
(7] WE/WY A 0 ¢ 2 300

Logika=3

Sygnat 1 = start
Ctrl sgn 2 =do tytu

Logika=4

Sygnat 1 = start (zbo-
cze)
Ctrlsgn 2 =do tytu

Logika Start/Stop z
WE/WY B

Patrz powyze;.

P3.2.7 0 4 2* 363

Logika startq z magi- 0 1 0 889 0 =jest wymagane
strali zbocze narastajace
1 =stan

P3.2.8

Opodznienie miedzy
wydaniem polecenia
P3.2.9 Opoznienie startu 0.000 60.000 s 0.000 524 uruchomienia i rzeczy-
wistym uruchomieniem
napedu.
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Tabela 31: Menu ustawien startu/zatrzymania

Domysln
ie

Indeks Parametr

Wybor ustawien kopio-
wania przy zmianie
miejsca sterowania ze
zdalnego na lokalne

Funkcja zdalne do (panel sterujacy).

P3.2.10 lokalnego

0 2 2 181

0 = podtrzymanie pracy
1 = podtrzymanie pracy
i wartosc zadana

2 = zatrzymanie

Okres opdznienia, w
ktdrym nie mozna
ponownie uruchomic

Opoznienie ponow- 0.0 20.0 min 0.0 15555 | przemiennika.

nego startu

P3.2.11

0 = nieuzywany

* Wybor aplikacji w parametrze P1.2 Aplikacja jest wartoscia domyslna. Patrz: wartosci
domyslne w rozdziale 72.7 Wartosci domyslne parametréw w innych aplikacjach.
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5.3 GRUPA 3.3: WARTOSCI ZADANE

Tabela 32: Parametry wartosci zadanej czestotliwosci

DomyslLni

Parametr e

Minimalna wartos¢ Minimalna wartos¢
P3.3.1.1 zadana czestotli- 0.00 P3.3.1.2 Hz 0.00 101 |zadana czestotliwosci
wosci

Maksymalna wartosé
P3.3.1.2 zadana czestotli- P3.3.1.1 | 320.00 Hz
wosci

Maksymalna wartos¢

50.00/ 102 |zadana czestotliwosci

60.00

Ostateczny limit war-
tosci zadanej czestotli-
wosci w kierunku
dodatnim.

Dodatni limit war-
P3.3.1.3 tosci zadanej czes- -320.0 320.0 Hz 320.00 1285
totliwosci

Ostateczny limit war-
tosci zadanej czestotli-
wosci w kierunku
ujemnym. Za pomoca
tego parametru mozna
przyktad zapobiec uru-
chamianiu silnika w
kierunku wstecznym.

Ujemny limit war-
P3.3.1.4 tosci zadanej czes- -320.0 320.0 Hz -320.00 1286
totliwosci

Wybor Zzrédta wartosci
zadanej, gdy miejscem
sterowania jest WE/WY
A.

0=PC

1 = czestotliwosc stata

0

2 = zadawanie z panelu

ster.

3 = magistrala komuni-

kacyjna

Wybér A dl o

ybor a sterowa- " 5=Al2
nia z WE/WY 0 20 6 17 6 = AlT+AI2

7=PID

8 = potencjometr sil-

nika

11 = wyjscie bloku 1

12 = wyjscie bloku 2

13 = wyjscie bloku 3

14 = wyjscie bloku 4

15 = wyjscie bloku 5
(
L
(
(
(

P3.3.1.5

16 = wyjscie bloku 6
17 = wyjscie bloku 7
18 = wyjscie bloku 8
19 = wyjscie bloku 9
20 = wyjscie bloku 10
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Tabela 32: Parametry wartosci zadanej czestotliwosci

DomyslLni

Indeks Parametr e

Wybér zrédta wartosci
zadanej, gdy miejscem
sterowania jest WE/WY
Wyboér B dla stero- 0 20 4 131 B. Patrz powyzej.
wania z WE/WY Miejsce sterowania

WE/WY B mozna uak-
tywni¢ tylko z wejscia
cyfrowego (P3.5.1.7).

P3.3.1.6

Wybor zrédta wartosci
zadanej, gdy miejscem
sterowania jest panel

sterujacy.

0=PC

1 = czestotliwosc stata

0

2 = zadawanie z panelu
ster.

3 = magistrala komuni-
kacyjna

4=Al1

Wybor zrédta war-
P3.3.1.7 | tosci zadanej przy 0 20 1% 121 |°=Al2
sterowaniu z panelu 6 = Al1+AI2

7=PID
8 = potencjometr sil-
nika

11 = wyjscie bloku 1
12 = wyjscie bloku 2
13 = wyjscie bloku 3
14 = wyjscie bloku 4
15 = wyjscie bloku 5
16 = wyjscie bloku 6
17 = wyjscie bloku 7
18 = wyjscie bloku 8
19 = wyjscie bloku 9
20 = wyjscie bloku 10

Za pomoca tego para-
metru mozna dostoso-
P3.3.1.8 | Sterowanie z panelu 0.00 P3.3.1.2. Hz 0.00 184  |wacd czestotliwosc
zadawana z panelu ste-
rujacego.

Kierunek obrotéw sil-
nika, gdy miejscem
sterowania jest panel

P3319 Zmiana klerunku'z 0 1 0 123 sterujacy.
panelu sterowania
0 =do przodu
1=do tytu
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Tabela 32: Parametry wartosci zadanej czestotliwosci

DomyslLni
e

Indeks Parametr

Wybér zrédta wartosci
zadanej, gdy miejscem
sterowania jest magi-
strala.

0=PC

1 = czestotliwosc stata

0

2 = zadawanie z panelu

ster.

3 = magistrala komuni-

kacyjna

Wybor zrédta war- 4=Al

tosci zadgnej przy 0 20 9 % 122 5=Al2

sterowaniu z magi- 6 = AlT+Al2

strali 7 =PID

8 = potencjometr sil-

nika

11 = wyjscie bloku 1

12 = wyjscie bloku 2

13 = wyjscie bloku 3

14 = wyjscie bloku 4

15 = wyjscie bloku 5
(
(
(
L
(

P3.3.1.10

16 = wyjscie bloku 6
17 = wyjscie bloku 7
18 = wyjscie bloku 8
19 = wyjscie bloku 9
20 = wyjscie bloku 10

* Wybodr aplikacji w parametrze P1.2 Aplikacja jest wartoscia domyslna. Patrz: wartosci
domyslne w rozdziale 72.1 Wartosci domyslne parametréw w innych aplikacjach.
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Tabela 33: Parametry wstepnie zdefiniowanych czestotliwosci

DomyslLni

Indeks Parametr e

0 = kodowana binarnie

P3.3.3.1 1 = liczba wejsé
Tryb statej czestotli-

@ wosci 0 ! 0% 182 Stata czestotliwosc
zalezy od liczby aktyw-
nych cyfrowych wejs¢é
statej predkosci.

Podstawowa stata

P3.3.3.2 S .
czestotliwos¢ wynosi 0
a Czestotliwos¢ stata 0 | P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 5.00 180 |Hz, jeslijest wybierana
za pomoca parametru
P3.3.1.5.
P3.3.3.3 Wybor za pomoca
Czestotliwoéé stata 1 | P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 10.00% | 105 |Weisciacyfrowego
@ ’ Wybdr czestotliwosci
statej 0 (P3.3.3.10).
P3.3.3.4 Wybor za pomoca
Czestotliwoéé stata 2 | P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 15.00% | 106 |Weisciacyfrowego
a 7 Wybér czestotliwosci
statej 1 (P3.3.3.11).
P3.3.3.5 Wybor za pomoca

wejsc cyfrowych Wybor
czestotliwosci statej 0 i
1.

0 Czestotliwosc stata 3 | P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 20.00 * 126

P3.3.3.6 Wybor za pomoca

Czestotliwos¢ stata 4 | P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 25.00 * 127 |Wweiscia cyfrowego
@ ’ Wybdr czestotliwosci

statej 2 (P3.3.3.12).

P3.3.3.7 Wybor za pomoca

Czestotliwoé¢ stata 5 | P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 3000+ | 128 [Weisc cyfrowych Wybor
a czestotliwosci statej 0 i

2.

P3.3.3.8 Wybor za pomoca

3 Czestotliwoéc stata 6 | P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 40.00 * 129 | Weis¢ cyfrowych Wybor
0 ’ czestotliwosci statej 1

2.

P3.3.3.9 Wybor za pomoca

Czestotliwos¢ stata 7 | P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 50.00 * 130 | Weis¢ cyfrowych Wybor
@ ’ czestotliwosci statej 0,

1i2.
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Tabela 33: Parametry wstepnie zdefiniowanych czestotliwosci

Indeks Parametr eDomyslnl
P3.3.3.10 Binarny selektor pred-
Wybér czestotliwosci DigIN 419 ko$ci statej (0-7). Patrz
a statej 0 SlotA.4 parametry od P3.3.3.2
do P3.3.3.9.
P3.3.3.11 Binarny selektor pred-
Wybor czestotliwosci DigIN 420 kosci statej (0-7). Patrz
0 statej 1 SlotA.5 parametry od P3.3.3.2
do P3.3.3.9.
P3.3.3.12 Binarny selektor pred-
Wybér czestotliwosci DigIN 421 kosci statej (0-7). Patrz
0 statej 2 Slot0.1 parametry od P3.3.3.2
do P3.3.3.9.

* Domyslna wartos¢ parametru jest ustawiana przez aplikacje wybrana w parametrze P1.2
Aplikacja. Patrz podrozdziat 10.1 Domyslne wartosci parametrow.
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Tabela 34: Parametry potencjometru silnika

DomyslLni

Indeks Parametr e

OTWARTY = nieak-

P3.3.4.1 tywne
Potencjometr silnika DigIN 418 ZAMKNIETY = aktywne
@ w gére Slot0.1 Wartos$¢ zadana poten-

cjometru silnika ROS-
NIE az do rozwarcia
styku.

OTWARTY = nieak-
P3.3.4.2 tywne

Potencjometr silnika DigIN 417 ZAMKNIETY = aktywne
a w dot Slot0.1 Wartos$¢ zadana z
potencjometru silnika
SPADA az do otwarcia
styku.

Wspotczynnik zmiany
wartosci zadanej z
potencjometru silnika
0.1 500.0 Hz/s 10.0 331 podczas jej zwiekszania
lub zmniejszania przy
uzyciu wejscia P3.3.4.1
lub P3.3.4.2.

Czas rampy poten-

P3.3.4.3 cjometru silnika

Logika zerowania czes-
totliwosci zadanej
potencjometrem sil-

P3.3.4.4 nika.

Zerowanie potencjo-

. 0 2 1 367
0 metru silnika 0 = brak kasowania
1 =reset przy zatrzy-
maniu
2 =reset przy wytacze-
niu zasilania
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Tabela 35: Parametry przeptukiwania

Indeks Parametr eDomyslnl
Podtacz do cyfrowego
.. L wejscia, aby uaktywnié
P3.3.6.1 z:daakntgwr;lzjewfﬁvsv; DigIN_ | 554 |parametr P3.3.6.2,
20 ' pniap Slot0.1 * Aktywacja wejécia
powoduje uruchomie-
nie napedu.
~Maksy- |Maksy- Okresla wartos; o
Wartos$¢ zadana malna malna zadana czestotliwosci
P3.3.6.2 . . L. L Hz 0.00 * 1239 |przy wtaczonej war-
przeptukiwania wartos¢ |wartosc L. .
sadana | zadana tosci zadanej przeptu-
kiwania (P3.3.6.1).

* Domyslna warto$¢ parametru jest ustawiana przez aplikacje wybrana w parametrze P1.2

Aplikacja. Patrz podrozdziat 10.1 Domys$lne wartosci parametrow.

5.4 GRUPA 3.4: KONFIGURACJA RAMP | HAMOWANIA

Tabela 36: Ustawienia rampy 1

Indeks Parametr Eomyslnl
P3.4.1.1 Mozna wygtadzic¢
O Ksztatt rampy 1 0.0 100.0 % 0.0 500 |Poczatekikoniecramp
przyspieszania i zwal-
niania.
P3.4.1.2 Okresla czas wyma-
Czas przyspieszania gany do zwigkszenia
0 P y1 P 0.1 300.0 s 5.0 103 |czestotliwosci wyjscio-
wej od zera do wartosci
maksymalne;j.
P3.4.13 Okresla czas wyma-
gany do zmniejszenia
0 Czas hamowania 1 0.1 300.0 s 5.0 104 |czestotliwosci wyjscio-
wej od wartosci maksy-
malnej do zera.
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Tabela 37: Ustawienia rampy 2

DomyslLni

Indeks Parametr e

P3.4.2.1 Mozna wygtadzic¢
poczatek i koniec ramp
przyspieszania i zwal-
niania.

a Ksztatt rampy 2 0.0 100.0 % 0.0 501

Okresla czas wyma-
gany do zwiekszenia
0.1 300.0 s 10.0 502 |czestotliwosci wyjscio-
wej od zera do wartosci
maksymalne;j.

p349p | C?asprzyspieszania

Okresla czas wyma-
gany do zmniejszenia
P3.4.2.3 Czas hamowania 2 0.1 300.0 s 10.0 503 |czestotliwosci wyjscio-
wej od wartosci maksy-
malnej do zera.

Wybor rampy 1 lub 2.

OTWARTY = ksztatt
rampy 1, czas przy-
DigIN 408 spieszenig 1iczas
Slot0.1 hamowania 1.
ZAMKNIETY = ksztatt
rampy 2, czas przy-
spieszenia 2 i czas
hamowania 2.

P3.4.2.4 Wybor rampy 2 Zmienny |Zmienny

Okresla czestotliwos¢,
powyzej ktorej zaczy-
naja by¢ uzywane dru-
Czestotliwos¢ pro- 0.0 P33.12 Hy 00 533 [9ieczasyi ksztatty

P3.4.2.5 .
gowa rampy 2 narastania.

0 = nieuzywany
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Tabela 38: Parametry funkcji magnesowania

DomyslLni

Indeks Parametr

Prad magnesowania

Okreséla prad staty pod-
awany do silnika przy
rozruchu.

przy starcie

P3.4.3.1 . 0.00 IL A IH 517
przy starcie
0 = wytaczony
Okresla czas podawa-
P3.4.3.2 Czas magnesowania 0.00 400.00 S 0.00 516 |M@ pradu statego do

silnika przed przyspie-
szeniem.

Tabela 39: Parametry hamowania pradem statym

DomyslLni

Parametr

Wartos¢ pradu przy

Okresla prad podawany
do silnika przy hamo-
waniu pradem statym.

P3.4.4.1 hamowaniu pradem 0 IL A IH 507
statym
0 = wytaczony
Okresla czas hamowa-
nia podczas zatrzymy-
. wania silnika.
Czas hamowania
P3.4.4.2 | pradem statym przy 0.00 600.00 s 0.00 508
zatrzymaniu 0 = hamowanie przy
uzyciu pradu statego
nie jest uzywane
Czestotliwosc¢ rozpo- Czestotliwosc wyj-
czecia hamowania Sciowa, przy ktorej
P3.4.4.3 | pradem statym przy 0.10 10.00 Hz 1.50 515 |nastepuje rozpoczecie
zatrzymywaniu z hamowania pradem
rampa statym.
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Tabela 40: Parametry hamowania strumieniem

Indeks Parametr in. eDOmyslnl
P3.4.5.1
Hamowame strumie- 0 1 0 520 0 = wytaczony
a niem 1 = wtaczony
P3.4.5.2 Prad harnoyvama 0 IL A IH 519 O_kresla p.rad‘ hamowa-
strumieniem nia strumieniem.
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5.5 GRUPA 3.5: KONFIGURACJA WE/WY

Tabela 41: Ustawienia wejsc cyfrowych

Indeks Parametr Domyslnie ID Opis
P3.5.1.1 Sygnat sterujacy 1A DigINSlotA.1* | 403 |>Y9natsterujacy 1, gdy miejscem ste-
e yg 1acy 9 ' rowania jest WE/WY A (DO PRZODU).
P3.5.1.2 Sygnat sterujacy 2 A DigiNSlota.2* | 404 |°Y9natsterujacy2, gdy miejscem ste-
o y9 13¢y g ' rowania jest WE/WY A (DO TYLU).
P3.5.1.3 Sygnat sterujacy 3 A DigIN Slot0.1 434 | Sygnatsterujacy 3. gdy miejscem ste-
e ¥g 1acy g ' rowania jest WE/WY A (DO TYLU).
. . Sygnat startu 1, gdy miejscem stero-
*
P3.5.1.4 Sygnat sterujacy 1 B DigIN Slot0.1 423 wania jest WE/WY B.
. . Sygnat startu 2, gdy miejscem stero-
P3.5.1.5 Sygnat sterujacy 2 B DigIN Slot0.1 424 wania jest WE/WY B.
P3.5.1.6 Sygnat sterujacy 3 B DigIN Slot0.1 435 |Sygnatstartu 3, gdy miejscem stero-
o y9 13¢y g ' wania jest WE/WY B.
Wymuszenie miejsca stero- . " ZAMKNIETY = wymuszanie miejsca
P3.5.1.7 wania WE/WY B DigIN Slot0.1 425 sterowania WE/WY B.
Wymuszenie rédta wartodci ZAMKNIETY = warto$¢ zadana WE/WY
P3.5.1.8 y . DigIN Slot0.1 * 343 | B (parametru P3.3.1.6) okresla war-
zadanej wg WE/WY B . e
tos¢ zadana czestotliwosci.
P351.9 Wymuszenle_ stergwama z DigIN Slot0.1 * 411 Wymuszenie sterowania z magistrali.
magistrali
P3.5.1.10 Wymuszenie sterowania z DigIN Slot0.1 * 410 Wymuszenle sterowania z panelu ste-
panelu rujacego.
p35.1.11 | Usterka Y zestyk | piginsiotas* | 405 |OTWARTY = 0K
zaminiety ZAMKNIETY = usterka zewnetrzna
Pa.51.1g | Usterkezewnety e lzestyk | pigINSloto.2 | 406 | OTWARTY = usterka zewnetrzna
otwarly ZAMKNIETY = 0K
P3.5.1.13 Kasowanie ustgrk|, zestyk DigIN SlotA.6* Ry ZAMKNIETY = kasowanie wszystkich
zamkniety aktywnych usterek
P3.5.1 14 Kasowanie usterki, zestyk DigIN Slot0.1 213 OTWARTY = kasowanie wszystkich
otwarty aktywnych usterek
P3.5.1.15 Wtaczenie pracy DigIN Slot0.2 407 |Naped mozna ustawic w stan goto-
wosci, gdy jest wtaczony.
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Tabela 41: Ustawienia wejsc cyfrowych

Indeks Parametr Domyslnie ID Opis

Przemiennik moze by¢ w stanie goto-
wosci, ale uruchomienie jest niemoz-
liwe przy zatozonej blokadzie (zata-
P3.5.1.16 czonej zasuwie).

@ Blok. napedu dod.1 DigIN Slot0.2 1041

OTWARTY = uruchomienie zabro-
nione

ZAMKNIETY = uruchomienie dozwo-
lone

P3.5.1.17 Jak powyzej.
a Blok. napedu dod.2 DigIN Slot0.2 1042

OTWARTY = brak reakcji
ZAMKNIETY = Wykorzystywanie
pradu statego uktadu podgrzewania
silnika w stanie stopu. Uzywany, gdy
parametr P3.18.1 ma wartos¢ 2.

Wstepne podgrzewanie sil-

P3.5.1.18 .
nika wtaczone

DigIN Slot0.1 1044

Przetaczanie ramp 11 2.

P3.5.1.19 Wybér rampy 2 DigIN Slot0.1 408 | OTWARTY =ksztatt rampy 1, czas
przyspieszenia 1 i czas hamowania 1.

ZAMKNIETY = ksztatt rampy 2, czas
przyspieszenia 2 i czas hamowania 2.

Nie jest mozliwe przyspieszanie ani
DigIN Slot0.1 415 |hamowanie do chwili otwarcia zes-
tyku.

Zabronione przyspieszanie/

P3.5.1.20 .
hamowanie

Binarny selektor predkosci statej (0-
P3.5.1.21 | Wybor czestotliwosci statej 0 DigIN SlotA.4* 419 |7). Patrz Tabela 33 Parametry wstep-
nie zdefiniowanych czestotliwosci.

Binarny selektor predkosci statej (0-
P3.5.1.22 | Wybor czestotliwosci statej 1 DigIN SlotA.5* 420 |7). Patrz Tabela 33 Parametry wstep-
nie zdefiniowanych czestotliwosci.

Binarny selektor predkosci statej (0-
P3.5.1.23 | Wybdr czestotliwosci statej 2 DigIN Slot0.1 * 421 7). Patrz Tabela 33 Parametry wstep-
nie zdefiniowanych czestotliwosci.

OTWARTY = nieaktywne

P3.5.1.24 | Potencjometr silnika w gore DigIN Slot0.1 418 | ZAMKNIETY = aktywne Wartosc
zadana z potencjometru silnika ROS-
NIE az do otwarcia styku.
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Tabela 41: Ustawienia wejsc cyfrowych

Indeks Parametr Domyslnie ID Opis

OTWARTY = nieaktywne
P3.5.1.25 Potencjometr silnika w dét DigIN Slot0.1 417 ZAMKNIETY = aktywne Wartos¢
zadana z potencjometru silnika
SPADA az do otwarcia styku.

OTWARTY = uaktywnione
Uaktywnienie szybkiego

P3.5.1.26 .
zatrzymania

DigIN Slot0.2 1213 Informacje na temat konfiguracji tych

funkcji: Tabela 58 Ustawienia szyb-
kiego zatrzymania.

Narastajace zbocze powoduje uru-
P3.5.1.27 Sterowanie czasowe 1 DigIN Slot0.1 447  |chomienie sterowania czasowego 1
zaprogramowanego w grupie 3.12.

P3.5.1.28 Sterowanie czasowe 2 DigIN Slot0.1 448 | Patrz powyze;.

P3.5.1.29 Sterowanie czasowe 3 DigIN Slot0.1 449 | Patrz powyzej.

p35.1.30 | Wemocnienie wartoscizada- | ;0\ 5410 1 1046 | OTWARTY = brak wzmocnienia

nej PID1 ZAMKNIETY = wzmocnienie

P3.5.1.31 | Wybér wartosci zadanej PID1 DigIN Slot0.1 * 1047 | OTWARTY = warto$¢ zadana 1
ZAMKNIETY = wartosc¢ zadana 2

OTWARTY = PID2 w trybie zatrzyma-
nia

P3.5.1.32 Sygnat startu z zewnetrznego DigIN Slot0.2 1049 | ZAMKNIETY = praca regulatora PID2
regulatora PID
Ten parametr nie bedzie dziatac, jesli
zewnetrzny regulator PID nie zosta-
nie wtaczony w grupie 3.14.
P3.5.1.33 | NDOTWarloscl 28danej 26w | pigiNSlot0.1 | 1048 | OTWARTY = wartos zadana |
netrznego regutatora ZAMKNIETY = wartoé¢ zadana 2
P3.5.1.34 Kasuj licznik konserwacji 1 DigIN Slot0.1 490 ZAMKNIETY = zerowanie
Wybierz wejscie cyfrowe do uaktyw-
nienia parametru P3.3.6.2.
P3.5.1.36 Aktywacja sptukiwania zada- DigIN Slot0.1 * 530 |WSKAZOWKA!

nego

Jesli wejscie jest aktywne, naped
uruchomi sie.
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Tabela 41: Ustawienia wejsc cyfrowych

Indeks Parametr Domyslnie ID Opis
Uaktywnia poprawnym hastem tryb
pozarowy, jesli jest on wtaczony.

Aktywacja trybu pozarowego .

P3.5.1.38 OTWARTY DigIN Slot0.2 1596
OTWARTY = aktywny tryb pozarowy
ZAMKNIETY = brak reakcji
Uaktywnia poprawnym hastem tryb
pozarowy, jesli jest on wtaczony.

Aktywacja trybu pozarowego .

P3.5.1.39 ZAMKNIETY DigIN Slot0.1 1619 )
OTWARTY = brak reakgcji
ZAMKNIETY = aktywny tryb pozarowy
Wysytanie polecenia obracania w kie-
runku wstecznym w trybie pozaro-
wym. Funkcja nie dziata w normal-

P3.5.1.40 | Wstecz w trybie pozarowym DigIN Slot0.1 1618 |™™M trybie pracy.
OTWARTY = do przodu
ZAMKNIETY = do tytu
Uruchomienie automatycznego czy-
szczenia. Jesli sygnat aktywacji zos-
tanie wytaczony przed zakonczeniem

Uaktvwhieni ¢ ) procesu, proces zatrzyma sie.

P3.5.1.41 a YW”'SGZZ'Zeef]‘iJa"m' 2y DigIN Slot0.1 1715
WSKAZOWKA!
Jesli wejscie jest aktywne, naped
uruchomi sie.

P3.5.1.42 Blokada pompy 1 DigIN Slot0.1 * 426 | OTWARTY = nieaktywne
ZAMKNIETY = aktywne

P3.5.1.43 Blokada pompy 2 DigIN Slot0.1 * 427 | OTWARTY = nieaktywne
ZAMKNIETY = aktywne

P3.5.1.44 Blokada pompy 3 DigIN Slot0.1 * 428 | OTWARTY = nieaktywne
ZAMKNIETY = aktywne

P3.5.1.45 Blokada pompy 4 DigIN Slot0.1 429 | OTWARTY = nieaktywne
ZAMKNIETY = aktywne

P3.5.1.46 Blokada pompy 5 DigIN Slot0.1 430 | OTWARTY = nieaktywne
ZAMKNIETY = aktywne
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Tabela 41: Ustawienia wejsc cyfrowych

Indeks Parametr Domyslnie ID Opis

P3.5.1.47 Blokada pompy 6 DigIN Slot0.1 486 OTWARTY = nieaktywne
ZAMKNIETY = aktywne

P3.5.1.48 Blokada pompy 7 DiglIN Slot0.1 487 OTWARTY = nieaktywne
ZAMKNIETY = aktywne

P3.5.1.49 Blokada pompy 8 DigIN Slot0.1 488 | OTWARTY = nieaktywne
ZAMKNIETY = aktywne

Zerowanie kasowalnego licz-
nika kWh

Zeruje kasowalny licznik kWh.

P3.5.1.52 DiglIN Slot0.1 1053

Wybieranie cyfrowego sygnatu wejs-
ciowego dla zestawu parametréw:
Wybor zestawu parametréow

P3.5.1.53 1/2

DigIN Slot0.1 496

OTWARTY = zestaw parametrow 1
ZAMKNIETY = zestaw parametréw 2

* Wybdr aplikacji w parametrze P1.2 Aplikacja jest wartoscia domyslna. Patrz wartosci
domyslne opisane w podrozdziale 12.1 Wartosci domysine parametréow w innych aplikacjach.

WSKAZOWKA!

Liczba dostepnych wejs¢ analogowych zalezy od karty opcjonalnej i jej konfiguracji.
W standardowej karcie WE/WY sa dostepne 2 wejscia analogowe.
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Tabela 42: Ustawienia wejscia analogowego 1

Indeks

Parametr

DomyslLni
e

Za pomoca tego para-
metru mozna podta-
czy¢ sygnat Al1 do

o

, AnIN wybranego wejscia
P3.5.2.1.1 | Wybor sygnatu Al1 SlotA 1* 377 analogowego. Progra-
mowalne. Patrz 10.3.7
Czestotliwosc zada-
wana.
P3.5.2.1.2 Czas filtrowania wejs-
Czas filtrowania syg- 0.00 300.00 S 01 * 378 |c@ analogowego.
(7] natu Al
P3.5.2.1.3
Zakres sygnatu Al1 0 1 0* 379 [0=0-10V/0-20 mA
a 1=2-10V/4-20 mA
P3.5.2.1.4 Ustawienie min.
Niestandardowe o " zakresu niestandardo-
0 minimum Al1 -160.00 | 160.00 to 0.00 380 wego, 20% = 4-20 mA/
2-10V
P3.5.2.1.5 Ustawienie maks.
N|esta.ndardowe 216000 | 160.00 % 100.00 * 381 zakresu niestandardo-
0 maksimum Al1 wego.
P3.5.2.1.6
Inwersja sygnatu Al 0 1 0* 3g7 | 0=normalny

1 = sygnat odwrdcony

* Wybdr aplikacji w parametrze P1.2 Aplikacja jest wartoscia domyslna. Patrz wartosci
domyslne opisane w podrozdziale 12.1 Wartosci domysine parametréow w innych aplikacjach.
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Tabela 43: Ustawienia wejscia analogowego 2

Jednos |Domyslni

Indeks Parametr Min. Maks. ID Opis
tka e
, AnIN Patrz P3.5.2.1.1.
P3.5.2.2.1 Wybdr sygnatu Al2 SlotA 2* 388
P35 22 Czas filtrowania syg- 0.00 300.00 S 01 * 389 Patrz P3.5.2.1.2.
natu Al2
P3.5.2.2.3 | Zakres sygnatu Al2 0 1 1* 390 |Patrz P3.5.2.1.3.
p35.224 | Nestandardowe {40000 1 q000 | o 000+ | 391 [|PatrzP3:5.2.14.
minimum Al2
P35.225 | Nestandardowe | 4.0 00 | 44000 % 10000 | 392 |PatrzP3:5.215
maksimum Al2
P3.5.2.2.6 | Inwersja sygnatu Al2 0 1 0* 398 |Patrz P3.5.2.1.6.

* Wybor aplikacji w parametrze P1.2 Aplikacja jest wartoscia domyslna. Patrz wartosci
domyslne opisane w podrozdziale 12.1 Wartosci domyslne parametréw w innych aplikacjach.

Tabela 44: Ustawienia wejscia analogowego 3

Parametr Eomyslm
, AnIN Patrz P3.5.2.1.1.
P3.5.2.3.1 Wybor sygnatu Al3 SlotD. 1 141
P3.5232 Czas filtrowania syg- 0.00 300.00 S 01 142 Patrz P3.5.2.1.2.
natu AI3
P3.5.2.3.3 | Zakres sygnatu AlI3 0 1 0 143 | Patrz P3.5.2.1.3.
P35.234 | Nestandardowe 4000 | 44000 % 0.00 144 |PatrzP3.52.1.4.
minimum Al3
P35.235 | INestandardowe i 4,000 | 44000 | o 10000 | 145 [PAZP35215.
maksimum Al3
P3.5.2.3.6 | Inwersja sygnatu AI3 0 1 0 151 Patrz P3.5.2.1.6.
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Tabela 45: Ustawienia wejscia analogowego 4

Jednos |Domyslni

Indeks Parametr Min. [ ETCR
tka e

ID

Opis

, AnIN Patrz P3.5.2.1.1.
P3.5.2.4.1 Wybdr sygnatu Al4 SlotD.2 152
P35 4.2 Czas filtrowania syg- 0.00 300.00 S 01 153 Patrz P3.5.2.1.2.
natu Al4
P3.5.2.4.3 | Zakres sygnatu Al4 0 1 0 154 | Patrz P3.5.2.1.3.
P35.2.4.4 | Nestandardowe {00001 q000 | o 0.00 155 |PatrzP3.5.2.1.4.
minimum Al4
P35.245 | Nestandardowe | 40 00 | 44000 % 100.00 156 |PatrzP3.52.1.5.
maksimum Al4
P3.5.2.4.6 | Inwersja sygnatu Al4 0 1 0 162 |Patrz P3.5.2.1.6.

Tabela 46: Ustawienia wejscia analogowego 5

Domyslni

Indeks Parametr e

, AnIN Patrz P3.5.2.1.1.
P3.5.2.5.1 Wybdr sygnatu Al5S SLotE 1 188
p3.5.2.5.2 |CZasfitrowaniasyg- | 440 | 30000 | s 0.1 1g9 |PatrzP35.21.2.
natu Al5
P3.5.2.5.3 | Zakres sygnatu Al5 0 1 0 190 |Patrz P3.5.2.1.3.
P3525.4 | Nestandardowe | 5 00 1 4000 % 0.00 197 |PatrzP35.2.1.4.
minimum Al5
P3.5.255 | INestandardowe | 0 00 1 400 % 100.00 19p |PatrzP3.5.2.1.5.
maksimum Al5
P3.5.2.5.6 | Inwersja sygnatu Al5 0 1 0 198 |Patrz P3.5.2.1.6.
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Tabela 47: Ustawienia wejscia analogowego 6

Jednos |Domyslni

Indeks Parametr Min. Maks. ID Opis
tka e
, AnIN Patrz P3.5.2.1.1.
P3.5.2.6.1 Wybdr sygnatu Al6 SlotE 2 199
P3.5.2 6.2 Czas filtrowania syg- 0.00 300.00 S 01 200 Patrz P3.5.2.1.2.
natu Alé
P3.5.2.6.3 | Zakres sygnatu Alé 0 1 0 201 Patrz P3.5.2.1.3.
P35.2.6.4 | Nestandardowe {00001 q000 | o 0.00 207 |PatrzP35.2.1.4.
minimum Al6
P35.2.65 | Nestandardowe | 4.0 00 | 44000 % 10000 | 203 [PAtrzP3S215.
maksimum Al6
P3.5.2.6.6 | Inwersja sygnatu Alé 0 1 0 209 |Patrz P3.5.2.1.6.
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Tabela 48: Ustawienia wyjsc cyfrowych na standardowej karcie WE/WY, gniazdo B

Indeks Parametr

Wybor funkcji dla
podstawowego
przekaznika RO1

0 = brak
1 = gotowos¢
2 =praca

3 = usterka ogdlna

4 = usterka ogélna
odwrécona

5 =alarm ogolny

6 = praca do tytu

7 = osiagnieto pred-
kos¢ zadana

8 = usterka termistora
9 = aktywny regulator
silnika

10 = sygnat startu
aktywny

11 = aktywne sterowa-
nie z panelu

12 = aktywne sterowa-
nie z WE/WY B

13 = monitorowanie
limitu 1

14 = monitorowanie

Funkeia oodst limitu 2
0 unkcja podsiawo- 0 69 2 * 11001 | 15 = aktywny tryb
wego RO1

pozarowy

16 = uaktywnione prze-
ptukiwanie

17 = aktywna czestotli-
wosc stata

18 = uaktywnione szyb-
kie zatrzymanie

19 =regulator PID w
trybie uspienia

20 = aktywne tagodne
napetnianie PID

21 = monitorowanie
(limitéw) sprzezenia
zwrotnego regulatora
PID

22 = monitorowanie
(limitéw) zewnetrznego
regulatora PID

23 = ci$nienie wejs-
ciowe, alarm/usterka
24 = zabezpieczenie
przed zamarzaniem,
alarm/usterka

25 = kanat czasowy 1
26 = kanat czasowy 2
27 = kanat czasowy 3
28 = stowo sterujace
magistrali B13

P3.5.3.2.1
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Tabela 48: Ustawienia wyjsc cyfrowych na standardowej karcie WE/WY, gniazdo B

Indeks

P3.5.3.2.1

o

Parametr

Funkcja podstawo-
wego RO1

69

2*

11001

29 = stowo sterujace
magistrali B14

30 = stowo sterujace
magistrali B15

31 =dane procesowe
magistrali 1.B0

32 = dane procesowe
magistrali 1.B1

33 = dane procesowe
magistrali 1.B2

34 = konserwacja,
alarm

35 = konserwacja,
usterka

36 =wyjscie b
37 =wyjscie b
38 = wyjscie b
39 = wyjscie b
40 = wyjscie b
41 =wyjscie b
42 = wyjscie b
43 = wyjscie b
44 = wyjscie bloku 9

45 = wyjscie bloku 10
46 = sterowanie pompa
jockey

47 = sterowanie pompa
zalewania

48 = aktywne autom.
czyszczenie

49 = sterowanie wielo-
pompowe K1

50 = sterowanie wielo-
pompowe K2

51 = sterowanie wielo-
pompowe K3

52 = sterowanie wielo-
pompowe K4

53 = sterowanie wielo-
pompowe Kb

54 = sterowanie wielo-
pompowe Ké

55 = sterowanie wielo-
pompowe K7

56 = sterowanie wielo-
pompowe K8

69 = zestaw wybranych
parametrow

oku 1
oku 2
oku 3
oku 4
oku b
oku 6
oku 7
oku 8

P3.5.3.2.2

Opoznienie wtaczenia
podstawowego RO1

0.00

320.00

0.00

11002

Opoznienie wtaczenia
przekaznika.
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Tabela 48: Ustawienia wyjsc cyfrowych na standardowej karcie WE/WY, gniazdo B

Jednos |Domysl

Indeks Parametr Al Maks. . ID Opis
tka nie
Opdznienie wytacze- Opodznienie wytaczenia
P3.5.3.2.3 nia podstawowego 0.00 320.00 s 0.00 11003 |przekaznika.
RO1
P35324 Funkcja podstawo- 0 56 3% 11004 Patrz P3.5.3.2.1.
wego R02
P35325 Opdznienie wtaczenia 0.00 32000 s 0.00 11005 Patrz M3.5.3.2.2.
podstawowego R02
Opoznienie wytacze- Patrz M3.5.3.2.3.
P3.5.3.2.6 nia podstawowego 0.00 320.00 s 0.00 11006
R02
Patrz P3.5.3.2.1. Poka-
P353927 Funkcja podstawo- 0 56 1% 11007 |?uie. czysa .za.lpstalo—
wego R03 wane wiecej niz 2 prze-
kazniki wyjsciowe.

* Wybdr aplikacji w parametrze P1.2 Aplikacja jest wartoscia domyslna. Patrz wartosci
domyslne opisane w podrozdziale 12.1 Wartosci domysine parametréow w innych aplikacjach.

WYJSCIA CYFROWE GNIAZD ROZSZERZENC, D | E

Wyswietlane sa jedynie parametry wyjs¢ na kartach opcjonalnych w gniezdzie C, D i E. Opcje
wyboru takie same jak w parametrze Funkcja podstawowego RO1 (P3.5.3.2.1).

Ta grupa [parametry) nie jest wyswietlana, jesli gniazda C, D lub E nie zawieraja zadnych
wyjs¢ cyfrowych.
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Tabela 49: Ustawienia wyjsc¢ analogowych na standardowej karcie WE/WY, gniazdo A

DomyslLni

Indeks Parametr e

0 =TEST 0% [nieuzy-
wany)
1=TEST 100%
2 = czestotliwosc wyj-
$ciowa (0-fmax)
3 = czestotliwosc¢ zada-
wana (0-fmax)
4 = predkos¢ obrotowa
silnika (0-znamionowa
predkos¢ obrotowa sil-
nika)
5 = prad wyjsciowy (0-
Insilnik]
6 = moment obrotowy
silnika (0-Tnsilnik)
7 = moc silnika (0-
Pnsilnik)
8 = napiecie silnika (0-
P3.5.4.11 Unsilnik]

a Funkcja AO1 0 31 2* 10050 |9 =napiecie w obwo-

dzie pradu statego (0-

1000 V)
10 = wartos$¢ zadana
regulacji PID (0-100%)
11 = sprzezenie
zwrotne PID (0-100%)
12 = wyjscie PID1 (0-
100%])
13 = wyjscie zewnetrz-
nego regulatora PID
(0-100%)
14 = wejscie danych
procesowych 1 (0-
100%])
15 = wejscie danych
procesowych 2 (0-
100%)
16 = wejscie danych
procesowych 3 (0-
100%)
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Tabela 49: Ustawienia wyjsc analogowych na standardowej karcie WE/WY, gniazdo A

Jednos |Domyslni

Indeks Parametr Al [ ETCR
tka e

ID Opis

17 = wejscie danych
procesowych 4 (0-
100%)
18 = wejscie danych
procesowych 5 (0-
100%)
19 = wejscie danych
procesowych 6 (0-
100%)
20 = wejscie danych
procesowych 7 (0-
100%)
21 = wejscie danych
procesowych 8 (0-
100%)
P3.5.4.1.1 22 = wyjscie bloku 1 (0-
0,

0 Funkcja AO1 0 31 2* 10050 ;go=/?/3/yjécie bloku 2 (0-
100%])
24 = wyjscie bloku 3 (0-
100%)
25 = wyjscie bloku 4 (0-
100%)
26 = wyjscie bloku 5 (0-
100%])
27 = wyjscie bloku 6 (0-
100%)
28 = wyjscie bloku 7 (0-
100%)
29 = wyjscie bloku 8 (0-
100%])
30 = wyjscie bloku 9 (0-
100%)
31 = wyjscie bloku 10
(0-100%)

Czas filtrowania analo-
gowego sygnatu wyj-
Sciowego. Patrz
P3.5.4.1.2 | Czas filtrowania AO1 0.0 300.0 s 1.0* 10051 |P3.5.2.1.2.

0 = brak filtrowania
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Tabela 49: Ustawienia wyjsc analogowych na standardowej karcie WE/WY, gniazdo A

Jednos |Domyslni

Indeks Parametr Al [ ETCR
tka e

ID Opis

0=0mA/0V
1=4mA/2V

Wybor typu sygnatu
P354.13 Minimalna wartos$¢ 0 1 0* 10052 [pradowy/napieciowy!
AO1 za pomoca przetaczni-
kow DIP. Skalowanie
wyjscia analogowego
odmienne niz w para-
metrze P3.5.4.1.4.

Patrz takze P3.5.2.1.3.

P3.5.4.1.4 Skala minimalna w jed-
Minimalna skala AO1 |Zmienny |zmienny |Z™€M | o* [ 10053 [nOSice procesowe;.
“ y Zalezy od wybranej

funkcji AO1T.

P3.5.4.1.5 Maksymalna skala jed-
Maksymalna skala . . Zmienn " nostki w procesie.
0 AOT Zmienny | Zmienny y 0.0 10054 Zalezy od wybranej

funkcji AOT.

* Wybdr aplikacji w parametrze P1.2 Aplikacja jest wartoscia domyslna. Patrz wartosci
domyslne opisane w podrozdziale 12.1 Wartosci domyslne parametrow w innych aplikacjach.

WYJSCIA ANALOGOWE GNIAZD ROZSZERZENC, D I E

Wyswietlane sa jedynie parametry wyjs¢ na kartach opcjonalnych w gniezdzie C, D i E. Opcje
wyboru takie same jak w parametrze Funkcja podstawowego AO1 (P3.5.4.1.1).

Ta grupa [parametry) nie jest wyswietlana, jesli gniazda C, D lub E nie zawieraja zadnych
wyjs¢ cyfrowych.
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5.6 GRUPA 3.6: MAPOWANIE DANYCH MAGISTRALI

Tabela 50: Mapowanie danych magistrali

DomyslLni

Parametr e

P3.6.1

Wybor wyjscia
danych 1 magistrali

35000

852

Wybor danych wysyta-
nych do magistrali z
identyfikatorem para-
metru lub monitora.
Dane sa skalowane do
formatu 16-bitowego
bez znaku, zgodnie z
formatem na panelu
sterujacym. Na przy-
ktad 25,5 na wyswietla-
czu odpowiada liczbie
255.

P3.6.2

Wybor wyjscia
danych 2 magistrali

35000

853

Wybor wyjscia danych
procesu za pomoca
identyfikatora parame-
tru.

P3.6.3

Wybor wyjscia
danych 3 magistrali

35000

854

Wybor wyjscia danych
procesu za pomoca
identyfikatora parame-
tru.

P3.6.4

Wybor wyjscia
danych 4 magistrali

35000

855

Wybor wyjscia danych
procesu za pomoca
identyfikatora parame-
tru.

P3.6.5

Wybor wyjscia
danych 5 magistrali

35000

856

Wybor wyjscia danych
procesu za pomoca
identyfikatora parame-
tru.

P3.6.6

Wybor wyjscia
danych 6 magistrali

35000

857

Wybér wyjscia danych
procesu za pomoca
identyfikatora parame-
tru.

P3.6.7

Wybdr wyjscia
danych 7 magistrali

35000

858

Wybor wyjscia danych
procesu za pomoca
identyfikatora parame-
tru.

P3.6.8

Wybor wyjscia
danych 8 magistrali

35000

37

859

Wybor wyjscia danych
procesu za pomoca
identyfikatora parame-
tru.
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Tabela 51: Domyslne wartosci wyjscia danych procesowych na

magistrali

Dane Wartos¢ domyslna Skala

Wyjscie danych proceso- Czestotliwos$¢ wyjsciowa 0,01 Hz
wych 1

Wyjscie danych proceso- Predkos¢ obrotowa silnika 1 obr./min
wych 2 ’

Wyjscie danych proceso- Prad silnika 0.1A
wych 3 ’

Wyjscie danych proceso- Moment obrotowy silnika 0.1%
wych 4

Wyjscie danych proceso- Moc silnika 0.1%
wych 5

Wyjscie danych proceso- Napiecie silnika 01V
wych 6

Wyjscie danych proceso- | Napiecie w obwodzie pradu sta- 1V

wych 7

tego

Wyjscie danych proceso-
wych 8

Kod ostatniej aktywnej usterki

Na przyktad wartos¢ 2500 dotyczaca czestotliwosci wyjsciowej odpowiada wartosci 25,00 Hz,
poniewaz wartos¢ skalowania to 0,01. Wszystkie wartosci monitorowania, ktére podano w

rozdziale 4.1 Grupa wartosci monitorowanych maja przypisana wartosc skalowania.
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5.7 GRUPA 3.7: CZESTOTLIWOSCI ZABRONIONE

Tabela 52: Czestotliwosci zabronione

Parametr eDomyslnl
P3.7.1 Dolny limit zakresu 0= nieuzywany
a zabronionej czestot- -1.00 320.00 Hz 0.00 509
liwosci 1
P3.7.2 Gorny limit zakresu 0 = nieuzywany
0 zabronionej czestot- 0.00 320.00 Hz 0.00 510
liwosci 1
P3.7.3 Dolny limit zakresu 0= nieuzywany
0 zabronionej czestot- 0.00 320.00 Hz 0.00 511
liwosci 2
P3.7.4 Gorny limit zakresu 0= nieuzywany
a zabronionej czestot- 0.00 320.00 Hz 0.00 512
liwosci 2
P3.7.5 Dolny limit zakresu 0 = nieuzywany
0 zabronionej czestot- 0.00 320.00 Hz 0.00 513
liwosci 3
P3.7.6 Gorny limit zakresu 0= nieuzywany
0 zabronionej czestot- 0.00 320.00 Hz 0.00 514
liwosci 3
P3.7.7 Mnoznik ustawionego
Wspotczynnik skalo- czasu rampy miedzy
. 0.1 10.0 Razy 1.0 518 S .
a wania czasu rampy limitami zabronionych
czestotliwosci.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




MENU PARAMETROW VACON - 177

5.8 GRUPA 3.8: MONITOROWANIE

Tabela 53: Ustawienia monitorowania

Domysln

Parametr
ie

0 = czestotliwos¢ wyj-
Sciowa
1 = czestotliwos¢ zadana
2 = prad silnika
3 = moment obrotowy sil-
nika
4 =moc silnika
5 = napiecie na szynie
pradu statego
6 = wejscie analogowe 1
7 = wejscie analogowe 2
8 = wejscie analogowe 3

Wybor elementu 9 = wejscie analogowe 4

. . 0 17 0 1431 o

monitorowania nr 1 10 = wejscie analogowe 5
11 = wejscie analogowe 6
12 = wejscie temperatu-
rowe 1
13 = wejscie temperatu-
rowe 2
14 = wejscie temperatu-
rowe 3
15 = wejscie temperatu-
rowe 4
16 = wejscie temperatu-
rowe 5
17 = wejscie temperatu-
rowe 6

P3.8.1

0 = nieuzywany

1 = dolny limit monitoro-

Tryb monitorowania 0 2 0 1432 wan.i_a !wyjécie aktywne
nr ponizej limitu)

2 = gorny limit monitoro-

wania (wyjscie aktywne

powyzej limitu])

P3.8.2

Limit monitorowania dla
P3.8.3 Limit monitorowania -50.00 50.00 Zmienn 25.00 1433 ustawmnego elemlen.tu.
nr y Jednostka jest wyswiet-

lana automatycznie.

Histereza limitu monito-

Histereza limitu Zmienn rowania dla ustawionego
P3.8.4 . . 0.00 50.00 5.00 1434 |elementu. Jednostka jest
monitorowania nr 1 y :
ustawiana automatycz-
nie.
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Tabela 53: Ustawienia monitorowania

Indeks Parametr :JeOmYSln

P3.8.5 Wybér elementu 0 17 : 1435 |PatrzP3.8.1.
monitorowania nr 2

P3.8.6 Tryb monitorowania 0 ) 0 1436 Patrz P3.8.2.

nr2

P38.7 Limit monnrlt;rowama -50.00 50.00 Zmlyenn 40.00 1437 Patrz P3.8.3.

P38.8 H|§tereza llmltu 0.00 50.00 Zmienn 5.00 1438 Patrz P3.8.4.
monitorowania nr 2 y
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5.9 GRUPA 3.9: ZABEZPIECZENIA

Tabela 54: 0gdlne ustawienia zabezpieczen

Parametr eDomyslnl
0 = brak reakgcji
P3.9.1.2 1=alarm
OdpowiedzZ na 2 = usterka (zatrzymaj
’ 0 3 2 701 . .
0 usterke zewnetrzna zgodnie z funkcja
stopu)
3 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)
0 = obstuga zasilania
3-fazowego
1 = obstuga zasilania
P3913 Usterka fazy wejscio- 0 1 0 730 1-fazowego
wel Jesli jest uzywane zasi-
J Yy
lanie 1-fazowe, nalezy
ustawi¢ wartos¢ odpo-
wiadajaca obstudze
zasilania 1-fazowego.
0 = usterka zapisana w
P3.9.14 |  Usterkazbyt 0 1 0 727 | historii
niskiego napiecia 1= . .
= usterka niezapi
sana w historii
Odpowiedz na Patrz P3.9.1.2.
P3.9.1.5 | usterke fazy wyjscio- 0 3 2 702
wej
0 = brak reakgji
1=alarm
2 = alarm + stata czes-
Odpowiedz na totliwos¢ usterki
P3.9.1.6 | usterke komunikacji 0 5 3 733 [ (P3.9.1.13)
magistrali 3 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z funkcja
stopu)
4 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)
P3.917 Usterka komunikacji 0 3 2 734 Patrz P3.9.1.2.
gniazda
P3.9.1.8 Usterka termistora 0 3 0 732 Patrz P3.9.1.2.
P3919 Usterka .tag.odnego 0 3 2 748 Patrz P3.9.1.2.
napetniania PID
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Tabela 54: 0gdlne ustawienia zabezpieczen

Indeks Parametr eDomyslnl
Odpowiedz na Patrz P3.9.1.2.
P3.9.1.10 |usterke monitorowa- 0 3 2 749
nia PID
Odpowiedz na Patrz P3.9.1.2.
P3.9.1.11 |Usterke monitorowa- | 4 3 2 757
nia zewnetrznego
regulatora PID
Patrz P3.9.1.2. Te
usterke mozna skonfi-
P3.9.1.12 Zwarcie doziemne 0 3 3 703  |gurowac tylko w obu-
dowach MR7, MR8 i
MR9.
Uzywana, gdy reakcja
Stata czestotliwos¢ na usterke (w grupie
P3.9.1.13 ’ P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 25.00 183 |parametréw 3.9 Zabez-
alarmu . .
pieczenia) to alarm +
stata czestotliwosé.
Patrz P3.9.1.2.
P3.9.1.14 Odpowiedz na
@ usterke bezpiecz- 0 2 2 775 |0 =brak reakcji
nego wytaczenia 1=alarm
momentu (STO) 2 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)
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Tabela 55: Ustawienia zabezpieczenia termicznego silnika

DomyslLni

Indeks Parametr e

0 = brak reakgcji
1=alarm

2 = usterka (zatrzyma-
nie zgodnie z trybem
zatrzymania)

3 = usterka (zatrzymaj

Zabezpieczenie ter-
P 0 3 2 704 | wybiegiem)

P3.9.2.1 miczne silnika

Do zabezpieczenia sil-
nika nalezy uzywacd
wbudowanego termis-
tora, jesli jest
dostepny. Nalezy usta-
wic wartos¢ 0.

Temperatgra otocze- -20.0 1000 oC 40.0 705 Temperatura otoczenia

P3.9.2.2 ol woo

Okresla wspétczynnik
chtodzenia przy pred-
P3.9.2.3 Wspétczynnik chto- kpéc_i zerowej w odnie-
dzenia silnika przy 5.0 150.0 % Zmienny | 706 |Si€niu dopunktu, gdy
a zerowej predkosci silnik pracuje przy

’ predkosci znamionowej
bez chtodzenia zew-
netrznego.

Stata czasowa jest to

P3.9.2.4 czas, w ciagu ktérego
0 Stata czasowa ciepta 1 200 min Zmienny 707 opllczenloyvy mociel
silnika cieplny osiaga 63%
swojej wartosci konco-
wej.
P3.9.2.5
Obciazalnos¢ cieplna
a . 10 150 % 100 708
silnika
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Tabela 56: Ustawienia zabezpieczenia silnika przed utykiem

DomyslLni

Indeks Parametr e

0 = brak reakgcji
1=alarm

2 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem
stopu)

3 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)

P3.9.3.1 |Usterka utyku silnika 0 3 0 709

P3.9.3.2 Aby wystapit utyk, prad

O Prad utyku 0.00 5.2 A 3.7 710 [lnmulst' przekroczy¢ ten

P3.9.3.3 Jest to maksymalny

O Limit czasu utyku 100 | 120.00 s 1500 | 711 |73sstanuutyku,

Aby wystapit utyk,
czestotliwosc wyj-
1.00 P3.3.1.2 Hz 25.00 712 | $ciowa musi pozosta-
wac ponizej tego limitu
przez okreslony czas.

Limit czestotliwosci

P3.9.3.4 utyku
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Tabela 57: Ustawienia zabezpieczenia silnika przed niedociazeniem

DomyslLni

Indeks

Parametr

(]

0 = brak reakgcji
1=alarm
2 = usterka (zatrzymaj

niem: Limit czasu

P3.9 41 Usterka niedociaie- 0 3 0 713 :
nia zgodnie z trybem
stopu)
3 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)
Okresla warto$¢ mini-
Zabezpieczenie malnego dopuszczal-
P3.9.4.2 ) L.
przed niedociaze- nego momentu obroto-
@ niem: obciazenie w 10.0 150.0 % 50.0 714 |wego, gdy czestotli-
obszarze ostabienia wosc¢ wyjsciowa jest
pola powyzej punktu osta-
bienia pola.
Okresla wartos$é mini-
malnego dopuszczal-
nego momentu obroto-
Zabezpieczenie wego dla czestotliwosci
przed niedociaze- zerowej. W przypadku
P3.9.4.3 niem: obciazenie 5.0 150.0 % 10.0 715 | zmiany wartosci para-
przy zerowej czestot- metru P3.1.1.4 zostanie
liwosci automatycznie przy-
wroécona wartosc
domyslna tego para-
metru.
P3.9.4.4 . . Jest to maksymalny
Zabezpieczenie czas stanu niedociaze-
przed niedociaze- 2.00 600.00 s 20.00 716 . ’

nia.
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Tabela 58: Ustawienia szybkiego zatrzymania

Indeks Parametr eDomyslnl
Sposdb zatrzymania
napedu po uaktywnie-
niu funkcji szybkiego
zatrzymania z wejscia
cyfrowego lub z magi-
P3.9.5.1 strali.
@ Tryb szybklggo 0 2 1 1276
zatrzymania .
0 = wybieg
1 = czas hamowania w
szybkim zatrzymaniu
2 = zatrzymanie zgod-
nie z funkcja stopu
(P3.2.5)
P3.9.5.2 OTWARTY = uaktyw-
Uaktywnienie szyb- . . DigIN nione
” kiego zatrzymania Zmienny fZmienny Slot0.2 1213
P3.9.5.3
O Czas hamowaniaw | g 300.0 s 3.0 1256
szybkim zatrzymaniu
, = brak reakgcji
P3.9.5.4 Odpowiedz na ? _ glr:m:ea o
0 usterke szybkiego 0 2 1 744 2 .
. = usterka (zatrzymaj
zatrzymania .
zgodnie z trybem szyb-
kiego zatrzymania)

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




MENU PARAMETROW VACON - 185

Tabela 59: Ustawienia usterki wejscia temperaturowego 1

DomyslLni

Indeks Parametr e

Wybor sygnatow, ktore
beda uzywane do
wyzwalania alarmow i
usterek.

BO = sygnat tempera-
tury 1

B1 = sygnat tempera-
tury 2

B2 = sygnat tempera-
tury 3

B3 = sygnat tempera-
tury 4

B4 = sygnat tempera-
tury 5

B5 = sygnat tempera-
P3.9.6.1 | Sygnat temperatur. 1 0 63 0 739 tury 6

Sposrod ustawionych
sygnatow jest wybie-
rana maksymalna war-
tosc, ktora jest nastep-
nie uzywana do wyzwa-
lania alarmow i uste-
rek.

WSKAZOWKA!

Obstugiwanych jest
tylko 6 pierwszych
wejs¢ temperaturo-
wych (liczac karty od
gniazda A do EJ.

Limit temperatury do
wyzwolenia alarmu.

P3.9.62 | Limitalarmu 1 300 | 2000 | <°cC 1300 | 741 |WSKAZOWKA!

Poréwnywane sa tylko
wejscia z ustawionym
parametrem P3.9.6.1.

Limit temperatury do
wyzwolenia alarmu.

P3.9.6.3 Limit usterki 1 2300 | 2000 oC 155.0 | 742 |WSKAZOWKAI!

Poréwnywane sa tylko
wejscia z ustawionym
parametrem P3.9.6.1.
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Tabela 59: Ustawienia usterki wejscia temperaturowego 1

DomyslLni

Indeks Parametr e

0 = brak reakgcji

1=alarm

Reakcja na limit 0 3 ) 740 2= usFerka (zatrzymaj
usterki 1 zgodnie z trybem

stopu)

3 = usterka (zatrzymaj

wybiegiem)

P3.9.6.4
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Tabela 60: Ustawienia usterki wejscia temperaturowego 2

DomyslLni

Indeks Parametr e

Wybor sygnatow, ktore
beda uzywane do
wyzwalania alarmow i
usterek.

BO = sygnat tempera-
tury 1

B1 = sygnat tempera-
tury 2

B2 = sygnat tempera-
tury 3

B3 = sygnat tempera-
tury 4

B4 = sygnat tempera-
tury 5

B5 = sygnat tempera-
P3.9.6.5 |Sygnat temperatur. 2 0 63 0 763 tury 6

Sposrod ustawionych
sygnatow jest wybie-
rana maksymalna war-
tosc, ktora jest nastep-
nie uzywana do wyzwa-
lania alarmow i uste-
rek.

WSKAZOWKA!

Obstugiwanych jest
tylko 6 pierwszych
wejs¢ temperaturo-
wych (liczac karty od
gniazda A do EJ.

Limit temperatury do
wyzwolenia alarmu.

P3.9.66 | Limitalarmu2 300 | 2000 | <°cC 1300 | 764 |WSKAZOWKA!

Poréwnywane sa tylko
wejscia z ustawionym
parametrem P3.9.6.5.

Limit temperatury do
wyzwolenia alarmu.

P3.9.6.7 Limit usterki 2 2300 | 2000 oC 155.0 | 765 |WSKAZOWKAI!

Poréwnywane sa tylko
wejscia z ustawionym
parametrem P3.9.6.5.
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Tabela 60: Ustawienia usterki wejscia temperaturowego 2

DomyslLni

Indeks Parametr e

0 = brak reakgcji

1=alarm

Reakcja na limit 0 3 ) 766 2= usFerka (zatrzymaj
usterki 2 zgodnie z trybem

stopu)

3 = usterka (zatrzymaj

wybiegiem)

P3.9.6.8

Tabela é1: Ustawienia zabezpieczenia przed niskim sygnatem na wejsciu analogowym

Domyslni

Parametr e

0 = bez zabezpieczenia

P3.9.8.1 Zabezpieczenie 1 = zabezpieczenie
przed niska wartos- 0 9 767 wtaczone w stanie
@ cia na wejsciu analo- pracy
gowym 2 = zabezpieczenie
wtaczone w stanie
pracy i zatrzymania
0 = brak reakcji
1=alarm
2 = alarm + stata czes-
totliwosc¢ usterki
a wartosci na wejsciu 0 5 0 700 wartosé zadana czes-
analogowym totliwosci '

4 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem
stopu)

5 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)
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5.10 GRUPA 3.10: AUTOMATYCZNE WZNOWIENIE PRACY

Tabela 62: Ustawienia automatycznego wznawiania pracy

DomyslLni

Parametr e

P3.10.1
Automatyczne wzno- 0 1 0 * 731 0 = wytaczony
a wienie pracy 1= Wtaczony
Wybieranie trybu uru-
chomienia podczas
automatycznego kaso-
P3.10.2 Funkcja ponownego 0 1 1 719 [wania.
startu
0 = start ,w biegu”
1 =zgodnie z P3.2.4.
P3.10.3 Czas zwtoki przed
O Czas zwtoki 010 [ 1000001 0.50 717  |Pierwsza proba reseto-
0 wania.
P3.10.4 Jesli uptynat czas
. 10000.0 préby, a usterka nadal
0 Czas proby 0.00 0 s 60.00 718 jest aktywna, naped

wytaczy sie.

Catkowita liczba prob.
Typ usterki nie ma zad-
P3.10.5 nego wptywu. Jesli
naped nie wyzeruje sie
po tej liczbie prob i
ustalonym czasie, zos-
tanie wyswietlona
usterka.

0 Liczba prob 1 10 4 759

Dozwolone automa-
tyczne wznawianie?
Automatyczne wzna-

P3.10.6 o . 0 1 1 720
wianie: Za niskie nap. )
0 = nie
1=tak
Dozwolone automa-
Automatyczne wzna- tyczne wznawianie?
P3.10.7 wianie: Przekrocze- 0 1 1 791

nie dopuszczalnej

wartosci napiecia 0 = nie

1 =tak
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Tabela 62: Ustawienia automatycznego wznawiania pracy

Indeks

P3.10.8

Parametr

Automatyczne wzna-
wianie: Przekrocze-
nie dopuszczalnej
wartosci pradu

Dozwolone automa-
tyczne wznawianie?

0 =nie
1 =tak

P3.10.9

Automatyczne wzna-
wianie: Niskie Al

Dozwolone automa-
tyczne wznawianie?

0 =nie
1 =tak

P3.10.10

Automatyczne wzna-
wianie: Przegrzanie
modutu

Dozwolone automa-
tyczne wznawianie?

0 =nie
1 =tak

P3.10.11

Automatyczne wzna-
wianie: Przegrzanie
silnika

Dozwolone automa-
tyczne wznawianie?

0 =nie
1 =tak

P3.10.12

Automatyczne wzna-
wianie: Usterka zew-
netrzna

Dozwolone automa-
tyczne wznawianie?

0 =nie
1 =tak

P3.10.13

Automatyczne wzna-
wianie: Usterka nie-
dociazenia

DomyslLni

e
1 722
1 723
1 724
1 725
0 726
0 738

Dozwolone automa-
tyczne wznawianie?

0 =nie
1 =tak

* Wybdr aplikacji w parametrze P1.2 Aplikacja jest wartoscia domyslna. Patrz wartosci
domyslne opisane w podrozdziale 12.1 Wartosci domysine parametrow w innych aplikacjach.
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5.11 GRUPA 3.11: USTAWIENIA APLIKACJI

Tabela 63: Ustawienia aplikacji

DomyslLni

Parametr e

Hasto administratora.

P3.11.1 Hasto 0 9999 0 1806 Brak biezacej funkcji

0 = stopnie Celsjusza
1 = stopnie Fahren-
heita

P3.11.2 Wybér C/F 0 1 0* 1197 |System wyswietla
wszystkie wartosci
zwiazane z tempera-
tura i wartosci monito-
rowane w wybranej
jednostce.

0=kW
1=KM

P3.11.3 Wybér kW/KM 0 1 0 1198 |System wyswietla
wszystkie wartosci
zwiazane z moca i war-
tosci monitorowane w
wybranej jednostce.

Podziat wyswietlacza

panelu sterujacego na
sekcje w widoku moni-
torowania wielopozy-

P3.11 4 V.VIdO.k monltorgwa- 0 2 1 1196 |cvinego.
nia wielopozycyjnego
0 = 2x2 sekcje
1 =3x2 sekcje
2 = 3x3 sekcje
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5.12 GRUPA 3.12: FUNKCJE STEROWANIA CZASOWEGO
Tabela 64: Przedziat czasu 1

Jednos |Domyslni

Indeks Parametr Min. [ ETCR
tka e

ID Opis

gg:mm:
SS

Czas wtaczenia

P3.12.1.1 Czas wtaczenia 00:00:00 |23:59:59 00:00:00 1464

gg:mm:
SS

Czas wytaczenia

P3.12.1.2 Czas wytaczenia 00:00:00 [23:59:59 00:00:00 1465

Dni tygodnia, gdy funk-
cja jest aktywna.

Wybor pola
wyboru

P3.12.1.3 Dni 1466 | BO = Niedziela

B1 = Poniedziatek
B2 = Wtorek

B3 = Sroda

B4 = Czwartek

B5 = Piatek

B6 = Sobota

Wybor kanatu czaso-
wego.

Wybor pola

P3.12.1.4 | Przypisz do kanatu 1468 wyboru

BO = Kanat czasowy 1
B1 = Kanat czasowy 2
B2 = Kanat czasowy 3

Tabela 65: Przedziat czasu 2

Indeks Parametr Eomyélni

P3.12.2.1 Czas wtaczenia  |00:00:00 |23:59:59 99:5”5‘”“ 00:00:00 | 1469 E’.atrz Przedziat czasu
P3.12.2.2 | Czaswytaczenia  [00:00:00 [23:59:59 [99T"™ | 00:00:00 | 1470 T'atrz Przedziat czasu
P3.12.2.3 Dni 1471 I13.atrz Przedziat czasu
P3.12.2.4 | Przypisz do kanatu 1473 T'atrz Przedziat czasu
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Tabela 66: Przedziat czasu 3

Indeks Parametr Min. Maks. Jednos Domystni ID Opis

tka e
P3.123.1 | Czaswiaczenia  |00:00:00 |23:59:59 [997™ | 00:00:00 | 1474 |7oUrE Preedziatczasy
P3.123.2 | Czaswytaczenia  [00:00:00 [23:59:59 [99T"™ | 00:00:00 | 1475 T_at"z Przedziat czasu
P3.12.3.3 Dni 1476 I1:’-atrz Przedziat czasu
P3.12.3.4 | Przypisz do kanatu 1478 T_at"z Przedziat czasu
Tabela é7: Przedziat czasu 4
Indeks Parametr Min. Maks. Jednos Demystni ID Opis

tka e
P3.12.4.1 Czas wtaczenia  |00:00:00 |23:59:59 99:5"5‘”“ 00:00:00 | 1479 'f_atrz Przedziat czasu
P3.12.4.2 | Czaswytaczenia |00:00:00 |23:59:59 gg:sn;m: 00:00:00 | 1480 T_at"z Przedziat czasu
P3.12.4.3 Dni 1481 I13-atrz Przedziat czasu
P3.12.44 | Przypisz do kanatu 1483 T_at"z Przedziat czasu
Tabela é8: Przedziat czasu 5
Indeks Parametr Min. Maks. Jednos Domystni ID Opis

tka e
P3.12.5.1 Czas wtaczenia  |00:00:00 |23:59:59 99:5"5‘”“ 00:00:00 | 1484 'f_atrz Przedziat czasu
P3.12.5.2 | Czaswytaczenia |00:00:00 |23:59:59 99:5”5‘"“ 00:00:00 | 1485 T_at"z Przedziat czasu
P3.12.5.3 Dni 1486 I13-atrz Przedziat czasu
P3.12.5.4 | Przypisz do kanatu 1488 T_at"z Przedziat czasu
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Tabela 69: Sterowanie czasowe 1

DomyslLni

Indeks Parametr e

Czas pracy regulatora

P3.12.6.1 Czas pracy 0 72000 s 0 1489 czasowegt.)luf’:)ktywnlo-
nego z wejscia cyfro-

wego.

Narastajace zbocze
powoduje uruchomie-
447  |nie sterowania czaso-
wego 1 zaprogramowa-
nego w grupie 3.12.

Sterowanie czasowe DigINSlot

P3.12.6.2 1 01

Wybor kanatu czaso-
wego.

Wybor pola

P3.12.6.3 Przypisz do kanatu 1490 wyboru

B0 = Kanat czasowy 1
B1 = Kanat czasowy 2
B2 = Kanat czasowy 3

Tabela 70: Sterowanie czasowe 2

Jednos |Domyslni

Indeks Parametr
tka e
P3.12.7.1 Czas pracy 0 72000 s 0 1491 Patrz Sterowanie cza-
sowe 1.
P3.12.7.2 Sterowanie czasowe DigINSlot 448 Patrz Sterowanie cza-
2 0.1 sowe 1.

Patrz Sterowanie cza-

P3.12.7.3 Przypisz do kanatu 1492
sowe 1.

Tabela 71: Sterowanie czasowe 3

Indeks Parametr E°my5[“'
P3.12.8.1 Czas pracy 0 72000 s 0 1493 Patrz Sterowanie cza-
sowe 1.
P3.12.8.2 Sterowanie czasowe DigINSlot 449 Patrz Sterowanie cza-
3 0.1 sowe 1.
P3.12.8.3 Przypisz do kanatu 1494 Patrz Sterowanie cza-
sowe 1.
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5.13 GRUPA 3.13: REGULATOR PID 1

Tabela 72: Podstawowe ustawienia regulatora PID 1

Parametr

Jesli wartos¢ parame-
tru zostanie ustawiona
na 100%, zmiana war-
tosci uchybu o 10%

powoduje zmiane wyj-
Scia regulatora o 10%.

P3.13.1.1 Wzmocnienie PID 0.00 1000.00 % 100.00 118

Jesli ten parametr zos-
tanie ustawiony na 1,00
P3.13.1.2 | Czas catkowania PID | 0.00 | 600.00 s 1.00 119 |SZmiana wartosci
uchybu o 10% powo-
duje zmiane wyjscia
regulatora o 10,00%/s.

Jesli ten parametr zos-
tanie ustawiony na 1,00

Czas rézniczkowania 5, Zmiana wartosci
P3.13.1.3 0.00 100.00 s 0.00 132 |uchybu o 10% w trakcie

PID 1,00 s powoduje
zmiane wyjscia regula-
tora 0 10,00%.

Wybor jednostki war-
tosci rzeczywiste;.

1=%

2 =1/min

3 =obr./min

4 =ppm

5=pps

6=1/s

7 = /min

Wybér jednostki pro- 8 = l/godz.
cesowej 1 46 L 1036 |9 =kg/s _

10 = kg/min

11 = kg/godz.

12 =m3/s

13 = m3/min

14 =m3/h

15=m/s

16 = mbar

17 = bar

18 = Pa

19 =kPa

20=mVS

P3.13.1.4
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Tabela 72: Podstawowe ustawienia regulatora PID 1

Indeks Parametr

21 =kW
22=°C

23 =gal/s
24 = gal/min
25 = gal/godz.
26 =1b/s

27 = lb/min
28 = lb/godz.
29 = ft3/s
30 = ft3/min
31 =1ft3/h
32 =ft/s

. 1 L6 1 1036 |33 =inwg
cesowej 34 = ft wg
35=SPI

36 = lb/in2
37 = psig
38=KM
39=°F

40 = ft

41 =in

42 =mm

43 =cm
4h=m

45 =gpm
46 =cfm

p313.1.4 |Wybdrjednostkipro-

Wartos¢ w jednostkach
procesu przy 0% sprze-
zenia zwrotnego lub
wartosci zadanej. Skala
Wartos$¢ minimalna . . Zmienn umo?l|W|a wy.tacznle
P3.13.1.5 |. ; . | Zmienny |Zmienny 0 1033 | monitorowanie. Regu-

jednostki procesowej y .

lator PID wykorzystuje

wartos¢ procentowa
wewnetrznie dla sprze-
zen zwrotnych i war-
tosci zadanych.

Wartos¢ maksy- Zmienn Patrz powyzej.
P3.13.1.6 | malna jednostki pro- |[Zmienny |Zmienny 100 1034

cesowej y

Liczba miejsc dziesiet-
0 4 2 1035 [nych wartosci jednostki
procesowe;.

Miejsca dziesietne

P3.13.1.7 jednostki procesowej
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Tabela 72: Podstawowe ustawienia regulatora PID 1

Indeks Parametr

0 = normalny (sprzeze-
nie zwrotne < wartosé
zadana -> zwiekszenie
P3.13.1.8 Inwersja uchybu 0 1 0 340 | wyjscia PID)

1 = odwrécony (sprze-
zenie zwrotne < war-
tos¢ zadana -> zmniej-
szenie wyjscia PID)

Strefa martwa wokot
wartosci zadanej w jed-
P3.13.1.9 no§t.kach procesowych.
. . Zmienn Jesli przezlust.alony
0 Strefa martwa Zmienny |Zmienny y 0 1056 |czas sprzezenie .

zwrotne pozostaje w
martwej strefie, wyj-
Scie regulatora PID jest
blokowane.

P3.13.1.10 Jesli sprzezenie .
Opé2nienie strefy zwrotne pozostanie w
Q P . 0.00 320.00 s 0.00 1057 [strefie martwej przez
martwej .
ustalony czas, wyjscie
zostanie zablokowane.
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Tabela 73: Ustawienia wartosci zadanych

Indeks

Parametr

p3.13.2.1 | Wertesczadanaz ;oo o | 7mienny |20 [ g 167
panelu 1 y
p3.13.2.2 | Wartesczadanaz g oo | Zmienny | 2T [ g 168
panelu 2 y
Okresla czas narastania
i opadania rampy dla
P3.13.23 Rampa dla wgrtoéci 0.00 3000 < 0.00 1068 zmian wartosci zgldgnej.
zadanej Jest to czas przejscia od
wartosci minimalnej do
maksymalnej.
Zwiekszenie wartosci DigIN OTWARTY = brak
P3.13.2.4 zadanej regulatora |[Zmienny |Zmienny Slot0.1 1046 |wzmocnienia
PID aktywne ’ ZAMKNIETY = wzmoc-
nienie
, L . OTWARTY = wartos¢
P3.13.2.5 Wz:g;:?gfsu Zmienny |Zmienny SEJIth”;l « | 1047 |[zadana1
J : ZAMKNIETY = wartoéé
zadana 2
0 = nieuzywany
1 =wartos$¢ zadana z
panelu 1
2 = warto$¢ zadana z
panelu 2
3=Al
4 =Al2
5=AI3
6=Al4
7 =Al5
8=Al6
P313.2.6 Wybfﬁr'érédta war- 0 39 3+ 332 9 = wejscie danych pro-
tosci zadanej 1 cesowych 1
10 = wejscie danych pro-
cesowych 2
11 = wejscie danych pro-
cesowych 3
12 = wejscie danych pro-
cesowych 4
13 = wejscie danych pro-
cesowych 5
14 = wejscie danych pro-
cesowych 6
15 = wejscie danych pro-
cesowych 7
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Tabela 73: Ustawienia wartosci zadanych

Indeks Parametr

16 = wejscie danych pro-

cesowych 8

17 = wejsécie temperatu-

rowe 1

18 = wejscie temperatu-

rowe 2

19 = wejscie temperatu-

rowe 3

20 = wejscie temperatu-

rowe 4

Wyboér zrédta war- 21 = wejscie temperatu-
tosci zadanej 1 0 32 3 332 rowe 5

22 = wejscie temperatu-

rowe 6

23 = wyjscie bloku 1

24 = wyjscie bloku 2

25 = wyjscie bloku 3

26 = wyjscie bloku 4

27 = wyjscie bloku 5

28 = wyjscie bloku 6

29 = wyjscie bloku 7

30 = wyjscie bloku 8

31 = wyjscie bloku 9

P3.13.2.6

Wejscia analogowe i
wejscia danych proceso-
wych sa wyswietlane
jako wartosci procen-
towe (0,00-100,00%) i
skalowane wedtug mini-
mum i maksimum war-
Wybor zrédta war- tosci zadanej.

*
toéci zadanej 1 0 32 3 332

P3.13.2.6
WSKAZOWKA!

Sygnaty wejsciowe
danych procesowych sa
okreslane z doktadnos-
cia do dwoch miejsc
dziesietnych.

Wartodé zadana 1 — Warto$¢ minimalna przy
P3.13.2.7 - Zmienny |Zmienny % 0.00 1069 [minimalnej wartosci
minimum
sygnatu analogowego.

Wartos¢ maksymalna
przy maksymalnej war-
tosci sygnatu analogo-
wego.

p3.13.2g |Wartesczadana®— | Lo | Zmienny | % 100.00 | 1070
maksimum
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Tabela 73: Ustawienia wartosci zadanych

Indeks Parametr
Wzmocnienie war- Wartos$¢ zadana mozna
P3.13.2.9 L. . -2.0 2.0 X 1.0 1071 |wzmocnié za pomoca
tosci zadanej 1 . ’
wejécia cyfrowego.
P3.13.2.10 Wyb,or.zrodta war- 0 Zmienny 9% 431 Patrz P3.13.2.6.
tosci zadanej 2
iy Warto$¢ minimalna przy
p3.13.2.q1 | Wartesczadanaz— |, oo Zmienny | % 0.00 | 1073 |minimalnej wartosci
minimum
sygnatu analogowego.
Wartos¢ maksymalna
p3.13.2.12 | Wartesczadana2— 4, o g mienny | % 100.00 | 1074 |Pr?y maksymalnejwar-
maksimum tosci sygnatu analogo-
wego.
P3.13.2.13 | Wzmocnieniewar- 1, 2.0 X 10 |1078 |PatrzP3.13.2.9.
tosci zadanej 2

* Wybdr aplikacji w parametrze P1.2 Aplikacja jest wartoscia domyslna. Patrz wartosci
domyslne opisane w podrozdziale 12.1 Wartosci domysine parametréow w innych aplikacjach.
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Tabela 74: Ustawienia sprzezenia zwrotnego

Domysln

Indeks Parametr e

1 = uzywane tylko zrédto
1

2 = PIERW(zrédto 1);
(przeptyw = stata x
PIERW(ci$nienie))

3= PIERWI(Zrédto 1 -

zrédto 2)
Funkcja sprzezenia 4 = PIERW(zrédto 1) +
P3.13.3.1 rwrotnege 1 9 17 333 | PIERWIErsdto 2)
5=72rddto 1 + Zzrédto 2
6 =2rodto 1 - zrodto 2
7= MIN(zrédto 1, zZrédto
2)
8= MAKS(zrédto 1, zrédto
2)
9 = SREDNIA(zrédto 1,
zrédto 2)
Wzmocnienie funkcji Uzywany na przyktad z
P3.13.3.2 sprzezenia zwrot- -1000.0 | 1000.0 % 100.0 1058 |wartoscia 2 w funkgji
nego sprzezenia zwrotnego.
0 = nieuzywany
1=Al
2=AI2
3=AI3
4 =Alb
5=AI5
6=Al6
7 = wejscie danych pro-
cesowych 1
8 = wejscie danych pro-
cesowych 2
P3.13.3.3 V\(ybc'?r zrédta sprze- 0 30 9 * 334 9 = wejécie danych pro-
zenia zwrotnego 1 cesowych 3
10 = wejscie danych pro-
cesowych 4
11 = wejscie danych pro-
cesowych 5
12 = wejscie danych pro-
cesowych 6
13 = wejscie danych pro-
cesowych 7
14 = wejscie danych pro-
cesowych 8
15 = wejscie temperatu-
rowe 1
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Tabela 74: Ustawienia sprzezenia zwrotnego

Domysln

Indeks Parametr e

16 = wejscie temperatu-
rowe 2

17 = wejscie temperatu-
rowe 3

18 = wejscie temperatu-
rowe 4

19 = wejscie temperatu-
rowe 5

20 = wejscie temperatu-
0 30 2* 334 |rowe 6

21 = wyjscie bloku 1

22 = wyjscie bloku 2

23 = wyjscie bloku 3

24 = wyjscie bloku 4

25 = wyjscie bloku 5

26 = wyjscie bloku 6

27 = wyjscie bloku 7

28 = wyjscie bloku 8

29 = wyjscie bloku 9

30 = wyjscie bloku 10

Wybor zrodta sprze-

P3.13.3.3 Co
zenia zwrotnego 1
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Tabela 74: Ustawienia sprzezenia zwrotnego

Domysln

Indeks Parametr e

Wejscia analogowe i
wejscia danych proceso-
wych sa wyswietlane jako
wartosci procentowe
(0,00-100,00%) i skalo-
wane wedtug minimum i
maksimum wartosci
zadanej.

WSKAZOWKA!

Sygnaty wejsciowe
danych procesowych sa
okreslane z doktadnos-
cia do dwoch miejsc
Wybér zrédta sprze- dziesietnych.

2);nia zwrotnego 1 0 30 2" 334 Jesli zostana wybrane
wejscia temperaturowe,
nalezy tak ustawi¢ war-
tosci parametrow
P3.13.1.5 Wartos$¢ mini-
malna jednostki proce-
sowej i P3.13.1.6 War-
tos¢ maksymalna jed-
nostki procesowej, aby
pasowaty do skali karty
pomiaru temperatury:

P3.13.3.3

MinJednostProc = -50°C
MaksJednostProc =
200°C

Wartos$¢ minimalna przy
-200.00 | 200.00 % 0.00 336 |minimalnej wartosci syg-
natu analogowego.

Sprzezenie zwrotne 1

P3.13.3.4 -
- minimum

Wartos¢ maksymalna

Sprzezenie zwrotne 1 przy maksymalnej war-

P3.13.3.5 ; -200.00 | 200.00 % 100.00 337 .
- maksimum tosci sygnatu analogo-
wego.
P3.133.6 Wybdr zrddta sprze- 0 20 0 335 Patrz P3.13.3.3.

zenia zwrotnego 2

Wartos$¢ minimalna przy
-200.00 | 200.00 % 0.00 338 |minimalnej wartosci syg-
natu analogowego.

Sprzezenie zwrotne 2

P3.13.3.7 -
- minimum

Wartos¢ maksymalna
Sprzezenie ;Wrotne 2 220000 | 20000 % 100.00 339 pr;y.maksymalnej war-

- maksimum tosci sygnatu analogo-
wego.

M3.13.3.8
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* Wybdr aplikacji w parametrze P1.2 Aplikacja jest wartoscia domyslna. Patrz wartosci
domyslne opisane w podrozdziale 12.1 Wartosci domyslne parametrow w innych aplikacjach.
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Tabela 75: Ustawienia sprzezenia zwrotnego

Domysln

Indeks Parametr e

1 = uzywane tylko zrédto
1

2 = PIERW(zrédto 1);
(przeptyw = stata x
PIERW(ci$nienie))

3= PIERWI(Zrédto 1 -

zrédto 2)
Funkcja sprzezenia 4 = PIERW(zrédto 1) +
P3.13.3.1 rwrotnege 1 9 17 333 | PIERWIErsdto 2)
5=72rddto 1 + Zzrédto 2
6 =2rodto 1 - zrodto 2
7= MIN(zrédto 1, zZrédto
2)
8= MAKS(zrédto 1, zrédto
2)
9 = SREDNIA(zrédto 1,
zrédto 2)
Wzmocnienie funkcji Uzywany na przyktad z
P3.13.3.2 sprzezenia zwrot- -1000.0 | 1000.0 % 100.0 1058 |wartoscia 2 w funkgji
nego sprzezenia zwrotnego.
0 = nieuzywany
1=Al
2=AI2
3=AI3
4 =Alb
5=AI5
6=Al6
7 = wejscie danych pro-
cesowych 1
8 = wejscie danych pro-
cesowych 2
P3.13.3.3 V\(ybc'?r zrédta sprze- 0 30 9 * 334 9 = wejécie danych pro-
zenia zwrotnego 1 cesowych 3
10 = wejscie danych pro-
cesowych 4
11 = wejscie danych pro-
cesowych 5
12 = wejscie danych pro-
cesowych 6
13 = wejscie danych pro-
cesowych 7
14 = wejscie danych pro-
cesowych 8
15 = wejscie temperatu-
rowe 1
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Tabela 75: Ustawienia sprzezenia zwrotnego

Domysln

Indeks Parametr e

16 = wejscie temperatu-
rowe 2

17 = wejscie temperatu-
rowe 3

18 = wejscie temperatu-
rowe 4

19 = wejscie temperatu-
rowe 5

20 = wejscie temperatu-
0 30 2* 334 |rowe 6

21 = wyjscie bloku 1

22 = wyjscie bloku 2

23 = wyjscie bloku 3

24 = wyjscie bloku 4

25 = wyjscie bloku 5

26 = wyjscie bloku 6

27 = wyjscie bloku 7

28 = wyjscie bloku 8

29 = wyjscie bloku 9

30 = wyjscie bloku 10

Wybor zrodta sprze-

P3.13.3.3 Co
zenia zwrotnego 1
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Tabela 75: Ustawienia sprzezenia zwrotnego

Domysln

Indeks Parametr e

Wejscia analogowe i
wejscia danych proceso-
wych sa wyswietlane jako
wartosci procentowe
(0,00-100,00%) i skalo-
wane wedtug minimum i
maksimum wartosci
zadanej.

WSKAZOWKA!

Sygnaty wejsciowe
danych procesowych sa
okreslane z doktadnos-
cia do dwoch miejsc
Wybér zrédta sprze- dziesietnych.

2);nia zwrotnego 1 0 30 2" 334 Jesli zostana wybrane
wejscia temperaturowe,
nalezy tak ustawi¢ war-
tosci parametrow
P3.13.1.5 Wartos$¢ mini-
malna jednostki proce-
sowej i P3.13.1.6 War-
tos¢ maksymalna jed-
nostki procesowej, aby
pasowaty do skali karty
pomiaru temperatury:

P3.13.3.3

MinJednostProc = -50°C
MaksJednostProc =
200°C

Wartos$¢ minimalna przy
-200.00 | 200.00 % 0.00 336 |minimalnej wartosci syg-
natu analogowego.

Sprzezenie zwrotne 1

P3.13.3.4 -
- minimum

Wartos¢ maksymalna

Sprzezenie zwrotne 1 przy maksymalnej war-

P3.13.3.5 ; -200.00 | 200.00 % 100.00 337 .
- maksimum tosci sygnatu analogo-
wego.
P3.133.6 Wybdr zrddta sprze- 0 20 0 335 Patrz P3.13.3.3.

zenia zwrotnego 2

Wartos$¢ minimalna przy
-200.00 | 200.00 % 0.00 338 |minimalnej wartosci syg-
natu analogowego.

Sprzezenie zwrotne 2

P3.13.3.7 -
- minimum

Wartos¢ maksymalna
Sprzezenie ;Wrotne 2 220000 | 20000 % 100.00 339 pr;y.maksymalnej war-

- maksimum tosci sygnatu analogo-
wego.

M3.13.3.8
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* Wybdr aplikacji w parametrze P1.2 Aplikacja jest wartoscia domyslna. Patrz wartosci
domyslne opisane w podrozdziale 12.1 Wartosci domyslne parametrow w innych aplikacjach.

Tabela 76: Ustawienia sprzezenia wyprzedzajacego

Indeks Parametr Eomyslnl
P3.13.4.1 Patrz P3.13.3.1.
” Funkcja sprzezenia 1 9 1 1059
wyprzedzajacego
Wzmocnienie funkcji Patrz P3.13.3.2.
P3.13.4.2 | sprzezenia wyprze- -1000 1000 % 100.0 1060
dzajacego
Wybor zrodta sprze- Patrz P3.13.3.3
P3.13.4.3 | zenia wyprzedzaja- 0 25 0 1061
cego 1
P3.13.4.4 | OPrEszeniewyprze- 1,46 44 | 90009 % 0.00 1062 |PatrzP3.13.3.4.
dzajace 1 - minimum
Sprzezenie wyprze- Patrz P3.13.3.5.
P3.13.4.5 | dzajace 1 - maksi- | -200.00 | 200.00 % 100.00 1063
mum
Wybor zrodta sprze- Patrz P3.13.3.6.
P3.13.4.6 | zenia wyprzedzaja- 0 25 0 1064
cego 2
P3.13.47 | SPrEezeniewyprze- | o400q | 20000 | % 000 | 1045 |PatrzP31337.
dzajace 2 - min.
P3.13.4.8 | SPrZezeniewyprze- | o4644 | 50000 % 100.00 | 1066 |FArZM3.1338.
dzajace 2 - maks.
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Tabela 77: Ustawienia funkcji uspienia

Indeks

Parametr

Przemiennik przeta-
cza sie do trybu
uspienia, gdy czes-

P3.13.5.1 totliwosc wyjsciowa
ﬁ' Wartosc zadana.’l 0.00 320.00 Hy 0.00 1016 pozostlaj_e ponizej tgj
poziomu budzenia wartosci granicznej
dtuzej, niz to okresla
parametr P3.13.5.2
Wartosc¢ zadana 1
opoznienia uspienia.
Minimalny czas
pozostawania czes-
P3.1352 Wartodé zadania 1 totliwosci ponizej
ﬁ’ artosc zadania | 0 3000 s 0 1017  |wartosci parametru
opdznienia uspienia P3.13.5.1 zanim
przemiennik sie
zatrzyma.
Okresla poziom
P3.13.53 mon|torowan|a
Wartoé¢ zadana 1 budzenia dla war-
v’ . . Zmienny |Zmienny | Zmienny | 0.0000 1018  |tosci sprzezenia
poziomu budzenia .
zwrotnego PID. Uzy-
wane sa wybrane
jednostki procesowe.
Wybér operacji dla
parametru P3.13.5.3
Wartos¢ zadana 1
poziomu budzenia.
P3.135.4 | artosczadana?2 0 1 0 1019
trybu budzenia )
0 = poziom bez-
wzgledny
1 =wzgledna war-
tos¢ zadana
P3.13.5.5 Wartos¢ zadana 1 YZZZZZZI::E ;Nar—
t]’ wzmochienia -9999 9999 P3.13.1.4 0 1793 !
uspienia
Wartos¢ zadana 1 Wartos¢ zadana 1
P3.13.56 | Maksymalnego 1 300 s 30 1795  |\imit czasuwzmoc-
czasu wzmocnienia nienia uspienia
uspienia
p3.1357 | Crestotliwosc 0.00 | 320.00 Hz 0.00 1075 |FatrzP313.5.1.
uspienia SP2
P3.13.5.8 Opdznienie uspie- 0 3000 S 0 1076 Patrz P3.13.5.2.

nia SP2
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Tabela 77: Ustawienia funkcji uspienia

Indeks

Parametr

Wartosé¢ zadana 2

Patrz P3.13.5.3.

P3.13.5.9 poziomu budzenia Zmienny |Zmienny | Zmienny 0.0 1077
Wybér operacji dla
parametru P3.13.5.9
Poziom budzenia
SP2.
P3.13.5.10 | Tryb budzenia SP2 0 1 0 1020
0 = poziom bez-
wzgledny
1 =wzgledna war-
tos¢ zadana
Wartos¢ zadana 2 Patrz P3.13.5.4.
P3.13.5.11 wzmochienia -9999 9999 P3.13.1.4 0 1794
uspienia
Wartosc¢ zadana 2 Patrz P3.13.5.5.
P3.135.12 | Maksymalnego 1 300 s 30 1796
czasu wzmocnienia
uspienia
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Tabela 78: Parametry monitorowania sprzezenia zwrotnego

DomyslLni

Indeks Parametr e

P3.13.6.1 .
Wtacz monitorowa-
a nie sprzezenia 0 1 0 735 |0 =wytaczony
zwrotnego 1 =wtaczony
P3.13.6.2 Monitorowanie gérnej
0 Gorny limit Zmienny |Zmienny Zmienn Zmienny 736 warto::,c! rzeczyW|st§J/
y wartosci procesowej.
P3.13.6.3 Monitorowanie dolnej
” Dolny limit Zmienny | Zmienny Zmienn Zmienny 758 warto§c! rzeczyW|st§J/
y wartosci procesowej.

Jesli sygnat sprzezenia
zwrotnego PID prze-
P3.13.6.4 kroczy zakres i taki
stan bedzie sie utrzy-
mywac dtuzej niz czas
opoznienia, zostanie
zgtoszona usterka lub
alarm.

0 Opoznienie 0 30000 s 0 737

0 = brak reakgji
1=alarm

Odpowiedz na 2 = usterka (zatrzymaj

P3.13.6.5 |usterke monitorowa- 0 3 2 749 .
. zgodnie z trybem
nia PID
stopu)
3 = usterka (zatrzymaj
wybiegiem)
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Tabela 79: Parametry kompensacji spadku cisnienia

Indeks Parametr eDomyslnl
Wtaczenie kompensacji
P3.13.71 spadku cisnienia dla
T Wiacz wartodd wartoéci zadanej 1.
“ ’ 0 1 0 1189
zadana 1
0 = wytaczony
1 =wtaczony
Wartos¢ dodawana
proporcjonalnie do
czestotliwosci. Kom-
P313.7.2 pensacja wartosci
Maks. kompensacja . . Zmienn . zadane; = mak*symalna
“ wartoéci zadanej 1 Zmienny |Zmienny y Zmienny 1190 |kompensacja * (czes-
totliwosc wyjsciowa-
czestotliwos$¢ mini-
malna)/(czestotliwosé
maksymalna-czestotli-
wos$¢ minimalna).
P3.13.73 Wtacz wartosé 0 1 0 1191 Patrz P3.13.7.1.
zadana 2
P3.13.7.4 Maks. Ifo.mpensa.qa Zmienny |Zmienny Zmienn Zmienny | 1192 Patrz P3.13.7.2.
wartosci zadanej 2 y
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Tabela 80: Ustawienia funkcji tagodny start

DomyslLni

Indeks Parametr e

P3.13.8.1
Funkcia tagod 0 = wytaczony
a unkcja tagodnego 0 2 0 1094 | 1 = wtaczony [poziom)
startu .
2 = wtaczony (limit
czasu)

P3.13.8.2 Uzywaj tej wartosci

0 Czestotliwos¢ tagod- 0.00 P3.3.1.2 Hy 20.00 1055 zadanej c;estotllwosch
nego startu gdy funkcja tagodnego
startu jest aktywna.

Naped pracuje przy
czestotliwosci startu
regulatora PID do
momentu osiagniecia
przez sprzezenie
zwrotne tej wartosci.
P3.13.8.3 Nastepnie regulator

0 Pozmrr;tgargt;gdnego Zmienny |Zmienny Zmlyenn 0.0000 1095 rozpocznie sterowanie.

WSKAZOWKA!

Ten parametr jest
uzywany tylko wtedy,
gdy jest wybrana war-
to$¢ P3.13.8.1 =1 Wt.
(poziom).

Jedli P3.13.8.1 =1 Wt.
(poziom): Parametr
Limit czasu tagodnego
startu okresla czas, po
ktédrym niepowodzenie
tagodnego startu
bedzie powodowato
zgtoszenie usterki.

P3.13.8.4 0 = brak limitu czasu,

0 Limit czasu tagod- 0 30000 S 0 109 brak W_yzwalanla
nego startu usterki

Jesli P3.13.8.1 =2 Wt.
(limit czasu): Naped
pracuje przy czestotli-
wosci tagodnego startu
(P3.13.8.2) do
momentu uptywu
czasu okreslonego tym
parametrem. Nastep-
nie regulator PID roz-
pocznie sterowanie.
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Tabela 80: Ustawienia funkcji tagodny start

DomyslLni

Indeks Parametr e

0 = brak reakgcji
1=alarm

2 = usterka (zatrzymaj
zgodnie z trybem

stopu)
3 = usterka (zatrzymaj
Reakcja przekrocze- wybiegiem)
P3.13.8.5 nia limitu czasu 0 3 2 738
tagodnego startu PID .
WSKAZOWKA!

Ten parametr jest
uzywany tylko wtedy,
gdy jest wybrana war-
tos¢ P3.13.8.1 =1 Wt.
(poziom])
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Tabela 81: Parametry monitorowania cisnienia wejsciowego

Jednostka

Indeks Parametr

0 = wytaczony
1 = wtaczony

P3.13.9.1 | Wtacz monito- 0 1 0 1685
rowanie . .
Wtaczenie monitoro-
wania cisnienia wejs-
ciowego.
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Tabela 81: Parametry monitorowania cisnienia wejsciowego

Indeks Parametr in. Jednostka

Zrodto sygnatu
pomiaru ci$nienia
wejsciowego.

wejscie analogowe

= wejscie analogowe

wejscie analogowe

wejscie analogowe
= wejscie analogowe
= wejscie analogowe

wejscie danych
rocesowych 1 (0-
100%])
7 = wejscie danych
procesowych 2 (0-
100%])
8 = wejscie danych
procesowych 3 (0-

0
1
1
2
2
3
3
4
4
5
5
6
6
p

P3.13.9.2 |°Ygnat monito- 0 23 0 1686 [100%]
rowania 9 = wejscie danych
procesowych 4 (0-
100%)

10 = wejscie danych
procesowych 5 (0-
100%])

11 = wejscie danych
procesowych 6 (0-
100%])

12 = wejscie danych
procesowych 7 (0-
100%])

13 = wejscie danych
procesowych 8 (0-
100%])

14 = wyjécie bloku 1
15 = wyjscie bloku 2
16 = wyjscie bloku 3
17 = wyjscie bloku 4
18 = wyjscie bloku 5
19 = wyjscie bloku 6
20 = wyjécie bloku 7
21 = wyjscie bloku 8
22 = wyjscie bloku ¢
23 = wyjscie bloku 10
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Tabela 81: Parametry monitorowania cisnienia wejsciowego

Indeks

Parametr

Jednostka

monitorowania

1=%
2 =mbar
Wyb6r jed- 2: tF’,ir
P3.13.9.3 | nostki monito- 1 9 Zmienny 3 1687 5= kPa
rowania 6 = PS|
7 =mmHg
8=Torr
9 = lb/in2
Miejsca dzie- Wybor liczby miejsc
P3.13.9.4 | Sltnejed- 0 4 2 1688 | dziesietnych.
nostki monito-
rowania
Minimalna Minimalna wartos¢
P3.13.9.5 | wartoscied- | o orny |Zmienny | P3.13.93 | 000 | 1689 |SY9natutonaprzykiad
nostki monito- 4 mA, a maksymalna -
rowania 20 mA. Wartosci sa
skalowane liniowo w
Maksymalna zakresie miedzy tymi
P3.13.9.6 | Wartoscied- | o orny |Zmienny | P3.13.93 | 1000 | 1690 |dWiemawartosciami.
nostki monito-
rowania
Alarm (ID usterki 1363)
pojawi sie w sytuacji,
gdy sygnat monitoro-
p3.13.9.7 [Poziomalarmu | o oo | Zmienny | P3.13.9.3 |zmienny | 1691 |Wania pozostaje ponizej
monitorowania poziomu alarmu przez
czas dtuzszy niz zdefi-
niowany w parametrze
P3.13.9.9.
Usterka (ID usterki
1409) pojawi sie w
sytuacji, gdy sygnat
Poziom usterki monitorowania pozo-
P3.13.9.8 Zmienny | Zmienny | P3.13.9.3 0.10 1692 |staje ponizej poziomu

usterki przez czas
dtuzszy niz zdefinio-
wany w parametrze
P3.13.9.9.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 218

MENU PARAMETROW

Tabela 81: Parametry monitorowania cisnienia wejsciowego

Indeks

Parametr

Jednostka

Czas opdznienia, w kto-
rym bedzie wyswietlany
alarm lub usterka
monitorowania, jesli

ciowe

Opdznienie i " .
P3.13.9.9 | usterki moni- 0.00 60.00 s 500 | 1693 |°Y9natmonttorowania
torowania pozostaje ponizej
poziomu alarmu/
usterki przez czas
dtuzszy niz okreslony w
tym parametrze.
Okresla stopien
Zmniejszenie zmniejszenia wartosci
P313.9.10 WarFoéci zad?- 0.0 1000 % 10.0 1694 zadanej reg.ula.tora PID
nej regulacji po uaktywnieniu
PID alarmu monitorowania
cisnienia wejsciowego.
Warto$¢ monitorowa-
nia ustawionego syg-
Cisnienie wejs- . n.a,tu. m?”itOT?Wa”ia
V3.13.9.11 P3.13.9.5 [P3.13.9.6 | P3.13.9.3 |Zmienny | 1695 |ciSnienia wejsciowego.

Wartos¢ skalowania
jest zgodna z parame-
trem P3.13.9.4.
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Tabela 82: Uspienie — nie wykryto zapotrzebowania

Indeks Parametr Jednostka
Wtacza funkcje Uspie-
nie — brak wykrycia
Wtacz funkcje zapotrzebowania
p3.13.10.1 | Uspienie —brak | 1 0 1649 |(SNDD).
wykrycia zapo-
trzebowania
0 = wytaczony
1 = wtaczony
Pétamplituda syme-
. trycznej strefy btedu
p3.13.10.2 | Histereza btedu 0 99999.9 | P3.13.1.4 | 05 1658 |procesu przy braku
SNDD )
wykrycia zapotrzebo-
wania (histereza 0%)
Histereza czestotli-
Histereza czes- wosci przy braku
P3.13.10.3 totliwosci SNDD 1.00 P3.3.1.2 Hz 3.00 1663 wykrycia zapotrzebo-
wania
Czas monitoro- Czas monitorowania
P3.13.10.4 wania SNDD 0 600 s 120 1668 |przy braku wykryua
zapotrzebowania
Modyfikator dopaso-
wania dodawany do
rzeczywistej wartosci
Dod. rzecz. zadanej regulatora
P3.13.10.5 SNDD 0.1 P3.13.10.2 |P3.13.1.4 0.5 1669 PID w celu obnizenia
sygnatu wyjsciowego
PID i przejscia w stan
uspienia.
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Tabela 83: Parametry zestawow wartosci zadanych

Jednostk
a

Indeks Parametr

Zestaw war-
P3.13.12.1 |toscizadanych | P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4
0

15560

Stata wartos$¢ zadana

Zestaw war-
P3.13.12.2 [tosSci zadanych | P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4
1

0.0

15561

Stata warto$¢ zadana

Zestaw war-
P3.13.12.3 [toscizadanych | P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4
2

0.0

15562

Stata warto$¢ zadana

Zestaw war-
P3.13.12.4 |toscizadanych | P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4
3

0.0

15563

Stata wartos$¢ zadana

Zestaw war-
P3.13.12.5 [toscizadanych | P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4
4

0.0

15564

Stata warto$¢ zadana

Zestaw war-
P3.13.12.6 [toscizadanych | P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4
5

0.0

15565

Stata warto$¢ zadana

Zestaw war-
P3.13.12.7 |toscizadanych | P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4
6

0.0

15566

Stata wartos$¢ zadana

Zestaw war-
P3.13.12.8 [toscizadanych | P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4
7

0.0

15567

Stata warto$¢ zadana

Zestaw war-
P3.13.12.9 [toscizadanych | P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4
8

0.0

15568

Stata warto$¢ zadana

Zestaw war-
P3.13.12.10 [tosci zadanych | P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4
9

0.0

15569

Stata wartos$¢ zadana

Zestaw war-
P3.13.12.11 |tosci zadanych | P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4
10

0.0

15570

Stata warto$¢ zadana

Zestaw war-
P3.13.12.12 |tosci zadanych | P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4
11

0.0

15571

Stata warto$¢ zadana

Zestaw war-
P3.13.12.13 |[tosci zadanych | P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4
12

0.0

15572

Stata wartos$¢ zadana
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Tabela 83: Parametry zestawow wartosci zadanych

Jednostk |Domysl

Indeks Parametr
Zestaw war- Stata wartos$¢ zadana
P3.13.12.14 |[tosci zadanych | P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 0.0 15573
13
Zestaw war- Stata warto$¢ zadana
P3.13.12.15 [tosci zadanych | P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 0.0 15574
14
Zestaw war- Stata wartos$¢ zadana
P3.13.12.16 [toscizadanych | P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 0.0 15575
15
ony | [l e o
P3.13.12.17 | tawu wartoéci g 15576 |/€90: Wybor zestawu
Slot0.1 wartoéci zadanych (bit
zadanych 0 0)
Wyber zes- DigIN wego: Wyt oot
P3.13.12.18 | tawu wartoéci g 15577 | V€99 WY .
Slot0.1 wartosci zadanych (bit
zadanych 1 1
Wyber zes- DigIN wogo: wyé oot
P3.13.12.19 | tawu wartoéci g 15578 | V€90 WY .
Slot0.1 wartoéci zadanych (bit
zadanych 2 2)
Wybdr zes- DigIN &Zbgr vvvv eki?iecs)ftfar\:/u
P3.13.12.20 | tawu wartosci g 15579 |We90: WY .
Slot0.1 wartoéci zadanych (bit
zadanych 3 3)
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5.14 GRUPA 3.14: ZEWNETRZNY REGULATOR PID

Tabela 84: Podstawowe ustawienia zewnetrznego regulatora PID

Parametr

Wtacz zewnetrzna

P3.14.1.1 regulacje PID

0 1 0 1630 | 0 =wytaczony
1 = wtaczony

OTWARTY = PID2 w
trybie zatrzymania
ZAMKNIETY = praca
regulatora PID2
DigIN 4049
Slot0.2 Ten parametr nie
bedzie dziatad, jesli
regulator PID2 nie zos-
tanie wtaczony w menu
podstawowym dla
PID2.

P3.14.1.2 Sygnat startu

Wartos¢ wyjsciowa
regulatora PID jako
procent jego maksy-
P3.14.1.3 Wyjscie w stop 0.0 100.0 % 0.0 1100 |malnej wartosci wyj-
Sciowej w przypadku
zatrzymania za pomoca
wyjscia cyfrowego.

P3.14.1.4 Wzmocnienie PID 0.00 1000.00 % 100.00 1631 |Patrz P3.13.1.1.
P3.14.1.5 | Czas catkowania PID 0.00 600.00 s 1.00 1632 |Patrz P3.13.1.2.
P3.14.16 Czas rozglchzkowanla 0.00 100.00 s 0.00 1633 Patrz P3.13.1.3.
P3.14.1.7 WyborJednost.kl pro- 0 46 0 1635 Patrz P3.13.1.4.
cesowej
P3.14.18 .Wartosc. m|n|malna. Zmienny |Zmienny Zmienn 0 1664 Patrz P3.13.1.5.
jednostki procesowej y
Wartos¢ maksy- Zmienn Patrz P3.13.4.6.
P3.14.1.9 | malna jednostki pro- |Zmienny |Zmienny 100 1665
cesowej y
P3.14.1.10 | Miejscadziesigtne 1, 4 2 1666
jednostki procesowej
P3.14.1.11 Inwersja uchybu 0 1 0 1636 |Patrz P3.13.18.
P3.14.1.12 Strefa martwa Zmienny |Zmienny Zmlyenn 0.0 1637 Patrz P3.13.1.9.
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Tabela 84: Podstawowe ustawienia zewnetrznego regulatora PID

Indeks Parametr

Opdznienie strefy Patrz P3.13.1.10.

P3.14.1.13 .
martwej

0.00 320.00 s 0.00 1638
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Tabela 85: Wartosci zadane zewnetrznego regulatora PID

Indeks Parametr

Wartos$¢ zadana z P3.14.1. | P3.14.1. | Zmienn

P3.14.2.1 panelu 1 8 8 y 0.00 1640
P3.14.2.2 Wartoé¢é zadana z P3.14.1. | P3.14.1. | Zmienn 0.00 1641
panelu 2 8 9 y
P3.1423 | Rempadlawartosci g5 | 300 gg s 0.00 | 1642
zadanej
. L . OTWARTY = wartos¢
P3.14.2.4 | \ybierzwartosc DigIN 1 1048 | zadana 1
zadana Slot0.1

ZAMKNIETY = wartos¢
zadana 2
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Tabela 85: Wartosci zadane zewnetrznego regulatora PID

Indeks Parametr

0 = nieuzywany

1 =wartoé¢ zadana z
panelu 1

2 = wartos$c¢ zadana z
panelu 2

3=Al1

4 =Al2

5=AI3

6=Al4

7=AI5

8=Al6

9 = wejscie danych pro-
cesowych 1

10 = wejscie danych pro-
cesowych 2

11 = wejscie danych pro-
cesowych 3

12 = wejscie danych pro-
cesowych 4

13 = wejscie danych pro-
cesowych 5

14 = wejscie danych pro-
cesowych 6

15 = wejscie danych pro-
cesowych 7

16 = wejscie danych pro-
cesowych 8

17 = wejscie temperatu-
0 32 1 1643 | rowe 1

18 = wejscie temperatu-
rowe 2

19 = wejscie temperatu-
rowe 3

20 = wejscie temperatu-
rowe 4

21 = wejscie temperatu-
rowe 5

22 = wejscie temperatu-
rowe 6

23 = wyjscie bloku 1

24 = wyjscie bloku 2

25 = wyjscie bloku 3

26 = wyjscie bloku 4

27 = wyjscie bloku 5

28 = wyjscie bloku 6

29 = wyjscie bloku 7

30 = wyjscie bloku 8

31 = wyjscie bloku 9

32 = wyjscie bloku 10

Wybor zrodta war-

P3.14.2.5 tosci zadanej 1

Wejscia analogowe i
wejscia danych proceso-
wych sa wyswietlane
jako wartosci procen-
towe (0,00-100,00%) i
skalowane wedtug mini-
mum i maksimum war-
tosci zadanej.
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Tabela 85: Wartosci zadane zewnetrznego regulatora PID

Indeks Parametr

WSKAZOWKA!

Sygnaty wejsciowe
danych procesowych sa
okreslane z doktadnos-
cia do dwoch miejsc
dziesietnych.
Jesli zostana wybrane
wejscia temperatu-
rowe, nalezy tak usta-
wi¢ wartosci parame-
Wyb6r zrédta war- trow P3.14.1.8 Wartoé¢
iloéci zadanej 1 0 32 1 1643 minimalna jednostki
procesoweji P3.14.1.9
Wartos¢ maksymalna
jednostki procesowej,
aby pasowaty do skali
karty pomiaru tempe-
ratury:

P3.14.2.5

MinJednostProc =
-50°C
MaksJednostProc =
200°C

Wartodé zadana 1 — Warto$¢ minimalna przy
P3.14.2.6 Zmienny |Zmienny % 0.00 1644 [ minimalnej wartosci

minimum
sygnatu analogowego.
Wartos$¢ maksymalna
P3.14.27 |Wartesczadana®— | Lo Zmienny | % 100.00 | 1645 |Pr?y maksymalnejwar-
maksimum tosci sygnatu analogo-
wego.
Wybor zrédta war- Patrz P3.14.2.5.

P3.14.2.8 0 32 0 1646

tosci zadanej 2

Wartodé zadana 2 — Warto$¢ minimalna przy
P3.14.2.9 Zmienny |Zmienny % 0.00 1647 [minimalnej wartosci

minimum
sygnatu analogowego.

Wartos¢ maksymalna

P3.14.2.10 Wartosc zgdana 2- Zmienny |Zmienny % 100.00 | 1648 pr;y_maksymalnej war-
maksimum tosci sygnatu analogo-
wego.
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Tabela 86: Sprzezenie zwrotne zewnetrznego regulatora PID

Indeks Parametr eDOmyslnl
P314.3.1 Funkcja sprzezenia 1 9 : 1650 Patrz P3.13.3.1.
zwrotnego
Wzmocnienie funkcji Patrz P3.13.3.2.
P3.14.3.2 sprzezenia zwrot- -1000.0 | 1000.0 % 100.0 1651
nego
p3.14.3.3 | Wybor zrodta sprze- 0 10 : 145 |PatrzP3.13.3.3
zenia zwrotnego 1
Wartos¢ minimalna
P3.14.3.4 |oPrezeniezwrotne |, Lo 7 mienny | % 0.00 1653 |Przy minimalnejwar-
- minimum tosci sygnatu analogo-
wego.
Wartos¢ maksymalna
P3.14.3.5 Sprzezenie zwrotne 1 Zmienny |Zmienny % 100.00 1654 prgy_maksymalnej war-
- maksimum tosci sygnatu analogo-
wego.
P3.14.3.6 | Wyborzrodta sprze- 0 30 ) 1655 |PatrzP3.13.3.6.
zenia zwrotnego 2
Wartos¢ minimalna
P3.14.3.7 |oPreezeniezwrotne 2 47 ooy [Zmienny | % 000 | 1656 [Przy minimalnejwar-
- minimum tosci sygnatu analogo-
wego.
Wartos¢ maksymalna
P3.14.3.8 Sprzezenie ;Wrotne 2 Zmienny |Zmienny % 100.00 1657 pr’zy_maksymalnej war-
- maksimum tosci sygnatu analogo-
wego.
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Tabela 87: Monitorowanie procesu zewnetrznego regulatora PID

DomyslLni
e

Indeks Parametr

Wtacz monitorowa-

P3.14.4.1 0 1 0 1659 | 0 =wytaczony
ne 1 = wtaczony

P3.14.4.2 Gérny Limit Zmienny |Zmienny Zm'ye”” Zmienny | 1660 |P3trzP3.13.6.2

P3.14.4.3 Dolny limit Zmienny |Zmienny Zm'ye”” Zmienny | 1661 |PatrzP3.13.63.

Jesli sygnat przekroczy
zakres i taki stan
bedzie sie utrzymywac
P3.14.4.4 Opdznienie 0 30000 s 0 1662 |dtuzej niz czas opé-
Znienia, zostanie zgto-
szona usterka lub
alarm.

OdpowiedzZ na Patrz P3.9.1.2.

ustgrke monitorowa- 0 3 2 757

nia zewnetrznego
regulatora PID

P3.14.4.5
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5.15 GRUPA 3.15: STEROWANIE WIELOPOMPOWE

Tabela 88: Parametry sterowania wielopompowego

DomyslLni

Parametr e

P3.15.1 .
0 = jeden naped
a Tryb wielu pomp 0 2 0* 1785 | 1 =wiele uzupetniaja-
cych
2 = wiele gtdwnych

P3.15.2 taczna liczba silnikow
(pomp/wentylatoréw])
uzywanych w systemie

0 Liczba pomp 1 8 1* 1001
wielopompowym.

Kazdy naped w syste-
mie pomp musi mie¢
niepowtarzalny numer
kolejny (ID). Numeracja
zawsze zaczyna sie od
1.

P3.15.3 . .
Numer identyfika- WSKAZOWKA!

a : 0 10 0 1500

cyjny pompy Tego parametru
nalezy uzywac tylko
wtedy, jesli w para-
metrze P3.15.1
wybrano wartos$é
Wiele napedzanych
lub Wiele nadrzed-
nych.

Czy do napedu jest
podtaczony sygnat
startu i/lub sygnat
sprzezenia zwrotnego

?
P3.15.4 Sygnaty startu i regulatora PID?
0 sprzezenia zwrot- 0 2 1 1782
nego 0 = nie potaczono

1 = potaczono tylko
sygnat startu

2 = potaczono oba syg-
naty

Wtaczenie lub wytacze-
nie blokad. Blokady
informuja system, czy
silnik jest podtaczony
0 Blokowanie pompy 0 1 1* 1032 |czy nie.

P3.15.5

0 = nieuzywany
1 = wtaczony
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Tabela 88: Parametry sterowania wielopompowego

Indeks

P3.15.6

Parametr

Tryb auto zmiany

DomyslLni

1027

Wytaczenie lub wtacze-
nie rotacji kolejnosci
rozruchu i priorytetu
silnikéw.

0 = wytaczony

1 = wtaczony (odstep
czasu)

2 = wtaczony (dni
tygodnia)

P3.15.7

Pompy zmienione
automatycznie

’l*

1028

0 = pompy dodatkowe
1 = wszystkie pompy

P3.15.8

Przedziat czasu
automatycznej
zmiany

0.0

3000.0

godz.

48.0*

1029

Po uptywie czasu
okreslonego tym para-
metrem zostanie uru-
chomiona funkcja auto-
matycznej zmiany, jesli
wykorzystywana wydaj-
nosc jest ponizej
poziomu okreslonego
parametrami P3.15.11i
P3.15.12.

P3.15.9

Liczba dni auto
zmiany

127

1786

Dni robocze, w ktérych
zmienia sie kolejnosc
uruchamiania silnikow
(nastepuje auto
zmiana).

WSKAZOWKA!

Uzywaj tego parame-
tru tylko wtedy, gdy
parametr P3.15.6 = 2 i
jest zainstalowana
bateria zegara czasu
rzeczywistego.

B0 = Niedziela

B1 = Poniedziatek
B2 = Wtorek

B3 = Sroda

B4 = Czwartek
B5 = Piatek

B6 = Sobota
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Tabela 88: Parametry sterowania wielopompowego

Indeks

P3.15.10

o

Parametr

Automatyczna
zmiana kolejnosci
silnikéw: godzina

00:00:00

23:59:59

Czas

DomyslLni
e

00:00:00

1787

Godzina, o ktdrej zmie-
nia sie kolejnos¢ uru-
chamiania silnikow
(nastepuje auto
zmiana).

WSKAZOWKA!

Uzywaj tego parame-
tru tylko wtedy, gdy
parametr P3.15.6 = 2 i
jest zainstalowana
bateria zegara czasu
rzeczywistego.

P3.15.11

7

Automatyczna
zmiana kolejnosci
silnikow: limit czes-
totliwosci

0.00

P3.3.1.2

Hz

25.00 *

1031

P3.15.12

o

Automatyczna
zmiana kolejnosci
silnikow: Limit
pompy

’I*

1030

Te parametry okreslaja
poziom, ktérego nie
moze przekroczy¢
wykorzystywana wydaj-
nos¢, aby mogta sie
rozpoczac automa-
tyczna zmiana.

P3.15.13

o

Szerokos¢ pasma

100

%

10 *

1097

Wartos¢ procentowa
wartosci zadanej, na
przyktad:

Wartos$¢ zadana =5
barow

Szerokos¢ pasma =
10%

Jesli wartosc¢ sprzeze-
nia zwrotnego znajduje
sie w przedziale od 4,5
do 5,5, pompy pomoc-
nicze nie sa urucha-
miane ani zatrzymy-
wane.

P3.15.14

o

Opoznienie szero-
kosci pasma

3600

10 *

1098

Jesli wartosc sprzeze-
nia zwrotnego wykra-
cza poza szerokosc
pasma, jest to czas,
jaki musi uptynaé przed
uruchomieniem lub
zatrzymaniem pomp
pomocniczych.
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Tabela 88: Parametry sterowania wielopompowego

DomyslLni

Indeks Parametr e

Stata predkos¢ (nomi-
nalna predkos$¢ pro-
dukcyjnal, w jakiej
pompa zostaje zablo-
kowana po uruchomie-
Stata pre,dk.oéé pro- 0.0 1000 % 100.0 * 1512 niu paste,pnej pompy w
dukcyjna trybie z wieloma urza-
dzeniami nadrzednymi.
Procentowy stosunek
czestotliwosci mini-
malnej do maksymal-

nej.

P3.15.15

Maksymalna liczba
pomp pracujacych row-
noczesnie w systemie
wielopompowym.

Maksymalna liczba WSKAZOWKA!
P3.15.16 | dziatajacych réwno- 1 P3.15.2 3* 1187

legle pomp W przypadku modyfi-
kacji parametru
P3.15.2 jego wartosc
jest automatycznie
kopiowana do tego
parametru.

M3.15.17 | Sygnaty blokowania |Parametry sygnatow blokady podano ponizej.

Monitorowanie nad- |[Parametry monitorowania nadmiernego cisnienia podano ponizej.

M3.15.18 . A
miernego cidnienia
M3.15.19 Czas dziatania Parametry czasu dziatania pompy podano ponizej.
o pompy
M3.15.22 Ustawienia zaawan- |Parametry ustawien zaawansowanych podano ponizej.

sowane

* Wybdr aplikacji w parametrze P1.2 Aplikacja jest wartoscia domyslna. Patrz wartosci
domyslne opisane w podrozdziale 12.1 Wartosci domysine parametréw w innych aplikacjach.
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Tabela 89: Sygnaty blokowania

Indeks Parametr

P3.15.17.1

DigIN 426 OTWARTY = nieak-
Slot0.1 tywne

Q Blokada pompy 1 Zmienny |Zmienny
ZAMKNIETY = aktywne

DigIN 427 OTWARTY = nieak-
Slot0.1 tywne

ZAMKNIETY = aktywne

P3.15.17.2 Blokada pompy 2 Zmienny |Zmienny

DigIN 428 OTWARTY = nieak-
Slot0.1 tywne

ZAMKNIETY = aktywne

P3.15.17.3 Blokada pompy 3 Zmienny |Zmienny

DigIN 429 OTWARTY = nieak-
Slot0.1 tywne

ZAMKNIETY = aktywne

P3.15.17.4 Blokada pompy 4 Zmienny |Zmienny

DigIN 430 OTWARTY = nieak-
Slot0.1 tywne

ZAMKNIETY = aktywne

P3.15.17.5 Blokada pompy 5 Zmienny |Zmienny

DigIN 486 OTWARTY = nieak-
Slot0.1 tywne

ZAMKNIETY = aktywne

P3.15.17.6 Blokada pompy 6 Zmienny |Zmienny

DigIN 487 OTWARTY = nieak-
Slot0.1 tywne

ZAMKNIETY = aktywne

P3.15.17.7 Blokada pompy 7 Zmienny |Zmienny

DigIN 488 OTWARTY = nieak-
Slot0.1 tywne

ZAMKNIETY = aktywne

P3.15.17.8 Blokada pompy 8 Zmienny |Zmienny
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Tabela 90: Parametry monitorowania nadmiernego cisnienia

Indeks Parametr
P3.15.16.1 Wtacz monitorowa-
Q nie nadmiernego cié- 0 1 0 1498 | 0=wytaczony
nienia 1 = wtaczony
Ta funkcja zatrzymuje
wszystkie pompy
Poziom alarmu . . Zmienn pomocnicze natych—
P3.15.16.2 X . Zmienny |Zmienny 0.00 1699 |miast po osiagnieciu
monitorowania y .
tego poziomu przez
sprzezenie zwrotne
PID.
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Tabela 91: Parametry licznika czasu dziatania pompy

Indeks Parametr

0 = brak reakgcji
L 1 = wartos¢ okreslona
Ustaw licznik czasu
a dziatania 0 1 0 1673 | w parametrze
P3.15.19.2 jest usta-
wiana jako licznik uru-
chamiania pompy.

P3.15.19.1

Ustaw w tej wartosci
Ustaw licznik czasu wartos¢ licznika uru-
. : . 0 300000 | godz. 0 1087 |chamiania pomp
Q dziatania: Wartos¢
wybrana w parametrze
P3.15.19.3.

P3.15.19.2

P3.15.19.3 Zaznacz pompe, dla

Ustaw licznik czasu ktorej parametr
Q dziatania: wybdr 0 8 1 1088 |[P3.15.19.2 okresla
pompy wartos¢ licznika uru-
chamiania.

Gdy wartos¢ licznika
uruchamiania pompy
P3.15.19.4 przekroczy ten limit,

0 le!t alarmu czasu 0 300000 | godz. 0 1109 zostanie wyzwolony
dziatania pompy alarm.

0 = nieuzywany

Gdy wartos¢ licznika
uruchamiania pompy
P3.15.19.5 przekroczy ten limit,
Limit usterki czasu 300000 | godz. 0 1110 zostanie wyzwolony

Q dziatania pompy 0 alarm.

0 = nieuzywany
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Tabela 92: Ustawienia zaawansowane

Jednos |Domysl

Indeks Parametr Al . ID
tka nie

P3.15.22.1

Q Czest.wt.pompy pom. | P3.3.1.1 320.0 Hz 320.0 15545

P3.15.22.2

O CZ‘?St'F‘:VOyr:p"mpy 00 |P33.1.2 | Hz 0.00 | 15546

5.16 GRUPA 3.16: LICZNIKI CZASU KONSERWACJI

Tabela 93: Liczniki czasu konserwacji

Indeks Parametr Eomyslm
P3.16.1 Tryb licznika 1 0 2 0 1104 ?= nieuzywany
= godziny
2 = obroty * 1000
Okresla, kiedy ma
wystapi¢ alarm kon-
p3.16.2 |Limitalarmu licznika 0 2147483 | h/tys. 0 1105 |serwaciidla licznika 1.
1 647 obr.
0 = nieuzywany
Okresla, kiedy ma
wystapi¢ usterka kon-
p3.16.3 [|Limit usterkilicznika 0 2147483 | hitys. 0 1106 |serwaciidla licznika 1.
1 647 obr.
0 = nieuzywany
B3.16.4 Kasuj licznik 1 0 1 0 1107 |Yaktywnij go, aby
wyzerowac licznik 1.
Zerowanie licznika 1 ZAMKNIETY = zerowa-
P3.16.5 przez wejscie Zmienny | Zmienny 0 490 |nie
cyfrowe
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5.17

GRUPA 3.17: TRYB POZAROWY

Tabela 94: Parametry trybu pozarowego

Parametr

DomyslLni

(]

P3.17.1

Hasto trybu pozaro-
wego

9999

1599

1002 = wtaczony
1234 = tryb testowy

P3.17.2

Zrédto zadawania
czestotliwosci trybu
pozarowego

18

1617

Wybor zrddta wartosci
zadanej czestotliwosci,
gdy jest aktywny tryb
pozarowy. Parametr
umozliwia wybér np.
wejscia Al1 lub regula-
tora PID jako zrédta
wartosci zadanej pod-
czas pracy w trybie
pozarowym.

0 = czestotliwosc trybu
pozarowego

1 = predkosci zada-
wane

2 = panel

3 = magistrala komuni-
kacyjna

4=Al

5=AI2

6=Al1+AI2

7 =PID1

8 = potencjometr sil-
nika

9 = wyjscie bloku 1

10 = wyjscie bloku 2

11 = wyjscie bloku 3
12 = wyjscie bloku 4
13 = wyjscie bloku 5
14 = wyjscie bloku 6
15 = wyjscie bloku 7
16 = wyjscie bloku 8
17 = wyjscie bloku 9
18 = wyjscie bloku 10

P3.17.3

Czestotliwos¢ trybu
pozarowego

8.00

P3.3.1.2

Hz

50.00

1598

Czestotliwos¢ pracy,
gdy jest aktywny tryb
pozarowy.

P3.17.4

Aktywacja trybu
pozarowego przy
OTWARCIU

DigIN
Slot0.2

1596

OTWARTY = aktywny
tryb pozarowy
ZAMKNIETY = brak
reakcji

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 238 MENU PARAMETROW

Tabela 94: Parametry trybu pozarowego

DomyslLni

Indeks Parametr e

P3.17.5 Aktywacja trybu DiaIN OTWARTY = brak reak-
a pozarowego przy st %0 1 1619 |cji
ZAMKNIECIU or- ZAMKNIETY = aktywny

tryb pozarowy

Polecenie odwrdcenia
kierunku obrotu w try-
bie pozarowym. Nie
wptywa na zwykte dzia-
P3.17.6 tanie.

Wstecz w trybie DigIN 1618

(7] pozarowym Slot0.1
OTWARTY = do przodu

ZAMKNIETY = do tytu
DigIN Slot0.1 = do
przodu

DigIN Slot0.2 = wstecz

Warto$¢ monitoro-
wana. Patrz Tabela 16
Elementy w menu moni-
torowania.

Stan trybu pozaro- 0 3 0 1597 0 = wytaczony
wego 1 = wtaczony
2 = aktywny (wtaczony
+ otwarte DI)
3 = tryb testowy

V3.17.7

Wartoé¢ skalowania to
1.

Pokazuje, ile razy tryb
pozarowy zostat uak-
tywniony w trybie wta-
czenia. Tego licznika
nie mozna wyzerowac.
Wartos$¢ skalowania to
1.

Licznik trybu pozaro- 1679
wego

V3.17.8
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5.18 GRUPA 3.18: PARAMETRY WSTEPNEGO PODGRZEWANIA SILNIKA

Tabela 95: Parametry wstepnego podgrzewania silnika

DomyslLni

Parametr e

0 = nieuzywany

1 = zawsze w stanie
zatrzymania

2 = sterowanie z wejs-
cia cyfrowego

3 = limit temperatury

P3.18.1 . 4 = limit temperatury
0 Funkcja wstepnego 0 4 0 1225 [zmier_zo_na tempera-
podgrzewania silnika tura silnika)
WSKAZOWKA!

Aby wybra¢ opcje 4,
nalezy zainstalowaé
karte opcjonalna do
pomiaru temperatury.

Wtaczenie funkcji

wstepnego podgrzewa-
nia silnika nastepuje w
sytuacji spadku tempe-

Limit temperatury ratury radiatora lub
P3.18.2 | wstepnego podgrze- -20 100 °C/F 0 1226 |zmierzonej tempera-
wania tury silnika ponizej

tego poziomu przy
zatozeniu, ze parametr
P3.18.1 ma wartos¢ 3
lub 4.

Prad staty do wstep-
nego podgrzewania sil-
nika i napedu w stanie
zatrzymania. Aktywacja
identyczna jak w para-
metrze P3.18.1

Prad wstepnego pod-

P3.18.3 A
grzewania silnika

0 0,5*IL A Zmienny 1227

OTWARTY = brak reak-
cji

ZAMKNIETY = wstepne
podgrzewanie aktywne
DigIN w stanie stopu

Wstepne podgrzewa-
Slot0.1 1044

P3.18.4 nie silnika wtaczone

Zmienny |Zmienny
Uzywany, gdy parametr
P3.18.1 ma wartos¢ 2.
Jesli tak jest, do tego
parametru mozna
takze dotaczy¢ kanaty

Czasowe.
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5.19 GRUPA 3.21: STEROWANIE POMPA

Tabela 96: Parametry automatycznego czyszczenia

DomyslLni

Parametr e

P3.21.1.1 0 = wytaczony

1 = wtaczona (DIN])
2 = wtaczony (prad)
3 = wtaczony (dni
tygodnia)

a Funkcja czyszczenia 0 3 0 1714

Sygnat wejscia cyfro-
wego uruchamiajacy
sekwencje automatycz-
nego czyszczenia. Jesli
sygnat aktywacji zosta-
nie wytaczony przed

Akt . DialN zakonczeniem sekwen-
ywacja czyszcze- '9 1715 |cji, automatyczne czy-

(7] nia Slot0.1 ; :
szczenie zatrzyma sie.

P3.21.1.2

WSKAZOWKA!

Jesli wejscie jest
aktywne, naped uru-
chomi sie.

Jesli P3.12.1.1 = 2, sek-
wencja czyszczenia jest
P3.21.1.3 uruchamiana, kiedy
Limit pradu czy- 0.0 200.0 % 1200 | 1712 [Pradsilnika utrzymuje
0 szczenia sie powyzej tego limitu
przez czas dtuzszy od
okreslonego w para-
metrze P3.21.1.4.

Jesli P3.12.1.1 = 2, sek-
wencja czyszczenia jest
uruchamiana, kiedy
prad silnika utrzymuje
0.0 300.0 % 60.0 1713 |sie powyzej limitu
okreslonego parame-
trem 3.21.1.3 przez
czas dtuzszy niz to opo-
Znienie.

Opoznienie pradu

P3.21.1.4 .
czyszczenia

Jesli P3.12.1.1=3, ten

Czyszczenie — dni parametr okresla dni
ysrezere 0 1723

. tygodnia, w ktorych
0 tygodnia bedzie sie rozpoczynat

cykl czyszczenia.

P3.21.1.5
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Tabela 96: Parametry automatycznego czyszczenia

Indeks Parametr eDomyslnl
JedliP3.12.1.1 =3,
parametr ten okresla
godzine, o ktdrej roz-
P3.21.1.6 | Godzina czyszczenia |00:00:00 |23:59:59 00:00:00 1700 |poczyna sie cykl czy-
szczenia (dni sa wybie-
rane w parametrze
P3.21.1.5).
P3.21.1.7 Liczba cykli czyszcze-
@ Cykle czyszczenia 1 100 5 1716 |™@ do przodu i do tytu.
P3.21.1.8 Czestotliwos¢ czy-
Cze;sto.tllwosc czy- 0.00 50.00 Hy 45.00 1717 |s#czenia do przodu w
@ szczenia do przodu cyklu automatycznego
czyszczenia.
P3.21.1.9 Czas operacji czyszcze-
a Czas czyszczenia do 0.00 320.00 S 200 1718 |N@ do przodu w cyklu
przodu automatycznego czy-
szczenia.
P3.21.1.1 Czestotliwosc czy-
0 Crestotliwose czv- szczenia wstecznego w
7S LOLIWOSC Czy 0.00 50.00 Hz 45.00 1719 | cyklu automatycznego
@ szczenia wstecznego :
czyszczenia.
P3.21.1.1 Czas operacji czyszcze-
1 Czas cavezczenia nia w kierunku wstecz-
y 0.00 320.00 s 0.00 1720 | nym w cyklu automa-
wstecznego .
a tycznego czyszczenia.
P3.21.1.1 Czas przyspieszania
2 s Fvepieszani silnika przy aktywnym
as przyspieszania 0.1 300.0 s 0.1 1721 |automatycznym czy-
@ przy czyszczeniu .
szczeniu.
P3.21.1.1 Czas hamowania sil-
3 . nika przy aktywnym
Czas hamowan.|a 0.1 300.0 s 0.1 1722 |automatycznym czy-
a przy czyszczeniu .
szczeniu.
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Tabela 97: Parametry pompy jockey

DomyslLni

Indeks Parametr e

0 = nieuzywany
1 = uspienie regulatora
PID: pompa jockey
pracuje w trybie cia-
gtym po uaktywnieniu
uspienia regulatora
a Funkcja jockey 0 2 0 1674 | PID.
2 = uspienie regulatora
PID (poziom): pompa
jockey uruchamia sie
przy okreslonych
poziomach po uaktyw-
nieniu uspienia regula-
tora PID.

P3.21.2.1

Pompa jockey uru-
chomi sie, gdy jest
aktywne uspienie regu-
latora PID i gdy sygnat
sprzezenia zwrotnego
spadnie ponizej
poziomu okreslonego

Poziom poczatkowy Zmienny |Zmienny Zmienn 0.00 1675 w tym parametrze.

P3.21.2.2 .
pompy jockey y

WSKAZOWKA!

Tego parametru
nalezy uzywac tylko
wtedy, gdy parametr
P3.21.2.1 Uspienie
PID(poziom) = 2.

Pompa jockey zatrzyma
sie, gdy jest aktywne
uspienie regulatora
PID i gdy sygnat sprze-
zenia zwrotnego prze-
kroczy poziom usta-
wiony w tym parame-
trze lub regulator PID
Poziom zatrzymania Zmienn zostanie wybudzony z

Zmienny |Zmienny 0.00 1676

P3.21.2.3 . L
pompy jockey y trybu uspienia.

WSKAZOWKA!

Tego parametru
nalezy uzywac tylko
wtedy, gdy parametr
P3.21.2.1 Uspienie
PID(poziom) = 2.
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Tabela 98: Parametry pompy zalewania

Indeks

Parametr

DomyslLni

(]

7

P3.21.3.1
Funkcja zalewania 0 1 0 1677 |0 =wytaczony
a 1 = wtaczony
P3.21.3.2 Okres_la czas do uru-
chomienia pompy zale-
Czas zalewania 0.0 320.00 s 3.0 1678 |wania przed urucho-

mieniem pompy gtow-

nej.

Tabela 99: Parametry przeciwdziatania blokowaniu

Indeks

P3.21.4.1

Parametr

Odstep czasu prze-

Domyslni

(]

Okresla odstep czasu w
trybie uspienia regula-
tora PID, po ktérym
nastepuje uruchomie-

7

waniu

a ciwdziatania bloko- 0 960 godz. 0 1696 |nie pompy. Zbyt dtugie
waniu utrzymywanie sie
pompy w trybie uspie-
nia moze doprowadzic
do jej zablokowania.
Okreéla, jak dtugo
P3.214.2 Czas dziatania przy bedzie dziata¢ pompa
0 przeciwdziataniu blo- 0 300 s 20 1697 |po uaktywnieniu funkcji
kowaniu zapobiegania blokowa-
niu.
Okresla wartosé
P3.21.4.3 ., zadana czestotliwosci,
Czestotliwos¢ prze- uz war’1a V\;ted d
ciwdziatania bloko- | P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 15.0 1504 |U2ywana wiecdy, gy

aktywna jest funkcja
zapobiegania blokowa-
niu.
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Tabela 100: Parametry zabezpieczenia przed zamarzaniem

Indeks Parametr

Zabezpieczenie

P3.21.5.1 :
przed zamarzaniem

0 1 0 1704 | 0 = wytaczony
1 = wtaczony
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Tabela 100: Parametry zabezpieczenia przed zamarzaniem

Indeks Parametr

0 = wejscie temperatu-
rowe 1 (od -50 do
200°C)
1 = wejscie temperatu-
rowe 2 (od -50 do
200°C)
2 = wejscie temperatu-
rowe 3 (od -50 do
200°C)
3 = wejscie temperatu-
rowe 4 (od -50 do
200°C)
4 = wejscie temperatu-
rowe 5 (od -50 do
200°C)
5 = wejscie temperatu-
rowe 6 (od -50 do
200°C)
6 = wejscie analogowe
1
7 = wejscie analogowe
2
8 = wejscie analogowe
3
9 = wejscie analogowe
4
10 = wejscie analo-
gowe 5
11 = wejscie analo-
gowe 6
12 = wejscie danych
0 29 6 1705 | procesowych 1 (0-
100%)
13 = wejscie danych
procesowych 2 (0-
100%)
14 = wejscie danych
procesowych 3 (0-
100%)
15 = wejscie danych
procesowych 4 (0-
100%)
16 = wejscie danych
procesowych 5 (0-
100%)
17 = wejscie danych
procesowych 6 (0-
100%)
18 = wejscie danych
procesowych 7 (0-
100%)
19 = wejscie danych
procesowych 8 (0-
100%)
20 = wyjscie bloku 1
21 = wyjscie bloku 2
22 = wyjscie bloku 3
23 = wyjscie bloku 4
L
L
L

Sygnat temperatu-
rowy

P3.21.5.2

24 = wyjscie bloku 5
25 = wyjscie bloku 6
26 = wyjscie blok#Z
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Tabela 100: Parametry zabezpieczenia przed zamarzaniem

Indeks Parametr eDomyslnl
Wartos¢ temperatury
Warto$¢ minimalna 500 |P32154 odpowiadajaca mini-
P3.21.5.3 | sygnatu temperatu- [°C‘] ' 4' "7 | °C/°F |-50,0 (°C) | 1706 |malnejwartosci usta-
rowego wionego sygnatu tem-
peraturowego.
Wartos¢ temperatury
Wartos¢ maksy- P3215 odpowiadajaca maksy-
P3.21.5.4 | malna sygnatu tem- '3 " 1200,0 (°C) | °C/°F |[200,0 (°C) [ 1707 |malnej wartosci usta-
peraturowego wionego sygnatu tem-
peraturowego.
Limit temperatury,
Limit temperatury P3.215 ponizej ktérego zosta-
P3.21.5.5 |zabezpieczenia przed '3 | P3.21.5.4 | °C/°F | 5,00 (°C) [ 1708 |nie uaktywniona funk-
zamarzaniem cja zabezpieczenia
przed zamarzaniem.
Stata wartos¢ zadana
L czestotliwosci, ktora
Czestotliwos¢ zabez- A
P3.21.5.6 pieczenia przed 0.0 P3.3.1.2 | Hz 10.0 1710 |iest uzywana po uak-
zamarzaniem tywmemu fun.kCJI
zabezpieczenia przed
zamarzaniem.
Wartos¢ monitorowa-
nia zmierzonego syg-
Monitorowanie tem- . . natu t.gmperat.urowe.go
V3.21.5.7 . |Zmienny | Zmienny [ °C/°F 1711 |funkcji zabezpieczenia
peratury zamarzania )
przed zamarzaniem.
Wartos¢ skalowania:
0.1.
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6 MENU DIAGNOSTYKA

6.1 AKTYWNE USTERKI

W przypadku wystapienia usterki lub wielu usterek zaczyna migac wyswietlacz z nazwa
usterki. Nacisnij przycisk OK, aby powrdci¢ do menu Diagnostyka. W podmenu Aktywne
usterki jest wyswietlana liczba usterek. Aby wyswietli¢ dane dotyczace czasu wystapienia
usterki, wybierz usterke i nacisnij przycisk OK.

Usterka bedzie aktywna az do jej skasowania. Istnieja 4 sposoby kasowania usterki.
« Nacisnij przycisk Reset i przytrzymaj go 2 sekundy.
* Przejdz do podmenu Kasuj usterki i uzyj parametru Kasuj usterki.

« Podaj sygnat kasowania na WE/WY sterujace.
* Podaj sygnat kasowania za pomoca magistrali.

W podmenu Aktywne usterki moze znajdowac sie lista maksymalnie 10 usterek. Usterki w
podmenu sa wyswietlane w kolejnosci ich wystapienia.

6.2 KASUJ USTERKI

To menu umozliwia kasowanie usterek. Patrz instrukcje w rozdziale 71.7 Na wyswietlaczu
pojawia sie usterka.

C UWAGA!
Aby unikna¢ przypadkowego ponownego rozruchu napedu, nalezy przed
skasowaniem usterki odtaczy¢ sygnat sterowania zewnetrznego.

6.3 HISTORIA USTEREK
W historii usterek moze znajdowac sie lista 40 usterek.

Aby wyswietli¢ szczegoty usterki, przejdz do niej w historii usterek i nacisnij przycisk OK.

6.4 LICZNIKI GLOWNE

Jesli wartos¢ licznika jest odczytywana z magistrali, patrz 10.16 Liczniki.
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Tabela 101: Parametry licznikow gtownych w menu diagnostyki

DomyslLni

Indeks Parametr e

Ilo$¢ energii pobranej z
sieci zasilajacej. Tego
licznika nie mozna
wyzerowac. Na
wyswietlaczu teksto-

V4.4 wym: najwyzsza jed-
O Licznik energii Zmienn 2291 |nostka energii, ktora
y moze pojawic sie na

wyswietlaczu to MW.
Jesli wartosc licznika
energii przekroczy
999,9 MW, na wyswiet-
laczu nie pojawi sie
zadna jednostka.

VA 43 Czas pracy (graficzny ad 2998 Czas pracy modutu
o panel sterujacy) gg:min sterujacego.
taczny czas pracy
V4.4 4 Czas pracy [te}(stowy a modutu sterujgcego (w
panel sterujacy) latach] :
taczny czas pracy
V4.4.5 Czas pracy [tekstowy d modutu sterujacego (w
panel sterujacy) dniach]
Czas pracy modutu
Vh b Czas pracy (tekstowy gg:min: sterujacego w godzi-
o panel sterujacy) ss nach, minutach i
sekundach.
Czas dziatania (gra- d Czas dziatania silnika.
V447 | ficzny panel steru- ad 2293
yP gg:min
jacy)
Czas dziatania (tek- taczny czas dziatania
V4.4.8 stowy panel steru- a silnika (w latach).
jacy)
Czas dziatania (tek- taczny czas dziatania
V4.4.9 stowy panel steru- d silnika (w dniach).
jacy)
Czas dziatania (tek- i Czas dziatania silnika
V4.4.10 stowy panel steru- gg-ss ’ w godzinach, minutach
jacy) i sekundach.
— Czas nieprzerwanego
Czas zasilania gra- ad zasilania modutu moc
V4.4.11 ficzny panel steru- . 2294 L . Y-
gg:min Tego licznika nie

jacy) : .
mozna wyzerowac.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




MENU DIAGNOSTYKA VACON - 249

Tabela 101: Parametry licznikow gtownych w menu diagnostyki

Indeks Parametr eDomyslnl
Czas zasilania (tek- taczny czas zasilania
V4412 stowy panel steru- a (w latach).
jacy)
Czas zasilania (tek- taczny czas zasilania
V4.4.13 stowy panel steru- d (w dniach).
jacy)
Czas zasilania (tek- min: Czas zasilania w godzi-
V444 stowy panel steru- gg-ss ’ nach, minutach i
jacy) sekundach.
Licznik polecen uru- Liczba uruchomien
Va4.4.15 chomienia 2295 modutu mocy.

6.5 LICZNIKI KASOWALNE

Jesli wartos¢ licznika jest odczytywana z magistrali, patrz rozdziat 10.16 Liczniki.
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Tabela 102: Parametry licznikow kasowalnych w menu diagnostyki

DomyslLni

Indeks Parametr e

Ten licznik mozna
wyzerowac. Na
wyswietlaczu teksto-
wym: najwyzsza jed-
nostka energii, ktora
moze pojawic sie na
wyswietlaczu to MW.
Jesli wartosc licznika
energii przekroczy
999,9 MW, na wyswiet-
laczu nie pojawi sie
zadna jednostka.

P4.5.1 Kasowalny licznik Zmienn 2294 |Zerowanie licznika

energii y

. Na wyswietlaczu
tekstowym:
Nacisnij przycisk
OKi przytrzymaj
go 4 sekundy.

. Na wyswietlaczu
graficznym:
Nacisnij przycisk
OK. Pojawi sie
strona zerowania
licznika. Ponownie
nacisnij przycisk
OK.

Ten licznik mozna

P4 5.3 Czas pracy [graficzny ad 2999 wyzerowac. Patrz
e panel sterujacy) gg:min instrukcje w parame-
trze P4.5.1 powyzej.
P45 4 Czas pracy (tekstowy 5 Czas pracy jako suma
" panel sterujacy) lat.
P4 55 Czas pracy (tekstowy q Czas pracy jako suma
e panel sterujacy) dni.
Czas pracy (tekstow :min: Czas pracy w godzi-
P4.5.6 pracy ftekstowy gg:min: nach, minutach i
panel sterujacy) ss

sekundach.
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6.6 INFORMACJE 0 OPROGRAMOWANIU

Tabela 103: Parametry informacji o oprogramowaniu w menu diagnostyki

DomyslLni
e

Parametr

Pakiet oprogramo- Kod identyfikacji opro-
V4.6.1 wania (graficzny gramowania
panel sterujacy)

ID pakietu oprogra-
V4.6.2 mowania (tekstowy
panel sterujacy)

Wersja pakietu opro-
gramowania (tek-

V4.6.3
stowy panel steru-

jacy)

V4.6.4 Obciazenie systemu 0 100 % 2300 Obciazenie procesora
modutu sterujacego
Nazwa aplikacji (gra- Nazwa aplikacji

V4.6.5 ficzny panel steru-

jacy)
V4.6.6 ID aplikacji Kod aplikacji
V4.6.7 Wersja aplikacji
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7 MENU WE/WY | SPRZET

W tym menu znajduja sie rézne ustawienia zwiazane z opcjami. Wartosci w tym menu sa
wartosciami nieprzetworzonymi, tj. nie sa skalowane przez aplikacje.

7.1 PODSTAWOWE WE/WY

W menu Podstawowe WE/WY mozna monitorowad stan wejs¢ i wyjsc.
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Tabela 104: Podstawowe parametry WE/WY w menu WE/WY i sprzet

DomyslLni

Indeks Parametr e

Stan sygnatu wejscia

V5.1.1 Wejscie cyfr. 1 0 1 0
cyfrowego

Stan sygnatu wejscia

V5.1.2 Wejscie cyfr. 2 0 1 0
cyfrowego

Stan sygnatu wejscia

V5.1.3 Wejscie cyfr. 3 0 1 0
cyfrowego

Stan sygnatu wejscia

V5.1.4 Wejscie cyfr. 4 0 1 0
cyfrowego

Stan sygnatu wejscia

V5.1.5 Wejscie cyfr. 5 0 1 0
cyfrowego

Stan sygnatu wejscia

V5.1.6 Wejscie cyfr. 6 0 1 0
cyfrowego

Przedstawia ustawiony
tryb sygnatu wejscia
analogowego. Wybor
jest dokonywany za
pomoca przetacznika

1 3 3 DIP na karcie sterowa-
nia.

Tryb wejscia analo-

V5.1.7
gowego 1

Stan sygnatu wejscia

V5.1.8 | Wejscie analogowe 1 0 100 % 0.00
analogowego

Przedstawia ustawiony
tryb sygnatu wejscia
analogowego. Wybor
jest dokonywany za
pomoca przetacznika

1 3 3 DIP na karcie sterowa-
nia.

Tryb wejscia analo-

V5.1.9
gowego 2

Stan sygnatu wejscia

V5.1.10 | Wejscie analogowe 2 0 100 % 0.00
analogowego
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Tabela 104: Podstawowe parametry WE/WY w menu WE/WY i sprzet

Indeks Parametr eDomyslnl
Przedstawia ustawiony
tryb sygnatu wejscia
analogowego. Wybor
jest dokonywany za
Tryb wyjécia analo- pomoca przetacznika
V5.1.11 1 3 1 DIP na karcie sterowa-
gowego 1 .
nia.
1=0-20 mA
3=0-10V
V5.1.12 | Wyjécie analogowe 1 0 100 % 0.00 Stan sygnatu wyjscia
analogowego
V5.1.13 Wyjscie przekazni- 0 1 0 Stan sy,gr?a{u wyjscia
kowe 1 przekaznikowego
V5.1 14 Wyjscie przekazni- 0 1 0 Stan sygqatu wyjscia
kowe 2 przekaznikowego
V5.1.15 Wyjscie przekazni- 0 1 0 Stan sy,gr?a{u wyjscia
kowe 3 przekaznikowego

7.2 GNIAZDA KART OPCJONALNYCH

Parametry w tym menu roznia sie w zaleznosci od karty opcjonalnej. Wyswietlane parametry
dotycza zainstalowanej karty opcjonalnej. Jesli w gniazdach C, D ani E nie ma kart
opcjonalnych, nie beda wyswietlane zadne parametry. Wiecej informacji na temat potozenia
gniazd znajduje sie w rozdziale 70.5.1 Programowanie wejsc cyfrowych i analogowych.

Po wyjeciu karty opcjonalnej na wyswietlaczu pojawi sie kod usterki 39 oraz nazwa usterki
Urzadzenie usuniete. Patrz rozdziat 11.3 Kody usterek.

Tabela 105: Parametry dotyczace karty opcjonalnej

Menu Funkcja (0] 11

Ustawienia Ustawienia zwiazane z karta opcjonalna

Gniazdo C
Monitorowanie Monitorowanie danych zwiazanych z karta opcjonalna
Ustawienia Ustawienia zwiazane z karta opcjonalna

Gniazdo D
Monitorowanie Monitorowanie danych zwiazanych z karta opcjonalna
Ustawienia Ustawienia zwiazane z karta opcjonalna

Gniazdo E
Monitorowanie Monitorowanie danych zwiazanych z karta opcjonalna
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7.3 ZEGAR CZASU RZECZYWISTEGO

Tabela 106: Parametry zegara czasu rzeczywistego w menu WE/WY i sprzet

Jednos |Domyslni

Indeks Parametr Min. Maks. ID Opis
tka e
Stan baterii.
V551 Stan baterii 1 3 2205 1= niezainstalowana
2 = zainstalowana
3 =wymien baterie
P5 5 9 Cras gg:Sn;m: 2201 Biezaca godzina
P5.5.3 Data dd.mm. 2202 |Biezaca data
P5.5.4 Rok rrer 2203 |Biezacy rok

Reguta czasu letniego

1 = wytaczona

2 = Unia Europejska:
poczatek w ostatnia
niedziele marca,
P5.5.5 Czas letni 1 4 1 2204 | koniec w ostatnia nie-
dziele pazdziernika

3 = Stany Zjednoczone:
poczatek w druga nie-
dziele marca, koniec w
pierwsza niedziele lis-
topada

4 = Rosja (stale)

7.4 USTAW. MODULU MOCY
W tym menu mozna zmienié ustawienia wentylatora i filtru sinusoidalnego.

Wentylator pracuje w trybie optymalizowanym lub jest zawsze wtaczony. W trybie
optymalizowanym wewnetrzna logika napedu otrzymuje dane dotyczace temperatury i
reguluje predkosé wentylatorow. Po przejsciu napedu w stan gotowosci wentylator zatrzyma
sie po uptywie 5 minut. W trybie Zawsze wtaczony wentylator pracuje z petna predkoscia i nie
zatrzymuje sie.

Filtr sinusoidalny ogranicza gtebokos¢ przemodulowania i uniemozliwia zmniejszanie
czestotliwosci przetaczania przez funkcje zarzadzania temperatura.
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Tabela 107: Ustaw. modutu mocy

Indeks Parametr eDomyslnl
Tryb sterowania
P5.6.1.1 : 0 1 1 2377 | 0=zawsze wtaczony
wentylatorami .
1 = optymalizowany
P5.6.4.1 Filtr sinusoidalny 0 1 0 0 = nieuzywany
1 =w uzyciu
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7.5 PANEL STERUJACY

Tabela 108: Parametry panelu sterujacego w menu WE/WY i sprzet

DomyslLni

Parametr e

Czas, po uptywie kto-
rego na wyswietlaczu
ponownie pojawi sie
strona ustawiona w

1 *
P5.7.1 Czas powrotu 0 60 min 0 parametrze P5.7.2.

0 = nieuzywany

Strona pojawiajaca sie
na wyswietlaczu po
wtaczeniu napedu lub
po uptywie czasu
okreslonego w para-
metrze P5.7.1. Jesli
jest to wartosc 0, na
wyswietlaczu pojawi sie
ostatnio wyswietlana
P5.7.2 Strona domyslna 0 4 o* strona.

0 = brak

1 = otworz pozycje
menu

2 = menu gtowne

3 = strona sterowania
4 = monitor wielopozy-
cyjny

Ustawienie strony jako
indeksu menu. (Wybér
wartosci 1 w parame-
trze P5.7.2.)

P5.7.3 Indeks menu

Ustaw kontrast

* % 0,
P5.7.4 Kontrast 30 70 %o 50 wyéwietlacza (30-70%).

Ustaw czas, po ktérym
nastapi wytaczenie
podswietlenia wyswiet-
P5.7.5 Czas podswietlania 0 60 min 5 lacza (0-60 min). Po
ustawieniu wartosci 0
podswietlenie bedzie
zawsze wtaczone.

* Wybér aplikacji w parametrze P1.2 Aplikacja jest wartoscia domyslna. Patrz wartosci
domyslne opisane w podrozdziale 12.1 Wartosci domysine parametréw w innych aplikacjach.

**Dostepne tylko na graficznym panelu sterujacym.
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7.6 MAGISTRALA KOMUNIKACYJNA

W menu WE/WY i sprzet znajduja sie parametry zwiazane z réznymi kartami magistrali

komunikacyjnej. Instrukcje dotyczace korzystania z tych parametréow znajduja sie w
podreczniku uzytkownika magistrali.
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8 USTAWIENIA UZYTKOWNIKA, ULUBIONE | MENU
POZIOMU UZYTKOWNIKA

8.1 USTAWIENIA UZYTKOWNIKA

8.1.1 USTAWIENIA UZYTKOWNIKA

Tabela 109: Ustawienia ogolne w menu ustawien uzytkownika

Jednos |Domyslni

Indeks Parametr All All ID Opis
tka e

. . . . Dostepne opcje zaleza
P6.1 Wybdr jezyka Zmienny |Zmienny Zmienny 802 od pakietu jezykowego.
P6.2 Wybor aplikacji 801 Wybierz aplikacje.
M6.5 Kopia zapasowa Patrz Tabela 110 Parametry kopii zapasowej parametréw w menu ustawien

' parametrow uzytkownika.

Mé.6 Poréwn. parametréw

Podaj nazwe napedu,
P6.7 Nazwa napedu jesli uwazasz, ze jest
ona niezbedna.
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8.1.2 KOPIA ZAPASOWA PARAMETROW

Tabela 110: Parametry kopii zapasowej parametrow w menu ustawien uzytkownika

DomyslLni

Parametr e

Przywraca domyslne
Przywroc wartosci parametrow i
831 :
dom.ustaw.fabr. uruchamia kreatora
rozruchu.

P6.5.1

Zapisanie wartosci
parametréw na panelu
sterujacym. Na przy-
ktad w celu skopiowa-
Zapisz w panelu ste- niaich do innego

Pé.5.2 rujacym * napedu.

0 =nie
1 =tak

Weczytanie wartosci
parametréw z panelu
sterujacego do napedu.

Przywro¢ z panelu

P6.5.3 sterujacego *

Zapis niestandardo-
wego zestawu parame-
trow (wszystkich para-
metrow z aplikacji).

B6.5.4 Zapisz w zestawie 1

Wczytanie niestandar-
B6.5.5 |Przywré6é z zestawu 1 dowego zestawu para-
metrow do napedu.

Zapis innego niestan-
dardowego zestawu
B6.5.6 Zapisz w zestawie 2 parametréw (wszyst-
kich parametrow z
aplikacjil.

Wczytanie niestandar-
B6.5.7 Przywrdc¢ z zestawu 2 dowego zestawu para-
metréw 2 do napedu.

* Dostepne tylko na wyswietlaczu graficznym.

8.2 ULUBIONE
WSKAZOWKA!

To menu jest niedostepne na wyswietlaczu tekstowym.

Elementy czesto uzywane mozna dodac do ulubionych. Mozna zebrac zestaw parametrow lub
sygnatéw monitorujacych ze wszystkich menu panelu sterujacego. Nie jest konieczne

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




USTAWIENIA UZYTKOWNIKA, ULUBIONE | MENU POZIOMU UZYTKOWNIKA VACON - 261

odszukiwanie ich w strukturze menu po kolei. Mozna je doda¢ do folderu ulubionych, w
ktdrym bedzie mozna tatwo je odnalez¢.

DODAWANIE ELEMENTU DO ULUBIONYCH

1 Znajdz element, ktéry chcesz dodac do ulubionych.

Nacisnij przycisk OK. STOP|G| READY /o
D Basic Settings
Motor Nom Voltg
230.00 v
Motor Nom Freq
50.00 Hz
Motor Nom Speed
o 1430 rpm

2 Wybierz opcje Dodaj do ulubionych i nacisnij przycisk
0K, stor| (G| Rerpy| | o

§i’ Motor Nom Freq
Edit

@ Help

Q Add to favourites

3  Procedura zostata zakonczona. Aby kontynuowa,
przeczytaj instrukcje na wyéwietlaczu. sTor| (G| READY| | o

S Motor Nom Freq
O

was added to
favourites. Press OK
to continue.

USUWANIE ELEMENTU Z ULUBIONYCH

1 Przejdz do ulubionych.
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2 Znajdz element, ktdéry chcesz usunac z ulubionych.
Naciénij przycisk OK. sTor|(G] READY | o

El Favourites

Motor Nom Freq
- 50.00 Hz

3 Wybierz opcje Usur z ulubionych.

stor| (G| Rerpy /o
Motor Nom Freq

Rem from favourites

4 Aby usunac element, ponownie nacisnij przycisk
OK.

8.3 POZIOMY UZYTKOWNIKA

Za pomoca parametréw poziomu uzytkownika mozna uniemozliwié¢ zmiany parametrow
osobom, ktdre nie maja odpowiednich uprawnien. Ponadto mozna zapobiec przypadkowym
zmianom parametrow.

Jesli wybrano opcje poziomu uzytkownika, okreslony uzytkownik nie moze wyswietli¢
wszystkich parametréow na wyswietlaczu panelu sterujacego.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




USTAWIENIA UZYTKOWNIKA, ULUBIONE | MENU POZIOMU UZYTKOWNIKA VACON - 263

Tabela 111: Parametry poziomu uZytkownika

DomyslLni

Indeks Parametr e

1 = normalny. Wszyst-
kie menu sa widoczne
w menu gtéwnym.

2 = monitorowanie. W
menu gtéwnym
widoczne sa tylko

P8.1 Poziom uzytkownika 1 3 1 1194 | menu monitorowania i
poziomow uzytkow-
nika.

3 = ulubione. W menu
gtéwnym widoczne sa
tylko menu ulubionych
i poziomow uzytkow-
nika.

Jesli przed przejsciem
na poziom monitorowa-
nia z (na przyktad)
poziomu normalny zos-
tanie podana wartosc
rozna od 0, powrdt do
poziomu normalny
bedzie wymagac wpro-
wadzenia kodu
dostepu. Zapobiega to
wprowadzaniu zmian
parametréw na panelu
sterujgcym przez
osoby, ktére nie maja
odpowiednich upraw-
nien.

P8.2 Kod dostepu 0 99999 0 2362

C UWAGA!
Nalezy uwazac, aby nie utraci¢ kodu dostepu. W razie utraty kodu dostepu nalezy
skontaktowac sie z najblizszym centrum lub partnerem serwisowym.

ZMIANA KODU DOSTEPU POZIOMOW UZYTKOWNIKA

1 PrzejdZ do poziomdw uzytkownika.
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2 Przejdz do elementu Kod dostepu i nacisnij
przycisk ze strzatka w prawo.

STOP|C| READY| ALARM |Keypad

Main Menu
ID:2362 P8.2

User level

000

Normal

Access code
00000

000!
-}

3 Do zmiany cyfr kodu dostepu stuza wszystkie

przyciski ze strzatkami. STOP|C| READY| ALARM | /0

8i, Access code
() ID:2362 P8.2
A
Y
00000
Min:0
Max:9

4 Zatwierdz zmiane za pomoca przycisku OK.
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9 OPISY MONITOROWANYCH WARTOSCI

W tym rozdziale znajduja sie informacje na temat niektérych monitorowanych wartosci.
Podstawowe opisy wszystkich monitorowanych wartosci umieszczono w rozdziale 4 Menu
monitorowania.

V2.3.17 PRAD FAZY U (ID 39]
V2.3.18 PRAD FAZY V [ID 40)

V2.3.19 PRAD FAZY W [ID 41]

Monitorowane wartosci pokazuja zmierzone natezenie pradu silnika w fazach U, Vi W (filtr 1-
sekundowy).

V2.3.20 MOC WEJSCIOWA NAPEDU (ID 10}

Wartos¢ monitorowana pokazuje szacowana moc wejsciowa przemiennika w kW.

V2.10.6 STAN KOMUNIKACJI (ID1629)

Stan komunikacji miedzy napedami w systemie z wieloma pompami (wieloma napedami).

0 = nieuzywany (funkcja sterowania wielopompowego/wielonapedowego nie jest uzywanal)
10 = wystapity krytyczne btedy w komunikacji (lub brak komunikacji)

11 = wystapity btedy (wysytanie danych)

12 = wystapity btedy (odbieranie danych)

20 = komunikacja dziata, nie wystapity btedy

30 = stan nieznany

WSKAZOWKA!
Stan 11 lub 12 oznacza, ze tacznos$¢ z jednym napedem w uktadzie wielopompowym
nie dziata poprawnie. Komunikacja miedzy pozostatymi napedami dziata normalnie.

V2.10.7 CZAS DZIALANIA POMPY 1 (ID 1620)

Wartos¢ monitorowana pokazuje liczbe godzin pracy pompy 1 w systemie z wieloma
pompami i jednym napedem. W konfiguracji z wieloma pompami i wieloma napedami
wartos¢ monitorowana pokazuje liczbe godzin pracy danej pompy. Podziatka
przedstawianych godzin pracy pompy to 0,1 h.

V2.10.8 CZAS DZIALANIA POMPY 2 (ID 1621)
V2.10.10 CZAS DZIALANIA POMPY 4 (ID 1623]

V2.10.10 CZAS DZIALANIA POMPY 4 (ID 1623]
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OPISY MONITOROWANYCH WARTOSCI

V2.10.11 CZAS DZIALANIA POMPY 5 [ID 1624]

V2.10.12 CZAS DZIALANIA POMPY 6 [ID 1625]

V2.10.13 CZAS DZIALANIA POMPY 7 [ID 1626]

V2.10.14 CZAS DZIALANIA POMPY 8 (ID 1627]

Wartosci monitorowane pokazuja liczbe godziny pracy pomp 2-8 w systemie z wieloma
pompami i jednym napedem. W konfiguracji z wieloma pompami i wieloma napedami funkcja
ta jest niedostepna. Zobacz warto$¢ monitorowana V2.10.7 w podrozdziale Tabela 23
Monitorowanie sterowania wielopompowego. Podziatka przedstawianych godzin pracy pomp to
0,1 h.
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10 OPIS PARAMETROW

W tym rozdziale znajduja sie dane dotyczace wiekszosc¢ specjalnych parametréw aplikacji. W
przypadku wiekszosci parametrow aplikacji Vacon 100 wystarczajacy jest krotki opis. Tego
rodzaju podstawowy opis znajduje sie w tabelach parametréow w rozdziale 5 Menu
parametrow. Jesli niezbedne sa inne dane, uzyskasz pomoc od dystrybutora.

P1.2 APLIKACJA [ID212)

W parametrze P1.2 mozna wybra¢ aplikacje najlepiej pasujaca do procesu. Aplikacje
zawieraja wstepnie zdefiniowane konfiguracje aplikacji, tj. zestawy wstepnie zdefiniowanych
parametrow. Wybdr aplikacji utatwia rozruch napedu i minimalizuje koniecznosc¢ recznego
edytowania parametrow.

Konfiguracje te zostang wczytane do napedu po zmianie wartosci parametru P1.2 Aplikacja.
Wartosc¢ tego parametru mozna zmieni¢ podczas rozruchu lub pierwszego uruchomienia
napedu.

Jesli ten parametr zostanie zmieniony na panelu sterujacym, uruchomi sie kreator aplikacji
utatwiajacy konfiguracje podstawowych parametréw zwiazanych z aplikacja. Kreator nie
uruchomi sie, jesli ten parametr zostanie zmieniony w narzedziu komputerowym. Informacje
o kreatorach aplikacji znajduja sie w rozdziale 2 Kreatory.

Dostepne sa nastepujace aplikacje:
0 = standardowa

1 =HVAC

2 = sterowanie PID

3 = sterowanie wielopompowe (jednonapedowe])
4 = sterowanie wielopompowe (wielonapedowe)

WSKAZOWKA!
Po zmianie aplikacji zmieni sie zawartos¢ menu Szybka konfiguracja.

10.1 USTAWIENIA SILNIKA

P3.1.1.2 ZNAMIONOWA CZESTOTLIWOSC SILNIKA (ID 111)

Po zmianie tego parametru zostana automatycznie uruchomione parametry P3.1.4.2
Czestotliwos¢ punktu ostabienia pola i P3.1.4.3 Napiecie w punkcie ostabienia pola. Te dwa
parametry maja odmienne wartosci dla poszczegélnych typdw silnika. Patrz tabele: P3.1.2.2
Typ silnika (ID 650).

P3.1.2.2 TYP SILNIKA [ID 650]

W tym parametrze mozna ustawic typ silnika w procesie.
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Nazwa wyboru

0 Silnik indukcyjny (IM) Wybierz to ustawienie, jesli jest uzywany silnik indukcyjny.
1 Silnik magneto-elektryczny Wybierz to ustawienie, jesli jest uzywany silnik magneto-
(PM] elektryczny.

W przypadku zmiany wartosci parametru P3.1.2.2 Typ silnika wartosci parametrow P3.1.4.2
Czestotliwos¢ punktu ostabienia pola i P3.1.4.3 Napiecie w punkcie ostabienia pola zmienia

sie automatycznie, co pokazano w tabeli ponizej. Te dwa parametry maja odmienne wartosci
dla poszczegdlnych typow silnika.

Parametr Silnik indukcyjny (IM) Silnik magneto-elektryczny (PM)

P3.1.4.2 (Czestotliwos¢ punktu
ostabienia pola)

S, . - Obliczane wewnetrznie
Czestotliwos¢ znamionowa silnika

P3.1.4.3 (Napiecie w punkcie osta-
bienia pola)

100.0% Obliczane wewnetrznie

P3.1.2.4 IDENTYFIKACJA [ID 631)

Funkcja identyfikacji oblicza lub mierzy parametry silnika, ktére sa wymagane do
prawidtowego sterowania silnikiem i jego predkoscia.

Przebieg identyfikacyjny utatwia dostosowanie parametréw zwigzanych z silnikiem i
napedem. Jest to narzedzie do uruchamiania i obstugi napedu. Celem jest znalezienie
wartosci parametrow optymalnych do pracy napedu.

WSKAZOWKA!

Przed uruchomieniem przebiegu identyfikacyjnego nalezy ustawic¢ parametry z
tabliczki znamionowe] silnika.

Numer .
wyboru Nazwa wyboru Opis
0 Brak dziatania Nie zazadano identyfikacji.
Podczas przebiegu identyfikacyjnego parametréw silnika
1 Identyfikacja na postoju napgd nie ma zadnej p.re;dkosu.. S'lf"l_‘ otrzymgje prad i
napiecie, ale o zerowej czestotliwosci. Identyfikowane sa
wspotczynnik U/f i parametry funkcji magnesowania.
Podczas przebiegu identyfikacyjnego parametréw silnika
naped pracuje z okreslona predkoscia. Identyfikowane sa
wspdtczynnik U/f, prad magnesowania i parametry funkcji
2 Identyfikacja z obrotami silnika magnesowania.
Aby uzyskac¢ najdoktadniejsze wyniki, ten przebieg identyfi-
kacyjny nalezy przeprowadzi¢ przy nieobciazonym silniku.
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Aby uaktywni¢ funkcje identyfikacji, ustaw parametr P3.1.2.4 i wydaj polecenie uruchomienia.
Polecenie uruchomienia nalezy wyda¢ w ciagu 20 sekund. Jesli w tym czasie nie zostanie ono
wydane, przebieg identyfikacyjny nie uruchomi sie. Zostanie przywrdcona wartos¢ domyslna
parametru P3.1.2.4 i pojawi sie alarm identyfikacji.

Aby zatrzymad niezakonczony przebieg identyfikacyjny, nalezy wyda¢ polecenie zatrzymania.
Spowoduje to przywrocenie domyslnej wartosci parametru. Jesli przebieg identyfikacyjny nie
zostanie zakonczony, pojawi sie alarm identyfikacji.

WSKAZOWKA!
Do uruchomienia napedu po identyfikacji jest wymagane nowe polecenie

uruchomienia.

P3.1.2.6 ROZLACZNIK SILNIKOWY [ID 653)

Jesli na przewodzie taczacym silnik z napedem znajduje sie przetacznik silnika, mozna
uzywac funkcji przetacznika silnika. Przetacznik silnika zapewnia odizolowanie silnika od
zrodta napiecia i zapobiega jego uruchomieniu podczas prac serwisowych.

Aby wtaczyc¢ te funkcje, w parametrze P3.1.2.6 ustaw wartos¢ Wtaczony. Otwarcie
przetacznika bedzie wtedy powodowato automatyczne zatrzymanie napedu, a zamkniecie
przetacznika jego uruchomienie. Przy aktywnej funkcji przetacznika silnika naped nie bedzie
inicjowany samoczynnie.

__Mains __

Rys. 36: Przetacznik silnika miedzy napedem i silnikiem
A. Przetacznik silnika B. Zasilanie sieciowe

P3.1.2.10 REGULATOR NADNAPIECIOWY [ID 607)

Patrz opis w parametrze P3.1.2.11 Regulator nadnapieciowy.

P3.1.2.11 REGULACJA ZBYT NISKIEGO NAPIECIA (ID 608)

Za pomoca parametrow P3.1.2.10 Regulacja przepiec¢ i P3.1.2.11 Regulacja zbyt niskiego

napiecia mozna okresli¢, aby regulatory zbyt niskiego i wysokiego napiecia wytaczaty caty
uktad.
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Funkcja ta jest niezbedna, gdy
* napiecie zasilania waha sie, np. w zakresie od -15% do +10%, oraz

» sterowany proces nie ma tolerancji na zmiany dokonywane przez regulatory zbyt
niskiego i wysokiego napiecia w czestotliwosci wyjSciowej przemiennika.

Regulator zbyt niskiego napiecia obniza czestotliwos¢ wyjSciowa napedu

« wcelu pobierania energii z silnika, aby utrzymad napiecie szyny pradu statego na
minimalnym poziomie, gdy napiecie jest w poblizu dolnego akceptowalnego limitu, oraz

» wcelu zagwarantowania, ze naped nie zostanie zainicjowany z powodu usterki
polegajacej na zbyt niskim napieciu.

Regulator zbyt wysokiego napiecia podwyzsza czestotliwos¢ wyjsciowa napedu

» dla utrzymania napiecia szyny pradu statego w dozwolonych granicach

« iabyzagwarantowaé, ze naped nie zostanie zainicjowany z powodu usterki polegajacej na
zbyt wysokim napieciu.

WSKAZOWKA!
Wytaczenie regulatorow zbyt wysokiego i niskiego napiecia moze powodowac

inicjowanie przemiennika.

P3.1.2.13 REGULACJA NAPIECIA STOJANA (ID 659)

WSKAZOWKA!
Wartosc¢ tego parametru zostanie automatycznie ustawiona podczas przebiegu

identyfikacyjnego. Zalecane jest wykonanie przebiegu identyfikacyjnego (o ile to
mozliwe). Przebieg identyfikacyjny mozna wykona¢ za pomoca parametru P3.1.2.4.

Z tego parametru mozna korzystac tylko wtedy, gdy parametr P3.1.2.2 Typ silnika ma
wartos¢ Silnik PM. Jesli jako typ silnika ustawiono silnik indukcyjny, wartos¢ zostanie
automatycznie ustawiona na 100% i nie bedzie mozna jej zmienié.

W przypadku zmiany wartosci parametru P3.1.2.2 (Typ silnika) na Silnik PM wartosci
parametrow P3.1.4.2 (Czestotliwo$¢ punktu ostabienia pola) i P3.1.4.3 (Napiecie w punkcie
ostabienia pola) zostana automatycznie zwiekszone w celu zréwnowazenia wartosci napiecia
wyjsciowego napedu. Ustawiony wspdtczynnik U/f nie zmieni sie. Pozwala to zapobiec pracy
silnika PM w obszarze ostabienia pola. Napiecie znamionowe silnika PM jest o wiele nizsze
niz petne napiecie wyjsciowe napedu.

Napiecie znamionowe silnika PM odpowiada napieciu wywotanemu sita
przeciwelektromotoryczna silnika przy czestotliwosci znamionowej. Jednak w zaleznosci od
producenta silnika, moze by¢ ono na przyktad rowne napieciu stojana przy obciazeniu
znamionowym.

Parametr Regulacja napiecia stojana umozliwia tatwe ustawienie krzywej U/f napedu w
poblizu krzywej sity przeciwelektromotorycznej. Nie jest konieczna zmiana wielu parametréow
krzywej U/f.

Parametr P3.1.2.13 okresla napiecie wyjsciowe napedu w procentach napiecia
znamionowego silnika przy czestotliwos$ci znamionowej silnika. Krzywa U/f napedu nalezy
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ustawic¢ powyzej krzywej sity przeciwelektromotorycznej silnika. Prad silnika wzrasta tym
bardziej, im bardziej krzywa U/f napedu rézni sie od krzywej sity przeciwelektromotorycznej
silnika.

AU[V]

Regulacja O&ON
napiecia stojana w0
Napiecie punktu (50-200%) et

ostabienia pola

Napigcie
znamionowe
silnika

Napiecie przy
zerowej

czestotliwosci f [Hz]
> >
Czestotliwosc Punkt
Znamionowa ostabienia
silnika pola

Rys. 37: Regulacja napiecia stojana
P3.1.3.1 LIMIT PRADU SILNIKA (ID 107)

Ten parametr okresla maksymalny prad silnika z przemiennika czestotliwosci. Zakres
wartosci parametru zalezy od rozmiaru obudowy napedu.

W przypadku osiagniecia limitu pradu czestotliwos¢ wyjsciowa napedu zostanie obnizona.

WSKAZOWKA!
Limit pradu silnika nie jest limitem zabezpieczenia nadpradowego.
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P3.1.4.1 WSPOLCZYNNIK U/F (ID 108)

Nazwa wyboru

0 Liniowe

Napiecie silnika zmienia sie liniowo jako funkcja czestotli-
wosci wyjsciowej. Napiecie zmienia sie z wartosci parametru
P3.1.4.6 (Napiecie przy zerowej czestotliwosci) na wartosé¢
P3.1.4.3 (Napiecie punktu ostabienia pola) przy czestotliwosci
ustawionej w parametrze P3.1.4.2 (Czestotliwosé punktu
ostabienia pola). Jesli nie jest konieczne korzystanie z innego
ustawienia, nalezy uzy¢ tego ustawienia domyslnego.

1 Kwadratowe

Napiecie silnika zmienia sie wedtug krzywej kwadratowej od
wartosci parametru P3.1.4.6 (Napiecie przy zerowej czestot-
liwosci) do wartosci parametru P3.1.4.2 (Czestotliwos¢
punktu ostabienia pola). Silnik pracuje niedomagnesowany
ponizej punktu ostabienia pola i wytwarza mniejszy moment
obrotowy. Kwadratowego wspétczynnika U/f mozna uzywaé w
zastosowaniach, gdzie wymagany jest moment obrotowy pro-
porcjonalny do kwadratu predkosci, np. w wentylatorach i
pompach odérodkowych.

2 Programowalne

Krzywa U/f mozna zaprogramowac przy uzyciu 3 réznych
punktow: napiecie przy zerowej czestotliwosci (P1), napiecie/
czestotliwos¢ w punkcie srodkowym krzywej (P2) i punkt
ostabienia pola (P3). Jesli wymagany jest wiekszy moment
obrotowy przy nizszych czestotliwosciach, mozna uzyé pro-
gramowalnej krzywej U/f. Optymalne ustawienia mozna
uzyskac automatycznie po wykonaniu przebiegu identyfika-
cyjnego (P3.1.2.4).
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ID603 Domyslnie:

1YS ) o Punkt ostabienia pola
napiecie znamionowe silnika

Liniowe

Domyslnie:
czestotliwos¢
znamionowa silnika

Kwadratowe

f[Hz]
>

Rys. 38: Liniowa i kwadratowa zmiana napiecia silnika

A U[V]

Unb-o-oooo oo
ID603 | Domyslnie: napiecie
znamionowe silnika

Punkt ostabienia pola

ID60S5 | _____
) | Domyslnie: czestotliwos¢
ID606 154 ! . znamionowa silnika
| Y fitz)
ID604 ID602 g

Rys. 39: Programowalna krzywa U/f

Jesli parametr Typ silnika ma warto$¢ Silnik PM (silnik magneto-elektryczny], ten parametr
zostanie automatycznie ustawiony na wartos¢ Liniowy.

Jesli parametr Typ silnika ma wartosc¢ Silnik indukcyjny, po jego zmianie zostana przywroécone
wartosci domyslne nastepujacych parametrow.
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« P3.1.4.2 Czestotliwos¢ punktu ostabienia pola

» P3.1.4.3 Napiecie w punkcie ostabienia pola

«  P3.1.4.4 Czestotliwos¢ punktu srodkowego krzywej U/f
«  P3.1.4.5 Napiecie punktu $rodkowego krzywej U/f

« P3.1.4.6 Napiecie przy zerowej czestotliwosci

P3.1.4.3 NAPIECIE W PUNKCIE OSt ABIENIA POLA (ID 603)

Powyzej czestotliwosci w punkcie ostabienia pola napiecie wyj$ciowe odpowiada ustawione;
wartosci maksymalnej. Ponizej czestotliwosci w punkcie ostabienia pola napiecie wyjsciowe
zalezy od ustawienia parametréw krzywej U/f. Patrz parametry U/f P3.1.4.1, P3.1.4.4 i
P3.1.4.5.

Po ustawieniu parametréow P3.1.1.1 (Napiecie znamionowe silnika) i P3.1.1.2 (Czestotliwo$¢
znamionowa silnika) parametrom P3.1.4.2 i P3.1.4.3 zostana automatycznie nadane
odpowiednie wartosci. Aby ustawi¢ inne wartosci parametrow P3.1.4.2 i P3.1.4.3, nalezy je
zmienic¢ dopiero po ustawieniu parametréw P3.1.1.1i P3.1.1.2.

P3.1.4.7 OPCJE STARTU W BIEGU (ID 1590)

Parametr Opcje startu w biegu umozliwia wybdr wartos$ci za pomoca pola wyboru.

Dostepne sa ponizsze wartosci bitow.

«  Wyszukiwania czestotliwosci watu tylko w tym samym kierunku co wartos¢ zadana
czestotliwosci

*  Wytacz skanowanie AC

« Uzyj wartosci zadanej czestotliwosci do oszacowania wstepnego

*  Wytacz impulsy DC

Bit BO wyznacza kierunek wyszukiwania. Gdy bit jest ustawiony na wartosc¢ 0, czestotliwosc
watu jest wyszukiwana w dwoch kierunkach - zaréwno w kierunku dodatnim, jak i ujemnym.
Gdy bit jest ustawiony na wartosé 1, czestotliwos¢ watu jest wyszukiwana tylko w kierunku
czestotliwosci zadanej. Zapobiega to ruchowi watu w innym kierunku.

Bit B1 umozliwia sterowanie skanowaniem pradu przemiennego wstepnie magnesujacego
silnik. Skanowanie pradu przemiennego w uktadzie jest wykonywane poprzez zmiane
czestotliwosci od wartosci maksymalnej do zerowej. Skanowanie pradu przemiennego jest
zatrzymywane po wystapieniu dopasowania do czestotliwosci watu. Aby wytaczy¢ skanowanie
pradu przemiennego, nalezy ustawic bit B1 na wartos¢ 1. Gdy jako typ silnika zostanie
wybrany silnik magneto-elektryczny, skanowanie pradu przemiennego jest automatycznie
wytaczane.

Za pomoca bitu B5 mozna wytaczy¢ impulsy pradu statego. Podstawowym zadaniem
impulsow pradu statego jest wstepne namagnesowanie silnika i sprawdzenie jego obrotow.
Jesli wtaczono impulsy pradu statego i skanowanie pradu przemiennego, zostanie
zastosowana metoda w zaleznosci od czestotliwosci poslizgu. Jesli czestotliwosé poslizgu
wynosi mniej niz 2 Hz lub gdy jako typ silnika wybrano silnik PM, impulsy pradu statego
zostana automatycznie wytaczone.

10.1.1 P3.1.4.9 WZMOCNIENIE STARTU (ID 109)

Z tego parametru mozna korzystac¢ w procesie, w ktorym z powodu tarcia wystepuje duzy
moment obrotowy uruchamiania.
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Funkcji mozna uzywac tylko podczas uruchamiania napedu. Funkcja jest wytaczana po 10 s
albo w sytuacji, gdy czestotliwo$é wyjsciowa napedu przekroczy potowe czestotliwosci
punktu ostabienia pola.

Napiecie silnika zmienia sie proporcjonalnie do wymaganego momentu obrotowego. W
efekcie silnik wytwarza wiekszy moment obrotowy podczas rozruchu i pracy przy niskiej
czestotliwosci.

Wzmocnienie startu dziata przy liniowym przebiegu krzywej U/f. Jednak najlepsze wyniki
uzyskuje sie w przypadku wykonania przebiegu identyfikacyjnego przy uaktywnionej
programowalnej krzywej U/f.

10.1.2  FUNKCJA START I/F

W przypadku korzystania z silnika PM funkcja Start I/f umozliwia uruchomienie silnika z
regulacja pradu statego. Najlepsze wyniki mozna uzyskac¢ w przypadku silnika wysokiej
mocy. Charakteryzuje sie on niska rezystancja i trudnym dostrajaniem krzywej U/f.

Funkcja Start I/f moze takze zapewnic¢ dostateczny moment obrotowy przy rozruchu silnika.

Czestotliwog¢ ———
wyjsciowa
Prad startu I/f &
Prad silnika
>
Czestotliwos¢ startu I/f Czas [s]

Rys. 40: Parametry startu I/f

P3.1.4.12.1 START I/F [ID 534)

Po uaktywnieniu funkcji Start I/f naped rozpocznie prace w biezacym trybie sterowania. Staty
prad jest podawany do silnika do momentu, w ktorym czestotliwos¢ wyjsciowa przekroczy
poziom okreslony w parametrze P3.1.4.12.2. Gdy czestotliwo$¢ wyjSciowa wzrosnie powyzej
poziomu Czestotliwos$¢ startu I/f, tryb pracy zostanie z powrotem zmieniony na normalny tryb
sterowania U/f.

P3.1.4.12.2 CZESTOTLIWOSC STARTU I/F (ID 535)
Funkcja startu I/f zostanie uaktywniona, gdy czestotliwo$¢ wyj$ciowa napedu spadnie ponizej

limitu dla tego parametru. Gdy czestotliwos¢ wyjsciowa przekroczy ten limit, tryb pracy
napedu zostanie zmieniony z powrotem na normalny tryb sterowania U/f.
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P3.1.4.12.3 PRAD STARTU I/F [ID 536)

Za pomoca tego parametru mozna ustawi¢ prad uzywany po wtaczeniu funkcji startu I/f.

10.2 USTAWIENIA STARTU/STOPU

Naped jest uruchamiany i zatrzymywany z miejsca sterowania. Kazde miejsce sterowania ma
inny parametr wyboru zréodta zadanej czestotliwosci. Polecenia uruchomienia i zatrzymania
sa wydawane w kazdym miejscu sterowania.

Lokalnym miejscem sterowania jest zawsze panel sterujacy. Za pomoca parametru P3.2.1
Zdalne miejsce sterowania mozna wybrac zdalne miejsce sterowania (WE/WY lub
magistrale). Wybrane miejsce sterowania jest wyswietlane na pasku stanu panelu
sterujacego.

( P |P3.2.2 Lokalne/zdalne <WE/ P3.5.1.9

WE/|P3.5.1.7 Wym ster magistralj
WY |Wym ster B WE/WY GS
WE 0
P3.2.1 Zdalne M
< P miejsce ster. )_ < \' |SZYNA WE 1
( \ |A WE/WY )7
(v]szyna T
PANEL
Wi ie st i
( FB [ Wymuszanie sicrovaria
OSTATECZN
WE/|P3.5.1.10 Vv g%gzsocvl\zmm
WY (Wymus ster z panelu

( v |szYNA

Rys. 41: Miejsce sterowania

ZDALNE MIEJSCE STEROWANIA (WE/WY A)

Za pomoca parametrow P3.5.1.1 (Sygnat sterujacy 1 A), P3.5.1.2 (Sygnat sterujacy 2 A i
P3.5.1.3 (Sygnat sterujacy 3 A) wybierz wejscia cyfrowe. Wybrane wejscia cyfrowe
umozliwiaja wydawanie polecen startu, stopu i pracy do tytu. Nastepnie wybierz logike tych
wejs¢ za pomoca parametru P3.2.6 Logika WE/WY A,

ZDALNE MIEJSCE STEROWANIA (WE/WY B)

Za pomoca parametrow P3.5.1.4 (Sygnat sterujacy 1 B), P3.5.1.5 (Sygnat sterujacy 2 B) i
P3.5.1.6 (Sygnat sterujacy 3 B) wybierz wejscia cyfrowe. Wybrane wejscia cyfrowe
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umozliwiaja wydawanie polecen startu, stopu i pracy do tytu. Nastepnie wybierz logike tych
wej$¢ za pomoca parametru P3.2.7 Logika WE/WY B.

LOKALNE MIEJSCE STEROWANIA (PANEL STERUJACY)

Polecenia startu i stopu sa wydawane za pomoca przyciskdw panelu sterujacego. Kierunek
obrotu jest okreslony za pomoca parametru P3.3.1.9 Zmiana kierunku z panelu sterowania.

ZDALNE MIEJSCE STEROWANIA (MAGISTRALA)

Polecenia startu, stopu i pracy do tytu sa wydawane z magistrali.

P3.2.5 FUNKCJA STOPU (ID 506)

Numer .
wyboru Nazwa wyboru Opis
Silnik zatrzymuje sie wskutek wtasnej bezwtadnosci. Po

0 Wybieg wydaniu polecenia stop sterowanie z napedu zostanie prze-
rwane, a prad napedu spadnie do zera.

Po wydaniu polecenia stop predkos¢ silnika zostanie zmniej-

1 Rampa . . ST
szona do zera zgodnie z parametrami zwalniania.

P3.2.6 LOGIKA START/STOP DLA WE/WY A (ID 300)

W tym parametrze mozna sterowac uruchamianiem i zatrzymywaniem napedu za pomoca
sygnatow cyfrowych.

Opcje uwzgledniajace zbocza stéw pozwalaja uniknac przypadkowego uruchomienia.

Przypadkowe uruchomienie moze wystapic¢ na przyktad w ponizszych sytuacjach:

* Po podtaczeniu zasilania.

* Po ponownym podtaczeniu odcietego zasilania.

* Po skasowaniu usterki.

» Kiedy funkcja wtaczenia pracy zatrzyma naped.

« Pozmianie miejsca sterowania na sterowanie z WE/WY.

Aby uruchomic silnik, nalezy rozewrzec¢ styk Start/Stop.

We wszystkich przyktadach na kolejnych stronach tryb stopu to wybieg. CS = sygnat
sterujacy.

Nazwa wyboru

Funkcje sa uaktywniane po zwarciu stykow.

0 CS1 =do przodu
CS2 = do tytu
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DO PRZODU | Czestotliwos$¢ wyjsciowa
Predkos¢ stata /_.\ ------------------------ /— ------------------------
0 Hz — / ’t

Przycisk Start

DO TYrU

Wiaczenie
pracy

Sygna l |

sterowania 1

Sygnat

I
|
sterowania 2 |
I
1
1

na panelu b
Przycisk Stop L

. n

na panelu

DO 66O

DO OO

Rys. 42: Logika Start/Stop dla WE/WY A =0

1.

Sygnat kontrolny (CS) 1 uaktywnia sie i
powoduje wzrost czestotliwosci
wyjsciowej. Silnik obraca sie do przodu.
Uaktywnia sie sygnat CS2, ale nie ma to
wptywu na czestotliwos¢ wyjsciowa,
poniewaz pierwszy wybrany kierunek ma
najwyzszy priorytet.

CS1 jest nieaktywny, co powoduje
rozpoczecie zmiany kierunku (przéd na
tyt), poniewaz CS2 jest ciagle aktywny.
CS2 jest nieaktywny, a czestotliwosc
podawana do silnika spada do 0.

CS2 uaktywnia sie ponownie, powodujac
przyspieszanie silnika (do tytu) do
zadanej czestotliwosci.

CS2 jest nieaktywny, a czestotliwosc
podawana do silnika spada do 0.

CS1 uaktywnia sie, powodujac
przyspieszanie silnika (do przodu) do
zadanej czestotliwosci

Sygnat wtaczenia pracy zostaje
ustawiony na wartos¢ OTWARTY, co
powoduje, ze czestotliwosé spada do
zera. Sygnat wtaczenia pracy mozna
skonfigurowac za pomoca parametru
P3.5.1.15.

9.

10.

12.

13.

Sygnat wtaczenia pracy jest ustawiony
na wartos¢ ZAMKNIETY, co powoduje
wzrost czestotliwosci do zadane;j
wartosci, poniewaz sygnat CS1 jest
ciagle aktywny.

Zostaje nacisniety przycisk STOP na
panelu sterujacym i czestotliwos¢
podawana do silnika spada do 0. (Sygnat
ten dziata tylko wtedy, gdy parametr
P3.2.3 Przycisk Stop panelu ma wartosc
Tak).

. Naped uruchamia sie po nacisnieciu

przycisku START na panelu sterujacym.
Ponownie nacisnieto przycisk STOP na
panelu sterujacym w celu zatrzymania
napedu.

Prdéba uruchomienia napedu poprzez
nacisniecie przycisku START nie
powiodta sie, poniewaz CS1 jest
nieaktywny.
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Numer

wyboru Nazwa wyboru

Opis

Do sterowania 3-przewodowego (sterowanie impulsami)

CS1 =do przodu (zbocze)
CS2 = odwrotny stop
CS3 = do tytu (zbocze)

DO PRZODU* Czestotliwo$¢ wyjsciowa

Predkosc¢ stata

Predko$¢ stata |-

DO TYrU
Wiaczenie

pracy
Sygna

sterowania 1
Sygnat

sterowania 2
Sygnat

L

sterowania 3

Przycisk Stop

I
I
|
|
1
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
I
|
I
I

1 .

e B i ettt EEEELS

na panelu @ @ @

@ ©

O

® ©® ®

Rys. 43: Logika Start/Stop dla WE/WY A = 1

1.

Sygnat kontrolny (CS) 1 uaktywnia sie i
powoduje wzrost czestotliwosci
wyjsciowej. Silnik obraca sie do przodu.
CS2 jest nieaktywny, a czestotliwosc
spada do 0.

CS1 uaktywnia sie i ponownie powoduje
wzrost czestotliwosci wyjsciowej. Silnik
obraca sie do przodu.

CS3 uaktywnia sie i powoduje
rozpoczecie zmiany kierunku (przéd na
tyt).

Sygnat wtaczenia pracy zostaje
ustawiony na wartos¢ OTWARTY, co
powoduje, ze czestotliwos¢ spada do
zera. Sygnat wtaczenia pracy mozna
skonfigurowac za pomoca parametru
3.5.1.15.
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Proba uruchomienia przy uzyciu sygnatu
CS1 nie powiodta sie, poniewaz sygnat
wtaczenia pracy ma ciagle ustawiona
wartos¢ OTWARTY.

Sygnat CS1 uaktywnia sie i silnik
przyspiesza (do przodu) do zadane;
czestotliwosci, poniewaz sygnat
wtaczenia pracy zostat ustawiony na
wartos¢ ZAMKNIETY.

Zostaje nacisniety przycisk STOP na
panelu sterujacym i czestotliwosc
podawana do silnika spada do 0. (Sygnat
ten dziata tylko wtedy, gdy parametr
P3.2.3 Przycisk Stop panelu ma wartosé
Tak).

CS3 uaktywnia sie i powoduje, ze silnik
uruchamia sie i pracuje w kierunku
wstecznym.
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10. CS2 jest nieaktywny, a czestotliwosé

spada do 0.
Numer Nazwa wyboru Opis
wyboru y P
Za pomoca tej funkcji mozna zapobiec przypadkowemu uru-
2 CS1 = do przodu (zbocze) chomieniu. Aby ponownie uruchomic silnik, nalezy rozewrzec
CS2 = do tytu (zbocze) styk start/stop.

DO PRZODU | Czestotliwos¢ wyjsciowa

PredKOSE SEata - e ee e
[\ AWAVAR
0 Hz >

Predkos¢ stata-----

DO Tyk

Wiaczenie
pracy

Sygna_,—‘—|
i

|
1
1
1
L
1
1
|
1
1
|
1
|
|
|
|
1

|| A

sterowania 1

Sygnat | I

sterowania 2 —, |
Przycisk Stop | :

na panelu @ @@ @ @ @

|
1
1
1
4
1
1
|
1
1
|
1
|
|
|
|
1
|
1
|
1
1
|
1

. [
® O OO @

Rys. 44: Logika Start/Stop dla WE/WY A =2

1. Sygnat kontrolny (CS) 1 uaktywnia sie i 6. CS2 jest nieaktywny, a czestotliwosé
powoduje wzrost czestotliwosci podawana do silnika spada do 0.
wyjsciowej. Silnik obraca sie do przodu. 7. CS1 uaktywnia sie, powodujac

2. Uaktywnia sie sygnat CS2, ale nie ma to przyspieszanie silnika (do przodu) do
wptywu na czestotliwos¢ wyjsciowa, zadanej czestotliwosci.
poniewaz pierwszy wybrany kierunek ma 8. Sygnat wtaczenia pracy zostaje
najwyzszy priorytet. ustawiony na wartos¢ OTWARTY, co

3. CS1 jest nieaktywny, co powoduje powoduje, ze czestotliwos¢ spada do
rozpoczecie zmiany kierunku (przéd na zera. Sygnat wtaczenia pracy mozna
tyt), poniewaz CS2 jest ciagle aktywny. skonfigurowac za pomoca parametru

4. CS2 jest nieaktywny, a czestotliwosc P3.5.1.15.

podawana do silnika spada do 0.

5. CS2 uaktywnia sie ponownie, powodujac
przyspieszanie silnika (do tytu) do
zadanej czestotliwosci.
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Sygnat wtaczenia pracy jest ustawiony 11.
na wartos¢ ZAMKNIETY, co jednak nie
ma zadnego wptywu na dziatanie,
poniewaz nawet w przypadku aktywnego
sygnatu CS1 do uruchomienia wymagane
jest zbocze narastajace.

Zostaje nacisniety przycisk STOP na
panelu sterujacym i czestotliwosc
podawana do silnika spada do 0. (Sygnat
ten dziata tylko wtedy, gdy parametr
P3.2.3 Przycisk Stop panelu ma wartos¢
Tak).

12.

10.

Nazwa wyboru

CS1 zostaje ponownie otwarty i
zamkniety, co powoduje uruchomienie
silnika.

CS1 jest nieaktywny, a czestotliwos¢
podawana do silnika spada do 0.

3 CS1 = start
CS2 = do tytu
DO PRZODU # Czestotliwos¢ wyjsciowa

Predkosc stata

0 Hz

Predkos¢ stata---

DO TyrU

Wiaczenie

pracy

Sygna_|
sterowania 1

Sygnat ‘

sterowania 2 | |
Przycisk Start | ,
1 1

na panelu
Przycisk Stop !

!_l
|
|
!

na panelu@ @ @@

), ®

Rys. 45: Logika Start/Stop dla WE/WY A = 3

1. Sygnat kontrolny (CS) 1 uaktywnia sie i 2.
powoduje wzrost czestotliwosci

wyjsciowej. Silnik obraca sie do przodu.
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CS2 uaktywnia sie i powoduje
rozpoczecie zmiany kierunku (przéd na

tyt).




VACON - 282

OPIS PARAMETROW

CS?2 jest nieaktywny, co powoduje
rozpoczecie zmiany kierunku (tyt na
przdd), poniewaz CS1 jest ciagle
aktywny.

CS1 jest nieaktywny, a czestotliwosc
spada do 0.

CS2 uaktywnia sie, ale silnik nie startuje,
poniewaz CS1 jest nieaktywny.

CS1 uaktywnia sie i ponownie powoduje
wzrost czestotliwosci wyjsciowej. Silnik
obraca sie do przodu, poniewaz CS2 jest
nieaktywny.

Sygnat wtaczenia pracy zostaje
ustawiony na wartos¢ OTWARTY, co
powoduje, ze czestotliwos¢ spada do
zera. Sygnat wtaczenia pracy mozna
skonfigurowac za pomoca parametru
P3.5.1.15.

Sygnat wtaczenia pracy jest ustawiony
na wartos¢ ZAMKNIETY, co powoduje
wzrost czestotliwosci do zadanej
wartosci, poniewaz sygnat CS1 jest
ciagle aktywny.

Nazwa wyboru

10.

1.

12.

Zostaje nacisniety przycisk STOP na
panelu sterujacym i czestotliwosc
podawana do silnika spada do 0. (Sygnat
ten dziata tylko wtedy, gdy parametr
P3.2.3 Przycisk Stop panelu ma wartosé
Tak).

Naped uruchamia sie po nacisnieciu
przycisku START na panelu sterujacym.
Naped zostat ponownie zatrzymany za
pomoca przycisku STOP na panelu
sterujacym.

Proba uruchomienia napedu poprzez
nacisniecie przycisku START nie
powiodta sie, poniewaz CS1 jest
nieaktywny.

Za pomoca tej funkcji mozna zapobiec przypadkowemu uru-

4 CS1 = start (zbocze)
CS2 =do tytu

chomieniu. Aby ponownie uruchomic silnik, nalezy rozewrzec
styk start/stop.
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DO PRZODU

Predkos¢ stata

Predkosc stata ...

Czestotliwos$c¢ wyjsciowa

0 Hz

_ - - = . - =

sterowama 2
Przycisk Stop

| |
| | | | : :
DO TYtU | | | | | |
Wiaczenie | | : | | I
pracy | | | |_| | |
| | | | | |
[ [ [ |
sterowama 1 _ll | I‘—‘—I | |—! | ||_
Sygnat | | | | | | |
| | |

na panelu @ @

Rys. 46: Logika Start/Stop dla WE/WY A = 4

1.

Sygnat kontrolny (CS) 1 uaktywnia sie i
powoduje wzrost czestotliwosci
wyjsciowej. Silnik obraca sie do przodu,
poniewaz CS2 jest nieaktywny.

CS2 jest aktywny, co powoduje
rozpoczecie zmiany kierunku (przéd na
tyt).

CS?2 jest nieaktywny, co powoduje
rozpoczecie zmiany kierunku (tyt na
przdd), poniewaz CS1 jest ciagle
aktywny.

CS1 jest nieaktywny, a czestotliwosc
spada do 0.

CS2 uaktywnia sie, ale silnik nie startuje,

poniewaz CS1 jest nieaktywny.

CS1 uaktywnia sie i ponownie powoduje
wzrost czestotliwosci wyjsciowej. Silnik
obraca sie do przodu, poniewaz CS2 jest
nieaktywny.

7.

10.

Sygnat wtaczenia pracy zostaje
ustawiony na wartos¢ OTWARTY, co
powoduje, ze czestotliwosé spada do
zera. Sygnat wtaczenia pracy mozna
skonfigurowac za pomoca parametru
P3.5.1.15.

Aby uruchomi¢ naped, nalezy ponownie
rozewrzec i zewrzec styk CS1.

Zostaje nacisniety przycisk STOP na
panelu sterujacym i czestotliwosc
podawana do silnika spada do 0. (Sygnat
ten dziata tylko wtedy, gdy parametr
P3.2.3 Przycisk Stop panelu ma wartosé
Tak).

Aby uruchomic naped, nalezy ponownie
rozewrzec i zewrzec styk CS1.

. CS1 jest nieaktywny, a czestotliwos¢

spada do 0.

P3.2.11 OPGZNIENIE PONOWNEGO STARTU (ID 15555)

Parametr pokazuje opdznienie czasowe (po zatrzymaniu napedu), w ktorym nie mozna
ponownie uruchomi¢ napedu. Jest wykorzystywany w instalacjach ze sprezarkami.
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0 = opdznienie ponownego startu nie jest uzywane

10.3 WARTOSCI ZADANE

10.3.1  CZESTOTLIWOSC ZADAWANA

Zrédto zadawania czestotliwoéci mozna programowac dla wszystkich miejsc sterowania z
wyjatkiem narzedzia komputerowego. W tym przypadku zrodtem czestotliwosci jest zawsze
aplikacja na komputerze PC.

ZDALNE MIEJSCE STEROWANIA (WE/WY A)

Aby ustawi¢ zrédto zadawania czestotliwosci dla WE/WY A, uzyj parametru P3.3.1.5.

ZDALNE MIEJSCE STEROWANIA (WE/WY B)

Aby ustawi¢ zrédto zadawania czestotliwosci dla WE/WY B, uzyj parametru P3.3.1.6.

LOKALNE MIEJSCE STEROWANIA (PANEL STERUJACY)

Jesli parametr P3.3.1.7 ma wartos$¢ domyslna panel sterujacy, zostanie zastosowana wartos¢
zadawana, ktéra ustawiono w parametrze P3.3.1.8 Zadawanie z panelu sterujacego.

ZDALNE MIEJSCE STEROWANIA (MAGISTRALA)

Jesli dla parametru P3.3.1.10 zostanie zachowana wartos¢ domyslna magistrala, zréodtem
zadawania czestotliwosci bedzie magistrala.

10.3.2  CZESTOTLIWOSCI STALE

P3.3.3.1 TRYB STALEJ CZESTOTLIWOSCI (ID 182]

Za pomoca tego parametru mozna ustawic logike, w ktorej bedzie uzywana jedna z
wybranych czestotliwosci statych. Dostepne sa dwie rdzne logiki.

Nazwa wyboru (0] ]1

Rdzne wejscia kodowane binarnie. Stata czestotliwosc¢ zalezy
od réznych ustawien aktywnych wejs¢ cyfrowych. Wiecej

0 Kodowane binarnie danych zawiera podrozdziat Tabela 112 Wybdr czestotliwosci
statych, gdy parametr P3.3.3.1 = kodowane binarnie.
1 Liczba (uzywanych wejé¢] Na podstawie liczby aktywnych wej$¢ jest stosowana odpo-

wiednia stata czestotliwos¢: 1, 2 lub 3.

P3.3.3.2 CZESTOTLIWOSC STALA 0 (ID 180)

P3.3.3.3 CZESTOTLIWOSC STALA 1(ID 105)
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P3.3.3.4 CZESTOTLIWOSC STALA 2 (ID 106]
P3.3.3.5 CZESTOTLIWOSC STALA 3 (ID 126)
P3.3.3.6 CZESTOTLIWOSC STALA 4 (ID 127)
P3.3.3.7 CZESTOTLIWOSC STALA 5 (ID 128)
P3.3.3.8 CZESTOTLIWOSC STALA 6 (ID 129)
P3.3.3.9 CZESTOTLIWOSC STALA 7 (ID 130)

WARTOSC 0 WYBRANA W PARAMETRZE P3.3.3.1:

Aby jako wartos¢ zadana ustawi¢ Czestotliwosé stata 0, nalezy ustawi¢ wartosc 0
Czestotliwosc stata 0 dla parametru P3.3.1.5 (Wybor A dla sterowania z WE/WY).

Aby wybrac¢ czestotliwos$é stata od 1 do 7, nalezy wybrac wejscia cyfrowe do parametru
P3.3.3.10 (Wybor czestotliwosci statej 0], P3.3.3.11 (Wybdr czestotliwosci statej 1) i/lub
P3.3.3.12 (Wybor czestotliwosci statej 2. Stata czestotliwo$¢ zalezy od réznych ustawien
aktywnych wejs¢ cyfrowych. Wiecej informacji znajduje sie w tabeli ponizej. Wartosci
czestotliwosci statych sa automatycznie ograniczane na podstawie minimalnej i maksymalne;j
czestotliwosci (P3.3.1.11 P3.3.1.2).

Wymagany krok Aktywna czestotliwos¢

Wybierz wartosc 0 dla parametru P3.3.1.5. Czestotliwos¢ stata 0
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Tabela 112: Wybor czestotliwosci statych, gdy parametr P3.3.3.1 = kodowane binarnie

Aktywny sygnat wejscia cyfrowego Aktywna wartos¢ zadana
czestotliwosci

Wybor czestotliwosci Wybodr czestotliwosci Wybor czestotliwosci
statej 2 (P3.3.3.12) statej 1 (P3.3.3.11) statej 0 (P3.3.3.10)

Czestotliwos¢ stata 0
Tylko gdy jako zrédto
zadawanej czestotliwosci
w parametrze P3.3.3.1.5,
P3.3.1.6, P3.3.1.7 lub
P3.3.1.10 wybrano war-
tos¢ Czestotliwos¢ stata 0.

* Czestotliwos¢ stata 1

Czestotliwosc stata 2

* * Czestotliwosc stata 3
* Czestotliwos¢ stata 4
* * Czestotliwosc¢ stata 5
* * Czestotliwos(¢ stata 6
* * *

Czestotliwos¢ stata 7

* Wejscie zostato uaktywnione.

WARTOSC 1 WYBRANA W PARAMETRZE P3.3.3.1:

“s s

Czestotliwosci state od 1 do 3 mozna stosowac z réznymi ustawieniami aktywnych wejs¢
cyfrowych. Wybér jednej z nich nastepuje na podstawie liczby aktywnych wejs¢.
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Tabela 113: Wybor czestotliwosci statych, gdy parametr P3.3.3.1 = liczba wejs¢

Aktywny sygnat wejscia cyfrowego Aktywna wartos¢ zadana
czestotliwosci

Wybor czestotliwosci Wybodr czestotliwosci Wybor czestotliwosci
statej 2 (P3.3.3.12) statej 1 (P3.3.3.11) statej 0 (P3.3.3.10)

Czestotliwos¢ stata 0
Tylko gdy jako zrédto
zadawanej czestotliwosci
w parametrze P3.3.3.1.5,
P3.3.1.6, P3.3.1.7 lub
P3.3.1.10 wybrano war-
tos¢ Czestotliwos¢ stata 0.

* Czestotliwos¢ stata 1

Czestotliwosc stata 1

Czestotliwos¢ stata 1

* * Czestotliwos¢ stata 2

* * Czestotliwosc stata 2

* * Czestotliwos(¢ stata 2

* * * Czestotliwosc¢ stata 3

* Wejscie zostato uaktywnione.

P3.3.3.10 WYBOR CZESTOTLIWOSCI STALEJ 0 (ID 419]
P3.3.3.11 WYBOR CZESTOTLIWOSCI STALEJ 1 (ID 420}

P3.3.3.12 WYBOR CZESTOTLIWOSCI STALEJ 2 (ID 421)

Aby zastosowad czestotliwosci state od 1 do 7, podtacz wejscie cyfrowe do tych funkcji,
korzystajac z instrukcji w rozdziale 10.5.1 Programowanie wejsc cyfrowych i analogowych.
Wiecej danych w tabelach: Tabela 112 Wybdr czestotliwosci statych, gdy parametr P3.3.3.1 =
kodowane binarnie oraz Tabela 33 Parametry wstepnie zdefiniowanych czestotliwosci i Tabela 41
Ustawienia wejsc¢ cyfrowych.

10.3.3 PARAMETRY POTENCJOMETRU SILNIKA

Czestotliwos¢ zadana potencjometru silnika jest dostepna we wszystkich miejscach
sterowania. Wartos¢ zadang potencjometru silnika mozna zmienic tylko wtedy, gdy naped
jest w stanie pracy.

WSKAZOWKA!
Jesli zostanie ustawiona czestotliwos$¢ wyjsciowa nizsza niz wartos¢ parametru

Czas rampy potencjometru silnika, bedzie ona ograniczona normalnymi czasami
przyspieszania i zwalniania.
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P3.3.4.1 POTENCJOMETR SILNIKA W GORE (ID 418]

Funkcja potencjometru silnika umozliwia zwiekszanie i zmniejszanie czestotliwosci
wyjsciowej. Po potaczeniu wejscia cyfrowego z parametrem Potencjometr silnika w gore i
uaktywnieniu sygnatu tego wejscia czestotliwos¢ wyjsciowa wzrosnie.

P3.3.4.2 POTENCJOMETR SILNIKA W DOL (ID 417)

Funkcja potencjometru silnika umozliwia zwiekszanie i zmniejszanie czestotliwosci
wyjsciowej. Po potaczeniu wejscia cyfrowego z parametrem Potencjometr silnika w dot i
uaktywnieniu sygnatu tego wejscia czestotliwos¢ wyjsciowa spadnie.

Na sposob wzrostu lub spadku czestotliwosci wyjsciowej po uaktywnieniu parametru
Potencjometr silnika w gore lub w dét maja wptyw trzy rézne parametry. Sa to parametry
Czas narastania potencjometru silnika (P3.3.4.3), Czas przyspieszania (P3.4.1.2) i Czas
hamowania (P3.4.1.3).

Czestotliwos$¢ zadawana
A

Maksymalna
czestotliwosc

™~ Czas rampy
Minimalna potencjometru silnika

czestotliwosc

[
|

Czas [s]

Potencjometr
silnika w gore

Potencjometr
silnika w dot

Rys. 47: Parametry potencjometru silnika

P3.3.4.4 ZEROWANIE POTENCJOMETRU SILNIKA (ID 367)

Ten parametr okresla logike zerowania zadanej czestotliwosci potencjometru silnika.

Funkcja zerowania ma trzy dostepne opcje: brak zerowania, zerowanie po zatrzymaniu
napedu albo zerowanie po wytaczeniu napedu.
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Numer Nazwa wyboru Opis
wyboru

Ostatnia czestotliwos$¢ zadana potencjometru silnika jest

0 Brak mozliwosci kasowania. |zachowywana po stanie zatrzymania i zapisywana w pamieci
w przypadku zaniku zasilania.

Czestotliwos¢ zadana potencjometru silnika jest zerowana

! Stan zatrzymania po zatrzymaniu napedu lub po zaniku zasilania.

Czestotliwos$¢ zadana potencjometru silnika jest zerowana

2 Wyt. zasilanie tylko po zaniku zasilania.

10.3.4 PARAMETRY PRZEPLUKIWANIA

Funkcja przeptukiwania jest uzywana do chwilowego przejmowania normalnego sterowania.
Moze stuzy¢ np. do przeptukiwania instalacji rurowej albo recznego uruchamiania pompy z
ustawiona wczesniej stata predkoscia.

Funkcja przeptukiwania spowoduje uruchomienie napedu z wybrana wartoscia zadana bez
wydawania polecenia uruchomienia, bez wzgledu na miejsce sterowania.

P3.3.6.1 AKTYWACJA SPLUKIWANIA ZADANEGO (ID 530)

Parametr ten okresla cyfrowy sygnat wejsciowy, ktory jest uzywany do wybierania wartosci
zadanej czestotliwosci w funkcji przeptukiwania i do uruchomienia napedu.

Wartos¢ zadana czestotliwosci przeptukiwania jest dwukierunkowa i polecenie kierunku
wstecznego nie ma wptywu na wartos¢ zadana przeptukiwania.

WSKAZOWKA!
Uaktywnienie wejscia cyfrowego spowoduje rozruch napedu.

P3.3.6.2 WARTOSC ZADANA PRZEPLUKIWANIA (ID 1239]

Ten parametr okresla wartos¢ zadang czestotliwosci w funkcji przeptukiwania. Wartos¢
zadana jest dwukierunkowa i polecenie kierunku wstecznego nie ma wptywu na wartosc
zadana przeptukiwania. Wartos¢ zadana w kierunku do przodu podaje sie jako wartos¢
dodatnia, a do tytu — jako ujemna.

10.4 KONFIGURACJA RAMP | HAMOWANIA
P3.4.1.1 KSZTALT RAMPY 1 (ID 500)

P3.4.2.1 KSZTALT RAMPY 2 (ID 501)

Za pomoca parametrow Ksztatt rampy 1 oraz Ksztatt rampy 2 mozna wygtadzi¢ poczatek i
koniec ramp przyspieszania i zwalniania. Ustawienie wartosci 0,0% daje liniowy ksztatt
rampy. W reakcji na zmiany sygnatu zadajacego przyspieszanie i zwalnianie odbywa sie
natychmiast.
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Ustawienie wartosci od 1,0% do 100,0% daje rampe przyspieszania i zwalniania w ksztatcie S.
Ta funkcja stuzy zwykle do ograniczenia zuzycia mechanicznego czesci i udaréw pradowych w
przypadku zmian wartosci zadanej. Czas przyspieszania mozna zmodyfikowa¢ za pomoca
parametrow P3.4.1.2 (Czas przyspieszania 1) i P3.4.1.3 (Czas hamowania 1).

A
[Hz]

ID103, ID104 —

[t]

Rys. 48: Krzywa przyspieszania/zwalniania (ksztatt litery S)

P3.4.2.5 CZESTOTLIWOSC PROGOWA RAMPY 2 (ID 533)

Ten parametr okresla limit czestotliwosci wyjsciowej, powyzej ktdérego sa uzywane drugie
czasy i ksztatty narastania.

Funkcji tej mozna uzywac np. w przypadku pomp gtebinowych, kiedy to sa potrzebne kroétsze
czasy narastania podczas rozruchu i zatrzymywania pompy (pompa dziata ponizej
czestotliwosci minimalnej).

Drugie czasy narastania sa uaktywniane, gdy czestotliwos¢ wyjsciowa napedu przekracza
limit okreslony tym parametrem. Aby wytaczy¢ te funkcje, w parametrze ustaw wartosc 0.
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fout
[Hz]
A
P3.4.2.2 P3.4.2.3
P3.452 |- ——— -~ N\
P3.4.1.3
-
t [s]

Rys. 49: Uaktywnienie rampy 2 po przekroczeniu poziomu progowego przez czestotliwosc
wyjsciowa. [P.3.4.5.2 = czestotliwos¢ progowa narastania, P3.4.1.2 = czas przysp. 1, P3.4.2.2 = czas
przysp. 2, P3.4.1.3 = czas hamow. 1, P3.4.2.3 = czas hamow. 2]

P3.4.5.1 HAMOWANIE STRUMIENIOWE (ID 520]

Alternatywa dla hamowania pradem statym jest hamowanie strumieniowe. Hamowanie
strumieniowe zwieksza mozliwos¢ hamowania w przypadku, gdy nie sg wymagane
dodatkowe rezystory hamowania.

Gdy wystapi potrzeba hamowania, uktad zmniejszy czestotliwos¢ i wzrosnie strumien w
silniku. Zwiekszy to zdolno$¢ hamowania silnika. W czasie hamowania jest kontrolowana
predkosc obrotowa silnika.

Hamowanie strumieniowe mozna wtaczy¢ lub wytaczyc.

é UWAGA!
Hamowanie nalezy stosowac¢ wytacznie z przerwami. Hamowanie strumieniowe
przeksztatca energie w ciepto i moze spowodowad uszkodzenie silnika.

10.5 KONFIGURACJA WE/WY

10.5.1 PROGRAMOWANIE WEJSC CYFROWYCH | ANALOGOWYCH

Wejscia przemiennika czestotliwosci mozna programowac bardzo elastycznie. Mozna
swobodnie korzystac z dostepnych wejs¢ standardowych i opcjonalnych WE/WY do réznych
funkcji.

Za pomoca kart opcjonalnych mozna zwiekszy¢ dostepna liczbe WE/WY. Karty opcjonalne
mozna zainstalowa¢ w gniazdach C, D i E. Wiecej informacji na temat instalowania kart

opcjonalnych mozna znalez¢ w Instrukcji instalacji.
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Rys. 50: Gniazda kart opcjonalnych i programowalne wejscia

A. Gniazdo A karty standardowej i jego D. Gniazdo D kart opcjonalnych
zaciski E. Gniazdo E kart opcjonalnych

B. Gniazdo B karty standardowej i jego F. Programowalne wejécia cyfrowe (DI)
zaciski G. Programowalne wejscia analogowe (Al)

C. Gniazdo C kart opcjonalnych

10.5.1.1 Programowanie wej$¢ cyfrowych

Odpowiednie funkcje wejs¢ cyfrowych sa dostepne jako parametry w grupie parametréow
M3.5.1. Aby podac wejscie cyfrowe do funkcji, nalezy ustawi¢ wartos¢ odpowiedniego
parametru. Lista dostepnych funkcji znajduje sie w tabeli Tabela 41 Ustawienia wejsc¢
cyfrowych.

Przyktad
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STOP | & | READY\ \ | 110

|J=*_—| Digital Inputs

ID: 405 P3.5\1.11
5 Ext Fault 'Close |
DigINSIotA’3
= Ext Fault Open
5T DigINSIot0.2

Fault Reset Close
° DigINSIotA.6

Rys. 51: Menu wejsc cyfrowych na wyswietlaczu graficznym

A. Wyswietlacz graficzny C. Wartos¢ parametru, tj. ustawione

B. Nazwa parametru, tj. funkcji wejscie cyfrowe

READY \ RUN STOP ALARM FAULT

A A /
,;,j;/. b II / I/ /_'X l’
n 1 LJd _J
4 1 nh1
h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Rys. 52: Menu wejsc¢ cyfrowych na wyswietlaczu tekstowym
A. Wyswietlacz tekstowy C. Wartos¢ parametru, tj. ustawione

B. Nazwa parametru, tj. funkcji wejscie cyfrowe

W standardowej konfiguracji karty WE/WY jest dostepnych 6 wejs$¢ cyfrowych: zaciski gniazda
A8,9,10, 14,151 16.
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Typ wejscia Typ wejscia |Gniazdo Nr wejscia |Wyjasnienie
(wyswietlacz gra- | [wyswiet-
ficzny) lacz tek-
stowy)
DiaIN dl A . Wejscie cyfrowe nr 1 (zacisk 8) na karcie w
9 gniezdzie A (standardowa karta WE/WY).
. Wejscie cyfrowe nr 2 (zacisk 9) na karcie w
DigIN di A 2 gniezdzie A (standardowa karta WE/WY).
. Wejscie cyfrowe nr 3 (zacisk 10) na karcie w
DigIN di A 3 gniezdzie A (standardowa karta WE/WY).
. Wejscie cyfrowe nr 4 (zacisk 14) na karcie w
DigIN di A 4 gniezdzie A (standardowa karta WE/WY).
. Wejscie cyfrowe nr 5 (zacisk 15) na karcie w
DigIN di A 5 gniezdzie A (standardowa karta WE/WY).
. Wejscie cyfrowe nr 6 (zacisk 16) na karcie w
DigIN di A 6 gniezdzie A (standardowa karta WE/WY).

Funkcja Usterka zewnetrzna, zestyk zamkniety jest dostepna w menu M3.5.1 jako parametr
P3.5.1.11. Ma domyslnie przypisana warto$¢ DigIN SlotA.3 (na wyswietlaczu graficznym) i
wartos¢ dl A.3 (na wyswietlaczu tekstowym). Po wybraniu tej opcji funkcja Usterka
zewnetrzna, zestyk zamkniety bedzie sterowana za pomoca cyfrowego sygnatu na wejsciu

DI3 (zacisk 10).

Indeks Parametr Domyslnie

Usterka zew-

. OTWARTY = OK
P3.5.1.11 netrzna, z.estyk DigIN SlotA.3 405 ZAMKNIETY = usterka zew-
zamkniety ’
netrzna

Aby zmienic¢ wejscie DI3 na przyktad na D6 (zacisk 16) na standardowej karcie WE/WY, nalezy
postepowac zgodnie z ponizszymi instrukcjami.

PROGRAMOWANIE NA WYSWIETLACZU GRAFICZNYM
1 Wybierz parametr. Aby przejsc do trybu edycji,

nacisnij przycisk ze strzatka w prawo. STOP|G| READY| | Vo
m Digital inputs
ID:405 P3.5.1.11

o7 Ext Fault Close
DigINSlotA3 |

Ext Fault Open
o DigINSlot0.2

S Fault Reset Close
gt DigINSlotA6
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2 Wtrybie edycji wartos¢ gniazda DigIN SlotA jest
podkreslona i miga. Gdy jest dostepnych wiecej STOP|C| READY| | Vo
wejs¢ cyfrowych na karcie WE/WY, np. po Ext Fault Close
zainstalowaniu kart opcjonalnych w gniazdach C, D - D 0E 85,12
lub E, mozna je wybrac. A ~ | s
v —DigIN SlotA.3 —
P AN
Min:
Max:
3 Aby uaktywnic¢ zacisk 3, nacisnij ponownie przycisk
ze strzatka w prawo. STOP|C| READY| | o
Ext Fault Close
= ID:405 P3.5.1.11
N
C DigIN SlotA.3 -—
VAR TN
Min:
Max:
4 Aby zmieni¢ zacisk na 6, nacisnij trzy razy przycisk
ze strzatka w gére. Zatwierdz zmiane za pomoca STOP|C| READY| | /o
przycisku OK. gs| Ext Fault Close
ID:405 P3.5.1.11
N
C DigIN SlotA.6 -—
/1 N
Min:
Max:
5  Jesliwejscie cyfrowe DI6 jest juz przypisane do
innej funkcji, na wywietlaczu pojawi sie stor| (] READY| | o
odpowiedni komunikat. Zmien jedno z tych
ustawien. I
At least one digital input has
been selected to seeral
operations.
To prevent possible tnwanted
operations, please check all
digital input selection peameters

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




OPIS PARAMETROW

VACON - 296
PROGRAMOWANIE NA WYSWIETLACZU TEKSTOWYM
1 Wybierz parametr. Aby przejs¢ do trybu edycji, READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
nacisnij przycisk OK. A A
,L’.l- . b i EXT
1 LJid _J
L0 1
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
2 Wtrybie edycji miga litera D. Gdy jest dostepnych READY RUN  STop  ALARM  FAULT
wiecej wejs¢ cyfrowych na karcie WE/WY, np. po A A
zainstalowaniu kart opcjonalnych w gniazdach C, D - - -
lub E, mozna je wybra¢. P;i;g/d I EX {
Ol (1
S99 1.3
N
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
3 Aby uaktywnic¢ zacisk 3, nacisnij ponownie przycisk READY RUN  STop  ALARM  FAULT
ze strzatka w prawo. Litera D przestaje migac. A A
P35 |11 EX]
n 1 LJ _J
L0
h 4 v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
4 Aby zmieni¢ zacisk na 6, nacisnij trzy razy przycisk READY RUN  STop  ALARM  FAULT
ze strzatka w gore. Zatwierdz zmiane za pomoca A A
przycisku OK. O039C 1 11 CvT
FA5 001 EXI
n 1 LJL
L0
v v
FWD  REV 1/0  KEYPAD  BUS
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5  Jesliwejscie cyfrowe DIé jest juz przypisane do CEADY RUN  oTor  ALARM  FAULT
innej funkcji, na wyswietlaczu bedzie przewijany A A
odpowiedni komunikat. Zmien jedno z tych _ e
ustawien. ,'"/ / ’L _-F,”-_-, / ,'_7
v h 4
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS

Po wykonaniu procedury funkcja Usterka zewnetrzna, zestyk zamkniety bedzie sterowana za
pomoca cyfrowego sygnatu na wejsciu DI6.

Funkcja moze mie¢ wartos¢ DigIN Slot0.1 (na wyswietlaczu graficznym) lub wartos$¢ dI 0.1 (na
wyswietlaczu tekstowym). W takiej sytuacji nie podano zacisku do funkcji lub nie ustawiono
wejscia jako zawsze OTWARTE. Jest to domyslna wartos¢ wiekszosci parametréw w grupie
M3.5.1.

Nalezy jednak pamietaé, ze niektore wejscia sa domyslnie ustawione zawsze na wartosé
ZAMKNIETE. Maja wartos¢ DigIN Slot0.2 (na wyswietlaczu graficznym) i wartosé dl 0.2 (na
wyswietlaczu tekstowym).

WSKAZOWKA!

Do wejs¢ cyfrowych mozna takze przypisywac kanaty czasowe. Wiecej informacji na
ten temat znajduje sie w tabeli 12.7 Wartosci domyslne parametrow w innych
aplikacjach.

10.5.1.2 Programowanie wej$¢ analogowych

Docelowa, wejsciowa analogowa wartos¢ zadang sygnatu czestotliwosci mozna takze wybrac
sposrod dostepnych wejs¢ analogowych.

g

ST6P|C| READY | //o
] o el

AIl Signal Sel
° AnINSIotA.1

ATl Filter Time
0.10s

AIl Signal Range \

= A

0-10V/0-20m

Rys. 53: Menu wejsc¢ analogowych na wyswietlaczu graficznym

000

A. Wyswietlacz graficzny C. Wartos¢ parametru, tj. ustawione
B. Nazwa parametru wejscie analogowe
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®

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A /
P35 11 Al

FWD REV i 1/ ?KEYPAD BUS

Rys. 54: Menu wejsc analogowych na wyswietlaczu tekstowym
A. Wyswietlacz tekstowy C. Wartos¢ parametru, tj. ustawione
B. Nazwa parametru wejscie analogowe

Na standardowych kartach WE/WY sa dostepne 2 wejscia analogowe: zaciski 2/3 i 4/5 gniazda
A.

Typ wejscia Typ wejscia |Gniazdo Nr wejscia |Wyjasnienie
(wyswietlacz gra- |(wyswiet-

ficzny) lacz tek-
stowy)

AniN Al A 1 Wejscie analogowe nr 1 (zaciski 2/3) na karcie
w gniezdzie A (standardowa karta WE/WY).

Wejscie analogowe nr 2 (zaciski 4/5) na karcie
AniN Al A 2 w gniezdzie A (standardowa karta WE/WY).

Parametr P3.5.2.1.1 Wybor sygnatu Al1 znajduje sie w menu M3.5.2.1. Parametr ma
domyslnie przypisang warto$¢ AnIN SlotA.1 (na wyswietlaczu graficznym) i wartos¢ Al A.1 (na
wyswietlaczu tekstowym). Docelowa, wejsciowa analogowa warto$¢ zadana sygnatu
czestotliwosci Al1 mozna odczytac na zaciskach 2/3 wejscia analogowego. Za pomoca
przetacznikow DIP mozna ustawic¢ sygnat napiecia lub pradu. Wiecej informacji na ten temat

mozna znalez¢ w Instrukcji instalacji.

Parametr Domyslnie

P3.5.2.1.1 Wybor sygnatu Al1 AnIN SlotA.1 | 377 |

Aby zmienic¢ wejscie Al1 na przyktad na wejscie analogowe na karcie opcjonalnej w gniezdzie
C, nalezy postepowac zgodnie z ponizszymi instrukcjami.
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PROGRAMOWANIE WEJSC ANALOGOWYCH NA WYSWIETLACZU GRAFICZNYM

Aby wybra¢ parametr, nacisnij przycisk ze strzatka
W prawo. stor| (G| Rerpy| | wo
m Analogue Input 1

ID:377 P3.5.2.1.1

1

o AIl Signal Sel |
@i AnIN SlotA.l

AIl Filter Time
£ 0.10s

o= AIl Signal Range
gt 0-10V/0-20mA

W trybie edycji wartos¢ gniazda AnIN SlotA jest
stor| (G| Rerpy| | o

podkreslona i miga.
oF AIl Signal Sel
(0]

ID:377 P3.5.2.1.1

2

SAnIN Slota.I1_
o~

N
\4

Min:
Max:

Aby zmienic¢ wartos¢ na AnIN SlotC, nacisnij
STOP|C| READY| | 110

3
przycisk ze strzatka w gore. Zatwierdz zmiane za
AIl Signal Sel

pomoca przycisku OK. o
2 ID:377 P3.5.2.1.1
v SAnIN SlotC.IC
Min:
Max:

PROGRAMOWANIE WEJSC ANALOGOWYCH NA WYSWIETLACZU TEKSTOWYM

1 Aby wybra¢ parametr, nacisnij przycisk OK. DY RUN  Stor ALARM  FAULT
A A
[ - / ] /
P45 11 HI
IO Y Y R |
I R I B |
v v
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS
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2 Wtrybie edycji miga litera A. READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A A
[J IR R R B I B Y
’J;Z,ﬁz_/ﬁl' I IL'II /
DN e I w
5 l§: r1. 1
N
v h 4
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS
3 Aby zmieni¢ warto$¢ na C, nacisnij przycisk ze READY RUN  STop  ALARM  FAULT
strzatka w gdre. Zatwierdz zmiane za pomoca A A
przycisku OK. — - - =
PIRE 1 Al |
DN W bt B
DL
2
v h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




OPIS PARAMETROW VACON - 301

10.5.1.3 Opisy zrodet sygnatow

Zrédto Funkcja

Slot0.# Wejscia cyfrowe:

Za pomoca tej funkcji mozna dla sygnatu cyfrowego ustawi¢ staty stan
OTWARTY lub ZAMKNIETY. Niektore sygnaty zostaty fabrycznie usta-
wione w sposob staty na wartos¢ ZAMKNIETY, na przyktad parametr
P3.5.1.15 (Wtaczenie pracy). Sygnat wtaczenia pracy bedzie zawsze
aktywny, jesli nie zostanie wytaczony.

#=1: zawsze OTWARTY

#=2-10: zawsze ZAMKNIETY

Wejscia analogowe (uzywane do testowania):

# = 1: Wejscie analogowe = 0% natezenia sygnatu

# = 2: Wejscie analogowe = 20% natezenia sygnatu

# = 3: Wejscie analogowe = 30% natezenia sygnatu itd.

# = 10: Wejscie analogowe = 100% natezenia sygnatu
SlotA.# Numer (#) odpowiada wejsciu cyfrowemu w gniezdzie A.
SlotB.# Numer (#) odpowiada wejsciu cyfrowemu w gniezdzie B.
SlotC.# Numer (#) odpowiada wejsciu cyfrowemu w gniezdzie C.
SlotD.# Numer (#) odpowiada wejsciu cyfrowemu w gniezdzie D.
SlotE.# Numer (#) odpowiada wejsciu cyfrowemu w gniezdzie E.
TimeChannel.# 1 = kanat czasowy 1, 2 = kanat czasowy 2, 3 = kanat czasowy 3
FieldbusCW.# Numer (#) odpowiada numerowi bitu w stowie sterujgcym.
FieldbusPD.# Numer (#) odpowiada numerowi bitu danych procesowych 1.
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10.5.2 DOMYSLNE FUNKCJE PROGRAMOWALNYCH WEJSC
Tabela 114: Domyslne funkcje programowalnych wejsc cyfrowych i analogowych

Wejsci

o Zacisk(i) Wartos¢ zadana Funkcja Indeks parametrow
DI 8 Al Sygnat sterujacy TA  [P3.5.1.1
DI2 9 A2 Sygnat sterujacy 2A [P3.5.1.2
DI3 10 A3 Usterka zewnet.rzna P3.5.1.11

(zestyk zamkniety)
DI4 14 Ad Wybdr czest.othwosu P3.5.1.21
statej 0
DI5 15 A5 Wybér czest.othwosu P3.5.1.22
statej 1
DI6 16 Ab Kasowanie ustgrku P3.5.1.13
zestyk zamkniety
Al 2/3 Al Wybor sygnatu Al1 P3.5.2.1.1
Al2 4/5 A2 Wybdr sygnatu Al2 P3.5.2.2.1

10.5.3  WEJSCIA CYFROWE

Parametrami sa funkcje, ktore mozna podtaczy¢ do zacisku wejscia cyfrowego. Tekst Dig/n
Slot A.2 oznacza drugie wejscie w gniezdzie A. Istnieje tez mozliwos¢ podtaczenia funkcji do
kanatéw czasowych. Dziataja one jako zaciski.

Stany wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych mozna monitorowac¢ w widoku monitorowania
wielopozycyjnego.

P3.5.1.15 WLACZENIE PRACY (ID 407)

Jesli styk jest OTWARTY, funkcja uruchamiania silnika jest wytaczona.
Jesli styk jest ZAMKNIETY, funkcja uruchamiania silnika jest wtaczona.

Aby ja zatrzymad, naped uwzglednia wartos¢ parametru P3.2.5 Funkcja stopu.

P3.5.1.16 BLOKADA NAPEDU DODATKOWEGO 1 (ID 1041)

P3.5.1.17 BLOKADA NAPEDU DODATKOWEGO 2 [ID 1042)

Jesli blokada jest aktywna, nie mozna uruchomié napedu.

Za pomoca tej funkcji mozna zapobiec uruchomieniu napedu przy zamknietej przepustnicy.
Jesli blokada zostanie aktywowana podczas pracy napedu, naped zatrzyma sie.
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P3.5.1.53 WYBOR ZESTAWU PARAMETROW 1/2 (ID 496}

Parametr ten okresla wejscie cyfrowe, ktore ma stuzy¢ do wyboru zestawu parametrow 1 lub
2. Funkcja jest aktywna, jesli w tym parametrze wybrano ktérekolwiek gniazdo inne niz DigIN
Slot0. Zestaw mozna zmodyfikowac oraz wybrac zestaw parametréw wytacznie przy
zatrzymanym napedzie.

«  Styk otwarty = jako aktywny zestaw zostat ustawiony zestaw parametrow 1
«  Styk zamkniety = jako aktywny zestaw zostat ustawiony zestaw parametrow 2

WSKAZOWKA!

Wartosci parametrow sa zapisywane w zestawach 11 2 przy uzyciu parametrow
B6.5.4 Zapisz w zestawie 1 oraz B6.5.4 Zapisz w zestawie 2. Parametrow mozna
uzywac na panelu sterujacym oraz w aplikacji Vacon Live na komputerze.

10.5.4  WEJSCIA ANALOGOWE

P3.5.2.1.2 CZAS FILTROWANIA SYGNALU Al1 (ID 378)

Ten parametr stuzy do filtrowania zaktécen w analogowym sygnale wejsciowym. Aby
uaktywnié ten parametr, nalezy ustawic¢ go na wartos¢ wieksza od zera.

WSKAZOWKA!
Dtugi czas filtrowania spowalnia odpowiedz regulacji.

Sygnat na wejsciu
analogowym

A
[%]
Sygnat niefiltrowany
100% H----}
Sygnat filtrowany
63% -F--fmmm e

t[s]

ID378
———>

Rys. b5: Filtrowanie sygnatu Al1
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P3.5.2.1.3 ZAKRES SYGNALU Al1 (ID 379)

Aby ustawi¢ typ sygnatu na wejéciu analogowym (pradowy czy napieciowy), uzyj
przetacznikdw DIP na karcie sterowania. Wiecej informacji znajduje sie w instrukcji instalacji.

Sygnatu na wejsciu analogowym mozna réwniez uzy¢ jako wartosci czestotliwosci zadanej.
Wybér wartosci 0 lub 1 spowoduje zmiana skalowania sygnatu na wejsciu analogowym.

Numer

wyboru Nazwa wyboru Opis

Zakres sygnatu wejscia analogowego to przedziat 0-10 V lub
0 0-10V/0-20 mA 0-20 mA (w zaleznosci od ustawien przetacznikéw DIP na
karcie sterowania). Sygnat wej$ciowy ma wartos¢ 0-100%.

Wartos¢ zadana
czestotliwosci
[Hz]

A

Maksymalna wartos¢
zadana czestotliwosci

Sygnat na wejsciu
analogowym [%]

Minimalna wartos¢ -
zadana czestotliwosci 0% 50% 100%
0 mA 10 mA 20 mA

Rys. 56: Zakres sygnatu wejscia analogowego, wybor 0

Nazwa wyboru

Zakres sygnatu wejscia analogowego to przedziat 2-10V lub
1 2-10V/ 4-20 mA 4-20 mA (w zaleznosci od ustawien przetacznikdw DIP na
karcie sterowania). Sygnat wejsciowy ma warto$¢ 20-100%.
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Warto$¢ zadana
czestotliwosci
[Hz]

A

Maksymalna wartos¢
zadana czestotliwosci

Minimalna wartos¢ > Sygnat na wejéciu
zadana czestotliwosci 0% 20% 50% 100% analogowym [%]
0 mA 4 mA 10 mA 20 mA

Rys. 57: Zakres sygnatu wejscia analogowego, wybor 1

P3.5.2.1.4 NIESTANDARDOWE MINIMUM Al1 (ID 380)

P3.5.2.1.5 NIESTANDARDOWE MAKSIMUM Al1 (ID 381)

Parametry P3.5.2.1.4 i P3.5.2.1.5 umozliwiaja swobodne dostosowanie sygnatu na wejsciu
analogowym w zakresie od -160 do 160%.

Na przyktad sygnat na wejsciu analogowym mozna wykorzystaé jako wartosé zadana
czestotliwosci i ustawic te dwa parametry na wartosci z przedziatu od 40 do 80%. W takich
warunkach wartos¢ zadana czestotliwosci bedzie sie zmienia¢ w zakresie: minimalna
wartos¢ zadana czestotliwosci - maksymalna warto$é zadana czestotliwosci, a sygnat
wejscia analogowego w zakresie 8-16 mA.

Wartos¢ zadana
czestotliwosci
[Hz]

A

Maksymalna wartos¢
zadana czestotliwosci

- . Sygnat na
Minimalna wartosc p  wejsciu
zadana czestotliwosci goy 40% 80% 100%  analogowym

0 mA 8 mA 16 mA 20 mA [%]

Niestandardowe Niestandardowe
minimum AI maksimum Al

Rys. 58: Al1 niestandardowa wartos¢ min./maks. sygnatu
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P3.5.2.1.6 INWERSJA SYGNALU Al1 (ID 387)
W przypadku inwersji sygnatu wejscia analogowego wystepuje odwrocenie krzywej sygnatu.

Sygnatu na wejsciu analogowym mozna uzy¢ jako wartosci czestotliwosci zadanej. Wybér
wartosci 0 lub 1 spowoduje zmiana skalowania sygnatu na wejsciu analogowym.

Nazwa wyboru

Bez inwersji. Wartos¢ 0% sygnatu wejscia analogowego
odpowiada minimalnej wartosci zadanej czestotliwosci. War-
tos¢ 100% sygnatu wejscia analogowego odpowiada maksy-
malnej wartosci zadanej czestotliwosci.

0 Normalny

Wartos¢ zadana
czestotliwosci
[Hz]

A

Maksymalna wartos¢
zadana czestotliwosci

Sygnat na
Minimalna wartosc V\ie]SCIU
zadana czestotliwosci 5oy 50% 100% P ana ?‘?/c?]wym
0 mA 10 mA 20 mA

Rys. 59: Inwersja sygnatu Al1, wybor 0

Nazwa wyboru

Inwersja sygnatu. Wartos$¢ 0% sygnatu wejscia analogowego
odpowiada maksymalnej wartosci zadanej czestotliwosci.
Wartos¢ 100% sygnatu wejscia analogowego odpowiada
Minimalnej wartosci zadanej czestotliwosci.

1 Odwrodcony
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Wartos¢ zadana
czestotliwosci
[Hz]
Maksymalna wartosc¢
zadana czestotliwosci
‘s Sygnat na
Minimalna wartosc > \)lvgejéciu
Zadana CZQStOtIlWOSCl 0% 50% 100% analogowym
0 mA 10 mA 20 mA [%]

Rys. 60: Inwersja sygnatu Al1, wybdr 1
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10.5.5  WYJSCIA CYFROWE
P3.5.3.2.1 FUNKCJA PODSTAWOWEGO RO1 (ID 11001)

Tabela 115: Sygnaty wyjsciowe za posrednictwem RO1

Nazwa wyboru

0 Nieuzywane Wyjscie jest nieuzywane.

1 Gotowosé Przemiennik czestotliwosci jest gotowy do pracy.

2 Praca Przemiennik czestotliwosci dziata (silnik pracuje).

3 Usterka ogélna Wystapita usterka.

4 Odwrécona usterka ogélna Usterka nie wystapita.

5 Alarm ogoélny Wystapit alarm.

6 Rewers Wydano polecenie zmiany kierunku na wsteczny.

g Osiagnieto predkosc zadana Czestotliwos¢ wyjsciowa osiagneta ustawiona wartosé
zadana.

8 Usterka termistora Wystapita usterka termistora.

9 Aktywny regulator silnika Jeden z ogranicznikéw (np. c?granicznik pradu lub momentu
obrotowego) zostat uaktywniony.

10 Sygnat startu aktywny Polecenie startu napedu jest aktywne.

Aktywny panel sterujacy Wybrano sterowanie z panelu (aktywnym miejscem sterowa-

M nia jest panel sterujacyl.

Aktywne sterowanie z WE/WY B |Wybrano miejsce sterowania WE/WY B (aktywnym miejscem

12 sterowania jest WE/WY B).

13 Monitorowanie limitu 1 Monitorowanie limitu uaktywnia sie, gdy warto$¢ sygnatu
spada ponizej ustawionego limitu monitorowania lub go

14 Monitorowanie limitu 2 przekracza (P3.8.3 lub P3.8.7).

15 Tryb pozarowy aktywny Funkcja trybu pozarowego jest aktywna.

16 Aktywne przeptukiwanie Funkcja impulsowania jest aktywna.

17 Czestotliwosci state aktywne Czestotliwosc stata zostata wybrana za pomoca sygnatow
wejscia cyfrowego.

18 Szybkie zatrzymanie aktywne Zostata uaktywniona funkcja szybkiego zatrzymania.

19 PID w trybie uspienia Regulator PID znajduje sie w trybie uspienia.

20 tagodne napetnianie PID Zostata uaktywniona funkcja tagodnego startu regulatora

aktywne PID.
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Tabela 115: Sygnaty wyjsciowe za posrednictwem RO1

Nazwa wyboru

21 Monitorowanie sprzezenia Wartosc¢ sprzezenia zwrotnego regulatora PID wykracza poza
zwrotnego PID limity monitorowania.
Monitorowanie sprzezenia Wartosc¢ sprzezenia zwrotnego zewnetrznego regulatora PID
22 zwrotnego zewnetrznego regu- |wykracza poza limity monitorowania.
latora PID
23 Alarm cisnienia wejsciowego Cisnienie wejsciowe pompy jest nizsze od wartosci okreslo-
nej w parametrze P3.13.9.7.
Alarm zabezpieczenia przed Zmierzona temperatura pompy jest nizsza od poziomu
24 - ,
zamarzaniem okreslonego w parametrze P3.13.10.5.
25 Kanat czasowy 1 Stan kanatu czasowego 1.
26 Kanat czasowy 2 Stan kanatu czasowego 2.
27 Kanat czasowy 3 Stan kanatu czasowego 3.
28 Magistrala, bit 13 stowa steru- |Sterowanie wyjéciem cyfrowym (przekaznikowym) przy uzy-
jacego ciu bitu 13 stowa sterujacego magistrali.
29 Magistrala, bit 14 stowa steru- | Sterowanie wyjsciem cyfrowym (przekaznikowym) przy uzy-
jacego ciu bitu 14 stowa sterujacego magistrali.
30 Magistrala, bit 15 stowa steru- | Sterowanie wyjéciem cyfrowym (przekaznikowym) przy uzy-
jacego ciu bitu 15 stowa sterujacego magistrali.
31 Magistrala, bit 0 wejscia danych |Sterowanie wyjsciem cyfrowym (przekaznikowym) przy uzy-
procesowych 1 ciu bitu 0 wejscia danych procesowych magistrali 1.
32 Magistrala, bit 1 wejscia danych |Sterowanie wyjéciem cyfrowym (przekaznikowym) przy uzy-
procesowych 1 ciu bitu 1 wejscia danych procesowych magistrali 1.
13 Magistrala, bit 2 wejscia danych |Sterowanie wyjsciem cyfrowym (przekaznikowym) przy uzy-
procesowych 1 ciu bitu 2 wejscia danych procesowych magistrali 2.
3% Alarm licznika czasu konser- Licznik czasu konserwacji osiagnat limit alarmu ustawiony w
wacji 1 parametrze P3.16.2.
35 Usterka licznika czasu konser- | Licznik czasu konserwacji osiagnat limit alarmu ustawiony w
wacji 1 parametrze P3.16.3.
Wyjscie bloku 1 Wyjscie programowalnego bloku 1. Patrz menu parametru
36 .
M3.19 Programowanie bloku.
Wyjscie bloku 2 Wyjscie programowalnego bloku 2. Patrz menu parametru
37 .
M3.19 Programowanie bloku.
Wyjscie bloku 3 Wyjscie programowalnego bloku 3. Patrz menu parametru
38 .
M3.19 Programowanie bloku.
Wyjscie bloku 4 Wyjscie programowalnego bloku 4. Patrz menu parametru
39 .
M3.19 Programowanie bloku.
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Tabela 115: Sygnaty wyjsciowe za posrednictwem RO1

Nazwa wyboru

Wyjscie bloku 5 Wyjscie programowalnego bloku 5. Patrz menu parametru
40 .
M3.19 Programowanie bloku.
Wyjscie bloku 6 Wyjscie programowalnego bloku 6. Patrz menu parametru
41 .
M3.19 Programowanie bloku.
Wyjscie bloku 7 Wyjscie programowalnego bloku 7. Patrz menu parametru
42 .
M3.19 Programowanie bloku.
Wyjscie bloku 8 Wyjscie programowalnego bloku 8. Patrz menu parametru
43 .
M3.19 Programowanie bloku.
Wyjscie bloku 9 Wyjscie programowalnego bloku 9. Patrz menu parametru
44 :
M3.19 Programowanie bloku.
Wyjscie bloku 10 Wyjscie programowalnego bloku 10. Patrz menu parametru
45 .
M3.19 Programowanie bloku.
46 Sterowanie pompa jockey Sygnat sterujacy zewnetrznej pompy jockey.
47 Sterowanie pompa zalewania Sygnat sterujacy zewnetrznej pompy zalewania.
48 Automatyczne czyszczenie Zostata uaktywniona funkcja automatycznego czyszczenia
aktywne pompy.
49 Sterowanie wielopompowe K1 Sterowanie stycznikami dla funkcji sterowania wielopompo-
wego.
50 Sterowanie wielopompowe K2  [Sterowanie stycznikami dla funkcji sterowania wielopompo-
wego.
51 Sterowanie wielopompowe K3 | Sterowanie stycznikami dla funkcji sterowania wielopompo-
wego.
59 Sterowanie wielopompowe K4 [ Sterowanie stycznikami dla funkcji sterowania wielopompo-
wego.
53 Sterowanie wielopompowe K5 | Sterowanie stycznikami dla funkcji sterowania wielopompo-
wego.
54 Sterowanie wielopompowe Ké  [Sterowanie stycznikami dla funkcji sterowania wielopompo-
wego.
55 Sterowanie wielopompowe K7 | Sterowanie stycznikami dla funkcji sterowania wielopompo-
wego.
56 Sterowanie wielopompowe K8  [Sterowanie stycznikami dla funkcji sterowania wielopompo-
wego.
Pokazuje aktywny zestaw parametréw:
69 Wybrany zestaw parametrow )
OTWARTY = aktywny zestaw parametrow 1
ZAMKNIETY = aktywny zestaw parametrow 2
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10.5.6  WYJSCIA ANALOGOWE

P3.5.4.1.1. FUNKCJA A01 (ID 10050)

Ten parametr okresla zawartos¢ sygnatu wyjscia analogowego 1. Skalowanie sygnatu wyjscia
analogowego zalezy od sygnatu.
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Nazwa wyboru

0 Test 0% (nieuzywane) Wyjscie analogowe ustawiono na 0% lub 20% - wartosc jest
zgodna z parametrem P3.5.4.1.3.
1 TEST 100% Wyjscie analogowe ustawiono na 100% sygnatu (10V /20
mAJ.
? Czestotliwos¢ wyjsciowa Rzeczywista czestotliwos¢ wyjsciowa od zera do maksymal-
nej wartosci zadanej czestotliwosci.
3 Czestotliwos¢ zadawana Rzeczywista wartosc zadana czestotliwosci od zera do mak-
symalnej wartosci zadanej czestotliwosci.
4 Predkos¢ obrotowa silnika Rzeczywista predkosc obrotowa silnika od zera do predkosci
znamionowej.
5 Prad wyjsciowy Prad wyjsciowy napedu od zera do pradu znamionowego sil-
nika.
6 Moment obrotowy silnika Rzeczywisty moment obrotowy silnika od zera do momentu
znamionowego (100%).
Moc silnika Rzeczywista moc silnika od zera do mocy znamionowej
7
(100%).
8 Napiecie silnika Rzeczywiste napiecie silnika od zera do napiecia znamiono-
wego.
9 Napiecie w obwodzie pradu sta- |Rzeczywiste napiecie w obwodzie pradu statego (0-1000 V).
tego
10 Wartosc¢ zadana regulacji PID Rzeczywista wartos¢ zadana regulatora PID (0-100%).
1" Sprzezenie zwrotne regulatora |Rzeczywista wartosc sprzezenia zwrotnego regulatora PID
PID (0-100%).
12 Wyjscie PID Wyjscie regulatora PID (0-100%).
13 Wyjscie ExtPID Wyjscie zewnetrznego regulatora PID (0-100%).
14 Magistrala, wejscie danych pro- |Magistrala, wejécie danych procesowych 1: 0-10 000 (odpo-
cesowych 1 wiada warto$ci 0-100,00%).
15 Magistrala, wejscie danych pro- |Magistrala, wejscie danych procesowych 2: 0-10 000 (odpo-
cesowych 2 wiada wartos$ci 0-100,00%).
16 Magistrala, wejscie danych pro- |Magistrala, wejécie danych procesowych 3: 0-10 000 (odpo-
cesowych 3 wiada warto$ci 0-100,00%).
17 Magistrala, wejscie danych pro- |Magistrala, wejscie danych procesowych 4: 0-10 000 (odpo-
cesowych 4 wiada wartos$ci 0-100,00%).
18 Magistrala, wejscie danych pro- |Magistrala, wejécie danych procesowych 5: 0-10 000 (odpo-
cesowych 5 wiada warto$ci 0-100,00%).
19 Magistrala, wejscie danych pro- |Magistrala, wejscie danych procesowych 6: 0-10 000 (odpo-
cesowych 6 wiada wartos$ci 0-100,00%).
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Nazwa wyboru

Magistrala, wejscie danych pro- |Magistrala, wejscie danych procesowych 7: 0-10 000 (odpo-

20 cesowych 7 wiada wartos$ci 0-100,00%).

Magistrala, wejscie danych pro- |Magistrala, wejécie danych procesowych 8: 0-10 000 (odpo-

21 cesowych 8 wiada warto$ci 0-100,00%).

Wyjscie bloku 1 Wyijécie programowalnego bloku 1: 0-10 000 (odpowiada
22 wartoéci 0-100,00%). Patrz menu parametréw M3.19 Dosto-
sowanie napedu.

Wyjscie bloku 2 Wyjscie programowalnego bloku 2: 0-10 000 (odpowiada
23 wartosci 0-100,00%). Patrz menu parametrow M3.19 Dosto-
sowanie napedu.

Wyjscie bloku 3 Wyjscie programowalnego bloku 3: 0-10 000 (odpowiada
24 wartoéci 0-100,00%). Patrz menu parametrow M3.19 Dosto-
sowanie napedu.

Wyjscie bloku 4 Wyijécie programowalnego bloku 4: 0-10 000 (odpowiada
25 wartoéci 0-100,00%). Patrz menu parametréw M3.19 Dosto-
sowanie napedu.

Wyjscie bloku 5 Wyjscie programowalnego bloku 5: 0-10 000 (odpowiada
26 wartosci 0-100,00%). Patrz menu parametréw M3.19 Dosto-
sowanie napedu.

Wyjscie bloku 6 Wyjscie programowalnego bloku 6: 0-10 000 (odpowiada
27 wartoéci 0-100,00%). Patrz menu parametrow M3.19 Dosto-
sowanie napedu.

Wyjscie bloku 7 Wyijécie programowalnego bloku 7: 0-10 000 (odpowiada
28 wartoéci 0-100,00%). Patrz menu parametréw M3.19 Dosto-
sowanie napedu.

Wyjscie bloku 8 Wyjscie programowalnego bloku 8: 0-10 000 (odpowiada
29 wartosci 0-100,00%). Patrz menu parametréw M3.19 Dosto-
sowanie napedu.

Wyjscie bloku 9 Wyjscie programowalnego bloku 9: 0-10 000 (odpowiada
30 wartoéci 0-100,00%). Patrz menu parametrow M3.19 Dosto-
sowanie napedu.

Wyjscie bloku 10 Wyijsécie programowalnego bloku 10: 0-10 000 (odpowiada
31 wartoéci 0-100,00%). Patrz menu parametréw M3.19 Dosto-
sowanie napedu.

P3.5.4.1.4 MINIMALNA SKALA AO1 (ID 10053)

P3.5.4.1.5 MAKSYMALNA SKALA A01 (ID 10054)

Za pomoca tych 2 parametréw mozna swobodnie regulowa¢ skalowanie sygnatu na wyjsciu
analogowym. Skala jest zdefiniowana w jednostkach procesowych i zalezy od wybranych
wartosci parametru P3.5.4.1.1 — Funkcja AO1.
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Na przyktad jako zawartos¢ analogowego sygnatu wyjSciowego mozna wybrac czestotliwosé
wyjsciowa napedu i ustawi¢ parametry P3.5.4.1.4 i1 P3.5.4.1.5 na wartosci z zakresu od 10 do
40 Hz. Gdy czestotliwos¢ wyjsciowa napedu zmienia sie w zakresie od 10 do 40 Hz, wartosc
sygnatu na wyjsciu analogowym zmienia sie w zakresie 0-20 mA.

Wyjsciowy
sygnat analogowy
[%]
100%
20 mA
50%
10 mA
0% Czestotliwosé
0 mZ >wyjs§ciowa [Hz]
0 Hz 10 Hz 40 Hz Maksymalna
wartosc
AO AO zadana
skala min. skala maks. czestotliwosci

Rys. 61: Skalowanie sygnatu AO1

10.6 CZESTOTLIWOSCI ZABRONIONE

W niektdrych systemach moze byé konieczne unikanie niektorych czestotliwosci, ktdre moga
powodowac problemy z rezonansem mechanicznym. Za pomoca funkcji Czestotliwosci
zabronione mozna zapobiec uzyciu takich czestotliwosci. Po zwiekszeniu wartosci zadanej
czestotliwosci wejsciowej jest utrzymywany dolny limit wewnetrznej wartosci zadane;j
czestotliwosci az do momentu, w ktérym wartos¢ zadana czestotliwosci wejSciowej znajdzie
sie powyzej gérnego limitu.

P3.7.1 DOLNY LIMIT ZAKRESU ZABRONIONEJ CZESTOTLIWOSCI 1 (ID 509)

P3.7.2 GORNY LIMIT ZAKRESU ZABRONIONEJ CZESTOTLIWOSCI 1 (ID 510)

P3.7.3 DOLNY LIMIT ZAKRESU ZABRONIONEJ CZESTOTLIWOSCI 2 (ID 511]
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P3.7.4 GORNY LIMIT ZAKRESU ZABRONIONEJ CZESTOTLIWOSCI 2 (ID 512)
P3.7.5 DOLNY LIMIT ZAKRESU ZABRONIONEJ CZESTOTLIWOSCI 3 (1D 513)

P3.7.6 GORNY LIMIT ZAKRESU ZABRONIONEJ CZESTOTLIWOSCI 3 (ID 514]

Rzeczywista wartos$¢ zadana
A
GOrny limith-------------- L A
Y A
Dolny limit [-------------- R
’ - » L
Dolny Gorny Zadana wartos¢ zadana
limit limit

Rys. 62: Czestotliwosci zabronione

P3.7.7 WSPOLCZYNNIK CZASU RAMPY (ID 518)

Wspoétczynnik skalowania czasu rampy okresla czas przyspieszania/hamowania, gdy
czestotliwo$é wyjsciowa jest w zakresie zabronionych czestotliwosci. Wspotczynnik czasu
rampy jest mnozony przez warto$¢ parametru P3.4.1.2 (Czas przyspieszania 1) lub P3.4.1.3
(Czas hamowania 1). Na przyktad wartosc 0,1 skraca dziesieciokrotnie czas przyspieszania/
hamowania.

Czestotliwos$¢ wyjsciowa [Hz]
g
Ve
7/
Ve
7/
7/

Gérny limit 4
Wspétczynnik . _
skalowania czasu / Wspotczynnik
rampy = 0,3 V\ skalowania czasu

- rampy = 2,5
Dolny limit
>
Czas [s]

Rys. 63: Parametr Wspdtczynnik czasu rampy
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10.7 ZABEZPIECZENIA

P3.9.1.2 0DPOWIEDZ NA USTERKE ZEWNETRZNA (ID 701]

Za pomoca tego parametru mozna ustawi¢ odpowiedz napedu na usterke zewnetrzna. Jesli
wystapi usterka, naped moze wyswietli¢ powiadomienie o niej na wyswietlaczu.
Powiadomienie jest tworzone na wejsciu cyfrowym. Domyslne wejscie cyfrowe to DI3. Mozna
rowniez zaprogramowac dane odpowiedzi na wyjscie przekaznika.

10.7.1  ZABEZPIECZENIA TERMICZNE SILNIKA

Zabezpieczenie termiczne silnika chroni silnik przed przegrzaniem.

Przemiennik czestotliwosci moze dostarczaé prad o parametrach wiekszych niz znamionowe.
Prad o wyzszych parametrach moze by¢ wymagany ze wzgledu na obciazenie i nalezy go
wykorzysta¢. W takiej sytuacji istnieje ryzyko przeciazenia termicznego. Przy nizszych
czestotliwosciach ryzyko jest wieksze. Przy niskich czestotliwosSciach pogarsza sie zdolnosc
chtodzenia silnika i jego wydajnosc¢. Jesli silnik jest wyposazony w zewnetrzny wentylator,
zmniejszenie obciazenia przy matych predkosciach jest niewielkie.

Ochrona termiczna silnika opiera sie na obliczeniach. Funkcja ochrony korzysta z pradu
wyjsciowego napedu w celu identyfikacji obciazenia silnika. Jesli karta sterowania nie jest
zasilana, obliczenia zostana zresetowane.

Aby dostosowac ochrone termiczna silnika, uzyj parametréw od P3.9.2.1 do P3.9.2.5. Stan
termiczny silnika mozna monitorowac na wyswietlaczu panelu sterujacego. Patrz rozdziat 3
Interfejsy uzytkownika.

WSKAZOWKA!

W przypadku uzywania dtugich kabli silnikowych (maks. 100 m) z matymi napedami
(<1,5 kW) prad silnika mierzony przez naped moze by¢ znacznie wyzszy od
rzeczywistego pradu silnika. Powodem jest wystepowanie pradéw
pojemnosciowych na kablu silnikowym.

c UWAGA!
Upewnij sie, ze doptyw powietrza do silnika nie jest zablokowany. Jesli doptyw
powietrza jest zablokowany, funkcja nie chroni silnika, ktory moze sie przegrzad.
Moze to prowadzi¢ do uszkodzenia silnika.

P3.9.2.3 WSPOLCZYNNIK CHLODZENIA SILNIKA PRZY ZEROWEJ PREDKOSCI (ID 706)

Jesli predkosé jest zerowa, funkcja ta obliczy wspotczynnik chtodzenia w odniesieniu do
punktu, gdy silnik pracuje przy predkosci znamionowej bez chtodzenia zewnetrznego.

Wartos¢ domyslna jest ustawiana przy zatozeniu, ze nie ma zadnego wentylatora
zewnetrznego. Jesli jest uzywany wentylator zewnetrzny, mozna ustawic¢ wartos¢ wyzsza niz
w przypadku braku wentylatora. Na przyktad 90%.

W przypadku zmiany parametru P3.1.1.4 (Prad znamionowy silnika) zostanie automatycznie
przywrocona warto$¢ domyslna parametru P3.9.2.3.
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Zmiana tego parametru nie ma zadnego wptywu na maksymalny prad wyjsciowy napedu.
Maksymalny prad wyjsciowy mozna zmieni¢ tylko za pomoca parametru P3.1.3.1 Limit pradu
silnika.

Czestotliwos¢ charakterystyczna zabezpieczenia termicznego to 70% wartosci parametru
P3.1.1.2 Czestotliwos¢ znamionowa silnika.

Pchtodzenia A
Obszar przecigzenia
100% A —
| |
ID706=40% : !
i &
zestotliwosc
0 charaekte rystyczna fn f

Rys. 64: Krzywa | charakterystyki cieplnej silnikat .

P3.9.2.4 STALA CZASOWA CIEPLA SILNIKA (ID 707]

Stata czasowa jest to czas, w ciagu ktdrego obliczona krzywa cieplna osiaga 63% swojej
wartosci docelowej. Dtugos¢ statej czasowej zalezy od wymiardw silnika. Im wiekszy silnik,
tym dtuzsza stata czasowa.

Stata czasowa ciepta silnika rézni sie w zaleznosci od silnika. Jest rowniez rézna dla réznych
producentdw silnikéw. Wartos¢ domyslna parametru zalezy od wymiardéw.

Té jest to czas w sekundach, przez ktory silnik moze bezpiecznie pracowac przy
szesciokrotnym przekroczeniu pradu znamionowego. Producent silnika moze podac ten
parametr w informacjach na temat silnika. Jesli znasz wartos¢ parametru té silnika, na jego
podstawie mozesz ustawic stata czasowa. Zwykle stata czasowa ciepta silnika (w minutach)
wynosi 2*té. Jesli naped jest w stanie zatrzymania, stata czasowa jest wewnetrznie
zwiekszana do potrojnej ustawionej wartosci parametru, poniewaz chtodzenie opiera sie na
konwekcji.
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Rys. 65: Stata czasowa ciepta silnika

P3.9.2.5 0BCIAZALNOSC CIEPLNA SILNIKA (ID 708)

Na przyktad po ustawieniu wartosci 130% silnik osiagnie temperature znamionowa przy
130% wartosci pradu znamionowego.
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I/ITA
i
t
Usterka/
alarm
T
105%
. ‘s t
— — — — Obcigzalnosc¢ 80%
Obcigzalnos¢ 100%
"""""" Obcigzalnosc¢ 130%

Rys. 66: Obliczanie temperatury silnika

10.7.2  ZABEZPIECZENIE SILNIKA PRZED UTYKIEM SILNIKA

Funkcja ochrony przed utykiem silnika zabezpiecza silnik przed krotkimi przeciazeniami.
Przyczyna przeciazenia moze by¢ na przyktad zablokowany wat. Mozna ustawic czas reakgji
zabezpieczenia przed utykiem krétszy niz czas zabezpieczenia termicznego silnika.

Stan utyku silnika jest okreslany za pomoca parametréw: P3.9.3.2 Prad utyku oraz P3.9.3.4
Limit czestotliwosci utyku. Jesli prad jest wyzszy od ustawionego limitu, a czestotliwos$é
wyjsciowa nizsza od limitu, silnik znajduje sie w stanie utyku.

Ochrona przed utykiem jest rodzajem zabezpieczenia przed przekroczeniem dopuszczalnej
wartosci pradu.

WSKAZOWKA!

W przypadku uzywania dtugich kabli silnikowych (maks. 100 m) z matymi napedami
(<1,5 kW) prad silnika mierzony przez naped moze by¢ znacznie wyzszy od
rzeczywistego pradu silnika. Powodem jest wystepowanie praddéw
pojemnosciowych na kablu silnikowym.
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P3.9.3.2 PRAD UTYKU (ID 710)

Wartosc¢ tego parametru mozna ustawi¢ w zakresie od 0,0 do 2*IL. Aby wystapit stan utyku,
prad musi przekroczy¢ ten limit. W przypadku zmiany parametru P3.1.3.1 Limit pradu silnika
wartos¢ tego parametru zostanie automatycznie obliczona na 90% limitu pradu.

WSKAZOWKA!
Wartosc¢ pradu utyku nie moze przekraczac limitu pradu silnika.

p1

Obszar utyku

ID710

v

ID712

Rys. 67: Ustawienia charakterystyki utyku

P3.9.3.3 LIMIT CZASU UTYKU (ID 711)

Wartos$¢ tego parametru mozna ustawi¢ w zakresie od 1,0 do 120,0 s. Jest to maksymalny
czas aktywnego stanu utyku. Czas utyku jest mierzony za pomoca licznika wewnetrznego.

Jesli licznik czasu utyku przekroczy limit, zabezpieczenie spowoduje wytaczenie napedu.

10.7.3  ZABEZPIECZENIE PRZED NIEDOCIAZENIEM (SUCHA POMPA)

Celem zabezpieczenia silnika przed niedociazeniem jest zapewnienie, ze silnik jest obciazony
podczas pracy napedu. Jesli silnik traci obciazenie, by¢ moze wystapit problem w pracy. Na
przyktad wystapito pekniecie paska lub nastapit suchobieg pompy.

Zabezpieczenie silnika przed niedocigzeniem mozna dostosowac za pomoca parametréow
P3.9.4.2 (Zabezpieczenie przed niedocigzeniem: obciazenie w obszarze ostabienia pola) i
P3.9.4.3 (Zabezpieczenie przed niedociazeniem: obciazenie przy zerowej czestotliwosci).
Krzywa niedociazenia jest krzywa paraboliczng przebiegajaca miedzy czestotliwoscia zerowa
i punktem ostabienia pola. Ochrona jest nieaktywna ponizej 5 Hz. Licznik czasu niedociazenia
nie dziata ponizej 5 Hz.

Wartosci parametrow zabezpieczenia przed niedociazeniem sa ustawiane jako wartosci
procentowe odnoszace sie do znamionowego momentu obrotowego silnika. Do okreslenia
wspotczynnika skalowania wartosci wewnetrznego momentu obrotowego uzyj danych z
tabliczki znamionowej silnika, parametrow znamionowy prad silnika i znamionowy prad
napedu IH. W przypadku uzycia pradu innego niz znamionowy prad silnika spadnie
doktadnos¢ obliczen.
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WSKAZOWKA!

W przypadku uzywania dtugich kabli silnikowych (maks. 100 m) z matymi napedami
(<1,5 kW) prad silnika mierzony przez naped moze by¢ znacznie wyzszy od
rzeczywistego pradu silnika. Powodem jest wystepowanie praddéw
pojemnosciowych na kablu silnikowym.

P3.9.4.2 ZABEZPIECZENIE PRZED NIEDOCIAZENIEM: OBCIAZENIE W OBSZARZE OStABIENIA
POLA [ID 714]

Wartosc¢ tego parametru mozna ustawié w zakresie od 10,0 do 150,0% x moment obrotowy
silnika. Ta wartos¢ to minimalny dopuszczalny moment obrotowy, gdy czestotliwosé
wyjsciowa jest powyzej punktu ostabienia pola.

W przypadku zmiany parametru P3.1.1.4 (Prad znamionowy silnika) zostanie automatycznie
przywrécona warto$¢ domyslna tego parametru. Patrz 10.7.3 Zabezpieczenie przed
niedociazeniem (sucha pompal.

sMoment obrotowy

ID714

ID715 :
Punkt ostahienia pola

f

| . >
5 Hz Obszar niedocigzenia

Rys. 68: Ustawianie minimalnego obciazenia

P3.9.4.4 ZABEZPIECZENIE PRZED NIEDOCIA,Z'ENIEM: LIMIT CZASU (ID 716)
Limit czasu mozna ustawic¢ w zakresie od 2,0 do 600,0 s.

Jest to maksymalny czas aktywnego stanu niedociazenia. Czas niedociazenia jest mierzony
za pomoca licznika wewnetrznego. Jesli wartosc licznika przekroczy ten limit, zabezpieczenie
spowoduje wytaczenie napedu. Naped wytaczy sie zgodnie z ustawieniem parametru P3.9.4.1
Usterka niedociazenia. Jesli naped zatrzyma sie, licznik niedociazenia zostanie ponownie
wyzerowany.
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4 Licznik czasu niedocigzenia

Obszar
automatycznego
ID716 | Wytaczenia
Wytaczenie/ostrzezenie
D713
Czas
Niedocigzenie ] L —

Brak niedocigzenia

Rys. 69: Funkcja licznika czasu niedociazenia

P3.9.5.1 TRYB SZYBKIEGO ZATRZYMANIA [(ID 1276)
P3.9.5.2 [P3.5.1.26) UAKTYWNIENIE SZYBKIEGO ZATRZYMANIA (ID 1213]
P3.9.5.3 CZAS HAMOWANIA W SZYBKIM ZATRZYMANIU (ID 1256)

P3.9.5.4 ODPOWIEDZ NA USTERKE SZYBKIEGO ZATRZYMANIA (ID 744)

Za pomoca funkcji szybkiego zatrzymania mozna zatrzymacd naped w nadzwyczajnej sytuacji,
korzystajac ze specjalnej procedury z poziomu WE/WY lub magistrali. Jesli funkcja szybkiego
zatrzymania jest aktywna, mozna wyhamowac naped i zatrzymac go. Istnieje mozliwosc
zaprogramowania alarmu lub usterki, aby w historii usterek zostata zarejestrowana
informacja o wystapieniu zadania szybkiego zatrzymania.

f UWAGA!
Szybkie zatrzymanie nie jest funkcja zatrzymania awaryjnego. Przy zatrzymaniu
awaryjnym nalezy odtaczy¢ zasilanie silnika. Funkcja szybkiego zatrzymania nie
zapewnia tego.
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(FB [Stowo sterujace B12 ———

@E/WY |Szybkie zatrzymanie aktywn@— Normalna —
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LUB Szybkie
WE 1 zatrzymanie
WE 2 ktywn

Tak

v

Uruchomienie
sekwengji
zatrzymania zgodnie
z parametrami Tryb
szybkiego
zatrzymania i Czas
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szybkim zatrzymaniu

Tak
) 4

Wymuszenie przejscia
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wyzwolenie
alarmu/usterki
zgodnie z parametrem
Usterka szybkiego
zatrzymania

Szybkie
zatrzymanie
aktywne

Rys. 70: Logika szybkiego zatrzymania

P3.9.8.1 ZABEZPIECZENIE PRZED NISKA WARTOSCIA ANALOGOWEGO SYGNALU
WEJSCIOWEGO (ID 767)

Za pomoca funkcji zabezpieczenia przed niska wartoscia sygnatu analogowego mozna
znalez¢ nieprawidtowosci w analogowych sygnatach wejsciowych. Ochrona przez te funkcje
ogranicza sie jedynie do wejs¢ analogowych stuzacych do zadawania czestotliwosci lub
uzywanych w regulatorach PID/zewnetrznych regulatorach PID.
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Ochrona moze by¢ aktywna, gdy naped znajduje sie w stanie pracy lub w stanach pracy i
zatrzymania.

Numer .
wyboru Nazwa wyboru Opis
1 Zabezpieczenie wytaczone
2 Zabezpieczenie wtaczone w Zabezpieczenie jest aktywne tylko wtedy, gdy naped jest w
stanie pracy stanie pracy.
3 Zabezpieczenie wtaczone w Zabezpieczenie wtaczone w obu stanach - pracy i zatrzyma-
stanie pracy i zatrzymania nia.

P3.9.8.2 USTERKA ZBYT NISKIEJ WARTOSCI NA WEJSCIU ANALOGOWYM (ID 700}

Ten parametr okresla reakcje na usterke o kodzie 50 (ID usterki 1050, jesli w parametrze
P3.9.8.1 wtaczono zabezpieczenie przed niskim sygnatem wejscia analogowego.

Funkcja zabezpieczenia przed niskim sygnatem wejscia analogowego monitoruje poziom
sygnatu na wejsciach analogowych 1-6. Jesli sygnat wejscia analogowego spadnie ponizej
50% sygnatu minimalnego dla 500 ms, pojawi sie usterka lub alarm niskiego poziomu
sygnatu wejscia analogowego.

WSKAZOWKA!

Z wartosci Alarm + poprzednia czestotliwos¢ mozna korzystac tylko wtedy, gdy jako
wartos¢ zadana czestotliwosci jest uzywany analogowy sygnat wejsciowy 1 lub 2.

Nazwa wyboru

0 Brak dziatania Funkcja zabezplgczenlg przed niskim sygnatem na wejsciu
analogowym nie jest uzywana.

1 Alarm

9 Alarm. stata czestotlinocd Wartosc¢ czestotliwosci zadanej jest ustawiona zgodnie z

' ’ parametrem P3.9.1.13 Stata czestotliwos¢ alarmu.
3 Alarm, poprzednia czestotli- |Ostatnia prawidtowa czestotliwosé jest zachowana jako war-
wos¢ tos¢ zadana czestotliwosci.

Naped zatrzymuje sie w sposdb ustalony w parametrze

4 Usterka P3.2.5 Tryb zatrzymania.

5 Usterka, wybieg Naped zatrzymuje sie bezwtadnoscia.
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10.8 AUTOMATYCZNE WZNOWIENIE PRACY

P3.10.1 AUTOMATYCZNE WZNOWIENIE PRACY [ID 731)

Za pomoca parametru P3.10.1 mozna wtaczy¢ funkcje automatycznego wznowienia pracy.
Aby wybrac usterki, ktdre beda kasowane automatycznie, ustaw parametry od P3.10.6 do
P3.10.13 na wartos¢ 0 lub 7.

WSKAZOWKA!
Funkcja automatycznego wznowienia pracy jest dostepna tylko dla niektorych typow
usterek.

P3.10.3 CZAS OCZEKIWANIA (ID 717]

P3.10.4 CZAS PROBY (ID 718)

Ten parametr stuzy do ustawiania czasu préby dla funkcji automatycznego wznowienia pracy.
W czasie proby funkcja automatycznego wznowienia pracy probuje skasowac usterki, ktdre
wystapity. Odliczanie czasu rozpoczyna sie od pierwszego automatycznego wznowienia pracy.
Przy nastepnej usterce odliczanie czasu proby rozpoczyna sie ponownie.

P3.10.5 LICZBA PROB (ID 759)

Jesli liczba prob w czasie proby przekroczy wartosc tego parametru, zostanie wyswietlona
usterka trwata. W przeciwnym razie - po uptywie czasu proby usterka zniknie z wyswietlacza.

Za pomoca parametru P3.10.5 mozna ustawi¢ maksymalna liczbe automatycznych préb
wznowienia pracy w czasie okreslonym w parametrze P3.10.4. Typ usterki nie ma zadnego
wptywu na liczbe maksymalna.
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Czas zwioki Czas zwtoki Czas zwtoki
ID717 ID717 ID717
Sygnat usterki ’7 ’7‘
Alarm
Zerowanie 1 Zerowanie 2
Automatyczne _‘ _‘
wznawianie
Czas proby Czas préby ID718 S
Usterka
aktywna

Liczba préb: (ID759 = 2)

Rys. 71: Funkcja automatycznego wznowienia pracy

10.9 FUNKCJE STEROWANIA CZASOWEGO

Funkcje sterowania czasowego umozliwiaja sterowanie funkcjami za pomoca wewnetrznego
zegara czasu rzeczywistego. Wszystkimi funkcjami, ktérymi mozna sterowad za pomoca
wejscia cyfrowego, mozna rowniez sterowac za pomoca zegara czasu rzeczywistego z
kanatami czasowymi 1-3. Sterowanie wejsciem cyfrowym nie wymaga instalacji
zewnetrznego sterownika PLC. Zamkniete i otwarte przedziaty czasowe wejscia mozna
zaprogramowac wewnetrznie.

Aby uzyskac najlepsze wyniki z funkcjami sterowania czasowego, zainstaluj baterie, a
nastepnie ostroznie wprowadz ustawienia zegara czasu rzeczywistego w kreatorze rozruchu.
Bateria jest dostepna jako opcja.

WSKAZOWKA!
Nie jest zalecane korzystanie z funkcji sterowania czasowego bez dodatkowe]

baterii. Jesli nie zostanie zainstalowana bateria zegara czasu rzeczywistego,
ustawienia daty i godziny napedu beda kasowane przy kazdym wytaczeniu zasilania.

KANALY CZASOWE

Wyjécie przedziatu czasowego i/lub funkcje sterowania czasowego mozna przypisac do
kanatéw czasowych 1-3. Za pomoca kanatéw czasowych mozna sterowac funkcjami typu
wtacz/wytacz - na przyktad wyjsciami przekaznikowymi lub wejsciami cyfrowymi. Aby
skonfigurowac logike wtaczania/wytaczenia kanatéw czasowych, przypisz im przedziaty czasu
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i/lub sterowania czasowe. Kanatem czasowym mozna sterowac za pomoca wielu przedziatéow
czasu lub sterowan czasowych.

CP | Przypisz do kanatu )

(Przedzia’f czasu 1 -
Sterowanie czasowe 1

(Przedzia’: czasu 2

(Przedzia’r czasu 3 |
(Przedzia’r czasu 4)

Sterowanie czasowe 2

(Przedzia’f czasu 5)

(Kana’f czasowy 1) I
(Kana’r czasowy 2 | -
Sterowanie czasowe j
(Kanalr czasowy 3 |
Rys. 72: Sposdb przypisywania przedziatéw czasu i sterowan czasowych do kanatow czasowych

jest bardzo elastyczny. Kazdy przedziat czasu i kazde sterowanie czasowe ma parametr
umozliwiajacy przypisanie do kanatu czasowego.

PRZEDZIALY CZASU

Za pomoca parametrow przypisz kazdemu przedziatowi czas wtaczenia i czas wytaczenia.
Jest to codzienny czas aktywnosci przedziatu w poszczegdlnych dniach, ktore ustawiono w
parametrach Od dnia i Do dnia. Na przyktad ponizsze ustawienia parametrow oznaczaja, ze
przedziat jest aktywny od 7:00 do 9:00 od poniedziatku do piatku. Kanat czasowy przypomina
wejscie cyfrowe, ale jest wirtualny.

Czas wtaczenia: 07:00:00
Czas wytaczenia: 09:00:00
Od dnia: Poniedziatek

Do dnia: Piatek

STEROWANIA CZASOWE

Sterowania czasowe umozLliwiaja aktywacje kanatu czasowego w okreslonym czasie za
pomoca polecenia z wejscia cyfrowego lub innego kanatu czasowego.
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A

Pozostaty czas

Czas

Aktywacja

1
J | Czas pracy L WY

Rys. 73: Sygnat aktywacji pochodzi z wejscia cyfrowego lub wirtualnego wejscia cyfrowego,
takiego jak kanat czasowy. Sterowanie czasowe odlicza od momentu opadania zbocza.

Parametry ponizej uaktywnia sterowanie czasowe, gdy zostanie zamkniete wejscie cyfrowe 1
w gniezdzie A. Spowoduja rowniez aktywacje sterowania czasowego na 30 sekund po jego
otwarciu.

+ Czaspracy:30s
» Sterowanie czasowe: Digln SlotA.1

Mozna ustawic czas pracy 0 sekund, aby zastapi¢ kanat czasowy aktywowany z wejscia
cyfrowego. W ten sposdb nie bedzie zadnej zwtoki po zboczu opadajacym.

Przyktad:
Problem:

Przemiennik czestotliwosci znajduje sie w magazynie i steruje klimatyzacja. Musi pracowacd
od godziny 7 do 17 w dni robocze oraz od godziny 9 do 13 w weekendy. Konieczna jest rowniez
praca napedu poza tymi godzinami, jesli w budynku znajduje sie personel. Naped musi
kontynuowac prace 30 minut po wyjsciu personelu.

Rozwiazanie:

Ustaw dwa przedziaty czasu - jeden dla dni roboczych i jeden dla weekenddw. Do aktywacji
procesu poza ustawionymi godzinami bedzie réwniez wymagane sterowanie czasowe. Patrz
konfiguracja ponizej.

Przedziat czasu 1

P3.12.1.1: Czas wtaczenia: 07:00:00

P3.12.1.2: Czas wytaczenia: 17:00:00

P3.12.1.3: Dni: Poniedziatek, Wtorek, Sroda, Czwartek, Piatek
P3.12.1.4: Przypisz do kanatu: Kanat czasowy 1
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STOP|C| READY e

m Interval 1
ID:1466 M3.12.1.3

ON Time

S 07:00:00

OFF Time

o 17:00:00

|

< Days

0 0]

Rys. 74: Tworzenie przedziatu czasu za pomoca funkcji sterowania czasowego

STOP | G] READY | 10
4 Days
D ID: M3.12.1.3

@ Add to favourites

Rys. 75: Przechodzenie do trybu edycji

STOP | & | READY | 10

Days

iD: M3.12.1.3.1

[ ] Monday

|| Tuesday
[ ] Wednesday

: Thursday

[ ] Friday

Rys. 76: Wybdr pola wyboru dla dni roboczych

Przedziat czasu 2

P3.12.2.1: Czas wtaczenia: 09:00:00

P3.12.2.2: Czas wytaczenia: 13:00:00
P3.12.2.3: Dni: Sobota, Niedziela

P3.12.2.4: Przypisz do kanatu: Kanat czasowy 1

Sterowanie czasowe 1

P3.12.6.1: Czas pracy: 1800 s (30 min)

P3.12.6.2: Sterowanie czasowe 1: Digln SlotA.1 (Parametr znajduje sie w menu wejsé
cyfrowych).

P3.12.6.3: Przypisz do kanatu: Kanat czasowy 1

P3.5.1.1: Sygnat sterujacy 1 A: Kanat czasowy 1 w poleceniu pracy WE/WY
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Przedziat czasu 1
Dni = poniedziatek—piatek
Wiaczony = 07:00:00 Wytgczony = 17:00:00 G ster%zv%r%?g 1A> -

Przedziat czasu 2 E
Dni = sobota, niedziela !

Wiaczony = 09:00:00 Wyfaczony = 13:00:00 Kanat czasowy 1 -~~~ Start/stop

Wejscie cyfrowe
1 w gniezdzie A Sterowanie czasowe 1
(czas pracy) = 1800s

Rys. 77: Sygnat sterujacy dla polecenia startu pochodzi z kanatu czasowego 1, a nie z wejscia
cyfrowego

10.10 REGULATOR PID

P3.13.1.9 STREFA MARTWA [ID 1056)

P3.13.1.10 OPOZNIENIE W STREFIE MARTWEJ (ID 1057)

Jesli rzeczywista warto$é pozostaje w obrebie strefy martwej przez okreslony czas, wyjscie
regulatora PID zostanie zablokowane. Ta funkcja zapobiega niepozadanym ruchom i zuzyciu
sitownikdw, np. zawordw.

Strefa martwa (ID1056) Wartos¢ zadana
EZARN z
Z
Opoznienie w streficié Warto$¢ rzeczywista
martwej (ID1057) : '
A
/‘ §< =Ev—
Wyjscie zablokowane

Rys. 78: Funkcja martwej strefy
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10.10.1 SPRZEZENIE WYPRZEDZAJACE

P3.13.4.1 FUNKCJA SPRZEZENIA WYPRZEDZAJACEGO (ID 1059)

Funkcja sprzezenia wyprzedzajacego wymaga zwykle doktadnych modeli proceséw. W
niektdrych przypadkach wystarcza sprzezenie typu wzmocnienie + przesuniecie. W
sprzezeniu wyprzedzajacym nie korzysta sie z zadnych pomiaréw sprzezenia zwrotnego
odnoszacych sie do rzeczywistej wartosci sterowanej procesu. W sterowaniu sprzezeniem
wyprzedzajacym stosuje sie inne pomiary, ktore wptywaja na wartos¢ sterowanego procesu.

PRZYKLAD 1:

Poziom wody w zbiorniku mozna kontrolowac za pomoca sterowania przeptywem. Docelowy
poziom wody zostat ustawiony jako wartos¢ zadana, a rzeczywisty poziom jako sprzezenie
zwrotne. Sygnat sterujacy umozliwia monitorowanie przyptywu.

Odptyw mozna uznac za mozliwe do zmierzenia zaktdcenie. Na podstawie pomiaru
zaktocenia mozna podjac probe jego regulacji za pomoca funkcji sterowania sprzezeniem
wyprzedzajacym (wzmocnienie i przesuniecie, ktéra dodaje sie do wyjscia regulatora PID.
Regulator PID reaguje szybciej na zmiany poziomu odptywu niz w przypadku bezposredniego
pomiaru tego poziomu.

poziom oID ___:F_.Qj' _______ FEW .

%ﬂ

. @ Sterowanie
odptywem

Sterowanie poziomem

Rys. 79: Sterowanie sprzezeniem wyprzedzajacym

10.10.2 FUNKCJA USPIENIA

P3.13.5.1 CZESTOTLIWOSC USPIENIA SP1 (ID 1016)

Naped przechodzi w tryb uépienia (zatrzymuje sie), gdy jego czestotliwo$¢ wyjsciowa spada
ponizej limitu czestotliwosci okreslonego w tym parametrze.

Wartosc¢ tego parametru jest uzywana w sytuacji, gdy sygnat wartosci zadanej regulatora PID
jest pobierany ze zrdédta 1 wartosci zadanej.
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Kryteria przejscia do trybu uspienia

« Czestotliwos¢ wyjsciowa utrzymuje sie ponizej czestotliwosci uspienia dtuzej niz
ustawiony czas opo6znienia uspienia

* Sygnat sprzezenia zwrotnego regulatora PID utrzymuje sie powyzej ustawionego
poziomu budzenia

Kryteria wybudzenia z uspienia

» Sygnat sprzezenia zwrotnego regulatora PID spadnie ponizej ustawionego poziomu
budzenia

WSKAZOWKA!
Nieprawidtowe ustawienie poziomu budzenia uniemozliwi napedowi przechodzenie
w tryb uspienia

P3.13.5.2 OPOZNIENIE USPIENIA SP1 (ID 1017)

Naped przechodzi w tryb uépienia (zatrzymuje sie), gdy jego czestotliwo$¢ wyjsciowa spada
ponizej limitu czestotliwosci uspienia na dtuzej, niz to okreslono w tym parametrze.

Wartosc¢ tego parametru jest uzywana w sytuacji, gdy sygnat wartosci zadanej regulatora PID
jest pobierany ze zrdédta 1 wartosci zadanej.

P3.13.5.3 POZIOM BUDZENIA SP1 (ID 1018)

P3.13.5.4 TRYB BUDZENIA SP1 (ID 1019)]
Za pomoca tych parametréw mozna okresli¢ moment wybudzenia napedu z trybu uspienia.

Naped wybudzi sie z trybu uspienia, gdy wartos¢ sprzezenia zwrotnego regulatora PID
spadnie ponizej poziomu budzenia.

Ten parametr okresla, czy poziom budzenia dziata jako statyczny poziom bezwzgledny czy tez
jako poziom wzgledny zalezny od wartosci zadanej regulatora PID.

Wybér 0 = poziom bezwzgledny (poziom budzenia to poziom statyczny niezalezny od wartosci
zadanej).

Wybér 1 = wzgledna warto$¢ zadana (poziom budzenia jest przesuniety ponizej rzeczywiste;
wartosci zadanej i jest z nig skorelowany).

Wartos$¢ zadana Warto$¢ zadana regulacji PID
e

Poziom budzenia

Rys. 80: Tryb budzenia: poziom bezwzgledny
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Wartos$¢ zadana Wartos¢ zadana regulacji PID
A

Poziom budzenia

Rys. 81: Tryb budzenia: wzgledna wartosc zadana

P3.13.5.5 WARTOSC ZADANA 1 WZMOCNIENIA USPIENIA (ID 1793)

Zanim naped przejdzie do stanu uspienia, warto$¢ zadana regulacji PID automatycznie
wrasta, co zapewnia wyzsza wartosc procesu. Stan uspienia trwa wtedy dtuzej, nawet w
przypadku umiarkowanego przecieku.

Po stwierdzeniu progu czestotliwosci i opdéznienia jest stosowany poziom wzmocnienia i
naped przechodzi do stanu uspienia. Gdy wartos¢ rzeczywista zréwna sie z wartoscia zadana
zmodyfikowana o przyrost, przyrost wzmocnienia wartosci zadanej jest zerowany, a naped
przechodzi w stan uspienia, co zatrzymuje silnik. Przyrost wzmocnienia jest dodatni w
przypadku bezposredniej regulacji PID (P3.13.1.8 = normalny), a ujemny w przypadku
odwrotnej regulacji PID (P3.13.1.8 = odwrdcony].

Jesli wartos¢ rzeczywista nie osiagnie wartosci zadanej zmodyfikowanej o przyrost, wartosc
wzmocnienia zostanie i tak wyzerowana po uptywie czasu ustawionego w parametrze
P3.13.5.5. W napedzie jest wtedy przywracana normalna regulacja z normalna wartoscia
zadana.

W konfiguracji z wieloma pompami, jesli podczas wzmacniania zostanie uruchomiona pompa
pomocnicza, sekwencja wzmacniania jest przerywana i nastepuje wznowienie normalnej
regulacji.

P3.13.5.5 CZESTOTLIWOSC USPIENIA SP2 [ID 1075]
Zobacz opis parametru P3.13.5.1.

P3.13.5.6 SP2 OPOZNIENIE USPIENIA [1076)

Zobacz opis parametru P3.13.5.2.

P3.13.5.7 POZIOM BUDZENIA SP2 (ID 1077)

Zobacz opis parametru P3.13.5.3.

P3.13.5.8 TRYB BUDZENIA SP2 (ID 1020)

Patrz opis parametru P3.13.5.4

P3.13.5.11 WARTOSC ZADANA 2 WZMOCNIENIA USPIENIA (ID 1794)

Zobacz opis parametru P3.13.5.5.
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10.10.3 MONITOROWANIE SPRZEZENIA ZWROTNEGO

Dzieki monitorowaniu sprzezenia zwrotnego mozna upewnic sie, ze wartos¢ sprzezenia
zwrotnego regulatora PID (wartos$¢ procesowa lub warto$¢ rzeczywista) miesci sie w
ustalonych limitach. Za pomoca tej funkcji mozna na przyktad odnalez¢ uszkodzona rure i
zatrzymac wyciek.

Te parametry okreslaja zakres, w ktérym warto$é sygnatu sprzezenia zwrotnego regulatora
PID pozostanie prawidtowa. Jesli sygnat sprzezenia zwrotnego PID przekroczy zakres i taki
stan bedzie sie utrzymywad dtuzej niz czas opdznienia, zostanie wyswietlona usterka
monitorowania sprzezenia zwrotnego (kod usterki 101).

P3.13.6.1 WLACZ MONITOROWANIE SPRZEZENIA ZWROTNEGO (ID 735]

Wartos$¢ rzeczywista

Gorny limit
(ID736)

| :
i .
i :
Dolny limit] u
(ID758) |

| ,,
I Wartosc
[
[
[
|
|
i
i
|
|
|
|
|
|

zadana

\
\

\
\

Opdznienie |
(ID737)

Tryb regulacji Alarm lub usterka

Rys. 82: Funkcja monitorowania sprzezenia zwrotnego

P3.13.6.2 GORNY LIMIT (ID 736)

P3.13.6.3 DOLNY LIMIT (ID 758)

Ustawienie gérnego i dolnego limitu wokot wartosci zadanej. Jesli wartosé rzeczywista
przekroczy limit, licznik zaczyna zliczac¢ czas w gore. Gdy wartos¢ rzeczywista miesci sie w
dozwolonym zakresie, licznik zlicza czas w dét. Gdy licznik osiagnie wartos¢ wieksza niz
wartos¢ parametru P3.13.6.4 Opoznienie, pojawi sie alarm lub usterka. Wyboru odpowiedzi
mozna dokonac za pomoca parametru P3.13.6.5 (Odpowiedz na usterke monitorowania
PID1).
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10.10.4 KOMPENSACJA SPADKU CISNIENIA

W przypadku zwiekszania cisnienia w dtugiej rurze z wieloma wylotami najlepszym miejscem
ustawienia czujnika bedzie potowa dtugosci rury (pozycja 2 na rysunku). Czujnik mozna
rowniez umiesci¢ bezposrednio za pompa. W ten sposob prawidtowe cisnienie zostanie
osiagniete bezposrednio za pompa, jednak na dalszych odcinkach rury spadnie ono wraz z
przeptywem.

Cisnienie
A

Brak przeptywu

— e

rzeptyw

\\
\ A

»

>

Dlugos¢ rury

Pozycja 1 Pozycja 2
Yd A A Yd A A

Rys. 83: Pozycja czujnika cisnienia

P3.13.7.1 WLACZANIE KOMPENSACJI DLA WARTOSCI ZADANEJ 1 (ID 1189)

P3.13.7.2 MAKS. KOMPENSACJA WARTOSCI ZADANEJ 1 (ID 1190)

Czujnik jest umieszczony w pozycji 1. Cisnienie w rurze bedzie utrzymywac sie na statym
poziomie w przypadku braku przeptywu. Jednak wraz z przeptywem cisnienie spada na
dalszych odcinkach rury. Aby skompensowac spadek cisnienia, mozna zwieksza¢ wartos¢
zadana w miare wzrostu natezenia przeptywu. Przeptyw jest obliczany za pomoca
czestotliwosci wyjsciowej, a warto$¢ zadana zwieksza sie liniowo wraz ze wzrostem
natezenia przeptywu.
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Wartos¢
zaq‘ana

Warto$¢ zadana + maks. kompensacja

Wartos$c¢ zadana

»
>

Minimalna czestotliwos¢ i przeptyw Maksymalna czestotliwos¢ i przeptyw

Cisnienie
A

/

Prz i
Brak przeptywu eptyw i kompensagja

\\
\ A

»
>

Dtugos¢ rury

Pozycja 1 Pozycja 2

Rys. 84: Wtaczanie wartosci zadanej 1 w celu kompensacji spadku cisnienia

10.10.5 +LAGODNY START

Funkcja tagodnego startu pozwala osiagnac okreslony poziom wartosci procesowej przy
niskiej predkosci przed rozpoczeciem sterowania przez regulator PID. Jesli proces nie
osiagnie okreslonego poziomu w ramach limitu czasu, zostanie wyswietlona usterka.

Za pomoca funkcji mozna powoli napetnia¢ pusta rure, aby zapobiec jej uszkodzeniu przez
silny strumien wody.

Zalecane jest uzywanie funkcji tagodnego startu zawsze po wybraniu funkcji sterowania
wielopompowego.
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P3.13.8.1 FUNKCJA tAGODNEGO STARTU (ID 1094)

Ten parametr okresla tryb pracy funkcji tagodnego startu.

0 = wytaczony
1 = wtaczony (poziom)

Naped dziata ze stata czestotliwoscia (P3.13.8.2 Czestotliwo$¢ tagodnego startu) do
momentu, gdy sygnat sprzezenia zwrotnego PID osiagnie poziom tagodnego startu (P3.13.8.3
Poziom tagodnego startu). Regulator PID rozpoczyna wtedy regulacje.

Ponadto, jesli sygnat sprzezenia zwrotnego PID nie osiagnie poziomu tagodnego startu w
okreslonym czasie (P3.13.8.4 Czas tagodnego startu), zgtaszana jest usterka tagodnego
startu (o ile parametr P3.13.8.4 Czas tagodnego startu ma wartos$¢ wieksza od 0.

Tryb tagodnego startu jest uzywany w instalacjach pionowych.

2 = wtaczony (limit czasu)

Naped dziata ze stata czestotliwoscia (P3.13.8.2 Czestotliwos$¢ tagodnego startu) do uptywu
okreslonego czasu (P3.13.8.4 Czas tagodnego startu). Po uptywie czasu tagodnego startu
zaczyna dziata¢ regulator PID.

W tym trybie usterka tagodnego startu nie jest zgtaszana.

Tryb tagodnego startu jest uzywany w instalacjach poziomych.

P3.13.8.2 CZESTOTLIWOSC LAGODNEGO STARTU (ID 1055)

Ten parametr okresla stata wartos¢ zadana czestotliwosci, uzywana wtedy, gdy funkcja
tagodnego startu jest aktywna.

P3.13.8.3 POZIOM £t AGODNEGO STARTU [ID 1095)

Aby uzywac tego parametru, nalezy w parametrze P3.13.8.1 Funkcja tagodnego startu
zaznaczy¢ wartos¢ Wt. (poziom).

Parametr okresla poziom sygnatu sprzezenia zwrotnego PID, powyzej ktorego funkcja
tagodnego startu jest wytaczana i sterowanie przejmuje regulator PID.

P3.13.8.4 LIMIT CZASU t AGODNEGO STARTU (ID 1096)

Jesli w parametrze P3.13.8.1 Funkcja tagodnego startu jest wybrana opcja Wt. (poziom),
parametr Limit czasu tagodnego startu okresla, po jakim czasie jest zgtaszana usterka
tagodnego startu.

Jesli w parametrze P3.13.8.1 Funkcja tagodnego startu jest wybrana opcja Wt. (limit czasu),
parametr Limit czasu tagodnego startu okresla czas dziatania napedu ze stata
czestotliwoscia tagodnego startu (P3.13.8.2 Czestotliwos$¢ tagodnego startu), po ktérym
rozpoczyna dziatanie regulator PID.

P3.13.8.5 REAKCJA NA USTERKE t AGODNEGO STARTU (ID 738]

Wybér reakcji na usterke F100 Usterka limitu czasu tagodnego startu PID.
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0 = brak reakgji

1 =alarm

2 = usterka (zatrzymaj zgodnie z trybem stopu)
3 = usterka (zatrzymaj wybiegiem)

10.10.6 MONITOROWANIE CISNIENIA WEJSCIOWEGO

Za pomoca funkcji monitorowania cisnienia wej$ciowego mozna upewnic sie, czy na wlocie
pompy jest wystarczajaca ilos¢ wody. Jesli tak jest, pompa nie bedzie zasysac powietrza i nie
wystapi kawitacja. Aby korzystac z tej funkcji, nalezy zainstalowaé czujnik cisnienia na wlocie
pompy.

Jesli cisnienie wejsciowe pompy spadnie ponizej ustawionego limitu alarmu, pojawi sie
alarm. Zostanie zredukowane cisnienie wyjSciowe pompy poprzez zmniejszenie wartosci
zadanej regulatora PID. Jesli cisnienie spadnie ponizej limitu usterki, pompa zostanie
zatrzymana i pojawi sie usterka.

Zasilanie sieciowe

]

oo
oo

Wilot

Rys. 85: Potozenie czujnika cisnienia
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Cisnienie wejsciowe
A

Monitor ci$nienia wejsciowego

Poziom alarmu
monitorowania

Poziom usterki
monitorowania

RSO S

Opodznienie
usterki
monitorowania;

Opodznienie
usterki
monitorowania
P

Wartosc zadana
regulacji PID !
A !

Wartos¢ zadana
regulacji PID

'fz'h'{r} iejszenie wartoéci
zadanej regulacji PID

[RPS  | gpny E

Alarm cisnienja wejsciowego
(sygnat wyjscia cyfrGwego)

Praca silnika

e T B B R et

Rys. 86: Funkcja monitorowania cisnienia wejsciowego

10.10.7 FUNKCJA USPIENIA W RAZIE WYKRYCIA BRAKU ZAPOTRZEBOWANIA

Ta funkcja gwarantuje, ze pompa nie bedzie dziatata z duza predkoscia, jesli w uktadzie nie
ma na to zapotrzebowania.

Funkcja uaktywnia sie, gdy sygnat sprzezenia zwrotnego PID oraz czestotliwos$¢ wyjSciowa w
napedzie pozostaja w okreslonych obszarach histerezy dtuzej, niz okresla to parametr
P3.13.10.4 Czas monitorowania SNDD.

Sygnat zwrotny regulatora PID i czestotliwos¢ wyjsciowa maja rézne ustawienia histerezy.
Histereza sprzezenia zwrotnego PID (P3.13.10.2 Histereza btedu SNDD) jest podawana w
wybranych jednostkach procesowych wokot wartosci zadanej PID.

Gdy funkcja zostanie wtaczona, do wartosci sprzezenia zwrotnego jest wewnetrznie

dodawana wartos$¢ tymczasowego modyfikatora dopasowania (Dod. rzecz. SNDD.

« Jesli w uktadzie nie wystepuje zapotrzebowanie, wartos¢ wyjsciowa regulatora PID i
czestotliwosé wyjsciowa napedu spadaja w kierunku 0. Jesli wartosé sprzezenia
zwrotnego PID pozostaje w obszarze histerezy, naped przechodzi w tryb uspienia.

« Jesli wartosc sprzezenia zwrotnego PID wychodzi poza obszar histerezy, funkcja jest
wytaczana i naped wraca do normalnego dziatania.
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Rys. 87: Uspienie, nie wykryto zapotrzebowania

A. Czestotliwos¢ wyjsciowa napedu H. Wartosc sprzezenia zwrotnego PID i

B. Wartosc¢ sprzezenia zwrotnego PID czestotliwos¢ wyjsciowa w napedzie

C. Wartos¢ zadana regulatora PID pozostaja w obszarach histerezy przez

D. Histereza czestotliwosci SNDD ustalony czas (czas monitorowania
(P3.13.10.3) SNDD). Do wartosci sprzezenia

E. Histereza btedu SNDD (P3.13.10.2) zwrotnego PID jest dodawana wartos¢
Obszar histerezy wokot wartosci zadanej modyfikatora dopasowania (Dod. rzecz.
regulatora PID. SNDD).

F. Dod. rzecz. SNDD (P3.13.10.5) I.  Wartosc zadana 1 czasu op6znienia

G. Czas monitorowania SNDD (P3.13.10.4) uépienia (P3.13.5.2)

J.  Naped przechodzi w tryb uspienia.
K. Jednostka procesowa (P3.13.1.4)

P3.14.1.7 WYBOR JEDNOSTKI PROCESOWEJ (ID 1636)
P3.14.1.8WARTOSC MAKSYMALNA JEDNOSTKI PROCESOWEJ (ID 1664)

P3.14.1.9WARTOSC MINIMALNA JEDNOSTKI PROCESOWEJ (ID 1665]

Dzieki parametrom Wybor jednostki procesowej, Warto$¢ minimalna jednostki procesowej i
Wartos¢ maksymalna jednostki procesowej mozna obejrzec¢ wszystkie parametry i
monitorowane wartoéci zwiazane z regulacja PID (np. sprzezenia zwrotnego i wartosci
zadanej) w wybranych jednostkach procesowych (np. barach lub paskalach).

Parametry Wartos¢ minimalna/maksymalna jednostki procesowej sa konfigurowane zgodnie
z zakresem dziatania czujnika sprzezenia zwrotnego.

Przyktad:
W instalacji z pompa zakres sygnatu czujnika cisnienia wynosi 4-20 mA i 0-10 bardéw.
Regulator PID ma nastepujace ustawienia jednostek procesowych:

«  WybdrJednProces = bar
« MinJednostProc = 0,00 bardow
» MaksJednostProc = 10,00 bardw

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




OPIS PARAMETROW VACON - 341

10.10.8 ZESTAW WARTOSCI ZADANYCH

P3.13.12.1 ZESTAW WARTOSCI ZADANYCH 0 (ID 15560)
P3.13.12.2 ZESTAW WARTOSCI ZADANYCH 1 (ID 15561)
P3.13.12.3 ZESTAW WARTOSCI ZADANYCH 2 (ID 15562)
P3.13.12.4 ZESTAW WARTOSCI ZADANYCH 3 (ID 15563)
P3.13.12.5 ZESTAW WARTOSCI ZADANYCH 4 (ID 15564)
P3.13.12.6 ZESTAW WARTOSCI ZADANYCH 5 (ID 15565)
P3.13.12.7 ZESTAW WARTOSCI ZADANYCH 6 (ID 15566)
P3.13.12.8 ZESTAW WARTOSCI ZADANYCH 7 (ID 15567)
P3.13.12.9 ZESTAW WARTOSCI ZADANYCH 8 (ID 15568)
P3.13.12.10 ZESTAW WARTOSCI ZADANYCH 9 (ID 15569]
P3.13.12.11 ZESTAW WARTOSCI ZADANYCH 10 (ID 15570)
P3.13.12.12 ZESTAW WARTOSCI ZADANYCH 11 (ID 15571)
P3.13.12.13 ZESTAW WARTOSCI ZADANYCH 12 (ID 15572)
ZESTAW WARTOSCI ZADANYCH 13 (ID 15573)
P3.13.12.14 ZESTAW WARTOSCI ZADANYCH 13 (ID 15573)
P3.13.12.15 ZESTAW WARTOSCI ZADANYCH 14 (ID 15574)
P3.13.12.16 ZESTAW WARTOSCI ZADANYCH 15 (ID 15575)

Parametry pokazuja state wartosci zadane regulatora PID. Wartosci sa prezentowane w
jednostce procesowej ustawionej w parametrze P3.13.1.4 Wybor jednostki procesowe;.
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WSKAZOWKA!

Parametry zmieniaja sie automatycznie w odpowiedzi na modyfikacje parametru
P3.13.1.5 Wartos¢ minimalna jednostki procesowej lub P3.13.1.6 Wartos¢
maksymalna jednostki procesowe].

10.10.8.1 P3.13.12.17 Wybor zestawu wartosci zadanych, bit 0 (ID 15576)

P3.13.12.18 WYBOR ZESTAWU WARTOSCI ZADANYCH, BIT 1 (ID 15577]
P3.13.12.19 WYBOR ZESTAWU WARTOSCI ZADANYCH, BIT 2 (ID 15578]

P3.13.12.20 WYBOR ZESTAWU WARTOSCI ZADANYCH, BIT 3 (ID 15579]

Te parametry okreslaja cyfrowe sygnaty wejsciowe, ktdre sa uzywane do wybierania
zestawdw wartosci zadanych 0-15.
Aby wtaczy¢ funkcje zestawow wartosci zadanych, w parametrze P3.13.2.5 Wybér wartosci

zadanej PID lub P3.13.2.10 Wybor zrdédta wartosci zadanej 2 ustaw wartosc Zestaw wartosci
zadanych.
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Tabela 116: Wybor zestawu wartosci zadanych

Wybrana wartos¢
FELEDE]

Cyfrowe sygnaty wejsciowe (x = cyfrowy sygnat wejsciowy jest aktywny)

Wybor zestawu Wybor zestawu Wybor zestawu Wybor zestawu
wartosci zadanych 0 |wartosci zadanych 1 |wartosci zadanych 2 |wartosci zadanych 3
(P3.13.12.17) (P3.13.12.18) (P3.13.12.19) (P3.13.12.20)

Zestaw wartosci
zadanych 0

Zestaw wartosci
zadanych 1

Zestaw wartosci
zadanych 2

Zestaw wartosci
zadanych 3

Zestaw wartosci
zadanych 4

Zestaw wartosci
zadanych 5

Zestaw wartosci
zadanych 6

Zestaw wartosci
zadanych 7

Zestaw wartosci
zadanych 8

Zestaw wartosci
zadanych 9

Zestaw wartosci
zadanych 10

Zestaw wartosci
zadanych 11

Zestaw wartosci
zadanych 12

Zestaw wartosci
zadanych 13

Zestaw wartosci
zadanych 14

Zestaw wartosci
zadanych 15
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10.11 FUNKCJA STEROWANIA WIELOPOMPOWEGO

Funkcja sterowania wielopompowego umozliwia kontrolowanie systemu, w ktdrym
réownolegle dziata do 8 silnikow, napedzajacych np. pompy, wentylatory lub sprezarki.
Wewnetrzny regulator PID napedu obstuguje niezbedna liczbe silnikdw oraz steruje ich
predkoscia silnikdw odpowiednio do zapotrzebowania.

10.11.1 LISTA KONTROLNA ROZRUCHU WIELU POMP (WIELU NAPEDOW)

Ponizsza lista kontrolna pomoze w konfigurowaniu podstawowych ustawien systemu
wielopompowego (wielonapedowego). Jesli do parametryzacji jest uzywany panel sterujacy,
do konfigurowania podstawowych ustawien mozna uzywac takze kreatora aplikacji.

Zacznij pierwsze uruchomienie od napedow, w ktorych sygnat sprzezenia zwrotnego z
regulatora PID (np. czujnika ci$nienia) jest podtaczony do wejscia analogowego ([domyslnie:
Al2). Wykonaj to dla wszystkich napedéw w systemie.
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Krok Dziatanie

Przyjrzyj sie okablowaniu.

. Sprawdz w podreczniku instalacji, jakie przewody nalezy stosowa¢ w napedzie (kabel zasi-
lajacy, kabel silnikowy]).

. Sprawdz poprawne okablowanie sterujace (WE/WY, czujnik sprzezenia zwrotnego PID,

1 komunikacja) na Rys. 18 Schemat potaczen elektrycznych w systemie wielopompowym (wie-
lonapedowym), przyktad 1A oraz na Rys. 16 Domyslne potaczenia sterujace aplikacji Stero-
wanie wielopompowe [wielonapedowe).

. Jesli jest wymagana nadmiarowosé, upewnij sie, ze sygnat sprzezenia zwrotnego PID
(domyslnie Al2) jest doprowadzony do co najmniej 2 napeddw. Sprawdz instrukcje podta-
czania przewodow na Rys. 18 Schemat potaczen elektrycznych w systemie wielopompowym
(wielonapedowym], przyktad 1A.

Wtacz zasilanie napedu i rozpocznij parametryzacje.

2 . Zacznij parametryzacje od napeddw, ktére maja podtaczony sygnat sprzezenia zwrot-
nego PID. Napedy te moga dziata¢ jako gtéwne napedy systemu wielopompowego.
. Parametryzacje mozna wykonac z panelu sterujacego lub narzedzia komputerowego.

Wybierz konfiguracje aplikacji Sterowanie wielopompowe (wielonape-
dowe) przy uzyciu parametru P1.2.

. Wiekszosc¢ ustawien i konfiguracji zwiazanych z systemem wielopompowym jest prze-

3 prowadzana automatycznie po wybraniu aplikacji Sterowanie wielopompowe (wielonape-
dowe) przy uzyciu parametru P1.2 Aplikacja (ID 212). Patrz 2.5 Kreator aplikacji Wiele
pomp (wiele napeddow].

. Jesli do parametryzacji jest uzywany panel sterujacy, po zmianie parametru P1.2 Aplika-
cja (ID 212) zostanie uruchomiony kreator aplikacji. Kreator aplikacji pomoze Ci w znale-
zieniu odpowiedzi na pytania zwiazane z systemem wielopompowym.

Ustaw parametry silnika.

4
. Ustaw parametry znamionowe silnika zgodnie z wartosciami podanymi na tabliczce zna-
mionowe;.
Ustaw taczna liczbe napedow uzywanych w systemie wielopompowym.
5 . Do ustawienia tej wartosci stuzy parametr P1.35.14 Menu parametrow szybkiej konfigu-

racji.
«  Ten sam parametr mozna znalez¢é w menu Parametry -> Grupa 3.15 -> P3.15.2.
. Domyslnie system wielopompowy zawiera 3 pompy (napedy).
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Krok Dziatanie

Wybierz sygnaty podtaczone do napedu.

. Przejdz do parametru P1.35.16 (Menu parametrow szybkiej konfiguracjil.

. Ten sam parametr mozna znalez¢ w menu Parametry -> Grupa 3.15 -> P3.15.4.

. Jesli podtaczono sygnat sprzezenia zwrotnego PID, wowczas naped moze dziatac jako
jednostka nadrzedna w systemie wielopompowym. Jesli sygnat nie jest doprowadzany,

6 naped pracuje jako urzadzenie podrzedne.

. Wybierz opcje Potaczono sygnaty, jesli do napedu sa podtaczone sygnaty uruchomienia i
sprzezenia zwrotnego PID (np. czujnik ci$nienia).

. Wybierz opcje Tylko sygnat startu, jesli do napedu jest doprowadzony tylko sygnat uru-
chomienia [nie ma sygnatu sprzezenia zwrotnego z regulatora PID).

«  Wybierz opcje Nie potaczono, jesli do napedu nie doprowadzono sygnatdéw uruchomienia
ani sprzezenia zwrotnego PID.

Ustaw numer identyfikacyjny pompy.

. Przejdz do parametru P1.35.15 (Menu parametréw szybkiej konfiguracji.

. Ten sam parametr mozna znalez¢ w menu Parametry -> Grupa 3.15 -> P3.15.3.

7 . Kazdy naped w systemie wielopompowym musi mieé niepowtarzalny numer identyfika-
cyjny, aby komunikacja miedzy napedami odbywata sie poprawnie. Numery ID musza by¢
liczbami nadawanymi w kolejnosci rosnacej, poczynajac od numeru 1.

. Napedy, do ktérych jest doprowadzony sygnat sprzezenia zwrotnego z regulatora PID,
maja najnizsze numery identyfikacyjne (np. ID 11D 2). Zapewnia to najmniejsze opdznie-
nie rozruchu podczas uruchamiania uktadu.

Skonfiguruj funkcje blokady.

. Przejdz do parametru P1.35.17 (Menu parametréw szybkiej konfiguracji).

. Ten sam parametr mozna znalez¢ w menu Parametry -> Grupa 3.15 -> P3.15.5.

. Domyslnie funkcja blokady jest wytaczona.

8 . Wybierz opcje Wtaczony, jesli sygnat blokady jest doprowadzony do wejscia cyfrowego
DI5 w napedzie. Sygnat blokady to cyfrowy sygnat wejsciowy, ktory informuje, czy pompa
jest dostepna w uktadzie wielopompowym.

«  Wybierz opcje Nie uzywane, jesli sygnat blokady nie jest doprowadzony do wejscia cyfro-
wego DI5 w napedzie. System bedzie wtedy widziat, ze wszystkie pompy w systemie wie-
lopompowym sa dostepne.

Sprawdz zrodto sygnatu wartosci zadanej regulatora PID.

. Domyslnie wartosc zadana PID pochodzi z parametru P1.35.9 Wartos¢ zadana z panelu

9 1.

«  Wrazie potrzeby zrédto sygnatu wartosci zadanej PID mozna zmieni¢ parametrem
P1.35.8 (wybierajac np. opcje wejscia analogowego albo wejscia danych procesowych 1-8
na magistrali).

Podstawowe ustawienia systemu wielopompowego zostaty skonfigurowane. Ta sama lista
kontrolna moze postuzyc do konfiguracji kolejnych napedow w systemie.
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10.11.2 KONFIGURACJA SYSTEMU

Funkcja sterowania wielopompowego ma 2 rézne konfiguracje. Wybdr konfiguracji zalezy od
liczby napedéw w uktadzie.

KONFIGURACJA Z JEDNYM NAPEDEM

Tryb z jednym napedem kontruje system z 1 pompa o zmiennej predkosci i maksymalnie 7
pompami pomocniczymi. Wewnetrzny regulator PID napedu steruje predkoscia 1 pompy i
podaje za posrednictwem wyjs¢ przekaznikowych sygnaty sterujace uruchomienia lub
zatrzymania do pomp pomocniczych. Do podtaczenia zasilania pomp pomocniczych
niezbedne sa styczniki zewnetrzne.

3N — — e—
I I [l
Start/stop
RO2
—lellRos \
RO8 — | ———— A
sl \
D HY HY 5
—— —— —
M1 M2 M3 M8
M@l
2
—> & —>
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Rys. 88: Konfiguracja z jednym napedem (PT = czujnik cisnienia)

KONFIGURACJA Z WIELOMA NAPEDAMI

Tryby z wieloma napedami (wieloma nadrzednymi i wieloma napedzanymi) stuza do kontroli
systemu zawierajacego maksymalnie 8 pomp o zmiennej predkosci. Kazda pompa jest
sterowana wtasnym napedem. Wszystkie pompy sa sterowane wewnetrznym regulatorem
PID napedu. Napedy komunikuja sie przy uzyciu magistrali komunikacyjnej (Modbus RTU).
Na ponizszym rysunku przedstawiono zasade konfiguracji z wieloma napedami. Patrz
rowniez ogolny schemat elektryczny uktadu wielopompowego na Rys. 18 Schemat potaczen
elektrycznych w systemie wielopompowym [wielonapedowym)], przyktad 1A.
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Rys. 89: Konfiguracja z wieloma napedami (PT = czujnik ciSnienia)

P3.15.1 TRYB STEROWANIA WIELOPOMPOWEGO (ID 1785]
Ten parametr okresla konfiguracje i tryb pracy systemu wielopompowego.
0 =JEDEN NAPED

Tryb z jednym napedem kontruje system zawierajacy 1 pompe o zmiennej predkosci i
maksymalnie 7 pomp pomocniczych. Wewnetrzny regulator PID napedu steruje predkoscia 1
pompy i podaje za posrednictwem wyjs¢ przekaznikowych sygnaty sterujace uruchomienia
lub zatrzymania do pomp pomocniczych. Do podtaczenia zasilania pomp pomocniczych
niezbedne sa styczniki zewnetrzne.

1 z pomp jest podtaczona do napedu i steruje catym uktadem. Kiedy pompa sterujaca wykryje
zapotrzebowanie na wieksza wydajnosc¢ (sama dziata przy maksymalnej czestotliwosci),
naped wysyta przez wyjscie przekaznikowe sygnat do uruchomienia nastepnej pompy
pomocniczej. Po uruchomieniu pompy pomocniczej pompa sterujaca kontynuuje dziatanie
regulacyjne, zaczynajac od minimalnej czestotliwosci.

Jesli pompa sterujaca uktadem wykryje, ze aktualna wydajnosc¢ jest zbyt duza w stosunku do
zapotrzebowania (sama pracuje z minimalna czestotliwoécial, wysyta sygnat zatrzymania
pompy pomocniczej. Jesliw momencie, gdy pompa sterujaca wykryje zbyt duza wydajnos¢,
nie dziataja zadne pompy pomocnicze, przechodzi ona do trybu uspienia (jezeli wtaczono
funkcje uspienial.
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Rys. 90: Sterowanie w trybie z jednym napedem

P1 Pompa sterujaca systemem B Pompy pomocnicze podtaczone do sieci
zasilajacej (z bezposrednim rozruchem)

1 =WIELE UZUPELNIAJACYCH

Tryb z wieloma urzadzeniami napedzanymi kontruje system zawierajacy maksymalnie 8
pomp o zmiennej predkosci. Kazda pompa jest sterowana wtasnym napedem. Wszystkie
pompy sa sterowane wewnetrznym regulatorem PID napedu.

1 pompa zawsze steruje catym systemem. Kiedy pompa sterujaca wykryje zapotrzebowanie
na wieksza wydajnos¢ (sama dziata przy maksymalnej czestotliwoséci), przez magistrale
komunikacyjna wysyta ona sygnat uruchomienia do nastepnej pompy. Nastepna pompa
zwieksza predkosc i zaczyna pracowacd z ta sama predkoscia, co pompa sterujaca. Pompy
pomocnicze dziataja z predkoscia pompy sterujacej uktadem.

Jesli pompa sterujaca uktadem wykryje, ze aktualna wydajnos¢ jest zbyt duza w stosunku do
zapotrzebowania (sama pracuje z minimalna czestotliwos$cia), wysyta sygnat nakazujacy
zatrzymanie pompy pomocniczej. Jesliw momencie, gdy pompa sterujaca wykryje zbyt duza
wydajnos¢, nie dziataja zadne pompy pomocnicze, przechodzi ona do trybu uspienia (jezeli
wtaczono funkcje uspienial.
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Obr./min
A

max

min
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Rys. 91: Sterowanie w trybie z wieloma urzadzeniami napedzanymi
P1 Pompa steruje systemem. A Krzywa A pokazuje pompy pomocnicze,
P2 Pompa przejmuje predkos¢ pompy P1. ktére pracuja z taka sama predkoscia jak
P3 Pompa przejmuje predkosc¢ pompy P1. pompa 1.

1= WIELE GLOWNYCH

Tryb z wieloma urzadzeniami nadrzednymi kontruje system zawierajacy maksymalnie 8
pomp o zmiennej predkosci. Kazda pompa jest sterowana wtasnym napedem. Wszystkie
pompy sa sterowane wewnetrznym regulatorem PID napedu.

1 pompa zawsze steruje catym systemem. Kiedy pompa sterujaca wykryje zapotrzebowanie
na wieksza wydajnos$¢ (sama dziata przy maksymalnej czestotliwosci), stabilizuje sie na
poziomie statej predkosci produkcyjnej, a nastepnie uruchamia nastepna pompe i przekazuje
jej kontrole nad uktadem.

Jesli pompa sterujaca uktadem stwierdzi, ze aktualna wydajnosé jest zbyt duza w stosunku
do zapotrzebowania (sama pracuje z minimalna czestotliwoscial, zatrzymuje sie. Pompa
dziatajaca ze stata predkoscia produkcyjna zaczyna sterowac catym uktadem. Jesli istnieje
wiele pomp dziatajacych ze stata predkoscia produkcyjna, sterowanie uktadem przejmuje
ostatnio uruchomiona pompa. Jesliw momencie, gdy pompa sterujaca stwierdzi zbyt duza
wydajnos¢, zadna pompa nie pracuje ze stata predkoscia produkcyjna, przechodzi ona do
trybu uspienia (jesli jest wtaczona funkcja uspienia).
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Obr./min B

max

P1 P2 P3

Rys. 92: Sterowanie w trybie z wieloma urzadzeniami nadrzednymi

A. Krzywe A pokazuja sterowanie pompami  B. Pompy pracuja ze stata czestotliwoscia
produkcyjna

P3.15.2 LICZBA POMP (ID 1001)

Ten parametr okresla taczna liczbe pomp dziatajacych w instalacji. Maksymalna liczba pomp
w systemie wielopompowym wynosi 8.

Ten parametr jest ustawiany podczas instalacji. Jesli na przyktad 1 naped zostanie usuniety
na potrzeby serwisowania pompy, nie trzeba zmieniac tego parametru.

WSKAZOWKA!
W trybach z wieloma urzadzeniami napedzanymi i wieloma urzadzeniami

nadrzednymi ten parametr musi miec¢ identyczna wartosc dla wszystkich napeddw,
aby mogty sie one poprawnie komunikowad.

P3.15.3 NUMER IDENTYFIKACYJNY POMPY (ID 1500)

Ten parametr jest uzywany tylko w trybach z wieloma urzadzeniami napedzanymi i wieloma
urzadzeniami nadrzednymi.

Kazdy naped (pompa) w instalacji musi mie¢ niepowtarzalny numer. Pierwszy naped w
systemie powinien zawsze mie¢ numer identyfikacyjny 1, a numery pozostatych napedow
musza by¢ nadawane w kolejnosci rosnace;j.

Pompa 1 jest zawsze gtéwna pompa w systemie wielopompowym. Naped nr 1 kontroluje
proces i obstuguje regulator PID. Do napedu nr 1 musza by¢ doprowadzane sygnaty
sprzezenia zwrotnego PID i wartosci zadanej PID.

Jesli w systemie nie ma napedu nr 1 (np. jest on wytaczony), nastepny zacznie prace jako
zapasowy naped nadrzedny systemu wielopompowego.
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ﬂ WSKAZOWKA!

Komunikacja miedzy napedami nie dziata poprawnie w nastepujacych sytuacjach:

« numery identyfikacyjne pomp nie sa okreslone w kolejnosci rosnacej
(poczynajac od 1) lub

» dwa napedy maja ten sam numer ID.

P3.15.4 KONFIGURACJA SYGNALOW STARTU | SPRZEZENIA ZWROTNEGO (ID 1782)

Parametr ten stuzy do taczenia sygnatéw polecenia uruchomienia i sprzezenia zwrotnego
procesu (sprzezenia zwrotnego PID) z napedem.

0 = sygnaty startu i sprzezenia zwrotnego PID nie sa doprowadzone do napedu
1 = tylko sygnaty startu sa doprowadzone do napedu
2 = sygnaty startu i sprzezenia zwrotnego PID sa doprowadzone do napedu

WSKAZOWKA!

ﬂ Parametr ten okresla tryb pracy napedu (nadrzedny lub podrzedny] w systemie
wielopompowym. Napedy, do ktérych sa doprowadzone sygnaty polecen
uruchomienia i sprzezenia zwrotnego PID, moga dziata¢ jako napedy nadrzedne w
systemie wielopompowym. Jesli wielopompowy system zawiera kilka napedoéw, do
ktérych sa doprowadzone wszystkie sygnaty, role nadrzednego przejmuje naped o
najnizszym numerze identyfikacyjnym pompy (P3.15.3).

10.11.3 BLOKADY

Blokady informuja uktad wielopompowy, ze silnik jest niedostepny. Moze sie zdarzyc, ze
silnik zostat usuniety z uktadu w celach konserwacyjnych lub przetaczony na sterowanie
reczne.

P3.15.5 BLOKADA POMPY (ID 1032)

Aby korzystaé z blokad, nalezy wtaczyé parametr P3.15.2. Wybierz stan poszczegdlnych
silnikdw za pomoca wejscia cyfrowego (parametry od P3.5.1.34 do P3.5.1.39). Jesli wejscie
ma wartos¢ ZAMKNIETY, czyli jest aktywne, logika sterowania wielopompowego taczy silnik z
uktadem wielopompowym.

10.11.4 PODLACZENIE CZUJNIKA SPRZEZENIA ZWROTNEGO W SYSTEMIE
WIELOPOMPOWYM

Najwieksza doktadnos¢ i nadmiarowosé systemu wielopompowego mozna uzyskac, uzywajac
osobnych czujnikéw sprzezenia zwrotnego do kazdego napedu.
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T
Wartodd . 4 |A12+ Wejscie analogowe 2+
rzeczywist 5|A12- Wejscie analogowe 2-
(0)4-20mA |-+ ,_ 6124V, , Napiecie pomocnicze 24 V
L 7 | GND Masa dla WE/WY
T
Wartosé . 4 |A12+ Wejscie analogowe 2+
rzeczywist 5| A12- Wejscie analogowe 2-
(0)4-20mA |+ ,_ 624V, , Napiecie pomocnicze 24 V
L 7 | GND Masa dla WE/WY
EC
Wartodé . 4 |A12+ Wejscie analogowe 2+
rzeczywist 5 |A12- Wejécie analogowe 2-
(0)4-20mA |+ ,_ 624V, Napiecie pomocnicze 24 V
L 7 |GND Masa dla WE/WY

Rys. 93: Okablowanie czujnikow sprzezenia zwrotnego dla kazdego napedu

Mozna rowniez podtaczy¢ ten sam czujnik do wszystkich napeddw. Czujnik (przetwornik])
moze by¢ zasilany przy uzyciu zewnetrznego zrodta zasilania 24 V lub z karty sterowania
napedem.
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Wartos¢
rzeczywist

(0)4-20mA |+

Naped 1: Standardowa karta WE/WY

Sygnat

12
;% 13

NN

4 |A12+ Wejscie analogowe 2+
Al12- Wejscie analogowe 2-
24V, Napiecie pomocnicze 24 V
GND Masa dla WE/WY

17|CM Wspdine dla zaciskéw DI1-DIf

Naped 2: Standardowa karta WE/WY

Sygnat

Al2+

Wejscie analogowe 2+

12
;% 13
17

Al2-

Wejscie analogowe 2-

24V,

Napiecie pomocnicze 24 V

GND

Masa dla WE/WY

\V

CM

Wspdlne dla zaciskow DI1-DIf

Naped 3:

SEDQLENATERCIERVITAVA 4

Sygnat

4 |A12+ Wejscie analogowe 2+
Al2- Wejscie analogowe 2-

12124V , Napiecie pomocnicze 24 V

13| GND Masa dla WE/WY

17|CM Wspdine dla zaciskéw DI1-DIf

Rys. 94: Okablowanie jednego czujnika dla wszystkich napedow (zasilane z karty WE/WY napedu)

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




OPIS PARAMETROW

VACON - 355

zewnetrzne 24 V
+ Zasilanie

Wejscie analogowe 2+

Naped 1: Standardowa karta WE/W

Sygnat

Wejscie analogowe 2-

Napiecie pomocnicze 24 V

Wartosé¢ — 4 |A12+
rzeczywist . 1 5|A12-
(0)4—20mA } 6124 Vout
7 |GND

Masa dla WE/WY

Al2+

Wejscie analogowe 2+

Naped 2: Standardowa karta WE/W

Sygnat

Al2-

Wejscie analogowe 2-

24V,

Napiecie pomocnicze 24 V

4
—1 5
6
7

GND

Masa dla WE/WY

Al12+

Wejscie analogowe 2+

Naped 3: Standardowa karta WE/W

Sygnat

Al2-

Wejscie analogowe 2-

24 V

t

Napiecie pomocnicze 24 V

N o|u|»d

GND

Masa dla WE/WY

Rys. 95: Okablowanie jednego czujnika dla wszystkich napeddw (zasilane z zewnetrznego zrédta

24 V)

Jesli czujnik jest zasilany z karty WE/WY napedu, a miedzy zaciskami 12 i 17 zamocowano
diody, wejscia cyfrowe nalezy odizolowac¢ od uziemienia. Ustaw przetacznik DIP izolacji na

pozycje Nieuziemiony.

Wejscia cyfrowe stana sie aktywne po podtaczeniu do bieguna GND, co jest stanem

domyslnym.
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Rys. 96: Przetacznik DIP izolacji
A. Wejscia cyfrowe C. Potaczone z zaciskiem GND (wartos¢
B. Nieuziemione domyslna)

P3.15.4 AUTOMATYCZNA ZMIANA KOLEJNOSCI (ID 1027]

Nazwa wyboru

Podczas normalnej pracy silniki sa zawsze uruchamiane w
kolejnosci 1, 2, 3, 4, 5. Kolejno$¢ moze sie zmienié podczas
pracy wraz z dodawaniem lub usuwaniem blokad. Po zatrzy-
maniu napedu kolejno$¢ zawsze zmieni sie na poprzednia.

0 Wytaczony

System zmienia kolejnosc¢ co okreslony czas, aby zapewnié
rownomierne zuzycie silnikow. Parametr P3.15.8 umozliwia
1 Wtaczona (odstep czasu) dostosowywanie przedziatu czasu automatycznej zmiany
kolejnosci. Zegar przedziatu czasu automatycznej zmiany
dziata wytacznie wtedy, gdy system wielopompowy pracuje.

Kolejnos¢ uruchamiania silnikéw zmienia sie w okreslonym
dniu o danej godzinie. Wybierz odpowiednie wartosci za

pomoca parametrow P3.15.9 i P3.15.10.
2 Wtaczona (czas rzeczywisty)

Aby mozna byto uzywac tego trybu, w uktadzie musi by¢
zamontowana bateria czasu rzeczywistego.

Przyktad
Po automatycznej zmianie kolejnosci pierwszy silnik zostanie ustawiony jako ostatni.
Pozostate silniki zostana przesuniete o 1 pozycje w gore.

Kolejnos¢ uruchamiania silnikéw: 1, 2, 3, 4,5
--> Automatyczna zmiana kolejnosci -->
Kolejnos¢ uruchamiania silnikéw: 2, 3, 4, 5, 1
--> Automatyczna zmiana kolejnosci -->

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




OPIS PARAMETROW VACON - 357

Kolejnos¢ uruchamiania silnikéw: 3, 4,5, 1, 2

P3.15.7 POMPY ZMIENIONE AUTOMATYCZNIE (ID 1028)

Numer .
wyboru Nazwa wyboru Opis
Naped jest zawsze podtaczony do silnika 1. Blokady nie maja
0 Pompy dodatkowe zadnego wptywu na silnik 1, ktéry nie jest uwzgledniony w
logice automatycznej zmiany kolejnosci.

Naped mozna podtaczyé do dowolnych silnikdw w systemie.
1 Wszystkie pompy Blokady maja wptyw na wszystkie silniki. Logika automatycz-
nej zmiany kolejnosci dotyczy wszystkich silnikow.

OKABLOWANIE

Potaczenia rdéznia sie w zaleznosci od wartosci parametrow - 01 1.

WYBRANA WARTOSC 0, POMPY POMOCNICZE

Naped jest podtaczony bezposrednio do silnika 1. Pozostate silniki petnia funkcje
dodatkowych. Sa one podtaczone do zasilania poprzez styczniki i sterowane za pomoca
przekaznikdw w napedzie. Logika automatycznej zmiany kolejnosci lub blokady nie dotyczy
silnika 1.

WYBRANA WARTOSC 7, WSZYSTKIE POMPY

Aby w logice automatycznej zmiany kolejnosci napedoéw i blokad uwzglednié silnik sterujacy,
nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami na rysunku ponizej. 1 przekaznik umozliwia
sterowanie jednym silnikiem. W logice stycznikow naped jest zawsze podtaczony do
pierwszego silnika, a kolejne silniki do sieci.
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Zasilanie sieciowe

Sterowanie Sterowanie Sterowanie
silnikiem 1 za silnikiem 2 za silnikiem 3 za
pomocq przekaznika pomoca przekaznika pomoca przekaznika
| | |

K3 K2 \K3 K3 K1 \ K3 K1 K2 \ K1
K2 K1 K2
K1.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3
K1 K1. K2 K2. K3 K3.

Rys. 97: Wybor 1
P3.15.8 PRZEDZIAt CZASU AUTOMATYCZNEJ ZMIANY (ID 1029]

Ten parametr okresla czas, po jakim nastepuje automatyczna zmiana kolejnosci. Aby uzywac
tego parametru, zaznacz warto$¢ Wt. (przedziat] w parametrze P3.15.6 AutoZmKolSilnik.

Automatyczna zmiana nastepuje pod nastepujacymi warunkami:
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«  System wielopompowy dziata (polecenie uruchomienia jest aktywne).

» Uptynat przedziat czasu automatycznej zmiany.

« Pompa sterujaca uktadem dziata z czestotliwoscia nizsza od okreslonej w parametrze
P3.15.11 Limit czestotliwosci auto zmiany.

« Liczba dziatajacych pomp jest co najwyzej réwna limitowi okreslonemu w parametrze
P3.15.12 Limit pompy auto zmiany.

P3.15.9 LICZBA DNI AUTO ZMIANY (ID 1786)

P3.15.10 GODZINA AUTO ZMIANY (ID 1787)

Ten parametr okresla dni robocze i godzine, kiedy nastepuje automatyczna zmiana. Aby
uzywac tych parametrow, zaznacz warto$¢ Wt. (czas rzeczywisty] w parametrze P3.15.6
AutoZmKolSilnik.

Automatyczna zmiana nastepuje pod nastepujacymi warunkami:

«  System wielopompowy dziata [polecenie uruchomienia jest aktywne).

« Ustawiono dzien tygodnia i godzine jako czas automatycznej zmiany.

« Pompa sterujaca uktadem dziata z czestotliwoscia nizsza od okreslonej w parametrze
P3.15.11 Limit czestotliwosci auto zmiany.

« Liczba dziatajacych pomp jest co najwyzej rowna limitowi okreslonemu w parametrze
P3.15.12 Limit pompy auto zmiany.

P3.15.11 LIMIT CZESTOTLIWOSCI AUTO ZMIANY (ID 1031)

P3.15.12 LIMIT POMPY AUTO ZMIANY (ID 1030)

Parametry te okreslaja poziom, ktérego nie moze przekroczyé wykorzystywana wydajnosé,
aby mogta nastapi¢ automatyczna zmiana.

Automatyczna zmiana jest mozliwa, jesli liczba dziatajacych pomp w systemie
wielopompowym jest rdwna co najwyzej limitowi okreslonemu w parametrze P3.15.12, a
pompa sterujaca uktadem pracuje ponizej czestotliwosci okreslonej w parametrze P3.15.11.

WSKAZOWKA!
Parametry te sa uzywane w trybie jednonapedowym, poniewaz automatyczna

zmiana moze powodowaé ponowne uruchamianie catego systemu (zaleznie od
liczby dziatajacych silnikow).
W trybach z wieloma urzadzeniami napedzanymi i wieloma urzadzeniami nadrzednymi ustaw
maksymalne wartosci tych parametréw, aby umozliwié¢ automatyczna zmiane doktadnie w
zdefiniowanym czasie. W trybach z wieloma urzadzeniami napedzanymi i nadrzednymi liczba
dziatajacych pomp nie wptywa na dziatanie funkcji automatycznej zmiany.

P3.15.13 SZEROKOSC PASMA (ID 1097)
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P3.15.14 OPOZNIENIE SZEROKOSCI PASMA (ID 1098)

Parametry te okreslaja warunki uruchamiania i zatrzymywania pomp w systemie
wielopompowym. Liczba pracujacych pomp jest zwiekszana lub zmniejszana, jesli regulator
PID nie moze utrzymaé wartosci procesu (sprzezenia zwrotnego) w podanej szerokosci
pasma wokdt wartosci zadane;.

Szerokos¢ pasma jest okreslana jako procent wartosci zadanej PID. Gdy wartos¢ sprzezenia
zwrotnego PID pozostaje w obrebie szerokosci pasma, nie trzeba zwiekszac¢ ani zmniejszac
liczby pracujacych pomp.

Gdy wartos¢ sprzezenia znajdzie sie poza szerokoscia pasma, liczba pracujacych pomp
zostanie zwiekszona lub zmniejszona po uptywie czasu okreslonego w parametrze P3.15.14.
Musi by¢ dostepna wieksza liczba pomp.

P3.15.14 P3.15.14 e
= f—ﬁ/o
I [

P3.15.13 : :
T | | | |
I I I I
(- ]
I I I I
I I I
I I I I
I I I I
I I I I
— I I I I
D) | | | | | ®
1o | | | | ©
< | ! .@
2 D)= ! ! )
= | | | |
Rys. 98: Uruchamianie lub zatrzymywanie pomp pomocniczych [P3.15.13 = szerokos¢ pasma,
P3.15.14 = opdznienie szerokosci pasmal
A. Pompa sterujaca uktadem pracuje na C. Liczba pracujacych pomp jest
czestotliwosci zblizonej do maksymalnej zwiekszana lub zmniejszana, jesli
(-2 Hz). Powoduje do zwiekszenie liczby regulator PID nie moze utrzymac
dziatajacych pomp. wartoéci procesu (sprzezenia zwrotnego)
B. Pompa sterujaca uktadem pracuje na w podanej szerokosci pasma wokot
czestotliwosci zblizonej do minimalnej wartosci zadanej.
(+2 Hz). Powoduje do zmniejszenie liczby ~D. Podana szeroko$¢ pasma wokot
dziatajacych pomp. wartosci zadane;.

P3.15.16 LIMIT DZIALAJ. POMP (ID 1187)

Parametr ten okresla maksymalna liczbe pomp, jakie moga pracowaé w tym samym czasie w
systemie wielopompowym.
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WSKAZOWKA!
W przypadku zmiany wartosci parametru P3.15.2 Liczba pomp nowa wartosc jest
automatycznie ustawiana takze w tym parametrze.

Przyktad:

System wielopompowy zawiera 3 pompy, ale rownoczesnie moga dziata¢ maksymalnie 2.
Trzecia pompa petni role rezerwowa. Liczba pomp mogacych pracowac réwnoczesnie:

» Limit dziatajacych pomp =2

P3.15.17.1 BLOKADA POMPY 1 (ID 426)

Parametr ten okresla wejscie cyfrowe napedu, gdzie jest odczytywany sygnat blokady
(sprzezenia zwrotnego) pompy 1.

Jesli funkcja Blokada pompy (P3.15.5) jest wtaczona, naped odczytuje stany wejsé cyfrowych
blokady pompy (sprzezenia zwrotnego). Gdy wejscie ma warto$¢ ZAMKNIETY, silnik jest
dostepny w uktadzie wielopompowym.

Jesli funkcja Blokada pompy (P3.15.5) jest wytaczona, naped nie odczytuje stanu wejs¢
cyfrowych blokady pompy (sprzezenia zwrotnego). System sterowania wielopompowego widzi
pompy w systemie jako dostepne.

« W trybie jednonapedowym cyfrowy sygnat wejSciowy wybrany w tym
parametrze wskazuje stan blokady pompy 1 w systemie wielopompowym.

* W trybach z wieloma urzadzeniami napedzanymi i wieloma urzadzeniami
nadrzednymi cyfrowy sygnat wejSciowy wybrany w tym parametrze wskazuje
stan blokady pompy podtaczonej do tego napedu.

P3.15.17.2 BLOKADA POMPY 2 (ID 427)
P3.15.17.3 BLOKADA POMPY 3 [ID 428)
P3.15.17.4 BLOKADA POMPY 4 [ID 429)
P3.15.17.5 BLOKADA POMPY 5 (ID 430)
P3.15.17.6 BLOKADA POMPY 6 (ID 486)
P3.15.17.7 BLOKADA POMPY 7 (ID 487)
P3.15.17.8 BLOKADA POMPY 8 [ID 488)

Parametry te okreslaja wejscia cyfrowe napedu, gdzie sa odczytywane sygnaty blokady
(sprzezenia zwrotnego) pomp 2-8.
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WSKAZOWKA!
Parametry te sa uzywane wytacznie w trybie jednonapedowym.

Jesli funkcja Blokada pompy (P3.15.5) jest wtaczona, naped odczytuje stany wejsé cyfrowych
blokady pompy. Gdy wejscie ma wartosé ZAMKNIETY, silnik jest dostepny w uktadzie
wielopompowym.

Jesli funkcja Blokada pompy (P3.15.5) jest wytaczona, naped nie odczytuje stanu wejsc¢
cyfrowych blokady pompy. System sterowania wielopompowego widzi pompy w systemie jako
dostepne.

10.11.5 MONITOROWANIE NADMIERNEGO CISNIENIA

Z funkcji monitorowania nadmiernego cisnienia mozna korzysta¢ w systemie
wielopompowym. Na przyktad po szybkim zamknieciu zaworu gtéwnego w systemie pompy
szybko wzrasta cis$nienie w instalacji rurowej. Cisnienie moze rosnac zbyt szybko dla
regulatora PID. Aby zapobiec uszkodzeniu rur, funkcja monitorowania nadmiernego cisnienia
zatrzyma silniki dodatkowe w systemie wielopompowym.

P3.15.16.1 WLACZ MONITOROWANIE NADMIERNEGO CISNIENIA (ID 1698)

Funkcja monitorowania nadmiernego cisnienia analizuje sygnat sprzezenia zwrotnego
regulatora PID (ci$nienie). Jesli warto$¢ sygnatu przekroczy poziom nadmiernego cisnienia,
natychmiast zostana zatrzymane wszystkie pompy pomocnicze. Nadal pracowac bedzie tylko
silnik sterujacy. Po spadku ci$nienia system bedzie nadal pracowad i ponownie podtaczy
silniki dodatkowe po jednym naraz.

Cisnienie

Sprzezenie zwrotne PID
Monit. Poziom (ID21)

alarmu ID1699

Wartos$¢ zadana
PID ID167

----------------------- -ON (W)
OFF (WYL.)

----------------------- -ON (Wk.)
OFF (WYL.)

Rys. 99: Funkcja monitorowania nadmiernego cisnienia

10.11.6 LICZNIKI CZASU DZIAtANIA POMP

W systemie wielopompowym czas dziatania kazdej pompy jest monitorowany przez osobny
licznik. Od wartosci licznikow czasu dziatania zalezy np. kolejno$¢ uruchamiania pomp, co
ma na celu zréwnowazenie zuzycia wszystkich pomp w systemie.

Liczniki czasu dziatania moga postuzy¢ tez do wskazania operatorowi, ze pompa wymaga
konserwacji (patrz parametry P3.15.19.4 i P3.15.19.5 ponizej).
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Liczniki czasu dziatania pomp znajduja sie w menu monitorowania — patrz Tabela 23
Monitorowanie sterowania wielopompowego.

P3.15.19.1 USTAW LICZNIK CZASU DZIALANIA (ID 1673]

Nacisniecie tego przycisku parametru spowoduje ustawienie okreslonej wartosci w
licznikach czasu dziatania wybranych pomp (P3.15.19.3).

P3.15.19.2 USTAW LICZNIK CZASU DZIALANIA: WARTOSC (ID 1087)

Parametr ten okresla wartosc¢ licznika czasu dziatania, ktéra zostanie ustawiona w licznikach
czasu dziatania pomp wybranych w parametrze P3.15.19.3.

WSKAZOWKA!
W trybach z wieloma urzadzeniami nadrzednymi i wieloma urzadzeniami

napedzanymi mozna wyzerowac lub ustawi¢ zadana wartos¢ wytacznie w liczniku
Czas dziatania pompy (1). W trybach z wieloma urzadzeniami nadrzednymi i
wieloma urzadzeniami napedzanymi wartos¢ monitorowania Czas dziatania pompy
(1) pokazuje liczbe godzin pracy pompy podtaczonej do danego napedu. Numer
identyfikacyjny pompy nie ma znaczenia.

PRZYKLAD

W systemie wielopompowym (jednonapedowym) pompa nr 4 zostata zastapiona nowa pompa.
Nalezy wyzerowac wartos¢ licznika Czas dziatania pompy 4.

Wybierz warto$¢ Pompa 4 w parametrze P3.15.19.3.
Ustaw wartosé parametru P3.15.19.2 na 0 godz..
Nacisnij przycisk parametru P3.15.19.1.

Wartosc Czas dziatania pompy 4 zostata wyzerowana.

PN~

P3.15.19.3 USTAW LICZNIK CZASU DZIALANIA: WYBOR POMPY (ID 1088]

Parametr ten stuzy do wyboru pomp, ktérych liczniki czasu dziatania maja zostac
wyzerowane lub ustawione na odpowiednia wartos¢ po nacisnieciu przycisku parametru
P3.15.19.1.

Jesli wybrany jest tryb wielopompowy (jednonapedowy), dostepne do wyboru sa nastepujace
opcje:

0 = wszystkie pompy

1 =pompa (1)
2 =pompa 2
3 =pompa 3
4 = pompa 4
5=pompab
6 =pompa b
7 =pompa 7
8 = pompa 8
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Jesli wybrany jest tryb z wieloma urzadzeniami napedzanymi lub wieloma urzadzeniami
nadrzednymi, do wyboru jest dostepna wytacznie nastepujaca opcja:

1 = pompa (1)

WSKAZOWKA!
W trybach z wieloma urzadzeniami nadrzednymi i wieloma urzadzeniami

napedzanymi mozna wyzerowac lub ustawic¢ zadana wartos¢ wytacznie w liczniku
Czas dziatania pompy (1). W trybach z wieloma urzadzeniami nadrzednymi i
wieloma urzadzeniami napedzanymi warto$¢ monitorowania Czas dziatania pompy
(1) pokazuje liczbe godzin pracy pompy podtaczonej do danego napedu. Numer
identyfikacyjny pompy nie ma znaczenia.

PRZYKLAD

W systemie wielopompowym (jednonapedowym) pompa nr 4 zostata zastapiona nowa pompa.
Nalezy wyzerowac wartos¢ licznika Czas dziatania pompy 4.

Wybierz warto$¢ Pompa 4 w parametrze P3.15.19.3.
Ustaw wartos¢ parametru P3.15.19.2 na 0 godz..
Nacisnij przycisk parametru P3.15.19.1.

Wartos$¢ Czas dziatania pompy 4 zostata wyzerowana.

LN -

P3.15.22.1 CZEST.WL.POMPY POM. (ID 15545)

Ten parametr stuzy do regulowania poziomu czestotliwosci wyjsciowej, przy ktorym w
systemie wielopompowym nastepuje uruchomienie pompy pomocniczej.

WSKAZOWKA!

Parametr nie dziata, jesli ustawiona w nim wartos¢ przekracza wartos¢ parametru

Maksymalna wartos¢ zadana czestotliwosci (P3.3.1.2).
Domyslnie pompa pomocnicza jest uruchamiana (wtaczana) w sytuacji, gdy wartos¢ sygnatu
sprzezenia zwrotnego PID spadnie ponizej okreslonej szerokosci pasma, a pompa sterujaca
uktadem pracuje przy maksymalnej czestotliwosci.

Pompa pomocnicza moze tez by¢ uruchamiana przy nizszej czestotliwosci, aby uzyskaé
lepsze wartosci procesu lub obnizyé zuzycie energii. W takich sytuacjach parametr stuzy do
ustawiania czestotliwosci startu pompy pomocniczej na poziomie ponizej czestotliwosci
maksymalne;.
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__ LT | AND OPOZN WEACZ

(M |phizgzenie gyrotne D! WE1 WE1 WE WY V |Uruchom. pompy dodat.)
) WJWEZ WE2 CZAS

(M [Wartosézgdana  )—WEL

(P [szerokosé¢ pasma)—'_M T

( M |Czestotliwoéc’ wyjséciowa HWE].

N [WE
( P |Maks. czestot. zadana )_WE].

(P |Czest.w’(.pompy pom. F_M

(P |Opdz. szer pasma )

Rys. 100: Czest.wt.pompy pom.

P3.15.22.2 CZEST.WYL.POMPY POM. [ID 15546)

Parametr ten stuzy do regulowania poziomu czestotliwosci wyjsciowej, przy ktéorym w
systemie wielopompowym nastepuje zatrzymanie pompy pomocniczej.

WSKAZOWKA!
Parametr nie dziata, jesli ustawiona w nim wartos¢ jest nizsza niz parametru

Minimalna czestotliwo$¢ zadana (P3.3.1.1).

Domyslnie pompa pomocnicza jest zatrzymywana (wytaczana) w sytuacji, gdy warto$¢
sygnatu sprzezenia zwrotnego PID wzrosnie powyzej okreslonej szerokosci pasma, a pompa
sterujaca uktadem pracuje przy minimalnej czestotliwosci.

Pompa pomocnicza moze tez by¢ zatrzymywana przy wyzszej czestotliwosci, aby uzyskaé
lepsze wartosci procesu lub zmniejszy¢ zuzycie energii. W takich sytuacjach parametr stuzy
do ustawiania czestotliwosci startu pompy dodatkowej na poziomie powyzej czestotliwosci
minimalne;.

| GT | AND OPOZN WEAC

(M [gprzgzenie zurotne D WE1 WE1 WE WY V |zatrzym. pompy dodat. )
ABD) WE2 WE?2 CZAS
(VIS —{WEL

(P |szerokos¢ pasma)"_m

( M |Cz¢stot|iwos’c’ wyjsciowa

MAKS.
( P |Min. czestot. zadana)_ WE1
( P |czest.wyt.pompy ;@#‘M

(P |Opédz. szer pasma )

Rys. 101: Czest.wyt.pompy pom.

10.12  LICZNIKI CZASU KONSERWACJI

Licznik czasu konserwacji informujacy o koniecznosci przeprowadzenia konserwacji. Na
przyktad moze by¢ wymagana wymiana paska lub oleju w skrzyni biegéw. Dostepne sa dwa
rozne tryby pracy licznikéw czasu konserwacji: w godzinach lub w obrotach mnozonych przez
1000. Wartosc licznikow zwieksza sie tylko w stanie pracy napedu.
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c OSTRZEZENIE!
Nie nalezy przeprowadzac konserwacji, nie majac odpowiednich uprawnien.
Czynnosci konserwacyjne moze wykonywac tylko elektryk z odpowiednimi
uprawnieniami. Istnieje ryzyko odniesienia obrazen.

WSKAZOWKA!
Tryb liczby obrotéw opiera sie na predkosci obrotowe;j silnika, ktdra jest tylko

szacunkowa. Predkos¢ napedu jest mierzona co sekunde.

Gdy wartos¢ licznika przekroczy ustalony limit, pojawi sie alarm lub usterka. Poszczegodlne
sygnaty alarméw lub usterek mozna podtaczyé do wyjscia cyfrowego lub przekaznikowego.

Po zakonczeniu konserwacji nalezy wyzerowac licznik za pomoca wejscia cyfrowego lub
parametru P3.16.4 Zerowanie licznika 1.

10.13  TRYB POZAROWY

Po uaktywnieniu trybu pozarowego w napedzie beda kasowane wszystkie pojawiajace sie
usterki i naped bedzie kontynuowac prace z ta sama predkoscia tak dtugo, jak to mozliwe.
Naped bedzie ignorowac wszystkie polecenia z panelu sterujacego, magistral i narzedzia
komputerowego. Obstugiwane beda tylko sygnaty aktywacji trybu pozarowego, cofania w
trybie pozarowym, wtaczenia pracy, blokady napedu 1 oraz blokady napedu 2 z WE/WY.

Funkcja trybu pozarowego ma dwa tryby pracy: tryb Test i tryb Wtaczony. Aby wybrac tryb,
wpisz hasto w parametrze P3.17.1 (Hasto trybu pozarowego). W trybie Test pojawiajace sie
usterki nie beda kasowane automatycznie i naped zatrzyma sie po wystapieniu usterki.

Tryb pozarowy mozna réwniez skonfigurowac przy uzyciu kreatora trybu pozarowego.
Kreator ten mozna uaktywni¢ w menu Szybka konfiguracja za pomoca parametru B.1.1.4.

Po uaktywnieniu funkcji Tryb pozarowy na wyswietlaczu pojawi sie alarm.

c UWAGA!
Aktywacja funkcji Tryb pozarowy powoduje uniewaznienie gwarancji! Aby sprawdzi¢
dziatanie trybu pozarowego bez uniewazniania gwarancji, nalezy uzy¢ trybu Test.

P3.17.1 HASLO TRYBU POZAROWEGO (ID 1599)

Za pomoca tego parametru mozna wybrac tryb funkcji Tryb pozarowy.

Numer

wyboru Nazwa wyboru (0] ]1

W napedzie beda kasowane wszystkie pojawiajace sie usterki
1002 Tryb wtaczony i naped bedzie kontynuowac¢ prace z ta sama predkoscia tak
dtugo, jak to mozliwe

Pojawiajace sie usterki nie beda kasowane automatycznie i

1234 Tryb testowy naped zatrzyma sie po wystapieniu usterki.
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P3.17.3 CZESTOTLIWOSC TRYBU POZAROWEGO (ID 1598)

Za pomoca tego parametru mozna ustawic czestotliwos¢ zadana, ktora bedzie uzywana po
uaktywnieniu trybu pozarowego. Naped bedzie korzystac z tej czestotliwosci, gdy parametr
P3.17.2 Zrédto zadawania czestotliwosci trybu pozarowego zostanie ustawiony na warto$é

Czestotliwosc trybu pozarowego.

P3.17.4 AKTYWACJA TRYBU POZAROWEGO PRZY OTWARCIU (ID 1596]

Po aktywacji sygnatu wejscia cyfrowego na wyswietlaczu pojawi sie alarm, a gwarancja
zostanie uniewazniona. Jest to sygnat wejscia cyfrowego typu NC (zwykle zamkniete).

Mozna przetestowac tryb pozarowy, wpisujac hasto aktywujace tryb testowy. W ten sposdb
gwarancja nie zostanie uniewazniona.

WSKAZOWKA!

Jesli zostanie wtaczony tryb pozarowy i podane prawidtowe hasto w parametrze
Hasto trybu pozarowego, wszystkie parametry trybu pozarowego zostana
zablokowane. Aby zmienic¢ parametry trybu pozarowego, nalezy najpierw ustawié
parametr P3.17.1 Hasto trybu pozarowego na wartos¢ 0.

Normalnyl : |

sta | | |
Wiaczenie |

e [ L

Blok. nadeLIJ_, ; ‘ |

|

|

|

|

L

dod.
Blok. napedg_[
dod. |

Aktywacja trybu
pozarowego |
(zamkniecie T |

styku) |
Predkos$¢
obrotowa
silnika

Predkos¢ trybu
pozarowego

I

|

|

|

|
T

|

Normalna
predkos¢

— =T ——

Zatrzymano

Rys. 102: Funkcja trybu pozarowego

P3.17.5 AKTYWACJA TRYBU POZAROWEGO PRZY ZAMKNIECIU (ID 1619]

Jest to sygnat wejscia cyfrowego typu NO (zwykle otwarte). Patrz opis parametru P3.17.4
Aktywacja trybu pozarowego przy otwarciu.
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P3.17.6 WSTECZ W TRYBIE POZAROWYM (ID 1618

Za pomoca tego parametru mozna wybrad kierunek obrotéw silnika w trybie pozarowym.
Parametr nie jest uwzgledniany podczas normalnej pracy.

Jesli konieczne jest, aby silnik w trybie pozarowym pracowat zawsze DO PRZODU lub zawsze
DO TYLU, nalezy wybra¢ odpowiednie wejscie cyfrowe.

Digln Slot0.1 = zawsze DO PRZODU
Digln Slot0.2 = zawsze DO TYLU

10.14 FUNKCJA WSTEPNEGO PODGRZEWANIA SILNIKA

P3.18.1 FUNKCJA WSTEPNEGO PODGRZEWANIA SILNIKA (ID 1225)

Funkcja wstepnego podgrzewania silnika utrzymuje ciepto napedu i silnika podczas stanu
zatrzymania. Podczas wstepnego podgrzewania silnika system podaje do silnika prad o
statym napieciu. Wstepne podgrzewanie silnika zapobiega na przyktad kondensacji.

Numer

wyboru Nazwa wyboru Opis

0 Nieuzywane Funkcja wstepnego podgrzewania silnika jest wytaczona.

Funkcja wstepnego podgrzewania silnika jest zawsze

! Zawsze w stanie zatrzymania aktywna, gdy naped jest w stanie zatrzymania.

Funkcja wstepnego podgrzewania silnika jest uaktywniana
Sterowanie przez wyjscie sygnatem z wejscia cyfrowego, gdy naped jest w stanie

cyfrowe zatrzymania. Wyboru wejscia cyfrowego do aktywacji mozna
dokonac za pomoca parametru P3.5.1.18.

Funkcja wstepnego podgrzewania silnika jest uaktywniana,
gdy naped znajduje sie w stanie zatrzymania, a temperatura
radiatora napedu spadnie ponizej limitu okreslonego w para-
metrze P3.18.2.

3 Limit temperatury (radiator)

Funkcja wstepnego podgrzewania silnika jest uaktywniana,
gdy naped znajduje sie w stanie zatrzymania, a zmierzona
temperatura silnika spadnie ponizej limitu okreslonego w
parametrze P3.18.2. Sygnat pomiarowy temperatury silnika
Limit temperatury (zmierzona |mozna ustawi¢ w parametrze P3.18.5.

temperatura silnika)

WSKAZOWKA!

Aby korzystac z tego trybu pracy, nalezy zainstalowac karte
opcjonalna do pomiaru temperatury (np. OPT-BH].
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10.15 STEROWANIE POMPA

10.15.1 AUTOMATYCZNE CZYSZCZENIE

Funkcja automatycznego czyszczenia stuzy do usuwania zanieczyszczen lub innych
substancji z wirnika pompy. Mozna jej takze uzy¢ do oczyszczenia zatkanej rury lub zaworu.
Funkcja automatycznego czyszczenia jest uzywana przyktadowo w instalacjach
kanalizacyjnych do utrzymania zadowalajacej wydajnosci pompy.

P3.21.1.1 FUNKCJA CZYSZCZENIA (ID 1714)

Ten parametr okresla sposob wtaczania sekwencji automatycznego czyszczenia. Dostepne sa
nastepujace tryby uruchamiania:

1= WLACZONA (DIN)

Sekwencja automatycznego czyszczenia jest uruchamiana cyfrowym sygnatem wejSciowym.
Jesli polecenie startu napedu jest aktywne, zbocze narastajace cyfrowego sygnatu
wejsciowego (P3.21.1.2) rozpoczyna sekwencje czyszczenia. Sekwencja czyszczenia moze by¢
tez uaktywniona, jesli naped jest w trybie uspienia (uépienie PID).

2 = WEACZONA (PRAD)

Sekwencja czyszczenia jest uruchamiana, gdy prad silnika przekracza warto$é graniczna
(P3.21.1.3) przez czas dtuzszy od okreslonego w parametrze P3.21.1.4.

3 = WLACZONA (CZAS RZECZYWISTY)

Sekwencja czyszczenia jest uruchamiana zgodnie z wewnetrznym zegarem czasu
rzeczywistego napedu.

WSKAZOWKA!
Zegar czasu rzeczywistego musi mie¢ zamontowana baterie.

Sekwencja czyszczenia jest uruchamiana w wybrane dni tygodnia (P3.21.1.5] o okreélonej
godzinie (P3.21.1.6), jesli polecenie uruchomienia napedu jest aktywne. Sekwencja
czyszczenia moze byc¢ tez uaktywniona, jesli naped jest w trybie uspienia (uépienie PID).

Aby zatrzymaé sekwencje czyszczenia, wytacz polecenie uruchomienia napedu.
W przypadku ustawienia wartosci 0 funkcja czyszczenia nie jest uzywana.

P3.21.1.2 AKTYWACJA CZYSZCZENIA (ID 1715]

Aby rozpoczac¢ sekwencje automatycznego czyszczenia, uaktywnij cyfrowy sygnat wejsciowy
wybrany za pomoca tego parametru. Funkcje automatycznego czyszczenia wtacza sie
parametrem P3.21.1.1.

P3.21.1.3 LIMIT PRADU CZYSZCZENIA (ID 1712)]

P3.21.1.4 OPOZNIENIE PRADU CZYSZCZENIA [ID 1713)

Parametry P3.21.1.3 1 P3.21.1.4 sa uzywane pod warunkiem, ze parametr P3.21.1.1 = 2.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 370 OPIS PARAMETROW

Sekwencja czyszczenia jest uruchamiana, gdy prad silnika przekracza wartos¢ graniczna
(P3.21.1.3) przez czas dtuzszy od okreélonego w parametrze P3.21.1.4. Limit pradu jest
okreslany jako procent pradu znamionowego silnika.

P3.21.1.5 CZYSZCZENIE — DNI TYGODNIA (ID 1723)

P3.21.1.6 GODZINA CZYSZCZENIA (ID 1700)

Parametry P3.21.1.51 P3.21.1.6 sa uzywane pod warunkiem, ze parametr P3.21.1.1 = 3.

WSKAZOWKA!
Zegar czasu rzeczywistego musi mie¢ zamontowana baterie.

P3.21.1.3 CYKLE CZYSZCZENIA (ID 1716)

Parametr Cykle czyszczenia to informacja o liczbie wykonywanych cykli czyszczenia do
przodu lub do tytu.

P3.21.1.4 CZESTOTLIWOSC CZYSZCZENIA DO PRZODU (ID 1717]

Funkcja automatycznego czyszczenia przyspiesza i hamuje pompe, aby usunac
zanieczyszczenia.

Czestotliwosc i czas cykli czyszczenia mozna ustawié za pomoca parametrow P3.21.1.4,
P3.21.1.5, P3.21.1.6 i P3.21.1.7.

P3.21.1.5 CZAS CZYSZCZENIA DO PRZODU (ID 1718]

Patrz parametr P3.21.1.4 Czestotliwos¢ czyszczenia do przodu.
P3.21.1.6 CZESTOTLIWOSC CZYSZCZENIA WSTECZNEGO (ID 1719)
Patrz parametr P3.21.1.4 Czestotliwos¢ czyszczenia do przodu.
P3.21.1.7 CZAS CZYSZCZENIA WSTECZNEGO (ID 1720)

Patrz parametr P3.21.1.4 Czestotliwos¢ czyszczenia do przodu.
P3.21.1.8 CZAS PRZYSPIESZANIA PRZY CZYSZCZENIU (ID 1721)

Uzytkownik moze takze zdefiniowac oddzielne rampy przyspieszania i hamowania w funkgji
automatycznego czyszczenia przy uzyciu parametrow P3.21.1.8 i P3.21.1.9.

P3.21.1.9 CZAS HAMOWANIA PRZY CZYSZCZENIU (ID 1722)

Uzytkownik moze takze zdefiniowac oddzielne rampy przyspieszania i hamowania w funkcji
automatycznego czyszczenia przy uzyciu parametrow P3.21.1.8 i P3.21.1.9.
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Czestotliwos¢  (zas
Wyjsclowa  ¢zyszczenia
A ido przodu

Czestotliwos¢
czyszczenia
do przodu
Czestotliwosé
zerowa
Czestotliwos¢
czyszczenia

do tytu ¢ i | Czas || P
i czyszczenia ; ;
| do tytu " | 5 5
Cykle czyszczenia--------- - Cykl1 > Cykl2 o ______
Funkcja : :
czyszczenia—| | i
Aktywacja ' :
czyszyczenlla — 1 L

Rys. 103: Funkcja automatycznego czyszczenia

10.15.2 POMPA JOCKEY

P3.21.2.1 FUNKCJA JOCKEY (ID 1674]

Pompa jockey to mniejsza, pomocnicza pompa, ktdrej zadaniem jest utrzymanie cisnienia w
instalacji rurowej, gdy pompa gtéwna znajduje sie w trybie uspienia. Moze sie tak zdarzyc¢ na
przyktad w nocy.

Funkcja pompy jockey umozliwia sterowanie pompa jockey przy uzyciu sygnatu wyjscia
cyfrowego. Z pompy jockey mozna korzystacd, jesli do sterowania gtéwna pompa jest uzywany
regulator PID. Funkcja ma trzy tryby pracy.

Nazwa wyboru

0 Nieuzywane

Pompa jockey uruchamia sie po uaktywnieniu uspienia regu-
1 Uspienie PID latora PID gtéwnej pompy. Pompa jockey zatrzymuje sie po
wybudzeniu gtownej pompy z trybu uspienia.

Pompa jockey uruchomi sie, gdy jest aktywne uspienie regu-
latora PID i gdy sygnat sprzezenia zwrotnego regulatora PID
spadnie ponizej poziomu okreslonego w parametrze

2 Uspienie PID(poziom) P3.21.2.2. Pompa jockey zatrzyma sie, gdy sygnat sprzezenia
zwrotnego regulatora PID przekroczy poziom ustawiony w
parametrze P3.21.2.3 lub gtéwna pompa zostanie wybudzona
z trybu uspienia.
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Sprzezenie zwrotne regulatora PID

A

Poziom zatrzymania
pompy jockey

Poziom poczatkowy | ______. R FIR S N AU
._pompy Jockey | : ! ! :
Poziom wybudzanial .- -i L R —— .
regulatora PID : ' ' | ' !

Czestgtliwoéc’E L
wyjsciowa ©Opdznienie
A | uspplleDnla ;

' '

' '

........ L. [ S e m -
i 1

Uspienie PID |—

Sterowanie pompg jockey
(wybrana wartosc¢ = uspienie PID

Sterowanie pompaq | | |_|! '
jockey (wybrana :

wartos¢ = uspienie
PID(poziom))

Rys. 104: Funkcja pompy jockey

10.15.3 POMPA ZALEWANIA

Pompa zalewania to mniejsza pompa, ktérej zadaniem jest wstepne napetnianie wlotu do
wiekszej, gtdéwnej pompy, aby zapobiec zassaniu przez nia powietrza.

Funkcja pompy zalewania umozliwia sterowanie pompa zalewania przy uzyciu sygnatu
wyjscia cyfrowego. Mozna ustawic opdznienie, aby uruchomi¢ pompe zalewania przed
uruchomieniem pompy gtownej. Jesli pracuje pompa gtowna, pompa zalewania pracuje w
sposdb ciagty.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




OPIS PARAMETROW VACON - 373

Polecenie uruchomienia
(pompa gtéwna)

Sterowanie pompg zalewania |
(sygnat wyjscia cyfrowego)

T
|
Czas |
|
|

zalewania
:/

Czestotliwos¢ wyjsciowa
(pompa gtéwna)
Rys. 105: Funkcja pompy zalewania

P3.21.3.1 FUNKCJA ZALEWANIA [ID 1677)

Parametr P3.21.3.1 umozliwia sterowanie zewnetrzna pompa zalewania przy uzyciu wyjscia
cyfrowego. Nalezy najpierw ustawic sterowanie pompa zalewania na wartosc z wyjscia
cyfrowego.

P3.21.3.2 CZAS ZALEWANIA (ID 1678)

Wartosc¢ tego parametru okresla, ile wczesniej przed uruchomieniem pompy gtéwnej nalezy
uruchomi¢ pompe zalewania.

10.15.4 FUNKCJA PRZECIWDZIALANIA BLOKOWANIU

Funkcja zapobiegania blokowaniu przeciwdziata zablokowaniu pompy, jesli pozostaje
zatrzymana w trybie uspienia przez dtugi czas. Dzieki temu parametrowi pompa bedaca w
trybie uspienia jest co pewien czas uruchamiana. Dla funkcji zapobiegania blokowaniu mozna
skonfigurowac odstep czasu, czas dziatania i predkosc.

P3.21.4.1 PRZEDZIAt. ZAPOBIEGANIA BLOKOWANIU (ID 1696)

Parametr ten okresla czas, po jakim pompa jest uruchamiana ze wskazana predkoscia
(P3.21.4.3 Czestotliwos¢ zapobiegania blokowaniu) na wskazany czas (P3.21.4.2 Czas
dziatania przy zapobieganiu blokowaniu).

Funkcja zapobiegania blokowaniu moze by¢ uzywana w systemach jednonapedowych i
wielonapedowych, gdy pompy znajduja sie w stanie uspienia, oraz w systemach
wielonapedowych, gdy pompy sa w stanie gotowosci.

Funkcja zapobiegania blokowaniu zostaje wtaczona po ustawieniu w tym parametrze
wartosci wiekszej od 0, a wytaczona po ustawieniu wartosci 0.

P3.21.4.2 CZAS DZIALANIA PRZY ZAPOBIEGANIU BLOKOWANIU (ID 1697)

Okresla, jak dtugo bedzie dziata¢ pompa po uaktywnieniu funkcji zapobiegania blokowaniu.

P3.21.4.3 CZESTOTLIWOSC ZAPOBIEGANIA BLOKOWANIU (ID 1504]

Ten parametr okresla wartos¢ zadana czestotliwosci, uzywana wtedy, gdy jest aktywna
funkcja zapobiegania blokowaniu.
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10.15.5 ZABEZPIECZENIE PRZED ZAMARZANIEM

Funkcja zabezpieczenia przed zamarzaniem chroni pompe przed uszkodzeniem w wyniku
zamarzniecia. Jesli temperatura zmierzona wewnatrz pompy znajdujacej sie w trybie
uspienia spadnie ponizej zdefiniowanej temperatury ochrony, pompa zostanie uruchomiona
stata czestotliwoscia (ustawiona w parametrze P3.13.10.6 Czestotliwos¢ zabezpieczenia
przed zamarzaniem). Aby mozna byto korzystac¢ z tej funkcji, nalezy zainstalowac¢ przetwornik
lub czujnik temperatury na ostonie pompy lub na rurze w poblizu pompy.

10.16  LICZNIKI

Przemiennik czestotliwosci Vacon® udostepnia rézne liczniki mierzace czas jego pracy i
zuzycie energii. Niektore z tych licznikow mierza wartosci taczne, a niektére mozna
wyzerowac.

Liczniki energii mierza energie pobrana z sieci zasilajacej. Inne liczniki stuza na przyktad do
pomiaru czasu pracy napedu lub czasu dziatania silnika.

Wszystkie wartosci licznikdéw mozna monitorowaé z poziomu aplikacji, panelu sterujacego
lub magistrali. W przypadku korzystania z panelu sterujacego lub komputera wartosci
licznikow mozna monitorowa¢ w menu Diagnostyka. W przypadku korzystania z magistrali
wartosci licznikow mozna odczytywac pod odpowiednimi numerami ID. W tym rozdziale
znajduja sie informacje dotyczace tych numerdw ID.

10.16.1 LICZNIK CZASU PRACY

Nie mozna wyzerowac licznika czasu pracy modutu sterujacego. Licznik znajduje sie w
podmenu Liczniki gtéwne. Licznik moze wskazywac 5 réznych wartosci 16-bitowych. Aby
odczyta¢ wartos¢ licznika z magistrali, nalezy uzy¢ tych numeroéw ID.

« 1D 1754 Licznik godzin pracy (w latach)

+ 1D 1755 Licznik godzin pracy (w dniach)

+ 1D 1756 Licznik godzin pracy (w godzinach)
« 1D 1757 Licznik godzin pracy (w minutach)

« 1D 1758 Licznik godzin pracy (w sekundach)

Przyktad: Pojawi sie wartosc Ta 143d 02:21 licznika czasu pracy z magistrali.

o ID1754: 1 (rok]

e ID1755: 143 (dni)

. ID1756: 2 [godziny)
e ID1757: 21 (minut)
« ID1758: 0 (sekund)

10.16.2 KASOWALNY LICZNIK CZASU PRACY

Kasowalny licznik czasu pracy modutu sterujacego mozna wyzerowac. Znajduje sie on w
podmenu Liczniki kasowalne. Licznik mozna wyzerowac z poziomu komputera, panelu
sterujacego lub magistrali. Licznik moze wskazywac 5 réznych wartosci 16-bitowych. Aby
odczyta¢ wartos¢ licznika z magistrali, nalezy uzy¢ tych numeroéw ID.
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« 1D 1766 Kasowalny licznik czasu pracy (w latach)

« 1D 1767 Kasowalny licznik czasu pracy (w dniach)

+ ID 1768 Kasowalny licznik godzin pracy (w godzinach)
+ 1D 1769 Kasowalny licznik czasu pracy (w minutach)

« 1D 1770 Kasowalny licznik czasu pracy (w sekundach)

Przyktad: Pojawi sie wartos¢ Ta 143d 02:21 kasowalnego licznika czasu pracy z magistrali.

« ID1766: 1 (rok)

o ID1767: 143 (dni)

+  1D1768: 2 [godziny)
e ID1769: 21 (minut)
« ID1770: 0 (sekund)

ID 2311 ZEROWANIE KASOWALNEGO LICZNIKA GODZIN PRACY

Kasowalny licznik czasu pracy mozna wyzerowac z poziomu komputera, panelu sterujacego
lub magistrali. W przypadku korzystania z komputera lub panelu sterujacego licznik mozna
wyzerowaé w menu Diagnostyka.

W przypadku korzystania z magistrali licznik mozna wyzerowac, ustawiajac zbocze
narastania (0 => 1) na ID2311 Zerowanie kasowalnego licznika czasu pracy.

10.16.3 LICZNIK CZASU DZIAtANIA

Licznika czasu dziatania silnika nie mozna wyzerowacd. Znajduje sie on w podmenu Liczniki
gtoéwne. Licznik moze wskazywac 5 réznych wartosci 16-bitowych. Aby odczytaé wartos¢
licznika z magistrali, nalezy uzyc¢ tych numerow ID.

« 1D 1772 Licznik czasu dziatania (w latach)

« ID 1773 Licznik czasu dziatania (w dniach)

+ 1D 1774 Licznik czasu dziatania (w godzinach)
+ ID 1775 Licznik czasu dziatania (w minutach)

« ID 1776 Licznik czasu dziatania (w sekundach)

Przyktad: Pojawi sie wartosc Ta 143d 02:21 licznika czasu dziatania z magistrali.

« ID1772: 1 (rok)

e ID1773: 143 (dni)

«  ID1774: 2 (godziny)
e ID1775: 21 (minut)
« ID1776: 0 (sekund)

10.16.4 LICZNIK CZASU ZASILANIA

Licznik czasu zasilania modutu mocy znajduje sie w podmenu Liczniki gtéwne. Tego licznika
nie mozna wyzerowac. Licznik moze wskazywac 5 réznych wartosci 16-bitowych. Aby
odczytaé wartos¢ licznika z magistrali, nalezy uzy¢ tych numeroéw ID.
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« 1D 1777 Licznik czasu zasilania (w latach)

« |D 1778 Licznik czasu zasilania (w dniach)

« 1D 1779 Licznik czasu zasilania (w godzinach)
+ |D 1780 Licznik czasu zasilania (w minutach)

« |D 1781 Licznik czasu zasilania (w sekundach)

Przyktad: Pojawi sie warto$¢ Ta 240d 02:18 licznika czasu zasilania z magistrali.

e« ID1777: 1 (rok]

« ID1778: 240 (dni)

« 1D1779: 2 [godziny)
« ID1780: 18 (minut)
« ID1781: 0 (sekund)

10.16.5 LICZNIK ENERGII

Licznik energii zlicza catkowita ilos¢ energii pobrana przez naped z sieci zasilajacej. Tego
licznika nie mozna wyzerowac. Aby odczytaé wartos¢ licznika z magistrali, nalezy uzy¢ tych
numerow ID.

ID 2291 Licznik energii

Wartos¢ jest zawsze 4-cyfrowa. Format i jednostke licznika mozna zmieni¢ zgodnie z
wartoscia licznika energii. Patrz przyktad ponizej.

Przyktad:

« 0,001 kWh
« 0,010 kWh
« 0,100 kWh
« 1,000 kWh
« 10,00 kWh
« 100,0 kWh
« 1,000 MWh
« 10,00 MWh
« 100,0 MWh
« 1,000 GWh
e itd.

ID2303 Format licznika energii

Format licznika energii okresla miejsce przecinka dziesietnego w wartosci licznika energii.

* 40 =4 cyfry, 0 miejsc po przecinku

* 41 =4cyfry, 1 miejsce po przecinku
* 42 =4 cyfry, 2 miejsca po przecinku
* 43 =4 cyfry, 3 miejsca po przecinku

Przyktad:
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« 0,001 kWh (Format = 43)
« 100,0 kWh (Format = 41)
+ 10,00 MWh (Format = 42)

ID2305 Jednostka licznika energii

Jednostka licznika energii okresla jednostke wartosci licznika energii.

+ 0=kWh
« 1=MWh
« 2=GWh
« 3=TWh
* 4=PWh

Przyktad: Jesli parametr ID2291 ma wartosc 4500, parametr ID2303 ma wartosé 42, a
parametr ID2305 ma wartosc¢ 0, wynikiem jest 45,00 kWh.

10.16.6 KASOWALNY LICZNIK ENERGII

Kasowalny licznik energii zlicza ilos¢ energii pobrana przez naped z sieci zasilajacej. Licznik
znajduje sie w podmenu Liczniki kasowalne. Licznik mozna wyzerowac z poziomu komputera,
panelu sterujacego lub magistrali. Aby odczytaé wartos$é licznika z magistrali, nalezy uzyé
tych numerow ID.

ID 2296 Kasowalny licznik energii

Wartos$¢ jest zawsze 4-cyfrowa. Format i jednostke licznika mozna zmieni¢ zgodnie z
wartoscia kasowalnego licznika energii. Patrz przyktad ponizej. Format i jednostke licznika
energii mozna monitorowad przy uzyciu parametru ID2307 Format kasowalnego licznika
energii i ID2309 Jednostka kasowalnego licznika energii.

Przyktad:

« 0,001 kWh
« 0,010 kWh
« 0,700 kWh
« 1,000 kWh
« 10,00 kWh
« 100,0 kWh
« 1,000 MWh
« 10,00 MWh
« 100,0 MWh
« 1,000 GWh
o itd.

ID2307 Format kasowalnego licznika energii

Format kasowalnego licznika energii okresla miejsce przecinka dziesietnego w wartosci
kasowalnego licznika energii.
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* 40 =4 cyfry, 0 miejsc po przecinku

* 41 =4cyfry, 1 miejsce po przecinku
42 = 4 cyfry, 2 miejsca po przecinku
* 43 =4 cyfry, 3 miejsca po przecinku

Przyktad:

« 0,001 kWh (Format = 43)
« 100,0 kWh (Format = 41)
« 10,00 MWh (Format = 42)

ID2309 Jednostka kasowalnego licznika energii

Jednostka kasowalnego licznika energii okresla jednostke wartosci kasowalnego licznika

energii.

« 0=kWh
« 1=MWh
+ 2=GWh
« 3=TWh
« 4=PWh

ID2312 Zerowanie kasowalnego licznika energii

Kasowalny licznik energii mozna wyzerowaé z poziomu komputera, panelu sterujacego lub
magistrali. W przypadku korzystania z komputera lub panelu sterujacego licznik mozna
wyzerowaé¢ w menu Diagnostyka. W przypadku korzystania z magistrali nalezy ustawic
zbocze narastania na ID2312 Zerowanie kasowalnego licznika energii.
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11  SLEDZENIE USTEREK

W przypadku wykrycia nietypowych warunkéw pracy przez uktad diagnostyczny sterowania
przemiennika czestotliwosci zostanie wyswietlone odpowiednie powiadomienie.
Powiadomienie pojawi sie na wyswietlaczu panelu sterujacego. Na wyswietlaczu pojawia sie
kod, nazwa i krétki opis usterki lub alarmu.

Informacje o zrédle mowia uzytkownikowi o pochodzeniu usterki, jej przyczynie, miejscu
wystapienia i innych szczegoétach.

Istnieja trzy rozne typy powiadomien.

« Informacja nie jest uwzgledniana podczas pracy napedu. Nalezy ja skasowac.

* Alarm informujacy o nietypowej pracy napedu. Naped nie zostanie zatrzymany. Nalezy
skasowac alarm.

« Usterka zatrzymujaca naped. Nalezy ponownie uruchomic naped i znalez¢ rozwiazanie
problemu.

W aplikacji mozna zaprogramowad rdézne reakcje na niektore usterki. Wiecej informacji
znajduje sie w rozdziale 5.9 Grupa 3.9: Zabezpieczenia.

Usterke mozna skasowac przyciskiem Reset na panelu sterujacym, poprzez WE/WY
sterujace lub przy uzyciu magistrali albo narzedzia komputerowego. Informacje o usterkach
pozostana w historii usterek, skad mozna bedzie je pobrac i przeanalizowaé. Rdzne kody
usterek znajduja sie w rozdziale 71.3 Kody usterek.

Przed kontaktem z dystrybutorem lub producentem z powodu nietypowego dziatania sprzetu
nalezy przygotowac odpowiednie informacje. Nalezy zawsze zapisa¢ wszelkie informacje
tekstowe pojawiajace sie na wyswietlaczu: kod oraz ID usterki, informacje o zrddle, liste
aktywnych usterek i historie usterek.

1.1 NA WYSWIETLACZU POJAWIA SIE USTERKA

W przypadku wystapienia usterki i zatrzymania napedu nalezy zbadaé przyczyne usterki oraz
skasowad usterke.
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Istnieja dwie procedury kasowania usterki: za pomoca przycisku Reset lub za pomoca
odpowiedniego parametru.

KASOWANIE ZA POMOCA PRZYCISKU RESET

1 Na panelu sterujacym nacisnij przycisk Reset i
przytrzymaj go 2 sekundy.

KASOWANIE ZA POMOCA PARAMETRU NA WYSWIETLACZU GRAFICZNYM

1 PrzejdZz do menu Diagnostyka.

STOP|G| READY| | 110

G Main Menu

ID: M4
Monjgtor

( )

Y Parameters
( 12)
= Diagnostics
)

2 Przejdz do podmenu Kasowanie usterek.

STOP|C| READY| | 110

G Diagnostics
ID: M4.1

Active faults
(0)
Reset faults
O

El Fault history
(39)
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Wybierz wartos¢ parametru Kasuj usterki.

STOP |C | READY |

| 110

3

Va Reset faults

ID:

Help

@

Reset faults
M4 .2

KASOWANIE ZA POMOCA PARAMETRU NA WYSWIETLACZU TEKSTOWYM

1 Przejdz do menu Diagnostyka READY RUN  STOP  ALARM FAULT
A Py
e T 1
411 l'/l_?l InJ2i 1L
MLJ
(YU
h 4 v
FWD REV I/0 KEYPAD BUS
2 Znajd_z' pellrametr Kasuj u_sterkli za pomocg READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
przyciskow ze strzatkami w gore i w dot. A A
OCCET L
L B B B | I'/I_Il_
h 4 h 4
FWD  REV /0 KEYPAD BUS
3 Wybierz wartos¢ Tak i nacisnij przycisk OK. READY RUN  Stor  ALARM  FAULT
A — A
AN /7 70N
- LI -
=N
/
/
h 4 h 4
FWD  REV /0O KEYPAD BUS
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11.2 HISTORIA USTEREK

W historii usterek znajduje sie wiecej informacji na temat usterek. Moze ona zawierac
informacje o maksymalnie 40 usterkach.

ANALIZOWANIE HISTORII USTEREK NA WYSWIETLACZU GRAFICZNYM

1 Aby wyswietli¢ wiecej informacji na temat usterki,

przejdz do historii usterek. stop|(G] READY Vo
@ Diagnostics
ID: M4.1

Active faults

(0)

Reset faults

Ii—l Fault history

(39)

2 Aby przeanalizowac informacje na temat usterki,

nacisnij przycisk ze strzatka w prawo. STOP|G| READY | Vo
D Fault history
ID: M4.3.3
External Fault 51
- Fault old 891384s
External Fault 51
. Fault old 871061s

— Device removed 39
Info old 862537s

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




SLEDZENIE USTEREK

VACON - 383

3 Pojawi sie lista informacji.

storP| (G| READY | wo
Fault history

ID: M4.3.3.2
Code 39 I
ID 380
State Info old
Date 7.12.2009
Time 04:46:33
Operating time 862537s
Source 1
Source 2
Source 3

ANALIZOWANIE HISTORII USTEREK NA WYSWIETLACZU TEKSTOWYM

1 Nacisnij przycisk OK, aby przejs¢ do historii

usterek.

2 Aby przeanalizowa¢ informacje na temat usterki,
ponownie nacisnij przycisk OK.
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3 Aby przeanalizowac¢ wszystkie informacje, uzyj

przycisku ze strzatka w dét.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A
-

v v

FWD  REV 1/0  KEYPAD  BUS
READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A A

[ T

v h 4
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS
READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A A

'~

[
~~
=~
|
~~
~
v

v v

FWD REV 1/0  KEYPAD  BUS
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11.3 KODY USTEREK

Kod ID

usterki | usterki Nazwa usterki

Mozliwa przyczyna

Sposadb usuniecia usterki

Przekroczenie
dopuszczalnej war-
tosci pradu (btad
sprzetowy)

2 Przekroczenie
dopuszczalnej war-
tosci pradu (btad pro-
gramowy)

Zbyt duzy prad (powyze;

4*IH) w kablach silnikowych.

Mozliwa jest jedna z naste-
pujacych przyczyn:

. nagty, duzy wzrost

obciazenia;

. zwarcie w kablach sil-
nikowych;

. nieprawidtowy typ sil-
nika;

. nieprawidtowo wpro-
wadzone ustawienia

Sprawdz obciazenie silnika.
Sprawdz silnik. Sprawdz kable i
podtaczenia. Uruchom przebieg
identyfikacyjny. Wydtuz czas przy-
spieszania (parametry P3.4.1.2 i
P3.4.2.2).

Przetacznik tadowa-
nia

parametrow.

2 10 Przekroczenie Napiecie w obwodzie pradu  |Wydtuz czas hamowania (parame-
dopuszczalnej war- statego przekracza ustalony |try P3.4.1.3 i P3.4.2.3). Uaktywnij
tosci napiecia (btad Llimit. regulator nadnapieciowy. Sprawdz
sprzetowy) napiecie wejsciowe.

T Przekroczenie . czas hamowania jest
dopuszczalnej war- ZbYt krotki S oo
toéci napiecia (btad . duze przepiecia w sieci
programowy) energetycznej

3 20 Usterka zwarcia do Pomiar pradu wykazuje, ze  |Sprawdz silnik i jego kable.
uziemienia (btad suma pradéw fazowych sil- | Sprawdz filtry.
sprzetowy) nika jest rézna od 0.

21 Usterka zwarcia do ) ) ) )
uziemienia (btad pro- |° nieprawidtowa izolacja
gramowy) ’ kabli lub silnika

. nieprawidtowe dziata-
nie filtra (du/dt, sinu-
soidalnego).
5 40 Przetacznik tadowania jest Skasuj usterke i ponownie uru-

zamkniety, a sygnat sprze-
zenia zwrotnego jest
OTWARTY.

. nieprawidtowa praca
e wadliwy podzespot,

chom naped. Sprawdz podtaczenie
sygnatu sprzezenia zwrotnego i
kabla pomiedzy karta sterowania a
karta zasilania. Jesli usterka
pojawi sie ponownie, skontaktuj sie
z najblizszym dystrybutorem w
celu uzyskania dalszych instrukcji.
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usl?::ki us':eDrki Nazwa usterki Mozliwa przyczyna Sposadb usuniecia usterki
7 60 Nasycenie Tej usterki nie mozna skasowac z
+  Uszkodzenie modutu  [panelu sterujacego. Wytacz naped.
IGBT NIE URUCHAMIAJ PONOWNIE
. zwarcie przy usuwaniu NAPEDU ANI NIE PODLACZAJ
nasycenia w module ZASILANIA! Popros producenta o
IGBT; dalsze instrukcje.
. zwarcie lub przeciaze-
nie rezystora hamowa-
nia.
8 600 Usterka systemowa Brak komunikacji miedzy Skasuj usterke i ponownie uru-
karta sterujaca a modutem [chom naped. Pobierz najnowsze
601 zasilania. oprogramowanie z witryny firmy
Vacon. Przy jego uzyciu zaktualizuj
602 Wadliwy podzespdt. Niepra- |naped. Jesli usterka pojawi sie
widtowa praca. ponownie, skontaktuj sie z najbliz-
szym dystrybutorem w celu uzys-
603 Wadliwy podzespdt. Niepra- |kania dalszych instrukcji.
widtowa praca. Zbyt niskie
napiecie dodatkowego
zrédta zasilania w module
mocy.
604 Wadliwy podzespoét. Niepra-
widtowa praca. Napiecie
wyjsciowe fazy jest nie-
zgodne z wartoscia zadana.
Usterka sprzezenia zwrot-
nego.
605 Wadliwy podzespot. Niepra-
widtowa praca.
606 Oprogramowanie modutu
sterujacego jest niezgodne z
oprogramowaniem modutu
mocy.
607 Nie mozna odczytac¢ wers;ji
oprogramowania. Brak
oprogramowania w module
mocy. Wadliwy podzespot.
Nieprawidtowa praca (prob-
lem w module zasilania lub
karcie pomiaru).
608 Przeciazenie procesora.
609 Wadliwy podzespot. Niepra- |Skasuj usterke i dwukrotnie wytacz
widtowa praca. zasilanie napedu. Pobierz najnow-
sze oprogramowanie z witryny
firmy Vacon. Przy jego uzyciu
zaktualizuj naped.
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usterki

Nazwa usterki

Mozliwa przyczyna

Sposadb usuniecia usterki

ciowego

8 610 Usterka systemowa Wadliwy podzespét. Niepra- |Wyzeruj usterke i dokonaj ponow-
widtowa praca. nego rozruchu. Pobierz najnowsze
oprogramowanie z witryny firmy

614 Btad konfiguracji. Btad Vacon. Przy jego uzyciu zaktualizuj
oprogramowania. Wadliwy naped. Jesli usterka pojawi sie
podzespot (wadliwa karta ponownie, skontaktuj sie z najbliz-
sterowania). Nieprawidtowa |szym dystrybutorem w celu uzys-
praca. kania dalszych instrukcji.

647 Wadliwy podzespdt. Niepra-
widtowa praca.

648 Nieprawidtowa praca. Opro-
gramowanie systemowe jest
niezgodne z aplikacja.

649 Przeciazenie zasobow. Btad |Wczytaj domyslne ustawienia
podczas wczytywania para- |fabryczne. Pobierz najnowsze
metru, jego przywracania oprogramowanie z witryny firmy
lub zapisywania. Vacon. Przy jego uzyciu zaktualizuj

naped.
9 80 Zbyt niskie napiecie Napiecie w szynie pradu W przypadku chwilowej awarii zasi-
(usterka) statego jest nizsze niz usta- |lania skasuj usterke i ponownie
lony limit. uruchom naped. Sprawdz napiecie
zasilania. Jesli napiecie zasilania
o S jest wystarczajace, oznacza to
: Naple;.ue.zasﬂama Jest usterke wewnetrzna. Sprawdz, czy
zbyt _n'Sk'e , nie wystapita usterka sieci elek-
i wadl!wy podz.espot., trycznej. Skontaktuj sie z najbliz-
' Wafj,“V.VY bezpiecznik szym dystrybutorem w celu uzys-
wejsciowy; . kania dalszych instrukcji.
. zewnetrzny wytacznik
tadowania nie jest
zamkniety.
WSKAZOWKA!
Ta usterka aktywuje sie
tylko wtedy, gdy naped jest
w stanie pracy.
10 21 Faza napiecia wejs- Sprawdz napiecie zasilania, bez-

. nieprawidtowe napiecie
zasilania;

. uszkodzenie bezpiecz-
nika lub nieprawidtowe
dziatanie kabli zasilaja-
cych.

Obciazenie musi wynosic co
najmniej 10-20%, aby
mozna byto monitorowac
prace uktadu.

pieczniki i kable zasilajace, mostek
prostownika i uktad sterowania
bramki tyrystora [MR6-5).
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11 100 Kontrola faz wyjécio- [Pomiar pradu wykazuje brak |Sprawdz silnik i jego kable.
wych pradu w 1 fazie silnika. Sprawdz filtr du/dt lub filtr sinusoi-

dalny.
. problem z silnikiem i
kablami silnikowymi;
. nieprawidtowe dziata-
nie filtra (du/dt, sinu-
soidalnego).

13 120 Zbyt niska tempera- | Zbyt niska temperatura w Temperatura otoczenia jest zbyt
tura napedu pradu radiatorze modutu mocy lub |niska dla napedu. Umies¢ naped w
przemiennego na karcie zasilania. cieplejszym miejscu.

(usterka)

14 130 Zbyt wysoka tempe- Zbyt niska temperatura w Sprawdz rzeczywista ilos¢ i prze-
ratura napedu pradu |radiatorze modutu mocy lub |ptyw powietrza chtodzacego.
przemiennego na karcie zasilania. Limity Sprawdz, czy radiator nie jest
(usterka, radiator) temperatury radiatora réz- | zakurzony. Sprawdz temperature

nig sie w zaleznosci od obu- |otoczenia. Sprawdz, czy czestotli-
131 Zbyt wysoka tempe- dowy. wosc¢ kluczowania nie jest zbyt
ratura napedu pradu wysoka w stosunku do temperatury
przemiennego otoczenia oraz obciazenia silnika.
(alarm, radiator) Sprawdz dziatanie wentylatora
chtodzacego.
132 Zbyt wysoka tempe-
ratura napedu pradu
przemiennego
(usterka, karta)
133 Zbyt wysoka tempe-
ratura napedu pradu
przemiennego
(alarm, karta)
15 140 Utyk silnika Utyk silnika. Sprawdz silnik i jego obciazenie.
16 150 Przegrzanie silnika Zbyt duze obciazenie silnika. |Zmniejsz obciazenie silnika. Jesli
silnik nie jest przeciazony, sprawdz
parametry zabezpieczenia termicz-
nego silnika (grupa parametréow
3.9 Zabezpieczenia).
17 160 Silnik niedociazony Silnik nie jest wystarczajaco |Sprawdz obciazenie. Sprawdz
obciazony. parametry. Sprawdz filtr du/dt lub
filtr sinusoidalny.

19 180 Przeciazenie mocy Naped obciazony zbyt duza |Zmniejsz obciazenie. Sprawdz
(monitorowanie krét- |moca. parametry uzytkowe napedu.
kotrwate) Sprawdz, czy nie jest zbyt maty

wzgledem obciazenia.
181 Przeciazenie mocy
(monitorowanie dtu-
gotrwate)
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25 240 Usterka sterowania Ta usterka jest dostepna Skasuj usterke i ponownie uru-
silnika tylko w przypadku korzysta- |chom naped. Zwieksz prad identyfi-
241 nia z aplikacji dla okreslo- kacji. Wiecej informacji mozna zna-
nego klienta. Nieprawidtowa [lez¢ w zrodle historii usterek.
identyfikacja kata poczatko-
wego.
. Wirnik obraca sie pod-
czas identyfikacji.
. Nowy kat jest nie-
zgodny ze stara war-
toscia.
26 250 Blokada rozruchu Nie mozna uruchomic Skasuj usterke i zatrzymaj naped.
napedu. Jesli parametr Wczytaj oprogramowanie i uru-
Zadanie pracy jest wtaczony, [chom naped.
nowe oprogramowanie
(sprzetowe lub aplikacja,
ustawienie parametru lub
inny plik dotyczacy dziatania
napedu zostana wczytane do
napedu.
29 280 Termistor ATEX Termistor ATEX wykazuje Skasuj usterke. Sprawdz termistor
przegrzanie. i jego podtaczenia.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 390

SLEDZENIE USTEREK

usl?::ki us':eDrki Nazwa usterki Mozliwa przyczyna Sposdb usuniecia usterki
30 290 Bezpieczne wytacza- |Sygnat A bezpiecznego Skasuj usterke i ponownie uru-
nie wytaczenia nie pozwala na chom naped. Sprawdz sygnaty
przetaczenie napedu w stan |wychodzace z karty sterowania do
GOTOWOSC. modutu mocy i ztacza D.
291 Bezpieczne wytacza- |Sygnat B bezpiecznego
nie wytaczenia nie pozwala na
przetaczenie napedu w stan
GOTOWOSC.
500 Konfiguracja bezpie- |Zostat zainstalowany prze- | Wyjmij przetacznik konfiguracji
czenstwa tacznik konfiguracji bezpie- |bezpieczenstwa z karty sterowania.
czenstwa.
501 Konfiguracja bezpie- |Za duza liczba kart opcjo- Zostaw jedna z kart opcjonalnych
czenstwa nalnych STO. Mozna zain- STO. Inne usun. Patrz Instrukcja
stalowac tylko jedna. bezpieczenstwa.
502 Konfiguracja bezpie- |Karta opcjonalna STO zos- Umies¢ karte opcjonalna STO we
czenstwa tata zainstalowana w nie- wtasciwym gniezdzie. Patrz
wtasciwym gniezdzie. Instrukcja bezpieczenstwa.
503 Konfiguracja bezpie- |Brak przetacznika konfigu- |Zainstaluj przetacznik konfiguracji
czenstwa racji bezpieczefnstwa na kar- |bezpieczenstwa na karcie sterowa-
cie sterowania. nia. Patrz Instrukcja bezpieczen-
stwa.
504 Konfiguracja bezpie- |Przetacznik konfiguracji Zainstaluj przetacznik konfiguracji
czenstwa bezpieczenstwa zostat nie- | bezpieczenstwa we wtasciwym
wtasciwie zainstalowany na | miejscu na karcie sterowania.
karcie sterowania. Patrz Instrukcja bezpieczenstwa.
505 Konfiguracja bezpie- |Przetacznik konfiguracji Sprawdz instalacje przetacznika
czenstwa bezpieczenstwa zostat nie- | konfiguracji bezpieczenstwa na
wtasciwie zainstalowany na | karcie opcjonalnej STO. Patrz
karcie opcjonalnej STO. Instrukcja bezpieczenstwa.
506 Konfiguracja bezpie- |Brak komunikacji z opcjo- Sprawdz instalacje karty opcjonal-
czenstwa nalna karta STO. nej STO. Patrz Instrukcja bezpie-
czenstwa.
507 Konfiguracja bezpie- [Karta opcjonalna STO jest Wyzeruj naped i uruchom go
czenstwa niezgodna ze sprzetem. ponownie. Jesli usterka pojawi sie
ponownie, skontaktuj sie z najbliz-
szym dystrybutorem w celu uzys-
kania dalszych instrukcji.
30 520 Diagnostyka bezpie- |Wejscia karty STO maja Sprawdz zewnetrzny przetacznik
czenstwa rézny stan. bezpieczenstwa. Sprawdz potacze-
nie wejsciowe i kabel przetacznika
bezpieczenstwa. Wyzeruj naped i
dokonaj ponownego rozruchu. Jesli
usterka pojawi sie ponownie, skon-
taktuj sie z najblizszym dystrybuto-
rem w celu uzyskania dalszych
instrukcji.
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Nazwa usterki

Diagnostyka bezpie-
czenstwa

Mozliwa przyczyna

Nieprawidtowe dziatanie
diagnostyki termistora
ATEX. Brak potaczenia na
wejsciu termistora ATEX.

Sposadb usuniecia usterki

Wyzeruj naped i dokonaj ponow-
nego rozruchu. Jesli usterka
pojawi sie ponownie, wymien karte
opcjonalna.

Diagnostyka bezpie-
czenstwa

Zwarcie w obwodzie podta-
czenia wejsciowego termis-
tora ATEX.

Sprawdz termistor ATEX i jego
podtaczenie wejsciowe. Sprawdz
podtaczenie zewnetrznego termis-
tora ATEX. Sprawdz zewnetrzny
termistor ATEX.

Bezp. wyt. momentu

Podtaczono funkcje zatrzy-
mania awaryjnego lub uak-
tywniono inna operacje STO.

Gdy funkcja STO jest aktywna,
naped jest w stanie bezpiecznym.

Chtodzenie wentyla-
tora

Predkos¢ wentylatora nie
jest do konca zgodna z pred-
koscia zadana, ale naped
pracuje prawidtowo. Ta
usterka pojawia sie tylko w
MR?7 i napedach wiekszych
niz MR7.

Skasuj usterke i ponownie uru-
chom naped. Wyczys$¢ lub wymien
wentylator.

Chtodzenie wentyla-
tora

Zywotnoé¢ wentylatora
(50 000 godzin) dobiegta
konAca.

Wymien wentylator i wyzeruj licz-
nik czasu eksploatacji wentylatora.

Kod ID
usterki | usterki
30 521
30 522
30 530
32 311
312
33 320

Tryb pozarowy wta-
czony

Tryb pozarowy napedu jest
wtaczony. Zabezpieczenia
napedu nie sa uzywane. Ten
alarm jest automatycznie
kasowany po wytaczeniu
trybu pozarowego.

Sprawdz ustawienia parametrow i
sygnatéw. Niektore z zabezpieczen
napedu sa wytaczone.
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Kod ID . . A . .
usterki | usterki Nazwa usterki Mozliwa przyczyna Sposob usuniecia usterki
37 361 Zmieniono urzadzenie [Modut mocy zostat wymie- Skasuj usterke. Naped zostanie
(ten sam typ) niony na nowy o tych ponownie uruchomiony po skaso-

samych rozmiarach. Naped |waniu usterki.
jest gotowy do uzycia. Para-
metry sa dostepne w nape-

dzie.
362 Zmieniono urzadzenie |Karta opcjonalna w gniez- Skasuj usterke. Naped rozpocznie
(ten sam typ) dzie B zostata wymieniona korzystanie ze starych ustawien
na nowa, ktéra byta wczes- | parametrow.

niej uzywana w tym gniez-
dzie. Naped jest gotowy do

uzycia.
363 Zmieniono urzadzenie |[ldentyczna przyczyna jak w
(ten sam typ) przypadku |D362, ale doty-
czy gniazda C.
364 Zmieniono urzadzenie |[ldentyczna przyczyna jak w
(ten sam typ) przypadku ID362, ale doty-
czy gniazda D.
365 Zmieniono urzadzenie [ldentyczna przyczyna jak w
(ten sam typ) przypadku ID362, ale doty-
czy gniazda E.
38 372 Dodano urzadzenie Karta opcjonalna zostata Naped jest gotowy do uzycia.
(ten sam typ) umieszczona w gniezdzie B. |Naped rozpocznie korzystanie ze
Jest to karta opcjonalna, starych ustawien parametrow.

ktéra zostata wczesniej
zainstalowana w tym gniez-
dzie. Naped jest gotowy do

uzycia.
373 Dodano urzadzenie Identyczna przyczyna jak w
(ten sam typ) przypadku ID372, ale doty-
czy gniazda C.
374 Dodano urzadzenie Identyczna przyczyna jak w
(ten sam typ) przypadku ID372, ale doty-
czy gniazda D.
375 Dodano urzadzenie Identyczna przyczyna jak w
(ten sam typ) przypadku ID372, ale doty-

czy gniazda E.
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Kod
usterki

ID
usterki

Nazwa usterki

Mozliwa przyczyna

Sposadb usuniecia usterki

linny typ)

przypadku ID433, ale doty-
czy gniazda D.

39 382 Urzadzenie usuniete |Karta opcjonalna zostata Urzadzenie jest niedostepne. Ska-
wyjeta z gniazda A lub B. suj usterke.
383 Urzadzenie usuniete |ldentyczna przyczyna jak w
przypadku ID380, ale doty-
czy gniazda C
384 Urzadzenie usuniete |ldentyczna przyczyna jak w
przypadku ID380, ale doty-
czy gniazda D
385 Urzadzenie usuniete |ldentyczna przyczyna jak w
przypadku ID380, ale doty-
czy gniazda E
40 390 Nieznane urzadzenie |Podtaczono nieznane urza- |Urzadzenie jest niedostepne. Jesli
dzenie (modut mocy/karte usterka pojawi sie ponownie, skon-
opcjonalna) taktuj sie z najblizszym dystrybuto-
rem w celu uzyskania dalszych
instrukcji.
41 400 Temperatura modutu |Obliczona temperatura Sprawdz ustawienia parametrow.
IGBT modutu IGBT jest zbyt Sprawdz rzeczywista ilos¢ i prze-
wysoka. ptyw powietrza chtodzacego.
Sprawdz temperature otoczenia.
) o Sprawdz, czy radiator nie jest
: ZPYF duze obcigzenie zakurzony. Sprawdz, czy czestotli-
silnika, wosc¢ kluczowania nie jest zbyt
: zbyt wysoka .tempera- wysoka w stosunku do temperatury
t‘%ra oto<.:zen|a; . otoczenia oraz obciazenia silnika.
' n!epraW|dtowe dziata- Sprawdz dziatanie wentylatora
hie sprzetu. chtodzacego. Uruchom przebieg
identyfikacyjny.
44 431 Zmieniono urzadzenie |Jest dostepny nowy modut Skasuj usterke. Naped zostanie
(inny typ) mocy innego typu. Parame- |ponownie uruchomiony po skaso-
try nie sa dostepne w usta-  |waniu usterki. Ustaw ponownie
wieniach. parametry modutu mocy.
433 Zmieniono urzadzenie |Karta opcjonalna w gniez- Skasuj usterke. Ponownie ustaw
(inny typ) dzie C zostata wymieniona parametry opcjonalnej karty.
na nowa, ktéra nie byta
wczesniej uzywana w tym
gniezdzie. Ustawienia para-
metrow nie zostaty zapi-
sane.
434 Zmieniono urzadzenie |ldentyczna przyczyna jak w
(inny typ) przypadku D433, ale doty-
czy gniazda D.
435 Zmieniono urzadzenie [ldentyczna przyczyna jak w
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45 441 Dodano urzadzenie Jest dostepny nowy modut Skasuj usterke. Naped zostanie
(inny typ) mocy innego typu. Parame- [ponownie uruchomiony po skaso-
try nie sa dostepne w usta- |waniu usterki. Ustaw ponownie
wieniach. parametry modutu mocy.
443 Dodano urzadzenie W gniezdzie C zainstalowano |Ponownie ustaw parametry opcjo-
(inny typ) nowa karte opcjonalna, nalnej karty.
ktdra nie byta tam wczesniej
zainstalowana. Ustawienia
parametrdéw nie zostaty
zapisane.
Lbb Dodano urzadzenie Identyczna przyczyna jak w
(inny typ) przypadku D443, ale doty-
czy gniazda D.
445 Dodano urzadzenie Identyczna przyczyna jak w
(inny typ) przypadku ID443, ale doty-
czy gniazda E.
46 662 Zegar czasu rzeczy- Niskie napiecie baterii Wymien baterie.
wistego zegara czasu rzeczywistego.
47 663 Zaktualizowano opro- |Zaktualizowano oprogramo- |Nie trzeba wykonywaé zadnych
gramowanie wanie napedu, caty pakiet czynnosci.
oprogramowania lub aplika-
cje.
50 1050 Usterka niskiej war-  |Co najmniej jeden z dostep- |Wymien uszkodzone czesci.
tosci sygnatu Al nych sygnatéw na wejéciach [Sprawdz obwdd wejscia analogo-
analogowych spadt ponizej wego. Sprawdz, czy parametr
50% minimalnego zakresu Zakres sygnatu Al1 jest ustawiony
sygnatu. Kabel sterujacy jest | poprawnie.
uszkodzony lub poluzowany.
Nieprawidtowe zrodto syg-
natu.
51 1051 Usterka zewnetrzna Zostat uaktywniony sygnat Jest to usterka zdefiniowana przez
urzadzenia wejscia cyfrowego, ktory uzytkownika. Sprawdz wejscia
ustawiono za pomoca para- |cyfrowe i schematy.
metru P3.5.1.11 lub
P3.5.1.12.
52 1052 Btad w komunikacji z |Potaczenie miedzy panelem |[Sprawdz podtaczenie panelu steru-
panelem sterowania |sterujacym a napedem jest |jacegoijego kabel, o ile jest
1352 uszkodzone. dostepny.
53 1053 Usterka komunikacji |Potaczenie miedzy karta Sprawdz instalacje oraz sterownik
magistrali magistrali a zewnetrznym magistrali.
sterownikiem zostato usz-
kodzone.
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ID
usterki

Nazwa usterki

Mozliwa przyczyna

Sposadb usuniecia usterki

czasu konserwacji 2

serwacji przekroczyta limit
usterki.

54 1354 Usterka gniazda A Uszkodzone gniazdo lub Sprawdz karte i gniazdo. Skontak-
karta opcjonalna. tuj sie z najblizszym dystrybutorem
1454 Usterka gniazda B w celu uzyskania dalszych instruk-
cji.
1554 Usterka gniazda C
1654 Usterka gniazda D
1754 Usterka gniazda E
57 1057 Identyfikacja Wystapit btad podczas prze- |Sprawdz, czy silnik jest potaczony z
biegu identyfikacyjnego. napedem. Upewnij sie, ze silnik nie
jest obciazony. Upewnij sie, Zze
polecenie uruchomienia nie zniknie
przed ukonczeniem przebiegu
identyfikacyjnego.
63 1063 Usterka szybkiego Zostata uaktywniona funkcja |Znajdz przyczyne aktywacji funkgcji
zatrzymania szybkiego zatrzymania szybkiego zatrzymania. Po jej zna-
lezieniu rozwiaz problem. Skasuj
1363 Alarm szybkiego usterke i ponownie uruchom
zatrzymania naped. Patrz parametr P3.5.1.26 i
parametry szybkiego zatrzymania.
65 1065 Btad komunikacji z Potaczenie transmisji Sprawdz instalacje, kable i zaciski
komputerem danych miedzy komputerem |pomiedzy komputerem i napedem.
a napedem jest uszkodzone
66 1366 Usterka wejscia 1 ter- |Wzrosta temperatura sil- Sprawdz chtodzenie i obciazenie
mistora nika. silnika. Sprawdz podtaczenie ter-
mistora. Jesli wejscie termistora
1466 Usterka wejscia 2 ter- nie jest uzywane, musiato nastapic
mistora zwarcie. Skontaktuj sie z najbliz-
szym dystrybutorem w celu uzys-
1566 Usterka wejscia 3 ter- kania dalszych instrukcji.
mistora
68 1301 Alarm licznika czasu |Wartosc licznika czasu kon- | Wykonaj konieczne czynnosci kon-
konserwacji 1 serwacji przekroczyta limit | serwacyjne. Wyzeruj licznik. Patrz
alarmu. parametr B3.16.4 lub P3.5.1.40.
1302 Usterka licznika Wartos¢ licznika czasu kon-
czasu konserwacji 1 serwacji przekroczyta limit
usterki.
1303 Alarm licznika czasu |Wartos$¢ licznika czasu kon-
konserwacji 2 serwacji przekroczyta limit
alarmu.
1304 Usterka licznika Wartos¢ licznika czasu kon-
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usl?::ki us':eDrki Nazwa usterki Mozliwa przyczyna Sposdb usuniecia usterki

69 1310 Usterka komunikacji | Do mapowania wartosci wyj- |Sprawdz parametry w menu mapo-
magistrali $cia danych procesowych wania danych magistrali.

magistrali uzyto nieprawid-
towego numeru ID.

1311 Nie jest mozliwa konwersja | Niezdefiniowany typ wartosci.
jednej lub wiekszej liczby Sprawdz parametry w menu mapo-
wartosci dla wyjscia danych |wania danych magistrali.
procesowych magistrali.

1312 Wystapito przepetnienie Sprawdz parametry w menu mapo-
podczas mapowania i kon- wania danych magistrali.
wersji (16-bitowych) war-
tosci dla wyjscia danych
procesowych magistrali.

76 1076 Start niemozliwy Polecenie uruchomienia Wyzeruj naped, aby uruchomic
zostato zablokowane, aby poprawna operacje. Ustawienia
zapobiec przypadkowemu parametréw informuja, czy jest
uruchomieniu silnika pod- konieczne ponowne uruchomienie
czas pierwszego wtaczenia napedu.
zasilania.

77 1077 > 5 potaczen Istnieje wiecej niz 5 aktyw- Pozostaw 5 aktywnych potaczen.
nych potaczen z magistrala |Usun inne potaczenia.
lub narzedziem komputero-
wym. Mozna korzystac¢ tylko
z 5 potaczen naraz.

100 1100 Limit czasu tagod- Uptynat limit czasu funkgji Sprawdz proces. Sprawdz parame-

nego startu tagodnego startu w regula- |try w menu M3.13.8.
torze PID. Naped nie osiag-
nat wartosci procesowej w
tym czasie. Przyczyna moze
by¢ uszkodzona rura.

101 1101 Usterka monitorowa- |[Regulator PID: wartos$¢ Sprawdz proces. Sprawdz ustawie-
nia sprzezenia zwrot- |sprzezenia zwrotnego nie nia parametrdw, limity monitoro-
nego (PID1) miesci sie w limitach moni- |wania i opdznienie.

torowania (P3.13.6.2 i
P3.13.6.3) ani opdznienia
(P3.13.6.4), o ile ustawiono
opoznienie.

105 1105 Usterka monitorowa- |Zewnetrzny regulator PID:
nia sprzezenia zwrot- |wartos¢ sprzezenia zwrot-
nego (ExtPID) nego nie miesci sie w limi-

tach monitorowania
(P3.14.4.2i P3.14.4.3) ani
op6znienia (P3.14.4.4), 0 ile
ustawiono opdznienie.
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Kod ID

usterki | usterki Nazwa usterki

Mozliwa przyczyna

Sposadb usuniecia usterki

gniazdo sa niezgodne (nie sa
obstugiwane).

109 1109 Monitorowanie cis- Sygnat monitorowania cis- Sprawdz proces. Sprawdz parame-
nienia wejsciowego nienia wejsciowego try w menu M3.13.9. Sprawdz czuj-
(P3.13.9.2) jest nizszy od nik cisnienia wejsciowego i jego
limitu alarmu (P3.13.9.7). podtaczenia.
1409 Sygnat monitorowania cis-
nienia wejsciowego
(P3.13.9.2) jest nizszy od
limitu usterki (P3.13.9.8].
1111 1315 Usterka temperatury |1 lub wiecej sygnatow wejs- |Znajdz przyczyne wzrostu tempe-
1 ciowych temperatury (usta- |ratury. Sprawdz czujnik tempera-
wionych w parametrze tury i jego podtaczenia. Sprawdz,
P3.9.6.1) przekracza limit czy wejscie temperaturowe jest
alarmu (P3.9.6.2). zwarte, jesli nie jest podtaczony
czujnik. Wiecej informacji na ten
1316 1 lub wiecej sygnatow wejs- |temat mozna znalez¢ w instrukcji
ciowych temperatury (usta- | opcjonalnej karty.
wionych w parametrze
P3.9.6.1) przekracza limit
usterki (P3.9.6.3).
112 1317 Usterka temperatury |1 lub wiecej sygnatow wejs-
2 ciowych temperatury (usta-
wionych w parametrze
P3.9.6.5) przekracza limit
usterki (P3.9.6.6).
1318 1 lub wiecej sygnatow wejs-
ciowych temperatury (usta-
wionych w parametrze
P3.9.6.5) przekracza limit
usterki (P3.9.6.7).

113 1113 Czas dziatania pompy |W systemie wielopompo- Wykonaj niezbedne czynnosci kon-
wym co najmniej 1 licznik serwacyjne, wyzeruj licznik czasu
czasu dziatania pomp prze- |dziatania i alarm. Patrz Liczniki
kroczyt limit alarmu zdefi- czasu dziatania pompy.
niowany przez uzytkownika.

113 1313 Czas dziatania pompy |W systemie wielopompo- Wykonaj niezbedne czynnosci kon-
wym co najmniej 1 licznik serwacyjne, wyzeruj licznik czasu
czasu dziatania pomp prze- |dziatania i alarm. Patrz Liczniki
kroczyt limit alarmu zdefi- czasu dziatania pompy.
niowany przez uzytkownika.

300 700 Nieobstugiwany Aplikacja jest niezgodna (nie |Zmien aplikacje.
jest obstugiwanal).

701 Karta opcjonalna lub Wymontuj karte opcjonalna
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12 DODATEK1

12.1 WARTOSCI DOMYSLNE PARAMETROW W INNYCH APLIKACJACH

Objasnienie symboli w tabeli

A = aplikacja standardowa

B = aplikacja HVAC

C = aplikacja Sterowanie PID

D = Aplikacja Sterowanie wielopompowe (jednonapedowe)
E = aplikacja Sterowanie wielopompowe (wielonapedowe)
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VACON - 399

Tabela 117: Wartosci domyslne parametrow w innych aplikacjach

Parametr

Domyslnie

stata 3

P3.2.1 Zdalne miejsce |0 0 0 0 0 172 0 = sterowanie
sterowania WE/WY
P3.2.2 Lokalne/zdalne |0 0 0 0 0 211
0 = zdalne
P3.2.6 Logika A WE/WY |2 2 2 0 0 300
Przéd - Tyt
2 = Przéd-tyt
(zbocz)
P3.2.7 Logika B WE/WY |2 2 2 2 2 363
2 = Przéd-tyt
(zbocz)
P3.3.1.5 Wybor wartosci |6 6 7 7 7 117
zadawanej A 6=AlT+AlI2
WE/WY 7=PID
P3.3.1.6 Wybor wartosci |4 4 4 4 4 131
zadawanej B 4=Al
WE/WY
P3.3.1.7 Wybor wartosci |2 2 2 2 2 121
zadawanej z _ 2 = zadawanie z
panelu steruja- panelu steruja-
cego cego
P3.3.1.10 Wybor wartosci |3 3 3 3 3 122
zadayvanej z 3 = magistrala
magistrali komunikacyjna
P3.3.3.1 Tryb statej czes- |0 0 0 0 0 182
totliwosci 0 = kodowana
binarnie
P3.3.3.3 Czestotliwos¢ 10.0 |10.0 [10.0 [10.0 [10.0 |[Hz 105
stata 1
P3.3.3.4 Czestotliwosc 15.0 [15.0 [15.0 [15.0 [15.0 |[Hz 106
stata 2
P3.3.3.5 Czestotliwosc 20.0 ]20.0 ]20.0 ]20.0 ]20.0 |Hz 126
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Tabela 117: Wartosci domyslne parametrow w innych aplikacjach

Indeks Parametr Domyslnie

P3.3.6.1 Uaktywnijwar- |0 0 0 0 101 532
tos¢ zadana
przeptukiwania

P3.3.6.2 Wart. zad. prze- |0 0 0 0 101 530
ptuk.
P3.3.6.4 Wartosc zadana |0.0 0.0 0.0 0.0 50.0 [Hz 1239

impulsowania 1

P3.3.6.6 Rampa impulso- |10.0 [10.0 [10.0 ([10.0 |3.0 s 1257
wania

P3.5.1.1 Sygnat ster 1A [100 100 100 100 100 403

P3.5.1.2 Sygnat ster2 A [101 101 0 0 0 404

P3.5.1.4 Sygnatster 1B |0 0 103 101 0 423

P3.5.1.7 Wymuszenie 0 0 105 102 0 425

miejsca stero-
wania WE/WY B

P3.5.1.8 Wymuszenie 0 0 105 102 0 343
zrodta wartosci
zadanej wg
WE/WY B

P3.5.1.9 Wymuszenie 0 0 0 0 0 411
sterowania z
magistrali

P3.5.1.10 Wymuszenie 0 0 0 0 0 410
sterowania z
panelu

P3.5.1.11 Usterka zew- 102 102 101 0 105 405
netrzna (zestyk
zamkniety)

P3.5.1.13 Kasowanie 105 105 102 0 103 414
usterki (zestyk
zamkniety)

P3.5.1.21 Wybér czestotli- [103 103 104 0 0 419
wosci statej 0

P3.5.1.22 Wybér czestotli- [104 104 0 0 0 420
wosci statej 1

P3.5.1.23 Wybér czestotli- |0 0 0 0 0 421
wosci statej 2
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Tabela 117: Wartosci domyslne parametrow w innych aplikacjach

Indeks Parametr Domyslnie

P3.5.1.31 Wybor wart. 0 0 0 0 102 1047
zadanej PID
P3.5.1.35 Wtacz impulso- |0 0 0 0 101 532
wanie DI
P3.5.1.36 Uaktywnienie 0 0 0 0 101 530
wartosci zada-
nej przeptuki-
wania
P3.5.1.42 Blokada pompy |0 0 0 103 0 426
1
P3.5.1.43 Blokada pompy |0 0 0 104 0 427
2
P3.5.1.44 Blokada pompy |0 0 0 105 0 428
3
P3.5.2.1.1 Wybér sygnatu 100 100 100 100 100 377
Al1
P3.5.2.1.2 Czas filtrowania |0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 s 378
Al1
P3.5.2.1.3 Zakres sygnatu |0 0 0 0 0 379
Al 0=0-10V/0-20
mA
P3.5.2.1.4 Niestandardowe 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 380
minimum Al
P3.5.2.1.5 Niestandardowe [100.0 [100.0 [100.0 [100.0 [100.0 381
maksimum Al
P3.5.2.1.6 Inwersja syg- 0 0 0 0 0 387
natu Al1
P3.5.2.2.1 Wybor sygnatu 101 101 101 101 101 388
Al2
P3.5.2.2.2 Czas filtrowania |0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 s 389
Al2
P3.5.2.2.3 Zakres sygnatu |1 1 1 1 1 390
Al2 1=2-10V/4-20
mA
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Tabela 117: Wartosci domyslne parametrow w innych aplikacjach

Indeks Parametr Domyslnie

P3.5.2.2.4 Niestandardowe [0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 391
minimum Al2
P3.5.2.2.5 Niestandardowe [100.0 [100.0 [100.0 [100.0 [100.0 392
maksimum Al2
P3.5.2.2.6 Inwersja syg- 0 0 0 0 0 398
natu Al2
P3.5.3.2.1 Funkcja RO1 2 2 2 49 2 11001
2 = praca
P3.5.3.2.4 Funkcja RO2 3 3 3 50 3 11004
3 = usterka
P3.5.3.2.7 Funkcja RO3 1 1 1 51 1 11007
1 = gotowos¢
P3.5.4.1.1 Funkcja AO1 2 2 2 2 2 10050
2 = czestotliwosé
wyjsciowa
P3.5.4.1.2 Czas filtrowania |1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 s 10051
AO1
P3.5.4.1.3 Minimalny syg- |0 0 0 0 0 10052
nat AO1
P3.5.4.1.4 Minimalna skala [0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 10053
AO1
P3.5.4.1.5 Maksymalna 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 10054
skala AO1
P3.10.1 Automatyczne 0 0 1 1 1 731
wznowienie 0 = wytaczony
pracy 1 = wtaczony
P3.13.2.5 Wybér wart. 0 0 0 0 102 1047
zadanej PID
P3.13.2.6 Zrédto 1 war- - - 1 1 1 332
tosci zadanej 1 = wartosé
PID zadana z panelu
1
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Tabela 117: Wartosci domyslne parametrow w innych aplikacjach

Indeks Parametr Domyslnie

P3.13.2.10  |Zrédto 2war- |- - - - 2 431
tosci zadanej 2 = wartosé
PID zadana z panelu
2
P3.13.3.1 Funkcja sprze- |- - 1 1 1 333
zenia zwrotnego
PID
P3.13.3.3 Zrédto sprzeze- |- - 2 2 2 334
nia zwrotnego
PID
P3.15.1 Tryb wielu pomp |- - - 0 2 1785
P3.15.2 Liczba pomp 1 1 1 3 3 1001
P3.15.5 Blokowanie - - - 1 1 1032
pompy
P3.15.6 Automatyczna - - - 1 1 1027

zmiana kolej-
nosci silnikow

P3.15.7 Pompy zmie- - - - 1 1 1028
nione automa-
tycznie

P3.15.8 Przedziat czasu |- - - 48.0 48.0 1029
automatycznej
zmiany

P3.15.11 Limit czestotli- |- - - 25.0 150.0 |Hz 1031
wosci automa-
tycznej zmiany

P3.15.12 Limit automa- - - - 1 3 1030
tycznej zmiany
pomp

P3.15.13 Szerokosc - - - 10.0 [10.0 |% 1097
pasma

P3.15.14 Opoznienie sze- |- - - 10 10 s 1098
rokosci pasma

P3.15.15 Stata predkosé¢ |- - - - 100.0 |% 1513
produkcyjna

P3.15.16 Limit dziataj. - - - 3 3 1187
pomp
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Tabela 117: Wartosci domyslne parametrow w innych aplikacjach

Indeks Parametr Domyslnie

P5.7.1 Czas powrotu 5 5 5 5 5 min 804
P5.7.2 Strona 4 5 4 4 4 2318
domyslna

4 = monitor wie-
lopozycyjny
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