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BU KILAVUZ HAKKINDA

Bu kilavuzun telif hakki Vacon Ltd'ye aittir. Tim Haklari Saklidir. Bu kilavuz 6nceden
bildirimde bulunulmaksizin degistirilebilir.

Bu kilavuzdan, Vacon® AC sirlclinin islevleri ve nasil kullanilacagi hakkinda bilgi
edinebilirsiniz. Kilavuz ile strticiniin mend yapisi aynidir (bolim 1 ve 4-8).

Boliim 1, Hizli Baslangic Kilavuzu

* Kontrol paneliyle nasil calismaya baslanir?
Boliim 2, Sihirbazlar
* Uygulama yapilandirmasi nasil secilir?

« Uygulamanin hizli ayari nasil yapilir?
* Orneklerle birlikte farkli uygulamalar.

Boliim 3, Kullanici Arabirimleri
» Ekran turleri nelerdir ve kontrol paneli nasil kullanilir?

* Vacon Live PC araci.
* Haberlesme islevleri.

Boliim 4, izleme meniisii

« izleme degerlerinde hangi veriler vardir?

Boliim 5, Parametre meniisii

e Sdricindn tim parametrelerinin bir listesi.

Boliim 6, Tani meniisi

Boliim 7, G/C ve Donanim meniisii

Boliim 8, Kullanici ayarlari, sik kullanilanlar ve kullanici seviyesi meniileri
Boliim 9, Deger aciklamalarini izleme

Boliim 10, Parametre aciklamalari
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e Parametreler nasil kullanilir?

« Dijital ve analog giris programlamasi.

* Uygulamaya ozel islevler.

Boliim 11, Ariza takibi

» Hatalar ve hatalarin nedenleri.
» Hatalar nasil sifirlanir?

Boliim 12, Ek

» Farkli uygulamalarin varsayilan degerlerine iliskin veriler.

Bu kilavuzda cok sayida parametre tablosu bulunmaktadir. Bu yonergeler tablolari nasil

okuyacaginizi aciklar.

R_&8 9% %R KX

Index Parameter ax Unit Default | ID Description

G-
A. Menudeki parametre konumu, F. Fabrikada belirlenen deger.

parametre numarasini gosterir. G. Parametrenin kimlik numarasi.

B. Parametrenin adu. H. Parametre degerleri ve/veya islevi
C. Minimum parametre degeri. hakkinda kisa aciklama.
D. Maksimum parametre degeri. I.  Simge gorintilendiginde, Bolim
E. Parametre degerinin birimi. Birim varsa Parametresi aciklamalarinda parametre

gosterilir.

hakkinda daha fazla veri bulabilirsiniz.
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Vacon® AC siiriiciiniin islevleri

» Sireciniz icin gereken uygulamayi secebilirsiniz: Standart, HVAC, PID kontrold, Coklu
Pompa (tekli stirtici) veya Coklu Pompa (coklu stirticti). Siirtict gerekli ayarlarin
bazilarini otomatik olarak yaparak, devreye almayi kolaylastirir.

« ilk baslatma ve Atesleme modu sihirbazlari.

« Her uygulamaya 6zel sihirbazlar: Standart, HVAC, PID kontroll, Coklu Pompa (tekli
siiriict) ve Coklu Pompa (¢coklu siiriic).

* Yerel ve uzak kontrol yeri arasinda kolay gecis icin FUNCT digmesi. Uzak kontrol yeri
G/C veya haberlesme olabilir. Uzak kontrol yerini bir parametreyle secebilirsiniz.

* 8 o0nceden ayarlanmis frekans.

*  Motor potansiyometresi islevleri.

» Birtopluislev.

*  Programlayabileceginiz 2 artis siiresi, 2 denetim ve 3 yasak frekans aralig.

» Zorlamali durdurma.

+ Enonemlidegerlerin kolayca kullanilabilmesini ve izlenebilmesini saglayan kontrol
sayfasil.

* Haberlesme verileri esleme.

+  Otomatik sifirlama.

*  Yogusma sorunlarini onlemek icin kullanilan farkli 6n 1sitma modlari.

» 320 Hz maksimum cikis frekansi.

»  Gercek zaman saati ve zamanlayici islevleri (isteGe bagli pil gereklidir). Sirtictide farkli
islevlerin kullanilmasi icin 3 zaman kanali programlanabilir.

«  Harici PID denetleyicisi mevcuttur. Ornegin, AC siiriiciideki G/C ile valfi kontrol etmek
uzere kullanabilirsiniz.

» Enerjitasarrufu icin stricinin calismasini otomatik etkinlestirip devre disi birakan uyku
modu islevi.

« 2 farkli geribildirim sinyaline sahip 2 bolgeli PID denetleyicisi: minimum ve maksimum
kontrol.

* PID kontrold icin 2 ayar noktasi kaynagi. Dijital girisle secim yapabilirsiniz.

» PID ayar noktasi ylikseltme islevi.

» Sirec degisimlerine olan yaniti gelistirmeyi saglayan ileribildirim islevi.

» Silrec degeri denetimi.

» Tekli surucu ve coklu sirucd sistemleri icin coklu pompa kontrolu.

*  Coklu sirtcu sistemindeki coklu yonetici ve coklu takip modlari.

» Pompalari otomatik olarak degistirmek icin gercek zamanli saat kullanan bir coklu
pompa sistemi.

+ Bakim sayaci.

+ Pompa kontrolu islevleri: hazirlama pompasi kontrold, kiicik yardimci pompa kontrold,
pompa pervanesini otomatik temizleme, pompa giris basinci denetimi ve buzlanma
koruma islevi.
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HIZLI BASLANGIC KILAVUZU

1

1.1

HIZLI BASLANGIC KILAVUZU

KONTROL PANELI VE TUS TAKIMI

Kontrol paneli AC suricu ve kullanici arasindaki arabirimdir. Kontrol paneli sayesinde
motorun hiz kontrolind yapabilir, AC stricinidn durumunu izleyebilirsiniz. Ayrica AC sirici
parametrelerini de ayarlayabilirsiniz.

Sekil 1: Tus takimi diigmeleri

A.

1.2

GERI/SIFIRLA diigmesi. Meniiye geri
donmek, Dizenleme modundan cikmak
ve hata sifirlamak icin bu digmeyi
kullanin.

YUKARI ok digmesi. Menlde yukari
kaydirmak ve bir degeri artirmak icin
bunu kullanin.

FUNCT dugmesi. Motorun donis yoninu
degistirmek, kontrol sayfasina erismek
ve kontrol yeri degisikligi yapmak icin
bunu kullanin. Detayli bilgi icin bkz. 3.3.3
FUNCT diigmesi.

EKRANLAR

SAG ok diigmesi.

BASLAT digmesi.

ASAGI ok diigmesi. Meniide asag
kaydirmak ve bir degeri azaltmak icin
bunu kullanin.

DURDUR digmesi.

SOL ok diigmesi. imleci sola kaydirmak
icin kullanin.

OK digmesi. Bunu kullanarak bir etkin
dizeye ya da 0geye gidin ya da bir secimi
onaylayin.

2 ekran turd vardir: grafiksel ekran ve metin ekrani. Kontrol panelinin tus takimi ve
digmeleri her zaman aynidir.

Ekran bu verileri gosterir.

Motor ve siriici durumu.
Motorda ve siirticideki hatalar.
Meni yapisindaki konumunuz.
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PP PP @

STOP|Cj| READY| / |’ 10

Maln Menu

Qu1ck Setup /©

Mon1t

EII (5 )
= Parameters
li] (12 )

Sekil 2: Grafiksel ekran

A. ik durum alani: DURDUR/CALISTIR F. Konum alani: Parametrenin kimlik
B. Motorun donis yoni numarasi ve menideki gecerli konumu
C. ikinci durum alani: HAZIR/HAZIR DEGIL/  G. Etkinlestirilen grup veya 6ge
HATA H. Soz konusu gruptaki 6gelerin sayisi
D. Alarm alani: ALARM/-
E. Kontrolyerialani: PC/GC/TUS TAKIMI/

HABERLESME

o

READY RUN STOP ALARM FAULT

quick seTy S

M
1" l\@

v v

FWD REV 110 KEYPAD BUS

RG]

Sekil 3: Metin ekrani. Metin gésterilemeyecek kadar uzunsa, ekranda otomatik olarak kaydirilir.

A. Durum gostergeleri D. Menideki gecerli konum

B. Alarm ve hata gostergeleri E. Kontrol yeri gostergeleri

C. Gecerli konum grubunun veya 6gesinin F. Donls yonu gostergeleri
adi

1.3 ILK BASLATMA

Sirucu acildiktan sonra Baslatma sihirbazi baslatilir.
Baslatma sihirbazi prosedirinizi kontrol etmesi icin siiriiclye gerekli bilgileri saglamanizi
belirtir.
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1 Dil secimi (P6.1) Secim tiim dil paketlerinde farklidir
Yaz saati uygulamasi* (P5.5.5)
Rusya
2 ABD
AB
KAPALI
3 Saat* (P5.5.2) ss:dd:sn
4 Yil* (P5.5.4) yyyy
5 Tarih* (P5.5.3) gg.aa.
* Pil takildiginda bu adimlar gordndr
Baslatma Sihirbazini Calistir?
6 Evet
Hayir

Evet secenegini belirleyin ve OK diigmesine basin. Hayir secenegini belirlerseniz, AC siriici
Baslatma sihirbazindan cikar.

Parametre degerlerini manuel olarak ayarlamak icin Hayir secenegini belirleyin ve OK
digmesine basin.

Uygulamayi secin (P1.2 Application, 1D212)
Standart

HVAC

PID kontroli

Coklu pompa (tekli siirici)
Coklu pompa (coklu siirtici)

7. adimda sectiginiz uygulama sihirbazina devam etmek icin Evet secenegini belirleyip OK
didgmesine basin. Uygulama sihirbazlarinin aciklamasi icin bkz. 2 Sihirbazlar.

Hayir secenegini belirler ve OK diigmesine basarsaniz, Baslatma sihirbazi durur ve tim
parametre degerlerini el ile belirlemeniz gerekir.

Baslatma sihirbazini tekrar baslatmak icin 2 alternatif vardir. P6.5.1 Fabrika Varsayilan
Degerlerini Geri Yikle parametresine veya B1.1.2 Baslatma Sihirbazi parametresine gidin.
Ardindan degeri Etkinlestir olarak belirleyin.

1.4 UYGULAMALARIN ACIKLAMASI

Sirict icin uygulama secmek tizere P1.2 (Uygulama) parametresini kullanin. P1.2
parametresi degistirildikten hemen sonra bir grup parametre, dnceden ayarlanmis degerleri
alir.

1.4.1 STANDART VE HVAC UYGULAMALARI

Standart ve HVAC uygulamalarini 6rnegin pompalari veya fanlari kontrol etmek icin kullanin.

Siricl; Tus takimi, Haberlesme veya G/C terminalinden kontrol edilebilir.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Surlciyu G/C terminalinden kontrol ettiginizde, frekans sinyali Al1 (0...10V) veya Al2 (4...
20mA) 6gesine baglanir. Baglanti sinyal tird tarafindan belirlenir. Ayrica 3 adet 6nceden
ayarlanmis frekans referansi mevcuttur. Onceden ayarlanmis referanslari DI4 ve DI5 ile
etkinlestirebilirsiniz. Stirticiniin baslat ve durdur sinyalleri DI1 (baslat ileri) ve DI2 (baslat
geri) 6gelerine baglanir.

Tum uygulamalarda siirtict ¢ikislarinin tamami bagimsiz olarak yapilandirilabilir. Temel G/C
kartinda 1 analog cikis (Cikis Frekansi) ve 3 réle cikisi (Calistir, Hata, Hazir) mevcuttur.

Parametre aciklamalariicin bkz. 10 Parametre aciklamalari.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Standart G/C karti
Terminal sinyal __§ _ Aciklama
_I‘R_ a 1 | | +10Vref | | Referans gikisi || |
LA
Referans I \
potansiyomet-| | - 2 All+ Analog giris 1 +
resi Frekans referansi
1...10 kQ I (varsayilan 0...10V)
3 All- Analog giris 1 -
4 AI2+ Analog giris 2 + Frekans referansi
(Varsayilan 4...20 mA)
5 AI2- Analog giris 2 -
REEEEREEEEE 6 | 24\Vout ® | |24V yardimci giris voltaj | | |
. | 7 |[oND ® | |G/C topraklama | |
RS TETEES {8 |[bn | [pijital giris 1 | [ Baslat ileri |
S UICEEEEEE {9 |[p12 | |Dijital giris 2 | [ Baslat geri |
omorl e { 10][ D13 | | Dijital giris 3 | [ Harici hata |
| [[11 ][ cMm ® | | [Dp11-DI6 icin ortak || |
E | 12 | | 24\Vout ® | |24V yardimci giris voltaji | | |
r----1 13 || GND ® | |G/C topraklama | |
| . ! 1a - DI4_1DIS | Frk. ref.
E" -- ) B DIl4 Dijital giris 4 ﬁgbka" Qg:k | Sﬂaﬁc;l%rgtr%. %
I P 1 — I apali n Ayar Frk.
Fo--" ---k----4 15 | | p1s | |Dijital giris 5 | | Kapan [Kapali |On AYar Fri. 3
bo-or” ooob----{ 16 ][ DI6 | |pijital giris 6 | [ Hata sifirlama |
N 1
' ! 17 CM L DI1-DI6 igin ortak
. - I
v A \\" “roo77 18 || AOL+ Analog gikis 1 + Cikis frekansi (0...20mA)
' \ !
N ettt 19 AO1- ® | |Analog cgikis 1 -
1 1
' 1
E E 30 +24Vin 24V yardimci giris voltaji
' 1
E X A RS485 Seri veri yolu, negatif Modbus RTU,
N 1
' ! B RS485 Seri veri yolu, pozitif N2, BACnet
. I
' CALISTIR ! 21 RO1/1 NC / Réle cikigl 1
E :— ----- 22 RO1/2 CM CALISTIR
®1 ------- 23 | | RO1/3 NO —
! 1
! ! 24 RO2/1 NC ROl kisi 2
! | ole cikigl
| HATA Lo 25 | [ RO2/2 CM _/ HATA
1
- @ -------- 26 | | RO2/3 NO
28 || TI1+ Termistor girisi *)
29 TI1-
32 RO3/2 CM _~Role cikisi 3 HAZIR **)
33 | [ RO3/3 NO

Sekil 4: Standart ve HVAC uygulamalarinin varsayilan kontrol baglantilari

* =Yalnizca Vacon 100 X'te bulunur.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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** = Vacon 100 X'te DIP anahtari yapilandirmalari icin Vacon 100 X Kurulum kilavuzuna bakin.

A2

[T

DIO!
LOAT

GNI

10}

ST O T T T
DODDD

Sekil 5: DIP anahtari

A. Dijital girisler C. GND'ye bagli (varsayilan)
B. Kaydirma

Tab. 2: M1.1 Sihirbazlar

Varsayila

Dizin Parametre Min Maks Birim Kimlik Aciklama

0 = Etkinlestirme
1 = Etkinlestir

1.1.1 Baslatma Sihirbazi 0 1 0 1170 Etkinlestir'in secilmesi

Baslatma sihirbazini
baslatir (bkz. Tab. 1
Baslatma sihirbazi).

Etkinlestir'in secilme-
siyle Atesleme modu
1.1.2 Atslme Modu Shrbzi 0 1 0 1672 |sihirbazi baslatilir (bkz.
2.6 Atesleme modu
sihirbazi).

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tab. 3: M1 Hizli Kurulum

Parametre

Kimlik

Aciklama

Uygulama

212

0 = Standart

1=HVAC

2 = PID Kontroli

3 = Coklu pompa (tekli
siirtic)

4 = Coklu pompa (coklu
slirticd)

Minimum Frekans
Referansi

0.00

P1.4

Hz

0.0

101

Onaylanan minimum
frekans referansi.

Maksimum Frekans
Referansi

P1.3

320.0

Hz

50.0/
60.0

102

Onaylanan maksimum
frekans referansi.

Hizlanma Siiresi 1

0.1

3000.0

sn

5.0

103

Cikti frekansinin 0 fre-
kanstan maksimum
frekansa kadar yuksel-
mesi icin gereken
streyi belirtir.

Yavaslama Siiresi 1

0.1

3000.0

sn

5.0

104

Cikti frekansinin mak-
simum frekanstan 0
frekansa kadar azal-
masi icin gereken
streyi belirtir.

Motor Akim Limiti

[H*0,1

Degisir

107

AC siriiciden gelen
maksimum motor
akimi.

Motor Turu

650

0 = Endiksiyon Motoru
1 = Sabit Miknatisli
Motor

2 = Relliktans Motor

Nominal Motor Vol-
taji

Degisir

Degisir

Degisir

110

Motorun etiketinde bu
Un degerini bulun.

NOT!

Motor baglantisinin
Ucgen veya Yildiz'dan
hangisi oldugunu
ogrenin.

1.10

Nominal Motor Fre-
kansi

8.0

320.0

Hz

50/ 60

m

Motorun etiketinde bu
fn degerini bulun.

Nominal Motor Hizi

24

19200

Rpm

Degisir

12

Motorun etiketinde bu
nn degerini bulun.
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Tab. 3: M1 Hizli Kurulum

Parametre i Kimlik Aciklama

Motorun etiketinde bu

1.12 Nominal Motor Akimi | IH * 0,1 IH*2 A Degisir 113 U
In degerini bulun.

Motor Cos Fi (Gli¢ Motorun etiketinde bu

113 Faktord) 0.30 1.00 Degisir 120 degeri bulun.

Sirdcd, daha az enerji
kullanilmasi ve motor
guriltisinin azaltil-
masi amaciyla mini-
mum motor akimini
bulur. Bu islevi

1.14 Enerji Optimizasyonu 0 1 0 666 | ornegdin, fan ve pompa
gibi stireclerle kulla-
nin.

0 = Devre disi
1 = Etkin

Tanimlama calistir-
masi iyi bir motor ve
hiz kontroli icin gerekli
olan motor parametre-
lerini hesaplar veya
olcer.

0 = Eylem yok

1 = Durarak tanimlama
2 =Donerek tanim-
lama

1.15 Tanimlama 0 2 0 631

Tanimlama calistirma-
sini yapmadan once
motorun etiket para-
metrelerini ayarlama-
niz gerekir.

0 =Rampa
1 =Dodnen Motoru
Yakalama

1.16 Baslatma islevi 0 1 0 505

1.17 Durdurma islevi 0 1 0 506 0 = Serbest durus
1 =Rampa

1.18 Otomatik Sifirlama 0 1 0 731 0 = Devre disi
1 = Etkin

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 20 HIZLI BASLANGIC KILAVUZU

Tab. 3: M1 Hizli Kurulum

Parametre i Kimlik Aciklama

0 = Eylem yok
1=Alarm

2 = Hata (Durdurma
1.19 Harici Hataya Yanit 0 3 2 701 moduna gore dur-
durma)

3 = Hata (Serbest
durusa gore dur-
durma)

0 = Eylem yok
1=Alarm

2 = Alarm+06nceden
ayarlanmis hata fre-
kansi (P3.9.1.13)

Al Distlik Hatasina 0 5 0 700 3 = Alarm + dnceki fre-
Yanit kans

4 = Hata (Durdurma
moduna gore dur-
durma)

5 = Hata (Serbest
durusa gére dur-
durma)

1.20

Uzak kontrol yeri
secimi (baslat/durdur].

1.21 Uzak Kontrol Yeri 0 1 0 172
0 = G/C kontroli

1 = Haberlesme kon-
trolu
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Tab. 3: M1 Hizli Kurulum

Parametre i Kimlik Aciklama

Kontrol yeri G/C A
oldugunda frekans
referans kaynadi
secimi.

0=PC

1 = Onceden Ayarlan-

mis Frekans 0

2 =Tus Takimi Refe-

ransi

3 = Haberlesme

4=Al

5=AI2

5= Al1+AI2

G/C Kontrol Refe- 7 = PID Referansi
ransi A Secimi 8 = Motor Potansiyo-

metresi

11 = Blok Cikisi.1

12 = Blok Cikisi.2

13 = Blok Cikisi.3

14 = Blok Cikisi.4

15 = Blok Cikisi.5

16 = Blok Cikisi.6

17 = Blok Cikisi1.7

18 = Blok Cikisi.8

19 = Blok Cikisi.9

20 = Blok Cikis1.10

1.22

Parametre 1.2 ile ayar-
ladiginiz uygulama var-
sayilan degeri verir.

Kontrol yeri tus takimi
oldugunda frekans

0 20 1 121 referans kaynagi
secimi.

Bkz. P1.22.

Tus Takimi Kontrol

123 Referansi Secimi

Kontrol yeri haber-
lesme oldugunda fre-
0 20 2 122 | kans referans kaynagi
secimi.

Bkz. P1.22.

Haberlesme Kontrol

.24 Referansi Secimi

1.25 Al1 Sinyali Aralig 0 1 0 379 | 0=0..10V/0..20mA
1=2..10V / 4..20mA

1.26 AlI2 Sinyali Aralig 0 1 1 390 |[0=0..10V/0..20mA
1=2..10V/ 4..20mA

1.27 RO1 islevi 0 51 2 1101 |Bkz. P3.5.3.2.1
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Tab. 3: M1 Hizli Kurulum

Varsayila

Dizin Parametre Min Maks Birim Kimlik Aciklama
1.28 RO2 islevi 0 51 3 1104 |Bkz. P3.5.3.2.1
1.29 RO3 islevi 0 51 1 1107 |Bkz. P3.5.3.2.1
1.30 AO1 islevi 0 31 2 10050 |Bkz. P3.5.4.1.1

Tab. 4: M1.31 Standart / M1.32 HVYAC

Dizin Parametre Min Maks Birim Varsayila Kimlik Aciklama

Dijital giris Dl4 ile
P1.3 P1.4 Hz 10.0 105 | 6nceden ayarlanmis bir
frekans secin.

Onceden Ayarlanmis

1311 Frekans 1

Bnceden Ayarlanmis Dijital giris DI5 ile

1.31.2 P1.3 P1.4 Hz 15.0 106 |dnceden ayarlanmis bir
Frekans 2 .
frekans secin.
-- Dijital giris Dl4 ve DI5
1313 |Onceden Ayarlanmis |, o P1.4 Hz 20.0 126 |ile 6nceden ayarlanmis

Frekans 3 bir frekans secin.

1.4.2 PID KONTROL UYGULAMASI

islem degiskenlerini, 6rnegin basinci, motor hizi kontroliyle kumanda edebileceginiz
islemlerle PID kontrol uygulamasini kullanabilirsiniz.

Bu uygulamada sirticinin dahili PID kontrold 1 ayar noktasi ve 1 geribildirim sinyali ile
yapilandirilir.

2 kontrol yeri kullanabilirsiniz. DI6 ile A veya B kontrol yerini secin. Kontrol yeri A etkin
durumdayken DI1 baslat ve durdur komutlarini, PID denetleyicisi de frekans referansi verir.
Kontrol yeri B etkin durumdayken, Dl4 baslat ve durdur komutlarini, Al1 de frekans referansi
verir.

Tim uygulamalarda sirici cikislarinin tamamini bagimsiz olarak yapilandirabilirsiniz.
Temel G/C kartinda 1 analog cikis (Cikis Frekansi) ve 3 réle cikisi [Calistir, Hata, Hazir)
mevcuttur.

Parametre aciklamalariicin bkz. Tab. 1 Baslatma sihirbazi.
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Standardowa karta we/wy
| Zacisk___| Sygnat _§  Opis |
X W
Referans —[ . ]—I 1 | | +10Vref | | o r%isgé?evxaeianapleme || |
voo | | Yer A: PID ayar noktasi
potansiyo \ o
e | _| 2 All+ Wejscie analogowe 1 + (referans)
1...10 kQ Yer B: Frekans
|
- - L referansi (varsayilan:
3 AIl- Wejécie analogowe 1 -
2 kablolu verici 0...10V)
Gergek L Z___] 4 Al2+ Wejécie analogowe 2 + PID geribildirimi
deger (gercek deger)
varsayllan:
I= + : --4 5 AI2- Wejécie analogowe 2 - (4...20ymA)
(0)4...20mMmA | -~ - - 6 | 24Vout Y | | Napiecie pomocnicze 24V| | |
- - == o i
| t--1 7 || GND @ | | Uziemienie WE/WY || |
1 .7 -
T--="  m------- { 8 || b1l | | Wejscie cyfr. 1 | S iaagiarery
L {1 o |[DI2 | | wejscie cyfr. 2 || Harici hata |
e {10][DI3 | [ Wejscie cyfr. 3 || Hata sifirlama |
| 11 | | CM [ ] | |Wsp(')|ne dla zaciskéw DIl—DI6| | |
e .I 12 | | 24Vout e | |Napi¢cie pomocnicze 24V| | |
| r----1 13 | | GND ® | | Uziemienie WE/WY | | |
s | L Yer B: Baslat ileri
e 14 | | DI4 Wejscie cyfr. 4 (Frk. referansi P3.3.1.6)
E- el s E- i —_ -| 15 | | DI5 | | Wejscie cyfr. 5 | | Onceden ayarlanmis frekans 1|
5-- IO - --| 16 | | DI6 | | Wejscie cyfr. 6 | | Kontrol yeri A/B segimi |
1 1
. ! 17 CM [ ) Wspdlne dla zaciskéw DI1-DI6
' _—— 1
E ’/,mA \\'— -k----1 18 AO1+ Wyjscie analogowe 1 + Czestotliwo$é
N .o wyjéciowa
E Seoofe-d---- 410 AO1-/GND ® Wyjscie analogowe 1 - (domysinie: 0-20 mA)
i :
E E 30 +24 Vin Napiecie pomocnicze 24 V
1 1
E X A RS485 Magistrala szeregowa, ujemna
I | Modbus RTU
' ! B RS485 Magistrala szeregowa, dodatnia
1 1
E PRACA : 21 RO1/1 NC Wyjs'cie’
: boo-oo 22 | | RO1/2CM przekaznikowe 1 PRACA
@ ------- 23 | [ RO1/3 NO S
1
! 24 | [ RO2/1 NC Wyjécie
| USTERKA L____] 25 || RO2/2CM przekaznikowe 2 USTERKA
1
. @ -------- 26 | | RO2/3 NO S
28 TI1+
Termistor girisi *
29 | [ TI1- s )
32 R0O3/2 CM " Wyjscie L.
sni GOTOWOSC * %
33 RO3/3 NO przekaznikowe 3 )

Sekil 6: PID kontrol uygulamasinin varsayilan kontrol baglantilari

* =Yalnizca Vacon 100 X'te bulunur.
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** = Vacon 100 X'te DIP anahtari yapilandirmalari icin Vacon 100 X Kurulum kilavuzuna bakin.

A2

[T

DIO!
LOAT

GNI

10}

ST O T T T
DODDD

Sekil 7: DIP anahtari

A. Dijital girisler C. GND'ye bagli (varsayilan)
B. Kaydirma

Tab. 5: M1.1 Sihirbazlar

Varsayila

Dizin Parametre Min Maks Birim Kimlik Aciklama

0 = Etkinlestirme
1 = Etkinlestir

1.1.1 Baslatma Sihirbazi 0 1 0 1170 Etkinlestir'in secilmesi

Baslatma sihirbazini
baslatir (bkz. 1.3 flk
baslatmal).

Etkinlestir'in secilme-
siyle Atesleme modu
1.1.2 Atslme Modu Shrbzi 0 1 0 1672 |sihirbazi baslatilir (bkz.
2.6 Atesleme modu
sihirbazi).
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VACON - 25

Tab. 6: M1 Hizli Kurulum

Parametre

Uygulama

Kimlik

212

Aciklama

0 = Standart

1=HVAC

2 = PID Kontroli

3 = Coklu pompa (tekli
siirtic)

4 = Coklu pompa (coklu
slirticd)

Minimum Frekans
Referansi

0.00

P1.4

Hz

0.0

101

Onaylanan minimum
frekans referansi.

Maksimum Frekans
Referansi

P1.3

320.0

Hz

50.0/
60.0

102

Onaylanan maksimum
frekans referansi.

Hizlanma Siiresi 1

0.1

3000.0

sn

5.0

103

Cikti frekansinin 0 fre-
kanstan maksimum
frekansa kadar yuksel-
mesi icin gereken
streyi belirtir.

Yavaslama Siiresi 1

0.1

3000.0

sn

5.0

104

Cikti frekansinin mak-
simum frekanstan 0
frekansa kadar azal-
masi icin gereken
streyi belirtir.

Motor Akim Limiti

[H*0,1

Degisir

107

AC siriiciden gelen
maksimum motor
akimi.

Motor Turu

650

0 = Endiksiyon Motoru
1 = Sabit Miknatisli
Motor

2 = Relliktans Motor

Nominal Motor Vol-
taji

Degisir

Degisir

Degisir

110

Motorun etiketinde bu
Un degerini bulun.

NOT!

Motor baglantisinin
Ucgen veya Yildiz'dan
hangisi oldugunu
ogrenin.

1.10

Nominal Motor Fre-
kansi

8.0

320.0

Hz

50.0/
60.0

m

Motorun etiketinde bu
fn degerini bulun.

Nominal Motor Hizi

24

19200

Rpm

Degisir

12

Motorun etiketinde bu
nn degerini bulun.
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Tab. 6: M1 Hizli Kurulum

Parametre i Kimlik Aciklama

Motorun etiketinde bu

1.12 Nominal Motor Akimi | IH * 0,1 IS A Degisir 113 RN
In degerini bulun.

Motor Cos Fi (Gli¢ Motorun etiketinde bu

113 Faktord) 0.30 1.00 Degisir 120 degeri bulun.

Sirdcd, daha az enerji
kullanilmasi ve motor
guriltisinin azaltil-
masi amaciyla mini-
mum motor akimini
bulur. Bu islevi

1.14 Enerji Optimizasyonu 0 1 0 666 | ornegdin, fan ve pompa
gibi stireclerle kulla-
nin.

0 = Devre disi
1 = Etkin

Tanimlama calistir-
masi iyi bir motor ve
hiz kontroli icin gerekli
olan motor parametre-
lerini hesaplar veya
olcer.

0 = Eylem yok

1 = Durarak tanimlama
2 =Donerek tanim-
lama

1.15 Tanimlama 0 2 0 631

Tanimlama calistirma-
sini yapmadan once
motorun etiket para-
metrelerini ayarlama-
niz gerekir.

0 =Rampa
1 =Dodnen Motoru
Yakalama

1.16 Baslatma islevi 0 1 0 505

1.17 Durdurma islevi 0 1 0 506 0 = Serbest durus
1 =Rampa

1.18 Otomatik Sifirlama 0 1 0 731 0 = Devre disi
1 = Etkin
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Tab. 6: M1 Hizli Kurulum

Parametre i Kimlik Aciklama

0 = Eylem yok
1=Alarm

2 = Hata (Durdurma
1.19 Harici Hataya Yanit 0 3 2 701 moduna gore dur-
durma)

3 = Hata (Serbest
durusa gore dur-
durma)

0 = Eylem yok
1=Alarm

2 = Alarm+06nceden
ayarlanmis hata fre-
kansi (P3.9.1.13)

Al Distlik Hatasina 0 5 0 700 3 = Alarm + dnceki fre-
Yanit kans

4 = Hata (durdurma
moduna gore dur-
durma)

5 = Hata (Serbest
durusa gére dur-
durma)

1.20

Uzak kontrol yeri
secimi (baslat/durdur].

1.21 Uzak Kontrol Yeri 0 1 0 172
0 = G/C kontroli

1 = Haberlesme kon-
trolu

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 28 HIZLI BASLANGIC KILAVUZU

Tab. 6: M1 Hizli Kurulum

Varsayila

Dizin Parametre Min Maks Birim Kimlik Aciklama

Kontrol yeri G/C A
oldugunda frekans
referans kaynadi
secimi.

0=PC

1 = Onceden Ayarlan-

mis Frekans 0

2 =Tus Takimi Refe-

ransi

3 = Haberlesme

4=Al

5=AI2

6 = Al1+AI2

G/C Kontrol Refe- 7 = PID Referansi
ransi A Secimi 8 = Motor Potansiyo-

metresi

11 = Blok Cikisi.1

12 = Blok Cikisi.2

13 = Blok Cikisi.3

14 = Blok Cikisi.4

15 = Blok Cikisi.5

16 = Blok Cikisi.6

17 = Blok Cikisi1.7

18 = Blok Cikisi.8

19 = Blok Cikisi.9

20 = Blok Cikis1.10

1.22

Parametre 1.2 ile ayar-
ladiginiz uygulama var-
sayilan degeri verir.

Tus Takimi Kontrol Bkz. P1.22.

1.23 Referansi Secimi ! 20 1 121

Haberlesme Kontrol Bkz. P1.22.

1.24 Referansi Secimi ! 20 2 122

1.25 Al1 Sinyali Aralig 0 1 0 379 | 0=0..10V/0..20mA
1=2..10V/ 4..20mA

1.26 Al2 Sinyali Aralig 0 1 1 390 |[0=0..10V/0..20mA
1=2..10V/ 4..20mA

1.27 RO1 islevi 0 51 2 11001 |Bkz. P3.5.3.2.1

1.28 RO2 islevi 0 51 3 11004 |Bkz. P3.5.3.2.1

1.29 RO3 islevi 0 51 1 11007 |Bkz. P3.5.3.2.1

1.30 AO1 islevi 0 31 2 10050 |Bkz. P3.5.4.1.1
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Tab. 7: M1.33 PID kontrolii

Parametre i Kimlik Aciklama

Parametrenin degeri
%100 olarak ayarlan-
missa, hata degerin-
1.33.1 PID Kazanci 0.00 100.00 % 100.00 118 | deki %10'luk bir
degisim denetleyici
cikisinin %10 degisme-
sine neden olur.

Bu parametre 1,00
saniyeye ayarlanirsa,
hata degerindeki
0.00 600.00 sn 1.00 119 |%10'luk bir dedisim
denetleyici cikisinin
%10,00/sn degisme-
sine neden olur.

PID Entegrasyon

1.33.2 Zaman

Bu parametre 1,00
saniyeye ayarlanirsa,
hata degerindeki 1,00
saniye boyunca
%10’luk bir degisim
denetleyici cikisinin
%10,00 degismesine
neden olur.

1.33.3 PID Tiretme Zamani 0.00 100.00 sn 0.00 1132

Islem icin birimi segin.

1.33.4 Slrec Birimi Secimi 1 44 1 1036 Bkz. P3.13.1.4

PID geribildirim sinya-
1.33.5 Min Sirec Birimi Degisir | Degisir Degisir 1033 |linin %0'ina esit olan
sirec birimi degeri.

PID geribildirim sinya-
linin %100'lne esit

1.33.6 Maks Siirec Birimi Degisir | Degisir Degisir 1034 " o
olan siirec birimi
degeri.

133.7 Gerlblldlrlm.‘l Kay- 0 30 2 334 Bkz. P3.13.3.3

nak Secimi

1338 Ayar noktas[ 1 Kay- 0 32 1 332 Bkz. P3.13.2.6

nak Secimi
Tus Takimi Ayar o o oo .

1.33.9 Noktasi 1 Degisir | Dedisir | Degisir 0 167
Cikis frekansi, Uyku
Erteleme parametre-

o siyle belirlenenden

1.33.10 Uyku Frekansi Limiti 0.0 320.0 Hz 0.0 1016 |daha uzun bir siire bu

! limitin altinda kalirsa,

striicti uyku moduna
gecer
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Tab. 7: M1.33 PID kontrolii

Varsayila

Dizin Parametre Min Maks Birim Kimlik Aciklama
Frekansin, stirtict dur-
Uvkuva Gecme madan once uyku
1.33.11 yKuya beg 0 3000 sn 0 1017 |diizeyinin altinda kal-
Zamani 1 L
masli gereken mini-
mum slre.

PID geribildirim deneti-
minin uyanma degeri.
1.33.12 Uyanma Seviyesi 1 Degisir | Degisir | Degisir | Degisir 1018 |Uyanma Diizeyi 1, seci-
len silirec birimlerini
kullanir.

Dijital giris DI5 tarafin-
P1.3 P1.4 Hz 10.0 105 [dan secilen 6nceden
ayarlanmis frekans.

Onceden Ayarlanmis

1.33.12 Frekans 1

1.4.3 COKLU POMPA (TEKLi SURUCU) UYGULAMASI

Coklu Pompa (tekli stiriicti) uygulamasini; 1 sirticliniin, en fazla 8 paralel motora (pompalar,
fanlar, kompresarler gibi) sahip bir sistemi kontrol ettigi uygulamalarda kullanabilirsiniz.
Varsayilan olarak Coklu Pompa (tekli siiricti) uygulamasi 3 paralel motor icin yapilandirilir.
Sirdcl, motorlardan birine baglanir, sz konusu motor dizenleme motoru olur. Strtcinin
dahili PID denetleyicisi, dizenleme motorunun hizini kontrol eder ve yardimci motorlarin
baslatilmasi veya durdurulmasi icin réle cikislari araciligiyla kontrol sinyalleri verir. Harici
kontaktdrler (anahtar) yardimci motorlari sebekeye baglar.

Basinc gibi bir islem degiskenini, dlizenleme motoru hizini ve calisan motor sayisini kontrol
ederek denetleyebilirsiniz.

Parametre aciklamalariicin bkz. 10 Parametre aciklamalari.
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3[\[

Baslat / Durdur D U

)= ) D)) E=
M1 M2 M3
M1
>
M2
—> S —>
M3
>

Sekil 8: Coklu Pompa (tekli siirtici) yapilandirmasi

Otomatik degistirme islevi (baslatma sirasini degistirme) sistemdeki motorlarin daha esit
kullanilmasini saglar. Otomatik degistirme islevi, her bir motorun calisma saatlerini izler ve
baslatma sirasini diizenler. ilk olarak, en diisiik calisma saatine sahip motor, son olarak da
en yuksek calisma saatine sahip motor baslatilir. Otomatik degistirmeyi, surictnin dahili
gercek zaman saati tarafindan ayarlanan (RTC pili gereklidir) otomatik degistirme aralig
siiresine bagli olarak etkinlesecek sekilde yapilandirabilirsiniz.

Otomatik degistirmeyi, sistemdeki tim motorlar veya sadece yardimci motorlar icin
yapilandirabilirsiniz.
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M1 M2

Sekil 9: Sadece yardimci motorlarin otomatik olarak degistirilmek lzere yapilandirildigi kontrol

semasi
il Il il Il
1)
K1 K1i.1 K2 | K2.1 K2 | K3.1
[ [+ [+ [+ [+ [+

Sekil 10: Tim motorlarin otomatik olarak degistirilmek lzere yapilandirildigi kontrol semasi

2 kontrol yeri kullanabilirsiniz. DI6 ile A veya B kontrol yerini secin. Kontrol yerindeyken Dl6
ile A veya B kontrol yerini secin. Kontrol yeri A etkin durumdayken DI1 baslat ve durdur
komutlarini, PID denetleyicisi de frekans referansi verir. Kontrol yeri B etkin durumdayken,
Dl4 baslat ve durdur komutlarini, Al1 de frekans referansi verir.
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Tim uygulamalarda siricil cikislarinin tamamini bagimsiz olarak yapilandirabilirsiniz.
Temel G/C kartinda 1 analog cikis (Cikis Frekansi) ve 3 réle cikisi (Calistir, Hata, Hazir)
mevcuttur.
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Standart G/C karti
Terminal Sinyal | Aciklama
: _rk— -|_| 1 | | +10Vref | | Referans gikisi | | |
Referans L — 4
ivo- | |
SN | AN Y Al1+ Analog giris 1 + ier /é\: Eulfnllmlyor
er B: Frekans
1...10 kQ
(I referansi
2 kablolu verici 3 All- Analog giris 1 - (varsayilan: 0...10 V)
Gergek Lo 4 || AR Analog giris 2 + PID geribildirimi
deger (gercek deger)
N R AI2- Analog giris 2 - (varsayilan: ...20mA)
|
= (:)_)4:'30_n1A: - ::: - 6 | 24Vout ® | |24V yardimci giris voltaji | | |
| t--4 7 || GND ® | |G/C topraklama || |
| 7 - —
AEEEMIEEEEEEES { 8 |[ b1 | |Dijital giris 1 | oI et
| e . : fleri
o e 1.9 |[Dr2 | [Diiital giris 2 | [fFrek rer 85516 |
e T T e { 10][ D13 | [Dijital giris 3 | [Kontrol yeri A/B segimi |
[[11 ][ c™ ® | | [p11-DI6 igin ortak || |
e .I 12 | | 24\Vout [ J | |24V yardimaci giris voltaji | | |
r-----| 13 | | GND [ ] | |G/C topraklama | | |
1 P 1
[ O S 14 DI4 Dijital giris 4 Motor 1 baglantisi
1 1
po--r’ e 15 ][ DI5 | |Dijital giris 5 | [Motor 2 baglantisi |
bo--c” —--p----{ 16 || DI6 | |Dijital giris 6 | [Motor 3 baglantis |
1 1
5 ! 17 | [ cm ° DI1-DIS6 iin ortak |
' PN 1
A mA\\p_ T ‘I 18 | AO1+ Analog cikig 1 + Cikis frekansi
N P (varsayilan 0...20mA)
' Seoef ok 19 AO1-/GND ® | |Analog gikis 1 -
: 1
1 1
I 24V yardimc giris voltaj
: 30 | | +24vin Y giris vora)
1 1
: ' A RS485 i veri i
| ! Seri veri yolu, negati Modbus RTU
‘ ! B RS485 Seri veri yolu, pozitif
1 1
! 21 RO1/1 NC / Réle gikisi 1 Motor 1 kontrolii
A1l A2 :— ————— 22 RO1/2 CM (Coklu E_onppa K2
PR e 23 RO1/3 NO kontaktori)
! 1
1 .
! | 24 RO2/1 NC / Réle gikigi 2 Motor 2 kontrolii
a1 AY ST 25 | | RO2/2 CM (Coklu Pompa K2
1 e
SLERES D--._'r ...... 26 RO2/3 NO I kontaktori)
1
I ! 28 | | TI1+ _ o
I , Termistor girisi *)
! l 29 TI1- —
! 1
! Lo_.--J4 32 RO3/2 CM ~Réle cikisi 3 Motor 3 kontroll
C A1 A2 03/2¢ Ea (Coklu Pompa K2 )
e I AR R LR 33 RO3/3 NO kontaktorii)

Sekil 11: Coklu Pompa [tekli siriicii] uygulamasinin varsayilan kontrol baglantilar

* =Yalnizca Vacon 100 X'te bulunur.
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** = Vacon 100 X'te DIP anahtari yapilandirmalari icin Vacon 100 X Kurulum kilavuzuna bakin.

A2

[T

DIO!
LOAT

GNI

10}

ST O T T T
DODDD

Sekil 12: DIP anahtari

A. Dijital girisler C. GND'ye bagli (varsayilan)
B. Kaydirma

Tab. 8: M1.1 Sihirbazlar

Varsayila

Dizin Parametre Min Maks Birim Kimlik Aciklama

0 = Etkinlestirme
1 = Etkinlestir

1.1.1 Baslatma Sihirbazi 0 1 0 1170 Etkinlestir'in secilmesi

Baslatma sihirbazini
baslatir (bkz. 1.3 flk
baslatmal).

Etkinlestir'in secilme-
siyle Atesleme modu
1.1.2 Atslme Modu Shrbzi 0 1 0 1672 |sihirbazi baslatilir (bkz.
2.6 Atesleme modu
sihirbazi).
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Tab. 9: M1 Hizli Kurulum

Parametre

Kimlik

Aciklama

Uygulama

212

0 = Standart

1=HVAC

2 = PID Kontroli

3 = Coklu pompa (tekli
siirtic)

4 = Coklu pompa (coklu
slirticd)

Minimum Frekans
Referansi

0.00

P1.4

Hz

0.0

101

Onaylanan minimum
frekans referansi.

Maksimum Frekans
Referansi

P1.3

320.0

Hz

50.0/
60.0

102

Onaylanan maksimum
frekans referansi.

Hizlanma Siiresi 1

0.1

3000.0

sn

5.0

103

Cikti frekansinin 0 fre-
kanstan maksimum
frekansa kadar yuksel-
mesi icin gereken
streyi belirtir.

Yavaslama Siiresi 1

0.1

3000.0

sn

5.0

104

Cikti frekansinin mak-
simum frekanstan 0
frekansa kadar azal-
masi icin gereken
streyi belirtir.

Motor Akim Limiti

[H*0,1

Degisir

107

AC siriiciden gelen
maksimum motor
akimi.

Motor Turu

650

0 = Endiksiyon Motoru
1 = Sabit Miknatisli
Motor

2 = Relliktans Motor

Nominal Motor Vol-
taji

Degisir

Degisir

Degisir

110

Motorun etiketinde bu
Un degerini bulun.

NOT!

Motor baglantisinin
Ucgen veya Yildiz'dan
hangisi oldugunu
ogrenin.

1.10

Nominal Motor Fre-
kansi

8.0

320.0

Hz

50.0/
60.0

m

Motorun etiketinde bu
fn degerini bulun.

Nominal Motor Hizi

24

19200

Rpm

Degisir

12

Motorun etiketinde bu
nn degerini bulun.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




HIZLI BASLANGIC KILAVUZU VACON - 37

Tab. 9: M1 Hizli Kurulum

Parametre i Kimlik Aciklama

Motorun etiketinde bu

1.12 Nominal Motor Akimi | IH * 0,1 IS A Degisir 113 RN
In degerini bulun.

Motor Cos Fi (Gli¢ Motorun etiketinde bu

113 Faktord) 0.30 1.00 Degisir 120 degeri bulun.

Sirdcd, daha az enerji
kullanilmasi ve motor
guriltisinin azaltil-
masi amaciyla mini-
mum motor akimini
bulur. Bu islevi

1.14 Enerji Optimizasyonu 0 1 0 666 | ornegdin, fan ve pompa
gibi stireclerle kulla-
nin.

0 = Devre disi
1 = Etkin

Tanimlama calistir-
masi iyi bir motor ve
hiz kontroli icin gerekli
olan motor parametre-
lerini hesaplar veya
olcer.

0 = Eylem yok

1 = Durarak tanimlama
2 =Donerek tanim-
lama

1.15 Tanimlama 0 2 0 631

Tanimlama calistirma-
sini yapmadan once
motorun etiket para-
metrelerini ayarlama-
niz gerekir.

0 =Rampa
1 =Dodnen Motoru
Yakalama

1.16 Baslatma islevi 0 1 0 505

1.17 Durdurma islevi 0 1 0 506 0 = Serbest durus
1 =Rampa

1.18 Otomatik Sifirlama 0 1 0 731 0 = Devre disi
1 = Etkin
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Tab. 9: M1 Hizli Kurulum

Parametre i Kimlik Aciklama

0 = Eylem yok
1=Alarm

2 = Hata (Durdurma
1.19 Harici Hataya Yanit 0 3 2 701 moduna gore dur-
durma)

3 = Hata (Serbest
durusa gore dur-
durma)

0 = Eylem yok
1=Alarm

2 = Alarm+06nceden
ayarlanmis hata fre-
kansi (P3.9.1.13)

Al Distlik Hatasina 0 5 0 700 3 = Alarm + dnceki fre-
Yanit kans

4 = Hata (durdurma
moduna gore dur-
durma)

5 = Hata (Serbest
durusa gére dur-
durma)

1.20

Uzak kontrol yeri
secimi (baslat/durdur].

1.21 Uzak Kontrol Yeri 0 1 0 172
0 = G/C kontroli

1 = Haberlesme kon-
trolu
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Tab. 9: M1 Hizli Kurulum

Varsayila

Dizin Parametre Min Maks Birim Kimlik Aciklama

Kontrol yeri G/C A
oldugunda frekans
referans kaynadi
secimi.

0=PC

1 = Onceden Ayarlan-

mis Frekans 0

2 =Tus Takimi Refe-

ransi

3 = Haberlesme

4=Al

5=AI2

6 = Al1+AI2

G/C Kontrol Refe- 7 = PID Referansi
ransi A Secimi 8 = Motor Potansiyo-

metresi

11 = Blok Cikisi.1

12 = Blok Cikisi.2

13 = Blok Cikisi.3

14 = Blok Cikisi.4

15 = Blok Cikisi.5

16 = Blok Cikisi.6

17 = Blok Cikisi1.7

18 = Blok Cikisi.8

19 = Blok Cikisi.9

20 = Blok Cikis1.10

1.22

Parametre 1.2 ile ayar-
ladiginiz uygulama var-
sayilan degeri verir.

Tus Takimi Kontrol Bkz. P1.22.

1.23 Referansi Secimi ! 20 1 121

Haberlesme Kontrol Bkz. P1.22.

1.24 Referansi Secimi ! 20 2 122

1.25 Al1 Sinyali Aralig 0 1 0 379 | 0=0..10V/0..20mA
1=2..10V/ 4..20mA

1.26 Al2 Sinyali Aralig 0 1 1 390 |[0=0..10V/0..20mA
1=2..10V/ 4..20mA

1.27 RO1 islevi 0 51 2 11001 |Bkz. P3.5.3.2.1

1.28 RO2 islevi 0 51 3 11004 |Bkz. P3.5.3.2.1

1.29 RO3 islevi 0 51 1 11007 |Bkz. P3.5.3.2.1

1.30 AO1 islevi 0 31 2 10050 |Bkz. P3.5.4.1.1
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Tab. 10: M1.34 Coklu Pompa (tekli siiriicii)

Indeks Parametre i Kimlik Aciklama

Parametrenin
degeri %100 olarak
ayarlanmissa, hata
degerindeki
%10'luk bir degisim
denetleyici ¢cikisinin
%10 degismesine
neden olur.

1.34.1 PID Kazanci 0.00 100.00 % 100.00 118

Bu parametre 1,00
saniyeye ayarla-
nirsa, hata
degerindeki

0.00 600.00 sn 1.00 119 %10°luk bir degisim
denetleyici cikisinin
%10,00/sn
degismesine neden
olur.

PID Entegrasyon

1.34.2 Zamani

Bu parametre 1,00
saniyeye ayarla-
nirsa, hata

.. degerindeki 1,00
1.34.3 P'g;:ﬂ;erflme 0.00 100.00 sn 0.00 1132 |saniye boyunca

%10'luk bir degisim

denetleyici cikisinin
%10,00 degisme-
sine neden olur.

islem icin birimi
1 A 1 1036 secin. Bkz.
P3.13.1.4

Sirec Birimi

1.34.4 Secimi

PID geribildirim
sinyalinin %0'ina
esit olan siirec
birimi degeri.

1.34.5 Min Siirec Birimi Degisir Degisir Degisir 1033

PID geribildirim
sinyalinin
%100'lne esit olan
sirec birimi degeri.

Maks Siirec

1.34.6 Birimi Degisir Degisir Degisir 1034

1347 Ger|b|ld|r|m 1. 0 30 ) - Bkz. P3.13.3.3
Kaynak Secimi

Ayar noktasi 1 Bkz. P3.13.2.6

1.34.8 Kaynak Secimi 0 32 1 332

Tus Takimi Ayar

1.34.9 Noktasi 1

Degisir Degisir Degisir 0 167
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Tab. 10: M1.34 Coklu Pompa [tekli siiriicii)

Indeks

1.34.10

Parametre

Uyku Frekansi
Limiti 1

0.0

320.0

Hz

0.0

Kimlik

1016

Aciklama

Cikis frekansi,
Uyku Erteleme
parametresiyle
belirlenenden daha
uzun bir siire bu
limitin altinda
kalirsa, surici
uyku moduna gecer

1.34.11

Uykuya Gecme
Zamani 1

3000

sn

1017

Frekansin, stirtict
durmadan once
uyku diizeyinin
altinda kalmasi
gereken minimum
sire.

1.34.12

Uyanma Seviyesi
1

Degisir

Degisir

Degisir

Degisir

1018

PID geribildirim
denetiminin
uyanma degeri.
Uyanma Diizeyi 1,
secilen siirec
birimlerini kullanir.

1.34.13

Coklu Pompa
Modu

1785

Coklu Pompa
modunu secer.

0= Tek siriicu
1= Coklu Takip
2=Coklu Yonetici

1.34.14

Pompa Sayisi

1001

Coklu Pompa siste-
minde kullanilan
toplam motor
(pompalar/fanlar)
sayisl.

1.34.15

Pompa Baglan-
tisi

1032

Baglantilar Etkin-
lestirir/Devre Disi
Birakir. Baglantilar
motorun bagli olup
olmadigini sisteme
bildirir.

0 = Devre disi
1 = Etkin
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Tab. 10: M1.34 Coklu Pompa (tekli siiriicii)

Indeks

1.34.16

Parametre

Otomatik
degistirme

Kimlik

1027

Aciklama

Motorlarin calisti-
rilma sirasinin ve
onceliginin degisti-
rilmesini devre disi
birakir/etkinlesti-
rir.

0 = Devre disi
1 = Etkin (aralik)
2 = Etkin (hafta ici)

1.34.17

Otomatik olarak
degistirilen
Pompa

1028

0 =Yardimci
Pompa
1 =Tidm Pompalar

1.34.18

Otomatik
Degistirme
Aralig

0.0 3000.0

48.0

1029

Bu parametre tara-
findan belirtilen
sire kulla-
nildiginda, otoma-
tik degistirme islevi
baslatilir. Ancak
otomatik
degistirme yalnizca
kapasite, P1.34.21
ve P1.34.22 para-
metreleriyle belir-
lenen dizeyin
altinda oldugunda
baslatilir.

1.34.19

Otomatik
Degistirme Gin
Sayisi

0 127

15904

Aralik

B0 = Pazar

B1 = Pazartesi
B2 = Sali

B3 = Carsamba
B4 = Persembe
B5=Cuma

B6 = Cumartesi

1.34.20

Otomatik
Degistirme Saati

00:00:00 23:59:59

Saat

15905

Aralik:
00:00:00-23:59:59

1.34.21

Otomatik
degistirme: Fre-
kans Limiti

0.00 P3.3.1.2

Hz

25:00

1031

1.34.22

Otomatik
degistirme:
Pompa Limiti

1030

Bu parametreler,
otomatik degistir-
menin baslatilmasi
icin kapasitenin
altinda kalmasi
gereken dizeyi
ayarlar.
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Tab. 10: M1.34 Coklu Pompa (tekli siiriicii)

Varsayi

Indeks Parametre Min Maks Birim lan Kimlik Aciklama
Ayar noktasi yiz-
desi. Ornegin,
Ayar noktasl =5
bar

1.34.23 Bant genisligi 0 100 % 10 1097 Eoi%t genisligi =
Geribildirim degeri
4,5 ve 5,5 bar ara-
sinda kaldiginda,
motorun baglantisi
kesilmez.
Bant genisliginin
disina cikan bir geri
bildirim olmasi
1.34.24 Bant Genisligi 0 3600 sn 10 1098 halinde, pompala-
Erteleme rin eklenip cikaril-
masi icin bu siire-
nin gecmesi gere-
Kir.
1.34.25 P°mpat1 Baglan- SEEI%N1 426 | OPEN = Etkin degil
° o CLOSED = Etkin
1.34.26 Pompa 2 Baglan- DigIN 427 Bkz. 1.34.25
tisi Slot0.1
1.34.27 Pompa 3 Baglan- DigIN 428 Bkz. 1.34.25
tisi Slot0.1
1.34.28 Pompa 4 Baglan- DigIN 429 Bkz. 1.34.25
tisi Slot0.1
1.34.29 Pompa 5 Baglan- DigIN 430 Bkz. 1.34.25
tisi Slot0.1
1.34.30 Pompa 6 Baglan- DigIN 486 Bkz. 1.34.25
tisi Slot0.1
Pompa 7 Baglan- DigIN Bkz. 1.34.25
1.34.31 fst i 487
1.34.32 Pompa 8 Baglan- DigIN 488 Bkz. 1.34.25
tisi Slot0.1

1.4.4 COKLU POMPA (COKLU SURUCU) UYGULAMASI

Coklu Pompa (coklu siirtici) uygulamasini, farkli hizlara sahip en fazla 8 paralel motora
(pompa, fan veya kompresor gibi) sahip bir sistemde kullanabilirsiniz. Varsayilan olarak
Coklu Pompa (Coklu Sirici) uygulamasi 3 paralel motor icin yapilandirilir.
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Parametre aciklamalariicin bkz. 10 Parametre aciklamalari.

Bir Coklu Pompa (coklu siiriicti) sisteminin devreye alinmasina iliskin kontrol listesi icin bkz.
10.16.1 Coklu Pompa (coklu siiriicii] devreye alma kontrol listesi.

Her motorun ilgili motoru kontrol eden bir siriicisu vardir. Sistem surucileri, Modbus RTU
iletisimi araciligiyla birbiriyle haberlesir.

3~

Baglat / D
Durdur

| | | FB_ ||
> >
D) |I2== ) =
) )
M1 M3
S
M2
R —

M3

G

Sekil 13: Coklu Pompa [coklu sirtci] yapilandirmasi

Basinc gibi bir islem degiskenini, dizenleme motoru hizini ve calisan motor sayisini kontrol
ederek denetleyebilirsiniz. Dizenleme motoru siirliciisiindeki dahili PID denetleyicisi,
motorlarin hizini, baslatilmasini ve durdurulmasini kontrol eder.

Sistemin calismasi secilen calisma modu tarafindan belirlenir. Coklu Takip modunda
yardimci motorlar, dizenleme motorunun hizini takip eder.

A egrileriyle gosterildigi gibi Pompa 1 kontrol ediyor, pompa 2 ve 3 de pompa 1'in hizina
uyuyor.
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RPM

Sekil 14: Coklu Takip modunda kontrol

Asagidaki sekil Coklu Master modunun bir drnegini gostermektedir; burada diizenleme
motorunun hizi, bir sonraki motor baslatildiginda sabit Gretim hizi B'ye kilitlenir. A egrileri
pompalarin dizenlemesini gostermektedir.

RPM

|

min _— — — -

5 T zan?an
S8 5B LB
— e
P1 P2 P3

Sekil 15: Coklu Master modunda kontrol

Otomatik degistirme islevi (baslatma sirasini de§istirme) sistemdeki motorlarin daha esit
kullanilmasini saglar. Otomatik degistirme islevi, her bir motorun calisma saatlerini izler ve
baslatma sirasini diizenler. ilk olarak, en diisiik calisma saatine sahip motor, son olarak da
en yuksek calisma saatine sahip motor baslatilir. Otomatik degistirmeyi, otomatik degistirme
araligi stiresine gore veya sirictiniin dahili gercek zamanli saatinde (RTC pili gereklidir)
baslayacak sekilde yapilandirabilirsiniz.
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Standart G/C karti

Aciklama

| 1 | | +10V | | Referans gikisi || |
2 AIl+ Analog giris 1 +
Varsayilan olarak
kullaniimiyor
3 All- Analog giris 1 - (varsayilan: 0...10 V)
2 kablolu transduser
Gergek dedep” |- _ | 4 AI2+ Analog giris 2 + PID geribildirimi
(gergek deger)
» (Varsayilan 4...20mA)
- 5 AI2- Analog giris 2 -
|
(0)4..-20mA | - " 6 | 24V . ® | |24V yardimci giris voltajl | |
|
. - _| 7 | | GND ® | |G/(; topraklama || |
pomet e {8 |[pn1 | [Dijital giris 1 | | Baslat ileri |
5_ 7 JEEE _| 9 | | DI2 | | Dijital giris 2 | | Bosaltma (Baslat ileri + Bosaltma Frek.) |
beeet e {10 | [ DI3 | [Dijital giris 3 | [ 2D Ayar Noktas) Secimi o 52
: [ 11 || cM | [D11-DI6 igin ortak | | |
E | 12 | | 24V, [ J | |24V yardimcl giris voltajl | |
: r-1 13 | [ GND ® | [G/C topraklama || |
1 P 1
L7 __.r-] 14 || D14 Dijital giris 4 Hata sifilama
1 1
T RIS | [Dijital giris 5 | [ B rmyon Kapai ~Kutaniabit |
bo---" ---1-] 16 || DI6 | |Dijital giris 6 | [ Harici Hata |
1 1
E ! 17 CM DI1-DI6 igin ortak
1 - 1
h P N Analog ¢cikis 1 +
T 1 18| | o1+ g o Gikis frekansi (0...20mA)
' \ 1
‘\\_,/___:-—- 19 AO1- ® | |Analog cikis 1 -
! 1
. 1
' ' 24V yardimci
! | 30 +24V,, giris voltaji
1 1
— it TEF I RS485 Seri veri yolu, negatif | SurGculer Arasi Iletisim
! 1 1
R -1 B RS485 Seri veri yolu, pozitif (Modbus RTU)
' i |
0 causTR | i [ ROVINC / Role gikigi 1
H Ve :—-- 22 RO1/2 CM CALISTIR
: @ 23 | [ RO1/3 NO —
;o i
Diggr o ! 24 RO2/1 NC 7 Réle cikisi 2
Sutrucqler?e E : HATA L-4 25 ROZ/Z CM HATA
ermina !
A'ya P - —@ ----- 26 RO2/3 NO
Y 28 || TI1+ ] o *)
L Termistor girisi
Diger suriicilerde 29 TI1-
terminal B'ye
32 | | RO3/2CM | ___Réle gikigi 3 HAZIR )
33 RO3/3 NO I

Sekil 16: Coklu Pompa [coklu sirici] uygulamasinin varsayilan kontrol baglantilari

* =Yalnizca Vacon 100 X'te bulunur.
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** = Vacon 100 X'te DIP anahtari yapilandirmalari icin Vacon 100 X Kurulum kilavuzuna bakin.

<) G
S)
ol
o Sl |
n ® AR
= (S)
Sl DIO*
S)

GNI

ST O T T T
DODDD

Sekil 17: DIP anahtari

A. Dijital girisler C. GND'ye bagli (varsayilan)
B. Kaydirma

Her siriclde bir basing sensord vardir. Fazlalik dizeyi yiksek oldugunda, sirici ve basinc
sensorleri fazlalik demektir.

* Sirucd hatasi durumunda, bir sonraki sirtict ana siricu olarak calismaya baslar.
»  Sensor hatasi durumunda, (ayri sensore sahip olan) bir sonraki siriict ana sirici
olarak calismaya baslar.

Otomatik, kapali ve manuel ayar kontrollerine sahip bagimsiz bir anahtar her sirtcuyd
denetler.
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SURUCU 3

SURUCU 2

FLow

o[ J

g
ik

I I
I . . s I
| SURUCU 1
I I
I
: VERICI P1.2 Uygulama = Goklu Pompa (Birden fazla %L‘nﬁcﬁ)
, P3.15.3 Pompa ID Numa(a_sl_ = 1 ) . ,
, P BASING _ P3.15.4 Baslatma ve Geribildirim = Sinyal Baglandi ,
| I | SENSORU 1[ +10V_.| Referans voltaji X
I + - 2| A2+ ] !
KULLANILMIYOR (0...10V
! 3| AIl- ( 'R
I
: 4| A2+ ]PID GERIBILDIRIMI (4...2DmA)
I L_ 5[ AI2- ,
1 6 |1+24vV 24V yardimci gikis voltaji 1
: r— 7 GND G/C topraklama :
: 8[| DIN1 || BASLAT iLERI !
I 9 DIN2 ?Bpa%f\aLtTNé’i + Bosaltma_Frgk.) |
X 10] | DIN3 || FIRAYARNOKTAST SEGML: s raemy sp2)
1 i 0 A 11 CM DI1-DI6 igin ortak |
: 1S1 EOTQ‘ _':’,'-AN Mool 12[424V,, [|| 24V yardimai gikig voltaji :
! P i 4 13| GND[$| G/G topraklama !
: 14| DIN4 HATA SIF}RLAMA :
! 15 DINS F\?apﬂggyl?érgc%gﬂglzsl}uIlanllmlyor !
: 16| DIN6[[| HARICI HATA :
1 17 CM DI1-DI6 igin ortak :
I
| 18| AO1+ ](;ms FREKANSI (0...20mRA)
! 19| AO1- :
: 30[ +24V,_ |24V yardima giris voltaji |
! A| RS485 ]SDrUCUIer Arasi letigim :
I
X B RS485 (Modbus RTU) .
I I
I I
X 21| RO1 . !
Réle Cikist 1 \
\ 22| RO1 (CALISTIR) |
! 23] RO1 |— !
I I
24| RO2
! ROI kigl 2 !
| 25| _RO2 sy :
X 26/ RO2 . X
| 32] RO3 |— (Rgl\ezg'z';'s' 3 !
\ 33] RO3 —— .
: DIO AlL AO :
KAYDIRM [ U
: GND |l 1 .l T l| :
! AL2 son‘?asr?g?ma :
I U [_KAPAIT
| i R
I
I |
I ]
, )
I I
I

Sekil 18: Coklu Pompa [coklu sirtici] sisteminin elektrik kablo tesisati semasi, 6rnek 1A
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SURUCU 1 SURUCU 3

00 FL

1
e e 1
SURUCU 2 ;
1
1
2-KABLOLU VACON 100 FLOW 1
VERICI P1.2 Uygulama = Goklu Pompa (Birden fazla %L‘nﬁcﬁ)
P3.15.3 Pompa ID Numa(a_sl_ o= 2_ . ,
P BASING _ P3.15.4 Baslatma ve Geribildirim = Sinyal Baglandi ,
I |SENSORUR 1[ +10V_.| Referans voltaji X
+ - 2| A2+ ] !
KULLANILMIYOR (0...10V
3| AIl- ( 'R
1
4| A2+ ]PID GERIBILDIRIMI (4...2pmA)
L_ 5 AI2- 1
6 |1+24vV 24V yardimci gikis voltaji 1
r— 7 GND G/C topraklama :
8 || DIN1 || BASLAT iLERL :
9 DIN2 ?Bpa%f\aLtTNé’i + Bosaltma_Frgk.) |
10] | DIN3 || FIRAYARNOKTAST SEGML: s raemy sp2)
; 0 s 11]| CM DI1-DI6 igin ortak
2S1 EOTQ‘ _':’,'-AN Mool 12|24V, ||| 24V yardimci gikis voltaji
P I ’ 4 13 GND|$| G/C topraklama
14| DIN4 HATA SIFIRLAMA
15| DINSII] PoMPA BAGLANTISI

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

|

! (Varsayilan olarak kullaniimiyor]
X 16] DIN6|[| HARICI HATA
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
I

17 CM DI1-DI6 igin ortak

B
=

18| AO1+ ](;ms FREKANSI (0...20m
19| AO1-

30[ +24V,_ |24V yardima giris voltaji

A | RS485 ]SUrUculerArasu iletisim
(Modbus RTU)

B| RS485
21 RO1 Réle Cikist 1
23] RO1 |—
24| RO2

Réle Cikisi 2
S Sy
26| RO2 |—

Réle Cikisi 3
oo el

DIO All AO
KAYDIRM 1] I| V] |
GND | i | |
RS485
AL2 sonlandirma

KAPA
T |0 [ ACIK

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
|
22| RO1 (CALISTIR) |
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

Sekil 19: Coklu Pompa [coklu siricu] sisteminin elektrik kablo tesisati semasi, 6rnek 1B
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SURUCU 1

00 FL

SURUCU 2

FLow

) 251E""

DIO

AIl

A

o
KAYDIRM. U || U |
GND | I T_|u
485

AI2

RS:
sonlandirma

Uriicl)

1
1
1
1
1
:
ta §
1
1
1
1
1
1
1
1

kimy SP2)

B
=

KAPAIT
1 1 ACIK|N

I
I . . .
; SURUCU 3
I
I 2-KABLOLU VACON 100 FLOW
! VERICI P1.2 Uygulama = Coklu Pompa (Birden fa:
: P3.15.3 Pompa ID Numa(a_sl_ o= 3_ .
| P BASING P3.15.4 Baslatma ve Geribildirim = Sinyal Baglandi
: [ [SENSORU 1| +10V .| Referans voltaji

+ -
: ; AAII21+ ]KULLANILMIYOR (0...10V)
X _
: 4 Al2+ ]PID GERIBILDIRIMi (4...2
! L_ 5[ AI2-
! 6 [9+24V 24V yardimci gikis voltaji
: r— 7 GND G/C topraklama
: 8 [| DIN1 [| BASLAT iLERI
| 9 DIN2 ?I?a%f\al_t-rf,l‘éi + Bosaltma_Frgk.)
\ 10] | DIN3 || PR ARRNOKTAR! REG Mg -
| ; 0 s 11]| CM DI1-DI6 igin ortak
: 3S1 EOTQ‘ _I:/,I-AN TG 12[424V,, [|| 24V yardimai gikig voltaji
! P I _]45 13| GND|4| G/G topraklama
: 14| DIN4 HATA SIF}RLAMA
! 15 DINS F\?apﬂggyl?érgc%gﬂglzslguIlanllmlyor
: 16| DIN6[[| HARICI HATA
1 17 CM DI1-DI6 igin ortak
I
I 18] AO1+ ](;ms FREKANSI (0...20m
! 19| AO1-
: 30[ +24V,_ |24V yardima giris voltaji
! A| RS485 ]SDrUcuIer Arasi Tletisim
I
) B RS485 (Modbus RTU)
I
: 21 ROl Réle Cikist 1
| 22| ROL (CALISTIR)
! 23] RO1 |—
I

24| RO2

1 ROI kigl 2
! 25]_RO2 sy
\ 26| RO2 |
! 32l RO3 |— FoRue3
| 33 RO3 |—
I
I
I
I
I
I
I
I
1
I

Sekil 20: Coklu Pompa [coklu sirtcu)] sisteminin elektrik kablo tesisati semasi, 6rnek 1C
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1 sensor tim sirdcllere baglanir. Yalnizca suriciler fazlalik oldugundan, sistemin fazlalik
dizeyi dusuktir.

»  Siricd hatasi durumunda, bir sonraki sliriicl ana stirlicl olarak calismaya baslar.
* Sensor hatasi oldugunda sistem durur.

Otomatik, kapali ve manuel ayar kontrollerine sahip bagimsiz bir anahtar her siricuyd
denetler.

Terminal 17, suriicu 1 ve 2 arasinda +24V'lik baglanti yapar. Harici diyotlar terminal 1 ve 2
arasinda baglidir. Dijital giris sinyalleri negatif mantik kullanir (ON = 0OV].
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SURUCU 3

E I

=l

ErERER
="]1=]
1
|
. . .. 1
SURUCU 1 ;
l
2-KABLOLU l
VERICI VACON 100 FLOW 1
P1.2 Uygulama = Coklu Pompa (Birden f} zla sUriicl)
P SQEIS%CRU 1 P3.15.3 Pompa ID Numarasi = 1 !
I P3.15.4 Baslatma ve Geribildirim = Sinyal Baglandi :
+ - 1| +10V .| Referans voltaji :
2| A2+ 1
3 ATIC ] KULLANILMIYOR (0...10 ):
> 41 A2+ PID GERIBILDIRIMI (4 7(3: A
d 5| ALz- ] (4..-.pAmA)
6 [9+24V .| 24V yardimc gikig voltajy 1
L 7 || GND G/C topraklama :
o7 8 || DIN1 || BASLAT iLERI X
9 DIN2 ?Bpa%f\aLtTNé’i + Bosaltma Frek.) |
[ TO[[DING [| rib A soTSEamt s
: 5 FET 11)| CM DI1-DI6 igin ortak |
1S l’OTO MAN 1 II?E 12]é24V 24V yardimer gikis voltajy !
P 13| GND G/G topraklama |
""""""""""""""""" 14| DIN4 HATA SIF}RLAMA :
15| DIN5 (P\9a|\gsp_£yl_ér?lo_ﬁNrgl{%}ullamlmly )l
16/ DIN6 HARICI HATA
17 CM DI1-DI6 igin ortak
18| AO1+ ] CIKIS FREKANSI (0...20mA)
19[ AO1-

30] +24V, | 24V yardma girig voltaji
A | RS485 (] sariiciler Arasi iletisim
B | RS485 (Modbus RTU)

22 RO1
(CALISTIR)
23| rRO1 —

;45‘ 285 ;‘ Réle Cikisi 2
26| RO2 | ™
32| RO3 |~ Réle Cikigi 3
33 RO3 —— (HAZIR)

DIO All AO
LT 11 1T ]
RS485
sonlandirma

AI2
KAPAL]
I [Nf[ACK

I
|
A
1
1
I
I
I
:
1
21 RO1 Role Cikisi 1 :
I
I
1
1
I
I
I
I
1
1
I
I
I
I
1
1
I
I
]
I

Sekil 21: Coklu Pompa [coklu sirici] sisteminin elektrik kablo tesisati semasi, 6rnek 2A
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SURUCU 3

E I

It

SURUCU 2
VACON 100 FLOW |

P1.2 Uygulama = Coklu Pompa (Birden fazl
P3.15.3 Pompa ID Numarasi = 2
P3.15.4 Baslatma ve Geribildirim = Sinyal Baglandi

l siiriicii)

251

+10V,,

Referans voltaji

AI2+

All-

] KULLANILMIYOR (0...10

Al2+

Al2-

] PID GERIBILDIRIMI (4...

+24V

out

24V yardimci gikis voltaji

GND

G/C topraklama

DIN1

BASLAT ILERI

o1Q

1
® man T,

\
\
O| 0| N[O U AW N

DIN2

OSALTMA
Baslat Ileri + Bogaltma Frek.

DIN3

PID AYAR NOKTASI SECIMI.
(Agik = Tug Takimi SP1, Kapall = Tus

CM

DI1-DI6 igin ortak

24V

out

24V yardimci gikis voltaji

GND

G/C topraklama

DIN4

HATA SIFIRLAMA

DINS

POMPA BAGLANTISI
(Varsayilan Io'ﬁrak%(ullamlmly

DIN6

HARICI HATA

CM

DI1-DI6 igin ortak

AO1+

AO1-

] CIKIS FREKANSI (0...201

+24V,

24V yardimci giris voltaji

RS485

RS485

Siriciler Arasi Iletisim
(Modbus RTU)

21

RO1

22,

RO1

Role Cikisi 1
(GALISTIR)

23

RO1

1

24

RO2

25

RO2

;‘ Réle Cikisi 2

26|

RO2

(HATA)

32

RO3

|~ Réle Cikisi 3

33

RO3

(HAZIR)

DIO AIl AO
BEEEE
D | .

AL2 RS485
- | ACIK | H

sonlandirma

IE]

I
1
1
1
I
I
I
]
Liml SP2)

Sekil 22: Coklu Pompa [coklu siricu)] sisteminin elektrik kablo tesisati semasi, 6rnek 2B
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SURUCU 1

=l

]
00
i

SURUCU 3 i
VACON 100 FLOW |

P1.2 Uygulama = Coklu Pompa (Birden fazl
P3.15.3 Pompa ID Numarasi = 3
P3.15.4 Baslatma ve Geribildirim = Sinyal Baglandi

l siiriicii)

+10V .| Referans voltaji
AI2+
ATIC ] KULLANILMIYOR (0...10 )I
AI2+ e i
AL2- ] PID GERIBILDIRIMI (4...2AmA)

I: +24V | 24V yardimc gikig voltaji :
GND G/G topraklama :
E DIN1 || BASLAT iLERL !
DIN2 ?Bpa%f\aLtTNé’i + Bosaltma Frek.) |
[ 10/ DIN3 PID AYAR NOKTASI SECIMI. %

O| 0| N[O U AW N

(Agik = Tug Takimi SP1, Kapali = Tus [Tal
11]| CM DI1-DI6 igin ortak
12|e24V 24V yardimci gikis voltaji

out

1
I
13| GND G/G topraklama :
I
1
I

mi SP2)

/ 1
01Q 0 MAN [

351

14| DIN4 HATA SIF}RLAMA
15| DINS (P\9a|\gsp_£yl_ér?lo_ﬁNrgl{%}ullamlmly T
16/ DIN6 HARICI HATA

17 CM DI1-DI6 igin ortak
18[ AO1+ ] GIKIS FREKANSI (0...20m
19[ AO1-

30] +24V, | 24V yardma girig voltaji
A | RS485 (] sariiciler Arasi iletisim

B | RS485 ] (Modbus RTU)

22 RO1
(CALISTIR)
23| rRO1 —

;45‘ 285 ;‘ Réle Cikisi 2
26| RO2 | ™
32| RO3 |~ Réle Cikigi 3
33 RO3 —— (HAZIR)

DIO All AO
LT 11 1T ]
RS485
sonlandirma

AI2
KAPAL]
I [Nf[ACK

I
|
A
1
1
I
I
I
:
1
21 RO1 Role Cikisi 1 :
I
I
1
1
I
I
I
I
1
1
I
I
I
I
1
1
I
I
I
I
1

Sekil 23: Coklu Pompa [coklu siricu] sisteminin elektrik kablo tesisati semasi, 6rnek 2C
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2 surlcide bagimsiz basing sensori vardir. Sirictler ve basinc sensorleri cogaltilmis
oldugundan, sistemin fazlalik dizeyi ortadir.

»  Siricd hatasi durumunda, ikinci siiriici ana sirtici olarak calismaya baslar.
»  Sensor hatasi durumunda, (ayri sensore sahip olan) ikinci siirticti ana surticl olarak
calismaya baslar.

Otomatik, kapali ve manuel ayar kontrollerine sahip bagimsiz bir anahtar her siriclyd
denetler.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 56 HIZLI BASLANGIC KILAVUZU

""" SURUCU 1, SURUCU 2 SURUCU 3

'VACON 100 FLOW

VAGON 100 FLOW 'VACON 100 FLOW

1
1
1
P \
SURUCU 1 |
1
2-KABLOLU \
VERICI VACON 100 FLOW :
P1.2 Uygulama = Coklu Pompa (Birden fagla sirtic)
P géﬁg}‘)cRU 1 P3.15.3 Pompa ID Numarasi = 1 !
I P3.15.4 Baslatma ve Geribildirim = Sinyal Baglandi !
1
+ - 1] +10V | Referans voltaji :
2| AI2+ |
3T AT ] KULLANILMIYOR (0...10V):
41 AL+ PID GERIBILDIRIMI (4 2:| A
B AR ] (&--2mA)
6 [9+24V .| 24V yardimc gikig voltaji
L 7 || GND G/G topraklama :
8[| DIN1 BASLAT iLERI |
9 DIN2 ?Bpa%f\aLtTNé’i + Bosaltma Frek.) :
10} | DINS3 || O AR oK TER, REG s i sp2)
11]| CM DI1-DI6 igin ortak
12[e24V 24V yardimci gikis voltaji
13| GND G/G topraklama
14| DIN4 HATA SIFIRLAMA
15| DIN5 (P\9a|\|l’ISP£yl an Io‘ﬁrak%(ullanllmlyt)r
16| DIN6 HARICI HATA
17 CM DI1-DI6 igin ortak
18] AO1+ ] GIKIS FREKANSI (0...20mf)
19[ AO1-

30| +24V 24V yardimai girig voltaji

in

A| RS485 ]SUrUcUIerArag iletisim

B | RS485 (Modbus RTU)
21 RO1 Role Cikisi 1
22| RO1 (CALISTIR)

23| rRO1 —

;45‘ 285 ;‘ Réle Cikisi 2
26| RO2 | ™
32| RO3 |~ Réle Cikigi 3
33 RO3 —— (HAZIR)

DIO AIl
KAYDIRM | |
GND

sonla ndlrma

KAPAL
ACIK

L) - - - - - - - - - - = === === >- - - S<=——--—-=-==

Sekil 24: Coklu Pompa [coklu sirici] sisteminin elektrik kablo tesisati semasi, 6rnek 3A

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




HIZLI BASLANGIC KILAVUZU VACON - 57

SURUCU 3

'VACON 100 FLOW

SURUCU 1

'VACON 100 FLOW

1
1
1
P \
SURUCU 1 |
1
2-KABLOLU \
VERICI VACON 100 FLOW :
P1.2 Uygulama = Coklu Pompa (Birden fagla sirtic)
P géﬁlsl\g;RU 1 P3.15.3 Pompa ID Numarasi = 1 I
I P3.15.4 Baslatma ve Geribildirim = Sinyal Baglandi !
1
+ - 1| +10V .| Referans voltaji :
2| AI2+ \
3T AT ] KULLANILMIYOR (0...10V):
41 AL+ PID GERIBILDIRIMI (4 2:| A
A ] (&--2mA)
6 [9+24V .| 24V yardimc gikig voltaji
L 7 || GND G/G topraklama :
8[| DIN1 || BASLAT iLER} |
9 DIN2 ?Bpa%f\aLtTNé’i + Bosaltma Frek.) :
10} | DINS3 || O AR oK TER, REG s i sp2)
11]| CM DI1-DI6 igin ortak
12]e24V_, 24V yardimai gikis voltaji
13| GND G/G topraklama
14| DIN4 HATA SIFIRLAMA
16/ DIN6 HARICI HATA
17 CM DI1-DI6 igin ortak
18[ AO1+ ] GIKIS FREKANSI (0...20mjA)
19[ AO1-

30| +24V 24V yardimai girig voltaji

in

A| RS485 ]SUrUcUIerArag iletisim

B | RS485 (Modbus RTU)
21 RO1 Role Cikisi 1
22| RO1 (CALISTIR)

23| rRO1 —

;45‘ 285 ;‘ Réle Cikisi 2
26| RO2 | ™
32| RO3 |~ Réle Cikigi 3
33 RO3 —— (HAZIR)

DIO AIl
KAYDIRM | |
GND

sonla ndlrma

KAPAL
ACIK

L) - - - - - - - - - - = === === >- - - S<=——--—-=-==

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I 15| DIN5 f\?amgﬁyl an Io‘ﬁrak%(ullanllmlyt)r
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I

Sekil 25: Coklu Pompa [coklu sirtcu)] sisteminin elektrik kablo tesisati semasi, 6rnek 3B

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 58 HIZLI BASLANGIC KILAVUZU

SURUCU 1 SURUCU 2! SURUCU 3

'VACON 100 FLOW VAGON 100 FLOW 'VACON 100 FLOW

SURUCU 3

VACON 100 FLOW

P1.2 Uygulama = Coklu Pompa (Birden fagla sirtic)
P3.15.3 Pompa ID Numarasi = 3
P3.15.4 Baslatma ve Geribildirim = Sinyal Baglandi

:
I
1| +10V .| Referans voltaji :
2| AI2+ |
3T AT ] KULLANILMIYOR (0...10V),
4 A2+ il oA I
5[ AL- ] PID GERIBILDIRIMI (4...2:!mA)
6 [9+24V .| 24V yardimc gikig voltaji
7 || GND G/G topraklama :
8[| DIN1 BASLAT iLERI |
9 DIN2 ?I?a%f\al_t-r”é’i + Bosaltma Frek.) :
10} | DINS3 || O AR oK TER, REG s i sp2)
11]| CM DI1-DI6 igin ortak
12[e24V 24V yardimci gikis voltaji
13| GND G/G topraklama
14| DIN4 HATA SIFIRLAMA
15| DIN5 (P\9a|\|l’ISP£yl an Io_fgrak%(ullanllmlyor
16/ DIN6 HARICI HATA
17 CM DI1-DI6 igin ortak
18] AO1+ ]c;IKIs FREKANSI (0...20m{)
19[ AO1-

30| +24V 24V yardimai girig voltaji

in

A| RS485 ]SUrUcUIerArag iletisim

B | RS485 (Modbus RTU)
21 RO1 Role Cikisi 1
22| RO1 (CALISTIR)

23| rRO1 —

;45‘ 285 ;‘ Réle Cikisi 2
26| RO2 | ™
32| RO3 |~ Réle Cikigi 3
33 RO3 —— (HAZIR)

DIO AIl
KAYDIRM | |
GND

sonla ndlrma

KAPAL
ACIK

R T

Sekil 26: Coklu Pompa [coklu siricu)] sisteminin elektrik kablo tesisati semasi, 6rnek 3C

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




HIZLI BASLANGIC KILAVUZU VACON - 59

1 ortak basinc¢ sensori 2 siirlicliye baglanir. Yalnizca surciler fazlalik oldugundan, sistemin
fazlalik duzeyi dusuktdr.

» Sirlcd hatasi durumunda, ikinci siiriici ana sirtici olarak calismaya baslar.
* Sensor hatasi oldugunda sistem durur.

Otomatik, kapali ve manuel ayar kontrollerine sahip bagimsiz bir anahtar her siricuyd
denetler.

Terminal 17, suriicu 1 ve 2 arasinda +24V'lik baglanti yapar. Harici diyotlar terminal 1 ve 2
arasinda baglidir. Dijital giris sinyalleri negatif mantik kullanir (ON = 0OV].

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 60 HIZLI BASLANGIC KILAVUZU

SURUCU

SURUCU 2 SURUCU 3

VACON 100 FLOW. VACON 100 FLOW.

'VACON 100 FLOW.

| A

GND G/G topraklama
DIN1 BASLAT iLERI

|
[
e |
SURUCU 1 |
1
2-KABLOLU |
VERICI VACON 100 FLOW :
P1.2 Uygulama = Coklu Pompa (Birden fazla sirtic)
P géﬁlsl\g;RU 1 P3.15.3 Pompa ID Numarasi = 1 I
I P3.15.4 Baslatma ve Geribildirim = Sinyal Baglandi !
1
+ - 1| +10V .| Referans voltaji :
2| A2+ |
3 ATL- ] KULLANILMIYOR (0...10 ):
> 41 AL+ PID GERIBILDIRIMI (4 7q A
d 5| ALz- ] (4..-pGmA)
6 [9+24V | 24V yardimc gikig voltaji
7
8
9

( ( DIN2 ?I?a%f\al_t-r”é’i + Bogaltma Frek.
[ f 10/ | DIN3 PID AYAR NOKTAST SECIMI.

-

(Acik = Tus Takimi SP1, Kapall = Tus [Tal
11]| CM DI1-DI6 igin ortak
12[e24V 24V yardimci gikis voltaji
13| GND G/G topraklama

14| DIN4 HATA SIF}RLAMA

15| DIN5 f\?amgﬁyl_ér?lo_ﬁNrgl{%}ullamlmly
16/ DIN6 HARICI HATA

17 CM DI1-DI6 igin ortak

18] AO1+ ] GIKIS FREKANSI (0...201]
19[ AO1-

30] +24V, | 24V yardma girig voltaji
A| RS485 ] Strciler Arasi Iletisim

mi SP2)

faj

>

P - S

=z

B | RS485 (Modbus RTU)
21 RO1 Role Cikisi 1
22| RO1 (CALISTIR)

23| rRO1 —

;45‘ 285 ;‘ Réle Cikisi 2

26 ROz —— ™
32 RO3 " Role Cikisi 3
33 RO3 | (HAZIR)

DIO All AO
LT 11 1T ]
RS485
sonlandirma

AI2
KAPAL]
I [Nf[ACK

Sekil 27: Coklu Pompa [coklu sirici] sisteminin elektrik kablo tesisati semasi, 6rnek 4A

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




HIZLI BASLANGIC KILAVUZU VACON - 61

SURUCU 1T SURUCU 2

03

S N .
T
4
SURUCU 2
VACON 100 FLOW
P1.2 Uygulama = Goklu Pompa (Birden fazla siiriici)
P3.15.3 Pompa ID Numarasi =2

P3.15.4 Baslatma ve Geribildirim = Sinyal Baglandi

1| +10vref | Referans voltaji
2 AI2+
3| AIl-
4 Al2+
5| Al2- ]
I: 6 |e+24Vout| 24V yardimci gikis voltaji
7
8
9

] KULLANILMIYOR (0...10V)

PID GERIBILDIRIMI (4...20mA)

GND G/G topraklama

é DIN1 BASLAT iLERI
DIN2 BOSALTMA (Bagslat ileri + Bosaltma Frek.)
r 10| DIN3 || B A o 57, Kansh & Tus Takim 5p2)
5 11]| CM DI1-DI6 igin ortak
ZS 1=OTO MANr 12| e+24Vo 24V yardimci gikis voltaji

13| GND G/G topraklama

14| DIN4 HATA SIF}RLAMA

15| DIN5 f\?al\gs’);yl_é\rglo_fg’\‘r;’l{%}uIIanllmlyor)
16/ DIN6 HARICI HATA

17 CM DI1-DI6 igin ortak

18] AO1+ ] GIKIS FREKANSI (0...20mA)

30| +24Vin | 24V yardima giris voltaji
A| RS485 ] Siriciler Arasi Iletisim (Modbus RTU)
B | RS485

%; Egi _+ Réle Cikisi 1 (CALISTIR)

23| rRO1 —

;45‘ 285 ;‘ Réle Cikisi 2 (HATA)

26| rRO2 —
32 RO3 1 Roéle Cikisi 3 (HAZIR)

33 RO3 —

DIO All AO
KAYDIRMA) H [V | | ]
|
RS485
AL2 sonlandirma

KAPA
1 n [CAcK

Sekil 28: Coklu Pompa [coklu sirtcu)] sisteminin elektrik kablo tesisati semasi, 6rnek 4B

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 62 HIZLI BASLANGIC KILAVUZU

SURUCU 3

VACON 100 FLOW.

21 -

SURUCU 3 i
VACON 100 FLOW |

P1.2 Uygulama = Coklu Pompa (Birden f} zla sUriicl)
P3.15.3 Pompa ID Numarasi = 3
P3.15.4 Baslatma ve Geribildirim = Sinyal Baglandi

+10V,

o Referans voltaji
AI2+
AIl-
AI2+
AI2-
+24V | 24V yardima gikis voltaji

GND G/G topraklama

DIN1 BASLAT iLERI
DIN2

] KULLANILMIYOR (0...10Y)

1
P, !
] PID GERIBILDIRIMI (4...20mA)

O| 0| N[O U AW N

I
1
1
1
I
OSALTMA !
Baslat Ileri + Bosaltma Frek.) 1|
LO[[DINS | FIRAvs NoxTast seqhvi, |

11]| CM DI1-DI6 igin ortak
12|e24V 24V yardimci gikis voltaji

out

1
I
13| GND G/G topraklama :
I
1
I

\mi SP2)

o1Q

351

1
I

I

I

I

1

1

I

I

I

I

1

1

I

I

I

I

1

1

I

I

I

I

1

1

I

I

I

I

1

[

s

I

: 14| DIN4 HATA SIF}RLAMA
1 15| DIN5 f\?amgﬁyl é\r(lalo_ﬁNr;—l{%}ullanllmly r)
1
I
I
I
I
1
1
I
I
I
I
1
1
1
I
I
I
1
1
1
I
I
I
1
1
1
I
I
I
1
1
1
[}
I

16/ DIN6 HARICI HATA

17 CM DI1-DI6 igin ortak

18[ AO1+ ]c;IKIs FREKANSI (0...20m
19| AO1-

30] +24V, | 24V yardma girig voltaji

(Modbus RTU)

A| RS485 ]SUrUcUIerAraS| iletisim
B [ RS485

Role Cikisi 1

22 RO1
(CALISTIR)
23| rRO1 —

;45‘ 285 ;‘ Réle Cikisi 2
26| RO2 | ™
32| RO3 |~ Réle Cikigi 3
33 RO3 —— (HAZIR)

DIO All AO
LT 11 1T ]
RS485
sonlandirma

AI2
KAPAL]
I [Nf[ACK

1
|
A
l
1
1
1
1
|
1
21| RO1 :
1
1
I
1
1
1
1
1
I
1
1
1
1
1
I
1
1
1
1
1
I

Sekil 29: Coklu Pompa [coklu sirtcu] sisteminin elektrik kablo tesisati semasi, 6rnek 4C

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




HIZLI BASLANGIC KILAVUZU VACON - 63

1 basinc sensord ilk stirlicliye baglanir. Bir sliriicli veya sensor hatasi durumunda sistem
durdugundan, sistemde fazlalik yoktur.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 64 HIZLI BASLANGIC KILAVUZU

SURUCU 3

00 F

1
e 1
SURUCU 1 ;
1
1
2-KABLOLU VACON 100 FLOW 1
VERICI P1.2 Uygulama = Goklu Pompa (Birden fazla %U'\':IC\'])
P3.15.3 Pompa ID Numa(a_sl_ =1 ) . ,
P BASING _ P3.15.4 Baslatma ve Geribildirim = Sinyal Baglandi ,
I |SENSORUIL 1[ +10V_.| Referans voltaji X
+ - 2| A2+ ] !
KULLANILMIYOR (0...10V
3| AIl- ( 'R
1
4] Al2+ ]PID GERIBILDIRIMI (4...2pmA)
L_ 5[ AI2- 1
6 |1+24vV 24V yardimci gikis voltaji 1
r— 7 GND G/C topraklama :
SISTEM 8 DIN1 BASLAT ILERI :
BASLATMA 9 DIN2 ?I?a%f\al_t-r”é’i + Bosaltma_Frgk.) |
KOMUTU 10/ | DIN3 FggkéYégTQS%E%?I »?asgllzur‘ug Taklm: SP2)
TUDURBUR T 11 CM DI1-DI6 igin ortak |
1S1 _BASLATHA 12[424V,, [|| 24V yardimai gikig voltaji
’ 2 13 GND|$| G/C topraklama
"""""""""""""" 14| DIN4 HATA SIFIRLAMA
15| DINS! POMPA BAGLANTISI

(Varsayilan olarak kullaniimiyor]

16| DING||| HARICI HATA

17 CM DI1-DI6 igin ortak
18| AO1+ ](;ms FREKANSI (0...20m
19 AO1-

30[ +24V,_ |24V yardima giris voltaji

A | RS485 ]sumculerArasu iletisim
(Modbus RTU)

B
=

B| RS485
21 RO1 Réle Cikist 1
23] RO1 |—
24| RO2

Réle Cikisi 2
S Sy
26| RO2 |—

Réle Cikisi 3
oo el

DIO All AO
KAYDIRM 1] I| V] |
GND | i | |
RS485
AL2 sonlandirma

KAPAIT
1 1 ACIK|N

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
|
22| RO1 (CALISTIR) |
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

Sekil 30: Coklu Pompa [coklu sirtci] sisteminin elektrik kablo tesisati semasi, 6rnek 5A

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




HIZLI BASLANGIC KILAVUZU

VACON - 65

SURUCU 1 SURUCU 3

VACON 100 FLOW

I
I
I
I
I
I
I
P1.2 Uygulama = Goklu Pompa (Birde fabla siirlict)
P3.15.3 Pompa ID Numarasi =2 !
P3.15.4 Baslatma ve Geribildirim = Sinyal Baglandi :
I
I
I
I
I
I

1 [ +10vref | Referans voltaji

AI2+

]KULLANILMIYOR (0...10V)|
All-

AL2+ PID GERIBILDIRIMI (4...2pmA)

2

3

4

5| Al2-

6 | s+24vout | 24V yardimci gikis voltaji
7

8

9

GND G/C topraklama

1

1

1
: N !
DIN1 BASLAT ILERI 1
DIN2 BOSALTMA (Baslat ileri + Bosaltmh Frek.)

f
ML, X
10[[DIN3 || B A MoK ST ana Y Fus ramy sP2)

11{| CM || DI1-DI6 icin ortak
12[&24vody| 24v yardimai gikis voltaji
13| GND G/C topraklama

1

1

1

1

14] DIN4[[| HATA SIFIRLAMA :
15/ DINS POMPA BAGLANTISI |
1

1

1

1

1

(Varsayilan olarak kullaniimiyo
DIN6 HARICI HATA

17] CM DI1-DI6 igin ortak

18] AO1+ ](;IKIS FREKANSI (0...20mf)
19 AO1- :
30[+24Vin | 24V yardima giris voltaji |
A | RS485 ]SUrUculer Arasi {letisim (Modbus RTU)

B | RS485

1

1

1
21] RO1 .
S5 ROT 7 Réle Cikist 1 (CALISTIR)

23] rRO1 —

;g Eg; _} Réle Cikisi 2 (HATA)
26] RO2 —

32 RO3 " Roéle Cikisi 3 (HAZ[R
DIO AIl

KAVD!RMAl
KAPA
|_ACIK| IK

—
o))

1
1
1
1
1
1
1
33 RO3 —' |
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

Sekil 31: Coklu Pompa [coklu sirtcu)] sisteminin elektrik kablo tesisati semasi, 6rnek 5B

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 66 HIZLI BASLANGIC KILAVUZU

SURUCU 1 SURUCU 3

SURUCU 3

VACON 100 FLOW

I
I
I
I
I
I
I
P1.2 Uygulama = Coklu Pompa (Birden fazla I&l’]rﬁcﬁ)
P3.15.3 Pompa ID Numarasi =3 \
P3.15.4 Baslatma ve Geribildirim = Sinyal Baglandi \
I
I
I
I
I
I

+10V
A2+
All-
A2+ ]

AI2-
+24V 24V yardimci gikis voltaji

out

GND G/GC topraklama
DIN1 BASLAT ILERI
DIN2 ?I?a%f\al_t-r”é’i + Bosaltma Frek.)

10[| DIN3 FAIgI?kQY'ﬁJ;RT';‘lQmKITSAP§I KSaE IIIZIII"ug Takimy SP2)

11 CM DI1-DI6 igin ortak

12[¢ 24V, 24V yardimc gikis voltaji
13| GND G/G topraklama

14| DIN4 HATA SIFIRLAMA

POMPA BAGLANTISI
15 DINS (Varsayilan olarak kullaniimiyor]

DIN6||| HARICI HATA

171 CM DI1-DI6 igin ortak

18| AO1+ ]CIKIS FREKANSI

19| AO1- ¢|J(0...20mA)

30| +24V, |24V yardima giris voltaji
A | RS485 ]SDrUCUIer Aras! iletisim

Referans voltaji

]KULLANILMIYOR (0...10V)|

PID GERIBILDIRIMI (4...2pmA)

OO |N[O |V |A W ]|N |-

(Modbus RTU)

B| RS485
21 RO1 Réle Cikist 1
;; Egi (CALISTIR)
24| RO2

Réle Cikisi 2
o

Réle Cikisi 3
oo el

DIO AlL AO
KAYDIRM U || U |
GND | I T_|u
RS485

sonlandirma

AI2
[ KAPATT
T {n| CACK]N

-
o))

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




HIZLI BASLANGIC KILAVUZU VACON - 67

Tab. 11: M1.1 Sihirbazlar

Parametre i Kimlik Aciklama

0 = Etkinlestirme
1 = Etkinlestir

1.1.1 Baslatma Sihirbazi 0 1 0 1170 Etkinlestir'in secilme-

siyle Baslatma sihir-
bazi baslatilir (bkz.
Boliim 1.3 ilk baslatma).

Etkinlestir'in secilme-
siyle Atesleme modu
1.1.2 Atslme Modu Shrbzi 0 1 0 1672 sihirbaz baslatilir (bkz.

Boliim 1.3 ilk baslatma).

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 68 HIZLI BASLANGIC KILAVUZU

Tab. 12: M1 Hizli kurulum

Parametre Kimlik Aciklama
0 = Standart
1.2 1=HVAC
2 = PID Kontroli
0 Uygulama 0 4 2 212 3 = Coklu pompa
(tekli stirtict)
4 = Coklu pompa
(coklu sirtict)
Minimum Onaylanan minimum
1.3 Frekans 0.00 P1.4 Hz 0.0 101 frekans referansi.
Referansi
Maksimum 50.0/ Onaylanan maksi-
1.4 Frekans P1.3 320.0 Hz 6(5 0 102 mum frekans refe-
Referansi ’ ransi.
Cikti frekansinin 0
frekanstan maksi-
1.5 Hizlanma 0.1 3000.0 sn 5.0 103  [mum frekansa kadar
Siresi 1 ylkselmesi icin
gereken siireyi belir-
tir.
Cikti frekansinin
Yavaslama maksimum frekans-
1.6 L 0.1 3000.0 sn 5.0 104 tan 0 frekansa kadar
Siiresi 1 .
azalmasi icin gere-
ken sireyi belirtir.
AC siriciden gelen
1.7 Motor Akim | g 4 Is A Degisir | 107  [maksimum motor
Limiti
akimi.
0 = Endiiksiyon
. Motoru
1.8 Motor Tur( 0 2 0 650 1 = Sabit Miknatisl
Motor
2 = Relliktans Motor
Motorun etiketinde
bu Un degerini bulun.
- NOT!
1.9 " Nom\'/”fl | Degisir Degisir v Degisir | 110
otor Voltajl Motor baglantisinin
Uggen veya Yil-
diz'dan hangisi
oldugunu 6grenin.
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Tab. 12: M1 Hizli kurulum

Parametre Kimlik

Aciklama

1.10

Nominal
Motor Fre-
kansi

8.0

320.0

Hz

50.0/
60.0

1111

Motorun etiketinde
bu fn degerini bulun.

Nominal
Motor Hizi

24

19200

Rpm

Degisir

12

Motorun etiketinde
bu nn degerini bulun.

Nominal
Motor Akimi

IH*0,1

Degisir

113

Motorun etiketinde
bu In degerini bulun.

Motor Cos Fi
(Giic Fak-
tord)

0.30

1.00

Degisir

120

Motorun etiketinde
bu degeri bulun.

1.14

Enerji Opti-
mizasyonu

666

Sirilcd, daha az
enerji kullanilmasi
ve motor giriltisi-
nin azaltilmasi ama-
cilyla minimum motor
akimini bulur. Bu
islevi ornegin, fan ve
pompa gibi siirec-
lerle kullanin.

0 = Devre disi
1 = Etkin

Tanimlama

631

Tanimlama calistir-
masi iyi bir motor ve
hiz kontrolid icin
gerekli olan motor
parametrelerini
hesaplar veya olcer.

0 = Eylem yok

1 = Durarak tanim-
lama

2 = Donerek tanim-
lama

Tanimlama calistir-
masini yapmadan
once motorun etiket
parametrelerini
ayarlamaniz gerekir.

Baslatma
Islevi

505

0 =Rampa
1 =Donen Motoru
Yakalama
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Tab. 12: M1 Hizli kurulum

Kimlik

Aciklama

Parametre

Durdurma
Islevi

0 1 0 506

0 = Serbest durus
1 =Rampa

Otomatik
Sifirlama

0 1 0 731

0 = Devre disi
1 = Etkin

Harici
Hataya Yanit

0 3 2 701

0 = Eylem yok
1=Alarm

2 = Hata (Durdurma
moduna gdre dur-
durma)

3 = Hata (Serbest
durusa gore dur-
durma)

1.20

Al Disuk
Hatasina
Yanit

0 5 0 700

0 = Eylem yok
1=Alarm

2 = Alarm+0onceden
ayarlanmis hata fre-
kansi (P3.9.1.13)

3 =Alarm + onceki
frekans

4 = Hata (durdurma
moduna gdre dur-
durma)

5 = Hata (Serbest
durusa gore dur-
durma)

1.21

Uzak Kon-
trol Yeri

0 1 0 172

Uzak kontrol yeri
secimi (baslat/
durdur).

0 = G/C kontroli
1 = Haberlesme kon-
trolu
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Tab. 12: M1 Hizli kurulum

Parametre i Kimlik Aciklama

Kontrol yeri G/C A
oldugunda frekans
referans kaynag
secimi.

0=PC

1 = Onceden Ayar-
lanmis Frekans 0
2 = Tus Takimi Refe-
ransi

3 = Haberlesme
4=Al

5=AI2

6 = Al+AI2

G/C Kontrol 7 = PID Referansi
1.22 Referansi A 1 20 6 117 8 = Motor Potansiyo-
Secimi metresi

11 = Blok Cikisi.1
12 = Blok Cikisi.2
13 = Blok Cikisi.3
14 = Blok Cikisi.4
15 = Blok Cikisi.5
16 = Blok CikisI.6
17 = Blok Cikisi.7
18 = Blok Cikisi.8
19 = Blok Cikis1.9
20 = Blok Cikisi.10

Parametre 1.2 ile
ayarladiginiz uygu-
lama varsayilan

degeri verir.
Tus Takimi Bkz. P1.22.
1.23 Kontrol 1 20 1 121
Referansi
Secimi
Haberlesme Bkz. P1.22.
1.24 Kontrol 1 20 2 122
Referansi
Secimi
125 A'/l Sil"Yali 0 1 0 379 |0=0.10V/0..20mA
ratgl 1= 2..10V / 4..20mA
126 A'i Sil”Ya“ 0 1 1 390 |0=0.10V/0..20mA
ratgl 1=2..10V / 4..20mA
1.27 RO1 islevi 0 51 2 11001 |Bkz. P3.5.3.2.1
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Tab. 12: M1 Hizli kurulum

Parametre Kimlik Aciklama
1.28 RO2 islevi 0 51 3 11004 |Bkz. P3.5.3.2.1
1.29 RO3 islevi 0 51 1 11007 |[Bkz. P3.5.3.2.1
1.30 AO1 islevi 0 31 2 10050 |Bkz. P3.5.4.1.1
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Tab. 13: M1.35 Coklu Pompa (Coklu Siiriicii]

Indeks Parametre i Kimlik Aciklama

Parametrenin
degeri %100 olarak
ayarlanmissa, hata
degerindeki
%10'luk bir degisim
denetleyici ¢cikisinin
%10 degismesine
neden olur.

1.35.1 PID Kazanci 0.00 100.00 % 100.00 118

Bu parametre 1,00
saniyeye ayarla-
nirsa, hata
degerindeki

0.00 600.00 sn 1.00 119 %10°luk bir degisim
denetleyici cikisinin
%10,00/sn
degismesine neden
olur.

PID Entegrasyon

1.35.2 Zamani

Bu parametre 1,00
saniyeye ayarla-
nirsa, hata

.. degerindeki 1,00
1.35.3 P'g;:ﬂ;erflme 0.00 100.00 sn 0.00 1132 |saniye boyunca

%10'luk bir degisim

denetleyici cikisinin
%10,00 degisme-
sine neden olur.

islem icin birimi
1 A 1 1036 secin. Bkz.
P3.13.1.4

Sirec Birimi

1.35.4 Secimi

PID geribildirim
sinyalinin %0'ina
esit olan siirec
birimi degeri.

1.35.5 Min Siirec Birimi Degisir Degisir Degisir 1033

PID geribildirim
sinyalinin
%100'lne esit olan
sirec birimi degeri.

Maks Siirec

1.35.6 Birimi Degisir Degisir Degisir 1034

1357 Ger|b|ld|r|m 1. 0 30 ) - Bkz. P3.13.3.3
Kaynak Secimi

Ayar noktasi 1 Bkz. P3.13.2.6

1.35.8 Kaynak Secimi 0 32 1 332

Tus Takimi Ayar

1.35.9 Noktasi 1

Degisir Degisir Degisir 0 167
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Tab. 13: M1.35 Coklu Pompa (Coklu Siiriicii]

Indeks

1.35.10

Parametre

Uyku Frekansi
Limiti 1

0.0

320.0

Hz

0.0

Kimlik

1016

Aciklama

Cikis frekansi,
Uyku Erteleme
parametresiyle
belirlenenden daha
uzun bir siire bu
limitin altinda
kalirsa, surici
uyku moduna gecer

1.35.11

Uykuya Gecme
Zamani 1

3000

sn

1017

Frekansin, stirtict
durmadan once
uyku diizeyinin
altinda kalmasi
gereken minimum
sire.

1.35.12

Uyanma Seviyesi
1

Degisir

Degisir

Degisir

Degisir

1018

PID geribildirim
denetiminin
uyanma degeri.
Uyanma Diizeyi 1,
secilen siirec
birimlerini kullanir.

1.35.13

Coklu Pompa
Modu

1785

Coklu Pompa
modunu secer.

0 =Tek siirici
1 = Coklu Takip
2 = Coklu Yonetici

1.35.14

Pompa Sayisi

1001

Coklu Pompa siste-
minde kullanilan
toplam motor
(pompalar/fanlar)
sayisl.

1.35.15

Pompa ID Numa-
rasi

1500

Pompa sistemin-
deki siirlict sira
numarasi. Bu para-
metre sadece coklu
takip veya coklu
yonetici modlarinda
kullanilir.
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Tab. 13: M1.35 Coklu Pompa (Coklu Siiriicii]

Indeks Parametre i Kimlik Aciklama

Baslatma sinyalinin
ve/veya PID geribil-
dirim sinyallerinin

siriclye bagli olup
olmadigini secmek

Baslatma ve icin bu parametreyi

1.35.16 | Geribildirim Sin- 0 2 1 1782 |Kullanin.
yalleri
0=Bagli degil
1=Yalnizca Bas-
latma Sinyali Bagli
2=Her iki Sinyal de
Bagl

Baglantilari Etkin-
lestirir/Devre Disi
Birakir. Baglantilar
motorun bagli olup
Pompa Baglan- 0 1 1 1032 olmadigini sisteme

1.35.17 tisi bildirir.

0 = Devre disi
1 = Etkin

Motorlarin calisti-
rilma sirasinin ve
onceliginin degisti-
1.35.18 rilmesini devre disi

0 Otvo.m.atik 0 1 1 1027 b.lraklr/etkinle$ti—
degistirme rir.

0 = Devre disi
1 = Etkin (aralik)

Otomatik olarak
1.35.19 degistirilen 0 1 1 1028
Pompa

0 =Yardimci
Pompa
1 =Tim Pompalar
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Tab. 13: M1.35 Coklu Pompa (Coklu Siiriicii]

Indeks

Parametre

Kimlik

Aciklama

Bu parametre tara-
findan belirtilen
stire kulla-
nildiginda, otoma-
tik degistirme islevi
baslatilir. Ancak

Otomatik .
1.35.20 Degistirme 0.0 3000.0 s 48.0 1029 |otomatik
Araligi deg|$t.|rme yalnizca
kapasite, P1.35.23
ve P1.35.24 para-
metreleriyle belir-
lenen dizeyin
altinda oldugunda
baslatilir.
Otomatik Aralik: Pazartesi -
1.35.21 Degistirme Giin 0 127 1786 Pazar
Sayisi
Otomatik Aralik: 00:00:00 -
13522 1 pegistirme Saati Saat 1787 123.59:59
Otomatik Bu parametreler,
1.35.23 degistirme: Fre- 0.00 P3.3.1.2 Hz 25:00 1031 otomatik degistir-
kans Limiti menin baslatilmasi
icin kapasitenin
Otomatik altinda kalmasi
1.35.24 degistirme: 1 6 1030 gereken dizeyi
Pompa Limiti ayarlar.
Geribildirim degeri
4,5 ve 5,5 bar ara-
sinda kaldiginda,
motorun baglantisi
kesilmez.
Ayar noktasi = 5
1.35.25 Bant genisligi 0 100 % 10 1097 bar

Bant genisligi =
%10

Geribildirim degeri
4,5 ve 5,5 bar ara-
sinda kaldiginda,
motorun baglantisi
kesilmez.
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Tab. 13: M1.35 Coklu Pompa (Coklu Siiriicii]

Indeks Parametre i Kimlik Aciklama

Bant genisliginin
disina cikan bir geri
bildirim olmasi
Bant Genisligi 0 3600 n 10 1098 halinde, pompala—

Erteleme rin eklenip cikaril-
masi icin bu siire-
nin gecmesi gere-
kir.

1.35.26

Pompa maksimum
frekansa
ulastiginda, pom-
panin kilitlendigi
sabit hiz degerini
verir. Bir sonraki
pompa, coklu yone-
tici modunda
diizenlemeyi basla-
tir.

1.35.27 | Sabit Uretim Hizi 0 100 % 100 1513

Pompa 1 Baglan- DigIN

1.35.28 tisi Slot0.1

426 OPEN = Etkin degil
CLOSED = Etkin

Bosaltma islevinin
Bosaltma Refe- | Maksimum | Maksimum H7 50.00 1239 etkinlestirildigi fre-
ransi referans referans kans referansini

verir.

1.35.29
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2 SIHIRBAZLAR

2.1 STANDART UYGULAMA SiHiRBAZI

Uygulama sihirbazi, uygulamayla ilgili temel parametreleri belirlemenize yardimci olur.

Standart uygulama sihirbazini baslatmak icin tus takimindaki P1.2 Uygulama (ID 212)
parametresiicin Standart degerini belirleyin.

NOT!

Baslatma sihirbazindan Standart uygulama sihirbazini baslatirsaniz, sihirbaz
dogrudan 11. adima gecer.

P3.1.2.2 Motor Tirl icin deger belirleyin (motorun
etiketiyle bagdastirmak icin) PM motor
Endiiksiyon motoru
Reliktans motor

P3.1.1.1 Nominal Motor Voltaji icin deger belirleyin  |Aralik: Degisir

2 (motorun etiketiyle bagdastirmak icin)

P3.1.1.2 Nominal Motor Frekansi icin degder belirle- |Aralik: 8.00-320.00 Hz
3 : o o o

yin [motorun etiketiyle bagdastirmak icin)

P3.1.1.3 Nominal Motor Hizi icin deger belirleyin Aralik: 24-19.200 rpm
4 S . 2

(motorun etiketiyle bagdastirmak icin)
5 P3.1.1.4 Nominal Motor Akimi icin deger belirleyin Aralik: Degisir

(motorun etiketiyle bagdastirmak icin)

Adim 6 sadece adim 1'de Endiiksiyon Motoru secildiyse gorinur.

6 P3.1.1.5 Motor Cos Fi icin deger belirleyin Aralik: 0.30-1.00

7 P3.3.1.1 Minimum Frekans Referansi icin deger Aralik: 0.00-P3.3.1.2 Hz
belirleyin

8 Degeri P3.3.1.2 Maximum Frequency Reference icin [Aralik: P3.3.1.1-320.00 Hz
ayarlayin

9 P3.4.1.2 Hizlanma Siiresi 1 icin deger belirleyin Aralik: 0,1-3000.0 s

10 Degeri P3.4.1.3 Deceleration Time 1 icin ayarlayin Aralik: 0,1-3000.0 s

Siricliye baslat veya durdur komutlarini ve frekans

referansini veren kontrol yerini secin. G/C Terminali

" Haberlesme

Tus takimi

Standart uygulama sihirbazi tamamlanmistir.
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2.2

HVAC UYGULAMA SiHIRBAZI

Uygulama sihirbazi, uygulamayla ilgili temel parametreleri belirlemenize yardimci olur.
HVAC uygulama sihirbazini baslatmak icin tus takimindaki P1.2 Uygulama (ID 212)
parametresiicin HVAC degerini belirleyin.

Kontrol ettiginiz tiiri veya islemi (veya uygulamayi)
secin.

Kompresor
Fan
Pompa
Diger

Bazi parametrelerin, adim 1'de yaptiginiz secim tarafindan belirlenen 6n ayar degerleri
vardir. Parametreleri ve degerlerini bu bolimin sonundaki su kisimda inceleyin: Tab. 4.

P3.2.11 Yeniden Calistirma Ertelemesi icin bir deger
belirleyin.

Aralik: 0-20 dak

Adim 2 sadece adim 1'de Kompresér secildiyse gorunur.

P3.1.2.2 Motor Tird icin deger belirleyin (motorun

etiketiyle bagdastirmak icin)

etiketiyle bagdastirmak icin) PM motor
3 o
Endiksiyon motoru
Reluktans motor
4 P3.1.1.1 Nominal Motor Voltaji icin deger belirleyin  [Aralik: Degisir
(motorun etiketiyle bagdastirmak icin)
P3.1.1.2 Nominal Motor Frekansi icin deger belirle- [Aralik: 8.00-320.00 Hz
5 . S o T
yin (motorun etiketiyle bagdastirmak icin)
P3.1.1.3 Nominal Motor Hiziicin deger belirleyin Aralik: 24-19.200 rpm
6 I o 2
(motorun etiketiyle bagdastirmak icin)
7 P3.1.1.4 Nominal Motor Akimi icin deger belirleyin Aralik: Degisir
(motorun etiketiyle bagdastirmak icin)
8 P3.1.1.5 Motor Cos Fiicin deger belirleyin (motorun [Aralik: 0.30-1.00

Adim 8 sadece adim 3'te Endiiksiyon Motoru secildiyse gorinir.

P3.3.1.1 Minimum Frekans Referansi icin deger
belirleyin

Aralik: 0.00-3.3.1.2 Hz

10

P3.3.1.2 Maksimum Frekans Referansi icin deger
belirleyin

Aralik: P3.3.1.1-320.00 Hz

Adim 11 ve 12, sadece adim 1'de Diger secildiyse gorunr.
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1 P3.4.1.2 Hizlanma Siiresi 1 icin deger belirleyin Aralik: 0,1-3000.0 s

12 P3.4.1.3 Yavaslama Siiresi 1 icin deger belirleyin Aralik: 0,1-3000.0 s

Daha sonra sihirbaz, uygulama tarafindan belirtilen adimlara gider.

Kontrol yerini secin (buradan baslat ve durdur kom-

utlari ve frekans referansi verilir) G/C Terminali
13 Haberlesme

Tus takimi

HVAC uygulama sihirbazi tamamlandi.

Tab. 14: Parametrelerin én ayar degerleri

islem tiirii
Parametre
P3.1.4.1 U/f Orani Dogrusal Kare Dogrusal
P3.2.4 Baslatma islevi Artis Hizli baslangic Artis
P3.2.5 Durdurma islevi Artis Serbest Durus Artis
P3.4.1.2 Hizlanma Siiresi 5.0sn 30.0 sn 30 sn
P3.4.1.3 Yavaslama Siiresi 5.0sn 30.0sn 30sn

2.3 PID KONTROL UYGULAMASI SiHiRBAZI

Uygulama sihirbazi, uygulamayla ilgili temel parametreleri belirlemenize yardimci olur.

PID kontrol uygulama sihirbazini baslatmak icin tus takimindaki P1.2 Uygulama (ID 212)
parametresiicin PID kontrol degerini belirleyin.

NOT!

Baslatma sihirbazindan uygulama sihirbazini baslatirsaniz, sihirbaz dogrudan 11.
adima gecer.
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P3.1.2.2 Motor Tird icin deger belirleyin (motorun
etiketiyle bagdastirmak icin) PM motor
1 s
Endiksiyon motoru
Relliktans motor
2 P3.1.1.1 Nominal Motor Voltaji icin deger belirleyin  [Aralik: Degisir
(motorun etiketiyle bagdastirmak icin)
P3.1.1.2 Nominal Motor Frekansi icin deger belirle- |Aralik: 8,00...320,00 Hz
3 : o o o
yin [motorun etiketiyle bagdastirmak icin)
P3.1.1.3 Nominal Motor Hiziicin deger belirleyin Aralik: 24...19200 rpm
4 I o =
(motorun etiketiyle bagdastirmak icin)
5 P3.1.1.4 Nominal Motor Akimi icin deger belirleyin Aralik: Degisir
(motorun etiketiyle bagdastirmak icin)

Adim 6 sadece adim 1'de Endiiksiyon Motoru secildiyse gorinir.

6 P3.1.1.5 Motor Cos Fiicin deger belirleyin Aralik: 0.30-1.00

7 P3.3.1.1 Minimum Frekans Referansi icin deger Aralik: 0.00-P3.3.1.2 Hz
belirleyin

8 Degeri P3.3.1.2 Maximum Frequency Reference icin |Aralik: P3.3.1.1-320.00 Hz
ayarlayin

9 P3.4.1.2 Hizlanma Siiresi 1 icin deger belirleyin Aralik: 0,1-3000.0 s

10 Degeri P3.4.1.3 Deceleration Time 1 icin ayarlayin Aralik: 0,1-3000.0 s
Kontrol yeri secin (buradan baslat ve durdur komut-
lari ve frekans referansi verilir) G/C Terminali

n Haberlesme

Tus takimi

12 P3.13.1.4 Siirec Birimi Secimi icin bir deger belirle- [1'den fazla secim

yin

% haricinde bir seciminiz varsa sonraki sorular gorinir. Seciminiz % ise, sihirbaz dogrudan

16. adima gider.
13 P3.13.1.5 Siirec Birimi Min icin bir deger belirleyin Aralik, 12. adimdaki secim tarafindan belirle-
nir.
14 P3.13.1.6 Siirec Birimi Maks icin bir deger belirleyin |Aralik, 12. adimdaki secim tarafindan belirle-
nir.
15 P3.13.1.7 Siirec Birimi Ondaliklari icin bir deger Aralik: 0-4
belirleyin
16 P3.13.3.3 Geribildirim 1 Kaynak Secimi icin bir Geribildirim ayarlari tablosu icin bkz. Tab. 75
deger belirleyin Geribildirim ayarlari
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Analog giris sinyalini secerseniz 18. adima gecersiniz. Diger secimlerde sihirbaz 19. adima

gecer.
Analog giris sinyal araligini ayarlayin
17 0=0-10V/0-20mA
1=2-10V/ 4-20mA
P3.13.1.8 Hata Cevirme icin bir deger belirleyin
18 0 = Normal
1 = Cevrilmis
19 P3.13.2.6 Ayar Noktasi Kaynak Secimi icin bir deger |Ayar Noktalari tablosu icin bkz. Tab. 75 Geri-
belirleyin bildirim ayarlar

Analog giris sinyali secerseniz, adim 21 gosterilir. Diger secimlerle sihirbaz 23. adima gecer.

Deger olarak Tus Takimi Ayar Noktasi 1 veya Tus Takimi Ayar Noktasi 2 belirlerseniz, sihirbaz
22. adima gecer.

Analog giris sinyal araligini ayarlayin
20 0=0-10V/0-20mA
1=2-10V/ 4-20mA
21 P3.13.2.1 (Tus Takimi Ayar Noktasi 1) ve P3.13.2.2 20. adimda ayarlanan aralik tarafindan belir-
(Tus Takimi Ayar Noktasi 2) icin bir deder belirleyin |lenir.
Uyku islevini kullanma
22 0 = Hayir
1 =Evet

22. soru icin Evet degerini sectiyseniz sonraki 3 soruyu gorirsiniz. Hayir degerini secerseniz
sihirbaz tamamlanir.

23 P3.13.5.1 Uyku Frekans Limiti icin bir deger belirle- |Aralik: 0.00-320.00 Hz
yin
2% P3.13.5.2 Uykuya Gecme Zamani 1 icin bir deger Aralik: 0-3000 s
belirleyin
25 P3.13.5.3 Uyanma Seviyesi icin bir deger belirleyin Aralik, ayarlanan siirec birimi tarafindan
belirlenir.

PID kontrolud uygulama sihirbazi tamamlandi.

2.4

COKLU POMPA (TEKLi SURUCU) UYGULAMA SiHIRBAZI

Uygulama sihirbazi, uygulamayla ilgili temel parametreleri belirlemenize yardimci olur.

Coklu Pompa (tekli stirlicti) uygulama sihirbazini baslatmak icin tus takimindaki P1.2
Uygulama (ID 212) parametresi icin Coklu Pompa (Tekli siiriici) degerini belirleyin.
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NOT!

Baslatma sihirbazindan uygulama sihirbazini baslatirsaniz, sihirbaz dogrudan 11.
adima gecer.

P3.1.2.2 Motor Tiiri icin deger belirleyin (motorun
etiketiyle bagdastirmak icin) PM motor
1 oy
Endiksiyon motoru
Reliktans motor
2 P3.1.1.1 Nominal Motor Voltaji icin deger belirleyin  |Aralik: Degisir
(motorun etiketiyle bagdastirmak icin)
3 P3.1.1.2 Nominal Motor Frekansi icin deger belirle- |Aralik: 8.00-320.00 Hz
yin [motorun etiketiyle bagdastirmak icin)
P3.1.1.3 Nominal Motor Hizi icin deger belirleyin Aralik: 24-19.200 rpm
4 A o e
(motorun etiketiyle bagdastirmak icin)
P3.1.1.4 Nominal Motor Akimi icin deger belirleyin Aralik: Degisir
5 _— 9 L
(motorun etiketiyle bagdastirmak icin)

Adim 6 sadece adim 1'de Endiiksiyon Motoru secildiyse gorinur.

6 P3.1.1.5 Motor Cos Fiicin deger belirleyin Aralik: 0.30-1.00

7 P3.3.1.1 Minimum Frekans Referansi icin deger Aralik: 0.00-P3.3.1.2 Hz
belirleyin

8 Degeri P3.3.1.2 Maximum Frequency Reference icin |Aralik: P3.3.1.1-320.00 Hz
ayarlayin

9 P3.4.1.2 Hizlanma Siiresi 1 icin deger belirleyin Aralik: 0,1-3000.0 s

10 Degeri P3.4.1.3 Deceleration Time 1 icin ayarlayin Aralik: 0,1-3000.0 s
Kontrol yeri secin (buradan baslat ve durdur komut-
lari ve frekans referansi verilir) G/C Terminali

" Haberlesme

Tus takimi

12 P3.13.1.4 Siirec Birimi Secimi icin bir deger belirle- |[1'den fazla secim

yin

% haricinde bir secim yaparsaniz, sonraki 3 adim gorinir. Seciminiz % ise, sihirbaz

dogrudan
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13 P3.13.1.5 Siirec Birimi Min icin bir deger belirleyin Aralik, 12. adimdaki secim tarafindan belirle-
nir.
14 P3.13.1.6 Siirec Birimi Maks icin bir deger belirleyin |Aralik, 12. adimdaki secim tarafindan belirle-
nir.
15 P3.13.1.7 Stirec Birimi Ondaliklari icin bir deger Aralik: 0-4
belirleyin
16 P3.13.3.3 Geribildirim 1 Kaynak Secimi icin bir Geribildirim ayarlari tablosu icin bkz. Tab. 75
deger belirleyin Geribildirim ayarlari

Analog giris sinyalini secerseniz 17. adima gecersiniz. Diger secimlerde sihirbaz 18. adima

gecer.
Analog giris sinyal araligini ayarlayin
17 0=0-10V/0-20mA
1=2-10V/ 4-20mA
P3.13.1.8 Hata Cevirme icin bir deger belirleyin
18 0 = Normal
1 = Cevrilmis
19 P3.13.2.6 Ayar Noktasi Kaynak Secimi icin bir deger |Ayar Noktalari tablosu icin bkz. Tab. 74 Ayar
belirleyin noktasi ayarlari

Analog giris sinyali secerseniz, once adim 20, ardindan da adim 22 gorinur. Diger secimlerle
sihirbaz 21. adima gecer.

Deger olarak Tus Takimi Ayar Noktasi 1 veya Tus Takimi Ayar Noktasi 2 belirlerseniz, sihirbaz
22. adima gecer.

Analog giris sinyal araligini ayarlayin

20 0=0-10V/0-20mA
1=2-10V/ 4-20mA
21 P3.13.2.1 (Tus Takimi Ayar Noktasi 1) ve P3.13.2.2 19. adimda ayarlanan aralik tarafindan belir-
(Tus Takimi Ayar Noktasi 2) icin bir deder belirleyin |lenir.
Uyku islevini kullanma
22 0 =Hayir
1 = Evet

22. adim icin Evet degerini secerseniz, sonraki 3 adimi gorirsinlz. Hayir degerini verirseniz,
sihirbaz 26. adima gider.
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23 P3.13.5.1 Uyku Frekans Limiti icin bir deger belirle- |Aralik: 0.00-320.00 Hz
yin
2% P3.13.5.2 Uykuya Gecme Zamani 1 icin bir deger Aralik: 0-3000 s
belirleyin
25 P3.13.5.3 Uyanma Seviyesi icin bir deger belirleyin Aralik, ayarlanan siirec birimi tarafindan
belirlenir.
26 P3.15.2 Pompa sayisi icin bir deger belirleyin Aralik: 1-8
P3.15.5 Pompa Baglantisi icin bir deger belirleyin
27 0 = Kullanitmiyor
1 = Etkin
P3.15.6 Otomatik Degistirme icin bir deger belirle-
28 yin 0 = Devre disi
1 = Etkin (Aralik]
2 = Etkinlestirildi (Gercek Zaman)

Otomatik Degistirme parametresi icin Etkin (Aralik veya Gercek Zaman) degerini
ayarlarsaniz, 29-34. adimlar gorinir. Otomatik Degistirme parametresi degerini Devre Disi
olarak ayarlarsaniz, sihirbaz dogrudan 35. adima gecer.

P3.15.7 Otomatik degistirilen pompa sayisl icin bir
29 deger belirleyin 0 = Yardimci pompalar
1 =Tum pompalar

Yalnizca 28. adimda Otomatik Degistirme parametresi icin Etkin (Aralik] de§erini ayarlarsaniz,
30. adim gorindr.

P3.15.8 Otomatik Degistirme Araligi icin bir deger Aralik: 0-3000 s

30 belirleyin

Yalnizca 28. adimda Otomatik Degistirme parametresi icin Etkinlestirildi (Gercek Zaman)
degerini ayarlarsaniz, 31 ve 32. adimlar gorunur.
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3 P3.15.9 Otomatik Degistirme Giin Sayisi icin bir Aralik: Pazartesi - Pazar
deger belirleyin

32 P3.15.10 Guinlik Otomatik Degistirme Siresi icin bir |Aralik: 00:00:00 - 23:59:59
deger belirleyin

33 P3.15.11 Otomatik Degistirme Frekans Limiti icin Aralik: P3.3.1.1-P3.3.1.2 Hz
bir deger belirleyin

34 P3.15.12 Otomatik Degistirme Pompa Limiti icin bir |Aralik: 1-8
deger belirleyin

35 P3.15.13 Bant Genisligi icin bir deger belirleyin Aralik: 0-100%
P3.15.14 Bant Genisligi Ertelemesi icin bir deger

36 belirleyin

Aralik: 0-3600 s

Coklu Pompa (tekli stirticti) uygulama sihirbazi tamamlandi.

2.5

COKLU POMPA (COKLU SURUCU) UYGULAMA SiHIRBAZI

Uygulama sihirbazi, uygulamayla ilgili temel parametreleri belirlemenize yardimci olur.

Coklu Pompa (coklu siiritici) uygulama sihirbazini baslatmak icin tus takimindaki P1.2

Uygulama (ID 212) parametresi icin Coklu Pompa (Coklu Siirtici] degerini belirleyin.

NOT!

Baslatma sihirbazindan uygulama sihirbazini baslatirsaniz, sihirbaz dogrudan 11.

adima gecer.

P3.1.2.2 Motor Tird icin deger belirleyin (motorun
etiketiyle bagdastirmak icin)

PM motor
Endiksiyon motoru
Reliiktans motor

P3.1.1.1 Nominal Motor Voltaji icin deger belirleyin

Aralik: Degisir

(motorun etiketiyle bagdastirmak icin)

2 (motorun etiketiyle bagdastirmak icin)

P3.1.1.2 Nominal Motor Frekansi icin deger belirle- [Aralik: 8.00-320.00 Hz
3 : I o T

yin (motorun etiketiyle bagdastirmak icin)

P3.1.1.3 Nominal Motor Hiziicin deger belirleyin Aralik: 24-19.200 rpm
4 _— . 2

(motorun etiketiyle bagdastirmak icin)
5 P3.1.1.4 Nominal Motor Akimi icin deger belirleyin Aralik: Degisir

Adim 6 sadece adim 1'de Endiksiyon Motoru secildiyse gorunur.
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6 P3.1.1.5 Motor Cos Fiicin deger belirleyin Aralik: 0.30-1.00

7 P3.3.1.1 Minimum Frekans Referansi icin deger Aralik: 0.00-P3.3.1.2 Hz
belirleyin

8 Degeri P3.3.1.2 Maximum Frequency Reference icin [Aralik: P3.3.1.1-320.00 Hz
ayarlayin

9 P3.4.1.2 Hizlanma Siiresi 1 icin deger belirleyin Aralik: 0,1-3000.0 s

10 Degeri P3.4.1.3 Deceleration Time 1 icin ayarlayin Aralik: 0,1-3000.0 s
Kontrol yeri secin (buradan baslat ve durdur komut-
lari ve frekans referansi verilir) G/C Terminali

" Haberlesme

Tus takimi

12 P3.13.1.4 Siirec Birimi Secimi icin bir deger belirle- |[1'den fazla secim

yin

% haricinde bir secim yaparsaniz, sonraki 3 adim gorunur. Seciminiz % ise, sihirbaz
dogrudan 16. adima gider.

P3.13.1.5 Siirec Birimi Min icin bir deger belirleyin

Aralik, 12. adimdaki secim tarafindan belirle-

13 .
nir.
14 P3.13.1.6 Siirec Birimi Maks icin bir deger belirleyin [Aralik, 12. adimdaki secim tarafindan belirle-
nir.
15 P3.13.1.7 Siirec Birimi Ondaliklari icin bir deger Aralik: 0-4
belirleyin
16 P3.13.3.3 Geribildirim 1 Kaynak Secimi icin bir Geribildirim ayarlari tablosu icin bkz. Bolim

deger belirleyin

Tab. 74 Ayar noktasi ayarlari

Analog giris sinyalini secerseniz 17. adima gecersiniz. Diger secimlerde sihirbaz 18. adima

gecer.
Analog giris sinyal araligini ayarlayin
17 0=0-10V/0-20mA
1=2-10V/ 4-20mA
P3.13.1.8 Hata Cevirme icin bir deger belirleyin
18 0 = Normal
1 = Cevrilmis
19 P3.13.2.6 Ayar Noktasi Kaynak Secimi icin bir deger |Ayar Noktalari tablosu icin bkz. Bélim Tab.

belirleyin

74 Ayar noktasi ayarlari

Analog giris sinyali secerseniz, once adim 20, ardindan da adim 22 gorinir. Diger secimlerle
sihirbaz 21. adima gecer.

Deger olarak Tus Takimi Ayar Noktasi 1 veya Tus Takimi Ayar Noktasi 2 belirlerseniz, sihirbaz
22. adima gecer.
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Analog giris sinyal araligini ayarlayin

20 0=0-10V/0-20mA
1=2-10V/ 4-20mA
21 P3.13.2.1 (Tus Takimi Ayar Noktasi 1) ve P3.13.2.2 19. adimda ayarlanan aralik tarafindan belir-
(Tus Takimi Ayar Noktasi 2) icin bir deder belirleyin |lenir.
Uyku islevini kullanma
22 0 = Hayir
1 = Evet

22. adim icin Evet degerini secerseniz, sonraki 3 adimi gorirsiniz. Hayir degerini verirseniz,
sihirbaz 26. adima gider.

P3.13.5.1 Uyku Frekans Limiti icin bir deger belirle-

Aralik: 0.00-320.00 Hz

23
yin
2% P3.13.5.2 Uykuya Gecme Zamani 1 icin bir deger Aralik: 0-3000 s
belirleyin
25 P3.13.5.3 Uyanma Seviyesi icin bir deger belirleyin Aralik, ayarlanan siirec birimi tarafindan
belirlenir.
P3.15.1 Coklu Pompa Modu icin bir deger belirleyin
26 Coklu Takip
Coklu Yonetici
27 P3.15.3 Pompa ID Numarasi icin bir deger belirleyin |Aralik: 1-8
P3.15.4 Baslatma ve Geribildirim icin bir deger
28 belirleyin 0=Bagli degil
1=Yalnizca Baslatma Sinyali Bagli
2=Her iki Sinyal de Bagli
29 P3.15.2 Pompa sayisi icin bir deger belirleyin Aralik: 1-8
P3.15.5 Pompa Baglantisi icin bir deger belirleyin
30 0 = Kullanitmiyor
1 = Etkin
P3.15.6 Otomatik Degistirme icin bir deger belirle-
3 yin 0 = Devre disi

1 = Etkin (Aralik)
2 = Etkin (Hafta ici)

Otomatik Degistirme parametresi icin Etkin (Aralik] degerini ayarlarsaniz, 33. adim gorindr.
Otomatik Degistirme parametresi icin Etkin (Giin] degerini ayarlarsaniz, 34. adim gorinr.

Otomatik Degistirme parametresi degerini Devre Disi olarak ayarlarsaniz, sihirbaz dogrudan
36. adima gecer.
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P3.15.7 Otomatik degistirilen pompa sayisi icin bir
32 deger belirleyin 0 = Yardimci pompalar
1 =Tum pompalar

Yalnizca 31. adimda Otomatik Degistirme parametresi icin Etkin (Aralik] de§erini ayarlarsaniz,
33. adim gorindr.

P3.15.8 Otomatik Degistirme Araligi icin bir deger Aralik: 0-3000 s

33 belirleyin

Yalnizca 31. adimda Otomatik Degistirme parametresi icin Etkin (Giin] degerini ayarlarsaniz,
34 ve 35. adimlar gorindr.

34 P3.15.9 Otomatik Degistirme Giin Sayisi icin bir Aralik: Pazartesi - Pazar
deger belirleyin

35 P3.15.10 Giinlik Otomatik Degistirme Siresi icin bir |Aralik: 00:00:00 - 23:59:59
deger belirleyin

36 P3.15.13 Bant Genisligi icin bir deger belirleyin Aralik: 0-100%

P3.15.14 Bant Genisligi Ertelemesi icin bir deger

37 belirleyin
Aralik: 0-3600 s

Coklu Pompa (coklu siiriict) uygulama sihirbazi tamamland..

2.6 ATESLEME MODU SiHIRBAZI

Atesleme modu sihirbazini baslatmak icin Hizli kurulum mentsinden 1.1.2 parametresi icin
Etkinlestir secenegini belirleyin.

C DIKKAT!
Devam etmeden once sifre ve garanti ile ilgili bilgileri okumak icin bkz. Bolim
10.18 Yangin modu.

P3.17.2 Atesleme Modu Frekans Kaynagi parame- 1'den fazla secim
tresiicin bir deger belirleyin

Atesleme modu frekansi disinda bir deger belirlerseniz sihirbaz dogrudan 3. adima gecer.

P3.17.3 Atesleme Modu Frekansi parametresi icin Aralik: degisiklik gosterir
bir deger belirleyin

Kontak acikken veya kapaliyken sinyali etkinlestirin

3 0 = Acik kontak
1 = Kapali kontak
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3. adimda degeri Acik kontak olarak belirlerseniz, sihirbaz dogrudan 5. adima gecer. 3.
adimda degeri Kapali kontak olarak ayarlarsaniz, 5. adima gerek kalmaz.

P3.17.4 Atesleme Modu Etkinlestirmesi ACIK / Atesleme modunu etkinlestirmek icin dijital
4 P3.17.5 Atesleme Modu Etkinlestirmesi KAPALI giris secin. Ayrica bkz. Bolim 70.6.7 Dijital ve
parametreleriicin bir deger belirleyin analog girislerin programlanmasi.
P3.17.6 Atesleme Modu Geri parametresi icin bir Atesleme modunda geri yoni etkinlestirmek
deger belirleyin icin dijital girisi secin.
5
Digln Slot0.1 = ILERI
Digln Slot0.2 = GERI
P3.17.1 Atesleme Modu Sifresi icin bir deger belir-  [Atesleme modu islevini etkinlestirmek icin
leyin sifre belirleyin.
6

1234 = Test modunu etkinlestir
1002 = Atesleme modunu etkinlestir

Atesleme modu sihirbazi tamamlandi.
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3 KULLANICI ARABIRIMLERI

3.1 TUS TAKIMI UZERINDE GEZINTi

AC siirlicd verileri menilerde ve alt menilerdedir. Meniiler arasinda tasimak icin tus
takiminda Yukari ve Asagi ok digmelerini kullanin. Bir gruba veya bir 6geye gitmek icin OK
digmesine basin. Daha dnceki seviyeye donmek icin Geri/Sifirla digmesine basin.

Ekranda, meniide bulundugunuz konumu gorirsiiniz (6rnedin M3.2.1 gibi). Bulundugunuz
konumda grubun veya 6genin adini da gorebilirsiniz.
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3.2 GRAFIKSEL EKRANI KULLANMA
stop| (] ReApy| ' " wo
C e °
ID: M1
ick Set /@
R i
= Monito;_ﬁ—_‘h‘h_“h?;i:>
(5
= Parameters
li] (12 )
Sekil 33: Grafiksel ekranin ana mendiisi
A. ik durum alani:DURDUR/CALISTIR F. Konum alani:parametre kimligi
B. Donus yonu . numarasi ve mentdeki gecerli konum
C. Ikinci durum alani:HAZIR/HAZIR DEGIL/  G. Etkinlestirilen grup veya 6ge:Girmek icin
HATA OK digmesine basin
D. Alarm alani:ALARM/- H. So6z konusu gruptaki 6gelerin sayisi
E. Kontrol yeri:PC/GC/TUS TAKIMI/
HABERLESME

3.2.1 DEGERLERIN DUZENLENMESI

Grafiksel ekranda bir 6genin degerini dizenlemek icin 2 farkli prosedur vardir.

Genellikle bir parametre icin yalnizca 1 deger belirlenir. Metin degerleri listesinden veya
sayisal degerler araligindan secim yapin.

BiR PARAMETRENIN METIN DEGERINi DEGISTIRME

1 Ok digmelerini kullanarak parametreyi bulun.

STOP \ G \ READY ‘ ‘ 10
Start / Stop Setup
|:_| ID:172 M3.2.1

i Rem Control Place
. I/0 Control

000

000

KeypadStopButton
'Ii Yes

g Start Function
oril Ramping
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2  Dizenleme moduna gitmek icin 2 kez OK

diigmesine basin veya Sag ok diigmesine basin. sTop| (] READY | | wo
Rem Control Place
m ID: M3.2.1
3F| Edit

@ Add to favourites

3 Yeni bir deger belirlemek icin Yukari ve Asagi ok

diigmelerine basin. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
Rem Control Place
ID: M3.2.1
FieldbusCTRL
A
I/0 Control
\4

4 Degisikligi kabul etmek icin OK diigmesine basin.
Degisikligi reddetmek icin Geri/Sifirla digmesini
kullanin.

SAYISAL DEGERLERI DUZENLEME

1 Ok digmelerini kullanarak parametreyi bulun.

stop| (] READY | | o
D Frequency Ref
1D:101 P3.3.1.1
g.i. MaxFreqReference |
o 0.00 Hz
MinFreqReference
50.00 Hz
8.i. PosFreqRefLimit
© 320.00 Hz
2 Dizenleme moduna gidin.
J stop| (G| READY | | o
o MinFregReference
ID:101 P3.3.1.1
N AN
v — 0.00 Hz —
71N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
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3  Deger sayisal ise, Sol ve Sag ok digmeleriyle

degeri bir basamaktan digerine tasiyin. sTor| | ReaDY | | o
Basamaklari Yukari ve Asagi ok digmeleriyle MinFreqReference
degistirebilirsiniz. < 1D:101 P3.3.1.1
N N
v — 00.00 Hz-
RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
4 Degisikligi kabul etmek icin OK diigmesine basin.
Degisikligi reddetmek icin Geri/Sifirla digmesiyle STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
daha onceki seviyeye donin. MinFreqReference
ID:101 P3.3.1.1
N N
v —11.00 Hz—
RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz

1'DEN FAZLA DEGER SECIMi

Bazi parametreler 1'den fazla degeri secmenize izin verir. Her gerekli deger icin bir onay
kutusu isaretleyin.

1 Parametreyi bulun. Onay kutusu varsa ekranda

simge vardir. STOP‘G READY‘ ‘ IO
B e R

ON Time 00:00:00
OFF Time 00:00:00

I
0 «
\@

A. Onay kutusu secimi simgesi
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2 Degerler listesine tasimak icin Yukari ve Asagi ok
digmelerini kullanin. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

8;i. Days
o ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
[ ] Wednesday

|| Thursday

Friday

3 Seciminize deger eklemek icin yanindaki kutuyu
Sag ok diigmesine basarak isaretleyin. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

Days
ID: My3.12.1.3.1
Sunday I

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3.2.2 HATANIN SIFIRLANMASI

Bir hatayi sifirlamak icin Sifirla digmesini veya Hatalarin Sifirlanmasi parametresini
kullanabilirsiniz. Talimatlar icin bkz. 11.7 Hata gértinttlenir.

3.2.3 FUNCT DUGMESI

FUNCT digmesini 4 islev icin kullanabilirsiniz.

» Kontrol sayfasina erismek icin.

* Yerelve Uzak kontrol yerleri arasinda kolayca gecis yapmak icin.
» Donus yoninu degistirmek icin.

*  Bir parametre degerini hizlica dizenlemek icin.

Kontrol yerinin secimi AC siruciinin baslat ve durdur komutlarinin verilecegi yeri belirler.
Tum kontrol yerleri, frekans referans kaynagi secimi icin bir parametreye sahiptir. Yerel
kontrol yeri her zaman tus takimidir. Uzak kontrol yeri G/C veya haberlesmedir. Gecerli
kontrol yerini ekranin durum cubugundan gorebilirsiniz.

Uzak kontrol yerleri olarak G/C A, G/C B ve Haberlesme kullanilabilir. G/C A ve Haberlesme,
en dustik 6ncelige sahiptir. P3.2.1 (Uzak Kontrol Yeri) ile bunlari secebilirsiniz. G/C B, dijital
girise sahip G/C A ve Haberlesme ile Uzak kontrol yerlerine gecebilir. P3.5.1.7 (G/C B Kontrol

Glcu) parametresiyle dijital giris secebilirsiniz.

Kontrol yerinin Yerel olmasi durumunda tus takimi her zaman kontrol yeri olarak kullanilir.
Yerel kontrol Uzak kontrolden daha yiiksek dncelige sahiptir. Ornegin; Uzak kontroldeyken
P3.5.1.7 parametresi dijital girisle kontrol yerine gecerse, Yerel secildiginde Tus Takimi
kontrol yeri olur. Yerel ve Uzak kontrol arasinda degisiklik yapmak icin FUNCT digmesini
veya P3.2.2 Yerel/Uzak parametresini kullanin.
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KONTROL YERiNi DEGiSTIRME

1 Menindn herhangi bir yerinde, FUNCT diigmesine
basin.

2 Yerel/Uzak secimi yapmak icin Yukari ve Asagi ok
digmelerini kullanin. Ok diigmesine basin.

3 Yerel veya Uzak kontroli secmek icin Yukari ve
Asagi ok dugmelerini tekrar kullanin. Secimi kabul
etmek icin OK digmesine basin.

4 Uzak kontrol yerini Yerel olarak degistirirseniz,
yani tus takimi yaparsaniz tus takimi referansi
verilir.

STOP \ G \ READY \ \ Keypad

Main Menu
ID: M1l

Monitor

(12)

Y Parameters
( 21 )

Di(aggo)stics

STOP‘G READY \ ‘Keypad
Choose action
ID:1805

Change direction
Control page

Local/Remote ¢

STOP‘G READY \ ‘Keypad
) Local/Remote
L] ID:211
Local
Remote ¢
STOP‘C‘ READY \ \ 110

Main Menu
c) ID: M1

e Monitor
l!ll ( 12 )

Y Parameters
(21)

= Diagnostics
Iill ( 6 )

Sectikten sonra ekran FUNCT digmesine basildiginda kaldigi son konuma geri doner.

KONTROL SAYFASINA GITME

Kontrol sayfasinda en onemli degerleri izlemek cok kolaydir.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 98

KULLANICI ARABIRIMLERI
1 Meninin herhangi bir yerinde, FUNCT digmesine
basin. STOP|G| READY 110
c) Main Menu
ID: M1
= Monitor
(12 )
ﬁ Parameters
(21)
Diagnostics
(6)
2

Kontrol sayfasini secmek icin Yukari ve Asagi ok

diigmelerine basin. OK diigmesi ile girin. Kontrol STOP|C| READY
sayfasi acilir.

| Keypad

8i, Choose action
e ID:1805

Change direction
Control page

Local/Remote ¢

3 Yerel kontrol yeri ve tus takimi referansi
kullaniyorsaniz P3.3.1.8 Tus Takimi Referansini OK STOP|C| READY | Keypad
diigmesine basarak ayarlayabilirsiniz. H‘ Keypad Reference
ID: 184
. 0.00Hz
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%
Motor Current Motor Power
0.00A 0.00%
4

Degerdeki basamaklari degistirmek icin Yukari ve
Asagi ok digmelerine basin. Degisikligi OK stop| (| READY

| Keypad
digmesine basarak kabul edin. Keypad Reference
H‘ ID: 168
N s
. _ 0.00Hz —
/] N\

Output Frequency Motor Torque

0.00Hz 0.00%

Motor Current

Motor Power

0.00A 0.00%

Tus Takimi Referansi hakkinda daha fazla bilgi icin bkz. 5.3 Grup 3.3: Referanslar. Diger
kontrol yerlerini ve referans degerlerini kullaniyorsaniz ekran frekans referansini gosterir ve
burada diizenleme yapamazsiniz. Sayfadaki diger degerler ise Coklu izleme degerleridir.
Burada gosterilecek degerleri secebilirsiniz (talimatlar icin bkz. 4.1.7 Coklu izleme).
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DONUS YONUNU DEGISTIRME
Motorun donls yonini FUNCT digmesiyle hizli bir sekilde degistirebilirsiniz.
NOT!
Gecerli kontrol yeri Yerel ise Yon degistirme komutu menlde mevcuttur.
1 Menindn herhangi bir yerinde, FUNCT diigmesine
basin. stor| (G| RerpY 110
Main Menu
G ID: M1
= Monitor
(7)
— Parameters
( 15 )
= Diagnostics
EII ( 6)
2 Yon degistirmeyi secmek icin Yukari ve Asagi ok
diigmelerine basin. Ok diigmesine basin. RUN || READY | | Keypad
3 Choose action
Oril ID:1805
Change direction
Control page Y
Local/Remote
3 Yenidonls yonu secin. Gecerli donis yoni yanip
soner. Ok digmesine basin. RUN |C| READY | |Keypad

4 Donus yonu hemen degisir. Ekranin durum
alanindaki ok gosteriminin degistigini
gorebilirsiniz.
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Reverse
Forward y

STOF( N ) READY /0

Main Menu
ID: M1

= Monitor
(7)

— Parameters
( 15 )

Diagnostics

EII (6)
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HIZLI DUZENLEME i{SLEVi

Hizli dizenleme islevi sayesinde parametrenin kimlik numarasini yazarak bir parametreye
hizlica erisebilirsiniz.

1 Menlnin herhangi bir yerinde, FUNCT digmesine
basin.

2 Hizli Dizenleme secimi yapmak icin Yukari ve Asagi
ok digmelerine basin ve OK digmesiyle kabul edin.

3 Parametrenin kimlik numarasini veya izleme
degerini yazin. OK diigmesine basin. Ekranda
dizenleme modunda parametre degerini ve izleme
modunda izleme degerini gorebilirsiniz.

3.2.4 PARAMETRELERIN KOPYALANMASI

NOT!
Bu islev yalnizca grafiksel ekranda mevcuttur.

Parametreleri kontrol panelinden siriciye kopyalamadan dnce siriciyt durdurmalisiniz.

AC SURUCUNUN PARAMETRELERININ KOPYALANMASI

Bu islev, parametrelerin bir striciden digerine kopyalanmasi icin kullanilir.

1 Parametreleri kontrol paneline kaydedin.

2 Kontrol panelini cikarin ve baska bir siricilye
baglayin.

3 Parametreleri Geri Yiikle komutuyla tus takimindan
yeni surticiye yukleyin.

PARAMETRELERI KONTROL PANELINE KAYDETME

1 Kullanici ayarlari mendsine girin.

STOP | C] READY Keypad

o Main Menu
ID: M6
— I/0 and Hardware
o

( )
= User settings
Cay 9

@ Favourites
(0)
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2  Parametre yedekleme alt menistine gidin.

STOP|C| READY Keypad
—_ User settings
ID: M6.5

5 Language selection
English
glis

I»‘:—l Parameter backup

(7)
Q Drive name .
8i Drive
3  Birislevsecmekicin Yukari ve Asagi ok
diigmelerini kullanin. Secimi OK diigmesine stop|(J] READY Keypad
basarak kabul edin. m Parameter backup
ID: M6.5.1

Restore factory defaults
[¢]

Save to keypad
O

Restore from keypad

Geri Yikle komutunun fabrika varsayilanlari fabrikada belirlenen parametre ayarlarini geri
getirir. Tus takimina Kaydet komutu sayesinde tim parametreleri kontrol paneline
kopyalayabilirsiniz. Tus takimindan Geri Yikle komutu, tim parametreleri kontrol
panelinden sirucuye kopyalar.

Siiriiciiler farkli boyutlara sahipse kopyalayamayacaginiz parametreler

Bir siriicinin kontrol panelini farkli boyutta bir siriiciden kontrol paneliyle
degistirdiginizde bu parametrelerin degerleri degismez.
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+  Nominal Motor Voltaji (P3.1.1.1)

» Nominal Motor Frekansi (P3.1.1.2)

+ Nominal Motor Hizi (P3.1.1.3)

« Nominal Motor Akimi (P3.1.1.4)

+  Motor Cos Fi (P3.1.1.5)

« Nominal Motor Gici (P3.1.1.6)

+  Frekansi Degistirme (P3.1.2.3)

«  Manyetik Akim (P3.1.2.5)

«  Stator Voltaji Ayari (P3.1.2.13)

«  Motor Akim Limiti (P3.1.3.1)

+ Maksimum Frekans Referansi (P3.3.1.2)
« Alan Zayiflama Noktasi Frekansi (P3.1.4.2)
« Alan Zayiflama Noktasindaki Voltaj (P3.1.4.3)
» U/f Orta Nokta Frekansi (P3.1.4.4)

« U/f Orta Nokta Voltaji (P3.1.4.5)

«  Sifir Frekans Voltaji (P3.1.4.6)

« Baslatma Manyetik Akimi (P3.4.3.1)

« DC Fren Akimi (P3.4.4.1)

« Akl Freni Akimi (P3.4.5.2)

+  Motor Termal Zaman Sabiti (P3.9.2.4)

+  Hiz Kesme Akimi Limiti (P3.9.3.2)

«  Motor On Isitma Akimi (P3.18.3)

3.2.5 PARAMETRELERIN KARSILASTIRILMASI

Bu islev sayesinde, gecerli parametre ayarini 4 ayardan biriyle karsilastirabilirsiniz.

Ayar 1 (P6.5.4 Ayar 1'e Kaydet])

Ayar 2 (P6.5.6 Ayar 2'e Kaydet)

« Varsayilanlar (P6.5.1 Fabrika Varsayilanlarini Geri Yiikle)
«  Tus takimi ayari (P6.5.2 Tus Takimina Kaydet)

Bu parametrelerle ilgili daha fazla bilgi icin bkz.Tab. 111 Kullanici ayarlari meniistindeki
parametre yedekleme parametreleri.

NOT!
Gecerli ayarla karsilastirmak istediginiz parametre ayarini kaydetmediyseniz
ekranda Karsilastirma basarisiz mesaji gorunur.
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PARAMETRE KARSILASTIRMA iSLEVINi KULLANMA
1 Kullanici ayarlari menisinde Parametre

Karsilastirmaya gidin. STOP|C| READY Vo

2 Ayar ciftlerini secin.Secimi kabul etmek icin OK
digmesine basin.

3  Etkin'i secin ve OK digmesine basin.
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= User Settings
ID: M6.6

Language Selection
= English

r:x_—l Parameter Backup
(7) |

Parameter Compare

(4)

STOP|G| READY | 110
Ili’:rameter C::Eire

El Active set-Set 1

EI Active set-Set 2

EI Active set-Defaults

STOP | (j] READY | 110

E‘ Active set-Set 1
ID: M6.6.1

E| Active
@ Help

(7) Add to Favourites
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4 Gecerli degerler ve diger ayara iliskin degerler
arasindaki karsilastirmayi inceleyin. STOP|G| READY Vo
El Active set-Set 1
ID:113

Motor Nom Currnt

Motor Cos Phi

EETS

Gecerli deger
Diger ayar degeri
Gecerli deger
Diger ayar degeri

oDowy

3.2.6 YARDIM METINLERI

Grafiksel ekran bircok konuda yardim metinleri gosterebilir. Tum parametrelerin bir yardim
metni vardir.

Yardim metinleri hatalar, alarmlar ve Baslatma sihirbazi icin de mevcuttur.

YARDIM METNINi OKUMA

1 Okumak istediginiz 6geyi bulun.

STOP|C| READY | 110
E’ Digital Inputs
ID:403 M3.5.1.1

Ctrl Signal 1 A

000

Ctrl Signal 2 A

000

Ctrl Signal 1 B
[¢]

2 Yardim'i secmek icin Yukari ve Asagi ok

diigmelerini kullanin. sTor|(G] READY Vo
= Ctrl signal 1 A
ID:403 M3.5.1.1
Edit
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3 Yardim metnini agcmak icin OK digmesine basin.

STOP|C| READY 10
Ctrl signal 1 A
@ ID:403 M3.5.1.1

Start Signal 1 for control Place
I/0 A. Start Signal 1
functionality chosen with I/O A
Logic in Start/Stop Setup Menu.

NOT!
Yardim metinleri her zaman ingilizce'dir

3.2.7 SIK KULLANILANLAR MENUSUNU KULLANMA

Ayni 0geleri sik sik kullaniyorsaniz, Sik Kullanilanlar'a ekleyebilirsiniz. Tim tus takimi
mendilerinden bir grup parametre veya izleme sinyali toplayabilirsiniz.

Sik Kullanilanlar mendstnin nasil kullanildigina iliskin daha fazla bilgi edinmek icin bkz.
Bolim 8.2 Sik Kullanilanlar.

3.3 METIN EKRANINI KULLANMA

Ayrica kullanicr arabiriminiz icin metin ekrani olan kontrol paneliniz vardir.Metin ekrani ve
grafiksel ekran neredeyse ayni islevlere sahiptirler.Bazi islevler ise yalnizca grafiksel
ekranda mevcuttur.

Ekranda motorun ve AC siriclinin durumu gosterilir.Ayrica motorun ve siricinin
calismasindaki hatalari gosterir.Ekranda, mendde bulundugunuz konumu
gorirsiniz.Bulundugunuz konumda grubun veya 6genin adini da gorebilirsiniz.Metin ekrana
sigmayacak kadar uzunsa tam metin dizesinin gorinmesi icin metin kaydirilir.

o

READY RUN STOP ALARM FAULT

A A
NINEED /©

M |
m 1

FWD REV o] KEYPAD BUS

®

Sekil 34: Metin ekraninin ana menisi

A. Durum gostergeleri B. Alarm ve hata gostergeleri
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C. Gecerli konum grubunun veya 6gesinin
adi
D. Mendudeki gecerli konum

E. Kontrol yeri gostergeleri
F. Donls yoni gostergeleri

3.3.1 DEGERLERIN DUZENLENMESI

BiR PARAMETRENIN METIN DEGERINi DEGiISTIRME

Bu prosediirle bir parametrenin degerini belirleyin.

1 Ok digmelerini kullanarak parametreyi bulun.

READY  RUN STOP ALARM FAULT
A A
CCTEIET /l.- TriL
170y 1 v 1 Jr
M_J1 _J
Hi_l.
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
2  Dizenleme moduna gitmek icin OK digmesine eADY  RON or  ALARM  FAULT
basin. A >T9
II,M I~ I-IT Lir
rn I’ Loy
Ll
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
3 Yeni bir deger belirlemek icin Yukari ve Asagi ok READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
digmelerine basin. A\\ A I /
I /1 ri 11 iy
17 ) Uiy T
/1 N
L
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

4 Degisikligi OK digmesine basarak kabul edin.

Degisikligi reddetmek icin Geri/Sifirla digmesiyle

daha onceki seviyeye donin.

SAYISAL DEGERLERI DUZENLEME

1 Ok digmelerini kullanarak parametreyi bulun.
2  Duizenleme moduna gidin.
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3 Solve Sag ok diigmeleriyle bir basamaktan
digerine taslyin. Basamaklari Yukari ve Asagi ok
dudgmeleriyle degistirebilirsiniz.

4 Degisikligi OK digmesine basarak kabul edin.
Degisikligi reddetmek icin Geri/Sifirla digmesiyle
daha onceki seviyeye donun.

3.3.2 HATANIN SIFIRLANMASI

Bir hatayi sifirlamak icin Sifirla digmesini veya Hatalarin Sifirlanmasi parametresini
kullanabilirsiniz.Talimatlar icin bkz. 11.7 Hata gérintilenir.

3.3.3 FUNCT DUGMESI

FUNCT digmesini 4 islev icin kullanabilirsiniz.

* Kontrol sayfasina erismek icin.

* Yerelve Uzak kontrol yerleri arasinda kolayca gecis yapmak icin.
» Donus yonund degistirmek icin.

* Bir parametre degerini hizlica dizenlemek icin.

Kontrol yerinin secimi AC siricinin baslat ve durdur komutlarinin verilecegi yeri belirler.
Tim kontrol yerleri, frekans referans kaynagi secimi icin bir parametreye sahiptir. Yerel
kontrol yeri her zaman tus takimidir. Uzak kontrol yeri G/C veya haberlesmedir. Gecerli
kontrol yerini ekranin durum cubugundan gorebilirsiniz.

Uzak kontrol yerleri olarak G/C A, G/C B ve Haberlesme kullanilabilir. G/C A ve Haberlesme,
en distlik oncelige sahiptir. P3.2.1 (Uzak Kontrol Yeri) ile bunlari secebilirsiniz. G/C B, dijital
girise sahip G/C A ve Haberlesme ile Uzak kontrol yerlerine gecebilir. P3.5.1.7 (G/C B Kontrol
Glcl) parametresiyle dijital giris secebilirsiniz.

Kontrol yerinin Yerel olmasi durumunda tus takimi her zaman kontrol yeri olarak kullanilir.
Yerel kontrol Uzak kontrolden daha yiiksek éncelige sahiptir. Ornegdin; Uzak kontroldeyken
P3.5.1.7 parametresi dijital girisle kontrol yerine gecerse, Yerel secildiginde Tus Takimi
kontrol yeri olur. Yerel ve Uzak kontrol arasinda degisiklik yapmak icin FUNCT didgmesini
veya P3.2.2 Yerel/Uzak parametresini kullanin.

KONTROL YERiNi DEGiSTIRME

1 lI;/Ienijnijln herhangi bir yerinde, FUNCT digmesine READY RUN  Stor ALARM  FAULT
asin. A A

Imi TC oG
HHREHNE TER'S
M _1
i _l
v v
FWD REV I/0 KEYPAD BUS
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2 Yerel/Uzak secimi yapmak icin Yukari ve Asagi ok
! ' ’ READY RUN STOP ALARM FAULT

digmelerini kullanin. Ok digmesine basin. A A
I e M
Loucrc s ricmy
/
/
v v
FWD  REV /0 KEYPAD  BUS

3 Yerel veya Uzak kontroliu secmek icin Yukari ve
Asagi ok dugmelerini tekrar kullanin. Secimi kabul
etmek icin OK digmesine basin. _

READY  RUN STOP ALARM FAULT

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

4 Uzak kontrol yerini Yerel olarak degistirirseniz,
yani tus takimi yaparsaniz tus takimi referansi
verilir.

Sectikten sonra ekran FUNCT digmesine basildiginda kaldigi son konuma geri doner.

KONTROL SAYFASINA GITME

Kontrol sayfasinda en dnemli degerleri izlemek cok kolaydir.

1 Menindn herhangi bir yerinde, FUNCT diigmesine
basin READY  RUN STOP ALARM FAULT
' A A

EICIEIMET T EIC
l I'Ill rrnc ey
M _I
Hi_l
v h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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2 Kontrol sayfasini secmek icin Yukari ve Asagi ok

oo . oy .. .. READY  RUN TOP ALARM FAULT
digmelerine basin. OK digmesi ile girin. Kontrol >T9

A A

sayfasi acilir. N _- .

T | ) .

o rirvegr I'I\
/-
l:l
h 4 h 4
FWD REV /0 KEYPAD BUS

3 Yerel kontrol yeri ve tus takimi referansi READY RUN  STop  ALARM  FAULT

kullaniyorsaniz P3.3.1.8 Tus Takimi Referansini OK A A
digmesine basarak ayarlayabilirsiniz. VOO0 OCC
nNeCrrrrag v
LIL. 1111
127,00
Hz
v v
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

Tus Takimi Referansi hakkinda daha fazla bilgi icin bkz. 5.3 Grup 3.3: Referanslar). Diger
kontrol yerlerini ve referans degerlerini kullaniyorsaniz ekran frekans referansini gosterir ve
burada diizenleme yapamazsiniz. Sayfadaki diger degerler ise Coklu izleme degerleridir.
Burada gosterilecek degerleri secebilirsiniz (talimatlar icin bkz. 4.1.7 Coklu izleme).

DONUS YONUNU DEGISTIRME

Motorun donus yonini FUNCT digmesiyle hizli bir sekilde degistirebilirsiniz.

NOT!
Gecerli kontrol yeri Yerel ise Yon degistirme komutu menide mevcuttur.

1 Menlnin herhangi bir yerinde, FUNCT digmesine
basin.

2 Yon degistirmeyi secmek icin Yukari ve Asagi ok
digmelerine basin. Ok digmesine basin.

3 Yenidonis yonu secin. Gecerli donls yonu yanip
soner. Ok digmesine basin. Donis yonu hemen
degisir ve ekranin durum alanindaki ok gosterimi
de degisir.

HIZLI DUZENLEME i{SLEVi

Hizli dizenleme islevi sayesinde parametrenin kimlik numarasini yazarak bir parametreye
hizlica erisebilirsiniz.

1 Meninin herhangi bir yerinde, FUNCT digmesine
basin.

2 Hizli Dizenleme secimi yapmak icin Yukari ve Asagi
ok digmelerine basin ve OK digmesiyle kabul edin.
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3 Parametrenin kimlik numarasini veya izleme
degerini yazin. OK diigmesine basin. Ekranda
dizenleme modunda parametre degerini ve izleme
modunda izleme degerini gorebilirsiniz.
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3.4 MENU YAPISI

Menii islev

Hizli kurulum Bkz. 1.4 Uygulamalarin aciklamasi.

Monitor Coklu Monitor*

Egilim egrisi*

Temel

6/G

Ekstra ve gelismis

Zamanlayici islevleri

PID denetleyicisi

Harici PID denetleyicisi

Coklu pompa

Bakim sayaclari

Haberlesme verileri

Parametreler Bkz. 5 Parametreler meniisii.

Tani Etkin hatalar

Hatalari sifirla

Hata gecmisi

Toplam sayaclari

Durum sayaclari

Yazilim bilgileri
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Menii islev

G/C ve donanim Kullanicr ayarlari

Yuva C

Yuva D

Yuva E

Gercek zaman saati

Guc birimi ayarlari

Tus takimi

RS-485

Ethernet

Kullanici ayarlari Dil secimleri

Parametre yedegi*

Parametre karsilastirma

Siricil adi
Sik Kullanilanlar * Bkz. 8.2 Sik Kullanilanlar.
Kullanici seviyeleri Bkz. 5 Parametreler meniisi.

* = [slev, metin ekraniyla kontrol panelinde mevcut degildir.

3.4.1 HIZLI KURULUM

Hizl Kurulum grubu farkl sihirbazlari ve Vacon 100 Uygulamasi hizli kurulum
parametrelerini icerir. Bu grubun parametrelerine iliskin daha fazla ayrintili bilgi icin bkz.
boliim 1.3 itk baslatma ve 2 Sihirbazlar.

3.4.2 MONITOR

COKLU MONITOR

Coklu Monitor islevi sayesinde 4 ila 9 6geyi izlemek Uzere bir araya toplayabilirsiniz. Bkz.
4.1.1 Coklu izleme.
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NOT!
Coklu Monitor menisi metin ekraninda mevcut degildir.

EGILIM EGRISi

Egilim egrisi islevi, ayni anda 2 izleme degerinin grafiksel bir gosterimidir. Bkz. 4.1.2 Egilim
egrisi.

TEMEL

Temel izleme degerleri durumlari, 6lcimleri ve parametrelerin ve sinyallerin gercek
degerlerini icerebilir. Bkz. 4.1.3 Temel.

G/C

Giris ve cikis sinyallerinin degerlerinin durumlarini ve dizeylerini izleyebilirsiniz. Bkz. 4.1.4
G/C.

SICAKLIK GIRISLERI
Bkz. 4.1.5 Sicaklik girisleri.

EKSTRA VE GELIiSMiS

Ornegin haberlesme degerleri gibi farkli gelismis degerleri izleyebilirsiniz. Bkz. 4.1.6 Ekstra
ve gelismis.

ZAMANLAYICI iSLEVLERI

Zamanlayici islevleri ve Gercek Zaman Saati degerlerini izleyebilirsiniz. Bkz. 4.1.7
Zamanlayici islevleri izleme.

PID DENETLEYICisi
PID denetleyicisi degerlerini izleyebilirsiniz. Bkz. 4.1.8 PID denetleyicisini izleme.
HARICI PID DENETLEYICISi

Harici PID denetleyicisi ile ilgili degerleri izleyebilirsiniz. Bkz. 4.1.9 Harici PID denetleyicisini
izleme.

COKLU POMPA

1"den fazla surlcinin calismasiyla ilgili degerleri izleyebilirsiniz. Bkz. 4.1.710 Coklu pompa
izleme.

BAKIM SAYACLARI

Bakim sayaclariyla ilgili degerleri izleyebilirsiniz. Bkz. 4.1.11 Bakim sayaclari.

HABERLESME VERILERI

Haberlesme verilerini izleme degerleri olarak gorebilirsiniz. Bu islevi, érnegin,
haberlesmenin devreye alinmasi sirasinda kullanabilirsiniz. Bkz. 4.1.12 Haberlesme islemi
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verilerini izleme.

3.5 VACON LIVE

Vacon Live; Vacon® 10, Vacon® 20 ve Vacon® 100 AC siiriicilerin devreye alinmasi ve
bakiminin yapilmasi icin kullanilan bir PC aracidir). Vacon Live' http://drives.danfoss.com
adresinden indirebilirsiniz.

Vacon Live PC araci su islevlere sahiptir.

» Parametre olusturma, izleme, siricu bilgileri, veri kaydedici vb.

« Yazilim indirme araci Vacon Loader

» Seriiletisim ve Ethernet destegi

»  Windows XP, Vista 7 ve 8 destegi

« 17dil: ingilizce, Almanca, ispanyolca, Fince, Fransizca, italyanca, Rusca, isvecce, Cince,
Cekce, Danca, Felemenkce, Lehce, Portekizce, Rumence, Slovakca ve Tirkce

Vacon seri iletisim kablosuyla AC siiriict ve PC araci arasinda baglanti kurabilirsiniz. Seri
iletisim strdclleri Vacon Live kurulumu sirasinda otomatik olarak yiklenir. Kabloyu
taktiktan sonra Vacon Live bagli stirlicliyl otomatik olarak bulur.

Programin yardim mentsinden Vacon Live'i nasil kullanacaginiza iliskin daha fazla bilgi
edinin.

[

File Edt View [Dvive Tools Help

'R 1IoE oA
| Drives Parameter Browses X i
[ x . ; -~ = — =
Qe R Lb L .O =20 SACleBO se -5
= - [’3;'";.. “ | index VariableText Vakie Min Max Unit  Dek*
. 4 1. Quick Setup .
AL {
# 1.31. Standard Cuuick Setup (29)
4 P 2 Monitor P12 Application Standard Standand Motor Potentiometer Standar
# 2.1, Multimonitor E P13 MinFreqRelerence 0,00 0,00 50,00 Hz 0,00
» 238
» j: Vo : P14 MaxFreqRelerence 50,00 0,00 320,00 Hz 0,00
# 28 Extras/Advanced P15 Accel Time 1 50 01 30000 s 50
# 2.7. Timer Functions P18 Decel Time 1 50 o1 30000 s 50
# 2.8 PID Controlies ~ -
P . )
# 29 ExiPID Controles 17 Cument Limit 370 0,26 520 A 000
# 2.10. Mubt-Pumg P1E  Motor Type Induction Motor Induction Motor  PM Motor Inchuctio
¥ 2.11. Mainten. Counters P19 Motor Nom Voltg 230 180 240 v 0
# 2.12 Fleidbus Data P10 Motor Nom Freg 50,00 8,00 320,00 Hz 0,00
# 2.13. Dvive Customizer e = 2
2 P 3 Paameters P 111 Motor Nom Speed 1370 ] 18200 mm 0
& ¥ 3.1, Motor Setstings P1.12  Motor Nom Curmit 1,50 0.26 520 A .00
# 3.1.1. Motor Nameplate P113  Molor Cos Phi 0.74 0,30 1.00 0.00
« 312 Motor Control
# 313 Limits P 114 Energy Optimization Disabled Disabled Enabled Dsabbes
4 ¥ 3114 OpenlLoop P1.15  identification Mo Action No Action With Rotation Mo Actic
# 3.1.4.12. 14 Stant P1.16  Start Function Ramping Ramping Flying Stan Ramgan
¥ 332 SwvSop Sewp P17 Swof Comt R =
« ¥ 373 References s ~ Cossting o o Coas
# 313.1. Frequency Ref P18 Automatic Reset Drsabled Diisabled Enabled Disables
4 ¥ 332 Torque Rel P 118 Extemal Faul Fault No Action Fault Coast Fault
¥ 33 que Cirl Open
- 227, T Cul Qped Lige P120 AllowFaut No Action No Action Fau Coast Mo Actic
# 333 Preset Fregs
# 334 Motor Potention P121 Rem. Cui Place VO Control VO Control FleldbusCTRL VO Con
# 335 Joystick P12 VOARefsel A=A PresetFreq0 Bilock Out. 10 AlT+A2
¥ 3.36. Jogoing P123  Keypad Ref Sai Keypad Ref Preseffreqd  Block Out.10 Keypad
« ¥ 34 Ramps And Brakes
¥ 3.4.1. Ramo | P124 FieldBusRefSel  Fiekdbus PresetFreqd  Block Out.10 Fiekdtus
# 342 Ramp2 P125 A Signal Range 0 10VID-20mA, 0-10V/0-20mA.  2-10VI4-20mA o-1ovio
: -::: 3‘:‘;:3"‘”"‘ P126 A2SgnalRange  2-10V/4-20mA O-10VID-20mA 2-10Vi4-20mA 210V
3 &
P 345 Flux Braking P 127 RO Function Run Not Used Motor PreHeat Active Run
4 35 VO Config e | 1B Ll
q vo Datalogger (@) | Clockwise Oniine @@ | Ready @) | Run @y | Faur Qjm«m @l oo

Sekil 35: Vacon Live PC araci
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4 IZLEME MENUSU

4.1 iZLEME GRUBU

Parametrelerin ve sinyallerin gercek degerlerini izleyebilirsiniz. Ayrica durumlari ve

olciimleri de izleyebilirsiniz. izleyebileceginiz degerlerden bazilari 6zellestirilebilir.

4.1.1 COKLU iZLEME

Coklu izleme sayfasindan, 4 ila 9 6geyi izlemek zere bir araya toplayabilirsiniz. 3.11.4 Coklu
Izleme Gorunumu parametresiyle 6gelerin sayisini secin. Daha fazla bilgi icin bkz. boldm
5.11 Grup 3.11: Uygulama ayarlari.

iIZLENECEK OGELERI DEGISTIRME

1 izleme meniisiine gitmek icin OK diigmesine basin.

STOP | C | READY 110

Main Menu
‘::) ID: M1
Quick Setup
(4)

Monitor

(12)
= Parameters
(21)

2 Coklu izlemeye gidin.
STOP|C| READY | /0

Monitor
ID: M2.1

Multimonitor

Basic
(7)

Timer Functions
(13)

3 Eskiogeyi degistirmek icin etkinlestirin. Ok
diigmelerini kullanin. STOP|C| READY /o
Multimonitor
@ ID:25 FreqReference

JRIN NI LN Y Output Freq Motor Speed
20.0 Hz 0.00 Hz 0.0 rpm

Motor Curre | Motor Torque |Motor Voltage|

0.00A 0.00 % 0.0V

DC-link volt | Unit Tempera |Motor Tempera

0.0V 81.9°C 0.0%
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4 Listeden yeni bir 6ge secin ve OK diigmesine basin.

STOP|C| READY 110
FreqReference
ID:1 M2.1.1.1

7 Output frequency 0.00 Hz
7 FreqReference 10.00 Hz
\/ Motor Speed 0.00 rpm
\/ Motor Current 0.00 A
|/] Motor Torque 0.00 %

4.1.2  EGILIM EGRISI
Egilim egrisi 2 izleme degerinin grafiksel bir sunumudur.

Bir deger sectiginizde siiriicti degerleri kaydetmeye baslar. Egilim egrisi alt mentisiinde
egilim egrisini inceleyebilirsiniz ve sinyal secimleri yapabilirsiniz. Minimum ve maksimum
ayarlarini yapabilir, srnekleme araligi belirleyebilirsiniz ve Otomatik Olceklemeyi
kullanabilirsiniz.

DEGERLERI DEGISTIRME

Bu prosediirle degerleri degistirin.

1 izleme menisiinden Egilim egrisi alt menusini
bulun ve OK diigmesine basin. STOP|C| READY | o
@ Monitor
ID: M2.2
@ Multimonitor I

Trend Curve

(7)

Basic
(13)
2  OKdigmesine basarak Egilim egrisi alt menusiine
gidin, stor|(G| READY | o
E’ Trend Curve
ID: M2.2.1

View Trend Curve

(2)

Sampling interval
8T 100 ms

Channel 1 min
= -1000
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3 Egilim egrisi olarak ayni anda yalnizca 2 degeri
izleyebilirsiniz. Gecerli secimler, FreqReference ve STOP|C| READY Vo

Motor hizi, ekranin altindadir. Degistirmek
istediginiz mevcut degeri secmek icin yukari ve
asagi ok digmelerini kullanin. OK digmesine
basin.

4 Ok dugmeleriyle izleme degerleri listesine goz atin.

5  Birsecimyapip OK digmesine basin.

EGRININ iLERLEYiSiNi DURDURMA

| JFreqReference 0.00Hz

M Motor Speed Orpm
stor|(G| READY | o
FreqReference
ID:3 v2.2.1.1.4
] Output frequency [I]

\/ FreqReference
\/ Motor Speed

D Motor Current
. Motor Torque

|:| Motor Shaft Power

STOP|C| READY | II0
| IMotor Current 0.00A
M Motor Speed Orpm

Egilim egrisi islevi egrinin durdurulmasina ve mevcut degerlerin okunmasina olanak tanir.

Ardindan egrinin ilerleyisini tekrar baslatabilirsiniz.
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1 Egilim egrisi gortiiniminden Yukari ok digmesiyle
bir egriyi etkinlestirin. Ekran cercevesi koyu renge
doner.

RUN [:)| READY 110

m

| | Motor Current 0.02A

Motor Speed -317rpm
2 Egrinin hedef noktasinda OK diigmesine basin.
RUN [D)] ReapY /0

Il Motor Current 0.02A

Motor Speed -327rpm
3 Ekranda dikey bir cizgi gorintilenir. Ekranin alt
boliimiindeki degerler cizginin konumuna uygun RUN |D| READY Vo
olacak sekilde gorundr.
i
|
|
MN
|
X |
1
P
| '
Il Motor Current 0.01A
Motor Speed
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4 Diger konumun degerlerini gormek icin Sol ve Sag
ok digmelerini kullanarak cizgiyi hareket ettirin. RUN [D)] READY Vo

T

“W

Il Motor Current 0.01A

Motor Speed @

Tab. 15: Egilim egrisi parametreleri

Dizin Parametre Min Maks Birim Varsayila Kimlik Aciklama
Egilim egrisini Egri formunda
M2.2.1 grim egr degerleri izlemek
goriintile o . o

lizere bu mentlye girin.

P2.2.2 Ornekleme aralig 100 432000 ms 100 2368

P2.2.3 Kanal 1 min. -214748 1000 -1000 2369

P2.2.4 Kanal 1 maks. -1000 214748 1000 2370

P2.2.5 Kanal 2 min. -214748 1000 -1000 2371

P2.2.6 Kanal 2 maks. -1000 214748 1000 2372

P2.2.7 Otomatik dlcekleme 0 1 0 2373 | 0=Devredisi
1 = Etkin

4.1.3 TEMEL

Sonraki tabloda temel izleme degerlerini ve bunlarla ilgili verileri gorebilirsiniz.
NOT!

Yalnizca standart G/C karti durumlari Monitor menisiinde mevcuttur. Tim G/C
karti sinyallerinin durumlarini G/C ve Donanim menisiinde islenmemis veri halinde
bulabilirsiniz.

Sistem tarafindan istendiginde G/C ve Donanim menisiinde genisletici G/C kartinin
durumlarini kontrol edin.
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Tab. 16: izleme meniisiindeki geler

izleme degeri Aciklama

V2.3.1 Cikis frekansi Hz 0.01 1

V2.3.2 Frekans referansi Hz 0.01 25

V2.3.3 Motor hizi d/dk 1 2

V2.3.4 Motor akimi A Degisir 3

V2.3.5 Motor torku % 0.1 4

V2.3.7 Motor saft glicl % 0.1 5

V2.3.8 Motor saft giicii kW/hp | Degisir 73

V2.3.9 Motor voltaj \% 0.1 6

v2.3.10 DC hat voltaji \% 1 7

V2.3.11 Birim sicakligi °C 0.1 8

V2.3.12 Motor sicaklig % 0.1 9

v2.3.13 | Motor On Isitma 1 1228 ? i mt’n‘;"['m akarm besliyor)
vazis | K Cazftlgki}:ﬂe kWh 1 1054
V2.3.14 ‘;V;’;azf’mg:f 1 1047
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414  G/C

Tab. 17: G/C sinyali izleme

izleme degeri Kimlik Aciklama
V2.4.1 YuvaADIN1,2,3 1 15
V2.4.2 Yuva ADIN 4,5, 6 1 16
V2.4.3 YuvaBRO 1, 2,3 1 17
V2.4.4 Analog giris 1 % 0.01 59 Varsayilan olarak Yuva A.1.
V2.4.5 Analog giris 2 % 0.01 60 Varsayilan olarak Yuva A.2.
V2.4.6 Analog giris 3 % 0.01 61 Varsayilan olarak Yuva D.1.
V2.4.7 Analog giris 4 % 0.01 62 Varsayilan olarak Yuva D.2.
V2.4.8 Analog giris 5 % 0.01 75 Varsayilan olarak Yuva E.1.
V2.4.9 Analog giris 6 % 0.01 76 Varsayilan olarak Yuva E.2.
V2.4.10 Yuva A AO1 % 0.01 81

415  SICAKLIK GIRIiSLERI
NOT!

Bu parametre grubu sadece sicaklik 6lciimi icin bir secenek karti (OPT-BH]) varsa
gorundar.

Tab. 18: Sicaklik girislerinin izlenmesi

izleme degeri Aciklama
V2.5.1 Sicaklik girisi 1 °C 0.1 50
V2.5.2 Sicaklik girisi 2 °C 0.1 51
V2.5.3 Sicaklik girisi 3 °C 0.1 52
V2.5.4 Sicaklik girisi 4 °C 0.1 69
V2.5.5 Sicaklik girisi 5 °C 0.1 70
V2.5.6 Sicaklik girisi 6 °C 0.1 71
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41.6  EKSTRA VE GELISMiS

Tab. 19: Gelismis degerlerin izlenmesi

izleme degeri Kimlik Aciklama

B1=Hazir

B2 = Calistirma

B3 = Hata

B6 = Calistirmay: Etkinlestir

1 43 B7 = Alarm Etkin

B10 = Durdurma modunda DC Akimi
B11=DC fren etkin

B12 = Calistirma Talebi

B13 = Motor Regdlatori Etkin

Sirtcl Durum

V2.6.1 ifadesi

BO = Clstrma Etk. Devrede

B1 = Hata yok

B2 = Sarj anahtari kapali

V2.6.2 Hazir Durumu 1 78 B3 = DC Voltaji TAMAM

B4 = Gic¢ Birimi TAMAM

B5 = Bsltma izinli (Gi¢ Birimi)

Bé = Bsltma izinli (Sistem Yazilimi)

B0 = Calistirma Bag 1

B1 = Calistirma Bag 2

B2 = Rampa 2 etkin

B3 = Ayrilmis

B4 = G/C A kontroli etkin

B5 = G/C B kontroli etkin

Bé6 = Hbrlsme Kont. Etkin

1 89 B7 = Yerel kontrol etkin

B8 = PC kontrolu etkin

B9 = Onceden ayarlanmis frekanslar etkin
B10=Bosaltma etkin

B11 = Atesleme Modu etkin
B12 = Motor On Isitmasi etkin
B13 = Hizli durdurma etkin
B14 = Tus Tkmndan Drdrldu

Uygulama

V2.63 Durumu ifadesi 1

B0 = Hiz/Yav yasaklandi

B1 = Motor anahtari acik

B2 = PID Calisiyor

B3 = PID Uyku

B4 = PID Yaziim Doldurma

B5 = Otomatik temizleme etkin
Uygulama B6 = Jokey Pompa

Durumu ifadesi 2 B7 = Pompa Hazirlama

B8 = Blokaj Onleme

B9 = Giris basinci alarmi

B10 = Buzlanma korumasi alarmi

B11=Asiri basin¢ alarmi

B14 = Denetim 1

B15 = Denetim 2

V2.6.4

V2.6.5 DIN Durumu Ifa- 1 56
desi 1
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Tab. 19: Gelismis degerlerin izlenmesi

izleme degeri Kimlik Aciklama

DIN Durumu ifa-

V2.6.6 desi 2 1 57
V2.6.7 1 Ondalikli Motor 01 45
Akimi

0=PC

1 = Onceden Ayarlanmis Frekanslar
2 = Tus Takimi Referansi

3 = Haberlesme

4=Al1

5=AI2

6 = AlT+AI2

7 = PID Denetleyicisi

8 = Motor Potansiyom.

10=Bosaltma

Frekans Referansi 11=Blok Gikist.1
V2.6.8 1 1495 12 = Blok Cikisi.2

Kaynag 13 = Blok Cikisi.3
14 = Blok Cikisi.4
15 = Blok Cikisi.5
16 = Blok Cikisi.6
17 = Blok Cikisi.7
18 = Blok Cikisi1.8
19 = Blok CikisI.9
20 = Blok Cikisi.10
100 = Tanimlanmadi
101 = Alarm, Onceden Ayarlanmis Frekans
102=0tomatik temizleme
V2.6.9 Son Etkin Hata 1 37
Kodu
v2.6.10 | SonEtkinHata 1 95
Kimligi
V2.6.11 Son Etkin Alarm 1 74
Kodu
V2.6.12 Son Etkin Alarm 1 94

Kimligi

BO = Akim Limiti (Motor])

B1 = Akim Limiti (Jeneratdr)

B2 = Tork Limiti (Motor)

Motor Regulatori B3 = Tork Limiti (Jenerator)
Durumu B4 = Asiri Voltaj Kontroli

B5 = Dislk Voltaj Kontrolu

Bé6 = Giic Limiti (Motor)

B7 = Gii¢ Limiti (Jenerator)

V2.6.13

4.1.7 ZAMANLAYICI iSLEVLERI iZLEME

Zamanlayici islevleri ve Gercek Zaman Saati degerlerini izleyin.
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iZLEME MENUSU

Tab. 20: Zamanlayici islevlerinin izlenmesi

izleme degeri Aciklama
V2.7.1 TC1,7C2,TC3 1 1441
V2.7.2 Aralik 1 1 1442
V2.7.3 Aralik 2 1 1443
V2.7.4 Aralik 3 1 1444
V2.7.5 Aralik 4 1 1445
V2.7.6 Aralik 5 1 1446
V2.7.7 Zamanlayici 1 s 1 1447
V2.7.8 Zamanlayici 2 s 1 1448
V2.7.9 Zamanlayici 3 s 1 1449
V2.7.10 Gercek zaman 1450
saati
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4.1.8 PID DENETLEYICISINi iZLEME

Tab. 21: PID denetleyicisi degerlerinin izlenmesi

Indeks izleme degeri Kimlik Aciklama

P3.13.1.7
icinde
V2.8.1 PID Ayar Noktasi | Degisir belir- 20
lendigi
gibi

P3.13.1.7
icinde
V2.8.2 PID Geribildirimi | Degisir belir- 21
lendigi
gibi

P3.13.1.7
G icinde

V2.8.3 P'Deemld'”m' Degisir | belir- | 15541
lendigi

gibi

P3.13.1.7
T icinde

v2.g.4 | PIDGeribildiimi f pogiie | belir- | 15542
(2) . -

lendigi

gibi

P3.13.1.7
icinde
V2.8.5 PID Hatasi Degisir belir- 22
lendigi
gibi

V2.8.6 PID Ciktisi % 0.01 23

0 = Durduruldu

1 = Calisiyor

V2.8.7 PID Durumu 1 24 3 = Uyku modu

4 = OlU bantta (bkz. 5.13 Grup 3.13: PID denet-
leyicisi)
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4.1.9 HARICI PID DENETLEYICISIiNi iZLEME

Tab. 22: Harici PID denetleyicisi degerlerinin izlenmesi

Indeks izleme degeri Kimlik Aciklama

P3.14.1.1
Oicinde
belir-
lendigi
gibi (Bkz.
ExtPID Ayar Nok- Degisir 5.14 83

tasi Grup
3.14:
Harici
PID
denetleyi-
cisi)

V2.9.1

P3.14.1.1

G Oicinde
vo.9.2 | EXPIDGeribildi- o | petir- 84
rimi o
lendigi

gibi

P3.14.1.1
Oicinde
V2.9.3 ExtPID Hatasi Degisir belir- 85
lendigi
gibi

V2.9.4 ExtPID Cikisi % 0.01 86

0=Durduruldu

1=Calisiyor

2=0lii bantta (bkz. 5.74 Grup 3.14: Harici PID
denetleyicisi)

V2.9.5 ExtPID Durumu 1 87

4.1.10  COKLU POMPA iZLEME

Pompa 2 Calisma Zamani'ndan Pompa 8 Calisma Zamani'na kadar olan izleme degerlerini
Coklu Pompa (tekli stirlicti) modunda kullanabilirsiniz.

Coklu Master veya Coklu Takip modu kullanirsaniz, pompa calisma zamani sayacinin
degerini Pompa (1) Calisma Zamani izlemesinden okuyabilirsiniz. Her siiriict icin pompa
calisma zamanini okuyun.
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Tab. 23: Coklu pompa izleme

Zamani

izleme degeri Aciklama
V2.10.1 Motorlar Clsyor 1 30
V2.10.2 OtomatikDegis 1 1114
v2.10.3 | Sonraki otomatik 0.1 1503
degistirme
V2.10.4 Isletim Modu 1 1505 |0 = Yardimei
1=Ana
0 = Kullanilmiyor
10 = Durduruldu
20=Uyku
30 = Bloke etme dnleyici
Coklu P 40 = Otomatik temizleme
V2.10.5 '°D “r r‘;mpa 1 1628  |50=Bosaltma
arumd 60 = Yaziim doldurma
70=Dizenleme
80=Takip Etme
90 = Siirekli Uretim
200=Bilinmiyor
0 = Kullanilmiyor (Coklu Pompa coklu siirtici
islevi)
10 = Ciddi diizeyde iletisim hatalariyla karsi-
oo lasildi (veya iletisim yok]
V2106 lletisim Durumu 01 1629 11 = Hatalarla karsilasildi (veri gonderme)
12 = Hatalarla karsilasildi (veri alma)
20 = iletisim calisiyor, hatayla karsilasilmadi
30 = Durum bilinmiyor
V2.10.7 Pompa (1) 0.1 1620
Calisma Zamani
v2.108 | Pompa2Calisma 0.1 1621
Zamanli
v2.10.9 | Pompa s Galisma 0.1 1622
Zamani
v2.10.10 | Pompa 4 Calisma 0.1 1623
Zamanli
v2.10.11 | Pompa s Calisma 0.1 1624
Zamani
v2.10.12 | Pompa 6 Calisma 0.1 1625
Zamanli
v2.10.13 | Pompa 7 Calisma 0.1 1626
Zamani
v2.10.14 | Pompa8Calisma 0.1 1627
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4.1.11 BAKIM SAYACLARI

Tab. 24: Bakim sayaci izleme

izleme degeri Kimlik Aciklama
V2.11.1 Bakim sayaci 1 | h/ kRev | Degisir 1101 |
4112  HABERLESME iSLEMi VERILERINi iZLEME

Tab. 25: Haberlesme islemi verilerini izleme

izleme degeri Kimlik Aciklama
V2.12.1 FB Kontrol ifadesi 1 874
V2.12.2 FB Hiz Referansi Degisir 875
V2.12.3 FB veri giris 1 1 876
V2.12.4 FB veri giris 2 1 877
V2.12.5 FB veri giris 3 1 878
V2.12.6 FB veri giris 4 1 879
V2.12.7 FB veri giris 5 1 880
V2.12.8 FB veri giris 6 1 881
V2.12.9 FB veri giris 7 1 882
V2.12.10 FB veri giris 8 1 883
V2.12.11 FB Durum ifadesi 1 864
V2.12.12 FB Gercek Hizi 0.01 865
V2.12.13 FB veri cikis 1 1 866
V2.12.14 FB veri cikis 2 1 867
V2.12.15 FB veri cikis 3 1 868
V2.12.16 FB veri cikis 4 1 869
V2.12.17 FB veri cikis 5 1 870
V2.12.18 FB veri cikis 6 1 871
V2.12.19 FB veri cikis 7 1 872
V2.12.20 FB veri cikis 8 1 873
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4113  SURUCU OZELLESTIRICI iZLEME

Tab. 2é: Siiriici 6zellestirici izleme

Indeks izleme degeri Kimlik Aciklama
V2.13.2 Blok Cikisl.1 15020
V2.13.3 Blok Cikisi.2 15040
V2.13.4 Blok Cikisi.3 15060
V2.13.5 Blok Cikisi.4 15080
V2.13.6 Blok CikisI.5 15100
V2.13.7 Blok Cikisi.6 15120
V2.13.8 Blok CikisI.7 15140
V2.13.9 Blok CikisI.8 15160
V2.13.10 Blok CikisI.9 15180
V2.13.11 Blok CikisI.10 15200
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5 PARAMETRELER MENUSU

Parametre menusinden her zaman parametreleri degistirebilir ve dizenleyebilirsiniz.
5.1 GRUP 3.1: MOTOR AYARLARI

Tab. 27: Motor etiketi parametreleri

Varsayila

Dizin Parametre Min Maks Birim Kimlik Aciklama

Nominal Motor Vol-

P3.1.1.1 taj Degisir | Degisir \% Degisir 110

p3.1.1.2 | NominalMotorFre- | g4y | 35999 Hz 50/60 | 111
kansi

P3.1.1.3 Nominal Motor Hizi 24 19200 d/dk Degisir 12

P3.1.1.4 |Nominal Motor Akimi | IH* 0,1 IH*2 A Degisir 113

p3.1.15 | Motor CosFilGlc 0.30 1.00 Degisir | 120

Faktori)

P3.1.1.6 | Nominal Motor Giicli | Degisir | Degisir kW Degisir 116
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Tab. 28: Motor kontrolii ayarlari

Indeks Parametre i Kimlik Aciklama
0 = Endiksiyon motoru
P3.1.2.2 Motor Tiri 0 1 0 650 1 =PM motor
2 = Reliiktans motor
p3.123 | AnahtarlamafFre- 15 | Degisir | kHz | Degisir | 601
kansi
0 = Eylem yok
P3.1.2.4 Tanimlama 0 2 0 631 1 = Durarak tanimlama
2 = Donerek tanimlama
P3.1.2.5 Manyetik Akim 0.0 2*IH A 0.0 612
P3.1.2.6 Motor Anahtari 0 1 0 653 0= De\{re dist
1 = Etkin
P3.1.2.10 | Asiri voltaj kontrolii 0 1 1 so7 |9 =Devreds
’ 1 = Etkin
P3.1.2.11 |Diisiik voltaj kontrolii [ 0 1 1 gog |0 Devredis
’ 1 = Etkin
.. . 0 = Devre disi
P3.1.2.12 | Enerji Optimizasyonu 0 1 0 666 1 = Etkin
P3.1.2.13 | Stator Voltaji Ayari 50.0 150.0 % 100.0 659

Tab. 29: Motor limiti ayarlari

Indeks Parametre i Kimlik Aciklama
P3.1.3.1 Motor Akim Limiti IH*0,1 Is A Degisir 107
P3.1.3.2 Motor Torku Limiti 0.0 300.0 % 300.0 1287

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 132

PARAMETRELER MENUSU

Tab. 30: Acik cevrim ayarlari

Indeks

Parametre

Kimlik

Aciklama

0=Dogrusal
P3.1.4.1 U/f Orani 0 2 0 108 |1=Kare
2=Programlanabilir
p314p |ABNZayflamaNok-| g 0g | paayqo |, Degisir | 602
tasi Frekansi ’
p3.1.4.3 |AanzayflamaNok-| 4400 | 50000 | % 100.00 | 603
tasindaki Voltaj
pa.14s | VfOrtaNoktaFre- | oo Hpsqso | Hz | Degisir | 604
kansi
P3.1.4.5 |[U/f Orta Nokta Voltaj 0.0 100.0 % 100.0 605
P3.1.4.6 | Sifir Frekans Voltaji 0.00 40.00 % Degisir 606
B0 = Saft frekansini
sadece frekans refe-
ransi ile ayni yonde ara
B1 = AC taramayi dev-
; reden cikar
P3.1.4.7 | DonenMotoru Yaka- 0 51 0 1590 |B4 = ilk tahminde fre-
lama Secenekleri
’ kans referansini kullan
B5 = DC palslari devre-
den cikar
Bé6 = Akim kontroliyle
aki yapilandirmasi
P3.1.4. |DonenMotoruYaka- | 4 4 100.0 % Degisir | 1610
lama Tarama Akimi
P3.14.9 Baslangic Y.ukselt— 0 1 0 109 O=Dev_re disi
mesi 1=Etkin
M3.1.4.12 |/f Baslatma Bu menide 3 parametre bulunur. Asagidaki tabloya bakin.

Tab. 31: I/f baslatma parametreleri

Parametre Aciklama
P3.1.4.12.1 I/f Baslatma 0 1 0 53 |0 =Devredis
’ 1 = Etkin
I/f Baslatma Fre- 0,5* 0,2*
P3.1.4.12.2 kansi 5.0 P3.1.1.2 P3.1.1.2 535
P3.1.4.12.3 I/f Baslatma Akimi 0.0 100.0 % 80.0 536
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5.2 GRUP 3.2: BASLAT/DURDUR AYARI

Tab. 32: Baslat/durdur ayar meniisii

Dizin Parametre Min Maks  |Birim |25 | Kimiik Aciklama
0 = G/C kontroli
P3.2.1 Uzak Kontrol Yeri 0 1 0* 172 1 = Haberlesme kon-
trolu
P3.2.2 Yerel/Uzak 0 1 0* o1 |97 Vzak
1=Yerel
P3.2.3 Tus Takimi Dur- 0 1 0 114 [0 Evet
durma Dugmesi 1 =Hayir
0 =Rampa
P3.2.4 Baslama Fonk. 0 1 0 505 1 =Donen motoru
yakalama
P3.2.5 Stop Fonksiyonu 0 1 0 50 |0 = Serbestdurus
1 =Rampa
Mantik=0
Ktrl Sinyali 1 = ileri
Ktrl Sinyali 2 = Geri
Mantik =1
Ktrl sinyali 1 = ileri
(kenar)
Ktrl sinyali 2 = Cevril-
mis Durdurma
Ktrl sinyali 3 = Geri
(kenar)
P3.2.6 G/C A Baslat/Durdur 0 A g% 300 Mantik = 2
o Mantigi . . .
Ktrl sinyali 1 = Ileri
(kenar)
Ktrl sinyali 2 = Geri
(kenar)
Mantik =3
Ktrl sinyali 1 = Baslat
Ktrl sinyali 2 = Geri
Mantik = 4
Ktrl sinyali 1 = Baslat
(kenar)
Ktrl sinyali 2 = Geri
P327 G/C B Baslat/Durdur 0 4 9 * 363 Yukariya bakiniz.
- Mantigi
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Tab. 32: Baslat/durdur ayar meniisii

Parametre i Kimlik Aciklama
0 = Yikselen kenar
p32g | Haberlesme Baslat 0 1 0 889 |gerekli
Mantig
1 =Durum
P3.2.9 Start Delay 0.000 60.000 s 0.000 524
0 = Calismayi Surdur
P3.2.10 Uzak - Yerel islevi 0 2 2 181 1= Call:sm?yl ve Refe-
’ ransi Sirdur
2 =Durdur
P3.2.11 Yeniden Baslatma 0.0 200 Dak. 0.0 15555 0 = Kullanilmiyor
Erteleme

* = Varsayilan deger, P1.2 Uygulama parametresiyle secilen uygulamaya baglidir. Bolim
12.1 Farkli uygulamalardaki parametrelerin varsayilan degerleri icinde varsayilan degerlere
bakin.
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5.3 GRUP 3.3: REFERANSLAR

Tab. 33: Frekans referansi parametreleri

Dizin Parametre Min Maks  |Birim |22 | kimiik Aciklama
p33.1.1 | MinimumFrekans | q00  Ip33q2 | He 0.00 101
Referansi
Maksimum Frekans 50.00/
P3.3.1.2 Referans P3.3.1.1 | 320.00 Hz 40.00 102
p33.1.3 |FotifFrekansRefe- | 5000 | 3200 | Mz | 32000 | 1285
ransi Limiti
P3.1.1.4 | NegatifFrekans 4 5pq04 | 3200 | Hz | -32000 | 1286
Referansi Limiti
0=PC
1 = Onceden Ayarlan-
mis Frekans 0
2 =Tus Takimi refe-
ransi
3 = Haberlesme
4=AN
5=AI2
6 = AlN+AI2
7=PID
P33.15 G/C Kontrol Refg- 0 20 6+ 117 8= Motpr potansiyo-
ransi A Secimi metresi
11 = Blok Cikisi.1
12 = Blok CikisI.2
13 = Blok CikisI.3
14 = Blok Cikisl.4
15 = Blok Cikisi.5
16 = Blok Cikisi.6
17 = Blok Cikist.7
18 = Blok Cikisi.8
19 = Blok Cikist.9
20 = Blok Cikisi.10
p33.14 | O/ Kontrol Refe- 0 20 4* 131
ransi B Secimi
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Tab. 33: Frekans referansi parametreleri

Varsayila

Dizin Parametre Min Maks Birim Kimlik Aciklama

0=PC

1 = Onceden Ayarlan-

mis Frekans 0

2 =Tus Takimi refe-

ransi

3 = Haberlesme

4=Al

5=AI2

6 = Al1+AI2

7=PID

Tus Takimi Kon.trc.Jl 0 20 1% 121 8= Motpr potansiyo-
Referansi Secimi metresi

11 = Blok Cikisi.1

12 = Blok CikisI.2

13 = Blok CikisI.3

14 = Blok Cikisi.4

15 = Blok Cikisi.5

16 = Blok Cikisi.6

17 = Blok Cikist.7

18 = Blok Cikisi.8

19 = Blok Cikist.9

20 = Blok CikisI.10

P3.3.1.7

P3.3.1.8 TusTakimiRef 0.00 P3.3.1.2. Hz 0.00 184

0=lileri

P3.3.1.9 TusTakimiYonu 0 1 0 123 .
1 =Geri

0=PC

1 = Onceden Ayarlan-

mis Frekans 0

2 =Tus Takimi refe-

ransi

3 = Haberlesme

4=Al

5=AI2

6 = Al1+AI2

7=PID

Haberlesme Ko.ntr-ol 0 20 9% 122 8= Motgr potansiyo-
Referansi Secimi metresi

11 = Blok Cikisi.1

12 = Blok Cikisi.2

13 = Blok Cikisi.3

14 = Blok Cikisi.4

15 = Blok CikisI.5

16 = Blok CikisI.6

17 = Blok Cikisi.7

18 = Blok Cikisi.8

19 = Blok Cikisi.9

20 = Blok Cikis1.10

P3.3.1.10

* = Varsayilan deger, P1.2 Uygulama parametresiyle secilen uygulamaya baglidir. Bolim
12.1 Farkli uygulamalardaki parametrelerin varsayilan degerleri icinde varsayilan degerlere
bakin.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETRELER MENUSU VACON - 137

Tab. 34: Onceden ayarlanmis frekans parametreleri

Parametre i Kimlik Aciklama
Onceden Ayarlanmis . 0 = ikili kodlu
P3.3.31 Frekans Modu 0 ! 0 182 1 = Giris sayisl
p3.332 |OncedenAyarlanmis | o5y 1 pasqo | py 5.00 180
Frekans 0
p3333 |OncedenAvarlanmis | oo 54 1pasqo | py 10.00 * 105
Frekans 1
p3.334 |OncedenAyarlanmis | o5 1pasqo | gy 15.00 * 106
Frekans 2
p333s5 |OncedenAyarlanmis | oo 5y 1pasqo | gy 20.00 * 126
Frekans 3
p3.33.4 |OncedenAyarlanmis | o5 1pasqo | gy 25.00 * 127
Frekans 4
p3337 |OncedenAyarlanmis | oy gy lpsggy [y, 30.00 * 128
Frekans b
p333g |OncedenAyarlanmis | oy a0y lpsags [y, 40.00 * 129
Frekans 6
p3339 |OncedenAyarlanmis | oy gy lpsggy [y, 50.00 * 130
Frekans 7
Onceden Ayarlanmis DigIN
P3.3.3.10 Frekans Secimi 0 SlotA.4 419
Onceden Ayarlanmis DigIN
P3.3.3.11 Frekans Secimi 1 SlotA.5 420
Onceden Ayarlanmis DigIN
P3.3.3.12 Frekans Secimi 2 Slot0.1 421

* Parametrenin varsayilan degeri P1.2 Uygulama parametresiyle secilen uygulama
tarafindan belirlenir. 10.1 Varsayilan parametre degerlerine bakin.
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Tab. 35: Motor potansiyometresi parametreleri

Dizin

Parametre

Min

Maks

Unite

Varsayila

Kimlik

Aciklama

tresi Sifirlama

Motor Potansiyome- DigIN OPEN = Etkin degil
P3.3.4.1 tresi YUKARI Slot0.1 418 CLOSED = Etkin

Motor Potansiyome- DigIN OPEN = Etkin degil
P3.3.4.2 tresi ASAGI Slot0.1 417 CLOSED = Etkin
P3.3.43 | Motor Potansiyome- | o4 5000 | by | 100 | 331

tresi Rampa Siresi

0 = Sifirlama yok

Motor Potansiyome- ! = Durdurulmussa

P3.3.4.4 y 0 2 1 367 |sifirla

2 = Gic kesilmisse
sifirla

Tab. 36: Bosaltma parametreleri

Parametre Aciklama
Bosaltma Referansi DigIN

P3.3.6.1 Etkinlestirme Slot0.1 * 530

P3.3.6.2 Bosaltma referansi |-MaxRef |MaxRef Hz 0.00 * 1239

* Parametrenin varsayilan degeri P1.2 Uygulama parametresiyle secilen uygulama
tarafindan belirlenir. 10.1 Varsayilan parametre degerlerine bakin.

5.4 GRUP 3.4: RAMPA VE FREN AYARLARI
Tab. 37: Rampa 1 ayari

Indeks Kimlik

Aciklama

Parametre

P3.4.1.1 Rampa 1 Sekil 0.0 100.0 % 0.0 500
P3.4.1.2 Hizlanma Siresi 1 0.1 3000.0 s 5.0 103
P3.4.1.3 Yavaslama Siiresi 1 0.1 3000.0 s 5.0 104
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Tab. 38: Rampa 2 ayari

Indeks Parametre i Kimlik Aciklama

P3.4.2.1 Rampa 2 Sekil 0.0 100.0 % 0.0 501
P3.4.2.2 Hizlanma Siiresi 2 0.1 3000.0 s 10.0 502
P3.4.2.3 Yavaslama Siresi 2 0.1 3000.0 s 10.0 503
OPEN = Rampa 1 Sekli,
Hizlanma Siresi 1 ve
DigIN Yavaslama Siiresi 1.

Slot0.1 408 CLOSED = Artis 2 Sekli,

Hizlanma Siiresi 2 ve
Yavaslama Siiresi 2.

P3.4.2.4 Rampa 2 Secimi Degisir | Degisir

P3.4.2.5 | Artis 2 Esik Frekansi 0.0 P3.3.1.2 Hz 0.0 533 |0 = Kullanilmiyor

Tab. 39: Baslatma manyetikligi parametreleri

Parametre [ Aciklama
P3.4.3.1 Baslatma Manyetik 0.00 I A H 517 0 = Devre dis!
Akimi
p3.432 | BastatmaManyetik | o050 | go000 | s 0.00 516
Siresi

Tab. 40: DC freni parametreleri

Indeks Parametre i Aciklama
P3.4.4.1 DC Fren Akimi 0 IL A IH 507 0 = Devre disi
P34 4.2 Durdurmad? DC_ 0.00 400.00 S 0.00 508 0 = DC frenlemesi kul-
Frenleme Siiresi lanilmadi

Rampa Durdurmasi
P3.4.4.3 | Sirasinda DC Frenini 0.10 10.00 Hz 1.50 515
Baslatma Frekansi
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Tab. 41: Aki freni parametreleri

Indeks Parametre i Kimlik Aciklama
. 0 = Devre disi
P3.4.5.1 Aki Freni 0 1 0 520 1 = Etkin
P3.4.5.2 Aki Freni Akimi 0 IL A IH 519
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5.5

Tab. 42: Dijital giris ayarlari

GRUP 3.5: G/C YAPILANDIRMASI

Dizin Parametre VELEEWILED Kimlik Aciklama

P3.5.1.1 Kontrol Sinyali 1 A DigIN SlotA.1 * 403

P3.5.1.2 Kontrol Sinyali 2 A DigIN SlotA.2 * 404

P3.5.1.3 Kontrol Sinyali 3 A DigIN Slot0.1 434

P3.5.1.4 Kontrol Sinyali 1 B DigIN Slot0.1 * 423

P3.5.1.5 Kontrol Sinyali 2 B DigIN Slot0.1 424

P3.5.1.6 Kontrol Sinyali 3 B DigIN Slot0.1 435

P3.5.1.7 G/C B Kontrol Guici DigIN Slot0.1 * 425

P3.5.1.8 G/C B Referans Gict DigIN Slot0.1 * 343

P3.5.1.9 Haberlesme Kontrol Glci DigIN Slot0.1 * 411

P3.5.1.10 Tus Takimi Kontrol Giici DigIN Slot0.1 * 410

P3.5.1.11 Harici Hata Kapali DigIN SlotA.3 * 405 gEgng:DTfLAaArI:ii hata

P3.5.1.12 Harici Hata Acik DigIN Slot0.2 406 gfggEzD"':ag&i hata

P3.5.1.13 Hata Sifirlama Kapali Degisir 414 |CLOSED = Tum etkin hatalari sifirlar.

P3.5.1.14 Hata Sifirlama Acik DigIN Slot0.1 213 |OPEN = Tim etkin hatalari sifirlar.

P3.5.1.15 Run Izin DigIN Slot0.2 407

P3.5.1.16 Calistirma Baglantisi 1 DigIN Slot0.2 1041 gfé?;ﬁéﬁ@fﬂf?zivfrvtt?ﬁf

P3.5.1.17 Calistirma Baglantisi 2 DigIN Slot0.2 1042 |Yukariya bakiniz.
OPEN = Eylem yok.

P3.5.1.18 Motor On Isitma AGIK DigIN Slot0.1 1044 Bt?jfﬂ::‘:ﬁ:ﬁ;g; EEEIEFC ;g_’;‘;‘_1
degeri 2 oldugunda kullanilir.
OPEN = Rampa 1 Sekli, Hizlanma

P3.5.1.19 Rampa 2 Secimi DigIN Slot0.1 408 g‘igesséé‘fRY:r‘fpiaZ”;ae Ifﬁrﬁﬁ;l!nma
Siiresi 2 ve Yavaslama Siiresi 2.

P3.5.1.20 Hzl/Yvl Yasak DigIN Slot0.1 415

P3.5.1.21 Onceden Ayarlanmis Frekans DigIN SlotA 4 * 419

Secimi 0
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Tab. 42: Dijital giris ayarlari

Dizin Parametre VELEEWILED Kimlik Aciklama
P3.5.1.22 Onceden Ayarl-an.m|§ Frekans Degisir 420
Secimi 1
p3.5.1.23 |Onceden AyarlanmisFrekans | py g0 1+ 421
Secimi 2
Motor Potansiyometresi . OPEN = Etkin degil
P3.5.1.24 YUKAR| DigIN Slot0.1 418 CLOSED = Etkin
Motor Potansiyometresi . OPEN = Etkin degil
P3.5.1.25 ASAD DiglIN Slot0.1 417 CLOSED = Etkin
P3.5.1.26 | Hizli Durdurma Etkinlestirme Degisir 1213 | OPEN = Etkinlestirildi
P3.5.1.27 Zamanlayici 1 DigIN Slot0.1 447
P3.5.1.28 Zamanlayici 2 DigIN Slot0.1 448
P3.5.1.29 Zamanlayici 3 DigIN Slot0.1 449
. . OPEN = Yikseltme yok
P3.5.1.30 | PID Ayar Noktasi Yikseltme DigIN Slot0.1 1046 CLOSED = Yiikseltme
. . OPEN = Ayar noktasi 1
*
P3.5.1.31 PID Ayar Noktasi Secimi DigIN Slot0.1 1047 CLOSED = Ayar Noktas! 2
- . . . OPEN = PID2 durma modunda
P3.5.1.32 Harici PID Baslatma Sinyali DigIN Slot0.2 1049 CLOSED = PID? diizenleme
Harici PID Ayar Noktasi . OPEN = Ayar noktasi 1
P3.5.1.33 Secimi DigIN Slot0.1 1048 | CLOSED = Ayar Noktas! 2
P3.5.1.34 Bakim Sayaci 1 Sifirlama DigIN Slot0.1 490 |CLOSED = Sifirlama
p3.5.136 |BosaltmaReferansibtkinles- | o\ i1+ | 530
tirme
Atesleme Modu Etkinlestirme . OPEN = Atesleme modu etkin
P3.5.1.38 ACIK DigIN Slot0.2 1596 CLOSED = Eylem yok
Atesleme Modu Etkinlestirme . OPEN = Eylem yok
P3.5.1.39 KAPALI DigIN Slot0.1 1619 1CLOSED = Atesleme Modu etkin
. . OPEN = ileri
P3.5.1.40 Atesleme Modu Geri DigIN Slot0.1 1618 CLOSED = Geri
p35.1.41 | Otomatik Temizleme Etkin- | b0\ 040 1 1715
lestirme
o . OPEN = Etkin degil
*
P3.5.1.42 Pompa 1 Baglantisi DigIN Slot0.1 426 CLOSED = Etkin
< . OPEN = Etkin degil
*
P3.5.1.43 Pompa 2 Baglantisi DigIN Slot0.1 427 CLOSED = Etkin
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Tab. 42: Dijital giris ayarlari

Dizin Parametre Varsayilan Kimlik Aciklama
P3.5.1.44 Pompa 3 Baglantisi DigINSlot0.1+ | 428 |27 E - =tHin dedt
P3.5.1.45 Pompa 4 Baglantisi DigIN Slot0.1 429 gfgg‘;DE:tkE‘tr‘k?nEGil
P3.5.1.46 Pompa 5 Baglantisi DigIN Slot0.1 430 gfgg‘E:DE:‘ng?:.ﬁlil
P3.5.1.47 Pompa 6 Baglantisi DigIN Slot0.1 486 gfgg‘;DE:tkE‘tr‘k?nEGil
P3.5.1.48 Pompa 7 Baglantisi DigIN Slot0.1 487 gfgg‘E:DE:‘ng?:.ﬁlil
P3.5.1.49 Pompa 8 Baglantisi DigIN Slot0.1 488 gfgg‘;DE:tkE‘tr‘k?nEGil
P3.5.152 kWh Tetikleme Sayaci Sifir- DigIN Slot0.1 1053
lama
P3.5.1.53 | Parametre Grubu 1/2 Secimi | DigIN Slot0.1 496 8552E=DP=3§8T:;F;ZFEEEb1u .

* = Varsayilan deger, P1.2 Uygulama parametresiyle secilen uygulamaya baglidir. 12.7 Farkl
uygulamalardaki parametrelerin varsayilan degerleri icindeki varsayilan degerlere bakin.

NOT!

Secenek kartiniz ve kart ayariniz mevcut olan analog girislerin sayisini verir.
Standart G/C karti 2 analog girise sahiptir.

Tab. 43: Analog giris 1 ayarlari

Parametre i Kimlik Aciklama
. . AnlgGrs:
P3.5.2.1.1 Al1 Sinyal Secimi Yuva A1 * 377
p35.2.1.2 | AllSinyalFiltresi 0.00 | 300.00 s 0.1* 378
Siresi
. . 0=0..10V/0..20mA
*
P3.5.2.1.3 Al1 Sinyal Arali 0 1 0 379 122.10V/ 4. 20mA
P3.5.2.1.4 Al1 Ozel. Min -160.00 | 160.00 % 0.00 * 380
P3.5.2.1.5 Al1 Ozel. Maks -160.00 | 160.00 % 100.00 * 381
. . 0 = Normal
*
P3.5.2.1.6 | Al1 Sinyal Cevirme 0 1 0 387 1 = Sinyal cevrildi
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* = Varsayilan deger, P1.2 Uygulama parametresiyle secilen uygulamaya baglidir. 12.7 Farkl
uygulamalardaki parametrelerin varsayilan degerleri icindeki varsayilan degerlere bakin.

Tab. 44: Analog giris 2 ayarlari

Parametre [ Kimlik Aciklama
. . AnlgGrs: Bkz. P3.5.2.1.1.
P3.5.2.2.1 Al2 Sinyal Secimi Yuva A2 * 388
P3.5.2.22 Al2 Sln}{al F.|ltre5| 0.00 300.00 on 0.1 * 389 Bkz. P3.5.2.1.2.
Siresi
P3.5.2.2.3 Al2 Sinyali Araligi 0 1 1* 390 |Bkz. P3.5.2.1.3.
P3.5.2.2.4 AI2 Ozel. Min -160.00 | 160.00 % 0.00 * 391 Bkz. P3.5.2.1.4.
P3.5.2.2.5 Al2 Ozel. Maks -160.00 | 160.00 % 100.00 * 392 |Bkz. P3.5.2.1.5.
P3.5.2.2.6 | AI2Sinyal Cevirme 0 1 0* 398 |Bkz. P3.5.2.1.6.

* = Varsayilan deger, P1.2 Uygulama parametresiyle secilen uygulamaya baglidir. 12.7 Farkl
uygulamalardaki parametrelerin varsayilan degerleri icindeki varsayilan degerlere bakin.

Tab. 45: Analog giris 3 ayarlari

Parametre i Aciklama
. o AnIN Bkz. P3.5.2.1.1.
P3.5.2.3.1 Al3 Sinyal Secimi SlotD. 1 141
P3.5.23.2 Al3 Sln}{al F.|ltre5| 0.00 300.00 on 01 142 Bkz. P3.5.2.1.2.
Siresi
P3.5.2.3.3 AI3 Siny Araligi 0 1 0 143 |Bkz. P3.5.2.1.3.
P3.5.2.3.4 AI3 Ozel. Min -160.00 | 160.00 % 0.00 144 | Bkz. P3.5.2.1.4.
P3.5.2.3.5 AI3 Ozel. Maks -160.00 | 160.00 % 100.00 145 |Bkz. P3.5.2.1.5.
P3.5.2.3.6 | AI3 Sinyal Cevirme 0 1 0 151 Bkz. P3.5.2.1.6.
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Tab. 46: Analog giris 4 ayarlari

Dizin Parametre Min Maks  |Birim |22 | Kimiik Aciklama
. - AnIN Bkz. P3.5.2.1.1.

P3.5.2.4.1 Al4 Sinyal Secimi SlotD.2 152

p35 4o | AlSinyalFiltresi 000 | 30000 | e o 153 |BkzP352.12.
Siresi

P3.5.2.43 |  Al4 Siny Aralig 0 1 0 154 |Bkz. P3.5.2.1.3.

P3.5.2.4.4 Al4 Gzel. Min -160.00 | 160.00 % 0.00 155  |Bkz. P3.5.2.1.4.

P3.5.2.45 |  Al4 Ozel. Maks -160.00 | 160.00 % 10000 | 156 |Bkz P3.5.2.1.5.

P3.5.2.4.6 | Al4 Sinyal Cevirme 0 1 0 162 |Bkz. P3.5.2.1.6.

Tab. 47: Analog giris 5 ayarlari

Parametre

Aciklama

P3.5.2.5.1 | AI5 Sinyal Secimi Sﬁl\o"tg 189 |Bkz P3:5211.

p35 250 | AlSSinyalFiltresi 000 | 300.00 o 0 1g9 |BKz P35.2.1.2
Siresi

P3.5.2.53 |  AI5 Siny Araligi 0 1 0 190 |Bkz. P3.5.2.1.3.

P3.5.2.5.4 Al5 Ozel. Min -160.00 | 160.00 % 0.00 191  |Bkz. P3.5.2.1.4.

P3.5.2.55 | A5 Ozel. Maks -160.00 | 160.00 % 100.00 192 |Bkz. P3.5.2.1.5.

P3.5.2.5.6 | AI5 Sinyal Cevirme 0 1 0 198 |Bkz. P3.5.2.1.6.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 146 PARAMETRELER MENUSU

Tab. 48: Analog giris é ayarlari

Dizin Parametre Min Maks  |Birim |22 | Kimiik Aciklama
. - AnIN Bkz. P3.5.2.1.1.

P3.5.2.6.1 Alé Sinyal Secimi SlotE 2 199

p3504o | Al6SinyalFiltresi 000 | 30000 | e o 00 |BKkz P35.2.12.
Siresi

P3.5.2.63 |  Al6 Siny Aralig 0 1 0 201 |Bkz. P3.5.2.1.3.

P3.5.2.6.4 Al6 Ozel. Min -160.00 | 160.00 % 0.00 202 |Bkz. P3.5.2.1.4.

P3.5.2.65 |  Als Ozel. Maks -160.00 | 160.00 % 10000 | 203 |Bkz P3.5.2.1.5.

P3.5.2.6.6 | Al6 Sinyal Cevirme 0 1 0 209 |Bkz. P3.5.2.1.6.
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Tab. 49: Standart G/C kartinin B Yuvasindaki dijital cikis ayarlari

Indeks Parametre i Kimlik Aciklama

Temel RO1 islevi
secimi

0=Yok

1 =Hazir

2 = Calistir

3 =Genel hata

4 = Genel hata cevrildi
5=Genel alarm

6 = Cevrildi

7 = Hizli

8 = Termistor hatasi

9 = Motor regilatori
etkin

10 = Baslatma sinyali
etkin

11 = Tus takimi kon-
trold etkin

12 = G/C B kontroli
etkin

) 13 = Limit denetimi 1
P3.5.3.2.1 Temel RO1 Islevi 0 69 Degisir | 11001 |14 = Limit denetimi 2
15 = Atesleme Modu
etkin

16 = Bosaltma etkin-
lestirildi

17 = Onceden ayarlan-
mis frek. etkin

18 = Hizli durdurma
etkin

19 = PID Uyku
modunda

20 = PID yumusak dol-
durma etkin

21 = PID geribildirim
denetimi (limitler)

22 = Har. PID denetimi
(limitler)

23 = Giris bas. alarmi/
hatasi

24 = Buzlanma kor.
alarmi/hatasi

25 =Zaman kanali 1
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Tab. 49: Standart G/C kartinin B Yuvasindaki dijital cikis ayarlari

Indeks Parametre i Kimlik Aciklama

26 = Zaman kanali 2
27 = Zaman kanali 3
28 = FB Kontrol ifadesi
B13

29 = FB Kontrol ifadesi
B14

30 = FB Kontrol ifadesi
B15

31 =FB Sirec Verileri
1.B0

32 = FB Siirec Verileri
1.B1

33 = FB Siirec Verileri
1.B2

34 = Bakim alarmi

35 = Bakim hatasi

36 = Blok 1 Cikisi

37 = Blok 2 Cikisi

38 = Blok 3 Cikisi

39 = Blok 4 Cikisi

40 = Blok 5 Cikisi
P3.5.3.2.1 Temel RO1 islevi 0 69 Degisir | 11001 |41 =Blok 6 Cikisi

42 = Blok 7 Cikisi

43 = Blok 8 Cikisi

44 = Blok 9 Cikisi

45 = Blok 10 Cikisi

46 = Jokey pompa kon-
trolu

47 = Hazirlama pom-
pasi kontroli

48 = Otomatik temiz-
leme etkinlestirme
49 = Coklu Pompa K1
kontroli

50 = Coklu Pompa K2
kontroli

51 = Coklu Pompa K3
kontroli

52 = Coklu Pompa K4
kontroli

53 = Coklu Pompa K5
kontroli

54 = Coklu Pompa Ké
kontroli

55 = Coklu Pompa K7
kontrolu

P3.5.3.2.1 Temel RO1 islevi 0 69 Degisir | 11001 |56 = Coklu Pompa K8
kontrolu

69 = Secili parametre
grubu
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Tab. 49: Standart G/C kartinin B Yuvasindaki dijital cikis ayarlari

Varsayil

Indeks Parametre Min Maks Unite Kimlik Aciklama
35322 | TemelROTACIK 0.00 | 320.00 s 0.00 | 11002
Erteleme
P3.5.3.23 | TemelROTKAPALI 0.00 | 320.00 s 0.00 | 11003
Erteleme
P3.53.2.4 | Temel RO2 islevi 0 56 Degisir | 11004 |Bkz. P3.5.3.2.1.
P3.5.3.2.5 Temel RO2 ACIK 0.00 | 320.00 sn 000 | 11005 |BKz-M3:53.2.2.
Erteleme
P3.532.6 | TemelROZKAPALI 0.00 | 320.00 sn 0.00 | 11006 |BKZM3.53.23.
Erteleme
Bkz. P3.5.3.2.1. 2'den
P3.5.3.2.7 Temel R0O3 islevi 0 56 Degisir | 11007 |fazla cikis rolesi taki-
liysa gorindr.

* = Varsayilan deger, P1.2 Uygulama parametresiyle secilen uygulamaya baglidir. 12.7 Farkl
uygulamalardaki parametrelerin varsayilan degerleri icindeki varsayilan degerlere bakin.

GENISLETICIi YUVALARI C, D VE E'NiN DIJITAL CIKISLARI

Yalnizca C, D ve E yuvalarindaki secenek kartlarinda bulunan cikislar icin parametreleri
gosterir. Temel RO1 Islevinde (P3.5.3.2.1) oldugu gibi secimler yapin.

C, D veya E yuvasinda dijital cikis yoksa, bu grup veya parametreler gorinmez.
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Tab. 50: Standart G/C karti A Yuvasindaki analog cikis ayarlari

Indeks Parametre i Kimlik Aciklama

0 =TEST %0 (Kullanil-
miyor)

1=TEST %100

2 = Cikis frekansi (0 -
fmax)

3 = Frekans referansi
(0 - fmax])

4 = Motor hizi (0 -
Nominal motor hizi)
5 = Cikis akimi (0 -
InMotor)

6 = Motor torku (0 -
TnMotor)

7 = Motor gticii (0 -
PnMotor)

8 = Motor voltaji (0 -
UnMotor)

9 = DC hat voltaji (0 -
1000V)

10 = PID Ayar noktasi
(%0-100)

11 = PID Geribildirimi
(%0-100)

12 = PID1 cikisi
(%0-100)

13 = Har. PID cikisi
(%0-100)

14 = Siirec Verileri
Girisi 1 (%0-100)

15 = Siirec Verileri
Girisi 2 (%0-100)

16 = Siirec Verileri
Girisi 3 (%0-100)

P3.5.4.1.1 AO1 islevi 0 31 2% 10050
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Tab. 50: Standart G/C karti A Yuvasindaki analog cikis ayarlari

Indeks Parametre i Kimlik Aciklama

17 = Siirec Verileri
Girisi 4 (%0-100]
18 = Siirec Verileri
Girisi 5 (%0-100)
19 = Siirec Verileri
Girisi 6 (%0-100]
20 = Siirec Verileri
Girisi 7 (%0-100]
21 = Sirec Verileri
Girisi 8 (%0-100)
22 = Blok Cikisl.1
(%0-100)

23 = Blok Cikisi.2
(%0-100)
P3.5.4.1.1 AO1 islevi 0 31 2* 10050 |24 =Blok Cikisi.3
(%0-100)

25 = Blok Cikisl.4
(%0-100)

26 = Blok Cikisi.5
(%0-100)

27 = Blok Cikis1.6
(%0-100)

28 = Blok Cikis1.7
(%0-100)

29 = Blok Cikis1.8
(%0-100)

30 = Blok Cikisl.9
(%0-100)

31 = Blok Cikisi.10
(%0-100)

P3.5.4.1.2 AO01 filtre siresi 0.0 300.0 s 1.0* 10051 |0 = Filtreleme yok

0=0mA/0V

. *
P3.5.4.1.3 AO1 minimum 0 1 0 10052 1=4mA/2V

-214748. | 214748.

P3.5.4.1.4 | AOT minimum élgek Degisir 0.0* 10053

36 36
. -214748.
P35.4.15 | AQ1maksimum 36 [2147%8 | pegisir | 00+ [ 10054
olcek o . 36
’ Degisir

* = Varsayilan deger, P1.2 Uygulama parametresiyle secilen uygulamaya baglidir. 12.7 Farkl
uygulamalardaki parametrelerin varsayilan degerleri icindeki varsayilan degerlere bakin.

GENISLETICi YUVALARI C, D VE E'NiN ANALOG CIKISLARI

Yalnizca C, D ve E yuvalarindaki secenek kartlarinda bulunan cikislar icin parametreleri
gosterir. Temel AO1 Islevinde (P3.5.4.1.1) oldugu gibi secimler yapin.

C, D veya E yuvasinda dijital cikis yoksa, bu grup veya parametreler gorinmez.
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5.6 GRUP 3.6: HABERLESME VERILERi ESLEME

Tab. 51: Haberlesme verileri esleme

Dizin Parametre Min Maks  |Birim |22 | Kimiik Aciklama
P31 | Haberlesme Verileri 0 35000 1 852
Cikisi 1 Secimi
P3.6.2 Hagi};ﬁg’ge\éfr:ile” 0 35000 2 853
P3.6.3 Hag‘fﬁ;%“;e\;ﬁ::e” 0 35000 3 854
P3.6.4 HaE?£:§|$T§e\é?r:ileri 0 35000 4 855
P3.6.5 Hag‘fﬁ;fg“;\;ﬁ::e” 0 35000 5 856
P3.6.6 Hagi};ﬁg’ge\éfr:ile” 0 35000 6 857
P3.6.7 Hag‘fﬁ;ﬁ;“;\;ﬁ::e” 0 35000 7 858
P3.6.8 Hagi};ﬁg’ge\éfr:ile” 0 35000 37 859

Tab. 52: Haberlesmede Siirec Verileri Cikisi icin varsayilan degerler

Veri Varsayilan deger Olcek
Sirec Veri Cikisi 1 Cikis frekansi 0,01 Hz
Sirec Veri Cikisi 2 Motor hizi 1rpm
Sirec Veri Cikisi 3 Motor akimi 0,1A
Sirec Veri Cikisi 4 Motor torku 0.1%
Sirec Veri Cikisi 5 Motor giicl 0.1%
Sirec Veri Cikisi 6 Motor voltaji 0,1V
Sirec Veri Cikisi 7 DC hat voltaji 1V
Sirec Veri Cikisi 8 Son etkin hata kodu 1

Ornegin, Cikis frekansi icin 2500 degeri, 6lcek 0,01 oldugundan 25,00 Hz degerine esittir.
Bolim 4.7 Izleme grubu icindeki tim izleme degerleri icin dlcek degeri verilir.
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5.7 GRUP 3.7: YASAK FREKANSLAR

Tab. 53: Yasak frekanslar

Parametre i Aciklama

Yasak Frekans 0 = Kullanilmiyor
P3.7.1 Araligi 1 Dilsiik Limit -1.00 320.00 Hz 0.00 509

Yasak Frekans 0 = Kullanilmiyor
P3.7.2 Araligi 1 Yiksek 0.00 320.00 Hz 0.00 510
Limit

Yasak Frekans 0 = Kullanilmiyor
P3.7.3 Araligi 2 Dilsiik Limit 0.00 320.00 Hz 0.00 511

Yasak Frekans 0 = Kullanilmiyor
P3.7.4 Araligi 2 Yiksek 0.00 320.00 Hz 0.00 512
Limit

Yasak Frekans 0 = Kullanilmiyor
P3.7.5 Aralig 3 Diisiik Limit 0.00 320.00 Hz 0.00 513

Yasak Frekans 0 = Kullanilmiyor
P3.7.6 Araligi 3 Yiksek 0.00 320.00 Hz 0.00 514
Limit

Rampa Siresi Fak-

P3.7.7 .
tord

0.1 10.0 Sireler 1.0 518
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5.8 GRUP 3.8: DENETIMLER

Tab. 54: Denetim ayarlari

Varsayil | Kimli

Dizin Parametre Min Maks Birim K

Aciklama

0 = Cikis frekansi

1 = Frekans referansi
2 = Motor akimi

3 = Motor torku

4 = Motor glicl

5 =DC hat voltaji

6 = Analog giris 1

7 = Analog giris 2

0 17 0 1431 |8 = Analog giris 3

9 = Analog giris 4
10 = Analog giris 5
11 = Analog giris 6
12 = Sicaklik girisi 1
13 = Sicaklik girisi 2
14 = Sicaklik girisi 3
15 = Sicaklik girisi 4
16 = Sicaklik girisi 5
17 = Sicaklik girisi 6

Denetim no 1 0ge

P3.8.1 Secimi

0 = Kullanilmiyor
1 = Alt limit denetimi
2 = Ust limit denetimi

P3.8.2 Denetim no 1 Modu 0 2 0 1432

P3.8.3 Denetim no 1 Limiti -50.00 50.00 Degisir 25.00 1433

Denetim no 1 Limit

P3.8.4 . . 0.00 50.00 Degisir 5.00 1434
Gecikmesi ’
P3.8.5 Denetim po_Z Oge 0 17 1 1435 Bkz. P3.8.1
Secimi
P3.8.6 Denetim no 2 Modu 0 2 0 1436 |Bkz. P3.8.2

P3.8.7 Denetim no 2 Limiti -50.00 50.00 Degisir 40.00 1437

pagg | Denetimno2Limit | o6y | 5000 |pegisic | 500 | 1438
Gecikmesi ’
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5.9 GRUP 3.9: KORUMALAR

Tab. 55: Genel koruma ayarlari

Parametre i Aciklama

0 = Eylem yok
1=Alarm

2 = Hata (Durdurma
P3.9.1.2 Harici Hataya Yanit 0 3 2 701 islevine gore dur-
durma)

3 = Hata (Serbest
durusa gére durdurma)

0 = 3 faz destegi

P3.9.1.3 Giris Fazi Hatasi 0 1 0 730 2.
’ 1 =1 faz destegi
0 = Gecmise kaydedilen
- . hata
P3.9.1.4 Disuk Voltaj Hatasi 0 1 0 727 1 = Gecmise kaydedil-
meyen hata
P39 15 Cikis Fazi Hatasina 0 3 2 702
Yanit
0 = Eylem yok
1=Alarm
2 = Alarm + onceden
ayarlanmis hata fre-
Haberlesme iletisim kansi (P3.9.1.13)
P3.9.1.6 Hatasina Yanit 0 4 3 733 3 =Hata (Durdurma
islevine gore dur-
durma)
4 = Hata (Serbest
durusa gére durdurma)
P3.9.1.7 | Yuva iletisim Hatasi 0 3 2 734
P3.9.1.8 Termistor Hatasi 0 3 0 732
p39.19 | PIDYumusak Dol- 0 3 2 748
durma Hatasi
P3.9110 PID Denetim Hata- 0 3 2 749

sina Yanit

Harici PID Denetim
P3.9.1.11 Hatasina Yanit 0 3 2 757

Onceden Ayarlanmis

P3.9.1.13 Alarm Frekans| P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 25.00 183
0 = Eylem yok
Safe Torque Off (STO) 1=Alarm
P3.9.1.14 Hatasina Yanit 0 2 2 775 2 = Hata (Serbest

durusa gére durdurma)

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 156 PARAMETRELER MENUSU

Tab. 56: Motor termal koruma ayarlari

Parametre i Kimlik Aciklama

0 = Eylem yok
1=Alarm
Motor Termal 2 = Hata (Durdurma
P3.9.2.1 . . 0 3 2 704 modu tarafindan dur-
Koruma Sistemi
durma)

3 = Hata (Serbest
durusa gére durdurma)

P3.9.2.2 Ortam Sicakligi 20.0 | 100.0 °oC 40.0 705

p39.23 | °firHizSogutma 5.0 100.0 % Degisir | 706
Faktori

p3.9.24 |MotorTermalZaman | 200 | Dak. | Degisir | 707

Sabiti

Motor Termal Yikle- o
P3.9.2.5 nebilirlik Faktérii 10 150 %o 100 708

Tab. 57: Motor hiz kesilme korumasi ayarlari

Parametre i Kimlik Aciklama

0 = Eylem yok
1=Alarm
. 2 = Hata (Durdurma
p3.93.1 | Motor HizKesilme 0 3 0 709 | moduna gore dur-
Hatasi
durma)
3 = Hata (Serbest
durusa gére durdurma)

P3.9.3.2 Stall Akimi 0.00 5.2 A 3.7 710
P3.9.33 | HizKes Sire Lmt 1.00 120.00 s 15.00 711
3934 | M KeSLTnfitFireka”S 1.00 |P3312 | Hz 25.00 712
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Tab. 58: Motor diisiik yiik korumasi ayarlari

Indeks Parametre i Kimlik Aciklama

0 = Eylem yok
1=Alarm

2 = Hata (Durdurma
P3.9.4.1 Dusik Yuk Hatasi 0 3 0 713 | moduna gore dur-
durma)

3 = Hata (Serbest
durusa gére durdurma)

Diisik Yik Koru-
P3.9.4.2 | masi: Alan Zayiflama 10.0 150.0 % 50.0 714
Alan Yuku

Diisik Yuk Koru-
P3.9.4.3 masi: Sifir Frekans 5.0 150.0 % 10.0 715
Yiki

Diisik Yuk Koru-

P3.9.4.4 masi: Sire Limiti

2.00 200.00 s 20.00 716

Tab. 59: Hizli durdurma ayarlari

Indeks Parametre i Kimlik Aciklama

0 = Serbest durus

1 = Hizlidurdurma
P3.9.5.1 [Hizli Durdurma Modu 0 2 Degisir 1276 |yavaslama slresi

2 = Durdur islevine
gore durdurma (P3.2.5)

Hizli Durdurma o o DigIN
P3.9.5.2 Etkinlestirme Degisir | Degisir Slot0.2

1213 OPEN = Etkinlestirildi

P3.9.5.3 Hizli Durdurma 0.1 300.0 s Degisir | 1256
Yavaslama Siiresi ’

0 = Eylem yok
1=Alarm
P3.9.5.4 Hizli Durdurma 0 2 Degisir | 744 |2 =Hata (Hizli dur-
Hatasina Yanit .
durma moduna gore
durdurma)
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Tab. 60: Sicaklik girisi hatasi 1 ayarlari

Dizin Parametre Min Maks Birim | Varsayia

Kimlik Aciklama

B0 = Sicaklik Sinyali 1
B1 = Sicaklik Sinyali 2
P3.9.6.1 Sicaklik Sinyali 1 0 63 0 739 B2 = Sicaklik Sinyali 3
B3 = Sicaklik Sinyali 4
B4 = Sicaklik Sinyali 5
B5 = Sicaklik Sinyali 6

P3.9.6.2 Alarm Limiti 1 -30.0 200.0 °C 130.0 741

P3.9.6.3 Hata Limiti 1 -30.0 200.0 °C 155.0 742

0 = Yanit verilmez
1=Alarm

2 = Hata (Durdurma
P3.9.6.4 Hata Limiti Yaniti 1 0 3 2 740 moduna gore dur-
durma)

3 = Hata (Serbest
durusa gore dur-
durma)

NOT!

B8 veya BH secenek karti takilmazsa, sicaklik girisi ayarlari kullanilamaz.
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Tab. é1: Sicaklik girisi hatasi 2 ayarlari

Indeks  [Parametre Min Maks  |Birim [/2rsay!a

Kimlik Aciklama

B0 = Sicaklik Sinyali 1
B1 = Sicaklik Sinyali 2
P3.9.6.5 Sicaklik Sinyali 2 0 63 0 763 B2 = Sicaklik Sinyali 3
B3 = Sicaklik Sinyali 4
B4 = Sicaklik Sinyali 5
B5 = Sicaklik Sinyali 6

P3.9.6.6 Alarm Limiti 2 -30.0 200.0 °C 130.0 764

P3.9.6.7 Hata Limiti 2 -30.0 200.0 °C 155.0 765

0 = Yanit verilmez
1=Alarm

2 = Hata (Durdurma
P3.9.6.8 Hata Limiti Yaniti 2 0 3 2 766 moduna gore dur-
durma)

3 = Hata (Serbest
durusa gore dur-
durma)

NOT!

B8 veya BH secenek karti takilmazsa, sicaklik girisi ayarlari kullanilamaz.
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Tab. 62: Al diisiik korumasi ayarlari

Indeks Parametre i Kimlik Aciklama

0 = Koruma yok

1 = Koruma Calistirma

Dusik Analog Giris 0 2 767 d.ur.umunda etkinlesti-
Korumasi rildi

2 = Koruma Calistir ve

Durdur durumunda

etkinlestirildi

P3.9.8.1

0 = Eylem yok
1=Alarm

2 = Alarm + dnceden
ayarlanmis hata fre-
kansi (P3.9.1.13)
Dusiik Analog Giris 0 5 0 700 3 = Alarm + dnceki fre-
Hatasi kans referansi

4 = Hata (Durdurma
moduna gore dur-
durma)

5 = Hata (Serbest
durusa goére dur-
durma)

P3.9.8.2
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5.10 GRUP 3.10: OTOMATIK HATA SiLME

Tab. 63: Otomatik hata silme ayarlari

Parametre i Aciklama
P3.10.1 | Otomatik Hata Silme | 0 1 0* 731 |0 Devreds
1 = Etkin
0 = Ddnen motoru
. ; . yakalama
P3.10.2 Yeni Bslt Islevi 0 1 1 719 1 = P3.2.4 parametre-
sine gore.
P3.10.3 Bekleme Zamani 0.10 10080'0 s 0.50 717
P3.10.4 Deneme Siiresi 0.00 10080'0 s 60.00 718
P3.10.5 Deneme Sayisi 1 10 4 759
Otomatik hata silme: 0 = Hayir
P3.10.6 Dusiik Gerilim 0 ! 1 720 1 = Evet
Otomatik hata silme: 0 = Hayir
P3.10.7 Asiri Gerilim 0 ! 1 721 1 = Evet
Otomatik hata silme: 0 = Hayir
P3.108 Asiri Akim 0 ! 1 722 1 = Evet
Otomatik hata silme: 0 = Hayir
P3.10.9 Al Diisiik 0 1 1 723 1 = Evet
Otomatik hata silme: 0 = Hayir
P3.10.10 Birim Asiri Sicaklig 0 ! 1 724 1 = Evet
Otomatik hata silme: 0 = Hayir
P3.10.11 Motor Asiri Sicakligi 0 ! 1 725 1 = Evet
Otomatik hata silme: 0 = Hayir
P3.10.12 Harici Hata 0 ! 0 726 1 = Evet
Otomatik hata silme: 0 = Hayir
P3.10.13 Distik Yik Hatasi 0 ! 0 738 1 = Evet
Otomatik hata silme: 0 = Hayir
P3.10.14 PID Denetim Hatasi 0 ! 0 776 1 = Evet
Otomatik hata silme: 0 = Hayir
P3.10.15 Har. PID Denetim 0 1 0 777 1 = Evet
Hatasi

* Varsayilan deger, P1.2 Uygulama parametresiyle secilen uygulamaya baglidir. 12.7 Farkl
uygulamalardaki parametrelerin varsayilan degerleri icindeki varsayilan degerlere bakin.
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5.11 GRUP 3.11: UYGULAMA AYARLARI

Tab. 64: Uygulama ayarlari

Dizin Parametre Min Maks  |Birim |22 | Kimiik Aciklama
P3.11.1 Sifre 0 9999 0 1806
L 0 = Celsius
*
P3.11.2 C/F Secimi 0 1 0 197 |12 foes
P3.11.3 KW/hp Secimi 0 1 0 1198 ? - E\F’JV
e e 0 = 2x2 bolim
p3.11.4 | okl Monitdr Gori- 0 2 1 1196 |1 =3x2 bélim
numu ey
2 =3x3 bolim

5.12 GRUP 3.12: ZAMANLAYICI iSLEVLERI

Tab. 65: Aralik 1

Parametre i Kimlik Aciklama
P3.12.1.1 ACMA Zamani 00:00:00 [23:59:59 SS’:d’S 00:00:00 | 1464
ss:dd:s
P3.12.1.2 KAPAMA Zamani 00:00:00 [23:59:59 N 00:00:00 1465
B0 = Pazar
B1 = Pazartesi
B2 = Sali
P3.12.1.3 Giin 1466 |B3 =Carsamba
B4 = Persembe
B5=Cuma
B6 = Cumartesi
B0 = Zaman kanali 1
P3.12.1.4 Kanala Ata 1468 |B1="Zaman kanali 2
B2 = Zaman kanali 3
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Tab. 66: Aralik 2

Indeks Parametre Maks Birim Varsayila Kimlik Aciklama
P3.12.2.1 ACMA Zamani 00:00:00 [23:59:59 SS::d:S 00:00:00 | 1449 |BKz Aralikl.
P3.12.2.2 | KAPAMA Zamani  |00:00:00 |23:59:59 Ss’id’s 00:00:00 | 1470 |BKz AratkT.
P3.12.2.3 Giin 1471 |Bkz. Aralik 1.
P3.12.2.4 Kanala Ata 1473 |Bkz. Aralik 1.

Tab. 67: Aralik 3

Parametre Kimlik Aciklama
P3.12.3.1 ACMA Zamani 00:00:00 [23:59:59 SS’:d’S 00:00:00 | 1474 |BKz Aratiki.
P3.123.2 | KAPAMAZaman |00:00:00 23:59:59 | 9% | oo:00:00 | 1475 |SK# Arelk
P3.12.3.3 Giin 1476 |Bkz. Aralik 1.
P3.12.3.4 Kanala Ata 1478 |Bkz. Aralik 1.

Tab. 68: Aralik 4

Parametre

Aciklama

P3.12.4.1 ACMA Zamani 00:00:00 |23:59:59 SS:‘;d:S 00:00:00 | 1479 [|BKz Araliki.
P3.12.42 | KAPAMA Zamani  [00:00:00 [23:59:59 SS::d:s 00:00:00 | 1480 [|BKZAratkl.
P3.12.4.3 Giin 1481 |Bkz. Aralik 1.
P3.12.4.4 Kanala Ata 1483 |[Bkz. Aralik 1.
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Tab. 69: Aralik 5

Varsayila

Dizin

Parametre

Maks

Birim

Kimlik

Aciklama

P3.12.5.1 ACMA Zamani 00:00:00 [23:59:59 SS::d:S 00:00:00 | 1484 [|BKz Aralkl.
P3.12.5.2 | KAPAMA Zamani  [00:00:00 |23:59:59 Ss’id’s 00:00:00 | 1485 |BKkzAratkl.
P3.12.5.3 Giin 1486 |Bkz. Aralik 1.
P3.12.5.4 Kanala Ata 1488 |Bkz. Aralik 1.

Tab. 70: Zamanlayici 1

Parametre

Kimlik

Aciklama

P3.12.6.1 Siire 0 72000 3 0 1489
P3.12.6.2 Zamanlayici 1 D'gnglOt 447

B0 = Zaman kanali 1
P3.12.6.3 Kanala Ata 1490 |B1=Zaman kanali 2

B2 = Zaman kanali 3

Tab. 71: Zamanlayici 2

Indeks

Parametre

Kimlik

Aciklama

P3.12.71 Siire 0 72000 sn 0 1491 | Bkz. Zamanlayici 1.
P3.12.7.2 Zamanlayici 2 D'gnglOt 4g | BRz- Zamantayict 1.
P3.12.7.3 Kanala Ata 1492 |Bkz. Zamanlayici 1.

Tab. 72: Zamanlayici 3

Parametre

Aciklama

P3.12.8.1 Sire 0 72000 sn 0 1493 |Bkz. Zamanlayici 1.
P3.12.8.2 Zamanlayici 3 D'gngl(’t 44y | Bz Zamanlayici 1.
P3.12.8.3 Kanala Ata 1494 | Bkz. Zamanlayici 1.
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5.13 GRUP 3.13: PID DENETLEYICISi

Tab. 73: PID denetleyici 1 temel ayarlari

Indeks Parametre Min Maks Birim Varsayil Kimlik Aciklama
P3.13.1.1 PID Kazanci 0.00 1000.00 % 100.00 118
P3.13.1.2 PID Entegrasyon 0.00 | 600.00 s 1.00 119
Zamani
P3.13.1.3 PID Tdretme Zamani 0.00 100.00 s 0.00 132
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Tab. 73: PID denetleyici 1 temel ayarlari

Varsayil

Indeks Parametre Min Maks Birim Kimlik Aciklama

1=%
2=1/dak
3=rpm
4=ppm
5=pps
6=/sn
7=l/dak
8=l/s
9=kg/sn
10=kg/dak
11=kg/s

12 =m3/sn
13 = m3/dak
14 =m3/s
15=m/sn
16=mbar
17=bar
18=Pa
19=kPa

20 =mVS
21 = kW
22=°C
23=gal/sn
24=gal/dak
25=gal/s
26=lb/sn
27=Ib/dak
28=lb/s

29 = ft3/sn
30 = ft3/dak
31 =ft3/s
32=ft/sn
33=wg cinsinden
34=ft wg
35 =SPI
36 = lb/in2
37=psig
38=hp
39=°F
40=ft
41=inc
42=mm
43=cm
bh=m

45 =gpm
46 = cfm

P3.13.1.4 | Siirec Birimi Secimi 1 46 1 1036

P3.13.1.5 Min Sirec Birimi Degisir | Degisir | Degisir 0 1033

P3.13.1.6 Maks Sirec Birimi Degisir | Degisir | Degisir 100 1034

Sirec Birimi Onda-

P3.13.1.7 liklari

0 4 2 1035
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Tab. 73: PID denetleyici 1 temel ayarlari

Indeks Parametre i Kimlik Aciklama

0 = Normal (Geribildi-
rim < Ayar Noktasi ->

. PID cikisini artir)
P3.13.1.8 Hata Evirme 0 1 0 340 1 = Cevrildi (Geribildi-
rim < Ayar Noktasi ->
PID cikisini azalt )

P3.13.1.9 Oli Bant 0.00 999;?9'9 Degisir 0 1056

P3.13.1.10 Olu Bant Ertele 0.00 320.00 s 0.00 1057

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 168 PARAMETRELER MENUSU

Tab. 74: Ayar noktasi ayarlari

Parametre i Aciklama

Tus Takimi Ayar P3.13.1. | P3.13.1. | P3.13.1

P3.13.2.1 Noktasi 1 5 6 A 0 167
Tus Takimi Ayar P3.13.1. | P3.13.1. | P3.13.1
P3.13.2.2 Noktasi 2 5 6 A 0 168
p3.13.2.3 |AvarNoktasiRampa | g g5 | 390 s 0.00 | 1068
Siresi
PID Ayar Noktasi DiaIN OPEN = Yiikseltme yok
P3.13.2.4 | Yikseltme Etkinles- | Degisir | Degisir Slo%[] 1 1046 |CLOSED = Yikseltme
tirme '
. OPEN = Ayar noktasi 1
PID Ayar Noktasi o o DigIN -
P3.13.2.5 Secimi Degisir | Degisir Slot0.1 * 1047 |CLOSED = Ayar Noktasi

2
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Tab. 74: Ayar noktasi ayarlari

Varsayil | Kimli

Dizin Parametre Min Maks Unite K

Aciklama

0 = Kullanilmiyor

1 = Tus takimi ayar nok-
tasi 1

2 = Tus takimi ayar nok-
tasi 2

3=Al1

4 =Al2

5=AI3

6=Al4

7 = Al5

8=Al6

9 = Sirec Verileri Girisi 1
10 = Siirec Verileri Girisi
2

11 = Siirec Verileri Girisi
3

12 = Siirec Verileri Girisi
4

13 = Siirec Verileri Girisi
5

14 = Siirec Verileri Girisi
0 33 3* 332 |6

15 = Siirec Verileri Girisi
7

16 = Siirec Verileri Girisi
8

17 = Sicaklik girisi 1

18 = Sicaklik girisi 2

19 = Sicaklik girisi 3

20 = Sicaklik girisi 4

21 = Sicaklik girisi 5

22 = Sicaklik girisi 6

23 = Blok Cikisi.1

24 = Blok Cikisi.2

25 = Blok Cikisi.3

26 = Blok Cikisi.4

27 = Blok Cikisi.5

28 = Blok CikisI.6

29 = Blok Cikis1.7

30 = Blok CikisI.8

31 = Blok Cikisl.9

32 = Blok Cikisi.10

33 = Coklu Ayar Noktasi

Ayar Noktasi Kaynak

P3.13.2.6 1 Secimi

Ayar Noktasi 1 Mini-
mum

P3.13.2.7 -200.00 | 200.00 % 0.00 1069

Ayar Noktasi 1 Mak-

P3.13.2.8 .
simum

-200.00 | 200.00 % 100.00 [ 1070

Ayar Noktasi 1 Yik-

P3.13.2.9
seltme

-2.0 2.0 X 1.0 1071
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Tab. 74: Ayar noktasi ayarlari

Varsayil | Kimli

Dizin Parametre Min Maks Unite an K Aciklama

p3.13.2.10 |Avar Noktasi Kaynak 0 Degisir ) x 431 |Bkz P3.13.2.6.
2 Secimi 7

P3.13.2.11 Ayar Noktasi 2 Mini- 200.00 | 200.00 % 0.00 1073 Bkz. P3.13.2.7.

mum

p3.13.2.12 | AvarNoktasiZMak-1 »qq 9 | 20000 | % | 100.00 | 1074 |BK%P313:28.
simum

p313.2.13 | Avar Noktasi2Yik- |, o 20 y 10 1078 |Bkz P3.13.2.9.
seltme

* = Varsayilan deger, P1.2 Uygulama parametresiyle secilen uygulamaya baglidir. 12.7 Farkl
uygulamalardaki parametrelerin varsayilan degerleri icindeki varsayilan degerlere bakin.
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Tab. 75: Geribildirim ayarlari

Varsayil | Kimli
k

Aciklama

Dizin Parametre i Maks Birim

1 = Sadece Kaynak1 kul-
laniliyor

2 = SQRT(Kaynak1];
(Akis=Sabit x
SQRT(Basing))

3 = SQRT(Kaynak1- Kay-
nak 2J

4 = SQRT(Kaynak 1) +
P3.13.3.1 Geribildirim islevi 1 9 1* 333 |SQRT (Kaynak 2)

5 = Kaynak 1 + Kaynak 2
6 = Kaynak 1 - Kaynak 2
7 = MIN (Kaynak 1, Kay-
nak 2J

8 = MAX (Kaynak 1, Kay-
nak 2)

9 = MEAN (Kaynak 1,
Kaynak 2)

Geribildirim islevi

-1000.0 1000.0 % 100.0 1058
Kazanci

P3.13.3.2
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Tab. 75: Geribildirim ayarlari

Varsayil | Kimli

Dizin Parametre Min Maks Birim K

Aciklama

0 = Kullanilmiyor

1=AI

2=AI2

3=AI3

4=Al4

5=AI5

6=Al6

7 = Slrec Verileri Girisi 1

8 = Stirec Verileri Girisi 2

9 = Sirec Verileri Girisi 3

10 = Suirec Verileri Girisi

4

11 = Sirec Verileri Girisi

5

12 = Siirec Verileri Girisi

6

13 = Siirec Verileri Girisi

Geribildirim 1 Kay- " 7

nak Secimi 0 30 2 334 14 = Sirec Verileri Girisi

8

15 = Sicaklik girisi 1

16 = Sicaklik girisi 2

17 = Sicaklik girisi 3

18 = Sicaklik girisi 4

19 = Sicaklik girisi 5

20 = Sicaklik girisi 6

21 = Blok Cikisl.1

22 = Blok CikisI.2

23 = Blok Cikisi.3

24 = Blok Cikisi.4

25 = Blok Cikisi.5
L
(
L
(
(

P3.13.3.3

26 = Blok CikisI.6
27 = Blok Cikis1.7
28 = Blok CikisI.8
29 = Blok Cikis1.9
30 = Blok Cikisi.10

P3.13.3.4 Mi”‘”‘“r’i“mef”b“di' 220000 | 20000 | % 000 | 336

P3.13.3.5 Maks'mfirr“n?e”b'ld" -200.00 | 200.00 % 100.00 | 337

Geribildirim 2 Kay- Bkz. P3.13.3.3.

P3.13.3.6 S 0 30 0 335
nak Secimi

P313.3.7 M|n|murrinm(32er|b|ld|— 20000 | 200.00 % 0.00 338 Bkz. P3.13.3.4.

M3.133.8 | MKSIMUm Ceribldi | 50000 | 20000 | % | 10000 | g9 |BK PRI

* = Varsayilan deger, P1.2 Uygulama parametresiyle secilen uygulamaya baglidir. 12.7 Farkl
uygulamalardaki parametrelerin varsayilan degerleri icindeki varsayilan degerlere bakin.
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Tab. 76: ileribildirim ayarlari

Parametre i Kimlik Aciklama
P3.13.4.1 | ileribildirim Islevi 1 9 1 1059 |Bkz. P3.13.3.1
P313.4.2 Ileribildirim Islevi ~1000 1000 % 100.0 1060 Bkz. P3.13.3.2
Kazanci
P3.13.4.3 Ilerlblldlrlm ‘I.Kaynak 0 30 0 1061 Bkz. P3.13.3.3
Secimi
P3.13.4.4 M'”'m“rri“nllf”b'ld" -200.00 | 20000 | % 000 | 1062 |BKzP3.1334
P3.13.4.5 Maks'm:ir:] '1ler'b'ld" -200.00 | 20000 | % 100.00 | 1063 |BK&P31335
P313.4.6 Ilerlblldlrlm 2-Kaynak 0 10 0 1064 Bkz. P3.13.3.3
Secimi
P3.13.4.7 M'”'m“rrinm'lg”b'ld" -200.00 | 20000 | % 000 | 1065 |BK#P3.1337
P3.13.4.8 Maks'm[f‘irr'; 'Zle”b'ld" -200.00 | 20000 | % 10000 | 1066 |BKZ-M3.1338
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Tab. 77: Uyku islevi ayarlari

Parametre [ Kimlik Aciklama
p3.13.5.1 | oF 1 UrkuFrekanst |4 1 39009 Hz 0.00 1016
Limiti
p3.1352 |°F1 Uykuya Gecme 0 3000 s 0 1017
Zamani
SP1 Uyanma -214748. | 214748, o
P3.13.5.3 Diizeyi 3% 3% Degisir 0.0000 1018
0=Mutlak Diizey
P3.13.5.4 | SP1 Uyanma Modu 0 1 0 1019 1=Goreli Ayar Nok-
tasi
P3 1355 SP1 Uyku Y.ukselt- -99999.9 | 99999.9 P3.13.1.4 0 1793
mesi 9 9
P3.13.5.6 | oF | UykuMaksi- 1 300 s 30 1795
mum Ekstiresi
P3.13.5.7 | SP2 Uyku Frekansi 0.00 320.00 Hz 0.00 1075 Bkz. P3.13.5.1
P313.5.8 SP2 Uykuya Gecme 0 3000 < 0 1076 Bkz. P3.13.5.2
Zamani
P313.5.9 SP2 9yan_ma -214748. | 214748, Degisir 0.0 1077 Bkz. P3.13.5.3
Diizeyi 36 36 ’
0=Mutlak Diizey
P3.13.5.10 | SP2 Uyanma Modu 0 1 0 1020 1=Goreli Ayar Nok-
tasi
P313.5.11 SP2 Uyku Y.ukselt- -99999.9 | 99999.9 P313.1.4 0 1794 Bkz. P3.13.5.5
mesi 9 9
p3.13.5.12 | P2 UykuMaksi- 1 300 s 30 179¢ |Bkz- P3.13.5.6
mum Ekstiresi
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Tab. 78: Geribildirim denetimi parametreleri

Indeks Parametre Min Maks Unite Varsayila Kimlik Aciklama
Geribildirim Deneti- 0 = Devre disi
P3.13.61 mini Etkinlestir 0 ! 0 735 1 = Etkin
P3.13.6.2 Ust Limit _99?9'9 999999'9 Dedisir | Degisir 736
P3.13.6.3 Alt Limit _99?9'9 999;)9'9 Degisir | Degisir 758
P3.13.6.4 Ertelemesi 0 30000 s 0 737
0 = Eylem yok
1=Alarm
, 2 = Hata (Durdurma
P3.13.6.5 PID Denetim Hata- 0 3 2 749  |moduna gore dur-
sina Yanit
durma)
3 = Hata (Serbest
durusa gére durdurma)

Tab. 79: Basinc kaybi karsiligi parametreleri

Parametre i Kimlik Aciklama
Ayar Noktasi 1'i 0 = Devre disi

P3.13.7.1 Etkinlestir 0 ! 0 1189 1 = Etkin
P3.13.7.2 Maks Ayar Ns)kta5| 1 1-99999.9 | 99999.9 Degisir 0.00 1190

Karsilig 9 9 ’
P3.13.7.3 Ayar N.oktasll 2'yi 0 1 0 1191 Bkz. P3.13.7.1.

Etkinlestir

P3.13.7 4 Maks Ayar Ns)kta5| 2 [-99999.9 | 99999.9 Degisir 0.00 1192 Bkz. P3.13.7.2.

Karsilig 9 9 ’
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Tab. 80: Yumusak doldurma ayarlari

Parametre [ Kimlik Aciklama
0 = Devre disi
1 = Etkinlestirildi,
P3.13.8.1 Yaz'“”i‘s'lje"l.d“rma 0 2 0 1094 | Seviye
> eVl 2 = Etkinlestirildi,
Zaman Asimi
p3.13.8.2 | rumusakDoldurma | g5 fp331o | 4y 20.00 1055
Frekansi
p3.13.83 | rumusak Doldurma 1-99999.9 | 99999.9 | wicir | 0.0000 | 1095
Seviyesi 9 9 ’
Yumusak Doldurma 0=Zaman asimi yok,
P3.13.8.4 Zaman Asimi 0 30000 s 0 1096 hata tetikleme yok
0 = Eylem yok
1=Alarm
Yazilim Doldurma 2 = Hata [Durdurma
P3.13.8.5 0 3 2 738 | moduna gore dur-
Hatasi
durma)
3 = Hata (Serbest
durusa gdre durdurma)
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Tab. 81: Giris basinci denetimi parametreleri

Varsayil
an

Dizin Parametre Min Maks Birim Kimlik

Aciklama

P3.13.9.1

Denetimi
Etkinlestir

1685

0 = Devre disi
1 = Etkin

P3.13.9.2

Denetim Sin-
yali

23

1686

0 = Analog giris 1

1 = Analog giris 2

2 = Analog giris 3

3 = Analog giris 4

4 = Analog giris 5

5 = Analog giris 6

6 = Sirec Verileri Girisi
1 (%0-100)

7 = Sirec Verileri Girisi
2 (%0-100)

8 = Slirec Verileri Girisi
3 (%0-100)

9 = Sirec Verileri Girisi
4 (%0-100)

10 = Siirec Verileri
Girisi 5 (%0-100]

11 = Siirec Verileri
Girisi 6 (%0-100]

12 = Siirec Verileri
Girisi 7 (%0-100]

13 = Sirec Verileri
Girisi 8 (%0-100]

14 = Blok Cikisi.1

15 = Blok CikisI.2

16 = Blok CikisI.3

17 = Blok Cikisi.4

18 = Blok Cikisi.5

19 = Blok Cikisi.6

20 = Blok Cikis1.7

21 = Blok CikisI.8

22 = Blok Cikisi.9

23 = Blok Cikisi.10

P3.13.9.3

Denetim Birimi
Secimi

Degisir

1687

1=%
2=mbar
3=bar
4=Pa
5=kPa

6 =PSI
7=mmHg
8=Torr

9 = lb/in2

P3.13.9.4

Denetim Birimi
Ondaliklari

1688

P3.13.9.5

Denetim Birimi
Minimum
Degeri

-99999.99

99999.99

P3.13.9.3

0.00

1689
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Tab. 81: Giris basinci denetimi parametreleri

Varsayil
an

Dizin Parametre Min Maks Birim Kimlik Aciklama

Denetim Birimi
P3.13.9.6 Maksimum -99999.99 199999.99 | P3.13.9.3 10.00 1690

Degeri

P3.13.9.7 |DenetimAlrm | s 1505 [P3.13.9.6 | P3.13.9.3 | Degisir | 1691
Seviyesi

p3.13.9.8 | DenetimHata | s is05 [p31397 | P3.1393 | 010 | 1692
Seviyesi

P3.13.9.9 | Denetim Hata 0.00 60.00 s 500 | 1693
Ertelemesi

p3.13.9.10 | PIDAvar Nok-—1 4 100.0 % 100 | 169

tasi Azaltma

Bu izleme degeri,

V3.13.9.11 | Giris Basinci | P3.13.95 |P3.13.9.6 | P3.13.9.3 | Degisir | 1695 |POMPagiris basincinin
’ ’ gercek degerini goste-

rir.

Tab. 82: Uyku - talep algilanmadi

Indeks Parametre i Kimlik Aciklama
Uyku Talep Yok 0 = Hayir
P3.13.10.1 | Algilamasi Etkin- 0 1 0 1649 |1 =Evet
lestir
P3.13.10.2 SNDD Hata 0 99999.9 | P3.13.1.4 | 05 1658
Gecikmesi
p3.13.103 | SNDDFrekans | 445 P3.3.1.2 Hz 3.00 | 1663
Gecikmesi
p3.13.10.4 | SNDDDenetim | 600 s 120 | 1668
Siresi
p3.13.105 | SNDDGercek | 600 | p313.102 |P3.13.1.4 05 1669
Eklemesi
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Tab. 83: Coklu ayar noktasi parametreleri

Indeks Parametre Min Maks Birim ersayll Kimlik Aciklama

P3.13.12.1 | SoKWAYAr | ps a5 | p3136 | P31314 | 00 15560
Noktasi 0

P3.13.12.2 | SoKWAYAr | os a5 | p3136 | P31314 | 0.0 15561
Noktasi 1

313123 | SoKWAYAr | ps a5 | p313a6 | P31314 | 00 15562
Noktasi 2

P3.13.12.4 | SOKWAYAr | os a5 | p3136 | P31314 | 0.0 15563
Noktasi 3

P3.13.125 | SOKWAYAr | os a5 | p31316 | P3.1314 | 00 15564
Noktasi 4

P3.13.12.6 | SOKWAYAr | os a5 | p3136 | P3.1314 | 0.0 15565
Noktasi 5

p3.13.127 | SoKWAYAr | ps a5 | p313a6 | P31314 | 00 15566
Noktasi 6

P3.13.12.8 | SoKWAYAr | os a5 | p3136 | P31314 | 0.0 15567
Noktasi 7

P3.13.12.9 | SOKWAYAr | os a5 | p31316 | P3.1314 | 00 15568
Noktasi 8

p3.13.12.10 | SoKWAYar | psusis | p3131s [ P3as1s | 00 15569
Noktasi 9

p3.13.12.11 | SoKWAYAr | pais a5 | p3131e [ P3a31s | 00 15570
Noktasi 10

p3.13.12.12 | SoKWAYar | paus a5 | p31316 [ P3as1s | 00 15571
Noktasi 11

P3.13.12.13 | SoKWAYAr | paus s | p3131e [ P3a31s | 00 15572
Noktasi 12

P3.13.12.14 | SoKWAYAr | paus a5 | p31316 [ P3a31s | 00 15573
Noktasi 13

P3.13.12.15 | SoKWAYAr | paus s | p3131e [ P3a31s | 00 15574
Noktasi 14

P3.13.12.16 | SoKWAYar | pais a5 | p31316 [ P3a31s | 00 15575
Noktasi 15
Coklu Ayar .

P3.13.12.17 Noktasi DigIN 1 15576

s Slot0.1

Secimi 0
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Tab. 83: Coklu ayar noktasi parametreleri

VELEEV

Indeks Parametre Min Maks Birim an Kimlik Aciklama
Coklu Ayar .
P3.13.12.18 |  Noktasi DigIN" | 45577
i Slot0.1
Secimi 1
Coklu Ayar .
P3.13.12.19 |  Noktas| DigIN | 15578
S Slot0.1
Secimi 2
Coklu Ayar .
P3.13.12.20 Noktasi DigIN 15579
S Slot0.1
Secimi 3
5.14  GRUP 3.14: HARICi PID DENETLEYiCisi
Tab. 84: Harici PID denetleyicisi icin temel ayarlar
Dizin Parametre Min Maks Birim Varsayil Kimlik Aciklama
P3 14,11 Harici PID.| etkinles- 0 1 0 1630 0= De\{re disi
tir 1 = Etkin
OPEN = PID2 durma
. . DigIN modunda
P3.14.1.2 Baslatma Sinyali S10t0.2 1049 CLOSED = PID2 diizen-
leme
P3.14.1.3 Durdurmada Cikis 0.0 100.0 % 0.0 1100
P3.14.1.4 PID Kazanci 0.00 1000.00 % 100.00 1631 |Bkz. P3.13.1.1
p3.1415 | D Entegrasyon 0.00 | 400.00 sn 100 | 1632 [BK2-P313.12
Zamani
P3.14.1.6 | PID Tiiretme Zamani 0.00 100.00 sn 0.00 1633 |Bkz. P3.13.1.3
P3.14.1.7 | Sirec Birimi Secimi 0 46 0 1635 |Bkz. P3.13.1.4
P3.14.1.8 Min Sirec Birimi Degisir | Degisir | Degisir 0 1664 |Bkz. P3.13.1.5
P3.14.1.9 Maks Siirec Birimi Degisir | Degisir | Degisir 100 1665 |[Bkz. P3.13.1.6
P3.14.1.10 Sirec Birimi Onda- 0 4 2 1666 Bkz. P3.13.1.7
Liklar
P3.14.1.11 Hata Evirme 0 1 0 1636 |Bkz. P3.13.1.8
P3.14.1.12 Olii Bant 0.00 Degisir | Degisir 0.0 1637 |Bkz. P3.13.1.9
P3.14.1.13 Olii Bant Ertele 0.00 320.00 sn 0.00 1638 |Bkz. P3.13.1.10
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Tab. 85: Harici PID denetleyicisinin ayar noktalari

Varsayil | Kimli

Dizin Parametre Min Maks Birim K Aciklama
Tus Takimi Ayar P3.14.1. | P3.14.1. o
P3.14.2.1 Noktasi 1 8 9 Degisir 0.00 1640
Tus Takimi Ayar P3.14.1. | P3.14.1. o
P3.14.2.2 Noktas 2 8 9 Degisir 0.00 1641
P3.14.2.3 |AvarNoktasiRampa | 5 | 300 g s 0.00 | 1642
Siresi
DiaIN OPEN = Ayar noktasi 1
P3.14.2.4 | Ayar Noktasi Secimi g 1048 |CLOSED = Ayar Noktasi
Slot0.1 2
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Tab. 85: Harici PID denetleyicisinin ayar noktalari

Varsayil | Kimli

Dizin Parametre Min Maks Birim K

Aciklama

0 = Kullanilmiyor

1 =Tus Takimi Ayar

Noktasi 1

2 =Tus Takimi Ayar

Noktasi 2

3=Al1

4 =Al2

5=AI3

6=Al4

7 = Al5

8=Al6

9 =Siirec Verileri Girisi 1

10 =Sirec Verileri Girisi

2

11 =Sirec Verileri Girisi

3

12 =Siirec Verileri Girisi

4

13 =Sirec Verileri Girisi

5

Ayar Noktas.l Kaynak 0 39 1 1643 14 =Siirec Verileri Girisi
1 Secimi 6

15 =Sirec Verileri Girisi

7

16 =Sirec Verileri Girisi

8

17 = Sicaklik Girisi 1

18 = Sicaklik Girisi 2

19 = Sicaklik Girisi 3

20 = Sicaklik Girisi 4

21 = Sicaklik Girisi 5

22 = Sicaklik Girisi 6

23 = Blok Cikisi.1

24 = Blok Cikisi.2

25 = Blok Cikisi.3

26 = Blok Cikisi.4

27 = Blok Cikisi.5

28 = Blok CikisI.6

29 = Blok Cikis1.7

30 = Blok CikisI.8

31 = Blok Cikisl.9

32 = Blok Cikisi.10

P3.14.2.5

Ayar Noktasi 1 Mini-
mum

P3.14.2.6 -200.00 | 200.00 % 0.00 1644

Ayar Noktasi 1 Mak-

P3.14.2.7 X
simum

-200.00 | 200.00 % 100.00 | 1645

Ayar Noktasi Kaynak Bkz. P3.14.2.5.

P3.14.2.8 2 Secimi 0 32 2 1646

Ayar Noktasi 2 Mini-
mum

P3.14.2.9 -200.00 | 200.00 % 0.00 1647
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Tab. 85: Harici PID denetleyicisinin ayar noktalari

Parametre i Aciklama

Ayar Noktasi 2 Mak-

P3.14.2.10 X
simum

-200.00 | 200.00 % 100.00 [ 1648

Tab. 86: Harici PID denetleyicisinin geribildirimi

Indeks Parametre i Kimlik Aciklama
P3.14.3.1 | Geribildirim islevi 1 9 1 1650 |Bkz. P3.13.3.1
P3.14.3.2 | Ceribidirimistevi 46606 1 10000 % 100.0 1651 |Bkz-P3.133.2
Kazanci
P3.14.3.3 Gerlblldlrlm‘1 Kay— 0 30 2 1652 Bkz. P3.13.3.3
nak Secimi
P3.14.3.4 M'”'m”rri“mef”b“d" -200.00 | 200.00 % 0.00 1653
P3.14.3.5 Maks'mfirr'; ?e”b'[d" -200.00 | 200.00 % 100.00 | 1654
P3.14.3.6 Gerlblldlrlm.Z Kay- 0 30 0 1655 Bkz. P3.13.3.6.
nak Secimi
p3.14.3.7 | Minimum Geribildi- 54 35 | 550 g % 0.00 1656
rim 2
P3.14.3.8 Maks'mfirr‘; ge”b”d" -200.00 | 200.00 % 100.00 | 1657

Tab. 87: Harici PID denetleyicisinin siirec denetimi

Varsayila

Indeks Parametre Min Maks Birim Kimlik Aciklama
P3.14.4.1 | Denetimi Etkinlestir 0 1 0 1659 |0 =Devredis
7 1 = Etkin

P3.14.4.2 Ust Limit Degisir | Degisir | Degisir 0 1660 |Bkz.P3.13.6.2
P3.14.4.3 Alt Limit Degisir | Degisir | Degisir 0 1661 |Bkz. P3.13.6.3
P3.14.4.4 Ertelemesi 0 30000 s 0 1662
P3.14.4.5 Harici PID Denetim 0 3 2 757 Bkz. P3.9.1.2

Hatasina Yanit
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PARAMETRELER MENUSU

5.15

Tab. 88: Coklu Pompa parametreleri

Parametre

GRUP 3.15: COKLU POMPA

Aciklama

0 =Tek Sirici

leme

P3.15.1 Coklu Pompa Modu 0 2 0* 1785 |1 = Coklu Takip
2 = Coklu Yonetici
P3.15.2 Pompa Sayisi 1 8 1* 1001
P3.15.3 Pompa ID Numarasi 1 8 0 1500
0=Bagli Degil
- 1=Yalnizca Baslatma
P3.15.4 Bazilfitr;“;f flf:r?'l' 0 2 1 1782 |Sinyali Bagl
y 2=Her iki Sinyal de
Bagl
< 0 = Kullanilmiyor
*
P3.15.5 Pompa Baglantisi 0 1 1 1032 1 = Etkin
0 = Devre disi
P3.15.6 OtomatikDegis 0 2 1* 1027 |1 = Etkin (aralik)
2 = Etkin (hafta ici)
Otomatik Olarak 0 = Yardimci pompalar
P3.15.7 Degistirilen Pompa- 0 1 1* 1028 |1 =Tum pompalar
lar
p3.15g |OtomatikDegistirme | o5 | 35900 | s 480+ | 1029
Araligi
BO = Pazar
B1 = Pazartesi
. o B2 = Sali
P3.15.9 Otomgt..'ﬁ gegll$lt|rme 0 127 0 1786 |B3 = Carsamba
un >ayis B4 = Persembe
B5 =Cuma
B6 = Cumartesi
p3.15.10 |Ctomatik degistirme: | g4 5.4 [ 23.59.59 | Zaman | 00:00:00 | 1787
Ginln Belirli Zamani
p3.15.11 |Otomatikdegistirme: | g0 3395 | p, | 2500% | 1031
Frekans Limiti
p3.15.12 |Otomatik degistirme: | 4 8 E 1030
Pompa Limiti
g Ayar noktasi = 5 bar
0, *
P3.15.13 Bant genisligi 0 100 Yo 10 1097 Bant genisligi = %10,
P3.15.14 | BantGenistigiErte- ) g 3600 s 10% | 1098
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Tab. 88: Coklu Pompa parametreleri

Varsayila

Indeks Parametre Min Maks Unite Kimlik Aciklama
P3.15.15 Sabit Uretim Hizi 0.0 100.0 % 80.0 * 1513
P3.15.16 | Calisan Pompa Siniri 1 P3.15.2 3* 1187

M3.15.17 Baglanti Sinyalleri |Asagidaki baglanti sinyali parametrelerine bakin.

Asiri Basinc Dene- |Asagidaki asiri basin¢ denetimi parametrelerine bakin.

M3.15.18 o
timi
M3.15.19 Pompa Calisma Pompa calisma zamani sayaci parametrelerini asagida inceleyin.
o Zamanli
M3.15.22 Gelismis Ayarlar Gelismis ayarlara iliskin parametreleri asagida inceleyin.

* = Varsayilan deger, P1.2 Uygulama parametresiyle secilen uygulamaya baglidir. Suradaki
varsayilan degerlere bakin: 12.1 Farkli uygulamalardaki parametrelerin varsayilan degerleri.

Tab. 89: Baglanti sinyalleri

Indeks Parametre Min Maks Unite :/aanrsayl Kimlik Aciklama
P3.15.17.1 | Pompa 1 baglantisi | Degisir | Degisir leLgtloli 426 8552‘;;:@&?:9”
P3.15.17.2 | Pompa (2) baglantisi | Degisir | Degisir S[E;%“_ﬂ 427 gfggEzDE:kEit”k?ne@“
P3.15.17.3 | Pompa (3) baglantisi | Degisir | Degisir SDl;gth'] 428 8552‘;;:@&?:9”
P3.15.17.4 | Pompa (4) baglantisi | Degisir | Degisir S[E;%“_ﬂ 429 gfggEzDE:kEit”k?ne@“
P3.15.17.5 | Pompa (5) baglantisi | Degisir | Degisir SDl;gth'] 430 8552‘;;:@&?:9”
P3.15.17.6 | Pompa (4) baglantisi | Degisir | Degisir S[E;%“_ﬂ 486 gfggEzDE:kEit”k?ne@“
P3.15.17.7 | Pompa (7) baglantisi | Degisir | Degisir SDl;gth'] 487 8552‘;;:@&?:9”
P3.15.17.8 | Pompa (8) baglantisi | Degisir | Degisir S[E;%“_ﬂ 488 gfggEzDE:kEit”k?ne@“
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Tab. 90: Asiri basinc denetimi parametreleri

Indeks Parametre i Kimlik Aciklama

Asiri Basinc Deneti- 0 = Devre disi
P3.15.18.1 mini Etkinlestir 0 ! 0 1698 1 = Etkin
P3.15.18.2 De”e“myilsairm Sevi- | pegisir | Degisir | Degisic | 0.00 | 1699

Tab. 91: Pompa calisma zamani sayaci parametreleri

Indeks Parametre i Kimlik Aciklama
0 = Eylem yok
1=P3.15.19.2 ile belir-
Calisma Zamani lenen degeri, secili
P3.15.19.1 0 1 0 1673
Sayacini Ayarla pompanin calisma
zamani sayacina ayar-
layin.
Grup Calisma
P3.15.19.2 Zamani Sayaci: 0 300 000 S 0 1087
Deger
0 =Tdm Pompalar
1 = Pompa (1)
2 =Pompa 2
Grup Calisma 3 =Pompa3
P3.15.19.3 Zamani Sayacl: 0 8 1 1088 |4 =Pompas4
Pompa Secimi 5=Pompa 5
6 =Pompa 6
7 =Pompa 7
8 =Pompa 8
P3.15.19.4 Pompa Calisma 0 300 000 S 0 1109 |0 = Kullamimiyor
Zamani Alarm Limiti
P3.15.19.5 Pompa Calisma 0 300 000 S 0 1110 |© = Kullamitmiyor
Zamani Hata Limiti

Tab. 92: Gelismis ayarlar

Indeks Parametre i Kimlik Aciklama
P3.15.22.1 | Evreleme Frekansi |P3.3.1.1 | 320.0 Hz 320.0 | 15545
P3.15.222 | Evreleme Kaldirma 00 |P3312 | Hz 0.00 | 15546
Frekansi
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5.16 GRUP 3.16: BAKIM SAYACLARI

Tab. 93: Bakim sayaclari

Dizin Parametre Min Maks  |Birim |22 | Kimiik Aciklama

0 = Kullanilmiyor
P3.16.1 Sayac 1 Modu 0 2 0 1104 |1 =Saat

2 = Devir * 1000
P3.16.2 | Sayac 1 Alarm Limiti 0 212‘2?83 h/kRev 0 1105 |0 = Kullamtmiyor
P3.16.3 | Sayac 1 Hata Limiti 0 212%83 h/kRev 0 1106 |0 = Kullanitmiyor
P3.16.4 Sayac 1 Sifirla 0 1107
P3.16.5 Sayac 1 DI Sifirla 0 490 |CLOSED = Sifirlama
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5.17 GRUP 3.17: YANGIN MODU

Tab. 94: Yangin modu parametreleri

Parametre i Aciklama

Atesleme Modu Sif- 0 9999 0 1599 1002 = Etkin

P3.17.1 resi 1234 = Test modu

0 = Yangin Modu fre-

kansi

1 = Onceden ayarlan-

mis hizlar

2 = Tus takimi

3 = Haberlesme

4=Al

5=AI2

6=Al1+AI2

7 =PID1

Atesleme Modqure- 0 18 0 1617 8= Motgr potansiyo-
kansi Kaynagi metresi

9 = Blok Cikisi.1

10 = Blok Cikisi.2

11 = Blok Cikisi.3

12 = Blok Cikisi.4

13 = Blok Cikisi.5

14 = Blok Cikisi.6

15 = Blok Cikisi.7

16 = Blok Cikisi.8

17 = Blok Cikist.9

18 = Blok Cikisi.10

P3.17.2

Atesleme Modu Fre-

P3.17.3 kansi

0.00 P3.3.1.2 Hz 50.00 1598

OPEN = Atesleme
1596 | Modu etkin
CLOSED = Eylem yok

Atesleme Modu DigIN

P3.17.4 Etkinlestirme ACIK Slot0.2

Atesleme Modu DiaIN OPEN = Eylem yok
P3.17.5 Etkinlestirme SlogtO 1 1619 |CLOSED = Atesleme
KAPALI ' Modu etkin

OPEN = ileri
DigIN 1618 CLOSED = Geri
Slot0.1 DigIN Slot0.1 = ileri

DigIN Slot0.2 = Geri

P3.17.6 | Atesleme Modu Geri

Bkz. Tab. 16 Izleme
mendistindeki 6geler.

0 = Devre disi

0 3 1597 |1 =Etkin

2 = Etkinlestirildi (Etkin
+ DI Acik)

3 =Test Modu

Atesleme Modu

V3.17.7 Durumu
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Tab. 94: Yangin modu parametreleri

Parametre i Kimlik Aciklama

Atesleme Modu

V3.17.8 Sayaci

0 1679

65535 | |

5.18 GRUP 3.18: MOTOR ON ISITMA PARAMETRELERI

Tab. 95: Motor on 1sitma parametreleri

Parametre i Kimlik Aciklama
0 = Kullanilmiyor
1 =Her zaman dur-
Motor On lsitma durma durumunda
P3.18.1 ; . 0 3 0 1225 |2 =Dl tarafindan kon-
Islevi L
’ trol ediliyor
3 = Sicaklik limiti, rad-
yator
pa.1g2 | Onlsitmasicaklk - o 100 | °c/F 0 1226
Limiti
p3.1g3 | Moter Onlsitma 0 054 L | A Degisir | 1227
Akimi
OPEN = Eylem yok
Motor On Isitma _ o DigIN CLOSED = Durdurma
P3.18.4 ACIK Degisir | Degisir Slot0.1 1044 durumunda dn Isitma
etkinlestirildi

5.19  GRUP 3.19: SURUCU OZELLESTIRICI

Tab. 96: Siiriicii 6zellestirici parametreleri

Indeks Parametre i Kimlik Aciklama

0 = Programi Yirit

15001 1 =Programlama

P3.19.1 Calisma Modu ‘ 0 ‘ 1 | | 1

NOT!

Siirtict Ozellestirici kullanirken Vacon Live'daki grafiksel Siiriicii Ozellestirici
aracini kullanin.
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5.20 GRUP 3.21: POMPA KONTROLU

Tab. 97: Otomatik temizleme parametreleri

Parametre i Aciklama
0 = Devre disi
1 = Etkinlestirildi (DIN)
P3.21.1.1 Temizleme islevi 0 3 0 1714 | 2= Etkinlestirildi
(Gecerli)
3 = Etkin (hafta ici
Temizleme Etkinles- DigIN
P3.21.1.2 tirme Slot. 1 1715
p3.21.1.3 | Temizleme Akimi 0.0 200.0 % 120.0 1712
Limiti
P3.21.1.4 | Temizleme Akimi 0.0 300.0 s 60.0 1713
Gecikmesi
B0 = Pazar
B1 = Pazartesi
B2 = Sall
P3.21.1.5 | Temizleme Ginleri 0 127 0 1723 |B3 = Carsamba
B4 = Persembe
B5=Cuma
B6 = Cumartesi
p3.21.1.6 | GUnunTemizleme 144440 [93.59.59 00:00:00 | 1700
Zamani
p3.21.1.7 | Temizleme Dongl- 1 100 5 1716
leri
p3.21.1.g |TemiztemelleriFre- | 4 o 50.00 Hz 45.00 1717
kansi
P3.21.1.9 | Tmzlm ileri Siresi 0.00 320.00 s 2.00 1718
P3.21.1.1 | Temizleme Geri Fre- 0.00 50.00 Hz 45.00 1719
0 kansi
P3'211'1'1 Tmzlm Geri Siiresi | 000 | 32000 | s 000 | 1720
P3.21.1.1 Temlzlen.w.e H!zlanma 01 3000 S 01 1721
2 Siresi
P3.21.1.1 Temlzlem(.al Ya\{a$- 01 3000 S 01 1792
3 lama Siiresi
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Tab. 98: Kiiciik yardimci pompa parametreleri

Indeks Parametre Kimlik Aciklama
- 0 = Kullanilmiyor

P3.21.2.1 Kugik Yardimei 0 2 0 1674 |1 = PID uyku
Pompa Islevi

2 = PID uyku (seviye)

Kicik Yardimci

P3.21.2.2 Pompa Baslatma Degisir | Degisir | Degisir 0.00 1675
Seviyesi

Kiciik Yardimci

P3.21.2.3 Pompa Durdurma Degisir | Degisir | Degisir 0.00 1676
Seviyesi

Tab. 99: Hazirlama pompasi parametreleri

Indeks Parametre Kimlik Aciklama
P3.21.3.1 | Hazirlama islevi 0 1 0 1677 |0 =Devredis

’ 1 = Etkin
P3.21.3.2 Hazirlama Siresi 0.0 320.00 s 3.0 1678

Tab. 100: Bloke etme énleyici parametreleri

Parametre

Aciklama

P3.21.41 | Bloke etme onleyici

Aralig) 0 96.0 S 0 1696
P3.21.4.2 Blokaj 6nleme 0 300 s 20 1697
calisma zamani

p3214.3 | Blokajonleme fre-

P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 15.0 1504
kansi
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Tab. 101: Buzlanma korumasi parametreleri

Kimli
k

Varsayila

Indeks Parametre Min Maks Birim

Aciklama

P3.21.5.1

Buzlanma Korumasi

1704

0 = Devre disi
1 = Etkin

P3.21.5.2

Sicaklik Sinyali

29

1705

0 = Sicaklik Girisi 1
(-50-200 C)

1 = Sicaklik Girisi 2
(-50-200 C)

2 = Sicaklik Girisi 3
(-50-200 C)

3 = Sicaklik Girisi 4
(-50-200 C)

4 = Sicaklik Girisi 5
(-50-200 C)

5 = Sicaklik Girisi 6
(-50-200)

6 = Analog giris 1

7 = Analog giris 2
8 = Analog giris 3

9 = Analog giris 4
10 = Analog giris 5
11 = Analog giris 6
12 = Siirec Verileri
Girisi 1 (%0-100]
13 = Sirec Verileri
Girisi 2 (%0-100]
14 = Siirec Verileri
Girisi 3 (%0-100]
15 = Sirec Verileri
Girisi 4 (%0-100]
16 = Siirec Verileri
Girisi 5 (%0-100]
17 = Siirec Verileri
Girisi 6 (%0-100]
18 = Siirec Verileri
Girisi 7 (%0-100]
19 = Siirec Verileri
Girisi 8 (%0-100]
20 = Blok Cikisl.1
21 = Blok Cikis1.2
22 = Blok CikisI.3
23 = Blok Cikisi.4
24 = Blok Cikisi.5
25 = Blok CikisI.6
26 = Blok Cikis1.7
27 = Blok CikisI.8
28 = Blok Cikis1.9
29 = Blok Cikisi.10

P3.21.5.3

Minimum Sicaklik
Sinyali

-50,0
(°C)

P3.21.5.4.
4

°C/°F

-50,0 (°C)

1706

P3.21.5.4

Maksimum Sicaklik
Sinyali

P3.21.5.

200,0 (°C)

OC/OF

200,0 (°C)

1707
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Tab. 101: Buzlanma korumasi parametreleri

Indeks Parametre i Aciklama
p32155 | BuzanmakKoruma | P3.21.5. | oq 51 5 4 | ocsor | 500(°c) | 1708
Sicakligi Limiti 3
Buzlanma Koruma
P3.21.5.6 0.0 P3.3.1.2 Hz 10.0 1710
Frekansi
Bu izleme degeri, Buz-
Buzlanma Sicaklidi lanma Koruma islevi
V3.21.5.7 uzianma SIcaxigl | pegisir | Degisir | °C/°F 1711 |icin kullanilan sicaklik
Izleme . L o
sinyalinin degerini gos-
terir.
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6 TANI MENUSU

6.1 ETKIN HATALAR

Bir hata veya bircok hata varsa ekran hata adini gosterir ve yanip soner. Tani menusiine
donmek icin OK diigmesine basin. Etkin hatalar alt menlsu hatalarin sayisini gorintiler.
Hata zamanina iliskin verileri gormek icin hatayi secin ve OK diigmesine basin.

Sifirlayincaya kadar hata etkin durumda kalir. Bir hatayi sifirlamanin 5 yolu vardir.
* 2 sn kadar Sifirla digmesine basin.

» Hatalari sifirla alt menustine gidin ve Hatalari Sifirlama parametresini kullanin.
« G/C terminalinde sifirlama sinyali verin.

* Haberlesmeyle sifirlama sinyali verin.
» Vacon Live'da sifirlama sinyali verin.

Etkin hatalar alt mentsi maksimum 10 hatayi depolayabilir. Alt mend, ortaya ciktiklari
sirayla hatalari gorintiler.

6.2 HATALARI SIFIRLA

Bu mendden hatalari sifirlayabilirsiniz. Talimatlar icin bkz. Bolum 71.7 Hata gértntiilenir.

f DiKKAT!
Hatayi sifirlamadan once siricinin kazara yeniden baslatilmasini onlemek icin
harici Kontrol sinyalini kaldirin.

6.3 HATA GECMiISi
Hata gecmisinde 40 hata gorebilirsiniz.

Bir hataya iliskin ayrintilari gormek icin Hata gecmisine gidin, hatayi bulun ve OK diigmesine
basin.

6.4 TOPLAM SAYACLARI

Sayac degeri okumak icin haberlesmeyi kullaniyorsaniz bkz. 10.22 Sayaclar.
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Tab. 102: Tani meniisiindeki toplam sayac parametreleri

Parametre [ Kimlik Aciklama
Sebekeden alinan
enerji miktari.Bu
sayaci sifirlayamazsi-

V4.1 iz
o Metin ekraninda:ekra-
a Enerji Sayaci Degisir 2291 [nin gosterdigi en yuk-
sek enerji birimi
MW'dir.Toplam enerji
999,9 MW'den fazla
olursa ekranda birim
gosterilmez.
isletim Siiresi (gra- ad Kontrol biriminin isle-
Va.a3 fiksel tus takimi) ss:dak 2298 tim siresi.
isletim Siiresi (metin Kontrol biriminin top-
Vh.b.b4 a L
tus takimi) lam isletim siresi (yil).
isletim Siiresi [metin Kont'rol b.|r|m.|.n|n Fop-
V4.4.5 ’ d lam isletim siresi
tus takimi) .y
, (giin).
isletim Siiresi (metin sa:dak: Kontrﬂol b|.r|m|n|n isle-
V4.4.6 7 tim siresi (saat,
tus takimi) sn ) .
’ dakika, saniye).
Calisma Siiresi (gra- ad Motor calisma siiresi.
V447 fiksel tus takimi) ss:dak 2293
Vh 48 Cal|§ma Siresi 3 M.otor.toplam calisma
(metin tus takimi) siiresi (yill.
V4.9 Cal!s,ma Siresi q M'otor‘topllam calisma
(metin tus takimi) siiresi (gln).
L L. Motor toplam calisma
V4.4.10 Galisma Suresi sa:dak: siiresi (saat, dakika,
(metin tus takimi) sn .
saniye).
Glc birimi acildiktan
Acilma Suresi (gra- ad sonra gecen siire.Bu
V44T fiksel tus takimi) ss:dak 2294 sayacl sifirlayamazsi-
niz.
Vh b 12 Acilma Suresi (metin 5 Zamap icerisinde top-
tus takimi) lam giic (yil).
V4413 Acilma Siresi (metin q Zamap |<;et.'.|smde top-
tus takimi) lam glic (giin).
Vh b 14 Acilma Suresi (metin sa:dak: Toplam acilma siiresi
o tus takimi) sn (saat, dakika, saniye).
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Tab. 102: Tani meniisiindeki toplam sayac parametreleri

Parametre i Kimlik Aciklama

Glc birimi baslatildik-
tan sonraki calistirma
saylsl.

Baslatma Komutu 2295

V4415 Sayaci

6.5 DURUM SAYACLARI

Sayac degeri okumak icin haberlesmeyi kullaniyorsaniz bkz. Bolum 70.22 Sayaclar.

Tab. 103: Tani meniisiindeki toplam durum sayaci parametreleri

Parametre i Kimlik Aciklama

Bu sayaci sifirlayabilir-
siniz.Metin ekranin-
daekranin gosterdigi
en yiksek enerji birimi
MW'dir.Toplam enerji
999,9 MW'den fazla
olursa ekranda birim
gosterilmez.

Sayaci sifirlama

P4.5.1 Enerji Durum Sayaci Degisir 2296 |. Metin ekraninda:4

sn kadar OK
diigmesine basin.

. Grafiksel
ekranda:0K
digmesine
basin.Sayag sifir-
lama sayfasi
gorundr.Tekrar
OK digmesine
basin.

Bu sayaci sifirlayabilir-

isletim Siiresi (gra- ad siniz.Yukaridaki P4.5.1
P4.5.3 fiksel tus takimi) ss:dak 2299 icindeki talimatlara
bakin.
P45 4 Isletim Siresi (metin 5 Toplam isletim siiresi
tus takimi) (yil).
P4 55 Isletim Siresi (metin q qulam isletim siiresi
tus takimi) (giin).
P45 .6 isletim Siiresi (metin sa:dak: Toplam isletim siiresi
e tus takimi) sn (saat, dakika, saniye).
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6.6 YAZILIM BILGILERI

Tab. 104: Tani meniisiinde yazilim bilgileri parametreleri

Parametre i Aciklama

Vh b1 Yazilim Paketi (gra- Yazilim tanimlama
e fiksel tus takimi) kodu

Yazilim Paketi kimligi

V.62 (metin tus takimi)
Yazilim Paketi
V4.6.3 Surimi (metin tus
takimi)
. A Kontrol birimi
0,
V4.6.4 Sistem Yk 0 100 %o 2300 CPU'sunda yiik
Uygulama Adi (gra- Uygulamanin adi

V4.6.5 fiksel tus takimi)
V4.6.6 Uygulama kimligi Uygulamanin kodu
V4.6.7 Uygulama Sirimu
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7  G/CVE DONANIM MENUSU

G/C ve Donanim mentisiinde farkli seceneklerle ilgili farkli ayarlar bulunur. Meniideki
degerler islenmemis degerlerdir, yani uygulama tarafindan dlceklenmemistir.

7.1 TEMEL G/C

Temel G/C mentisiinden giris ve cikislarin durumlarini izleyebilirsiniz.
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Tab. 105: G/C ve Donanim meniisiindeki temel G/C parametreleri

Parametre

Kimlik

Aciklama

V5.1.1

Dijital Giris 1

Dijital giris sinyali
durumu

V5.1.2

Dijital Giris 2

Dijital giris sinyali
durumu

V5.1.3

Dijital Giris 3

Dijital giris sinyali
durumu

V5.1.4

Dijital Giris 4

Dijital giris sinyali
durumu

V5.1.5

Dijital Giris 5

Dijital giris sinyali
durumu

V5.1.6

Dijital Giris 6

Dijital giris sinyali
durumu

V5.1.7

Analog Giris 1 Modu

Analog giris sinyali icin
belirlenen modu goste-
rir.Secim, kontrol kar-
tinda DIP anahtariyla
yapilir.

1=0...20mA
3=0..10V

V5.1.8

Analog Giris 1

100

%

0.00

Analog giris sinyalinin
durumu

V5.1.9

Analog Giris 2 Modu

Analog giris sinyali icin
belirlenen modu goste-
rir.Secim, kontrol kar-
tinda DIP anahtariyla
yapilir.

1=0...20mA
3=0..10V

V5.1.10

Analog Giris 2

100

%

0.00

Analog giris sinyalinin
durumu

V5.1.11

Analog Cikis 1 Modu

Analog giris sinyali icin
belirlenen modu goste-
rir.Secim, kontrol kar-
tinda DIP anahtariyla
yapilir.

1=0...20mA
3=0..10V
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Tab. 105: G/C ve Donanim meniisiindeki temel G/C parametreleri

Varsayila

Dizin Parametre Min Maks Birim Kimlik Aciklama
Analog cikis sinyalinin
V5.1.12 Analog Cikis 1 0 100 % 0.00
durumu
V5.1.13 Réle Cikisi 1 0 1 0 Role cikig sinyalinin
T durumu
V5.1.14 Réle Cikisi 2 0 1 0 Role cikis sinyalinin
T durumu
V5.1.15 Réle Cikisi 3 0 1 0 Role cikig sinyalinin
T durumu

7.2 SECENEK KARTI YUVALARI

Bu menideki parametreler tim secenek kartlari icin farklidir. Takilan secenek kartinin
parametrelerini gorebilirsiniz. C, D veya E yuvasinda secenek karti takili degilse
parametreleri goremezsiniz. Yuvalarin konumu hakkinda daha fazla bilgi icin bkz. Bolim
10.6.1 Dijital ve analog girislerin programlanmasi.

Bir secenek karti cikarilinca ekranda hata kodu 39 ve hata adi Cihaz ¢ikarildr gorintilenir.
Bkz. Bolim 77.3 Hata kodlari.

Tab. 106: Secenek kartiyla ilgili parametreler

Menii islev Aciklama
Ayarlar Secenek kartiyla ilgili ayarlar

Yuva C :
Izleme Secenek kartiyla ilgili verileri izleme
Ayarlar Secenek kartiyla ilgili ayarlar

Yuva D
izleme Secenek kartiyla ilgili verileri izleme
Ayarlar Secenek kartiyla ilgili ayarlar

Yuva E
izleme Secenek kartiyla ilgili verileri izleme
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7.3 GERCEK ZAMAN SAATI

Tab. 107: G/C ve Donanim meniisiinde gercek zaman saati parametreleri

Varsayila

Dizin Parametre Min Maks Birim Kimlik Aciklama

Pilin durumu.

V5.5.1 Pil Durumu 1 3 2205 [ 1 = Takili degil

2 =Takili
3 = Pili degistirin

P5.5.2 Saat ss:dd:s 2201 Gunln gecerli saati

P5.5.3 Tarih gg.aa. 2202 |Gecerli tarih

P5.5.4 Yil yyyy 2203 | Gecerliyil

Yaz saati uygulamasi
kurali

1 = Kapali

2 = AB: Mart ayinin son
Pazar glini baslar,
P5.5.5 Yaz Saati Uygulamasi 1 4 1 2204 | Ekim ayinin son Pazar
glinl sona erer

3 = ABD: Mart ayinin 2.
Pazar giind baslar,
Kasim ayinin 1. Pazar
giinl sona erer

4 = Rusya (sabit)

7.4 GUC BiRiMi AYARLARI
Bu mentden fan ve sinis filtresi ayarlarini degistirebilirsiniz.

Fan, optimize edilmis veya her zaman acik modda calisir.Optimize edilmis moddayken
strldcinin dahili mantigi sicaklik hakkinda verileri alir ve fan hizini kontrol eder.Sirici
Hazir durumuna gectikten sonra fan 5 dakika icinde durur.Her zaman acik modundayken fan
son hizda calisir ve durmaz.

Sinis filtresi, asiri modtlasyon derinligini kisitlar ve termal koruma islevlerinin anahtarlama
frekansini azaltmasina izin vermez.
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Tab. 108: Giic birimi ayarlari

Parametre i Kimlik Aciklama

P5.6.1.1 Fan Kontrol Modu 0 1 1 2377 | 0=Her zaman acik
1 = Optimize edilmis

P5.6.4.1 Sinds Filtresi 0 1 0 0 = Kullanitlmiyor
1 = Kullaniliyor
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7.5 TUS TAKIMI

Tab. 109: G/C ve Donanim meniisiindeki tus takimi parametreleri

Parametre i Aciklama

Ekranin, P5.7.2 para-
metresiyle belirlenen
sayfaya dénmesi icin
P5.7.1 Zaman Asimi Siresi 0 60 min 0* gecmesi gereken sire.

0 = Kullanilmiyor

Siriclye gic
verildiginde veya P5.7.1
parametresiyle belirle-
nen siire gectikten
sonra ekranda gosteri-
len sayfa.Deger O ola-
rak belirlendiginde
ekran, gosterdigi son

P5.7.2 Varsayilan Sayfa 0 4 0* RN
sayfayi gorintiler.

0 =Yok

1 = Mend dizini gir
2 = Ana meni

3 = Kontrol sayfasi
4 = Coklu monitor

Meni dizini olacak bir
sayfa belirlenir.(P5.7.2
parametresinde 1
secimi.)

P5.7.3 Mend Dizini

Ekranin kontrast ayari

* %k 0,
P5.7.4 Kontrast 30 70 %o 50 (%30-70) yapilir.

Ekranin arka plan
aydinlatmasi sonin-
ceye kadar gececek
Arka Plan Aydin- siire (0-60 dak] ayarla-

latma Siresi nir.Deger 0 olarak
belirlenirse arka plan
aydinlatmasi her
zaman yanar.

P5.7.5

* = Varsayilan deger, P1.2 Uygulama parametresiyle secilen uygulamaya baglidir.12.7 Farkl
uygulamalardaki parametrelerin varsayilan degerleri icindeki varsayilan degerlere bakin.

** Yalnizca grafiksel tus takimi ile kullanilabilir.

7.6 HABERLESME

G/C ve Donanim meniisiinde farkli haberlesme kartlariyla ilgili parametreler bulunur. ilgili
haberlesme kilavuzunda bu parametrelerin kullanimina iliskin talimatlari bulabilirsiniz.
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8 KULLANICI AYARLARI, SIK KULLANILANLAR VE
KULLANICI SEVIYESI MENULERI

8.1 KULLANICI AYARLARI

8.1.1 KULLANICI AYARLARI

Tab. 110: Kullanici ayarlari meniisiindeki genel ayarlar

Dizin Parametre Min Maks Birim Varsayila Kimlik Aciklama
. . . o o o Secim tim dil paketle-
P6.1 Dil Secimleri Degisir | Degisir Degisir 802 rinde farkldir.
P6.2 Uygulama Secimi 801 Uygulama secin.
M6.5 Parametre Yedegi il;lz Tab. 111 Kullanici ayarlari mentisiindeki parametre yedekleme parametre-
Mb.6 Parametre Karsilas-
tirma
Gerekli oldugunu
P6.7 Siricl Adi dusuniyorsaniz suri-
cliye bir ad verin.
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8.1.2 PARAMETRE YEDEGI

Tab. 111: Kullanici ayarlari meniisiindeki parametre yedekleme parametreleri

Parametre i Aciklama

Varsayilan parametre
Fabrika Vrsy Dgr 831 degerlerini geri yikler

Geri Yikle ve Baslatma sihirbazini
baslatir.

P6.5.1

Parametre degerlerini
kontrol paneline kay-
deder, 6rnegin bu
degerleri baska bir

Tus tkn: kaydet 0 1 0 slriicliye kopyalar.

P6.5.2

0 = Hayir
1= Evet

Tus takimindan geri Kontrol panelindeki
P6.5.3 yikle parametre degerlerini
* suricuye yukler.

Ozellestirilmis bir
parametre setini (yani
uygulamadaki tim
parametreler] saklar.

B6.5.4 Set 1'e Kaydet

Ozellestirilmis para-
B6.5.5 Set 1'den Geri Yikle metre setini siirlicliye
ylkler.

Ozellestirilmis baska
bir parametre setini
B6.5.6 Set 2'ye Kaydet (yani uygulamadaki
tim parametreler)
saklar.

Ozellestirilmis para-
B6.5.7 Set 2'den Geri Yikle metre seti 2'yi siiri-
clye yikler.

* Yalnizca grafiksel ekran ile kullanilabilir.

8.2 SIK KULLANILANLAR
NOT!

Bu menii grafiksel ekranla birlikte kontrol panelinde kullanilabilir ancak metin
ekrani ile kontrol panelinde kullanilamaz.

NOT!

Bu meni, Vacon Live aracinda kullanilamaz.
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Ayni 0geleri sik sik kullaniyorsaniz, Sik Kullanilanlar'a ekleyebilirsiniz. Tim tus takimi
mendilerinden bir grup parametre veya izleme sinyali toplayabilirsiniz. Bunlari tek tek mend
yapisinda bulmaniz gerekmez. Alternatif olarak bunlari kolayca bulabileceginiz Sik

Kullanilanlar klasoriine ekleyin.

SIK KULLANILANLARA OGE EKLEME

1 Sik Kullanilanlara eklemek istediginiz 6geyi bulun.
Ok digmesine basin.

2 Sik kullanilanlara ekle secenegini belirleyip OK
digmesine basin.

3 Adimlar artik tamamlanmistir. Devam etmek icin
ekrandaki talimatlari okuyun.

SIK KULLANILANLARDAN OGE KALDIRMA

1 Sik Kullanilanlara gidin.

stor|(G| READY II0
E’ Basic Settings
Motor Nom Voltg
230.00 v
Motor Nom Freq
50.00 Hz
Motor Nom Speed
° 1430 rpm
stor|(G| READY]| | o

Motor Nom Freq
Edit
@ Help

Q Add to favourites

STOP | & | READY| | 110

8F Motor Nom Freq
[¢]

was added to
favourites. Press OK
to continue.
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2 Kaldirmak istediginiz 6geyi bulun. Ok digmesine
basin. stor| (G| RerpY | o

El Favourites

Motor Nom Freq

50.00 Hz
3 Sik kullanilanlardan kaldir secenegini belirleyin.
stor| (G| Rerpy /o
Motor Nom Freq

Rem from favourites

4 Ogeyi kaldirmak icin OK diigmesine tekrar basin.

8.3 KULLANICI SEVIYELERI

Yetkili olmayan personelin parametrelerde degisiklik yapmasini onlemek icin Kullanici
seviyesi parametrelerini kullanin.Ayrica parametrelerde yanlislikla degisiklik yapilmasini da
onleyebilirsiniz.

Bir kullanici seviyesi sectiginizde kullanici kontrol paneli ekraninda tim parametreleri
goremez.
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Tab. 112: Kullanici seviyesi parametreleri

Parametre i Kimlik Aciklama

1=Normal.Tim
mendtler ana menide
gorundr.

2 = izleme.Yalnizca
izleme ve kullanici
P8.1 Kullanici Seviyesi 1 3 1 1194 | seviyesi mendileri ana
mentde gorindr.

3 =Sik Kullanilan-
lar.Yalnizca sik kulla-
nilanlar ve kullanici
seviyesi meniiler ana
mentde gorindr.

Ornegin Normal seviye-
sindeyken izleme
6gesine gecmeden
once 0'dan farkli bir
deger belirlerseniz
Normal seviyesine geri
dondigiinizde erisim
kodu saglamaniz gere-
kecektir.Bu, yetkili
olmayan personelin
kontrol panelindeki
parametrelerde
degisiklik yapmasini
onler.

P8.2 Erisim Kodu 0 99999 0 2362

f DIKKAT!
Erisim kodunu kaybetmeyin.Erisim kodunun kaybolmasi durumunda en yakin
servis merkezine veya is ortagina basvurun.

KULLANICI SEVIYELERININ ERiSiM KODUNUN DEGiSTIRILMESi

1 Kullanici seviyelerine gidin.
2 Erisim kodu 6gesine gidin ve Sag ok digmesine
basin.

STOP|C| READY| ALARM |Keypad

Main Menu
ID:2362 P8.2

2 User level
oi Normal

5 Access code
00000
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3 Erisim kodunun basamaklarini degistirmek icin ok
diigmelerini kullanin. STOP|C| READY| ALARM | /0
o5 Access code
© ID:2362 P8.2
A
\4
00000
Min:0
Max:9

4 Degisikligi OK digmesine basarak kabul edin.
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9 IZLEME DEGERi ACIKLAMALARI

Bu bolimde tim izleme degerleri 6zet olarak aciklanmistir.

9.1 TEMEL

V2.3.1 CIKIS FREKANSI [ID 1]

Bu izleme degeri, motora gercek cikis frekansini gosterir.

V2.3.2 FREKANS REFERANSI (ID 25)

Bu izleme degeri, motor kontroliine gercek frekans referansini gosterir.
Deger 10 ms araliginda glincellenir.

V2.3.3 MOTOR HIZI (ID 2)

Bu izleme degeri, d/dk cinsinden motorun gercek hizini (hesaplanan deger] gosterir.

V2.3.4 MOTOR AKIMI (ID 3]

Bu izleme degeri, motorun dlcilen akimini gosterir.
Degerin olceklemesi, farkli siriict boyutlariicin farkldir.

V2.3.5 MOTOR TORKU (ID 4)

Bu izleme degeri, motorun gercek torkunu (hesaplanan deger) gosterir.

V2.3.7 MOTOR SAFT GUCU (ID 5)

Bu izleme degeri, motorun gercek saft glictini (hesaplanan degder) motor nominal glci
ylzdesi olarak gosterir.

V2.3.8 MOTOR SAFT 6UCU (ID 73]

Bu izleme degeri, motorun gercek saft glicinii (hesaplanan deger] gésterir.
Ol¢iim birimi "kW/hp Secimi” parametre degerine gore kW veya hp'dir.

V2.3.9 MOTOR VOLTAJI (ID 6]

Bu izleme degeri, motora gercek cikis voltajini gosterir.

V2.3.10 DC HAT VOLTAJI (ID 7]

Bu izleme degeri, stricinin DC hattinda dlcilen voltajini gosterir.
V2.3.11 BIRIM SICAKLIGI (ID 8]

Bu izleme degeri, stiricinin 6l¢ilen radyator sicakligini gosterir.
Izleme degerinin birimi "C/F Secimi" parametre degerine gore Celsius derece veya
Fahrenheit derecedir.
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V2.3.12 MOTOR SICAKLIGI (ID 9]

Bu izleme degeri, hesaplanan motor sicakligini nominal calisma sicakliginin yiizdesi olarak
gosterir.
Deger %105'in Uzerine cikarsa motor termal koruma hatasi olusur.

V2.3.13 MOTOR GN ISITMA (ID 1228)

Bu izleme degeri, motor 6n 1sitma islevinin durumunu gosterir.

V2.3.15 KWH HATA SAYACI DUSUK (ID 1054]

Bu izleme degeri, kWh sayacinin (enerji sayaci] gercek degerini gdsterir.
Sayacin degeri 65535'ten yiksek oldugunda sayac 0'dan yeniden baslatilir.

V2.3.16 KWH HATA SAYACI YUKSEK (ID 1067]

Bu izleme degeri, kWh sayacinin (enerji sayaci) kac¢ defa déndiigiini gosterir.

9.2 G/C

V2.4.1 SLOTA DIN 1,2,3 (ID 15]
Bu izleme degeri, yuva A'daki (standart G/C] dijital giris 1-3'in durumunu gésterir.
V2.4.2 SLOTA DIN 4,5,6 (ID 16)]
Bu izleme degeri, yuva A'daki (standart G/C) dijital giris 4-6'nin durumunu gosterir.

V2.4.3SLOTB RO 1,2,3(ID 17)

Bu izleme degeri, yuva B'deki role cikisi 1-3'Gn durumunu gosterir.

V2.4.4 ANALOG GIRIS 1 (ID 59)

Bu izleme degeri, analog giris sinyalinin degerini kullanilan aralik yiizdesi olarak gosterir.

V2.4.5 ANALOG GIRIS 2 (ID 60)

Bu izleme degeri, analog giris sinyalinin degerini kullanilan aralik ylizdesi olarak gosterir.

V2.4.6 ANALOG GIRIS 3 (ID 61)

Bu izleme degeri, analog giris sinyalinin degerini kullanilan aralik ylizdesi olarak gosterir.

V2.4.7 ANALOG GIRIS 4 (ID 62)

Bu izleme degeri, analog giris sinyalinin degerini kullanilan aralik yiizdesi olarak gosterir.

V2.4.8 ANALOG GIRIS 5 (ID 75)

Bu izleme degeri, analog giris sinyalinin degerini kullanilan aralik yizdesi olarak gosterir.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 212 iZLEME DEGERI ACIKLAMALARI

V2.4.9 ANALOG GIRIS 6 (ID 76)

Bu izleme degeri, analog giris sinyalinin degerini kullanilan aralik yizdesi olarak gosterir.

V2.4.10 SLOTAAO 1 (ID 81)

Bu izleme degeri, analog cikisinin degerini kullanilan aralik ylizdesi olarak gosterir.

9.3 SICAKLIK GIRISLERI

B8 veya BH secenek karti takilmazsa, Sicaklik girisi ayarlariyla ilgili izleme degerleri
kullanilamaz.

V2.5.1 SICAKLIK GIRISi 1 (ID 50}

Bu izleme degeri, sicakligin 6lcllen degerini gosterir.
Izleme degerinin birimi "C/F Secimi" parametre degerine gore Celsius derece veya
Fahrenheit derecedir.

NOT!

Sicaklik girislerinin listesi, mevcut olan ilk 6 sicaklik girisi seklindedir. Liste, yuva A
ile baslayip yuva E ile biter. Bir giris mevcutsa ancak sensor bagli degilse, olcilen
direnc sonsuz oldugundan liste maksimum degeri gosterir. Degerin minimum
degerini almasi icin girisi baglayin.

V2.5.2 SICAKLIK GIRISi 2 (ID 51]

Bu izleme degeri, sicakligin 6lctlen degerini gosterir.
Izleme degerinin birimi "C/F Secimi" parametre degerine gore Celsius derece veya
Fahrenheit derecedir.

V2.5.3 SICAKLIK GIRiSi 3 (ID 52)

Bu izleme degeri, sicakligin 6lcilen degerini gosterir.
Izleme degerinin birimi "C/F Secimi" parametre degerine gore Celsius derece veya
Fahrenheit derecedir.

V2.5.4 SICAKLIK GIRISI 4 (ID 69]

Bu izleme degeri, sicakligin 6lcilen degerini gosterir.
Izleme degerinin birimi "C/F Secimi" parametre degerine gore Celsius derece veya
Fahrenheit derecedir.

V2.5.5 SICAKLIK GIRISI 5 (ID 70}

Bu izleme degeri, sicakligin 6lctlen degerini gosterir.
Izleme degerinin birimi "C/F Secimi" parametre degerine gore Celsius derece veya
Fahrenheit derecedir.

V2.5.6 SICAKLIK GIRiSi 6 (ID 71)

Bu izleme degeri, sicakligin dlclilen degerini gosterir.
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izleme degerinin birimi "C/F Secimi” parametre degerine gore Celsius derece veya
Fahrenheit derecedir.

9.4 EKSTRA VE GELiSMiS

v2.6.1 SURUCU DURUM KELIMESI (ID 43)

Bu izleme degeri, stridcinin bit kodlu durumunu gosterir.

V2.6.2 HAZIR DURUMU (ID 78)

Bu izleme degeri, strdctinin Hazir kriteri hakkinda bit kodlu verileri gosterir.
Surici Hazir durumunda degilken, bu veriler izleme icin faydalidir.

NOT!
Degerler grafiksel ekranda onay kutulari seklinde gorinir. Kutu secilirse deger
etkindir.

V2.6.3 UYGULAMA DURUM IFADESI 1 (ID 89)

Bu izleme degeri, uygulamanin bit kodlu durumlarini gosterir.

NOT!
Degerler grafiksel ekranda onay kutulari seklinde gorinur. Kutu secilirse deger
etkindir.

V2.6.4 UYGULAMA DURUM IFADESI 2 (ID 90)

Bu izleme degeri, uygulamanin bit kodlu durumlarini gosterir.

NOT!
Degerler grafiksel ekranda onay kutulari seklinde gorinur. Kutu secilirse deger
etkindir.

V2.6.5 DIN DURUMU IFADESI 1 (ID 56)

Bu izleme degeri, dijital giris sinyallerinin bit kodlu durumunu gésterir.

Izleme degeri, her bitin bir dijital giris durumunu gésterdigi 16 bitlik ifadedir. Her yuvadan 6
dijital giris okunur. Ifade 1, A yuvasindaki (bit0) giris 1 ile baslar ve C yuvasindaki (bit15) giris
4 ile biter.

V2.6.6 DIN DURUMU IFADESI 2 (ID 57)

Bu izleme degeri, dijital giris sinyallerinin bit kodlu durumunu gosterir.

Izleme degeri, her bitin bir dijital giris durumunu gosterdigi 16 bitlik ifadedir. Her yuvadan 6
dijital giris okunur. Ifade 2, C yuvasindaki (bit0) giris 5 ile baslar ve E yuvasindaki (bit13) giris
6 ile biter.
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V2.6.7 MOTOR AKIMI 1 OND (ID 45)

Bu izleme degeri, sabit sayida ondalikli ve daha az filtreli motorun olctilen akimini gosterir.
Bu izleme degeri, cerceve boyutunun etkilememesi icin dogru degeri elde etmek Uzere,
ornegin haberlesmeyle kullanilabilir veya motor akimi icin daha az filtreleme siiresi
gerektiginde izleme amaciyla kullanilabilir.

V2.6.8 FREKANS REFERANSI KAYNAGI (ID 1495]

Bu izleme degeri, anlik frekans referansi kaynagini gosterir.

V2.6.9 SON ETKIN HATA KODU (ID 37]

Bu izleme degeri, sifirlanmamis en son etkinlestirilen hatanin hata kodunu gosterir.

V2.6.10 SON ETKIN HATA KIMLIGi (ID 95)

Bu izleme degeri, sifirlanmamis en son etkinlestirilen hatanin hata kimligini gosterir.

V2.6.11 SON ETKIN ALARM KODU (ID 74]

Bu izleme degeri, sifirlanmamis en son etkinlestirilen alarmin alarm kodunu gosterir.

V2.6.12 SON ETKIiN ALARM KiMLIGi (ID 94)

Bu izleme degeri, sifirlanmamis en son etkinlestirilen alarmin alarm kimligini gosterir.

V2.6.13 MOTOR REGULATORU DURUMU (ID 77)

Bu izleme degeri, motor limiti denetleyicilerinin bit kodlu durumunu gosterir.

NOT!
Degerler grafiksel ekranda onay kutulari seklinde gorinir. Kutu secilirse limit
denetleyicisi etkindir.

9.5 ZAMANLAYICI iISLEVLERI

V2.7.1TC1,TC2, TC 3(ID 1441)

Bu izleme degeri, zaman kanali 1, 2 ve 3'in durumunu gosterir.

V2.7.2 ARALIK 1 (ID 1442)

Bu izleme degeri, aralik islevinin durumunu gosterir.

V2.7.3 ARALIK 2 (ID 1443)

Bu izleme degeri, aralik islevinin durumunu gosterir.

V2.7.4 ARALIK 3 (ID 1444)

Bu izleme degeri, aralik islevinin durumunu gosterir.
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V2.7.5 ARALIK 4 (ID 1445]

Bu izleme degeri, aralik islevinin durumunu gosterir.

V2.7.6 ARALIK 5 (ID 1446)

Bu izleme degeri, aralik islevinin durumunu gosterir.

V2.7.7 ZAMANLAYICI 1 (ID 1447)

izleme degeri, zamanlayici etkinse zamanlayicida kalan siireyi gésterir.
V2.7.8 ZAMANLAYICI 2 (ID 1448)

izleme degeri, zamanlayici etkinse zamanlayicida kalan siireyi gésterir.
V2.7.9 ZAMANLAYICI 3 (ID 1449)

izleme degeri, zamanlayici etkinse zamanlayicida kalan siireyi gésterir.
V2.7.10 GERCEK ZAMAN SAATI (ID 1450)

Bu izleme degeri, gercek saatin gercek zamanini sa:dk:sn biciminde gosterir.

9.6 PID DENETLEYiCISi

V2.8.1 PID AYAR NOKTASI (ID 20)

Bu izleme degeri, siirec birimlerinde PID ayar noktasi sinyalinin degerini gosterir.
Sirec birimi secmek icin P3.13.1.7 parametresini kullanabilirsiniz (Bkz. 70.74.1 Temel
ayarlar).

V2.8.2 PID GERIBILDIRIMI (ID 21]

Bu izleme degeri, siirec birimlerinde PID geribildirim sinyalinin degerini gosterir.
Sirec birimi secmek icin P3.13.1.7 parametresini kullanabilirsiniz (Bkz. 70.74.1 Temel
ayarlar).

V2.8.3 PID GERIBILDIRIMI (1] (ID 15541)

Bu izleme degeri, siirec birimlerinde PID geribildirim sinyali 1'in degerini gosterir.
V2.8.4 PID GERIBILDIRIMI (2] (ID 15542)

Bu izleme degeri, siirec birimlerinde PID geribildirim sinyali 2'nin de@erini gosterir.
V2.8.5 PID HATASI (ID 22)

Bu izleme degeri, PID denetleyicisinin hata degerini gosterir.

V2.8.6 PID CIKISI [ID 23)

Bu izleme degeri, PID denetleyicisinin cikisini ylizde (%0-100) olarak gosterir.
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V2.8.7 PID DURUMU (ID 24)

Bu izleme degeri, PID denetleyicisinin durumunu gosterir.

9.7 HARICIi PID DENETLEYICISi

V2.9.1 EXTPID AYAR NOKTASI [ID 83]

Bu izleme degeri, siirec birimlerinde PID ayar noktasi sinyalinin degerini gésterir.
Sirec birimi secmek icin P3.14.1.10 parametresini kullanabilirsiniz (Bkz. 70.74.1 Temel
ayarlar).

V2.9.2 EXTPID GERIBILDIRIMI (ID 84)

Bu izleme degeri, siirec birimlerinde PID geribildirim sinyalinin degerini gosterir.
Sirec birimi secmek icin P3.14.1.10 parametresini kullanabilirsiniz (Bkz. 10.74.1 Temel
ayarlar).

V2.9.3 EXTPID HATASI (ID 85)

Bu izleme degeri, PID denetleyicisinin hata degerini gosterir.

Hata degeri, siirec biriminde PID ayar noktasindan alinan PID geribildirimi sapmasidir.
Sirec birimi secmek icin P3.14.1.10 parametresini kullanabilirsiniz (Bkz. 70.74.7 Temel
ayarlar).

V2.9.4 EXTPID CIKISI [ID 86)

Bu izleme degeri, PID denetleyicisinin cikisini yiizde (%0-100) olarak gosterir.
Ornegin, bu degeri analog cikisa verebilirsiniz.

V2.9.4 EXTPID DURUMU (ID 87)

Bu izleme degeri, PID denetleyicisinin durumunu gosterir.

9.8 COKLU POMPA

V2.10.1 CALISAN MOTORLAR (ID 30)

Bu izleme degeri, Coklu Pompa sisteminde calisan gercek motor sayisini gosterir.

V2.10.2 OTOMATIK DEGISTIRME (ID 1114)

Bu izleme degeri, talep edilen otomatik degisikligin durumunu gosterir.

V2.10.3 SONRAKI OTOMATIK DEGISTIRME (ID 1503)

Bu izleme degeri, sonraki otomatik degisiklik icin kalan sireyi gosterir.

V2.10.4 ISLETIM MODU (ID 1505)

Bu izleme degeri, Coklu Pompa sisteminde sirtcinin calisma modunu gosterir.
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V2.10.5 COKLU POMPA DURUMU (ID 1628)

Bu izleme degeri, Coklu Pompa sisteminde siricinin durumunu gosterir.

V2.10.6 ILETiSiM DURUMU (ID 1629)

Bu izleme degeri, Coklu Pompa sisteminde siriciler arasindaki iletisimin durumunu
gosterir.

V2.10.7 POMPA (1) CALISMA ZAMANI (ID 1620)

Bu izleme degeri, Coklu Pompa sisteminde pompanin calisma saatlerini gosterir.

V2.10.8 POMPA 2 CALISMA ZAMANI (ID 1621)

Bu izleme degeri, Coklu Pompa sisteminde pompanin calisma saatlerini gosterir.

V2.10.9 POMPA 3 CALISMA ZAMANI (ID 1622)

Bu izleme degeri, Coklu Pompa sisteminde pompanin calisma saatlerini gosterir.

V2.10.10 POMPA 4 CALISMA ZAMANI [ID 1623)

Bu izleme degeri, Coklu Pompa sisteminde pompanin calisma saatlerini gosterir.

V2.10.11 POMPA 5 CALISMA ZAMANI [ID 1624)

Bu izleme degeri, Coklu Pompa sisteminde pompanin calisma saatlerini gosterir.

V2.10.12 POMPA 6 CALISMA ZAMANI [ID 1625]

Bu izleme degeri, Coklu Pompa sisteminde pompanin calisma saatlerini gosterir.

V2.10.13 POMPA 7 CALISMA ZAMANI [ID 1626)

Bu izleme degeri, Coklu Pompa sisteminde pompanin calisma saatlerini gosterir.

V2.10.14 POMPA 8 CALISMA ZAMANI [ID 1627)

Bu izleme degeri, Coklu Pompa sisteminde pompanin calisma saatlerini gosterir.

9.9 BAKIM SAYACLARI

V2.11.1 BAKIM SAYACI 1 (ID 1101)

Bu izleme degeri, bakim sayacinin durumunu gosterir.
Bakim sayacinin durumu 1000 ile carpilan devirler olarak veya saat cinsinden gosterilir. Bu
sayacin yapilandirilmasi ve etkinlestirilmesi icin bkz. 10.17 Bakim sayaclari.
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9.10 HABERLESME VERILERI

V2.12.1 FB KONTROL IFADESI (ID 874)

Bu izleme degeri, uygulama tarafindan baypas modunda kullanilan haberlesme kontrolii
ifadesinin durumunu gosterir.

Haberlesme tirine veya profiline bagli olarak, haberlesmeden alinan veriler uygulamaya
gonderilmeden once degistirilebilir.

V2.12.2 FB HIZ REFERANSI (ID 875)

Bu izleme degeri, haberlesme frekansi referansini minimum frekansin maksimum frekansa
yuzdesi olarak gosterir.

Hiz referansi bilgisi, uygulama tarafindan alindigi anda minimum ve maksimum frekans
arasinda olceklendirilir. Uygulama, referansi etkilenmeyecek sekilde aldiktan sonra
minimum ve maksimum frekanslarini degistirebilirsiniz.

V2.12.3 FB VERI GIRIS 1 (ID 876)

Bu izleme degeri, islem verilerinin islenmemis degerini 32 bit isaretlenmis bicimde gosterir.
V2.12.4 FB VERI GIRIS 2 (ID 877)

Bu izleme degeri, islem verilerinin islenmemis degerini 32 bit isaretlenmis bicimde gosterir.
V2.12.5 FB VERI GIRIS 3 (ID 878)

Bu izleme degeri, islem verilerinin islenmemis degerini 32 bit isaretlenmis bicimde gosterir.
V2.12.6 FB VERI GIRIS 4 (ID 879)

Bu izleme degeri, islem verilerinin islenmemis degerini 32 bit isaretlenmis bicimde gosterir.
V2.12.7 FB VERI GIRIS 5 (ID 880)

Bu izleme degeri, islem verilerinin islenmemis degerini 32 bit isaretlenmis bicimde gosterir.
V2.12.8 FB VERI GIRIS 6 (ID 881)

Bu izleme degeri, islem verilerinin islenmemis degerini 32 bit isaretlenmis bicimde gosterir.
V2.12.9 FB VERI GIRIS 7 (ID 882)

Bu izleme degeri, islem verilerinin islenmemis degerini 32 bit isaretlenmis bicimde gosterir.
V2.12.10 FB VERI GIRIS 8 (ID 883]

Bu izleme degeri, islem verilerinin islenmemis degerini 32 bit isaretlenmis bicimde gosterir.
V2.12.11 FB DURUM IFADESI (ID 864]

Bu izleme degeri, uygulama tarafindan baypas modunda kullanilan haberlesme durumu
ifadesinin durumunu gosterir.
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Haberlesme tiiriine veya profiline bagli olarak, veriler haberlesmeye gonderilmeden once
degistirilebilir.

V2.12.12 FB GERCEK HIZI (ID 865)

Bu izleme degeri, suricunin gercek hizini minimum frekansin maksimum frekansa ylzdesi
olarak gosterir.

%0 degeri minimum frekansa karsilik gelirken, %100 degeri maksimum frekansa karsilik
gelir. Bu izleme degeri, anlik minimum ve maksimum frekanslar ile cikis frekansina bagli
olarak surekli glincellenir.

V2.12.13 FB VERI CIKIS 1 (ID 866)
Bu izleme degeri, islem verilerinin islenmemis degerini 32 bit isaretlenmis bicimde gosterir.
V2.12.14 FB VERI CIKIS 2 (ID 867)
Bu izleme degeri, islem verilerinin islenmemis degerini 32 bit isaretlenmis bicimde gosterir.
V2.12.15 FB VERI CIKIS 3 (ID 868)
Bu izleme degeri, islem verilerinin islenmemis degerini 32 bit isaretlenmis bicimde gosterir.
V2.12.16 FB VERI CIKIS 4 (ID 869)
Bu izleme degeri, islem verilerinin islenmemis degerini 32 bit isaretlenmis bicimde gosterir.
V2.12.17 FB VERI CIKIS 5 (ID 870)
Bu izleme degeri, islem verilerinin islenmemis degerini 32 bit isaretlenmis bicimde gosterir.
V2.12.18 FB VERI CIKIS 6 (ID 871)
Bu izleme degeri, islem verilerinin islenmemis degerini 32 bit isaretlenmis bicimde gosterir.
V2.12.19 FB VERI CIKIS 7 (ID 872)
Bu izleme degeri, islem verilerinin islenmemis degerini 32 bit isaretlenmis bicimde gosterir.
V2.12.20 FB VERI CIKIS 8 (ID 873)

Bu izleme degeri, islem verilerinin islenmemis degerini 32 bit isaretlenmis bicimde gosterir.

9.11 SURUCU OZELLESTIRICI

V2.13.2 BLOK 1 CIKISI (ID 15020)

Bu izleme degeri, Siiriicii Ozellestirici islevinde islev blogu cikisinin degerini gdsterir.

V2.13.3 BLOK 2 CIKISI (ID 15040)

Bu izleme degeri, Siiriicii Ozellestirici islevinde islev blogu cikisinin degerini gdsterir.
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V2.13.4 BLOK 3 CIKISI [ID 15060]

Bu izleme degeri, Siiriicii Ozellestirici islevinde islev blogu cikisinin degerini gosterir.

V2.13.5 BLOK 4 CIKISI [ID 15080]

Bu izleme degeri, Siiriicii Ozellestirici islevinde islev blogu cikisinin degerini gosterir.

V2.13.6 BLOK 5 CIKISI (ID15100)

Bu izleme degeri, Siiriicii Ozellestirici islevinde islev blogu cikisinin degerini gosterir.

V2.13.7 BLOK 6 CIKISI [ID 15120]

Bu izleme degeri, Siiriicii Ozellestirici islevinde islev blogu cikisinin degerini gosterir.

V2.13.8 BLOK 7 CIKISI [ID 15140]

Bu izleme degeri, Siiriicii Ozellestirici islevinde islev blogu cikisinin degerini gosterir.

V2.13.9 BLOK 8 CIKISI [ID 15160]

Bu izleme degeri, Siiriicii Ozellestirici islevinde islev blogu cikisinin degerini gosterir.

V2.13.10 BLOK 9 CIKISI (ID 15180)

Bu izleme degeri, Siiriicii Ozellestirici islevinde islev blogu cikisinin degerini gosterir.

V2.13.11 BLOK 10 CIKISI (ID 15200)

Bu izleme degeri, Siiriicii Ozellestirici islevinde islev blogu cikisinin degerini gosterir.
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10 PARAMETRE ACIKLAMALARI

Bu bolimde uygulamanin en 6zel parametrelerine iliskin veriler bulabilirsiniz. Vacon 100
uygulamasinin bircok parametresi icin temel aciklama yeterlidir. Bu temel aciklamalarin
bulundugu parametre tablolari icin bkz. Bolim 5 Parametreler mentiisi. Baska bir veri
gerekiyorsa dagiticiniz size yardimci olacaktir.

P1.2 UYGULAMA (ID212)

Surdcunin uygulama yapilandirmasini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Uygulamalar 6nceden ayarlanmis uygulama yapilandirmalari, yani 6nceden tanimlanmis
parametre setleriicerir. Uygulamanin secilmesiyle sirlcl kolayca devreye alinir ve
parametreler sayesinde manuel yapilacak islerin sayisi azalir.

Bu parametrenin degeri degistirildiginde bir grup parametre onceden ayarlanmis degerleri
alir. Strdciyu calistirdiginizda veya devreye aldiginizda bu parametrenin degerini
degistirebilirsiniz.

Bu parametrenin degerini degistirmek icin kontrol panelini kullanirsaniz bir uygulama
sihirbazi baslar ve uygulamayla ilgili temel parametreleri belirlemeniz konusunda size
yardimci olur. Bu parametreyi degistirmek icin PC araci kullanirsaniz sihirbaz baslamaz.
Uygulama sihirbazlari hakkindaki veriler icin bkz. Bolim 2 Sihirbazlar.

Bu uygulamalar kullanilabilir:

0 = Standart

1=HVAC

2 = PID kontrolu

3 = Coklu pompa (tekli siriici)
4 = Coklu pompa (coklu siiriict)

NOT!
Uygulamayi degistirdiginizde Hizli Kurulum menisinin icerigi de degisir.
10.1  EGILIM EGRISi

P2.2.2 GRNEKLEME ARALIGI [ID 2368)
Ornekleme araligini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
P2.2.3 KANAL 1 MiN (ID 2369]

Bu parametre varsayilan olarak olceklemede kullanilir.
Ayarlama yapmak gerekebilir.

P2.2.4 KANAL 1 MAKS (ID 2370)

Bu parametre varsayilan olarak olceklemede kullanilir.
Ayarlama yapmak gerekebilir.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 222 PARAMETRE ACIKLAMALARI

P2.2.5 KANAL 2 MiN (ID 2371)

Bu parametre varsayilan olarak olceklemede kullanilir.
Ayarlama yapmak gerekebilir.

P2.2.6 KANAL 2 MAKS [ID 2372)

Bu parametre varsayilan olarak olceklemede kullanilir.
Ayarlama yapmak gerekebilir.

P2.2.7 OTOMATIK OLCEKLEME (ID 2373)

Otomatik olceklemeyi acmak veya kapatmak icin bu parametreyi kullanin.
Otomatik olcekleme etkinse sinyal minimum ve maksimum degerleri arasinda otomatik
olceklendirilir.

10.2 MOTOR AYARLARI

10.2.1 MOTOR ETIKETI PARAMETRELERI

P3.1.1.1 NOMINAL MOTOR VOLTAJI (ID 110)

Motorun etiketinde Un degerini bulun.
Motor baglantisinin Ucgen veya Yildiz'dan hangisi oldugunu 6grenin.

P3.1.1.2 NOMINAL MOTOR FREKANSI (ID 111)

Motorun etiketinde fn degerini bulun.

Bu parametreyi degistirdiginizde P3.1.4.2 Alan Zayiflama Noktasi Frekansi ve P3.1.4.3 Alan
Zayiflama Noktasindaki Voltaj parametreleri otomatik olarak baslatilir. 2 parametre her
motor tird icin farkli degerlere sahiptir. P3.1.2.2 Motor Tiiri [ID 650) altindaki tablolara bakin.

P3.1.1.3 NOMINAL MOTOR HIZI (ID 112)

Motorun etiketinde nn degerini bulun.

P3.1.1.4 NOMINAL MOTOR AKIMI (ID 113]

Motorun etiketinde In degerini bulun.

P3.1.1.5 MOTOR COS Fi (ID 120)

Motorun etiketinde on degerini bulun.

P3.1.1.6 NOMINAL MOTOR GUCU (ID 116)

Motorun etiketinde In degerini bulun.
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10.2.2  MOTOR KONTROL PARAMETRELERI

P3.1.2.2 MOTOR TURU (ID 650)

Surecinizdeki motor tiirini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

Set_:ir:\ar;:jma- Secim adi Aciklama
0 Endiiksiyon motoru (IM) Endiksiyon motor kullaniyorsaniz bunu secin.
1 Sabit Miknatisli Motor (PM) Sabit miknatisli motor kullaniyorsaniz bunu secin.
2 Reliiktans Motor Reliktans motor kullaniyorsaniz bunu secin.

P3.1.2.2 Motor Tiru parametresinin degeri degistirildiginde, P3.1.4.2 Alan Zayiflama Noktasi
Frekansi ve P3.1.4.3 Alan Zayiflama Noktasi Voltaji parametresi degerleri asagidaki tabloda
gosterildigi sekilde otomatik olarak degisir. 2 parametre her motor tird icin farkli degerlere
sahiptir.

Parametre Endiiksiyon motoru (IM) Sabit miknatisli motor (PM)

P3.1.4.2 (Alan Zayiflama Noktasi
Frekansi)

Nominal motor frekans Dahili olarak hesaplanir

P3.1.4.3 (Alan Zayiflama Noktasin-
daki Voltaj)

100.0% Dabhili olarak hesaplanir

P3.1.2.3 FREKANSI DEGISTIRME (ID 601)

AC suricisunin degistirme frekansini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

Anahtarlama frekansini artirirsaniz AC siiriicliniin kapasitesi diser. Motor kablosundaki
kapasitif akimlari en aza indirmek icin kablo uzun oldugu zaman disik anahtarlama frekansi
kullanmaniz tavsiye edilir. Motor sesini distirmek icin yiksek anahtarlama frekansi kullanin.

P3.1.2.4 TANIMLAMA [(ID 631)

Sirucunin en iyi sekilde calismasini saglayacak parametre degerlerini bulmak icin bu
parametreyi kullanin.

Tanimlama calistirmasi iyi bir motor ve hiz kontrolu icin gerekli olan motor parametrelerini
hesaplar veya olcer.

Tanimlama calistirmasi, motora 6zgu ve surliciye 6zgi parametreleri ayarlamaniza yardimci
olur. Bu, suruciinin devreye alinmasi ve hizmete alinmasi ile ilgili bir aractir.

NOT!
Tanimlama calistirmasini yapmadan once motorun etiket parametrelerini
ayarlamaniz zorunludur.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 224 PARAMETRE ACIKLAMALARI

Secim numa-
rasi

Secim adi Aciklama

0 Eylem yok Tanimlama talep edilmedi.

Motor parametreleri icin tanimlama calistirmasi yaptiginizda
suricd hizlanmadan calisir. Motor akimi ve voltaji alir ancak

! Tanimlama beklemede frekans sifirdir. U/f orani ve baslatma manyetikligi parame-
treleri tanimlanir.
Motor parametreleri icin tanimlama calistirmasi yaptiginizda
slirtict hizlanarak calisir. U/f orani manyetiklik akimi ve bas-
latma manyetikligi parametreleri tanimlanir.

2 Motor donisu ile tanimlama

Kesin sonuclar almak icin tanimlama calistirmasi motor saf-
tinda ylik olmadan gerceklestirilmelidir.

Tanimlama islevini etkinlestirmek icin P3.1.2.4 parametresini belirleyin ve baslatma komutu
verin. 20 sn icinde baslatma komutu vermek zorundasiniz. Bu sire icerisinde baslatma
komutu verilmezse tanimlama calistirmasi baslamaz. P3.1.2.4 parametresi varsayilan
degere sifirlanir ve tanimlama alarmi gorundur.

Tanimlama calistirmasini tamamlanmadan dnce durdurmak icin bir durdurma komutu verin.
Bu parametreyi varsayilan degerine sifirlar. Tanimlama calistirmasi tamamlanmazsa
tanimlama alarmi gorundr.

NOT!

Tanimlamadan sonra siriciyi baslatmak icin yeni bir baslatma komutu vermeniz
gerekir.

P3.1.2.5 MANYETIK AKIM (ID 612}

Motorun manyetik akimini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

Tanimlama calistirmasindan 6nce verildiyse motorun manyetik akimi (yiik akimi degil) U/f
parametre degerlerini tanimlar. Deger 0 olarak ayarlandiysa, manyetik akim dahili olarak
hesaplanir.

P3.1.2.6 MOTOR ANAHTARI [ID 653)

Motor Anahtari islevini etkinlestirmek icin bu parametreyi kullanin.

Motoru ve siriciyl baglayan kabloda bir motor anahtari varsa, Motor Anahtari islevini
kullanabilirsiniz. Motor anahtarinin calistirilmasi, servis sirasinda motorun gerilim
kaynagindan izole edilmesini ve calismamasini saglar.

islevi etkinlestirmek icin P3.1.2.6 parametresi Etkinde§erine ayarlanmalidir. Motor anahtari
acildiginda surici otomatik olarak kapatilir, motor anahtari kapatildiginda ise siricu
otomatik olarak calistirilir. Motor anahtari islevi kullanildiginda, sirici tetikleme yapmaz.
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Sekil 36: Sliriicli ve motor arasindaki motor anahtari
A. Motor anahtari B. Elektrik sebekesi

P3.1.2.10 ASIRI VOLTAJ KONTROLU (ID 607]

isletimden alinan asiri voltaj denetleyicisini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

Islev asagidaki durumlarda gerekebilir:

* besleme voltaji degistiginde, drnegin -%15 ile +%10 arasinda ve

» kontrol ettiginiz surecte, dislik voltaj denetleyicisi ve yliksek voltaj denetleyicisi
tarafindan siricu cikis frekansina yapilan degisikliklerle ilgili tolerans payi
bulunmamasi.

Yiksek voltaj denetleyicisi, sirtclnin cikis frekansini artirarak,
» DC hat voltajini izin verilen limitler icinde tutmaya ve
* slricunun yiiksek voltaj hatasi nedeniyle tetikleme yapmamasini saglamaya calisir.

NOT!
Dislk veya asiri voltaj denetleyicileri devre disi birakildiginda, siricu tetikleme
yapabilir.

P3.1.2.11 DUSUK VOLTAJ KONTROLU (ID 608)

isletimden alinan diisiik voltaj denetleyicisini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

islev asagidaki durumlarda gerekebilir:

* besleme voltaji degistiginde, ornegdin -%15 ile +%10 arasinda ve

» kontrol ettiginiz surecte, disik voltaj denetleyicisi ve yliksek voltaj denetleyicisi
tarafindan suricu cikis frekansina yapilan degisikliklerle ilgili tolerans payi
bulunmamasi.

Dislk voltaj denetleyicisi, stirictinin cikis frekansini azaltarak,
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* voltajizin verilen en diislk limite yakinken enerjiyi motordan alarak DC hat voltajini en
dusuk dizeyde tutmaya ve
» sirlcinun dusuk voltaj hatasi nedeniyle tetikleme yapmamasini saglamaya calisir.

NOT!
Disuk veya asiri voltaj denetleyicileri devre disi birakildiginda, suricu tetikleme
yapabilir.

P3.1.2.12 ENERJi OPTIMIZASYONU (ID 666)

Enerji Optimizasyonu islevini etkinlestirmek icin bu parametreyi kullanin.

Surlcu, enerjiden tasarruf edilmesi amaciyla minimum motor akimini arar. Bu islevi 6rnegin
fan ve pompa gibi siireclerde kullanabilirsiniz. islevi hizli PID kontrollii siireclerde
kullanmayin.

P3.1.2.13 STATOR VOLTAJI AYARI (ID 659)

Sabit miknatisli motorlarda stator voltajini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

NOT!

Tanimlama calistirmasi bu parametre icin otomatik olarak bir deger belirler.
Mimkinse, tanimlama calistirmasi yapmaniz tavsiye edilir. Tanimlama
calistirmasini P3.1.2.4 parametresiyle yapabilirsiniz.

Bu parametre yalnizca P3.1.2.2 Motor Tirl PM motor degerine sahipse kullanilabilir. Motor
turd olarak endiiksiyon motoru belirlediyseniz deger %100 olarak otomatik belirlenir ve deger
degistirilemez.

P3.1.2.2 (Motor tirl) degeri PM Motor olarak degistirildiginde P3.1.4.2 (Alan Zayiflama
Noktasi Frekansi) ve P3.1.4.3 (Alan Zayiflama Noktasi Voltaji) parametreleri siirticiinin cikis
voltajiyla ayni olacak sekilde otomatik artacaktir. U/f oraninin ayari degismez. Bu, PM
motorun alan zayiflama alaninda calismasini onlemek icin yapilir. Nominal PM motor voltaji,
surldcunin tam cikis voltajindan daha dusuktdr.

Nominal PM motor voltaji, nominal frekansta motorun geri EMF voltajina karsilik gelir.
Ancak farkli motor Ureticilerinde bu deger, 6rnegdin nominal yukte stator voltajina esit
olabilir.

Stator Voltaji Ayari, geri EMF egrisinin yanindaki stiriciinin U/f egrisini ayarlamaya yardimci
olur. Bircok U/f egrisi parametresinin degistirilmesi gerekli degildir.

P3.1.2.13 parametresi nominal motor frekansinda nominal motor voltajinin ylizdesi olarak
suriclnin cikis voltajini verir. Strtictiniin U/f egrisini motorun geri EMF egrisinin
yukarisinda ayarlayin. Motor akimi arttikca U/f egrisi, geri EMF egrisinden farklilasir.
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u v
A ¢

W
Stator Voltaji e
Alan Zayiflama Ayar (%350..200)

Noktasi Voltaji

Nominal Motor
Voltaji

Sifir Frekans

Voltaji f [Hz]
-
Nominal Alan
Motor Zayiflama
Frekansi Noktasi

Sekil 37: Stator voltaj ayari

10.2.3  MOTOR LiMITLERI

P3.1.3.1 MOTOR AKIM LIMITI (ID 107)

AC suricusinden gelen maksimum motor akimini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Parametrenin deger araligi her siricinun kasa boyutu icin farklilik gosterir.

Akim limiti etkin durumdayken, sirici cikis frekansi azalir.

NOT!
Motor Akim Limiti asiri akim hata limiti degildir.

P3.1.3.2 MOTOR TORK LIMITi (ID 1287)

Motor tarafinin maksimum tork limitini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Parametrenin deger araligi her siirliciiniin kasa boyutu icin farklilik gosterir.

10.2.4  ACIK CEVRIM PARAMETRELERI

P3.1.4.1 U/F ORANI (ID 108)

Sifir frekans ile alan zayiflama noktasi arasindaki U/f egrisinin tiiriini ayarlamak icin bu
parametreyi kullanin.
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Secim numa-

Secim adi Aciklama
rasi

Motorun voltaji cikis frekansi isleviyle birlikte dogrusal ola-
rak degisir. Voltaj P3.1.4.2 (Alan Zayiflama Noktasi Frekansi)
parametresindeki frekans setinde P3.1.4.6 (Sifir Frekans Vol-
taji) degerinden P3.1.4.3 (Alan Zayiflama Noktasindaki Voltaj)
degerine degisir. Farkli bir ayar gerekli degilse bu varsayilan
ayari kullanin.

0 Lineer

Motorun voltaji, kare egride P3.1.4.6 (Sifir Frekans Voltaji)
degerinden P3.1.4.2 (Alan Zayiflama Noktasi Frekansi)
degerine degisir. Motor, alan zayiflama noktasinin altinda

1 Kare diisiik manyetiklikle calisir ve daha az tork Uretir. Gereken
tork miktarinin hizin karesiyle orantili oldugu (6rnegin san-
trifiij fanlari ve pompalari) uygulamalardaki kare U/f oranini
kullanabilirsiniz.

U/f egrisini 3 farkli noktayla programlayabilirsiniz: sifir fre-
kans voltaji (P1), orta nokta voltaji/frekansi [P2) ve alan zayf-
lama noktasi (P3). Daha fazla torka ihtiyac duyulduguna
disuk frekanslarda programlanabilir U/f egrisini kullanabi-
lirsiniz. En uygun ayarlari tanimlama calistirmasiyla
(P3.1.2.4) otomatik olarak bulabilirsiniz.

2 Programlanabilir

f[Hz]
>
Sekil 38: Motor voltajinin dogrusal ve kare degisimi
A. Varsayilan: Nominal motor voltaji D. Karesel
B. Alan zayiflama noktasi E. Varsayilan: Nominal motor frekansi
C. Lineer
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A U[V]
UN-F-cmmmmmm e -

ID603 (:)

ID605

ID606 |

PL

© flHz]

1D604 ID602
Sekil 39: Programlanabilir U/f egrisi

A. Varsayilan: Nominal motor voltaj C. Varsayilan: Nominal motor frekansi
B. Alan zayiflama noktasi

Motor Tirl parametresi PM motor (Sabit Miknatisli Motor] deGerine sahipse bu parametrenin
degeri Dogrusal olarak otomatik belirlenir.

Motor Turl parametresi Endiiksiyon Motoru degerine sahipse ve bu parametre degistiyse,
parametreler icin varsayilan degerleri belirlenir.

» P3.1.4.2 Alan Zayiflama Noktasi Frekansi

+ P3.1.4.3 Alan Zayiflama Noktasindaki Voltaj

« P3.1.4.4 U/f Orta Nokta Frekansi

« P3.1.4.5 U/f Orta Nokta Voltaji

* P3.1.4.6 Sifir Frekans Voltaji

P3.1.4.2 ALAN ZAYIFLAMA NOKTASI FREKANSI (ID 602)

Cikis voltajinin alan zayiflama noktasi voltajina ulastigi cikis frekansini ayarlamak icin bu
parametreyi kullanin.

P3.1.4.3 ALAN ZAYIFLAMA NOKTASI VOLTAJI (ID 603)

Alan zayiflama noktasindaki voltaji nominal motor voltajinin yizdesi olarak ayarlamak icin bu
parametreyi kullanin.

Alan zayiflama noktasindaki frekansin tizerinde cikis voltaji ayarlanan maksimum degerde
kalir. Alan zayiflama noktasindaki frekansin altinda ise U/f egri parametreleri cikis voltajini
kontrol eder. P3.1.4.1, P3.1.4.4 ve P3.1.4.5 U/f parametrelerine bakin.

P3.1.1.1 (Nominal motor voltaji) ve P3.1.1.2 [Nominal motor frekansi) parametrelerini
ayarladiginizda P3.1.4.2 ve P3.1.4.3 parametreleri otomatik olarak ilgili degerleri alirlar.
P3.1.4.2 ve P3.1.4.3 icin farkli degerler vermek isterseniz bu parametreleri yalnizca P3.1.1.1
ve P3.1.1.2 parametrelerini belirledikten sonra degistirebilirsiniz.
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P3.1.4.4 U/F ORTA NOKTA FREKANSI [ID 604)

U/f egrisinin orta nokta frekansini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

NOT!
P3.1.4.1 degeri programlanabilir ise bu parametre egrinin orta nokta frekansini
verir.

P3.1.4.5 U/F ORTA NOKTA VOLTAJI [ID 605)

U/f egrisinin orta nokta voltajini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

NOT!
P3.1.4.1 degeri programlanabilir ise bu parametre egrinin orta nokta voltajini verir.

P3.1.4.6 SIFIR FREKANS VOLTAJI [ID 606)

U/f egrisinin sifir frekans voltajini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Parametre icin varsayilan deger, her birim boyutu icin farklidir.

P3.1.4.7 DONEN MOTORU YAKALAMA SECENEKLERI (ID 1590)

Hizli baslangic seceneklerini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Donen Motoru Yakalama Secenekleri parametresinin degeri onay kutusuyla secilir.

Bitler bu degerleri alir.

+ Saft frekansini sadece frekans referansi ile ayni yonde ara
* AC taramayi devreden cikar

« ilk tahminde frekans referansini kullan

» DC palslarini devreden cikar

* Akim kontroliyle aki yapilandirmasi

BO biti arama yonini kontrol eder. Biti 0 olarak belirlediginizde saft frekansi pozitif ve
negatif olmak lzere 2 yonde aranir. Biti 1 olarak belirlediginizde saft frekansi yalnizca
frekans referansi yonunde aranir. Bu, saft hareketlerinin baska yonlerde olmasini onler.

B1 biti motor 6n manyetikligini saglayan AC taramayi kontrol eder. AC taramada sistem,
frekansi maksimum frekanstan sifir frekansa frekansi kaydirir. AC tarama, saft frekansina
bir uyarlama meydana geldiginde durdurulur. AC taramayi devreden cikarmak icin B1 bitini 1
olarak belirleyin. Motor Turd degeri sabit miknatisli motor ise AC tarama otomatik olarak
devreden cikarilir.

B5 biti sayesinde DC palslarini devreden cikarabilirsiniz. DC palslarinin birincil islevi motoru
on manyetikligini saglamak ve motorun donisini belirlemektir. DC palslari ve AC tarama
etkinlestirildiginde kayma frekansi hangi prosedirin uygulandigini belirtir. Kayma frekansi 2
Hz'nin altindaysa veya motor tiiri PM motor ise DC palslari otomatik olarak devre disi
birakilir.

P3.1.4.8 DONEN MOTORU YAKALAMA TARAMA AKIMI (ID 1610)

Hizli baslangic tarama akimini nominal motor akiminin yizdesi olarak ayarlamak icin bu
parametreyi kullanin.
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P3.1.4.9 EK SURE BASLATMA (ID 109]

Bu parametreyi sirtinme nedeniyle baslatma torku yiiksek olan bir sirecte kullanin.

Ek sire baslatmayi yalnizca siriiclyd baslatirken kullanin. Ek siire baslatma islevi 10 saniye
gectikten sonra veya surucu cikis frekansi alan zayiflama noktasi frekansinin yarisindan fazla
oldugunda devre disi birakilir.

Motorun voltaji gerekli torka gore degisiklik gosterir. Bu, motorun baslangicta veya distik
frekanslarla calisirken daha fazla tork vermesine neden olur.

Ek siire baslatmasi dogrusal U/f egrisini etkiler. Tanimlama calistirmasi yaparsaniz ve
programlanabilir U/f egrisini etkinlestirirseniz daha iyi sonuc alabilirsiniz.

10.2.5  I/F BASLATMA iSLEVI

PM motorunuz varsa motoru sabit akim kontroli ile baslatmak icin I/f Baslatma islevini
kullanin. Yiuksek gucliu motor en iyi etkiyi yaratir. Yiuksek glcld motorla direnc disiktir ve
U/f egrisinin degistirilmesi zordur.

Ayrica I/f Baslatma islevi, baslatmada motor icin yeterli torku verebilir.

A

¥

®

P [s]

Sekil 40: I/f baslatma parametreleri

A. |/f Baslatma Akimi C. Motor Akimi
B. Frekans Cikisi D. I/f Baslatma Frekansi

P3.1.4.12.1 I/F BASLATMA (ID 534)

I/f Baslatma islevini etkinlestirmek icin bu parametreyi kullanin.

I/f Baslatma islevini etkinlestirdiginizde siriicl gecerli kontrol modunda calismaya baslar.
Cikis frekansi P3.1.4.12.2 parametresinde belirlenen seviyenin Uzerine cikincaya kadar
motora sabit akim gider. Cikis frekansi I/f Baslatma Frekansi seviyesinin lizerine ciktiginda
isletim modu normal U/f kontrol moduna geri doner.

P3.1.4.12.2 I/F BASLATMA FREKANSI (ID 535)

Belirlenen I/f baslatma akiminin motora beslendigi cikis frekansi tst limitini ayarlamak icin
bu parametreyi kullanin.
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Sirdcinin cikis frekansi bu parametrenin limiti altinda oldugunda I/f Baslatma islevi
etkinlestirilir. Cikis frekansi limitin tGzerine ciktiginda siiriici calisma modu tekrar normal
U/f kontrol modun déner.

P3.1.4.12.3 I/F BASLATMA AKIMI (ID 536)

I/f Baslatma islevi etkinlestirildiginde kullanilan akimi ayarlamak icin bu parametreyi
kullanin.

10.3 BASLAT/DURDUR AYARI

Surdcu, bir kontrol yerinden baslatilir ve durdurulur.Her kontrol yerinin, frekans referans
kaynagi secimi icin farkli bir parametresi vardir.Her kontrol yerinde baslat ve durdur
komutlarini vermeniz gerekir.

Yerel kontrol yeri her zaman icin tus takimidir.P3.2.1 Uzak Kontrol Yeri parametresiyle, uzak
kontrol noktasi (G/C ya da Haberlesme)] secilebilir.Secilen kontrol yeri, tus takiminin durum
cubugunda gorundr.

< P |[P3.2.2 Yerel/Uzak G/C P3.5.1.9 Hbrlesme
Ktrl Gicu
(G/c P3.5.1.7 G/C B Ktrl Gicu gEC
P3.2.1 Uzaktan oo INO
P_|Kontrol Yeri )_ ( V |HaBerLESME N 1

(viega J———

( Vv | HABERLESME

< FB | CW.bit8 FB

PC Kont.
Kontrol'e zorlama < PC|

Etkin

NIHAI
KONTROL
YERI

Kontrol Glci

<G/C P3.5.1.10 Tus Takimi

( V |HABERLESME

Sekil 41: Kontrol yeri

UZAK KONTROL YERI (G/C A)

Dijital girisleri secmek icin P3.5.1.1 (Kontrol sinyali 1 A), P3.5.1.2 (Kontrol sinyali 2 A) ve
P3.5.1.3 (Kontrol sinyali 3 A) parametrelerini kullanin.Bu dijital girisler baslat, durdur ve geri
komutlarini kontrol eder.Ardindan P3.2.6 G/C A Mantigi sayesinde bu girisler icin mantik
secimi yapin.

UZAK KONTROL YERI (G/C B)

Dijital girisleri secmek icin P3.5.1.4 (Kontrol sinyali 1 B, P3.5.1.5 (Kontrol sinyali 2 B) ve
P3.5.1.6 (Kontrol sinyali 3 B) parametrelerini kullanin.Bu dijital girisler baslat, durdur ve geri
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komutlarini kontrol eder.Ardindan P3.2.7 G/C B Mantigi sayesinde bu girisler icin bir mantik
secimiyapin.

YEREL KONTROL YERI (TUS TAKIMI)

Baslat ve durdur komutlari tus takimi digmelerinden verilir.Donls yonu P3.3.1.9 Tus takimi
yonu parametresiyle belirlenir.

UZAK KONTROL YERI (HABERLESME])

Baslat, durdur ve geri komutlari haberlesmeden alinir.

P3.2.1 UZAKTAN KONTROL YERI (ID 172)

Uzaktan kontrol yerini secmek icin bu parametreyi kullanin (baslat/durdur).
Vacon Live'den uzak kontrole geri donmek icin bu parametreyi kullanin (6rnegin, kontrol
paneli bozuldugundal).

P3.2.2 YEREL/UZAK (ID 211]

Yerel ve uzak kontrol yerleri arasinda gecis yapmak icin bu parametreyi kullanin.
Yerel kontrol yeri her zaman icin tus takimi kontroliidir. Uzak kontrol yeri, "Uzak Kontrol
Yeri" parametre degerine bagli olarak G/C veya Haberlesme olabilir.

P3.2.3 TUS TAKIMI DURDURMA DUGMESI [ID 114]

Tus takimi durdurma diigmesini etkinlestirmek icin bu parametreyi kullanin.

Bu islev etkinlestirildikten sonra tus takiminda durdur digmesine basildiginda siricl her
zaman durur (kontrol yerinden bagimsiz olarak]. Bu islev devre disi birakildiktan sonra tus
takiminda durdur digmesine basildiginda yalnizca yerel kontrol yerindeki sirtcu durur.

Secim numa-

Secim adi Aciklama
rasi ’ ’
0 Evet Tus takimindaki durdur digmesi her zaman etkin.
1 Hayir Tus takimindaki durdur digmesi sinirli isleve sahip.

P3.2.4 BASLATMA ISLEVi (ID 505)

Baslatma islevinin tirini secmek icin bu parametreyi kullanin.

Segim numa- Secim adi Aciklama
rasi . ’
0 Rampalama Sirlcd, 0 frekansindan frekans referansina hizlanir.
Siricl, motorun aktiel hizini algilar ve bu hizi frekans refe-
1 Hizli baslangic¢ - .
’ 7 ransina ylkseltir.
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P3.2.5 DURDURMA ISLEVi (ID 506)

Durdurma islevinin tirind secmek icin bu parametreyi kullanin.

Secim numa-
rasi

Secim adi Aciklama

Motor kendi kriterlerine gore durur. Durdur komutu
0 Serb.Durus verildiginde siiriict tarafindan kontrol durdurulur ve siirici
akimi 0 olur.

Durdur komutundan sonra motorun hizi yavaslatma parame-

1 Rampa trelerine gore sifir hiza diser.

NOT!

Rampali durdurma her kosulda garanti edilemez. Rampali durdurma secilirse ve
net voltaj %20 oranindan daha fazla degisiklik gosterirse voltaj tahmini basarisiz
olur. Bu durumda, rampali durdurma mimkin olmaz.

P3.2.6 G/C A BASLAT/DURDUR MANTIGI (ID 300)

Dijital sinyallerle siirdclinin baslatilmasini ve durdurulmasini kontrol etmek icin bu
parametreyi kullanin.

Secimler, yanlislikla baslatmayi 6nlemenize yardimci olmak olabilecek "kenar™ ifadesini
icerebilir.

Yanlislikla baslatma su kosullarda olur:

»  Glcl bagladiginizda,

» Glc kesintisinden sonra glc tekrar baglandiginda,

» Bir hatayi sifirladiktan sonra,

+ Calistirma Etkinlestirme surtcuyu durdurduktan sonra,
«  Kontrol yerini G/C kontroli olarak degistirdiginizde,

Motor baslatilmadan dnce Baslat/Durdur kontaginin acilmasi gerekir.

Sonraki sayfalarin tim orneklerinde durdur modu, serbest durus modudur. CS = Kontrol
sinyali.

Secim numa-

Secim adi Aciklama
rasi

Islevler, kontaklar kapatilinca etkinlesir.

0 CS1 = leri
CS2 = Geri
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ILERI | Cikis frekansi
Ayar frekansi / ..........
zaman
0 Hz

Kontrol sinyali 1

Kontrol sinyali 2 —¢—‘

durdurma dugmes @ @@ @@ @ @

etkinlestirme

ba§latma

Ayar frekansi

GERI
Calistirma

Tus takimi

I I
I I
ugmesi ; |
I |

takim

f

©O @@

Sekil 42: G/C A Baslat/durdur mantigi =
1.
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Kontrol sinyali (CS) 1 etkinleserek cikis
frekansinin yikselmesine neden olur.
Motor ileri yonde calisir.

CS2 etkinlesir ancak ilk ayarlanan yon
en ylksek oncelige sahip olacagindan
cikis frekansi lizerinde bir etkisi olmaz.
CS1 devre disi birakilir ve bu durum, CS2
etkin olmaya devam edeceginden yonun
degismeye baslamasina (ILERIDEN
GERIYE) neden olur.

CS2 devre disi birakilir ve motora
beslenen frekans 0 olur.

CS2 tekrar etkinlesir ve motorun
belirlenen frekansa dogru hizlanmasina
(GERI) neden olur.

CS2 devre disi birakilir ve motora
beslenen frekans 0'a diser.

CS1 etkinlesir ve motor belirlenen
frekansa dogru (ILERI) hizlanir
Calistirma etkinlestirme sinyali OPEN
olarak ayarlanir ve frekans 0 olur.
Calistirma etkinlestirme sinyalini
P3.5.1.15 parametresiyle yapilandirin.

9.

10.

11.

12.

13.

Calistirma etkinlestirme sinyali CLOSED
olarak ayarlanir ve CS1 etkin olmaya
devem edeceginden frekansin belirlenen
frekansa dogru artmasina neden olur.
Tus takimindaki DURDUR digmesine
basilir ve motora beslenen frekans 0
olur. (Bu sinyal yalnizca P3.2.3 Tus
Takimi Durdurma Dugmesi Evet
oldugunda calisir.)

Tus takimindaki BASLAT diigmesine
basildiginda siirici baslatilir.

Tus takimindaki DURDUR digmesine
basildiginda slrtcim tekrar durur.

CS1 devre disi oldugunda BASLAT
digmesiyle surtciyd baslatma
denemesi basarisiz olur.
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Secim numa-
rasi

Secim adi Aciklama

3 kablolu kontrol icin (pals kontrold)

CS1 = ileri (kenar)
CS2 = Cevrilmis durdurma
CS3 = Geri (kenar)

ILERI| Cikis frekansi

Ayar frekanst------- - /—\ ————————————————————————————————————————————————————————————————————————————
0 Hz—/ ! / zaman

Ayar frekansy-----

GERT

Calistirma
etkinlestirme

Kontrol sinyali 1 —I_l
Kontrol sinyali 2

H

Kontrol sinyali 3

I
I
|
|
1
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
I
|
I
I

Tug takimi
durdurma dugmesi

e B i ettt EEEELS

L | n_o
©6 @ 660 ®
Sekil 43: G/C A Baslat/durdur mantigi = 1

1. Kontrol sinyali (CS] 1 etkinleserek cikis 6. Calistirma etkinlestirme sinyali OPEN

frekansinin yiikselmesine neden olur. olmaya devam ettiginden CS1 baslatma
Motor ileri yonde calisir. denemesi basarisiz olur.
2. CS2devre disi birakilir ve frekansin 0 7. CS1 etkinlesir ve Calistirma
olmasina neden olur. etkinlestirme sinyali CLOSED olarak
3. CS1 etkinlesir ve cikis frekansinin tekrar ayarlandigindan motor belirlenen
artmasina neden olur. Motor ileri yonde frekansa dogru (ILERI) hizlanir.
calisir. 8. Tus takimindaki DURDUR digmesine
4. CS3 etkinlesir ve bu da yonin degismeye basilir ve motora beslenen frekans 0
baslamasina neden olur (ILERIDEN olur. (Bu sinyal yalnizca P3.2.3 Tus
GERIYE). Takimi Durdurma Digmesi Evet
5. Calistirma etkinlestirme sinyali OPEN oldugunda calisir.)
olarak ayarlanir ve frekans 0 olur. 9. CS3 etkinlesir ve motorun ters yonde
Calistirma etkinlestirme sinyali 3.5.1.15 calismaya baslamasina neden olur.
parametresiyle yapilandirilir. 10. CS2 devre disi birakilir ve frekansin 0

olmasina neden olur.
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Secim numa-
rasi

Secim adi Aciklama

Bu islev yanlislikla baslatmayi onlemek icin kullanilir.
2 CS1 = ileri (kenar) Motoru tekrar baslatmadan 6nce baslat/durdur kontagini

CS2 = Geri (kenar) acmaniz gerekir.

ILERI |Cikis frekansi

Ayar freKans! | /_ ..............................................
0 Hz / \ / / zaman_

Ayar frekansi|.............

GERI

Calistirma
etkinlestirme

Kontrol sinyali 1 —' |
I

|
1
1
1
4
1
1
|
1
1
|
1
|
|
|
|
1
|
1
|
1
1
|
1

Kontrol sinyali 2

— —
® ®

Tus takimi . :
durdurma dugmest | T T

Sekil 44: G/C A Baslat/durdur mantigi = 2
1. Kontrol sinyali (CS] 1 etkinleserek cikis 8. Calistirma etkinlestirme sinyali OPEN

® ®

frekansinin ylikselmesine neden olur. olarak ayarlanir ve frekans 0 olur.
Motor ileri yonde calisir. Calistirma etkinlestirme sinyalini
2. CS2 etkinlesir ancak ilk ayarlanan yon P3.5.1.15 parametresiyle yapilandirin.
en ylksek oncelige sahip olacagindan 9. Calistirmayi etkinlestirme CLOSED
cikis frekansi lizerinde bir etkisi olmaz. olarak ayarlanir ve yiikselen kenar
3. CS1 devre disi birakilir ve bu durum, CS2 baslatma icin gerekli oldugundan, CS1
etkin olmaya devam edeceginden yonin etkin olsa bile bu durumun bir etkisi
degismeye baslamasina (ILERIDEN olmaz.
GERIYE) neden olur. 10. Tus takimindaki DURDUR digmesine
4. CS2 devre disi birakilir ve motora basilir ve motora beslenen frekans 0
beslenen frekans 0 olur. olur. (Bu sinyal yalnizca P3.2.3 Tus
5. CS2 tekrar etkinlesir ve motorun Takimi Durdurma Dudgmesi Evet
belirlenen frekansa dogru hizlanmasina oldugunda calisir.)
(GERI) neden olur. 11. CS1yeniden acilip kapanarak motorun
6. CS2 devre disi birakilir ve motora calismasini saglar.
beslenen frekans 0 olur. 12. CS1 devre disi birakilir ve motora
7. CS1 etkinlesir ve motor belirlenen beslenen frekans 0 olur.

frekansa dogru (ILERI) hizlanir.
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Secim numa-
rasi

Secim adi Aciklama

3 CS1 =Baslat
CS2 = Geri

ILERI |Cikis frekansi

Ayar frekansi

v/ N NS L) e
\_/

|
|
Ayar frekansi |___j________
|
|
|
|
|

GERI

Calistirma
etkinlestirme

Kontrol sinyali 1 _!

Kontrol sinyali 2 —— 1

| |
Tug takimi_, A
baglatma dugmésri ! T

4 L — )| —m —| — — — +— —

|_| | |_| |

500 00 0

us takimi

T | | |
durdurma dugmest '

Sekil 45: G/C A Baslat/durdur mantigi = 3
1. Kontrol sinyali (CS] 1 etkinleserek cikis 7. Calistirma etkinlestirme sinyali OPEN

!_I
|
!
!

frekansinin ylikselmesine neden olur. olarak ayarlanir ve frekans 0 olur.
Motor ileri yonde calisir. Calistirma etkinlestirme sinyalini

2. (CS2 etkinlesir ve bu da yoniin degismeye P3.5.1.15 parametresiyle yapilandirin.
baslamasina neden olur (ILERIDEN 8. Calistirma etkinlestirme sinyali CLOSED
GERIYE). olarak ayarlanir ve CS1 etkin olmaya

3. CS2 devre disi birakilir ve bu durum, CS1 devem edeceginden frekansin belirlenen
etkin olmaya devam edeceginden yonin frekansa dogru artmasina neden olur.
degismeye baslamasina (GERIDEN 9. Tus takimindaki DURDUR digmesine
ILERIYE) neden olur. basilir ve motora beslenen frekans 0

4. CS1devre disi birakilir ve frekansin 0 olur. (Bu sinyal yalnizca P3.2.3 Tus
olmasina neden olur. Takimi Durdurma Dugmesi Evet

5. CS2 etkinlesir ancak CS1 etkin oldugunda calisir.)
olmadigindan motor calismaz. 10. Tus takimindaki BASLAT digmesine

6. CS1 etkinlesir ve cikis frekansinin tekrar basildiginda suricu baslatilir.
artmasina neden olur. CS2 devre disi 11. Tus takimindaki DURDUR digmesi
oldugundan motor ileri yonde calisir. kullanilarak siiriict yeniden durdurulur.
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12. CS1 devre disi oldugunda BASLAT
digmesiyle sirliciyd baslatma
denemesi basarisiz olur.

Secim numa-

Secim adi
rasi

Aciklama

4 CS1 = Baslat (kenar] Motoru tek

Bu islev yanlislikla baslatmayi onlemek icin kullanilir.

rar baslatmadan 6nce baslat/durdur kontagini

CS2 = Geri acmaniz gerekir.

ILERI | Cikis frekansi

Ayar frekansi J-.-_.

GERI

Calistirma

| I
| |
Ayar frekansi]___j.____. [T W S
|
|
|
etkinlestirme |
|

Kontrol sinyali 1—||

takimy

‘ |
Kontrol sinyali 2 ———— [ !_| |
|

|

|

| | [
durdurm;n?mjmem @

Sekil 46: G/C A Baslat/durdur mantigi = 4

1. Kontrol sinyali (CS] 1 etkinleserek cikis 5.
frekansinin yikselmesine neden olur.

CS2 devre disi oldugundan motor ileri 6.
yonde calisir.

2. (CS2 etkinlesir ve bu da yoniin degismeye
baslamasina neden olur (ILERIDEN 7.
GERIYE).

3. CS2 devre disi birakilir ve bu durum, CS1
etkin olmaya devam edeceginden yonin
degismeye baslamasina (GERIDEN 8.
ILERIYE) neden olur.

4. CS1 devre disi birakilir ve frekansin 0
olmasina neden olur.
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CS2 etkinlesir ancak CS1 etkin
olmadigindan motor calismaz.

CS1 etkinlesir ve cikis frekansinin tekrar
artmasina neden olur. CS2 devre disi
oldugundan motor ileri yonde calisir.
Calistirma etkinlestirme sinyali OPEN
olarak ayarlanir ve frekans 0 olur.
Calistirma etkinlestirme sinyalini
P3.5.1.15 parametresiyle yapilandirin.
Sirlcl baslamadan once CS1'i tekrar
acip kapatmaniz gerekir.
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9. Tus takimindaki DURDUR digmesine 10. Siricl baslamadan once CS1'i tekrar
basilir ve motora beslenen frekans 0 acip kapatmaniz gerekir.
olur. (Bu sinyal yalnizca P3.2.3 Tus 11. CS1 devre disi birakilir ve frekansin 0
Takimi Durdurma Didgmesi Evet olmasina neden olur.

oldugunda calisir.)

P3.2.7 G/C B BASLAT/DURDUR MANTIGI (ID 363)

Dijital sinyallerle sirdcinin baslatilmasini ve durdurulmasini kontrol etmek icin bu
parametreyi kullanin.

Secimler, yanlislikla baslatmayi 6nlemenize yardimci olmak olabilecek “kenar™ ifadesini
icerebilir.

Detayli bilgi icin bkz. P3.2.6.

P3.2.8 HABERLESME BASLAT MANTIGI (ID 889)

Haberlesme baslat mantigini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Secimler, yanlislikla baslatmayi 6nlemenize yardimci olmak olabilecek "kenar™ ifadesini
icerebilir.

Secim numa-

Secim adi Aciklama
rasi g ;
0 Yikselen kenar gerekli
1 Durum

P3.2.9 BASLATMA ERTELEME (ID 524

Baslatma komutu ve siricunin gercek baslatma komutu arasindaki ertelemeyi ayarlamak
icin bu parametreyi kullanin.

P3.2.10 UZAK - YEREL ISLEVI (ID 181)

Uzak kontrolden Yerel (tus takimi) kontrole gecerken kopyalama ayarlarinin secimini
belirlemek icin bu parametreyi kullanin.

Secim numa-

rasi Secim adi Aciklama
0 Calismayi Sirdir
1 Calismayi ve Referansi Sirdir
2 Stop

P3.2.11 YENIDEN BASLATMA ERTELEME (ID 15555)

Sirucu durdurulduktan sonra siricinin yeniden baslatilamayacagi erteleme sdiresini
ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Parametre, kompresor uygulamalarinda kullanilir.
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Secim numa-
rasi

Secim adi Aciklama

Yeniden baslatma ertelemesi
kullanilmaz

10.4 REFERANSLAR

10.4.1 FREKANS REFERANSI

PC araci haric tim kontrol yerlerinde frekans referansi kaynagi programlanabilir. PC'nizi
kullaniyorsaniz her zaman PC aracindan frekans referansi alirsiniz.

UZAK KONTROL YERI (G/C A)

G/C Aicin frekans referansi kaynagini belirlemek icin P3.3.1.5 parametresini kullanin.

UZAK KONTROL YERI (G/C B)

G/C B icin frekans referansi kaynagi belirlemek icin P3.3.1.6 parametresini kullanin.

YEREL KONTROL YERI (TUS TAKIMI)

P3.3.1.7 parametresi icin tus takimi varsayilan degerini kullaniyorsaniz P3.3.1.8 Tus Takimi
Referansi icin belirlediginiz referans uygulanir.

UZAK KONTROL YERI (HABERLESME])

P3.3.1.10 parametresi icin haberlesme varsayilan degeri korunmussa frekans referansi
haberlesmeden alinir.

P3.3.1.1 MINIMUM FREKANS REFERANSI (ID 101)

Minimum frekans referansini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

P3.3.1.2 MAKSIMUM FREKANS REFERANSI (ID 102)

Maksimum frekans referansini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

P3.3.1.3 POZITIF FREKANS REFERANSI LIMITI (ID 1285)

Pozitif yon icin nihai frekans referansi limitini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
P3.3.1.4 NEGATIF FREKANS REFERANSI LIMITI (ID 1286)

Negatif yon icin nihai frekans referansi limitini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Bu parametreyi, 6rnegin motorun geri yonde calismasini onlemek icin kullanin.

P3.3.1.5 G/C KONTROL REFERANSI A SECIMi (ID 117)

Kontrol yeri G/C A oldugunda referans kaynagini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Parametre 1.2 ile ayarladiginiz uygulama varsayilan degeri verir.
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P3.3.1.6 G/C KONTROL REFERANSI B SECIMI (ID 131)

Kontrol yeri G/C B oldugunda referans kaynagini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Detayli bilgi icin bkz. P3.3.1.5. G/C B kontrol yerini yalnizca dijital girisle (P3.5.1.7)
etkinlestirilebilmesi icin zorlayabilirsiniz.

P3.3.1.7 TUS TAKIMI KONTROL REFERANSI SECIiMIi (ID 121)
Kontrol yeri tus takimi oldugunda referans kaynagini secmek icin bu parametreyi kullanin.
P3.3.1.8 TUS TAKIMI REFERANSI (ID 184)

Tus takiminda frekans referansini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

P3.3.1.9 TUS TAKIMI YONU (ID 123)

Kontrol yeri tus takimi oldugunda motorun donis yoninu ayarlamak icin bu parametreyi
kullanin.

P3.3.1.10 HABERLESME KONTROL REFERANSI SECIMi (ID 122)

Kontrol yeri Haberlesme oldugunda referans kaynagini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Varsayilan deger, P1.2 Uygulama parametresiyle secilen uygulamaya baglidir. Bolim 72 Ek 1
icinde varsayilan degerlere bakin.

10.4.2  ONCEDEN AYARLANMIS FREKANSLAR

P3.3.3.1 GNCEDEN AYARLANMIS FREKANS MODU (ID 182)

Dijital giris onceden ayarlanmis frekanslarinin mantigini ayarlamak icin bu parametreyi
kullanin.

Bu parametreyle onceden ayarlanmis frekanslardan hangisinin kullanilmak lzere
secilecegine iliskin mantik belirleyebilirsiniz. 2 farkli mantik secilebilir.

Aktif olan onceden ayarlanmis hiz girislerinin sayisi, dnceden ayarlanmis frekansi tanimlar.

Secim numa-

Secim adi Aciklama
rasi

Girislerin karisimi ikili kodludur. Etkin dijital girislerin farkl

0 ikili kodlu setleri dnceden ayarlanmis frekansi belirler. Detayli veriler
icin bkz. Tab. 113 P3.3.3.1 = ikili kodlu oldugunda énceden ayar-
lanmis frekanslarin secimi.

. Etkin girislerin sayisi hangi dnceden ayarlanmis frekansin
! Sayr (kullanilan giris sayisi) kullanildigini ifade eder: 1, 2 veya 3.

P3.3.3.2 ONCEDEN AYARLANMIS FREKANS 0 (ID 180)

Onceden ayarlanmis frekans islevi kullanildiginda 6nceden ayarlanmis frekans referansini
ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Dijital giris sinyalleri ile nceden ayarlanmis frekanslari secin.
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P3.3.3.3 ONCEDEN AYARLANMIS FREKANS 1 (ID 105]

Onceden ayarlanmis frekans islevi kullanildijinda 6nceden ayarlanmis frekans referansini
ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Dijital giris sinyalleri ile nceden ayarlanmis frekanslari secin.

P3.3.3.4 ONCEDEN AYARLANMIS FREKANS 2 (ID 106)

Onceden ayarlanmis frekans islevi kullanildiginda 6nceden ayarlanmis frekans referansini
ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Dijital giris sinyalleri ile nceden ayarlanmis frekanslari secin.

P3.3.3.5 ONCEDEN AYARLANMIS FREKANS 3 (ID 126)

Onceden ayarlanmis frekans islevi kullanildiginda 6nceden ayarlanmis frekans referansini
ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Dijital giris sinyalleri ile nceden ayarlanmis frekanslari secin.

P3.3.3.6 ONCEDEN AYARLANMIS FREKANS 4 (ID 127]

Onceden ayarlanmis frekans islevi kullanildijinda 6nceden ayarlanmis frekans referansini
ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Dijital giris sinyalleri ile nceden ayarlanmis frekanslari secin.

P3.3.3.7 ONCEDEN AYARLANMIS FREKANS 5 (ID 128)

Onceden ayarlanmis frekans islevi kullanildiginda 6nceden ayarlanmis frekans referansini
ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Dijital giris sinyalleri ile nceden ayarlanmis frekanslari secin.

P3.3.3.8 ONCEDEN AYARLANMIS FREKANS 6 (ID 129)

Onceden ayarlanmis frekans islevi kullanildiginda 6nceden ayarlanmis frekans referansini
ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Dijital giris sinyalleri ile nceden ayarlanmis frekanslari secin.

P3.3.3.9 ONCEDEN AYARLANMIS FREKANS 7 (ID 130}

Onceden ayarlanmis frekans islevi kullanildijinda 6nceden ayarlanmis frekans referansini
ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Dijital giris sinyalleri ile nceden ayarlanmis frekanslari secin.

P3.3.3.1 PARAMETRESI iCiN SECILEN 0 DEGERI:

Onceden Ayarlanmis Frekans 0’ referans olarak belirlemek icin 0 degerini P3.3.1.5 (G/C
Kontrol Referansi A Secimi) icin Onceden Ayarlanmis Frekans 0 olarak belirleyin.

1ila 7 arasinda énceden ayarlanmis frekans secmek icin dijital girislere P3.3.3.10 (Onceden
Ayarlanmis Frekans Secimi 0), P3.3.3.11 (Onceden Ayarlanmis Frekans Secimi 1), ve/veya
P3.3.3.12 (Onceden Ayarlanmis Frekans Secimi 2) parametrelerini verin. Etkin dijital
girislerin farkli setleri onceden ayarlanmis frekansi belirler. Asagidaki tablodan daha fazla
bilgi edinebilirsiniz. Onceden ayarlanmis frekanslarin degerleri, otomatik olarak minimum ve
maksimum frekanslar arasinda (P3.3.1.1 ve P3.3.1.2) kalir.
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Gerekli adim Etkinlestirilen frekans

P3.3.1.5 parametresi icin 0 degerini secin. Onceden ayarlanmis frekans 0

Tab. 113: P3.3.3.1 = kili kodlu oldugunda énceden ayarlanmis frekanslarin secimi

Etkinlestirilen dijital giris sinyali

On Ayar Frk Scm2 On Ayar Frk Scm1 On Ayar Frk Scm0
(P3.3.3.12) (P3.3.3.11) (P3.3.3.10)

Etkinlestirilen frekans
referansi

Onceden ayarlanmis fre-
kans 0

Yalnizca On Ayar Frk 0
P3.3.3.1.5, P3.3.1.6,
P3.3.1.7 veya P3.3.1.10
parametresiyle frekans
referansi kaynagi olarak
belirlenirse mimkinddr.

* Onceden ayarlanmis fre-
kans 1

* Onceden ayarlanmis fre-
kans 2

* * Onceden ayarlanmis fre-
kans 3

* Onceden ayarlanmis fre-
kans 4

* N Onceden ayarlanmis fre-
kans 5

* " Onceden ayarlanmis fre-
kans 6

* " N Onceden ayarlanmis fre-
kans 7

* = giris etkinlestirildi.
P3.3.3.1 PARAMETRESI iCiN SECILEN 1 DEGERI:

Etkin dijital girislerin farkli setleriyle Onceden Ayarlanmis Frekanslar 1 ila 3'ii
kullanabilirsiniz. Etkin girislerin sayisi, hangisinin kullanildigini belirtir.
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Tab. 114: P3.3.3.1 = Giris sayisi oldugunda énceden ayarlanmis frekanslarin secimi

Etkinlestirilen dijital giris sinyali Etkinlestirilen frekans

- - — referansi
On Ayar Frk Scm2 On Ayar Frk Scm1 On Ayar Frk Scm0
(P3.3.3.12) (P3.3.3.11) (P3.3.3.10)

Onceden ayarlanmis fre-
kans 0

Yalnizca On Ayar Frk 0
P3.3.3.1.5, P3.3.1.6,
P3.3.1.7 veya P3.3.1.10
parametresiyle frekans
referansi kaynagi olarak
belirlenirse mimkindir.

" Onceden ayarlanmis fre-
kans 1

* Onceden ayarlanmis fre-
kans 1

* Onceden ayarlanmis fre-
kans 1

* " Onceden ayarlanmis fre-
kans 2

* « Onceden ayarlanmis fre-
kans 2

* " Onceden ayarlanmis fre-
kans 2

* * « Onceden ayarlanmis fre-
kans 3

* = giris etkinlestirildi.
P3.3.3.10 GNCEDEN AYARLANMIS FREKANS SECIMI 0 (ID 419)

Onceden ayarlanmis frekanslar icin secici olarak kullanilan dijital giris sinyalini secmek icin
bu parametreyi kullanin.

Bu parametre, Onceden ayarlanmis hizlar icin ikili secici (0-7). P3.3.3.2 ila P3.3.3.9
arasindaki parametrelere bakin.

P3.3.3.11 ONCEDEN AYARLANMIS FREKANS SECIMI 1 (ID 420)

Onceden ayarlanmis frekanslar icin secici olarak kullanilan dijital giris sinyalini secmek icin
bu parametreyi kullanin.

Bu parametre, Onceden ayarlanmis hizlar icin ikili secici (0-7). P3.3.3.2 ila P3.3.3.9
arasindaki parametrelere bakin.
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P3.3.3.12 ONCEDEN AYARLANMIS FREKANS SECIMi 2 (ID 421)

Onceden ayarlanmis frekanslar icin secici olarak kullanilan dijital giris sinyalini secmek icin
bu parametreyi kullanin.

Bu parametre, Onceden ayarlanmis hizlar icin ikili secici (0-7). P3.3.3.2 ila P3.3.3.9
arasindaki parametrelere bakin.

1ila 7 arasindaki Onceden ayarlanmis frekanslari uygulamak icin bu islevlere (bkz. Bélim
10.6.1 Dijital ve analog girislerin programlanmasi) dijital giris baglayin. Daha fazla bilgi icin bkz.
Tab. 113 P3.3.3.1 = Ikili kodlu oldu§unda 6nceden ayarlanmis frekanslarin secimi, Tab. 34
Onceden ayarlanmis frekans parametreleri ve Tab. 42 Dijital giris ayarlari.

10.4.3  MOTOR POTANSIYOMETRESI PARAMETRELERI

Motor Potansiyometresi frekans referansi tim kontrol yerlerinde mevcuttur. Motor
potansiyometresi referansini sadece surtiici calistirma durumundayken degistirebilirsiniz.

NOT!
Cikis frekansi, Motor Potansiyometresi Rampa Siiresinden daha yavas olarak
ayarlandiysa normal hizlanma ve yavaslama sureleriyle sinirlandirilir.

P3.3.4.1 MOTOR POTANSIYOMETRESI YUKARI (ID 418)

Dijital cikis sinyali ile cikis frekansini artirmak icin bu parametreyi kullanin.

Bir motor potansiyometresi sayesinde cikis frekansini artirabilir veya azaltabilirsiniz. Motor
Potansiyometresi YUKARI parametresine bir dijital giris bagladiginizda ve dijital giris sinyalini
etkinlestirdiginizde cikis frekansi artar.

Motor potansiyometresi referansi, kontak acilana kadar ARTAR.

P3.3.4.2 MOTOR POTANSIYOMETRESI ASAGI (ID 417]

Dijital cikis sinyali ile cikis frekansini azaltmak icin bu parametreyi kullanin.

Bir motor potansiyometresi sayesinde cikis frekansini artirabilir veya azaltabilirsiniz. Motor
Potansiyometresi ASAGI parametresine bir dijital giris bagladiginizda ve dijital giris sinyalini
etkinlestirdiginizde cikis frekansi azalir.

Motor potansiyometresi referansi, kontak acilana kadar AZALIR.

Motor Potansiyometresi YUKARI veya ASAGI etkin oldugunda 3 farkli parametre, cikis
frekansinin nasil arttigini ve azaldigini etkiler. Bu parametreler Motor Potansiyometresi Artis
Siresi(P3.3.4.3), Hizlanma Siiresi(P3.4.1.2) ve Yavaslama Suresidir(P3.4.1.3).
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Sekil 47: Motor potansiyometresi parametreleri

A. Frekans Referansi E. Zaman
B. Max Frekans F. Motor potansiyometresi YUKARI
C. Min Frekans G. Motor potansiyometresi ASAGI

D. Motor potansiyometresi artis siiresi

P3.3.4.3 MOTOR POTANSIYOMETRE ARTIS SURESI (ID 331)

Artirildigi ya da azaltildigi zaman motor potansiyometresi referansindaki degisim oranini
ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Parametre degeri Hz/saniye olarak girilir.

P3.3.4.4 MOTOR POTANSIYOMETRESI SIFIRLAMA (ID 367)

Motor potansiyometresinin frekans referansinin sifirlanma mantigini ayarlamak icin bu
parametreyi kullanin.

Bu parametre, motor potansiyometresinin referansinin ne zaman 0 olarak ayarlandigini
tanimlar.

Sifirlama islevinde 3 secenek vardir: sifirlama yok, surtici durdugunda sifirla veya
strdcinin glcu kapatildiginda sifirla.
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Secim numa-
rasi

Secim adi Aciklama

Son motor potansiyometresi frekans referansi, glic

0 Sifirlama yok kesildiginde durdurma durumu boyunca korunur ve bellege
kaydedilir.
Motor potansiyometresi frekans referansi siirtici durdurma
1 Durma durumu durumundayken veya siriiciniin giicl kesildiginde 0 olarak
ayarlanir.

Motor potansiyometresi frekans referansi sadece giic

2 Gg kesildi kesildiginde 0 olarak ayarlanir.

10.4.4  BOSALTMA PARAMETRELERI

Normal kontrolii anlik olarak gecersiz kilmak icin Bosaltma islevini kullanin. Ornegin, islevi
kullanarak boru hattini bosaltabilir veya pompayi 6nceden ayarlanmis sabit hizda manuel
olarak calistirabilirsiniz.

Bosaltma islevi; surticiyd, kontrol yerinden bagimsiz olarak baslatma komutu olmaksizin
secilen bir referansta baslatir.

P3.3.6.1 BOSALTMA REFERANSI ETKINLESTIRME (ID 530)

Bosaltma islevini etkinlestiren dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Bosaltma frekans referansi cift yonlidir ve ters komutun bosaltma referans yoniine etkisi
yoktur.

NOT!
Dijital girisi etkinlestirdiginizde siricl calistirilir.

P3.3.6.2 BOSALTMA REFERANSI (ID 1239)

Bosaltma islevi kullanildiginda surtcinin frekans referansini ayarlamak icin bu parametreyi
kullanin.

Referans cift yonliidiir ve ters komutun bosaltma referans yéniine etkisi yoktur. ileri yon
referansi pozitif bir deger; ters yondeki referans ise negatif bir degerle belirtilir.

10.5 RAMPA VE FREN AYARLARI

10.5.1 ARTIS 1

P3.4.1.1 RAMPA 1 SEKLI (ID 500)

Hizlanma ve yavaslama rampalarinin baslangicini ve sonunu diizeltmek icin bu parametreyi
kullanin.

Rampa 1 Sekli ve Rampa 2 Sekli parametreleriyle hizlanma ve yavaslama rampalarini
baslatma ve durdurma islemlerini daha diizgiin yapabilirsiniz. Degeri %0,0 olarak
belirlerseniz dogrusal rampa sekli olusur. Hizlanma ve yavaslama referans sinyalindeki
degisime aninda uyar.
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%1,0 ila %100,0 arasinda bir deger belirlediginizde S-sekilli bir hizlanma veya yavaslama
rampasi olusur. Referans degistiginde bu islevi, parcalarin mekanik asinmalarini ve akim
sicramalarini azaltmak icin kullanin. P3.4.1.2 (Hizlanma Siiresi 1) ve P3.4.1.3 (Yavaslama
Siresi 1) parametreleriyle hizlanma siiresini degistirebilirsiniz.

A
[Hz]

ID103,

[t]

Sekil 48: Hizlanma/yavaslama egrisi [S-sekilli]
P3.4.1.2 HIZLANMA SURESI 1 (ID 103)

Cikis frekansinin sifir frekanstan maksimum frekansa kadar artirilmasi icin gereken sireyi
ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

P3.4.1.3 YAVASLAMA SURESI 1 (ID 104)

Cikis frekansinin maksimum frekanstan sifir frekansa kadar azaltilmasi icin gereken siireyi
ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

10.5.2  ARTIS 2

P3.4.2.1 RAMPA 2 SEKLI (ID 501)

Hizlanma ve yavaslama rampalarinin baslangicini ve sonunu diizeltmek icin bu parametreyi
kullanin.

Rampa 1 Sekli ve Rampa 2 Sekli parametreleriyle hizlanma ve yavaslama rampalarini
baslatma ve durdurma islemlerini daha diizgiin yapabilirsiniz. Degeri %0,0 olarak
belirlerseniz dogrusal rampa sekli olusur. Hizlanma ve yavaslama referans sinyalindeki
degisime aninda uyar.

%1,0 ila %100,0 arasinda bir deger belirlediginizde S-sekilli bir hizlanma veya yavaslama
rampasi olusur. Referans degistiginde bu islevi, parcalarin mekanik asinmalarini ve akim
sicramalarini azaltmak icin kullanin. P3.4.2.2 (Hizlanma Siiresi 2) ve P3.4.2.3 (Yavaslama
Siresi 2) parametreleriyle hizlanma siiresini degistirebilirsiniz.
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[Hz]

ID103,

[t]

Sekil 49: Hizlanma/yavaslama egrisi (S-sekilli]
P3.4.2.2 HIZLANMA SURESI 2 (ID 502)

Cikis frekansinin sifir frekanstan maksimum frekansa kadar artirilmasi icin gereken sireyi
ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

P3.4.2.3 YAVASLAMA SURESI 2 (ID 503)

Cikis frekansinin maksimum frekanstan sifir frekansa kadar azaltilmasi icin gereken siireyi
ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

P3.4.2.4 RAMPA 2 SECIMI (ID 408]

Rampa 1 veya rampa 2 secenegini belirlemek icin bu parametreyi kullanin.

Segim numa- Secim adi Aciklama
rasi
0 AC Rampa 1 Sekil, Hizlanma Siiresi 1 ve Yavaslama Siiresi 1
1 CLOSED Rampa 2 Sekil, Hizlanma Siiresi 2 ve Yavaslama Siiresi 2

P3.4.2.5 ARTIS 2 ESIK FREKANSI (ID 533)

Artis 2'nin kullanildigi cikis frekansi alt limitini ayarlamak ici bu parametreyi kullanin.

Islevi, 6rnedin pompa basladiginda veya durdugunda (minimum frekansin altinda
calistijinda) daha kisa artis sirelerinin gerektigi derin kuyu pompasi uygulamalarinda
kullanin.

Surdct ¢ikis frekansi bu parametre ile belirtilen limiti astiginda ikinci artis streleri
etkinlestirilir. Islevi devre disi birakmak icin parametre degeri 0 olarak ayarlanmalidir.
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fcikis
[Hz]

P3.4.2.2 P3.4.2.3

P3.452 |- _ T N ____
P3.4.1.3

o
t [s]

Sekil 50: Cikis frekansi esik seviyesini astijinda artis 2 etkinlestirmesi. [P.3.4.5.2 = Artis esik frek.,
P3.4.1.2 = Hiz. siiresi 1, P3.4.2.2 = Hiz. siiresi 2, P3.4.1.3 =Yav. siiresi 1, P3.4.2.3 = Yav. siiresi 2]

10.5.3  BASLATMA MANYETIK

P3.4.3.1 BASLATMA MANYETIK AKIMI (ID 517)

Baslangicta motora beslenen DC akimini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Bu parametrenin degeri 0 olarak ayarlandiginda Baslatma Manyetik islevi devre disi birakilir.

P3.4.3.2 BASLATMA MANYETIK SURESI (ID 516)

Hizlanma baslamadan once DC akiminin motora beslenecegi siireyi ayarlamak icin bu
parametreyi kullanin.

10.5.4  DC FRENI

P3.4.4.1 DC FREN AKIMI (ID 507)

DC frenlemesi sirasinda motora beslenen akimi ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Bu parametrenin degeri 0 olarak ayarlandiginda DC Fren islevi devre disi birakilir.

P3.4.4.2 DURDURMADA DC FRENLEME SURESI (ID 508)

Frenlemeyi ACIK veya KAPALI olarak ayarlamak ve motor durduruldugunda frenleme
suresini vermek icin bu parametreyi kullanin.
Bu parametrenin degeri 0 olarak ayarlandiginda DC Fren islevi devre disi birakilir.

P3.4.4.3 RAMPA DURDURMASI SIRASINDA DC FRENINi BASLATMA FREKANSI (ID 515]

DC freninin basladigi cikis frekansini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
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10.5.5  AKI FRENI

P3.4.5.1 AKI FRENI (ID 520)

Aki Freni islevini etkinlestirmek icin bu parametreyi kullanin.
DC frene alternatif olarak aki frenini kullanabilirsiniz. Aki freni, ilave fren direnclerinin
gerekli olmadigi durumlarda frenleme performansini artirir.

Frenleme gerekli oldugunda sistem frekansi disurir ve motordaki akimi artirir. Bu, fren
yapmak icin motor performansini artirir. Motor hizi frenleme sirasinda kontrol edilir.

c DiKKAT!
Frenlemeyi yalnizca aralikli olarak kullanin. Aki freni enerjiyi isiya donusturur ve
motorun hasar gormesine neden olabilir.

P3.4.5.2 AKI FRENI AKIMI (ID 519]

Aki freninin akim seviyesini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

10.6 G/C YAPILANDIRMASI

10.6.1 DIJITAL VE ANALOG GIRISLERIN PROGRAMLANMASI

AC suriciniln girislerini programlamak esnektir. Farkli islevler icin mevcut olan standart ve
istege bagli G/C girislerinden istediginizi kullanabilirsiniz.

Secenek kartlariyla mevcut G/C performansini artirabilirsiniz. C, D ve E yuvalarina secenek
kartlarini takabilirsiniz. Kurulum kilavuzundan secenek kartlarinin takilmasina iliskin daha
fazla veriye ulasabilirsiniz.
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Sekil 51: Secenek karti yuvalari ve programlanabilir girisler

uf
il
&

A. Standart kart yuvasi A ve terminalleri E. Secenek kartiyuvasi E
B. Standart kart yuvasi B ve terminalleri F. Programlanabilir dijital girisler (DI)
C. Secenek kartiyuvasi C G. Programlanabilir analog girisler (Al)

D. Secenek kartiyuvasi D

10.6.1.1 Dijital girisleri programlama

Dijital girisler icin mevcut islevleri M3.5.1 parametre grubunda parametreler halinde
bulabilirsiniz. Bir isleve dijital giris saglamak icin dogru parametreye bir deger belirleyin.
Mevcut islevlerin listesi icin bkz. Tab. 42 Dijital giris ayarlari.

Ornek:
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STOP | & | READY\ \ | 110

|J=*_—| Digital Inputs

ID:405 P3.5\1.11

Ext Fault 'Close |

DigINSIotA’3
= Ext Fault Open
g1 DigINSIot0.2

Fault Reset Close
° DigINSIotA.6

Sekil 52: Grafiksel ekranda Dijital girisler ment(isii
A. Grafiksel ekran C. Parametrenin degeri, yani ayarlanan

B. Parametrenin adi, yaniislev dijital giris

®

READY \ RUN STOP ALARM FAULT

A A /
,;,j;/. b II / I/ /_'X l’
n 1 LJd _J
4 1 nh1
h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Sekil 53: Metin ekraninda Dijital girisler mentisii
A. Metin ekrani C. Parametrenin degeri, yani ayarlanan

B. Parametrenin adi, yaniislev dijital giris

Standart G/C karti derlemesinde 6 dijital giris mevcuttur: Yuva A terminalleri 8, 9, 10, 14, 15
ve 16.
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Giris tiirii (grafik- |Giris tiiri Aciklama
sel ekran) (metin
ekrani)
oo ||| [ e et e
DigIN dl A 2 I:Y%lﬁftziidﬁ?g%eE;:i,e]_dijital giris 2 (termi-
oo | @ | x| o [t on e
oo | a | x| [ o e
o | @ | x| s [t
S I P B T AL

M3.5.1 menusunin konumu olan Harici Hata Kapali islevi P3.5.1.11 parametresidir. Grafiksel
ekranda DigIN SlotA.3 ve metin ekraninda dl A.3 varsayilan degerini alir. Bu secimden sonra
DI3 dijital girisine (terminal 10) giden dijital sinyal Harici Hata Kapali islevini kontrol eder.

Parametre Varsayilan Aciklama

P3.5.1.11 Harici hata kapali DigIN SlotA.3 405 OPEN = TAMAM
CLOSED = Harici hata

Standart G/C icinde, girisi DI3 iken, rnegin DI6 (terminal 16) seklinde degistirmek icin bu
talimatlari uygulayin.

GRAFIKSEL EKRANDA PROGRAMLAMA

1 Parametre secin. Dizenleme moduna gitmek icin

Sag ok digmesine basin. STOPK;I READY| | Vo
m Digital inputs
ID:405 P3.5.1.11

o7 Ext Fault Close
DigINSlotA3 |

Ext Fault Open
o DigINSlot0.2

S Fault Reset Close
gt DigINSlotA6
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2  Dizenleme modunda DigIN SlotA yuva degerinin

alti cizilidir ve yanip soner. Ornegin C, D veya E STOP|G| READY| | o
yuvalarina takilan secenek kartlari nedeniyle G/C Ext Fault Close
icinde daha fazla dijital girisiniz varsa, bunlari - D 0E 85,12
buradan secin. A ~ |-

v —DigIN SlotA.3 —

P RN
Min:
Max:

3 Terminal 3'U etkinlestirmek icin, tekrar Sag ok

diigmesine basin. STOPK;I READY| | /o
Ext Fault Close
= ID:405 P3.5.1.11
A N
v DigIN SlotA.3 -—
/o1 N
Min:
Max:
4 Terminali 6 olarak degistirmek icin Yukari ok
digmesine 3 kez basin. Degisikligi OK digmesine || STOP| G| READY| | o
basarak kabul edin. gs| Ext Fault Close
ID:405 P3.5.1.11
A N
v DigIN SlotA.6 -
/1 N\

Min:
Max:

5 Dijital giris D16 baska islevler tarafindan zaten
kullaniliyorsa ekranda bir mesaj goriintiilenir. Bu stor| (] READY| | o
secimlerden birini degistirin.

ID:
At least one digital input has
been selected to seeral
operations.
To prevent possible tnwanted
operations, please check all
digital input selection peameters
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METIN EKRANINDA PROGRAMLAMA
Parametre secin. Dizenleme moduna gitmek icin STop
A A
/
I

ALARM FAULT

1
OK digmesine basin.

M. _
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
2 Diizenleme modunda D harfi yanip séner. Ornegin READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
C, D veya E yuvalarina takilan secenek kartlari A A
nedeniyle G/C icinde daha fazla dijital girisiniz - = -
- 0-71 Co0on LT
varsa, bunlari buradan secin. r _\ﬂ/d | E/s I
o T |
S 4 .3
N
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
3 Terminal 3'U etkinlestirmek icin, tekrar Sag ok READY RUN  STop  ALARM  FAULT
digmesine basin. D harfi yanip sonmeyi durdurur. A A
I’:’j. i’l II l’ l‘ -3
n 1 LJ _J
40 1
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

ALARM FAULT

Terminali 6 olarak degistirmek icin Yukari ok

4

digmesine 3 kez basin. Degisikligi OK digmesine A A

basarak kabul edin. AE 1 11 EuT

\V/

l"ll'll.b. r11 ﬁ'/\ /

n 1 LJL

L0

v v

FWD  REV 1/0  KEYPAD  BUS
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5  DIé dijital giris baska islc_evler tarafmdan zaten READY RUN  STop  ALARM  FAULT
kullaniliyorsa ekranda bir mesaj kayar. Bu A A
secimlerden birini degistirin. _ o
T 1 'F”" T
rny o Loriagnr o
v v
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS

Bu adimlardan sonra DI6 dijital girisine giden dijital sinyal, Harici Hata Kapali islevini kontrol
eder.

Bir islevin degeri DigIN Slot0.1 (grafiksel ekranda) veya dl 0.1 (metin ekraninda) olabilir. Bu
kosullarda islev icin bir terminal belirlememissinizdir veya girisi her zaman OPEN olarak
belirlemissinizdir. Bu, M3.5.1 grubundaki bircok parametre icin varsayilan degerdir.

Diger yandan, bazi girisler, her zaman CLOSED varsayilan degerini alir. Degerler grafiksel
ekranda DigIN Slot0.2, metin ekraninda dl 0.2 olarak goruntulenir.

NOT!
Ayrica zaman kanallarini dijital girislere atayabilirsiniz. Bu konuda daha fazla bilgi
icin bkz. 12.1 Farkli uygulamalardaki parametrelerin varsayilan degerleri.

10.6.1.2 Analog girisleri programlama

Mevcut analog girislerinden analog frekans referansi sinyali icin hedef giris secebilirsiniz.

ST6P|C| READY | //o
El Analog Input 1

ID:377 pP3.5.2.7.1
ATl Signal Sel l
= AnINSIotA.1

ATl Filter Time
0.10s

o ATl Signal Range \
= A

0-10V/0-20m

A. Grafiksel ekran C. Parametrenin degeri, yani ayarlanan
B. Parametrenin adi analog giris

000

Sekil 54: Grafiksel ekranda Analog girisler menist
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®

READY  RUN STOP ALARM FAULT

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Sekil 55: Metin ekraninda Analog girisler mendiisii

A. Metin ekrani C. Parametrenin degeri, yani ayarlanan
B. Parametrenin adi analog giris

Standart G/C karti derlemesinde 2 analog giris mevcuttur:Yuva A terminalleri 2/3 ve 4/5.

Giris tiirii (grafik- | Giris tiirii

sel ekran) (metin
ekrani)
Yuva A'daki kart Gizerinde analog giris 1 (termi-
AniN Al A ! nal 2/3) (standart G/C karti).
Yuva A'daki kart tizerinde analog giris 2 (termi-
AniN Al A 2 nal 4/5) (standart G/C karti).

P3.5.2.1.1 Al1 Sinyal Secimi parametresinin konumu M3.5.2.1 menisudir.Grafiksel ekranda
AnIN SlotA.1 veya metin ekraninda Al A.1 varsayilan degerini alir.Analog frekans referans
sinyali Al1 icin hedef giris; 2/3 terminallerinde analog giristir.Sinyalin voltaj veya akim
oldugunu belirlemek icin dip anahtarlarini kullanin.Daha fazla bilgi icin Kurulum kilavuzuna
bakin.

Parametre Varsayilan Aciklama

P3.5.2.1.1 Al1 Sinyal Secimi AnIN SlotA.1 | 377 |

Girisi Al1 iken, ornegin yuva C'de secenek kartinizdaki analog giris seklinde degistirmek icin
bu talimatlari uygulayin.
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GRAFIKSEL EKRANDA ANALOG GiRISLERI PROGRAMLAMA

1 Parametre secmek icin Sag ok digmesine basin.
stor| (G| Rerpy| | wo
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o
Min:
Max:
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basarak kabul edin. sf] AIl Signal Sel
e ID:377 P3.5.2.1.1
v SAnIN SlotC.I1C_
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METIN EKRANINDA ANALOG GiRISLERi PROGRAMLAMA
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2  Dizenleme modunda A harfi yanip soner.

3 Degeri C olarak degistirmek icin Yukari ok
didgmesine basin.Degisikligi OK digmesine
basarak kabul edin.
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10.6.1.3 Sinyal kaynaklarinin aciklamasi

Kaynak islev

Slot0.# Dijital girisler:

Bu islevi, bir dijital sinyali sabit bir OPEN veya CLOSED durumunda ola-
cak sekilde ayarlamak icin kullanabilirsiniz. Uretici bazi sinyalleri ayar-
lar, bdylece bunlar her zaman CLOSED durumunda olur (6rnegin
P3.5.1.15 (Calistirma Etkin)). Calistirma Etkinlestirme sinyali degistirme-
diniz stirece her zaman aciktir.

#=1: Her zaman OPEN

#=2-10: Her zaman CLOSED

Analog girisler (test amaciyla kullanilir):

# = 1: Analog giris = %0 sinyal giici

# = 2: Analog giris = %20 sinyal glci

# = 3: Analog giris = %30 sinyal glici vb.

# = 10: Analog giris = %100 sinyal giici
SlotA.# Numara (#), yuva A'daki dijital girisleri ifade eder.
SlotB.# Numara (#), yuva B'deki dijital girisleri ifade eder.
SlotC.# Numara (#), yuva C'deki dijital girisleri ifade eder.
SlotD.# Numara (#), yuva D'deki dijital girisleri ifade eder.
SlotE.# Numara (#), yuva E'deki dijital girisleri ifade eder.
TimeChannel.# 1=Zaman Kanali 1, 2=Zaman Kanali 2, 3=Zaman Kanali 3
FieldbusCW.# Numara (#), kontrol ifadesi bit numarasini ifade eder.
FieldbusPD.# Numara (#), stirec verisi 1 bit numarasini ifade eder.
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10.6.2 PROGRAMLANABILIR GIRISLER iCiN VARSAYILAN iSLEVLER

Tab. 115: Programlanabilir dijital ve analog girislerin varsayilan islevleri

Terminal(ler) Referans Parametre dizini
DI 8 A Kontrol Sinyali 1 A P3.5.1.1
DI2 9 A2 Kontrol Sinyali 2 A P3.5.1.2
DI3 10 A3 Harici Hata Kapali P3.5.1.11
DI4 14 Ad Onceden Ayarlanmis |P3.5.1.21

Frekans Secimi 0

Onceden Ayarlanmis [P3.5.1.22

DI5 15 A Frekans Secimi 1

DI6 16 Ab Hata Sifirlama Kapali |P3.5.1.13
Al 2/3 Al Al1 Sinyal Secimi P3.5.2.1.1
Al2 4/5 A2 Al2 Sinyal Secimi P3.5.2.2.1

10.6.3  DIJITAL GIRISLER

Parametreler, dijital giris terminaline baglayabileceginiz islevlerdir. Dig/n Slot A.2 metni, yuva
A'daki ikinci giris anlamina gelir. Ayrica islevler zaman kanallarina da baglanabilir. Zaman
kanallari terminaller gibi calisir.

Dijital girislerin ve dijital cikislarin durumlarini Coklu izleme gériinimiinden izleyebilirsiniz.
P3.5.1.1 KONTROL SINYALI 1 A (ID 403)

Kontrol yeri G/C A (FWD] oldugunda siirlicliyl baslatan ve durduran dijital giris sinyalini
(Kontrol Sinyali 1) secmek icin bu parametreyi kullanin.

P3.5.1.2 KONTROL SINYALI 2 A (ID 404)

Kontrol yeri G/C A (REV) oldugunda siirticliyl baslatan ve durduran dijital giris sinyalini
(Kontrol Sinyali 2) secmek icin bu parametreyi kullanin.

P3.5.1.3 KONTROL SINYALI 3 A (ID 434)

Kontrol yeri G/C A oldugunda siriclyl baslatan ve durduran dijital giris sinyalini (Kontrol
Sinyali 3) secmek icin bu parametreyi kullanin.

P3.5.1.4 KONTROL SINYALI 1 B (ID 423]

Kontrol yeri G/C B oldugunda siiriicliyl baslatan ve durduran dijital giris sinyalini (Kontrol
Sinyali 1) secmek icin bu parametreyi kullanin.

P3.5.1.5 KONTROL SINYALI 2 B (ID 424]

Kontrol yeri G/C B oldugunda stirlicliyl baslatan ve durduran dijital giris sinyalini (Kontrol
Sinyali 2) secmek icin bu parametreyi kullanin.
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P3.5.1.6 KONTROL SINYALI 3 B (ID 435]

Kontrol yeri G/C B oldugunda siiriiciiyl baslatan ve durduran dijital giris sinyalini (Kontrol
Sinyali 3) secmek icin bu parametreyi kullanin.

P3.5.1.7 G/C B KONTROL GUCU (ID 425)

Kontrol yerini G/C A'dan G/C B'ye degistiren dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi
kullanin.

P3.5.1.8 G/C B REFERANS GUCU (ID 343)

Frekans referansi kaynagini G/C A'dan G/C B'ye degistiren dijital giris sinyalini secmek icin
bu parametreyi kullanin.

P3.5.1.9 HABERLESME KONTROL GUCU (ID 411)

Kontrol yerini ve frekans referansi kaynagini Haberlesme (G/C A, G/C B veya Yerel
kontrolden) olarak degistiren dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi kullanin.

P3.5.1.10 TUS TAKIMI KONTROL GUCU (ID 410)

Kontrol yerini ve frekans referansi kaynagini Tus Takimi (herhangi bir kontrol yerinden)
olarak degistiren dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi kullanin.

P3.5.1.11 HARICI HATA KAPALI (ID 405]

Harici bir hatayi etkinlestiren dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi kullanin.
P3.5.1.12 HARICI HATA ACIK (ID 406)

Harici bir hatayi etkinlestiren dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi kullanin.

P3.5.1.13 HATA SIFIRLAMA KAPALI [ID 414]

Tum etkin hatalari sifirlayan dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Dijital girisin durumu acikken kapali olarak degistiginde aktif hatalar sifirlanir (yikselen
kenar).

P3.5.1.14 HATA SIFIRLAMA ACIK (ID 213)

Tim etkin hatalari sifirlayan dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Dijital girisin durumu acikken kapali olarak degistiginde aktif hatalar sifirlanir (geriye sayim).

P3.5.1.15 CALISTIRMA ETKINLESTIRME (ID 407)

Sirucuyu Hazir duruma getiren dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi kullanin.

Kontak ACIK durumundaysa motorun baslangici devre disi birakilir.
Kontak KAPALI durumdayken motorun baslangici etkinlestirilir.

Durmak icin siiriici, P3.2.5 Durdurma islevi degerini uygular.
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P3.5.1.16 CALISTIRMA BAGLANTISI 1 (ID 1041]

Surdcunun baslatilmasini onleyen dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Baglanti sinyali "acik” oldugunda sirtcl hazir olabilir ancak baslatma mimkiin olmaz
(stirgiild baglanti).

P3.5.1.17 CALISTIRMA BAGLANTISI 2 (ID 1042)

Sirucunin baslatilmasini dnleyen dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Baglanti sinyali "acik” oldugunda sirucl hazir olabilir ancak baslatma mumkin olmaz
(strgili baglanti).

Baglanti etkinlestirilirse surtcu baslatilamaz.

Bu islevi siirgu kapaliyken suriciinin baslatilmasini onlemek icin kullanabilirsiniz.
Surdcunun calismasi sirasinda bu baglantiyi etkinlestirirseniz stirict durur.

P3.5.1.18 MOTOR ON ISITMA ACIK [ID 1044)
Motor On Isitma islevini etkinlestiren dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi

kullanin.
Siiriici durdur modunda oldugunda Motor On Isitma islevi, DC akimi besler.

P3.5.1.19 RAMPA 2 SECIMi (ID 408)
Kullanilacak artis suresini secen dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi kullanin.
P3.5.1.20 HZL/YVL YASAK (ID 415)

Sirucunin hizlanmasini ve yavaslamasini onleyen dijital giris sinyalini secmek icin bu
parametreyi kullanin.
Kontak acilincaya kadar hizlanma veya yavaslama mimkin degildir.

P3.5.1.21 GNCEDEN AYARLANMIS FREKANS SECIMI 0 (ID 419)

Onceden ayarlanmis frekanslari secen dijital giris sinyalini ayarlamak icin bu parametreyi
kullanin.

P3.5.1.22 GNCEDEN AYARLANMIS FREKANS SECIMI 1 (ID 420)

Onceden ayarlanmis frekanslari secen dijital giris sinyalini ayarlamak icin bu parametreyi
kullanin.

P3.5.1.23 ONCEDEN AYARLANMIS FREKANS SECIMi 2 (ID 421)

Onceden ayarlanmis frekanslari secen dijital giris sinyalini ayarlamak icin bu parametreyi
kullanin.

P3.5.1.24 MOTOR POTANSIYOMETRESI YUKARI [ID 418)

Dijital cikis sinyali ile cikis frekansini artirmak icin bu parametreyi kullanin.
Kontak acilincaya kadar motor potansiyometresi referansi ARTAR.
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P3.5.1.25 MOTOR POTANSIYOMETRESI ASAGI [ID 417)

Dijital cikis sinyali ile cikis frekansini azaltmak icin bu parametreyi kullanin.
Kontak acilana kadar motor potansiyometresi referansi AZALIR.

P3.5.1.26 HIZLI DURDURMA ETKINLESTIRME (ID 1213]

Hizl Durdurma islevini etkinlestiren dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi
kullanin. Hizli Durdurma islevi, kontrol yerinden veya kontrol sinyallerinden bagimsiz olarak
surlclyl durdurur.

P3.5.1.27 ZAMANLAYICI 1 (ID 447)

Zamanlayicryi baslatan dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Bu sinyal devre disi birakildiinda zamanlayici baslar (geriye sayim). Siire parametresinde
tanimlanan siire doldugunda cikis devre disi birakilir.

P3.5.1.28 ZAMANLAYICI 2 (ID 448)

Zamanlayicryi baslatan dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Bu sinyal devre disi birakildiginda zamanlayici baslar (geriye sayim). Siire parametresinde
tanimlanan siire doldugunda cikis devre disi birakilir.

P3.5.1.29 ZAMANLAYICI 3 (ID 449)

Zamanlayiciyi baslatan dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Bu sinyal devre disi birakildiinda zamanlayici baslar (geriye sayim). Siire parametresinde
tanimlanan sure doldugunda cikis devre disi birakilir.

P3.5.1.30 PID AYAR NOKTASI YUKSELTME (ID 1046]
PID ayar noktasi degeri yukseltmesini etkinlestiren dijital giris sinyalini secmek icin bu
parametreyi kullanin.

Bu sinyal devre disi birakildiinda zamanlayici baslar (geri sayim). Siire parametresinde
tanimlanan siire doldugunda cikis devre disi birakilir.

P3.5.1.31 PID AYAR NOKTASI SECIMi (ID 1047]

Kullanilacak PID ayar noktasi degerini secen dijital giris sinyalini ayarlamak icin bu
parametreyi kullanin.

P3.5.1.32 HARICi PID BASLATMA SINYALI (ID 1049)

Harici PID denetleyicisini baslatan ve durduran dijital giris sinyalini secmek icin bu
parametreyi kullanin.

NOT!
Harici PID denetleyicisi Grup 3.14 icinde etkinlestirilmemisse bu parametrenin bir
etkisi olmaz.
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P3.5.1.33 HARICi PID AYAR NOKTASI SECIMi (ID 1048)

Kullanilacak PID ayar noktasi degerini secen dijital giris sinyalini ayarlamak icin bu
parametreyi kullanin.

P3.5.1.34 BAKIM SAYACI 1 SIFIRLAMA (ID 490)

Bakim Sayacinin degerini sifirlayan dijital girisi secmek icin bu parametreyi kullanin.

P3.5.1.36 BOSALTMA REFERANSI ETKINLESTIRME (ID 530]

Bosaltma islevini etkinlestiren dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Bosaltma frekans referansi cift yonludir ve ters komutun bosaltma referans yonune etkisi
yoktur.

NOT!
Dijital girisi etkinlestirdiginizde sirtci calistirilir.

P3.5.1.38 ATESLEME MODU ETKINLESTIRME ACIK (ID 1596]

Atesleme Modu islevini etkinlestiren dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi
kullanin.

P3.5.1.39 ATESLEME MODU ETKINLESTIRME KAPALI (ID 1619)

Atesleme Modu islevini etkinlestiren dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi
kullanin.

P3.5.1.40 YANGIN MODU GERI (ID 1618]

Atesleme Modunda yond tersine cevirme komutunu veren dijital giris sinyalini secmek icin
bu parametreyi kullanin.
Bu islevin normal calisma sirasinda hicbir etkisi yoktur.

P3.5.1.41 OTOMATIK TEMIZLEME ETKINLESTIRME (ID 1715)

Otomatik temizleme sirasini baslatan dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi
kullanin.
Etkinlestirme sinyali islem tamamlanmadan kaldirilirsa Otomatik Temizleme durdurulur.

NOT!
Giris etkinlestirilirse suricu baslatilir.

P3.5.1.42 POMPA 1 BAGLANTISI (ID 426)
Coklu Pompa sistemi icin baglanti sinyali olarak kullanilan dijital giris sinyalini secmek icin

bu parametreyi kullanin.
Varsayilan deger, P1.2 Uygulama parametresiyle secilen uygulamaya baglidir.
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P3.5.1.43 POMPA 2 BAGLANTISI (ID 427)

Coklu Pompa sistemi icin baglanti sinyali olarak kullanilan dijital giris sinyalini secmek icin
bu parametreyi kullanin.
Varsayilan deger, P1.2 Uygulama parametresiyle secilen uygulamaya baglidir.

P3.5.1.44 POMPA 3 BAGLANTISI (ID 428)

Coklu Pompa sistemi icin baglanti sinyali olarak kullanilan dijital giris sinyalini secmek icin
bu parametreyi kullanin.
Varsayilan deger, P1.2 Uygulama parametresiyle secilen uygulamaya baglidir.

P3.5.1.45 POMPA 4 BAGLANTISI (ID 429)

Coklu Pompa sistemi icin baglanti sinyali olarak kullanilan dijital giris sinyalini secmek icin
bu parametreyi kullanin.

P3.5.1.46 POMPA 5 BAGLANTISI (ID 430)

Coklu Pompa sistemi icin baglanti sinyali olarak kullanilan dijital giris sinyalini secmek icin
bu parametreyi kullanin.

P3.5.1.47 POMPA 6 BAGLANTISI (ID 486)

Coklu Pompa sistemi icin baglanti sinyali olarak kullanilan dijital giris sinyalini secmek icin
bu parametreyi kullanin.

P3.5.1.48 POMPA 7 BAGLANTISI (ID 487)

Coklu Pompa sistemi icin baglanti sinyali olarak kullanilan dijital giris sinyalini secmek icin
bu parametreyi kullanin.

P3.5.1.49 POMPA 8 BAGLANTISI (ID 488)

Coklu Pompa sistemi icin baglanti sinyali olarak kullanilan dijital giris sinyalini secmek icin
bu parametreyi kullanin.

P3.5.1.52 KWH TETIKLEME SAYACI SIFIRLAMA (ID 1053)
kWh Durum Sayacini sifirlayan dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi kullanin.

P3.5.1.53 PARAMETRE GRUBU 1/2 SECIMI (ID 496)

Parametre, Parametre Grubu 1 veya 2'yi secmek icin kullanilan dijital girisi verir. Bu
parametre icin Dig/N Slot0 yuvasindan farkli bir yuva secilmisse, bu islev etkinlestirilir.
Parametre grubu secimi yapilabilir ve grup yalnizca sirici durduruldugunda degistirilir.

* Kontak Acik = Parametre Grubu 1 etkin grup olarak ayarlandi
* Kontak Kapali = Parametre Grubu 2 etkin grup olarak ayarlandi
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NOT!

Parametre degerleri, B6.5.4 Grup 1'e Kaydet ve B6.5.4 Grup 2'ye Kaydet
parametreleriyle Grup 1 ve Grup 2 seklinde saklanir. Bu parametreleri tus
takimindan veya Vacon Live PC aracindan kullanabilirsiniz.

10.6.4  ANALOG GiRISLER

P3.5.2.1.1 Al1 SINYAL SECIMi (ID 377]

Al sinyalini dilediginiz analog girisine baglamak icin bu parametreyi kullanin.
Bu parametre programlanir. Bkz. Tab. 115 Programlanabilir dijital ve analog girislerin
varsayilan islevleri.

P3.5.2.1.2 Al1 SINYAL FILTRESI SURESI (ID 378)

Analog giris sinyalindeki parazitleri filtrelemek icin bu parametreyi kullanin.
Bu parametreyi etkinlestirmek icin 0'dan biyik bir deger girin.

NOT!
Uzun filtreleme slresi, reglilasyon yanitini yavaslatir.

Analog giris
sinyali

[%]A

Filtrelenmemis sinyal

100% {----}

Filtrelenmis sinyal
63% f--fmmm e A

t[s]

ID378
l———>

Sekil 56: Al sinyal filtreleme

P3.5.2.1.3 Al1 SINYAL ARALIGI (ID 379)

Analog sinyali araligini degistirmek icin bu parametreyi kullanin.
Ozel 6lcek parametreleri kullaniliyorsa bu parametrenin degeri baypas edilir.
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Analog giris sinyali tiriini (akim veya voltaj) belirlemek icin kontrol kartindaki dip
anahtarlarini kullanin. Daha fazla bilgi icin, Kurulum kilavuzuna bakin.

Analog giris sinyalini frekans referansi olarak kullanabilirsiniz. 0 veya 1 degeri secimi,
analog giris sinyali olceklemesini degistirir.

Secim numa-

Secim adi Aciklama
rasi
Analog giris sinyali araliji 0...10V veya 0...20mA (kontrol kar-
0 0..10V/0...20mA tindaki dip anahtari ayarlarina gére degisir). Giris sinyali

%0...100.

[Hz]

%
©%% 50% ro05™ © [%]
0 mA 10 mA 20 mA

Sekil 57: Analog giris sinyali araligi, secim 0

A. Frekans referansi C. Min. frekans referansi
B. Maks. frekans referansi D. Analog giris sinyali

Secim numa-
rasi

Secim adi Aciklama

Analog giris sinyali araligi 2...10V veya 4...20mA (kontrol kar-
1 2...10V / 4...20mA tindaki dip anahtari ayarlarina gére degisir). Giris sinyali
%20...100.
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®

—

T
V&

®

© 0% 26% 50% 100%™ (@) [%]
0mA 4 mA 10 mA 20 mA

Sekil 58: Analog giris sinyali araligi, secim 1

A. Frekans referansi C. Min. frekans referansi
B. Maks. frekans referansi D. Analog giris sinyali

P3.5.2.1.4 Al1 OZEL. MIN (ID 380]
Analog giris sinyali araligini -%160 ile %160 arasina ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
P3.5.2.1.5 Al1 OZEL. MAKS (ID 381)

Analog giris sinyali araligini -%160 ile %160 arasina ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

Ornegin, analog giris sinyalini frekans referansi olarak kullanabilirsiniz ve P3.5.2.1.4,
P3.5.2.1.5 parametrelerini %40 ila 80 arasinda belirleyebilirsiniz. Bu kosullarda frekans
referansi, Minimum frekans referansi ve Maksimum frekans referansi arasinda degisir ve
analog giris sinyali, 8 ve 16 mA arasinda degisir.
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@ 0% 40% 80%  100%> @ [%]
0 mA 8 mA 16 mA 20 mA

® ®

Sekil 59: Al sinyali 6zel. min./maks.

A. Frekans referansi D. Analog giris sinyali
B. Maks. frekans referansi E. Al dzel min.
C. Min. frekans referansi F. Al 6zel maks.

P3.5.2.1.6 Al1 SINYAL CEVIRME (ID 387]

Analog giris sinyalini evirmek icin bu parametreyi kullanin.
Analog giris sinyali cevrilirse sinyal egrisi tersine doner.

Analog giris sinyalini frekans referansi olarak kullanabilirsiniz. 0 veya 1 degeri secimi,
analog giris sinyali 6lceklemesini degistirir.

Secim numa-
rasi

Secim adi Aciklama

Cevirme yok. Analog giris sinyalinin %0 degeri, Minimum
0 Normal Frekans Referansina karsilik gelir. Analog giris sinyalinin
%100 degeri, Maksimum Frekans Referansina karsilik gelir.
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o
©'%% 50% 100% > © %]
0 mA 10 mA 20 mA
Sekil 60: Al1 sinyal cevirme, secim 0
A. Frekans referansi C. Min. frekans referansi
B. Maks. frekans referansi D. Analog giris sinyali

Secim numa-
rasi

Secim adi Aciklama

Sinyal cevirme. Analog giris sinyalinin %0 degeri, Maksimum
1 Evrilmis Frekans Referansina karsilik gelir. Analog giris sinyalinin
%100 degeri, Minimum Frekans Referansina karsilik gelir.

®

[Hz]

o

© 0% 50% 100% > ® 1]
0 mA 10 mA mA

Sekil 61: Al sinyal cevirme, secim 1

A. Frekans referansi C. Min. frekans referansi

B. Maks. frekans referansi D. Analog giris sinyali
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10.6.5  DIJITAL CIKISLAR

P3.5.3.2.1 TEMEL RO1 iSLEVi (ID 11001)

Role cikisina bagli bir islevi veya sinyali secmek icin bu parametreyi kullanin.
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Tab. 116: RO1 iizerinden cikis sinyalleri

Secim

Secim adi Aciklama
numarasi

0 Kullanilmiyor Cikis kullanilmiyor.

1 Hazir AC siiriict calismaya hazir.

2 Calistir AC siirtict calisiyor (motor calisiyor).

3 Genel hata Hata durumu olustu.

4 Cevrilmis genel hata Hata durumu olusmadi.

5 Genel alarm Bir alarm olustu.

6 Cevrildi Geri komutu verildi.

7 Hiz Cikis frekansi ayarlanan frekans referansiyla ayni olur.

8 Termistor hatasi Bir termistor hatasi olustu.

9 Motor regiilatori etkinlestirildi | Limit regilatérlerinden biri (6rnegin, akim limiti veya tork
limiti) etkinlestirildi.

10 Baslatma sinyali etkin Surdcinin baslatma komutu etkin.

" Tus takimi kontroli etkin Tus takimi kontrolu secimi (etkin kontrol yeri tus takimidir).

12 G/C kontrol B etkin Secim G/C kontrol yeri B (etkin kontrol yeri G/C B).

13 Limit denetimi 1 Limit denetimi, sinyal degeri ayarlanan denetim limitinin
altinda veya ustiinde (P3.8.3 veya P3.8.7) olursa etkinlesir.

14 Limit denetimi 2

15 Atesleme modu etkin Atesleme modu islevi etkin.

16 Bosaltma etkin Yavas hareket islevi etkin.

17 Onceden Ayarlanmis Frekans Onceden ayarlanmis frekans dijital giris sinyalleri ile secildi.

etkin

18 Hizli Durdurma etkin Hizli durdurma islevi etkinlestirildi.

19 PID Uyku modunda PID denetleyicisi uyku modunda.

20 PID Yumusak Doldurma etkin- | PID denetleyicisi Yumusak doldurma islevi etkinlestirildi.

lestirildi

21 PID geribildirim denetimi PID denetleyicisinin geribildirim degeri denetim limitlerinin
disinda.

29 ExtPID geribildirim denetimi Harici PID denetleyicisinin geribildirim degeri denetim limit-
lerinin disinda.

23 Giris basinci alarmi Pompanin giris basinci, P3.13.9.7 parametresiyle belirlenen
degerin altinda.
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Tab. 116: RO1 iizerinden cikis sinyalleri

Secim

numarasi Secim adi Aciklama
2% Buzlanma korumasi alarmi Pompanin dlcilen sicakligr, P3.13.10.5 parametresiyle belir-
lenen degerin altinda.
25 Zaman kanali 1 Zaman kanali 1 durumu.
26 Zaman kanali 2 Zaman kanali 2 durumu.
27 Zaman kanali 3 Zaman kanali 3 durumu.
28 Haberlesme Kontrol ifadesi biti | Haberlesme kontrolii ifadesi biti 13'ten dijital (réle) cikis
13 kontrold.
29 Haberlesme Kontrol ifadesi biti | Haberlesme kontrolii ifadesi biti 14'ten dijital (réle) cikis
14 kontrold.
30 Haberlesme Kontrol ifadesi biti |Haberlesme kontrolii ifadesi biti 15'ten dijital (réle) cikis
15 kontrold.
31 Haberlesme Siirec Verileri Haberlesme siirec verileri Girisi 1, bit 0'dan dijital (réle) cikis
Girisi 1 biti 0 kontrold.
39 Haberlesme Siirec Verileri Haberlesme slirec verileri Girisi 1, bit 1'den dijital (réle) cikis
Girisi 1 biti 1 kontrold.
13 Haberlesme Siirec Verileri Haberlesme stirec verileri Girisi 1, bit 2'den dijital (réle) cikis
Girisi 1 biti 2 kontrold.
34 Bakim sayaci 1 alarmi Bakim sayaci, P3.16.2 parametresiyle belirlenen alarm limi-
tine yaklasiyor.
35 Bakim sayaci 1 hatasi Bakim sayaci, P3.16.3 parametresiyle belirlenen alarm limi-
tine yaklasiyor.
% Blok Cikisi.1 Programlanabilir Blok 1 cikisi. M3.19 Blok Programlama
parametre menisiine bakin.
37 Blok Cikisi.2 Programlanabilir Blok 2 cikisi. M3.19 Blok Programlama
parametre menisine bakin.
38 Blok CikisI.3 Programlanabilir Blok 3 cikisi. M3.19 Blok Programlama
parametre menisine bakin.
39 Blok Cikisi.4 Programlanabilir Blok 4 cikisi. M3.19 Blok Programlama
parametre menisine bakin.
40 Blok Cikisi.5 Programlanabilir Blok 5 cikisi. M3.19 Blok Programlama
parametre menisine bakin.
M Blok Cikisi.6 Programlanabilir Blok 6 cikisi. M3.19 Blok Programlama
parametre menisine bakin.
42 Blok Cikisi.7 Programlanabilir Blok 7 cikisi. M3.19 Blok Programlama
parametre menisine bakin.
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Tab. 116: RO1 iizerinden cikis sinyalleri

Secim

Secim adi Aciklama
numarasi

i3 Blok Cikisi.8 Programlanabilir Blok 8 cikisi. M3.19 Blok Programlama
parametre menisine bakin.

m Blok CikisI.9 Programlanabilir Blok 9 cikisi. M3.19 Blok Programlama
parametre menisiine bakin.

45 Blok Cikisi.10 Programlanabilir Blok 10 cikisi. M3.19 Blok Programlama
parametre menisine bakin.

m Kicik yardimci pompa kon- Harici kiiciik yardimci pompa kontrol sinyali.

trolu

47 Hazirlama pompasi kontroli Harici hazirlama pompasi kontrol sinyali.

48 Otomatik temizleme etkin Pompa otomatik temizleme islevi etkinlestirildi.

49 Coklu Pompa K1 kontroli Coklu pompa islevi icin kontaktor kontrold.

50 Coklu Pompa K2 kontrolu Coklu pompa islevi icin kontaktor kontrold.

51 Coklu Pompa K3 kontroli Coklu pompa islevi icin kontaktor kontrolu.

52 Coklu Pompa K4 kontroli Coklu pompa islevi icin kontaktor kontrold.

53 Coklu Pompa K5 kontroliu Coklu pompa islevi icin kontaktor kontrold.

54 Coklu Pompa Ké kontroli Coklu pompa islevi icin kontaktor kontrold.

55 Coklu Pompa K7 kontroli Coklu pompa islevi icin kontaktor kontrold.

56 Coklu Pompa K8 kontrolu Coklu pompa islevi icin kontaktor kontrold.
Etkin parametre grubunu gdsterir:

69 Secili parametre grubu )
OPEN = Parametre grubu 1 etkin
CLOSED = Parametre grubu 2 etkin

P3.5.3.2.2 TEMEL RO1 ACIK ERTELEME (ID 11002)

Role cikisinin ACIK ertelemesini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

P3.5.3.2.3 TEMEL RO1 KAPALI ERTELEME (ID 11003)

Role cikisinin KAPALLI ertelemesini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

10.6.6  ANALOG CIKISLAR

P3.5.4.1.1 AO1 ISLEVi (ID 10050)

Analog cikisina bagli bir islevi veya sinyali secmek icin bu parametreyi kullanin.
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Analog giris sinyali 1 icerigi bu parametrede belirlenir. Analog cikis sinyali dlceklemesi
sinyale baglidir.
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Secim numa-

Secim adi Aciklama
rasi ’ ’
0 Test %0 (Kullanilmiyor) Analog cikis %0 veya %20 olarak ayarlanir ve P3.5.4.1.3 para-
metresine karsilik gelir.
1 TEST %100 Analog cikis %100 sinyale ayarlanir (10V / 20mA).
2 Cikis frekansi 0'dan Maksimum frekans referansina gercek cikis frekansi.
3 Frekans referansi 0'dan Maksimum frekans referansina gercek frekans refe-
ransi.
4 Motor hizi 0'dan Nominal motor hizina gercek motor hizi.
5 Cikis akimi 0'dan Nominal motor akimina siirtictiniin cikis akimi.
6 Motor torku 0'dan nominal motor torkuna (%100) gercek motor torku.
7 Motor giicl 0'dan Nominal motor gliciine (%100) gercek motor giici.
8 Motor voltaji 0'dan Nominal motor voltajina gercek motor voltaji.
9 DC hat voltaji Gercek DC hat voltaji 0...1000V.
10 PID Ayar Noktasi PID Denetleyicisinin gercek ayar noktasi degeri (%0...100).
" PID Geribildirimi PID Denetleyicisinin gercek geribildirim degeri (%0...100).
12 PID cikisl PID denetleyicisinin cikisi (%0...100).
13 ExtPID cikisi Harici PID denetleyicisi cikisi (%0...100).
14 Haberlesme Siirec Verileri Haberlesme Siirec Verileri Girisi 1: 0...10000 (Bu %0...100,00
Girisi 1 araligina karsilik gelir).
15 Haberlesme Siirec Verileri Haberlesme Sirec Verileri Girisi 2: 0...10000 (Bu %0...100,00
Girisi 2 araligina karsilik gelir).
1% Haberlesme Siirec Verileri Haberlesme Siirec Verileri Girisi 3: 0...10000 (Bu %0...100,00
Girisi 3 araligina karsilik gelir).
17 Haberlesme Siirec Verileri Haberlesme Sirec Verileri Girisi 4: 0...10000 (Bu %0...100,00
Girisi 4 araligina karsilik gelir).
18 Haberlesme Siirec Verileri Haberlesme Siirec Verileri Girisi 5: 0...10000 (Bu %0...100,00
Girisi 5 araligina karsilik gelir).
19 Haberlesme Siirec Verileri Haberlesme Sirec Verileri Girisi 6: 0...10000 (Bu %0...100,00
Girisi 6 araligina karsilik gelir).
20 Haberlesme Siirec Verileri Haberlesme Siirec Verileri Girisi 7: 0...10000 (Bu %0...100,00
Girisi 7 araligina karsilik gelir).
21 Haberlesme Siirec Verileri Haberlesme Sirec Verileri Girisi 8: 0...10000 (Bu %0...100,00
Girisi 8 araligina karsilik gelir).
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Secim numa- Secim adi Aciklama
rasi ; C
Blok Cikisi.1 Programlanabilir Blok 1 cikisi: 0...10000 (Bu %0...100,00
22 araligina karsilik gelir). M3.19 Sirlict 6zellestirici parametre

mendtsiline bakin.

Blok Cikisi.2 Programlanabilir Blok 2 ¢ikisi: 0...10000 (Bu %0...100,00
23 araligina karsilik gelir). M3.19 Siirlicl 6zellestirici parametre
menisiine bakin.

Blok Cikisi.3 Programlanabilir Blok 3 cikisi: 0...10000 (Bu %0...100,00
24 araligina karsilik gelir). M3.19 Siriict 6zellestirici parametre
menusine bakin.

Blok Cikisi.4 Programlanabilir Blok 4 cikisi: 0...10000 (Bu %0...100,00
25 araligina karsilik gelir). M3.19 Sirlict 6zellestirici parametre
mendisine bakin.

Blok Cikisi.5 Programlanabilir Blok 5 ¢ikisi: 0...10000 (Bu %0...100,00
26 araligina karsilik gelir). M3.19 Siirlicl 6zellestirici parametre
menisiine bakin.

Blok Cikisi.6 Programlanabilir Blok 6 cikisi: 0...10000 (Bu %0...100,00
27 araligina karsilik gelir). M3.19 Siriict 6zellestirici parametre
menusine bakin.

Blok Cikisi.7 Programlanabilir Blok 7 cikisi: 0...10000 (Bu %0...100,00
28 araligina karsilik gelir). M3.19 Sirlict 6zellestirici parametre
mendisine bakin.

Blok Cikisi.8 Programlanabilir Blok 8 ¢ikisi: 0...10000 (Bu %0...100,00
29 araligina karsilik gelir). M3.19 Siirlicl 6zellestirici parametre
menisiine bakin.

Blok Cikis1.9 Programlanabilir Blok 9 cikisi: 0...10000 (Bu %0...100,00
30 araligina karsilik gelir). M3.19 Siriict 6zellestirici parametre
menusine bakin.

Blok Cikisi.10 Programlanabilir Blok 10 cikisi: 0...10000 (Bu %0...100,00
31 araligina karsilik gelir). M3.19 Sirlict 6zellestirici parametre
mendisine bakin.

P3.5.4.1.2 AO1 FILTRE SURESI (ID 10051)

Analog sinyalinin filtreleme siresini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Filtre siiresi 0 oldugunda filtreleme islevi devre disi birakilir. Bkz. P3.5.2.1.2.

P3.5.4.1.3 AO1 MINIMUM (ID 10052)

Analog cikis sinyali araligini degistirmek icin bu parametreyi kullanin.

Ornegin, "4mA" secilirse analog cikis sinyali araliyi 4..20 mA olur.

Dip anahtarlart ile sinyal tirtini (akim/voltaj) secin. Analog cikis dlceklendirmesi P3.5.4.1.4
parametresinde farkli. Ayrica bkz. P3.5.2.1.3.
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P3.5.4.1.4 AO1 MINIMUM GLCEK (ID 10053)

Analog cikis sinyalini 6lceklemek icin bu parametreyi kullanin.
Olcekleme degerleri (minimum ve maksimum), AO islevi secimiyle belirtilen siirec biriminde
verilir.

P3.5.4.1.5 AO1 MAKSIMUM OLCEK (ID 10054)

Analog cikis sinyalini 6lceklemek icin bu parametreyi kullanin.
Olcekleme degerleri (minimum ve maksimum), AO islevi secimiyle belirtilen siirec¢ biriminde
verilir.

Ornegin, analog cikis sinyali icerikleri icin siriiciiniin cikis frekansini secebilirsiniz ve
P3.5.4.1.4 ve P3.5.4.1.5 parametrelerini 10 ila 40 Hz arasinda belirleyebilirsiniz. Strtcinin
cikis frekansi 10 ila 40 Hz arasinda ve analog cikis sinyali 0 ila 20 mA arasinda degisir.

®

[%]

100%
20 mA

50%
10 mA

0%
0 A - @ [Hz]

0 Hz 10 Hz 40 Hz @

©

Sekil 62: AO1 sinyali élceklemesi

A. Analog cikis sinyali D. Maks. frekans referansi
B. AO min. olcek E. Cikis frekansi
C. AO maks. olcek
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10.7  HABERLESME VERILERI ESLEME

P3.6.1 FB VERI CIKIS 1 SECIMi (ID 852)

Monitor degeri veya parametrenin kimlik numarasi ile haberlesmeye gonderilen verileri
secmek icin bu parametreyi kullanin.

Veriler, kontrol panelindeki formata gore isaretli olmayan 16 bit formatinda olceklendirilir.
Ornecjin, ekrandaki 25,5, 255'e esittir.

P3.6.2 FB VERI CIKIS 2 SECIMI [ID 853)

Monitor degeri veya parametrenin kimlik numarasi ile haberlesmeye gonderilen verileri
secmek icin bu parametreyi kullanin.

Veriler, kontrol panelindeki formata gore isaretli olmayan 16 bit formatinda olceklendirilir.
Ornegin, ekrandaki 25,5, 255'e esittir.

P3.6.3 FB VERI CIKIS 3 SECIMI (ID 854)

Monitor degeri veya parametrenin kimlik numarasi ile haberlesmeye gonderilen verileri
secmek icin bu parametreyi kullanin.

Veriler, kontrol panelindeki formata gore isaretli olmayan 16 bit formatinda olceklendirilir.
Ornecjin, ekrandaki 25,5, 255'e esittir.

P3.6.4 FB VERI CIKIS 4 SECIMI [ID 855)

Monitor degeri veya parametrenin kimlik numarasi ile haberlesmeye gonderilen verileri
secmek icin bu parametreyi kullanin.

Veriler, kontrol panelindeki formata gore isaretli olmayan 16 bit formatinda olceklendirilir.
Ornegin, ekrandaki 25,5, 255'e esittir.

P3.6.5 FB VERI CIKIS 5 SECIMI (ID 856)

Monitor degeri veya parametrenin kimlik numarasi ile haberlesmeye gonderilen verileri
secmek icin bu parametreyi kullanin.

Veriler, kontrol panelindeki formata gore isaretli olmayan 16 bit formatinda olceklendirilir.
Ornecjin, ekrandaki 25,5, 255'e esittir.

P3.6.6 FB VERI CIKIS 6 SECIMI [ID 857)

Monitor degeri veya parametrenin kimlik numarasi ile haberlesmeye gonderilen verileri
secmek icin bu parametreyi kullanin.

Veriler, kontrol panelindeki formata gore isaretli olmayan 16 bit formatinda olceklendirilir.
Ornegin, ekrandaki 25,5, 255'e esittir.

P3.6.7 FB VERI CIKIS 7 SECIMi (ID 858)

Monitor degeri veya parametrenin kimlik numarasi ile haberlesmeye gonderilen verileri
secmek icin bu parametreyi kullanin.

Veriler, kontrol panelindeki formata gore isaretli olmayan 16 bit formatinda olceklendirilir.
Ornecjin, ekrandaki 25,5, 255'e esittir.
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P3.6.8 FB VERI CIKIS 8 SECIMi (ID 859)

Monitor degeri veya parametrenin kimlik numarasi ile haberlesmeye gonderilen verileri
secmek icin bu parametreyi kullanin.

Veriler, kontrol panelindeki formata gore isaretli olmayan 16 bit formatinda olceklendirilir.
Ornegin, ekrandaki 25,5, 255'e esittir.

10.8 YASAK FREKANSLAR

Bazi siireclerde mekanik rezonans sorunlari nedeniyle bazi frekanslari onlemek gerekebilir.
Yasak frekanslar isleviyle bu frekanslarin kullanimi 6nlenebilir. Giris frekans referansi
arttiginda, giris frekansi referansi ust limitin lzerine cikincaya kadar dahili frekans referansi
alt limitlerde kalir.

P3.7.1 YASAK FREKANS ARALIGI 1 DUSUK LIMITI (ID 509)

Yasaklanan frekanslarda surici calismasini onlemek icin bu parametreyi kullanin.
Bazi siireclerde mekanik rezonansa neden olduklari icin bazi frekanslari onlemek
gerekebilir.

P3.7.2 YASAK FREKANS ARALIGI 1 YUKSEK LiMIT (ID 510)

Yasaklanan frekanslarda sirici calismasini onlemek icin bu parametreyi kullanin.
Bazi siireclerde mekanik rezonansa neden olduklari icin bazi frekanslari onlemek
gerekebilir.

P3.7.3 YASAK FREKANS ARALIGI 2 ALT LIMIT (ID 511)

Yasaklanan frekanslarda siiriicl calismasini 6nlemek icin bu parametreyi kullanin.
Bazi siireclerde mekanik rezonansa neden olduklari icin bazi frekanslari onlemek
gerekebilir.

P3.7.4 YASAK FREKANS ARALIGI 2 UST LIiMIT (ID 512)

Yasaklanan frekanslarda sirici calismasini onlemek icin bu parametreyi kullanin.
Bazi siireclerde mekanik rezonansa neden olduklari icin bazi frekanslari onlemek
gerekebilir.

P3.7.5 YASAK FREKANS ARALIGI 3 DUSUK LIMITI (ID 513)

Yasaklanan frekanslarda sirici calismasini onlemek icin bu parametreyi kullanin.
Bazi siireclerde mekanik rezonansa neden olduklari icin bazi frekanslari onlemek
gerekebilir.

P3.7.6 YASAK FREKANS ARALIGI 3 YUKSEK LiMIT (ID 514)

Yasaklanan frekanslarda siiriicl calismasini 6nlemek icin bu parametreyi kullanin.
Bazi siireclerde mekanik rezonansa neden olduklari icin bazi frekanslari onlemek
gerekebilir.
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Sekil 63: Yasaklanan frekanslar

A. Gercek Referans C. Diusik limit
B. Ust Limit D. Talep Edilen Referans

P3.7.7 ARTIS SURESI FAKTORU (ID 518)

Surucundn cikis frekansi, yasaklanan frekans limitleri arasinda oldugunda secilen artis
sirelerinin carpanini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

Artis Suresi Faktord, cikis frekansi yasaklanan frekans araliginda oldugunda hizlanma ve
yavaslama sirelerini belirler. Artis Siresi Faktori degeri P3.4.1.2 (Hizlanma Siiresi 1) veya
P3.4.1.3 (Yavaslama Siiresi 1) degeriyle carpilir. Ornegin, 0,1 degeri hizlanma/yavaslama
suresini on kat daha kisaltir.

H
[AZ]

©

> (F) s

Sekil 64: Artis Siiresi Faktori parametresi

A. Erekans Cikisi D. Artis Suresi Faktoriu =0,3
B. Ust Limit E. Artis Suresi Faktori =2,5
C. AltLimit F. Zaman
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10.9 DENETIMLER

P3.8.1 DENETIM NO 1 OGE SECIMi (ID 1431)

Denetim 6gesini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Denetim islevinin cikisi, role cikisi olarak secilebilir.

P3.8.2 DENETIM NO 1 MODU (ID 1432)

Denetim modunu belirlemek icin bu parametreyi kullanin.

“Dustk limit" modu secilirse sinyal, denetim limitinin altinda oldugunda denetim islevinin
cikisi etkindir.

"Yuksek limit" modu secilirse sinyal, denetim limitinin Ustinde oldugunda denetim islevinin
cikisi etkindir.

P3.8.3 DENETIM NO 1 LiMIT (ID 1433)

Secilen 6genin denetim limitini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Birim otomatik olarak gorunr.

P3.8.4 DENETIM NO 1 LiMIT GECIKMESI (ID 1434)

Secilen 6genin denetim limiti gecikmesini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Birim otomatik olarak gorunr.

P3.8.5 DENETIM NO 2 OGE SECIMI (ID 1435)

Denetim 6gesini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Denetim islevinin cikisi, role cikisi olarak secilebilir.

P3.8.6 DENETIM NO 2 MODU (ID 1436)

Denetim modunu belirlemek icin bu parametreyi kullanin.

P3.8.7 DENETIM NO 2 LIiMIT (ID 1437)

Secilen 6genin denetim limitini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Birim otomatik olarak gordndr.

P3.8.8 DENETIM NO 2 LiMIT GECIKMESI (ID 1438)

Secilen 6genin denetim limiti gecikmesini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Birim otomatik olarak gorunur.

10.10 KORUMALAR

10.10.1 GENEL

P3.9.1.2 HARICi HATAYA YANITI(ID 701]

Surdclnin "Harici Hata'ya yanitini secmek icin bu parametreyi kullanin.
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Hata olusursa siricd, siricinin ekraninda bir bildirim gdsterir.
Dijital giris sinyaliyle harici hata etkinlestirilir. Varsayilan dijital giris DI3. Yanit verilerini role
cikisinda programlayabilirsiniz.

P3.9.1.3 GIRIS FAZI HATASI (ID 730)

Sirucunin besleme fazi yapilandirmasini secmek icin bu parametreyi kullanin.

NOT!
1 fazli besleme kullanirsaniz bu parametrenin degeri "1 fazli destek” olarak
belirlenmelidir.

P3.9.1.4 DUSUK VOLTAJ HATASI (ID 727)

Dusuk voltaj hatalarinin hata gecmisine kaydedilip kaydedilmeyecegini secmek icin bu
parametreyi kullanin.

P3.9.1.5 CIKIS FAZI HATASINA YANIT (ID 702)

Surdcunun 'Cikis Fazi’ hatasina yanitini secmek icin bu parametreyi kullanin.

Motor akimi dlcim, 1 motor fazinda akim olmadigini tespit ettigi takdirde cikis fazi hatasi
meydana gelir.

Bkz. P3.9.1.2.

P3.9.1.6 HABERLESME ILETISIM HATASINA YANIT (ID 733)

Sirucunin 'Haberlesme Zaman Asimi” hatasina yanitini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Yonetici ile haberlesme karti arasindaki veri baglantisi arizaliysa haberlesme hatasi
meydana gelir.

P3.9.1.7 YUVA ILETISIM HATASI [ID 734]

Siriiciiniin "Yuva iletisim’ hatasina yanitini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Surdcu, arizali secenek karti tespit ederse yuva iletisimi hatasi meydana gelir.
Bkz. P3.9.1.2.

P3.9.1.8 TERMISTOR HATASI (ID 732)

Surdcunin ‘Termistor' hatasina yanitini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Termistor, yliksek sicaklik tespit ederse termistor hatasi meydana gelir.
Bkz. P3.9.1.2.

P3.9.1.9 PID YUMUSAK DOLDURMA HATASI (ID 748)

Sirucunin 'PID Yumusak Doldurma’ hatasina yanitini secmek icin bu parametreyi kullanin.
PID Geribildirimi degeri, sure limitinde belirlenen seviyeye ulasmazsa yumusak doldurma
hatasi meydana gelir.

Bkz. P3.9.1.2.

P3.9.1.10 PID DENETIM HATASINA YANIT (ID 749)

Surdcunun 'PID Denetimi' hatasina yanitini secmek icin bu parametreyi kullanin.
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PID geribildirimi degeri, denetim gecikmesinden daha uzun siire denetim limitleri dahilinde
degilse bir PID denetim hatasi meydana gelir.
Bkz. P3.9.1.2.

P3.9.1.11 HARICI PID DENETIM HATASINA YANIT (ID 757)

Sirucunin 'PID Denetimi’ hatasina yanitini secmek icin bu parametreyi kullanin.

PID geribildirimi degeri, denetim gecikmesinden daha uzun sire denetim limitleri dahilinde
degilse bir PID denetim hatasi meydana gelir.

Bkz. P3.9.1.2.

P3.9.1.13 ONCEDEN AYARLANMIS ALARM FREKANSI (ID 183)

Bir hata etkin oldugunda ve hataya yanit ‘Alarm + Onceden Ayarlanmis Frekans' olarak
ayarlandiginda strictnin frekansini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

P3.9.1.14 SAFE TORQUE OFF (STO) HATASINA YANIT (ID 775]

Surdcinin 'STO Hatasi'na yanitini secmek icin bu parametreyi kullanin.

Bu parametre, Safe Torque Off (STO] islevi etkinlestirildiginde siricl calismasini tanimlar
(6rnegin, acil durdurma digmesine basildigini veya baska bir STO isleminin
etkinlestirildigini).

Bkz. P3.9.1.2.

10.10.2 MOTOR TERMAL KORUMALARI

Motor termal korumasi motorun asiri Isinmasini onler.

AC siriici nominal akimdan daha ylksek bir akim saglayabilir. Yiksek akim yiik icin gerekli
olabilir ve kullanilmalidir. Bu kosullarda termal asiri yikleme riski vardir. Disuk frekanslar
daha yuksek risk tasir. Dusik frekansta sogutma etkisi ve motorun performansi azalir.
Motor harici bir fana sahipse, dislk frekansta yuk azaltma az olur.

Motor termal korumasi hesaplamalara baglidir. Koruma islevi, motorun yikinu belirlemek
icin surdcunin cikis akimini kullanir. Kontrol kartina enerji gitmezse hesaplamalar sifirlanir.

Motorun termal korumasini ayarlamak icin P3.9.2.1 ila P3.9.2.5 arasindaki parametreleri
kullanin. Kontrol paneli ekranindan motorun termal durumunu izleyebilirsiniz. Bkz. Bolim 3
Kullanici arabirimleri.

NOT!

Kicuk surtcilerle (<1,5 kW) uzun motor kablolari [maks. 100 m) kullaniyorsaniz
siricunin olctigl motor akimi gercek motor akimindan cok daha fazla olabilir.
Bunun nedeni, motor kablosunda kapasitif akimlar olmasidir.

f DiKKAT!
Motora hava akisinin engellenmediginden emin olun. Hava akisi engelleniyorsa,
islev motoru korumaz ve motor asiri isinabilir. Bu durum da motorun zarar
gormesine neden olabilir.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 288 PARAMETRE ACIKLAMALARI

P3.9.2.1 MOTOR TERMAL KORUMA SISTEMI (ID 704)

Surdcunin "Motor Asiri Sicakligi” hatasina yanitini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Motor termal korumasi islevi, motor sicakliginin cok yliksek oldugunu tespit ederse motor
asiri sicakligi hatasi meydana gelir.

NOT!
Motor termistoriniz varsa bunu motoru korumak icin kullanin. Bu parametrenin
degerini 0 olarak ayarlayin.

P3.9.2.2 ORTAM SICAKLIGI [ID 705)

Motorun takili oldugu ortam sicakligini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Sicaklik, Celsius veya Fahrenheit derece cinsinden verilir.

P3.9.2.3 SIFIR HIZ SOGUTMA FAKTORU (ID 706)

Motorun harici sogutma olmadan nominal hizda calistigi noktayla iliskili 0 hizdaki sogutma
faktorinl ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

Varsayilan deger harici fanin olmadigi kosullar icin ayarlanir. Harici fan kullaniyorsaniz
degeri, fanin olmadi§i zamanki degerden daha yiiksek ayarlayin (6rnegin, %90 olarak].

P3.1.1.4 (Nominal Motor Akimi) parametresini degistirirseniz P3.9.2.3 parametresi otomatik
olarak varsayilan degerine ayarlanir.

Bu parametreyi degistirmeniz surticinin maksimum cikis akimini etkilemez. Yalnizca
P3.1.3.1 Motor Akim Limiti parametresi maksimum cikis akimini degistirebilir.

Termal korumanin kose frekansi P3.1.1.2 Nominal Motor Frekansi parametre degerinin

%70'idir.
Psoc_jutmaA
Asirl yikleme alani
100% f----------mmmmmm--- I

| |

ID706=40% ! 5
: ; >

Kdse
0 frekansi fn f

Sekil 65: Motor termal akimi It egrisi
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P3.9.2.4 MOTOR TERMAL ZAMAN SABITI (ID 707)

Motor termal zaman sabitini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

Zaman sabiti; hesaplanmis termal kademenin, son degerinin %63'lne ulastigi siiredir. Son
termal kademe, motorun sirekli olarak nominal hizda nominal yukle calistirilmasina esittir.
Zaman sabitinin uzunlugu motor boyutuyla ilgilidir. Motor ne kadar biylkse, zaman sabiti de
o kadar uzar.

Farkli motorlarda motorun termal zaman sabiti farklidir. Bu durum motor Ureticilerine gore
de degisiklik gosterebilir. Parametrenin varsayilan degeri boyuta gore degisir.

té-zamani, motorun 6 kez nominal akimla glvenli bir sekilde calistirildigi, saniye cinsinden
siredir. Motor Ureticileri motorla birlikte bu verileri saglamis olabilir. Motorun té6 degerini
biliyorsaniz bundan yola cikarak zaman sabiti parametresini ayarlayabilirsiniz. Motor termal
zaman sabiti dakika cinsinden genellikle 2*t6'dir. Strici DURDUR durumundayken zaman
sabiti, dahili olarak ayarlanan parametre degerinin 3 katina yikselir. Bunun nedeni sogutma,
Isi aktarimini temel alarak calisir.
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Sekil 66: Motor termal zaman sabiti
A. Akim B. T =Motor termal zaman sabiti

P3.9.2.5 MOTOR TERMAL YUKLENEBILIRLIGI (ID 708)

Motorun termal yiklenebilirligini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Ornegdin degeri %130 olarak belirlerseniz motor, nominal motor akiminin %130°u ile nominal
sicakliga ulasir.
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I/I A
t
T
105%
P e
7
e
s
-
—— — — 80% t
® 100%
------------ 130%
Sekil 67: Motor sicakliginin hesaplanmasi
A. Akim C. Durum alani
B. Hata/Alarm D. Yiklenebilirlik

10.10.3 MOTOR HIZ KESILME KORUMASI

Motor hiz kesilme korumasi islevi kisa sureli asiri yiklemelere karsi motoru korur.Asiri
yukleme ornegin, durmus safttan kaynaklanabilir.Hiz kesilme korumasinin tepki siresini,
motorun termal korumasinin tepki siiresinden daha kisa olacak sekilde ayarlamak
mumkundir.

Motorun hiz kesme durumu P3.9.3.2 Hiz Kes Akimi ve P3.9.3.4 Hiz Kesme Frekans Limiti
parametreleriyle belirlenir.Akim limitin Uzerindeyse cikis frekansi limitin altindaysa motor
hiz kesme durumundadir.

Hiz kesme korumasi asiri akim korumasinin bir turidur.
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NOT!

Kicik sirtculerle (1,5 kW) uzun motor kablolari (maks. 100 m) kullaniyorsaniz
sirtcunin olctigl motor akimi gercek motor akimindan cok daha fazla
olabilir.Bunun nedeni, motor kablosunda kapasitif akimlar olmasidir.

P3.9.3.1 MOTOR HIZ KESILME HATASI (ID 709)

Surdcunin "Motor Hiz Kesilme" hatasina yanitini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Hiz kesilme korumasi, motor saftinin hizinin kesildigini tespit ederse motor hiz kesilme
hatasi meydana gelir.

P3.9.3.2 HIZ KESME AKIMI (ID 710)

Hiz kesilme durumunun meydana gelmesi icin motor akiminin yukarisinda kalmasi gereken
limiti ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

Motor akim limiti parametresinin degeri degisirse bu parametre otomatik olarak akim
limitinin %901 olarak belirlenir.

Bu parametrenin degerini 0,0 ve 2*IL arasinda ayarlayabilirsiniz. Hiz kesme durumunun
meydana gelmesi icin akimin bu limitin Gzerinde olmasi gerekir. P3.1.3.1 Motor Akim Limiti
parametresi degisirse, bu parametre otomatik olarak akim limitinin %901 olarak hesaplanir.

NOT!
Hiz Kesme Akimi degeri motorun akim limitinin altinda olmasi gerekir.

21

Hiz kesme alani

ID710

v

ID712

Sekil 68: Hiz kesme 6zellikleri ayarlari

P3.9.3.3 HIZ KESME SURESI LiMITi (ID 711)

Hiz kesme durumunun maksimum siresini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

Bu, motor hiz kesilmesi hatasi meydana gelmeden once etkinlestirilecek hiz kesilme
kademesi icin maksimum siredir.

Bu parametrenin degeri 1,0 ve 120,0 sn arasinda ayarlanabilir. Dahili bir sayac hiz kesme
sliresini sayar.

Hiz kesme siiresi sayac degeri bu limitin Gzerine cikarsa, koruma sirucuyu tetikler.
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P3.9.3.4 HIZ KESME FREKANS LIiMITi (ID 712)

Hiz kesme durumunun meydana gelmesi icin siricinin cikis frekansinin altinda kalmasi
gereken limiti ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

NOT!
Hiz kesme durumunun meydana gelmesi icin, cikis frekansi belli bir siire boyunca
bu limitin altinda olmalidir.

10.10.4 DUSUK YUK (KURU POMPA) KORUMASI

Motor disik yik korumasi, strlci calisirken motorda ylk olmasini saglar.Motor yikinu
kaybediyorsa bu siirecte sorun olusabilir.Ornegin, kayis bozulabilir veya pompa kuruyabilir.

Motor distik ylik korumasini P3.9.4.2 (Dustik Yik Korumasi:Alan Zayiflama Alan Yik) ve
P3.9.4.3 (Distik Yik Korumasi:Sifir Frekans Yiki) parametreleriyle ayarlayabilirsiniz.Diisik
yuk egrisi, sifir frekansi ile alan zayiflama noktasi arasindaki bir kare egridir.Koruma 5 Hz
altindaki degerlerde etkin degildir.Disik yuk siiresi 5 Hz altindaki degerlerde calismaz.

Dusuk yuk parametrelerinin degeri, motorun nominal torkunun ylzde cinsinden
degeridir.Dahili tork degeri icin dlcekleme orani bulmak icin motorun etiket verilerini,
nominal motor akimini ve nominal sirticd IH akimini kullanin.Nominal motor akimindan
farkli bir akim kullaniyorsaniz hesaplamanin dogrulugu azalir.

NOT!

Kiclk striculerle (<1,5 kW) uzun motor kablolari [maks. 100 m) kullaniyorsaniz
surdcuniun olctigl motor akimi gercek motor akimindan cok daha fazla
olabilir.Bunun nedeni, motor kablosunda kapasitif akimlar olmasidir.

P3.9.4.1 DUSUK YUK HATASI (ID 713]

Sirucunin ‘Dusik Yuk' hatasina yanitini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Dusuk yiuk korumasi islevi motorda yeterli miktarda yik olmadigini tespit ederse dusuk yik
hatasi meydana gelir.

P3.9.4.2 DUSUK YUK KORUMASI: ALAN ZAYIFLAMA ALAN YUKU (ID 714)

Suricunin cikis frekansi, zayiflama noktasinin frekansindan yiuksek oldugunda motorun
ihtiyac duydugu minimum torku ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

Bu parametre degerini %10,0 ve 150,0 x TnMotor arasinda ayarlayabilirsiniz. Cikis frekansi
alan zayiflama noktasinin tizerinde oldugu zaman bu deger, minimum tork limitidir.

P3.1.1.4 (Nominal Motor Akimi) parametresini degistirirseniz bu parametre otomatik olarak
varsayilan degerine geri doner. Bkz. 10.70.4 Disiik Yik (Kuru pompa) korumasi.
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aTork

ID714 (== :

ID715 :
Alan zayiflama noktasi

f

»

5 Hz Disik yik alani

Sekil 69: Minimum ylikiin ayarlanmasi

P3.9.4.3 DUSUK YUK KORUMASI: SIFIR FREKANS YUKU (ID 715]

Sirucunin cikis frekansi 0 oldugunda motorun ihtiyac duydugu minimum torku ayarlamak
icin bu parametreyi kullanin.

P3.1.1.4 parametresinin degerini degistirirseniz bu parametre otomatik olarak varsayilan
degere donddrulir.

P3.9.4.4 DUSUK YUK KORUMASI: SURE LIMITI (ID 716)

Disik yiik durumunun maksimum siresini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Bu, distk yik hatasi meydana gelmeden once etkinlestirilecek disik yik durumu icin
maksimum siredir.

Sire limitini 2,0 ve 600,0 sn arasinda ayarlayabilirsiniz.

Dahili bir sayac, dislik yik siiresini sayar. Sayacin degeri bu limitin altina diiserse koruma
slriclyd tetikler. Surlci P3.9.4.1 Diusik Yuk Hatasi parametresinde ayarlandigi gibi
tetiklenir. Suriici durursa distik yik sayaci 0'a doner.
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ID716 |

®

Sekil 70: Diislik yiik siiresi sayaci islevi

A. Disuk ylk siresi sayaci D. Zaman

B. Durum alani E. Dusik ylk

C. Durum/uyariID713 F. Diusuk yuk yok

10.10.5 HIZLI DURDURMA

P3.9.5.1 HIZLI DURDURMA MODU (ID 1276)

Dl veya Haberlesme icinden hizli durdurma komutu verildiginde sirtcinin nasil
durdurulacagini secmek icin bu parametreyi kullanin.

P3.9.5.2 HIZLI DURDURMA ETKINLESTIRME (ID 1213]

Hizl Durdurma islevini etkinlestiren dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi
kullanin.

Hizl Durdurma islevi, kontrol yerinden veya kontrol sinyallerinden bagimsiz olarak siriclyi
durdurur.

P3.9.5.3 HIZLI DURDURMA YAVASLAMA SURESI [ID 1256)

Hizl durdurma komutu verildiginde cikis frekansinin maksimum frekanstan 0'a kadar
azaltilmasi icin gereken sireyi ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

Bu parametrenin degeri yalnizca hizli durdurma modu parametresi "Hizli Durdurma
Yavaslama Siresi” olarak belirlendiginde uygulanir.

P3.9.5.4 HIZLI DURDURMA HATASINA YANIT (ID 744]

Suritcundn "Hizli Durdurma’ hatasina yanitini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Hizli durdurma komutu DI veya Haberlesmeden verilirse hizli durdurma hatasi meydana
gelir.

Hizli durdurma isleviyle, olagan disi durumlarda G/C veya Haberlesmeden siiriiciyi
durdurabilirsiniz. Hizli durdurma islevi etkin durumdayken siriclyl yavaslatarak
durdurabilirsiniz. Hata gecmisinde hizli durdurma talebine iliskin bir isaret birakmak icin
alarm veya hata programlanabilir.
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f DIKKAT!
Hizli durdurma islevini acil durdurma olarak kullanmayin. Acil durdurma, motora
giden gic beslemesini durdurur. Hizli durdurma islevi bunu yapmaz.

(FB Kontrol ifadesi B12———

G/C|Hizli Durdurma Etk)— Normal |¢_
calisma

Hizh

YA DA
IN 1 Durdurma

Evet

v

Hizli Durdurma
Modu ve Hizli
Durdurma
Yavaslama
Sliresine gore
baslatma/durd
urma sirasi

Siricu
durduruldu
mu?

HAYIR

Evet
v

Sirict Hazir degil
durumuna
zorlandi ve Hizli
Durdurma
Hatasina gore
alarm/hata
tetiklendi

Hizh
Durdurma
tkinlestirildi

Sekil 71: Hizli durdurma mantigi

10.10.6 Al DUSUK KORUMASI

P3.9.8.1 ANALOG GiRIS DUSUK KORUMA [ID 767)

Al Disuk denetiminin ne zaman etkinlestirilecegini secmek icin bu parametreyi kullanin.
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Al Distik Korumayi analog giris sinyallerinde hatalari bulmak icin kullanabilirsiniz. Bu islev,
yalnizca frekans referansi olarak veya PID/ExtPID denetleyicilerde kullanilan analog girislere
koruma saglar.

Surdct CALISTIR durumundayken veya CALISTIR ve DURDUR durumlarindayken koruma
etkinlestirilebilir.

Segim numa- Secim adi Aciklama
rasi
1 Koruma devre disi
2 Koruma, CALISTIR durumunda |Koruma yalnizca siiriicii CALISTIR durumundayken etkinles-

etkinlestirildi tirilir.

Koruma CALISTIR ve DURDUR |Koruma, CALISTIR ve DURDUR seklinde, 2 durumda etkin-
durumunda etkinlestirildi lestirilir.

P3.9.8.2 ANALOG GiRIS DUSUK HATA (ID 700)

Sirucunin "Al Disik' hatasina yanitini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Analog giris sinyali 500 ms kadar minimum sinyalin %50'sinden daha az olursa, Al Disik
hata veya alarm meydana gelir.

Al Dusuk Koruma P3.9.8.1 parametresiyle etkinlestirilirse bu parametre hata kodu 50 icin
yanit verir (Hata Kimligi: 1050).

Al dislik koruma islevi 1-6 arasi analog girislerin sinyal seviyesini izler. Analog giris sinyali
500 msn kadar minimum sinyalin %50'sinden daha azi olursa, Al Disik hatasi veya alarmi
gorunar.

NOT!

Yalnizca frekans referansi olarak analog giris 1 veya analog giris 2'yi
kullaniyorsaniz Alarm + Onceki Frekans degerini kullanabilirsiniz.

Secim numa-

rasi Secim adi Aciklama

0 Eylem Yok Al Distik Koruma kullanilmaz.

1 Alarm

2 Alarm, onceden ayarlanmis fre- | Frekans referan5|,_ 33.9.1 .13 Onceden Ayarlanmis Alarm Fre-
kans kansinda oldugu gibi ayarlanir.

3 Alarm, onceki frekans Son gecerli frekans, frekans referansi olarak tutulur.

4 Hata Sirici P3.2.5 Durdurma Modunda oldugu gibi durdurulur.

5 Hata, serbest durus Surdci serbest durusla durur.
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10.11 OTOMATIK HATA SiLME

P3.10.1 OTOMATIK HATA SILME (ID 731]

Otomatik sifirlama islevini etkinlestirmek icin bu parametreyi kullanin.
Otomatik olarak sifirlanan hatalari secmek lzere P3.10.6 ile P3.10.13 arasindaki
parametrelere 0 veya 1 degerini girin.

NOT!
Otomatik hata silme islevi yalnizca bazi hata tirleri icin kullanilabilir.

P3.10.2 YENIDEN BASLATMA ISLEVI (ID 719]

Otomatik sifirlama islevinin baslatma modunu secmek icin bu parametreyi kullanin.

P3.10.3 BEKLEME SURESI (ID 717)

ik sifirlama bitmeden dnceki bekleme siiresini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

P3.10.4 DENEME SURESI (ID 718)

Otomatik hata silme islevi icin deneme siresi belirlemek icin bu parametreyi kullanin.
Deneme suresi boyunca otomatik hata silme islevi ortaya cikan hatalari silmeyi dener.
Zaman sayimi ilk otomatik hata silmeden baslar. Sonraki hata deneme siiresi sayimini
yeniden baslatir.

P3.10.5 DENEME SAYISI (ID 759]

Toplam otomatik sifirlama deneme sayisini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Deneme siiresi boyunca deneme sayisi bu parametrenin degerinden fazla olursa kalici hata
olusur. Fazla olmazsa, hata deneme siiresi tamamlandiginda gorinmez.

Hata tirdnin maksimum deneme sayisi lizerinde etkisi yoktur.
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Bekleme Bekleme Bekleme
suresi suresi suresi
. ID717 ID717 ID717
Hata ) j ’7‘ j H
tetikleyicisi
Alarm
Hata silme 1 Hata silme 2
Otomatik _‘ _‘
hata silme
Deneme ~ .
siiresi Deneme suresi ID718 l—
Hata etkin

Deneme sayisi: (ID759 = 2)

Sekil 72: Otomatik hata silme islevi

P3.10.6 OTOMATIK HATA SILME: DUSUK VOLTAJ (ID 720)

Dusuk voltaj hatasindan sonra otomatik sifirlamayi etkinlestirmek icin bu parametreyi
kullanin.

P3.10.7 OTOMATIK HATA SIiLME: ASIRI GERILIM (ID 721)

Asiri voltaj hatasindan sonra otomatik sifirlamayi etkinlestirmek icin bu parametreyi
kullanin.

P3.10.8 OTOMATIK HATA SILME: ASIRI AKIM (ID 722)
Asiri akim hatasindan sonra otomatik sifirlamayi etkinlestirmek icin bu parametreyi kullanin.

P3.10.9 OTOMATIK HATA SILME: Al DUSUK (ID 723)

Disuk Al sinyalinden kaynaklanan bir hatadan sonra otomatik sifirlamayi etkinlestirmek icin
bu parametreyi kullanin.

P3.10.10 OTOMATIK HATA SILME: BiRIM ASIRI SICAKLIGI (ID 724)

Birim asiri sicakliindan kaynaklanan bir hatadan sonra otomatik sifirlamayi etkinlestirmek
icin bu parametreyi kullanin.
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P3.10.11 OTOMATIK HATA SILME: MOTOR ASIRI SICAKLIGI (ID 725]

Motor asiri sicakligindan kaynaklanan bir hatadan sonra otomatik sifirlamayi etkinlestirmek
icin bu parametreyi kullanin.

P3.10.12 OTOMATIK HATA SILME: HARICi HATA (ID 726)

Harici bir hatadan sonra otomatik sifirlamayi etkinlestirmek icin bu parametreyi kullanin.

P3.10.13 OTOMATIK HATA SIiLME: DUSUK YUK HATASI (ID 738]

Dislik yiik hatasindan sonra otomatik sifirlamayi etkinlestirmek icin bu parametreyi
kullanin.

P3.10.14 OTOMATIK HATA SILME: PID DENETIM HATASI (ID 776)

PID denetim hatasindan sonra otomatik sifirlamayi etkinlestirmek icin bu parametreyi
kullanin.

P3.10.15 OTOMATIK HATA SILME: HAR. PID DENETIM HATASI (ID 777)

Harici PID denetim hatasindan sonra otomatik sifirlamayi etkinlestirmek icin bu parametreyi
kullanin.

10.12 UYGULAMA AYARLARI

P3.11.1 SIFRE (ID 1806]

Yonetici parolasini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

P3.11.2 C/F SECIMi (ID 1197]

Sicaklik 6lcim birimini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Sistem sicaklikla ilgili tim parametreleri ve izleme degerlerini secilen birimde gosterir.

P3.11.3 KW/HP SECIMi (ID 1198)

Guc dlcim birimini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Sistem glcle ilgili tim parametreleri ve izleme degerlerini secilen birimde gosterir.

3.11.4 COKLU MONITGR GGRUNUMU (ID 1196)

Coklu monitor goriniminde kontrol paneli ekraninin bolimlere ayrilmasini ayarlamak icin
bu parametreyi kullanin.

10.13  ZAMANLAYICI iSLEVLERI

Zamanlayici islevleri, dahili RTC'yi (Gercek Zaman Saati) kontrol islevleri icin mimkin
kilabilir. Dijital girisle kontrol edilebilen tim islevler, ayrica zaman kanali 1-3 tarafindan RTC
ile de kontrol edilebilir. Bir dijital girisi kontrol etmek icin harici PLC'ye gerek yoktur. Girisin
kapali ve acik araliklarini dahili olarak programlayabilirsiniz.
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Zamanlayici islevlerinden en iyi sonuclari almak icin bir pil takin ve Baslatma sihirbazinda
Gercek Zaman Saati ayarlarini yapin. Pil bir secenek olarak mevcuttur.

NOT!

Zamanlayici islevlerini yardimci batarya olmadan kullanmaniz tavsiye edilmez. RTC
icin batarya olmazsa siricinin zaman ve tarih ayarlari her glc kesintisinde
sifirlanir.

ZAMAN KANALLARI

Aralik ve/veya zamanlayici islevlerinin girislerini zaman kanallari 1-3 icin atayabilirsiniz.
Zaman kanallarini 6rnegin réle cikislari veya dijital girisler gibi acma/kapama tiirii islevleri
kontrol etmek icin kullanabilirsiniz. Zaman kanallarinin acma/kapama mantigini
yapilandirmak icin bunlara araliklar ve/veya zamanlayicilar atayin. Zaman kanali bircok farkli
aralik veya zamanlayici ile kontrol edilebilir.

<P| KanalaAta D)
E Aralik 1 Zamanlayic 1
Aralik 2
( Aralik 3 |
Aralik 4
C o ) Zamanlayic 2
( Aralik 5 )

|
(Zaman Kanali 1) |

Z Kanali 2—_|
(zaman Kanal %?{ Zamanlayic 3
(Zaman Kanali 3 I
Sekil 73: Zaman kanallarina araliklar ve zamanlayicilar atanabilir. Her aralik ve zamanlayici
zaman kanalina atayabileceginiz bir parametreye sahiptir.

ARALIKLAR

Her bir aralija ACMA Zamani ve KAPAMA Zamani veren parametreleri kullanin. ilk Giin ve
Son Gin parametreleriyle belirlenen giinler boyunca araligin etkin olacagi glinlik zaman
budur. Ornegin asagidaki parametre ayarlariyla aralik Pazartesiden Cumaya, 7:00 - 9:00
saatleri arasinda etkin olacak sekilde ayarlanabilir. Zaman kanali dijital giris gibidir ancak
sanaldir.
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ACMA Zamani: 07:00:00
KAPAMA Zamani: 09:00:00
ilk Giin: Pazartesi

Son Gin: Cuma

ZAMANLAYICILAR

Dijital giris veya zaman kanalindan bir komut ile zaman kanalinin belirli bir siire boyunca
etkin kalabilmesine iliskin ayarlari yapmak lzere zamanlayicilari kullanin.

®

A

®

] | © ®

Sekil 74: Etkinlestirme sinyali, zaman kanali gibi dijital giris veya sanal dijital giristen alinir.
Zamanlayici geriye dogru saymaya baslar.

A. Kalan sire D. Zaman
B. Etkinlestirme E. OUT
C. Sire

Asagidaki parametreler, A yuvasindaki dijital giris 1 etkinlestirildiginde zamanlayiciyi etkin
olarak ayarlayacaktir. Zamanlayiciyr acildiktan sonra 30 sn kadar etkin durumda tutacaktir.

« Sire: 30 sn
« Zamanlayici: Digln SlotA.1

Sureyi 0 saniye olarak belirleyerek dijital giristen etkinlestirilen zaman kanalini gecersiz
kilabilirsiniz. Geriye sayimdan sonra gecikme olmaz.

Ornek:
Sorun:

AC surici depoda, klimayi kontrol etmek tzere kullanilmaktadir. Hafta ici 7:00 - 17:00, hafta
sonu 9:00 - 13:00 arasinda calismasi gerekmektedir. Bu saatlerin disinda, binada personel
oldugu takdirde siriclnin yine calismaya devam etmesi gerekmektedir. Personel binadan
ayrildiktan sonra siricinin 30 dakika boyunca calismaya devam edecektir.

Coziim:
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Biri hafta ici digeri hafta sonu olmak lizere 2 aralik belirleyin. Zamanlayicinin da belirlenen
saatler disindaki siirecler icin etkinlestirilmesi gerekir. Asagidaki yapilandirmaya bakin.

Aralik 1

P3.12.1.1: ACMA Zamani: 07:00:00

P3.12.1.2: KAPAMA Zamani: 17:00:00

P3.12.1.3: Gin: Pazartesi, Sali, Carsamba, Persembe, Cuma
P3.12.1.4: Kanala ata: Zaman kanali 1

STOP|C| READY e
Interval 1

Iil ID:1466 M3.12.1.3
ON Time

S 07:00:00
OFF Time

) 17:00:00
|

< Days

0 0

Sekil 75: Zamanlayici islevlerini aralik olusturmak icin kullanma

STOP | G] READY | /0
Days
D 4 M3.12.1.3

@ Add to favourites

Sekil 76: Diizenleme moduna gitme

STOP | & | READY | 10

S.i. Days
[e]
iD: M3.12.1.3.1

|| Monday

Tuesday

] Wednesday

Thursday

LI

Friday

Sekil 77: Hafta ici glinlerinin onay kutularini secme

Aralik 2

P3.12.2.1: ACMA Zamani: 09:00:00
P3.12.2.2: KAPAMA Zamani: 13:00:00
P3.12.2.3: Gin: Cumartesi, Pazar
P3.12.2.4: Kanala ata: Zaman kanali 1
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Zamanlayici 1

P3.12.6.1: Stire: 1800 sn (30 dk)

P3.12.6.2: Zamanlayici 1: Digln SlotA.1 (Parametre, dijital giris menisiinde bulunur.)
P3.12.6.3: Kanala ata: Zaman kanali 1

P3.5.1.1: Kontrol sinyali 1 A: G/C Calistirma komutu icin Zaman Kanali 1

Aralik 1
GUn = Pazartesi - Cuma Kontrol
ACMA = 07:00:00 saat KAPATMA = 17:00:00saat @ Sinvall JA )77

Aralik 2 E

GUn = Cumartesi ve Pazar
ACMA = 09:00:005aat KAPATMA = 13:00:00saat Zalinizlnl [<EIEN 1 | gl 251G 16/ DL el

A Yuvasindaki
dijital giris 1 Zamanlayic 1
Sire = 1800sn

Sekil 78: Zaman kanali 1, dijital girisin yerine baslatma komutu icin kontrol sinyali olarak kullanilir

P3.12.1.1 ACMA ZAMANI (ID 1464)

Aralik islevi cikisinin etkinlestirildigi gliniin saatini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

P3.12.1.2 KAPAMA ZAMANI (ID 1465)

Aralik islevi cikisinin devre disi birakildigi giniin saatini ayarlamak icin bu parametreyi
kullanin.

P3.12.1.3 GUN (ID 1466)

Aralik islevi etkinlestirildiginde haftanin glinlerini secmek icin bu parametreyi kullanin.

P3.12.1.4 KANALA ATA (ID 1468)

Aralik islevi cikisinin atandigi zaman kanalini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Réle cikislari veya bir DI sinyali ile kontrol edilebilen islevler gibi acma/kapama tiiri islevleri
kontrol etmek icin zaman kanallarini kullanabilirsiniz.

P3.12.6.1 SURE (ID 1489)

Etkinlestirme sinyali kaldirildiginda zamanlayicinin calisma siresini ayarlamak icin bu
parametreyi kullanin (Kapali erteleme).

P3.12.6.2 ZAMANLAYICI 1 (ID 447)

Zamanlayicryi baslatan dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Zamanlayici cikisi, bu sinyal etkinlestirildiginde etkinlestirilir. Bu sinyal devre disi
birakildiginda zamanlayici, sayimi baslatir (geri sayim). Siire parametresinde ayarlanan siire
doldugunda cikis devre disi birakilir.

Yikselen kenar, Grup 3.12'de programlanan Zamanlayici 1'i baslatir.
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P3.12.6.3 KANALA ATA (ID 1490)

Zamanlayicl islevi cikisinin atandigi zaman kanalini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Réle cikislari veya bir DI sinyali ile kontrol edilebilen islevler gibi acma/kapama tiiri islevleri
kontrol etmek icin zaman kanallarini kullanabilirsiniz.

10.14  PID DENETLEYiCiSi

10.14.1 TEMEL AYARLAR

P3.13.1.1 PID KAZANCI (ID 118)

PID denetleyicisinin kazancini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Bu parametre %100 olarak ayarlanirsa hata degerindeki %10'luk bir degisim, denetleyici
cikisinin %10 degismesine neden olur.

P3.13.1.2 PID ENTEGRASYON ZAMANI (ID 119)

PID denetleyicisinin entegrasyon zamanini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Bu parametre 1,00 saniyeye ayarlanirsa, hata degerindeki %10'luk bir degisim denetleyici
cikisinin %10,00/sn dedismesine neden olur.

P3.13.1.3 PID TURETME ZAMANI (ID 132]

PID denetleyicisinin tiretme zamanini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Bu parametre 1,00 saniyeye ayarlanirsa, hata degerindeki 1,00 saniye boyunca %10'luk bir
degisim denetleyici cikisinin %10,00 degismesine neden olur.

P3.13.1.4 SUREC BIiRIMI SECIMI (ID 1036]

PID denetleyicisinin geribildirim ve ayar noktasi sinyallerinin birimini secmek icin bu
parametreyi kullanin.
Gercek deger icin birim secimi.

P3.13.1.5 SUREC BiRiMi MiN (ID 1033)

PID geribildirim sinyalinin minimum degerini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Ornegin, 4...20 mA analog sinyali 0...10 bar basinca karsilik gelir.

%0 geribildirim veya ayar noktasinda siirec birimlerindeki deger. Olcekleme sadece izleme
amacli yapilir. PID denetleyicisi geribildirimler ve ayar noktalari icin hala dahili olarak yiizde
degerini kullanir.

P3.13.1.6 SUREC BIiRiMi MAKS (ID 1034)

PID geribildirim sinyalinin maksimum degerini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Ornegin, 4...20 mA analog sinyali 0...10 bar basinca karsilik gelir.

%0 geribildirim veya ayar noktasinda siirec birimlerindeki deger. Olcekleme sadece izleme
amacli yapilir. PID denetleyicisi geribildirimler ve ayar noktalari icin hala dahili olarak yiizde
degerini kullanir.
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P3.13.1.7 SUREC BiRiMi ONDALIKLARI (ID 1035)

Surec birimi degerlerinin ondalik sayisini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

Ornegin, 4...20 mA analog sinyali 0...10 bar basinca karsilik gelir.

%0 geribildirim veya ayar noktasinda siirec birimlerindeki deger. Olcekleme sadece izleme
amacli yapilir. PID denetleyicisi geribildirimler ve ayar noktalari icin hala dahili olarak yizde
degerini kullanir.

P3.13.1.8 HATA CEVIRME (ID 340)

PID denetleyicisinin hata degerini evirmek icin bu parametreyi kullanin.

P3.13.1.9 GLU BANT (ID 1056)

PID ayar noktasi degerinin cevresindeki 6li bant alanini ayarlamak icin bu parametreyi
kullanin.

Bu parametrenin degeri secilen siirec biriminde verilir. Geribildirim degeri, belirlenen sire
boyunca 6lu bant alaninda kalirsa PID denetleyicisi cikisi kilitlenir.

P3.13.1.10 OLU BANT ERTELEME (ID 1057]

PID denetleyicisi cikisi kilittenmeden once geribildirim degerinin 6li bant alaninda kalacagi
slreyi ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

Olii Bant Ertelemede bir zaman ayart icin gercek deger 6lii bant alaninda kaliyorsa PID
denetleyicisi cikisi kilitlenir. Bu islev, aktiatorlerin (6rnegin valflerin) gereksiz ve istenmeyen
hareketlerini onler.

T/

\

\
\

Sekil 79: Olii bant islevi

A. OLlu bant (ID1056) B. Oli bant erteleme (ID1057)
C. Reference
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D. Gercek deger
E. Cikis kilitli

10.14.2 AYAR NOKTALARI

P3.13.2.1 TUS TAKIMI AYAR NOKTASI 1 (ID 167)

Ayar noktasi kaynagi ‘Tus Takimi SP’ oldugunda PID denetleyicisinin ayar noktasi degerini
ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Bu parametrenin degeri secilen sirec biriminde verilir.

P3.13.2.2 TUS TAKIMI AYAR NOKTASI 2 [ID 168)

Ayar noktasi kaynag@i ‘Tus Takimi SP* oldugunda PID denetleyicisinin ayar noktasi degerini
ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Bu parametrenin degeri secilen siirec biriminde verilir.

P3.13.2.3 AYAR NOKTASI ARTIS SURESI (ID 1068)

Ayar noktasi degisikliklerine iliskin yikselis ve disus artis sirelerini ayarlamak icin bu
parametreyi kullanin.

Artis suresi, ayar noktasi degerinin minimumdan maksimuma degistirilmesi icin gerekli olan
siredir. Bu parametrenin degeri 0 olarak belirlenirse rampa kullanilmaz.

P3.13.2.4 PID AYAR NOKTASI YUKSELTME ETKINLESTIRME (ID 1046)

PID ayar noktasi degeri yukseltmesini etkinlestiren dijital giris sinyalini secmek icin bu
parametreyi kullanin.

P3.13.2.5 PID AYAR NOKTASI SECIMi (ID 1047)

Kullanilacak PID ayar noktasi degerini secen dijital giris sinyalini ayarlamak icin bu
parametreyi kullanin.

P3.13.2.6 AYAR NOKTASI KAYNAK SECIMI (ID 332)

PID ayar noktasi sinyalinin kaynagini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Al ve Siirec Verileri Girisi ylizde olarak islenir (%0,00-100,00) ve ayar noktasi minimum ve
maksimum degerine gore olceklendirilir.

NOT!
Surec Verileri Girisi 2 ondalik kullanir.

Sicaklik girisleri secilirse P3.13.1.5 Min Sirec Birimi ve P3.13.1.6 Maks Sirec Birimi
parametre degerlerini sicaklik kartinin olcegine karsilik gelecek sekilde ayarlamaniz
gerekir: Sirec Brm Min = -50 °C ve Sirec Brm Maks = 200 °C.

P3.13.2.7 AYAR NOKTASI 1 MINIMUM (ID 1069)

Ayar noktasi sinyalinin minimum degerini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
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P3.13.2.8 AYAR NOKTASI 1 MAKSIMUM (ID 1070)

Ayar noktasi sinyalinin maksimum degerini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

P3.13.2.9 AYAR NOKTASI 1 YUKSELTME (ID 1071]

Ayar noktasi ylikseltme islevinin carpanini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Ayar noktasi ylikseltme komutu verildiginde ayar noktasi degeri, bu parametreyle belirlenen
faktorle carpilir.

10.14.3 GERIBILDIRIM

P3.13.3.1 GERIBILDIRIM ISLEVI (ID 333)

Geribildirim degerinin tek bir sinyalden mi alindigini yoksa iki sinyalden mi birlestirildigini
secmek icin bu parametreyi kullanin.
Iki geribildirim sinyali bir araya getirildiginde kullanilan matematiksel islevi secebilirsiniz.

P3.13.3.2 GERIBILDIRIM ISLEVi KAZANCI (ID 1058]

Geribildirim sinyalinin kazancini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Ornegin, bu parametre Geribildirim Islevinde 2 degeri icin kullanilir.

P3.13.3.3 GERIBILDIRIM 1 KAYNAK SECIMI (ID 334)

PID geribildirim sinyalinin kaynagini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Al ve Siirec Verileri Girisi ylizde olarak islenir (%0,00-100,00) ve geribildirim minimum ve
maksimum degerine gore olceklendirilir.

NOT!
Surec Verileri Girisi 2 ondalik kullanir.

Sicaklik girisleri secilirse P3.13.1.5 Min Siirec Birimi ve P3.13.1.6 Maks Sirec Birimi
parametre degerlerini sicaklik kartinin dlcegine karsilik gelecek sekilde ayarlamaniz
gerekir: Stirec Brm Min = -50 °C ve Surec Brm Maks = 200 °C.

P3.13.3.4 MiNIMUM GERIBILDIRIM 1 (ID 336)

Geribildirim sinyalinin minimum degerini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

P3.13.3.5 MAKSIMUM GERIBILDIRIM 1 (ID 337)

Geribildirim sinyalinin maksimum degerini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

10.14.4 ILERIBILDIRIM

P3.13.4.1 ILERIBILDIRIM iSLEVi (ID 1059)

ileribildirim degerinin tek bir sinyalden mi alindigini yoksa iki sinyalden mi birlestirildigini
secmek icin bu parametreyi kullanin.
Iki ileribildirim sinyali bir araya getirildiginde kullanilan matematiksel islevi secebilirsiniz.
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Kesin siirec modelleri genellikle ileribildirim islevi icin gerekir. Bazi durumlarda kazanc ve
ileribildirimin ofset tiirii yeterlidir. ileribildirim bolimi gercek kontrol edilmis siirec
degerinin geribildirim dlcimlerini kullanmaz. ileribildirim kontrolii, kontrol edilmis siirec
degerini etkileyen diger olcumleri kullanir.

ORNEK 1:

Akis kontrolii ile bir tanktaki su seviyesini kontrol edebilirsiniz. istenen su seviyesi ayar
noktasi olarak, gercek seviye ise geribildirim olarak belirlenir. Kontrol sinyali gelen akisi
izler.

Tasma, dlcebileceginiz bir bozukluk gibidir. Bozukluk olcimlerinden yola cikarak, PID
cikisina eklediginiz ileribildirim kontroliyle (kazanc ve ofset) bu bozuklugu gidermeye
calisabilirsiniz. PID denetleyicisi, akistaki degisimlere yalnizca seviye olcimu yaptiginiz
duruma gore cok daha hizli tepki verir.

@ PID ---iQJL ------- FFW A

Sekil 80: ileribildirim kontroldi

A. Seviye referansi C. Tasma kontroli
B. Seviye kontrolu

P3.13.4.2 ILERIBILDIRIM KAZANCI (ID 1060}

ileribildirim sinyalinin kazancini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
P3.13.4.3 ILERIBILDIRIM 1 KAYNAK SECIMI (ID 1061)

PID ileribildirim sinyalinin kaynagini secmek icin bu parametreyi kullanin.
P3.13.4.4 MINIMUM ILERIBILDIRIM 1 (ID 1062)

ileribildirim sinyalinin minimum degerini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
P3.13.4.5 MAKSIMUM iLERIBILDIRIM 1 (ID 1063)

ileribildirim sinyalinin maksimum degerini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
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10.14.5 UYKU iSLEVi

P3.13.5.1 SP1 UYKU FREKANSI [ID 1016]

Sirdcl uyku durumuna gecmeden once siriclnin cikis frekansinin belirli bir siire boyunca
altinda kalmasi gereken limiti ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

Bu parametrenin degeri, PID denetleyicisi ayar noktasi sinyali, ayar noktasi kaynagi 1'den
alindiginda kullanilir.
Uyku moduna gecme olciitleri

» Cikis frekansi, tanimlanan uykuya gecme zamanindan daha uzun sure boyunca uyku
frekansinin altinda kalir

*  PID geribildirim sinyali tanimlanan uyanma seviyesinin Ustiinde kalir

Uyanma olciitleri

»  PID geribildirim sinyali tanimlanan uyanma seviyesinin altina diser

NOT!
Yanlis ayarlanmis uyanma seviyesi, siridclinin uyku moduna girmesine izin
vermeyebilir

P3.13.5.2 SP1 UYKUYA GECME ZAMANI (ID 1017]

Siriucd uyku durumuna gecmeden once siricinin cikis frekansinin ayarlanan limitin altinda
kalmasi gereken minimum stireyi ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

Bu parametrenin degeri, PID denetleyicisi ayar noktasi sinyali, ayar noktasi kaynagi 1'den
alindiginda kullanilir.

P3.13.5.3 SP1 UYANMA SEVIYESI (ID 1018)

Surdcuyld uyku durumundan ciktigi dizeyi ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
PID Geribildiriminin degeri, bu parametreyle ayarlanan seviyenin altina diistiigiinde siric,
uyku durumundan cikar. Bu parametrenin calismasi, uyanma modu parametresiyle secilir.

P3.13.5.4 SP1 UYANMA MODU (ID 1019

Uyanma seviyesi parametresinin calismasini secmek icin bu parametreyi kullanin.

PID Geribildiriminin degeri Uyanma seviyesinin altina distiginde stirict uyku modundan
cikar.

Bu parametre, Uyanma seviyesinin statik mutlak diizey olarak mi yoksa PID ayar noktasi
degerini izleyen bir goreli diizey olarak mi kullanildigini tanimlar.

0 = Mutlak diizey secimi (Uyanma seviyesi, ayar noktasi degerini takip etmeyen statik
dizeydir.)

1 = Géreli ayar noktasi secimi (Uyanma seviyesi gercek ayar noktasi degerinin altinda bir
ofsettir. Uyanma seviyesi gercek ayar noktasini takip eder.)

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETRE ACIKLAMALARI VACON - 311

Ayar noktasi PID Ayar Noktasi
v

Uyanma Seviyesi

»zaman

Sekil 81: Uyanma Modu: mutlak diizey

Ayar noktasi PID Ayar Noktasi

A

Uyanma Seviyesi

»zaman

Sekil 82: Uyanma Modu: géreli ayar noktasi

P3.13.5.5 SP1 UYKU YUKSELTMESI (ID 1793)

Uyku ylkseltmesi islevi kullanildiginda gercek ayar noktasi degerine eklenen degeri
ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

Sirucu uyku durumuna gecmeden once, PID diizenleme ayar noktasi otomatik olarak
artarak, daha yuksek bir stirec degeri verir. Orta diizeyde bir sizinti olmasi durumunda uyku
durumu daha uzun sirer.

Bir frekans esigi ve ertelemesi olmasi durumunda yikseltme seviyesi kullanilir ve siiriicu
uyku durumuna gecer. Gercek deger ayar noktasindaki artisa ulastiktan sonra ayar
noktasinin ylikseltme artisi silinir ve stirtict uyku durumuna girer, motor durdurulur.
Yikseltme artisi, dogrudan PID diizenlemesiyle pozitif (P3.13.1.8 = Normall, ters yénde PID
dizenlemesiyle negatif (P3.13.1.8 =Cevrilmis) olur.

Gercek deger, artirilan ayar noktasina gitmezse, P3.13.5.5 ile ayarlanan siireden sonra
yukseltme degeri silinir. Siricl, normal ayar noktasiyla normal dizenlemeye gider.

Coklu Pompa kurulumunda, yikseltme sirasinda yardimci bir pompa baslatilirsa ylikseltme
sirasi durdurulur ve normal dizenleme surduralir.

P3.13.5.6 SP1 UYKU MAKSIMUM EKSURESI (ID 1795]
Uyku yukseltmesi islevinin zaman asimi suresini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
P3.13.5.7 SP2 UYKU FREKANSI (ID 1075)

Surdcl uyku durumuna gegcmeden once surdclnin cikis frekansinin belirli bir siire boyunca
altinda kalmasi gereken limiti ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

P3.13.5.8 SP2 UYKUYA GECME ZAMANI [ID 1076

Suricu uyku durumuna gecmeden once suridctnun cikis frekansinin ayarlanan limitin altinda
kalmasi gereken minimum stireyi ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
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P3.13.5.9SP2 UYANMA SEVIYESI (ID 1077)

Surdcuyld uyku durumundan ciktigi dizeyi ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

P3.13.5.10 SP2 UYANMA MODU (ID 1020)

Uyanma seviyesi parametresinin calismasini secmek icin bu parametreyi kullanin.

P3.13.5.11 SP2 UYKU EK SURESI (ID 1794]

Uyku ylkseltmesi islevi kullanildiginda gercek ayar noktasi degerine eklenen degeri
ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

P3.13.5.12 SP2 UYKU MAKSIMUM EKSURESI (ID 1796)

Uyku ylkseltmesi islevinin zaman asimi siresini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

10.14.6 GERIBILDIRIM DENETIMI

PID Geribildirim degerinin (siirec degeri veya gercek deger] belirlenen limitler arasinda
oldugundan emin olmak icin geribildirim denetimini kullanin. Bu islevi kullanarak ornegin,
boru kirilmasini tespit edip tasmayi durdurabilirsiniz.

Bu parametreler, PID Geribildirim sinyalinin normal durumda kalacagi aralig belirler. PID
Geribildirim sinyali bu aralikta kalmazsa ve bu durum ertelemeden daha uzun siirerse
Geribildirim denetimi hatasi (hata kodu: 101) gorintilenir.

P3.13.6.1 GERIBILDIRIM DENETIMINI ETKINLESTIR (ID 735)

Geribildirim denetimi islevini etkinlestirmek icin bu parametreyi kullanin.
PID geribildirim degerinin, belirlenen limitler arasinda oldugundan emin olmak icin
geribildirim denetimini kullanin.
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Sekil 83: Geribildirim denetimi islevi

A. Ust limit (ID736) E. Erteleme (ID737)
B. Altlimit (ID758) F. Dizenleme modu
C. Gercek deger G. Alarm veya hata

D. Reference

P3.13.6.2 UST LiMIT (ID 736)

PID geribildirim sinyalinin yuksek limitini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
PID geribildirim sinyalinin degeri, belirlenenden daha uzun siire bu limitin Ustinde kalirsa
bir geribildirim denetimi hatasi meydana gelir.

P3.13.6.3 ALT LIMIT (ID 758)

PID geribildirim sinyalinin disik limitini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

PID geribildirim sinyalinin degeri, belirlenenden daha uzun siire bu limitin altinda kalirsa bir
geribildirim denetimi hatasi meydana gelir.

Referansin Ust ve alt limitini ayarlayin. Gercek deger limitlerin altinda veya lizerindeyse
sayac ileri dogru saymaya baslar. Gercek deger limitler arasindaysa sayac geriye dogru
sayar. Sayac, P3.13.6.4 Erteleme degerinden daha ylksek bir deger alirsa alarm veya hata
gorintilenir. P3.13.6.5 (PID1 Denetim Hatasina Yanit) parametresiyle bir yanit secebilirsiniz.

P3.13.6.4 ERTELEME (ID 737)

Geribildirim denetimi hatasi olusmadan once PID geribildirim sinyalinin denetim limitleri
disinda kalacagi maksimum siireyi ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Hedeflenen deger bu sire icerisinde elde edilemezse bir hata veya alarm olusur.
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P3.13.6.5 PID DENETIM HATASINA YANIT (ID 749)

Surdcunin 'PID Denetimi' hatasina yanitini secmek icin bu parametreyi kullanin.
PID geribildirimi degeri, denetim gecikmesinden daha uzun siire denetim limitleri dahilinde
degilse bir PID denetim hatasi meydana gelir.

10.14.7 BASINC KAYBI KARSILIGI

Cok sayida cikisi olan uzun bir boruya basinc uyguladiginizda sensor icin en ideal konum
borunun ortasidir (sekildeki konum 2J. Ayrica sensérii dogrudan pompanin ardina
yerlestirebilirsiniz. Bu sayede, pompadan sonra dogru basinc hemen verilebilir, ancak
borunun alt kisimlarina dogru basing, akisla birlikte diiser.

®
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Sekil 84: Basinc sensoriiniin konumu

A. Basinc D. Boru uzunlugu
B. Akis yok E. Konum 1
C. Akisvar F. Konum 2

P3.13.7.1 AYAR NOKTASI 1'| ETKINLESTIR (ID 1189)

Pompa sisteminde basinc¢ kaybi karsiligini etkinlestirmek icin bu parametreyi kullanin.
Basinc kontrollu bir sistemde bu islev, sivi akisi nedeniyle boru hattinin sonunda meydana
gelen basin¢ kaybini karsilar.

P3.13.7.2 AYAR NOKTASI 1 MAKS KARSILIK (ID 1190]

Surdcunun cikis frekansi, maksimum frekanstayken uygulanan PID ayar noktasi degerinin
maksimum karsiligini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

Karsilik degeri, cikis frekansinin bir islevi olarak gercek ayar noktasi degerine eklenir.
Ayar noktasi karsiligi = maks karsilik * (FrkCks-MinFrk)/(MaksFrk-MinFrk].
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Sensor konum 1°e yerlestirilir. Akis olmadiginda borudaki basing sabit kalir. Ancak, akisla
birlikte borudaki basin¢ daha da diser. Bunu telafi etmek icin akis arttikca ayar noktasi
yikseltilir. Cikis frekansi akisi tahmin eder ve ayar noktasi akisla birlikte dogrusal olarak
yukselir.

Ayar
noktasi
A

Ayar noktasi + Maksimum karsilik

Ayar noktasi

»

Minimum Frekans ve Akis Maksimum Frekans ve Akis
Basing
A
7
Akis yok Akis ve kargilik var
//
//

»
>

Boru uzunlugu

Konum 1 Konum 2

Sekil 85: Basinc kaybi karsiligi icin ayar noktasi 1'in etkinlestirilmesi

10.14.8 YUMUSAK DOLDURMA

Yumusak doldurma islevi, siireci; PID denetleyicisi kontrol etmeye baslamadan once disik
hizda belirlenen bir seviyeye getirmek icin kullanilir. Stirec zaman asimi sirasinda belirlenen
seviyeye ulasamazsa bir hata gorintulenir.

Bu islevi, suyun akisinin gicli oldugu durumlarda borunun kirilmasini 6nlemek tizere bos
boruyu yavasca doldurmak icin kullanabilirsiniz.
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Coklu pompa islevini kullanirken her zaman Yumusak doldurma islevini kullanmaniz tavsiye
edilir.

P3.13.8.1 YAZILIM DOLDURMA ISLEVi (ID 1094)

Yumusak Doldurma islevini etkinlestirmek icin bu parametreyi kullanin. Bu islevi, sivi
akisinin gicli oldugu durumlarda borunun kirilmasini dnlemek lzere bos boruyu yavasca
doldurmak icin kullanabilirsiniz.

Tab. 117: Secim tablosu

Secim

Secim adi Aciklama
numarasi

0 Disabled

Etkinlestirildi (Seviye) Siiriicd, sabit bir frekansta (P3.13.8.2 Yazilim Doldurma Fre-
kansi), PID geribildirim sinyali yazilim doldurma seviyesine
(P3.13.8.3 Yazilim Doldurma Seviyesi) gidene kadar calisir.
PID denetleyicisi dizenlemeye baslar.

Ayrica, PID geribildirim sinyali yaziim doldurma zaman
asimi (P3.13.8.4 Yazilim Doldurma Zaman Asimi) icindeki
yazilim doldurma seviyesine ulasmazsa, bir yazilim doldurma
hatasi gorintilenir (P3.13.8.4 Yazilim Doldurma Zaman
Asimi 0'dan biyiik bir de§ere ayarlanir).

Yazilim doldurma modu dikey kurulumlarda kullanilir.

Etkinlestirildi (Zaman asimi) Yazilim doldurma siiresi (P3.13.8.4 Yazilim Doldurma Zaman
Asimi) gecene kadar siirtici, sabit bir frekansta (P3.13.8.2
Yazilim Doldurma Frekansi) calisir. Yaziim doldurma siire-
sinden sonra PID denetleyicisi diizenlemeye baslar.

Bu modda, yazilim doldurma hatasi mevcut degildir.

Yazilim doldurma modu yatay kurulumlarda kullanilir.

P3.13.8.2 YUMUSAK DOLDURMA FREKANSI (ID 1055)

Yumusak Doldurma islevi kullanildiginda siricinin frekans referansini ayarlamak icin bu
parametreyi kullanin.

P3.13.8.3 YUMUSAK DOLDURMA SEVIYESI (ID 1095)

Sirucu baslatilirken yumusak doldurma kontroliinin etkinlestirildigi Ust diizeyi ayarlamak
icin bu parametreyi kullanin.

Geribildirim, belirlenen degere ulasana kadar surtcd, PID baslatma frekansinda calisir.
Ardindan PID denetleyicisi sirliciyu kontrol etmeye baslar.

Yazilim doldurma islevi 'Etkinlestirildi (Seviye)' olarak ayarlanirsa bu parametre uygulanir.

P3.13.8.4 YAZILIM DOLDURMA ZAMAN ASIMI (ID 1096)

Yumusak Doldurma islevinin zaman asimi sliresini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Yazilim doldurma islevi Etkinlestirildi (Seviye] olarak ayarlandiginda bu parametre, yazilim
doldurma hatasinin olusumuna kadar olan yazilim doldurma dizeyi zaman asimini verir.
Yumusak doldurma islevi "Etkinlestirildi, Zaman Asimi” olarak ayarlandiginda suricd, bu
parametre tarafindan belirlenen sire dolana kadar yumusak doldurma frekansinda calisir.
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Yazilim Doldurma islevi parametresinde Etkin (Zaman Asimi) secenegini belirlerseniz, Yazilim
Doldurma Zaman Asimi; PID denetleyicisi dizenlemeye baslamadan once siricinin, sabit
yazilim doldurma frekansinda (P3.13.8.2 Yazilim Doldurma Frekansi) calisma siiresini
tanimlar.

P3.13.8.5 YAZILIM DOLDURMA HATASI (ID 748)

Suriucunidn PID Yazilim Doldurma hatasina yanitini secmek icin bu parametreyi kullanin. PID
Geribildirimi degeri, sure limitinde belirlenen seviyeye ulasmazsa yumusak doldurma hatasi
meydana gelir.

0 = Eylem yok

1 =Alarm

2 = Hata (durdurma moduna goére durdurma)
3 = Hata (Serbest durusa gore durdurma)

10.14.9 GIRIS BASINCI DENETIMi

Pompanin girisinde yeterli suyun olup olmadigindan emin olmak icin Giris basinci denetimini
kullanin. Yeteri kadar su varsa pompa hava emmez ve emme boslugu olusmaz. Islevi
kullanmak icin pompa girisine basin¢ sensori baglayin.

Pompanin giris basinci belirlenen alarm limitinin altina diserse alarm gorintilenir. PID
denetleyicisinin ayar noktasi degeri azalir ve pompa cikis basincinin dismesine neden olur.
Basinc hata limitinin altinda diserse pompa durur ve bir hata goruntilenir.

]

o o]
o —o!

Sekil 86: Basinc¢ sensoriiniin konumu

A. Elektrik sebekesi C. Cikis
B. Giris
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Giris Basinci

A

Giris Basinci Monitoéri
Denetim Alarm

Seviyesi| TR LTI I
DenetimHata|____________ . b SN
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| Denetim | i Denetim
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Sekil 87: Giris basinci denetimi islevi

P3.13.9.1 DENETIMIi ETKINLESTIR (ID 1685)

Giris Basinci Denetimi islevini etkinlestirmek icin bu parametreyi kullanin.
Pompanin girisinde yeterli sivinin olup olmadigindan emin olmak icin bu islevi kullanin.

P3.13.9.2 DENETIM SINYALI (ID 1686)

Giris basinci sinyalinin kaynagini secmek icin bu parametreyi kullanin.

P3.13.9.3 DENETIM BIiRIMi SECIMi (ID 1687]

Giris basinci sinyalinin birimini secmek icin bu parametreyi kullanin.
Denetim sinyalini (P3.13.9.2) paneldeki siirec birimlerine gore 6lceklendirebilirsiniz.

P3.13.9.4 DENETIM BIRIMi ONDALIKLARI (ID 1688)

Giris basinci sinyal biriminin ondalik sayisini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Denetim sinyalini (P3.13.9.2) paneldeki siirec birimlerine gore 6lceklendirebilirsiniz.

P3.13.9.5 DENETIM BiRiMi MINIMUM DEGERI (ID 1689)]

Giris basinci sinyalinin minimum degerini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Secilen sirec biriminde degeri girin. Ornegin, 4...20 mA analog sinyali 0...10 bar basinca
karsilik gelir.

P3.13.9.6 DENETIM BIRiIMi MAKSIMUM DEGERI (ID 1690)

Giris basinci sinyalinin maksimum degerini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Secilen slirec biriminde degeri girin. Ornegin, 4...20 mA analog sinyali 0...10 bar basinca
karsilik gelir.
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P3.13.9.7 DENETIM ALARM SEVIYESI (ID 1691)

Giris basinci alarminin limitini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Olcilen giris basinci bu limitin altina diiserse giris basinci alarmi olusur.

P3.13.9.8 DENETIM HATA SEVIYESI [ID 1692)

Giris basinci hatasinin limitini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

Olcilen giris basinci, belirlenenden daha uzun siire bu seviyenin altinda kalirsa giris basinci
hatasi olusur.

P3.13.9.9 DENETIM HATA ERTELEMESI (ID 1693]

Giris basinci hatasi olusmadan dnce giris basincinin hata limiti altinda kalacagi maksimum
sureyi ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

P3.13.9.10 PID AYAR NOKTASI AZALTMA (ID 1694)

Olculen giris basinci, alarm limitinin altinda oldugunda PID ayar noktasi degerinin azaltma
oranini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

10.14.10 TALEP ALGILANMADIGINDA UYKU iSLEVi

Bu islev, sistemde talep olmadiginda, pompanin yliksek hizda calismamasini saglar.

Islev; siiriiciiniin PID geribildirim sinyali ve cikis frekansi, P3.13.10.4 SNDD Denetim Siiresi
parametresi tarafindan ayarlanandan daha uzun sire belirlenen gecikme alanlarinda
kaldiginda etkinlesir.

PID geribildirim sinyali ve cikis frekansi icin farkli gecikme ayarlari vardir. PID geribildirim
gecikmesi [SNDD Hata Gecikmesi P3.13.10.2), PID ayar noktasi degeri etrafindaki secili siirec
birimlerinde verilir.

islev etkin durumdayken, kisa siireli bir dengeleme degeri (SNDD Gercek Eklemesi) dahili

olarak geribildirim degerine eklenir.

» Sistemde talep yoksa, siriict PID cikisi ve cikis frekansi 0'a dogru azalir. PID
geribildirim degeri gecikme alaninda kalirsa, siirici Uyku moduna girer.

* PID geribildirim degeri gecikme alaninda kalmazsa, islev devre disi birakilir ve siriici
calismaya devam eder.
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®

Sekil 88: Uyku, talep algilanmadi

A. Sirdcinin cikis frekansi H. Siridcinin PID geribildirim degeri ve
B. PID geribildirim degeri cikis frekansi, belirlenen siire (SNDD
C. PID ayar noktasi degeri Denetim Siiresi) icin gecikme
D. SNDD Frekans Gecikmesi (P3.13.10.3) alanlarindadir. PID geribildirim degerine
E. SNDD Hata Gecikmesi (P3.13.10.2) bir polarlama degeri (SNDD Gercek
PID ayar noktasi degeri cevresindeki Ekleme) eklenir.
gecikme alani. I. SP1 Uyku Erteleme Siiresi (P3.13.5.2)
. SNDD Gercek Eklemesi (P3.13.10.5) J.  Siricli Uyku moduna girer.
G. SNDD Denetim Siiresi (P3.13.10.4) K. Sirec Birimi (P3.13.1.4)

P3.13.10.1 UYKU YOK TALEBI TES. ETKINLESTIR (ID 1649]

Uyku Yok Talebi Tes. (SNDD] islevini etkinlestirmek icin bu parametreyi kullanin.
P3.13.10.2 SNDD HATA GECIKMESI (ID 1658

PID denetleyicisinin hata degerinin gecikmesini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
P3.13.10.3 SNDD FREKANS GECIKMESI (ID 1663)

Surdcindn cikis frekansinin gecikmesini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
P3.13.10.4 SNDD DENETIM ZAMANI (ID 1668

SNDD islevi etkin olmadan once sirdcinin cikis frekansinin ve PID denetleyicisinin hata
degerinin gecikme alanlarinda kalacagi slireyi ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

P3.13.10.5 SNDD GERCEK EK (ID 1669

SNDD islevi etkin oldugunda kisa bir stire boyunca PID geribildiriminin gercek degerine
eklenen degeri ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
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10.15 HARICI PID DENETLEYICISi

P3.14.1.1 HARICi PID'i ETKINLESTIR (ID 1630)

PID denetleyicisini etkinlestirmek icin bu parametreyi kullanin.

NOT!
Bu denetleyici yalnizca harici kullanima yoneliktir. Analog cikisla birlikte
kullanilabilir.

P3.14.1.2 BASLA SINYALI (ID 1049]

PID denetleyicisi 2'yi harici kullanima yonelik baslatmak ve durdurmak tzere sinyali
ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

NOT!
PID2 denetleyici PID2 Temel menusun de etkinlestirilmediyse bu parametrenin bir
etkisi olmaz.

P3.14.1.3 DURDURMADA CIKIS (ID 1100)

Dijital cikistan durduruldugunda maksimum cikis degerinin ylzdesi olarak PID
denetleyicisinin cikis degerini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

Bu parametrenin degeri %100 olarak ayarlanmissa, hata degerindeki %10'luk degisim,
denetleyici cikisinin %10 degismesine neden olur.

10.16 COKLU POMPA iSLEVi

Coklu Pompa islevi, en fazla 8 motorun (pompalar, fanlar veya kompresorler gibi] paralel
sekilde calistigi bir sistemi kontrol etmenize olanak tanir. Surictnin dahili PID denetleyicisi,
gereken sayida motoru calistirir ve talebe gore motorlarin hizini kontrol eder.

10.16.1 COKLU POMPA (COKLU SURUCU) DEVREYE ALMA KONTROL LiSTESI

Kontrol listesi, Coklu Pompa (coklu siirlici) sisteminin temel ayarlarini yapilandirmada size
yardimci olacaktir. Parametre olusturmak icin tus takimi kullanirsaniz, uygulama sihirbazi
da bu temel ayarlar konusunda size yardimci olur.

Bir analog girisine (varsayilan: Al2) bagli PID geribildirim sinyaline sahip siricileri (basinc
sensori gibi) devreye alma islemine baslayin. Sistemdeki tim sirticileri inceleyin.
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Adim Eylem

Kablo tesisatini inceleyin.

. Siricinin dogru gic kablolamasi (sebeke kablosu, motor kablosu) icin Kurulum Kila-
vuzu'na bakin.

1 +  Dogru kontrol kablolari (G/C, PID geribildirim sensord, iletisim) icin bkz. Sekil 18 Coklu
Pompa [coklu siiriicii) sisteminin elektrik kablo tesisati semasi, 6rnek 1A ve Sekil 16 Coklu
Pompa [coklu sirici) uygulamasinin varsayilan kontrol baglantilari.

. Fazlalia ihtiyac varsa PID geribildirim sinyalinin (varsayilan olarak: Al2) en az 2 siri-
cliye bagli olmasini saglayin. Kablo tesisati talimatlariicin bkz. Sekil 18 Coklu Pompa
[coklu siiriicii) sisteminin elektrik kablo tesisati semasi, 6rnek 1A.

Suriicuyi calistirin ve parametre olusturma islemine baslayin.

2 . Parametre olusturma islemine, PID geribildirim sinyalinin bagli oldugu siiriicllerle bas-
layin. Bu siirlicliler Coklu Pompa sisteminin yoneticisi olarak calisabilir.
. Parametre olusturma islemi tus takimi veya PC araci ile gerceklestirilebilir.

P1.2 parametresi ile Coklu Pompa (coklu siiriicii) uygulama yapilandirma-
sini secin.

. Coklu Pompa ile ilgili ayarlarin ve yapilandirmalarin cogu, P1.2 Uygulama (ID 212) para-

3 metresiyle Coklu Pompa (¢coklu siirlici) uygulamasi secildiinde otomatik olarak ger-
ceklestirilir. Bkz. 2.5 Coklu Pompa [coklu siiriici] uygulama sihirbazi.

. Parametre olusturma islemi icin tus takimini kullaniyorsaniz, P1.2 Uygulama (ID 212)
parametresi degistirildiginde Uygulama sihirbazi baslatilir. Uygulama sihirbazi, Coklu
Pompa ile ilgili en sik karsilasilan sorular konusunda size yardimci olur.

Motor parametrelerini ayarlayin.

4
. Motor etiketi parametrelerini motorun gic etiketinde belirtilen sekilde ayarlayin.
Coklu Pompa sisteminde kullanilan toplam siiriicii sayisini ayarlayin.
5 . Bu deger, P1.35.14 Hizli Kurulum Parametre Menlsu parametresi ile ayarlanir.

*  Ayni parametre Parametreler -> Grup 3.15 -> P3.15.2 menisiindedir
. Varsayilan olarak Coklu Pompa sisteminde 3 pompa (siirtict) bulunur.

Siiriiciiye bagli olan sinyalleri secin.

. P1.35.16 parametresine [Hizli Kurulum Parametre Mentisi) gidin.

. Ayni parametre Parametreler -> Grup 3.15 -> P3.15.4 menUsiindedir.

. PID geribildirim sinyali bagliysa, siriicti Coklu Pompa sisteminin yoneticisi olarak cali-

6 sabilir. Sinyal bagli degilse, siirlicl yardimci birim olarak calisir.

. Sirlcliye hem baslatma hem de PID geribildirim sinyalleri (basinc senséri gibi) bagliysa
Sinyal baglandi secenegini belirleyin.

. Siriclye yalnizca baslatma sinyali bagliysa (PID geribildirim sinyali bagli degilse) Yal-
nizca baslatma sinyali secenegini belirleyin.

. Sirticlye baslatma veya PID geribildirim sinyalleri bagli degilse, Bagli Degil secenedgini
belirleyin.
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Adim Eylem

Pompanin ID numarasini ayarlayin.

P1.35.15 parametresine [Hizli Kurulum Parametre Mentisi) gidin.

Ayni parametre Parametreler -> Grup 3.15 -> P3.15.3 menisiindedir.

Aralarindaki iletisimin hatasiz olmasi acisindan Coklu Pompa sistemindeki her siiriici-
nin, diger hicbir siiriiciide olmayan bir ID numarasi olmalidir. ID numaralarinin 1 ile
baslayan sayisal bir sirada olmasi gerekir.

Bir PID geribildirim sinyali bagli olan siirtciler, en kiiciik ID numaralarina (ID 1 ve ID 2
gibi) sahiptir. Bu, sistemi calistirdiginizda, olasi en kisa baslangic ertelemesini elde
etmenizi saglar.

Baglanti islevini yapilandirin.

P1.35.17 parametresine (Hizli Kurulum Parametre Menisu) gidin.

Ayni parametre Parametreler -> Grup 3.15 -> P3.15.5 menisiindedir.

Varsayilan olarak, baglanti islevi devre disidir.

Baglanti sinyali siirtictiniin dijital giris DI5'ine bagliysa, Etkin secenegini belirleyin.
Baglanti sinyali, Coklu Pompa sistemindeki bu pompanin kullanilabilir olup olmadigini
soyleyen dijital giris sinyalidir.

Baglanti sinyali strdciinin dijital giris DI5'ine bagli degilse, Kullanilmiyor secenegini
belirleyin. Sistem Coklu Pompa sistemindeki tim pompalarin kullanilabilir oldugunu
varsayar.

PID ayar noktasi sinyalinin kaynagini inceleyin.

Varsayilan olarak, PID ayar noktasi degeri P1.35.9 Tus Takimi Ayar Noktasi 1 parametre-
sinden gelir.

Gerekirse, P1.35.8 parametresiyla PID ayar noktasi sinyalinin kaynagini degistirebilirsi-
niz. Ornegin, analog giris ve Haberlesme Siirec Verileri Giris 1-8" secebilirsiniz.

Coklu Pompa sisteminin temel ayarlari tamamlanmistir. Sistemdeki sonraki siriiciler
yapilandirilirken de ayni kontrol listesi kullanilabilir.

10.16.2 SISTEM YAPILANDIRMASI

Coklu Pompa islevinin 2 farkli yapilandirmasi vardir. Yapilandirma, sistemdeki sirtcu
miktari tarafindan belirlenir.

TEK SURUCU YAPILANDIRMASI

Tekli surtici modu, degisken hizda bir pompa ve en fazla 7 yardimci pompadan olusan bir
sistemi kontrol eder. Siricinin dahili PID denetleyicisi, 1 pompanin hizini kontrol eder ve
yardimci pompalarin baslatilmasi veya durdurulmasi icin role cikislari araciligiyla kontrol
sinyalleri verir. Yardimci pompalarin sebeke baglanti gecisleriicin harici kontaktorler

gereklidir.
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Sekil 89: Tek siiriicii yapilandirmasi [PT = basing senséri)
BIRDEN FAZLA SURUCU YAPILANDIRMASI

Coklu siirtici modlari (Coklu Yonetici ve Coklu Takip), degisken hizda en ¢ok 8 pompadan
olusan bir sistemi kontrol eder. Her pompa bir siiriici tarafindan kontrol edilir. Stricinin
dahili PID denetleyicisi tim pompalari kontrol eder. Siriciiler, iletisim veri yolu (Modbus
RTU) araciligiyla iletisim kurar.

Asagidaki sekilde Coklu Sirtcil yapilandirmasinin prensibi gosterilmektedir. Coklu Pompa
sistemi genel elektrik semasi icin ayrica bkz. Sekil 18 Coklu Pompa (coklu siiriicii] sisteminin
elektrik kablo tesisati semasi, ornek TA.
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Sekil 90: Birden fazla siirtici yapilandirmasi [PT = basin¢ sensérii)

P3.15.1 COKLU POMPA MODU [ID 1785)

Coklu Pompa sisteminin yapilandirma ve kontrol modunu secmek icin bu parametreyi
kullanin. Coklu pompa islevi, PID kontroli ile en fazla 8 motorun (pompalar, fanlar,
kompresorler) kontrol edilmesine izin verir.

0= TEK SURUCU

Tekli surici modu, degisken hizda bir pompa ve en fazla 7 yardimci pompadan olusan bir
sistemi kontrol eder. Surtcunin dahili PID denetleyicisi, 1 pompanin hizini kontrol eder ve
yardimci pompalarin baslatilmasi veya durdurulmasi icin role cikislari araciligiyla kontrol
sinyalleri verir. Yardimci pompalarin sebeke baglanti gecisleriicin harici kontaktorler
gereklidir.

Pompalardan biri siriclye baglidir ve sistemi kontrol eder. Kontrol pompasi daha fazla
kapasite [maksimum frekansta calisma]) icin bir zorunluluk belirlerse, siirlci bir sonraki
yardimci pompaya, role cikisi araciligiyla kontrol sinyali gonderir. Yardimci pompa
baslatildiginda, kontrol pompasi minimum frekanstan baslayarak kontrol etmeye devam
eder.

Sistemi kontrol eden pompa kapasitenin cok fazla [minimum frekansta calisma) oldugunu
fark ederse, calistirilan yardimci pompayi durdurur. Kontrol pompasi asiri kapasite
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belirlediginde calisan yardimci pompa yoksa, diizenleme pompasi (Uyku islevi etkinse) Uyku
moduna girer.

|
—— = = zaman
5F) b
— —
P1 P2

Sekil 91: Coklu siiriici modunda kontrol

P1 Sistemi kontrol eden pompa B Sebekeye bagli yardimci pompalar
(dogrudan hatta bagli)

1= COKLU TAKIP

Coklu Takip modu, degisken hizda en fazla 8 pompadan olusan bir sistemi kontrol eder. Her
pompa bir strici tarafindan kontrol edilir. Surtcinun dahili PID denetleyicisi tim pompalari
kontrol eder.

Pompalardan 1 tanesi her zaman icin sistemi kontrol eder. Kontrol pompasi daha fazla
kapasite [(maksimum frekansta calisma) icin bir zorunluluk belirlerse, pompa iletisim veri
yolunu kullanarak bir sonraki pompayi calistirir. Sonraki pompa hizlanir ve kontrol
pompasinin hizinda calismaya baslar. Yardimci pompalar, sistemi kontrol eden pompanin
hizinda calisir.

Sistemi kontrol eden pompa kapasitenin cok fazla (minimum frekansta calisma) oldugunu
fark ederse, sonradan calistirilan pompayi durdurur. Kontrol pompasi asiri kapasite
belirlediginde calisan baska pompa yoksa, diizenleme pompasi (Uyku islevi etkinse) Uyku
moduna girer.
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Sekil 92: Coklu Takip modunda kontrol
P1 Pompa sistemi kontrol eder. A Aegrisi, 1 pompasinin hizina uyan
P2 Pompa P1'in hizina uyar. yardimci pompalari gostermektedir.

P3 Pompa P1'in hizina uyar.

1= COKLU YONETICI

Coklu Yonetici modu, degisken hizda en fazla 8 pompadan olusan bir sistemi kontrol eder.
Her pompa bir suricu tarafindan kontrol edilir. Srtclinin dahili PID denetleyicisi tim
pompalari kontrol eder.

Pompalardan 1 tanesi her zaman icin sistemi kontrol eder. Kontrol pompasi daha fazla
kapasite (maksimum frekansta calisma) icin bir zorunluluk belirlerse, sabit bir Gretim hizina
kilitlenir ve bir sonraki pompayi calistirarak onu sistemi kontrol eden pompa yapar.

Sistemi kontrol eden pompa kapasitenin ¢cok fazla (minimum frekansta calisma) oldugunu
fark ederse, calismayi durdurur. Sabit Uretim hizinda calisan pompa sistem kontrolinu
yeniden eline alir. Sabit tdretim hizinda calisan cok sayida pompa varsa, ilk calistirilan pompa
sistem kontroliini eline alir. Kontrol pompasi asiri kapasite belirlediginde sabit Gretim
hizinda calisan pompa yoksa, pompa (Uyku islevi etkinse) Uyku moduna girer.
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Sekil 93: Coklu Master modunda kontrol
A. A egrileri pompalarin kontrolunu B. Pompalar, sabit tUretim frekansina
gostermektedir kilittenmistir

P3.15.2 POMPA SAYISI (ID 1001)

Coklu Pompa sisteminde kullanilan toplam motor/pompa sayisini ayarlamak icin bu
parametreyi kullanin. Coklu Pompa sistemindeki maksimum pompa sayisi 8'dir.

Bu parametreyi kurulumda ayarlayin. Ornegin 1 siiriiciiyli pompa servisi icin cikarirsaniz, bu
parametrenin degistirilmesi gerekmez.

NOT!
Coklu Takip ve Coklu Yonetici modlarinda, tim suriculerin, kendi aralarindaki
iletisimin dogrulugu acisindan bu parametrede ayni degere sahip olmasi gerekir.

P3.15.3 POMPA ID NUMARASI [ID 1500)

Surdcuniun kimlik numarasini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin. Bu parametre sadece
Coklu Takip ve Coklu Yonetici modlarinda kullanilir.

Coklu Pompa sistemindeki her bir stiriiciiniin her zaman 1 ile baslayan benzersiz bir sira (ID)
numarasinin olmasi gerekir.

Pompa numarasi 1 her zaman Coklu Pompa sisteminin birincil yoneticisidir. Striici
numarasi 1, sureci ve PID denetleyicisini kontrol eder. PID geribildirim ve PID ayar noktasi
sinyalleri siiriici numarasi 1'e bagli olmalidir.

Siricud numarasi 1, sistemde mevcut degilse, 6rnegin, siricu kapaliysa, bir sonraki suricd,
Coklu Pompa sisteminin ikincil yoneticisi olarak calismaya baslar.

ﬂ -

Asagidaki durumlarda suriculer arasindaki iletisim hatalidir:
« Pompa ID numaralarinin sayisal sirada (1ile baslayan) olmamasi veya
e ki slricinin ayni ID numarasina sahip olmasi.
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P3.15.4 BASLATMA VE GERIBILDIRIM SINYALLERI (ID 1782)

Suricuye baglanan sinyalleri secmek icin bu parametreyi kullanin.

0 = Baslatma ve PID geribildirim sinyalleri s6z konusu siiriclye bagli degildir
1 = Yalnizca baslatma sinyalleri s6z konusu sirtciye baglidir
2 = Baslatma ve PID geribildirim sinyalleri soz konusu siricuye baglidir

NOT!

ﬂ Coklu Pompa sistemindeki calisma modu (yonetici veya yardimci) bu parametre
tarafindan tanimlanir. Hem baslatma komutu hem de PID geribildirim sinyallerinin
bagli oldugu siiriculer, Coklu Pompa sisteminde ana siiriici olarak calisabilir. Her
sinyalin bagli oldugu Coklu Pompa sisteminde cok sayida sirtcl varsa, en dislk
Pompa ID Numarasi'na (P3.15.3] sahip siirtici, yonetici olarak calismaya baslar.

10.16.3 BAGLANTILAR

Baglantilar, bir motorun mevcut olmadigi Coklu Pompa sistemini bildirir. Motor bakim icin
sistemden cikarildiginda veya manuel kontrol icin baypas edildiginde bu meydana gelir.

P3.15.5 POMPA BAGLANTISI (ID 1032)

Baglantilari etkinlestirmek veya devre disi birakmak icin bu parametreyi kullanin. Kilit
sinyali, motorun mevcut olmadigini Coklu Pompa sistemine bildirir. Kilit sinyallerine DI
sinyalleri verilir.

Baglantilari kullanmak icin P3.15.2 parametresini etkinlestirin. Dijital girisle (P3.5.1.34 ila
P3.5.1.39 arasindaki parametreleri) her bir motorun durumunu secin. Giris degeri CLOSED;
baska bir deyisle etkin ise Coklu Pompa mantigi, motoru Coklu Pompa sistemine baglar.

10.16.4 COKLU POMPA SiISTEMINDEKIi GERIBILDiRIM SENSORU BAGLANTISI

Coklu Pompa sisteminde ideal dogruluk ve fazlalik oranina, her surtcd icin ayri geribildirim
sensori kullanilmasiyla ulasilir.
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Gergek dede

(0)4..20 mA

Siriicii 1: Standart G/C Karti

Gergek dede

(0)4..20 mA

Gergek dede

(0)4..20 mA

. 4 |A12+ Analog giris 2+
5|A12- Analog giris 2-
] ———
L 6|24V, , 24V yardimcl giris voltaji
7 | GND G/C topraklama
Siiriicu 2: Standart G/C Karti
- 4 |A12+ Analog giris 2+
5|A12- Analog giris 2-
s [
L 6 |24V, 24V yardimcl giris voltaji
7 | GND G/C topraklama
Siiriicul 3: Standart G/C Karti
. 4 |A12+ Analog giris 2+
5 |A12- Analog giris 2-
s [
L 6 24V, 24V yardimcl giris voltaji
7 | GND G/C topraklama

Sekil 94: Her siirticii icin geribildirim senséri kablo tesisati

Ayrica tim surtciler icin ayni sensori de kullanabilirsiniz. Sensor (transduser), harici 24 V

guc beslemesiyle veya suricu kontrol kartindan saglanabilir.
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Gergek dege

(0)4..20 mA

Siiriicii 1: Standart G/C Karti

4 (A12+ Analog giris 2+
Al2- Analog giris 2-
12|24V, 24V yardimcl giris voltajl
{ 13{GND G/C topraklama
) 17|CM DI1-DI6 igin ortak

Siiriict 2: Standart G/C Karti

12
;% 13
17

S
J

4 [A12+ Analog giris 2+
Al2- Analog giris 2-
24V _ . 24V yardimcl giris voltaji
GND G/C topraklama
CM DI1-DI6 igin ortak

Siiriicii 3: Standart G/c Karti

[4lat2+ Analog giris 2+

Al2- Analog giris 2-
12| 24Vout 24V yardimcl giris voltaji
13[{GND G/C topraklama
17|CM DI1-DI6 igin ortak

Sekil 95: Tium sirdcdler icin ayni sensériin kablo tesisati (sirtici G/C kartindan saglanan)
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Harici 24V
+ Besleme

Siiriici 1: Standart G/C Karti

Gergek o 4 |A12+ Analog giris 2+

deger — | 5A12- Analog giris 2-
(0)4..20 mA +> 6 |24V , 24V yardimci giris voltaji

7 | GND G/C topraklama

Siiriiciu 2: Standart G/C Karti

L1 4|Al12+ Analog giris 2+

—1 5|Al2- Analog giris 2-
6 |24V, 24V yardimci giris voltaji
7 | GND G/C topraklama

Siiriiciu 3: Standart G/C Karti

[ sma |
L1 4 |Al12+ Analog giris 2+

5|A12- Analog giris 2-

6|24V, , 24V yardimcl giris voltaji

7 | GND G/C topraklama

Sekil 96: Tim sirdcdler icin ayni sensérin kablo tesisati (harici 24 V kaynaktan beslenen)

Bir sensdr, siriicl G/C kartindan saglaniyor ve diyotlar 12 ve 17 terminalleri arasina

bagliysa, dijital girislerin topraktan yalitilmasi gerekir. Yalitim DIP anahtarini Kaydirma
konumuna ayarlayin.

Varsayilan durum olarak, dijital girisler, GND'ye bagli oldugunda etkindir.
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Sekil 97: Yalitim DIP anahtari
A. Dijital girisler C. GND'ye bagli (varsayilan)

B. Kaydirma

P3.15.6 OTOMATIK DEGISTIRME (ID 1027)

Motorlarin donlise baslama sirasini ve dnceligini etkinlestirmek veya devre disi birakmak icin
bu parametreyi kullanin.

Oto degistirme, motorlarin motorlari esit sekilde asindirmaya basladigi sirayi degistirir.

Secim numa-

Secim adi Aciklama
rasi ’ ’

Normal calisma esnasinda motorlarin sirasi her zaman 1, 2,
0 Disabled 3, 4, 5 seklindedir. Calisma sirasinda baglanti ekleyip cikar-

dikca sira degisebilir. Striicl durduktan sonra sira her
zaman eski haline doner.

Sistem motorlarin esit miktarda asinmasi icin araliklarla
sirayi degistirir. Otomatik degistirme araliklarini P3.15.8

1 Etkin (aralik) parametresi ile ayarlayabilirsiniz. Otomatik degistirme aralik
zamanlayici yalnizca Coklu Pompa sistemi calistiginda cali-
SIr.

Calistirilma sirasi, secilen giinde ve saatte degistirilir.
P3.15.9 ve P3.15.10 parametreleriyle tercihinizi belirleyin.

2 Etkinlestirildi (gercek zaman)

Bu modu kullanabilmek icin siiriciye bir RTC pili takilmasi
gerekir.

Ornek

Bir otomatik degistirmeden sonra ilk motor siranin sonuna gecer. Diger motorlar 1 sira
yukselir.

Motorlarin baslama sirasi: 1, 2, 3, 4, 5
--> Otomatik degistirme -->
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Motorlarin baslama sirasi: 2, 3, 4, 5, 1
--> Otomatik degistirme -->

Motorlarin baslama sirasi: 3, 4,5, 1, 2

P3.15.7 OTOMATIK OLARAK DEGISTIRILEN POMPALAR (ID 1028)

Otomatik degistirme ve baglanti sistemine kontrolli motor/pompa dahil etmek icin bu
parametreyi kullanin.

Secim numa- Secim adi Aciklama
rasi

Siricl her zaman Motor 1'e baglidir. Baglantilarin Motor 1
0 Yardimci pompalar Uzerinde bir etkisi yoktur. Motor 1 otomatik degistirme
mantigina dahil degildir.

Surdcu sistemdeki herhangi bir motora baglanabilir. Baglan-
1 Tdm pompalar tilar tim motorlari etkiler. Tim motorlar otomatik
degistirme mantigina dahil edilir.

KABLO TESISATI

Baglantilar 0 ve T parametre degerlerinden farklidir.

SECIM 0, YARDIMCI POMPALAR

Sirucu dogrudan Motor 1'e baglanir. Diger motorlar yardimci motorlardir. Kontaktorlerle
elektrige baglanir ve siirticinin roleleri tarafindan kontrol edilir. Otomatik degistirme veya
baglanti mantigi Motor 1'i etkilemez.

SECIM 7, TUM POMPALAR

Otomatik degistirmeye veya baglanti mantigina dizenleme motorunu dahil etmek icin
asagidaki sekilde belirtilen talimatlari uygulayin. 1 role her bir motoru kontrol eder.
Kontaktor mantigi her zaman ilk motoru siriiciiye, sonraki motorlari elektrige baglar.
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Elektrik sebekesi

Roéleden motor Roéleden motor Roéleden motor
1 kontroli 2 kontrolU 3 kontroll
| | |
| | |
| | |
K3 K2 \ K3 K3 K1 \ K3 K1 K2 \ K1
K2 K1 K2
Ki.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3
K1 K1. K2 K2. K3 K3.

Sekil 98: Secim 1
P3.15.8 0TOMATIK DEGISTIRME ARALIGI (ID 1029]

Otomatik degistirme araliklarini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

Oto degistirme araligi, kullanilan kapasitenin ayarlanan seviyenin altina inmesi halinde
otomatik degistirme islevi baslatilmadan once gececek siredir. Coklu Pompa sistemi
durduruldugunda veya uyku modundayken bu zamanlayicinin degeri calismaz. Parametreyi

kullanmak icin P3.15.6 Oto Degistirme Modu parametresiyle Etkin (aralik) secenegini
belirleyin.

Asagidaki durumlarda otomatik degistirme gorulur:
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«  Coklu Pompa sistemi calisiyor (baslatma komutu etkin),

+ otomatik degistirme araligi sliresi gecmis,

» sistemi kontrol eden pompa, P3.15.11 Otomatik Degistirme Frekans Limiti parametresi
ile belirlenen frekansin altinda calisiyor,

* calisan pompa sayisi P3.15.12 Otomatik Degistirme Pompa Limiti parametresi ile
belirlenen limitin altinda veya bu limite esit.

P3.15.9 OTOMATIK DEGISTIRME GUNLERI (ID 1786)

Otomatik degisim islevinin baslatildigi haftanin glinlerini ayarlamak icin bu parametreyi
kullanin. Oto degistirme modu 'Etkinlestirildi (Seviye)' ise bu parametrenin degeri uygulanir.

P3.15.10 GUNUN 0TO DEGISTIRME ZAMANI (ID 1787)

Otomatik degisim islevinin baslatildigi gliniin saatini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Oto degistirme modu 'Etkinlestirildi (Seviye)' ise bu parametrenin degeri uygulanir.
Parametreleri kullanmak icin P3.15.6 Otomatik Degistirme parametresiyle Etkinlestirildi
(gercek zaman] degerini belirleyin.

Asagidaki durumlarda otomatik degistirme gordlir:

+  Coklu Pompa sistemi calisiyor (baslatma komutu etkin),

* Otomatik degistirme giinu ve saati geldi,

* sistemi kontrol eden pompa, P3.15.11 Otomatik Degistirme Frekans Limiti parametresi
ile belirlenen frekansin altinda calisiyor,

* calisan pompa sayisi P3.15.12 Otomatik Degistirme Pompa Limiti parametresi ile
belirlenen limitin altinda veya bu limite esit.

P3.15.11 OTOMATIK DEGISTIRME FREKANS LIMITi (ID 1031]

Otomatik degistirme frekansi limitini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Oto degistirme frekansi limiti, oto degistirmenin baslatilmasi icin dizenleme siricisinin
cikis frekansinin altinda kalmasi gereken limittir.

P3.15.12 OTOMATIK DEGISTIRME POMPA LIMITi (ID 1030)

Coklu Pompa islevinde kullanilan pompalarin miktarini ayarlamak icin bu parametreyi
kullanin.

Oto Degistirme Pompasi Limiti, oto degistirmenin baslatilmasi icin calisan motor sayisinin
altinda kalmasi gereken Llimittir.

Coklu Pompa sisteminde calisan pompalarin sayisi, P3.15.12 parametresi ile tanimlanan
limitin altindaysa veya bu limite esitse ve sistemi kontrol eden pompa, P3.15.11 parametresi
ile tanimlanan frekansin altinda calisiyorsa, otomatik degistirme gerceklesebilir.

NOT!
Otomatik degistirme, (calisan motor sayisina bagli olarak] sistemi yeniden
baslatabileceginden, bu parametreler Tekli stirtici modunda kullanilir.

Coklu Takip ve Coklu Yonetici modlarinda, otomatik degistirmenin tam olarak otomatik
degistirme zamaninda gerceklestirilebilmesi icin, bu parametreleri maksimum degerlerine
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ayarlayin. Coklu Takip ve Coklu Yonetici modlarinda, calisan pompa sayisinin otomatik
degistirme lzerinde herhangi bir etkisi yoktur.

P3.15.13 BANT GENISLIGI (ID 1097)

Yardimci motorlarin baslatilmasina ve durdurulmasina iliskin PID ayar noktasinda bant
genisligi alanini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

PID geribildirim degeri bant genisligi alaninda kaldiginda yardimci motorlar calistirilmaz
veya durdurulmaz. Bu parametrenin degeri, ayar noktasinin yizdesi olarak verilir.

P3.15.14 BANT GENISLIiGI ERTELEMESI (ID 1098]

Yardimci motorlar baslamadan veya durmadan onceki siireyi ayarlamak icin bu parametreyi
kullanin.

PID geribildirimi bant genisligi alaninin icinde degilken, yardimci motorlarin baslatilmasi
veya durdurulmasi icin gecmesi gereken, bu parametreyle ayarlanan sire. PID denetleyicisi,
siirec degerini (geribildirim) ayar noktasi cevresinde belirlenen bant genisliginde tutamazsa,
calisan pompalarin sayisi artirilir veya azaltilir.

Bant genisligi bolgesi, PID ayar noktasinin yizdesi olarak belirtilir. PID geribildirim degeri
bant genisligi bolgesinde kaldigi slirece, calisan pompalarin sayisinin artirilmasi veya
azaltilmasi gerekmez.

Geribildirim degeri bant genisligi bolgesinin disina ciktiginda, calisan pompalarin sayisi
artirlmadan veya azaltilmadan once P3.15.14 parametresi ile belirlenen siirenin gecmesi
gerekir. Daha fazla pompa kullanilabilir olmalidir.

P3.15.14 P3.15.14 ®)
[ [
| | |
P3.15.13 | I
T | | | |
| | | |
| | | | >
\‘\I_/:\i/ | |
| | |
@/ NG o
| | | |
| | | |
| | | |
_ | | | |
Nl | | | | ®
1 "3 | | | | )
= ' — == — = ®
2 QS — S ©

Sekil 99: Yardimci pompalarin baslatilmasi veya durdurulmasi [P3.15.13 = Bant genisligi, P3.15.14
= Bant genisligi ertelemesi)

A. Sistemi kontrol eden pompa kapasitenin  B. Sistemi kontrol eden pompa kapasitenin

maksimuma (-2Hz) yakin bir frekansta minimuma (+2Hz) yakin bir frekansta
calisiyor. Bu, calisan pompa sayisini calisiyor. Bu, calisan pompa sayisini
artirir. azaltir.
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C. PID denetleyicisi, slirec degeri D. Ayar noktasi cevresinde belirlenen bant
geribildirimini ayar noktasi cevresinde genisligi.
belirlenen bant genisliginde tutamazsa,
calisan pompalarin sayisi artirilir veya
azaltilir.

P3.15.15 SABIT URETIM HIZI (ID 1513)

Coklu Yonetici sisteminde sonraki motor calistirildiginda onceki motorun kilitlendigi sabit
hizi ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Bu parametrenin degeri, minimum frekansin maksimum frekansa yiizdesi olarak verilir.

P3.15.16 CALISAN POMPA LIMIiTi (ID 1187)

Coklu Pompa sisteminde ayni anda calisan maksimum motor sayisini ayarlamak icin bu
parametreyi kullanin.

NOT!
P3.15.2 Pompa Sayisi parametresinin degeri degisirse, ayni deger otomatik olarak
bu parametreye degistirilir.
Ornek:
Coklu Pompa sisteminde 3 pompa vardir ancak ayni anda en fazla 2 pompa calisabilir.
Uclincl pompa sisteme fazlalik acisindan takilir. Ayni anda calisabilen pompa sayisi:

* Calisan Pompa Limiti =2

P3.15.17.1 POMPA 1 BAGLANTISI (ID 426]

Coklu Pompa sistemi icin baglanti sinyali olarak kullanilan dijital giris sinyalini secmek icin
bu parametreyi kullanin.

Pompa baglantisi islevi (P3.15.5) etkinlestirildiginde, stirlicii pompa baglantisi (geribildirim)
dijital girislerinin durumlarini okur. Giris CLOSED ise motor, Coklu Pompa sistemi icin
uygundur.

Pompa baglantisi islevi (P3.15.5) devre disi birakildiginda, siriici pompa baglantisi
(geribildirim]) dijital girislerinin durumlarini okumaz. Coklu Pompa sistemi, sistemdeki tim
pompalarin kullanilabilir oldugunu varsayar.

» Tekli sirlici modunda, bu parametre ile secilen dijital giris sinyali, Coklu
Pompa sistemindeki pompa 1'in baglanti durumunu gosterir.

»  Coklu Takip ve Coklu Yonetici modlarinda, bu parametre ile secilen dijital giris
sinyali, bu siiriicliye baglanan pompanin baglanti durumunu gosterir.

P3.15.17.2 POMPA 2 BAGLANTISI (ID 427]

Coklu Pompa sistemi icin baglanti sinyali olarak kullanilan dijital giris sinyalini secmek icin
bu parametreyi kullanin.
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P3.15.17.3 POMPA 3 BAGLANTISI (ID 428]

Coklu Pompa sistemi icin baglanti sinyali olarak kullanilan dijital giris sinyalini secmek icin
bu parametreyi kullanin.

P3.15.17.4 POMPA 4 BAGLANTISI (ID 429]

Coklu Pompa sistemi icin baglanti sinyali olarak kullanilan dijital giris sinyalini secmek icin
bu parametreyi kullanin.

P3.15.17.5 POMPA 5 BAGLANTISI (ID 430}

Coklu Pompa sistemi icin baglanti sinyali olarak kullanilan dijital giris sinyalini secmek icin
bu parametreyi kullanin.

P3.15.17.6 POMPA 6 BAGLANTISI (ID 486]

Coklu Pompa sistemi icin baglanti sinyali olarak kullanilan dijital giris sinyalini secmek icin
bu parametreyi kullanin.

P3.15.17.7 POMPA 7 BAGLANTISI (ID 487]

Coklu Pompa sistemi icin baglanti sinyali olarak kullanilan dijital giris sinyalini secmek icin
bu parametreyi kullanin.

P3.15.17.8 POMPA 8 BAGLANTISI (ID 488]

Coklu Pompa sistemi icin baglanti sinyali olarak kullanilan dijital giris sinyalini secmek icin
bu parametreyi kullanin.

NOT!
Bu parametreler sadece Tekli sliriici modunda kullanilir.

Pompa baglantisi islevi (P3.15.5) etkinlestirildiginde, slirlicii pompa baglantisi dijital
girislerinin durumlarini okur. Giris CLOSED ise motor, Coklu Pompa sistemi icin uygundur.

Pompa baglantisi islevi (P3.15.5) devre disi birakildiginda, siiriici pompa baglantisi dijital
girislerinin durumlarini okumaz. Coklu Pompa sistemi, sistemdeki tim pompalarin
kullanilabilir oldugunu varsayar.

10.16.5 ASIRI BASINC DENETIMi

Asiri basinc denetimi islevini Coklu Pompa sisteminde kullanabilirsiniz. Ornegin pompa
sisteminin ana valfini hizla kapattiginizda boru hatlarindaki basinc artar. Basinc PID
denetleyicisi icin cok daha hizli artabilir. Borularin kirilmasini 6nlemek icin asiri basinc
denetimi Coklu Pompa sistemindeki yardimci motorlari durdurur.

P3.15.18.1 ASIRI BASINC DENETIMINI ETKINLESTIR [ID 1698)

Asiri Basinc denetimini etkinlestirmek icin bu parametreyi kullanin.

Asiri basinc denetimi PID denetleyicisinin geribildirim sinyalini yani basinci izler. sinyal asiri
basinc seviyesinin Uzerindeyse yardimci pompalar derhal durdurulur. Yalnizca diizenleme
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motoru calismaya devam eder. Basinc distiigiinde sistem calismaya devam eder ve yardimci
motorlar teker teker yeniden baglanir.

Basing
PID Geribildirimi
Denetim Alarm (ID21)
Seviyesi
ID1699

PID1 Ayar
Noktasi
ID167

B R B e

Sekil 100: Asiri basin¢ denetimi islevi

P3.15.18.2 DENETIM ALARM SEVIYESI (ID 1699)

Asiri basinc denetiminin asiri basinc limitini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

PID geribildirimi, belirlenen asiri basinc limitinin Uzerine cikarsa tim yardimci motorlar
derhal durdurulur. Yalnizca diizenleme motoru calismaya devam eder.

10.16.6 POMPA CALISMA SURESi SAYACLARI

Coklu Pompa sisteminde her pompanin calisma siresi, bir calisma siresi sayaci ile
denetlenir. Ornegin, pompa baslatma sirasi; sistemdeki pompalarin esit kullanimini
saglamak icin calisma siiresi sayac degerleri tarafindan dizenlenir.

Pompa calisma zamani sayaclari, ayrica operatore pompaya bakim yapmasi gerektigini
gostermek icin de kullanilabilir (asagidaki P3.15.19.4 - P3.15.19.5 parametreleri).
Pompa calisma zamani sayaclari izleme menisiundedir, bkz. Tab. 23 Coklu pompa izleme.

P3.15.19.1 CALISMA ZAMANI SAYACINI AYARLA (ID 1673)

‘Grup Calisma Zamani: Deger’ parametresi tarafindan belirtilen degeri, secilen pompanin
calisma zamani sayacina ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

P3.15.19.2 GRUP CALISMA ZAMANI SAYACI: DEGER (ID 1087]

‘Grup Calisma Zamani Sayaci’ parametresi secildiginde secilen pompanin calisma zamani
sayacl degerini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
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NOT!

ﬂ Coklu Yonetici ve Coklu Takip modlarinda, sadece Pompa (1) Calisma Zamani
sayacinin sifirlanmasi veya istenen degere ayarlanmasi mimkdindir. Coklu Yonetici
ve Coklu Takip modlarinda, Pompa (1) Calisma Zamani izleme degeri, pompa ID
numarasindan bagimsiz olarak, bu suriclye baglanan pompanin saatlerini
gosterir.

ORNEK:
Coklu Pompa (tekli stirticti) sisteminde, pompa numarasi 4 yeni bir pompa ile degistirilmistir.

Pompa 4 Calisma Zamani sayac degeri sifirlanmalidir.

1. P3.15.19.3 parametresi ile Pompa 4'l secin.

2. P3.15.19.2 parametre degerini 0 sa olarak ayarlayin.
3. Dugme tiriindeki P3.15.19.1 parametresine basin.
4. Pompa 4 Calisma Zamani sifirlanir.

P3.15.19.3 GRUP CALISMA ZAMANI SAYACI: POMPA SECIMi (ID 1088)

‘Grup Calisma Zamani: Deger’ parametresi tarafindan calisma siiresi sayac degeri belirtilen
pompalari secmek icin bu parametreyi kullanin.

Coklu Pompa (tekli stiricti) modu secilirse, sonraki secimler kullanilabilir:

0 =Tdm Pompalar

1 =Pompa (1)
2 =Pompa 2
3 =Pompa 3
4 = Pompa 4
5=Pompab
6 =Pompa 6
7=Pompa7
8 = Pompa 8

Coklu Takip veya Coklu Yonetici modu secilirse, sadece sonraki secim kullanilabilir:

1 =Pompa (1)

NOT!

ﬂ Coklu Yonetici ve Coklu Takip modlarinda, sadece Pompa (1) Calisma Zamaninin
sifirlanmasi veya gereken degere ayarlanmasi mimkuinduir. Coklu Yonetici ve Coklu
Takip modlarinda, Pompa (1) Calisma Zamani izleme degeri, pompa ID
numarasindan bagimsiz olarak, bu siriicliye baglanan pompanin saatlerini
gosterir.

ORNEK:

Coklu Pompa (tekli stirlicti) sisteminde, pompa numarasi 4 yeni bir pompa ile degistirilmistir.
Pompa 4 Calisma Zamani sayac degeri sifirlanmalidir.
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P3.15.19.3 parametresi ile Pompa 4'l secin.
P3.15.19.2 parametre degerini 0 sa olarak ayarlayin.
Ddgme tiridndeki P3.15.19.1 parametresine basin.
Pompa 4 Calisma Zamani sifirlanir.

PN~

P3.15.19.4 POMPA CALISMA ZAMANI ALARM LIMIiTi (ID 1109)

Pompanin calisma zamani sayacinin alarm limitini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

Pompa calisma zamani sayacinin degeri bu limitin Gzerine ciktiginda calisma zamani alarmi
olusur.

P3.15.19.5 POMPA CALISMA ZAMANI HATA LiMITi (ID 1110)

Pompanin calisma zamani sayacinin hata limitini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

Pompa calisma zamani sayacinin degeri bu limitin Uzerine ciktiginda calisma zamani hatasi
olusur.

10.16.7 GELISMiS AYARLAR

P3.15.22.1 EVRELEME FREKANSI [ID 15545]

Yardimci motorun Coklu Pompa sisteminde baslatildigi cikis frekansi seviyesini ayarlamak
icin bu parametreyi kullanin.

NOT!
Parametre degeri Maks Frekans Referansi'ndan (P3.3.1.2) daha ylksege
ayarlanirsa, parametrenin herhangi bir etkisi olmaz.

Varsayilan olarak, PID geribildirim sinyali, tanimlanan bant araligi bolgesinin altina diiserse
ve sistemi kontrol eden pompa maksimum frekansta calisirsa, yardimci pompa baslatilir
(evrelenir).

Daha iyi slirec de@erleri veya enerji tasarrufu elde etmek icin yardimci pompa daha disik bir
frekansta baslatilabilir. Ardindan parametre; yardimci pompanin baslama frekansinin,
maksimum frekans altinda ayarlanmasi icin kullanilir.

| LT | AND ACIK ERTELEME
( M |PID Geribildirimi ) IN1 IN1 IN ou V |Yard|mC| Pompayi Baslatma)
———— N2 IN2 SAAT
ALT
(M]PID Ayar Noktasi —{IN1

(P [Bant genishgi - N2
(M|[Cikis Frekansi

(P |Frek Ref Maks)—IN1
(P [Evreleme Frek— UN2

(P |Bant Genisligi Erteleme )

Sekil 101: Evreleme frekansi
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P3.15.22.2 EVRELEME KALDIRMA FREKANSI (ID 15546)

Yardimci motorun Coklu Pompa sisteminde durduruldugu cikis frekansi seviyesini ayarlamak
icin bu parametreyi kullanin.

NOT!
Parametrenin degeri Minimum Frekans Referansi'nin (P3.3.1.1) altina ayarlandiysa,
parametrenin herhangi bir etkisi olmaz.

Varsayilan olarak, PID geribildirim sinyali, tanimlanan bant araligi bélgesinin ustine cikarsa
ve sistemi kontrol eden pompa minimum frekansta calisirsa, yardimci pompa durdurulur
(evreleme kaldirmal).

Daha iyi slrec degerleri veya enerji tasarrufu elde etmek icin yardimci pompa daha yiksek
bir frekansta durdurulabilir. Ardindan parametre; yardimci pompanin baslama frekansinin,
minimum frekansin Ustiinde ayarlanmasi icin kullanilir.

GT AND AGIK ERTELEME
( M |PID Geribildirimi ) |IN1 | IN1 IN ou V |Yard|mC| Pompay! Durdur )
IN2 SAAT

(M|[PID Ayar Noktasi
(P |Bant genisligi
(M|Cikis Frekansi

(P [Frek Ref Min

( P |Evreleme Kaldirma Frek

(P |Bant Genisligi Erteleme )

Sekil 102: Evreleme kaldirma frekansi

10.17 BAKIM SAYACLARI

Bakim sayaci bakim yapilmasi gerektigini belirtir. Ornegin, bir kayisin veya disli kutusundaki
yagin degistirilmesi gerekebilir. Bakim sayaclariicin 2 farkli mod vardir; saat ya da
devir*1000. Sayaclarin degeri yalnizca surici CALISTIR durumundayken artar.

UYARI!

Yetkiniz yoksa bakim siz yapmayin. Yalnizca yetkili bir elektrikci bakimi yapabilir.
Yaralanma riski vardir.

NOT!
Devir modu, sadece tahmini motor hizini kullanir. Stiriicl her saniyede hizi dlcer.

Sayac degeri limitin Gzerindeyse alarm veya hata gorintilenir. Alarmi ve hata sinyallerini
dijital cikisa veya role cikisina baglayabilirsiniz.

Bakim tamamlandiginda dijital giris veya P3.16.4 Sayac 1 Sifirlama parametresi ile sayac
sifirlanir.

P3.16.1 SAYAC 1 MODU (ID 1104]

Bakim sayacini etkinlestirmek icin bu parametreyi kullanin.
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Sayac degeri, belirlenen limitin Gzerine ciktiginda bakim sayaci, bakim yapilmasi gerektigini
belirtir.

P3.16.2 SAYAC 1 ALARM LIMITi (ID 1105)

Bakim sayacinin alarm limitini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Sayacin degeri bu limitin tGzerine ciktiginda bakim alarmi olusur.

P3.16.3 SAYAC 1 HATA LIiMITi (ID 1106)

Bakim sayacinin hata limitini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Sayacin degeri bu limitin tGzerine ciktiginda bakim hatasi olusur.

P3.16.4 SAYAC 1 SIFIRLA (ID 1107)

Bakim sayacini sifirlamak icin bu parametreyi kullanin.

P3.16.5 SAYAC 1 DI SIFIRLA (ID 490)

Bakim Sayacinin degerini sifirlayan dijital girisi secmek icin bu parametreyi kullanin.

10.18  YANGIN MODU

Yangin modu etkinse sirtici olusan tim hatalari sifirlar ve mimkiin oldugu slirece ayni
hizda calismaya devam eder. Surtci tus takimindan, haberlesmeden ve PC aracindan gelen
tim komutlari reddeder. Yalnizca G/C'den gelen Yangin Modu Etkinlestirme, Yangin Modu
Geri, Calistirma Etkinlestirme, Calistirma Baglantisi 1 ve Calistirma Baglantisi 2 sinyallerini
uygular.

Yangin modu islevinin Test modu ve Etkin modu olmak tzere iki modu vardir. Mod secmek
icin P3.17.1 (Yangin Modu Sifresi) parametresine bir sifre yazin. Test modunda stiriicii
otomatik olarak hatalari sifirlamaz, bir hata olustugunda sirtci durur.

Yangin modu; B1.1.4 parametresiyle Hizli Kurulum mentsiinde etkinlestirilebilen Yangin
modu sihirbazindan da yapilandirilabilir.

Yangin modu islevini etkinlestirdiginizde ekranda bir alarm gorintdlenir.

C DiKKAT!
Yangin modu islevi etkinlestirilirse garanti gecersiz hale gelir! Yangin modu islevini
test etmek icin Test modunu kullanirsaniz garanti gecerli olmaya devam eder.

P3.17.1 YANGIN MODU SiFRESI (ID 1599)

Atesleme Modu islevini etkinlestirmek icin bu parametreyi kullanin.

NOT!
Atesleme Modu etkin oldugunda ve bu parametreye dogru sifre girildiginde tim
Atesleme Modu parametreleri kilitlenir.
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Secim numa-
rasi

Secim adi Aciklama

Siricl tim hatalari sifirlar ve miimkiin oldugu silirece ayni

1002 Etkinlestirilen mod hizda calismaya devam eder

Siricl otomatik olarak hatalari sifirlamaz ve bir hata

1234 Test modu - Lo
olustugunda siiriict durur.

P3.17.2 ATESLEME MODU FREKANSI KAYNAGI (ID 1617)

Atesleme modu etkinlestirildiginde frekans referansi kaynagini secmek icin bu parametreyi
kullanin.

Bu parametre, ornegin Atesleme modunda calisirken referans kaynagi olarak Al1 veya PID
denetleyicisinin secilebilmesine olanak tanir.

P3.17.3 YANGIN MODU FREKANSI (ID 1598)

Atesleme modu etkin oldugunda kullanilan frekansi ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Surdcit P3.17.2 Yangin Modu Frekans Kaynagi parametresinin degeri Yangin Modu Frekansi
oldugunda bu frekansi kullanir.

P3.17.4 YANGIN MODU ETKINLESTIRME ACIK (ID 1596)

Atesleme Modu islevini etkinlestiren dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi
kullanin.

Bu dijital giris sinyali etkinlestirilirse ekranda bir alarm gorindr ve garanti gecersiz hale
gelir. Bu dijital giris sinyali tiirit NC'dir (normalde kapali).

Test modunu etkinlestiren sifreyle Yangin modunu deneyebilirsiniz. Bu durumda garanti
gecerli olmaya devam eder.

NOT!

Yangin modu etkinlestirildiginde Yangin Modu Sifresine dogru sifreyi girerek tim
Yangin modu parametrelerini kilitleyebilirsiniz. Yangin modu parametrelerini
degistirmek icin oncelikle P3.17.1 Yangin Modu Sifresi parametresinin degerini 0
olarak degistirin.
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Normal
baslatma

|
CallstlrmaJ

etkinlestirme

I
CaI|§t|rmaJ
Baglantisi 1 |

CallgtlrmaJ
Baglantisi 27|

I
Yangin Modu |

Etkinlestirme—l—‘
(Kapali kontak)

Motor Hizi
Yangin
Modu Hizi—

Normal Hiz—

— =T —— =

Durduruldu

Sekil 103: Yangin modu islevi

P3.17.5 YANGIN MODU ETKINLESTIRME KAPALI (ID 1619]

Atesleme Modu islevini etkinlestiren dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi
kullanin.

Dijital giris sinyali tirii NO'dur (normalde acik). P3.17.4 Yangin Modu Etkinlestirme Acik
parametresine iliskin aciklamaya bakin.

P3.17.6 YANGIN MODU GERI (ID 1618]

Atesleme Modunda yond tersine cevirme komutunu veren dijital giris sinyalini secmek icin
bu parametreyi kullanin.
Parametre normal calismayi etkilemez.

Motorun Yangin Modunda her zaman iLERI veya her zaman GERI yénde calismasi
gerekiyorsa dogru dijital giris secimini yapin.

Digln Slot0.1 = her zaman ILERI
Digln Slot0.2 = her zaman GERI

V3.17.7 ATESLEME MODU DURUMU (ID 1597]

Bu izleme degeri, Atesleme modu islevinin durumunu gosterir.

V3.17.8 ATESLEME MODU SAYACI (ID 1679]

Bu izleme degeri, atesleme modu etkinlestirmelerinin sayisini gosterir.
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NOT!

Bu sayaci sifirlayamazsiniz.
10.19 MOTOR ON ISITMA iSLEViI

P3.18.1 MOTOR GN ISITMA ISLEVI (ID 1225)

Motor On Isitma islevini etkinlestirmek veya devre disi birakmak icin bu parametreyi
kullanin.

Motor on Isitma islevi siirticiyl ve motoru DURDUR durumundayken sicak tutar. Motor 6n
Isitmasinda sistem motora DC akimi verir. Motor on isitma érnegin yogunlasmayi onler.

Secim numa-

Secim adi Aciklama
rasi
0 Kullanilmiyor Motor 6n isitma islevi devre disi birakild.
1 Her zaman Durdurma duru- Motor 6n i1sitma islevi siirlicli Durdurma durumundayken her
munda zaman etkinlestirilir.

Motor on i1sitma islevi sirici Durdurma durumundayken bir
2 Dijital giris ile kontrol edilir dijital giris ile etkinlestirilir. P3.5.1.18 parametresiyle etkin-
lestirme icin dijital giris secimi yapabilirsiniz.

Surdcd, Durdurma durumundaysa ve siiriicl radyatorinin
3 Sicaklik limiti (radyator) sicakligi P3.18.2 parametresi ile tanimlanan sicaklik limitinin
altina diserse, motor on isitma islevi etkinlestirilir.

Siricd, Durdurma durumundaysa ve olciilen motor sicaklig
P3.18.2 parametresi ile tanimlanan sicaklik limitinin altina
diserse, motor on isitma islevi etkinlestirilir. P3.18.5 para-
metresiyle motor sicakliginin 6lcim sinyalini belirleyebilirsi-
Sicaklik limiti (6lcllen motor | niz.

sicakligi)

NOT!

Bu calistirma modunu kullanmak icin sicaklik 6lcimi sece-
nek kartinizin olmasi gerekir (6rnegin OPT-BH]).

P3.18.2 ON ISITMA SICAKLIK LiMITi (ID 1226)

Motor On Isitma islevinin sicaklik limitini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Motor on Isitma, radyator sicakligi veya olclilen motor sicakligi bu seviyenin altina
dustuglnde ve P3.18.1 3 veya 4 olarak ayarlandiginda etkinlestirilir.

P3.18.3 MOTOR GN ISITMA AKIMI (ID 1227)

Motor On Isitma islevinin DC akimini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Motorun ve siriciinin durdurma durumundayken on isitmasi icin DC akimi. P3.18.1
parametresinde oldugu gibi etkinlestirildi.
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P3.18.4 MOTOR ON ISITMA ACIK (ID 1044)
Motor On Isitma islevini etkinlestiren dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi
kullanin.

Bu parametre, P3.18.1 2 olarak belirlendiginde kullanilir. Ayrica P3.18.1 degeri 2 olarak
ayarlandiginda bu parametreye zaman kanallari da baglayabilirsiniz.

10.20 SURUCU OZELLESTIRICI

P3.19.1 CALISMA MODU (ID 15001)

Suricu ozellestiricinin calisma modunu secmek icin bu parametreyi kullanin.

Secim numa-
rasi

Secim adi Aciklama

Programi Yiirdt Surdci ozellestirici calisiyor. Surlicl 6zellestirici icin yapi-
landirmaya izin verilmiyor.

Programlama Siirticl 6zellestirici calismiyor. Siiriict 6zellestirici icin yapi-
landirmaya izin verilmiyor.

10.21 POMPA KONTROLU

10.21.1 OTOMATIK TEMIZLEME

Pompa pervanesinden kir ve diger maddeleri temizlemek icin Otomatik temizleme islevini
kullanin. Bu islevi tikanan boru veya valfi temizlemek icin de kullanabilirsiniz. Otomatik
temizlemeyi ornegin, atik su sistemlerinde pompanin performansini korumak icin
kullanabilirsiniz.

P3.21.1.1 TEMIZLEME ISLEVI (ID 1714]

Otomatik temizleme islevini etkinlestirmek icin bu parametreyi kullanin.

Secim numa-

Secim adi Aciklama
rasi
0 Disabled
Etkinlestirildi (DIN) Temizleme sirasi, bir dijital giris sinyali ile baslatilir. Stirict
baslatma komutu etkinse, dijital giris sinyalinin yikselen bir
1 kenari (P3.21.1.2) temizleme sirasini baslatir. Ayrica, striici
Uyku modundaysa (PID uyku), temizleme sirasi da etkinlesti-
rilebilir.
Etkinlestirildi (Gecerli) Motor akimi, P3.21.1.4 parametresinden daha uzun bir siire
2 boyunca akim limitinin (P3.21.1.3) lizerinde kaldi§inda,
temizleme sirasi baslatilir.
3 Etkinlestirildi (Gercek Zaman]) | Temizleme sirasi, siiriictiniin dahili Gercek Zaman Saati'ne
uygundur.
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NOT!
Gercek Zamanli Saate pil takilmalidir.

Siricl baslatma komutu etkinse, temizleme sirasi, secilen hafta ici ginlerinde (P3.21.1.5),
glintin tanimlanan zamaninda (P3.21.1.6) baslatilir. Ayrica, siriici Uyku modundaysa (PID
uyku), temizleme sirasi da etkinlestirilebilir.

Temizleme sirasini durdurmak icin stirlici baslatma komutunu devre disi birakin.
0 secildiginde, temizleme islevi kullanilmaz.

P3.21.1.2 TEMIZLEME ETKINLESTIRME (ID 1715]

Otomatik temizleme sirasini baslatan dijital giris sinyalini secmek icin bu parametreyi
kullanin.
Etkinlestirme sinyali sira tamamlanmadan kaldirilirsa otomatik temizleme durdurulur.

NOT!
Giris etkinlestirilirse surtcu baslatilir.

P3.21.1.3 TEMIiZLEME AKIMI LIMITi (ID 1712)

Otomatik temizlemenin basladigi gecerli limiti ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Motor akimi, ayarlanan siireden uzun siire boyunca bu limitin Gzerinde kalirsa otomatik
temizleme sirasi baslar.

P3.21.1.4 TEMiZLEME AKIMI GECIKMESI (ID 1713)

Otomatik temizleme baslatilmadan 6nce motor akiminin limitin tzerinde kalacagi sireyi
ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

P3.21.1.3 ve P3.21.1.4 parametreleri sadece P3.21.1.1 = 2 oldugunda kullanilir.

Motor akimi, P3.21.1.4 ile belirlenenden daha uzun bir siire boyunca akim limitinin
(P3.21.1.3) tzerinde kaldiginda, temizleme sirasi baslatilir. Akim limiti, motor nominal
akiminin yizdesi olarak tanimlanir.

P3.21.1.5 TEMIZLEME GUNLERI (ID 1723)

Otomatik temizlemenin yuritildigu haftanin ginlerini ayarlamak icin bu parametreyi
kullanin.
Bu parametre yalnizca P3.21.1.1 = 3 oldugunda kullanilir.

P3.21.1.6 GUNLUK TEMIZLEME SURESI (ID 1700)

Otomatik temizlemenin yuratuldigd ginln saatini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Bu parametre yalnizca P3.21.1.1 = 3 oldugunda kullanilir.

NOT!
Gercek Zamanli Saate pil takilmalidir.
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P3.21.1.7 TEMIZLEME DONGULERI (ID 1716)

ileri veya geri temizleme déngiisii sayisini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

P3.21.1.8 TEMIZLEME ILERI FREKANSI (ID 1717)

Otomatik temizleme dongtsinde ileri yon icin siricinin frekans referansini ayarlamak icin
bu parametreyi kullanin.

Frekansi ve temizleme dongusu suresini P3.21.1.4, P3.21.1.5, P3.21.1.6 ve P3.21.1.7
parametreleriyle belirleyebilirsiniz.

P3.21.1.9 TEMIZLEME ILERi SURESI (ID 1718)

Otomatik temizleme dongisiinde ileri yon frekansinin calisma siiresini ayarlamak icin bu
parametreyi kullanin.
P3.21.1.8 Temizleme lleri Frekansi parametresine bakin.

P3.21.1.10 TEMIZLEME GERI FREKANSI (ID 1719)

Otomatik temizleme dongistinde geri yon icin suricinin frekans referansini ayarlamak icin
bu parametreyi kullanin.
P3.21.1.8 Temizleme Ileri Frekansi parametresine bakin.

P3.21.1.11 TEMIiZLEME GERI SURESI (ID 1720)

Otomatik temizleme dongislinde geri yon frekansinin calisma siresini ayarlamak icin bu
parametreyi kullanin.
P3.21.1.8 Temizleme Ileri Frekansi parametresine bakin.

P3.21.1.12 TEMIZLEME HIZLANMA SURESI (ID 1721)

Otomatik temizlemenin etkin oldugu motor hizlanma siiresini ayarlamak icin bu parametreyi
kullanin.

P3.21.1.12 ve P3.21.1.13 parametreleri ile Otomatik temizleme islevi icin hizlanma ve
yavaslama rampalari belirleyebilirsiniz.

P3.21.1.13 TEMIZLEME YAVASLAMA SURESI (ID 1722]

Otomatik temizlemenin etkin oldugu motor yavaslama siresini ayarlamak icin bu
parametreyi kullanin.

P3.21.1.12 ve P3.21.1.13 parametreleri ile Otomatik temizleme islevi icin hizlanma ve
yavaslama rampalari belirleyebilirsiniz.
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Cikig Temizleme
Frekansi b fleri
A | .. .

'+ Sdresi !

Temizleme Ileri
Frekansi

Sifir Frekans

Temizleme Geri

Frekansi 5 -~ | i |
v | Temizlemée i 5 ;
5 PoGeri | i
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Temizleme ‘'« DOngat i DOngd2 i i
Doénglleri | 5
Temizleme [ |
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Sekil 104: Otomatik temizleme islevi.

10.21.2 KUCUK YARDIMCI POMPA

P3.21.2.1 KUCUK YARDIMCI POMPA ISLEVI (ID 1674]

Jokey pompa islevini kontrol etmek icin bu parametreyi kullanin.
Kicuk yardimci pompa, boru hattindaki basinci ana pompa uyku modundayken korumak icin
kullanilan daha kiiclk bir pompadir. Bu durum ornegin geceleri gerceklesebilir.

Kicuk yardimci pompa islevi, dijital giris sinyaliyle yardimcipompayi kontrol eder. PID
denetleyicisi ana pompayi kontrol etmek tizere kullanilirsa kicik yardimci pompayi
kullanabilirsiniz. Islev 3 calistirma moduna sahiptir.

Secim numa-
rasi

Secim adi Aciklama

0 Kullanilmiyor

Ana pompanin PID Uyku modu etkinlestirildiginde kicik yar-
1 PID uyku dimci pompa baslar. Ana pompa uyku modundan ciktiginda
kicik yardimci pompa durur.

PID Uyku modu etkinlestirildiginde kiiclik yardimci pompa
baslar ve PID geribildirim sinyali P3.21.2.2 parametresiyle
belirlenen seviyenin altina diser.

PID geribildirim sinyali P3.21.2.3 parametresinde belirlenen
seviyenin lzerindeyse veya ana pompa uyku modundan
cikarsa kiiclik yardimci pompa durur.

2 PID uyku (seviye)
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PID Geribildirimi
A

Jokey Durdurma
Seviyesi

Jokey Baslatmal|_______. R I S N AU
Seviyesi : : ! ; ;

PID DenetleyiCisif-- - ooio N ———

Uyanma Seviyesi ; : - -

Cikis . :
Frekansi PID Uykuyé
A Gegme Zamani

| >

PID Uyku

Kiguk Yardimci Pompa Kontroll
(Secilen deder = PID Uyku)

Kiguk Yardimci
Pompa Kontroll
(Secilen deger

= PID Uyku (Seviye))

Sekil 105: Kiiclik yardimci pompa islevi
P3.21.2.2 JOKEY BASLATMA SEVIYESI [ID 1675)

Ana pompa uyku durumundayken jokey pompanin baslatildigi PID geribildirim sinyalinin
duzeyini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

Kicuk yardimci pompa, PID Uyku modu etkin durumdayken ve PID geribildirim sinyali bu
parametrede belirlenen seviyenin altina distiglinde calisir.

NOT!
Bu parametre yalnizca P3.21.2.1 = 2 PID uyku (seviye) durumundayken kullanilir.

P3.21.2.3 JOKEY DURDURMA SEVIYESI (ID 1676)

Ana pompa uyku durumundayken jokey pompanin durduruldugu PID geribildirim sinyalinin
dizeyini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

Kicuk yardimci pompa, PID Uyku modu etkin durumdayken ve PID geribildirim sinyali bu
parametrede belirlenen seviyenin ustiine ciktiginda veya PID denetleyicisi uyku modundan
ciktiginda durdurulur.
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NOT!
Bu parametre yalnizca P3.21.2.1 = 2 PID uyku (seviye) durumundayken kullanilir.

10.21.3 HAZIRLAMA POMPASI

Hazirlama pompasi, hava emmesini onlemek icin ana pompanin girisini hazirlayan kicik bir
pompadir.

Hazirlama pompasi islevi, dijital giris sinyaliyle hazirlama pompasini kontrol eder. Ana
pompa baslamadan once hazirlama pompasini baslatmak icin bir erteleme belirlenebilir.
Ana pompa calisirken hazirlama pompasi calismaya devam eder.

® | I

—‘
e,

o

Sekil 106: Hazirlama pompasi islevi

A. Baslatma Komutu (Ana Pompal) C. Cikis Frk (Ana Pompal)
B. Hazirlama Pompasi Kontrol (Dijital Giris D. Hazirlama Siresi
Sinyali)

P3.21.3.1 HAZIRLAMA iSLEVI (ID 1677)

Hazirlama pompasi islevini etkinlestirmek icin bu parametreyi kullanin.
Hazirlama pompasi, hava emmesini onlemek icin ana pompanin girisini hazirlayan kicik bir
pompadir. Hazirlama pompasi islevi, role cikisi sinyaliyle hazirlama pompasini kontrol eder.

P3.21.3.2 HAZIRLAMA SURESI (ID 1678)

Ana pompa baslatilmadan dnce hazirlama pompasinin calisacagi siireyi ayarlamak icin bu
parametreyi kullanin.

10.21.4 BLOKE ETME ONLEYiCi iSLEVI

Blokaj onleme islevi, pompa uzun bir stire boyunca Uyku modunda durdugunda pompanin
bloke edilmesini onler. Uyku modundayken pompa araliklarda baslatilir. Blokaj dnleme icin
araligl, calisma siresini ve hizi yapilandirabilirsiniz.

P3.21.4.1 BLOKAJ GNLEME ARALIGI (ID 1696)

Bloke etme onleyici islevinin araligini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
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Bu parametre, pompanin belirtilen hizda (P3.21.4.3 Blokaj Onleme Frekansi) ve belirtilen
siire boyunca (P3.21.4.2 Blokaj Onleme Calisma Zamani) calistirilmasindan 6nce gecmesi
gereken sireyi verir.

Blokaj Onleme islevi, sadece pompa uyku modunda veya bekleme modunda (Coklu siiriicii
sistemi) oldugunda, hem Tekli sirtici hem de Coklu siirlicii sistemlerinde kullanilabilir.

Blokaj Onleme islevi, bu parametrenin degeri 0'dan biiyiik iken etkinlestirilir ve 0'a esit
oldugunda devre disi birakilir.

P3.21.4.2 BLOKAJ ONLEME CALISMA ZAMANI (ID 1697)

Blokaj onleme islevi etkinlestirildiginde pompanin ayarlanan hizda calisacagi sireyi
ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

P3.21.4.3 BLOKAJ ONLEME FREKANSI (ID 1504)

Blokaj onleme islevi etkinlestirildiginde kullanilan siriclnin frekans referansini ayarlamak
icin bu parametreyi kullanin.

10.21.5 BUZLANMA KORUMASI

Pompayi buzlanma hasarlarina karsi korumak icin Buzlanma koruma islevini kullanin.
Pompa uyku modundaysa ve pompadaki olcilen sicaklik belirlenen koruma sicakliginin
altina diiserse pompa sabit frekansta calisir (yani P3.13.10.6 Buzlanma Koruma Frekansi
parametresinde belirlendigi gibi). islevi kullanmak icin pompanin disina veya pompanin
yanindaki boru hattina bir sicaklik transduseri veya sicaklik sensori baglamaniz gerekir.

P3.21.5.1 BUZLANMA KORUMASI (ID 1704)

Buzlanma Korumasi islevini etkinlestirmek icin bu parametreyi kullanin.
Pompanin olcilen sicakligi belirlenen seviyenin altina diserse ve suricd, uyku
durumundaysa buzlanma korumasi, pompayi sabit bir frekansta calismak tizere baslatir.

P3.21.5.2 SICAKLIK SINYALI (ID 1705)

Buzlanma Koruma islevi icin kullanilan sicaklik sinyalinin kaynagini secmek icin bu
parametreyi kullanin.

P3.21.5.3 MiINIMUM SICAKLIK SINYALI (ID 1706}

Sicaklik sinyalinin minimum degerini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Ornegin, 4...20 mA sicaklik sinyali araligi, -50...200°C sicakliga karsilik gelir.

P3.21.5.4 MAKSIMUM SICAKLIK SINYALI (ID 1707)

Sicaklik sinyalinin maksimum degerini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Ornegin, 4...20 mA sicaklik sinyali araligi, -50...200°C sicakliga karsilik gelir.

P3.21.5.5 BUZLANMA KORUMA SICAKLIGI LiMITi (ID 1708)

Surdcinin basladigi sicaklik limitini ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.
Pompanin sicakligi, bu limitin altina diserse ve sirtici, uyku durumundaysa buzlanma
korumasi islevi, surticliyl baslatir.
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P3.21.5.6 BUZLANMA KORUMA FREKANSI (ID 1710)

Buzlanma korumasi islevi etkinlestirildiginde kullanilan siiricinin frekans referansini
ayarlamak icin bu parametreyi kullanin.

V3.21.5.7 BUZLANMA SICAKLIGI IZLEME (ID 1711)

Bu izleme degeri, Buzlanma Koruma islevi icin kullanilan sicaklik sinyalinin degerini
gosterir.

10.22 SAYACLAR

Vacon® AC siirlici surtcunin calisma siirelerine ve enerji tiketimine bagli olan farkli
sayaclara sahiptir. Bazi sayaclar toplam degerleri dlcerken, bazilari da sifirlanabilir.

Enerji sayaclari besleme sebekesinden alinan enerji miktarini dlcer. Diger sayaclar ornegin,
siricunin calisma suresi veya motorun calisma suresi olcimlerini yapmak tzere kullanilir.
Sayac degerlerini PC, tus takimi veya haberlesmeden herhangi biriyle izleyebilirsiniz. Tus
takimi veya PC kullaniyorsaniz Tani menusundeki sayac degerlerini izleyebilirsiniz.
Haberlesmeyi kullanirsaniz kimlik numaralariyla sayac degerlerini okuyabilirsiniz. Bu
bolimde s6z konusu kimlik numaralarina iliskin verileri bulabilirsiniz.

10.22.1 ISLETIM SURESI SAYACI

Kontrol biriminin calisma siiresi sayaci sifirlanamaz. Sayac; Toplam sayaclari alt
menusindedir. Sayac degeri 5 farkli 16 bit degerden olusur. Haberlesmeyle sayac degerini
okursaniz bu kimlik numaralarini kullanin.

« ID 1754 isletim Siiresi Sayaci (yil)

« ID 1755 isletim Siiresi Sayaci (giin)
1D 1756 isletim Siiresi Sayaci [saat)

« 1D 1757 isletim Siiresi Sayaci (dakika)
« ID 1758 isletim Siiresi Sayaci (saniye)

Ornek: Haberlesme isletim siiresi sayacindan 7a 743d 02:21 degerini aldiniz.

. ID1754:1 [yl

« ID1755: 143 (giin)
« ID1756: 2 (saat)

« ID1757: 21 (dakika)
« ID1758: 0 (saniye)

10.22.2 ISLETIM SURESi DURUM SAYACI

Kontrol biriminin calisma siresi sayaci sifirlanabilir.Bu, Durum sayaclari alt
menusiundedir.Sayac PC, kontrol paneli veya haberlesme ile sifirlanabilir.Sayac degeri 5
farkli 16 bit degerden olusur.Haberlesmeyle sayac degerini okursaniz bu kimlik numaralarini
kullanin.
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« 1D 1766 isletim Siiresi Durum Sayaci (yil)

« D 1767 isletim Siiresi Durum Sayaci (giin)

« 1D 1768 isletim Siiresi Durum Sayaci [saat)

« ID 1769 isletim Siiresi Durum Sayaci (dakika)
« ID 1770 isletim Siiresi Durum Sayaci [(saniye)

Ornek:Haberlesme isletim siiresi durum sayacindan 7a 143d 02:21 degerini aldiniz.

. ID1766:1 (y1l

«  ID1767:143 (giin)
« ID1768:2 (saat)

« 1D1769:21 (dakika)
« ID1770:0 (saniye)

ID 2311 ISLETIM SURESI DURUM SAYACI SIFIRLAMA

Isletim siiresi durum sayacini PC, kontrol paneli veya haberlesme ile sifirlayabilirsiniz.PC
veya kontrol paneli kullaniyorsaniz sayaci Tani menisinden sifirlayin.

Haberlesme kullaniyorsaniz sayaci sifirlamak icin yiikselen kenari (0 => 1) ID2311 isletim
Suresi Durum Sayaci Sifirlama olarak belirleyin.

10.22.3 CALISMA SURESI SAYACI

Motorun calisma siiresi sayaci sifirlanamaz.Bu, Toplam sayaclari alt menisiindedir.Sayac
degeri 5 farkli 16 bit degerden olusur.Haberlesmeyle sayac degerini okursaniz bu kimlik
numaralarini kullanin.

« ID 1772 Calisma Siiresi Sayaci (yil)

+ ID 1773 Calisma Siiresi Sayaci (giin)

« ID 1774 Calisma Siiresi Sayaci (saat)

« 1D 1775 Calisma Siiresi Sayaci (dakika)
« 1D 1776 Calisma Siiresi Sayaci [saniye)

Ornek:Haberlesme calisma siiresi sayacindan Ta 743d 02:21 degerini aldiniz.

. ID1772:1 (yil)

. ID1773:143 (giin)
« ID1774:2 (saat)

« ID1775:21 (dakika)
« ID1776:0 (saniye)

10.22.4 ACILMA SURESI SAYACI

Gic biriminin acilma stiresi sayacl, Toplam sayaclari alt menisiindedir.Sayac
sifirlanamaz.Sayac degeri 5 farkli 16 bit degerden olusur.Haberlesmeyle sayac degerini
okursaniz bu kimlik numaralarini kullanin.
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« 1D 1777 Acilma Siiresi Sayaci (yil)

« 1D 1778 Acilma Siiresi Sayaci (giin)

« 1D 1779 Acilma Siiresi Sayaci (saat)

« 1D 1780 Acilma Siiresi Sayaci (dakika)
« 1D 1781 Acilma Siiresi Sayaci [saniye)

Ornek:Haberlesme acilma siiresi sayacindan 7a 240d 02:18 degerini aldiniz.

. ID1777:1 (yl)

«  ID1778:240 (giin)

« ID1779:2 (saat)

« 1D1780:18 (dakika)
+ ID1781:0 (saniye)

10.22.5 ENERJI SAYACI

Enerji sayaci suriclinin besleme sebekesinden aldigi toplam enerji miktarini sayar.Sayac
sifirlanamaz.Haberlesmeyle sayac degerini okursaniz bu kimlik numaralarini kullanin.

ID 2291 Enerji Sayaci

Deger her zaman 4 basamakulidir.Sayacin formati ve birimi enerji sayac degerine gore
degistirilir.Asagidaki ornege bakin.

Ornek:

« (0,001 kWh
« 0,010 kWh
« (0,100 kWh
« 1000 kWh

. 10,00 kWh
« 100,0 kWh
« 1000 MWh
- 10,00 MWh
- 100,0 MWh
« 1000 GWh

e ..Vb.

ID2303 Enerji Sayaci Formati

Enerji sayaci formati Enerji Sayaci degerindeki ondalik noktasinin yerini tanimlar.
e 40 =4 hane, 0 ondalik hane

e 41 =4hane, 1 ondalik hane

e 42 =4 hane, 2 ondalik hane
e 43 =4 hane, 3 ondalik hane

Ornek:

« 0,001 kWh (Format = 43)
« 100,0 kWh (Format = 41)
« 10,00 MWh (Format = 42)
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ID2305 Enerji Sayaci Birimi

Enerji sayaci birimi Enerji Sayaci degeri icin birim tanimlar.

« 0=kWh
« 1=MWh
« 2=GWh
« 3=TWh
+ 4=PWh

Ornek:1D2291 6§esinden 4500 degeri, ID2303 6gesinden 42 degeri ve 1D2305 6gesinden 0
degeri alinirsa sonuc 45,00 kWh olur.

10.22.6 ENERJI DURUM SAYACI

Enerji durum sayaci siricinun besleme sebekesinden aldigi enerji miktarini sayar.Sayac;
Durum sayaclari alt menisundedir.Sayaci PC, kontrol paneli veya haberlesme ile
sifirlayabilirsiniz.Haberlesmeyle sayac degerini okursaniz bu kimlik numaralarini kullanin.

ID 2296 Enerji Durum Sayaci

Deger her zaman 4 basamaklidir.Sayacin formati ve birimi enerji durum sayaci degerine gore
degistirilir.Asagidaki ornege bakin.Enerji sayac formatini ve birimini ID2307 Enerji Durum
Sayaci Formati ve ID2309 Enerji durum Sayaci birimi ile izleyebilirsiniz.

Ornek:

« 0,001 kWh
« 0,010 kWh
« 0,700 kWh
« 1000 kWh

« 10,00 kWh
« 100,0 kWh
- 1000 MWh
. 10,00 MWh
« 100,0 MWh
« 1000 GWh

e ..vb.

ID2307 Enerji Durum Sayaci Formati

Enerji durum sayaci formati Enerji Durum Sayaci degerindeki ondalik noktasinin yerini
tanimlar.

e 40 =4 hane, 0 ondalik hane
* 41 =4hane, 1 ondalik hane
e 42 =4 hane, 2 ondalik hane
» 43 =4 hane, 3 ondalik hane

Ornek:
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« 0,001 kWh (Format = 43)
« 100,0 kWh (Format = 41)
+ 10,00 MWh (Format = 42)

ID2309 Enerji Durum Sayaci Birimi

Enerji durum sayaci birimi Enerji Durum Sayaci degeri icin birim tanimlar.

+ 0=kWh
« 1=MWh
« 2=GWh
« 3=TWh
* 4=PWh

ID2312 Enerji Durum Sayaci Sifirlama

Enerji durum sayacini sifirlamak icin PC'yi, kontrol panelini veya haberlesmeyi kullanin.PC
veya kontrol paneli kullaniyorsaniz sayaci Tani menuistinden sifirlayin.Haberlesmeyi
kullanirsaniz yikselen kenari ID2312 Enerji Durum Sayaci Sifirlama parametresi olarak
belirleyin.
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11  HATAIZLEME

AC surdcinun kontrol tanisi, siriiciniin calismasinda olagan disi bir durum tespit ederse
suricu bununla ilgili bir bildirim gorintuler. Bildirimi kontrol panelinin ekraninda
gorebilirsiniz. Ekranda hatanin veya alarmin kodunu, adini ve kisa bir aciklamasini
gorursunuz.

Kaynak bilgileri, hatanin kaynagini, nedenini nerede meydana geldigini ve diger verileri
gosterir.

3 farkl bildirim tirii vardir.

» Bilgi siricuniin calismasini etkilemez. Bilgiyi sifirlamaniz gerekir.

* Alarm, siriclnin olagan disi calistigr konusunda bilgi verir. Siriiciyu durdurmaz.
Alarmi sifirlamaniz gerekir.

» Hata surucuyd durdurur. Siricuyd sifirlamaniz ve soruna ¢ozim bulmaniz gerekir.

Uygulamadaki bazi hatalar icin farkli yanitlar programlayabilirsiniz. Daha fazla bilgi icin bkz.
Bolim 5.2 Grup 3.9: Korumalar.

Tus takimindaki Sifirlama diigmesine basarak veya G/C terminali, haberlesme veya PC araci
ile hatayi sifirlayin. Hatalar, gidip goriintileyebileceginiz hata gecmisinde kalir. Farkli hata
kodlariicin bkz. Bolim 77.3 Hata kodlari.

Olagan disi calisma ile ilgili dagiticiya veya fabrikaya basvurmadan once bazi verileri
hazirlayin. Ekrandaki metni, hata kodunu, hata kimligini, kaynak bilgilerini, Etkin Hatalar
listesini ve Hata Gecmisini not edin.

11.1 HATA GORUNTULENIR

Surlcu bir hata gosterirse veya durursa hatanin kaynagini belirleyin ve hatayi sifirlayin.
Bir hatayi sifirlamak icin 2 proseddr vardir: Sifirlama diigmesiyle ve bir parametreyle.
SIFIRLAMA DUGMESIYLE SIFIRLAMA

1 Tus takimindaki Sifirlama digmesini 2 saniye basili
tutun.

GRAFIKSEL EKRANDA BiR PARAMETREYLE SIFIRLAMA

1 Tani Mendisune gidin.

STOP|G| READY| | /0

G Main Menu
ID: M4
Monigtor
( )
Y Parameters
( 12)
= Diagnostics
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2 Hatalari sifirla alt mentsine gidin.

3 Hatalari Sifirla parametresini secin.

METIN EKRANINDA PARAMETREYLE SIFIRLAMA

1 Tani menusune gidin.

2 Hatalari Sifirlama parametresini bulmak icin Yukari
ve Asagi ok digmelerini kullanin.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANF0SS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/

STOP |C | READY | |

/10

G Diagnostics
ID: M4.1

Active faults
(0)
Reset faults
O

I‘il Fault history
(39)

STOP |C | READY | |

/0

= Reset faults
ID: M4.2

Va Reset faults
@ Help

READY RUN STOP ALARM FA‘ULT
A SA-

HHEEYINEIFISEEEE

diHGHLSTTL

M

i

v v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

READY RUN STOP ALARM FA‘ULT
A A

T gl

rve e i M1 '/Ll L

v v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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3 Evetdegerini secin ve OK digmesine basin. READY RUN  STOP  ALARM FAULT
A - KX
\ /7 7N
- LT -
T L[ -l
7 N
h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

11.2  HATA GECMisi

Hata gecmisinde hatalara iliskin daha fazla bilgi bulabilirsiniz. Hata gecmisinde maksimum
hata sayisi 40'tir.

GRAFIKSEL EKRANDA HATA GECMIiSiNi INCELEME

1 Hataya iliskin daha fazla bilgi icin Hata gecmisine

gidin. STOP|G| READY 110
@ Diagnostics
iD: M4.1

Active faults
(0)

Reset faults

Iil Fault history
(39)

2 Bir hatanin verilerini incelemek icin Sag ok

diigmesine basin. sToP| (| READY | o
D Fault history
ID: M4.3.3
External Fault 51
= Fault old 891384s
External Fault 51
. Fault old 871061s
Device removed 39

Info old 862537s
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3 Verileri liste halinde gorirsiiniz.
STOP|G| READY | e
Fault history

ID: M4.3.3.2

Code 39 I
ID 380
State Info old
Date 7.12.2009
Time 04:46:33
Operating time 862537s
Source 1
Source 2
Source 3

METIN EKRANINDA HATA GECMIiSiNi INCELEME

1 Hata gecmisine gitmek icin OK digmesine basin.
! ’ ! READY RUN STOP ALARM FAULT

. _
A 4
FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

2 Bir hatanin verilerini incelemek icin tekrar OK
dU“mesine basm ‘ READY RUN STOP ALARM FAULT
9 : A A

N RIYIYINIEE I-L.'l T
RN Iy
MLJ _ /

H I, _ /

A 4 A 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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3 Tudm verileriincelemek icin ok diigmesini asagi
kaydir.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A

v v

FWD  REV 1/0  KEYPAD  BUS
READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A A

[ T

I

h 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT
A A

CTOTEC

1071

v v

FWD REV 1/0  KEYPAD  BUS
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11.3 HATA KODLARI

Hata Hata adi

Kimligi

Olasi nedeni

Bir hata nasil diizeltilir?

Asiri akim (donanim
hatasi)

2 Asiri akim (yazilim
hatasi)

Motor kablosunda cok yiik-
sek bir akim (>4*| H) var.
Nedeni bunlardan biri olabi-
lir.

. yikte ani ve biyulk bir
artis

. motor kablolarinda
kisa devre

. yanlis motor tird

. parametre ayarlari
uygun sekilde yapilma-

Yiku kontrol edin.

Motoru kontrol edin.

Kablo ve baglantilari kontrol edin.
Kimlik tespiti calistirmasi uygula-
yin.

Hizlanma siiresini daha uzun ola-
cak sekilde ayarlayin (P3.4.1.2 ve
P3.4.2.2).

mis
2 10 Asiri voltaj [donanim [ DC hat voltaji limitlerin Gize- |Yavaslama siiresini daha uzun ola-
hatasi) rinde. cak sekilde ayarlayin (P3.4.1.3 ve
P3.4.2.3).
11 Asiri voltaj (yazilim L Asiri voltaj denetleyicisini etkinles-
hatas) . yavaslama siresi cok tirin.
kisa . Giris voltajini kontrol edin.
. beslemede ylksek asiri
voltaj sicramalari
3 20 Topraklama hatasi Akim dlciimd, motor faz Motor kablolarini ve motoru kon-
(donanim hatasi) akimi toplaminin 0 trol edin.
olmadigini tespit etti. Filtreleri kontrol edin.
21 Topraklama hatasi
(yazilim hatasi) .
. Kablolardaki veya
motordaki yalitim
hatasi
. Filtre (du/dt, sinis)
hatasi
5 40 Sarj anahtari Sarj anahtari kapali ve geri- |Hatayi sifirlayin ve siriciyi yeni-
bildirim bilgileri hala ACIK den baslatin.
durumdadir. Geribildirim sinyali ve kontrol karti
ile gii¢ karti arasindaki kablo
baglantisini kontrol edin.
: gal|$ma.hata5| Hata tekrar olusursa size en yakin
: arizali bilesen dagiticidan talimatlari isteyin.
7 60 Doygunluk Bu hata kontrol panelinden sifirla-

. Arizali IGBT

. IGBT'de doygunluk
giderme kisa devresi

. Fren direncinde kisa
devre veya asiri ylik

namaz.
Siricldnin glclnl kapatin.
SURUCUYU YENIDEN BASLATMA-
YIN VEYA GUCU YENIDEN
BAGLAMAYIN!

Fabrikadan talimatlari isteyin.
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HATA iZLEME

Hata

Kimligi

Hata adi

Olasi nedeni

Bir hata nasil diizeltilir?

600

601

602

603

604

605

606

607

608

609

Sistem hatasi

Kontrol karti ve glic ara-
sinda iletisim yok.

Arizali bilesen.
Calisma hatasi.

Arizali bilesen.

Calisma hatasi.

Guc birimindeki yardimci
glic voltaji cok disik.

Arizali bilesen.

Calisma hatasi.

Cikis fazi voltaji referansa
karsilik gelmiyor.
Geribildirim hatasi.

Arizali bilesen.
Calisma hatasi.

Kontrol birimi yazilimi, giic
birimi yazilimiyla uyumlu
degil.

Yazilim siirimi okunamiyor.
Guc biriminde yazilim yok.
Arizali bilesen.

Calisma hatasi (gii¢c kartinda
veya 6lciim kartinda sorun
var).

CPU asiri yiiklenmesi.

Hatayi sifirlayin ve siriclyd yeni-

den baslatin.

Vacon web sitesinden en yeni yazi-
lmi indirin. icindeki sriiciiyi glin-
celleyin.

Hata tekrar olusursa size en yakin
dagiticidan talimatlari isteyin.

Arizali bilesen.
Calisma hatasi.

Hatay sifirlayin ve siriciinin
guiclini iki kez dusdurin.

Vacon web sitesinden en yeni yazi-
lmi indirin. icindeki siiriiciiyii glin-
celleyin.
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Olasi nedeni

Bir hata nasil diizeltilir?

. besleme voltaji hatasi

. Arizali sigorta veya
besleme kablolarinda
hata

Denetimin calismasi icin yik
minimum %10-20 olmalidir.

8 610 Sistem hatasi Arizali bilesen. Hatayi sifirlayin ve yeniden basla-
Calisma hatasi. tin.
Vacon web sitesinden en yeni yazi-
614 Yapilandirma hatasi. mi indirin. icindeki sriiciiyi glin-
Yazilim hatasi. celleyin.
Arizali bilesen (arizali kon- Hata tekrar olusursa size en yakin
trol karti). dagiticidan talimatlari isteyin.
Calisma hatasi.
647 Arizali bilesen.
Calisma hatasi.
648 Calisma hatasi.
Sistem yazilimi uygulamayla
uyumlu degil.
649 Kaynak asiri yiik durumu. Fabrika varsayilan ayarlarini yikle-
Parametre yiikleme, geri yin.
yikleme veya kaydetme Vacon web sitesinden en yeni yazi-
hatasi. lmi indirin. icindeki siiriciiyii glin-
celleyin.
9 80 Dustik voltaj (hatas)) | DC hat voltaji limitlerin Besleme voltajinda gecici bir
altinda. kesinti varsa, hatayi sifirlayin ve
slirlictiyl yeniden baslatin.
) Besleme voltajini kontrol edin.
: B.gs.l.eme voltaji cok Besleme voltaji yeterliyse, dahili
dustk ) bir hata vardir.
: arizal b!lggsep Elektrik sebekesini hata bakimin-
. arlz.ap giris sigortasi dan inceleyin.
' harici sarj anahtari Size en yakin dagiticidan talimatlar
kapatilmamis isteyin.
NOT!
Bu hata sadece siirici
Calistirma durumundayken
etkinlesir.
10 91 Giris faz Besleme voltajini, sigortalari ve

besleme kablosunu, tristorin
(MR6->) dogrulma koprisiini ve
gecit kontroliini kontrol edin.
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Hata

Hata adi Olasi nedeni Bir hata nasil diizeltilir?

Kimligi

siireli denetim)

11 100 Cikis faz denetimi Akim 6lclimi, 1 motor Motor kablosunu ve motoru kontrol
fazinda akim olmadigini edin.
gosteriyor. du/dt veya sinus filtresini kontrol
edin.
. motor veya motor kab-
lolarinda hata.
. Filtre (du/dt, siniis)
hatasi

13 120 AC siirlict dustik Sicaklik, glic birimi radyato- |Ortam sicakligi siirlicl icin cok
sicakligi (hata) rinde veya glic kartinda cok |dislk. Suriciyd daha sicak bir

distk. konuma alin.

14 130 AC siricu asiri Sicaklik, gii¢c birimi radyato- |Sogutucu havanin gercek miktarda
sicakligi (hata, radya- [riinde veya giic kartinda cok [ve akimda oldugunu kontrol edin.
tor) disik. Radyator sicakligl Sogutucuyu toz icin inceleyin.

limitleri kasaya gore farkli- | Ortam sicakligini kontrol edin.
131 AC siiriicd asiri Lik gosterir. Anahtarlama frekansinin ortam
sicakligi (alarm, rad- sicakligina ve motor yikiine gore
yator) cok yiiksek olmadigindan emin
olun.
132 AC siirlici asiri Sogutma fanini kontrol edin.
sicakligr (hata, kart)
133 AC siricdu asiri
sicakligi (alarm, kart)

15 140 Motorun hizi kesil- Motorun hizi kesildi. Motor ve yiiku kontrol edin.
mesi

16 150 Motor asiri sicakligi Motor yiki cok fazla. Motor yiikiind azaltin. Motorda

asiri yik yoksa motorun termal
koruma parametrelerini (3.9 Koru-
malar parametre grubu) kontrol
edin.

17 160 Motor disiik yiku Motorda yeterli yiikleme Yiku kontrol edin.

yok. Parametreleri kontrol edin.
du/dt ve sinus filtrelerini kontrol
edin.

19 180 Gl asiri yiku (kisa Siricinin glci cok yik- Yiku azaltin.
siireli denetim) sek. Surdcd boyutlarini inceleyin. Yik

icin cok kucikse belirtin.
181 Gic asirt ytki (uzun
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I_-Iat_av_ Hata adi Olasi nedeni Bir hata nasil diizeltilir?
Kimligi

25 240 Mtr kontrol hata Yalnizca misteriye dzel Hatayi sifirlayin ve siriclyd yeni-

uygulama kullaniyorsaniz bu |den baslatin.
241 hata meydana gelebilir. Tanimlama akimini artirin.
Baslatma acisi tanimlama- | Daha fazla bilgi icin hata gecmisi
sinda hata. kaynagina bakin.
. Rotor tanimlama sira-
sinda hareket ediyor.
. Yeni aci eski degerle
uyusmuyor.

26 250 Baslatma engellendi |Sdirici baslatilamiyor. Hatayi sifirlayin ve siiriclyd dur-
Calistirma talebi ON ise, durun.
strtictiye yeni yazilim (Griin | Yaziimi yiikleyin ve siirlicliy bas-
yazilimi veya uygulama), latin.
parametre ayari veya siru-
clinlin calismasini etkileyen
baska bir dosya yiklenir.

29 280 Atex termistori ATEX termistord asir Hatayi sifirlayin. Termistor ve
sicakligin oldugunu gosterir. |baglantilarini kontrol edin.
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HATA iZLEME

I_-Iat_av_ Hata adi Olasi nedeni Bir hata nasil diizeltilir?
Kimligi
30 290 Givenlik Kapali Guvenlik kapali sinyali A, Hatayi sifirlayin ve siriclyd yeni-
siricinin HAZIR durumuna |den baslatin.
getirilmesine izin vermiyor. |Kontrol kartinda gii¢c birimine ve D
konektorine gonderilen sinyalleri
291 Guvenlik Kapali Giivenlik kapali sinyal B, kontrol edin.
sliriciiniin HAZIR durumuna
getirilmesine izin vermiyor.
500 Guvenlik yapilandir- Guvenlik yapilandirmasi Givenlik yapilandirmasi anahtarini
masi anahtari takild. kontrol kartindan cikarin.
501 Guvenlik yapilandir- Cok fazla STO secenek karti  |STO secenek kartlarindan 1 tane-
masi var. Yalnizca 1 adet olabilir. |sini saklayin. Digerlerini cikarin.
Guvenlik kilavuzuna bakin.
502 Guvenlik yapilandir- STO secenek karti yanlis STO secenek kartini dogru yuvaya
masi yuvaya takildi. yerlestirin. Glivenlik kilavuzuna
bakin.
503 Glvenlik yapilandir- Kontrol kartinda giivenlik Glvenlik yapilandirmasi anahtarini
masi yapilandirmasi anahtari yok. [kontrol kartina takin. Givenlik kila-
vuzuna bakin.
504 Guvenlik yapilandir- Givenlik yapilandirmasi Guvenlik yapilandirmasi anahtarini
masi anahtari kontrol kartina kontrol kartinda dogru yere takin.
yanls takildi. Glvenlik kilavuzuna bakin.
505 Givenlik yapilandir- Guvenlik yapilandirmasi STO secenek kartindaki giivenlik
masi anahtarini STO secenek kar- |yapilandirmasi anahtarinin kurulu-
tinda yanlis takildi. munu kontrol edin. Givenlik kila-
vuzuna bakin.
506 Guvenlik yapilandir- STO secenek kartiyla ileti- STO secenek kartinin kurulumunu
masi sim yok. kontrol edin. Giivenlik kilavuzuna
bakin.
507 Glvenlik yapilandir- STO secenek karti dona- Surdciyul sifirlayin ve yeniden bas-
masi nimla uyumlu degil. latin. Hata tekrar olusursa size en
yakin dagiticidan talimatlari isteyin.
30 520 Guvenlik tanilari STO girisleri farkli durum- Harici guvenlik anahtarini kontrol
lara sahip. edin. Giris baglantisini ve givenlik
anahtari kablosunu kontrol edin.
Surdclyul sifirlayin ve yeniden bas-
latin.
Hata tekrar olusursa size en yakin
dagiticidan talimatlari isteyin.
30 521 Glvenlik tanilar ATEX termistor tanisi arizali. |Sirlclyd sifirlayin ve yeniden bas-
ATEX termistor girisinde latin.
baglanti yok. Hata tekrar olursa secenek kartini
degistirin.
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Hata

Kimligi

Hata adi

Olasi nedeni

Bir hata nasil diizeltilir?

tiir)

Yuva E'yi gosterir.

30 522 Guvenlik tanilari ATEX termistor girisi ATEX termistor giris baglantisini
baglantisinda kisa devre. kontrol edin.

Harici ATEX baglantisini kontrol
edin.

Harici ATEX termistoriini kontrol
edin.

30 530 Givenli moment Acil durdurma baglandi veya [STO islevi etkin durumdayken,

kapatma diger bazi STO islemleri siricd givenli durumdadir.
etkinlestirildi.

32 3N Fan sogutma Fan hizi, hiz referansini Hatay sifirlayin ve siriciyd yeni-
dogru sekilde karsilamiyor | den baslatin. Fani temizleyin veya
ancak siiriict dogru calisi- degistirin.
yor. Bu hata sadece MR7'de
ve MR7'den daha biyik
suricilerde gorintilenir.

312 Fan sogutma Fan kullanim 6mri (yani Fani degistirin ve fanin kullanim
50.000 saat) tamamlandi. omri sayacini sifirlayin.

33 320 Atesleme modu etkin |Sirdcinin Atesleme modu | Parametre ayarlarini ve sinyalleri
etkinlestirildi. Strticl koru- [kontrol edin. Bazi siirticli koruma-
malari kullanimda degil. lari devre disi birakildi.

Bu alarm Atesleme modu
devre disi birakildiginda oto-
matik olarak sifirlanir.
37 361 Cihaz degisti (ayni Guc birimi, ayni boyuttaki Hatayi sifirlayin.
tir) yeni bir glic birimiyle Hatayi sifirladiktan sonra siirlci
degistirildi. Cihaz kullanima [yeniden baslatilir.
hazir. Parametreler siri-
clide mevcut.
362 Cihaz degisti (ayni B yuvasindaki secenek karti, |Hatayi sifirlayin. Siriici eski para-
tir) ayni yuvada daha once kul- [ metre ayarlarini kullanmaya bas-
lanmis oldugunuz yeni bir lar.
secenek kartiyla degistirildi.
Cihaz kullanima hazir.
363 Cihaz degisti (ayni ID362 ile ayni neden ancak
tiir) Yuva C'yi gésterir.
364 Cihaz degisti (ayni ID362 ile ayni neden ancak
tir) Yuva D'yi gosterir.
365 Cihaz degisti (ayni ID362 ile ayni neden ancak
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I_-Iat_av_ Hata adi Olasi nedeni Bir hata nasil diizeltilir?
Kimligi
38 372 Cihaz eklendi (ayni Secenek karti B yuvasina Cihaz kullanima hazir. Siricl eski
tir) yerlestirildi. Secenek kartini |parametre ayarlarini kullanmaya
ayni yuvada daha once kul- | baslar.
lanmistiniz. Cihaz kullanima
hazir.
373 Cihaz eklendi (ayni ID372 ile ayni neden ancak
tir) Yuva C'yi gdsterir.
374 Cihaz eklendi (ayni ID372 ile ayni neden ancak
tir) Yuva D'yi gosterir.
375 Cihaz eklendi (ayni ID372 ile ayni neden ancak
tir) Yuva E'yi gosterir.
39 382 Cihaz cikarildi Secenek karti A veya B Cihaz kullanilamaz. Hatayi sifirla-
yuvasindan cikarildi. yin.
383 Cihaz cikarild ID380 ile ayni neden ancak
Yuva C'yi gdsterir
384 Cihaz cikarildi ID380 ile ayni neden ancak
Yuva D'yi gosterir
385 Cihaz cikarildi ID380 ile ayni neden ancak
Yuva E'yi gosterir
40 390 Bilinmeyen cihaz Bilinmeyen cihaz baglandi Cihaz kullanilamaz. Hata tekrar
(giic birimi/secenek karti) olusursa size en yakin dagiticidan
talimatlari isteyin.
41 400 IGBT sicaklig Hesaplanan IGBT sicakligi Parametre ayarlarini kontrol edin.
cok yiksek. Sogutucu havanin gercek miktarini
ve akisini inceleyin.
. Ortam sicakligini kontrol edin.
: motor yikil 99k fazla Sogutucuyu toz icin inceleyin.
* o.r.tam sicakligi cok Anahtarlama frekansinin ortam
ylksek sicakliina ve motor yiikiine gore
: donanim hatasi cok yiiksek olmadigindan emin
olun.
Sogutma fanini kontrol edin.
Kimlik tespiti calistirmasi uygula-
yin.
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L4 431 Cihaz degisti (farkli Farkli bir tiirde yeni bir glic | Hatayi sifirlayin.
tir) birimi vardir. Parametreler [Hatayi sifirladiktan sonra siiriici
ayarlarda mevcut degil. yeniden baslatilir.
Glc birimi parametrelerini tekrar
ayarlayin.
433 Cihaz degisti (farkli C yuvasindaki secenek karti, |Hatayi sifirlayin. Secenek karti
tir) ayni yuvada daha once kul- | parametrelerini tekrar ayarlayin.
lanmamis oldugunuz yeni
bir secenek kartiyla degisti-
rildi. Parametre ayarlari
kaydedilmedi.
434 Cihaz degisti (farkli ID433 ile ayni neden ancak
tir) Yuva D'yi gosterir.
435 Cihaz degisti (farkl ID433 ile ayni neden ancak
tiir) Yuva D'yi gosterir.
45 441 Cihaz eklendi (farkli Farkli bir tirde yeni bir glic | Hatayi sifirlayin.
tir) birimi vardir. Parametreler [Hatayi sifirladiktan sonra siiriici
ayarlarda mevcut degil. yeniden baslatilir.
Guc birimi parametrelerini tekrar
ayarlayin.
443 Cihaz eklendi (farkli Ayniyuvada daha dnce kul- |Secenek karti parametrelerini tek-
tir) lanilmamis yeni secenek rar ayarlayin.
karti C yuvasina yerlestirildi.
Herhangi bir parametre
ayari kaydedilmedi.
Lbb Cihaz eklendi (farkli ID443 ile ayni neden ancak
tir) Yuva D'yi gosterir.
445 Cihaz eklendi (farkli ID443 ile ayni neden ancak
tiir) Yuva E'yi gosterir.
46 662 Gercek Zaman Saati RTC pilinin voltaji dusik. Pili degistirin.
47 663 Yazilim glincellendi Suricinin yazilimi glincel- |Herhangi bir adim uygulamak
lendi (tam yazilim paketi gerekmez.
veya uygulamasi).
50 1050 Al dislik hatasi Mevcut analog giris sinyalle- |Arizali parcalari degistirin.
rinden 1 veya daha fazlasi, Analog giris devresini kontrol edin.
minimum sinyal araliginin Al1 Sinyal Araligi parametresinin
%50'sinin altindadir. dogru ayarlandigindan emin olun.
Kontrol kablosu arizali veya
gevsek.
Sinyal kaynaginda hata.
51 1051 Cihaz harici hatasi P3.5.1.11 veya P3.5.1.12 Bu, kullanici tanimli hatadir.

parametresiyle belirlenen
dijital giris sinyali etkinlesti-
rildi.

Dijital girisleri ve sematikleri kon-
trol edin.
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Kimligi
52 1052 Tus takimi iletisim Kontrol paneli ve siiriicl Kontrol paneli baglantisini ve varsa
hatasi arasindaki baglanti arizali. kontrol paneli kablosunu kontrol
1352 edin.
53 1053 Haberlesme iletisim  [Haberlesme ydneticisi ve Kurulum ve haberlesme yonetici-
hatasi haberlesme karti arasindaki |sini kontrol edin.
veri baglantisi arizalidir.
54 1354 Yuva A hatasi Arizali secenek karti veya Motor kartini ve yliki kontrol edin.
yuva En yakin dagiticidan talimatlar
1454 Yuva B hatasi isteyin.
1554 Yuva C hatasi
1654 Yuva D hatasi
1754 Yuva E hatasi
57 1057 Tanimlama Tanimlama calistirmasinda | Motorun siiriiclye bagl
hata olustu. oldugundan emin olun.
Motor saftinda yik olmadigindan
emin olun.
Tanimlama calistirmasi tamamlan-
madan baslatma komutunun kaldi-
rilmayacagindan emin olun.
63 1063 Hizli Durdurma hatasi |Hizli durdurma islevi etkin-  |Hizli durdurma etkinlestirme nede-
lestirildi nini bulun. Bulduktan sonra dizel-
1363 Hizli Durdurma tin. Hatayi sifirlayin ve siriciyu
alarmi yeniden baslatin.
P3.5.1.26 parametresine ve hizli
durdurma parametrelerine bakin.
65 1065 PC iletisim hatasi PC ile slirlict arasindaki Kurulumu, PC ve siiriici arasin-
veri baglantisi arizali daki kablo ve terminalleri kontrol
edin.
66 1366 Termistor girisi 1 Motor sicakligi artt. Motor sogutma ve yiki kontrol
hatasi edin.
Termistor baglantisini kontrol edin.
1466 Termistor girisi 2 Termistor girisi kullanilmiyorsa
hatasi kisa devre yaptirilmasi gerekir.
En yakin dagiticidan talimatlari
1566 Termistor girisi 3 isteyin.
hatasi
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Zzaman asimi

Yumusak doldurma isle-
vinde zaman asimi vardir.
Siricd, slrec degerine
belirlenen zamanda ulasa-
madi.

Kirilan borudan kaynaklani-
yor olabilir.

68 1301 Bakim sayaci 1 alarmi | Bakim sayaci degeri alarm Gerekli bakimi yapin. Sayaci sifirla-
limitinin tzerinde. yin. B3.16.4 veya P3.5.1.40 parame-
trelerine bakin.
1302 Bakim sayaci 1 hatasi |Bakim sayaci degeri hata
limitinin Uzerinde.
1303 Bakim sayaci 2 alarmi | Bakim sayaci degeri alarm
limitinin Uzerinde.
1304 Bakim sayaci 2 hatasi |Bakim sayaci degeri hata
limitinin Uzerinde.
69 1310 Haberlesme iletisim Degerlerin Haberlesme Haberlesme Verilerini Esleme
hatasi Sireci Veri Cikisina eslen- menustndeki parametreleri kon-
mesi icin kullanilan kimlik trol edin.
numarasi gecerli degil.
1311 1 veya daha fazla deger, Deger tiri belirtilmemis. Haber-
Haberlesme Siireci Veri lesme Verilerini Esleme menisiin-
Cikisticin donlstirilemez. |deki parametreleri kontrol edin.
1312 Haberlesme Siireci Veri Haberlesme Verilerini Esleme
Cikisi (16-bit) degeri esleme |menisiindeki parametreleri kon-
ve donlistirme sirasinda trol edin.
tasma meydana geldi.

76 1076 Baslatma engellendi |Baslatma komutu, ilk bas- Dogru calismayi baslatmak icin
latmada motorun yanlistikla |sirucuyd sifirlayin. Parametre
yonunin degismesini onle-  |ayarlari siriicliniin yeniden basla-
mek icin bloke edilir. tilmasinin gerekli olup olmadigini

belirtir.

77 1077 >5 baglanti 5'ten fazla etkin haberlesme |5 etkin baglantiyi koruyun. Diger
veya PC araci baglantilari baglantilar ¢cikarin.
vardir. Yalnizca 5 baglantiyi
ayni anda kullanabilirsiniz.

100 1100 Yumusak doldurma PID denetleyicisindeki Stureci kontrol edin.

M3.13.8 menisilindeki parametre-
leri kontrol edin.
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Kimligi
101 1101 Geribildirim denetimi |PID denetleyicisi: Geribildi- |[Slreci kontrol edin.
hatasi (PID1) rim degeri denetim limitleri- [Parametre ayarlarini, denetim
nin (P3.13.6.2 ve P3.13.6.3)  |limitlerini ve ertelemeyi kontrol
ve ayarlanmissa, erteleme- [edin.
nin (P3.13.6.4) disindadir.
105 1105 Geribildirim denetimi |Harici PID denetleyicisi:
hatasi (ExtPID) Geribildirim degeri denetim
limitlerinin (P3.14.4.2 ve
P3.14.4.3) ve ayarlanmissa,
ertelemenin (P3.14.4.4)
disindadir.
109 1109 Giris basinci denetimi | Giris basinci denetim sinyali [Sireci kontrol edin.
(P3.13.9.2) alarm limitinin M3.13.9 menisiindeki parametre-
(P3.13.9.7) altindadir. leri kontrol edin.
Giris basinci sensori ve baglantila-
1409 Giris basinci denetim sinyali | rini kontrol edin.
(P3.13.9.2) hata limitinin
(P3.13.9.8) altindadir.

111 1315 Sicaklik hatasi 1 1 veya daha fazla sicaklik Sicaklik artisinin nedenini bulun.
giris sinyali (P3.9.6.1 para- | Sicaklik sensoriini ve baglantila-
metresinde belirlenen) rini kontrol edin.
alarm limitinin (P3.9.6.2) Sensor bagli degilse sicaklik girisi-
lizerinde. nin bagli oldugundan emin olun.

Daha fazla bilgi icin secenek karti
1316 1 veya daha fazla sicaklik kilavuzuna bakin.
giris sinyali (P3.9.6.1 para-
metresinde belirlenen) hata
limitinin (P3.9.6.3) lizerinde.

112 1317 Sicaklik hatasi 2 1 veya daha fazla sicaklik
giris sinyali (P3.9.6.5 para-
metresinde belirlenen) hata
Llimitinin (P3.9.6.6) lzerinde.

1318 1 veya daha fazla sicaklik
giris sinyali (P3.9.6.5 para-
metresinde belirlenen) hata
limitinin (P3.9.6.7) lizerinde.

113 1113 Pompa calisma Coklu Pompa sisteminde, Gerekli bakim islemlerini gercek-

zamani pompa calisma zamani lestirin, calisma zamani sayacini
sayaclarindan biri veya bir- | sifirlayin ve alarmi sifirlayin.
kaci kullanici tarafindan Pompa calisma zamani sayaclarina
tanimlanan alarm limitinin bakin.
tzerinde.

113 1313 Pompa calisma Coklu Pompa sisteminde, Gerekli bakim islemlerini gercek-

zamani pompa calisma zamani lestirin, calisma zamani sayacini
sayaclarindan biri veya bir- | sifirlayin ve alarmi sifirlayin.
kaci kullanici tarafindan Pompa calisma zamani sayaclarina
tanimlanan alarm limitinin bakin.
Uzerinde.
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I_-Iat_av_ Hata adi Olasi nedeni Bir hata nasil diizeltilir?
Kimligi
300 700 Desteklenmemis Uygulama uyumlu degil Uygulamayi degistirin.
(desteklenmez).
701 Secenek karti veya yuva Secenek kartini cikarin.
uyumlu degil (desteklen-
mez).
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12 EK1

12.1 FARKLI UYGULAMALARDAKI PARAMETRELERIN VARSAYILAN DEGERLERI

Tablodaki sembollerin aciklamasi

A = Standart uygulama

B = HVAC uygulamasi

C = PID kontroli uygulamasi

D = Coklu pompa (tekli siiriicti) uygulamasi
E = Coklu Pompa (coklu siiriicti) uygulamasi
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Tab. 118: Farkli uygulamalardaki parametrelerin varsayilan degerleri

Parametre

Varsayilan

Birim |Kimlik

Aciklama

P3.2.1 Uzak Kontrol 0 0 0 0 0 172 0 = G/C Kontroli
Yeri
P3.2.2 Yerel/Uzak 0 0 0 0 0 211
0 = Uzak
P3.2.6 G/C A Mantig 2 2 2 0 0 300
ileri-Geri
2 = Ileri-Geri
(kenar)
P3.2.7 G/C B Mantigi 2 2 2 2 2 363
2 = leri-Geri
(kenar)
P3.3.1.5 G/C A Referans |6 6 7 7 7 117
Secimi 6= Al +AI2
7=PID
P3.3.1.6 G/C B Referans |4 4 4 4 4 131
Secimi 4=Al
P3.3.1.7 Tus Takimi 2 2 2 2 2 121
Referans Secimi 2 = Tus Takimi
Referansi
P3.3.1.10 Haberlesme 3 3 3 3 3 122
Referansi 3= Haber[e$me
Secimi
P3.3.3.1 Onceden Ayar- 0 0 0 0 0 182
lanmis Frekans 0 = ikili Kodlu
Modu
P3.3.3.3 Onceden Ayar- 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 Hz 105
lanmis Frekans
1
P3.3.3.4 Onceden Ayar- 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 Hz 106
lanmis Frekans
2
P3.3.3.5 Onceden Ayar- |20.0 [20.0 [20.0 |20.0 [20.0 Hz 126
lanmis Frekans
3
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Tab. 118: Farkli uygulamalardaki parametrelerin varsayilan degerleri

Parametre VELEEWILED Birim |Kimlik [Aciklama

P3.3.6.1 Bosaltma Refe- |0 0 0 0 101 532
ransini Etkinles-
tir

P3.3.6.2 Bosaltma Refe- |0 0 0 0 101 530
ransi

P3.3.6.4 Yavas Hareket 0.0 0.0 0.0 0.0 50.0 |Hz 1239
Referansi 1

P3.3.6.6 Yavas Hareket 10.0 |[10.0 |[10.0 [10.0 |3.0 sn 1257
Rampasi

P3.5.1.1 Kontrol Sinyali 1 [100 100 100 100 100 403
A

P3.5.1.2 Kontrol Sinyali 2 101 101 0 0 0 404
A

P3.5.1.4 Kontrol Sinyali 1 |0 0 103 101 0 423
B

P3.5.1.7 G/C B Kontrol 0 0 105 102 0 425
Gucl

P3.5.1.8 G/C B Referans |0 0 105 102 0 343
Gucl

P3.5.1.9 Haberlesme 0 0 0 0 0 411

Kontrol Glci

P3.5.1.10 Tus Takimi Kon- |0 0 0 0 0 410
trol Guci

P3.5.1.11 Harici Hata 102 102 101 0 105 405
(Kapali)

P3.5.1.13 Hata Sifirlama 105 105 102 0 103 414
(Kapali)

P3.5.1.21 On Ayar Frekans |103 103 104 0 0 419
Secimi 0

P3.5.1.22 On Ayar Frekans |104 104 0 0 0 420
Secimi 1

P3.5.1.23 On Ayar Frekans |0 0 0 0 0 421
Secimi 2

P3.5.1.31 PID Ayar Nok- 0 0 0 0 102 1047
tasi Secimi
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Tab. 118: Farkli uygulamalardaki parametrelerin varsayilan degerleri

Parametre

Varsayilan

Birim |Kimlik

Aciklama

P3.5.1.35 DI Yavas Hare- |0 0 0 0 101 532
ket Etkinlestir
P3.5.1.36 Bosaltma Refe- |0 0 0 0 101 530
ransi Etkinles-
tirme
P3.5.1.42 Pompa 1 0 0 0 103 0 426
Baglantisi
P3.5.1.43 Pompa 2 0 0 0 104 0 427
Baglantisi
P3.5.1.44 Pompa 3 0 0 0 105 0 428
Baglantisi
P3.5.2.1.1 Al1 Sinyal 100 100 100 100 100 377
Secimi
P3.5.2.1.2 Al1 Filtre Sire 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 sn 378
P3.5.2.1.3 Al1 Sinyali 0 0 0 0 0 379
Araligi 0=0..10V/0..20
mA
P3.5.2.1.4 Al1 Ozel Min. 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 380
P3.5.2.1.5 Al1 Ozel Maks. 100.0 [100.0 [100.0 [100.0 [100.0 381
P3.5.2.1.6 Al1 Sinyal 0 0 0 0 0 387
Cevirme
P3.5.2.2.1 Al2 Sinyal 101 101 101 101 101 388
Secimi
P3.5.2.2.2 Al2 Filtre Sire 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 sn 389
P3.5.2.2.3 Al2 Sinyali 1 1 1 1 1 390
Araligi 1=2.10V/4..20
mA
P3.5.2.2.4 Al2 Ozel Min 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 391
P3.5.2.2.5 Al2 Ozel Maks 100.0 [100.0 [100.0 [100.0 [100.0 392
P3.5.2.2.6 Al2 Sinyal 0 0 0 0 0 398
Cevirme
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Tab. 118: Farkli uygulamalardaki parametrelerin varsayilan degerleri

Parametre

Varsayilan

Birim |Kimlik

Aciklama

P3.5.3.2.1 RO1 islevi 2 2 2 49 2 11001
2 = Calistir
P3.5.3.2.4 RO2 Islevi 3 3 3 50 3 11004
3 =Hata
P3.5.3.2.7 RO3 islevi 1 1 1 51 1 11007
1 =Hazir
P3.5.4.1.1 AO1 islevi 2 2 2 2 2 10050
2 = Cikis Fre-
kansi
P3.5.4.1.2 AO1 Filtre 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 sn 10051
Siresi
P3.5.4.1.3 AO1 Min Sinyal |0 0 0 0 0 10052
P3.5.4.1.4 AO1 Min. Olcek (0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 10053
P3.5.4.1.5 AO1 Maks. 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 10054
Olcek
P3.10.1 Otomatik Hata 0 0 1 1 1 731
Silme 0 = Devre disi
1 = Etkin
P3.13.2.5 PID Ayar Nok- 0 0 0 0 102 1047
tasi Secimi
P3.13.2.6 PID Ayar Nok- - - 1 1 1 332
tasi Kaynag 1 1 = Tus Takimi
Ayar Noktasi 1
P3.13.2.10 PID Ayar Nok- - - - - 2 431
tasi Kaynagi 2 2 =Tus Takimi
Ayar Noktasi 2
P3.13.3.1 PID Geribildirim |- - 1 1 1 333
islevi
P3.13.3.3 PID Geribildirim |- - 2 2 2 334
Kaynagi
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Tab. 118: Farkli uygulamalardaki parametrelerin varsayilan degerleri

Parametre VELEEWILED Birim |Kimlik [Aciklama

P3.15.1 Coklu Pompa - - - 0 2 1785
Modu

P3.15.2 Pompa Sayisi 1 1 1 3 3 1001

P3.15.5 Pompa Baglan- |- - - 1 1 1032
tisi

P3.15.6 Otomatik - - - 1 1 1027
degistirme

P3.15.7 Otomatik Olarak |- - - 1 1 1028
Degistirilen
Pompalar

P3.15.8 Otomatik - - - 48.0 ]48.0 1029
Degistirme
Araligi

P3.15.11 Otomatik - - - 25.0 [50.0 Hz 1031
Degistirme Fre-
kans Limiti

P3.15.12 Otomatik - - - 1 3 1030
Degistirme
Pompa Limiti

P3.15.13 Bant genisligi - - - 10.0 100 |% 1097

P3.15.14 Bant Genisligi - - - 10 10 sn 1098
Erteleme

P3.15.15 Sabit Uretim - - - - 100.0 |% 1513
Hizi

P3.15.16 Calisan Pompa |- - - 3 3 1187
Siniri

P5.7.1 Zaman asimi 5 5 5 5 5 min 804
siresi

P5.7.2 Varsayilan Sayfa |4 5 4 4 4 2318

4 = Coklu monitor
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