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TEAVE JUHENDI KOHTA

Juhendi autorioigus kuulub ettevottele Vacon Plc. Koik oigused kaitstud.

See kasutusjuhend sisaldab teavet Vacon®-i vahelduvvooluajami funktsioonide ja ajami
kasutamise kohta. Kasutusjuhend on sarnase llesehitusega nagu ajami menii (peatikid 1
ja 4-8).

1. peatiikk. Kaivitamise kiirjuhend

Kuidas alustada juhtpaneeli kasutamist.

2. peatiikk. Viisardid

» Rakenduskonfiguratsiooni valimine.
* Rakenduse kiire seadistamine.
» Erinevad rakendused koos naidetega.

3. peatiikk. Kasutajaliidesed
» Ekraanitiibid ja kuidas kasutada juhtpaneeli.

 Personaalarvuti tooriist Vacon Live.
 Fieldbusi funktsioonid.

4. peatiikk. Jalgimismentiiii

» Jalgimisvaartuste andmed.

5. peatiikk. Parameetrimeniii

* Ajami koikide parameetrite loend.
. peatiikk. Diagnostikameniiii
. peatiikk. 1/0 ja riistvara meniiii

. peatiikk. Kasutaja seaded, lemmikud ja kasutaja taseme meniiiid

NV 00 N o

. peatiikk. Jalgimisvaartuste kirjeldused

10. peatiikk. Parameetrite kirjeldused
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* Kuidas kasutada parameetreid.
» Digitaal- ja analoogsisendi programmeerimine.
* Rakenduste eriomased funktsioonid.

11. peatiikk. Vigade jdlgimine
* Vead ja nende pohjused.
* Vigade lahtestamine.

12. peatiikk. Lisa

« Rakenduste erinevate vaikevaartuste andmed.

See kasutusjuhend sisaldab arvukalt parameetrite tabeleid. Tabelite moistmiseks on lisatud
vastavad juhised.

R_&8 9% %R KX

Index Parameter ax Unit Default | ID Description

G-

A. Parameetri asukoht mentds, st F. Tehases seadistatud vaartus.
parameetri number. G. Parameetri ID-number.

B. Parameetri nimi. H. Parameetri vaartuste ja/voi funktsiooni

C. Parameetri miinimumvaartus. lihikirjeldus.

D. Parameetri maksimumvaartus.

E. Parameetri vaartuse mootuhik.

Mootihikut naidatakse siis, kui see on
olemas.
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Kui kuvatakse stiimbol, leiate parameetri
kohta lisateavet peatiikist ,Parameetrite
kirjeldused”.

Vacon®-i vahelduvvooluajami funktsioonid
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lga protsessi jaoks saab valida sobiva rakenduse: standardne, HVAC, PID juhtimine,
multipump (Uksikajam) véi multipump (multiajam). Ajam teostab automaatselt méned
vajalikud seadistamised, muutes kasutuselevotu lihtsaks.

Esmase kaivitamise ja tulekahjureZiimi viisardid.

lga rakenduse viisardid: standardne, HVAC, PID juhtimine, multipump (lksikajam] ja
multipump (multiajam).

Nupp FUNCT, millega saab holpsalt vahetada kohaliku juhtimiskoha ja kaugjuhtimiskoha
vahel. Kaugjuhtimiskohaks voib olla I/0 voi fieldbus. Kaugjuhtimiskoha saab valida
parameetriga.

8 eelseadistatud sagedust.

Mootori potentsiomeetri funktsioonid.

Loputusfunktsioon.

2 programmeeritavat rambi aega, 2 jarelevalvet ja 3 keelatud sageduste vahemikku.
Sunnitud seiskumine.

Kontroll-leht koige olulisemate vaartuste kiireks kasitsemiseks ja jalgimiseks.
Fieldbusi andmete kaardistamine.

Automaatne lahtestamine.

Erinevad eelsoojendusreziimid kondensatsiooniprobleemide valtimiseks.
Maksimaalne valjundsagedus 320 Hz.

Reaalajas kella ja taimeri funktsioonid (vajalik on lisavarustusse kuuluva patarei
olemasolu). Ajami erinevate funktsioonide kasutamiseks saab programmeerida 3
ajakanalit.

Saadaval on valine PID kontroller. Seda saab kasutada naiteks vahelduvvooluajami
sisendi/valjundiga ventiili requleerimiseks.

Unereziim, mis lilitab energia sdastmiseks ajami automaatselt sisse ja vélja.
2-tsooniline PID kontroller 2 erineva tagasisidesignaaliga: minimaalne ja maksimaalne
juhtimine.

PID kontrolleri 2 seadepunkti allikat. Valiku saab teostada digitaalsisendiga.

PID seadepunkti voimenduse funktsioon.

Edasiside funktsioon, mis parendab reageerimist protsessi muutustele.

Protsessi vaartuse jarelevalve.

Uksikajamiga ja multiajamiga siisteemide multipumba juhtimine.

Multiajamiga slisteemi reziimid Multimaster ja Multifollower.

Multipumba siisteem, mis kasutab pumpade automaatvahetuseks reaalajas kella.
Hoolduse loendur.

Pumba juhtimisfunktsioonid: primingu pumba juhtimine, dzoki pumba juhtimine, pumba
laba automaatne puhastamine, pumba sisendsurve jarelevalve ja kiilmakaitse
funktsioon.
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1

1.1

KIIRSEADISTUSE JUHEND

JUHTPANEEL JA KLAHVISTIK

Juhtpaneel toimib liidesena vahelduvvooluajami ja kasutaja vahel. Juhtpaneeli abil saate
juhtida mootori kiirust ja jalgida vahelduvvooluajami olekut. Samuti saate seadistada
vahelduvvooluajami parameetreid.

Fig. 1: Klahvistiku nupud

A.

1.2

Nupp BACK/RESET (tagasi/léhtesta).
Selle nupu abil saab liikuda mentides,
valjuda redigeerimisreziimist, lahtestada
vigu.

Noolenupp ULES. Selle nupu abil saab
mendid tlespoole kerida ja vaartust
suurendada.

Nupp FUNCT. Selle nupu abil saab
muuta mootori poorlemissuunda,
siseneda kontroll-lehele ja muuta
juhtimiskohta. Lisateabe saamiseks vt
3.3.3 Nupp FUNCT.

KUVAD

nmo

Noolenupp PAREMALE.

Nupp START.

Noolenupp ALLA. Selle nupu abil saab
menuid allapoole kerida ja vaartust
vahendada.

Nupp STOPP.

Noolenupp VASAKULE. Selle nupu abil
saab lilgutada kursorit vasakule.
Nupp OK. Selle nupu abil saab liikuda
aktiivsele tasemele voi elemendile voi
noustuda valikuga.

Leidub 2 tuiupi kuvasid: graafiline kuva ja tekstikuva. Juhtpaneelil on alati Ghesugune
klahvistik ja Uhesugused nupud.

Ekraanil naidatakse jargmisi andmeid.
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Mootori ja ajami vead.
Teie asukoht meniipuus.
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PP PP @

STOP|Cj| READY| / |’ 10

Maln Menu

Qu1ck Setup /©

Mon1t

EII (5 )
= Parameters
li] (12 )

Fig. 2: Graafiline kuva

A. Esimene olekuvali: PEATAMINE/ E. Juhtimiskoha vali: PC/IO/KLAHVISTIK/
KAITAMINE FIELDBUS
B. Mootori poorlemissuund F. Asukoha vali: parameetri ID-number ja
C. Teine olekuvali: VALMIS/MITTEVALMIS/ praegune asukoht meniiis
VIGA G. Aktiveeritud rihm voi element
D. Alarmivali: ALARM/- H. Elementide arv konealuses rithmas
oy
READY  RUN STOP  ALARM  FAULT

A A
NINEED /©

M |
m 1 e

FWD REV 110 KEYPAD BUS

®

Fig. 3: Tekstikuva. Kui tekst on kuvamiseks liiga pikk, keritakse seda ekraanil automaatselt.

A. Oleku naidikud D. Praegune asukoht menddus

B. Alarmi- ja veanaidikud E. Juhtimiskoha naidikud

C. Praeguse asukoha rihma voi elemendi F. Poorlemissuuna naidikud
nimi

1.3 ESMANE KAIVITAMINE

Ajami toite sisselulitamisel alustab to6d kaivitusviisard.
Kaivitusviisard palub teil sisestada vajalikud andmed, et ajam saaks protsessi juhtida.
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1 Keele valikud (P6.1) Valik erineb iga keelepaketi puhul
Suveaeg* (P5.5.5)
Venemaa
2 USA
EL
OFF (VALJAS)
3 Aeg* (P5.5.2) hh:mm:ss
4 Aasta* (P5.5.4) aaaa
5 Kuupaev* (P5.5.3) pp.kKk.
* Need sammud kuvatakse, kui on paigaldatud patarei
Kaivitada kaivitusviisard?
6 Jah
Ei

Valige Jah ning vajutage nuppu OK. Valides Ei lahkub vahelduvvooluajam kaivitusviisardist.
Parameetri vaartuste kasitsi seadistamiseks valige Ei ning vajutage nuppu OK.

Valige rakendus (P1.2 Rakendus, 1D212)
Standardne

HVAC

PID juhtimine
Multipump (iksikajam)
Multipump (multiajam)

7. sammuga valitud rakenduse viisardiga jatkamiseks valige Jah ning vajutage nuppu OK.
Rakenduste viisardite kirjeldusi vt 2 Viisardid.

Kui valite Ei ja vajutate nuppu OK, peatub kaivitusviisard ning teil tuleb koik parameetri
vaartused valida kasitsi.

Kaivitusviisardi taaskaivitamiseks on 2 voimalust. Liikuge parameetrile P6.5.1 Taasta
tehaseseaded voi parameetrile B1.1.2 Kaivitusviisard. Seejarel maarake vaartuseks
Aktiveerimine.

1.4 RAKENDUSTE KIRJELDUSED

Ajamile rakenduse valimiseks kasutage parameetrit P1.2 (Rakendus). Parameetri P1.2
muutumisel omistatakse kohe rihmale parameetritele nende eelhaalestatud vaartused.

1.4.1 STANDARDNE NING KUTE-VENTILATSIOON-OHKJAHUTUSE (HVAC) RAKENDUS
Kasutage rakendusi Standardne ning HVAC nt pumpade voi ventilaatorite juhtimiseks.
Ajamit saab juhtida klahvistikuga, fieldbusiga v&i I/0 terminaliga.

Kui juhite ajamit I/0 terminaliga, on sageduse referentssignaal Ghendatud Al1-ga (0...10 V)
voi Al2-ga (4...20 mA). Uhenduse maarab signaali tlilip. Saadaval on ka 3 eelhdalestatud
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sageduse referentsi. Eelhaalestatud sageduse referentsid saab aktiveerida Dl4-ga ja DI5-ga.
Ajami kaivitamise ja peatamise signaalid on Ghendatud DI1-ga (kaivitamine edasisuunas] ja
DI2-ga (kdivitamine tagasisuunas).

Koikides rakendustes saab kaiki ajami valjundeid vabalt konfigureerida. Tavalisel I/0 paneelil
on 1 analoogvaljund (véljundsagedus]) ja 3 releevaljundit (kaitamine, viga, valmis).

Parameetrite kirjeldusi vt 10 Parameetrite kirjeldused.
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Standardne sisend-/valjundkilp
Terminal | Signaal | Kirjeldus |
_r’(\— 7] 1 || +10V etalon | | Etalonvaljund | |
LA
|
\
Referents- | — | 2 All+ Analoogsisend 1 +
potentsio- Sageduse referents
rlnee::Ltger I (vaikimisi 0...10 V)
3 All- Analoogsisend 1 -
4 AI2+ Analoogsisend 2 + Sageduse referents
(vaikimisi 4...20 mA)
5 Al2- Analoogsisend 2 -
o 6 | [ 24V valjunde | [24 V lisapinge || |
E . | 7 | | GND o | |Sisendi/véljundi maandus | | |
Lol {8 |[bn1 | [Digitaalsisend 1 | [ Algusest edasi |
boonl oo {9 |[b12 | [Digitaalsisend 2 | [ Algusest tagasi |
Lol {10]|[DI3 | [Digitaalsisend 3 | [ Valine rike |
5 [ 11 ][ cMm ® | | |Uhine DI1-DI6 jaoks] | | *)
E | 12 || 24 v valjun® | [24 V lisapinge il |
E R —— -I 13 | | GND o | |Sisendi/véljundi maandus | | |
E L : DI4 Sagedusetalon
Looo” [ 14 DI4 Digitaalsisend 4 Avatud [Avatud | Analoogsisend 1
\ | Suletud |Avatud | eelhaslestatud sagedus 1
1 e Avatud [Suletud | eelhsslestatud sagedus
LT L E_ S _| 15 | | DI5 | | Digitaalsisend 5 | Suletud |Sulotud | ehsesated sepeces o
E.___/’ ___:------I 16 | | DI6 | |Digitaa|sisend 6 | | Rikke lahtestamine |
1 I o
: ! 17 || CM ® Uhine DI1-DI6 jaoks | *)
i L~ ! 1s
Loy . Nombe - ~| 18 | AO1+ Analoogvaljund 1 + Valjundsagedus
AL (0...20 mA)
N i I £ AO1- ® | |Analoogvaljund 1 -
1 1
' 1
E 30 +24Vin 24 V lisasisendpinge
\ 1
X A RS485 Jadasiin, negatiivne Modbus RTU,
H 1
' ! B RS485 Jadasiin, positiivne N2, BACnet
. I
' 6os | 21 | | RO1/1 NC jReleevéljund 1
! boo--o 22 | [ RO1/2 CM TOOS
@* ------- 23 | | RO1/3 NO —
! 1
' ! 24 RO2/1 NC Releevaljund 2
! | jun
X RIKE Lo o] 25 RO2/2 CM 7 RIKE
1
-- —@ ———————— 26 RO2/3 NO —
32 RO3/2 CM Releevaljund 3 **
03/2 ¢ — ) VALMIS )
33 RO3/3 NO .

Fig. 4: Standardse ning HVAC rakenduste vaikimisi juhtiihendused

* = Digitaalsisendid saab maandusest isoleerida DIP-Llilitiga.
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** = Kui kasutatakse valikukoodi +SBF4, asendab termistori sisend releevaljundit 3. Vt:
Paigaldusjuhend.

Al2

[T

DIO's

O|lkion
S

GN

[EniEn IR )]
DDDDD

Fig. 5: Kiipliliti

A. Digitaalsed sisendid
B. Ujuv

Tabel 2: M1.1 Viisardid

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

0 = mitte aktiveerida
1 = aktiveerida

1.1.1 Kaivitusviisard 0 1 0 1170
Valik Aktiveerida kaivi-
tab kaivitusviisardi (vt:
Tabel 1 Kaivitusviisard).

Valik Aktiveerida kaivi-

Tulekahjureziimi vii- tab tulekahjureziimi
sard 0 ! 0 1672 viisardi (vt: 2.6 Tulekah-

jureZiimi viisard).
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VACON - 17

Tabel 3: M1 Kiirseadistus

Register

Parameeter

Vaikimisi

Kirjeldus

Rakendus

212

0 = standardne
1=HVAC

2 = PID juhtimine

3 = multipump (iiksika-
jam)

4 = multipump (multia-
jam)

Minimaalne sage-
duse referents

0.00

P1.4

Hz

0.0

101

Minimaalne lubatud
sageduse referents.

Maksimaalne sage-
duse referents

P1.3

320.0

Hz

50.0/
60.0

102

Maksimaalne lubatud
sageduse referents.

Kiirendusaeg 1

0.1

3000.0

5.0

103

Maarab ajaperioodi,
mis on vajalik valjund-
sageduse tousmiseks
0-sageduselt maksi-
mumsagedusele.

Aeglustusaeg 1

0.1

3000.0

5.0

104

Maarab ajaperioodi,
mis on vajalik valjund-
sageduse langemiseks
maksimumsageduselt
0-sagedusele.

Mootori voolupiirang

[H*0,1

Varieerub

107

Maksimaalne mootori
vool vahelduvvooluaja-
mist.

Mootori tiitp

650

0 = induktsioonmootor
1 = pisimagnetmootor

Mootori nominaal-
pinge

Variee-
rub

Variee-
rub

Varieerub

110

Selle vaartuse Un
leiate mootori andme-
sildilt.

MARKUS!

Tehke kindlaks, kas
mootoril on deltal-
hendus voi tahtihen-
dus.

1.10

Mootori nominaalsa-
gedus

8.0

320.0

Hz

50/ 60

m

Selle vaartuse fn leiate
mootori andmesildilt.

Mootori nominaalkii-
rus

24

19200

p/min

Varieerub

112

Selle vaartuse nn leiate
mootori andmesildilt.
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Tabel 3: M1 Kiirseadistus

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

112 Mootori nominaal- IH* 0,1 IH* 2 A Varieerub 113 Selle vgartuse |n. Le.|ate
vool mootori andmesildilt.

Mootori Cos Phi 0.30 100 Varieerub 120 Selle vaartuse leiate

113 (véimsusfaktor) mootori andmesildilt.

Ajam leiab minimaalse
mootori voolu, et tarvi-
tada vahem energiat ja
vahendada mootori
mira. Kasutage seda
Energia qptimeeri- 0 1 0 666 fun.k.tsiooni nt ventilaa-

mine tori ja pumba protses-
side puhul.

1.14

0 = keelatud
1 = lubatud

|dentifitseerimiskaivi-
tus arvutab voi moodab
mootori parameetrid,
mis on vajalikud moo-
tori ja kiiruse tdhusaks
juhtimiseks.

1.15 Identifitseerimine 0 2 0 631
0 = tegevust pole

1 = seisuajal
2 = podrlemisega

Enne identifitseerimis-
kaivituse alustamist

tuleb maarata mootori
nimesildi parameetrid.

1.16 Kaivitusfunktsioon 0 1 0 505 0 = rambiga
1 = lendkaivitus

1.17 Peatamisfunktsioon 0 1 0 506 0 = vabakaik
1 =rambiga

11g | Automaatne lahtes- 0 1 0 731 |0 = keelatud

tus 1 = lubatud
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Tabel 3: M1 Kiirseadistus

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

0 = tegevust pole
1=alarm

119 Reaktsioon valisele 0 3 2 701 2 =viga [sei;kamipe

veale vastavalt seiskamisre-

Ziimile)

3 =viga (seiskamine

laskumisega)

0 = tegevust pole
1=alarm
2 = alarm + eelhaéles-
tatud vea sagedus

. (P3.9.1.13)
1.20 Reaktsioon veale Al 0 5 0 700 3 =alarm + eelmine
madal

sagedus

4 = viga (seiskamine
vastavalt seiskamisre-
Ziimile)
5 = viga (seiskamine
laskumisega)

Kaugjuhtimiskoha (kai-
vitamine/seiskamine)
valik.

1.21 Kaugjuhtimiskoht 0 1 0 172
0 =1/0 juhtimine

1 = fieldbusiga juhti-
mine
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Tabel 3: M1 Kiirseadistus

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

Sageduse referentsial-
lika valik, kui juhtimis-
kohaks on I/0 A.

0 = personaalarvuti
1 = eelhaalestatud
sagedus 0
2 = klahvistiku refe-
rents
3 =Fieldbus
4=Al
5=AI2
5= Al1+AI2
7 = PID referents
0 20 5 117 | 8 = mootori potentsio-
meeter
11 = plokk 1 valjas
12 = plokk 2 véljas
13 = plokk 3 valjas
14 = plokk 4 valjas
15 = plokk 5 valjas
(
L
L
(
(

I/0 juhtimise refe-

1.22 rentsi A valik

16 = plokk 6 valjas
17 = plokk 7 valjas
18 = plokk 8 véljas
19 = plokk 9 véljas
20 = plokk 10 valjas

Parameetriga 1.2 sea-
distatud rakendus
annab vaikevaartuse.

Sageduse referentsial-
Klahvistiku juhtimise 0 20 1 121 lika valik, kui juhtimis-
referentsi valik kohaks on klahvistik.

Vt P1.22.

1.23

Sageduse referentsial-
Fieldbusiga juhtimise lika valik, kui juhtimis-
referentsi valik 0 20 2 122 kohaks on fieldbus.

Vt P1.22.

1.24

1.25 Al1 signaalivahemik 0 1 0 379 0=0..10V/0...20 mA
1=2..10V/4..20 mA

1.26 Al2 signaalivahemik 0 1 1 390 0=0..10V/0...20 mA
1=2.10V/4.20 mA

1.27 RO1 funktsioon 0 51 2 1101 [Vt P3.5.3.2.1

1.28 RO2 funktsioon 0 51 3 1104 [Vt P3.5.3.2.1

1.29 RO3 funktsioon 0 51 1 1107 [Vt P3.5.3.2.1
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Tabel 3: M1 Kiirseadistus

Register |Parameeter i Vaikimisi

1.30 AO1 funktsioon | 0 | 31 | | 2 | 10050 |Vt P3.5.4.11

Tabel 4: M1.31 standardne / M1.32 HVAC

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

Eelhislestatud sage- Valige eelhaalestatud

1.31.1 P1.3 P1.4 Hz 10.0 105 [sagedus digitaalsisen-
dus 1 .
diga Dl4.
Valige eelhadalestatud
131 [|Felhadlestatudsage- |, 4 P14 Hz 15.0 106 |sagedus digitaalsisen-
dus 2 .
diga DI5.
Valige eelhadlestatud
1313 Ee{haalijsj:t;d sage= | pr3 | piag Hz 20.0 126 |sagedus digitaalsisen-
diga Dl4 ja DIS.

1.4.2 PID JUHTIMISE RAKENDUS

PID juhtimise rakendust saab kasutada protsesside puhul, kus te juhite protsessi muutujat,
nt rohku, mootori kiiruse juhtimise teel.

Selles rakenduses konfigureeritakse ajami sisemine PID kontroller 1 seadepunktile ja 1
tagasisidesignaalile.

Kasutada saab 2 juhtimiskohta. Valige Dlé-ga juhtimiskoht A voi B. Kui aktiivne on
juhtimiskoht A, annab DI1 kaivitamise ja seiskamise kasklused ning PID kontroller annab
sageduse referentsi. Kui aktiivne on juhtimiskoht B, annab DI4 kaivitamise ja seiskamise
kasklused ning Al1 annab sageduse referentsi.

Koikides rakendustes saab kaiki ajami valjundeid vabalt konfigureerida. Tavalisel I/0 paneelil
on 1 analoogvaljund (véljundsagedus) ja 3 releevaljundit (kaitamine, viga, valmis).

Parameetrite kirjeldusi vt Tabel T Kaivitusviisard.
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Standardne sisend-/valjundkilp
Terminal |___Signaal _§ __ Kirjeldus |
_rk— 7] 1 || +10V etalon | | Etalonvaljund || |
Referents- L — 4
potentsio- | |\ i Koht A: PID seadi
A | —| 2 All+ Analoogsisend 1 + oht A: seadistus-
1..10 kQ punkt (referents) Koht
: _ I - = B: Sageduse referents
Kahejuhtmeline saatja 3 All- Analoogsisend 1 - (vaikimisi: 0...10 V)
T?gellk - _ 1 a4 AI2+ Analoogsisend 2 + PID tagasiside
vaartus (tegelik vaartus)
IEREE 5 Al2—- Analoogsisend 2 - (vaikimisi: 4...20 mA)
|
=O4kmi20mAl T 777 6 | | 24V valjundg | [24 V lisapinge | | |
I [ _.| 7 | | GND ® | |Sisendi/véljundi maandus | | |
| -7 T
T---"  —------- -I 8 | | DI1 | | Digitaalsisend 1 | KeodahtS'AS : Knaa'vs It(aEmIDlne:c rtroller)
| -7
U { o |[DI2 | [Digitaalsisend 2 | [ Valine rike |
Lom { 10 | | DI3 | [Digitaalsisend 3 | [ Rikke I&htestamine |
[ 11 || cM ® | | |Uhine DI1-DI6 jaoks| | | *)
. 112 |] 24vvalja @ | [24 V lisapinge | |
E r---- ‘I 13 | | GND [ ] | |Sisendi/v'aljundi maandus | | |
' . 1 me K .
R S, 14 || D14 Digitaalsisend 4 (aadise et Pa L
e I TR | [Digitaalsisend 5 || Eelhaslestatud sagedus 1|
Lo __-:------I 16 | | DI6 | |Digitaa|sisend 6 | | Juhtimiskoha A/B valimine|
1 1
5 : 17 | [cm ® Uhine DI1-DI6 jaoks | *)
' -— 1
," mA\\'_ -k----1 18 AO1+ Analoogvéljund 1 + Viljundsagedus
o T (0...20 mA)
Se_of-d---- 4 19 AO1-/GND ® | [Analoogvéljund 1 -
. 1
' ! . . .
E 30 +24Vin 24 V lisasisendpinge
1 1
E A RS485 Jadas.i.in, neg-a.t.iivne Modbus RTU
‘ ! B RS485 Jadasiin, positiivne
i | 21 | | RO1/1NC R 505
' e ! eleevaljund 1
+ TOOS ! L
: iy 22 RO1/2 CM j TOOS
@ ------- 23 | | RO1/3 NO —
! 1
' ! 24 RO2/1 NC Releevaljund 2
! | jun
, RIKE o] 25 | [ RO2/2 CM _/ RIKE
1
- - @ -------- 26 | | RO2/3 NO —
32 RO3/2 CM " Releevaljund 3
03/2 € vad VALMIS )
33 RO3/3 NO .

Fig. 6: PID juhtimise rakenduse vaikimisi juhtiihendused

* = Digitaalsisendid saab maandusest isoleerida DIP-Llilitiga.
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** = Kui kasutatakse valikukoodi +SBF4, asendab termistori sisend releevaljundit 3. Vt:
Paigaldusjuhend.

Al2

[T

DIO's

O|lkion
S

GN

[EniEn IR )]
DDDDD

Fig. 7: Kiipliliti
A. Digitaalsed sisendid
B. Ujuv

Tabel 5: M1.1 Viisardid

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

0 = mitte aktiveerida
1 = aktiveerida

1.1.1 Kaivitusviisard 0 1 0 1170 Valik Aktiveerida kaivi-

tab kaivitusviisardi (vt:
1.3 Esmane kéivita-
mine).

Valik Aktiveerida kaivi-

Tulekahjureziimi vii- tab tulekahjureziimi
sard 0 ! 0 1672 viisardi (vt: 2.6 Tulekah-

jureZiimi viisard).
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Tabel 6: M1 Kiirseadistus

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

0 = standardne
1.2 1=HVAC
2 = PID juhtimine

@ Rakendus 0 4 2 212 3 = multipump (iiksika-
jam)
4 = multipump (multia-
jam)
13 Minimaalne sage- 0.00 P14 Hy 0.0 101 Minimaalne lubatud
duse referents sageduse referents.
14 Maksimaalne sage- P13 3200 Hz 50.0/ 102 Maksimaalne lubatud
duse referents 60.0 sageduse referents.
Maarab ajaperioodi,
mis on vajalik valjund-
1.5 Kiirendusaeg 1 0.1 3000.0 s 5.0 103 |sageduse tousmiseks
0-sageduselt maksi-
mumsagedusele.

Maarab ajaperioodi,
mis on vajalik valjund-
1.6 Aeglustusaeg 1 0.1 3000.0 s 5.0 104 |sageduse langemiseks
maksimumsageduselt
0-sagedusele.

Maksimaalne mootori

1.7 Mootori voolupiirang | IH*0,1 IS A Varieerub 107  [vool vahelduvvooluaja-
mist.
1.8 Mootori tiilip 0 1 0 650 0 = induktsioonmootor

1 = pisimagnetmootor

Selle vaartuse Un
leiate mootori andme-

sildilt.
19 Mootorl.nomlnaal— Variee- | Variee- N Varieerub | 110 |MARKUS!
pinge rub rub
Tehke kindlaks, kas
mootoril on deltal-
hendus voi tahtihen-
dus.
Mootori nominaalsa- 50.0/ Selle vaartuse fn leiate
110 gedus 8.0 320.0 Hz 60.0 m mootori andmesildilt.
111 Mootori nominaalkii- 2% 19200 p/min | Varieerub 112 Selle vgartuse nr.1 lglate
rus mootori andmesildilt.
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Tabel 6: M1 Kiirseadistus

Register

Parameeter

Vaikimisi

Kirjeldus

1.12

Mootori nominaal-
vool

IH* 0,1

Varieerub

Selle vaartuse In leiate
mootori andmesildilt.

1.13

Mootori Cos Phi
(véimsusfaktor)

0.30

1.00

Varieerub

120

Selle vaartuse leiate
mootori andmesildilt.

1.14

Energia optimeeri-
mine

666

Ajam leiab minimaalse
mootori voolu, et tarvi-
tada vahem energiat ja
vahendada mootori
mira. Kasutage seda
funktsiooni nt ventilaa-
tori ja pumba protses-
side puhul.

0 = keelatud
1 = lubatud

1.15

|dentifitseerimine

631

|dentifitseerimiskaivi-
tus arvutab voi moodab
mootori parameetrid,
mis on vajalikud moo-
tori ja kiiruse tdhusaks
juhtimiseks.

0 = tegevust pole
1 = seisuajal
2 = podrlemisega

Enne identifitseerimis-
kaivituse alustamist

tuleb maarata mootori
nimesildi parameetrid.

1.16

Kaivitusfunktsioon

505

0 =rambiga
1 = lendkaivitus

1.17

Peatamisfunktsioon

506

0 = vabakaik
1 =rambiga

1.18

Automaatne ldhtes-
tus

731

0 = keelatud
1 = lubatud
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Tabel 6: M1 Kiirseadistus

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

0 = tegevust pole
1=alarm

119 Reaktsioon valisele 0 3 2 701 2 =viga [sei;kamipe

veale vastavalt seiskamisre-

Ziimile)

3 =viga (seiskamine

laskumisega)

0 = tegevust pole
1=alarm
2 = alarm + eelhaéles-
tatud vea sagedus

. (P3.9.1.13)
1.20 Reaktsioon veale Al 0 5 0 700 3 =alarm + eelmine
madal

sagedus

4 = viga (seiskamine
vastavalt seiskamisre-
Ziimile)
5 = viga (seiskamine
laskumisega)

Kaugjuhtimiskoha (kai-
vitamine/seiskamine)
valik.

1.21 Kaugjuhtimiskoht 0 1 0 172
0 =1/0 juhtimine

1 = fieldbusiga juhti-
mine
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Tabel 6: M1 Kiirseadistus

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

Sageduse referentsial-
lika valik, kui juhtimis-
kohaks on I/0 A.

0 = personaalarvuti
1 = eelhaalestatud
sagedus 0
2 = klahvistiku refe-
rents
3 =Fieldbus
4=Al
5=AI2
6 = Al1+AI2
7 = PID referents
1 20 6 117 | 8 = mootori potentsio-
meeter
11 = plokk 1 valjas
12 = plokk 2 véljas
13 = plokk 3 valjas
14 = plokk 4 valjas
15 = plokk 5 valjas
(
L
L
(
(

I/0 juhtimise refe-

1.22 rentsi A valik

16 = plokk 6 valjas
17 = plokk 7 valjas
18 = plokk 8 véljas
19 = plokk 9 véljas
20 = plokk 10 valjas

Parameetriga 1.2 sea-
distatud rakendus
annab vaikevaartuse.

Klahvistiku juhtimise Vt P1.22.

1.23 referentsi valik ! 20 1 121

Fieldbusiga juhtimise Vt P1.22.

1.24 referentsi valik ! 20 2 122

1.25 Al1 signaalivahemik 0 1 0 379 0=0..10V/0...20 mA
1=2..10V/4..20 mA

1.26 Al2 signaalivahemik 0 1 1 390 0=0..10V/0...20 mA
1=2.10V/4..20mA

1.27 RO1 funktsioon 0 51 2 11001 |Vt P3.5.3.2.1

1.28 RO2 funktsioon 0 51 3 11004 |Vt P3.5.3.2.1

1.29 RO3 funktsioon 0 51 1 11007 |Vt P3.5.3.2.1

1.30 AO01 funktsioon 0 31 2 10050 |Vt P3.5.4.1.1
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Tabel 7: M1.33 PID juhtimine

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

Kui parameetri vaartu-
seks on seadistatud
100%, pohjustab 10%
muutus vea vaartuses
kontrolleri valjundi
muutumise 10% vorra.

1.33.1 PID kasu 0.00 100.00 % 100.00 118

Kui see parameeter on
seadistatud 1,00
sekundile, pohjustab
1.33.2 PID Ghendamisaeg 0.00 600.00 s 1.00 119 [10% muutus vea vaar-
tuses kontrolleri val-
jundi muutumise
10,00%/s vorra.

Kui see parameeter on
seadistatud 1,00
sekundile, pohjustab
10% muutus vea vaar-

1.33.3 PID tuletusaeg 0.00 100.00 3 0.00 1132 tuses 1,00 sekundi val-
tel kontrolleri valjundi
muutumise 10,00%
vorra.
Protsessi mootihiku Valige protsessi moo-
1.33.4 valimine ! 44 1 1036 tihik. Vt P3.13.1.4
Protsessi mootiihiku
Protsessi mootihik | Variee- | Variee- . vaartus on sama, mis
1335 min rub rub Varieerub | 1033 0% PID tagasisidesig-
naalist.
Protsessi mootihiku
Protsessi mootiihik | Variee- | Variee- . vaartus on sama, mis
133.6 max rub rub Varieerub | 1034 1409, p|p tagasiside-
signaalist.
133.7 Taga5|5|.de.1 allika 0 30 2 334 Vt P3.13.3.3
valimine
133.8 Seadepupkt.l 1 allika 0 39 1 332 Vt P3.13.2.6
valimine
133.9 Klahvistiku seade- Variee- | Variee- | Variee- 0 167
punkt 1 rub rub rub

Ajam lilitub unerezii-
mile siis, kui valjundsa-
gedus jaab alla seda
0.0 320.0 Hz 0.0 1016 |piirvaartust kauemaks,
kui on maaratletud
parameetriga Une viivi-
tus.

Une sageduse pii-

1.33.10
rang 1
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Tabel 7: M1.33 PID juhtimine

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

Minimaalne ajaperiood,
mille valtel pisib sage-
dus alla une taset,

enne kui ajam seiskub.

1.33.11 Une viivitus 1 0 3000 s 0 1017

PID tagasiside jarele-

Variee- | Variee- | Variee- valve drkamise vaar-
1.33.12 Arkamise tase 1 Varieerub | 1018 |tus. Arkamise tase 1
rub rub rub .

kasutab valitud prot-

sessi mootihikuid.

Eelhaalestatud sage-
P1.3 P1.4 Hz 10.0 105 |dus, mille valib digi-
taalsisend DI5.

Eelhdalestatud sage-

1.33.12 dus 1

1.4.3 MULTIPUMBA (UKSIKAJAM) RAKENDUS

Multipumba (liksikajam) rakendust saab kasutada rakendustes, kus 1 ajam juhib
maksimaalselt 8 paralleelse mootoriga (nt pumbad, ventilaatorid v6i kompressorid)
stisteemi. Vaikimisi on multipumba (iksikajam] rakendus konfigureeritud 3 paralleelsele
mootorile.

Ajam on Uhendatud 1 mootoriga, millest saab reguleeriv mootor. Ajami sisemine PID
kontroller juhib reguleeriva mootori kiirust ja annab releevaljundite juhtsignaale
lisamootorite kdivitamiseks voi seiskamiseks. Valised kontaktorid (Lliti) Ghendavad
lisamootorid peatoitega.

Protsessi muutujat, nt rohku, saab juhtida reguleeriva mootori kiiruse reguleerimisega ja
tootavate mootorite arvuga.

Parameetrite kirjeldusi vt 10 Parameetrite kirjeldused.
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Fig. 8: Multipumba [iksikajam) konfiguratsioon

Automaatvahetuse funktsioon (kdivitumisjarjekorra muutmine) tGhtlustab siisteemi mootorite
kulumist. Automaatvahetuse funktsioon jalgib mootorite tootunde ja maarab iga mootori
kaivitumisjarjekorra. Vaiksema tootundide arvuga mootor kaivitub esimesena ja suurima
tootundide arvuga mootor viimasena. Automaatvahetuse funktsiooni saab konfigureerida
kaivituma vastavalt automaatvahetuse intervalli ajale, mille maarab ajami reaalajas kell
(vajalik on RTC patarei olemasolu).

Automaatvahetuse funktsiooni saab konfigureerida koigile stisteemi mootoritele voi ainult
lisamootoritele.
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M3

M1 M2

Fig. 9: Juhtskeem, kus automaatvahetuse funktsioon on konfigureeritud ainult lisamootoritele

il

K1 K1i.1 K2 | K2.1 K2 | K3.1

Fig. 10: Juhtskeem, kus automaatvahetuse funktsioon on konfigureeritud koigile mootoritele

Kasutada saab 2 juhtimiskohta. Valige DI6-ga juhtimiskoht A voi B. Valige DI6-ga
juhtimiskoht A voi B. Kui aktiivne on juhtimiskoht A, annab DI1 kaivitamise ja seiskamise
kasklused ning PID kontroller annab sageduse referentsi. Kui aktiivne on juhtimiskoht B,
annab DI4 kaivitamise ja seiskamise kasklused ning Al1 annab sageduse referentsi.
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Koikides rakendustes saab kaiki ajami valjundeid vabalt konfigureerida. Tavalisel I/0 paneelil
on 1 analoogvaljund (véljundsagedus) ja 3 releevaljundit (kaitamine, viga, valmis).
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Standardne sisend-/valjundkilp

Terminal |_sSignaal _J __Kirjeldus |

_rk— 7] 1 || +10V etalon | | Etalonvaljund || |
Referents- | L — 4
potentsio- \ . Koht A:
—— | —| 2 All+ Analoogsisend 1 + pole kasutusel
1...10 kQ | Koht B: sageduse
- T T . fi t
Kahejuhtmeline saatja 3 AIl- Analoogsisend 1 — Esaﬁl?ien:i:i: 0...10 V)
Tegelik - __ 1 a A2+ Analoogsisend 2 + PID tagasiside
vaartus (t e vAS
egelik vaartus)
LT 5 AI2- Analoogsisend 2 - (vaikimisi: ...20 mA)
I= |
(0)4|k_”’l' 2L i 6 || 24V valjundg | |24 V lisapinge | |
|
I . [ .| 7 | | GND ® | |Sisendi/véljundi maa|n|dus |
L . _I 8 | | DI1 | | . - | Koht A: kaivitamine |
T / Digitaalsisend 1 edasisuunas (PID kontroller)
I - 0
(AR 19 J[Dbr | [Digitaalsisend 2| [[I5EEENRRE 508> |
Lo . {10]|[ D13 | [Digitaalsisend 3 | [Juhtimiskoha A/B valimine |
[ 11 || cM ® | | |Uhine DI1-DI6 jaoks| | | *)
. I 12 || 24 v valjund® | [24 V lisapinge | |
: r-----1 13 | | GND ® | |Sisendi/véljundi maahfius |
1 P 1
R S — 14 DI4 Digitaalsisend 4 Mootori 1 blokeering
1 1
S T | [Digitaalsisend 5| | Mootori 2 blokeering |
X . X
bo--c” —.r----] 16 || DI6 | [Digitaalsisend 6 | [Mootori 3 blokeering |
1 1
5 : 17 | [ cm ® Uhine DI1-DI6 jaoks | *)
' - 1
v ook----1 18 AO1+ Analoogvaéljund 1 + o
ol mA Véljundsagedus
A ro vaikimisi 0...20 mA
' Seoofimd---- 119 AO1-/GND ® | |Analoogvéljund 1 - ( )
. 1
: | ] 24 V lisasisendpinge
| ! 30 +24Vin
1 1
' X A RS485 Jadasiin, negatiivne Modbus RTU
1 1
‘ ! B RS485 Jadasiin, positiivne
1 1
! 21 | | RO1/1 NC 7 Releevéljund 1 o
: — [I 22 RO1/2 CM Mootqu 1 juhtimine
Al (A2 ! (multipumba K2 kontaktor)
A I A oo 23 | | RO1/3 NO —
L 1
| ! 24 | | RO2/1 NC 7 Releevaljund 2
X - (I 25 RO2/2 CM Mootori 2 juhtimine
Al A2, (multipumba K2 kontaktor)
- pe---e- 26 | | RO2/3 NO —
1
1 e — Lo— — - — ey
: Al A2 32 RO3/2 CM — Releeval]und 3 Mootc_)ri 3 juhtimine Kk
LR he 33 RO3/3 NO (multipumba K2 kontaktor) )

Fig. 11: Multipumba (iiksikajam] rakenduse vaikimisi juhtiihendused

* = Digitaalsisendid saab maandusest isoleerida DIP-Llilitiga.
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** = Kui kasutatakse valikukoodi +SBF4, asendab termistori sisend releevaljundit 3. Vt:
Paigaldusjuhend.

Al2

[T

DIO's

O|lkion
S

GN

[EniEn IR )]
DDDDD

Fig. 12: Kiipliliti
A. Digitaalsed sisendid
B. Ujuv

Tabel 8: M1.1 Viisardid

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

0 = mitte aktiveerida
1 = aktiveerida

1.1.1 Kaivitusviisard 0 1 0 1170 Valik Aktiveerida kaivi-

tab kaivitusviisardi (vt:
1.3 Esmane kéivita-
mine).

Valik Aktiveerida kaivi-

Tulekahjureziimi vii- tab tulekahjureziimi
sard 0 ! 0 1672 viisardi (vt: 2.6 Tulekah-

jureZiimi viisard).
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Tabel 9: M1 Kiirseadistus

Register

Parameeter

Vaikimisi

Kirjeldus

Rakendus

212

0 = standardne
1=HVAC

2 = PID juhtimine

3 = multipump (iiksika-
jam)

4 = multipump (multia-
jam)

Minimaalne sage-
duse referents

0.00

P1.4

Hz

0.0

101

Minimaalne lubatud
sageduse referents.

Maksimaalne sage-
duse referents

P1.3

320.0

Hz

50.0/
60.0

102

Maksimaalne lubatud
sageduse referents.

Kiirendusaeg 1

0.1

3000.0

5.0

103

Maarab ajaperioodi,
mis on vajalik valjund-
sageduse tousmiseks
0-sageduselt maksi-
mumsagedusele.

Aeglustusaeg 1

0.1

3000.0

5.0

104

Maarab ajaperioodi,
mis on vajalik valjund-
sageduse langemiseks
maksimumsageduselt
0-sagedusele.

Mootori voolupiirang

[H*0,1

Varieerub

107

Maksimaalne mootori
vool vahelduvvooluaja-
mist.

Mootori tiitp

650

0 = induktsioonmootor
1 = pisimagnetmootor

Mootori nominaal-
pinge

Variee-
rub

Variee-
rub

Varieerub

110

Selle vaartuse Un
leiate mootori andme-
sildilt.

MARKUS!

Tehke kindlaks, kas
mootoril on deltal-
hendus voi tahtihen-
dus.

1.10

Mootori nominaalsa-
gedus

8.0

320.0

Hz

50.0/
60.0

m

Selle vaartuse fn leiate
mootori andmesildilt.

Mootori nominaalkii-
rus

24

19200

p/min

Varieerub

112

Selle vaartuse nn leiate
mootori andmesildilt.
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Tabel 9: M1 Kiirseadistus

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

112 Mootori nominaal- IH* 0,1 Is A Varieerub 113 Selle vgartuse |n. Le.|ate
vool mootori andmesildilt.

Mootori Cos Phi 0.30 100 Varieerub 120 Selle vaartuse leiate

113 (véimsusfaktor) mootori andmesildilt.

Ajam leiab minimaalse
mootori voolu, et tarvi-
tada vahem energiat ja
vahendada mootori
mira. Kasutage seda
Energia qptimeeri- 0 1 0 666 fun.k.tsiooni nt ventilaa-

mine tori ja pumba protses-
side puhul.

1.14

0 = keelatud
1 = lubatud

|dentifitseerimiskaivi-
tus arvutab voi moodab
mootori parameetrid,
mis on vajalikud moo-
tori ja kiiruse tdhusaks
juhtimiseks.

1.15 Identifitseerimine 0 2 0 631
0 = tegevust pole

1 = seisuajal
2 = podrlemisega

Enne identifitseerimis-
kaivituse alustamist

tuleb maarata mootori
nimesildi parameetrid.

1.16 Kaivitusfunktsioon 0 1 0 505 0 = rambiga
1 = lendkaivitus

1.17 Peatamisfunktsioon 0 1 0 506 0 = vabakaik
1 =rambiga

11g | Automaatne lahtes- 0 1 0 731 |0 = keelatud

tus 1 = lubatud
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Tabel 9: M1 Kiirseadistus

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

0 = tegevust pole
1=alarm

119 Reaktsioon valisele 0 3 2 701 2 =viga [sei;kamipe

veale vastavalt seiskamisre-

Ziimile)

3 =viga (seiskamine

laskumisega)

0 = tegevust pole
1=alarm
2 = alarm + eelhaéles-
tatud vea sagedus

. (P3.9.1.13)
1.20 Reaktsioon veale Al 0 5 0 700 3 =alarm + eelmine
madal

sagedus

4 = viga (seiskamine
vastavalt seiskamisre-
Ziimile)
5 = viga (seiskamine
laskumisega)

Kaugjuhtimiskoha (kai-
vitamine/seiskamine)
valik.

1.21 Kaugjuhtimiskoht 0 1 0 172
0 =1/0 juhtimine

1 = fieldbusiga juhti-
mine
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Tabel 9: M1 Kiirseadistus

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

Sageduse referentsial-
lika valik, kui juhtimis-
kohaks on I/0 A.

0 = personaalarvuti
1 = eelhaalestatud
sagedus 0
2 = klahvistiku refe-
rents
3 =Fieldbus
4=Al
5=AI2
6 = Al1+AI2
7 = PID referents
1 20 6 117 | 8 = mootori potentsio-
meeter
11 = plokk 1 valjas
12 = plokk 2 véljas
13 = plokk 3 valjas
14 = plokk 4 valjas
15 = plokk 5 valjas
(
L
L
(
(

I/0 juhtimise refe-

1.22 rentsi A valik

16 = plokk 6 valjas
17 = plokk 7 valjas
18 = plokk 8 véljas
19 = plokk 9 véljas
20 = plokk 10 valjas

Parameetriga 1.2 sea-
distatud rakendus
annab vaikevaartuse.

Klahvistiku juhtimise Vt P1.22.

1.23 referentsi valik ! 20 1 121

Fieldbusiga juhtimise Vt P1.22.

1.24 referentsi valik ! 20 2 122

1.25 Al1 signaalivahemik 0 1 0 379 0=0..10V/0...20 mA
1=2..10V/4..20 mA

1.26 Al2 signaalivahemik 0 1 1 390 0=0..10V/0...20 mA
1=2.10V/4..20mA

1.27 RO1 funktsioon 0 51 2 11001 |Vt P3.5.3.2.1

1.28 RO2 funktsioon 0 51 3 11004 |Vt P3.5.3.2.1

1.29 RO3 funktsioon 0 51 1 11007 |Vt P3.5.3.2.1

1.30 AO01 funktsioon 0 31 2 10050 |Vt P3.5.4.1.1
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Tabel 10: M1.34 Multipump (iiksikajam)

Register |Parameeter i . Kirjeldus

Kui parameetri
vaartuseks on sea-
distatud 100%,
pohjustab 10%
muutus vea vaartu-
ses kontrolleri val-
jundi muutumise
10% vorra.

1.34.1 PID kasu 0.00 100.00 % 100.00 118

Kui see paramee-
ter on seadistatud
1,00 sekundile,

1342 | PID Uhendamis- 0.00 600.00 s 1.00 119  [POhiustab10%
aeg muutus vea vaartu-
ses kontrolleri val-
jundi muutumise

10,00%/s vorra.

Kui see paramee-
ter on seadistatud
1,00 sekundile,
pohjustab 10%
1.34.3 PID tuletusaeg 0.00 100.00 s 0.00 1132 muutus vea vaartu-
ses 1,00 sekundi
valtel kontrolleri
valjundi muutumise
10,00% vorra.

Protsessi maotii- Valige protsessi

1.34.4 hiku valimine 1 44 1 1036 mootiihik. Vt
P3.13.1.4

Protsessi mooti-

e . hiku vaartus on
Protsessi mooti- Variee-

1.34.5 . . Varieerub Varieerub 1033 sama, mis 0% PID
hik min rub T
tagasisidesignaa-
list.
Protsessi mooti-
Protsessi maotii- Variee- hiku vaartus on
1.34.6 ; Varieerub Varieerub 1034 sama, mis 100%
hik max rub L
PID tagasisidesig-
naalist.
1347 Té_iga5|5|.de.1 0 30 2 334 Vt P3.13.3.3
allika valimine
1348 | Seadepunktit 0 32 1 33p  [VEP313.26
allika valimine
1349 | Kahvistikusea- Lo b | Varieerub | Y2T€€" 0 147
depunkt 1 rub
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Tabel 10: M1.34 Multipump (iiksikajam)

Register

Parameeter

Kirjeldus

1.34.10

Une sageduse
piirang 1

0.0

320.0

Hz

0.0

1016

Ajam lulitub unere-
ziimile siis, kui val-
jundsagedus jaab
alla seda piirvaar-
tust kauemaks, kui
on maaratletud
parameetriga Une
viivitus.

1.34.11

Une viivitus 1

3000

1017

Minimaalne ajape-
riood, mille valtel
pusib sagedus alla
une taset, enne kui
ajam seiskub.

1.34.12

Arkamise tase 1

Varieerub

Varieerub

Variee-
rub

Variee-
rub

1018

PID tagasiside jare-
levalve arkamise
vaartus. Arkamise
tase 1 kasutab vali-
tud protsessi moo-
tihikuid.

1.34.13

Multipumba
reziim

1785

Valib multipumba
reziimi.

0 = Gksikajam
1 = Multifollower
2 = Multimaster

1.34.14

Pumpade arv

1001

Multipumba siis-
teemis kasutata-
vate mootorite
(pumbad/ventilaa-
torid) koguarv.

1.34.15

Pumba blokee-
ring

1032

Blokeeringu luba-
mine/tokestamine.
Blokeering ltleb
siisteemile, kas
mootor on Uhenda-
tud voi mitte.

0 = keelatud
1 = lubatud
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Tabel 10: M1.34 Multipump (iiksikajam)

Register |Parameeter i Kirjeldus

Mootorite kaivitu-
misjarjekorra ja
prioriteedi rotat-
siooni lubamine/
tokestamine.
Automaatvahe-

1.34.16 0 2 1 1027
tus

0 = keelatud

1 = lubatud (inter-
vall)

2 = lubatud (nada-

lap&evad)

134,17 |Automaatvahetu- 0 1 1 1028 |0 = abipump

s€ga pump 1 = kdik pumbad

Kui kasutatakse
selle parameetriga
madratud aega,
kaivitub automaat-
vahetuse funktsi-
Automaatvahe- oon. Kuid auto-
1.34.18 . 0.0 3000.0 h 48.0 1029 maatvahetus kaivi-
tuse intervall . .. .

tub ainult siis, kui
maht jaab alla
parameetritega
P3.15.11 ja
P3.15.12 maaratud
taset.

Vahemik

BO = pilihapaev

- B1 = esmaspaev
13419 | Automaatvahe 0 127 15904 | B2 = teisipaev

tuse paevad Y
B3 = kolmapaev
B4 = neljapaev

B5 =reede
B6 = laupaev
Automaatvahe- Vahemik:
1.34.20 tuse kellaaeg 00:00:00 23:59:59 Aeg 15905 00:00:00-23-59:59
Automaatvahe- Need parameetrid
1.34.21 tus: Sageduse 0.00 P3.3.1.2 Hz 25:00 1031 maaravad taseme,
piirang mida maht ei tohi
lletada, et auto-
Automaatvahe- maatvahetus saaks
1.34.22 tus: Pumba pii- 1 6 1030 kaivituda.
rang
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Tabel 10: M1.34 Multipump (iiksikajam)

Register |Parameeter i . Kirjeldus
Seadepunkti prot-
sent. Naiteks:
seadepunkt =5
baari;

1.34.23 | Ulekandekiirus 0 100 % 10 1097 ;’gf,/ta”de““ms -
Kui tagasiside
vaartus pusib vahe-
mikus 4,5 kuni 5,5
baari, jadab mootor
tihendatuks.

Kui tagasiside jaab
. valjapoole llekan-
1.34.24 Uleka.r?d.eknruse 0 3600 s 10 1098 de_kllrusf:.sns aeg,
vilvitus mille moodumisel
pumpasid lisatakse
voi eemaldatakse.
. AVATUD = mitteak-
1.34.25 Pumba .1 blokee- D.Ilg?? 42 e
e pitut. SULETUD =
aktiivne

1.34.26 Pumba 2 blokee- D.lgSIS 427 Vt 1.34.25

ring pilu0.1

134.27 Pumba 3 blokee- D.|gSIS 428 Vt 1.34.25

ring pilu0.1

1.34.28 Pumba 4 blokee- D.lgSIS 429 Vt 1.34.25

ring pilu0.1

1.34.99 Pumba 5 blokee- D.|gSIS 430 Vt 1.34.25

ring pilu0.1

1.34.30 Pumba 6 blokee- D.lgSIS 486 Vt 1.34.25

ring pilu0.1

13431 Pumba 7 blokee- D.|gSIS 487 Vt 1.34.25

ring pilu0.1

1.34.32 Pumba 8 blokee- D.lgSIS 488 Vt 1.34.25

ring pilu0.1

1.4.4 MULTIPUMBA (MULTIAJAM) RAKENDUS

Multipumba (multiajam) rakendust saab kasutada siisteemis, kus on maksimaalselt 8
paralleelset, erineva kiirusega mootorit (nt pumbad, ventilaatorid véi kompressorid).
Vaikimisi on multipumba (multiajam) rakendus konfigureeritud 3 paralleelsele mootorile.
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Parameetrite kirjeldusi vt 10 Parameetrite kirjeldused.

Multipumba (multiajam) stisteemi kasutuselevotmise kontrollnimekiri asub: 70.71.7
Multipumba (multiajam] kasutuselevétu kontrollnimekiri.

Igal mootoril on ajam, mis juhib antud mootorit. Slisteemi ajamite omavaheline sideiihendus
toimub Modbus RTU side abil.

3~
Kéivitamine/[] U D
peatamine
| | B[]
‘-'!)“ _‘;‘
i M3
M1
>
M2
e @ N

M3

G

Fig. 13: Multipumba (multiajam] konfiguratsioon

Protsessi muutujat, nt rohku, saab juhtida reguleeriva mootori kiiruse reguleerimisega ja
tootavate mootorite arvuga. Reguleeriva mootori ajami sisemine PID kontroller juhib
mootorite kiirust, kaivitamist ja seiskamist.

Siisteemi to6pohimote maaratakse valitud todreziimiga. Multifollower-reziimis jargivad
lisamootorid reguleeriva mootori kiirust.

Pump 1 juhib ning pumbad 2 ja 3 jargivad pumba 1 kiirust, nagu naitavad koverad A.
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Fig. 14: Juhtimine Multifollower-reZiimis

Joonis kujutab naidet Multimaster-reziimist, kus jargmise mootori kaivitumisel lukustub
reguleeriva mootori kiirus pusivale tootmiskiirusele B. Koverad A naitavad pumpade
reguleerimist.

—+

. =
Sror S
S —

P1 P2 P3

Fig. 15: Juhtimine Multimaster-reZiimis

Automaatvahetuse funktsioon (k&ivitumisjarjekorra muutmine) tGhtlustab siisteemi mootorite
kulumist. Automaatvahetuse funktsioon jalgib mootorite to6tunde ja maarab iga mootori
kaivitumisjarjekorra. Vaiksema tootundide arvuga mootor kaivitub esimesena ja suurima
tootundide arvuga mootor viimasena. Automaatvahetuse funktsiooni saab konfigureerida
kaivituma vastavalt automaatvahetuse intervalli ajale voi ajami sisemisele reaalajas kellale
(vajalik on RTC patarei olemasolu).
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2 juhtmega andur

Tegelik
vaartus

(0) 4...20 mA

B T

Rt
1
1
1

Teistel
ajamitel
terminali A

P,

Teistel ajamitel
terminali B

Standardne sisend-/vialjundkilp

Terminal |_Signaal _J __Kirjeldus____|

| 1 || +10V etalon | | Etalonvaljund || |
2 AIl+ Analoogsisend 1 +
Vaikimisi pole kasutusel
(vaikimisi: 0...10 V)
3 All- Analoogsisend 1 -
~_4 a4 A2+ Analoogsisend 2 + PID tagasiside
(tegelik vaartus)
. (vaikimisi 4...20 mA)
- 5 AI2- Analoogsisend 2 -
|
7 6 || 24V valjundg | [24 V lisapinge | |
I— —| 7 | | GND ® | |Sisendi/v'a|jundi maandus | | |
'"—I 8 | | DI1 | |Digitaa|sisend 1 | | Algusest edasi |
o _| 9 | | DI2 | | Digitaalsisend 2 | Loputus (kauvntelamme
---{ 10 || DI3 | | Digitaalsisend 3 (ava'fuldt’:fﬁfﬂ't.skté’if’fuﬁﬁ' e |
[ 11 || cM ® | | |Uhine DI1-DI6 jaoks| | |
[ 12 | [ 24 v valjund® | [24 V lisapinge | |
r"l 13 | | GND o | |Sisendi/véljundi maandus | | |
1
-+-4 14 || D14 Digitaalsisend 4 Rikke ldhtestamine
1
1 . . .
- :' - —I 15 | | DI5 | | Dlgltaa|5|send 5 | Lmuga—b;!glléesggg'aval suletud = saadaval)
-:---| 16 | | DI6 | |Digitaa|sisend 6 | | Viéline rike |
1
! 17 CM ® Uhine DI1-DI6 jaoks
1 s
- Analoogvaljund 1 +
; 18 | | AO1+ gval Valjundsagedus
1
. (0...20 mA)
-r-1 19 AO1- ® | |Analoogvaljund 1 -
1
1
! . 24V lisa
| 30 +24Vin sisendpinge
1
; A RS485 Jadasiin, negatiivne Ajamilt-ajamile side
-1--[ B | [ RS485 Jadasiin, positiivne (Modbus RTU)
1
! 21 RO1/1 NC / Releevéljund 1
:— -4 22 RO1/2 CM TOOS
-l 23 RO1/3 NO
1
! 24 RO2/1 NC / Releevaljund 2
t-1 25 | [ RO2/2CM RIKE
----4 26 RO2/3 NO
32 RO3/2 CM " Releevaljund 3 VALMIS *)
33 RO3/3 NO

Fig. 16: Multipumba (multiajam] rakenduse vaikimisi juhtiihendused

= Digitaalsisendid saab maandusest isoleerida DIP-ldlitiga.
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** = Kui kasutatakse valikukoodi +SBF4, asendab termistori sisend releevaljundit 3. Vt:
Paigaldusjuhend.

Al2

[T

DIO's

O|lkion
S

GN

[EniEn IR )]
DDDDD

Fig. 17: Kiipliliti

A. Digitaalsed sisendid C. Uhendatud terminaliga GND (vaikimisi)
B. Ujuv

Igal ajamil on rohuandur. Kui liilasuse tase on korge, on ajam ja rohuandurid liiased.

* Ajamirikke korral hakkab lemana todle jargmine ajam.
«  Anduri rikke korral hakkab tilemana té6le jargmine ajam (millel on eraldi andur).

Iga ajamit juhib individuaalne Luliti, millel on seaded Automaatne, Valjas ja Inimene.
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;|

H HEES

E. FEEEEEER FRE
oo ([
o@ (UL

o
t i

AJAM 1
2 JUHTMEGA VACON 100 FLOW
SAATIA P1.2 Rakendus = multipump (multiajam)
P3.15.3Pumba ID-number =1

[5) ROHUANDUR 1 P3.15.4Kaivitamine ja tagasiside = signaalid on Ghendatud

I +10 V| Referentspinge
+ - A2+ ]
POLE KASUTUSEL (0...10 V
AlL- ( )
Al2+ ]PID TAGASISIDE (4...20 rmA)
AI2-

w24 V 24 V lisapinge valja

vali;

1
1

GND Sisendi/valjundi maandus :

DIN1 KAIVITAMINE EDASISUUNAS

DIN2 I(l?abyiyi{gnaine edasisuunas + loplituse sagedus)

10] | DIN3 || (AR SFARLRISRRAN IR A ki sp2)

11]| CM ¢|| Uhine DI1-DI6 jaoks |

12[424 Vv [[]| 24V lisapinge vélja

13| GND Sisendi/véljundi maandus

14| DIN4||| VEA LAHTESTAMINE
PUMBA BLOKEERING

15 DINS (vaikimisi pole kasutusel)

16| DING6||| VALINE RIKE

17/ CM Uhine DI1-DI6 jaoks
18| AO1+ ]VALJUNDSAGEDUS
19| AO1-+|J(0...20 mA)

30[ +24V_ |24V lisapinge sisse

(Y]

V0NN | W[N]+

151 M)

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
A | RS485 ]Ajamilt-ajamileside :
B RS485 (Modbus RTU) X
1
1
21| RO1 1
Relee valjund 1
22| RO1 j(KAITA) \
23| RO1 1
24 _RO2 !
Relee valjund 2 !
20 | s o | |
26| RO2 +—— rel shund 3 .
_~ Relee valjun
32 RO3 (VALMIS) :
33| RO3 ,
DIO-d AlL A0 X
U0V U U
Eestel = =l !
AlL2 1) Fiestggsine !
i '
T n :
1
1
1
1

Fig. 18: Multipumba (multiajam] sisteemi elektriskeem, néide 1A
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2 JUHTMEGA VACON 100 FLOW

SAATIA P1.2  Rakendus = multipump (multiajam)
P3.15.3Pumba ID-number =2
P3.15.4Kaivitamine ja tagasiside = signaalid on ihendatud

P ROHUANDUR 2

I 1[+10V,_, | Referentspinge
H - 2| A2+ ]
POLE KASUTUSEL (0...10 V
3| AlL- ( )
1
4] Al2+ ]PID TAGASISIDE (4...20 mA)
L_ 5 AI2- 1
6|24V ., 24 V lisapinge valja 1
r— 7 GND Sisendi/valjundi maandus :
81| DIN1 KAIVITAMINE EDASISUUNAS
LOPUTUS !
9 DIN2 (kaivitamine edasisuunas + lopptuse sagedus)

10] | DIN3 || (AR SFARLRISRRAN IR A ki sp2)
11]| CM ¢|| Uhine DI1-DI6 jaoks |
12[424 Vv [[]| 24V lisapinge vélja

13| GND Sisendi/véljundi maandus

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

X 14| DIN4|[| VEA LAHTESTAMINE
PUMBA BLOKEERING

: 15 DINS (vaikimisi pole kasutusel)

X 16| DIN6||| VALINE RIKE

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

251 Ao|

17/ CM Uhine DI1-DI6 jaoks

18| AO1+ ]VALJUNDSAGEDUS

19| AO1-¢|](0...20 mA)

30[ +24V_ |24V lisapinge sisse

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
A | RS485 ]Ajamilt-ajamileside :
B RS485 (Modbus RTU) X
I
I
21| RO1 |
_} Relee valjund 1
22| RO1 (KAITA) |
23| RO1 |
24| RO2 !
Relee valjund 2 !
R e |
26| RO2 —,RI siund 3 ,
_~" Relee valjun
32 RO3 (VALMIS) :
33] RO3 ,
DIO-d Al AO :
i U _m|[U
Eeretn =" = !
AR 538 e !
'
| :
|
[}
I
I

Fig. 19: Multipumba (multiajam] siisteemi elektriskeem, néide 1B
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| EEEEEEEE R e L

2 JUHTMEGA VACON 100 FLOW

SAATIA P1.2  Rakendus = multipump (multiajam)
P3.15.3Pumba ID-number =3
P3.15.4Kaivitamine ja tagasiside = signaalid on ihendatud

P ROHUANDUR 3

I 1[+10V,_, | Referentspinge
H - 2| A2+ ]
POLE KASUTUSEL (0...10 V
3| AlL- ( )
1
4] Al2+ ]PID TAGASISIDE (4...20 mA)
L_ 5 AI2- 1
6|24V ., 24 V lisapinge valja 1
r— 7 GND Sisendi/valjundi maandus :
81| DIN1 KAIVITAMINE EDASISUUNAS
LOPUTUS !
9 DIN2 (kaivitamine edasisuunas + lopptuse sagedus)

10] | DIN3 || (AR SFARLRISRRAN IR A ki sp2)
11]| CM ¢|| Uhine DI1-DI6 jaoks |
12[424 Vv [[]| 24V lisapinge vélja

13| GND Sisendi/véljundi maandus

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

X 14| DIN4|[| VEA LAHTESTAMINE
PUMBA BLOKEERING

: 15 DINS (vaikimisi pole kasutusel)

X 16| DIN6||| VALINE RIKE

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

351 M|

17/ CM Uhine DI1-DI6 jaoks

18| AO1+ ]VALJUNDSAGEDUS

19| AO1-¢|](0...20 mA)

30[ +24V_ |24V lisapinge sisse

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
A | RS485 ]Ajamilt-ajamile side :
B RS485 (Modbus RTU) X
1
1
21| RO1 1
Relee valjund 1
22| RO1 j(KAITA) \
23| RO1 1
24| RO2 !
Relee valjund 2 !
S5 e o | |
26| RO2 +—— rel shund 3 .
- elee valjun
32| RO3 (VALMIS) :
33]_RO3 !
DIO-d Al AO X
UJuv V] ]
Eestel = =l !
AL2 1) Fiestggsine !
'
T n :
N ]
1
1
1
1

Fig. 20: Multipumba (multiajam] sisteemi elektriskeem, néide 1C
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1 andur on Ghendatud koigi ajamitega. Siisteemi lilasuse tase on korge, kuna lilased on
ainult ajamid.

* Ajami rikke korral hakkab tlemana todle jargmine ajam.
* Anduririkke korral stisteem seiskub.

Iga ajamit juhib individuaalne Liliti, millel on seaded Automaatne, Valjas ja Inimene.
Terminal 17 Ghendab +24 V ajamitega 1 ja 2. Valised dioodid on Ghendatud terminalidega 1 ja
2. Digitaalsisendi signaalid kasutavad negatiivset loogikat (ON = OV].
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E I

=l

.,
\ 1
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
L

1

1
1
1
AJAM 1 :
1
2 JUHTMEGA 1
SAATIA VACON 100 FLOW |
P ~ P1.2 Rakendus = multipump (multiajam) !
ROHUANDUR 1 P3.15.3 Pumba ID-number =1 !

I P3.15.4 Kaivitamine ja tagasiside = signaalid on ﬁhendatt:m
+ _ . 1
; +102\/ <tabon REfETENtSPinge X
AI2+ 1

POLE KASUTUSEL (0...1d

3 AIl- ( \f)

> r 41 AL+ ] PID TAGASISIDE (4...20 rn:A)
5[ AI2- ,
6 [¢24V vata) 24 V lisapinge valja 1
7 || GND Sisendi/valjundi maandu$ :

8 || DIN1 || KAIVITAMINE EDASISUUNAS

9 DIN2 b?éwilyrﬁine edasisuunas + Igputuse sagedus)

PID SEADISTUSPUNKTI VALIK
10 DIN3 (avatud = klahvistik SP1, suletud = Iar]wst\k SP2)

11][ CM ¢|| Unhine DI1-DI6 jaoks |
12[¢24 Vv VJLE 24 V lisapinge vélja
13| GND Sisendi/véljundi maandus
14| DIN4 VEA LAHTESTAMINE
15| DIN5 (P\%i Blélgr-gtl)ﬁg RaIs!\fJ%usel)
16/ DIN6 VALINE RIKE

17 CM Uhine DI1-DI6 jaoks
VALIJUNDSAGEDUS
(0...20 mA)

30| +24V, 24 V lisapinge sisse
A | RS485 ] Ajamilt-ajamile side

—
n

[ury
o]
>
(@]
=
+

[e—

(Modbus RTU)

Relee véljund 1
22 ROL — (KATTA)

23| rRO1 —

;45‘ 285 ;‘ Relee véljund 2
36 RO2 — V1M

32 RO3 —— Relee valjund 3
33 RO3 (VALMIS)

DIO-d AlL AO
UI0V. H V| | U
|

AI2

_RS485
I6petamine
1]

Fig. 21: Multipumba (multiajam] sisteemi elektriskeem, néide 2A
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E I

AJAM 2

P1.2 Rakendus = multipump (multiajam)
P3.15.3 Pumba ID-number =2
P3.15.4 Kaivitamine ja tagasiside = signaalid on Ghendat:

VACON 100 FLOW |
§

a

H10V .
AI2+
All-
AI2+
Al2- ,

24 V vata) 24 V lisapinge valja 1

GND Sisendi/valjundi maandu$ :

DIN1 || KAIVITAMINE EDASISUU As

DIN2

on Referentspinge

POLE KASUTUSEL (0...1d

1
1
!
)
1
1

] PID TAGASISIDE (4...20 mA)

O| 0| N[O U AW N

b?__P_U_TUS_ .
aivitamine edasisuunas + Igputuse sagedus)
PID SEADISTUSPUNKTI VALIK
(__avatud = klahvistik SP1, suletud = Iar]wst\k SP2)
CM ¢|| Uhine DI1-DI6 jaoks |
24 V VJLE 24 V lisapinge vélja
Sisendi/véljundi maandus
VEA LAHTESTAMINE

PUMBA _B_LOIﬁE RING
(vaikimisi pole kasutusel)

VALINE RIKE
Uhine DI1-DI6 jaoks

VALJUNDSAGEDUS
(0...20 mA)

n | 24V lisapinge sisse
RS485 ] Ajamilt-ajamile side

>
(@]
=
+
[e—

(Modbus RTU)

Relee valjund 1
(KAITA)

1

285 ;‘ Relee véljund 2
RG> (VIGA)

RO3 —— Relee valjund 3
RO3 (VALMIS)

DIO-d AlL AO
UI0V. H V| | U
|

AI2

_RS485
I6petamine
1]

Fig. 22: Multipumba (multiajam] siisteemi elektriskeem, néide 2B
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VACON 100 FLOW |
§

P1.2 Rakendus = multipump (multiajam)

P3.15.3 Pumba ID-number =3

P3.15.4 Kaivitamine ja tagasiside = signaalid on Ghendatud
110V | Referentspinge :
2| A2+ !

POLE KASUTUSEL (0...1d

3| All- ( K
41 AL+ ] PID TAGASISIDE (4...20 rn:A
5| Al2- (4...20mA)
6 [¢24V vata) 24 V lisapinge valja 1
7 || GND Sisendi/valjundi maandu$ :
8 || DIN1 || KAIVITAMINE EDASISUUNAS
9 DIN2 b?éwilyrﬁine edasisuunas + Igputuse sagedus)

PID SEADISTUSPUNKTI VALIK
10 DIN3 (avatud = klahvistik SP1, suletud = Iar]wst\k SP2)

11][ CM ¢|| Unhine DI1-DI6 jaoks |
12[¢24 Vv VJLE 24 V lisapinge vélja
13| GND Sisendi/véljundi maandus
14| DIN4 VEA LAHTESTAMINE
15| DIN5 (P\%i Blélgr-gtl)ﬁg RaIs!\fJ%usel)
16/ DIN6 VALINE RIKE

17 CM Uhine DI1-DI6 jaoks

VALJUNDSAGEDUS
(0...20 mA)

30| +24V. 24 V lisapinge sisse
A | RS485 ]Ajamilt-ajamile side

[ury
o]
>
(@]
=
+

[e—

(Modbus RTU)

Relee véljund 1
22 ROL — (KATTA)
23] rRO1 }—

;45‘ 285 ;‘ Relee véljund 2
36 RO2 — V1M

32 RO3 —— Relee valjund 3
33 RO3 (VALMIS)

DIO-d AlL AO
UI0V. H V| | U
|

AI2

_RS485
I6petamine
1]

Fig. 23: Multipumba (multiajam] sisteemi elektriskeem, néide 2C
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2 ajamil on individuaalsed rohuandurid. Sisteemi lilasuse tase on keskmine, kuna ajamid ja
rohuandurid on dubleeritud.

» Ajami rikke korral hakkab llemana todle teine ajam.
«  Anduri rikke korral hakkab tlemana t66le teine ajam [millel on eraldi andur).

Iga ajamit juhib individuaalne Liliti, millel on seaded Automaatne, Valjas ja Inimene.
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EER

I
I
I
I
AJAM 1 |
I
2 JUHTMEGA !
SAATIA VACON 100 FLOW !
P ~ P1.2 Rakendus = multipump (multiajam) |1
ROHUANDUR |1 P3.153 Pumba ID-number =1 I
I P3.15.4 Kaivitamine ja tagasiside = signaalid on thendafid
I
+ - ; +}AOIZV b REfErENtspinge :
+
STATT—| | POLE KASUTUSEL (0...10 ql)
41 A2+ PID TAGASISIDE (4...20 n|
o AL- ] (20
6 [¢24V vata) 24 V lisapinge valja \
L 7 || GND Sisendi/valjundi maandus |'
" I
8 || DIN1 || KAIVITAMINE EDASISUUNAS
9 | DIN2

kO..P.U.TUS. . 1

kaivitamine edasisuunas + lopljtuse sagedus)

10/ | DIN3 PID SEADISTUSPUNKTI VALIK
(avatud = klahvistik SP1, suletud = KlaHvistik SP2)

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

X 11[[ CM 4[] Unine DI1-D16 jaoks
| 12[&24 Vv VJLE 24 V lisapinge vélja
: 13| GND Sisendi/valjundi maandus
: 14| DIN4 VEA LAHTESTAMINE
I 15[ DINS (P\yail?éigi"gt')ﬁg RaIs!\fJ%usel)
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I

16| DIN6 VALINE RIKE

17 CM Uhine DI1-DI6 jaoks

18[ AO1+ |[] VALJUNDSAGEDUS

—

19| AO1- 4|J (0...20 mA)

30] +24V, | 24V lisapinge sisse

(Modbus RTU)

A | RS485 ]Ajamilt-ajamile side
B [ RS485

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
:
1
21] RO1 :
Relee véljund 1

5 ROl Relee v |
1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

23| rRO1 —

;45‘ 285 ;‘ Relee véljund 2
36 RO2 — V1M

32 RO3 —— Relee valjund 3
33 RO3 (VALMIS)

DIO-d AlL AO
UJuv Y] l| U |
GND I T_1n

AI2

_RS485
I6petamine
1]

Fig. 24: Multipumba (multiajam] sisteemi elektriskeem, néide 3A
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2 JUHTMEGA

R - - & S - - == - — - — — —
a

SAATIA VACON 100 FLOW
P o P1.2 Rakendus = multipump (multiajam)
ROHUANDUR P3.15.3 Pumba ID-number =1
I P3.15.4 Kaivitamine ja tagasiside = signaalid on tihenda
; +102\/ b REfETENtSPinge
AI2+
3 ATI= POLE KASUTUSEL (0...10 I)
41 A2+ ] PID TAGASISIDE (4...20 n|
5[ Al (20
6 [¢24V vata) 24 V lisapinge valja \
L 7 || GND Sisendi/valjundi maandus :
8 || DIN1 || KAIVITAMINE EDASISUUNAS
9 DIN2 b?éwilyrﬁine edasisuunas + Iopituse sagedus)
10]] DIN3 || P10 AR st Uheta T vt sp2)
11][ CM ¢|| Uhine DI1-DI6 jaoks
12[¢24 Vv VJLE 24 V lisapinge vélja
13| GND Sisendi/véljundi maandus
14| DIN4 VEA LAHTESTAMINE
15[ DINS (P\yai Blélgr-gtl)ﬁg RaIs!\fJ%usel)

16[ DIN6||| VALINE RIKE

17 CM Uhine DI1-DI6 jaoks
18] AO1+ ||] VALJUNDSAGEDUS
19| AO1- $|J (0...20 mA)

30[ +24V,_ | 24V lisapinge sisse
A | RS485 Ajamilt-ajamile side

B | RS485 ] (Modbus RTU)

—

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
|
21] RO1 :
Relee véljund 1

22| RO1 (KATTA) :
1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

23| rRO1 —

;45‘ 285 ;‘ Relee véljund 2
36 RO2 — V1M

32 RO3 —— Relee valjund 3
33 RO3 (VALMIS)

DIO-d AlL AO
UJuv Y] l| U |
GND I T_1n

AI2

_RS485
I6petamine
1]

Fig. 25: Multipumba (multiajam] siisteemi elektriskeem, néide 3B
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EER

AJAM 3

VACON 100 FLOW

P1.2 Rakendus = multipump (multiajam)
P3.15.3 Pumba ID-number =3

R - - & S - - == - — - — — —
a

P3.15.4 Kaivitamine ja tagasiside = signaalid on tihenda
110V | Referentspinge
2| AI2+

POLE KASUTUSEL (0...10

3 AIl- ( |)
41 A2+ ] PID TAGASISIDE (4...20 n|
5| Al2- (20
6 [¢24V vata) 24 V lisapinge valja \
7 || GND Sisendi/valjundi maandus :
8 || DIN1 || KAIVITAMINE EDASISUUNAS
9 | DIN2

kO..P.U.TUS. . 1

kaivitamine edasisuunas + lopljtuse sagedus)

10/ | DIN3 PID SEADISTUSPUNKTI VALIK
(avatud = klahvistik SP1, suletud = KlaHvistik SP2)

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

X 11[[ CM 4[] Unine DI1-D16 jaoks
I 12[&24 Vv VJLE 24 V lisapinge vélja
: 13| GND Sisendi/valjundi maandus
: 14| DIN4 VEA LAHTESTAMINE
I 15[ DINS (P\yail?éigi"gt')ﬁg RaIs!\fJ%usel)
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I

16| DIN6 VALINE RIKE

17 CM Uhine DI1-DI6 jaoks

18[ AO1+ |[] VALJUNDSAGEDUS

—

19| AO1- 4|J (0...20 mA)

30] +24V, | 24V lisapinge sisse

(Modbus RTU)

A | RS485 ]Ajamilt-ajamile side
B [ RS485

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
:
1
21] RO1 :
Relee véljund 1

5 ROl Relee v |
1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

23| rRO1 —

;45‘ 285 ;‘ Relee véljund 2
36 RO2 — V1M

32 RO3 —— Relee valjund 3
33 RO3 (VALMIS)

DIO-d AlL AO
UJuv Y] l| U |
GND I T_1n

AI2

_RS485
I6petamine
1]

Fig. 26: Multipumba (multiajam] sisteemi elektriskeem, néide 3C
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VACON - 58 KIIRSEADISTUSE JUHEND

1 Gldrohuandur on iihendatud 2 ajamiga. Slisteemi lilasuse tase on korge, kuna liiased on
ainult ajamid.

» Ajami rikke korral hakkab llemana todle teine ajam.
* Anduririkke korral stisteem seiskub.

Iga ajamit juhib individuaalne Liliti, millel on seaded Automaatne, Valjas ja Inimene.
Terminal 17 Ghendab +24 V ajamitega 1 ja 2. Valised dioodid on Ghendatud terminalidega 1 ja
2. Digitaalsisendi signaalid kasutavad negatiivset loogikat (ON = OV].
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KIIRSEADISTUSE JUHEND VACON - 59

AJAM 1

AJAM 2 AJAM 3

VACON 100 FLOW. VACON 100 FLOW.

'VACON 100 FLOW.

| A

valjal
GND Sisendi/valjundi maandu$
DIN1 || KAIVITAMINE EDASISUUNAS

OPUTUS |
DIN2 %kéivitamine edasisuunas + lgpytuse sagedus)
PID SEADISTUSPUNKTI VALIK
10| | DIN3 (avat?d = k\a?\wtsjtﬁ( 5%1, suletud = KlaHvistik SP2)
1

11][ CM ¢|| Unhine DI1-DI6 jaoks
12[¢24 Vv VJLE 24 V lisapinge vélja
13| GND Sisendi/véljundi maandus
14| DIN4 VEA LAHTESTAMINE
15| DIN5 (P\lngi %2."855 RaIs!\fJ%usel)
16/ DIN6 VALINE RIKE

17 CM Uhine DI1-DI6 jaoks
VALIJUNDSAGEDUS
(0...20 mA)

30| +24V, 24 V lisapinge sisse
A | RS485 ] Ajamilt-ajamile side

|
[
1
AJAM 1 |
1
2 JUHTMEGA !
SAATIA VACON 100 FLOW |
P ~ P1.2 Rakendus = multipump (multiajam) | 1
ROHUANDUR 1 P3.153 Pumba ID-number =1 I
I P3.15.4 Kaivitamine ja tagasiside = signaalid on Ghendatdd
1
; +;012\/ <tabon REfETENtSPinge :
+
3 ATi= POLE KASUTUSEL (0...1d \1:)
41 AL+ PID TAGASISIDE (4...20 |y
5| Alz- ] (&--20 )
6 [¢24V 24 V lisapinge valja \
7 |
8
9

[ury
o]
>
(@]
=
+

[e—

(Modbus RTU)

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
:
I
Relee valjund 1 | '
5 ROl Relee v |
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
1

23| rRO1 —

;45‘ 285 ;‘ Relee véljund 2
56 RO2 — (VIOM

32 RO3 —— Relee valjund 3
33 RO3 (VALMIS)

DIO-d AlL AO
UI0V. H V| | U
|

AI2

_RS485
I6petamine
1]

Fig. 27: Multipumba (multiajam] sisteemi elektriskeem, néide 4A
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VACON - 60 KIIRSEADISTUSE JUHEND

=1

AJAM 2

VACON 100 FLOW

P1.2 Rakendus = multipump (multiajam)
P3.15.3 Pumba ID-number =2
P3.15.4 Kaivitamine ja tagasiside = signaalid on iihendatud

1 [ +10vetaion | Referentspinge
Al2+
AIl-

AI2+
Al2— ] PID TAGASISIDE (4...20 mA)

2
3
4
5
I: 6 |e24vvaa | 24 V lisapinge vélja
7 || GND
8
9

] POLE KASUTUSEL (0...10 V)

Sisendi/valjundi maandus
DIN1 || KAIVITAMINE EDASISUUNAS
DIN2 h?éﬁyi{amine edasisuunas + loputuse sagedus)

PID SEADISTUSPUNKTI VALIK
10 DIN3 (avatud = klahvistik SP1, suletud = klahvistik SP2)

11[| CM Uhine DI1-DI6 jaoks

12| 824 v vaij 24 V lisapinge valja

13| GND Sisendi/véljundi maandus

14| DIN4 VEA LAHTESTAMINE

15/ DINS PUMBA BLOKEERING (vaikimisi pole kasutusel)
16[ DIN6||| VALINE RIKE

17 CM Uhine DI1-DI6 jaoks

18[ AO1+ ] VALJUNDSAGEDUS (0...20 mA)

19 AO1-

30| +24Vin | 24V lisapinge sisse

A | RS485 ] Ajamilt-ajamile side (Modbus RTU)
B [ RS485

;; Egi _+ Relee valjund 1 (KAITA)

23| rRO1 —

;45‘ 285 ;‘ Relee véljund 2 (VIGA)

26| rRO2 —
32] RO3 " Relee valjund 3 (VALMIS)
33 RO3 —

DIO-d All AO
UJUV H [V | | U
|
RS485
AL2 I6petamine

Fig. 28: Multipumba (multiajam] siisteemi elektriskeem, néide 4B

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205
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TAMH AJAM 2

VACON 100 FLOW.

21 -

1
1
1
1
AJAM 3 !
1
1
VACON 100 FLOW |
P1.2 Rakendus = multipump (multiajam) !
P3.153 Pumba ID-number =3 !
P3.15.4 Kaivitamine ja tagasiside = signaalid on ﬁhendatt:m
110V ], Referentspinge :
2| A2+ !
POLE KASUTUSEL (0...1d
3 AIl- ( \f)
41 AL+ ] PID TAGASISIDE (4...20 rn:A
5| Al2- (4...20mA)
6 [¢24V vata) 24 V lisapinge valja 1
7 || GND Sisendi/valjundi maandu$ :
8 || DIN1 || KAIVITAMINE EDASISUUNAS
9 DIN2 b?éﬁyilyrﬁine edasisuunas + Igputuse sagedus)

PID SEADISTUSPUNKTI VALIK
10 DIN3 (avatud = klahvistik SP1, suletud = Iar]wst\k SP2)

11][ CM ¢|| Unhine DI1-DI6 jaoks |
12[¢24 Vv VJLE 24 V lisapinge vélja
13| GND Sisendi/véljundi maandus
14| DIN4 VEA LAHTESTAMINE
15[ DINS (P\lngi %2."855 EIS’\IIJ%USED
16/ DIN6 VALINE RIKE

17 CM Uhine DI1-DI6 jaoks
18] AO1+ ||] VALJUNDSAGEDUS
19 AO1- ¢|J (0...20 mA)

30[ +24V,_ | 24V lisapinge sisse
A | RS485 Ajamilt-ajamile side

B | RS485 ] (Modbus RTU)

—

21] RO1 .
Relee véljund 1
22 ROL — (KATTA)

23| rRO1 —

;45‘ 285 ;‘ Relee véljund 2
56 RO2 — (VIOM

32 RO3 —— Relee valjund 3
33 RO3 (VALMIS)

DIO-d AlL AO
UI0V. H V| | U
|

AI2

_RS485
I6petamine
1]

Fig. 29: Multipumba (multiajam] sisteemi elektriskeem, néide 4C
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1 rohuandur on Uhendatud esimese ajamiga. Stisteem ei ole lilane, kuna ajami voi anduri
rikke korral slisteem seiskub.
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2 JUHTMEGA VACON 100 FLOW

SAATIA P1.2  Rakendus = multipump (multiajam)
P3.15.3Pumba ID-number =1
P3.15.4Kaivitamine ja tagasiside = signaalid on Ghendatud

P ROHUANDUR 1

I 1|+10V | Referentspinge
+ - 2| A2+ ]
POLE KASUTUSEL (0...10 V
3 All- ( ),
I
4] AL2+ ]PID TAGASISIDE (4...20 mA)
L_ 5 AI2- 1
6|24V ., 24 V lisapinge valja 1
r— 7 GND Sisendi/valjundi maandus :
SUSTEEMI 8 DIN1 KAIVITAMINE EDASISUUNAQI
KAIVITAMISE 9 DIN2 I(l?api\L/JiIgnaine edasisuunas + loplituse sagedus)
KASKLUS 10[[ DIN3 || PIR:SFARIRTURAMKTLVALKL b o
CTBEATA T i 11 CM ¢[| Uhine DI1-DI6 jaoks |
1S1 ,KAIVI-';AMINE 12«24V VJ.‘E 24V lisapinge vélja
s 2 13[ GND|4| sisendi/valjundi maandus
""""""""""""" 14 DIN4||| VEA LAHTESTAMINE
15| DINS PUMBA BLOKEERING

(vaikimisi pole kasutusel)

16| DIN6 VALINE RIKE

17/ CM Uhine DI1-DI6 jaoks
18| AO1+ ]VALJUNDSAGEDUS
19| AO1-+|J(0...20 mA)

30[ +24V_ |24V lisapinge sisse

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
A | RS485 ]Ajamilt-ajamileside :
B RS485 (Modbus RTU) X
1
1
21| RO1 1
Relee valjund 1
22| RO1 j(KAITA) \
23| RO1 1
24 _RO2 !
Relee valjund 2 !
20 | s o | |
26| RO2 +—— rel shund 3 .
_~ Relee valjun
32 RO3 (VALMIS) :
33| RO3 ,
DIO-d AlL A0 X
U0V U U
Eestel = =l !
AlL2 1) ngtggsine !
i '
T n :
1
1
1
1

Fig. 30: Multipumba (multiajam] sisteemi elektriskeem, néide 5A
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VACON 100 FLOW

P1.2 Rakendus = multipump (multiajan)
P3.15.3 Pumba ID-number =2
P3.15.4 Kaivitamine ja tagasiside = signaalid on iihendatud

1 |+10vetalon | Referentspinge
Al2+
AIl-
Al2+

2

3

4

5| AI2-

6 | %24 v vaiia 24 V lisapinge valja
7

8

9

]POLE KASUTUSEL (0...10 V)

PID TAGASISIDE (4...20 mA

GND Sisendi/valjundi maandus|
DIN1 KAIVITAMINE EDASISUUNASI

OPUTUS
DIN2 kkéivitamine edasisuunas + loppituse sagedus)

I
10[ [DIN3 || ERFERIRIR R el Y afvisi sv2)

11| CM Uhine DI1-DI6 jaoks |
12| %2avvaid [| 24 V lisapinge valja
13| GND Sisendi/valjundi maandus

I

I

I

14| DIN4 ||| VEA LAHTESTAMINE :
15[ DINS[[] PWMBA BLOKEERING !
I

I

I

I

(vaikimisi pole kasutusel)
DING ||| VALINE RIKE

17] CM Uhine DI1-DI6 jaoks

18| AO1+ ]VALJUNDSAGEDUS (0...20 mA)
19| AO1-

I
30[+24Vin | 24V lisapinge sisse :
1

—
o))

A | RS485 ]Ajamilt—ajamile side (Modbus RTU)
B [ RS485 1
I
;; Egi [ Relee valjund 1 (KATTA)
I
23] rRO1 —— |
24| RO2 . '
>5 RO2 _} Relee valjund 2 (MI I/-\)
26| RO2 | — e :
32 RO3 " Relee véljund 3 (VALMIS)
33] RO3 }—— |
DIO-d AlL AO 1
Jﬂ:v |l u_[m U . :
LNCRRTS A !
[ u | H ber (viund] :
1] ,
I
I
|
]
I
I

Fig. 31: Multipumba (multiajam] siisteemi elektriskeem, néide 5B
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VACON 100 FLOW

P1.2 Rakendus = multipump (multiajam)
P3.153 Pumba ID-number =3
P3.15.4 Kaivitamine ja tagasiside = signaalid on iihendal

€
=%

1
1[+10V,. | Referentspinge :
2| A2+ ] !
POLE KASUTUSEL (0...10 V
3] AIl- ( )
1
4] Al2+ ]PID TAGASISIDE (4...20 mA)
5[ AI2- 1
6424V . 24 V lisapinge valja 1
7 GND Sisendi/valjundi maandus :
8 DIN1 KAIVITAMINE EDASISUUNAQI
9 DIN2 b?awll—amme edasisuunas + loppituse sagedus)

10( | DIN3 535u§ AR glesK\;ll—eItutﬁLIk\arvlstEk sP2)
11 CM ¢[| Uhine DI1-DI6 jaoks |
12[+24 v JI| 24V lisapinge vélja

13| GND Sisendi/véaljundi maandus

1

1

1

14 DIN4||| VEA LAHTESTAMINE :
15| DINS PUMBA BLOKEERING ,
1

1

1

1

(vaikimisi pole kasutusel)
DING| VALINE RIKE
17/ CM Uhine DI1-DI6 jaoks

18] AO1+ ]VALJUNDSAGEDUS (0...24 mA)
19| AO1-

30| +24V, |24V lisapinge sisse
A| RS485 ]Ajamilt-ajamileside

(Modbus RTU)

-
o))

1
1
1
1
B| RS485 |
1
1
21] RO1 |
¥ Relee valjund 1
;; Rgl (KAITA) |
RO1 1
24] RO2 !
55 RO ;L?\?IlgeA;/aIJundz :
26| RO2 —,RI iund 3 X
_~" Relee véljun
§§ Egg (VALMIS) :
1
DIO-d AIl :
|_|Ué% ||—| ||—|| :
oRetamne :
OFF
ON EI !
1
N 1
1
1
1
1
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Tabel 11: M1.1 Viisardid

Kirjeldus

Register |Parameeter i Vaikimisi

0 = mitte aktiveerida
1 = aktiveerida

1.1.1 Kaivitusviisard 0 1 0 1170 Valik Aktiveerida kaivi-
tab kaivitusviisardi (vt
peatikki 1.3 Esmane
k&ivitamine).

Valik Aktiveerida kaivi-
tab tulekahjureziimi
viisardi (vt peatiikki 1.3
Esmane kéivitamine).

Tulekahjureziimi vii- 0 1 0 1672
sard
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KIIRSEADISTUSE JUHEND

VACON - 67

Tabel 12: M1 Kiirseadistus

Register Parameeter Ya'klmls Kirjeldus
0 = standardne
1.2 1=HVAC
O Rakendus 0 4 2 212 gzP'DJ.“ht'm'”? .
= multipump (lksi-
kajam)
4 = multipump (mul-
tiajam)
Minimaalne Minimaalne lubatud
1.3 sageduse 0.00 P1.4 Hz 0.0 101 sageduse referents.
referents
Maksi- Maksimaalne luba-
14 maalne P13 3200 Hy 50.0/ 102 tud sageduse refe-
sageduse 60.0 rents.
referents
Maarab ajaperioodi,
mis on vajalik val-
15 Kiirendus- 01 30000 S 50 103 Jupdsageduse tous-
aeg 1 miseks 0-sageduselt
maksimumsagedu-
sele.
Madrab ajaperioodi,
mis on vajalik val-
16 Aeglustus- 01 30000 S 50 104 Jupdsagedusg lange-
aeg 1 miseks maksimum-
sageduselt 0-sage-
dusele.
Mootori voo- Variee- Maksimaalne moo-
1.7 - IH*0,1 IS A 107 tori vool vahelduv-
lupiirang rub S
vooluajamist.
0 = induktsioonmoo-
1.8 Mootori tiitp 0 1 0 650 tor
1 = plisimagnetmoo-
tor
Selle vaartuse Un
leiate mootori and-
mesildilt.
Mootori . .
1.9 nominaal- | Varieerub Varieerub \% Varrl:ie- 110 MARKUS!
pinge Tehke kindlaks, kas
mootoril on deltai-
hendus voi tahtu-
hendus.
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VACON - 68 KIIRSEADISTUSE JUHEND

Tabel 12: M1 Kiirseadistus

Vaikimis

Register Parameeter Kirjeldus

1.10

Mootori
nominaalsa-
gedus

8.0

320.0

Hz

50.0/
60.0

1111

Selle vaartuse fn
leiate mootori and-
mesildilt.

Mootori
nominaalkii-
rus

24

19200

p/min

Variee-
rub

12

Selle vaartuse nn
leiate mootori and-
mesildilt.

Mootori
nominaal-
vool

IH* 0,1

Variee-
rub

113

Selle vaartuse In
leiate mootori and-
mesildilt.

1.13

Mootori Cos
Phi (véim-
susfaktor)

0.30

1.00

Variee-
rub

120

Selle vaartuse leiate
mootori andmesil-
dilt.

1.14

Energia
optimeeri-
mine

666

Ajam leiab mini-
maalse mootori
voolu, et tarvitada
vahem energiat ja
vdahendada mootori
miira. Kasutage seda
funktsiooni nt venti-
laatori ja pumba
protsesside puhul.

0 = keelatud
1 = lubatud

Identifitsee-
rimine

631

Identifitseerimiskai-
vitus arvutab voi
moodab mootori
parameetrid, mis on
vajalikud mootori ja
kiiruse tohusaks juh-
timiseks.

0 = tegevust pole
1 = seisuajal
2 = péorlemisega

Enne identifitseeri-
miskaivituse alusta-
mist tuleb maarata
mootori nimesildi
parameetrid.

1.16

Kaivitus-
funktsioon

505

0 =rambiga
1 = lendkaivitus
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Tabel 12: M1 Kiirseadistus

Register Parameeter :Ialklmls Kirjeldus
Peatamis-
1.17 . 0 1 0 506 0 = vabakaik
funktsioon .
1 =rambiga
118 At‘atmzfjge 0 1 0 731 |0 = keelatud
1 = lubatud
0 = tegevust pole
. 1 =alarm
Reaktsioon 2 = viga [seiskamine
1.19 valisele 0 3 2 701 It seiskarnis-
veale vast'av.a
reziimile)
3 =viga [seiskamine
laskumisega)
0 = tegevust pole
1=alarm
2 = alarm + eelhaa-
lestatud vea sagedus
Reaktsioon (P3.9.1.13)
1.20 veale Al 0 5 0 700 3 =alarm + eelmine
madal sagedus
4 = viga (seiskamine
vastavalt seiskamis-
reziimile)
5 = viga [seiskamine
laskumisegal
Kaugjuhtimiskoha
(k&ivitamine/seiska-
mine) valik.
Kaugjuhti-
1.21 e 0 1 0 172
0 =1/0 juhtimine
1 = fieldbusiga juhti-
mine
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KIIRSEADISTUSE JUHEND

Tabel 12: M1 Kiirseadistus

Vaikimis

Register Parameeter |

Kirjeldus

I/0 juhtimise
1.22 referentsi A 1 20 6
valik

117

Sageduse referent-
siallika valik, kui juh-
timiskohaks on 1/0 A.

0 = personaalarvuti
1 = eelhadlestatud
sagedus 0

2 = klahvistiku refe-
rents

3 = Fieldbus

4= Al

5=AI2

6 = AlM+AI2

7 = PID referents

8 = mootori potent-
siomeeter

11 = plokk 1 véljas
12 = plokk 2 valjas
13 = plokk 3 valjas
14 = plokk 4 valjas
15 = plokk 5 valjas
16 = plokk 6 valjas
17 = plokk 7 véljas
18 = plokk 8 valjas
19 = plokk 9 valjas
20 = plokk 10 valjas

Parameetriga 1.2
seadistatud raken-
dus annab vaikevaar-
tuse.

Klahvistiku
juhtimise
referentsi

valik

1.23

121

Vt P1.22.

Fieldbusiga
juhtimise
referentsi

valik

1.24

122

Vt P1.22.

Al1 signaali-

1.25 vahemik

379

0=0..10V/0...20

1=2.10V/4.20

Al2 signaali-

1.26 vahemik

390

0=0..10Vv/0...20
mA
1=2.10V/4..20
mA
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Tabel 12: M1 Kiirseadistus

Vaikimis

Register Parameeter i i Kirjeldus

127 RO1 funktsi- 0 51 2 11001 Vt P3.5.3.2.1
oon

128 RO2 funktsi- 0 51 3 11004 Vt P3.5.3.2.1
oon

129 RO3 funktsi- 0 51 1 11007 Vt P3.5.3.2.1
oon

130 AO1 ;L;l:]ktSl- 0 31 ” 10050 Vt P3.5.4.1.1
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Tabel 13: M1.35 Multipump (multiajam)

Register |Parameeter i . Kirjeldus

Kui parameetri
vaartuseks on sea-
distatud 100%,
pohjustab 10%
muutus vea vaartu-
ses kontrolleri val-
jundi muutumise
10% vorra.

1.35.1 PID kasu 0.00 100.00 % 100.00 118

Kui see paramee-
ter on seadistatud
1,00 sekundile,

1352 | PID Uhendamis- 0.00 600.00 s 1.00 119  [POhiustab10%
aeg muutus vea vaartu-
ses kontrolleri val-
jundi muutumise

10,00%/s vorra.

Kui see paramee-
ter on seadistatud
1,00 sekundile,
pohjustab 10%
1.35.3 PID tuletusaeg 0.00 100.00 s 0.00 1132 muutus vea vaartu-
ses 1,00 sekundi
valtel kontrolleri
valjundi muutumise
10,00% vorra.

Protsessi maotii- Valige protsessi

1.35.4 hiku valimine 1 44 1 1036 mootiihik. Vt
P3.13.1.4

Protsessi mooti-

e . hiku vaartus on
Protsessi mooti- Variee-

1.35.5 . . Varieerub Varieerub 1033 sama, mis 0% PID
hik min rub T
tagasisidesignaa-
list.
Protsessi mooti-
Protsessi maotii- Variee- hiku vaartus on
1.35.6 ; Varieerub Varieerub 1034 sama, mis 100%
hik max rub L
PID tagasisidesig-
naalist.
1357 Té_iga5|5|.de.1 0 30 2 334 Vt P3.13.3.3
allika valimine
1358 | Seadepunktit 0 32 1 33p  [VEP313.26
allika valimine
1359 | Kahvistikusea- 1\ o b | Varieerub | Y2T€€" 0 147
depunkt 1 rub
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Tabel 13: M1.35 Multipump (multiajam)

Register |Parameeter i Kirjeldus

Ajam lulitub unere-
ziimile siis, kui val-
jundsagedus jaab
Une“sageduse 0.0 3200 Hy 0.0 1016 alla seda piirv'ei'ér—.

piirang 1 tust kauemaks, kui
on maaratletud
parameetriga Une
viivitus.

1.35.10

Minimaalne ajape-
riood, mille valtel
1.35.11 Une viivitus 1 0 3000 s 0 1017 pusib sagedus alla
une taset, enne kui
ajam seiskub.

PID tagasiside jare-
levalve arkamise

1.35.12 Arkamise tase 1 Varieerub Varieerub Variee- | Variee- 1018 vaartus. Arkam|se.
rub rub tase 1 kasutab vali-
tud protsessi moo-
tihikuid.

Valib multipumba

reziimi.

MUltIE).L.mea 0 2 0 1785 .
reziim 0 = Gksikajam

1 = Multifollower

2 = Multimaster

1.35.13

Multipumba siis-
teemis kasutata-
1.35.14 Pumpade arv 1 8 1 1001 vate mootorite
(pumbad/ventilaa-
torid) koguarv.

Ajami jarjekorra-
number pumba-
Pumba [D-num- sUsteemis.I Seda
1.35.15 ber 1 8 1 1500 parameetrit kasu-
tatakse ainult Mul-
tifollower- voi Mul-
timaster-reziimis.

Maarab multi-
pumba (multiajam)
siisteemi toore-
1.35.16 | Ajami tooreziim 0 1 0 1782 zimi.

0 = abiajam
1 =juhtajam
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Tabel 13: M1.35 Multipump (multiajam)

Register |Parameeter i Kirjeldus

Blokeeringu luba-
mine/tdkestamine.
Blokeering ltleb
siisteemile, kas
Pumba blokee- mootor on Uhenda-

1.35.17 . 0 1 1 1032 _
ring tud voi mitte.

0 = keelatud
1 = lubatud

Mootorite kaivitu-
misjarjekorra ja
prioriteedi rotat-
1.35.18 siooni lubamine/
Automaatvahe- tokestamine.

a t 0 1 1 1027
us

0 = keelatud
1 = lubatud (inter-
vall)

13519 [Automaatvahetu- 0 1 1 1028 |0 = abipump

sega pump 1 = koik pumbad

Kui kasutatakse
selle parameetriga
maaratud aega,
kaivitub automaat-
vahetuse funktsi-
Automaatvahe- oon. Kuid aUtO_... .
1.35.20 . 0.0 3000.0 h 48.0 1029 maatvahetus kaivi-
tuse intervall . . .

tub ainult siis, kui
maht jaab alla
parameetritega
P3.15.11 ja
P3.15.12 maaratud
taset.

Automaatvahe- Vahemik: esmas-

1.35.21 tuse paevad 0 127 1786 paevast pihapde-

vani
Automaatvahe- Vahemik: 00:00:00
13522 | " se kellaaeg Aeg 1787 | kuni 23:59:59
Automaatvahe- Need parameetrid
1.35.23 tus: sageduse 0.00 pP3.3.1.2 Hz 25:00 1031 maaravad taseme,
piirang mida maht ei tohi
iletada, et auto-
Automaatvahe- maatvahetus saaks
1.35.24 tus: pumba pii- 1 6 1030 kaivituda.

rang
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Tabel 13: M1.35 Multipump (multiajam)

Register |Parameeter i Kirjeldus

Kui tagasiside
vaartus pusib vahe-
mikus 4,5 kuni 5,5
baari, jadb mootor
ihendatuks.

seadepunkt =5
1.35.25 Ulekandekiirus 0 100 % 10 1097 baari;
tlekandekiirus =
10%

Kui tagasiside
vaartus pusib vahe-
mikus 4,5 kuni 5,5
baari, jadb mootor
thendatuks.

Kui tagasiside jaab
) valjapoole llekan-
1356 | Ylekandekiiruse 0 3600 s 10 j09g  [deKiirust, siis aeg,
viivitus mille moéodumisel

pumpasid lisatakse

voi eemaldatakse.

Maarab plsiva kii-
ruse, millel pump
lukustub, kui pump
Pideva tootmise saavutab maksi-
1.35.27 . 0 100 % 100 1513 [mumsageduse.

kiirus . »

Multimaster-rezii-

mis alustab regu-
leerimist jargmine
pump.

AVATUD = mitteak-

13528 |Pumba 1 blokee- DigSIS 426 |tiivne
ring pitu0.1 SULETUD =
aktiivhe
Looutuce refe. | Maksi- Maksi- M?arabts‘."‘gkequsket._
1.35.29 oputuse rete maalne maalne HZ 50.00 1239  [reTerentst xuiaxl
rents veeritakse loputus-
referents referents

funktsioon.
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2 VIISARDID

2.1 STANDARDSE RAKENDUSE VIISARD
See rakenduse viisard aitab teil seadistada rakendusega seotud pohiparameetrid.

Standardse rakenduse viisardi kaivitamiseks seadistage klahvistikul parameetrile P1.2
Rakendus (ID 212) vaartus Standardne.

MARKUS!

Kaivitades standardse rakenduse viisardi kaivitusviisardilt, liigub viisard otse
sammule 11.

Seadistage parameetri P3.1.2.2 Mootori tliip vaar-
1 tus (see peab vastama vdartusele mootori nimesil- | PM mootor

dil) Induktsioonmootor

Seadistage parameetri P3.1.1.1 Mootori nominaal-  |Vahemik: Varieerub
2 pinge vaartus (see peab vastama vaartusele mootori
nimesildil)

Seadistage parameetri P3.1.1.2 Mootori nominaal- |Vahemik: 8.00-320.00 Hz
3 sagedus vaartus (see peab vastama vaartusele
mootori nimesildil)

Seadistage parameetri P3.1.1.3 Mootori nominaal-  |Vahemik: 24 - 19 200 p/min
4 kiirus vaartus (see peab vastama vaartusele moo-
tori nimesildil)

Seadistage parameetri P3.1.1.4 Mootori nominaal-  |Vahemik: Varieerub
5 vool vaartus (see peab vastama vaartusele mootori
nimesildil)

Samm 6 kuvatakse ainult juhul, kui valisite 1. sammus Induktsioonmootori.
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6 Seadistage parameetri P3.1.1.5 Mootori Cos Phi Vahemik: 0.30-1.00
vaartus

7 Seadistage parameetri P3.3.1.1 Minimaalne sage- Vahemik: 0,00 - P3.3.1.2 Hz
duse referents vaartus

8 Seadistage parameetri P3.3.1.2 Maksimaalne sage- |Vahemik: P3.3.1.1 - 320,00 Hz
duse referents vaartus

9 Seadistage parameetri P3.4.1.2 Kiirendusaeg 1 Vahemik: 0,1-3000.0 s
vaartus

10 Seadistage parameetri P3.4.1.3 Aeglustusaeg 1 Vahemik: 0,1-3000.0 s
vaartus
Valige juhtimiskoht, mis annab ajami kdivitamise ja
seiskamise kasklused ning sageduse referentsi. I/0 terminal

" Fieldbus

Klahvistik

Standardse rakenduse viisard on lopetatud.

2.2 KUTE-VENTILATSIOON-OHKJAHUTUSE (HVAC) RAKENDUSE VIISARD

See rakenduse viisard aitab teil seadistada rakendusega seotud pohiparameetrid.
HVAC rakenduse viisardi kaivitamiseks seadistage klahvistikul parameetrile P1.2 Rakendus
(ID 212) vaartus HVAC.

Valige juhitav tiilip voi protsess (vdi rakendus).

Kompressor
1 Ventilaator
Pump

Muu

Monedel parameetritel on eelhaalestatud vaartused, mis tulenevad teie 1. sammus tehtud
valikust. Vt parameetreid ja nende vaartusi selle peatiki lopus: Tabel 14.

Seadistage parameetri P3.2.11 Taaskaivituse viivi-  |Vahemik: 0-20 min
tus vaartus.

Samm 2 kuvatakse ainult juhul, kui valisite 1. sammus Kompressori.
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Seadistage parameetri P3.1.2.2 Mootori tlitip vaar-
3 tus (see peab vastama vaartusele mootori nimesil- | PM mootor

dil) Induktsioonmootor

Seadistage parameetri P3.1.1.1 Mootori nominaal-  |Vahemik: Varieerub
4 pinge vdartus (see peab vastama vaartusele mootori
nimesildil)

Seadistage parameetri P3.1.1.2 Mootori nominaal-  |Vahemik: 8.00-320.00 Hz
5 sagedus vaartus (see peab vastama vaartusele
mootori nimesildil)

Seadistage parameetri P3.1.1.3 Mootori nominaal-  |Vahemik: 24 - 19 200 p/min
6 kiirus vaartus (see peab vastama vaartusele moo-
tori nimesildil)

Seadistage parameetri P3.1.1.4 Mootori nominaal-  |Vahemik: Varieerub
7 vool vaértus (see peab vastama vaartusele mootori
nimesildil)

Seadistage parameetri P3.1.1.5 Mootori Cos Phi Vahemik: 0.30-1.00
8 vaartus (see peab vastama vaartusele mootori
nimesildil)

Samm 8 kuvatakse ainult juhul, kui valisite 3. sammus Induktsioonmootori.

Seadistage parameetri P3.3.1.1 Minimaalne sage- Vahemik: 0.00-3.3.1.2 Hz
duse referents vaartus

Seadistage parameetri P3.3.1.2 Maksimaalne sage- |Vahemik: P3.3.1.1 - 320,00 Hz

10 duse referents vaartus

Sammud 11 ja 12 kuvatakse ainult juhul, kui valisite 1. sammus Muu.

1 Seadistage parameetri P3.4.1.2 Kiirendusaeg 1 Vahemik: 0,1-3000.0 s
vaartus

12 Seadistage parameetri P3.4.1.3 Aeglustusaeg 1 Vahemik: 0,1-3000.0 s
vaartus

Edasi liigub viisard rakendusele eriomaste sammude juurde.

Valige juhtimiskoht (kus annate ajami kaivitamise ja
seiskamise kasklused ning sageduse referentsi). I/O terminal
Fieldbus
Klahvistik

13

Kite-ventilatsioon-ohkjahutus (HVAC) rakenduse viisard on lpetatud.
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Tabel 14: Parameetrite eelhdalestatud vaartused

Protsessi tiiiip

Register Parameeter
I T R
P3.1.4.1 U/f suhe Lineaarne Ruudus Lineaarne
P3.2.4 Kaivitusfunktsioon Kiiruse ulesvotmine |Lendkaivitus Kiiruse ilesvotmine
P3.2.5 Peatamisfunktsioon |Kiiruse tlesvotmine |Laskumine Kiiruse ilesvotmine
P3.4.1.2 Kiirendusaeg 50s 30.0s 3.0s
P3.4.1.3 Aeglustusaeg 50s 30.0s 3.0s

2.3 PID JUHTIMISE RAKENDUSE VIISARD

See rakenduse viisard aitab teil seadistada rakendusega seotud pohiparameetrid.

PID juhtimise rakenduse viisardi kaivitamiseks seadistage klahvistikul parameetrile P1.2
Rakendus (ID 212) vaartus PID juhtimine.

MARKUS!

Kaivitades rakenduse viisardi kaivitusviisardilt, liigub viisard otse sammule 11.

Seadistage parameetri P3.1.2.2 Mootori tlitip vaar-
1 tus (see peab vastama vaartusele mootori nimesil- | PM mootor

dil) Induktsioonmootor

Seadistage parameetri P3.1.1.1 Mootori nominaal- |Vahemik: Varieerub
2 pinge vaartus (see peab vastama vaartusele mootori
nimesildil)

Seadistage parameetri P3.1.1.2 Mootori nominaal-  |Vahemik: 8,00...320,00 Hz
3 sagedus vaéartus (see peab vastama vaartusele
mootori nimesildil)

Seadistage parameetri P3.1.1.3 Mootori nominaal-  |Vahemik: 24...19 200 p/min
4 kiirus véartus (see peab vastama vaartusele moo-
tori nimesildil)

Seadistage parameetri P3.1.1.4 Mootori nominaal- |Vahemik: Varieerub
5 vool vadrtus (see peab vastama vaartusele mootori
nimesildil)

Samm 6 kuvatakse ainult juhul, kui valisite 1. sammus Induktsioonmootori.
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6 Seadistage parameetri P3.1.1.5 Mootori Cos Phi Vahemik: 0.30-1.00
vaartus

7 Seadistage parameetri P3.3.1.1 Minimaalne sage- Vahemik: 0,00 - P3.3.1.2 Hz
duse referents vaartus

8 Seadistage parameetri P3.3.1.2 Maksimaalne sage- |Vahemik: P3.3.1.1 - 320,00 Hz
duse referents vaartus

9 Seadistage parameetri P3.4.1.2 Kiirendusaeg 1 Vahemik: 0,1-3000.0 s
vaartus

10 Seadistage parameetri P3.4.1.3 Aeglustusaeg 1 Vahemik: 0,1-3000.0 s
vaartus
Valige juhtimiskoht (kus annate ajami kaivitamise ja
seiskamise kasklused ning sageduse referentsi) I/0 terminal

" Fieldbus

Klahvistik

12 Seadistage parameetri P3.13.1.4 Protsessi mooti-  |Rohkem kui 1 valik

hiku valimine vaartus

Kui valite midagi muud peale %, naete jargmisi kiisimusi. Kui valite %, liigub viisard otse 16.
sammu juurde.

Seadistage parameetri P3.13.1.5 Protsessi maoti-

Vahemiku maarab 12. sammus tehtud valik.

valimine vaartus

3 hik min vaartus

14 Seadistage parameetri P3.13.1.6 Protsessi mooti-  |Vahemiku maarab 12. sammus tehtud valik.
hik max vaartus
Seadistage parameetri P3.13.1.7 Protsessi maoti- |Vahemik: 0-4

15 .
hiku komakohad vaartus

16 Seadistage parameetri P3.13.3.3 Tagasiside 1 allika |Vt tagasiside seadeid: Tabel 74 Tagasiside

seaded

Kui valite analoogsisendsignaali, kuvatakse 18. samm.

19. sammu juurde.

Muude valikute puhul lilgub viisard

Seadistage analoogsisendi signaalivahemik.

valik vaartus

17 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Seadistage parameetri P3.13.1.8 Inversiooni viga
18 vaartus 0 = tavaline
1 = podratud
19 Seadistage parameetri P3.13.2.6 Seadepunkti allika |Vt seadepunkte: Tabel 74 Tagasiside seaded

Kui valite analoogsisendsignaali, kuvatakse 21. samm.
23. sammu juurde.

Muude valikute puhul liigub viisard
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Kui seadistate vaartusena Klahvistiku seadepunkt 1 voi Klahvistiku seadepunkt 2, liigub viisard
otse 22. sammu juurde.

Seadistage analoogsisendi signaalivahemik.
20 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

Seadistage parameetri P3.13.2.1 (Klahvistiku sea- Maaratletud 20. sammus seadistatud vahe-
21 depunkt 1) ja P3.13.2.2 (Klahvistiku seadepunkt 2] mikuga.
vaartus

Kasuta unefunktsiooni

22 O=ei
1=jah

Kui maarate 22. sammus vaartuse Jah, kuvatakse jargmised 3 kiisimust. Kui maarate
vaartuse Ei, on viisard lopetatud.

23 Seadistage parameetri P3.13.5.1 Une sageduse pii- |Vahemik: 0.00-320.00 Hz
rang vaartus

2% Seadistage parameetri P3.13.5.2 Une viivitus 1 vaar- |Vahemik: 0-3000 s
tus

25 Seadistage parameetri P3.13.5.3 Arkamise tase Vahemiku maarab seadistatud protsessi
vaartus mootihik.

PID juhtimise rakenduse viisard on lopetatud.

2.4 MULTIPUMBA (UKSIKAJAM) RAKENDUSE VIISARD
See rakenduse viisard aitab teil seadistada rakendusega seotud pohiparameetrid.

Multipumba (liksikajam) rakenduse viisardi kaivitamiseks seadistage klahvistikul
parameetrile P1.2 Rakendus (ID 212) vaartus Multipump [iksikajam).

MARKUS!

Kaivitades rakenduse viisardi kaivitusviisardilt, liigub viisard otse sammule 11.
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Seadistage parameetri P3.1.2.2 Mootori tlitip vaar-

nimesildil)

1 tus (see peab vastama vaartusele mootori nimesil- | PM mootor
dil) Induktsioonmootor
Seadistage parameetri P3.1.1.1 Mootori nominaal-  |Vahemik: Varieerub
2 pinge vdartus (see peab vastama vaartusele mootori
nimesildil)
Seadistage parameetri P3.1.1.2 Mootori nominaal-  |Vahemik: 8.00-320.00 Hz
3 sagedus vaartus (see peab vastama vaartusele
mootori nimesildil)
Seadistage parameetri P3.1.1.3 Mootori nominaal-  |Vahemik: 24 - 19 200 p/min
4 kiirus vaartus (see peab vastama vaartusele moo-
tori nimesildil)
Seadistage parameetri P3.1.1.4 Mootori nominaal-  |Vahemik: Varieerub
5 vool vaértus (see peab vastama vaartusele mootori

Samm 6 kuvatakse ainult juhul, kui valisite 1. sammus Induktsioonmootori.

Seadistage parameetri P3.1.1.5 Mootori Cos Phi

Vahemik: 0.30-1.00

hiku valimine vaartus

6
vaartus

7 Seadistage parameetri P3.3.1.1 Minimaalne sage- Vahemik: 0,00 - P3.3.1.2 Hz
duse referents vaartus

8 Seadistage parameetri P3.3.1.2 Maksimaalne sage- |Vahemik: P3.3.1.1 - 320,00 Hz
duse referents vaartus

9 Seadistage parameetri P3.4.1.2 Kiirendusaeg 1 Vahemik: 0,1-3000.0 s
vaartus

10 Seadistage parameetri P3.4.1.3 Aeglustusaeg 1 Vahemik: 0,1-3000.0 s
vaartus
Valige juhtimiskoht (kus annate ajami kaivitamise ja
seiskamise kasklused ning sageduse referentsi) I/O terminal

" Fieldbus

Klahvistik
12 Seadistage parameetri P3.13.1.4 Protsessi mooti-  |Rohkem kui 1 valik

Kui valite midagi muud peale %, naete jargmist 3 sammu. Kui valite %, liigub viisard otse 16.
sammu juurde.
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13 Seadistage parameetri P3.13.1.5 Protsessi mooti- |Vahemiku maarab 12. sammus tehtud valik.
hik min vaartus

14 Seadistage parameetri P3.13.1.6 Protsessi mooti-  |Vahemiku maarab 12. sammus tehtud valik.
hik max vaartus
Seadistage parameetri P3.13.1.7 Protsessi maoti- |Vahemik: 0-4

15 .
hiku komakohad vaartus

16 Seadistage parameetri P3.13.3.3 Tagasiside 1 allika |Vt tagasiside seadeid: Tabel 74 Tagasiside
valimine vaartus seaded

Kui valite analoogsisendsignaali, kuvatakse 17. samm. Muude valikute puhul liigub viisard
18. sammu juurde.

Seadistage analoogsisendi signaalivahemik.
17 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

Seadistage parameetri P3.13.1.8 Inversiooni viga

18 vaartus 0 = tavaline
1 = pdoratud

Seadistage parameetri P3.13.2.6 Seadepunkti allika |Vt seadepunkte: Tabel 73 Seadepunkti seaded

19 valik vaartus

Kui valite analoogsisendsignaali, kuvatakse esmalt 20. samm ja seejarel 22. samm. Muude
valikute puhul lilgub viisard 21. sammu juurde.

Kui seadistate vaartusena Klahvistiku seadepunkt 1 voi Klahvistiku seadepunkt 2, liigub viisard
otse 22. sammu juurde.

Seadistage analoogsisendi signaalivahemik.
20 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

Seadistage parameetri P3.13.2.1 (Klahvistiku sea- Maaratletud 19. sammus seadistatud vahe-
21 depunkt 1) ja P3.13.2.2 (Klahvistiku seadepunkt 2] mikuga.
vaartus

Kasuta unefunktsiooni
22 O=ei
1=jah

Kui maarate 22. sammus vaartuse Jah, kuvatakse jargmised 3 sammu. Kui maarate vaartuse
Ei, liigub viisard 26. sammu juurde.
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Seadistage parameetri P3.13.5.1 Une sageduse pii-

Vahemik: 0.00-320.00 Hz

23
rang vaartus

2% Seadistage parameetri P3.13.5.2 Une viivitus 1 vaar- |Vahemik: 0-3000 s
tus

25 Seadistage parameetri P3.13.5.3 Arkamise tase Vahemiku maarab seadistatud protsessi
vaartus mootihik.

2 Seadistage parameetri P3.15.2 Pumpade arvvaar- [Vahemik: 1-8
tus
Seadistage parameetri P3.15.5 Pumba blokeering

27 vaartus 0= pole kasutusel

1 = lubatud

Seadistage parameetri P3.15.6 Automaatvahetus

28 vaartus 0 = keelatud

1 = lubatud (intervall)
2 = lubatud (reaalajas)

Kui seadistate automaatvahetuse parameetrile véartuse Lubatud (intervall voi reaalajas),
kuvatakse sammud 29-34. Kui seadistate automaatvahetuse parameetrile vaartuse
Blokeeritud, liigub viisard otse 35. sammu juurde.

29

Seadistage parameetri P3.15.7 Automaatvahetu-
sega pumbad vaartus

0 = abipumbad
1 =koik pumbad

30. samm kuvatakse ainult juhul, kui seadistate 28. sammus automaatvahetuse parameetrile
vaartuse Lubatud (intervall).

30

Seadistage parameetri P3.15.8 Automaatvahetuse
intervall vaartus

Vahemik: 0-3000 s

31.ja 32. samm kuvatakse ainult juhul, kui seadistate 28. sammus automaatvahetuse
parameetrile vaartuse Lubatud [reaalajas).
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3 Seadistage parameetri P3.15.9 Automaatvahetuse Vahemik: esmaspaevast plihapaevani
paevad vaartus

32 Seadistage parameetri P3.15.10 Automaatvahetuse |Vahemik: 00:00:00 kuni 23:59:59
paeva aeg vaartus

33 Seadistage parameetri P3.15.11 Automaatvahetuse |Vahemik: P3.3.1.1-P3.3.1.2 Hz
sageduse piirang vaartus

34 Seadistage parameetri P3.15.12 Automaatvahetuse [Vahemik: 1-8
pumba piirang vaartus

35 Seadistage parameetri P3.15.13 Ulekandekiirus Vahemik: 0-100%
vaartus
Seadistage parameetri P3.15.14 Ulekandekiiruse

36 viivitus vaartus )

Vahemik: 0-3600 s

Multipumba (liksikajam) rakenduse viisard on l6petatud.

2.5 MULTIPUMBA (MULTIAJAM) RAKENDUSE VIISARD
See rakenduse viisard aitab teil seadistada rakendusega seotud pohiparameetrid.

Multipumba (multiajam) rakenduse viisardi kaivitamiseks seadistage klahvistikul
parameetrile P1.2 Rakendus (ID 212) vaartus Multipump [multiajam).

MARKUS!

Kaivitades rakenduse viisardi kaivitusviisardilt, liigub viisard otse sammule 11.

Seadistage parameetri P3.1.2.2 Mootori tiilip vaar-
1 tus (see peab vastama vaartusele mootori nimesil- | PM mootor

dil) Induktsioonmootor

Seadistage parameetri P3.1.1.1 Mootori nominaal- |Vahemik: Varieerub
2 pinge vaartus (see peab vastama vaartusele mootori
nimesildil)

Seadistage parameetri P3.1.1.2 Mootori nominaal- |Vahemik: 8.00-320.00 Hz
3 sagedus vaartus (see peab vastama vaartusele
mootori nimesildil)

Seadistage parameetri P3.1.1.3 Mootori nominaal-  |Vahemik: 24 - 19 200 p/min
4 kiirus vaartus (see peab vastama vaartusele moo-
tori nimesildil)

Seadistage parameetri P3.1.1.4 Mootori nominaal- |Vahemik: Varieerub
5 vool vaértus (see peab vastama vaartusele mootori
nimesildil)

Samm 6 kuvatakse ainult juhul, kui valisite 1. sammus Induktsioonmootori.
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6 Seadistage parameetri P3.1.1.5 Mootori Cos Phi Vahemik: 0.30-1.00
vaartus

7 Seadistage parameetri P3.3.1.1 Minimaalne sage- Vahemik: 0,00 - P3.3.1.2 Hz
duse referents vaartus

8 Seadistage parameetri P3.3.1.2 Maksimaalne sage- |Vahemik: P3.3.1.1 - 320,00 Hz
duse referents vaartus

9 Seadistage parameetri P3.4.1.2 Kiirendusaeg 1 Vahemik: 0,1-3000.0 s
vaartus

10 Seadistage parameetri P3.4.1.3 Aeglustusaeg 1 Vahemik: 0,1-3000.0 s
vaartus
Valige juhtimiskoht (kus annate ajami kaivitamise ja
seiskamise kasklused ning sageduse referentsi) I/0 terminal

" Fieldbus

Klahvistik

12 Seadistage parameetri P3.13.1.4 Protsessi mooti-  |Rohkem kui 1 valik

hiku valimine vaartus

Kui valite midagi muud peale %, naete jargmist 3 sammu. Kui valite %, liigub viisard otse 16.
sammu juurde.

13 Seadistage parameetri P3.13.1.5 Protsessi mooti-  |Vahemiku maarab 12. sammus tehtud valik.
hik min vaartus
14 Seadistage parameetri P3.13.1.6 Protsessi mooti-  |Vahemiku maarab 12. sammus tehtud valik.
hik max vaartus
Seadistage parameetri P3.13.1.7 Protsessi maoti- |Vahemik: 0-4
15 .
hiku komakohad vaartus
Seadistage parameetri P3.13.3.3 Tagasiside 1 allika |Vt tagasiside seadete tabelit peatlikis Tabel
16 S :
valimine vaartus 73 Seadepunkti seaded

Kui valite analoogsisendsignaali, kuvatakse 17. samm.

18. sammu juurde.

Muude valikute puhul lilgub viisard

Seadistage analoogsisendi signaalivahemik.

valik vaartus

17 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Seadistage parameetri P3.13.1.8 Inversiooni viga
18 vaartus 0 = tavaline
1 = podratud
19 Seadistage parameetri P3.13.2.6 Seadepunkti allika |Vt tabelit Seadepunktid peatiikis Tabel 73

Seadepunkti seaded

Kui valite analoogsisendsignaali, kuvatakse esmalt 20.

valikute puhul liigub viisard 21. sammu juurde.

samm ja seejarel 22. samm. Muude
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Kui seadistate vaartusena Klahvistiku seadepunkt 1 voi Klahvistiku seadepunkt 2, liigub viisard

otse 22. sammu juurde.

Seadistage analoogsisendi signaalivahemik.

20 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Seadistage parameetri P3.13.2.1 (Klahvistiku sea- Maaratletud 19. sammus seadistatud vahe-
21 depunkt 1) ja P3.13.2.2 (Klahvistiku seadepunkt 2] mikuga.
vaartus
Kasuta unefunktsiooni
22 O=ei
1=jah

Kui maarate 22. sammus vaartuse Jah, kuvatakse jargmised 3 sammu. Kui maarate vaartuse

Ei, liigub viisard 26. sammu juurde.

Seadistage parameetri P3.13.5.1 Une sageduse pii-

Vahemik: 0.00-320.00 Hz

23
rang vaartus
2% Seadistage parameetri P3.13.5.2 Une viivitus 1 vaar- |Vahemik: 0-3000 s
tus
25 Seadistage parameetri P3.13.5.3 Arkamise tase Vahemiku maarab seadistatud protsessi
vaartus mootihik.
Seadistage parameetri P3.15.1 Multipumba reZiim
26 vadrtus Multifollower
Multimaster
27 Seadistage parameetri P3.15.3 Pumba ID-number Vahemik: 1-8
vaartus
Seadistage parameetri P3.15.4 Kdivitamine ja taga-
28 siside vaartus Abiajam
Juhtajam
29 Seadistage parameetri P3.15.2 Pumpade arvvaar- |Vahemik: 1-8
tus
Seadistage parameetri P3.15.5 Pumba blokeering
307 vaartus 0= pole kasutusel
1 = lubatud
Seadistage parameetri P3.15.6 Automaatvahetus
31 vaartus 0 = keelatud

1 = lubatud (intervall)
2 = lubatud (n&dalapsevad)

Kui seadistate automaatvahetuse parameetrile vaartuse Lubatud (intervall), kuvatakse 33.
samm. Kui seadistate automaatvahetuse parameetrile vaartuse Lubatud (nddalapéevad),

kuvatakse 34. samm. Kui seadistate automaatvahetuse parameetrile vaartuse Blokeeritud,

liigub viisard otse 36. sammu juurde.
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Seadistage parameetri P3.15.7 Automaatvahetu-
32 sega pumbad vaartus 0 = abipumbad
1 = koik pumbad

33. samm kuvatakse ainult juhul, kui seadistate 31. sammus automaatvahetuse parameetrile
vaartuse Lubatud (intervall).

Seadistage parameetri P3.15.8 Automaatvahetuse Vahemik: 0-3000 s

33 intervall vaartus

34. ja 35. samm kuvatakse ainult juhul, kui seadistate 31. sammus automaatvahetuse
parameetrile vaartuse Lubatud (n&dalapéevad).

34 Seadistage parameetri P3.15.9 Automaatvahetuse Vahemik: esmaspdaevast plihapdevani
paevad vaartus
35 Seadistage parameetri P3.15.10 Automaatvahetuse |Vahemik: 00:00:00 kuni 23:59:59
paeva aeg vaartus
36 Seadistage parameetri P3.15.13 Ulekandekiirus Vahemik: 0-100%
vaartus
Seadistage parameetri P3.15.14 Ulekandekiiruse
37 viivitus vaartus )
Vahemik: 0-3600 s

Multipumba (multiajam) rakenduse viisard on l6petatud.

2.6 TULEKAHJUREZIIMI VIISARD

Tulekahjureziimi viisardi kaivitamiseks valige kiirhdalestusmeniils parameetrile 1.1.2
vaartus Aktiveerida.

é ETTEVAATUST!
Enne jatkamist lugege labi parooli ja garantii teave peatiikis 10.13 TulekahjureZiim.

Seadistage parameetri P3.17.2 tulereziimi sageduse |Rohkem kui 1 valik
allika vaartus

Kui seadistate mone muu vaartuse peale TulekahjureZiimi sageduse, liigub viisard otse 3.
sammu juurde.

Seadistage parameetri P3.17.3 Tulekahjureziimi Vahemik: Varieerub
sagedus vaartus

Signaali aktiveerimine kontakti avanemisel voi sul-
3 gumisel 0 = avatud kontakt
1 = suletud kontakt
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Kui seadistate 3. sammus vaartuse Avatud kontakt, liigub viisard otse 5. sammu juurde. Kui
seadistate 3. sammus vaartuse Suletud kontakt, on 5. samm tarbetu.

Seadistage vaartus parameetrile P3.17.4 Tulekahju- |Valige digitaalsisend tulekahjureziimi akti-

4 reziimi aktiveerimine, AVATUD / P3.17.5 Tulekahju- |veerimiseks. Vt ka peatiikki 10.5.1 Digitaal- ja
reziimi aktiveerimine, SULETUD analoogsisendite programmeerimine.
Seadistage parameetri P3.17.6 Tulekahjureziim Valige digitaalsisend tulekahjureziimi tagasi-
tagurpidi vaartus suuna aktiveerimiseks.

5

DigSIS pilu0.1 = EDASI
DigSIS pilu0.2 = TAGURPIDI

Seadistage parameetri P3.17.1 TulekahjureZziimi Seadistage parool tulekahjureziimi funkt-
parool vaartus siooni lubamiseks.

1234 = luba katsereziim
1002 = luba tulekahjureziim

Tulekahjureziimi viisard on lopetatud.
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3 KASUTAJALIIDESED

3.1 NAVIGEERIMINE KLAHVISTIKUL

Andmed vahelduvvooluajami kohta on toodud menuides ja alammentudes. Meniide vahel
liikumiseks kasutage klahvistikul Ules- ja allanoole nuppe. Riihma vai elementi liikumiseks
vajutage nuppu OK. Tagasi eelmisele tasemele liikumiseks vajutage nuppu Back/Reset.

Ekraanil ndete oma praegust asukohta menuis, nt M3.2.1. Samuti ndete praeguse asukoha
rihma voi elemendi nime.
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3.2 GRAAFILISE KUVA KASUTAMINE

PPPP P

STo’P|C’j| RE//\DY| / |’ 110
G ID: M1l /@
Q1(1i§]7< Setup

= oni Orw
M t /

(5)
= Parameters
(12 )

Fig. 33: Graafilise kuva peamentiii

A. Esimene olekuvali: PEATAMINE/ F. Asukoha vali: parameetri ID-number ja
KAITAMINE praegune asukoht mentis

B. Poorlemissuund G. Aktiveeritud rihm voi element:

C. Teine olekuvali: VALMIS/MITTEVALMIS/ sisenemiseks vajutage OK
VIGA H. Elementide arv kdnealuses rihmas

D. Alarmivali: ALARM/-

E. Juhtimiskoht: PC/IO/KLAHVISTIK/

FIELDBUS

3.2.1 VAARTUSTE REDIGEERIMINE

Graafilisel kuval on elemendi vaartuse redigeerimiseks 2 erinevat toimingut.

Tavaliselt saate parameetrile seadistada ainult 1 vaartuse. Valige tekstivaartuste loendist vai
numbriliste vaartuste vahemikust.

PARAMEETRI TEKSTIVAARTUSE MUUTMINE

1 Leidke noolenuppude abil parameeter.

STOP‘G READY \ \ 10
Start / Stop Setup
I:_I ID:172 M3.2.1

,i, Rem Control Place
. I/0 Control

000

KeypadStopButton

Start Function
Ramping

[ele]e]
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2 Redigeerimisreziimi liikkumiseks vajutage 2 korda
nuppu OK voi vajutage paremnoole nuppu.

3 Uue vaartuse seadistamiseks vajutage lles- ja
allanoole nuppe.

4 Muudatuse kinnitamiseks vajutage nuppu OK.
Muudatusest loobumiseks kasutage nuppu Back/
Reset.

NUMBRILISTE VAARTUSTE REDIGEERIMINE

1 Leidke noolenuppude abil parameeter.

2 Liikuge redigeerimisreziimi.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM

STOP‘G READY \ \ 110
ReIr:: Control jiice
S| Edit

@ Add to favourites

STOP\(] READY‘ \ 110

Rem Control Place

m ID: M3.2.1
FieldbusCTRL
I/0 Control ¢

stop| (] READY | | o
D Frequency Ref
1D:101 P3.3.1.1
g.i. MaxFreqReference |
o 0.00 Hz
MinFreqReference
50.00 Hz
8.i. PosFreqRefLimit
© 320.00 Hz
stop| (G| READY | | o
o MinFregReference
1D:101 P3.3.1.1
N N s
v — 0.00 Hz —
RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
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3 Kui tegemist on numbrilise vaartusega, liikuge

vasak- ja paremnoole nuppudega numbrilt STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
numbrile. Numbrite muutmiseks kasutage iles- ja MinFreqReference
allanoole nuppe. o ID:101 P3.3.1.1
N N s
v — 00.00 Hz-
2N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
4 Muudatuse kinnitamiseks vajutage nuppu OK.
Muudatusest loobumiseks liikuge nupu Back/Reset STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
abil tagasi eelmisele tasemele. MinFreqReference
ID:101 P3.3.1.1
N N s
\'% —11.00 Hz—
2N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz

ROHKEM KUI 1 VAARTUSE VALIMINE

Monede parameetrite puhul saab valida rohkem kui 1 vaartuse. Tahistage iga sobiva
vaartuse juures asuv markeruut.

1 Leidke parameeter. Kui markeruute saab valida,

kuvatakse ekraanil vastav stimbol. STOP‘G READY ‘ ‘ iIo
Iil Interval 1
ID:1466 P3.12.1.3

ON Time 00:00:00
OFF Time 00:00:00

I
0 «
\@

A. Markeruudu valiku simbol
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2 Vaartuste loendis lilkumiseks kasutage Ules- ja
allanoole nuppe. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

8;i. Days
o ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3 Vaartuse valikusse lisamiseks valige paremnoole
nupu abil valiku korval asuv markeruut. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

Days
ID: My3.12.1.3.1
Sunday I

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3.2.2 VEA LAHTESTAMINE

Vea lahtestamiseks saate kasutada lahtestusnuppu voi parameetrit Vigade lahtestamine.
Vaadake suuniseid osas 11.7 Kuvatakse viga.

3.2.3 NUPP FUNCT
Nuppu FUNCT saab kasutada 4 funktsioonis.

» Sisenemiseks juhtlehekiiljele

* Kohaliku juhtimiskoha ja kaugjuhtimiskohtade holpsaks vahetamiseks
« Poorlemissuuna muutmiseks

e Parameetrivaartuse kiireks muutmiseks

Juhtimiskoha valik maaratleb, kust tulevad vahelduvvooluajami kaivitamise ja seiskamise
kasklused. Koikidel juhtimiskohtadel on parameeter sageduse referentsiallika valimiseks.
Kohalikuks juhtimiskohaks on alati klahvistik. Kaugjuhtimiskohaks on 1/0 voi Fieldbus.
Praegust juhtimiskohta naete ekraani olekuribal.

Kaugjuhtimiskohana saab kasutada iiksusi I/0 A, 1/0 B ja Fieldbus. I/0 A ja Fieldbus on
madalaima prioriteediga. Neid saab valida parameetriga P3.2.1 (Kaugjuhtimiskoht). I/0 B
saab digitaalsisendi abil médduda kaugjuhtimiskohtadest I/0 A ja Fieldbus. Digitaalsisendi
saab valida parameetriga P3.5.1.7 (I/0 B juhtjoud).

Kohaliku juhtimiskoha korral kasutatakse juhtimiskohana alati klahvistikku. Kohalikul
juhtimiskohal on kdrgem prioriteet kui kaugjuhtimiskohal. Naiteks olles kaugjuhtimisel, kui
parameeter P3.5.1.7 moodub juhtimiskohast digitaalsisendiga, ja valides kohaliku
juhtimiskoha, muutub juhtimiskohaks klahvistik. Kohaliku ja kaugjuhtimise vahetamiseks
kasutage nuppu FUNCT voi parameetrit P3.2.2 Kohalik/kaug.
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JUHTIMISKOHA MUUTMINE

1 Mis tahes kohas menuipuus vajutage nuppu

FUNCT. STOP‘C‘ READY \ ‘Keypad
c} Main Menu
ID: M1l
- —yy
o?llgr)

2 Parameters
liﬁl ( 21 )

= Diagnostics
l!ll ( 6 )

2 Kohaliku/kaugjuhtimise valimiseks kasutage les-
ja allanoole nuppe. Vajutage nuppu OK.

STOP \ (j READY \ \ Keypad

Choose action
e} ID:1805

Change direction

Control page

Local/Remote ¢

3 Kohaliku juhtimise voi kaugjuhtimise valimiseks

kasutage uuesti iiles- ja allanoole nuppe. Valiku STOP‘G READY ‘ ‘ Keypad
kinnitamiseks vajutage nuppu OK. ) Local/Remote
u ID:211
Local
Remote ¢
4 Kui muutsite kaugjuhtimiskoha kohalikuks, st
klahvistikuks, andke klahvistiku referents. STOP‘C‘ READY ‘ ‘ Vo

Main Menu
c) ID: M1
Mor:iit;r )
Pa:r.;anzuit?rs
D1a<(;n6c>s)t:|.cs

Parast valimist liigub kuva tagasi kohta, kus viibisite nupu FUNCT vajutamise hetkel.

KONTROLL-LEHELE LIIKUMINE

Kontroll-lehel saab lihtsalt jalgida koige olulisemaid vaartusi.
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1 Mis tahes kohas meniipuus vajutage nuppu
FUNCT. STOP|G| READY 1o
c) Main Menu
ID: M1
= Monitor
(12 )
ﬁ Parameters
(21)
e Diagnostics
6 )
2 Kontroll-lehe valimiseks kasutage lles- ja
allanoole nuppe. Sisenege nupuga OK. Avaneb STOPK;I READY | Keypad
kontroll-leht. o5 Choose action
i) ID:1805
Change direction
Control page
A
Local/Remote
\ 4
3 Kui kasutate kohalikku juhtimiskohta ja klahvistiku
referentsi, saate nupuga OK seadistada parameetri STOP|C| READY | Keypad
P3.3.1.8 Klahvistiku referents. H‘ Keypad Reference
ID: 184
A
.00Hz
v 0.00
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%
Motor Current Motor Power
0.00A 0.00%
4 Vaartuse numbrite muutmiseks kasutage Ules- ja
allanoole nuppe. Muudatuse kinnitamiseks stor| (] READY | Keypad
vajutage nuppu OK. Keypad Reference
H‘ ID: 168
N
. ~ 0.00Hz —
/1 N\
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%
Motor Current Motor Power
0.00A 0.00%

Lisateavet klahvistiku referentsi kohta vt 5.3 Riihm 3.3: Referentsid. Kui kasutate muid
juhtimiskohti voi referentsi vaartusi, kuvatakse ekraanil sageduse referents, mida ei saa
redigeerida. Ulejaanud lehekiiljel olevad vaartused on multijilgimise vaartused. Siin
kuvatavaid vaartusi saab valida (vt suunised 4.1.1 Mitmikmonitor).
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POORLEMISSUUNA MUUTMINE

Mootori podrlemissuunda saab kiiresti muuta nupu FUNCT abil.

MARKUS!
Kasklus Suuna muutmine on mendids saadaval ainult juhul, kui praegune

juhtimiskoht on kohalik.

1 Mis tahes kohas menudpuus vajutage nuppu
FUNCT.

2 Kaskluse Suuna muutmine valimiseks kasutage
ules- ja allanoole nuppe. Vajutage nuppu OK.

3 Valige uus poorlemissuund. Praegune
poorlemissuund vilgub. Vajutage nuppu OK.

STOP | C] READY 110

Main Menu
ID: M1l

Monitor

(7)

=y Parameters
lil ( 15 )

Diagnostics

EII (6)

RUN |C| READY | |Keypad

o Choose action

8ril ID:1805

Change direction
Control page Y

Local/Remote
RUN |(j| READY | |Keypad
Choose action
§‘i‘ ID:1805

Reverse A
Forward Y
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4 Poorlemissuund vahetatakse kohe. Seda naitab

ekraani olekuvaljal asuva noolenaidiku vahetumine. STOF(D ) READY /0

Main Menu

G ID: M1

= Monitor

(7))

= Parameters

( 15 )

= Diagnostics

( 6)

KIIRREDIGEERIMISE FUNKTSIOON

Kiirredigeerimise funktsiooni abil saate liikuda kiiresti vajaliku parameetri juurde, sisestades
parameetri ID-numbri.

1 Mis tahes kohas menudpuus vajutage nuppu
FUNCT.

2  Kiirredigeerimise valimiseks vajutage lles- ja
allanoole nuppe ning valiku kinnitamiseks OK
nuppu.

3 Kirjutage parameetri ID-number voi
jalgimisvaartus. Vajutage OK. Ekraanil kuvatakse
parameetri vaartus redigeerimisreziimis ja
jalgimisvaartus jalgimisreziimis.

3.2.4 PARAMEETRITE KOPEERIMINE

MARKUS!
See funktsioon on saadaval ainult graafilisel kuval.

Enne parameetrite kopeerimist juhtpaneelilt ajamisse tuleb ajam peatada.

VAHELDUVVOOLUAJAMI PARAMEETRITE KOPEERIMINE

Selle funktsiooni abil saab kopeerida parameetreid ihest ajamist teise.

1 Salvestage parameetrid juhtpaneelile.

2  Eemaldage juhtpaneel ja iihendage see teise
ajamiga.

3  Laadige parameetrid alla uude ajamisse
kasklusega Taasta klahvistikult.
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PARAMEETRITE SALVESTAMINE JUHTPANEELILE

1 Liikuge kasutaja seadete mentisse.

2 Liikuge parameetri varunduse alammentisse.

3  Funktsiooni valimiseks kasutage Ules- ja allanoole
nuppe. Valiku kinnitamiseks vajutage nuppu OK.

STOP | G] READY Keypad

Main Menu
I 1 w6

= I/0 and Hardware

User settings

Z (4)

@ Favourites
(0)

STOP | G] READY Keypad

User settings
K Ty ue.5

5 Language selection
-
o English

I—i—l Parameter backup

(7)
o Drive name .
4 Drive
STOP|C| READY Keypad
m Parameter backup

iD: M6.5.1

Restore factory defaults
[¢]

Save to keypad
[¢]

Restore from keypad

Kasklus Taasta tehaseseaded rakendab uuesti tehases valitud parameetrite seaded.
Kasklusega Salvesta klahvistikule saab koik parameetrid kopeerida juhtpaneelile. Kasklus
Taasta klahvistikult kopeerib koik parameetrid juhtpaneelilt ajamisse.

Parameetrid, mida ei saa kopeerida, kui ajamid on erineva suurusega

Kui ajami juhtpaneel vahetatakse erineva suurusega ajami juhtpaneeli vastu, ei muutu nende

parameetrite vaartused.
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+  Mootori nominaalpinge (P3.1.1.1)

«  Mootori nominaalsagedus (P3.1.1.2)

«  Mootori nominaalkiirus (P3.1.1.3)

«  Mootori nominaalvool (P3.1.1.4)

«  Mootori Cos Phi (P3.1.1.5)

«  Mootori nominaalvoimsus (P3.1.1.6)

« Ldulitussagedus (P3.1.2.3)

«  Magnetiseeriv vool (P3.1.2.5)

«  Staatori pinge seadistamine (P3.1.2.13)

«  Mootori voolupiirang (P3.1.3.1)

« Maksimaalne sageduse referents (P3.3.1.2)
« Valjatugevuse nérgenemispunkti sagedus (P3.1.4.2)
+  Pinge véljatugevuse nérgenemispunktis (P3.1.4.3)
«  U/f keskpunkti sagedus (P3.1.4.4)

- UJ/f keskpunkti pinge (P3.1.4.5)

« Nullsageduse pinge (P3.1.4.6)

«  Kaivita magnetiseeriv vool (P3.4.3.1)

+ Alalisvoolu pidurdusvool (P3.4.4.1)

+  Voogpidurdusvool (P3.4.5.2)

«  Mootori termoaja konstant (P3.9.2.4)

«  Peatamisvoolu piirang (P3.9.3.2)

»  Mootori eelsoojenduse vool (P3.18.3)

3.2.5 PARAMEETRITE VORDLEMINE

Selle funktsiooni abil saab vorrelda praegust parameetrikomplekti Ghega neist 4
komplektist.

«  Komplekt 1 (P6.5.4 Salvesta komplekti 1)

«  Komplekt 2 (P6.5.6 Salvesta komplekti 2)

« Vaikeseaded (P6.5.1 Taasta tehaseseaded)

«  Klahvistiku komplekt (P6.5.2 Salvesta klahvistikule)

Lisateavet nende parameetrite kohta vt Tabel 110 Parameetri varundamise parameetrid
kasutaja seadete menliis.

MARKUS!
Kui te ei ole salvestanud seda parameetrite komplekti, millega soovite praegust
komplekti vorrelda, kuvatakse ekraanil tekst Vordlus nurjus.
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PARAMEETRITE VORDLEMISE FUNKTSIOONI KASUTAMINE
1

Liikuge kasutaja seadete menlls parameetrite
vordlemise alammenddsse.

Valige komplektide paar. Valiku kinnitamiseks
vajutage OK.

Valige Aktiivne ja vajutage OK.

STOP|G| READY 110
= User Settings
ID: M6.6

Language Selection
= English

r:x_—l Parameter Backup
(7) |

Parameter Compare

(4)

STOP|G| READY | 110
Ili’:rameter C::Eire

El Active set-Set 1

EI Active set-Set 2

EI Active set-Defaults

STOP | (j] READY | 110

E‘ Active set-Set 1
ID: M6.6.1

E| Active
@ Help

(7) Add to Favourites
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4 Uurige praeguste vaartuste ja teise komplekti
vaartuste vordlust. STOP|G| READY e

Active set-Set 1
m ID:113

Motor Nom Currnt

Motor Cos Phi

EETS

Praegune vaartus
Teise komplekti vaartus
Praegune vaartus
Teise komplekti vaartus

oDowy

3.2.6 ABITEKSTID

Graafilisel kuval saab kuvada paljude teemade abitekste. Koikidel parameetritel on oma
abitekst.

Abitekstid on saadaval ka vigade, alarmide ja kaivitusviisardi kohta.

ABITEKSTI LUGEMINE

1 Leidke element, mille abiteksti soovite lugeda.

STOP|C| READY | 110
E’ Digital Inputs
ID:403 M3.5.1.1

Ctrl Signal 1 A

000

Ctrl Signal 2 A

000

Ctrl Signal 1 B
[¢]

2  Valige lles- ja allanoole nuppudega Spikker.

STOP|C| READY II0
= Ctrl signal 1 A

ID:403 M3.5.1.1

Edit
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3 Abiteksti avamiseks vajutage nuppu OK.

STOP|C| READY 10
Ctrl signal 1 A
@ ID:403 M3.5.1.1

Start Signal 1 for control Place
I/0 A. Start Signal 1
functionality chosen with I/O A
Logic in Start/Stop Setup Menu.

MARKUS!
Koik abitekstid on alati ingliskeelsed.

3.2.7 LEMMIKUTE MENUU KASUTAMINE

Kui kasutate teatud elemente sageli, saate need lisada lemmikuteks. Koigist klahvistiku
menlldest saab kokku koguda komplekti parameetreid voi jalgimissignaale.

Vt lisateavet lemmikute menui kasutamise kohta peatikis 8.2 Lemmikud.

3.3 TEKSTIKUVA KASUTAMINE

Kasutajaliidesel voib olla ka tekstikuvaga juhtpaneel. Tekstikuval ja graafilisel kuval on
peaaegu samad funktsioonid. Moned funktsioonid on saadaval ainult graafilisel kuval.

Ekraanil naidatakse mootori ja vahelduvvooluajami olekut. Samuti naidatakse ekraanil
mootori ja vahelduvvooluajami toos ilmnevaid vigu. Ekraanil ndete oma praegust asukohta
menius. Samuti naete praeguse asukoha rihma voi elemendi nime. Kui tekst on ekraanil
kuvamiseks liiga pikk, keritakse teksti, et kuvada tekst tdismahus.

& @

READY RUN STOP ALARM FAULT

A A
W] B /©

M |
m 1

FWD REV II0 KEYPAD BUS

oA G

Fig. 34: Tekstikuva peamendili

A. Oleku naidikud C. Praeguse asukoha riihma voi elemendi
B. Alarmi- ja veanaidikud nimi

D. Praegune asukoht menddus
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E. Juhtimiskoha naidikud
F. Poorlemissuuna naidikud

3.3.1 VAARTUSTE REDIGEERIMINE

PARAMEETRI TEKSTIVAARTUSE MUUTMINE

Selle toiminguga saab seadistada parameetri vaartuse.

1 Leidke noolenuppude abil parameeter. READY RUN  STop  ALARM  FAULT

A A
CTOOT 7 TG
i1 310Jre-

A 4 v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

2 Redigeerimisreziimi lilkumiseks vajutage nuppu
OK.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A
II_M I~ I-l-l Firi
e Lo irvy
A 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
3 Uuevaartuse seadistamiseks vajutage ules- ja DY RUN  Stor ALARM  FAULT
allanoole nuppe. A\\ A I 7

I/ SO T
I/ LU

-t

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

4 Muudatuse kinnitamiseks vajutage nuppu OK.
Muudatusest loobumiseks lilkuge nupu Back/Reset
abil tagasi eelmisele tasemele.

NUMBRILISTE VAARTUSTE REDIGEERIMINE

1 Leidke noolenuppude abil parameeter.
2  Liikuge redigeerimisreziimi.
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3 Liikuge numbrilt numbrile vasak- ja paremnoole
nuppudega. Numbrite muutmiseks kasutage tiles-
ja allanoole nuppe.

4 Muudatuse kinnitamiseks vajutage nuppu OK.
Muudatusest loobumiseks lilkuge nupu Back/Reset
abil tagasi eelmisele tasemele.

3.3.2 VEA LAHTESTAMINE

Vea lahtestamiseks saate kasutada lahtestusnuppu voi parameetrit Vigade lahtestamine.
Vaadake suuniseid osas 11.7 Kuvatakse viga.

3.3.3 NUPP FUNCT
Nuppu FUNCT saab kasutada 4 funktsioonis.

* Sisenemiseks juhtlehekiiljele

* Kohaliku juhtimiskoha ja kaugjuhtimiskohtade holpsaks vahetamiseks
* Poorlemissuuna muutmiseks

» Parameetrivaartuse kiireks muutmiseks

Juhtimiskoha valik maaratleb, kust tulevad vahelduvvooluajami kaivitamise ja seiskamise
kasklused. Koikidel juhtimiskohtadel on parameeter sageduse referentsiallika valimiseks.
Kohalikuks juhtimiskohaks on alati klahvistik. Kaugjuhtimiskohaks on 1/0 voi Fieldbus.
Praegust juhtimiskohta naete ekraani olekuribal.

Kaugjuhtimiskohana saab kasutada tiksusi I/0 A, I/0 B ja Fieldbus. /0 A ja Fieldbus on
madalaima prioriteediga. Neid saab valida parameetriga P3.2.1 (Kaugjuhtimiskoht]. 1/0 B
saab digitaalsisendi abil mooduda kaugjuhtimiskohtadest I/0 A ja Fieldbus. Digitaalsisendi
saab valida parameetriga P3.5.1.7 (1/0 B juhtj6ud).

Kohaliku juhtimiskoha korral kasutatakse juhtimiskohana alati klahvistikku. Kohalikul
juhtimiskohal on korgem prioriteet kui kaugjuhtimiskohal. Naiteks olles kaugjuhtimisel, kui
parameeter P3.5.1.7 moodub juhtimiskohast digitaalsisendiga, ja valides kohaliku
juhtimiskoha, muutub juhtimiskohaks klahvistik. Kohaliku ja kaugjuhtimise vahetamiseks
kasutage nuppu FUNCT voi parameetrit P3.2.2 Kohalik/kaug.

JUHTIMISKOHA MUUTMINE

1 Mis tahes kohas menuipuus vajutage nuppu READY RUN  Stor ALARM  FAULT
FUNCT. A A

M T
HHRHNE TERS
M _J
Hi_J
h 4 v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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2 Kohaliku/kaugjuhtimise valimiseks kasutage tles-
. . READY RUN STOP ALARM FAULT
ja allanoole nuppe. Vajutage nuppu OK. A A
I I /e M
Locnrnc iy
/
/
v v
FWD  REV /0  KEYPAD BUS
3 Kohaliku juhtim_iﬁe v6i_kaugjuhtimise valimisgks READY RUN  STor  ALARM AU
kasutage uuesti Ules- ja allanoole nuppe. Valiku A
kinnitamiseks vajutage nuppu OK. o |_ _
LM TE
rcCngic
- AN
r
LJ
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

4 Kui muutsite kaugjuhtimiskoha kohalikuks, st
klahvistikuks, andke klahvistiku referents.

Parast valimist liigub kuva tagasi kohta, kus viibisite nupu FUNCT vajutamise hetkel.

KONTROLL-LEHELE LIIKUMINE

Kontroll-lehel saab lihtsalt jalgida koige olulisemaid vaartusi.

1 Mis tahes kohas meniipuus vajutage nuppu

FUNCT. READY RUN STOP ALARM FAULT
A A
FI M T O
rrenrsrnnz ey Z
M _I
Hi_Jl
v h 4
FWD REV I/0 KEYPAD BUS
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2 Kontroll-lehe valimiseks kasutage lles- ja
allanoole nuppe. Sisenege nupuga OK. Avaneb
kontroll-leht.

3 Kui kasutate kohalikku juhtimiskohta ja klahvistiku
referentsi, saate nupuga OK seadistada parameetri
P3.3.1.8 Klahvistiku referents.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A

FOOToOm ol
AR IJIL'I\

/ L 3

!

)\ 4 )\ 4

FWD REV I/0 KEYPAD BUS

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A
L EZ LI T BT E
NIy IvCt

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Lisateavet klahvistiku referentsi kohta vt 5.3 Riihm 3.3: Referentsid). Kui kasutate muid
juhtimiskohti voi referentsi vaartusi, kuvatakse ekraanil sageduse referents, mida ei saa
redigeerida. Ulejaanud lehekiiljel olevad vaartused on multijalgimise vaartused. Siin
kuvatavaid vaartusi saab valida (vt suunised 4.71.1 Mitmikmonitor).

POORLEMISSUUNA MUUTMINE

Mootori poorlemissuunda saab kiiresti muuta nupu FUNCT abil.

MARKUS!
Kasklus Suuna muutmine on menulls saadaval ainult juhul, kui praegune

juhtimiskoht on kohalik.

1 Mis tahes kohas meniipuus vajutage nuppu
FUNCT.

2 Kaskluse Suuna muutmine valimiseks kasutage
ules- ja allanoole nuppe. Vajutage nuppu OK.

3 Valige uus poorlemissuund. Praegune
poorlemissuund vilgub. Vajutage nuppu OK.
Poorlemissuund vahetatakse kohe ja ekraani
olekuvaljal asuv noolenaidik vahetub.

KIIRREDIGEERIMISE FUNKTSIOON

Kiirredigeerimise funktsiooni abil saate lilkuda kiiresti vajaliku parameetri juurde, sisestades

parameetri ID-numbri.

1 Mis tahes kohas menuipuus vajutage nuppu
FUNCT.
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2  Kiirredigeerimise valimiseks vajutage lles- ja
allanoole nuppe ning valiku kinnitamiseks OK
nuppu.

3  Kirjutage parameetri ID-number voi
jalgimisvaartus. Vajutage OK. Ekraanil kuvatakse
parameetri vaartus redigeerimisreziimis ja
jalgimisvaartus jalgimisreziimis.
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3.4 MENUUPUU

Meniii Funktsioon

Kiirseadistus

Vaadake osa 1.4 Rakenduste kirjeldused.

Monitoori

Mitmikmonitor*

Tendentsikover*

Pohiline

1/0

Lisad/taiendav

Taimeri funktsioonid

PID kontroller

Valine PID kontroller

Multipump

Hoolduse loendurid

Fieldbusi andmed

Parameetrid

Vaadake osa 5 Parameetrite mendiii.

Diagnostika

Aktiivsed vead

Vigade lahtestamine

Vigade ajalugu

Koguloendurid

Kordusloendurid

Tarkvara info
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Meniii Funktsioon

1/0 jariistvara Kasutaja seaded

Pilu C

Pilu D

Pilu E

Reaalajas kell

Jouallika seaded

Klahvistik

RS-485

Ethernet

Kasutaja seaded Keele valikud

Parameetri varundus*

Parameetri vordlus

Ajami nimi
Lemmikud * Vaadake osa 8.2 Lemmikud.
Kasutaja tasemed Vaadake osa 5 Parameetrite men(idi.

* = Funktsioon ei ole saadaval tekstikuvaga juhtpaneelil.

3.4.1 KIIRSEADISTUS

Kiirseadistuse rihm holmab Vacon 100 rakenduse erinevaid viisardeid ja kiirseadistuse
parameetreid. Uksikasjalikum teave selle rihma parameetrite kohta on toodud peatikis 7.3
Esmane kéivitamine ja 2 Viisardid.

3.4.2 MONITOORIMINE

MITMIKMONITOR

Mitmikmonitori funktsiooniga saate koguda jalgimiseks 4 kuni 9 elementi. Vaadake osa 4.1.1
Mitmikmonitor.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 112 KASUTAJALIIDESED

MARKUS!
Mitmikmonitori mentu ei ole saadaval tekstikuval.

TENDENTSIKOVER

Tendentsikovera funktsioon kujutab Uheaegselt graafiliselt 2 jalgitavat vaartust. Vaadake osa
4.1.2 Tendentsikover.

POHILINE

Pohijalgimisvaartuste hulka kuuluvad parameetrite ja signaalide olekud, mootmised ning
tegelikud vaartused. Vaadake osa 4.1.3 Pohiline.

I/0

Saate jalgida sisend- ja valjundsignaalide vaartuste olekuid ja tasemeid. Vaadake osa 4.1.4
1/0.

TEMPERATUURI SISENDID
Vaadake osa 4.1.5 Temperatuuri sisendid.
LISAD/TAIENDAV

Saate jalgida erinevaid tappisvaartusi, nt fieldbusi vaartusi. Vaadake osa 4.1.6 Lisad ja
tappisvaartused.

TAIMERI FUNKTSIOONID

Saate jalgida taimeri funktsioone ja reaalajas kella. Vaadake osa 4.1.7 Taimeri funktsioonide
Jalgimine.

PID KONTROLLER
Saate jalgida PID kontrolleri vaartusi. Vaadake osa 4.1.8 PID kontrolleri jalgimine.
VALINE PID KONTROLLER

Saate jalgida valise PID kontrolleriga seotud vaartusi. Vaadake osa 4.1.9 Vélise PID kontrolleri
jélgimine.

MULTIPUMP

Saate jalgida rohkem kui 1 ajami tooga seotud vaartusi. Vaadake osa 4.71.710 Multipumba
jalgimine.

HOOLDUSE LOENDURID
Saate jalgida hoolduse loenduritega seotud vaartusi. Vaadake osa 4.71.71 Hoolduse loendurid.

FIELDBUSI ANDMED

Naete jalgitavate vaartustena fieldbusi andmeid. Kasutage seda funktsiooni naiteks fieldbusi
kasutuselevotul. Vaadake osa 4.1.12 Fieldbusi protsessi andmete jalgimine.
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3.5 VACON LIVE

Vacon Live on vahelduvvooluajamite Vacon® 10, Vacon® 20 ja Vacon® 100 kasutuselevotu ja
hooldamise tarbeks ette nahtud personaalarvuti todriist. Vacon Live'i saab alla laadida
veebisaidilt www.vacon.com.

Personaalarvuti tooriist Vacon Live holmab jargmisi funktsioone.

» Parametriseerimine, jalgimine, ajami teave, andmeloger jne

e Tarkvara allalaadimise téoriist Vacon Loader

» Jadaandmeside ja Etherneti tugi

*  Windows XP, Vista 7 ja 8 tugi

« 17 keelt: inglise, saksa, hispaania, soome, prantsuse, itaalia, vene, rootsi, hiina, tSehhi,
taani, hollandi, poola, portugali, rumeenia, slovaki ja tirgi

Vahelduvvooluajami ja personaalarvuti vahelise ihenduse saab teostada Vaconi
jadaandmesidekaabliga. Jadaandmeside draiverid installitakse Vacon Live'i installimise
kaigus automaatselt. Parast kaabli thendamist leiab Vacon Live ihendatud ajami
automaatselt.

Lisateavet Vacon Live'i kasutamise kohta leiate programmi abimenuist.

File Edt View [Dvive Tools Help

VACON

v8 IoCEEabak
Drives Parameter Browser X M
B0 Dive X . » . = == =i 3 ”
h:ﬁ "‘,, (%] == W éﬁL_mﬂ‘) Search &
Fies 4 E"m - Index VariableText Value Min Max Unit Det: *
- 4 ¥ 1, Quick Sewp =
~ 1. Quick Setup (29)
# 1.31, Sandard
4 W 2 Monitor P12 Application Standard Standand Motor Potentiometer Standar
# 2.1, Multimonitor El| P13 MinFreqRelerence 0,00 0,00 50,00 Hz 000
P 23 Basic
. : . f‘g" P14  MamfreqReference 50,00 0,00 320,00 He 0,00
# 38 Extras/Advanced P15 Accel Time 1 50 01 3000,0 s 50
# 2.7. Timer Functions P18 Decel Time 1 50 o1 30000 s 50
» ;2 i‘xt');r;::(-::;ee P17 Curment Limk 370 0.26 520 A 000
# 2.10. Mt Pumg P18 Motor Type Incuction Motar Induction Motor  PM Motor Inchactio
¥ 2.11. Mainten. Counters P19 Motor Nom Voltg 230 180 240 v 0
» 212 -
. Z12 g*’ﬂt‘;:m P1.10  Motor Nom Freq 50,00 8,00 320,00 Hz 0,00
£33 Ve Tz er
4 (P 3 Parsmators - P1.11  MotorNom Speed 1370 24 18200 pen O
4 ¥ 3.1, Motor Sestings P1.12  Motor Nom Curmmi .90 026 520 A 0,00
: 3.3 2 :':e:-* E"-‘-""‘“’! P113  Motor CosPhi 0.74 030 1.00 0.00
4 1.2. Motor Control
» ;‘ 14 L,,_,:,. o P 114 Energy Optimization Disabled Disabled Enabled Drsatie
4 ¥ 3.1.4.OpenLoop P115  identification No Action Ne Action With Rotation No Actic
# 3.1.4.12. 14 Stant P1.16  Start Function Ramping Ramping Flying Stan Ramgan
¥ 32 Swan'Swop Setup P17 Swof romes s o~
4 P 33 References et e —. ) etk ke Coas
# 313.1. Frequency Ref P18 Automatic Reset Drsabled Diisabled Enabled Disables
-9 ."32 Torque Rel P1.19  Extemal Fauk Faul No Action Fault Coast Fault
. 2as “F;:e::i:ttmm,- Loop P120  AllowFaul No Action No Action Fault Coast No Acti
333 4
# 334 Motor Potentiom. P121 Rem. Cui Place VO Control VO Control FleldbusCTRL VO Con
# 335 Joystick P122 VOARsiss AllsA2 PresetFreq0 Block Out. 10 AltsAL2
Mg
S _;;:f_;‘;mG P123  Keypad Ref Saf Kevpad Rt PresetFreql  Block Out.10 Kevpad
¥ 341 Ramo 1 P124 FieldBusRefSel  Fiekibus PresetFreqd  Block Oul.10 Freddbur
® 342 Ramp2 P125 Al SgnaiRange  0-10V/0-20mA O-10VI0-20mA  2-10Vi4-20mA 0-10V0
’ ':1: 3::;:;““; P16 A2 Sgnal Range  2-10VI4-20mA 0-10V/0-20mA 2-10Vi4-20mA 210w
¥ 3,45, Flux Braking P127 RO Function Run Not Used Motor Preteat Active Run
4 35 VO Config e | 1B Ll
q vo Datalogger (@) | Clockwise Online @ | Reacy @ | Run @[ Fout @] Aaem @] @0

Fig. 35: Personaalarvuti toériist Vacon Live

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 114 JALGIMISMENUU

A JALGIMISMENUU

41 RUHMA JALGIMINE

Saate jalgida parameetrite ja signaalide tegelikke vaartusi. Samuti saate jalgida olekuid ja
mootmisi. Monesid jalgitavaid vaartusi saab kohandada.

4.1.1 MITMIKMONITOR

Mitmikmonitori lehel saate koguda jalgimiseks 4 kuni 9 elementi. Valige elementide arv
parameetriga 3.11.4 Mitmikmonitori vaade. Vt lisateavet peatikis 5.77 Riihm 3.11: Rakenduse
seaded.

JALGITAVATE ELEMENTIDE MUUTMINE

1 Liikuge nupuga OK mentitsse Monitoori.
stor|(G| READY 10

Main Menu
ID: M1

= Quick Setu
IIEI (4) p

= Monitor
(12)

= Parameters
(21)

2  Liikuge mentisse Mitmikmonitor.

STOP | & | READY | 10

Monitor
ID: M2.1

Multimonitor

Basic
(7)

Timer Functions

(13)
3 Senise elemendi vahetamiseks aktiveerige see.
Kasutage noolenuppe. STOP|C| READY /o
Multimonitor
@ ID:25 FreqReference

Motor Curre

JRIN NI LN Y Output Freq
20.0 Hz 0.00 Hz

Motor Speed

0.0 rpm

Motor Torque

Motor Voltage

0.00A 0.00 % 0.0v
DC-link volt | Unit Tempera |Motor Tempera
0.0V 81.9°C 0.0%
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VACON - 115

4 Loendis uue elemendi valimiseks vajutage OK.

4.1.2 TENDENTSIKOVER

Tendentsikover kujutab graafiliselt 2 jalgitavat vaartust.

stor| (G| RerpY /0
FreqReference
ID:1 M2.1.1.1

7 Output frequency 0.00 Hz
\/ FreqReference 10.00 Hz
\/ Motor Speed 0.00 rpm
7 Motor Current 0.00 A
l Motor Torque 0.00 %

Motor Power

(=]
(=]
(=]
o°

Kui olete vaartuse valinud, hakkab ajam vaartusi salvestama. Tendentsikovera alammendiis
saate uurida suundumuse koverat ja teha signaali valikuid. Samuti saate maarata miinimum-
ja maksimumseaded ning proovide intervalli ja kasutada automaatskaleerimist.

VAARTUSTE MUUTMINE

Selle toiminguga saab muuta jalgimisvaartusi.

1 Mentls Monitoori leidke tendentsikovera
alammenui ja vajutage OK.

2 Liikuge nupuga OK alammeniisse Vaata
tendentsikoverat.
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STOP | C] READY | 110
R s
@ Multimonitor I

Trend Curve

(7)
Basic
(13)

STOP | C] READY | 110

E’ Trend Curve
ID: M2.2.1

View Trend Curve I

(2)

Sampling interval
gn 100 ms

8F Channel 1 min
2 -1000
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3 Uheaegselt saate tendentsikdveral jélgida ainult 2
vaartust. Ekraani allosas kuvatakse praegused sTor| (G| ReaDY Vo
valikud, sageduse referents ja mootori kiirus. Kui
soovite praegust vaartust muuta, valige see Ules- ja
allanoole nuppude abil. Vajutage OK.

| JFreqReference 0.00Hz

M Motor Speed Orpm
4 Liikuge jalgimisvaartuste loendis noolenuppudega.
stor|(G| READY | o
FreqReference
ID:3 v2.2.1.1.4
] Output frequency [I]

\/ FreqReference
\/ Motor Speed

D Motor Current
. Motor Torque

|:| Motor Shaft Power

5  Tehke valik ja vajutage OK.

STOP|C| READY | II0
| IMotor Current 0.00A
M Motor Speed Orpm

KOVERA EDASIMINEKU PEATAMINE

Tendentsikovera funktsioon voimaldab kovera peatada ja lugeda selle praegusi vaartusi.
Seejarel saate kovera edasimineku uuesti kaivitada.
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1 Tendentsikovera vaates muutke kover aktiivseks
iilesnoole nupuga. Kuva raam muutub paksuks. RUN [D)| READY o

2 Vajutage kovera sihtpunktis OK.

3  Ekraanile kuvatakse vertikaaljoon. Ekraani allosas
olevad vaartused vastavad joone asukohale.
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m

| | Motor Current 0.02A

Motor Speed -317rpm
RUN |:)| READY /0

Il Motor Current 0.02A

Motor Speed -327rpm
RUN [D] ReADY /o
|
|
|
M
|
; |
{
e
| !
Il Motor Current 0.01A
Motor Speed
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4 Joone liigutamiseks ja mone teise asukoha
vairtuste vaatamiseks kasutage vasak- ja RUN |D| READY o
paremnoole nuppe.

quwf

Il Motor Current 0.01A

Motor Speed @

Tabel 15: Tendentsikovera parameetrid

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

ox Liikuge sellesse
M2 |Vaatatendentsikove- menisse, et jilgida

t I .
ra vaartusi kovera kujul.

Seadistage proovide

P2.2.2 Proovide intervall 100 432000 ms 100 2368 |.
intervall.

Kasutatakse skaleeri-
misel vaikimisi. Regu-
leerimised voivad osu-
tuda vajalikuks.

P2.2.3 Kanal 1 min -214748 1000 -1000 2369

Kasutatakse skaleeri-
misel vaikimisi. Regu-
leerimised voivad osu-
tuda vajalikuks.

P2.2.4 Kanal 1 max -1000 214748 1000 2370

Kasutatakse skaleeri-
misel vaikimisi. Regu-
leerimised voivad osu-
tuda vajalikuks.

P2.2.5 Kanal 2 min -214748 1000 -1000 2371

Kasutatakse skaleeri-
misel vaikimisi. Regu-
leerimised voivad osu-
tuda vajalikuks.

P2.2.6 Kanal 2 max -1000 214748 1000 2372

Kui selle parameetri
vaartus on 1, skaleeri-
P2.2.7 Automaatskaala 0 1 0 2373 [takse signaali auto-
maatselt min ja max
vaartuste vahel.

4.1.3 POHILINE

Saate jargmises tabelis vaadata pohilisi jalgimisvaartusi ja nendega seotud andmeid.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




JALGIMISMENUU VACON - 119

MARKUS!
Meniilis Monitoori on saadaval ainult standardse 1/0 paneeli olekud. Koikide 1/0
paneeli signaalide olekud leiate toorandmetena I/0 ja riistvara menis.

Kui stisteem seda palub, kontrollige ekspanderi I/0 paneeli olekuid I/0 ja riistvara menids.
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Tabel 16: Elemendid jalgimismeniiiis

Register | Jalgimisvaartus Kirjeldus
V2.3.1 Valjundsagedus Hz 0.01 1 Valjundsagedus mootorisse
V2.3.2 Sagedusetalon Hz 0.01 25 Sageduse referents mootori juhtimisse
Vv2.3.3 Mootori kiirus p/min 1 2 Mootori tegelik kiirus, p/min
V2.3.4 Mootori voolutu- A Variee- 3
gevus rub
V235 Mootori podrde- % 01 4 Arvutatud volli péordemoment
moment
V2.3.7 Mootc~>r| efektiiv- % 01 5 Arvutatud mootori volli véimsus, protsentides
voimsus
Mootori efektiiv- Variee- Arvutatud mootori volli voimsus, kW vai hj.
v2.3.8 ~. kW/hj 73 Mo&otihik maaratakse modtihiku valiku
voimsus rub .
parameetriga.
V2.3.9 Mootori pinge \Y 0.1 6 Valjundpinge mootorisse
V2.3.10 Alallsvoolguhen— N 1 7 Ajami alalisvooluiihenduse moddetud pinge
duse pinge
V2.3.11 Seadme tempera- oC 01 8 Ra.dfg?to!ﬂ temperatuur, Celsiuse vdi Fahren-
tuur heiti jargi
V2.3.12 Mootori tempera- % 01 9 Arvu.tatud moot”c?.rl temperatugr, protsendina
tuur nominaalsest tootemperatuurist
Mootori eelsoojenduse funktsiooni olek
v23.13 | Mootorieelsoo- 1 1228 )
jendus 0= VALJAS
1 = soojendamine (antakse alalisvoolu toidet)
V2.3.15 kWh loendur KWh 1 1054 Energialoendur seadistatud kWh eraldusega
madal
KWh loendur Annab vaartuse kWh loendur madal poorle-
V2.3.14 Kérae 1 1067 miste arvu. Kui loenduri vaartus iletab 65
g 535, toimub loenduris juurdekasv 1 varra.
V2.3.17 U-faasivool A Variee- 39 Mgotorl moddetud U-faasivool (1 s filtreeri-
rub mine)
V2.3.18 V-faasivool A Variee- 40 Mgotorl m&ddetud V-faasivool (1 s filtreeri-
rub mine)
V2.3.19 W-faasivool A Variee- i Mgotorl maddetud W-faasivool (1 s filtreeri-
rub mine)
V2.3.20 Ajami S|Ssuesndv0|m— KW Varrl:etz)e- 10 Ajami hinnanguline sisendvoimsus
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4.1.4 1/0

Tabel 17: 1/0 signaali jalgimine

Register | Jalgimisvaartus Skaala Kirjeldus

. Naitab pilu A digitaalsisendite 1-3 (stan-
V2.4.1 PiluADIN 1,2,3 1 15 dardne 1/0) olekut
. Naitab pilu A digitaalsisendite 4-6 (stan-
V2.4.2 Pilu ADIN 4,5, 6 1 16 dardne 1/0) olekut
V2.4.3 PiluBRO 1, 2,3 1 17 Naitab pilu B releesisendite 1-3 olekut
V2.b4 | Analoogsisend 1 % 0.01 59  |>isendsignaal protsendina kasutatud vahe-
mikust. Vaikimisi pilu A.1.
. Sisendsignaal protsendina kasutatud vahe-
0,
V2.4.5 Analoogsisend 2 Yo 0.01 60 mikust. Vaikimisi pilu A.2.
V2.b6 | Analoogsisend3 | % 0.01 g1 |>isendsignaal protsendina kasutatud vahe-
mikust. Vaikimisi pilu D.1.
. Sisendsignaal protsendina kasutatud vahe-
0,
V2.4.7 Analoogsisend 4 Yo 0.01 62 mikust. Vaikimisi pilu D.2.
V2.48 | Analoogsisend5 | % 0.01 75 | Sisendsignaal protsendina kasutatud vahe-
mikust. Vaikimisi pilu E.1.
. Sisendsignaal protsendina kasutatud vahe-
0,
V2.4.9 Analoogsisend 6 Yo 0.01 76 mikust. Vaikimisi pilu E.2.
. Analoogvaljundsignaal protsendina kasuta-
0,
V2.4.10 Pilu A AOT & 0.01 81 tud vahemikust. Pilu A (standardne 1/0)

4.1.5 TEMPERATUURI SISENDID
MARKUS!

See parameetrite riihm on nahtav temperatuuri méotmise valikupaneeli (OPT-BH)
olemasolu korral.
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Tabel 18: Temperatuuri sisendite jalgimine

Register | Jalgimisvaartus Kirjeldus
Temperatuuri sisendi 1 maodetud vaartus.
Temperatuuri sisendite loend moodustatakse
esimesest 6 kattesaadavast temperatuuri
- sisendist. Loend algab piluga A ja lopeb pil-
V2.5.1 Temieer:;ﬂ“r's' °C 0.1 50  |uga E. Kui sisend on kittesaadav, kuid andu-
reid ei ole Uhendatud, naidatakse loendis
maksimumvaartust, kuna moodetud takistus
on lopmatu. Vaartuse viimiseks miinimum-
vaartusele juhtmestage sisend.
V2.5.2 Temperatuurisi- oc 01 51 Tﬁmperatuurl sisendi 2 moodetud vaartus.
send 2 Tapsemalt vt eespool.
V253 Temperatuurisi- oc 01 52 T?mperatuun sisendi 3 moodetud vaartus.
send 3 Tapsemalt vt eespool.
V2.5.4 Temperatuurisi- oc 01 69 Tﬁmperatuurl sisendi 4 moodetud vaartus.
send 4 Tapsemalt vt eespool.
V255 Temperatuurisi- oc 01 70 T?mperatuun sisendi 5 moodetud vaartus.
send 5 Tapsemalt vt eespool.
V2.5.6 Temperatuurisi- oc 01 71 Tﬁmperatuurl sisendi 6 moodetud vaartus.
send 6 Tapsemalt vt eespool.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




JALGIMISMENUU VACON - 123

4.1.6 LISAD JA TAPPISVAARTUSED

Tabel 19: Tappisvaartuste jalgimine

Register | Jalgimisvaartus Skaala Kirjeldus

Bittkodeeritud sona

B1 =valmis
B2 = kaivita
B3 =viga
V2.6.1 Ajami olek 1 43 Bé = t66 voimaldamine

B7 = alarm aktiveeritud

B10 = alalisvool seiskamisel

B11 = alalisvoolupidur aktiivne

B12 = t66 taotlus

B13 = mootori regulaator aktiveeritud

Bittkodeeritud andmed valmis-kriteeriumi
kohta. Kasutage andmeid protsesside jalgi-
miseks, kui ajam ei ole olekus Valmis.
Vaartused kuvatakse graafilisel ekraanil
markeruutudena. Kui markeruut on tahista-
tud, on vaartus aktiivne.

V2.6.2 Olek Valmis 1 78 BO = t66 lubatud kérge

B1 = aktiivseid vigu pole

B2 = laadimisliliti suletud

B3 = alalisvoolu pinge lubatud piirides

B4 = voimsushaldur algatatud

B5 = jouallikas ei blokeeri kaivitamist

B6 = slisteemi tarkvara ei blokeeri kaivita-
mist

Rakenduse bittkodeeritud olekud. Vaartused
kuvatakse graafilisel ekraanil markeruutu-
dena. Kui markeruut on tahistatud, on vaar-
tus aktiivne.

BO = blokeering 1
B1 = blokeering 2
B2 = kinni
B3 = ramp 2 aktiivne
B4 = mehaanilise piduri juhtimine

V2.6.3 Raken:gfaeflem L 89 [B5=1/0 Ajuhtimir?e aktiJivne

Bé =1/0 B juhtimine aktiivne
B7 = Fieldbusi kontroll aktiivne
B8 = kohalik juhtimine aktiivne
B9 = PC juhtimine aktiivne
B10 = eelhaalestatud sagedused aktiivsed
B11 = loputus aktiivne
B12 = tulekahjureziim aktiivne
B13 = mootori eelsoojendus aktiivne
B14 = kiirpeatamine aktiivne
B15 = ajam peatatud klahvistiku abil
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Tabel 19: Tappisvaartuste jalgimine

Register | Jalgimisvaartus Skaala Kirjeldus

Rakenduse bittkodeeritud olekud. Vaartused
kuvatakse graafilisel ekraanil markeruutu-
dena. Kui markeruut on tahistatud, on vaar-
tus aktiivne.

BO = kiirendus/aeglustus keelatud
B1 = mootori Liliti avatud
B2 = PID aktiivne

V2.6.4 Rake”ﬁ;jj;‘ek“ L 90 [B3="PID uniaktiivne

B4 = PID pehme taide aktiivne
B5 = automaatne puhastus aktiivne
B6 = dZzoki pump aktiivne
B7 = primingu pump aktiivne
B8 = blokeerimisvastasus aktiivne
B9 = sisendrohu jarelevalve (alarm/viga)
B10 = kiilmakaitse (alarm/viga)
B11 = Ulerdhu alarm

16-bitine sona, milles iga bitt naitab 1 digi-
taalsisendi olekut. Loetakse 6 digitaalsisendit
igast pilust. 1. sdna algab sisendist 1 pilus A
(bit0) ja 6peb sisendiga 4 pilus C (bit15).

V2.6.5 DIN olekusona 1 1 56

16-bitine sdna, milles iga bitt naitab 1 digi-
taalsisendi olekut. Loetakse 6 digitaalsisendit
igast pilust. 2. sdna algab sisendist 5 pilus C
(bit0) ja lGpeb sisendiga 6 pilus E (bit13).

V2.6.6 DIN olekusona 2 1 57

Mootori vool maaratletud komakohtade arv-
uga ja vahem filtreeritud. Kasutage andmeid
V2.6.7 Mootori voolu 1 01 45 naiteks fieldbusi puhul dige vaartuse saami-
o komakoht ' seks, et seda ei mojutaks kaadri suurus. Voi

jalgige olekut, kui mootori vool vajab lihemat

filtreerimisaega.

Naitab hetkelise sageduse referentsiallikat.

0 = personaalarvuti
1 = eelhaalestatud sagedused
2 = klahvistiku referents

3 = Fieldbus
Sageduse refe- 4=Al
v2.68 rgntsiallikas ! 1495 5=Al2
6 = AlT+AI2
7 = PID kontroller
8 = mootori potentsiomeeter
10 = loputus
100 = pole defineeritud
101 = alarm, eelhaalestatud sagedus
102 = automaatne puhastus
V2.6.9 Viimase aktiivse 1 37 Viimase lahtestamata vea kood.
vea kood
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Tabel 19: Tappisvaartuste jalgimine

Register | Jalgimisvaartus Skaala Kirjeldus
V2.6.10 Viimase aktiivse 1 95 Viimase lahtestamata vea ID.
vea ID
V2.6.11 V||mase.akt||vse 1 74 Viimase lahtestamata alarmi kood.
alarmi kood
V2.6.12 Viimase a'ktnvse 1 94 Viimase lahtestamata alarmi ID.
alarmi ID

4.1.7 TAIMERI FUNKTSIOONIDE JALGIMINE

Jalgige taimeri funktsioonide ja reaalajas kella vaartusi.

Tabel 20: Taimeri funktsioonide jalgimine

Register | Jalgimisvaartus Kirjeldus

V2.7.1 TC1,TC2,TC3 1 1441 Saate jalgida 3 ajakanali (TC) olekuid
V2.7.2 Intervall 1 1 1442 Taimeri intervalli olek

V2.7.3 Intervall 2 1 1443 Taimeri intervalli olek

V2.7.4 Intervall 3 1 1444 Taimeri intervalli olek

V2.7.5 Intervall 4 1 1445 Taimeri intervalli olek

V2.7.6 Intervall 5 1 1446 Taimeri intervalli olek

V2.7.7 Taimer 1 S 1 1447 Jarelejaanud aeg taimeril, kui taimer on

aktiivne

Jarelejadnud aeg taimeril, kui taimer on

V2.7.8 Taimer 2 s 1 1448 -
aktiivne

V2.7.9 Taimer 3 S 1 1449 Jar.e.lejaanud aeg taimeril, kui taimer on
aktiivne

V2.7.10 Reaalajas kell 1450 hh:mm:ss
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4.1.8

PID KONTROLLERI JALGIMINE

Tabel 21: PID kontrolleri vaartuste jalgimine

Register | Jalgimisvaartus Skaala Kirjeldus
Nagu PID kontrolleri seadistuspunkti vaartus prot-
. . seadista- sessi mootihikutes. Protsessi maotihikuid
PID1 seadistus- Variee- . .
V2.8.1 tud para- 20 saab valida parameetriga.
punkt rub .
meetriga
P3.13.1.7
Nagu PID kontrolleri tagasiside vaartus protsessi
Variee- seadista- mootihikutes. Protsessi mootihikuid saab
V2.8.2 PID1 tagasiside rub tud para- 21 valida parameetriga.
meetriga
P3.13.1.7
Variee- Nagu PID kontrolleri tagasiside vaartus (tagasiside
- rub seadista- signaali allikast 1)
v2.g3 | DD tagasiside tud para- | 15541
(allikas 1) :
meetriga
P3.13.1.7
Variee- Nagu PID kontrolleri tagasiside vaartus (tagasiside
PID tagasiside rub seadista- signaali allikast 2]
V2.8.4 9 tud para- | 15542
(allikas 2) :
meetriga
P3.13.1.7
Nagu PID kontrolleri vea vaartus. See on tagasiside
Variee- seadista- halve seadepunktist protsessi maotihikutes.
V2.8.5 PID1 vea vaartus rub tud para- 22 Protsessi mootihikuid saab valida paramee-
meetriga triga.
P3.13.1.7
PID valjund protsendina (0-100%). Selle
V2.8.6 PID1 valjund % 0.01 23 vaartuse saab omistada mootori juhtimisele
(sageduse referents) vdi analoogvaljundile.
0 = peatatud
V2.8.7 PID1 olek 1 oy |1ztOCs
3 = unereziimil
4 = neutraaltsoonis (vt 5.13 Riihm 3.13: PID
kontroller 1)
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4.1.9 VALISE PID KONTROLLERI JALGIMINE

Tabel 22: Valise PID kontrolleri vaartuste jalgimine

Register | Jalgimisvaartus Skaala Kirjeldus

Nagu Valise PID kontrolleri seadistuspunkti vaar-
seadista- tus protsessi mootiihikutes. Protsessi moo-
tud para- tihikuid saab valida parameetriga.
meetriga
V2.9 1 ExtPID seakdistus— Variie— g:[;vlzyij 83

punkt ru Riihm

3.14:

Véline
PID kont-

roller)

Nagu Valise PID kontrolleri tagasiside vaartus
seadista- protsessi mootihikutes. Protsessi moatihi-
Variee- |[tud para- kuid saab valida parameetriga.

V2.9.2 ExtPID tagasiside . 84
rub meetriga
P3.14.1.1
0
Nagu Valise PID kontrolleri vea vaartus. See on
seadista- tagasiside halve seadepunktist protsessi
V2,93 ExtPID vea viirtus Variee- |tud para- 85 m6.6tijhikutes. Prlotsessi mootiihikuid saab
rub meetriga valida parameetriga.
P3.14.1.1
0

Valise PID kontrolleri valjund protsendina (0-
V2.9.4 ExtPID valjund % 0.01 86 100%). Selle véértuse saab omistada nt ana-
loogvaljundile.

0 = peatatud

V2.9.5 ExtPID olek 1 87 1 =1t00s

2 = neutraaltsoonis (vt 5.74 Rihm 3.14: Véline
PID kontroller)

4.1.10  MULTIPUMBA JALGIMINE

Multipumba (liksikajam) reziimis saab kasutada parameetrite Pump 2 t66aeg kuni Pump 8
tooaeg jalgimisvaartusi.

Kasutades Multimaster- voi Multifollower-reziimi lugege pumba todaja loenduri vaartus
parameetri Pumba (1) tédaeg jalgimisvaartusest. Pumba to6aega lugege igalt ajamilt.
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Tabel 23: Multipumba jalgimine

Register | Jalgimisvaartus Kirjeldus

Multipumba funktsiooni kasutamise ajal t66-

V2.10.1 Mootorid tootavad 1 30 .
tavate mootorite arv.

V2.10.2 Automaatvahetus 1 1113 Automaatvahetuse noude olek.

Jargmine auto-
maatvahetus

Aeg jargmise automaatvahetuseni.

V2.10.3 h 0.1 1503

Ajami todreziim multipumba siisteemis.

V2.10.4 Tooreziim 1 1505
0 =alluv

1 =dlem

0= pole kasutusel

10 = peatatud

20 =uni

30 = blokeerimisvastasus
40 = automaatne puhastus
50 = loputus

60 = pehme taide

70 = reguleerimine

80 = jargib

90 = pidev tootmine

200 = teadmata

V2.10.5 Multipumba olek 1 1628

0 = pole kasutusel (multipumba multiajamiga
funktsioon)

10 = ilmnesid sideiihenduse fataalvead (vdi
V2.10.6 Side olek h 0.1 1629 sidetihendus puudub)

11 = ilmnesid vead (andmete saatmine)

12 = ilmnesid vead (andmete vastuvotmine)
20 = sidelihendus toimib, vigu pole

30 = olek teadmata

Uksikajami reziim: pumba 1 téétunnid
V2.10.7 | Pumba (1) todaeg h 0.1 1620  [Multiajami reziim: selle ajami (selle pumba)
tootunnid

Uksikajami reZiim: pumba 2 to6tunnid

v2.108 Pumba (2) t6aeg h 0.1 1621 Multiajami reziim: pole kasutusel

Uksikajami reziim: pumba 3 t6étunnid

v2.10.9 Pumba (3] todaeg h 0.1 1622 Multiajami reziim: pole kasutusel

Uksikajami reZiim: pumba 4 to6tunnid

V210.10 | Pumba (4] totaeg h 0.1 1623 Multiajami reziim: pole kasutusel

Uksikajami reziim: pumba 5 t6&tunnid

v2.10.11 Pumba (5] tooaeg h 0.1 1624 Multiajami reziim: pole kasutusel
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Tabel 23: Multipumba jalgimine

Register | Jalgimisvaartus Skaala Kirjeldus

V2.10.12 | Pumba (6) tédaeg h 0.1 1625 | Uksikajamireziim: pumba 6 t5otunnid
Multiajami reziim: pole kasutusel

v2.10.13 | Pumba (7) to6aeg h 0.1 1426 |Vksikajamireziim: pumba 7 t66tunnid
Multiajami reziim: pole kasutusel

V2.10.14 | Pumba (8) tédaeg h 0.1 1627 | Uksikajamireziim: pumba 8 t5otunnid
Multiajami reziim: pole kasutusel

4.1.11 HOOLDUSE LOENDURID

Tabel 24: Hoolduse loenduri jalgimine

Register | Jalgimisvaartus Skaala Kirjeldus

Hoolduse loenduri olek, kui poorded on kor-
V2.11.1 Hoolduse loendur h/ kRev Variee- 1101 rutat.ud 1OOQ-ga, voi tuqdlde§. selle loenduri
1 rub konfigureerimise ja aktiveerimise kohta vt

5.16 Riihm 3.1é: Hoolduse loendurid.
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4.1.12  FIELDBUSI PROTSESSI ANDMETE JALGIMINE

Tabel 25: Fieldbusi protsessi andmete jalgimine

Register Jalgimisvaartus Skaala Kirjeldus
Fieldbusi kontrollsona, mida rakendus kasu-
- tab méddumise reziimis/vormingus. Olene-
V2121 | FBkontrollsona 1 874 |valt fieldbusi tuiibist vai profiilist saab and-
meid enne rakendusse saatmist muuta.
Kiiruse referents, skaleeritud miinimum- ja
maksimumsageduse vahel hetkel, kui raken-
FB kiiruse refe- Variee- dus selle sai. Miinimum- ja maksimumsage-
V2.12.2 875 . . .
rents rub dusi saate muuta parast seda, kui rakendus
on referentsi katte saanud, ilma et see refe-
rentsi mojutaks.
V2.12.3 FB andmed sisse 1 876 Pr.gts.e55| andmete toorvaartus 32-bitises
1 margiga vormingus
V212 4 FB andmed sisse 1 877 Pr.(l)ts.e:55| andmete toorvaartus 32-bitises
2 margiga vormingus
V2.12.5 FB andmed sisse 1 878 Pr.gts.e55| andmete toorvaartus 32-bitises
3 margiga vormingus
V2.12.6 FB andmed sisse 1 879 Pr.(l)ts.e:55| andmete toorvaartus 32-bitises
4 margiga vormingus
V2.12.7 FB andmed sisse 1 880 Pr.gts.e55| andmete toorvaartus 32-bitises
5 margiga vormingus
V2.12.8 FB andmed sisse 1 881 Pr.(l)ts.e:55| andmete toorvaartus 32-bitises
6 margiga vormingus
V2.12.9 FB andmed sisse 1 882 Pr.gts.e55| andmete toorvaartus 32-bitises
7 margiga vormingus
V2.12.10 FB andmed sisse 1 883 Pr.(l)ts.e:55| andmete toorvaartus 32-bitises
8 margiga vormingus
Fieldbusi olekusona, mille rakendus saadab
- moéodumise reziimis/vormingus. Olenevalt
V2121 FB olekusona ! 864 | fieldbusi tubist véi profiilist saab andmeid
enne fieldbusi saatmist muuta.
Tegelik kiirus protsendina. Vaartus 0% vas-
tab miinimumsagedusele ja vaartus 100%
V2.12.12 FB tegelik kiirus 0.01 865 maksimumsagedusele. Seda uuendatakse
pidevalt, olenevalt hetkelistest min ja max
sagedustest ja valjundsagedusest.
v2.12.13 | FB andmed valja 1 1 866 Pr.(l)ts.e55| andmete toorvaartus 32-bitises
margiga vormingus
V2.12.14 | FB andmed vilja 2 1 867 Prf)ts.essu andmete toorvaartus 32-bitises
margiga vormingus
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Tabel 25: Fieldbusi protsessi andmete jalgimine

Register | Jalgimisvaartus Skaala Kirjeldus

v2.12.15 | FB andmed vlja 3 1 868 Prlgts.esa andmete toorvaartus 32-bitises
margiga vormingus

v2.12.16 | FB andmed valja 4 1 869 Prl(l)ts.esy andmete toorvaartus 32-bitises
margiga vormingus

v2.12.17 | FB andmed vilja 5 1 870 F’rlgts.esa andmete toorvaartus 32-bitises
margiga vormingus

v2.12.18 | FB andmed valja 6 1 871 Prl(l)ts.esy andmete toorvaartus 32-bitises
margiga vormingus

v2.12.19 | FB andmed vilja 7 1 872 F’rlgts.esa andmete toorvaartus 32-bitises
margiga vormingus

v2.12.20 | FB andmed vilja 8 1 873 Prl(l)ts.esy andmete toorvaartus 32-bitises
margiga vormingus

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 132

PARAMEETRITE MENUU

5

PARAMEETRITE MENUU

Parameetrite mentiis (M3) saab parameetreid igal ajal muuta ja redigeerida.

5.1

RUHM 3.1: MOOTORI SATTED

Tabel 26: Mootori nimesildi parameetrid

Register

Parameeter

Vaikimisi

Kirjeldus

Mootori nominaal-

Variee-

Variee-

Leidke vaartus Un
mootori nimesildilt.

P3.1.1.1 pinge rub ub Vv Varieerub 110 Tehke kindlaks, kas
mootoril on deltal-
hendus voi tahtihen-
dus.

P3.1.1.2 Leidke vaartus fn moo-

a Mootori nominaalsa- 8.00 320.00 Hz 50/ 60 11 tori nimesildilt.
gedus

P3.1.1.3 Mootori nominaalkii- 24 19200 p/min | Varieerub 112 Le|Fik.e vaqrtgs fn moo-

rus tori nimesildilt.

P3.1.1.4 | Mootorinominaal-f g g ey A |varieerup | 113 |leidke vadrtus Inmoo-

vool tori nimesildilt.

P3.1.1.5 M?.Oto” Cos Phi 0.30 1.00 Varieerub 120 L?Idke. vgartus mootori

(véimsusfaktor) nimesildilt.

P3.1.1.6 Moototl. nominaal- Variee- | Variee- KW Varieerub 116 Le@k_e vaqrtgs In moo-

voimsus rub rub tori nimesildilt.
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Tabel 27: Mootori juhtimisseaded

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

P3.1.2.2

Mootori tiilp 0 1 0 650 |0 =induktsioonmootor
@ 1= PM mootor

Kui lilitussagedust
suurendada, vaheneb
vahelduvvooluajami
maht. Mahtuvusvoo-
lude vahendamiseks
- Variee- . mootori kaablis, kui
P3.1.2.3 Lilitussagedus 1.5 kHz Varieerub | 601 . .
rub kaabel on liiga pikk,
kasutage madalat lili-
tussagedust. Mootori
mira vahendamiseks
kasutage korget luli-
tussagedust.

Identifitseerimisel
arvutatakse voi moode-
takse mootori para-
meetrid, mis on vajali-
kud mootori ja kiiruse
tohusaks juhtimiseks.

P3.1.2.4

0 Identifitseerimine 0 2 0 631 0 = tegevust pole
1 = seisuajal
2 = poéorlemisega

Enne identifitseerimis-
kaivituse alustamist
tuleb meniis M3.1.1
maarata mootori nime-
sildi parameetrid.

Mootori magnetiseeriv
vool (koormuseta vool).
Magnetiseeriv vool
tuvastab U/f paramee-
trite vaartused, kui
P3.1.2.5 Magnetiseeriv vool 0.0 2*IH A 0.0 612 |omistate need enne
identifitseerimiskaivi-
tust. Kui seadistate
vaartuseks 0, arvuta-
takse magnetiseeriv
vool siseselt.
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Tabel 27: Mootori juhtimisseaded

Register |Parameeter i Vaikimisi

P3.1.2.6
0 Mootori Liliti 0 1 0

653

Kirjeldus

Selle funktsiooni luba-
misel ei vallandu ajam
mootori luliti sulgemi-
sel ja avamisel, nt
lendkaivituse puhul.

0 = keelatud
1 = lubatud

P3.1.2.10
0 Ulepinge kontroll 0 1 1

607

0 = keelatud
1 = lubatud

P3.1.2.11
a Alapinge kontroll 0 1 1

608

0 = keelatud
1 = lubatud

Energia optimeeri-

P3.1.2.12 .
mine

666

Ajam leiab minimaalse
mootori voolu, et tarvi-
tada véhem energiat ja
vahendada mootori
mura. Seda funktsiooni
saab kasutada nt venti-
laatori ja pumba prot-
sesside puhul. Arge
kasutage funktsiooni
kiirete PID reguleeri-
tud protsesside puhul.

0 = keelatud
1 = lubatud

P3.1.2.13

. Staatori pinge regu- 50.0 150.0 % 100.0
0 leerimine ' - -

659

Selle abil saab regu-
leerida staatori pinget
plsimagnetmootorites.

Tabel 28: Mootori piirangu seaded

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus
P3.1.3.1 Maksimaalne mootori
0 Mootori voolupiirang | [H*0.1 IS A Varieerub 107 \r/:ic;ltvahelduvvooluaja—
Mootori momendi Mootoripoole maksi-
P3.1.3.2 " 0.0 300.0 % 300.0 1287 |maalse poordemo-
piirang =P
mendi piirang
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Tabel 29: Avatud ringi seaded

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

0-sageduse ja valjatu-
gevuse norgenemis-
P3.1.4.1 punkti vahelise U/f
kovera tidp.

@ U/f suhe 0 2 0 108

0 = lineaarne
1 =ruudus
2 = programmeeritav

Valjatugevuse norge-
nemispunkt on val-
Valjatugevuse norge- . jundsagedus, millel

. . 8.00 P3.3.1.2 Hz Varieerub 602 L . . ..
nemispunkti sagedus valjundpinge jouab val-
jatugevuse norgene-
mispunkti pingeni.

P3.1.4.2

P3.1.4.3 Pinge valjatugevuse

@ P|~nge valja.tugevus.e 10.00 200.00 % 100.00 603 norgener.nlspunkhs'
norgenemispunktis protsendina mootori

nominaalpingest.

Kui parameetri

P3.1.4.1 vaartus on

U/f keskpunkti sage- 0.00 P314.2. Hy Varieerub | 604 Programmeeritav, maa-
dus rab see parameeter

kovera keskpunkti

sageduse.

P3.1.4.4

Kui parameetri

P3.1.4.1 vaartus on
Programmeeritav, maa-
rab see parameeter
kovera keskpunkti

pinge.

P3.1.4.5 [ U/f keskpunkti pinge 0.0 100.0 % 100.0 605

See parameeter maa-
rab U/f kdvera 0-sage-
duse pinge. Vaikevaar-
tus on erineva suuru-

sega seadmete puhul

erinev.

P3.1.4.6 Nullsageduse pinge 0.00 40.00 % Varieerub 606
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Tabel 29: Avatud ringi seaded

Parameeter

Register

Vaikimisi

P3.1.4.7

Lendkaivituse vali-

Kirjeldus

Markeruudu valik

BO = volli sageduse
otsimine ainult sage-
duse referentsiga
samast suunast

@ Kud 0 51 0 1590 [ B1 = vahelduvvoolu
skannimise keelamine

B4 = sageduse refe-
rentsi kasutamine
esmaseks hinnanguks
B5 = alalisvoolu
impulsside keelamine

P3.14.8 Lendkalyltuse skan- 0.0 100.0 % 45.0 1610 Prot§end|na mootori

nimise vool nominaalvoolust.
P3.1.4.9
Kiivita ilelaadimine [ 0 1 0 109 |0 =keelatud
(7] 1 = lubatud
M3.1.4.12 I/f k&ivitamine See mendi sisaldab 3 parameetrit. Vt allolevat tabelit.

Tabel 30: I/f kdivitamise parameetrid

Register Parameeter Vaikimisi Kirjeldus
P3.1.4.12.1
\/f kaivitamine 0 1 0 534 |0 = keelatud
(7] 1 = lubatud
P3.1.4.12.2 Valjundsageduse pii-
I/f kaivitamise sage- 50 0,5* 0,2* 535 |rang alla mida antakse
0 dus ' P3.1.1.2 P3.1.1.2 seadistatud I/f kaivita-
mise vool mootorisse.
P3.1.4.12.3 Vool, mis antakse moo-
I/f kaivitamise vool 0.0 100.0 % 80.0 536 |torisse I/f Kaivitamise
0 funktsiooni aktiveeri-
misel.
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5.2 RUHM 3.2: KAIVITAMISE/SEISKAMISE SEADISTAMINE

Tabel 31: Kdivitamise/seiskamise seadistusmeniiii

Vaikimis

Register |Parameeter i i Kirjeldus

Kaugjuhtimiskoha (kai-
vitamine/seiskamine)
valik. Selle abil saate
vahetada tagasi kaug-
juhtimisele Vacon

P3.2.1 | Kaugjuhtimiskoht 0 1 0* 172 |Livelist ntkuijuhtpa-
neel puruneb.

0 =1/0 juhtimine
1 = fieldbusiga juhti-
mine

Vahetamine kohaliku
juhtimiskoha ja kaug-

. —— juhtimiskohtade vahel.
P399 Kohallk/kaugjuhtl 0 1 0* 211
mine
0 = kaugjuhtimine
1 = kohalik
. 0 = stoppnupp on alati
p3.23 | Klahvistikustopp 0 1 0 114 | lubatud (Jah)
nupp 1 = stoppnupu funktsi-
oon on piiratud (Ei)
P3.2.4 Kaivitusfunktsioon 0 1 0 505 0 = rambiga
1 = lendstart
P3.2.5
Peatamisfunktsioon 0 1 0 506 |0 =vabakaik
a 1 =rambiga

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 138 PARAMEETRITE MENUU

Tabel 31: Kaivitamise/seiskamise seadistusmeniiii

Vaikimis

Register |Parameeter i i Kirjeldus

Loogika=0

Juhtsignaal 1 = edasi
Juhtsignaal 2 = tagasi

Loogika =1

Juhtsignaal 1 = edasi
(serv)

Juhtsignaal 2 = péora-
tud peatamine
Juhtsignaal 3 = tagasi
(serv)

P3.2.6 Loogika =2

0 I/0 A kaivitamise/ 0 4 9+ 300 [Juhtsignaal 1= edasi
peatamise loogika (serv)

Juhtsignaal 2 = tagasi

(serv)

Loogika=3

Juhtsignaal 1 = kaivita-
mine

Juhtsignaal 2 = tagur-
pidi

Loogika =4

Juhtsignaal 1 = kaivita-
mine (serv)
Juhtsignaal 2 = tagur-
pidi

I/0 B kiivitamise/ Vt ilal.

P3.2.7 . . 0 4 2* 363
peatamise loogika

P32.8 Fieldbusi k§|V|tam|se 0 1 0 889 0 - Atousev servon
loogika vajalik

1=olek

Viivitus kaivitamise

korralduse ja ajami

tegeliku kaivitumise
vahel.

P3.2.9 Kaivitusviivitus 0.000 60.000 s 0.000 524
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Tabel 31: Kdivitamise/seiskamise seadistusmeniiii

Vaikimis
i

Register |Parameeter

Kirjeldus

Kopeeritavate seadete
valik, kui liigute kaug-
juhtimiselt kohalikule

(klahvistik) juhtimisele.
Funktsioon Kaugjuh-

P3.210 1 timiselt kohalikule

0 2 2 181
0 = t60 jatkamine

1 =100 jatkamine ja
referents

2 = peatamine

Viivitusaeg, mille valtel
ei saa ajamit taaskaivi-

P3.2.11 | Taaskiivituse viivitus | 0.0 20.0 Miini- 0.0 15555 |tada:
mum

0= pole kasutusel

* = vaikevaartuse maarab rakenduse valimine parameetriga P1.2 Rakendus. Vt vaikevaartusi
peatiikis 12.71 Erinevate rakenduste parameetrite vaikevaartused.
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5.3 RUHM 3.3: REFERENTSID

Tabel 32: Sageduse referentsi parameetrid

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

Minimaalne sage- 0.00 P3.3.1.2 Hz 0.00 101 Minimaalse sageduse

P3.3.1.1 duse referents referents

Maksimaalne sage- p3311 | 320.00 Hy 50.00/ 102 Maksimaalse sageduse

P3.3.1.2 duse referents 60.00 referents

Loplik sageduse refe-
-320.0 320.0 Hz 320.00 1285 |rentsi piirang positiiv-
sele suunale.

Positiivse sageduse

P3.3.1.3 S 2
referentsi piirang

Loplik sageduse refe-
rentsi piirang negatiiv-
Negatiivse sageduse sele suunale. Selle
N~ -320.0 320.0 Hz -320.00 1286 S
referentsi piirang parameetri abil saate
nt valtida mootori kai-

vitumist vastassuunas.

P3.3.1.4

Referentsiallika valik,
kui juhtimiskohaks on
1/0 A.

0 = personaalarvuti
1 = eelhdalestatud
sagedus 0
2 = klahvistiku refe-
rents
3 = Fieldbus
4=Al
5=AI2
I/Ojuhtimise r.efe- 0 20 6 * 117 | 6=Al+AI2
rentsi A valik 7=PID

8 = mootori potentsio-
meeter
11 = plokk 1 valjas
12 = plokk 2 valjas
13 = plokk 3 véljas
14 = plokk 4 valjas
15 = plokk 5 valjas

(

(

L

L

(

P3.3.1.5

16 = plokk 6 valjas
17 = plokk 7 valjas
18 = plokk 8 valjas
19 = plokk 9 véljas
20 = plokk 10 valjas

Referentsiallika valik,
kui juhtimiskohaks on
I/0 B. Vt iilal. I/0 B juh-
0 20 4* 131 timiskoha saab aktiiv-
seks muuta ainult digi-
taalsisendiga
(P3.5.1.7).

I/0 juhtimise refe-

P3.3.1.6 rentsi B valik
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Tabel 32: Sageduse referentsi parameetrid

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

Referentsiallika valik,
kui juhtimiskohaks on
klahvistik.

0 = personaalarvuti
1 = eelhaalestatud
sagedus 0

2 = klahvistiku refe-
rents

3 =Fieldbus

4=Al1

5=AI2

Klahvistiku juhtimise 0 20 1% 121 6 = Al1+Al2

P33.1.7 referentsi valik 7 =PID

8 = mootori potentsio-
meeter

11 = plokk 1 valjas
12 = plokk 2 véljas
13 = plokk 3 véljas
14 = plokk 4 valjas
15 = plokk 5 valjas
16 = plokk 6 valjas
17 = plokk 7 valjas
18 = plokk 8 véljas
19 = plokk 9 véljas
20 = plokk 10 valjas

Selle parameetriga
saab reguleerida klah-
vistiku sageduse refe-
rentsi.

P3.3.1.8 | Klahvistiku referents 0.00 P3.3.1.2. Hz 0.00 184

Mootori podrlemis-
suund, kui juhtimisko-
haks on klahvistik.
P3.3.1.9 Klahvistiku suund 0 1 0 123

0 = edasi
1 =tagurpidi
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Tabel 32: Sageduse referentsi parameetrid

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

Referentsiallika valik,
kui juhtimiskohaks on
Fieldbus.

0 = personaalarvuti
1 = eelhaalestatud
sagedus 0

2 = klahvistiku refe-
rents

3 =Fieldbus

4=Al1

5=AI2

Fieldbusiga juhtimise 0 20 2 x 122 6 = Al1+Al2

P3.3.1.10 referentsi valik 7 =PID

8 = mootori potentsio-
meeter

11 = plokk 1 valjas
12 = plokk 2 véljas
13 = plokk 3 véljas
14 = plokk 4 valjas
15 = plokk 5 valjas
16 = plokk 6 valjas
17 = plokk 7 valjas
18 = plokk 8 véljas
19 = plokk 9 véljas
20 = plokk 10 valjas

* = vaikevaartuse maarab rakenduse valimine parameetriga P1.2 Rakendus. Vt vaikevaartusi
peatikis 12.7 Erinevate rakenduste parameetrite vaikevaartused.
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Tabel 33: Eelhdilestatud sageduse parameetrid

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus
0 = kahendkoodis
P3.3.3.1 1 = sisendite arv
@ Eelhdslestatud sage- 0 1 0* 182  |Eelhaélestatud sage-
duse reziim
dus maaratletakse
aktiivsete eelhdalesta-
tud kiiruse digitaalsi-
sendite arvuga.
P3.3.3.2 Pohiline eelhaalestatud
Eelhaalestatud sage- P3311 |P33.12 Hy 5.00 180 sagedus 0, kui vgllte
@ dus 0 selle parameetriga
P3.3.1.5.
P3.3.3.3 Valige digitaalsisendiga
Eelhaalestatud sage- « Eelhaalestatud sage-
@ dus 1 P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 10.00 105 duse valik 0 (P3.3.3.10).
P3.3.3.4 Valige digitaalsisendiga
Eelhaalestatud sage- " Eelhaalestatud sage-
(7 ) dus 2 PI311 P332 Rz ) 19007 108 66 valik 1 (P3.3.3.11).
P3.3.3.5 Valige digitaalsisendi-
Eelhaalestatud sage- P3311 |P33.12 Hy 20.00 * 126 tega Eelhaale.stat.ud
@ dus 3 sageduse valik 0 ja 1.
P3.3.3.6 Valige digitaalsisendiga
Eelhaalestatud sage- « Eelhaalestatud sage-
@ dus 4 P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 25.00 127 duse valik 2 (P3.3.3.12).
P3.3.3.7 Valige digitaalsisendi-
. Eelhaalestatud sage- P33.11 | P33.12 Hy 30.00 * 128 tega Eelhaale.stat.ud
0 dus 5 sageduse valik 0 ja 2.
P3.3.3.8 Valige digitaalsisendi-
Eelhaalestatud sage- P3311 |P3312 Hy 40.00 * 129 tega Eelhaale.stat.ud
@ dus 6 sageduse valik 1 ja 2.
P3.3.3.9 Valige digitaalsisendi-
Eelhdalestatud sage- P3311 |P3312 Hz 50.00 * 130 tega Eelhaalejstat.ud .
@ dus 7 sageduse valik 0ja 1 ja
2.
P3.3.3.10 Eelhaalestatud kiiruste
Eelhaalestatud sage- DigSIS 419 (0-7) binaarvalija. Vt
(7] duse valik 0 piluA 4 parameetreid P3.3.3.2
kuni P3.3.3.9.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 144 PARAMEETRITE MENUU

Tabel 33: Eelhdilestatud sageduse parameetrid

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus
P3.3.3.11 Eelhaalestatud kiiruste
Eelhislestatud sage- DigSIS 420 (0-7) binaarvalija. Vt
a duse valik 1 piluA.5 parameetreid P3.3.3.2
kuni P3.3.3.9.
P3.3.3.12 Eelhaalestatud kiiruste
Eelhaalestatud sage- DigSIS 421 (0-7) binaarvalija. Vt
@ duse valik 2 pilu0.1 parameetreid P3.3.3.2
kuni P3.3.3.9.

* Parameetri vaikevaartuse maarab rakendus, mille valite parameetriga P1.2 Rakendus. Vt
10.1 Parameetrite vaikevaartused.

Tabel 34: Mootori potentsiomeetri parameetrid

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

AVATUD = mitteak-

P3.3.4.1 tiivne
Mootori potentsio- DigSIS 418 SULETUD = aktiivne.
@ meeter ULES pilu0.1 Mootori potentsiomee-

tri referents SUURE-
NEB kuni kontakti ava-
nemiseni.

AVATUD = mitteak-

P3.3.4.2 tiivne
Mootori potentsio- DigSIS 417 SULETUD = aktiivne.
a meeter ALLA pilu0.1 Mootori potentsiomee-

tri referents VAHENEB
kuni kontakti avanemi-
seni.

Mootori potentsiomee-
tri referentsi muutuse
maar, kui seda suuren-
datakse voi vahenda-
takse parameetriga
P3.3.4.1. voi P3.3.4.2.

Mootori potentsio-

P3.3.4.3 . .
meetri rambi aeg

0.1 500.0 Hz/s 10.0 331

Mootori potentsiomee-
tri sageduse referentsi
lahtestamise loogika.

P3.3.4.4

Mootori potentsio-

0 meetri lahtestamine 0 2 1 367 o= e| lahtestata
1 = lahtestatakse pea-

tamise korral
2 = lahtestatakse valja-
LGlitamise korral
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Tabel 35: Loputuse parameetrid

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

Uhendage digitaalsi-
sendiga, et aktiveerida
530 |parameeter P3.3.6.2.
Ajam kaivitub sisendi
aktiveerimisel.

Loputuse aktiveeri- DigSIS

P3.3.6.1 mise referents pilu0.1*

Maarab sageduse refe-
rentsi, kui aktiveeri-
takse loputuse refe-
rents (P3.3.6.1).

-Max Max
P3.3.6.2 Loputuse referents |refe- refe- Hz 0.00 * 1239
rents rents

* Parameetri vaikevaartuse maarab rakendus, mille valite parameetriga P1.2 Rakendus. Vt
10.1 Parameetrite vaikevaartused.

5.4 RUHM 3.4: RAMPIDE JA PIDURITE SEADISTAMINE

Tabel 36: Ramp 1 seadistus

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus
P3.4.1.1 Saate muuta kiiren-
Rambi 1 kuju 0.0 100.0 % 0.0 500 |duseJa aeglustuse
a rambi alguse ja lopu
sujuvamaks.
P34.1.2 Mgarab aJ.aF).eFI(.).O.dI.
mis on vajalik valjund-
“ Kiirendusaeg 1 0.1 300.0 s 5.0 103 [sageduse tousmiseks
nullsageduselt maksi-
mumsagedusele.
P34.13 Mgarab aJ.aF).eFI(.).O.dI.
mis on vajalik valjund-
“ Aeglustusaeg 1 0.1 300.0 s 5.0 104 |[sageduse langemiseks
maksimumsageduselt
nullsagedusele.
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Tabel 37: Ramp 2 seadistus

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

P3.4.2.1 Saate muuta kiiren-

Rambi 2 kuju 0.0 100.0 % 0.0 5o1 |duselaaeglustuse
a rambi alguse ja lopu

sujuvamaks.

Maarab ajaperioodi,
mis on vajalik valjund-
P3.4.2.2 Kiirendusaeg 2 0.1 300.0 s 10.0 502 |sageduse tousmiseks
nullsageduselt maksi-
mumsagedusele.

Maarab ajaperioodi,
mis on vajalik valjund-
P3.4.2.3 Aeglustusaeg 2 0.1 300.0 s 10.0 503 |sageduse langemiseks
maksimumsageduselt
nullsagedusele.

Rambi 1 voi 2 valimine.

_ _ _ AVATUD = rambi 1
Variee- | Variee- DigSIS 408 | kuju, kiirendusaeg 1 ja
rub rub pilu0.1 aeglustusaeg 1.
SULETUD = rambi 2
kuju, kiirendusaeg 2 ja
aeglustusaeg 2.

P3.4.2.4 Rambi 2 valik

Maarab sageduse, mil-
lest ulalpool kasuta-
takse teise rambi aegu
P3.4.2.5 |Ramp 2 lave sagedus 0.0 P3.3.1.2 Hz 0.0 533  |ja kujusid.

0= pole kasutusel

Tabel 38: Magnetiseerimise alustamise parameetrid

Register [Parameeter [ Kirjeldus

Maarab alalisvoolu
voolu, mis antakse

. . mootorisse kaivitami-
Magnetiseerimise

P3.4.3.1 ) 0.00 IL A IH 517 sel.
alustamise vool
0 = keelatud
Maarab aja, mille valtel
P3.4.3.2 Magnetlsger|m|se 0.00 400.00 S 0.00 516 antakse alal|§voolu
alustamise aeg voolu mootorisse enne

kiirendamise algust.
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Tabel 39: Alalisvoolupidurduse parameetrid

Register

Parameeter

Vaikimisi

Kirjeldus

Alalisvoolu pidurdus-

Maarab voolu, mis
antakse mootorisse
alalisvoolupidurduse

durdus rambi peata-
misel

P3.4.4.1 0 IL A IH 507 |ajal.
vool
0 = keelatud
Maarab pidurdusaja,
millal mootor seiskub.
Alalisvoolu pidurdus-
P3.4.4.2 . 0.00 600.00 s 0.00 508
aeg peatamisel ) .
0 = alalisvoolupidur-
dust ei kasutata
Sagedus, millel alus- Valjundsagedus, millel
P34.4.3 tatakse alalisvoolupi- 0.10 10.00 Hz 150 515 alustatakse alalisvoo-

lupidurdust.

Tabel 40: Voogpidurduse parameetrid

Register [Parameeter Vaikimisi Kirjeldus
P3.4.5.1
Voolupidurdus 0 1 0 520 |0 =keelatud
(7 ) 1 = ubatud
P3.4.5.2 Voolupidurduse voo- 0 IL A H 519 Maarab voogpidurdu-

lutugevus

sele voolu taseme.
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5.5 RUHM 3.5: 1/0 KONFIGURATSIOON

Tabel 41: Digitaalsisendi seaded

Register |Parameeter Vaikimisi ID Kirjeldus
. . . Juhtsignaal 1, kui juhtimiskohaks on
*
P3.5.1.1 Juhtsignaal 1 A DigSIS piluA.1 403 /0 A [EDASI).
. . . Juhtsignaal 2, kui juhtimiskohaks on
*
P3.5.1.2 Juhtsignaal 2 A DigSIS piluA.2 404 /0 A (TAGURPIDI).
P3.5.13 Juhtsignaal 3 A DigSIS pilu0.1 434 f/‘ghf'gnaat 3, kui juhtimiskohaks on
. . . Kaivitamissignaal 1, kui juhtimisko-
*
P3.5.1.4 Juhtsignaal 1 B DigSIS pilu0.1 423 haks on 1/0 B.
. . . Kaivitamissignaal 2, kui juhtimisko-
P3.5.1.5 Juhtsignaal 2 B DigSIS pilu0.1 424 haks on 1/0 B.
. . . Kaivitamissignaal 3, kui juhtimisko-
P3.5.1.6 Juhtsignaal 3B DigSIS pilu0.1 435 haks on 1/0 B.
P3.5.1.7 /0 B juhtimise sundlillitus | DigSIS pilu0.1* | 425 |°YLETUD =1/0B sundliilitamine juh-
timiskohaks.
P3.51.8 | /0B referentsi sundlilitus | DigSIS piu0.1* | 343 |SULETUD =1/0 referents B [P3.3.1.6]
madrab sageduse referentsi.
P3.5.1.9 Fieldbusi Juhtt:Jrr;lse sundlili- DigSIS pilu0.1 * A1 Juhtimise sundlulitamine fieldbusi.
P3.5.1.10 Klahvistiku Ju.ht|m|se sundli- DigSIS pilu0.1 * 410 Juhtimise sundlilitamine klahvisti-
litus kule.
P3.5.1.11 Valine rike suletud DigSIS piluA.3 * 405 | AVATUD = OK
SULETUD =valine rike
P3.5.1.12 Valine rike avatud DigSIS pilu0.2 406 | AVATUD = valine rike
SULETUD = 0K
P35.1.13 | Vea lahtestamine suletud | DigSIS pitua6* | 414 [2ULETUD = koikide aktivsete vigade
lahtestamine.
P3.5.1.14 | Vea lahtestamine avatud DigSIS pilu.1 213 |AVATUD = koikide aktilvsete vigade
lahtestamine.
P3.5.1.15 Kiitamine lubatud DigSIS pilud.2* | 407 |Kuisee on SEES, saate seadistada
ajami valmis-olekusse.
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Tabel 41: Digitaalsisendi seaded

Register |Parameeter Vaikimisi ID Kirjeldus

Ajam voib olla valmis-olekus, kuid
kaivitamine ei ole voimalik, kui blo-
P3.5.1.16 keering on sees (amortisaatori blo-
1041 keering).

@ T60 blokeering 1 DigSIS pilu0.2 *
AVATUD = kaivitamine ei ole lubatud
SULETUD = kaivitamine on lubatud
P3.5.1.17 Nagu dlal.
@ To0 blokeering 2 DigSIS pilu0.2 1042

AVATUD = tegevus puudub.
SULETUD = kasutab peatamisolekus
mootori eelsoojenduse alalisvoolu
voolu. Kasutatakse, kui P3.18.1 vaar-
tuseks on 2.

P3.5.1.18 Mootori eelsoojendus SEES DigSIS pilu0.1 1044

Umberliilitamine rampide 1ja 2
vahel.

P3.5.1.19 Rambi 2 valik DigSIS pilu0.1 408 AVATUD = rambi 1 kuju, kiirendusaeg
1 ja aeglustusaeg 1.

SULETUD = rambi 2 kuju, kiirendus-
aeg 2 ja aeglustusaeg 2.

Kuni kontakt on avatud, ei ole kiiren-

P3.5.1.20 | Kiirendus/aeglustus keelatud DigSIS pilu0.1 415 . S ) .
damine voi aeglustamine voimalik.
Eolhislestatud sageduse Eelhailestatud kiiruste (0-7) binaar-
P3.5.1.21 g DigSIS piluA.4 * 419  |valija. Vaadake Tabel 33 Eelhdélesta-

valik 0 tud sageduse parameetrid.

Eelhsalestatud sageduse Eelha3lestatud kiiruste (0-7) binaar-

P3.5.1.22 : DigSIS piluA.5 * 420 |valija. Vaadake Tabel 33 Eelhéélesta-
valik 1 )
tud sageduse parameetrid.
Eelhsslestatud sageduse Eelhaalestatud kiiruste (0-7) binaar-
P3.5.1.23 . 9 DigSIS pilu0.1 * 421 valija. Vaadake Tabel 33 Eelhdélesta-
valik 2 .
tud sageduse parameetrid.
Mootori potentsi ; AVATUD = mitteaktiivne
P3.5.1.24 ootort pc[)JEEstmee er DigSIS pilu0.1 418 | SULETUD = aktiivne. Mootori potent-

siomeetri referents SUURENEB kuni
kontakt on avatud.
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Tabel 41: Digitaalsisendi seaded

Register |Parameeter Vaikimisi ID Kirjeldus

AVATUD = mitteaktiivne

DigSIS pilu0.1 417 | SULETUD = aktiivne. Mootori potent-
siomeetri referents VAHENEB kuni
kontakt on avatud.

Mootori potentsiomeeter

P3.5.1.25 ALLA

AVATUD = aktiveeritud

P3.5.1.26 Kiirpeatamise aktiveerimine DigSIS pilu0.2 1213 Nende funktsioonide konfigureeri-

mise kohta vt Tabel 58 Kiirpeatamise
seaded.

Tousev serv kaivitab taimeri 1, mis

P3.5.1.27 Tairmer 1 DigSIS piluD.1 | 447 | e 5 12
P3.5.1.28 Taimer 2 DigSIS pilu.1 | 448  |Vtlal
P3.5.1.29 Taimer 3 DigSIS pilu0.1 449  |Vtilal.
p3.5.1.30 |FIDTseadistuspunktivoimen- | ;0616 ii01 | 1046 | AVATUD = véimendus puudub

dus SULETUD = vdimendus

P3.5.1.31 PID1 seadistuspunkti valik DigSIS pilu0.1 * 1047 | AVATUD = seadistuspunkt 1
SULETUD = seadistuspunkt 2

AVATUD = PID2 seiskamisreziimis

SULETUD = PID2 reguleerib
P3.5.1.32 | Valise PID kaivitamissignaal DigSIS pilu0.2 1049

Sellel parameetril puudub moju, kui
valine PID kontroller ei ole riihmas
3.14 lubatud.

Valise PID seadistuspunkti

P3.5.1.33 lik DigSIS pilu0.1 1048 | AVATUD = seadistuspunkt 1
vall SULETUD = seadistuspunkt 2
P3.5.1.34 | Lahtesta hoolduse loendur 1 DigSIS pilu0.1 490 SULETUD = [5htestus
Uhendage digitaalsisendiga, et akti-
veerida P3.3.6.2.
Loputuse referentsi aktiveeri- . .
P3.5.1.36 DigSIS pilu0.1 * 530

mine

MARKUS!

Ajam kaivitub sisendi aktiveerimisel.
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Tabel 41: Digitaalsisendi seaded

Register |Parameeter Vaikimisi ID Kirjeldus

Aktiveerib tulekahjureziimi, kui see
on oige parooliga lubatud.
Tulekahjureziimi aktiveeri-

P3.5.1.38 mine AVATUD

DigSIS pilu0.2 1596
AVATUD = tulekahjureziim aktiivne

SULETUD = tegevus puudub

Aktiveerib tulekahjureziimi, kui see
on oige parooliga lubatud.
Tulekahjureziimi aktiveeri-

P3.5.1.39 mine SULETUD

DigSIS pilu0.1 1619

AVATUD = tegevus puudub
SULETUD = tulekahjureziim aktiivne

Annab tulekahjureziimis tagurpidi
poorlemissuuna kaskluse. Tavapa-
rase to0 kaigus sellel funktsioonil

P3.5.1.40 | Tulekahjureziim tagurpidi DigSIS pilu0.1 1618 [molu puudub.

AVATUD = edasi
SULETUD = tagurpidi

Kaivitage automaatne puhastus.
Protsess peatub, kui aktiveerimise
signaal eemaldatakse enne protsessi
Automaatse puhastuse akti- lopetamist.

P3.5.1.41 -
veerimine

DigSIS pilu0.1 1715
MARKUS!

Ajam kaivitub sisendi aktiveerimisel.

P3.5.1.42 Pumba 1 blokeering DigSIS pilu0.1 * 426 | AVATUD = mitteaktiivne
SULETUD = aktiivne

P3.5.1.43 Pumba 2 blokeering DigSIS pilu0.1 * 427 | AVATUD = mitteaktiivne
SULETUD = aktiivne

P3.5.1.44 Pumba 3 blokeering DigSIS pilu0.1 * 428 | AVATUD = mitteaktiivne
SULETUD = aktiivne

P3.5.1.45 Pumba 4 blokeering DigSIS pilu0.1 429 | AVATUD = mitteaktiivne
SULETUD = aktiivne

P3.5.1.46 Pumba 5 blokeering DigSIS pilu0.1 430 | AVATUD = mitteaktiivne
SULETUD = aktiivne
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Tabel 41: Digitaalsisendi seaded

Register |Parameeter Vaikimisi ID Kirjeldus

P3.5.1.47 Pumba 6 blokeering DigSIS pilu0.1 486 | AVATUD = mitteaktiivne
SULETUD = aktiivne

P3.5.1.48 Pumba 7 blokeering DigSIS pilu0.1 487 | AVATUD = mitteaktiivne
SULETUD = aktiivne

P3.5.1.49 Pumba 8 blokeering DigSIS pilu0.1 488 | AVATUD = mitteaktiivne
SULETUD = aktiivne

P3.5.1.52 Lahtesta kWh loendur DigSIS pilu0.1 1053 [Lahtestab kWh loenduri

Parameetrikomplekti digitaalse sise-
ndsignaali valimine:
Parameetrikomplekti 1/2

P3.5.1.53 ..
valimine

DigSIS pilu0.1 496

AVATUD = parameetrikomplekt 1
SULETUD = parameetrikomplekt 2

* = vaikevaartuse maarab rakenduse valimine parameetriga P1.2 Rakendus. Vt vaikevaartusi
peatiikis 12.1 Erinevate rakenduste parameetrite vaikevaartused.

MARKUS!

Saadaolevate analoogsisendite arvu maarab teie valikupaneel ja paneeli haalestus.
Standardsel I/0 paneelil on 2 analoogsisendit.
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Tabel 42: Analoogsisend 1 seaded

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus
Selle parameetriga
saate Uhendada Al1

ARSIS signaali soovikohase

P3.5.2.1.1 Al1 signaali valik . 377 |analoogsisendiga. Pro-

piluA.1 * .
grammeeritav. Vaa-
dake 10.3.1 Sageduse-
talon.

P3.5.2.1.2 Filtreerimisaeg ana-

@ Al 5|gn§al| filtreeri- 0.00 300.00 S 01 * 378 loogsisendile.
misaeg
P3.5.2.1.3
Al1 signaalivahemik 0 1 0* 379 [0=0..10V/0..20 mA
@ 1=2..10V/4..20 mA
P3.5.2.1.4 Kohandatud vahemiku
. ) o " miinimumseade, 20% =
a Al1 kohandatud Min 160.00 | 160.00 %o 0.00 380 4-20 mA / 2-10 V
P3.5.2.1.5 Kohandatud vahemiku
@ |7 vohendstudMax | -160.00 | 160.00 | % | 100.00% | 381 maksimumseade.
P3.5.2.1.6
Al signa.ali poora- 0 1 0 * 387 0= tgvaline
@ mine 1 = signaal podratud

* = vaikevaartuse maarab rakenduse valimine parameetriga P1.2 Rakendus. Vt vaikevaartusi
peatlkis 12.1 Erinevate rakenduste parameetrite vaikevaartused.
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Tabel 43: Analoogsisend 2 seaded

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus
. - AnSIS Vt P3.5.2.1.1.

P3.5.2.2.1 Al2 signaali valik piluA.2 * 388

P3.5297 Al2 S|gnqal| filtreeri- 0.00 300.00 . 0.1 * 389 Vt P3.5.2.1.2.
misaeg

P3.5.2.2.3 | AlI2 signaalivahemik 0 1 1* 390 |Vt P3.5.2.1.3.

P3.5.2.2.4 | Al2 kohandatud Min | -160.00 | 160.00 % 0.00 * 391 |Vt P3.5.2.1.4.

P3.5.2.2.5 | Al2 kohandatud Max | -160.00 | 160.00 % 100.00 * 392 |VtP3.5.2.1.5.

Al2 signaali podra-
mine

Vt P3.5.2.1.6.

P3.5.2.2.6 0 1 0* 398

* = vaikevaartuse maarab rakenduse valimine parameetriga P1.2 Rakendus. Vt vaikevaartusi
peatiikis 12.71 Erinevate rakenduste parameetrite vaikevaartused.

Tabel 44: Analoogsisend 3 seaded

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus
P3.5.2.3.1 Al3 signaali valik AnSIS 141 VEP3.52.1.1.
piluD.1
P35932 Al3 S|gnqal| filtreeri- 0.00 300.00 . 01 142 Vt P3.5.2.1.2.
misaeg
P3.5.2.3.3 | AlI3 signaalivahemik 0 1 0 143 |Vt P3.5.2.1.3.
P3.5.2.3.4 | Al3 kohandatud Min | -160.00 | 160.00 % 0.00 144 [Vt P3.5.2.1.4.
P3.5.2.3.5 | AI3 kohandatud Max | -160.00 | 160.00 % 100.00 145 |Vt P3.5.2.1.5.
P35236 Al3 S|gna.al| poora- 0 1 0 151 Vt P3.5.2.1.6.
mine
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Tabel 45: Analoogsisend 4 seaded

Register |Parameeter Vaikimisi Kirjeldus
P3.5.2.4.1 Al4 signaali valik AnSIS 152 VEP3.5.2.1.1.
piluD.2
P3.5.2 4. Al4 S|gnqal| filtreeri- 0.00 300.00 . 01 153 Vt P3.5.2.1.2.
misaeg
P3.5.2.4.3 | Al4 signaalivahemik 0 1 0 154 |Vt P3.5.2.1.3.
P3.5.2.4.4 | Al4 kohandatud Min | -160.00 | 160.00 % 0.00 155 |Vt P3.5.2.1.4.
P3.5.2.4.5 | Al4 kohandatud Max | -160.00 | 160.00 % 100.00 156 |Vt P3.5.2.1.5.
P3.5.2 4.6 Al4 S|gna.al| poora- 0 1 0 162 Vt P3.5.2.1.6.
mine

Tabel 46: Analoogsisend 5 seaded

Register |Parameeter Vaikimisi Kirjeldus
P3.5.2.5.1 Al5 signaali valik AnSIS 188 ViP35.2.1.1.

piluE.1
P3.5.2 5.2 Al5 S|gnqal| filtreeri- 0.00 300.00 S 01 189 Vt P3.5.2.1.2.
misaeg

P3.5.2.5.3 | Al5 signaalivahemik 0 1 0 190 [Vt P3.5.2.1.3.
P3.5.2.5.4 | Al5 kohandatud Min | -160.00 | 160.00 % 0.00 191 |Vt P3.5.2.1.4.
P3.5.2.5.5 | Al5 kohandatud Max | -160.00 | 160.00 % 100.00 192 |Vt P3.5.2.1.5.
P3.5.2.5.6 Al5 signaali podra- 0 1 0 198 Vt P3.5.2.1.6.

mine
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Tabel 47: Analoogsisend 6 seaded

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus
P3.5.2.6.1 Al6 signaali valik AnSIS 199 VEP3.52.1.1.
piluE.2
P35 4.2 Al6 S|gnqal| filtreeri- 0.00 300.00 . 01 200 Vt P3.5.2.1.2.
misaeg
P3.5.2.6.3 | Alé signaalivahemik 0 1 0 201 |Vt P3.5.2.1.3.
P3.5.2.6.4 | Al6 kohandatud Min | -160.00 | 160.00 % 0.00 202 |Vt P3.5.2.1.4.
P3.5.2.6.5 | Al6 kohandatud Max | -160.00 | 160.00 % 100.00 203 |Vt P3.5.2.1.5.
P352 6.6 Alé agr:sal; poora- 0 1 0 209 Vt P3.5.2.1.6.
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Tabel 48: Digitaalvaljundi seaded standardsel I/0 paneelil, pilu B

Register Parameeter i Kirjeldus

Pohilise R01
funktsiooni valik

0 = puudub

1 =valmis

2 =t06

3 = lldine viga

4 = Uldine viga poora-
tud

5 = {ldine alarm

6 = Umber pooratud

7 = kiirusel

8 = termistori rike

9 = mootori regulaator
aktiivne

10 = kaivitamissignaal
aktiivne

11 = klahvistiku juhti-
mine aktiivne

12 =1/0 B juhtimine
aktiveeritud

13 = jarelevalve piirang
P3.5.3.2.1 1
PGhilise RO1 funktsi- 14 = jarelevalve piirang

Q oon 0 69 2* 11001 |2
15 = tulekahjureziim

aktiivne

16 = loputus aktiveeri-

tud

17 = eelhdalestatud

sagedus aktiivne

18 = kiirpeatamine

aktiveeritud

19 = PID unereZiimil

20 = PID pehme taide

aktiivne

21 = PID tagasiside

jarelevalve (piirangud)

22 =Valise PID jarele-

valve (piirangud)

23 = sisendréhu alarm/

viga

24 = kilmakaitse

alarm/viga

25 = aja kanal 1

26 = aja kanal 2

27 = aja kanal 3

28 = FB kontrollsona

B13
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Tabel 48: Digitaalvaljundi seaded standardsel I/0 paneelil, pilu B

Register Parameeter i . Kirjeldus

29 = FB kontrollsona

B14

30 = FB kontrollsona

B15

31 = FB protsessi

teave1.BO

32 = FB protsessi

teave1.B1

33 = FB protsessi

teave1.B2

34 =hoolduse alarm

35 = hoolduse viga

36 = plokk 1 valjas

37 = plokk 2 valjas

38 = plokk 3 valjas

39 = plokk 4 valjas

40 = plokk 5 valjas

41 = plokk 6 valjas

42 = plokk 7 valjas

43 = plokk 8 valjas

44 = plokk 9 valjas
- . 45 = plokk 10 vdljas

O Pohilise ES{: funktsi- 0 69 2% 11001 | 46 = d¥oki pumba juhti-

mine

47 = primingu pumba

juhtimine

48 = automaatne

puhastus aktiivne

49 = multipump K1

kontroll

50 = multipump K2

kontroll

51 = multipump K3

kontroll

52 = multipump K4

kontroll

53 = multipump K5

kontroll

54 = multipump Ké

kontroll

55 = multipump K7

kontroll

56 = multipump K8

kontroll

69 = valitud paramee-

trikomplekt

P3.5.3.2.1

Pas322 | TOMUSCROTSEES | o001 32000 | s 000 | 11002 |ReleeSEESvivitus.

P353.23 Poh|l|s$i5i0tLQ/ALJAS 0.00 32000 s 0.00 11003 Relee VALJAS viivitus.
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Tabel 48: Digitaalvaljundi seaded standardsel I/0 paneelil, pilu B

Register Parameeter i . Kirjeldus
P3532.4 Pohilise R02 funktsi- 0 56 34 11004 Vt P3.5.3.2.1.
oon
p3.53.25 | PONUSeROZSEES ) g4 | 39000 | s 000 |[11005 |VtM35322
viivitus
Pa5326 | OMUSeROZVALIAS | o 00 | 32000 | s 000 |[11006 |VtM35323

Vt P3.5.3.2.1. Naida-

P35327 Pohilise RO3 funktsi- 0 56 1% 11007 takse, kui pa|gald:itud
oon on rohkem kui 2 val-
jundreleed.

* = vaikevaartuse maarab rakenduse valimine parameetriga P1.2 Rakendus. Vt vaikevaartusi
peatiikis 12.1 Erinevate rakenduste parameetrite vaikevaartused.

EKSPANDERI PILUDE C, D JA E DIGITAALVALJUNDID

Naitab ainult valikupaneelide pilude C, D ja E valjundite parameetreid. Tehke valikud nagu
parameetri Pohilise RO1 funktsioon (P3.5.3.2.1) puhul.

Seda rihma voi neid parameetreid ei naidata, kui piludes C, D voi E ei ole digitaalvaljundeid.
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Tabel 49: Standardse I/0 paneeli analoogvéljundi seaded, pilu A

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

0=TEST 0% (pole

kasutusel)

1=TEST 100%

2 = valjundsagedus (0-

fmax)

3 = sageduse referents

(0-fmax)

4 = mootori kiirus (0 -

mootori nominaalkii-

rus)

5 = valjundvool (0-

InMootor)

6 = mootori moment

(0-TnMootor)

7 = mootori voimsus

(0-PnMootor])

0 AOQ1 funktsioon 0 31 2% 10050 | 8 = mootori pinge (0 -
UnMootor)

9 = alalisvoolulili

pinge (0-1000 V)

10 = PID seadistus-

punkt (0-100%)

11 = PID tagasiside (0-

100%)

12 = PID1 véljund (0-

100%)

13 = ExtPID valjund (0-

100%)

14 = protsessi teabe

sisend 1 (0-100%)

15 = protsessi teabe

sisend 2 (0-100%)

16 = protsessi teabe

sisend 3 (0-100%)

P3.5.4.1.1
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Tabel 49: Standardse I/0 paneeli analoogvéljundi seaded, pilu A

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

17 = protsessi teabe
sisend 4 (0-100%])
18 = protsessi teabe
sisend 5 (0-100%)
19 = protsessi teabe
sisend 6 (0-100%])
20 = protsessi teabe
sisend 7 (0-100%])
21 = protsessi teabe
sisend 8 (0-100%)
22 = plokk 1 véljas (0-
100%)
23 = plokk 2 véljas (0-
P3.5.4.1.1 100%)

a AO1 funktsioon 0 31 2* 10050 |24 = plokk 3 véljas (0-

100%)

25 = plokk 4 valjas (0-
100%)
26 = plokk 5 véljas (0-
100%)
27 = plokk 6 véljas (0-
100%)
28 = plokk 7 véljas (0-
100%)
29 = plokk 8 véljas (0-
100%)
30 = plokk 9 véljas (0-
100%)
31 = plokk 10 véljas (0-
100%)

Analoogvaljundsignaali
filtreerimisaeg. Vt

P35.4.1.2 |  AOT filtri aeg 0.0 300.0 s 10% | 10051 |P35212

0 = ilma filtreerimiseta

0=0mA/0V
1=4mA/2V

Valige DIP-Llilititega
signaali tilp (vool/
pinge). Analoogvéaljundi
skaleerimine on
P3.5.4.1.4 puhul erinev.
Vt ka P3.5.2.1.3.

P3.5.4.1.3 AO1 miinimum 0 1 0* 10052

P3.5.4.1.4 Minimaalne skaala

AO1 minimaalne Variee- | Variee- | Variee- 0.0 * 10053 protsessi mootihiku-
@ skaala rub rub rub ' tes. Maaratletud AO1
funktsiooni valikuga.
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Tabel 49: Standardse I/0 paneeli analoogvéljundi seaded, pilu A

Register |Parameeter

Vaikimisi Kirjeldus

P3.5.4.1.5 Maksimaalne skaala

protsessi mootihiku-
10054 tes. Maaratletud AO1
funktsiooni valikuga.

AO1 maksimum Variee- | Variee- | Variee-
0.0*
skaala rub rub rub

* = vaikevaartuse maarab rakenduse valimine parameetriga P1.2 Rakendus. Vt vaikevaartusi
peatiikis 12.1 Erinevate rakenduste parameetrite vaikevaartused.

EKSPANDERI PILUDE C, D JA E ANALOOGVALJUNDID

Naitab ainult valikupaneelide pilude C, D ja E valjundite parameetreid. Tehke valikud nagu
parameetri Pohilise AO1 funktsioon (P3.5.4.1.1) puhul.

Seda rihma vai neid parameetreid ei naidata, kui piludes C, D voi E ei ole digitaalvaljundeid.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




PARAMEETRITE MENUU

VACON - 163

5.6

Tabel 50: Fieldbusi andmete kaardistamine

Register

Parameeter

RUHM 3.6: FIELDBUSI ANDMETE KAARDISTAMINE

Vaikimisi

Kirjeldus

Fieldbusi andmed

Valige andmed, mis
saadetakse fieldbusi
parameetri ID vai jalgi-
misega. Andmed ska-
leeritakse ilma margita

valja 8 valik

P3.6.1 valja 1 valik 35000 1 852 16-bitisesse vormin-
gusse vastavalt juhtpa-
neeli vormingule. Nai-
teks 25.5 ekraanil vas-
tab 255-le.

. . Valige protsessi and-

P32 | Fieldbusiandmed 35000 2 853 |med vilja parameetri

valja 2 valik
ID-ga.
. . Valige protsessi and-

P3.6.3 Fieldbusi andmed 35000 3 854 |med vélja parameetri

valja 3 valik
ID-ga.
. . Valige protsessi and-

P3.6.4 F|elq.b.u5| andmed 35000 4 855 | med valja parameetri

valja 4 valik
ID-ga.
. . Valige protsessi and-

P3.6.5 Fieldbusi andmed 35000 5 856 |med vélja parameetri

valja 5 valik
ID-ga.
. . Valige protsessi and-

P3.6.6 Fieldbusi andmed 35000 6 857 |med vélja parameetri

valja 6 valik
ID-ga.
. . Valige protsessi and-

P3.6.7 F|elq.b.u5| andmed 35000 7 858 |med valja parameetri

valja 7 valik
ID-ga.
. . Valige protsessi and-

P3.6.8 Fieldbusi andmed 35000 37 859 |med vélja parameetri

ID-ga.
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Tabel 51: Fieldbusi protsessi andmed vélja vaikevaartused

Andmed Vaikevaartus Skaala
Protsessi andmed valja 1 Valjundsagedus 0,01 Hz
Protsessi andmed valja 2 Mootori kiirus 1 p/min
Protsessi andmed vélja 3 Mootori voolutugevus 0,1TA
Protsessi andmed valja 4 Mootori poordemoment 0.1%
Protsessi andmed valja 5 Mootori voimsus 0.1%
Protsessi andmed vélja 6 Mootori pinge 0.1V
Protsessi andmed valja 7 Alalisvoolulihenduse pinge 1V
Protsessi andmed valja 8 Viimase aktiivse vea kood 1

Naiteks vastab valjundsageduse vaartus 2500 25,00 Hz-le, kuna modtkava on 0,01. Koik
peatikis 4.1 Riihma jalgimine toodud jalgitavad vaartused on antud maootkava vaartustena.
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5.7 RUHM 3.7: LUBAMATUD SAGEDUSED

Tabel 52: Lubamatud sagedused

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus
P3.7.1 0= pole kasutusel
Keelatud sageduse
. - -1.00 320.00 Hz 0.00 509
@ ulatus 1 alumine piir
P3.7.2 0= pole kasutusel
4 Keelatud sageduse | 5 | 353900 | Mz 000 | 510
0 ulatus 1 tlemine piir
P3.7.3 0= pole kasutusel
Keelatud sageduse
. - 0.00 320.00 Hz 0.00 511
@ ulatus 2 alumine piir
P3.7.4 0= pole kasutusel
Keelatud sageduse
. - 0.00 320.00 Hz 0.00 512
@ ulatus 2 dlemine piir
P3.7.5 0= pole kasutusel
; Keelatud sageduse | 55 | 353900 | Mz 000 | 513
Q ulatus 3 alumine piir
P3.7.6 0= pole kasutusel
Keelatud sageduse
L2 - 0.00 320.00 Hz 0.00 514
@ ulatus 3 tilemine piir
P3.7.7 Seadistatud rambiaja
O Rambi aja faktor 0.1 100 | Ajad 1.0 51g | <orrutaja lubamatute
sageduste piirangute
vahel.
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5.8 RUHM 3.8: JARELEVALVED

Tabel 53: Jarelevalve seaded

Vaikimis

Register |Parameeter i i Kirjeldus

0 =valjundsagedus

1 = sageduse referents
2 = mootori vool

3 = mootori podrdemo-
ment

4 = mootori voimsus

5 = alalisvooluliili pinge
6 = analoogsisend 1

7 = analoogsisend 2

8 = analoogsisend 3

9 = analoogsisend 4
P3.8.1 J?relevalve .#1 0 17 0 1431 10 = analoogs!send 5
tksuse valik 11 = analoogsisend 6

12 = temperatuurisisend
1

13 = temperatuurisisend
2

14 = temperatuurisisend
3

15 = temperatuurisisend
4

16 = temperatuurisisend
5

17 = temperatuurisisend
6

0= pole kasutusel

1 = madal piirangu jare-
P3.8.2 Jérele\v/.a?lve #1 0 9 0 1432 levalve [Y;ljund aktiivne
reziim allpool piirangut)

2 = korge piirangu jarele
valve (valjund aktiivne
tilalpool piirangut)

Jarelevalve #1 pii- Variee- Seadistatud Uksuse jare-
P -50.00 50.00 25.00 1433 [levalve piirang. Uksust

P3.8.3 ran rub
9 naidatakse automaatselt.

Seadistatud iliksuse jare-
Jareleval.\./e #1 pii- 0.00 50.00 Variee- 5.00 1434 levalve piirangu h.uste-
rangu hiisterees rub rees. Uksus seadista-

takse automaatselt.

P3.8.4

P3.8.5 J;ja'.relevalve .#2 0 17 1 1435 Vt P3.8.1
liksuse valik

P3.8.6 Jéreleyélve #2 0 2 0 1436 Vt P3.8.2
reziim
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Tabel 53: Jarelevalve seaded

Vaikimis

Register |Parameeter | Kirjeldus
P3.8.7 Jarelevalve #2 pii- -50.00 50.00 Variee- 40.00 1437 Vt P3.8.3
rang rub
P3.8.8 Jareleval.\./e #2 pii- 0.00 50.00 Variee- 5.00 1438 Vt P3.8.4
rangu hiisterees rub
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5.9 RUHM 3.9: KAITSE

Tabel 54: Uldised kaitseseaded

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus
0 = tegevust pole
P3.9.1.2 1=alarm
Reaktsioon vélisele 2 =viga [peatamine
@ 2 701 .
veale vastavalt peatamis-
funktsioonile)
3 =viga (seiskamine
laskumisega)
0 = 3-faasi tugi
1 =1-faasi tugi
P3.9.1.3 Sisendfaasi viga 0 730
Kui kasutate 1-faasilist
toidet, peab vaartuseks
olema 1-faasiline tugi.
0 = viga salvestatakse
P3.9.1.4 Alapinge viga 0 727 ajalukku
1 =viga ei salvestata
ajalukku
P3.915 Reaktsmgn valjund- ) 702 Vit P3.9.1.2.
faasi veale
0 = tegevust pole
1=alarm
2 = alarm + eelhaéles-
. . . tatud vea sagedus
P3.9.1.6 Reaktspon Fieldbusi 3 733 (P3.9.1.13)
side veale . .
3 =viga [peatamine
vastavalt peatamis-
funktsioonile)
4 = viga (seiskamine
laskumisega)
P3.9.1.7 Pilu side viga 2 734 |Vt P3.9.1.2.
P3.9.1.8 Termistori rike 0 732 |Vt P3.9.1.2.
P3.9.1.9 | PID pehme taite viga 2 748 |Vt P3.9.1.2.
P3.9.110 Reaktsioon PID jare- 2 749 Vt P3.9.1.2.
levalve veale
P3.9.1.11 Re.a.\.ktsmon valise 2 757 Vt P3.9.1.2.
PID jarelevalve veale
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Tabel 54: Uldised kaitseseaded

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus
Vt P3.9.1.2.
Seda viga saab konfi-
P3.9.1.12 Maanduse viga 0 3 3 703  |gureerida ainult kaa-
drites MR7, MR8 ja
MR9.

Kasutatakse, kui vea

Eelhaslestatud reaktsioon (rihmas 3.9
P3.9.1.13 ) P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 25.00 183 |Kaitsed) on alarm +
alarmi sagedus
eelhailestatud sage-
dus.
Vt P3.9.1.2.
P3.9.1.14 Reaktsioon ohutus-
O momendi viljalilita- 0 2 2 775 | 0= tegevust pole
mise (STO) veale 1= a.larm . .
2 = viga (seiskamine
laskumisega)
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Tabel 55: Mootori kuumuskaitse seaded

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

0 = tegevust pole
1=alarm

2 =viga (peatamine
peatamisreziimiga)

Mootori kuumus- 3 = viga [seiskamine

P3.9.2.1 Kaitee 0 3 2 704 | laskumisega)

Kui on olemas mootori
termistor, kasutage

seda mootori kaitsmi-
seks. Seadistage vaar-

tuseks 0.
P399 Keskkonna tempera- 2200 100.0 oc 40.0 705 Kesklionna tempera-
tuur tuur, °C.
Maarab jahutusfaktori
P3.9.2.3 nullkiirusel seoses
; Nullkiiruse jahutus- 50 150.0 % Varieerub | 706 pll.J"nktlga, kgs moqtor
0 faktor tootab nominaalkiiru-
sel ilma valise jahutu-
seta.
P3.9.24 A.Jakonst.ant.on ajape-
Mootori termoaja Miini- riood, mille jooksul
@ J 1 200 Varieerub | 707 |arvutatud termoetapp
konstant mum
saavutab 63% oma
loppvaartusest
P3.9.2.5
a Mootori termolaadi- 10 150 % 100 708
tavus
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Tabel 56: Mootori seiskumiskaitse seaded

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

0 = tegevust pole

1=alarm

P3.9.3.1 Mootori §eiskumise 0 3 0 709 2 =viga [sei;kamipe
viga vastavalt seiskamisre-

Ziimile)

3 =viga (seiskamine

laskumisega)

P3.9.3.2 Seiskumisoleku tekki-

Seisaku voolutuge- 0.00 59 A 3.7 710 m|seks"peab vool
0 vus olema ulalpool seda
piiri.

P3.9.3.3 See on seiskumisoleku
maksimaalne ajape-

a Seiskumisaja piirang 1.00 120.00 s 15.00 711 .
riood.

Seiskumisoleku tekki-
miseks peab valjund-
1.00 P3.3.1.2 Hz 25.00 712  |sagedus olema teatud
aja jooksul allpool seda
piiri.

Seiskumissageduse

P3.9.3.4 .
piirang
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Tabel 57: Mootori alavoimsuskaitse seaded

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

0 = tegevust pole
1=alarm
2 = viga (seiskamine

P3.9.4.1 Alavoimsuse viga 0 3 0 713 . .
vastavalt seiskamisre-
Ziimile)
3 =viga (seiskamine
laskumisega)
Maarab minimaalse
P3.9.4.2 Alavoimsuskaitse: podérdemomendi vaar-
véljatug.ev.L.lse norge- 10.0 150.0 % 50.0 714 tus.e."rr.wis on voimalik,
a nemispiirkonna kui valjundsagedus on
koormus suurem kui valjatuge-

vuse norgenemispunkt.

Maarab minimaalse
poordemomendi vaar-
tuse, mis on voimalik

Alavoimsuskaitse: nullsagedusel. Kui
P3.9.4.3 nullsageduse koor- 5.0 150.0 % 10.0 715 | muudate parameetri
mus P3.1.1.4 vaartust, taas-

tatakse automaatselt
selle parameetri vaike-

seadistus.
P3.9.4.4 See on alakoormuso-
Alavollms”uska|tse: 200 400.00 . 20.00 716 lekg maksimaalne aja-
0 ajapiirang periood.
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Tabel 58: Kiirpeatamise seaded

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

Kuidas ajam peatub,
kui DI voi fieldbusi
kaudu aktiveeritakse
kiirpeatamise funktsi-

P3.9.5.1 oon.

Kiirpeatamise reziim 0 2 1 1276
a 0 = vabakaik

1 = kiirpeatamise
aeglustusaeg

2 = peatamine vasta-
valt peatamisfunkt-
sioonile (P3.2.5)

P3.9.5.2 AVATUD = aktiveeritud
Kiirpeatamise akti- | Variee- | Variee- DigSIS
. : 1213
0 veerimine rub rub pilu0.2
P3.9.5.3
O Kiirpeatamise 01 | 300.0 s 3.0 1256
aeglustusaeg

P3.9.5.4 0 = tegevust pole
Reaktspon kiirpea- 0 2 1 m 1= a.larm '
a tamise veale 2 =viga (peatamine
vastavalt kiirpeatamise
reziimile)
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Tabel 59: Temperatuurisisendi vea 1 seaded

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

Alarmi ja vea kaivitami-

sel kasutatavate sig-

naalide valik.

BO = temperatuurisig-

naal 1

B1 =temperatuurisig-

naal 2

B2 = temperatuurisig-

naal 3

B3 = temperatuurisig-

naal 4

B4 = temperatuurisig-
e naal 5

P3.9 6.1 Temperatl;ur|5|gnaal 0 63 0 739 B = temperatuurisig-

naal 6

Maksimumvaartus voe-
takse seadistatud sig-
naalidelt ja kasuta-
takse alarmi ja vea kai-
vitamisel.

MARKUS!

Toetatakse ainult esi-
mest 6 temperatuuri-
sisendit [paneelid

pilust A kuni piluni E).

Alarmi temperatuuri
piirang.

P3.9.6.2 | Alarmi piirang 1 300 | 200.0 °C 130.0 741 |MARKUS!

Vorreldakse ainult
parameetriga P3.9.6.1
seadistatud sisendeid.

Alarmi temperatuuri
piirang.

P3.9.6.3 Vea piirang 1 300 | 200.0 °C 155.0 742 |MARKUS!

Vorreldakse ainult
parameetriga P3.9.6.1
seadistatud sisendeid.
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Tabel 59: Temperatuurisisendi vea 1 seaded

Register |Parameeter

Vaikimisi

Kirjeldus

P3.9.6.4 |Vea piirangu vastus 1 0 3

2 740

0 = vastus puudub
1=alarm

2 = viga (seiskamine
vastavalt seiskamisre-
Ziimile)

3 =viga (seiskamine
laskumisega)
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Tabel 60: Temperatuurisisendi vea 2 seaded

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

Alarmi ja vea kaivitami-

sel kasutatavate sig-

naalide valik.

BO = temperatuurisig-

naal 1

B1 =temperatuurisig-

naal 2

B2 = temperatuurisig-

naal 3

B3 = temperatuurisig-

naal 4

B4 = temperatuurisig-
e naal 5

P3.9 6.5 Temperat;urmgnaal 0 63 0 763 B = temperatuurisig-

naal 6

Maksimumvaartus voe-
takse seadistatud sig-
naalidelt ja kasuta-
takse alarmi ja vea kai-
vitamisel.

MARKUS!

Toetatakse ainult esi-
mest 6 temperatuuri-
sisendit [paneelid

pilust A kuni piluni E).

Alarmi temperatuuri
piirang.

P3.9.6.6 | Alarmi piirang 2 300 | 200.0 °C 130.0 764 |MARKUS!

Vorreldakse ainult
parameetriga P3.9.6.5
seadistatud sisendeid.

Alarmi temperatuuri
piirang.

P3.9.6.7 Vea piirang 2 300 | 200.0 °C 155.0 765 |MARKUS!

Vorreldakse ainult
parameetriga P3.9.6.5
seadistatud sisendeid.
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Tabel 60: Temperatuurisisendi vea 2 seaded

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

0 = vastus puudub
1=alarm

2 = viga (seiskamine
vastavalt seiskamisre-
Ziimile)

3 =viga (seiskamine
laskumisega)

P3.9.6.8 |Vea piirangu vastus 2 0 3 2 766

Tabel 61: Al madala kaitse seaded

Register [Parameeter [ Vaikimisi Kirjeldus

0 = kaitse puudub
Anal . di 1 = kaitse lubatud kai-
O r’;aaggﬁiﬁf:e ' 0 2 767 | tamisolekus

2 = kaitse lubatud kai-
tamis- ja peatamisole-
kus

P3.9.8.1

0 = tegevust pole
1=alarm
2 =alarm + eelhaales-
tatud vea sagedus
Analoogsisendi [P3.9.1.13)

gsts 0 5 0 700 |3 =alarm + eelmine
0 madal viga

sageduse referents

4 =viga (seiskamine
vastavalt seiskamisre-
ziimile)
5 = viga (seiskamine
laskumisegal

P3.9.8.2
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5.10 RUHM 3.10: AUTOMAATNE LAHTESTUS

Tabel 62: Automaatse ldhtestuse seaded

Register |Parameeter i Kirjeldus
P3.10.1
Automaatne lahtes- 0 1 0 * 731 0 = keelatud
@ tus 1 = lubatud
Automaatse lahtestuse
kaivitusreziimi vali-
. . . mine.
P3.10.2 Lahtestamisfunktsi- 0 1 1 719
oon
0 = lendkaivitus
1 =vastavalt P3.2.4.
P3.10.3 Ooteaeg enne esimese
@ Ooteaeg 0.10 100{[)]0.0 S 0.50 717 lahtestuse teostamist.
P3.10.4 Kui parast katse aja
10000.0 loppemist on viga endi-
@ Katse aeg 0.00 0 s 60.00 718 selt aktiivne, vallandub
ajam.

Katsete koguarv. Vea
P3.10.5 titp sellele moju ei
avalda. Kui ajam ei
suuda katsete arvu ja
aja piires lahtestuda,
kuvatakse viga.

@ Katsete arv 1 10 4 759

Kas automaatne lah-
testamine on lubatud?
P3.10.6 | Automaatne lahtes- 0 1 | 720
tamine: Alapinge 0<ei
=ei

1=jah

Kas automaatne lah-
testamine on lubatud?
Automaatne lahtes-

P3.10.7 . TR 0 1 1 721
tamine: Ulepinge )
O=ei
1=jah
Kas automaatne lah-
Automaatne L5htes- testamine on lubatud?
P3.10.8 tamine: Ulemasrane 0 1 1 722
voolutugevus 0 = ej

1=jah
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Tabel 62: Automaatse ldhtestuse seaded

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

Kas automaatne lah-
testamine on lubatud?
Automaatne lahtes-

P3.10.9 tamine: Al madal 0 [ 1 723

O=ei
1 =jah

Kas automaatne lah-

; 2
Automaatne htes- testamine on lubatud?

P3.10.10 |tamine: Seadme lle- 0 1 1 724
temperatuur O=ei

1=jah

Kas automaatne lah-

i 2
Automaatne 5htes- testamine on lubatud?

P3.10.11 | tamine: Mootori lle- 0 1 1 725
temperatuur 0=ei

1=jah

Kas automaatne lah-
testamine on lubatud?
Automaatne lahtes-

P3.10.12 tamine: Valine rike 0 [ 0 726

O=ei
1 =jah

Kas automaatne lah-

; 2
Automaatne htes- testamine on lubatud?

P3.10.13 | tamine: Alavoimsuse 0 1 0 738
viga 0=ei
1=jah

* Vaikevaartuse maarab rakenduse valimine parameetriga P1.2 Rakendus. Vi vaikevaartusi
peatiikis 12.7 Erinevate rakenduste parameetrite vaikevaartused.
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5.11 RUHM 3.11: RAKENDUSE SEADED

Tabel 63: Rakenduse seaded

Register |Parameeter i Vaikimisi

Kirjeldus

P3.11.1 Salasona 0 9999 0

1806

Administraatori parool.
Praegune funktsioon
puudub

P3.11.2 C/F valik 0 1 0*

1197

0 = Celsius
1 = Fahrenheit

Stisteem naitab koiki
temperatuuriga seotud
parameetreid ja jalgi-
misvaartusi seadista-
tud moaotihikutes.

P3.11.3 kW/HP valik 0 1 0

1198

0=kW
1=hp

Siisteem naitab kaiki
voimsusega seotud
parameetreid ja jalgi-
misvaartusi seadista-
tud moadtihikutes.

P3.114 Mitmikmonitori 0 2 1
vaade

1196

Mitmikmonitori vaates
juhtpaneeli ekraani
jaotamine sektsiooni-
deks.

0 = 2x2 sektsiooni
1 = 3x2 sektsiooni
2 = 3x3 sektsiooni
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5.12 RUHM 3.12: TAIMERI FUNKTSIOONID

Tabel 64: Intervall 1

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus
P3.12.1.1 Aega SEES 00:00:00 [23:59:59 hh’srzm: 00:00:00 | 1464 [SEES-olekuaeg
P3.12.1.2 Aega VALJAS 00:00:00 [23:59:59 hh:s”sm 00:00:00 | 1465 |VALIAS-olekuaeg

Nadalapaevad, mil
funktsioon on aktiivne.

Markeruudu valik

BO = pihapaev
B1 = esmaspaev
B2 = teisipaev
B3 = kolmapaev
B4 = neljapdev
B5 =reede

Bé6 = laupaev

P3.12.1.3 paevi 1466

Aja kanali valik.

Markeruudu valik
P3.12.1.4 Maara kanalisse 1468

BO = aja kanal 1
B1 =aja kanal 2
B2 = aja kanal 3

Tabel 65: Intervall 2

Register [Parameeter [ Vaikimisi Kirjeldus
P3.12.2.1 Aega SEES 00:00:00 [23:59:59 hh’s”s‘m: 00:00:00 | 1469 [Vtintervalll.
P3.12.2.2 Aega VALJAS 00:00:00 [23:59:59 hh:S’Ts‘m: 00:00:00 | 1470 [Vtintervalll,
P3.12.2.3 paevi 1471 |Vtintervall 1.
P3.12.2.4 Maara kanalisse 1473 |Vtintervall 1.
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Tabel 66: Intervall 3

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus
P3.12.3.1 Aega SEES 00:00:00 [23:59:59 hh’srzm: 00:00:00 | 1474 [Vtintervalll.
P3.12.3.2 Aega VALJAS 00:00:00 [23:59:59 hh:s”sm 00:00:00 | 1475 [Vtintervalll.
P3.12.3.3 paevi 1476 |Vtintervall 1.
P3.12.3.4 Maara kanalisse 1478 |Vtintervall 1.

Tabel 67: Intervall 4

Register [Parameeter [ Vaikimisi Kirjeldus
P3.12.4.1 Aega SEES 00:00:00 [23:59:59 hh:s”s‘m: 00:00:00 | 1479 [Vtintervalll.
P3.12.4.2 Aega VALJAS 00:00:00 [23:59:59 hh::;m: 00:00:00 | 1480 [Vtintervalll.
P3.12.4.3 paevi 1481 [Vtintervall 1.
P3.12.4.4 Maara kanalisse 1483 |Vtintervall 1.

Tabel 68: Intervall 5

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus
P3.12.5.1 Aega SEES 00:00:00 [23:59:59 hh;rzm: 00:00:00 | 1484 [Vtintervalll.
P3.12.5.2 Aega VALJAS 00:00:00 [23:59:59 hh:g”;m: 00:00:00 | 1485 [Vtintervalll.
P3.12.5.3 paevi 1486 |Vtintervall 1.
P3.12.5.4 Maéara kanalisse 1488 |Vtintervall 1.
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Tabel 69: Taimer 1

Register

Parameeter

P3.12.6.1

Kestus

72000

Vaikimisi

1489

Kirjeldus

Taimeri todtamise aeg,
kui taimer on DI poolt
aktiveeritud.

P3.12.6.2

Taimer 1

DigSIS
pilu 0.1

447

Tousev serv kaivitab
taimeri 1, mis on pro-
grammeeritud rithmas
3.12.

P3.12.6.3

Maara kanalisse

1490

Aja kanali valik.

Markeruudu valik

B0 = aja kanal 1
B1 =aja kanal 2
B2 = aja kanal 3

Tabel 70: Taimer 2

Register |Parameeter Vaikimisi Kirjeldus
P3.12.7.1 Kestus 72000 0 1491 |Vt taimer 1.
P3.12.7.2 Taimer 2 DigSIS |, /g [Vttaimer 1.

pilu 0.1
P3.12.7.3 Maara kanalisse 1492 |Vt taimer 1.

Tabel 71: Taimer 3

Register |Parameeter Vaikimisi Kirjeldus
P3.12.8.1 Kestus 72000 0 1493 |Vt taimer 1.
P3.12.8.2 Taimer 3 DigSIS | g [Vttaimer 1.

pilu 0.1
P3.12.8.3 Maara kanalisse 1494 |Vt taimer 1.
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5.13 RUHM 3.13: PID KONTROLLER 1

Tabel 72: PID kontroller 1 pohiseaded

Register Parameeter i Kirjeldus

Kui parameetri vaartu-
seks on seadistatud
100%, pohjustab 10%
muutus vea vaartuses
kontrolleri valjundi
muutumise 10% vorra.

P3.13.1.1 PID kasu 0.00 1000.00 % 100.00 118

Kui see parameeter on
seadistatud 1,00
sekundile, pohjustab
P3.13.1.2 PID Ghendamisaeg 0.00 600.00 s 1.00 119 10% muutus vea vaar-
tuses kontrolleri val-
jundi muutumise
10,00%/s vorra.

Kui see parameeter on
seadistatud 1,00
sekundile, pohjustab
10% muutus vea vaar-
tuses 1,00 sekundi val-
tel kontrolleri valjundi
muutumise 10,00%
vorra.

P3.13.1.3 PID tuletusaeg 0.00 100.00 s 0.00 132

Valige tegeliku vaar-
tuse moaotihik.

1=%
2=1/min
3 =p/min
4 =ppm
5 =pps
6=1/s

7 = /min

PP 8=1/h
P3.13.1.4 Protsessi mootiihiku 1 46 1 1036 9 - kg/s

valimine

10 = kg/min
11 =kg/h
12=m3/s
13 =m3/min
14 =m3/h
15=m/s
16 = mbaari
17= baari
18 =Pa
19 = kPa
20 =mVS
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Tabel 72: PID kontroller 1 pohiseaded

Register Parameeter i . Kirjeldus

21 = kW
22=°C
23 =gal/s
24 = gal/min
25 =gal/h
26 = naela/s
27 = naela/min
28 = naela/h
29 = ft3/s
30 = ft3/min
31 =ft3/h

i 32 =ft/s
p3.13.1.4 | Frotsessi mootihiku 1 46 1 1036 |33 = tolli wg
valimine .

34 = jalga wg

35 =SPI
36 = Lb/in2
37 = psig
38=hp
39=°F
40 = jalga
41 =tolli
42 = mm
43 =cm
Lh=m
45 =gpm
46 = cfm

Vaartus protsessi moo-
tihikutes 0% tagasi-
side voi seadepunkti
juures. Kasutage ska-
Protsessi maotihik | Variee- | Variee- | Variee- 0 1033 leerimist ainult jalgimi-
min rub rub rub seks. PID kontroller
kasutab protsenti sise-
miselt tagasiside ja
seadistuspunktide
jaoks.

P3.13.1.5

Protsessi mootiihik | Variee- | Variee- | Variee- Vt Glal.

P3.13.1.6 max rub rub rub 100 1034

Protsessi mootihiku
vaartuse komakohtade
arv.

Protsessi mootihiku
P3.13.1.7 komakohad 0 4 2 1035

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 186 PARAMEETRITE MENUU

Tabel 72: PID kontroller 1 pohiseaded

Register Parameeter i Kirjeldus

0 = tavaline (tagasiside
< seadepunkt -> PID
valjundi suurenda-
P3.13.1.8 Inversiooni viga 0 1 0 340 | mine)

1 = p66ratud (tagasi-
side < seadepunkt ->
PID valjundi vahenda-
mine)

Maaramatuspiirkond
seadepunkti Umber

P3.13.1.9 protsessi mootihiku-
. Variee- | Variee- [ Variee- tes. PID valjund lukus-
0 Madramatuspiirkond rub rub rub 0 1056 tatakse, kui tagasiside

jaab seadistatud aja
jooksul maaramatus-

piirkonda.
P3.13.1.10 Kui tagasiside jaab
Maarama't.u.spur- 0.00 32000 . 0.00 1057 se.gfjlstatud aja jooksul
“ konna viivitus maaramatuspiirkonda,

valjund lukustatakse.
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Tabel 73: Seadepunkti seaded

Register Parameeter i Kirjeldus
P3.13.2.1 Klahvistiku seade- Variee- | Variee- | Variee- 0 167
punkt 1 rub rub rub
Klahvistiku seade- Variee- | Variee- | Variee-
P3.13.2.2 punkt 2 rub rub rub 0 168

Maarab tousmise ja lan-
gemise rambi ajad sea-
Seadepunkti rambi 0.00 300.0 < 0.00 1068 depun.ktﬁ muutustele. St

aeg aeg minimaalsest mak-
simaalseks muutumi-
seks.

P3.13.2.3

PID seadistuspunkti
P3.13.2.4 | voimenduse aktivee-
rimine

Variee- | Variee- DigSIS 1046 AVATUD = voimendus
rub rub pilu0.1 puudub

SULETUD = voimendus

AVATUD = seadistus-
1047 | punkt1

SULETUD = seadistus-
punkt 2

PID seadistuspunkti | Variee- | Variee- DigSIS

P3.13.25 valik rub rub pilu0.1*

0= pole kasutusel

1 = klahvistiku seadis-
tuspunkt 1

2 = klahvistiku seadis-
tuspunkt 2

3=Al

4 =Al2

5=AI3

6=Al4

7 =Al5

8=Al6
Segdistuspuqkti 0 32 3% 332 9.= protsessi teabe
allika 1 valimine sisend]

10 = protsessi teabe
sisend?

11 = protsessi teabe
sisend3

12 = protsessi teabe
sisend4

13 = protsessi teabe
sisendb

14 = protsessi teabe
sisend6

15 = protsessi teabe
sisend?

P3.13.2.6
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Tabel 73: Seadepunkti seaded

Register Parameeter i . Kirjeldus

16 = protsessi teabe
sisend8

17 = temperatuurisisend
1

18 = temperatuurisisend
2

19 = temperatuurisisend
3

20 = temperatuurisisend
4

Segdlstuspuqktl 0 39 3 339 21 = temperatuurisisend
allika 1 valimine 5

22 = temperatuurisisend
6

23 = plokk 1 valjas

24 = plokk 2 véljas

25 = plokk 3 valjas

26 = plokk 4 valjas

27 = plokk 5 valjas

28 = plokk 6 valjas

29 = plokk 7 valjas

30 = plokk 8 valjas

31 = plokk 9 valjas

P3.13.2.6

Al-sid ja protsessi teabe
sisendit ndidatakse prot-
sendina (0,00-100,00%)
ning need kasutavad
skaleerimiseks seade-

. . unkti miinimumi ja
Seadistuspunkti 0 32 3 332 Enaksimumi. J

P3.13.2.6 allika 1 valimine

MARKUS!

Protsessi teabe sisendi
signaalid kasutavad 2
komakohta.

Miinimumvaartus ana-
% 0.00 1069 |loogsignaali miinimumi
juures.

Seadepunkti 1 miini- | Variee- | Variee-

P3.13.2.7 mum rub rub

Maksimumvaartus ana-
loogsignaali maksimumi
juures.

Seadepunkti 1 mak- | Variee- | Variee- 1070

P3.13.2.8 . % 100.00
simum rub rub

Seadepunkti saab voi-
P3.13.2.9 Seadepunkti 1 tous -2.0 2.0 X 1.0 1071 |mendada digitaalsisen-
diga.

Seadistuspunkti 0 Variee- 9% 431 Vt P3.13.2.6.

P3.13.2.10 allika 2 valimine rub
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Tabel 73: Seadepunkti seaded

Register Parameeter i Kirjeldus
. I . . Miinimumvaartus ana-
P3.13.2.11 | >6a3depunkti 2miini- | Variee- | Variee- % 0.00 | 1073 |loogsignaali miinimumi
mum rub rub .
juures.
Seadepunkti 2 mak- | Variee- | Variee- Maksimumvaartus ana-
P3.13.2.12 Pt % 100.00 | 1074 |loogsignaali maksimumi
simum rub rub .
juures.
P3.13.2.13 | Seadepunkti 2 tdus -2.0 2.0 X 1.0 1078 |Vt P3.13.2.9.

* = vaikevaartuse maarab rakenduse valimine parameetriga P1.2 Rakendus. Vt vaikevaartusi
peatikis 12.7 Erinevate rakenduste parameetrite vaikevaartused.
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Tabel 74: Tagasiside seaded

Register

Parameeter

Vaikimis

Kirjeldus

P3.13.3.1

Tagasiside funktsi-
oon

333

1 = kasutusel on ainult
allikas 1

2 = SQRT(allikas 1);
(voog=konstant x
SQRT(rghk])

3 =SQRTl(allikas 1 - alli-
kas 2)

4 = SQRT(allikas 1) +
SQRT (allikas 2)

5 = allikas 1 + allikas 2

6 = allikas 1 - allikas 2

7 = MIN (allikas 1, allikas
2)

8 = MAX (allikas 1, allikas
2)

9 = KESKMINE (allikas 1,
allikas 2)

P3.13.3.2

Tagasiside funkt-
siooni kasu

-1000.0

1000.0

%

100.0

1058

Kasutage nt koos vaartu-
sega 2 tagasiside funkt-
sioonis.

P3.13.3.3

Tagasiside 1 allika
valimine

30

2*

334

0= pole kasutusel
1=Al

2=AI2

3=AI3

4 =Ald

5=AI5

6=Al6

7 = protsessi teabe
sisend]

8 = protsessi teabe
sisend?

9 = protsessi teabe
sisend3

10 = protsessi teabe
sisend4

11 = protsessi teabe
sisendb

12 = protsessi teabe
sisend6

13 = protsessi teabe
sisend?

14 = protsessi teabe
sisend8

15 = temperatuurisisend
1
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Tabel 74: Tagasiside seaded

Vaikimis

Register |Parameeter i i Kirjeldus

16 = temperatuurisisend

2
17 = temperatuurisisend
3
18 = temperatuurisisend
4
19 = temperatuurisisend
5
- . 20 = temperatuurisisend
P3.13.3.3 Taga5|sl|.de.1 allika 0 30 2 % 134 |6
vatimine 21 = plokk 1 véljas

22 = plokk 2 valjas
23 = plokk 3 valjas
24 = plokk 4 valjas
25 = plokk 5 valjas
26 = plokk 6 véljas
27 = plokk 7 valjas
28 = plokk 8 valjas
29 = plokk 9 valjas
30 = plokk 10 valjas

Al-sid ja protsessi teabe
sisendit naidatakse prot-
sendina (0,00-100,00%)
ning need kasutavad ska-
leerimiseks seadepunkti
miinimumi ja maksi-
mumi.

MARKUS!

Protsessi teabe sisendi
signaalid kasutavad 2

komakohta.
o ) Kui valitud on tempera-
p3.1333 | T29asiside Tallika 0 30 2% 334 |tuuri sisendid, tuleb
valimine seadistada paramee-

trite P3.13.1.5 Protsessi
mootihik min ja
P3.13.1.6 Protsessi
mootihik max vaartu-
sed vastavalt tempera-
tuuri mootmise paneeli
modtkavale:

Protsessi mootihik min
= -50°C
Protsessi mootiihik max
=200 °C
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Tabel 74: Tagasiside seaded

Register |[Parameeter ?Ia'k'mls Kirjeldus
Tagasiside 1 miini- Miinimumvaartus ana-
P3.13.3.4 g mum -200.00 | 200.00 % 0.00 336 |loogsignaali miinimumi
juures.
Tagasiside 1 maksi- Maksimumvaartus ana-
P3.13.3.5 9 mum -200.00 | 200.00 % 100.00 337 |loogsignaali maksimumi
juures.
P3.133.6 TagaS|5|‘de_2 allika 0 20 0 335 Vt P3.13.3.3.
valimine
Tagasiside 2 miini- Miinimumvaartus ana-
P3.13.3.7 9 mum -200.00 | 200.00 % 0.00 338 |loogsignaali miinimumi
juures.
Tagasiside 2 maksi- Maksimumvaartus ana-
M3.13.3.8 g mum -200.00 | 200.00 % 100.00 339 |loogsignaali maksimumi
juures.

* = vaikevaartuse maarab rakenduse valimine parameetriga P1.2 Rakendus. Vt vaikevaartusi
peatiikis 12.1 Erinevate rakenduste parameetrite vaikevaartused.
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Tabel 75: Tagasiside seaded

Vaikimis

Register |Parameeter Kirjeldus

Tagasiside funktsi-

1 = kasutusel on ainult
allikas 1

2 = SQRT(allikas 1);
(voog=konstant x
SQRT(rghk])

3 =SQRTl(allikas 1 - alli-
kas 2)

4 = SQRT(allikas 1) +

P3.13.3.1 o 1 9 1" | 333 |saRT (allikas 2)
5 =allikas 1 + allikas 2
6 = allikas 1 - allikas 2
7 = MIN (allikas 1, allikas
2)
8 = MAX (allikas 1, allikas
2)
9 = KESKMINE (allikas 1,
allikas 2)
Tagasiside funkt- Kasutage nt .kgos vaartu-
P3.13.3.2 o -1000.0 | 1000.0 % 100.0 1058 [sega 2 tagasiside funkt-
siooni kasu I
sioonis.
0= pole kasutusel
1=Al
2=AI2
3=AI3
4 =Ald
5=AI5
6=Al6
7 = protsessi teabe
sisend]
8 = protsessi teabe
sisend?
p3.1333 | Te9asiside allika 0 30 2% 334 |7 - Protsessiteabe
valimine sisend3
10 = protsessi teabe
sisend4
11 = protsessi teabe
sisendb
12 = protsessi teabe
sisend6
13 = protsessi teabe
sisend?
14 = protsessi teabe
sisend8

15 = temperatuurisisend
1
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Tabel 75: Tagasiside seaded

Vaikimis

Register |Parameeter i i Kirjeldus

16 = temperatuurisisend

2
17 = temperatuurisisend
3
18 = temperatuurisisend
4
19 = temperatuurisisend
5
- . 20 = temperatuurisisend
P3.13.3.3 Taga5|sl|.de.1 allika 0 30 2 % 134 |6
vatimine 21 = plokk 1 véljas

22 = plokk 2 valjas
23 = plokk 3 valjas
24 = plokk 4 valjas
25 = plokk 5 valjas
26 = plokk 6 véljas
27 = plokk 7 valjas
28 = plokk 8 valjas
29 = plokk 9 valjas
30 = plokk 10 valjas

Al-sid ja protsessi teabe
sisendit naidatakse prot-
sendina (0,00-100,00%)
ning need kasutavad ska-
leerimiseks seadepunkti
miinimumi ja maksi-
mumi.

MARKUS!

Protsessi teabe sisendi
signaalid kasutavad 2

komakohta.
o ) Kui valitud on tempera-
p3.1333 | T29asiside Tallika 0 30 2% 334 |tuuri sisendid, tuleb
valimine seadistada paramee-

trite P3.13.1.5 Protsessi
mootihik min ja
P3.13.1.6 Protsessi
mootihik max vaartu-
sed vastavalt tempera-
tuuri mootmise paneeli
modtkavale:

Protsessi mootihik min
= -50°C
Protsessi mootiihik max
=200 °C
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Tabel 75: Tagasiside seaded

Register |[Parameeter ?Ia'k'mls Kirjeldus
Tagasiside 1 miini- Miinimumvaartus ana-
P3.13.3.4 g mum -200.00 | 200.00 % 0.00 336 |loogsignaali miinimumi
juures.
Tagasiside 1 maksi- Maksimumvaartus ana-
P3.13.3.5 9 mum -200.00 | 200.00 % 100.00 337 |loogsignaali maksimumi
juures.
P3.133.6 TagaS|5|‘de_2 allika 0 20 0 335 Vt P3.13.3.3.
valimine
Tagasiside 2 miini- Miinimumvaartus ana-
P3.13.3.7 9 mum -200.00 | 200.00 % 0.00 338 |loogsignaali miinimumi
juures.
Tagasiside 2 maksi- Maksimumvaartus ana-
M3.13.3.8 g mum -200.00 | 200.00 % 100.00 339 |loogsignaali maksimumi
juures.

* = vaikevaartuse maarab rakenduse valimine parameetriga P1.2 Rakendus. Vt vaikevaartusi
peatiikis 12.1 Erinevate rakenduste parameetrite vaikevaartused.

Tabel 76: Edasisootmise seaded

Register [Parameeter Vaikimisi Kirjeldus
P3.13.4.1 Vt P3.13.3.1
” Eda5|soot.m|se funkt- 1 9 : 1059
sioon
P3.13.4.2 Eda5|s.ootr.n|se funkt- -1000 1000 % 100.0 1060 Vt P3.13.3.2
siooni kasu
P3.13.4.3 | Edasiscotmine 0 25 0 1061 [VEP31333
allika valimine
P3.13.4.4 Eda5|soqtm|ne 1 mii- 2200.00 | 200.00 % 0.00 1062 Vt P3.13.3.4
nimum
P3.13.45 | Edasissdtmine T ,q500 | 50000 | o 100.00 | 1063 |VtP31335
maksimum
P3.13.4.6 | Edasisootmine 2 0 25 0 1064 |VtP31336
allika valimine
P3.13.4.7 Edamsoqtmlne 2 mii- 200.00 | 200.00 % 0.00 1065 Vit P3.13.3.7
nimum
P3.13.4g |FOeSISOOMINe 2 | 20000 | 20000 | % | 10000 | 066 [VMOTE
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Tabel 77: Unefunktsiooni seaded

Register

Parameeter

Vaikimis

Kirjeldus

P3.13.5.1

7

SP1 une sageduse
piirang

0.00

320.00

Hz

0.00

1016

Ajam Lilitub unere-
ziimile siis, kui val-
jundsagedus jaab
alla seda piirvaartust
kauemaks, kui on
maaratletud para-
meetriga P3.13.5.2
SP1 une viivitus.

P3.13.5.2

7

SP1 une viivitus

3000

1017

Minimaalne ajape-
riood, mille valtel
pusib sagedus alla
P3.13.5.1, enne kui
ajam seiskub.

P3.13.5.3

7

SP1 aratuse tase

Variee-
rub

Variee-
rub

Variee-
rub

0.0000

1018

Maarab PID tagasi-
side vaartuse dratuse
jarelevalve taseme.
Kasutab valitud prot-
sessi mootihikuid.

P3.13.5.4

SP1 arkamisreziim

1019

Valige toopohimote
parameetrile
P3.13.5.3 SP1 ara-
tuse tase.

0 = absoluuttase
1 = suhteline seade-
punkt

P3.13.5.5

7

SP1 llelaadimise
vaigistamine

-9999

9999

P3.13.1.4

1793

Seadepunkti 1 tous

P3.13.5.6

SP1 ilelaadimise
vaigistamise max
aeg

300

30

1795

SP1 ilelaadimise
vaigistamise aegu-
mine

P3.13.5.7

SP2 une sagedus

0.00

320.00

Hz

0.00

1075

Vt P3.13.5.1

P3.13.5.8

SP2 une viivitus

3000

1076

Vt P3.13.5.2

P3.13.5.9

SP2 aratuse tase

Variee-
rub

Variee-
rub

Variee-
rub

0.0

1077

Vt P3.13.5.3
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Tabel 77: Unefunktsiooni seaded

Vaikimis

Register Parameeter i

Kirjeldus

Valige toopohimate
parameetrile
P3.13.5.9 SP2 &ra-

tuse tase.

P3.13.5.10 | SP2 drkamisreZiim 0 1 0 1020
0 = absoluuttase
1 = suhteline seade-
punkt

p3.13.5.11 | SP2ulelaadimise | o900 | 9999 |p3.13.1.4 0 1794 [VEP313:5.4

vaigistamine
SP2 llelaadimise Vt P3.13.5.5
P3.13.5.12 | vaigistamise max 1 300 s 30 1796
aeg

Tabel 78: Tagasiside jarelevalve parameetrid

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus
P3.13.6.1
Luba tagasiside jare- 0 1 0 735 0 = keelatud
(7] levalve 1 = lubatud
P3.13.6.2 Ulemise tegeliku /
; Ulempiir Variee- | Variee- |Variee- Varieerub 736 R.rotsesm vaartuse
0 rub rub rub jarelevalve.
P3.13.6.3 Alumise tegeliku /
Alampiir Variee- | Variee- |Variee- Varieerub 758 _p"rotse55| vaartuse
“ rub rub rub jarelevalve.
P3.13.6.4 Kui PID t.z.ag.a5|5|des.|g-
naal ei pusi vahemikus
@ Viivitus 0 30000 s 0 737 |ja see kestab kauem
kui viivitus, kuvatakse
viga voi alarm.
0 = tegevust pole
1=alarm
P3.13.6.5 Reaktsioon PID jare- 0 3 2 749 2 =viga [se|§kam|pe
levalve veale vastavalt seiskamisre-
Ziimile)
3 =viga (seiskamine
laskumisega)
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Tabel 79: Rohukao kompenseerimise parameetrid

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

Lubab rohukao kom-

P3.13.7.1 penseerimise seade-
o ) punktile 1.
0 Seadepuqkt 1 luba 0 1 0 1189
mine
0 = keelatud
1 = lubatud

Vaartus, mis lisatakse
(proportsionaalselt)
proportsioonis sagedu-

P3.13.7.2 7
. . . . sega. Seadepunkti
Seadepunkti 1 max | Variee- | Variee- |Variee- . L
- Varieerub | 1190 [kompenseerimine =
a kompenseerimine rub rub rub L
max kompenseerimine
* (Sagedus valja - Min
sagedus)/(Max sagedus
- Min sagedus).
P3.13.7.3 Seadepunkt 2 luba- 0 1 0 1191 Vt P3.13.7.1.
mine
P3.13.7 4 Seadepunkti 2 max | Variee- | Variee- |Variee- Varieerub | 1192 Vt P3.13.7.2.

kompenseerimine rub rub rub
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Tabel 80: Pehme téite seaded

Register |Parameeter i Vaikimisi

Kirjeldus

P3.13.8.1
Pehme taite funktsi- 0

@ oon 0 2

1094

0 = keelatud
1 = lubatud, tase
2 = lubatud, aegumine

P3.13.8.2
a Pehme taite sagedus 0.00 P3.3.1.2 Hz 20.00

1055

Kasutage seda sage-
duse referentsi, kui
pehme taite funktsioon
on aktiivne.

P3.13.8.3

Pehme taite tase | 27166 | Variee- | Variee- | 044
a rub rub rub

1095

Ajam tootab PID kaivi-
tamise sagedusel kuni
tagasiside laheb sellele
vaartusele. Seejarel
alustab kontroller juh-
timist.

MARKUS!

Seda parameetrit
kasutatakse ainult
siis, kui P3.13.8.1 =1
lubatud (tase).

P3.13.8.4

0 Pehme téite aegu- 0 30000 s 0
mine

1096

Kui P3.13.8.1 =1 luba-
tud (tase):

parameeter Pehme
taite aegumine maarab
pehme taite tasemele
aegumisaja, misjarel
kuvatakse pehme taite
viga.

0 = aegumisaeg puu-
dub, veaseisund ei kai-
vitu

Kui P3.13.8.1 = 2 luba-
tud (aegumine]):

Ajam tootab pehme
taite sagedusel
(P3.13.8.2) kuni saavu-
tatakse selle paramee-
triga maaratud aeg.
Seejarel alustab PID
kontroller juhtimist.
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Tabel 80: Pehme téite seaded

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

0 = tegevust pole
1=alarm

2 = viga (seiskamine
vastavalt seiskamisre-

Ziimile)
3 =viga [seiskamine
P3.13.8.5 PID pehme taite 0 3 ) 738 | laskumisegal
aegumise vastus
MARKUS!

Seda parameetrit
kasutatakse ainult
siis, kui P3.13.8.1 =1
lubatud (tase)
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Tabel 81: Sisendrohu jarelevalve parameetrid

Register Parameeter i Kirjeldus

. 0 = keelatud
P3.13.9 1 Jarelevglve 0 1 0 1685 |1 =lubatud
lubamine
Lubab sisendrdhu jare-

levalve.

Sisendrohu mootmise
signaali allikas.

0 = analoogsisend 1
1 =analoogsisend 2
2 = analoogsisend 3
3 =analoogsisend 4
4 = analoogsisend 5
5 =analoogsisend 6
6 = protsessi teabe
sisend 1 (0-100%])

7 = protsessi teabe
sisend 2 (0-100%)

8 = protsessi teabe
sisend 3 (0-100%])

9 = protsessi teabe
- sisend 4 (0-100%])
P3.13.9.2 Jasrieglsgillve 0 23 0 1686 |10 = protsessi teabe

sisend 5 (0-100%)
11 = protsessi teabe
sisend 6 (0-100%])
12 = protsessi teabe
sisend 7 (0-100%])
13 = protsessi teabe
sisend 8 (0-100%)
14 = plokk 1 valjas
15 = plokk 2 véljas
16 = plokk 3 valjas
17 = plokk 4 valjas
18 = plokk 5 valjas
19 = plokk 6 valjas
20 = plokk 7 valjas
21 = plokk 8 valjas
22 = plokk 9 valjas
23 = plokk 10 valjas
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Tabel 81: Sisendrohu jarelevalve parameetrid

Register Parameeter Kirjeldus
1=%
2 = mbaari
3 = baari
Jarelevalve . 4 = Pa
P3.13.9.3 ihiku valik 1 9 Varieerub 3 1687 5= kPa
6 =PSI
7 =mmHg
8=Torr
9 =b/in2
Jarelevalve Komakohtade arvu
P3.13.9.4 | Ghiku komako- 0 4 2 1688 |valik.
had
Jarelevalve Variee- Signaali vaartuse mii-
P3.13.9.5 dhiku miini- Varieerub rub P3.13.9.3 0.00 1689 |nimum vastab nt 4 mA-
mumvaartus le ja signaali vaartuse
maksimum 20 mA-le.
Jarelevalve Variee- Vaartuste skaleerimine
P3.13.9.6 Uhiku maksi- | Varieerub ub P3.13.9.3 10.00 1690 [nende kahe vahel toi-
mumvaartus mub lineaarselt.
Alarm kuvatakse (vea
ID 1363), kui jarele-
Jarelevalve Variee- Variee- valve signaal jaab alla-
P3.13.9.7 . Varieerub P3.13.9.3 1691 |poole alarmi taset
alarmi tase rub rub .
kauemaks, kui para-
meetriga P3.13.9.9
seadistatud aeg.
Viga kuvatakse (vea ID
1409), kui jarelevalve
Jarelevalve vea Variee- signaal jasb allapoole
P3.13.9.8 Varieerub P3.13.9.3 0.10 1692 |vea taset kauemaks,
tase rub . .
kui parameetriga
P3.13.9.9 seadistatud
aeg.
Viivituse aeg, mille val-
tel kuvatakse jarele-
valve alarm vai viga,
P3.13.9 9 Jérel?vglve vea 0.00 40.00 S 5.00 1693 kU| jarelevalve signaal
viivitus jaab allapoole
alarmi/vea taset kaue-
maks, kui selle para-
meetriga maaratletud.
Maarab PID kontrolleri
PID seade- seadistuspunkti vahen-
P3.13.9.10 | punkti vdhen- 0.0 100.0 % 10.0 1694 |damise méaara, kui
damine sisendrohu jarelevalve
alarm on aktiivne.
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Tabel 81: Sisendrohu jarelevalve parameetrid

Register Parameeter i Kirjeldus

Sisendrdhu jarelevalve

seadistatud signaali

V3.13.9.11 Sisendrohk P3.13.9.5 [P3.13.9.6 | P3.13.9.3 1695 |jalgimisvaartus. Ska-
leerimisvaartus vasta-
valt P3.13.9.4.

Tabel 82: Uni - noudluse mittetuvastamine

Register Parameeter i Kirjeldus

Lubab funktsiooni Uni,
noudluse mittetuvas-

Uni, ndudluse tamine (SNDD).
P3.13.10.1 |mittetuvastamine 0 1 0 1649
lubatud
0 = keelatud
1 = lubatud

Noudluse mittetuvas-
. tamise simmeetrilise
p3.13.102 |°oNDDveahtste- | g 99999.9 | P3.13.1.4 | 05 1658 |protsessi veatsooni
rees . B}
poolamplituud (0hiis-
terees)

SNDD sageduse Sageduse hiisterees

P3.13.10.3 .. 1.00 P3.3.1.2 Hz 3.00 1663 noudluse mittetuvas-
histerees .
tamisele
" Jarelevalve aeg noud-
p3.13.104 |oNDDulevaatus- | 600 s 120 1668 |luse mittetuvastami-

aeg sele

Tegelikule PID seade-
punkti vaartusele lisa-
tud halve PID valjundi
vahendamiseks ja
uneolekusse minemi-
seks.

P3.13.10.5 |SNDD tegelik lisa | 0.1 P3.13.10.2 |P3.13.1.4 0.5 1669

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 204

PARAMEETRITE MENUU

Tabel 83: Mitmikseadepunkti parameetrid

Register Parameeter Kirjeldus
p3.13.12.1 | Mitmikseade- | s 0a 05 1 p3q314 | P31314 | 00 | 15560 |EClhadlestatud seade-
punkt 0 punkti vaartus
p3.13.12.2 | Mitmikseade- | oy 00y 5 pag316 | P31314 | 00 | 15547 |Eelhadlestatud seade-
punkt 1 punkti vaartus
p3.13.12.3 | Mitmikseade- | s 0a 05 1 p3q314 | 31314 | 00 | 15542 |EClhadlestatud seade-
punkt 2 punkti vaartus
P3.13.12.4 | Mitmikseade- | s 00y 5l pag3 16 | P31314 | 00 | 15563 |Eelhadlestatud seade-
punkt 3 punkti vaartus
p3.13.12,5 | Mitmikseade- | s 0a 05 1 p3q314 | 31314 | 00 | 15564 |EClhadlestatud seade-
punkt 4 punkti vaartus
P3.13.12.6 | Mitmikseade- | s 0a g5 pag316 | P31314 | 00 | 15545 |Eelhadlestatud seade-
punkt 5 punkti vaartus
p3.13.12.7 | Mitmikseade- | s 0a 45 1 p3q314 | 31314 | 00 | 15566 |EClhadlestatud seade-
punkt 6 punkti vaartus
p3.13.12.8 | Mitmikseade- | oy 0a 05t pag3 16 | 31314 | 00 | 15547 |Eelhadlestatud seade-
punkt 7 punkti vaartus
p3.13.12.9 | Mitmikseade- | s 0a 05 1 paq314 | 31314 | 00 | 15548 |EClhadlestatud seade-
punkt 8 punkti vaartus
p3.13.12.10 | Mitmikseade- | s s 05 | p31314 [P3.13.14 | 00 | 15549 |Eethadlestatud seade-
punkt 9 punkti vaartus
p3.13.12.11 | Mitmikseade- | s qa 05 | p31314 [P3.1314 | 00 | 15570 |Eethddlestatud seade-
punkt 10 punkti vaartus
p3.13.12.12 | Mitmikseade- | s ys 05 | p31314 [P3.13.14 | 00 | 15571 |Eethaslestatud seade-
punkt 11 punkti vaartus
P3.13.12.13 | Mitmikseade- | pa s 05 | p31314 [P3.13.14 | 00 | 15572 |Eethddlestatud seade-
punkt 12 punkti vaartus
P3.13.12.14 | Mitmikseade- | s s 05 | p31314 [P3.1314 | 00 | 15573 |Eethaslestatud seade-
punkt 13 punkti vaartus
P3.13.12.15 | Mitmikseade- | pa s 05 | p31314 [P3.13.14 | 00 | 15574 |Eethadlestatud seade-
punkt 14 punkti vaartus
P3.13.12.16 | Mitmikseade- | s s 05 | p31314 [P3.13.14 | 00 | 15575 |Eethaslestatud seade-
punkt 15 punkti vaartus
N . Digitaalsisendi vali-
P3.13.12.17 MLtr:‘;'t‘figa‘ieo Dill?JSOE 15576 |mine: mitmikseade-
P PIUE. punkti valik [bitt 0)
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Tabel 83: Mitmikseadepunkti parameetrid

Register Parameeter i Kirjeldus
N . Digitaalsisendi vali-
P3.13.12.18 Mlt::tli(ieaie{ Di'lgso'? 15577 | mine: Mitmikseade-
punktiva PIUE. punkti valik [bitt 1)
L . Digitaalsisendi vali-
P3.13.12.19 Mll.lt:llltll(?/:a?(z Di'l%%'? 15578 | mine: Mitmikseade-
P PIEUE. punkti valik (bitt 2)
_ . Digitaalsisendi vali-
P3.13.12.20 Mm‘t‘:i‘;i’liz Di'liso'? 15579 | mine: mitmikseade-
P PIEUE. punkti valik (bitt 3)
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5.14 RUHM 3.14: VALINE PID KONTROLLER

Tabel 84: Valise PID kontrolleri pohiseaded

Register Parameeter i . Kirjeldus
P3.14.1.1 Luba valine PID 0 1 0 1630 |0 =keelatud
1 = lubatud
AVATUD = PID2 seiska-
misreziimis
_ SULETUD = PID2 regu-
P3.14.1.2 | Kaivitamissignaal DIgSIS | 4g49 | leerib
pilu0.2
Kui PID2 kontroller ei
ole PID2 pohimeniiis
lubatud, puudub sellel
parameetril moju.
PID kontrolleri valjund-
vaartus protsendina
P3.14.13 | Viljund peatamisel | 00 | 1000 | % 00 | 1100 [Sele maksimaalsest
valjundvaartusest, kui
see peatatakse digi-
taalvaljundi poolt.
P3.14.1.4 PID kasu 0.00 1000.00 % 100.00 1631 |Vt P3.13.1.1
P3.14.1.5 PID Ghendamisaeg 0.00 600.00 s 1.00 1632 |Vt P3.13.1.2
P3.14.1.6 PID tuletusaeg 0.00 100.00 s 0.00 1633 |Vt P3.13.1.3
P3.14.1.7 Protse55|. mootuhlku 0 46 0 1635 Vt P3.13.1.4
valimine
P3.14.18 Protsessi .m66tUh|k Variee- | Variee- | Variee- 0 1664 Vt P3.13.1.5
min rub rub rub
P3.14.1.9 Protsessi mootiihik | Variee- | Variee- | Variee- 100 1665 Vt P3.13.4.6
max rub rub rub
Protsessi mootiihiku
P3.14.1.10 komakohad 0 4 2 1666
P3.14.1.11 Inversiooni viga 0 1 0 1636 |Vt P3.13.18
P3.14.1.12 | Masramatuspiirkond | '2riee- | Variee- |Variee- | o 1637 |VEP313.1.9
rub rub rub
P3.14.1.13 | Maaramatuspiir- 0.00 | 320.00 s 000 | 1638 |VEP313:1.10
konna viivitus
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Tabel 85: Valise PID kontrolleri seadistuspunktid

Register Parameeter i Kirjeldus

Klahvistiku seade- P3.14.1. | P3.14.1. | Variee-

P3.14.2.1 ounkt 1 6 6 o 0.00 | 1640
Klahvistiku seade- P3.14.1. | P3.14.1. | Variee-

P3.14.2.2 nkt 2 6 g o 0.00 | 1641

P3.14.2.3 | Seadepunktirambi 0.00 | 300.00 s 0.00 | 1642

aeg

AVATUD = seadistus-
1048 | punkt 1

SULETUD = seadistus-
punkt 2

DigSIS

P3.14.2.4 | Seadistuspunkti valik pilu0.1
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Tabel 85: Valise PID kontrolleri seadistuspunktid

Register

Parameeter

Kirjeldus

P3.14.2.5

Seadistuspunkti
allika 1 valimine

32

1643

0 = pole kasutusel

1 = klahvistiku seadis-
tuspunkt 1

2 = klahvistiku seadis-
tuspunkt 2

3=Al

4 =Al2

5=AI3

6=Al4

7=AI5

8=Al6

9 = protsessi teabe
sisend1

10 = protsessi teabe
sisend?

11 = protsessi teabe
sisend3

12 = protsessi teabe
sisend4

13 = protsessi teabe
sisendb

14 = protsessi teabe
sisend6

15 = protsessi teabe
sisend?7

16 = protsessi teabe
sisend8

17 = temperatuurisisend
1

18 = temperatuurisisend
2

19 = temperatuurisisend
3

20 = temperatuurisisend
4

21 = temperatuurisisend
5

22 = temperatuurisisend
6

23 = plokk 1 valjas
24 = plokk 2 valjas
25 = plokk 3 valjas
26 = plokk 4 valjas
27 = plokk 5 valjas
28 = plokk 6 valjas
29 = plokk 7 valjas
30 = plokk 8 valjas
31 = plokk 9 valjas
32 = plokk 10 valjas

Al-sid ja protsessi teabe
sisendit naidatakse prot-
sendina (0,00-100,00%)
ning need kasutavad
skaleerimiseks seade-
punkti miinimumi ja
maksimumi.
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Tabel 85: Valise PID kontrolleri seadistuspunktid

Register Parameeter i Kirjeldus

MARKUS!

Protsessi teabe sisendi
signaalid kasutavad 2
komakohta.

Kui valitud on tempera-
tuuri sisendid, tuleb
seadistada paramee-
trite P3.14.1.8 Prot-
Seadistuspunkti sessi mootihik max ja
allika 1 Vaﬂmine 0 32 L 1643 1P3.14.1.9 Protsessi
mootihik min vaartu-
sed vastavalt tempera-
tuuri mootmise paneeli
mootkavale:

P3.14.2.5

Protsessi mootiihik min
= -50°C

Protsessi mootihik
max = 200 °C

Miinimumvaartus ana-
% 0.00 1644 |loogsignaali miinimumi
juures.

Seadepunkti 1 miini- | Variee- | Variee-

P3.14.2.6 mum rub rub

Maksimumvaartus ana-
% 100.00 | 1645 [loogsignaali maksimumi
juures.

Seadepunkti 1 mak- | Variee- | Variee-

P3.14.2.7 simum rub rub

Seadistuspunkti Vt P3.14.2.5.

P3.14.2.8 allika 2 valimine 0 32 0 1646

Miinimumvaartus ana-
% 0.00 1647 [loogsignaali miinimumi
juures.

Seadepunkti 2 miini- | Variee- | Variee-

P3.14.2.9 mum rub rub

Maksimumvaartus ana-
% 100.00 | 1648 |loogsignaali maksimumi
juures.

Seadepunkti 2 mak- | Variee- | Variee-

P3.14.2.10 simum rub rub
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Tabel 86: Valise PID kontrolleri tagasiside

Register |Parameeter Vaikimisi Kirjeldus
P3.14.3.1 Tagasiside funktsi- 1 9 1 1650 Vt P3.13.3.1
oon
P3.1432 | Tegasisidefunkt=t o550 | 10000 | % 1000 | 1651 |V1P31332
siooni kasu
P3.14.3.3 Taga5|5|.de.1 allika 0 30 1 1652 Vt P3.13.3.3
valimine
Tagasiside 1 miini- | Variee- | Variee- Miinimumvaartus ana-
P3.14.3.4 g % 0.00 1653 [loogsignaali miinimumi
mum rub rub .
juures.
- . . . Maksimumvaartus
P3.14.35 | 129asiside 1 maksi- | Variee- | Variee- | o 100.00 | 1654 |analoogsignaali maksi-
mum rub rub .
mumi juures.
P3.14.3.6 Taga5|5|.de.2 allika 0 30 2 1655 Vt P3.13.3.6.
valimine
T iside 2 miini- Variee- | Variee- Miinimumvaartus ana-
P3.14.3.7 | '393%15C€ ariee- | varee % 0.00 1656 |loogsignaali miinimumi
mum rub rub .
juures.
- . . . Maksimumvaartus
P3.1438 | 129asiside 2maksi- | Variee- | Variee- | o 100.00 | 1657 |analoogsignaali maksi-
mum rub rub

mumi juures.

Tabel 87: Valise PID kontrolleri protsessi jarelevalve

Register

Parameeter

Vaikimisi

Kirjeldus

P3.14.4.1 |Jarelevalve lubamine 0 1 0 1659 |0 =keelatud
1 = lubatud
P3.14.4.2 Ulempiir Variee- | Variee- |Variee- Varieerub | 1660 Vt P3.13.6.2
rub rub rub
P3.14.4.3 Alampiir Variee- | Variee- |Variee- Varieerub | 1661 Vt P3.13.6.3
rub rub rub
Kui signaal ei psi
vahemikus ja see kes-
P3.14.4.4 Viivitus 0 30000 s 0 1662 |tab kauem kui viivitus,
kuvatakse viga voi
alarm.
P3.14.4.5 Reaktsioon valise 0 3 ) 757 Vt P3.9.1.2

PID jarelevalve veale
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5.15 RUHM 3.15: MULTIPUMP

Tabel 88: Multipumba parameetrid

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

P3.15.1
0 = Uksikajam
1 = Multifollower

@ Multipumba reziim 0 2 0* 1785
2 = Multimaster

P3.15.2 Multipumba slisteemis
kasutatavate mootorite
(pumbad/ventilaatorid)

@ Pumpade arv 1 8 1* 1001
koguarv.

Igal pumbasisteemi
ajamil peab olema kor-
dumatu jargnevuse (ID)
number, alustades
alati 1.

P3.15.3

1500 |MARKUS!

Kasutage seda para-

meetrit ainult siis, kui
parameetriga P3.15.1
on valitud Multifollo-

wer- voi Multimaster-
reziim.

@ Pumba ID-number 0 10 0

Kas kaivitamissignaal
ja/voi PID tagasiside
signaal on ajamiga
thendatud?

P3.15.4

Kaivitamise ja taga-

@ siside signaalid 0 2 1 178210 = pole iihendatud
1 = ihendatud on

ainult kdivitamissig-
naal

2 =molemad signaalid
on dhendatud

Blokeeringu lubamine
voi tokestamine. Blo-
keering utleb sistee-
mile, kas mootor on
@ Pumba blokeering 0 1 1* 1032 |ihendatud voi mitte.

P3.15.5

0= pole kasutusel
1 = lubatud
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Tabel 88: Multipumba parameetrid

Register

Parameeter

Vaikimisi

P3.15.6

Automaatvahetuse
reziim

’I*

1027

Kirjeldus

Mootorite kaivitumis-
jarjekorra ja prioriteedi
rotatsiooni lubamine
voi tokestamine.

0 = keelatud

1 = lubatud (intervall)
2 = lubatud (nadala-
p&evad)

P3.15.7

Automaatvahetusega
pumbad

1028

0 = abipumbad
1 = koik pumbad

P3.15.8

Automaatvahetuse
intervall

0.0

3000.0

48.0 *

1029

Parast selle paramee-
triga maaratud aega
kaivitub automaatvahe-
tuse funktsioon, kui
kasutatud maht jaab
alla parameetritega
P3.15.11 ja P3.15.12
maaratud taset.

P3.15.9

Automaatvahetuse
paevad

127

1786

Nadalapaevad, mil
mootorite kaivitumise
jargnevus muutub
(automaatvahetus).

MARKUS!

Kasutage seda para-
meetrit ainult juhul,
kui P3.15.6 = 2, ja pai-
galdatud on RTC
patarei.

BO = piihapaev
B1 = esmaspaev
B2 = teisipaev
B3 = kolmapaev
B4 = neljapaev
B5 =reede

Bé6 = laupdev
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Tabel 88: Multipumba parameetrid

Parameeter

Vaikimisi

Register

P3.15.10

o

Automaatvahetus:
paeva aeg

00:00:00

23:59:59

Aeg

00:00:00

1787

Kirjeldus

Kellaaeg, mil mootorite
kaivitumise jargnevus
muutub (automaatva-
hetus).

MARKUS!

Kasutage seda para-
meetrit ainult juhul,
kui P3.15.6 = 2, ja pai-
galdatud on RTC
patarei.

P3.15.11

o

Automaatvahetus:
sageduse piirang

0.00

P3.3.1.2

Hz

25.00 *

1031

P3.15.12

o

Automaatvahetus:
pumba piirang

’l*

1030

Need parameetrid
maaravad taseme,
mida kasutatud maht ei
tohi Uletada, et auto-
maatvahetus saaks
kaivituda.

P3.15.13

o

Ulekandekiirus

100

%

10 *

1097

Nt seadepunkti prot-
sent:

seadepunkt = 5 baari;
ulekandekiirus = 10%

Kui tagasiside vaartus
pusib vahemikus 4,5
kuni 5,5, ei kaivitu ega
seisku abipumbad.

P3.15.14

o

Ulekandekiiruse vii-
vitus

3600

10 *

1098

Kui tagasiside ei asu
Ulekandekiiruse piires,
siis aeg, mis peab
mooduma, et abipum-
bad kaivituksid voi
seiskuksid.

P3.15.15

Pideva tootmise kii-
rus

0.0

100.0

%

100.0 *

1512

Pisiv kiirus (nominaal-
tootmiskiirus), millel
pump lukustub, kui
jargmine pump Multi-
master-reziimis kaivi-
tatakse.

Antud min sageduse
protsendina max sage-
duse suhtes.
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Tabel 88: Multipumba parameetrid

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

Multipumba slisteemis
Uheaegselt toctavate
pumpade maksimaalne
arv.

Uheaegselt tootavate , |
P3.15.16 | pumpade maksimu- 1 P3.15.2 3* 1187 |MARKUS!

marv Kui muudate para-

meetrit P3.15.2,
kopeeritakse sama
vaartus automaatselt
sellele parameetrile.

Blokeeringu signaa- [Vt blokeeringu signaali parameetreid allpool.
M3.15.17 lid

M3.15.18 | Ulerdhu jarelevalve [Vt ilerdhu jdrelevalve parameetreid allpool.

M3.15.19 Pumba todaeg Vt pumba todaja loenduri parameetreid allpool.

M3.15.22 Tapsemad seaded |Vt tapsemate seadete parameetreid allpool.

* = vaikevaartuse maarab rakenduse valimine parameetriga P1.2 Rakendus. Vt vaikevaartusi
peatiikis 12.71 Erinevate rakenduste parameetrite vaikevaartused.
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Tabel 89: Blokeeringu signaalid

Register Parameeter i Kirjeldus

P3.15.17.1

Variee- | Variee- DigSIS AVATUD = mitteak-
: 426 .
rub rub pilu0.1 tiivne

Q Pumba 1 blokeering
SULETUD = aktiivne

Variee- | Variee- DigSIS AVATUD = mitteak-
: 427 .
rub rub pilu0.1 tiivne

SULETUD = aktiivne

P3.15.17.2 Pumba 2 blokeering

Variee- | Variee- DigSIS AVATUD = mitteak-
: 428 .
rub rub pilu0.1 tiivne

SULETUD = aktiivne

P3.15.17.3 Pumba 3 blokeering

Variee- | Variee- DigSIS AVATUD = mitteak-
: 429 .
rub rub pilu0.1 tiivne

SULETUD = aktiivne

P3.15.17.4 Pumba 4 blokeering

Variee- | Variee- DigSIS AVATUD = mitteak-
: 430 .
rub rub pilu0.1 tiivne

SULETUD = aktiivne

P3.15.17.5 Pumba 5 blokeering

Variee- | Variee- DigSIS AVATUD = mitteak-
: 486 .
rub rub pilu0.1 tiivne

SULETUD = aktiivne

P3.15.17.6 Pumba 6 blokeering

Variee- | Variee- DigSIS AVATUD = mitteak-
: 487 .
rub rub pilu0.1 tiivne

SULETUD = aktiivne

P3.15.17.7 Pumba 7 blokeering

Variee- | Variee- DigSIS AVATUD = mitteak-
: 488 .
rub rub pilu0.1 tiivne

SULETUD = aktiivne

P3.15.17.8 Pumba 8 blokeering
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Tabel 90: Uleréhu jirelevalve parameetrid

Register Parameeter i Kirjeldus
P3.15.16.1 )
Ulerdhu Jarglevalve 0 1 0 1698 | 0 =keelatud
Q lubamine 1 = lubatud
See funktsioon seiskab
Jarelevalve alarmi Variee- | Variee- | Variee- koik abipumbad kohe,
P3.15.16.2 tase rub rub rub 0.00 1699 kui PID tagasiside saa-
vutab selle taseme.

Tabel 91: Pumba tdoaja loenduri parameetrid

Register Parameeter i . Kirjeldus
P315.19 1 0= tege\{ust pole
Tooaja seadistus - ! = seadistage para-
; ) 0 1 0 1673 | meetriga P3.15.19.2
0 loendur
maaratletud vaartus
valitud pumba t6daja
loendurile.
P3.15.19 2 Seadlstage. see vaartus
Tooaja loenduri sea- parameetriga
Q : . 0 300 000 h 0 1087 |[P3.15.19.3 valitud
distamine: vaartus
pumba (pumpade)
todaja loendurile.
P T66aja loenduri sea- Yt?é;g'g Fouer:gh;?:/léla'eértus
O distamine: Pumba 0 8 1 1088 | %%
valik maaratletakse para-
meetriga P3.15.19.2.
Alarm vallandub, kui
P3.15.19.4 pumba todaeg lletab
0 Pumba t.(.)OC—]Ja alarmi 0 300 000 h 0 1109 seda piirangut.
piirang
0 = pole kasutusel
Alarm vallandub, kui
P3.15.19.5 pumba tddaeg lletab
Q Pumbaﬂtooaja vea 0 300 000 h 0 1110 seda piirangut.
piirang
0 = pole kasutusel
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Tabel 92: Tapsemad seaded

Register Parameeter i Kirjeldus
P3.15.22.1
O Astmete lisamissa- | pg 53 44 | 390 Hz | 3200 | 15545
gedus
P3.15.22.2
. Astmete eemaldus- | 4 |p3399 | HZ 0.00 | 15546
” sagedus

5.16 RUHM 3.16: HOOLDUSE LOENDURID

Tabel 93: Hoolduse loendurid

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus
P3.16.1 | Loenduri1 reiim 0 2 0 1104 |0 Pole kasutusel
1 =tunnid
2 = poorded * 1000
Kui kuvatakse loenduri
. . 1 hooldusalarm.
P3.16.2 LoendL.J.rl 1 alarmi 0 2147483 h/kRev 0 1105
piirang 647
0= pole kasutusel
Kui kuvatakse loenduri
. - 1 hooldusviga.
P3.16.3 Loenduri 1 vea pii 0 2147483 h/kRev 0 1106
rang 647
0= pole kasutusel
B3.16.4 | Loenduri1 lahtestus 0 1 0 1107 |Aktiveerige loenduri 1
lahtestamiseks.
P3.16.5 Loenduri 1 DI lahtes- | Variee- | Variee- 0 490 SULETUD = lahtestus
tus rub rub
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5.17

RUHM 3.17: TULEKAHJUREZIIM

Tabel 94: Tulekahjureziimi parameetrid

Register

Parameeter

Vaikimisi

Kirjeldus

P3.17.1

Tulekahjureziimi
parool

9999

1599

1002 = lubatud
1234 = katsereZiim

P3.17.2

Tulekahjureziimi
sageduse allikas

18

1617

Sageduse referentsial-
lika valik, kui tulekah-
jureziim on aktiivne.
Sellega lubatakse nt
Al1 voi PID kontrolleri
valimine referentsi alli-
kaks, kui tulekahjure-
ziim on kasutusel.

0 = tulekahjureziimi
sagedus

1 = eelhaalestatud kii-
rused

2 = klahvistik

3 =Fieldbus

4=Al

5=AI2

6=Al1+AI2

7 = PID1

8 = mootori potentsio-
meeter

9 = plokk 1 véljas

10 = plokk 2 véljas

11 = plokk 3 valjas
12 = plokk 4 valjas
13 = plokk 5 véljas
14 = plokk 6 valjas
15 = plokk 7 véljas
16 = plokk 8 valjas
17 = plokk 9 valjas
18 = plokk 10 valjas

P3.17.3

Tulekahjureziimi
sagedus

8.00

P3.3.1.2

Hz

50.00

1598

Sagedus, mida kasuta-
takse, kui tulekahjure-
ziim on aktiivne.

P3.17.4

Tulekahjureziimi
aktiveerimine AVA-
MISEL

DigSIS
pilu0.2

1596

AVATUD = tulekahjure-
Ziim aktiivne
SULETUD = tegevus
puudub
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Tabel 94: Tulekahjureziimi parameetrid

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

P3.17.5 AVATUD = tegevus

1619 | puudub
SULETUD = tulekahju-
reziim aktiivne

Tulekahjureziimi
a aktiveerimine SUL-
GEMISEL

DigSIS
pilu0.1

Tulekahjureziimis
tagurpidi poorlemis-
suuna kasklus. Tava-
parase t60 kaigus sel-
lel funktsioonil moju

P3.17.6 suudub.

Tulekahjureziim DigSIS

@ tagurpidi pilu0.1 1618
AVATUD = edasi
SULETUD = tagurpidi
DigSIS pilu0.1 = edasi
DigSIS pilu0.2 = tagur-
pidi

Jalgimisvaartus. Vaa-
dake Tabel 16 Elemen-
did jalgimismentiis.

0 = keelatud

0 3 0 1597 1 = lubatud

2 = aktiveeritud (luba-
tud + DI avatud)

3 = katserezZiim

Tulekahjureziimi

V3.17.7 olek

Skaleerimisvaartus on
1.

Naitab, mitu korda on
lubatud-reziimis tule-
Tulekahjureziimi 1479 kahjureziimi aktiveeri-
loendur tud. Seda loendurit ei
saa lahtestada. Skalee-
rimisvaartus on 1.

V3.17.8
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5.18 RUHM 3.18: MOOTORI EELSO0JENDUSE PARAMEETRID

Tabel 95: Mootori eelsoojenduse parameetrid

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

0= pole kasutusel

1 = alati peatatud ole-
kus

2 =reguleerib DI

3 = temperatuuri pii-

rang
P3.18.1 _ _ 4 = temperatuuri pii-
. Mootori eelsogen- 0 4 0 1225 |rang (mdddetud moo-
0 duse funktsioon tori temperatuur)
MARKUS!

Valiku 4 seadistami-
seks tuleb paigaldada
temperatuuri moot-
mise valikupaneel.

Mootori eelsoojendus
aktiveerub, kui radiaa-
tori temperatuur voi
Eelsoojenngg tem- 20 100 oC/F 0 1226 moodetud mootori
peratuuri piirang temperatuur langeb
allapoole seda taset ja
kui parameetri P3.18.1

seadistus on 3 voi 4.

P3.18.2

Alalisvool mootori ja

ajami eelsoojendami-
0 0,5*IL A Varieerub | 1227 [seks peatatud olekus.
Aktiveeritud vastavalt
parameetrile P3.18.1.

Mootori eelsoojen-

P3.18.3 duse vool

AVATUD = tegevus
puudub

SULETUD = eelsoojen-
dus aktiveeritud peata-

misolekus
Mootori eelsoojen- | Variee- | Variee- DigSIS 1044

dus SEES rub rub pilu0.1 Kasutatakse, kui para-
meetri P3.18.1 seadis-
tuseks on 2. Kui para-
meetri P3.18.1 vaartus
on 2, saate selle para-
meetriga Uhendada ka
ajakanaleid.

P3.18.4
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5.19 RUHM 3.21: PUMBA JUHTIMINE

Tabel 96: Automaatse puhastuse parameetrid

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

P3.21.1.1 0 = keelatud
. 1 = lubatud (DIN)
@ Puhastusfunktsioon 0 3 0 1714 2 = lubatud [vool)
3 = lubatud (n&dala-
paevad)

Digitaalne sisendsig-

naal, mis kaivitab auto-
maatse puhastuse tsii-
kli. Automaatne puhas-
tus peatub, kui aktivee-

P3.21.1.2 rimise signaal eemal-
@ Puhastusg aktiveeri- D.|gS|S 1715 |datakse enne tsiikli
mine pilu0.1 15 .
opetamist.
MARKUS!

Ajam kaivitub sisendi
aktiveerimisel.

Kui P3.12.1.1 = 2, kaivi-
P3.21.1.3 tub puhastuse tsiikkel,
@ Puhastuse voolu pii- 0.0 200.0 % 120.0 1712 kui moot.c.)ri vool pij%ib

rang sellest piirangust kor-
gemal kauem kui
P3.21.1.4.

Kui P3.12.1.1 = 2, kdivi-
tub puhastuse tsiikkel,
Puhastuse voolu vii- kui moot.c.)ri vool plisib
P3.21.1.4 vitus 0.0 300.0 s 60.0 1713 |sellest piirangust

(3.21.1.3) kérgemal
kauem kui selle viivi-
tuse aeg.

Kui P3.12.1.1 = 3, maa-
y rab see parameeter
@ Puhast:isar:jadala- 0 1723 |nadalapaevad, millal
P kaivitub puhastuse
tsikkel.

P3.21.1.5

Kui P3.12.1.1 = 3, maa-
rab see parameeter
kellaaja (parameetriga
P3.21.1.5 valitud pae-
vadel), millal kaivitub
puhastuse tsiikkel.

P3.21.1.6 | Puhastuse kellaaeg |00:00:00 |23:59:59 00:00:00 1700
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Tabel 96: Automaatse puhastuse parameetrid

Register |Parameeter i Vaikimisi

Kirjeldus

@ tusaeg

P3.21.1.7 Edasi- ja tagasisuunas
O Puhastuse tsiiklid 1 100 5 1716 |Puhastuse tsiiklite arv.
P3.21.1.8 Automaatse puhastuse
@ Puhastuse edasi- 0.00 50.00 Hy 45.00 1717 tstkli edasisuuna
suuna sagedus sagedus.
P3.21.1.9 Automaatse puhastuse
@ Puhastuse edasi- 0.00 320.00 S 200 1718 tsukli edas!.s.guna
suuna aeg sageduse té0aeg.
P3.21.1.1 Automaatse puhastuse
0 Puhastuse tagasi- tsikli tagasisuuna
g 0.00 50.00 Hz 45.00 1719 |sagedus.
@ suuna sagedus
P3.21.1.1 Automaatse puhastuse
1 Puhast ; i tstkli tagasisuuna
uhastuse tagas 0.00 | 320.00 s 0.00 1720 |sageduse todaeg.
@ suuna aeg
P3.21.1.1 Mootori kiirendusaeg
2 Puhastuse kiiren- aktiivse automaatse
0.1 300.0 s 0.1 1721 |puhastuse tsikli ajal.
@ dusaeg
P3.21.1.1 Mootori aeglustusaeg
3 Puhast lus- aktiivse automaatse
uhastuse aegius 0.1 300.0 s 0.1 1722 | puhastuse tsiikli ajal.
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Tabel 97: DZoki pumba parameetrid

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

0= pole kasutusel
1 =PID uni: kui PID uni
P3.21.2.1 on aktiivne, tootab

@ DZoki funktsioon 0 2 0 1674 | dZoki pump pidevalt.

2 = PID uni (tase): kui

PID uni on aktiivne,
kdivitub dZoki pump
seadistatud tasemetel.

Dzoki pump kdivitub,
kui PID uni on aktiivne
ja PID tagasiside sig-
naal langeb allapoole
selle parameetriga
DZoki kaivitamise Variee- | Variee- |Variee- seadistatud taset.

P3.21.2.2 tase rub ub ub 0.00 1675

MARKUS!
Kasutage seda para-
meetrit ainult siis, kui

P3.21.2.1 =2 PID uni
(tase).

Dzoki pump seiskub,
kui PID uni on aktiivne
ja PID tagasiside sig-
naal touseb llespoole
selle parameetriga
seadistatud taset voi
Variee- | Variee- |Variee- kui PID kontroller

P3.21.2.3 | Dzoki peatamise tase 0.00 1676 |éarkab unereziimist.
rub rub rub

MARKUS!

Kasutage seda para-

meetrit ainult siis, kui
P3.21.2.1 =2 PID uni

(tase).
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Tabel 98: Primingu pumba parameetrid

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus
P3.21.3.1
Primingu funktsioon 0 1 0 1477 |0 = keelatud
(7] 1 = lubatud
P3.21.3.2 Maarab aja, millal kai-
O Primingu aeg 00 | 3200 | s 3.0 167g |Vitatakse primingu
pump enne pohipumba
kaivitumist.

Tabel 99: Blokeerimisvastasuse parameetrid

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus
Maarab PID unereziimi
P3.21.4.1 intervalli aja, mille
Blokeerimisvasta- moddumisel pump kai-
. 0 960 h 0 1696 |vitub. Kui pump jaab
a suse intervall .
liiga kauaks unere-
Ziimi, vdib pump blo-
keeruda.
P3.21.4.2 Maéarab pumba tooaja
0 Blokeerlrrj!.svasta— 0 300 S 20 1697 pikkuse blokeenrms-.
suse todaeg vastasuse funktsiooni
aktiveerimisel.
P3.21 4.3 Maargb s.ageduse refe-
Blokeerimi ta- rentsi, mida kasuta-
: oreerimisvasta 1 p3311 |P3.3.1.2 | Hz 15.0 1504  |takse blokeerimisvas-
0 suse sagedus Lo
tasuse funktsiooni akti-
veerimisel.
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Tabel 100: Kiilmakaitse parameetrid

Register Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

P3.21.5.1 Kiilmakaitse 0 1 0 1704 |0 = keelatud
1 = lubatud

0 = temperatuurisisend
1 (-50...200 C)

1 = temperatuurisisend
2 (-50...200 C)

2 = temperatuurisisend
3(-50...200 C)

3 = temperatuurisisend
4 (-50...200 C)

4 = temperatuurisisend
5 (-50...200 C)

5 = temperatuurisisend
6 (-50...200]

6 = analoogsisend 1

7 = analoogsisend 2

8 = analoogsisend 3

9 = analoogsisend 4

10 = analoogsisend 5
11 = analoogsisend 6
12 = protsessi teabe
sisend 1 (0-100%])

13 = protsessi teabe
P3.21.5.2 | Temperatuurisignaal 0 29 6 1705 | sisend 2 (0-100%])

14 = protsessi teabe
sisend 3 (0-100%])

15 = protsessi teabe
sisend 4 (0-100%])

16 = protsessi teabe
sisend 5 (0-100%]

17 = protsessi teabe
sisend 6 (0-100%])

18 = protsessi teabe
sisend 7 (0-100%])

19 = protsessi teabe
sisend 8 (0-100%]

20 = plokk 1 valjas

21 = plokk 2 valjas
22 = plokk 3 valjas
23 = plokk 4 valjas
24 = plokk 5 valjas
25 = plokk 6 valjas
26 = plokk 7 valjas
27 = plokk 8 valjas
28 = plokk 9 valjas
29 = plokk 10 valjas

Temperatuuri vaartus,
mis vastab seadistatud
temperatuurisignaali
miinimumvaartusele.

Temperatuurisig- -50,0 P3.21.5.4.

P3.21.5.3 naali miinimum (°C) 4

°C/°F |-50,0(°C) | 1706
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Tabel 100: Kiilmakaitse parameetrid

Register Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus
Temperatuuri vaartus,
P3.21 5.4 Temperatugr|5|g- P3.21.5. 2000 (°C) | °c/oF |200.0 (o) | 1707 mis vastab st.ea.d|statgd
naali maksimum 3 temperatuurisignaali
maksimumvaartusele.
Temperatuuri piirang,
P3.21 55 Kulmaka|.ts§.tempe— P3.21.5. P3.2154 | °C/°F | 5.00(°C) | 1708 a.llapool @da ak-t|vee—
ratuuri piirang 3 ritakse kilmakaitse
funktsioon.
Plsiv sageduse refe-
Kiilmakaitse sage- rents, mida kasuta-
P3.21.5.6 g 0.0 P3.3.1.2 Hz 10.0 1710 |takse kiilmakaitse
dus S .
funktsiooni aktiveeri-
misel.
Kilmakaitse funkt-
Kilmumistempera- | Variee- siooni moodetud tem-
V3.21.5.7 mistemp Varieerub | °C/°F 1711 |peratuurisignaali jalgi-
tuuri jalgimine rub L h
misvaartus. Skaleeri-
misvaartus: 0.1.
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6 DIAGNOSTIKAMENUU

6.1 AKTIIVSED VEAD

Uhe véi mitme vea korral kuvab ekraan vea nime ja vilgub. Tagasi diagnostikameniilisse
liikumiseks vajutage OK. Alammentius Aktiivsed vead naidatakse vigade arvu. Vea aja
andmete vaatamiseks valige viga ja vajutage OK.

Viga pusib aktiivsena kuni selle lahtestamiseni. Vea lahtestamiseks on 4 moodust.

» Vajutage 2 sekundit lahtestusnuppu.

» Liikuge alammentitsse Vigade lahtestamine ja kasutage parameetrit Vigade
lahtestamine.

« Andke I/0 terminalis lahtestussignaal.
» Andke fieldbusis lahtestussignaal.

Alammentiis Aktiivsed vead salvestatakse maksimaalselt kuni 10 viga. Vead kuvatakse
alammeniis nende ilmnemise jarjekorras.

6.2 VIGADE LAHTESTAMINE

Selles menuus saate vigu lahtestada. Vt suuniseid peatlkis 71.7 Kuvatakse viga.

é ETTEVAATUST!
Enne vea lahtestamist eemaldage valine juhtsignaal, et valtida kogemata ajami
lahtestamist.

6.3 VIGADE AJALUGU
Vigade ajaloos kuvatakse 40 viga.

Vea tapsemate andmete vaatamiseks liikuge vigade ajalukku, leidke viga ja vajutage OK.

6.4 KOGULOENDURID

Kui lugesite loenduri vaartuse fieldbusi kaudu, vt 10.16 Loendurid.
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Tabel 101: Koguloenduri parameetrid diagnostikamenliiis

Register |Parameeter Vaikimisi Kirjeldus
Peatoite energiakogus.
Seda loendurit ei saa
lahtestada.
V4.4 Tekstikuval: suurim
. Variee- ekraanil kuvatav ener-
(7] Energialoendur rub 2291 | gia mastiihik on MW.
Kui energialoendur
lletab vaartuse 999,9
MW, ei kuvata ekraanil
mootihikuid.
Kaitusaeg (graafiline ad Juhtseadme kaitusaeg.
Va3 klahvistik) hh:min 2298
Kaitusaeg (teksti Juhtseadme kaitusaeg
Va4 klahvistik) @ aastates.
Kéitusaeg (teksti Juhtseadme kaitusaeg
V.45 klahvistik] d paevades.
Kaitusaeq [teksti hh:min: Juhtseadme kditusaeg
V4.4.6 e tundides, minutites ja
klahvistik] ss .
sekundites.
Kéitusaeg (graafiline ad Mootori kaitusaeg.
Va4 klahvistik) hh:min 2293
Kaitusaeg (teksti Mootori kaitusaeg aas-
Va8 Klahvistik] @ tates.
Kéitusaeg (teksti Mootori kaitusaeg pae-
V4.9 klahvistik) d vades.
. . Mootori kaitusaeg tun-
Voo | Kaitusaeg (teksti hh:min: dides, minutites ja
klahvistik] ss .
sekundites.
Aeg, mil jouallikas on
Sisseliilitusaeg ad olnud sisse lilitatud.
Vaal (graafiline klahvistik] hh:min 2294 Seda loendurit ei saa
lahtestada.
Sisselllitusaeg Sisselllitusaeg aasta-
VAAIZ | (teksti klahvistik) @ tes.
Sisseliilitusaeg Sisselilitusaeg paeva-
VA4.13 (teksti klahvistik) d des.
Sisseliilitusaeg hh:min: S|sselglltu§aeg tundi-
V4.4 14 . o des, minutites ja
(teksti klahvistik] ss ;
sekundites.
Kaivitamise kas- Jouallika kaivitumis-
V4415 kluste loendur 2295 kordade arv.
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6.5

KORDUSLOENDURID

Kui lugesite loenduri vaartuse fieldbusi kaudu, vt peatikki 70.76 Loendurid.

Tabel 102: Kordusloenduri parameetrid diagnostikameniiiis.

Register

Parameeter

VELA

Kirjeldus

Energia kordusloen-

Variee-

Seda loendurit saab
lahtestada. Tekstiku-
val: suurim ekraanil
kuvatav energia moo-
tihik on MW. Kui ener-
gialoendur lletab vaar-
tuse 999,9 MW, ei
kuvata ekraanil mooti-
hikuid.

Loenduri ldhtesta-

P4.5.1 q b 2296 ]
ur ru mine
. Tekstikuval: Vaju-
tage 4 sekundit
nuppu OK.
. Graafilisel kuval:
Vajutage OK.
Kuvatakse loen-
duri lahtestamise
lehekiilg. Vajutage
uuesti OK.
Seda loendurit saab
Kéitusaeg (graafiline ad lahtestada. Vt suuni-
P4.5.3 klahvistik] hh:min 2299 seid Ulalpool osas
P4.5.1.
Kaitusaeg (teksti Kaitusaeg aastates.
Pa.5.4 Klahvistik] e
Kéitusaeg (teksti Kaitusaeg padevades.
P4.5.5 klahvistik) d
Kaitusaeg (teksti hh:min: Kaf|tus.aeg.tund|des,.
P4.5.6 ha minutites ja sekundi-
klahvistik) ss

tes.
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6.6 TARKVARA INFO

Tabel 103: Tarkvara info parameetrid diagnostikamendliiis.

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus
Vh 6.1 Tarkvarapakett Tarkvara tuvastuskood
e (graafiline klahvistik)
Tarkvarapaketi ID
Va6 (teksti klahvistik)
Tarkvarapaketi versi-
V463 oon (teksti klahvistik)
V464 | Sisteemi koormus 0 100 % 2300 |Juhtseadme protses-
sori koormus.
VA b5 Rak.e.nduse nimi Rakenduse nimi
(graafiline klahvistik)
V4.6.6 Rakenduse ID Rakenduse kood
V4.6.7 Rakenduse versioon
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7 1/0 JA RIISTVARA MENUU

Selles meniis asuvad erinevad valikutega seotud seaded. Selles meniis olevad vaartused
on toorvaartused, st rakenduse poolt skaleerimata vaartused.

7.1 1/0 POHIMENUU

I/0 pohimeniils saate jalgida sisendite ja valjundite olekuid.
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Tabel 104: 1/0 péhiparameetrid I/0 ja riistvara meniiiis

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

V5.1.1

Digitaalsisend 1

Digitaalse sisendsig-
naali olek

V5.1.2

Digitaalsisend 2

Digitaalse sisendsig-
naali olek

V5.1.3

Digitaalsisend 3

Digitaalse sisendsig-
naali olek

V5.1.4

Digitaalsisend 4

Digitaalse sisendsig-
naali olek

V5.1.5

Digitaalsisend 5

Digitaalse sisendsig-
naali olek

V5.1.6

Digitaalsisend 6

Digitaalse sisendsig-
naali olek

V5.1.7

Analoogsisendi 1
reziim

Naitab analoogsisend-
signaalile seadistatud
reziimi. Valik teosta-
takse DIP-Lulitiga juht-
paneelil.

1=0..20mA
3=0..10V

V5.1.8

Analoogsisend 1

100

%

0.00

Analoogsisendsignaali
olek

V5.1.9

Analoogsisendi 2
reziim

Naitab analoogsisend-
signaalile seadistatud
reziimi. Valik teosta-
takse DIP-Llulitiga juht-
paneelil.

1=0..20mA
3=0..10V

V5.1.10

Analoogsisend 2

100

%

0.00

Analoogsisendsignaali
olek

V5.1.11

Analoogvaljundi 1
reziim

Nditab analoogsisend-
signaalile seadistatud
reziimi. Valik teosta-
takse DIP-Llulitiga juht-
paneelil.

1=0...20 mA
3=0..10V
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Tabel 104: 1/0 péhiparameetrid I/0 ja riistvara meniiiis

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus
V5.1.12 | Analoogvaljund 1 0 100 % 0.00 ﬁ{‘eiloc’gva““”ds'gnaa“
V5.1.13 Relee valjund 1 0 1 0 Relee valjundsignaali
olek

V5.1.14 Relee valjund 2 0 1 0 Relee valjundsignaali
olek

V5.1.15 Relee valjund 3 0 1 0 Sleefe valjundsignaali

7.2 VALIKUPANEELI PILUD

Selles mendis olevad parameetrid on iga valikupaneeli puhul erinevad. Te naete oma
siisteemi paigaldatud valikupaneeli parameetreid. Kui piludes C, D voi E ei ole valikupaneeli,
siis parameetreid ei naidata. Vt lisateavet pilude asukoha kohta peatiikis 70.5.1 Digitaal- ja
analoogsisendite programmeerimine.

Valikupaneeli eemaldamisel kuvatakse ekraanile veakood 39 ja vea nimi Seade on
eemaldatud. Vt peatiikki 11.3 Veakoodid.

Tabel 105: Valikupaneeliga seotud parameetrid

Meniii Funktsioon Kirjeldus
Seaded Valikupaneeliga seotud seaded

PiluC
Jalgimine Valikupaneeliga seotud andmete jalgimine
Seaded Valikupaneeliga seotud seaded

Pilu D
Jalgimine Valikupaneeliga seotud andmete jalgimine
Seaded Valikupaneeliga seotud seaded

Pilu E
Jalgimine Valikupaneeliga seotud andmete jalgimine
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7.3 REAALAJAS KELL

Tabel 106: Reaalajas kella parameetrid I/0 ja riistvara meniiiis

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus
Aku olek.
V551 Aku olek 1 3 2205 1= po[e paiga[datud

2 = paigaldatud
3 = vahetage aku

P55 2 Aeg hh:SnS\m: 2201 Praegune kellaaeg
P5.5.3 Kuupdev pp-kk. 2202 |Praegune kuupéev
P5.5.4 Aasta aaaa 2203 |Praegune aasta
Suveajale Ulemineku
reegel
1 =valjas

2 =EL: algab martsi
viimasel plihapaeval,
P5.5.5 Suveaeg 1 b 1 2204 | 15peb oktoobri viimasel
plhapaeval

3 = USA: algab martsi
teisel plihapdeval,
lopeb novembri esime-
sel piihapaeval

4 =Venemaa [pusivalt)

7.4 JOUALLIKA SEADED
Selles menuis saate muuta ventilaatori ja siinusfiltri seadeid.

Ventilaator tootab kas optimeeritud reziimis voi plsivalt sisselilitatud reziimis. Optimeeritud
reziimis saab ajami siseloogika andmeid temperatuuri kohta ja juhib ventilaatori kiirust. Kui
ajam Lilitub valmis-olekusse, peatub ventilaator 5 minuti parast. Pisivalt sisselilitatud
reziimis tootab ventilaator taiskiirusel ega seisku.

Siinusfilter hoiab Glemodulatsiooni siigavuse piiride raames ega lase
termohaldusfunktsioonidel vahendada lulitussagedust.
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Tabel 107: Jouallika seaded

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus
P5.6.1.1 | Ventilaatorijuhtre- 0 1 1 2377 |0 = alati sees
Ziim . i
1 = optimeeritud
P5.6.4.1 Siinusfilter 0 1 0 0= pole kasutusel
1 = kasutusel
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7.5 KLAHVISTIK

Tabel 108: Klahvistiku parameetrid I/0 ja riistvara meniiiis

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

Aeg, mille méodumisel
liigub ekraan tagasi
parameetriga P5.7.2
Miini- seadistatud lehekiil-

P5.7.1 Aegumise aeg 0 60 0* ;
mum jele.

0= pole kasutusel

Lehekiilg, mis kuva-
takse ekraanil, kui
ajami toide sisse lilita-
takse voi kui moodub
parameetriga P5.7.1
seadistatud aeg. Kui
vaartuseks on seadis-
tatud 0, kuvatakse
ekraanil viimati naida-

. . *
P5.7.2 Vaikelehekiilg 0 4 0 tud lehekiilg.

0 = puudub

1 =menil indeksisse
sisenemine

2 = peamendii

3 = kontroll-leht

4 = mitmikmonitor

Lehekiilje seadista-
P5.7.3 Meniii indeks mine menid indeksist.
(Vt P5.7.2 0sa 1.)

Ekraani kontrastsus

* % 0,
P5.7.4 Kontrast 30 70 % 50 (30-70%).

Seadistage aeg, mille
mooddumisel ekraani
Miini- taustvalgustus kustub
P5.7.5 | Taustvalgustuse aeg 0 60 5 (0-60 min). Kui vaartu-
mum .

seks on seadistatud 0,
poleb taustvalgustus
kogu aeg.

* = vaikevaartuse maarab rakenduse valimine parameetriga P1.2 Rakendus. Vt vaikevaartusi
peatiikis 12.71 Erinevate rakenduste parameetrite vaikevaartused.

** Saadaval ainult graafilise klahvistiku puhul.

7.6 FIELDBUS

I/0 ja riistvara menlis asuvad erinevate fieldbusi paneelidega seotud parameetrid. Suunised
nende parameetrite kasutamiseks leiate seotud fieldbusi kasutusjuhendist.
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8 KASUTAJA SEADED, LEMMIKUD JA KASUTAJA
TASEME MENUUD

8.1 KASUTAJA SEADED

8.1.1 KASUTAJA SEADED

Tabel 109: Kasutaja seadete meniiii iildised seaded

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus
P6.1 Keele valikud Variee- | Variee- Varieerub | 802 | Valk erineb iga keele-
rub rub paketi puhul.
Pé.2 Rakenduse valik 801 |Valige rakendus.
. Vaadake osa Tabel 110 Parameetri varundamise parameetrid kasutaja seadete
Mé.5 Parameetri varundus
mendiis.
Mé.6 Parameetri vordlus
P6.7 Ajami nimi Kui peate vajalikuks,
andke ajamile nimi.
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8.1.2 PARAMEETRI VARUNDUS

Tabel 110: Parameetri varundamise parameetrid kasutaja seadete meniiiis

Register [Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

Taastatakse paramee-
trite vaikevaartused ja

kaivitatakse kaivitusvii-
sard.

P6.5.1 Taasta tehaseseaded 831

Parameetrite vaartu-
sed salvestatakse juht-
paneeli, et kopeerida
Salvesta klahvisti- need nt monda teise
P6.5.2 kule 0 1 0 ajamisse.

*

0=ei
1 =jah

_— Parameetrite vaartu-
ps5.3 | oastaklahvistikult sed laaditakse juhtpa-

neelist ajamisse.

Sailitab kohandatud
parameetrikomplekti
B6.5.4 Salvesta komplekti 1 (st kdik rakenduses
sisalduvad paramee-
trid).

Laadib kohandatud
B6.5.5 Taasta komplektist 1 parameetrikomplekti
ajamisse.

Sailitab teise kohanda-
tud parameetrikom-
B6.5.6 Salvesta komplekti 2 plekti (st kdik rakendu-
ses sisalduvad para-
meetrid).

Laadib kohandatud
B6.5.7 Taasta komplektist 2 parameetrikomplekti 2
ajamisse.

* Saadaval ainult graafilise kuva puhul.

8.2 LEMMIKUD
MARKUS!

See menil ei ole saadaval tekstikuval.

Kui kasutate teatud elemente sageli, saate need lisada lemmikuteks. Koigist klahvistiku
menulldest saab kokku koguda komplekti parameetreid voi jalgimissignaale. Neid ei tarvitse
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menllpuust Uhekaupa otsida. Teise variandina voite lisada need lemmikute kausta, kust
neid on hiljem lihtne lles leida.

ELEMENDI LISAMINE LEMMIKUTE HULKA

1 Leidke element, mida soovite lemmikute hulka

lisada. Vajutage nuppu OK. sTor| (G| ReapY Vo
D Basic Settings
Motor Nom Voltg
230.00 v
Motor Nom Freq
50.00 Hz
Motor Nom Speed
o 1430 rpm

2 Valige Lisa lemmikutesse ja vajutage nuppu OK.

STOP | (j] READY| | 110

§i’ Motor Nom Freq
Edit

@ Help

Q Add to favourites

3 Toimingud on lopetatud. Jatkamiseks lugege
ekraanil kuvatavaid suuniseid. sTor| (G| READY| | o

S Motor Nom Freq
O

was added to
favourites. Press OK
to continue.

ELEMENDI EEMALDAMINE LEMMIKUTE HULGAST

1 Liikuge lemmikute kausta.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 240 KASUTAJA SEADED, LEMMIKUD JA KASUTAJA TASEME MENUUD

2  Leidke element, mida soovite eemaldada. Vajutage

nuppu OK. stor| (G| RerpY | o

El Favourites

Motor Nom Freq

50.00 Hz
3 Valige Eemalda lemmikutest.
stor| (G| Rerpy /o
Motor Nom Freq

Rem from favourites

4 Elemendi eemaldamiseks vajutage uuesti nuppu
OK.

8.3 KASUTAJA TASEMED

Kasutaja taseme parameetrite abil saab takistada isikutel, kellel pole muudatuste tegemise
oigust, parameetreid muuta. Samuti saate valtida parameetrite kogemata muutmist.

Kasutaja taseme valimisel ei nae kasutaja juhtpaneeli ekraanil kodiki parameetreid.
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Tabel 111: Kasutaja taseme parameetrid

Register |Parameeter i Vaikimisi Kirjeldus

1 =tavaline. Peame-
nlls on nahtaval koik
menudd.

2 =jalgimine. Peame-
nlils on nahtaval ainult
jalgimise ja kasutaja
taseme mendiid.

3 =lemmikud. Peame-
nils on nahtaval ainult
lemmikute ja kasutaja
taseme mendid.

P8.1 Kasutaja tase 1 3 1 1194

Kui seadistate enne [nt
tasemel Tavaline) tase-
mele Jalgimine liik-
umist vadrtuseks
midagi muud peale 0,
tuleb tagasi tasemele
Tavaline lilkumiseks
sisestada ligipaasu-
kood. Nii valditakse isi-
kuid, kellel pole juht-
paneelil parameetrite
muutmise 6igust.

P8.2 Ligipdasukood 0 99999 0 2362

C ETTEVAATUST!
Arge kaotage ligipadsukoodi. Ligipadsukoodi kaotamisel péorduge ldhima
hoolduskeskuse voi hoolduspartneri poole.

KASUTAJA TASEMETE LIGIPAASUKOODI MUUTMINE

1 Litkuge kasutaja tasemetele.
2  Liikuge elemendile Ligipaasukood ja vajutage
paremnoole nupp.

STOP|C| READY| ALARM |Keypad

Main Menu
ID:2362 P8.2

User level

000

Normal

Access code

000

00000
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3  Ligipaasukoodi numbrite muutmiseks kasutage
kdiki noolenuppe. STOP|C| READY| ALARM | e
o5 Access code
© ID:2362 P8.2
A
\4
00000
Min:0
Max:9

4 Muudatuse kinnitamiseks vajutage nuppu OK.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




JALGIMISVAARTUSE KIRJELDUSED VACON - 243

9 JALGIMISVAARTUSE KIRJELDUSED

Selles peatukis on toodud teave monede jalgimisvaartuste kohta. Kaikide jalgimisvaartuste
uldkirjeldused on toodud peatukis 4 Jalgimismendu.

V2.3.17 U-FAASIVOOL [ID 39)
V2.3.18 V-FAASIVOOL [ID 40]

V2.3.19 W-FAASIVOOL (ID 41)

Jalgimisvaartused naitavad mootori moddetud voolu faasides U, Vja W (1 s filter).
V2.3.20 AJAMI SISENDVOIMSUS (ID 10)

Jalgimisvaartus naitab hinnangulist ajami sisendvoimsust kW-des.

V2.10.6 SIDE OLEK (ID1629]

Ajamilt-ajamile sidelihenduse olek, kui sisteemiks on multipumba (multiajam) stisteem.

0 = pole kasutusel (multipumba multiajamiga funktsiooni ei kasutata)
10 = ilmnesid sidetihenduse fataalvead (v6i sidelihendus puudub)

11 = ilmnesid vead (andmete saatmine)

12 = ilmnesid vead (andmete vastuvétmine)

20 = sidelihendus toimib, vigu pole

30 = olek teadmata

MARKUS!
Oleku 11 voi 12 ilmnemisel on multipumba siisteemi he ajami sidetihenduses viga.
Sideulhendus teiste ajamite vahel toimib oigesti.

V2.10.7 PUMP 1 TOOAEG (ID 1620)

Jalgimisvaartus naitab pumba 1 téotunde multipumba lksikajamiga stisteemis. Multipumba
multiajamiga sisteemis naitab jalgimisvaartus selle pumba tootunde. Pumba tootunde
naidatakse tapsusega 0,1 h.

V2.10.8 PUMP 2 TOGAEG (ID 1621)
V2.10.10 PUMP 4 TOOAEG (ID 1623)
V2.10.10 PUMP 4 TOOAEG (ID 1623)

V2.10.11 PUMP 5 TOOAEG (ID 1624)
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V2.10.12 PUMP é TOOAEG (ID 1625)
V2.10.13 PUMP 7 TOOAEG (ID 1626)

V2.10.14 PUMP 8 TOOAEG (ID 1627)

Jalgimisvaartused naitavad pumpade 2-8 tootunde multipumba tksikajamiga slisteemis.
Multipumba multiajamiga slisteemis ei ole see funktsioon saadaval. Vt jalgimisvaartust
V2.10.7 osas Tabel 23 Multipumba jdlgimine. Pumpade to6tunde naidatakse tapsusega 0,1 h.
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10 PARAMEETRITE KIRJELDUSED

Selles peatikis on toodud andmed rakenduse spetsiifiliste parameetrite kohta. Enamiku
Vacon 100 rakenduse parameetrite puhul piisab tildkirjeldusest. Uldkirjeldused on toodud
parameetrite tabelis peatikis 5 Parameetrite meniil. Taiendavate andmete vajaduse korral
poorduge edasimuija poole.

P1.2 RAKENDUS (ID212)

Parameetriga P1.2 saab valida protsessi jaoks koige paremini sobiva rakenduse.
Rakendused holmavad rakenduse eelhaalestatud konfiguratsioone, st eelnevalt maaratletud
parameetrikomplekte. Rakenduse valimine muudab ajami kasutuselevotu lihtsaks ja
vahendab kasitsi tehtava to6 mahtu parameetrite seadistamisel.

Need konfiguratsioonid laaditakse ajamisse, kui muutub parameetri P1.2 Rakendus vaartus.
Selle parameetri vaartust saab muuta ajami kaivitamisel voi kasutuselevotul.

Kui seda parameetrit muudetakse juhtpaneelilt, kaivitub rakenduse viisard ja aitab
seadistada rakendusega seotud pohiparameetreid. Viisard ei kaivitu, kui parameetrit
muudetakse personaalarvuti tooriistaga. Teavet rakenduse viisardite kohta leiate peatikist 2
Viisardid.

Saadaval on jargmised rakendused.

0 = standardne

1=HVAC

2 =PID juhtimine

3 = multipump (Uksikajam)
4 = multipump (multiajam)

MARKUS!
Rakenduse vahetamisel muutub ka kiirseadistusmenui sisu.

10.1 MOOTORI SATTED

P3.1.1.2 MOOTORI NOMINAALSAGEDUS (ID 111)]

Selle parameetri muutmisel kaivituvad automaatselt parameetrid P3.1.4.2 Valjatugevuse
norgenemispunkti sagedus ja P3.1.4.3 Pinge valjatugevuse norgenemispunktis. Kahel
parameetril on iga mootori tilbi puhul erinevad vaartused. Vt tabeleid peatiikis P3.1.2.2
Mootori tiitip (1D 650).

P3.1.2.2 MOOTORI TUUP (ID 650)

Selle parameetriga saate seadistada protsessi mootori tiubi.
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Valiku num- Valiku nimi Kirjeldus
ber
0 Induktsioonmootor (IM) Tehke see valik, kui kasutate induktsioonmootorit.
1 Piisimagnetmootor (PM] Tehke see valik, kui kasutate plisimagnetmootorit.

Muutes parameetri P3.1.2.2 Mootori tilp vaartust, muutuvad automaatselt parameetrite
P3.1.4.2 Valjatugevuse norgenemispunkti sagedus ja P3.1.4.3 Pinge valjatugevuse
norgenemispunktis vaartused, nagu naidatud allolevas tabelis. Kahel parameetril on iga
mootori tltbi puhul erinevad vaartused.

Parameeter Induktsioonmootor (IM) Piisimagnetmootor (PM)

P3.1.4.2 (Valjatugevuse nérgene- . . Sisemiselt arvutatud
. . Mootori nominaalsagedus
mispunkti sagedus)

P3.1.4.3 [Pinge véljatugevuse nor- Sisemiselt arvutatud
) i 100.0%
genemispunktis)

P3.1.2.4 IDENTIFITSEERIMINE [(ID 631)

Identifitseerimiskaivitus arvutab voi moodab mootori parameetrid, mis on vajalikud mootori
ja kiiruse tohusaks juhtimiseks.

Identifitseerimiskaivitus aitab reguleerida mootori ja ajami spetsiifilisi parameetreid. See on
ajami kasutuselevotu ja hooldamise tooriist. Eesmargiks on leida ajami tooks optimaalsed
parameetrite vaartused.

MARKUS!

Enne identifitseerimiskaivituse alustamist tuleb seadistada mootori nimesildi
parameetrid.

Valiku num-
ber

Valiku nimi Kirjeldus

0 Tegevus puudub Identifitseerimist ei nouta.

Mootori parameetrite identifitseerimiskaivituse ajal togtab
ajam ilma kiiruseta. Mootorisse tuleb vool ja pinge, kuid
sagedus on null. Identifitseeritakse U/f suhe ja magnetisee-
rimise alustamise parameetrid.

1 |dentifitseerimine seismisel

Mootori parameetrite identifitseerimiskaivituse ajal tootab
ajam kiirusega. ldentifitseeritakse U/f suhe, magnetiseeri-

o . mise vool ja magnetiseerimise alustamise parameetrid.
Identifitseerimine podrleva

mootoriga
Tapsete tulemuste saamiseks teostage identifitseerimiskai-
vitus nii, et mootori voll on ilma koormuseta.

Identifitseerimisfunktsiooni aktiveerimiseks seadistage parameeter P3.1.2.4 ja andke
kaivitamise kasklus. Kaivitamise kasklus tuleb anda 20 sekundi jooksul. Kui selle aja jooksul

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




PARAMEETRITE KIRJELDUSED VACON - 247

kaivitamise kasklust ei anta, identifitseerimiskaivitust ei toimu. Parameeter P3.1.2.4
lahtestatakse vaikevaartusele ja kuvatakse identifitseerimise alarm.

Identifitseerimiskaivituse peatamiseks enne selle lopetamist andke peatamise kasklus. Sel
puhul lahtestatakse parameeter vaikevaartusele. Kui identifitseerimiskaivitust ei lopetata,
kuvatakse identifitseerimise alarm.

MARKUS!
Ajami kaivitamiseks parast identifitseerimiskaivitust tuleb anda uus kaivitamise
kasklus.

P3.1.2.6 MOOTORI LULITI [ID 653)

Mootori Luliti funktsiooni saab kasutada siis, kui ajamit ja mootorit Ghendaval kaablil on
mootori LUliti. Mootori luliti kasutamine tagab, et mootor isoleeritakse pingeallikast ja see ei
saa hooldustdode ajal kaivituda.

Funktsiooni aktiveerimiseks seadistage parameetri P3.1.2.6 vaartuseks Lubatud. Mootori
Luliti avamisel seiskub ajam automaatselt ja mootori luliti sulgemisel kaivitub ajam
automaatselt. Mootori luliti funktsiooni kasutamisel ajam ei vallandu.

_Mains _ _

1
el Nt
o
—
Fig. 36: Mootori liiliti mootori ja ajami vahel

A. Mootori luliti B. Vooluvork

P3.1.2.10 ULEPINGE KONTROLL (ID 607)
Vt kirjeldust P3.1.2.11 Alapinge kontroll.

P3.1.2.11 ALAPINGE KONTROLL [ID 608)

Parameetritega P3.1.2.10 Ulepinge kontroll ja P3.1.2.11 Alapinge kontroll saate seadistada
alapinge kontrolleri ja Ulepinge kontrolleri valjalilitatud olekusse.

Funktsioon on vajalik, kui:
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» toitepinge muutub, nt vaartuselt -15% vaartusele +10%; ja
» juhitaval protsessil puudub tolerants alapinge kontrolleri ja Ulepinge kontrolleri poolsete
ajami valjundsageduse muutmiste suhtes.

Alapinge kontroller vahendab ajami valjundsagedust, et:

* hankida mootori energiat alalisvoolulili pinge hoidmiseks miinimumtasemel, kui pinge
on madalaima lubatud piiri lahedal; ja

» kindlustada, et ajam ei vallanduks alapinge vea tottu.

Ulepinge kontroller suurendab ajami valjundsagedust, et:
* hoida alalisvoolulili pinge lubatud piirides; ja
» kindlustada, et ajam ei vallanduks ulepinge vea tottu.

MARKUS!
Kui llepinge ja alapinge kontrollerid blokeeritakse, voib ajam vallanduda.

P3.1.2.13 STAATORI PINGE SEADISTAMINE (ID 659)

MARKUS!

Identifitseerimiskaivitus maarab selle parameetri vaartuse automaatselt. Me
soovitame voimaluse korral teostada identifitseerimiskaivituse.
Identifitseerimiskaivituse saate teostada parameetriga P3.1.2.4.

Seda parameetrit saab kasutada ainult siis, kui parameetri P3.1.2.2 Mootori tiitip vaartuseks
on PM mootor. Kui mootori tlilbiks on seadistatud /nduktsioonmootor, seadistatakse
vaartuseks automaatselt 100% ja seda vaartust ei saa muuta.

Muutes parameetri P3.1.2.2 (Mootori tlilip) vaartuseks PM mootor, suurenevad parameetrite
P3.1.4.2 (Valjatugevuse nérgenemispunkti sagedus) ja P3.1.4.3 (Pinge valjatugevuse
norgenemispunktis) vaartused automaatselt vordseks ajami valjundpingega. Seadistatud U/f
suhe ei muutu. Selle eesmargiks on takistada PM mootori tootamist valjatugevuse
norgenemispiirkonnas. PM mootori nominaalpinge on palju madalam kui ajami taielik
valjundpinge.

PM mootori nominaalpinge vastab mootori tagasi-EMF pingele nominaalsagedusel. Kui
mone teise mootoritootja puhul voib see olla vordne naiteks staatori pingega
nominaalkoormusel.

Staatori pinge reguleerimine aitab reguleerida ajami U/f kdverat tagasi-EMF kovera lahedal.
Paljude U/f kdvera parameetrite vaartusi ei ole tarvis muuta.

Parameeter P3.1.2.13 maarab ajami valjundpinge protsendina mootori nominaalpingest
mootori nominaalsagedusel. Reguleerige ajami U/f kover llespoole mootori tagasi-EMF
koverast. Mootori vool suureneb, mida rohkem U/f kdver erineb tagasi-EMF koverast.
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U [V]
A Staatori pinge -X’/‘l\?

reguleerimine 5

e g ‘6

_ Valjatugevuse (50...200%)

norgenemispunkti
pinge

Mootori
nominaalpinge

Nullsageduse

pinge f [Hz]

Mootori Valjatugevuse
nominaalsagedus ndrgenemispunkt

Fig. 37: Staatori pinge reguleerimine

P3.1.3.1 MOOTORI VOOLUPIIRANG (ID 107)

See parameeter maarab maksimaalse mootori voolu vahelduvvooluajamist. Parameetri
vaartuste vahemik erineb ajami iga kaadrisuuruse puhul.

Kui voolupiirang on aktiivne, vaheneb ajami valjundsagedus.

MARKUS!
Mootori voolupiirang ei ole Glevoolu vallandumise piirang.
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P3.1.4.1 U/F SUHE (ID 108)

Valiku num-
ber

Valiku nimi Kirjeldus

Mootori pinge muutub lineaarselt valjundsageduse funkt-
sioonina. Pinge muutub vaartuselt P3.1.4.6 (Nullsageduse
pinge) vaartusele P3.1.4.3 (Pinge véljatugevuse ndrgenemis-
punktis) parameetriga P3.1.4.2 (Valjatugevuse nérgenemis-
punkti sagedus) seadistatud sagedusel. Kasutage vaikesea-
det, kui pole tarvis kasutada sellest erinevat seadet.

0 Lineaarne

Mootori pinge muutub vaartuselt P3.1.4.6 (Nullsageduse
pinge) vaartusele P3.1.4.2 (Viljatugevuse nérgenemispunkti
sagedus) kvadraatsel kdveral. Mootor to6tab alamagnetisee-
rituna allpool valjatugevuse norgenemispunkti ja genereerib
vaiksemat poérdemomenti. Kvadraatset U/f suhet saab
kasutada rakenduste puhul, kus péordemomendi ndudlus on
seotud kiiruse ruuduga, nt tsentrifuugventilaatorite ja pum-
pade korral.

1 Ruudus

U/f kdvera saab programmeerida 3 eri punktis: nullsageduse
pinge (P1), keskpunkti pinge/sagedus (P2) ja valjatugevuse
norgenemispunkt (P3). Programmeeritavat U/f kdverat saab
kasutada madalatel sagedustel, kui on tarvis suuremat poor-
demomenti. Optimaalsed seaded leiate automaatselt identi-
fitseerimiskaivitusega (P3.1.2.4).

2 Programmeeritav

I
! Valjatugevuse
i vahendamispunkt

Vaikimisi:
Mootori nominaalpinge

Ruudus Vaikimisi:
Mootori
, , hominaalsagedus
/ 9 f [Hz]
. >
I
ID602

Fig. 38: Mootori pinge lineaarne ja kvadraatne muutus
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Un"".".".'. """"""""
ID603 | Vaikimisi:
Mootori nominaalpinge

. Valjatugevuse
i vahendamispunkt

ID605 |~ ____ Vaikimisi:
! Mootori
ID606 154 ! | nominaalsagedus
| 'y f [Hz]
1D604 1D602 g

Fig. 39: Programmeeritav U/f kdver

Kui parameetri Mootori tlilip vdartuseks on PM mootor (plisimagnetmootor), seadistatakse
selle parameetri vaartuseks automaatselt Lineaarne.

Kui parameetri Mootori tulp vaartuseks on Induktsioonmootor, ja kui seda parameetrit
muudetakse, seadistatakse need parameetrid oma vaikevaartustele.

» P3.1.4.2 Valjatugevuse norgenemispunkti sagedus

* P3.1.4.3 Pinge valjatugevuse norgenemispunktis

«  P3.1.4.4 U/f keskpunkti sagedus

« P3.1.4.5 U/f keskpunkti pinge

» P3.1.4.6 Nullsageduse pinge

P3.1.4.3 PINGE VALJATUGEVUSE NORGENEMISPUNKTIS (ID 603)

Ulalpool sagedust véljatugevuse ndrgenemispunktis piisib viljundpinge seadistatud
maksimumvaartusel. Allpool sagedust valjatugevuse norgenemispunktis juhivad
valjundpinget U/f kdvera parameetrid. Vt U/f parameetreid P3.1.4.1, P3.1.4.4 ja P3.1.4.5.

Kui seadistatakse parameetrid P3.1.1.1 (Mootori nominaalpinge) ja P3.1.1.2 (Mootori
nominaalsagedus), omistatakse parameetritele P3.1.4.2 ja P3.1.4.3 automaatselt seotud
vaartused. Parameetritele P3.1.4.2 ja P3.1.4.3 teistsuguste vaartuste maaramiseks muutke
neid parameetreid alles parast parameetrite P3.1.1.1 ja P3.1.1.2 seadistamist.

P3.1.4.7 LENDKAIVITUSE VALIKUD (ID 1590)

Parameetril Lendkaivituse valikud on valikute teostamiseks markeruudud.

Bittidele saab omistada jargmisi vaartusi.

» Volli sageduse otsimine ainult sageduse referentsiga samast suunast
* Vahelduvvoolu skannimise blokeerimine

» Esialgseks oletuseks sageduse referentsi kasutamine

» Alalisvoolu impulsside blokeerimine
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Bitt BO reguleerib otsimise suunda. Kui seadistate biti vaartuseks 0, otsitakse volli sagedust
kahes suunas, positiivses ja negatiivses. Kui seadistate biti vaartuseks 1, otsitakse volli
sagedust ainult sageduse referentsi suunas. See takistab volli liikkumist teises suunas.

Bitt B1 reguleerib vahelduvvoolu skannimist, mis eelmagnetiseerib mootorit. Vahelduvvoolu
skannimisel kallutab sisteem sageduse maksimumist nullsageduse suunas. Vahelduvvoolu
skannimine peatub, kui toimub kohandumine volli sagedusega. Vahelduvvoolu skannimise
blokeerimiseks seadistage biti B1 vaartuseks 1. Kui parameetri Mootori tuip vaartuseks on
Plsimagnetmootor, blokeeritakse vahelduvvoolu skannimine automaatselt.

Bitiga B5 saate blokeerida alalisvoolu impulsid. Alalisvoolu impulsside esmaseks
funktsiooniks on mootori magnetiseerimine ja mootori poorlemise uurimine. Kui alalisvoolu
impulsid ja vahelduvvoolu skannimine blokeeritakse, maarab libisemise sagedus, milline
protseduur rakendatakse. Kui libisemise sagedus on alla 2 Hz v6i kui mootori tiitibiks on PM
mootor, blokeeritakse alalisvoolu impulsid automaatselt.

10.1.1 P3.1.4.9 KAIVITA ULELAADIMINE (ID 109)

Kasutage seda parameetrit protsessi puhul, millel on hoordumise tottu korge kaivitamise
poordemoment.

Kaivitusvoimendust saab kasutada ainult ajami kaivitamisel. Kaivitusvoimendus
inaktiveeritakse 10 sekundi moodumisel voi kui ajami valjundsagedus on enam kui pool
valjatugevuse norgenemispunkti sagedusest.

Mootorisse suunduv pinge muutub seoses vajaliku poordemomendiga. See tostab mootori
poordemomenti kaivitamisel ja siis, kui mootor tootab madalatel sagedustel.

Kaivitusvoimendusel on moju lineaarse U/f kdvera korral. Parima tulemuse saavutate, kui
olete teostanud identifitseerimiskaivituse ja aktiveerinud programmeeritava U/f kovera.

10.1.2  I/F KAIVITAMISE FUNKTSIOON

Kui teil on PM mootor, kasutage I/f kdivitamise funktsiooni mootori kaivitamiseks plsiva
voolu juhtimisega. Parima tulemuse saavutate suure voimsusega mootoriga. Suure
voimsusega mootori puhul on takistus madal ja U/f kdverat ei ole kerge muuta.

I/f kaivitamise funktsioon suudab lihtlasi anda kaivitamisel mootorile piisava
poordemomendi.
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A

Véljundsagedus —— W

T

Mootori vool

I/f kaivitamise vool

I/f kaivitamise Aeg [s]
sagedus

Fig. 40: I/f kdivitamise parameetrid

P3.1.4.12.1 I/F KAIVITAMINE (ID 534]

I/f kaivitamise funktsiooni aktiveerimisel hakkab ajam tddle voolu juhtimise reziimis.
Mootorisse suunatakse pusiv vool kuni valjundsagedus touseb lle parameetriga P3.1.4.12.2
seadistatud taseme. Kui valjundsagedus touseb dle I/f kdivitamise sageduse taseme, lilitub
tooreziim tagasi tavaparasele U/f juhtimisreziimile.

P3.1.4.12.2 I/F KAIVITAMISE SAGEDUS (ID 535)

Kui ajami valjundsagedus jaab allapoole selle parameetri piirvaartust, aktiveerub I/f
kaivitamise funktsioon. Kui valjundsagedus on piirvaartusest korgem, lilitub ajami todreziim
tagasi tavaparasele U/f juhtimisreziimile.

P3.1.4.12.3 I/F KAIVITAMISE VOOL (ID 536]

Selle parameetriga saate seadistada voolu, mida kasutatakse, kui I/f kdivitamise funktsioon
on lubatud.

10.2 KAIVITAMISE/SEISKAMISE SEADISTAMINE

Ajam kaivitatakse ja seisatakse juhtimiskohast. Igal juhtimiskohal on erinev parameeter
sageduse referentsiallika valimiseks. Igas juhtimiskohas tuleb anda kaivitamise ja
seiskamise kasklus.

Kohalikuks juhtimiskohaks on alati klahvistik. Parameetriga P3.2.1 Kaugjuhtimiskoht saate
valida kaugjuhtimiskoha (I/0 vai Fieldbus). Valitud juhtimiskoht kuvatakse klahvistiku
olekuribal.
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p |P3.2.2 Kohalik/
kaugjuhtimine

juhtimise sundlilitus

<I/O P3.5.1.9 Fieldbusi

P3.5.1.7 1/O B juhtimise
(I/O sundldiftus >

P3.2.1
< P | Kaugjuhtimiskoht )_lIzIUX < v |FIELDBUS

( Vv |I/OA )7315%0

SISSE 1

FB CW.bit8 sundlilitamine
FB juhtimisele

PC Personaalarvuti
juhtimine aktiivne

LOPLIK
\/ |JUHTIMISKOH

juhtimise sundlilitus

<I/O P3.5.1.10 Klahvistiku

< Vv |FIELDBUS PC=Personaalarvuti

Fig. 41: Juhtimiskoht

KAUGJUHTIMISKOHT (I/0 A)

Valige parameetritega P3.5.1.1 (Juhtsignaal 1 A}, P3.5.1.2 (Juhtsignaal 2 A} ja P3.5.1.3
(Juhtsignaal 3 A) digitaalsisendid. Need digitaalsisendid juhivad kaivitamise, seiskamise ja
Umberpooramise kasklusi. Seejarel valige parameetri P3.2.6 1/0 A loogika abil nende
sisendite loogika.

KAUGJUHTIMISKOHT (I/0 B)

Valige parameetritega P3.5.1.4 (Juhtsignaal 1 B), P3.5.1.5 (Juhtsignaal 2 B) ja P3.5.1.6
(Juhtsignaal 3 B) digitaalsisendid. Need digitaalsisendid juhivad kaivitamise, seiskamise ja
Uimberpooramise kasklusi. Seejarel valige parameetri P3.2.7 1/0 B loogika abil nende
sisendite loogika.

KOHALIK JUHTIMISKOHT (KLAHVISTIK)

Kaivitamise ja seiskamise kasklused tulevad klahvistiku nuppudelt. Poorlemissuund
seadistatakse parameetriga P3.3.1.9 Klahvistiku suund.

KAUGJUHTIMISKOHT (FIELDBUS)

Kaivitamise, seiskamise ja Umberpooramise kasklused tulevad fieldbusilt.
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P3.2.5 PEATAMISFUNKTSIOON (ID 506)

Valiku num-
ber

Valiku nimi Kirjeldus

. Mootor seiskub oma inertsiga. Seiskamise kaskluse andmi-
0 Laskumine T . SR -
sel ajami juhtimine seiskub ja ajamist tulev vool liigub 0.
Seiskamise kadskluse andmise jarel vaheneb mootori kiirus
1 Ramp . .
vastavalt aeglustusparameetritele nullkiirusele.

P3.2.6 1/0 A KAIVITAMISE/SEISKAMISE LOOGIKA (ID 300)

Ajami kaivitamist ja seiskamist saab juhtida selle parameetri digitaalsignaalidega.

Sona ,serv” sisaldavad valikud aitavad valtida tahtmatut kaivitamist.

Tahtmatu kaivitamine voib toimuda nditeks jargmistel tingimustel.

* Toite Uhendamine.

» Toite taasiihendamine parast toitekatkestust.

e Parast vea lahtestamist.

» Parast seda, kui valik Kaivitamine lubatud seiskab ajami.
«  Kui muudate juhtimiskohaks /0 juhtimise.

Enne, kui mootori saab kaivitada, tuleb avada kaivitamise/seiskamise kontakt.

Koikide jargnevatel lehekiilgedel toodud naidete puhul on seiskamisreziim laskuv. CS =
juhtsignaal.

Valiku num-
ber

Valiku nimi Kirjeldus

Funktsioonid aktiveeritakse kontaktide sulgumisel.

0 CS1 = edasi
CS2 = tagasi
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PARAMEETRITE KIRJELDUSED

EDASI
Valjundsagedus

Seadistatud

sagedus /—\ ------------------- /— ----------- / ..........
0 Hz — ' / >t
Seadistatud E E E \ E \ E E E E E
sagedus | T T Ty T T ey e e
TAGASI

T606 lubamine

Juhtsignaal 1

Juhtsignaal 2
Klahvistiku

kaivitusnupp
Klahvistiku

peatamisnupp

DO 66O

.
OO

Fig. 42: 1/0 A kéivitamise/seiskamise loogika = 0
1.

Juhtsignaal (CS) 1 aktiveerub ja
pohjustab valjundsageduse
suurenemise. Mootor tootab
edasisuunas.

CS2 aktiveerub, kuid ei mojuta
valjundsagedust, kuna esimesena
seadistatud suunal on kérgeim
prioriteet.

CS1 inaktiveerub ja pohjustab
suunamuutuse alguse (suunast EDASI
suunda TAGASI), kuna CS2 on endiselt
aktiivne.

CS2 inaktiveerub ja mootorisse antav
sagedus liigub 0.

CS?2 aktiveerub uuesti ja pohjustab
mootori kiirendamise (TAGASI)
seadistatud sagedusele.

CS2 inaktiveerub ja mootorisse antav
sagedus langeb 0.

CS1 aktiveerub ja mootor kiirendab
(EDASI) seadistatud sagedusele.

10.

11.

12.

13.

Signaal Kaivitamine lubatud on
seadistatud vaartusele AVATUD, mis
pohjustab sageduse liikumise 0.
Konfigureerige signaali Kaivitamine
lubatud parameetriga P3.5.1.15.
Signaal Kaivitamine lubatud on
seadistatud vaartusele SULETUD, mis
pohjustab sageduse tousmise
seadistatud sagedusele, kuna CS1 on
endiselt aktiivne.

Vajutatakse klahvistiku stoppnuppu ja
mootorisse antav sagedus liigub 0. (See
signaal tootab ainult siis, kui parameetri
P3.2.3 Klahvistiku stoppnupp vaartus on
Jah.)

Ajam kaivitub, kuna vajutati klahvistiku
nuppu START.

Ajami seiskamiseks vajutatakse uuesti
klahvistiku nuppu STOP.

Katse kaivitada ajamit nupuga START
nurjus, kuna CS1 on inaktiivne.
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Valiku num-
ber

Valiku nimi Kirjeldus

3 juhtmega juhtimise korral (impulssjuhtimine)
CS1 = edasi (serv)
CS2 = pooratud seiskamine
CS3 = tagasi (serv)

EDASI
Valjundsagedus

Seadistatud

=N 1 ;
N\

Seadistatud

sagedus
TAGASI

T66 lubamine

Juhtsignaal 1 _|_|
Juhtsignaal 2

H L

Juhtsignaal 3

I
I
|
|
1
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
I
|
I
I

Klahvistiku .
peatamisnupp

e B i ettt EEEELS

OO O® O 6 ® ®

Fig. 43: /0 A kéivitamise/seiskamise loogika = 1

1. Juhtsignaal (CS) 1 aktiveerub ja 6. CS1-ga kaivitamise katse nurjus, kuna
pohjustab valjundsageduse signaal Kaivitamine lubatud on endiselt
suurenemise. Mootor tootab AVATUD.
edasisuunas. 7. CS1 aktiveerub ja mootor kiirendab

2. CS2inaktiveerub ja pohjustab (EDASI) seadistatud sagedusele, kuna
mootorisse antava sageduse langemise signaal Kaivitamine lubatud oli
0. seadistatud vaartusele SULETUD.

3. CS1 aktiveerub ja pohjustab uuesti 8. Vajutatakse klahvistiku stoppnuppu ja
valjundsageduse suurenemise. Mootor mootorisse antav sagedus liigub 0. (See
tootab edasisuunas. signaal tootab ainult siis, kui parameetri

4. CS3 aktiveerub ja pohjustab P3.2.3 Klahvistiku stoppnupp vaartus on
suunamuutuse alguse (suunast EDASI Jah.)
suunda TAGASI). 9. CS3 aktiveerub ja pohjustab mootori

5. Signaal Kaivitamine lubatud on kaivitumise ja tootamise tagasisuunas.
seadistatud vaartusele AVATUD, mis 10. CS2 inaktiveerub ja pohjustab
pohjustab sageduse liikumise 0. mootorisse antava sageduse langemise
Konfigureerige signaali Kaivitamine 0.

lubatud parameetriga 3.5.1.15.
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Valiku num-
ber

Valiku nimi Kirjeldus

Kasutage seda funktsiooni tahtmatu kaivitamise valtimiseks.
2 CS1 = edasi (serv) Enne, kui mootori saab uuesti kaivitada, tuleb avada kaivita-
CS2 = tagasi (serv) mise/seiskamise kontakt.

EDASI
Valjundsagedus

Seadistatud

N\ ANAVER

Seadistatud \ \ | :
sagedus [ I N T T CTTTTT CTTT . [ T S
T66 lubamine | | | C | | | | | | |
o o e
Juhtsignaal 1 —| || e e I = B e
Juhtsignaal 2 | L | L I
Klahvistiku __| L L : | | : [1 :
T OO0 000 ® ® OO ©
Fig. 44: 1/0 A kéivitamise/seiskamise loogika = 2
1. Juhtsignaal (CS) 1 aktiveerub ja 8. Signaal Kaivitamine lubatud on
pohjustab valjundsageduse seadistatud vaartusele AVATUD, mis
suurenemise. Mootor tootab pohjustab sageduse liikumise 0.
edasisuunas. Konfigureerige signaali Kaivitamine
2. (CS2 aktiveerub, kuid ei mojuta lubatud parameetriga P3.5.1.15.
valjundsagedust, kuna esimesena 9. Signaal Kaivitamine lubatud on
seadistatud suunal on korgeim seadistatud vaartusele SULETUD, millel
prioriteet. ei ole moju, kuna tousev serv on
3. CS1inaktiveerub ja pohjustab kaivitamiseks hadavajalik, isegi kui CS1
suunamuutuse alguse (suunast EDASI on aktiivne.
suunda TAGASI), kuna CS2 on endiselt 10. Vajutatakse klahvistiku stoppnuppu ja
aktiivne. mootorisse antav sagedus liigub 0. (See
4. CS2inaktiveerub ja mootorisse antav signaal tootab ainult siis, kui parameetri
sagedus liigub 0. P3.2.3 Klahvistiku stoppnupp vaartus on
5. (CS2 aktiveerub uuesti ja pohjustab Jah.)
mootori kiirendamise (TAGASI) 11. CS1 avatakse ja suletakse uuesti, mis
seadistatud sagedusele. pohjustab mootori kaivitumise.
6. CS2 inaktiveerub ja mootorisse antav 12. CS1 inaktiveerub ja mootorisse antav
sagedus liigub 0. sagedus liigub 0.

7. CS1 aktiveerub ja mootor kiirendab
(EDASI) seadistatud sagedusele.
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Valiku num-
ber

Valiku nimi Kirjeldus

3 CS1 = kaivitamine
CS2 = tagasi

EDASI
Valjundsagedus

Seadistatud

A N/ A A A
\_/

Seadistatud

sagedus
TAGASI

T66 lubamine

Juhtsignaal 1 —!

Juhtsignaal 2 ————

Klahvistiku ! |

kaivitusnupp ‘ ‘
Klahvistiku

Deatamlsnuppd) @ @% @ @‘ @ @ @

Fig. 45: 1/0 A kéivitamise/seiskamise loogika = 3

4 L — )| —m —| — — — +— —

N

1. Juhtsignaal (CS) 1 aktiveerub ja 7. Signaal Kaivitamine lubatud on
pohjustab valjundsageduse seadistatud vaartusele AVATUD, mis
suurenemise. Mootor tootab pohjustab sageduse liikumise 0.
edasisuunas. Konfigureerige signaali Kaivitamine

2. (CS2 aktiveerub ja pohjustab lubatud parameetriga P3.5.1.15.
suunamuutuse alguse (suunast EDASI 8. Signaal Kaivitamine lubatud on
suunda TAGASI). seadistatud vaartusele SULETUD, mis

3. CS2inaktiveerub, mis pohjustab pohjustab sageduse tousmise
suunamuutuse alguse (suunast EDASI seadistatud sagedusele, kuna CS1 on
suunda TAGASI), kuna CS1 on endiselt endiselt aktiivne.
aktiivne. 9. Vajutatakse klahvistiku stoppnuppu ja

4. CS1inaktiveerub ja sagedus langeb 0. mootorisse antav sagedus liigub 0. (See

5. CS2 aktiveerub, kuid mootor ei kaivitu, signaal tootab ainult siis, kui parameetri
kuna CS1 on inaktiivne. P3.2.3 Klahvistiku stoppnupp vaartus on

6. CS1 aktiveerub ja pohjustab uuesti Jah.)
valjundsageduse suurenemise. Mootor 10. Ajam kaivitub, kuna vajutati klahvistiku
tootab edasisuunas, kuna C52 on nuppu START.
inaktiivne. 11. Ajam seisatakse uuesti klahvistiku

nupuga STOP.
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12. Katse kaivitada ajamit nupuga START
nurjus, kuna CS1 on inaktiivne.

Valiku num- Valiku nimi Kirjeldus
ber
Kasutage seda funktsiooni tahtmatu kaivitamise valtimiseks.
4 CS1 = kaivitamine (serv) Enne, kui mootori saab uuesti kaivitada, tuleb avada kaivita-

CS2 = tagasi mise/seiskamise kontakt.

Seadistatud

I I I I

| | | | | | |
. TR T I (I [ O (R

sagedus | o : | | | | | !
TAGASI | | (. | I I I | I |
e . | | L | | | | | |
T66 lubamine— | T | L [ ] | ]
| | [ | | | | | | |

Juhtsignaal 1 _ll | : I‘—‘—ll : |—! : |—|| ||_

Juhtsignaal 2 —— L !_I ' ' ' . ' '
Klahvistiky ' Ly ! ! ! [ ! '

SRR G ® om0 0 ® ©

Fig. 46: /0 A kéivitamise/seiskamise loogika = 4

1. Juhtsignaal (CS) 1 aktiveerub ja 6. CS1 aktiveerub ja pohjustab uuesti
pohjustab valjundsageduse valjundsageduse suurenemise. Mootor
suurenemise. Mootor todtab tootab edasisuunas, kuna CS2 on
edasisuunas, kuna CS2 on inaktiivne. inaktiivne.

2. CS2 aktiveerub, mis pohjustab 7. Signaal Kaivitamine lubatud on
suunamuutuse alguse (suunast EDASI seadistatud vaartusele AVATUD, mis
suunda TAGASI). pohjustab sageduse liikumise 0.

3. CS2inaktiveerub, mis pohjustab Konfigureerige signaali Kaivitamine
suunamuutuse alguse (suunast EDASI lubatud parameetriga P3.5.1.15.
suunda TAGASI), kuna CS1 on endiselt 8. Enne, kui ajami saab kaivitada, tuleb CS1
aktiivne. avada ja uuesti sulgeda.

4. CS1inaktiveerub ja sagedus langeb 0.
5. CS2 aktiveerub, kuid mootor ei kaivitu,
kuna CS1 on inaktiivne.
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9. Vajutatakse klahvistiku stoppnuppu ja 10. Enne, kui ajami saab kaivitada, tuleb CS1
mootorisse antav sagedus liigub 0. (See avada ja uuesti sulgeda.
signaal tootab ainult siis, kui parameetri ~ 11. CS1 inaktiveerub ja sagedus langeb 0.
P3.2.3 Klahvistiku stoppnupp vaartus on
Jah.)

P3.2.11 TAASKAIVITUSE VIIVITUS (ID 15555)

Parameeter naitab ajaviivitust (parast ajami seiskumist), mille véltel ei saa ajamit
taaskaivitada. Parameetrit kasutatakse kompressorirakendustes.

0 = taaskaivituse viivitust ei kasutata

10.3 REFERENTSID

10.3.1 SAGEDUSETALON

Sageduse referentsiallikat saab programmeerida koikidel juhtimiskohtadel, valja arvatud
personaalarvuti tooriist. Personaalarvuti kasutamisel voetakse sageduse referents alati
personaalarvuti tooriistast.

KAUGJUHTIMISKOHT (1/0 A)

I/0 A sageduse referentsiallika seadistamiseks kasutage parameetrit P3.3.1.5.
KAUGJUHTIMISKOHT (1/0 B)

I/0 B sageduse referentsiallika seadistamiseks kasutage parameetrit P3.3.1.6.
KOHALIK JUHTIMISKOHT (KLAHVISTIK)

Parameetri P3.3.1.7 puhul vaikevaartuse Klahvistik kasutamisel kehtib referents, mille
seadistate parameetrile P3.3.1.8 Klahvistiku referents.

KAUGJUHTIMISKOHT (FIELDBUS)

Parameetri P3.3.1.10 puhul vaikevaartuse Fieldbus kehtima jatmisel voetakse sageduse
referents fieldbusist.

10.3.2 EELHAALESTATUD SAGEDUSED

P3.3.3.1 EELHAALESTATUD SAGEDUSE REZIIM (ID 182]

Selle parameetriga saate seadistada loogika, mida uUks eelhaalestatud sagedustest on
kasutama valitud. Valida saab 2 erineva loogika vahel.
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Valiku num-
ber

Valiku nimi Kirjeldus

Sisendite segu on binaarkodeeritud. Aktiivsete digitaalsisen-
dite erinevad komplektid maaratlevad eelhdalestatud sage-

0 Kahendkoodis duse. Vt taiendavaid andmeid osast Tabel 112 Eelhdélestatud
sageduste valik, kui P3.3.3.1 = Kahendkoodis.
1 Arv (kasutatavad sisendid) Aktiivsete sisendite arv maarab, millist eelhaalestatud sage-

dust kasutatakse: 1, 2 voi 3.

P3.3.3.2 EELHAALESTATUD SAGEDUS 0 (ID 180]

P3.3.3.3 EELHAALESTATUD SAGEDUS 1 (ID 105]

P3.3.3.4 EELHAALESTATUD SAGEDUS 2 (ID 106)

P3.3.3.5 EELHAALESTATUD SAGEDUS 3 [ID 126)

P3.3.3.6 EELHAALESTATUD SAGEDUS 4 (ID 127)

P3.3.3.7 EELHAALESTATUD SAGEDUS 5 (ID 128)

P3.3.3.8 EELHAALESTATUD SAGEDUS 6 (ID 129]

P3.3.3.9 EELHAALESTATUD SAGEDUS 7 (ID 130}

PARAMEETRILE P3.3.3.1 VALITUD VAARTUS 0

Eelhdalestatud sageduse 0 seadistamiseks referentsiks seadistage parameetri P3.3.1.5 (I/0
juhtimise referentsi A valik] vaartuseks 0 Eelhdalestatud sagedus 0.

Eelhaalestatud sageduse valimiseks vahemikus 1 kuni 7 maarake digitaalsisendid
parameetritele P3.3.3.10 (Eelhaalestatud sageduse valik 0], P3.3.3.11 (Eelhaalestatud
sageduse valik 1), ja/voi P3.3.3.12 (Eelh&&lestatud sageduse valik 2). Aktiivsete
digitaalsisendite erinevad komplektid maaratlevad eelhaalestatud sageduse. Taiendavad
andmed leiate allolevast tabelist. Eelhaalestatud sageduste vaartused pisivad automaatselt
miinimum- ja maksimumsageduse (P3.3.1.1 ja P3.3.1.2) vahel.

Vajalik samm Aktiveeritud sagedus

Valige vaartus 0 parameetrile P3.3.1.5. Eelhaalestatud sagedus 0
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Tabel 112: Eelhdéalestatud sageduste valik, kui P3.3.3.1 = Kahendkoodis

Aktiveeritud digitaalne sisendsignaal Aktiveeritud sageduse

referents
Eelhadlestatud sageduse |Eelhailestatud sageduse |Eelhailestatud sageduse
valik2 (P3.3.3.12) valik1 (P3.3.3.11) valik0 (P3.3.3.10)

Eelhaalestatud sagedus 0
Ainult kui Eelhdalestatud
sagedus 0 on seadistatud
sageduse referentsialli-
kaks parameetriga
P3.3.3.1.5, P3.3.1.6,
P3.3.1.7 voi P3.3.1.10.

Eelhdalestatud sagedus 1

Eelhaalestatud sagedus 2

* * Eelhaalestatud sagedus 3
* Eelhdalestatud sagedus 4
* * Eelhdalestatud sagedus 5
* * Eelhaalestatud sagedus 6
* * *

Eelhdalestatud sagedus 7

* = sisend on aktiveeritud.

PARAMEETRILE P3.3.3.1 VALITUD VAARTUS 1

Eelhaalestatud sagedusi 1 kuni 3 saate kasutada erinevate aktiivsete digitaalsisendite
komplektidega. Aktiivsete sisendite arv maarab, millist kasutatakse.
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Tabel 113: Eelhdéalestatud sageduste valik, kui P3.3.3.1 = Sisendite arv

Aktiveeritud digitaalne sisendsignaal Aktiveeritud sageduse

referents
Eelhadlestatud sageduse |Eelhailestatud sageduse |Eelhailestatud sageduse
valik2 (P3.3.3.12) valik1 (P3.3.3.11) valik0 (P3.3.3.10)

Eelhaalestatud sagedus 0
Ainult kui Eelhdalestatud
sagedus 0 on seadistatud
sageduse referentsialli-
kaks parameetriga
P3.3.3.1.5, P3.3.1.6,
P3.3.1.7 voi P3.3.1.10.

* Eelhdalestatud sagedus 1

Eelhaalestatud sagedus 1

Eelhaalestatud sagedus 1

* * Eelhdalestatud sagedus 2
* * Eelhaalestatud sagedus 2
* * Eelhaalestatud sagedus 2
* * *

Eelhdalestatud sagedus 3

* = sisend on aktiveeritud.

P3.3.3.10 EELHAALESTATUD SAGEDUSE VALIK 0 (ID 419)
P3.3.3.11 EELHAALESTATUD SAGEDUSE VALIK 1 (ID 420)

P3.3.3.12 EELHAALESTATUD SAGEDUSE VALIK 2 (ID 421]

Eelhaalestatud sageduste 1 kuni 7 rakendamiseks tihendage nende funktsioonidega
digitaalsisend, jargides suuniseid peatiikis 10.5.7 Digitaal- ja analoogsisendite
programmeerimine. Taiendavaid andmeid vt tabelist Tabel 112 Eelhdélestatud sageduste valik,
kui P3.3.3.1 = Kahendkoodis ning tabelitest Tabel 33 Eelhdélestatud sageduse parameetrid ja
Tabel 41 Digitaalsisendi seaded.

10.3.3 MOOTORI POTENTSIOMEETRI PARAMEETRID

Mootori potentsiomeetri sageduse referents on saadaval koikides juhtimiskohtades. Mootori
potentsiomeetri referentsi saate muuta ainult siis, kui ajam on kaitamisolekus.

MARKUS!
Kui seadistate valjundsageduse aeglasemaks mootori potentsiomeetri rambi ajast,
maaravad sellele piirangud tavaparased kiirendus- ja aeglustusajad.
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P3.3.4.1 MOOTORI POTENTSIOMEETER ULES (ID 418)

Mootori potentsiomeetriga saate védljundsagedust suurendada ja véhendada. Kui ihendate
digitaalsisendi parameetriga Mootori potentsiomeeter ULES ja aktiveerite digitaalse
sisendsignaali, valjundsagedus touseb.

P3.3.4.2 MOOTORI POTENTSIOMEETER ALLA (ID 417)

Mootori potentsiomeetriga saate valjundsagedust suurendada ja vahendada. Kui ihendate
digitaalsisendi parameetriga Mootori potentsiomeeter ALLA ja aktiveerite digitaalse
sisendsignaali, valjundsagedus langeb.

Kui parameeter Mootori potentsiomeeter ULES vai ALLA on aktiivne, mdjutavad
valjundsageduse tousmist voi langemist 3 erinevat parameetrit. Nendeks parameetriteks on
Mootori potentsiomeetri rambi aeg (P3.3.4.3), Kiirendusaeg (P3.4.1.2) ja Aeglustusaeg
(P3.4.1.3).

Sageduse
refrilrents

Max
sagedus

Mootori

potentsiomeetri
Min rambi aeg

sagedus

[

Aeg [s]

Mootori _|
potentsiomeeter
ULES

Mootori [
potentsiomeeter !
ALLA

Fig. 47: Mootori potentsiomeetri parameetrid

P3.3.4.4 MOOTORI POTENTSIOMEETRI LAHTESTAMINE (ID 367)

See parameeter maaratleb mootori potentsiomeetri sageduse referentsi lahtestamise
loogika.

Lahtestusfunktsioonil on 3 valikuvdimalust: ei lahtestata, lahtestatakse ajami seiskumisel voi
lahtestatakse ajami voimsuse langemisel.
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Valiku num-
ber

Valiku nimi Kirjeldus

Viimast mootori potentsiomeetri sageduse referentsi hoi-
0 Ei lahtestata takse lle peatamisoleku ja salvestatakse mallu voimsuse
langemise korral.

Ajami lilkkumisel peatamisolekusse voi ajami voimsuse lan-
1 Peatamisolek gemise korral seadistatakse mootori potentsiomeetri sage-
duse referents vaartusele 0.

Voimsuse langemise korral seadistatakse mootori potentsio-

2 Voimsuse langemine .
meetri sageduse referents vaartusele 0.

10.3.4 LOPUTUSE PARAMEETRID

Loputusfunktsiooni kasutage tavaparase juhtimise hetkeliseks tilevotmiseks. Selle
funktsiooni abil saate nt loputada torustikku voi kaitada kasitsi pumpa eelhaalestatud pusival
kiirusel.

Loputusfunktsioon kaivitab ajami valitud referentsil ilma kaivitamise kaskluseta ja soltumata
juhtimiskohast.

P3.3.6.1 LOPUTUSE REFERENTSI AKTIVEERIMINE (ID 530)

Parameeter maarab digitaalse sisendsignaali, mida kasutate loputusfunktsiooni sageduse
referentsi valimiseks ja ajami kaivitamiseks.

Loputuse sageduse referents on kahesuunaline ja imberpooramise kasklus ei avalda moju
loputuse referentsi suunale.

MARKUS!
Digitaalse sisendi aktiveerimisel ajam kaivitub.

P3.3.6.2 LOPUTUSE REFERENTS (ID 1239)

See parameeter maarab loputusfunktsiooni sageduse referentsi. Referents on
kahesuunaline ja Umberpooramise kasklus ei avalda moju loputuse referentsi suunale.
Referents edasisuunale maaratletakse positiivse vaartusena ja tagasisuunale negatiivse
vaartusena.

10.4 RAMPIDE JA PIDURITE SEADISTAMINE
P3.4.1.1 RAMBI 1 KUJU (ID 500)]

P3.4.2.1 RAMBI 2 KUJU (ID 501)

Parameetritega Rambi 1 kuju ja Rambi 2 kuju saate muuta kiirenduse ja aeglustuse rampide
alguse ja lopu sujuvamaks. Kui seadistate vaartuseks 0,0%, on rambi kuju lineaarne.
Kiirendus ja aeglustus reageerivad referentsi signaali muutustele koheselt.
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Kui seadistate vaartuse vahemikku 1,0% kuni 100,0%, on kiirenduse ja aeglustuse ramp S-
kujuline. Kasutage seda funktsiooni osade mehaanilise kulumise ja vooluteravike
vahendamiseks referentsi muutumisel. Kiirendusaega saate muuta parameetritega P3.4.1.2
(Kiirendusaeg 1) ja P3.4.1.3 (Aeglustusaeg 1).

A
[Hz]

ID103, ID104 —

[t]

Fig. 48: Kiirenduse/aeglustuse kéver (S-kujuline]

P3.4.2.5 RAMP 2 LAVE SAGEDUS (ID 533)

See parameeter maarab valjundsageduse piirangu, millest tlalpool kasutatakse teise rambi
aegu ja kujusid.

Kasutage funktsiooni nt puurkaevupumpade rakendustes, kus pumba kaivitumisel voi
seiskumisel (totamisel allpool miinimumsagedust) vajatakse kiiremaid rambi aegu.

Teise rambi ajad aktiveeritakse, kui ajami valjundsagedus touseb lle selle parameetriga
maaratud piirangu. Funktsiooni blokeerimiseks seadistage parameetri vaartuseks 0.
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P3.4.2.2 P3.4.2.3

P3.452 |- _ T N ____
P3.4.1.3

o
t [s]

Fig. 49: Rambi 2 aktiveerimine, kui véljundsagedus téuseb (le l&ve taseme. (P.3.4.5.2 = rambi lave
sagedus, P3.4.1.2 = kiirendusaeg 1, P3.4.2.2 = kiirendusaeg 2, P3.4.1.3 = aeglustusaeg 1, P3.4.2.3
= aeglustusaeg 2)

P3.4.5.1 VOOGPIDURDUS (ID 520)

Alternatiivina alalisvoolupidurdusele saate kasutada voogpidurdust. Voogpidurdus
suurendab pidurdusvoimsust oludes, kus taiendavad piduri takistid pole vajalikud.

Pidurdamise vajaduse korral vahendab sisteem sagedust ja suurendab mootori voogu. See
suurendab mootori pidurdusvoimsust. Pidurdamise ajal juhitakse mootori kiirust.

Voogpidurduse saab lubada ja blokeerida.

C ETTEVAATUST!
Kasutage pidurdamist ainult hooti. Voogpidurdus muundab energia soojuseks ja
voib mootorit kahjustada.

10.5 1/0 KONFIGURATSIOON

10.5.1 DIGITAAL- JA ANALOOGSISENDITE PROGRAMMEERIMINE

Vahelduvvooluajami sisendite programmeerimine on paindlik. Standardse ja lisavarustusse
kuuluva sisendi/valjundi erinevate funktsioonide saadaolevaid sisendeid saab vabalt
kasutada.

Sisendi/valjundi saadaolevat voimsust saab laiendada valikupaneelidega. Valikupaneelid
saab paigaldada piludesse C, D ja E. Taiendavaid andmeid valikupaneelide paigaldamise
kohta leiate paigaldusjuhendist.
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Fig. 50: Valikupaneeli pilud ja programmeeritavad sisendid

A. Standardse paneeli pilu A ja selle D. Valikupaneeli pilu D
terminalid E. Valikupaneeli pilu E

B. Standardse paneeli pilu B ja selle F. Programmeeritavad digitaalsisendid (DI)
terminalid G. Programmeeritavad analoogsisendid (Al)

C. Valikupaneeli pilu C

10.5.1.1 Digitaalsisendite programmeerimine

Digitaalsisendite rakendatavad funktsioonid leiate parameetritena parameetrite rihmas
M3.5.1. Funktsioonile digitaalsisendi maaramiseks seadistage vaartus digele parameetrile.
Rakendatavate funktsioonide loend on toodud tabelis Tabel 471 Digitaalsisendi seaded.

Néide
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STOP | & | READY\ \ | 110

|J=*_—| Digital Inputs

ID:405 P3.5\1.11

Ext Fault 'Close |

DigINSIotA’3
= Ext Fault Open
g1 DigINSIot0.2

Fault Reset Close
° DigINSIotA.6

Fig. 51: Digitaalsisendite menliii graafilisel kuval

A. Graafiline kuva
B. Parameetri nimi, st funktsioon

C. Parameetrivaartus, st seadistatud
digitaalsisend

®

READY \ RUN STOP ALARM FAULT

A A /
,;,j;/. b II / I/ /_'X l’
n 1 LJd _J
4 1 nh1
h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Fig. 52: Digitaalsisendite mendii tekstikuval

A. Tekstikuva
B. Parameetri nimi, st funktsioon

C. Parameetrivaartus, st seadistatud
digitaalsisend

Standardse 1/0 paneeli koostu puhul on saadaval 6 digitaalsisendit: pilu A terminalid 8, 9, 10,
14,15 ja 16.
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Sisendi tiilip

(graafiline kuva)

DigSIS dl A 1 Eit%i;?jzlrsc;ieenltjo#;;;eze;ra?nal 8) paneelil pilus A
DigSIS dl A 2 [Dsitii:]adilrs(iiieenltjo#éa[:ae:[}?nal 9) paneelil pilus A
DigSIS dl A 3 Eit%i;?jzlrsc;ieenltjo#s;;eze;ra?nal 10) paneelil pilus A
DigSIs dl A 4 [Dsitii:]adilrs(iiieenltjo#:a[:ae:[}?nal 14) paneelil pilus A
DigSIS dl A 5 Eit%i;?jzlrsc;ieenltjo#s;;eze;ra?nal 15) paneelil pilus A
DigSIS dl A 6 [Dsitii:]adilrs(iiieenltjo#sa[:ae:[}?nal 16) paneelil pilus A

Funktsioon Valine rike suletud, mis asub menuiis M3.5.1, on parameeter P3.5.1.11. See saab
vaikevaartuse DigSIS piluA.3 graafilisel kuval ja dl A.3 tekstikuval. Selle valiku teostamisel
juhib digitaalne signaal digitaalsisendisse DI3 (terminal 10) funktsiooni Véline rike suletud.

Register Parameeter Vaikimisi Kirjeldus

P3.5.1.11 Valine rike suletud DigSIS piluA.3 405 AVATUD = OK
SULETUD = valine rike

Sisendi vahetamiseks DI3-st nt DI6-le (terminal 16) standardsel sisendil/véljundil, jargige
neid suuniseid.

PROGRAMMEERIMINE GRAAFILISEL KUVAL

1 Valige parameeter. Redigeerimisreziimi

liikumiseks vajutage paremnoole nuppu. STOP|G| READY| | Vo
m Digital inputs
ID:405 P3.5.1.11

o7 Ext Fault Close
DigINSlotA3 |

Ext Fault Open
o DigINSlot0.2

S Fault Reset Close
gt DigINSlotA6
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PARAMEETRITE KIRJELDUSED

2 Redigeerimisreziimis on pilu vaartus DigSIS piluA
allajoonitud ja vilgub. Kui teie sisendil/valjundil on
saadaval rohkem digitaalsisendeid, nt
valikupaneelide tottu piludes C, D vai E, valige
nende hulgast.

3  Terminali 3 aktiveerimiseks vajutage uuesti
paremnoole nuppu.

4 Terminali vahetamiseks 6-le vajutage 3 korda
ulesnoole nuppu. Muudatuse kinnitamiseks
vajutage nuppu OK.

5  Kuidigitaalne sisend DI6 oli juba kasutusel mone
muu funktsiooni jaoks, kuvatakse ekraanil teade.
Muutke Uhte neist valikutest.

STOP|C| READY| | 110
Ext Fault Close

= ID: 405 P3.5.1.11
A ~ I s

v —DigIN SlotA.3 —

- | ~

Min:

Max:
stor|(T| RerpY| | wo
Ext Fault Close

© ID:405 P3.5.1.11
A N

v DigIN SlotA.3 -

VAN

Min:

Max:

STOP|C| READY| | e
Ext Fault Close

= ID:405 P3.5.1.11
A N

v DigIN SlotA.6 -—

/1 N

Min:

Max:

STOP|C| READY| | e

ID:

At least one digital input has
been selected to seeral
operations.

To prevent possible tnwanted
operations, please check all
digital input selection peameters
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PROGRAMMEERIMINE TEKSTIKUVAL

1 Valige parameeter. Redigeerimisreziimi p——
A A
/
I

ALARM FAULT

litkkumiseks vajutage nuppu OK.

. _
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
2 Redigeerimisreziimis vilgub taht D. Kui teie READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
sisendil/valjundil on saadaval rohkem A A
digitaalsisendeid, nt valikupaneelide tottu piludes - - -
~. . 0,7) L 11 YN |
C, D voi E, valige nende hulgast. r _\ﬂ/d /| E/s I
O (1
S 4 .3
N
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
3 Terminali 3 aktiveerimiseks vajutage uuesti READY RUN  STop  ALARM  FAULT
paremnoole nuppu. Taht D lopetab vilkumise. A A
I’:’j. i’l II l’ l‘ 2
n 1 LJ _J
L0
h 4 v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

ALARM FAULT

Terminali vahetamiseks 6-le vajutage 3 korda

4

ulesnoole nuppu. Muudatuse kinnitamiseks A A

vajutage nuppu OK. AE 1 11 EuT

\V/

l"ll'll.b. r11 ﬁ'/\ /

n 1 LJL

B 1 Y |

v v

FWD  REV 1/0  KEYPAD  BUS
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5 Kui digitaalpe si_s.end D16 o!i juba kasutu;el mone READY RUN  STop  ALARM  FAULT
muu funktsiooni jaoks, keritakse ekraanil teadet. A A
Muutke Uhte neist valikutest. _ o
T 1 'F”" T
rny o Loriagnr o
v h 4
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS

Nende sammude jarel juhib digitaalne signaal digitaalsisendisse DIé funktsiooni Valine rike
suletud.

Funktsiooni vaartus saab olla DigSIS pilu0.1 (graafilisel kuval) vai dI 0.1 (tekstikuval). Nende
tingimuste korral ei maaranud te funktsioonile terminali voi sisend seadistati alati olema
AVATUD. See on enamiku riihma M3.5.1 parameetrite vaikevaartuseks.

Teisalt on monede sisendite vaikevaartuseks alati SULETUD. Nende vaartusena kuvatakse
DigSIS pilu0.2 graafilisel kuval ja dl 0.2 tekstikuval.

MARKUS!
Digitaalsisenditele saate maarata ka ajakanaleid. Taiendavad andmed on toodud
tabelis 12.7 Erinevate rakenduste parameetrite vaikevaartused.

10.5.1.2 Analoogsisendite programmeerimine

Saadaolevate analoogsisendite hulgast saate valida analoogsageduse referentsi signaali

sihtsisendi.
ST6P|C| READY | //o

El Analog Input 1

ID:377 pP3.5.2.7.1
ATl Signal Sel l
= AnINSIotA.1

000

AIl Filter Time
0.10s

ATl Signal Range
A

0-10V/0-20m

A. Graafiline kuva C. Parameetrivaartus, st seadistatud
B. Parameetri nimi analoogsisend

000

Fig. 53: Analoogsisendite menlii graafilisel kuval
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®

READY  RUN STOP ALARM FAULT

| S I R Y
N Y Y

h 4 . 4

FWD  REV 1/0 \KEYPAD  BUS

Fig. 54: Analoogsisendite menliii tekstikuval

A. Tekstikuva C. Parameetrivaartus, st seadistatud
B. Parameetri nimi analoogsisend

Standardse I/0 paneeli koostu puhul on saadaval 2 analoogsisendit: pilu A terminalid 2/3 ja
4/5.

Sisendi tiilip

(graafiline kuva)

Analoogsisend #1 (terminalid 2/3) paneelil

AnSIS Al A ! pilus A (standardne 1/0 paneel).

Analoogsisend #2 (terminalid 4/5) paneelil

AnSIS Al A 2 pilus A (standardne 1/0 paneel).

Parameeter P3.5.2.1.1 Al1 signaali valik asub mentiitis M3.5.2.1. Parameeter saab
vaikevaartuse AnSIS piluA.1 graafilisel kuval vai Al A.1 tekstikuval. Analoogsageduse
referentsi Al1 signaali sihtsisendi on sel juhul analoogsisend terminalides 2/3. Seadistage
DIP-Llulititega signaaliks pinge voi vool. Taiendavaid andmeid leiate paigaldusjuhendist.

Register Parameeter Vaikimisi Kirjeldus

P3.5.2.1.1 Al1 signaali valik AnSIS piluA | 377 |

Sisendi vahetamiseks Al1-st nt analoogsisendiks valikupaneelil pilus C, jargige neid
suuniseid.
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ANALOOGSISENDITE PROGRAMMEERIMINE GRAAFILISEL

KUVAL

1 Parameetri valimiseks vajutage paremnoole nuppu.

STOP | C] READY| | 110

mAnalogue Input 1

ID:377 P3.5.2.1.1

o AIl Signal Sel |
&i AnIN SlotA.l

AIl Filter Time
£ 0.10s

AIl Signal Range

2 Redigeerimisreziimis on vaartus AnSIS piluA

allajoonitud ja vilgub.

3 Vaartuse vahetamiseks AnSIS piluC-ks vajutage

ulesnoole nuppu. Muudatuse kinnitamiseks

vajutage nuppu OK.

(e}
gt 0-10V/0-20mA
STOP|C| READY| | 110
) AIl Signal Sel
ID:377 P3.5.2.1.1
/\ ‘—)\\\_// \\_,/’(5_
v SAnIN SlotA.I1
o
Min:
Max:
STOP|C| READY| | 110
8F AIl Signal Sel
ID:377 P3.5.2.1.1
v SAnIN SlotC.IC
O
Min:
Max:

ANALOOGSISENDITE PROGRAMMEERIMINE TEKSTIKUVAL

1 Parameetri valimiseks vajutage nuppu OK.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A

PISE 11 AL
I A T Y |
U

v h 4

FWD REV 1/0  KEYPAD  BUS
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2  Redigeerimisreziimis vilgub taht A.

3 Vaartuse vahetamiseks C-ks vajutage ulesnoole
nuppu. Muudatuse kinnitamiseks vajutage nuppu

OK.
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READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A

P?j_uﬁ, LR
SHY A
A ’

) 4 v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A

O30 23 00 11
rra0688 1.0 711 1
)J.JT/ILLI o
S99 Lo

ol
h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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10.5.1.3 Signaali allikate kirjeldused

Allikas Funktsioon

Pilu0.# Digitaalsisendid:

Selle funktsiooni abil saate seadistada digitaalse signaali olema pusivalt
AVATUD voi SULETUD olekus. Tootja on seadistanud mdned signaalid
selliselt, et need on alati SULETUD olekus, nt parameeter P3.5.1.15 (K&i-
tamine lubatud). Signaal K&itamine lubatud on alati sees, kui te seda ise
ei muuda.

#=1: Alati AVATUD

# =2-10: Alati SULETUD

Analoogsisendid (kasutatakse testimisotstarbel):

# = 1: Analoogsisend = 0% signaali tugevusest

# = 2: Analoogsisend = 20% signaali tugevusest

# = 3: Analoogsisend = 30% signaali tugevusest jne

# = 10: Analoogsisend = 100% signaali tugevusest
PiluA.# Number (#) vastab digitaalsisendile pilus A.
PiluB.# Number (#) vastab digitaalsisendile pilus B.
PiluC.# Number (#) vastab digitaalsisendile pilus C.
PiluD.# Number (#) vastab digitaalsisendile pilus D.
PiluE.# Number (#) vastab digitaalsisendile pilus E.
Aja kanal.# 1 =aja kanall, 2 = aja kanal2, 3 = aja kanal3
FieldbusCW.# Number (#) tahistab kontrollsdna bitinumbrit.
FieldbusPD.# Number (#) tahistab protsessiandmete 1 bitinumbrit.
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10.5.2 PROGRAMMEERITAVATE SISENDITE VAIKEFUNKTSIOONID

Tabel 114: Programmeeritavate digitaal- ja analoogsisendite vaikefunktsioonid

Sisend Terminall(id) Referents Funktsioon Parameetri tihis
DI1 8 Al Juhtsignaal 1 A P3.5.1.1

DI2 9 A2 Juhtsignaal 2 A P3.5.1.2

DI3 10 A3 Viline rike suletud P3.5.1.11

DI4 14 Ad Eelhdalestatud sage- [P3.5.1.21

duse valik 0

DI5 15 A5 Eelhaalestatud sage- |P3.5.1.22

duse valik 1
DI6 16 Ab Vea lahtestamine P3.5.1.13
suletud
Al 2/3 A1 Al1 signaali valik P3.5.2.1.1
Al2 4/5 A2 Al2 signaali valik P3.5.2.2.1

10.5.3  DIGITAALSED SISENDID

Parameetrid on funktsioonid, mida saate ihendada digitaalsisendi terminaliga. Tekst DigSIS
pilu A.2 tahendab pilu A teist sisendit. Funktsioone saab Uhendada ka aja kanalitega. Aja
kanalid toimivad terminalidena.

Digitaalsisendite ja digitaalvaljundite olekuid saate jalgida mitmikmonitori vaates.
P3.5.1.15 KAITAMINE LUBATUD (ID 407)

Kui kontakt on AVATUD, on mootori kaivitamine blokeeritud.
Kui kontakt on SULETUD, on mootori kaivitamine blokeeritud.

Peatamiseks jargib ajam parameetri P3.2.5 Peatamisfunktsioon vaartust.

P3.5.1.16 TOO BLOKEERING 1 (ID 1041)

P3.5.1.17 TOO BLOKEERING 2 (ID 1042)

Kui blokeering on aktiivne, ei saa ajam kaivituda.

Selle funktsiooni abil saate takistada ajami kaivitumist, kui amortisaator on suletud. Kui
aktiveerite blokeeringu ajami tootamise ajal, ajam seiskub.

P3.5.1.53 PARAMEETRIKOMPLEKTI 1/2 VALIMINE (ID 496)

Parameeter maarab digitaalsisendi, mida kasutatakse parameetrikomplekti 1 voi
parameetrikomplekt 2 valimiseks. Funktsioon on lubatud, kui sellele parameetrile on valitud
moni muu pilu peale DigSIS pilu0. Parameetrikomplekti saab valida ja komplekt muutub
ainult siis, kui ajam on peatatud.
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* Kontakt avatud = parameetrikomplekt 1 on seadistatud aktiivseks komplektiks
» Kontakt suletud = parameetrikomplekt 2 on seadistatud aktiivseks komplektiks

MARKUS!

Parameetri vaartused salvestatakse komplekti 1 ja komplekti 2 parameetritega
B6.5.4 Salvesta komplekti 1 ja B6.5.4 Salvesta komplekti 2. Neid parameetreid
saate kasutada klahvistikuga voi personaalarvuti tooriistaga Vacon Live.

10.5.4  ANALOOGSISENDID

P3.5.2.1.2 Al1 SIGNAALI FILTREERIMISAEG (ID 378)

See parameeter filtreerib valja analoogsisendi signaali haired. Selle parameetri
aktiveerimiseks maarake sellele vaartus, mis on suurem kui 0.

MARKUS!
Pikk filtreerimisaeg muudab reguleerimisreaktsiooni aeglaseks.

Analoogsisendi
signaal

(% ]A

Filtreerimata signaal

100% {----}

Filtreeritud signaal
63% f---fmmmm

t [s]

ID378
<«

Fig. 55: Al1 signaali filtreerimine

P3.5.2.1.3 Al1 SIGNAALIVAHEMIK (ID 379)

Analoogsisendi signaali tiilibi seadistamiseks (vool voi pinge) kasutage DIP-liliteid
juhtpaneelil. Taiendavaid andmeid leiate paigaldusjuhendist.

Analoogsisendi signaali saab kasutada ka sageduse referentsina. Vaartuse 0 voi 1 valimine
muudab analoogsisendi signaali skaleerimist.
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Valiku num-
ber

Valiku nimi Kirjeldus

Analoogsisendi signaali vahemik on 0...10 V voi 0...20 mA
0 0..10V/0..20 mA (selle maaravad juhtpaneelil DIP-liliti seaded). Sisendsig-
naal on 0...100%.

Sageduse
referents
[Hz]

A

Max sageduse
referents

Min sageduse Analoogsisendi

signaal
referents oq 50% 100% > [on]

0 mA 10 mA 20 mA

Fig. 56: Analoogsisendi signaalivahemik, valik 0

Valiku num-

Valiku nimi Kirjeldus
ber

Analoogsisendi signaali vahemik on 2...10 V v6i 4...20 mA
1 2..10V/4..20 mA (selle m&&ravad juhtpaneelil DIP-Liliti seaded). Sisendsig-
naal on 20...100%.

Sageduse
referents
[Hz]

A

Max sageduse
referents

Min sageduse > Analoogsisendi

referents 0o 20% 50% 100% ~ signaal [%]
0mA 4 mA 10 mA 20 mA

Fig. 57: Analoogsisendi signaalivahemik, valik 1

P3.5.2.1.4 Al1 KOHANDATUD MIN (1D 380)
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P3.5.2.1.5 Al1 KOHANDATUD MAX (ID 381)

Parameetrid P3.5.2.1.4 ja P3.5.2.1.5 vdimaldavad reguleerida analoogsisendi signaali
vahemikku vabalt ulatuses =160 kuni 160%.

Naiteks saate kasutada analoogsisendi signaali sageduse referentsina ja seadistada need 2
parameetrit vahemikus 40 kuni 80%. Nende tingimuste korral muutub sageduse referents
minimaalse sageduse referentsi ja maksimaalse sageduse referentsi vahel ning
analoogsisendi signaal muutub vahemikus 8 kuni 16 mA.

Sageduse
referents
[Hz]

A

Max sageduse
referents

Min sageduse Analoogsisendi

referents 0% 40% 80% 100%> signaal [%]
0 mA 8 mA Al 16 Al 20 mA
kohandatud kohandatud
min max mA

Fig. 58: Al1 signaal kohandatud min/max

P3.5.2.1.6 Al1 SIGNAALI POORAMINE (ID 387)
Analoogsisendi signaali pooramise korral muutub signaali kdver vastupidiseks.

Analoogsisendi signaali saab kasutada sageduse referentsina. Vaartuse 0 voi 1 valimine
muudab analoogsisendi signaali skaleerimist.

Valiku num-
ber

Valiku nimi Kirjeldus

Podramist ei ole. Vaartus 0% analoogsisendi signaalist vas-
tab minimaalse sageduse referentsile. Vaartus 100% ana-
loogsisendi signaalist vastab maksimaalse sageduse refe-
rentsile.

0 Tavaline
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Sageduse
referents
[Hz]

A

Max sageduse
referents

Min sageduse

referents 0% 50% 100%
0 mA 10 mA 20 mA

Analoogsisendi
signaal
[%]

Fig. 59: Al1 signaali pooramine, valik 0

Valiku num-
ber

Valiku nimi Kirjeldus

Signaali podramine. Vaartus 0% analoogsisendi signaalist

vastab maksimaalse sageduse referentsile. Vaartus 100%

1 Pobratud analoogsisendi signaalist vastab minimaalse sageduse refe-
rentsile.
Sageduse
referents
[Hz]
Max sageduse
referents
Min sageduse Analoogsisendi
referents 0% 50% 100% = signaal [%]
0 mA 10 mA 20 mA

Fig. 60: Al1 signaali poéramine, valik 1
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10.5.5

DIGITAALSED VALJUNDID

P3.5.3.2.1 POHILISE RO1 FUNKTSIOON (ID 11001}

Tabel 115: Véljundsignaalid labi RO1

Valiku
number

Valiku nimi

Kirjeldus

0 Pole kasutusel Valjundit ei kasutata.

1 Valmis Vahelduvvooluajam on todks valmis.

2 Kaitamine Vahelduvvooluajam tostab (mootor t66tab).

3 Uldine viga Toimus vea vallandumine.

4 Uldine viga poératud Vea vallandumist ei toimunud.

5 Uldine alarm Anti alarm.

6 Umber pédratud Anti imberpddoramise kasklus.

7 Kiirusel Véljupdsagedus muutub samaks seadistatud sageduse refe-
rentsiga.

8 Termistori rike Toimus termistori viga.

9 Mootori regulaator aktiveeritud |Uks piiranggregu.laatoreid (nt voolupiirang vdi momendipii-
rang) on aktiveeritud.

10 Kaivitamissignaal aktiivne Ajami kaivitamise kasklus on aktiivne.

1 Klahvistiku juhtimine aktiivne Valitu.d on klahvistiku juhtimine (aktiivne juhtimiskoht on
klahvistik]).

12 I/0 juhtimine B aktiivne Valitud on 1/0 juhtimiskoht B (aktiivne juhtimiskoht on I/0 B).

13 Jarelevalve piirang 1 Jarelevalve piirang aktiveerub, kui signaali vaartus langeb
alla voi touseb Ule seadistatud jarelevalve piirangu (P3.8.3 voi

14 Jarelevalve piirang 2 P3.8.7).

15 Tulekahjureziim aktiivne Tulekahjureziimi funktsioon on aktiivne.

16 Loputus aktiivne Roometalitluse funktsioon on aktiivne.

17 Eelhéélestatud sagedus Digitaalsisendi signaalidega valiti eelhaalestatud sagedus.

aktiivne

18 Kiirpeatamine aktiivne Kiirpeatamise funktsioon on aktiveeritud.

19 PID unereziimil PID kontroller on unereziimil.

20 PID pehme taide aktiveeritud PID kontrolleri pehme tdite funktsioon on aktiveeritud.

21 PID tagasiside jarelevalve PID kontrolleri tagasiside vaartus ei asu jarelevalve piirides.
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Tabel 115: Véljundsignaalid labi RO1

Valiku

Valiku nimi Kirjeldus
number
29 ExtPID tagasiside jarelevalve Valise PID kontrolleri tagasiside vaartus ei asu jarelevalve
piirides.
23 Sisendrohu alarm Pumba sisendrohk on allpool parameetriga P3.13.9.7 seadis-
tatud vaartust.
2% Kilmakaitse alarm Pumba moddetud temperatuur on allpool parameetriga
P3.13.10.5 seadistatud taset.
25 Aja kanal 1 Aja kanali 1 olek.
26 Aja kanal 2 Aja kanali 2 olek.
27 Aja kanal 3 Aja kanali 3 olek.
28 Fieldbusi kontrollsona bitt 13 Digitaalse (relee) valjundi juhtimine Fieldbusi kontrollsénaga
bitt 13.
29 Fieldbusi kontrollsona bitt 14 Digitaalse (relee) valjundi juhtimine Fieldbusi kontrollsénaga
bitt 14.
30 Fieldbusi kontrollsona bitt 15 Digitaalse (relee) valjundi juhtimine Fieldbusi kontrollsénaga
bitt 15.
Fieldbusi protsessi andmed In1 | Digitaalse (relee) valjundi juhtimine Fieldbusi protsessi and-
31 . :
bitt 0 med In1-ga, bitt 0.
Fieldbusi protsessi andmed In1 | Digitaalse (relee) véljundi juhtimine Fieldbusi protsessi and-
32 . .
bitt 1 med In1-ga, bitt 1.
Fieldbusi protsessi andmed In1 | Digitaalse (relee) valjundi juhtimine Fieldbusi protsessi and-
33 . :
bitt 2 med In1-ga, bitt 2.
34 Hoolduse loenduri 1 alarm Hoolduse loendur ldheb alarmi piiranguni, mis seadistati
parameetriga P3.16.2.
35 Hoolduse loenduri 1 viga Hoolduse loendur laheb alarmi piiranguni, mis seadistati
parameetriga P3.16.3.
Plokk 1 valjas Programmeeritava ploki 1 valjund. Vt parameetrimenidid
36 ) .
M3.19 Ploki programmeerimine.
Plokk 2 valjas Programmeeritava ploki 2 valjund. Vt parameetrimendiiid
37 ) L
M3.19 Ploki programmeerimine.
Plokk 3 valjas Programmeeritava ploki 3 valjund. Vt parameetrimeniid
38 ) L
M3.19 Ploki programmeerimine.
Plokk 4 valjas Programmeeritava ploki 4 valjund. Vt parameetrimendiid
39 ) L
M3.19 Ploki programmeerimine.
Plokk 5 valjas Programmeeritava ploki 5 valjund. Vt parameetrimeniid
40 ) L
M3.19 Ploki programmeerimine.
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Tabel 115: Véljundsignaalid labi RO1

Valiku

Valiku nimi Kirjeldus
number
Plokk 6 valjas Programmeeritava ploki 6 valjund. Vt parameetrimendiiid
41 ) -
M3.19 Ploki programmeerimine.
Plokk 7 valjas Programmeeritava ploki 7 valjund. Vt parameetrimenidid
42 ) L
M3.19 Ploki programmeerimine.
Plokk 8 valjas Programmeeritava ploki 8 valjund. Vt parameetrimendiiid
43 ) .
M3.19 Ploki programmeerimine.
Plokk 9 valjas Programmeeritava ploki 9 valjund. Vt parameetrimenidid
4t ) o
M3.19 Ploki programmeerimine.
Plokk 10 valjas Programmeeritava ploki 10 valjund. Vt parameetrimentid
45 ) -
M3.19 Ploki programmeerimine.
46 DZoki pumba juhtimine Vélise dZoki pumba juhtsignaal.
47 Primingu pumba juhtimine Valise primingu pumba juhtsignaal.
48 Automaatne puhastus aktiivne |Pumba automaatse puhastuse funktsioon on aktiveeritud.
49 Multipump K1 kontroll Multipumba funktsiooni kontaktori juhtimine.
50 Multipump K2 kontroll Multipumba funktsiooni kontaktori juhtimine.
51 Multipump K3 kontroll Multipumba funktsiooni kontaktori juhtimine.
52 Multipump K4 kontroll Multipumba funktsiooni kontaktori juhtimine.
53 Multipump K5 kontroll Multipumba funktsiooni kontaktori juhtimine.
54 Multipump Ké kontroll Multipumba funktsiooni kontaktori juhtimine.
55 Multipump K7 kontroll Multipumba funktsiooni kontaktori juhtimine.
56 Multipump K8 kontroll Multipumba funktsiooni kontaktori juhtimine.
Naitab aktiivset parameetrikomplekti:
69 Valitud parameetrikomplekt ) B
AVATUD = parameetrikomplekt 1 aktiivne
SULETUD = parameetrikomplekt 2 aktiivne

10.5.6  ANALOOGVALJUNDID

P3.5.4.1.1. AO1 FUNKTSIOON (ID 10050]

Selle parameetriga maaratletakse analoogvaljundi signaali 1 sisu. Analoogvaljundi signaali
skaleerimine oleneb signaalist.
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Valiku num-

Valiku nimi Kirjeldus
ber
Test 0% (pole kasutusel) Analoogvaljund on seadistatud vaartusele 0% voi 20%, nii et
0 .
see vastab parameetrile P3.5.4.1.3.
1 TEST 100% Analoogvéljund on seadistatud 100% signaalist (10V / 20
mA).
2 Valjundsagedus Tegelik valjundsagedus alates 0 kuni maksimaalse sageduse
referentsini.
3 Sagedusetalon Tegelik sageduse referents alates 0 kuni maksimaalse sage-
duse referentsini.
4 Mootori kiirus Tegelik mootori kiirus alates 0 kuni mootori nominaalkiiru-
seni.
5 Valjundvool Ajami valjundvool alates 0 kuni mootori nominaalvooluni.
6 Mootori pdérdemoment Tegelik mootori poérdemoment alates 0 kuni mootori nomi-
naalpoordemomendini (100%).
7 Mootori voimsus Tegelik mootori vdimsus alates 0 kuni mootori nominaal-
vdimsuseni (100%).
8 Mootori pinge Tegelik mootori pinge alates 0 kuni mootori nominaalpin-
geni.
9 Alalisvooluiihenduse pinge Tegelik alalisvoolulili pinge 0...1000 V.
10 PID seadistuspunkt PID kontrolleri tegelik seadistuspunkti vaartus (0...100%).
" PID tagasiside PID kontrolleri tegelik tagasiside vaartus (0...100%].
12 PIDi valjund PID kontrolleri véljund (0...100%).
13 ExtPID valjund Vélise PID kontrolleri véljund (0...100%).
Fieldbusi protsessi andmed In 1 |Fieldbusi protsessi andmed In 1: 0...10 000 (see vastab O...
14
100,00%).
Fieldbusi protsessi andmed In 2 |Fieldbusi protsessi andmed In 2: 0...10 000 (see vastab O0...
15
100,00%).
Fieldbusi protsessi andmed In 3 |Fieldbusi protsessi andmed In 3: 0...10 000 (see vastab O...
16
100,00%).
Fieldbusi protsessi andmed In 4 |Fieldbusi protsessi andmed In 4: 0...10 000 (see vastab O0...
17
100,00%).
Fieldbusi protsessi andmed In 5 |Fieldbusi protsessi andmed In 5: 0...10 000 (see vastab O...
18
100,00%).
Fieldbusi protsessi andmed In 6 |Fieldbusi protsessi andmed In 6: 0...10 000 (see vastab O...
19
100,00%).
Fieldbusi protsessi andmed In 7 |Fieldbusi protsessi andmed In 7: 0...10 000 (see vastab O...
20 100,00%)
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Valiku num-

Valiku nimi Kirjeldus
ber
Fieldbusi protsessi andmed In 8 |Fieldbusi protsessi andmed In 8: 0...10 000 (see vastab O...

21
100,00%).

29 Plokk 1 valjas Programmeeritava ploki 1 valjund: 0...10 000 (see vastab O...
100,00%). Vt parameetrimeniitid M3.19 Ajami kohandaja.

93 Plokk 2 valjas Programmeeritava ploki 2 véljund: 0...10 000 (see vastab O...
100,00%). Vt parameetrimeniid M3.19 Ajami kohandaja.

2% Plokk 3 valjas Programmeeritava ploki 3 valjund: 0...10 000 (see vastab O...
100,00%). Vt parameetrimeniitid M3.19 Ajami kohandaja.

95 Plokk 4 valjas Programmeeritava ploki 4 valjund: 0...10 000 (see vastab O...
100,00%). Vt parameetrimentid M3.19 Ajami kohandaja.

2% Plokk 5 valjas Programmeeritava ploki 5 valjund: 0...10 000 (see vastab O...
100,00%). Vt parameetrimeniitid M3.19 Ajami kohandaja.

97 Plokk 6 valjas Programmeeritava ploki 6 valjund: 0...10 000 (see vastab O...
100,00%). Vt parameetrimentid M3.19 Ajami kohandaja.

28 Plokk 7 valjas Programmeeritava ploki 7 valjund: 0...10 000 (see vastab O...
100,00%). Vt parameetrimeniitid M3.19 Ajami kohandaja.

99 Plokk 8 valjas Programmeeritava ploki 8 valjund: 0...10 000 (see vastab 0...
100,00%). Vt parameetrimentid M3.19 Ajami kohandaja.

30 Plokk 9 valjas Programmeeritava ploki 9 valjund: 0...10 000 (see vastab O...
100,00%). Vt parameetrimeniitid M3.19 Ajami kohandaja.

31 Plokk 10 valjas Programmeeritava ploki 10 v&ljund: 0...10 000 (see vastab O...
100,00%). Vt parameetrimentid M3.19 Ajami kohandaja.

P3.5.4.1.4 AO1 MINIMAALNE SKAALA (ID 10053)

P3.5.4.1.5 A01 MAKSIMUM SKAALA (ID 10054)

Nende 2 parameetriga saate vabalt reguleerida analoogvaljundi signaali skaleerimist. Skaala
maaratletakse protsessi mootihikutes ja see oleneb parameetri P3.5.4.1.1 AO1 funktsioon
valikust.

Naiteks saate valida ajami valjundsageduse analoogvaljundi signaali sisule ja seadistada
parameetrid P3.5.4.1.4 ja P3.5.4.1.5 vahemikku 10 kuni 40 Hz. Ajami valjundsagedus muutub
vahemikus 10 kuni 40 Hz ja analoogvaljundi signaal muutub vahemikus 0 kuni 20 mA.
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Analoogvaljundi
signaal
[%]

100%
20 mA

50%
10 mA

0% . Valjundsagedus
0 mA [Hz]
0 Hz 10 Hz 40 Hz Max sageduse
AO min AO max referents
skaala skaala

Fig. 61: AO1 signaali skaleerimine

10.6 LUBAMATUD SAGEDUSED

Monede protsesside puhul voib olla vajalik valtida teatud sagedusi, kuna need tekitavad
mehaanilisest resonantsist tingitud probleeme. Sageduste keelamise funktsiooniga saab
nende sageduste kasutamise valistada. Kui sisendsageduse referents suureneb, ptisib
sisemise sageduse referents alampiiril, kuni sisendsageduse referents touseb tlempiirist
korgemale.

P3.7.1 LUBAMATU SAGEDUSE VAHEMIKU 1 ALAMPIIR (ID 509)

P3.7.2 LUBAMATU SAGEDUSE VAHEMIKU 1 ULEMPIIR (ID 510)

P3.7.3 LUBAMATU SAGEDUSE VAHEMIKU 2 ALAMPIIR (ID 511]

P3.7.4 LUBAMATU SAGEDUSE VAHEMIKU 2 ULEMPIIR (ID 512)

P3.7.5 LUBAMATU SAGEDUSE VAHEMIKU 3 ALAMPIIR (ID 513)
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P3.7.6 LUBAMATU SAGEDUSE VAHEMIKU 3 ULEMPIIR (ID 514)

Tegelik referents
A

Ulempiir [---ccoeee - L e

Y

Alampiir |- :

’ — >
Alampiir Ulempiir Noutud referents

Fig. 62: Lubamatud sagedused

P3.7.7 RAMBI AJA FAKTOR (ID 518)

Rambi aja faktor maarab kiirendus- ja aeglustusaja, kui valjundsagedus on keelatud
sageduste vahemikus. Rambi aja faktori vaartus korrutatakse parameetri P3.4.1.2
(Kiirendusaeg 1) voi P3.4.1.3 (Aeglustusaeg 1) véartusega. Naiteks lihendab vaartus 0,1
kiirendus-/aeglustusaega kiimme korda.

Véljundsagedus
[Hz]

Ulempiir

V\ Rambi aja

faktor = 2,5

Rambi aja
faktor = 0,3.7

Alampiir

Aeg [s]

Fig. 63: Parameeter Rambi aja faktor

10.7 KAITSE

P3.9.1.2 REAKTSIOON VALISELE VEALE (ID 701)

Selle parameetriga saate seadistada ajami reaktsiooni valisele veale. Vea ilmnemisel saab
ajam kuvada vastava teate ajami ekraanil. Teade teostatakse digitaalsisendis. Vaikimisi
digitaalsisend on DI3. Reaktsiooni andmed saate programmeerida ka relee valjundisse.
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10.7.1 MOOTORI KUUMUSKAITSED

Mootori kuumuskaitse takistab mootori liigset kuumenemist.

Vahelduvvooluajam voib edastada nominaalvoolust korgemat voolu. Korge vool vaib olla
koormuse jaoks vajalik ja seda tuleb kasutada. Nende tingimuste korral valitseb
termoulekoormuse oht. Madalatel sagedustel on oht suurem. Madalatel sagedustel vaheneb
jahutusefekt ja mootori voimsus. Kui mootoril on valine ventilaator, on koormuse
vahendamine madalatel sagedustel vaike.

Mootori kuumuskaitse pohineb arvutustel. Kaitsefunktsioon kasutab ajami valjundvoolu, et
teha kindlaks, milline on mootori koormus. Kui juhtpaneelile energiat ei anta, arvutused
lahtestatakse.

Mootori kuumuskaitse reguleerimiseks kasutage parameetreid P3.9.2.1 kuni P3.9.2.5.
Mootori termo-olekut saate jalgida juhtpaneeli ekraanil. Vt peatiikki 3 Kasutajaliidesed.

MARKUS!

Kui kasutate pikki mootorikaableid (max 100 m) vaikeste ajamitega (<1,5 kW], voib
ajami moodetav mootori vool olla tegelikust mootori voolust palju korgem. Selle
pohjuseks on kaablis leiduvad mahtuvusvoolud.

c ETTEVAATUST!
Veenduge, et ohuvool mootorisse ei oleks tokestatud. Kui ohuvool on tokestatud, ei
suuda funktsioon mootorit kaitsta ja mootor voib liigselt kuumeneda. See voib
mootorit kahjustada.

P3.9.2.3 NULLKIIRUSE JAHUTUSFAKTOR (ID 706)

Kui kiirus on 0, arvutab see funktsioon jahutusfaktori punkti suhtes, kus mootor tootab
nominaalkiirusel ilma valise jahutuseta.

Vaikevaartus on seadistatud tingimustele, milles valine ventilaator puudub. Kui kasutate
valist ventilaatorit, saate seadistada vaartuse korgemaks, kui ventilaatori puudumise korral,
nt 90%.

Kui muudate parameetrit P3.1.1.4 (Mootori nominaalvool), seadistatakse parameeter
P3.9.2.3 automaatselt vaikevaartusele.

Ehkki seda parameetrit on muudetud, ei oma see moju ajami maksimaalsele valjundvoolule.
Maksimaalset valjundvoolu saab muuta ainult parameetriga P3.1.3.1 Mootori voolu piirang.

Kuumuskaitse mahaloikesagedus on 70% parameetri P3.1.1.2 Mootori nominaalsagedus
vaartusest.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 292

PARAMEETRITE KIRJELDUSED

PjahutusA

140 e —

ID706 = 40%|

Ulekoormusala

0

Mahaldikesagedus fn f

Fig. é64: Mootori termovoolu It kéver

P3.9.2.4 MOOTORI TERMOAJA KONSTANT (ID 707)

Ajakonstant on ajaperiood, mille jooksul arvutatud soojenemiskover saavutab 63% oma
sihtvaartusest Ajakonstandi pikkus on seotud mootori mootmetega. Mida suurem on mootor,

seda pikem on ajakonstant.

Erinevate mootorite puhul on mootori termoaja konstant erinev. See erineb ka
mootoritootjate loikes. Parameetri vaikevaartus muutub soltuvalt mootori mdotmetest.

té-aeg on aeg sekundites, kui kaua saab mootor ohutult to6tada 6-kordse nominaalvoolu
juures. Mootori tootja voib vastavad andmed mootoriga kaasa panna. Kui te teate mootori té6
vaartust, saate selle abil seadistada ajakonstandi parameetri. Tavaliselt on mootori termoaja
konstant minutites 2*t6. Kui ajam on peatatud olekus, suurendatakse ajakonstant sisemiselt
3-kordseks seadistatud parameetri vaartuseks, kuna jahutus toimib konvektsiooni alusel.
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Fig. 65: Mootori termoaja konstant

P3.9.2.5 MOOTORI TERMOLAADITAVUS (ID 708)

Kui naiteks seadistada vaartuseks 130%, saavutab mootor nominaaltemperatuuri 130%-ga
mootori nominaalvoolust.
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Fig. 66: Mootori temperatuuri arvutamine

10.7.2  MOOTORI SEISKUMISKAITSE

Mootori seiskumiskaitse funktsioon kaitseb mootorit lihikeste Glekoormuste eest.

Ulekoormuse voib pohjustada nt seiskunud voll. Seiskumiskaitse reaktsiooniaja saab
seadistada lihemaks, kui on mootori kuumuskaitse reaktsiooniaeg.

Mootori seiskumisoleku maaratlevad parameetrid P3.9.3.2 Peatamisvool ja P3.9.3.4
Peatamissageduse piirang. Kui vool on piirangust korgem ja valjundsagedus on piirangust
madalam, on mootor seiskumisolekus.

Seiskumiskaitse on ulevoolukaitse iks variante.

MARKUS!

Kui kasutate pikki mootorikaableid (max 100 m) védikeste ajamitega (<1,5 kW], vaib
ajami moodetav mootori vool olla tegelikust mootori voolust palju korgem. Selle
pohjuseks on kaablis leiduvad mahtuvusvoolud.
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P3.9.3.2 PEATAMISVOOL (ID 710)

Selle parameetri vaartuse saab seadistada vahemikku 0,0 kuni 2*IL. Seiskumisoleku
tekkimiseks peab vool olema sellest piirist korgem. Kui muutub parameetri P3.1.3.1 Mootori
voolu piirang vaartus, arvutatakse see parameeter automaatselt 90%-le voolu piirangust.

MARKUS!
Peatamisvoolu vaartus peab olema allpool mootori voolu piirangut.

ﬂkI

Seiskumisala

ID710

v

ID712

Fig. 67: Peatamisomaduste seaded

P3.9.3.3 PEATAMISAJA PIIRANG (ID 711)

Selle parameetri vaartuse saab seadistada vahemikku 1,0 kuni 120,0 sekundit. See on
seiskumisoleku aktiivsena oleku maksimaalne aeg. Peatamisaega arvestab sisemine
loendur.

Kui peatamisaja loenduri vaartus uletab seda piirangut, pohjustab kaitse ajami vallandumise.

10.7.3  ALAKOORMUSE (KUIV PUMP) KAITSE

Mootori alakoormuskaitse tagab, et ajami tootamise ajal oleks mootoris alati koormus. Kui
mootor kaotab koormuse, voib see pohjustada protsessis probleeme. Naiteks voib rihm
puruneda voi pump muutuda kuivaks.

Mootori alakoormuskaitset saab reguleerida parameetritega P3.9.4.2 (Alakoormuskaitse:
valjatugevuse norgenemispiirkonna koormus) ja P3.9.4.3 (Alakoormuskaitse: nullsageduse
koormus). Alakoormuse kéver on kvadraatne kdver nullsageduse ja vélja norgenemispunkti
vahel. Kaitse ei ole aktiivne alla 5 Hz. Alakoormusaja loendur ei toota alla 5 Hz.

Alakoormuskaitse parameetrite vaartused seadistatakse protsendina mootori
nominaalpoordemomendist. Sisemise poordemomendi vaartuse skaleerimise suhtarvu
leidmiseks kasutage mootori nimesildil toodud andmeid, mootori nominaalvoolu ja ajami IH
nominaalvoolu. Kui kasutate muud voolu peale mootori nominaalvoolu, vaheneb arvutuste
tapsus.
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MARKUS!

Kui kasutate pikki mootorikaableid (max 100 m) véikeste ajamitega (<1,5 kW], voib
ajami moodetav mootori vool olla tegelikust mootori voolust palju korgem. Selle
pohjuseks on kaablis leiduvad mahtuvusvoolud.

P3.9.4.2 ALAKOORMUSKAITSE: VALJATUGEVUSE NORGENEMISPIIRKONNA KOORMUS (ID 714]

Selle parameetri vaartuse saab seadistada vahemikku 10,0 kuni 150,0% x TnMotor. See
vaartus on minimaalse podordemomendi piirang, kui valjundsagedus on ilalpool
valjatugevuse norgenemispunkti.

Kui muudate parameetrit P3.1.1.4 (Mootori nominaalvool), naaseb see parameeter
automaatselt tagasi vaikevaartusele. Vaadake osa 10.7.3 Alakoormuse (kuiv pump] kaitse.

1 Moment

ID714

ID715

Alakoormusala

f

»
»

5 Hz Véljatugevuse
vahendamispunkt

Fig. 68: Minimaalse koormuse seadistamine

P3.9.4.4 ALAKOORMUSKAITSE: AJAPIIRANG (ID 716)

Aja piirangu saab seadistada vahemikku 2,0 kuni 600,0 sekundit.

See on alakoormusoleku aktiivsena oleku maksimaalne aeg. Alakoormusaega arvestab
sisemine loendur. Kui loenduri vaartus uletab seda piirangut, pohjustab kaitse ajami
vallandumise. Ajam vallandub vastavalt sellele, kuidas on seadistatud parameeter P3.9.4.1
Alakoormuse viga. Kui ajam seiskub, laheb alakoormuse loendur tagasi 0.
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4 Alakoormusaja loendur

Vallandumisala
ID716 |

1\
i Vallandumine/hoiatus
. ID713
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»

Alakoormus ----
Alakoormust pole — L L

Fig. 69: Alakoormusaja loenduri funktsioon

P3.9.5.1 KIIRPEATAMISE REZIIM (ID 1276]

P3.9.5.2 (P3.5.1.26]) KIIRPEATAMISE AKTIVEERIMINE (ID 1213)

P3.9.5.3 KIIRPEATAMISE AEGLUSTUSAEG (ID 1256)

P3.9.5.4 REAKTSIOON KIIRPEATAMISE VEALE (ID 744)

Kiirpeatamise funktsiooniga saate ebaharilikes tingimustes seisata ajami ebahariliku
protseduuriga I/0-st voi Fieldbusist. Kui kiirpeatamise funktsioon on aktiivne, saate ajami

aeglustada ja seisata. Voimalik on programmeerida nii, et alarm voi viga salvestab
kiirpeatamise noude korral vastava tahise vigade ajalukku.

C ETTEVAATUST!
Arge kasutage kiirpeatamise funktsiooni avariiseiskamiseks. Avariiseiskamise
korral tuleb katkestada mootori toitevarustus. Kiirpeatamisel seda ei tehta.
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Fig. 70: Kiirpeatamise loogika
P3.9.8.1 ANALOOGSISENDI MADAL KAITSE (ID 767)
Kasutage Al madalat kaitset rikete leidmiseks analoogsisendi signaalides. See funktsioon

pakub kaitset ainult neile analoogsisenditele, mida kasutatakse sageduse referentsina voi
PID/ExtPID kontrollerites.

Kaitse on sisse lilitatud, kui ajam on kaitamisolekus voi kaitamis- ja peatamisolekus.
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Valiku num-

Valiku nimi Kirjeldus
ber
1 Kaitse blokeeritud
2 Kaitse lubatud kaitamisolekus |Kaitse on lubatud ainult siis, kui ajam on kaitamisolekus.
3 Kaitse lubatud kaitamis- ja Kaitse on lubatud 2 olekus, kditamis- ja peatamisolekus.
peatamisolekus

P3.9.8.2 ANALOOGSISENDI MADAL VIGA (ID 700)

Kui Al madal kaitse on parameetriga P3.9.8.1 lubatud, maarab see parameeter reaktsiooni
vea koodile 50 (vea ID 1050).

Al madal kaitse funktsioon jalgib analoogsisendite 1-6 signaalide taset. Kui analoogsisendi
signaal langeb alla 50% miinimumsignaalist 500 ms, kuvatakse Al madal viga voi alarm.

MARKUS!

Vaartust Alarm + eelmine sagedus saate kasutada ainult siis, kui kasutate sageduse
referentsina analoogsisendit 1 voi analoogsisendit 2.

Valiku num-

ber Valiku nimi Kirjeldus
0 Tegevus puudub Al madal kaitset ei kasutata.
1 Alarm
| Mo cetetatudsagedus | S35 rnts o sttt araecirl
3 Alarm, eelmine sagedus Sageduse referentsina hoitakse viimast kehtivat sagedust.
4 Viga Ajam seiskub vastavalt. sel&e.le, kuidas on seadistatud para-

meeter P3.2.5 Peatamisreziim.

5 Viga, laskumine Ajam peatub laskumisega.

10.8 AUTOMAATNE LAHTESTUS

P3.10.1 AUTOMAATNE LAHTESTAMINE (ID 731)

Automaatse lahtestuse funktsiooni lubamiseks kasutage parameetrit P3.10.1. Valige vead,
mis automaatselt lahtestatakse, maarates parameetrite P3.10.6 kuni P3.10.13 vaartuseks 0
voi 1.

MARKUS!

Automaatse lahtestuse funktsioon on saadaval ainult teatud veatudpide puhul.
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P3.10.3 00TEAEG (ID 717)

P3.10.4 KATSE AEG [ID 718)

Selle parameetri abil saate seadistada katse aja automaatse lahtestuse funktsioonile. Katse
ajal pildab automaatse lahtestuse funktsioon lahtestada ilmnevaid vigu. Aja loendamine
algab esimesest automaatsest lahtestusest. Jargmine viga alustab katse aja loendust uuesti.

P3.10.5 KATSETE ARV (ID 759]

Kui katse aja valtel on katsete arv suurem selle parameetri vaartusest, kuvatakse pusiv viga.
Kui mitte, kaob viga vaatevaljast parast katse aja loppemist.

Parameetriga P3.10.5 saate seadistada automaatse lahtestuse katsete maksimumarvu
parameetriga P3.10.4 seadistatud katse aja valtel. Vea tlilip maksimumarvule moju ei avalda.

Ooteaeg Ooteaegd Ooteaeg
— ID717 ID717 ID717
Vea ’(‘ i ’7
kaivitamine
Alarm
Lahtestus 1 Lahtestus 2

Automaatne
lahtestamine

Katseaeg Katse aeg ID718 —

Viga aktiivhe L

Katsete arv: (ID759 = 2)

Fig. 71: Automaatse ldhtestuse funktsioon

10.9 TAIMERI FUNKTSIOONID

Taimeri funktsioonid voimaldavad sisemisel reaalajas kellal (RTC (Real Time Clock])
funktsioone juhtida. Koiki digitaalsisendiga juhitavaid funktsioone saab juhtida ka reaalajas
kellaga ajakanalitega 1-3. Digitaalsisendi juhtimiseks ei ole tingimata tarvis valise PLC
olemasolu. Sisendi suletud ja avatud oleku intervallid saate programmeerida sisemiselt.

Taimeri funktsioonide parima tulemuse saavutamiseks paigaldage patarei ja seadistage
kaivitusviisardis tahelepanelikult reaalajas kell. Patarei on saadaval lisavarustusena.
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MARKUS!

Me ei soovita kasutada taimeri funktsioone ilma taiendavat patareid paigaldamata.
Kui reaalajas kellal puudub patarei, lahtestatakse ajami kellaaja ja kuupaeva
seaded iga voimsuse langemise korral.

AJA KANALID

Aja kanalitele 1-3 saate omistada intervalli ja/voi taimeri funktsioonide valjundi. Aja kanalite
abil saate juhtida sisse/valja-tlilpi funktsioone, nt releevéljundeid voi digitaalsisendeid. Aja
kanalite sisse/valja loogika konfigureerimiseks omistage neile intervallid ja/voi taimerid. Aja
kanalit saab juhtida paljude erinevate intervallide v6i taimeritega.

CP| Méaéra kanalisse )

Intervall 1 Aja kanal 1

Intervall 2

Intervall 3 |
Intervall 4 )
Intervall 5 )

Aja kanal 2

Taimer1 ) |

Taimer 2 | :
Aja kanal 3 |
Taimer 3
I
Fig. 72: Intervallide ja taimerite omistamine aja kanalitele on paindlik. Igal intervallil ja taimeril on

parameeter, millega saate omistada sellele aja kanali.

Y Y Y YYS

INTERVALLID

M3aarake parameetritega igale intervallile SEES-oleku aeg ja VALJAS-oleku aeg. See on

intervalli paevane aktiivsena oleku aeg paevadel, mis on seadistatud parameetritega Paevast
ja Paevaks. Naiteks alltoodud parameetri seadistustega on intervall aktiivne hommikul kella
7st kuni kella 9ni esmaspaevast reedeni. Aja kanal on otsekui digitaalsisend, kuid virtuaalne.

Aega SEES: 07:00:00
Aega VALJAS: 09:00:00
Paevast: esmaspaev
Paevaks: reede

TAIMERID

Taimerite abil saate seadistada aja kanali teatud perioodiks aktiivseks kasklusega
digitaalsisendist voi aja kanalist.
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A

Jarelejaanud aeg

>
D
A {(a]

Aktiveerimine

T
J [ Kestus L VALJA

Fig. 73: Aktiveerimise signaal tuleb digitaalsisendist voi virtuaalsest digitaalsisendist, nagu
ajakanal. Taimer loendab maha alates langevast servast.

Allolevad parameetrid seadistavad taimeri aktiivseks, kui pilu A digitaalsisend 1 sulgub.
Samuti hoiavad need parast avamist taimeri 30 sekundit aktiivsena.

*  Kestus:30s
+ Taimer: DigSIS piluA.1

Kasutades kestust 0 sekundit saate Ule votta digitaalsisendist aktiveeritud aja kanali.
Valjalulitamise viivitus parast langevat serva puudub.

Naide.
Probleem

Vahelduvvooluajam asub laoruumis ja reguleerib kliimat. See peab tootama toopaevadel
hommikul kella 7st kuni 6htul kella 5ni ja nadalavahetusel hommikul kella 9st kuni
parastlounal kella 1ni. Kui hoones viibib tootajaid, peab ajam tootama ka valjaspool neid
kellaaegu. Parast tootajate lahkumist peab ajam tootama veel 30 minutit.

Lahendus

Seadistage 2 intervalli, 1 toopaevade ja 1 nadalavahetuste tarbeks. Taimer peab aktiveerima
protsessi ka valjaspool seadistatud kellaaegu. Vt alltoodud konfiguratsiooni.

Intervall 1

P3.12.1.1: Aega SEES: 07:00:00
P3.12.1.2: Aega VALJAS: 17:00:00

P3.12.1.3: Paevad: esmaspaeyv, teisipaev, kolmapaev, neljapaev, reede
P3.12.1.4: Maara kanalisse: Aja kanal 1
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STOP|C| READY e

m Interval 1
ID:1466 M3.12.1.3

ON Time

S 07:00:00

OFF Time

o 17:00:00

|

< Days

0 0]

Fig. 74: Taimeri funktsioonide kasutamine intervalli mddramiseks

STOP | G] READY | 10
4 Days
D ID: M3.12.1.3

@ Add to favourites

Fig. 75: Lilkumine redigeerimisreZiimi

STOP | & | READY | 10

Days

iD: M3.12.1.3.1

[ ] Monday

|| Tuesday

Wednesday

: Thursday

[ ] Friday

Fig. 76: Todpdevade méarkeruutude valimine

Intervall 2

P3.12.2.1: Aega SEES: 09:00:00
P3.12.2.2: Aega VALJAS: 13:00:00
P3.12.2.3: Paevad: laupaev, puhapaev
P3.12.2.4: Maara kanalisse: Aja kanal 1

Taimer 1

P3.12.6.1: Kestus: 1800 s (30 min)

P3.12.6.2: Taimer 1: DigSIS piluA.1 (parameeter asub digitaalsisendite meniiis)
P3.12.6.3: Maara kanalisse: Aja kanal 1
P3.5.1.1: Juhtsignaal 1 A: aja kanal 1 1/0 kaitamise kasklusele
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Intervall 1
Paevad = esmaspdevast reedeni -
SEES = 07:00:00 h VALJAS = 17:00:00 h @ Juhtsignaal 19

Intervall 2 |
Paevad = laupadev ja plihapaev - ! Kaivitamine
SEES = 09:00:00 h VALJAS = 13:00:00 h Aja kanal 1 r---r--

Digitaalsisend
1 pilus A Taimeri 1
kestus = 1800 s

Fig. 77: Aja kanalit 1 kasutatakse digitaalsisendi asemel kditamise kdskluse juhtsignaalina

10.10 PID KONTROLLER
P3.13.1.9 MAARAMATUSPIIRKOND (ID 1056)

P3.13.1.10 MAARAMATUSPIIRKONNA VIIVITUS (ID 1057)

Kui tegelik vaartus pusib parameetriga Maaramatuspiirkonna viivitus seadistatud aja valtel
maaramatuspiirkonna alas, lukustatakse PID kontrolleri valjund. See funktsioon valdib
kaivitite, nt ventiilide, kulumist ja soovimatuid liikumisi.

Maaramatuspiirkond (ID1056) Referents
PN ———— AN
N L I _I
Maaramatuspiirkonna viivitus (ID1057) Tegelik vaartus
.
— . =f\/——
Vaéljund lukustatud :

Fig. 78: Mddramatuspiirkonna funktsioon
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10.10.1 EDASISOOTMINE

P3.13.4.1 EDASISOOTMISE FUNKTSIOON (ID 1059]

Edasisootmise funktsiooni jaoks on tavaliselt tarvis tapseid protsessimudeleid. Teatud
tingimustes piisab edasisootmise voimendusest ja nihke tuubist. Edasisootmise osa ei
kasuta tegeliku juhitud protsessi vaartuse tagasiside mootmisi. Edasisootmise juhtimine
kasutab muid mdotmisi, mis mojutavad juhitud protsessi vaartust.

NAIDE 1

Voolu reguleerides saate reguleerida vee taset paagis. Vee taseme sihtvaartus on
seadistatud seadepunktina ja tegelik tase tagasisidena. Juhtsignaal jalgib sissetulevat voolu.

Valjuv vool on nagu haire, mida saab moota. Haire mootmistega saate pliida seda hairet
reguleerida edasiso6tmise juhtimisega (vdimendus ja nihe), mille lisate PID valjundile. PID
kontroller reageerib valjavoolu muutustele marksa kiiremini, kui ainult taset mootes.

Taseme

referents pID ___:F_Qj' _______ FEW A

%ﬂ

\/\/\/\/\_
e @ Valjavoolu
juhtimine
Taseme
juhtimine ‘

—

Fig. 79: Edasisédtmise juhtimine

10.10.2 UNEFUNKTSIOON

P3.13.5.1 SP1 UNE SAGEDUS [ID 1016)

Ajam laheb unereziimile (st ajam seiskub), kui ajami valjundsagedus on vaiksem, kui selle
parameetriga seadistatud sageduse piirang.

Selle parameetri vaartust kasutatakse siis, kui PID kontrolleri seadistuspunkti signaal
voetakse seadistuspunkti allikast 1.

Unereziimile liilitumise kriteeriumid

» Valjundsagedus jaab allapoole une sagedust kauemaks, kui on maaratletud uneviivituse
aeg
» PID tagasiside signaal jaab Ulespoole maaratletud aratuse taset
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Unereziimist aratamise kriteeriumid

+ PID tagasiside signaal langeb allapoole maaratletud aratuse tasemest

MARKUS!
Valesti seadistatud aratuse tase voib takistada ajamit unereziimile lilitumast

P3.13.5.2 SP1 UNE VIIVITUS (ID 1017)

Ajam léheb unereziimile (st ajam seiskub), kui ajami valjundsagedus on unesageduse
piirangust vaiksem selle parameetriga seadistatud ajast kauem.

Selle parameetri vaartust kasutatakse siis, kui PID kontrolleri seadistuspunkti signaal
voetakse seadistuspunkti allikast 1.

P3.13.5.3 SP1 ARKAMISE TASE (ID 1018)

P3.13.5.4 SP1 ARKAMISREZIIM (ID 1019)

Nende parameetritega saate seadistada, millal ajam unereZiimist arkab.

Ajam arkab unereziimist, kui PID tagasiside vaartus langeb arkamistasemest allapoole.
See parameeter maaratleb, kas arkamistaset kasutatakse staatilise absoluuttasemena voi

suhtelise tasemena, mis jargib PID seadistuspunkti vaartust.

Valik 0 = absoluuttase (arkamistase on staatiline tase, mis ei jargi seadistuspunkti vaartust)
Valik 1 = suhteline seadistuspunkt (arkamistase on nihe allpool tegelikku seadistuspunkti
vaartust; drkamistase jargib tegelikku seadistuspunkti)

Seadistuspunkt PID seadistuspunkt
vt/

Aratuse tase

Fig. 80: ArkamisrezZiim: absoluuttase

Seadistuspunkt PID seadistuspunkt

A

Aratuse tase

Fig. 81: ArkamisreZiim: suhteline seadepunkt
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P3.13.5.5 SP1 ULELAADIMISE VAIGISTAMINE (ID 1793)

Enne, kui ajam laheb uneolekusse, suureneb automaatselt PID reguleerimise
seadistuspunkt, andes nii kdrgema protsessi vaartuse. Uneolek on pikem ka siis, kui esineb
moodukas leke.

Ulelaadimise taset kasutatakse siis, kui on sageduse lavi ja viivitus, ning ajam Liilitub
uneolekusse. Parast seadistuspunkti juurdekasvu tegeliku vaartuse vorra kustutakse
seadistuspunkti vdimenduse ulelaadimise ning ajam lulitub uneolekusse ja mootor seiskub.
Ulelaadimise juurdekasv on positiivne otsesuunas PID reguleerimise korral (P3.13.1.8 =
tavaline) ja negatiivne tagasisuunas PID reguleerimise korral (P3.13.1.8 = podratud).

Kui tegelik vaartus ei lahe juurdekasvu seadistuspunkti, voimenduse vaartus kustutatakse
parast parameetriga P3.13.5.5 seadistatud aja moodumist. Ajam Lulitub tavalisele
reguleerimisele tavalise seadistuspunktiga.

Multipumba haalestuse korral, kui abipump kaivitub vdéimenduse ajal, Ulelaadimise tsikkel
seiskub ja jatkub tavaline reguleerimine.

P3.13.5.5 SP2 UNE SAGEDUS (ID 1075)

Vt parameetri P3.13.5.1 kirjeldust.

P3.13.5.6 SP2 UNE VIIVITUS (1076)

Vt parameetri P3.13.5.2 kirjeldust.

P3.13.5.7 SP2 ARKAMISE TASE (ID 1077)

Vt parameetri P3.13.5.3 kirjeldust.

P3.13.5.8 SP2 ARKAMISREZIIM (ID 1020}

Vt parameetri P3.13.5.4 kirjeldust.

P3.13.5.11 SP2 ULELAADIMISE VAIGISTAMINE (ID 1794)
Vt parameetri P3.13.5.5 kirjeldust.

10.10.3 TAGASISIDE JARELEVALVE

Kasutage tagasiside jarelevalvet tagamaks, et PID tagasiside vaartus (protsessi vaartus voi
tegelik vaartus) pisib seadistatud piirides. Selle funktsiooniga saate naiteks leida toru
purunemiskoha ja peatada uputuse.

Need parameetrid maaravad vahemiku, milles pusib PID tagasiside signaal 6igete tingimuste
korral. Kui PID tagasiside signaal ei plisi vahemikus ja see kestab kauem kui viivitus,
kuvatakse tagasiside jarelevalve viga (vea kood 101).
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P3.13.6.1 TAGASISIDE JARELEVALVE LUBAMINE (ID 735

Tegelik vaartus

Ulempiir | | — |
(ID736) | | / N Ref
i | S eferents
Alampiir U PN
(ID758) | | T
i i i i
L | | | |
T | | | |
i i i | R
| | | | ]
i i i i
| | | |
o i i i i
Viivitus I I I I
(ID737) | i i i
i I i i
i /\ N
i i | '
Reguleerimisreziim Alarm voi viga

Fig. 82: Tagasiside jarelevalve funktsioon

P3.13.6.2 ULEMPIIR (ID 736)

P3.13.6.3 ALAMPIIR (ID 758)

Seadistage referentsi Umber tGlempiir ja alampiir. Kui tegelik vaartus on piiridest vaiksem voi
suurem, alustab loendur ulespoole loendust. Kui tegelik vaartus on piiride vahel, alustab
loendur allapoole loendust. Kui loendur saab vaartuse, mis on korgem parameetri P3.13.6.4
Viivitus vaartusest, kuvatakse alarm voi viga. Reaktsiooni saate valida parameetriga
P3.13.6.5 (Reaktsioon PID1 jarelevalve veale).

10.10.4 ROHUKAO KOMPENSEERIMINE

Kui survestate paljude valjunditega pika toru, on anduri parimaks asukohaks toru keskosa
(asend 2 joonisel]. Anduri voite paigutada ka vahetult parast pumpa. See tagab dige réhu
vahetult parast pumpa, kuid kaugemal mooda toru rohk vooluga langeb.
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ROhk
A
Vool puudub

Toru pikkus

Asukoht 1 Y Y Asukoht 2 \ Y

Fig. 83: Rohuanduri asukoht

P3.13.7.1 LUBA KOMPENSEERIMINE SEADEPUNKTILE 1 (ID 1189)

P3.13.7.2 SEADEPUNKTI 1 MAX KOMPENSEERIMINE (ID 1190)

Andur on paigaldatud asukohta 1. Rohk torus on konstantne, kui vool puudub. Kuid voolu
korral rohk toru kaugemas otsas langeb. Selle kompenseerimiseks tdstke voolu
suurenemisel seadepunkti. Seejarel teostab valjundsagedus voolu prognoosi ja seadepunkt
suureneb lineaarselt koos vooluga.
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Seadepunkt

A

Seadepunkt + max kompenseerimine

Seadepunkt
Min sagedus ja vool Max sagedus ja vool
Rohk
A
e Koos ;
vo
Vool puudub Olu ja kompenseerimisega
//
//

Toru pikkus

Asukoht 1 Asukoht 2

Fig. 84: Seadepunkt 1 rohukao kompenseerimise lubamine

10.10.5 PEHME TAIDE

Pehme taite funktsiooni kasutatakse protsessi aeglaseks viimiseks seadistatud tasemele
enne, kui PID kontroller alustab juhtimist. Kui protsess ei saavuta seadistatud taset
aegumisaja jooksul, kuvatakse viga.

Funktsiooni saate kasutada tiihja toru aeglaseks taitmiseks ja tugevate veevoolude
valtimiseks, mis voiksid toru purustada.

Me soovitame alati kasutada pehme taite funktsiooni, kui kasutate multipumba funktsiooni.

P3.13.8.1 PEHME TAITE FUNKTSIOON (ID 1094)

Selle parameetriga maaratakse pehme taite funktsiooni tooreziim.
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0 = keelatud
1 = lubatud (tase)

Ajam to6tab pisival sagedusel (P3.13.8.2 Pehme taite sagedus), kuni PID tagasiside signaal
laheb pehme téite tasemele (P3.13.8.3 Pehme taite tase). PID kontroller alustab
reguleerimist.

Lisaks, kui PID tagasiside signaal ei lahe pehme taite tasemele pehme taite aegumisaja
valtel (P3.13.8.4 Pehme t&ite aegumine), kuvatakse pehme taite viga (P3.13.8.4 Pehme taite
aegumine on seadistatud suuremaks kui 0.

Pehme taite reziimi kasutatakse vertikaalpaigaldistes.

2 = lubatud (aegumine)

Ajam t66tab pisival sagedusel (P3.13.8.2 Pehme taite sagedus), kuni pehme taite aeg
(P3.13.8.4 Pehme taite aegumine) moddub. Parast pehme téite aega alustab reguleerimist
PID kontroller.

Selles reziimis ei ole pehme taite viga saadaval.

Pehme taite reziimi kasutatakse horisontaalpaigaldistes.

P3.13.8.2 PEHME TAITE SAGEDUS (ID 1055)

Parameeter maarab plsiva sageduse referentsi, mida kasutatakse, kui pehme taite
funktsioon on aktiivne.

P3.13.8.3 PEHME TAITE TASE (ID 1095)

Selle parameetri kasutamiseks valige parameetriga P3.13.8.1 Pehme taite funktsioon valik
Lubatud (tase).

See parameeter maarab PID tagasiside signaali taseme, millest korgemal pehme taite
funktsioon inaktiveeritakse ja reguleerimist alustab PID kontroller.

P3.13.8.4 PEHME TAITE AEGUMINE (ID 1096)

Kui valisite parameetriga P3.13.8.1 Pehme téite funktsioon valiku Lubatud [tase], maarab
parameeter Pehme taite aegumine pehme taite taseme aegumise, mille moddumisel
kuvatakse pehme taite viga.

Kui valisite parameetriga P3.13.8.1 Pehme téite funktsioon valiku Lubatud (aegumine),
maarab parameeter Pehme taite aegumine ajahulga, mille valtel tootab ajam pisival pehme
taite sagedusel (P3.13.8.2 Pehme téite sagedus), enne kui reguleerimist alustab PID
kontroller.

P3.13.8.5 PEHME TAITE VEA REAKTSIOON (ID 738]

Reaktsiooni valimine veale F100, PID pehme taite aegumise viga.
0 = tegevust pole
1 =alarm

2 = viga (seiskamine vastavalt seiskamisreziimile)
3 =viga [seiskamine laskumisega)
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10.10.6 SISENDROHU JARELEVALVE

Kasutage sisendrohu jarelevalvet tagamaks, et pumba sisselaskeavas oleks piisavalt vett.
Kui vett on piisavalt, ei tomba pump sisse 6hku ega teki imemiskavitatsiooni. Funktsiooni
kasutamiseks paigaldage pumba sisselaskeavasse rohuandur.

Kui pumba sisendrohk langeb allapoole seadistatud alarmi piirangut, kuvatakse alarm. PID
kontrolleri seadistuspunkti vaartus kahaneb ja pohjustab pumba valjundrohu alanemise. Kui
rohk langeb allapoole vea piirangut, pump seiskub ja kuvatakse viga.

Vooluvork

]

oo
oo

Sisselase Véljalase

Fig. 85: Rohuanduri asukoht

Sisendrohk

A
Sisendrdhu jalgimine
Jarelevalve alarmi tase

Jarelevalve vea tase

seadistuspunkt vea | vea
A viivitus | viivitus

PID seadistuspunkt

1

1

)

1

| 1

! i

! | ,

PID Jarelevalve! Jarelevalve

1

| :

! i

| 1

1

1

L pID seadistuspunkti
vahendamine

o Sisendrdhu alarm
(digitaalne valjundsignaat)
Mootor tédtab

|
|
|
|
|
|
|
|
-
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

Fig. 86: Sisendrohu jérelevalve funktsioon

10.10.7 UNEFUNKTSIOON NOUDLUSE MITTETUVASTAMISEL

See funktsioon tagab, et noudluse puudumisel siisteemis ei toota pump suurel kiirusel.
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Funktsioon aktiveerub, kui PID tagasiside signaal ja ajami valjundsagedus pusivad
maaratletud histereesialadel kauem, kui seadistatud parameetriga P3.13.10.4 SNDD
ulevaatusaeg.

PID tagasiside signaalile ja ajami valjundsagedusele on erinevaid hiistereesi seadeid. PID
tagasiside histerees (SNDD vea histerees P3.13.10.2) maé&ratakse valitud protsessi
mootuhikutes imber PID seadistuspunkti vaartuse.

Kui funktsioon on aktiivne, lisatakse tagasiside vaartusele sisemiselt lihiajaline halbe

vaartus (SNDD tegelik lisamine).

*  Kui ststeemis noudlus puudub, vahenevad PID valjund ja ajami valjundsagedus 0
suunas. Kui PID tagasiside vaartus pisib hiistereesi alas, lilitub ajam unereziimile.

»  Kui PID tagasiside vaartus ei plsi hiistereesi alas, funktsioon inaktiveeritakse ja ajam
jatkab tootamist.

Hz

®

t
Fig. 87: Uni, néudluse mittetuvastamine
A. Ajami valjundsagedus H. PID tagasiside vaartus ja ajami
B. PID tagasiside vaartus valjundsagedus on histereesialadel
C. PID seadistuspunkti vaartus seadistatud aja valtel (SNDD
D. SNDD sageduse hiisterees (P3.13.10.3) ulevaatusaeg). PID tagasiside vaartusele
E. SNDD vea histerees (P3.13.10.2) lisatakse halbe vaartus (SNDD tegelik
Histereesi ala imber PID lisamine).
seadistuspunkti vaartuse. I. SP1 une viivituse aeg (P3.13.5.2)
F. SNDD tegelik lisa (P3.13.10.5) J. Ajam lilitub unereziimile.
G. SNDD ilevaatusaeg (P3.13.10.4) K. Protsessi mootiihik (P3.13.1.4)

P3.14.1.7 PROTSESSI MOOTUHIKU VALIMINE (ID 1636)
P3.14.1.8 PROTSESSI MOOTUHIK MAX (ID 1664)
P3.14.1.9 PROTSESSI MOOTUHIK MIN (ID 1665)

Parameetritega Protsessi mootihiku valimine, Protsessi mootiihik min ja Protsessi
mootihik max saate kuvada koik PID reguleerimisega seotud parameetrid ja
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jalgimisvaartused (nt tagasiside ja seadistuspunkt] valitud protsessi moatihikutes (nt

baarides voi paskalites).

Parameetrid Protsessi mootihik min ja max seadistatakse kooskolla tagasiside anduri

vahemikuga.

Néide

Pumba rakenduses on rohuanduri signaalivahemik 4-20 mA ja rohk 0-10 baari. PID

kontrolleri protsessi mootiihiku seadeteks on:

 Protsessi Uksuse valimine = baari
 Protsessi mootihik min = 0,00 baari
*  Protsessi mootihik max = 10,00 baari

10.10.8 MITMIKSEADEPUNKT

P3.13.12.1 MITMIKSEADEPUNKT 0 (ID 15560)

P3.13.12.2 MITMIKSEADEPUNKT 1 (ID 15561)

P3.13.12.3 MITMIKSEADEPUNKT 2 (ID 15562)

P3.13.12.4 MITMIKSEADEPUNKT 3 (ID 15563)

P3.13.12.5 MITMIKSEADEPUNKT 4 (ID 15564)

P3.13.12.6 MITMIKSEADEPUNKT 5 (ID 15565)

P3.13.12.7 MITMIKSEADEPUNKT 6 [ID 15566)

P3.13.12.8 MITMIKSEADEPUNKT 7 (ID 15567)

P3.13.12.9 MITMIKSEADEPUNKT 8 (ID 15568)

P3.13.12.10 MITMIKSEADEPUNKT 9 (ID 15569)]

P3.13.12.11 MITMIKSEADEPUNKT 10 (ID 15570]

P3.13.12.12 MITMIKSEADEPUNKT 11 (ID 15571)]

P3.13.12.13 MITMIKSEADEPUNKT 12 (ID 15572]
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MITMIKSEADEPUNKT 13 (ID 15573)
P3.13.12.14 MITMIKSEADEPUNKT 13 (ID 15573]
P3.13.12.15 MITMIKSEADEPUNKT 14 (ID 15574]

P3.13.12.16 MITMIKSEADEPUNKT 15 (ID 15575]

Parameetrid naitavad PID kontrolleri eelhaalestatud seadistuspunkti vaartusi. Vaartused
kuvatakse protsessi mootihikutes, mis on valitud parameetriga P3.13.1.4 Protsessi
mootuhiku valimine.

MARKUS!
Parameetrid muutuvad automaatselt, kui muudetakse parameetreid P3.13.1.5
Protsessi mootiihik min voi P3.13.1.6 Protsessi mootihik max.

10.10.8.1 P3.13.12.17 Mitmikseadepunkti valik, bitt 0 (ID 15576)

P3.13.12.18 MITMIKSEADEPUNKTI VALIK, BITT 1 (ID 15577]

P3.13.12.19 MITMIKSEADEPUNKTI VALIK, BITT 2 (ID 15578)

P3.13.12.20 MITMIKSEADEPUNKTI VALIK, BITT 3 (ID 15579)

Parameetrid maaravad digitaalsisendi signaalid, mida kasutatakse mitmikseadepunktide 0-
15 valimisel.

Mitmikseadepunkti funktsiooni lubamiseks seadistage parameeter P3.13.2.5 PID
seadistuspunkti valimine voi P3.13.2.10 Seadistuspunkti allika 2 valimine vaartusele
Mitmikseadepunkt.
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Tabel 116: Mitmikseadepunkti vaartuse valimine

Valitud seadepunkti

Digitaalsisendi signaalid (x = digitaalsisendi signaal on aktiivne) vairtus

Mitmikseadepunkti | Mitmikseadepunkti | Mitmikseadepunkti | Mitmikseadepunkti
valik0 (P3.13.12.17) | valik1 (P3.13.12.18) | valik2 (P3.13.12.19) | valik3 (P3.13.12.20)

Mitmikseadepunkt 0

X Mitmikseadepunkt 1

X Mitmikseadepunkt 2

X X Mitmikseadepunkt 3

X Mitmikseadepunkt 4

X X Mitmikseadepunkt 5

X X Mitmikseadepunkt 6

X X X Mitmikseadepunkt 7

X Mitmikseadepunkt 8

X X Mitmikseadepunkt 9

Mitmikseadepunkt
10

Mitmikseadepunkt
11

Mitmikseadepunkt
12

Mitmikseadepunkt
13

Mitmikseadepunkt
14

Mitmikseadepunkt
15

10.11  MULTIPUMBA FUNKTSIOON

Multipumba funktsioon voimaldab juhtida siisteemi, kus paralleelselt toctavad
maksimaalselt 8 mootorit, nt pumbad, ventilaatorid voi kompressorid. Sisemine ajami PID
kontroller kaitab noudluse korral vajalikku arvu mootoreid ja juhib mootorite kiirust.

10.11.1  MULTIPUMBA (MULTIAJAM) KASUTUSELEVOTU KONTROLLNIMEKIRI

Kontrollnimekiri aitab konfigureerida multipumba (multiajam) stisteemi pohiseadeid. Kui
kasutate parametriseerimiseks klahvistikku, aitab rakenduse viisard pohiseadeid seadistada.
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Alustage kasutuselevottu ajamitega, millel on PID tagasiside signaal (nt réhuandur)
Uhendatud analoogsisendiga (vaikimisi: Al2). Kaige labi koik sisteemi ajamid.
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Vaadake iile juhtmestik.

. Vt teavet ajami korrektse toitejuhtmestiku (peatoitekaabel, mootori kaabel) kohta paigal-
dusjuhendist.

1 . Teavet korrektsete juhtkaablite (I/0, PID tagasiside andur, sidetihendus) kohta vt Fig. 18
Multipumba (multiajam] siisteemi elektriskeem, naide 1A ja Fig. 16 Multipumba (multiajam)
rakenduse vaikimisi juhtiihendused.

. Kui on vajalik liiasus, veenduge, et PID tagasiside signaal (vaikimisi: Al2) oleks tihenda-
tud minimaalselt 2 ajamiga. Vt juhtmestikku puudutavaid suuniseid osast Fig. 18 Multi-
pumba (multiajam] siisteemi elektriskeem, naide 1A.

Liilitage ajami toide sisse ja alustage parametriseerimist.

2 »  Alustage parametriseerimist ajamitest, millel on Gihendatud PID tagasiside signaal.
Need ajamid saavad todtada multipumba siisteemi tlemana.
. Parametriseerimist saab teostada klahvistiku voi personaalarvuti téoriistaga.

Valige parameetriga P1.2 multipumba (multiajam) rakenduse konfigurat-
sioon.

. Enamik multipumbaga seotud seadistustest ja konfigureerimistest teostatakse auto-

3 maatselt, kui parameetriga P1.2 Rakendus (ID 212) valitakse multipumba [multiajam)
rakendus. Vaadake 2.5 Multipumba (multiajam] rakenduse viisard.

. Kui kasutate parametriseerimiseks klahvistikku, kaivitub rakenduse viisard parameetri
P1.2 Rakendus (ID 212) muutmisel. Rakenduse viisard aitab teid multipumbaga seotud
kiisimustes.

Seadistage mootori parameetrid.

4
. Seadistage mootori nimesildi parameetrid, mis on toodud mootori andmesildil.
Seadistage multipumba siisteemis kasutatavate ajamite koguarv.

5 . See vaartus seadistatakse parameetriga P1.35.14 Kiirseadistuse parameetrite menid.

. Sama parameeter asub ka meniilis Parameetrid -> Riihm 3.15 -> P3.15.2.
+  Vaikimisi on multipumba slisteemis 3 pumpa (ajamit).

Valige ajamiga iihendatud signaalid.

. Liikuge parameetrile P1.35.16 (Kiirseadistuse parameetrite meni).

. Sama parameeter asub ka meniis Parameetrid -> Rihm 3.15 -> P3.15.4.

. Kui Uhendatud on PID tagasiside signaal, saab ajam téotada multipumba siisteemi lle-

6 mana. Kui signaal ei ole Ghendatud, todtab ajam alluv-seadmena.

. Kui kaivitamissignaal ja PID tagasiside signaal (nt réhuandur) on ajamiga tihendatud,
valige Signaalid lihendatud.

. Kui ajamiga on Gihendatud ainult kdivitamissignaal (PID tagasiside signaal ei ole ihenda-
tud), valige Ainult kdivitamissignaal.

. Kui kaivitamissignaal ja PID tagasiside signaal ei ole ajamiga iihendatud, valige Pole
hendatud.
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Seadistage pumba ID-number.

Liikuge parameetrile P1.35.15 (Kiirseadistuse parameetrite meni).

Sama parameeter asub ka mentis Parameetrid -> Rihm 3.15 -> P3.15.3.

Multipumba slisteemis peab ajamite vahelise korrektse sidelihenduse tagamiseks igal
ajamil olema oma kordumatu ID number. ID numbrid peavad olema jarjekorras ja alg-
ama numbrist 1.

Ajamitel, millega on Ghendatud PID tagasiside signaal, on vdikseimad ID numbrid (nt ID
1ja ID 2). Sel moel tagatakse siisteemi toite sisselilitamisel lihim vdimalik kaivitamise
viivitus.

Konfigureerige blokeeringu funktsioon

Liikuge parameetrile P1.35.17 (Kiirseadistuse parameetrite ment).

Sama parameeter asub ka meniis Parameetrid -> Rihm 3.15 -> P3.15.5.

Vaikimisi on blokeeringu funktsioon blokeeritud.

Kui blokeeringu signaal on Gihendatud ajami digitaalsisendiga DI5, valige Lubatud. Blo-
keeringu signaal on digitaalne sisendsignaal, mis maarab, kas antud pump on multi-
pumba siisteemis kattesaadav.

Kui blokeeringu signaal ei ole ihendatud ajami digitaalsisendiga DI5, valige Pole kasutu-
sel. Slisteem naeb, et kdik multipumba slisteemi pumbad on saadaval.

Vaadake iile PID seadistuspunkti signaali allikas.

Vaikimisi voetakse PID seadistuspunkti vaartus parameetrist P1.35.9 Klahvistiku seade-
punkt 1.

Vajaduse korral saate PID seadistuspunkti signaali allikat muuta parameetriga P1.35.8.
Nt saate valida analoogsisendi voi Fieldbusi protsessi andmed In 1-8.

Multipumba siisteemi pohiseadete seadistamine on lopetatud. Kontrollnimekirja saate
kasutada ka siisteemi jargmiste ajamite konfigureerimisel.

10.11.2 SUSTEEMI KONFIGURATSIOON

Multipumba funktsioonil on 2 erinevat konfiguratsiooni. Konfiguratsiooni maarab ajamite arv

sisteemis.

UKSIKAJAMI KONFIGURATSIOON

Uksikajami reZiim juhib siisteemi, milles on 1 muutuva kiirusega pump ja maksimaalselt 7
abipumpa. Ajami sisemine PID kontroller juhib 1 pumba kiirust ja annab releevaljunditega
juhtsignaale abipumpade kaivitamiseks voi seiskamiseks. Abipumpade peatoitellititel
peavad olema valised kontaktorid.
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Fig. 88: Uksikajami konfiguratsioon (PT = réhuandur]

MULTIAJAMI KONFIGURATSIOON

Multiajami reziimid (Multimaster ja Multifollower) juhivad siisteemi, milles on maksimaalselt
8 muutuva kiirusega pumpa. Iga pumpa juhib ajam. Ajami sisemine PID kontroller juhib koiki
pumpasid. Ajamid kasutavad sidepidamiseks sidesiini (Modbus RTUJ.

Alloleval joonisel kujutatakse multiajami konfiguratsiooni pohimaotet. Vt ka multipumba
siisteemi Uldist elektriskeemi osas Fig. 18 Multipumba [multiajam) siisteemi elektriskeem,
ndide 1A.
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Fig. 89: Multiajami konfiguratsioon [PT = réhuandur)

P3.15.1 MULTIPUMBA REZIIM [ID 1785)

Selle parameetriga maaratakse multipumba siisteemi konfiguratsioon ja todreziim.
0 = UKSIKAJAM

Uksikajami reZiim juhib siisteemi, milles on 1 muutuva kiirusega pump ja maksimaalselt 7
abipumpa. Ajami sisemine PID kontroller juhib 1 pumba kiirust ja annab releevaljunditega
juhtsignaale abipumpade kaivitamiseks voi seiskamiseks. Abipumpade peatoitelilititel
peavad olema valised kontaktorid.

1 pumpadest on Uhendatud ajamiga ja juhib siisteemi. Kui juhtiv pump tuvastab suurema
mahu vajaduse (t66tab maksimumsagedusel), annab ajam releeviljundiga juhtsignaali, et
kaivitada jargmine abipump. Abipumba kaivitumisel jatkab juhtiv pump juhtimist ja alustab
miinimumsagedusel.

Kui stisteemi juhtiv pump tuvastab liigse mahu olemasolu (t66tab miinimumsagedusel),
seiskab pump kaivitatud abipumba. Kui juhtiv pump tuvastab liigse mahu olemasolu ja tkski
abipump samal ajal ei todta, Lilitub pump unereziimile (kui unefunktsioon on lubatud).
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Fig. 20: Juhtimine (ksikajami reZiimis
P1 Sisteemi juhtiv pump B Peatoitega tihendatud abipumbad (otse
reas)

1=MULTIFOLLOWER

Multifollower-reziim juhib siisteemi, milles on maksimaalselt 8 muutuva kiirusega pumpa.
Iga pumpa juhib ajam. Ajami sisemine PID kontroller juhib kdiki pumpasid.

1 pump juhib alati stisteemi. Kui juhtiv pump tuvastab suurema mahu vajaduse (t66tab
maksimumsagedusel), kaivitab pump sidesiini kaudu jargmise pumba. Jargmine pump
tostab kiirust ja hakkab tootama juhtiva pumba kiirusel. Abipumbad tootavad sisteemi
juhtiva pumba kiirusel.

Kui stisteemi juhtiv pump tuvastab liigse mahu olemasolu (t66tab miinimumsagedusel),
seiskab see kaivitatud pumba. Kui juhtiv pump tuvastab liigse mahu olemasolu ja tkski
abipump samal ajal ei to6ta, lilitub pump unereziimile (kui unefunktsioon on lubatud).
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Fig. 21: Juhtimine Multifollower-reZiimis
P1 Sisteemi juhtiv pump. A Kover A kujutab abipumpasid, mis
P2 Pump jargib P1 kiirust. jargivad pumba 1 kiirust.

P3 Pump jargib P1 kiirust.

1 =MULTIMASTER

Multimaster-reziim juhib siisteemi, milles on maksimaalselt 8 muutuva kiirusega pumpa.
Iga pumpa juhib ajam. Ajami sisemine PID kontroller juhib kdiki pumpasid.

1 pump juhib alati stisteemi. Kui juhtiv pump tuvastab suurema mahu vajaduse (té6tab
maksimumsagedusel), lukustub see piisivale tootmiskiirusele ning kéivitab jargmise pumba,
mis hakkab sisteemi juhtima.

Kui stisteemi juhtiv pump tuvastab liigse mahu olemasolu (t66tab miinimumsagedusel), see
seiskub. Slisteemi hakkab juhtima pusival tootmiskiirusel to6tav pump. Kui pisival
tootmiskiirusel tootab mitu pumpa, hakkab sisteemi juhtima kaivitatud pump. Kui juhtiv
pump tuvastab liigse mahu olemasolu ja Ukski pump ei toota pusival tootmiskiirusel, lulitub
pump unereziimile (kui unefunktsioon on lubatud).

P1 P2 P3
Fig. 92: Juhtimine Multimaster-reZiimis

A. Koverad A naitavad pumpade juhtimist. B. Pumbad on lukustatud puisivale
tootmissagedusele.
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P3.15.2 PUMPADE ARV [(ID 1001)

Selle parameetriga maaratakse paigaldise pumpade koguarv. Maksimaalne pumpade arv
multipumba siisteemis on 8.

Seadistage see paigaldise parameeter. Kui eemaldate 1 ajami nt pumba hooldamiseks, ei ole
tarvis seda parameetrit muuta.

MARKUS!
Multifollower- ja Multimaster-reziimides peab ajamite vahelise korrektse
sidelihenduse tagamiseks selle parameetri vaartus olema koikidel ajamitel sama.

P3.15.3 PUMBA ID-NUMBER [ID 1500)

Seda parameetrit kasutatakse ainult Multifollower- ja Multimaster-reziimis.

Paigaldise igal ajamil (pumbal) peab olema oma kordumatu number. Siisteemi esimesel
ajamil peab olema ID number 1 ja jargmiste ajamite numbrid peavad olema jarjekorras.

Pump number 1 on alati multipumba siisteemi primaarne dlem. Ajam number 1 juhib
protsessi ja PID kontrollerit. PID tagasiside ja PID seadistuspunkti signaalid peavad olema
uhendatud ajamiga number 1.

Kui ajam number 1 ei ole slisteemis saadaval, nt toimub ajami voimsuse langemine, hakkab
jargmine ajam tootama multipumba sisteemi sekundaarse tlemana.

ﬂ MARKUS!

Sidelhendus ajamite vahel ei ole 6ige, kui:
« pumpade ID-numbrid ei ole jarjekorras (alates numbrist 1); voi
e 2 ajamil on sama ID-number.

P3.15.4 KAIVITAMISE JA TAGASISIDE SIGNAALI KONFIGURATSIOON (ID 1782)

Selle parameetriga ihendage kaivitamise kaskluse ja protsessi tagasiside (PID tagasiside)
signaalid konealuse ajamiga.

0 = kaivitamise ja PID tagasiside signaalid ei ole konealuse ajamiga ihendatud
1 = ainult kaivitamise signaalid on kdnealuse ajamiga Uhendatud
2 = kaivitamise ja PID tagasiside signaalid on kdnealuse ajamiga thendatud

MARKUS!

ﬂ Selle parameetriga maaratakse multipumba stisteemi téoreziim (lilem voéi alam).
Ajamid, millega on Ghendatud kaivitamise ja PID tagasiside signaalid, saavad
tootada multipumba siisteemi lemajamina. Kui multipumba siisteemis on mitu
ajamit, millega on thendatud koik signaalid, hakkab lilemana to6tama madalaima
pumba ID-numbriga (P3.15.3) ajam.
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10.11.3 BLOKEERINGUD

Blokeeringud Utlevad multipumba siisteemile, et mootor pole saadaval. See voib toimuda
siis, kui mootor eemaldatakse susteemist hoolduseks voi mootorist moddutakse
kasitsijuhtimisega.

P3.15.5 PUMBA BLOKEERING (ID 1032)

Blokeeringute kasutamiseks lubage parameeter P3.15.2. Valige iga mootori olek
digitaalsisendiga (parameetrid P3.5.1.34 kuni P3.5.1.39). Kui sisendi vaartuseks on
SULETUD, st aktiivne, thendab multipumba loogika mootori multipumba siisteemi.

10.11.4 TAGASISIDE ANDURI UHENDAMINE MULTIPUMBA SUSTEEMIS.

Parima tapsuse ja lilasuse saavutate multipumba slisteemis, kui kasutate tagasiside andurit
igal ajamil.

Ajam 1: standardne I/0 paneel
I T
Tegelik . 4 |A12+ Analoogsisend 2+
vaartus 5|A12- Analoogsisend 2-
(0) 4...20 mAE [ 6(24V ... |24V lisapinge
7jeno [ Risgdgysiund
Ajam 2: standardne I/0 paneel
Tegelik . 4 |A12+ Analoogsisend 2+
vadrtus 5 |A12- Analoogsisend 2-
(0) 4...20 mALE [ 624V 24 V lisapinge
7]eno [ Risshdpysiund
Ajam 3: standardne I/0 paneel
Torminal | S
Tegelik . 4 |A12+ Analoogsisend 2+
vadrtus 5|A12- Analoogsisend 2-
(0) 4...20 mALE [ 624V 24 V lisapinge
7]eno | Risgdysind

Fig. 93: Iga ajami tagasiside anduri juhtmestus

Sama andurit saab kasutada ka koikide ajamite jaoks. Anduri toide voib tulla valisest 24 V

toiteallikast voi ajami juhtpaneelilt.
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Tegelik
vaartus

(0) 4...20 mat

Ajam 1: standardne I/0 paneel

NN

12
;% 13

I
[4]a12+  |jnaloogsisend 2+ |

Al2- Analoogsisend 2-

24V e |24V lisapinge

GND Sisendi/valjundi maandus
17|CM Uhine DI1-DI6 jaoks

Ajam 2: standardne I/0 paneel

Terminal

Al2+

Analoogsisend 2+

12
;% 13
17

Al2-

Analoogsisend 2-

24V

véljund

24 V lisapinge

GND

Sisendi/valjundi maandus

\V

CM

Uhine DI1-DI6 jaoks

Ajam 3: standardne I/0 paneel

Terminal

4 |A12+ Analoogsisend 2+
Al2- Analoogsisend 2-

12124V g 24 V lisapinge

13| GND Sisendi/valjundi maandus

17|CM Uhine DI1-DI6 jaoks

Fig. 94: Juhtmestus, kui sama andur on kéikide ajamite tarbeks (toide ajami I/0 paneelilt]
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Valine 24 V
+ Toide

Ajam 1: standardne I/0 paneel

Tomind | g
Tegelik — 4 |A12+ Analoogsisend 2+
vaartus —1 5 |A12- Analoogsisend 2-
(0) 4...20 mA™> 6|24V .. |24V lisapinge
7 | GND Sisendi/véljundi maandus

Ajam 2: standardne I/0 paneel

o | sgen
L1 4|Al12+ Analoogsisend 2+
— 5 |Al2- Analoogsisend 2-
624V e |24V lisapinge
7 | GND Sisendi/véljundi maandus

Ajam 3: standardne I/0 paneel

L1 4 |A12+ Analoogsisend 2+
5|A12- Analoogsisend 2-
624V 24 V lisapinge
7 | GND Sisendi/véljundi maandus

Fig. 95: Juhtmestus, kui sama andur on kéikide ajamite tarbeks (toide vélisest 24 V allikast]

Kui anduri toide tuleb ajami I/0 paneelilt ja dioodid on Gihendatud terminalidega 12 kuni 17,
tuleb digitaalsisendid maandusest isoleerida. Seadistage isoleeriv DIP-Liliti olekusse Ujuv.
Digitaalsisendid on aktiivsed, kui need on iihendatud GND-ga, mis on vaikeseisund.
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Fig. 96: Isoleeriv DIP-Liiliti
A. Digitaalsed sisendid
B. Ujuv

P3.15.4 AUTOMAATVAHETUS (ID 1027)

Valiku num-

Valiku nimi
ber

C. Uhendatud terminaliga GND (vaikimisi)

Kirjeldus

0 Blokeeritud

Tavaparase to6 kdigus on mootorite jarjestus alati 1, 2, 3, 4,
5. Blokeeringute lisamisel voi eemaldamisel vaib jarjestus
t60 kaigus muutuda. Parast ajami seiskumist muutub jarjes-
tus alati tagasi algolekusse.

1 Lubatud (intervall)

Siisteem muudab jarjestust intervallidega, et lihtlustada
mootorite kulumist. Automaatvahetuse intervalle saate
muuta parameetriga P3.15.8. Automaatvahetuse intervalli
taimer todtab ainult siis, kui tootab multipumba siisteem.

2 Lubatud (reaalajas)

Kaivitumise jarjestus muutub valitud paeval ja kellaajal.
Teostage valik parameetritega P3.15.9 ja P3.15.10.

Selle reziimi kasutamiseks peab ajamisse olema paigalda-
tud RTC patarei.

Naide

Pirast automaatvahetust seatakse esimene mootor viimaseks. Ulejadnud mootorid liiguvad

1 koha vorra tlespoole.

Mootorite kaivitumise jarjestus: 1, 2, 3, 4, 5

--> Automaatvahetus -->

Mootorite kaivitumise jarjestus: 2, 3, 4, 5, 1

--> Automaatvahetus -->

Mootorite kaivitumise jarjestus: 3, 4, 5, 1, 2
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P3.15.7 AUTOMAATVAHETUSEGA PUMBAD (ID 1028)

Valiku num-
ber

Valiku nimi Kirjeldus

Ajam on alati Ghendatud mootoriga 1. Blokeeringud ei
0 Abipumbad mojuta mootorit 1. Mootor 1 ei ole kaasatud automaatvahe-
tuse loogikasse.

Ajami saab iihendada iga siisteemis oleva mootoriga. Blo-
1 Koik pumbad keeringud mojutavad koiki mootoreid. Koik mootorid on kaa-
satud automaatvahetuse loogikasse.

JUHTMESTIK

Uhendused on erinevad parameetri vairtuste 0 ja 1 puhul.

VALIK 0, ABIPUMBAD

Ajam on vahetult (ihendatud mootoriga 1. Ulejdanud mootorid on lisamootorid. Need on
peatoiteallikaga tihendatud kontaktorite abil ja neid juhivad ajami releed. Automaatvahetuse
voi blokeeringu loogika ei mojuta mootorit 1.

VALIK 17, KOIK PUMBAD

Reguleeriva mootori kaasamiseks automaatvahetuse voi blokeeringu loogikasse jargige
alloleval joonisel toodud suuniseid. 1 relee juhib koiki mootoreid. Kontaktori loogika Gihendab
alati esimese mootori ajamiga ja llejaanud mootorid peatoitega.
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Vooluvork

Mootori 1 Mootori 2 Mootori 3
juhtimine releelt juhtimine releelt juhtimine releelt
I I I
I I I
| | |
K3 K2 \ K3 K3 K1 \ K3 K1 K2 \ K1
K2 K1 K2
K1.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3
K1 K1. K2 K2. K3 K3.

Fig. 97: Valik 1

P3.15.8 AUTOMAATVAHETUSE INTERVALL (ID 1029)

Selle parameetriga maaratakse automaatvahetuste vahelise intervalli aeg. Parameetri
kasutamiseks valige parameetriga P3.15.6 Automaatvahetus vaartus Lubatud (intervall).

Automaatvahetus toimub, kui:
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+  multipumba slisteem tootab (kaivitamise kdsklus on aktiivne);

» automaatvahetuse intervalli aeg taitub;

» slsteemi juhtiv pump tootab sagedusel, mis jaab allapoole parameetriga P3.15.11
Automaatvahetuse sageduse piirang maaratletud sagedusi;

+ tootavate pumpade arv on vaiksem voi vordne parameetriga P3.15.12 Automaatvahetuse
pumba piirang maaratletud vaartusega.

P3.15.9 AUTOMAATVAHETUSE PAEVAD (ID 1786)

P3.15.10 AUTOMAATVAHETUSE AEG (ID 1787)

Nende parameetritega maaratletakse automaatvahetuse toimumise paevad ja kellaajad.
Parameetrite kasutamiseks valige parameetriga P3.15.6 Automaatvahetus vaartus Lubatud
[reaalajas).

Automaatvahetus toimub, kui:

«  multipumba slisteem téotab (kaivitamise kdsklus on aktiivne);

» kaes on automaatvahetuse paev ja kellaaeg;

» slsteemi juhtiv pump tootab sagedusel, mis jaab allapoole parameetriga P3.15.11
Automaatvahetuse sageduse piirang maaratletud sagedusi;

» tootavate pumpade arv on vaiksem voi vordne parameetriga P3.15.12 Automaatvahetuse
pumba piirang maaratletud vaartusega.

P3.15.11 AUTOMAATVAHETUSE SAGEDUSE PIIRANG (ID 1031)

P3.15.12 AUTOMAATVAHETUSE PUMBA PIIRANG (ID 1030)

Need parameetrid maaravad taseme, mida kasutatud maht ei tohi uletada, et
automaatvahetus saaks toimuda.

Kui multipumba sisteemis tootavate pumpade arv on vaiksem voi vordne parameetriga
P3.15.12 maaratletud piiranguga ja stisteemi juhtiv pump tootab allpool parameetriga
P3.15.11 maaratletud sagedust, toimub automaatvahetus.

MARKUS!
Neid parameetreid kasutatakse Uksikajami reziimis, kuna automaatvahetus voib
siisteemi taaskéivitada (olenevalt té6tavate mootorite arvust).

Multifollower- ja Multimaster-reziimides seadistage need parameetrid
maksimumvaartusele, et automaatvahetus saaks toimuda kohe automaatvahetuse aja
saabumisel. Multifollower- ja Multimaster-reziimides ei mojuta todtavate pumpade arv
automaatvahetust.

P3.15.13 ULEKANDEKIIRUS (ID 1097)
P3.15.14 ULEKANDEKIIRUSE VIIVITUS (ID 1098)

Nende parameetritega maaratletakse pumpade kaivitamise ja seiskamise tingimused
multipumba siisteemis. Tootavate pumpade arv suureneb voi vaheneb, kui PID kontroller ei
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suuda hoida protsessi vaartust (tagasiside) maaratletud tlekandekiirusel imber
seadistuspunkti.

Ulekandekiiruse ala maaratletakse protsendina PID seadistusepunktist. Kui PID tagasiside
vaartus pusib tlekandekiiruse alas, ei ole tarvis tootavate pumpade arvu suurendada voi
vahendada.

Kui tagasiside vaartus valjub tlekandekiiruse alast, peab parameetriga P3.15.14 maaratletud
ajaperiood taituma, enne kui tootavate pumpade arv suureneb voi kahaneb. Taiendavad
pumbad peavad olema saadaval.

P3.15.14 P3.15.14 e
I I I |
P3.15.13 |

T I I I I

I I I I
| | | | >

| I I I

I I I

I I I I

I I I I

I I I I

I I I I

— I I I I
= ®

o) | I I I I
1‘é§!? | | | | ©
== | — - ®

b)) FE ! !

2 ) 1 1 1 1 @
Fig. 98: Abipumpade kéivitamine vé6i seiskamine [P3.15.13 = (ilekandekiirus, P3.15.14 =
tlekandekiiruse viivitus)

A. Susteemi juhtiv pump tootab maksimumi  C. Tootavate pumpade arv suureneb voi
lahedasel sagedusel (-2 Hz). See vaheneb, kui PID kontroller ei suuda
suurendab tootavate pumpade arvu. hoida protsessi vaartuse tagasisidet

B. Sisteemi juhtiv pump tootab miinimumi maaratletud llekandekiirusel imber
ldhedasel sagedusel (+2 Hz). See seadistuspunkti.
vahendab tootavate pumpade arvu. D. Maaratletud Ulekandekiirus imber

seadistuspunkti.

P3.15.16 TOOTAVATE PUMPADE PIIRANG (ID 1187]

Selle parameetriga maaratakse multipumba siisteemis Uheaegselt tootavate pumpade
maksimaalne arv.

MARKUS!
Kui parameetri P3.15.2 Pumpade arv vaartus muutub, muutub sama vaartus
automaatselt sellele parameetrile.

Naide
Multipumba susteemis on 3 pumpa, kuid Uheaegselt saavad téotada ainult 2 pumpa. Kolmas
pump on sisteemi paigaldatud lilasuse jaoks. Uheaegselt tootada voivate pumpade arv:
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» Tootavate pumpade piirang = 2
P3.15.17.1 PUMP 1 BLOKEERING (ID 426)

Selle parameetriga maaratletakse digitaalsisend ajamis, milles loetakse pumba 1
blokeeringu (tagasiside) signaali.

Kui pumba blokeeringu funktsioon (P3.15.5) on lubatud, loeb ajam pumba blokeeringu
(tagasiside] digitaalsisendite olekuid. Kui sisend on SULETUD, on mootor multipumba
sisteemis saadaval.

Kui pumba blokeeringu funktsioon (P3.15.5) on blokeeritud, ei loe ajam pumba blokeeringu
(tagasiside) digitaalsisendite olekuid. Multipumba siisteem naeb, et kodik slisteemi pumbad
on saadaval.

«  Uksikajami reziimis naitab selle parameetriga valitud digitaalne sisendsignaal
pumba 1 blokeeringu olekut multipumba siisteemis.

«  Multifollower- ja Multimaster-reziimides naitab selle parameetriga valitud
digitaalne sisendsignaal selle ajamiga Uhendatud pumba blokeeringu olekut.

P3.15.17.2 PUMP 2 BLOKEERING (ID 427]
P3.15.17.3 PUMP 3 BLOKEERING (ID 428]
P3.15.17.4 PUMP 4 BLOKEERING (ID 429)
P3.15.17.5 PUMP 5 BLOKEERING (ID 430]
P3.15.17.6 PUMP 6 BLOKEERING (ID 486)
P3.15.17.7 PUMP 7 BLOKEERING (ID 487]
P3.15.17.8 PUMP 8 BLOKEERING [(ID 488]

Nende parameetritega maaratletakse digitaalsisendid ajamis, milles loetakse pumpade 2-8
blokeeringu (tagasiside) signaale.

MARKUS!
Neid parameetreid kasutatakse ainult tiksikajami reziimis.

Kui pumba blokeeringu funktsioon (P3.15.5) on lubatud, loeb ajam pumba blokeeringu
digitaalsisendite olekuid. Kui sisend on SULETUD, on mootor multipumba siisteemis
saadaval.

Kui pumba blokeeringu funktsioon (P3.15.5) on blokeeritud, ei loe ajam pumba blokeeringu
digitaalsisendite olekuid. Multipumba slisteem naeb, et koik siisteemi pumbad on saadaval.
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10.11.5 ULEROHU JARELEVALVE

Ulerdhu jarelevalve funktsiooni saate kasutada multipumba siisteemis. Nt kui sulgete
pumbasisteemi primaarse ventiili kiiresti, siis rohk torustikus touseb. Rohk voib tousta PID
kontrolleri jaoks liiga kiiresti. Torude purunemise valtimiseks seiskab tlerohu jarelevalve
multipumba siisteemi lisamootorid.

P3.15.16.1 ULEROHU JARELEVALVE LUBAMINE (ID 1698)

Ulerdhu jarelevalve jalgib PID kontrolleri tagasiside signaali, st rohku. Kui signaal touseb
ulerohu tasemest kdrgemale, seiskab see funktsioon koheselt koik abipumbad. Tootamist
jatkab ainult reguleeriv mootor. Rohu alanemisel jatkab siisteem tootamist ja thendab
uuesti Uhekaupa abimootorid.

Rohk
PID tagasiside(ID21)

Jarelevalve
alarmi tase
ID1699

PID
seadistuspunkt

e OO SEES
— VALIAS

M3 B —— —————————— SEES
= VALIAS

Fig. 99: Uleréhu jérelevalve funktsioon

10.11.6 PUMBA TOOAJA LOENDURID

Multipumba siisteemis jalgivad tooaja loendurid iga pumba tootamise aega. Nt
maaratletakse todaja loendurite vaartustega pumpade kaivitumise jarjekord, et tagada
slisteemi pumpade Ghtlasem kulumine.

Samuti annavad pumba todaja loendurid operaatorile teavet selle kohta, millal teostada
pumba hooldustdid (parameetrid P3.15.19.4-P3.15.19.5 allpool].

Pumba tooaja loendurid asuvad jalgimismentius, vt Tabel 23 Multipumba jalgimine.

P3.15.19.1 TOOAJA LOENDURI SEADISTAMINE (ID 1673]

Selle nupp-tilipi parameetri vajutamisel seadistatakse valitud pumba (pumpade) té6aja
loendurl(id) (P3.15.19.3) maaratletud vaartusele.

P3.15.19.2 TOOAJA LOENDURI SEADISTAMINE: VAARTUS (ID 1087)

See parameeter maarab tooaja loenduri vaartuse, mis seadistatakse parameetriga
P3.15.19.3 valitud pumbalpumpade] t66aja loendurilte]le.
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MARKUS!

Multimaster- voi Multifollower-reziimides on véimalik lahtestada voi seadistada
vajalik vaartus ainult loendurile Pumba (1) té6aeg. Multimaster- ja Multifollower-
reziimides naitab jalgimisvaartus Pumba (1) todaeg selle ajamiga ihendatud
pumba todtunde, pumba ID-numbril moju ei ole.

NAIDE

Multipumba (liksikajam) slisteemis asendatakse pump number 4 uue pumbaga. Parameetri
Pump 4 todaeg loenduri vaartus tuleb lahtestada.

Valige parameetriga P3.15.19.3 Pump 4.
Seadistage parameetri P3.15.19.2 vaartuseks 0 h.
Vajutage nupp-tllpi parameetrit P3.15.19.1.
Pump 4 tooaeg lahtestatakse.

LN~

P3.15.19.3 TOOAJA LOENDURI SEADISTAMINE: PUMBA VALIK (ID 1088]

Selle parameetri abil saate valida pumbald), mille té6aja loenduri vaartus léhtestatakse voi
vajalik vaartus seadistatakse, kui vajutatakse nupp-tuiipi parameetrit P3.15.19.1.

Kui valitakse multipumba (lksikajam) reziim, on saadaval jargmised valikud.

0 = koik pumbad

1 =pump (1)
2=pump 2
3=pump3
4 =pump 4
5=pumpb
6=pump 6
7=pump 7
8 =pump 8

Kui valitakse Multifollower- voi Multimaster-reziim, on saadaval ainult jargmine valik.

1 =pump (1)

MARKUS!
Multimaster- voi Multifollower-reziimides on voimalik lahtestada voi seadistada
vajalik vaartus ainult parameetrile Pumba (1) té6ajale. Multimaster- ja

Multifollower-reZiimides naitab jalgimisvaartus Pumba (1) todaeg selle ajamiga
tihendatud pumba tootunde, pumba ID-numbril maju ei ole.

NAIDE

Multipumba (liksikajam) slisteemis asendatakse pump number 4 uue pumbaga. Parameetri
Pump 4 tooaeg loenduri vaartus tuleb lahtestada.
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1. Valige parameetriga P3.15.19.3 Pump 4.

2. Seadistage parameetri P3.15.19.2 vaartuseks 0 h.
3. Vajutage nupp-tudpi parameetrit P3.15.19.1.

4. Pump 4 tooaeg lahtestatakse.

P3.15.22.1 ASTMETE LISAMISSAGEDUS (ID 15545)

Selle parameetriga reguleerige valjundsageduse taset, millel kaivitub multipumba siisteemi
abipump.

MARKUS!
Parameetril puudub moju, kui selle vaartus on seadistatud korgemaks
maksimaalse sageduse referentsist (P3.3.1.2).
Vaikimisi kéaivitub (lisatakse) abipump siis, kui PID tagasiside signaal langeb maaratletud
ulekandekiiruse alast allapoole ja stisteemi juhtiv pump tootab maksimumsagedusel.

Paremate protsessivaartuste saavutamiseks voi energiakulu vahendamiseks saab abipumba
kaivitada ka madalamal sagedusel. Selleks seadistage parameetriga abipumba kaivitamise
sagedus allapoole maksimumsagedust.

LT | JA SEES-VIIVITUS

(M|[PID tagasiside D SISSE1 SISSE1 sisse vauA—( V |[K&ivita abipump )
WjSISSEZ SISSE2 AEG

( M |PID seadistuspunkt >—SISSE1

(P JUlekandekiirus—SI1SSE2 CaT

(M]valjundsagedus  )———SISSE1

— ISSE2
MIN | [SISSE2
( P |I_Snaa(%(eduse referents )—SISSEl

P I/-i\stmete SISSE2

mi e

(P |Ulekandekiiruse viivitus )‘

Fig. 100: Astmete lisamissagedus

P3.15.22.2 ASTMETE EEMALDUSSAGEDUS [ID 15546)

Selle parameetriga reguleerige valjundsageduse taset, millel seiskub multipumba siisteemi
abipump.

MARKUS!

Parameetril puudub moju, kui selle vaartus on seadistatud madalamaks

minimaalse sageduse referentsist (P3.3.1.1).
Vaikimisi seiskub (eemaldatakse] abipump siis, kui PID tagasiside signaal tduseb
maaratletud llekandekiiruse alast lilespoole ja siisteemi juhtiv pump tootab
miinimumsagedusel.

Paremate protsessivaartuste saavutamiseks voi energiakulu vahendamiseks saab abipumba
seisata ka korgemal sagedusel. Selleks seadistage parameetriga abipumba kaivitamise
sagedus ulespoole miinimumsagedust.
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GT JA -
(M]|PID tagasiside D! SISSE1 |SISSE1 s1set VRoIA—(V |[Peata abipump D)
( M |PID seadistuspunkt )—SISSEl
(P JUlekandekiirus- SISSE2 T
(M|Véljundsagedus  ———SISSE1

Wj SISSE2
( P |Sageduse referents min>_ SISSE1

( P |égnq§d%ssagedus FM

(P |Ulekandekiiruse viivitus -

Fig. 101: Astmete eemaldussagedus

10.12 HOOLDUSE LOENDURID

Hoolduse loendur teavitab teid hooldustodde teostamise vajadusest. Nt kui on vaja vahetada
rihm voi tlekandedli. Hoolduse loenduril on 2 erinevat reziimi, tunnid voi poorded*1000.
Loenduri vaartus touseb ainult ajami kaitamisoleku ajal.

c HOIATUS!
Arge teostage hooldustdid, kui teil puuduvad vastavad volitused. Hooldustdid tohib
teostada ainult volitatud elektrik. Kehavigastuse oht.

MARKUS!
Poorete reziimis kasutatakse mootori kiirust, mis on ainult hinnanguline vaartus.
Ajam moddab kiirust igal sekundil.

Kui loenduri vaartus uletab selle piirangut, kuvatakse alarm voi viga. Alarmi vai vea signaalid
saate Uhendada digitaalvaljundiga voi releevaljundiga.

Hooldustoode lopetamisel lahtestage loendur digitaalsisendiga voi parameetriga P3.16.4
Loenduri 1 lahtestus.

10.13 TULEKAHJUREZIIM

Kui tulekahjureziim on aktiivne, lahtestab ajam koik ilmnevad vead ja jatkab tootamist samal
kiirusel seni, kuni see on voimalik. Ajam eirab koiki klahvistiku, fieldbuside ja
personaalarvuti todriista kasklusi. Ajam allub ainult I/0 signaalidele TulekahjureZziimi
aktiveerimine, Tulekahjureziim tagurpidi, Kditamine lubatud, To6 blokeering 1ja T60
blokeering 2.

Tulekahjureziimi funktsioonil on 2 reziimi, katsereziim ja lubatud-reziim. Reziimi valimiseks
sisestage parool parameetril P3.17.1 (Tulekahjureziimi parool). Katsereziimis ei ldhtesta
ajam automaatselt vigu ja vea ilmnemisel ajam seiskub.

Tulekahjureziimi on voimalik ka konfigureerida tulekahjureziimi viisardi abil, mille saab
kaivitada kiirseadistusmentits parameetriga B1.1.4.

Tulekahjureziimi funktsiooni aktiveerimisel kuvatakse ekraanil alarm.
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é ETTEVAATUST!
Tulekahjureziimi funktsiooni aktiveerimine tiihistab garantii kehtivuse!

Katsereziimi abil saab tulekahjureziimi funktsiooni testida ja sel juhul jaab garantii
kehtima.

P3.17.1 TULEKAHJUREZIIMI PAROOL (ID 1599)

Selle parameetri abil valige tulekahjureziimi funktsiooni reziim.

Valiku num-
ber

Valiku nimi Kirjeldus

Ajam lahtestab koik vead ja jatkab to6tamist samal kiirusel

1002 Lubatud-reziim . ) - )
seni, kuni see on voimalik.

Ajam ei lahtesta automaatselt vigu ja vea ilmnemisel ajam

1234 Katsereziim seiskub.

P3.17.3 TULEKAHJUREZIIMI SAGEDUS (ID 1598]

Selle parameetriga saate seadistada sageduse referentsi, mida kasutatakse, kui
tulekahjureziim on aktiivne. Ajam kasutab seda sagedust, kui parameetri P3.17.2
Tulekahjureziimi sageduse allikas vaartuseks on Tulekahjureziimi sagedus.

P3.17.4 TULEKAHJUREZIIMI AKTIVEERIMINE AVAMISEL (ID 1596]

Kui see digitaalne sisendsignaal on aktiveeritud, kuvatakse ekraanil alarm ja garantii kaotab
kehtivuse. Selle digitaalse sisendsignaali tiitibiks on NC (tavaoludes suletud).

Tulekahjureziimi saab proovida parooliga, mis aktiveerib katsereziimi. Sel juhul jadb garantii
kehtima.

MARKUS!

Kui tulekahjureziim on lubatud ja te sisestate parameetriga Tulekahjureziimi
parool oige parooli, lukustatakse koik tulekahjureziimi parameetrid.
Tulekahjureziimi parameetrite muutmiseks muutke esmalt parameetri P3.17.1
Tulekahjureziimi parool vaartuseks 0.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




PARAMEETRITE KIRJELDUSED VACON - 339

Tavaline I
kaivitamine

|
Kaitamine I
I

lubatud

T66
blokeering 1 |

T66
blokeering 2 |

I

Tulekahjureziimi |
aktiveerimine
(kontakti
sulgemine)

I
I
Mootori kiirus |
Tulekahjureziimi
kiirus — ==
I

Tavaline
kiirus b

|
|
|
|
T

|

Peatatud

Fig. 102: TulekahjureZiimi funktsioon

P3.17.5 TULEKAHJUREZIIMI AKTIVEERIMINE SULGEMISEL (ID 1619)

Selle digitaalse sisendsignaali tiitibiks on NO (tavaoludes avatud). Vt P3.17.4
Tulekahjureziimi aktiveerimine avamisel kirjeldust.

P3.17.6 TULEKAHJUREZIIM TAGURPIDI (ID 1618]

Selle parameetri abil valige mootori poorlemissuund tulekahjureziimi ajal. Tavaparase t60
kaigus selle parameetri moju puudub.

Kui mootor peab tulekahjureziimis poorlema alati EDASISUUNAS voi alati TAGASISUUNAS,
valige oige digitaalsisend.

DigSIS pilu0.1 = alati EDASI
DigSIS pilu0.2 = alati TAGURPIDI

10.14 MOOTORI EELSOOJENDUSE FUNKTSIOON

P3.18.1 MOOTORI EELSOOJENDUSE FUNKTSIOON (ID 1225)

Mootori eelsoojenduse funktsioon hoiab peatamisoleku ajal ajami ja mootori soojana.
Mootori eelsoojenduse ajal annab siisteem mootorisse alalisvoolu. Mootori eelsoojendusega
valditakse nt kondensatsiooni teket.
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Valiku num-
ber

Valiku nimi Kirjeldus

0 Pole kasutusel Mootori eelsoojenduse funktsioon on blokeeritud.

Kui ajam on peatamisolekus, on mootori eelsoojenduse

! Alati peatamisolekus funktsioon alati aktiveeritud.

Kui ajam on peatamisolekus, aktiveerib mootori eelsoojen-
2 Juhitud digitaalse sisendi poolt |duse digitaalne sisendsignaal. Aktiveerimise digitaalsisendi
saab valida parameetriga P3.5.1.18.

Mootori eelsoojenduse funktsioon aktiveerub, kui ajam on
Temperatuuri piirang (radiaa- |peatamisolekus ja ajami radiaatori temperatuur langeb alla-

tor) poole temperatuuri piirangut, mis on seadistatud paramee-
triga P3.18.2.

Mootori eelsoojenduse funktsioon aktiveerub, kui ajam on
peatamisolekus ja mdodetud mootori temperatuur langeb
allapoole temperatuuri piirangut, mis on seadistatud para-
meetriga P3.18.2. Mootori temperatuuri mootmise signaali
Temperatuuri piirang (mddde- |saab seadistada parameetriga P3.18.5.

tud mootori temperatuur)

MARKUS!

Selle tooreziimi kasutamiseks on vaja temperatuuri moot-
mise valikupaneeli (nt OPT-BH).

10.15 PUMBA JUHTIMINE

10.15.1 AUTOMAATNE PUHASTUS

Automaatse puhastuse funktsiooni abil saate eemaldada pumba labalt mustuse voi muud
voorkehad. Samuti saab selle funktsiooni abil korvaldada toru vai ventiili ummistuse.
Automaatset puhastust saab kasutada nt reoveesiisteemides pumba joudluse hoidmiseks
rahuldaval tasemel.
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P3.21.1.1 PUHASTUSFUNKTSIOON [ID 1714]

Selle parameetriga maaratletakse automaatse puhastuse tsiikli kaivitamine. Saadaval on
jargmised kaivitamisreziimid.

1= LUBATUD (DIN)

Puhastustsiikkel kaivitatakse digitaalse sisendsignaaliga. Digitaalse sisendsignaali
(P3.21.1.2) tousev serv kaivitab puhastuse tsiikli, kui ajami kaivitamise kasklus on aktiivne.
Puhastuse tsiikli saab aktiveerida ka siis, kui ajam on unereziimil (PID uni).

2 = LUBATUD (VOOL)

Puhastuse tslikkel kaivitub, kui mootori vool tduseb voolu piirangust (P3.21.1.3) kdrgemale
kauemaks, kui on maaratletud parameetriga P3.21.1.4.

3 =LUBATUD (REAALAJAS)

Puhastuse tsiikkel vastab ajami sisemisele reaalajas kellale.

MARKUS!
Reaalajas kellale peab olema paigaldatud patarei.

Puhastuse tsiikkel kaivitub valitud naddalapaevadel (P3.21.1.5) maéaratletud kellaaegadel
(P3.21.1.6), kui ajami kaivitamise kadsklus on aktiivne. Puhastuse tsiikli saab aktiveerida ka
siis, kui ajam on unereziimil (PID uni).

Puhastuse tsikli peatamiseks inaktiveerige ajami kaivitamise kasklus.
Kui valitud on 0, puhastuse funktsiooni ei kasutata.

P3.21.1.2 PUHASTUSE AKTIVEERIMINE (ID 1715)

Automaatse puhastuse tsukli kaivitamiseks aktiveerige selle parameetriga valitud digitaalne
sisendsignaal. Automaatse puhastuse funktsioon peab olema lubatud parameetriga
P3.21.1.1.

P3.21.1.3 PUHASTUSE VOOLU PIIRANG [ID 1712)

P3.21.1.4 PUHASTUSE VOOLU VIIVITUS (ID 1713)
Parameetreid P3.21.1.3 ja P3.21.1.4 kasutatakse ainult siis, kui P3.21.1.1 = 2.

Puhastuse tsiikkel kaivitub, kui mootori vool tduseb voolu piirangust (P3.21.1.3) kdrgemale
kauemaks, kui on maaratletud parameetriga P3.21.1.4. Voolupiirang maaratletakse
protsendina mootori nominaalvoolust.

P3.21.1.5 PUHASTUSE NADALAPAEVAD (ID 1723)

P3.21.1.6 PUHASTUSE KELLAAEG (ID 1700)
Parameetreid P3.21.1.5 ja P3.21.1.6 kasutatakse ainult siis, kui P3.21.1.1 = 3.
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MARKUS!
Reaalajas kellale peab olema paigaldatud patarei.

P3.21.1.3 PUHASTUSE TSUKLID (ID 1716)

Puhastuse tsiiklite parameeter naitab, mitu edasi- voi tagasisuunas puhastuse tsuklit
teostatakse.

P3.21.1.4 PUHASTUSE EDASISUUNA SAGEDUS (ID 1717)

Automaatse puhastuse funktsioon kiirendab voi aeglustab pumpa mustuse eemaldamiseks.

Puhastuse tsiikli sageduse ja aja saate seadistada parameetritega P3.21.1.4, P3.21.1.5,
P3.21.1.6 ja P3.21.1.7.

P3.21.1.5 PUHASTUSE EDASISUUNA AEG [ID 1718)

Vt parameetrit P3.21.1.4 Puhastuse edasisuuna sagedus.

P3.21.1.6 PUHASTUSE TAGASISUUNA SAGEDUS (ID 1719)

Vt parameetrit P3.21.1.4 Puhastuse edasisuuna sagedus.

P3.21.1.7 PUHASTUSE TAGASISUUNA AEG (ID 1720)

Vt parameetrit P3.21.1.4 Puhastuse edasisuuna sagedus.

P3.21.1.8 PUHASTUSE KIIRENDUSAEG (ID 1721)

Automaatse puhastuse funktsiooni kiirenduse ja aeglustuse rambid saate seadistada
parameetritega P3.21.1.8 ja P3.21.1.9.

P3.21.1.9 PUHASTUSE AEGLUSTUSAEG (ID 1722)

Automaatse puhastuse funktsiooni kiirenduse ja aeglustuse rambid saate seadistada
parameetritega P3.21.1.8 ja P3.21.1.9.
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Fig. 103: Automaatse puhastuse funktsioon

10.15.2 DZOKI PUMP

P3.21.2.1 DZOKI FUNKTSIOON (ID 1674]

Dzoki pump on vaiksem pump, mis hoiab torustikus rohku, kui peapump on unereziimil. See
voib toimuda nt 6ositi.

DZoki pumba funktsioon juhib dZoki pumpa digitaalse valjundsignaaliga. DZoki pumpa saate
kasutada, kui peapumba juhtimiseks kasutatakse PID kontrollerit. Funktsioonil on 3
todreziimi.

Valiku num- Valiku nimi Kirjeldus
ber
0 Pole kasutusel
. DZoki pump kaivitub, kui aktiveerub peapumba PID unere-

1 PID uni - . ; . - .
ziim. Dzoki pump seiskub, kui peapump arkab unereziimist.
Dzoki pump kdivitub, kui PID unereZiim aktiveerub ja PID
tagasiside signaal on allpool parameetriga P3.21.2.2 seadis-

2 PID une [tase] tatud tasemest.
DZoki pump peatub, kui PID tagasiside signaal on dlalpool
parameetriga P3.21.2.3 seadistatud tasemest voi kui pea-
pump arkab unereziimist.
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Fig. 104: DZoki pumba funktsioon

10.15.3 PRIMINGU PUMP

Primingu pump on vaiksem pump, mis taidab peapumba sisselaske, et valtida 6hu
sisseimemist.

Primingu pump funktsioon juhib primingu pumpa digitaalse valjundsignaaliga. Seadistada
saab viivitusaja, et kaivitada primingu pump enne pohipumba kaivitumist. Peapumba
tootamise ajal tootab primingu pump pidevalt.
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Fig. 105: Primingu pumba funktsioon

P3.21.3.1 PRIMINGU FUNKTSIOON (ID 1677)

Parameeter P3.21.3.1 vdimaldab juhtida valist primingu pumpa digitaalse valjundiga. Esmalt
tuleb seadistada digitaalse valjundi vaartuseks Primingu pumba juhtimine.

P3.21.3.2 PRIMINGU AEG (ID 1678)

Selle parameetri vaartus maarab, kui varakult enne peapumba kaivitumist tuleb kaivitada
primingu pump.

10.15.4 BLOKEERIMISVASTASUSE FUNKTSIOON

Blokeerimisvastasuse funktsioon takistab pumba blokeerumist, kui pump peatatakse
pikemaks ajaks unereziimil. UnereZiimis pump kaivitatakse teatud intervallide jarel.
Blokeerimisvastasuse intervalli, tooaega ja kiirust saab konfigureerida.

P3.21.4.1 BLOKEERIMISVASTASUSE INTERVALL (ID 1696)

See parameeter maarab aja, mille moodumisel kaivitatakse pump maaratletud kiirusel
(P3.21.4.3 Blokeerimisvastasuse sagedus) ja maéaratletud ajaperioodiks (P3.21.4.2
Blokeerimisvastasuse t66aeg).

Blokeerimisvastasuse funktsiooni saab kasutada tiksikajami ja multiajamiga siisteemides
ainult siis, kui pump on unereziimil voi ootereziimil (multiajami siisteem).

Blokeerimisvastasuse funktsioon on lubatud, kui selle parameetri vaartus on suurem kui 0,
ja blokeeritud, kui vaartus on 0.

P3.21.4.2 BLOKEERIMISVASTASUSE TOOAEG (ID 1697]

Aeg, kui kaua pump blokeerimisvastasuse funktsioon aktiveerimisel tootab.

P3.21.4.3 BLOKEERIMISVASTASUSE SAGEDUS (ID 1504)

Selle parameetriga maaratletakse sageduse referents, mida kasutatakse
blokeerimisvastasuse funktsiooni aktiveerimisel.
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10.15.5 KULMAKAITSE

Kasutage kilmakaitse funktsiooni pumba kaitsmiseks kiilmakahjustuste eest. Kui pump on
unereziimis ja pumba moddetud temperatuur langeb alla seadistatud kaitse temperatuuri,
kaitage pumpa plsival sagedusel (mis on seadistatud parameetriga P3.13.10.6 Kilmakaitse
sagedus). Funktsiooni kasutamiseks tuleb pumba kattele voi torule pumba ldhedale
paigaldada temperatuuri andur.

10.16 LOENDURID

Vacon®-i vahelduvvooluajamil on erinevad loendurid vastavalt ajami tooajale ja
energiakulule. Moned loendurid moodavad koguvaartusi ja moned loendurid saab
lahtestada.

Energialoendurid moodavad toitevorgust tarbitud energia hulka. Teisi loendureid
kasutatakse nt ajami tooaja voi mootori tooaja modtmiseks.

Koiki loendurite vaartusi saab jalgida personaalarvuti, klahvistiku voi fieldbusiga. Klahvistiku
voi personaalarvuti kasutamisel saate loendurite vaartusi jalgida diagnostikamenuds.
Fieldbusi kasutamisel saate loendurite vaartusi lugeda ID-numbritega. Selles peatikis on
toodud andmed nende ID-numbrite kohta.

10.16.1 KAITUSAJA LOENDUR

Juhtseadme kaitusaja loendurit ei saa lahtestada. Loendur asub alammentis
Koguloendurid. Loenduri vaartusel on 5 erinevat 16-bitist vaartust. Loenduri vaartuse
lugemiseks fieldbusi kaudu kasutage neid ID-numbreid.

« ID 1754 Kaitusaja loendur (aastad)

« 1D 1755 Kaitusaja loendur (paevad)

« 1D 1756 Kaitusaja loendur (tunnid)

« 1D 1757 Kaitusaja loendur (minutid)

+ 1D 1758 Kaitusaja loendur (sekundid)

Naide: saate fieldbusist kaitusaja loenduri vaartuse Ta 743d 02:21.

« ID1754: 1 (aastad)
+ ID1755: 143 (paevad)
e ID1756: 2 (tunnid)
e ID1757: 21 (minutid)
+ |D1758: 0 (sekundid)

10.16.2 KAITUSAJA KORDUSLOENDUR

Juhtseadme kaitusaja kordusloenduri saab lahtestada. See asub alammentis
Kordusloendurid. Loenduri saab lahtestada personaalarvuti, juhtpaneeli voi fieldbusiga.
Loenduri vaartusel on 5 erinevat 16-bitist vaartust. Loenduri vaartuse lugemiseks fieldbusi
kaudu kasutage neid ID-numbreid.

« 1D 1766 Kaitusaja kordusloendur (aastad)

« 1D 1767 Kaitusaja kordusloendur (pdevad)

+ 1D 1768 Kaitusaja kordusloendur (tunnid)

« 1D 1769 Kaitusaja kordusloendur (minutid)
« 1D 1770 Kaitusaja kordusloendur (sekundid)
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Naide: saate fieldbusist kaitusaja kordusloenduri vaartuse Ta 143d 02:21.

 ID1766: 1 (aastad)
. ID1767: 143 (p4evad)
e ID1768: 2 (tunnid)
e ID1769: 21 (minutid)
« ID1770: 0 (sekundid)

ID 2311 KAITUSAJA KORDUSLOENDURI LAHTESTAMINE

Kaitusaja kordusloenduri saate lahtestada personaalarvuti, juhtpaneeli vai fieldbusiga.
Personaalarvuti voi juhtpaneeli kasutamisel lahtestage loendur diagnostikameniids.

Fieldbusi kasutamisel seadistage loenduri ldhtestamiseks tousev serv (0 => 1) parameetrile
ID2311 Kaitusaja kordusloenduri lahtestamine.

10.16.3 TOOAJA LOENDUR

Mootori todaja loendurit ei saa lahtestada. Loendur asub alammeniiis Koguloendurid.
Loenduri vaartusel on 5 erinevat 16-bitist vaartust. Loenduri vaartuse lugemiseks fieldbusi
kaudu kasutage neid ID-numbreid.

« 1D 1772 Too6aja loendur (aastad)

+ ID 1773 Too6aja loendur (paevad)

+ ID 1774 To6aja loendur (tunnid)

« ID 1775 To6aja loendur (minutid)

« 1D 1776 Tooaja loendur (sekundid)

Naide: saate fieldbusist todaja loenduri vaartuse Ta 143d 02:21.

« ID1772: 1 (aastad)
« ID1773: 143 (paevad)
o ID1774: 2 (tunnid)
e ID1775: 21 (minutid)
e ID1776: 0 (sekundid)

10.16.4 SISSELULITUSAJA LOENDUR

Jouallika sisselilitusaja loendur asub alammentitis Koguloendurid. Loendurit ei saa
lahtestada. Loenduri vaartusel on 5 erinevat 16-bitist vaartust. Loenduri vaartuse
lugemiseks fieldbusi kaudu kasutage neid ID-numbreid.

+ 1D 1777 Sisseliilitusaja loendur (aastad)

« 1D 1778 Sisseliilitusaja loendur (paevad)

« 1D 1779 Sisseliilitusaja loendur (tunnid)

+ 1D 1780 Sisseliilitusaja loendur [minutid)

+ 1D 1781 Sisseliilitusaja loendur (sekundid)

Naide: saate fieldbusist sisselilitusaja loenduri vaartuse Ta 240d 02:18.
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« ID1777: 1 (aastad)
- ID1778: 240 (paevad)
« ID1779: 2 (tunnid)
« |D1780: 18 (minutid)
« ID1781: 0 (sekundid)

10.16.5 ENERGIALOENDUR

Energialoendur arvestab kokku ajami poolt toitevorgust tarbitud energia koguhulga.
Loendurit ei saa lahtestada. Loenduri vaartuse lugemiseks fieldbusi kaudu kasutage neid ID-
numbreid.

ID 2291 Energialoendur

Vaartus on alati 4-kohaline number. Loenduri vorming ja mootihik muutuvad vastavalt
energialoenduri vaartusele. Vt allolevat naidet.

Naide

« 0,001 kWh
« 0,010 kWh
« 0,100 kWh
« 1,000 kWh
« 10,00 kWh
« 100,0 kWh
« 1,000 MWh
« 10,00 MWh
« 100,0 MWh
« 1,000 GWh
* jne..

ID2303 Energialoenduri vorming

Energialoenduri vorming maarab energialoenduri vaartuse komakoha asukoha.
e 40 =4 numbrit, 0 komakohta

e 41 =4 numbrit, 1 komakoht

e 42 =4 numbrit, 2 komakohta
e 43 =4 numbrit, 3 komakohta

Naide
« 0,001 kWh [vorming = 43}

« 100,0 kWh (vorming = 41)
« 10,00 MWh (vorming = 42)

ID2305 Energialoenduri mootiihik

Energialoenduri mootiihik maarab energialoenduri vaartuse mootuhiku.
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- 0=kWh
.« 1=MWh
. 2=GWh
- 3=TWh
.+ 4=PWh

Naide: kui saate ID2291-lt vaartuse 4500, ID2303-1t vaartuse 42 ja ID2305-1t vaartuse 0, on
tulemus 45,00 kWh.

10.16.6 ENERGIA KORDUSLOENDUR

Energia kordusloendur arvestab kokku ajami poolt toitevorgust tarbitud energia hulga.
Loendur asub alammentits Kordusloendurid. Loenduri saate lahtestada personaalarvuti,
juhtpaneeli vai fieldbusiga. Loenduri vaartuse lugemiseks fieldbusi kaudu kasutage neid ID-
numbreid.

ID 2296 Energia kordusloendur

Vaartus on alati 4-kohaline number. Loenduri vorming ja mootihik muutuvad vastavalt
energia kordusloenduri vaartusele. Vt allolevat naidet. Energialoenduri vormingut ja
mootihikut saate vaadata parameetritelt ID2307 Energia kordussloenduri vorming ja ID2309
Energia kordusloenduri maotihik.

Naide

« 0,001 kWh
« 0,010 kWh
« 0,100 kWh
« 1,000 kWh
« 10,00 kWh
+ 100,0 kWh
« 1,000 MWh
« 10,00 MWh
« 100,0 MWh
« 1,000 GWh
* jne...

ID2307 Energia kordusloenduri vorming

Energia kordusloenduri vorming maarab energia kordusloenduri vaartuse komakoha
asukoha.

e 40 =4 numbrit, 0 komakohta
e 41 =4 numbrit, 1 komakoht

e 42 =4 numbrit, 2 komakohta
e 43 =4 numbrit, 3 komakohta

Naide

« 0,001 kWh (vorming = 43)
« 100,0 kWh (vorming = 41)
« 10,00 MWh (vorming = 42)
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ID2309 Energia kordusloenduri mootiihik

Energia kordusloenduri mootihik maarab energia kordusloenduri vaartuse mootuhiku.

« 0=kWh
« 1=MWh
« 2=GWh
« 3=TWh
+ 4=PWh

ID2312 Energia kordusloenduri lahtestamine

Energia kordusloenduri lahtestamiseks kasutage personaalarvutit, juhtpaneeli voi fieldbusi.
Personaalarvuti voi juhtpaneeli kasutamisel lahtestage loendur diagnostikameniiis.
Fieldbusi kasutamisel seadistage tousev serv parameetrile ID2312 Energia kordusloenduri
lahtestamine.
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11 VIGADE JALGIMINE

Kui vahelduvvooluajami juhtdiagnostika tuvastab ajami t00s ebatavalise seisundi, kuvab ajam
sellekohase teavituse. Teavitust ndete juhtpaneeli ekraanil. Ekraanil kuvatakse vea voi
alarmi kood, nimi ja luhikirjeldus.

Allikateave naitab ara vea allika, mis selle pohjustas, kus see ilmnes jm andmed.

Teavitusi on 3 erinevat tiiiipi.

+ Teave ei mojuta ajami tootamist. Teave tuleb lahtestada.

» Alarm teavitab teid ajami ebatavalisest tootamisest. See ei seiska ajamit. Alarm tuleb
lahtestada.

* Viga seiskab ajami. Ajam tuleb lahtestada ja probleem korvaldada.

Monedele vigadele on rakenduses voimalik programmeerida erinevaid reaktsioone. Vt
lisateavet peatiikis 5.2 Riihm 3.9: Kaitse.

Vea lahtestamiseks kasutage klahvistiku lahtestusnuppu voi I/0 terminali, fieldbusi voi
personaalarvuti tooriista. Vead salvestatakse vigade ajalukku, kus on vaimalik neid hiljem
otsida ja vaadata. Erinevaid veakoode vt peatiikis 77.3 Veakoodid.

Ebahariliku tootamise korral valmistage enne edasimilija voi tehasega tihenduse votmist
ette moned andmed. Kirjutage lles koik ekraanile kuvatud tekstid, veakood, vea ID,
allikateave, aktiivsete vigade loend ja vigade ajalugu.

1.1 KUVATAKSE VIGA

Kui ajam kuvab vea ja seiskub, selgitage valja vea pohjus ja lahtestage viga.

Vea lahtestamiseks on 2 moodust: lahtestusnupuga ja parameetriga.
LAHTESTAMINE LAHTESTUSNUPUGA

1 Vajutage klahvistiku lahtestusnuppu 2 sekundit.

LAHTESTAMINE PARAMEETRIGA GRAAFILISEL KUVAL

1 Minge diagnostikamentiisse.

STOP|C| READY| | 110

G Main Menu

ID: M4
Monjgtor

( )

Y Parameters
( 12)
= Diagnostics
)
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2 Minge alammeniiiisse Vigade lahtestamine.

STOP|C| READY| | 10

G Diagnostics
ID: M4.1
Active faults
(0)
Reset faults
O

I‘il Fault history
(39)

3  Valige parameeter Vigade lahtestamine.

STOP|C| READY| | 10

= Reset faults
ID: M4.2

Va Reset faults
@ Help

LAHTESTAMINE PARAMEETRIGA TEKSTIKUVAL

1 Minge diagnostikameniusse. READY RUN  STOP ALARM FAULT

A A
UERYINEINISEEE
dITHLOHLS T
M
i
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

2 Lgidke U'“les— ja auanoole nuppudega parameeter EADY RUN  Stor  ALARM  FAULT
Vigade lahtestamine. 'S A

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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3 Valige vaartus Jah ja vajutage OK. READY RUN  STOP  ALARM FAULT
A
\ /7 7N
- LT -
JE3]
v A 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

11.2 VIGADE AJALUGU

Vigade ajaloos saate vaadata lisateavet vigade kohta. Vigade ajaloos saab olla maksimaalselt
40 viga.

VIGADE AJALOO VAATAMINE GRAAFILISEL KUVAL

1 Vea kohta lisateabe vaatamiseks minge

alammeniiiisse Vigade ajalugu. STOP|G| READY Vo
@ Diagnostics
ID: M4.1

Active faults

(0)
Reset faults

Iil Fault history
(39)

2 Vea andmete vaatamiseks vajutage paremnoole

nuppU. STOP|G| READY | 110
Fault hist
El IDa.:.L1 s orli.3.3

External Fault 51
Fault old 891384s

External Fault 51
- Fault old 871061s

— Device removed 39
Info old 862537s
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3 Andmed kuvatakse loendina.

VIGADE AJALOO VAATAMINE TEKSTIKUVAL

1 Vigade ajalukku liikumiseks vajutage OK.

2 Vea andmete vaatamiseks vajutage uuesti OK.

storP| (G| READY | wo
Fault history

ID: M4.3.3.2
Code 39 I
ID 380
State Info old
Date 7.12.2009
Time 04:46:33
Operating time 862537s
Source 1
Source 2
Source 3

READY  RUN STOP ALARM FAULT

. _
A 4
FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A A

FWD REV 1/0  KEYPAD  BUS
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3  Koikide andmete vaatamiseks kasutage allanoole

nuppu.
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READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A
-

v v

FWD  REV 1/0  KEYPAD  BUS
READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A A

[ T

v h 4
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS
READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A A

'~

[
~~
=~
|
~~
~
v

v v

FWD REV 1/0  KEYPAD  BUS
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11.3 VEAKOODID
Rikke nimi Voimalik pohjus Kuidas viga korvaldada
1 1 Ulevool [riistvara Mootori kaablis on liiga Kontrollige koormuse taset.
viga) korge vool (>4*1 H). Selle Kontrollige mootorit.
pohjuseks voib olla Uks jarg- [Kontrollige kaableid ja Ghendusi.
2 Ulevool (tarkvara mistest. Tehke identifitseerimiskaivitus.
viga) Seadistage kiirendusaeg pikemaks
. (P3.4.1.2 ja P3.4.2.2).
. Akiline suur koormuse
tous
. Liihis mootori kaablites
. Mootori tiilip on vale
. Parameetrid ei ole
oigesti seadistatud
2 10 Ulepinge (riistvara Alalisvoolulili pinge on pii- |Seadistage aeglustusaeg pikemaks
viga) rangust kdrgem. (P3.4.1.3 ja P3.4.2.3).
Aktiveerige Ulepinge kontroller.
" Ulepinge (tarkvara N Kontrollige sisendpinget.
viga) . Aeglustusaeg on liiga
lihike
. Toitevarustuses on
korged llepinge teravi-
kud
3 20 Maanduse viga (riist- |Voolu mdétmise tulemus Kontrollige mootori kaableid ja
vara viga) naitab, et mootori faasivoolu |mootorit.
summa ei ole 0. Kontrollige filtreid.
21 Maanduse viga (tar-
kvara viga) o .
. Mootori voi kaablite
isolatsiooni rike
. Filtri (du/dt, siinus) rike
5 40 Laadimisliliti Laadimisliliti on suletud ja | Lahtestage viga ja taaskaivitage
tagasiside teave on AVATUD. |ajam.
Kontrollige tagasiside signaali ning
o kaabliihendust juhtpaneeli ja toi-
*  Todtdrge tepaneeli vahel.
*  Defektne komponent Kui viga kordub, péérduge abi saa-
miseks lahima edasimiiija poole.
7 60 Killastus Seda viga ei saa juhtpaneelilt lah-
«  Defektne IGBT testada.
. Killastumatuse liihis Teostage ajami voimsuse langeta-
IGBT-s mine. .
. Liihis vai tilekoormus ARGE TAASKAIVITAGE AJAMIT ega
piduri takistis UHENDAGE TOIDET!
Podrduge suuniste saamiseks
tehase poole.
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Rikke nimi

Voimalik pohjus

Kuidas viga korvaldada

8 600

601

602

603

604

605

606

607

608

609

Sisteemi rike

Juhtpaneeli ja toite vahel
puudub sidelihendus.

Defektne komponent.
Tootorge.

Defektne komponent.
Tootorge.

Jouallika lisatoite pinge on
liiga madal.

Defektne komponent.
Tootorge.

Valjundfaasi pinge ei vasta
referentsile.

Tagasiside viga.

Defektne komponent.
Tootorge.

Juhtseadme tarkvara ei
Uhildu jouallika tarkvaraga.

Tarkvaraversiooni ei saa
lugeda. Jouallikas puudub
tarkvara.

Defektne komponent.
Tootorge (probleem toitepa-
neelis voi mootmise panee-
lis).

Protsessori Glekoormus.

Lahtestage viga ja taaskaivitage
ajam.

Laadige Vaconi veebilehelt alla
uusim tarkvara. Uuendage sellega
ajamit.

Kui viga kordub, pédrduge abi saa-
miseks lahima edasimiiiija poole.

Defektne komponent.
Tootorge.

Lahtestage viga ja teostage kaks
korda ajami véimsuse langeta-
mine.

Laadige Vaconi veebilehelt alla
uusim tarkvara. Uuendage sellega
ajamit.
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Rikke nimi Voimalik pohjus Kuidas viga korvaldada
8 610 Sisteemi rike Defektne komponent. Lahtestage viga ja kaivitage uuesti.
Tootorge. Laadige Vaconi veebilehelt alla
uusim tarkvara. Uuendage sellega
614 Konfiguratsiooni viga. ajamit.
Tarkvara viga. Kui viga kordub, podrduge abi saa-
Defektne komponent miseks lahima edasimiiija poole.
(defektne juhtpaneel).
Tootorge.
647 Defektne komponent.
Tootorge.
648 Tootorge.
Slsteemi tarkvara ei thildu
rakendusega.

649 Ressursi llekoormus. Laadige tehase vaikeseaded.
Torge parameetri laadimi- Laadige Vaconi veebilehelt alla
sel, taastamisel voi salves-  [uusim tarkvara. Uuendage sellega
tamisel. ajamit.

9 80 Alapinge [viga) Alalisvoolulili pinge on pii- | Kui esineb ajutine toitepinge kat-
rangust madalam. kestus, lahtestage viga ja taaskai-
vitage ajam.
o B Kontrollige toitepinget. Kui toite-
: Toitepinge on liiga pinge on piisav, on tegemist sise-
madal mise veaga.
: Defektne k.ompo.nen.t Otsige viga elektrivorgust.
) D.ief.ektne 5|-se.nd.|. k_a_lts.e Poorduge suuniste saamiseks
. Valine laadimislilitiei | 4pin3 edasimiiija poole.
ole suletud
MARKUS!
See viga muutub aktiivseks
ainult siis, kui ajam on kai-
tamisolekus.
10 91 Sisendfaas Kontrollige toitepinget, kaitsmeid
. Toitepinge rike ja toitekaablit, rektifikatsioonisilda
. Defektne kaitse vi toi- |Jja tlristori tilrelektroodi juhtimist
tekaablite rike (MR6->).
Jarelevalve toimimiseks
peab koormus olema mini-
maalselt 10-20%.
11 100 Valjundfaasi jarele- Voolu modtmise tulemus Kontrollige mootori kaablit ja moo-
valve naitab, et 1 mootori faasis ei |torit.
ole voolu. Kontrollige du/dt véi siinusfiltrit.
. Mootori voi mootori
kaablite rike
. Filtri (du/dt, siinus) rike
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Rikke nimi

Voimalik pohjus

Kuidas viga korvaldada

13 120 Vahelduvvooluajami Jouallika voi toitepaneeli Keskkonna temperatuur on ajami
alatemperatuur (viga) |radiaatori temperatuur on jaoks liiga madal. Paigutage ajam
liiga madal. soojemasse kohta.
14 130 Vahelduvvooluajami Jouallika voi toitepaneeli Kontrollige jahutusohu tegelikku
tletemperatuur (viga, |radiaatori temperatuur on mahtu ja voogu.
radiaator) liiga madal. Radiaatori tem- |Kontrollige, kas radiaator on tol-
peratuuri piirangud on igas [mune.
131 Vahelduvvooluajami kaadris erinevad. Kontrollige keskkonna tempera-
Uletemperatuur tuuri.
(alarm, radiaator) Veenduge, et lilitussagedus ei
oleks keskkonna temperatuuri ja
132 Vahelduvvooluajami mootori koormust arvestades liiga
lletemperatuur (viga, suur.
paneel Kontrollige jahutusventilaatorit.
133 Vahelduvvooluajami
lletemperatuur
(alarm, paneel)
15 140 Mootori seiskumine Mootor seiskus. Kontrollige mootorit ja koormust.
16 150 Mootori Glekuumene- [Mootori koormus on liiga Vahendage mootori koormust. Kui
mine suur. mootori Glekoormus puudub, kont-
rollige mootori termokaitse para-
meetreid (parameetrite riihm 3.9
Kaitsed).
17 160 Mootori alakoormus Mootori koormus ei ole pii- |Kontrollige koormust.
sav. Kontrollige parameetreid.
Kontrollige du/dt ja siinusfiltreid.
19 180 Voimsuse Ulekoor- Ajami voimsus on liiga suur. [Vahendage koormust.
mus (lihiajaline jare- Vaadake lle ajami mdotmed.
levalve) Tehke kindlaks, kas see on koor-
muse jaoks liiga vaike.
181 Voimsuse Ulekoor-
mus (pikaajaline jare-
levalve)
25 240 Mootori juhtimise Viga voib ilmneda ainult siis, [Lahtestage viga ja taaskaivitage
viga kui kasutate kliendispetsiifi- |ajam.
241 list rakendust. Torge alus-  |Suurendage tuvastusvoolu.

tusnurga tuvastamisel.

. Rootor liigub tuvasta-
mise ajal.

. Uus nurk ei vasta
vanale vaartusele.

Lisateavet vt vigade ajaloo allikast.
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Rikke nimi

Voimalik pohjus

Kuidas viga korvaldada

oon

riistvaraga.

26 250 Kaivitamine takista-  |Ajamit ei saa kaivitada. Kui Lahtestage viga ja seisake ajam.
tud kaivitamise paring on SEES, [Laadige tarkvara ja kaivitage ajam.
laaditakse ajamisse uus tar-
kvara (pusivara voi raken-
dus), parameetri seade voi
muu fail, mis joustab ajami
toolehakkamise.
29 280 Atexi termistor ATEXi termistor naitab lile- [L&htestage viga. Kontrollige ter-
temperatuuri. mistori ja selle Uhendusi.
30 290 Ohutu valjalilitamine [Ohutu valjalilitamise sig- Lahtestage viga ja taaskaivitage
naal A ei luba seadistada ajam.
ajamit valmis-olekusse. Kontrollige signaale juhtpaneelilt
jouallikasse ja D-konnektorisse.
291 Ohutu valjalilitamine |Ohutu valjalilitamise sig-
naal B ei luba seadistada
ajamit valmis-olekusse.
500 Ohutuse konfiguratsi- |Ohutuse konfiguratsiooni Eemaldage ohutuse konfigurat-
oon Ldliti on paigaldatud. siooni luliti juhtpaneelilt.
501 Ohutuse konfiguratsi- [STO valikupaneele on liiga Jatke alles 1 STO valikupaneel.
oon palju. Neid saab olla ainult Eemaldage teised. Vt ohutusjuhen-
1. dit.
502 Ohutuse konfiguratsi- |STO valikupaneel on paigal- |[Asetage STO valikupaneel 6igesse
oon datud valesse pilusse. pilusse. Vt ohutusjuhendit.
503 Ohutuse konfiguratsi- [Juhtpaneelil ei ole ohutuse |Paigaldage juhtpaneelile ohutuse
oon konfiguratsiooni Lilitit. konfiguratsiooni Liliti. Vt ohutusju-
hendit.
504 Ohutuse konfiguratsi- |Ohutuse konfiguratsiooni Paigaldage ohutuse konfigurat-
oon Ldliti on juhtpaneelile pai- siooni luliti juhtpaneelil 6igesse
galdatud valesti. asendisse. Vt ohutusjuhendit.
505 Ohutuse konfiguratsi- |Ohutuse konfiguratsiooni Kontrollige ohutuse konfigurat-
oon Ldliti on STO valikupaneelile |siooni Liliti paigaldust STO valiku-
paigaldatud valesti. paneelil. Vt ohutusjuhendit.
506 Ohutuse konfiguratsi- [STO valikupaneeliga puudub |Kontrollige STO valikupaneeli pai-
oon sidetihendus. galdust. Vt ohutusjuhendit.
507 Ohutuse konfiguratsi- |STO valikupaneel ei Ghildu Lahtestage ajam ja taaskaivitage

see. Kui viga kordub, poorduge
suuniste saamiseks lahima edasi-
mudja poole.
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Rikke nimi

Voimalik pohjus

Kuidas viga korvaldada

tud

lubatud. Ajami kaitsed ei ole
kasutusel.

See alarm lahtestatakse
automaatselt, kui tulekahju-
reziim blokeeritakse.

30 520 Ohutuse diagnostika |STO-sisenditel on erinevad [ Kontrollige valist ohutuse Lilitit.

olekud. Kontrollige ohutuse Liiliti sisend-
hendust ja kaablit.
Lahtestage ajam ja taaskaivitage
see.
Kui viga kordub, pédrduge suuniste
saamiseks lahima edasimiiija
poole.

30 521 Ohutuse diagnostika | Torge ATEXi termistori diag- |Lahtestage ajam ja taaskaivitage
nostikas. ATEXi termistori see.
sisendil puudub tihendus. Kui viga kordub, vahetage valiku-

paneel valja.

30 522 Ohutuse diagnostika |Luhis ATEXi termistori sise- |Kontrollige ATEXi termistori sise-
ndi Ghenduses. ndi Ghendust.

Kontrollige valise ATEXi Uhendust.
Kontrollige valise ATEXi termistori.
30 530 Ohutusmomendi val- |Uhendati avariiseiskamine STO-funktsiooni aktiveerimisel on
jas voi aktiveeriti moni teine ajam ohutusolekus.
STO toiming.

32 31 Jahutusventilaator Ventilaatori kiirus ei vasta Lahtestage viga ja taaskaivitage
tapselt kiiruse referentsile, |ajam. Puhastage voi vahetage ven-
kuid ajam tootab korrekt- tilaator.
selt. See viga kuvatakse
ainult MR7-s ja sellest suu-
remates ajamites.

312 Jahutusventilaator Ventilaatori kasutusiga (st Vahetage ventilaator ja lahtestage
50 000 h) on taitunud. ventilaatori kasutusaja loendur.
33 320 Tulekahjureziim luba- |Ajami tulekahjureziim on Kontrollige parameetri seadeid ja

signaale. Moned ajami kaitsed on
blokeeritud.
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Rikke nimi Voimalik pohjus Kuidas viga korvaldada
37 361 Seade on muudetud Jouallikas asendati uue Lahtestage viga.
(sama titp) sama suure seadmega. Parast vea lahtestamist teostab
Seade on kasutamiseks val- |ajam taaskaivituse.
mis. Parameetrid on ajamil
saadaval.
362 Seade on muudetud Valikupaneel pilus B asen- Lahtestage viga. Ajam hakkab
(sama tltp) dati uuega, mida on varem kasutama vanu parameetrite sea-
samas pilus kasutatud. deid.
Seade on kasutamiseks val-
mis.
363 Seade on muudetud Sama pohjus, mis ID362
(sama tltp) puhul, kuid kaib pilu C
kohta.
364 Seade on muudetud Sama pohjus, mis ID362
(sama tidip) puhul, kuid k&ib pilu D
kohta.
365 Seade on muudetud Sama pohjus, mis ID362
(sama titp) puhul, kuid kaib pilu E
kohta.
38 372 Seade lisatud (sama |Valikupaneel asetati pilusse |Seade on kasutamiseks valmis.
tulp) B. Seda valikupaneeli on Ajam hakkab kasutama vanu para-
varem samas pilus kasuta- | meetrite seadeid.
tud. Seade on kasutamiseks
valmis.
373 Seade lisatud (sama  |Sama pdhjus, mis ID372
tiip) puhul, kuid kaib pilu C
kohta.
374 Seade lisatud (sama  |Sama p&hjus, mis 1D372
tiip) puhul, kuid kaib pilu D
kohta.
375 Seade lisatud (sama  |Sama pohjus, mis ID372
tip) puhul, kuid kaib pilu E
kohta.
39 382 Seade on eemaldatud |Valikupaneel eemaldati Seade ei ole saadaval. Lahtestage
pilust A voi B. viga.
383 Seade on eemaldatud [Sama pdhjus, mis ID380
puhul, kuid kaib pilu C
kohta.
384 Seade on eemaldatud [Sama pdhjus, mis ID380
puhul, kuid kaib pilu D
kohta.
385 Seade on eemaldatud |Sama p&hjus, mis ID380
puhul, kuid kaib pilu E
kohta.
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Rikke nimi

Voimalik pohjus

Kuidas viga korvaldada

(erinev tiiip)

puhul, kuid kaib pilu D
kohta.

40 390 Seade tundmatu Uhendati tundmatu seade Seade ei ole saadaval. Kui viga kor-
(jouallikas/valikupaneel dub, p6orduge suuniste saamiseks
lahima edasimiiija poole.
41 400 IGBT temperatuur Arvutatud IGBT temperatuur [Kontrollige parameetrite seadeid.
on liiga korge. Selgitage valja jahutusohu tegelik
maht ja voog.
) Kontrollige keskkonna tempera-
. Mootori koormus on tuuri.
liiga suur Kontrollige, kas radiaator on tol-
. Keskkonna tempera- mune.
t“_?" on l||g~a kérge Veenduge, et lilitussagedus ei
' Riistvara torge oleks keskkonna temperatuuri ja
mootori koormust arvestades liiga
suur.
Kontrollige jahutusventilaatorit.
Tehke identifitseerimiskaivitus.
A 431 Seade on muudetud Uus, erinevat tuupi joualli- Lahtestage viga.
(erinev tltp) kas. Parameetrid ei ole sea- [Parast vea lahtestamist teostab
detes saadaval. ajam taaskaivituse.
Seadistage jouallika parameetrid
uuesti.
433 Seade on muudetud Valikupaneel pilus C asen- Lahtestage viga. Seadistage valiku-
(erinev tlip) dati uuega, mida ei ole paneeli parameetrid uuesti.
varem samas pilus kasuta-
tud. Parameetrite seadeid ei
ole salvestatud.
434 Seade on muudetud Sama pohjus, mis ID433
(erinev tlip) puhul, kuid kaib pilu D
kohta.
435 Seade on muudetud Sama pohjus, mis 1D433
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Rikke nimi Voimalik pohjus Kuidas viga korvaldada
45 441 Seade lisatud (erinev  [Uus, erinevat tiitipi joualli- Lahtestage viga.
tuip) kas. Parameetrid ei ole sea- [Parast vea lahtestamist teostab
detes saadaval. ajam taaskaivituse.
Seadistage jouallika parameetrid
uuesti.
443 Seade lisatud (erinev [Pilusse C asetati uus valiku- |Seadistage valikupaneeli paramee-
tuip) paneel, mida ei ole varem trid uuesti.
samas pilus kasutatud.
Parameetrite seadeid ei ole
salvestatud.
Lbb Seade lisatud (erinev |[Sama pohjus, mis ID443
tiip) puhul, kuid kaib pilu D
kohta.
445 Seade lisatud (erinev [Sama p&hjus, mis ID443
tiip) puhul, kuid kaib pilu E
kohta.

46 662 Reaalajas kell RTC patarei pinge on madal. |Vahetage patarei.

47 663 Tarkvara uuendatud  [Ajami tarkvara on uuenda- Lisatoimingud pole vajalikud.
tud, kas kogu tarkvarapa-
kett voi rakendus.

50 1050 Viga Al madal 1 voi mitu saadaolevat ana- |Vahetage defektsed osad.
loogsignaali on allpool 50% [Kontrollige analoogsisendi ahelat.
minimaalsest signaalivahe- |[Veenduge, et parameeter Al1 sig-
mikust. naalivahemik oleks o6igesti seadis-
Juhtkaabel on defektne voi  |tatud.
lahtine.

Torge signaali allikas.

51 1051 Seadme véline viga Aktiveeriti parameetriga See on kasutajaspetsiifiline viga.
P3.5.1.11 v6i P3.5.1.12 sea- | Kontrollige digitaalsisendeid ja
distatud digitaalne sise- skeeme.
ndsignaal.

52 1052 Klahvistiku sidetihen- |Juhtpaneeli ja ajami vahe- Kontrollige juhtpaneeli Ghendust ja

duse viga line Ghendus on defektne. juhtpaneeli kaablit, kui see on ole-
1352 mas.
53 1053 Fieldbusi sidelihen- Fieldbusi lilema ja fieldbusi |Kontrollige paigaldust ja fieldbusi
duse viga paneeli vaheline andme- tlemat.
hendus on defektne.

54 1354 Pilu A viga Defektne valikupaneel voi Kontrollige paneeli ja pilu.

pilu Poorduge suuniste saamiseks oma
1454 Pilu B viga lahima edasimiiija poole.
1554 Pilu C viga
1654 Pilu D viga
1754 Pilu E viga
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Rikke nimi

Voimalik pohjus

Kuidas viga korvaldada

viga

57 1057 Identifitseerimine Tuvastuskaivitusel ilmnes Veenduge, et mootor oleks ajamiga
rike. Ghendatud.
Veenduge, et mootori vallil ei oleks
koormust.
Veenduge, et kaivitamise kasklust
ei eemaldataks enne tuvastuskaivi-
tuse lopetamist.
63 1063 Kiirpeatamise viga Kiirpeatamise funktsioon on |Tehke kindlaks kiirpeatamise akti-
aktiveeritud. veerimise pohjus. Kui pdhjus on
1363 Kiirpeatamise alarm leitud, korvaldage see. Lahtestage
viga ja taaskaivitage ajam.
Vt parameetrit P3.5.1.26 ja kiirpea-
tamise parameetreid.
65 1065 Personaalarvuti Personaalarvuti ja ajami Kontrollige personaalarvuti ja
sidetihenduse viga vaheline andmeiihendus on |ajami vahelist paigaldust, kaablit ja
defektne. terminale.
66 1366 Termistori sisendi 1 Mootori temperatuur on Kontrollige mootori jahutust ja
viga tousnud. koormust.
Kontrollige termistori ihendust.
1466 Termistori sisendi 2 Kui termistori sisendit ei kasutata,
viga tuleb see lihistada.
Poorduge suuniste saamiseks oma
1566 Termistori sisendi 3 lahima edasimiiija poole.
viga
68 1301 Hoolduse loenduri 1 Hoolduse loenduri vaartus Teostage vajalikud hooldustood.
alarm on korgem kui alarmi pii- Lahtestage loendur. Vt parameetrit
rang. B3.16.4 voi P3.5.1.40.
1302 Hoolduse loenduri 1 Hoolduse loenduri vaartus
viga on korgem kui vea piirang.
1303 Hoolduse loenduri 2 Hoolduse loenduri vaartus
alarm on korgem kui alarmi pii-
rang.
1304 Hoolduse loenduri 2 Hoolduse loenduri vaartus

on korgem kui vea piirang.
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VIGADE JALGIMINE

Rikke nimi

Voimalik pohjus

Kuidas viga korvaldada

viga (ExtPID)

siside vaartus ei asu jarele-
valve piirides (P3.14.4.2 ja
P3.14.4.3) ja viivituse piiri-
des (P3.14.4.4), kui viivitus
on seadistatud.

69 1310 Fieldbusi sideihen- ID-number, mida kasuta- Kontrollige parameetreid Fieldbusi
duse viga takse Fieldbusi parameetri |andmete kaardistamise meniis.
Protsessi andmed valja
vaartuste kaardistamiseks,
ei ole kehtiv.

1311 Fieldbusi parameetri Prot-  |Vaartuse tlilip on maaratlemata.
sessi andmed valja 1 voi Kontrollige parameetreid Fieldbusi
mitut vaartust ei saa teisen- |andmete kaardistamise menuis.
dada.

1312 Fieldbusi parameetri Prot- | Kontrollige parameetreid Fieldbusi
sessi andmed valja (16- andmete kaardistamise mendds.
bitine) vaartuste kaardista-
misel ja teisendamisel toi-
mub Ulevoog.

76 1076 Kaivitamine takista- Kaivitamise kasklus tokes- | Lahtestage ajam, et alustada kor-

tud tatakse, et valtida mootori rektset tootamist. Parameetri sea-
juhuslikku podrlemist ded madravad, kas ajami taaskaivi-
esmase toite sisselllitamise |tamine on vajalik.
kaigus.

77 1077 >5 ihendust Aktiivseid fieldbusi voi per- | Jatke alles 5 aktiivset Ghendust.
sonaalarvuti téoriista Uhen- [Eemaldage teised Uhendused.
dusi on lle 5. Korraga saab
kasutada ainult 5 Ghendust.

100 1100 Pehme taite aegu- PID kontrolleri pehme taite | Kontrollige protsessi.

mine funktsioon on aegunud. Kontrollige parameetreid meniis
Ajam ei saavutanud ajapii- M3.13.8.
rangu valtel protsessi vaar-
tust.
Pohjuseks voib olla purune-
nud toru.
101 1101 Tagasiside jarelevalve |PID kontroller: tagasiside Kontrollige protsessi.
viga (PID1) vaartus ei asu jarelevalve Kontrollige parameetri seadeid,
piirides (P3.13.6.2 ja jarelevalve piiranguid ja viivitust.
P3.13.6.3) ja viivituse piiri-
des (P3.13.6.4), kui viivitus
on seadistatud.
105 1105 Tagasiside jarelevalve |Valine PID kontroller: taga-
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Rikke nimi

Voimalik pohjus

Kuidas viga korvaldada

109 1109 Sisendrohu jarele- Sisendréhu (P3.13.9.2) jare- | Kontrollige protsessi.
valve levalve signaal on madalam |[Kontrollige parameetreid meniis
kui alarmi piirang M3.13.9.
(P3.13.9.7). Kontrollige sisendréhu andurit ja
Uhendusi.

1409 Sisendrdhu (P3.13.9.2) jare-
levalve signaal on madalam
kui vea piirang (P3.13.9.8].

111 1315 Temperatuuriviga 1 1 voi mitu temperatuuri Tehke kindlaks temperatuuri tousu
sisendsignaali (seadistatud  |p6hjus.
parameetriga P3.9.6.1) on Kontrollige temperatuuri andurit ja
korgem(ad) kui alarmi pii- tihendusi.
rang (P3.9.6.2). Kui andureid ei ole ihendatud,

veenduge, et temperatuuri sisend
1316 1 voi mitu temperatuuri oleks juhtmestatud.
sisendsignaali (seadistatud | Lisateavet vt valikupaneeli kasu-
parameetriga P3.9.6.1) on tusjuhendist.
korgem(ad) kui vea piirang
(P3.9.6.3).

112 1317 Temperatuuri viga 2 1 voi mitu temperatuuri
sisendsignaali (seadistatud
parameetriga P3.9.6.5) on
korgem(ad) kui vea piirang
(P3.9.6.6).

1318 1 voi mitu temperatuuri
sisendsignaali (seadistatud
parameetriga P3.9.6.5) on
korgem(ad) kui vea piirang
(P3.9.6.7).

113 1113 Pumba todaeg Multipumba siisteemis on 1 | Teostage vajalikud hooldustddd,
voi mitu pumba tooaja loen- [lahtestage todaja loendur ja lah-
durit tletanud kasutaja testage alarm. Vt pumba té6aja
poolt maaratletud alarmi loendureid.
piirangu.

113 1313 Pumba todaeg Multipumba siisteemis on 1 | Teostage vajalikud hooldustddd,
voi mitu pumba todaja loen- [lahtestage todaja loendur ja lah-
durit tletanud kasutaja testage alarm. Vt pumba té6aja
poolt maaratletud alarmi loendureid.
piirangu.

300 700 Toetamata Rakendus ei ole thilduv Vahetage rakendus valja.

(tugi puudub).
701 Pilu valikupaneel ei ole Uhil- |Eemaldage valikupaneel.

duv (tugi puudub).
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LISA1

12 LISA1

12.1 ERINEVATE RAKENDUSTE PARAMEETRITE VAIKEVAARTUSED

Tabelis olevate siimbolite selgitus

A = standardne rakendus

B = HVAC rakendus

C = PID juhtimise rakendus

D = multipumba (iiksikajam) rakendus
E = multipumba (multiajam) rakendus
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Tabel 117: Erinevate rakenduste parameetrite vaikevaartused

Register

Parameeter

Vaikimisi

Kirjeldus

veerimise refe-
rents

P3.2.1 Kaugjuhtimis- 0 0 0 0 0 172 0 =1/0 juhtimine
koht
P3.2.2 Kohalik/kaug- 0 0 0 0 0 211
juhtimine 0 = kaugjuhti-
mine
P3.2.6 I/0 A loogika 2 2 2 0 0 300
Edasi-tagasi
2 = edasi-tagasi
(serv)
P3.2.7 I/0 B loogika 2 2 2 2 2 363
2 = edasi-tagasi
(serv)
P3.3.1.5 I/0 A referentsi |6 6 7 7 7 17
valik 6=AlT+AI2
7=PID
P3.3.1.6 I/0 B referentsi |4 4 4 4 4 131
valik 4=Al
P3.3.1.7 Klahvistiku refe- |2 2 2 2 2 121
rentsi valik 2 = klahvistiku
referents
P3.3.1.10 Fieldbusi refe- |3 3 3 3 3 122
rentsi valik 3 = fieldbusi refe-
rents
P3.3.3.1 Eelhaalestatud |0 0 0 0 0 182
sageduse reziim 0 = kahendkoodis
P3.3.3.3 Eelhaalestatud [10.0 [10.0 [10.0 [10.0 [10.0 |[Hz 105
sagedus 1
P3.3.3.4 Eelhaalestatud [15.0 [15.0 [15.0 [15.0 [15.0 |[Hz 106
sagedus 2
P3.3.3.5 Eelhaalestatud |[20.0 [20.0 ([20.0 ([20.0 [20.0 |[Hz 126
sagedus 3
P3.3.6.1 Loputuse akti- 0 0 0 0 101 532
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Tabel 117: Erinevate rakenduste parameetrite vaikevaartused

Register Parameeter Vaikimisi Uhi Kirjeldus

P3.3.6.2 Loputuse refe- |0 0 0 0 101 530
rents
P3.3.6.4 Roometalitluse [0.0 0.0 0.0 0.0 50.0 |Hz 1239

referents 1

P3.3.6.6 Roometalitluse |10.0 10.0 10.0 10.0 3.0 s 1257
ramp

P3.5.1.1 Juhtsignaal TA [100 100 100 100 100 403

P3.5.1.2 Juhtsignaal2 A [101 101 0 0 0 404

P3.5.1.4 Juhtsignaal 1B |0 0 103 101 0 423

P3.5.1.7 I/0 B juhtimise 0 0 105 102 0 425
sundlulitus

P3.5.1.8 I/0 B referentsi |0 0 105 102 0 343
sundlilitus

P3.5.1.9 Fieldbusi juhti- |0 0 0 0 0 411
mise sundlilitus

P3.5.1.10 Klahvistiku juh- |0 0 0 0 0 410
timise sundlili-
tus

P3.5.1.11 Valine rike 102 102 101 0 105 405
(suletud)

P3.5.1.13 Vea lahtesta- 105 105 102 0 103 414

mine (suletud)

P3.5.1.21 Eelhaalestatud [103 103 104 0 0 419
sageduse valik 0

P3.5.1.22 Eelhaalestatud |[104 104 0 0 0 420
sageduse valik 1

P3.5.1.23 Eelhaalestatud |0 0 0 0 0 421
sageduse valik 2

P3.5.1.31 PID seadistus- |0 0 0 0 102 1047
punkti valimine

P3.5.1.35 Luba Dl roome- |0 0 0 0 101 532
talitlus

P3.5.1.36 Loputuse refe- 0 0 0 0 101 530
rentsi aktiveeri-
mine
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Tabel 117: Erinevate rakenduste parameetrite vaikevaartused

Register Parameeter Vaikimisi Uhi Kirjeldus

P3.5.1.42 Pumba 1 blo- 0 0 0 103 0 426
keering
P3.5.1.43 Pumba 2 blo- 0 0 0 104 0 427
keering
P3.5.1.44 Pumba 3 blo- 0 0 0 105 0 428
keering
P3.5.2.1.1 Al1 signaali 100 100 100 100 100 377
valik
P3.5.2.1.2 Al1 filtri aeg 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 s 378
P3.5.2.1.3 Al1 signaaliva- 0 0 0 0 0 379
hemik 0=0..10V/0..20
mA
P3.5.2.1.4 Al1 kohandatud |0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 380
min
P3.5.2.1.5 Al1 kohandatud [100.0 |[100.0 [100.0 |100.0 |100.0 381
max
P3.5.2.1.6 Al1 signaali pgs- |0 0 0 0 0 387
ramine
P3.5.2.2.1 Al2 signaali 101 101 101 101 101 388
valik
P3.5.2.2.2 Al2 filtri aeg 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 s 389
P3.5.2.2.3 Al2 signaaliva- 1 1 1 1 1 390
hemik 1=2..10V/4..20
mA
P3.5.2.2.4 Al2 kohandatud |0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 391
min
P3.5.2.2.5 Al2 kohandatud [100.0 |100.0 [100.0 |100.0 |100.0 392
max
P3.5.2.2.6 Al2 signaali p6o- |0 0 0 0 0 398
ramine
P3.5.3.2.1 RO1 funktsioon |2 2 2 49 2 11001
2 =166
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LISA1

Tabel 117: Erinevate rakenduste parameetrite vaikevaartused

Register

Parameeter

Vaikimisi

Kirjeldus

P3.5.3.2.4 RO2 funktsioon |3 3 3 50 3 11004
3 =rike
P3.5.3.2.7 RO3 funktsioon |1 1 1 51 1 11007
1 =valmis
P3.5.4.1.1 AO1 funktsioon |2 2 2 2 2 10050
2 =valjundsage-
dus
P3.5.4.1.2 AO1 filtri aeg 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 s 10051
P3.5.4.1.3 AO1 min signaal |0 0 0 0 0 10052
P3.5.4.1.4 AO1 min skaala |0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 10053
P3.5.4.1.5 AO1 max skaala [0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 10054
P3.10.1 Automaatne 0 0 1 1 1 731
lahtestus 0 = keelatud
1 = lubatud
P3.13.2.5 PID seadistus- 0 0 0 0 102 1047
punkti valimine
P3.13.2.6 PID seadistus- - - 1 1 1 332
punkti allikas 1 1 = klahvistiku
seadistuspunkt 1
P3.13.2.10 PID seadistus- - - - - 2 431
punkti allikas 2 2 = klahvistiku
seadistuspunkt 2
P3.13.3.1 PID tagasiside - - 1 1 1 333
funktsioon
P3.13.3.3 PID tagasiside - - 2 2 2 334
allikas
P3.15.1 Multipumba - - - 0 2 1785
reziim
P3.15.2 Pumpade arv 1 1 1 3 3 1001
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Tabel 117: Erinevate rakenduste parameetrite vaikevaartused

Register Parameeter Vaikimisi Uhi Kirjeldus

P3.15.5 Pumba blokee- |- - - 1 1 1032
ring

P3.15.6 Automaatvahe- |- - - 1 1 1027
tus

P3.15.7 Automaatvahe- |- - - 1 1 1028
tusega pumbad

P3.15.8 Automaatvahe- |- - - 48.0 48.0 1029
tuse intervall

P3.15.11 Automaatvahe- |- - - 25.0 50.0 Hz 1031
tuse sageduse
piirang

P3.15.12 Automaatvahe- |- - - 1 3 1030
tuse pumba pii-
rang

P3.15.13 Ulekandekiirus |- - - 10.0 10.0 % 1097

P3.15.14 Ulekandekiiruse |- - - 10 10 s 1098
viivitus

P3.15.15 Pideva tootmise |- - - - 100.0 |% 1513
kiirus

P3.15.16 Tootavate pum- |- - - 3 3 1187
pade piirang

P5.7.1 Aegumise aeg 5 5 5 5 5 Miini- |804

mum
P5.7.2 Vaikeleheklilg 4 5 4 4 4 2318
4 = mitmikmoni-
tor

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM







VACON

Vacon Ltd

Member of the Danfoss Group

Runsorintie 7
65380 Vaasa
Finland

www.danfoss.com

Document ID:

D PDOA1 5 2 3 D

Rev. D

Sales code: DOC-APP100FLOW+DLEE



	Sisukord
	Eessõna
	Teave juhendi kohta

	1 Kiirseadistuse juhend
	1.1 Juhtpaneel ja klahvistik
	1.2 Kuvad
	1.3 Esmane käivitamine
	1.4 Rakenduste kirjeldused
	1.4.1 Standardne ning Küte-ventilatsioon-õhkjahutuse (HVAC) rakendus
	1.4.2 PID juhtimise rakendus
	1.4.3 Multipumba (üksikajam) rakendus
	1.4.4 Multipumba (multiajam) rakendus


	2 Viisardid
	2.1 Standardse rakenduse viisard
	2.2 Küte-ventilatsioon-õhkjahutuse (HVAC) rakenduse viisard
	2.3 PID juhtimise rakenduse viisard
	2.4 Multipumba (üksikajam) rakenduse viisard
	2.5 Multipumba (multiajam) rakenduse viisard
	2.6 Tulekahjurežiimi viisard

	3 Kasutajaliidesed
	3.1 Navigeerimine klahvistikul
	3.2 Graafilise kuva kasutamine
	3.2.1 Väärtuste redigeerimine
	3.2.2 Vea lähtestamine
	3.2.3 Nupp FUNCT
	3.2.4 Parameetrite kopeerimine
	3.2.5 Parameetrite võrdlemine
	3.2.6 Abitekstid
	3.2.7 Lemmikute menüü kasutamine

	3.3 Tekstikuva kasutamine
	3.3.1 Väärtuste redigeerimine
	3.3.2 Vea lähtestamine
	3.3.3 Nupp FUNCT

	3.4 Menüüpuu
	3.4.1 Kiirseadistus
	3.4.2 Monitoorimine

	3.5 Vacon Live

	4 Jälgimismenüü
	4.1 Rühma jälgimine
	4.1.1 Mitmikmonitor
	4.1.2 Tendentsikõver
	4.1.3 Põhiline
	4.1.4 I/O
	4.1.5 Temperatuuri sisendid
	4.1.6 Lisad ja täppisväärtused
	4.1.7 Taimeri funktsioonide jälgimine
	4.1.8 PID kontrolleri jälgimine
	4.1.9 Välise PID kontrolleri jälgimine
	4.1.10 Multipumba jälgimine
	4.1.11 Hoolduse loendurid
	4.1.12 Fieldbusi protsessi andmete jälgimine


	5 Parameetrite menüü
	5.1 Rühm 3.1: Mootori sätted
	5.2 Rühm 3.2: Käivitamise/seiskamise seadistamine
	5.3 Rühm 3.3: Referentsid
	5.4 Rühm 3.4: Rampide ja pidurite seadistamine
	5.5 Rühm 3.5: I/O konfiguratsioon
	5.6 Rühm 3.6: Fieldbusi andmete kaardistamine
	5.7 Rühm 3.7: Lubamatud sagedused
	5.8 Rühm 3.8: Järelevalved
	5.9 Rühm 3.9: Kaitse
	5.10 Rühm 3.10: Automaatne lähtestus
	5.11 Rühm 3.11: Rakenduse seaded
	5.12 Rühm 3.12: Taimeri funktsioonid
	5.13 Rühm 3.13: PID kontroller 1
	5.14 Rühm 3.14: Väline PID kontroller
	5.15 Rühm 3.15: Multipump
	5.16 Rühm 3.16: Hoolduse loendurid
	5.17 Rühm 3.17: Tulekahjurežiim
	5.18 Rühm 3.18: Mootori eelsoojenduse parameetrid
	5.19 Rühm 3.21: Pumba juhtimine

	6 Diagnostikamenüü
	6.1 Aktiivsed vead
	6.2 Vigade lähtestamine
	6.3 Vigade ajalugu
	6.4 Koguloendurid
	6.5 Kordusloendurid
	6.6 Tarkvara info

	7 I/O ja riistvara menüü
	7.1 I/O põhimenüü
	7.2 Valikupaneeli pilud
	7.3 Reaalajas kell
	7.4 Jõuallika seaded
	7.5 Klahvistik
	7.6 Fieldbus

	8 Kasutaja seaded, lemmikud ja kasutaja taseme menüüd
	8.1 Kasutaja seaded
	8.1.1 Kasutaja seaded
	8.1.2 Parameetri varundus

	8.2 Lemmikud
	8.2.1 Elemendi lisamine lemmikute hulka
	8.2.2 Elemendi eemaldamine lemmikute hulgast

	8.3 Kasutaja tasemed
	8.3.1 Kasutaja tasemete ligipääsukoodi muutmine


	9 Jälgimisväärtuse kirjeldused
	10 Parameetrite kirjeldused
	10.1 Mootori sätted
	10.1.1 P3.1.4.9 Käivita ülelaadimine (ID 109)
	10.1.2 I/f käivitamise funktsioon

	10.2 Käivitamise/seiskamise seadistamine
	10.3 Referentsid
	10.3.1 Sagedusetalon
	10.3.2 Eelhäälestatud sagedused
	10.3.3 Mootori potentsiomeetri parameetrid
	10.3.4 Loputuse parameetrid

	10.4 Rampide ja pidurite seadistamine
	10.5 I/O konfiguratsioon
	10.5.1 Digitaal- ja analoogsisendite programmeerimine
	10.5.2 Programmeeritavate sisendite vaikefunktsioonid
	10.5.3 Digitaalsed sisendid
	10.5.4 Analoogsisendid
	10.5.5 Digitaalsed väljundid
	10.5.6 Analoogväljundid

	10.6 Lubamatud sagedused
	10.7 Kaitse
	10.7.1 Mootori kuumuskaitsed
	10.7.2 Mootori seiskumiskaitse
	10.7.3 Alakoormuse (kuiv pump) kaitse

	10.8 Automaatne lähtestus
	10.9 Taimeri funktsioonid
	10.10 PID kontroller
	10.10.1 Edasisöötmine
	10.10.2 Unefunktsioon
	10.10.3 Tagasiside järelevalve
	10.10.4 Rõhukao kompenseerimine
	10.10.5 Pehme täide
	10.10.6 Sisendrõhu järelevalve
	10.10.7 Unefunktsioon nõudluse mittetuvastamisel
	10.10.8  Mitmikseadepunkt

	10.11 Multipumba funktsioon
	10.11.1 Multipumba (multiajam) kasutuselevõtu kontrollnimekiri
	10.11.2 Süsteemi konfiguratsioon
	10.11.3 Blokeeringud
	10.11.4 Tagasiside anduri ühendamine multipumba süsteemis.
	10.11.5 Ülerõhu järelevalve
	10.11.6 Pumba tööaja loendurid

	10.12 Hoolduse loendurid
	10.13 Tulekahjurežiim
	10.14 Mootori eelsoojenduse funktsioon
	10.15 Pumba juhtimine
	10.15.1 Automaatne puhastus
	10.15.2 Džoki pump
	10.15.3 Primingu pump
	10.15.4 Blokeerimisvastasuse funktsioon
	10.15.5 Külmakaitse

	10.16 Loendurid
	10.16.1 Käitusaja loendur
	10.16.2 Käitusaja kordusloendur
	10.16.3 Tööaja loendur
	10.16.4 Sisselülitusaja loendur
	10.16.5 Energialoendur
	10.16.6 Energia kordusloendur


	11 Vigade jälgimine
	11.1 Kuvatakse viga
	11.1.1 Lähtestamine lähtestusnupuga
	11.1.2 Lähtestamine parameetriga graafilisel kuval
	11.1.3 Lähtestamine parameetriga tekstikuval

	11.2 Vigade ajalugu
	11.2.1 Vigade ajaloo vaatamine graafilisel kuval
	11.2.2 Vigade ajaloo vaatamine tekstikuval

	11.3 Veakoodid

	12 Lisa 1
	12.1 Erinevate rakenduste parameetrite vaikeväärtused




