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0 TEM PRIROCNIKU

Avtorske pravice za ta prirocnik ima podjetje Vacon Plc. Vse pravice pridrzane. Vsebina tega
prirocnika se lahko spremeni brez vnaprejsnjega obvestila. Originalni jezik teh navodil je
anglescina.

V tem prirocniku se lahko seznanite s funkcijami frekvencnega pretvornika VACON® in
njegovo uporabo. Struktura prirocnika je enaka strukturi menija pretvornika (poglavja 1 in 4-
8).

Poglavje 1, Prirocnik za hiter zacetek uporabe

«  Kako zaceti delo s krmilno plosco
Poglavje 2, Carovniki
* lIzbira konfiguracije za aplikacijo

» Hitra nastavitev aplikacije
« Razli¢ne aplikacije s primeri

Poglavje 3, Uporabniski vmesniki
e Vrste zaslona in kako uporabljati krmilno plosco

« RacunalniSko orodje VACON® Live.
*  Funkcije komunikacijskega vodila

Poglavje 4, Meni Spremljanje

» Podatki o vrednostih za spremljanje

Poglavje 5, Meni Parametri

« Seznam vseh parametrov frekvencnega pretvornika
Poglavje 6, Meni Diagnostika
Poglavje 7, Meni V/l in stroj. oprema

Poglavje 8, Meniji Uporab. nastavitve, Priljubljene in Uporabniske ravni
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Poglavje 9, Opisi vrednosti za spremljanje
Poglavje 10, Opisi parametrov
» Kako uporabljati parametre

*  Programiranje digitalnih in analognih vhodov
« Funkcije, znacilne za posamezne aplikacije

Poglavje 11, Ugotavljanje in odpravljanje napak
* Napake in razlogi zanje
» Ponastavljanje napak

Poglavje 12, Dodatek

« Podatki o razli¢nih privzetih vrednostih aplikacij

Prirocnik vsebuje Stevilne preglednice parametrov. S temi navodili se jih boste naucili
pravilno prebrati.

R_&8 Y% 1 XX

Index Parameter ax Unit Default | ID Description

A. Lokacija parametra v meniju, tj. Stevilka F. Tovarnisko nastavljena vrednost
parametra G. ID-Stevilka parametra

B. Ime parametra H. Kratek opis vrednosti parametra in/ali

C. Najmanjsa vrednost parametra njegove funkcije

D. Najvecja vrednost parametra

E. Enotavrednosti parametra Enota se

prikaze, e je na voljo.
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FUNKCIJE FREKVENCNEGA PRETVORNIKA VACON®

* lzberete lahko aplikacijo, ki jo potrebujete za proces: Standardno; HVAC; Nadzor PID;
Multi-Pump (en pretvornik] ali Multi-Pump (ve¢ pretvornikov]. Frekvencni pretvornik
samodejno opravi nekaj nujnih nastavitev, zato je priprava na uporabo preprosta.

«  Carovnika za prvi zagon in poZarni nacin.

«  Carovniki za vsako aplikacijo: Standardno; HVAC; Nadzor PID; Multi-Pump (en
pretvornik) ali Multi-Pump (ve¢ pretvornikov).

» Tipka FUNKC za preprosto preklapljanje med mestoma lokalnega in daljinskega
krmiljenja. Mesto daljinskega krmiljenja je lahko V/I ali vodilo Fieldbus. Mesto
daljinskega krmiljenja lahko izberete s parametrom.

» 8 prednastavljenih frekvenc.

*  Funkcije potenciometra motorja.

*  Funkcija praznjenja.

e 2 casa narascanja, ki ju lahko programirate, 2 nadzora in 3 razponi prepovedanih
frekvenc.

* Vsiljena ustavitev.

« Nadzorna stran za hitro upravljanje in spremljanje najpomembnejSih vrednosti.

*  Preslikovanje podatkov Fieldbus.

* Samodejna ponastavitev.

« Razli¢ni nacini predgretja za preprecitev teZav zaradi kondenzacije.

» Najvecja izhodna frekvenca 320 Hz.

« Urarealnega ¢asa in funkcije ¢asovnika (potrebovali boste dodatno baterijo).
Programirate lahko 3 ¢asovne kanale, da omogocite razlicne funkcije frekvencnega
pretvornika.

* Navoljo je zunanji krmilnik PID. Uporabljate ga lahko na primer za krmiljenje ventila z
V/l-vmesniki frekvencnega pretvornika.

«  Funkcija stanja spanja, ki samodejno omogoci ali onemogoci delovanje pretvornika in s
tem prihranek energije.

e 2-obmocni krmilnik PID z 2 razli¢nima povratnima signaloma: za najmanjsi in najvecji
nadzor.

« 2vira nastavitvene tocke za nadzor PID. Izberete ju lahko z digitalnim vhodom.

« Funkcija ojacitve nastavitvene tocke za PID.

»  Funkcija FeedForward za boljSe odzivanje na spremembe procesa.

* Nadzor vrednosti procesa.

*  Krmiljenje vec ¢rpalk za sisteme z enim ali vec pretvorniki.

« Nacina z ve¢ nadrejenimi in ve¢ podrejenimi napravami v sistemu z vec pretvorniki.

« Sistem z veC ¢rpalkami, ki uporablja uro realnega ¢asa za samodejno menjavanje crpalk.

» Vzdrzevalni Stevec.

«  Funkcije krmiljenja ¢rpalk: krmiljenje pripravljalne ¢rpalke, krmiljenje pomozZne ¢rpalke,
samodejno Cisc¢enje rotorja ¢rpalke, nadzor vhodnega tlaka Crpalke in funkcija zascite
pred zmrzaljo.
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PRIROCNIK ZA HITER ZACETEK UPORABE

1

1.1

PRIROCNIK ZA HITER ZACETEK UPORABE

KRMILNA PLOSCA IN TIPKOVNICA

Krmilna plosca je vmesnik med frekvencnim pretvornikom in uporabnikom. Na krmilni plosci
lahko nadzirate hitrost motorja in spremljate stanje frekvencnega pretvornika. Poleg tega
lahko nastavljate parametre frekvencnega pretvornika.

Slika 1: Tipke na tipkovnici

A.

1.2

Tipka NAZAJ/PONASTAVITEV. Uporabite
jo za premik nazaj v meniju, izhod iz
nacina za urejanje in ponastavitev
napake.

Tipka s puscico NAVZGOR. Uporabite jo
za premik navzgor v meniju in za
povecanje vrednosti.

Tipka FUNKC. Uporabite jo za
spremembo smeri vrtenja motorja,
dostop do nadzorne strani in zamenjavo
krmilnega mesta. Vec informacij je v
poglavju 3.3.3 Tipka FUNKC.

ZASLONA

Tipka s puscico DESNO.

Tipka ZAZENI.

Tipka s puscico NAVZDOL. Uporabite jo
za premik navzdol v meniju in za
zmanjsanje vrednosti.

Tipka USTAVI.

Tipka s puscico LEVO. Uporabite jo za
premik kazalke v levo.

Tipka OK. Uporabite jo, da odprete
aktivno raven ali element ali da potrdite
izbiro.

Na voljo sta 2 vrsti zaslona: grafi¢ni in besedilni zaslon. Krmilna ploSca ima vedno isto
tipkovnico in tipke.

Na zaslonu so prikazani ti podatki:

Stanje motorja in pretvornika.
Napake motorja in pretvornika.
Vasa lokacija v strukturi menija.
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Maln Menu
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= Parameters
li] (12 )

Slika 2: Graficni zaslon

A. Prvo polje stanja: USTAVI/ZAZENI F. Polje lokacije: ID-Stevilka parametra in

B. Smer vrtenja motorja trenutna lokacija v meniju

C. Drugo polje stanja: PRIPRAVLJEN/ G. Vklopljena skupina ali element
NEPRIPRAVLJEN/NAPAKA H. Stevilo elementov v zadevni skupini

D. Polje alarma: ALARM/-

E. Polje krmilnega mesta: PC/VI/

TIPKOVNICA/FIELDBUS

o

READY RUN STOP ALARM FAULT

quick seTy S

M
1" l\@

v v

FWD REV 110 KEYPAD BUS

®

Slika 3: Besedilni zaslon. Ce je besedilo predolgo za prikaz, se samodejno pomika po zaslonu.

A. Kazalniki stanja D. Trenutna lokacija v meniju

B. Kazalniki alarmov in napak E. Kazalniki krmilnega mesta

C. Ime skupine ali elementa na trenutni F. Kazalniki smerivrtenja
lokaciji

1.3 PRVI ZAGON

Po vklopu pretvornika se zazene Carovnik za zagon.
Carovnik za zagon od vas zahteva podatke za pretvornik, ki so potrebni za nadzor postopka.
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1 Izbira jezika (Pé.1) Pri vsakem jezikovnem paketu so na voljo
drugacne moznosti.
Poletni ¢as* (P5.5.5)
Rusija
2 ZDA
EU
IZKL.
3 Ura* (P5.5.2) hh:mm:ss
4 Leto* (P5.5.4) (it
5 Datum* (P5.5.3) dd. mm.
* Ti koraki se prikazejo, Ce je namescena baterija.
Zelite zagnati Carovnika za zagon?
6 Da
Ne

Izberite Da in pritisnite tipko OK. Ce izberete Ne, frekvenéni pretvornik ne odpre Carovnika za
zagon.
Ce zelite rocno nastaviti vrednosti parametrov, izberite Ne in pritisnite tipko OK.

Izberite aplikacijo (P1.2 Aplikacija, ID212)
Standardno

Ogrevanje, prezracevanje, hlajenje
Nadzor PID

Multi-Pump (en pretvornik]
Multi-Pump (ve¢ pretvornikov)

Ce Zelite nadaljevati s ¢arovnikom aplikacije, ki ste jo izbrali v 7. koraku, izberite Da in
pritisnite tipko OK. Glejte opis Carovnikov za aplikacije v poglavju 2 Carovniki.

Ce izberete Ne in pritisnete tipko OK, se Carovnik za zagon ustavi. Nato morate ro¢no izbrati
vse vrednosti parametrov.

Carovnika za zagon lahko znova zazenete na dva nacina. Odprite parameter P6.5.1 Obnovi
tov. privzete nast. ali parameter B1.1.2 Carovnik za zagon. Nato vrednost nastavite na Vklopi.

1.4 OPIS APLIKACIJ

Aplikacijo za pretvornik izberite z uporabo parametra P1.2 (Aplikacija). Takoj ko se
parameter P1.2 spremeni, se za skupino parametrov uporabijo prednastavljene vrednosti.

1.4.1 APLIKACIJI STANDARDNO IN OGREVANJE, PREZRACEVANJE, HLAJENJE

Aplikaciji Standardno in Ogrevanje, prezracevanje, hlajenje uporabljajte na primer za
krmiljenje crpalk ali ventilatorjev.

Pretvornik lahko krmilite s tipkovnico, vodilom Fieldbus ali priklju¢no sponko V/I.
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PRIROCNIK ZA HITER ZACETEK UPORABE VACON - 15

Pri krmiljenju pretvornika s priklju¢no sponko V/I je signal reference frekvence povezan z
obmocjem Al1 (0 ... 10 V] ali Al2 (4 ... 20 mA). Prikljucek doloca vrsta signala. Na voljo so tudi
3 prednastavljene reference frekvence. Prednastavljene reference frekvence lahko vklopite s
signaloma DI4 in DI5. Signala za zagon in ustavitev pretvornika sta povezana s signaloma DI1
(zagon naprej) in DI2 (zagon vzvratno).

V vseh aplikacijah je mogoce prosto konfigurirati vse izhode pretvornika. Na osnovni plosci
V/I so na voljo 1 analogni izhod (izhodna frekvencal in 3 relejni izhodi (ZaZeni, Napaka,
Pripravljeno).

Glejte opis parametrov v poglavju 10 Opisi parametrov.
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Standard. V/I plosca
Prikljuéna sponka Ml signal ] opis |
oA +10Vre eferencni izho
| R\ 1 10Vref Ref ¢ni izhod
LA
|
- \
Referencni | | 2 All+ Analogni vhod 1 +
?otenl%olgeter Referenca frekvence
l_ _ _ (privzeto 0 ... 10 V)
3 All- Analogni vhod 1 -
4 A2+ Analogni vhod 2 + Referenca frekvence
privzeto 4 ... m
i 4 20 mA
5 AI2- Analogni vhod 2 -
T 6 | 24 Vizh ® | |24 V pomozna napetost| | |
5 ) [ 7 ][enD @ | [V/1 ozemijitev || |
i {1 8 |[pn1 | [Digitalni vhod 1 | [ Zagon naprej |
AT {9 ][bp2 | [Digitalni vhod 2 | [ Zagon vzvratno |
booetl s {10 ][ D13 | [Digitalni vhod 3 | [ Zunanja napaka |
| [[11 ][ cMm ® | | [skupno za D11-DI6 || |
E | 12 | | 24 Vizh ® | |24 V pomozna napetost| | |
r----1 13 || GND ® | |Vv/I ozemljitev | |
E - ! DI4 Frekv. ref.
Lo--t e m =] 14 DIi4 Digitalni vhod 4 Odprto Analogni vhod 1
! - Gdprio Prednaet. frek. 2
i S -I 15 | | DI5 | | Digitalni vhod 5 | Zagrto Zaprto | Prednast. frekv. 3
E.___/’ ---'r-----| 16 | | DI6 | |Digita|ni vhod 6 | | Ponastavitev napake
N 1
: ! 17 CM ® Skupno za DI1-DI6
‘ - I o
Lo N r----1 18 | | AO1+ Analogni izhod 1 + Izhodna frekvenca
P MA T (0 ... 20 mA)
N et 19 AO1- ® | |Analogni izhod 1 -
1 1
! 1
: ! 24 V pomozna
' E 30 +24 Vvhod vhodna napetost
E : A RS485 Zaporedno vodilo, negativng Modbus RTU,
N 1
! ! B RS485 Zaporedno vodilo, pozitivho N2, BACnet
' 1
, 21 RO1/1 NC ]
! DELOV. i. / 1zhod releja 1
: b 22 | | RO1/2 CM DELOV.
®1 ------- 23 | | RO1/3 NO —
! 1
X ! 24 RO2/1 NC / 1zhod releja 2
| NAPAKA L] 25 | [ RO2/2 CM NAPAKA
1
- @ -------- 26 | | RO2/3 NO
b3
28 TIL+ Termistorski vhod )
29 TI1-
32 RO3/2 CM _~1zhod releja 3 PRIPRAVLIEN **)
33 | [ RO3/3 NO

Slika 4: Privzeti krmilni prikljucki aplikacij Standardno in Ogrevanje, prezracevanje, hlajenje

* = Na voljo samo pri modelu VACON® 100 X.
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PRIROCNIK ZA HITER ZACETEK UPORABE VACON - 17

** = Konfiguracije stikala DIP pri modelu VACON® 100 X so opisane v navodilih za namestitev
frekvencnega pretvornika VACON 100® X.

Al2

[T

DIO's

(W10}

LOAT
GN

[EniEn IR )]
DDDDD

Slika 5: Stikalo DIP

A. Digitalni vhodi
B. Neozemljeno

Tabela 2: M1.1 Carovniki

Indeks Parametri jm. Privzeto

menija

0 = Ne vklopi
1 =Vklopi

1.1.1 Carovnik za zagon 0 1 0 1170 |Ce izberete moZnost
Vklopi, se zazene
Carovnik za zagon
(glejte Tabela 1 Carov-
nik za zagon).

Ce izberete moZnost
Vklopi, se zazene

0 1 0 1672 | Carovnik za pozarni
nacin (glejte 2.6 Carov-
nik za poZarni nacin).

Carovnik za pozarni
nacin
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VACON - 18 PRIROCNIK ZA HITER ZACETEK UPORABE

Tabela 3: M1 Hitra nastavitev

Indeks
menija

Parametri jm. Privzeto

0 = Standardno
1 = 0Ogrevanje, prezra-
Cevanje, hlajenje
0 Aplikacija 0 4 0 212 |2 =Nadzor PID

3 = Multi-Pump (en
pretvornik)
4 = Multi-Pump (vec
pretvornikov)

Referenca najnizje 0.00 P14 Hz 0.0 101 Refe.renc-z? najnizje
frekvence sprejemljive frekvence.

Referenca najvisje P13 3200 Hy 50.0/ 102 Refe.renc.e.l najvisje
frekvence 60.0 sprejemljive frekvence.

Doloca cas, potreben
za zvisanje izhodne fre-
kvence z vrednosti 0 na
najvisjo frekvenco.

1.5 Cas pospesevanja 1 0.1 3000.0 s 5.0 103

Doloca cas, potreben
za znizanje izhodne
1.6 Cas pojemka 1 0.1 3000.0 s 5.0 104 |frekvence z najvisje
frekvence na vrednost
0.

Najvecji tok motorja iz
107 |frekvencnega pretvor-
nika.

Tokovna omejitev
motorja

Spre-

[H*0,1 IS A -
menljivo

0 = Indukcijski motor
1.8 Vrsta motorja 0 2 0 650 1 = Motor s trajnim
magnetom

2 = Reluktancni motor

Vrednost Un boste
nasli na podatkovni
ploscCici motorja.

Nazivna napetost Spre- Spre- Spre-
motorja menljivo | menljivo menljivo

110 [NAPOTEK!

Ugotovite, ali je prik-
ljucek motorja Delta
ali Star.

. Vrednost fn boste nasli
Nazivna frekvenca

1.10 X 8.0 320.0 Hz 50/ 60 111 |na podatkovni plosdici
motorja .
motorja.
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Tabela 3: M1 Hitra nastavitev

Indeks Parametri jm. Privzeto

menija

Vrednost nn boste nasli

1.1 Nazivna vrtilna fre- 24 19200 | vrt/min Spr?- 112 |na podatkovni ploscici
kvenca motorja menljivo .
motorja.
Sore- Vrednost In boste nasli
1.12 Nazivni tok motorja | IH*0,1 IH*2 A pre 113 |na podatkovni ploscici
menljivo .
motorja.
Kosinus fi motoria Sore- To vrednost boste nasli
1.13 °on 0.30 1.00 pre 120 [na podatkovni ploscici
(faktor moci) menljivo

motorja.

Pretvornik ugotovi naj-
manjsi tok motorja, da
zmanjsa porabo ener-
gije in hrup motorja. To
funkcijo uporabljajte na
1.14 Optimizacija energije 0 1 0 666 |primer s procesi venti-
latorjev in Crpalk.

0 = Onemogoceno
1 =0mogoceno

Identifikacijski tek izra-
cuna ali izmeri para-
metre motorja, ki so
potrebni za dober
nadzor motorja in
hitrosti.

1.15 Identifikacija 0 2 0 631 0 = Brez ukrepanja
1 = Ustavljeno
2 =Zvrtenjem

Preden zaZenete iden-
tifikacijski tek, morate
nastaviti parametre s
podatkovne ploscice
motorja.

1.16 Funkcija zagona 0 1 0 505 0 = Strmina
1 = Leteci zagon

1.17 Funkcija ustavitve 0 1 0 506 0 = Iztek
1 =Strmina
Samodejna ponasta- Y
1.18 0 1 0 731 0 = Onemogoceno

vitev 1 =0mogoceno
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Tabela 3: M1 Hitra nastavitev

Indeks Parametri jm. . Privzeto

menija

0 = Brez ukrepanja

1=Alarm

Odziv na zunanjo 0 3 9 701 2 = Napaka [vgstavitev
napako glede na nacin usta-

vitve)

3 = Napaka (ustavitev s

funkcijo izteka)

1.19

0 = Brez ukrepanja
1=Alarm

2 = Alarm + predna-
stavljena frekvenca
Odziv na napako niz- napake (P3.9.1.13)
1.20 kega analognega 0 5 0 700 | 3=Alarm + prejsnja
vhoda frekvenca

4 = Napaka (ustavitev
glede na nacin usta-
vitve)

5 = Napaka (ustavitev s
funkcijo izteka)

Izbira mesta daljin-
skega krmiljenja
(zagon/ustavitev).
Mesto daljinskega

1.21 krmiljenja

0 1 0 172
0= Nadzor V/I
1 = Krmilnik za Field-

bus
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VACON - 21

Tabela 3: M1 Hitra nastavitev

Indeks

menija

1.22

Parametri

Izbira reference A za
nadzor V/I

20

117

|zbira vira reference
frekvence, Ce je
krmilno mesto V/I A.

0=PC

1 = Prednastavljena
frekvenca 0

2 = Referenca tipkov-
nice

3 = Fieldbus
4=Al

5=AI2

5= Al1+Al2

7 = Referenca PID
8 = Potenciometer
motorja

11 = Izhod bloka 1
12 = 1zhod bloka 2
13 = Izhod bloka 3
14 = 1zhod bloka 4
15 =lzhod bloka 5
16 = Izhod bloka 6
17 = Izhod bloka 7
18 = Izhod bloka 8
19 = lzhod bloka 9
20 = I1zhod bloka 10

Aplikacija, ki jo nasta-
vite s parametrom 1.2,
doloca privzeto vred-
nost.

1.23

|zbira reference
krmiljenja s tipkov-
nico

20

121

|zbira vira reference
frekvence, Ce je
krmilno mesto tipkov-
nica.

Glejte P1.22.

1.24

|zbira reference
krmilnika za Field-
bus

20

122

|zbira vira reference
frekvence, Ce je
krmilno mesto Field-
bus.

Glejte P1.22.

1.25

Signalni obseg Al1

379

0=0..10V/0..
20 mA
1=2...10V/4 ..
20 mA
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Tabela 3: M1 Hitra nastavitev

Indeks

.. Parametri jm. . Privzeto
menija
0=0..10V/0...
1.26 Signalni obseg Al2 0 1 1 390 20 mA
1=2...10V/4 ..
20 mA
1.27 Funkcija RO1 0 73 2 11001 |Glejte P3.5.3.2.1
1.28 Funkcija RO2 0 73 3 11004 |Glejte P3.5.3.2.1
1.29 Funkcija RO3 0 73 1 11007 |Glejte P3.5.3.2.1
1.30 Funkcija AO1 0 31 2 10050 |Glejte P3.5.4.1.1

Tabela 4: M1.31 Standardno / M1.32 Ogrevanje, prezracevanje, hlajenje

Indeks Parametri jm. Privzeto

menija

Prednastavljeno fre-
P1.3 P1.4 Hz 10.0 105 [|kvenco izberite z digi-
talnim vhodom Dl4.

Prednastavljena fre-

1311 kvenca 1

Prednastavljena fre- Prednastavljeno fre-

1.31.2 kvenca 2 P1.3 P1.4 Hz 15.0 106  |kvenco izberite z digi-
v talnim vhodom DI5.
Prednastavljeno fre-
Prednastavljena fre- kvenco izberite z digi-
1.31.3 kvenca 3 P13 P1.4 Hz 20.0 126 talnima vhodoma DI4 in
DI5.

1.4.2 APLIKACIJA NADZOR PID

Aplikacijo Nadzor PID lahko uporabljate s procesi, kjer z nadzorom hitrosti motorja
nadzorujete spremenljivko procesa, na primer tlak.

Pri tej aplikaciji se notranji krmilnik PID pretvornika konfigurira za 1 nastavitveno tocko in 1
povratni signal.

Uporabljate lahko 2 krmilni mesti. Krmilno mesto A ali B izberite z digitalnim vhodom DI6. Ce
je aktivno krmilno mesto A, daje DI1 ukaze za zacetek in ustavitev, medtem ko krmilnik PID
doloca referenco frekvence. Ce je aktivno krmilno mesto B, daje DI4 ukaze za zacetek in
ustavitev, medtem ko Al1 doloca referenco frekvence.

V vseh aplikacijah lahko prosto konfigurirate vse izhode pretvornika. Na osnovni plosci V/1 so
na voljo 1 analogni izhod (izhodna frekvenca) in 3 relejni izhodi (ZazZeni, Napaka,
Pripravljeno).

Glejte opis parametrov v poglavju Tabela 1 Carovnik za zagon.
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Standard. V/I plosca
Prikljuéna sponka | Signal _J _ Opis
rk— 1] 1 || +10vref | | Referen¢niizhod || |
Referencni I—L -
potenciometer \ . Mesto A: nastavitvena
1. 10 KQ | _| 2 All+ Analogni vhod 1 + toka PID (referenca)
| Mesto B: referenca
2-3i&ni oddajnik 3 || A1 Analognivhod 1- || [elee o
Dej. e Al2+ Analogni vhod 2 + Povratni signal PID
vrednost (dejanska vrednost)
.\ R AI2- Analogni vhod 2 - (privzeto: 4 ... 20 mA)
|
1= (?24:2_0 mA T~ ::: B 6 || 24vizh ® | [24 v pomozna napetost| | |
I . [[— .I 7 | | GND ® | |V/I ozemljitev | | |
| - T
LR 1.8 || b1 | [Digitalni vhod 1 | [ TIe5E9 A% 39" naprel |
| 4 n
R AICEEEEEES {9 |[D12 | | Digitalni vhod 2 | [ Zunanja napaka |
b { 10| [ DI3 | [Digitalni vhod 3 | [ Ponastavitev napake |
[ 11 ][ cM ® | | [skupno za DI1-DI6 || |
e .| 12 | | 24V izhod @ | |24 V pomozna napetost| | |
i r-----| 13 | | GND [ ) | |V/I ozemljitev | | |
1 1
! -7 o Mesto B: zagon naprej
Fe- ---E— ————— 14 | | DI4 Digitalni vhod 4 (Frek. referenca P3.3.1.6)
! 7 1 - -
LT bo--- -| 15 | | DI5 | | Digitalni vhod 5 | |Prednastavljena frekvenca 1 |
Loo-” ———:-————-I 16 | | DI6 | |Digita|ni vhod 6 | |Izbira krmilnega mesta A/B |
1 1
! 17 CM L Skupno za DI1-DI6
' = 1
! ,'/ ok----1 18 AO1+ Analogni izhod 1 +
o MA ,' ! Izhodna frekvenca
P Se_.fe-d---- 419 | | AO1-/GND ® | |Analogniizhod 1 - || (0 ... 20 mA)
! 1
, 1
' ! . 24 V pomozna
H | 30 +24 Vin vhodna napetost
1 1
E X A RS485 Zaporedno vodilo, negativnd Modbus RTU
1 1
i ! B RS485 Zaporedno vodilo, pozitivho
1 1
I 21 RO1/1 NC ;
' DELOV. ! 7 1zhod releja 1
| koo 22 | | RO1/2 CM DELOV.
@ ------- 23 | [ RO1/3 NO —
! 1
E ! 24 | | RO2/1 NC 7 1zhod releja 2
\ NAPAKA | I 25 R02/2 CM NAPAKA
1
- @ -------- 26 | | RO2/3 NO
28 TI1+ ) )
9 = Termistorski vhod *)
32 RO3/2 CM ~"1zhod releja 3
/ ) PRIPRAVLIEN **)
33 RO3/3 NO L

Slika é: Privzeti krmilni prikljucki aplikacije Nadzor PID
* = Na voljo samo pri modelu VACON® 100 X.
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** = Konfiguracije stikala DIP pri modelu VACON® 100 X so opisane v navodilih za namestitev
frekvencnega pretvornika VACON® 100 X.

Al2

[T

DIO's

(W10}

LOAT
GN

[EniEn IR )]
DDDDD

Slika 7: Stikalo DIP

A. Digitalni vhodi
B. Neozemljeno

Tabela 5: M1.1 Carovniki

Indeks Parametri jm. Privzeto

menija

0 = Ne vklopi
1 =Vklopi

1.1.1 Carovnik za zagon 0 1 0 1170 e izberete mo3nost

Yklopi, se zazene
Carovnik za zagon
(glejte 1.3 Prvi zagon).

Ce izberete moZnost
Vklopi, se zazene

0 1 0 1672 | Carovnik za pozarni
nacin (glejte 2.6 Carov-
nik za poZarni nacin).

Carovnik za pozarni
nacin
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Tabela é6: M1 Hitra nastavitev

Indeks
menija

Parametri jm. Privzeto

0 = Standardno
1 = 0Ogrevanje, prezra-
Cevanje, hlajenje
0 Aplikacija 0 4 2 212 |2 =Nadzor PID

3 = Multi-Pump (en
pretvornik)
4 = Multi-Pump (vec
pretvornikov)

Referenca najnizje 0.00 P14 Hz 0.0 101 Refe.renc-z? najnizje
frekvence sprejemljive frekvence.

Referenca najvisje P13 3200 Hy 50.0/ 102 Refe.renc.e.l najvisje
frekvence 60.0 sprejemljive frekvence.

Doloca cas, potreben
za zvisanje izhodne fre-
kvence z vrednosti 0 na
najvisjo frekvenco.

1.5 Cas pospesevanja 1 0.1 3000.0 s 5.0 103

Doloca cas, potreben
za znizanje izhodne
1.6 Cas pojemka 1 0.1 3000.0 s 5.0 104 |frekvence z najvisje
frekvence na vrednost
0.

Najvecji tok motorja iz
107 |frekvencnega pretvor-
nika.

Tokovna omejitev
motorja

Spre-

[H*0,1 IS A -
menljivo

0 = Indukcijski motor
1.8 Vrsta motorja 0 2 0 650 1 = Motor s trajnim
magnetom

2 = Reluktancni motor

Vrednost Un boste
nasli na podatkovni
ploscCici motorja.

Nazivna napetost Spre- Spre- Spre-
motorja menljivo | menljivo menljivo

110 [NAPOTEK!

Ugotovite, ali je prik-
ljucek motorja Delta
ali Star.

Nazivna frekvenca 50.0/ Vrednost fn boste nasli
1.10 . 8.0 320.0 Hz : (K na podatkovni ploscici
motorja 60.0 .

motorja.
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Tabela é6: M1 Hitra nastavitev

Indeks Parametri jm. Privzeto

menija

Vrednost nn boste nasli

1.1 Nazivna vrtilna fre- 24 19200 | vrt/min Spr?- 112 |na podatkovni ploscici
kvenca motorja menljivo .
motorja.
Sore- Vrednost In boste nasli
1.12 Nazivni tok motorja | IH * 0,1 IS A pre 113 | na podatkovni plo&¢ici
menljivo .
motorja.
Kosinus fi motoria Sore- To vrednost boste nasli
1.13 °on 0.30 1.00 pre 120 [na podatkovni ploscici
(faktor moci) menljivo

motorja.

Pretvornik ugotovi naj-
manjsi tok motorja, da
zmanjsa porabo ener-
gije in hrup motorja. To
funkcijo uporabljajte na
1.14 Optimizacija energije 0 1 0 666 |primer s procesi venti-
latorjev in Crpalk.

0 = Onemogoceno
1 =0mogoceno

Identifikacijski tek izra-
cuna ali izmeri para-
metre motorja, ki so
potrebni za dober
nadzor motorja in
hitrosti.

1.15 Identifikacija 0 2 0 631 0 = Brez ukrepanja
1 = Ustavljeno
2 =Zvrtenjem

Preden zaZenete iden-
tifikacijski tek, morate
nastaviti parametre s
podatkovne ploscice
motorja.

1.16 Funkcija zagona 0 1 0 505 0 = Strmina
1 = Leteci zagon

1.17 Funkcija ustavitve 0 1 0 506 0 = Iztek
1 =Strmina
Samodejna ponasta- Y
1.18 0 1 0 731 0 = Onemogoceno

vitev 1 =0mogoceno
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Tabela é6: M1 Hitra nastavitev

Indeks Parametri jm. . Privzeto

menija

0 = Brez ukrepanja

1=Alarm

Odziv na zunanjo 0 3 9 701 2 = Napaka [vgstavitev
napako glede na nacin usta-

vitve)

3 = Napaka (ustavitev s

funkcijo izteka)

1.19

0 = Brez ukrepanja
1=Alarm

2 = Alarm + predna-
stavljena frekvenca
Odziv na napako niz- napake (P3.9.1.13)
1.20 kega analognega 0 5 0 700 | 3=Alarm + prejsnja
vhoda frekvenca

4 = Napaka (ustavitev
glede na nacin usta-
vitve)

5 = Napaka (ustavitev s
funkcijo izteka)

Izbira mesta daljin-
skega krmiljenja
(zagon/ustavitev).
Mesto daljinskega

1.21 krmiljenja

0 1 0 172
0= Nadzor V/I
1 = Krmilnik za Field-

bus
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Tabela é6: M1 Hitra nastavitev

Indeks Parametri jm. Privzeto

menija

|zbira vira reference
frekvence, Ce je
krmilno mesto V/I A.

0=PC
1 = Prednastavljena
frekvenca 0
2 = Referenca tipkov-
nice
3 = Fieldbus
4=Al
5=AI2
6 = Al1+AI2
7 = Referenca PID
199 Izbira reference A za 1 20 6 117 8= Po.tenciometer
nadzor V/I motorja

11 =1zhod bloka 1
12 = 1zhod bloka 2
13 = Izhod bloka 3
14 = 1zhod bloka 4
15 =lzhod bloka 5
16 = Izhod bloka 6
17 = I1zhod bloka 7
18 = Izhod bloka 8
19 = lzhod bloka 9
20 = I1zhod bloka 10

Aplikacija, ki jo nasta-
vite s parametrom 1.2,
doloca privzeto vred-
nost.

Izbira reference Glejte P1.22.
1.23 krmiljenja s tipkov- 1 20 1 121
nico

Izbira reference Glejte P1.22.
1.24 krmilnika za Field- 1 20 2 122
bus

0=0..10V/0..
1.25 Signalni obseg Al1 0 1 0 379 20 mA
1=2..10V/4 ...
20 mA

0=0..10V/0..
1.26 Signalni obseg Al2 0 1 1 390 20 mA
1=2..10V/4 ...
20 mA

1.27 Funkcija RO1 0 73 2 11001 |Glejte P3.5.3.2.1
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Tabela é6: M1 Hitra nastavitev

Imn:ﬁ:;: Parametri Privzeto
1.28 Funkcija RO2 0 73 3 11004 |Glejte P3.5.3.2.1
1.29 Funkcija RO3 0 73 1 11007 |Glejte P3.5.3.2.1
1.30 Funkcija AO1 0 31 2 10050 |Glejte P3.5.4.1.1
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Tabela 7: M1.33 Nadzor PID

Indeks
menija

1.33.1

Parametri

Ojacitev PID

0.00

100.00

%

Privzeto

100.00

118

Ce je vrednost parame-
tra nastavljena na 100
%, 10-odstotna spre-
memba vrednosti
napake povzroci 10-
odstotno spremembo
izhoda krmilnika.

1.33.2

Cas integriranja PID

0.00

600.00

1.00

19

Ce je ta parameter
nastavljen na 1,00 s, se
zaradi 10-odstotne
spremembe vrednosti
napake izhod krmilnika
spremeni za 10,00 %/s.

1.33.3

Cas odvajanja PID

0.00

100.00

0.00

1132

Ce je ta parameter
nastavljen na 1,00 s,
10-odstotna spre-
memba vrednosti
napakev 1,00 s
povzroci 10,00-
odstotno spremembo
izhoda krmilnika.

1.33.4

Izbira enote
postopka

44

1036

Izberite enoto
postopka. Glejte
P3.13.1.4

1.33.5

Min. enota post.

Spre-
menljivo

Spre-
menljivo

Spre-
menljivo

1033

Vrednost enote
postopka, ki je enaka

0 % povratnega signala
PID.

1.33.6

Maks. enota post.

Spre-
menljivo

Spre-
menljivo

Spre-
menljivo

1034

Vrednost enote
postopka, ki je enaka
100 % povratnega sig-
nala PID.

1.33.7

Izbira vira povrat-
nega signala 1

30

334

Glejte P3.13.3.3

1.33.8

Izbira vira nastavit-
vene tocke 1

32

332

Glejte P3.13.2.6

1.33.9

Nastavitvena tocka
kontrolnega panela 1

Spre-
menljivo

Spre-
menljivo

Spre-
men-
ljivo

167
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Tabela 7: M1.33 Nadzor PID

Indeks Parametri jm. Privzeto

menija

Pretvornik preide v
stanje spanja, Ce
izhodna frekvenca
ostane pod to omejit-
0.0 320.0 Hz 0.0 1016 |vijo dlje Casa, kot je
doloceno s parame-
trom Zakasnitev spa-
nja.

0 = Ni uporabljeno

Omejitev frekvence

1.33.10 spanja SP1

Najkrajsi cas, ko fre-
kvenca ostane pod rav-
1.33.11 Zakasn. spanja SP 1 0 3000 s 0 1017 |njo spanja, preden se
pretvornik ustavi.

0 = Ni uporabljeno

Vrednost prebujenja
nadzora povratnega

- ) ) Spre- ) signala PID. Raven pre-
13312 |RevenprebujenjaSP | Spre- | Spre- | Spre 1018 |bujenja 1 uporablja
1 menljivo | menljivo . menljivo .
ljivo izbrane enote

postopka.
0 = Ni uporabljeno

Prednastavljena fre-
P1.3 P1.4 Hz 10.0 105 [kvenca, ki jo izbere
digitalni vhod DI5.

Prednastavljena fre-

1.33.12 kvenca 1

1.4.3 APLIKACIJA MULTI-PUMP (EN PRETVORNIK]

Aplikacijo Multi-Pump (en pretvornik) lahko uporabljate, kadar en pretvornik krmili sistem,
ki ima najvec 8 vzporednih motorjev, na primer crpalke, ventilatorje ali kompresorje.
Aplikacija Multi-Pump (en pretvornik] je privzeto konfigurirana za 3 vzporedne motorije.
Pretvornik je priklju¢en na enega od motorjev, ki postane nadzorni motor. Notranji krmilnik
PID pretvornika nadzoruje hitrost nadzornega motorja in daje nadzorne signale prek relejnih
izhodov za zagon ali ustavitev pomoZnih motorjev. Zunanji kontaktorji (stikalo) preklopijo
pomozne motorje na elektricno omrezje.

Spremenljivko postopka, na primer tlak, lahko nadzorujete prek hitrosti nadzornega motorja
in Stevila motorjev, ki delujejo.

Glejte opis parametrov v poglavju 10 Opisi parametrov.
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Slika 8: Konfiguracija aplikacije Multi-Pump (en pretvornik)

Pri uporabi funkcije samodejnega spreminjanja (spreminjanje zaporedja zagona) se obraba
motorjev v sistemu enakomerneje razporedi. Funkcija samodejnega spreminjanja spremlja
Stevilo ur delovanja in nastavi zaporedje zagona za vsak motor. Motor z najmanjSim Stevilom
ur delovanja se zaZene prvi in tisti z najvecjim Stevilom se zazene zadnji. Samodejno
spreminjanje lahko konfigurirate tako, da se zaZzene na podlagi intervala samodejnega
spreminjanja, nastavljenega v notranji uri pretvornika (potrebovali boste baterijo za uro).

Samodejno spreminjanje lahko konfigurirate za vse motorje v sistemu ali samo za pomozne
motorje.
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M1 M2

Slika 9: Krmilni diagram, kjer so za samodejno spreminjanje konfigurirani samo pomoZni motorji

il

K1 K1i.1 K2 | K2.1 K2 | K3.1

Slika 10: Krmilni diagram, kjer so za samodejno spreminjanje konfigurirani vsi motorji

Uporabljate lahko 2 krmilni mesti. Krmilno mesto A ali B izberite z digitalnim vhodom DI6.
Krmilno mesto A ali B izberite z digitalnim vhodom DIé. Ce je aktivno krmilno mesto A, daje
DI1 ukaze za zacetek in ustavitev, medtem ko krmilnik PID doloca referenco frekvence. Ce je

aktivno krmilno mesto B, daje DI4 ukaze za zacetek in ustavitev, medtem ko Al1 doloca
referenco frekvence.
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V vseh aplikacijah lahko prosto konfigurirate vse izhode pretvornika. Na osnovni plosci V/I so

na voljo 1 analogni izhod (izhodna frekvenca) in 3 relejni izhodi (ZaZeni, Napaka,
Pripravljeno).

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PRIROCNIK ZA HITER ZACETEK UPORABE VACON - 35

Standard. V/I plosca
Prikljuéna sponkall  Signal ]| oOpis |
_l‘k_ ‘l_l 1 | | +10Vref | | Referen¢ni izhod | | |
oo I S Mesto A: ni uporabljeno
potenciometer| \ . .
+ +
1..10k2 || — 2 || AL Analogni vhod 1 Mesto B: referenca
r frekvence
2-%7i¢ni oddajnik 3 All- Analogni vhod 1 - (privzeto: 0 ... 10 V)
DeJ(_:I I I Al2+ Analogni vhod 2 + Povratni signal PID
s e (dejanska vrednost)
477 5 AI2- Analogni vhod 2 - (privzeto: ... 20 mA)
|
I= (|0_)4__2_0_m_A: B ::: B 6 || 24vizh ® | [24 v pomozna napetost] | |
. -~ 7 ][ GND ® | [V/1 ozemljitev || |
| e - -
1o e 1.8 |[Dp11 | [Digitalni vhod 1| [71E5t9 A £389n napres |
| - -
rooe e Lo ][on | [Digitainivhod 2| [[FF50 gy PESLe
e T T e { 10][ D13 | [Digitalni vhod 3 | [ Control place A/B selection |
[[11 ][ c™ ® | | [Skupno za DI11-DI6 || |
e .I 12 | | 24 Vizh [ J | |24 V pomozna napetost| | |
. r-----| 13 | | GND o | |V/I ozemljitev | | |
1 P 1
[EE G S 14 DI4 Digitalni vhod 4 Zaklep motorja 1
1 1
E----” ---E------I 15 | | DI5 | |Digita|ni vhod 5 | |Zaklep motorja 2 |
bo--c” —--p----{ 16 || DI6 | [Digitalni vhod 6 | [Zaklep motorja 3 |
1 1
5 ! 17 | [ cm [ Skupno za DI1-DI6 |
' PN 1 ..
/ mA\\n_ i ~| 18 | AO1+ Analogni izhod 1 + Izhodna frekvenca
N ;o (privzeto 0 ... 20 mA)
' Seoef ok 19 AO1-/GND ® | |Analogniizhod 1 -
. 1
| 24 V pomozna
: ! 30 +24 Vvhod vhodna napetost
1 1
| 1 A RS485 Zaporedno vodilo,
E : quilt’g/dnr?o vodilo Modbus RTU
' : B RS485 nogitivno !
1 1
| ! 21 RO1/1 NC jlzhod releja 1
: oo Nadzor motorja 1
Al (A2 § 22 RO1/2 CM (kontaktor za Multi-pump K2)
EREEEE I EEEE boeoes 23 | | RO1/3 NO —
! 1
! 24 RO2/1 NC jlzhod releja 2 _
X R 25 RO2/2 CM Nadzor motorja 2 )
Al A2, (kontaktor za Multi-pump K2)
e T P 26 | | RO2/3 NO —
1
1
! E 28 || TIi+ " Termistorski N
; : 29 | [ T11- vhod )
L A1 A2 F----4 32 RO3/2 CM ~"1zhod releja 3 | [yadzor motorja 3 . s
[ D ____________ 33 RO3/3 NO (kontaktor za Multi-pump K2 )

Slika 11: Privzeti krmilni prikljucki aplikacije Multi-Pump [en pretvornik]
* = Na voljo samo pri modelu VACON® 100 X.
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** = Konfiguracije stikala DIP pri modelu VACON® 100 X so opisane v navodilih za namestitev
frekvencnega pretvornika VACON® 100 X.

Al2

[T

DIO's

(W10}

LOAT
GN

[EniEn IR )]
DDDDD

Slika 12: Stikalo DIP

A. Digitalni vhodi
B. Neozemljeno

Tabela 8: M1.1 Carovniki

Indeks Parametri jm. Privzeto

menija

0 = Ne vklopi
1 =Vklopi

1.1.1 Carovnik za zagon 0 1 0 1170 e izberete mo3nost

Yklopi, se zazene
Carovnik za zagon
(glejte 1.3 Prvi zagon).

Ce izberete moZnost
Vklopi, se zazene

0 1 0 1672 | Carovnik za pozarni
nacin (glejte 2.6 Carov-
nik za poZarni nacin).

Carovnik za pozarni
nacin
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Tabela 9: M1 Hitra nastavitev

Indeks
menija

Parametri jm. Privzeto

0 = Standardno
1 = 0Ogrevanje, prezra-
Cevanje, hlajenje
0 Aplikacija 0 4 2 212 |2 =Nadzor PID

3 = Multi-Pump (en
pretvornik)
4 = Multi-Pump (vec
pretvornikov)

Referenca najnizje 0.00 P14 Hz 0.0 101 Refe.renc-z? najnizje
frekvence sprejemljive frekvence.

Referenca najvisje P13 3200 Hy 50.0/ 102 Refe.renc.e.l najvisje
frekvence 60.0 sprejemljive frekvence.

Doloca cas, potreben
za zvisanje izhodne fre-
kvence z vrednosti 0 na
najvisjo frekvenco.

1.5 Cas pospesevanja 1 0.1 3000.0 s 5.0 103

Doloca cas, potreben
za znizanje izhodne
1.6 Cas pojemka 1 0.1 3000.0 s 5.0 104 |frekvence z najvisje
frekvence na vrednost
0.

Najvecji tok motorja iz
107 |frekvencnega pretvor-
nika.

Tokovna omejitev
motorja

Spre-

[H*0,1 IS A -
menljivo

0 = Indukcijski motor
1.8 Vrsta motorja 0 2 0 650 1 = Motor s trajnim
magnetom

2 = Reluktancni motor

Vrednost Un boste
nasli na podatkovni
ploscCici motorja.

Nazivna napetost Spre- Spre- Spre-
motorja menljivo | menljivo menljivo

110 [NAPOTEK!

Ugotovite, ali je prik-
ljucek motorja Delta
ali Star.

Nazivna frekvenca 50.0/ Vrednost fn boste nasli
1.10 . 8.0 320.0 Hz : (K na podatkovni ploscici
motorja 60.0 .

motorja.
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Tabela 9: M1 Hitra nastavitev

Indeks Parametri jm. Privzeto

menija

Vrednost nn boste nasli

1.1 Nazivna vrtilna fre- 24 19200 | vrt/min Spr?- 112 |na podatkovni ploscici
kvenca motorja menljivo .
motorja.
Sore- Vrednost In boste nasli
1.12 Nazivni tok motorja | IH * 0,1 IS A pre 113 | na podatkovni plo&¢ici
menljivo .
motorja.
Kosinus fi motoria Sore- To vrednost boste nasli
1.13 °on 0.30 1.00 pre 120 [na podatkovni ploscici
(faktor moci) menljivo

motorja.

Pretvornik ugotovi naj-
manjsi tok motorja, da
zmanjsa porabo ener-
gije in hrup motorja. To
funkcijo uporabljajte na
1.14 Optimizacija energije 0 1 0 666 |primer s procesi venti-
latorjev in Crpalk.

0 = Onemogoceno
1 =0mogoceno

Identifikacijski tek izra-
cuna ali izmeri para-
metre motorja, ki so
potrebni za dober
nadzor motorja in
hitrosti.

1.15 Identifikacija 0 2 0 631 0 = Brez ukrepanja
1 = Ustavljeno
2 =Zvrtenjem

Preden zaZenete iden-
tifikacijski tek, morate
nastaviti parametre s
podatkovne ploscice
motorja.

1.16 Funkcija zagona 0 1 0 505 0 = Strmina
1 = Leteci zagon

1.17 Funkcija ustavitve 0 1 0 506 0 = Iztek
1 =Strmina
Samodejna ponasta- Y
1.18 0 1 0 731 0 = Onemogoceno

vitev 1 =0mogoceno
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Tabela 9: M1 Hitra nastavitev

Indeks Parametri jm. . Privzeto

menija

0 = Brez ukrepanja

1=Alarm

Odziv na zunanjo 0 3 9 701 2 = Napaka [vgstavitev
napako glede na nacin usta-

vitve)

3 = Napaka (ustavitev s

funkcijo izteka)

1.19

0 = Brez ukrepanja
1=Alarm

2 = Alarm + predna-
stavljena frekvenca
Odziv na napako niz- napake (P3.9.1.13)
1.20 kega analognega 0 5 0 700 | 3=Alarm + prejsnja
vhoda frekvenca

4 = Napaka (ustavitev
glede na nacin usta-
vitve)

5 = Napaka (ustavitev s
funkcijo izteka)

Izbira mesta daljin-
skega krmiljenja
(zagon/ustavitev).
Mesto daljinskega

1.21 krmiljenja

0 1 0 172
0= Nadzor V/I
1 = Krmilnik za Field-

bus
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Tabela 9: M1 Hitra nastavitev

Indeks Parametri jm. Privzeto

menija

|zbira vira reference
frekvence, Ce je
krmilno mesto V/I A.

0=PC
1 = Prednastavljena
frekvenca 0
2 = Referenca tipkov-
nice
3 = Fieldbus
4=Al
5=AI2
6 = Al1+AI2
7 = Referenca PID
199 Izbira reference A za 1 20 6 117 8= Po.tenciometer
nadzor V/I motorja

11 =1zhod bloka 1
12 = 1zhod bloka 2
13 = Izhod bloka 3
14 = 1zhod bloka 4
15 =lzhod bloka 5
16 = Izhod bloka 6
17 = I1zhod bloka 7
18 = Izhod bloka 8
19 = lzhod bloka 9
20 = I1zhod bloka 10

Aplikacija, ki jo nasta-
vite s parametrom 1.2,
doloca privzeto vred-
nost.

Izbira reference Glejte P1.22.
1.23 krmiljenja s tipkov- 1 20 1 121
nico

Izbira reference Glejte P1.22.
1.24 krmilnika za Field- 1 20 2 122
bus

0=0..10V/0..
1.25 Signalni obseg Al1 0 1 0 379 20 mA
1=2..10V/4 ...
20 mA

0=0..10V/0..
1.26 Signalni obseg Al2 0 1 1 390 20 mA
1=2..10V/4 ...
20 mA

1.27 Funkcija RO1 0 73 2 11001 |Glejte P3.5.3.2.1
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Tabela 9: M1 Hitra nastavitev

Imn:ﬁ:;: Parametri Privzeto
1.28 Funkcija RO2 0 73 3 11004 |Glejte P3.5.3.2.1
1.29 Funkcija RO3 0 73 1 11007 |Glejte P3.5.3.2.1
1.30 Funkcija AO1 0 31 2 10050 |Glejte P3.5.4.1.1
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Tabela 10: M1.34 Multi-Pump (en pretvornik)

Indeks
menija

1.34.1

Parametri

Ojacitev PID

0.00

100.00

%

100.00

118

Ce je vrednost
parametra nastav-
ljena na 100 %, 10-
odstotna spre-
memba vrednosti
napake povzroci
10-odstotno spre-
membo izhoda
krmilnika.

1.34.2

Cas integriranja
PID

0.00

600.00

1.00

119

Ce je ta parameter
nastavljen na 1,00
s, se zaradi 10-
odstotne spre-
membe vrednosti
napake izhod
krmilnika spremeni
za 10,00 %/s.

1.34.3

Cas odvajanja
PID

0.00

100.00

0.00

1132

Ce je ta parameter
nastavljen na 1,00
s, 10-odstotna
sprememba vred-
nosti napake v 1,00
s povzroci 10,00-
odstotno spre-
membo izhoda
krmilnika.

1.34.4

Izbira enote
postopka

44

1036

Izberite enoto
postopka. Glejte
P3.13.1.4

1.34.5

Min. enota post.

Spremen-
ljivo

Spremen-
ljivo

Spre-
men-
ljivo

1033

Vrednost enote
postopka, ki je
enaka 0 % povrat-
nega signala PID.

1.34.6

Maks. enota
post.

Spremen-
ljivo

Spremen-
ljivo

Spre-
men-
ljivo

1034

Vrednost enote
postopka, ki je
enaka 100 %
povratnega signala
PID.

1.34.7

Izbira vira
povratnega sig-
nala 1

30

334

Glejte P3.13.3.3

1.34.8

Izbira vira nasta-
vitvene tocke 1

32

332

Glejte P3.13.2.6
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Tabela 10: M1.34 Multi-Pump (en pretvornik)

Indeks

menija

1.34.9

Parametri

Nastavitvena
tocka kontrol-
nega panela 1

Spremen-
ljivo

Spremen-
ljivo

Spre-
menljivo

167

1.34.10

Omejitev fre-
kvence spanja
SP1

0.0

320.0

Hz

0.0

1016

Pretvornik preide v
stanje spanja, Ce
izhodna frekvenca
ostane pod to ome-
jitvijo dlje ¢asa, kot
je doloceno s para-
metrom Zakasnitev
spanja.

0 = Ni uporabljeno

1.34.11

Zakasn. spanja
SP 1

3000

1017

Najkrajsi cas, ko
frekvenca ostane
pod ravnjo spanja,
preden se pretvor-
nik ustavi.

0 = Ni uporabljeno

1.34.12

Raven prebujenja
SP 1

Spremen-
ljivo

Spremen-
ljivo

Spre-
menljivo

Spre-
men-
ljivo

1018

Vrednost prebuje-
nja nadzora povrat-
nega signala PID.
Raven prebujenja 1
uporablja izbrane
enote postopka.

0 = Ni uporabljeno

1.34.13

Nacin Multi-
Pump

1785

Izbere nacin Multi-
Pump.

0 = En pretvornik
1 =Veck. sledenje
2 =Veck. nadreje-
nih

1.34.14

Stevilo ¢rpalk

1001

Skupno Stevilo
motorjev (¢rpalk ali
ventilatorjev), ki se
uporabljajo v
sistemu Multi-
Pump.

1.34.15

Zaklep Crpalke

1032

Omogocite/onemo-
gocite zaklepe.
Zaklepi obvestijo
sistem, ali je motor
prikljucen ali ne.

0 = Onemogoceno
1 =0mogoceno
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Tabela 10: M1.34 Multi-Pump (en pretvornik)

Indeks Parametri

menija

Onemogodite/
omogocite izme-
njavanje vrstnega
reda zagona in
prednosti motorjev.

1.34.16 Samod. sprem. 0 2 1 1027

0 = Onemogoceno
1 =0mogocen
(interval)

2 =0mogocen
(dnevi v tednu)

Crpalka za 0 1 1 1028 [3 =Pomozna
samod. sprem. ¢rpalka

1 =Vse crpalke

1.34.17

Kadar se uporablja
¢as, dolocen s tem
parametrom, se
zazene funkcija
samodejnega spre-
minjanja. Vendar se
134.18 Interval za 0.0 30000 h 48.0 1029 funkcija sarrlwo.dej.—
samod. sprem. nega spreminjanja
zazene samo, Ce je
zmogljivost pod
ravnjo, doloCeno s
parametroma
P1.34.21in
P1.34.22.

Obseg

BO = Nedelja

. B1 = Ponedeljek
134,19 | Dnevizasamod. 0 127 15904 | B2 = Torek

sprem.
B3 = Sreda
B4 = Cetrtek
B5 = Petek
B6 = Sobota

Ura dneva za . o, % Obseg:
1.34.20 samod. sprem. 00:00:00 23:59:59 Cas 15905 00:00:00-23:59:59

Samod. sprem.: Ta parametra dolo-
1.34.21 omejitev fre- 0.00 P3.3.1.2 Hz 25:00 1031 cata raven, pod
kvence katero mora ostati
zmogljivost, da se
zazene funkcija

1 6 1030 samodejnega spre-
minjanja.

Samod. sprem.:

1:34.22 Omejitev Crpalke
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Tabela 10: M1.34 Multi-Pump (en pretvornik)

Indeks

I Parametri
menija
Odstotek nastavit-
vene tocke. Na pri-
mer
Nastavitvena tocka
=5 barov
1.34.23 Pas. Sirina 0 100 % 10 1097 Pasovna Sirina =
10 %
Motor ostane prik-
ljucen, dokler je
vrednost povrat-
nega signala med
4,51in 5,5 bara.
Kadar je povratni
signal zunaj
13424 | Z3kasn.pas. 0 3600 s 10 109g  |Pasovnesirine, se
sirine crpalke dodajo ali
odstranijo po izteku
tega Casa.
DigVH T
1.34.25 | Zaklep ¢rpalke 1 Reza0. 426 ODPRTO =Ni
1 aktivno
ZAPRTO = Aktivno
DigVH Glejte 1.34.25
1.34.26 | Zaklep Crpalke 2 Reza0. 427
1
DigVH Clejte 1.34.25
1.34.27 | Zaklep crpalke 3 RezaO. 428
1
DigVH Clejte 1.34.25
1.34.28 | Zaklep ¢rpalke 4 RezaO. 429
1
DigVH Glejte 1.34.25
1.34.29 | Zaklep crpalke 5 Reza0. 430
1
DigVH Clejte 1.34.25
1.34.30 | Zaklep crpalke 6 RezaO. 486
1
DigVH Clejte 1.34.25
1.34.31 Zaklep ¢rpalke 7 RezaO. 487
1
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Tabela 10: M1.34 Multi-Pump (en pretvornik)

Indeks .
.. Parametri
menija
DigVH Glejte 1.34.25
1.34.32 | Zaklep crpalke 8 Reza0. 488

1.4.4 APLIKACIJA MULTI-PUMP (VEC PRETVORNIKOV)

Aplikacijo Multi-Pump (vec pretvornikov) lahko uporabljate v sistemu, ki ima najvec 8
vzporednih motorjev z razli¢cnimi hitrostmi, na primer ¢rpalke, ventilatorje ali kompresorje.
Aplikacija Multi-Pump (vec pretvornikov] je privzeto konfigurirana za 3 vzporedne motorje.

Glejte opis parametrov v poglavju 10 Opisi parametrov.

Kontrolni seznam za pripravo sistema Multi-Pump (vec¢ pretvornikov) za uporabo je v
poglavju 70.16.1 Kontrolni seznam za pripravo sistema Multi-Pump (vec pretvornikov).

Vsak motor ima pretvornik, ki ga nadzoruje. Pretvorniki v sistemu komunicirajo drug z
drugim z uporabo protokola Modbus RTU.

3~

Zagon/ D
ustavitev

| | | FB_ ||
L - —
) E 9))2= b)) E&
— S S
M1 M2 M3
=
M2
— 10 —

M3

G

Slika 13: Konfiguracija aplikacije Multi-Pump (ve¢ pretvornikov)

Spremenljivko postopka, na primer tlak, lahko nadzorujete prek hitrosti nadzornega motorja
in Stevila motorjev, ki delujejo. Notranji krmilnik PID v pretvorniku nadzornega motorja
nadzoruje hitrost ter zagon in ustavitev motorjev.
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Delovanje sistema je opredeljeno z izbranim nacinom delovanja. V nacinu Veck. sledenje
pomozni motorji posnemajo hitrost nadzornega motorija.

Crpalka 1 krmili, medtem ko ¢rpalki 2 in 3 posnemata hitrost ¢rpalke 1, kot prikazujejo
krivulje A.

vrt/min

max

min

— >
== = =t t
g9 8 48
=
P1 P2

Slika 14: Krmiljenje v nacinu Veck. sledenje

Spodnja slika prikazuje primer nacina Veck. nadrejenih, kjer je hitrost nadzornega motorja
zaklenjena na konstantno produkcijsko hitrost B, ko se zaZzene naslednji motor. Krivulje A
prikazujejo regulacijo ¢rpalk.

vrt/min

%% t
P1 P2 P3

Slika 15: Krmiljenje v nacinu Veck. nadrejenih

Pri uporabi funkcije samodejnega spreminjanja (spreminjanje zaporedja zagona) se obraba
motorjev v sistemu enakomerneje razporedi. Funkcija samodejnega spreminjanja spremlja
Stevilo ur delovanja in nastavi zaporedje zagona za vsak motor. Motor z najmanjSim Stevilom
ur delovanja se zazene prvi in tisti z najvecjim stevilom se zaZene zadnji. Samodejno
spreminjanje lahko konfigurirate tako, da se zaZzene na podlagi intervala samodejnega
spreminjanja ali notranje ure pretvornika (potrebovali boste baterijo za uro).
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Standard. V/I plosca
Prikljuéna sponka | Signal | oOpis |
| 1 | | +10V | | Referencni izhod | | |
2 AIl+ Analogni vhod 1 +
Privzeto se ne uporablja
(privzeto: 0 ... 10 V)
3 AIl- Analogni vhod 1 -
2-7i¢ni pretvornik
Dej. ~_1 4 A2+ Analogni vhod 2 + Povratni signal PID
vrednost (dejanska vrednost)
. (privzeto: 4 ... 20 mA)
- 5 AI2- Analogni vhod 2 -
|
(0)4..-20mA | - N 6 | 24V, ® | |24 V pomozna napetostl | |
. '__| 7 | | GND ® | |V/I ozemljitev || |
poeel s {8 |[ b1t | [Digitalni vhod 1 || Zagon naprej |
i___ _// _____ {1 9 ]| b2 | [Digitalni vhod 2 | [ Reaene Gaosmmans) * |
Po-et - { 10] [ DI3 | | Digitalni vhod 3 o e Y S O e s |
5 [11][cm ® | | [Skupno za DI1-DI6 | | |
E | 12 | | 24V, [ J | |24 V pomozna napetost| | |
| r--| 13 | | GND ® | |V/I ozemljitev || |
1 P 1
LooT o] 14 DI4 Digitalni vhod 4 Ponastavitev napake
1 1
! L7 1 . N
E_ -—-7 -—- :- - —| 15 | | DI5 | | D|g|ta|n| vhod 5 | | (ozp?rlt(clePrﬁrr?aaUz()le]o zaprto = na voljo) |
Lol _-'r--| 16 | | DI6 | |Digita|ni vhod 6 | | Zunanja napaka |
1 1
! 17 CM ® Skupno za DI1-DI6
1 - 1 . .
| N Analogni izhod 1 +
L A " 1 18 | AO1+ d Izhodna frekvenca
1 1
ol /o (0 ... 20 mA)
' Seo-%--k-1 19 AO1- ® | |Analogni izhod 1 -
' 1
. I
! ! 24 V pomozna
! | 30 +24 V0 vhodna napetost
1 1
- E-------------%-- A RS485 Zaporedno vodilo, negativng E'Qe \ynlki‘:l]a med
! 1 1
E e aeiaieetaieiiatde M B RS485 Zaporedno vodilo, pozitivho (Modbus RTU )
' i |
LN beELov. | 21 RO1/1 NC 7 1zhod releja 1
b " k-1 22 ][ ROL/2CM DELOV.
: @ 23 | [ RO1/3 NO
I I
L i 24 RO2/1 NC Izhod releja 2
w4 1 Ja
Do prikl ;
sponke ana | NAPAKA -1 25 | [ RO2/2 CM NAPAKA
drugih !
pret\rllcj)gr;ikihi - - '@ ----- 26 RO2/3 NO
v 28 TI1+ Termistorski vhod *)
- ermistorski vho
s drigin pretiomiin. 29 || TH-
32 RO3/2 CM |____~"Izhod releja 3 PRIPRAVLIEN %)
33 RO3/3 NO I

Slika 16: Privzeti krmilni prikljucki aplikacije Multi-Pump [ve¢ pretvornikov)

= Na voljo samo pri modelu VACON® 100 X.
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** = Konfiguracije stikala DIP pri modelu VACON® X so opisane v navodilih za namestitev
frekvencnega pretvornika VACON® 100 X.

Al2

[T

DIO's

O|lkion
S

GN

[EniEn IR )]
DDDDD

Slika 17: Stikalo DIP

A. Digitalni vhodi C. Priklju¢eno na GND (privzeto)
B. Neozemljeno

Vsak frekvencni pretvornik ima senzor tlaka. Kadar je raven redundance visoka, sta
redundantna pretvornik in senzor tlaka.

«  Ce odpove eden od pretvornikov, za¢ne naslednji delovati kot glavni.

. Ce odpove senzor, zacne naslednji frekvencni pretvornik (ki ima lo¢en senzor) delovati
kot glavni.

Vsak pretvornik se krmili z locenim stikalom, kjer lahko izberete samodejno, izklopljeno in
roc¢no nastavitev.
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00 FL 0 FL

100 FL

RNIK 1: PRETVORNIK 2 PRETVORNIK 3

;|

i

PRETVORNIK 1

1
1
1
1
1
1
2-71CNI VACON 100 FLOW 1
ODDAINIK P1.2 Aplikacija = Multipump(MultiDrive) :
P3.15.3 ID &t. Erpalke =1
P SENZOR P3.15.4 Zag.inpov.info. = Signali prikjugeni :
[ |TAKAL 1| +10V_.| Referenéna napetost X
+ - 2| A2+ ] |
NI UPORABLJENO (0 ... 1Q V,
3 All- ( :)
1
4] Al2+ ]POVRATNI SIGNAL PID (4/|...120 mA)
L_ 5 AI2- 1
6[9+24V 24 V pomozna izhodna napetost
r— 71| GND ¢| V/I ozemljitev :
8 DIN1 ZAGON NAPRE] :
9 DIN2 (Pga%%ﬂjgglgsej + frekvenca za praznjenje)

IZBIRA NAST. TOCKE PID
10/ | DIN3 (odprto = Kontr. panel SP1, zaprto = Kgntry panel SP2)

11 CM ¢|| Skupno za DI1-DI6 |
12[3+24 V][] 24 V pomozna izhodna napefost
13] GND|3| V/I ozemljitev !
14| DIN4 PONASTAVITEV NAPAKE
15| DINS %ﬁﬁ'}ﬁll'zlseﬁocgepﬁléﬁ? porablja)
16/ DIN6 ZUNANJA NAPAKA

17 CM Skupno za DI1-DI6

18| AO1+ ]IZHODNA FREKVENCA
19| AO1-4|J(0 ... 20 mA)

30(+24 V , |24 V pomozna vhodna napgtast

A| RS485 |]Komunikacija med pretvorniki
(Modbus RTU)

B| RS485

21 ROL Izhod releja 1
22 RO1 (ZASEND)
23] RO1 |—

24] RO2 Izhod releja 2
25| RO2 (NAPAKA)
26| RO2 ——

(PRIPRAVLIEN)

33| RO3
DIO’S AlL AO
NEOZENLIENO U || U |
GND | I T_|u
Zakljucek
AL2 REUBS

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
:
32 RO3 |~ Izhod releja 3 :
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
1
I
I

Slika 18: Diagram elektricne napeljave sistema Multi-Pump (vec pretvornikov), primer 1A
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00 FL

100 FL

PRETVORNIK 1 VORNIK 2 PRETVORNIK 3

PRETVORNIK 2

2-71CNI VACON 100 FLOW
ODDAINIK P1.2 Aplikacija = Multipump(MultiDrive)
P3.15.3 ID &t. Grpalke =2

P3.15.4 Zac. in pov. info. = Signali priklju&eni
+10V

P SENZOR
I [Teaka2

¢| Referencna napetost
A2+
All-
A2+ ]

1
2
3
4
5| AI2-
6
7
8
9

+ -

]NI UPORABLJENO (0 ... 1Q V,

1
POVRATNI SIGNAL PID (4]...120 mA)
1

+24V 24 V pomozna izhodna napetost
I

(Y]

GND V/1 ozemljitev \

DIN1 || ZAGON NAPREJ] :

PRAZNJIENJE
DIN2 (zagon naprej + frekvenca za pfraznjenje)

IZBIRA NAST. TOCKE PID
10/ | DIN3 (odprto = Kontr. panel SP1, zaprto = Kgntry panel SP2)

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

: 11 CM ¢|| Skupno za DI1-DI6 |
! 12[3+24 Vi_,l_ 24V pomozna izhodna napetost
I 13] GND|3| V/I ozemljitev |
: 14 DIN4 PONASTAVITEV NAPAKE
! 15| DINS %ﬁﬁ'}ﬁll'zlseﬁocgepﬁléﬁ? porablja)
X 16] DIN6|[| ZUNANIA NAPAKA
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

17 CM Skupno za DI1-DI6

18| AO1+ ]IZHODNA FREKVENCA
19] AO1-{]J(0... 20 mA)

30(+24 V , |24 V pomozna vhodna napgtast

A| RS485 |]Komunikacija med pretvorniki
(Modbus RTU)

B| RS485

21 ROL Izhod releja 1
22 RO1 (ZASEND)
23] RO1 |—

24] RO2 Izhod releja 2
25| RO2 (NAPAKA)
26| RO2 ——

(PRIPRAVLIEN)

33| RO3
DIO’S AlL AO
NEOZENLIENO U || U |
GND | I T_|u
Zakljucek
AL2 REUBS

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
:
32 RO3 |~ Izhod releja 3 :
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I

Slika 19: Diagram elektricne napeljave sistema Multi-Pump [vec pretvornikov), primer 1B
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00 FL

PRETVORNIK 1

| EEEEEEEE R e L

PRETVORNIK 3

1
1
1
1
1
1
2-71CNI VACON 100 FLOW 1
ODDAINIK P1.2 Aplikacija = Multipump(MultiDrive) :
P3.15.3 ID &t. Erpalke =3
P SENZOR P3.15.4 Zag.inpov.info. = Signali prikjugeni :
I |TAKAS 1| +10V_.| Referenéna napetost X
+ - 2| A2+ ] |
NI UPORABLJENO (0 ... 1Q V,
3 All- ( :)
1
4] Al2+ ]POVRATNI SIGNAL PID (4/|...120 mA)
L_ 5 AI2- 1
6[9+24V 24 V pomozna izhodna napetost
r— 71| GND ¢| V/I ozemljitev :
8 DIN1 ZAGON NAPRE] :
9 DIN2 (Pga%%ﬂjgglgsej + frekvenca za praznjenje)

IZBIRA NAST. TOCKE PID
10/ | DIN3 (odprto = Kontr. panel SP1, zaprto = Kgntry panel SP2)

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

: 11 CM ¢|| Skupno za DI1-DI6 |
! 12[3+24 Vi_,l_ 24V pomozna izhodna napetost
I 13] GND|3| V/I ozemljitev |
: 14 DIN4 PONASTAVITEV NAPAKE
! 15| DINS %ﬁﬁ'}ﬁll'zlseﬁocgepﬁléﬁ? porablja)
X 16] DIN6|[| ZUNANIA NAPAKA
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

17 CM Skupno za DI1-DI6

18| AO1+ ]IZHODNA FREKVENCA
19] AO1-{]J(0... 20 mA)

30(+24 V , |24 V pomozna vhodna napgtast

A| RS485 |]Komunikacija med pretvorniki
(Modbus RTU)

B| RS485

21 ROL Izhod releja 1
22 RO1 (ZASEND)
23] RO1 |—

24] RO2 Izhod releja 2
25| RO2 (NAPAKA)
26| RO2 ——

(PRIPRAVLIEN)

33| RO3
DIO’S AlL AO
NEOZENLIENO U || U |
GND | I T_|u
Zakljucek
AL2 REUBS

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
:
32 RO3 |~ Izhod releja 3 :
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I

Slika 20: Diagram elektricne napeljave sistema Multi-Pump (vec pretvornikov), primer 1C
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Z vsemi frekvencnimi pretvorniki je povezan en senzor. Raven redundance sistema je nizka,
saj so redundantni samo pretvorniki.

. (:Ze odpove eden od pretvornikov, zacne naslednji delovati kot glavni.
+ Ce odpove senzor, se sistem zaustavi.

Vsak pretvornik se krmili z locenim stikalom, kjer lahko izberete samodejno, izklopljeno in
roc¢no nastavitev.

Prikljucna sponka 17 povezuje +24 V vod med pretvornikoma 1in 2. Zunanje diode so
povezane med sponkama 1 in 2. Digitalni vhodni signali uporabljajo negativno logiko (ON =
ov).
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PRETVORNIK : PRETVORNIK 2 PRETVORNIK 3

'VACON 100 FLOW. 'VACON 100 Fi

I I

I 1

I I

I I

I I

I PRETVORNIK 1 I

I o I

\ 2-ZICNI I

| GDDRINIK VACON 100 FLOW |

! P1.2 Aplikacija = Multipump(MultiDrive) | '

! P SENZOR P3.153 ID & crpalke =1 !

! I[| Takatl P3.15.4 Zat.inpov.info. = Signali prikijuceni |

: + - 1[+10V | Referentna napetost :

I 2| AI2+ !

: 3 ATIC ] NI UPORABLIJENO (O ... IO:V)

I > 41 A2+ POVRATNI SIGNAL PID (4 I 20 mA

! d 5| Alz- ] - 20mA)

1 6 |¢+24 V| 24V pomozna izhodna napetost

: L 7 || GND V/1 ozemljitev :

: 0 8 || DIN1 [| ZAGON NAPREJ X

| 9 DIN2 (sz%wgggsej + frekvenca za|praznjenje)

| [ TO[TDIN3 | (22054 NATT, 10 i - Lo s o

, f P 11{| CM Skupno za DI1-DI6 |

|5AMOE?EJI\!O RQCNOF 12[e+24 V||| 24V pomozna izhodna napetost

:1 ' 13| GND[§| v/1 ozemljitev :

! 14| DIN4 PONASTAVITEV NAPAKE | !

: 15/ DINS ZAKLEP CRPALKE (Privzeto se| mlé uporablja)

X 16| DING6||[| ZUNANJA NAPAKA :

\ 17 CM Skupno za DI1-DI6 |

! 18[ AO1+ ] IZHODNA FREKVENCA | |

1 19[ AO1-+¢|)(0...20 mA) ,

! 30[ +24 V|, 24 V pomozna vhodna n plbtost

| A | RS485 Komunikacija med pretvorniki| |

: B | RS485 (Modbus RTU) :

1 1

I I

1 21 ROL Izhod releja 1 1

| 22| RO1 (ZAZENI) [

! 23 RO1L — !

| 24| RO2 . |

\ 25| RO2 2+ 1zhod releja 2 \

, (NAPAKA) |

\ 26| rRO2 — |

| 2 R0S T Rewae | |

! 33 rRO3 —! ¢ .

: DIO’S ATl AO :
EOZEMLIENG

' !

: AL2 Zakl u(:ek :

. H |

! -H 1

I I

I ]

I I

I 1

Slika 21: Diagram elektricne napeljave sistema Multi-Pump (vec pretvornikov), primer 2A
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PRIROCNIK ZA HITER ZACETEK UPORABE

VACON - 55

PRETVORNIK 3

PRETVORNIK

'VACON 100 Fi

E I

R

PRETVORNIK 2

VACON 100 FLOW

P1.2 Aplikacija
P3.15.3 D &t. érpalke
P3.15.4  Zag. in pov. info.
+10V_,
Al2+
AIl-
AI2+

= Multipump(MultiDrive)
=2
= Signali prikljuceni

Referenéna napetost

NI UPORABLJENO (0 ... 1

Al2- ] POVRATNI SIGNAL PID (

+24 V| 24V pomozna izhodna n

GND
DIN1

V/I ozemljitev

ZAGON NAPRE]
PRA

O| 0| N[O U AW N

DIN2

— \JyV 3\

i 0 . 1
SAMODEINO | ROCNOY

ZNJENJE
(zagon naprej + frekvenca za
I1ZBIRA NAST. TOCKE PID
(odprto = Kontr. panel SP1, zaprto =

Skupno za DI1-DI6
24 V pomozna izhodna n

V/I ozemljitev

PONASTAVITEV NAPAKE
ZAKLEP CRPALKE (Privzeto se|

ZUNANJA NAPAKA
Skupno za DI1-DI6

IZHODNA FREKVENCA
(0 ... 20 mA)

4 24 V pomozna vhodna n

AO1+ ]

Komunikacija med pretvorniki
(Modbus RTU)

A | RS485 ]

21
22,
23
24
25
26|
32

Izhod releja 1
(ZAZENI)

1

;‘ Izhod releja 2

(NAPAKA)

|~ Izhod releja 3
(PRIPRAVLIEN)

RO2
RO2
RO2
RO3
33] RO3

DIO 'S AIl AO

EOZE i]!]ﬂEH H H
LT 1 I[ 1 ]
AL2 Zkl u(:ek
1ZKL.
1]

praznjenje)

or]tr. panel SP2)
1

apletost

mlé uporablja)
1

petost

I
I
I
|
e
I
I
I
1
1
I
I
I
I
1
1
I
I
I
I
1
1
I
I
I
I
1
1
I
I
!
I

Slika 22: Diagram elektricne napeljave sistema Multi-Pump [vec pretvornikov), primer 2B
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PRIROCNIK ZA HITER ZACETEK UPORABE

I
PRETVORNIK PRETVORNIK 2! PRETVORNIK 3:
I I
r I
. I
I I
I I
| PRETVORNIK 3 !
I I
I I
| VACON 100 FLOW |
! P1.2 Aplikacija = Multipump(MultiDrive) | '
! P3.15.3 ID &t. érpalke =3 !
: P3.154 Zaé.inpov.info. = Signali prikljueni :
: 1[+10V | Referentna napetost :
1 2| AI2+ [
: 3 ATIC ] NI UPORABLIJENO (O ... IO:V)
I 41 A2+ ] POVRATNI SIGNAL PID (4 I 20 mA
! 5| Alz- (} - 20 mA)
1 6 |¢+24 V| 24V pomozna izhodna napetost
: 2 7 || GND V/1 ozemljitev :
: 2 8 || DIN1 [| ZAGON NAPREJ X
| 9 DIN2 (sz%wgggsej + frekvenca za|praznjenje)
! ( 10]| DIN3 || GZER82 RS sana 9%, Zaprto = forr panel sp2)
, f P 11{| CM Skupno za DI1-DI6 |
|5AMOE?EJI\!O RQCNOF 12|e+24 V 24 V pomozna izhodna napetost
I H I
,3 13| GND V/1 ozemljitev |
: 14| DIN4 PONASTAVITEV NAPAKE | !
, 15/ DINS ZAKLEP CRPALKE (Privzeto se mlé uporablja)
X 16| DING6||[| ZUNANJA NAPAKA :
\ 17 CM Skupno za DI1-DI6 |
! 18[ AO1+ ] IZHODNA FREKVENCA | |
1 19| AO1-+[J(0...20 mA) ,
! 30[ +24 V|, 24 V pomozna vhodna n plbtost
| A | RS485 Komunikacija med pretvorniki| |
: B | RS485 (Modbus RTU) :
1 1
I I
1 21 ROL Izhovd releja 1 1
! 22| RO1 (ZAZENI) I
! 23 RO1L — !
24| RO2
: 25| RO2 _+ 1zhod releja 2 :
) (NAPAKA) |
| 26| rRO2 — |
: 2 R0S T Rewae | |
! 33 rRO3 —! ¢ .
: DIO’S AL AO :
EOZEMLIENG
' !
: AL2 Zakl u(:ek :
. H H |
! L I | 1
I I
1 N 1
I I
T 1

Slika 23: Diagram elektricne napeljave sistema Multi-Pump (vec pretvornikov), primer 2C
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PRIROCNIK ZA HITER ZACETEK UPORABE VACON - 57

Dva frekvencna pretvornika imata lastna senzorja tlaka. Raven redundance sistema je
srednja, saj sta pretvornika in senzorja tlaka podvojena.

. (:Ze odpove eden od pretvornikov, zacne drugi pretvornik delovati kot glavni.
« Ce odpove senzor, zacne drugi pretvornik (ki ima lo¢en senzor] delovati kot glavni.

Vsak pretvornik se krmili z locenim stikalom, kjer lahko izberete samodejno, izklopljeno in
roc¢no nastavitev.
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=

PRETVORNIK

PRETVORNIK 2 PRETVORNIK 3

.R_________

EEan

PRETVORNIK 1

2-71ENI

1
1
1
1
1
1
1
ODDAINIK VACON 100 FLOW :
P1.2 Aplikacija = Multipump(MultiDrive) |1
P ?EX‘%S? P3.153 D & &rpalke =1 |
I P3.15.4  Zag. in pov. info. = Signali prikljuceni !
1
+ - 1[+10V | Referentna napetost !
1
2| AI2+ |
NI UPORABLJENO (0 ... 1Q V
3 AIl- ] ( : )
4 A2+ |
5[ AL- POVRATNI SIGNAL PID (4/,.. 20 mA)
I: 6 |e+24 V| 24V pomozna izhodna na q'etost
C_| 7 || GND V/I ozemljitev |
8 || DIN1 || ZAGON NAPRE] I
9 DIN2 (nga%%’r\ijgyglgej + frekvenca za p‘lpznjenje)
10] | DINS3 || L5584 RERToar LT Elbro = eftr panei sp2)
: PR F 11)| CM Skupno za DI1-DI6
SAMOE?EJI\QO RQCNOI' | ﬁg 12[e+24 V||| 24V pomozna izhodna napetost
{ 13| GND [¢| V/I ozemljitev !
14| DIN4 PONASTAVITEV NAPAKE
uporablja)

16/ DIN6 ZUNANJA NAPAKA

17 CM Skupno za DI1-DI6

18] AO1+ ] IZHODNA FREKVENCA

19| AO1- (0... 20 mA)

30[ +24 V|, 24 V pomozna vhodna naf
A| RS485 ] Komunikacija med pretvorniki

tost

(Modbus RTU)

B | RS485

21) RO1

22| RO1
23| rRO1 —

;45‘ 285 ;‘ Izhod releja 2
(NAPAKA)
26] RO2 —

32] RO3 |~ Izhod releja 3
(PRIPRAVLIEN)

Izhod releja 1
(ZAZENI)

33] _RO3

DIO 'S AIl

AO
NEOZEMLIEN:! 1] [] U
GND |I 1 | I I|
AL2 Zkl u(:ek

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
I
I
I
1
| x -
, 15/ DINS ZAKLEP CRPALKE (Privzeto se 1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

B e e

Slika 24: Diagram elektricne napeljave sistema Multi-Pump (vec pretvornikov), primer 3A
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PRETVORNIK 3

PRETVORNIK 1

2-71CNI

1
1
1
1
1
1
1
ODDAIJNIK VACON 100 FLOW :
P1.2 Aplikacija = Multipump(MultiDrive) |1
P $EL“KZET P3.153 D & &rpalke =1 |
I P3.15.4  Zag. in pov. info. = Signali prikljuceni !
1
+ - 1[+10V | Referentna napetost !
1
2| AI2+ |
NI UPORABLJENO (0 ... 1Q V
3 AIl- ] ( : )
4 A2+ |
5[ AL- POVRATNI SIGNAL PID (4/,.. 20 mA)
I: 6 |e+24 V| 24V pomozna izhodna na q'etost
C_| 7 || GND V/I ozemljitev |
8 || DIN1 || ZAGON NAPRE] I
9 DIN2 (nga%%’r\ijgyglgej + frekvenca za p‘lpznjenje)
10] | DINS3 || L5584 RERToar LT Elbro = eftr panei sp2)
: PR F 11)| CM Skupno za DI1-DI6
SAMOE?EJI\QO RQCNOI' | ﬁg 12[e+24 V||| 24V pomozna izhodna napetost
{ 13| GND [¢| V/I ozemljitev !
14| DIN4 PONASTAVITEV NAPAKE
uporablja)

16/ DIN6 ZUNANJA NAPAKA

17 CM Skupno za DI1-DI6

18] AO1+ ] IZHODNA FREKVENCA

19| AO1- (0... 20 mA)

30[ +24 V|, 24 V pomozna vhodna naf
A| RS485 ] Komunikacija med pretvorniki

tost

(Modbus RTU)

B | RS485

21) RO1

22| RO1
23| rRO1 —

;45‘ 285 ;‘ Izhod releja 2
(NAPAKA)
26] RO2 —

32] RO3 |~ Izhod releja 3
(PRIPRAVLIEN)

Izhod releja 1
(ZAZENI)

33] _RO3

DIO 'S AIl

AO
NEOZEMLIEN:! 1] [] U
GND |I 1 | I I|
AL2 Zkl u(:ek

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
I
I
I
1
| x -
, 15/ DINS ZAKLEP CRPALKE (Privzeto se 1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
L
1
i
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Slika 25: Diagram elektricne napeljave sistema Multi-Pump [vec pretvornikov), primer 3B
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PRETVORNIK 3

VACON 100 FLOW

1
1
1
1
1
1
1
1
1
P1.2 Aplikacija = Multipump(MultiDrive) |1
P3.15.3 ID &t. érpalke =3 1
P3.15.4  Zag. in pov. info. = Signali prikljuceni !
1
1[+10V | Referentna napetost !
1
2| AI2+ |
3T AT ] NI UPORABLJENO (O ... 1(:V)
41 AL+ POVRATNI SIGNAL PID (4[... 20 mA
5| Alz- (- 20mA)
6 |e+24 V| 24V pomozna izhodna napetost
7 || GND V/I ozemljitev |
8 || DIN1 || ZAGON NAPRE] I
9 [ DIN2 PRAZNJENJE

I
(zagon naprej + frekvenca za praznjenje)
I1ZBIRA NAST. TOCKE PID
10 DIN3 (odprto = Kontsr. parglCSPl, zaprto = Kopltr. panel SP2)

11]| CM Skupno za DI1-DI6
12[e+24 V||| 24V pomozna izhodna napetost
13| GND V/I ozemljitev !

1
1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

I

!

I

! 14| DIN4 PONASTAVITEV NAPAKE
: 15[ DINS ZAKLEP CRPALKE (Privzeto se N
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
L
1
[

i 0 . 1
SAMODEINO | ROCNOY

uporablja)

16/ DIN6 ZUNANJA NAPAKA

17 CM Skupno za DI1-DI6
18] AO1+ ] IZHODNA FREKVENCA
19| AO1- (0... 20 mA)

30[ +24 V|, 24 V pomozna vhodna naf
A| RS485 ] Komunikacija med pretvorniki

tost

(Modbus RTU)

B | RS485

21) RO1

22| RO1
23| rRO1 —

;45‘ 285 ;‘ Izhod releja 2
(NAPAKA)
26] RO2 —

32] RO3 |~ Izhod releja 3
(PRIPRAVLIEN)

Izhod releja 1
(ZAZENI)

33] _RO3

DIO 'S AIl

AO
NEOZEMLIEN:! 1] [] U
GND |I 1 | I I|
AL2 Zkl u(:ek

B e e e

Slika 26: Diagram elektricne napeljave sistema Multi-Pump (vec pretvornikov), primer 3C
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En skupni senzor tlaka je povezan z dvema frekvencnima pretvornikoma. Raven redundance
sistema je nizka, saj so redundantni samo pretvorniki.

. (:Ze odpove eden od pretvornikov, zacne drugi pretvornik delovati kot glavni.
+ Ce odpove senzor, se sistem zaustavi.

Vsak pretvornik se krmili z locenim stikalom, kjer lahko izberete samodejno, izklopljeno in
roc¢no nastavitev.

Prikljucna sponka 17 povezuje +24 V vod med pretvornikoma 1in 2. Zunanje diode so
povezane med sponkama 1 in 2. Digitalni vhodni signali uporabljajo negativno logiko (ON =
ov).
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PRETVORNIK:l PRETYORNIK 2 PRETVORNIK 3

'VACON 100 FLOW.

VACON 100 FLOW. VACON 100 FLOW.

| A

|
]
I
I
PRETVORNIK 1 |
2-71ENI !
ODDAIJNIK VACON 100 FLOW :
P1.2 Aplikacija = Multipump(MultiDrive) | 1
P ?EX‘EET P3.153 ID & &rpalke =1 |
I P3.15.4  Zag. in pov. info. = Signali prikljuceni !
I
+ - 1[+10V | Referentna napetost !
I
2| AI2+ |
NI UPORABLJENO (0 ... 10 V
3| AIl- ] ( : )
oY 4 AI2+ |
r 5[ ALZ- POVRATNI SIGNAL PID (4 ,.. 20 mA)
6 |¢+24 V| 24V pomozna izhodna n aq'etost
L 7 || GND V/1 ozemljitev :
o0 8 || DIN1 || ZAGON NAPREJ I
9 DIN2 (nga%%’r\ijgyglgej + frekvenca za prlpznjenje)
[ TO[[DIN [| [biva er fock Albe PP 1
f P 11| CM Skupno za DI1-DI6 :
SAMOE?EJI\QO ROCNO[| 12[e+24 V||| 24V pomozna izhodna napetost

13| GND V/I ozemljitev !

1
14| DIN4 PONASTAVITEV NAPAKE | |
15[ DINS ZAKLEP CRPALKE (Privzeto se[ne uporablja)

16] DING||| ZUNANJA NAPAKA X
17 CM Skupno za DI1-DI6

1

1

1

18| AO1+ ]IZHODNA FREKVENCA | |
(0 ... 20 mA) !

1

30] +24 V|, 24 V pomozna vhodna napgtost
A| RS485 ] Komunikacija med pretvorniki

(Modbus RTU)

21| RO1

22 RO1
23| rRO1 —

I

I

I

I

I

I

:

I

I

;45‘ 285 _—/"Izhod releja 2 1
56 RO2 L (NAPAKA) :
32 RO3 —— Izhod releja 3 :
I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

1

Izhod releja 1
(ZAZENI)

33 RO3 (PRIPRAVLIEN)

DIO 'S AIl AO

EOZE H H
LT 1 I[ 1 ]
AL2 Zkl u(:ek
1ZKL.
1]

Slika 27: Diagram elektricne napeljave sistema Multi-Pump (vec pretvornikov), primer 4A
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RETVORNIK 1 PRETVORNIK 2 PRETVORNIK 3

'VACON 100 FLOW. 'VACON 100 FLOW. VACON 100 FLOW.

POGON 2

VACON 100 FLOW

P1.2 Aplikacija = Mulnpump(MuInDrlve)
P3.15.3 ID &t. ¢rpalke =
P3.15.4 Zat. in pov. info. = Slgnallprlkl]ucenl

1| +10vref| Referencna napetost
AI2+
AIl-

AAIIZZT ] POVRATNI SIGNAL PID (4 ... 20 mA)

2
3
4
5
I: 6 |¢+24 Vizh 24 V pomozna izhodna napetost
7
8
9

] NI UPORABLJENO (0 ... 10 V)

GND V/1 ozemljitev

DIN1 || ZAGON NAPRE]

PRAZNJENJE
DIN2 (zagon naprej + frekvenca za praznjenje)
DIN3 1ZBIRA NAST. TOCKE PID

(odprto = Kontr. panel SP1, zaprto = Kontr. panel SP2)

11]| CM Skupno za DI1-DI6

12|24 Vigh 24 V pomozna izhodna napetost

13| GND V/1 ozemljitev

14| DIN4 PONASTAVITEV NAPAKE

15| DIN5 %Ar}leZEeﬁocse ne uporabl]a)

16/ DIN6 ZUNANJA NAPAKA

17 CM Skupno za DI1-DI6

18] AO1+ ] IZHODNA FREKVENCA (0 ... 20 mA)

— vy
[y
o

i g 1
AMODENO, ROENO |

30| +24 vvhod| 24 V pomozna vhodna napetost
A| RS485 Komunikacija med pretvorniki
B | RS485 (Modbus RTU)

;; Egi [ 1zhod releja 1 (ZAZENI)

23| rRO1 —

;45‘ 285 ;‘ Izhod releja 2 (NAPAKA)

26| rRO2 —
32 RO3 " Izhod releja 3 (PRIPRAVLIEN)
33 RO3 —

DIO 'S AIl

N OZEMLJEN
[_GND |

Za Juce

IZKL
VKL

Slika 28: Diagram elektricne napeljave sistema Multi-Pump [vec pretvornikov), primer 4B
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PRETVORNIK 3

PRETVORNIK1

'VACON 100 FLOW. VACON 100 FLOW.

21 -

PRETVORNIK 3

VACON 100 FLOW |

P1.2 Aplikacija = Multipump(MultiDrive)
P3.15.3 ID &t. érpalke =3
P3.15.4  Zag. in pov. info. = Signali prikljuceni
1[+10V | Referentna napetost
2| AI2+
NI UPORABLIJENO (0 ... 10,V
3| AIl- ] ( \ )
41 AL+ POVRATNI SIGNAL PID (4 I 20 mA
5| Alz- (1. 20mA)
6 |¢+24 V| 24V pomozna izhodna napetost
7 || GND V/I ozemljitev :
8[| DIN1 || ZAGON NAPRE] !
9 ||DINZ || PRAZNIENJE !

(zagon naprej + frekvenca za|praznjenje)
1ZBIRA NAST. TOCKE PID
10 DIN3 (odprto = Kontr. parglCSPl, zaprto = oqtr. panel SP2)

11]| CM Skupno za DI1-DI6 |

12[e+24 V||| 24V pomozna izhodna napetost
I

13| GND V/1 ozemljitev |

1
1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

I

I

I

! 14| DIN4 PONASTAVITEV NAPAKE
: 15[ DINS ZAKLEP CRPALKE (Privzeto se| mlé uporablja)
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

i 0 . 1
SAMODEINO | ROCNOY

16/ DIN6 ZUNANJA NAPAKA !
17 CM Skupno za DI1-DI6

18| AO1+ ]IZHODNA FREKVENCA

19 AO1- (0 ... 20 mA)

30] +24 V|, 24 V pomozna vhodna napktost
A| RS485 ] Komunikacija med pretvorniki

B | RS485 (Modbus RTU)

21| RO1 .

55 RO1 Izhod releja 1

23| rRO1 —

;45‘ Eg; ;‘ Izhod releja 2
(NAPAKA)
26] RO2 —1

32] RO3 |~ Izhod releja 3
(PRIPRAVLIEN)

33] RO3

DIO 'S AIl AO

EOZE H H
LT 1 I[ 1 ]
AL2 Zkl u(:ek
1ZKL.
1]

1
1
1
|

e
[
1
1
1
:
¢ 1
(ZAZENI) :
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

Slika 29: Diagram elektricne napeljave sistema Multi-Pump (vec pretvornikov), primer 4C
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En senzor tlaka je povezan s prvim pretvornikom. Redundance v sistemu ni, saj se sistem
zaustavi ob odpovedi pretvornika ali senzorja.
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PRETVORNIK 2 PRETVORNIK 3

00 F

PRETVORNIK 1

I I
I I
I I
I I
I I
I
| 2-71CNI VACON 100 FLOW I
! ODDAINIK P1.2 Aplikacija = Multipump(MultiDrive) !
: P3.153 ID &t érpalke =1 :
, P SENZOR P3.15.4 Zac. in pov. info. = Signali priklju¢eni ,
| [ |TAKAL 1| +10V_.| Referenéna napetost X
| + - 2| A2+ ] |
NI UPORABLIJENO (0 ... 1Q V,
X 3| AIl- ( :)
I
: 4| A2+ ]POVRATNI SIGNAL PID (4...120 mA)
| L_ 5[ AI2- ,
1 6[¢+24V, 24 V pomozna izhodna napetost
: r— 7 || GND 9| V/I ozemljitev :
I
: UKAZ ZA 8 DIN1 E@\C;ﬁj\éNI\JIQPREJ X
I ZAGON 9 DIN2 (zagon naprej + frekvenca za pfraznjenje)
\ 10/ [ DIN3 || IZBIRA NAST. TOCKE PID
| SISTEMA (odprto = Kontr. panel SP1, zaprto = Kgntry panel SP2)
| Y STAZ\QGON i 11 CM ¢|| Skupno za DI1-DI6 |
! H H Yna i
1 1S1 AN 12[3+24 V][] 24 V pomozna izhodna napefost
| 2 13| GND|$| Vv/I ozemljitev !
: """""""""""""" 14| DIN4 PONASTAVITEV NAPAKE :
! 15| DIN5 %ﬁﬁ'}ﬁll'zlseﬁocgepﬁléﬁ? porablja) :
: 16| DIN6[[| ZUNANIJA NAPAKA ,
1 17 CM Skupno za DI1-DI6 :
I
! 18] AO1+ ]IZHODNA FREKVENCA !
! 19| AO1-+|J(0 ... 20 mA) :
: 30(+24 V , |24 V pomozna vhodna napgtast
! A| RS485 ]Komunikacija med pretvorniki :
I
X B RS485 (Modbus RTU) .
I I
I I
| 21| RO1 . |
Izhod releja 1 \
: 22| RO1 (ZAZENI) '
! 23] RO1 |— !
I I
! 24] RO2 Izhod releja 2 !
' 25| RO2 (NAPAKA) !
X 26| RO2 — ] X
! 32 RO3 " Riormvien) | |
\ 33] RO3 —— .
: DIO’S Al AO :
NEOZENILIEND U U
: GND |l 1 .l T l| :
\ AL2 ZakS!juéek \
RS485 !
I
I I
I I
I |
I ]
, )
I I
I

Slika 30: Diagram elektricne napeljave sistema Multi-Pump (vec pretvornikov), primer 5A
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PRETVORNIK 1 PRETVORNIK 2 | PRETVORNIK 3

POGON 2

VACON 100 FLOW

P1.2 Aplikacija = Mulnpump(MuInDrlve)
P3.15.3 ID &t. ¢rpalke =
P3.15.4 Zat. in pov. info. = Slgnallprlkl]ucenl

1| +10vref | Referencna napetost
AI2+
All-
Al2+

2

3

4

5| Al2-

6 [s24 vizH 24V pomozna izhodna na )etost
7

8

9

]NI UPORABLJENO (0 ... 1Q V,

]POVRATNI SIGNAL PID (4]...,20 mA)

i 1
GND V/I ozemljitev X

DIN1 ZAGON NAPRE] :

DIN2 PRAZNJENJE | L
(zagon naprej + frekvenca za pfaznjenje)
IZBIRA NAST. TOCKE PID
10| | DIN3 (odprto = Kontr. panel SP1, zaprto = Kgntr, panel SP2)

11| CM Skupno za DI1-DI6 1
12[#24 V igl| 24 V pomozna izhodna napetost
13| GND V/I ozemljitev 1
14] DIN4T]] PONASTAVITEV NAPAKE
15| DINS (ZlﬁrlfvliiﬁocgepﬁléKLF porablja)
DIN6 ZUNANJA NAPAKA

17] CM Skupno za DI1-DI6

18] AO1+ ]IZHODNA FREKVENCA (0 {.. 2
19 AO1- :
30| +24 Vvhod | 24 V pomozna vhodna napetost
A | RS485 Komunikacija med pretvorniki

B | RS485 ](Modbus RTU)

21| RO1

1

1

1

1
Izhod releja 1 (ZAZENI)

22| RO1 ——/L X

23| RO1 :

;g Eg; _} 1zhod releja 2 (NAPAKA)

26| RO2 .

32 RO3 _~"1zhod releja 3 (PRIPRAVLIEN)
33[ RO3 —'

DIO’S AIl

Ntazsmumi
Za kIJucek
IZKL
| VKL. |

—
o))

Slika 31: Diagram elektricne napeljave sistema Multi-Pump [vec pretvornikov], primer 5B
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PRETVORNIK 3

VACON 100 FLOW

P1.2 Aplikacija = Multipump(MultiDrive)
P3.15.3 D &t. &rpalke =3
P3.15.4  Zag. in pov. info. = Signali priklju¢eni
1| +10V,, | Referenéna napetost
2| A2+ ]
NI UPORABLIJENO (0 ... 1Q V,
3| AIl- (
1
4] Al2+ ]POVRATNI SIGNAL PID (4/|...120 mA)
5[ AI2- 1
6[9+24V 24 V pomozna izhodna napetost
7 || GND 9| V/I ozemljitev :
8 DIN1 ZAGON NAPRE] :
9 [| DIN2 (nga%%’r\ijgggsej + frekvenca za pfraznjenje)

IZBIRA NAST. TOCKE PID
10} | DIN3 (odprto = Kontr. panel SP1, zaprto = Kgntr, panel SP2)

11 CM ¢|| Skupno za DI1-DI6 |
12[3 +24 V[]| 24 v pomozna izhodna napefost
13| GND|$| Vv/I ozemljitev !
14| DIN4 PONASTAVITEV NAPAKE :

15 DINS (Zlﬁ'lfvl_z%'zocgepﬁlél(f porablja) !

DING| ZUNANJA NAPAKA :

171 CM Skupno za DI1-DI6 !

18| AO1+ ]IZHODNA FREKVENCA (0 |.. 20 mA)
19| AO1- :

30| +24 Vinds24 V pomozna vhodna napetast
A| RS485 |)Komunikacija med pretvorniki (Molibus RTU)
B| RS485 ]

21 ROL Izhod releja 1
22 RO1 (ZASEND)
23] RO1 |—

24| RO2 Izhod releja 2
25| RO2 (NAPAKA)
26| RO2 ——

" Izhod releja 3
32| RO3 (PRIPRAVLIEN)

33| RO3

DIO’S AlL AO
EOZEMLIEN U || U |

GND | I T_|n

Zakljucek

AlL2 RS485
1ZKL.
| |

-
o))
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Tabela 11: M1.1 Carovniki

Indeks Parametri jm. . Privzeto

menija

0 = Ne vklopi
1 =Vklopi

1.1.1 Carovnik za zagon 0 1 0 1170 |Ce izberete moznost
Vklopi, se zaZene
Carovnik za zagon
(glejte poglavje 1.3 Prvi
zagon).

Ce izberete moznost
Vklopi, se zaZene

1 0 1672 |Carovnik za pozarni
nacin (glejte poglavje
1.3 Prvi zagon).

Carovnik za pozarni 0
nacin
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Tabela 12: M1 Hitra nastavitev

Indeks

I Parametri jm. Privzeto
menija
0 = Standardno
1 = 0Ogrevanje, pre-
1.2 . : -
zracevanje, hlajenje
0 Aplikacija 0 4 2 212 2 =Nadzor PID
3 = Multi-Pump (en
pretvornik])
4 = Multi-Pump (vec
pretvornikov)
Referenca Referenca najnizje
1.3 najnizje fre- 0.00 P1.4 Hz 0.0 101 sprejemljive fre-
kvence kvence.
Referenca 50.0/ Referenca najvisje
1.4 najvisje fre- P1.3 320.0 Hz 66 0 102 sprejemljive fre-
kvence ’ kvence.
Doloca cas, potreben
Cas pospe- za zviSanje izhodne
1.5 . : 0.1 3000.0 s 5.0 103 frekvence z vrednosti
Sevanja 1 o
0 na najvisjo fre-
kvenco.
Doloca cas, potreben
Eas za znizanje izhodne
1.6 . 0.1 3000.0 s 5.0 104 frekvence z najvisje
pojemka 1
frekvence na vred-
nost 0.
Tokovna Spre- Najvecji tok motorja
1.7 omejitev [H*0,1 IS A )y 107 iz frekvencnega pre-
) menljivo .
motorja tvornika.
0 = Indukcijski motor
18 Vrsta .moto- 0 2 0 650 1 = Motor s trajnim
rja magnetom
2 = Reluktancni
motor
Vrednost Un boste
nasli na podatkovni
ploscici motorija.
Nazivna Spremen- . Spre-
1.9 napeto.st ljivo Spremenljivo \Y menljivo 110 NAPOTEK!
motorja
Ugotovite, ali je
prikljucek motorja
Delta ali Star.
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Tabela 12: M1 Hitra nastavitev

Indeks

menija

1.10

Parametri

Nazivna fre-
kvenca
motorja

8.0

320.0

Hz

Privzeto

50.0/
60.0

1111

Vrednost fn boste
nasli na podatkovni
ploscici motorja.

Nazivna
vrtilna fre-
kvenca
motorja

24

19200

vrt/min

Spre-
menljivo

12

Vrednost nn boste
nasli na podatkovni
ploscici motorja.

Nazivni tok
motorja

IH*0,1

Spre-
menljivo

113

Vrednost In boste
nasli na podatkovni
ploscici motorija.

1.13

Kosinus fi
motorja
(faktor modi)

0.30

1.00

Spre-
menljivo

120

To vrednost boste
nasli na podatkovni
ploscici motorija.

1.14

Optimizacija
energije

666

Pretvornik ugotovi
najmanjsi tok moto-
rja, da zmanjsa
porabo energije in
hrup motorja. To
funkcijo uporabljajte
na primer s procesi
ventilatorjevin
Crpalk.

0 = Onemogoceno
1 = 0mogoceno

1.15

Identifikacija

631

Identifikacijski tek
izracuna ali izmeri
parametre motorja,
ki so potrebni za
dober nadzor moto-
rja in hitrosti.

0 = Brez ukrepanja
1 = Ustavljeno
2 =Zvrtenjem

Preden zazenete
identifikacijski tek,
morate nastaviti
parametre s podat-
kovne ploscice moto-
rja.

Funkcija
zagona

505

0 =Strmina
1 = Leteci zagon
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Tabela 12: M1 Hitra nastavitev

Indeks

I Parametri Privzeto
menija
1.17 Funkcija 0 1 0 506 |0 =lztek
ustavitve :
1 =Strmina
Samodejna Y
1.18 . 0 1 0 731 0 = Onemogoceno
ponastavitev M
1 =0mogoceno
0 = Brez ukrepanja
Odziv na ; z ﬁllaapl):;a (ustavi-
1.19 zunanjo 0 3 2 701 ..
tev glede na nacin
napako .
ustavitve)
3 = Napaka (ustavi-
tev s funkcijo izteka)
0 = Brez ukrepanja
1=Alarm
2 = Alarm + predna-
Odziv na stavljena frekvenca
napako niz- napake (P3.9.1.13)
1.20 kega ana- 0 5 0 700 3= Alarm + prejSnja
lognega frekvenca
vhoda 4 = Napaka (ustavi-
tev glede na nacin
ustavitve)
5 = Napaka (ustavi-
tev s funkcijo izteka)
Izbira mesta daljin-
skega krmiljenja
Mesto (zagon/ustavitev).
1.21 daljinskega 0 1 0 172
krmiljenja 0= Nadzor V/I
1 = Krmilnik za
Fieldbus
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Tabela 12: M1 Hitra nastavitev

Indeks Parametri jm. jv. Privzeto

menija

Izbira vira reference
frekvence, Ce je
krmilno mesto V/I A.

0=PC
1 = Prednastavljena
frekvenca 0
2 = Referenca tip-
kovnice
3 = Fieldbus
4=AlN
5=AI2
6 = Al1+Al2
7 = Referenca PID
8 = Potenciometer
motorja
11 = Izhod bloka 1
12 =1zhod bloka 2
13 = Izhod bloka 3
14 = 1zhod bloka 4
15 = Izhod bloka 5
16 = Izhod bloka 6
L
L
L
L

Izbira refe-
1.22 rence A za 1 20 6 117
nadzor V/I

17 = Izhod bloka 7
18 = Izhod bloka 8
19 = Izhod bloka 9
20 = Izhod bloka 10

Aplikacija, ki jo
nastavite s parame-
trom 1.2, doloca pri-
vzeto vrednost.

Izbira refe- Glejte P1.22.

123 | rencekrmi- 1 20 1 121

ljenja s tip-
kovnico

Izbira refe- Glejte P1.22.
124  |rence krmil- 1 20 2 122
nika za

Fieldbus

0=0..10V/0...
0 1 0 379 20 mA
1=2..10V/4 ..
20 mA

Signalni

125 obseg Al

0=0..10V/0..
0 1 1 390 20 mA
1=2...10V/4..
20 mA

Signalni

126 obseg Al2
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Tabela 12: M1 Hitra nastavitev

Inde!(_s Parametri jm. jv. Privzeto
menija
127 Funkcija 0 73 2 11001 Glejte P3.5.3.2.1
RO1
108 Funkcija 0 73 3 11004 Glejte P3.5.3.2.1
RO2
129 Funkcija 0 73 1 11007 Glejte P3.5.3.2.1
RO3
130 FuArjIO«?Ja 0 31 9 10050 Glejte P3.5.4.1.1

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PRIROCNIK ZA HITER ZACETEK UPORABE

VACON - 75

Tabela 13: M1.35 Multi-Pump [vec pretvornikov)

Indeks
menija

1.35.1

Parametri

Ojacitev PID

0.00

100.00

%

100.00

118

Ce je vrednost
parametra nastav-
ljena na 100 %, 10-
odstotna spre-
memba vrednosti
napake povzroci
10-odstotno spre-
membo izhoda
krmilnika.

1.35.2

Cas integriranja
PID

0.00

600.00

1.00

119

Ce je ta parameter
nastavljen na 1,00
s, se zaradi 10-
odstotne spre-
membe vrednosti
napake izhod
krmilnika spremeni
za 10,00 %/s.

1.35.3

Cas odvajanja
PID

0.00

100.00

0.00

1132

Ce je ta parameter
nastavljen na 1,00
s, 10-odstotna
sprememba vred-
nosti napake v 1,00
s povzroci 10,00-
odstotno spre-
membo izhoda
krmilnika.

1.35.4

Izbira enote
postopka

44

1036

Izberite enoto
postopka. Glejte
P3.13.1.4

1.35.5

Min. enota post.

Spremen-
ljivo

Spremen-
ljivo

Spre-
men-
ljivo

1033

Vrednost enote
postopka, ki je
enaka 0 % povrat-
nega signala PID.

1.35.6

Maks. enota
post.

Spremen-
ljivo

Spremen-
ljivo

Spre-
men-
ljivo

1034

Vrednost enote
postopka, ki je
enaka 100 %
povratnega signala
PID.

1.35.7

Izbira vira
povratnega sig-
nala 1

30

334

Glejte P3.13.3.3

1.35.8

Izbira vira nasta-
vitvene tocke 1

32

332

Glejte P3.13.2.6
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Tabela 13: M1.35 Multi-Pump [vec pretvornikov)

Indeks

menija

1.35.9

Parametri

Nastavitvena
tocka kontrol-
nega panela 1

Spremen-
ljivo

Spremen-
ljivo

Spre-
menljivo

167

1.35.10

Omejitev fre-
kvence spanja
SP1

0.0

320.0

Hz

0.0

1016

Pretvornik preide v
stanje spanja, Ce
izhodna frekvenca
ostane pod to ome-
jitvijo dlje ¢asa, kot
je doloceno s para-
metrom Zakasnitev
spanja.

0 = Ni uporabljeno

1.35.11

Zakasn. spanja
SP 1

3000

1017

Najkrajsi cas, ko
frekvenca ostane
pod ravnjo spanja,
preden se pretvor-
nik ustavi.

0 = Ni uporabljeno

1.35.12

Raven prebujenja
SP 1

Spremen-
ljivo

Spremen-
ljivo

Spre-
menljivo

Spre-
men-
ljivo

1018

Vrednost prebuje-
nja nadzora povrat-
nega signala PID.
Raven prebujenja 1
uporablja izbrane
enote postopka.

0 = Ni uporabljeno

1.35.13

Nacin Multi-
Pump

1785

Izbere nacin Multi-
Pump.

0 = En pretvornik

1 =Veck. sledenje
2 =Veck. nadreje-
nih

1.35.14

Stevilo ¢rpalk

1001

Skupno Stevilo
motorjev (¢rpalk ali
ventilatorjev), ki se
uporabljajo v
sistemu Multi-
Pump.

1.35.15

ID st. Crpalke

1500

Stevilka narodila
pretvornika v
sistemu Crpalk. Ta
parameter se upo-
rablja samo v naci-
nih z ve¢ nadreje-
nimi in ve¢ podre-
jenimi napravami.
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Tabela 13: M1.35 Multi-Pump [vec pretvornikov)

Indeks Parametri

menija

S tem parametrom
izberite, ali sta
zagonski signal
in/ali povratni sig-
nal PID povezana s
pretvornikom.
Zagonski in

1.35.16 . .
povratni signali

0 2 1 1782
0 = Ni prikljuceno
1 =Povezan je
samo zacetni sig-
nal

2 = Povezana sta
oba signala

Omogocite/onemo-
gocite zaklepe.
Zaklepi obvestijo
sistem, ali je motor
1.35.17 Zaklep Crpalke 0 1 1 1032 prikljucen ali ne.

0 = Onemogoceno
1 =0mogoceno

Onemogocite/
omogocite izme-
njavanje vrstnega
1.35.18 reda zagona in

0 Samod. sprem. 0 1 1 1027 prednosti motorjev.

0 = Onemogoceno
1 =0mogocen
(intervall

1.35.19 Crpalka za 0 1 1 1028 |0 = Pomozna
samod. sprem. crpalka

1 =Vse Crpalke
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Tabela 13: M1.35 Multi-Pump [vec pretvornikov)

Indeks

menija

1.35.20

Parametri

Interval za
samod. sprem.

0.0

3000.0

48.0

1029

Kadar se uporablja
cas, dolocen s tem
parametrom, se
zazene funkcija
samodejnega spre-
minjanja. Vendar se
funkcija samodej-
nega spreminjanja
zazene samo, Ce je
zmogljivost pod
ravnjo, doloceno s
parametroma
P1.35.23in
P1.35.24.

1.35.21

Dnevi za samod.

sprem.

127

1786

Obseg: od pone-
deljka do nedelje

1.35.22

Ura dneva za
samod. sprem.

1787

Obseg: od 00:00:00
do 23:59:59

1.35.23

Samod. sprem.:

omejitev fre-
kvence

0.00

P3.3.1.2

Hz

25:00

1031

1.35.24

Samod. sprem.:
omejitev Crpalke

1030

Ta parametra dolo-
cata raven, pod
katero mora ostati
zmogljivost, da se
zazene funkcija
samodejnega spre-
minjanja.

1.35.25

Pas. Sirina

100

%

10

1097

Motor ostane prik-
ljucen, dokler je
vrednost povrat-
nega signala med
4,51in 5,5 bara.

Nastavitvena tocka
=5 barov

Pasovna Sirina =
10 %

Motor ostane prik-
ljucen, dokler je
vrednost povrat-
nega signala med
4,51in 5,5 bara.

1.35.26

Zakasn. pas.
Sirine

3600

10

1098

Kadar je povratni
signal zunaj
pasovne Sirine, se
¢rpalke dodajo ali
odstranijo po izteku
tega Casa.
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Tabela 13: M1.35 Multi-Pump [vec pretvornikov)

Indeks Parametri

menija

Doloca konstantno
hitrost, pri kateri
se Crpalka zaklene,
Konst. hitr. ko doseze najvisjo
1.35.27 izdelka 0 100 % 100 1513 frekvenco. Ni:slejd-
nja ¢rpalka zacne
regulacijo v nacinu
Veck. nadrejenih.

DigVH

1.35.28 | Zaklep crpalke 1 Reza0. 426 ODPRTO =Ni
1 aktivno
ZAPRTO = Aktivno
Doloca referenco
1.35.29 Ref. za praznje- Najvecja Najvecja Hy 50.00 1239 frekve_nce, kadarnje
nje referenca referenca vklopljena funkcija

praznjenja.
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2 CAROVNIKI

2.1 CAROVNIK ZA APLIKACIJO STANDARDNO

Carovnik za aplikacijo vam pomaga nastaviti osnovne parametre, ki se nanasajo na aplikacijo.

Carovnika za aplikacijo Standardno zaZenete tako, da s tipkovnico nastavite vrednost
Standardno za parameter P1.2 Aplikacija (ID 212).

NAPOTEK!

Ce Carovnika za aplikacijo Standardno zazenete iz Carovnika za zagon, se premakne
neposredno na korak 11.

Nastavite vrednost za P3.1.2.2 Vrsta motorja (mora
se ujemati s plos¢ico s podatki o motorju) Motor PM
Indukcijski motor
Reluktanéni motor

Nastavite vrednost za P3.1.1.1 Nazivna napetost Obseg: Spremenljivo
2 motorja (mora se ujemati s ploscico s podatki o
motorju)

Nastavite vrednost za P3.1.1.2 Nazivna frekvenca Obseg: 8.00-320.00 Hz
3 motorja (mora se ujemati s ploscico s podatki o
motorju)

Nastavite vrednost za P3.1.1.3 Nazivna vrtilna fre- Obseg: 24-19.200 vrt/min
4 kvenca motorja (mora se ujemati s plos¢ico s pod-
atki o motorju]

Nastavite vrednost za P3.1.1.4 Nazivni tok motorja Obseg: Spremenljivo
(mora se ujemati s plod¢ico s podatki o motorju)

Korak 6 se prikaze samo, Ce ste v koraku 1 izbrali Indukcijski Motor.

6 Nastavite vrednost za P3.1.1.5 Kos. fi motorja Obseg: 0.30-1.00

7 Nastavite vrednost za P3.3.1.1 Referenca najnizje Obseg: 0,00-P3.3.1.2 Hz
frekvence

8 Nastavite vrednost za P3.3.1.2 Referenca najvisje Obseg: P3.3.1.1-320,00 Hz
frekvence

9 Nastavite vrednost za P3.4.1.2 Cas pospe&evanja 1 Obseg: 0,1-3000.0 s

10 Nastavite vrednost za P3.4.1.3 Cas pojemka 1 Obseg: 0,1-3000.0 s
Izberite krmilno mesto, ki bo dalo pretvorniku ukaze
za zaCetek in ustavitev ter referenco frekvence. Terminal V/I

" Fieldbus

Tipkovnica
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Carovnik za aplikacijo Standardno je dokonéan.

2.2

CAROVNIK ZA APLIKACIJO OGREVANJE, PREZRACEVANJE, HLAJENJE

C:Jarovnik za aplikacijo vam pomaga nastaviti osnovne parametre, ki se nanasajo na aplikacijo.
Carovnika za aplikacijo Ogrevanje, prezracevanje, hlajenje zaZenete tako, da s tipkovnico
nastavite vrednost Ogrevanje, prezracevanje, hlajenje za parameter P1.2 Aplikacija (ID 212).

Izberite vrsto ali proces (ali aplikacijo), ki jo zelite
nadzorovati.

Kompresor
Ventilator
flrpalka
Drugo

Nekateri parametri imajo prednastavljene vrednosti, ki jih doloca izbor v koraku 1. Glejte
parametre in njihove vrednosti na koncu tega poglavja v preglednici Tabela 74.

Nastavite vrednost za P3.2.11 Zakasnitev vnovic-
nega zagona.

Obseg: 0-20 min

Korak 2 se prikaze samo, Ce ste v koraku 1 izbrali Kompresor.

Nastavite vrednost za P3.1.2.2 Vrsta motorja [mora

se ujemati s ploscCico s podatki o motorju)

se ujemati s plos€ico s podatki o motorju) Motor PM
3 Indukcijski motor
Reluktanéni motor
Nastavite vrednost za P3.1.1.1 Nazivna napetost Obseg: Spremenljivo
4 motorja (mora se ujemati s ploécico s podatki o
motorju)
Nastavite vrednost za P3.1.1.2 Nazivna frekvenca Obseg: 8.00-320.00 Hz
5 motorja (mora se ujemati s ploscico s podatki o
motorju)
Nastavite vrednost za P3.1.1.3 Nazivna vrtilna fre- Obseg: 24-19.200 vrt/min
6 kvenca motorja (mora se ujemati s plos¢ico s pod-
atki o motorju])
7 Nastavite vrednost za P3.1.1.4 Nazivni tok motorja Obseg: Spremenljivo
(mora se ujemati s ploécico s podatki o motorju)
8 Nastavite vrednost za P3.1.1.5 Kos. fi motorja (mora |Obseg: 0.30-1.00

Korak 8 se prikaze samo, Ce ste v koraku 3 izbrali Indukcijski motor.

Nastavite vrednost za P3.3.1.1 Referenca najnizje
frekvence

Obseg: 0.00-3.3.1.2 Hz

10

Nastavite vrednost za P3.3.1.2 Referenca najvisje
frekvence

Obseg: P3.3.1.1-320,00 Hz
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Koraka 11 in 12 se prikazeta samo, Ce ste v koraku 1 izbrali Drugo.

1 Nastavite vrednost za P3.4.1.2 Cas pospe&evanja 1 Obseg: 0,1-3000.0 s

12 Nastavite vrednost za P3.4.1.3 Cas pojemka 1 Obseg: 0,1-3000.0 s

Nato se ¢arovnik premakne na korake, ki jih doloca aplikacija.

Izberite krmilno mesto (pri tem boste sami podali

ukaze za zagon in ustavitev ter referenco fre- Terminal V/I
13 |kvence). Fieldbus
Tipkovnica

Carovnik za aplikacijo Ogrevanje, prezracevanje, hlajenje je dokoncan.

Tabela 14: Prednastavljene vrednosti parametrov

Vrsta procesa

Indeks menija

Parametri

P3.1.4.1 Razmerje U/f Linearno Kvadratno Linearno
P3.2.4 Funkcija zagona Strmina Leteci zagon Strmina
P3.2.5 Funkcija ustavitve Strmina Konstanto Strmina
P3.4.1.2 Cas pospesevanja 50s 30.0s 3.0s
P3.4.1.3 Cas pojemka 50s 30.0s 3.0s

2.3 CAROVNIK ZA APLIKACIJO NADZOR PID

Carovnik za aplikacijo vam pomaga nastaviti osnovne parametre, ki se nanasajo na aplikacijo.

Carovnika za aplikacijo Nadzor PID zaZenete tako, da s tipkovnico nastavite vrednost Nadzor
PID za parameter P1.2 Aplikacija (ID 212).

NAPOTEK!

Ce Carovnika za aplikacijo zaZenete iz Carovnika za zagon, se premakne neposredno
na korak 11.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




CAROVNIKI

VACON - 83

Nastavite vrednost za P3.1.2.2 Vrsta motorja (mora

(mora se ujemati s ploscico s podatki o motorju)

se ujemati s plos¢ico s podatki o motorju) Motor PM
! Indukcijski motor
Reluktan¢ni motor
Nastavite vrednost za P3.1.1.1 Nazivna napetost Obseg: Spremenljivo
2 motorja (mora se ujemati s ploscico s podatki o
motorju)
Nastavite vrednost za P3.1.1.2 Nazivna frekvenca Obseg: 8,00 ... 320,00 Hz
3 motorja (mora se ujemati s ploscico s podatki o
motorju)
Nastavite vrednost za P3.1.1.3 Nazivna vrtilna fre- Obseg: 24 ... 19.200 vrt/min
4 kvenca motorja (mora se ujemati s plod¢ico s pod-
atki o motorju)
5 Nastavite vrednost za P3.1.1.4 Nazivni tok motorja Obseg: Spremenljivo

Korak 6 se prikaze samo, Ce ste v koraku 1 izbrali Indukcijski Motor.

postopka

6 Nastavite vrednost za P3.1.1.5 Kos. fi motorja Obseg: 0.30-1.00

7 Nastavite vrednost za P3.3.1.1 Referenca najnizje Obseg: 0,00-P3.3.1.2 Hz
frekvence

8 Nastavite vrednost za P3.3.1.2 Referenca najvisje Obseg: P3.3.1.1-320,00 Hz
frekvence

9 Nastavite vrednost za P3.4.1.2 Cas pospe&evanja 1 Obseg: 0,1-3000.0 s

10 Nastavite vrednost za P3.4.1.3 Cas pojemka 1 Obseg: 0,1-3000.0 s
Izberite krmilno mesto (pri tem boste sami podali
ukaze za zagon in ustavitev ter referenco frekvence) | Terminal V/I

" Fieldbus

Tipkovnica
12 Nastavite vrednost za P3.13.1.4 Izbira enote Vec kot 1 izbira

Ce izberete kaj drugega kot %, se prikazejo naslednja vpradanja. Ce izberete %, ¢arovnik
nadaljuje neposredno s korakom 16.

nega signala 1

13 Nastavite vrednost za P3.13.1.5 Min. enota post. Obseg doloca izbor v koraku 12.
14 Nastavite vrednost za P3.13.1.6 Maks. enota post. Obseg doloca izbor v koraku 12.
15 Nastavite vrednost za P3.13.1.7 Decimalna mesta Obseg: 0-4
enote postopka
16 Nastavite vrednost za P3.13.3.3 Izbira vira povrat- Glejte preglednico povratnih signalov v raz-

delku Tabela 75 Nastavitve povratnega signala
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Ce izberete analogni vhodni signal, vidite korak 18. Ce izberete kaj drugega, se ¢arovnik
premakne na korak 19.

Nastavite obmocje signala analognega vhoda
17 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

Nastavite vrednost za P3.13.1.8 Napaka inverzije

18 0 =Normalno
1 =0brnjeno

Nastavite vrednost za P3.13.2.6 Izbira vira nastavit- |Glejte preglednico Nastavitvene tocke v raz-

19 vene tocke delku Tabela 75 Nastavitve povratnega signala

Ce izberete analogni vhodni signal, se prikaze korak 21. Ce izberete kaj drugega, ¢arovnik
nadaljuje neposredno s korakom 23.

Ce za vrednost nastavite Nastavitvena tocka tipkovnice 1 ali Nastavitvena tocka tipkovnice 2, se
Carovnik premakne neposredno na korak 22.

Nastavite obmocje signala analognega vhoda
20 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

Nastavite vrednost za P3.13.2.1 (Nastavitvena to¢ka |Dolo¢eno z obsegom, ki je nastavljen v
21 tipkovnice 1) in P3.13.2.2 (Nastavitvena tocka tip- koraku 20
kovnice 2)

Uporaba funkcije spanja
22 0=Ne
1=Da

Ce za vpradanje 22 izberete vrednost Da, se prikaZejo naslednja 3 vpradanja. Ce izberete
vrednost Ne, je s tem Carovnik dokoncan.

23 Nastavite vrednost za P3.13.5.1 SP1 Omejitev fre- Obseg: 0.00-320.00 Hz
kvence spanja

2% Nastavite vrednost za P3.13.5.2 SP1 Zakasnitev spa- |Obseg: 0-3000 s
nja

25 Nastavite vrednost za P3.13.5.3 SP1 Raven prebuje- |Obseg doloca nastavljena enota postopka.
nja

Carovnik za aplikacijo Nadzor PID je dokonéan.

2.4 CAROVNIK ZA APLIKACIJO MULTI-PUMP (EN PRETVORNIK)
Carovnik za aplikacijo vam pomaga nastaviti osnovne parametre, ki se nanasajo na aplikacijo.

Carovnika za aplikacijo Multi-Pump (en pretvornik) zaZenete tako, da s tipkovnico nastavite
vrednost Multi-Pump [en pretvornik] za parameter P1.2 Aplikacija (ID 212).
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NAPOTEK!

Ce Carovnika za aplikacijo zazenete iz Carovnika za zagon, se premakne neposredno

na korak 11.

Nastavite vrednost za P3.1.2.2 Vrsta motorja [mora

(mora se ujemati s ploscico s podatki o motorju)

se ujemati s plos¢ico s podatki o motorju) Motor PM

1 Indukcijski motor
Reluktanéni motor

Nastavite vrednost za P3.1.1.1 Nazivna napetost Obseg: Spremenljivo
2 motorja (mora se ujemati s ploséico s podatki o

motorju)

Nastavite vrednost za P3.1.1.2 Nazivna frekvenca Obseg: 8.00-320.00 Hz
3 motorja (mora se ujemati s ploscico s podatki o

motorju)

Nastavite vrednost za P3.1.1.3 Nazivna vrtilna fre- Obseg: 24-19.200 vrt/min
4 kvenca motorja (mora se ujemati s plos¢ico s pod-

atki o motorju])
5 Nastavite vrednost za P3.1.1.4 Nazivni tok motorja Obseg: Spremenljivo

Korak 6 se prikaze samo, Ce ste v koraku 1 izbrali Indu

kcijski Motor.

postopka

6 Nastavite vrednost za P3.1.1.5 Kos. fi motorja Obseg: 0.30-1.00

7 Nastavite vrednost za P3.3.1.1 Referenca najnizje Obseg: 0,00-P3.3.1.2 Hz
frekvence

8 Nastavite vrednost za P3.3.1.2 Referenca najvisje Obseg: P3.3.1.1-320,00 Hz
frekvence

9 Nastavite vrednost za P3.4.1.2 Cas pospe&evanja 1 Obseg: 0,1-3000.0 s

10 Nastavite vrednost za P3.4.1.3 Cas pojemka 1 Obseg: 0,1-3000.0 s
Izberite krmilno mesto (pri tem boste sami podali
ukaze za zagon in ustavitev ter referenco frekvence) | Terminal V/I

" Fieldbus

Tipkovnica
12 Nastavite vrednost za P3.13.1.4 Izbira enote Vec kot 1 izbira

Ce izberete kaj drugega kot %, se prikaZejo naslednji 3 koraki. Ce izberete %, ¢arovnik

nadaljuje neposredno s korakom 16.
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13 Nastavite vrednost za P3.13.1.5 Min. enota post. Obseg doloca izbor v koraku 12.

14 Nastavite vrednost za P3.13.1.6 Maks. enota post. Obseg doloca izbor v koraku 12.

15 Nastavite vrednost za P3.13.1.7 Decimalna mesta Obseg: 0-4
enote postopka

16 Nastavite vrednost za P3.13.3.3 Izbira vira povrat- Glejte preglednico povratnih signalov v raz-
nega signala 1 delku Tabela 75 Nastavitve povratnega signala

Ce izberete analogni vhodni signal, vidite korak 17. Ce izberete kaj drugega, se ¢arovnik
premakne na korak 18.

Nastavite obmocje signala analognega vhoda
17 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20mA

Nastavite vrednost za P3.13.1.8 Napaka inverzije

18 0 =Normalno
1=0brnjeno

Nastavite vrednost za P3.13.2.6 Izbira vira nastavit- |Glejte preglednico Nastavitvene tocke v raz-

19 vene tocke delku Tabela 74 Nastavitve nastavitvene toCke

Ce izberete analogni vhodni signal, se prikaZe najprej korak 20 in nato korak 22. Ce izberete
kaj drugega, ¢arovnik nadaljuje neposredno s korakom 21.

v

Ce za vrednost nastavite Nastavitvena tocka tipkovnice 1 ali Nastavitvena tocka tipkovnice 2, se
Carovnik premakne neposredno na korak 22.

Nastavite obmocje signala analognega vhoda
20 0=0-10V/0-20 mA
1

=2-10V/4-20 mA

Nastavite vrednost za P3.13.2.1 (Nastavitvena tocka |Doloceno z obsegom, ki je nastavljen v
21 tipkovnice 1) in P3.13.2.2 (Nastavitvena tocka tip- koraku 19
kovnice 2)

Uporaba funkcije spanja
22 0=Ne
1=Da

Ce za vpradanje 22 izberete vrednost Da, se prikaZejo naslednji 3 koraki. Ce izberete vrednost
Ne, se carovnik premakne na korak 26.
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Nastavite vrednost za P3.13.5.1 SP1 Omejitev fre- Obseg: 0.00-320.00 Hz

23 .
kvence spanja

2% Nastavite vrednost za P3.13.5.2 SP1 Zakasnitev spa- |Obseg: 0-3000 s
nja

25 Nastavite vrednost za P3.13.5.3 SP1 Raven prebuje- |Obseg doloca nastavljena enota postopka.
nja

26 Nastavite vrednost za P3.15.2 Stevilo ¢rpalk Obseg: 1-8

Nastavite vrednost za P3.15.5 Zaklep ¢rpalke
27 0 = Ni uporabljeno
1 =0mogoceno

Nastavite vrednost za P3.15.6 Samod. sprem.
0 = Onemogoceno

1= 0mogocen (interval)

2 = 0mogocen [realni ¢as)

28

Ce za parameter Samod. sprem. nastavite vrednost Omogocen (Interval ali Realni Cas), se
prikazejo koraki od 29 do 34. Ce za parameter Samod. sprem. nastavite vrednost
Onemogocen, se Carovnik premakne neposredno na korak 35.

Nastavite vrednost za P3.15.7 Crpalke za samod.

29 sprem. 0= Pomozne Crpalke
1 =Vse Crpalke

Korak 30 se prikaze samo, Ce v koraku 28 nastavite vrednost Omogocen (Interval] za
parameter Samod. sprem.

Nastavite vrednost za P3.15.8 Interval za samod. Obseg: 0-3000 h
sprem.

30

Koraka 31 in 32 se prikazeta samo, ¢e v koraku 28 nastavite vrednost Omogocen (Realni ¢as)
za parameter Samod. sprem.
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3 Nastavite vrednost za P3.15.9 Dnevi za samod. Obseg: od ponedeljka do nedelje
sprem.
32 Nastavite vrednost za P3.15.10 Ura dneva za samod. |Obseg: od 00:00:00 do 23:59:59
sprem.
33 Nastavite vrednost za P3.15.11 Omejitev frekvence |Obseg: P3.3.1.1-P3.3.1.2 Hz
za samod. sprem.
34 Nastavite vrednost za P3.15.12 Ome;j. Crpalke za Obseg: 1-8
samod. sprem.
35 Nastavite vrednost za P3.15.13 Pas. Sirina Obseg: 0-100%
Nastavite vrednost za P3.15.14 Zakasn. pas. Sirine
36
Obseg: 0-3600 s

Carovnik za aplikacijo Multi-Pump (en pretvornik) je dokoncan.

2.5 CAROVNIK ZA APLIKACIJO MULTI-PUMP (VEC PRETVORNIKOV)
Carovnik za aplikacijo vam pomaga nastaviti osnovne parametre, ki se nanasajo na aplikacijo.

Carovnika za aplikacijo Multi-Pump (ve¢ pretvornikov) zaZenete tako, da s tipkovnico
nastavite vrednost Multi-Pump [ve¢ pretvornikov] za parameter P1.2 Aplikacija (ID 212).

NAPOTEK!

Ce Carovnika za aplikacijo zaZzenete iz Carovnika za zagon, se premakne neposredno
na korak 11.

Nastavite vrednost za P3.1.2.2 Vrsta motorja (mora
se ujemati s ploscCico s podatki o motorju) Motor PM

Indukcijski motor
Reluktan¢ni motor

Nastavite vrednost za P3.1.1.1 Nazivna napetost Obseg: Spremenljivo
2 motorja (mora se ujemati s ploscico s podatki o
motorju)

Nastavite vrednost za P3.1.1.2 Nazivna frekvenca Obseg: 8.00-320.00 Hz
3 motorja (mora se ujemati s ploscico s podatki o
motorju)

Nastavite vrednost za P3.1.1.3 Nazivna vrtilna fre- Obseg: 24-19.200 vrt/min
4 kvenca motorja (mora se ujemati s plos¢ico s pod-
atki o motorju)

Nastavite vrednost za P3.1.1.4 Nazivni tok motorja Obseg: Spremenljivo
(mora se ujemati s ploscico s podatki o motorju)

Korak 6 se prikaze samo, Ce ste v koraku 1 izbrali Indukcijski Motor.
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6 Nastavite vrednost za P3.1.1.5 Kos. fi motorja Obseg: 0.30-1.00

7 Nastavite vrednost za P3.3.1.1 Referenca najnizje Obseg: 0,00-P3.3.1.2 Hz
frekvence

8 Nastavite vrednost za P3.3.1.2 Referenca najvisje Obseg: P3.3.1.1-320,00 Hz
frekvence

9 Nastavite vrednost za P3.4.1.2 Cas pospe&evanija 1 Obseg: 0,1-3000.0 s

10 Nastavite vrednost za P3.4.1.3 Cas pojemka 1 Obseg: 0,1-3000.0 s
Izberite krmilno mesto (pri tem boste sami podali
ukaze za zagon in ustavitev ter referenco frekvence) | Terminal V/I

" Fieldbus

Tipkovnica
12 Nastavite vrednost za P3.13.1.4 Izbira enote Vec kot 1 izbira

postopka

Ce izberete kaj drugega kot %, se prikaZejo naslednji 3 koraki. Ce izberete %, ¢arovnik
nadaljuje neposredno s korakom 16.

13 Nastavite vrednost za P3.13.1.5 Min. enota post. Obseg doloca izbor v koraku 12.
14 Nastavite vrednost za P3.13.1.6 Maks. enota post. Obseg doloca izbor v koraku 12.
15 Nastavite vrednost za P3.13.1.7 Decimalna mesta Obseg: 0-4
enote postopka
Nastavite vrednost za P3.13.3.3 Izbira vira povrat- Glejte preglednico povratnih signalov v
16 nega signala 1 poglavju Tabela 74 Nastavitve nastavitvene

tocke

Ce izberete analogni vhodni signal, vidite korak 17. Ce izberete kaj drugega, se ¢arovnik
premakne na korak 18.

Nastavite obmocje signala analognega vhoda

17 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Nastavite vrednost za P3.13.1.8 Napaka inverzije
18 0 = Normalno
1 =0brnjeno
Nastavite vrednost za P3.13.2.6 |zbira vira nastavit- [Glejte preglednico Nastavitvene tocke v
19 vene toCke poglavju Tabela 74 Nastavitve nastavitvene

tocke

Ce izberete analogni vhodni signal, se prikaZe najprej korak 20 in nato korak 22. Ce izberete

kaj drugega, c¢arovnik nadaljuje neposredno s korakom 21.

Ce za vrednost nastavite Nastavitvena tocka tipkovnice 1 ali Nastavitvena tocka tipkovnice 2, se

Carovnik premakne neposredno na korak 22.
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Nastavite obmocje signala analognega vhoda
20 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Nastavite vrednost za P3.13.2.1 (Nastavitvena tocka |Doloceno z obsegom, ki je nastavljen v
21 tipkovnice 1) in P3.13.2.2 (Nastavitvena tocka tip- koraku 19
kovnice 2)
Uporaba funkcije spanja
22 =Ne
1=Da

Ce za vpradanje 22 izberete vrednost Da, se prikazejo naslednji 3 koraki. Ce izberete vrednost
Ne, se ¢arovnik premakne na korak 26.

23 Nastavite vrednost za P3.13.5.1 SP1 Omejitev fre- Obseg: 0.00-320.00 Hz
kvence spanja
2% Nastavite vrednost za P3.13.5.2 SP1 Zakasnitev spa- |Obseg: 0-3000 s
nja
25 Nastavite vrednost za P3.13.5.3 SP1 Raven prebuje- |Obseg doloca nastavljena enota postopka.
nja
Nastavite vrednost za P3.15.1 Nacin Multi-Pump
26 Veck. sledenje
Veck. nadrejenih
27 Nastavite vrednost za P3.15.3 ID &t. ¢rpalke Obseg: 1-8
Nastavite vrednost za P3.15.4 Zac. in pov. info.
0 = Ni prikljuceno
28 . Y
1 = Povezan je samo zacetni signal
2 = Povezana sta oba signala
29 Nastavite vrednost za P3.15.2 Stevilo ¢rpalk Obseg: 1-8
Nastavite vrednost za P3.15.5 Zaklep ¢rpalke
30 0 = Ni uporabljeno
1 =0mogoceno
Nastavite vrednost za P3.15.6 Samod. sprem.
31 0 = Onemogoceno
1 =0mogocen [interval)
2 = 0mogocen (dnevi v tednu)

Ce nastavite vrednost Omogocen [Interval] za parameter Samod. sprem., se prikaze korak 33.
Ce nastavite vrednost Omogocen (dnevi v tednu] za parameter Samod. sprem., se prikaZe
korak 34. Ce za parameter Samod. sprem. nastavite vrednost Onemogocen, se carovnik

premakne neposredno na korak 36.
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Nastavite vrednost za P3.15.7 Crpalke za samod.
32 sprem. 0= Pomozne ¢rpalke
1 =Vse Crpalke

Korak 33 se prikaze samo, ¢e v koraku 31 nastavite vrednost Omogocen (Interval za
parameter Samod. sprem.

Nastavite vrednost za P3.15.8 Interval za samod. Obseg: 0-3000 h
sprem.

33

Koraka 34 in 35 se prikazeta samo, ¢e v koraku 31 nastavite vrednost Omogocen (dnevi v
tednu) za parameter Samod. sprem.

34 Nastavite vrednost za P3.15.9 Dnevi za samod. Obseg: od ponedeljka do nedelje
sprem.

35 Nastavite vrednost za P3.15.10 Ura dneva za samod. |Obseg: od 00:00:00 do 23:59:59
sprem.

36 Nastavite vrednost za P3.15.13 Pas. Sirina Obseg: 0-100%
Nastavite vrednost za P3.15.14 Zakasn. pas. Sirine

37

Obseg: 0-3600 s

Carovnik za aplikacijo Multi-Pump (ve¢ pretvornikov) je dokoncan.

2.6 CAROVNIK ZA POZARNI NACIN

Carovnika za poZarni nadin zaZenete tako, da za parameter 1.1.2 v meniju Hitra nastavitev
izberete moznost Vklopi.

C POZOR!
Pred nadaljevanjem preberite informacije o geslu in garanciji v poglavju 10.18
PoZarni nacin.

Nastavite vrednost za parameter P3.17.2 Vir fre- More than 1 selection
kvence pozarnega nacina

Ce ne nastavite vrednosti Frekvenca poZarnega nacina, se ¢arovnik premakne neposredno na
korak 3.

Nastavite vrednost za parameter P3.17.3 Frekvenca |Obseg: spremenljivo
pozarnega nacina

Vklopite signal, ko se stik odpre ali zapre
3 0 = Odprti stiki
1 = Zaprti stiki
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(:Je v koraku 3 nastavite vrednost Odprti stiki, se Carovnik premakne neposredno na korak 5.
Ce v koraku 3 nastavite vrednost Zaprti stiki, je korak 5 nepotreben.

Nastavite vrednost parametra P3.17.4 Vklop poz. Izberite digitalni vhod za vklop pozZarnega
4 nac¢ina na ODPRTO / P3.17.5 Vklop poz. nacina na nacina. Glejte tudi poglavje 10.6.1 Programira-
ZAPRTO nje digitalnih in analognih vhodov.
Nastavite vrednost za parameter P3.17.6 Obr. poz. Izberite digitalni vhod za vklop obratne smeri
nacin v pozarnem nacinu.
5
DigVH Reza0.1 = NAPREJ
DigVH ReZa0.2 = OBRATNO
Nastavite vrednost za parameter P3.17.1 Geslo Nastavite geslo za omogocenje funkcije
pozarnega nacina pozarnega nacina.
6

1234 = Omogodi testni nacin
1002 = Omogodi pozarni nacin

Carovnik za pozarni nacin je dokoncan.
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3 UPORABNISKI VMESNIKI

3.1 NAVIGACIJA S TIPKOVNICO

Podatki frekvencnega pretvornika so v menijih in podmenijih. Med meniji se premikajte z
uporabo tipk s pusc¢ico NAVZGOR in NAVZDOL na tipkovnici. Ce Zelite odpreti skupino ali
element, pritisnite tipko OK. Ce se Zelite vrniti na prej$njo raven, pritisnite tipko Nazaj/
Ponastavitev.

Na zaslonu vidite svojo trenutno lokacijo v meniju, na primer M3.2.1. Vidite tudi ime skupine
ali elementa na trenutni lokaciji.
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Slika 32: Osnovna struktura menijev frekvencnega pretvornika
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3.2 UPORABA GRAFICNEGA ZASLONA
stop| (] ReApy| ' " wo
C e -0
ID: M1
ick Set /@
R Ci e
= Monito;_ﬁ—_‘h_ﬁ_“—?;i:>
(5 )/
= Parameters
(12 )
Slika 33: Glavni meni graficnega zaslona
A. Prvo polje stanja: USTAVI/ZAZENI F. Polje lokacije: ID-Stevilka parametra in
B. Smervrtenja trenutna lokacija v meniju
C. Drugo polje stanja: PRIPRAVLJEN/ G. Vklopljena skupina ali element: pritisnite
NEPRIPRAVLJEN/NAPAKA OK za vstop
D. Polje alarma: ALARM/- H. Stevilo elementov v zadevni skupini
E. Krmilno mesto: PC/VI/TIPKOVNICA/
FIELDBUS
3.2.1 UREDITEV VREDNOSTI
Na graficnem zaslonu lahko uredite vrednost elementa z 2 razli¢nima postopkoma.
Navadno lahko za vsak parameter nastavite samo eno vrednost. Izberite s seznama
besedilnih vrednosti ali med Stevilskimi vrednostmi.
SPREMEMBA BESEDILNE VREDNOSTI PARAMETRA
1 Poiscite parameter s puscicnimi tipkami.
P P P stop| (G| READY | [ o
Start / Stop Setup
D ID:172 M3.2.1

i Rem Control Place
. I/0 Control

000

000

KeypadStopButton
'Ii Yes

g Start Function
oril Ramping
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2 Nacin za urejanje odprete tako, da dvakrat

pritisnete tipko OK ali da pritisnete tipko s pu¢ico STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
desno. = Rem Control Place
ID: M3.2.1
3F| Edit

@ Add to favourites

3 Ce Zelite nastaviti novo vrednost, pritisnite tipki s

pudéico navzgor in navzdol. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
Rem Control Place
ID: M3.2.1
FieldbusCTRL
A
I/0 Control
\ 4

4 Spremembo sprejmete tako, da pritisnete tipko OK.
Ce spremembe nocete uveljaviti, pritisnite tipko
Nazaj/Ponastavitev.

UREDITEV STEVILSKIH VREDNOSTI

1 Poiscite parameter s pusci¢nimi tipkami.

stop| (] READY | | o
D Frequency Ref
1D:101 P3.3.1.1
g.i. MaxFreqReference |
o 0.00 Hz
MinFreqReference
50.00 Hz
8.i. PosFreqRefLimit
© 320.00 Hz
2  Odprite nacin za urejanje.

P Jan) stop| (G| READY | | o
o MinFregReference
1D:101 P3.3.1.1
N AN
v — 0.00 Hz —

71N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
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3 Ceje vrednost Stevilska, se premikajte med

Stevkami s tipkama s puscico levo in desno. Stevko STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
spremenite tako, da pritisnete tipki s puscico MinFreqReference
navzgor in navzdol. < 1D:101 P3.3.1.1
N N s
v — 00.00 Hz-
2 BN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
4 Spremembo sprejmete tako, da pritisnete tipko OK.
Ce spremembe nocete uveljaviti, se vrnite na STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
prejénjo raven tako, da pritisnete tipko Nazaj/ MinFreqReference
POﬂaStaViteV. ID:101 P3.3.1.1
N N s
v —11.00 Hz—
2 RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz

IZBIRA VEC KOT 1 VREDNOSTI

Pri nekaterih parametrih je mogoce izbrati vec kot eno vrednost. Izberite potrditveno polje za
vsako vrednost, ki jo potrebujete.

1 Poiscite parameter. Kadar je mogoca izbira

potrditvenega polja, to oznacuje simbol na zaslonu. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
Iil Interval 1
ID:1466 P3.12.1.3

ON Time 00:00:00
OFF Time 00:00:00

I
0 «
\@

A. Simbol izbire potrditvenega
polja
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2  Poseznamu vrednosti se premikajte s tipkama s
pus&ico navzgor in navzdol. sTor| | ReaDY | | o

8;i. Days
o ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3 Ce Zelite v izbor dodati neko vrednost, s tipko s
puscico desno izberite polje poleg nje. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

Days
ID: My3.12.1.3.1
Sunday I

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3.2.2 PONASTAVITEV NAPAKE

Ce Zelite ponastaviti napako, lahko uporabite tipko Ponastavitev ali parameter Ponast.
napake. Oglejte si navodila v 11.7 Prikaz napake.

3.2.3 TIPKA FUNKC
Tipko FUNKC lahko uporabite za 4 funkcije.

* Zadostop do nadzorne strani.

» Zapreprosto preklapljanje med mestoma lokalnega in daljinskega krmiljenja.
» Za spremembo smeri vrtenja.

* Za hitro urejanje vrednosti parametra.

Izbira krmilnega mesta doloca, od kod frekvencni pretvornik sprejema ukaze za zacetek in
ustavitev. Vsa krmilna mesta imajo parameter za izbiro vira reference frekvence. Mesto
lokalnega krmiljenja je vedno tipkovnica. Mesto daljinskega krmiljenja je V/I ali vodilo
Fieldbus. Trenutno krmilno mesto lahko vidite v vrstici stanja na zaslonu.

Za mesto daljinskega krmiljenja lahko uporabite V/I A, V/I B in vodilo Fieldbus. V/I in Fieldbus
imata najmanjso prednost. Mesta lahko izberete s parametrom P3.2.1 (Mesto dal;.
upravljanja). V/I B lahko zaobide mesti daljinskega krmiljenja V/I A in Fieldbus z digitalnim
vhodom. Digitalni vhod lahko izberete s parametrom P3.5.1.7 (Krmilna sila V/I B).

Ce je krmilno mesto lokalno, se za krmilno mesto vedno uporablja tipkovnica. Lokalno
krmiljenje ima vigjo prednost kot daljinsko krmiljenje. Ce ste na primer odprli parameter
Daljinsko krmiljenje in parameter P3.5.1.7 zaobide krmilno mesto z digitalnim vhodom, vi pa
izberete Lokalno, se za krmilno mesto uporabi tipkovnica. Med lokalnim in daljinskim
krmiljenjem preklapljajte s tipko FUNKC ali parametrom P3.2.2 Lokalno/oddaljeno.
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ZAMENJAVA KRMILNEGA MESTA

1 Kjer koli v strukturi menija pritisnite tipko FUNKC.

2 Lokalno/oddaljeno izberite s tipkama s puscico
navzgor in navzdol. Pritisnite tipko OK.

3 Lokalno ali Oddaljeno izberete tako, da znova
uporabite tipki s puscico navzgor in navzdol. Izbor
sprejmete tako, da pritisnete tipko OK.

4 Ceste spremenili Mesto daljinskega krmiljenja na
Lokalno, torej tipkovnico, dolocite referenco
tipkovnice.

STOP‘C‘ READY \ ‘Keypad
c} Main Menu
ID: M1l
e Monitor
AP

Y Parameters
( 21 )

Di(aggo)stics

STOP‘G READY \ ‘Keypad
Choose action
ID:1805

Change direction
Control page

Local/Remote ¢

STOP‘G READY \ ‘Keypad
) Local/Remote
L] ID:211
Local
Remote ¢
STOP‘C‘ READY \ \ 110

Main Menu
c) ID: M1

e Monitor
l!ll ( 12 )

Y Parameters
li] (21)

= Diagnostics
Iill ( 6 )

Ko izberete, se prikaz na zaslonu vrne na lokacijo, ki je bila prikazana ob pritisku tipke

FUNKC.
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VSTOP NA STRAN NADZOR

Na strani Nadzor lahko preprosto spremljate najpomembnejsSe vrednosti.

1 Kjer koli v strukturi menija pritisnite tipko FUNKC.

STOP | & | READY 10

c) Main Menu

ID:
= Monitor
(12 )
Parameters

M1

(21)
-— Diagnostics
= (6)
2 Stran Nadzor izberite s tipkama s puscico navzgor
in navzdol. Odprite jo tako, da pritisnete tipko OK. STOP|C| READY | Keypad
Stran Nadzor se odpre. oF Choose action
© ID:1805
Change direction
Control page
Local/Remote A
\4
3

Ce uporabite Mesto lokalnega krmiljenja in
referenco tipkovnice, lahko s tipko OK nastavite stor| (] READY

| Keypad
P3.3.1.8 Ref. kontr. panela. H‘ Keypad Reference
ID: 184
A
v 0.00Hz

Output Frequency Motor Torque

0.00Hz 0.00%

Motor Current

Motor Power

0.00A 0.00%

Ce Zelite spremeniti Stevke v vrednosti, pritisnite
tipki s pu&ico navzgor in navzdol. Spremembo STOP|C| READY

| Keypad
sprejmete tako, da pritisnete tipko OK. H‘ Keypad Reference
ID: 168
N s
. _ 0.00Hz —
/ N

Output Frequency Motor Torque

0.00Hz 0.00%

Motor Current

Motor Power

0.00A 0.00%

Ve¢ informacij o referenci tipkovnice je v poglavju 5.3 Skupina 3.3: Reference. Ce uporabite
druga krmilna mesta ali vrednosti reference, zaslon prikaze referenco frekvence, ki je ni
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mogoce urediti. Preostale vrednosti na strani so vrednosti za Multimonitoring. Vrednosti, ki
se prikaZejo tukaj, lahko izberete (glejte navodila v poglavju 4.1.7 Multimonitor).

SPREMEMBA SMERI VRTENJA

S tipko FUNKC lahko hitro spremenite smer vrtenja motorja.

NAPOTEK!
Ukaz Spremeni smer je na voljo v meniju samo, Ce je trenutno krmilno mesto

lokalno.

1 Kjer koli v strukturi menija pritisnite tipko FUNKC.

2 Ce Zelite izbrati ukaz Spremeni smer, pritisnite
tipki s puscico navzgor in navzdol. Pritisnite tipko
OK.

3 lzberite novo smer vrtenja. Trenutna smer vrtenja
utripa. Pritisnite tipko OK.
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Main Menu

G ID: M1

— Monitor

EII (7))

— Parameters

( 15 )

Diagnostics

EII (6)

RUN |(j| READY | |Keypad

Choose action
ID:1805

Change direction
Control page y

Local/Remote
RUN [(C] ReADY | | Keypad
o Choose action
st
o) ID:1805
Reverse

Torward 'y
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4 Smer vrtenja se spremeni takoj. Vidite lahko, da se
je spremenil tudi puscicni kazalnik v polju stanja na STOF(D ) READY /0

G ID: M1

= Monitor

(7)

~ Parameters

( 15 )

= Diagnostics

(6)

UPORABA FUNKCIJE HITRO UREJANJE

Funkcija Hitro urejanje vam omogoca hiter dostop do parametra, ce vtipkate njegovo ID-
Stevilko.

1 Kjer koli v strukturi menija pritisnite tipko FUNKC.

2 Pritisnite tipki s puscico navzgor in navzdol, da
izberete funkcijo Hitro urejanje, in jo sprejmite s
tipko OK.

3 Vnesite ID-Stevilko parametra ali nadzorne
vrednosti. Pritisnite tipko OK. Na zaslonu se
prikaze vrednost parametra v nacinu za urejanje in
nadzorno vrednost v nacinu za spremljanje.

3.2.4 KOPIRANJE PARAMETROV

NAPOTEK!
Ta funkcija je na voljo samo na graficnem zaslonu.

Preden lahko kopirate parametre s krmilne plosce v frekvencni pretvornik, morate
pretvornik ustaviti.

KOPIRANJE PARAMETROV FREKVENCNEGA PRETVORNIKA

To funkcijo uporabite za kopiranje parametrov iz enega frekvencnega pretvornika v drugega.

1 Parametre shranite na krmilno plosco.

2 Krmilno plosco snemite in jo prikljucite na drug
pretvornik.

3 Prenesite parametre v novi pretvornik z ukazom
Obnovi na tipkovnici.
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SHRANJEVANJE PARAMETROV NA KRMILNO PLOSCO

1 Vstopite v meni Uporab. nastavitve.

STOP | G] READY Keypad

o Main Menu
ID: M6
= I/0 and Hardware
o

( )
= User settings
Cay 9

@ Favourites
(0)

2 Vstopite v podmeni Varnostno kop. parametrov.
STOP|G| READY Keypad

User settings
m ID: M6.5
Language selection
Q
o English

I—i—l Parameter backup

(7))
o Drive name
) Drive
3 Stipkama s puscico navzgor in navzdol izberite
funkcijo. Izbor sprejmite tako, da pritisnete tipko stor| (G| ReADY Keypad
OK. Parameter backup
E’ ID: M6.5.1

Restore factory defaults
[¢]

Save to keypad
Restore from keypad
[¢]

Ukaz Obnovi tov. privzete nast. povrne tovarniske nastavitve parametrov. Z ukazom Shraniv
kontr. panel lahko kopirate vse parametre na krmilno plosc¢o. Ukaz Obnovi iz kontr. panela
kopira vse parametre s krmilne ploSce v pretvornik.

3.2.5 PRIMERJAVA PARAMETROV

S to funkcijo lahko primerjate trenutni niz parametrov z 1 od teh 4 nizov.

+ Set1(P6.5.4 Shraniv set 1)

+ Set2(P6.5.6 Shraniv set 2]

«  Privzete nastavitve (P6.5.1 Obnovi tov. privzete nast.)
«  Niz tipkovnice (P6.5.2 Shrani v kontr. panel)

Vec o teh parametrih je v poglavju Tabela 112 Parametri za varnostno kopiranje parametrov v
meniju z uporabniskimi nastavitvami.
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NAPOTEK!

Ce niste shranili niza parametrov, s katerim zelite primerjati trenutni niz, se na

zaslonu prikaze besedilo Primerjava ni uspela.

UPORABA FUNKCIJE PRIMERJAVA PARAMETROV

1 Odprite podmeni Primerjava parametrov v meniju
Uporabnikove nastavitve.

2 lzberite par nizov. Pritisnite tipko OK, da sprejmete
izbor.

3 lzberite Aktivno in pritisnite tipko OK.

STOP|C| READY 110
= User Settings
ID: M6.6

Language Selection
2 English

D Parameter Backup
(7) |

Parameter Compare

(4)

STOP | C] READY | 110

Parameter Compare
ID: B6.6.1

E Active set-Set 1

EI Active set-Set 2

El Active set-Defaults

STOP | C] READY | 110

Active set-Set 1

E Active
@ Help

(") Add to Favourites
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4 Preucite primerjavo med trenutnimi vrednostmi in
vrednostmi drugega niza. STOP|G| READY /0

Active set-Set 1
m ID:113

Motor Nom Currnt

Motor Cos Phi

EETS

Trenutna vrednost
Vrednost drugega niza
Trenutna vrednost
Vrednost drugega niza

oDowy

3.2.6 PoMOC

Na graficnem zaslonu se lahko prikaze besedilo pomoci za razlicne teme. Pomoc je na voljo
za vse parametre.

Pomoc je na voljo tudi za napake, alarme in Carovnika za zagon.

BRANJE BESEDILA POMOCI

1 Poiscite element, za katerega zelite prebrati

pomoc. STOP|C| READY | 110
E’ Digital Inputs
ID:403 M3.5.1.1

Ctrl Signal 1 A

000

000

Ctrl Signal 2 A

Ctrl Signal 1 B
[¢]

2  Stipkama s puscico navzgor in navzdol izberite

Pomoct. stor|(| READY /o
= Ctrl signal 1 A
ID:403 M3.5.1.1
Edit
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3  Besedilo pomoci odprete tako, da pritisnete tipko

OK. STOP|C| READY 10
Ctrl signal 1 A
@ ID:403 M3.5.1.1

Start Signal 1 for control Place
I/0 A. Start Signal 1
functionality chosen with I/O A
Logic in Start/Stop Setup Menu.

NAPOTEK!
Besedila pomoci so vedno v angleskem jeziku.

3.2.7 UPORABA MENIJA PRILJUBLJENE

Ce pogosto uporabljate iste elemente, jih lahko dodate v meni Priljubljene. Zberete lahko niz
parametrov ali nadzorovanih signalov iz vseh menijev tipkovnice.

Vec o uporabi menija Priljubljene lahko preberete v poglavju 8.2 Priljubljene.

3.3 UPORABA BESEDILNEGA ZASLONA

Kot uporabniski vmesnik lahko uporabljate tudi krmilno plosco z besedilnim zaslonom.
Besedilni in graficni zaslon imata skoraj enake funkcije. Nekatere so na voljo samo na
graficnem zaslonu.

Zaslon prikazuje stanje motorja in frekvencnega pretvornika. Prikazuje tudi napake v
delovanju motorja in pretvornika. Na zaslonu lahko vidite svojo trenutno lokacijo v meniju.
Vidite tudi ime skupine ali elementa na trenutni lokaciji. Ce je besedilo predolgo za prikaz na
zaslonu, se pomika po njem, da lahko preberete besedilni niz v celoti.

oS

READY RUN STOP ALARM FAULT
L_Jz_/ ICK SETY

M |
m 1 e

_©

FWD REV IIo KEYPAD BUS

Slika 34: Glavni meni besedilnega zaslona

A. Kazalniki stanja C. Ime skupine ali elementa na trenutni
B. Kazalniki alarmov in napak lokaciji
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D. Trenutna lokacija v meniju F. Kazalniki smerivrtenja
E. Kazalniki krmilnega mesta

3.3.1 UREDITEV VREDNOSTI

SPREMEMBA BESEDILNE VREDNOSTI PARAMETRA

Nastavite vrednost parametra po tem postopku.

1 Poiscite parameter s puscicnimi tipkami. READY RUN  STop  ALARM  FAULT

A A
CTOOT 7 TG
i1 310Jre-

A 4 v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

2 Pritisnite tipko OK, da vstopite v nacin za urejanje.
READY  RUN STOP ALARM FAULT

A
II_IVI I~ I_I-J Lir
net Coriry
h 4 v
FWD  REV /O KEYPAD  BUS
3 Ce Zelite nastaviti novo vrednost, pritisnite tipki s READY RUN  STop  ALARM  FAULT
puscico navzgor in navzdol. A\\ A I /

/ I~ le
I/I_IL (NEER

-~
*

/l:

A 4 v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

4 Spremembo sprejmete tako, da pritisnete tipko OK.
Ce spremembe nocete uveljaviti, se vrnite na
prejSnjo raven tako, da pritisnete tipko Nazaj/
Ponastavitev.

UREDITEV STEVILSKIH VREDNOSTI
1 Poiscite parameter s pusci¢nimi tipkami.
2 Odprite nacin za urejanje.
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3 Med stevkami se premikajte s tipkama s puscico
levo in desno. Stevko spremenite tako, da pritisnete
tipki s puscico navzgor in navzdol.

4 Spremembo sprejmete tako, da pritisnete tipko OK.
Ce spremembe nocete uveljaviti, se vrnite na
prejSnjo raven tako, da pritisnete tipko Nazaj/
Ponastavitev.

3.3.2 PONASTAVITEV NAPAKE

Ce Zelite ponastaviti napako, lahko uporabite tipko Ponastavitev ali parameter Ponast.
napake. Oglejte si navodila v 11.7 Prikaz napake.

3.3.3 TIPKA FUNKC
Tipko FUNKC lahko uporabite za 4 funkcije.

» Zadostop do nadzorne strani.

» Zapreprosto preklapljanje med mestoma lokalnega in daljinskega krmiljenja.
* Zaspremembo smerivrtenja.

* Za hitro urejanje vrednosti parametra.

Izbira krmilnega mesta doloca, od kod frekvencni pretvornik sprejema ukaze za zacCetek in
ustavitev. Vsa krmilna mesta imajo parameter za izbiro vira reference frekvence. Mesto
lokalnega krmiljenja je vedno tipkovnica. Mesto daljinskega krmiljenja je V/I ali vodilo
Fieldbus. Trenutno krmilno mesto lahko vidite v vrstici stanja na zaslonu.

Za mesto daljinskega krmiljenja lahko uporabite V/I A, V/I B in vodilo Fieldbus. V/I in Fieldbus
imata najmanj$o prednost. Mesta lahko izberete s parametrom P3.2.1 (Mesto dalj.
upravljanja). V/I B lahko zaobide mesti daljinskega krmiljenja V/I A in Fieldbus z digitalnim
vhodom. Digitalni vhod lahko izberete s parametrom P3.5.1.7 (Krmilna sila V/I B).

Ce je krmilno mesto lokalno, se za krmilno mesto vedno uporablja tipkovnica. Lokalno
krmiljenje ima visjo prednost kot daljinsko krmiljenje. Ce ste na primer odprli parameter
Daljinsko krmiljenje in parameter P3.5.1.7 zaobide krmilno mesto z digitalnim vhodom, vi pa
izberete Lokalno, se za krmilno mesto uporabi tipkovnica. Med lokalnim in daljinskim
krmiljenjem preklapljajte s tipko FUNKC ali parametrom P3.2.2 Lokalno/oddaljeno.

ZAMENJAVA KRMILNEGA MESTA

1 Kjer koli v strukturi menija pritisnite tipko FUNKC. READY RUN  STop  ALARM  FAULT
A A
CICI M T
HHREHNE TER'S
M _1
H_J
h 4
FWD REV I/0 KEYPAD BUS
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2 Lokalno/oddaljeno izberite s tipkama s puscico
READY RUN STOP ALARM FAULT

navzgor in navzdol. Pritisnite tipko OK. A A
I I /e M
Locnrnc iy
/
/
v v
FWD  REV /0  KEYPAD BUS

3 Lokalno ali Oddaljeno izberete tako, da znova
uporabite tipki s puscico navzgor in navzdol. Izbor
sprejmete tako, da pritisnete tipko OK. _

READY  RUN STOP ALARM FAULT

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

4 Ce ste spremenili Mesto daljinskega krmiljenja na
Lokalno, torej tipkovnico, dolocite referenco
tipkovnice.

Ko izberete, se prikaz na zaslonu vrne na lokacijo, ki je bila prikazana ob pritisku tipke
FUNKC.

VSTOP NA STRAN NADZOR

Na strani Nadzor lahko preprosto spremljate najpomembnejsSe vrednosti.

1 Kjer koli v strukturi menija pritisnite tipko FUNKC.
READY  RUN STOP ALARM FAULT

A 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS
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2 Stran Nadzor izberite s tipkama s puscico navzgor

in navzdol. Odprite jo tako, da pritisnete tipko OK. READY RUN  STOP ALARM FAULT

Stran Nadzor se odpre. \A_ _ _f o
_F R TEIrr EIES
Loinrirsge rert g
/-
c
h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

3  Ce uporabite Mesto lokalnega krmiljenja in READY RUN  STop  ALARM  FAULT

referenco tipkovnice, lahko s tipko OK nastavite A A
P3.3.1.8 Ref. kontr. panela. VOO0 OCC
nNeCrrrrag v
LIL. 1111
127,00
Hz
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Ve¢ informacij o referenci tipkovnice je v poglavju 5.3 Skupina 3.3: Reference). Ce uporabite
druga krmilna mesta ali vrednosti reference, zaslon prikaze referenco frekvence, ki je ni
mogoce urediti. Preostale vrednosti na strani so vrednosti za Multimonitoring. Vrednosti, ki
se prikazejo tukaj, lahko izberete (glejte navodila v poglavju 4.1.7 Multimonitor).

SPREMEMBA SMERI VRTENJA

S tipko FUNKC lahko hitro spremenite smer vrtenja motorja.

NAPOTEK!
Ukaz Spremeni smer je na voljo v meniju samo, Ce je trenutno krmilno mesto
lokalno.

1 Kjer koli v strukturi menija pritisnite tipko FUNKC.

2 Ce zelite izbrati ukaz Spremeni smer, pritisnite
tipki s puscico navzgor in navzdol. Pritisnite tipko
OK.

3 Izberite novo smer vrtenja. Trenutna smer vrtenja
utripa. Pritisnite tipko OK. Smer vrtenja se takoj
spremeni, spremeni pa se tudi puscicni kazalnik v
polju stanja na zaslonu.

UPORABA FUNKCIJE HITRO UREJANJE

Funkcija Hitro urejanje vam omogoca hiter dostop do parametra, Ce vtipkate njegovo ID-
Stevilko.

1 Kjer koli v strukturi menija pritisnite tipko FUNKC.
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2 Pritisnite tipki s puscico navzgor in navzdol, da
izberete funkcijo Hitro urejanje, in jo sprejmite s
tipko OK.

3 Vnesite ID-Stevilko parametra ali nadzorne
vrednosti. Pritisnite tipko OK. Na zaslonu se
prikaze vrednost parametra v nacinu za urejanje in
nadzorno vrednost v nacinu za spremljanje.
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3.4 STRUKTURA MENLJA

Meni Funkcija

Hitra nastavitev Glejte 1.4 Opis aplikacij.

Spremljaj Multimonitor*

Krivulja gibanja*

Osnovno

V/i

Dodano/napredno

Funkcije ¢asovnika

Krmilnik PID

Zunanji krmilnik PID

Multi-Pump

Vzdrzevalni Stevci

Podatki komunikacijskega vodila

Parametri Glejte 5 Meni Parametri.

Diagnostika Aktivne napake

Ponast. napake

Zgodovina napak

Skupni stevci

Stevci poti

Info. o prog. opremi
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Meni Funkcija

V/lin stroj. oprema Uporab. nastavitve

Reza C

Reza D

Reza E

Ura realnega Casa

Nast. napajalne enote

Tipkovnica

RS-485

Ethernet

Uporab. nastavitve Izbira jezika

Varnostno kop. parametrov*

Primerjava parametrov

Ime pogona
Priljubljene * Glejte 8.2 Priljubljene.
Uporabniske ravni Glejte 5 Meni Parametri.

* = Ta funkcija ni na voljo na krmilni ploS¢i z besedilnim zaslonom.

3.4.1 HITRA NASTAVITEV

Skupina Hitra nastavitev vkljucuje razlicne ¢arovnike in hitre nastavitvene parametre za
aplikacijo VACON® 100 FLOW. Podrobnejse informacije o parametrih v tej skupini boste nasli
v poglavjih 1.3 Prvi zagon in 2 Carovniki.

3.4.2 SPREMLJAJ

MULTIMONITOR

S funkcijo Multimonitor lahko zberete od 4 do 9 elementov za spremljanje. Glejte 4.7.17
Multimonitor.
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NAPOTEK!
Meni Multimonitor ni na voljo na besedilnem zaslonu.

KRIVULJA GIBANJA

Funkcija Krivulja gibanja je graficni prikaz 2 nadzornih vrednosti hkrati. Glejte 4.1.2 Krivulja
gibanja.

OSNOVNO

Osnovne nadzorne vrednosti lahko vkljucujejo stanja, meritve ter dejanske vrednosti
parametrov in signalov. Glejte 4.1.3 Osnovno.

v/
Spremljate lahko stanja in ravni vrednosti vhodnih in izhodnih signalov. Glejte 4.7.4 V/I.
TEMPERATURNI VHODI

Glejte 4.1.5 Temperaturni vhodi.

DODANO/NAPREDNO

Spremljate lahko razlicne napredne vrednosti, na primer vrednosti komunikacijskega vodila.
Glejte 4.1.6 Dodatno in napredno.

FUNKCIJE CASOVNIKA

Spremljate lahko funkcije ¢asovnika in Uro realnega Casa. Glejte 4.1.7 Spremljanje funkcij
casovnika.

KRMILNIK PID

Spremljate lahko vrednosti krmilnika PID. Glejte 4.1.8 Spremljanje krmilnika PID.

ZUNANJI KRMILNIK PID

Spremljate lahko vrednosti, povezane z zunanjim krmilnikom PID. Glejte 4.1.9 Spremljanje
zunanjega krmilnika PID.

MULTI-PUMP

Spremljate lahko vrednosti, povezane z delovanjem vec kot enega frekvencnega pretvornika.
Glejte 4.1.10 Spremljanje v nacinu Multi-Pump.

VZDRZEVALNI STEVCI
Spremljate lahko vrednosti, povezane z vzdrzevalnimi Stevci. Glejte 4.1.11 Vzdrzevalni stevci.
PODATKI ZA KOMUNIKACIJSKO VODILO

Vrednosti komunikacijskega vodila lahko vidite kot nadzorne vrednosti. To funkcijo uporabite
na primer med pripravljanjem komunikacijskega vodila za uporabo. Glejte 4.71.72 Spremljanje
procesnih podatkov komunikacijskega vodila.
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3.5 VACON® LIVE

VACON® Live je racunalnisko orodje za prvi zagon in vzdrzevanje frekvencnih pretvornikov
VACON® 10, VACON® 20 in VACON® 100 Family. VACON® lahko prenesete s spletnega mesta
http://drives.danfoss.com.

RacunalniSko orodje VACON® Live vkljucuje te funkcije.

» Parametrizacija, spremljanje, informacije o pretvorniku, zapisovalnik podatkov itd.

* Orodje za prenos programske opreme VACON® Loader

» Serijska komunikacija in podpora za ethernet

* Podpora za operacijske sisteme Windows XP, Vista 7 in 8

e 17 jezikov: angleski, nemski, Spanski, finski, francoski, italijanski, ruski, Svedski, kitajski,
ceski, danski, nizozemski, poljski, portugalski, romunski, slovaski in turski

Frekvencni pretvornik in racunalnisko orodje lahko povezete s serijskim komunikacijskim
kablom VACON®. Gonilniki za serijsko komunikacijo se samodejno namestijo med
namestitvijo orodja VACON® Live. Ko namestite kabel, VACON® Live samodejno najde
prikljuceni frekvencni pretvornik.

Vec o tem, kako uporabljati VACON® Live, preberite v meniju pomoci v programu.

File Edt View [Dvive Tools Help

VACON

J.- 1 [slemir- jal-
Drives Parametes Browser X il
WD Dive % - = = — -

R Lb L.O =20 SHALeMe seo LY
( = - ["m “ | index VariableText Vakie Min Max Unit  Dek*
“- Quick Setp .
A 1. Quick Setup (29)
# 1.31. Stancas
4 W 2 Monitor P12 Application Standard Standand Motor Potentiomater Standar
# 2.1, Multimonitor g | P13 MinFreqReference 0,00 0.00 50,00 Hz 0.00
¥ 2.3 Basic
. : . f‘z’ P14  MaxfFreqReference 50,00 0,00 320,00 He 0,00
# 38 Extras/Advanced P15 Accel Time 1 50 01 3000,0 s 50
# 2.7. Timer Functions P18 Decel Time 1 50 o1 30000 s 50
’ ;2 i”llonff;‘lu;‘\:;ca P17 Curment Limk 370 0,28 520 A 000
. ExtPID Cor
# 2.10. Mult-Pumg P18 Motor Type Induction Motor Induction Motor  PM Motor Indhuctic
# 2.11. Mainten, Counters P18 Motor Nom Voltg 230 180 240 v 1]
P 212 =
AL :F:m‘c“ Dt P110  MotorNomFreq 50,00 8,00 320,00 Mz 0,00
£33 e Cusiomirer ch
4 (P 3 Parsmators P1.11  MotorNom Speed 1370 24 18200 pen O
4 ¥ 3.1, Motor Settings P1.12  Motor Nom Cumi 150 026 520 A 000
: 31 2 :‘::" E"“-’"“*‘“‘ P13 Motor Cos Phi 0.74 030 1.00 0.00
4 1 WO trod
» ;‘ 19 L,m;!:_ s P1.14  Energy Optimization Disabled Disabled Enabled Disables
4 ¥ 3114 OpenlLoop P1.15  ideniification No Action No Action With Rotation Mo Actic
B # 3.1.4.12. 11 Stan P 116  Stant Function Ramping Ramgping Flying Stan Ramgin
. - S‘; ;::rf::‘;f‘"“‘" P117  Siop Function Coasting Coasting Ramping Coastine
# 313.1. Frequency Ref P18 Automatic Reset Disabled Disabled Enabled Dsabie
+ ¥ -"33 Torque Re! P1.19  Extemal Faul Fault No Acton Faul Coast Fault
g Sia L?e::;; Cirl Open Loop P120  AlLowFaul No Action Mo Action Faul Coast No Actk
333 4
# 334 Motor Potentiom. P121  Rem. Cul Place VO Control 1O Control FleddbusCTRL VO Con
# 335 Joystick P1.22 VOARelsel Alep2 PresetFreq0 Block Out 10 AlTe A2
Mg >
kS JR;;;:?-?am—s P123 KeypadRefSel _Keypad Ref Preseffreqd  Block Out 10 Keypad
¥ 341 Ramo 1 P124 FieldBusRefSel  Fiekibus Preseffreqd  Block Out.10 Fiekdtur
# 342 Ramp 2 P125 Al SgnaiRange  0-10V/0-20mA O-10VI0-20mA  2-10Vi4-20mA 0-10V0
. s 3?;‘:;”‘:”‘“ P 126 A2 SonalRange  2-10VA-20mA 0-10VA0-20mA_ 2-10Vi4-20mA 210V
P 345 P g,a:n.j P127 RO Function Run Not Used Motor Preteat Active Run
4 35 VO Config e | 1B Ll
q vo Datalogger (@) | Clockwise Online @ | Reacy @ | Run @[ Fout @] Aaem @] @0

Slika 35: Racunalnisko orodje VACON® Lijve
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4 MENI NADZORA

4.1 SKUPINA SPREMLJAJ

Spremljate lahko dejanske vrednosti parametrov in signalov. Spremljate lahko tudi stanja in
meritve. Nekatere vrednosti, ki jih je mogoce spremljati, lahko prilagodite.

4.1.1 MULTIMONITOR

Na strani Multimonitor lahko zberete od 4 do 9 elementov za spremljanje. Stevilo elementov
izberite s parametrom 3.11.4 Pogled Multimonitor. Vec lahko preberete v poglavju 5.77
Skupina 3.11: Nastavitve aplikacije.

SPREMEMBA ELEMENTOV ZA SPREMLJANJE
1 S pritiskom tipke OK vstopite v meni Spremljaj.

STOP | C | READY 110

c} Main Menu
ID: M1
Qul(r.:lk) Setup
e
Pa(xz'a;-n)leters

2 lIzberite podmeni Multimonitor.
stor| (G| RerpY | o

Monitor
ID: M2.1

Multimonitor

Basic
(7)

Timer Functions
(13)

3 Ce Zelite zamenjati enega od starih elementov, ga
vklopite. Uporabite puscicne tipke. STOP|C| READY Vo
Multimonitor
@ ID:25 FreqReference

JRIN NI LN Y Output Freq Motor Speed
20.0 Hz 0.00 Hz 0.0 rpm

Motor Curre | Motor Torque |Motor Voltage|

0.00A 0.00 % 0.0V

DC-link volt | Unit Tempera |Motor Tempera

0.0V 81.9°C 0.0%
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4 Nov element na seznamu izberete tako, da
pritisnete tipko OK. STOP|C| READY o
FreqReference
ID:1 M2.1.1.1
z Output frequency 0.00 Hz
/| Freqreference 10.00 Hz
\/ Motor Speed 0.00 rpm
7 Motor Current 0.00 A
l Motor Torque 0.00 %

4.1.2 KRIVULJA GIBANJA

Krivulja gibanja je grafi¢ni prikaz 2 nadzornih vrednosti.

o
[=
(=
oP

Motor Power

Ko izberete vrednost, zacne frekvencni pretvornik zapisovati vrednosti. V podmeniju Krivulja
gibanja lahko preucite krivuljo gibanja in izberete signale. Lahko tudi dolocite najvecje in
najmanjSe nastavitve in interval vzorcenja ter uporabljate samodejno razsirjanje.

SPREMEMBA VREDNOSTI

Nadzorne vrednosti spremenite po tem postopku.

1 Vmeniju Spremljaj poiscite podmeni Krivulja
gibanja in pritisnite OK.

2 S pritiskom tipke OK vstopite v podmeni Ogled
krivulje gibanja.
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Trend Curve

(7)

Basic
(13)

STOP | C] READY | 110

E’ Trend Curve
ID: M2.2.1

View Trend Curve I

(2)

Sampling interval
gn 100 ms

8F Channel 1 min
2 -1000
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3 Socasno lahko spremljate samo 2 vrednosti kot
krivulji gibanja. Trenutni izbor, Frek. referenca in
Hitrost motorja, je na dnu zaslona. Za izbiro
trenutne vrednosti, ki jo Zelite spremeniti,
uporabite tipki s puscico navzgor in navzdol.
Pritisnite tipko OK.

4 Poseznamu nadzornih vrednosti se premikajte s
puscicnimi tipkami.

5  lzberite in pritisnite tipko OK.

USTAVITEV NAPREDOVANJA KRIVULJE

STOP | C] READY 10

| JFreqReference 0.00Hz

M Motor Speed Orpm
stor|(G| READY | o
FreqReference
ID:3 v2.2.1.1.4
] Output frequency [I]

\/ FreqReference
\/ Motor Speed

D Motor Current
. Motor Torque

|:| Motor Shaft Power

STOP|C| READY | II0
| IMotor Current 0.00A
M Motor Speed Orpm

Funkcija Krivulja gibanja vam omogoca tudi ustavitev krivulje in branje trenutne vrednosti.

Nato lahko znova zaZenete napredovanje krivulje.
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1 Vpodmeniju Ogled krivulje gibanja lahko vklopite
krivuljo s tipko s puscico navzgor. Okvir okoli
prikazane vsebine se odebeli.

2 Naciljni tocki krivulje pritisnite tipko OK.

3 Nazaslonu se prikaze navpicna ¢rta. Vrednosti na
dnu zaslona se ujemajo z lokacijo Crte.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/

RUN |:)| READY 110

m

| | Motor Current 0.02A

Motor Speed -317rpm
RUN [D)] ReapY 110
WWMW
Il Motor Current 0.02A
Motor Speed -327rpm
RUN [D] ReADY /o
i
|
|
Mh
|
; |
{
——
| !
Il Motor Current 0.01A
Motor Speed
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4 Ce Zelite &rto premakniti, da bi videli vrednosti
druge lokacije, uporabite tipki s pusgico levo in RUN [D)| READY o
desno.

“W

Il Motor Current 0.01A

Motor Speed @

Tabela 15: Parametri krivulje gibanja

Indeks

I Parametri jm. Privzeto
menija
L Ta meni odprite, Ce
M2.2.1 Ogled kr:{:lje giba- Zelite spremljati vred-
J nosti v obliki krivulje.
P2.2.2 Interval vzorcenja 100 432000 ms 100 2368
P2.2.3 Kanal 1 - min. -214748 1000 -1000 2369
P2.2.4 Kanal 1 - maks. -1000 | 214748 1000 2370
P2.2.5 Kanal 2 - min. -214748 1000 -1000 2371
P2.2.6 Kanal 2 - maks. -1000 214748 1000 2372
P2.2.7 Samod. lestvica 0 1 0 2373 | 0=0nemogoceno
1 =0mogoceno

4.1.3 OSNOVNO

Osnovne nadzorne vrednosti in z njimi povezane podatke si lahko ogledate v naslednji
preglednici.

NAPOTEK!

V meniju Spremljaj so na voljo samo stanja standardne V/I-plosce. V meniju V/l in
stroj. oprema boste nasli stanja vseh signalov V/I-plosce kot neobdelane podatke.

Ko sistem to zahteva, preverite stanja V/I-razsiritvene plosce v meniju V/I in stroj. oprema.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabela 16: Elementi v meniju Spremljaj

Indeks Nadzorna
menija vrednost
V2.3.1 Izhodna frekvenca Hz 0.01 1
V2.3.2 Referenca fre- Hy 0.01 25
kvence
vo33 | Vrtitnafrekvenca | i 1 2
motorja
V2.3.4 Tok motorja A Spre- 3
menljivo
V2.3.5 Navor motorja % 0.1 4
V2.3.7 Moc na gredi % 0.1 5
motorja
V2.3.8 Mocna gredi 1y | SPre- 73
motorja menljivo
V2.3.9 Napetost motorja \% 0.1 6
V2.3.10 Napetost eno- N 1 7
smerne povezave
V2.3.11 Temperatura oc 01 8
enote
v23.12 | Temperatura % 0.1 9
motorja
0 =IZKL.
V2.3.13 Predgretje mot. 1 1228 1 = Ogrevanje (napajanje z enosmernim
tokom)
v23.15 | Z3C steveckWh- 1 1054
nizko
v2.3.14 | 28¢ Stevec kWh - 1 1067
visoko

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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4.1.4 Vv/i
Tabela 17: Spremljanje V/I-signalov

Indeks Nadzorna

menija vrednost Enota Skala ID Opis
V2.4.1 RezaADIN1,2,3 1 15

V2.4.2 Reza ADIN 4,5, 6 1 16

V2.4.3 RezaBRO 1,2,3 1 17

V2.4.4 Analogni vhod 1 % 0.01 59 Privzeta je reza A.1.
V2.4.5 Analogni vhod 2 % 0.01 60 Privzeta je reza A.2.
V2.4.6 Analogni vhod 3 % 0.01 61 Privzeta je reza D.1.
V2.4.7 Analogni vhod 4 % 0.01 62 Privzeta je reza D.2.
V2.4.8 Analogni vhod 5 % 0.01 75 Privzeta je reza E.1.
V2.4.9 Analogni vhod 6 % 0.01 76 Privzeta je reza E.2.
V2.4.10 ReZza A AO1 % 0.01 81

4.1.5 TEMPERATURNI VHODI
NAPOTEK!

Ta skupina parametrov je vidna, kadar imate izbirno plosco za meritve temperature
(OPT-BH]J.

Tabela 18: Spremljanje temperaturnih vhodov

Inde!fs Nadzorna Enota Skala
menija vrednost
V2.5.1 Temperaturni oc 01 50
vhod 1
Temperaturni °
V2.5.2 vhod 2 C 0.1 51
V2.5.3 Temperaturni oc 01 52
e vhod 3 '
Temperaturni °
V2.5.4 vhod 4 C 0.1 69
V255 Temperaturni oc 01 720
e vhod 5 '
Temperaturni °
V2.5.6 vhod 6 C 0.1 71

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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4.1.6 DODATNO IN NAPREDNO
Tabela 19: Spremljanje naprednih vrednosti

Indeks Nadzorna

menija vrednost

B1 = Pripravljeno
B2 = Zazeni
B3 = Napaka
B6 = Omogocenje teka
Beseda stanja B7 = Alarm aktiven
pogona B10 = Enosm. tok pri ustavitvi
B11 = Zavora DC vklopljena
B12 = Zahteva za tek
B13 = Regulator motorja aktiven
B15 = Zaviralno vezje vklopljeno

V2.6.1

BO = Omogocen zagon vkl.

B1 = Ni napake

B2 = Stikalo za polnj. zaprto

1 78 B3 = Enosm. napetost OK

B4 = Napajalna enota V REDU

B5 = Zagon dovoljen (napajalna enota)
B6 = Zagon dovoljen (sistemska prog.)

Stanje pripravlje-

V2.6.2 .
nosti

BO = Zaklep zagona 1

B1 = Zaklep zagona 2

B2 = Narasc. 2 vkl.

B3 = Rezervirano

B4 = Nadzor V/I A - VKL

B5 = Nadzor V/I B - VKL.

B6 = Krmilnik za Fieldbus vklop.
1 89 B7 = Lokalni nadzor vkl.

B8 = Nadzor PC vkl.

B9 = Prednast. frekv. vkl.

B10 = Praznjenje vkl.

B11 = PoZ. nacin vkl.

B12 = Predgret. motorja vklopl.
B13 = Hitra ustavitev vkl.

B14 = Ustavljeno s kontr. panela

Beseda stanja

V2.6.3 aplikacije 1

BO = Pos./poj. prepovedano

B1 = Stikalo motorja odprto

B2 = PID zagnano

B3 = Spanje PID

B4 = PID soft fill

B5 = Samod. CiScenje vklop.

Beseda stanja B6 = Pomozna Crpalka
aplikacije 2 B7 = Pripravljalna crpalka

B8 = Antiblokiranje

B9 = Alarm vhodnega tlaka

B10 = Alarm zascite pred zmrzaljo

B11 = Alarm nadtlaka

B14 = Nadzor 1

B15 = Nadzor 2

V2.6.4

Beseda stanja DIN

V2.6.5 1

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabela 19: Spremljanje naprednih vrednosti

Indeks Nadzorna
menija vrednost
V2.6.6 Beseda sztanja DIN 1 57
V2.6.7 Decimalna mesta 01 45
toka motorja 1
0=PC
1 = Prednast. frekv.
2 = Referenca tipkovnice
3 =Fieldbus
4=Al
5=AI2
6 = Al1+AI2
7 = Krmilnik PID
8 = Potenciom. motorja
10 = Praznjenje
Vir reference fre- 11=1zhod bloka 1
V2.6.8 kvence 1 1495 12 = I1zhod bloka 2
13 = Izhod bloka 3
14 = Izhod bloka 4
15 = Izhod bloka 5
16 = 1zhod bloka 6
17 = Izhod bloka 7
18 = Izhod bloka 8
19 = Izhod bloka 9
20 = Izhod bloka 10
100 = Ni doloceno
101 = Alarm,prednast frek.
102 = Samod. ¢iScenje
V2.6.9 Koda zadnje 1 37
aktivne napake
V2.6.10 ID zad. aktiv. 1 95
napake
V2.6.11 Koda zadnjega 1 74
aktivnega alarma
V2.6.12 ID zadnjega aktiv- 1 94
nega alarma
B0 = Tokovna omejitev (motor)
B1 = Tokovna omejitev (generator)
B2 = Omejitev navora (motor)
V2.6.13 Stanje regu.latorja 1 77 B3 = Omejitev navora [geperator]
motorja B4 = Nadzor prenapetosti
BS5 = Nadzor podnapetosti
B6 = Omejitev moci (motor)
B7 = Omejitev modi (generator)
V2.6.14 Pojemek osne | |\ 98
moci motorja 1

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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4.1.7 SPREMLJANJE FUNKCIJ CASOVNIKA

Spremljate lahko vrednosti funkcij casovnika in Ure realnega casa.

Tabela 20: Spremljanje funkcij casovnika

Indeks Nadzorna

menija vrednost Enota Skala ID Opis
V2.7.1 TC1,TC2,TC3 1 1441
V2.7.2 Interval 1 1 1442
V2.7.3 Interval 2 1 1443
V2.7.4 Interval 3 1 1444
V2.7.5 Interval 4 1 1445
V2.7.6 Interval 5 1 1446
V2.7.7 Casovnik 1 s 1 1447
V2.7.8 Casovnik 2 s 1 1448
V2.7.9 Casovnik 3 s 1 1449
V2.7.10 | Ura realnega casa 1450

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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4.1.8 SPREMLJANJE KRMILNIKA PID
Tabela 21: Spremljanje vrednosti krmilnika PID

Indeks Nadzorna

menija vrednost

Kot je
nastav-
Spre- lieno v
menljivo | parame-
tru
P3.13.1.7

V2.8.1 Nast. tocka PID 20

Kot je
nastav-
Spre- lieno v
menljivo | parame-
tru
P3.13.1.7

V2.8.2 Pov. info. PID 21

Kot je
nastav-
Spre- lieno v
menljivo | parame-
tru
P3.13.1.7

V2.8.3 Pov. info. PID (1) 15541

Kot je
nastav-
Spre- lieno v
menljivo | parame-
tru
P3.13.1.7

V2.8.4 Pov. info. PID (2] 15542

Kot je
nastav-
Spre- lienov
menljivo | parame-
tru
P3.13.1.7

V2.8.5 Napaka PID 22

V2.8.6 [zhod PID % 0.01 23

0 = Ustavljeno

1 =Zagnano

V2.8.7 Stanje PID 1 24 3 = Stanje spanja

4 =V mrtvem pasu (glejte 5.13 Skupina 3.13:
Krmilnik PID)

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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4.1.9 SPREMLJANJE ZUNANJEGA KRMILNIKA PID
Tabela 22: Spremljanje vrednosti zunanjega krmilnika PID

Inde!fs Nadzorna Enota Skala ID Opis
menija vrednost
Kot je
nastav-
lieno v
parame-
tru
P3.14.1.1
0 (glejte 83
5.14 Sku-
pina
3.14:
Zunanji
krmilnik
PID)

Spre-

V2.9.1 Nast. tocka ExtPID y
menljivo

Kot je

nastav-

lieno v

parame- 84
tru

P3.14.1.1
0

Spre-

V2.9.2 Pov. info. ExtPID -
menljivo

Kot je

nastav-

lieno v

parame- 85
tru

P3.14.1.1
0

Spre-

V2.9.3 Napaka ExtPID o
menljivo

V2.9.4 Izhod ExtPID % 0.01 86

0 = Ustavljeno

1 =Zagnano

2 =V mrtvem pasu (glejte 5.74 Skupina 3.14:
Zunanji krmilnik PID)

V2.9.5 Stanje ExtPID 1 87

4.1.10  SPREMLJANJE V NACINU MULTI-PUMP

V nacinu Multi-Pump (en pretvornik) lahko uporabljate nadzorne vrednosti od Casa delovanja
¢rpalke 2 do Casa delovanja crpalke 8.

Ce uporabljate nacin Veck. nadrejenih ali Veck. sledenje, preberite vrednost Stevca Casa
delovanja ¢rpalke v nadzorni vrednosti Cas delovanja ¢rpalke (1). Preberite ¢as delovanja
¢rpalke za vsak pretvornik.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabela 23: Spremljanje v nacinu Multi-Pump

Indeks Nadzorna
menija vrednost
v2.10.1 Motorji tecejo 1 30
V2.10.2 Samod. sprem. 1 1114
v2.10.3 | Nastednja samod. h 0.1 1503
sprem.
V2.10.4 Nacin delovanja 1 1505 0= POdFEJ.enI.
1 = Nadrejeni
0 = Ni uporabljeno
10 = Ustavljeno
20 = Spanje
30 = Antiblokiranje
. . 40 = Samod. Ciscenje
V2.10.5 Stagsr:'““" 1 1628 |50 = Praznjenje
P 60 = Soft filling
70 = Nadziranje
80 = Sledenje
90 = Konst. izdelava
200 = Neznano
0 = Ni uporabljeno (funkcija Multi-Pump - ve¢
pretvornikov)
10 = Prislo je do usodnih napak v komunika-
. . ciji (ali pa komunikacije ni)
V2106 Komunik. stanje h 0.1 1629 11 = Prislo je do napak [posiljanje podatkov)
12 = Prislo je do napak (prejemanje podatkov)
20 = Komunikacija deluje, ni prislo do napak
30 = Stanje neznano
V2.10.7 Cas delovanja h 0.1 1620
¢rpalke (1)
V2.10.8 Cas delovanja h 0.1 1621
crpalke 2
V2.10.9 Cas delovanja h 0.1 1622
crpalke 3
v2.10.1g | C@sdelovanja h 0.1 1623
Crpalke 4
V2.10.11 Cas delovanja h 0.1 1624
crpalke 5
v2.10.12 | Casdelovanja h 0.1 1625
crpalke 6
v2.10.13 | Casdelovanja h 0.1 1626
crpalke 7

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabela 23: Spremljanje v nacinu Multi-Pump

Indeks Nadzorna

menija vrednost

Cas delovanja

V2.10.14 Erpalke 8

h ‘ 0.1 ‘ 1627

41.11 VZDRZEVALNI STEVCI

Tabela 24: Spremljanje vzdrZevalnih stevcev

Indeks Nadzorna

menija vrednost

V2.11.1 Vzdrzevalni Stevec h/kRev Spr(?.— ‘ 1101 | ‘
menljivo

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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4.1.12 SPREMLJANJE PROCESNIH PODATKOV KOMUNIKACIJSKEGA VODILA
Tabela 25: Spremljanje procesnih podatkov komunikacijskega vodila

Indeks Nadzorna

menija vrednost Enota Skala ID Opis
V2.12.1 Krmiln;Bbeseda : 874
V2.12.2 Referené; hitrosti msepr:[ivo .
V2.12.3 Vhodni p<13datki FB : 876
V2.12.4 Vhodni p;)datki FB : 877
V2.12.5 Vhodni pgdatki FB : 678
V2.12.6 Vhodni pzdatki FB : 879
V2.12.7 Vhodni pgdatki FB : 680
V2.12.8 Vhodni pzdatki FB : -
V2.12.9 Vhodni p;datki FB : 68
V2.12.10 Vhodni pgdatki FB : 683
V2.12.11 StatusnFaBbeseda : -
V2.12.12 Dejansllithitrost 001 565
V2.12.13 |zhodni p1odatki FB : 866
V2.12.14 Izhodni pzodatki FB : 8c7
V2.12.15 |zhodni p;datki FB : 868
V2.12.16 Izhodni p[i)datki FB : 869
V2.12.17 Izhodni p;)datki FB : 870

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabela 25: Spremljanje procesnih podatkov komunikacijskega vodila

Indeks Nadzorna

menija vrednost Enota Skala ID Opis
V2.12.18 Izhodni p:datki FB 1 -
V2.12.19 Izhodni p;)datki FB : 67
V2.12.20 |zhodni pé)datki FB 1 673

4.1.13  SPREMLJANJE PRILAGOJEVALNIKA PRETVORNIKA

Tabela 26: Spremljanje prilagojevalnika pretvornika

'm"gﬁ::: cf:;g:'s‘f Enota | Skala ID

V2.13.2 Izhod bloka 1 15020
V2.13.3 Izhod bloka 2 15040
V2.13.4 Izhod bloka 3 15060
V2.13.5 Izhod bloka 4 15080
V2.13.6 Izhod bloka 5 15100
V2.13.7 Izhod bloka 6 15120
V2.13.8 Izhod bloka 7 15140
V2.13.9 Izhod bloka 8 15160
V2.13.10 | Izhod bloka 9 15180
V2.13.11 | Izhod bloka 10 15200

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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5 MENI PARAMETRI

V meniju Parametri (M3) lahko kadar koli spreminjate parametre in jih urejate.

5.1 SKUPINA 3.1: NASTAVITVE MOTORJA

Tabela 27: Parametri podatkovne ploscice motorja

Inde!(.s Parametri jm. Privzeto
menija
P31.1.1 Nazivna na.petost Spr?- Spr?- N Spr?- 110
motorja menljivo | menljivo menljivo
Nazivna frekvenca
P3.1.1.2 . 8.00 320.00 Hz 50/ 60 m
motorja
p3.1.1.3 | Nazwvnavrtilna fre- 2 19200 [vrt/min | SPTE 112
kvenca motorja menljivo
P3.1.1.4 | Nazivnitok motorja [ IH*0,1 | IH*2 A Spre- 113
menljivo
p3.1.15 | Kosinusfimotorja 0.30 1.00 Spre- 120
(faktor moci) menljivo
P3.1.1.6 |Nazivna mo& motorja | 2PT& | SPre- KW Spre- 116
menljivo | menljivo menljivo

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabela 28: Nastavitve za nadzor motorja

Indeks
menija

Parametri jm. Privzeto

0 = Indukcijski motor
P3.1.2.2 Vrsta motorja 0 1 0 650 1 = Motor PM
2 = Reluktanc¢ni motor

Spre- KHz Spre-

P3.1.2.3 Frekvenca preklopa 1.5 o y
menljivo menljivo

601

0 = Brez ukrepanja
P3.1.2.4 Identifikacija 0 2 0 631 1 = Ustavljeno
2 =Zvrtenjem

P3.1.2.5 Tok magnetenja 0.0 2*IH A 0.0 612

P3.1.2.6 Stikalo motorja 0 1 0 g53 |0 = Onemogoceno
1 =0mogoceno

P3.1.2.10 | Nadzor prenapetosti 0 1 1 s07 |9 =Onemogoceno
1 =0mogoceno

P3.1.2.11 | Nadzor podnapetosti 0 1 1 608 0= Onemogoceno
1 =0mogoceno

P3.1.2.12 | Optimizacija energije 0 1 0 464 |9 =Onemogoceno
1 =0mogoceno

P3.1.2.13 | Prilag. nap. statorja 50.0 150.0 % 100.0 659

Tabela 29: Nastavitve omejitev motorja

Indeks

. Parametri jm. Privzeto
menija
p3.1.3.1 | Tokovnaomejitev | .., Is A Spre- 107
motorja menljivo
P3.1.3.2 Omejitev navora 0.0 300.0 % 300.0 1287
motorja

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabela 30: Nastavitve odprtega kroga

Inde!(.s Parametri jm. Privzeto
menija
0 = Linearno
P3.1.4.1 Razmerje U/f 0 2 0 108 |1 =Kvadratno
2 = Programirljivo
p3.1.4p |Frekvencatockeosi- | g g fp3aqo | Spre- 602
bitve polja menljivo
P3.1.43 | Napetostmatocki | 400 | 50000 | % 100.00 | 603
oSibitve polja
P3.1.44 | Frekvencasrednie | ga0 fp3q40 | He Spre- 604
tocke U/f menljivo
P3.1.45 | NNapstostsrednje 00 | 1000 | % 1000 | 605
tocke U/f
P3.1.46 | Nicnafrekvencna 0.00 40.00 % Spre- 606
napetost menljivo
B0 = IS¢i frekvenco
gredi samo v isti smeri
kot referenco fre-
kvence
B1 = 0Onemogocdi iska-
nje AC
B4 = Uporabi referenco
P3.1.4.7 | Moznosti let. zagona 0 255 0 1590 |rekvence za prvotni
poskus
B5 = OnemogoCdi
impulze DC
B6 = Narascanje mag-
netnega pretoka pri
nadzoru toka
B7 = Obrni smer injek-
cije
P3.1.4g8 |SKenirnitokletecega |4, 100.0 % Spre- | 410
zagona menljivo
P3.1.4.9 Ojat zagona 0 1 0 109 |0 = Onemogoceno
1 =0mogoceno
M3.1.4.12 Zagon |/f Ta meni obsega 3 parametre. Glejte spodnjo preglednico.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabela 31: Parametri zagona I/f

Inde!(_s Parametri Privzeto
menija
P3.1.4.12.1 Zagon I/f 0 1 0 534 |0 =Onemogoceno
1 =0mogoceno
0,5* 0,2*
P3.1.4.12.2 | Frekvenca zagona I/f 5.0 P3.1.1.2 P3.1.1.2 535
P3.1.4.12.3 Zacetni tok I/f 0.0 100.0 % 80.0 536

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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5.2 SKUPINA 3.2: NASTAVITEV ZAGONA/USTAVITVE

Tabela 32: Meni Nast. zacetek/ustavitev

Inde!(_s Parametri jm. . Privzeto
menija
N 0= Nadzor V/I
P3.2.1 Mesto daljinskega 0 1 0* 172 |1 = Krmilnik komunika-
krmiljenja .. .
cijskega vodila
P3.2.2 | Lokalno/oddaljeno 0 1 0* 211 |0 = Daljinsko
1 = Lokalno
Gumb Ustavi na 0=Da
P3.2:3 kontr. panelu 0 ! 0 114 1=Ne
P3.2.4 Funkcija zagona 0 1 0 505 |07 Strmina
1 = Leteci zagon
P3.2.5 Funkcija ustavitve 0 1 0 506 0= Iztek.
1 =Strmina

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabela 32: Meni Nast. zacetek/ustavitev

Indeks Parametri jm. . Privzeto

menija

Logika=0

Nadzorni signal 1 =
Naprej

Nadzorni signal 2 =
Nazaj

Logika =1

Nadzorni signal 1 =
Napre;j (rob)
Nadzorni signal 2 =
Obrnjena ustavitev
Nadzorni signal 3 =
Nazaj (rob)

Logika zagona/usta- 0 4 9 * 300 Logika = 2

vitve V/I Nadzorni signal 1 =
Naprej (rob)
Nadzorni signal 2 =
Nazaj (rob)

P3.2.6

Logika=3

Nadzorni signal 1 =
Zagon

Nadzorni signal 2 =
Obratno

Logika =4

Nadzorni signal 1 =
Zagon (rob)
Nadzorni signal 2 =
Obratno

Logika zagona/usta-
vitve V/I B

Glejte zgoraj.

P3.2.7 0 4 2* 363

0 = Potreben je vzpon-
0 1 0 889 ski rob
1 =Stanje

Zacetna logika Field-

P3.2.8 bus

P3.2.9 Zakasn. zaCetka 0.000 60.000 s 0.000 524

0 = Ohrani delovanje
0 2 2 181 1 = Ohrani del. in ref.
2 = Ustavi

Funkcija Z daljin-

P3.2.10 skega na lokalno

Zakasn. ponovnega
zagona

0 = Ni uporabljeno

P3.2.11 0.0 20.0 min 0.0 15555
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* = Privzeto vrednost doloca izbira aplikacije s parametrom P1.2 Aplikacija. Glejte privzete
vrednosti v poglavju 12.1 Privzete vrednosti parametrov v razlicnih aplikacijah.
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5.3 SKUPINA 3.3: REFERENCE

Tabela 33: Parametri reference frekvence

Inde!(.s Parametri jm. Privzeto
menija
p33.1.1 | Referencanainizie | a0 fp3gqo | 0.00 101
frekvence
Referenca najvisje 50.00/
P3.3.1.2 o IS P33T | 32000 | Hz 40,00 102
p3.3.1.3 | Featvnaomejitey | 5o | 3200 | Hz | 32000 | 1285
reference frekvence
P3.3.1.4 | Negatvnaomejitev | 5oq4 | 3000 | Mz | -32000 | 1286
reference frekvence
0=PC
1 = Prednastavljena
frekvenca 0
2 = Referenca tipkov-
nice
3 = Fieldbus
4=AN
5=AI2
6 = Al1+AI2
7=PID
P33.15 Izbira reference A za 0 20 6 * 117 8= PoFenciometer
nadzor V/I motorja
11 =1zhod bloka 1
12 = 1zhod bloka 2
13 =1zhod bloka 3
14 = Izhod bloka 4
15 = Izhod bloka 5
16 = 1zhod bloka 6
17 = 1zhod bloka 7
18 = Izhod bloka 8
19 = 1zhod bloka 9
20 = Izhod bloka 10
P3.3.1.6 Izbira reference B za 0 20 4% 131
nadzor V/I
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Tabela 33: Parametri reference frekvence

Indeks Parametri jm. Privzeto

menija

0=PC

1 = Prednastavljena
frekvenca 0

2 = Referenca tipkov-
nice

3 =Fieldbus
4=Al

5=AI2

6 = Al1+AI2

7 =PID

8 = Potenciometer
motorja

11 =1zhod bloka 1
12 = Izhod bloka 2
13 = Izhod bloka 3
14 = |zhod bloka 4
15 =lzhod bloka 5
16 = Izhod bloka 6
17 = I1zhod bloka 7
18 = Izhod bloka 8
19 = Izhod bloka 9
20 = Izhod bloka 10

|zbira reference
P3.3.1.7 krmiljenja s tipkov- 0 20 1* 121
nico

P3.3.1.8 Ref. kontr. panela 0.00 P3.3.1.2. Hz 0.00 184

0 = Naprej

P3.3.1.9 | Smer. kontr. panela 0 1 0 123 1= Obratno

0=PC

1 = Prednastavljena
frekvenca 0

2 = Referenca tipkov-
nice

3 = Fieldbus
4=Al

5=AI2

6 = Al1+AI2

7 =PID

8 = Potenciometer
motorja

11 =lzhod bloka 1
12 = 1zhod bloka 2
13 = Izhod bloka 3
14 = Izhod bloka 4
15 = Izhod bloka 5
16 = Izhod bloka 6
17 = lzhod bloka 7
18 = Izhod bloka 8
19 = Izhod bloka 9
20 = Izhod bloka 10

|zbira reference
P3.3.1.10 | krmilnika za Field- 0 20 2* 122
bus

* = Privzeto vrednost doloca izbira aplikacije s parametrom P1.2 Aplikacija. Glejte privzete
vrednosti v poglavju 12.1 Privzete vrednosti parametrov v razlicnih aplikacijah.
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Tabela 34: Parametri za prednastavljeno frekvenco

Inde!(.s Parametri jm. Privzeto
menija
Nacin Prednastav- " 0 = Dvojisko kodirano
P33.31 ljena frekvenca 0 ! 0 182 1= St. vhodov
P332 |Prednastavienafre- | o050 paaqo | py 5.00 180
kvenca 0
p3333 |Prednastavijenafre- | o050 1paaqo | py 10.00 * 105
kvenca 1
p3.334 |Frednastavijenafre- | o050 paaqo | py 15.00 * 106
kvenca 2
p333s5 |Frednastavijenafre- | o500 1paaqo | py 20.00 * 126
kvenca 3
p3.33.4 |Frednastavijenafre- | o050 1paaqo | py 25.00 * 127
kvenca 4
p3337 |Frednastavlienafre- | oy a0 lpsgqy [y, 30.00 * 128
kvenca 5
p3.33g |Frednastavlienafre- | op a0y lpsaqs [y, 40.00 * 129
kvenca 6
p3339 |Frednastavlienafre- | oy a0y lpsgqy [y, 50.00 * 130
kvenca 7
Izbira prednastav- DigVH
P3.3.3.10 ljene frekvence 0 RezaA.4 419
Izbira prednastav- DigVH
P3.3.3.11 liene frekvence 1 RezaA.5 420
Izbira prednastav- DigVH
P3.3.3.12 ljene frekvence 2 Reza0.1 421

* Privzeto vrednost parametra doloca aplikacija, ki jo izberete s parametrom P1.2 Aplikacija.
Glejte privzete vrednosti v poglavju 12.1 Privzete vrednosti parametrov v razlicnih aplikacijah.
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Tabela 35: Parametri potenciometra motorja

Indeks
menija

Parametri

Privzeto

ciometra motorja

P3.3.4.1 Potenciometer moto- DigVH 418 ODPRTO = Ni aktivno
B rja GOR Reza0.1 ZAPRTO = Aktivno

Potenciometer moto- DigVH ODPRTO = Ni aktivno

P3.3.4.2 rja DOL Reza0.1 417 ZAPRTO = Aktivno
Cas naras¢anja
P3.3.4.3 |potenciometra moto- 0.1 500.0 Hz/s 10.0 331
rja
0 = Brez ponast.

Ponastavitev poten- 1 = Ponastavitev ob

P3.3.4.4 P 0 2 1 367 |ustavitvi

2 = Ponastavitev ob
izklopu

Tabela 36: Parametri za praznjenje

Inde!(-s Parametri Privzeto
menija
P3.3.6.1 Vklop ref. za praznje- DJgVH 530
nje Reza0.1 *
. -Mak- Mak- "
P3.3.6.2 Ref. za praznjenje <Ref <Ref Hz 0.00 1239

* Privzeto vrednost parametra doloca aplikacija, ki jo izberete s parametrom P1.2 Aplikacija.
Glejte privzete vrednosti v poglavju 12.7 Privzete vrednosti parametrov v razlicnih aplikacijah.

5.4

Tabela 37: Nastavitev Narasc. 1

SKUPINA 3.4: NASTAVITEV STRMIN IN ZAVIRANJA

Imn:ﬁ:;: Parametri Najm. Najv. Enota Privzeto ID Opis
P3.4.1.1 Oblika naras¢. 1 0.0 100.0 % 0.0 500
P3.4.1.2 | Cas pospedevanja 1 0.1 3000.0 s 5.0 103
P3.4.1.3 Cas pojemka 1 0.1 3000.0 s 5.0 104
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Tabela 38: Nastavitev Narasc. 2

Inde!(_s Parametri jm. Privzeto
menija
P3.4.2.1 Oblika narasc¢. 2 0.0 100.0 % 0.0 501
P3.4.2.2 | Cas pospesevanja 2 0.1 3000.0 s 10.0 502
P3.4.2.3 Cas pojemka 2 0.1 3000.0 s 10.0 503
ODPRTO = Oblika
narasc. 1, Cas pospe-
Sevanja 1in Cas
- Spre- Spre- DigVH pojemka 1.
P3.4.2.4 Izbor narasc. 2 | onljive | menljive Reza0.1 | “%® |ZaPrTO- Oblika
narasc. 2, Cavs pospe-
Sevanja 2 in Cas
pojemka 2.
P3425 Prag frvevkve.nce nara- 0.0 P3.3.1.2 Hy 0.0 533 0 = Ni uporabljeno
Scanja 2

Tabela 39: Parametri za zacetek magnetizacije

Indeks Parametri jm. Privzeto

menija

P3.4.3.1 Tok magnetenja ob 0.00 I A IH 517 0 = Onemogoceno
zagonu

P3.432 | Casmagnetenjaob o0 1 606 s 0.00 516
zagonu

Tabela 40: Parametri enosmernega zaviranja

Indeks Parametri jm. Privzeto

menija

P3.4.4.1 Zavorni tok DC 0 IL A IH 507 |0 =0nemogoceno

Cas enosmernega 0.00 400.00 < 0.00 508 0 = Enosmerno zavira-

P3.4.4.2 zaviranja ob ustavitvi nje se ne uporablja

Frekvenca, pri kateri
se med upocasnjeva-
P3.4.4.3 njem po klancini 0.10 10.00 Hz 1.50 515
zaCne enosmerno
zaviranje
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Tabela 41: Parametri zaviranja z magnetnim pretokom

Indeks
menija

Parametri Privzeto

P3.4.5.1 Zaviranje z mag. pre- 0 1 0 520 0= Onemogoceno
tokom 1 =0mogoceno

P3.452 | Tokzavore namag- 0 IL A IH 519
netni pretok
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5.5 SKUPINA 3.5: KONFIGURACIJA V/I

Tabela 42: Nastavitve digitalnega vhoda

Imn:ﬁ:;: Parametri Privzeto ID Opis
P3.5.1.1 Nadzorni signal 1 A DigVH ReZaA.1 * 403
P3.5.1.2 Nadzorni signal 2 A DigVH RezaA.2 * 404
P3.5.1.3 Nadzorni signal 3 A DigVH Reza0.1 434
P3.5.1.4 Nadzorni signal 1 B DigVH ReZa0.1 * 423
P3.5.1.5 Nadzorni signal 2 B DigVH Reza0.1 424
P3.5.1.6 Nadzorni signal 3 B DigVH Reza0.1 435
P3.5.1.7 Krmilna sila V/I B DigVH Reza0.1 * 425
P3.5.1.8 Referencna sila V/I B DigVH Reza0.1 * 343

p35.19 | Nadzornasilazakomunika- | pioviipesig s |41
cijsko vodilo

P3.5.1.10 Nadz. sila za kontr. pan. DigVH Reza0.1 * 410
. . . ODPRTO =V redu
*
P3.5.1.11 Zunanja napaka zaprta DigVH RezaA.3 405 ZAPRTO = Zunanja napaka
. . . ODPRTO = Zunanja napaka
P3.5.1.12 Zunanja napaka odprta DigVH Reza0.2 406 ZAPRTO = V redu
P3.5.1.13 Zapri ponast. napake Spremenljivo 414 ZAPRTO = Ponastavi vse aktivne
napake.
P3.5.1.14 Odpri ponast. napake DigH Reza0.1 | 213 |ODPRTO=Ponastavivse aktivne
napake.
P3.5.1.15 Omog. zagon DigVH Reza0.2 407
. . ODPRTO = Zagon ni dovoljen
P3.5.1.16 Zaklep zagona 1 DigVH Reza0.2 1041 ZAPRTO = Zagon je dovoljen
P3.5.1.17 Zaklep zagona 2 DigVH Reza0.2 1042 | Kot zgoraj.

ODPRTO = Brez dejanja.

Predgretje motorja VKLOP- ZAPRTO =V ustavljenem stanju se

P3.5.1.18 LJENO DigVH RezaO0.1 1044 |uporablja enosmerni tok za predgre-
tje motorja. Uporablja se, kadar ima
parameter P3.18.1 vrednost 2.
ODPRTO = Oblika narasc. 1, Cas

P3.5.1.19 Izbor nara&g. 2 DigVH Reza0.1 408 |Pospesevanja 1in Cas pojemka 1.

ZAPRTO = Oblika naras¢. 2, Cas
pospesevanja 2 in Cas pojemka 2.
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Tabela 42: Nastavitve digitalnega vhoda

Indeks

I Parametri Privzeto
menija
P3.5.1.20 Prepoved pos./poj. DigVH Reza0.1 415
P3.5.1.2] Izbira prednastavljene fre- DigVH ReZaA 4 * 419
kvence 0
P3.5.1.22 Izbira prednastavljene fre- Spremenljivo 420
kvence 1
P3.5.1.93 Izbira prednastavljene fre- DigVH Re%a0.1 * 421
kvence 2
. . . . ODPRTO = Ni aktivno
P3.5.1.24 | Potenciometer motorja GOR DigVH Reza0.1 418 ZAPRTO = Aktivno
. . . . ODPRTO = Ni aktivno
P3.5.1.25 | Potenciometer motorja DOL DigVH Reza0.1 417 ZAPRTO = Aktivno
P3.5.1.26 Hitra ustavitev vkl. Spremenljivo 1213 |ODPRTO = Vklopljeno
P3.5.1.27 Casovnik 1 DigVH Reza0.1 447
P3.5.1.28 Casovnik 2 DigVH Reza0.1 448
P3.5.1.29 Casovnik 3 DigVH Reza0.1 449
Ojacitev nastavitvene tocke . . ODPRTO = Brez ojacitve
P3.5.1.30 PID DigVH ReZza0.1 1046 ZAPRTO = Ojacitev
. . . . . ODPRTO = Nastavitvena tocka 1
*
P3.5.1.31 [ Izbira nastavitvene tocke PID | DigVH Reza0.1 1047 ZAPRTO = Nastavitvena tocka 2
Zacetni signal zunanjega . . ODPRTO = PID2 v nacinu ustavitve
P3.5.1.32 krmilnika PID DigVHReza0.2 | 1049 17, pR10 = Nadzor PID2
Izbira nastavitvene tocke . < ODPRTO = Nastavitvena tocka 1
P3.5.1.33 zunanjega krmilnika PID DigVH Reza.1 1048 ZAPRTO = Nastavitvena tocka 2
P3.5.1 34 Ponastavi vquzevalnl stevec DigVH Rea0.1 490 ZAPRTO = Ponastavitev
P3.5.1.36 Vklop ref. za praznjenje DigVH Reza0.1 * 530
. . y ODPRTO = Pozarni nacin vklopljen
P3.5.1.38 Vklop poz. nacina ODPRTO DigVH Reza0.2 1596 ZAPRTO = Brez dejanja
s x . . ODPRTO = Brez dejanja
P3.5.1.39 Vklop poz. nacina ZAPRTO DigVH Reza0.1 1619 ZAPRTO = Po¥arni nagin vklopljen
s . “ ODPRTO = Naprej
P3.5.1.40 Obr. poz. nacin DigVH Rezal.1 1618 ZAPRTO = Obratno
P3.5.1.41 Vklop samod. ciscenja DigVH Reza0.1 1715
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Tabela 42: Nastavitve digitalnega vhoda

Indeks

menija Parametri Privzeto ID Opis
P3.5.1.42 Zaklep &rpalke 1 DigVH Reza0.1* | 426 gfﬁgg:kﬂt?vk;;vno
P3.5.1.43 Zaklep &rpalke 2 DigVH Re3a0.1 * | 427 gfﬁgg::ﬂﬁvkggvm
P3.5.1.44 Zaklep &rpalke 3 DigVH Rea0.1 * | 428 gfﬁgg:kﬂt?vk;;vno
P3.5.1.45 Zaklep ¢rpalke 4 DigVH Reza0.1 429 SES}TTTSLTL?VKJLV”"
P3.5.1.46 Zaklep ¢rpalke 5 DigVH Reza0.1 430 SEFTETTS:,TL?VKJLV”(’
P3.5.1.47 Zaklep &rpalke 6 DigVH Reza0.1 486 SES}TTTSLTL?VKJLV”"
P3.5.1.48 Zaklep &rpalke 7 DigVH ReZa0.1 487 SEFTETTS:,TL?VKJLV”(’
P3.5.1.49 Zaklep ¢rpalke 8 DigVH Reza0.1 488 SES}TTTSLTL?VKJLV”"
P3.5.1.52 Ponast. zac. étevca kWh DigVH ReZa0.1 1053

P3.5.1.53 | Izbira parametrovseta1/2 | DigVHReza0.1 | 496 QEF’?F?TTS:,'\I\?ZZ 5:::2:::;:21
P3.5.1.59 Previsoka temperatura AHF DigVH Reza0.1 15513

* = Privzeto vrednost doloca izbira aplikacije s parametrom P1.2 Aplikacija. Glejte privzete
vrednosti v poglavju 12.1 Privzete vrednosti parametrov v razlicnih aplikacijah.

NAPOTEK!

Opcijska ploSca in nastavitev plosce dolocata Stevilo razpolozljivih analognih
vhodov. Standardna V/I-plos¢a ima 2 analogna vhoda.
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Tabela 43: Nastavitve analognega vhoda 1

Inde!(_s Parametri Privzeto
menija
. . AnVH
P3.5.2.1.1 Izbira signala Al1 ReaA 1 * 377
P3.5.2.1.2 F'“”r”';ff signala | 00 | 300.00 s 0.1* 378
0=0..10V/0..
. . 20 mA
*
P3.5.2.1.3 | Signalni obseg Al1 0 1 0 379 12=2..10V/4 .
20 mA
P3.5.2.1.4 | Al1 po meri. Najm. -160.00 | 160.00 % 0.00 * 380
P3.5.2.1.5 | AI1 po meri. Najv. -160.00 | 160.00 % 100.00 * 381
P3.5.2.1.6 | Inverzija signala Al 0 1 0* agy |0 =Normalno
1 = Inverzen signal

* = Privzeto vrednost doloca izbira aplikacije s parametrom P1.2 Aplikacija. Glejte privzete
vrednosti v poglavju 12.1 Privzete vrednosti parametrov v razlicnih aplikacijah.

Tabela 44: Nastavitve analognega vhoda 2

Inde!(-s Parametri Privzeto
menija

L AnVH Glejte P3.5.2.1.1.
P3.5.2.2.1 Izbira signala Al2 ResaA 2 * 388
P3.5.2.2.2 Filtrirni XTzS signala 0.00 300.00 S 0.1 * 389 Glejte P3.5.2.1.2.
P3.5.2.2.3 | Signalni obseg Al2 0 1 1* 390 |Glejte P3.5.2.1.3.
P3.5.2.2.4 | Al2 po meri. Najm. [ -160.00 | 160.00 % 0.00* 391 Glejte P3.5.2.1.4.
P3.5.2.2.5 AlI2 po meri. Najv. -160.00 | 160.00 % 100.00 * 392 |Glejte P3.5.2.1.5.
P3.5.2.2.6 | Inverzija signala Al2 0 1 0* 398 | Glejte P3.5.2.1.6.

* = Privzeto vrednost doloca izbira aplikacije s parametrom P1.2 Aplikacija. Glejte privzete
vrednosti v poglavju 12.1 Privzete vrednosti parametrov v razlicnih aplikacijah.
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Tabela 45: Nastavitve analognega vhoda 3

Indeks

menija

Parametri

Privzeto

P3.5.2.3.1 | Izbira signala A3 AnVH 147 |GleiteP3S.2.1.1.
RezaD.1

P3.523.2 Filtrirni ;735 signala 0.00 300.00 S 01 142 Glejte P3.5.2.1.2.

P3.5.2.3.3 | Signalni obseg Al3 0 1 0 143 | Glejte P3.5.2.1.3.

P3.5.2.3.4 | AlI3 po meri. Najm. | -160.00 | 160.00 % 0.00 144 | Glejte P3.5.2.1.4.

P3.5.2.3.5 | AI3 po meri. Najv. -160.00 | 160.00 % 100.00 145 | Glejte P3.5.2.1.5.

P3.5.2.3.6 | Inverzija signala Al3 0 1 0 151 Glejte P3.5.2.1.6.

Tabela 46: Nastavitve analognega vhoda 4

Indeks

menija

Parametri

Privzeto

P3.5.2.4.1 | lIzbira signala Al4 AnVH 152 |Cleite P3.5.21.1.
RezaD.2

P3.5.2 4.2 Filtrirni ;Tz signala 0.00 300.00 S 01 153 Glejte P3.5.2.1.2.

P3.5.2.4.3 | Signalni obseg Al4 0 1 0 154 | Glejte P3.5.2.1.3.

P3.5.2.4.4 | Al4 pomeri. Najm. | -160.00 | 160.00 % 0.00 155 | Glejte P3.5.2.1.4.

P3.5.2.4.5 | Al4 po meri. Najv. -160.00 | 160.00 % 100.00 156 | Glejte P3.5.2.1.5.

P3.5.2.4.6 | Inverzija signala Al4 0 1 0 162 |Glejte P3.5.2.1.6.
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Tabela 47: Nastavitve analognega vhoda 5

Inde!(_s Parametri jm. Privzeto

menija

P3.5.2.5.1 | Izbira signala Al5 AnVH 189 |Clelte P35.2.1.1.
RezaE.1

P3.52 5.2 Filtrirni ;755 signala 0.00 300.00 S 01 189 Glejte P3.5.2.1.2.

P3.5.2.5.3 | Signalni obseg Al5 0 1 0 190 |Glejte P3.5.2.1.3.

P3.5.2.5.4 | AI5 po meri. Najm. | -160.00 | 160.00 % 0.00 191  |Glejte P3.5.2.1.4.

P3.5.2.5.5 | AI5 po meri. Najv. -160.00 | 160.00 % 100.00 192 | Glejte P3.5.2.1.5.

P3.5.2.5.6 | Inverzija signala Al5 0 1 0 198 | Glejte P3.5.2.1.6.

Tabela 48: Nastavitve analognega vhoda 6

Inde!(.s Parametri jm. Privzeto

menija

P3.5.2.6.1 | Izbira signala Al6 AnVH 199 |Cleite P3.5.2.1.1.
RezaE.2

P3.5.2 6.2 Filtrirni ;TZ signala 0.00 300.00 S 01 200 Glejte P3.5.2.1.2.

P3.5.2.6.3 | Signalni obseg Alé 0 1 0 201 |Glejte P3.5.2.1.3.

P3.5.2.6.4 | Al6 po meri. Najm. | -160.00 | 160.00 % 0.00 202 |Glejte P3.5.2.1.4.

P3.5.2.6.5 | Al6 po meri. Najv. -160.00 | 160.00 % 100.00 203 |Glejte P3.5.2.1.5.

P3.5.2.6.6 | Inverzija signala Al6 0 1 0 209 |Glejte P3.5.2.1.6.
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Tabela 49: Nastavitve digitalnega izhoda na standardni V/I-plosci, reza B

Indeks
menija

Parametri jm. jv. Privzeto

Izbira funkcije za RO1:
0=Brez

1 = Pripravljeno

2 = Zazeni

3 =Splosna napaka

4 = Splosna napaka
obrnjena

5 = Splosni alarm

6 =Vzvratno

7 = Hitrost dosezena

8 = Napaka termistorja
9 = Regulator motorja
aktiven

10 = Zacetni signal
vklopljen

11 = Krmiljenje s tip-
kovnico aktivno

12 = Nadzor V/I B
vklopljen

13 = Nadzor omejitev 1
14 = Nadzor omejitev 2

P3.5.3.2.1 Funkcija RO 0 73 Spre= | 4qggq |19 = Pozarninacin
menljivo vklopljen
16 = Praznjenje vklop-
lieno

17 = Prednastavljena
frekvenca vklopljena
18 = Hitra ustavitev
vklopljena

19 = PID v stanju spa-
nja

20 = PID soft fill vklop-
lien

21 = Nadzor povrat-
nega signala PID (ome-
jitve)

22 = Nadzor zunanjega
krmilnika PID (ome-
jitve)

23 = Alarm/napaka
vhodnega tlaka

24 = Alarm/napaka
zascite pred zmrzaljo
25 = Casovni kanal 1
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Tabela 49: Nastavitve digitalnega izhoda na standardni V/I-plosci, reza B

Indeks Parametri jm. jv. Privzeto

menija

26 = Casovni kanal 2
27 = Casovni kanal 3
28 = Nadzorna beseda
FB B13

29 = Nadzorna beseda
FB B14

30 = Nadzorna beseda
FB B15

31 = Procesni podatki
FB 1.B0

32 = Procesni podatki
FB 1.B1

33 = Procesni podatki
FB 1.B2

34 = Alarm vzdrzevanja
35 = Napaka vzdrzeva-
nja

36 =1zhod bloka 1

37 =1zhod bloka 2

38 = Izhod bloka 3

39 = Izhod bloka 4

40 = Izhod bloka 5
11001 |41 =Izhod bloka 6

42 =1zhod bloka 7

43 =1zhod bloka 8

44 =1zhod bloka 9

45 = 1zhod bloka 10

46 = Nadzor pomozZne
Crpalke

47 = Krmiljenje pri-
pravljalne ¢rpalke

48 = Samodejno Cisce-
nje vklopljeno

49 = Krmilnik za Multi-
Pump K1

50 = Krmilnik za Multi-
Pump K2

51 = Krmilnik za Multi-
Pump K3

52 = Krmilnik za Multi-
Pump K4

53 = Krmilnik za Multi-
Pump K5

54 = Krmilnik za Multi-
Pump K6

Spre-

P3.5.3.2.1 Funkcija RO1 0 73 y
menljivo
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Tabela 49: Nastavitve digitalnega izhoda na standardni V/I-plosci, reza B

Indeks

.. Parametri Najm. L ETVA Enota Privzeto ID Opis
menija
55 = Krmilnik za Multi-
Pump K7
56 = Krmilnik za Multi-
Pump K8
P3.5.3.2.1 Funkcija RO 0 73 Spre= f qqggq |49 = Izbrani parametr-
menljivo ski set
72 = Odklop pokrovcka
AHF
73 = Inv odklop
pokrovcka AHF
P3.5.3.2.2 | Zakasn. vklopa RO1 0.00 320.00 s 0.00 11002
P3.5.3.2.3 | Zakasn. izklopa RO1 0.00 320.00 s 0.00 11003
P3.5.3.2.4 Funkcija RO2 0 56 Spre- | 4qqgy |Gleite P3.53.2.1.
menljivo
P3.5.3.2.5 | Zakasn. vklopa RO2 0.00 320.00 s 0.00 11005 |Glejte M3.5.3.2.2.
P3.5.3.2.6 | Zakasn. izklopa R02 0.00 320.00 s 0.00 11006 |Glejte M3.5.3.2.3.
Glejte P3.5.3.2.1. Pri-
P3.5.3.2.7 Funkcija RO3 0 56 Spre- | 4q9g7 |kazano, ce sta name-
menljivo Scena vec kot 2 izhodna
releja.

* = Privzeto vrednost doloca izbira aplikacije s parametrom P1.2 Aplikacija. Glejte privzete
vrednosti v poglavju 12.1 Privzete vrednosti parametrov v razlicnih aplikacijah.

DIGITALNI IZHODI RAZSIRITVENIHREZC,DINE

Prikaze samo parametre za izhode na opcijskih modulih v rezah C, D in E. Izberite kot pri
parametru Funkcija RO1 (P3.5.3.2.1).

Ta skupina ali parametri niso prikazani, ¢e v rezah C, D ali E ni digitalnih izhodov.
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Tabela 50: Nastavitve analognega izhoda na standardni V/I-plosci, reza A

Indeks
menija

Parametri jm. Privzeto

0=TEST 0 % (Ni upo-
rabljeno)

1=TEST 100 %

2 = lzhodna frekvenca
(0-fmax)

3 = Referenca fre-
kvence (0-fmax]

4 = Hitrost motorja (0-
Nazivna vrtilna fre-
kvenca motorja)

5 = Izhodni tok (0 -
InMotor)

6 = Navor motorja (0 -
TnMotor)

7 = Mo¢ motorja (0 -
PnMotor)

8 = Napetost motorja (0
P3.5.4.1.1 Funkcija AO1 0 31 2 10050 |- UnMotor)

9 = Napetost eno-
smerne povezave (0-
1000 V)

10 = Nastavitvena tocka
PID (0-100 %]

11 = Povratne informa-
cije PID (0-100 %)

12 = Izhod PID1 (0-100
%)

13 = Izhod ExtPID (0-
100 %)

14 = Vhodni podatki
procesa 1 (0-100 %)
15 = Vhodni podatki
procesa 2 (0-100 %)
16 = Vhodni podatki
procesa 3 (0-100 %)
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Tabela 50: Nastavitve analognega izhoda na standardni V/I-plosci, reza A

Indeks Parametri jm. Privzeto

menija

17 = Vhodni podatki
procesa 4 (0-100 %)
18 = Vhodni podatki
procesa 5 (0-100 %)
19 = Vhodni podatki
procesa 6 (0-100 %)
20 = Vhodni podatki
procesa 7 (0-100 %)
21 =Vhodni podatki
procesa 8 (0-100 %)
22 = Izhod bloka 1 (0-
100 %)

23 = Izhod bloka 2 (0-
100 %)

24 = 1zhod bloka 3 (0-
100 %)

25 = Izhod bloka 4 (0-
100 %)

26 = Izhod bloka 5 (0-
100 %)

27 = Izhod bloka é (0-
100 %)

28 = Izhod bloka 7 (0-
100 %)

29 = Izhod bloka 8 (0-
100 %)

30 = Izhod bloka 9 (0-
100 %)

31 = Izhod bloka 10 (0-
100 %)

P3.5.4.1.1 Funkcija AO1 0 31 2% 10050

P3.5.4.1.2 Filtrirni cas AO1 0.0 300.0 s 1.0* 10051 |0 = Brezfiltriranja

0=0mA/0V

. N
P3.5.4.1.3 AO1 minimum 0 1 0 10052 1=hmA/2V

. . Spre-
Minimalna lestvica |-214748. | 214748. "
P3.5.4.1.4 NS 3% 3% n[}i/r;- 0.0 10053

. . -214748. Spre-
P35415 Maksimalna lestvica 36 Spre- 214748. men- 0.0 * 10054

AO1 .. 36 .
menljivo ljivo

* = Privzeto vrednost doloca izbira aplikacije s parametrom P1.2 Aplikacija. Glejte privzete
vrednosti v poglavju 12.1 Privzete vrednosti parametrov v razlicnih aplikacijah.

ANALOGNI IZHODI RAZSIRITVENIH REZC,DIN E

Prikaze samo parametre za izhode na opcijskih modulih v rezah C, D in E. Izberite kot pri
parametru Funkcija AO1 (P3.5.4.1.1).

Ta skupina ali parametri niso prikazani, ¢e v rezah C, D ali E ni digitalnih izhodov.
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5.6 SKUPINA 3.6: PRESLIKOVANJE PODATKOV KOMUNIKACIJSKEGA VODILA

Tabela 51: Preslikovanje podatkov komunikacijskega vodila

Indeks
menija

Parametri jm. Privzeto

Izbira izhodnih pod-
P3.6.1 atkov komunikacij- 0 35000 1 852
skega vodila 1

Izbira izhodnih pod-
P3.6.2 atkov komunikacij- 0 35000 2 853
skega vodila 2

Izbira izhodnih pod-
P3.6.3 atkov komunikacij- 0 35000 3 854
skega vodila 3

Izbira izhodnih pod-
P3.6.4 atkov komunikacij- 0 35000 4 855
skega vodila 4

Izbira izhodnih pod-
P3.6.5 atkov komunikacij- 0 35000 5 856
skega vodila 5

Izbira izhodnih pod-
P3.6.6 atkov komunikacij- 0 35000 6 857
skega vodila 6

Izbira izhodnih pod-
P3.6.7 atkov komunikacij- 0 35000 7 858
skega vodila 7

Izbira izhodnih pod-
P3.6.8 atkov komunikacij- 0 35000 37 859
skega vodila 8
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Tabela 52: Privzete vrednosti za izhodne procesne podatke v vodilu

Fieldbus

e LENY Privzeta vrednost Skala
Izhodni procesni podatki 1 Izhodna frekvenca 0,01 Hz
Izhodni procesni podatki 2 Vrtilna frekvenca motorja 1 vrt/min
Izhodni procesni podatki 3 Tok motorja 0,1TA
Izhodni procesni podatki 4 Navor motorja 0.1%
Izhodni procesni podatki 5 Moc¢ motorja 0.1%
Izhodni procesni podatki 6 Napetost motorja 0.1V
Izhodni procesni podatki 7 | Napetost enosmerne povezave 1V
Izhodni procesni podatki 8 Koda zadnje aktivne napake 1

Vrednost izhodne frekvence 2500 je denimo enaka 25,00 Hz, ker je razsirjanje 0,01. Vsem
nadzornim vrednostim, ki jih lahko najdete v poglavju 4.7 Skupina Spremljaj, se dodeli
vrednost razsirjanja.
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5.7 SKUPINA 3.7: PREPOVED FREKVENC

Tabela 53: Prepoved frekvenc

Indeks
menija

Parametri jm. Privzeto

Prepovedano fre- 0 = Ni uporabljeno

kvencno obmocie 1. 1 4 o5 | 33000 | Hz 000 | 509
spodnja mejna vred-

nost

P3.7.1

Prepovedano fre- 0 = Ni uporabljeno

kvencno obmocje 1. o 5 | 39 g Hz 0.00 510
zgornja mejna vred-

nost

P3.7.2

Prepovedano fre- 0 = Ni uporabljeno

kvencno obmocje 2, | 5 | 390 g Hz 0.00 511
spodnja mejna vred-

nost

P3.7.3

Prepovedano fre- 0 = Ni uporabljeno

kvencno obmocje 2, |55 | 394 g Hz 0.00 512
zgornja mejna vred-

nost

P3.7.4

Prepovedano fre- 0 = Ni uporabljeno

kvencno obmocje 3, | o5 | 39 g Hz 0.00 513
spodnja mejna vred-

nost

P3.7.5

Prepovedano fre- 0 = Ni uporabljeno

kvencno obmocje 3, | o5 | 399 g Hz 0.00 514
zgornja mejna vred-

nost

P3.7.6

P3.7.7 Fakt"rcarsz”arasca' 0.1 10.0 “krat 1.0 518
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5.8 SKUPINA 3.8: NADZORI

Tabela 54: Nastavitve nadzorov

Inde!(.s Parametri jm. Privzeto
menija
0 = Izhodna frekvenca
1 = Referenca frekvence
2 =Tok motorja
3 = Navor motorja
4 = Moc¢ motorja
5 = Napetost enosmerne
povezave
6 = Analogni vhod 1
Izbira nadzora 1 za 7 = Analogni vhod 2
P3.8.1 element 0 17 0 1431 8 = Analogni vhod 3
9 = Analogni vhod 4
10 = Analogni vhod 5
11 = Analogni vhod 6
12 = Temperaturni vhod 1
13 = Temperaturni vhod 2
14 = Temperaturni vhod 3
15 = Temperaturni vhod 4
16 = Temperaturni vhod 5
17 = Temperaturni vhod é
0 = Ni uporabljeno
P3.8.2 Natin Nadzor 1 0 2 0 1432 j1itjeNadZ°r5p°d”Je ome:
2 = Nadzor zgornje ome-
jitve
Spre-
P3.8.3 | Omejitev za Nadzor 1 | -50.00 50.00 men- 25.00 1433
ljivo
Histereza omejitve za Spre-
P3.8.4 J 0.00 50.00 men- 5.00 1434
Nadzor 1 .
ljivo
P3.85 Izbira nadzora 2 za 0 17 1 1435 Glejte P3.8.1
element
P3.8.6 Nacin Nadzor 2 0 2 0 1436 |Glejte P3.8.2
Spre-
P3.8.7 Omejitev za Nadzor 2 | -50.00 50.00 men- 40.00 1437
ljivo
Histereza omejitve za Spre-
P3.8.8 J 0.00 50.00 men- 5.00 1438
Nadzor 2 ljivo
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5.9 SKUPINA 3.9: ZASCITE

Tabela 55: Splosne nastavitve zascite

Inde!(.s Parametri jm. . Privzeto
menija
0 = Brez ukrepanja
1=Alarm
Odziv na zunanio 2 = Napaka (ustavitev
P3.9.1.2 J 0 3 2 701 glede na funkcijo usta-
napako :
vitve)
3 = Napaka (ustavitev s
funkcijo izteka)
P3.9.1.3 | Napaka vhodne faze 0 1 0 730 |0 = Trifazna podpora
1 = Enofazna podpora
0 = Napaka je shra-
. njena v zgodovini
P3.9.1.4 | Napaka podnapetosti 0 1 0 727 1 = Napaka ni shra-
njena v zgodovini
p39.15 | 0dzlvnanapako 0 3 2 702
izhodne faze
0 = Brez ukrepanja
1=Alarm
2 = Alarm + predna-
Odziv na napako stavljena frekvenca
komunikacije prek napake (P3.9.1.13)
P3.9.1.6 komunikacijskega 0 4 3 733 3 = Napaka (ustavitev
vodila glede na funkcijo usta-
vitve)
4 = Napaka (ustavitev s
funkcijo izteka)
p3.9.17 | Napakakomunika- 0 3 2 734
cije zrezo
P3.9.1.8 Napaka termistorja 0 3 0 732
P3.9.1.9 | Napaka PID Soft Fill 0 3 2 748
Odziv na napako
P3.9.1.10 nadzora PID 0 3 2 749
0dziv na napako
P3.9.1.11 nadzora zunanjega 0 3 2 757
krmilnika PID
p3.9.1.13 | Frednastavlienatre- | oa g4y sy | hy 25.00 183
kvenca alarma
0dziv na napako var- [1] i Elr:rzr:krepanja
P3.9.1.14 | nega izklopa navora 0 2 2 775 i .
2 = Napaka (ustavitev s
(STO) .
funkcijo izteka)
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Tabela 56: Nastavitve toplotne zascite motorja

Inde!(_s Parametri jm. Privzeto
menija
0 = Brez ukrepanja
1=Alarm
P399 1 Toplotna zgsuta 0 3 2 704 2 =vNapaka [us.tawtev z
motorja na¢inom ustavitve)
3 = Napaka (ustavitev s
funkcijo izteka)
P3.9.2.2 | Temperatura okolice | -20.0 100.0 °C 40.0 705
p3923 | Faktorhlajenjapri 5.0 100.0 % Spre- 706
hitrosti nic¢ menljivo
P3.9.24 | [oplotnacasovna 1 200 min Spre- 707
konstanta motorja menljivo
P3.9.2.5 |1oplotnacbrementji- | g 150 % 100 708
vost motorja

Tabela 57: Nastavitve zascite ob zastoju motorja

Indeks

i Parametri jm. Privzeto
menija
0 = Brez ukrepanja
1=Alarm
. 2 = Napaka (ustavitev
P3.9.3.1 | Napakaustavitve 0 3 0 709 |glede na natin usta-
motorja .

vitve)
3 = Napaka (ustavitev s
funkcijo izteka)

P3.9.3.2 Zastojni tok 0.00 5.2 A 3.7 710

P3.9.3.3 Omej. Casa ustav. 1.00 120.00 s 15.00 711

P3.9.34 | Omelitevirekvence | o5 | p3aqo | 25.00 712

pri ustavitvi

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 162

MENI PARAMETRI

Tabela 58: Nastavitve zascite pred podobremenitvijo motorja

Indeks
menija

Parametri

Privzeto

0 = Brez ukrepanja
1=Alarm
2 = Napaka (ustavitev
P3.9.4.1 |Napakapodobreme- 0 3 0 713 |glede na nain usta-
nitve .
vitve)
3 = Napaka (ustavitev s
funkcijo izteka)
Zascita pred pod-
P3.9.4 |OPremenitvijo: Obre- | 4 4 150.0 % 50.0 714
menitev obmocja osi-
bitve polja
Zascita pred pod-
P3.9.4.3 obremenitvijo: | 5, 150.0 % 10.0 715
Breme pri frekvenci
nic
Zascita pred pod-
P3.9.4.4 _obremenitvijo: 2.00 200.00 s 20.00 716
Casovna omejitev
Tabela 59: Nastavitve hitre ustavitve
Inde!(-s Parametri Privzeto
menija
0 = Iztek
1 = Cas pojemka pri
P3.9.5.1 | Nacin hitre ustavitve | 0 2 SPre= | yoge |Nitri ustavitvi
menljivo 2 = Ustavitev glede na
funkcijo ustavitve
(P3.2.5)
P3.952 | Hitra ustavitevvkl. | oPre” | SPre DigVH 1 1913 |ODPRTO = Vklopljeno
menljivo | menljivo Reza0.2
P3.9.5.3 |Caspojemkaprihitri 4, 300.0 s SPre- | o5
ustavitvi menljivo
0 = Brez ukrepanja
. 1=Alarm
P3.9.5.4 Od.zw na napako 0 2 Spr?- 744 |2 =Napaka (ustavitev
hitre ustavitve menljivo v
glede na nacin hitre
ustavitve)
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Tabela 60: Nastavitve napake temperaturnega vhoda 1

Indeks
menija

Parametri jm. Privzeto

B0 = Temperaturni sig-
nal 1
B1 = Temperaturni sig-
nal 2
B2 = Temperaturni sig-
0 63 0 739 nal 3
B3 = Temperaturni sig-
nal 4
B4 = Temperaturni sig-
nal 5
B5 = Temperaturni sig-
nal 6

Temperaturni signal

P3.9.6.1 1

P3.9.6.2 Omejitev alarma 1 -30.0 200.0 °C 130.0 741

P3.9.6.3 Omej. napake 1 -30.0 200.0 °C 155.0 742

0 = Brez odziva

1=Alarm

0dg. na omej. 2 = Napaka (ustavitev
napake 1 0 3 2 740 glede na nacin usta-

vitve)

3 = Napaka (ustavitev s

funkcijo izteka)

P3.9.6.4

NAPOTEK!

Nastavitve temperaturnega vhoda so na voljo samo, ¢e je namesScena opcijska
plosca B8 ali BH.
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Tabela 61: Nastavitve napake temperaturnega vhoda 2

Indeks
menija

Parametri jm. Privzeto

B0 = Temperaturni sig-
nal 1
B1 = Temperaturni sig-
nal 2
B2 = Temperaturni sig-
0 63 0 763 nal 3
B3 = Temperaturni sig-
nal 4
B4 = Temperaturni sig-
nal 5
B5 = Temperaturni sig-
nal 6

Temperaturni signal

P3.9.6.5 2

P3.9.6.6 Omejitev alarma 2 -30.0 200.0 °C 130.0 764

P3.9.6.7 Omej. napake 2 -30.0 200.0 °C 155.0 765

0 = Brez odziva

1=Alarm

0dg. na omej. 2 = Napaka (ustavitev
napake 2 0 3 2 766 glede na nacin usta-

vitve)

3 = Napaka (ustavitev s

funkcijo izteka)

P3.9.6.8

NAPOTEK!

Nastavitve temperaturnega vhoda so na voljo samo, ¢e je namesScena opcijska
plosca B8 ali BH.
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Tabela 62: Nastavitve zas¢ite za nizek Al

Indeks Parametri jm. . Privzeto

menija

0 = Ni zascite
7388t ek i 1 = Zascita omogocena
P3.9.8.1 |£8°¢azanizekana 0 2 767 | v stanju teka
logni vhod R Y
2 = Zascita omogocena
v stanju teka in ustav-
ljenem stanju

0 = Brez ukrepanja
1=Alarm

2 =Alarm + predna-
stavljena frekvenca
napake (P3.9.1.13)

0 5 0 700 | 3=Alarm + referenca
prejsnje frekvence

4 = Napaka (ustavitev
glede na nacin usta-
vitve)

5 = Napaka (ustavitev s
funkcijo izteka)

Napaka nizkega ana-

P3.9.8.2 lognega vhoda

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 166 MENI PARAMETRI

5.10 SKUPINA 3.10: SAMODEJNA PONASTAVITEV

Tabela 63: Samodejna ponastavitev

Indeks .
I Parametri
menija
P3.10.1 Samodema ponasta- 0 1 0* 731 0= Onemogoceno
vitev 1 =0mogoceno
Funkcija vnovi¢nega 0= Leteci zagon
P3.10.2 ia o g 0 1 1 719 |1 =Skladno s parame-
g trom P3.2.4.
P3.10.3 Cas takanja oa0 [190900 1 050 | 717
P3.10.4 Cas preizkusa 0.00 10080'0 s 60.00 718
P3.10.5 Stevilo preizkusov 1 10 4 759
Samod. ponast.: 0=Ne
P3.10.6 Podnapetost 0 ! 1 720 1=Da
Samod. ponast.: 0=Ne
P3.10.7 Nadnapetost 0 ! 1 721 1=Da
Samod. ponast.: 0=Ne
P3.10.8 Nadtok 0 1 1 722 1=Da
P3.10.9 Samod. ponast.: Al 0 1 1 793 0=Ne
nizek 1=Da
Samod. ponast.: Pre- 0=Ne
P3.10.10 | visoka temperatura 0 1 1 724 |1 =Da
enote
Samod. ponast.: Pre- 0=Ne
P3.10.11 | visoka temperatura 0 1 1 725 |[1=Da
motorja
p3.10.12 | Samod.ponast. 0 1 0 726 |97 Ne
Zunanja napaka 1=Da
Samod. ponast.: 0=Ne
P3.10.13 | Napaka podobreme- 0 1 0 738 1=Da
nitve
Samod. ponast.: 0=Ne
P3.10.14 Napaka nadzora PID 0 ! 0 776 1=Da
Samod. ponast.: 0=Ne
P3.10.15 | Napaka nadzora Ext 0 1 0 777 1=Da
PID

* Privzeto vrednost doloca izbira aplikacije s parametrom P1.2 Aplikacija. Glejte privzete
vrednosti v poglavju 12.1 Privzete vrednosti parametrov v razlicnih aplikacijah.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




MENI PARAMETRI VACON - 167

5.11 SKUPINA 3.11: NASTAVITVE APLIKACIJE

Tabela 64: Nastavitve aplikacije

Indeks

.. Parametri jm. Privzeto
menija
P3.11.1 Geslo 0 9999 0 1806
. 0 = Celzijj
o o *
P3.11.2 |zbira °C/°F 0 1 0 1197 1 = Fahrenheit
P3.11.3 Izbira KW/HP 0 1 0 1198 0=kW

1=KM

0=2x2razdelka
P3.11.4 | Pogled Multimonitor 0 2 1 1196 |1=3x2razdelka

2 =3 x 3 razdelki

5.12 SKUPINA 3.12: FUNKCIJE CASOVNIKA

Tabela 65: Interval 1

Inde!(-s Parametri Privzeto
menija
P3.12.1.1 Cas VKL 00:00:00 |23:59:59 hh:srrsmm: 00:00:00 1464
P31212 | CasiZKLOPA  |00:00:00 [23:59:59 "™ | 00:00:00 | 1465
B0 = Nedelja
B1 = Ponedeljek
B2 =Torek
P3.12.1.3 dnevi 1466 |B3=Sreda
B4 = Cetrtek
B5 = Petek
B6 = Sobota
B0 = @asovni kanal 1
P3.12.1.4 Dodeli kanalu 1468 |B1=_Casovnikanal 2
B2 = Casovni kanal 3
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Tabela 66: Interval 2

Indeks

menija

Parametri

Privzeto

P3.12.2.1 Cas VKL 00:00:00 |23:59:59 hh:S”S‘m: 00:00:00 | 1469 [ClelteIntervalt.
P3.12.2.2 Cas IZKL 00:00:00 [23:59:59 hh’s”s‘m’ 00:00:00 | 1470 [CleiteIntervall,
P3.12.2.3 dnevi 1471 |Glejte Interval 1.
P3.12.2.4 Dodeli kanalu 1473 |Glejte Interval 1.

Tabela 67: Interval 3

Indeks

menija

Parametri

Cas VKL

hh:mm:

Privzeto

Glejte Interval 1.

P3.12.3.1 00:00:00 [23:59:59 .s 00:00:00 1474

P3.12.3.2 Cas IZKL 00:00:00 |23:59:59 | "™ | on00:00 | 1475 | Ote Interval
P3.12.3.3 dnevi 1476 |Glejte Interval 1.
P3.12.3.4 Dodeli kanalu 1478 |Glejte Interval 1.

Tabela 68: Interval 4

Indeks

menija

Parametri

Privzeto

P3.12.4.1 Cas VKL 00:00:00 |23:59:59 hh:s”s‘m: 00:00:00 | 1479 [ClejteIntervall.
P3.12.4.2 Cas 1IZKL 00:00:00 |23:59:59 hh;rzm: 00:00:00 | 1480 [CleiteIntervall.
P3.12.4.3 dnevi 1481 |Glejte Interval 1.
P3.12.4.4 Dodeli kanalu 1483 |Glejte Interval 1.
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Tabela 69: Interval 5

Indeks

.. Parametri Privzeto
menija
P3.12.5.1 Cas VKL 00:00:00 |23:59:59 hh:S”S‘m: 00:00:00 | 1484 [CleiteIntervall.
P3.12.5.2 Cas 1ZKL 00:00:00 |23:59:59 hh’s”s‘m’ 00:00:00 | 1485 [CleiteIntervall.
P3.12.5.3 dnevi 1486 |Glejte Interval 1.
P3.12.5.4 Dodeli kanalu 1488 |Glejte Interval 1.

Tabela 70: Casovnik 1

Inde!(-s Parametri Privzeto

menija

P3.12.6.1 Trajanje 0 72000 3 0 1489

< . DigV-

P3.12.6.2 Casovnik 1 HRe3a 0.1 447
B0 = Casovni kanal 1

P3.12.6.3 Dodeli kanalu 1490 |B1 = Casovni kanal 2
B2 = Casovni kanal 3

Tabela 71: Casovnik 2

Inde!(.s Parametri Privzeto

menija

P3.12.71 Trajanje 0 72000 s 0 1491 |Glejte Casovnik 1.

P3.12.7.2 Casovnik 2 Digv- 44g | Clelte Casovnik .
HReza 0.1

P3.12.7.3 Dodeli kanalu 1492 |Glejte Casovnik 1.

Tabela 72: Casovnik 3

Inde!(.s Parametri Privzeto

menija

P3.12.8.1 Trajanje 0 72000 3 0 1493 |Glejte Casovnik 1.

P3.12.8.2 Casovnik 3 DigV- 449 | Cleite Casovnik .
HReza 0.1

P3.12.8.3 Dodeli kanalu 1494 | Glejte Casovnik 1.
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5.13 SKUPINA 3.13: KRMILNIK PID

Tabela 73: Osnovne nastavitve krmilnika PID 1

Imn:ﬁ:;: Parametri Najm. L ETVA Enota Privzeto ID Opis
P3.13.1.1 Ojacitev PID 0.00 1000.00 % 100.00 118

P3.13.1.2 | Cas integriranja PID 0.00 600.00 s 1.00 119

P3.13.1.3 Cas odvajanja PID 0.00 100.00 s 0.00 132

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




MENI PARAMETRI VACON - 171

Tabela 73: Osnovne nastavitve krmilnika PID 1

Inde!(.s Parametri Najm. L ETVA Enota Privzeto ID Opis
menija

1=%

2 =1/min

3 =vrt/min
4 =ppm
5=pps
b6=1/s

7 =l/min
8=1/h

9 =kg/s

10 = kg/min
11 =kg/h
12 =m3/s
13 = m3/min
14 =m3/h
15=m/s
16 = mbar
17 = bar

18 = Pa

19 =kPa

20 =mVS
21 = kW
22=°C
Izbira enote 23 =gal/s
P3.13.1.4 postopka 1 46 1 1036 24 = gal/min
25 = gal/h
26 =lb/s
27 = lb/min
28 = lb/h
29 = ft3/s
30 = ft3/min
31 =ft3/h
32 =ft/s

33 =inwg
34 =ftwg
35 =SPI

36 = lb/in2
37 = psig
38=hp
39=°F

40 = ft

41 =inch
42 =mm
43 =cm

44 =m

45 =gpm
46 = cfm

Spre- Spre- Spre-
P3.13.1.5 Min. enota post. pre P 1 men- 0 1033
menljivo | menljivo ljivo

Spre- Spre- | SPre-
P3.13.1.6 | Maks. enota post. pre Pre 1 men- 100 1034
menljivo | menljivo ljivo
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Tabela 73: Osnovne nastavitve krmilnika PID 1

Indeks
menija

Parametri jm. jv. Privzeto

P3.13.1.7 Decimalna mesta

0 4 2 1035
enote procesa

0 = Normalno (povratni
signal < nastavitvena
tocka -> povecanje
P3.13.1.8 | Napaka inverzije 0 1 0 340 fzogsri’j'?]o (povratni
signal < nastavitvena
tocka -> zmanjsanje

izhoda PID)
Spre-
P3.13.1.9 Mrtvi pas 0.00 999;)9'9 men- 0 1056
ljivo
p3.13.1.10 | 42kasn.mrivega 0.00 | 320.00 s 0.00 1057

pasu
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Tabela 74: Nastavitve nastavitvene tocke

Indeks .
i Parametri
menija
Nastavitvena tocka | P3.13.1. | P3.13.1. | P3.13.1
P3.13.2.1 kontrolnega panela 1 5 6 A 0 167
Nastavitvena tocka | P3.13.1. | P3.13.1. | P3.13.1
P3.13.2.2 kontrolnega panela 2 5 6 4 0 168
P3.13.2.3 Cas narascanja 0.00 | 300.0 s 0.00 | 1068
nastavitvene tocke
P3.13.2.4 Vklop ojacitve nasta- | Spre- Spre- DigVH 1046 ODPRTO = Brez ojacitve
U vitvene tocke PID menljivo | menljivo Reza0.1 ZAPRTO = Ojacitev
. ODPRTO = Nastavitvena
P3.13.25 Izbira nastavitvene Spre- Spre- RD|§V0H1 1047 tocka 1
T tocke PID menljivo | menljivo € f ’ ZAPRTO = Nastavitvena
tocka 2
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Tabela 74: Nastavitve nastavitvene tocke

Indeks Parametri jm. jv. Privzeto

menija

0 = Ni uporabljeno
1 = Nastavitvena tocka
kontrolnega panela 1
2 = Nastavitvena tocka
kontrolnega panela 2
3=Al
4=Al2
5=AI3
6=Al4
7=Al5
8=Al6
9 =Vhodni podatki pro-
cesa 1
10 = Vhodni podatki pro-
cesa?2
11 = Vhodni podatki pro-
cesa 3
12 = Vhodni podatki pro-
cesa s
13 = Vhodni podatki pro-
cesab
14 = Vhodni podatki pro-
cesa b
15 = Vhodni podatki pro-

L . cesa 7
P3.13.26 |'ZPiravirainastavit- | g 33 3%« | 332 |16 = Vhodni podatki pro-

vene tocke
cesa 8

17 = Temperaturni vhod
1
18 = Temperaturni vhod
2
19 = Temperaturni vhod
3
20 = Temperaturni vhod
4
21 = Temperaturni vhod
5
22 = Temperaturni vhod
6
23 = Izhod bloka 1
24 =zhod bloka 2
25 = |zhod bloka 3
26 = Izhod bloka 4
27 =1zhod bloka 5
28 = Izhod bloka 6
29 = Izhod bloka 7
30 = Izhod bloka 8
31 = |zhod bloka 9
32 = |zhod bloka 10
33 = Vectockovna nasta-
vitev

p3.13.2,7 | Minimum nastavit-- | 554 56 | 560 g % 0.00 | 1069
vene tocke 1
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Tabela 74: Nastavitve nastavitvene tocke

Inde!(_s Parametri Najm. L ETVA Enota Privzeto ID Opis
menija
P3.13.28 |Maksimumnastavit- | a0 00 | 50000 | % | 100.00 | 1070
vene tocke 1
p3.13.2,9 |Qlacitevnastavitvene |, 2.0 X 10 |107m
tocke 1
P3.13.2.10 |zbira vira 2 rjastawt- 0 Spr?- 9% 431 Glejte P3.13.2.6.
vene tocke menljivo
p3.13.2.11 | Minimumnastavit-| 500 59 | 20000 | 9% 000 |[1073 |CleiteP3.1327.
vene tocke 2
P313.2.12 Mak5|mumvnastaV|t- 20000 | 20000 % 100.00 | 1074 Glejte P3.13.2.8.
vene tocke 2
P313.2.13 Ojacitev nvastawtvene 20 20 « 10 1078 Glejte P3.13.2.9.
tocke 2

* = Privzeto vrednost doloca izbira aplikacije s parametrom P1.2 Aplikacija. Glejte privzete
vrednosti v poglavju 12.1 Privzete vrednosti parametrov v razlicnih aplikacijah.
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Tabela 75: Nastavitve povratnega signala

Indeks Parametri jm. . Privzeto

menija

1 = Uporablja se samo

Vir1

2 = KVADKOR(Vir1);(pre-

tok=konstanta x KVAD-

KORItlak))

3 = KVADKOR(Vir1 - Vir2)

Funkcija Povratne 1 9 1 % 133 4 = KVADKOR(Vir 1) +
informacije KVADKOR(Vir 2)

5=Vir1+Vir2

6=Vir1-Vir2

7 = MIN (Vir 1, Vir 2]

8 = MAKS (Vir 1, Vir 2)

9 = SREDNJAVR (Vir 1, Vir

2)

P3.13.3.1

Ojacitev funkcije

P3.13.3.2 Povratne informacije

-1000.0 | 1000.0 % 100.0 1058
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Tabela 75: Nastavitve povratnega signala

Indeks Parametri jm. . Privzeto

menija

0 = Ni uporabljeno

1=Al

2=AI2

3=AI3

4=Al4

5=AI5

6=Al6

7 = Vhodni podatki pro-
cesal

8 = Vhodni podatki pro-
cesa 2

9 =Vhodni podatki pro-
cesa 3

10 = Vhodni podatki pro-
cesa 4

11 = Vhodni podatki pro-
cesab

12 = Vhodni podatki pro-
cesa b

0 30 2* 334 |13 =Vhodni podatki pro-
cesa’

14 = Vhodni podatki pro-
cesa 8

15 = Temperaturni vhod 1
16 = Temperaturni vhod 2
17 = Temperaturni vhod 3
18 = Temperaturni vhod 4
19 = Temperaturni vhod 5
20 = Temperaturni vhod 6
21 =1zhod bloka 1

22 =1zhod bloka 2

23 = Izhod bloka 3

24 =1zhod bloka 4

25 =Izhod bloka 5

26 = Izhod bloka 6

27 =1zhod bloka 7

28 = |zhod bloka 8

29 =Izhod bloka 9

30 =Izhod bloka 10

Izbira vira povrat-

P3.13.3.3 .
nega signala 1

P3.13.3.4 | Minimalnavrednost | 54 5 | 554 g % 0.00 336
povratnega signala 1

Maksimalna vred-
P3.13.3.5 | nost povratnega sig- | -200.00 | 200.00 % 100.00 337
nala 1

Izbira vira povrat-
nega signala 2

Glejte P3.13.3.3.

P3.13.3.6 0 30 0 335

P313.3.7 M|n|malnavr.ednost 20000 | 200.00 % 0.00 138 Glejte P3.13.3.4.
povratnega signala 2
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Tabela 75: Nastavitve povratnega signala

Inde!(_s Parametri jm. Privzeto
menija
Maksimalna vred- Glejte P3.13.3.5.
M3.13.3.8 | nost povratnega sig- | -200.00 | 200.00 % 100.00 339
nala 2

* = Privzeto vrednost doloca izbira aplikacije s parametrom P1.2 Aplikacija. Glejte privzete
vrednosti v poglavju 12.1 Privzete vrednosti parametrov v razlicnih aplikacijah.

Tabela 76: Nastavitve funkcije Feedforward

Indeks

i, Parametri jm. Privzeto
menija
P313.4.1 Funkcija Feedfor- 1 9 1 1059 Glejte P3.13.3.1
ward
P313.4.2 Ojacitev funkcije -1000 1000 % 100.0 1060 |Cleite P3.13.3.2
Feedforward
P3.13.4.3 Izbira vira Feedfor- 0 30 0 1061 Glejte P3.13.3.3
ward 1
P3.13.4.4 Najmanjsa vrednost -200.00 | 200.00 % 0.00 1062 Glejte P3.13.3.4
FeedForward 1
P313.45 Najvecja vrednost 20000 | 200.00 % 100.00 1063 Glejte P3.13.3.5
FeedForward 1
P313.4.6 Izbira vira Feedfor- 0 30 0 1064 Glejte P3.13.3.3
ward 2
P3.13.4.7 | Min. FeedForward 2 | -200.00 | 200.00 % 0.00 1065 |Glejte P3.13.3.7
P3.13.4.8 | Maks: FezdForward -200.00 | 20000 | % 100.00 | 1066 |CleiteM3.13.38
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Tabela 77: Nastavitve funkcije spanja

Indeks
menija

Parametri jm. Privzeto

Omejitev frekvence 0 = Ni uporabljeno

P3.13.5.1 . 0.00 320.00 Hz 0.00 1016

spanja SP1
P3.13.5.2 Zakasn. ?panja SP 0 3000 < 0 1017 0 = Ni uporabljeno
P3.13.53 Raven prebujenja |-214748. | 214748. Spre- 0.0000 1018 0 = Ni uporabljeno

SP 1 36 36 menljivo

0 = Absolutna raven
P3.13.5.4 SP1 Nacin bujenja 0 1 0 1019 1 = Relativna nasta-
vitvena tocka

-99999.9 | 99999.9

P3.13.5.5 Oja. spanja SP 1 9 9 P3.13.1.4 0 1793
P3.13.5.6 Mas‘;znjaassgfc 1 300 s 30 1795
P3.1357 | TOKVEICASPANA | g0 | 32000 | He 000 | 1075 [CleiteP313.51
p31358 | £akasn Zpanja SP 0 3000 . 0 1076 | Gleite P3.13.5.2
P3.13.5.9 Raven prebujenja |-214748. | 214748. Spre- 0.0 1077 Glejte P3.13.5.3

SP 2 36 36 menljivo

0 = Absolutna raven
P3.13.5.10 | SP2 Nacin bujenja 0 1 0 1020 1 = Relativna nasta-
vitvena tocka

P3135.11 | Oja.spanjasP2 | 77077 1777 Apgazas| o 1794 |Bleite P3.13.5.5
p3135.12 | Maks. cas ojac. . 300 . 30 1705 |Cleite P3.13.5.6

spanja SP2
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Tabela 78: Parametri nadzora povratnega signala

Inde!(_s Parametri jm. Privzeto

menija

P3.13.6.1 Omogoci na.dzor 0 1 0 735 0= Onemogoceno

povratnega signala 1 =0mogoceno
999999 | 99999.9 | 5P | spre-
P3.13.6.2 Zgornja meja ' ' men- pre 736
9 9 . menljivo
ljivo
1999999 | 99999.9 | 5P | Spre-
P3.13.6.3 Spodnja meja ' ' men- pre 758
9 9 . menljivo
ljivo

P3.13.6.4 Zakasn. 0 30000 s 0 737
0 = Brez ukrepanja
1=Alarm

Odziv na napako 2 = Napaka (ustavitev
P3.13.6.5 P 0 3 2 749 | glede na nacin usta-
nadzora PID :

vitve)
3 = Napaka (ustavitev s
funkcijo izteka)

Tabela 79: Parametri kompenzacije izgube tlaka

Inde!(_s Parametri Privzeto
menija
P3.13.7 1 Omogoci nfxstaV|t— 0 1 0 1189 0= Onemogoceno
veno tocko 1 1 =0mogoceno
Najv. kompenzacija | _ Spre-
P3.13.7.2 |za nastavitveno tocko 99?9'9 999:9'9 men- 0.00 1190
1 ljivo
P3.13.7 3 Omogoci nvastawt- 0 1 0 1191 Glejte P3.13.7.1.
veno tocko 2
Najv. kompenzacija | Spre- Glejte P3.13.7.2.
P3.13.7.4 |za nastavitveno tocko 99??99'9 99939'9 men- 0.00 1192
2 ljivo
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Tabela 80: Nastavitve za Soft Fill

Indeks Parametri jm. Privzeto

menija

0 = Onemogoceno

P3.13.8.1 | Funkcija Soft Fill 0 2 0 1094 |1 =0mogocen, raven
2 =0mogocen, Cas.
omejitev

P3.13.8.2 | Frekvenca Soft Fill 0.00 P3.3.1.2 Hz 20.00 1055

-99999.9 | 99999.9 | SPre-
P3.13.8.3 Raven Soft Fill 9 ' 9 ' men- 0.0000 1095
ljivo
Eas. omei. za Soft 0 = Ni ¢asovne ome-

P3.13.8.4 ’ FiJLi 0 30000 s 0 1096 |jitve, napaka se ne
sprozi
0 = Brez ukrepanja
1=Alarm
2 = Napaka (ustavitev

P3.13.8.5 Napaka Soft Fill 0 3 2 738 |glede na nacin usta-
vitve)

3 = Napaka (ustavitev s
funkcijo izteka)
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Tabela 81: Parametri nadzora vhodnega tlaka

Indeks
menija

P3.13.9.1

Parametri

OmogoCdi
nadzor

Najm.

LETVA

Enota

Privzeto

ID

1685

Opis

0 = Onemogoceno
1 =0mogoceno

P3.13.9.2

Signal nadzora

23

1686

0 = Analogni vhod 1

1 = Analogni vhod 2

2 = Analogni vhod 3

3 = Analogni vhod 4

4 = Analogni vhod 5

5 = Analogni vhod 6

6 = Vhodni podatki pro-
cesa 1(0-100 %)

7 = Vhodni podatki pro-
cesa 2 (0-100 %)

8 = Vhodni podatki pro-
cesa 3 (0-100 %)

9 = Vhodni podatki pro-
cesa 4 (0-100 %)

10 = Vhodni podatki
procesa 5 (0-100 %)

11 = Vhodni podatki
procesa 6 (0-100 %)

12 = Vhodni podatki
procesa 7 (0-100 %)

13 = Vhodni podatki
procesa 8 (0-100 %)

14 = Izhod bloka 1

15 =1zhod bloka 2

16 = Izhod bloka 3

17 = Izhod bloka 4

18 = Izhod bloka 5

19 = Izhod bloka 6

20 = Izhod bloka 7

21 = Izhod bloka 8

22 = Izhod bloka 9

23 =zhod bloka 10

P3.13.9.3

Izbira
nadzorne
enote

Spremen-
ljivo

1687

1=%

2 =mbar
3 =bar
4=Pa
5=kPa

6 =PSI

7 =mmHg
8 =tor

9 = lb/in2

P3.13.9.4

Decimalke
nadzorne
enote

1688

P3.13.9.5

Minimum
nadzorne
enote

-99999.99

99999.99

P3.13.9.3

0.00

1689
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Tabela 81: Parametri nadzora vhodnega tlaka

Inde!(_s Parametri Najm. Najv. Enota Privzeto ID Opis
menija
Maksimum
P3.13.9.6 nadzorne -99999.99 199999.99 | P3.13.9.3 10.00 1690
enote
p3.13.9.7 | Revenalarma | os.505 [p3.13.9.6 | P3.13.93 | P | 1491
nadzora menljivo
P3.13.9.8 | Revennapake | g 1505 [p3139.7 | P3.13.93 | 010 | 1692
nadzora
Zakasnitev
P3.13.9.9 napake 0.00 60.00 s 5.00 1693
nadzora
Zmanjsanje
P3.13.9.10 nastavitvene 0.0 100.0 % 10.0 1694
tocke PID
Ta nadzorna vrednost
V3.13.911 | Vhodnitlak | P3.13.95 [P3.13.9.6 | P3.13.9.3 | SP"® | 1495 |X@ze dejanskovrednost
menljivo vhodnega tlaka
Crpalke.
Tabela 82: Zaznana zahteva za spanje
Inde!(_s Parametri Najm. [Najv. Enota Privze ID Opis
menija to
Zaznana zahteva 0=Ne
P3.13.10.1 | za spanje - Omo- 0 1 0 1649 |1=Da
godi
P3.13.10.2 |90dovinanapak |, 99999.9 | P3.13.1.4 | 05 1658
T SNDD ' I ’
P3.13.10.3 | 290dovinafre- | qqq | p33q) Hz 3.00 | 1663
T kvence SNDD ' A '
P3.13.104 | Casnadzora 0 600 s 120 | 1668
T SNDD
Dejansko dod.
P3.13.10.5 SNDD 0.00 P3.13.10.2 [P3.13.1.4 0.5 1669
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Tabela 83: Parametri za vec nastavitvenih tock

Indeks . Privzet
.. Parametri .
menija 0
P3.13.12.1 | Vectockovna fps 0a g5l pag31e | 31314 | 00 15560
nastavitev 0
P3.13.12.2 | Vectockovna | os a5l p3g316 | P31314 | 0.0 15561
nastavitev 1
P3.13.12.3 | Vectockovna | psaa g5l pag316 | P3.1314 | 0.0 15562
nastavitev 2
P3.13.12.4 | Vectockovna | os a5l p3g316 | P31314 | 0.0 15563
nastavitev 3
P3.13.12,5 | Vectockovna | ps a5l pag3 e | 31314 | 00 15564
nastavitev 4
P3.13.12.6 | Vectockovna | os a5l p3g316 | P31314 | 0.0 15565
nastavitev 5
p3.13.12.7 | Vectockovna | ps0a a5l pag316 | 31314 | 00 15566
nastavitev 6
p3.13.12.8 | Vectockovna | os a5l pag316 | P31314 | 0.0 15567
nastavitev 7
P3.13.12.9 | Vectockovna | ps0a iy 5l pag3 16 | 31314 | 0.0 15568
nastavitev 8
p3.13.12.10 | Vectockovna | paia a5 | p31316 [ P3a314 | 00 15569
nastavitev 9
P3.13.12.11 | Vectockovna | s a0 | p31316 [ P3a314 | 00 15570
nastavitev 10
P3.13.12.12 | Vectockovna | paia a5 | p31316 [ P3a314 | 00 15571
nastavitev 11
P3.13.12.13 | Vectockovna | s ua a5 | p31316 [ P3a314 | 00 15572
nastavitev 12
P3.13.12.14 | Vectockovna | paus i | p31316 [ P3a314 | 00 15573
nastavitev 13
P3.13.12.15 | Vectockovna | paua a5 | p31316 [ P3a314 | 00 15574
nastavitev 14
P3.13.12.16 | Vectockovna | paua a5 | p31316 [ P3a314 | 00 15575
nastavitev 15
|zbira vecétoc- .
P3.13.12.17 | kovne nasta- DI9VH 15576
Reza0.1

vitve 0
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Tabela 83: Parametri za vec nastavitvenih tock

Indeks

. Privzet
.. Parametri
menija 0
Izbira vectoc- .
P3.13.12.18 | kovne nasta- DigVH 15577
} Reza0.1
vitve 1
|zbira vectoc- .
P3.13.12.19 | kovne nasta- DigVH 1 557g
. Reza0.1
vitve 2
|zbira vectoc- .
P3.13.12.20 | kovne nasta- DlngH 15579
. Reza0.1
vitve 3
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5.14 SKUPINA 3.14: ZUNANJI KRMILNIK PID

Tabela 84: Osnovne nastavitve zunanjega krmilnika PID

Inde!(.s Parametri Najm. L ETVA Enota Privzeto ID Opis
menija
P3.14.1.1 | Omogo¢i zunanji PID 0 1 0 1630 |° = Onemogocena
1 =0mogoceno
DigVH ODPRTO = PID2 v
P3.14.1.2 Zacetni signal Reiga[l 9 1049 [nacinu ustavitve
’ ZAPRTO = Nadzor PID2
P3.14.1.3 [zhod ustavljen 0.0 100.0 % 0.0 1100
P3.14.1.4 Ojacitev PID 0.00 1000.00 % 100.00 1631 |Glejte P3.13.1.1
P3.14.1.5 | Cas integriranja PID 0.00 600.00 s 1.00 1632 |Glejte P3.13.1.2
P3.14.1.6 Cas odvajanja PID 0.00 100.00 s 0.00 1633 |Glejte P3.13.1.3
P3.14.1.7 Izbira enote 0 46 0 1635 Glejte P3.13.1.4
postopka
Spre- Spre- Spre- Glejte P3.13.1.5
P3.14.1.8 Min. enota post. pre pre men- 0 1664
menljivo | menljivo .
ljivo
Spre- Spre- Spre- Glejte P3.13.1.6
P3.14.1.9 | Maks. enota post. pre Pre 1 men- 100 1665
menljivo | menljivo .
ljivo
P3.14.1.10 Decimalna mesta 0 4 2 1666 Glejte P3.13.1.7
enote procesa
P3.14.1.11 Napaka inverzije 0 1 0 1636 |Glejte P3.13.1.8
Spre- Spre- Glejte P3.13.1.9
P3.14.1.12 Mrtvi pas 0.00 pre men- 0.0 1637
menljivo .
ljivo
P3.14.1.13 Zakasg'ag”"ega 0.00 | 320.00 s 000 | 1638 |Cleite P3.13.1.10
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Tabela 85: Nastavitvene tocke zunanjega krmilnika PID

Inde!(_s Parametri jm. jv. Privzeto
menija
. . Spre-
P314.2.1 Nastavitvena tocka | P3.14.1. | P3.14.1. men- 0.00 1640
kontrolnega panela 1 8 9 .
ljivo
. . Spre-
P3.14.2.2 Nastavitvena tocka P3.14.1. | P3.14.1. men- 0.00 1641
kontrolnega panela 2 8 9 .
ljivo
P3.14.2.3 Cas naraScanja 0.00 | 300.00 s 0.00 | 1642

nastavitvene tocke

ODPRTO = Nastavitvena

y DigVH tocka 1
P3.14.2.4 Izbor nast. tocke Rea0.1 1048 7APRTO = Nastavitvena
tocka 2
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Tabela 85: Nastavitvene tocke zunanjega krmilnika PID

Indeks Parametri jm. jv. Privzeto

menija

0 = Ni uporabljeno
1 = Nastavitvena tocka
kontrolnega panela 1
2 = Nastavitvena tocka
kontrolnega panela 2
3=Al
4=Al2
5=AI3
6=Al4
7=Al5
8=Al6
9 =Vhodni podatki pro-
cesa 1
10 = Vhodni podatki pro-
cesa?2
11 = Vhodni podatki pro-
cesa 3
12 = Vhodni podatki pro-
cesa s
13 = Vhodni podatki pro-
cesab
14 = Vhodni podatki pro-
cesa b

L . 15 = Vhodni podatki pro-
Pa.1425 |20 vIra dnastavits | 32 | eas feesar T
vene tocke 16 = Vhodni podatki pro-
cesa 8
17 = Temperaturni vhod
1
18 = Temperaturni vhod
2
19 = Temperaturni vhod
3
20 = Temperaturni vhod
4
21 = Temperaturni vhod
5
22 = Temperaturni vhod
6
23 = Izhod bloka 1
24 = 1zhod bloka 2
25 = |zhod bloka 3
26 = Izhod bloka 4
27 =1zhod bloka 5
28 = Izhod bloka 6
29 = Izhod bloka 7
30 = Izhod bloka 8
31 = |zhod bloka 9
32 = |zhod bloka 10

P3.14.2.6 | Minimumnastavit- | .04 55 | 560 g % 0.00 | 1644
vene tocke 1
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Tabela 85: Nastavitvene tocke zunanjega krmilnika PID

Inde!(_s Parametri Najm. L ETVA Enota Privzeto ID Opis
menija
P3.14.2,7 | Maksimum nastavit- | o6 5 | 50000 % 100.00 | 1645
vene tocke 1
P3.14.2.8 IzblraV|ra2rv1astaV|t— 0 39 2 1646 Glejte P3.14.2.5.
vene tocke
P3.14.2.9 | Minimumnastavit- | 56 00 | o0000 | % 0.00 | 1647
vene tocke 2
P3.14.2.10 | Maksimum nastavit- | 54 55 | 960 gg % 100.00 | 1648
vene tocke 2

Tabela 86é: Povratni signal zunanjega krmilnika PID

Indeks

.. Parametri Najm. Najv. Enota Privzeto ID Opis
menija
P3.14.3.1 Fuchua Povratne 1 9 1 1650 Glejte P3.13.3.1
informacije
P3.14.3.2 | Ojaciteviunkciie 4 44000 | 10000 | % 100.0 | 1651 |CleiteP3.13.3.2
Povratne informacije
P314.3.3 Izbira vira povrat- 0 30 2 1652 Glejte P3.13.3.3

nega signala 1

P3.14.3.4 | Minimalnavrednost | 5 5 | 544 g % 0.00 1653
povratnega signala 1

Maksimalna vred-
P3.14.3.5 | nost povratnega sig- | -200.00 | 200.00 % 100.00 1654
nala 1

Izbira vira povrat-
nega signala 2

Glejte P3.13.3.6.

P3.14.3.6 0 30 0 1655

Minimalna vrednost

P3.14.3.7 . -200.00 | 200.00 % 0.00 1656
povratnega signala 2

Maksimalna vred-
P3.14.3.8 | nost povratnega sig- | -200.00 | 200.00 % 100.00 1657
nala 2
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Tabela 87: Nadzor procesa zunanjega krmilnika PID

Inde!(_s Parametri jm. Privzeto
menija
P3.14.41 | Omogoci nadzor 0 1 0 1659 |°=Onemogocena
1 =0mogoceno
Spre- Sore- Spre- Glejte P3.13.6.2
P3.14.4.2 Zgornja meja pre P 1 men- 0 1640
menljivo | menljivo .
ljivo
Spre- Spre- Spre- Glejte P3.13.6.3
P3.14.4.3 Spodnja meja pre Pre” | men- 0 1661
menljivo | menljivo .
ljivo
P3.14.4.4 Zakasn. 0 30000 s 0 1662
Odziv na napako Glejte P3.9.1.2
P3.14.4.5 | nadzora zunanjega 0 3 2 757
krmilnika PID
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5.15

Tabela 88: Parametri za Multi-Pump

Indeks
menija

Parametri

SKUPINA 3.15: MULTI-PUMP

Privzeto

0 = En pretvornik

P3.15.1 Nacin Multi-Pump 0 2 0* 1785 |1 =Veck. sledenje
2 =Veck. nadrejenih
P3.15.2 Stevilo ¢rpalk 1 8 1* 1001
P3.15.3 ID st. ¢rpalke 1 8 0 1500
0 = Ni prikljuceno
Zagonski in povratni 1 = Povezan je samo
P3.15.4 g § nafi 0 2 1 1782 |zacetni signal
9 2 = Povezana sta oba
signala
P3.15.5 Zaklep &rpalke 0 1 1% 1032 |9 =Niuporableno
1 =0mogoceno
0 = Onemogoceno
1= 0mogocen (inter-
P3.15.6 Samod. sprem. 0 2 1* 1027 |val)
2 = 0mogocen (dnevi v
tednu)
P3.15.7 Crpalke za samod. 0 1 1% 1028 0= Pomc:zne crpalke
sprem. 1 =Vse crpalke
p3.15.8 | Intervalzasamod. 0.0 | 3000.0 h 48.0* | 1029
sprem.
B0 = Nedelja
B1 = Ponedeljek
Dnevi q B2 =Torek
P3.15.9 nevl za samos 0 127 0 1786 |B3 = Sreda
P ' B4 = Cetrtek
B5 = Petek
B6 = Sobota
p3.15.10 | S3Mod: sPrem-€as | gq.00.00 [23.59:59 | Cas | 00:00:00 | 1787
dneva
p3.15.11 | _>amod. sprem.: 0.00 |[P33.1.2 | Hz 25.00% | 1031
Omejitev frekvence
P3.15.12 | Samod:sprem.: 0 8 g 1030
Omejitev Crpalke
Nastavitvena tocka =5
P3.15.13 Pas. Sirina 0 100 % 10 * 1097 |barov
Pasovna Sirina = 10 %.
P3.15.14 | Zakasn. pas. Sirine 0 3600 s 10 * 1098
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Tabela 88: Parametri za Multi-Pump

Indeks Parametri jm. Privzeto

menija

P3.15.15 Konst. hitr. izdelka 0.0 100.0 % 80.0 * 1513

Omej. delovanja

P3.15.16 Crpalke

1 P3.15.2 3* 1187

M3.15.17 Signali zaklepa Glejte parametre za signale zaklepa spodaj.

M3.15.18 Nadzor nadtlaka Glejte parametre nadzora nadtlaka spodaj.

Cas delovanja Glejte parametre Stevca Casa delovanja ¢rpalke spodaj.

M3.15.19 Crpalke

M3.15.22 | Napredne nastavitve |Glejte parametre za napredne nastavitve spodaj.

* = Privzeto vrednost doloca izbira aplikacije s parametrom P1.2 Aplikacija. Glejte privzete
vrednosti v poglavju 12.1 Privzete vrednosti parametrov v razlicnih aplikacijah.

Tabela 89: Signali zaklepa

Imn:ﬁ:;: Parametri Najm. LETVA Enota cF:rivzet ID Opis

oo | amesmer |2 | | o [ [
P3.15.17.2 | Zaklep crpalke 2 mipnrlivo mi'mvo DV | agy [9PPRTO = M aktivno
i | e |2 || o | o [
P3.15.17.4 | Zaklep crpalke 4 mipnrlivo mi'mvo DV | agg [9PPRTO = aktivno
s | e |2 ] o | [
P3.15.17.6 | Zaklep crpalke 6 mipnrlivo mi'mvo DV agg [9PPRTO = aktivno
i | e |2 ] o |
P3.15.17.8 | Zaklep crpalke 8 mipnrlivo mi'mvo DV agg [9PPRTO = M aktivno
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Tabela 90: Parametri nadzora nadtlaka

Indeks

menija

Parametri

Omogodi nadzor

0 = Onemogoceno

P3.15.18.1 nadtlaka 0 ! 0 1698 1 =0mogoceno
Raven alarma Spre- Spre- Spre-
P3.15.18.2 pre Pre” | men- | 000 | 1699
nadzora menljivo [ menljivo ljivo

Tabela 91: Parametri stevca casa delovanja crpalke

Indeks

i Parametri
menija
0 = Brez ukrepanja
1 = Nastavite vrednost,
Nast. Stevec Casa doloceno s parame-
P3.15.19.1 delovanja 0 ! 0 1673 trom P3.15.19.2, za
Stevec Casa delovanja
izbrane ¢rpalke.
Nast. Stevec Casa
P3.15.19.2 . 0 300 000 h 0 1087
delovanja: Vrednost
0 = Vse crpalke
1= Crpalka (1)
2=Crpalka 2
Nast. Stevec Casa 3=Crpalka3
P3.15.19.3 delovanja: Izbira 0 8 1 1088 |4= (;rpalka 4
Crpalke 5=Crpalka 5
6 =Crpalka 6
7=Crpalka 7
8 =Crpalka 8
Omejitev alarma 0 = Ni uporabljeno
P3.15.19.4 Casa delovanja 0 300 000 h 0 1109
Crpalke
Omejitve napake 0 = Ni uporabljeno
P3.15.19.5 Casa delovanja 0 300 000 h 0 1110
Crpalke

Tabela 92: Napredne nastavitve

Indeks
menija

P3.15.22.1

Parametri

Frekvenca pogona

P3.3.1.1

320.0

Hz

15545

P3.15.22.2

Frekvenca jemanja iz
pogona

0.0

P3.3.1.2

Hz

15546
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5.16 SKUPINA 3.16: VZDRZEVALNI STEVCI

Tabela 93: Vzdrzevalni stevci

Inde!(_s Parametri jm. Privzeto
menija
0 = Ni uporabljeno
P3.16.1 Nacin Stevca 1 0 2 0 1104 |1=Ure
2 = Vrtljaji * 1000
P3.16.2 Omej. alarma stevca 0 2147483 h/kRev 0 1105 0 = Ni uporabljeno
1 647
P3.16.3 |Omej. napak &tevea 1 | 0 212%83 h/kRev 0 1106 |0 = Niuporabljeno
P3.16.4 Ponast. Stevca 1 0 1107
P3.16.5 Ponast. Stevca 1 DI 0 490 | ZAPRTO = Ponastavitev
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5.17 SKUPINA 3.17: POZARNI NACIN

Tabela 94: Parametri poZarnega nacina

Indeks Privzeto

Parametri

menija

P3.17.1

Geslo poZarnega
nacina

9999

1599

1002 = Omogoceno
1234 = Testni nacin

P3.17.2

Frek. vir poz. nacina

18

1617

0 = Frekvenca pozar-
nega nacina

1 = Prednastavljene
hitrosti

2 = Tipkovnica

3 = Fieldbus
4=Al

5=AI2
6=AI1+AI2

7 = PID1

8 = Potenciometer
motorja

9 =Izhod bloka 1
10 = Izhod bloka 2
11 =1zhod bloka 3
12 = I1zhod bloka 4
13 = Izhod bloka 5
14 = 1zhod bloka 6
15 = Izhod bloka 7
16 = Izhod bloka 8
17 = Izhod bloka 9
18 = Izhod bloka 10

P3.17.3

Frekvenca pozar-
nega nacina

0.00

P3.3.1.2

Hz

50.00

1598

P3.17.4

Vklop poz. nacina
nastavljen na
ODPRTO

DigVH
Reza0.2

1596

ODPRTO = Poz. nacin
vkl
ZAPRTO = Brez dejanja

P3.17.5

Vklop poz. nacina
nastavljen na
ZAPRTO

DigVH
Reza0.1

1619

ODPRTO = Brez dejanja
ZAPRTO = Pozarni
nacin vklopljen

P3.17.6

Obr. poz. nacin

DigVH
Reza0.1

1618

ODPRTO = Naprej
ZAPRTO = Obratno
DigVH Reza0.1 =
Naprej

DigVH Rezal0.2 =
Obratno
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Tabela 94: Parametri poZarnega nacina

Indeks Parametri jm. . Privzeto

menija

Glejte Tabela 16 Ele-
menti v meniju Sprem-
ljaj.

Stanje poZarnega 0 = Onemogoceno

V3.17.7 .. 0 3 1597 z
nacina 1 =0mogoceno
2 = Vklopljeno (Omogo-
Ceno + DI Odprt)
3 = Testni nacin
v3.17.8 | Stevecpozarnega |, 65535 1679

nacina

5.18 SKUPINA 3.18: PARAMETRI PREDGRETJA MOTORJA

Tabela 95: Parametri predgretja motorja

Indeks

i Parametri jm. Privzeto
menija
0 = Ni uporabljeno
1 =Vedno v stanju
Funkcija predgretja ustavitve
P3.18.1 Ja predgret 0 3 0 1225 |2 = Krmiljenje izvaja
motorja . .
digitalni vhod
3 = Temperaturna
meja, hladilnik
p3.1g2 |Temperaturnaomeji- | -, 100 °C/F 0 1226
tev predgretja
p3.183 | Tokzapredgrete 0 0,5*IL A SPre= 4297
motorja menljivo
ODPRTO = Brez dejanja
P3.18.4 Predgretje motorja Spre- Spre- DigVH 1044 ZAPRTO = Predgretje
o VKLOPLJENO menljivo | menljivo Reza0.1 vklopljeno v ustavlje-
nem stanju

5.19 SKUPINA 3.19: PRILAGOJEVALNIK PRETVORNIKA

Tabela 96: Parametri prilagojevalnika pretvornika

Indeks
menija

Parametri Privzeto

0 = Izvedi program
1 = Programiranje

P3.19.1 15001

Nacin delovanja ‘ 0 ‘ 1 | | 1
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NAPOTEK!

Kadar uporabljate prilagoj. pogona, uporabite tudi graficno orodje Prilagoj. pogona
v racunalniskem orodju VACON® Live.

5.20 SKUPINA 3.21: NADZOR CRPALKE

Tabela 97: Parametri samodejnega ciscenja

Indeks

. Parametri jm. Privzeto
menija
0 = Onemogoceno
1= 0mogocen (DIN)
P3.21.1.1 Funkcija Ciscenja 0 3 0 1714 |2 = Omogocen (tok]
3 =0mogocen (dnevi v
tednu)
vy DigVH
P3.21.1.2 Vklop ciscenja Re3a0 1 1715
p3.21.1.3 | Ciscenje —tren. 0.0 200.0 % 1200 | 1712
omej.
P3.21.1.4 | Ciscenie - tren. 0.0 300.0 s 60.0 1713
zakasn.
BO = Nedelja
B1 = Ponedeljek
Ciscenje - dnevi v B2 = Torek
P3.21.1.5 tJednu 0 127 0 1723 |B3="Sreda
B4 = Cetrtek
B5 = Petek
Bé6 = Sobota
P3.21.1.6 | Cis¢enje - ura dneva |00:00:00 |23:59:59 00:00:00 1700
P3.21.1.7 Cistilni cikli 1 100 5 1716
P3.21.1.8 Nap. frek. ¢iSc. 0.00 50.00 Hz 45.00 1717
P3.21.1.9 Nap. ¢as Cisc. 0.00 320.00 s 2.00 1718
P3'201'1'1 Naz. frek. ¢isc. 0.00 50.00 Hz 45.00 1719
P3'211'1'1 Naz. ¢as Cisc. 0.00 320.00 s 0.00 1720
P3.21.1.1 |Cas pospesevanja pri 01 3000 S 01 1791
2 ciscenju
P3.21.1.1 | Cas pOJeimKa pri Cis- 01 3000 S 01 1722
3 cenju
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Tabela 98: Parametri pomozZne crpalke

Inde!(_s Parametri Privzeto
menija
0 = Ni uporabljeno
P3.21.2.1 Pomozna funkcija 0 2 0 1674 |1 =Spanje PID
2 = Spanje PID (raven)
Zacetna raven pom Spre- Spre- Spre-
P3.21.2.2 ! pom. | >pre Pre= 1 men- 0.00 1675
Crpalke menljivo | menljivo .
ljivo
Raven ustavitve pom. | Spre- Spre- | SPre
P3.21.2.3 |navenystavivepom. 1 opre Pre= 1 men- 0.00 1676
crpalke menljivo | menljivo ljivo

Tabela 99: Parametri pripravljalne crpalke

Inde!(_s Parametri Privzeto

menija

P3.213.1 Funkcija predpri- 0 1 0 1677 0= Onemogoceno
prave 1 =0mogoceno

P3.21.3.2 Cas predpri. 0.0 320.00 s 3.0 1678

Tabela 100: Parametri antiblokiranja

Inde!(_s Parametri Privzeto

menija

p3.21.4.1 | Interval i;‘a“bl"k'ra' 0 96.0 h 0 1696

P3.21.4.2 | C@sdelovanjaanti- 0 300 s 20 1697
blokiranja

P3.21.4.3 Frekve“rcaan?a”“b“’k" P3.3.1.1 [P33.12 | Hz 15.0 1504
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Tabela 101: Parametri zascite pred zmrzaljo

Indeks
menija

P3.21.5.1

Parametri

Zascita pred zmrz.

Najm.

L ETVA

Enota

Privzeto

ID

1704

Opis

0 = Onemogoceno
1 =0mogoceno

P3.21.5.2

Temperaturni signal

29

1705

0 = Temperaturni vhod
1 (-50-200 C)

1 = Temperaturni vhod
2 (-50-200 C)

2 = Temperaturni vhod
3(-50-200C)

3 = Temperaturni vhod
4 (-50-200 C)

4 = Temperaturni vhod
5 (-50-200 C)

5 = Temperaturni vhod
6 (-50-200)

6 = Analogni vhod 1

7 = Analogni vhod 2

8 = Analogni vhod 3

9 = Analogni vhod 4

10 = Analogni vhod 5
11 = Analogni vhod 6
12 = Vhodni podatki
procesa 1(0-100 %)
13 = Vhodni podatki
procesa 2 (0-100 %)
14 = Vhodni podatki
procesa 3 (0-100 %)
15 = Vhodni podatki
procesa 4 (0-100 %)
16 = Vhodni podatki
procesa 5 (0-100 %)
17 = Vhodni podatki
procesa 6 (0-100 %)
18 = Vhodni podatki
procesa 7 (0-100 %)
19 = Vhodni podatki
procesa 8 (0-100 %)
20 = 1zhod bloka 1

21 = Izhod bloka 2

22 = Izhod bloka 3

23 =Izhod bloka 4

24 =1zhod bloka 5

25 =zhod bloka 6

26 =1zhod bloka 7

27 = Izhod bloka 8

28 = Izhod bloka 9

29 =1zhod bloka 10

P3.21.5.3

Minimum tempera-
turnega signala

-50,0
(°C)

P3.21.5.4.
4

°C/°F

-50,0 (°C)

1706

P3.21.5.4

Maksimum tempera-
turnega signala

P3.21.5.

200,0 (°C)

OC/OF

200,0 (°C)

1707
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Tabela 101: Parametri zascite pred zmrzaljo

Indeks

i Parametri Najm. Najv. Enota |[Privzeto ID Opis
menija
Temperaturna omeji- P3.215
P3.21.5.5 tev zascite pred '3 " | P3.21.5.4 | °C/°F | 5,00 (°C) [ 1708
zmrzaljo
Frekvenca zascite
P3.21.5.6 . 0.0 P3.3.1.2 Hz 10.0 1710
pred zmrzaljo
Ta nadzorna vrednost
. kaze vrednost tempe-
V3.21.5.7 Monitor frekv. Spre= | Spre= o op 1711 |raturnega signala, ki se
zmrzali menljivo | menljivo ; o
uporablja za funkcijo
zascite pred zmrzaljo.

5.21 SKUPINA 3.23: NAPREDNI HARMONICNI FILTER

Tabela 102: Parametri naprednega harmonicnega filtra

Inde!(_s Parametri jm. Privzeto
menija
p3.23q | Omeiitevodklopa 0 100 % 0 15510
pokrovcka
P3.23.2 Hist. odklopa 0 100 % 0 15511
pokrovcka
Previsoka tempera- DigVH
P3.23.3 tura AHF Reza0.1 15513
0 = Brez dejanja
P3.23.4 | 0dziv na napako AHF 0 3 2 15512 |1 = Alarm
2 = Napaka
3 = Napaka, zacasno
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6 MENI DIAGNOSTIKA

6.1 AKTIVNE NAPAKE

Ko se pojavi napaka ali veliko napak, se na zaslonu prikaZze utripajoce ime napake. Pritisnite
tipko OK, da se vrnete v meni Diagnostika. V podmeniju Aktivne napake je prikazano stevilo
napak. Ce si Zelite ogledati podatke o Casu napake, izberite napako in pritisnite OK.

Napaka ostane aktivna, dokler je ne ponastavite. Napako lahko ponastavite na 5 nacine.
» /a2 s pritisnite tipko Ponastavitev.

* Odprite podmeni Ponast. napake in uporabite parameter Ponast. napake.

« Na V/l-sponki sprozite ponastavitveni signal.

« Sprozite ponastavitveni signal prek komunikacijskega vodila.
« Sprozite ponastavitveni signal v racunalniskem orodju VACON® Live.

V podmeniju Aktivne napake je lahko shranjenih najve¢ 10 napak. V tem podmeniju so napake
prikazane v vrstnem redu, v katerem so se pojavile.

6.2 PONAST. NAPAKE

V tem meniju lahko ponastavite napake. Glejte navodila v poglavju 11.7 Prikaz napake.

é POZOR!
Preden ponastavite napako, odstranite zunanji nadzorni signal, da preprecite
nenameren ponovni zagon pretvornika.

6.3 ZGODOVINA NAPAK
V meniju Zgodovina napak lahko pregledate 40 napak.

Ce bi radi videli podrobnosti o napaki, odprite meni Zgodovina napak, pois¢ite napako in
pritisnite OK.

6.4 SKUPNI STEVCI

Ce preberete vrednost $tevca prek komunikacijskega vodila, glejte 70.22 Stevci.
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Tabela 103: Parametri skupnih Stevcev v meniju Diagnostika

Indeks

menija

Parametri

Koli¢ina energije iz
elektricnega omrezja.
Tega Stevca ne morete
ponastaviti.

dilna tipkovnica)

V4.4.1 Na besedilnem
Spre- zaslonu: najvecja enota
a Energetski Stevec men- 2291 U najvecia en
livo energije, ki se prikaze
J na zaslonu, je MW. Ce
izmerjena energija pre-
sega 999,9 MW, na
zaslonu ni prikazana
nobena enota.
Vii3 Ca.svdel(.avanja .[gra- a d. 2998 Cas delovanja krmilne
fiéna tipkovnica) hh:min enote.
Cas delovanja (bese- Cas delovanja krnlllne
Vb4 4 . . . a enote v skupnem ste-
dilna tipkovnica) .
vilu let.
Gas delovanja [bese- Cas delovanja krnlllne
V4.4.5 . . . d enote v skupnem Ste-
dilna tipkovnica) . .
vilu dni.
Cas delovanja (bese- hh:min: Cas delovanja krm|[ne
V4.4.6 . . . enote v urah, minutah
dilna tipkovnica) ss )
in sekundah.
V4T Ca.s:delc.JvanJa _[gra— a d. 2993 Cas delovanja motorja.
ficna tipkovnica) hh:min
Vi 48 Cas delovanja (bese- 3 Cas delovanja motorja
o dilna tipkovnica) v skupnem Stevilu let.
Cas delovanja (bese- Cas delovanja motorja
V4.4.9 . . . d S )
dilna tipkovnica) v skupnem stevilu dni.
Cas delovanja (bese- hh:min: Cas delov.anja mptorja
V4.4.10 . . . v urah, minutah in
dilna tipkovnica) ss
sekundabh.
3 Kolicina ¢asa, ko je bila
NWRE Cas vklopa [graﬂcna a d. 2994 qapajalna e?ota vklop-
tipkovnica) hh:min ljena. Tega Stevca ne
morete ponastaviti.
Cas vklopa (bese- Cas vklopljenosti v
V4412 dilna tipkovnica) a skupnem Stevilu let.
VA 413 Cas vklopa (bese- d Cas vklopljenosti v

skupnem Stevilu dni.
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Tabela 103: Parametri skupnih Stevcev v meniju Diagnostika

Indeks

i Parametri jm. Privzeto
menija
Cas vklopa (bese- hh:min: Cas vqupljeno§t| v
V4.4.14 dilna tipkovnica) urah, minutah in
atiprovnica 53 sekundah.
V4415 Stevec zagonskih 2995 _Stewlo zagonov napa-
ukazov jalne enote.

6.5 STEVCI POTI

Ce preberete vrednost $tevca prek komunikacijskega vodila, glejte poglavje 70.22 Stevci.

Tabela 104: Parametri Stevcev poti v meniju Diagnostika

Indeks

Parametri jm. Privzeto

menija

Ta Stevec lahko pona-
stavite. Na besedilnem
zaslonu: najvecja enota
energije, ki se prikaze
na zaslonu, je MW. Ce
izmerjena energija pre-
sega 999,9 MW, na
zaslonu ni prikazana
nobena enota.

Spre- .
men- 909 |PONastavitev

ljivo stevca

P45 1 Sproiil?i energetski
stevec
. Na besedilnem
zaslonu: Za 4 s
pritisnite tipko OK.
. Na graficnem
zaslonu: Pritisnite
tipko OK. Prikaze
se stran Ponast.
Stevec. Znova pri-
tisnite tipko OK.

Ta Stevec lahko pona-
2299 [stavite. Glejte navodila
za P4.5.1 zgoraj.

Cas delovanja (gra- ad

P4.5.3 ficna tipkovnica) hh:min

Cas delovanja (bese- Cas delovanja v skup-

P4.5.4 dilna tipkovnica nem Stevilu let.

Cas delovanja (bese- Cas delovanja v skup-

P4.5.5 dilna tipkovnical nem Stevilu dni.

Cas delovanja (bese- hh:min: Cas delovanja v urah,

P4.5.6 dilna tipkovnica) ss minutah in sekundah.
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6.6 INFO. 0 PROG. OPREMI

Tabela 105: Parametri informacij o programski opremi v meniju Diagnostika

Indeks
menija

Parametri jm. Privzeto

Vh b1 Paket progr. opreme

Koda za identifikacijo
(grafi¢na tipkovnica)

programske opreme

ID paketa progr.
V4.6.2 opreme (besedilna
tipkovnical)

Razl. paketa progr.
V4.6.3 opreme (besedilna
tipkovnica)

V.64 Sis. obremenitev 0 100 % 2300 |OPremenitev CPE
krmilne enote

VA b5 Ime aplikacije (gra-

Ime aplikacije
ficna tipkovnica)

V4.6.6 ID aplikacije Koda aplikacije

V4.6.7 Razlicica aplikacije
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7 MENI V/I IN STROJ. OPREMA

V meniju V/I in strojna oprema so razli¢ne nastavitve, povezane z moZnostmi. Vrednosti v tem
meniju so neobdelane vrednosti, kar pomeni, da jih aplikacija ne razsiri.

7.1 OSNOVNI V/I

V meniju Osnovni V/I lahko spremljate stanja vhodov in izhodov.
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Tabela 106: Parametri osnovnih V/I v meniju V/I in stroj. oprema

Indeks
menija

Parametri jm. . Privzeto

Stanje digitalnega

V5.1.1 Digitalni vhod 1 0 1 0 |[2502 :
vhodnega signala
V5.1.2 Digitalni vhod 2 0 1 0 g503  [Stanie digitalnega
vhodnega signala
V5.1.3 Digitalni vhod 3 0 1 0 |2504 [Ptaniedigitalnega
vhodnega signala
V5.1.4 Digitalni vhod 4 0 1 0 g505  [Stanie digitalnega
vhodnega signala
V5.1.5 Digitalni vhod 5 0 1 0 |[2506 [Ptaniedigitalnega
vhodnega signala
V5.1.6 Digitalni vhod 6 0 1 0 g507  [Stanie digitalnega

vhodnega signala

Kaze nacin, ki je
nastavljen za analogni
vhodni signal. Izberete

Nacin analog. vhoda ga s stikalom DIP na

V5.1.7 1 1 3 3 2508 krmilni plosc¢i.
1=0..20mA
3=0..10V

Stanje analognega

V5.1.8 Analogni vhod 1 0 100 % 0.00 2509 :
vhodnega signala
Kaze nacin, ki je
nastavljen za analogni
vhodni signal. Izberete

.. ga s stikalom DIP na

vs.1g | Necinanalog.vhoda |y 3 3 (2510 [krmilni plogéi.
1=0..20mA
3=0..10V

V5.1.10 Analogni vhod 2 0 100 % 000 2511 [>tanieanalognega

vhodnega signala

Kaze nacin, ki je
nastavljen za analogni
vhodni signal. Izberete

Nacin analog. izhoda ga s stikalom DIP na

V5.1.11 1 1 3 1 2512 krmilni plosci.
1=0..20mA
3=0..10V
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Tabela 106: Parametri osnovnih V/I v meniju V/I in stroj. oprema

Indeks

.. Parametri jm. Privzeto
menija

V5.1.12 Analogni izhod 1 0 100 % 000 |2513 |>tanieanalognega
izhodnega signala

V5.1.13 Izhod releja 1 0 1 0 2514  |Stanie izhodnega sig-
nala releja

V5.1.14 Izhod releja 2 0 1 0 2515  [>tanie izhodnega sig-
nala releja

V5.1.15 Izhod releja 3 0 1 0 2516  |otanie izhodnega sig-
nala releja

7.2 REZE ZA 1ZBIRNE PLOSCE

Parametri v tem meniju se razlikujejo za vse izbirne ploSce. Prikazani so parametri izbirne
plosce, ki ste jo namestili. Ce v rezah C, D ali E ni nobene izbirne ploéce, parametri niso
prikazani. Vec o lokaciji rez lahko preberete v poglavju 70.6.1 Programiranje digitalnih in
analognih vhodov.

Ko odstranite izbirno plosco, se na zaslonu prikazeta koda napake 39 in ime napake Naprava
odstranjena. Glejte poglavje 71.3 Kode napak.

Tabela 107: Parametri, povezani z izbirnimi ploscami

Meni Funkcija Opis
Nastavitve Nastavitve, povezane z izbirno plosco

Reza C
Spremljanje Spremljajte podatke, povezane z izbirno plosco
Nastavitve Nastavitve, povezane z izbirno plosco

Reza D
Spremljanje Spremljajte podatke, povezane z izbirno plosco
Nastavitve Nastavitve, povezane z izbirno plosco

Reza E
Spremljanje Spremljajte podatke, povezane z izbirno plosco
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7.3 REAL TIME CLOCK

Tabela 108: Parametri ure realnega casa v meniju V/I in stroj. oprema

Indeks
menija

Parametri jm. Privzeto

Stanje baterije.

V551 Stanje baterije 1 3 2205 1=Ni nameééena
2 = Namescéena
3 = Zamenjajte baterijo

P5.5.2 Cas hh:mm: 201 |Ure
SS

P5.5.3 Datum dd. 2202 |P2"
mm.

P5.5.4 Leto Ut 2203 |[Leto

Pravilo za poletni ¢as

1 =1zkl.

2 =EU: zacne se na
zadnjo nedeljov
marcu, konca se na
P5.5.5 Poletni ¢as 1 4 1 2204 | zadnjo nedeljo v okto-
bru

3 =ZDA: zacne se na 2.
nedeljo v marcu, konca
sena 1. nedeljov
novembru

4 = Rusija (vedno)

7.4 NAST. NAPAJALNE ENOTE
V tem meniju lahko spremenite nastavitve ventilatorja in sinusnega filtra.

Ventilator deluje v optimiziranem ali vedno vklopljenem nacinu. V optimiziranem nacinu
notranja logika pretvornika prejema podatke o temperaturi in krmili hitrost ventilatorja.
Potem ko frekvencni pretvornik preide v stanje pripravljenosti, se ventilator v 5 minutah
ustavi. V vedno vklopljenem nacinu ventilator deluje pri polni hitrosti in se ne ustavi.

Sinusni filter ohranja globino premodulacije znotraj omejitev in ne pusti, da bi funkcije za
toplotno upravljanje znizale frekvenco preklopa.
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Tabela 109: Nast. napajalne enote

Inde!(_s Parametri Privzeto
menija
P5.6.1.1 Nacin nadzora vent. 0 1 1 2377 | 0=Vedno vkl
1 = Optimizirano
P5.6.4.1 Sinusni filter 0 1 0 0 = Ni uporabljeno
1 =Uporabljeno
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7.5 TIPKOVNICA

Tabela 110: Parametri tipkovnice v meniju V/I in stroj. oprema

Indeks Parametri jm. Privzeto

menija

Cas, po katerem zaslon
znova prikaze stran,
nastavljeno s parame-
P5.7.1 Casovna omejitev 0 60 min 0* trom P5.7.2.

0 = Ni uporabljeno

Stran, ki se prikaze na
zaslonu ob vklopu fre-
kvencnega pretvornika
ali po izteku Casa,
nastavljenega s para-
metrom P5.7.1. Ce je
vrednost nastavljena
na 0, se na zaslonu pri-
kaze zadnja prikazana

P5.7.2 Privzeta stran 0 4 0*
stran.

0 =Brez

1 =Vnesite indeks
menija

2 = Glavni meni

3 =Nadzorna stran
4 = Multimonitor

Nastavite stran za
indeks menija. (Moz-
nost 1 v parametru
P5.7.2.)

P5.7.3 Indeks menija

Nastavite kontrast

* %k 0,
P5.7.4 Kontrast 30 70 %o 50 zaslona (30-70 %].

Nastavite Cas, po izteku
katerega se izklopi
osvetlitev zaslona (0-
60 min). Ce je vrednost
nastavljena na 0, je
zaslon vedno osvetljen.

P5.7.5 Cas osvetl. ozadja 0 60 min 5

* = Privzeto vrednost doloca izbira aplikacije s parametrom P1.2 Aplikacija. Glejte privzete
vrednosti v poglavju 12.1 Privzete vrednosti parametrov v razlicnih aplikacijah.

** Na voljo samo na grafi¢ni tipkovnici.
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7.6 FIELDBUS
V meniju V/l in stroj. oprema so parametri, povezani z razli¢nimi plos¢ami za vodilo Fieldbus.

Navodila za uporabo teh parametrov boste nasli v prirocniku, ki ste ga dobili z vodilom
Fieldbus.
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8 MENIJI UPORAB. NASTAVITVE, PRILJUBLJENE IN
UPORABNISKE RAVNI

8.1 UPORAB. NASTAVITVE

8.1.1 UPORAB. NASTAVITVE

Tabela 111: Splosne nastavitve v meniju z uporabniskimi nastavitvami

Indeks Parametri jm. Privzeto

menija

Pri vsakem jezikovnem

P6.1 Izbira jezika Spr?- Spr?- Spr?- 802 |paketu so na voljo dru-
menljivo | menljivo menljivo Y . .
gacne moznosti.
P6.2 Izbira aplikacije 801 Izberite aplikacijo.
Mb6.5 Varnostno kop. para- |Glejte Tabela 112 Parametri za varnostno kopiranje parametrov v meniju z upo-
' metrov rabniskimi nastavitvami.
Mb.6 Primerjava parame-
trov
Po potrebi dodelite fre-
P6.7 Ime pogona kvenénemu pretvor-

niku ime.
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8.1.2 VARNOSTNO KOP. PARAMETROV

Tabela 112: Parametri za varnostno kopiranje parametrov v meniju z uporabniskimi
nastavitvami

Indeks Parametri Privzeto

menija

Obnovi privzete vred-
Obnovi tov. privzete nosti parametrov in
831 N M .
nast. zazene Carovnika za
zagon.

P6.5.1

Shrani vrednosti para-
metrov na krmilno plo-
$co, da jih lahko na pri-

. mer kopirate v drug
pe.5.2 | Shranivkontr.panel |, 1 0 pretvornik.

0=No
1=Yes

Obnovi iz kontr. Nalozi vredno.stl para-
P6.5.3 anela metrov s krmilne plo-
- P * Sce v frekvencni pre-
tvornik.

Shrani prilagojen niz
parametrov (tj. vse
parametre, ki so vklju-
Ceni v aplikacijo).

B6.5.4 Shraniv set 1

Nalozi prilagojeni niz
B6.5.5 Obnovi iz seta 1 parametrov v fre-
kvencni pretvornik.

Shrani nov prilagojen
niz parametrov (tj. vse
parametre, ki so vklju-
Ceni v aplikacijo).

B6.5.6 Shranivset 2

NalozZi prilagojeni niz
B6.5.7 Obnovi iz seta 2 parametrov 2 v fre-
kvencni pretvornik.

* Na voljo samo na graficnem zaslonu.

8.2 PRILJUBLJENE

NAPOTEK!

Ta meni je na voljo na krmilni plosci z graficnim zaslonom, ne pa tudi na krmilni
plosci z besedilnim zaslonom.

NAPOTEK!

Ta meni ni na voljo v orodju VACON® Live.
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Ce pogosto uporabljate iste elemente, jih lahko dodate v meni Priljubljene. Zberete lahko niz
parametrov ali nadzorovanih signalov iz vseh menijev tipkovnice. Ni treba, da iSCete vsakega
posebej v strukturi menija. Druga moznost je, da jih dodate v mapo Priljubljene, kjer jih boste
zlahka nasli.

DODAJANJE ELEMENTA MED PRILJUBLJENE

1 Poiscite element, ki ga zelite dodati v mapo

Priljubljene. Pritisnite tipko OK. sTop| | READY Vo
E’ Basic Settings
Motor Nom Voltg
230.00 Vv
Motor Nom Freq
50.00 Hz
Motor Nom Speed
° 1430 rpm
2 lIzberite moznost Dodaj priljubljenim in pritisnite
tipko OK. stor|(G| READY]| [ o
Motor Nom Freq

Edit

@ Help

3 Opravili ste vse korake. Ce Zelite nadaljevati,

preberite navodila na zaslonu. STOP|C| READY| | Vo
§.i. Motor Nom Freq

was added to
favourites. Press OK
to continue.

ODSTRANITEV ELEMENTA 1Z PRILJUBLJENIH

1 Odprite meni Priljubljene.
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2 Poiscite element, ki ga Zelite odstraniti. Pritisnite
tipko OK. stor| (G| RerpY | o

El Favourites

Motor Nom Freq
- 50.00 Hz

3 Izberite moznost Prenesi iz priljubljenih.

stor| (G| Rerpy /o
Motor Nom Freq

Rem from favourites

4 Element odstranite tako, da znova pritisnete tipko
OK.

8.3 UPORABNISKE RAVNI

Parametre na uporabniski ravni lahko uporabljate za preprecevanje, da bi nepooblasceno
osebje spreminjalo parametre. Preprecite lahko tudi nenamerne spremembe parametrov.

Kadar je izbrana uporabniska raven, uporabnik ne vidi vseh parametrov na zaslonu krmilne
plosce.
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Tabela 113: Parametri uporabniske ravni

Indeks
menija

Parametri jm. Privzeto

1 =Normalno. V glav-
nem meniju so vidni vsi
meniji.

2 =Spremljanje. V
glavnem meniju so
vidni samo meni
Spremljanje in meniji
uporabniske ravni.

3 = Priljubljene. V glav-
nem meniju so vidni
samo meni Priljubljene
in meniji uporabniske
ravni.

4 = Spremljanje in pri-
ljubljene. V glavnem
meniju sta vidna
menija Spremljanje in
Priljubljene ter meniji
uporabniske ravni.

P8.1 Uporabniska raven 1 3 1 1194

Ce pred preklopom na
nacin Spremljanje
denimo z nacina Nor-
malno nastavite vred-
nost, ki ni 0, morate za
vrnitev v nacin Nor-
malno vnesti kodo za
dostop. To preprecuje,
da bi nepooblasceno
osebje spreminjalo
parametre na krmilni
plosci.

P8.2 Koda za dostop 0 99999 0 2362

C POZOR!
Kode za dostop ne smete izqubiti. Ce jo izgubite, se obrnite na najblizji servisni
center ali distributerja.

SPREMEMBA KODE ZA DOSTOP ZA UPORABNISKE RAVNI

1 Odprite Uporabniske ravni.
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2  Poiscite element Koda za dostop in pritisnite tipko s
puscico desno.

STOP|C| READY| ALARM |Keypad

Main Menu
ID:2362 P8.2

User level

000

Normal

Access code
00000

000!
-}

3 Ce Zelite spremeniti $tevke v kodi za dostop,

uporabite ustrezne puécicne tipke. sTor|(G] READY| ALARM | 1O

8i, Access code
() ID:2362 P8.2
A
Y
00000
Min:0
Max:9

4 Spremembo sprejmete tako, da pritisnete tipko OK.
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9 OPISI NADZORNIH VREDNOSTI

V tem poglavju so osnovni opisi vseh nadzornih vrednosti.

9.1 BASIC

V2.3.11ZHODNA FREKVENCA (ID 1]

Ta nadzorna vrednost kaze dejansko izhodno frekvenco do motorija.

V2.3.2 REFERENCA FREKVENCE (ID 25)

Ta nadzorna vrednost kaze dejansko referenco frekvence do krmiljenja motorja.
Vrednost se posodablja v intervalih po 10 ms.

V2.3.3 HITROST MOTORJA (ID 2)

Ta nadzorna vrednost kaze dejansko hitrost motorja v vrtljajih na minuto (racunska
vrednost).

V2.3.4 TOK MOTORJA (ID 3]

Ta nadzorna vrednost kaZe izmerjeni tok motorja.
Razsirjanje vrednosti se razlikuje med pretvorniki razli¢nih velikosti.

V2.3.5 NAVOR MOTORJA (ID 4)

Ta nadzorna vrednost kaze dejanski navor motorja (ra¢unska vrednost).

V2.3.7 0SNA MOC MOTORJA (ID 5]

Ta nadzorna vrednost kaze dejansko moc¢ na gredi motorja (ra¢unska vrednost) v odstotkih
nazivne moci motorja.

V2.3.8 0SNA MOC MOTORJA (ID 73)

Ta nadzorna vrednost kaze dejansko mo¢ na gredi motorja (racunska vrednost).
Merska enota je kW ali HP, odvisno od vrednosti parametra ‘Izbira kW/HP'.

Kolic¢ina decimalnih mest v tej vrednosti spremljanja se razlikuje glede na velikost
frekvencnega pretvornika. V fieldbusu se lahko ID nadzora 15592 lahko preslika kot izhodni
procesni podatki, da dolocite, koliko decimalk se uporablja. Zadnja bistvena Stevka pomeni
Stevilo decimalk.

V2.3.9 NAPETOST MOTORJA [ID 6]

Ta nadzorna vrednost kaze dejansko izhodno napetost do motorija.

V2.3.10 NAPETOST ENOSMERNE POVEZAVE (ID 7]

Ta nadzorna vrednost kaze izmerjeno napetost enosmerne povezave pretvornika.
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V2.3.11 TEMPERATURA ENOTE (ID 8]

Ta nadzorna vrednost kaZze izmerjeno temperaturo hladilnika za pretvornik.
Enota nadzorne vrednosti je stopinja Celzija ali stopinja Fahrenheita, odvisno od vrednosti
parametra 'Izbira °C/°F'.

V2.3.12 TEMPERATURA MOTORJA (ID 9]

Ta nadzorna vrednost kaZe izraCunano temperaturo motorja v odstotkih nazivne delovne
temperature.
Kadar vrednost naraste nad 105 %, pride do napake toplotne zascite motorja.

V2.3.13 PREDGRETJE MOTORJA [(ID 1228)
Ta nadzorna vrednost kaze stanje funkcije predgretja motorja.
V2.3.15 NIZKA VREDNOST SPROZILNEGA STEVCA KWH (ID 1054]

Ta nadzorna vrednost kaze dejansko vrednost Stevca kWh (energetskega Stevcal.
Ko vrednost Stevca preseze 65535, se Stevec ponastavi na 0.

V2.3.16 VISOKA VREDNOST SPROZILNEGA STEVCA KWH (ID 1067)

Ta nadzorna vrednost kaze, kolikokrat se je zavrtel Stevec kWh (energetski Stevec).

9.2 1/0

V2.4.1 REZAA DIN 1,2,3 (ID 15)

Ta nadzorna vrednost kaZe stanje digitalnih vhodov 1-3 v reZi A (standardni V/I).

V2.4.2 REZAA DIN 4,5,6 [ID 16)

Ta nadzorna vrednost kaZe stanje digitalnih vhodov 4-6 v reZi A (standardni V/I).

V2.4.3 REZAB RO 1,2,3 (ID 17)

Ta nadzorna vrednost kaZe stanje relejnih izhodov 1-3 v rezi B.

V2.4.4 ANALOGNI VHOD 1 (ID 59)

Ta nadzorna vrednost kaZe vrednost analognega vhodnega signala v odstotkih uporabljenega
obmogja.

V2.4.5 ANALOGNI VHOD 2 (ID 60)

Ta nadzorna vrednost kaze vrednost analognega vhodnega signala v odstotkih uporabljenega
obmocja.

V2.4.6 ANALOGNI VHOD 3 (ID 61)

Ta nadzorna vrednost kaZe vrednost analognega vhodnega signala v odstotkih uporabljenega
obmodja.
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V2.4.7 ANALOGNI VHOD 4 (ID 62)

Ta nadzorna vrednost kaZe vrednost analognega vhodnega signala v odstotkih uporabljenega
obmocja.

V2.4.8 ANALOGNI VHOD 5 (ID 75]

Ta nadzorna vrednost kaZe vrednost analognega vhodnega signala v odstotkih uporabljenega
obmogja.

V2.4.9 ANALOGNI VHOD 6 (ID 76)

Ta nadzorna vrednost kaze vrednost analognega vhodnega signala v odstotkih uporabljenega
obmocja.

V2.4.10 REZAA A0 1 (ID 81)

Ta nadzorna vrednost kaZe vrednost analognega izhoda v odstotkih uporabljenega obmocja.

9.3 TEMPERATURNI VHODI

Nadzorne vrednosti, povezane z nastavitvami temperaturnega vhoda, so na voljo samo, Ce je
namescena izbirna ploSca B8 ali BH.

V2.5.1 TEMPERATURNI VHOD 1 (ID 50)

Ta nadzorna vrednost kaZze izmerjeno vrednost temperature.
Enota nadzorne vrednosti je stopinja Celzija ali stopinja Fahrenheita, odvisno od vrednosti
parametra 'Izbira °C/°F".

NAPOTEK!

Seznam temperaturnih vhodov sestavlja prvih 6 razpoloZzljivih temperaturnih

vhodov. Seznam se zacne z rezo A in konca z rezo E. Ce je neki vhod na voljo,

vendar senzor ni prikljucen, seznam kaze najvecjo vrednost, ker je izmerjena
upornost neskoncna. Ce Zelite vrednost zmanjSati na najmanjso, ozicite vhod.

V2.5.2 TEMPERATURNI VHOD 2 (ID 51)

Ta nadzorna vrednost kaZe izmerjeno vrednost temperature.
Enota nadzorne vrednosti je stopinja Celzija ali stopinja Fahrenheita, odvisno od vrednosti
parametra 'Izbira °C/°F'.

V2.5.3 TEMPERATURNI VHOD 3 (ID 52]

Ta nadzorna vrednost kaZe izmerjeno vrednost temperature.
Enota nadzorne vrednosti je stopinja Celzija ali stopinja Fahrenheita, odvisno od vrednosti
parametra ‘Izbira °C/°F".

V2.5.4 TEMPERATURNI VHOD 4 (ID 69)

Ta nadzorna vrednost kaze izmerjeno vrednost temperature.
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Enota nadzorne vrednosti je stopinja Celzija ali stopinja Fahrenheita, odvisno od vrednosti
parametra 'Izbira °C/°F'.

V2.5.5 TEMPERATURNI VHOD 5 (ID 70)

Ta nadzorna vrednost kaZe izmerjeno vrednost temperature.
Enota nadzorne vrednosti je stopinja Celzija ali stopinja Fahrenheita, odvisno od vrednosti
parametra ‘Izbira °C/°F".

V2.5.6 TEMPERATURNI VHOD 6 (ID 71)

Ta nadzorna vrednost kaze izmerjeno vrednost temperature.
Enota nadzorne vrednosti je stopinja Celzija ali stopinja Fahrenheita, odvisno od vrednosti
parametra ‘Izbira °C/°F".

9.4 DODATNO IN NAPREDNO

V2.6.1 BESEDA STANJA POGONA [ID 43)

Ta nadzorna vrednost kaZe bitno kodirano stanje pretvornika.

V2.6.2 STANJE PRIPRAVLJENOSTI [ID 78]

Ta nadzorna vrednost kaZe bitno kodirane podatke o merilih pripravljenosti pretvornika.
Ta podatek je uporaben za spremljanje, kadar pretvornik ni v stanju pripravljenosti.

NAPOTEK!
Vrednosti so prikazane kot potrditvena polja na grafi¢cnem zaslonu. Ce je polje
izbrano, je vrednost aktivna.

V2.6.3 BESEDA STANJA APLIKACIJE 1 (ID 89)

Ta nadzorna vrednost kaze bitno kodirana stanja aplikacije.

NAPOTEK!
Vrednosti so prikazane kot potrditvena polja na grafi¢nem zaslonu. Ce je polje
izbrano, je vrednost aktivna.

V2.6.4 BESEDA STANJA APLIKACIJE 2 (ID 90)

Ta nadzorna vrednost kaZe bitno kodirana stanja aplikacije.

NAPOTEK!
Vrednosti so prikazane kot potrditvena polja na grafi¢nem zaslonu. Ce je polje
izbrano, je vrednost aktivna.

V2.6.5 BESEDA STANJA DIN 1 (ID 56]

Ta nadzorna vrednost kaZe bitno kodirano stanje digitalnih vhodnih signalov.
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Nadzorna vrednost je 16-bitna beseda, kjer vsak bit prikazuje stanje 1 digitalnega vhoda. Iz
vsake reZe se prebere 6 digitalnih vhodov. Beseda 1 se zacne privhodu 1 v rezi A (bit0) in
konca z vhodom 4 v reZi C (bit15).

V2.6.6 BESEDA STANJA DIN 2 [ID 57)

Ta nadzorna vrednost kaZe bitno kodirano stanje digitalnih vhodnih signalov.

Nadzorna vrednost je 16-bitna beseda, kjer vsak bit prikazuje stanje 1 digitalnega vhoda. Iz
vsake reze se prebere 6 digitalnih vhodov. Beseda 2 se za¢ne pri vhodu 5 v rezi C (bit0] in
koncéa z vhodom 6 v rezi E (bit13]).

V2.6.7 DECIMALNA MESTA TOKA MOTORJA 1 [ID 45)

Ta nadzorna vrednost kaZze izmerjeni tok motorja s stalnim Stevilom decimalnih mest in
manjsim filtriranjem.

Ta nadzorna vrednost se lahko uporabi na primer s komunikacijskim vodilom za pridobitev

pravilne vrednosti, tako da velikost ohiSja pretvornika nima ucinka, ali za spremljanje, kadar
je za tok motorja potreben krajsi filtrirni Cas.

V2.6.8 VIR REFERENCE FREKVENCE (ID 1495)

Ta nadzorna vrednost kaze vir trenutne reference frekvence.

V2.6.9 KODA ZADNJE AKTIVNE NAPAKE (ID 37)

Ta nadzorna vrednost kaze kodo zadnje sprozene napake, ki ni ponastavljena.

V2.6.10 ID ZADNJE AKTIVNE NAPAKE (ID 95)

Ta nadzorna vrednost kaze ID zadnje sprozene napake, ki ni ponastavljena.

V2.6.11 KODA ZADNJEGA AKTIVNEGA ALARMA (ID 74)

Ta nadzorna vrednost kaze kodo zadnjega sprozenega alarma, ki ni ponastavljen.

V2.6.12 ID ZADNJEGA AKTIVNEGA ALARMA (ID 94)

Ta nadzorna vrednost kaze ID zadnjega sprozenega alarma, ki ni ponastavljen.

V2.6.13 STANJE REGULATORJA MOTORJA (ID 77)

Ta nadzorna vrednost kaze bitno kodirano stanje krmilnikov omejitev motorja.

NAPOTEK!
Vrednosti so prikazane kot potrditvena polja na grafi¢nem zaslonu. Ce je katero od
polj izbrano, je krmilnik omejitev aktiven.

V2.6.14 DECIMALKA OSNE MOCI MOTORJA 1 (ID 98)

Ta nadzorna vrednost kaze dejansko mo¢ na gredi motorja (izra¢unana vrednost z eno
decimalko). Merska enota je kW ali HP, odvisno od vrednosti parametra ‘lzbira kW/HP".
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9.5 FUNKCIJE CASOVNIKA

V2.7.1TC1,TC2, TC 3(ID 1441)

Ta nadzorna vrednost kaze stanje ¢asovnih kanalov 1, 2 in 3.

V2.7.2 INTERVAL 1 [ID 1442)

Ta nadzorna vrednost kaZe stanje intervalne funkcije.

V2.7.3 INTERVAL 2 [ID 1443)

Ta nadzorna vrednost kaZe stanje intervalne funkcije.

V2.7.4 INTERVAL 3 [ID 1444)

Ta nadzorna vrednost kaZe stanje intervalne funkcije.

V2.7.5 INTERVAL 4 [ID 1445]

Ta nadzorna vrednost kaZe stanje intervalne funkcije.

V2.7.6 INTERVAL 5 [ID 1446)

Ta nadzorna vrednost kaZe stanje intervalne funkcije.

V2.7.7 CASOVNIK 1(ID 1447)

Ta nadzorna vrednost kaZe preostali ¢as na casovniku, Ce je vklopljen.

V2.7.8 CASOVNIK 2 (ID 1448)

Ta nadzorna vrednost kaZe preostali ¢as na casovniku, Ce je vklopljen.

V2.7.9 CASOVNIK 3 (ID 1449)

Ta nadzorna vrednost kaZe preostali ¢as na casovniku, Ce je vklopljen.

V2.7.10 URA REALNEGA CASA [ID 1450)

Ta nadzorna vrednost kaZze dejansko uro v obliki hh:mm:ss.

9.6 KRMILNIK PID

V2.8.1 NASTAVITVENA TOCKA PID (ID 20)

Ta nadzorna vrednost kaze vrednost signala nastavitvene tocke PID v procesnih enotah.
S parametrom P3.13.1.7 lahko izberete enoto procesa (glejte 70.74.7 Osnovne nastavitve).

V2.8.2 POVRATNI SIGNAL PID (ID 21)

Ta nadzorna vrednost kaze vrednost povratnega signala PID v procesnih enotah.
S parametrom P3.13.1.7 lahko izberete enoto procesa (glejte 70.74.1 Osnovne nastavitve).
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V2.8.3 POVRATNI SIGNAL PID (1) (ID 15541)

Ta nadzorna vrednost kaZze vrednost povratnega signala PID 1 v procesnih enotah.

V2.8.4 POVRATNI SIGNAL PID (2) (ID 15542)

Ta nadzorna vrednost kaZze vrednost povratnega signala PID 2 v procesnih enotah.

V2.8.5 NAPAKA PID (ID 22]

Ta nadzorna vrednost kaZze vrednost napake krmilnika PID.

V2.8.6 IZHOD PID (ID 23)

Ta nadzorna vrednost kaze izhodno mo¢ krmilnika PID v odstotkih (0-100 %].

V2.8.7 STANJE PID (ID 24)

Ta nadzorna vrednost kaZe stanje krmilnika PID.

9.7 ZUNANJI KRMILNIK PID

V2.9.1 NASTAVITVENA TOCKA EXTPID (ID 83)

Ta nadzorna vrednost kaze vrednost signala nastavitvene tocke PID v procesnih enotah.
S parametrom P3.14.1.10 lahko izberete enoto procesa (glejte 70.74.1 Osnovne nastavitve).

V2.9.2 POVRATNI SIGNAL EXTPID (ID 84]

Ta nadzorna vrednost kaze vrednost povratnega signala PID v procesnih enotah.
S parametrom P3.14.1.10 lahko izberete enoto procesa (glejte 70.74.7 Osnovne nastavitve).

V2.9.3 NAPAKA EXTPID (ID 85)

Ta nadzorna vrednost kaze vrednost napake krmilnika PID.
Vrednost napake je odklon povratnega signala PID od nastavitvene tocke PID v enoti procesa.
S parametrom P3.14.1.10 lahko izberete enoto procesa (glejte 70.74.1 Osnovne nastavitve).

V2.9.4 IZHOD EXTPID (ID 86)

Ta nadzorna vrednost kaze izhodno moc¢ krmilnika PID v odstotkih (0-100 %).
To vrednost lahko dodelite na primer analognemu izhodu.

V2.9.5 STANJE EXTPID (ID 87]

Ta nadzorna vrednost kaZe stanje krmilnika PID.

9.8 MULTI-PUMP

V2.10.1 MOTORJI, KI OBRATUJEJO [ID 30)

Ta nadzorna vrednost kaze dejansko Stevilo motorjev, ki delujejo v sistemu Multi-Pump.
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V2.10.2 SAMOD. SPREM. (ID 1114)

Ta nadzorna vrednost kaZe stanje zahteve za samodejno spreminjanje.

V2.10.3 NASLEDNJA SAMODEJNA SPREMEMBA (ID 1503

Ta nadzorna vrednost kaZe preostali ¢as do naslednje samodejne spremembe.

V2.10.4 NACIN DELOVANJA (ID 1505)

Ta nadzorna vrednost kaZze nacin delovanja pretvornika v sistemu Multi-Pump.

V2.10.5 STANJE MULTI-PUMP (ID 1628)

Ta nadzorna vrednost kaZe stanje pretvornika v sistemu Multi-Pump.

V2.10.6 KOMUNIKACIJSKO STANJE (ID 1629)

Ta nadzorna vrednost kaZe stanje komunikacije med pretvorniki v sistemu Multi-Pump.

V2.10.7 CAS DELOVANJA CRPALKE (1) (ID 1620)

Ta nadzorna vrednost kaZe Stevilo ur delovanja ¢rpalke v sistemu Multi-Pump.

V2.10.8 CAS DELOVANJA CRPALKE 2 (ID 1621)

Ta nadzorna vrednost kaZe Stevilo ur delovanja ¢rpalke v sistemu Multi-Pump.

V2.10.9 CAS DELOVANJA CRPALKE 3 (ID 1622)

Ta nadzorna vrednost kaZe Stevilo ur delovanja ¢rpalke v sistemu Multi-Pump.

V2.10.10 CAS DELOVANJA CRPALKE 4 [ID 1623)

Ta nadzorna vrednost kaZe Stevilo ur delovanja ¢rpalke v sistemu Multi-Pump.

V2.10.11 CAS DELOVANJA CRPALKE 5 [ID 1624)

Ta nadzorna vrednost kaZe Stevilo ur delovanja ¢rpalke v sistemu Multi-Pump.

V2.10.12 CAS DELOVANJA CRPALKE 6 [ID 1625)

Ta nadzorna vrednost kaZe Stevilo ur delovanja ¢rpalke v sistemu Multi-Pump.

V2.10.13 CAS DELOVANJA CRPALKE 7 [ID 1626)

Ta nadzorna vrednost kaZe Stevilo ur delovanja ¢rpalke v sistemu Multi-Pump.

V2.10.14 CAS DELOVANJA CRPALKE 8 [ID 1627)

Ta nadzorna vrednost kaZe Stevilo ur delovanja ¢rpalke v sistemu Multi-Pump.
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9.9 VZDRZEVALNI STEVCI

V2.11.1 VZDRZEVALNI STEVEC 1 (ID 1101)

Ta nadzorna vrednost kaZe stanje vzdrzevalnega Stevca.
Stanje vzdrzevalnega Stevca je prikazano v vrtljajih, pomnozenih s 1000, ali urah. Za
konfiguracijo in vklop tega Stevca glejte 10.17 VzdrZevalni stevci.

9.10 PODATKI ZA KOMUNIKACIJSKO VODILO

V2.12.1 NADZORNA BESEDA FB [ID 874)

Ta nadzorna vrednost kaZe stanje nadzorne besede za komunikacijsko vodilo, ki jo aplikacija
uporablja v nacinu za obvod.

Odvisno od vrste ali profila komunikacijskega vodila se lahko podatki, prejeti od
komunikacijskega vodila, spremenijo, preden se posljejo aplikaciji.
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Tabela 114: Nadzorna beseda za Fieldbus

Vrednost = 0 (FALSE) Vrednost = 1 (TRUE)

Bit 0 Ustavi zahtevo fieldbus-a Zazeni zahtevo fieldbus-a
Bit 1 Zahteva za smer naprej Zahteva za smer nazaj
Bit 2 Brez dejanja Ponastavi aktivne napake in alarme (ob
narascajo¢em robu 0=>1)
Bit 3 Brez dejanja Vsili nacin ustavitve na prosti tek
Bit 4 Brez dejanja Vsili nacin ustavitve na po rampi
Brez dejanja Prisili pretvornik, da uporabi hiter ¢as kri-
Bit5 (obi¢ajen ¢as ustavitvene rampe) vulje pojemka
(1/3 obi¢ajnega ¢asa ustavitvene rampe)
Bit 6 Brez dejanja Zamrzni referenco frekvence pretvornika
Bit 7 Brez dejanja Vsili referenco frekvence Fieldbus na nic¢
. Brez dejanja Vsili mesto krmiljenja pretvornika na
Bit 8 .
nadzor Fieldbus
. Brez dejanja Vsili referencni vir pretvornika na refe-
Bit 9 .
renco za fieldbus
Rezervirano Vklop vsiljene frekvence 1
Bit 10 NAPOTEK!
To bo zagnalo pretvornik.
Rezervirano Vklop vsiljene frekvence 2
Bit 11 NAPOTEK!
To bo zagnalo pretvornik.
Brez dejanja Vklop funkcije hitre ustavitve
Bit 12 NAPOTEK!
To bo ustavilo pretvornik skladno z nasta-
vitvijo v meniju parametrov M3.8.5.
Bit 13 Rezervirano Rezervirano
Bit 14 Rezervirano Rezervirano
Bit 15 Rezervirano Rezervirano
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V2.12.2 REFERENCA HITROSTI FB (ID 875)

Ta nadzorna vrednost kaZe referenco frekvence komunikacijskega vodila v odstotkih
frekvencnega obmocja med minimalno in maksimalno frekvenco.

Podatek o referenci hitrosti se razsiri med najnizjo in najvisjo frekvenco v trenutku, ko jo je
aplikacija prejela. Potem ko aplikacija prejme referenco, lahko spremenite najnizjo in
najvisjo frekvenco, ne da bi to vplivalo na referenco.

V2.12.3 VHODNI PODATKI FB 1 (ID 876)

Ta nadzorna vrednost kaze surovo vrednost procesnih podatkov v 32-bitni obliki s
predznakom.

V2.12.4 VHODNI PODATKI FB 2 (ID 877)

Ta nadzorna vrednost kaze surovo vrednost procesnih podatkov v 32-bitni obliki s
predznakom.

V2.12.5 VHODNI PODATKI FB 3 (ID 878)

Ta nadzorna vrednost kaZe surovo vrednost procesnih podatkov v 32-bitni obliki s
predznakom.

V2.12.6 VHODNI PODATKI FB 4 (ID 879)

Ta nadzorna vrednost kaZe surovo vrednost procesnih podatkov v 32-bitni obliki s
predznakom.

V2.12.7 VHODNI PODATKI FB 5 (ID 880)

Ta nadzorna vrednost kaZe surovo vrednost procesnih podatkov v 32-bitni obliki s
predznakom.

V2.12.8 VHODNI PODATKI FB 6 (ID 881)

Ta nadzorna vrednost kaZe surovo vrednost procesnih podatkov v 32-bitni obliki s
predznakom.

V2.12.9 VHODNI PODATKI FB 7 (ID 882)

Ta nadzorna vrednost kaze surovo vrednost procesnih podatkov v 32-bitni obliki s
predznakom.

V2.12.10 VHODNI PODATKI FB 8 (ID 883)

Ta nadzorna vrednost kaze surovo vrednost procesnih podatkov v 32-bitni obliki s
predznakom.

V2.12.11 BESEDA STANJA FB [ID 864)

Ta nadzorna vrednost kaZe stanje besede stanja za komunikacijsko vodilo, ki jo aplikacija
uporablja v nacinu za obvod.

Odvisno od vrste ali profila komunikacijskega vodila se lahko podatki spremenijo, preden se
posljejo komunikacijskemu vodilu.
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Tabela 115: Beseda stanja Fieldbus

Vrednost = 0 (FALSE) Vrednost = 1 (TRUE)

Bit 0 Ni pripravljen na delovanje Pripravljen na delovanje

Bit 1 Ni zagnano Zagnano

Bit 2 Zagnano v smeri naprej Zagnano v smeri nazaj

Bit 3 Ni napake Napaka je aktivna

Bit 4 Ni alarmov Alarm je aktiven

Bit5 Zahtevana hitrost ni dosezena Delovanje pri zahtevani hitrosti

Bit 6 Dejanska hitrost pretvornika ni nic Dejanska hitrost pretvornika je ni¢

Bit 7 Mgtor n? magnetiziran (magnetni pretok ni Mgtorjg magnetiziran (magnetni pretok je
pripravljen) pripravljen)

Bit 8 Rezervirano Rezervirano

Bit 9 Rezervirano Rezervirano

Bit 10 Rezervirano Rezervirano

Bit 11 Rezervirano Rezervirano

Bit 12 Rezervirano Rezervirano

Bit 13 Rezervirano Rezervirano

Bit 14 Rezervirano Rezervirano

Bit 15 Rezervirano Rezervirano

V2.12.12 DEJANSKA HITROST FB (ID 865]

Ta nadzorna vrednost kaZe dejansko hitrost pretvornika v odstotkih frekvencnega obmocja
med minimalno in maksimalno frekvenco.

Vrednost 0 % oznacuje minimalno frekvenco in vrednost 100 % oznacuje maksimalno
frekvenco. Ta nadzorna vrednost se stalno posodablja glede na trenutno minimalno in
maksimalno frekvenco ter izhodno frekvenco.

V2.12.13 IZHODNI PODATKI FB 1 [ID 866)

Ta nadzorna vrednost kaZe surovo vrednost procesnih podatkov v 32-bitni obliki s
predznakom.

V2.12.14 IZHODNI PODATKI FB 2 (ID 867]

Ta nadzorna vrednost kaZe surovo vrednost procesnih podatkov v 32-bitni obliki s
predznakom.
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V2.12.15 1ZHODNI PODATKI FB 3 [ID 868)

Ta nadzorna vrednost kaZe surovo vrednost procesnih podatkov v 32-bitni obliki s
predznakom.

V2.12.16 IZHODNI PODATKI FB 4 (ID 869]

Ta nadzorna vrednost kaZe surovo vrednost procesnih podatkov v 32-bitni obliki s
predznakom.

V2.12.17 IZHODNI PODATKI FB 5 (ID 870]

Ta nadzorna vrednost kaZe surovo vrednost procesnih podatkov v 32-bitni obliki s
predznakom.

V2.12.18 IZHODNI PODATKI FB 6 (ID 871)

Ta nadzorna vrednost kaze surovo vrednost procesnih podatkov v 32-bitni obliki s
predznakom.

V2.12.19 IZHODNI PODATKI FB 7 [ID 872)

Ta nadzorna vrednost kaze surovo vrednost procesnih podatkov v 32-bitni obliki s
predznakom.

V2.12.20 IZHODNI PODATKI FB 8 [ID 873)

Ta nadzorna vrednost kaze surovo vrednost procesnih podatkov v 32-bitni obliki s
predznakom.

9.1 PRILAGOJEVALNIK PRETVORNIKA

V2.13.2 IZHOD BLOKA 1 (ID 15020)

Ta nadzorna vrednost kaZe vrednost izhodne moci funkcijskega bloka v funkciji
prilagojevalnika pretvornika.

V2.13.3 1ZHOD BLOKA 2 (ID 15040]

Ta nadzorna vrednost kaze vrednost izhodne moci funkcijskega bloka v funkciji
prilagojevalnika pretvornika.

V2.13.4 IZHOD BLOKA 3 (ID 15060)

Ta nadzorna vrednost kaze vrednost izhodne moci funkcijskega bloka v funkciji
prilagojevalnika pretvornika.

V2.13.5 IZHOD BLOKA 4 (ID 15080)

Ta nadzorna vrednost kaze vrednost izhodne moci funkcijskega bloka v funkciji
prilagojevalnika pretvornika.
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V2.13.6 IZHOD BLOKA 5 (ID15100)

Ta nadzorna vrednost kaZe vrednost izhodne moci funkcijskega bloka v funkciji
prilagojevalnika pretvornika.

V2.13.7 IZHOD BLOKA é (ID 15120)

Ta nadzorna vrednost kaze vrednost izhodne moci funkcijskega bloka v funkciji
prilagojevalnika pretvornika.

V2.13.8 IZHOD BLOKA 7 (ID 15140)

Ta nadzorna vrednost kaZe vrednost izhodne moci funkcijskega bloka v funkciji
prilagojevalnika pretvornika.

V2.13.9 1ZHOD BLOKA 8 (ID 15160]

Ta nadzorna vrednost kaze vrednost izhodne moci funkcijskega bloka v funkciji
prilagojevalnika pretvornika.

V2.13.10 IZHOD BLOKA 9 (ID 15180)

Ta nadzorna vrednost kaze vrednost izhodne moci funkcijskega bloka v funkciji
prilagojevalnika pretvornika.

V2.13.111ZHOD BLOKA 10 (ID 15200)

Ta nadzorna vrednost kaze vrednost izhodne moci funkcijskega bloka v funkciji
prilagojevalnika pretvornika.
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10 OPISI PARAMETROV

V tem poglavju boste nasli informacije o vseh parametrih aplikacije VACON® 100. Ce
potrebujete druge informacije, glejte poglavje 5 Meni Parametri ali se obrnite na najblizjega
distributerja.

P1.2 APLIKACIJA (ID212)

S tem parametrom izberite konfiguracijo aplikacije za pretvornik.

Aplikacije vkljucujejo prednastavljene konfiguracije aplikacij, tj. nize vnaprej dolocenih
parametrov. Izbira aplikacije olajsa pripravo frekvencnega pretvornika za uporabo in zmanjsa
roc¢no prilagajanje parametrov.

Ko se vrednost tega parametra spremeni, se za skupino parametrov uporabijo
prednastavljene vrednosti. Vrednost tega parametra lahko spremenite ob zagonu
frekvencnega pretvornika ali njegovi pripravi za uporabo.

Ce za spremembo tega parametra uporabite krmilno plosco, se zaZene ¢arovnik za aplikacijo
in vam pomaga nastaviti osnovne parametre, ki se nanasajo na aplikacijo. Carovnik se ne
zazene, Ce parameter spremenite z uporabo racunalniskega orodja. Vec podatkov o
&arovnikih za aplikacije boste nadli v poglavju 2 Carovniki.

Na voljo so aplikacije:

0 = Standardno

1 = Ogrevanje, prezracCevanje, hlajenje
2 = Nadzor PID

3 = Multi-Pump (en pretvornik)
4 = Multi-Pump (vec pretvornikov)

NAPOTEK!
Ko zamenjate aplikacijo, se spremeni tudi vsebina menija Hitra nastavitev.

10.1 KRIVULJA GIBANJA

P2.2.2 INTERVAL VZORCENJA (ID 2368)
S tem parametrom nastavite interval vzorcenja.
P2.2.3 KANAL 1 - MIN. (ID 2369)]

Ta parameter se privzeto uporablja pri skaliranju.
Morda bodo potrebne prilagoditve.

P2.2.4 KANAL 1 - MAKS. (ID 2370]

Ta parameter se privzeto uporablja pri skaliranju.
Morda bodo potrebne prilagoditve.
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P2.2.5 KANAL 2 - MIN. (ID 2371)

Ta parameter se privzeto uporablja pri skaliranju.
Morda bodo potrebne prilagoditve.

P2.2.6 KANAL 2 - MAKS. (ID 2372)

Ta parameter se privzeto uporablja pri skaliranju.
Morda bodo potrebne prilagoditve.

P2.2.7 SAMODEJNO SKALIRANJE (ID 2373)

S tem parametrom vklopite ali izklopite samodejno skaliranje.
Ce je samodejno skaliranje omogoceno, se signal samodejno sklaira na obmocje med
minimalno in maksimalno vrednostjo.

10.2 NASTAVITVE MOTORJA

10.2.1 PARAMETRI PODATKOVNE PLOSCICE MOTORJA

P3.1.1.1 NAZIVNA NAPETOST MOTORJA (ID 110)

Vrednost Un boste nasli na podatkovni ploscici motorja.
Ugotovite, ali je prikljucek motorja trikot ali zvezda.

P3.1.1.2 NAZIVNA FREKVENCA MOTORJA (ID 111)

Vrednost fn boste nasli na podatkovni ploScici motorija.

Ko se ta parameter spremeni, se samodejno zazeneta parametra P3.1.4.2 Frekvenca tocke
oSibitve polja in P3.1.4.3 Napetost na tocki oSibitve polja. Ta parametra imata razlicne
vrednosti za vsako vrsto motorja. Glejte preglednice v poglavju P3.1.2.2 Vrsta motorja (ID 650).

P3.1.1.3 NAZIVNA VRTILNA FREKVENCA MOTORJA (ID 112)

Vrednost nn boste nasli na podatkovni ploscici motorja.

P3.1.1.4 NAZIVNI TOK MOTORJA (ID 113)

Vrednost In boste nasli na podatkovni ploScici motorja.

P3.1.1.5 KOS. FI MOTORJA (ID 120)

To vrednost boste nasli na podatkovni ploscici motorja.

P3.1.1.6 NAZIVNA MOC MOTORJA (ID 116)

Vrednost Pn boste nasli na podatkovni ploscici motorja.
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10.2.2 PARAMETRI KRMILJENJA MOTORJA

P3.1.2.2 VRSTA MOTORJA (ID 650]

S tem parametrom nastavite vrsto motorja v izbranem procesu.

Stevilka izbire Ime izbire Opis

0 Indukcijski motor (IM) To izberite, Ce uporabljate indukcijski motor.

Motor s trajnim magnetom To izberite, Ce uporabljate motor s trajnim magnetom.
(PM)

2 Reluktan¢ni motor To izberite, Ce uporabljate reluktancni motor.

Ko spremenite vrednost parametra P3.1.2.2 Vrsta motorja, se samodejno spremenita
vrednosti parametrov P3.1.4.2 Frekvenca tocke oSibitve polja in P3.1.4.3 Napetost na tocki
osibitve polja, kot je prikazano v spodnji preglednici. Ta parametra imata razli¢ne vrednosti
za vsako vrsto motorja.

Parametri Indukcijski motor (IM) Motor s trajnim magnetom (PM)
P3.1.4.2 (Frekvenca tocke osSibitve . . Interniizracun
. Nazivna frekvenca motorja
polja)
Egl.jgll;.fi (Napetost na tocki oSibitve 100.0% Interniizracun

P3.1.2.3 FREKVENCA PREKLOPA (ID 601)

S tem parametrom nastavite preklopno frekvenco frekvencnega pretvornika.

Ce zviSate frekvenco preklopa, se zmogljivost frekvenénega pretvornika zmanjsa. Za
zmanjsanje kapacitivnih tokov v kablu motorja, e je kabel dolg, vam priporo¢amo uporabo
nizke frekvence preklopa. Ce Zelite zmanjSati Sum motorja, uporabite visoko frekvenco
preklopa.

P3.1.2.4 IDENTIFIKACIJA [ID 631]

S tem parametrom poiscite vrednosti parametrov, ki omogocajo najboljSe delovanje
pretvornika.

Identifikacijski tek izracuna ali izmeri parametre motorja, ki so potrebni za dober nadzor
motorja in hitrosti.

Identifikacijski tek vam pomaga prilagoditi parametre, specificne za motor in frekvencni
pretvornik. Je orodje za pripravo za uporabo in servisiranje pretvornika.

NAPOTEK!
Preden zazenete identifikacijski tek, morate nastaviti parametre s podatkovne
ploscice motorja.
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Stevilka izbire Ime izbire Opis

0 Brez dejanja Identifikacija ni potrebna.

Ko opravljate identifikacijski tek za parametre motorja, pre-
tvornik deluje brez hitrosti. Motorju se dovajata tok in nape-

! Identifikacija med mirovanjem tost, vendar je frekvenca enaka nic. ldentificirajo se razmerje
U/f in parametri za zaCetek magnetizacije.
Ko opravljate identifikacijski tek za parametre motorja, pre-
tvornik deluje s hitrostjo. Identificirajo se razmerje U/f, tok
magnetenja in parametri za zacetek magnetizacije.

2 Identifikacija ob vrtenju motorja

Da bi dobili to¢ne rezultate, opravite ta identifikacijski tek
brez obremenitve gredi motorja.

Funkcijo Identifikacija vklopite tako, da nastavite parameter P3.1.2.4 in podate ukaz za zagon.
Ukaz za zagon morate dativ 20 s. Ce v tem ¢asu ni ukaza za zagon, se identifikacijski tek ne
zazene. Parameter P3.1.2.4 se ponastavi na privzeto vrednost in prikaze se alarm za
identifikacijo.

Ce Zelite identifikacijski tek ustaviti, preden se dokon¢a, dajte ukaz za ustavitev. To ponastavi
parameter na privzeto vrednost. Ce se identifikacijski tek ne dokonca, se prikaze alarm za
identifikacijo.

NAPOTEK!

Ce Zelite po identifikaciji zagnati frekvenéni pretvornik, morate dati nov ukaz za
zagon.

P3.1.2.5 TOK MAGNETENJA (ID 612)

S tem parametrom nastavite tok magnetenja motorja.

Tok magnetenja (tok brez obremenitve) motorja opredeljuje vrednosti parametrov U/f, ¢e jih
dolodite pred identifikacijskim tekom. Ce vrednost nastavite na 0, se tok magnetenja
izracuna interno.

P3.1.2.6 STIKALO MOTORJA (ID 653)

S tem parametrom omogocite funkcijo stikala motorja.

Funkcijo Stikalo motorja lahko uporabite, ¢e ima kabel, ki povezuje motor in pretvornik,
stikalo motorja. Delovanje stikala motorja zagotavlja, da je motor locen od vira napetosti in
se ne zazene med servisiranjem.

Funkcijo vklopite tako, da nastavite parameter P3.1.2.6 na vrednost Omogoceno. Frekvencni
pretvornik se samodejno ustavi ob odprtju stikala motorja, ob zaprtju stikala pa se
samodejno zazene. Pretvornik se ne sprozi, ko uporabite funkcijo Stikalo motorja.
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Slika 36: Stikalo motorja med frekvencnim pretvornikom in motorjem

A. Stikalo motorja B. OmreZno napajanje

P3.1.2.10 NADZOR PRENAPETOSTI (ID 607)

S tem parametrom izklopite delovanje krmilnika prenapetosti.

Ta funkcija je potrebna, kadar

* se spremeni napajalna napetost, na primer med -15 % in +10%, in

» proces, ki ga nadzorujete, nima tolerance za spremembe izhodne frekvence pretvornika,
ki jih opravita krmilnik podnapetosti in krmilnik prenapetosti.

Krmilnik prenapetosti poveca izhodno frekvenco pretvornika,
+ daohrani napetost enosmerne povezave v dovoljenih mejah, in
« da zagotovi, da se frekvencni pretvornik ne sprozi zaradi napake prenapetosti.

NAPOTEK!
Kadar sta krmilnika prenapetosti in podnapetosti onemogocena, se pretvornik
lahko sprozi.

P3.1.2.11 NADZOR PODNAPETOSTI (ID 608)

S tem parametrom izklopite delovanje krmilnika podnapetosti.

Ta funkcija je potrebna, kadar

* se spremeni napajalna napetost, na primer med -15 % in +10%, in

* proces, ki ga nadzorujete, nima tolerance za spremembe izhodne frekvence pretvornika,
ki jih opravita krmilnik podnapetosti in krmilnik prenapetosti.

Krmilnik podnapetosti zmanjsa izhodno frekvenco pretvornika,

« da biiz motorja dobil energijo za ohranitev napetosti enosmerne povezave na najnizji
ravni, ko je napetost blizu najnizje omejitve, in

« da zagotovi, da se frekvencni pretvornik ne sproZi zaradi napake podnapetosti.
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NAPOTEK!
Kadar sta krmilnika prenapetosti in podnapetosti onemogocena, se pretvornik
lahko sprozi.

P3.1.2.12 OPTIMIZACIJA ENERGIJE (ID 666)

S tem parametrom omogocite funkcijo optimizacije energije.

Pretvornik poisce najmanjsi tok motorja, da zmanjSa porabo energije in hrup motorja. To
funkcijo uporabljajte na primer v procesih ventilatorjev in ¢rpalk. Te funkcije ne uporabljajte
v hitrih procesih z nadzorom PID.

P3.1.2.13 PRILAG. NAP. STATORJA [ID 659)

S tem parametrom prilagodite napetost statorja pri motorjih s trajnimi magneti.

NAPOTEK!

Identifikacijski tek samodejno nastavi vrednost za ta parameter. Priporocamo vam,
da opravite identifikacijski tek, ce je to mogoce. Identifikacijski tek zaZenete z
uporabo parametra P3.1.2.4.

Ta parameter je mogoce uporabiti samo, ¢e ima parameter P3.1.2.2 Vrsta motorja vrednost
Motor PM. Ce za vrsto motorja nastavite indukcijski motor, se vrednost samodejno nastavi na
100 % in je ne morete spremeniti.

Ko spremenite vrednost parametra P3.1.2.2 (Vrsta motorja) na Motor PM, se vrednosti
parametrov P3.1.4.2 (Frekvenca tocke oSibitve polja) in P3.1.4.3 (Napetost na tocki oSibitve
polja) samodejno povecata, da se ujemata z izhodno napetostjo pretvornika. Nastavljeno
razmerje U/f se ne spremeni. Tako se prepreci delovanje motorja s trajnim magnetom v
obmocju oSibitve polja. Nazivna napetost motorja s trajnim magnetom je veliko niZja od polne
izhodne napetosti frekvencnega pretvornika.

Nazivna napetost motorja s trajnim magnetom se ujema s povratno inducirano napetostjo
(povratno EMF) motorja pri nazivni frekvenci. Vendar je lahko pri motorju drugega
proizvajalca enaka denimo napetosti statorja pri nazivni obremenitvi.

Prilagoditev napetosti statorja vam pomaga prilagoditi krivuljo U/f pretvornika blizje krivulji
povratne EMF. Pri tem ni treba spremeniti vrednosti Stevilnih parametrov krivulje U/f.

Parameter P3.1.2.13 doloca izhodno napetost pretvornika v odstotku nazivne napetosti
motorja pri nazivni frekvenci motorja. Prilagodite krivuljo U/f pretvornika, tako da bo nad
krivuljo povratne EMF motorja. Tok motorja se bolj poveca, Ce se krivulja U/f bolj razlikuje od
krivulje povratne EMF.
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motorja polja

Slika 37: Prilagoditev napetosti statorja

10.2.3  OMEJITVE MOTORJA

P3.1.3.1 TOKOVNA OMEJITEV MOTORJA (ID 107)

S tem parametrom nastavite najvecji tok motorja iz frekvencnega pretvornika.
Razpon vrednosti za parameter je drugacen za vsako velikost ohisja pretvornika.

Ko je tokovna omejitev aktivna, se izhodna frekvenca pretvornika zmanjsa.

NAPOTEK!
Tokovna omejitev motorja ni omejitev prozenja pri nadtoku.

P3.1.3.2 OMEJITEV NAVORA MOTORJA (ID 1287)

S tem parametrom nastavite zgornjo mejo navora na motorni strani.
Razpon vrednosti za parameter je drugacen za vsako velikost ohisja pretvornika.

10.2.4 PARAMETRI ODPRTEGA KROGA

P3.1.4.1 RAZMERJE U/F (ID 108)

S tem parametrom nastavite vrsto krivulje U/f med frekvenco nic¢ in tocko oSibitve polja.
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Stevilka izbire Ime izbire Opis

Napetost motorja se spreminja linearno v odvisnosti od
izhodne frekvence. Napetost se spremeni z vrednosti
P3.1.4.6 (Ni¢na frekvenéna napetost) na vrednost P3.1.4.3
(Napetost na tocki oSibitve polja) pri frekvenci, nastavljeni v
parametru P3.1.4.2 (Frekvenca tocke oSibitve polja). Upora-
bite to privzeto nastavitev, Ce ne potrebujete drugacne.

0 Linearno

Napetost motorja se spremeni z vrednosti P3.1.4.6 (Ni¢na
frekvencna napetost) na vrednost P3.1.4.2 (Frekvenca tocke
oSibitve polja) v kvadratni krivulji. Pod tocko oSibitve polja

1 Kvadratno teCe motor v podmagnetenem nacinu, kar pomeni manjsi
navor. Kvadratno razmerje U/f lahko uporabite v aplikacijah,
pri katerih se potrebni navor spreminja glede na kvadrat
hitrosti, na primer pri centrifugalnih ventilatorjih in crpalkah.

Krivuljo U/f je mogoce programirati s 3 razli¢nimi tockami:
napetostjo pri frekvenci nic¢ (P1), napetostjo/frekvenco sred-
nje tocke (P2) in tocko osibitve polja (P3). Programirljivo kri-
vuljo U/f lahko uporabljate pri nizkih frekvencah, Ce je potre-
ben vedji navor. Identifikacijski tek (P3.1.2.4) omogoca samo-
dejno iskanje optimalnih nastavitev.

2 Programsko

f[Hz]
1D602 >
Slika 38: Linearno in kvadratno spreminjanje napetosti motorja
A. Privzeto: Nazivna napetost motorja D. Kvadratno
B. Tocka oSibitve polja E. Privzeto: Nazivna frekvenca motorja

C. Linearno
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Slika 39: Krivulja U/f, ki jo je mogoce programirati

A. Privzeto: Nazivna napetost motorja C. Privzeto: Nazivna frekvenca motorja
B. Tocka osibitve polja

Ko ima parameter Vrsta motorja vrednost Motor PM [Motor s trajnim magnetom), se ta
parameter samodejno nastavi na vrednost Linearno.

Ko ima parameter Vrsta motorja vrednost Indukcijski motor in se ta parameter spremeni, se
ti parametri nastavijo na privzete vrednosti.

« P3.1.4.2 Frekvenca tocke osibitve polja

« P3.1.4.3 Napetost na tocki oSibitve polja

e P3.1.4.4 Frekvenca srednje tocke U/f

« P3.1.4.5 Napetost srednje tocke U/f

« P3.1.4.6 Ni¢na frekvencna napetost

P3.1.4.2 FREKVENCA TOCKE 0SIBITVE POLJA (ID 602)

S tem parametrom nastavite izhodno frekvenco, pri kateri izhodna napetost doseze napetost
toCke oSibitve polja.

P3.1.4.3 NAPETOST NA TOCKI OSIBITVE POLJA (ID 603)

S tem parametrom nastavite napetost na tocki oSibitve polja v odstotkih nazivne napetosti
motorja.

Nad frekvenco tocke osibitve polja ostane izhodna napetost na nastavljeni najvecji vrednosti.
Pod frekvenco tocke oSibitve polja parametri krivulje U/f nadzorujejo izhodno napetost. Glejte
parametre U/f P3.1.4.1, P3.1.4.4 in P3.1.4.5.

Ko nastavite parametra P3.1.1.1 (Nazivna napetost motorja) in P3.1.1.2 (Nazivna frekvenca
motorja), parametra P3.1.4.2 in P3.1.4.3 samodejno dobita ustrezni vrednosti. Ce Zelite, da
imata parametra P3.1.4.2 in P3.1.4.3 drugacni vrednosti, ju spremenite Sele po nastavitvi
parametrov P3.1.1.1in P3.1.1.2.
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P3.1.4.4 FREKVENCA SREDNJE TOCKE U/F (ID 604]

S tem parametrom nastavite frekvenco srednje tocke krivulje U/f.

NAPOTEK!
Ta parameter doloca frekvenco srednje tocke krivulje, e je vrednost P3.1.4.1
mogoce programirati.

P3.1.4.5 NAPETOST SREDNJE TOCKE U/F (ID 605]

S tem parametrom nastavite napetost srednje tocke krivulje U/f.

NAPOTEK!
Ta parameter doloca napetost srednje tocke krivulje, ¢e je vrednost P3.1.4.1
mogoce programirati.

P3.1.4.6 NICNA FREKVENCNA NAPETOST (ID 606)

S tem parametrom nastavite napetost krivulje U/f pri frekvenci nic.
Privzeta vrednost parametra se razlikuje pri razli¢nih velikostih enot.

P3.1.4.7 MOZNOSTI LETECEGA ZAGONA (ID 1590)

S tem parametrom nastavite moznosti letecega zagona.
V parametru MozZnosti leteCega zagona izberete vrednosti v potrditvenih poljih.

Biti lahko imajo te vrednosti.

« ISCi frekvenco gredi samo v isti smeri kot referenco frekvence
« Onemogociiskanje AC

* Uporabi referenco frekvence za prvotni poskus

« Onemogodiimpulze DC

« Narascanje magnetnega pretoka pri nadzoru toka

Bit BO nadzoruje smer iskanja. Ce bit nastavite na 0, se frekvenca gredi is¢e v 2 smereh,
pozitivni in negativni. Ce bit nastavite na 1, se frekvenca gredi iSCe samo v smeri reference
frekvence. To preprecuje gibanje gredi v drugi smeri.

Bit B1 nadzoruje iskanje AC, ki predmagnetizira motor. Pri iskanju AC sistem zmanjsuje
frekvenco od najvecje proti nicelni frekvenci. Iskanje AC se ustavi ob prilagoditvi frekvence
gredi. Ce Zelite onemogoditi iskanje AC, nastavite bit B1 na 1. Ce je vrednost Vrsta motorja
motor s trajnim magnetom, je iskanje AC samodejno onemogoceno.

Z bitom B5 lahko onemogocite impulze DC. Glavna funkcija impulzov DC je predmagnetenje
motorja in preverjanje vrtenja motorja. Ce so impulzi DC in iskanje AC omogoceni, se iz
slipne frekvence razbere, kateri postopek se uporablja. Ce je slipna frekvenca manj3a od 2
Hz ali Ce je vrsta motorja motor s trajnim magnetom, so impulzi DC samodejno
onemogoceni.

Bit B7 nadzira smer vrtenja signala dohodnega visokofrekvencnega signala, ki se uporablja
za leteci zagon sinhronih reluktancnih strojev. Dovod signala se uporablja za zaznavanje
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frekvence rotorja. Ce je rotor ob dovodu signala pod slepim kotom, frekvence rotorja ni
mogoce zaznati. Tezavo odpravite z obracanjem smeri vrtenja dohodnega signala.

P3.1.4.8 SKENIRNI TOK LETECEGA ZAGONA (ID 1610)

S tem parametrom nastavite skenirni tok letecega zagona v odstotkih nazivnega toka
motorja.

P3.1.4.9 0JACITEV ZAGONA (ID 109]

Ta parameter uporabite s procesom, ki ima velik zagonski navor zaradi trenja.

Ojacitev zagona lahko uporabite samo ob zagonu frekvencnega pretvornika. Ojacitev zagona
se izklopi po 10 sekundah ali e je vrednost izhodne frekvence pretvornika vecja od polovice
frekvence tocCke osibitve polja.

Napetost motorja se spreminja glede na potrebni navor. Tako ima motor vecji navor ob
zagonu in kadar deluje pri nizkih frekvencah.

Ucinek ojacitve zagona ima linearno krivuljo U/f. Najboljsi rezultat lahko dobite, Ce opravite
identifikacijski tek in vklopite programirljivo krivuljo U/f.

10.2.5 FUNKCIJA ZAGONA I/F

Ce uporabljate motor s trajnim magnetom, uporabite funkcijo zagona I/f za zagon motorja z
nadzorom konstantnega toka. Ucinek bo najboljsi pri motorjih z veliko mocjo. Pri motorju z
veliko mocjo je upornost nizka in krivulja U/f se teZzko spremeni.

Funkcija zagona I/f lahko motorju tudi omogoci zadosten navor ob zagonu.

A

&

®

P [s]

Slika 40: Parametri zagona I/f

A. Zacetni tok I/f C. Tok motorja
B. Izhodna frekvenca D. Frekvenca zagona I/f

P3.1.4.12.1 ZAGON I/F (ID 534)

S tem parametrom omogocite funkcijo zagona I/f.
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Ko vklopite funkcijo zagona I/f, zacne frekvencni pretvornik delovati v nacinu krmiljenja toka.
Motorju se dovaja konstanten tok, dokler se izhodna frekvenca ne poveca nad raven,
nastavljeno v parametru P3.1.4.12.2. Ko se izhodna frekvenca poveca nad frekvenco zagona
I/f, se nain delovanja spremeni nazaj na normalni nacin krmiljenja U/f.

P3.1.4.12.2 FREKVENCA ZAGONA I/F (ID 535]

S tem parametrom nastavite omejitev izhodne frekvence, pod katero se motorju dovaja
nastavljeni zagonski tok I/f.

Ce je izhodna frekvenca pretvornika pod omejitvijo v tem parametru, se vklopi funkcija
Frekvenca zagona I/f. Ko se izhodna frekvenca poveca nad to omejitev, se nacin delovanja
pretvornika spremeni nazaj na normalni nacin krmiljenja U/f.

P3.1.4.12.3 ZACETNI TOK I/F (ID 536)

S tem parametrom nastavite tok, ki se uporablja, kadar je omogocena funkcija zagona I/f.

10.3 NASTAVITEV ZAGONA/USTAVITVE

Pretvornik se zazene in ustavi s krmilnega mesta. Vsako krmilno mesto ima svoj parameter
za izbiro vira reference frekvence. Na vsakem krmilnem mestu morate podati ukaze za
zagon in ustavitev.

Mesto lokalnega krmiljenja je vedno tipkovnica. Mesto daljinskega krmiljenja (V/I ali
komunikacijsko vodilo) lahko izberete s parametrom P3.2.1 Mesto dalj. upravljanja. Izbrano
krmilno mesto lahko vidite v vrstici stanja na tipkovnici.

( p |P3.2.2 _ _
Lokalno/oddaljeno V/I P3.5.1.9 Nadz. sila
komunikacijskega vodila
<V/I P3.5.1.7 Ref. sila V/I B GIZB
INO

(v |FIELDBUS }—IN 1

< p |P321 )
Mesto dalj. upravljanja

(v]via

V | FIELDBUS
_ )

TIPKOVNICA

CW.bit8
( FB Vsili nadzor s FB

Nadzor PC vkl.

KONCNO
KRMILNO
MESTO

V/I P3.5.1.10 Nadz. sila
za kontr. pan.

TIPKOVNICA

(v |FIELDBUS

Slika 41: Mesto krmiljenja

MESTO DALJINSKEGA KRMILJENJA (V/1 A)

Za izbiro digitalnih vhodov uporabite parametre P3.5.1.1 (Nadzorni signal 1 A}, P3.5.1.2
(Nadzorni signal 2 A) in P3.5.1.3 (Nadzorni signal 3 A). Ti digitalni vhodi nadzorujejo ukaze za
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zagon, ustavitev in nasprotno smer. Nato izberite logiko za te vhode s parametrom P3.2.6 V/I
logika A.

MESTO DALJINSKEGA KRMILJENJA (V/I B)

Za izbiro digitalnih vhodov uporabite parametre P3.5.1.4 (Nadzorni signal 1 B), P3.5.1.5
(Nadzorni signal 2 B) in P3.5.1.6 (Nadzorni signal 3 B). Ti digitalni vhodi nadzorujejo ukaze za
zagon, ustavitev in nasprotno smer. Nato izberite logiko za te vhode s parametrom P3.2.7 V/I
logika B.

MESTO LOKALNEGA KRMILJENJA (TIPKOVNICA)

Ukazi za zagon in ustavitev se sprozijo s tipkami tipkovnice. Smer vrtenja se nastavi v
parametru P3.3.1.9 Smer kontr. panela.

MESTO DALJINSKEGA KRMILJENJA (KOMUNIKACIJSKO VODILO)

Ukazi za zagon, ustavitev in nasprotno smer se sprozijo z komunikacijskega vodila.

P3.2.1 MESTO DALJINSKEGA KRMILJENJA (ID 172)

S tem parametrom izberite mesto daljinskega krmiljenja (zagon/ustavitev).
Ta parameter uporabite, da preklopite nazaj na daljinsko krmiljenje z orodjem VACON® Live,
na primer Ce je krmilna plosca pokvarjena.

P3.2.2 LOKALNO/ODDALJENO (ID 211)

S tem parametrom preklapljajte med mestoma lokalnega in daljinskega krmiljenja.
Mesto lokalnega krmiljenja je vedno krmiljenje s kontrolnim panelom. Mesto daljinskega

krmiljenja je lahko V/I ali Fieldbus, odvisno od vrednosti parametra ‘Mesto dalj. upravljanja'.

P3.2.3 TIPKA USTAVI NA KONTROLNEM PANELU (ID 114)

S tem parametrom omogocite tipko za ustavitev na tipkovnici.

Kadar je ta funkcija omogocena, pritisk tipke Ustavi vedno ustavi pretvornik (ne glede na
izbrano krmilno mesto). Kadar je ta funkcija onemogocena, pritisk tipke Ustavi ustavi
pretvornik samo pri lokalnem krmiljenju.

Stevilka izbire Ime izbire Opis
0 Da Tipka Ustavi je vedno omogocena.
1 Ne Omejeno delovanje tipke Ustavi.

P3.2.4 FUNKCIJA ZAGONA (ID 505]

S tem parametrom izberite vrsto funkcije zagona.
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Stevilka izbire Ime izbire Opis

0 Strmina Pretvornik pospesi od frekvence 0 do reference frekvence.

Pretvornik zazna dejansko hitrost motorja in pospesi od te

! Leteci zagon hitrosti do reference frekvence.

P3.2.5 FUNKCIJA USTAVITVE (ID 506)

S tem parametrom izberite vrsto funkcije ustavitve.

Stevilka izbire Ime izbire Opis

Motor se ustavi s svojo vztrajnostjo. Ob ukazu za ustavitev se
0 Konstanto krmiljenje s strani pretvornika ustavi in tok iz pretvornika se
zmanjsa na 0.

Po ukazu za ustavitev se hitrost motorja zmanjsa na nicelno

1 Narascanje skladno z nastavljenimi parametri pojemka.

NAPOTEK!

Ustavitve po klancini ni mogoce zagotoviti v vseh okolié¢inah. Ce je izbrana
ustavitev po klancini in se neto napetost spremeni za vec kot 20 %, ocena napetosti
ne uspe. V takem primeru ustavitev po klancini ni mogoca.

P3.2.6 LOGIKA ZAGONA/USTAVITVE V/I [ID 300)

Ta parameter uporabite za nadzor zagona in ustavitve pretvornika z digitalnimi signali.
Izbori lahko vkljucujejo besedo "rob™, da vam pomagajo prepreciti nenameren zagon.

Do nenamernega zagona lahko pride denimo pri teh pogojih:

« Ko prikljucite napajanje.

« Ko napajanje znova zacne delovati po izpadu elektricne energije.
» Potem ko ponastavite napako.

« Potem ko funkcija Omogoci zagon ustavi frekvencni pretvornik.
» Ko spremenite krmilno mesto na Nadzor V/I.

Preden zaZenete motor, morate odpreti stik za zagon/ustavitev.

V vseh primerih na naslednjih straneh je nacin ustavitve funkcija izteka. NS = nadzorni signal.

Stevilka izbire Ime izbire

Funkciji se vklopita ob zaprtju stikov.
0 NS1 = Naprej
NS2 = Nazaj
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Omogocenje

Nadzorni sig. 1

Nadzorni sig. 2 —¢—‘

Tlpka za zagon

NAP
Izhodna frekvenca

Nastavljena
frekvenca

0 Hz

Nastavljena
frekvenca

NAZ

teka

tlpkovn|C|

ipka
za ustavitev

na tipkovnici

DB 60600

O@ @@

Slika 42: Logika zagona/ustavitve V/I A = 0

1.

Stevilka izbire

Vklopi se nadzorni signal (NS]) 1 in
povzroCi povecanje izhodne frekvence.
Motor deluje v smeri naprej.

NS2 se vklopi, vendar nima ucinka na
izhodno frekvenco, saj ima najvecjo
prednost smer, ki je bila nastavljena
najprej.

NS1 se izklopi in povzroci zacetek
spreminjanja smeri (z NAP na NAZ), saj
je NS2 se vedno aktiven.

NS2 se izklopi in frekvenca, ki se dovaja
motorju, se zmanjsa na 0.

NS2 se znova vklopi in povzroci
pospesevanje motorja (NAZ) na
nastavljeno frekvenco.

NS2 se izklopi in frekvenca, ki se dovaja
motorju, pade na 0.

NS1 se vklopi in motor zacne
pospesevati [NAP) na nastavljeno
frekvenco

Ime izbire

10.

1.

12.

13.

Signal Omogoci zagon se nastavi na
ODPRTO, kar povzroci padec frekvence
na 0. Signal Omogoci zagon lahko
konfigurirate s parametrom P3.5.1.15.
Signal Omogoci zagon se nastavi na
ZAPRTO, kar povzroci povecanje
frekvence na nastavljeno frekvenco, saj
je signal NS1 Se vedno vklopljen.

Ob pritisku tipke USTAVI na tipkovnici se
frekvenca, ki se dovaja motorju, zmanjsa
na 0. (Ta signal deluje samo, Ce je
vrednost parametra P3.2.3 Gumb Ustavi
na kontr. panelu Da.)

Frekvencni pretvornik se zazene zaradi
pritiska tipke ZAZENI na tipkovnici.
Znova se pritisne tipka USTAVI na
tipkovnici, da se pretvornik ustavi.
Poskus zagona pretvornika s tipko
ZAZENI ne uspe, ker signal NS1 ni
vklopljen.

Za 3-zi¢no krmiljenje (impulzno krmiljenje)

NS1 = Naprej (rob)
NS2 = Obrnjena ustavitev
NS3 = Nazaj (rob)
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Slika 43: Logika zagona/ustavitve V/I A = 1

1. Vklopi se nadzorni signal (NS] 1 in 7. Vklopi se NS1 in motor pospesuje (NAP)
povzroCi povecanje izhodne frekvence. na nastavljeno frekvenco, ker je bil
Motor deluje v smeri naprej. signal Omogoci zagon nastavljen na

2. NS2 se izklopi in povzroci padec ZAPRTO.
frekvence na 0. 8. Ob pritisku tipke USTAVI na tipkovnici se

3. Vklopi se NS1 in povzroci ponovno frekvenca, ki se dovaja motorju, zmanjsa
povecanje izhodne frekvence. Motor na 0. (Ta signal deluje samo, Ce je
deluje v smeri napre;j. vrednost parametra P3.2.3 Gumb Ustavi

4. Vklopi se NS3in povzroci zaCetek na kontr. panelu Da.)
spreminjanja smeri (z NAP na NAZ). 9. Vklopi se NS3 ter povzroci, da se motor

5. Signal Omogoci zagon se nastavi na zazene in deluje v nasprotni smeri.
ODPRTO, kar povzroci padec frekvence 10. NS2 se izklopi in povzroci padec
na 0. Signal Omogoci zagon lahko frekvence na 0.

konfigurirate s parametrom 3.5.1.15.

6. Poskus zagona s signalom NS1 ne uspe,
ker je signal Omogoci zagon Se vedno
nastavljen na ODPRTO.

Stevilka izbire Ime izbire

To funkcijo uporabite za preprecitev nenamernega zagona.
2 NS1 = Naprej (rob) Preden boste lahko motor znova zagnali, boste morali
NS2 = Nazaj (rob) odpreti stik za zagon/ustavitev.
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Slika 44: Logika zagona/ustavitve V/I A = 2

1. Vklopi se nadzorni signal (NS] 1 in 8. Signal Omogoci zagon se nastavi na
povzroCi povecanje izhodne frekvence. ODPRTO, kar povzroci padec frekvence
Motor deluje v smeri naprej. na 0. Signal Omogoci zagon lahko

2. NS2 se vklopi, vendar nima ucinka na konfigurirate s parametrom P3.5.1.15.
izhodno frekvenco, saj ima najvecjo 9. Signal Omogoci zagon se nastavi na
prednost smer, ki je bila nastavljena ZAPRTO, kar nima nobenega ucinka, saj
najprej. je za zagon potreben vzponski rob, tudi

3. NS1 se izklopi in povzroci zacetek Ce je signal NS1 aktiven.
spreminjanja smeri (z NAP na NAZ), saj 10. Ob pritisku tipke USTAVI na tipkovnici se
je NS2 se vedno aktiven. frekvenca, ki se dovaja motorju, zmanjsa

4. NS2 se izklopiin frekvenca, ki se dovaja na 0. (Ta signal deluje samo, Ce je
motorju, se zmanjsa na 0. vrednost parametra P3.2.3 Gumb Ustavi

5. NS2 se znova vklopi in povzroci na kontr. panelu Da.)
pospesevanje motorja (NAZ) na 11. NS1 se odpre in znova zapre, kar
nastavljeno frekvenco. povzroci zagon motorja.

6. NS2 seizklopiin frekvenca, ki se dovaja 12. NS1 se izklopi in frekvenca, ki se dovaja
motorju, se zmanjsa na 0. motorju, se zmanjsa na 0.

7. NS1 se vklopi in motor zacne
pospesevati [NAP) na nastavljeno
frekvenco.

Stevilka izbire Ime izbire

3 NS1 = Zagon
NS2 = Vzvratno
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Slika 45: Logika zagona/ustavitve V/I A = 3

1.
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Vklopi se nadzorni signal (NS) 1in
povzroCi povecanje izhodne frekvence.
Motor deluje v smeri naprej.

Vklopi se NS2 in povzroci zaCetek
spreminjanja smeri (z NAP na NAZ).
NS2 se izklopi in s tem povzroci zaCetek
spreminjanja smeri (z NAZ na NAP), saj
je NS1 Se vedno aktiven.

NS1 se izklopi in frekvenca se zmanjsa
na 0.

NS2 se vklopi, vendar se motor ne
zazene, ker je NS1 neaktiven.

Vklopi se NS1 in povzroci ponovno
povecanje izhodne frekvence. Motor
deluje v smeri naprej, ker je NS2
neaktiven.

Signal Omogoci zagon se nastavi na
ODPRTO, kar povzroci padec frekvence
na 0. Signal Omogoci zagon lahko
konfigurirate s parametrom P3.5.1.15.

10.

1.

12.

Signal Omogoci zagon se nastavi na
ZAPRTO, kar povzroci povecanje
frekvence na nastavljeno frekvenco, saj
je signal NS1 Se vedno vklopljen.

Ob pritisku tipke USTAVI na tipkovnici se
frekvenca, ki se dovaja motorju, zmanjsa
na 0. (Ta signal deluje samo, Ce je
vrednost parametra P3.2.3 Gumb Ustavi
na kontr. panelu Da.)

Frekvencni pretvornik se zaZene zaradi
pritiska tipke ZAZENI na tipkovnici.
Pretvornik se znova ustavi s pritiskom
tipke USTAVI na tipkovnici.

Poskus zagona pretvornika s tipko
ZAZENI ne uspe, ker signal NS1 ni
vklopljen.
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Stevilka izbire Ime izbire Opis

To funkcijo uporabite za preprecitev nenamernega zagona.
A NS1 = Zagon (rob) Preden boste lahko motor znova zagnali, boste morali
NS2 = Vzvratno odpreti stik za zagon/ustavitev.

NAP
Izhodna

frekvenca
Nastavljena

frekvenca | '/I """"" /— -------- /7 ------------- /7 ........
!

0 Hz | >t
|

I I I I I
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2 ysiae é é ot
@ e ©6 O
Slika 46: Logika zagona/ustavitve V/I A = 4
1. Vklopi se nadzorni signal (NS] 1 in 7. Signal Omogoci zagon se nastavi na
povzroCi povecanje izhodne frekvence. ODPRTO, kar povzroci padec frekvence
Motor deluje v smeri naprej, ker je NS2 na 0. Signal Omogoci zagon lahko
neaktiven. konfigurirate s parametrom P3.5.1.15.
2. Vklopi se NS2, kar povzroci zacetek 8. Frekvencni pretvornik se ne more
spreminjanja smeri (z NAP na NAZ). zagnati, dokler ne odprete NS1in ga
3. NS2 seizklopiin s tem povzroci zacetek znova zaprete.
spreminjanja smeri (z NAZ na NAP), saj 9. Ob pritisku tipke USTAVI na tipkovnici se
je NS1 Se vedno aktiven. frekvenca, ki se dovaja motorju, zmanjsa
4. NS1T se izklopi in frekvenca se zmanjsa na 0. (Ta signal deluje samo, Ce je
na 0. vrednost parametra P3.2.3 Gumb Ustavi
5. NS2 se vklopi, vendar se motor ne na kontr. panelu Da.)
zazene, ker je NS1 neaktiven. 10. Frekvencni pretvornik se ne more
6. Vklopi se NS1 in povzroci ponovno zagnati, dokler ne odprete NS1in ga
povecanje izhodne frekvence. Motor znova zaprete.
deluje v smeri naprej, ker je NS2 11. NS1 se izklopi in frekvenca se zmanjsa
neaktiven. na 0.
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P3.2.7 LOGIKA ZAGONA/USTAVITVE V/I B [ID 363)

Ta parameter uporabite za nadzor zagona in ustavitve pretvornika z digitalnimi signali.
Izbori lahko vkljuCujejo besedo "rob”, da vam pomagajo prepreciti nenameren zagon.
Ce Zelite veC informacij, glejte P3.2.6.

P3.2.8 ZACETNA LOGIKA FIELDBUS (ID 889]

S tem parametrom nastavite logiko zagona za vodilo Fieldbus.
Izbori lahko vkljucujejo besedo "rob™, da vam pomagajo prepreciti nenameren zagon.

Stevilka izbire Ime izbire Opis
0 Potreben je vzponski rob
1 Stanje

P3.2.9 ZAKASNITEV ZACETKA (ID 524)

S tem parametrom nastavite zapoznitev med ukazom za zagon in dejanskim zagonom
pretvornika.

P3.2.10 FUNKCIJA Z DALJINSKEGA NA LOKALNO (ID 181)

S tem parametrom nastavite izbor nastavitev kopiranja ob preklopu z daljinskega na lokalno
krmiljenje (tipkovnica).

Stevilka izbire Ime izbire Opis
0 Ohrani delovanje
1 Ohrani delovanje in referenco
2 Ustavitev

P3.2.11 ZAKASNITEV PONOVNEGA ZAGONA (ID 15555)

S tem parametrom nastavite zapoznitev, med katero pretvornika ni mogoce znova zagnati,
potem ko se ustavi.
Parameter se uporablja v aplikacijah kompresorja.

Stevilka izbire Ime izbire

Zakasnitev ponovnega zagona
se ne uporablja
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10.4 REFERENCE

10.4.1 REFERENCA FREKVENCE

Vir reference frekvence je mogoce programirati na vseh krmilnih mestih, razen v
racunalniSskem orodju. Ce uporabljate racunalnik, ta vedno pridobi referenco frekvence iz
racunalniskega orodja.

MESTO DALJINSKEGA KRMILJENJA (V/1 A)

Ce zelite nastaviti vir reference frekvence za V/I A, uporabite parameter P3.3.1.5.

MESTO DALJINSKEGA KRMILJENJA (V/I B)

Ce zelite nastaviti vir reference frekvence za V/I B, uporabite parameter P3.3.1.6.

MESTO LOKALNEGA KRMILJENJA (TIPKOVNICA)

Ce za parameter P3.3.1.7 uporabite privzeto vrednost tipkovnica, velja referenca, ki jo
nastavite v parametru P3.3.1.8 Ref. kontr. panela.

MESTO DALJINSKEGA KRMILJENJA (KOMUNIKACIJSKO VODILO)

Ce za parameter P3.3.1.10 ohranite privzeto vrednost komunikacijsko vodilo, se referenca
frekvence pridobi od komunikacijskega vodila.

P3.3.1.1 REFERENCA NAJNIZJE FREKVENCE (ID 101)

S tem parametrom nastavite referenco najnizje sprejemljive frekvence.

P3.3.1.2 REFERENCA NAJVISJE FREKVENCE (ID 102)

S tem parametrom nastavite referenco najvisje sprejemljive frekvence.

P3.3.1.3 POZITIVNA OMEJITEV REFERENCE FREKVENCE (ID 1285]

S tem parametrom nastavite omejitev reference koncne frekvence za pozitivho smer.

P3.3.1.4 NEGATIVNA OMEJITEV REFERENCE FREKVENCE (ID 1286)

S tem parametrom nastavite omejitev reference koncne frekvence za negativno smer.
Ta parameter uporabite na primer za preprecitev teka motorja v obratni smeri.

P3.3.1.5 IZBIRA REFERENCE A ZA NADZOR V/I [ID 117)

S tem parametrom izberite vir reference, kadar je krmilno mesto V/I A.
Aplikacija, ki jo nastavite s parametrom 1.2, doloca privzeto vrednost.

P3.3.1.6 IZBIRA REFERENCE B ZA NADZOR V/I (ID 131)

S tem parametrom izberite vir reference, kadar je krmilno mesto V/I B.
Ce Zelite vec informacij, glejte P3.3.1.5. Vsilite lahko, da je krmilno mesto V/I B aktivno samo
z digitalnim vhodom (P3.5.1.7).
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P3.3.1.7 IZBIRA REFERENCE KRMILJENJA S TIPKOVNICO (ID 121)

S tem parametrom izberite vir reference, kadar je krmilno mesto tipkovnica.

P3.3.1.8 REFERENCA TIPKOVNICE [ID 184)

S tem parametrom prilagodite referenco frekvence na tipkovnici.

P3.3.1.9 SMER 0B UPORABI TIPKOVNICE [ID 123)

S tem parametrom nastavite smer vrtenja motorja, kadar je krmilno mesto tipkovnica.

P3.3.1.10 IZBIRA REFERENCE KRMILNIKA ZA KOMUNIKACIJSKO VODILO (ID 122]

S tem parametrom izberite vir reference, kadar je krmilno mesto komunikacijsko vodilo.
Privzeto vrednost doloca izbira aplikacije s parametrom P1.2 Aplikacija. Glejte privzete
vrednosti v poglavju 12 Dodatek 1.

10.4.2 PREDNASTAVLJENE FREKVENCE

P3.3.3.1 NACIN PREDNASTAVLJENA FREKVENCA (ID 182)

S tem parametrom nastavite logiko prednastavljenih frekvenc digitalnih vhodov.

S tem parametrom lahko nastavite logiko, po kateri se uporabi ena od prednastavljenih
frekvenc. Izbirate lahko med 2 razlicnima logikama.

Stevilo digitalnih vhodov s prednastavljeno hitrostjo, ki so aktivni, dolo¢a prednastavljeno
frekvenco.

Stevilka izbire Ime izbire Opis

Kombinacija vhodov je dvojisko kodirana. Prednastavljeno
frekvenco dolocajo razli¢ni nizi aktivnih digitalnih vhodov. Vec

0 Binarno kodirano podatkov je na voljo v poglavju Tabela 116 Izbira prednastavlje-
nih frekvenc, ko je P3.3.3.1 = Dvojisko kodirano.
1 Etevilo (uporabljenih vhodov] Stevilo aktivnih vhodov opredeljuje, katera prednastavljena

frekvenca se uporablja: 1, 2 ali 3.

P3.3.3.2 PREDNASTAVLJENA FREKVENCA 0 (ID 180)

S tem parametrom nastavite prednastavljeno referenco frekvence, kadar se uporablja
funkcija prednastavljenih frekvenc.
Izberite prednastavljene frekvence z digitalnimi vhodnimi signali.

P3.3.3.3 PREDNASTAVLJENA FREKVENCA 1 (ID 105)

S tem parametrom nastavite prednastavljeno referenco frekvence, kadar se uporablja
funkcija prednastavljenih frekvenc.
Izberite prednastavljene frekvence z digitalnimi vhodnimi signali.
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P3.3.3.4 PREDNASTAVLJENA FREKVENCA 2 (ID 106)

S tem parametrom nastavite prednastavljeno referenco frekvence, kadar se uporablja
funkcija prednastavljenih frekvenc.
Izberite prednastavljene frekvence z digitalnimi vhodnimi signali.

P3.3.3.5 PREDNASTAVLJENA FREKVENCA 3 (ID 126)

S tem parametrom nastavite prednastavljeno referenco frekvence, kadar se uporablja
funkcija prednastavljenih frekvenc.
Izberite prednastavljene frekvence z digitalnimi vhodnimi signali.

P3.3.3.6 PREDNASTAVLJENA FREKVENCA 4 (ID 127)

S tem parametrom nastavite prednastavljeno referenco frekvence, kadar se uporablja
funkcija prednastavljenih frekvenc.
Izberite prednastavljene frekvence z digitalnimi vhodnimi signali.

P3.3.3.7 PREDNASTAVLJENA FREKVENCA 5 (ID 128)

S tem parametrom nastavite prednastavljeno referenco frekvence, kadar se uporablja
funkcija prednastavljenih frekvenc.
Izberite prednastavljene frekvence z digitalnimi vhodnimi signali.

P3.3.3.8 PREDNASTAVLJENA FREKVENCA 6 (ID 129)

S tem parametrom nastavite prednastavljeno referenco frekvence, kadar se uporablja
funkcija prednastavljenih frekvenc.
Izberite prednastavljene frekvence z digitalnimi vhodnimi signali.

P3.3.3.9 PREDNASTAVLJENA FREKVENCA 7 (ID 130)

S tem parametrom nastavite prednastavljeno referenco frekvence, kadar se uporablja
funkcija prednastavljenih frekvenc.
Izberite prednastavljene frekvence z digitalnimi vhodnimi signali.

CE JE ZA PARAMETER P3.3.3.1 IZBRANA VREDNOST O0:

Ce Zelite Prednastavljeno frekvenco 0 nastaviti za referenco, nastavite vrednost 0
Prednastavljena frekvenca 0 za P3.3.1.5 (Izbira reference A za nadzor V/I).

Ce Zelite izbrati prednastavljeno frekvenco od 1 do 7, dodelite digitalne vhode parametrom
P3.3.3.10 (Izbira prednastavljene frekvence 0J, P3.3.3.11 (Izbira prednastavljene frekvence 1)
in/ali P3.3.3.12 (Izbira prednastavljene frekvence 2. Prednastavljeno frekvenco dolocajo
razli¢ni nizi aktivnih digitalnih vhodov. Ve¢ podatkov je na voljo v spodnji preglednici.
Vrednosti prednastavljenih frekvenc samodejno ostanejo v obmocju med minimalno in
maksimalno frekvenco (P3.3.1.1 in P3.3.1.2).

Korak, ki ga je treba opraviti Vklopljena frekvenca

Izberite vrednost 0 za parameter P3.3.1.5. Prednastavljena frekvenca 0
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Tabela 116: Izbira prednastavljenih frekvenc, ko je P3.3.3.1 = Dvojisko kodirano

Vklopljeni digitalni vhodni signal Vklopljena referenca

frekvence
Izb. prednast. frek. 2 Izb. prednast. frek. 1 Izb. prednast. frek. 0
(P3.3.3.12) (P3.3.3.11) (P3.3.3.10)

Prednastavljena fre-
kvenca 0

Samo Ce je Prednast.
frekv. 0 nastavljena za vir
reference frekvence v
parametrih P3.3.3.1.5,
P3.3.1.6, P3.3.1.7 ali
P3.3.1.10.

" Prednastavljena fre-
kvenca 1

* Prednastavljena fre-
kvenca 2

* « Prednastavljena fre-
kvenca 3

" Prednastavljena fre-
kvenca 4

* « Prednastavljena fre-
kvenca 5

* X Prednastavljena fre-
kvenca 6

* * « Prednastavljena fre-
kvenca 7

* =vhod je vklopljen.
CE JE ZA PARAMETER P3.3.3.1 IZBRANA VREDNOST 1:

Prednastavljene frekvence od 1 do 3 lahko uporabite z razlicnimi nizi aktivnih digitalnih
vhodov. Stevilo aktivnih vhodov opredeljuje, katera se uporablja.
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Tabela 117: Izbira prednastavljenih frekvenc, ko je P3.3.3.1 = St. vhodov

Vklopljeni digitalni vhodni signal Vklopljena referenca

frekvence
Izb. prednast. frek. 2 Izb. prednast. frek. 1 Izb. prednast. frek. 0
(P3.3.3.12) (P3.3.3.11) (P3.3.3.10)

Prednastavljena fre-
kvenca 0

Samo Ce je Prednast.
frekv. 0 nastavljena za vir
reference frekvence v
parametrih P3.3.3.1.5,
P3.3.1.6, P3.3.1.7 ali
P3.3.1.10.

" Prednastavljena fre-
kvenca 1

* Prednastavljena fre-
kvenca 1

" Prednastavljena fre-
kvenca 1

* " Prednastavljena fre-
kvenca 2

* « Prednastavljena fre-
kvenca 2

* X Prednastavljena fre-
kvenca 2

* * « Prednastavljena fre-
kvenca 3

* =vhod je vklopljen.
P3.3.3.10 IZBIRA PREDNASTAVLJENE FREKVENCE 0 (ID 419)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki se uporablja kot izbirnik
prednastavljenih frekvenc.

Ta parameter je dvojiski izbirnik za Prednastavljene hitrosti (0-7). Glejte parametre od
P3.3.3.2do P3.3.3.9.

P3.3.3.11 1ZBIRA PREDNASTAVLJENE FREKVENCE 1 (ID 420)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki se uporablja kot izbirnik
prednastavljenih frekvenc.

Ta parameter je dvojiski izbirnik za Prednastavljene hitrosti (0-7). Glejte parametre od
P3.3.3.2 do P3.3.3.9.
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P3.3.3.12 IZBIRA PREDNASTAVLJENE FREKVENCE 2 [ID 421)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki se uporablja kot izbirnik
prednastavljenih frekvenc.

Ta parameter je dvojiski izbirnik za Prednastavljene hitrosti (0-7). Glejte parametre od
P3.3.3.2 do P3.3.3.9.

Ce Zelite uporabiti prednastavljene frekvence od 1 do 7, poveZite digitalni vhod s temi
funkcijami po navodilih v poglavju 10.6.1 Programiranje digitalnih in analognih vhodov. Za vec
podatkov glejte Tabela 116 Izbira prednastavljenih frekvenc, ko je P3.3.3.1 = Dvojisko kodirano
ter Tabela 34 Parametri za prednastavljeno frekvenco in Tabela 42 Nastavitve digitalnega vhoda.

10.4.3 PARAMETRI POTENCIOMETRA MOTORJA

Referenca frekvence potenciometra motorja je na voljo na vseh krmilnih mestih. Referenco
potenciometra motorja lahko spremenite samo, kadar je pretvornik v stanju teka.

NAPOTEK!
Ce nastavite izhodno frekvenco, ki je po¢asnejsa od ¢asa naraééanja potenciometra
motorja, je ta omejen z obicajnim ¢asom pospesevanja in casom pojemka.

P3.3.4.1 POTENCIOMETER MOTORJA GOR (ID 418)

S tem parametrom zvisajte izhodno frekvenco z digitalnim vhodnim signalom.

S potenciometrom motorja lahko povecate in zmanjSate izhodno frekvenco. Ko povezete
enega od digitalnih vhodov s parametrom Potenciometer motorja GOR in je digitalni vhodni
signal aktiven, se izhodna frekvenca poveca.

Referenca potenciometra motorja SE POVECUJE, dokler se stik ne odpre.

P3.3.4.2 POTENCIOMETER MOTORJA DOL (ID 417)

S tem parametrom znizajte izhodno frekvenco z digitalnim vhodnim signalom.

S potenciometrom motorja lahko povecate in zmanjsate izhodno frekvenco. Ko povezete
enega od digitalnih vhodov s parametrom Potenciometer motorja DOL in je digitalni vhodni
signal aktiven, se izhodna frekvenca zmanjsa.

Referenca potenciometra motorja SE ZMANJSUJE, dokler se stik ne odpre.

3 razlicni parametri vplivajo na nacin povecanja ali zmanjsanja izhodne frekvence, ko je
aktiven parameter Potenciometer motorja GOR ali DOL. Ti parametri so Cas narascanja
potenciometra motorja (P3.3.4.3), Cas pospesSevanja (P3.4.1.2) in Cas pojemka (P3.4.1.3).
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Slika 47: Parametri potenciometra motorja

Cas
Potenciometer motorja GOR
Potenciometer motorja DOL

Referenca frekvence

Maks. frekvenca

Min. frekvenca

Cas naraé¢anja potenciometra motorja

o 0w
®mm

P3.3.4.3 CAS NARASCANJA POTENCIOMETRA MOTORJA (ID 331)

S tem parametrom nastavite stopnjo spremembe reference potenciometra motorja, kadar se
poveca ali zmanjsa.
Vrednost parametra se vnese kot Hz/sekundo.

P3.3.4.4 PONASTAVITEV POTENCIOMETRA MOTORJA (ID 367)

S tem parametrom nastavite logiko za ponastavljanje reference frekvence potenciometra
motorja.

Ta parameter doloca, kdaj se referenca potenciometra motorja nastavi na 0.
V funkciji ponastavitve imate 3 moZnosti izbire: brez ponastavitve, ponastavitev ob ustavitvi
pretvornika ali ponastavitev ob izklopu pretvornika.

Stevilka izbire Ime izbire (0] ]1

Zadnja referenca frekvence potenciometra motorja se ohrani

0 Brez ponast. tudi v ustavljenem stanju in shrani v pomnilnik, ¢e pride do
izklopa.
Ob prehodu pretvornika v ustavljeno stanje ali ob njegovem
1 Ustav. stanje izklopu se referenca frekvence potenciometra motorja
nastavi na 0.

Referenca frekvence potenciometra motorja se nastavina 0

2 Izklopljeno samo ob izklopu.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




OPISI PARAMETROV VACON - 259

10.4.4  PARAMETRI ZA PRAZNJENJE

Funkcijo Praznjenje uporabite, Ce Zelite takoj preglasiti normalno krmiljenje. S to funkcijo
lahko na primer izperete cevovod ali rocno upravljate ¢rpalko pri prednastavljeni konstantni
hitrosti.

Funkcija Praznjenje zazene frekvencni pretvornik priizbrani referenci brez ukaza za zagon
ne glede na krmilno mesto.

P3.3.6.1 REFERENCA ZA PRAZNJENJE VKLOPLJENA [ID 530)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki vklopi funkcijo praznjenja.
Referenca frekvence za praznjenje je dvosmerna in vzvratni ukaz ne vpliva na smer reference
za praznjenje.

NAPOTEK!
Ko vklopite digitalni vhod, se frekvencni pretvornik zaZzene.

P3.3.6.2 REFERENCA ZA PRAZNJENJE (ID 1239)

S tem parametrom nastavite referenco frekvence pretvornika, kadar se uporablja funkcija
praznjenja.

Referenca je dvosmerna in vzvratni ukaz ne vpliva na smer reference za praznjenje.
Referenca za smer naprej je dolocena kot pozitivna vrednost in nasprotna smer je dolocena
kot negativna vrednost.

10.5 NASTAVITEV STRMIN IN ZAVIRANJA

10.5.1 NARASCANJE 1

P3.4.1.1 OBLIKA NARASCANJA 1 (ID 500)

S tem parametrom zgladite zacetek in konec klancin pospesevanja ter upocasnjevanja.

S parametroma Oblika narascanja 1 in Oblika narascanja 2 lahko zgladite zacetek in konec
klan&in pospesevanja ter pojemka. Ce vrednost nastavite na 0,0 %, dobite linearno obliko
klancine. PospeSevanje in pojemanje hitrosti se takoj odzoveta na spremembe signala
reference.

Ce vrednost nastavite na od 1,0 % do 100,0 %, dobite krivuljo pospeSevanja/pojemka oblike S.
To funkcijo uporabite za zmanjsanje mehanske erozije delov in tokovnih sunkov ob
spremembah reference. Cas pospesevanja lahko spremenite s parametroma P3.4.1.2 Cas
pospedevanja 1 in P3.4.1.3 Cas pojemka 1.
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Slika 48: Krivulja pospesevanja/pojemanja hitrosti (oblika S)
P3.4.1.2 CAS POSPESEVANJA 1 (ID 103)

S tem parametrom nastavite ¢as, potreben za zviSanje izhodne frekvence z vrednosti nic¢ na
najvisjo frekvenco.

P3.4.1.3 CAS POJEMKA 1 (ID 104)

S tem parametrom nastavite c¢as, potreben za zniZzanje izhodne frekvence z najvisje frekvence
na vrednost nic.

10.5.2 NARASCANJE 2

P3.4.2.1 0BLIKA NARASCANJA 2 [ID 501)

S tem parametrom zgladite zacetek in konec klancin pospesevanja ter upocasnjevanja.

S parametroma Oblika narascanja 1 in Oblika narascanja 2 lahko zgladite zacetek in konec
klancin pospesevanja ter pojemka. Ce vrednost nastavite na 0,0 %, dobite linearno obliko
klancine. Pospesevanje in pojemanje hitrosti se takoj odzoveta na spremembe signala
reference.

Ce vrednost nastavite na od 1,0 % do 100,0 %, dobite krivuljo pospeSevanja/pojemka oblike S.
To funkcijo uporabite za zmanjsanje mehanske erozije delov in tokovnih sunkov ob
spremembah reference. Cas pospesevanja lahko spremenite s parametroma P3.4.2.2 Cas
pospedevanija 2 in P3.4.2.3 Cas pojemka 2.
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Slika 49: Krivulja pospesevanja/pojemanja hitrosti (oblika S)
P3.4.2.2 CAS POSPESEVANJA 2 (ID 502)

S tem parametrom nastavite ¢as, potreben za zviSanje izhodne frekvence z vrednosti nic¢ na
najvisjo frekvenco.

P3.4.2.3 CAS POJEMKA 2 (ID 503)

S tem parametrom nastavite c¢as, potreben za zniZzanje izhodne frekvence z najvisje frekvence
na vrednost nic.

P3.4.2.4 1IZBOR NARASCANJA 2 (ID 408)

S tem parametrom izberete narascanje 1 ali narascanje 2.

Stevilka izbire Ime izbire Opis
0 ODPRTO Oblika naras¢anja 1, Cas pospesevanja 1 in Cas pojemka 1
1 ZAPRTO Oblika narascanja 2, Cas pospegevanja 2 in Cas pojemka 2

P3.4.2.5 PRAG FREKVENCE NARASCANJA 2 (ID 533)

S tem parametrom nastavite omejitev izhodne frekvence, nad katero se uporablja klancina 2.

To funkcijo uporabljajte na primer v aplikacijah za globinske potopne ¢rpalke, kjer so pri
zagonu ali ustavitvi ¢rpalke potrebni hitrejsi ¢asi narascanja (deluje pod minimalno
frekvenco).

Drugi ¢asi narascanja se vklopijo, ko izhodna frekvenca pretvornika preseze omejitev,
doloceno s tem parametrom. Funkcijo onemogocite tako, da nastavite vrednost parametra
na 0.
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P3.4.2.2 P3.4.2.3

P3.452 |- _ T N ____
P3.4.1.3

o
t [s]

Slika 50: Vklop narascanja 2, ko izhodna frekvenca preseZe prag. [P.3.4.5.2 = Prag frek. nnarasc.,
P3.4.1.2 = Cas pospes. 1, P3.4.2.2 = Cas pospes. 2, P3.4.1.3 = Cas pojemk. 1, P3.4.2.3 = Cas
pojemk. 2)

10.5.3 MAGNETENJE OB ZAGONU

P3.4.3.1 TOK MAGNETENJA OB ZAGONU (ID 517)

S tem parametrom nastavite enosmerni tok, ki se dovaja motorju ob zagonu.
Ce je vrednost tega parametra nastavljena na 0, je funkcija Za¢ni magnetenje onemogocena.

P3.4.3.2 CAS MAGNETENJA 0B ZAGONU (ID 516]

S tem parametrom nastavite ¢as, med katerim se motorju dovaja enosmerni tok, preden se
zaCne pospesevanje.

10.5.4 ZAVORADC

P3.4.4.1 ZAVORNI TOK DC (ID 507)

S tem parametrom nastavite tok, ki se dovaja motorju ob enosmernem zaviranju.
Ce je vrednost tega parametra nastavljena na 0, je funkcija Zavora DC onemogocena.

P3.4.4.2 CAS ENOSMERNEGA ZAVIRANJA OB USTAVITVI (ID 508)

S tem parametrom vklopite ali izklopite zaviranje in nastavite ¢as zaviranja ob ustavljanju
motorja.
Ce je vrednost tega parametra nastavljena na 0, je funkcija Zavora DC onemogocena.

P3.4.4.3 FREKVENCA, PRI KATERI SE MED USTAVLJANJEM PO KLANCINI ZACNE ENOSMERNO
ZAVIRANJE (ID 515)

S tem parametrom nastavite izhodno frekvenco, pri kateri se zacne enosmerno zaviranje.
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10.5.5 ZAVIRANJE Z MAGNETNIM PRETOKOM

P3.4.5.1 FLUKSNO ZAVIRANJE (ID 520)

S tem parametrom omogocite funkcijo zaviranja z magnetnim pretokom.

Zaviranje z magnetnim pretokom lahko uporabite namesto enosmernega zaviranja. Zaviranje
z magnetnim pretokom poveca zavorno zmogljivost v pogojih, kjer dodatni zavorni upori niso
potrebni.

Ko je potrebno zaviranje, sistem zmanjsa frekvenco in poveca magnetni pretok v motorju. To
poveca zavorno zmogljivost motorja. Med zaviranjem je hitrost motorja krmiljena.

é POZOR!
Zaviranje uporabljajte samo obcasno. Pri zaviranju z magnetnim pretokom se
energija pretvarja v toploto in lahko poSkoduje motor.

P3.4.5.2 TOK ZAVIRANJA Z MAGNETNIM PRETOKOM (ID 519]

S tem parametrom nastavite raven toka za funkcijo zaviranja z magnetnim pretokom.

10.6 KONFIGURACIJA V/I

10.6.1 PROGRAMIRANJE DIGITALNIH IN ANALOGNIH VHODOV

Programiranje vhodov frekvencnega pretvornika je prilagodljivo. Neovirano lahko uporabljate
razpolozljive vhode standardne in dodatne V/I-plosce za razli¢ne funkcije.

Zmogljivost V/I, ki je na voljo, je mogocCe razsiriti z izbirnimi plos¢ami. Izbirne plosce lahko
namestite v reze C, D in E. VeC podatkov o namestitvi izbirnih plos¢ boste nasli v prirocniku
za namestitev.
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Slika 51: ReZe za izbirne plosce in vhodi, ki jih je mogoce programirati

A. ReZa A za standardno plosco in njene D. Reza D zaizbirno plosco
prikljucne sponke E. RezaE zaizbirno plosco

B. ReZa B za standardno plosco in njene F. Programirljivi digitalni vhodi (DI)
prikljucne sponke G. Programirljivi analogni vhodi (Al)

C. Reza C zaizbirno plosco

10.6.1.1 Programiranje digitalnih vhodov

Funkcije, ki se uporabljajo za digitalne vhode kot parametri, so na voljo v skupini parametrov

M3.5.1. Ce

Zelite neki funkciji dodeliti digitalni vhod, nastavite vrednost v ustreznem

parametru. Seznam upostevnih funkcij je v Tabela 42 Nastavitve digitalnega vhoda.

Primer
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STOP|C| READY\ \| 110
|J=*_—| Digital Inputs
ID:405 P3.5\1.11

o Ext Fault 'Close |
DigINSIotA’3

= Ext Fault Open

g1 DigINSlot0.2
Fault Reset Close

o DigINSIotA.6

Slika 52: Meni Digitalni vhodi na graficnem zaslonu

A. Grafi¢ni zaslon

C. Vrednost parametra, tj. nastavljeni
digitalni vhod

B. Ime parametra, tj. funkcije
READY \ RUN STOP ALARM FAULT
A A /
aJ0c + 10 'CvT
r-2. b [ I N AN
rn 1 LJ _J
41 N
v v
FWD  REV 1/0  \KEYPAD  BUS

Slika 53: Meni Digitalni vhodi na besedilnem zaslonu

A. Besedilni zaslon
B. Ime parametra, tj. funkcije

Na standardni V/I-ploScije nav
15in 16.
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Vrsta vhoda [gra- |Vrstavhoda |ReZa

fi¢ni zaslon) (besedilni
zaslon)
DigVH d A U [ores A tstandarans Vicopomea
oon | o [ e e
o | [ [ [ e e
oon | o [ ] e e
o | [ [ [ e
oon | o [ e e

Funkcija Zunanja napaka zaprta, ki je v meniju M3.5.1, ustreza parametru P3.5.1.11. Na
graficnem zaslonu ima privzeto vrednost DigVH RezaA.3 in na besedilnem zaslonu dl A.3. Ko
je to izbrano, funkcijo Zunanja napaka zaprta nadzoruje digitalni signal v digitalni vhod DI3
(priklju¢na sponka 10).

Indeks menija Parametri Privzeto

Zunanja napaka

P3.5.1.11
zaprta

DigVH RezaA.3 405 ODPRTO =V redu
ZAPRTO = Zunanja napaka

Ce zelite na standardni V/I-ploé¢i zamenjati vhod, denimo z DI3 na DI6 (priklju¢na sponka 16),
upostevajte ta navodila.

PROGRAMIRANJE NA GRAFICNEM ZASLONU

1 Izberite parameter. Nacin za urejanje odprete tako,
da pritisnete tipko s pu&¢ico desno. STOP|G| READY| | Vo
G Digital inputs
ID:405 P3.5.1.11

o7 Ext Fault Close
DigINSlotA3 |

Ext Fault Open
2 DigINSlot0.2

8i' Fault Reset Close
o DigINSlotA6
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2 Vnacinu za urejanje je vrednost reze DigVH RezaA

podértana in utripa. Ce je na vasi V/I-plo&¢i na voljo STOPK;I READY| | Vo
vec digitalnih vhodov, na primer zaradi izbirnih Ext Fault Close
plosc v rezah C, D ali E, jih izberite. ID:405 $3.5.1.11
~ | e
v —DigIN SlotA.3 —
P RN
Min:
Max:

3 Ce zelite vklopiti prikljuéno sponko 3, znova

pritisnite tipko s puscico desno. STOPK;I READY| | Vo
Ext Fault Close
= ID:405 P3.5.1.11

A N
v DigIN SlotA.3 -

VAR TN
Min:
Max:
4 Ce zelite izbrati priklju¢no sponko 6, trikrat
pritisnite tipko s pud¢&ico navzgor. Spremembo STOP|C| READY| | et
sprejmete tako, da pritisnete tipko OK. gs| Ext Fault Close
ID:405 P3.5.1.11
N
C DigIN SlotA.6 -
/1 N

Min:
Max:

5  Ce se digitalni vhod DI6é Ze uporablja za kak&no
drugo funkcijo, se na zaslonu prikaze sporo¢ilo. STOP|C| READY| | Vo
Spremenite eno od izbranih vrednosti.

ID:

At least one digital input has
been selected to several
operations.

To prevent possible unwanted
operations, please check all
digital input selection parameters.
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PROGRAMIRANJE NA BESEDILNEM ZASLONU
1 Izberite parameter. Pritisnite tipko OK, da vstopite v READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
nacin za urejanje. A A
,L’.l- b ll 1’ l’ - X0
1 LJid _J
0 1
v h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
2 Vnacinu za urejanje utripa ¢rka D. Ce je na vasi V/I- READY RUN  STop  ALARM  FAULT
plosci na voljo vec digitalnih vhodov, na primer A A
zaradi izbirnih plosc v rezah C, D ali E, jih izberite. 07 coo E uT
r ;\/&'/ 11 Cni
STS @3
S99 .3
N
v h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
3 Ce zelite vklopiti priklju¢no sponko 3, znova CEADY RUN  STop  ALARM  FAULT
pritisnite tipko s puscico desno. Crka D preneha A A
utripati. O039cC 1 11 CvT
Fa5 011 EXI
n 1 LJ _J
L0
v h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
4 Ce Zelite izbrati priklju¢no sponko 6, trikrat CEADY RUN  STop  ALARM  FAULT
pritisnite tipko s puscico navzgor. Spremembo A A
sprejmete tako, da pritisnete tipko OK. AE 1 11 EuT
\V/
/"I:l’.b. 1 L'/\ /
n 1 LJL
L0
v h 4
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS
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5  Ce se digitalni vhod D16 Ze uporablja za kaksno

. : - READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
drugo funkcijo, se na zaslonu pomika sporocilo. A A
Spremenite eno od izbranih vrednosti. _ e
T 1 'F”" T
rny o Loriagnr o
v h 4
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS

Ko opravite te korake, funkcijo Zunanja napaka zaprta nadzoruje digitalni signal v digitalni
vhod DI6.

Vrednost neke funkcije je lahko DigVH Reza0.1 (na graficnem zaslonu) ali d 0.1 (na
besedilnem zaslonu). V tem primeru funkciji niste dodelili priklju¢ne sponke ali pa je vhod
nastavljen tako, da ima vedno vrednost ODPRTO. To je privzeta vrednost vecine parametrov v
skupini M3.5.1.

Po drugi strani imajo nekateri vhodi vedno privzeto vrednost ZAPRTO. Na graficnem zaslonu
imajo vrednost DigVH Reza0.2 in na besedilnem zaslonu dl 0.2.

NAPOTEK!
Digitalnim vhodom lahko dodelite tudi casovne kanale. VeC podatkov o tem jev 12.7
Privzete vrednosti parametrov v razlicnih aplikacijah.

10.6.1.2 Programiranje analognih vhodov

Ciljni vhod za signal reference analogne frekvence lahko izberete med razpolozljivimi

analognimi vhodi.

stop| (| Rerpy | jio

E’ Analog Input 1
1D:377 P3.5.2.7.1

AIl Signal Sel

S AnINSIotA.1

o ATl Filter Time

© 0.10s

AIl Signal Range

= 0-10V/0-20mA

©

A. Grafi¢ni zaslon C. Vrednost parametra, tj. nastavljeni
B. Ime parametra analogni vhod

Slika 54: Meni Analogni vhodi na graficnem zaslonu
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®

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A /
P35 11 Al

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Slika 55: Meni Analogni vhodi na besedilnem zaslonu

A. Besedilni zaslon C. Vrednost parametra, tj. nastavljeni
B. Ime parametra analogni vhod

Na standardni V/I-ploS¢i sta na voljo 2 analogna vhoda: prikljucni sponki reze A 2/3 in 4/5.

Vrsta vhoda [gra- |Vrstavhoda

fiéni zaslon) (besedilni
zaslon)
Analogni vhod 1 (priklju¢ni sponki 2/3) na plosci
AnVH Al A ! v rezi A (standardna V/l-sponkal.
Analogni vhod 2 (priklju¢ni sponki 4/5) na plos¢i
AnVH Al A 2 v rezi A (standardna V/I-sponkal.

Parameter P3.5.2.1.1 Izbira signala Al1 je v meniju M3.5.2.1. Na graficnem zaslonu ima
parameter privzeto vrednost AnVH RezaA.1 in na besedilnem zaslonu Al A.1. Ciljni vhod za
signal reference analogne frekvence Al1 je potem analogni vhod na priklju¢nih sponkah 2/3.
Z nastavitvenimi stikali nastavite signal na napetostnega ali tokovnega. Vec podatkov je na
voljo v prirocniku za namestitev.

Indeks menija Parametri Privzeto

P3.5.2.1.1 Izbira signala Al1 AnVH RezaA.1 | 377 |

Ce Zelite zamenjati vhod, denimo z Al1 na analogni vhod v reZi C na izbirni plos¢i, upostevajte
ta navodila.
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PROGRAMIRANJE ANALOGNIH VHODOV NA GRAFICNEM ZASLONU
1 Parameter izberite s tipko s puscico desno.
stor| (G| Rerpy| | wo
m Analogue Input 1
ID:377 P3.5.2.1.1
o AIl Signal Sel |
@ AnIN SlotA.1l

2 Vnacinu za urejanje je vrednost AnVH RezaA
podcrtana in utripa.

3 Ce zelite vrednost spremeniti na AnVH RezaC,
pritisnite tipko s puscico navzgor. Spremembo
sprejmete tako, da pritisnete tipko OK.

AIl Filter Time
£ 0.10s

AIl Signal Range

(e}
gt 0-10V/0-20mA
STOP|C| READY| | 110
) AIl Signal Sel
ID:377 P3.5.2.1.1
/\ ‘-)\\\_// \\_,/’(h_
v SAnIN SlotA.I1
o
Min:
Max:
STOP|C| READY| | 110
8F AIl Signal Sel
ID:377 P3.5.2.1.1
v SAnIN SlotC.IC
O
Min:
Max:

PROGRAMIRANJE ANALOGNIH VHODOV NA BESEDILNEM ZASLONU

1 Parameter izberite tako, da pritisnete tipko OK.
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2 Vnacinu za urejanje utripa crka A. DY RUN  STor  ALARM  FAULT
A A
PIRE 11 Al |
DN e I w
5 l§: r1. 1
a2k
v h 4
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS

3  Ce zelite vrednost spremeniti na C, pritisnite tipko s READY RUN  SToP  ALARM  FAULT

puscico navzgor. Spremembo sprejmete tako, da A A
pritisnete tipko OK. — - - =
PI52 1 Al |
D W 7 B
51 :gl L.
o
v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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10.6.1.3 Opisi virov signalov

Vir Funkcija

Rezal0.# Digitalni vhodi:
S to funkcijo lahko nastavite digitalni signal, da je nenehno v stanju
ODPRTO ali ZAPRTO. Proizvajalec je nekatere signale nastavil, da so
vedno v stanju ZAPRTO, na primer parameter P3.5.1.15 (Omogo¢i zagon).
Signal Omogodi zagon je vedno vklopljen, ¢e ga ne spremenite.
#=1:Vedno ODPRTO
# =2-10: Vedno ZAPRTO
Analogni vhodi (ki se uporabljajo za testne namene):
# = 1: Analogni vhod = 0 % jakosti signala
# = 2: Analogni vhod = 20 % jakosti signala
# = 3: Analogni vhod = 30 % jakosti signala itd.
# =10: Analogni vhod = 100 % jakosti signala

ReZaA.# Stevilka (#) ustreza digitalnemu vhodu v rezi A.

RezaB.# Stevilka (#) ustreza digitalnemu vhodu v reZi B.

RezaC.# Stevilka (#) ustreza digitalnemu vhodu v reZi C.

RezaD.# Stevilka (#) ustreza digitalnemu vhodu v reZi D.

RezaE.# Stevilka (#) ustreza digitalnemu vhodu v rezi E.

Cas. kanal.# 1 = Casovni kanal 1, 2 = Casovni kanal 2, 3 = Casovni kanal 3

FieldbusNB.#

Stevilka (#) se nanada na Stevilo bitov v nadzorni besedi.

FieldbusPP.#

Stevilka (#) se nanasa na Stevilo bitov v procesnih podatkih 1.
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10.6.2  PRIVZETE FUNKCIJE PROGRAMIRLJIVIH VHODOV
Tabela 118: Privzete funkcije programirljivih digitalnih in analognih vhodov

Prikljuénale)

Vhod Referenca Funkcija Indeks parametra
sponkale)

DI 8 Al Nadzorni signal 1A |P3.5.1.1

DI2 9 A2 Nadzorni signal 2 A |P3.5.1.2

DI3 10 A3 Zunanja napaka P3.5.1.11

zaprta

DI4 14 Ad Izbira prednastavljene [P3.5.1.21
frekvence 0

DI5 15 A5 Izbira prednastavljene [P3.5.1.22
frekvence 1

Dl6 16 Ab Zapri ponast. napake |P3.5.1.13

Al 2/3 Al Izbira signala Al1 P3.5.2.1.1

Al2 415 A2 Izbira signala Al2 P3.5.2.2.1

10.6.3  DIGITALNI VHODI

Parametri so funkcije, ki jih lahko povezete z digitalnim vhodom na prikljucni sponki.
Besedilo DigVH ReZa A.2 pomeni drugi vhod v rezi A. Funkcije je mogoce povezati tudi s
casovnimi kanali. Casovni kanali delujejo kot prikljucne sponke.

Stanje digitalnih vhodov in digitalnih izhodov lahko spremljate v pogledu Multimonitoring.
P3.5.1.1 NADZORNI SIGNAL 1 A (ID 403)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal (Nadzorni signal 1) za zagon in ustavitev
pretvornika, kadar je krmilno mesto V/I A (NAP).

P3.5.1.2 NADZORNI SIGNAL 2 A [ID 404]

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal (Nadzorni signal 2] za zagon in ustavitev
pretvornika, kadar je krmilno mesto V/I A (NAZ).

P3.5.1.3 NADZORNI SIGNAL 3 A (ID 434]

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal (Nadzorni signal 3] za zagon in ustavitev
pretvornika, kadar je krmilno mesto V/I A.

P3.5.1.4 NADZORNI SIGNAL 1 B (ID 423]

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal (Nadzorni signal 1) za zagon in ustavitev
pretvornika, kadar je krmilno mesto V/I B.
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P3.5.1.5 NADZORNI SIGNAL 2 B [ID 424]

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal (Nadzorni signal 2) za zagon in ustavitev
pretvornika, kadar je krmilno mesto V/I B.

P3.5.1.6 NADZORNI SIGNAL 3 B [ID 435]

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal (Nadzorni signal 3) za zagon in ustavitev
pretvornika, kadar je krmilno mesto V/I B.

P3.5.1.7 KRMILNA SILA V/I B [ID 425)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki preklopi krmilno mesto z V/I A na V/I B.

P3.5.1.8 REFERENCNA SILA V/I B (ID 343]

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki preklopi vir reference frekvence z V/I A
na V/I B.

P3.5.1.9 NADZORNA SILA ZA KOMUNIKACIJSKO VODILO (ID 411)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki preklopi krmilno mesto in vir reference
frekvence na komunikacijsko vodilo (z V/I A, V/I B ali lokalnega krmiljenja).

P3.5.1.10 NADZORNA SILA ZA TIPKOVNICO (ID 410)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki preklopi krmilno mesto in vir reference
frekvence na tipkovnico (s katerega koli krmilnega mestal.

P3.5.1.11 ZUNANJA NAPAKA ZAPRTA (ID 405)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki sprozi zunanjo napako.

P3.5.1.12 ZUNANJA NAPAKA ODPRTA (ID 406)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki sprozi zunanjo napako.

P3.5.1.13 ZAPRI PONASTAVITEV NAPAKE (ID 414)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki ponastavi vse aktivne napake.
Aktivne napake se ponastavijo, ko se stanje digitalnega vhoda spremeni z odprtega na
zaprtega (vzponski rob).

P3.5.1.14 ODPRI PONASTAVITEV NAPAKE (ID 213)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki ponastavi vse aktivne napake.
Aktivne napake se ponastavijo, ko se stanje digitalnega vhoda spremeni z zaprtega na
odprtega (padajoci rob).

P3.5.1.15 0MOGOCI ZAGON (ID 407]

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki preklopi pretvornik v stanje
pripravljenosti.
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Ko je stik ODPRT, je zagon motorja onemogocen.
Ko je stik ZAPRT, je zagon motorja omogocen.

Kar zadeva ustavitev, frekvencni pretvornik uposteva vrednost parametra P3.2.5 Funkcija
ustavitve.

P3.5.1.16 ZAKLEP ZAGONA 1 (ID 1041)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki prepreci zagon frekvencnega
pretvornika.

Pretvornik je lahko pripravljen, vendar zagon ni mogoc, kadar je stanje signala zaklepa
‘odprto’ (zaklepni dusilnik].

P3.5.1.17 ZAKLEP ZAGONA 2 (ID 1042

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki prepreci zagon frekvencnega
pretvornika.

Pretvornik je lahko pripravljen, vendar zagon ni mogoc, kadar je stanje signala zaklepa
‘odprto’ (zaklepni dusilnik).

Ce je aktiven zaklep, se frekvenéni pretvornik ne more zagnati.

To funkcijo lahko uporabite za preprecitev zagona pretvornika ob zaprtju dusilnika. Ce
vklopite zaklep, medtem ko pretvornik deluje, se ustavi.

P3.5.1.18 PREDGRETJE MOTORJA VKLOPLJENO [ID 1044]

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki vklopi funkcijo predgretja motorja.
Funkcija predgretja motorja napaja motor z enosmernim tokom, kadar je pretvornik v
ustavljenem stanju.

P3.5.1.19 1IZBOR NARASCANJA 2 (ID 408)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal za izbiro ¢asa klancine, ki naj se uporabi.
P3.5.1.20 PREPOVED POSPESEVANJA/POJEMKA [ID 415)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki preprecuje pospeSevanje in
upocasnjevanje pretvornika.

PospesSevanje in pojemanje hitrosti nista mogoca, dokler se stik ne odpre.

P3.5.1.21 1ZBIRA PREDNASTAVLJENE FREKVENCE 0 (ID 419)]

S tem parametrom nastavite digitalni vhodni signal, ki izbere prednastavljene frekvence.
P3.5.1.22 IZBIRA PREDNASTAVLJENE FREKVENCE 1 (ID 420)]

S tem parametrom nastavite digitalni vhodni signal, ki izbere prednastavljene frekvence.
P3.5.1.23 1ZBIRA PREDNASTAVLJENE FREKVENCE 2 (ID 421)

S tem parametrom nastavite digitalni vhodni signal, ki izbere prednastavljene frekvence.
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P3.5.1.24 POTENCIOMETER MOTORJA GOR (ID 418)

S tem parametrom zvisajte izhodno frekvenco z digitalnim vhodnim signalom.
Referenca potenciometra motorja SE POVECUJE, dokler se stik ne odpre.

P3.5.1.25 POTENCIOMETER MOTORJA DOL (ID 417)

S tem parametrom zniZajte izhodno frekvenco z digitalnim vhodnim signalom.
Referenca potenciometra motorja SE ZMANJSUJE, dokler se stik ne odpre.

P3.5.1.26 HITRA USTAVITEV VKLOPLJENA (ID 1213)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki vklopi funkcijo hitre ustavitve. Funkcija
Hitra ustavitev ustavi pretvornik ne glede na izbrano krmilno mesto ali stanje nadzornih
signalov.

P3.5.1.27 CASOVNIK 1 (ID 447]

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki zazene casovnik.
Casovnik se zazene ob izklopu tega signala (padajoci rob). I1zhod se izklopi ob izteku ¢asa,
opredeljenega s parametrom trajanja.

P3.5.1.28 CASOVNIK 2 (ID 448)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki zazene Casovnik.
Casovnik se zazene ob izklopu tega signala (padajoci rob). Izhod se izklopi ob izteku ¢asa,
opredeljenega s parametrom trajanja.

P3.5.1.29 CASOVNIK 3 (ID 449)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki zazene Casovnik.
Casovnik se zaZene ob izklopu tega signala (padajoci rob). Izhod se izklopi ob izteku Casa,
opredeljenega s parametrom trajanja.

P3.5.1.30 0JACITEV NASTAVITVENE TOCKE PID (ID 1046}

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki vklopi zvisanje nastavitvene tocke PID.
Casovnik se zazene ob izklopu tega signala (padajoci rob). I1zhod se izklopi ob izteku ¢asa,
opredeljenega s parametrom trajanja.

P3.5.1.31 IZBIRA NASTAVITVENE TOCKE PID (ID 1047]

S tem parametrom nastavite digitalni vhodni signal za izbiro vrednosti nastavitvene tocke
PID, ki naj se uporabi.

P3.5.1.32 ZACETNI SIGNAL ZUNANJEGA KRMILNIKA PID (ID 1049}

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki zaZzene in ustavi zunanji krmilnik PID.

NAPOTEK!
Ta parameter nima ucinka, ¢e zunanji krmilnik PID ni omogocen v skupini 3.14.
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P3.5.1.33 IZBIRA NASTAVITVENE TOCKE ZUNANJEGA KRMILNIKA PID (ID 1048)

S tem parametrom nastavite digitalni vhodni signal za izbiro vrednosti nastavitvene tocke
PID, ki naj se uporabi.

P3.5.1.34 PONASTAVI VZDRZEVALNI STEVEC 1 (ID 490)

S tem parametrom izberite digitalni vhod, ki ponastavi vrednost vzdrzevalnega Stevca.

P3.5.1.36 REFERENCA ZA PRAZNJENJE VKLOPLJENA [ID 530)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki vklopi funkcijo praznjenja.
Referenca frekvence za praznjenje je dvosmerna in vzvratni ukaz ne vpliva na smer reference
za praznjenje.

NAPOTEK!
Ko vklopite digitalni vhod, se frekvencni pretvornik zazene.

P3.5.1.38 VKLOP POZARNEGA NACINA NASTAVLJEN NA ODPRTO (ID 1596)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki vklopi funkcijo pozarnega nacina.

P3.5.1.39 VKLOP POZARNEGA NACINA NASTAVLJEN NA ZAPRTO (ID 1619)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki vklopi funkcijo pozarnega nacina.

P3.5.1.40 0BR. POZ. NACIN (ID 1618]

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki da v poZarnem nacinu ukaz za vrtenje v
vzvratni smeri.
Med normalnim delovanjem ta funkcija nima ucinka.

P3.5.1.41 VKLOP SAMODEJNEGA CISCENJA (ID 1715]

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki zaZzene zaporedje samodejnega
ciscenja.

Samodejno CisCenje se ustavi, Ce se aktivacijski signal odstrani, preden je proces koncan.

NAPOTEK!
Ce je vhod vklopljen, se frekvenéni pretvornik zazene.

P3.5.1.42 ZAKLEP CRPALKE 1 (ID 426)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki se uporablja kot signal zaklepa v
sistemu Multi-Pump.
Privzeto vrednost doloca izbira aplikacije s parametrom P1.2 Aplikacija.

P3.5.1.43 ZAKLEP CRPALKE 2 [ID 427)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki se uporablja kot signal zaklepa v
sistemu Multi-Pump.
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Privzeto vrednost doloca izbira aplikacije s parametrom P1.2 Aplikacija.

P3.5.1.44 ZAKLEP CRPALKE 3 (ID 428)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki se uporablja kot signal zaklepa v
sistemu Multi-Pump.
Privzeto vrednost doloca izbira aplikacije s parametrom P1.2 Aplikacija.

P3.5.1.45 ZAKLEP CRPALKE 4 (ID 429]

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki se uporablja kot signal zaklepa v
sistemu Multi-Pump.

P3.5.1.46 ZAKLEP CRPALKE 5 (ID 430]

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki se uporablja kot signal zaklepa v
sistemu Multi-Pump.

P3.5.1.47 ZAKLEP CRPALKE 6 (ID 486]

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki se uporablja kot signal zaklepa v
sistemu Multi-Pump.

P3.5.1.48 ZAKLEP CRPALKE 7 (ID 487)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki se uporablja kot signal zaklepa v
sistemu Multi-Pump.

P3.5.1.49 ZAKLEP CRPALKE 8 [ID 488)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki se uporablja kot signal zaklepa v
sistemu Multi-Pump.

P3.5.1.52 PONASTAVITEV SPROZILNEGA STEVCA KWH (ID 1053)
S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki ponastavi sprozilni Stevec kWh.
P3.5.1.53 IZBIRA PARAMETROV SETA 1/2 (ID 496)

Ta parameter doloca digitalni vhod, ki se uporablja za izbiro niza parametrov 1 ali 2. Funkcija
je omogocena, Ce so vtem parametru izbrane druge reze in ne DigVH Reza0. I1zberete lahko
niz parametrov, ki se spremeni Sele ob ustavitvi frekvencnega pretvornika.

»  Stik odprt = Za aktivni niz je nastavljen Niz parametrov 1
»  Stik zaprt = Za aktivni niz je nastavljen Niz parametrov 2

NAPOTEK!
S parametroma Bé6.5.4 Shrani v set 1in B6.5.4 Shrani v set 2 se vrednosti

parametrov shranijo v Set 1 in Set 2. Ta parametra lahko uporabite s tipkovnico ali
racunalniSkim orodjem VACON® Live.
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10.6.4  ANALOGNI VHODI

P3.5.2.1.11ZBIRA SIGNALA Al1 (ID 377)

Z uporabo tega parametra povezite signal Al z Zzelenim analognim vhodom.
Ta parameter je mogoce programirati. Glejte Tabela 118 Privzete funkcije programirljivih
digitalnih in analognih vhodov.

P3.5.2.1.2 FILTRIRNI CAS SIGNALA Al1 (ID 378]

S tem parametrom filtrirajte motnje v analognem vhodnem signalu.
Ta parameter vklopite tako, da vnesete vrednost, vecjo od 0.

NAPOTEK!
Pri dolgem filtrirnem Casu je odziv regulacije pocasnejsi.

Analogni
vhodni signal

[%]A

Nefiltriran signal

100% {----}

Filtriran signal
63% -f--femmm e A

t [s]

ID378
———>

Slika 56: Filtriranje signalov Al'1

P3.5.2.1.3 SIGNALNI OBSEG Al1 (ID 379)

S tem parametrom spremenite obmocje analognega signala.
Vrednost tega parametra se zaobide, Ce se uporabljajo parametri razsirjanja po meri.

Uporabite nastavitvena stikala na krmilni plosci, Ce zelite nastaviti vrsto analognega
vhodnega signala (napetostni ali tokovni). Vec informacij je na voljo v priro¢niku za
namestitev.

Analogni vhodni signal je mogoce uporabiti tudi kot referenco frekvence. Izbira vrednosti 0 ali
1 spremeni razsirjanje analognega vhodnega signala.
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Stevilka izbire Ime izbire Opis

Obmocje analognega vhodnega signalaje 0... 10Vali 0 ...
0 0..10V/0..20 mA 20 mA (po nastavitvah stikal na krmilni plos¢i boste vedeli,
katero). Vhodni signal je 0 ... 100 %.

®

[Hz]

o
© 0% 50% 100% > © %]
0 mA 10 mA 20 mA
Slika 57: Obmocje signala analognega vhoda, izbira 0
A. Referenca frekvence C. Referenca najnizje frekvence
B. Referenca najvisje frekvence D. Analognivhodni signal
Stevilka izbire Ime izhire (0] ]1

Obmocje analognega vhodnega signalaje 2 ... 10Vali 4 ...
1 2..10V/4..20mA 20 mA (po nastavitvah stikal na krmilni plosc¢i boste vedeli,
katero). Vhodni signal je 20 ... 100 %.

®

[Hz]

A

© 5% 26% 50% 100%™ (@) [%]
0mA 4 mA 10 mA 20 mA

Slika 58: Obmocje signala analognega vhoda, izbira 1

A. Referenca frekvence B. Referenca najvisje frekvence
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C. Referenca najnizje frekvence D. Analogni vhodni signal

P3.5.2.1.4 Al1 MIN. PO MERI (ID 380)

S tem parametrom prilagodite obmocje analognega vhodnega signala med -160 in 160 %.

P3.5.2.1.5 Al1 MAKS. PO MERI (ID 381)

S tem parametrom prilagodite obmocje analognega vhodnega signala med -160 in 160 %.

Analogni vhodni signal lahko uporabite denimo kot referenco frekvence ter nastavite
parametra P3.5.2.1.4in P3.5.2.1.5 med 40 in 80 %. V tem primeru se referenca frekvence
spreminja med najmanjso referenco frekvence in najvecjo referenco frekvence, analogni
vhodni signal pa med 8 in 16 mA.

®

[Hz]

A

@ 0% 40% 80% 100%> @ [%]
0 mA 8 mA 16 mA 20 mA

® ®

Slika 59: Al1 min./maks. po meri

A. Referenca frekvence D. Analognivhodni signal
B. Referenca najvisje frekvence E. Al min. po meri
C. Referenca najnizje frekvence F. Al maks. po meri

P3.5.2.1.6 INVERZIJA SIGNALA Al1 (ID 387)

S tem parametrom obrnite analogni vhodni signal.
Pri inverziji analognega vhodnega signala se krivulja signala spremeni v svoje nasprotje.

Analogni vhodni signal je mogoce uporabiti kot referenco frekvence. Izbira vrednosti 0 ali 1
spremeni razsirjanje analognega vhodnega signala.

Stevilka izbire Ime izbire

Brez inverzije. Vrednost 0 % analognega vhodnega signala se
ujema z referenco najnizje frekvence. Vrednost 100 % ana-
lognega vhodnega signala se ujema z referenco najvisje fre-
kvence.

0 Normalno
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o
©'%% 50% 100% > © 1]
0 mA 10 mA 20 mA
Slika é0: Inverzija signala Al1, izbira 0
A. Referenca frekvence C. Referenca najnizje frekvence
B. Referenca najvisje frekvence D. Analogni vhodni signal
Stevilka izbire Ime izbire Opis

Inverzija signala. Vrednost 0 % analognega vhodnega signala
se ujema z referenco najvisje frekvence. Vrednost 100 %

1 Obratno . . A
analognega vhodnega signala se ujema z referenco najnizje
frekvence.

o

© 0% 50% 100% > ® 1]
0 mA 10 mA mA

Slika 61: Inverzija signala Al1, izbira 1

A. Referenca frekvence C. Referenca najnizje frekvence

B. Referenca najvisje frekvence D. Analognivhodni signal
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10.6.5 DIGITALNI IZHODI

P3.5.3.2.1 FUNKCIJA RO1 (ID 11001)

S tem parametrom izberite funkcijo ali signal, ki sta povezana z relejnim izhodom.
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Tabela 119: Izhodni signali prek RO1

Stevilka izbire Ime izbire Opis

0 Ni uporabljeno Izhod se ne uporablja.

1 Pripravljeno Frekvencni pretvornik je pripravljen na delovanje.

2 Tek Frekvencni pretvornik deluje (motor tece).

3 Splosna napaka Sprozena je akcija ob napaki.

4 Splosna napaka obrnjena Akcija ob napaki ni sprozena.

5 Splosni alarm Sprozil se je alarm.

6 Vzvratno Podan je bil vzvratni ukaz.

7 Pri hitrosti Izhodna frekvenca se izenaci z nastavljeno referenco fre-
kvence.

8 Napaka termistorja Prislo je do napake termistorja.

9 Regulator motorja je vkloplijen |Eden od regulatorjev omejitev (na primer omejitve toka ali
navora) je vklopljen.

10 Zacetni signal vklopljen Ukaz za zagon frekvenénega pretvornika je aktiven.

1 Krmiljenje s tipkovnico aktivno |lzbrano je krmiljenje s tipkovnico (aktivno krmilno mesto je
tipkovnical.

12 Nadzor V/I B - VKL. Izbrano je krmilno mesto V/I B (aktivno krmilno mesto je V/I
BJ.

13 Nadzor omejitev 1 Nadzor omejitev se vklopi, Ce se vrednost signala spremeni,
tako da je pod ali nad nastavljeno omejitvijo nadzora (P3.8.3

14 Nadzor omejitev 2 ali P3.8.7).

15 Pozarni nacin vklopljen Funkcija Pozarni nacin je aktivna.

16 Praznjenje vklopljeno Funkcija Impulzno je aktivna.

17 Prednastavljena frekvenca Prednastavljena frekvenca je izbrana z digitalnimi vhodnimi

vklopljena signali.

18 Hitra ustavitev vklopljena Funkcija Hitra ustavitev je vklopljena.

19 PID v stanju spanja Krmilnik PID je v stanju spanja.

20 PID Soft Fill vklopljen Funkcija Soft Fill krmilnika PID je vklopljena.

21 Nadzor povratnega signala PID |Vrednost povratnega signala krmilnika PID ni znotraj omeji-
tev nadzora.

22 Nadzor povratnega signala Ext- |Vrednost povratnega signala zunanjega krmilnika PID ni zno-

PID traj omejitev nadzora.
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Tabela 119: Izhodni signali prek RO1

Stevilka izbire Ime izbire Opis
Alarm vhodnega tlaka Vhodni tlak ¢rpalke je nizji od vrednosti, nastavljene s para-
23
metrom P3.13.9.7.
Alarm zascite pred zmrzaljo Izmerjena temperatura ¢rpalke je nizja od ravni, nastavljene
24
s parametrom P3.13.10.5.
25 Casovni kanal 1 Stanje ¢asovnega kanala 1.
26 Casovni kanal 2 Stanje ¢asovnega kanala 2.
27 Casovni kanal 3 Stanje ¢asovnega kanala 3.
28 Bit 13 nadzorne besede za Nadzor digitalnega (relejnega) izhoda z bitom 13 nadzorne
komunikacijsko vodilo besede za komunikacijsko vodilo.
29 Bit 14 nadzorne besede za Nadzor digitalnega (relejnega) izhoda z bitom 14 nadzorne
komunikacijsko vodilo besede za komunikacijsko vodilo.
30 Bit 15 nadzorne besede za Nadzor digitalnega (relejnega) izhoda z bitom 15 nadzorne
komunikacijsko vodilo besede za komunikacijsko vodilo.
31 Bit 0 vhodnih podatkov procesa |Nadzor digitalnega (relejnega) izhoda z bitom 0 vhodnih pod-
za komunikacijsko vodilo 1 atkov procesa za komunikacijsko vodilo 1.
Bit 1 vhodnih podatkov procesa |Nadzor digitalnega (relejnega) izhoda z bitom 1 vhodnih pod-
32 Lo . e .
za komunikacijsko vodilo 1 atkov procesa za komunikacijsko vodilo 1.
Bit 2 vhodnih podatkov procesa |Nadzor digitalnega (relejnega) izhoda z bitom 2 vhodnih pod-
33 Lo . e .
za komunikacijsko vodilo 1 atkov procesa za komunikacijsko vodilo 1.
34 Alarm vzdrzevalnega Stevca 1 Vzdrzevalni Stevec doseze omejitev za alarm, nastavljeno s
parametrom P3.16.2.
35 Napaka vzdrzevalnega Stevca 1 |Vzdrzevalni Stevec doseze omejitev za alarm, nastavljeno s
parametrom P3.16.3.
% Izhod bloka 1 Izhod programirljivega Bloka 1. Glejte meni parametrov
M3.19 Programiranje blokov.
37 Izhod bloka 2 Izhod programirljivega Bloka 2. Glejte meni parametrov
M3.19 Programiranje blokov.
38 Izhod bloka 3 Izhod programirljivega Bloka 3. Glejte meni parametrov
M3.19 Programiranje blokov.
39 Izhod bloka 4 Izhod programirljivega Bloka 4. Glejte meni parametrov
M3.19 Programiranje blokov.
40 Izhod bloka 5 Izhod programirljivega Bloka 5. Glejte meni parametrov
M3.19 Programiranje blokov.
W1 Izhod bloka 6 Izhod programirljivega Bloka 6. Glejte meni parametrov
M3.19 Programiranje blokov.
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Tabela 119: Izhodni signali prek RO1

Stevilka izbire Ime izbire Opis

42 Izhod bloka 7 Izhod programirljivega Bloka 7. Glejte meni parametrov
M3.19 Programiranje blokov.

i3 Izhod bloka 8 Izhod programirljivega Bloka 8. Glejte meni parametrov
M3.19 Programiranje blokov.

i Izhod bloka ¢ Izhod programirljivega Bloka 9. Glejte meni parametrov
M3.19 Programiranje blokov.

45 Izhod bloka 10 Izhod programirljivega Bloka 10. Glejte meni parametrov
M3.19 Programiranje blokov.

46 Nadzor pomozne crpalke Nadzorni signal za zunanjo pomoZzno ¢rpalko.

47 Krmiljenje pripravljalne ¢rpalke |Nadzorni signal za zunanjo pripravljalno ¢rpalko.

48 Samodejno CiS¢enje vklopljeno |Funkcija samodejnega CiScenja ¢rpalke je vklopljena.

49 Krmilnik za Multi-Pump K1 Nadzor kontaktorjev za funkcijo Multi-Pump.

50 Krmilnik za Multi-Pump K2 Nadzor kontaktorjev za funkcijo Multi-Pump.

51 Krmilnik za Multi-Pump K3 Nadzor kontaktorjev za funkcijo Multi-Pump.

52 Krmilnik za Multi-Pump K4 Nadzor kontaktorjev za funkcijo Multi-Pump.

53 Krmilnik za Multi-Pump K5 Nadzor kontaktorjev za funkcijo Multi-Pump.

54 Krmilnik za Multi-Pump Ké Nadzor kontaktorjev za funkcijo Multi-Pump.

55 Krmilnik za Multi-Pump K7 Nadzor kontaktorjev za funkcijo Multi-Pump.

56 Krmilnik za Multi-Pump K8 Nadzor kontaktorjev za funkcijo Multi-Pump.
Kaze aktivni niz parametrov:

69 Izbrani parametrski set ] o
ODPRTO = Aktiven je niz parametrov 1
ZAPRTO = Aktiven je niz parametrov 2

P3.5.3.2.2 ZAKASN. VKL RO1 [ID 11002

S tem parametrom nastavite zapoznitev vklopa za relejni izhod.

P3.5.3.2.3 ZAKASN. IZK RO1 (ID 11003

S tem parametrom nastavite zapoznitev izklopa za relejni izhod.

10.6.6  ANALOGNI IZHODI

P3.5.4.1.1 FUNKCIJA A01 (ID 10050)

S tem parametrom izberite funkcijo ali signal, ki sta povezana z analognim izhodom.
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V tem parametru je opredeljena vsebina signala analognega izhoda 1. Razsirjanje signala
analognega izhoda je odvisno od signala.
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Stevilka izbire Ime izbire Opis
0 Test 0 % (Ni uporabljeno) Analogni izhod je nastavljen na 0 % ali 20 %, da se ujema s
parametrom P3.5.4.1.3.
1 100 % TEST Analogni izhod je nastavljen na 100 % signala (10 V/20 mA)].
2 Izhodna frekvenca Dejanska izhodna frekvenca od 0 do reference najvisje fre-
kvence.
3 Referenca frekvence Dejanska referenca frekvence od 0 do reference najvisje fre-
kvence.
4 Vrtilna frekvenca motorja Dejanska hitrost motorja od 0 do nazivne hitrosti motorja.
5 Izhodni tok Izhodni tok pretvornika od 0 do nazivnega toka motorja.
6 Navor motorja Dejanski navor motorja od 0 do nazivhega navora motorja
(100 %).
7 Mo¢ motorja Dejanska mo¢ motorja od 0 do nazivne moci motorja (100 %).
8 Napetost motorja Dejanska napetost motorja od 0 do nazivne napetosti moto-
rja.
9 Napetost enosmerne povezave |[Dejanska napetost enosmerne povezave od 0 do 1000 V.
Nast. tocka PID Dejanska vrednost nastavitvene to¢ke krmilnika PID (O ...
10
100 %).
1 Pov. info. PID Dejanska vrednost povratnega signala krmilnika PID (0 ...
100 %).
12 Izhod PID Izhod krmilnika PID (0 ... 100 %).
13 Izhod ExtPID Izhod zunanjega krmilnika PID (0 ... 100 %).
14 Vhodni podatki procesa komu- |Vhodni podatki procesa komunikacijskega vodila 1: 0 ... 10000
nikacijskega vodila 1 (to ustreza 0 ... 100,00 %).
15 Vhodni podatki procesa komu- |Vhodni podatki procesa komunikacijskega vodila 2: 0 ... 10000
nikacijskega vodila 2 (to ustreza 0 ... 100,00 %).
16 Vhodni podatki procesa komu- |Vhodni podatki procesa komunikacijskega vodila 3: 0 ... 10000
nikacijskega vodila 3 (to ustreza 0 ... 100,00 %).
17 Vhodni podatki procesa komu- |Vhodni podatki procesa komunikacijskega vodila 4: 0 ... 10000
nikacijskega vodila 4 (to ustreza 0 ... 100,00 %)].
18 Vhodni podatki procesa komu- |Vhodni podatki procesa komunikacijskega vodila 5: 0 ... 10000
nikacijskega vodila 5 (to ustreza 0 ... 100,00 %).
19 Vhodni podatki procesa komu- |Vhodni podatki procesa komunikacijskega vodila 6: 0 ... 10000
nikacijskega vodila 6 (to ustreza 0 ... 100,00 %).
20 Vhodni podatki procesa komu- |Vhodni podatki procesa komunikacijskega vodila 7: 0 ... 10000

nikacijskega vodila 7

(to ustreza 0 ... 100,00 %).
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Stevilka izbire Ime izbire Opis
21 Vhodni podatki procesa komu- |Vhodni podatki procesa komunikacijskega vodila 8: 0 ... 10000
nikacijskega vodila 8 (to ustreza 0 ... 100,00 %).
29 Izhod bloka 1 Izhod programirljivega bloka 1: 0 ... 10000 (to ustreza 0 ...
100,00 %). Glejte meni parametrov M3.19 Prilagoj. pogona.
23 Izhod bloka 2 Izhod programirljivega bloka 2: 0 ... 10000 (to ustreza 0 ...
100,00 %). Glejte meni parametrov M3.19 Prilagoj. pogona.
2% Izhod bloka 3 Izhod programirljivega bloka 3: 0 ... 10000 (to ustreza 0 ...
100,00 %). Glejte meni parametrov M3.19 Prilagoj. pogona.
25 Izhod bloka 4 Izhod programirljivega bloka 4: 0 ... 10000 (to ustreza 0 ...
100,00 %). Glejte meni parametrov M3.19 Prilagoj. pogona.
2% Izhod bloka 5 Izhod programirljivega bloka 5: 0 ... 10000 (to ustreza 0 ...
100,00 %). Glejte meni parametrov M3.19 Prilagoj. pogona.
27 Izhod bloka 6 Izhod programirljivega bloka 6: 0 ... 10000 (to ustreza 0 ...
100,00 %). Glejte meni parametrov M3.19 Prilagoj. pogona.
28 Izhod bloka 7 Izhod programirljivega bloka 7: 0 ... 10000 (to ustreza 0 ...
100,00 %). Glejte meni parametrov M3.19 Prilagoj. pogona.
29 Izhod bloka 8 Izhod programirljivega bloka 8: 0 ... 10000 (to ustreza 0 ...
100,00 %). Glejte meni parametrov M3.19 Prilagoj. pogona.
30 Izhod bloka ¢ Izhod programirljivega bloka 9: 0 ... 10000 (to ustreza O ...
100,00 %). Glejte meni parametrov M3.19 Prilagoj. pogona.
31 Izhod bloka 10 Izhod programirljivega bloka 10: 0 ... 10000 (to ustreza 0 ...
100,00 %). Glejte meni parametrov M3.19 Prilagoj. pogona.

P3.5.4.1.2 FILTRIRNI CAS SIGNALA AO1 (ID 10051)

S tem parametrom nastavite filtrirni cas za analogni signal.
Kadar je filtrirni ¢as 0, je funkcija filtriranja onemogocena. Glejte P3.5.2.1.2.

P3.5.4.1.3 AO1 MINIMUM (ID 10052)

S tem parametrom spremenite obmocje analognega izhodnega signala.

Ce je izbrana na primer vrednost '4 mA', je obmocje analognega izhodnega signala 4-20 mA.
Vrsto signala [napetostni/tokovni) izberite z nastavitvenimi stikali. V parametru P3.5.4.1.4 je
razsirjanje analognega izhoda drugacno. Glejte tudi P3.5.2.1.3.

P3.5.4.1.4 MINIMALNA LESTVICA A01 (ID 10053)

S tem parametrom razsirite analogni izhodni signal.
Vrednosti razsirjanja (najmanjso in najvecjo) doloca enota procesa, ki se opredeli z izbiro
funkcije AO.

P3.5.4.1.5 MAKSIMALNA LESTVICA A01 (ID 10054)

S tem parametrom razsirite analogni izhodni signal.
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Vrednosti razsirjanja (najmanjso in najvecjo) doloca enota procesa, ki se opredeli z izbiro
funkcije AO.

Za vsebino analognega izhodnega signala lahko na primer izberete izhodno frekvenco
pretvornika ter nastavite parametra P3.5.4.1.4 in P3.5.4.1.5 med 10 in 40 Hz. Potem se

izhodna frekvenca pretvornika spreminja med 10 in 40 Hz, analogni izhodni signal pa med 0
in 20 mA.

®
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©

Slika 62: Razsirjanje signala AO1

A. Analogniizhodni signal D. Referenca najvisje frekvence
B. Min. lestv. AO E. lzhodna frekvenca
C. Maks. lestv. AO

10.7 PRESLIKOVANJE PODATKOV KOMUNIKACIJSKEGA VODILA

P3.6.11ZBIRA IZHODA PODATKOV FB 1 (ID 852)

S tem parametrom izberite podatke, ki se poSljejo komunikacijskemu vodilu, z ID-jem
parametra ali nadzorne vrednosti.

Podatki se razsirijo v nepodpisano 16-bitno obliko, skladno z obliko na krmilni plosci.
Vrednost 25,5 na zaslonu denimo ustreza 255.
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P3.6.2 1ZBIRA IZHODA PODATKOV FB 2 (ID 853)

S tem parametrom izberite podatke, ki se posljejo vodilu Fieldbus, z ID-jem parametra ali
nadzorne vrednosti.

Podatki se razsirijo v nepodpisano 16-bitno obliko, skladno z obliko na krmilni plosci.
Vrednost 25,5 na zaslonu denimo ustreza 255.

P3.6.3 1ZBIRA IZHODA PODATKOV FB 3 (ID 854)

S tem parametrom izberite podatke, ki se posljejo vodilu Fieldbus, z ID-jem parametra ali
nadzorne vrednosti.

Podatki se razsirijo v nepodpisano 16-bitno obliko, skladno z obliko na krmilni plosci.
Vrednost 25,5 na zaslonu denimo ustreza 255.

P3.6.4 IZBIRA IZHODA PODATKOV FB 4 (ID 855)

S tem parametrom izberite podatke, ki se posljejo vodilu Fieldbus, z ID-jem parametra ali
nadzorne vrednosti.

Podatki se razsirijo v nepodpisano 16-bitno obliko, skladno z obliko na krmilni plosci.
Vrednost 25,5 na zaslonu denimo ustreza 255.

P3.6.51ZBIRA IZHODA PODATKOV FB 5 (ID 856)

S tem parametrom izberite podatke, ki se posljejo vodilu Fieldbus, z ID-jem parametra ali
nadzorne vrednosti.

Podatki se razsirijo v nepodpisano 16-bitno obliko, skladno z obliko na krmilni plosci.
Vrednost 25,5 na zaslonu denimo ustreza 255.

P3.6.6 IZBIRA IZHODA PODATKOV FB 6 (ID 857

S tem parametrom izberite podatke, ki se posljejo vodilu Fieldbus, z ID-jem parametra ali
nadzorne vrednosti.

Podatki se razsirijo v nepodpisano 16-bitno obliko, skladno z obliko na krmilni plosci.
Vrednost 25,5 na zaslonu denimo ustreza 255.

P3.6.7 IZBIRA IZHODA PODATKOV FB 7 (ID 858)

S tem parametrom izberite podatke, ki se posljejo vodilu Fieldbus, z ID-jem parametra ali
nadzorne vrednosti.

Podatki se razsirijo v nepodpisano 16-bitno obliko, skladno z obliko na krmilni plosci.
Vrednost 25,5 na zaslonu denimo ustreza 255.

P3.6.8 IZBIRA IZHODA PODATKOV FB 8 (ID 859)

S tem parametrom izberite podatke, ki se posljejo vodilu Fieldbus, z ID-jem parametra ali
nadzorne vrednosti.

Podatki se razsirijo v nepodpisano 16-bitno obliko, skladno z obliko na krmilni plosci.
Vrednost 25,5 na zaslonu denimo ustreza 255.

10.8 PREPOVED FREKVENC

Pri nekaterih procesih je lahko nujno, da se nekatere frekvence preprecijo, saj povzrocajo
teZzave z mehansko resonanco. S funkcijo Prepoved frekvenc je mogoce prepreciti uporabo
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teh frekvenc. Ko se referenca vhodne frekvence povisa, ostane referenca notranje frekvence
na spodnji omejitvi, dokler referenca vhodne frekvence ni nad zgornjo omejitvijo.

P3.7.1 PREPOVEDANO FREKVENCNO OBMOCJE 1, SPODNJA OMEJITEV (ID 509)

S tem parametrom preprecite delovanje pretvornika na prepovedanih frekvencah.
Pri nekaterih procesih je lahko nujno, da se nekatere frekvence preprecijo, saj povzrocajo
mehansko resonanco.

P3.7.2 PREPOVEDANO FREKVENCNO 0BMOCJE 1, ZGORNJA OMEJITEV (ID 510)

S tem parametrom preprecite delovanje pretvornika na prepovedanih frekvencah.
Pri nekaterih procesih je lahko nujno, da se nekatere frekvence preprecijo, saj povzrocajo
mehansko resonanco.

P3.7.3 PREPOVEDANO FREKVENCNO OBMOCJE 2, SPODNJA OMEJITEV (ID 511)

S tem parametrom preprecite delovanje pretvornika na prepovedanih frekvencah.
Pri nekaterih procesih je lahko nujno, da se nekatere frekvence preprecijo, saj povzrocajo
mehansko resonanco.

P3.7.4 PREPOVEDANO FREKVENCNO OBMOCJE 2, ZGORNJA OMEJITEV (ID 512)

S tem parametrom preprecite delovanje pretvornika na prepovedanih frekvencah.
Pri nekaterih procesih je lahko nujno, da se nekatere frekvence preprecijo, saj povzrocajo
mehansko resonanco.

P3.7.5 PREPOVEDANO FREKVENCNO 0BMOCJE 3, SPODNJA OMEJITEV (ID 513)

S tem parametrom preprecite delovanje pretvornika na prepovedanih frekvencah.
Pri nekaterih procesih je lahko nujno, da se nekatere frekvence preprecijo, saj povzrocajo
mehansko resonanco.

P3.7.6 PREPOVEDANO FREKVENCNO OBMOCJE 3, ZGORNJA OMEJITEV (ID 514]
S tem parametrom preprecite delovanje pretvornika na prepovedanih frekvencah.

Pri nekaterih procesih je lahko nujno, da se nekatere frekvence preprecijo, saj povzrocajo
mehansko resonanco.
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Slika 63: Prepovedane frekvence

A. Dejanska referenca C. Spod. meja
B. Zgor. meja D. Zahtevana referenca

P3.7.7 FAKTOR CASA NARASCANJA (ID 518)

S tem parametrom nastavite mnozitelja izbranih ¢asov klancin, kadar je izhodna frekvenca
pretvornika znotraj omejitev prepovedanih frekvenc.

Faktor Casa narascanja nastavi Cas pospesevanja in cas pojemka, ko je izhodna frekvenca v
prepovedanem frekvencnem obmocju. Vrednost faktorja Casa narascanja se pomnozi z
vrednostjo P3.4.1.2 (Cas pospesevanja 1) ali P3.4.1.3 (Cas pojemka 1). Na primer pri
vrednosti 0,1 je Cas pospesevanja/pojemka za desetkrat krajsi.

H
[AZ]

©

> (F) s

Slika 64: Parameter Faktor casa narascanja

A. Izhodna frekvenca
B. Zgor. meja
C. Spod. meja

Faktor ¢asa narascanja =0,3
Faktor ¢asa narascanja = 2,5
Cas

nmo
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10.9 NADZORI

P3.8.11ZBIRA NADZORA ZA ELEMENT 1 (ID 1431)

S tem parametrom izberite element za nadzor.
Izhod funkcije nadzora se lahko izbere z relejnim izhodom.

P3.8.2 NACIN NADZOR 1 (ID 1432)

S tem parametrom nastavite nacin nadzora.
Kadar je izbran nacin 'Spodnja omejitev’, je izhod funkcije nadzora aktiven, kadar je signal

pod omejitvijo nadzora.
Kadar je izbran nacin 'Zgornja omejitev’, je izhod funkcije nadzora aktiven, kadar je signal
nad omejitvijo nadzora.

P3.8.3 OMEJITEV ZA NADZOR 1 (ID 1433)

S tem parametrom nastavite omejitev nadzora za izbrani element.
Enota se prikaze samodejno.

P3.8.4 HISTEREZA OMEJITVE ZA NADZOR 1 (ID 1434)

S tem parametrom nastavite histerezo omejitve nadzora za izbrani element.
Enota se prikaze samodejno.

P3.8.5 1ZBIRA NADZORA ZA ELEMENT 2 (ID 1435)

S tem parametrom izberite element za nadzor.
Izhod funkcije nadzora se lahko izbere z relejnim izhodom.

P3.8.6 NACIN NADZOR 2 (ID 1436)

S tem parametrom nastavite nacin nadzora.

P3.8.7 OMEJITEV ZA NADZOR 2 (ID 1437)

S tem parametrom nastavite omejitev nadzora za izbrani element.
Enota se prikaze samodejno.

P3.8.8 HISTEREZA OMEJITVE ZA NADZOR 2 (ID 1438)

S tem parametrom nastavite histerezo omejitve nadzora za izbrani element.
Enota se prikaze samodejno.

10.10 ZASCITE

10.10.1 GENERAL

P3.9.1.2 0DZIV NA ZUNANJO NAPAKO (ID 701)

S tem parametrom izberite odziv pretvornika na zunanjo napako.
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Ce pride do napake, lahko pretvornik prikaZe obvestilo o njej na svojem zaslonu.
Zunanja napaka se sprozi ob digitalnem vhodnem signalu. Privzeti digitalni vhod je DI3.
Podatke o odzivu lahko programirate tudi v relejni izhod.

P3.9.1.3 NAPAKA VHODNE FAZE (ID 730]

S tem parametrom izberite konfiguracijo napajalne faze pretvornika.

NAPOTEK!
Ce uporabljate enofazno napajanje, mora biti vrednost tega parametra nastavljena
na 'Enofazna podpora’.

P3.9.1.4 PODNAPETOST (NAPAKA) (ID 727)

S tem parametrom izberite, ali se napake zaradi podnapetosti shranijo v zgodovino napak ali
ne.

P3.9.1.5 0DZIV NA NAPAKO IZHODNE FAZE [ID 702)

S tem parametrom izberite odziv pretvornika na napako izhodne faze.
Ce meritev toka motorja pokaZze, da v eni fazi motorja ni toka, nastopi napaka izhodne faze.
Glejte P3.9.1.2.

P3.9.1.6 0DZIV NA NAPAKO KOMUNIKACIJE PREK KOMUNIKACIJSKEGA VODILA (ID 733)

S tem parametrom izberite odziv pretvornika na napako zaradi ¢asovne omejitve za
komunikacijsko vodilo.

Ce podatkovna povezava med komunikacijskim vodilom in ploé¢o komunikacijskega vodila ne
deluje, nastopi napaka komunikacijskega vodila.

P3.9.1.7 NAPAKA KOMUNIKACIJE Z REZO (ID 734)

S tem parametrom izberite odziv pretvornika na napako v komunikaciji z rezo.
Ce pretvornik zazna okvarjeno izbirno plosco, nastopi napaka komunikacije z rezo.
Glejte P3.9.1.2.

P3.9.1.8 NAPAKA TERMISTORJA [ID 732)

S tem parametrom izberite odziv pretvornika na napako termistorja.
Napaka termistorja se pojavi, Ce termistor zazna previsoko temperaturo.
Glejte P3.9.1.2.

P3.9.1.9 NAPAKA PID SOFT FILL (ID 748)

S tem parametrom izberite odziv pretvornika na napako PID Soft Fill.

Ce vrednost povratnega signala PID ne doseZe nastavljene ravni znotraj asovne omejitve,
nastopi napaka Soft Fill.

Glejte P3.9.1.2.

P3.9.1.10 0DZIV NA NAPAKO NADZORA PID (ID 749)

S tem parametrom izberite odziv pretvornika na napako nadzora krmilnika PID.
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Ce vrednost povratnega signala PID ni med omejitvami nadzora dalj ¢asa od zakasnitve
nadzora, nastopi napaka nadzora PID.
Glejte P3.9.1.2.

P3.9.1.11 0DZIV NA NAPAKO NADZORA ZUNANJEGA KRMILNIKA PID (ID 757)

S tem parametrom izberite odziv pretvornika na napako nadzora krmilnika PID.

Ce vrednost povratnega signala PID ni med omejitvami nadzora dalj ¢asa od zakasnitve
nadzora, nastopi napaka nadzora PID.

Glejte P3.9.1.2.

P3.9.1.13 PREDNASTAVLJENA FREKVENCA ALARMA (ID 183)

S tem parametrom nastavite frekvenco pretvornika, kadar je aktivha napaka in je odziv na
napako nastavljen na alarm + prednastavljeno frekvenco.

P3.9.1.14 0DZIV NA NAPAKO VARNEGA IZKLOPA NAVORA (STO) (ID 775)

S tem parametrom izberite odziv pretvornika na napako STO.

Ta parameter doloca delovanje pretvornika ob vklopu funkcije Varen izklop navora (STO) (npr.
ob pritisku tipke za ustavitev v sili ali vklopu kakénega drugega postopka STO).
Glejte P3.9.1.2.

10.10.2 TOPLOTNA ZASCITA MOTORJA

Toplotna zascita preprecuje, da bi se motor cezmerno segrel.

Pretvornik lahko dovaja tok, ki je vecji od nazivnega. Ta vecji tok je morda potreben zaradi
obremenitve in ga je treba uporabiti. Pri teh pogojih obstaja tveganje za toplotno
preobremenitev, ki je vecje pri nizkih frekvencah. Pri nizkih frekvencah sta hlajenje in

zmogljivost motorja manjsa. Ce ima motor zunanji ventilator, je zmanjSanje obremenitve pri
nizkih frekvencah majhno.

Toplotna zascita motorja temelji na izracunanih vrednostih. Funkcija zascite ugotavlja
obremenitev motorja na podlagi izhodnega toka pretvornika. Ce se krmilni plos¢i ne dovaja
energija, se izracuni ponastavijo.

Toplotno zascito motorja lahko prilagodite s parametri od P3.9.2.1 do P3.9.2.5. Toplotno
stanje motorja lahko spremljate na zaslonu krmilne plosce. Glejte poglavje 3 Uporabniski
vmesniki.

NAPOTEK!

Ce uporabljate dolge kable motorja (do 100 m) z majhnimi pretvorniki (< 1,5 kW), je
lahko tok motorja, ki ga izmeri pretvornik, veliko vecji od dejanskega toka motorja.
Vzrok je v tem, da so v kablu motorja kapacitivni tokovi.

é POZOR!
Poskrbite, da dotok zraka v motor ne bo oviran. Ce je dotok zraka oviran, funkcija
ne ScCiti motorja. Zato se lahko motor pregreje in poskoduje.
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P3.9.2.1 TOPLOTNA ZASCITA MOTORJA (ID 704)

S tem parametrom izberite odziv pretvornika na napako zaradi previsoke temperature
motorja.

Ce funkcija toplotne zaslite motorja zazna, da je temperatura motorja previsoka, nastopi
napaka zaradi previsoke temperature motorja.

NAPOTEK!
Ce imate termistor, ga uporabite za za&¢ito motorja. Nastavite vrednost tega
parametra na 0.

P3.9.2.2 TEMPERATURA OKOLICE (ID 705]

S tem parametrom nastavite temperaturo okolice na mestu, kjer je namescen motor.
Vrednost temperature je podana v stopinjah Celzija ali Fahrenheita.

P3.9.2.3 FAKTOR HLAJENJA PRI HITROSTI NIC (ID 706)

S tem parametrom nastavite faktor hlajenja pri hitrosti 0 glede na tocko, kjer motor deluje
pri nazivni hitrosti brez zunanjega hlajenja.

Privzeta vrednost je nastavljena za pogoje, kjer ni zunanjega ventilatorja. Ce uporabljate
zunanji ventilator, lahko nastavite visjo vrednost kot pri odsotnosti ventilatorja, na primer
90 %.

Ce spremenite vrednost parametra P3.1.1.4 (Nazivni tok motorja), se parameter P3.9.2.3
samodejno nastavi na privzeto vrednost.

Tudi Ce ta parameter spremenite, to ne vpliva na najvecji izhodni tok pretvornika. Najvedji
izhodni tok je mogoce spremeniti samo s parametrom P3.1.3.1 Tokovna omejitev motorja.

Kotna frekvenca za toplotno zascito je 70 % vrednosti parametra P3.1.1.2 Nazivna frekvenca
motorja.
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Slika 65: Krivulja toplotnega toka motorja It

P3.9.2.4 TOPLOTNA CASOVNA KONSTANTA MOTORJA (ID 707)

S tem parametrom nastavite toplotno ¢asovno konstanto motorja.

Casovna konstanta pomeni ¢as, v katerem izracunana toplotna faza doseze 63 % koncne
vrednosti. Koncna toplotna faza je enaka nenehnemu teku motorja pri nazivni obremenitvi in
nazivni hitrosti. Dolzina ¢asovne konstante je povezana z dimenzijo motorja. Vecji motor ima
daljSo ¢asovno konstanto.

Toplotna casovna konstanta se med motorji razlikuje. Razlikuje se tudi med proizvajalci
motorjev. Privzeta vrednost parametra se spreminja glede na dimenzijo.

Cas t6 je ¢as v sekundah, ko lahko motor varno deluje pri estkratnem nazivnem toku. Morda
je proizvajalec motorju priloZil ta podatek. Ce poznate ¢as t6 motorja, vam lahko pomaga pri
nastavitvi parametra casovne konstante. Navadno je toplotna ¢asovna konstanta motorja v
minutah 2*t6. Ko je pretvornik v ustavljenem stanju, se ¢asovna konstanta interno poveca na
3-kratno nastavljeno vrednost parametra, ker hlajenje deluje na podlagi konvekcije.
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Slika 66: Toplotna casovna konstanta motorja

A. Tok B. T=Toplotna casovna konstanta motorja

P3.9.2.5 TOPLOTNA OBREMENLJIVOST MOTORJA (ID 708)

S tem parametrom nastavite toplotno obremenljivost motorja.
Ce nastavite to vrednost denimo na 130 %, se motor segreje na nazivno temperaturo pri
130 % nazivnega toka motorja.
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Slika 67: Izracun temperature motorja
A. Tok C. Sprozilno obmocje
B. Napaka/alarm D. Obremenljivost

10.10.3 ZASCITA OB ZASTOJU MOTORJA

Funkcija zaScite ob zastoju motorja S¢iti motor pred kratkotrajnimi preobremenitvami.
Preobremenitev lahko nastane na primer zaradi zagozditve gredi. Za zascito ob zastoju lahko
nastavite reakcijski Cas, krajsi od tistega za toplotno zascito motorja.

Stanje zastoja motorja je opredeljeno s parametroma P3.9.3.2 Tok ustavitve in P3.9.3.4
Omejitev frekvence pri ustavitvi. Ce tok preseze omejitev, medtem ko je izhodna frekvenca
pod omejitvijo, je motor v stanju zastoja.

Zascita ob zastoju je vrsta nadtokovne zascite.

NAPOTEK!

Ce uporabljate dolge kable motorja (do 100 m) z majhnimi pretvorniki (< 1,5 kW), je
lahko tok motorja, ki ga izmeri pretvornik, veliko vecji od dejanskega toka motorja.
Vzrok je v tem, da so v kablu motorja kapacitivni tokovi.
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P3.9.3.1 NAPAKA USTAVITVE MOTORJA (ID 709)

S tem parametrom izberite odziv pretvornika na napako zastoja motorija.
Ce funkcija zascite ob zastoju motorja zazna, da je gred motorja zastala, nastopi napaka
zaradi zastoja motorja.

P3.9.3.2 TOK USTAVITVE (ID 710)

S tem parametrom nastavite omejitev, nad katero mora ostati tok motorja, da nastopi faza
zastoja.

Ce se vrednost parametra tokovne omejitve motorja spremeni, se ta parameter samodejno
nastavi na 90 % tokovne omejitve.

Vrednost tega parametra lahko nastavite med 0,0 in 2*IL. Do zastoja pride, Ce tok preseze to
omejitev. Ce se parameter P3.1.3.1 Tokovna omejitev motorja spremeni, se ta parameter
samodejno preracuna na 90 % tokovne omejitve.

NAPOTEK!
Vrednost Tok ustavitve mora biti nizja od tokovne omejitve motorja.

1‘1

Obmocdje
zastoja

ID710

v

ID712

Slika 68: Nastavitve lastnosti zastoja

P3.9.3.3 OMEJ. CASA USTAV. (ID 711]

S tem parametrom nastavite najdaljsi ¢as faze zastoja.

To je najdaljsi ¢as, ko je faza zastoja lahko aktivna, preden nastopi napaka zaradi zastoja
motorja.

Vrednost tega parametra lahko nastavite med 1,0 in 120,0 s. Cas zastoja meri notranji $tevec.
Ce vrednost Stevca ¢asa zastoja preseze to omejitev, zascita povzrodi sprozitev pretvornika.

P3.9.3.4 OMEJITEV FREKVENCE PRI USTAVITVI [ID 712)

S tem parametrom nastavite omejitev, pod katero mora ostati izhodna frekvenca pretvornika,
da nastopi faza zastoja.
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NAPOTEK!
Do zastoja pride, Ce je izhodna frekvenca za dolocen Cas nizja od te omejitve.

10.10.4 ZASCITA PRED PODOBREMENITVIJO (SUHA CRPALKA)

Zascita pred podobremenitvijo zagotavlja, da je motor med delovanjem pretvornika
obremenjen. Ce motor ni ve¢ obremenjen, lahko to povzroci tezavo v procesu, kot sta
pretrganje jermena ali suhi tek crpalke.

Zascito motorja pred podobremenitvijo lahko prilagodite s parametroma P3.9.4.2 (Zascita
pred podobremenitvijo: Obremenitev obmocja osibitve polja) in P3.9.4.3 (Zas¢ita pred
podobremenitvijo: Breme pri frekvenci ni¢). Krivulja podobremenitve je kvadratna krivulja
med frekvenco ni¢ in to¢ko o$ibitve polja. Zas¢ita ni aktivna pod 5 Hz. Stevec ¢asa
podobremenitve ne deluje pod 5 Hz.

Vrednosti parametrov zascite pred podobremenitvijo so nastavljene v odstotku nazivnega
navora motorja. Pri ugotavljanju razmerja razsirjanja za notranjo vrednost navora uporabite
podatke s podatkovne plo¢ice motorja, nazivni tok motorja in nazivni tok IH pretvornika. Ce
namesto nazivnega toka motorja uporabite drug tok, se natancnost izracuna zmanjsa.

NAPOTEK!

Ce uporabljate dolge kable motorja (do 100 m) z majhnimi pretvorniki (< 1,5 kW), je
lahko tok motorja, ki ga izmeri pretvornik, veliko vecji od dejanskega toka motorja.
Vzrok je v tem, da so v kablu motorja kapacitivni tokovi.

P3.9.4.1 NAPAKA PODOBREMENITVE (ID 713]

S tem parametrom izberite odziv pretvornika na napako podobremenitve.
Ce funkcija zascite pred podobremenitvijo motorja zazna, da obremenitev motorja ni
zadostna, nastopi napaka zaradi podobremenitve.

P3.9.4.2 ZASCITA PRED PODOBREMENITVIJO: OBREMENITEV 0BMOCJA 0SIBITVE POLJA (ID
714)

S tem parametrom nastavite najmanjsi navor, ki ga potrebuje motor, kadar je izhodna
frekvenca pretvornika visja od frekvence tocke oSibitve.

Vrednost tega parametra lahko nastavite med 10,0 in 150,0 % x TnMotor. Ta vrednost je
omejitev minimalnega navora, kadar je izhodna frekvenca visja od tocke oSibitve polja.

Ce spremenite parameter P3.1.1.4 (Nazivni tok motorja), se ta parameter samodejno
ponastavi na privzeto vrednost. Glejte 70.70.4 Zascita pred podobremenitvijo (suha crpalka).
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Slika 69: Nastavitev najmanjse obremenitve

P3.9.4.3 ZASCITA PRED PODOBREMENITVIJO: BREME PRI FREKVENCI NIC (ID 715)

S tem parametrom nastavite najmanjsi navor, ki ga potrebuje motor, kadar je izhodna
frekvenca pretvornika 0.

Ce spremenite vrednost parametra P3.1.1.4, se ta parameter samodejno povrne na privzeto
vrednost.

P3.9.4.4 ZASCITA PRED PODOBREMENITVIJO: CASOVNA OMEJITEV (ID 716)

S tem parametrom nastavite najdaljsi ¢as stanja podobremenitve.

To je najdaljsi Cas, ko je stanje podobremenitve lahko aktivno, preden nastopi napaka zaradi
podobremenitve motorja.

Casovno omejitev lahko nastavite v obmogju med 2,0 in 600,0 s.

Cas podobremenitve spremlja notranji Stevec. Ce vrednost Stevca preseze to omejitev,
zascita povzroci sprozitev pretvornika. Pretvornik se sprozi, kot je nastavljeno v parametru

P3.9.4.1 Napaka podobremenitve. Ce se pretvornik ustavi, se $tevec podobremenitve vrne na
0.
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Slika 70: Funkcija Stevca Casa podobremenitve
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10.10.5 HITRA USTAVITEV

P3.9.5.1 NACIN HITRE USTAVITVE (ID 1276}

S tem parametrom izberite, kako se frekvencni pretvornik ustavi ob ukazu za hitro ustavitev
iz digitalnega vhoda ali komunikacijskega vodila.

P3.9.5.2 HITRA USTAVITEV VKLOPLJENA (ID 1213)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki vklopi funkcijo hitre ustavitve.
Funkcija Hitra ustavitev ustavi pretvornik ne glede na izbrano krmilno mesto ali stanje
nadzornih signalov.

P3.9.5.3 CAS POJEMKA PRI HITRI USTAVITVI (ID 1256)

S tem parametrom nastavite ¢as, potreben za znizanje izhodne frekvence z najvisje frekvence
na vrednost ni¢ ob ukazu za hitro ustavitev.

Vrednost tega parametra se uporablja samo, Ce je parameter za nacin hitre ustavitve
nastavljen na 'Cas pojemka pri hitri ustavitvi'.

P3.9.5.4 ODZIV NA NAPAKO HITRE USTAVITVE (ID 744)

S tem parametrom izberite odziv pretvornika na napako zaradi hitre ustavitve.
Napaka hitre ustavitve nastopi ob ukazu za hitro ustavitev iz digitalnega vhoda ali
komunikacijskega vodila.

S funkcijo hitre ustavitve lahko med neobicajnim postopkom ali v neobicajnih razmerah
ustavite pretvornik z V/I-sponke ali komunikacijskega vodila. Ko je funkcija hitre ustavitve
vklopljena, lahko pretvornik upocasnite in ustavite. Programirate lahko alarm ali napako, ki v
zgodovini napak oznaci, da je bila uporabljena zahteva za hitro ustavitev.
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é POZOR!

Funkcije hitre ustavitve ne uporabljajte za ustavitev v sili. Ustavitev v sili mora
prekiniti napajanje motorja, cesar funkcija hitre ustavitve ne naredi.

(FB | Nadzorna beseda B12 >—

(/1] Hitra ustavitev vkl. — Cll\lc:rmalr_'lo
elovanje

ALI
IN1

IN 2

Hitra
ustavitev
vklopljena

Da

v

Vrstni red
zagona in
ustavitve glede
na Nacin hitre
ustavitve in Cas
pojemka pri hitri
ustavitvi

Se je |
pretvornik
ustavil?

Da
v

Pretvorniku je bilo
vsiljeno stanje
Nepripravljen in

sprozil se je
alarm/napaka
glede na nastavi-
tev Napaka hitre
ustavitve

Hitra
ustavitev
vklopljena

Slika 71: Logika hitre ustavitve

10.10.6 ZASCITA ZA NIZEK Al

P3.9.8.1 ZASCITA ZA NIZEK ANALOGNI VHOD [ID 767)

S tem parametrom izberite, kdaj je omogocen nadzor nizkega analognega vhoda.
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Zascito za nizek analogni vhod uporabljajte pri iskanju napak v analognih vhodnih signalih. Ta
funkcija omogoca zascito samo za analogne vhode, ki se uporabljajo kot referenca frekvence
ali s krmilniki PID/zunanjimi krmilnikiPID.

Zascita je lahko omogocena, kadar je frekvencni pretvornik v stanju DELOVANJA ali pa v
stanju DELOVANJA in USTAVITVE.

Stevilka izbire Ime izbire (0] ]1
1 Zascita onemogocena
’ ZascCita omogocCena v stanju | Zasdita je omogocena samo, kadar je frekvencni pretvornik v
DELOVANJA stanju DELOVANJA.
3 Zascita omogocena v stanju Zascita je omogocena v obeh stanjih, pri DELOVANJU in
DELOVANJA in USTAVITVE USTAVITVI.

P3.9.8.2 NAPAKA NIZKEGA ANALOGNEGA VHODA (ID 700]

S tem parametrom izberite odziv pretvornika na napako nizkega analognega vhoda.
Ce se analogni vhodni signal zniza na manj kot 50 % najmanjsega signala za 500 ms, nastopi
napaka nizkega analognega vhoda.

Ce je s parametrom P3.9.8.1 omogocena Za&¢ita za nizek Al, ta parameter doloca odziv na
kodo napake 50 (ID napake 1050).

Funkcija zaCite za nizek analogni vhod spremlja raven signala analognih vhodov 1-6. Ce se
analogni vhodni signal zniZza na manj kot 50 % najmanjSega signala v 500 ms, se prikaze
napaka Pri majhnem st. napak ali alarm.

NAPOTEK!

Vrednost Alarm + prejSnja frekvenca lahko uporabite samo, Ce za referenco
frekvence uporabite analogni vhod 1 ali analogni vhod 2.

Stevilka izbire Ime izbire

0 Brez dejanja Zascita za nizek Al se ne uporablja.

1 Alarm

2 Alarm, prednastavljena fre- Referenca frekvence je nastavljena v parametru P3.9.1.13

kvenca Prednastavljena frekvenca alarma.

3 Alarm, prejSnja frekvenca Za referenco frekvence se ohrani zadnja veljavna frekvenca.
Pretvornik se ustavi, kot je nastavljeno v parametru P3.2.5

4 Napaka .. .
Nacin ustavitve.

5 Napaka, konstanto Pretvornik se ustavi s funkcijo izteka.
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10.11 SAMODEJNA PONASTAVITEV

P3.10.1 SAMOD. PONASTAVITEV (ID 731)

S tem parametrom omogocite funkcijo samodejne ponastavitve.
Napake, ki se bodo samodejno ponastavile, izberete tako, da za parametre od P3.10.6 do
P3.10.13 vnesete vrednost 0 ali 7.

NAPOTEK!
Funkcija samodejne ponastavitve je na voljo samo za nekatere vrste napak.

P3.10.2 FUNKCIJA VNOVICNEGA ZAGONA (ID 719]

S tem parametrom izberite nacin zagona funkcije samodejne ponastavitve.

P3.10.3 CAS CAKANJA (ID 717)

S tem parametrom nastavite ¢as ¢akanja pred prvo ponastavitvijo.

P3.10.4 CAS PREIZKUSA (ID 718)

S tem parametrom nastavite ¢as preizkusa za funkcijo samodejne ponastavitve.

Funkcija samodejne ponastavitve poskusi v Casu preizkusa ponastaviti napake, ki se pojavijo.
Stetje Casa se zacne ob prvi samodejni ponastavitvi. Pri naslednji napaki se Stetje Casa zaCne
znova.

P3.10.5 STEVILO PREIZKUSOV [ID 759]

S tem parametrom nastavite skupno Stevilo poskusov samodejne ponastavitve.

Ce je Stevilo preizkusov v ¢asu preizkusa vecje od vrednosti tega parametra, se prikaZe trajna
napaka. Drugace napaka izgine po izteku Casa preizkusa.

Vrsta napake ne vpliva na najvecje sStevilo preizkusov.
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Cas Cas Cas

__Cakanja c¢akanja cakanja

ID717, ID717, ID717
Sprozilec
napake
Alarm

Ponastavitev 1 ;| Ponastavitev 2

Samod. _‘ _‘

ponast.
Cas - >
preverjanja Cas preizkusa -
ID718
Napaka
aktivna

Stevilo preizkusov: (ID759 = 2)

Slika 72: Funkcija Samodejna ponastavitev

P3.10.6 SAMODEJNA PONASTAVITEV: PODNAPETOST (ID 720)

S tem parametrom omogocite samodejno ponastavitev po napaki zaradi podnapetosti.
P3.10.7 SAMODEJNA PONASTAVITEV: PODNAPETOST (ID 721)

S tem parametrom omogocite samodejno ponastavitev po napaki zaradi prenapetosti.
P3.10.8 SAMODEJNA PONASTAVITEV: NADTOK (ID 722)

S tem parametrom omogocite samodejno ponastavitev po napaki zaradi nadtoka.
P3.10.9 SAMODEJNA PONASTAVITEV: Al NIZEK (ID 723)

S tem parametrom omogocite samodejno ponastavitev po napaki zaradi signala nizkega
analognega vhoda.

P3.10.10 SAMODEJNA PONASTAVITEV: PREVISOKA TEMPERATURA ENOTE (ID 724)

S tem parametrom omogocite samodejno ponastavitev po napaki zaradi previsoke
temperature enote.

P3.10.11 SAMODEJNA PONASTAVITEV: PREVISOKA TEMPERATURA MOTORJA (ID 725)

S tem parametrom omogocite samodejno ponastavitev po napaki zaradi previsoke
temperature motorja.
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P3.10.12 SAMODEJNA PONASTAVITEV: ZUNANJA NAPAKA [ID 726)

S tem parametrom omogocite samodejno ponastavitev po zunanji napaki.

P3.10.13 SAMODEJNA PONASTAVITEV: NAPAKA PODOBREMENITVE (ID 738)

S tem parametrom omogocite samodejno ponastavitev po napaki zaradi podobremenitve.

P3.10.14 SAMODEJNA PONASTAVITEV: NAPAKA NADZORA PID (ID 776)

S tem parametrom omogocite samodejno ponastavitev po napaki nadzora krmilnika PID.

P3.10.15 SAMODEJNA PONASTAVITEV: NAPAKA NADZORA EXT PID (ID 777)

S tem parametrom omogocite samodejno ponastavitev po napaki nadzora zunanjega
krmilnika PID.

10.12 NASTAVITVE APLIKACIJE

P3.11.1 GESLO (ID 1806)

S tem parametrom nastavite skrbnikovo geslo.

P3.11.2 IZBIRA °C/°F (ID 1197)

S tem parametrom nastavite mersko enoto za temperaturo.
Sistem prikazuje vse parametre in nadzorne vrednosti, povezane s temperaturo, v nastavljeni
enoti.

P3.11.3 1ZBIRA KW/HP (ID 1198]

S tem parametrom nastavite mersko enoto za porabo energije.
Sistem prikazuje vse parametre in nadzorne vrednosti, povezane z mocjo, v nastavljeni enoti.

3.11.4 POGLED MULTIMONITOR (ID 1196)]

S tem parametrom nastavite razdelitev zaslona krmilne ploSce na razdelke v pogledu
Multimonitor.

10.13  FUNKCIJE CASOVNIKA

Funkcije ¢asovnika omogocajo, da notranja ura (Ura realnega casa) nadzoruje funkcije. Vse
funkcije, ki jih je mogoce nadzorovati z digitalnim vhodom, lahko nadzoruje tudi ura, s
casovnimi kanali 1-3. Za nadzor digitalnega vhoda ni treba imeti zunanjega krmilnika PLC.
Zaprte in odprte intervale vhoda lahko programirate interno.

S funkcijami Casovnika boste dobili najboljse rezultate, ce namestite baterijo in previdno
nastavite funkcijo Ura realnega c¢asa v Carovniku za zagon. Baterija je na voljo kot dodatna
moznost.
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NAPOTEK!

Uporabo funkcij ¢asovnika brez pomozne baterije vam odsvetujemo. Ce ni
namescena baterija za Uro realnega Casa, se nastavitve ure in datuma pretvornika
ponastavijo ob vsakem izklopu.

CASOVNI KANALI

Casovnim kanalom 1-3 lahko dodelite izhod intervala in/ali funkcij ¢asovnika. Casovne
kanale lahko uporabljate za nadzor funkcij, ki se lahko vklopijo in izklopijo, na primer relejnih
izhodov ali digitalnih vhodov. Ce Zelite nastaviti logiko vklopa/izklopa ¢asovnih kanalov, jim
dodelite intervale in/ali ¢asovnike. Casovni kanal lahko nadzorujejo &tevilni razli¢ni intervali
ali ¢asovniki.

<P| Dodeli kanalu

Interval 1 Cas. kanall

Interval 2

Interval 3

Interval 4

Cas. kanal2

Interval 5

Casovnik 1

Casovnik 2

Cas. kanal3 |

Y Y Y Y Y Y

TX]J I\ _J

Casovnik 3

Slika 73: Dodeljevanje intervalov in asovnikov casovnim kanalom je prilagodljivo. Vsak interval in
casovnik ima parameter, s katerim ga lahko dodelite casovnemu kanalu.

INTERVALI

Uporabite parametre, da vsakemu intervalu dodelite ¢as VKLOPA in ¢as IZKLOPA. To je
dnevni aktivni ¢as intervala ob dnevih, nastavljenih s parametroma Od dneva in Danes. Pri
spodaj prikazanih nastavitvah parametrov je interval aktiven od 7. do 9. ure zjutraj od
ponedeljka do petka. Casovni kanal deluje kot digitalni vhod, vendar navidezen.

Cas VKL: 07:00:00
Cas IZK: 09:00:00

Od dneva: Ponedeljek
Danes: Petek

CASOVNIKI

Casovnike uporabite, da z ukazom iz digitalnega vhoda ali ¢asovnega kanala nastavite
Casovni kanal, tako da bo aktiven za doloCeno obdobje.
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Slika 74: Aktivacijski signal se sproZi iz digitalnega vhoda ali navideznega digitalnega vhoda, tako
kot casovni kanal. Casovnik odsteva od padajocega roba.

A. Preostali ¢as D. Cas
B. Vklop E. IZH
C. Trajanje

Pri spodnjih parametrih bo Casovnik zacel delovati, ko se bo zaprl digitalni vhod 1 v rezi A.
Casovnik bo tudi ostal aktiven 30 s po odprtju.

* Trajanje:30's
« Casovnik: DigVH RezaA.1

Lahko uporabite trajanje 0 sekund, da preglasite casovni kanal, ki se vklopi iz digitalnega
vhoda. Po padajocem robu ni nobene zakasnitve izklopa.

Primer:
Tezava:

Frekvencni pretvornik je v skladis¢u in nadzoruje klimatsko napravo. Ob delavnikih mora
delovati od 7. do 17. ure in ob koncu tedna od 9. do 13. ure. Poleg tega mora pretvornik
delovati tudi zunaj tega casovnega obdobja, Ce je v prostorih kdo od zaposlenih. Pretvornik
mora delovati Se 30 minut po tem, ko osebje odide.

Resitev:

Nastavite 2 intervala, enega za med tednom in drugega za konec tedna. Casovnik potrebujete
tudi za vklop postopka zunaj nastavljenih ur. Glejte spodnjo konfiguracijo.

Interval 1

P3.12.1.1: Cas VKL: 07:00:00

P3.12.1.2: Cas I1ZK: 17:00:00

P3.12.1.3: Dnevi: Ponedeljek, Torek, Sreda, (VJetrtek, Petek
P3.12.1.4: Dodeli kanalu: Casovni kanal 1

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




OPISI PARAMETROV VACON - 313

STOP|C| READY e

m Interval 1
ID:1466 M3.12.1.3

ON Time

S 07:00:00

OFF Time

o 17:00:00

|

< Days

0 0]

Slika 75: Uporaba funkcij casovnika za nastavitev intervala

STOP | G] READY | 10
4 Days
D ID: M3.12.1.3

@ Add to favourites

Slika 76: Vstop v nacin za urejanje

STOP | & | READY | 10

Days

iD: M3.12.1.3.1

[ ] Monday

|| Tuesday

Wednesday

: Thursday

[ ] Friday

Slika 77: Izbira potrditvenih polj za delavnike

Interval 2

P3.12.2.1: Cas VKL: 09:00:00

P3.12.2.2: Cas I1ZK: 13:00:00

P3.12.2.3: Dnevi: Sobota, Nedelja
P3.12.2.4: Dodeli kanalu: Casovni kanal 1

Casovnik 1

P3.12.6.1: Trajanje: 1800 s (30 min)
P3.12.6.2: Casovnik 1: DigVH RezaA.1 (Parameter je v meniju Digitalni vhodi.)
P3.12.6.3: Dodeli kanalu: Casovni kanal 1

P3.5.1.1: Nadzorni signal 1 A: Casovni kanal 1 za zagonski ukaz V/I
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Interval 1
Dnevi = od ponedeljka do petka
VKL = 07:00:00 IZKL = 17:00:00 @ Nadzorni sig. 1@ -

Interval 2 |
Dnevi = sobota in nedelja = : E Zaaon
VKL = 09:00:00 IZKL = 13:00:00 Casovni kanal 1---r-- ustgavit/ev
Digitalni vhod

1vrezi A Casovnik 1
Trajanje = 1800 s

Slika 78: Casovni kanal 1 se uporablja kot nadzorni signal za zagonski ukaz namesto digitalnega
vhoda

P3.12.1.1 CAS VKLOPA (ID 1464)

S tem parametrom nastavite uro za vklop izhoda intervalne funkcije.

P3.12.1.2 CAS IZKLOPA (ID 1465]

S tem parametrom nastavite uro za izklop izhoda intervalne funkcije.

P3.12.1.3 DNEVI (ID 1466)

S tem parametrom izberite dneve v tednu, ko je omogocena intervalna funkcija.

P3.12.1.4 DODELI KANALU (ID 1468)

S tem parametrom izberite Casovni kanal, v katerem je dolocen izhod intervalne funkcije.
Casovne kanale lahko uporabljate za nadzor funkcij, ki se lahko vklopijo in izklopijo, na
primer relejnih izhodov, ali katerih koli funkcij, ki se lahko nadzorujejo s signalom DI.

P3.12.6.1 TRAJANJE [(ID 1489)

S tem parametrom nastavite trajanje delovanja ¢asovnika, kadar je aktivacijski signal
odstranjen (zapoznitev izklopa).

P3.12.6.2 CASOVNIK 1 (ID 447]

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki zaZzene Casovnik.

Ob vklopu tega signala se vklopi izhod ¢asovnika. Casovnik za¢ne Steti ob izklopu tega signala
(padajoci rob). I1zhod se izklopi ob izteku ¢asa, nastavljenega s parametrom trajanja.
Vzponski rob zazene Casovnik 1, ki je programiran v skupini 3.12.

P3.12.6.3 DODELI KANALU (ID 1490)

S tem parametrom izberite Casovni kanal, v katerem je dolocen izhod funkcije Casovnika.
Casovne kanale lahko uporabljate za nadzor funkcij, ki se lahko vklopijo in izklopijo, na
primer relejnih izhodov, ali katerih koli funkcij, ki se lahko nadzorujejo s signalom DI.
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10.14  KRMILNIK PID

10.14.1 OSNOVNE NASTAVITVE

P3.13.1.1 0JACITEV PID (ID 118]

S tem parametrom prilagodite ojacitev krmilnika PID.
Ce je ta parameter nastavljen na 100 %, se zaradi 10-odstotne spremembe vrednosti napake
izhod krmilnika spremeni za 10 %.

P3.13.1.2 CAS INTEGRIRANJA PID (ID 119)

S tem parametrom prilagodite integracijski cas krmilnika PID.
Ce je ta parameter nastavljen na 1,00 s, se zaradi 10-odstotne spremembe vrednosti napake
izhod krmilnika spremeni za 10,00 %/s.

P3.13.1.3 CAS ODVAJANJA PID (ID 132]

S tem parametrom prilagodite ¢as odvajanja krmilnika PID.
Ce je ta parameter nastavljen na 1,00 s, 10-odstotna sprememba vrednosti napake v 1,00 s
povzroci 10,00-odstotno spremembo izhoda krmilnika.

P3.13.1.4 IZBIRA ENOTE PROCESA (ID 1036)

S tem parametrom izberite enoto za povratni signal in signal nastavitvene tocke krmilnika
PID.
Izberite enoto za dejansko vrednost.

P3.13.1.5 MIN. ENOTA POST. (ID 1033)

S tem parametrom nastavite najmanjso vrednost povratnega signala PID.

Analogni signal 4 ... 20 mA na primer ustreza tlaku 0 ... 10 barov.

Vrednost v enotah procesa pri 0 % povratnega signala ali nastavitvene tocke. To razsirjanje
se opravlja samo za namene spremljanja. Krmilnik PID Se naprej uporablja odstotek interno
za povratne signale in nastavitvene tocke.

P3.13.1.6 MAKS. ENOTA POST. (ID 1034)

S tem parametrom nastavite najvecjo vrednost povratnega signala PID.

Analogni signal 4 ... 20 mA na primer ustreza tlaku 0 ... 10 barov.

Vrednost v enotah procesa pri 0 % povratnega signala ali nastavitvene tocke. To razsirjanje
se opravlja samo za namene spremljanja. Krmilnik PID Se naprej uporablja odstotek interno
za povratne signale in nastavitvene tocke.

P3.13.1.7 DECIMALNA MESTA ENOTE PROCESA [ID 1035]

S tem parametrom nastavite Stevilo decimalnih mest za vrednosti procesne enote.

Analogni signal 4 ... 20 mA na primer ustreza tlaku 0 ... 10 barov.

Vrednost v enotah procesa pri 0 % povratnega signala ali nastavitvene tocke. To razsirjanje
se opravlja samo za namene spremljanja. Krmilnik PID Se naprej uporablja odstotek interno
za povratne signale in nastavitvene tocke.
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P3.13.1.8 INVERZIJA NAPAKE (ID 340)

S tem parametrom obrnite vrednost napake krmilnika PID.
P3.13.1.9 MRTVI PAS (ID 1056)

S tem parametrom nastavite obmocje mrtvega pasu okoli vrednosti nastavitvene tocke PID.
Vrednost tega parametra se doloci v izbrani enoti procesa. Izhod krmilnika PID se zaklene, ce
vrednost povratnega signala ostane v mrtvem pasu za nastavljeni cas.

P3.13.1.10 ZAKASN. MRTVEGA PASU [ID 1057)

S tem parametrom nastavite cas, ko mora vrednost povratnega signala ostati v obmocju
mrtvega pasu, preden se zaklene izhod krmilnika PID.

Ce dejanska vrednost ostane v mrtvem pasu toliko ¢asa, kot je nastavljeno v parametru
Zakasn. mrtvega pasu, se izhod krmilnika PID zaklene. Ta funkcija preprecuje obrabo in
nezazelene premike prozil, na primer ventilov.

T/

\
\

\
\

Slika 79: Funkcija Mrtvi pas

A. Mrtvi pas (ID1056) D. Dej. vrednost
B. Zakasn. mrtvega pasu (ID1057) E. Izhod zaklenjen
C. Referenca

10.14.2 NAST. TOCKE

P3.13.2.1 NASTAVITVENA TOCKA KONTROLNEGA PANELA 1 (ID 167)

S tem parametrom nastavite vrednost nastavitvene tocke krmilnika PID, kadar je vir
nastavitvene tocke nastavitvena tocka tipkovnice.
Vrednost tega parametra se doloCi v izbrani enoti procesa.
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P3.13.2.2 NASTAVITVENA TOCKA KONTROLNEGA PANELA 2 (ID 168)

S tem parametrom nastavite vrednost nastavitvene tocke krmilnika PID, kadar je vir
nastavitvene toCke nastavitvena tocka tipkovnice.
Vrednost tega parametra se doloCi v izbrani enoti procesa.

P3.13.2.3 CAS NARASCANJA NASTAVITVENE TOCKE (ID 1068)

S tem parametrom nastavite Case narascanja in upadanja klanc¢ine za spremembe vrednosti
nastavitvene tocke.

Cas nara&céanja je ¢as, potreben za zvianje vrednosti nastavitvene tocke z ni¢ na najvigjo. Ce
je vrednost tega parametra nastavljena na 0, se narascanje ne uporabi.

P3.13.2.4 VKLOP OJACITVE NASTAVITVENE TOCKE PID (ID 1046)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki vklopi zvisanje nastavitvene tocke PID.

P3.13.2.5 IZBIRA NASTAVITVENE TOCKE PID (ID 1047)

S tem parametrom nastavite digitalni vhodni signal za izbiro vrednosti nastavitvene tocke
PID, ki naj se uporabi.

P3.13.2.6 IZBIRA VIRA 1 NASTAVITVENE TOCKE (ID 332]

S tem parametrom izberite vir signala nastavitvene tocke PID.
Analogni vhodi in vhodni podatki procesa se obravnavajo kot odstotki (0,00-100,00 %] ter se
razsirijo skladno z najvecjo in najmanjSo vrednostjo nastavitvene tocke.

NAPOTEK!
Signali Vhodni podatki procesa uporabljajo 2 decimalni mesti.

Ce so izbrani temperaturni vhodi, morate nastaviti vrednosti parametrov P3.13.1.5 Min. enota
post. in P3.13.1.6 Maks. enota post. tako, da se ujemata z razsirjanjem plosce za merjenje
temperature: Min. enota post. = -50 °C in Maks. enota post. = 200 °C.

P3.13.2.7 MINIMUM NASTAVITVENE TOCKE 1 (ID 1069]

S tem parametrom nastavite najmanjSo vrednost signala nastavitvene tocke.
P3.13.2.8 MAKSIMUM NASTAVITVENE TOCKE 1 (ID 1070)

S tem parametrom nastavite najvecjo vrednost signala nastavitvene tocke.
P3.13.2.9 0JACITEV NASTAVITVENE TOCKE 1 (ID 1071)

S tem parametrom nastavite mnozitelja za funkcijo zviSanja nastavitvene tocke.
Ob ukazu za ojacitev nastavitvene toCke se vrednost nastavitvene tocke pomnozi s faktorjem,
ki je dolocen s tem parametrom.
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10.14.3 POVRATNE INFORMACIJE

P3.13.3.1 FUNKCIJA POVRATNE INFORMACIJE (ID 333)

S tem parametrom izberite, ali vrednost povratnega signala izhaja iz enega signala ali
kombinacije dveh signalov.
Izberete lahko matematicno funkcijo, ki se uporablja pri kombinaciji obeh povratnih signalov.

P3.13.3.2 0JACITEV FUNKCIJE POVRATNE INFORMACIJE (ID 1058)

S tem parametrom prilagodite ojacitev povratnega signala.
Ta parameter se uporablja na primer z vrednostjo 2 v funkciji Povratne informacije.

P3.13.3.3 IZBIRA VIRA POVRATNEGA SIGNALA 1 (ID 334)

S tem parametrom izberite vir povratnega signala PID.
Analogni vhodi in vhodni podatki procesa se obravnavajo kot odstotki (0,00-100,00 %] ter se
razsirijo skladno z najvecjo in najmanjso vrednostjo povratnega signala.

NAPOTEK!
Signali Vhodni podatki procesa uporabljajo 2 decimalni mesti.

Ce so izbrani temperaturni vhodi, morate nastaviti vrednosti parametrov P3.13.1.5 Min. enota
post. in P3.13.1.6 Maks. enota post. tako, da se ujemata z razsirjanjem plosce za merjenje
temperature: Min. enota post. = -50 °C in Maks. enota post. = 200 °C.

P3.13.3.4 MINIMALNA VREDNOST POVRATNEGA SIGNALA 1 (ID 336)

S tem parametrom nastavite najmanjso vrednost povratnega signala.

P3.13.3.5 MAKSIMALNA VREDNOST POVRATNEGA SIGNALA 1 (ID 337)

S tem parametrom nastavite najvecjo vrednost povratnega signala.

10.14.4 FEEDFORWARD

P3.13.4.1 FUNKCIJA FEEDFORWARD [ID 1059)

S tem parametrom izberite, ali vrednost predkrmilnega signala izhaja iz enega signala ali
kombinacije dveh signalov.

Izberete lahko matematicno funkcijo, ki se uporablja pri kombinaciji obeh predkrmilnih
signalov.

Za funkcijo FeedForward so navadno potrebni tocni procesni modeli. Pri nekaterih pogojih
zadostuje funkcija FeedForward z ojacitvijo in odmikom. Del FeedForward ne uporablja
meritev povratnega signala dejanske nadzorovane vrednosti procesa. Nadzor FeedForward
uporablja druge meritve, ki vplivajo na nadzorovano vrednost procesa.

PRIMER 1:

Z nadzorom pretoka lahko nadzorujete raven vode v rezervoarju. Ciljna raven vode se nastavi
kot nastavitvena tocka in dejanska raven kot povratni signal. Nadzorni signal spremlja pritok.
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Odtok je kot motnja, ki jo lahko izmerite. Z meritvami motnje lahko poskusite prilagoditi to
motnjo z nadzorom FeedForward (ojacitev in odmik), ki ga dodate na izhod PID. Krmilnik PID
se odziva na spremembe v odtoku veliko hitreje, kot e merite samo raven.

®- ——— __T_.Qf ....... FFW oo

Slika 80: Nadzor FeedForward

A. Referenca ravni C. Nadzor odtoka
B. Nadzor ravni

P3.13.4.2 0JACITEV PREDKRMILNEGA SIGNALA (ID 1060)

S tem parametrom prilagodite ojacitev predkrmilnega signala.

P3.13.4.3 IZBIRA VIRA PREDKRMILNEGA SIGNALA 1 (ID 1061)

S tem parametrom izberite vir predkrmilnega signala PID.

P3.13.4.4 NAJMANJSA VREDNOST PREDKRMILNEGA SIGNALA 1 (ID 1062]
S tem parametrom nastavite najmanjso vrednost predkrmilnega signala.
P3.13.4.5 NAJVECJA VREDNOST PREDKRMILNEGA SIGNALA 1 (ID 1063]

S tem parametrom nastavite najvecjo vrednost predkrmilnega signala.

10.14.5 FUNKCIJA SPANJA

P3.13.5.1 FREKVENCA SPANJA SP 1 (ID 1016)

S tem parametrom nastavite omejitev, pod katero mora ostati izhodna frekvenca pretvornika
za doloCen cas, preden pretvornik preide v stanje spanja.

Vrednost tega parametra se uporabi, kadar signal nastavitvene tocke krmilnika PID prihaja iz
vira nastavitvene tocke 1.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 320 OPISI PARAMETROV

Merila za prehod v stanje spanja

« Izhodna frekvenca ostane pod frekvenco spanja dlje, kot je opredeljeno s ¢asom
zakasnitve spanja
» Povratni signal PID ostane nad nastavljeno ravnjo prebujenja

Merila za prebujenje iz spanja

* Povratni signal PID pade pod nastavljeno raven prebujenja

NAPOTEK!
Napacno nastavljena raven prebujenja lahko pretvorniku onemogoci prehod v
stanje spanja

P3.13.5.2 ZAKASN. SPANJA SP2 (ID 1017]

S tem parametrom nastavite najkrajsi ¢as, ko mora izhodna frekvenca pretvornika ostati pod
nastavljeno omejitvijo, preden pretvornik preide v stanje spanja.

Vrednost tega parametra se uporabi, kadar signal nastavitvene tocke krmilnika PID prihaja iz
vira nastavitvene tocke 1.

P3.13.5.3 RAVEN PREBUJENJA SP1(ID 1018)

S tem parametrom nastavite raven, na kateri se pretvornik prebudi iz stanja spanja.

Ko se vrednost povratnega signala PID zniZa pod raven, nastavljeno s tem parametrom, se
pretvornik prebudi iz stanja spanja. Delovanje tega parametra izberete s parametrom za
nacin bujenja.

P3.13.5.4 SP1 NACIN BUJENJA (ID 1019]

S tem parametrom izberite delovanje parametra za raven prebujenja.

Pretvornik se prebudi iz stanja spanja, ko se vrednost povratnega signala PID zniZa pod raven
prebujenja.

Ta parameter doloca, ali se raven prebujenja uporablja kot nespremenljiva absolutna raven
ali kot relativna raven, ki izhaja iz vrednosti nastavitvene tocke PID.

Nastavitev 0 = Absolutna raven (Raven prebujenja je nespremenljiva raven, ki ni povezana z
vrednostjo nastavitvene tocke.)

Nastavitev 1 = Relativna raven (Raven prebujenja predstavlja dolo¢en odklon od dejanske
vrednosti nastavitvene toc¢ke. Raven prebujenja izhaja iz dejanske nastavitvene tocke.)

Nastavitvena toc¢ka Nastavitvena toc¢ka PID
v

Raven prebujenja

Slika 81: Nacin bujenja: absolutna raven
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Nastavitvena toc¢ka Nastavitvena toc¢ka PID
A

Raven prebujenja

Slika 82: Nacin bujenja: rel. nast. tocka

P3.13.5.5 0JA. SPANJA SP 1 (ID 1793)

S tem parametrom nastavite vrednost, ki se doda dejanski vrednosti nastavitvene tocke,
kadar se uporablja funkcija zviSanja spanja.

Preden pretvornik preide v stanje spanja, se nastavitvena tocka regulacije PID samodejno
poveca, zato je vecja tudi vrednost procesa. Stanje spanja je daljSe, tudi v primeru zmernega
uhajanja.

Pri frekven¢nem pragu in zakasnitvi se uporabi raven ojacitve, pretvornik pa preide v stanje
spanja. Po prirastku nastavitvene tocke za dejansko vrednost se ojacitveni prirastek
nastavitvene tocCke izbrise, pretvornik preide v stanje spanja in motor se ustavi. Pri
neposredni regulaciji PID je ojacitveni prirastek pozitiven (P3.13.1.8 = Normalno] in pri
povratni regulaciji PID negativen (P3.13.1.8 = Obratno).

Ce se dejanska vrednost ne zvi$a na nastavitveno toc¢ko s prirastkom, se ojacitvena vrednost
izbriSe po izteku Casa, nastavljenega s parametrom P3.13.5.5. Za pretvornik se zacne
uporabljati normalna regulacija z normalno nastavitveno tocko.

Ce se v nadinu Multi-Pump med ojaditvijo zazene pomozna ¢rpalka, se ojacitveno zaporedje
ustavi in nadaljuje se normalna regulacija.

P3.13.5.6 MAKSIMALNI CAS 0JACITVE SPANJA SP1 (ID 1795]
S tem parametrom nastavite casovno omejitev za funkcijo zviSanja spanja.
P3.13.5.7 FREKVENCA SPANJA SP2 [ID 1075)

S tem parametrom nastavite omejitev, pod katero mora ostati izhodna frekvenca pretvornika
za doloCen Cas, preden pretvornik preide v stanje spanja.

P3.13.5.8 ZAKASNITEV SPANJA SP2 (ID 1076)

S tem parametrom nastavite najkrajsi cas, ko mora izhodna frekvenca pretvornika ostati pod
nastavljeno omejitvijo, preden pretvornik preide v stanje spanja.

P3.13.5.9 RAVEN PREBUJENJA SP2 (ID 1077)

S tem parametrom nastavite raven, na kateri se pretvornik prebudi iz stanja spanja.

P3.13.5.10 NACIN BUJENJA SP2 (ID 1020)

S tem parametrom izberite delovanje parametra za raven prebujenja.
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P3.13.5.11 0JA. SPANJA SP 2 (ID 1794)

S tem parametrom nastavite vrednost, ki se doda dejanski vrednosti nastavitvene tocke,
kadar se uporablja funkcija zvisanja spanja.

P3.13.5.12 MAKSIMALNI CAS 0JACITVE SPANJA SP2 (ID 1796)
S tem parametrom nastavite casovno omejitev za funkcijo zviSanja spanja.

10.14.6 NADZOR POV. INFO.

Nadzor povratnega signala uporabljajte za zagotavljanje, da vrednost Pov. info. PID (procesna
ali dejanska vrednost) ostane znotraj nastavljenih omejitev. S to funkcijo lahko na primer
poiScete poskodbo cevi in ustavite poplavo.

Ti parametri dolocajo obmocje, v katerem ostane povratni signal PID v pravih okolis¢inah. Ce
Povratni signal PID ne ostane v obmocju in to traja dlje od zakasnitve, se sprozi napaka
Napaka nadzora povratnega signala (koda napake 101).

P3.13.6.1 OMOGOCI NADZOR POVRATNEGA SIGNALA (ID 735)

S tem parametrom omogocite funkcijo nadzora povratnega signala.
Z nadzorom povratnega signala zagotovite, da bo vrednost povratnega signala PID ostala
znotraj nastavljenih omejitev.

®
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Slika 83: Funkcija nadzora povratnega signala

A. Zgornja meja (ID736)
B. Spodnja meja (ID758)
C. Dej.vrednost

Referenca
Zakasnitev (ID737)
Nacin nadziranja
Alarm ali napaka

©@mmo
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P3.13.6.2 ZGORNJA MEJA (ID 736)

S tem parametrom nastavite zgornjo omejitev za povratni signal PID.
Ce je vrednost povratnega signala PID nad to omejitvijo dlje od nastavljenega Casa, se sprozi
napaka nadzora povratnega signala.

P3.13.6.3 SPODNJA MEJA (ID 758)

S tem parametrom nastavite spodnjo omejitev za povratni signal PID.

Ce je vrednost povratnega signala PID pod to omejitvijo dlje od nastavljenega ¢asa, se sprozi
napaka nadzora povratnega signala.

Nastavite zgornjo in spodnjo mejo okoli reference. Ce je dejanska vrednost manjsa ali vecja
od omejitev, zacne Stevec Steti. Ce je dejanska vrednost med omejitvama, Stevec odsteva. Ce
Stevec dobi vrednost, ki je vecja od vrednosti P3.13.6.4 Zakasn., se prikaze alarm ali napaka.
Odziv lahko izberete s parametrom P3.13.6.5 (0dziv na napako nadzora PID).

P3.13.6.4 ZAKASNITEV (ID 737)

S tem parametrom nastavite najdaljSi cas, ko je povratni signal PID zunaj omejitev nadzora,
preden se sprozi napaka nadzora povratnega signala.
Ce ciljna vrednost ni dosezena v tem Casu, se sprozi napaka ali alarm.

P3.13.6.5 0DZIV NA NAPAKO NADZORA PID (ID 749)

S tem parametrom izberite odziv pretvornika na napako nadzora krmilnika PID.
Ce vrednost povratnega signala PID ni znotraj omejitev nadzora dalj Casa od zakasnitve
nadzora, nastopi napaka nadzora PID.

10.14.7 KOMPENZACIJA IZGUBE TLAKA

Za vzdrzevanje normalnega tlaka v dolgi cevi, ki ima veliko odvodov, je najboljSi poloZaj za
senzor na sredini cevi [poloZaj 2 na sliki). Senzor lahko namestite tudi takoj za ¢rpalko. To
omogoca pravilen tlak neposredno za ¢rpalko, vendar se v nadaljevanju cevi tlak zniza zaradi
pretoka.
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Slika 84: PoloZaj senzorja tlaka

A. Tlak D. Dolzina cevi
B. Brez pretoka E. Polozaj1
C. S pretokom F. Polozaj 2

P3.13.7.1 OMOGOCI NASTAVITVENO TOCKO 1 (ID 1189)

S tem parametrom omogocite kompenzacijo izgube tlaka v sistemu Crpalk.
V sistemu z nadzorom tlaka ta funkcija kompenzira izgubo tlaka, ki nastopi na koncu
cevovoda zaradi pretoka tekocCine.

P3.13.7.2 NAJV. KOMPENZACIJA ZA NASTAVITVENO TOCKO 1 (ID 1190)

S tem parametrom nastavite najvecjo kompenzacijo za vrednost nastavitvene tocke PID, ki se
Kompenzacijska vrednost se doda dejanski vrednosti nastavitvene tocke kot funkcija izhodne
frekvence.

Kompenzacija za nastavitveno tocko = najvecja kompenzacija * (izhodna frekv. - min. frekv.)/
(maks. frekv. - min. frekv.).

Senzor je namescen na polozaju 1. Tlak v cevi ostaja konstanten, kadar ni pretoka. Vendar se
pri pretoku tlak v bolj oddaljenem delu cevi zniza. Omogocite kompenzacijo tako, da ob
povecanju pretoka dvignete nastavitveno tocko. Nato izhodna frekvenca oceni pretok in
nastavitvena tocka se povecuje linearno s pretokom.
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Nastavitvena

tocka
A

Nast. to¢ka + najv. kompenzacija

Nastavitvena tocka

»

Najm. frekvenca in pretok Najv. frekvenca in pretok

Tlak
A
e S -

Brez pretoka pretokom in kompenzacijo
//
//

Dolzina cevi

Polozaj 1 PoloZaj 2

Slika 85: Omogoci nastavitveno tocko 1 za kompenzacijo izgube tlaka

10.14.8 SOFT FILL

Funkcija Soft Fill se uporablja za premik procesa na nastavljeno raven pri nizki hitrosti,
preden krmilnik PID zac¢ne krmiliti. Ce se proces med ¢asovno omejitvijo ne premakne na
nastavljeno raven, se prikaze napaka.

Funkcijo lahko uporabite za poc¢asno polnjenje prazne cevi s preprecevanjem mocnih vodnih
tokov, ki bi lahko cev poskodovali.

Priporo¢amo vam, da s funkcijo Multi-Pump vedno uporabite funkcijo Soft Fill.
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P3.13.8.1 FUNKCIJA SOFT FILL (ID 1094)

S tem parametrom omogocite funkcijo Soft Fill. Funkcijo lahko uporabite za pocasno
polnjenje prazne cevi s preprecevanjem mocnih tokov tekocine, ki bi lahko cev poskodovali.

Tabela 120: Preglednica moZnosti

Stevilka izbire Ime izbire (0] ]1
0 Onemogoceno
Omogocen (raven) Pretvornik deluje pri konstantni frekvenci (P3.13.8.2 Fre-

kvenca Soft Fill), dokler povratni signal PID ne ustreza ravni
za Soft Fill (P3.13.8.3 Raven Soft Fill). Krmilnik PID zaéne
regulacijo.

1 Ce povratni signal PID ne doseZe ravni Soft Fill znotraj
¢asovne omejitve Soft Fill (P3.13.8.4 Cas. omej. za SoftFill),
se prikaZe napaka Soft Fill (za parameter P3.13.8.4 Cas.
omej. za Soft Fill je nastavljena vrednost, vecja od 0).

Nacin Soft Fill se uporablja pri navpicni vgradnji.

Omogocen (Cas. omejitev) Pretvornik deluje pri konstantni frekvenci (P3.13.8.2 Fre-
kvenca Soft Fill], dokler se ne izteCe ¢asovna omejitev za Soft
Fill (P3.13.8.4 Cas. omej. za Soft Fill). Po izteku ¢asovne
omejitve za Soft Fill krmilnik PID zacne regulacijo.

Funkcija za napake Soft Fill vtem nacinu ni na voljo.

Nacin Soft Fill se uporablja pri vodoravni vgradnji.

P3.13.8.2 FREKVENCA SOFT FILL (ID 1055)

S tem parametrom nastavite referenco frekvence pretvornika, kadar se uporablja funkcija
Soft Fill.

P3.13.8.3 RAVEN SOFT FILL (ID 1095

S tem parametrom nastavite raven, pod katero je omogocen nadzor funkcije Soft Fill ob
zagonu pretvornika.

Frekvencni pretvornik deluje pri zacetni frekvenci PID, dokler povratni signal ne doseze
nastavljene vrednosti. Nato zacne krmilnik PID krmiliti pretvornik.

Ta parameter se uporabi, ¢e je funkcija Soft Fill nastavljena na '‘Omogocen (raven)'.

P3.13.8.4 CAS. OMEJ. ZA SOFT FILL (ID 1096)

S tem parametrom nastavite casovno omejitev za funkcijo Soft Fill. Kadar je funkcija Soft Fill
nastavljena na Omogocen (raven), ta parameter doloca casovno omejitev za raven Soft Fill, po
kateri se sprozi napaka Soft Fill. Kadar je funkcija Soft Fill nastavljena na ‘Omogocen (Cas.
omejitev)’, pretvornik deluje s frekvenco Soft Fill do izteka ¢asa, nastavljenega s tem
parametrom.

Cestev parametru P3.13.8.1 Funkcija Soft Fill izbrali moznost Omogocen [¢as. omejitev),
parameter Cas. omej. za Soft Fill doloca Cas delovanja pretvornika pri konstantni frekvenci
Soft Fill (P3.13.8.2 Frekvenca Soft Fill], dokler krmilnik PID ne zaéne regulacije.
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P3.13.8.5 NAPAKA SOFT FILL (ID 748)

S tem parametrom izberite odziv pretvornika na napako PID Soft Fill. Ce vrednost povratnega
signala PID ne doseZe nastavljene ravni znotraj casovne omejitve, nastopi napaka Soft Fill.

0 = Brez ukrepanja

1=Alarm

2 = Napaka (ustavitev glede na nacin ustavitve)
3 = Napaka (ustavitev s funkcijo izteka)

10.14.9 NADZOR VHODNEGA TLAKA

Z uporabo funkcije Nadzor vhodnega tlaka se prepricajte, da je v dovodu crpalke dovolj vode.
Ce je vode dovolj, ¢rpalka ne vsesava zraka in ne pride do kavitacije. Ce Zelite uporabiti to
funkcijo, namestite senzor tlaka na dovod crpalke.

Ce se vhodni tlak ¢rpalke zniZa pod nastavljeno omejitev za alarm, se prikaze alarm.
Vrednost nastavitvene tocke krmilnika PID se zmanjsa in povzroci znizanje izhodnega tlaka
crpalke. Ce se tlak zniza pod nastavljeno omejitev za napako, se ¢rpalka ustavi in prikaze se
napaka.

]

oo
oo

Slika 86: Mesto senzorja tlaka

A. Omrezno napajanje C. Odvod
B. Dovod
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Vhodni tlak
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Raven
alarma nadzora

Raven
napake nadzora

Zakasnitewvi

. SSRGS, Y E -

Nast. 1Zakasnitev
to¢ka PID | napake napake
A ' nadzora nadzora
|

Nast. to¢ka PID b———m—m—m——q -

L Zmanjganje
nastavitvene tocke PID

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
4
|
|
|
|
|
L
]
|
|
|
|
|
|
|

Alarm vhodnega tlaka
(digitalni izhodni signal)

Obratovanje motorja

e B R e it T SR

Slika 87: Funkcija Nadzor vhodnega tlaka

P3.13.9.1 OMOGOCI NADZOR [ID 1685]

S tem parametrom omogocite funkcijo nadzora vhodnega tlaka.
Z uporabo te funkcije zagotovite, da bo v dovodu ¢rpalke dovolj vode.

P3.13.9.2 SIGNAL NADZORA (ID 1686)

S tem parametrom izberite vir signala vhodnega tlaka.

P3.13.9.3 1ZBIRA NADZORNE ENOTE (ID 1687)

S tem parametrom izberite enoto za signal vhodnega tlaka.
Signal nadzora lahko razsirite (P3.13.9.2) na enote procesa na plosci.

P3.13.9.4 DECIMALKE NADZORNE ENOTE (ID 1688]

S tem parametrom nastavite Stevilo decimalnih mest za enoto signala vhodnega tlaka.
Signal nadzora lahko razsirite (P3.13.9.2) na enote procesa na plosci.

P3.13.9.5 MINIMALNA VREDNOST NADZORNE ENOTE [ID 1689]

S tem parametrom nastavite najmanjSo vrednost signala vhodnega tlaka.
Vnesite vrednost v izbrani enoti procesa. Analogni signal 4 ... 20 mA na primer ustreza tlaku
0 ... 10 barov.

P3.13.9.6 MAKSIMALNA VREDNOST NADZORNE ENOTE (ID 1690)

S tem parametrom nastavite najvecjo vrednost signala vhodnega tlaka.
Vnesite vrednost v izbrani enoti procesa. Analogni signal 4 ... 20 mA na primer ustreza tlaku
0 ... 10 barov.
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P3.13.9.7 RAVEN ALARMA NADZORA (ID 1691)

S tem parametrom nastavite omejitev alarma vhodnega tlaka.
Ce se izmerjeni vhodni tlak zniza pod to omejitev, se sproZzi alarm vhodnega tlaka.

P3.13.9.8 RAVEN NAPAKE NADZORA (ID 1692)

S tem parametrom nastavite omejitev napake vhodnega tlaka.
Ce izmerjeni vhodni tlak ostane pod to omejitvijo dlje od nastavljenega Casa, se sprozi napaka
vhodnega tlaka.

P3.13.9.9 ZAKASNITEV NAPAKE NADZORA [ID 1693)

S tem parametrom nastavite najdaljSe trajanje, ko je vhodni tlak pod omejitvijo za napako,
preden se sprozi napaka vhodnega tlaka.

P3.13.9.10 ZMANJSANJE NASTAVITVENE TOCKE PID (ID 1694)

S tem parametrom nastavite stopnjo zmanjSanja vrednosti nastavitvene tocke PID, ko je
izmerjeni vhodni tlak pod omejitvijo za alarm.

10.14.10 FUNKCIJA SPANJA OB ODSOTNOSTI ZAZNANIH ZAHTEV

Ta funkcija zagotavlja, da Crpalka ne deluje pri visoki hitrosti, ¢e v sistemu ni potrebe po tem.

Vklopi se, ko povratni signal PID in izhodna frekvenca pretvornika ostaneta v dolocenih
obmocjih histereze dlje, kot je nastavljeno s parametrom P3.13.10.4 Cas nadzora SNDD.

Nastavitve histereze za povratni signal PID in izhodno frekvenco so razlicne. Histereza za
povratni signal PID (Zgodovina napak SNDD P3.13.10.2) je podana v izbranih enotah procesa
okoli vrednosti nastavitvene tocke PID.

Ko je funkcija vklopljena, se vrednosti povratnega signala interno doda kratkotrajen odmik

(Dejansko dod. SNDD).

«  Ce v sistemu ni nobenih zahtev, se izhod PID in izhodna frekvenca pretvornika zmanjsata
proti vrednosti 0. Ce vrednost povratnega signala PID ostane v obmodju histereze,
pretvornik preide v stanje spanja.

«  Ce vrednost povratnega signala PID ne ostane v obmodju histereze, se funkcija izklopi in
pretvornik deluje Se naprej.
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Slika 88: Zaznana zahteva za spanje

A. Izhodna frekvenca pretvornika H. Vrednost povratnega signala PID in

B. Vrednost povratnega signala PID izhodna frekvenca pretvornika sta v

C. Vrednost nastavitvene tocke PID obmocjih histereze toliko Casa, kot je

D. Zgodovina frekvence SNDD (P3.13.10.3) nastavljeno (Cas nadzora SNDD).

E. Zgodovina napak SNDD (P3.13.10.2) Vrednosti povratnega signala PID se
Obmocje histereze okoli vrednosti doda odmik (Dejansko dod. SNDD).
nastavitvene tocke PID. |. Zakasn. spanja SP 1(P3.13.5.2)

. Dejansko dod. SNDD (P3.13.10.5) J.  Pretvornik preide v stanje spanja.

G. Cas nadzora SNDD (P3.13.10.4) K. Enota procesa (P3.13.1.4)

P3.13.10.1 ZAZNANA ZAHTEVA ZA SPANJE - OMOGOCI (ID 1649)

S tem parametrom vklopite funkcijo SNDD (Zaznana zahteva za spanje).
P3.13.10.2 ZGODOVINA NAPAK SNDD (ID 1658)

S tem parametrom nastavite histerezo za vrednost napake krmilnika PID.
P3.13.10.3 ZGODOVINA FREKVENCE SNDD (ID 1663)

S tem parametrom nastavite histerezo za izhodno frekvenco pretvornika.
P3.13.10.4 CAS NADZORA SNDD (ID 1668)

S tem parametrom nastavite ¢as, dokler morata izhodna frekvenca pretvornika in vrednost
napake krmilnika PID ostati v obmocjih histereze, preden se vklopi funkcija SNDD.

P3.13.10.5 DEJANSKO DODAJANJE SNDD (ID 1669)

S tem parametrom nastavite vrednost, ki se za kratek ¢as doda dejanski vrednosti
povratnega signala PID, kadar je vklopljena funkcija SNDD.
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10.15 ZUNANJI KRMILNIK PID

P3.14.1.1 OMOGOCI ZUNANJI PID (ID 1630)

S tem parametrom omogocite krmilnik PID.

NAPOTEK!
Ta krmilnik je samo za zunanjo uporabo. Lahko se uporablja z analognim izhodom.

P3.14.1.2 ZACETNI SIGNAL [ID 1049)

S tem parametrom nastavite signal za zagon in ustavitev krmilnika PID 2 za zunanjo uporabo.

NAPOTEK!
Ta parameter nima ucinka, ¢e krmilnik PID2 ni omogocen v meniju Osnovno za
PID2.

P3.14.1.3 IZHOD USTAVLJEN [ID 1100)]

S tem parametrom nastavite izhodno vrednost krmilnika PID kot odstotek najvecje izhodne
vrednosti, ko je ustavljen iz digitalnega izhoda.

Ce je vrednost tega parametra nastavljena na 100 %, 10-odstotna sprememba vrednosti
napake povzroci 10-odstotno spremembo izhoda krmilnika.

10.16  FUNKCIJA MULTI-PUMP

Funkcija Multi-Pump omogoca nadzor sistema, ki ima najvec 8 vzporedno delujocih motorjev,
na primer crpalk, ventilatorjev ali kompresorjev. Notranji krmilnik PID v frekvencnem
pretvorniku upravlja potrebno koli¢ino motorjev in nadzoruje njihovo hitrost, kadar je to
potrebno.

10.16.1 KONTROLNI SEZNAM ZA PRIPRAVO SISTEMA MULTI-PUMP (VEC PRETVORNIKOV)

Kontrolni seznam vam pomaga pri konfiguraciji osnovnih nastavitev sistema Multi-Pump (vec
pretvornikov). Ce za parametrizacijo uporabite tipkovnico, vam ¢arovnik za aplikacijo pomaga
dolociti osnovne nastavitve.

Najprej pripravite za uporabo pretvornike, ki imajo povratni signal PID (na primer senzor
tlaka) priklju¢en na analogni vhod (privzeto: Al2). To storite za vse pretvornike v sistemu.
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Korak Dejanje

Preverite oZicenje.

. Preverite pravilno napeljavo napajalnih kablov (omrezni kabel, kabel za motor) za pre-
tvornik v Prirocniku za namestitev.

1 . Za pravilno napeljavo krmilnih kablov (V/I, senzor povratnega signala PID, komunikacija)
glejte Slika 18 Diagram elektri¢ne napeljave sistema Multi-Pump [ve¢ pretvornikov), primer
1A in Slika 16 Privzeti krmilni prikljucki aplikacije Multi-Pump [ve& pretvornikov).

. Ce je potrebna redundanca, se prepricajte, da je povratni signal PID (privzeto: Al2) pove-
zan z najmanj 2 pretvornikoma. Glejte navodila za ozicenje na sliki Slika 18 Diagram elek-
tricne napeljave sistema Multi-Pump [ve¢ pretvornikov), primer 1A.

Vklopite pretvornik in zacnite parametrizacijo.

2 . Zacnite s pretvorniki, ki imajo priklju¢en povratni signal PID. Ti pretvorniki lahko delujejo
kot nadrejeni v sistemu Multi-Pump.
. Za parametrizacijo lahko uporabite tipkovnico ali racunalnisko orodje.

Konfiguracijo aplikacije Multi-Pump (vec pretvornikov) izberite v parame-

tru P1.2.
+  Kov parametru P1.2 Aplikacija (ID 212) izberete aplikacijo Multi-Pump (ve¢ pretvorni-
3 kov), se vecina nastavitev in konfiguracij, povezanih z na¢inom Multi-Pump, dolo¢i samo-

dejno. Glejte 2.5 Carovnik za aplikacijo Multi-Pump (ve¢ pretvornikov).

. Ce za parametrizacijo uporabite tipkovnico, se ob spremembi parametra P1.2 Aplikacija
(ID 212) zaZene ¢arovnik za aplikacijo. Carovnik za aplikacijo vam pomaga pri vprasanjih,
povezanih z nacinom Multi-Pump.

Glejte parametre, povezane z motorjem.

4
. Nastavite parametre, navedene na podatkovni ploscici motorja.
Nastavite skupno stevilo pretvornikov, ki se uporabljajo v sistemu Multi-
Pump.
5
. Ta vrednost se nastavi v meniju parametrov P1.35.14 Hitra nastavitev.
. Isti parameter je na voljo v meniju Parametri -> skupina 3.15 -> P3.15.2
. Sistem Multi-Pump ima privzeto 3 ¢rpalke (pretvornike).
Izberite signale, ki so povezani s pretvornikom.
. Odprite parameter P1.35.16 (meni parametrov Hitra nastavitev).
. Isti parameter je na voljo v meniju Parametri -> skupina 3.15 -> P3.15.4.
. Ce je povratni signal PID povezan, lahko pretvornik deluje kot nadrejeni v sistemu Multi-
6 Pump. Ce signal ni povezan, pretvornik deluje kot podrejena enota.

. Ce sta s pretvornikom povezana zagonski signal in povratni signal PID (na primer senzor
tlakal, izberite Signali prikljuceni.

. Ce je s pretvornikom povezan samo zagonski signal (torej povratni signal PID ni pove-
zan), izberite Samo zacetni signal.

. Ce zagonski signal in povratni signal PID nista povezana s pretvornikom, izberite Ni prik-
ljuceno.
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Korak Dejanje

Nastavite ID-stevilko crpalke.

. Odprite parameter P1.35.15 (meni parametrov Hitra nastavitev).

. Isti parameter je na voljo v meniju Parametri -> skupina 3.15 -> P3.15.3.

7 . Za pravilno komunikacijo med pretvorniki mora imeti vsak pretvornik v sistemu Multi-
Pump ID-Stevilko, ki ne pripada nobenemu drugemu pretvorniku. ID-Stevilke morajo biti
zaporedne in se zaceti s Stevilko 1.

. Pretvorniki s prikljuéenim povratnim signalom PID imajo najmanjse ID-$tevilke (na pri-
mer ID 1in ID 2). To omogoca najkrajSo zakasnitev zagona ob vklopu sistema.

Konfigurirajte funkcijo Zaklep.

. Odprite parameter P1.35.17 (meni parametrov Hitra nastavitev).

. Isti parameter je na voljo v meniju Parametri -> skupina 3.15 -> P3.15.5.

8 . Ifunkcija Zaklep je privzeto onemogocena.

. Ce je signal zaklepa prikljucen na digitalni vhod DI5 pretvornika, izberite Omogoceno.
Signal zaklepa je digitalni vhodni signal, ki obvesca, ali je ta ¢rpalka na voljo v sistemu
Multi-Pump.

. Ce signal zaklepa ni prikljucen na digitalni vhod DI5 pretvornika, izberite Ni uporabljeno.
Sistem vidi, da so na voljo vse ¢rpalke v sistemu Multi-Pump.

Preverite vir signala nastavitvene tocke PID.

. Vrednost nastavitvene tocke PID privzeto izhaja iz parametra P1.35.9 Nastavitvena tocka

9 kontrolnega panela 1.

. Po potrebi lahko vir signala nastavitvene tocke PID spremenite s parametrom P1.35.8.
Izberete lahko denimo analogni vhod ali Vhodne podatke procesa za komunikacijsko
vodilo 1-8.

Osnovne nastavitve sistema Multi-Pump so tako dokoncane. Kontrolni seznam lahko
uporabite tudi pri konfiguriranju naslednjih pretvornikov v sistemu.

10.16.2 KONFIGURACIJA SISTEMA

Funkcija Multi-Pump ima 2 razli¢ni konfiguraciji. Konfiguracijo doloca Stevilo frekvencnih
pretvornikov v sistemu.

KONFIGURACIJA EN PRETVORNIK

Nacin En pretvornik krmili sistem z 1 ¢rpalko s spremenljivo hitrostjo in najve¢ 7 pomoznimi
¢rpalkami. Notranji krmilnik PID pretvornika nadzoruje hitrost ene Crpalke in daje nadzorne
signale prek relejnih izhodov za zagon ali ustavitev pomoznih ¢rpalk. Za preklop pomoznih
¢rpalk na elektri¢no omrezje so potrebni zunanji kontaktorji.
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Slika 89: Konfiguracija z enim pretvornikom (PT = senzor tlaka)
KONFIGURACIJA VEC PRETVORNIKOV

Nacina Vec pretvornikov (Veck. nadrejenih in Veck. sledenje) krmilita sistem, ki ima najvec 8
¢rpalk s spremenljivo hitrostjo. Vsako ¢rpalko krmili pretvornik. Notranji krmilnik PID
frekvencnega pretvornika krmili vse crpalke. Pretvorniki komunicirajo z uporabo
komunikacijskega vodila (Modbus RTU].

Konfiguracijsko nacelo Vec pretvornikov je prikazano na spodnji sliki. Glejte tudi splosni
diagram elektri¢ne napeljave sistema Multi-Pump v poglavju Slika 18 Diagram elektricne
napeljave sistema Multi-Pump (vec pretvornikov), primer 1A.
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Slika 90: Konfiguracija Vec pretvornikov (PT = senzor tlaka)

P3.15.1 NACIN MULTI-PUMP (ID 1785)

S tem parametrom izberite konfiguracijo in nacin krmiljenja sistema Multi-Pump. Funkcija
Multi-Pump omogoca nadzor sistema, ki ima najvec 8 vzporedno delujoc¢ih motorjev (t].
¢rpalk, ventilatorjev ali kompresorjev), z nadzorom PID.

0 =EN PRETVORNIK

Nacin En pretvornik krmili sistem z 1 ¢rpalko, ki lahko spreminja hitrost, in najvec 7
pomoznimi ¢rpalkami. Notranji krmilnik PID pretvornika nadzoruje hitrost ene ¢rpalke in
daje nadzorne signale prek relejnih izhodov za zagon ali ustavitev pomoznih ¢rpalk. Za
preklop pomoznih ¢rpalk na elektricno omreZzje so potrebni zunanji kontaktorji.

Ena od Crpalk je povezana s pretvornikom in krmili sistem. Ko krmilna ¢rpalka ugotovi, da je
potrebna vecja zmogljivost (deluje pri najvecji frekvencil, da pretvornik prek relejnega izhoda
nadzorni signal za zagon naslednje pomozne crpalke. Ko se zazene pomozna ¢rpalka,
krmilna ¢rpalka krmili Se naprej in zacne z najnizjo frekvenco.

Ko ¢rpalka, ki krmili sistem, ugotovi presezek zmogljivosti (deluje pri najmanjsi frekvenci),
ustavi zagnano pomozno &rpalko. Ce takrat, ko krmilna ¢rpalka ugotovi presezno
zmogljivost, ne deluje nobena pomozna crpalka, krmilna ¢rpalka preide v stanje spanja (e je
funkcija Spanje omogocenal.
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Slika 91: Krmiljenje v nacinu En pretvornik

P1 Crpalka, ki krmili sistem B Pomozne crpalke, prikljucene na
elektricno omrezje (neposredno)

1 =VECK. SLEDENJE

Nacin Veck. sledenje krmili sistem, ki ima najve¢ 8 ¢rpalk z moZnostjo spreminjanja hitrosti.
Vsako ¢rpalko krmili pretvornik. Notranji krmilnik PID frekvencnega pretvornika krmili vse
crpalke.

Ena od Crpalk vedno krmili sistem. Ko krmilna ¢rpalka ugotovi, da je potrebna vecja
zmogljivost (deluje pri najvedji frekvenci), uporabi komunikacijsko vodilo za zagon naslednje
crpalke. Naslednja ¢rpalka poveca hitrost in zacne delovati s hitrostjo krmilne ¢rpalke.
Pomozne crpalke delujejo s hitrostjo ¢rpalke, ki krmili sistem.

Ko ¢rpalka, ki krmili sistem, ugotovi presezek zmogljivosti (deluje pri najmanjsi frekvenci),
ustavi zagnano ¢rpalko. Ce takrat, ko krmilna ¢rpalka ugotovi presezno zmogljivost, ne
deluje nobena pomozna ¢rpalka, krmilna ¢rpalka preide v stanje spanja (Ce je funkcija Spanje
omogocena).

vrt/min

max

f:min
= = >
e t
98 9B L8
— —
P1 P2 P3
Slika 92: Krmiljenje v nacinu Veck. sledenje
P1 Crpalka krmili sistem. P3 Crpalka posnema hitrost ¢rpalke P1.

P2 Crpalka posnema hitrost ¢rpalke P1.
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A Krivulja A prikazuje pomozne crpalke, ki
posnemajo hitrost ¢rpalke 1.

1 =VECK. NADREJENIH

Nacin Veck. nadrejenih krmili sistem, ki ima najvec 8 ¢rpalk z moznostjo spreminjanja
hitrosti. Vsako ¢rpalko krmili pretvornik. Notranji krmilnik PID frekvencnega pretvornika
krmili vse Crpalke.

Ena od ¢rpalk vedno krmili sistem. Ko krmilna ¢rpalka ugotovi, da je potrebna vecja
zmogljivost (deluje pri najvecji frekvencil, se zaklene na konstantno produkcijsko hitrost ter
povzroci zagon naslednje ¢rpalke, ki bo krmilila sistem.

Ko ¢rpalka, ki krmili sistem, ugotovi presezek zmogljivosti (deluje pri najmanjsi frekvenci), se
ustavi. Nato zacne sistem krmiliti ¢rpalka, ki deluje s konstantno produkcijsko hitrostjo. Ce
veliko Crpalk deluje s konstantno produkcijsko hitrostjo, zacne krmiliti sistem zadnja
zagnana ¢rpalka. Ce takrat, ko krmilna ¢rpalka ugotovi presezno zmogljivost, nobena érpalka
ne deluje s konstantno produkcijsko hitrostjo, krmilna ¢rpalka preide v stanje spanja (Ce je
funkcija Spanje omogocena).

vrt/min B

'l 7

==
e

/]
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b
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P1 P2 P3
Slika 93: Krmiljenje v nacinu Veck. nadrejenih

A. Krivulje A prikazujejo krmiljenje ¢rpalk B. Crpalke so zaklenjene na konstantno
produkcijsko hitrost

P3.15.2 STEVILO CRPALK (ID 1001)

S tem parametrom nastavite skupno Stevilo motorjev/Crpalk, ki se uporabljajo v sistemu
Multi-Pump. Najvecje Stevilo ¢rpalk v sistemu Multi-Pump je 8.

Ta parameter nastavite ob namestitvi. Ce odstranite enega od pretvornikov, na primer zaradi
servisiranja crpalke, vam tega parametra ni treba spremeniti.

NAPOTEK!
V nacinih Veck. sledenje in Veck. nadrejenih morajo imeti vsi pretvorniki enako
vrednost tega parametra, da bo komunikacija med njimi pravilna.
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P3.15.3 1D ST. CRPALKE (ID 1500)

S tem parametrom nastavite stevilko ID frekvencnega pretvornika. Ta parameter se
uporablja samo v nacinih Veck. sledenje in Veck. nadrejenih.

Vsak pretvornik v sistemu Multi-Pump mora imeti enoli¢no zaporedno (ID) Stevilko, vedno z
zaCetkom pri 1.

Crpalka s Stevilko 1 je vedno glavna nadrejena naprava v sistemu Multi-Pump. Frekvenéni
pretvornik s Stevilko 1 krmili proces in krmilnik PID. Povratni signal PID in signal
nastavitvene tocke PID morata biti povezana s pretvornikom s Stevilko 1.

Ce pretvornik s $tevilko 1 ni na voljo v sistemu, &e je denimo izklopljen, zaéne naslednji
pretvornik delovati kot sekundarna nadrejena naprava v sistemu Multi-Pump.

ﬂ NAPOTEK!

Komunikacija med pretvorniki ne deluje pravilno, Ce:
« ID-Stevilke ¢rpalk niso v Stevilskem zaporedju (z za¢etkom pri Stevilki 1), ali
« Ceimata 2 pretvornika enako ID-sStevilko.

P3.15.4 ZAGONSKI IN POVRATNI SIGNALI (ID 1782)

S tem parametrom izberite signale, ki so povezani s frekvencnim pretvornikom.

0 = Zagonski signal in povratni signal PID nista povezana s tem pretvornikom
1 = Samo zacetni signali so povezani s tem pretvornikom
2 = Zagonski signal in povratni signal PID sta povezana s tem pretvornikom

NAPOTEK!

ﬂ S tem parametrom je opredeljen nacin delovanja (nadrejena ali podrejena naprava)
v sistemu Multi-Pump. Pretvorniki, ki imajo povezane signale za zagonske ukaze in
povratne signale PID, lahko delujejo kot nadrejeni v sistemu Multi-Pump. Ce je v
sistemu Multi-Pump veliko pretvornikov, ki imajo povezane vse signale, zacne kot
nadrejeni delovati pretvornik z najnizjo Stevilko ID st. ¢rpalke (P3.15.3).

10.16.3 ZAKLEPI

Zaklepi obvestijo sistem Multi-Pump, da neki motor ni na voljo. To se lahko zgodi, ce se
motor odstrani iz sistema zaradi vzdrzevanja ali Ce se zaobide za ro¢no krmiljenje.

P3.15.5 ZAKLEP CRPALKE (ID 1032)

S tem parametrom lahko omogocite ali onemogocite zaklepe. Signal zaklepa obvesti sistem
Multi-Pump, ali je motor na voljo ali ne. Signali zaklepa se dolocijo s signali DI.

Ce Zelite uporabljati zaklepe, omogocite parameter P3.15.2. Izberite stanje za vsak motor z

digitalnim vhodom (parametri od P3.5.1.34 do P3.5.1.39). Ce je vrednost vhoda ZAPRTO, kar
pomeni, da je aktiven, logika Multi-Pump poveZze motor v sistem Multi-Pump.
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10.16.4 PRIKLJUCITEV SENZORJA ZA POVRATNI SIGNAL V SISTEM MULTI-PUMP

Z uporabo senzorjev za povratni signal za vsak pretvornik omogocite najboljSo natancnost in

redundanco v sistemu Multi-Pump.

Pogon 1: Standardna V/I plosca
oo | Sl
Dej. 4 |A12+ Analogni vhod 2+
vrednos 5|A12- Analogni vhod 2-
(0)4..20mA ,_ 6 | 24 Vizh 24 V pomozna napetost
L 7 | GND V/I ozemljitev
Pogon 2: Standardna V/I plosca
Dej. 4 |A12+ Analogni vhod 2+
vrednos ,— 5 |A12- Analogni vhod 2-
(0)4..20mA 6 |24 Vizh 24 \/ pomozna napetost
L 7 | GND V/I ozemljitev
Pogon 3: Standardna V/I plosca
oo | Sl
be;. [4[a12+  [aAnalognivhod 2+ |
vrednos ,— 5|A12- Analogni vhod 2-
(0)4..20mA 6 |24 Vizh 24 V pomozna napetost
L 7 | GND V/I ozemljitev

Slika 94: OZicenje senzorjev za povratni signal za vsak pretvornik

Isti senzor lahko uporabljate tudi za vse pretvornike. Senzor (pretvornik] se lahko napaja iz
zunanjega vira 24-voltnega napajanja ali iz krmilne ploSce frekvencnega pretvornika.
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Pogon 1: Standardna V/I plosca

Prikljuéna sponka

|
H

Dej. — W Analogni vhod 2+
vrednos 5 [A12- Analogni vhod 2-
(0)4..20mA | * 12|24 Vizh 24 \V pomozna napetost]
% 13| GND V/I ozemljitev
) 17(CM Skupno za DI1-DI6
Pogon 2: Standardna V/I plosca
Prikljuéna sponka
T Analogni vhod 2+
( 5 [A12- Analogni vhod 2-
12|24 Vizh 24V pomozna napetost]
13| GND V/I ozemljitev
3 17|CM Skupno za DI1-DI6
i o] Soral
L [4]a12+  [analogni vhod 2+ |
g 5([A12- Analogni vhod 2-
12|24 Vizh 24 \V pomozna napetost]
13| GND V/I ozemljitev
17|CM Skupno za DI1-DI6

Slika 95: OzZicenje istega senzorja za vse pretvornike (z napajanjem iz V/I-plosce pretvornika)

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




OPISI PARAMETROV VACON - 341

Zunanje 24 V
+ napajanje

Pogon 1: Standardna V/I plosca

Prikljuéna sp

Dej. — 4 |A12+ Analogni vhod 2+

vrednos — 5 |A12- Analogni vhod 2-
(0)4..20mA e 6 | 24 Vizh 24 V pomozZna napetost

7 | GND V/I ozemljitev

Pogon 2: Standardna V/I plosca

Prikljuéna sp|

L1 4|Al12+ Analogni vhod 2+
— 5|Al12- Analogni vhod 2-
6 | 24 Vizh 24 V pomozna napetost
7 | GND V/I ozemljitev

Drive 3: Standardna V/I plosca

L1 4 |A12+ Analogni vhod 2+
5]1A12- Analogni vhod 2-
6 | 24 Vizh 24 V pomozna napetost
7 | GND V/I ozemljitev

Slika 96: Ozicenje istega senzorja za vse pretvornike (z zunanjim virom 24-voltnega napajanja)

Ce se senzor napaja iz V/I-ploéce pretvornika in so diode povezane med priklju¢nima
sponkama 12 in 17, je treba digitalne vhode izolirati od ozemljitve. Nastavite stikalo DIP za
izolacijo na Neozemljeno.

Digitalni vhodi so aktivni, kadar so prikljuceni na GND, kar je privzeta moznost.
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Slika 97: Stikalo DIP za izolacijo

A. Digitalni vhodi C. Priklju¢eno na GND (privzeto)
B. Neozemljeno

P3.15.6 SAMOD. SPREM. (ID 1027)

S tem parametrom omogocite ali onemogocite izmenjavanje vrstnega reda zagona motorjev
in njihove prednosti.

Samodejno spreminjanje menjava vrstni red zagona motorjev, kar omogoca enakomerno
obrabo motorjev.

Stevilka izbire Ime izbire (0] ]1

Pri normalnem delovanju je vrstni red motorjev vedno 1, 2, 3,
4, 5. Vrstnired se lahko med delovanjem spremeni, ce
dodate ali odstranite zaklepe. Potem ko se pretvornik ustavi,
se vrstni red vedno povrne na zacetno vrednost.

0 Onemogoceno

Sistem spreminja vrstni red v intervalih, kar omogoca enako-
merno obrabo motorjev. Intervale samodejnega spreminjanja
1 Omogocen [interval) lahko prilagodite s parametrom P3.15.8. Stevec intervala
samodejnega spreminjanja deluje samo, kadar deluje sistem
Multi-Pump.

Vrstni red zagona se spreminja na izbrani dan v tednu in ob
izbrani uri. Nastavite ju lahko v parametrih P3.15.9 in
P3.15.10.

2 Omogocen (realni ¢as)

Ce zelite uporabljati ta nacin, mora biti v pretvornik name-
scena baterija za uro.

Primer

Po samodejni spremembi je prvi motor zdaj zadnji. Drugi motorji se pomaknejo za eno mesto
visje.

Vrstni red zagona motorjev: 1, 2, 3, 4, 5
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--> Samodejna sprememba -->
Vrstni red zagona motorjev: 2, 3, 4, 5, 1
--> Samodejna sprememba -->

Vrstni red zagona motorjev: 3, 4,5, 1, 2
P3.15.7 CRPALKE ZA SAMOD. SPREM. (ID 1028)

S tem parametrom vkljucite krmiljeni motor ali crpalko v sistem samodejnega spreminjanja
in zaklepov.

Stevilka izbire Ime izbire (0] ]1

Pretvornik je vedno povezan z motorjem 1. Zapore ne vplivajo
0 Pomozne Crpalke na motor 1. Motor 1 ni vkljucen v logiko samodejnega spre-
minjanja.

Frekvencni pretvornik je mogoce povezati s katerim koli
1 Vse Crpalke motorjem v sistemu. Zaklepi vplivajo na vse motorje. V logiko
samodejnega spreminjanja so vkljuceni vsi motorji.

0ZICENJE

Pri vrednostih parametrov 0 in 7 so povezave razlicne.

IZBIRA 0, POMOZNE CRPALKE
Pretvornik je neposredno priklju¢en na motor 1. Drugi motorji so pomozni. Na elektri¢no

omrezje so prikljuceni s kontaktorji, krmilijo pa jih releji pretvornika. Logika samodejnega
spreminjanja ali logika zaklepa ne vplivata na motor 1.

IZBIRA 7, VSE CRPALKE
Ce Zelite vkljuciti nadzorni motor v logiko samodejnega spreminjanja ali zaklepa, upostevajte

navodila na spodnji sliki. Vsak motor krmili en rele. Kontaktorska logika vedno poveZe prvi
motor s pretvornikom in naslednje motorje z elektri¢nim omrezjem.
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Omrezno napajanje

Krmiljenje
motorja 1 z releja

Krmiljenje
motorja 2 z releja

Krmiljenje
motorja 3 z releja

K3 K2 \K3 K3 K1 \ K3 K1 K2 \ K1
K2 K1 K2
K1.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3
K1 K1. K2 K2. K3 K3.

Slika 98: Izbira 1

P3.15.8 INTERVAL ZA SAMOD. SPREM. (ID 1029)

S tem parametrom prilagodite intervale samodejnega spreminjanja.

Interval samodejnega spreminjanja je Cas, po izteku katerega se zazene funkcija
samodejnega spreminjanja, Ce je uporabljena zmogljivost pod nastavljeno ravnjo. Vrednost
tega ¢asovnika ne tece, kadar je sistem Multi-Pump ustavljen ali v stanju spanja. Ce Zelite
uporabiti ta parameter, izberite Omogocen [interval] v parametru P3.15.6 Nacin samod.
sprem.

Samodejna sprememba nastopi:
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«  Ce sistem Multi-Pump deluje (tj. je zagonski ukaz vklopljen),

« Ceje pretekel interval samodejnega spreminjanja,

« e Crpalka, ki krmili sistem, deluje pod frekvenco, doloceno v parametru P3.15.11
Omejitev frekvence za samod. sprem.,

« Ceje stevilo delujoCih ¢rpalk enako ali manjSe od omejitve, dolocene v parametru
P3.15.12 Omej. Crpalke za samod. sprem.

P3.15.9 DNEVI ZA SAMOD. SPREM. (ID 1786)

S tem parametrom nastavite dneve v tednu, ko se zaZzene funkcija samodejnega
spreminjanja. Vrednost tega parametra se uporabi, ¢e je nacin samodejnega spreminjanja
‘Omogocen (dnevi v tednu)".

P3.15.10 URA DNEVA ZA SAMODEJNO SPREMINJANJE (ID 1787)

S tem parametrom nastavite uro, ko se zaZene funkcija samodejnega spreminjanja. Vrednost
tega parametra se uporabi, Ce je nacin samodejnega spreminjanja ‘Omogocen (dnevi v
tednu)".

Ce ju Zelite uporabiti, izberite Omogocen [realni ¢as) v parametru P3.15.6 Samod. sprem.

Samodejna sprememba nastopi:

« Ce sistem Multi-Pump deluje [(t]. je zagonski ukaz vklopljen],

* nadanvtednuin ob uri, ki sta izbrana za samodejno spremembo,

« Ce Crpalka, ki krmili sistem, deluje pod frekvenco, dolo¢eno v parametru P3.15.11
Omejitev frekvence za samod. sprem.,

e Ceje sStevilo delujoCih ¢rpalk enako ali manjSe od omejitve, doloCene v parametru
P3.15.12 Omej. Crpalke za samod. sprem.

P3.15.11 OMEJITEV FREKVENCE ZA SAMOD. SPREM. (ID 1031)

S tem parametrom nastavite omejitev frekvence za samodejno spreminjanje.

Frekvenca samodejnega spreminjanja je omejitev, pod katero mora ostati izhodna frekvenca
nadzornega pretvornika, da se zazene samodejno spreminjanje.

P3.15.12 OMEJ. CRPALKE ZA SAMOD. SPREM. (ID 1030)

S tem parametrom nastavite Stevilo ¢rpalk, ki se uporabljajo v nac¢inu Multi-Pump.
Omejitev ¢rpalke za samodejno spreminjanje je omejitev, pod katero mora ostati Stevilo
delujocih motorjev, da se zazene samodejno spreminjanje.

Samodejna sprememba lahko nastopi, Ce je Stevilo ¢rpalk, ki delujejo v sistemu Multi-Pump,
manjse ali enako od omejitve, dolocene v parametru P3.15.12, in Ce Crpalka, ki krmili sistem,
deluje pod frekvenco, dolo¢eno v parametru P3.15.11.

NAPOTEK!

Ta parametra se uporabljata v nacinu z enim pretvornikom, saj lahko funkcija
samodejnega spreminjanja ponovno zazene sistem (odvisno od Stevila delujocih
motorjev).
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V nacinih Veck. sledenje in Veck. nadrejenih nastavite ta parametra na najvecji vrednosti, da
omogocite nastop samodejne spremembe takoj ob ustrezni uri. V nacinih Veck. sledenje in
Veck. nadrejenih nima Stevilo delujocih ¢rpalk nobenega vpliva na samodejno spreminjanje.

P3.15.13 PAS. SIRINA (ID 1097)

S tem parametrom nastavite obmocje pasovne Sirine okoli nastavitvene tocke PID za
zaganjanje in ustavljanje pomoznih motorjev.

Dokler vrednost povratnega signala PID ostaja v obmocju pasovne Sirine, se pomozni motorji
ne zazenejo ali ustavijo. Vrednost tega parametra se dolocCi kot odstotek nastavitvene tocke.

P3.15.14 ZAKASN. PAS. SIRINE (ID 1098]

S tem parametrom nastavite trajanje pred zagonom ali ustavitvijo pomoznih motorjev.

Kadar je povratni signal PID zunaj pasovne Sirine, se pomozni motorji zazenejo ali ustavijo
Zele po izteku ¢asa, nastavljenega s tem parametrom. Stevilo delujocih ¢rpalk se poveca ali
zmanjsa, ¢e krmilnik PID ne more obdrzati vrednosti procesa (povratnega signala) v doloceni
pasovni sirini okoli nastavljene vrednosti.

Obmocje pasovne Sirine je doloceno kot odstotek nastavitvene tocke PID. Kadar vrednost
povratnega signala PID ostane v obmocju pasovne Sirine, ni treba povecati ali zmanjsati
Stevila delujocih Crpalk.

Kadar vrednost povratnega signala ni ve¢ v obmocju pasovne Sirine, se mora izteci Cas,
dolocen s parametrom P3.15.14, preden se Stevilo delujocih ¢rpalk poveca ali zmanjSa. Na
voljo mora biti vec ¢rpalk.

P3.15.14 P3.15.14 e
I I I [
P3.15.13 |
T I I I I
I I I I
| | | | =
I I I I
| I I
I I I I
I I I I
I I I I
I I I I
— I I I I
‘ @
o) | | | | |
¥ — —
T | —+ - - ®
2 9= ' ! %,
— 1 1 1 1
Slika 99: Zagon ali ustavitev pomoznih crpalk (P3.15.13 = Pas. Sirina, P3.15.14 = Zakasn. pas.
sirine)
A. Crpalka, ki krmili sistem, deluje pri B. Crpalka, ki krmili sistem, deluje pri
frekvenci, ki je blizu najvisje (-2 Hz]. Zato frekvenci, ki je blizu najnizje (+2 Hz).
se Stevilo delujocih ¢rpalk poveca. Zato se Stevilo delujocih ¢rpalk zmanjsa.
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C. Stevilo delujocih ¢rpalk se poveca ali D. Nastavljena pasovna sirina okoli
zmanjsa, ¢e krmilnik PID ne more nastavitvene tocke.
obdrzati povratnega signala vrednosti
procesa v doloceni pasovni Sirini okoli
nastavljene vrednosti.

P3.15.15 KONSTANTNA HITROST IZDELKA (ID 1513)

S tem parametrom nastavite konstantno hitrost, pri kateri se motor zaklene ob zagonu
naslednjega motorja v nacinu Veck. nadrejenih.

Vrednost tega parametra se doloci kot odstotek frekvencnega obmocja med minimalno in
maksimalno frekvenco.

P3.15.16 OMEJITEV DELOVANJA CRPALKE (ID 1187]

S tem parametrom nastavite najvecje Stevilo motorjev, ki soCasno delujejo v sistemu Multi-
Pump.

NAPOTEK!
Ce se spremeni vrednost parametra P3.15.2 Stevilo ¢rpalk, se tudi v tem parametru
samodejno nastavi enaka vrednost.
Primer:
Sistem Multi-Pump ima 3 Crpalke, vendar lahko samo 2 crpalki delujeta socasno. Tretja
Crpalka je namescena v sistemu za redundanco. Stevilo ¢rpalk, ki lahko delujejo socasno:

* Omej. delovanja Crpalke = 2
P3.15.17.1 ZAKLEP CRPALKE 1 (ID 426}

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki se uporablja kot signal zaklepa v
sistemu Multi-Pump.

Ko je omogocena funkcija Zaklep ¢rpalke (P3.15.5), pretvornik prebere stanja digitalnih
vhodov zaklepa ¢rpalk (povratni signal). Kadar je vhod ZAPRT, je motor na voljo sistemu
Multi-Pump.

Ko je funkcija Zaklep ¢rpalke (P3.15.5) onemogocena, pretvornik ne prebere stanj digitalnih
vhodov zaklepa ¢rpalk (povratnega signala). Sistem Multi-Pump vidi vse ¢rpalke v sistemu
kot razpolozljive.

« Vnacinu enega pretvornika digitalni vhodni signal, izbran s tem parametrom,
prikazuje stanje zaklepa crpalke 1 v sistemu Multi-Pump.

« Vnacinih Veck. sledenje in Veck. nadrejenih digitalni vhodni signal, izbran s tem
parametrom, prikazuje stanje zaklepa crpalke, ki je povezana s tem
pretvornikom.

P3.15.17.2 ZAKLEP CRPALKE 2 (ID 427)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki se uporablja kot signal zaklepa v
sistemu Multi-Pump.
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P3.15.17.3 ZAKLEP CRPALKE 3 (ID 428)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki se uporablja kot signal zaklepa v
sistemu Multi-Pump.

P3.15.17.4 ZAKLEP CRPALKE 4 (ID 429)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki se uporablja kot signal zaklepa v
sistemu Multi-Pump.

P3.15.17.5 ZAKLEP CRPALKE 5 (ID 430)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki se uporablja kot signal zaklepa v
sistemu Multi-Pump.

P3.15.17.6 ZAKLEP CRPALKE 6 (ID 486)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki se uporablja kot signal zaklepa v
sistemu Multi-Pump.

P3.15.17.7 ZAKLEP CRPALKE 7 (ID 487)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki se uporablja kot signal zaklepa v
sistemu Multi-Pump.

P3.15.17.8 ZAKLEP CRPALKE 8 (ID 488)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki se uporablja kot signal zaklepa v
sistemu Multi-Pump.

NAPOTEK!
Parametri se uporabljajo samo v nacinu En pretvornik.

Ko je omogocena funkcija Zaklep ¢rpalke (P3.15.5), pretvornik prebere stanja digitalnih
vhodov zaklepa ¢rpalk. Kadar je vhod ZAPRT, je motor na voljo sistemu Multi-Pump.

Ko je funkcija Zaklep ¢rpalke (P3.15.5) onemogocena, pretvornik ne prebere stanj digitalnih
vhodov zaklepa Crpalk. Sistem Multi-Pump vidi vse Crpalke v sistemu kot razpoloZljive.

10.16.5 NADZOR NADTLAKA

V sistemu Multi-Pump lahko uporabljate funkcijo Nadzor nadtlaka. Ko na primer na hitro
zaprete glavni ventil sistema Crpalk, se tlak v ceveh zviSa. Tlak se lahko zviSa prehitro za
krmilnik PID. Nadzor nadtlaka ustavi pomozne motorje v sistemu Multi-Pump, da prepreci
poskodbe cevi.

P3.15.18.1 OMOGOCI NADZOR NADTLAKA (ID 1698]

S tem parametrom omogocite nadzor nadtlaka.

Nadzor nadtlaka spremlja povratni signal krmilnika PID, tj. tlak. Ce vrednost signala preseze
nadtlak, takoj ustavi vse pomozne ¢rpalke. Deluje samo Se nadzorni motor. Ko se tlak zniza,
sistem deluje naprej in ponovno poveze vsak pomozni motor posebe;.
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Tlak
Povratni signal PID (ID21)

Raven alarma
nadzora ID1699

Nast. tocka
PID ID167

B S B e

wollleg = . VKL.
—_— 1ZKL.

M3l — VKL.
1ZKL.

Slika 100: Funkcija Nadzor nadtlaka

P3.15.18.2 RAVEN ALARMA NADZORA [ID 1699]

S tem parametrom nastavite omejitev nadtlaka za nadzor nadtlaka.

Ce vrednost povratnega signala PID preseZe nastavljeno omejitev nadtlaka, se vsi pomozni
motorji takoj ustavijo. Deluje samo Se nadzorni motor.

10.16.6 STEVCI CASA DELOVANJA CRPALK

Stevec ¢asa delovanja spremlja ¢as delovanja vsake ¢rpalke v sistemu Multi-Pump. Vrednosti
Stevca Casa delovanja denimo dolocajo vrstni red zagona crpalk, da je obraba ¢rpalk v
sistemu enakomernejsa.

Stevci ¢asa delovanja ¢rpalk tudi sporocajo uporabniku, kdaj je treba opraviti vzdrzevalna
dela na ¢rpalki (parametra P3.15.19.4 in P3.15.19.5 spodaj).

Stevci ¢asa delovanja ¢rpalk so v meniju Spremljanje; glejte Tabela 23 Spremljanje v nacinu
Multi-Pump.

P3.15.19.1 NAST. STEVEC CASA DELOVANJA (ID 1673)

S tem parametrom nastavite vrednost, ki jo doloca parameter "Nast. Casa delovanja:
vrednost” za Stevec Casa delovanja izbrane crpalke.

P3.15.19.2 NAST. STEVEC CASA DELOVANJA: VREDNOST (ID 1087)

S tem parametrom nastavite vrednost Stevca Casa delovanja izbrane ¢rpalke, kadar je izbran
parameter ‘Nast. Stevec ¢asa delovanja’.
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NAPOTEK!

ﬂ V nacinih Veck. nadrejenih in Veck. sledenje je mogoce ponastaviti ali nastaviti
ustrezno vrednost samo za tevec Cas delovanja ¢rpalke (1). V nacinih Veck.
nadrejenih in Veck. sledenje nadzorna vrednost Cas delovanja ¢rpalke (1) prikazuje
ure delovanje ¢rpalke, ki je povezana s tem pretvornikom, medtem ko ID-Stevilka
¢rpalke nima nobenega ucinka.

PRIMER

Vsistemu Multi-Pump (en pretvornik] ¢rpalko s Stevilko 4 zamenja nova ¢rpalka. Vrednost
Stevca Cas delovanja ¢rpalke (4] je treba ponastaviti.

1. lzberite Crpalka 4 v parametru P3.15.19.3.

2. Nastavite vrednost parametra P3.15.19.2 na 0 h.
3. Pritisnite tipko parametra P3.15.19.1.

4. Stevec Cas delovanja ¢rpalke (4) se ponastavi.

P3.15.19.3 NAST. STEVEC CASA DELOVANJA: IZBIRA CRPALKE (ID 1088]

S tem parametrom izberite ¢rpalke, za katere je vrednost Stevca Casa delovanja doloCena s
parametrom "Nast. ¢asa delovanja: vrednost”.

Ce je izbran nadin Multi-Pump (en pretvornik), lahko izbirate med naslednjim:

se Crpalke
rpalka (1)
rpalka 2
rpalka 3
rpalka 4
rpalka 5
rpalka 6
rpalka 7
8 = Crpalka 8

N OoO~OoOT NN, O
L | I | Y R | N ||
KOO O <<

Ce je izbran nadin Veck. sledenje ali Veck. nadrejenih, je na voljo samo ena moZnost:

1= Crpalka (1)

NAPOTEK!

ﬂ V nacinih Veck. nadrejenih in Veck. sledenje je mogoce ponastaviti ali nastaviti
ustrezno vrednost samo za Cas delovanja ¢rpalke (1). V nacinih Veck. nadrejenih in
Veck. sledenje nadzorna vrednost Cas delovanja ¢rpalke (1) prikazuje ure delovanje
Crpalke, ki je povezana s tem pretvornikom, medtem ko ID-Stevilka ¢rpalke nima
nobenega ucinka.

PRIMER

V sistemu Multi-Pump (en pretvornik] ¢rpalko s Stevilko 4 zamenja nova ¢rpalka. Vrednost
Stevca Cas delovanja ¢rpalke (4] je treba ponastaviti.
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|zberite Crpalka 4 v parametru P3.15.19.3.
Nastavite vrednost parametra P3.15.19.2 na 0 h.
Pritisnite tipko parametra P3.15.19.1.

Stevec Cas delovanja ¢rpalke (4) se ponastavi.

PN~

P3.15.19.4 OMEJITEV ALARMA CASA DELOVANJA CRPALKE (ID 1109)

S tem parametrom nastavite omejitev alarma za Stevec ¢asa delovanja Crpalke.

Alarm Stevca Casa delovanja se sprozi, ko vrednost Stevca Casa delovanja Crpalke preseze to
omejitev.

P3.15.19.5 OMEJITEV NAPAKE CASA DELOVANJA CRPALKE (ID 1110)

S tem parametrom nastavite omejitev napake za Stevec ¢asa delovanja crpalke.

Napaka Stevca Casa delovanja se sprozi, ko vrednost Stevca ¢asa delovanja crpalke preseze
to omejitev.

10.16.7 NAPREDNE NASTAVITVE

P3.15.22.1 FREKVENCA POGONA [ID 15545]

S tem parametrom prilagodite raven izhodne frekvence, pri kateri za¢ne delovati pomozni
motor v sistemu Multi-Pump.

NAPOTEK!
Parameter nima ucinka, Ce je njegova nastavljena vrednost visja od vrednosti
Maksimalna frekvenéna referenca (P3.3.1.2).

Privzeto se zazene (pripravi] pomozna ¢rpalka, ¢e povratni signal PID pade pod nastavljeno

evoes

Pomozna ¢rpalka se lahko zaZene z nizjo frekvenco, kar omogoca boljSe procesne vrednosti
ali manjSo porabo energije. Nato ta parameter uporabite za nastavitev zacetne frekvence
pomozne Crpalke na vrednost, ki je nizja od najvisje frekvence.

— ~ LT AND GREOPA” -
(M]Povratni signal PID) IN1 IN1 IN Ou V |Zzagon pom. &rpalke
(M|Nast. to¢ka PID —{IN1
(P [Pas. Sirina )~ UN2 =
(M|izh. frek. >—IN1

WJ—INZ
(P |[Ref. najv. frek)—IN1
(P |Frekvenca pogona)-'_M

(P _|zakasn. pas. Sirine)-

Slika 101: Frekvenca pogona
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P3.15.22.2 FREKVENCA JEMANJA IZ POGONA (ID 15546)

S tem parametrom prilagodite raven izhodne frekvence, pri kateri se pomozni motor v
sistemu Multi-Pump ustavi.

NAPOTEK!
Parameter nima ucinka, Ce je njegova nastavljena vrednost niZja od vrednosti
Minimalna frekvenc¢na referenca (P3.3.1.1).

Privzeto se pomozna ¢rpalka ustavi (prekli¢e], e se povratni signal PID zvisa nad nastavljeno

evies

cvoes

ali manjsSo porabo energije. Nato ta parameter uporabite za nastavitev zacetne frekvence
pomozne Crpalke na vrednost, ki je viSja od najnizje frekvence.

GT | [AND ZRKRSN. .
(M[Pov. info. PID D IN1 IN1 IN“°"OUT—(V [Ustav. pom. &rpalke
(M]|Nast. to¢ka PID —{IN1
(P [Pas. Sirina )~ UN2 T
(M|izh. frek. >—IN1
(P |Ref. najn. freky—IN1
(P [Frek. jem. iz pog.)~ UN2

(P |zakasn. pas. Sirine)

Slika 102: Frekvenca jemanja iz pogona

10.17 VZDRZEVALNI STEVCI

Vzdrzevalni Stevec vas obvesti, da je treba opraviti vzdrzevanje. Treba je na primer zamenjati
jermen ali olje v menjalniku. Vzdrzevalni stevci lahko delujejo na 2 nacina, v urah ali vrtljajih,
pomnozenih s 1000. Vrednost Stevcev se povecuje samo, kadar je pretvornik v stanju
DELOVANJA.

OPOZORILO!

Ne opravljajte vzdrzevalnih del, ¢e za to niste pooblasceni. Vzdrzevanje lahko
opravlja samo pooblascen elektricar. Obstaja nevarnost telesnih poskodb.

ﬂ NAPOTEK!

Nacin z vrtljaji uporablja hitrost motorja, ki je samo ocena. Pretvornik izmeri hitrost
vsako sekundo.
Ce vrednost $tevca presega omejitev, se prikaze alarm ali napaka. Signale alarmov in napak
lahko povezete z digitalnim izhodom ali relejnim izhodom.

Ko je vzdrzevanje zaklju¢eno, ponastavite Stevec z digitalnim vhodom ali parametrom P3.16.4
Ponast. Stevca 1.
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P3.16.1 NACIN STEVCA 1 (ID 1104)

S tem parametrom omogocite vzdrzevalni Stevec.
VzdrZevalni Stevec vas obvesti, da je treba opraviti vzdrzevanje, kadar vrednost Stevca
preseze nastavljeno omejitev.

P3.16.2 OMEJITEV ALARMA STEVCA 1 (ID 1105)

S tem parametrom nastavite omejitev alarma za vzdrzevalni Stevec.

Alarm vzdrzevanja se sprozi, ko vrednost Stevca preseze to omejitev.,

P3.16.3 OMEJITEV NAPAK STEVCA 1 (ID 1106}

S tem parametrom nastavite omejitev napake za vzdrzevalni Stevec.
Napaka vzdrzevanja se sprozi, ko vrednost Stevca preseze to omejitev.

P3.16.4 PONASTAVITEV STEVCA 1 (ID 1107)

S tem parametrom ponastavite vzdrzevalni Stevec.

P3.16.5 PONASTAVITEV STEVCA 1 DI (ID 490)

S tem parametrom izberite digitalni vhod, ki ponastavi vrednost vzdrzevalnega Stevca.

10.18 POZARNI NACIN

Kadar je vklopljen Pozarni nacin, pretvornik ponastavi vse napake, ki se pojavijo, in Se naprej
deluje z enako hitrostjo, dokler to ni ve¢ mogoce. Pretvornik ne uposteva nobenih ukazov
tipkovnice, komunikacijskih vodil ali racunalniskega orodja. UpoSteva samo signale Vklop
pozarnega nacina, Obratni pozarni nacin, Omogoci zagon, Zaklep zagona 1 in Zaklep zagona 2
z V/I-sponke.

Funkcija Pozarni nacin lahko deluje v 2 nacinih, Testni nacin in Omogoceno. Ce Zelite izbrati
nacin, vnesite geslo v parameter P3.17.1 (Geslo poZarnega nacina). V Testnem nacinu
pretvornik ne ponastavi napak samodejno in se ustavi, Ce pride do napake.

PoZarni nadin je mogoce konfigurirati tudi s Carovnikom za pozarni nacin, ki ga lahko
vklopite v meniju Hitra nastavitev s parametrom B1.1.4.

Ko vklopite funkcijo Pozarni nacin, se na zaslonu prikaze alarm.

C POZOR!
Vklop funkcije PoZarni nacin razveljavi garancijo! Ce Zelite preizkusiti funkcijo
PoZarni nacin, uporabite Testni nacin. Garancija bo tako ostala veljavna.

P3.17.1 GESLO POZARNEGA NACINA (ID 1599)

S tem parametrom omogocite funkcijo poZarnega nacina.

NAPOTEK!
Ce je omogocen Pozarni nacin in je v tem parametru nastavljeno pravilno geslo, se
vsi drugi parametri za Pozarni nacin zaklenejo.
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Stevilka izbire Ime izbire Opis

Pretvornik ponastavi vse napake in Se naprej deluje z enako

1002 Nacin Omogoceno hitrostjo, dokler to ni ve¢ mogoce

Pretvornik ne ponastavi napak samodejno in se ustavi, ce

1234 Testni nacin oride do napake.

P3.17.2 FREKVENCNI VIR POZARNEGA NACINA (ID 1617)

S tem parametrom izberite vir reference frekvence, ki se uporablja, kadar je vklopljen
pozarni nacin.

Ta parameter omogoca na primer izbiro analognega vhoda 1 ali krmilnika PID za vir
reference, ko uporabljate pozarni nacin.

P3.17.3 FREKVENCA POZARNEGA NACINA (ID 1598]

S tem parametrom nastavite frekvenco, ki se uporablja, kadar je vklopljen pozarni nacin.
Pretvornik uporablja to frekvenco, kadar je parameter P3.17.2 Vir frekvence pozarnega
nacina nastavljen na Frekvenca poZarnega nacina.

P3.17.4 VKLOP POZ. NACINA NASTAVLJEN NA ODPRTO (ID 1596)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki vklopi funkcijo pozarnega nacina.
Ce se vklopi ta digitalni vhodni signal, se na zaslonu prikaze alarm in garancija preneha
veljati. Vrsta tega digitalnega vhodnega signala je NC (navadno zaprt).

Pozarni nacin lahko preizkusite z uporabo gesla, ki omogoci Testni nacin. Garancija vtem
primeru ostane veljavna.

NAPOTEK!

Ce je omogocen Pozarni nacin in v parameter Geslo pozarnega nacina vnesete
pravilno geslo, se vsi parametri za Pozarni nacin zaklenejo. Ce Zelite spremeniti
parametre za Pozarni nacin, najprej spremenite vrednost P3.17.1 Geslo pozarnega
nacina na 0.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




OPISI PARAMETROV VACON - 355

Normalen zagon J
|

Omog. zagon J

I
Zaklep zagona 1 J
|

Zaklep zagona 2 J

Vklop poz. nacina

(zaprtje stika) ‘

Hitrost motorja

I
I
: I
. Hitrost v
pozarnem nacinu— - T

Normalna hitrost —

Ustavljeno _— —

Slika 103: Funkcija PoZarni nacin

P3.17.5 VKLOP POZ. NACINA NASTAVLJEN NA ZAPRTO (ID 1619)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki vklopi funkcijo pozarnega nacina.
Vrsta tega digitalnega vhodnega signala je NO (navadno odprt). Glejte opis za P3.17.4 Vklop
poz. nacina nastavljen na Odprto.

P3.17.6 OBR. POZ. NACIN [ID 1618)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki da v pozarnem nacinu ukaz za vrtenje v
vzvratni smeri.
Parameter nima nobenega ucinka na normalno delovanje.

Ce mora v PoZarnem nacinu motor vedno delovati v smeri NAPREJ ali OBRATNO, izberite
ustrezni digitalni vhod.

DigVH Reza0.1 = vedno NAPREJ
DigVH Reza0.2 = vedno NAZAJ

V3.17.7 STANJE POZARNEGA NACINA (ID 1597]

Ta nadzorna vrednost kaZe stanje funkcije pozarnega nacina.

V3.17.8 STEVEC POZARNEGA NACINA [(ID 1679)

Ta nadzorna vrednost kaZe Stevilo vklopov pozarnega nacina.
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NAPOTEK!

Stevca ne morete ponastaviti.
10.19 FUNKCIJA PREDGRETJA MOTORJA

P3.18.1 FUNKCIJA PREDGRETJE MOTORJA (ID 1225)

S tem parametrom omogocite ali onemogocite funkcijo predgretja motorja.

Funkcija Predgretje motorja ohranja pretvornik in motor ogreta v USTAVLJENEM stanju. V
nacinu predgretja motorja sistem dovaja motorju enosmerni tok. Predgretje motorja med
drugim preprecuje kondenzacijo.

Stevilka izbire Ime izbire (0] ]1

0 Ni uporabljeno Funkcija Predgretje motorja je onemogocena.

Funkcija Predgretje motorja je vklopljena vedno, kadar je

1 Vedno v ustavljenem stanju . . :
pretvornik v ustavljenem stanju.

Funkcijo Predgretje motorja vklopi digitalni vhodni signal,
2 Krmiljenje izvaja digitalni vhod |kadar je pretvornik v ustavljenem stanju. Digitalni vhod za
vklop lahko izberete s parametrom P3.5.1.18.

Funkcija Predgretje motorja se vklopi, e je pretvornik v
ustavljenem stanju in se temperatura hladilnika pretvornika
zniza pod temperaturno omejitev, nastavljeno s parametrom
P3.18.2.

3 Temperaturna meja (hladilnik)

Funkcija Predgretje motorja se vklopi, e je pretvornik v
ustavljenem stanju in se izmerjena temperatura motorja
zniza pod temperaturno omejitev, nastavljeno s parametrom
P3.18.2. Meritveni signal za temperaturo motorja lahko
Temperaturna meja (izmerjena |nastavite s parametrom P3.18.5.

temperatura motorja)

NAPOTEK!

Za uporabo tega nacina delovanja morate imeti izbirno plo-
§Co za meritve temperature (na primer OPT-BH).

P3.18.2 TEMPERATURNA OMEJITEV PREDGRETJA [(ID 1226)

S tem parametrom nastavite temperaturno omejitev funkcije predgretja motorja.
Predgretje motorja zacne delovati, ko temperatura hladilnika ali izmerjena temperatura
motorja pade pod to raven in kadar je parameter P3.18.1 nastavljen na 3 ali 4.

P3.18.3 TOK ZA PREDGRETJE MOTORJA (ID 1227]

S tem parametrom nastavite enosmerni tok funkcije predgretja motorja.
Enosmerni tok za predgretje motorja in pretvornika v ustavljenem stanju. Vklopi se s
parametrom P3.18.1.
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P3.18.4 PREDGRETJE MOTORJA VKLOPLJENO (ID 1044)

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki vklopi funkcijo predgretja motorja.
Ta parameter se uporablja, kadar je parameter P3.18.1 nastavljen na 2. Ce je vrednost za
P3.18.1 nastavljena na 2, lahko s tem parametrom poveZete tudi Casovne kanale.

10.20 PRILAGOJEVALNIK PRETVORNIKA

P3.19.1 NACIN DELOVANJA (ID 15001)

S tem parametrom izberete nacin delovanja prilagojevalnika pretvornika.

Stevilka izbire Ime izbire (0] ]1

Izvedi program Prilagojevalnik pretvornika deluje. Konfiguracija prilagoje-
valnika pretvornika ni dovoljena.

Programiranje Prilagojevalnik pretvornika ne deluje. Konfiguracija prilago-
jevalnika pretvornika je dovoljena.

10.21 NADZOR CRPALKE

10.21.1 SAMOD. CISCENJE

Funkcijo Samodejno Ciscenje uporabite za odstranitev umazanije ali drugih snovi iz rotorja
crpalke. Uporabite jo lahko tudi za ¢isScenje zamasene cevi ali ventila. Samodejno CisCenje
lahko uporabljate na primer za vzdrZevanje ustreznega delovanja crpalke v sistemih za

odpadne vode.

P3.21.1.1 FUNKCIJA CISCENJA (ID 1714)

S tem parametrom omogocite funkcijo samodejnega ciscenja.

Stevilka izbire Ime izbire Opis
0 Onemogoceno
Omogocen (DIN) Zaporedje CiSCenja se zaZene ob digitalnem vhodnem sig-
nalu. Zaporedje ¢iS¢enja zazene vzponski rob digitalnega
1 vhodnega signala (P3.21.1.2), e je vklopljen zagonski ukaz

pretvornika. Zaporedje ¢isCenja se lahko vklopi tudi, Ce je
pretvornik v stanju spanja (Spanje PID].

Omogocen (tok]) Zaporedje CiSCenja se zaZene, kadar tok motorja presega
2 tokovno omejitev (P3.21.1.3) dalj ¢asa, kot je doloceno s
parametrom P3.21.1.4.

Omogocen (realni ¢as) Zaporedje CisCenja se ujema z notranjo uro frekvencnega
pretvornika.
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NAPOTEK!
Namescena mora biti baterija za uro.

Zaporedje CisCenja se zazene na izbrane dneve v tednu (P3.21.1.5) ob nastavljeni uri
(P3.21.1.6), Ce je vklopljen zagonski ukaz pretvornika. Zaporedije ¢iscenja se lahko vklopi tudi,
Ce je pretvornik v stanju spanja (Spanje PID).

Zaporedje CiSCenja ustavite tako, da izklopite zagonski ukaz pretvornika.
Kadar je izbrana vrednost 0, se funkcija ¢iS¢enja ne uporablja.

P3.21.1.2 VKLOP CISCENJA (ID 1715]

S tem parametrom izberite digitalni vhodni signal, ki zaZzene zaporedje samodejnega
ciscenja.

Samodejno CisCenje se ustavi, Ce se aktivacijski signal odstrani, preden je zaporedje
dokoncano.

NAPOTEK!
Ce je vhod vklopljen, se frekvenéni pretvornik zazene.

P3.21.1.3 CISCENJE - TREN. OMEJ. (ID 1712)

S tem parametrom nastavite tokovno omejitev, pri kateri se zazene samodejno Ciscenje.
Ce tok motorja ostane nad to omejitvijo dlje od nastavljenega Casa, se zaZene zaporedje
samodejnega ciscenja.

P3.21.1.4 CISCENJE - TREN. ZAKASN. (ID 1713)

S tem parametrom nastavite ¢as, ko mora tok motorja ostati nad omejitvijo, preden se
zazene samodejno CisCenje.

Parametra P3.21.1.3 in P3.21.1.4 se uporabljata samo, kadar je P3.21.1.1 = 2.

Zaporedje CisCenja se zazene, kadar tok motorja presega tokovno omejitev (P3.21.1.3] dal;
Casa, kot je doloceno s parametrom P3.21.1.4. Tokovna omejitev je izrazena z odstotkom
nazivnega toka motorja.

P3.21.1.5 CISCENJE - DNEVI V TEDNU (ID 1723)

S tem parametrom nastavite dneve v tednu, ko se izvede samodejno Ciscenje.
Ta parameter se uporablja samo, kadar je P3.21.1.1 = 3.

P3.21.1.6 CISCENJE - URA DNEVA (ID 1700)

S tem parametrom nastavite uro, ko se izvede samodejno ciscenje.
Ta parameter se uporablja samo, kadar je P3.21.1.1 = 3.

NAPOTEK!
Namescena mora biti baterija za uro.
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P3.21.1.7 CISTILNI CIKLI (ID 1716}

S tem parametrom nastavite sStevilo Cistilnih ciklov v smereh naprej ali nazaj.

P3.21.1.8 NAP. FREK. CISC. (ID 1717)

S tem parametrom nastavite referenco frekvence pretvornika v smeri naprej med ciklom
samodejnega Ciscenja.

Frekvenco in Cas Cistilnega cikla nastavite s parametri P3.21.1.4, P3.21.1.5, P3.21.1.6 in
P3.21.1.7.

P3.21.1.9 NAP. CAS CISC. (ID 1718)

S tem parametrom nastavite cas delovanja frekvence cikla samodejnega ciS¢enja v smeri
naprej.
Glejte parameter P3.21.1.8 Nap. frek. Cisc.

P3.21.1.10 NAZ. FREK. CISC. (ID 1719)

S tem parametrom nastavite referenco frekvence pretvornika v vzvratni smeri med ciklom
samodejnega Ciscenja.
Glejte parameter P3.21.1.8 Nap. frek. cisc.

P3.21.1.11 NAZ. CAS CISC. (ID 1720)

S tem parametrom nastavite ¢as delovanja frekvence cikla samodejnega ciScenja v smeri
nazaj.
Glejte parameter P3.21.1.8 Nap. frek. Cisc.

P3.21.1.12 CAS POSPESEVANJA PRI CISCENJU (ID 1721)

S tem parametrom nastavite cas pospesevanja motorja, kadar je vklopljeno samodejno
cisCenje.

Klancine pospesevanja in pojemka za funkcijo Samodejno Ciscenje lahko nastavite s
parametroma P3.21.1.12 in P3.21.1.13.

P3.21.1.13 CAS POJEMKA PRI CISCENJU (ID 1722)

S tem parametrom nastavite ¢as upocasnjevanja motorja, kadar je vklopljeno samodejno
ciscenje.

Klancine pospesevanja in pojemka za funkcijo Samodejno CiScenje lahko nastavite s
parametroma P3.21.1.12 in P3.21.1.13.
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Izhodna Cas
frekvenca ! gg¢enja !
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. ! _naprej_ |
Frekvenca pri .‘—’p ! i

¢is¢enju naprej
Frekvenca nic

Frekvenca pri
¢is¢enju nazaj

\4

Cikel2

Cistilni cikli ---..____ .

A
\
A

Funkcija ¢i¢enja —
Vklop ¢is¢enja — | L

Slika 104: Funkcija Samodejno ciscenje

10.21.2 POMOZNA CRPALKA

P3.21.2.1 POMOZNA FUNKCIJA (ID 1674)

S tem parametrom krmilite funkcijo pomozne crpalke.
Pomozna crpalka je manjsa crpalka, ki ohranja tlak v cevovodu, kadar je glavna ¢rpalka v
nacinu spanja. Uporablja se lahko na primer ponoci.

Funkcija Pomozna ¢rpalka krmili pomozno ¢rpalko z digitalnim izhodnim signalom. Pomozno
crpalko lahko uporabite, ¢e se za krmiljenje glavne ¢rpalke uporablja krmilnik PID. Funkcija
ima 3 nacine delovanja.

Stevilka izbire Ime izbire

0 Ni uporabljeno

Pomozna ¢rpalka se zaZene, ko se vklopi stanje spanja za
1 Spanje PID glavno ¢rpalko. Pomozna ¢rpalka se ustavi, ko se glavna
Crpalka prebudi iz stanja spanja.

Pomozna ¢rpalka se zazene, ko se vklopi spanje PID in ko je
vrednost povratnega signala PID nizja od ravni, nastavljene s
parametrom P3.21.2.2.

Pomozna ¢rpalka se ustavi, ko je vrednost povratnega sig-
nala PID visja od ravni, nastavljene v parametru P3.21.2.3, ali
ko se glavna Crpalka prebudi iz stanja spanja.

2 Spanje PID (raven)
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Povratni signal PID

Raven ustavitve
pom. Crpalke

Zacetna raven
pom. Crpalke
Raven prebujenja

krmilnika PID
Izh. frek. EZakasn.
A ispanja PID;

' '
' '
........ L. [ S e m -
i 1

Spanje PID ; ; L

Nadzor pomozne Crpalke
(izbrana vrednost = Spanje PID)

Nadzor pomozne &rpalke E | | | |
(izbrana vrednost = :

Spanje PID (raven))

Slika 105: Funkcija Pomozna crpalka

P3.21.2.2 ZACETNA RAVEN POMOZNE CRPALKE (ID 1675

S tem parametrom nastavite raven povratnega signala PID, na kateri se zazene pomozna
crpalka, ko je glavna crpalka v stanju spanja.

Pomozna ¢rpalka se zazene, ko je aktivno spanje PID in ko povratni signal PID pade pod
raven, nastavljeno v tem parametru.

NAPOTEK!
Ta parameter se uporablja samo, ¢e je P3.21.2.1 = 2 Spanje PID (raven).

P3.21.2.3 RAVEN USTAVITVE POMOZNE CRPALKE (ID 1676}

S tem parametrom nastavite raven povratnega signala PID, na kateri se pomoZzna ¢rpalka
ustavi, ko je glavna Crpalka v stanju spanja.

PomozZna crpalka se ustavi, ko je aktivno spanje PID in ko se vrednost povratnega signala PID
poveca nad raven, nastavljeno v tem parametru, ali ko se krmilnik PID zbudi iz stanja spanja.
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NAPOTEK!
Ta parameter se uporablja samo, Ce je P3.21.2.1 = 2 Spanje PID (raven).

10.21.3 PREDPRIPRAVA CRPALKE

Pripravljalna crpalka je manjsa ¢rpalka, ki pripravi dovod glavne ¢rpalke za preprecitev
vsesavanja zraka.

Funkcija Predpriprava ¢rpalke krmili pripravljalno ¢rpalko z digitalnim izhodnim signalom.
Za zagon pripravljalne ¢rpalke lahko nastavite zakasnitev pred zagonom glavne crpalke.
Pripravljalna ¢rpalka deluje neprekinjeno med delovanjem glavne ¢rpalke. Ce glavna ¢rpalka
preklopi v nacin spanja, se v tem casu ustavi tudi predpripravna ¢rpalka. Ob izhodu iz nacina
spanja se glavna ¢rpalka in predpripravna ¢rpalka zaZeneta hkrati.

® | I

—‘
. ©

o

Slika 106: Funkcija Predpriprava crpalke

A. Zagonski ukaz (glavna ¢rpalka) C. lzhodna frekvenca (glavna ¢rpalka)
B. Krmiljenje pripravljalne crpalke D. Cas predpri.
(digitalni izhodni signal)

P3.21.3.1 FUNKCIJA PREDPRIPRAVE (ID 1677)

S tem parametrom omogocite funkcijo pripravljalne ¢rpalke.

Pripravljalna crpalka je manjsa ¢rpalka, ki pripravi dovod glavne ¢rpalke za preprecitev
vsesavanja zraka. Funkcija Predpriprava ¢rpalke krmili pripravljalno ¢rpalko z izhodnim
signalom releja.

P3.21.3.2 CAS PREDPRI. (ID 1678)

S tem parametrom nastavite, koliko ¢asa deluje pripravljalna ¢rpalka, preden se zazene
glavna ¢rpalka.

10.21.4 FUNKCIJA ANTIBLOKIRANJE

Funkcija Antiblokiranje preprecuje, da bi se crpalka blokirala, Ce je dolgo Casa ustavljena v
nacinu spanja. Crpalka se zaganja v intervalih, medtem ko je v stanju spanja. Za funkcijo
antiblokiranja lahko nastavite interval, ¢as delovanja in hitrost.
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P3.21.4.1 INTERVAL ANTIBLOKIRANJA [ID 1696)

S tem parametrom nastavite interval za funkcijo antiblokiranja.
Ta parameter doloca Cas, po katerem se Crpalka zazene pri nastavljeni hitrosti (P3.21.4.3
Frekvenca antiblokiranja) in za nastavljeni ¢as (P3.21.4.2 Cas delovanja antiblokiranja).

Funkcija Antiblokiranje se lahko uporablja v sistemih En pretvornik in Vec pretvornikov
samo, kadar je ¢rpalka v stanju spanja ali v stanju pripravljenosti (sistem z ve¢ pretvorniki.

Funkcija Antiblokiranje je omogocena, Ce je vrednost tega parametra vec kot 0, in
onemogocena, Ce je vrednost 0.

P3.21.4.2 CAS DELOVANJA ANTIBLOKIRANJA (ID 1697)

S tem parametrom nastavite, koliko ¢asa Crpalka deluje z nastavljeno hitrostjo pred vklopom
funkcije antiblokiranja.

P3.21.4.3 FREKVENCA ANTIBLOKIRANJA (ID 1504)

S tem parametrom nastavite referenco frekvence pretvornika, ki se uporabi ob vklopu
funkcije antiblokiranja.

10.21.5 ZASCITA PRED ZMRZALJO

Funkcijo Zascita pred zmrzaljo uporabljajte, da zascitite ¢rpalko pred poskodbami zaradi
zmrzali. Ce je ¢rpalka v stanju spanja in je temperatura, izmerjena v ¢rpalki, nizja od
nastavljene zascitne temperaturne omejitve, mora crpalka delovati pri konstantni frekvenci
(ki je dolo¢ena v parametru P3.13.10.6 Frekvenca zascite pred zmrzaljo). Ce Zelite uporabiti
to funkcijo, morate namestiti temperaturni pretvornik ali temperaturni senzor na pokrov
¢rpalke ali cevovod v njeni blizini.

P3.21.5.1 ZASCITA PRED ZMRZALJO (ID 1704)

S tem parametrom omogocite funkcijo zascite pred zmrzaljo.

Ce se izmerjena temperatura ¢rpalke zniza pod nastavljeno raven in je pretvornik v stanju
spanja, funkcija zascite pred zmrzaljo sprozi zagon ¢rpalke in njeno delovanje pri konstantni
frekvenci.

P3.21.5.2 TEMPERATURNI SIGNAL (ID 1705]

S tem parametrom izberite vir temperaturnega signala, ki se uporablja za funkcijo zascite
pred zmrzaljo.

P3.21.5.3 MINIMUM TEMPERATURNEGA SIGNALA (ID 1706)

S tem parametrom nastavite najmanjSo vrednost temperaturnega signala.
Obmocje temperaturnega signala 4...20 mA se na primer ujema s temperaturo -50...200 °C.

P3.21.5.4 MAKSIMUM TEMPERATURNEGA SIGNALA [ID 1707)

S tem parametrom nastavite najvecjo vrednost temperaturnega signala.
Obmocje temperaturnega signala 4...20 mA se na primer ujema s temperaturo -50...200 °C.
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P3.21.5.5 TEMPERATURNA OMEJITEV ZASCITE PRED ZMRZALJO (ID 1708)

S tem parametrom nastavite temperaturno omejitev, pri kateri se pretvornik zazene.
Ce se temperatura Crpalke zniza pod to omejitev in je pretvornik v stanju spanja, funkcija
zascCite pred zmrzaljo zazene pretvornik.

P3.21.5.6 FREKVENCA ZASCITE PRED ZMRZALJO (ID 1710)

S tem parametrom nastavite referenco frekvence pretvornika, ki se uporabi ob vklopu
funkcije zascite pred zmrzaljo.

V3.21.5.7 MONITOR FREKVENCE ZMRZALI (ID 1711)

Ta nadzorna vrednost kaZe vrednost temperaturnega signala, ki se uporablja za funkcijo
zascCite pred zmrzaljo.

10.22 STEVCI

Frekvencni pretvornik VACON® ima razlicne Stevce, ki temeljijo na ¢asu delovanja
pretvornika in porabi energije. Nekateri Stevci merijo skupne vrednosti in druge je mogoce
ponastaviti.

Energetski Stevci merijo energijo, ki se dovede iz elektricnega omrezja. Drugi Stevci se
uporabljajo na primer za merjenje ¢asa delovanja pretvornika ali motorja.

Vrednosti vseh Stevcev je mogoce spremljati z racunalnikom, tipkovnico ali komunikacijskim
vodilom. Ce uporabite tipkovnico ali ra¢unalnik, lahko spremljate vrednosti tevcev v meniju
Diagnostika. Ce uporabite komunikacijsko vodilo, lahko preberete vrednosti Stevcev z ID-
Stevilkami. Podatke o ID-Stevilkah boste nasli vtem poglavju.

10.22.1 STEVEC CASA DELOVANJA

Stevca ¢asa delovanja krmilne enote ni mogoce ponastaviti.vétevec je v podmeniju Skupni
Stevci. Vrednost Stevca ima 5 razli¢nih 16-bitnih vrednosti. Ce Zelite prebrati vrednost Stevca
prek komunikacijskega vodila, uporabite te ID-Stevilke.

« 1D 1754 Stevec ¢asa delovanja (leta)

- 1D 1755 Stevec ¢asa delovanja (dnevi)
1D 1756 Stevec ¢asa delovanja (ure)

« 1D 1757 Stevec ¢asa delovanja (minute)

- 1D 1758 Stevec ¢asa delovanja (sekunde)

Primer: Od komunikacijskega vodila prejmete vrednost 7a 743d 02:21 Stevca Casa delovanja.

o ID1754: 1 (leta)

« ID1755: 143 (dnevi)

« ID1756: 2 (ure)

« ID1757: 21 (minute)
+ |D1758: 0 (sekunde)

10.22.2 SPROZILNI STEVEC CASA DELOVANJA

Sprozilni Stevec casa delovanja krmilne enote je mogoce ponastaviti. Stevec je v podmeniju
Stevci poti. Stevec je mogoce ponastaviti z ra¢unalnikom, krmilno plo&¢o ali komunikacijskim
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vodilom. Vrednost $tevca ima 5 razli¢nih 16-bitnih vrednosti. Ce Zelite prebrati vrednost
Stevca prek komunikacijskega vodila, uporabite te ID-Stevilke.

« 1D 1766 Sprozilni Stevec casa delovanja (leta)

« 1D 1767 Sprozilni Stevec casa delovanja (dnevi)

« 1D 1768 Sprozilni Stevec casa delovanja (ure)

« 1D 1769 Sprozilni Stevec casa delovanja [minute)

« 1D 1770 Sprozilni Stevec ¢asa delovanja (sekunde)

Primer: Od komunikacijskega vodila prejmete vrednost 7a 143d 02:21 sprozilnega Stevca Casa
delovanja.

o ID1766: 1 (leta)

o ID1767: 143 (dnevi)

o ID1768: 2 (ure)

* ID1769: 21 (minute)
« ID1770: 0 (sekunde)

ID 2311 PONASTAVITEV SPROZILNEGA STEVCA CASA DELOVANJA

Sprozilni Stevec Casa delovanja lahko ponastavite z racunalnikom, krmilno plosco ali
komunikacijskim vodilom. Ce uporabite racunalnik ali krmilno plosco, lahko Stevec
ponastavite v meniju Diagnostika.

Ce uporabite komunikacijsko vodilo, ponastavite Stevec tako, da nastavite vzponski rob (0 =>
1) na ID2311 Ponastavitev sprozilnega Stevca ¢asa delovanja.

10.22.3 STEVEC CASA DELOVANJA MOTORJA

Stevca ¢asa delovanja motorja ni mogoce ponastaviti. Na voljo je v podmeniju Skupni stevci.
Vrednost Stevca ima 5 razlicnih 16-bitnih vrednosti. Ce Zelite prebrati vrednost Stevca prek
komunikacijskega vodila, uporabite te ID-Stevilke.

1D 1772 Stevec ¢asa delovanja (leta)

« 1D 1773 Stevec ¢asa delovanja (dnevi)

« 1D 1774 Stevec ¢asa delovanja (ure)

- 1D 1775 Stevec ¢asa delovanja (minute)

« 1D 1776 Stevec ¢asa delovanja (sekunde)

Primer: Od komunikacijskega vodila prejmete vrednost 7a 143d 02:21 Stevca Casa delovanja
motorja.

e« ID1772:1 (leta)

e ID1773: 143 (dnevi)

o ID1774: 2 (ure)

« ID1775: 21 (minute)
« ID1776: 0 (sekunde)
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10.22.4 STEVEC CASA VKLOPA

Stevec ¢asa vklopljenosti napajalne enote je v podmeniju Skupni stevci. Ni ga mogoce
ponastaviti. Vrednost Stevca ima 5 razlicnih 16-bitnih vrednosti. Ce Zelite prebrati vrednost
Stevca prek komunikacijskega vodila, uporabite te ID-Stevilke.

1D 1777 Stevec ¢asa vklopa (leta)
1D 1778 Stevec ¢asa vklopa (dnevi)
1D 1779 Stevec ¢asa vklopa (ure)

- 1D 1780 Stevec ¢asa vklopa [minute)

. 1D 1781 Stevec ¢asa vklopa [sekunde)

Primer: Od komunikacijskega vodila prejmete vrednost 7a 240d 02:18 Stevca ¢asa vklopa.

e« ID1777:1 (leta)

o ID1778: 240 (dnevi)

e ID1779: 2 (ure)

« ID1780: 18 [(minute)
« |D1781: 0 (sekunde)

10.22.5 ENERGETSKI STEVEC

Energetski Stevec meri skupno kolicino energije, ki jo pretvornik dobiva iz elektricnega
omreZja. Tega Stevca ni mogoce ponastaviti. Ce Zelite prebrati vrednost Stevca prek vodila
Fieldbus, uporabite te ID-Stevilke.

ID 2291 Energetski Stevec

Vrednost ima vedno 4 Stevke. Oblika in enota energetskega Stevca se spreminjata skladno z
izmerjeno vrednostjo. Glejte spodnji primer.

Primer:

« 0,001 kWh
« 0,010 kWh
« 0,100 kWh
« 1,000 kWh
« 10,00 kWh
« 100,0 kWh
1,000 MWh
« 10,00 MWh
« 100,0 MWh
« 1,000 GWh
e itd.

ID2303 Oblika energetskega Stevca

Oblika energetskega Stevca doloca polozaj decimalne vejice v izmerjeni vrednosti Stevca.
e 40 =4 Stevke, 0 decimalnih mest

e 41 =4 Stevke, 1 decimalno mesto

o 42 =4 Stevke, 2 decimalni mesti
e 43 =4 Stevke, 3 decimalna mesta
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Primer:

« 0,001 kWh (Oblika = 43)
« 100,0 kWh (Oblika = 41)
« 10,00 MWh (Oblika = 42)

ID2305 Enota energetskega stevca

Enota energetskega Stevca pomeni enoto za vrednost, ki jo izmeri Energetski Stevec.

.+ 0=kWh
.« 1=MWh
. 2=0GWh
- 3=TWh
- 4=PWh

Primer: Ce dobite vrednost 4500 iz ID2291, vrednost 42 iz ID2303 in vrednost 0 iz ID2305, je
rezultat 45,00 kWh.

10.22.6 SPROZILNI ENERGETSKI STEVEC

Sprozilni energetski Stevec meri koli¢ino energije, ki jo pretvornik dobiva iz elektricnega
omrezja. Stevec je v podmeniju Stevci poti. Stevec lahko ponastavite z racunalnikom, krmilno
plosco ali vodilom Fieldbus. Ce Zelite prebrati vrednost $tevca prek vodila Fieldbus,
uporabite te ID-Stevilke.

ID 2296 Sprozilni energetski Stevec

Vrednost ima vedno 4 Stevke. Oblika in enota se spreminjata skladno z izmerjeno vrednostjo
sprozilnega energetskega Stevca. Glejte spodnji primer. Obliko in enoto sprozilnega
energetskega Stevca lahko spremljate v parametrih ID2307 Oblika sprozilnega energetskega
Stevca in ID2309 Enota sprozilnega energetskega Stevca.

Primer:

« 0,001 kWh
« 0,010 kWh
« 0,100 kWh
« 1,000 kWh
« 10,00 kWh
« 100,0 kWh
« 1,000 MWh
« 10,00 MWh
« 100,0 MWh
« 1,000 GWh
e itd.

ID2307 Oblika sprozilnega energetskega Stevca

Oblika sprozilnega energetskega Stevca doloca polozaj decimalne vejice v izmerjeni vrednosti
Stevca.
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40 = 4 Stevke, 0 decimalnih mest
41 = 4 Stevke, 1 decimalno mesto
42 = 4 Stevke, 2 decimalni mesti

43 = 4 Stevke, 3 decimalna mesta

Primer:

« 0,001 kWh (Oblika = 43)
« 100,0 kWh (Oblika = 41)
« 10,00 MWh (Oblika = 42)

ID2309 Enota sprozilnega energetskega stevca

Enota sprozilnega energetskega Stevca pomeni enoto za vrednost, ki jo izmeri Stevec.

« 0=kWh
« 1=MWh
« 2=GWh
« 3=TWh
+ 4=PWh

ID2312 Ponastavitev sprozilnega energetskega stevca

Sprozilni energetski Stevec lahko ponastavite z racunalnikom, tipkovnico ali vodilom
Fieldbus. Ce uporabite racunalnik ali krmilno plo&¢o, lahko Stevec ponastavite v meniju
Diagnostika. Ce uporabite Fieldbus, nastavite vzponski rob za 1D2312 Ponastavitev
sprozilnega energetskega Stevca.

10.23 NAPREDNI HARMONSKI FILTER

P3.23.1 OMEJITEV ODKLOPA POKROVCKA (ID 15510}

S tem parametrom nastavite omejitev prekinitve povezave za napredni harmonski filter.
Vrednost je podana v odstotkih nazivne moci pretvornika.

P3.23.2 HISTEREZA ODKLOPA POKROVCKA (ID 15511)

S tem parametrom nastavite histerezo prekinitve povezave za napredni harmonski filter.
Vrednost je podana v odstotkih nazivne moci pretvornika.

P3.23.3 PREVISOKA TEMPERATURA AHF (ID 15513)

S tem parametrom nastavite digitalni vhodni signal, ki sproZi previsoko temperaturo AHF (ID
napake 1118).

P3.23.4 0DZIV NA NAPAKO AHF (ID 15512)

S tem parametrom izberite odziv frekvencnega pretvornika na napako zaradi previsoke
temperature AHF.
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11  UGOTAVLJANJE IN ODPRAVLJANJE NAPAK

Ko diagnostika frekvencnega pretvornika ugotovi nenavaden pogoj delovanja, pretvornik
prikaze obvestilo o tem. Obvestilo lahko vidite na zaslonu krmilne plosce. Zaslon prikazuje
kodo, ime in kratek opis napake ali alarma.

Iz informacij o viru lahko izveste, kje je vir napake, kaj jo je povzrocilo, kje se je pojavila in
druge podatke.
Lahko se prikazejo 3 razlicne vrste obvestil.

* Informacije ne vplivajo na delovanje pretvornika. Morate jih ponastaviti.

» Alarm vas obvesti o nenavadnem delovanju pretvornika, vendar ga ne ustavi. Alarm
morate ponastaviti.

« Ob napaki se pretvornik ustavi. Morate ga ponastaviti in odpraviti tezavo.

Za nekatere napake v aplikaciji lahko programirate razlicne odzive. Vec lahko preberete v
poglavju 5.9 Skupina 3.9: Zascite.

Napako lahko ponastavite s tipko Ponastavitev na tipkovnici, prek V/I-sponke,
komunikacijskega vodila ali racunalniskega orodja. Napake ostanejo v meniju Zgodovina
napak, kjer jih lahko pregledate. Glejte kode razli¢nih napak v poglavju 71.3 Kode napak.

Preden se zaradi nenavadnega delovanja obrnete na distributerja ali proizvajalca, pripravite
nekaj podatkov. ZapisSite vsa besedila na zaslonu, kodo napake, ID napake, informacije o viru,
seznam Aktivne napake in Zgodovino napak.

11.1 PRIKAZ NAPAKE

Ko frekvencni pretvornik prikaze napako in se ustavi, raziscite vzrok napake in jo ponastavite.
Za ponastavitev napake sta na voljo 2 postopka: s tipko Ponastavitev in parametrom.
PONASTAVITEV S TIPKO PONASTAVITEV

1 Za 2 sekundi pritisnite tipko Ponastavitev na
tipkovnici.

PONASTAVITEV S PARAMETROM NA GRAFICNEM ZASLONU

1 Odprite meni Diagnostika. STOP|C| READY | | 10

G Main Menu

ID: M4
Monjgtor

( )

Y Parameters
( 12)
= Diagnostics
)
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2 Odprite podmeni Ponast. napake.

STOP|C| READY| | 10

G Diagnostics
ID: M4.1
Active faults
(0)
Reset faults
O

I‘il Fault history
(39)

3 Izberite parameter Ponast. napake.

STOP|C| READY| | 10

= Reset faults
ID: M4.2

Va Reset faults
@ Help

PONASTAVITEV S PARAMETROM NA BESEDILNEM ZASLONU

1 Odprite meni Diagnostika. READY RUN  STOP ALARM FAULT

A A
UERYINEINISEEE
dITHLOHLS T
M
i
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

2  Stipkama s puscico navzgor in navzdol poiscite EADY RUN  Stor  ALARM  FAULT
parameter Ponast. napake. A A

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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3 lzberite vrednost Da in pritisnite tipko OK. READY RUN  STOP  ALARM FAULT
A A
\ /7 7N
- LT -
JE3]
v A 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

11.2 ZGODOVINA NAPAK

V meniju Zgodovina napak lahko pregledate vec podatkov o napakah. V Zgodovini napak je
lahko najvec 40 napak.

PREGLED ZGODOVINE NAPAK NA GRAFICNEM ZASLONU

1 Ce bi radi videli ve¢ podatkov o napaki, odprite meni

Zgodovina napak. STOP|G| READY /0
@ Diagnostics
ID: M4.1

Active faults

(0)
Reset faults

Iil Fault history

(39)
2  Podatke o napaki preglejte tako, da pritisnete tipko
s pudcico desno. STOP|G| READY | 110
D Fault history
ID: M4.3.3

External Fault 51
Fault old 891384s

External Fault 51
- Fault old 871061s

— Device removed 39
Info old 862537s
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3 Podatki se prikazejo v obliki seznama.
STOP|G| READY | e
Fault history

ID: M4.3.3.2

Code 39 I
ID 380
State Info old
Date 7.12.2009
Time 04:46:33
Operating time 862537s
Source 1
Source 2
Source 3

PREGLED ZGODOVINE NAPAK NA BESEDILNEM ZASLONU

1 Pritisnite tipko OK, da odprete meni Zgodovina
READY RUN STOP ALARM FAULT
napak. '\ A

. _
A 4
FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

2 Ce Zelite pregledati podatke o napaki, znova
oy . . READY RUN STOP ALARM FAULT
pritisnite tipko OK. A A

FWD REV 1/0  KEYPAD  BUS
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3 Uporabite tipko s puscico navzdol, da preverite vse

podatke.
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READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A
T

Lo

L- - &,

,— —’

b 4 b 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT
A A

I T

I A

h 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT
A A

CTOTEC

1071

v v

FWD REV 1/0  KEYPAD  BUS
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11.3 KODE NAPAK
Ime napake Mozni vzrok Kako popraviti napako
1 1 Nadtok (strojna Tok v kablu motorja je previ- |Preverite obremenitev.
napaka) sok (>4* H). Razlog je lahko |Preverite motor.
eden od teh. Preverite kable in prikljucke.
2 Nadtok (programska Opravite identifikacijski tek.
napaka) ) . Nastavite daljsi Cas pospesevanja
. nenadno veliko poveca- (P3.4.1.2 in P3.4.2.2).
nje obremenitve
. kratek stik v kablih
motorja
. neustrezna vrsta moto-
rja
. nepravilne nastavitve
parametra
2 10 Prenapetost (strojna  |Napetost enosmerne pove- | Nastavite daljsi ¢as pojemka
napaka) zave presega omejitve. (P3.4.1.3in P3.4.2.3).
Vklopite krmilnik prenapetosti.
11 Prenapetost (pro- . ) . Preverite vhodno napetost.
gramska napaka) * tcalf pojemka je prekra-
e
. prenapetostni sunki v
elektricnem omrezju
3 20 Napaka ozemljitve Meritev toka je pokazala, da |Preverite kable motorja in motor.
(strojna napakal) vsota faznih tokov motorja ni |Preverite filtre.
enaka 0.
21 Napaka ozemljitve
[programska napakal . slaba izolacija kablov
ali motorja
. okvara filtra (du/dt,
sinusni)
5 40 Stikalo za polnjenje Stikalo za polnjenje je zaprto |Ponastavite napako in ponovno
in povratni signal je zazenite pretvornik.
ODPRTO. Preverite povratni signal ter kabel-
sko povezavo med krmilno in napa-
] ) jalno plosco.
i neprayllno delovanje Ce se napaka ponovi, prosite bliz-
' okvarjena komponenta njega distributerja za navodila.
7 60 Nasicenost Te napake ni mogoce ponastaviti
. Okvarjen tranzistor na krmilni plosci.
IGBT Izklopite pretvornik.
. desaturacijski kratek PRETVORNIKA NE ZAZENITE
stik v tranzistorju IGBT |ZNOVAIN NE PRIKLJUCITE NAPA-
. kratek stik ali preobre- JANJA!
menitev zavornega Prosite proizvajalca za navodila.
upora
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Ime napake

Mozni vzrok

Kako popraviti napako

602

603

604

605

606

607

608

609

Sistemska napaka

Med krmilno plosco in napa-
janjem ni komunikacije.

Okvarjena komponenta.
Nepravilno delovanje.

Okvarjena komponenta.
Nepravilno delovanje.
Napetost pomoznega napa-
janja v napajalni enoti je
prenizka.

Okvarjena komponenta.
Nepravilno delovanje.
Napetost izhodne faze se ne
ujema z referenco.

Napaka povratnega signala.

Okvarjena komponenta.
Nepravilno delovanje.

Programska oprema
krmilne enote ni zdruzljiva s
programsko opremo napa-
jalne enote.

Ni mogoce prebrati razlicice
programske opreme. V
napajalni enoti ni program-
ske opreme.

Okvarjena komponenta.
Nepravilno delovanje (tezava
z napajalno ali merilno plo-
o).

Preobremenitev CPE.

Ponastavite napako in ponovno
zazenite pretvornik.

S spletnega mesta Danfoss Drives
prenesite najnovejSo programsko
opremo. in z njo posodobite pre-
tvornik.

Ce se napaka ponovi, prosite bliz-
njega distributerja za navodila.

Okvarjena komponenta.
Nepravilno delovanje.

Ponastavite napako in dvakrat
izklopite pretvornik.

S spletnega mesta Danfoss Drives
prenesite najnovejSo programsko
opremo. in z njo posodobite pre-
tvornik.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 376

UGOTAVLJANJE IN ODPRAVLJANJE NAPAK

Ime napake

Mozni vzrok

Kako popraviti napako

614

647

648

649

Sistemska napaka

Okvarjena komponenta.
Nepravilno delovanje.

Ponastavite kodo in ponovno zaze-
nite.

Napaka konfiguracije.
Programska napaka.
Okvarjena komponenta
(okvarjena krmilna ploscal.
Nepravilno delovanje.

S spletnega mesta Danfoss Drives
prenesite najnovejSo programsko
opremo. in z njo posodobite pre-
tvornik.

Ce se napaka ponovi, prosite bliz-
njega distributerja za navodila.

Okvarjena komponenta.
Nepravilno delovanje.

Nepravilno delovanje.
Sistemska programska
oprema ni zdruzljiva z apli-
kacijo.

Preobremenitev virov.
Napaka pri nalaganju,
obnovi ali shranitvi parame-
tra.

NalozZite tovarnisko privzete nasta-
vitve.

S spletnega mesta Danfoss Drives
prenesite najnovejSo programsko
opremo. in z njo posodobite pre-
tvornik.
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Ime napake

Mozni vzrok

Kako popraviti napako

670

827

828

829

830

Sistemska napaka

Ethernet PHY ni prepoznan
ali pa je v napacnem stanju.

Ponastavite napako in ponovno
zazenite frekvencni pretvornik.

S spletnega mesta Danfoss Drives
prenesite najnovejSo programsko
opremo. in z njo posodobite pre-
tvornik.

Ce se napaka ponovi, prosite naj-
blizjega distributerja za navodila.

Izhodna napetost je prenizka
zaradi preobremenitve,
okvarjene komponente ali
kratkega stika.

Preverite obremenitev pomoznega
izhoda.

Ponastavite napako in ponovno
zazenite frekvencni pretvornik.

S spletnega mesta Danfoss Drives
prenesite najnovejSo programsko
opremo. in z njo posodobite pre-
tvornik.

Ce se napaka ponovi, prosite naj-
blizjega distributerja za navodila.

Podan je neveljaven/nepra-
vilen licen¢ni klju¢ (prek
kontrolnega panela ali VCX).
Licencni klju¢ je nepravilen
ali ni namenjen temu pre-
tvorniku.

Ponastavite napako in ponovno
zazenite frekvencni pretvornik.
Znova vnesite licencni kljuc za fre-
kvencni pretvornik.

S spletnega mesta Danfoss Drives
prenesite najnovejSo programsko
opremo. in z njo posodobite pre-
tvornik.

Ce se napaka ponovi, prosite naj-
blizjega distributerja za navodila.

Licencni kljuc, ki ste ga vne-
sli, je bil sprejet in shranjen
v pretvornik.

Od prejsnjega zagona so bile
uporabljene nove licence.

Licence so bile odstranjene
iz pretvornika.
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Ime napake Mozni vzrok Kako popraviti napako
9 80 Podnapetost (napaka) |Napetost enosmerne pove- |Ce pride do zaCasnega izpada
zave je nizja od omejitev. napajanja, ponastavite napako in
ponovno zazenite frekvencni pre-
) ) tvornik.
: Naqualna napetost je Preverite napajalno napetost. Ce je
prenlz.ka napajalna napetost ustrezna, gre
. okvarjlena komponenta za notranjo napako.
* okvarjena vhodna varo- Preverite, ali se je v elektricnem
valka . omrezju pojavila napaka.
: ZL.ma.nJe.sUkalo za pol- Prosite bliznjega distributerja za
njenje ni zaprto navodila.
NAPOTEK!
Ta napaka se lahko sprozi
samo, Ce je pretvornik v
stanju teka.
10 91 Vhodna faza Preverite napajalno napetost, varo-
. napaka napajalne valke in napajalni kabel, mostic¢ni
napetosti usmernik in krmiljenje vrat tiristo-
. okvarjena varovalka ali [ria (MR6->).
nepravilno delovanje
napajalnih kablov
Obremenitev mora biti vsaj
10-20 %, da bo nadzor delo-
val.
11 100 Nadzor izhodne faze | Meritev toka je pokazala, da [Preverite kabel motorja in motor.
v eni od faz motorja ni toka. | Preverite filter du/dt ali sinusni fil-
ter.
. nepravilno delovanje
motorja ali kablov
motorja
. okvara filtra (du/dt,
sinusni)
13 120 Prenizka temperatura | Temperatura hladilnika Temperatura okolice je prenizka za
frekvencnega pre- napajalne enote ali napa- pretvornik. Premaknite ga v
tvornika (napaka) jalne plosce je prenizka. toplejsi prostor.
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Ime napake

Mozni vzrok

Kako popraviti napako

menitev (dolgotrajen
nadzor)

14 130 Previsoka tempera- Temperatura hladilnika Preverite dejansko koli¢ino in pre-
tura frekvencnega napajalne enote ali napa- tok hladilnega zraka.
pretvornika (napaka, |jalne plosce je prenizka. Preverite, ali je v hladilniku prah.
hladilnik) Temperaturne omejitve za Preverite temperaturo okolice.
hladilnik so drugacne za Preverite, ali frekvenca preklopa ni
131 Previsoka tempera- vsak okvir. previsoka glede na temperaturo
tura frekvenénega okolice in obremenitev motorja.
pretvornika (alarm, Preverite hladilni ventilator.
hladilnik)
132 Previsoka tempera-
tura frekvencnega
pretvornika (napaka,
ploscal
133 Previsoka tempera-
tura frekvencnega
pretvornika (alarm,
ploscal
136 Temperatura toko- Previsoka izhodna kapacitiv- |Preverite kable in motor.
kroga zascite pred nost ali napaka ozemljitve v
previsoko napetostjo [plavajocem omrezju.
(alarm)
137 Temperatura toko- Previsoka izhodna kapacitiv- |Preverite kable in motor.
kroga zascite pred nost ali napaka ozemljitve v
previsoko napetostjo |plavajoCem omrezju.
(napakal)
15 140 Zastoj motorja Motor je zastal. Preverite motor in obremenitev.
16 150 Previsoka tempera- Obremenitev motorja je Zmanjsajte obremenitev motorja.
tura motorja cezmerna. Ce motor ni preobremenjen, preve-
rite parametre toplotne zascite
motorja (skupina parametrov 3.9
Zadite).
17 160 Premajhna obreme- |Obremenitev motorja je pre- |Preverite obremenitev.
nitev motorja majhna. Preverite parametre.
Preverite filter du/dt in sinusni fil-
ter.
19 180 Napajalna preobre- Napajanje pretvornika je Zmanjsajte obremenitev.
menitev (kratkotrajen |cezmerno. Preverite mere pretvornika. Ugoto-
nadzor) vite, ali je premajhen za obremeni-
tev.
181 Napajalna preobre-
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Ime napake Mozni vzrok Kako popraviti napako
25 240 Napaka nadzora Ta napaka je na voljo samo, |Ponastavite napako in ponovno
motorja Ce uporabljate aplikacijo, zazenite pretvornik.
241 prilagojeno za stranko. Zvisajte identifikacijski tok.
Napaka pri identifikaciji Ce potrebujete ve¢ informacij, pre-
zaCetnega kota. glejte zgodovino napak.
. Med identifikacijo se
rotor premika.
. Novi kot se ne ujema s
prejsSnjo vrednostjo.

26 250 Zagon preprecen Pretvornika ni mogoce Ponastavite napako in ustavite pre-
zagnati. Ko je Zahteva za tvornik.
zagon VKLOPLJENA, se v Nalozite programsko opremo in
pretvornik naloZi nova pro- |zaZenite pretvornik.
gramska oprema (vdelana
programska oprema ali
aplikacija), nastavitev para-
metra ali druga datoteka, ki
vpliva na delovanje pretvor-
nika.

29 280 Termistor Atex Termistor ATEX obvesca, ali | Ponastavite napako. Preverite ter-
je temperatura previsoka. mistor in njegove prikljucke.
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Ime napake

Mozni vzrok

Kako popraviti napako

30 290 Varno izkl. Signal A za varen izklop vam |Ponastavite napako in ponovno
preprecuje, da bi pretvornik |zaZenite pretvornik.
nastavili na stanje PRIPRAV- |Preverite signale iz krmilne plosce
LJEN. do napajalne plosce in prikljucka D.

291 Varno izkl. Signal B za varen izklop vam
preprecuje, da bi pretvornik
nastavili na stanje PRIPRAV-

LJEN.

500 Varnost. konfig. Namesceno je stikalo za Odstranite stikalo za varnostno
varnostno konfiguracijo. konfiguracijo s krmilne plosce.

501 Varnost. konfig. Opcijskih plos¢ STO je pre- | Obdrzite eno od opcijskih plos¢
vec. Namescena je lahko STO. Druge odstranite. Glejte navo-
samo ena. dila za varnost.

502 Varnost. konfig. Opcijska plosc¢a STO je Namestite opcijsko plo§¢o STO v
namescena v napacni rezi. ustrezno rezo. Glejte navodila za

varnost.

503 Varnost. konfig. Na krmilni plosci ni stikala Namestite stikalo za varnostno
za varnostno konfiguracijo. konfiguracijo na krmilno plosco.

Glejte navodila za varnost.

504 Varnost. konfig. Stikalo za varnostno konfi- Namestite stikalo za varnostno
guracijo je nepravilno name- |konfiguracijo na pravo mesto na
sceno na krmilni plosci. krmilni plosci. Glejte navodila za

varnost.

505 Varnost. konfig. Stikalo za varnostno konfi- Preverite namestitev stikala za
guracijo je nepravilno name- |varnostno konfiguracijo na opcijski
sceno na opcijski plosci plosci STO. Glejte navodila za var-
STO. nost.

506 Varnost. konfig. Ni komunikacije z opcijsko Preverite namestitev opcijske plo-
plosco STO. S¢e STO. Glejte navodila za varnost.

507 Varnost. konfig. Opcijska plosca STO ni Ponastavite pretvornik in ga znova
zdruzljiva s strojno opremo. |zazenite. Ce se napaka ponovi, pro-

site najblizjega distributerja za
navodila.
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Ime napake Mozni vzrok Kako popraviti napako
30 520 Varnost. diagnostika  |Vhodi STO so v drugacnem Preverite zunanje varnostno sti-
stanju. kalo. Preverite vhodne prikljucke in
kabel varnostnega stikala.
Ponastavite pretvornik in ga znova
zazenite.
Ce se napaka ponovi, prosite naj-
blizjega distributerja za navodila.
521 Napaka v diagnostiki termi- |Ponastavite pretvornik in ga znova
storja ATEX. V vhodu termi- |zaZenite.
storja ATEX ni prikljucka. Ce se napaka ponovi, zamenjajte
opcijsko plosco.
522 Kratek stik na vhodu termi- | Preverite vhodni prikljucek termi-
storja ATEX. storja ATEX.
Preverite povezavo zunanjega ter-
mistorja ATEX.
Preverite zunanji termistor ATEX.
530 Varn. navor izk. Prikljucen je bil zasilni Kadar je funkcija STO vklopljena, je
izklop ali pa se je vklopil pretvornik v varnem stanju.
kaksen drug postopek STO.

32 31 Hlajenje vent. Hitrost ventilatorja se ne Ponastavite napako in ponovno
ujema popolnoma z refe- zazenite pretvornik. Ocistite ali
renco hitrosti, vendar pre- zamenjajte ventilator.
tvornik deluje pravilno. Ta
napaka se prikaze samo pri
tipu MR7 in pretvornikih,
vecjih od MR7.

312 Hlajenje vent. Zivljenjska doba ventilatorja |Zamenjajte ventilator in ponasta-
(tj. 50.000 h) se je iztekla. vite Stevec Zivljenjske dobe ventila-
torja.

33 320 Omog. pozarni nacin  |PozZarni nacin pretvornika je |Preverite nastavitve motorja in sig-
omogocen. Funkcije zascite [nale. Nekatere funkcije zascite
pretvornika se ne uporab- pretvornika so onemogocene.
ljajo.

Ta alarm se samodejno
ponastavi ob onemogocenju
PoZarnega nacina.
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Ime napake

Mozni vzrok

Kako popraviti napako

37 361 Naprava spreme- Napajalna enota je zame- Ponastavite napako.
njena (ista vrsta) njana z novo enake velikosti. |Po ponastavitvi napake se pretvor-
Naprava je pripravljena za nik znova zazene.
uporabo. Parametri so na
voljo v pretvorniku.
362 Naprava spreme- Opcijska ploscavrezi B je Ponastavite napako. Pretvornik
njena (ista vrsta) zamenjana z novo, ki ste jo zacne uporabljati stare nastavitve
Ze prej uporabljali v isti rezi. |parametrov.
Naprava je pripravljena za
uporabo.
363 Naprava spreme- Enak vzrok kot pri napaki
njena (ista vrsta) ID362, vendar se nanasa na
rezo C.
364 Naprava spreme- Enak vzrok kot pri napaki
njena (ista vrsta) ID362, vendar se nanasa na
rezo D.
365 Naprava spreme- Enak vzrok kot pri napaki
njena (ista vrsta) ID362, vendar se nanasa na
rezo E.
38 372 Naprava dodana (ista |Opcijska plosca je bila Naprava je pripravljena za upo-
vrsta) namesScena v rezo B. PlosCo [rabo. Pretvornik zacne uporabljati
ste Ze prej uporabljalivisti |stare nastavitve parametrov.
rezi. Naprava je pripravljena
za uporabo.
373 Naprava dodana (ista |Enak vzrok kot pri napaki
vrsta) ID372, vendar se nanasa na
rezo C.
374 Naprava dodana (ista |Enak vzrok kot pri napaki
vrsta) ID372, vendar se nanasa na
rezo D.
375 Naprava dodana (ista |Enak vzrok kot pri napaki
vrsta) ID372, vendar se nanasa na
rezo E.
39 382 Naprava odstranjena |Opcijska plosca je bila Naprava ni na voljo. Ponastavite
odstranjena iz reze A ali B. napako.
383 Naprava odstranjena |Enak vzrok kot pri napaki
ID380, vendar se nanasa na
rezo C.
384 Naprava odstranjena |Enak vzrok kot pri napaki
ID380, vendar se nanasa na
rezo D.
385 Naprava odstranjena [Enak vzrok kot pri napaki

ID380, vendar se nanasa na
rezo E.
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Ime napake

Mozni vzrok

Kako popraviti napako

(druga vrsta)

ID443, vendar se nanasa na
rezo E.

40 390 Neznana naprava Prikljucena je neznana Naprava ni na voljo. Ce se napaka
naprava (napajalna enota ali |ponovi, prosite najblizjega distribu-
opcijska ploscal terja za navodila.

41 400 Temperatura IGBT Izracunana temperatura Preverite nastavitve parametrov.
tranzistorja IGBT je previ- Preverite dejansko kolic¢ino in pre-
soka. tok hladilnega zraka.

Preverite temperaturo okolice.
) o Preverite, ali je v hladilniku prah.

: ?bremen|tev motorja je Preverite, ali frekvenca preklopa ni
cezmerna o previsoka glede na temperaturo

' temperatura okolice je okolice in obremenitev motorja.
prewsgka . Preverite hladilni ventilator.

* nepravilnodelovanje g5 ayite identifikacijski tek.
strojne opreme

44 431 Naprava spreme- Namescena je nova napa- Ponastavite napako.

njena (druga vrsta) jalna enota druge vrste. Po ponastavitvi napake se pretvor-
Parametri niso na voljo v nik znova zazene.
nastavitvah. Znova nastavite parametre napa-
jalne enote.
433 Naprava spreme- Opcijska ploScavrezi C je Ponastavite napako. Znova nasta-
njena (druga vrsta) zamenjana z novo, ki je Se vite parametre opcijske plosce.
niste uporabljali v isti rezi.
Nastavitve parametrov niso
shranjene.
434 Naprava spreme- Enak vzrok kot pri napaki
njena (druga vrsta) ID433, vendar se nanasa na
rezo D.
435 Naprava spreme- Enak vzrok kot pri napaki
njena (druga vrsta) ID433, vendar se nanasa na
rezo D.
45 441 Naprava dodana Namescena je nova napa- Ponastavite napako.
(druga vrsta) jalna enota druge vrste. Po ponastavitvi napake se pretvor-
Parametri niso na voljo v nik znova zazene.
nastavitvah. Znova nastavite parametre napa-
jalne enote.
443 Naprava dodana Vrezo C je bila dodana nova |Znova nastavite parametre opcij-
(druga vrsta) opcijska plosca, ki je Se ske plosce.
niste uporabljali v tej rezi.
Nastavitve parametrov niso
shranjene.
Lbb Naprava dodana Enak vzrok kot pri napaki
(druga vrsta) ID443, vendar se nanasa na
rezo D.
445 Naprava dodana Enak vzrok kot pri napaki
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Ime napake

Mozni vzrok

Kako popraviti napako

46 662 Ura realnega casa Napetost baterije RTC je Zamenjajte baterijo.

nizka.

47 663 Programska oprema |Programska oprema pre- Nicesar vam ni treba storiti.
posodobljena tvornika je posodobljena,

celoten programski paket
ali ena od aplikacij.

50 1050 Pri majhnem st. Eden ali vec razpolozljivih Zamenijajte okvarjene dele.
napak analognih vhodnih signalov | Preverite vhod analognega vezja.

je pod 50 % najmanjSega Poskrbite, da bo parameter Sig-
obmogja signala. nalni obseg Al1 pravilno nastavljen.
Eden od krmilnih kablov je

poskodovan ali slabo prik-

ljucen.

Nepravilno delovanje vira

signala.

51 1051 Zunanja napaka Vklopil se je digitalni vhodni |To je uporabniSka napaka.
naprave signal, nastavljen s parame- |Preverite digitalne vhode in sheme.

trom P3.5.1.11 ali P3.5.1.12.

52 1052 Napaka komunikacije [Povezava med krmilno plo- |Preverite povezavo krmilne plosce
s tipkovnico $¢o in pretvornikom ne in kabel krmilne plo&ce, ce ga

1352 deluje. imate.

53 1053 Napaka komunikacije |Podatkovna povezava med Preverite namestitev in nadrejeno
prek komunikacij- nadrejeno enoto komunika- [enoto komunikacijskega vodila.
skega vodila cijskega vodila in plosco

komunikacijskega vodila ne
deluje.
54 1354 Napaka reze A Okvarjena opcijska plosca Preverite plosco in rezo.
alireza Prosite najblizjega distributerja za
1454 Napaka reze B navodila.
1554 Napaka reze C
1654 Napaka reze D
1754 Napaka reze E
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UGOTAVLJANJE IN ODPRAVLJANJE NAPAK

Ime napake Mozni vzrok Kako popraviti napako
57 1057 Identifikacija Identifikacijski tek ni uspel. |Prepricajte se, da je motor povezan

s frekvencnim pretvornikom.
Poskrbite, da ne bo nobene obre-
menitve gredi motorja.
Upostevajte, da se zagonski ukaz
ne sme odstraniti, preden se
dokonca identifikacijski tek.

1157 Med identifikacijskim tekom |Prepricajte se, da sta minimalna in
pretvornik ni mogel doseci maksimalna referenca frekvence
zahtevane reference fre- nastavljeni pravilno. Prenizka mak-
kvence. simalna frekvenca lahko pretvor-

niku prepreci doseganje zahtevane
frekvence.

1257 Med identifikacijskim tekom |Prepricajte se, da je Cas pospese-
pretvornik ni mogel dosedi vanja nastavljen pravilno. Predolg
zahtevane reference fre- ¢as pospesSevanja lahko pretvor-
kvence. niku prepreci doseganje zahtevane

frekvence v 40 sekundah.

1357 Med identifikacijskim tekom |Prepricajte se, da so tok, navorin
pretvornik ni mogel dosedi omejitve moci pretvornika nastav-
zahtevane reference fre- ljeni pravilno. Prenizke nastavitve
kvence. omejitev lahko pretvorniku prepre-

Cijo doseganje zahtevane fre-
kvence.
63 1063 Napaka hitre usta- Funkcija Hitra ustavitev je Poiscite razlog za vklop hitre usta-
vitve vklopljena vitve. Nato ga odpravite. Ponasta-
vite napako in ponovno zaZenite
1363 Alarm hitre ustavitve pretvornik.
Glejte parameter P3.5.1.26 in para-
metre hitre ustavitve.
65 1065 Napaka komunikacije [Podatkovna povezava med Preverite namestitev, kabel in prik-
z racunalnikom racunalnikom in pretvorni-  |lju¢ne sponke med racunalnikom
kom ne deluje in pretvornikom.
66 1366 Napaka termistor- Temperatura motorja se je Preverite hlajenje in obremenitev
skega vhoda 1 zvisala. motorja.
Preverite povezavo termistorja.
1466 Napaka termistor- Ce se vhod termistorja ne uporab-
skega vhoda 2 lja, morate na njem ustvariti kratek
stik.

1566 Napaka termistor- Prosite najblizjega distributerja za

skega vhoda 3 navodila.
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Ime napake

Mozni vzrok

Kako popraviti napako

Soft Fill

ljena ¢asovna omejitev za
funkcijo Soft Fill. Pretvornik
ni dosegel vrednosti procesa
v nastavljenem casu.
Vzrok je lahko poSkodovana
cev.

68 1301 Alarm vzdrzevalnega |Vrednost vzdrzevalnega Opravite potrebno vzdrZzevanje.
Stevca 1 Stevca presega omejitevza | Ponastavite Stevec. Glejte parame-

alarm. ter B3.16.4 ali P3.5.1.40.

1302 Napaka vzdrzeval- Vrednost vzdrzevalnega

nega Stevca 1 Stevca presega omejitev za
napako.

1303 Alarm vzdrzevalnega |[Vrednost vzdrzevalnega

Stevca 2 Stevca presega omejitev za
alarm.

1304 Napaka vzdrzeval- Vrednost vzdrzevalnega

nega Stevca 2 Stevca presega omejitev za
napako.

69 1310 Napaka komunikacije [ID-Stevilka, ki se uporablja Preverite parametre v meniju Pod-
prek komunikacij- za preslikavo vrednosti v atki preslikave za komunikacijsko
skega vodila parameter Izhodni podatki vodilo.

FB 1, ni veljavna.

1311 Ene ali veC vrednosti za Vrsta vrednosti ni opredeljena.
Izhodne podatke FB 1 ni Preverite parametre v meniju Pod-
mogoce pretvoriti. atki preslikave za komunikacijsko

vodilo.

1312 Pri preslikavi in pretvorbi Preverite parametre v meniju Pod-
vrednosti za Izhodne pod- atki preslikave za komunikacijsko
atke FB 1 (16-bitne) je prislo |vodilo.
do preplavitve.

76 1076 Zagon preprecen Zagonski ukaz je blokiran za |Ponastavite pretvornik, da bo zacel
preprecitev nenamernega pravilno delovati. Iz nastavitev
vrtenja motorja med prvim parametra boste ugotovili, ali je
vklopom. pretvornik treba znova zagnati.

77 1077 > 5 povezav Dejavnih je vec kot 5 pove- Obdrzite 5 dejavnih povezav. Druge
zav s komunikacijskim vodi- |odstranite.
lom ali racunalnigkim oro-
djem. Socasno lahko upo-
rabljate samo 5 povezav.

100 1100 Casovna omejitevza |V krmilniku PID je nastav- Preverite proces.

Preverite parametre v meniju
M3.13.8.
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UGOTAVLJANJE IN ODPRAVLJANJE NAPAK

Ime napake

Mozni vzrok

Kako popraviti napako

Napaka nadzora
povratnega signala
(PID1)

Krmilnik PID: vrednost
povratnega signala ni zno-
traj omejitev nadzora
(P3.13.6.2in P3.13.6.3) in
zakasnitve (P3.13.6.4), Ce je
nastavljena.

Preverite proces.
Preverite nastavitve parametrov,
omejitve nadzora in zakasnitev.

raturnih vhodov (nastavlje-

nih v parametru P3.9.6.5) je
visjih od omejitve za napako
(P3.9.6.7).

105 1105 Napaka nadzora Zunanji krmilnik PID: vred-
povratnega signala nost povratnega signala ni
(ExtPID) znotraj omejitev nadzora
(P3.14.4.2 in P3.14.4.3) in
zakasnitve (P3.14.4.4), ¢e je
nastavljena.
109 1109 Nadzor vhodnega Signal nadzora za vhodni Preverite proces.
tlaka tlak (P3.13.9.2] je nizji od Preverite parametre v meniju
omejitve za alarm M3.13.9.
(P3.13.9.7). Preverite senzor vhodnega tlaka in
prikljucke.
1409 Signal nadzora za vhodni
tlak (P3.13.9.2] je niZji od
omejitve za napako
(P3.13.9.8).
111 1315 Temperaturna Eden ali vec signalov tempe- | PoiScite vzrok zvisanja tempera-
napaka 1 raturnih vhodov (nastavlje- |[ture.
nih v parametru P3.9.6.1) je |Preverite temperaturni senzor in
nizjih od omejitve za alarm prikljucke.
(P3.9.6.2). Ce ni priklju¢enega senzorja, se
prepricajte, da je temperaturni
1316 Eden ali vec signalov tempe- |vhod oZicen.
raturnih vhodov (nastavlje- |Vec informacij boste nasli v priroc-
nih v parametru P3.9.6.1) je |niku za opcijsko plosco.
visjih od omejitve za napako
(P3.9.6.3).
112 1317 Temperaturna Eden ali vec signalov tempe-
napaka 2 raturnih vhodov (nastavlje-
nih v parametru P3.9.6.5) je
visjih od omejitve za napako
(P3.9.6.6).
1318 Eden ali vec signalov tempe-

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




UGOTAVLJANJE IN ODPRAVLJANJE NAPAK

VACON - 389

1313

Ime napake

Cas delovanja ¢rpalke

Mozni vzrok

Vrednost vsaj enega Stevca
Casa delovanja crpalke v
sistemu Multi-Pump pre-
sega uporabnisko doloceno
mejo za alarm.

Vrednost vsaj enega Stevca
Casa delovanja crpalke v
sistemu Multi-Pump pre-
sega uporabnisko doloceno
mejo za alarm.

Kako popraviti napako

Opravite vse potrebne ukrepe za
vzdrzevanje, ponastavite Stevec
Casa delovanja in ponastavite
alarm. Glejte Stevce za Cas delova-
nja Crpalke.

118

1118

Previsoka temp. AHF

Funkcija naprednega har-
monskega filtra je povzro-
Cila napako previsoke tem-
perature skozi digitalni
vhod.

Preverite funkcijo naprednega har-
monskega filtra.

300

700

701

Nepodprto

Aplikacija ni zdruzljiva (ni
podprtal.

Zamenjajte aplikacijo.

Opcijska plosca ali reza ni
zdruzljiva (ni podprtal.

Odstranite opcijsko plosco.
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12 DODATEK1

12.1 PRIVZETE VREDNOSTI PARAMETROV V RAZLICNIH APLIKACIJAH

Razlaga simbolov v preglednici

A = Aplikacija Standardno

B = Aplikacija Ogrevanje, prezracevanje, hlajenje
C = Aplikacija Nadzor PID

D = Aplikacija Multi-Pump (en pretvornik)

E = Aplikacija Multi-Pump (vec pretvornikov)
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Tabela 121: Privzete vrednosti parametrov v razlicnih aplikacijah

Indeks Parametri Privzeto
menija
P3.2.1 Mesto daljin- 0 0 0 0 0 172 0= Nadzor V/I
skega krmiljenja
P3.2.2 Lokalno/odda- 0 0 0 0 0 211
ljeno 0 = Daljinsko
P3.2.6 V/I logika A 2 2 2 0 0 300
Nap-Naz
2 = Nap-Naz (rob)
P3.2.7 V/I logika B 2 2 2 2 2 363
2 = Nap-Naz (rob)
P3.3.1.5 Izbira reference |6 6 7 7 7 117
VLA 6=Al1+AI2
7=PID
P3.3.1.6 Izbira reference |4 4 4 4 4 131
V/I B 4 =Al1
P3.3.1.7 Izbira reference |2 2 2 2 2 121
za tipkovnico 2 = Referenca
tipkovnice
P3.3.1.10 Izbira reference |3 3 3 3 3 122
Fieldbus 3 = Referenca
Fieldbus
P3.3.3.1 Nacin Predna- 0 0 0 0 0 182
stavljena fre- 0 = Dvojisko kodi-
kvenca rano
P3.3.3.3 Prednastavljena [(10.0 [10.0 [10.0 [10.0 [10.0 [Hz 105
frekvenca 1
P3.3.3.4 Prednastavljena [15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 Hz 106
frekvenca 2
P3.3.3.5 Prednastavljena [20.0 |20.0 ]20.0 |20.0 (20.0 Hz 126
frekvenca 3
P3.3.6.1 Vklopi ref. za 0 0 0 0 101 532
praznjenje
P3.3.6.2 Ref. za praznje- |0 0 0 0 101 530
nje
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Tabela 121: Privzete vrednosti parametrov v razlicnih aplikacijah

Indeks Parametri Privzeto

menija

P3.3.6.4 Impulzna refe- [0.0 0.0 0.0 0.0 50.0 Hz 1239
renca 1

P3.3.6.6 Impulzno nara- [10.0 10.0 10.0 10.0 ]3.0 s 1257
Scanje

P3.5.1.1 Nadzorni sig. 1 100 100 100 100 100 403
A

P3.5.1.2 Nadzornisig.2 [101 101 0 0 0 404
A

P3.5.1.4 Nadzorni sig. 1 0 0 103 101 0 423
B

P3.5.1.7 Krmilna sila V/I |0 0 105 102 0 425
B

P3.5.1.8 Referencnasila |0 0 105 102 0 343
V/I B

P3.5.1.9 Nadzorna silaza |0 0 0 0 0 411
komunikacijsko
vodilo

P3.5.1.10 Nadz. sila za 0 0 0 0 0 410
kontr. pan.

P3.5.1.11 Zunanja napaka |102 102 101 0 105 405
zaprta

P3.5.1.13 Zapri ponast. 105 105 102 0 103 414
napake

P3.5.1.21 Izbira predna- 103 103 104 0 0 419
stavljene fre-
kvence 0

P3.5.1.22 Izbira predna- 104 104 0 0 0 420
stavljene fre-
kvence 1

P3.5.1.23 Izbira predna- 0 0 0 0 0 421
stavljene fre-
kvence 2

P3.5.1.31 Izbira nastavit- |0 0 0 0 102 1047
vene toCke PID

P3.5.1.35 Omogoci premi- |0 0 0 0 101 532
kanje DI
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Tabela 121: Privzete vrednosti parametrov v razlicnih aplikacijah

Indeks Parametri Privzeto
menija
P3.5.1.36 Vklop reference |0 0 0 0 101 530
za praznjenje
P3.5.1.42 Zaklep ¢rpalke 1 |0 0 0 103 0 426
P3.5.1.43 Zaklep crpalke 2 |0 0 0 104 0 427
P3.5.1.44 Zaklep ¢rpalke 3 |0 0 0 105 0 428
P3.5.2.1.1 Izbira signala 100 100 100 100 100 377
Al1
P3.5.2.1.2 Cas filtr. Al1 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 s 378
P3.5.2.1.3 Signalni obseg 0 0 0 0 0 379
Al 0=0..10V/0...
20 mA
P3.5.2.1.4 Al1 min. po meri [0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 380
P3.5.2.1.5 Al1 maks. po 100.0 [100.0 [100.0 [100.0 [100.0 381
meri
P3.5.2.1.6 Inverzija signala |0 0 0 0 0 387
Al1
P3.5.2.2.1 Izbira signala 101 101 101 101 101 388
Al2
P3.5.2.2.2 Cas filtr. Al2 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 s 389
P3.5.2.2.3 Signalni obseg 1 1 1 1 1 390
Al2 1=2..10V/4 ...
20 mA
P3.5.2.2.4 AI2 min. po meri [0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 391
P3.5.2.2.5 Al2 maks. po 100.0 [100.0 [100.0 [100.0 [100.0 392
meri
P3.5.2.2.6 Inverzija signala |0 0 0 0 0 398
Al2
P3.5.3.2.1 Funkcija RO1 2 2 2 49 2 11001
2 = Zazeni
P3.5.3.2.4 Funkcija RO2 3 3 3 50 3 11004
3 = Napaka
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Tabela 121: Privzete vrednosti parametrov v razlicnih aplikacijah

Indeks Parametri Privzeto

menija

P3.5.3.2.7 Funkcija RO3 1 1 1 51 1 11007
1 = Pripravljeno
P3.5.4.1.1 Funkcija AO1 2 2 2 2 2 10050
2 =|zhodna fre-
kvenca
P3.5.4.1.2 Filtrirni ¢as AO1 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 s 10051
P3.5.4.1.3 Signal za min. 0 0 0 0 0 10052
AO1
P3.5.4.1.4 Min. lest. AO1 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 10053
P3.5.4.1.5 Maks. lest. AOT |0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 10054
P3.10.1 Samodejna 0 0 1 1 1 731
ponastavitev 0 = Onemogo-
ceno
1 =0mogoceno
P3.13.2.5 Izbira nastavit- |0 0 0 0 102 1047

vene tocke PID

P3.13.2.6 Vir nastavitvene |- - 1 1 1 332
tocke PID 1 1 = Nastavitvena
tocka kontrol-
nega panela 1
P3.13.2.10 Vir nastavitvene |- - - - 2 431
tocke PID 2 2 = Nastavitvena
tocka kontrol-
nega panela 2
P3.13.3.1 Funkcija - - 1 1 1 333
Povratne infor-
macije PID
P3.13.3.3 Vir povratnih - - 2 2 2 334

informacij PID

P3.15.1 Nacin Multi- - - - 0 2 1785
Pump
P3.15.2 Stevilo ¢rpalk 1 1 1 3 3 1001
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Tabela 121: Privzete vrednosti parametrov v razlicnih aplikacijah

Indeks Parametri Privzeto

menija

P3.15.5 Zaklep Crpalke |- - - 1 1 1032
P3.15.6 Samod. sprem. |- - - 1 1 1027
P3.15.7 Crpalke za - - - 1 1 1028

samod. sprem.

P3.15.8 Interval za - - - 48.0 48.0 1029
samod. sprem.

P3.15.11 Omejitev fre- - - - 25.0 50.0 Hz 1031
kvence za
samod. sprem.

P3.15.12 Omejitev - - - 1 3 1030
Crpalke za
samodejno
spreminjanje

P3.15.13 Pas. Sirina - - - 10.0 100 |% 1097

P3.15.14 Zakasn. pas. - - - 10 10 s 1098
Sirine

P3.15.15 Konst. hitr. - - - - 100.0 |% 1513
izdelka

P3.15.16 Omej. delovanja |- - - 3 3 1187
Crpalke

P5.7.1 Casovna omeji- |5 5 5 5 5 min 804
tev

P5.7.2 Privzeta stran 4 5 4 4 4 2318

4 = Multimonitor
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