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In diesem Handbuch finden Sie Informationen zu den Funktionen und zur Verwendung lhres
Vacon® Frequenzumrichters. Der Aufbau dieses Handbuchs orientiert sich an der
Menustruktur des Umrichters (Kapitel 1 und 4-8).

Kapitel 1: Kurzanleitung

* Einfihrung in die Steuertafel

Kapitel 2: Assistenten

* Schnelle Einrichtung von Anwendungen
Kapitel 3: Benutzerschnittstellen
» Vorstellung der verschiedenen Displays und Einfiihrung in die Benutzung der Steuertafel

e Das PC-Tool Vacon Live
 Die Feldbus-Funktionen

Kapitel 4: Das Menii ,.Betriebsdaten”

* Angaben zu den Betriebsdaten

Kapitel 5: Das Menii ,,Parameter”

* Eine Liste aller Parameter des Umrichters

Kapitel 6: Das Menii ,,Fehlerspeicher”

Kapitel 7: Das Menii ,,E/A und Hardware”

Kapitel 8: Die Meniis ,,Benutzereinstellungen®, ,,Favoriten” und ,,Anwendergruppe”
Kapitel 9: Parameterbeschreibungen

» Parameter und ihre Verwendung

*  Programmieren von Digital- und Analogeingangen
* Anwendungsspezifische Funktionen

Kapitel 10: Fehlersuche
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VACON - 4 VORWORT

» Fehler und ihre Ursachen
* Quittieren von Fehlern

Dieses Handbuch enthalt viele Parametertabellen. Diese Anleitung erklart Ihnen, wie Sie
diese Tabellen richtig lesen.

R_&8 9% RR XX

Index Parameter Min ax Unit Default Description
G-
A. Position des Parameters im Mend, d. h. G. ldentifikationsnummer des Parameters
die Parameternummer H. Kurzbeschreibung der Werte und/oder
B. Name des Parameters der Funktion des Parameters
C. Mindestwert des Parameters I.  Wenn Sie dieses Symbol sehen, finden
D. Hochstwert des Parameters Sie weitere Informationen zu dem
E. Einheit des Parameters; wird angezeigt, Parameter im Kapitel mit den
sofern vorhanden Parameterbeschreibungen.
F. Werkseitig voreingestellter Wert

FUNKTIONEN DES VACON® FREQUENZUMRICHTERS

» Assistenten fiir Anlaufen, PID-Regelung, Multi-Pump und Brand-Modus zur
Erleichterung der Inbetriebnahme

« Taste ,Funct” fir den einfachen Wechsel zwischen den Steuerplatzen ,,Ort” und ,.Fern”.
Als Fernsteuerungsplatz konnen Sie E/A oder Feldbus festgelegen. Die Auswahl des
Fernsteuerungsplatzes erfolgt Uber einen Parameter.

«  Start Interlock Eingang (Dampfer Interlock). Der Frequenzumrichter startet erst, wenn
dieser Eingang aktiviert wird.

«  Steuerungsseite fiir die schnelle Bedienung und Uberwachung der wichtigsten Werte

* Verschiedene Vorheiz-Modi zur Vermeidung von Problemen durch Kondensation

* Maximale Ausgangsfrequenz von 320 Hz

«  Echtzeituhr und Timerfunktionen (optionale Batterie erforderlich]. Mdglichkeit der
Programmierung von 3 Zeitkanalen fir verschiedene Funktionen am Umrichter

« Externer PID-Regler verfligbar. Mit diesem kann z. B. ein Ventil iber den E/A des
Frequenzumrichters gesteuert werden.

» Energiesparender Sleep-Modus zum automatischen Aktivieren und Deaktivieren des
Frequenzumrichters

e 2-Zonen PID-Regler mit 2 unterschiedliche Rickmeldungssignale: minimale und
maximale Regelung

» Zwei Einstellwert-Quellen fur die PID-Regelung. Die Quelle kann Uber einen
Digitaleingang ausgewahlt werden.

*  Funktion zur PID-Einstellwerterhéhung

* Vorausschauende Regelung zur Verbesserung der Reaktion auf Prozessanderungen

* Prozesswertiberwachung

*  Multi-Pumpensteuerung

»  Druckverlustausgleich fiir den Ausgleich von Druckverlusten in den Leitungen, z. B.
wenn der Sensor fehlerhaft in der Nahe der Pumpe oder des Lifters angeordnet ist

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205
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1 KURZANLEITUNG

1.1 STEUERTAFEL UND TASTENFELD

Die Steuertafel bildet die Schnittstelle zwischen Frequenzumrichter und Benutzer. Mit der
Steuertafel konnen Sie die Drehzahl von Motoren regeln und den Status des
Frequenzumrichters tiberwachen. Sie konnen auf3erdem die Parameter des
Frequenzumrichters einstellen.

Abb. 1: Die Tasten des Tastenfelds

A. BACK/RESET-Taste: Zuriickblattern im
Menu, Bearbeitungsmodus verlassen, START-Taste
Fehler quittieren Pfeiltaste NACH UNTEN: Vorblattern im
B. Pfeiltaste NACH OBEN: Zurickblattern Menl und Werte verringern

Pfeiltaste NACH RECHTS:

nmo

im Menu und Werte erhohen G. STOP-Taste.

C. FUNCT-Taste: Drehrichtung des Motors H. Pfeiltaste NACH LINKS: Cursor nach
andern, Steuerungsseite aufrufen und links bewegen
Steuerplatz andern. Weitere [.  OK-Taste: Zu aktiver Ebene oder aktivem
Informationen finden Sie in Tabelle 12 Element wechseln oder die Auswahl
Steuerungssollwerteinstellungen. bestatigen

1.2 DIE DISPLAYS

Es gibt zwei Arten von Displays: ein Grafik-Display und ein Text-Display. Die Steuertafel hat
immer dasselbe Tastenfeld mit denselben Tasten.

Das Display zeigt die folgenden Daten:

* den Status von Motor und Frequenzumrichter

» eventuelle Fehler des Motors und des Frequenzumrichters
» lhre aktuelle Position in der Menustruktur

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205
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PP PP @

STOP|Cj| READY| / |’ 10

Maln Menu

Qu1ck Setup /©

Mon1t

EII (5 )
= Parameters
li] (12 )

Abb. 2: Das Grafik-Display
A. Das erste Statusfeld: STOPP/BETRIEB F. Das Positionsfeld: ID-Nummer des

B. Die Drehrichtung des Motors Parameters und aktuelle Position im
C. Das zweite Statusfeld: BEREIT/NICHT Mend

BEREIT/FEHLER G. Aktivierte Gruppe oder aktiviertes
D. Das Alarmfeld: ALARM/- Element
E. Das Steuerplatzfeld: PC/EA/ H. Anzahl der Elemente in der betreffenden

STEUERTAFEL/FELDBUS Gruppe

o
READY  RUN STOP  ALARM  FAULT

quick seTy S

M
1" l\@

v v

FWD REV 110 KEYPAD BUS

RG]

Abb. 3: Das Text-Display Wenn der Text zu lang ist, lduft er automatisch durch das Display.

A. Die Statusanzeigen D. Die aktuelle Position im Menu
B. Die Alarm- und Fehleranzeigen E. Die Steuerplatzanzeigen
C. Der Name der Gruppe oder des F. Die Drehrichtungsanzeigen

Elements der aktuellen Position

1.3 ERSTES ANLAUFEN

Der Anlaufassistent fordert Sie zur Eingabe der Daten auf, die der Umrichter zur Steuerung
Ihres Verfahrens bendtigt.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM
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1 Sprachenauswahl Die Auswahl ist in allen Sprachpaketen

unterschiedlich.
Sommerzeit*

Russland

2 us
EU
AUS

3 Zeit* hh:mm:ss

4 Datum* tt.mm.

5 Jahr* JJJJ

* Diese Fragen werden angezeigt, wenn eine Batterie eingebaut ist.

Anlaufassistenten ausfiihren?

6 Ja
Nein

Um die Parameterwerte manuell festzulegen, wahlen Sie Nein bestatigen Sie mit OK.

Wahlen Sie einen Prozess aus.
7 Pumpe
Lifter

Stellen Sie den Wert fiir die Motornenndrehzahl ein | Bereich: 24-19200
(siehe Typenschild).

9 Stellen Sie den Wert fiir den Motornennstrom ein. Bereich: variiert

10 Stellen Sie den Wert fir die Mindestfrequenz ein. Bereich: 0.00-50.00

11 Stellen Sie den Wert fiir die Maximalfrequenz ein. Bereich: 0.00-320.00

Der Anlaufassistent ist mit diesen Einstellungen abgeschlossen. Wenn Sie den
Anlaufassistenten erneut aufrufen mochten, haben Sie zwei Moglichkeiten: Gehen Sie
entweder zu Parameter P6.5.1 Werkseinstell. oder zu Parameter P1.19 Anlaufassistent.
Stellen Sie hier den Wert auf Aktivieren.

1.4 BESCHREIBUNG DER ANWENDUNGEN

1.4.1 VACON HVAC-APPLIKATION

Der Vacon HVAC-Frequenzumrichter enthalt eine vorkonfigurierte Applikation fur die
sofortige Inbetriebnahme.

Der Umrichter kann entweder Uber das Tastenfeld, den Feldbus, den PC oder die E/A-
Klemmleiste gesteuert werden.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205
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Standard-E/A-Karte
1 | [ +10 Vref | [ Sollausgang || |
Sollwert- \
potentio- | \ All+ Analogeingang,
meter | - 2 Spannung oder Strom *)
1-10 kQ Spannung
l_ _ _ Gemeinsamer
2-Anschluss-Geber 3 AIl- Analogeingang (Strom)
- AI2+ Analogeingang,
______ 4 Spannung oder Strom
Fernsollwert Strom
420 MA/0-10V ) + Gemeinsamer
ierb -
(programmierbar) | | 5 AI2 Analogeingang (Strom)
r___
R A 6 || 24 Vout | [24 V Hilfsspannung || |
' i
' |____| 7 ||GND ® ||E/AMasse || |
:—/ ———————— { 8 || D11 | [Digitaleingang 1 | [Start VORWARTS |
:—/ -------- { 9 || D12 | |Digitaleingang 2 | [ Start RUCKWARTS|
2—/ ———————— -| 10 | | DI3 | |Digita|eingang 3 || Fehler (Fault) |
— 11 || CM ® | [Gemeins. A fir DIN1-DING **) || |
| 12 || 24 Vout ® | 24 V Hilfsspannung | |
r--F-1 13 | | GND ® | [E/A Masse || |
1 1
EJ ceer--l-4 14 DI4 Digitaleingang 4 Festdrehzahlwahl 1
1 1
R -1 15| [ D15 | [Digitaleingang 5 | |Festdrehzahlwahl 2|
1 1
S_/ -——t--}-{ 16 || DI6 | [Digitaleingang 6 |[ Fehlerquittierung |
1 1
| : 17 CM [ J Gemeins. A fir DIN1-DIN6 **)
/”_\\——5-———— 18 AO1+ Analogsignal (+-Ausgang)
Cr mA Ausgangsfrequenz
NP B Analogausgang,
I ~-ete 19 AO1-/GND @ gemeinsamer Bezugspunkt
! 1
, I
E ; 30 +24 Vin [ 24 V Hilfseingangsspannung
v \ A
A RS485 Serieller Bus, negativ
| Zur Relaiskarte 1 oder 2 | B RS485 Serieller Bus, positiv

Abb. 4: Die Steueranschliisse beispielsweise fiir die E/A-Standardkarte

* = Konnen mit den DIP-Schaltern ausgewahlt werden. Lesen Sie das Installationshandbuch
fir den Vacon 100, Wandmontierte Umrichter.

** = Die Digitaleingange konnen mit einem DIP-Schalter von der Masse isoliert werden.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM
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KURZANLEITUNG

Von der E/A-Standardkarte

Von Klemme Von Klemme

#6 oder 12 #13
; RUN \
| (BETRIEB): — — —

L —

Relaiskarte 1

Klemme | signal ___

21 |RO1/1 NC 7

22 |RO1/2 CM Relaisausgang 1 (BEq\'LIJ%I;IEB)
23 |RO1/3 NO | —

25 |RO2/2 CM Relaisausgang 2 FFéA‘HLIJ_II_ETR

26 |R0O2/3 NO|—— ( )
32 |RO3/1 CM|_~ pelaisausgang 3 BREIQEDI\‘T'

33 |RO3/2NO| ( )

Abb. 5: Der Steueranschluss beispielsweise fir die Relaiskarte 1

HINWEIS!

Nicht verfugbar fir Vacon 100 X.

Von der E/A-Standardkarte

Von Klemme Von Klemme

Relaiskarte 2

#12 #13
| | 21 |RO1/1 N
[ RUN ! oY/ c ; . RUN
(BETRIEB) - — — —p»~| 22 |RO1/2 CM Relaisausgang 1 (BETRIEB)
N T | 23 |RO1/3 NO|—
24 | RO2/1 NC
25 |RO2/2 CM : Relaisausgang 2 (FFéA\HULII_ETR)
26 |RO2/3 NO | ——
e -1 2 +
[ ﬂ 8 i Thermistoreingang
Lo ——— - 29 TI1-

Abb. 6: Der Steueranschluss beispielsweise fir die Relaiskarte 2

HINWEIS!

Es ist moglich, die Digitaleingange (Klemmen 8 - 10 und 14 - 16) auf der E/A-Standardkarte
von der Masse zu isolieren. Dazu setzen Sie den DIP-Schalter auf der Steuerkarte auf die

Position OFF. Auf der obigen Abbildung sehen Sie, wo sich die Schalter befinden. Treffen Sie
die Ihren Anforderungen entsprechende Auswahl.

HINWEIS!

Die einzige Option fur Vacon 100 X.

finden Sie im Installationshandbuch des Vacon 100 X.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205
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Digitaleingange

$ Isoliert
An Masse (Werkseinstellung!)

i

Abb. 7: Der DIP-Schalter

DODDDDDDDDHDHDDD g
2
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Tabelle 2: Parametergruppe zur Schnelleinstellung

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

Dieser Wert (Un) kann
dem Typenschild des
P1.1 Motornennspannung | variiert | variiert \% variiert 110 [Motors entnommen
werden.

Siehe P3.1.1.1.

Dieser Wert (fn] kann
dem Typenschild des
P1.2 Motornennfrequenz 8.0 320.0 Hz 50 M Motors entnommen
werden.

Siehe P3.1.1.2.

Dieser Wert nn kann
dem Typenschild des
Motors entnommen

werden.

P1.3 Motornenndrehzahl 24 19200 U/min variiert 112

Dieser Wert In kann
dem Typenschild des
Motors entnommen
werden.

P1.4 Motornennstrom variiert | variiert A variiert 113

Dieser Wert kann dem
Typenschild des
Motors entnommen
werden.

P1.5 Motor Cos Phi 0.30 1.00 variiert 120

Dieser Wert nn kann
dem Typenschild des
Motors entnommen

werden.

P1.6 Motornennleistung | variiert | variiert kW variiert 116

Maximaler Strom vom
P1.7 Motorstromgrenze | variiert | variiert A variiert 107 |Frequenzumrichter
zum Motor

Der minimal zulassige

P1.8 Mindestfrequenz 0.00 P1.9 Hz variiert 101
Frequenzsollwert

Der maximal zuldssige

P1.9 Maximalfrequenz P1.8 320.00 Hz 50.00 102
Frequenzsollwert

Auswahl der Frequenz-
sollwert-Quelle, wenn
E/A-Sollwert A, Aus- als Steuerplatz E/A A
1 8 6 117 )
wahl festgelegt ist
In P3.3.3 finden Sie die
Auswahlmdoglichkeiten.

P1.10

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205
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Tabelle 2: Parametergruppe zur Schnelleinstellung

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

Auswahl mit dem Digi-
taleingang: Auswahl
der Festdrehzahl 0
(P3.5.1.15) (Werksein-
stellung = Digitalein-
gang 4)

P1.11 Festfrequenz 1 P3.3.1 300.00 Hz 10.00 105

Auswahl mit dem Digi-
taleingang: Auswahl
der Festdrehzahl 1
(P3.5.1.16) (Werksein-
stellung = Digitalein-
gang 5)

P1.12 Festfrequenz 2 P3.3.1 300.00 Hz 15.00 106

Definiert die erforderli-
che Zeit fur das Stei-
Beschleunigungszeit 01 3000.0 S 20.0 103 |9em der Ausgangsfre-

1 quenz von der Nullfre-
quenz bis zur Hochst-
frequenz.

P1.13

Definiert die erforderli-
che Zeit fur das Verrin-
gern der Ausgangsfre-
quenz von der Hochst-
frequenz bis zur Null-
frequenz.

P1.14 Bremszeit 1 0.1 3000.0 s 20.0 104

Auswahl des Fernsteu-
erungsplatzes (Start/
Stopp).

P1.15 Fernsteuerungsplatz 1 2 1 172

0 = E/A-Steuerung
1 = Feldbus-Steuerung

p1.1e | Automatische Feh- 0 1 0 731 | 0= Gesperrt

lerquittierung 1 =Freigegeben

0 = Keine Aktion
1=Alarm

P1.17 Thermistorfehler 0 3 0 732 2 = Fehler (Stopp
geman Stopp-Modus])
3 = Fehler (Stopp
durch Leerauslauf]

0 = Deaktiviert
P1.18 PID Mini-Assistent * 0 1 0 1803 |1 = Aktivieren

Siehe

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM
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Tabelle 2: Parametergruppe zur Schnelleinstellung

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung
. . 0 = Deaktiviert
P1.19 MUl“_Pthmta_ASS'S_ 0 1 0 1 = Aktivieren
Siehe Kapitel 2.2 Multi-
Pump Mini-Assistent.
0 = Deaktiviert
P1.20 Anlaufassistent ** 0 1 0 1171 |1 =Aktivieren
Siehe Kapitel 1.3 Ers-
tes Anlaufen.
p1g1 |Brand-Modus-Assis- 0 1 0 1672 | 0= Deaktiviert
tent ** .
1 = Aktivieren

* = Der Parameter wird nur auf der grafischen Steuertafel angezeigt.

** = Der Parameter wird nur auf der grafischen und auf der Textsteuertafel angezeigt.
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2 ASSISTENTEN

2.1 PID MINI-ASSISTENT

Der Anwendungsassistent hilft Ihnen beim Eingeben der anwendungsspezifischen
Basisparameter.

Um den PID Mini-Assistenten zu starten, setzen Sie den Wert Aktivieren auf Parameter P1.17
PID Mini-Assistent im Schnelleinstellungsmend.

Dieser Assistent geht davon aus, dass Sie den PID-Regler im Modus ..eine Riickmeldung/ein
Einstellwert” verwenden. Der Standard-Steuerplatz ist E/A A und die Standard-
Anzeigeeinheit %.

Nehmen Sie Auswahlen fiir Anzeigeeinheit Mehr als eine Auswahl
(P3.12.1.4) vor

Wenn Sie eine andere Einheit als %" auswéahlen, werden die nachsten Fragen angezeigt.
Wenn Sie , %" auswahlen, fahrt der Assistent direkt mit Frage 5 fort.

2 Stellen Sie einen Wert fiir Anzeigeeinheit Min Der Bereich hangt ab von der bei Frage 1
(P3.12.1.5) ein getroffenen Auswahl.
3 Stellen Sie einen Wert fir Anzeigeeinheit Max Der Bereich hangt ab von der bei Frage 1
(P3.12.1.6) ein getroffenen Auswahl.
4 Stellen Sie einen Wert fir Dezimalstellen Anzeige- |Bereich: 0-4
einheit (P3.12.1.7) ein
Stellen Sie einen Wert fiir Rickmeldung 1 Quellen- |Siehe Tabelle 34 Einstellungen fiir Riickmel-
5 auswahl (P3.12.3.3] ein dungen

Wenn Sie ein Analogeingangssignal auswahlen, sehen Sie die Frage 6. Bei einer anderen
Auswahl fahrt der Assistent direkt mit Frage 7 fort.

Stellen Sie den Signalbereich fiir den Analogein-
gang ein. 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

Siehe Tabelle 15 Einstellungen fiir den Analog-
eingang.

Stellen Sie den Wert fir Invertierte Regelabwei-
7 chung (P3.12.1.8] ein 0 = Normal

1 = Invertiert

Stellen Sie einen Wert fiir Einstellwertquelle Aus- Siehe Tabelle 33 Einstellungen fiir Einstell-
wahl (P3.12.2.4) ein werte.

Wenn Sie ein Analogeingangssignal auswahlen, sehen Sie die Frage 9. Bei einer anderen
Auswahl fahrt der Assistent direkt mit Frage 11 fort.
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Wenn Sie eine der Optionen Einstellwert Steuertafel 1 oder Einstellwert Steuertafel 2
auswahlen, springt der Assistent direkt zu Frage 10.

Stellen Sie den Signalbereich fir den Analogein-
gang ein. 0=0-10V/0-20 mA
9 1=1-10V/4-20 mA

Siehe Tabelle 15 Einstellungen fiir den Analog-
eingang.

Stellen Sie einen Wert fir Einstellwert Steuertafel 1 |Hangt ab von dem bei Frage 9 eingestellten
10 (P3.12.2.1) und Einstellwert Steuertafel 2 (P3.12.2.2) |Bereich.
ein

Verwendung der Sleep-Funktion
11 0 = Nein
1=Ja

Wenn Sie bei Frage 11 Ja wahlen, sehen Sie die nachsten drei Fragen. Wenn Sie Nein wahlen,
wird der Assistent beendet.

Stellen Sie den Wert fiir Einstellwert Sleep-Fre- Bereich: 0.00 - 320.00 Hz
12 .
quenz (P3.12.2.7) ein
13 Stellen Sie den Wert fiir Sleep-Verzdgerung 1 Bereich: 0-3000 s
(P3.12.2.8) ein
14 Stellen Sie den Wert fiir Wakeup-Pegel (P3.12.2.9) Der Wertebereich hangt von der ausgewahl-
ein ten Anzeigeeinheit ab.

Der PID Mini-Assistent ist abgeschlossen.

2.2 MULTIPUMP MINI-ASSISTENT

Der MultiPump Mini-Assistent fordert Sie auf, die wichtigsten Werte zum Konfigurieren des
MultiPump-Systems einzustellen. Der MultiPump Mini-Assistent folgt immer dem PID Mini-
Assistent.

—_

Stellen Sie den Wert fiir Anzahl Motoren (P3.15.1) -4

ein

15

Stellen Sie den Wert fir Interlock-Funktion
16 (P3.14.2] ein 0 = Nicht verwendet
1 =Freigegeben

Stellen Sie den Wert fir Autowechsel (P3.14.4) ein
17 0 = Gesperrt
1 =Freigegeben

Wenn Sie die Autowechsel-Funktion aktivieren, werden die nachsten drei Fragen angezeigt.
Wenn Sie die Autowechsel-Funktion nicht verwenden, springt der Assistent direkt zu Frage
21.
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Stellen Sie den Wert fir FU einbeziehen (P3.14.3)

18 én 0 = Gesperrt
1 =Freigegeben

Stellen Sie den Wert fiir Autowechselintervall 0.0-3000.0 h
19 .

(P3.14.5) ein
20 Stellen Sie den Wert fiir Autowechsel ein: Fre- 0.00 - 50.00 Hz

quenzgrenze (P3.14.6)

21 Stellen Sie den Wert fiir Bandbreite (P3.14.8) ein 0-100%

Stellen Sie den Wert fiir Bandbreitenverzdgerung 0-3600s

22 (P3.14.9) ein

Anschlieend zeigt die Steuertafel die Konfiguration der Digitaleingange und Relaisausgange
an, die von der Applikation vorgenommen wird (nur bei grafischer Steuertafel]. Notieren Sie
sich diese Werte, um spater darauf zuriickgreifen zu konnen.

2.3 BRAND-MODUS-ASSISTENT

Sie konnen den Band-Modus-Assistenten aufrufen, indem Sie im Schnelleinst.-MenU
Aktivieren fur Parameter B1.1.4 wahlen.

é ACHTUNG!
Bevor Sie fortfahren, lesen Sie bitte erst die Informationen zu Kennwort- und
Garantieproblemen in Kapitel 9.73 Brand-Modus.

Stellen Sie den Wert fiir P3.17.2 Brand-Modus-Fre- |Mehr als eine Auswahl
quenzquelle ein.

Wenn Sie einen anderen Wert als Brand-Modus-Frequenz wahlen, springt der Assistent direkt
zu Schritt 3.
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Stellen Sie den Wert fiir P3.17.2 Brand-Modus-Fre-

8,00 Hz bis P3.3.1.2 (Sollwert Hochstfre-

2 )
quenz ein. quenz)
Soll das Signal beim Offnen oder beim SchlieBen
3 des Kontakts aktiviert werden? 0 = Offener Kontakt
1 = Geschlossener Kontakt
Stellen Sie einen Wert fiir die Parameter P3.17.4 Wahlen Sie einen Digitaleingang zur Aktivie-
4 Brand-Modus-Aktivierung bei OFFNEN und P3.17.5 |rung des Brand-Modus. Siehe auch Kapitel
Brand-Modus-Aktivierung bei SCHLIESSEN ein. 9.13 Brand-Modus.
Stellen Sie den Wert fur P3.17.6 Brand-Modus riick- |Wahlen Sie einen Digitaleingang zur Aktivie-
warts ein. rung der Rickwartsrichtung im Brand-
Modus.
5
Digln Slot0.1 = VORWARTS
Digln Slot0.2 = RUCKWARTS
Stellen Sie einen Wert fir P3.17.1 Brand-Modus- Legen Sie ein Kennwort zum Aktivieren der
Kennwort ein. Brand-Modus-Funktion fest.
6

1234 = Testmodus aktivieren
1001 = Brand-Modus aktivieren
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3 BENUTZERSCHNITTSTELLEN

3.1 NAVIGATION AUF DEM TASTENFELD

Die Daten des Frequenzumrichters sind in Menis und Untermends unterteilt. Verwenden Sie
fir die Navigation zwischen den Meniis die Pfeiltasten NACH OBEN/NACH UNTEN auf dem
Tastenfeld. Dricken Sie die OK-Taste, um eine Gruppe oder ein Element aufzurufen.
Driicken Sie die Taste BACK/RESET, um zur vorherigen Ebene zuriickzukehren.

Auf dem Display wird Ihnen die aktuelle Position im Menl angezeigt, z. B. M5.5.1. AuBerdem
wird lhnen der Name der Gruppe oder des Elements der aktuellen Position angezeigt.
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Abb. 8: Die Menlistruktur des Frequenzumrichters
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3.2 VERWENDUNG DES GRAFIK-DISPLAYS

PPPP P

STo’P|C’j| RE//\DY| / |’ 110

MaW ﬁ
G ID: M1l /@
Quick Setup

( 17

= Monitorw
(5 )/

= Parameters
(12 )
Abb. 9: Das Hauptmenii des Grafik-Displays

A. Das erste Statusfeld: STOPP/BETRIEB F. Das Positionsfeld: ID-Nummer des

B. Die Drehrichtung Parameters und aktuelle Position im

C. Das zweite Statusfeld: BEREIT/NICHT Meni
BEREIT/FEHLER G. Aktivierte Gruppe oder aktiviertes

D. Das Alarmfeld: ALARM/- Element: mit OK aufrufen

E. Der Steuerplatz: PC/EA/STEUERTAFEL/  H. Anzahl der Elemente in der betreffenden
FELDBUS Gruppe

3.2.1 BEARBEITEN DER WERTE

Das Grafik-Display bietet zwei verschiedene Moglichkeiten zur Bearbeitung der Werte eines
Elements.

Normalerweise konnen Sie nur einen Wert pro Parameter einstellen. Treffen Sie eine
Auswahl aus einer Liste von Textwerten oder aus einem Bereich von Zahlenwerten.

ANDERN DES TEXTWERTS EINES PARAMETERS

1 Suchen Sie den Parameter mit Hilfe der

Pfeiltasten. STOP‘G READY‘ ‘ /0
|:—| Start / Stop Setup
ID:172 M3.2.1

,i, Rem Control Place
. I/0 Control

000

KeypadStopButton

Start Function
Ramping

[ele]e]
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2 Dricken Sie zweimal die OK-Taste oder einmal die
Pfeiltaste NACH RECHTS, um in den
Bearbeitungsmodus zu wechseln.

3 Stellen Sie den neuen Wert mithilfe der Pfeiltasten
NACH OBEN/NACH UNTEN ein.

4  Bestatigen Sie die Anderung mit OK. Dricken Sie
die Taste BACK/RESET, um die Anderung zu
verwerfen.

BEARBEITEN DER ZAHLENWERTE

1 Suchen Sie den Parameter mit Hilfe der
Pfeiltasten.

2 Wechseln Sie in den Bearbeitungsmodus.

STOP‘G READY \ \ 110
ReIr:: Control jiice
8f| Edit

@ Add to favourites

STOP\(] READY‘ \ 110

Rem Control Place

m ID: M3.2.1
FieldbusCTRL
I/0 Control ¢

stop| (] READY | | o
D Frequency Ref
1D:101 P3.3.1.1
g.i. MaxFreqReference |
o 0.00 Hz
MinFreqReference
50.00 Hz
8.i. PosFreqRefLimit
© 320.00 Hz
stop| (G| READY | | o
o MinFregReference
1D:101 P3.3.1.1
N N s
v — 0.00 Hz —
RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
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3 Wenn Sie einen Zahlenwert bearbeiten wollen,

springen Sie mit den Pfeiltasten NACH LINKS/ sTop| G| ReADY | | wo
NACH RECHTS von Ziffer zu Ziffer. Andern Sie die MinFreqReference
Ziffern mithilfe der Pfeiltasten NACH OBEN/NACH o Ib:101 P3.3.1.1
UNTEN. A N
\4 — 00.00 Hz
2 BN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
4  Bestatigen Sie die Anderung mit OK. Driicken Sie
die Taste BACK/RESET, um die Anderung zZu STOP‘G READY ‘ ‘ o
verwerfen und zur vorherigen Ebene MinFreqReference
zurtickzukehren. Ib:101 P3.3.1.1
A N s
\% —11.00 Hz—
2 RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz

AUSWAHLEN VON MEHR ALS EINEM WERT

Bei einigen Parametern konnen Sie mehr als einen Wert auswahlen. Markieren Sie fir jeden
erforderlichen Wert ein Kontrollkastchen.

1 Suchen Sie den Parameter. Wenn eine

Kontrollkastchen-Auswahl maglich ist, sehen Sie STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
ein entsprechendes Symbol im Display. Iil Interval 1
ID:1466 P3.12.1.3

ON Time 00:00:00
OFF Time 00:00:00

I
0 «
\@

A. Symbol fir Kontrollkastchen-
Auswahl
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2 Verwenden Sie fiir die Navigation in der Werteliste
die Pfeiltasten NACH OBEN/NACH UNTEN. stop| (] ReADY | | wo

8;i. Days
o ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3 Um einen Wert zu |hrer Auswahl hinzuzufiigen,
markieren Sie das nebenstehende Kastchen mit STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
der Pfeiltaste NACH RECHTS. Days

ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3.2.2 QUITTIEREN VON FEHLERN

Um einen Fehler zu quittieren, konnen Sie entweder die RESET-Taste oder den Parameter
.Fehl.quittieren” verwenden. Siehe hierzu die Anleitung in 70.7 Anzeige eines Fehlers.

3.2.3 DIE FUNCT-TASTE

Die Funct-Taste verfligt Uber drei Funktionen:

*  Schnellzugriff auf die Steuerungsseite
+ einfacher Wechsel zwischen den Steuerplatzen ,.Ort” und ,.Fern”
* Andern der Drehrichtung

Die Auswahl des Steuerplatzes entscheidet darliber, woher der Frequenzumrichter die
Start- und Stopp-Befehle erhalt. Fur jeden Steuerplatz gibt es einen eigenen Parameter zur
Wahl der Frequenzsollwert-Quelle. Der lokale Steuerplatz ist immer die Steuertafel. Als
Fernsteuerungsplatz konnen Sie E/A oder Feldbus festgelegen. Der aktuelle Steuerplatz
wird in der Statuszeile des Displays angezeigt.

Als Fernsteuerungsplatze konnen Sie E/A A, E/A B und Feldbus verwenden. E/A A und
Feldbus haben die niedrigste Prioritat. Die Auswahl des Fernsteuerungsplatzes erfolgt tber
P3.2.1. E/A B kann die Fernsteuerungsplatze E/A A und Feldbus mit einem Digitaleingang
umgehen. Die Auswahl des Digitaleingangs erfolgt Giber P3.5.1.5 ,Steuerplatz E/A B
erzwingen”.

Zur lokalen Steuerung wird immer die Steuertafel als Steuerplatz verwendet. Die lokale
Steuerung hat eine hohere Prioritat als die Fernsteuerung. Daher wechselt der Steuerplatz
beispielsweise auch dann zu ., Steuertafel”, wenn eine Umgehung tiber Parameter P3.5.1.5
via Digitaleingang stattgefunden hat (wahrend ,Fern” eingestellt ist), sobald ,Ort” gewéhlt
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wird. Verwenden Sie die Funct-Taste oder P3.2.2 ,.0Ort/Fern”, um zwischen lokaler und

Fernsteuerung zu wechseln.

ANDERN DES STEUERPLATZES

1 Drucken Sie an beliebiger Stelle der Menustruktur
die Taste FUNCT.

2 Navigieren Sie mit den Pfeiltasten NACH OBEN/
NACH UNTEN zum Auswahlmenii ,,Ort/Fern”.
Dricken Sie auf OK.

3 Wahlen Sie nun mit den Pfeiltasten NACH OBEN/
NACH UNTEN zwischen lokaler und
Fernsteuerung. Bestatigen Sie |hre Auswahl mit
OK.

4 Wurde allerdings der Fernsteuerungsplatz zu ,.0rt”

(Steuertafel) geandert, werden Sie zur
Sollwerteinstellung Uber die Steuertafel
aufgefordert.

STOP \ (j READY \ \ Keypad

Main Menu
ID: M1l

Monitor

(12)

9 Parameters

Di(aggo)s tics

stop| (G| ReADY | | Keypad

8,i. Choose action
o ID:1805

Change direction
Control page

Local/Remote ¢

STOP‘G READY \ ‘Keypad
Local/Remote
L] ID:211
Local
Remote ¢
STOP‘G READY \ \ e

Main Menu
ID: M1l

® Monitor
(12)

Y Parameters
(21)
= Diagnostics

Nachdem Sie Ihre Auswahl getroffen haben, kehrt das Display zu der Position zurtick, an der

Sie sich vor Dricken der Funct-Taste befanden.
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AUFRUFEN DER STEUERUNGSSEITE

Die wichtigsten Werte lassen sich leicht auf der Steuerungsseite Giberwachen.

1 Dricken Sie an beliebiger Stelle der Menustruktur

die Taste FUNCT.

STOP|C| READY 110
c) Main Menu
ID:
= Monitor

(12 )
Parameters

(21)

® Diagnostics

M1

2 Verwenden Sie die Pfeiltasten NACH OBEN/NACH
UNTEN, um die Steuerungsseite auszuwahlen. STOP|C| READY | Keypad
Bestatigen Sie Ihre Auswahl mit OK. Die oF Choose action
Steuerungsseite wird geoffnet. . ID:1803
Change direction
Control page
Local/Remote ¢
3 Wenn Sie den lokalen Steuerplatz und die
Sollwerteinstellung iiber die Steuertafel STOP|C| READY | Keypad
verwenden, kdnnen Sie P3.3.6 ,St.tafelsollwert” H‘ Keypad Reference
mit der OK-Taste bestatigen. ID: 184
A
Y 0.00Hz

Output Frequency Motor Torque

0.00Hz 0.00%

Motor Current

Motor Power

0.00A 0.00%
4 Andern Sie die Ziffern mithilfe der Pfeiltasten
NACH OBEN/NACH UNTEN. Bestitigen Sie die stop| (G| ReADY | Keypad
Anderung mit OK. H‘ Keypad Reference
ID: 168
A N
v — 0.00Hz —

/ N\

Output Frequency Motor Torque

0.00Hz 0.00%

Motor Current

Motor Power

0.00A 0.00%

Weitere Informationen zur Sollwerteinstellung Uber die Steuertafel finden Sie in Kapitel 5.3
Gruppe 3.3: Steuerungssollwerteinstellungen. Wenn andere Steuerplatze oder Sollwerte
verwendet werden, wird der Frequenzsollwert angezeigt. Dieser kann nicht verandert
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werden. Die anderen Werte auf der Seite sind Betriebsdaten. Sie kdnnen eine Auswahl der
hier angezeigten Werte treffen (siehe hierzu die Anleitung in Kapitel 4.7.7 Multimonitor).

ANDERN DER DREHRICHTUNG

Die Drehrichtung des Motors lasst sich mit der Funct-Taste schnell andern.

HINWEIS!
Der Befehl ,,Richtung andern” ist im Meni nur dann verfiigbar, wenn der

Steuerplatz ,.Ort” ausgewahlt wurde.
1 Dricken Sie an beliebiger Stelle der Menustruktur

die Taste FUNCT. stor|(G| READY o

Main Menu

G ID: M1

= Monitor

(7)

Parameters

8%] (15

Diagnostics

(6)

2 Verwenden Sie die Pfeiltasten NACH OBEN/NACH

UNTEN, um die Option ,Richtung andern” RUN |C| READY | |Keypad
auszuwahlen. Driicken Sie auf OK. Choose action
ID:1805

Change direction
Control page y

Local/Remote
3 Legen Sie eine neue Drehrichtung fest. Die aktuelle
Drehrichtung blinkt. Driicken Sie auf OK. RUN |C| READY | |Keypad
o Choose action
8ril ID:1805
Reverse

Torward 'y
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4 Die Drehrichtung andert sich sofort. Das

Pfeilsymbol im Statusfeld des Displays andert sich STOF(D ) READY 10

ebenfalls. c} N Main Men::l
Mc:n:i';t?r
Pa(.rirgei):ers
D:‘.agn)ostics

3.2.4 KOPIEREN DER PARAMETER

HINWEIS!
Diese Funktion ist nur im Grafik-Display verfligbar.

Bevor Sie Parameter von der Steuertafel auf den Umrichter Gbertragen, missen Sie den
Umrichter stoppen.

KOPIEREN DER PARAMETER EINES FREQUENZUMRICHTERS

Mit dieser Funktion konnen Sie Parameter von einem Umrichter auf einen anderen
ubertragen.

1 Speichern Sie die Parameter auf der Steuertafel.

2 Trennen Sie die Steuertafel vom Umrichter und
schlieflen Sie sie an einem anderen Umrichter an.

3 Laden Sie die Parameter mit dem Befehl ,Von StT
laden™ auf den neuen Umrichter herunter.

SPEICHERN DER PARAMETER AUF DER STEUERTAFEL

1 Gehen Sie zum Meni ,Benutzereinstellungen”.

stor|(| READY Keypad

Main Menu
L 1 6

= I/0 and Hardware

User settings

(4)
@ Favourites

(0)
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2  Gehen Sie in das Untermeni ,,Parameter-Backup”.

STOP | (j] READY Keypad

User settings
m ID: M6.5
Language selection
Q
o English

I»‘:—l Parameter backup

(7)
o Drive name
8i' Drive
3 Wahlen Sie mit den Pfeiltasten NACH OBEN/NACH
UNTEN eine Funktion aus. Bestatigen Sie die STOP|C| READY Keypad
Auswahl mit OK. m Parameter backup
ID: M6.5.1

Restore factory defaults
[¢]

O

Restore from keypad

Mit dem Befehl ,Werkseinstell.” werden die werkseitig vorgenommenen
Parametereinstellungen wiederhergestellt. Mit dem Befehl , Zur StT.speichrn™ kénnen Sie
alle Parameter auf die Steuertafel kopieren. Mit dem Befehl ,Von StT laden” werden alle
Parameter von der Steuertafel auf den Frequenzumrichter kopiert.

Nicht kopierbare Parameter bei Umrichtern unterschiedlicher Grofie

Wenn Sie die Steuertafel eines Umrichters gegen die Steuertafel eines Umrichters
unterschiedlicher Grof3e austauschen, bleiben die Werte dieser Parameter unverandert.
+  Motornennspannung (P3.1.1.1)

«  Motornennfrequenz (P3.1.1.2)

«  Motornenndrehzahl (P3.1.1.3)

«  Motornennstrom (P3.1.1.4)

«  Motor Cos Phil (P3.1.1.5)

«  Motornennleistung (P3.1.1.6)

+  Motorstromgrenze (P3.1.1.7)

« Schaltfrequenz (P3.1.2.1)

«  Nullfrequenzspannung (P3.1.2.4)

«  Motorvorheizstrom (P3.1.2.7)

« Statorspannung einstellen (P3.1.2.17)

«  Maximalfrequenz (P3.3.2)

+  Start-Magnetisierungsstrom (P3.4.8)

« DC-Bremsstrom (P3.4.10)

»  Flussbremsstrom (P3.4.13)

»  Blockierstromgrenze (P3.9.5)

»  Motor-Temperaturzeitkonstante (P3.9.9)
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3.2.5 PARAMETERVERGLEICH

Mit dieser Funktion konnen Sie den aktuellen Parametersatz mit einem dieser vier
Parametersatze vergleichen:

« Satz 1(P6.5.4 ParSatz1 speichern)

« Satz 2 (P6.5.6 ParSatz2 speichern)

+ Standardparameter (P6.5.1 Werkseinstell.)

« Der Steuertafelparametersatz (P6.5.2 Zur StT.speichrn)

Weitere Informationen zu diesen Parametern in Tabelle 57 Der Parametervergleich.

HINWEIS!
Wenn Sie den Parametersatz, mit dem Sie den aktuellen Satz vergleichen machten,
nicht gespeichert haben, erscheint im Display die Meldung Vergleich fehlgeschlagen.

VERWENDUNG DER FUNKTION ,,PARAMETERVERGLEICH"

1 Gehen Sie im Menii ,.Benutzereinstellungen” zum
Meniipunkt ,,Parametervergleich”. STOP|G| READY Vo

= User Settings
ID: M6.6

Language Selection
2 English

D Parameter Backup
(7)

Parameter Compare

(4)

2 Wahlen Sie ein Paar von Parametersatzen aus.
Bestatigen Sie lhre Auswahl mit OK. STOP|C| READY | Vo

Parameter Compare
ID: B6.6.1

E Active set-Set 1

EI Active set-Set 2

EI Active set-Defaults

3 Wabhlen Sie die Option ,Aktiv" und bestatigen Sie
mit OK. stor| (| Rerpy | o

El Active set-Set 1
ID: M6.6.1

E Active
@ Help

@ Add to Favourites
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4 Vergleichen Sie die aktuellen Parameterwerte mit
den Werten des Vergleichssatzes. STOP|G| READY /0

Active set-Set 1
m ID:113

Motor Nom Currnt

Motor Cos Phi

EETS

Aktueller Parameterwert
Wert des Vergleichssatzes
Aktueller Parameterwert
Wert des Vergleichssatzes

oDowy

3.2.6 HILFETEXTE

Im Grafik-Display konnen Sie Hilfetexte zu vielen Themen anzeigen lassen. Zu jedem
Parameter gibt es einen Hilfetext.

AuBerdem stehen Hilfetexte zu Fehlern, Warnungen (,Alarmen”) und zum Anlaufassistenten
zur Verflgunag.

HILFETEXTE LESEN

1 Suchen Sie das Element, tUber das Sie etwas lesen

mochten. stor|(G| READY | o
El Digital Inputs
ID:403 M3.5.1.1

Ctrl Signal 1 A

Ctrl Signal 2 A

Ctrl Signal 1 B

000 000 Q00

2 Wahlen Sie mit den Pfeiltasten NACH OBEN/NACH

UNTEN die Option ,Hilfe" aus. stor|(G] READY o
— Ctrl signal 1 A
ID:403 M3.5.1.1
Edit

Help

i

@ Add to favourites
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3 Rufen Sie den Hilfetext mit OK auf.

STOP|C| READY 10
Ctrl signal 1 A
@ ID:403 M3.5.1.1

Start Signal 1 for control Place
I/0 A. Start Signal 1
functionality chosen with I/O A
Logic in Start/Stop Setup Menu.

HINWEIS!
Die Hilfetexte sind immer auf Englisch.

3.2.7 VERWENDUNG DES MENUS ,FAVORITEN"

Wenn Sie dieselben Elemente ofter verwendenﬂ, konnen Sie sie zu lhren Favoriten
hinzufligen. Sie konnen Parametersatze oder Uberwachungssignale aus allen
Steuertafelmentis zusammenstellen.

Weitere Informationen zur Verwendung des Menis .. Favoriten” finden Sie in Kapitel 8.2
Favoriten.

3.3 VERWENDUNG DES TEXT-DISPLAYS

Sie konnen als Benutzerschnittstelle auch die Steuertafel mit Text-Display verwenden. Das
Text-Display und das Grafik-Display bieten nahezu dieselben Funktionen. Einige Funktionen
sind nur im Grafik-Display verfiigbar.

Das Display zeigt den Status on Motor und Frequenzumrichter an. Es zeigt auch
Betriebsfehler des Motors und des Umrichters an. Auf dem Display wird lhnen die aktuelle
Position im Menu angezeigt. AuBerdem wird Ilhnen der Name der Gruppe oder des Elements
der aktuellen Position angezeigt. Wenn der Text zu lang ist, lauft er automatisch durch das
Display.
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READY STOP  ALARM  FAULT
” _©
I_ll {15 L/ C'C T
wuiloen JC i1y
v v
Abb. 10: Das Hauptmenii des Text-Displays
A. Die Statusanzeigen D. Die aktuelle Position im Meni
B. Die Alarm- und Fehleranzeigen E. Die Steuerplatzanzeigen
C. Der Name der Gruppe oder des F. Die Drehrichtungsanzeigen
Elements der aktuellen Position
3.3.1 BEARBEITEN DER WERTE
ANDERN DES TEXTWERTS EINES PARAMETERS
Gehen Sie zum Einstellen eines Parameterwertes folgendermafien vor:
1 E)?C'TtentSie den Parameter mit Hilfe der READY RUN  STop  ALARM  FAULT
eiltasten. A A
CTﬂUT/lTHI
1011, J310r-
M_JI ]
i_lJ.
v
FWD  REV /0 KEYPAD  BUS
2 Gehen Sie in den Bearbeitungsmodus und driicken
Sie auf OK READY RUN STOP ALARM FAULT
' A
CIECM -J L1
rrcChr corrirgy
I
L
h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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3 Stellen Sie den neuen Wert mithilfe der Pfeiltasten READY  RON Sor  ALARM  FAULT

NACH OBEN/NACH UNTEN ein. A‘\ A i /
I/ FOanTar
17 U l urriry

/17 |
L

v v

FWD REV I/0 KEYPAD  BUS

4  Bestitigen Sie die Anderung mit OK. Driicken Sie
die Taste BACK/RESET, um die Anderung zu
verwerfen und zur vorherigen Ebene
zurickzukehren.

BEARBEITEN DER ZAHLENWERTE

1 Suchen Sie den Parameter mit Hilfe der
Pfeiltasten.
2 Wechseln Sie in den Bearbeitungsmodus.

3 Springen Sie mit den Pfeiltasten NACH LINKS/
NACH RECHTS von Ziffer zu Ziffer. Andern Sie die
Ziffern mithilfe der Pfeiltasten NACH OBEN/NACH
UNTEN.

4 Bestitigen Sie die Anderung mit OK. Driicken Sie
die Taste BACK/RESET, um die Anderung Zu
verwerfen und zur vorherigen Ebene
zuriickzukehren.

3.3.2 QUITTIEREN VON FEHLERN

Um einen Fehler zu quittieren, konnen Sie entweder die RESET-Taste oder den Parameter
.Fehl.quittieren” verwenden. Siehe hierzu die Anleitung in 70.7 Anzeige eines Fehlers.

3.3.3 DIE FUNCT-TASTE

Die Funct-Taste verfligt Uber drei Funktionen:

*  Schnellzugriff auf die Steuerungsseite
« einfacher Wechsel zwischen den Steuerplédtzen ..Ort" und ..Fern”
* Andern der Drehrichtung

Die Auswahl des Steuerplatzes entscheidet dariiber, woher der Frequenzumrichter die
Start- und Stopp-Befehle erhalt. Fir jeden Steuerplatz gibt es einen eigenen Parameter zur
Wahl der Frequenzsollwert-Quelle. Der lokale Steuerplatz ist immer die Steuertafel. Als
Fernsteuerungsplatz konnen Sie E/A oder Feldbus festgelegen. Der aktuelle Steuerplatz
wird in der Statuszeile des Displays angezeigt.

Als Fernsteuerungsplatze kdnnen Sie E/A A, E/A B und Feldbus verwenden. E/A A und
Feldbus haben die niedrigste Prioritat. Die Auswahl des Fernsteuerungsplatzes erfolgt tGber
P3.2.1. E/A B kann die Fernsteuerungsplatze E/A A und Feldbus mit einem Digitaleingang
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umgehen. Die Auswahl des Digitaleingangs erfolgt Giber P3.5.1.5 ,Steuerplatz E/A B
erzwingen”.

Zur lokalen Steuerung wird immer die Steuertafel als Steuerplatz verwendet. Die lokale
Steuerung hat eine hohere Prioritat als die Fernsteuerung. Daher wechselt der Steuerplatz
beispielsweise auch dann zu ,Steuertafel”, wenn eine Umgehung Uber Parameter P3.5.1.5
via Digitaleingang stattgefunden hat (wahrend ,Fern” eingestellt ist), sobald ,.Ort” gewahlt
wird. Verwenden Sie die Funct-Taste oder P3.2.2 ,.Ort/Fern”, um zwischen lokaler und
Fernsteuerung zu wechseln.

ANDERN DES STEUERPLATZES

1 Dricken Sie an beliebiger Stelle der Menustruktur
: READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
die Taste FUNCT. A A

wlw]: I/I-Tl-l-ll-
FHEHNE TER'E

MM
i _J

h 4 v

FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

2 Navigieren Sie mit den Pfeiltasten NACH OBEN/
NACH UNTEN zum Auswahlmeni ,.Ort/Fern™.
Dricken Sie auf OK.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

h 4 h 4
FWD REV /0 KEYPAD BUS
3 Wahlen Sie nun mit den Pfeiltasten NACH OBEN/
NACH UNTEN zwischen lokaler und READY RUN Sﬁ’ ALARM PAOLT
Fernsteuerung. Bestatigen Sie lhre Auswahl mit N |_ _
oK _EEMITE
. rcCng i
- AN
!
J
h 4 b 4
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

4  Wurde allerdings der Fernsteuerungsplatz zu ,.0rt”
(Steuertafel) geandert, werden Sie zur
Sollwerteinstellung Uber die Steuertafel
aufgefordert.

Nachdem Sie Ihre Auswahl getroffen haben, kehrt das Display zu der Position zurtick, an der
Sie sich vor Dricken der Funct-Taste befanden.
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AUFRUFEN DER STEUERUNGSSEITE

Die wichtigsten Werte lassen sich leicht auf der Steuerungsseite Giberwachen.

1 Dricken Sie an beliebiger Stelle der Menustruktur

. READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
die Taste FUNCT.

A A
M Ee T O
CrIsrinige i /‘t'_

FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

2 Verwenden Sie die Pfeiltasten NACH OBEN/NACH

. . . READY RUN STOP ALARM FAULT
UNTEN, um die Steuerungsseite auszuwahlen.

Bestatigen Sie Ihre Auswahl mit OK. Die \,A_ P TI_IQI ce
Steuerungsseite wird gedffnet. — - - -
J J LUtrifsge
c’
v h 4
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

3 Wenn Sie den lokalen Steuerplatz und die
. . . READY RUN STOP ALARM FAULT
Sollwerteinstellung Uber die Steuertafel A
verwenden, konnen Sie P3.3.6 ,St.tafelsollwert”
mit der OK-Taste bestatigen. r

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Weitere Informationen zur Sollwerteinstellung Uber die Steuertafel finden Sie in Kapitel 5.3
Gruppe 3.3: Steuerungssollwerteinstellungen). Wenn andere Steuerplatze oder Sollwerte
verwendet werden, wird der Frequenzsollwert angezeigt. Dieser kann nicht verandert
werden. Die anderen Werte auf der Seite sind Betriebsdaten. Sie konnen eine Auswahl der
hier angezeigten Werte treffen (siehe hierzu die Anleitung in Kapitel 4.7.7 Multimonitor).

ANDERN DER DREHRICHTUNG

Die Drehrichtung des Motors lasst sich mit der Funct-Taste schnell andern.

HINWEIS!
Der Befehl ,,Richtung andern” ist im Meni nur dann verfiigbar, wenn der

Steuerplatz ..Ort" ausgewahlt wurde.
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1 Driicken Sie an beliebiger Stelle der Menustruktur
die Taste FUNCT.

2 Verwenden Sie die Pfeiltasten NACH OBEN/NACH
UNTEN, um die Option ,.Richtung andern”
auszuwahlen. Driicken Sie auf OK.

3 Legen Sie eine neue Drehrichtung fest. Die aktuelle
Drehrichtung blinkt. Driicken Sie auf OK. Die
Drehrichtung andert sich sofort, und das
Pfeilsymbol im Statusfeld des Displays ebenfalls.
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3.4 MENUSTRUKTUR

Menii Funktion

Schnelleinstellungen Siehe Kapitel 1.4.7 Vacon HVAC-Applikation.
Monitor Multimonitor *
Basis

Timerfunktionen

PID-Regler 1

PID-Regler 2

Multi-Pump

Feldbusdaten

Temperatureingange **

Parameter Siehe Kapitel 5 Meni ,,Parameter”.

Fehlerspeicher Aktive Fehler

Fehler quittieren

Fehlerspeicher

Gesamtzahler

Rickstellbare Zahler

Software-Info

E/A und Hardware Standard-E/A

Steckplatz C

Steckplatz D

Steckplatz E

Echtzeituhr

Einstellungen: Leistungseinheit (Einst:LeistEinh)

Steuertafel

RS-485

Ethernet
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Menii Funktion

Benutzereinstellungen Sprachenauswahl

Applikationswahl

Parameter-Backup*

Name d. FU
Favoriten* Siehe Kapitel 8.2 Favoriten.
Anwendergruppen Siehe Kapitel 8.3 Anwendergruppen.

* Diese Funktion ist in der Steuertafel mit Text-Display nicht verfligbar.

** = Die Funktion ist nur verfiugbar, wenn die Optionskarte OPT-88 oder OPT-BH an den
Frequenzumrichter angeschlossen ist.

3.4.1 SCHNELLEINSTELLUNGEN

Das Einstellungsmeni zur Schnelleinstellung enthalt die Mindestmenge der bei der
Installation und Inbetriebnahme der Vacon 100 HVAC-Applikation am meisten verwendeten
Parameter. Diese Parameter werden in der ersten Parametergruppe zusammengefasst,
damit sie schnell und einfach aufzufinden sind. Sie kénnen sie aber auch in ihren
eigentlichen Parametergruppen finden und andern. Wenn Sie einen Parameterwert in der
Gruppe fiir die Schnelleinstellung andern, wird diese Anderung auch in der eigentlichen
Gruppe tibernommen. Nahere Informationen zu den Parametern dieser Gruppe finden Sie in
den Kapiteln 1.3 Erstes Anlaufen und 2 Assistenten.

3.4.2 MONITOR

MULTIMONITOR

Mit der Mulitmonitor-Funktion konnen Sie vier bis neun Werte sammeln, die Sie Uberwachen
mochten. Siehe Kapitel 4.1.7 Multimonitor.
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HINWEIS!
Die Multimonitor-Funktion ist im Text-Display nicht verfigbar.

BASIS

Bei den Betriebsdaten handelt es sich sowohl um die Istwerte der Parameter und Signale als
auch um Statusinformationen und Messwerte. Siehe Kapitel 4.1.2 Basis.

TIMERFUNKTIONEN

Mit dieser Fupktion konnen Sie die Timerfunktionen und die Echtzeituhr Gberwachen. Siehe
Kapitel 4.1.3 Uberwachen der Timerfunktionen.

PID-REGLER 1

Mit dieser Funktion konnen Sie die Werte des PID-Reglers Uberwachen. Siehe Kapitel 4.7.4
PID1-Regler-Uberwachung.

PID-REGLER 2

Mit dieser Funktion konnen Sie die Werte des PID-Reglers Uberwachen. Siehe Kapitel 4.1.5
PID2-Regler-Uberwachung.

MULTI-PUMP

Mit dieser Funktion konnen Sie die Werte Uberwachen, die mit dem geleichzeitigen Betrieb
mehrerer Umrichter zusammenhangen. Siehe Kapitel 4.1.6 Uberwachen der MultiPump-
Funktion.

FELDBUSDATEN

Mit dieser Funktion konnen Sie die Feldbusdaten als Betriebswerte anzeigen lassen. Dies ist
z. B. bei der Inbetriebnahme des Feldbus nitzlich. Siehe Kapitel 4.1.7 Feldbus-
Prozessdatentiberwachung.

3.5 VACON LIVE

Vacon Live ist ein PC-Tool fiir die Inbetriebnahme und Wartung der Frequenzumrichter
Vacon® 10, Vacon® 20 und Vacon® 100. Sie konnen das Vacon-Live-Tool von www.vacon.com
herunterladen.

Vacon Live beinhaltet folgende Funktionen:

«  Parametrisierung, Uberwachung, Umrichterinformationen, Data Logger usw.

e Das Software-Download-Tool Vacon Loader

* Unterstitzung einer seriellen Kommunikation sowie von Ethernet

* Unterstiitzung von Windows XP, Vista, 7 und 8

» 17 Sprachen: Englisch, Deutsch, Spanisch, Finnisch, Franzdsisch, Italienisch, Russisch,
Schwedisch, Chinesisch, Tschechisch, Danisch, Niederlandisch, Polnisch, Portugiesisch,
Rumanisch, Slowakisch und Tirkisch
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Die Verbindung zwischen Frequenzumrichter und PC-Tool kénnen Sie Uber das serielle
Kommunikationskabel von Vacon herstellen. Die Treiber fur die serielle Kommunikation
werden bei der Installation von Vacon Live automatisch installiert. Wenn Sie das Kabel
angeschlossen haben, findet Vacon Live den angeschlossenen Umrichter automatisch.

Weitere Hinweise zur Verwendung von Vacon Live finden Sie im Hilfemeni des Programms.

Flle Ecm View Drve Tools Help

VACON

] - [s]emiry- ja - e oatvin av parves
Drives Parameter Biowser X h
0 Dive X . - & B v [ &
E L .0 ==\ SHALC QRO se @
Fies 4 [I?..ﬂ - Index VariableText Value Min Max Unit Deti
“ 1. Quick Sewp P
9 131 e 1. Quick Setup (29)
4 W 2 Monitor P12 Application Standard Standand Motor Potentiomater Standar
# 2.1, Multimonitor g | PL3  MinFreqReference 0,00 0,00 50,00 Hz 0.00
#2318
> i: o P14  MaxFreqReference 50,00 0,00 320,00 Hz 000
# 28 Extras/Advanced P15 Accel Time 1 50 0.1 3000.0 s 50
# 2.7. Timer Functions P18  Decei Time 1 50 0.1 3000,0 s 50
# 2.8. PID Controlier
# 29 ExiPID Controlier P17 Curvent Limk 370 0.26 520 A 000
# 2.10. Mui-Pump P18 Motor Type Induction Motor Induction Motor  PM Motor Inductic
¥ 2.11. Mainten. Counters P19 Motor Nom Voiig 230 180 240 v o
F 2.12. Fieidbus Data PLI0  MowrNomFreq 50,00 8,00 320,00 He 0,00
# 2.13. Drive Customizer -
4 (P 3 Parsmators P 111 Motor Nom Speed 1370 24 19200 mpm 0
a ¥ 3.1, Motor Setings P1.12  Motor Nom Cumnit 150 026 520 A 000
: ;:2 :‘::’;E“’“? P113  Motor Cos Phi 0.74 030 1.00 0.00
# 3.1.3 Limits : P1.14  Energy Optimization Disabled -
« W 314 Openloop P1.15  identification Mo Action No Action With Rotation No Actic
B # 31412 W San P16  Start Function Ramping Ramging Flying Stan Rampin
3.2. StanStop Setup
P Bepgrosria P 117  Swop Function Coasting Coasting Ramping Coastin
# 313.1. Frequency Ref P1.18  Automatic Reset Désabled Disabled Enabled Disabies
« ¥ 332 Torque Ref P1.19  Extemal Fauk Faul No Action Fault, Coast Fault
"
$3.2.7. Torque Lk Opens Locp P120 AllowFaut Na Action No Action Fault Coast Mo Actic
# 333 Preset Fregs
# 335 Motor Potention. P121  Rem.Cul Place VO Control VO Control FleldbusCTRL VO Con
# 3135 Joystick P122 VOARe sel AN PresetFreqd  Block OutL10 AlTeAZ
# 338 Jogging
P PresetfFr Block 1
4 # 3.4 Ramps And Brakes 33 Kevped el 5ol Keypad Ref el OuL10 Keypad
¥ 341 Ramp 1 P1.24  FieldBus Ref Sel Fiekdbus PresetFreq Bilock Out 10 Fiekdbus
# 342 Ramp2 P125 Al SignalRange  0-10V0-20mA O-10V/0-20mA  2-10Vi4-20mA 0-10v0
: ;:3 gz:nﬁ:.zwcum: P126 A2 Signal Range 2-10V/4-20mA, 0-10VI0-20mA  2-10Vi4-20mA 2-10vi4
# 345, Fiux Braking P 127 RO1Funcion Run Not Used Motor PreHeat Active Run
4 ¥ 35 VO Config pt § I L
! w Datalogger (@ | Clockwise Oniine @@ | Ready @) | Run @y | Faur lerm qlaa

Abb. 11: Das PC-Tool Vacon Live
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4 MENU ,, BETRIEBSDATEN"

4.1 MONITORGRUPPE

Sie konne die Istwerte der Parameter und Signale tiberwachen. Auflerdem kdnnen Sie die
Status und Messungen uberwachen. Einige der zu iberwachenden Werte kdnnen angepasst
werden.

4.1.1 MULTIMONITOR

Auf der Multimonitor-Seite konnen Sie neun Elemente zusammenfassen, die Sie
uberwachen maochten.

ANDERN DER ZU UBERWACHENDEN ELEMENTE

1 Gehen Sie in das MenU ,,Monitor” und dricken Sie
auf OK.

STOP | C | READY 110

Main Menu
ID: M1

= Quick Setu
IIEI (4) p

= Monitor
(12)

= Parameters
(21)

2 Rufen Sie die Ansicht ,,Multimonitor™ auf.

STOP | & | READY | 10

Monitor
ID: M2.1

Multimonitor

Basic

(7)

Timer Functions

(13)
3 Aktivieren Sie ein altes Element, um es zu
ersetzen. Verwenden Sie hierzu die Pfeiltasten. STOP|C| READY /o
Multimonitor
@ ID:25 FreqReference

FreqReference
20.0 Hz

Output Freq

0.00 Hz

Motor Speed

0.0 rpm

Motor Curre

Motor Torque

Motor Voltage

0.00A 0.00 % 0.0v
DC-link volt | Unit Tempera |Motor Tempera
0.0V 81.9°C 0.0%
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4 Dricken Sie auf OK, um ein neues Element aus der
Liste auszuwahlen. STOP|C| READY /0
FreqReference
ID:1 M2.1.1.1
/1 Output frequency 0.00 Hz
v/
\/ FreqReference 10.00 Hz
\/ Motor Speed 0.00 rpm
7 Motor Current 0.00 A
Motor Torque 0.00 %

v/
D Motor Power 0.00 %

4.1.2 BASIS

Die Basisbetriebsdaten sind die Istwerte der ausgewahlten Parameter, Signale, Status- und
Messwerte. Die verschiedenen Anwendungen kdnnen unterschiedlich viele
Uberwachungswerte haben.

Die Basis-Betriebsdaten mit den zugehorigen Daten sehen Sie in der nachsten Tabelle.

HINWEIS!

Im Meni ,Monitor” stehen nur Status von Standard-E/A-Karten zur Verfiigung. Die
Statuswerte fir alle E/A-Kartensignale finden Sie als Rohdaten im Systemmenii
.E/A und Hardware".

Uberpriifen Sie die Statuswerte von E/A-Erweiterungskarten im Systemmenii ,.E/A und
Hardware”, wenn Sie vom System dazu aufgefordert werden.
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Tabelle 3: Elemente des Meniis ,, Betriebsdaten”

Index Betriebswert Einheit ID Beschreibung

V2.2.1 Ausgangsfrequenz Hz 1 Die Ausgangsfrequenz zum Motor

V2.2.2 Frequenzsollwert Hz 25 Der Frequenzsollwert zur Motorsteuerung
V2.2.3 Motordrehzahl U/min 2 Die Istdrehzahl des Motors in 1/min

V2.2.4 Motorstrom A 3 Motorstrom

V2.2.5 Motordrehmoment % 4 Das berechnete Motorwellen-Drehmoment
V2.2.7 Motorwellenleistung % 5 Die berechnete Motorwellenleistung in Prozent

Die berechnete Motorwellenleistung in kW oder
V2.2.8 Motorwellenleistung | kW/PS 73 PS. Die Einheit wird im Einheitswahlparameter
eingestellt.

V2.2.9 Motorspannung \% 6 Die Ausgangsspannung zum Motor
DC-Zwischenkreis- Die gemessene Spannung im DC-Zwischenkreis
V2.2.10 \% 7 .
Spannung des Frequenzumrichters
V2.2.11 Geratetemperatur oc 8 Ele?tKuhlkorpertemperatur in Celsius oder Fahren-
V2.2.12 Motortemperatur % 9 Die berechnete Motortemperatur in Prozent der
Nennbetriebstemperatur
V2.2.13 Analogeingang 1 % 59 Das Signal in Prozent des verwendeten Bereichs
V2.2.14 Analogeingang 2 % 60 Das Signal in Prozent des verwendeten Bereichs
V2.2.15 Analogausgang 1 % 81 Das Signal in Prozent des verwendeten Bereichs
Der Status der Motor-Vorheizfunktion
V2.2.16 Motorvorheizung 1228
0=AUS
1 = Heizung (Gleichstrom wird zugefiihrt)
Die Bitcodes fiir die Status des Frequenzumrich-
ters.
B1 = Bereit
B2 = Betrieb
V2217 Wor.t Frequenzum- 43 B3 = Fehler .
richterstatus B6 = Startfreigabe

B7 = Warnung aktiv

B10 = DC-Strom im Stopp
B11 = DC-Bremse aktiv
B12 = Startanfrage

B13 = Motorregler aktiv
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Tabelle 3: Elemente des Meniis ,, Betriebsdaten”

Index Betriebswert Einheit ID Beschreibung

0 = Gesperrt
v2.2.19 | Brand-Modus-Sta- 1597 |1 = Freigegeben

tus 2 = Aktiviert
3 =Test-Modus

Das 16-Bit-Wort, bei dem jedes Bit den Status
eines Digitaleingangs reprasentiert. An jedem
V2.2.20 Wort 1 DIN-Status 56 Steckplatz werden 6 Digitaleingange ausgelesen.
Word 1 beginnt bei Eingang 1 an Steckplatz A (Bit0)
und geht bis Eingang 4 an Steckplatz C (Bit15).

Das 16-Bit-Wort, bei dem jedes Bit den Status
eines Digitaleingangs reprasentiert. An jedem
Steckplatz werden 6 Digitaleingdnge ausgelesen.
Word 2 beginnt bei Eingang 5 an Steckplatz C
(Bit0) und geht bis Eingang 6 an Steckplatz E
(Bit13).

vV2.2.21 Wort 2 DIN-Status 57

Der Motorstrom-Betriebswert mit einer festen
Anzahl von Dezimalstellen und weniger Filterung.
Motorstrom mit 1 Mit diesem Parameter kdnnen Sie beispielsweise
V2.2.22 . 45 den Feldbus verwenden, um unabhangig von der
Dezimalstelle - o

BaugréBe immer den richtigen Wert auszulesen.
Dies gestattet auch eine Uberwachung, wenn fir
den Motorstrom weniger Filterzeit benétigt wird.

Die Bitcodes fiir das Statuswort 1 der Applikation.

BO = Interlock1

B1 = Interlock2, B5 = 1/0 A Steuerung aktiv
Bé = E/A B-Steuerung aktiv

V2.2.23 Appl.Statuswort 1 89 B7 = Feldbus-Steuerung aktiv

B8 = Steuerplatz Ort aktiv

B9 = PC-Steuerung aktiv

B10 = Festdrehzahlen aktiv

B12 = Brand-Modus aktiv

B13 = Vorheizung aktiv

Die Bitcodes fiir das Statuswort 2 der Applikation.

V2.2.24 Appl.Statuswort 2 90
BO = Beschl./Brems. gesperrt
B1 = Motorschalter aktiv
Rickstellbarer kWh- Der Energiezahler mit einem kWh-Ausgang.
V2.2.25 Zahler niedrig 1054 (Unteres Wort)
V2.2.26 Rickstellbarer kWh- 10647 Bestimmt, wie oft sich der Energiezahler gedreht
- Z&hler hoch hat. (Oberes Wort)
LetzterAktiverFeh- Der Fehlercode des letzten aktiven Fehlers, der
V2.2.27 37 . -
lerCode nicht zuriickgesetzt wurde.
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Tabelle 3: Elemente des Meniis ,, Betriebsdaten”

Index Betriebswert Einheit ID Beschreibung
LetzterAktiverFehler Die Fehler-ID des letzten aktiven Fehlers, der
V2.2.28 95 . N
ID nicht zuriickgesetzt wurde.
LetzterAktiverA- Der Alarmcode des letzten aktiven Alarms, der
V2.2.29 74 : .
larmCode nicht zurtickgesetzt wurde.
LetzterAktiverAlarm Die Alarm-ID des letzten aktiven Alarms, der nicht
V2.2.30 94 M
ID zurickgesetzt wurde.
V2231 Einh Phasenstrom A 39 Der gemessene Wert des Motorphasenstroms (mit
1 s Filterung).
V2.2.32 Wert V-Phase A 40 Der gemessene Wert des Motorphasenstroms (mit
1 s Filterung).
V2.2.33 Wert W-Phase A 41 Der gemessene Wert des Motorphasenstroms (mit

1 s Filterung).

BO: Stromgrenze (Motor)

B1: Stromgrenze (Generator)

B2: Drehmomentgrenze (Motor)
V2.2.34 Motorregelstatus 77 B3: Drehmomentgrenze (Generator)
B4: Uberspannungsregler

B5: Unterspannungsregler

Bé: Leistungsgrenze (Motor)

B7: Leistungsgrenze (Generator)

4.1.3 UBERWACHEN DER TIMERFUNKTIONEN

Uberwachen Sie die Timerfunktionen und die Echtzeituhr.
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Tabelle 4: Uberwachen der Timerfunktionen

Index Betriebswert Einheit ID Beschreibung
V231 7K 1.7K 2, 7K 3 1441 ?ie konnen die Status der drei Zeitkanale (ZK)
Uberwachen.

V2.3.2 Intervall 1 1442 Der Status des Timerintervalls
V2.3.3 Intervall 2 1443 Der Status des Timerintervalls
V2.3.4 Intervall 3 1444 Der Status des Timerintervalls
V2.3.5 Intervall 4 1445 Der Status des Timerintervalls
V2.3.6 Intervall 5 1446 Der Status des Timerintervalls
V2.3.7 Timer 1 s 1447 Die Restzeit des aktiven Timers
V2.3.8 Timer 2 s 1448 Die Restzeit des aktiven Timers
V2.3.9 Timer 3 s 1449 Die Restzeit des aktiven Timers
vV2.3.10 Echtzeituhr 1450 hh:mm:ss

4.1.4 PID1-REGLER-UBERWACHUNG
Tabelle 5: Uberwachen der Werte des PID1-Reglers

Index Betriebswert Einheit ID Beschreibung

Der Einstellwert des PID1-Reglers in Anzeigeein-
V2.4.1 PID1 Einstellwert variiert 20 heiten. Die Auswahl der Anzeigeeinheit erfolgt
liber einen Parameter.

Der Riickmeldungswert des PID1-Reglers in
V2.4.2 PID1 Riickmeldung variiert 21 Anzeigeeinheiten. Die Auswahl der Anzeigeeinheit
erfolgt Uber einen Parameter.

Der Fehlerwert des PID1-Reglers. Die Abweichung

PID1-Regelabwei- der Riickmeldung vom Einstellwert in Anzeigeein-

V2.4.3 chung variiert 22 heiten. Die Auswahl der Anzeigeeinheit erfolgt
Uber einen Parameter.
Der PID-Ausgang in Prozent (0 - 100 %). Dieser
V2.4 d PID1-Ausgang % 93 Wert kann z. B. der Motorregelung [Freguenzsoll—
wert) oder einem Analogausgang zugefiihrt wer-
den.
0 = Angehalten
V2.4.5 PID1-Status 24 |7 I Betrieb

3 =Sleep-Modus
4 =Im Totbereich (siehe Kapitel 5.12 Gruppe 3.12:
PID-Regler 1)
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4.1.5 PID2-REGLER-UBERWACHUNG
Tabelle 6: Uberwachen der Werte des PID2-Reglers

Index Betriebswert Einheit ID Beschreibung

Der Einstellwert des PID2-Reglers in Anzeigeein-
V2.5.1 PID2 Einstellwert variiert 83 heiten. Die Auswahl der Anzeigeeinheit erfolgt
Uber einen Parameter.

Der Riickmeldungswert des PID2-Reglers in
V2.5.2 PID2 Rickmeldung variiert 84 Anzeigeeinheiten. Die Auswahl der Anzeigeeinheit
erfolgt Uber einen Parameter.

Der Fehlerwert des PID2-Reglers. Die Abweichung
PID2-Regelabwei- variiert 85 der Riickmeldung vom Einstellwert in Anzeigeein-

chung heiten. Die Auswahl der Anzeigeeinheit erfolgt
Uber einen Parameter.

V2.5.3

Der PID2-Reglerausgang in Prozent (0 - 100 %).
V2.5.4 PID2-Ausgang % 86 Dieser Wert kann z. B. dem Analogausgang zuge-
fihrt werden.

0 = Angehalten

V2.5.5 PID2-Status 87 1 =1In Betrieb

2 = Im Totbereich (siehe Kapitel 5.13 Gruppe 3.13:
PID-Regler 2)

4.1.6 UBERWACHEN DER MULTIPUMP-FUNKTION
Tabelle 7: Uberwachen der Multi-Pump-Funktion

Index Betriebswert Einheit ID Beschreibung

Die Anzahl der laufenden Motoren bei Verwendung

V2.6.1 Laufende Motoren 30 der Multi-Pump-Funktion

Das System meldet, ob ein Autowechsel erforder-

V2.6.2 Autowechsel 1114 L
lich ist.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




MENU ,BETRIEBSDATEN" VACON - 53

4.1.7 FELDBUS-PROZESSDATENUBERWACHUNG
Tabelle 8: Feldbus-Dateniiberwachung

Index Betriebswert Einheit ID Beschreibung

Das Feldbus-Steuerwort, das von der Anwendung
im Bypassmodus/-format verwendet wird. Je nach
V2.8.1 FB-Steuerwort 874 Feldbustyp oder Feldbusprofil konnen die Daten
geandert werden, bevor sie zur Anwendung gesen-
det werden.

Der Drehzahlsollwert, der beim Empfang durch
die Anwendung zwischen Mindestfrequenz und
Hochstfrequenz skaliert wurde. Mindest- und
Hochstfrequenz konnen nach dem Empfang des
Sollwerts gedndert werden, ohne den Sollwert zu
beeinflussen.

V2.8.2 FB Drehzahlsollwert 875

Der Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-

V2.8.3 FB DataIn 1 876 Bit-Format

Der Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-

V2.8.4 FB Data In 2 877 Bit-Format

Der Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-

V2.8.5 FB DataIn 3 878 Bit-Format

Der Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-

V2.8.6 FB Dataln4 879 Bit-Format

Der Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-

V2.8.7 FB Datalnb 880 Bit-Format

Der Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-

vV2.8.8 FB Dataln 6 881 Bit-Format

Der Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-

V2.8.9 FB DataIn 7 882 Bit-Format

Der Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-

vV2.8.10 FB DataIn8 883 Bit-Format

Das Feldbus-Statuswort, das von der Anwendung
im Bypassmodus/-format gesendet wird. Je nach
V2.8.11 FB-Statuswort 864 Feldbustyp oder Feldbusprofil konnen die Daten
geandert werden, bevor sie zum Feldbus gesendet
werden.

Die Ist-Drehzahl in Prozent. .0 %" entspricht der
Mindestfrequenz und 100 %" der Hochstfrequenz.
V2.8.12 FB Drehzahl-Istwert 865 Der Wert wird in Abhangigkeit von der min. und
max. Frequenz und der Ausgangsfrequenz standig
aktualisiert.

Der Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-

V2.8.13 FB Data Out 1 866 Bit-Format
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Tabelle 8: Feldbus-Dateniiberwachung

Index Betriebswert Einheit ID Beschreibung

V2.8.14 FB Data Out 2 867 Dgr Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-
Bit-Format

V2.8.15 FB Data Out 3 868 Dgr Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-
Bit-Format

V2.8.16 FB Data Out 4 869 Dgr Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-
Bit-Format

V2.8.17 FB Data Out 5 870 Dgr Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-
Bit-Format

V2.8.18 FB Data Out 6 871 Dgr Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-
Bit-Format

V2.8.19 FB Data Out 7 872 Dgr Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-
Bit-Format

V2.8.20 FB Data Out 8 873 Dgr Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-
Bit-Format
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5 MENU ,,PARAMETER"

Die HVAC-Applikation umfasst die folgenden Parametergruppen:

Menii und Parametergruppe Beschreibung

Gruppe 3.1: Motoreinstellungen Grundlegende und erweiterte Motoreinstellungen.
Gruppe 3.2: Start/Stopp-Einstellungen Start- und Stoppfunktionen.

Gruppe 3.3: Steuerungssollwerteinstellungen Frequenzsollwert-Einstellung.

Gruppe 3.4: Rampen- und Bremseinstellung Beschleunigungs-/Verzégerungseinstellung.

Gruppe 3.5: E/A Konfiguration E/A-Programmierung.

Gruppe 3.6: Datenzuordnung flir den Feldbus Feldbus-Datenausgangparameter.

Gruppe 3.7: Frequenzausblendungen Frequenzprogrammierung verhindern.

Gruppe 3.8: Grenzeniiberwachungen Programmierbare Grenzwertregler.

Gruppe 3.9: Schutzfunktionen Schutzkonfiguration.

Gruppe 3.10: Automatische Fehlerquittierung Automatisches Zuriicksetzen nach einer fehlerhaften

Konfiguration.

Gruppe 3.11: Timerfunktionen Konfiguration von 3 Timern basierend auf der Echt-
zeituhr

Gruppe 3.12: PID-Regler 1 Parameter fiir PID-Regler 1. Motorsteuerung oder
externe Nutzung.

Gruppe 3.13: PID-Regler 2 Parameter fiir PID-Regler 2. Externe Nutzung.

Gruppe 3.14: Multi-Pump Parameter fir ein Multi-Pump-System

Gruppe 3.16: Brand-Modus Parameter fiir den Brand-Modus.

Gruppe 3.17 Applikationseinstellungen

Gruppe 3.18 kWh Impulsausgang Parameter fir die Konfiguration eines Digitalaus-
gangs, die Impulse geben, die dem kWh-Zahler ent-
sprechen.

5.1 GRUPPE 3.1: MOTOREINSTELLUNGEN
HINWEIS!

Diese Parameter sind gesperrt, wenn sich der Antrieb im Status RUN befindet.
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Tabelle 9: Motortypenschild-Parameter

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

Der Wert Un kann dem
Typenschild des
Motors entnommen
werden.

P3.1.1.1 | Motornennspannung | variiert | variiert \Y variiert 110
Uberpriifen Sie, ob
der Motor in Dreieck-
oder Sternschaltung
angeschlossen ist.

Der Wert fn kann dem
Typenschild des
Motors entnommen
werden.

P3.1.1.2 Motornennfrequenz 8.00 320.00 Hz 50/ 60 1M1

Der Wert nn kann dem
Typenschild des
Motors entnommen
werden.

P3.1.1.3 Motornenndrehzahl 24 19200 U/min variiert 112

Der Wert In kann dem
Typenschild des
Motors entnommen
werden.

P3.1.1.4 Motornennstrom variiert | variiert A variiert 113

Der Wert kann dem
Typenschild des
Motors entnommen
werden.

P3.1.1.5 Motor Cos Phi 0.30 1.00 variiert 120

Der Wert In kann dem
Typenschild des
Motors entnommen
werden.

P3.1.1.6 Motornennleistung | variiert | variiert kW variiert 116

P3.1.1.7 Maximaler Motorstrom
vom Frequenzumrich-

0 Motorstromgrenze | variiert | variiert A variiert 107 ter

Wahlen Sie den ver-
wendeten Motortyp
aus.

P3.1.1.8 Motortyp 0 1 0 650

0 = Asynchronmotor
1 = PM-Synchronmotor
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Tabelle 10: Motorsteuereinstellungen

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

Bei erhohter Schaltfre-
quenz sinkt das Schalt-
vermaogen des Fre-
quenzumrichters. Bei
langem Motorkabel
wird empfohlen, eine
geringere Schaltfre-
P3.1.2.1 Schaltfrequenz 1.5 variiert kHz variiert 601 quenz zu verwenden,
um den kapazitiven
Strom im Kabel gering
zu halten. Durch Ver-
wendung einer hohen
Schaltfrequenz kénnen
die Motorgerausche
reduziert werden.

Durch Aktivieren die-
ser Funktion wird ver-
hindert, dass der Fre-
quenzumrichter abge-
schaltet wird, wenn der
Motorschalter z. B. bei
P3.1.2.2 Motorschalter 0 1 0 653 |einem fliegenden Start
geschlossen und geoff-
net wird.

0 = Gesperrt
1 =Freigegeben

Dieser Parameter gibt
die Nullfrequenzspan-
Nullfrequenzspan- 0.00 40.00 % variiert 606 |Mung der U/f—Kurvgarj.
nung Der Standardwert ist je
nach Gerategrofle
unterschiedlich.

P3.1.2.4

0 = Nicht verwendet
1 =Immer im Stopp-
status
2 = Steuerung Uber DI

] 3 =TempGrenze (Kiihl-
Motor-Vorheizfunk-

P3.1.2.5 . 0 3 0 1225 korper)
tion

Der virtuelle Digital-
eingang kann uber die
Echtzeituhr aktiviert
werden
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Tabelle 10: Motorsteuereinstellungen

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

Motorvorheizung
schaltet ein, wenn die
Kihlkorpertemperatur
oder die gemessene
Motortemperatur unter
diesen Wert sinkt,
vorausgesetzt, dass
Temperaturgrenze 20 80 oc 0 1226 Parameter P3.1.2.5 auf
Motorvorheizung die Temperaturgrenze
eingestellt ist. Ist die
Temperaturgrenze bei-
spielsweise 10 °C,
beginnt der Speise-
strom bei 10 °C und
endet bei 11 °C (1-
Grad-Hysterese).

P3.1.2.6

Gleichstrom fir die
Vorheizung von Motor
und Frequenzumrich-
ter im Stoppstatus.
P3.1.2.7 Vorheizstrom 0 0.5*IL A variiert 1227 |Dieser Parameter kann
durch den Digitalein-
gang oder eine Tempe-
raturgrenze aktiviert
werden.

Der U/f-Kurventyp zwi-
schen Nullfrequenz

P3.1.2.8 und dem Feldschwach-
’ Auswalhl d.es u/t- 0 1 variiert 108 punkt
0 Verhaltnisses
O=Linear

1=Quadratisch

P3.1.2.15
. Uberspannungsreg- 0 1 1 607 0 = Gesperrt
0 ler 1 =Freigegeben
P3.1.2.16
Unterspannungsreg- 0 1 1 608 0 = Gesperrt
0 ler 1 =Freigegeben
Verwenden Sie diesen
P3.1.2.17 Statorspannung ein- Parameter fiir die Ein-
0 <tellen 50.0 150.0 % 100.0 659 |stellung dgr Stator-
spannung in Dauer-
magnetmotoren.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




MENU ,PARAMETER" VACON - 59

Tabelle 10: Motorsteuereinstellungen

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

Der Umrichter ermit-
telt den Motormindest-
strom, um den
Gerauschpegel des
Motors zu senken und
Energie zu sparen.
Verwenden Sie diese
Funktion z. B. fur Luf-
ter- oder Pumpenan-
wendungen.

P3.1.2.18 | Energieoptimierung 0 1 0 666

0 = Gesperrt
1 = Freigegeben

0 = Die Wellenrichtung
von beiden Richtungen
suchen

1 = Die Wellenfrequenz
nur aus der Richtung
des Frequenzsollwerts
suchen

P3.1.2.19 | Flieg.Start Optionen 0 1 1590

P3.1.2.20 I/f-Start 0 1 0 534 | 0=Gesperrt
1 =Freigegeben

Die Ausgangsfrequenz-
grenze, unter der der

*
P3.1.2.21 I/f-Start Frequenz 5.0 25 Hz 0.2 535 |definierte I/f-Start-
P3.1.1.2
Strom dem Motor
zugefiihrt wird
Der Strom, der dem
P3.1.222 |  I/f-Start Strom 0 100 % 80 53¢ | Motor zugefuhrt wird,

wenn die Funktion . I/f-
Start” aktiviert ist
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5.2 GRUPPE 3.2: START/STOPP-EINSTELLUNGEN

Tabelle 11: Start/Stopp-Einstellungsmenii

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

Auswahl des Fernsteu-
erungsplatzes (Start/
Stopp). Kann zum
Umschalten auf Fern-
steuerung tber Vacon
Live (z. B. bei defekter
Steuertafel) verwendet
werden.

P3.2.1 Fernsteuerungsplatz 0 1 0 172

0 = E/A-Steuerung
1 = Feldbus-Steuerung

Zum Umschalten zwi-
schen den Steuerplat-

zen ,.0Ort" und .Fern”.
P3.2.2 Ort/Fern 0 1 0 211

0=Fern
1=0rt

0 = Stopptaste immer
0 1 0 114 | aktiv (Ja)

1 = Begrenzte Funktion
der Stopptaste [Nein)

Stopptaste Steuerta-

P3.2.3 fel

P3.2.4 Startfunktion 0 1 variiert 505 0 = Rampe
1 = Fliegender Start

P3.2.5

Stoppfunktion 0 1 0 506 0 = Leerauslauf
@ 1 =Rampe
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Tabelle 11: Start/Stopp-Einstellungsmenii

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

Auswahl=0

Steuersignal 1 = Vor-
warts

Steuersignal 2 = Rick-
warts

Auswahl =1

Steuersignal 1 = Vor-
waérts (Flanke)
Steuersignal 2 = Inver-
tiert Stopp

P3.2.6 Auswahl = 2

E/A A Start/Stopp-
(7] / Au:vrva/htopp 0 4 0 300 |Steuersignal 1 =Vor-

warts (Flanke)
Steuersignal 2 = Rick-
warts (Flanke)

Auswahl =3

Steuersignal 1 = Start
Steuersignal 2 = Rick-
warts

Auswahl =4

Steuersignal 1 = Start
(Flanke)

Steuersignal 2 = Riick-
warts

E/A B Start/Stopp- Siehe oben.

P3.2.7 Auswahl 0 4 0 363

P3.28 Feldbus: Startaus- 0 1 0 889 0= Anstlggsflanke
wahl erforderlich

1 = Status
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5.3 GRUPPE 3.3: STEUERUNGSSOLLWERTEINSTELLUNGEN

Tabelle 12: Steuerungssollwerteinstellungen

Index Parameter Min. Max. Einheit \SAtIerkseln ID Beschreibung

Der Mindestfrequenz-

P3.3.1 Mindestfrequenz 0.00 P3.3.2 Hz 0.00 101
sollwert

Der Hochstfrequenz-

P3.3.2 Maximalfrequenz P3.3.1 320.00 Hz 50.00 102
sollwert

Auswahl der Sollwert-
quelle, wenn als Steu-
erplatz E/A A festge-
legt ist

1 = Festfrequenz 0
2 = Steuertafelsollwert
3 =Feldbus
E/A-Sollwert A, Aus- 1 1 6 117 |4=An

wahl 5=Al2
6 = Al1+AI2
7 = PID-Sollwert 1
8 = Motorpotentiome-
ter
9 = Durchschnitt (Al1,
Al2)
10 = Min (AI1, Al2)
12 = Max (A1, AI2)

P3.3.3

Auswahl der Sollwert-
quelle, wenn als Steu-
erplatz E/A B festge-
legt ist (siehe oben).
Steuerplatz E/A B kann
nur Uber einen Digital-
eingang aktiviert wer-
den (P3.5.1.5).

P3.3.4 E/A B Sollwertwahl 1 10 4 131

Auswahl der Sollwert-
quelle, wenn als Steu-
erplatz die Steuertafel
festgelegt ist

1 = Festfrequenz 0
P3.3.5 Auswahl Steuertafel- 1 8 ) 121 2 - Steuertafel

sollwert 3 = Feldbus

4=Al

5=AI2

6 = AlT+AI2

7 = PID-Sollwert 1

8 = Motorpotentiome-
ter
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Tabelle 12: Steuerungssollwerteinstellungen

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

Der Frequenzsollwert
kann mit diesem Para-
P3.3.6 Steuertafelsollwert 0.00 P3.3.2 Hz 0.00 184 meter Uber das Tas-
tenfeld der Steuertafel
angepasst werden.

Die Drehrichtung des
Motors, wenn als Steu-
erplatz die Steuertafel

P337 | Richtung:StTafel 0 1 0 123 |festgelegtist

0 = Vorwarts
1 = Rickwarts

Wenn der Steuerplatz
auf die Steuertafel
gesetzt wird, wahlt die
Funktion aus, ob der
Ausflihrungsstatus und
der Sollwert kopiert
werden sollen. Wenn
der Sollwert kopiert

0 2 1 181 wird, ersetzt er den
Parameter 3.3.6,
St.tafelsollwert.

Kopie des Steuerta-

P3.3.8 felsollwerts

0 = Sollwertekopie

1 =Sollwert & Ausfih-
rungsstatus kopieren
2 = Kein Kopieren

Auswahl der Sollwert-
quelle, wenn als Steu-
erplatz der Feldbus
festgelegt ist

1 = Festfrequenz 0

Feldbussollwert, 0 8 3 122 2 = Steuertafel
Auswahl 3 =Feldbus

4=Al

5=AI2

6 = Al1+AI2

7 = PID-Sollwert 1

8 = Motorpotentiome-

ter

P3.3.9
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Tabelle 12: Steuerungssollwerteinstellungen

Werksein

Index Parameter Min. Max. Einheit st ID Beschreibung
0 = Binar-Modus
P3.3.10 1 =Zahl der Eingénge
@ Festfrequenzmodus 0 1 0 182 Die Anzahl der aktiven
Festdrehzahl-Digita-
leingange bestimmt die
Festfrequenz.
P3.3.11 Die Basisfestfrequenz
0 bei Auswahl mit
Festfrequenz 0 P3.3.1 P3.3.2 Hz 5.00 180
(7] P3.3.3
P3.3.12 Auswahlen mit Digital-
eingang Festfrequenz-
a Festfrequenz 1 P3.3.1 P3.3.1 Hz 10.00 105 wahl 0 (P3.5.1.15)
P3.3.13 Auswahlen mit Digital-
eingang Festfrequenz-
0 Festfrequenz 2 P3.3.1 P3.3.1 Hz 15.00 106 wahl 1 (P3.5.1.16)
P3.3.14 Auswahlen mit den
Festfrequenz 3 P331 | P331 | Hz 20.00 126 |Digitaleingangen Fest-
@ frequenzwahl 0 & 1
P3.3.15 Auswahlen mit Digital-
eingang Festfrequenz-
a Festfrequenz 4 P3.3.1 P3.3.1 Hz 25.00 127 wahl 2 (P3.5.1.17)
P3.3.16 Auswahlen mit den
Digitaleingangen Fest-
0 Festfrequenz 5 P3.3.1 P3.3.1 Hz 30.00 128 frequenzwahl 0 & 2
P3.3.17 Auswahlen mit den
Festfrequenz 6 P331 | P331 | Hz 40.00 199 |Digitaleingangen Fest-
@ frequenzwahl 1 & 2
P3.3.18 Auswahlen mit den
Digitaleingangen Fest-
a Festfrequenz 7 P3.3.1 P3.3.1 Hz 50.00 130 frequenzwahl 0 & 1 & 2
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Tabelle 12: Steuerungssollwerteinstellungen

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

Diese Frequenz wird
verwendet, wenn die
Fehlerreaktion (in
Gruppe 3.9: Schutz-
funktionen) gleich War-
P3.3.19 Festdrehzahl nach P3.3.1 P3.3.2 Hz 25.00 183 |nung und Festdrehzahl
Warnung ist.

Verwenden Sie diese
Frequenz nur, wenn
der Fehler aktiv ist, der
diese Alarmfrequenz
ausgelost hat.

Die Anderungsge-
schwindigkeit des
Rampen;eit Motor- 01 500.0 Hz/s 10.0 331 Motorpotenti.ome.ter—

potentiometer Sollwerts bei Steige-
rung oder Verringe-
rung.

P3.3.20

Resetlogik fur den
Motorpotentiometer-
Frequenzsollwert

Motorpotentiometer

P3.3.21 zuricksetzen

0 2 1 367 0 = Kein Reset

1 = Reset, sobald
gestoppt

2 = Reset bei Abschal-
ten der Netzspg.

Dieser Parameter
steuert die Funktion,
den Motor riickwarts
laufen zu lassen. Wenn
ein Rickwartslaufen
des Motors das Risiko
verursachen kann, den
P3.3.22 Rickwarts 0 1 0 15530 |Prozess zu beschadi-
gen, setzen Sie diesen
Parameter auf
Umkehr verhindert”.

0 = Umkehr zuldssig
1 = Umkehr verhindert
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5.4 GRUPPE 3.4: RAMPEN- UND BREMSVERHALTEN

Tabelle 13: Rampen- und Bremsverhalten

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

Mit diesem Parameter
P3.4.1 koénnen Anfang und
Ende der Beschleuni-
gungs- und Verzdge-
rungsrampen geglattet
werden.

0 Rampe 1 Verschliff 0.0 10.0 s 0.0 500

Definiert die erforderli-
che Zeit fir das Stei-
Beschleunigungszeit 01 3000.0 S 20.0 103 |9em™ der Ausgangsfre-

1 quenz von der Nullfre-
quenz bis zur Hochst-
frequenz.

P3.4.2

Definiert die erforderli-
che Zeit fur das Verrin-
gern der Ausgangsfre-
quenz von der Hochst-
frequenz bis zur Null-
frequenz.

P3.4.3 Bremszeit 1 0.1 3000.0 s 20.0 104

Mit diesem Parameter
konnen Anfang und
Ende der Beschleuni-
gungs- und Verzoge-
rungsrampen geglattet
werden.

P3.4.4 Rampe 2 Verschliff 0.0 10.0 s 0.0 501

Definiert die erforderli-
che Zeit fur das Stei-
Beschleunigungszeit 01 3000.0 S 20.0 502 |98 der Ausgangsfre-

2 quenz von der Nullfre-
quenz bis zur Héchst-
frequenz.

P3.4.5

Definiert die erforderli-
che Zeit fur das Verrin-
gern der Ausgangsfre-
quenz von der Hochst-
frequenz bis zur Null-
frequenz.

P3.4.6 Bremszeit 2 0.1 3000.0 s 20.0 503

Legt fest, wie lange
dem Motor vor Beginn
0.00 600.00 s 0.00 516 |der Beschleunigung
Gleichstrom zugefiihrt
wird.

Start-Magnetisie-

P3.4.7 .
rungszeit

Start-Magnetisie-

variiert | variiert A variiert 517
rungsstrom

P3.4.8
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Tabelle 13: Rampen- und Bremsverhalten

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

Durch diesen Parame-
ter werden der Brems-
P3.4.9 DC-Bremszeit bei 0.00 400.00 < 0.00 508 statu; (ON oder QFF]
Stopp und die Bremszeit
beim Stoppen des

Motors bestimmt.

Definiert den Gleich-
strom, der dem Motor
wahrend einer DC-
Bremsung zugefiihrt

P3.4.10 DC-Bremsstrom variiert | variiert A variiert 507 wird

0 = Gesperrt

Startfrequenz fir Die Ausgangsfrequenz,
P3.4.11 DC-Bremsung bei 0.10 10.00 Hz 1.50 515 |beider die DC-Brem-
Rampenstopp sung einsetzt

P3.4.12

Flussbremsung 0 1 0 520 |0 =GCesperrt
0 1 = Freigegeben

Legt die Stromstarke
P3.4.13 Flussbremsstrom 0 variiert A variiert 519  |fur Flussbremsung
fest.
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5.5

GRUPPE 3.5: E/A-KONFIGURATION

Tabelle 14: Einstellungen fiir Digitaleingdnge

Index Parameter Werkseinst. ID Beschreibung
. . Startsignal 1, wenn der Steuerplatz
P3.5.1.1 Steuersignal 1 A DigIN SlotA.1 403 E/A A [VORWARTS) ist.
. . Startsignal 2, wenn der Steuerplatz
P3.5.1.2  |Steuersignal 2 A DigIN SlotA.2 404 E/A A (RUCKWARTS) ist.
. . Startsignal 1, wenn der Steuerplatz
P3.5.1.3 Steuersignal 1 B DigIN Slot0.1 423 E/A B ist
. . Startsignal 2, wenn der Steuerplatz
P3.5.1.4 |Steuersignal 2B DigIN Slot0.1 424 E/A B ist
P3.5.15 |Steuerplatz E/A B erzwingen | DigIN Slot0.1 425 g;?SED = Steuerplatz E/A B erzwin-
P3.5.1.6  [Sollwert E/A B erzwingen DigIN Slot0.1 343 |CLOSED =E/A-Sollwert B [P3.3.4]
bestimmt den Frequenzsollwert.
P3.5.1.7 Externer Fehler Schlie3er DigIN SlotA.3 405 OPEN = 0K
CLOSED = Externer Fehler
P3.5.1.8 |Externer Fehler Offner DigIN Slot0.2 406 | OPEN = Externer Fehler
CLOSED = 0K
Setzt alle aktiven Fehler zurick,
P3.5.1.9  |Fehlerriickst. SchlieBer DigIN SlotA.6 414 |Wennsich der Status des Digitalein-
gangs von 0 auf 1 dndert (Anstiegs-
flanke).
Setzt alle aktiven Fehler zurick,
P3.5.1.10 |Fehlerriickst. 8ffnen DigIN Slot0.1 913 | Wenn sich der Status des Digitalein-
gangs von 1 auf 0 dndert (fallende
Flanke).
P3.5.1.11 Sie konnen den Umrichter in Bereit-
. . schaft setzen, wenn dieser Parame-
@ Startfreigabe DigIN Slot0.2 407 ter aktiv ist.
P3.5.1.12 Der Start wird fur die Dauer des
. Interlocks gesperrt, auch wenn der
@ StartInterlock 1 DigIN Slot0.2 1041 Frequenzumrichter betriebsbereit ist
(Klappen-Interlock].
P3.5.1.13 Siehe oben.
Start Interlock 2 DigIN Slot0.2 1042

o

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




MENU , PARAMETER" VACON - 69

Tabelle 14: Einstellungen fiir Digitaleingdnge

Index Parameter Werkseinst. ID Beschreibung

OPEN = Keine Reaktion.
CLOSED = Im Stopp-Status wird der

P3.5.1.14 [|Motorvorheizung EIN DigIN Slot0.1 1044 Gleichstrom der Motorvorheizung
verwendet. Wird verwendet, wenn
P3.1.2.5 den Wert 2 hat.
P3.5.1.15 Binarselektor fur Festdrehzahlen
@ Festfrequenzwahl 0 DiglIN SlotA.4 419 (0-7). .SIEhe Tabelle 12 Steuerungssoll-
werteinstellungen.
P3.5.1.16 Binarselektor fir Festdrehzahlen
Festfrequenzwahl 1 DigIN SlotA.5 420 |10-7)-Siehe 5.3 Gruppe 3.3: Steuer-
@ ungssollwerteinstellungen.
P3.5.1.17 Binarselektor fur Festdrehzahlen
O Festfrequenzwahl 2 DigIN Slot0.1 421 |10-7). Siehe Tabelle 12 Steuerungssoll-
werteinstellungen.

Anstiegsflanke startet Timer 1, derin
P3.5.1.18 |Timer 1 DigIN Slot0.1 447 |der Parametergruppe 3.11 program-
miert wird: Timerfunktionen.

P3.5.1.19 [Timer 2 DigIN Slot0.1 448  |Siehe oben.

P3.5.1.20 |Timer3 DigIN Slot0.1 449 |Siehe oben.

Dieses Digitaleingangsignal steuert
alle Timerfunktionen (z. B. Intervalle
1 bis 5 und Timer 1 bis 3).

P3.5.1.21 |Timerfunktion deaktivieren DigIN Slot0.1 1499 . .
CLOSED = Deaktiviert die Timerfunk-

tionen und setzt die Timer zurlick.
OPEN = Aktiviert die Timerfunktio-
nen.

P3.5.1.22 |PID1-Einstellwert Boost DigIN Slot0.1 1047 | OPEN = Keine Erhohung
CLOSED = Erhéhung

P3.5.1.23 |PID1 Wahl des Einstellwerts [ DigIN Slot0.1 1046 | OPEN = Einstellwert 1
CLOSED = Einstellwert 2
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Tabelle 14: Einstellungen fiir Digitaleingdnge

Index Parameter Werkseinst. ID Beschreibung
OPEN = PID2 im Stopp-Modus
CLOSED = PID2-Regelung
P3.5.1.24 |PID2-Startsignal DigIN Slot0.2 1049 Dieser Parameter hat keine Auswir-
kungen, wenn der PID2-Regler im
Menii fur die PID2-Basismonitor-
werte nicht aktiviert ist.
P3.5.1.25 |PID2 Wahl des Einstellwerts [ DigIN Slot0.1 1048 | OPEN = Einstellwert 1
CLOSED = Einstellwert 2
P3.5.1.26 |Motor 1 Interlock DiglIN Slot0.2 426 | OPEN = Nicht aktiv
CLOSED = Aktiv
P3.5.1.27 |Motor 2 Interlock DigIN Slot0.1 427 | OPEN = Nicht aktiv
CLOSED = Aktiv
P3.5.1.28 |Motor 3 Interlock DigIN Slot0.1 428 | OPEN = Nicht aktiv
CLOSED = Aktiv
P3.5.1.29 |Motor 4 Interlock DigIN Slot0.1 429 | OPEN = Nicht aktiv
CLOSED = Aktiv
P3.5.1.30 |Motor 5 Interlock DigIN Slot0.1 430 | OPEN = Nicht aktiv
CLOSED = Aktiv
Mot tenti ¢ hnel OPEN = Nicht aktiv
P3.5.1.31 |, OTOrpOtENtioMELer SCNe= 1 pigIN Slot0.1 418 | CLOSED = Aktiv. Der Motorpotentio-
er meter-Sollwert STEIGT, bis der Kon-
takt gedffnet wird.
Mot tenti ter | OPEN = Nicht aktiv
P3.5.1.32 | otorpotentiometeriangsa= i pioiN sloto.1 417 | CLOSED = Aktiv. Der Motorpotentio-
mer meter-Sollwert SINKT, bis der Kon-
takt gedffnet wird.
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Tabelle 14: Einstellungen fiir Digitaleingdnge

Index

P3.5.1.33

Parameter

Beschl./Verzog.-Zeit Auswahl

Werkseinst.

DigIN Slot0.1

408

Beschreibung

Zum Hin- und Herschalten zwischen
Rampe 1 und 2

OPEN = Rampe 1 Verschliff,
Beschleunigungszeit 1 und Brems-
zeit 1

CLOSED = Rampe 2 Verschliff,
Beschleunigungszeit 2 und Brems-
zeit 2.

P3.5.1.34

Feldbus-Steuerung

DiglIN Slot0.1

441

CLOSED = Steuerplatz an den Feld-
bus erzwingen

P3.5.1.39

Brand-Modus ein, Offner

DiglIN Slot0.2

1596

Aktiviert bei Aktivierung durch das
richtige Kennwort den Brand-Modus.

OPEN = Aktiv
CLOSED = Nicht verwendet

P3.5.1.40

Brand-Modus ein, SchlieBer

DigIN Slot0.1

1619

Aktiviert bei Aktivierung durch das
richtige Kennwort den Brand-Modus.

OPEN = Nicht verwendet
CLOSED = Aktiv

P3.5.1.41

Brand-Modus riickwarts

DigIN Slot0.1

1618

Gibt einen Befehl fiir ,,.Drehrichtung

rickwarts” wahrend des Betriebs im
Brand-Modus. Im Normalbetrieb hat
diese Funktion keine Auswirkungen.

P3.5.1.42

Strg.u.St.tafel

DiglIN Slot0.1

410

Steuerplatz auf Steuertafel erzwin-
gen.

P3.5.1.43

Rickstellbaren kWh-Zahler
zurlicksetzen

DigIN Slot0.1

1053

Setzt den riickstellbaren kWh-Zahler
zurlick

P3.5.1.44

Auswahl der Festdrehzahl 0
fir den Brand-Modus.

DiglIN Slot0.1

15531

Damit Sie die Auswahl aktivieren
konnen, setzen Sie die Brand-Modus-
Frequenzquelle auf "Brand-Modus-
Frequenz”.

P3.5.1.45

Auswahl der Festdrehzahl 1
fir den Brand-Modus.

DiglIN Slot0.1

15532

Damit Sie die Auswahl aktivieren
konnen, setzen Sie die Brand-Modus-
Frequenzquelle auf "Brand-Modus-
Frequenz”.

P3.5.1.46

Param. Satz 1/2 Auswahl

DiglIN Slot0.1

496

Auswahl fiir den Parametersatz (1
oder 2).

OPEN = Parametersatz 1
CLOSED = Parametersatz 2
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Tabelle 15: Einstellungen fiir den Analogeingang

Werksein

Index Parameter Min. Max. Einheit st ID Beschreibung

Verbinden Sie das Al1-
Signal mithilfe dieses

. AnIN Parameters mit dem
P3.5.2.1 Al1 Signalauswahl SlotA 1 377 gewiinschten Analog-
eingang. Program-
mierbar.

Die Filterzeitkonstante
fur den Analogeingang
Ein Wert grofier 0 akti-
P3.5.2.2 viert die Tiefpassfilter-
Filterzeit Al1 0.0 300.0 s 1.0 g7g |funktion fur dieses Sig-
a nal. Die Filterzeit ist
die Zeit, wie lange es
dauert, 63 % einer
Schrittanderung im
Signal zu erreichen.

P3.5.2.3 Al1 Signalbereich 0 1 0 379 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

Minimaler Einstellwert
fur benutzerdefinierten
Bereich, 20 % = 4-

20 mA/2-10V

P3.5.2.4 |Al1 kundenspez. Min. | -160.00 | 160.00 % 0.00 380

Al1 kundenspez. Maximaler Einstellwert

P3.5.2.5 -160.00 | 160.00 % 100.00 381 fur benutzerdefinierten
Max. .
Bereich
P3.5.2.6 Al1 Signalinversion 0 1 0 387 0 =Normal
1 =Signal invertiert
. AnIN (siehe P3.5.2.1)
P3.5.2.7 Al2 Signalauswahl SlotA 2 388
P3.5.2.8 Filterzeit Al2 0.0 300.0 s 1.0 389 |[(siehe P3.5.2.2)
P3.5.2.9 Al2 Signalbereich 0 1 1 390 |[(siehe P3.5.2.3)
P3.5.2.10 |Al2 kundenspez. Min. | -160.00 | 160.00 % 0.00 391 (siehe P3.5.2.4)
p3s2.11 | A2 k“&ii“pez' -160.00 | 160.00 | % 10000 | 392 |lsieheP3:5.25]
P3.5.2.12 | Al2 Signalinversion 0 1 0 398 |[(siehe P3.5.2.6)
. AnIN (siehe P3.5.2.1)
P3.5.2.13 AlI3 Signalauswahl Slot0.1 141
P3.5.2.14 Filterzeit AI3 0.0 300.0 s 1.0 142 |(siehe P3.5.2.2)
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Tabelle 15: Einstellungen fiir den Analogeingang

Werksein

Index Parameter Min. Max. Einheit st ID Beschreibung
P3.5.2.15 AlI3 Signalbereich 0 1 0 143 |(siehe P3.5.2.3)
P3.5.2.16 |AI3 kundenspez. Min. | -160.00 160.00 % 0.00 144 (siehe P3.5.2.4)
p35.217 | AR k“&ii“pez' -160.00 | 160.00 % 100.00 145 |lsiehe P3.5.2.5)
P3.5.2.18 | AI3 Signalinversion 0 1 0 151 (siehe P3.5.2.6)
: AnIN (siehe P3.5.2.1)
P3.5.2.19 Al4 Signalauswahl Slot0.1 152
P3.5.2.20 Filterzeit Al4 0.0 300.0 s 1.0 153 (siehe P3.5.2.2)
P3.5.2.21 Al4 Signalbereich 0 1 0 154 (siehe P3.5.2.3)
P3.5.2.22 |Al4 kundenspez. Min. | -160.00 160.00 % 0.00 155 (siehe P3.5.2.4)
35223 | Al k“&‘;ins"’ez' -160.00 | 160.00 % 100.00 156 |(siehe P3.5.2.5)
P3.5.2.24 | Al4 Signalinversion 0 1 0 162 |(siehe P3.5.2.6)
. AnIN (siehe P3.5.2.1)
P3.5.2.25 Al5 Signalauswahl Slot0.1 188
P3.5.2.26 Filterzeit Al5 0.0 300.0 S 1.0 189 (siehe P3.5.2.2)
P3.5.2.27 Al5 Signalbereich 0 1 0 190 (siehe P3.5.2.3)
P3.5.2.28 [AI5 kundenspez. Min. | -160.00 160.00 % 0.00 191 (siehe P3.5.2.4)
35229 | AP k“&ii”";pez' -160.00 | 160.00 % 100.00 192 |lsiehe P3.5.2.5)
P3.5.2.30 Al5 Signalinversion 0 1 0 198 (siehe P3.5.2.6)
. AnIN (siehe P3.5.2.1)
P3.5.2.31 Al6 Signalauswahl Slot0.1 199
P3.5.2.32 Filterzeit Al6 0.0 300.0 s 1.0 200 (siehe P3.5.2.2)
P3.5.2.33 Al6 Signalbereich 0 1 0 201 (siehe P3.5.2.3)
P3.5.2.34 | Al6 kundenspez. Min. | -160.00 160.00 % 0.00 202 (siehe P3.5.2.4)
35235 | Al k“&ii“pez' -160.00 | 160.00 % 10000 | 203 |(sieheP3.5.25]
P3.5.2.36 | Alé Signalinversion 0 1 0 209 |(siehe P3.5.2.4)
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Tabelle 1é: Digitalausgangseinstellungen fiir Standard-E/A-Karte

Parameter in. . Beschreibung

Die Funktionsaus-
wahl fiir Basis R01

0 = Keine

1 = Bereit

2 = Betrieb

3 =Fehler

4 = Fehler invertiert

5=Alarm

6 = Riickwarts

7 = Auf Drehzahl

8 = Motorregler aktiv

9 = Festdrehzahl

10 = Steuertafelsteue-

rung

11 = E/A B aktiv

12 = Grenzeniliberwa-

chung 1

13 = Grenzeniliberwa-

chung 2

14 = Startsignal

P3.5.3.2.1 15 = Reserviert

Basis RO1 Funktion 0 41 0 11001 |16 =Brand-Modus ein

Q 17 = Steuerung Echt-

zeituhr Kanal 1

18 = Steuerung Echt-

zeituhr Kanal 2

19 = Steuerung Echt-

zeituhr Kanal 3

20 = FB Control Word

B13

21 =FB Control Word

B14

22 = FB Control Word

B15

23 =PID 1 im Sleep-

Modus

24 = Reserviert

25 = PID1 Uberwa-

chungsgrenzen

26 = PID2 Uberwa-

chungsgrenzen

27 = Motor 1 Steue-

rung

28 = Motor 2 Steue-

rung
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Tabelle 1é: Digitalausgangseinstellungen fiir Standard-E/A-Karte

Parameter

Beschreibung

P3.5.3.2.1

o

Basis RO1 Funktion

41

11001

29 = Motor 3 Steue-
rung

30 = Motor 4 Steue-
rung

31 = Motor 5 Steue-
rung

32 = Reserviert

33 = Reserviert

34 = Wartungswarnung
35 = Wartungsfehler
36 = Fehler: Thermis-
tor

37 = Motorschalter
38 =Vorheizung

39 = kWh Impulsaus-
gang

40 = Betriebsanzeige
41 = Ausgewahlter
Param. Satz

P3.5.3.2.2

Basis R0O1 Anzugver-
zogerung

0.00

320.00

0.00

11002

Die Anzugverzdgerung
fur das Relais

P3.5.3.2.3

Basis RO1 Abfallver-
zdgerung

0.00

320.00

0.00

11003

Die Abfallverzogerung
fur das Relais

P3.5.3.2.4

Basis R02 Funktion

39

11004

Siehe P3.5.3.2.1.

P3.5.3.2.5

Basis R02 Anzugver-
zogerung

0.00

320.00

0.00

11005

Siehe P3.5.3.2.2.

P3.5.3.2.6

Basis R02 Abfallver-
zdgerung

0.00

320.00

0.00

11006

Siehe P3.5.3.2.3.

P3.5.3.2.7

Basis R03 Funktion

39

11007

Siehe P3.5.3.2.1. Nicht
sichtbar, wenn nur
zwei Ausgangsrelais
installiert sind

DIE DIGITALAUSGANGE DER ZUSATZSTECKPLATZE C, D UND E.

Zeigt nur Parameter fiir vorhandene Ausgange an Zusatzkarten in den Steckplatzen C, D und
E. Auswahl wie bei Basis RO1 Funktion (P3.5.3.2.1).

Diese Gruppe bzw. diese Parameter sind nicht sichtbar, wenn in den Steckplatzen C, D und E
keine Digitalausgange vorhanden sind.
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Tabelle 17: Analogausgangseinstellungen Standard-E/A-Karte

Parameter

Werksein

Einheit
st.

Beschreibung

P3.5.4.1.1

AO1 Funktion

PID
Rick-
mel-
dung

2 10050

0=TEST 0 % (Nicht
verwendet)

1=TEST 100 %

2 = Ausgangsfrequenz
(0-fmax)

3 = Frequenzsollwert
(0-fmax)

4 = Motordrehzahl (0-
Motornenndrehzahl)

0 = Ausgangsstrom (0-
InMotor)

6 = Motordrehmoment
(0-TnMotor)

7 = Motorleistung (0-
PnMotor)

8 = Motorspannung (0-
UnMotor)

9 = DC-Zwischenkreis-
Spannung (0-1000 V)
10 = PID1-Ausgang (0-
100 %

11 = PID2-Ausgang (0-
100 %

12 = ProcessDataln1
(0-100 %)

13 = ProcessDataln?2
(0-100 %)

14 = ProcessDataln3
(0-100 %)

15 = ProcessDataln4
(0-100 %)

16 = ProcessDataln5
(0-100 %)

17 = ProcessDatalné
(0-100 %)

18 = ProcessDataln7
(0-100 %)

19 = ProcessDataln8
(0-100 %)

Verwenden Sie flr
ProcessDataln einen
Wert ohne Dezimal-
trennzeichen, z. B.
5000 = 50.00 %.
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Tabelle 17: Analogausgangseinstellungen Standard-E/A-Karte

Index Parameter Min. Max. Einheit \SAtIerkseln ID Beschreibung

Die Filterzeit des Ana-
logausgangssignals.

P35412 |  AO1 Filterzeit 0.0 300.0 s 10 100571 |°ieheP3.5.2.2.

0 = Keine Filterung

0=0mA/0V
1=4mA/2V

Wahlen Sie den Signal-
typ (Strom/Spannung)
mit den DIP-Schaltern
aus. Die Skalierung des
Analogausgangs ist
anders in P3.5.4.1.4.

P3.5.4.1.3 AO1T min. Signal 0 1 0 10052

Die Mindestskalierung
in der Anzeigeeinheit.
P3.5.4.1.4 | AO1 Min. Skalierung | variiert | variiert | variiert 0.0 10053 |[Abhangig von der Aus-
wahl der AO1-Funk-
tion.

Die Hochstskalierung
in der Anzeigeeinheit.
P3.5.4.1.5 | AO1 Max. Skalierung | variiert | variiert | variiert 0.0 10054 |[Abhangig von der Aus-
wahl der AO1-Funk-
tion.

ANALOGAUSGANGE STECKPLATZE C, D UND E

Zeigt nur Parameter fiir vorhandene Ausgénge in Steckplatz C/D/E. Die
Auswahlmaoglichkeiten sind dieselben wie in Basis A01. Diese Gruppe bzw. diese Parameter
sind nicht sichtbar, wenn in den Steckplatzen C, D und E keine Digitalausgange vorhanden
sind.
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5.6 GRUPPE 3.6: DATENZUORDNUNG FUR DEN FELDBUS

Tabelle 18: Datenzuordnung fiir den Feldbus

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

Wahlen Sie aus, welche
Daten mit der ID des
Parameters oder
Betriebswerts an den
Feldbus gesendet wer-
den. Die Daten werden
p3.6.1 | Feldbusdaten Aus- 0 35000 1 852 |entsprechend dem
gang T Auswahl Format auf der Steuer-
tafel auf nicht signier-
tes 16-Bit-Format ska-
liert. So entspricht z. B.
der Wert 25.5 auf der
Anzeige dem Wert 255.

Wahlen Sie den Pro-
Feldbusdaten Aus- zessdatenausgang
P3.6.2 gang 2 Auswahl 0 35000 2 853 Uber die Parameter-1D

aus.

Wahlen Sie den Pro-
Feldbusdaten Aus- zessdatenausgang
P3.6.3 gang 3 Auswahl 0 35000 45 854 lber die Parameter-I1D

aus.

Wahlen Sie den Pro-
Feldbusdaten Aus- zessdatenausgang
P3.6.4 gang 4 Auswahl 0 35000 4 855 Uber die Parameter-1D

aus.

Wahlen Sie den Pro-
Feldbusdaten Aus- zessdatenausgang
P3.6.5 gang 5 Auswahl 0 35000 > 856 Uber die Parameter-I1D

aus.

Wahlen Sie den Pro-
Feldbusdaten Aus- zessdatenausgang
P3.6.6 gang 6 Auswahl 0 35000 6 857 Uber die Parameter-I1D

aus.

Wahlen Sie den Pro-
Feldbusdaten Aus- zessdatenausgang
P3.6.7 gang 7 Auswahl 0 35000 7 858 Uber die Parameter-I1D

aus.

Wahlen Sie den Pro-
Feldbusdaten Aus- zessdatenausgang
P3.6.8 gang 8 Auswahl 0 35000 37 859 Uber die Parameter-1D

aus.
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Tabelle 19: Die Standardwerte fiir Prozessdatenausgange im Feldbus

Daten Standardwert Skalierung
Prozessdaten, Ausgang 1 Ausgangsfrequenz 0,01 Hz
Prozessdaten, Ausgang 2 Motordrehzahl 1 1/min
Prozessdaten, Ausgang 3 Motorstrom 0,1TA
Prozessdaten, Ausgang 4 Motordrehmoment 0.1%
Prozessdaten, Ausgang 5 Motorleistung 0.1%
Prozessdaten, Ausgang 6 Motorspannung 0,1V
Prozessdaten, Ausgang 7 DC-Zwischenkreis-Spannung 1V
Prozessdaten, Ausgang 8 Letzter aktiver Fehlercode 1

Der Wert 2500 der Ausgangsfrequenz entspricht z. B. 25 Hz, da die Skalierung 0,01 betragt.
Alle in Kapitel 4.7 Monitorgruppe aufgefihrten Betriebsdaten erhalten den Skalierungswert.
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5.7 GRUPPE 3.7: FREQUENZAUSBLENDUNGEN

Tabelle 20: Frequenzausblendungen

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

Frequenzausblen- 0 = Nicht verwendet
P3.7.1 dungsbereich 1 -1.00 320.00 Hz 0.00 509
untere Grenze

Frequenzausblen- 0 = Nicht verwendet
P3.7.2 dungsbereich 1 0.00 320.00 Hz 0.00 510
obere Grenze

Frequenzausblen- 0 = Nicht verwendet
P3.7.3 dungsbereich 2 0.00 320.00 Hz 0.00 511
untere Grenze

Frequenzausblen- 0 = Nicht verwendet
P3.7.4 dungsbereich 2 0.00 320.00 Hz 0.00 512
obere Grenze

Frequenzausblen- 0 = Nicht verwendet
P3.7.5 dungsbereich 3 0.00 320.00 Hz 0.00 513
untere Grenze

Frequenzausblen- 0 = Nicht verwendet
P3.7.6 dungsbereich 3 0.00 320.00 Hz 0.00 514
obere Grenze

Multiplikationsfaktor
der eingestellten Ram-
penzeit zwischen den
Einstellwerten von
Frequenzausblendun-
gen.

P3.7.7 Rampenzeitfaktor 0.1 10.0 mal 1.0 518
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5.8 GRUPPE 3.8: GRENZENUBERWACHUNGEN

Tabelle 21: Einstellungen fiir die Grenzeniiberwachung

Parameter Einheit Beschreibung
0 = Ausgangsfrequenz
1 = Frequenzsollwert
" 2 = Motorstrom
P3.8.1 Auswahhl Ubfrwa- 0 7 0 1431 | 3 = Motordrehmoment
chung 4 = Motorleistung
5 =DC-Spannung
6 = Analogeingang 1
7 = Analogeingang 2
0 = Nicht verwendet
1 = Uberwachung der
Modus Ub h unteren Grenze (Aus-
P3.8.2 odus frwac ung 0 2 0 1432 | gang iiber Einstellwert
aktiv)
2 = Uberwachung der
oberen Grenze (Ausgang
unter Einstellwert aktiv)
) Die Uberwachungsgrenze
P3.8.3 Grenze Uberwa- | 500,00 | 200.00 |variiert | 25.00 | 1433 |fUr das ausgewshte Ele-
chung 1 ment. Die Einheit wird
automatisch angezeigt.
Die Hysterese der Uber-
Hysterese Uberwa- wachungsgrenze fir das
P3.8.4 y -200.00 | 200.00 | variiert 5.00 1434 |ausgewahlte Element.
chung 1 T
Die Einheit wird automa-
tisch eingestellt.
P3.8.5 Auswahl Uberwa- 0 7 1 1435 Siehe P3.8.1
chung 2
P3.8.6 Modus Ub;rwachung 0 2 0 1436 Siehe P3.8.2
P3.8.7 Grenze Uberwa- 1 50000 | 200.00 |variiert | 4000 | 1437 |SteheP383
chung 2
P3.8.8 HVSteziienggerwa' -200.00 | 200.00 |variiert [ 500 | 1438 |>€ne P38
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5.9 GRUPPE 3.9: SCHUTZFUNKTIONEN

Tabelle 22: Einstellungen fiir Schutzfunktionen

Parameter in. . Einheit \SAtIerkseln

Beschreibung

Reaktion auf Fehler:
P3.9.1 Al-Signal 0 4 0

700

0 = Keine Aktion
1=Alarm

2 =Alarm, Fehler-
Festfrequenz (P3.3.19)
einstellen

3 = Fehler (Stopp
geman Stopp-Modus])
4 = Fehler (Stopp
durch Leerauslauf)

P3.9.2
Reaktion auf exter- 2

@ nen Fehler 0 3

701

0 = Keine Aktion
1=Alarm

2 = Fehler (Stopp
geman Stopp-Modus])
3 = Fehler (Stopp
durch Leerauslauf)

P393 Reaktion auf Ein- 0 1 0
gangsphasen-Fehler

730

Auswahl der Konfigu-
ration der Versor-
gungsphase. Bei der
Netzphaseniiberwa-
chung wird gepriift, ob
die Eingangsphasen
des Frequenzumrich-
ters ungefahr die glei-
che Stromaufteilung
haben.

0 = 3-Phasen-Support
1 =1-Phasen-Support

Fehler: Unterspan-
nung

P3.9.4

727

0 = Fehler in Fehler-
speicher

1 = Fehler nicht in Feh-
lerspeicher

P39 5 Reaktion auf Aus- 0 3 2
gangsphasen-Fehler

702

Siehe P3.9.2.

Motortemperatur-

P3.9.6 schutz

704

Siehe P3.9.2.

Umgeb.temp.faktor,

Motor -20.0 100.0 C 40.0

P3.9.7

705

Die Umgebungstempe-
ratur in °C.
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Tabelle 22: Einstellungen fiir Schutzfunktionen

Werksein

Einheit
st.

Parameter

Beschreibung

Definiert den Kih-
lungsfaktor des Motors

trocken gelaufene
Pumpe)

P3.9.8 bei Nulldrehzahl im
Motor therm. Nulld- o Verhaltnis zu dem
@ rehzahl Kiihlung 5.0 150.0 % 80:0 6 Punkt, an dem der
Motor ohne externe
Kiihlung bei Nenndreh-
zahl lauft.
Die Zeitkonstante
P3.9.9 bestimmt den Zeit-
Motor-Temperatur- 1 200 min variiert 707 raum, innerhalb des-
a zeitkonstante sen der berechnete
Warmestatus 63 % sei-
nes Endwerts erreicht.
P3.9.10
Thermische Belast- o
@ barkeit des Motors 0 150 L 100 708
P3.9 11 Fehler:. Motorblo- 0 3 0 709 Siehe P3.9.2.
ckierung
P3.9.12 Damit eine Blockierung
Blockierstrom 0.00 | 2#H A IH 710 |eintritt, muss der
@ Strom diese Grenze
Uberschritten haben.
P3.9.13 Dies ist die fir eine
Block.zeit.grenz 1.00 | 120.00 s 15.00 711 | Blockierung zulassige
@ Hochstdauer.
Eine Blockierung tritt
auf, wenn die Aus-
gangsfrequenz diesen
. Einstellwert flr eine im
P3.9.14 Blockierfreq.grenze 1.00 pP3.3.2 Hz 25.00 712 Parameter P3.9.13,
“Block.zeit.grenz”,
festgelegte Zeit unter-
schreitet.
Unterlastfehler Siehe P3.9.2.
P39 15 (kaputter Riemen/ 0 3 0 713
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Tabelle 22: Einstellungen fiir Schutzfunktionen

Parameter

Einheit

Werksein
st.

Beschreibung

P3.9.16

Unterlastschutz:

Mit diesem Parameter
wird der Wert des
minimalen Drehmo-
ments eingestellt, das

wert

Last im Feld- 10.0 150.0 % 50.0 714 .

0 schwichbereich bei Ausgangsfrequen-
zen oberhalb des Feld-
schwachpunkts zulas-
sig ist.

Mit diesem Parameter
wird der Wert des
minimalen Drehmo-
ments eingestellt, das
Unterlastschutz: bei Nullfrequenz zulas-
P3.9.17 eriastsehuiz: 5.0 150.0 % 10.0 715 |sig ist. Wenn Sie den
Nullfrequenzlast
Wert von Parameter
P3.1.1.4 andern, wird
dieser Wert automa-
tisch auf den Standard-
wert zuriickgesetzt.
Unterlastschutz: Dies ist die fiir einen
P3.9.18 . ’ 2.00 600.00 3 20.00 716 Unterlastzustand
Zeitgrenze . ~
zulassige Hochstdauer.
Reaktion auf Feld- (siehe P3.9.1)
P3.9.19 bus-Kommunikati- 0 4 3 733
onsfehler
P3.9 20 Fehler: Ste.ckp.latz- 0 3 2 734 Siehe P3.9.2.
kommunikation
P3.9.21 Thermistorfehler 0 3 0 732 Siehe P3.9.2.
Reaktion auf Fehler: Siehe P3.9.2.
P3.9.22 PID1-Uberwachung 0 3 2 749
Reaktion auf Fehler: Siehe P3.9.2.
P3.9.23 PID2-Uberwachung 0 3 2 757
Nicht ver- Fir die Auswahl, wel-
P3.9.25 TempFault-Signal 0 3 739 | che Signale Warnung
wendet .
und Fehler anzeigen.
P3.9 26 TempAlarm-Grenz- 2300 200 130.0 741 D‘|e Temperatur, Q|e
wert einen Alarm anzeigt.
P3.9 27 TempFault-Grenz- 2300 200 155.0 742 Die Temperatur, die

einen Fehler anzeigt.
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Tabelle 22: Einstellungen fiir Schutzfunktionen

Parameter

Einheit

Werksein
st.

Beschreibung

P3.9.28

TempFault-Reaktion

Fehler
(Fault)

740

Eine Fehlerreaktion auf
den Temperaturfehler.

0 = Keine Reaktion
1=Alarm

2 = Fehler (Stopp
geman Stopp-Modus])
3 = Fehler (Stopp
durch Leerauslauf)

P3.9.29 *

7

Reaktion auf Fehler:
Safe Torque Off (STO)

775

0 = Keine Aktion
1=Alarm

2 = Fehler (Stopp
durch Leerauslauf)

*) Dieser Parameter wird nicht angezeigt, wenn der Umrichter keine Sicherheitsfunktionen
Safe Torque Off unterstiitzt.
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5.10 GRUPPE 3.10: AUTOMATISCHE FEHLERQUITTIERUNG

Tabelle 23: Einstellungen fiir die automatische Fehlerquittierung

Parameter in. . Einheit \SAtIerkseln Beschreibung
P3.10.1
AutomaFithe Feh- 0 1 1 731 0 = Gesperrt
a lerquittierung 1 = Freigegeben
Die Auswahl des Start-
modus fiir die automa-
tische Fehlerquittie-
P3.10.2 | Neustartfunktion 0 1 1 719 |9
0 = Fliegender Start
1=0Gemal P3.2.4
P3.10.3 Die Wartezeit vor der
O Wartezeit 0.0 | 1000000 | s 0.50 717 |ersten Fehlerquittie-
rung
Wenn der Fehler nach
P3.10.4 Ablauf der Versuchs-
AFQ Zeitraum 0.00 | 10000.00 s 60.00 71 | 2eit [AFQ Zeitraum]
a noch aktiv ist, schaltet

sich der Frequenzum-
richter aus.

Die Gesamtzahl der
Versuche. Der Fehler-
typ spielt hierbei keine
Rolle. Wenn sich der
P3.10.5 Frequenzumrichter
innerhalb dieser
Anzahl von Versuchen
und innerhalb der ein-
gestellten Versuchszeit
nicht zuriicksetzen
lasst, wird ein Fehler
angezeigt.

0 AFQ Anz. Versuche 1 10 4 759

Automatische Fehler-

Automatische Feh- quittierung zulassig?

P3.10.6 lerquittierung: 0 1 1 720
Unterspannung 0 =Nein

1=Ja

Automatische Fehler-

Autornatische Feh- quittierung zulassig?

P3.10.7 lerquittierung: 0 1 1 721

Uberspannung 0 = Nein
1=Ja
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Tabelle 23: Einstellungen fiir die automatische Fehlerquittierung

Parameter

Einheit

Werksein

st.

Beschreibung

Automatische Feh-

Automatische Fehler-
quittierung zulassig?

P3.10.8 lerquittierung: 0 1 1 722
Uberstrom 0= Nein
1=Ja
Automatische Fehler-
Automatische Feh- quittierung zulassig?
P3.10.9 lerquittierung: Al 0 1 1 723
niedrig 0 = Nein
1=Ja
Automatische Fehler-
Automatische Feh- quittierung zulassig?
P3.10.10 |lerquittierung: FU- 0 1 1 724
Ubertemperatur 0 = Nein
1=Ja
Automatische Fehler-
Automatische Feh- quittierung zulassig?
P3.10.11 |, ‘erquittierung: 0 1 1 725
Motoriibertempe- )
ratur 0=Nein
1=Ja
Automatische Fehler-
Automatische Feh- quittierung zulassig?
P3.10.12 lerquittierung: 0 1 0 726
Externer Fehler 0 = Nein
1=Ja
Automatische Fehler-
Automatische Feh- quittierung zulassig?
P3.10.13 lerquittierung: 0 1 0 738
Fehler: Unterlast 0 = Nein
1=Ja
Automatische Fehler-
quittierung zulassig?
P3.10.14 | PID-Uberwachung Nein Ja Nein 15538

0 = Nein
1=Ja
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5.11 GRUPPE 3.11: TIMERFUNKTIONEN

Tabelle 24: 3.11.1 Intervall 1

Index Parameter Min. Max. Einheit \SAtIerkseln ID Beschreibung

P3.11.1.1 ON-Zeit 00:00:00 |23:59:59 hh:S’TS‘m: 00:00:00 | 1464 [P ON-Zeit

P3.11.1.2 OFF-Zeit 00:00:00 |23:59:59 hh’s'zm: 00:00:00 | 1465 |DieOFF-Zeit

Der Wochentag, an
dem eine Funktion
aktiviert wird.

0 = Sonntag
P3.11.1.3 Starttag 0 6 0 1466 |1 = Montag

2 = Dienstag

3 = Mittwoch

4 = Donnerstag
5 = Freitag

6 = Samstag

Der Wochentag, an
dem eine Funktion
deaktiviert wird.

0 = Sonntag
P3.11.1.4 Endtag 0 6 0 1467 |1 = Montag

2 = Dienstag

3 = Mittwoch

4 = Donnerstag
5 = Freitag

6 = Samstag

Die Auswahl des Zeit-
kanals

Kontrollkastchen-
P3.11.1.5 Kanal zuweisen 0 1468 |Auswahl

0 = Nicht verwendet
1 =Zeitkanal 1
2 = Zeitkanal 2
3 =Zeitkanal 3
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Tabelle 25: 3.11.2 Intervall 2

Index Parameter in. Max. Einheit \:tlerkseln ID Beschreibung
P3.11.2.1 ON-Zeit 00:00:00 |23:59:59 hh:S”S‘m: 00:00:00 | 1469 [>'€heIntervalli.
P3.11.2.2 OFF-Zeit 00:00:00 |23:59:59 hh’s”s‘m’ 00:00:00 | 1470 [°i€he Intervalli.
P3.11.2.3 Starttag 0 6 0 1471 |Siehe Intervall 1.
P3.11.2.4 Endtag 0 6 0 1472 |Siehe Intervall 1.
P3.11.2.5 Kanal zuweisen 0 3 0 1473 |Siehe Intervall 1.

Tabelle 26: 3.11.3 Intervall 3

Parameter in. . Einheit \SAtIerkseln Beschreibung
P3.11.3.1 ON-Zeit 00:00:00 |23:59:59 hh:S”S‘m: 00:00:00 | 1474 [°'€he Intervalli.
P3.11.3.2 OFF-Zeit 00:00:00 |23:59:59 hh’s”s‘m’ 00:00:00 | 1475 [°iehe Intervalli.
P3.11.3.3 Starttag 0 6 0 1476 |Siehe Intervall 1.
P3.11.3.4 Endtag 0 6 0 1477 |Siehe Intervall 1.
P3.11.3.5 Kanal zuweisen 0 3 0 1478 |Siehe Intervall 1.

Tabelle 27: 3.11.4 Intervall 4

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung
P3.11.4.1 ON-Zeit 00:00:00 |23:59:59 hh::;m: 00:00:00 | 1479 ['€he Intervalli.
P3.11.4.2 OFF-Zeit 00:00:00 |23:59:59 hh’s”s‘m’ 00:00:00 | 1480 [°i€he Intervalli.
P3.11.4.3 Starttag 0 6 0 1481 |Siehe Intervall 1.
P3.11.4.4 Endtag 0 6 0 1482 |Siehe Intervall 1.
P3.11.4.5 Kanal zuweisen 0 3 3 1483 |[Siehe Intervall 1.
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Tabelle 28: 3.11.5 Intervall 5

Index Parameter in. Max. Einheit \:tlerkseln ID Beschreibung
P3.11.5.1 ON-Zeit 00:00:00 |23:59:59 hh:S”S‘m: 00:00:00 | 1484 [°'€heIntervalli.
P3.11.5.2 OFF-Zeit 00:00:00 |23:59:59 hh’s”s‘m’ 00:00:00 | 1485 [°i€he Intervalli.
P3.11.5.3 Starttag 0 6 0 1486 |Siehe Intervall 1.
P3.11.5.4 Endtag 0 6 0 1487 |Siehe Intervall 1.
P3.11.5.5 Kanal zuweisen 0 3 0 1488 |[Siehe Intervall 1.

Tabelle 29: 3.11.6 Timer 1

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

Ausfihrungszeit des
P3.11.6.1 Zeitdauer 0 72000 s 0 1489 |Timers, wenn dieser
tber DI aktiviert wird

Die Auswahl des Zeit-
kanals

Kontrollkastchen-
P3.11.6.2 Kanal zuweisen 0 3 0 1490 |Auswahl

0 = Nicht verwendet
1 =Zeitkanal 1
2 = Zeitkanal 2
3 =Zeitkanal 3

Wahlt aus, ob der
Timer mit Ein- oder
Ausschaltverzégerung
arbeitet.

P3.11.6.3 Modus TOFF TON TOFF 15527

Tabelle 30: 3.11.7 Timer 2

Parameter in. . Einheit Werksein Beschreibung
P3.11.71 Zeitdauer 0 72000 s 0 1491 |Siehe Timer 1.
P3.11.7.2 Kanal zuweisen 0 3 0 1492 |Siehe Timer 1.
P3.11.7.3 Modus TOFF TON TOFF 15528 |Siehe Timer 1.
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Tabelle 31: 3.11.8 Timer 3

Parameter in. . Einheit Beschreibung
P3.11.8.1 Zeitdauer 0 72000 s 0 1493 |Siehe Timer 1.
P3.11.8.2 Kanal zuweisen 0 3 0 1494 |Siehe Timer 1.
P3.11.8.3 Timer 3 TOFF TON TOFF 15523 |Siehe Timer 1.
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5.12 GRUPPE 3.12: PID-REGLER 1

Tabelle 32: Grundeinstellungen fiir PID-Regler 1

Parameter in. . Beschreibung

Wenn der Parameter
auf 100 % eingestellt
ist, bewirkt eine Feh-
P3.12.1.1 PID-Verstarkung 0.00 1000.00 % 100.00 118 [lerwertabweichung von
10 % eine Anderung
des Reglerausgangs
um 10 %.

Wenn dieser Parame-
ter auf 1,00 s einge-
stellt ist, bewirkt eine
P3.12.1.2 PID I-Zeit 0.00 600.00 s 1.00 119 | Fehlerwertabweichung
von 10 % eine Ande-
rung des Regleraus-
gangs um 10,00 %/s.

Wenn dieser Parame-
ter auf 1,00 s einge-
stellt ist, bewirkt eine
P3.12.1.3 PID D-Zeit 0.00 100.00 s 0.00 132 |Fehlerwertabweichung
wahrend 1,00 s eine
Anderung des Regler-
ausgangs um 10,00 %.

Wahlen Sie eine Einheit

P3.12.1.4 Wahl der Einheit 1 40 1 1036 fiir den lstwert aus.
P3.12.1.5 Anzeigeeinheit Min | variiert | variiert | variiert 0 1033
P3.12.1.6 Anzeigeeinheit Max | variiert | variiert | variiert 100 1034

Die Anzahl der Dezi-
i1y | Gemassen | o | o [ [rastelenrden

heit

0 = Normal (Rickmel-
dung < Einstellwert ->
Invertierte Regelab- PID-Ausgang erhéhen)
. 0 1 0 340 . .

weichung 1 = Invertiert (Ruick-
meldung < Einstellwert
-> PID-Ausgang ver-
ringern)

P3.13.1.8
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Tabelle 32: Grundeinstellungen fiir PID-Regler 1

Parameter in. . Beschreibung

Der Totbereich um den
Einstellwert in Anzei-
_— ) geeinheiten. Wenn die
0 Totbereich-Hyste variiert | variiert | variiert 0 1056 |[Rickmeldung eine vor-
rese . 2
definierte Zeit im Tot-
bereich liegt, wird der
PID-Ausgang gesperrt.

P3.13.1.9

Wenn die Riickmel-

P3.12.1.10 . L
Verzsgerung Totbe- dung eine vordefinierte
“ . 0.00 320.00 s 0.00 1057 |Zeit im Totbereich
reich : .
liegt, wird der Ausgang
gesperrt.
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Tabelle 33: Einstellungen fiir Einstellwerte

Parameter

Einheit

Beschreibung

P3.12.2.1

Einstellwert 1 Steu-
ertafel

variiert

variiert

variiert

167

P3.12.2.2

Einstellwert 2 Steu-
ertafel

variiert

variiert

variiert

168

P3.12.2.3

Rampenzeit Ein-
stellwert

0.00

300.0

0.00

1068

Definiert die Rampenzei-
ten fir Anstieg und
Abfall fir Einstellwert-
anderungen, d. h. die
Zeit fiir die Anderung
vom Mindest- zum
Hochstwert.

P3.12.2.4

Einstellwertquelle 1
Auswahl

16

332

0 = Nicht verwendet

1 = Einstellwert 1 Steu-
ertafel

2 = Einstellwert 2 Steu-
ertafel

3=Al

4=Al2

5=AI3

6=Al4

7 =Al5

8=Al6

9 = ProcessDataln1

10 = ProcessDataln2

11 = ProcessDataln3
12 = ProcessDataln4
13 = ProcessDataln5
14 = ProcessDatalné
15 = ProcessDataln7
16 = ProcessDataln8

Als und ProcessDataln
werden in Prozent ver-
wendet (0,00-100,00 %)
und dem Hoéchst- und
Mindestwert des Ein-
stellwerts entsprechend
skaliert.

ProcessDataln-Signale
verwenden zwei Dezi-
malstellen.

P3.12.2.5

Einstellwert 1 Mini-
mum

-200.00

200.00

%

0.00

1069

Mindestwert bei Analog-
signalmindestwert

P3.12.2.6

Einstellwert 1 Maxi-
mum

-200.00

200.00

%

100.00

1070

Hochstwert bei Analog-
signalhdchstwert
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VACON - 95

Tabelle 33: Einstellungen fiir Einstellwerte

Parameter

Einheit

Beschreibung

P3.12.2.7

o

Einstellwert Sleep-
Frequenz 1

0.00

320.00

Hz

0.00

1016

Der Frequenzumrichter
wechselt in den Sleep-
Modus, wenn die Aus-
gangsfrequenz langer
als die durch ,.Sleep-
Verzogerung” definierte
Zeit unterhalb dieses
Einstellwerts bleibt.

P3.12.2.8

o

Sleep-Verzogerung
1

3000

1017

Die Mindestdauer, die
die Frequenz unterhalb
der Sleep-Frequenz lie-
gen muss, bevor der
Frequenzumrichter
gestoppt wird

P3.12.2.9

o

Wakeup-Pegel 1

0.01

100

1018

Wenn sich der PID-Reg-
ler im Sleep-Modus
befindet, startet er den
Umrichter und regelt
ihn, wenn er unter die-
sen Pegel sinkt. Tat-
sachlicher Pegel oder
relativzum Einstellwert
basierend auf dem
WakeUp-Modus-Para-
meter.

P3.12.2.10

Einstellwert 1
Wake-Up-Modus

15539

Auswahl fiir den Betrieb
von P3.12.2.9

0 = Absoluter Pegel
1 = Relativer Einstell-
wert

P3.12.2.11

Einstellwert 1 Boost

-2.0

2.0

1071

Der Einstellwert kann
Uber einen Digitalein-
gang erhoht werden.

P3.12.2.12

Einstellwertquelle 2
Auswahl

16

431

Siehe P3.12.2.4.

P3.12.2.13

Einstellwert 2 Mini-
mum

-200.00

200.00

%

0.00

1073

Mindestwert bei Analog-
signalmindestwert

P3.12.2.14

Einstellwert 2 Maxi-
mum

-200.00

200.00

%

100.00

1074

Hochstwert bei Analog-
signalhochstwert

P3.12.2.15

Einstellwert Sleep-
Frequenz 2

0.00

320.00

Hz

0.00

1075

Siehe P3.12.2.7.

P3.12.2.16

Sleep-Verzogerung
2

3000

1076

Siehe P3.12.2.8.
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Tabelle 33: Einstellungen fiir Einstellwerte

Parameter

Einheit

Beschreibung

P3.12.2.17 Wakeup-Pegel 2 variiert | 0.0000 1077 |Siehe P3.12.2.8.
Auswahl fiir den Betrieb
von P3.12.2.17

Einstellwert 2
P3.12.2.18 0 1 0 15540
Wake-Up-Modus 0 = Absoluter Pegel
1 = Relativer Einstell-
wert
P3.12.2.19 | Einstellwert 2 Boost -2.0 2.0 X 1.0 1078 |Siehe P3.12.2.11.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




MENU , PARAMETER" VACON - 97

Tabelle 34: Einstellungen fiir Riickmeldungen

Werksei

Index Parameter Min. Max. Einheit nst ID Beschreibung

1 =Nur Quelle1 verwen-
det

2 = WRZ(Quelle1);(Stro-
mung = Konstante x

WRZ(Druck])
3 =WRZ(Quelle1 -
Quelle?)
Rickmeldung, Aus- 4 =WRZ(Quelle1) +
P3.12.3.1 wahl ! 7 1 333 | WRz(Quelle?)

5 = Quelle? + Quelle2

6 = Quelle? - Quelle2

7 = MIN (Quelle 1, Quelle
2)

8 = MAX (Quelle 1, Quelle
2)

9 = MITTELWERT (Quelle
1, Quelle 2)

Verwendung z. B. mit
-1000.0 | 1000.0 % 100.0 1058 |Auswahl 2 in Riickmel-
dung, Auswahl

Ruckmeldung, Ver-

P3.12.3.2 stirkung
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Tabelle 34: Einstellungen fiir Riickmeldungen

Parameter in. . Einheit Beschreibung

0 = Nicht verwendet
1=Al

2=AI2

3=AI3

4=Al4

5=AI5

6=Al6

7 = ProcessDataln1
8 = ProcessDataln?2
9 = ProcessDataln3
10 = ProcessDataln4
11 = ProcessDataln5
12 = ProcessDatalné
13 = ProcessDataln7
14 = ProcessDataln8

Als und ProcessDataln
werden in Prozent ange-
zeigt (0,00-100,00 %) und
verwenden den Hochst-
und Mindestwert des Ein-
stellwerts fiir die Skalie-

Rickmeldung 1 0 14 2 334 |rung.

P3.1233 | L ellenauswahl

HINWEIS!

Die ProcessDataln-Sig-
nale verwenden 2 Dezi-
malstellen.

Wenn die Temperatur-
eingange ausgewahlt
sind, missen Sie die
Werte der Parameter
P3.13.1.7 Anzeigeeinheit
Min und P3.13.1.8
Anzeigeeinheit Max.
libereinstimmend mit
der Skala der Tempera-
turmesskarte einstel-
len:

Anzeigeeinh Min = -50
°C
Anzeigeeinh Max = 200
°C

Mindestwert bei Analog-

P3.12.3.4 | Rickmeldung 1, Min. | -200.00 | 200.00 % 0.00 336 . .
signalmindestwert

Rickmeldung 1, -200.00 | 20000 % 100.00 337 Hochstwert bei Analog-

P3.12.3.5 Max. signalhdchstwert
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Tabelle 34: Einstellungen fiir Riickmeldungen

Werksei

Index Parameter Min. Max. Einheit nst ID Beschreibung
P3.12.3.6 Rickmeldung 2 0 14 0 335 Siehe P3.12.3.3.
Quellenauswahl
P3.12.3.7 |Riickmeldung 2, Min. | -200.00 | 200.00 % 000 | 338 |Mindestwert beiAnalog-
signalmindestwert
M3.12.3.8 Rickmeldung 2, 220000 | 20000 % 100.00 339 H_ochst\{\(ert bei Analog-
Max. signalhdchstwert

Tabelle 35: Einstellungen fiir die vorausschauende Regelung

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung
P3.12.4.1 (siehe P3.12.3.1)
Vorausschauende
0 Regelung, Auswahl ! 7 1 1059
Vorausschauende (siehe P3.12.3.2)
P3.12.4.2 | Regelung, Verstar- -1000 1000 % 100.0 1060
kung
Vorausschauende (siehe P3.12.3.3)
P3.12.4.3 | Regelung 1, Quellen- 0 14 0 1061
auswahl
P3.12.4.4 | Vorausschauende | 50605 | 20000 | % 000 | 1062 |lsteheP3.12.34)
Regelung 1, Min.
P3.12.45 | Vorausschauende i p500q | 50000 | % 10000 | 1063 |(siehe P3.12.35)
Regelung 1, Max.
Vorausschauende (siehe P3.12.3.6)
P3.12.4.6 |Regelung 2, Quellen- 0 14 0 1064
auswahl
P3.12.47 | Vorausschauende i p500q | 20000 | % 000 | 1045 |lsieheP3123.7)
Regelung 2, Min.
P3.12.4.8 | Vorausschauende i p500q | 50000 | % 10000 | 1066 |(sicheM3123.8)

Regelung 2, Max.
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Tabelle 36: Prozessiiberwachungsparameter

Parameter in. . Einheit \:tlerkseln Beschreibung
P3.12.5.1
a Prozessupgrwa- 0 1 0 735 0 = Gesperrt
chung aktivieren 1 = Freigegeben

P3.12.5.2 Obere Grenze variiert | variiert | variiert | variiert 736 Uberwachung des obe-
ren Ist-/Prozesswerts
Uberwachung des

P3.12.5.3 Untere Grenze variiert | variiert |variiert | variiert 758 unteren Ist-/Prozess-

werts

Wenn der Zielwert
nicht innerhalb dieser
P3.12.5.4 Verzogerung 0 30000 s 0 737 | Zeit erreicht wird, wird
ein Fehler oder ein
Alarm gemeldet.

Tabelle 37: Parameter fiir den Druckverlustausgleich

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung
Aktiviert den Druckver-
P3.12.6.1 lustausgleich fir Ein-
Freigabe Einstell- stellwert 1.
@ 0 1 0 1189
wert 1
0 = Gesperrt
1 = Freigegeben
Proportional der Fre-
P3.12.6.2 quenz hinzuaddierter
o Einstellwert 1 max Wert. Einstellwertkom-
0 Kompensation © | variiert | variiert |variiert | variiert 1190 |pensation = Max. Kom-
P pensation * (FregAus-
MinFreq)/(MaxFreq-
MinFreq)
P3.12.6.3 Freigabe Einstell- 0 1 0 1191 Siehe P3.12.6.1.
wert 2
P3.12.6.4 Einstellwert 2.max. variiert | variiert |variiert | variiert 1192 Siehe P3.12.6.2.
Kompensation
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5.13 GRUPPE 3.13: PID-REGLER 2

Tabelle 38: Grundeinstellungen

Parameter in. . Beschreibung

P3.13.1.1 PID aktivieren 0 1 0 1630 | 0= Gesperrt
1 = Freigegeben

Ausgangswert des PID-
Reglers in Prozent des
maximalen Ausgangs-

P3.13.1.2 Ausgang im Stopp 0.0 100.0 % 0.0 1100 werts wihrend des
Stoppens Uber einen
Digitalausgang

P3.13.1.3 PID-Verstarkung 0.00 1000.00 % 100.00 1631

P3.13.1.4 PID I-Zeit 0.00 600.00 s 1.00 1632

P3.13.1.5 PID D-Zeit 0.00 100.00 s 0.00 1633

P3.13.1.6 Wahl der Einheit 0 40 0 1635

P3.13.1.7 Anzeigeeinheit Min | variiert | variiert | variiert 0 1664

P3.13.1.8 Anzeigeeinheit Max | variiert | variiert | variiert 100 1665

p3.13.19 | Dezimalstellen 0 4 2 1666
Anzeigeeinheit

Invertierte Regelab-

P3.13.1.10 . 0 1 0 1636
weichung
p3.13.1.11 | Totbereich-Hyste- o uort | variiert |variiert | 0.0 1637
rese
p3.13.1.12 | Verzogerung Totbe- | o0 | 590 4 s 0.00 1638

reich
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Tabelle 39: Einstellwerte

Parameter

Beschreibung

Einstellwert 1 Steu-

wert

P3.13.2.1 0.00 | 100.00 |[variiert | 000 | 1640
ertafel

p3.13.2.2 | Einstellwert2Steu- {455 1 16000 |variiert | 000 | 1641
ertafel

p3.13.23 |RampenzeitEinstell- |4 55 | 554 g s 0.00 | 1642
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Tabelle 39: Einstellwerte

Parameter in. . Beschreibung

0 = Nicht verwendet

1 = Einstellwert 1 Steu-
ertafel

2 = Einstellwert 2 Steu-
ertafel

3=Al1

4 =Al2

5=AI3

6=Al4

7 = Al5

8=Al6

9 = ProcessDataln1

10 = ProcessDataln2

11 = ProcessDataln3
12 = ProcessDataln4
13 = ProcessDatalnb
14 = ProcessDatalné
15 = ProcessDataln7
16 = ProcessDataln8

Als und ProcessDataln

werden in Prozent ange-

zeigt (0,00-100,00 %)

. und verwenden den

Einstellwertquelle 1 0 16 1 1643 |Héchst- und Mindest-
Auswahl wert des Einstellwerts

fur die Skalierung.

P3.13.2.4

HINWEIS!

Die ProcessDataln-Sig-
nale verwenden 2 Dezi-
malstellen.

Wenn die Temperatur-
eingange ausgewahlt
sind, missen Sie die
Werte der Parameter
P3.14.1.8 Anzeigeein-
heit Max und P3.14.1.9
Anzeigeeinheit Min.
Ubereinstimmend mit
der Skala der Tempe-
raturmesskarte ein-
stellen:

Anzeigeeinh Min = -50
°C
Anzeigeeinh Max = 200
°C

P3.13.25 Einstellwert 1 Mini- 220000 | 200.00 % 0.00 1644 MmdeSt\_Nert bei Analog-
mum signalmindestwert
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Tabelle 39: Einstellwerte

Werksei

Index Parameter Min. Max. Einheit nst ID Beschreibung

P3.13.2.6 Einstellwert 1 Maxi- 20000 | 20000 % 100.00 | 1645 H'ochstvI\./ert bei Analog-
mum signalhochstwert

P3.13.2.7 Einstellwertquelle 2 0 16 0 1646 Siehe P3.13.2.4.

Auswahl

P313.2.8 Einstellwert 2 Mini- 20000 | 20000 % 0.00 1647 M'”deStWert bei Analog-
mum signalmindestwert

P3.13.2.9 Einstellwert 2 Maxi- 20000 | 20000 % 100.00 | 1648 H_ochstyyert bei Analog-
mum signalhdchstwert

Tabelle 40: Riickmeldungen

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung
p3.13.3.1 | Ruckmeldung, Aus- 1 9 1 1650
wahl
p3.133.2 | Rickmeldung, Ver- 1 4644 | 10000 % 100.0 1651
starkung
p3.13.33 | Ruckmeldung 0 14 1 1652
Quellenauswahl
P3.13.3.4 | Riickmeldung 1, Min. | -200.00 | 200.00 % 0.00 1653 |Mindestwert bei Ana-
logsignalmindestwert
p3.1335 | Ruckmeldung®o 1 50000 | 20000 | % 10000 | 1454 |HOchstwert beiAnalog-
Max. signalhochstwert
p31336 | Ruckmeldung?2 0 14 2 1455
Quellenauswahl
P3.13.3.7 | Riickmeldung 2, Min. | -200.00 | 200.00 % 0.00 1656 |Mindestwert bei Ana-
logsignalmindestwert
p3133g | Ruckmeldung2, 1 o5600 | 200.00 % 10000 | 1457 |HOchstwert bei Analog-
Max. signalhdchstwert
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Tabelle 41: Prozessiiberwachung

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

P3.13.4.1 | Freigabe: Uberwa- 0 1 0 1659 | 0= Gesperrt
chung .
1 = Freigegeben
P3.13.4.2 Obere Grenze variiert | variiert | variiert variiert 1660
P3.13.4.3 Untere Grenze variiert | variiert | variiert variiert 1661

Wenn der Zielwert
nicht innerhalb dieser
P3.13.4.4 Verzogerung 0 30000 s 0 1662 |Zeit erreicht wird, wird
ein Fehler oder ein
Alarm gemeldet.
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5.14 GRUPPE 3.14: MULTI-PUMP

Tabelle 42: MultiPump-Parameter

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

Die Anzahl der im
Multi-Pump-System
P3.14.1 Anzahl der Motoren 1 5 1 1001 |vorhandenen Motoren
(oder Pumpen oder
Lufter)

Aktivieren oder deakti-
vieren Sie die Inter-
locks. Interlocks infor-

P3.14.2 mieren das System, ob
O Interlockfunktion 0 1 1 1032 |©in Motorangeschlos-
sen ist.
0 = Gesperrt

1 = Freigegeben

Beziehen Sie den Fre-
quenzumrichter in das
P3.14.3 Autowechsel- und

0 FU einbeziehen 0 1 1 1028 Interlock-System ein.

0 = Gesperrt
1 = Freigegeben

Aktivieren oder deakti-
vieren Sie die Startrei-
henfolge und Prioritat
der Motoren im Wech-
0 Autowechsel 0 1 1 1027 |selbetrieb.

P3.14.4

0 = Gesperrt
1 = Freigegeben

Nach Ablauf dieses
Intervalls erfolgt der
Autowechsel, wenn die
P3.14.5 | Autowechselintervall 0.0 3000.0 h 48.0 1029 |Leistung den mit
P3.14.6 und P3.14.7
festgelegten Pegel
unterschreitet.

P3.14.6 Autowechsel: Fre- 0.00 50.00 Hz 25.00 1031 Diese Parameter legen
quenzgrenze den Pegel fest, unter
dem die genutzte Leis-
. . tung liegen muss,
p3.14.7 |Autowechsel: Motor 0 4 1 1030 |damit der automati-

grenze sche Wechsel erfolgt.
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Tabelle 42: MultiPump-Parameter

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

Der Prozentsatz des
Einstellwerts. Bei
einem Einstellwert von
5 bar und einem Regel-
bereich von 10 %:
Solange der Rickmel-
dungswert zwischen
4,5 und 5,5 bar liegt,
wird der Motor nicht
getrennt oder entfernt.

P3.14.8 Regelbereich 0 100 % 10 1097

Wenn der Rickmel-
dungswert auf3erhalb
des Regelbereichs
Regelbereichverzo- liegt, konnen erst nach

gerung 0 3600 s 10 1098 Ablauf dieses Zeit-
raums Pumpen hinzu-
gefligt oder entfernt
werden.

P3.14.9
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5.15 GRUPPE 3.16: BRAND-MODUS

Tabelle 43: Brand-Modus-Parameter

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

p3.16.1 | Kennwortfirden 0 9999 0 1599 | 1002 = Freigegeben

Brand-Modus 1234 = Test-Modus

Brand-Modus aktiv. DigIN Open = Brand-Modus

P3.16.2 1596 | aktiv
Offen Slot0.2 Closed = Keine Reak-
tion
Brand-Modus aktiv. DigIN Open = keine Reaktion
P3.16.3 Schliefen stot0.1 | 117 | cClosed = Brand-Modus

aktiv

Die Frequenz, die bei
p3.164 | Brand-Modus-Fre- 8.00 P3.3.2 Hz 0.00 1598 |aktiviertem Brand-

quenz Modus verwendet wird

Wahl der Sollwert-
quelle, die bei aktivem
Brand-Modus verwen-
det wird. Damit kann
z. B. Al1 oder der PID-
Regler als Sollwert-
quelle gewahlt werden,
die bei aktivem Brand-
Modus verwendet wird.

Brand-Modus-Fre-
P3.16.5 0 8 0 1617 |0 =Brand-Modus-Fre-

quenzquelle
quenz
1 = Festdrehzahlen
2 = Steuertafel
3 = Feldbus
4 =Al1
5=AI2
6=AI1+AI2
7 = PID1
8 = Motorpotentiome-
ter
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Tabelle 43: Brand-Modus-Parameter

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung
Der Befehl fiir ..Dreh-
richtung riickwarts”
wahrend des Betriebs
im Brand-Modus. Im
. . Normalbetrieb hat
p3.16.4 | Brand-Modusrick- DigIN 1 1418 |diese Funktion keine
warts Slot0.1 .
Auswirkungen.
Open = Vorwarts
Closed = Riickwarts
Festdrehzahl Brand- Festdrehzahl fir den
P3.16.7 Modus 1 0 50 10 19535 Brand-Modus.
P3.16.8 Festdrehzahl Brand- 0 50 20 15536 Siehe oben.
Modus 2
P3.16.9 Festdrehzahl Brand- 0 50 30 15537 Siehe oben.
Modus 3
Ein Betriebswert. Siehe
4.1.2 Basis.
M3.16.10 |Brand-Modus-Status 0 3 0 1597 |0 =Cesperrt
1 = Freigegeben
2 = Aktiviert (Aktiviert +
DI offen)
3 =Test-Modus
Zeigt, wie oft der
Brand-Modus im
. Modus ,Freigegeben”
M3.16.11 |Brand-Modus-Zahler 0 1679 . .
aktiviert wurde. Dieser
Zahler kann nicht
rickgestellt werden.
PO Brand-modus dos Betrichommseige-
Betriebsanzeige 0.0 100.0 % 20.0 15580 | . anzeig
0 signal des Digitalaus-
Strom
gangs.
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5.16 GRUPPE 3.17: ANWENDUNGSEINSTELLUNGEN

Tabelle 44: Anwendungseinstellungen

Index Parameter Min. Max. Einheit \:tlerkseln ID Beschreibung

P3.17.1 Kennwort 0 9999 0 1806

Auswahl, ob auf der
Steuertafel die Tempe-
P3.17.2 °C/°F-Auswahl °C 1197 |raturin Grad Celsius
oder Grad Fahrenheit
angezeigt wird.

Auswahl, ob auf der
Steuertafel die Motor-
P3.17.3 kW/HP-Auswahl kW 1198 |wellenleistung in kW
oder HP [PS) angezeigt
wird.

Dieser Parameter
bestimmt, welche Aus-
wahlen angezeigt wer-
den, wenn Sie die
Funktionstaste dri-
cken.

P3.17.4 FunktTasteKonfig 0 7 3 1195

5.17 GRUPPE 3.18: EINSTELLUNGEN KWH IMPULSAUSGANG

Tabelle 45: Einstellungen kWh Impulsausgang

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

Die Lange des kWh-
P3.18.1 kWh Impulslange 50 200 ms 50 15534 |Impulses in Millisekun-
den.

Zeigt an, wie oft der
1 100 kWh 1 15533 [kWh-Impuls ausgelost
werden muss.

kWh Impulsauflo-
sung

P3.18.2
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6 MENU ,,FEHLERSPEICHER"

6.1 AKTIVE FEHLER

Wenn Fehler auftreten, beginnt das Display zu blinken und zeigt den Namen des Fehlers an.
Driicken Sie OK, um zum Menii ..Fehlerspeicher” zuriickzukehren. Im Untermend . Aktive
Fehler” wird die Anzahl der Fehler angezeigt. Wahlen Sie einen Fehler aus, und driicken Sie
OK, um Daten zur Fehlerzeit anzuzeigen.

Der Fehler bleibt aktiv, bis Sie ihn quittieren. Es gibt finf Moglichkeiten, einen Fehler zu
quittieren.

* Halten Sie die RESET-Taste fiir 2 Sekunden gedriickt.

« Gehen Sie in das Untermenti ,,Fehler quittieren” und verwenden Sie den Parameter
.Fehler quittieren”.

«  Geben Sie ein Quittiersignal tber die E/A-Klemmleiste.

* Geben Sie ein Quittiersignal Uber den Feldbus.

* Geben Sie ein Quittiersignal in Vacon Live.

Im Untermeni ,Aktive Fehler” werden maximal 10 Fehler gespeichert. Das Untermenii zeigt
die Fehler in der Reihenfolge ihres Auftretens an.

6.2 FEHLER QUITTIEREN

In diesem Meni konnen Sie Fehler quittieren. Siehe hierzu die Anweisungen in Kapitel 70.7
Anzeige eines Fehlers.

c ACHTUNG!
Entfernen Sie vor dem Quittieren des Fehlers zunachst das externe Steuersignal,
um einen versehentlichen Neustart des Frequenzumrichters zu vermeiden.

6.3 FEHLERSPEICHER
Im Fehlerspeicher werden 40 Fehler angezeigt.

Um Details zu einem Fehler einzusehen, suchen Sie den entsprechenden Fehler im
Fehlerspeicher und dricken Sie auf OK.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 112 MENU ,FEHLERSPEICHER"

6.4 GESAMTZAHLER

Tabelle 46: Die Gesamtzahler-Parameter im Fehlerspeicher-Menii

Parameter in. . Einheit \SAtIerkseln Beschreibung
Aus dem Versorgungs-
netz entnommene
Energiemenge. Dieser
Zahler kann nicht
rickgestellt werden.
Im Text-Display: Die
VA.4.1 Energiezahler variiert 2091 |9rote Energieeinheit,
die im Display ange-
zeigt wird, ist MW.
Sobald die gemessene
Energie 999,9 MW
Uberschreitet, wird im
Display keine Einheit
mehr angezeigt.
Betriebszeit (grafi- ad Die Betriebszeit der
Va3 sche Steuertafel) hh:min 2298 Steuereinheit
N Betriebszeit (Text- 3 Die Betriebszeit der
o steuertafel) Steuereinheit in Jahren
VA 45 Betriebszeit (Text- q Die Betriebszeit der
o steuertafel) Steuereinheit in Tagen
Die Betriebszeit der
Vh bt Betriebszeit (Text- hh:min: Steuereinheit in Stun-
o steuertafel) ss den, Minuten und
Sekunden
Laufzeit (grafische ad Motorlaufzeit
V447 Steuertafel) hh:min 2293
VA 4.8 Laufzeit (Textsteuer- 5 Die Motorlaufzeit in
tafel) Jahren
V49 Laufzeit (Textsteuer- q Die Motorlaufzeit in
tafel) Tagen
. . Die Motorlaufzeit in
V4410 Laufzeit (Textsteuer- hh:min: Stunden, Minuten und
tafel) ss
Sekunden
Der Zeitraum, den die
Netz-Betriebsdauer q Leistungseinheit bisher
V4.4.11 (grafische Steuerta- hha-min 2294 |am Netz war. Dieser
fel) : Zahler kann nicht
rickgestellt werden.
V412 Netz-Betriebsdauer 3 Die Netz-Betriebs-
o (Textsteuertafel) dauer in Jahren
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Tabelle 46: Die Gesamtzahler-Parameter im Fehlerspeicher-Menii

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung
Netz-Betriebsdauer Die Netz-Betriebs-
V4413 (Textsteuertafel) d dauer in Tagen.
Netz-Betriebsdauer hh:min: Die Netz-Betriebs-
V4.4.14 (Textsteuertafel) s dauer in Stunden,
Minuten und Sekunden
Anzahl der bisherigen
V4.4.15 Startbefehlzahler 2295 |Starts der Leistungs-
einheit
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6.5 RUCKSTELLBARE ZAHLER

Tabelle 47: Die Parameter fiir riickstellbare Zahler im Fehlerspeicher-Menii

Parameter in. . Einheit \SAtIerkseln

Beschreibung

Rickstellbarer Ener-

Dieser Zahler kann
rickgestellt werden.
Im Text-Display: Die
grofite Energieeinheit,
die im Display ange-
zeigt wird, ist MW.
Sobald die gemessene
Energie 999,9 MW
Uberschreitet, wird im
Display keine Einheit
mehr angezeigt.

Riicksetzen des

P4.5.1 S variiert 2296
giezahler Zihlers
. Im Text-Display:
Halten Sie die OK-
Taste fiir 4 Sekun-
den gedriickt.
. Im Grafik-Display:
Bestatigen Sie mit
OK. Die Seite zum
Zahler riicksetzen
wird angezeigt.
Driicken Sie
erneut auf OK.
Dieser Zahler kann
Betriebszeit (grafi- ad rickgestellt werden.
P4.5.3 sche Steuertafel) hh:min 2299 Siehe hierzu die Anlei-
tung unter P4.5.1 oben.
P45 4 Betriebszeit (Text- 5 Die Betriebszeit in Jah-
steuertafel) ren
455 Betriebszeit (Text- q Die Betriebszeit in
steuertafel Tagen.
. . . Die Betriebszeit in
P45 Betriebszeit (Text- hh:min: Stunden, Minuten und
steuertafel) ss

Sekunden
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6.6 SOFTWARE-INFO

Tabelle 48: Die Parameter fiir ,, Software-Info“ im Fehlerspeicher-Menii

Parameter in. . Einheit \SAtIerkseln Beschreibung
Softwarepaket (grafi- Der Code zur Identifi-
Va6l sche Steuertafel) 2524 kation der Software
Softwarepaket-1D
va.6.2 (Textsteuertafel)
Softwarepaketver-
V.63 sion (Textsteuertafel)
V464 | Systembelastung 0 100 % 2300 |CPU-Lastder Steuer-
einheit
Anwendungsname Der Name der Anwen-
V4.6.5 (grafische Steuerta- 2525 |dung
fel)
V4.6.6 Anwendungs-ID ga7 |Der Code der Anwen-
dung
V4.6.7 Anwendungsversion 838
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7 MENU ,.E/A UND HARDWARE"“

In diesem Mend finden Sie verschiedene Einstellungen zu den Optionen.

7.1 STANDARD-E/A

Im Meni ,Standard E/A™ kdnnen Sie die Status der Ein- und Ausgédnge iberwachen.
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Tabelle 49: Die Parameter von ,,Standard-E/A” im Menii ,,E/A und Hardware”

Parameter

Einheit

Werksein

Beschreibung

V5.1.1

Digitaleingang 1

Status des Digitalein-
gangssignals

V5.1.2

Digitaleingang 2

Status des Digitalein-
gangssignals

V5.1.3

Digitaleingang 3

Status des Digitalein-
gangssignals

V5.1.4

Digitaleingang 4

Status des Digitalein-
gangssignals

V5.1.5

Digitaleingang 5

Status des Digitalein-
gangssignals

V5.1.6

Digitaleingang 6

Status des Digitalein-
gangssignals

V5.1.7

Analogeingang 1
Modus

Zeigt den gewahlten
Modus des Analogein-
gangssignals. Die Aus-
wahl erfolgt Uber einen
DIP-Schalter auf der
Steuerkarte.

1=0bis 20 mA
3=0bis 10V

V5.1.8

Analogeingang 1

100

%

0.00

Status des Analogein-
gangssignals

V5.1.9

Analogeingang 2
Modus

Zeigt den gewahlten
Modus des Analogein-
gangssignals. Die Aus-
wahl erfolgt Gber einen
DIP-Schalter auf der
Steuerkarte.

1=0bis 20 mA
3=0bis 10V

V5.1.10

Analogeingang 2

100

%

0.00

Status des Analogein-
gangssignals

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 118 MENU , E/A UND HARDWARE"

Tabelle 49: Die Parameter von ,,Standard-E/A” im Menii ,,E/A und Hardware”

Index Parameter Min. Max. Einheit \SAtIerkseln ID Beschreibung

Zeigt den gewahlten
Modus des Analogein-
gangssignals. Die Aus-
wahl erfolgt Uber einen
Analogausgang 1 DIP-Schalter auf der

Va.1.m Modus Steuerkarte.

1=0bis 20 mA
3=0bis 10V

Status des Analogaus-

V5.1.12 Analogausgang 1 0 100 % 0.00 .
gangssignals

Status des Relaisaus-

V5.1.13 Relaisausgang 1 0 1 0 .
gangssignals

Status des Relaisaus-

V5.1.14 Relaisausgang 2 0 1 0 .
gangssignals

Status des Relaisaus-

V5.1.15 Relaisausgang 3 0 1 0 .
gangssignals

7.2 STECKPLATZE FUR OPTIONSKARTEN

Die Parameter in diesem Mend sind fur alle Zusatzkarten unterschiedlich. Ihnen werden die
Parameter der jeweils von lhnen installierten Zusatzkarte angezeigt. Wenn sich keine
Zusatzkarte in Steckplatz C, D oder E befindet, werden keine Parameter angezeigt. Zur
Anordnung der Steckplatze siehe Kapitel 9.5 E/A-Konfiguration.

Wenn Sie eine Zusatzkarte entfernen, erscheinen Fehlercode 39 und der Fehlername Gerét
entfernt auf dem Display. Siehe Kapitel 70.3 Fehlercodes.

Tabelle 50: Parameter fiir die Zusatzkarten

Menii Funktion Beschreibung

Einstellungen Die Einstellungen zu den Zusatzkarten

Steckplatz C
Betriebsdaten Uberwachung der zu den Zusatzkarten gehdrenden Daten
Einstellungen Die Einstellungen zu den Zusatzkarten

Steckplatz D -
Betriebsdaten Uberwachung der zu den Zusatzkarten gehdrenden Daten
Einstellungen Die Einstellungen zu den Zusatzkarten

Steckplatz E
Betriebsdaten Uberwachung der zu den Zusatzkarten gehérenden Daten
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7.3 ECHTZEITUHR

Tabelle 51: Die Echtzeituhr-Parameter im Menii ,,E/A und Hardware“

Index Parameter Min. Max. Einheit \SAtIerkseln ID Beschreibung

Status der Batterie

V5.5.1 Batteriestatus 1 3 2205 |1 = Nicht eingebaut
2 = Eingebaut
3 = Batterie erneuern

P5.5.2 Zeit hhisns\m: 2201 Die aktuelle Tageszeit

P5.5.3 Datum tt.mm. 2202 |Das aktuelle Datum

P5.5.4 Jahr JJJJ 2203 |Das aktuelle Jahr

Die Sommerzeitregel

1=Aus

2 = EU: Beginn letzter
Marzsonntag, Ende
P5.5.5 Sommerzeit 1 4 1 2204 | |etzter Oktobersonntag
3 =US: Beginn 2.
Marzsonntag, Ende 1.
Novembersonntag

4 = Russland (dauer-
haft)

7.4 EINSTELLUNGEN: LEISTUNGSEINHEIT (EINST:LEISTEINH)
In diesem Menu konnen Sie die Einstellungen des Lifters und des Sinusfilters andern.

Der Lifter kann im Modus ,.Optimiert” oder im Modus .. Immer an” betrieben werden. Im
Modus ,.Optimiert” steuert die interne Logik des Umrichters die Liifterdrehzahl anhand von
Temperaturdaten. Wenn der Umrichter in den Bereitschaftsmodus geht, stoppt der Lufter
innerhalb von 5 Minuten. Im .. Immer an“-Modus lauft der Lifter ohne Unterbrechung mit
voller Drehzahl.

Der Sinusfilter beschrénkt die Ubermodulationstiefe und verhindert, dass
Warmemanagementfunktionen die Schaltfrequenz verringern.
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Tabelle 52: Einstellungen: Leistungseinheit, Liifter

Parameter in. . Einheit \:tlerkseln Beschreibung
V5.5.1.1 Lifterstrg.modus 0 1 1 2377 |0=Immeran
1 = Optimiert
M5.6.1.5 | Liifter-Lebensdauer N/V N/V 849 |Lufter-Lebensdauer
Al.grenzw. Al.grenzw.
M5.6.1.6 Lift.leb.dau. 0 200000 h 50000 824 Lift.leb.dau.
M5.6.1.7 Lufterﬂ- N/V N/V 0 823 Lifter-Lebensd.riickst.
Lebensd.riickst.

Tabelle 53: Einstellungen: Leistungseinheit, Sinusfilter

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

P5.6.4.1 Sinusfilter 0 1 0 2507 | 0= Nicht verwendet
1 =Verwendet
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7.5 STEUERTAFEL

Tabelle 54: Die Tastenfeld-Parameter im Menii ,,E/A und Hardware“

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

Die Zeit, nach der das
Display zu der in Para-
meter P5.7.2 definier-
P5.7.1 Rickstellzeit 0 60 min 0 804 |ten Seite zurlickkehrt

0 = Nicht verwendet

0 = Keine

1 = Meniiverz. eing.
2 = Hauptmenii

3 = Steuerungsseite
4 = Multimonitor

P5.7.2 Standardseite 0 4 0 2318

Legen Sie eine Seite
als Mentverzeichnis
fest (Auswahl 1 in
P5.7.2).

P5.7.3 Menlverzeichnis 2499

Stellen Sie den Dis-

P5.7.4 Kontrast* 30 70 % 50 830 .
play-Kontrast ein.

Legen Sie die Dauer
fest, nach der die Hin-
tergrundbeleuchtung
des Displays abge-
schaltet wird. Wenn
der Wert auf 0 gesetzt
ist, ist die Hintergrund-
beleuchtung immer an.

P5.7.5 Dauer Displaybel. 0 60 min 5 818

* Nur bei grafischer Steuertafel verfligbar

7.6 FELDBUS

Im Meni ,.E/A und Hardware” finden Sie die Parameter fir die verschiedenen Feldbuskarten.
Hinweise zur Verwendung dieser Parameter finden Sie im zugehdrigen Feldbus-Handbuch.
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8 BENUTZEREINSTELLUNGEN, FAVORITEN UND
ANWENDERGRUPPENMENUS

8.1 BENUTZEREINSTELLUNGEN

Tabelle 55: Allgemeine Einstellungen im Menii ,,Benutzereinstellungen”

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

Die Auswahl st in allen
P6.1 Sprachenauswahl variiert | variiert variiert 802 |Sprachpaketen unter-
schiedlich.

Siehe Tabelle 56 Para-
meter fir ,,Parameter-

M6.5 Parameter-Backup Backup“im Menii
.Benutzereinstellun-
gen”.

Mé6.6 Parametervergleich

Geben Sie dem Fre-
quenzumrichter mit
dem PC-Tool Vacon
Live einen Namen,
wenn Sie dies fir
erforderlich halten.

P6.7 Name d. FU
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8.1.1 PARAMETER-BACKUP
Tabelle 56: Parameter fiir ,,Parameter-Backup“im Menii , Benutzereinstellungen”

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

Setzt die Parameter
auf ihre Standardwerte

P Werkseinstell 831 zurlck und startet den
Anlaufassistenten.
Speichert die Parame-
terwerte in der Steuer-

P 5.2 Zur StT.fpe|chrn 2487 tafel, um sie z. B. auf

einen anderen Fre-
quenzumrichter zu
kopieren.

2488 Ladt die Parameter-

Von StT laden werte von der Steuer-
* tafel auf den Frequen-

zumrichter.

P6.5.3

Speichert die Parame-
P6.5.4 ParSatz1 speichern terwerte mit dem
Parametersatz 1.

Ladt die Parameter-
werte aus dem Para-
metersatz 1 auf den
Frequenzumrichter.

P6.5.5 ParSatz1 laden

Speichert die Parame-
P6.5.6 ParSatz2 speichern terwerte mit dem
Parametersatz 2.

Ladt die Parameter-
werte aus dem Para-
metersatz 2 auf den
Frequenzumrichter.

P6.5.7 ParSatz2 laden

* Nur bei Grafik-Display verfiigbar
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Tabelle 57: Der Parametervergleich

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

Startet den Vergleich

P6.6.1 Akt. Satz - Satz 1 2493 |Von Parametern mit
dem ausgewahlten

Satz.

Startet den Vergleich

P6.62 | Akt Satz- Satz?2 2494 |Von Parametern mit
dem ausgewahlten

Satz.

Startet den Vergleich

P6.63 | Akt. Satz - Standard 2495 |Von Parametern mit
dem ausgewahlten

Satz.

Startet den Vergleich

Pb b4 Akt. Satz - Steu- 2496 von Parametﬁzrn mit
ert.satz dem ausgewahlten
Satz.

8.2 FAVORITEN
HINWEIS!

Dieses Mend ist im Text-Display nicht verfigbar.

Wenn Sie dieselben Elemente 6fter verwenden, konnen Sie sie zu lhren Favoriten
hinzufiigen. Sie kénnen Parametersitze oder Uberwachungssignale aus allen
Steuertafelmeniis zusammenstellen. Sie miissen Sie nicht einzeln in der MenUstruktur
suchen. Alternativ konnen Sie sie zu lhrem Favoriten-Ordner hinzufiigen, wo sie leicht zu
finden sind.

HINZUFUGEN VON ELEMENTEN ZU DEN FAVORITEN

1 Suchen Sie das Element, das Sie zu den Favoriten

hinzufiigen mochten. Driicken Sie auf OK. STOP|G| READY 1o
D Basic Settings
Motor Nom Voltg
230.00 Vv
Motor Nom Freq
50.00 Hz
Motor Nom Speed
o 1430 rpm
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2 Wahlen Sie die Option Zu Favoriten und bestatigen
Sie mit OK. stoP| (G| ReADY| [ o

§‘i’ Motor Nom Freq
Edit
@ Help

3  DerVorgang ist damit abgeschlossen. Um

fortzufahren, folgen Sie den Anweisungen auf dem STOPK;I READY| | /0
Display. 8f] Motor Nom Freq
]

was added to
favourites. Press OK
to continue.

ENTFERNEN EINES ELEMENTS AUS DEN FAVORITEN

1 Gehen Sie zu den Favoriten.

2 Suchen Sie das Element, das Sie entfernen
mdochten. Driicken Sie auf OK. STOP|C| READY | o

E’ Favourites

Motor Nom Freq

50.00 Hz
3 Wahlen Sie die Option Favorit entfernen.
stor|(G| READY o)
Motor Nom Freq
q Monitor
@ Help

Iﬁ Rem from favourites

4 Bestatigen Sie lhre Auswahl mit OK.
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8.3 ANWENDERGRUPPEN

Verwenden Sie die Anwendergruppen-Parameter, um Unbefugte an Anderungen der
Parameter zu hindern. Sie konnen auBBerdem versehentliche Anderungen der Parameter
verhindern.

Wenn Sie eine Anwendergruppe auswahlen, werden dem Benutzer nicht alle Parameter im
Display der Steuertafel angezeigt.

Tabelle 58: Die Anwendergruppen-Parameter

Werksein

Parameter in. . Einheit st Beschreibung

0 =Normal.

1 = Betriebsdaten. Nur
Uberwachungs-, Favo-
riten- und Anwender-
gruppenmeniis werden
im Hauptmeni ange-
zeigt.

P8.1 Anwendergruppe 0 1 0 1194

Ist .Zugangscode"” vor
dem Umschalten auf
Betriebsdaten auf einen
anderen Wert als 0
gesetzt, wenn als
Anwendergruppe z. B.
Normal aktiv ist, wird
beim Versuch, zurlick
auf Normal zu wech-
seln, der Zugangscode
abgefragt. So verhin-
dern Sie, dass Unbe-
fugte Anderungen an
den Parametern auf
der Steuertafel vorneh-
men.

P8.2 Zugangscode 0 9 0 2362

c ACHTUNG!
DEN ZUGANGSCODE NICHT VERLIEREN! Wenn Sie den Zugangscode verloren
haben, wenden Sie sich an den ndchstgelegenen Kundendienst/Vertriebspartner.

ANDERN DES ZUGANGSCODES ZU DEN ANWENDERGRUPPEN

1 Gehen Sie zu den Anwendergruppen.
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2 Wahlen Sie das Element ,,Zugangscode” aus und
dricken Sie die Pfeiltaste NACH RECHTS.

3 Andern Sie die Ziffern des Zugangscodes mithilfe
aller Pfeiltasten.

4L Bestatigen Sie die Anderung mit OK.
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9 PARAMETERBESCHREIBUNGEN

In diesem Kapitel finden Sie Daten zu den wichtigsten Parametern der Anwendung. Fir die
meisten Parameter des Vacon® 100 ist eine grobe Beschreibung ausreichend. Diese groben
Beschreibungen finden Sie in den Parametertabellen in Kapitel 5 Menii ,Parameter™. Wenn
Sie weitere Daten bendtigen, wenden Sie sich bitte an die nachste Vacon-Vertretung.

9.1 MOTOREINSTELLUNGEN

P3.1.1.7 MOTORSTROMGRENZE (ID107]

Dieser Parameter bestimmt den maximalen Strom vom Frequenzumrichter zum Motor. Der
Wertebereich fiir diesen Parameter ist je nach Baugrofle des Frequenzumrichters
unterschiedlich.

Wenn die Stromgrenze aktiv ist, wird die Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters
verringert.

HINWEIS!

Die Motorstromgrenze ist keine Grenze fiir Uberstromfehler.

P3.1.2.9 U/F-VERHALTNIS, AUSWAHL (ID108]

Auswahl- Auswahlname Beschreibung
nummer

Die Spannung des Motors andert sich linear als Funktion der
Ausgangsfrequenz. Die Motorspannung andert sich vom
Wert des Parameters P3.1.2.4 (Nullfrequenzspannung) zum
0 Linear Wert der Spannung am Feldschwachpunkt mit einer unter
der Frequenz des Feldschwachpunkts eingestellten Fre-
quenz. Verwenden Sie diese Werkseinstellung, wenn keine
andere Einstellung erforderlich ist.

Die Motorspannung andert sich vom Wert des Parameters
P3.1.2.4 (Nullfrequenzspannung) zum Wert des Parameters
"Frequenz des Feldschwachpunkts” als quadratische Kurve.
Unterhalb des Feldschwachpunkts lauft der Motor unter-

1 Quadratisch magnetisiert und erzeugt ein geringeres Drehmoment. Das
quadratische U/f-Verhaltnis kann bei Anwendungen verwen-
det werden, bei denen sich der Drehmomentbedarf der Last
proportional zum Quadrat der Drehzahl verhalt, wie z.B. bei
Fliehkraftliftern und Zentrifugalpumpen.
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A upvg
Un
1D603 Werkeinst.: : Feldschwachpunkt

Nennspannung des Motors |
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I

Linear |
I
:
I
Quadratisch 1 Werkeinst.:

. Nennfrequenz des Motors
I
/
I
ID602

Abb. 12: Lineare und quadratische Anderung der Motorspannung

P3.1.2.15 UBERSPANNUNGSREGLER (ID607]

Siehe die Beschreibung unter P3.1.2.16 Unterspannungsregleriiberwachung.

P3.1.2.16 UNTERSPANNUNGSREGLER (ID608)

Wenn Sie P3.1.2.15 oder P3.1.2.16 aktivieren, beginnt der Regler mit der Uberwachung der
Schwankungen in der Versorgungsspannung. Der Regler andert die Ausgangsfrequenz,
wenn diese zu hoch oder zu niedrig wird.

Um die Unter- und Uberspannungsregler abzuschalten, deaktivieren Sie diese beiden
Parameter. Dies ist z. B. dann hilfreich, wenn die Versorgungsspannung um mehr als -15 %
bis +10 % schwankt und die Anwendung den Betrieb des Reglers nicht toleriert.

P3.1.2.17 STATORSPANNUNG EINSTELLEN (ID659]

Dieser Parameter kann nur dann verwendet werden, wenn der Parameter P3.1.1.8 Motortyp
den Wert PM-Motor aufweist. Wenn Sie als Motortyp Asynchronmotor auswahlen, wird der
Wert automatisch auf 100 % gesetzt und kann nicht geandert werden.

Wenn Sie den Wert von P3.1.1.8 (Motortyp] in PM-Motor dndern, steigt die U/f-Kurve
automatisch an, um gleich der Ausgangsspannung des Frequenzumrichters zu sein. Das
eingestellte U/f-Verhaltnis bleibt unverandert. Dadurch soll der Betrieb des
Dauermagnetmotors im Feldschwachbereich verhindert werden. Die Nennspannung des
Dauermagnetmotors ist sehr viel niedriger als die volle Ausgangsspannung des
Frequenzumrichters.
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Die Nennspannung des Dauermagnetmotors entspricht der Gegeninduktionsspannung des
Motors bei Nennfrequenz. Bei Motoren anderer Hersteller kann diese jedoch gleich der
Statorspannung bei Nennlast sein.

Uber den Parameter ., Statorspannung einstellen” kénnen sie die U/f-Kurve des
Frequenzumrichters der Gegeninduktionskurve anndhern. Hierzu missen nicht viele U/f-
Kurvenparameterwerte verandert werden.

Der Parameter P3.1.2.17 definiert die Ausgangsspannung des Frequenzumrichters in
Prozent der Motornennspannung bei Motornennfrequenz. Stellen Sie die U/f-Kurve des
Frequenzumrichters so ein, dass sie oberhalb der Gegeninduktionskurve des Motors liegt. Je
starker die U/f-Kurve von der Gegeninduktionskurve abweicht, desto mehr steigt der
Motorstrom.

A ¢

Statorspannung einstellen <5
j 0,
Feldschwachpunkt (50 bis 200 %)
Spannung

Motornennspannunrg

Nulfrequenzspannurg f [Hz]

Motornennfrequenz Feldschwachpunkt

Abb. 13: Die Einstellung der Statorspannung

9.2 START/STOPP-EINSTELLUNGEN

P3.2.5 STOPPFUNKTION [ID 506)

Verwenden Sie diesen Parameter, um den Typ der Stoppfunktion auszuwahlen.
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Auswahl- Auswahlname Beschreibung
nummer

Der Motor halt aufgrund seiner eigenen Tragheit allmahlich
an. Bei Erteilung des Stoppbefehls wird die Steuerung durch
den Frequenzumrichter beendet und der Umrichterstrom
fallt auf 0.

0 Leerauslauf

Nach dem Stoppbefehl wird die Drehzahl des Motors ent-
1 Rampe sprechend den eingestellten Bremsparametern auf 0 verrin-
gert.

P3.2.6 E/A START/STOPP-AUSWAHL (1D300)

Start und Stopp des Frequenzumrichter lassen sich tber die Digitalsignale dieses
Parameters steuern.

Mit den Optionen, die das Wort ,Flanke” enthalten, lasst sich ein versehentlicher Start
verhindern.

Ein versehentlicher Start kann z. B. unter folgenden Bedingungen auftreten:

* Wenn Sie die Stromversorgung herstellen

*  Wenn Sie die Stromversorgung nach einem Stromausfall wiederherstellen
* Nachdem Sie einen Fehler quittieren

* Nach dem Stoppen des Umrichters durch Startfreigabe

«  Wenn Sie die E/A-Klemmleiste als Steuerplatz einrichten

Vor dem Starten des Motors muss der Start/Stopp-Kontakt gedffnet werden.

In allen Beispielen auf den folgenden Seiten ist der Stopp-Modus Leerauslauf. CS =
Steuersignal.

Auswahl-
nummer

Auswahlname Beschreibung

Diese Funktionen werden aktiviert, wenn die Kontakte
0 CS1 = Vorwarts geschlossen werden.

CS2 = Riickwarts
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Steuersignal 1

Steuersignal 2

VORWARTS | Ausgangsfrequenz

Solffrequenz

0 Hz

Solffrequenz
RUCKWARTS

Startfreigabe

Starttaste

Steuertafel
Stopptaste

.

Steuertafel

DO 66O

DO OO

Abb. 14: E/A A Start/Stopp-Auswahl =0
1.

Das Steuersignal (CS] 1 wird aktiviert
und bewirkt einen Anstieg der
Ausgangsfrequenz. Der Motor lauft
vorwarts.

Steuersignal C52 wird aktiviert. Dies hat
jedoch keine Auswirkungen auf die
Ausgangsfrequenz, da die zuerst
ausgewahlte Richtung Vorrang hat.

CS1 wird deaktiviert. Dadurch andert
sich die Startrichtung von vorwarts zu
rickwarts, da CS2 noch aktiv ist.

CS2 wird deaktiviert, und die in den
Motor eingespeiste Frequenz fallt auf 0.
CS2 wird erneut aktiviert, sodass der
Motor auf den Frequenzsollwert
beschleunigt wird (rickwarts).

CS2 wird deaktiviert, und die in den
Motor eingespeiste Frequenz fallt auf 0.
CS1 wird aktiviert, und der Motor
beschleunigt (vorwérts) bis auf
Sollfrequenz.

Das Startfreigabesignal ist auf OPEN
gesetzt, und die Frequenz fallt auf 0. Das
Startfreigabesignal wird mit Parameter
P3.5.1.10 konfiguriert.

10.

1.

12.

13.

Das Startfreigabesignal ist auf CLOSED
gesetzt, und die Frequenz steigt auf den
Sollwert, da CS1 noch aktiv ist.

Die Stopp-Taste auf der Steuertafel wird
gedrickt, und die in den Motor
eingespeiste Frequenz fallt auf 0.
(Dieses Signal funktioniert nur, wenn
P3.2.3 Stopptaste Steuertafel = Ja)

Der Frequenzumrichter wird durch
Dricken der Start-Taste auf der
Steuertafel gestartet.

Die Stopp-Taste auf der Steuertafel wird
erneut gedrickt, um den
Frequenzumrichter anzuhalten.

Der Versuch, den Frequenzumrichter
durch Dricken der Start-Taste zu
starten, ist nicht erfolgreich, da CS1
inaktiv ist.
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Auswahlnum-
mer

UISYELIGEIGE

1 CS1 = Vorwarts (Flanke)
CS2 = Invertiert Stopp

Beschreibung

VORWARTS , Ausgangsfrequenz

Solfrequenz

RUCKWARTS

Startfreigabe

Steuersignal 1 _I_l

Steuersignal 2

Stopptaste

RNy N R

Steuertafel

® ®

O ©® ® 06

Abb. 15: E/A A Start/Stopp-Auswahl = 1

1. Das Steuersignal (CS) 1 wird aktiviert
und bewirkt einen Anstieg der
Ausgangsfrequenz. Der Motor lauft
vorwarts.

2. CS2 wird deaktiviert, und die in den
Motor eingespeiste Frequenz fallt auf 0.

3. CS1 wird aktiviert und bewirkt einen
erneuten Anstieg der Ausgangsfrequenz.
Der Motor lauft vorwarts.

4. Das Startfreigabesignal ist auf OPEN
gesetzt, und die Frequenz fallt auf 0. Das
Startfreigabesignal wird mit Parameter
P3.5.1.10 konfiguriert.

5. Der Startversuch mit CS1 scheitert, da
das Startfreigabesignal noch immer auf
OPEN gesetzt ist.
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CS1 wird aktiviert, und der Motor
beschleunigt (vorwarts) bis auf
Sollfrequenz, da das Startfreigabesignal
auf CLOSED gesetzt ist.

Die Stopp-Taste auf der Steuertafel wird
gedriickt, und die in den Motor
eingespeiste Frequenz fallt auf 0.
(Dieses Signal funktioniert nur, wenn
P3.2.3 Stopptaste Steuertafel = Ja)

CS1 wird aktiviert und bewirkt einen
erneuten Anstieg der Ausgangsfrequenz.
Der Motor lauft vorwarts.

CS2 wird deaktiviert, und die in den
Motor eingespeiste Frequenz fallt auf 0.
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Auswahl-

Auswahlname Beschreibung
nummer
Verwenden Sie diese Funktion, um ein versehentliches
2 CS1 = Vorwirts (Flanke) Anlaufen zu verhindern. Vor dem erneuten Starten des
CS2 = Riickwarts (Flanke) Motors muss der Start/Stopp-Kontakt gedffnet werden.
VORWARTS
Ausgangsfrequenz

SO TEQUENZ o e r
/ \ / / / t
0 Hz >

Solfrequenz -
RUCKWARTS
Startfreigabe

Steuersignal 1] |
i

Steuersignal 2|

Stopptaste
Steuertafel = .

|
1
1
1
4
1
1
|
1
1
|
1
|
|
|
|
1
|
1
|
1
1
|
1

. -
® ©® @

DOO OO O O ®

Abb. 16: E/A A Start/Stopp-Auswahl = 2

1. Das Steuersignal (CS] 1 wird aktiviert 7. CS1 wird aktiviert, und der Motor
und bewirkt einen Anstieg der beschleunigt (vorwarts) bis auf
Ausgangsfrequenz. Der Motor lauft Sollfrequenz.
vorwarts. 8. Das Startfreigabesignal ist auf OPEN
2. Steuersignal CS2 wird aktiviert. Dies hat gesetzt, und die Frequenz fallt auf 0. Das
jedoch keine Auswirkungen auf die Startfreigabesignal wird mit Parameter
Ausgangsfrequenz, da die zuerst P3.5.1.10 konfiguriert.
ausgewahlte Richtung Vorrang hat. 9. Das Startfreigabesignal ist auf CLOSED
3. CS1wird deaktiviert. Dadurch andert gesetzt. Dies hat jedoch keine
sich die Startrichtung von vorwarts zu Auswirkungen, da auch bei aktivem CS1
rickwarts, da CS2 noch aktiv ist. eine Anstiegsflanke fir den Start
4. CS2 wird deaktiviert, und die in den erforderlich ist.
Motor eingespeiste Frequenz fallt auf 0. 10. Die Stopp-Taste auf der Steuertafel wird
5. CS2 wird erneut aktiviert, sodass der gedrickt, und die in den Motor
Motor auf den Frequenzsollwert eingespeiste Frequenz fallt auf 0.
beschleunigt wird (rickwarts). (Dieses Signal funktioniert nur, wenn
6. CS2 wird deaktiviert, und die in den P3.2.3 Stopptaste Steuertafel = Ja)

Motor eingespeiste Frequenz fallt auf 0.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




PARAMETERBESCHREIBUNGEN

VACON - 135

11. CS1 wird erneut geoffnet und 12.
geschlossen, woraufhin der Motor

startet.

Auswahlnum-
mer

Auswahlname

CS1 wird deaktiviert, und die in den
Motor eingespeiste Frequenz fallt auf 0.

Beschreibung

CS1 = Start
CS2 = Riickwarts

VORWARTS
Ausgangsfrequenz

Solfrequenz {---

0 Hz

Sollfrequenz {---
RUCKWARTS
Startfreigabe

/N )
\_/

1 I
| |
R ST S L 4
| |
| [
| [
| |
| |

Steuersignal 1 _!

Steuersignal 2 L1

Steuertafel ‘ ‘ ‘

|
|
|
Stopptaste '

|
]
Starttaste | ! :
I

4 — - - | =— —]| — — — +— —

!_I
|
!
!

Steuertafel @ @ @ @l

50

0B 6

Abb. 17: E/A A Start/Stopp-Auswahl = 3

1. Das Steuersignal (CS] 1 wird aktiviert
und bewirkt einen Anstieg der
Ausgangsfrequenz. Der Motor lauft
vorwarts.

CS2 wird aktiviert. Dadurch andert sich
die Startrichtung von vorwarts zu
rickwarts.

CS2 wird deaktiviert. Dadurch andert
sich die Startrichtung von vorwarts zu
rickwarts, da CS1 noch aktiv ist.

CS1 wird deaktiviert, und die in den
Motor eingespeiste Frequenz fallt auf 0.
Trotz Aktivierung von CS2 startet der
Motor nicht, da CS1 inaktiv ist.
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CS1 wird aktiviert und bewirkt einen
erneuten Anstieg der Ausgangsfrequenz.
Der Motor lauft vorwarts, da CS2 inaktiv
ist.

Das Startfreigabesignal ist auf OPEN
gesetzt, und die Frequenz fallt auf 0. Das
Startfreigabesignal wird mit Parameter
P3.5.1.10 konfiguriert.

Das Startfreigabesignal ist auf CLOSED
gesetzt, und die Frequenz steigt auf den
Sollwert, da CS1 noch aktiv ist.
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9. Die Stopp-Taste auf der Steuertafel wird
gedriickt, und die in den Motor
eingespeiste Frequenz fallt auf 0.
(Dieses Signal funktioniert nur, wenn
P3.2.3 Stopptaste Steuertafel = Ja)

10. Der Frequenzumrichter wird durch
Dricken der Start-Taste auf der
Steuertafel gestartet.

Auswahlnum-

11. Der Frequenzumrichter wird erneut mit
der Stopp-Taste auf der Steuertafel
gestoppt.

12. Der Versuch, den Frequenzumrichter
durch Driicken der Start-Taste zu
starten, ist nicht erfolgreich, da CS1
inaktiv ist.

Auswahlname Beschreibung
mer
Verwenden Sie diese Funktion, um ein versehentliches
4 CS1 = Start (Flanke) Anlaufen zu verhindern. Vor dem erneuten Starten des
CS2 = Riickwirts Motors muss der Start/Stopp-Kontakt gedffnet werden.
VORWARTS

Ausgangsfrequenz

Sollfrequenz 17~~~

0 Hz

RUCKWARTS

|

[
Solffrequenz 1---4
|

[

[
Startfreigabe |
[

Steuersignal 1—||

Stopptaste

‘ |
Steuersignal 2—‘—- I ' !_I '
| !

I

Steuertafel @ @

Abb. 18: E/A A Start/Stopp-Auswahl = 4

1. Das Steuersignal [CS] 1 wird aktiviert
und bewirkt einen Anstieg der
Ausgangsfrequenz. Der Motor lauft
vorwarts, da CS2 inaktiv ist.

2. CS2 wird aktiviert. Dadurch andert sich
die Startrichtung von vorwarts zu
rickwarts.

3. CS2 wird deaktiviert. Dadurch andert

sich die Startrichtung von vorwarts zu
rickwarts, da CS1 noch aktiv ist.

4. CS1 wird deaktiviert, und die in den

Motor eingespeiste Frequenz fallt auf 0.

5. Trotz Aktivierung von CS2 startet der

Motor nicht, da CS1 inaktiv ist.
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6. CS1 wird aktiviert und bewirkt einen

erneuten Anstieg der Ausgangsfrequenz.

Der Motor lauft vorwarts, da CS2 inaktiv
ist.

7. Das Startfreigabesignal ist auf OPEN
gesetzt, und die Frequenz fallt auf 0. Das
Startfreigabesignal wird mit Parameter
P3.5.1.10 konfiguriert.

8. Vor dem Starten des
Frequenzumrichters muss CS1 geoffnet
und wieder geschlossen werden.

9.3 SOLLWERTE

10.

1.

Die Stopp-Taste auf der Steuertafel wird
gedrickt, und die in den Motor
eingespeiste Frequenz fallt auf 0.
(Dieses Signal funktioniert nur, wenn
P3.2.3 Stopptaste Steuertafel = Ja)

Vor dem Starten des
Frequenzumrichters muss CS1 gedffnet
und wieder geschlossen werden.

CS1 wird deaktiviert, und die in den
Motor eingespeiste Frequenz fallt auf 0.

Sie konnen die Festfrequenzfunktion fir Prozesse verwenden, bei denen mehr als ein fester
Frequenzsollwert erforderlich ist. Es sind 8 vorab definierte Frequenzsollwerte verflgbar.
Wahlen Sie einen Festfrequenzsollwert mit den Digitaleingangssignalen P3.5.1.15, P3.5.1.16

und P3.5.1.17.

P3.3.10 FESTDREHZAHLMODUS (ID182)]

Mit diesem Parameter konnen Sie die Auswahllogik fir die Festfrequenzen festlegen. Zwei

Moglichkeiten stehen zur Auswahl:

Auswahlnum- UIRYELIGETG
mer
0 Binar-Modus

Die Mischung der Eingange ist binar codiert. Die verschiede-
nen Gruppen aktiver Digitaleingange bestimmen die Festfre-
quenz. Weitere Daten finden Sie in Tabelle 59 Die Auswahl der
Festfrequenz, wenn P3.3.10 = Bindr-Modus.

Beschreibung

Anzahl (der verwendeten Ein- | Die Anzahl aktiver Eingédnge bestimmt, welche Festfrequenz
gange) verwendet wird: 1, 2 oder 3.

P3.3.12 FESTFREQUENZ 1 (ID180)

P3.3.13 FESTFREQUENZ 2 (ID106)

P3.3.14 FESTFREQUENZ 3 (ID126)

P3.3.15 FESTFREQUENZ 4 (ID127)

P3.3.16 FESTFREQUENZ 5 (ID128)

P3.3.17 FESTFREQUENZ 6 (ID129)
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P3.3.18 FESTFREQUENZ 7 (ID130)

Um eine Festfrequenz zwischen 1 und 7 auszuwahlen, vergeben Sie den Parametern
P3.5.1.15 (Festfrequenzwahl 0], P3.5.1.16 (Festfrequenzwahl 1) und/oder P3.5.1.17
(Festfrequenzwahl 2) Digitaleingange zu. Die verschiedenen Gruppen aktiver Digitaleingénge
bestimmen die Festfrequenz. Weitere Informationen finden Sie in der Tabelle unten. Die
Werte der Festfrequenzen werden automatisch auf Werte zwischen Mindestfrequenz und
Hochstfrequenz (P3.3.1 und P3.3.2) beschrankt.

Notwendiger Schritt Aktivierte Frequenz

Wahlen Sie Wert 1 fir Parameter P3.3.3. Festfrequenz 0

Tabelle 59: Die Auswahl der Festfrequenz, wenn P3.3.10 = Bindr-Modus

Aktiviertes Digitaleingangssignal Aktivierter

Frequenzsollwert

Festfrequenz 0

Festfrequenz 1

* Festfrequenz 2

Festfrequenz 3

Festfrequenz 4

* * Festfrequenz 5

Festfrequenz 6

* * *

Festfrequenz 7

* Aktivierter Eingang

9.4 RAMPEN- UND BREMSVERHALTEN

P3.4.1 RAMPE 1 VERSCHLIFF (ID500)

Mit dem Parameter Rampe 1 Verschliff konnen Anfang und Ende der Beschleunigungs- und
Verzogerungsrampen geglattet werden. Mit dem Wert 0 erhalten Sine einen linearen
Rampenverschliff. Beschleunigung und Verzogerung reagieren unmittelbar auf die
Anderungen des Sollwertsignals.

Ein Wert zwischen 0,1 und 10 s sorgt fir einen S-Verschliff der Beschleunigungs- oder
Verzogerungsrampe. Diese Funktion wird in der Regel verwendet, um mechanische Erosion
und Stromspitzen zu reduzieren, wenn der Sollwert geandert wird. Sie konnen die
Beschleunigungszeit mit den Parametern P3.4.2 (Beschleunigungszeit 1) und P3.4.3
(Verzégerungszeit 1) andern.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




PARAMETERBESCHREIBUNGEN VACON - 139

[Hz]

ID103, ID104 —

[t]

Abb. 19: Die Beschleunigungs-/Verzdgerungskurve (S-Verschliff]

P3.4.12 FLUSSBREMSUNG (ID520]

Als Alternative zur DC-Bremse konnen Sie auch die Flussbremse verwenden. Die
Flussbremse erhoht die Bremsleistung, wenn keine zusatzlichen Bremswiderstande
benotigt werden.

Wenn gebremst werden muss, wird die Frequenz verringert und der Motorfluss erhoht.
Dadurch erhoht sich wiederum die Bremsleistung des Motors. Die Motordrehzahl wird
wahrend des Bremsvorgangs weiterhin geregelt.

Sie konnen die Flussbremse aktivieren und deaktivieren.

C ACHTUNG!
Verwenden Sie die Bremse nur intermittierend. Bei der Flussbremse wird im Motor
die Energie in Warme umgewandelt, wodurch der Motor beschadigt werden kann.

9.5 E/A-KONFIGURATION

9.5.1 PROGRAMMIEREN VON DIGITAL- UND ANALOGEINGANGEN

Die Eingange des Frequenzumrichters lassen sich flexibel programmieren. Die verfigbaren
Eingange an Standard-E/A und optionalen E/A kénnen nach Belieben fiir verschiedene
Funktionen verwendet werden.

Verwenden Sie fur die Angabe des Werts programmierbarer Parameter die folgenden
Formate:

« DiglIN SlotA.1/ AnIN SlotA.1 (grafische Steuertafel) oder
« dlA.1/al A1 (Textsteuertafel).
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Auswahlname Beispiel Beschreibung

Eingangstyp DigIN / dI
DigIN / dI = Digitaleingang
AnIN / al = Analogeingang

Steckplatztyp Steckplatz | Der Kartentyp:
A

A/ B = Standardkarte Vacon-Frequenzumrichter
C/D/E=0Optionskarte

0 = Das Parametersignal ist nicht mit einem Anschluss ver-
bunden

Anschlussnummer |1 Die Nummer des Anschlusses an der ausgewahlten Karte.

Beispielsweise gibt "DigIN SlotA.1" oder "dl A.1" an, dass die DIN1- oder die Standardkarte
an den Kartensteckplatz A angeschlossen sind.
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Abb. 20: Zusatzkartensteckpladtze und programmierbare Eingadnge

A. Standardkartensteckplatz A mit D. Zusatzkartensteckplatz D
zugehorigen Klemmen E. ZusatzkartensteckplatzE

B. Standardkartensteckplatz B mit F. Programmierbare Digitaleingénge (DI)
zugehorigen Klemmen G. Programmierbare Analogeingange (Al

C. Zusatzkartensteckplatz C

9.5.1.1 Programmieren von Digitaleingangen

Die entsprechenden Funktionen fiir Digitaleingange sind als Parameter in Parametergruppe
M3.5.1 angeordnet. Um einer Funktion einen Digitaleingang zuzuweisen, wahlen Sie einen
Wert fiir den richtigen Parameter. Eine Liste der entsprechenden Funktionen finden Sie in
Tabelle 14 Einstellungen fir Digitaleingange.

Beispiel
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stoP| (G| ReADY | \| wo
D Digital Inputs
ID:405 P3.5\1.7
5 Ext Fault 'Close |
DigINSIotA'3
= Ext Fault Open
8T DigINSlot0.2
Fault Reset Close
o DigINSIotA.6
Abb. 21: Das Digitaleingangsmenti des Grafik-Displays
A. Das Grafik-Display C. Der Wert des Parameters, d. h. der
B. Der Name des Parameters, d. h. die gewahlte Digitaleingang

Funktion

®
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Abb. 22: Das Digitaleingangsment des Text-Displays

A. Das Text-Display C. Der Wert des Parameters, d. h. der
B. Der Name des Parameters, d. h. die gewahlte Digitaleingang
Funktion

Auf den Standard-E/A-Karten stehen sechs Digitaleingange zur Verfiigung: Die Klemmen 8,
9,10, 14, 15 und 16 von Steckplatz A.
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Eingangstyp (Gra- |Eingangs- [Steckplatz [Eingang Nr. |Erlauterung

fik-Display) typ (Text-

Display)
son | w | | [ e e
R N I R Tl
| @ | x| o ok oo
| @ | x| ¢ [soermt e e
| @ | x| 5 ok s
| @ | x| o [sermt e g

Die in Menl M3.5.1 befindliche Funktion ,Externer Fehler Schliefer” hat den Parameter
P3.5.1.11. Dieser erhalt den Standardwert DigIN SlotA.3 (Grafik-Display) bzw. dI A.3 (Text-
Display). Nach dieser Zuweisung steuert ein Digitalsignal zum Digitaleingang DI3 (Klemme
10) die Funktion ,.Externer Fehler SchlieBer”.

Parameter Werkseinst. Beschreibung

P3.5.1.11 Externer Fehler DigIN SlotA.3 405 OPEN = 0K

SchlieBer CLOSED = Externer Fehler

Um den Eingang von DI3 zu beispielsweise DI6 (Klemme 16) auf der Standard-E/A-Karte zu
andern, gehen Sie folgendermalfien vor.

PROGRAMMIEREN IM GRAFIK-DISPLAY

1 Wahlen Sie einen Parameter aus. Dricken Sie die

Pfeiltaste NACH RECHTS, um in den sToP| (| READY| | o
Bearbeitungsmodus zu wechseln. E Digital inputs
ID:405 P3.5.1.7

o7 Ext Fault Close
DigINSlotA3 |

Ext Fault Open
9 DigINSlot0.2

5 Fault Reset Close
) DigINSlotA6
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2 Sie befinden sich nun im Bearbeitungsmodus, der

Steckplatz-Wert DigIN SlotA blinkt und ist sToP| (G| READY| | o
unterstrichen. Sollten Ihnen in ihrer E/A weitere Ext Fault Close
Digitaleingange zur Verfiigung stehen, zum HDE0E 201
Beispiel Uber Zusatzkarten in den Steckplatzen C, A ~ | s
D oder E, kénnen diese ebenfalls hier gewahlt v —DigIN SlotA.3 —
werden. O

Min:

Max:

3 Dricken Sie die Pfeiltaste NACH RECHTS erneut,

um Klemme 3 zu aktivieren. STOP|C| READY| | o
Ext Fault Close
= ID:405 P3.5.1.7
A N
U  DigIN SlotA.3 -
/1N
Min:
Max:
4 Dricken Sie die Pfeiltaste NACH OBEN dreimal,
um den Klemmenwert auf 6 zu andern. Bestatigen sTor|(G] READY| | o
Sie die Anderung mit OK. 2s) Ext Fault Close
ID:405 P3.5.1.7

A N
v DigIN SlotA.6 —
/1N

Min:
Max:

5  Wenn der Digitaleingang DI6 bereits fir eine
andere Fu.r)ktion verwendet wird, erscheint eine STOP|C| READY| | /o
Meldung. Andern Sie eine dieser Optionen.

ID:

At least one digital input has
been selected to seeral
operations.

To prevent possible inwanted
operations, please check all
digital input selection peameters
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PROGRAMMIEREN IM TEXT-DISPLAY

1 Wahlen Sie einen Parameter aus. Driicken Sie auf

READY RUN STOP ALARM FAULT

OK, um in den Bearbeitungsmodus zu wechseln. A A
P45 17 EXT
| R N |
0 11
v v
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS

2 Im Bearbeitungsmodus blinkt der Buchstabe D. READY RUN  SToP  ALARM  FAULT

Sollten Ihnen in ihrer E/A weitere Digitaleingdnge A A
zur Verfiigung stehen, zum Beispiel tber 03 C 1 - T
Zusatzkarten in den Steckplatzen D oder E, konnen ,J;ij'g/ 11 =N /
diese ebenfalls hier gewahlt werden. ) T) - =

S99 .3

N
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

3 Drucken Sie die Pfeiltaste NACH RECHTS erneut, READY RUN  STOP  ALARM  FAULT

um Klemme 3 zu aktivieren. Der Buchstabe D hort A A
auf zu blinken. O3 c 1= - T
r :/, B O B | A
n 1 LJ _J
01 1
A 4 A 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

4 Dricken Sie die Pfeiltaste NACH OBEN dreimal,

READY  RUN STOP ALARM FAULT

um den Klemmenwert auf 6 zu andern. Bestatigen A A
Sie die Anderung mit OK. A9 -y T
\
HA45 17 EXI
n 1 LJL
L 0 e
h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 146 PARAMETERBESCHREIBUNGEN

5 Wennder Dig.italeingang DI6 k?ereits fur gine_ READY RUN  STop  ALARM  FAULT
andere Funktion verwendet wird, erscheint eine A A
Meldung. Andern Sie eine dieser Optionen. _ o
T 1 'F”" T
i+ cCcocrJgr o
v h 4
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS

Nach dieser Zuweisung steuert ein Digitalsignal zum Digitaleingang D16 die Funktion
.Externer Fehler Schliefler”.

Der Wert einer Funktion ist méglicherweise DigIN Slot0.1 (Grafik-Display) bzw. dI 0.1 (Text-
Display). In diesem Fall haben Sie der Funktion entweder keine Klemme zugewiesen oder
den Eingang auf ,immer OPEN" gesetzt. Dies ist der Standardwert fiir die Mehrzahl der
Parameter in Gruppe M3.5.1.

Einige Eingange wurden andererseits werkseitig so eingestellt, dass sie immer CLOSED
sind. Diese zeigen den Wert DigIN Slot0.2 (Grafik-Display) bzw. dl 0.2 (Text-Display).

HINWEIS!
Auch die Zeitkanale konnen Digitaleingangen zugewiesen werden. Weitere
Informationen hierzu finden Sie in Tabelle 14 Einstellungen fiir Digitaleingdnge.

9.5.1.2 Beschreibung der Signalguellen

Quelle Funktion

Slot0
1 =Immer OPEN
2-9 = Immer CLOSED

SlotA Die Nummer entspricht einem Digitaleingang in
Steckplatz A.

SlotB Die Nummer entspricht einem Digitaleingang in
Steckplatz B.

SlotC Die Nummer entspricht einem Digitaleingang in
Steckplatz C.

SlotD Die Nummer entspricht einem Digitaleingang in
Steckplatz D.

SlotE Die Nummer entspricht einem Digitaleingang in
Steckplatz E.

Zeitkanal (tCh) 1 = Zeitkanall, 2 = Zeitkanal2, 3 = Zeitkanal3

9.5.2 DIGITALEINGANGE

Die Parameter sind Funktionen, die einer Digitaleingangsklemme zugewiesen werden
konnen. Der Name Digln Slot A.2 bezeichnet den zweiten Eingang auf Steckplatz A. Die
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Funktionen konnen auch mit Zeitkanalen verbunden werden. Die Zeitkanale funktionieren
wie Klemmen.

Die Status von Digitaleingangen und Digitalausgangen konnen in der Multimonitor-Ansicht
uberwacht werden.

P3.5.1.11 STARTFREIGABE (ID 407)

Wenn der Kontakt geéffnet ist (OPEN]), ist ein Motorstart nicht moglich.
Wenn der Kontakt geschlossen ist (CLOSED), ist der Motorstart freigegeben.

Um anzuhalten, gehorcht der Frequenzumrichter dem Wert von P3.2.5 Stopp-Funktion. Der
Follower-Antrieb wird immer durch Leerauslauf gestoppt.

P3.5.1.12 START INTERLOCK 1 [ID 1041)

P3.5.1.13 START INTERLOCK 2 [ID 1042)

Bei einem aktiven Interlock kann der Frequenzumrichter nicht starten.

Diese Funktion kann verwendet werden, um zu verhindern, dass der Frequenzumrichter bei
geschlossener Klappe gestartet wird. Wenn Sie einen Interlock wahrend des
Frequenzumrichterbetriebs aktivieren, wird der Umrichter angehalten.

P3.5.1.15 FESTDREHZAHLWAHL 0 (ID419)
P3.5.1.16 FESTDREHZAHLWAHL 1 (ID420)

P3.5.1.17 FESTDREHZAHLWAHL 2 (ID421)

Sie missen einen Digitaleingang (siehe Kapitel 9.5.7 Programmieren von Digital- und
Analogeingangen) mit diesen Funktionen verbinden, um die Festfrequenzen 1 bis 7 anwenden
zu konnen. Weitere Informationen in Tabelle 59 Die Auswahl der Festfrequenz, wenn P3.3.10 =
Bindr-Modus sowie in Tabelle 12 Steuerungssollwerteinstellungen und Tabelle 14 Einstellungen
fur Digitaleingédnge

9.5.3 ANALOGEINGANGE

P3.5.2.2 Al1 SIGNALFILTERZEIT (ID 378)

Mit diesem Parameter werden Storungen aus den Analogeingangssignalen herausgefiltert.
Um diesen Parameter zu aktivieren, missen Sie ihm einen Wert grof3er als 0 geben.

HINWEIS!
Lange Filterzeiten fihren zu einer Verzogerung der Regelzeiten.
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Analogeingangssignal

[%]A

100% {----}

Ungefiltertes Signal

Gefitertes Signal

63% - oo

t[s]

ID378
l———»

Abb. 23: Die Al1-Signalfilterung
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9.5.4 DIGITALAUSGANGE

P3.5.3.2.1 BASIS RO1 FUNKTION (ID 11001)

Tabelle 60: Die Ausgangssignale iiber RO1

Auswahlnum Auswahlname Beschreibung

0 Nicht verwendet Der Ausgang wird nicht verwendet.

1 Bereit Der Frequenzumrichter ist betriebsbereit.

2 Betrieb Der Frequenzumrichter ist in Betrieb (Motor lauft).

3 Allgemeiner Fehler Es ist eine Fehlerabschaltung erfolgt.

4 Allgemeiner Fehler invertiert Es ist keine Fehlerabschaltung erfolgt.

5 Allgemeine Warnung

6 Rickwarts Der Riickwartsbefehl wurde erteilt.

7 Auf Drehzahl Die Ausgqngsfrequenz hat den eingestellten Frequenzsoll-
wert erreicht.

8 Motorregler aktiv Einer der Begrenzungsreg.le.r (z. B. Stromgrenze oder Dreh-
momentgrenze) wurde aktiviert.

9 Festfrequenz aktiv Die Festfrequenz wurde mit Digitaleingangssignalen
gewahlt.

10 Stegerung lber Steuertafel Die Steuerung U.ber Fiie Steuertafel wurde ausgewahlt (akti-

aktiv ver Steuerplatz ist die Steuertafel].

1 Steuerplatz E/A B aktiv Steuerplatz E/A B wurde ausgewihlt (aktiver Steuerplatz ist
E/A B).

12 Grenzeniberwachung 1 Die Grenzentiberwachung wird aktiviert, wenn der Signal-
wert die festgelegte Uberwachungsgrenze (P3.8.3 oder

13 Grenzeniiberwachung 2 P3.8.7) unter- oder Gberschreitet.

14 Startbefehl aktiv Der Startbefehl ist aktiv.

15 Reserviert

16 Brand-Modus EIN

17 Echtzeituhrsteuerung Timer 1 Zeitkanal 1 wird verwendet.

18 Echtzeituhrsteuerung Timer 2 | Zeitkanal 2 wird verwendet.

19 Echtzeituhrsteuerung Timer 3 | Zeitkanal 3 wird verwendet.

20 FB-SteuerwortB 13

21 FB-SteuerwortB 14
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Tabelle 60: Die Ausgangssignale iiber RO1

Auswahlnum

mer Auswahlname Beschreibung

22 FB-SteuerwortB 15

23 PID im Sleep-Modus

24 Reserviert

25 PID1 Uberwachungsgrenzen Der Ruckmeldungswert des PID1-Reglers liegt aufierhalb
der Uberwachungsgrenzen.

2% PID2 Uberwachungsgrenzen Der Ruckmeldungswert des PID2-Reglers liegt aufierhalb
der Uberwachungsgrenzen.

27 Motor 1 Steuerung Die Schitzsteuerung fir die Multi-Pump-Funktion

28 Motor 2 Steuerung Die Schiitzsteuerung fiir die Multi-Pump-Funktion

29 Motor 3 Steuerung Die Schiitzsteuerung fir die Multi-Pump-Funktion

30 Motor 4 Steuerung Die Schitzsteuerung fir die Multi-Pump-Funktion

31 Motor 5 Steuerung Die Schitzsteuerung fiir die Multi-Pump-Funktion

32 Reserviert (Immer open)

33 Reserviert (Immer open)

34 Wartungswarnung

35 Wartungsfehler

36 Thermistorfehler Es ist ein Thermistorfehler aufgetreten.

37 Motorschalter Dig Motorschalter—Funk_tion hat erkannt, da"ss der Schalter
zwischen Frequenzumrichter und Motor geéffnet wurde.

38 Vorheizung

39 kWh Impulsausgang

40 Betriebsanzeige

41 Ausgewahlter Parametersatz

9.6 FREQUENZAUSBLENDUNGEN

In einigen Prozessen muissen bestimmte Frequenzen vermieden werden, da sie schadliche
Resonanzschwingungen verursachen konnen. Mit der Frequenzausblendfunktion lasst sich
die Verwendung solcher Frequenzen vermeiden. Wenn die Eingangsfrequenz zunimmt, bleibt
der interne Frequenzsollwert an der unteren Grenze, bis der Eingangssollwert die obere
Grenze Uberschreitet.
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9.7 SCHUTZFUNKTIONEN

P3.9.2 REAKTION AUF EXTERNEN FEHLER (ID701)

Mit diesem Parameter konnen Sie die Reaktion des Frequenzumrichters auf einen externen
Fehler festlegen. Wenn ein Fehler auftritt, kann der Frequenzumrichter eine Meldung im
Display anzeigen. Die Meldung erfolgt Uber einen Digitaleingang. Werkseitig ist hierfur der
Digitaleingang DI3 vorgesehen. Sie konnen die Reaktionsdaten auch in einen Relaisausgang
programmieren.

9.7.1 MOTORTEMPERATUR-SCHUTZFUNKTIONEN

Der Motortemperaturschutz verhindert ein Uberhitzen des Motors.

Der vom Frequenzumrichter zum Motor gelieferte Strom kann u. U. hoher als der
Nennstrom sein. Dieser hohe Strom kann fur die Last erforderlich sein und muss verwendet
werden. In solchen Fallen besteht die Gefahr einer thermischen Uberlast. Diese Gefahr ist
grofler bei niedrigen Frequenzen. Bei niedrigen Frequenzen werden die Kihlwirkung des
Motors und seine Leistung reduziert. Ist der Motor mit einem externen Liifter ausgestattet,
so ist die Lastminderung bei niedrigen Drehzahlen gering.

Der Motortemperaturschutz basiert auf Berechnungen. Die Schutzfunktion verwendet den
Ausgangsstrom des Frequenzumrichters zur Ermittlung der Motorlast. Wenn die
Steuerkarte nicht eingeschaltet ist, werden die Berechnungen zuriickgesetzt.

Verwenden Sie zur Einstellung des Motortemperaturschutzes die Parameter P3.9.6 bis
P3.9.10. Der thermische Strom It gibt den Laststrom an, oberhalb dessen der Motor
uberladen ist. Diese Stromgrenze ist eine Funktion der Ausgangsfrequenz.

HINWEIS!

Wenn Sie lange Motorkabel (max. 100 m) in Kombination mit kleinen Umrichtern (<
1,5 kW] verwenden, ist der vom Umrichter gemessene Motorstrom maoglicherweise
viel hoher als der tatsachliche Motorstrom. Dies liegt an den kapazitiven Stromen
im Motorkabel.

f ACHTUNG!
Stellen Sie sicher, dass der Luftstrom zum Motor nicht blockiert wird. Wenn der
Luftstrom blockiert ist, wird der Motor nicht durch die Funktion geschitzt und kann
Uberhitzen. Dies kann den Motor beschadigen.

P3.9.8 MOTOR THERM. NULLDREHZAHL KUHLUNG (ID706]

Bei Nulldrehzahl berechnet diese Funktion den Kiihlungsfaktor im Verhaltnis zu dem Punkt,
an dem der Motor ohne externe Kiihlung bei Nenndrehzahl lauft.

Der Standardwert beruht auf der Annahme, dass keine externe Lifterkiihlung fir den Motor
verwendet wird. Wenn Sie einen externen Lifter verwenden, konnen Sie den Wert hoher
einstellen als flr den Betrieb ohne Lifter, z. B. auf 90 %.

Wenn Parameter P3.1.1.4 (Motornennstrom) geandert wird, wird Parameter P3.9.2.3
automatisch auf die Werkseinstellung zuriickgesetzt.
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Auch wenn Sie die Einstellung dieses Parameters andern, hat dies keinen Einfluss auf den
maximalen Ausgangsstrom des Frequenzumrichters. Der maximale Ausgangsstrom kann
nur mit Parameter P3.1.1.7 Motorstromgrenze verandert werden.

Die Eckfrequenz fur den Temperaturschutz betragt 70 % des Werts von Parameter P3.1.1.2

(Motornennfrequenz).
PKijhlung A
Uberlastbereich
100% oo R

; i

ID706=40% ! E
: i >

0 Eckfrequenz fn f

Abb. 24: It -Kurve des thermischen Motorstroms

P3.9.9 MOTOR-TEMPERATURZEITKONSTANTE (ID707)

Die Zeitkonstante bestimmt den Zeitraum, innerhalb dessen die berechnete
Erwarmungskurve 63 % ihres Zielwerts erreicht. Die Lange der Zeitkonstante hangt ab von
der Motorgrofle. Je grof3er der Motor, desto langer die Zeitkonstante.

Unterschiedliche Motoren haben unterschiedliche Motor-Temperaturzeitkonstanten. Die
Zeitkonstante ist auch von Hersteller zu Hersteller verschieden. Der werkseitige
Parameterwert variiert entsprechend der Baugrafie.

Die t6-Zeit ist der Zeitraum in Sekunden, Gber den der Motor bei einem Sechsfachen des
Nennstroms sicher betrieben werden kann. Diese Daten erhalten Sie moglicherweise vom
Hersteller zusammen mit dem Motor. Wenn Sie den t6-Wert lhres Motors kennen, kdnnen
Sie anhand dieses Werts den Zeitkonstantenparameter einstellen. In der Regel entspricht
die Temperaturzeitkonstante des Motors in Minuten 2*t6. Sobald der Frequenzumrichter
gestoppt wird, wird die Zeitkonstante intern auf das Dreifache des eingestellten
Parameterwerts erhoht, da die Kiihlung auf Konvektion basiert. Siehe Abb. 25 Die

Berechnung der Motortemperatur.

P3.9.10 THERMISCHE BELASTBARKEIT DES MOTORS (ID708)

Wenn der Wert beispielsweise auf 130 % eingestellt ist, wird die Nenntemperatur mit 130 %

des Motornennstroms erreicht.
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"""""" Belastbarkeit 130 %

Abb. 25: Die Berechnung der Motortemperatur

9.7.2 MOTORBLOCKIERSCHUTZ

Die Blockierschutzfunktion schiitzt den Motor gegen kurzzeitige Uberlasten. Eine Uberlast
kann z. B. durch eine blockierte Welle verursacht werden. Die Reaktionszeit des
Blockierschutzes kann kiirzer eingestellt werden als die des Motortemperaturschutzes.

Der Blockierzustand des Motors wird mit zwei Parametern definiert: P3.9.12 (Blockierstrom)
und P3.9.14 (Blockierfrequenzgrenze). Wenn der Strom den eingestellten Grenzwert
uberschreitet und die Ausgangsfrequenz niedriger als der eingestellte Grenzwert ist, tritt der
Blockierzustand ein.

Der Blockierschutz ist eine Form von Uberstromschutz.

HINWEIS!

Wenn Sie lange Motorkabel (max. 100 m) in Kombination mit kleinen Umrichtern (<
1,5 kW] verwenden, ist der vom Umrichter gemessene Motorstrom maglicherweise
viel hoher als der tatsachliche Motorstrom. Dies liegt an den kapazitiven Stromen
im Motorkabel.
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P3.9.12 BLOCKIERSTROM (ID710)

Der Wert dieses Parameters kann festgelegt werden zwischen 0,0 und 2*IL. Damit ein
Blockierzustand eintritt, muss der Strom diese Grenze Uberschritten haben. Wenn der
Parameter P3.1.1.7 Motorstromgrenze geandert wird, wird dieser Parameter automatisch
auf 90 % der Stromgrenze berechnet.

HINWEIS!
Der Wert des Blockierstroms muss unterhalb der Motorstromgrenze liegen.

$1

Blockierbereich

ID710

v

ID712

Abb. 26: Die Blockierschutzeinstellungen
P3.9.13 BLOCKIERZEITGRENZE (ID711)]

Der Wert dieses Parameters kann zwischen 1,0 und 120,0 s liegen. Dies ist die maximale
Dauer, wahrend der ein Blockierzustand aktiv sein darf. Die Blockierzeit wird von einem
internen Zahler gezahlt.

Wenn der Wert des Blockierzeitzahlers diesen Grenzwert Gberschreitet, wird der
Frequenzumrichter durch die Schutzfunktion abgeschaltet.

9.7.3 UNTERLASTSCHUTZ (TROCKEN GELAUFENE PUMPE])

Der Motorunterlastschutz soll sicherstellen, dass eine Last am Motor anliegt, wenn der
Frequenzumrichter in Betrieb ist. Wenn der Motor seine Last verliert, konnen Probleme im
Prozess auftreten. Es kann z. B. ein Riemen reifien oder eine Pumpe trockenlaufen.

Die Einstellung des Motorunterlastschutzes ist moglich unter Verwendung der Parameter
P3.9.16 (Unterlastschutz: Feldschwachung Flachenlast) und P3.9.17 (Unterlastschutz:
Nullfrequenzlast). Die Unterlastkurve ist eine quadratische Kurve zwischen Nullfrequenz
und Feldschwachpunkt. Der Schutz ist bei Frequenzen unter 5 Hz nicht aktiv. Bei Frequenzen
unter 5 Hz arbeitet der Unterlastzahler nicht.

Die Werte der Unterlastschutzparameter werden in Prozent des Nenndrehmoments des
Motors eingestellt. Das Skalierungsverhaltnis fir den internen Drehmomentwert ermitteln
Sie anhand der Daten auf dem Typenschild des Motors, des Motornennstroms und des
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Nennstroms des Frequenzumrichters IL.. Wenn Sie einen anderen Strom als den
Motornennstrom verwenden, nimmt die Genauigkeit der Drehmomentberechnung ab.

HINWEIS!

Wenn Sie lange Motorkabel (max. 100 m) in Kombination mit kleinen Umrichtern (<
1,5 kW] verwenden, ist der vom Umrichter gemessene Motorstrom maoglicherweise
viel hoher als der tatsachliche Motorstrom. Dies liegt an den kapazitiven Stromen
im Motorkabel.

P3.9.16 UNTERLASTSCHUTZ: FELDSCHWACHUNG FLACHENLAST (ID714)

Der Wert dieses Parameters kann eingestellt werden zwischen 10,0 und 150,0 % x TnMotor.
Dieser Wert ist der Grenzwert fiir das minimale Drehmoment, wenn die Ausgangsfrequenz
Uber dem Feldschwachpunkt liegt.

Wenn Parameter P3.1.1.4 (Motornennstrom) gedndert wird, wird dieser Parameter
automatisch auf die Werkseinstellung zuriickgesetzt. Siehe Kapitel 5.9 Gruppe 3.9:
Schutzfunktionen.

A+ Drehmoment

ID714

ID715

Unterla stibe reich

f
| H .
5 Hz Feldschwachpunkt

Abb. 27: Einstellen der Mindestlast

P3.9.18 UNTERLASTSCHUTZ: ZEITGRENZE (ID716)

Die Zeitgrenze kann zwischen 2,0 und 600,0 s eingestellt werden.

Dies ist die fir einen Unterlastzustand zulassige Hochstdauer. Die Unterlastzeit wird von
einem internen Zahler gezahlt. Wenn der Wert des Zahlers diesen Grenzwert Giberschreitet,
wird der Frequenzumrichter durch die Schutzfunktion abgeschaltet. Die Abschaltung des
Frequenzumrichters erfolgt gemaf der Einstellung des Parameters P3.9.15 Fehler:
Unterlast. Wenn der Frequenzumrichter stoppt, wird der Unterlastzahler auf 0
zuruckgestellt.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 156 PARAMETERBESCHREIBUNGEN

4 Unterlastzeitzahler

Auslosebereich
ID716 |
1\
. Auslésung/Warnung ID713
I
I
I
I
I
I
|
I
1 Zeit
Unterlast . L]

Keine Unterlast

Abb. 28: Die Unterlastzeitzdhler-Funktion

P3.9.29 REAKTION AUF FEHLER: SAFE TORQUE OFF [STO] (ID 775)

Dieser Parameter definiert die Reaktion auf den Fehler F30 - Safe Torque Off (Fehler-ID:
530).

Er definiert den Frequenzumrichterbetrieb bei Aktivierung der Funktion , Safe Torque Off
(STO)” (Sicher abgeschaltetes Moment]), z. B. durch Betatigen des Notausschalters oder
Aktivieren eines anderen STO-Vorgangs.

0 = Keine Aktion
1 =Alarm
2 = Fehler, Stopp durch Leerauslauf

HINWEIS!
Dieser Parameter wird nicht angezeigt, wenn der Umrichter keine

Sicherheitsfunktionen Safe Torque Off unterstitzt.

9.8 AUTOMATISCHE FEHLERQUITTIERUNG

P3.10.1 AUTOMATISCHE FEHLERQUITTIERUNG

Verwenden Sie Parameter P3.10.1, um die automatische Fehlerquittierung zu aktivieren. Um
Fehler auszuwahlen, die automatisch quittiert werden sollen, geben Sie den Parametern
P3.10.6 bis P3.10.14 den Wert 0 oder 7.

HINWEIS!
Die automatische Fehlerquittierung ist nur fir bestimmte Fehlertypen verfiigbar.

P3.10.3 WARTEZEIT (ID 717)

Verwenden Sie diesen Parameter, um die Wartezeit vor dem ersten Reset festzulegen.
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P3.10.4 AUT.FEHLERQUITT.: VERSUCHSZEIT (ID 718]

Verwenden Sie diesen Parameter, um die Versuchszeit fir die automatische
Fehlerquittierung festzulegen. Wahrend der Versuchszeit versucht die AFQ-Funktion die
auftretenden Fehler zu quittieren. Die Zeitzahlung beginnt ab der ersten automatischen
Quittierung. Der nachste Fehler startet die Versuchszeitzahlung erneut.

P3.10.5 AFQ ANZ. VERSUCHE (ID 759]

Wenn die Anzahl der Fehler, die wahrend der Versuchszeit auftreten, den Wert dieses
Parameters Uberschreitet, wird ein permanenter Fehler angezeigt. Wenn nicht,
verschwindet die Fehleranzeige nach Ablauf der Versuchszeit.

Der Parameter P3.10.5 bestimmt die maximale Anzahl von Versuchen fir die automatische
Fehlerquittierung wahrend der mit Parameter P3.10.4 eingestellten Versuchszeit. Der
Fehlertyp hat keinen Einfluss auf die maximale Anzahl.

Wartezeit Wartezeit Wartezeit
— ID717 ID717 ID717
Fehlerausléser ’7‘ ] ’(
Alarm
Quittierung 1 Quittierung 2
Automatische _‘ _‘

Fehlerquittierung

AFQ .
Zeitraum AFQ Zeitraum ID718

[
Fehler aktiv L

AFQ Anz.Versuche: (ID759 = 2)
Abb. 29: Die automatische Fehlerquittierung (AFQ)

9.9 TIMERFUNKTIONEN

Die Timerfunktionen ermdoglichen die Funktionssteuerung durch die interne Echtzeituhr. Alle
Funktionen, die von einem Digitaleingang gesteuert werden konnen, lassen sich tUber die
Zeitkanale 1 bis 3 auch mit der Echtzeituhr steuern. Eine externe SPS ist fir die Steuerung
eines Digitaleingangs nicht erforderlich. Sie konnen die ..geschlossen”- und ,offen”-
Intervalle des Eingangs intern programmieren.

Um die besten Ergebnisse mit den Timerfunktionen zu erzielen, installieren Sie eine Batterie
und nehmen Sie die Einstellungen fur die Echtzeituhr sorgfaltig im Anlaufassistenten vor.
Die Batterie ist nicht im Lieferumfang enthalten.
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HINWEIS!

Wir raten davon ab, die Timerfunktionen ohne Hilfsbatterie zu verwenden. Ohne
Batterie fur die Echtzeituhr werden die Uhrzeit- und Datumseinstellungen des
Frequenzumrichters bei jedem Abschalten zuriickgesetzt.

ZEITKANALE

Sie konnen den Ausgang der Intervall- und/oder Timerfunktionen den Zeitkanalen 1 bis 3
zuweisen. Sie kdnnen die Zeitkané&le zur Steuerung von Ein/Aus-Funktionen wie etwa
Relaisausgdngen oder Digitaleingangen verwenden. Die Ein/Aus-Logik fiir die Zeitkanale
wird durch die Zuweisung von Intervallen und/oder Timern konfiguriert. Ein Zeitkanal kann
durch mehrere verschiedene Intervalle oder Timer gesteuert werden.

<P| Kanal zuweisen )

Intervall 1 Zeitkanal 1
Intervall 2
Intervall 3 |
Intervall 4
Intervall 5 zefti@nal 2
I
Timer 1 |
——
I

YV YRYE

( Timer2

C — Zeitkanal 3 |

Abb. 30: Die Intervalle und Timer konnen den Zeitkanélen flexibel zugewiesen werden. Jedes
Intervall und jeder Timer verfligt iiber seinen eigenen Parameter fiir die Zuweisung zu einem
Zeitkanal.

INTERVALLE

Jedes Intervall erhélt Gber die Parameter eine ,ON-Zeit” und eine ,0FF-Zeit". Dies ist die
tagliche Zeit, in der das Intervall wahrend der mit den Parametern ,Starttag” und ,.Endtag”
eingestellten Tage aktiv ist. Beispielsweise bedeutet die nachstehende
Parametereinstellung, dass das Intervall werktags (Montag bis Freitag) von 7.00 bis 9.00 Uhr
aktiv ist. Der Zeitkanal ist wie ein Digitaleingang, jedoch virtuell.

ON Zeit: 07:00:00
OFF-Zeit: 09:00:00
Starttag: Montag
Endtag: Freitag

TIMER

Timer konnen verwendet werden, um einen Zeitkanal wahrend einer bestimmten Zeitspanne
uber einen Befehl von einem Digitaleingang oder einem Zeitkanal aktiv zu schalten.
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A

Restzeit

Zeit

Aktivierung

T
J |‘_ Zeitdauer R ouT

Abb. 31: Die Aktivierungssignale kommen von einem Digitaleingang oder einem ,virtuellen
Digitaleingang “ wie beispielsweise einem Zeitkanal. Der Timer z&hlt ab der fallenden Flanke
zurick.

Mit den unten stehenden Parametern wird der Timer auf ,aktiv” eingestellt, wenn
Digitaleingang 1 an Steckplatz A geschlossen ist. Sie halten auflerdem den Timer fir 30 s
nach dem Offnen aktiv.

e Zeitdauer:30s
» Timer: Digln SlotA.1

Eine Dauer von 0 Sekunden kann verwendet werden, um einen Zeitkanal, der von einem
Digitaleingang aktiviert wird. Es gibt keine Ausschaltverzogerung nach der abfallenden
Flanke.

Beispiel:
Problem:

Ein Frequenzumrichter wird in einer Klimaanlage eines Lagers eingesetzt. Er muss an
Wochentagen von 7 bis 17 Uhr und an den Wochenenden von 9 bis 13 Uhr laufen. Auf3erdem
muss der Frequenzumrichter auflerhalb dieser Zeiten arbeiten, wenn sich Personal in dem
Gebaude aufhalt. Der Frequenzumrichter muss noch 30 Minuten weiterlaufen, nachdem das
Personal das Geb&ude verlassen hat.

Losung:

Sie miussen zwei Intervalle einrichten, eines fir Wochentage und eines fir Wochenenden.
Auflerdem wird ein Timer fur das Einschalten auBerhalb der gewahlten Zeiten bendtigt.
Siehe untenstehende Konfiguration.
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Intervall 1

P3.11.1.1: ON Zeit: 07:00:00

P3.11.1.2: OFF-Zeit: 17:00:00
P3.11.1.3: Starttag: 1 (= Montag)
P3.11.1.4: Endtag: 5 (= Freitag)
P3.11.1.5: Kanal zuweisen: Zeitkanal 1

Intervall 2

P3.11.2.1: ON Zeit: 09:00:00

P3.11.2.2: OFF-Zeit: 13:00:00
P3.11.2.3: Starttag: Samstag
P3.11.2.4: Endtag: Sonntag

P3.11.2.5: Kanal zuweisen: Zeitkanal 1

Timer 1

Wahrend anderer als den mit den Intervallen spezifizierten Zeiten konnen Sie den Motor mit
dem Digitaleingang 1 an Steckplatz A starten. In diesem Fall gibt der Timer an, wie lang der
Motor lauft.

P3.11.6.1: Zeitdauer: 1800 s (30 min)

P3.11.6.2: Kanal zuweisen: Zeitkanal 1

P3.5.1.18: Timer 1: Digln SlotA.1 (der Parameter befindet sich im Meni ,,Digitaleingédnge”)

Intervall 1
Von = Montag Bis = Freitag
ON = 07:00:00 hrs |OFF = 17:00:00 hrs @ Steuersignal @

Intervall 2 :

Von = Samstag Bis = Sonntag 2
ON = 09:00:00 hrs| OFF = 13:00:00 hrs Zeitkanal 1 p---b-- Start/Stopp

Digitaleingang 1
an Steckplatz A Timer 1
Zeitdauer = 1800 g

Abb. 32: Zeitkanal 1 wird anstelle eines Digitaleingangs als Steuersignal fir den Startbefehl
verwendet.

9.10 PID-REGLER 1
P3.13.1.9 TOTBEREICH-HYSTERESE (ID 1056)

9.10.1 EINSTELLWERTE

P3.12.2.8 SLEEP-VERZO0G. 1 (ID1017]

Siehe die Beschreibung des Parameters P3.12.2.10.
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P3.12.2.9 WAKEUP-PEGEL 1(ID1018)

Siehe die Beschreibung des Parameters P3.12.2.10.
P3.12.2.10 SP1 WAKEUP-MODUS [ID 15539

Mit diesen Parametern konnen Sie festlegen, wann der Frequenzumrichter aus dem Sleep-
Modus erwacht.

Der Frequenzumrichter erwacht aus dem Sleep-Modus, wenn der Wert der PID-
Rickmeldung den Wakeup-Pegel unterschreitet.

Dieser Parameter bestimmt, ob der Wakeup-Pegel als statischer absoluter Pegel oder als
relativer Pegel verwendet wird, der dem PID-Einstellwert folgt.

Option 0 = Absoluter Pegel (der Wakeup-Pegel ist ein statischer Pegel, der nicht dem PID-
Einstellwert folgt)

Option 1 = Relativer Einstellwert (der Wakeup-Pegel ist ein Offset unterhalb des
tatsachlichen Einstellwerts. Der Wakeup-Pegel folgt dem tatsachlichen Einstellwert.)

Einstellwert PID-Einstellwert
/o —

Wakeup-Pegel

Abb. 33: Wakeup-Modus: Absoluter Pegel

Einstellwert PID-Einsteliwert

A

Wakeup-Pegel

Abb. 34: Wakeup-Modus: Relativer Einstellwert
P3.12.2.7 EINSTELLWERT SLEEP-FREQUENZ 1 (ID1016)
Siehe die Beschreibung des Parameters P3.12.2.10.

9.10.2 VORAUSSCHAUENDE REGELUNG

P3.12.4.1 VORAUSSCHAUENDE REGELUNG [ID 1059)

Fir die Funktion "Vorausschauende Regelung” sind normalerweise prazise Prozessmodelle
erforderlich. Unter bestimmten Bedingungen sind eine Verstarkung und ein Offset-Typ der
vorausschauenden Regelung ausreichend. Fir die vorausschauende Regelung werden keine
Rickmeldungsmessungen des tatsachlich gesteuerten Prozesswerts verwendet. Bei der
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vorausschauenden Regelung werden andere Messungen verwendet, die einen Einfluss auf
den zu steuernden Prozesswert haben.

BEISPIEL 1:

Sie konnen den Wasserstand in einem Tank mithilfe der Durchflussregelung steuern. Der
gewinschte Wasserstand wird als Einstellwert definiert und der tatsachliche Wasserstand
als Rickmeldung. Das Steuersignal Uberwacht den Zufluss.

Der Abfluss ist gewissermaflen eine messbare Storung. Je nach Messwert der Storung
kdnnte diese durch eine vorausschauende Regelung (Verstarkung und Offset) ausgeglichen
werden, die dem PID-Ausgang hinzugefligt wird. Auf diese Weise reagiert der PID-Regler
deutlich schneller auf Anderungen am Abfluss als bei der bloBen Messung des
Wasserstands.

Sollpegel---
PID o :':»Qj- ------- FFW e cmmmm e oo

%ﬂ

e @ Abfluss-
steuerung

Pegelsteuerung ‘

—

Abb. 35: Die vorausschauende Regelung

9.10.3 PROZESSUBERWACHUNG

Mit dem Parameter ,Prozessiiberwachung” wird sichergestellt, dass der PID-
Rickmeldungswert (der Prozesswert oder der Istwert) innerhalb der vordefinierten Grenzen
bleibt. Mithilfe dieser Funktion kdnnen Sie z. B. einen Rohrbruch erkennen und
Wasserschaden verhindern.
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P3.12.5.1 PROZESSUBERWACHUNG AKTIVIEREN (ID 735]

Obere ; Istwert

Grenze /

|
(ID736) |
i :
Untere I :
Grenze !
(ID758) I :

|
' Sollwert
|
I
|
I
I
|
i
I
I
I
I
I
]

\
\

\
\

Verzdgerung;

|
|
i
|
!
|
i
i
(ID737) |

Regelmodus Warnung
oder Fehler

Abb. 36: Die Funktion ,,Riickmeldungsiiberwachung”

Legen Sie Ober- und Untergrenzen um den Sollwert fest. Wenn der Istwert diese Grenzen
unter- oder Uberschreitet, beginnt ein Zahler mit der Vorwartszahlung. Wenn der Istwert im
zulassigen Bereich liegt, zahlt derselbe Zahler stattdessen rickwarts. Wenn der Zahler
einen Wert erreicht, der Uber dem Wert von P3.12.5.4 Verzogerung liegt, wird ein Alarm oder
ein Fehler angezeigt.

9.10.4 DRUCKVERLUSTAUSGLEICH

Bei der Druckbeaufschlagung eines langen Rohrs mit vielen Ausgangen sollte der Sensor in
der Mitte des Rohrs (Position 2 in der Abbildung) platziert werden. Sie kénnen den Sensor
auch direkt hinter der Pumpe anordnen. Damit wird der richtige Druck direkt am Ausgang
der Pumpe sichergestellt, stromabwarts im Rohr wird der Druck je nach Durchfluss jedoch
abfallen.
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Druck

A

Ohne Fluss

\\

| —
_—

Mit Fluss

Position 1 Y Y Position 2 \

»
>

Rohrlange

Abb. 37: Die Position des Drucksensors

P3.12.6.1 FREIGABE EINSTELLWERT 1 (ID1189)

P3.11.6.2 EINSTELLWERT 1 MAX. KOMPENSATION (ID 1190]

Der Sensor wird in Position 1 platziert. Der Druck im Rohr bleibt konstant, solange kein
Durchfluss stattfindet. Bei Durchfluss fallt der Druck rohrabwarts jedoch ab. Dies kann
durch Vergroflern des Einstellwerts mit zunehmendem Durchfluss ausgeglichen werden. In
diesem Fall wird der Fluss anhand der Ausgangsfrequenz geschatzt, und der Einstellwert

wird linear mit dem Durchfluss gesteigert.
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Einstellwert

A

Einstelwert + Max. Kompensation

Einstelwert
Min. Frequenz + Fluss Max. Frequenz + Fluss
Druck
A
e Mit
F
Ohne Fluss luss und Kompensation
//
//

»

Rohrlange

Position 1 Position 2

Abb. 38: Aktivieren von Einstellwert 1 fir den Druckverlustausgleich

9.1 PID-REGLER 2

P3.13.1.10 VERZOGERUNG TOTBEREICH (ID 1057]

Der Ausgang des PID-Reglers wird gesperrt, wenn der Istwert fiir eine in ,Verzogerung
Totbereich” vordefinierte Zeit im Totbereich um den Sollwert liegt. Mit dieser Funktion
werden nicht erforderliche Bewegungen und der Verschleifl von Aktoren (z. B. Ventilen)
vermieden.
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Totbereich (ID1056) Solwert

AN

Verzégerung Totbereich (ID1057) Istwert

Ausgang gesperrt

Abb. 39: Die Totbereichsfunktion

9.12 MULTI-PUMP FUNCTION

Die Multi-Pump-Funktion ermdglicht die gleichzeitige Regelung von maximal vier Motoren,
Pumpen oder Liftern Gber den PID-Regler.

Der Frequenzumrichter wird an einen Motor angeschlossen, der als regelnder Motor dient.
Dieser regelnde Motor verbindet und trennt die tUbrigen Motoren tber Relais mit bzw. vom
Netz. So wird der richtige Einstellwert beibehalten. Die Autowechselfunktion regelt die
Reihenfolge, in der die Motoren gestartet werden, um einen gleichmafigen Verschleif3 zu
gewahrleisten. Der regelnde Motor kann entweder in die Autowechsel- und Interlock-Logik
einbezogen oder so eingerichtet werden, dass er immer als Motor 1 betrieben wird. Motoren
konnen mithilfe der Interlock-Funktion z. B. zur Wartung zeitweilig aufler Betrieb gesetzt
werden.
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Regelbereich  Einstellwert

A

\' \ \

Rickmeldung

SN~

Verzdgerung

e EIN
M) N o AUS
e EIN
M2 “‘) ............. AUS

Der Frequenzumrichter lauft mit maximale
bzw. fast maximaler Frequenz.

Abb. 40: Die Multi-Pump-Funktion

Ein oder mehrere Motoren werden zugeschaltet bzw. abgeschaltet, wenn der PID-Regler den
Rickmeldungswert nicht innerhalb des festgelegten Regelbereichs um den Einstellwert

halten kann.

Motoren werden unter folgenden Bedingungen zugeschaltet und/oder hinzugefiigt:

* Der Rickmeldungswert liegt auflerhalb des Regelbereichs.
« Derregelnde Motor lauft nahezu bei Hochstfrequenz (-2 Hz).
» Die genannten Bedingungen bestehen Gber den Zeitraum der Regelbereichsverzogerung

hinaus.
» Essind Motoren verfligbar.

Motoren werden unter folgenden Bedingungen abgeschaltet und/oder entfernt:

* Der Rickmeldungswert liegt aufierhalb des Regelbereichs.
+ Der regelnde Motor lauft nahezu bei Mindestfrequenz (+2 Hz).
» Die genannten Bedingungen bestehen tber den Zeitraum der Regelbereichsverzogerung

hinaus.

* Aufler dem regelnden Motor sind noch weitere Motoren in Betrieb.

P3.14.2 INTERLOCK-FUNKTION (ID 1032]

Die Interlocks informieren das Multi-Pump-System, dass ein Motor nicht verfligbar ist. Dies
kann der Fall sein, wenn der Motor fur Wartungszwecke aus dem System entfernt oder bei

manueller Steuerung tberbrickt wurde.

Aktivieren Sie Parameter P3.14.2, wenn Sie Interlocks verwenden maochten. Wahlen Sie Gber
Digitaleingénge den erforderlichen Status fir die einzelnen Motoren aus (Parameter
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P3.5.1.25 bis P3.5.1.28). Wenn der Eingang geschlossen (CLOSED] ist, steht der Motor fiir das
Multi-Pump-System zur Verfigung. Andernfalls wird er nicht Gber die Multi-Pump-Logik

verbunden.
o

Startreihenfolge der Motoren
Abb. 41: Die Interlock-Logik 1

Die Reihenfolge der Motorenist 1, 2, 3, 4, 5.

Wenn das Interlock von Motor 3 entfernt wird — d. h., der Wert des Parameters P3.5.1.36 auf
OPEN gesetzt wird -, andert sich die Reihenfolge folgendermafien: 1, 2, 4, 5.

D428 =FALSE

9 9 N
M1 M2 M3

Startreihenfolge der Motoren
Abb. 42: Die Interlock-Logik 2

Wenn Motor 3 wieder hinzugefligt wird - d. h., der Wert des Parameters P3.5.1.36 auf

CLOSED gesetzt wird -, setzt das System Motor 3 an die letzte Stelle in der Reihenfolge: 1, 2,
4, 5, 3. Das System wird nicht angehalten, sondern bleibt in Betrieb.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




PARAMETERBESCHREIBUNGEN VACON - 169

CJ
O,

ID428 = TRUE

58

M1

Neue Startreihenfolge der Motoren
Abb. 43: Die Interlock-Logik 3

Sobald das System angehalten wird oder das nachste Mal in den Sleep-Modus schaltet, gilt
wieder die urspringliche Reihenfolge: 1, 2, 3, 4, 5.

P3.14.3 FU EINBEZIEHEN [ID 1028)

Auswahl- Auswahlname Beschreibung

nummer

Der Frequenzumrichter ist stets mit Motor 1 verbunden. Die
0 Gesperrt Interlocks haben keinen Einfluss auf Motor 1. Motor 1 wird
nicht in die Autowechsel-Logik einbezogen.

Der Frequenzumrichter kann mit jedem Motor des Systems
verbunden werden. Die Interlocks haben einen Einfluss auf
alle Motoren. Alle Motoren sind in die Autowechsel-Logik
eingebunden.

1 Freigegeben

VERDRAHTUNG
Die Anschliisse sind je nach gewahltem Parameterwert 0 oder 7 unterschiedlich.
AUSWAHL 0, GESPERRT

Der Frequenzumrichter wird direkt mit Motor 1 verbunden. Die anderen Motoren sind
Hilfsmotoren. Sie werden Uber relaisgesteuerte Schitze an den Netzstrom angeschlossen.
Autowechsel- und Interlock-Logik haben keinen Einfluss auf Motor 1.
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Netz

Motor 1 Motor 2 Motor 3
gesteuert Uber Relais gesteuert Uber Relais gesteuert Uber Relais
| | !

NICHT VERWENDET k2| ] k3| |

Abb. 44: Auswahl 0

AUSWAHL 7, FREIGEGEBEN

Wenn der regelnde Motor in die Autowechsel- oder Interlock-Logik einbezogen werden soll,
stellen Sie die Anschliisse wie in der nachstehenden Abbildung her. Jeder Motor wird von
einem Relais gesteuert. Die Logik der Schitze sorgt dafiir, dass der zuerst verbundene

Motor immer mit dem Frequenzumrichter verbunden ist, alle weiteren hingegen mit dem
Netz.
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Netz

Motor 1
gesteuert Uber Relais

K3 K2 \K3

K2
K1.1 K1
K1 K1.

Motor 2

Motor 3

gesteuert Uber Relais gesteuert Giber Relais

K3 K1
K1
K2.1 K2
K2 K2.

K3 K1

K2

K3.1

K3

K2

K3

K1

Abb. 45: Auswahl 1
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P3.14.4 AUTOWECHSEL (ID 1027)

Auswahl-
nummer

Auswahlname Beschreibung

Im Normalbetrieb ist die Reihenfolge der Motoren immer 1,
2, 3, 4,5. Wenn Sie Interlocks hinzufligen oder entfernen,

0 Gesperrt kann sich die Reihenfolge wahrend des Betriebs andern.
Nach dem Anhalten des Frequenzumrichters wird die Rei-
henfolge immer zuriickgesetzt.

Das System andert die Reihenfolge in regelmafigen Abstan-
den, um bei allen Motoren einen gleichmafigen Verschleif3
zu gewahrleisten. Diese Autowechselintervalle kénnen ver-
andert werden.

1 Freigegeben

Zur Bearbeitung der Intervalle verwenden Sie P3.14.5 Autowechselintervall. Die Einstellung
der maximalen Anzahl laufender Motoren erfolgt iber den Parameter Autowechsel:
Motorgrenze (P3.14.7). AuBerdem konnen Sie die Hochstfrequenz des regelnden Motors
einstellen mit Autowechsel: Frequenzgrenze P3.14.6).

Der Autowechsel erfolgt, wenn sich der Prozess innerhalb der mit den Parametern P3.14.6
und P3.14.7 eingestellten Grenzen befindet. Wenn sich der Prozess nicht innerhalb dieser
Grenzen befindet, wartet das System ab, bis der Prozess sich wieder innerhalb der Grenzen
befindet, und fihrt den Autowechsel anschlieflend aus. So werden plotzliche Druckabfalle
wahrend des Autowechsel vermieden, wenn an einer Pumpstation eine hohe Pumpleistung
erforderlich ist.

BEISPIEL

Nach einem Autowechsel tritt der erste Motor an die letzte Stelle. Die anderen Motoren
ricken eine Position auf.

Die Startreihenfolge der Motoren: 1, 2, 3, 4,5
--> Autowechsel -->
Die Startreihenfolge der Motoren: 2, 3, 4, 5, 1
--> Autowechsel -->

Die Startreihenfolge der Motoren: 3, 4,5, 1, 2

9.13 BRAND-MODUS

Wenn Brand-Modus aktiviert ist, quittiert der Frequenzumrichter alle auftretenden Fehler
und lauft so lange wie moglich mit derselben Drehzahl weiter. Der Frequenzumrichter
ignoriert alle Befehle der Steuertafel, der Feldbusse und des PC-Tools.

Die Brand-Modus-Funktion verfiigt iber zwei Betriebsmodi, Test und Freigegeben. Geben
Sie zur Auswahl eines Modus ein Kennwort unter Parameter P3.16.1 (Brand-Modus-
Kennwort) ein. Im Test-Modus werden die Fehler nicht automatisch quittiert und der
Frequenzumrichter stoppt, wenn ein Fehler auftritt.

HINWEIS!
Dieser Eingang ist normalerweise geschlossen.
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Wenn Sie die Brand-Modus-Funktion aktivieren, wird im Display ein Alarm angezeigt.

C ACHTUNG!
Wenn Sie die Brand-Modus-Funktion aktivieren, erlischt die Garantie! Der Test-
Modus kann dazu verwendet werden, die Brand-Modus-Funktion zu tUberprifen,
ohne dass die Garantie erlischt.

P3.16.12 BRAND-MODUS BETRIEBSANZEIGE STROM

Dieser Parameter hat nur dann eine Wirkung, wenn fir einen Relaisausgang die Option
"Betriebsanzeige” gewahlt wurde und der Brand-Modus aktiv ist. Die Relaisausgang-
Funktion "Betriebsanzeige” zeigt schnell an, ob wahrend eines Brandes Strom an den Motor
geliefert wird.

Der Wert dieses Parameters ist der Prozentsatz, berechnet unter Verwendung des
Motornennstroms. Wenn ein Brand auftritt und der an den Motor gelieferte Strom hoher als
der Nennstrom multipliziert mit dem Wert dieses Parameters ist, schlie3t der
Relaisausgang.

Ist beispielsweise der Motornennstrom gleich 5 A und Sie setzen den Standardwert auf 20 %
fur diesen Parameter, schlief3t der Relaisausgang, und der Brand-Modus wird aktiviert,
wenn der Ausgangsstrom auf 1 A geht.

HINWEIS!

Dieser Parameter hat keinen Einfluss, wenn der Brand-Modus nicht aktiv ist. Wenn
Sie im Normalbetrieb “Betriebsanzeige” als Option fir einen Relaisausgang
auswahlen, erhalten Sie dasselbe Ergebnis wie fur die Auswahl von "Betrieb” fur
den Relaisausganag.

9.14 ANWENDUNGSEINSTELLUNGEN

P3.17.4 KONFIGURATION DER FUNCT-TASTE

Dieser Parameter bestimmt, welche Auswahlen angezeigt werden, wenn Sie die
Funktionstaste driicken.

e Ort/Fern
» Steuerungsseite
« Richtung andern (nur in der Steuertafelsteuerung angezeigt)
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10 FEHLERSUCHE

Wenn die Steuerdiagnostik des Frequenzumrichters eine ungewohnliche Betriebsbedingung
feststellt, zeigt der Umrichter eine entsprechende Meldung an. Die Meldung wird im Display
der Steuertafel angezeigt. Im Display werden der Fehlercode, die Bezeichnung und eine
Kurzbeschreibung des Fehlers oder des Alarms angezeigt.

Die Quelleninfo zeigt Ihnen Herkunft, Ursache und Ort der Stérung sowie weitere Angaben
an.

Es gibt drei verschiedene Arten von Meldungen.

» Eine Meldung hat keinen Einfluss auf den Betrieb des Frequenzumrichters. Die Meldung
muss quittiert werden.

* Ein Alarm informiert Gber ungewohnliche Betriebsbedingungen, ohne dass der
Frequenzumrichter gestoppt wird. Der Alarm muss quittiert werden.

* Beieinem Fehler wird der Frequenzumrichter gestoppt. Sie missen den
Frequenzumrichter zuriicksetzen und das Problem beheben.

Fir einige Fehler konnen in der Anwendung unterschiedliche Reaktionen programmiert
werden. Weitere Informationen finden Sie in Kapitel 5.9 Gruppe 3.9: Schutzfunktionen.

Der Fehler kann mit der RESET-Taste auf der Steuertafel oder iiber die E/A-Klemmleiste,
den Feldbus oder das PC-Programm zurlickgesetzt werden. Die Fehler werden im Meni
.Fehlerspeicher” gespeichert, das vom Bediener durchsucht werden kann. Siehe die
verschiedenen Fehlercodes in Kapitel 10.3 Fehlercodes.

Bevor Sie sich wegen ungewchnlicher Betriebsbedingungen an lhren Handler oder an den
Hersteller wenden, sollten Sie einige Angaben zusammenstellen. Notieren Sie sich bitte
folgende Informationen: Alle Texte auf dem Display, den Fehlercode, die Fehler-ID, die
Quelleninfo, die Liste aktiver Fehler und die Eintrage im Fehlerspeicher.

10.1 ANZEIGE EINES FEHLERS

Wenn ein Fehler auftritt und der Frequenzumrichter angehalten wird, Gberprifen Sie die
Fehlerursache und quittieren Sie den Fehler.
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Es gibt 2 Moglichkeiten, einen Fehler zu quittieren: mit der RESET-Taste oder mit einem
Parameter.

QUITTIEREN MIT DER RESET-TASTE

1 Halten Sie die RESET-Taste auf der Steuertafel flur
2 Sekunden gedriickt.

QUITTIEREN MIT EINEM PARAMETER IM GRAFIK-DISPLAY

1 Gehen Sie in das Meni ,.Fehlerspeicher”.

STOP|G| READY| | 110

G Main Menu

ID: M4
Monjgtor

( )

Y Parameters
( 12)
= Diagnostics
)

2  Gehen Sie in das Untermenti ,.Fehler quittieren”.

STOP|C| READY| | 110

G Diagnostics
ID: M4.1

Active faults
(0)
Reset faults
O

El Fault history
(39)
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Wahlen Sie den Parameter ,Fehler quittieren”.
stor|(| READY | | o
Reset faults

ID: M4.2

Va Reset faults
@ Help

3

QUITTIEREN MIT EINEM PARAMETER IM TEXT-DISPLAY

1 Gehen Sie in das Meni ,,Fehlerspeicher”. READY RUN  STOP ALARM _FAULT
A -
e T 1
1] 1 l'/l_?l nJai 1L
MLJ
(YU
v v
FWD REV I/0 KEYPAD BUS
2 Navigieren Sie mit den Pfeiltasten NACH OBEN/
NACH UNTEN zum Parameter ., Fehler quittieren”. READY ROM STI’ A f;mj
OCCCT SO
YA B | l./l_l/_
h 4 h 4
FWD  REV /0 KEYPAD BUS
3 Wabhlen Sie die Option Ja und bestatigen Sie mit OK. READY RUN  STOP ALARM FAULT
A - A
AN /7 70N
- LI -
=N
/
/
h 4 v
FWD  REV /O KEYPAD BUS
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10.2 FEHLERSPEICHER

Im Fehlerspeicher finden Sie weitere Informationen zu den Fehlern. Es werden maximal 40
Fehler im Fehlerspeicher gespeichert.

DURCHSUCHEN DES FEHLERSPEICHERS IM GRAFIK-DISPLAY

1 Um sich weitere Informationen zu einem Fehler

anzeigen zu lassen, rufen Sie den Fehlerspeicher sTor|(G] READY Vo
aus. Diagnostics
Q] ID: M4.1

Active faults
(0)

Reset faults
]

Fault history
(39)

2 Dricken Sie die Pfeiltaste NACH RECHTS, um sich

die Fehlerdaten anzeigen zu lassen.

STOP | G] READY

| 110

]

ID:

Fault history

M4.3.3

Fault old

External Fault 51

891384s

Fault old

External Fault 51

871061s

— Device removed 39
Info old 862537s
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3 Die Daten werden in einer Liste aufgefiihrt.
STOP|G| READY | e
Fault history

ID: M4.3.3.2

Code 39 I
ID 380
State Info old
Date 7.12.2009
Time 04:46:33
Operating time 862537s
Source 1
Source 2
Source 3

DURCHSUCHEN DES FEHLERSPEICHERS IM GRAFIK-DISPLAY

1 Dricken Sie OK, um den Fehlerspeicher
aufzurufen READY  RUN STOP ALARM FAULT
' A A

. _
A 4
FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

2 Dricken Sie erneut auf OK, um sich die Daten zu
. . . READY RUN STOP ALARM FAULT
einem bestimmten Fehler anzeigen zu lassen. A A

FWD REV 1/0  KEYPAD  BUS
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3 Driicken Sie die Pfeiltaste NACH UNTEN, um alle

Fehlerdaten zu durchsuchen.
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A A
-

h 4 h 4
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h 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT
A A

CTOTEC

1071

A 4 v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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10.3

FEHLERCODES

Tabelle 61: Fehlercodes

Fehlerc

Fehlername

Mdgliche Ursache

Fehlerbehebung

1 1 Uberstrom (Hard- Der Wechselrichter hat Prifen Sie die Belastung.
ware-Fehler) einen zu hohen Strom (>4*| | Priifen Sie den Motor.
H) im Motorkabel festge- Prifen Sie die Kabel und
2 Uberstrom (Software- |stellt. Die Ursache kann Anschlisse.
Fehler) eine der folgenden sein. Fihren Sie einen Identifikations-
lauf durch.
. o Prifen Sie die Rampenzeiten.
. einen plotzlichen Last-
anstieg
. einen Kurzschluss in
den Motorkabeln
. falschen Motortyp
2 10 Uberspannung (Hard- |Die DC-Zwischenkreisspan- |Bremszeit verlangern.
ware-Fehler) nung hat die Einstellwerte Aktivieren Sie den Uberspannungs-
lberschritten. regler.
11 Uberspannung (Soft- Prifen Sie die Eingangsspannung.
ware-Fehler) )
. zu kurze Bremszeit
. hohe Uberspannungs-
spitzen im Netz
. Start-/Stoppsequenz zu
schnell
3 20 Erdschluss (Hard- Die Strommessung hat Prifen Sie die Motorkabel und den
ware-Fehler) erkannt, dass die Summe Motor.
der Motorphasen ungleich 0
21 Erdschluss (Soft- ist.
ware-Fehler)
. Isolationsfehler in
Kabeln oder Motor
5 40 Ladeschalter Ladeschiitz bei START- Quittieren Sie den Fehler und star-
Befehl geoffnet. ten Sie den Frequenzumrichter
erneut.
. . Sollte der Fehler erneut auftreten,
* Betrlebsstorung wenden Sie sich an die nachste
. defektes Bauteil Vacon-Vertretung.
7 60 Sattigung Dieser Fehler kann nicht tber die
. defektes Bauteil Steuertafel quittiert werden.
Schalten Sie die Spannungsversor-
gung ab. GERAT NICHT NEU STAR-
TEN und NICHT WIEDER
ANSCHLIESSEN!
Wenden Sie sich an den Hersteller.
Wenn dieser Fehler gleichzeitig mit
dem Fehler F1 angezeigt wird, pri-
fen Sie Motorkabel und Motor.
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Tabelle 61: Fehlercodes

Fehlerc Fehlername

ode

Systemfehler

602

603

604

605

606

607

608

609

610

647

648

649

Mdgliche Ursache

Keine Verbindung zwischen
Steuerkarte und Span-
nungsversorgung.

Der Watchdog hat die CPU
zuriickgesetzt.

Hilfsspannung in Leistungs-
einheit zu gering.

Phasen-Fehler: Ausgangs-
phasenspannung entspricht
nicht dem Sollwert.

CPLD hat einen Fehler ver-
ursacht, aber es gibt keine
detaillierten Informationen
tber den Fehler.

Fehlerbehebung

Quittieren Sie den Fehler und star-
ten Sie den Frequenzumrichter
erneut.

Sollte der Fehler erneut auftreten,
wenden Sie sich an die nachste
Vacon-Vertretung.

Die Software der Steuerein-
heit ist nicht mit der Soft-
ware in der Leistungseinheit
kompatibel.

Laden Sie die aktuelle Software-
Version von der Vacon-Website
herunter. Fiihren Sie ein Update
des Frequenzumrichters durch.
Sollte der Fehler erneut auftreten,
wenden Sie sich an die nachste
Vacon-Vertretung.

Die Software-Version kann
nicht gelesen werden. Keine
Software in Leistungsein-
heit.

Software der Leistungseinheit
aktualisieren.

Sollte der Fehler erneut auftreten,
wenden Sie sich an die nachste
Vacon-Vertretung.

CPU-Uberlast. Ein Teil der
Software (z. B. die Applika-
tion) hat eine Uberlastsitua-
tion verursacht.

Fehler beim Speicherzugriff.

Beispielsweise konnten die
gespeicherten Variablen
nicht abgerufen werden.

Die erforderlichen Gerateei-
genschaften kdnnen nicht
gelesen werden.

Fehler zurticksetzen und neu star-
ten.

Sollte der Fehler erneut auftreten,
wenden Sie sich an die nachste
Vacon-Vertretung.

Softwarefehler.

Ungiltiger Funktionsblock
in der Applikation verwen-
det. Systemsoftware und
Anwendung sind nicht kom-
patibel.

Ressourcen-Uberlast. Feh-
ler beim Laden, Wiederher-
stellen oder Speichern des
Parameters.

Laden Sie die aktuelle Software-
Version von der Vacon-Website
herunter. Fiihren Sie ein Update
des Frequenzumrichters durch.
Sollte der Fehler erneut auftreten,
wenden Sie sich an die nachste
Vacon-Vertretung.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 182

FEHLERSUCHE

Tabelle 61: Fehlercodes

Fehlerc Fehlername Mdgliche Ursache Fehlerbehebung
9 80 Unterspannung (Feh- |Die DC-Zwischenkreisspan- |Im Falle eines kurzfristigen Span-
ler) nung hat die Einstellwerte nungsausfalls quittieren Sie den
unterschritten. Fehler und starten Sie den Fre-
81 Unterspannung quenzumrichter erneut.
(Alarm) ) Priifen Sie die Versorgungsspan-
: zu geringe Versor- nung. Wenn die Versorgungsspan-
gungsspannung nung ausreichen ist, liegt ein inter-
. Interner Fehlgr des ner Fehler vor.
Frequenz.umrlchte.rs Wenden Sie sich an die nachste
. defekte Eingangssiche- Vacon-Vertretung.
rung
. externer Ladeschalter
nicht geschlossen
HINWEIS!
Dieser Fehler wird nur
dann ausgeldst, wenn sich
der Frequenzumrichter im
Betriebsstatus befindet.
10 91 Eingangsphase Die Netzphase fehlt. Priifen Sie die Netzspannung, die
Sicherungen und das Netzkabel.
1" 100 Ausgangsphasen- Die Strommessung hat Prifen Sie die Motorkabel und den
liberwachung erkannt, dass eine Motor- Motor.
phase keinen Strom hat.
13 120 Frequenzumrichter Im Kihlkorper der Leis-
Untertemperatur tungseinheit oder an der
(Fehler) Leistungsplatine wurde eine
zu niedrige Temperatur
121 Frequenzumrichter gemessen. Die Kiihlkorper-
Untertemperatur temperatur liegt unter -10
(Alarm) °C.
14 130 Frequenzumrichter Im Kihlkorper der Leis- Uberpriifen Sie die Istmenge und
Ubertemperatur tungseinheit oder an der die Iststromung der Kihlluft.
(Fehler, Kiihlkérper) |Leistungsplatine wurde eine |Uberpriifen Sie den Kiihlkérper auf
zu hohe Temperatur gemes- |Staub.
131 Frequenzumrichter sen. Die Kiihlkorpertempe- | Uberpriifen Sie die Umgebungs-
Ubertemperatur ratur liegt Gber 100 °C. temperatur.
(Warnung, Kiihlkor- Stellen Sie sicher, dass die Schalt-
per] frequenz im Verhaltnis zur Umge-
bungstemperatur und zur Motor-
132 Frequenzumrichter last nicht zu hoch ist.
Ubertemperatur
(Fehler, Platine)
133 Frequenzumrichter
Ubertemperatur
(Warnung, Platine)
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Tabelle 61: Fehlercodes

Fehlerc Fehlername Mdgliche Ursache Fehlerbehebung

15 140 Motor blockiert Der Motor ist blockiert. Uberpriifen Sie den Motor und die
Last.
16 150 Motoriibertemperatur |Es liegt eine zu hohe Last Motorlast senken. Falls der Motor
am Motor an. nicht Uberlastet ist, Temperatur-

modellparameter priifen.

17 160 Motorunterlast Es liegt keine ausreichende |Prifen Sie die Belastung.
Last am Motor an.

19 180 Uberspannung (Kurz- |Die Leistung des Frequen- Verringern Sie die Last.
zeitiberwachung) zumrichters ist zu hoch.
181 Uberspannung (Lang-

zeitliberwachung])

25 Motorregelungsfehler |Storung der Winkellagen-
Identifikation.
Generischer Motorrege-
lungsfehler.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 184

FEHLERSUCHE

Tabelle 61: Fehlercodes

Fehlerc
ode

30

Fehlername

Mdgliche Ursache

Fehlerbehebung

290 Sicher Aus Das ..Sicher Aus”-Signal A Quittieren Sie den Fehler und star-
verhindert, dass der Fre- ten Sie den Frequenzumrichter
quenzumrichter in den erneut.

Zustand BEREIT versetzt Uberpriifen Sie die Signale von der
wird. Steuerkarte zur Leistungseinheit
und zum D-Anschluss.

291 Sicher Aus Das ..Sicher Aus”-Signal B
verhindert, dass der Fre-
quenzumrichter in den
Zustand BEREIT versetzt
wird.

500 Sicherheitskonfigura- |Der Sicherheits-Konfigurati- |Entfernen Sie den Sicherheits-

tion onsschalter wurde instal- Konfigurationsschalter von der
liert. Steuerkarte.

501 Sicherheitskonfigura- |Es sind zu viele STO-Zusatz- |Behalten Sie eine der STO-Zusatz-

tion karten vorhanden. Es kann karten. Entfernen Sie die Ubrigen
nur eine verwendet werden. |Karten. Siehe Sicherheitshand-
buch.

502 Sicherheitskonfigura- |Die STO-Zusatzkarte wurde |Platzieren Sie die STO-Zusatzkarte

tion im falschen Steckplatz im richtigen Steckplatz. Siehe
installiert. Sicherheitshandbuch.

503 Sicherheitskonfigura- |Es ist kein Sicherheits-Kon- |Installieren Sie den Sicherheits-

tion figurationsschalter auf der | Konfigurationsschalter auf der
Steuerkarte installiert. Steuerkarte. Siehe Sicherheits-
handbuch.

504 Sicherheitskonfigura- |Der Sicherheits-Konfigurati- |Installieren Sie den Sicherheits-

tion onsschalter wurde falsch Konfigurationsschalter am richti-
auf der Steuerkarte instal- | gen Platz auf der Steuerkarte.
liert. Siehe Sicherheitshandbuch.

505 Sicherheitskonfigura- |Der Sicherheits-Konfigurati- | Uberpriifen Sie die Installation des

tion onsschalter wurde falsch Sicherheits-Konfigurationsschal-
auf der STO-Zusatzkarte ters auf der STO-Zusatzkarte.
installiert. Siehe Sicherheitshandbuch.

506 Sicherheitskonfigura- |Die Kommunikation mit der |Uberpriifen Sie die Installation der

tion STO-Zusatzkarte wurde STO-Zusatzkarte. Siehe Sicher-
unterbrochen. heitshandbuch.

507 Sicherheitskonfigura- |STO-Zusatzkarte und Hard- |[Setzen Sie den Frequenzumrichter

tion

ware sind nicht kompatibel.

zurlick und starten Sie ihn erneut.
Sollte der Fehler erneut auftreten,
wenden Sie sich an die nachste
Vacon-Vertretung.
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Tabelle 61: Fehlercodes

Fehlerc Fehlername

Mdgliche Ursache

Fehlerbehebung

30

520 Sicherheitsdiagnose |Die STO-Eingange haben Uberpriifen Sie den externen
verschiedenen Status. Sicherheitsschalter. Uberpriifen
Sie den Eingangsanschluss und
das Kabel des Sicherheitsschal-
ters.
Frequenzumrichter zuriicksetzen
und neu starten.
Sollte der Fehler erneut auftreten,
wenden Sie sich an die nachste
Vacon-Vertretung.
521 Sicherheitsdiagnose |Stdorung in der ATEX-Ther- Frequenzumrichter zuriicksetzen
mistordiagnostik. Kein und neu starten.
Anschluss am ATEX-Ther- Tauschen Sie die Zusatzkarte aus,
mistoreingang. wenn der Fehler erneut auftritt.
522 Sicherheitsdiagnose  |Kurzschluss im Eingangs- Uberpriifen Sie den Eingangsan-
anschluss des ATEX-Ther- schluss des ATEX-Thermistors.
mistors. Uberpriifen Sie den externen
ATEX-Anschluss.
Uberpriifen Sie den externen
ATEX-Thermistor.
523 Sicherheitsdiagnose |[Problem in der internen Frequenzumrichter zuriicksetzen
Sicherheitsschaltung und neu starten.
Sollte der Fehler erneut auftreten,
wenden Sie sich an die nachste
Vacon-Vertretung.
524 Sicherheitsdiagnose |Uberspannung in der Frequenzumrichter zuriicksetzen
Sicherheitszusatzkarte und neu starten.
Sollte der Fehler erneut auftreten,
wenden Sie sich an die nachste
Vacon-Vertretung.
525 Sicherheitsdiagnose  |Unterspannung in der Frequenzumrichter zuriicksetzen
Sicherheitszusatzkarte und neu starten.
Sollte der Fehler erneut auftreten,
wenden Sie sich an die nachste
Vacon-Vertretung.
526 Sicherheitsdiagnose |Interne Storung in der CPU  |Frequenzumrichter zuriicksetzen
der Sicherheitszusatzkarte [und neu starten.
oder in der Speicherverwal- |[Sollte der Fehler erneut auftreten,
tung wenden Sie sich an die nachste
Vacon-Vertretung.
527 Sicherheitsdiagnose |Interne Storung der Sicher- |Frequenzumrichter zuriicksetzen
heitsfunktion und neu starten.
Sollte der Fehler erneut auftreten,
wenden Sie sich an die nachste
Vacon-Vertretung.
530 Safe Torque Off Ein Not-Halt-Taster wurde  |Wenn die STO-Funktion aktiviert

angeschlossen, oder ande-
rer STO-Vorgang wurde
aktiviert.

ist, befindet sich der Frequenzum-
richter im sicheren Zustand.
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Tabelle 61: Fehlercodes

Fehlerc Fehlername Mdgliche Ursache Fehlerbehebung
32 312 Lifterkihlung Die Lufterlebensdauer ist Erneuern Sie den Lifter und set-
abgelaufen. zen Sie den Lebensdauerzahler
des Lifters zurtick.
33 Brand-Modus akti- Der Brand-Modus des Fre-
viert quenzumrichters ist akti-
viert. Die Schutzfunktionen
des Frequenzumrichters
werden nicht angewandt.
37 360 Gerat ersetzt (glei- Die Zusatzkarte wurde Das Gerat ist betriebsbereit. Der
cher Typ) durch eine andere, zuvor im |Frequenzumrichter ladt die alten
selben Steckplatz verwen- Parametereinstellungen.
dete Karte ersetzt. Die
Parameter stehen im Fre-
quenzumrichter zur Verfi-
gung.
38 370 Gerat angeschlossen |Die Optionskarte wurde hin- |Das Gerat ist betriebsbereit. Der
(gleicher Typ) zugefigt. Die Zusatzkarte Frequenzumrichter ladt die alten
wurde vorher bereits im sel- |Parametereinstellungen.
ben Steckplatz verwendet.
Die Parameter stehen im
Frequenzumrichter zur Ver-
figung.
39 380 Gerat entfernt Eine Zusatzkarte wurde aus |Das Gerat ist nicht verfligbar. Feh-
dem Steckplatz entfernt. ler quittieren.
40 390 Gerat unbekannt Ein unbekanntes Gerat Das Gerat ist nicht verfigbar.
wurde angeschlossen (Leis-
tungseinheit/Zusatzkarte).
41 400 IGBT-Temperatur Die berechnete IGBT-Tem- | Prifen Sie die Belastung.
peratur (Kihlkérpertempe- [Prifen Sie die MotorgroBe.
ratur + 12T) ist zu hoch. Fihren Sie einen Identifikations-
lauf durch.
43 420 Encoderfehler Encoder 1 Kanal A nicht vor- |Priifen Sie die Encoder-
handen. Anschlisse.
Prifen Sie den Encoder und das
421 Encoder 1 Kanal B nicht vor- |Encoder-Kabel.
handen. Prifen Sie die Encoder-Karte.
Prifen Sie die Encoder-Frequenz
422 Beide Encoder 1-Kanale in der Open Loop.
nicht vorhanden.
423 Encoder umgekehrt.
424 Encoderkarte nicht vorhan-
den.
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Fehlerc
ode

Fehlername

Mdgliche Ursache

Fehlerbehebung

angestiegen.

4t 430 Gerét ersetzt (ande- Die Zusatzkarte wurde Richten Sie die Parameter der
rer Typ) durch eine andere, zuvor Leistungseinheit neu ein.
nicht im selben Steckplatz
verwendete Karte ersetzt.
Es sind keine Parameterein-
stellungen gespeichert.
45 440 Gerat angeschlossen |Optionskarte durch anderen |Richten Sie die Parameter der
(anderer Typ) Typ ersetzt. Parameter ste- |Leistungseinheit neu ein.
hen in den Einstellungen
nicht zur Verfligung.
51 1051 Externer Fehler Das mit Parameter P3.5.1.7
oder P3.5.1.8 eingestellte
Digitaleingangssignal wurde
aktiviert.
52 1052 Steuertafel-Kommu- |Die Verbindung zwischen Uberpriifen Sie den Steuertafelan-
nikationsfehler Steuertafel und Frequen- schluss und das Steuertafelkabel.
1352 zumrichter ist defekt.
53 1053 Feldbus-Kommunika- |Die Kommunikationsverbin- [Uberpriifen Sie die Installation und
tionsfehler dung zwischen Feldbus- den Feldbus-Master.
Master und Feldbuskarte ist
defekt.
54 1354 Steckplatz A Fehler Zusatzkarte oder Steckplatz |Uberpriifen Sie die Karte und den
defekt Steckplatz.
1454 Fehler: Steckplatz B
1654 Fehler: Steckplatz D
1754 Fehler: Steckplatz E
65 1065 PC-Kommunikations- |Die Verbindung zwischen PC
fehler und Frequenzumrichter ist
defekt.
66 1066 Thermistorfehler Die Motortemperatur ist Uberpriifen Sie die Motorkiihlung

und die Last.

Uberpriifen Sie den Thermistoran-
schluss. Wenn der Thermistorein-
gang nicht verwendet wird, mis-
sen Sie die Klemmen Uberbriicken.
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Fehlerc Fehlername Mdgliche Ursache Fehlerbehebung

69 1310 Fehler bei der Feld- Fir die Zuordnung von Feld- |Prifen Sie die Parameter im Menii
bus-Zuordnung bus-Prozessdatenausgan- zur Datenzuordnung fir den Feld-
gen wird eine ungiltige ID-  |bus.

Nummer verwendet.

1311 Ein oder mehrere Werte fir |Der Typ des Werts ist nicht defi-
Feldbus-Prozessdatenaus- |niert. Priifen Sie die Parameter im
gange konnen nicht konver- |Meni zur Datenzuordnung fir den
tiert werden. Feldbus.

1312 Uberlauf beim Zuordnen
und Konvertieren von Wer-
ten fir Feldbus-Prozessda-
tenausgange (16-Bit)

101 1101 Fehler Prozessiiber- |Der PID-Regler: Der Riick-
wachung (PID1) meldungswert liegt auBer-
halb der Uberwachungs-
grenzen und, falls einge-
stellt, der Verzogerung.

105 1105 Fehler Prozessiiber- |Der PID-Regler: Der Riick-
wachung (PID2) meldungswert liegt auBer-
halb der Uberwachungs-
grenzen und, falls einge-
stellt, der Verzogerung.
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