VACON®100 HVAC
FREKVENCNI MENICE

APLIKACNI MANUAL

VAGON






uvob VACON - 3

uvoD

ID dokumentu: DPD01705K
Datum: 11.04.2016
Verze softwaru: FWO0065V032

0 TETO PRIRUCCE

Tato prirucka je chranéna autorskymi pravy spolecnosti Vacon Ltd. VSechna prava vyhrazena.
Zmény v priru¢ce mohou byt provedeny bez predchoziho upozornéni.

V této prirucce se doctete o funkcich frekvenéniho ménice Vacon® a zplsobu jeho pouzivani.
Priru¢ka ma stejnou strukturu jako nabidka funkci frekvenéniho ménice (kapitoly 1 a 4-8).

Kapitola 1, Struény pruvodce spusténim

« Zahajeni prace s ovladacim panelem.

Kapitola 2, Pruvodci

* Rychlé nastaveni aplikace.
Kapitola 3, Uzivatelska rozhrani
« Typy zobrazeni a pouzivani ovladaciho panelu.

* Nastroj Vacon Live pro pocitace.
e Funkce komunikacni shérnice.

Kapitola 4, Nabidka sledovani

«  Udaje o sledovanych hodnotach.

Kapitola 5, Nabidka parametru

« Seznam véech parametrt ménice.

Kapitola 6, Nabidka diagnostiky

Kapitola 7, Nabidka vstupl/vystupt a hardwaru

Kapitola 8, Nabidky uzivatelskych nastaveni, oblibenych poloZek a uzivatelskych urovni
Kapitola 9, Popisy monitorovanych hodnot

Kapitola 10, Popis parametru

«  Pouzivani parametrd.

«  Programovani digitalnich a analogovych vstupu.
«  Specifické funkce jednotlivych aplikaci.
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Kapitola 11, Odstranovani poruch
«  Poruchy ajejich pFiciny.
» Resetovani poruch.

Tato prirucka obsahuje velké mnozstvi tabulek s parametry. V téchto pokynech se dozvite, jak
z tabulek vycist potrebné Udaje.

R} K& KK YK

Index Parameter ax Unit Default Description
G-
A. Umistnéni parametru v nabidce, tzn. F. Vychozi tovarni hodnota.
Cislo parametru. G. ldentifikacni Cislo parametru.
B. Nazev parametru. H. Struény popis hodnot parametrd nebo
C. Minimalni hodnota parametru. jejich funkce.
D. Maximalni hodnota parametru. |.  Zobrazeni tohoto symbolu znamena, ze
E. Jednotky, v jakych jsou udany hodnoty vice informaci o parametru naleznete
parametru. Jednotky se zobrazuji pouze v kapitole Popisy parametrd.

tam, kde néjaké jsou.
FUNKCE FREKVENCNiIHO MENICE VACON®

+  Snadné zprovoznéni diky privodcdm pro spusténi a nastaveni rizeni PID, systému s vice
Cerpadly a poZzarnimu rezimu.

« Tlacitko Funct pro snadné prepinani mezi mistnim a vzdalenym ridicim mistem. Vzdalené
misto rizeni mGze byt I/0 nebo komunikacni sbérnice. Vzdalené misto rizeni lze vybrat
parametrem.

+  Vstup pro blokovani chodu (tlumici blokovani). Ménic se nerozbéhne, dokud tento vstup
neni aktivovan.

«  Ridici stranka pro rychlé ovladani a sledovani nejddlezitéj$ich hodnot.

«  R0zné rezimy predehrivani pro predchéazeni problémi s kondenzaci.

¢ Maximalni vystupni frekvence 320 Hz.

«  Funkce Hodiny redlného casu a Casovace (je potreba doplrikova baterie). Lze
naprogramovat 3 ¢asové kanaly pro zajisténi rdznych funkci pohonu.

« Kdispozici je externi regulator PID. Lze jej pouzit napriklad pro Fizeni ventilu pomoci 1/0
frekvencniho ménice.

« Rezim parkovani, ktery automaticky povoli nebo zakdze provoz ménice za ucelem Uspory
energie.

«  Dvouzdnovy regulator PID se 2 rGznymi signaly odezvy: fizeni minima a maxima.

+  Dva zdroje nastavenych hodnot pro Fizeni PID. Volba midze byt provedena digitalnim
vstupem.

«  Funkce pro zvySeni reference PID.

« Dopredna vazba pro zlepseni odezvy na zmény procesu.

* Dohled nad hodnotami procesu.

«  Rizeni vice ¢erpadel.

«  Funkce vyrovnavani tlakovych ztrat v potrubi, napriklad tehdy, je-li snimac nespravné
umistén v blizkosti cerpadla nebo ventilatoru.
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1 STRUCNY PRUVODCE SPUSTENIM

1.1 OVLADACI PANEL A KLAVESNICE

Ovladaci panel tvori rozhrani mezi frekvencnim ménicem a uzivatelem. Pomoci ovladaciho
panelu je mozné nastavovat rychlost motoru a sledovat stav frekvencniho ménice. Dale jim
lze nastavovat parametry frekvencniho ménice.

Obr. 1: Tlacitka na klavesnici

A. Tlacitko ZPET/RESET. Pfechod zpét D. Tlacitko se Sipkou DOPRAVA.
v nabidce, ukonceni rezimu Uprav, E. Tlacitko START. .
resetovani poruchy. F. Tlacitko se Sipkou DOLU. Prochazeni

B. Tlacitko se Sipkou NAHORU. Prochéazeni nabidky smérem dold, sniZzeni hodnoty.
nabidky smérem nahoru, zvyseni G. Tlacitko STOP.
hodnoty. H. Tlacitko se Sipkou DOLEVA. Presunuti

C. Tlacitko FUNCT. Zména sméru otaceni kurzoru doleva.
motoru, otevi‘ené ovladaci stranky, [.  Tlacitko OK. Slouzi k pfechodu na aktivni
zména mista Fizeni. Vice informaci viz Uroven nebo polozku nebo k potvrzeni
Tabulka 12 Nastaveni Fidici reference. volby.

1.2 DISPLEJE

K dispozici jsou 2 typy displeji: graficky a textovy. Na ovladacim panelu jsou vzdy stejné
klavesy a tlacitka.

Na displeji se zobrazuji tato data:

«  Stav motoru a ménice.

¢ Poruchy motoru a ménice.

* Misto, kde se v ramci nabidky pravé nachazite.
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PP PP @

STOP|Cj| READY| / |’ 10

Maln Menu

Qu1ck Setup /©

Mon1t

EII (5 )
= Parameters
li] (12 )

Obr. 2: Graficky displej

A. Prvni stavové pole: STOP/RUN F. Pole umisténi: identifikacni cislo
B. Smér otaceni motoru parametru a aktualni poloha v ramci
C. Druhé stavové pole: READY/NOT READY/ nabidky
FAULT G. Aktivovana skupina nebo polozka
D. Pole alarmu: ALARM/- H. Pocet polozek v dané skupiné
E. Pole mista Fizeni: PC/IO/KEYPAD/
FIELDBUS

o

READY RUN STOP ALARM FAULT

quick seTy S

M
1" l\@

v v

FWD REV 110 KEYPAD BUS

RG]

Obr. 3: Textovy displej. Pokud je text prilis dlouhy, bude se na displeji automaticky posouvat.

A. Kontrolky stavu D. Aktualni poloha v ramci nabidky

B. Kontrolky alarmu a poruchy E. Kontrolky mista rizeni

C. Nazev skupiny nebo polozky aktualniho F. Kontrolky sméru otaceni
umisténi

1.3 PRVNi SPUSTENI

Prdvodce spusténim vas vyzve k zadani dat potfebnych k Fizeni procedury méni¢em.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




STRUCNY PRUVODCE SPUSTENIM VACON - 13

1 Volba jazyka Moznosti se LliSi v zavislosti na jazykovém

balicku.
Prepinani letniho/zimniho ¢asu*

Rusko

2 us
EU
VYP

3 Cas* hh:mm:ss

4 Datum* dd.mm.

5 Rok* reer

* Tyto otazky se zobrazi, pokud je nainstalovana baterie.

Spustit privodce spusténim?
6 Ano
Ne

Pokud chcete nastavit hodnoty parametrt ru¢né, zvolte moznost Ne a stisknéte tlacitko OK.

Provedte vybér procesu
7 Cerpadlo
Ventilator

Nastavte hodnotu pro jmenovité otacky motoru Rozsah: 24-19200

8 (podle Udaje na typovém Stitku)

9 Nastavte hodnotu pro jmenovity proud motoru Rozsah: rGzné

10 Nastavte hodnotu pro minimalni frekvenci Rozsah: 0.00-50.00
1 Nastavte hodnotu pro maximalni frekvenci Rozsah: 0.00-320.00

Po provedeni téchto voleb je pridvodce spusténim dokoncen. Jsou 2 moznosti, jak privodce
spusténim spustit znovu. Prejdéte k parametru P6.5.1, Obnovit vychozi vyrobni nastaveni,
nebo k parametru P1.19, Privodce spousténim. Nasledné vyberte moZnost Aktivovat.

1.4

1.4.1

POPIS APLIKACI

APLIKACE VACON HVAC

Frekvencni ménic Vacon HVAC obsahuje predem zavedenou aplikaci pripravenou
k okamzitému pouZziti.

Ménic lze Fidit pomoci panelu, komunikacni sbérnice, pocitace nebo I/0 svorkovnice.
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Standardni deska I/0

1 || +10 Vref | | Vystupni reference || |
Regerenc':nl' ; | \\ Anal . Vst
potenciometr nalogovy vstup,
1-10 kQ | - 2 All+ napét?nebo proud *) Napéti
| - =
— — = Analogovy vstup spolecny
2vodicovy vysilac 3 All- (proud)
G - A2+ Analogovy vstup,
Vzdalena L - _ _ _ 4 napéti nebo proud
reference Proud
4-20mA/ 2-10 V|
(programovatelna) AL2 Analogovy vstup spole¢ny
————— 5 - (proud)
L
: _______ 6 || 24 Vout | 24 vV pomocné napéti || |
i----| 7 || GND [ | |uzemnéni 1/0 | |
:*/ -------- {8 |[ b1t | [DigitaIni vstup 1 |[ Start VPRED |
j—/ -------- {1 9 ]| b2 | |Digitalni vstup 2 |[ StartvzAD |
:—/ -------- { 10 ][ D13 | [DigitIni vstup 3 |[ Porucha |
—] 11 ][ cm ® | [spole¢ny A pro DIN1-DIN6 **) |] |
| 12 | | 24 Vout ) | |24 V pomocné napéti || |
r-----| 13 | | GND ® | |Uzemnéni1/0 || |
1 1 sy v 7
L il ] 1| D DigitaIni vstup 4 Vyber prednastavene
1 1
e —-v--t-{15][DI5 | [Digitlni vstup 5 | [[YDer prednastavene
S_/ -——t--}-{ 16 || DI6 | [Digitalni vstup 6 |[ Reset poruchy |
E 17 CM ® Spoleény A pro DIN1-DIN6 **)
/”_\\——E-———— 18 | | AO1+ Analogovy signal (+vystup) ] ]
L mA Vystupni
o PR I 19 AO1-/GND @ Analogovy vystup spole¢ny frekvence
1 1
! 1
, 1
E ; 30 +24 Vin 24 V pomocné vstupni napéti
v \ A
A RS485 Sériova sbérnice, zaporna
| Ke karté s relé 1 nebo 2| B RS485 Sériova sbérnice, kladna

Obr. 4: Ridici obvody mohou byt pfipojeny napfiklad ke standardni I/0 karté

* = K jejich vybéru miZete pouzivat dvoupolohové prepinace. Viz Instalaéni manual Vacon
100, Ménice pro nasténnou montaz.

** = Pomoci dvoupolohového prepinace lze oddélovat digitalni vstupy od uzemnéni.
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Od standardni desky
s I/0O obvody

Deska relé 1

Vychozi
6 nebo 12 #13 S

. \ 21 |RO1/1 NZ 7
| CHOD __ | 22 [RO1/2CM Reléovy vystup 1| CHOD
“—@ ————— > 23 |RO1/3NO|—

24 | RO2/1 NZ 7

25 |RO2/2 CM Reléovy vystup 2| PORUCHA

26 |R0O2/3 NO|——

32 |RO3/1CM v

/ — Reléovy vystup 3| PRIPRAVEN
33 |RO3/2NO| — 1

Obr. 5: Priklad pFipojeni Fidicich obvodd k reléové karté 1

POZNAMKA!

Neni k dispozici pro Vacon 100 X.

Od standardni desky
s I/O obvody

Deska relé 2

#12 #13
| | 21 |RO1/1 NZ 7
: CHOD . __ | 22 [RO1/2 CM Reléovy vystup 1 CHOD
- —@ ————— »| 23 |RO1/3NO|—
24 | RO2/1 Nz 7
25 |RO2/2 CM Reléovy vystup 2| PORUCHA
26 |RO2/3 NO|—
r——lﬁ‘—' 28 TI1+ Vstup
L] 29 TI1- termistoru

Obr. é: Priklad pFipojeni Fidicich obvodd k reléové karté 2

Digitalni vstupy (svorky 8-10 a 14-16) na standardni I/0 karté je rovnéz mozné oddélovat od
uzemnéni. Toto oddéleni se provadi nastavenim dvoupolohového prepinace na ridici karté do
polohy OFF. Umisténi prepinacd naleznete na obrazku nize. Provedte prislusny vybér podle
svych pozadavkad.

ﬂ POZNAMKA!

POZNAMKA!

Jedina volitelna moznost pro Vacon 100 X.

Konfigurace dvoupolohovych prepinaci v ménici Vacon 100 X, viz Instala¢ni manual
Vacon 100 X.
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Digitalni vstupy

$ Volny
Pfipojeno k uzemnéni (GND)
(Vychozi!)

[ ad

DODDDDDDDDHDHDDD g
2

Obr. 7: Dvoupolohovy prepinac
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Tabulka 2: Skupina rychlého nastaveni parametru

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
Tuto hodnotu Un nale-
P1.1 Jmenovite napeti rdzné rdzné % razné 110 gnlete na typovem
motoru stitku motoru.
Viz P3.1.1.1
Tuto hodnotu fn nale-
P12 Jmenovita frekvence 8.0 3200 Hz 50 111 gnlete na typovém
motoru Stitku motoru.
Viz P3.1.1.2
Jmenovité otack Tuto hodnotu nn nale-
P1.3 y 24 19200 | ot./min rGzné 112 |znete na typovém
motoru vyr
Stitku motoru.
Jmenovity proud Tuto hodnotu In nale-
P1.4 yP rdzné rdzné A razné 113  |znete na typovém
motoru vyr
Stitku motoru.
Uinik motoru (cos Tuto hodnotu naleznete
P1.5 ) 0.30 1.00 razné 120 | na typovém Stitku
¢ motoru.
Jmenovity vikon Tuto hodnotu nn nale-
P1.6 yvy razné rizné kW rizné 116 |znete na typovém
motoru vy:
Stitku motoru.
Proudové , Maximalni proud
P1.7 roudove omezent razné razné A rizné 107 | motoru z frekvenéniho
motoru vy
ménice.
P1.8 | Minimalni frekvence | 0.00 P1.9 Hz rizné 101 |Minimalni prijatelna
referencni frekvence.
P1.9 | Maximalni frekvence | P1.8 | 320.00 Hz 50.00 102 | Maximalni prijatelna
referencni frekvence.
Volba zdroje referencni
frekvence, jsou-li
P1.10  |Vybér reference I/0 A 1 8 6 117 | mistem rizeni I/0 A.
MoZnosti vybéru viz
P3.3.3.
Vybér pomoci digital-
niho vstupu: Vybér
Prednast. frekvence prednastavené frek-
P1.11 1 P3.3.1 300.00 Hz 10.00 105 vence 0 (P3.5.1.15)
(Vychozi nastaveni =
Digitalni vstup 4)
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Tabulka 2: Skupina rychlého nastaveni parametru

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Vybér pomoci digital-
niho vstupu: Vybér

Prednast. frekvence prednastavené frek-
P1.12 ) P3.3.1 300.00 Hz 15.00 106 vence 1 (P3.5.1.16)
(Vychozi nastaveni =

Digitalni vstup 5)

Udava dobu potrebnou
ke zvySeni vystupni
frekvence z nuly na
maximum.

P1.13 Cas rozbéhu 1 0.1 3000.0 s 20.0 103

Udava dobu potrebnou
ke snizeni vystupni
frekvence z maxima na
nulu.

P1.14 Cas dobéhu 1 0.1 3000.0 s 20.0 104

Volba vzdaleného mista
fizeni (Start/Stop).

P1.15 Vzdalené fidici misto 1 2 1 172 o
0 = fizeni 1/0

1 = rizeni z komuni-
kacni sbérnice

P1.16 Automaticky reset 0 1 0 731 0 = Zakazéano
1 =Povoleno

0 = Zadna &innost
1=Alarm

P1.17 Porucha termistoru 0 3 0 732 2 = Porucha (zastaveni
podle rezimu Stop)

3 = Porucha (zastaveni
volnym dobéhem)

0 = Neaktivni
P1.18 PIDMini-Privodce * 0 1 0 1803 |1 = Aktivovat

Viz

0 = Neaktivni

P1.19 Privodce mulii-éer- 0 1 0 1 = Aktivovat
padlem

Viz kapitola 2.2 Miniprd-
vodce multi-Cerpadlem.
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Tabulka 2: Skupina rychlého nastaveni parametru

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
3 L 0 = Neaktivni
p1og | Pruvedce spustenim 0 1 0 1171 | 1= Aktivovat
Viz kapitola 1.3 Prvni
spusteéni.
p121 | Pruvedce pozarnim 0 1 0 1672 | 0 = Neaktivni
rezimem .
1 = Aktivovat

* = Parametr je viditelny pouze na grafickém panelu.

** = Parametr je viditelny pouze na grafickém a textovém panelu.
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PRUVODCE

2

2.1

PRUVODCE

PIDMINI-PROVODCE

Privodce aplikaci pomaha s nastavenim zakladnich parametru tykajicich se aplikace.

Chcete-li spustit PIDMini-Prdvodce, nastavte hodnotu Aktivace pro parametr P1.17 PIDMini-
Prlvodce v nabidce Rychlé nastaveni.

Podle vychoziho nastaveni je regulator PID pouZzivan v rezimu .jedna odezva / jedna
reference”. Vychozi misto Fizeni je I/0 A a vychozi procesni jednotka ,,%".

1

Vice nez 1 volba.

Pokud zvolite jinou hodnotu nez %, zobrazi se dalsi otazky. Pokud zvolite %, prejde privodce
primo k otazce 5.

2 Nastaveni hodnoty pro Minimum procesni jednotky |Rozsah zavisi na volbé v otazce 1.
(P3.12.1.5)
Nastaveni hodnoty pro Maximum procesni jednotky |Rozsah zavisi na volbé v otazce 1.
3
(P3.12.1.6)
4 Nastaveni hodnoty pro Desetinna mista procesni Rozsah: 0-4
jednotky (P3.12.1.7)
Nastaveni hodnoty pro Vybér zdroje zpétné vazby 1  |Viz Tabulka 34 Nastaveni odezev
> (P3.12.3.3)

Pokud zvolite analogové vstupni signaly, zobrazi se otdzka 6.V pripadé jiné volby prejde
pravodce k otazce 7.

Nastaveni rozsahu signalu analogového vstupu
0=0-10V/0..20 mA
6 1=2-10V/4..20 mA
Viz Tabulka 15 Nastaveni analogového vstupu.
Nastaveni hodnoty pro parametr Inverze odchylky
7 (P3.12.1.8) 0 = Normalni
1 = Invertovany
8 Nastaveni hodnoty pro parametr Vybér zdroje Viz Tabulka 33 Nastaveni Zadanych hodnot.
nastavené hodnoty (P3.12.2.4)

Pokud zvolite analogové vstupni signaly, zobrazi se otazka 9. V pripadé jiné volby prejde

privodce k otazce 11.

Zvolite-li moznost Reference z panelu 1 nebo Reference z panelu 2, prejde privodce primo
k otazce 10.
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Nastaveni rozsahu signalu analogového vstupu
0=0-10V/0-20 mA
9 1=2-10V/ 4-20 mA
Viz Tabulka 15 Nastaveni analogového vstupu.
10 Nastaveni hodnoty pro parametr Reference z pan- | Zavisi na rozsahu zvoleném v otazce 9.
elu 1(P3.12.2.1) a Reference z panelu 2 (P3.12.2.2)
Pouziti funkce parkovani
1 0=Ne
1=Ano

Pokud na otazku 11 odpovite moznosti Ano, zobrazi se dalsSi 3 otazky. Vyberete-li moznost Ne,
privodce se ukondi.

12 Nastaveni hodnoty pro parametr Limit frekvence Rozsah: 0.00-320.00 Hz

parkovani (P3.12.2.7)
13 Nastaveni hodnoty pro parametr Zpozdéni parko- Rozsah: 0-3000 s

vani 1(P3.12.2.8)

Nastaveni hodnoty pro parametr Urovefi restartu Rozsah zavisi na nastavené procesni jed-
14

(P3.12.2.9) notce.

PIDMini-Privodce je dokoncen.

2.2 MINIPROVODCE MULTI-CERPADLEM

Miniprivodce multi-Cerpadlem se dotazuje na nejddlezitéjsi informace potfebné nastaveni
systému multi-cerpadla. Miniprdvodce multi-éerpadlem vzdy nasleduje po PIDMini-Privodci.

15 Nastaveni hodnoty pro Pocet motort (P.3.14.1) 1-4

Nastaveni hodnoty pro parametr Funkce blokovani

16 (P3.14.2) 0 = Nepouzito
1 =Povoleno

Nastaveni hodnoty pro parametr Automatické
17 stfidani (P3.14.4) 0 = Zakazano
1 = Povoleno

Pokud povolite funkci automatického stridani, zobrazi se dalsi 3 otazky. Nezvolite-Lli
Automatické stridani, prejde privodce primo k otazce 21.
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Nastaveni hodnoty pro parametr Véetné FM
18 |(P3.14.3) 0 = Zakazéno
1 =Povoleno

Nastaveni hodnoty pro parametr Interval automatic- |0,0-3000,0 h

Y [keho stridani (P3.14.5)

20 Nastaveni hodnoty pro parametr Automatické 0.00-50.00 Hz
stridani: Mezni hodnota frekvence (P3.14.6)

21 Nastaveni hodnoty pro parametr Sifka pasma 0-100%
(P3.14.8)

22 Nastaveni hodnoty pro parametr Prodleva Sifky 0-3600 s

pasma (P3.14.9)

Poté se na panelu zobrazi konfigurace digitalniho vstupu a vystupniho relé provedena
aplikaci [pouze u grafického ovladaciho panelu). Zapiste si tyto hodnoty pro pozdéjsi pouziti.

2.3 PRUVODCE POZARNIM REZIMEM

Privodce pozarnim rezimem lze spustit zvolenim moznosti Aktivovat u parametru B1.1.4
v nabidce Rychlé nastaveni.

C VYSTRAHA!
Nez budete pokracovat, prectéte si informace o hesle a problematice zaruky
v kapitole 10.15 PoZarni reZim.

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.17.2, Zdroj Vice nez 1 volba
frekvence pozarniho rezimu

Pokud zvolite jinou hodnotu nez Frekvence poZarniho reZimu, privodce prejde pfimo
k otazce 3.
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Nastaveni hodnoty pro parametr P3.17.3, Frekvence
pozarniho rezimu

8,00 Hz...P3.3.1.2 (MaxFreqRef]

Aktivovat signdl pri rozpojeni nebo sepnuti kontaktu

0 = Kontakt otevren
1 = Kontakt uzavren

Nastaveni hodnoty pro parametry P3.17.4 (Aktivace
4 PoZarniho reZimu - kontakt ROZPOJEN]) a P3.17.5
(Aktivace PoZarniho rezimu - kontakt SEPNUT)

Volba digitalniho vstupu pro aktivaci pozar-
niho rezimu. Viz také kapitola 70.15 Pozarn/
rezim.

Nastaveni hodnoty pro parametr P3.17.6, Reverzace
pozarniho rezimu

Volba digitalniho vstupu pro aktivaci rever-
zniho sméru v pozarnim rezimu.

5
Digln Slot0.1 = VPRED
Digln Slot0.2 = Reverz
Nastaveni hodnoty pro parametr P3.17.1, Heslo Nastavte heslo pro povoleni pozarniho
pozarniho rezimu rezimu.
6

1234 = Povolit Test. rezim
1001 = Povolit pozarni rezim

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 24 UZIVATELSKA ROZHRANI

3 UZIVATELSKA ROZHRANI

3.1 NAVIGACE NA KLAVESNICI

Data o frekvencnim ménici jsou usporadana do nabidek a podnabidek. Mezi nabidkami se lze
pohybovat tlacitky se Sipkami nahoru a doll. Stisknutim tladitka OK vstoupite do skupiny
nebo polozky. Stisknutim tlacitka Zpét/Reset se vratite na Uroven, ve které jste se nachazeli
predtim.

Na displeji se zobrazuje aktualni poloha v ramci nabidky, napriklad M5.5.1. Dale se zobrazuje
také nazev skupiny nebo polozky v aktualnim umisténi.
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Obr. 8: Zakladni struktura nabidek frekvencniho m
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3.2 POUZiVANi GRAFICKEHO DISPLEJE

pp e ®

STo’P|C’j| RE//\DY| / |’ 110

G MaW%z>
ID: M1l

Quick Setup /@

( 17

= Monitorw
(5 )/

= Parameters
(12 )
Obr. 9: Hlavni nabidka grafického displeje

A. Prvni stavové pole: STOP/RUN G. Aktivovana skupina nebo polozka:
B. Smeér otaceni stisknutim tlacitka OK vstoupite do
C. Druhé stavové pole: READY/NOT READY/ zvolené nabidky

FAULT H. Pocet polozek v dané skupiné

D. Pole alarmu: ALARM/-

E. Misto rizeni: PC/IO/KEYPAD/FIELDBUS

F. Pole umisténi: identifikacni Cislo
parametru a aktualni poloha v ramci
nabidky

3.2.1  UPRAVY HODNOT
Na grafickém displeji lze hodnotu upravit 2 riznymi postupy.

Zpravidla lze pro jeden parametr nastavit jednu hodnotu. Zvolte nékterou z textovych hodnot
nebo c¢iselnou hodnotu z daného rozsahu.

ZMENA TEXTOVE HODNOTY PARAMETRU

1 Vyhledejte parametr pomoci tlacitek se Sipkami.

STOP‘G READY \ \ e
Ii_l Start / Stop Setup
ID:172 M3.2.1

000

,i, Rem Control Place
. I/0 Control

KeypadStopButton
Yes

[ele]e]

g Start Function
oril Ramping
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2 Dvojitym stisknutim tlacitka OK nebo stisknutim
tlacitka se Sipkou vpravo prejdéte do rezimu Uprav.

3 Novou hodnotu nastavte tlacitky se Sipkami
nahoru/dold.

4 Zvolenou hodnotu potvrdte stisknutim tlacitka OK.
Provedené zmény lze zrusit stisknutim tlacitka
Zpét/Reset.

UPRAVA CiSELNYCH HODNOT

1 Vyhledejte parametr pomoci tlacitek se Sipkami.

2  Prejdéte do rezimu Uprav.
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STOP‘G READY \ \ 110
ReIr:: Control jiice
S| Edit

@ Add to favourites

STOP\(] READY‘ \ 110

Rem Control Place

m ID: M3.2.1
FieldbusCTRL
I/0 Control ¢

stop| (] READY | | o
D Frequency Ref
1D:101 P3.3.1.1
g.i. MaxFreqReference |
o 0.00 Hz
MinFreqReference
50.00 Hz
8.i. PosFreqRefLimit
© 320.00 Hz
stop| (G| READY | | o
o MinFregReference
1D:101 P3.3.1.1
N N s
v — 0.00 Hz —
RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
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3 U numerickych hodnot lze mezi jednotlivymi
Cislicemi prechazet pomoci tlacitek se Sipkou STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
doleva a doprava. Vybranou cislici lze zménit MinFreqReference
pomoci tlacitek se Sipkou nahoru a dold. < 1D:101 P3.3.1.1
N N s
v — 00.00 Hz-
2 BN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
4 Zvolenou hodnotu potvrdte stisknutim tlacitka OK.
Provedené zmény muzete zrusit stisknutim tlacitka STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
Zpét/Reset, diky cemuz se vratite na Uroven, ve MinFreqReference
které jste se nachazeli predtim. 1p:101 F3.3.1.1
N N s
v —11.00 Hz—
2 RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz

VYBER ViCE NEZ 1 HODNOTY

U nékterych parametra lze vybrat vice nez 1 hodnotu. Zaskrtnéte policko u kazdé pozadované

hodnoty.
1 Vyhledejte parametr. Parametry s vybérem pomoci
zadkrtavacich poli¢ek jsou oznaceny symbolem. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
Iil Interval 1
ID:1466 P3.12.1.3

ON Time 00:00:00
OFF Time 00:00:00

I
0 «
\@

A. Symbol zaskrtavacich policek
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2 Mezi hodnotamiv seznamu se lze pohybovat

tlacitky se Sipkami nahoru a dold. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

oF Days

Q
o ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
[ ] Wednesday

|| Thursday

Friday

3 Vybranou hodnotu oznacite stisknutim tlacitka se
Sipkou doprava. Pisludné policko bude zadkrtnuto. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

Days
ID: My3.12.1.3.1
Sunday I

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3.2.2 RESETOVANI PORUCHY

Poruchu lze resetovat tlacitkem Reset nebo parametrem Resetovani poruch. Viz pokyny
v kapitole 71.1 Zobrazeni poruchy.

3.2.3 TLACITKO FUNCT

Tlacitko Funct mGzete pouzivat pro 3 funkce.

«  Kpristupu na ridici stranku.
« Ke snadnému prepnuti mezi mistnim a vzdalenym mistem rizeni.
*  Ke zméné sméru otaceni.

Volba mista rizeni urcuje, odkud frekvencni ménic prijima prikazy ke spusténi nebo
zastaveni. VSechna mista Fizeni maji parametr, kterym se nastavuje zdroj referencni
frekvence. Mistnim mistem fizenf je vZdy ovladaci panel. Vzdalené misto rizeni mohou byt I/0
nebo komunikacni sbérnice. Aktualni misto Fizeni se zobrazuje na stavovém radku na
displeji.

Jako vzdalené misto Fizeni je mozné pouzit I/0 A, 1/0 B a komunikacni sbérnici. /0 A

misto rizeni). 1/0 B dokaze potlacit vzdalend mista Fizeni I/O A a komunikacni shérnici
digitalnimi vstupy. Digitalni vstup lze vybrat parametrem P3.5.1.5 (Vynucené rizeni |/0 B).

Je-li nastaveno mistni misto Fizeni, je vzdy pouzita klavesnice. Mistni fizeni ma vyssi prioritu
nez vzdalené rizeni. Pokud je napriklad nastaveno vzdalené rizeni, parametr P3.5.1.5 potlaci
misto rizeni prostrednictvim digitalniho vstupu a vy zvolite mistni fizeni, nastavi se jako misto
rizeni klavesnice. Ke snadnému prepinani mezi mistnim a vzdalenym Fizenim muzete pouzit
tlacitko Funct (P3.2.2 Mistni/Vzdalené).
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ZMENA MISTA RiZENi

1 Bez ohledu na polohu ve struktufe menu stisknéte

tladitko Funct. stop|(T] READY | [ Keypad
G Main Menu
ID: M1l
e Monitor
rior

2 Parameters
= Diagnostics
l!ll ( 6 )

2 Hodnotu Mistni nebo Vzdalené zvolte tlacitky se

ipkami nahoru a dol(. Stisknéte tlacitko OK. STOP‘G READY ‘ ‘ Keypad
g Choose action
ID:1805

Change direction
Control page

Local/Remote ¢

3 Kvolbé hodnoty Mistni nebo Vzdalené znovu

pouZijte tladitka se &ipkami nahoru a dold. Volbu STOP‘G READY ‘ ‘ Keypad
potvrdte stisknutim tlacitka OK. 9 Local/Remote
u ID:211
Local
Remote A
- Vv
4 Pokud zménite vzdalené misto fizeni na mistni (tzn.
klavesnice), je nutné nastavit Referenci STOP‘C‘ READY ‘ ‘ o
z ovladaciho panelu. c) Main Menu
ID: M1

e Monitor
(12)
Y Parameters
(21)
= Diagnostics
Iill ( 6 )

Jakmile bude volba dokoncena, zobrazeni na displeji se vrati do stejného stavu, v jakém bylo
pri stisknuti tlacitka Funct.
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PRECHOD NA RiDICi STRANKU
Na ridici strance lze snadno sledovat nejdilezitéjsi hodnoty.
1 Bez ohledu na polohu ve strukture menu stisknéte
tlacitko Funct. STOP|C| READY /0
c) Main Menu
ID: M1
= Monitor
(12 )
Q Parameters
(21)
® Diagnostics
6 )
2 Ridici stranku zvolite tladitky se ipkami nahoru
a dold. Volbu potvrdte tlagitkem OK. Zobrazi se STOP|C| READY | Keypad
ridici stranka. o7 Choose action
© ID:1805

Change direction
Control page

Local/Remote ¢

Pokud je nastaveno mistni misto rizeni a Reference

z ovladaciho panelu, miZete parametr P3.3.6, STOP|C| READY | Keypad
Reference klavesnice, nastavit stisknutim tlacitka

H‘ Keypad Reference
OK ID: 184

A
v 0.00Hz

Output Frequency Motor Torque

0.00Hz 0.00%

Motor Current

Motor Power

0.00A 0.00%

Cislice lze zménit pomoci tladitek se Sipkou nahoru
a dold. Zménu potvrdite stisknutim tlacitka OK.

STOP | G] READY | Keypad

Keypad Reference
H‘ ID: 168

A N s
— 0.00Hz —
M s N

Output Frequency Motor Torque

0.00Hz

0.00%

Motor Current

0.00A

Motor Power

0.00%

DalSi informace o Referenci z panelu naleznete v kapitole 5.3 Skupina 3.3: Nastaveni Fidici
reference. Pouzivate-li jina mista rizeni nebo referencni hodnoty, na displeji se zobrazi

referencni frekvence, kterou nelze upravovat. Ostatni hodnoty na strance jsou hodnoty pro
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Multimonitor. Hodnoty, které se zde budou zobrazovat, lze nastavit (viz pokyny v kapitole
4.1.1 Multimonitor).

ZMENA SMERU OTACENI

Smér otaceni motoru mizete rychle zménit stisknutim tlacitka Funct.

POZNAMKA!
Prikaz Zména sméru je v nabidce dostupny jen v pripadé, Ze je zvoleno mistni misto
rizeni.

1 Bez ohledu na polohu ve strukture menu stisknéte

tladitko Funct. stor|(G| READY e}
Main Menu
G ID: M1
— Monitor
(7)
- Parameters
( 15 )

Diagnostics

EII (6)

2 Smeér otaceni zvolte tlacitky se Sipkami nahoru
RUN [(C] ReADY |

a dold. Stisknéte tlacitko OK. | Keypad

Choose action
ID:1805

Change direction
Control page y

Local/Remote
3 Zvolte novy smér otaceni. Aktualni smér otaceni
blika. Stisknéte tlagitko OK. RUN |G| READY | [ Keypad
o Choose action
s
[¢] ID:1805
Reverse

Torward 'y
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4 Smér otaceni se zméni okamzité. Ovérit si to
muzete podle Sipky ve stavovém poli displeje, ktera STOF(D ) READY e}
se zmeéni. Main Menu
G ID: M1
Monitor
( 7 )
Parameters
8Tl (15 )
= Diagnostics
( 6)

3.2.4 KOPiROVANI PARAMETRU

POZNAMKA!
Tato funkce je dostupna pouze u grafického displeje.

Pred kopirovanim parametrl z ovladaciho panelu do ménice je nutné ménic zastavit.

KOPIROVANi PARAMETRU FREKVENCNIHO MENICE
Tuto funkci pouzijte ke kopirovani parametrd z jednoho ménice do jiného.
1 Do ovladaciho panelu ulozte parametry.
2 Odpojte ovladaci panel a pripojte jej k jinému
meénici.
3  Prikazem Obnoveni z ovladaciho panelu stahnéte
parametry do nového ménice.
ULOZENi PARAMETRU DO OVLADACIHO PANELU

1 Prejdéte do nabidky UZivatelska nastaveni.

STOP | C] READY Keypad

Main Menu
i 1 ”

= I/0 and Hardware

User settings

(4)

@ Favourites
(0)
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2  Prejdéte do podnabidky Zalohovani parametra.

STOP | (j] READY Keypad

User settings
m ID: M6.5
Language selection
Q
o English

I»‘:—l Parameter backup

(7))
2 Drive name .
g1 Drive
3 Tlacitky se sipkami nahoru a doll zvolte funkci.
Volbu potvrdte stisknutim tla&itka OK. sTor|(G] READY Keypad
m Parameter backup
ID: M6.5.1

Restore factory defaults
[¢]

Save to keypad
O

Restore from keypad

Prikaz Obnoveni nastaveni z vyroby vrati parametry na hodnoty nastavené pri vyrobé.
Prikazem Ulozit do ovlddaciho panelu miZete zkopirovat véechny parametry do ovladdaciho
panelu. Prikaz Obnoveni z ovladaciho panelu zkopiruje vSechny parametry z ovladaciho
panelu do ménice.

Parametry, které nelze kopirovat, pokud maji ménice riznou velikost:

Pokud vyménite ovladaci panel ménice za ovladaci panel nalezici k ménici jiné velikosti,
nezméni se hodnoty téchto parametra.

«  Jmenovité napéti motoru (P3.1.1.1)

« Jmenovita frekvence motoru (P3.1.1.2)
« Jmenovité otacky motoru (P3.1.1.3)

«  Jmenovity proud motoru (P3.1.1.4)

«  Ucinik motoru (P3.1.1.5)

«  Jmenovity vykon motoru (P3.1.1.6)

«  Proudové omezeni motoru (P3.1.1.7)

«  Spinaci frekvence (P3.1.2.1)

«  Napéti pri nulové frekvenci (P3.1.2.4)

«  Proud predehrati motoru (P3.1.2.7)

« Nastaveni napéti na statoru (P3.1.2.17)
«  Maximalni frekvence (P3.3.2)

+  Proud spoustéci magnetizace (P3.4.8)
« Prouds.s. brzdéni (P3.4.10)

«  Proud brzdy toku (P3.4.13)

»  Mezni blokovaci proud (P3.9.5)

+ Tepelna ¢asova konst. motoru (P3.9.9)
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3.2.5 POROVNANiI PARAMETRU

Pomoci této funkce lze porovnat aktualni parametry s jednou z téchto Ctyr sad.

« Sada 1(P4.5.4, UloZ do Sady 1)

+ Sada 2 (P6.5.6, Uloz do Sady 2)

«  Vychozi (P6.5.1, Obnovit vychozi vyrobni nastaveni)

« Sada ovladaciho panelu (P6.5.2, Ulozit do ovladaciho panelu])

Vice informaci o téchto parametrech naleznete v Tabulka 57 Porovnani parametrd.

POZNAMKA!
Pokud sada parametr(, se kterou chcete aktualni sadu porovnat, nebyla dosud
uloZena, zobrazi se na displeji hlaseni: Porovnani selhalo.

POUZITi FUNKCE POROVNANi PARAMETRU

1 Vnabidce UZivatelska nastaveni prejdéte do Casti
Porovnani parametr(. STOP|C| READY /o

= User Settings
ID: M6.6

Language Selection
° English

D Parameter Backup
(7)

Parameter Compare

(4)

2 Zvolte dvojici sad. Volbu potvrdte stisknutim
tlagitka OK. stor| (G| ReADY [ o

Parameter Compare
ID: B6.6.1

@ Active set-Set 1

EI Active set-Set 2

El Active set-Defaults

3 Zvolte moznost Aktivni a stisknéte tlacitko OK.

STOP | C] READY | 110

Active set-Set 1

E Active
@ Help

@ Add to Favourites
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4 Projdéte porovnani hodnot aktualni a druhé sady.
stor| (G| RerpY /0

Active set-Set 1
m ID:113

Motor Nom Currnt

Motor Cos Phi

EETS

Aktualni hodnota
Hodnota z porovnavané sady
Aktualni hodnota
Hodnota z porovnavané sady

oDowy

3.2.6 NAPOVEDA

Na grafickém displeji lze u mnohych témat zobrazit ndpovédu. Napovéda je k dispozici
u véech parametru.

Napovéda je dostupna rovnéz pro poruchy, alarmy a privodce spusténim.

ZOBRAZENi NAPOVEDY
1 Vyhledejte polozku, o niz si chcete precist dalsi
informace. STOP|C| READY | 110
E’ Digital Inputs
ID:403 M3.5.1.1

Ctrl Signal 1 A

000

Ctrl Signal 2 A

000

Ctrl Signal 1 B
[¢]

2 Tlacitky se Sipkami nahoru a doll zvolte moznost

Napovéda. stor|(| READY /o
= Ctrl signal 1 A
ID:403 M3.5.1.1
Edit
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3  Text ndpovédy zobrazite stisknutim tlacitka OK.

STOP|C| READY 10
Ctrl signal 1 A
@ ID:403 M3.5.1.1

Start Signal 1 for control Place
I/0 A. Start Signal 1
functionality chosen with I/O A
Logic in Start/Stop Setup Menu.

POZNAMKA!
Texty napovédy jsou vzdy v anglictiné.

3.2.7 POUZIVANI NABIDKY OBLIBENE POLOZKY

Pokud nékteré polozky pouzivate casto, mdzete je pridat na seznam Oblibené polozky. Do
tohoto seznamu lze umistit parametry i sledované signaly ze vSech nabidek ovladaciho
panelu.

Vice informaci o pouzivani nabidky oblibenych polozek naleznete v kapitole 8.2 Oblibené
poloZky.

3.3 POUZiVANIi TEXTOVEHO DISPLEJE

Jako uZivatelské rozhrani maze slouZit ovladaci panel s textovym displejem. Textovy
a graficky displej maji témér totozné funkce. Nékteré funkce jsou vSak dostupné pouze
u grafického displeje.

Na displeji se zobrazuje stav motoru a frekvencniho ménice. Rovnéz se na ném zobrazuji
poruchy motoru a ménice. Na displeji se zobrazuje aktualni poloha v rémci nabidky. Dale se
zobrazuje také nazev skupiny nebo polozky v aktualnim umisténi. Pokud je text prilis dlouhy
a na displej se nevejde, bude se automaticky posouvat.
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o

READY STOP ALARM FAULT

_A _©

M |
I

FWD REV II0 KEYPAD BUS

o

Obr. 10: Hlavni nabidka textového displeje

A. Kontrolky stavu D. Aktualni poloha v ramci nabidky

B. Kontrolky alarmu a poruchy E. Kontrolky mista rizeni

C. Nazev skupiny nebo polozky aktualniho F. Kontrolky sméru otaceni
umisténi

3.3.1 UPRAVY HODNOT

ZMENA TEXTOVE HODNOTY PARAMETRU

Timto postupem nastavite hodnotu parametru.

1 Vyhledejte parametr pomoci tlacitek se sipkami. READY RUN  oTop  ALARM  FAULT
A A
CTﬂUT/lTHI
1091/ 31 1Jr-
M_J _1
i_J.
v
FWD  REV /0 KEYPAD  BUS

2 Stisknutim tlacitka OK prejdéte do rezimu Uprav.
READY RUN STOP ALARM FAULT

A
Y I-l-l I,

et LUt U

I
L

h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

\
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3 Novou hodnotu nastavte tlacitky se Sipkami
nahoru/dold.

4 Zménu potvrdite stisknutim tlacitka OK. Provedené
zmény muzete zrusit stisknutim tlacitka Zpét/
Reset, diky cemuz se vratite na Uroven, ve které
jste se nachazeli predtim.

UPRAVA CiSELNYCH HODNOT

1 Vyhledejte parametr pomoci tlacitek se Sipkami.
2  Prejdéte do rezimu Uprav.
3 Mezijednotlivymi Cislicemi lze prechazet pomoci

tlacitek se Sipkou doleva a doprava. Vybranou cislici
lze zménit pomoci tlacitek se Sipkou nahoru a dold.

4 Zménu potvrdite stisknutim tlacitka OK. Provedené
zmény muzete zrusit stisknutim tlacitka Zpét/
Reset, diky Cemuz se vratite na Uroven, ve které
jste se nachazeli predtim.

3.3.2 RESETOVANiI PORUCHY

READ\Y RUN STOP ;_ALARM liAULT
AN\ A |/
A | HHTHH_
17 U l urriry

/17 |
L
v v
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

Poruchu lze resetovat tlacitkem Reset nebo parametrem Resetovani poruch. Viz pokyny

v kapitole 71.1 Zobrazeni poruchy.

3.3.3 TLACITKO FUNCT

Tlacitko Funct mGzete pouzivat pro 3 funkce.

e K pristupu na fidici stranku.

« Ke snadnému prepnuti mezi mistnim a vzdalenym mistem Fizeni.

« Kezméné sméru otaceni.

Volba mista rizeni urcuje, odkud frekvenéni ménic prijima prikazy ke spusténi nebo
zastaveni. VSechna mista rizeni maji parametr, kterym se nastavuje zdroj referencni
frekvence. Mistnim mistem Fizeni je vzdy ovladaci panel. Vzdalené misto Fizeni mohou byt 1/0
nebo komunikacni sbérnice. Aktualni misto Fizeni se zobrazuje na stavovém radku na

displeji.

Jako vzdélené m|'sto Fl'zem'je moiné pouil't I/0 A, I/O Ba komunikaém’ sbérnici. I/0 A

cvvs

misto rizeni). 1/0 B dokaze potlacit vzdalena mlsta rizeni 1/0 A a komunikaéni sbern|C|
digitalnimi vstupy. Digitalni vstup lze vybrat parametrem P3.5.1.5 (Vynucené rizeni |/0 B).
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Je-li nastaveno mistni misto Fizeni, je vzdy pouzita klavesnice. Mistni fizeni ma vyssi prioritu
nez vzdalené fizeni. Pokud je napriklad nastaveno vzdalené fizeni, parametr P3.5.1.5 potlaci
misto Fizeni prostrednictvim digitalniho vstupu a vy zvolite mistni rizeni, nastavi se jako misto
rizeni klavesnice. Ke snadnému prepinani mezi mistnim a vzdalenym fizenim muzete pouzit
tlacitko Funct (P3.2.2 Mistni/Vzdalené).

ZMENA MIiSTA RIZENI
1 Bez ohledu na polohu ve strukture menu stisknéte
tlaéltko Funct READY RUN STOP ALARM FAULT
’ A A
FIEJEIEIMET T 2 K0
HHRHNE TER'S
M _1
H_J
v v
FWD REV I/0 KEYPAD BUS
2 Hodnotu Mistni nebo Vzdalené zvolte tlacitky se READY RUN  oTor  ALARM  FAULT
Sipkami nahoru a dold. Stisknéte tlacitko OK. A A
) I 71 Ml
LoCrc s rcngy
/
/
v v
FWD  REV /0 KEYPAD BUS
3 K vovl.l?é hodvr]oty Mfsvt.nl' neb'o Vzdalené znovu DY RUN  Stor  ALARM FAUT
pouzijte tlacitka se sipkami nahoru a dolu. Volbu A
potvrdte stisknutim tlacitka OK. N |_ ~
LM TE
g i
- AN
o
LJ
v v
FWD  REV /0 KEYPAD BUS

4 Pokud zménite vzdalené misto Fizeni na mistni (tzn.
klavesnicel, je nutné nastavit Referenci
z ovladaciho panelu.

Jakmile bude volba dokoncena, zobrazeni na displeji se vrati do stejného stavu, v jakém bylo
pri stisknuti tlacitka Funct.

PRECHOD NA RiDICi STRANKU
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1 Bez ohledu na polohu ve strukture menu stisknéte
tlacitko Funct READY RUN ~ STOP  ALARM  FAULT
. = o

h 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

2 Ridici stranku zvolite tladitky se ipkami nahoru I
a doll. Volbu potvrdte tlacitkem OK. Zobrazi se REAADY RUN  STOP  ALARM
ridici stranka. <

FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

3 Pokud je nastaveno mistni misto rizeni a Reference READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
A

z ovladaciho panelu, miZete parametr P3.3.6, A
Reference klavesnice, nastavit stisknutim tlacitka VOUOOT OCC
OK. NCTrra IcCr

LI, 1111

I, L
Hz
v v
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

DalSi informace o Referenci z panelu naleznete v kapitole 5.3 Skupina 3.3: Nastaveni Fidici
reference). Pouzivate-li jina mista rizeni nebo referenéni hodnoty, na displeji se zobrazi
referencni frekvence, kterou nelze upravovat. Ostatni hodnoty na strance jsou hodnoty pro
Multimonitor. Hodnoty, které se zde budou zobrazovat, lze nastavit (viz pokyny v kapitole
4.1.1 Multimonitor).

ZMENA SMERU OTACENI

Smeér otaceni motoru mizete rychle zménit stisknutim tlacitka Funct.

POZNAMKA!
Prikaz Zména sméru je v nabidce dostupny jen v pripadé, Ze je zvoleno mistni misto
rizeni.

1 Bez ohledu na polohu ve strukture menu stisknéte

tlacitko Funct.
2 Smeér otaceni zvolte tlacitky se Sipkami nahoru
a dold. Stisknéte tlacitko OK.
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3 Zvolte novy smér otaceni. Aktualni smér otaceni
blika. Stisknéte tlacitko OK. Smér otaceni se zméni
okamzité. Indikace Sipkou ve stavovém poli displeje
se zméni.
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3.4 STRUKTURA MENU

Rychlé nastaveni Viz kapitola 7.4.1 Aplikace Vacon HVAC.
Monitor Multi-monitor *
Zakladni

Funkce ¢asovacl

Regulator PID 1

Regulator PID 2

Multi-Cerpadlo

Data komunikacni sbérnice

Teplotni vstupy **

Parametry Viz kapitola 5 Nabidka Parametry.

Diagnostika Aktivni poruchy

Resetovani poruch

Historie poruch

Souhrnné citace

Citace provozu

Informace o softwaru

Vstupy/vystupy a hardware Zakladni I/0

Slot C

Slot D

Slot E

Hodiny realného casu

Nastaveni vykonné jednotky

Klavesnice

RS-485

Ethernet
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UzZivatelska nastaveni Volba jazyka

Volba aplikace

Zalohovani parametr(*

Nazev ménice

Oblibené polozky* Viz kapitola 8.2 Oblibené poloZky.

UzZiv. Grovné Viz kapitola 8.3 UZiv. drovné.

* = Tato funkce neni dostupna u ovladaciho panelu s textovym displejem.

** = Funkce je k dispozici pouze tehdy, je-li k frekvenénimu ménici pfipojena doplikova
deska OPT-88 nebo OPT-BH.

3.4.1 RYCHLE NASTAVENI

Nabidka Rychlé nastaveni zahrnuje minimalni sadu parametrd, které jsou nej¢astg;ji
pouzivany priinstalaci a zprovoznovani aplikace Vacon 100 HVAC. Jsou shromazdény v prvni
skupiné parametr( tak, aby je bylo moZno rychle a snadno nalézt. Po nalezeni je miZete také
upravovat v plvodnich skupinach parametrd. Zménou hodnoty parametru ve Skupiné
rychlého nastaveni parametrd se zméni rovnéz hodnota v jeho plvodni skupiné. Podrobné;si
informace o parametrech v této skupiné najdete v kapitole 7.3 Prvni spusténi a 2 Privodce.

3.4.2 MONITOR

MULTIMONITOR

Pomoci funkce Multimonitor miZete vybrat 4 az 9 sledovanych polozek. Viz kapitola 4.1.1
Multimonitor.
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POZNAMKA!
Nabidka Multimonitor neni dostupna u textového displeje.

ZAKLADNI

Zakladni sledované hodnoty mohou byt napriklad stav, méreni, aktualni hodnoty parametr
nebo signaly. Viz kapitola 4.71.2 Zakladni.

FUNKCE CASOVACU

Touto funkci mizete sledovat casovace a Hodiny realného ¢asu. Viz kapitola 4.1.3
Monitorovani funkci casovace.

REGULATOR PID 1

Touto funkci mizete sledovat hodnoty regulatoru PID. Viz kapitola 4. 1.4 Monitorovani PID1
requlatoru.

REGULATOR PID 2

Touto funkci mizete sledovat hodnoty regulatoru PID. Viz kapitola 4.1.5 Monitorovani PID2
requlatoru.

ViCE CERPADEL

Touto funkci lze sledovat hodnoty tykajici se provozu vice nez 1 ménice. Viz kapitola 4.7.6
Monitorovani multi-cerpad|a.

DATA KOMUNIKACNIi SBERNICE

Diky této funkci mdzete data na komunikacéni sbérnici zobrazovat jako sledované hodnoty.
Touto funkci lze napriklad sledovat uvadéni komunikacni sbérnice do provozu. Viz kapitola
4.1.7 Monitorovani procesnich dat komunikacni sbérnice.

3.5 NASTROJI VACON LIVE,

Vacon Live je pocitacovy nastroj ke zprovozinovani a udrzbé frekvenénich ménica Vacon® 10,
Vacon® 20 a Vacon® 100. Nastroj Vacon Live si mUZete stahnout ze stranek http://
drives.danfoss.com.

Nastroj Vacon Live disponuje témito funkcemi:

« Parametrizace, monitorovani, informace o ménici, registrator dat atd.

» Nastroj Vacon Loader pro stahovani softwaru

« Podpora sériového komunikacniho rozhrani a rozhrani Ethernet

« Podpora systémi Windows XP, Vista, 7 a 8.

« 17 jazyk(: anglic¢tina, némcina, Spanélstina, finstina, francouzstina, italStina, rustina,
Svédstina, ¢instina, cestina, danstina, nizozemstina, polstina, portugalstina, rumunstina,
slovenstina a turectina.

Spojeni mezi frekvenénim ménicem a softwarovym nastrojem muiZete navazat pomoci
sériového komunikacniho kabelu. Pri instalaci nastroje Vacon Live se automaticky nainstaluji
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také ovladace sériového komunikacniho rozhrani. Po pripojeni kabelu nastroj Vacon Live
automaticky vyhleda pripojeny ménic.

Dalsi informace o pouzivani nastroje Vacon Live naleznete v nabidce napovédy k programu.

Flle Ecm View Drve Tools Help

VACON

8 10CEROACE AA .
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IObr. 11: Nastroj Vacon Live pro pocitace
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NABIDKA MONITOROVANI

VACON - 47

A NABIDKA MONITOROVANI

4.1 SKUPINA MONITORU

MUZete sledovat skutec¢né hodnoty parametrl nebo signaly. Také lze sledovat stavy a mérené
hodnoty. Nékteré ze sledovanych hodnot je mozné prizpUsobit.

4.1.1 MULTIMONITOR

Na strance Multimonitor miZete vybrat 4 az 9 sledovanych polozek.

ZMENA SLEDOVANYCH POLOZEK

1 Stisknutim tlacitka OK prejdéte do nabidky
sledovani.

2 Vstupte do nabidky Multimonitor.

3 Pdvodni polozku, kterou chcete nahradit, aktivujte.

Pouzijte tlacitka se Sipkami.
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4 Novou polozku ze seznamu zvolte stisknutim

tladitka OK. STOP|C| READY 10
FreqReference
ID:1 M2.1.1.1

7 Output frequency 0.00 Hz
7 FreqReference 10.00 Hz
\/ Motor Speed 0.00 rpm
\/ Motor Current 0.00 A
|/] Motor Torque 0.00 %

4.1.2 ZAKLADNI

Zakladni monitorované hodnoty jsou skute¢né hodnoty zvolenych parametrt a signald, stavi
a mérenych hodnot. RGzné aplikace mohou mit rozdilny pocet sledovanych hodnot.

Zakladni sledované hodnoty a souvisejici data naleznete v nasledujici tabulce.

POZNAMKA!

V nabidce Monitor jsou k dispozici pouze stavy standardni desky 1/0. Stavy signald
vSech 1/0 karet mUzete nalézt jako zdrojova data v systémové nabidce 1/0

a hardware.

Pokud systém pozada o kontrolu stavu rozsifujicich 1/0 karet, vyuzijte k tomu systémovou
nabidku I/0 a hardware.
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Tabulka 3: Polozky v nabidce sledovani

Monitorovana

hodnota Jednotka
V2.2.1 Vystupni frekvence Hz 1
V2.2.9 Referencni frek- Hy 95
vence

V2.2.3 Otacky motoru 1/mn 2

V2.2.4 Proud motoru A 3

V2.2.5 Moment motoru % 4

V2.2.7 Vykon motoru na % 5

hrideli
Vykon motoru na

V2.2.8 hEideli kW/hp 73

V2.2.9 Napéti motoru \Y 6

V2.2.10 Napéti DC-obvodu v 7

V2.2.11 Teplota ménice °C 8

V2.2.12 Teplota motoru % 9

V2.2.13 Analogovy vstup 1 % 59

V2.2.14 Analogovy vstup 2 % 60

V2.2.15 Analogovy vystup 1 % 81

M Yo 0 = Vypnuto

vV2.2.16 Predehrati motoru 1228 1 = Predehfivani (napajeni DC proudem)
B1 = Pripraven
B2 = Béh
B3 = Porucha

St ‘ol B6 = Béh povolen
V2.2.17 avove stovo 43 B7 = Alarm aktivni
ménice .. ,

B10=s. s. proud pri zastaveni
B11=s. s. brzda aktivni
B12 = Zadost o béh
B13 = Regulator motoru aktivni
0 = Zakazano

V2.2.19 Stav p?_zarnlho 1597 1= Poyolermlo

rezimu 2 = Aktivovano

3 =Testovaci rezim

V2.2.20 DIN stavové slovo 1 56

V2.2.21 DIN stavové slovo 2 57
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Tabulka 3: Polozky v nabidce sledovani

Monitorovana

hodnota Jednotka

Proud motoru
V2.2.22 s 1 desetinnym 45
mistem

BO = Zarazeny 1

B1 = Zarazeny 2, B5 = Rizen{ /0 A aktivni
B6 = Rizeni 1/0 B aktivni

B7 = Rizeni sbhérnice aktivni

V2.2.23 Stav.Slovo.Apl. 1 89 B8 = Mistni fizeni aktivni

B9 = Rizeni z poéitade aktivni

B10 = Prednastavené frekvence aktivni
B12 = Pozarni rezim aktivni

B13 = Predehrati aktivni

B0 = Rozbéh/dobéh zakazan

V2.2.24 Stav.Slovo.Apl. 2 90 B1 = Vypina& motoru aktivni
V2.2.95 kWhTr|PCc,>unter 1054
Nizky
V2.2.26 kWhTr|pCo’unter 1047
Vysoky
V2.2.27 KodPoslAktPoruchy 37
V2.2.28 IDPoslAktivPoruchy 95
V2.2.29 KodPoslAktAlarmu 74
V2.2.30 ID posl. akt. alarmu 94
V2.2.31 Proud faze U A 39
V2.2.32 Proud faze V A 40
V2.2.33 Proud faze W A 41
BO: Proudové omezeni (motor)
B1: Proudové omezeni (generator)
B2: Omezeni momentu (motor)
V2.2.34 Stav regul. motoru 77 B3: Omezeni momentu (generator)

B4: Kontrola prepéti

B5: Kontrola podpéti

Bé: Omezeni vykonu (motor)
B7: Omezeni vykonu (generator)

4.1.3 MONITOROVANI FUNKCi CASOVACE

Sledovani hodnot ¢asovace a Hodin realného c¢asu.
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Tabulka 4: Sledovani funkci casovace

Monitorovana

Index hodnota Jednotka ID
V2.3.1 TC1,TC2,TC3 1441
V2.3.2 Interval 1 1442
V2.3.3 Interval 2 1443
V2.3.4 Interval 3 1444
V2.3.5 Interval 4 1445
V2.3.6 Interval 5 1446
V2.3.7 Casovac 1 s 1447
V2.3.8 Casovac 2 s 1448
V2.3.9 Casova¢ 3 s 1449
V2310 HodinX realného 1450
casu

L4 MONITOROVANI PID1 REGULATORU
Tabulka 5: Sledovani hodnot regulatoru PID1.

Monitorovana

Index hodnota Jednotka ID Popis
V2.4.1 Reference PID1 rdzné 20
V2.4.2 Zpétna vazba PID1 razné 21
V2.4.3 Odchylka PID1 rdzné 22
V2.4.4 Vystup PID1 % 23
0 = Zastaveno
1=Bézi
V2.4.5 Stav PID1 24 3 = ReZim parkovani

4 =V pasmu necitlivosti (viz kapitola 5.72 Skupina
3.12: Regulétor PID 1)
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4.1.5 MONITOROVANI PID2 REGULATORU
Tabulka é: Sledovani hodnot regulatoru PID2.

Monitorovana

Index hodnota Jednotka ID Popis
V2.5.1 Reference PID2 rdzné 83
V2.5.2 Zpétna vazba PID2 rdzné 84
V2.5.3 Odchylka PID2 rdzné 85
V2.5.4 Vystup PID2 % 86

0=Zastaveno

1=Bézi

2=V pasmu necitlivosti (viz kapitola 5.73 Skupina
3.13: Regulator PID 2)

V2.5.5 Stav PID2 87

4.1.6 MONITOROVANi MULTI-CERPADLA
Tabulka 7: Monitorovani vice cerpadel

Monitorovana

Index hodnota Jednotka ID Popis
V2.6.1 Bézici motory 30
V2.6.2 Autom.stridani 1114
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4.1.7 MONITOROVANI PROCESNICH DAT KOMUNIKACNIi SBERNICE
Tabulka 8: Monitorovani dat komunikacni sbérnice

Monitorovana

Index hodnota Jednotka ID Popis

V2.8.1 Ridici slovo KS 874

V2.8.2 Referencni rychlost 875

KS

V2.8.3 Vstupni Ejata kom. 876
sbér. 1

V2.8.4 Vstupni (vjata kom. 877
sbér. 2

V2,85 Vstupni Ejata kom. 878
sbér. 3

V2.8.6 Vstupni (vjata kom. 879
sbér. 4

V2.8.7 Vstupni Ejata kom. 880
sbér. 5

V2.8.8 Vstupni (vjata kom. 881
sbér. 6

V2.8.9 Vstupni Ejata kom. 882
sbér. 7

V2.8.10 Vstupni (vjata kom. 883
sbér. 8

V2.8.11 Stavové slovo KS 864

V2.8.12 Aktualni rychlost KS 865

V2.8.13 Vyst. data1kom. sbér 866

V2.8.14 Vyst. data2kom. shér 867

V2.8.15 Vyst. data3kom. sbér 868

V2.8.16 Vyst. data4kom. shér 869

V2.8.17 Vyst. data5kom. sbér 870

V2.8.18 Vyst. dataékom. shér 871
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Tabulka 8: Monitorovani dat komunikacni shérnice

Monitorovana

hodnota Jednotka

Vyst. data kom. sbér

vV2.8.19 7

872

Vyst. data kom. sbér

vV2.8.20 8

873
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5 NABIDKA PARAMETRY

Aplikace HVAC ma nasledujici skupiny parametra:

Nabidka a skupina parametri Popis

Skupina 3.1: Nastaveni motoru Zakladni a rozsifena nastaveni motoru

Skupina 3.2: Nastaveni Start/Stop Funkce spousténi a zastavovani.

Skupina 3.3: Nastaveni ridici reference Nastaveni referencni frekvence.

Skupina 3.4: Nastaveni ramp a brzd Nastaveni rozbéhu/dobéhu

Skupina 3.5: Konfigurace 1/0 Programovani I/0.

Skupina 3.6: Mapovani dat komunikacni sbérnice Parametry datovych vystupl sbérnice.

Skupina 3.7: Zakazané frekvence Programovani zakazanych frekvenci.

Skupina 3.8: Kontroly limitG Ridici jednotky s programovatelnymi limity.

Skupina 3.9: Ochrany Konfigurace ochran.

Skupina 3.10: Automaticky reset Konfigurace automatického obnoveni po poruse.

Skupina 3.11: Funkce ¢asovacd Konfigurace 3 ¢asovacd zaloZend na redlném case.

Skupina 3.12: Regulator PID 1 Parametry pro regulator PID 1. Rizeni motoru nebo
externi pouZziti.

Skupina 3.13: Regulator PID 2 Parametry pro regulator PID 2. Externi pouziti.

Skupina 3.14: Vice Cerpadel Parametry pro systém s multi-Cerpadlem.

Skupina 3.16: Pozarni rezim Parametry pro PoZarni rezim.

Skupina 3.17 Nastaveni aplikace

Skupina 3.18 Vystup impulzu kWh Parametry ke konfigurovani digitalniho vystupu, ktery
poskytuje impulzy odpovidajici stavu pocitadla kWh.

5.1 SKUPINA 3.1: NASTAVENi MOTORU

POZNAMKA!

Tyto parametry jsou uzamknuty, je-li ménic v chodu.
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Tabulka 9: Parametry stitku motoru

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.1.1.1 Jmenovité napeti rGzné rizné v rGzné 110
motoru
Jmenovita frekvence
P3.1.1.2 8.00 320.00 Hz 50/ 60 111
motoru
p3.1.1.3 | Jmenovite otacky 2% 19200 | 1/mn | rdz;né | 112
motoru
Jmenovity proud o . o . o
P3.1.1.4 rizné ruzné A ruzné 113
motoru
P3.1.1.5 Motor cos fi 0.30 1.00 rizné 120
Jmenovity vykon o o o
P3.1.1.6 ruzne ruzne kW ruzne 116
motoru
P3.1.1.7 Proudove omezeni razné rizné A rizné 107
motoru
0 = asynchronni
indukéni motor
P3.1.1.8 Typ motoru 0 1 0 650 1 = synchronni motor
s permanentnimi mag-
nety
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Tabulka 10: Nastaveni Fizeni motoru
Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.1.2.1 Spinaci frekvence 1.5 rizné kHz rizné 601
. 0 = Zakazano
P3.1.2.2 Vypina¢ motoru 0 1 0 653 1 = Povoleno
p3.1.24 | Napetiprinulove 0.00 40.00 % rizné 606
frekvenci
0 = Nepouzito
. v 1 = Vzdy ve stavu Stop
P3.1.2.5 F“”kcemportidrih”va”' 0 3 0 1225 |2 = Rizeno DI
3 =Teplotni limit (chla-
dic)
P3.1.26 | . Teplotnilimit 220 100 °C 0 1226
predehrivani motoru
p3.1.2.7 | Proudpredehrivani 0 0,5%IL A rozné | 1227
motoru
Vybér charakteristiky o O=Linearni
P3.1.2.8 u/f 0 1 ruzné 108 1=Kvadraticks
P3.1.2.15 | Kontrola prepéti 0 1 1 g7 |9 =23kazano
1 =Povoleno
v.s 0 = Zakazano
P3.1.2.16 Kontrola podpéti 0 1 1 608 1 = Povoleno
p3.1.2.17 | Nastaveninapetina | 554 | 4504 % 1000 | 659
statoru
P3.1.2.18 | Optimalizace energie 0 1 0 666 0 = Zakazano
1 = Povoleno
B0 =
Zakaz.hled.rev.chodu
P3.1.2.19 |Volby Letmého startu 0 65 1590 |[B6 = Vytvoreni magne-
tického toku pFi regu-
laci proudu
P3.1.2.20 |/f start 0 1 0 53 |0 Zakazano
1 =Povoleno
P3.1.2.21 |/f start frekvence 5.0 25 Hz 0.2* 535
T ’ P3.1.1.2
P3.1.2.22 I/f start. proud 0 100 % 80 536

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 58 NABIDKA PARAMETRY

5.2 SKUPINA 3.2: NASTAVENi START/STOP

Tabulka 11: Nabidka nastaveni Start/Stop

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

0 = Fizeni 1/0
P3.2.1 Vzdalené ridici misto 0 1 0 172 1 = Fizeni z komuni-
kac¢ni sbérnice

0 = Vzdalené

P3.2.2 Misti/Dalk. 0 1 0 21 1 = Mistn

0 = Ne (stale povoleno)
Tlacitko Stop na kla- 1= Ano (povoleno

vesnici pouze pfi fizeni z pan-
elu)

P3.2.3

0 = Start po rampé

P3.2.4 Zpusob restartu 0 1 ruzné 505 1 = Letmy start

0 = Volny dobéh

P3.2.5 Zpusob zastaveni 0 1 0 506 .
1 = Stop po rampé

Logika=0

Rid. sig. 1 = VpFed
Rid. sig. 2 = Vzad

Logika =1

Rid. sig. 1 = Vpred
(hrana)

Rid. sig. 2 = Inverzni
Stop

Logika=2
326 |L09ka StaArt/St"p S 4 0 300 | Rid. sig. 1 = VpFed

[vhrana]
Rid. sig. 2 = Vzad
(hrana)

Logika=3

E&l’d. sig. 1 = Start
Rid. sig. 2 = Reverz
Logika =4

Rid. sig. 1 = Start
(hrana)
Rid. sig. 2 = Reverz

Logika Start/Stop 1/0
B

P3.2.7 0 4 0 363 |VizWse.
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Tabulka 11: Nabidka nastaveni Start/Stop

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
. . 0 = Je potreba nabézna
p32g |LogikaStartkomuni- | 1 0 889 [hrana
kacni sbérnice
1 = Stav
P3.2.9 Start Delay 0.00 60.00 [s 0.00 524
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5.3 SKUPINA 3.3: NASTAVENI RiDICi REFERENCE

Tabulka 12: Nastaveni Fidici reference

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.3.1 Minimalni frekvence 0.00 P3.3.2 Hz 0.00 101
P3.3.2 Maximalni frekvence | P3.3.1 320.00 Hz 0.00 102

1 = Prednast. frek-
vence 0

2 = Reference z ovlada-
ciho panelu

3 = Komunik. sbérnice
4=Al

5=AI2

6 = Al1+AI2

7 = Reference PID 1

8 = Potenciometr
motoru

9 = Prdmér (Al1, Al2)
10 = Min (Al1, AI2)

11 = Max (Al1, Al2)

P3.3.3 |Vybér reference I/0 A 1 1" 6 117

Vybér reference I/0

P3.3.4 B

1 " 4 131

1 = Prednast. frek-
vence 0
2 = Ovladaci panel

Vybér Fidici refe- 3 = Komunik. sbérnice

P3.3.5 rence pomoci ovla- 1 8 2 121 é:ﬁ:;
daciho panelu 6 = Al1+Al2

7 = Reference PID 1
8 = Potenciometr

motoru
P3.3.6 Reference panelu P3.3.1 P3.3.2 Hz 0.00 184
P3.3.7 Smer z panelu 0 1 0 123 0 = Vpred
1 =Reverz

0 = Kopirovani refe-
rence

0 2 1 181 1 = Kopirovani refe-
rence a stavu chodu
2 = Bez kopirovani

Kopirovani reference

P3.3.8 z ovladaciho panelu
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Tabulka 12: Nastaveni Fidici reference

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

1 = Prednast. frek-
vence 0

2 = Ovladaci panel

3 = Komunik. sbérnice

Volba reference kom. 4=Al
P3.3.9 sbérnice ! 8 3 122 5=AI2
6 = Al1+AI2

7 = Reference PID 1
8 = Potenciometr

motoru
oo | Fampeneme || o | e [opmmisnan
P3.3.11 PFed”aSt'Ofrekve"ce P33.1 | P332 | Hz 5.00 180
P3.3.12 PFEd”aSt'1frek"e”°e P3.3.1 | P3.3.1 Hz 10.00 105
P3.3.13 PFed”aSt'Zfrekve"ce P33.1 | P33T | Hz 1500 | 106
P3.3.14 PFEd”aStéfrek"e”ce P3.3.1 | P3.3.1 Hz 20.00 126
P3.3.15 PFed”aSt'Afrek"e"ce P33.1 | P33.1 | Hz 25.00 127
P3.3.16 PFEd”aSt';rek"e”ce P3.3.1 | P3.3.1 Hz 30.00 128
P3.3.17 PFed”aSt'éfrek"e"ce P33.1 | P33.1 | Hz 40.00 129
p33.1g | Prednast frekvence | pg 4y | pygy Hz 50.00 130

7

p33.19 |Frednastavenafrek-| paay | pago |y, 25.00 183
vence alarmu

Rampa potenciome-

P3.3.20 0.1 500.0 Hz/s 10.0 331
tru motoru
Reset potenciometru 0= Bez resetu
P3.3.21 P 0 2 1 367 1 = Reset pfri zastaveni
motoru v ,
2 = Reset pfi vypnuti
P3.3.22 Obraceny smér 0 1 0 15530 |9 = Obracenipovoleno

1 = Obraceni zakazano

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 62 NABIDKA PARAMETRY

5.4 SKUPINA 3.4: NASTAVENI RAMP A BRZD

Tabulka 13: Nastaveni ramp a brzd

Index Parametr Min. Max. .Ij(zdnot Vychozi ID Popis
P3.4.1 Tvar rampy 1 0.0 10.0 s 0.0 500
P3.4.2 Cas rozbéhu 1 0.1 3000.0 s 5.0 103
P3.4.3 Cas dobéhu 1 0.1 3000.0 s 5.0 104
P3.4.4 Tvar rampy 2 0.0 10.0 s 0.0 501
P3.4.5 Cas rozbéhu 2 0.1 3000.0 s 20.0 502
P3.4.6 Cas dobéhu 2 0.1 3000.0 s 20.0 503
Doba spoustéci mag-

P3.4.7 . 0.00 600.00 s 0.00 516

netizace
P3.4.8 Proud spoustect razné rizné A rizné 517

magnetizace
P49 | CasDebrzdenipfi 4450 | 400,00 s 0.00 508
zastavovani
P3.4.10 Proud DC Brzdéni razné razné A rizné 507 |0 =Zakéazano
Frekvence spusténi
P3.4.11 | DC brzdéni pfi zasta- 0.10 10.00 Hz 1.50 515
vovani po rampé

P3.4.12 Proud br;de{nl mag- 0 1 0 590 0 = Zakazano

netickym 1 = Povoleno
P3.4.13 | "roud brzdéni mag- 0 rizné A rizné | 519

netickym tokem
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5.5

SKUPINA 3.5: KONFIGURACE I/0

Tabulka 14: Nastaveni digitalniho vstupu

Index Parametr Vychozi ID Popis
P3.5.1.1 |Ridici signal 1 A DiglIN SlotA.1 403
P3.5.1.2 |Ridici signal 2 A DigIN SlotA.2 404
P3.5.1.3 |Ridici signal 1 B DiglIN Slot0.1 423
P3.5.1.4 |Ridici signal 2 B DigIN Slot0.1 424
P3.5.1.5 [Vynutit zpdsob ovl. na 1/0 B DigIN Slot0.1 425
P3.5.1.6 |Vynutit I/0 B referenci DigIN Slot0.1 343
) y . OTEVRENO = OK
P3.5.1.7 |Externi porucha uzavrena DigIN SlotA.3 405 ZAVRENO = Externi porucha
. . . OTEVRENO = Externi porucha
P3.5.1.8 |Externi porucha otevrena DigIN Slot0.2 406 ZAVRENO = OK
P3.5.1.9 |Reset poruchy uzavr. DigIN SlotA.6 414
P3.5.1.10 |Reset poruchy otevr. DigIN Slot0.1 213
P3.5.1.11 |Pripraveny DigIN Slot0.2 407
P3.5.1.12 |Blokace Chodu 1 DigIN Slot0.2 1041
P3.5.1.13 |Blokace Chodu 2 DigIN Slot0.2 1042
OTEVRENO = Zadn4 Cinnost.
Predehiivani motoru ZAVRENO =V zastaveném stavu pou-
P3.5.1.14 DigIN Slot0.1 1044 | ziva stejnosmeérny proud predehrati
ZAPNUTO ..
motoru. Pouzito, pokud hodnota
parametru P3.1.2.5 ¢ini 2.
p3.5.1.15 |/olbaprednastavene frek- 1p\ gioea 4 419
vence 0
p3.5.1.16 |/olbaprednastavene frek- 1p i\ gioia 5 420
vence 1
p3.5.1.17 |/olba prednastavene frek- 1p 1\ o100 1 421
vence 2
P3.5.1.18 [Casovac 1 DigIN Slot0.1 447
P3.5.1.19 [Casovac 2 DigIN Slot0.1 448
P3.5.1.20 [Casovac3 DigIN Slot0.1 449
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NABIDKA PARAMETRY

Tabulka 14: Nastaveni digitalniho vstupu

Index Parametr Vychozi ID Popis
ZAVRENO = Deaktivuje funkce ¢aso-
. . . . vacl a vynuluje casovace.
P3.5.1.21 |Deaktivace funkce ¢asovace DigIN Slot0.1 1499 OTEVRENO = Aktivace funkei &aso-
vacd.
Zesileni nastavené hodnoty . OTEVRENO = Zadné zesileni
P3.5.1.22 PID1 DigIN Slot0.1 1046 ZAVRENO = Zesilen(
Volba nastavené hodnoty . OTEVRENO = Nastavena hodnota 1
P3:5123 Ipipy DigIN Stot0.1 10471 ZAVRENO = Nastavené hodnota 2
S . OTEVRENO = PID2 v reZimu zastaveni
P3.5.1.24 |PID2 Start Signal DigIN Slot0.2 1049 ZAVRENO = PID2 provadi regulaci
Volba nastavené hodnoty . OTEVRENO = Nastavena hodnota 1
P35125 | pip2 DigIN Stot0.1 1048 17AVRENO = Nastavend hodnota 2
- . OTEVRENO = Neaktivni
P3.5.1.26 |Blokovani motoru 1 DigIN Slot0.2 426 ZAVRENO = Aktivni
- . OTEVRENO = Neaktivni
P3.5.1.27 |Blokovani motoru 2 DigIN Slot0.1 427 ZAVRENO = Aktivni
- . OTEVRENO = Neaktivni
P3.5.1.28 |Blokovani motoru 3 DigIN Slot0.1 428 ZAVRENO = Aktivni
- . OTEVRENO = Neaktivni
P3.5.1.29 |Blokovani motoru 4 DigIN Slot0.1 429 ZAVRENO = Aktivni
- . OTEVRENO = Neaktivni
P3.5.1.30 |Blokovani motoru 5 DigIN Slot0.1 430 ZAVRENO = Aktivni
OTEVRENO = Neaktivni
Potenciometr motoru . ZAVRENO = Aktivni. Reference poten-
P3:5131 INAHORU DigIN Stot0.1 418 1 Ciometru motoru se ZVYSUJE, dokud
je kontakt rozpojen.
OTEVRENO = Neaktivni
. ° . ZAVRENO = Aktivni. Reference poten-
P3.5.1.32 |Potenciometr motoru DOLU DigIN Slot0.1 417 ciometru motoru se SNIZUJE, dokud
je kontakt rozpojen.
OTEVRENO = Tvar rampy 1, ¢as roz-
. béhu 1 a ¢as dobéhu 1.
P3.5.1.33 |Vyber Casov ramp DigIN Slot0.1 408 ZAVRENO = Tvar rampy 2, &as roz-
béhu 2 a ¢as dobéhu 2.
P3.51 34 R.lzenl z komunikacni sbér- DigIN Slot0.1 A1 ZAVRENO = MISt? Fizeni nucené
nice nastaveno na sbérnici
Aktivace pozarniho rezimu . OTEVRENO = Aktivni
P3.5.1.39 | oTEVRENA DigIN Slot0.2 199617 AVRENO = Neaktivni
P3.5.1 40 Aktivace pozarniho rezimu DigIN Slot0.1 1619 OTEVRENO = Neaktivni

UZAVRENA

ZAVRENO = Aktivni
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Tabulka 14: Nastaveni digitalniho vstupu

Index

Parametr Vychozi ID Popis
P3.5.1.41 |Reverzace pozarniho rezimu |DigIN Slot0.1 1618
P3.5.1.42 |Rizeni panelem DigIN Slot0.1 410
P3.5.1.43 |ynulovanipocitadia kWhpri ;i\ 5110 1 1053

poruse
P3.5.1.44 |VYPErprednastavene frek-pi\ o100 1 15531

vence 0 pro pozarni rezim
P3.5.1.45 |VYbErprednastavene frek-— 1y o110 1 15532

vence 1 pro pozarnirezim

. . . OTEVRENO = Sada parametr{ 1

P3.5.1.46 |Vybrana sada parametrt 1/2 [DigIN Slot0.1 496 OTEVRENO = Sada parametrd 2
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Tabulka 15: Nastaveni analogového vstupu

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.5.2.1 Vybér signalu Al1 Sfont'AN_] 377

P3.5.2.2 AN T filtru 0.0 300.0 s 1.0 378

P3.5.2.3 Al1 rozsah 0 1 0 379 ? } gjgngg m
P3.5.2.4 Al1 Vlastni. Min. -160.00 | 160.00 % 0.00 380

P3.5.2.5 Al1 Vlastni. Max. | -160.00 | 160.00 % 100.00 381

P3.5.2.6 | Inverze signalu Al 0 1 0 387 ? : gli‘;;rgfil:\iertovén
P3.5.2.7 | Vybér signalu Al2 S'[“ontlA'\fZ 3gg | V1zP3521
P3.5.2.8 | Doba filtrovani Al2 0.0 300.0 s 1.0 389 |VizP3.5.2.2
P3.5.2.9 Rozsah signalu Al2 0 1 1 390 |VizP3.5.2.3
P3.5.2.10 |  AI2 Vlastni. Min. -160.00 | 160.00 % 0.00 391 |VizP3.5.2.4
P3.5.2.11 | Al2Vlastni.Max. | -160.00 | 160.00 % 100.00 392 |VizP3.5.2.5
P3.5.2.12 | Inverze signalu Al2 0 1 0 398 |VizP3.5.2.6
P3.5.2.13 | Vybér signalu AI3 S?:tl(;\.l1 141 |VizP35.21
P3.5.2.14 | Doba filtrovani AI3 0.0 300.0 s 1.0 142 |Viz P3.5.2.2
P3.5.2.15 Rozsah Sig. AI3 0 1 0 143 |Viz P3.5.2.3
P3.5.2.16 | AI3Vlastni. Min. -160.00 | 160.00 % 0.00 144 |VizP3.5.2.4
P3.5.2.17 | AI3Vlastni.Max. | -160.00 | 160.00 % 100.00 145  |Viz P3.5.2.5
P3.5.2.18 | Inverze signalu AI3 0 1 0 151  |VizP3.5.2.6
P3.5.2.19 | Vybér signalu Al4 S‘L\:t'& 152 [VizP3:521
P3.5.2.20 Doba filtrovani Al4 0.0 300.0 3 1.0 153 |VizP3.5.2.2
P3.5.2.21 Rozsah Sig. Al 0 1 0 154  |Viz P3.5.2.3
P3.5.2.22 | Al4 Viastni. Min. -160.00 | 160.00 % 0.00 155 |Viz P3.5.2.4
P3.5.2.23 | Al4Vlastni.Max. | -160.00 | 160.00 % 100.00 156 |Viz P3.5.2.5
P3.5.2.24 | Inverze signalu Al4 0 1 0 162 |Viz P3.5.2.6
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Tabulka 15: Nastaveni analogového vstupu

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.5.2.25 | Vybér signalu Al5 Sf:t'gh 188 |ViZP3:521
P3.5.2.26 Doba filtrovani Al5 0.0 300.0 s 1.0 189 |Viz P3.5.2.2
P3.5.2.27 Rozsah Sig. Al5 0 1 0 190 |Viz P3.5.2.3
P3.5.2.28 Al5 Vlastni. Min. -160.00 | 160.00 % 0.00 191 Viz P3.5.2.4
P3.5.2.29 Al5 Vlastni. Max. -160.00 | 160.00 % 100.00 192 |Viz P3.5.2.5
P3.5.2.30 | Inverze signalu Al5 0 1 0 198 |Viz P3.5.2.6
P3.5.2.31 | Vybér signalu Al6 Sf:t'& 199 |VizP3.521
P3.5.2.32 Doba filtrovani Al6 0.0 300.0 s 1.0 200 |VizP3.5.2.2
P3.5.2.33 Rozsah Sig. Al6 0 1 0 201 Viz P3.5.2.3
P3.5.2.34 Al6 Vlastni. Min. -160.00 160.00 % 0.00 203 Viz P3.5.2.4
P3.5.2.35 Al6 Vlastni. Max. -160.00 | 160.00 % 100.00 204 |VizP3.5.2.5
P3.5.2.36 | Inverze signalu Al6 0 1 0 209 |VizP3.5.2.6
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Tabulka 16: Nastaveni digitalnich vystupi na standardni desce I/0

Parametr

Volba funkce pro
Zakladni RO1

0 =Zadny

1 = Pripraven

2 =Chod

3 =Porucha

4 = Invertovana poru-
cha

5=Alarm

6 = Reverz

7 = Pri otackach

8 = Regulator omezeni
aktivni

9 = Prednastavena
rychlost

10 = Rizeni z panelu
11 =Rizeni I/0 B

12 = Kontrola limitu 1
13 = Kontrola limitu 2
14 = Start signal

15 = Rezervovano

16 = Aktivace pozar-
niho rezimu

17 = Rizen{ ¢asového
kanalu 1 RTC

18 = Rizeni ¢asového
kanalu 2 RTC

19 = Rizen{ €asového
kanalu 3 RTC

20 = Ridici slovo KS
B13

21 = Ridici slovo KS
B14

22 = Ridici slovo KS
B15

19 =PID 1vrezimu
parkovani

24 = Rezervovano

25 = Limity kontroly
PID1

26 = Limity kontroly
PID2

27 = Motor 1 fizeni
28 = Motor 2 rizeni

P3.5.3.2.1 | Funkce Zakladni RO1 0 41 2 11001
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Tabulka 16: Nastaveni digitalnich vystupi na standardni desce I/0

Jednot

Index Parametr Min. Max. ka Vychozi ID Popis
29 = Motor 3 fizeni
30 = Motor 4 rizeni
31 = Motor 5 Fizeni
32 = Rezervovano
33 = Rezervovano
34 = Alarm Udrzby
35 = Porucha udrzby
P3.5.3.2.1 | Funkce Zakladni RO1 0 41 2 11001 | 36 = Porucha termi-
storu
37 = Vypina¢ motoru
38 = Predehrati
39 = Vystup impulzu
kWh
40 = Indikace chodu
41 =Vybrana sada
parametrd
P35322 | ZPozdénizapnuti | g4, | 55049 0.00 | 11002
DL Zakladni RO1 ' ' ° :
Zpozdéni vypnuti
P3.5.3.2.3 74kladni RO 0.00 320.00 s 0.00 11003
P3.5.3.2.4 | Funkce Zakladni R02 0 41 3 11004 |Viz P3.5.3.2.1
Zpozdéni zapnuti Viz P3.5.3.2.2
P3.5.3.2.5 74kladni RO2 0.00 320.00 s 0.00 11005
Zpozdéni vypnuti Viz P3.5.3.2.3
P3.5.3.2.6 74kladni RO2 0.00 320.00 s 0.00 11006
P3.5.3.2.7 | Funkce Zakladni R03 0 41 1 11007 |Viz P3.5.3.2.1
P3.5.3.2.8
P3.5.3.2.9

DIGITALN{ VYSTUPY ROZSIRUJICICH SLOTUC,DAE

Zobrazuje parametry pouze pro vystupy doplikovych desek umisténych ve slotech C, D a E.
Hodnoty volte stejné jako u parametru Zakladni funkce RO1 (P3.5.3.2.1).

Tato skupina Ci tyto parametry se nezobrazuji, pokud ve slotech C, D nebo E nejsou zadné
digitalni vystupy.
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Tabulka 17: Nastaveni analogovych vystupi na standardni desce 1/0

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

0=TEST 0 % (Neni
pouzito)

1=TEST 100 %

2 = Vystupni frekvence
(0-fmax)

3 = Referencni frek-
vence (0-fmax)

4 = Otacky motoru (0 -
jmenovité otacky
motoru])

5 = Vystupni proud (0 -
Inmotor]

6 = Moment motoru (0
- Tnmotor)

7 = Vykon motoru (0 -
Pnmotor)

8 = Napéti motoru (0 -
Unmotor])

9 = Napéti DC-obvodu
(0-1000V)

10 = Vystup PID1 (0-
100 %)

11 = Vystup PID2 (0-
100 %)

12 = Vstup procesnich
dat 1 (0-100 %)

13 = Vstup procesnich
dat 2 (0-100 %)

14 = Vstup procesnich
dat 3 (0-100 %)

15 = Vstup procesnich
dat 4 (0-100 %)

16 = Vstup procesnich
dat 5 (0-100 %)

17 = Vstup procesnich
dat 6 (0-100 %)

18 = Vstup procesnich
dat 7 (0-100 %)

19 = Vstup procesnich
dat 8 (0-100 %)

Zpétna
P3.5.4.1.1 Funkce AO1 0 vazba 2 10050
PID

Zpétna
P3.5.4.1.1 Funkce AO1 0 vazba 2 10050
PID

P3.5.4.1.2 | Doba filtrovani AO1 0.0 300.0 3 1.0 10051 |0 = Bez filtrovani

0=0mA/0V

P3.5.4.1.3 | Minimalni signal AO1 0 1 0 10052 1=hmA/2V

P35.4.14 M'”'ma/g’&me”tko rtzné | razné | rizné 0.0 10053
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Tabulka 17: Nastaveni analogovych vystupi na standardni desce 1/0

Parametr

Maximalni méritko

AO1 ruzne

P3.5.4.1.5 razné razné

ANALOGOVE VYSTUPY SLOTUC,DAE

Zobrazuje pouze parametry pro vstupy, které existuji ve slotech C/D/E. Moznosti vybéru jsou
stejné jako u zakladni funkce A01. Tato skupina Ci tyto parametry se nezobrazuji, pokud ve
slotech C, D nebo E nejsou zadné digitalni vystupy.

5.6 SKUPINA 3.6: MAPOVANI DAT KOMUNIKACNi SBERNICE

Tabulka 18: Mapovani dat komunikacni shérnice

Parametr

Volba vystupnich dat
P3.6.1 komunikacni shér- 0 35000 1 852
nice 1

Volba vystupnich dat
P3.6.2 komunikacni shér- 0 35000 2 853
nice 2

Volba vystupnich dat
P3.6.3 komunikacni sbér- 0 35000 45 854
nice 3

Volba vystupnich dat
P3.6.4 komunikacni sbér- 0 35000 4 855
nice 4

Volba vystupnich dat
P3.6.5 komunikacni sbér- 0 35000 5 856
nice 5

Volba vystupnich dat
P3.6.6 komunikacni sbér- 0 35000 6 857
nice 6

Volba vystupnich dat
P3.6.7 komunikacni shér- 0 35000 7 858
nice 7

Volba vystupnich dat
P3.6.8 komunikacni shér- 0 35000 37 859
nice 8
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Tabulka 19: Vychozi hodnoty pro vystupni procesni data v komunikacni

sbérnici

Data Vychozi hodnota Rozsah
Viystupni procesni data 1 Vystupni frekvence 0,01 Hz
Vystupni procesni data 2 Otacky motoru 1 ot./min
Vystupni procesni data 3 Proud motoru 0,1TA
Vystupni procesni data 4 Moment motoru 0.1%
Vystupni procesni data 5 Vykon motoru 0.1%
Vystupni procesni data 6 Napéti motoru 0,1V
Vlystupni procesni data 7 Napéti DC-obvodu 1V
Vystupni procesni data 8 Posledni aktivni kod poruchy 1

Hodnota 2500 vystupni frekvence napriklad znamena frekvenci 25,00 Hz, protoze méritko je
0,01. VSechny sledované hodnoty uvedené v kapitole 4.7 Skupina monitoru jsou zavislé na
méritku.

5.7 SKUPINA 3.7: ZAKAZANE FREKVENCE

Tabulka 20: Zakazané frekvence

Parametr

Dolni limit rozsahu 0 = NepouZito
P3.7.1 zakéazanych frek- -1.00 320.00 Hz 0.00 509
venci 1

Horni limit rozsahu 0 = Nepouzito
P3.7.2 |zakazanych frekvenci 0.00 320.00 Hz 0.00 510
1

Dolni limit rozsahu 0 = Nepouzito
P3.7.3 zakazanych frek- 0.00 320.00 Hz 0.00 511
venci 2

Horni limit rozsahu 0 = Nepouzito
P3.7.4  |zakazanych frekvenci 0.00 320.00 Hz 0.00 512
2

Dolni limit rozsahu 0 = Nepouzito
P3.7.5 zakazanych frek- 0.00 320.00 Hz 0.00 513
venci 3

Horni limit rozsahu 0 = Nepouzito
P3.7.6 |zakazanych frekvenci 0.00 320.00 Hz 0.00 514
3

P3.7.7 Faktor doby rampy 0.1 10.0 Doby 1.0 518
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5.8 SKUPINA 3.8: KONTROLY LIMITU

Tabulka 21: Nastaveni kontrol limiti

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

0 = Vystupni frekvence

1 = Referencni frekvence
2 = Proud motoru

3 = Moment motoru

0 7 0 1431 |4 =Vykon motoru

5 = Napéti stejnosmér-
ného meziobvodu

6 = Analogovy vstup 1

7 = Analogovy vstup 2

Volba polozky kon-

P3.8.1 troly ¢. 1

0 = Nepouzito

1 = Kontrola dolniho
limitu (aktivni vystup nad
P3.8.2 ReZim kontroly ¢. 1 0 2 0 1432 [limitem)

2 = Kontrola horniho
limitu (aktivni vystup pod

limitem)
P3.8.3 Limit kontroly ¢. 1 razné rizné rizné 25.00 1433
P3.8.4 Hystereze Lvlmltu rdzné rdzné razné 5.00 1434
kontroly ¢. 1
P3.85 Volba pologky kon- 0 7 1 1435 Viz P3.8.1
troly €. 2
P3.8.6 Rezim kontroly ¢. 2 0 2 0 1436 |Viz P3.8.2

P3.8.7 Limit kontroly ¢. 2 razné razné rizné 40.00 1437 |Viz P3.8.3

Hystereze limitu Viz P3.8.4

kontroly C. 2 ruzne ruzne ruzne 5.00 1438

P3.8.8
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5.9 SKUPINA 3.9: OCHRANY

Tabulka 22: Nastaveni ochran

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
0 = Z4dna &innost
1=Alarm
2 = Alarm, nastaveni
Odezva na poruchu prednastavené frek-
P3.9.1 | pFinizké drovniana- | 0 4 0 700 [VSQC391F;‘;r“ChV
logoveho vstupu 3 = Porucha (zastaveni
podle rezimu Stop)
4 = Porucha (zastaveni
volnym dobéhem)
0 = Z4dna &innost
1=Alarm
P3.9 2 Reakce na externi 0 3 2 701 2= Porugha (zastaveni
poruchu podle rezimu Stop)
3 = Porucha (zastaveni
volnym dobéhem)
P3.9 3 Odezva nalpc'>ruchu 0 1 0 730 0 = Podpora 3 fz?2|
vstupni faze 1 = Podpora 1 faze
0 = Porucha ulozena
- v historii
P3.9.4 Podpéti (porucha) 0 1 0 727 1 = Porucha nenf ulo-
Zena v historii
P3.95 Reaklce na lpolruchu 0 3 2 702 Viz P3.9.2
vystupni faze
P3.9 6 Tepelna ochrana 0 3 2 704 Viz P3.9.2
motoru
p3.g.7 |Faktorokolniteploty | 544 | 4000 | oc 40.0 705
motoru
p3.9.g |Chtazeniprinulovych | g 150.0 % rizné 706
otackach motoru
Tepelna casova kon- . o
P3.9.9 1 200 min ruzné 707
stanta motoru
P3.9 10 Tepelna zatizitelnost 0 150 % 100 708
motoru
P3.9 11 Porucha zastaveni 0 3 0 709 Viz P3.9.2
motoru
P3.9.12 ProudZablokovani 0.00 2*IH A IH 710
P3.9.13 Limit doby zastaveni 1.00 120.00 s 15.00 711
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Tabulka 22: Nastaveni ochran

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.9.14 | Limitnifrekvence 1.00 | P3.3.2 Hz 25.00 712
zastaveni
Porucha pfi odleh- Viz P3.9.2
P3.9.15 |&eni (praskly femen/ 0 3 0 713

suchy chod Cerpadla)

Ochrana odlehceni:
P3.9.16 Zatizeni v oblasti 10.0 150.0 % 50.0 714
odbuzovani

Ochrana odlehcenti:

P3.9.17 Zatizeni pfi nulové 5.0 150.0 % 10.0 715
frekvenci
p3.g.1g | Ochranaodehceni: | 5 g5 | 490,00 s 20.00 716
Casovy limit
Reakce na poruchu Viz P3.9.1
P3.9.19 | komunikace po sbér- 0 4 3 733
nici
P3.9 20 Porucha komunikace 0 3 2 734 Viz P3.9.2
slotu
P3.9.21 Porucha termistoru 0 3 0 732  |Viz P3.9.2
Odezva na poruchu Viz P3.9.2
P3.9.22 Kontroly PID1 0 3 2 749
P3.9 93 Odezva na poruchu 0 3 2 757 Viz P3.9.2

kontroly PID2

0 = NepouZzito
1=Vstup teploty 1
2=Vstup teploty 2
P3.9.25 Signal tepl poruchy 0 6 0 739  |3=Vstup teploty 3

4 =Tepl. vstupy 1-2
5 =Tepl. vstupy 2-3
6 =Tepl. vstupy 1-3

P3.9.26 | Limit teplalarmu -30.0 200 130.0 741
P3.9.27 | Limitteplporuchy | -30.0 200 155.0 742
0 = Z4dné odezva
1=Alarm
P3.9.28 | Odezv na tepl poruch 0 3 2 740 |2 = Porucha (zastaveni

podle rezimu Stop)
3 = Porucha (zastaveni
volnym dobéhem)

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 76 NABIDKA PARAMETRY

Tabulka 22: Nastaveni ochran

Parametr
Odezva na poruchu 0 = Z4dna &innost
bezpecného odpojeni 1=Alarm
*
P3.9.29 toCivého momentu 0 2 2 775 2 = Porucha (zastaveni
(STO) volnym dobéhem)

*) Tento parametr neni viditelny, pokud ménic nepodporuje funkci bezpecnostniho vypinani
pri prekroceni to¢ivého momentu.
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5.10 SKUPINA 3.10: AUTOMATICKY RESET

Tabulka 23: Nastaveni autoresetu

Index Parametr Min. Max. .Ij(zdnot Vychozi ID Popis
P3.10.1 | Automaticky reset 0 1 1 731 |0 =Zakazano
1 = Povoleno
0 = Letmy start
P3.10.2 Funkce Restart 0 1 1 719 1 = Podle parametru
P3.2.4.
P3.10.3 Cas cekani 0.10 10000.00 s 0.50 717
P3.10.4 Trvani pokusu 0.00 10000.00 s 60.00 718
P3.10.5 Pocet pokusu 1 10 4 759
P3.10.6 | Autoreset: Podpeti 0 1 1 720 0=Ne
1=Ano
P3.10.7 | Autoreset: Prepeti 0 1 1 721 0=Ne
1=Ano
P310.8 Autoreset: Nad- 0 1 1 799 0=Ne
proud 1=Ano
Autoreset: Nizka 0=Ne
P3.10.9 hodnota analogo- 0 1 1 723 1=Ano
vého vstupu
Autoreset: 0=Ne
P3.10.10 Prehrati jednotky 0 ! 1 724 1=Ano
Autoreset: 0=Ne
P3.10.11 Prehrati motoru 0 ! 1 725 1=Ano
P3.10.12 Autoreset: Externi 0 1 0 796 0=Ne
porucha 1=Ano
Autoreset: Poru- 0=Ne
P3.10.13 cha odlehceni 0 ! 0 738 1=Ano
P3.10.14 Kontrola PID 0 1 0 15538 0=Ne
1=Ano
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5.11 SKUPINA 3.11: FUNKCE CASOVACU

Tabulka 24: 3.11.1 Interval 1

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

P3.11.1.1 Cas ZAPNUTI 00:00:00 [23:59:59 hh:snswm: 00:00:00 1464

P3.11.1.2 Cas VYPNUTI 00:00:00 [23:59:59 hh:snswm: 00:00:00 1465

0 = nedéle
1 = pondéli
2 = tery

P3.11.1.3 Pocatecni den 0 6 0 1466 |3 =streda
4 = Ctvrtek
5 = patek

6 = sobota

0 = nedéle
1 = pondéli
2 = Gtery

P3.11.1.4 Konecny den 0 6 0 1467 |3 =streda
4 = Ctvrtek
5 = patek

6 = sobota

Zaskrtavaci pole

P3.11.15 | Prifazeni kanalu 0 3 0 1468 |0=Nepouzito -
1 = Casovy kanal 1

2= (:Iasovy kanal 2
3 = Casovy kanal 3

Tabulka 25: 3.11.2 Interval 2

Parametr
P3.11.2.1 Gas ZAPNUTI  |00:00:00 | 23:59:59 hh:s”g”“ 00:00:00 | 1469 [Vizintervall.
P3.11.2.2 Cas VYPNUTI 00:00:00 |23:59:59 hh’s”s‘m: 00:00:00 | 1470 [Vizintervall.
P3.11.2.3 Pocatecni den 0 b 0 1471 |Vizinterval 1.
P3.11.2.4 Konecny den 0 6 0 1472 |Viz interval 1.
P3.11.2.5 Prirazeni kanalu 0 3 0 1473 |Vizinterval 1.
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Tabulka 26: 3.11.3 Interval 3

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.11.3.1 Cas ZAPNUTI 00:00:00 |23:59:59 hh’srzm: 00:00:00 | 1474 [Vizintervall.
P3.11.3.2 Cas VYPNUTI 00:00:00 |23:59:59 hh:srzm: 00:00:00 | 1475 [Vizintervall.
P3.11.3.3 Pocatec¢ni den 0 b 0 1476 |Vizinterval 1.
P3.11.3.4 Konecny den 0 6 0 1477 |Vizinterval 1.
P3.11.3.5 Prirazeni kanalu 0 3 0 1478 |Viz interval 1.

Tabulka 27: 3.11.4 Interval 4

Parametr
P3.11.4.1 Cas ZAPNUTI 00:00:00 |23:59:59 hh’s”s‘m: 00:00:00 | 1479 [Vizintervall.
P3.11.4.2 GasVYPNUTI | 00:00:00 |23:59:59 hh:s”g”“ 00:00:00 | 1480 [Vizintervall.
P3.11.4.3 Pocatec¢ni den 0 6 0 1481 |Vizinterval 1.
P3.11.4.4 Konecny den 0 6 0 1482 |Viz interval 1.
P3.11.4.5 Prirazeni kanalu 0 3 0 1483 |Vizinterval 1.

Tabulka 28: 3.11.5 Interval 5

Parametr
P3.11.5.1 Cas ZAPNUTI 00:00:00 |23:59:59 hh’s"s‘m: 00:00:00 | 1484 [Vizintervall.
P3.11.5.2 Cas VYPNUTI 00:00:00 |23:59:59 hh::;m: 00:00:00 | 1485 [Vizintervall.
P3.11.5.3 Pocatec¢ni den 0 b 0 1486 |Vizinterval 1.
P3.11.5.4 Konecny den 0 6 0 1487 |Vizinterval 1.
P3.11.5.5 Prirazeni kanalu 0 3 0 1488 |Vizinterval 1.
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NABIDKA PARAMETRY

Tabulka 29: 3.11.6 Casovac 1

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.11.6.1 Trvani 72000 s 0 1489

Zaskrtavaci pole
P3.11.6.2 | Pritazeni kanalu 0 3 0 1490 |0 =Nepouzito

1= Casovy kanal 1

2 = Casovy kanal 2

3 = Casovy kanal 3
P3.11.6.3 ReZim TOFF TON TOFF 15527

Tabulka 30: 3.11.7 Casovac 2

Parametr

P3.11.7.1 Trvani 0 72000 s 0 1491 |Viz casovac 1.

P3.11.7.2 Prifazeni kanalu 0 3 0 1492 |Viz casovac 1.

P3.11.7.3 ReZim TOFF TON TOFF 15528 |Viz casovac 1.
Tabulka 31: 3.11.8 Casovac 3
Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.11.8.1 Trvani 0 72000 s 0 1493 |Viz casovac 1.
P3.11.8.2 Prirazeni kanalu 0 3 0 1494 | Viz ¢asovac 1.
P3.11.8.3 Casovac 3 TOFF TON TOFF 15529 |Viz ¢asovac 1.
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5.12 SKUPINA 3.12: REGULATOR PID 1

Tabulka 32: Zakladni nastaveni Regulatoru PID 1

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.12.1.1 Zesileni PID 0.00 1000.00 % 100.00 118
p3.12.12 | Casovakonstl 000 | 60000 | s 100 | 119
slozky PID
P3.12.1.3 Casova konst. D 0.00 | 100.00 s 0.00 132
slozky PID
P3.12.1.4 | VYbErprocesnijed- 1 40 1 1036
notky
p3.12.1.5 | Minimumprocesni | o o | ane | razne 0 1033
jednotky
P3.12.1.6 Maxn‘pum procesn rGzné rGzné rizné 100 1034
jednotky
p3.12.1.7 |Desetinnamistapro- | g 4 2 1035
cesni jednotky
0 = Normalni (zpétna
vazba < nastavend hod-
nota -> nardst vystupu
P3.12.1.8 Inverz. odchylky 0 1 0 340 PID) L va
1 = Invertovana (zpétna
vazba < nastavena hod-
nota -> pokles vystupu
PID)
p3.12.1.9 | Mysterezepasma | o o e | razne 0 1056
necitlivosti
P3.12.1.10 | 2Pozdenipasma 000 | 32000 | s 0.00 | 1057
necitlivosti
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Tabulka 33: Nastaveni Zadanych hodnot

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.12.2.1 Refere”c'f zpanelu | eong | rtizng | rizné 0 147
P3.12.2.2 Referencg zpanels | oong | rézng | rozne 0 168
Doba rampy refe-
P3.12.2.3 0.00 300.0 s 0.00 1068
rence

0 = Nepouzito
1 = Reference z panelu 1
2 = Reference z panelu 2
3=Al
4=AlI2
5=AI3
6=Al4
7 =Al5
8=Al6
9 = Vstup procesnich dat
1
10 = Vstup procesnich
dat 2

P3.12.2.4 Volba zdroje refe- 0 19 1 332 11 = Vstup procesnich

rence 1 dat 3

12 = Vstup procesnich
dat 4
13 = Vstup procesnich
dat 5
14 = Vstup procesnich
dat 6
15 = Vstup procesnich
dat 7
16 = Vstup procesnich
dat 8
17=Vstup teploty 1
18=Vstup teploty 2
19=Vstup teploty 3

Pa.1225 |Mnmum reference 1 ao000 | 20000 | % | 0.00 | 1069

P3.12.2.6 Max'm“m1refere”°e -200.00 | 20000 | % | 100.00 | 1070

p3.12.2.7 | LHimitfrekvence ) o455 | 32000 | Kz | 000 | 1016

parkovani 1
P3.12.2.8 ZPOZde”'farko"a”' 0 3000 s 0 1017
P3.12.2.9 Urovef restartu 1 _21§248' 2”5148' rdzné 0 1018
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Tabulka 33: Nastaveni Zadanych hodnot

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
Nastavena hod- 0 = Absolutni Uroven
P3.12.2.10 | nota 1 rezimu pro- 0 1 0 15539 |1 = Relativni nastavena
buzeni hodnota
P3.12.2.11 | Zesileninastavene |, , 2.0 X 1.0 1071
hodnoty 1
P3.12.2.12 Volba zdroje refe- 0 16 2 431 Viz P3.12.2.4
rence 2
P3.12.2.13 M'”'m“mzreference -200.00 | 200.00 % 000 | 1073 |VizP12:25
P3.12.2.14 Max'm“mzreference -200.00 | 200.00 % 10000 | 1074 |ViZP312.2.6
p3.12.2.15 | Limitirekvence 0.00 | 320.00 Hz 000 | 1075 |VizP31227
parkovani 2
P3.12.2.16 Zpozden|2parkovan| 0 3000 s 0 1076 Viz P3.12.2.8
P3.12.2.17 | Urovef restartu 2 '21:‘3‘248' 2“5148' razné | 0.0000 | 1077 |ViZP312.28
Nastavena hod- 0 = Absolutni Groven
P3.12.2.18 | nota 2 rezimu pro- 0 1 0 15540 |1 = Relativni nastavena
buzeni hodnota
P3.12.2.19 | Zesileni reference 2 -2.0 2.0 X 1.0 1078 |Viz P3.12.2.11
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Tabulka 34: Nastaveni odezev

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
1 = Pouziva se pouze
zdroj 1
2 = ODMOCNINA(zdroj 1);
(pratok=konstanta x
ODMOCNINA(tlak])
3 = ODMOCNINA(zdroj 1 -
zdroj 2)
4 = ODMOCNINA(zdroj 1)
P3.12.3.1 | Funkce zpétné vazby 1 9 1 333 |+ ODMOCNINA(zdroj 2)
5=zdroj 1+ zdroj 2
6 =zdroj 1 - zdroj 2
7 = MINIMUM (zdroj 1,
zdroj 2)
8 = MAXIMUM (zdroj 1,
zdroj 2)
9 = STRED (zdroj 1, zdroj
2)
p3.1232 | Ziskfunkeezpetné | 40050 | 10000 | % 100.0 | 1058
vazby
0 = Nepouzito
1=Al
2=AI2
3=AI3
4=Al4
5=Al5
6=Al6
7 = Vstup procesnich dat
1
8 = Vstup procesnich dat
o 2
P3.12.3.3 Volba zdroje zpetne 0 14 2 334 |9 =Vstup procesnich dat
vazby 1 3
10 = Vstup procesnich dat
4
11 = Vstup procesnich dat
5
12 = Vstup procesnich dat
6
13 = Vstup procesnich dat
7
14 = Vstup procesnich dat
8
P3.123.4 | Mnmumzpetne | 5000 | 20000 | % 0.00 | 336
vazby 1
p3.1235 | Meximumzpene | 50000 | 20000 | % 100.00 | 337
vazby 1
P3.123.6 Volba zdroje zpétné 0 14 0 335 Viz P3.12.3.3
vazby 2
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Tabulka 34: Nastaveni odezev

Index

Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
p3.123.7 | Minimumzpetne | oq000 | 20000 | o 000 | 338 |VizP31234
vazby 2
M31238 | Maximumzpétné | o000 | 54000 % 10000 | 330 [VizP3.12.35
vazby 2

Tabulka 35: Nastaveni dopredné regulace

Index

Parametr Min. Max. Popis
P312.4.1 Funkce dopredné 1 9 : 1059 Viz P3.12.3.1
regulace
P3.12.4.2 Zisk funkce 1000 | 1000 % 1000 | 1060 |[V12P31232
dopredné regulace
P3.12.4.3 v\/olbzla zdroje 0 14 0 1061 Viz P3.12.3.3
dopredné regulace 1
P3.12 4.4 Minimum dopredné 200.00 | 200.00 % 0.00 1062 Viz P3.12.3.4
regulace 1
P312.45 Maximum dopredné -200.00 | 200.00 % 100.00 1063 Viz P3.12.3.5
regulace 1
P312.4.6 vVolbf} zdroje 0 14 0 1064 Viz P3.12.3.6
dopredné regulace 2
P3.12.4.7 | Minimum dopfedné | ;4909 | 20000 | o 000 | 1065 |ViZP31237
regulace 2
P312.4.8 Maximum dopredné 200.00 | 200.00 % 100.00 1064 Viz M3.12.3.8
regulace 2

Tabulka 3é: Parametry kontroly procesu

Index

Parametr Min. Max. Popis
P3.12.5.1 Povoleni kontroly 0 1 0 735 0 = Zakazano
procesu 1 =Povoleno
P3.12.5.2 Horni limit ~214748. | 214748. razné 0.00 736
36 36
P3.12.5.3 Dolni limit ~214748. | 214748. rdzné 0.00 758
36 36
P3.12.5.4 brzdy 0 30000 s 0 737
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Tabulka 37: Parametry kompenzace poklesu tlaku

Parametr

Povolit nastavenou 0 = Zakazano
P3.12.6.1 hodnotu 1 0 ! 0 1189 1 = Povoleno

Kompenzace maxima |-214748. | 214748.

P3.12.6.2 nastavené hodnoty 1 36 36 ruzne 0.0 1190

P3.12.6.3 Povolit nastavenou 0 1 0 1191 Viz P3.12.6.1
hodnotu 2

P3.12.6.4 Kompenzace maxima |-214748. | 214748. rizné 0.0 1192 Viz P3.12.6.2

nastavené hodnoty 2 36 36
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5.13 SKUPINA 3.13: REGULATOR PID 2
Tabulka 38: Zakladni nastaveni
Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.13.1.1 Povoleni PID 0 1 0 1430 |0 Zakazano
1 = Povoleno
P3.13.1.2 | Vystup v rezimu Stop 0.0 100.0 % 0.0 1100
P3.13.1.3 Zesileni PID 0.00 1000.00 % 100.00 1631 | Viz P3.12.1.1
P3.13.1 4 Casovva konst. | 0.00 400.00 s 1.00 1632 Viz P3.12.1.2
slozky PID
P313.15 Casovia konst. D 0.00 100.00 < 0.00 1633 Viz P3.12.1.3
slozky PID
P3.13.1.6 Vybér procesni jed- 1 40 : 1635 Viz P3.12.1.4
notky
p3.13.1.7 | Minimumprocesni | o o aing | razne 0 1664 |V12P31215
jednotky
p3.13.1.8 | Mamumprocesni | oons | rogns | rtzne | 100 | 1665 |V2P31216
jednotky
P3.13.1.9 Desetlnnle.x mista pro- 0 A ) 1666 Viz P3.12.1.7
cesni jednotky
0 = normalni
P3.13.1.10 Inverz. odchylky 0 1 0 1636 |1 =invertovany
Viz P3.12.1.8
p3.13.1.11 | Thsterezepasma e o | ang | razne | 00 | 137 |ViZP31219
necitlivosti
P3.13.1.12 | ZPozdemipasma | g0 | 3000 | s 000 | 1633 [V2P312.1.10
necitlivosti
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Tabulka 39: Reference

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.13.2.1 | Reference z panelu 1 0.00 100.00 razné 0.00 1640
P3.13.2.2 | Reference z panelu 2 0.00 100.00 rdzné 0.00 1641
Doba rampy refe-
P3.13.2.3 0.00 300.00 s 0.00 1642
rence

0 = NepouZzito
1 = Reference z panelu 1
2 = Reference z panelu 2
3=Al1
4 =Al2
5=AI3
6=Al4
7 =Al5
8=Al6
9 = Vstup procesnich dat
1
10 = Vstup procesnich
dat 2

P3.13.2.4 Volba zdroje refe- 0 19 1 1643 11 = Vstup procesnich

rence 1 dat 3

12 = Vstup procesnich
dat 4
13 = Vstup procesnich
dat 5
14 = Vstup procesnich
dat 6
15 = Vstup procesnich
dat 7
16 = Vstup procesnich
dat 8
17 = Vstup teploty 1
18 = Vstup teploty 2
19 = Vstup teploty 3

P3.13.2.5 M'”'m”m1reference -200.00 | 200.00 | % 0.00 | 1644

P3.13.2.6 Max'm“m1refere”°e -200.00 | 20000 | % | 100.00 | 1645

P3.13.2.7 Volba zdroje refe- 0 16 0 1646 Viz P3.13.2.4

rence 2
P3.13.2.8 M'”'m“mzr”ere”ce -200.00 | 20000 | % 0.00 | 1647
P3.13.2.9 Max'm“mzreference -200.00 | 20000 | % | 100.00 | 1648
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Tabulka 40: Zpétné vazby

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.13.3.1 | Funkce zpétné vazby 1 9 1 1650 |Viz P3.12.3.1
p3.133.2 | Ziskfunkcezpétne | 16006 | 10000 | % 1000 | 1651 |VizP3123.2
vazby
P3.13.3.3 Volba zdroje zpétné 0 14 1 1652 Viz P3.12.3.3
vazby 1
P3.13.3.4 | Minimumzpetne | 54 56 | 200,00 % 0.00 1653
vazby 1
p3.133.5 | Maximumzpetné | .06 56 | 200,00 % 100.00 | 1654
vazby 1
P3.13.3.6 Volba zdroje zpétne 0 14 2 1655 Viz P3.12.3.6
vazby 2
p3.13.3.7 | Minimum zpétné | .56 56 | 200,00 % 0.00 1656
vazby 2
p3.133.8 | Maximumzpetne | .46 56 | 200.00 % 100.00 | 1657
vazby 2

Tabulka 41: Kontrola procesu

Parametr
P3.13.4.1 | Povolit kontrolu 0 1 0 1659 |0 Zakazano
1 =Povoleno
P3.13.4.2 Horni limit rdzné rdzné rdzné rdzné 1660 [Viz P3.12.5.2
P3.13.4.3 Dolni limit razné razné rizné rizné 1661 |Viz P3.12.5.3
P3.13.4.4 brzdy 0 30000 s 0 1662
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5.14 SKUPINA 3.14: ViCE CERPADEL

Tabulka 42: Parametry vice cerpadel

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.14.1 Pocéet motord 1 5 1 1001
P3.142 | Funkce blokovani 0 1 1 1032 |9 = Nepouzito

1 =Povoleno

0 = Zakazano

P3.14.3 Zahrnuti FC 0 1 1 1028
1 =Povoleno

0 = Zakazano

P3.14.4 Autom.stridani 0 1 1 1027
1 = Povoleno

p3.145 | 'Mtervalautomatic- 0.0 | 30000 h 48.0 1029
kého stridani

Automatické
P3.14.6 |stridani: Omedz.frek- 0.00 50.00 Hz 25.00 1031
venc.

Automatické
P3.14.7 stridani: Omezeni 0 5 1 1030
poctu motort

P3.14.8 Sitka pasma 0 100 % 10 1097

Prodleva Sirky

P3.14.9 )
pasma

0 3600 s 10 1098
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5.15 SKUPINA 3.16: POZARNI REZIM

Tabulka 43: Parametry PoZarniho reZzimu

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.16.1 Heslo ngarnlho 0 9999 0 1599 1002 = Povoleno' _
rezimu 1234 = Testovaci rezim
wi s oo . Otevreno = PoZarni
p3.16.2 | Pozarni rezim aktivni DigIN 1 1596 |rezim aktivni
Otevreno Slot0.2 Y v,
Zavreno = Zadna akce
Otevieno = Zadna &in-
Pozarni rezim aktivni DigIN nost
P3.16.3 Zavrit Slot0.1 1619 Zavreno = PoZarni
rezim aktivni
p3.16.4 |Frekvencepozarniho | g a0y | p3g5 Hz 50.00 1598
rezimu
0 = Frekvence pozar-
niho rezimu
1 = PFednastavena
rychlost
2 = Ovladaci panel
P3.16.5 ZCVII:OJ flrekvevrTce 0 8 0 1617 3 = Komunik. sbérnice
pozarniho rezimu 4=Al1
5=AI2
6=Al1+AI2
7 =PID1
8 = Potenciometr
motoru
Reverzace pozarniho DigIN Otevreno = Vpred
P3.16.6 rezimu Slot0.1 1618 Zavreno = Zpét
Prednastavena frek-
P3.16.7 | vence 1 pro pozarni |0 50 10 15535
rezim
Prednastavena frek-
P3.16.8 vence 2 pro pozarni |0 50 Hz 20 15536
rezim
Prednastavena frek-
P3.16.9 vence 3 pro pozarni |0 50 30 15537
rezim
A 0= Zakazano
1 =Povoleno
M3.16.10 Stav p(v)_zarnlho 0 3 0 1597 2 =.A!<tl|v0)/an (zapnuto
rezimu + digitalni vstup rozpo-
jen)
3 =Testovaci rezim
M3.16.11 Poutadlov.pozarnlho 0 1679
rezimu
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Tabulka 43: Parametry PoZarniho reZimu

Parametr

Proud pro indikaci
P3.16.12 chodu v pozarnim 0.0 100.0 % 10.0 15580
rezimu

5.16 SKUPINA 3.17: NASTAVENI APLIKACE

Tabulka 44: Nastaveni aplikace

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
P3.17.1 Heslo 0 9999 0 1806
P3.17.2 Vybér °C / °F °C 1197
P3.17.3 Volba kW/HP kW 1198

BO = Mistnl’/Vzdélené
P3.17.4 Konf. funké. tlac 0 7 7 1195 |B1 =Ridici stranka

B2 =Zména sméru

5.17 SKUPINA 3.18: NASTAVENIi VYSTUPU IMPULZU KWH

Tabulka 45: Nastaveni vystupu impulzu kWh

Parametr

P3.18.1 Délka impulzu kWh 50 200 ms 50 15534

Rozliseni impulzu

P3.18.2 KWh
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6 NABIDKA DIAGNOSTIKA

6.1 AKTIVNi PORUCHY

Dojde-li k poruse (poruchdm), zacne na displeji blikat nazev poruchy. Stisknutim tlacitka OK
se vratite do nabidky diagnostiky. V podnabidce Aktivni poruchy se zobrazuje pocet poruch.
Data o Casu poruchy zobrazite vybérem poruchy a stisknutim tlacitka OK.

Porucha zlstane aktivni, dokud ji neresetujete. Existuji 5 zpUsoby resetovani poruchy.
« Na 2 sekundy podrzte tlacitko Reset.

« Prejdéte do podnabidky Resetovani poruch a pouzijte parametr Resetovani poruch.
« Ve l/0 svorkovnici predejte signal restartu.

« Vkomunikacni sbérnici predejte signal restartu.
« Predejte resetovaci signal v nastroji Vacon Live.

V podnabidce Aktivni poruchy se uklada maximalné 10 poruch. V podnabidce se zobrazuje
poradi, vjakém k nim doslo.

6.2 RESETOVANi PORUCH

V této nabidce lze resetovat poruchy. Viz pokyny v kapitole 71.1 Zobrazeni poruchy.

f VYSTRAHA!
Pred resetovanim poruchy odpojte externi Fidici signal, aby nedoslo k nechténému
restartovani ménice.

6.3 HISTORIE PORUCH
V historii poruch se zobrazuje poslednich 40 poruch.

Podrobnosti o poruse mizete zobrazit otevienim historie poruch, vybérem poruchy
a stisknutim tlacitka OK.
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6.4 SOUHRNNE CiTACE

Tabulka 46: Parametry souhrnného pocitadla v nabidce diagnostiky

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Mnozstvi energie ode-
brané z rozvodné sité.
Toto pocitadlo nelze
vynulovat. Na textovém
displeji: nejvyssi jed-
notka energie zobrazo-
vana na displeji je MW.
Pokud pocitadlo ener-
gie prekroci hodnotu
999,9 MW, nezobrazi se
na displeji zadna jed-
notka.

V4.4.1 Pocitadlo energie rizné 2291

Doba provozu (gra- ad 2998 Doba provozu fidici

Va.43 ficky ovladaci panel) hh:min jednotky.

Doba provozu (tex- Celkova doba provozu

Va.ah tovy ovladaci panel) ridici jednotky v letech.

Doba provozu [tex- Celkova doba provozu

V4.4.5 S d ridici jednotky ve
tovy ovladaci panel) dnech.
L Doba provozu Fidici
Vb.4.6 t?)g?iﬁ;%f’czl,“ Ltrf:l] hh's”s“”' jednotky v hodinach,
y P minutach a sekundach.
V47 Doba (thd%J (graficky a d. 2993 Doba chodu motoru.
ovladaci panel hh:min
Doba chodu (textovy Celkova doba chodu
V4.4.8 o a
ovladaci panel) motoru v letech.
Doba chodu [textovy Celkova doba chodu
V4.4.9 o d
ovladaci panel motoru ve dnech.
, . Doba chodu motoru
V410 | Doba chodu [textovy hh:min: v hodinach, minutéch
ovladaci panel) ss .
a sekundach.
B e o '
V4411 | napajeni (graficky . 2294 |MaPasect) o
I hh:min zapnuta. Toto pocitadlo
ovladaci panel)
nelze vynulovat.
Doba zapnutého Celkovy pocet let, kdy
V4.4.12 napajeni (textovy a byla jednotka zapnuta.
ovladaci panel]
Doba zapnutého Celkovy pocet dni, kdy
V4.4.13 napajeni (textovy d byla jednotka zapnuta.

ovladaci panel)
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Tabulka 46: Parametry souhrnného pocitadla v nabidce diagnostiky

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Doba zapnuti v hodi-
nach, minutach
a sekundach.

Doba zapnutého hh:min:
V4.4 14 napajeni (textovy 'ss '
ovladaci panel)

Pocet spusténi napa-

Pocitadlo prikazu 2295 |. 7
jeci jednotky.

spusténi

V4.4.15
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6.5 CiTACE PROVOZU

Tabulka 47: Parametry pocitadla poruch v nabidce diagnostiky

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Toto pocitadlo lze
vynulovat. Na textovém
displeji: nejvyssi jed-
notka energie zobrazo-
vana na displeji je MW.
Pokud pocitadlo ener-
gie prekroci hodnotu
999,9 MW, nezobrazi se
na displeji zadna jed-
notka.

Vynulovani pocita-

Cita¢ provozni ener- riizné 2296 |dla

gie

P4.5.1

. Na textovém dis-
pleji: Na
4 sekundy podrzte
tlacitko OK.

. Na grafickém dis-
pleji: Stisknéte
tlacitko OK.
Zobrazi se stranka
vynulovani pocita-
dla. Jesté jednou
stisknéte tlacitko
OK.

Toto pocitadlo lze
Doba provozu (gra- ad vynulovat. Viz vySe uve-
P4.5.3 ficky ovladaci panel) hh:min 2299 dené pokyny k parame-

tru P4.5.1.

Doba provozu (tex- Celkova doba provozu
P4.5.4 TSN
tovy ovladaci panel) v letech.

Doba provozu (tex- q Celkova doba provozu

P4.5.5 tovy ovladaci panel) ve dnech.

Doba provozu v hodi-
nach, minutach
a sekundach.

Doba provozu (tex- hh:min:

P4.5.6 tovy ovladaci panel) ss
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6.6 INFORMACE 0 SOFTWARU

Tabulka 48: Parametry informaci o softwaru v nabidce diagnostiky

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
Softwarova sada Kod pro identifikaci
V4.6.1 (graficky ovladaci 2524 | softwaru
panel)

ID softwarové sady
V4.6.2 (textovy ovladaci
panel]

Verze softwarové
V4.6.3 sady (textovy ovla-
daci panel)

Zatizeni procesoru

v ’ s 0,
V4.6.4 Zatizeni systému 0 100 Yo 2300 Fidici jednotky

Nazev aplikace (gra- Nazev aplikace.

V.65 ficky ovladaci panel) 2525
V4.6.6 ID aplikace 837 | Kdd aplikace.
V4.6.7 Verze aplikace 838
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7 NABIDKA 1/0 A HARDWARE

V této nabidce se nachazeji nastaveni tykajici se riznych voleb.

7.1 ZAKLADNI 1/0

V nabidce zakladnich I/0 lze sledovat stavy vstupl a vystupd.
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Tabulka 49: Zakladni parametry I/0 v nabidce I/0 a hardware

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Stav signalu digitalniho

V5.1.1 Digitalni vstup 1 0 1 0 2502
vstupu

Stav signalu digitalniho

V5.1.2 Digitalni vstup 2 0 1 0 2503
vstupu

Stav signalu digitalniho

V5.1.3 Digitalni vstup 3 0 1 0 2504
vstupu

Stav signalu digitalniho

V5.1.4 Digitalni vstup 4 0 1 0 2505
vstupu

Stav signalu digitalniho

V5.1.5 Digitalni vstup 5 0 1 0 2506
vstupu

Stav signalu digitalniho

V5.1.6 Digitalni vstup 6 0 1 0 2507
vstupu

Ukazuje rezim, ktery je
nastaven pro analogovy
vstupni signal. Volba se
provadi dvoupolohovym
ReZim analogového 1 3 3 2508 spinacem na ovladacim

Vo.1.7 vstupu 1 panelu.

1=0..20mA
3=0..10V

Stav signalu analogo-

V5.1.8 Analog. vstup 1 0 100 % 0.00 2509 .
vého vstupu

Ukazuje rezim, ktery je
nastaven pro analogovy
vstupni signal. Volba se
provadi dvoupolohovym
Rezim analogového 1 3 3 2510 spinacem na ovladacim

Vo1 vstupu 2 panelu.

1=0...20mA
3=0..10V

Stav signalu analogo-

V5.1.10 Analog. vstup 2 0 100 % 0.00 2511 .
vého vstupu
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Tabulka 49: Zakladni parametry I/0 v nabidce I/0 a hardware

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Ukazuje rezim, ktery je
nastaven pro analogovy
vstupni signal. Volba se
provadi dvoupolohovym
ReZim analogového 1 3 1 2512 spinacem na ovladacim

V5.1.11 .
vystupu 1 panelu.

1=0..20mA
3=0..10V

Stav signalu analogo-

- o
V5.1.12 Analogovy vystup 1 0 100 %o 0.00 2513 vého vystupu

Stav signalu reléového

V5.1.13 Reléovy vystup 1 0 1 0 ZI iy

Stav signalu reléového

V5.1.14 Reléovy vystup 2 0 1 0 2515 vystupu

Stav signalu reléového

V5.1.15 Reléovy vystup 3 0 1 0 2516 | o

7.2 SLOTY DOPLNKOVYCH DESEK

Parametry v této nabidce se lisi v zavislosti na doplikovych deskach. Zobrazi se parametry
nainstalovanych dopliikovych desek. Neni-li do slotd C, D nebo E vloZena dopliikova deska,
nezobrazi se zadné parametry. Vice informaci o umisténi slotd naleznete v kapitole 70.5
Konfigurace /0.

Po vyjmuti doplikové desky se na displeji zobrazi kod poruchy 39 a hlaseniZarizeni
odstranéno. Viz kapitola 17.3 Kddy poruchy.

Tabulka 50: Parametry doplnikové desky

Menu Funkce Popis
Nastaveni Nastaveni tykajici se doplinkové desky

Slot C
Monitorovani Sledovani dat tykajicich se doplikové desky
Nastaveni Nastaveni tykajici se doplikové desky

Slot D
Monitorovani Sledovani dat tykajicich se doplnkové desky
Nastaveni Nastaveni tykajici se doplikové desky

Slot E
Monitorovani Sledovani dat tykajicich se doplikové desky
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7.3 HODINY REALNEHO CASU

Tabulka 51: Parametry Hodin realného casu v nabidce I/0 a hardware

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Stav baterie.

V5.5.1 Stav baterie 1 3 2205 |1 = Neni instalovéna

2 = Instalovana
3 = Vyménte baterii

P5 5.2 as hh:mm: 2201 Aktualni cas
ss

P5.5.3 Datum dd.mm. 2202 |Aktualni datum

P5.5.4 Rok rerr 2203 |Aktualni rok

Pravidlo prechodu na
letni ¢as

1 = Vypnuto

2 = EU: zacina posledni
P5.5.5 Letni ¢as 1 4 1 2204 | nedali v bireznu, kon&i
posledni nedéli v Fijnu
3 =US: zacina druhou
nedéli v breznu, kon¢i
prvni nedéli v listopadu
4 = Rusko (trvale)

7.4 NASTAVENIi VYKONNE JEDNOTKY

V této nabidce mdzete zménit nastaveni ventilatoru a sinusového filtru.

Ventilator pracuje v optimalizovaném rezimu nebo je zapnut trvale. V optimalizovaném
rezimu prijima vnitrni logika ménice data o teploté a na jejich zakladé Fidi rychlost
ventilatoru. Do 5 minut od prechodu ménice do pripraveného stavu se ventilator zastavi.
V rezimu trvalého zapnuti pracuje ventilator v plné rychlosti a nezastavuje se.

Sinusovy filtr omezuje hloubku premodulace a zabranuje funkci spravy teploty, aby snizila
spinaci frekvenci.
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Tabulka 52: Nastaveni vykonné jednotky, Ventilator

Parametr

P5.5.1.1 Rezim Fizeni ventilu 0 1 1 2377 | 0=Vidy zapnuto
1 = Optimalizovany

V5.6.1.5 Zivotn. ventilatoru N/A N/A  |h 849 | Zivotn. ventilatoru
P5.6.1.6 | Lim.AlarmuZiv.Vent. 0 200 000 h 50 000 824 | Lim.AlarmuZiv.Vent.
P5.6.1.7 | ResetZivotn.Ventil. N/A N/A 0 823 |ResetZivotn.Ventil.

Tabulka 53: Nastaveni vykonné jednotky, Sinusovy filtr

Parametr

0 = Zakazano
1 =Povoleno
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7.5 KLAVESNICE

Tabulka 54: Parametry klavesnice v nabidce I/0 a hardware

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

Doba, po které se dis-
plej vrati na stranku
nastavenou parame-
P5.7.1 Doba prodlevy 0 60 min 0 804 [trem P5.7.2.

0 = Nepouzito

0 ="Zadny

1 = Otevr. rej. menu
2 = Hlavni menu

3 = stranka Rizeni
4 = Multimonitor

P5.7.2 Vychozi stranka 0 4 0 2318

Nastaveni stranky,
ktera ma byt v rejstriku
nabidek. (Volba 1

v parametru P5.7.2.)

P5.7.3 Rejstrik nabidek 2499

Nastaveni kontrastu

P5.7.4 Kontrast * 30 70 % 50 830 . .
displeje.

Nastaveni doby, po
které se vypne podsvi-
ceni displeje. Je-li hod-
nota nastavena na 0,
bude podsviceni vzdy
zapnuto.

P5.7.5 Cas podsviceni 0 60 min 5 818

* K dispozici pouze u grafického ovladaciho panelu.

7.6 KOMUNIKACNIi SBERNICE

V nabidce I/0 a hardware jsou uvedeny parametry tykajici se riznych desek komunikacnich
sbérnic. Pokyny k pouziti téchto parametrl naleznete v prislusné prirucce ke komunikacni
sbérnici.
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8 NABIDKY UZIVATELSKYCH NASTAVENI
OBLIBENYCH POLOZEK A UZIVATELSKYCH
UROVNI

8.1 UZIVATELSKA NASTAVENI

Tabulka 55: Obecna nastaveni v nabidce uZivatelskych nastaveni

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis
MoZnosti se lisi v zavi-
Pé6.1 Volba jazyka rdzné rdzné razné 802 |slosti na jazykovém
balicku.

Viz Tabulka 56 Parame-
Zalohovani parame- try zalohovani parame-

trd trd v nabidce uZivatel-
skych nastaveni.

Mé.5

Mbé.6 Porovnani parametrd

Pouzijte pocitacovy
nastroj Vacon Live
P6.7 Nazev ménice k pojmenovani ménice,
pokladate-Lli to za
nezbytné.
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8.1.1 ZALOHOVANi PARAMETRU

Tabulka 56: Parametry zalohovani parametrd v nabidce uZivatelskych nastaveni

Parametr

Obnovit vjchozi Obnovi vychozi hodnoty

P6.5.1 ) , , 831 |parametrl a spusti
vyrobni nastaveni o vy s
privodce spusténim.
UloZeni hodnot para-
Ulozit do ovladaciho metrt do ovladaciho
P6.5.2 panelu 2487 |panelu, napr. za uce-
* lem zkopirovani do
jiného ménice.
Obnoveni z ovlada- Nacteni hodnot para-
P6.5.3 ciho panelu 2488 |metrd z ovlddaciho
* panelu do ménice.
Uklada hodnoty para-
P6.5.4 UloZ do Sady 1 2489 | metrd do sady parame-

trd 1.

Nacita hodnoty para-
P6.5.5 Obnov ze Sady 1 2490 |metrd ze sady parame-
trd 1 do ménice.

Uklada hodnoty para-
P6.5.6 UloZ do Sady 2 2491 | metrd do sady parame-
tra 2.

Nacita hodnoty para-
P6.5.7 Obnov ze Sady 2 2492 | metrt ze sady parame-
trd 2 do ménice.

* K dispozici pouze u grafického displeje.

Tabulka 57: Porovnani parametrd

Parametr

Spousti porovnavani
P6.6.1 Aktiv. sada-Sada 1 2493 |parametrd s vybranou
sadou.

Spousti porovnavani
P6.6.2 Aktiv. sada-Sada 2 2494 | parametrl s vybranou
sadou.

Spousti porovnavani
P6.6.3 Aktiv. sada-Vychozi 2495 |parametrd s vybranou
sadou.

Spousti porovnavani
P6.6.4 Aktiv. sada-Panelu 2496 |parametrd s vybranou
sadou.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 106 NABIDKY UZIVATELSKYCH NASTAVENI, OBLIBENYCH POLOZEK A UZIVATELSKYCH UROVNi

8.2 OBLIiBENE POLOZKY

POZNAMKA!
Tato nabidka je dostupna na ovladacim panelu s grafickym displejem, nikoli vSak na
ovladacim panelu s textovym displejem.

POZNAMKA!
Tato nabidka neni dostupna v nastroji Vacon Live.

Pokud nékteré polozky pouzivate ¢asto, mUzete je pridat na seznam Oblibené polozky. Do
tohoto seznamu lze umistit parametry i sledované signaly ze vSech nabidek ovladaciho
panelu. Neni nutné je hledat po jednom ve strukture nabidek. Namisto toho je miZete ulozZit
do slozky oblibenych polozek, kde k nim budete mit snadny pFistup.

PRIDANI POLOZKY K OBLIBENYM POLOZKAM

1 Vyhledejte polozku, kterou chcete pridat mezi

oblibené. Stisknte tlaitko OK. stop| (| READY Vo
El Basic Settings
Motor Nom Voltg
230.00 Vv
Motor Nom Freq
50.00 Hz
Motor Nom Speed
e 1430 rpm
2 Zvolte moznost Pridat mezi oblibené a stisknéte
STOP|C| READY| | 110

tlacitko OK.

§‘i’ Motor Nom Freq
Edit
@ Help

Q Add to favourites
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3 Postup je nyni dokoncéen. Pokracujte podle pokyn(
na displeji. stor| (D] RerpY| [ o

8F Motor Nom Freq

[¢]

was added to
favourites. Press OK
to continue.

ODEBRANI POLOZKY Z OBLIBENYCH POLOZEK

1 Prejdéte k oblibenym polozkam.
2 Vyhledejte polozku, kterou chcete odebrat
7 oblibenych. Stisknéte tlagitko OK. stop|(G] READY | o

D Favourites

Motor Nom Freq
> 50.00 Hz

3 Zvolte moznost Odebrat z oblibenych.

STOP | C | READY 110

8T Motor Nom Freq

"\lj Rem from favourites

4 Odebrani polozky potvrdte opétovnym stisknutim
tlacitka OK.

8.3 UZIV. UROVNE

Parametry Grovné uzivatell mUzete pouzivat k nastaveni opravnéni k provadéni zmeén
parametrd. Také lze zabranit nechténym zménam parametra.

Jakmile zvolite Uroven uzivatele, nebudou se uZivateli na ovladacim panelu zobrazovat
vSechny parametry.
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Tabulka 58: Parametry uZivatelské urovné

Index Parametr Min. Max. Jedn. Vychozi ID Popis

0 = Normalni.

1 = Sledovani. V hlavni
nabidce se zobrazuji
pouze nabidky sledo-
vani, oblibenych polo-
zek a uZzivatelskych
arovni.

P8.1 UZivatelska Groven 0 1 0 1194

Pokud pred prepnutim
na Uroven Sledovani
napr. z urovné Nor-
malni nastavite para-
metr na jinou hodnotu
nez 0, bude pred
prechodem zpét na
Uroven Normalni nutné
zadat pristupovy kod.
Tim je neopravnénym
zaméstnancim zabra-
néno v provadéni zmén
parametrd na ovlada-
cim panelu.

P8.2 Pristupovy kod 0 9 0 2362

f VYSTRAHA!
Pristupovy kod neztratte. Dojde-Lli ke ztraté pristupového kddu, kontaktujte nejblizsi
servisni stfedisko nebo servisniho partnera.

ZMENA PRiISTUPOVEHO KODU UZIVATELSKYCH UROVNI

1 Prejdéte do nabidky uzivatelskych Urovni.
2  Prejdéte k poloZce Pristupovy kdd a stisknéte
tlacitko se Sipkou vpravo.

STOP|C| READY| ALARM |Keypad

Main Menu
ID:2362 P8.2

2 User level
oi Normal

Access code
o]
o

00000
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3 Jednotlivé Cislice pristupového kodu lze zménit
pomoci tlaéitek se Sipkami. STOP|C| READY| ALARM | /0
o5 Access code
(&) ID:2362 P8.2
A
Y
00000
Min:0
Max:9

4 Zménu potvrdite stisknutim tlacitka OK.
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9 POPISY MONITOROVANYCH HODNOT

Tato kapitola uvadi zakladni popisy vSech monitorovanych hodnot.

9.1 ZAKLADNI

V2.2.1 VYSTUPNI FREKVENCE (ID 1)

Tato sledovana hodnota udava aktualni vystupni frekvenci do motoru.

V2.2.2 REFERENCNI FREKVENCE (ID 25)

Tato sledovana hodnota udava aktualni referencni frekvenci pro Fizeni motoru.
Hodnota je aktualizovana v intervalu po 10 ms.

V2.2.3 OTACKY MOTORU (ID 2]

Tato sledovana hodnota udava aktualni rychlost motoru v otackach za minutu (vypocitana
hodnotal).

V2.2.4 PROUD MOTORU (ID 3]

Tato sledovana hodnota udava naméreny proud motoru.
Nastaveni méritka hodnoty se liSi podle velikosti frekvencniho ménice.

V2.2.5 MOMENT MOTORU [ID 4)

Tato sledovana hodnota udava aktualni tocivy moment motoru (vypocitana hodnota).

V2.2.7 VYKON MOTORU NA HRIDELI (ID 5)

Tato sledovana hodnota udava aktualni vykon hridele motoru (vypocitana hodnota) v podobé
procentniho podilu ve srovnani se jmenovitym vykonem motoru.

V2.2.8 VYKON MOTORU NA HRIDELI (ID 73)

Tato sledovana hodnota udava aktualni vykon hridele motoru (vypocitana hodnota).
Mérnou jednotkou jsou kW nebo hp, v zavislosti na hodnoté parametru ,,Volba kW/HP".

V2.2.9 NAPETI MOTORU (ID 6]

Tato sledovana hodnota udava aktualni vystupni napéti do motoru.

V2.2.10 NAPETI STEJNOSMERNEHO MEZI0BVODU (ID 7)

Tato sledovana hodnota udava namérené napéti v stejnosmérném obvodu ménice.

V2.2.11 TEPLOTA MENICE (ID 8)

Tato sledovana hodnota udava namérenou teplotu chladice ménice.
Jednotkou monitorované hodnoty jsou stupné Celsia nebo Fahrenheita, v zavislosti na
hodnoté parametru ,Volba °C/°F".
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V2.2.12 TEPLOTA MOTORU (ID 9)
Tato sledovana hodnota udava vypocitanou teplotu motoru v procentech jmenovité provozni

teploty.
JestliZze se hodnota zvysi nad 105 %, bude ohlasena porucha tepelné ochrany motoru.

V2.2.13 ANALOGOVY VSTUP 1 (ID 59)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu analogového vstupniho signalu v podobé procentniho
podilu pouzitého rozsahu.

V2.2.14 ANALOGOVY VSTUP 1 (ID 60)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu analogového vstupniho signalu v podobé procentniho
podilu pouzitého rozsahu.

V2.2.15 ANALOGOVY VYSTUP 1 (ID 81)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu analogového vystupu v podobé procentniho podilu
pouzitého rozsahu.

V2.2.16 PREDEHRATI MOTORU (ID 1228)

Tato sledovana hodnota udava stav funkce predehrivani motoru.

V2.2.17 STAVOVE SLOVO MENICE (ID 43)

Tato sledovana hodnota udava bitové kodované stavy ménice.

V2.2.19 STAV POZARNIHO REZIMU (ID 1597)

Tato sledovana hodnota udava stav funkce pozarniho rezimu.

V2.2.20 STAVOVE SLOVO DIN 1 (ID 56)

Tato sledovana hodnota udava bitové kddovany stav digitalniho vstupniho signalu.

16bitové slovo, ve kterém kazdy bit predstavuje stav jednoho digitalniho vstupu. Z kazdého
slotu je nacteno 6 digitalnich vstupt. Slovo 1 zacina vstupem 1 slotu A (bit 0) a kon¢i
vstupem 4 slotu C (bit 15).

V2.2.21 STAVOVE SLOVO DIN 2 (ID 57)

Tato sledovana hodnota udava bitové kddovany stav digitalniho vstupniho signalu.

16bitové slovo, ve kterém kazdy bit predstavuje stav jednoho digitalniho vstupu. Z kazdého
slotu je nacteno 6 digitalnich vstupt. Slovo 2 zacina vstupem 5 slotu C (bit 0] a konéi
vstupem 6 slotu E (bit 13).

V2.2.22 PROUD MOTORU S 1 DESETINNYM MISTEM (ID 45]

Tato sledovana hodnota udava naméreny proud motoru s pevnym poctem desetinnych mist
a mensim filtrovanim.
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V2.2.23 APLIKACE STAVOVE SLOVO 1 (ID 89]

Tato sledovana hodnota udava bitové kddované stavy aplikace.

V2.2.24 APLIKACE STAVOVE SLOVO 2 (ID 90}

Tato sledovana hodnota udava bitové kddované stavy aplikace.

V2.2.25 NiZKY STAV PROVOZNIHO CITACE KWH (ID 1054)

Tato sledovana hodnota udava aktualni hodnotu ¢itace kWh (&itac energie).

V2.2.26 VYSOKY STAV PROVOZNIHO CITACE KWH (ID 1067)

Tato sledovana hodnota udava, kolik cykll ¢itace kWh (Citace energie) se jiz uskutecnilo.

V2.2.27 KOD POSLEDNI AKTIVNI PORUCHY (ID 37)

Tato sledovana hodnota udava kdd posledni aktivované poruchy, ktera nebyla resetovana.

V2.2.28 ID POSLEDNI AKTIVNI PORUCHY (ID 95]

Tato sledovana hodnota udava ID posledni aktivované poruchy, ktera nebyla resetovana.

V2.2.29 KOD POSLEDNIHO AKTIVNIHO ALARMU (ID 74)

Tato sledovana hodnota udava kod posledniho aktivovaného alarmu, ktery nebyl resetovan.

V2.2.30 ID POSLEDNIHO AKTIVNIHO ALARMU (ID 94]

Tato sledovana hodnota udava ID posledniho aktivovaného alarmu, ktery nebyl resetovan.

V2.2.31 PROUD FAZE U (ID 39)

Tato sledovana hodnota udava naméreny proud faze motoru (1s filtrovani).

V2.2.32 PROUD FAZE V (ID 40}

Tato sledovana hodnota udava naméreny proud faze motoru (1s filtrovani).

V2.2.33 PROUD FAZE W (ID 41)

Tato sledovana hodnota udava naméreny proud faze motoru (1s filtrovani).

V2.2.34 STAV REGULATORU MOTORU (ID 77]

Tato sledovana hodnota udava bitové kddovany stav limitd motoru.

9.2 FUNKCE CASOVACU

V2.3.1TC1,TC2, TC3(ID 1441)]

Tato sledovana hodnota udava stav ¢asovych kanali 1, 2 a 3.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




POPISY MONITOROVANYCH HODNOT VACON - 113

V2.3.2 INTERVAL 1 (ID 1442]

Tato sledovana hodnota udava stav funkce intervalu.

V2.3.3 INTERVAL 2 (ID 1443

Tato sledovana hodnota udava stav funkce intervalu.

V2.3.4 INTERVAL 3 (ID 1444)

Tato sledovana hodnota udava stav funkce intervalu.

V2.3.5 INTERVAL 4 (ID 1445]

Tato sledovana hodnota udava stav funkce intervalu.

V2.3.6 INTERVAL 5 (ID 1446)

Tato sledovana hodnota udava stav funkce intervalu.

V2.3.7 CASOVAC 1 (ID 1447)

Tato monitorovana hodnota udava zbyvajici ¢as aktivovaného casovace.
V2.3.8 CASOVAC 2 (ID 1448)

Tato monitorovana hodnota udava zbyvajici ¢as aktivovaného casovace.
V2.3.9 CASOVAC 3 (ID 1449)

Tato monitorovana hodnota udava zbyvajici ¢as aktivovaného casovace.
V2.3.10 HODINY REALNEHO CASU [ID 1450)

Tato sledovana hodnota udava aktualni realny cas ve formatu hh:mm:ss.

9.3 REGULATOR PID1

V2.4.1 REFERENCE PID1 (ID 20)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu signalu reference PID v procesnich jednotkach.
Ke zvoleni procesni jednotky mizete pouzit parametr P3.12.1.7 (viz 10.12.1 Zékladni
nastaveni).

V2.4.2 ZPETNA VAZBA PID1 (ID 21)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu signalu zpétné vazby PID v procesnich jednotkach.
Ke zvoleni procesni jednotky mizZete pouzit parametr P3.12.1.7 (viz 10.12.1 Zékladni
nastaveni).

V2.4.3 HODNOTA ODCHYLKY PID1 (ID 22)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu odchylky regulatoru PID.
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Jedna se o odchylku zpétné vazby PID od reference PID v procesnich jednotkach.

V2.4.4 VYSTUP PID1 (ID 23)

Tato sledovana hodnota udava vystup regulatoru PID v podobé procentniho podilu (0-100 %).

V2.4.5 STAV PID1 (ID 24)

Tato sledovana hodnota udava stav regulatoru PID.

9.4 REGULATOR PID2

V2.5.1 REFERENCE PID2 (ID 83]

Tato sledovana hodnota udava hodnotu signalu reference PID v procesnich jednotkach.
Ke zvoleni procesni jednotky miZete pouzit parametr P3.13.1.9 (viz 10.12.1 Zékladni
nastaveni).

V2.5.2 ZPETNA VAZBA PID2 (ID 84)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu signalu zpétné vazby PID v procesnich jednotkach.
Ke zvoleni procesni jednotky muZete pouzit parametr P3.13.1.9 (viz 10.12.1 Zékladni
nastaveni).

V2.4.3 HODNOTA ODCHYLKY PID2 (ID 85)

Tato sledovana hodnota udava hodnotu odchylky regulatoru PID.

Chybovou hodnotou je odchylka zpétné vazby PID od nastavené hodnoty PID v procesni
jednotce.

Ke zvoleni procesni jednotky muZete pouzit parametr P3.13.1.9 (viz 10.12.1 Zékladni
nastaveni).

V2.5.4 VYSTUP PID2 (ID 86)

Tato sledovana hodnota udava vystup regulatoru PID v podobé procentniho podilu (0-100 %).
Tuto hodnotu mdzete prifazovat napriklad analogovému vystupu.

V2.5.5 STAV PID2 (ID 87)

Tato sledovana hodnota udava stav regulatoru PID.

9.5 VicE CERPADEL

V2.6.1 BEZICi MOTORY (ID 30)

Tato monitorovana hodnota udava skutec¢ny pocet motord, které jsou v provozu v systému
multi-Cerpadla.

V2.6.2 AUTOMATICKE STRIDANI (ID 1114)

Tato sledovand hodnota udava stav zadosti na automatické stridani.
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9.6 DATA KOMUNIKACNi SBERNICE

v2.8.1 RiDICI SLOVO KS (ID 874)

Tato sledovana hodnota udava stav Fidiciho slova sbérnice, které aplikace pouziva v rezimu
premosténi.

V zavislosti na typu komunikacni sbérnice nebo na profilu lze upravovat data, ktera jsou
prijimana z komunikacni sbérnice, pred jejich odeslanim do aplikace.

V2.8.2 REFERENCNI RYCHLOST KS (ID 875

Tato sledovana hodnota udava referencni frekvenci sbérnice v podobé procentniho podilu
minimalni a maximalni frekvence.

Informace o referencni rychlosti jsou odstupnovany v rozmezi od minimalni do maximalni
frekvence v okamziku, kdy byly pFijaty aplikaci. Minimalni a maximalni frekvence je mozné po
prijeti reference zménit, aniz by se zménila referencni hodnota.

V2.8.3 VSTUPNI DATA KS 1 (ID 876)

Tato monitorovana hodnota udava prvotni hodnotu procesnich dat v 32bitovém formatu se
znaménkem.

V2.8.4 VSTUPNI DATA KS 2 (ID 877)

Tato monitorovana hodnota udava prvotni hodnotu procesnich dat v 32bitovém formatu se
znaménkem.

V2.8.5 VSTUPNI DATA KS 3 (ID 878)

Tato monitorovana hodnota udava prvotni hodnotu procesnich dat v 32bitovém formatu se
znaménkem.

V2.8.6 VSTUPNI DATA KS 4 (1D 879)

Tato monitorovana hodnota udava prvotni hodnotu procesnich dat v 32bitovém formatu se
znaménkem.

V2.8.7 VSTUPNI DATA KS 5 (1D 880)

Tato monitorovana hodnota udava prvotni hodnotu procesnich dat v 32bitovém formatu se
znaménkem.

V2.8.8 VSTUPNI DATA KS 6 (ID 881)

Tato monitorovana hodnota udava prvotni hodnotu procesnich dat v 32bitovém formatu se
znaménkem.

V2.8.9 VSTUPNI DATA KS 7 (ID 882)

Tato monitorovana hodnota udava prvotni hodnotu procesnich dat v 32bitovém formatu se
znaménkem.
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V2.8.10 VSTUPNI DATA KS 8 (ID 883)

Tato monitorovana hodnota udava prvotni hodnotu procesnich dat v 32bitovém formatu se
znaménkem.

V2.8.11 STAVOVE SLOVO KS (ID 864)

Tato monitorovana hodnota udava stav stavového slova sbérnice, které aplikace pouziva

v rezimu premosténi.

V zavislosti na typu komunikacni sbérnice nebo profilu je mozné upravit data pred odeslanim
do komunikacni sbérnice.

V2.8.12 AKTUALNI RYCHLOST KS (ID 865)

Tato monitorovana hodnota udava aktualni rychlost ménice ve formé procentniho podilu
minimalni a maximalni frekvence.

Hodnota 0 % udava minimalni frekvenci, hodnota 100 % udava maximalni frekvenci. Tato
monitorovana hodnota je pribézné aktualizovana v zavislosti na momentalni minimalni
a maximalni frekvenci a vystupni frekvenci.

V2.8.13 VYSTUPNI DATA KS 1 (ID 866)

Tato monitorovana hodnota udava prvotni hodnotu procesnich dat v 32bitovém formatu se
znaménkem.

V2.8.14 VYSTUPNI DATA KS 2 (ID 867)

Tato monitorovana hodnota udava prvotni hodnotu procesnich dat v 32bitovém formatu se
znaménkem.

V2.8.15 VYSTUPNI DATA KS 3 (ID 868)

Tato monitorovana hodnota udava prvotni hodnotu procesnich dat v 32bitovém formatu se
znaménkem.

V2.8.16 VYSTUPNI DATA KS 4 (ID 869)

Tato monitorovana hodnota udava prvotni hodnotu procesnich dat v 32bitovém formatu se
znaménkem.

V2.8.17 VYSTUPNI DATA KS 5 (ID 870)

Tato monitorovana hodnota udava prvotni hodnotu procesnich dat v 32bitovém formatu se
znaménkem.

V2.8.18 VYSTUPNI DATA KS 6 (ID 871)

Tato monitorovana hodnota udava prvotni hodnotu procesnich dat v 32bitovém formatu se
znaménkem.

V2.8.19 VYSTUPNI DATA KS 7 (ID 872)

Tato monitorovana hodnota udava prvotni hodnotu procesnich dat v 32bitovém formatu se
znaménkem.
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V2.8.20 VYSTUPNI DATA KS 8 (ID 873)

Tato monitorovana hodnota udava prvotni hodnotu procesnich dat v 32bitovém formatu se
znaménkem.
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10  POPISY PARAMETRU

V této kapitole naleznete informace o méné Casto vyuzivanych parametrech aplikace. Pro
vétsinu parametru aplikace Vacon 100 postacuje zakladni popis. Tento zakladni popis
naleznete v tabulce parametrl v kapitole 5 Nabidka Parametry. Budete-li potrebovat dalsi
Udaje, obratte se na distributora.

10.1 NASTAVENi MOTORU

10.1.1 PARAMETRY STIiTKU MOTORU

P3.1.1.1 JMENOVITE NAPETi MOTORU (ID 110)

Vyhledejte hodnotu Un na typovém Stitku motoru.
Zjistéte, zda je motor zapojen do trojuhelniku nebo do hvézdy.

P3.1.1.2 JMENOVITA FREKVENCE MOTORU (ID 111}
Vyhledejte hodnotu fn na typovém stitku motoru.
P3.1.1.3 JMENOVITE OTACKY MOTORU (ID 112]
Vyhledejte hodnotu nn na typovém sStitku motoru.
P3.1.1.4 JMENOVITY PROUD MOTORU (ID 113)
Vyhledejte hodnotu In na typovém Stitku motoru.
P3.1.1.5 UCINIK MOTORU (ID 120}

Hodnotu naleznete na typovém Stitku motoru.
P3.1.1.6 JMENOVITY VYKON MOTORU (ID 116)
Vyhledejte hodnotu In na typovém Stitku motoru.
P3.1.1.7 PROUDOVE OMEZENI MOTORU (ID 107]

Tento parametr slouzi k nastaveni maximalniho proudu motoru z frekvencniho ménice.

Rozsah hodnot tohoto parametru zavisi na konkrétnich rozmérech skriné frekvencniho
ménice.

Je-li proudové omezeni aktivni, snizuje se vystupni frekvence ménice.

POZNAMKA!
Proudové omezeni motoru neni limit nadproudu.

P3.1.1.8 TYP MOTORU (ID 650]

Tento parametr slouZzi k nastaveni typu motoru pouzivaného v procesu.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




POPISY PARAMETRU VACON - 119

Zvolte typ motoru. Zvolit mGzete napriklad asynchronni indukéni motor(IM) nebo synchronni
motor s permanentnimi magnety (PM).

10.1.2 PARAMETRY RiZENi MOTORU

P3.1.2.1 SPINACI FREKVENCE (ID 601)

Tento parametr slouzi k nastaveni spinaci frekvence frekvencniho ménice.

Zvysenim spinaci frekvence dojde ke snizeni vykonu frekvencniho ménice. V pripadé pouziti
dlouhého kabelu doporucujeme pouzit nizsi spinaci frekvenci za ucelem omezeni kapacitnich
proudd. Vysoka spinaci frekvence snizi hluénost motoru.

P3.1.2.2 VYPINAC MOTORU (ID 653)

Tento parametr slouZzi k zapnuti funkce Spina¢ motoru.

Funkci vypinace motoru lze pouzit, pokud je kabel mezi motorem a ménicem vybaven
vypinacem motoru. Pomoci vypinace motoru lze zajistit, Ze pri provadéni servisu bude motor
izolovan od zdroje napajeni a nebude mozné jej spustit.

Chcete-li funkci aktivovat, nastavte pro parametr P3.1.2.2 hodnotu Povoleno. Pri rozpojeni
vypinace motoru se ménic¢ automaticky zastavi a pri sepnuti vypinace motoru se ménic
automaticky spusti. PFi pouziti funkce vypinace motoru nedochazi k vypnuti ménice.

o

L

H

H

i
~.
L
~

®"

Obr. 12: Vypinac motoru mezi ménicem a motorem

A. Vypina¢ motoru B. Elektricka sit

P3.1.2.4 NAPETI PRI NULOVE FREKVENCI (ID 606]

Tento parametr slouZi k nastaveni napéti U/f kFivky pri nulové frekvenci.
Vychozi hodnota tohoto parametru se liSi podle velikosti kazdé jednotky.

P3.1.2.5 FUNKCE PREDEHRIVANI MOTORU (ID 1225)

Tento parametr slouZi k povoleni/zakazani funkce predehrati motoru.

Funkce predehrivani motoru udrzuje zastaveny frekvencni ménic¢ a motor zahraty tim, ze
privadi do motoru ss proud.
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P3.1.2.6 FUNKCE PREDEHRIVANi MOTORU (ID 1226)

Tento parametr slouZzi k nastaveni teplotniho limitu funkce Predehrati motoru.

Predehrivani motoru se zapind, kdyz teplota chladice ¢i mérena teplota motoru klesne pod
tuto hodnotu.

P3.1.2.7 PROUD PREDEHRATI MOTORU (ID 1227)

Tento parametr slouzi k nastaveni stejnosmérného proudu pro funkci Predehrati motoru.

P3.1.2.8 VYBER U/F CHARAKTERISTIKY (ID 108)

Tento parametr slouzi k nastaveni typu U/f kfivky mezi nulovou frekvenci a zacatkem

odbuzovani.
Cislo volby Nazev volby Popis
Napéti motoru se méni linedrné jako funkce vystupni frek-
vence. Napéti motoru se méni z hodnoty parametru P3.1.2.4
0 Linearni (Napéti pri nulové frekvenci] na hodnotu podle parametru

Napéti pri zacatku odbuzovani pfi frekvenci nastavené para-
metrem Frekvence zacatku odbuzovani. Neni-li nutné pouzit
jiné nastaveni, pouzijte vychozi nastaveni.

Napéti motoru se méni po kvadratické krivce od hodnoty
parametru P3.1.2.4 (Napéti pfi nulové frekvenci) na hodnotu
podle parametru Frekvence zacatku odbuzovani. Motor bézi
1 Kvadraticka podmagnetizovan pod zacatkem odbuzovani a vytvari mensi
toCivy moment. Kvadraticky pomér U/f lze pouzit v aplikacich,
kde je potreba toCivého momentu ve vztahu s druhou mocni-
nou rychlosti, napf. u odstfedivych ventilatort a Cerpadel.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




POPISY PARAMETRU VACON - 121

Jmenovité napéti motoru Zacatek odbuzovani

Linearni

Kvadraticka
Jmenovita frekvence motoru

/ f[Hz]

>

Obr. 13: Linearni a kvadraticka zména napéti motoru

P3.1.2.15 KONTROLA PREPETI (ID 607)

Tento parametr slouZzi k nastaveni regulatoru prepéti mimo provoz.

Viz popis parametru P3.1.2.16, Kontrola prepéti.

P3.1.2.16 REGULATOR PODPETI (ID 608)

Tento parametr slouzi k nastaveni regulatoru podpéti mimo provoz.

Pokud povolite parametr P3.1.2.15 nebo P3.1.2.16, zacnou regulatory sledovat zmény
v napajecim napéti. Pokud se vystupni frekvence dostane na pfilis vysokou nebo prilis nizkou
hodnotu, regulatory ji zméni.

Regulatory podpéti a prepéti vypnete zakazanim téchto 2 parametrd. To je uzite¢né v pripadé,
kdy se napajeci napéti lisi o vice nez-15 % nebo +10 % a aplikace neumoziuje provoz
regulatora.

P3.1.2.17 NASTAVENI NAPETI NA STATORU (ID 659)

Tento parametr slouzi k Upravé napéti na statoru u motord s permanentnimi magnety.

Tento parametr lze pouzit pouze v pripadé, Ze je parametr P3.1.1.8, Typ motoru, nastaven na
hodnotu Motor s permanentnim magnetem. Nastavite-Lli jako typ motoru Indukcni motor,
hodnota se automaticky nastavi na 100 % a nebude mozné ji zménit.

Zménite-li hodnotu parametru P3.1.1.8 (Typ motoru) na PM motor, kfivka U/f se automaticky
zvysi na Groven odpovidajici vystupnimu napéti ménic¢e. Pomér U/f se nezméni. Toto opatreni
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predchazi provozu motoru s permanentnim magnetem v oblasti odbuzovani. Jmenovité
napéti motoru s permanentnim magnetem je mnohem nizsSi neZ nejvyssi vystupni napéti
ménice.

Jmenovité napéti motoru s permanentnim magnetem odpovida napéti zpétné ochrany EMF
motoru pri jmenovité frekvenci. AvSak u jiného vyrobce motoru mize byt napriklad rovno
napéti na statoru pri jmenovitém zatizeni.

Nastaveni napéti na statoru slouzi k Upravé U/f kfivky ménice pobliz krivky zpétné ochrany
EMF motoru. Neni nutné zménit hodnoty mnoha parametrG U/f kFivky.

Parametr P3.1.2.17 udava vystupni napéti ménice v procentech jmenovitého napéti motoru
pri jmenovité frekvenci motoru. U/f kfivku ménice upravte nad krivku zpétné ochrany EMF

motoru. Proud motoru se zvySuje tim vice, ¢im vice se lisi U/f kfivka od krivky zpétné ochrany
EMF.

AU[V]

3946{\
Nastaveni napéti na statoru O P
Napéti pfi (50..200 %) WO
zacatku )
odbuzovani

Jmenovité
napéti motoru

Napéti pfi

nulové frekvenci f [Hz]

Jmenovita Zacatek
frekvence motoru odbuzovani

Obr. 14: Nastaveni napéti na statoru

P3.1.2.18 OPTIMALIZACE ENERGIE (ID 666)

Tento parametr slouZi k zapnuti funkce optimalizace energie.

Ménic se snazi z dGvodu Uspory energie a snizeni hluku motoru najit minimalni proud
motoru. Tuto funkci pouzijte napfiklad u procesu s ventilatory a Cerpadly. Tuto funkci
nepouzivejte u procest rizenych PID.

P3.1.2.19 VOLBY LETMEHO STARTU (ID 1590)

Tento parametr slouzi k nastaveni voleb letmého startu.
U parametru Volby letmého startu lze oznacit rdzna zaskrtavaci pole.

Upravit lze tato nastaveni:
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« Zakaz.hled.rev.chodu
«  Vytvoreni magnetického toku pri regulaci proudu

Bit BO ovlada smér vyhledavani. Je-li bit nastaven na hodnotu 0, je frekvence hridele
vyhledavana jak v pozitivnim, tak v negativnim smeéru. Je-li bit nastaven na hodnotu 1, je
frekvence hridele vyhledavana pouze ve sméru referencni frekvence. Tim je zabranéno
pohybu hridele v opacném sméru.

Bit 6 zajistuje rozsireny postup magnetizace indukéniho motoru. Pouziti miZe byt vhodné
napriklad u vysoce vykonnych motord.

P3.1.2.20 I/F START (ID 534)

Tento parametr se pouziva k aktivaci funkce I/f start.

Tato funkce umoznuje spusténi motoru s Fizenim konstantniho proudu. Zajistuje motoru
dostate¢ny moment pri spousténi. Tuto funkci mdZete pouzit napriklad u motord

s permanentnimi magnety (PM).

P3.1.2.21 FREKVENCE FUNKCE I/F START (ID 535)

Tento parametr slouzi k nastaveni limit vystupni frekvence, pod kterym je do motoru
privadén nastaveny startovaci proud I/f.

KdyZ se vystupni frekvence ménice nachazi pod timto parametrem, aktivuje se funkce I/f
start. Pokud vystupni frekvence prekroci limit, provozni rezim ménice se vrati zpét do
bézného rezimu rizeni U/f.

P3.1.2.22 PROUD FUNKCE I/F START [(ID 536)

Tento parametr slouzi k nastaveni proudu, ktery se pouzije pri aktivaci funkce I/f start.

10.2 NASTAVENi START/STOP

P3.2.1 VZDALENE RiDICi MISTO (ID 172)

Tento parametr slouzi k vybéru vzdaleného ridiciho mista (start/stop).
Tento parametr se pouziva k prepnuti zpét na vzdalené Fizeni z rizeni nastrojem Vacon Live,
napriklad pFi poruse ovladaciho panelu.

P3.2.2 MISTNI/VZDALENE (ID 211)

Tento parametr slouzi k prepinani mezi mistnim a vzdalenym Fidicim mistem.
Mistem mistniho fizeni je vzdy ovladaci panel. Vzdalenym mistem rizeni maze byt I/0 nebo
komunikacni sbérnice, v zavislosti na hodnoté parametru ,Vzdalené ridici misto”.

P3.2.3 TLACITKO STOP NA PANELU (ID 114)

Tento parametr slouzi k zapnuti funkce zastaveni na ovladacim panelu.

Je-li tato funkce aktivovana, stisknutim tlacitka stop na panelu se vZdy zastavi pohon (bez
ohledu na misto Fizeni). Je-li tato funkce deaktivovana, stisknutim tladitka stop na panelu se
pohon zastavuje pouze v rezimu mistniho Fizeni.
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Cislo volby Nazev volby Popis
0 Ano Tlacitko stop na panelu je trvale aktivovano.
1 Ne Omezena funkce tlacitka stop na panelu.

P3.2.4 ZPUSOB STARTU (ID 505)

Tento parametr se pouziva k vybéru typu funkce spusténi.

Cislo volby Nazev volby Popis
" Frekvencni ménic zrychluje z nulové frekvence az do dosa-
0 Po rampé _ .
Zeni referencni frekvence.
Frekvencni ménic zjistuje skute¢nou rychlost motoru a zry-
1 Letmy start chluje v rozsahu od této rychlosti az do dosazeni referencni
frekvence.

P3.2.5 FUNKCE STOP [(ID 506)

Tento parametr se pouziva k vybéru typu funkce zastaveni.

Cislo volby Nazev volby Popis
Motor mizZe zastavit setrvacnosti. Jakmile je vyslan prikaz
0 Volny dobéh k zastaveni, fizeni ménicem je preruseno a proud ménice
klesa na 0.

Po vydani pfikazu k zastaveni je rychlost motoru snizovana

1 Rampa na nulu podle nastavenych parametrd zpomalovani.

POZNAMKA!

Zastaveni po rampé nelze zarucit ve vSech situacich. Je-li vybrano zastaveni po
rampé a napéti sité se zméni o vice nez 20 %, odhad velikosti napéti bude
neuspésny. V takovém pripadé neni zastaveni po rampé mozné.

P3.2.6 LOGIKA START/STOP 1/0 (ID 300]
Tento parametr slouZi ke spousténi a zastavovani ménice digitalnimi signaly.

Vybér miZe zahrnovat slovo ,hrana”, které vam pomuze predejit ndhodnému spusténi.

K nechténému spusténi muze dojit napriklad za téchto okolnosti:
« Po pripojeni napajeni

« Po opétovném pripojeni napajeni po vypadku napajeni

« Poresetovani poruchy

» Po zastaveni ménice funkci Chod povolen

«  Pozméné mista fizeni na Fizeni I/0

Kontakt Start/Stop musi byt pred startem motoru otevreny.
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Rezim stop u priklad( na nasledujicich strankach je volny dobéh. CS = Ridici signal.

Cislo volby

Nazev volby

Popis

Funkce se aktivuji pri zavirenych kontaktech.

0 CS1 =Vpred
CS2 =Vzad

frekvence REV

Chod povolen

Tlacitko Start

VPRED | Vystupni frekvence

Nastavena
frekvence

0 Hz

Nastavena

Rid. signal 1

Rid. signal 2

na klavesnici
TlacCitko Stop

B

na klavesnici

OO 0600

50 00

Obr. 15: Logika start/stop I/0A =0

1.
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Ridici signal (CS) 1 je aktivovan a
zpUsobuje zvyseni vystupni frekvence.
Motor bézi vpred.

CS2 je aktivovan, ale nema zadny vliv na
vystupni frekvenci, protoZe prvni zvoleny
smér ma nejvyssi prioritu.

CS1 je deaktivovan a vyvola zahjeni
zmény sméru (VPRED na REV), protoze
CS2 je stale aktivni.

CS2 je deaktivovan a frekvence
privadéna do motoru klesne na 0.

CS2 je opét aktivovan a zplsobuje
akceleraci motoru (REV) na nastavenou
frekvenci.

CS2 je deaktivovan a frekvence
privadéna do motoru klesne na 0.

CS1 je aktivovan a motor akceleruje
(VPRED) na nastavenou frekvenci.

10.

12.

Signal Chod povolen je nastaven na
hodnotu OTEVRENDO, co? zplisobi pokles
frekvence na hodnotu 0. Konfigurace
signalu Chod povolen se provadi pomoci
parametru P3.5.1.10.

Signal Chod povolen je nastaven na
hodnotu ZAVRENO, co? zplsobuje
zvySeni frekvence na nastavenou
frekvenci, protoze CS1 je stale aktivni.
Tlacitko Stop na klavesnici je znovu
stisknuto a frekvence privadéna do
motoru klesne na 0. (Tento signal
funguje pouze tehdy, je-li hodnota
parametru P3.2.3 Tlacitko Stop na
ovladacim panelu Ano.)

. Ménic je spustén stisknutim tlacitka

START na ovladacim panelu.

Zastaveni ménice se provadi opétovnym
stisknutim tlacitka Stop na ovladacim
panelu.
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13. Pokus o nastartovani ménice stisknutim

tlacitka START je nelspésny, protoze
CS1 je neaktivni.

Cislo volby

Nazev volby

1 CS1 = Vpred (hrana)
CS2 = Inverzni Stop

Popis

Chod povolen

VPRED , Vystupni frekvence

Nastavena
frekvence

0 Hz

Nastavend ! | 1 |
frekvence ' I I '
REV

Rid. signal 1

Rid. signal 2

Tlacitko Stop

r
|
|
|
|
|
L
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
I
I
|

R s st REEEE EEEEEE

na klavesnici

©e 6 ©» 66

I
® ® ©

Obr. 16: Logika start/stop I/0A =1
1.

Ridici signal (CS) 1 je aktivovan a
zpUsobuje zvySeni vystupni frekvence.
Motor bézi vpred.

CS2 je deaktivovan a zplsobi pokles
frekvence na hodnotu 0.

CS1 je aktivovan a zpUsobi opétovné
zvysSeni vystupni frekvence. Motor bézi
vpred.

Signal Chod povolen je nastaven na
hodnotu OTEVRENO, co? zplisobi pokles
frekvence na hodnotu 0. Konfigurace
signalu Chod povolen se provadi pomoci
parametru 3.5.1.10.

Pokus o nastartovani s CS1 neni
Uspésny, protoze signal Chod povolen je
stale nastaven na hodnotu OTEVRENO.
CS1 je aktivovan a motor akceleruje
(FWD)]) k nastavené frekvenci, protoze
signal Chod povolen byl nastaven na
hodnotu ZAVRENO.

Tlacitko Stop na klavesnici je znovu
stisknuto a frekvence privadéna do
motoru klesne na 0. (Tento signal
funguje pouze tehdy, je-li hodnota
parametru P3.2.3 Tlacitko Stop na
ovladacim panelu Ano.)
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8. CS1 je aktivovan a zpUsobi opétovné 9. CS2 je deaktivovan a zpUsobi pokles
zvyseni vystupni frekvence. Motor bézi frekvence na hodnotu 0.
vpred.
Cislo volby Nazev volby Popis

Tato funkce brani ndhodnému nastartovani. Kontakt start/
2 CS1 = Vpred (hrana) stop musi byt pred dalSim startem motoru otevreny.

CS2 = Vzad (hrana)

VPREDA )
Vystupni frekvence

Nastavena

frekvence T /_\ """""""""""""""""""""""""" /_ """"""" / """" / """""""
0 Hz ;

Nastavena
frekvence

REV

Chod
povolen

Rid. signal 1 I
i

|
1
1
1
L
1
1
|
1
1
|
1
|
|
|
|
1

L || A

Rid. signal 2

Tlacitko Stop M

na klavesnici — : ' . ! : .
OO O6 6 0 6O @ @

Obr. 17: Logika start/stop I/0 A =2

|
1
1
1
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1
1
|
1
1
|
1
|
|
|
|
1
1
1
|
1
1
|
1

|
1
1
1
b
1
1
|
1
1
|
1
|
|
|
|
1
|
1
1
|
1
1
|

T
|

1. Ridici signal (CS) 1 je aktivovan a 8. Signal Chod povolen je nastaven na
zpUsobuje zvySeni vystupni frekvence. hodnotu OTEVRENDO, co? zplisobi pokles
Motor bézi vpred. frekvence na hodnotu 0. Konfigurace

2. CS2je aktivovan, ale nema zadny vliv na signalu Chod povolen se provadi pomoci
vystupni frekvenci, protoze prvni zvoleny parametru P3.5.1.10.
smér ma nejvyssi prioritu. 9. Signal Chod povolen je nastaven na

3. CS1 je deaktivovan a vyvola zahajeni hodnotu ZAVRENO, co? nema zadny vliv,
zmény sméru (VPRED na REV), protoze protoze pro nastartovani je zapotrebi
CS2 je stale aktivni. nabézna hranaiv pripadé, Ze je CS1

4. CS2 je deaktivovan a frekvence stale aktivni.
privadéna do motoru klesne na 0. 10. Tlacitko Stop na klavesnici je znovu

5. CS2 je opét aktivovan a zpUsobuje stisknuto a frekvence privadéna do
akceleraci motoru (REV) na nastavenou motoru klesne na 0. (Tento signal
frekvenci. funguje pouze tehdy, je-li hodnota

6. CS2 je deaktivovan a frekvence parametru P3.2.3 Tlacitko Stop na
privadéna do motoru klesne na 0. ovlddacim panelu Ano.)

7. CS1 je aktivovan a motor akceleruje 11. CS1 je otevrfen a znovu zavren, coz
(VPRED) na nastavenou frekvenci. zpUsobi spusténi motoru.
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12. CS1 je deaktivovan a frekvence

privadéna do motoru klesne na 0.

Rid. signal 1 _!
Rid. signal2 —L__|
Tlacitko Start

Tla¢itko Stop

Cislo volby Nazev volby Popis
3 CS1 = Start
CS2 = Reverz
VPREDA .
Vystupni frekvence
Nastavena
frekvence /—\ """""" /\ """"" /— """ /—‘ """ /— """"""
0 Hz | E
1 [ ] | | | T =
, | I | | | | | |
Nastavena | | ) ] L : : |
frekvence '"I """" I"" T T | "'I """ T T I""
REVY | | (I | | | | |
Chod | | | | | | | | |
povolen || = I I
| | | |
|
|

4 — - - | =— —]| — — — +— —

|
|
| | | |
na kldvesnici ' ' ' ;

na veanis T C;) C;)@ ® O ® ég é

!_I
|
!
!
|

®

Obr. 18: Logika start/stop I/0 A =3
1.

Ridici signal (CS) 1 je aktivovan a
zpUsobuje zvyseni vystupni frekvence.
Motor bézi vpred.

CS2 je aktivovan a zpUsobi zahajeni
zmény sméru (VPRED na REV).

CS2 je deaktivovan, coz vyvola zahajeni
zmény sméru (REV na VPRED), protoze
CS1 je stale aktivni.

CS1 je deaktivovan a frekvence poklesne
na hodnotu 0.

CS2 je aktivovan, ale motor nenastartuje,
protoze CS1 je neaktivni.

CS1 je aktivovan a zpUsobi opétovné
zvysSeni vystupni frekvence. Motor bézi
vpred, protoze CS2 je neaktivni.

Signal Chod povolen je nastaven na
hodnotu OTEVRENDO, co? zplisobi pokles
frekvence na hodnotu 0. Konfigurace
signalu Chod povolen se provadi pomoci
parametru P3.5.1.10.

Signal Chod povolen je nastaven na
hodnotu ZAVRENO, co? zplsobuje
zvySeni frekvence na nastavenou
frekvenci, protoze CS1 je stale aktivni.
Tlacitko Stop na klavesnici je znovu
stisknuto a frekvence privadéna do
motoru klesne na 0. (Tento signal
funguje pouze tehdy, je-li hodnota
parametru P3.2.3 Tlacitko Stop na
ovladacim panelu Ano.)
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10. Ménic je spustén stisknutim tlacitka
START na ovladacim panelu.

11. Ménic je stisknutim tlacitka STOP na
ovladacim panelu opét zastaven.

12. Pokus o nastartovani ménice stisknutim

tlacitka START je nelUspésny, protoze
CS1 je neaktivni.

Cislo volby Nazev volby Popis
Tato funkce brani ndhodnému nastartovani. Kontakt start/
4 CS1 = Start (hrana) stop musi byt pfed dalSim startem motoru otevreny.
CS2 = Reverz
VPRED T | )
Vystupni frekvence
Nastavena

frekvence I\/\ """"" /_ """" /7 ----------- /7 --------
|
0 Hz ;

frekvence
REV

Chod

I I

. | |
Nastavena Jooooo. [T WO A

| |

| |

| |

| |

povolen | |

|

Rid. signal 1 _ll

Tlacitko Stop

| |
Rid. signal 2 —‘—- I ' !_I '
L

l

na klavesnici @ @

Obr. 19: Logika start/stop I/0 A = 4

1. Ridici signal (CS) 1 je aktivovan a
zpUsobuje zvySeni vystupni frekvence.
Motor bézi vpred, protoZze CS2 je
neaktivni.

2. CS2 je aktivovan, coZ zpUsobuje zahajeni
zmény sméru (VPRED na REV).

3. CS2 je deaktivovan, coz vyvola zahajeni
zmény sméru (REV na VPRED), protoze
CS1 je stale aktivni.

4. CS1 je deaktivovan a frekvence poklesne
na hodnotu 0.

5. CS2 je aktivovan, ale motor nenastartuje,
protoze CS1 je neaktivni.
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CS1 je aktivovan a zpUsobi opétovné
zvySeni vystupni frekvence. Motor bézi
vpred, protoze CS2 je neaktivni.

Signal Chod povolen je nastaven na
hodnotu OTEVRENDO, co? zplisobi pokles
frekvence na hodnotu 0. Konfigurace
signalu Chod povolen se provadi pomoci
parametru P3.5.1.10.

Predtim, neZ je motor mozné
nastartovat, je nutné CS1 otevrit a znovu
zavrit.
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9. Tlacitko Stop na klavesnici je znovu 10. Predtim, nez je motor mozné
stisknuto a frekvence privadéna do nastartovat, je nutné CS1 otevrit a znovu
motoru klesne na 0. (Tento signal zavrit.
funguje pouze tehdy, je-li hodnota 11. CS1 je deaktivovan a frekvence poklesne
parametru P3.2.3 Tlacitko Stop na na hodnotu 0.

ovladacim panelu Ano.)

P3.2.7 LOGIKA START/STOP I/0 B (ID 363
Tento parametr slouzi ke spousténi a zastavovani ménice digitalnimi signaly.

Vybér miZe zahrnovat slovo ,.hrana”, které vam pomuze predejit ndhodnému spusténi.
Viz P3.2.6, kde naleznete vice informaci.

P3.2.8 LOGIKA START KOMUNIKACNI SBERNICE (ID 889)

Tento parametr slouZi k nastaveni start logiky komunikacni sbérnice.
Vybér mdze zahrnovat slovo ,hrana”, které vam pomuze predejit ndhodnému spusténi.

Cislo volby Nazev volby Popis
0 Je nezbytna nabézna hrana
1 Stav

10.3 REFERENCE

10.3.1 REFERENCNIi FREKVENCE

P3.3.1 MINIMALNI REFERENCNI FREKVENCE (ID 101)

Tento parametr slouzi k nastaveni minimalni referencni frekvence.

P3.3.2 MAXIMALNI FREKVENCE (ID 102)

Tento parametr slouzi k nastaveni maximalni referencni frekvence.

P3.3.3 VYBER REFERENCE A RIZENI 1/0 (ID 117)

Tento parametr slouzi k vybéru zdroje referencni frekvence, je-li fidicim mistem 1/0 A.
P3.3.4 VYBER REFERENCE B RIZENI 1/0 (ID 131)

Tento parametr slouzi k vybéru zdroje referencni frekvence, je-li Fidicim mistem |/0 B.
Aktivitu mista rizeni 1/0 B lze vynutit pouze prostrednictvim digitalniho vstupu (P3.5.1.5).

P3.3.5 VYBER REFERENCE OVLADANI PANELEM (ID 121)

Tento parametr slouZzi k vybéru zdroje referencni frekvence, je-li ridicim mistem ovladaci
panel.
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P3.3.6 REFERENCE Z PANELU (ID 184)

Tento parametr slouZzi k Uprave referencni frekvence na ovladacim panelu.

Tento parametr poskytuje referenci frekvence frekvencniho ménice, pokud je zdroj reference
frekvence ,Reference z panelu”.

P3.3.7 SMER Z PANELU (ID 123]

Tento parametr slouzi k nastaveni sméru otaceni motoru, je-li mistem Fizeni ovladaci panel.

P3.3.8 KOPIROVANI REFERENCE Z PANELU (ID 181)

Tento parametr slouzi k nastaveni vybéru kopirovanych nastaveni pri prechodu ze vzdaleného
rizeni na mistni (ovladaci panel).

P3.3.9 VYBER REFERENCE RIZENI PRES KS (ID 122)

Tento parametr slouzi k vybéru zdroje referencni frekvence, je-Lli Fidicim mistem
komunikacni sbérnice.

10.3.2 PREDNASTAVENE FREKVENCE

Funkci Prednastavené frekvence je mozné pouzivat v procesech, ve kterych je zapotrebi vice
nez 1 pevna frekvence. K dispozici je 8 prednastavenych referencnich frekvenci. Volbu
prednastavené referencni frekvence lze provést pomoci signald digitalnich vstupd P3.5.1.15,
P3.5.1.16 a P3.5.1.17.

P3.3.10 REZIM PREDNASTAVENE FREKVENCE (ID 182]

Tento parametr slouzi k nastaveni logiky predvolenych frekvenci digitalniho vstupu.

Pomoci tohoto parametru se nastavuje logika, pomoci které se vybere jedna
z prednastavenych frekvenci. K dispozici jsou 2 rozdilné logiky. K dispozici jsou 2 rozdilné
logiky.

Pocet digitalnich vstupd prednastavené rychlosti, které jsou aktivni, urcuje prednastavenou
frekvenci.

Cislo volby Nazev volby Popis

Kombinace vstupC je bindrné kddovana. Rizné sady aktivnich
digitalnich vstupd urcuji prednastavenou frekvenci. Dalsi

0 Binarni kodovani Udaje naleznete v tabulce Tabulka 59 Volba prednastavenych
frekvenci'v pFipadé, Ze hodnota parametru P3.3.10 = Binarni
kédovant.

1 Poget (pousitych vstupt) Pocet aktivnich vstupu urcuje, ktera prednastavena frek-

vence se pouzije: 1, 2 nebo 3.

P3.3.11 PREDNASTAVENA FREKENCE 0 (ID 180)

Tento parametr slouzi k nastaveni prednastavené referencni frekvence, kdyz je pouzita
funkce prednastavenych frekvenci.
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Vyberte prednastavené frekvence pomoci signald digitalnich vstupd.

P3.3.12 PREDNASTAVENA FREKVENCE 1 (ID 105)

Tento parametr slouZi k nastaveni prednastavené referencni frekvence, kdyz je pouzita
funkce prednastavenych frekvenci.

Vyberte prednastavené frekvence pomoci signald digitalnich vstupd.

P3.3.13 PREDNASTAVENA FREKVENCE 2 (ID 106)

Tento parametr slouzi k nastaveni prednastavené referencni frekvence, kdyz je pouzita
funkce prednastavenych frekvenci.

Vyberte prednastavené frekvence pomoci signald digitalnich vstupd.

P3.3.14 PREDNAST. FREKVENCE 3 (ID 126)

Tento parametr slouzi k nastaveni prednastavené referencni frekvence, kdyz je pouzita
funkce prednastavenych frekvenci.

Vyberte prednastavené frekvence pomoci signall digitalnich vstupd.

P3.3.15 PREDNASTAVENA FREKVENCE 4 (ID 127)

Tento parametr slouzi k nastaveni prednastavené referencni frekvence, kdyz je pouZzita
funkce prednastavenych frekvenci.

Vyberte prednastavené frekvence pomoci signald digitalnich vstupd.

P3.3.16 PREDNASTAVENA FREKVENCE 5 (ID 128)

Tento parametr slouZi k nastaveni prednastavené referencni frekvence, kdyz je pouzita
funkce prednastavenych frekvenci.

Vyberte prednastavené frekvence pomoci signald digitalnich vstupd.

P3.3.17 PREDNASTAVENA FREKVENCE 6 [ID 129)

Tento parametr slouZzi k nastaveni prednastavené referencni frekvence, kdyz je pouzita
funkce prednastavenych frekvenci.

Vyberte prednastavené frekvence pomoci signald digitalnich vstupd.

P3.3.18 PREDNASTAVENA FREKVENCE 7 (ID 130)

Tento parametr slouzi k nastaveni prednastavené referencni frekvence, kdyz je pouzita
funkce prednastavenych frekvenci.

Vyberte prednastavené frekvence pomoci signalt digitalnich vstupd.

Chcete-li provést vybér prednastavené frekvence mezi hodnotami 1 az 7, pouzijte digitalni
vstupy pro parametry P3.5.1.15 (Volba prednastavené frekvence 0J, P3.5.1.16 (Volba
prednastavené frekvence 1) a/nebo P3.5.1.17 (Volba prednastavené frekvence 2). Rizné sady
aktivnich digitalnich vstupl urcuji prednastavenou frekvenci. Dalsi Gdaje jsou uvedeny
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v nasledujici tabulce. Hodnoty prednastavenych frekvenci jsou automaticky omezeny
hodnotami minimalni a maximalni frekvence (P3.3.1 a P3.3.2).

Nezbytny krok Aktivovana frekvence

Provedte vybér hodnoty 1 pro parametr P3.3.3. Prednast. frekvence 0

Tabulka 59: Volba prednastavenych frekvenci v pFipadé, Ze hodnota parametru P3.3.10 =
Binarni kédovani

Aktivni signal digitalniho vstupu Aktivni referencni

frekvence

Prednast. frekvence 0

* Prednast. frekvence 1

* Prednast. frekvence 2

* * Prednast. frekvence 3

* Prednast. frekvence 4
* * Prednast. frekvence 5
* * Prednast. frekvence 6
* * * Prednast. frekvence 7

*Vstup je aktivni.

P3.3.19 PREDNASTAVENA FREKVENCE ALARMU (ID 183)

Tento parametr slouzi k nastaveni frekvence ménice v dobé, kdy je aktivni porucha a kdy je
reakce na poruchu nastavena na ,Alarm + prednastavené frekvence”.

10.3.3 PARAMETRY POTENCIOMETRU MOTORU

P3.3.20 RAMPA REFERENCE POTENCIOMETRU MOTORU (ID 331)

Tento parametr slouzi k nastaveni miry zmény reference motorpotenciometru pri zvySeni
nebo snizeni.
Hodnota parametru se zadava jako Hz/s.

P3.3.21 RESET POTENCIOMETRU MOTORU (ID 367]

Tento parametr slouZi k nastaveni logiky pro resetovani referencni frekvence
motorpotenciometru.

Tento parametr definuje, kdy je pro referenci potenciometru motoru nastavena hodnota 0.
Funkce resetovani nabizi 3 volby: Zadné resetovani, resetovani po zastaveni ménice
a resetovani po vypnuti ménice.
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Cislo volby Nazev volby Popis
Posledni referencni frekvence potenciometru motoru je
0 Bez resetu udrzovana pri stavu stop a uloZena do paméti v pripadé
vypnuti.
1 Reset pfi zastaveni Je-li ménic ve stavu stop nebo je vypnut, referencni frek-

vence potenciometru motoru je nastavena na 0.

Po vypnuti napajeni je referencni frekvence potenciometru

2 Reset pfi vypnuti motoru nastavena na 0.

P3.3.22 0BRACENY SMER (ID 15530)

Tento parametr slouZzi k povoleni chodu motoru v obraceném sméru.

10.4 NASTAVENi RAMP A BRZD

P3.4.1 TVAR RAMPY 1 (ID 500]

Tento parametr slouZi k vyhlazeni zacatku a konce zrychlovacich a zpomalovacich ramp.

Pomoci parametru Tvar rampy 1 mzete vyhlazovat zacatek a konec ramp rozbéhu a dobéhu.
Pokud nastavite hodnotu na 0, bude tvar rampy linearni. Rozbéh a dobéh reaguji na zmény
referencniho signalu okamzité.

Pokud je nastavena hodnota v rozmezi od 0,1 do 10 s, ma rampa rozbéhu a dobéhu tvar S.
Tato funkce se pouziva ke sniZzeni mechanického opotrebeni dild a proudovych $picek pFi

zménach referenéni frekvence. Dobu rozbéhu je mozné upravit pomoci parametrd P3.4.2
(doba rozbéhu 1) a P3.4.3 (doba dobéhu 1).

[Hz]

ID103,

[t]

Obr. 20: Kfivka rozbéhu/dobéhu (tvar S)
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P3.4.2 CAS ROZBEHU 1 (ID 103)

Tento parametr slouZi k nastaveni doby, ktera je potfebna ke zvyseni vystupni frekvence
z nulové na maximalni.

P3.4.3 CAS DOBEHU 1 (ID 104)

Tento parametr slouZi k nastaveni doby, ktera je potfebna ke snizeni vystupni frekvence
z maximalni na nulovou.

P3.4.4 TVAR RAMPY 2 (ID 501)
Tento parametr slouZi k vyhlazeni zacatku a konce zrychlovacich a zpomalovacich ramp.

Pomoci parametru Tvar rampy 2 mUzete vyhlazovat zacatek a konec ramp rozbéhu a dobéhu.
Pokud nastavite hodnotu na 0, bude tvar rampy linearni. Rozbéh a dobéh reaguji na zmény
referencniho signalu okamzité.

Pokud je nastavena hodnota v rozmezi od 0,1 do 10 s, ma rampa rozbéhu a dobéhu tvar S.
Tato funkce se pouziva ke sniZzeni mechanického opotrebeni dild a proudovych $picek pFi

zménach referenéni frekvence. Dobu rozbéhu je mozné upravit pomoci parametrt P3.4.5
(doba rozbéhu 2] a P3.4.6 (doba dobéhu 2).

[Hz]

ID103, ID104 —

[t]

Obr. 21: Kfivka rozbéhu/dobéhu (tvar S)

P3.4.5 CAS ROZBEHU 2 (ID 502)

Tento parametr slouzi k nastaveni doby, ktera je potrebna ke zvyseni vystupni frekvence
z nulové na maximalni.

P3.4.6 CAS DOBEHU 2 (ID 503)

Tento parametr slouZi k nastaveni doby, ktera je potfebna ke sniZeni vystupni frekvence
z maximalni na nulovou.
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P3.4.7 CAS PREDMAGNETIZACE (ID 516)

Tento parametr slouZzi k nastaveni doby, po kterou je stejnosmérny proud privadén do motoru
pred zacatkem rozbéhu.

P3.4.8 PREDMAGNETIZACNI PROUD (ID 517]

Tento parametr slouZi k nastaveni stejnosmérného proudu privadéného do motoru pri
spousténi.

Je-li pro tento parametr nastavena hodnota 0, funkce pfedmagnetizace je deaktivovana.

P3.4.9 CAS SS BRZDENI PRI ZASTAVENI (ID 508)

Tento parametr slouzi k nastaveni, zda je brzdéni ZAPNUTO nebo VYPNUTO, a udava dobu
brzdéni pri zastavovani motoru.
Je-li pro tento parametr nastavena hodnota 0, funkce SS brzdéni je deaktivovana.

P3.4.10 PROUD SS BRZDENI (ID 507)

Tento parametr slouzi k nastaveni stejnosmérného proudu privadéného do motoru pri
stejnosmérném brzdéni.
Je-li pro tento parametr nastavena hodnota 0, funkce SS brzdéni je deaktivovana.

P3.4.11 FREKVENCE SPUSTENI SS BRZDENI PRI ZASTAVENI PO RAMPE (ID 515)

Tento parametr slouZi k nastaveni vystupni frekvence, pri které zacne stejnosmeérné brzdéni.

P3.4.12 MAGNETICKE BRZDENI (ID 520)

Tento parametr slouZzi k zapnuti funkce brzdéni magnetickym tokem.

Brzdéni magnetickym tokem mdzete pouzivat jako alternativu ke stejnosmérnému brzdéni.
Magnetické brzdéni zvySuje brzdny vykon v pripadech, kdy nejsou zapotrebi dodatecné
brzdné rezistory.

Pokud je zapotrebi brzdéni, systém snizi frekvenci a zvySi magneticky tok v motoru. Tim se
zvysi brzdny vykon motoru. Pri brzdéni se reguluji otacky motoru.

Magnetické brzdéni je mozné povolit nebo zakazat.

f VYSTRAHA!
Brzdéni pouzivejte pouze prerusované. Magnetické brzdéni prevadi energii na teplo
a muze vést k poskozeni motoru.

P3.4.13 PROUD BRZDENI MAGNETICKYM TOKEM (ID 519)

Tento parametr slouzi k nastaveni Grovné proudu pro brzdéni magnetickym tokem.
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10.5 KONFIGURACE I/0

10.5.1 PROGRAMOVANI DIGITALNICH A ANALOGOVYCH VSTUPU

Programovani vstupd frekvenéniho ménice je flexibilni. Dostupné vstupy standardnich
a volitelnych 1/0 je mozné volné pouZivat pro rézné funkce.

K zadavani hodnoty pro programovatelné parametry pouzivejte nize uvedené formaty:

« DigIN SlotA.1 / AnIN SlotA.1 (graficky panel] nebo
« dlA.1/al A1 (textovy panel).

Nazev volby Priklad Popis

Typ vstupu DigIN / dI
DigIN / dI = digitalni vstup
AnIN / al = analogovy vstup

Typ slotu Slot A Typ karty:

A/ B = standardni karta pro frekvenéni ménice Vacon
C/D/E =doplikova deska
0 = signal s parametrem neni pripojen k zadné svorce

Cislo svorky 1 Cislo svorky na vybrané karté.

Napriklad ..DigIN SlotA.1" nebo ..dl A.1" udava, Ze vstup DIN1 na standardni karté je pripojen
ke slotu A karty.
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Obr. 22: Sloty doplrikovych desek a programovatelné vstupy
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A. Standardni deska ve slotu A a jeji svorky ~ E. Doplnkova deska ve slotu E

B. Standardni deska ve slotu B ajeji svorky ~ F. Programovatelné digitalni vstupy (DI)
C. Doplnkova deska ve slotu C G. Programovatelné analogové vstupy (Al)
D. Doplnkova deska ve slotu D

10.5.1.1 Programovani digitalnich vstupl

Pouzitelné funkce pro digitalni vstupy jsou usporadany jako parametry ve skupiné parametrd
M3.5.1. Chcete-li digitalnimu vstupu priradit funkci, nastavte hodnotu patricného parametru.
Seznam pouzitelnych funkci je uveden v Tabulka 14 Nastaveni digitalniho vstupu.

Priklad
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STOP | (j] READY\ \ | 110

[ele]e)

D Digital Inputs

DigINSIotA’3

000
-}

ID:405 P3.5\1.7

Ext Fault 'Close |

Ext Fault Open
DigINSIot0.2

Fault Reset Close
o]

DigINSIotA.6

Obr. 23: Menu digitalnich vstupd na grafickém displeji
A. Graficky displej C. Hodnota parametru, tj. nastaveni
B. Nazev parametru, tj. funkce digitalniho vstupu

®

READY \ RUN STOP ALARM FAULT
A A
P35 17 EX]
n i Li _J
1 N
h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Obr. 24: Menu digitalnich vstupd na textovém displeji
A. Textovy displej C. Hodnota parametru, tj. nastaveni

B. Nazev parametru, tj. funkce digitalniho vstupu

U standardni desky I/0 je k dispozici 6 digitalnich vstupl: svorky slotu A 8, 9, 10, 14, 15 a 16.
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Typ vstupu (gra- Typ vstupu Vysvétleni
ficky displej) (textovy
displej)

DigIN dl A . Ei[gsittaé;r;iavrsdtrt:ipdée.;kz[asl\//%rll.«a 8) na desce ve slotu
DigIN dl A ) 2i[gsittj:;iavrsatrl:ipdisiésl\;oorll-«a 9) na desce ve slotu
DigIN dl A 3 Ei[gsittaé;r;iavrsdtrt:ipdée.si;sl\//%rll.«a 10) na desce ve slotu
DigIN dl A A 2i[gsittj:;iavrsatrl:ipdislllésl\;oorll-«a 14) na desce ve slotu
DigIN dl A 5 Ei[gsittaé;r;iavrsdtrt:ipdée.si;sl\//%rll.«a 15) na desce ve slotu
DigIN dl A 6 2i[gsittj:;iavrsatrl:ipdisiésl\;oorll-«a 16) na desce ve slotu

Funkce Externi porucha uzavrena, ktera se nachazi v menu M3.5.1, ma parametr P3.5.1.11.
Vychozi hodnota na grafickém displeji je DigIN SlotA.3 a na textovém displeji dl A.3. Po
provedeni této volby je funkce Externi porucha uzavrena fizena digitalnim signalem na
digitalnim vstupu DI3 (svorka 10).

Parametr

P3.5.1.11 Externi porucha DigIN SlotA.3 405 | OTEVRENO=0K
uzavrena ZAVRENO = Externi porucha

Chcete-li pouZit jiny vstup nez DI3, napriklad vstup DIé (svorka 16) standardnich I/0,
postupujte podle nasledujicich pokynd.

PROGRAMOVANiI POMOCi GRAFICKEHO DISPLEJE

1 Provedte vybér parametru. Prejdéte do rezimu

Uprav stisknutim tla&itka se Sipkou vpravo. STOP|G| READY| | Vo
E Digital inputs
ID:405 P3.5.1.7

o7 Ext Fault Close
DigINSlotA3 |

Ext Fault Open
9 DigINSlot0.2

5 Fault Reset Close
) DigINSlotA6
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2 Vrezimu Uprav je hodnota ve slotu DigIN SlotA

podtrzena a blika. Pokud mate k dispozici vice STOP|C| READY| | o
digitalnich vstupd 1/0, které jsou napriklad zajistény Ext Fault Close
pomoci doplnkovych desek ve slotech C, D nebo E, ID:405 P3.5.1.7
provedte jejich vybér. A ~ |-

v —DigIN SlotA.3 —

PN
Min:
Max:

3 Chcete-li aktivovat svorku 3, stisknéte znovu

tlacitko se Sipkou vpravo. STOP|C| READY| | Vo
Ext Fault Close
2 1D:405 P3.5.1.7

A N
v  DigIN SlotA.3 -

VRN
Min:
Max:
4 Chcete-li nastavit svorku na 6, stisknéte trikrat
tla&itko se ipkou nahoru. Zmé&nu potvrdite sTor|(G] READY| | o
stisknutim tlacitka OK. 9s) Ext Fault Close
ID:405 P3.5.1.7

A N
v DigIN SlotA.6 —
/1N

Min:
Max:

5  Pokud byl jiz digitalni vstup DI6 pouzit pro néjakou
jinou funkci, zobrazi se na displeji zprava. Provedte STOP|C| READY| | Vo
zménu jedné z téchto voleb.

ID:

At least one digital input has
been selected to several
operations.

To prevent possible unwanted
operations, please check all
digital input selection parameters.
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PROGRAMOVANi POMOCi TEXTOVEHO DISPLEJE

1 Provedte vybér parametru. Prejdéte do rezimu

READY RUN STOP ALARM FAULT

Uprav stisknutim tlacitka OK. A A
F45 17 EXI
| R N |
40 1 _
v v
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS
2 Vrezimu Uprav blika pismeno D. Pokud mate ve READY RUN  STor  ALARM  FAULT
svém I/0 zafizeni k dispozici vice digitalnich vstupd, A A
které jsou napriklad zajistény pomoci doplinkovych 03 cC 17 -7
desek ve slotech D nebo E, provedte jejich vybér. ,J;ij'g/ I t’ X
o -
S99 1.3
N
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

3 Chcete-li aktivovat svorku 3, stisknéete znovu READY RUN  SToP  ALARM  FAULT

tlacitko se Sipkou vpravo. Pismeno D prestane A A
blikat. 03 c 17 - T
r :/, B A
| Y |
L0 1 _
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

4 Chcete-li nastavit svorku na 6, stisknete trikrat READY RUN  SToP  ALARM  FAULT

tlacitko se Sipkou nahoru. Zménu potvrdite A A
stisknutim tlacitka OK. A 19 -y T
\
HA45 17 EXI
1 LJdL.
B R
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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5  Pokud byl jiz digitalni vstup DI6 pouzit pro néjakou CEADY RUN  oTor  ALARM  FAULT
jinou funkci, na displeji se pohybuje zprava. A A
Provedte zménu jedné z téchto voleb. _ o
AT | E ,D CT M
i+ cCcocrJgr o
v h 4
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS

Po provedeni tohoto postupu je funkce Externi porucha uzavrena rizena digitalnim signalem
na digitalnim vstupu DIé6.

Hodnota funkce muze byt DigIN Slot0.1 (na grafickém displeji) nebo dl 0.1 (na textovém
displeji). V tomto pripadé jste k funkci nepriradili svorku nebo je vstup nastaven jako vzdy
OTEVRENY. Toto je vychozi hodnota pro vétéinu parametré ve skupiné M3.5.1.

U nékterych vstup( je nicméné vychozi hodnotou vzdy ZAVRENY. Jejich hodnota je na
grafickém displeji DigIN Slot0.2 a dI 0.2 na textovém displeji.

POZNAMKA!
Digitalnim vstuplm je dale mozné priradit Casové kanaly. Dalsi udaje jsou uvedeny
v tabulce Tabulka 14 Nastaveni digitalniho vstupu.

10.5.1.2 Popis zdrojd signalu

Zdroj Funkce

Slot0
1 =Vzdy OTEVRENO
2-9 =Vzdy ZAVRENO
SlotA Cislo odpovida digitalnimu vstupu ve slotu A.
SlotB Cislo odpovida digitalnimu vstupu ve slotu B.
SlotC Cislo odpovida digitalnimu vstupu ve slotu C.
SlotD Cislo odpovida digitalnimu vstupu ve slotu D.
SlotE Cislo odpovida digitalnimu vstupu ve slotu E.
Casovy kanal (tCh) [1=Casovy kanal1, 2=Casovy kanal2, 3=Casovy kanal3

10.5.2  DIGITALNI VSTUPY

Parametry jsou funkce, které ze pFipojit ke svorce digitalniho vstupu. Text Dig/n Slot A.2
oznacuje druhy vstup ve slotu A. Funkce je také moZné pripojit k ¢asovym kanaldm. Casové
kanaly funguji jako svorky.

Stavy digitalnich vstupl a vystupd lze monitorovat na obrazovce Multimonitor.
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P3.5.1.1 RIDICi SIGNAL 1 A (ID 403)

Tento parametr slouZi k vybéru digitalniho vstupniho signélu (Fidici signal 1], ktery spousti
a zastavuje ménic v dobé, kdy je ridici misto nastaveno na I/0 A (VPRED).

P3.5.1.2 RIDICi SIGNAL 2 A [ID 404)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu (Fidici signal 2), ktery spousti
a zastavuje méni¢ v dobé, kdy je Fidici misto nastaveno na I/0 A (VZAD).

P3.5.1.3 RIDICi SIGNAL 1 B (ID 423)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu (Fidici signal 1), ktery spousti
a zastavuje méni¢ v dobé, kdy je Fidici misto nastaveno na I/0 B.

P3.5.1.4 RIDICi SIGNAL 2 B (ID 424)

Tento parametr slouZi k vybéru digitalniho vstupniho signalu (Fidici signal 2), ktery spousti
a zastavuje méni¢ v dobg, kdy je ridici misto nastaveno na I/0 B.

P3.5.1.5 VYNUTIT I/0 B RIZENJ (ID 425)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery prepina ridici misto
z1/0 Anal/0OB.

P3.5.1.6 VYNUTIT I/0 B REFERENCI (ID 343)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery prepina zdroj referencni
frekvence z 1/0 Ana I/0 B.

P3.5.1.7 EXTERNI PORUCHA ZAVRENA (ID 405)

Tento parametr slouZzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery aktivuje externi poruchu.

P3.5.1.8 EXTERNIi PORUCHA OTEVRENA [ID 406)

Tento parametr slouZzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery aktivuje externi poruchu.

P3.5.1.9 RESET PORUCHY ZAVREN (ID 414)

Tento parametr slouZzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery resetuje vSechny aktivni
poruchy.

Aktivni poruchy se resetuji, je-li stav digitalniho vstupu zménén z otevieného na zavreny
(ndbéZna hranal.

P3.5.1.10 RESET PORUCHY OTEVREN (ID 213)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery resetuje vSechny aktivni
poruchy.

Aktivni poruchy se resetuji, je-li stav digitalniho vstupu zménén ze zavireného na otevreny
(sestupna hrana).
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P3.5.1.11 CHOD POVOLEN [ID 407)

Tento parametr slouZzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery nastavuje ménic do stavu
Pripraven.

Pokud je kontakt ROZEPNUTY, je startovani motoru zakazano.
Pokud je kontakt SEPNUTY, je startovani motoru povoleno.

Pri zastaveni se ménic ridi hodnotou parametru P3.2.5 Funkce Stop.

POZNAMKA!
Je-li stav tohoto signalu ,.otevieny”, frekvenéni ménic zlstava ve stavu

.Nepripraven”.

P3.5.1.12 BLOKOVANI CHODU 1 (ID 1041)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery zabranuje spusténi
ménice.

Méni¢ maze byt pripraven, avSak start neni mozny, je-li stav povolovaciho signalu ,.otevieny”
(tlumici blokovani).

P3.5.1.13 BLOKOVANI CHODU 2 (ID 1042)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery zabranuje spusténi
ménice.

Pokud je blokovani aktivni, méni¢ se nemUze spustit.

Pomoci této funkce je mozné zabranit spusténi ménice, pokud je uzavreny tlumic. Pokud se
blokovani aktivuje béhem provozu ménice, ménic se zastavi.

P3.5.1.14 PREDEHRATI MOTORU ZAPNUTO (ID 1044)

Tento parametr slouZzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery aktivuje funkci Predehrati
motoru.

Funkce predehrati motoru privadi do motoru stejnosmérny proud v dobé, kdy je frekvenéni
ménic v zastaveném stavu.

P3.5.1.15 VYBER PREDNASTAVENE FREKVENCE 0 (ID 419)

Tento parametr slouzi k nastaveni digitalniho vstupniho signalu, ktery vybirad prednastavené
frekvence.

P3.5.1.16 VYBER PREDNASTAVENE FREKVENCE 1 (ID 420)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouzit k volbé
prednastavenych frekvenci.

P3.5.1.17 VYBER PREDNASTAVENE FREKVENCE 2 (ID 421)

Tento parametr slouZzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouzit k volbé
prednastavenych frekvenci.
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Chcete-li pouzit prednastavené frekvence 1 az 7, pripojte k témto funkcim digitalni vstup. Viz
pokyny uvedené v kapitole 70.5.1 Programovani digitalnich a analogovych vstupd. Dalsi udaje
naleznete v Tabulka 59 Volba prednastavenych frekvenci v pfipadé, Ze hodnota parametru
P3.3.10 = Binarni kodovani a také v Tabulka 12 Nastaveni Fidici reference a Tabulka 14 Nastaveni
digitalniho vstupu.

P3.5.1.18 CASOVAC 1 [ID 447)
Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery spousti ¢asovac.

Casovac se spousti tehdy, je-li tento signal deaktivovan (sestupna hrana). Vystup se
deaktivuje tehdy, jestlize uplyne doba definovana v parametru doby trvani.

P3.5.1.19 CASOVAC 2 (ID 448]
Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery spousti casovac.

Casovac se spousti tehdy, je-li tento signal deaktivovan (sestupna hrana). Vystup se
deaktivuje tehdy, jestlize uplyne doba definovana v parametru doby trvani.

P3.5.1.20 CASOVAC 3 (ID 449)
Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery spousti casovac.

Casovac se spousti tehdy, je-li tento signal deaktivovan (sestupna hrana). Vystup se
deaktivuje tehdy, jestlize uplyne doba definovana v parametru doby trvani.

P3.5.1.21 DEAKTIVACE FUNKCE CASOVACE (ID 1499]

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery aktivuje/deaktivuje
vSechny funkce casovace.

P3.5.1.22 ZESILENI NASTAVENE HODNOTY PID1 (ID 1046)

Tento parametr slouZzi k nastaveni digitalniho vstupniho signalu, ktery urcuje pouzitou
hodnotu reference PID.

P3.5.1.23 VOLBA REFERENCE PID1 (ID 1047)

Tento parametr slouZi k nastaveni digitalniho vstupniho signalu, ktery urcuje pouzitou
hodnotu reference PID.

P3.5.1.24 PID2 START SIGNAL (ID 1049]

Tento parametr slouZi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery spousti a zastavuje
externi regulator PID.

P3.5.1.25 VOLBA REFERENCE PID2 [ID 1048)

Tento parametr slouzi k nastaveni digitalniho vstupniho signalu, ktery urcuje pouzitou
hodnotu reference PID.

P3.5.1.26 POVOLENI MOTORU 1 (ID 426}

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouzit jako signal
blokovani pro systém multi-cerpadla.
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P3.5.1.27 POVOLENI MOTORU 2 (ID 427)

Tento parametr slouZzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouzit jako signal
blokovani pro systém multi-cerpadla.

P3.5.1.28 POVOLENI MOTORU 3 (ID 428)

Tento parametr slouZzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouzit jako signal
blokovani pro systém multi-cerpadla.

P3.5.1.29 POVOLENI MOTORU 4 (ID 429)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouZit jako signal
blokovani pro systém multi-cerpadla.

P3.5.1.30 POVOLENI MOTORU 5 (ID 430}

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouzit jako signal
blokovani pro systém multi-cerpadla.

P3.5.1.31 POTENCIOMETR MOTORU NAHORU [ID 418)

Tento parametr slouzi ke zvySeni vystupni frekvence digitalnim vstupnim signalem.
Reference potenciometru motoru se ZVYSUJE, dokud je kontakt rozpojen.

P3.5.1.32 POTENCIOMETR MOTORU DOLU (ID 417)

Tento parametr slouzi ke sniZeni vystupni frekvence digitalnim vstupnim signalem.
Reference potenciometru motoru se SNIZUJE, dokud je kontakt rozpojen.

P3.5.1.33 VOLBA RAMPY ZRYCH./ZPOM. (ID 408)

Tento parametr slouZzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery urcuje pouZzitou dobu
rampy.

P3.5.1.34 RIZENI Z KOMUNIKACNI SBERNICE (ID 411)

Tento parametr slouZzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery prepina ridici misto
a zdroj referencni frekvence na sbhérnici (z 1/0 A, 1/0 B nebo mistniho Fizeni).

P3.5.1.39 AKTIVACE POZARNIHO REZIMU PRI OTEVRENI (ID 1596)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery aktivuje funkci Pozarni
rezim.

P3.5.1.42 OVLADANI PANELEM (ID 410)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery prepina ridici misto
a zdroj referencni frekvence na ovladacim panelu (z jakéhokoli Fidiciho mista).

P3.5.1.52 VYNULOVANI PROVOZNIHO CITACE KWH (ID 1053)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery resetuje provozni ¢itac
kWh.
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P3.5.1.44 VYBER PREDNASTAVENE FREKVENCE 0 PRO POZARNI REZIM (ID 15531)

Tento parametr slouZzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouzit k volbé
prednastavenych frekvenci v pozarnim rezimu.

P3.5.1.45 VYBER PREDNASTAVENE FREKVENCE 1 PRO POZARNI REZIM (ID 15532)

Tento parametr slouZzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery je pouzit k volbé
prednastavenych frekvenci v pozarnim rezimu.

P3.5.1.46 VOLBA SADY PARAMETRU 1/2 (ID 496)

Tento parametr slouzi k nastaveni digitalniho vstupniho signalu, ktery vybira pouzitou
parametrovou sadu.

Tento parametr urcuje digitalni vstup, ktery slouzi pro volbu mezi sadou parametrt 1 a 2.
Funkce je povolena, pokud je pro tento parametr vybran jiny slot nez DigIN Slot0. Volbu sady
parametry lze provést a ke zméné dojde pouze tehdy, kdyzZ je méni¢ zastaven.

«  Kontakt otevreny = jako aktivni sada je nastavena sada parametra 1.
«  Kontakt zavreny = jako aktivni sada je nastavena sada parametr 2.

POZNAMKA!

Hodnoty parametr( se ukladaji do sady 1 a 2 pomoci parametrl B6.5.4 Ulozit do
sady 1 a B6.5.4 UloZit do sady 2. Tyto parametry lze pouZit pomoci ovladaciho
panelu nebo nastroje Vacon Live v pocitaci.

10.5.3  ANALOGOVE VSTUPY

P3.5.2.1 VYBER SIGNALU Al1 (ID 377)

Tento parametr se pouziva k pripojeni signalu Al k vybranému analogovému vstupu.
Timto parametrem pripojte signal Al k analogovému vstupu dle vasi volby.

P3.5.2.2 CAS FILTRU A1 [ID 378)
Tento parametr slouzi k filtrovani ruseni analogového vstupniho signalu.

Tento parametr zajistuje nastaveni Casu filtrovani pro analogovy signal. Funkce filtrovani je
deaktivovana, je-li pro dobu filtrovani nastavena hodnota 0.

P3.5.2.3 ROZSAH SIGNALU Al1 (ID 379]

Tento parametr slouZi k Upravé rozsahu analogového signalu.

Hodnota tohoto parametru se obchazi, pokud se pouzivaji vlastni parametry méritka.

P3.5.2.4 Al1 UZIV. MIN. [ID 380)]

Tento parametr slouzi k Upravé rozsahu analogového vstupniho signalu v rozmezi -160 % az
160 %.
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P3.5.2.5 Al1 UZIV. MAX. (ID 381)

Tento parametr slouZi k Upravé rozsahu analogového vstupniho signalu v rozmezi -160 % az
160 %.

P3.5.2.6 INVERZE SIGNALU Al1 (ID 387)

Tento parametr slouZi k invertovani analogového vstupniho signalu.

10.5.4  DIGITALNI VYSTUPY

P3.5.3.2.1 ZAKLADNI FUNKCE RO1 (ID 11001)

Tento parametr slouzi k vybéru funkce nebo signalu, ktery je pripojen k reléovému vystupu.
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Tabulka 60: Vystupni signaly pies RO1

Cislo volby Nazev volby Popis

0 Neni pouzit Vystup se nepouziva.

1 Pripraveno Frekvencni ménic je pFipraven k provozu.

2 Chod Frekvencni ménic pracuje (motor bézi).

3 Obecna porucha Doslo k obecné poruse.

4 Invertovana obecna porucha Nedoslo k obecné poruse.

5 Obecny alarm

6 Reverzace Je vydan prikaz reverz.

- Pri rychlosti V)’/stupnl' frekvence dosahla stejné hodnoty jako nastavena
referencni frekvence.

8 Regulator motoru aktivovan Jedeq z.limitnl'c_h regulatord (napf. proudovy limit, momen-
tovy limit) je aktivovan.

9 PFe.dniastavené frekvence P.Fedlnastavené frekvence byla zvolena digitalnimi vstupnimi

aktivni signaly.

10 Rizeni z panelu aktivni Je zvoleno Fizeni z ovladaciho panelu (aktivni Fidici misto je
ovladaci panel).

11 Rizeni I/0 B aktivni Je zvoleno fidici misto 1/0 B (aktivni Fidici misto je 1/0 B).

12 Kontrola limitu 1 Kontrola limitu se aktivuje, pokud hodnota signalu poklesne
pod nebo stoupne nad nastaveny kontrolni limit (P3.8.3 nebo

13 Kontrola limitu 2 P3.8.7).

14 Spoustéci prikaz aktivni Spoustéci prikaz je aktivni.

15 Rezervovano

16 Pozarni rezim zapnut

17 Rizeni ¢asovade RTC 1 Casovy kanal 1 se pouziva.

18 Rizeni ¢asovace RTC 2 Casovy kanal 2 se pouZiva.

19 Rizeni ¢asovace RTC 3 Casovy kanal 3 se pouZiva.

20 FB stavové slovo B 13

21 FB stavové slovo B 14

22 FB stavové slovo B 15

23 PID v rezimu parkovani

24 Rezervovano
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Tabulka 60: Vystupni signaly pies RO1

Cislo volby Nazev volby Popis

25 Limity kontroly PID1 Hodnota,zpét.né.voazby regulatoru PID1 se nenachazi v rdmci
kontrolnich limitu.

2% Limity kontroly PID2 Hodnotalzpét.né. voazby reguldtoru PID2 se nenachazi v ramci
kontrolnich limitu.

27 Motor 1 fizeni Rizeni stykace pro funkci Vice ¢erpadel.

28 Motor 2 fizeni Rizeni stykace pro funkci Vice ¢erpadel.

29 Motor 3 Fizeni Rizeni stykace pro funkci Vice Cerpadel.

30 Motor 4 fizeni Rizeni stykace pro funkci Vice ¢erpadel.

31 Motor 5 rizeni Rizeni stykace pro funkci Vice ¢erpadel.

32 Rezervovano (VZdy otevieno)

33 Rezervovano (VZdy otevreno)

34 Varovani tykajici se udrzby

35 Porucha tykajici se udrzby

36 Porucha termistoru Doslo k poruse termistoru.

37 Vypina¢ motoru Funkce spinace motoru detekovala, Ze byl rozpojen spinac
mezi pohonem a motorem.

38 Predehrati

39 Vystup impulzu kWh

40 Indikace chodu

41 Vybrana sada param

P3.5.3.2.2 ZPOZDENI ZAPNUTI ZAKLADNIHO RO1 (ID 11002)

Tento parametr slouZzi k nastaveni zpozdéni zapnuti pro reléovy vystup.

P3.5.3.2.3 ZPOZDENI VYPNUTI ZAKLADNIHO RO1 (ID 11003)

Tento parametr slouZi k nastaveni zpozdéni vypnuti pro reléovy vystup.

10.5.5 ANALOGOVE VYSTUPY

P3.5.4.1.1 FUNKCE AO1 (ID 10050)

Tento parametr slouZi k vybéru funkce nebo signalu, ktery je pripojen k analogovému
vystupu.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 152 POPISY PARAMETRU
Cislo volby Nazev volby Popis

0 Test 0 % (neni pouzito) Analogovy vystup je nastaven na 0 nebo 20 %, takZe odpovida
parametru P3.5.4.1.3.

1 TEST 100 % Analogovy vystup je nastaven na 100 % signalu (10V /
20 mA).

2 Vystupni frekvence Aktualni vystupni frekvence od 0 do maximalni referencni
frekvence.

3 Referenc¢ni frekvence Aktualni referencni frekvence od 0 do maximalni referencni
frekvence.

4 Otacky motoru Aktualni otacky motoru od 0 do jmenovitych otacek motoru.

5 Vystupni proud Vystupni proud frekvencniho ménice od 0 do jmenovitého
proudu motoru.

Moment motoru Aktualni moment motoru od 0 do jmenovitého momentu

6
motoru (100 %).

7 Vykon motoru Aktualni vykon motoru od 0 do jmenovitého vykonu motoru
(100 %).

8 Napéti motoru Aktualni napéti motoru od 0 do jmenovitého napéti motoru.

9 Napéti DC-obvodu Aktualni napéti ss meziobvodu 0-1000 V.

10 Vystup PID1 Vystup PID regulatoru 1 (0...100 %).

1" Vystup PID2 Vystup regulatoru PID 2 (0...100 %).

12 Vstup procesnich dat 1 Vstup procesnich dat 1: 0 az 10 000 (odpovida 0...100,00 %).

13 Vstup procesnich dat 2 Vstup procesnich dat 2: 0 az 10 000 (odpovida 0...100,00 %).

14 Vstup procesnich dat 3 Vstup procesnich dat 3: 0 az 10 000 (odpovida 0...100,00 %).

15 Vstup procesnich dat 4 Vstup procesnich dat 4: 0 az 10 000 (odpovida 0...100,00 %).

16 Vstup procesnich dat 5 Vstup procesnich dat 5: 0 az 10 000 (odpovida 0...100,00 %).

17 Vstup procesnich dat 6 Vstup procesnich dat 6: 0 az 10 000 (odpovida 0...100,00 %).

18 Vstup procesnich dat 7 Vstup procesnich dat 7: 0 az 10 000 (odpovida 0...100,00 %).

19 Vstup procesnich dat 8 Vstup procesnich dat 8: 0 az 10 000 (odpovida 0...100,00 %).

POZNAMKA!

Pro vstup procesnich dat pouzijte hodnotu bez oddélovace desetinnych mist,

napriklad 5000 = 50,00 %.

P3.5.4.1.2 CAS FILTRU A01 (ID 10051)

Tento parametr slouzi k nastaveni Casu filtrovani pro analogovy signal.
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Funkce filtrovani je deaktivovana, je-li pro dobu filtrovani nastavena hodnota 0.

P3.5.4.1.3 MINIMALNI AO1 (ID 10052)

Tento parametr slouZi k Upravé rozsahu analogového vystupniho signalu.
Je-li napfiklad vybrana moznost ,.4mA”, rozsah analogového vystupniho signalu je 4..20mA.
Typ signalu (proud/napéti) vyberte pomoci dvoupolohovych prepinac.

P3.5.4.1.4 MINIMALNI MERITKO AO1 (ID 10053)

Tento parametr slouzi ke Skalovani analogového vystupniho signalu.
Hodnoty nastaveni méritka (min a max) jsou obsazeny v procesni jednotce, ktera je urcena
vybérem funkce AO.

P3.5.4.1.5 MAXIMALNI MERITKO AO1 (ID 10054)

Tento parametr slouzi ke sSkalovani analogového vystupniho signalu.
Hodnoty nastaveni méritka (min a max) jsou obsazeny v procesni jednotce, ktera je uréena
vybérem funkce AO.

Napriklad je mozné provést vybér vystupni frekvence frekvencniho ménice pro obsah
analogového vystupniho signalu a nastavit parametry P3.5.4.1.4 a P3.5.4.1.5 v rozmezi od 10
do 40 Hz. Vystupni frekvence frekvencéniho ménice se pak méni v rozsahu od 10 do 40 Hz

a analogovy vystupni signal se méni v rozsahu od 0 do 20 mA.
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Obr. 25: Méfitko signalu AO1

A. Analogovy vystupni signal D. Maximalni referencni frekvence
B. Minimum AO E. Vystupni frekvence
C. Maximum AO

10.6 MAPA DAT KOMUNIKACNIi SBERNICE

P3.6.1 VOLBA VYST. DAT KS 1 (ID 852)

Tento parametr slouzi k vybéru toho, zda maji byt data odesilana na komunikacni sbérnici
s identifikacnim Cislem parametru nebo sledovanou hodnotou.

Data jsou prevedena na 1ébitovy format bez znaménka podle formatu na ovladacim panelu.
Napriklad hodnota 25,5 na displeji je rovna 255.

P3.6.2 VOLBA VYST. DAT KS 2 (ID 853]

Tento parametr slouZzi k vybéru toho, zda maji byt data odesilana na komunikacni shérnici
s identifikacnim Cislem parametru nebo sledovanou hodnotou.

Data jsou prevedena na 16bitovy format bez znaménka podle formatu na ovladacim panelu.
Napriklad hodnota 25,5 na displeji je rovna 255.
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P3.6.3 VOLBA VYST. DAT KS 3 (ID 854]

Tento parametr slouZzi k vybéru toho, zda maji byt data odesilana na komunikacni shérnici
s identifikacnim Cislem parametru nebo sledovanou hodnotou.

Data jsou prevedena na 16bitovy format bez znaménka podle formatu na ovladacim panelu.
Napriklad hodnota 25,5 na displeji je rovna 255.

P3.6.4 VOLBA VYST. DAT KS 4 (ID 855)

Tento parametr slouzi k vybéru toho, zda maji byt data odesilana na komunikacni sbérnici
s identifikacnim Cislem parametru nebo sledovanou hodnotou.

Data jsou prevedena na 16bitovy format bez znaménka podle formatu na ovladacim panelu.
Napriklad hodnota 25,5 na displeji je rovna 255.

P3.6.5 VOLBA VYST. DAT KS 5 (ID 856]

Tento parametr slouZzi k vybéru toho, zda maji byt data odesilana na komunikacni shérnici
s identifikacnim Cislem parametru nebo sledovanou hodnotou.

Data jsou prevedena na 16bitovy format bez znaménka podle formatu na ovladacim panelu.
Napriklad hodnota 25,5 na displeji je rovna 255.

P3.6.6 VOLBA VYST. DAT KS 6 (ID 857)

Tento parametr slouzi k vybéru toho, zda maji byt data odesilana na komunikacni sbérnici
s identifikacnim Cislem parametru nebo sledovanou hodnotou.

Data jsou prevedena na 16bitovy format bez znaménka podle formatu na ovladacim panelu.
Napriklad hodnota 25,5 na displeji je rovna 255.

P3.6.7 VOLBA VYST. DAT KS 7 (ID 858]

Tento parametr slouZzi k vybéru toho, zda maji byt data odesilana na komunikacni shérnici
s identifikacnim Cislem parametru nebo sledovanou hodnotou.

Data jsou prevedena na 16bitovy format bez znaménka podle formatu na ovladacim panelu.
Napriklad hodnota 25,5 na displeji je rovna 255.

P3.6.8 VOLBA VYST. DAT KS 8 (ID 859)

Tento parametr slouzi k vybéru toho, zda maji byt data odesilana na komunikacni sbérnici
s identifikacnim Cislem parametru nebo sledovanou hodnotou.

Data jsou prevedena na 16bitovy format bez znaménka podle formatu na ovladacim panelu.
Napriklad hodnota 25,5 na displeji je rovna 255.

10.7 ZAKAZANE FREKVENCE

U nékterych procest mdze byt nutné vyloucit nékteré frekvence z divodu problémd se
vznikem mechanické rezonance. Funkce Zakazané frekvence umoznuje zabranit pouziti
téchto frekvenci. Pri narlstu (vstupni) referenc¢ni frekvence zQstava vnitrni referenéni
frekvence na spodnim limitu, dokud vstupni referencni frekvence nedosahne hodnoty
presahujici horni limit.

P3.7.1 DOLNI LIMIT ROZSAHU ZAKAZANYCH FREKVENCI 1 (ID 509)

Tento parametr slouZzi k zabranéni provozu ménice v zakazanych frekvencich.
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U nékterych procesd midze byt nezbytné vyloucit nékteré frekvence, protoze zpUsobuji vznik
mechanické rezonance.

P3.7.2 HORNI LIMIT ROZSAHU ZAKAZANYCH FREKVENCI 1 (ID 510)

Tento parametr slouzi k zabranéni provozu ménice v zakazanych frekvencich.
U nékterych procest mdze byt nezbytné vyloucit nékteré frekvence, protoze zpUsobuji vznik
mechanické rezonance.

P3.7.3 DOLNJ LIMIT ROZSAHU ZAKAZANYCH FREKVENCI 2 (ID 511]

Tento parametr slouzi k zabranéni provozu ménice v zakadzanych frekvencich.
U nékterych procesd mize byt nezbytné vyloucit nékteré frekvence, protoze zpUsobuji vznik
mechanické rezonance.

P3.7.4 HORNI LIMIT ROZSAHU ZAKAZANYCH FREKVENCI 2 (ID 512)

Tento parametr slouZzi k zabranéni provozu ménice v zakazanych frekvencich.
U nékterych procesd midze byt nezbytné vyloucit nékteré frekvence, protoze zpUsobuji vznik
mechanické rezonance.

P3.7.5 DOLNI LIMIT ROZSAHU ZAKAZANYCH FREKVENCI 3 (ID 513)

Tento parametr slouzi k zabranéni provozu ménice v zakazanych frekvencich.
U nékterych procest mdze byt nezbytné vyloucit nékteré frekvence, protoze zplsobuji vznik
mechanické rezonance.

P3.7.6 HORNI LIMIT ROZSAHU ZAKAZANYCH FREKVENCI 3 (ID 514)

Tento parametr slouzi k zabranéni provozu ménice v zakazanych frekvencich.
U nékterych procesd mize byt nezbytné vyloucit nékteré frekvence, protoze zpUsobuji vznik
mechanické rezonance.

CRCEG

Obr. 26: Zakazané frekvence

A. Aktudlni reference C. Dolni limit
B. Horni limit D. Pozadovana reference
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P3.7.7 FAKTOR DOBY RAMPY (ID 518)

Tento parametr slouZzi k nastaveni nasobitele zvolené doby rampy, kdyZ se vystupni frekvence
meénice nachazi mezi limity zakazanych frekvenci.

Faktor doby rampy nastavuje ¢as rozbéhu a dobéhu, pokud je vystupni frekvence v rozsahu
zakazanych frekvenci. Hodnota faktoru doby rampy je ndsobena hodnotou parametru P3.4.2
(Doba rozbéhu 1) nebo P3.4.3 (Doba dobéhu 1). Napriklad hodnota 0,1 desetkrat zkracuje
dobu rozbéhu/dobéhu.

[Hz]

> (F)[s]

Obr. 27: Parametr Faktor doby rampy

A. Vystupni frekv. D. Faktor doby rampy =0,3
B. Horni limit E. Faktor doby rampy=2,5
C. Dolni limit F. Cas

10.8  KONTROLY LIMITU

P3.8.1 VYBER POLOZKY KONTROLY C. 1 (ID 1431)

Tento parametr slouzi k vybéru polozky kontroly.
Reléovy vystup mdze byt nastaven jako vystup kontrolni funkce.

P3.8.2 REZIM KONTROLY C. 1 (ID 1432)

Tento parametr se pouziva k nastaveni rezimu kontroly.

Je-li vybran rezim ,Dolni limit”, vystup funkce kontroly je aktivni pri Grovni signalu, ktera je
nizsi nez limit kontroly.

Je-livybran reZzim ,Horni limit”, vystup funkce kontroly je aktivni pri Grovni signalu, ktera je
vyssi nez limit kontroly.

P3.8.3 LIMIT KONTROLY C. 1 (ID 1433)

Tento parametr slouzi k nastaveni limitu kontroly pro zvolenou polozku.
Jednotka se zobrazi automaticky.
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P3.8.4 HYSTEREZE LIMITU KONTROLY C. 1 (ID 1434)

Tento parametr slouZzi k nastaveni hystereze limitu kontroly pro zvolenou polozku.
Jednotka se zobrazi automaticky.

P3.8.5 VYBER POLOZKY KONTROLY C. 2 (ID 1435)

Tento parametr slouZzi k vybéru polozky kontroly.
Reléovy vystup miZe byt nastaven jako vystup kontrolni funkce.

P3.8.6 REZIM KONTROLY C. 2 (ID 1436)

Tento parametr se pouziva k nastaveni rezimu kontroly.

P3.8.7 LIMIT KONTROLY C. 2 (ID 1437]

Tento parametr slouzi k nastaveni limitu kontroly pro zvolenou polozku.
Jednotka se zobrazi automaticky.

P3.8.8 HYSTEREZE LIMITU KONTROLY C. 2 (ID 1438)

Tento parametr slouzi k nastaveni hystereze limitu kontroly pro zvolenou polozku.
Jednotka se zobrazi automaticky.

10.9 OCHRANY

P3.9.1 ODEZVA NA PORUCHU PRI NiZKE UROVNI ANALOGOVEHO VSTUPU (ID 700)

Tento parametr slouzi k vybéru reakce frekvencniho ménice na poruchu ,.Nizky Al".
Pokud hodnota analogového vstupniho signalu poklesne pod 50 % minimalni hodnoty signalu
po dobu 500 s, je ohladena porucha zplsobena nizkou Grovni Al

P3.9.2 ODEZVA NA EXTERNI PORUCHU [ID 701)

Tento parametr slouzi k vybéru reakce frekvencniho ménice na poruchu ,.Externi porucha”.
Pokud se vyskytne porucha, frekvenéni méni¢ mize zobrazit upozornéni na poruchu na
displeji.

Externi porucha se aktivuje pomoci digitalniho vstupniho signalu. Vychozi digitalni vstup je
DI3. Dale lze naprogramovat Udaje o odezvé do reléového vystupu.

P3.9.3 PORUCHA VSTUPNI FAZE (ID 730)

Tento parametr slouzi k vybéru konfigurace fazového napajeni ménice.

POZNAMKA!
Pouzivate-Lli jednofazové napajeni, jako hodnota tohoto parametru musi byt

nastavena ,.podpora 1 faze".
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P3.9.4 PORUCHA ZPUSOBENA PODPETIM (ID 727)

Pomoci tohoto parametru se vybira, zda maji byt vyskyty poruch zplsobenych podpétim
ukladany do historie poruch ¢i nikoli.

P3.9.5 REAKCE NA PORUCHU VYSTUPNI FAZE (ID 702)

Tento parametr slouzi k vybéru reakce frekvenéniho ménice na poruchu ,Vystupni faze".
Je-li pfi méreni proudu motoru zjisténo, Ze v jedné z fazi motoru chybi proud, je ohldSena
porucha vystupni faze.

Viz P3.9.2, kde naleznete vice informaci.

10.9.1  TEPELNA OCHRANA MOTORU

Tepelna ochrana motoru brani prehrati motoru.

Frekvenéni ménic je schopen do motoru dodavat vy$si nez jmenovity proud. Zatizeni mdze
vyzadovat vySsi proud a je ho proto nutné pouzit. V takovém pripadé hrozi riziko tepelného
pretizeni. Riziko je vyssi u nizkych frekvenci. Pri nizkych frekvencich je chladici efekt

a kapacita motoru sniZzena. Je-li motor vybaven externim ventilatorem, je snizeni zatiZzeni pri
nizkych frekvencich malé.

Tepelnd ochrana motoru je zaloZena na vypoctu. Funkce ochrany urcuje zatizeni motoru
pomoci vystupniho proudu frekvencéniho ménice. Pokud neni Fidici deska pod napétim,
vypocCty se vynuluji.

Tepelna ochrana motoru se nastavuje pomoci parametrd P3.9.6 az P3.9.10. Krivka tepelného
proudu It udava zatézovaci proud, pri jehoz prekroceni je motor pretizen. Toto proudové
omezeni je funkci vystupni frekvence.

POZNAMKA!

Pokud u mensich frekvenénich ménicad (<1,5 kW) pouzivate dlouhé kabely motoru
(max. 100 m), maze byt proud motoru naméreny frekvenénim méni¢em vyrazné
vy$Si nez skutecny proud motoru. Divodem jsou vysokokapacitni proudy v kabelu
motoru.

f VYSTRAHA!
Ujistéte se, ze vzduch proudici k motoru neni blokovany. Pokud je vzduch proudici
k motoru blokovan, funkce nemiZe motor chranit a mize dojit k prehrati. To maze
vést k poskozeni motoru.

P3.9.6 TEPELNA OCHRANA MOTORU (ID 704)

Tento parametr se pouziva k vybéru reakce frekvencniho ménice na poruchu ., Prehrati
motoru”.

Pokud funkce tepelné ochrany motoru zjisti, Ze teplota motoru je prilis vysoka, je ohlasena
porucha zpUsobena prehratim motoru.

P3.9.7 FAKTOR OKOLNI TEPLOTY MOTORU (ID 705)

Tento parametr slouZi k nastaveni okolni teploty prostredi, ve kterém je motor instalovan.
Hodnota teploty je udavana ve stupnich Celsia nebo Fahrenheita.
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P3.9.8 CHLAZENI PRI NULOVYCH OTACKACH MOTORU (ID 706)

Tento parametr slouZi k nastaveni faktoru chlazeni pri nulovych otackach ve vztahu k bodu,
kdy je motor spustén pri jmenovitych otackach bez externiho chlazeni.

Pokud jsou otacky nulové, tato funkce vypocitava faktor chlazeni ve vztahu k bodu, kdy motor
bézi pri jmenovitych otackach bez externiho chlazeni.

Vychozi hodnota je nastavena pro stav bez externiho ventilatoru. Pokud pouZzivate externi
ventilator, je mozné nastavit vySsi hodnotu nez bez ventilatoru, napriklad 90 %.

Zménite-li parametr P3.1.1.4 (Jmenovity proud motoru), bude parametr P3.9.2.3 automaticky
nastaven na vychozi hodnotu.

Pripadna zména tohoto parametru nema vliv na maximalni vystupni proud frekvencniho
meénice. Maximalni vystupni proud lze zménit pouze pomoci parametru P3.1.1.7 Proudové
omezeni motoru.

Zlomova frekvence pro tepelnou ochranu je 70 % hodnoty parametru P3.1.1.2 Jmenovita
frekvence motoru.

IDchlazenl' A
Oblast pretizeni
100% f--cooeeee R
; :
ID706=40% ! :
: i >
0 Zlom. frekv. fn f

Obr. 28: Krivka tepelného proudu motoru It

P3.9.9 TEPELNA CASOVA KONSTANTA MOTORU (ID 707)

Tento parametr slouZi k nastaveni tepelné casové konstanty motoru.

Casova konstanta je doba, béhem které dosahne vypocitana krivka ohFivani 63 % cilove
hodnoty. Délka Casové konstanty souvisi s rozméry motoru. Cim vétSi motor, tim delSi Casova
konstanta.

RGzné motory maji odlisnou tepelnou ¢asovou konstantu. Konstanta se dale lisi podle
vyrobce motoru. Vychozi hodnota parametru se méni podle rozmérd.

Doba t6 je doba v sekundach, po kterou miZze motor bezpecné pracovat pri Sestindsobku
jmenovitého proudu. Tento Udaj nékteri vyrobci motord pro své motory uvadi. Pokud znate
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hodnotu doby t6 motoru, mGzete ji vyuzit pri nastavovani parametru ¢asové konstanty.
Tepelna casova konstanta motoru v minutach se vypocita podle vzorce 2*t6. Pokud je
frekvencni ménic ZASTAVEN, casova konstanta se interné zvysuje na trindsobek nastavené
hodnoty parametru, protoze chlazeni pracuje na principu konvekce. Viz Obr. 29 Vypocet
teploty motoru.

P3.9.10 TEPELNA ZATIZITELNOST MOTORU (ID 708)

Tento parametr slouzi k nastaveni tepelné zatizitelnosti motoru.

Pokud napriklad nastavite hodnotu na 130 %, dosahne motor jmenovité teploty pri 130 %
jmenovitého proudu motoru.
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Zatizitelnost 100 %

"""""" Zatizitelnost 130 %

Obr. 29: Vypocet teploty motoru

10.9.2 OCHRANA ZABLOKOVANi MOTORU

Funkce ochrany pred zablokovanim motoru chrani motor pred kratkodobym pretizenim.
Pretizeni mUZe byt zplisobeno napriklad zablokovanim hridele. Reakcni dobu ochrany pred
zablokovanim motoru je mozné nastavit na nizsi hodnotu nez je tepelna ochrana motoru.
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Stav zablokovani motoru je uréen pomoci parametru P3.9.12 Zastavovaci proud a P3.9.14
Limitni frekvence zablokovani. Presahuje-li proud limit a vystupni frekvence je nizsi nez
nastaveny limit, je motor ve stavu zablokovani.

Ochrana pred zablokovanim predstavuje typ nadproudové ochrany.

POZNAMKA!

Pokud u mensich frekvenénich ménicd (<1,5 kW) pouzivate dlouhé kabely motoru
(max. 100 m), maze byt proud motoru naméreny frekvenénim méni¢em vyrazné
vy$Si nez skutecny proud motoru. Divodem jsou vysokokapacitni proudy v kabelu
motoru.

P3.9.11 PORUCHA ZABLOKOVANI MOTORU (ID 709)

Tento parametr slouzi k vybéru reakce frekvencniho ménice na poruchu ,.Zablokovani
motoru”.

Pokud funkce ochrany proti zablokovani zjisti, ze hridel motoru je zablokovan, je ohlasena
porucha zpUsobena zablokovanim motoru.

P3.9.12 ZASTAVOVACI PROUD (ID 710)

Tento parametr slouzi k nastaveni omezeni, nad kterym musi proud motoru zlstat, aby doslo
k fazi zastaveni.

Hodnotu tohoto parametru lze nastavit v rozmezi od 0,0 do 2*I.. Aby nastal stav zablokovani,
musi proud prekrocit tuto mezni hodnotu. Pokud se parametr P3.1.1.7 Proudové omezeni
motoru zméni, je tento parametr automaticky vypocitan na 90 % proudového omezeni.

POZNAMKA!
Hodnota zastavovaciho proud musi byt nizsi nez proudové omezeni motoru.

31

Oblast blokovani

ID710

-

v

ID712

Obr. 30: Nastaveni charakteristik zablokovani

P3.9.13 MEZNI DOBA ZASTAVENI PRI PRETIZENI (ID 711)

Tento parametr slouZzi k nastaveni maximalni doby faze zablokovani.
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Hodnotu tohoto parametru lze nastavit v rozmezi od 1,0 do 120,0 s. Jedna se o maximalni
dobu, po kterou muze byt stav zablokovani aktivni. Dobu zastaveni pri pretizeni pocita interni
citac.

Pokud hodnota Citace doby zastaveni pri pretizeni pfekroci tuto mezni hodnotu, ochrana
frekvencni ménic vypne.

P3.9.14 LIMIT FREKVENCE ZABLOKOVANI (ID 712)

Tento parametr slouzi k nastaveni omezeni, pod kterym musi vystupni frekvence ménice
zUstat, aby doslo k fazi zastaveni.

POZNAMKA!
Pokud vystupni frekvence zUstane po urcitou dobu pod timto limitem, dojde

k zastaveni motoru.

10.9.3 OCHRANA PROTI ODLEHCENI (SUCHEMU CHODU CERPADLA)

Ochrana proti odlehéeni motoru zajistuje béhem provozu frekvencniho ménice zatizeni
motoru. Pokud dojde ke ztraté zatizeni, mdze vzniknout problém v procesu. Napriklad mdze
prasknout remen nebo Cerpadlo béZet nasucho.

Ochrana proti odlehéeni motoru se nastavuje pomoci parametrt P3.9.16 (Ochrana proti
odlehéeni: ZatiZeni v oblasti odbuzovani a P.9.4.3 (Ochrana proti odlehleni: Zatizeni pri
nulové frekvenci). Krivka odlehceni je kvadraticka krivka mezi nulovou frekvenci a frekvenci
zacCatku odbuzovani. Pri frekvenci nizsi nez 5 Hz neni ochrana aktivni. PFi frekvenci nizsi nez
5 Hz neni aktivni ¢itac doby odlehceni.

Hodnoty parametr( ochrany odlehéeni motoru jsou nastaveny jako procentualni hodnota
jmenovitého momentu motoru. K urceni méritka hodnoty vnitfniho momentu pouzijte Udaje
na oznacovacim stitku motoru, jmenovity proud motoru a jmenovity proud frekvencniho
ménice IL. Pokud pouZijete jiny nez jmenovity proud motoru, snizi se presnost vypoctu.

POZNAMKA!

Pokud u mensich frekvenénich ménica (<1,5 kW) pouzivate dlouhé kabely motoru
(max. 100 m), mdZe byt proud motoru naméreny frekvenénim ménicem vyrazné
vy$$i nez skutecny proud motoru. Divodem jsou vysokokapacitni proudy v kabelu
motoru.

P3.9.15 PORUCHA ODLEHCENI (ID 713)

Tento parametr slouzi k vybéru reakce frekvenéniho ménice na poruchu ,.Odlehceni™.
Pokud funkce ochrany proti odlehceni zjisti, Ze motor neni dostatecné zatizen, je ohlasena
porucha zpUsobena odlehcenim.

P3.9.16 OCHRANA ODLEHCENI: ZATIZENI V OBLASTI ODBUZOVANI (ID 714)

Tento parametr slouzi k nastaveni minimalniho momentu, ktery motor potrebuje, kdyz je
vystupni frekvence ménice vyssi nez frekvence zacatku odbuzovani.
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Hodnotu tohoto parametru lze nastavit v rozmezi od 10,0 do 150,0% x TnMmotor. Tato hodnota
predstavuje omezeni minimalniho momentu, pokud vystupni frekvence prevysuje hodnotu
pro zacatek odbuzovani.

Zménite-li parametr P3.1.1.4 (Jmenovity proud motoru), bude tento parametr automaticky
nastaven na vychozi hodnotu. Viz kapitola 5.9 Skupina 3.9: Ochrany.

. ToCivy moment

ID714 |-~ :

ID715 2
Oblast podpéti :

v

5 Hz Zalatek
odbuzovani

Obr. 31: Nastaveni minimalni zatéze

P3.9.17 0CHRANA ODLEHCENI: ZATIZENI PRI NULOVE FREKVENCI (ID 715]

Tento parametr slouzi k nastaveni minimalniho momentu, ktery motor potrebuje, kdyz je
vystupni frekvence ménice nulova.

P3.9.18 0OCHRANA ODLEHCENI: MEZNi DOBA (ID 716)

Tento parametr slouzi k nastaveni maximalni doby pro odlehceny stav.

Mezni dobu lze nastavit v rozmezi od 2,0 do 600,0 s.

Toto je maximalni doba, po kterou mize byt odlehceny stav aktivni. Dobu odlehéeni pocita
interni Citac. Pokud hodnota Citace prekroci tuto mezni hodnotu, ochrana frekvencni ménic
vypne. Vypnuti frekvencniho ménice je nastaveno pomoci parametru P3.9.15 Porucha
zplUsobena odlehéenim. Pokud se frekvenéni ménic zastavi, hodnota ¢itace odlehéeni se
vynuluje.
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» Cita¢ doby odlehéeni

Oblast zastaveni
ID716 |

1\
I Zastaveni/varovani ID713
I
I
I
I
I
I
|
! v
. Cas

. Odlehéeni ----

74dné odleh, — L

Obr. 32: Funkce citace doby odlehceni

P3.9.19 REAKCE NA PORUCHU KOMUNIKACE PO SBERNICI (ID 733)

Tento parametr slouZzi k vybéru reakce frekvencniho ménice na poruchu ,Vyprsel ¢asovy limit
komunikacéni sbérnice”.

Pokud datové spojeni mezi hlavni komunikacni sbérnici a kartou sbérnice nefunguje spravné,
je ohlasena porucha komunikacni sbérnice.

P3.9.20 PORUCHA KOMUNIKACE SE SLOTEM (ID 734)

Tento parametr slouzi k vybéru reakce frekvencniho ménice na poruchu ,,Komunikace slotu”.
Pokud frekvencni ménic zjisti vadnou pridavnou desku, je ohlaSena porucha komunikace se
slotem.

Viz P3.9.2, kde naleznete vice informaci.

P3.9.21 PORUCHA TERMISTORU (ID 732]

Tento parametr slouzi k vybéru reakce frekven¢niho ménice na poruchu , Termistor”.
Pokud termistor zjisti prilis vysokou teplotu, je ohlaSena porucha termistoru.
Viz P3.9.2, kde naleznete vice informaci.

P3.9.22 ODEZVA NA PORUCHU KONTROLY PID1 (ID 749]

Tento parametr slouzi k vybéru reakce frekvenéniho ménice na poruchu . Kontrola PID".
Pokud se hodnota zpétné vazby PID nenachazi v rozsahu kontrolnich limitd po dobu, ktera je
delSi nez doba zpozdéni kontroly, je ohlasena porucha kontroly regulatoru PID.

P3.9.23 ODEZVA NA PORUCHU KONTROLY EXTERNIHO REGULATORU PID (ID 757)

Tento parametr slouzi k vybéru reakce frekvenéniho ménice na poruchu ,Kontrola PID".
Pokud se hodnota zpétné vazby PID nenachazi v rozsahu kontrolnich limitd po dobu, ktera je
delSi nez doba zpozdéni kontroly, je ohlaSena porucha kontroly regulatoru PID.

Viz P3.9.2, kde naleznete vice informaci.
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P3.9.25 SIGNAL TEPLOTY 1 (ID 739]

Tento parametr slouZzi k vybéru vstupniho signalu teploty, ktery je kontrolovan.

Maximalni hodnota je prevzata z nastavenych signald a pouZita ke spusténi alarmd a poruch.
P3.9.26 LIMIT ALARMU 1 (ID 741)

Tento parametr slouzi k nastaveni limitu alarmu teploty.

Pokud mérena teplota prekroci tento limit, aktivuje se alarm teploty.

P3.9.27 LIMIT PORUCHY 1 [ID 742)

Tento parametr slouzi k nastaveni limitu poruchy z ddvodu teploty.

Pokud mérena teplota prekroci tento limit, aktivuje se porucha z ddvodu teploty.

P3.9.28 ODEZVA NA TEPLOTNI PORUCHU (ID 740)

Tento parametr slouzi k vybéru reakce frekvencniho ménice na poruchu ., Teplota®.

P3.9.29 ODEZVA NA PORUCHU BEZPECNEHO 0DPOJENI TOCIVEHO MOMENTU (STO) (ID 775)

Tento parametr slouzi k vybéru reakce frekvencniho ménice na poruchu STO.

Tento parametr definuje odezvu pro poruchu F30 - Bezpecné odpojeni toc¢ivého momentu (ID
poruchy: 530).

Tento parametr definuje provoz ménice pri aktivaci funkce Bezpecné odpojeni tocivého
momentu (STOJ (napf. bylo stisknuto tladitko bezpeénostniho zastaveni nebo aktivovana jina
funkce STO).

0 = Zadna &innost
1 =Alarm
2 = Porucha, zastaveni volnym dobéhem

POZNAMKA!
Tento parametr neni viditelny, pokud ménic¢ nepodporuje funkci bezpecnostniho
vypinani pri prekroceni tocivého momentu.

10.10 AUTOMATICKY RESET

P3.10.1 AUTOMATICKY RESET (ID 731)

Tento parametr slouzi k zapnuti funkce automatického resetu.

Chcete-li provést nastaveni poruch, které se maji automaticky resetovat, zadejte pro
parametry od P3.10.6 do P3.10.14 hodnotu 0 nebo 1.
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POZNAMKA!
Funkce automatického resetu neni dostupna pro vSechny typy poruch.

P3.10.2 ZPUSOB RESTARTU (ID 719]

Tento parametr slouzi k vybéru rezimu spousténi pro funkci automatického resetu.

P3.10.3 DOBA CEKANI (ID 717)

Tento parametr se pouziva k nastaveni doby ¢ekani pred provedenim prvniho resetovani.

P3.10.4 AUTOMATICKY RESET: TRVANI POKUSU (ID 718)
Tento parametr slouZi k nastaveni doby provadéni pokust u funkce automatického resetu.

Béhem doby provadéni pokust se funkce automatického resetu snazi resetovat vzniklé
poruchy. Odpocet Casu zacina prvnim automatickym resetem. Vznik dalSi poruchy spusti
odpocet trvani provadéni pokusl znovu.

P3.10.5 POCET POKUSU [ID 759)
Tento parametr slouZi k nastaveni celkového poctu pokusl o automaticky reset.

Pokud pocet pokust béhem doby provadéni pokust presahne hodnotu nastavenou pomoci
tohoto parametru, zobrazi se permanentni chyba. Pokud nepresahne, neni po uplynuti doby
provadéni pokusU porucha zobrazena.

Parametr 3.10.5 slouZi k nastaveni maximalniho poctu pokusl o automaticky reset béhem
doby provadéni pokusd nastavené pomoci parametru P3.10.4. Typ poruchy nema vliv na
maximalni pocet.
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Cas Cas Cas
. Cekani cekani cekani
vivy ID717 ID717 ID717
Spoustec - > < > ‘<—>
reagujici
na poruchy
Alarm
Reset 1 Reset 2
Autoreset _‘ _‘

Trvani —
pokusu Trvani pokusu ID718

[
Porucha

aktivni

Poc&et pokust: (ID759 = 2)

Obr. 33: Funkce automatického resetu

P3.10.6 AUTORESET: PODPETI (ID 720]

Tento parametr slouzi k zapnuti funkce automatického resetu po vyskytu podpéti.

P3.10.7 AUTORESET: PREPETI (ID 721)

Tento parametr slouzi k zapnuti funkce automatického resetu po vyskytu prepéti.

P3.10.8 AUTORESET: NADPROUD (ID 722)

Tento parametr slouzi k zapnuti funkce automatického resetu po vyskytu nadproudu.

P3.10.9 AUTORESET: NIZKY Al (ID 723)

Tento parametr slouzi k zapnuti funkce automatického resetu po poruse zplsobené nizkou
Urovni signalu Al.

P3.10.10 AUTORESET: PREHRATI JEDNOTKY (ID 724)

Tento parametr slouzi k zapnuti funkce automatického resetu po poruse zptsobené
prehratim jednotky.

P3.10.11 AUTORESET: PREHRATI MOTORU (ID 725)

Tento parametr slouzi k zapnuti funkce automatického resetu po poruse zptsobené
prehratim motoru.
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P3.10.12 AUTORESET: EXTERNI PORUCHA (ID 726)

Tento parametr slouZzi k zapnuti funkce automatického resetu po externi poruse.

P3.10.13 AUTORESET: PORUCHA ODLEHCENI (ID 738)

Tento parametr slouZzi k zapnuti funkce automatického resetu po vyskytu odlehceni.

P3.10.14 AUTORESET: PORUCHA KONTROLY PID [ID 15538)

Tento parametr slouZzi k nastaveni toho, zda ma byt pro poruchu povolena funkce
automatického resetu.

10.11 FUNKCE CASOVACU

10.11.1 FUNKCE CASOVACU

Funkce ¢asovacl umoznuji fizeni funkci pomoci Hodin redlného ¢asu (RTC). Veskeré funkce,
které lze Fidit pomoci digitalniho vstupu, je mozné ridit pomoci RTC, s ¢asovymi kanaly 1-3.
Rizeni digitalniho vstupu nevyzaduje pouZiti externi jednotky PLC. Intervaly otevfeni a zavieni
vstupu lze programovat interné.

Chcete-li zajistit nejlepsi fungovani funkci casovace, namontujte baterii a peclivé nastavte
Hodiny realného ¢asu pomoci privodce spusténim. Baterie je k dispozici jako dopliikové
vybaveni.

POZNAMKA!
Nedoporucujeme pouzivat funkce ¢asovace bez pomocné baterie. Pokud pro hodiny
RTC neni k dispozici baterie, po kazdém vypnuti se vynuluje nastaveni data a casu.

CASOVE KANALY

Vystup intervalu a/nebo funkce ¢asovace je mozné prifadit k ¢asovym kanaldim 1-3. Casové
kanaly lze pouzit k Fizeni funkci typu zapnuti/vypnuti, napriklad pro reléové nebo digitalni
vstupy. Konfiguraci logiky zapinani/vypinani pro ¢asové kanaly provedte prifazenim intervald
a/nebo ¢asovacl k témto kanallim. Casovy kanal lze Fidit pomoci vétdiho mnozstvi intervald
nebo ¢asovacd.
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<P| Ptifazeni kanalu )

Interval 1 Easovy kandl 1
Interval 2

Interval 3 I

Interval 4 ) _ ’ '
Interval 5 ) Casovy kanal 2

Casovat1 ) |

Casovac 2 ! z - .

= = Casovy kanal 3 |

Casovac 3

|

Obr. 34: Prifazeni intervald a Casovacd k ¢asovym kanalam je flexibilni. KaZdy interval a ¢asovac

ma vlastni parametr, pomoci kterého ho lze pFifadit k casovému kanalu.

Y Y Y YYS

INTERVALY

Pomoci parametrl nastavte pro jednotlivé kanaly cas zapnuti a vypnuti. Jedna se o denni
dobu aktivace intervalu v pribéhu dnd nastavenych pomoci parametrd Ode dne a Do dne.
Napriklad u nasledujicich nastaveni je interval aktivace od 7:00 do 9:00, od pondéli do patku.
Casovy kanal funguje jako virtualni digitalni vstup.

Cas ZAPNUTI: 07:00:00
Cas VYPNUTI: 09:00:00
Pocatecni den: Pondéli
Konecny den: Patek

CASOVACE

Casovace slouzi k aktivaci casového kanalu po ¢asové obdobi pomoci prikazu z digitalniho
vstupu nebo ¢asového kanalu.
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A

Zbyvajici ¢as

Aktivace

T
J [ Trvani . ouT

Obr. 35: Aktivacni signal pfichazi z digitalniho vstupu nebo virtualniho digitalniho vstupu, jako je
casovy kanal. Casovac odpocitava od sestupné hrany.

Nasledujici parametry aktivuji casovac, pokud je digitalni vstup 1 ve slotu A zavreny. Po
otevreni dale ponechaji casovac aktivni po dobu 30 s.

« Trvani:30s
« Casovac: Digln SlotA.1

Nastavenim doby 0 sekund lze potlacit Casovy kanal, ktery je aktivovan z digitalniho vstupu.
Po sestupné hrané neni aktivni Zadné zpozdéni vypnuti.

Priklad:
Problém:

Frekvencni ménic je ve skladu a ovlada klimatizaci. Musi byt v provozu od 7:00 do 17:00 ve
vSedni dny a od 9:00 do 13:00 o vikendech. Dale musi byt frekvencni méni¢ v provozu mimo
tuto nastavenou dobu, pokud jsou v budové zaméstnanci. Poté, co zaméstnanci opusti
budovu, musi provoz frekvencniho ménice pokracovat jesté 30 minut.

Reseni:

Nastavte 2 intervaly, 1 pro pracovni dny a 1 pro vikendy. Pro aktivaci procesu mimo
nastavenou dobu je zapotrebi casovac. Viz nasledujici konfigurace.

Interval 1

P3.11.1.1: Cas ZAPNUTI: 07:00:00
P3.11.1.2: Cas VYPNUTI: 17:00:00
P3.11.1.3: Pocatecni den: 1 (= pondéli)
P3.11.1.4: Konecny den: 5 (= patek]
P3.11.1.5: PFirazeni kanalu: Casovy kanal 1
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Interval 2

P3.11.2.1: Cas ZAPNUTI: 09:00:00
P3.11.2.2: Cas VYPNUTI: 13:00:00
P3.11.2.3: Pocatecni den: sobota
P3.11.2.4: KonecCny den: nedéle

P3.11.2.5: Pfifazeni kanalu: Casovy kanal 1

Casovac 1

Motor muizete spoustét pomoci digitalniho vstupu 1 ve slotu A i v jinych ¢asech, nez které
jsou urceny pomoci intervald. V tomto pripadé urcuje dobu trvani chodu motoru ¢asovac.
P3.11.6.1: Trvani: 1800 s (30 min)

P3.11.6.2: Pfifazeni kanalu: Casovy kanal 1

P3.5.1.18: Casovac 1: Digln SlotA.1 (Parametr se nachazi v nabidce digitalnich vstup()

Interval 1
Od = Pondéli Do = Patek .
ON = 07:00:00 hodin |OFF = 17:00:00 hodin @ Rid. signal 1A>

Interval 2
Od = Sobota Do = Nedéle

ON = 09:00:00 hodin| OFF = 13:00:00 hodin Casovy kanal 1 ----r-- Start/Stop

Digitalni vstup 1 .
na Slotu A Casovac 1
Trvani = 1800 s

Obr. 36: Casovy kanal 1 je pouZit jako Fidici signal pro piikaz ke spusténi namisto digitélniho
vstupu

P3.11.1.1 CAS ZAPNUTI (ID 1464)

Tento parametr slouzi k nastaveni casu, ve kterém se aktivuje vystup funkce intervalu.
P3.11.1.2 CAS VYPNUTI [ID 1465)

Tento parametr slouzi k nastaveni Casu, ve kterém se deaktivuje vystup funkce intervalu.
P3.11.1.3 ODE DNE (ID 1466)

Tento parametr slouzi k nastaveni dne, kdy se aktivuje vystup funkce intervalu.

P3.11.1.4 DO DNE (ID 1467)

Tento parametr slouZi k nastaveni dne, kdy se deaktivuje vystup funkce intervalu.
P3.11.1.5 PRIRAZENI KANALU (ID 1468]

Tento parametr slouzi k vybéru ¢asového kanalu, kterému je prirazen vystup funkce
intervalu.

Casové kanaly miiZete pouZivat k Fizeni funkci typu zapnuti/vypnuti, napiklad pro reléové
vystupy, nebo jakychkoli funkci, které je mozno Fidit digitalnim vstupnim signalem.
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P3.11.6.1 TRVANI (ID 1489]

Tento parametr slouZi k nastaveni doby, po kterou bude ¢asovac spustén po odstranéni
aktivac¢niho signalu (zpozdéni vypnuti).

P3.11.6.2 PRIRAZENI KANALU (ID 1490)

Tento parametr slouZzi k vybéru ¢asového kanalu, kterému je prirazen vystup funkce
Casovace.

Casové kanaly miizete pouZivat k Fizeni funkci typu zapnuti/vypnuti, napfiklad pro reléové
vystupy, nebo jakychkoli funkci, které je mozno Fidit digitalnim vstupnim signalem.

P3.11.6.3 REZIM (ID 15527)

Tento parametr slouzi k nastaveni toho, zda ma zpozdéni Casovace pracovat s nabéznou nebo
sestupnou hranou.

10.12 REGULATORPID 1

10.12.1 ZAKLADNi NASTAVENi

P3.12.1.1 ZESILENI PID (ID 118)

Tento parametr slouzi k Upravé zisku regulatoru PID.
Je-li tento parametr nastaven na 100 s, 10% zména hodnoty odchylky zplsobi zménu vystupu
regulatoru o 10 %.

P3.12.1.2 INTEGRACNI CAS PID (ID 119)

Tento parametr slouzi k Upravé integracniho ¢asu regulatoru PID.
Je-li tento parametr nastaven na 1,00 s, 10% zména odchylky zplsobi zménu vystupu
reguldtoru o 10,00 %/s.

P3.12.1.3 DERIVACNI CAS PID (ID 132)

Tento parametr slouZzi k Upravée derivacniho casu regulatoru PID.
Je-li tento parametr nastaven na 1,00 s, 10% zména odchylky béhem 1 s zplsobi zménu
vystupu regulatoru o 10,00 %.

P3.12.1.4 VYBER PROCESNI JEDNOTKY (ID 1036)

Tento parametr slouZi k vybéru jednotky pro zpétnou vazbu a referencniho signalu regulatoru
PID.
Volba jednotky pro skute¢nou hodnotu.

P3.12.1.5 MIN. PROCESNI JEDNOTKY (ID 1033)

Tento parametr slouzi k nastaveni minimalni hodnoty signalu zpétné vazby PID.
Napriklad analogovy signal v rozsahu 4-20 mA odpovida tlaku v rozsahu 0-10 bar.
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P3.12.1.6 MAX. PROCESNI JEDNOTKY (ID 1034)

Tento parametr slouZzi k nastaveni maximalni hodnoty signalu zpétné vazby PID.
Napriklad analogovy signal v rozsahu 4-20 mA odpovida tlaku v rozsahu 0-10 bar.

P3.12.1.7 DESETINNA MISTA PROCESNI JEDNOTKY (ID 1035]

Tento parametr slouZzi k nastaveni pocCtu desetinnych mist pro hodnoty procesni jednotky.
Napriklad analogovy signal v rozsahu 4-20 mA odpovida tlaku v rozsahu 0-10 bar.

P3.12.1.8 INVERZE ODCHYLKY (ID 340]

Tento parametr slouZzi k invertovani hodnoty odchylky regulatoru PID.

P3.12.1.9 HYSTEREZE PASMA NECITLIVOSTI (ID 1056]

Tento parametr slouzi k nastaveni mrtvého pasma kolem hodnoty reference PID.

Hodnota tohoto parametru je uvedena ve vybrané procesni jednotce. Vystup PID regulatoru je
blokovan, pokud hodnota zpétné vazby z{lstava po nastavenou dobu v pasmu necitlivosti.

P3.12.1.10 PRODLEVA PASMA NECITLIVOSTI (ID 1057)

Tento parametr slouzi k nastaveni doby, po kterou musi hodnota zpétné vazby zdstat

v mrtvém pasmu, nez se vystup regulatoru PID zablokuje.

Pokud aktualni hodnota zlstava v pasmu necitlivosti po dobu nastavenou pomoci parametru
Prodleva pasma necitlivosti, zablokuje se vystup regulatoru PID. Funkce brani opotrebeni

a nechténému pohybu akénich ¢lend, napriklad ventild.

T/

\
\

\
\

Obr. 37: Funkce pasma necitlivosti
A. Pasmo necitlivosti (ID1056) B. Prodleva pasma necitlivosti (ID1057)
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C. Reference E. Vystup uzamcen
D. Aktualni hodnota

10.12.2 REFERENCE

P3.12.2.1 REFERENCE Z PANELU 1 (ID 167)

Tento parametr slouzi k nastaveni hodnoty reference regulatoru PID, je-li zdrojem reference
.SP ovladaciho panelu”.
Hodnota tohoto parametru je uvedena ve vybrané procesni jednotce.

P3.12.2.2 REFERENCE Z PANELU 2 (ID 168)

Tento parametr slouzi k nastaveni hodnoty reference regulatoru PID, je-li zdrojem reference
.SP ovladaciho panelu”.
Hodnota tohoto parametru je uvedena ve vybrané procesni jednotce.

P3.12.2.3 DOBA RAMPY REFERENCE (ID 1068)

Tento parametr slouZzi k nastaveni doby nabézné a klesajici rampy pro zmény v referenci.
Doba rampy je doba, ktera je nezbytna ke zméné nastavené hodnoty z minima na maximum.
Je-li pro tento parametr nastavena hodnota 0, nepouZziji se Zadné rampy.

P3.12.2.4 VOLBA ZDROJE REFERENCE 1 [ID 332)

Tento parametr slouzi k vybéru zdroje signalu reference PID.

P3.12.2.5 MINIMUM NASTAVENE HODNOTY 1 (ID 1069)

Tento parametr slouzi k nastaveni minimalni hodnoty signalu reference.

P3.12.2.6 MAXIMUM NASTAVENE HODNOTY 1 (ID 1070)

Tento parametr slouZi k nastaveni maximalni hodnoty signalu reference.

P3.12.2.7 LIMIT FREKVENCE PARKOVANI 1 (ID 1016)

Tento parametr slouzi k nastaveni omezeni, pod kterym musi vystupni frekvence ménice
zUstat po nastavenou dobu, nez ménic prejde do zaparkovaného stavu.

Viz popis parametru P3.12.2.10.
P3.12.2.8 ZPOZDENI PARKOVANI 1 (ID 1017)

Tento parametr slouZzi k nastaveni minimalni doby, po kterou musi vystupni frekvence
ménice zUstat pod nastavenym limitem, nez ménic¢ prejde do zaparkovaného stavu.

Viz popis parametru P3.12.2.10.

P3.12.2.9 UROVEN PROBUZENI 1 (ID 1018)

Tento parametr slouzi k nastaveni Grovné, do které ménic prejde ze stavu parkovani.

Viz popis parametru P3.12.2.10.
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P3.12.2.10 NASTAVENA HODNOTA 1 REZIMU PROBUZENI (ID 15539)

Tento parametr slouZzi k vybéru operace pro parametr urovné restartu.

Tyto parametry slouzi k nastaveni podminek, za kterych se frekvencni ménic restartuje
z rezimu parkovani.

Frekvencni ménic se restartuje z rezimu parkovani pokud hodnota zpétné vazby regulatoru
PID poklesne pod uroven pro restart.

Tento parametr urcuje, zda se ma Uroven restartu pouzit jako staticka absolutni Uroven nebo
jako relativni Uroven, ktera se ridi referenci PID.

Volba 0 = Absolutni Grovef (Urover restartu je staticka uroven, ktera se nefidi nastavenou
hodnotou.)

Volba 1 = Relativni nastavena hodnota (Urovef restartu je pod skute¢nou nastavenou
hodnotu. Uroven restartu se ridi aktualni nastavenou hodnotou.)

Reference Reference PID
b

Uroven restartu

Obr. 38: ReZim restartu: absolutni Groven

Reference Reference PID
A

Urovef restartu

Obr. 39: ReZim restartu: relativni nastavena hodnota

P3.12.2.11 ZESILENI NASTAVENE HODNOTY 1 (ID 1071)

Tento parametr slouzi k nastaveni nasobitele pro funkci zesileni reference.
Je-li vydan prikaz k zesileni nastavené hodnoty, provede se vynasobeni nastavené hodnoty
Cinitelem, ktery je nastaven pomoci tohoto parametru.

10.12.3 ZPETNA VAZBA

P3.12.3.1 FUNKCE ZPETNE VAZBY [ID 333)

Tento parametr slouZi k vybéru toho, zda ma byt hodnota zpétné vazby brana z jednoho
signalu nebo z kombinace dvou signald.

MUzZete vybrat matematickou funkci, kterd se pouzije pri kombinovani dvou zpétnovazebnich
signald.
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P3.12.3.2 ZESILENI FUNKCE ZPETNE VAZBY (ID 1058)

Tento parametr slouZzi k Upravé zisku signalu zpétné vazby.
Tento parametr se pouziva napriklad s hodnotou 2 ve funkci zpétné vazby.

P3.12.3.3 VYBER ZDROJE ZPETNE VAZBY 1 (ID 334)

Tento parametr slouZi k vybéru zdroje signalu zpétné vazby PID.
Analogové vstupy a vstupy procesnich dat jsou zpracovavany jako procentualni podily (0,00-
100,00 %) a jejich méritko je nastaveno podle minima a maxima hodnoty zpétné vazby.

POZNAMKA!
Signaly vstupu procesnich dat pouzivaji 2 desetinna mista.

Pokud jsou vybrany teplotni vstupy, musite nastavit hodnoty parametrd P3.13.1.7 Minimum
procesni jednotky a P3.13.1.8 Maximum procesni jednotky tak, aby odpovidaly méritku desky
pro méreni teploty: Min. procesni jednotky = =~-50 °C a Max. procesni jednotky = 200 °C.

P3.12.3.4 MINIMUM ZPETNE VAZBY 1 (ID 336)

Tento parametr slouzi k nastaveni minimalni hodnoty signalu zpétné vazby.

P3.12.3.5 MAXIMUM ZPETNE VAZBY 1 (ID 337)

Tento parametr slouzi k nastaveni maximalni hodnoty signalu zpétné vazby.

10.12.4 DOPREDNA REGULACE

P3.12.4.1 FUNKCE DOPREDNE REGULACE (ID 1059)

Tento parametr slouZzi k vybéru toho, zda ma byt hodnota dopredné regulace brana z jednoho
signalu nebo z kombinace dvou signald.

Dopredna regulace vétsinou vyzaduje presné modely procesu. V nékterych podminkach
postacuje zisk + typ offsetu dopredné regulace. Dopredna regulace nepouziva Zzadné méreni
zpétné vazby aktualni hodnoty Fizeného procesu. Dopredna regulace vyuziva jiné prostredky,
které maji vliv na hodnotu rizeného procesu.

PRIKLAD 1:

M{Zete regulovat hladinu vody v nadrzi pomoci regulace priitoku. Cilova hladina vody
predstavuje nastavenou hodnotu a aktualni hladina zpétnou vazbu. Ridici signal sleduje
pritok.

Odtok predstavuje méritelné ruseni. Méreni ruseni umoznuji upravit toto ruseni pomoci
dopredné regulace (zesileni a offset), kterou pridate k vystupu regulatoru PID. Regulator PID
mnohem rychleji reaguje na zmény v odtoku, nez jen na méreni hladiny.
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Referenént-- - » o
hladina PID ___Z"_.Q;" _______ P?/%?\e/gm . :
: i :
: i :
E N\N\- |

: @ Regulace
"""""""""""""" ] vytoku

Regulace
hladiny

Obr. 40: Dopredna regulace

P3.12.4.2 ZISK DOPREDNE REGULACE (ID 1060)

Tento parametr slouzi k Upravé zisku signalu dopredné regulace.

P3.12.4.3 VOLBA ZDROJE DOPREDNE REGULACE (ID 1061)

Tento parametr slouzi k vybéru zdroje signalu dopredné regulace PID.

P3.12.4.4 MINIMUM DOPREDNE REGULACE 1 (ID 1062)

Tento parametr slouzi k nastaveni minimalni hodnoty signalu dopredné regulace.

P3.12.4.5 MAXIMUM DOPREDNE REGULACE 1 (ID 1063)

Tento parametr slouzi k nastaveni maximalni hodnoty signalu dopredné regulace.

10.12.5 KONTROLA PROCESU

Kontrolu procesu pouzivejte k tomu, abyste se ujistili, ze hodnota odezvy regulatoru PID
(hodnota procesu nebo aktualni hodnota) zstava v mezich nastavenych limitd. Tato funkce
napriklad umoznuje detekovat prasklé potrubi a zastavit vypousténi.
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P3.12.5.1 POVOLENI KONTROLY PROCESU (ID 735)

Aktualni hiodn:ota :

/

Horni limit
(ID736)

| :
i .
i :
Dolni limit v
(ID758) | |

|
' Reference
|
|
|
|
|
i
|
|
|
|
|
|
|

\

\

\
\

Zpozdéni
(ID737)

Regulacni rezim Alarm
nebo porucha

Obr. 41: Funkce kontroly zpétné vazby

Tento parametr slouZzi k zapnuti funkce kontroly zpétné vazby.

Slouzi k nastaveni hornich a dolnich limitG kolem reference. Pokud je aktualni hodnota vyssi
nebo nizsi nez mezni hodnoty, pocitadlo zac¢ne pricitat smérem nahoru. Pokud se aktualni
hodnota nachazi v mezich, pocitadlo zacne naopak odpocitavat smérem dold. Pokud
pocitadlo dosahne hodnoty, ktera je vySsi nez hodnota parametru P3.12.5.4 Zpozdéni, zobrazi
se alarm nebo porucha.

P3.12.5.2 HORNI LIMIT (ID 736]

Tento parametr slouzi k nastaveni horniho limitu pro signal zpétné vazby PID.
Je-li hodnota signalu zpétné vazby PID vyssi nez tento limit po dobu, ktera je delSi nez
nastavena doba, je ohlaSena porucha zjisténa kontrolou zpétné vazby.

P3.12.5.3 DOLNI LIMIT (ID 758)

Tento parametr slouzi k nastaveni dolniho limitu pro signal zpétné vazby PID.
Je-li hodnota signalu zpétné vazby PID nizsi nez tento limit po dobu, ktera je delSi nez
nastavena doba, je ohldSena porucha zjisténa kontrolou zpétné vazby.

P3.12.5.4 ZPOZDENI (ID 737)

Tento parametr slouZzi k nastaveni maximalni doby, po kterou musi signal zpétné vazby PID
zUstat mimo kontrolni limity, nez dojde k poruse kontroly zpétné vazby.
Pokud neni cilové hodnoty dosazeno v této dobé, bude zobrazena porucha nebo alarm.
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10.12.6 KOMPENZACE POKLESU TLAKU

Pri vytvareni tlaku v dlouhém potrubi s mnoha vystupy je nejvhodnéjsi poloha pro snimac

v poloviné potrubi (na obrazku poloha 2). Snimac je dale mozZné umistit primo za cerpadlo. To
zajistuje skutecny tlak primo za ¢erpadlem, ale dale v potrubi tlak spolecné s priatokem
klesa.

®

A

Obr. 42: Poloha snimace tlaku

A. Tlak D. Délka potrubi
B. Zadny pritok E. Poloha
C. S pratokem F. Poloha 2

P3.12.6.1 POVOLENi NASTAVENE HODNOTY 1 (ID1189)

Tento parametr slouZzi k aktivaci kompenzace poklesu tlaku v systému Cerpadel.

P3.12.6.2 MAX. KOMPENZACE NASTAVENE HODNOTY 1 (ID 1190]

Tento parametr slouZzi k nastaveni maximalni kompenzace pro hodnotu reference PID, ktera
se pouzije, kdyz je vystupni frekvence ménice stejna jako maximalni frekvence.

Snimac je umistén do polohy 1. Pfi nulovém pratoku tlak v potrubi zistava konstantni. Pri
existujicim prdtoku ale bude tlak dale v potrubi klesat. Kompenzaci lze provadét zvy$ovanim
nastavené hodnoty pfi nardstu pratoku. Vystupni frekvence pak odhaduje pritok a nastavena
hodnota se zvySuje linedrné s pratokem.
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Reference
A

Reference + Kompenzace maxima

Reference
Min Freq a Pritok Max Freq a Pritok
Tlak
A
e S o
Zadny pratok Pritokem 4 kompenzacy
//
//

Délka potrubi

Poloha 1 Poloha 2

Obr. 43: Zapnuti reference 1 pro kompenzaci poklesu tlaku

10.13 REGULATORPID 2

10.13.1 ZAKLADNi NASTAVENI

P3.13.1.1 POVOLENI PID (ID 1630)

Tento parametr se pouziva k aktivaci PID regulatoru.

POZNAMKA!
Tento regulator je urcen pouze k externimu pouziti. Lze jej pouzivat ve spojeni
a analogovym vystupem.
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P3.13.1.2 VYSTUP VE STAVU STOP (ID 1100)

Tento parametr se pouziva k nastaveni vystupni hodnoty PID regulatoru v procentech hodnoty
jeho maximalniho vystupu, je-li zastaven z digitalniho vystupu.

10.14 FUNKCE MULTI-CERPADLA

Funkce vice Cerpadel umoznuje pomoci regulatoru PID fidit az 4 motord, ¢erpadel nebo
ventilatord.

Frekvencni ménic je pripojen k regulacnimu motoru. Regulaéni motor pripojuje a odpojuje
dalsi motory od elektrické sité pomoci relé. Pripojovani a odpojovani se provadi podle vhodné
nastavené hodnoty. Funkce automatického prepinani ovlada poradi, ve kterém jsou
spoustény motory, aby bylo zajisténo jejich rovhomérné opotrebeni. Regulaéni motor mize
byt obsazen v logice automatického prepinani a blokovani nebo muze vzdy fungovat jako
Motor 1. Motory mohou byt pomoci funkce blokovani do¢asné vyrazeny z pouzivani, napr. pro
Gcely udrzby.

A

Sitka pAsma  Reference

A

= \ \\/ \/

Zpétna vazba

Zpozdéni
~om ZAP
ML D)) — L N VYP
<= ZAP
M 2 \‘) & ............. VYP

Pohon bézi pfi maximalni nebo
témeér maximalni frekvenci

Obr. 44: Funkce vice cerpadel

Pokud regulator PID neni schopen udrzet zpétnou vazbu v definovaném pasmu, motory jsou
pripojeny nebo odpojeny.

Podminky pro pFipojeni a/nebo pFidani motoru:

« Hodnota zpétné vazby neni v oblasti pasma.

«  Regulacni motor pracuje pri témér maximalni frekvenci (-2 Hz).

« Vyse uvedené podminky jsou pravdivé po dobu, ktera je delSi nez doba prodlevy mimo
pasmo.

«  Kdispozici je vice motor
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Podminky pro odpojeni a/nebo odebrani motor:

* Hodnota zpétné vazby neni v oblasti pasma.

«  Regulacni motor pracuje pri témér minimalni frekvenci (+2 Hz).

« VysSe uvedené podminky jsou pravdivé po dobu, ktera je delSi nez doba prodlevy mimo
pasmo.

« Vprovozu je vice motort nez jen regulacni.

P3.14.1 POCET MOTORU (ID 1001)

Tento parametr slouzi k nastaveni celkového poctu motorl/cerpadel pouzitych v systému
s vice Cerpadly.

P3.14.2 FUNKCE BLOKOVANI (ID 1032)

Tento parametr slouzi k aktivaci/deaktivaci blokovani.

Blokovani sdéluje systému s vice Cerpadly, Ze motor neni dostupny. K této situaci méze dojit,
pokud je motor odebran ze systému kvali Gdrzbé nebo potlac¢en pro manualni fizeni.

Chcete-li pouzivat blokovani, povolte parametr P3.14.2. Zvolte stav pro kazdy motor pomoci
digitalniho vstupu (parametry P3.5.1.25 az P3.5.1.28). Je-li vstup ZAVRENY, tj. aktivni, motor
je pro systém s vice Cerpadly dostupny. Pokud neni, systém s vice Cerpadly ho nepfipoji.

M1 M3

Poradi startovani motory

Obr. 45: Logika blokovani 1

Poradi motort je 1, 2, 3, 4, 5.
Pokud odstranite blokovani motoru 3, tj. nastavite hodnotu parametru P3.5.1.36 na
OTEVRENY, poradi se zménina 1, 2, 4, 5.
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ID428 =NEPRAVDA

u %m%
>

Poradi startovani motord

Obr. 46: Logika blokovani 2

Pokud motor 3 znovu pridate (nastavite hodnotu parametru P3.5.1.36 na ZAVRENY), systém
umisti motor 3 na posledni misto v poradi: 1, 2, 4, 5, 3. Systém se nezastavi a pokracuje
Vv provozu.

ID428 = PRAVDA

Nové potadi startovani motorl

Obr. 47: Logika blokovani 3

Jakmile se systém zastavi nebo prejde do rezimu parkovani, poradi se zméni zpét na 1, 2, 3,
4,5.

P3.14.3 ZAHRNUTI FC (ID 1028)

Tento parametr slouzi k zahrnuti rizeného motoru/¢erpadla do systému automatického
stridani a blokovani.
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Cislo volby Nazev volby Popis

Frekvencni ménic je vzdy pripojen k motoru 1. Blokovani
0 Disabled nema vliv na motor 1. Motor 1 neni zahrnuty v logice automa-
tického prepinani.

Frekvencni ménic lze pripojit k libovolnému motoru
1 Zapnuto v systému. Blokovani ma vliv na vSechny motory. VSechny
motory jsou zahrnuty do logiky automatického prepinani.

INSTALACE

Pripojeni jsou odliSna od hodnot parametru 0 a 7.

VOLBA 0, VYPNUTO

Ménic je primo pripojen k motoru 1. Ostatni motory jsou pomocné. Jsou pripojeny

k elektrické siti pres stykace a rizeny prostrednictvim relé frekvencniho ménice. Logika
automatického prepinani a blokovani nema vliv na motor 1.
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Maitinimo jtampa

1 variklio valdymas relémis 2 variklio valdymas relémis 3 variklio valdymas relémis

| |
NENAUDOJAMAS K2[ ] ka[ ]

Obr. 48: Volba 0

VOLBA 7, ZAPNUTO
Chcete-li regulac¢ni motor zahrnout do logiky automatického prepinani a blokovani,

postupujte podle pokynl na nasledujicim obrazku. Kazdy motor je rizen 1 relé. Logika
stykacl vzdy pripoji prvni motor k frekvenénimu ménici a daléi motory k elektrické siti.
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Hlavni vedeni

Motor 1 fizen z relé  Motor 2 fizen z relé Motor 3 fizen z relé

K3 K2 \K3 K3 K1 \ K3 K1 K2 \ K1
K2 K1 K2
K1.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3
K1 K1. K2 K2. K3 K3.

Obr. 49: Volba 1

P3.14.4 AUTOMATICKE STRIDANI (ID 1027)

Tento parametr slouZi k povoleni/zakazani zmény poradi spousténi a priority motord.
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Cislo volby Nazev volby Popis

PFi normalnim provozu je poradi motord vzdy 1, 2, 3, 4, 5.
Bé&hem provozu se pofadi mdze zménit pridanim nebo ode-
branim blokovani. Poté, co se frekvencni ménic zastavi,
poradi se vzdy vrati zpét.

0 Disabled

Systém meéni poradi v takovych intervalech, aby se motory
1 Zapnuto opotrebovavaly rovhomérné. Intervaly automatického prepi-
nani je mozné nastavit.

Chcete-li nastavit intervaly automatického prepinani, pouzijte parametr P3.14.5 Interval
automatického prepinani. Maximalni pocet motord, které mohou byt v provozu, lze nastavit
pomoci parametru Automatické stridani: Omezeni poc¢tu motort (P3.14.7). Dale je mozné
nastavit maximalni frekvenci regula¢niho pohonu (Automatické stridani: Mezni hodnota
frekvence P3.14.6).

Pokud se proces nachazi v mezich, které jsou nastaveny pomoci parametrt P3.14.6 a P3.14.7,
probéhne automatické prepnuti. Pokud se proces v téchto mezich nenachazi, systém ceka,
dokud se proces nedostane do téchto mezi a teprve poté provede prepnuti. Tim se zabranuje
nahlému poklesu tlaku béhem automatického prepinani u ¢erpadlové skupiny vyzadujici
vysoky vykon.

PRIKLAD

Po provedeni automatického prepnuti je prvni motor umistén na posledni misto poradi.
Ostatni motory se v poradi posunou o 1 misto nahoru.

Poradi startovani motorG: 1, 2, 3, 4, 5
--> Automatické stridani --»
Poradi startovani motord: 2, 3, 4, 5, 1
--> Automatické stridani --»

Poradi startovani motorQ: 3, 4,5, 1, 2
P3.14.5 INTERVAL AUTOMATICKEHO STRIDANI (ID 1029)

Tento parametr slouzi k Upravé intervall automatického stridani.

Tento parametr definuje, jak ¢asto se strida poradi spousténi motord/Cerpadel. Automatické
stridani se provadi tehdy, jestlize pocet bézicich motor( je nizsi nez limit nastaveny pro
automatické stridani motord a frekvence je nizsi nez limit frekvence nastaveny pro
automatické stridani.

Po uplynuti intervalu automatického stridani se automatické stridani provede tehdy, je-li
vykon nizsi nez Groven nastavena pomoci parametrd P3.14.6. a P3.14.7.

P3.14.6 AUTOMATICKE STRIDANI: LIMIT FREKVENCE (ID 1031)

Tento parametr se pouziva k nastaveni limitu frekvence automatického stridani.
Automatické stridani se provadi tehdy, jestlize uplynul interval automatického stridani, pocet
bézicich motord je nizéi nez limit nastaveny pro automatické stridani motord a ridici
frekvencni ménic pracuje s frekvenci, ktera je nizsi nez limit frekvence nastaveny pro
automatické stridani.
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P3.14.7 AUTOMATICKE STRIDANI: LIMIT POCTU MOTORU (ID 1030)

Tento parametr se pouziva k nastaveni poctu cerpadel pouzitych ve spojeni s funkci multi-
Cerpadla.

Automatické stridani se provadi tehdy, jestlize uplynul interval automatického stridani, pocet
bézicich motord je nizéi nez limit nastaveny pro automatické stridani motord a ridici
frekvencni ménic pracuje s frekvenci, ktera je nizsi nez limit frekvence nastaveny pro
automatické stridani.

P3.14.8 SIRKA PASMA (ID 1097)

Tento parametr slouzi k nastaveni oblasti pAsma kolem reference PID pro spousténi

a zastavovani pomocnych motord.

Pokud zpétna vazba PID zUstava v oblasti $irky pAsma, pomocné motory se nespoustéji ani
nezastavuji. Hodnota tohoto parametru se udava jako procentualni ¢ast nastavené hodnoty.

P3.14.9 PRODLEVA MIMO PASMO (ID 1098]

Tento parametr slouzi k nastaveni doby, nez se pomocné motory spusti nebo zastavi.

Doba nastavena v tomto parametru musi uplynout pred spusténim nebo zastavenim
pomocnych motord, pokud je zpétna vazba PID mimo $ifku pasma. Pocet bézicich Cerpadel
se zvySuje nebo snizuje, pokud regulator PID neni schopen udrzZet procesni hodnotu (zpétnou
vazbu) v definovaném pasmu okolo reference.

Sitka pasma je definovana jako procentudlni podil z reference PID. Dokud hodnota zpétné
vazby PID z(stava v oblasti Sirky pasma, neni nutné pocet bézicich cerpadel zvySovat ani
snizovat.

Jestlize se hodnota zpétné vazby vychyli mimo oblast Sifrky pAsma, musi uplynout doba
definovana parametrem P3.14.8, nez bude mozno zvysit nebo snizit pocet bézicich cerpadel.
K dispozici musi byt vice cerpadel.
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ID 1098 ID 1098 ®)
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Obr. 50: Spousténi a zastavovéni pomocnych cerpadel (P3.14.8 = Sitka pdsma, P3.14.9 = Prodleva
mimo pasmo)

A. Cerpadlo, které Fidi systém, pracuje C. Pocet bézicich cerpadel se zvySuje nebo
s frekvenci blizkou maximu (-2 Hz). Tim snizuje, pokud regulator PID neni
dojde ke zvySeni poctu bézicich cerpadel. schopen udrZet zpétnou vazbu procesni
B. Cerpadlo, které fidi systém, pracuje hodnoty v definovaném pasmu okolo
s frekvenci blizkou minimu (+2 Hz). Tim reference.
dojde ke snizeni poCtu bézicich Cerpadel. D. Definovana Sirka pasma kolem
reference.

10.15 POZARNIi REZIM

Pri aktivaci pozarniho rezimu frekvencni ménic resetuje vsechny aktivni poruchy a pokracuje
v provozu pri stejnych otackach dokud je to mozné. Frekvencni ménic ignoruje veskeré
prikazy z ovladaciho panelu, sbérnice i nastroje nainstalovaného v pocitaci.

Funkce Pozarni rezim ma 2 provozni rezimy, Test a Zapnuto. Volba rezimu se provadi
zapsanim hesla do parametru P3.16.1 (Heslo pozarniho rezimu). V testovacim rezimu
frekvencni ménic neresetuje poruchy a pri vyskytu poruchy se frekvencni ménic zastavi.

POZNAMKA!
Tento vstup je normalné zavreny.

Po aktivaci funkce pozarniho alarmu se na displeji zobrazi alarm.

f VYSTRAHA!
Dojde-li k pozarnimu rezimu, je zneplatnéna zaruka! Funkci pozarniho rezimu lze
oveérit pomoci testovaciho rezimu, ktery nevede k zneplatnéni zaruky.

P3.16.1 HESLO POZARNIHO REZIMU (ID 1599)

Tento parametr se pouziva k aktivaci funkce pozarniho rezimu.
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POZNAMKA!

Je-li pozarni rezim povolen a v tomto parametru je nastaveno spravné heslo,
vSechny parametry pozarniho rezimu budou uzamknuty.

Cislo volby Nazev volby Popis
1001 Re%im Zapnuto Ifrgkvencnl menic reget,UJe vs’evchlny aktivni p.oruchy a p9kra—
Cuje v provozu pri stejnych otackach, dokud je to mozné.
1234 Testovaci reim Frekvencnlvrr’\enlvc .nveresetulje poruchy a pri vyskytu poruchy
se frekvencni menic zastavi.

P3.16.2 AKTIVACE POZARNIHO REZIMU PRI OTEVRENI [ID 1596)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery aktivuje funkci Pozarni
rezim.

Pokud je aktivovan tento digitalni vstupni signal, na displeji se zobrazi alarm a zaruka je
zneplatnéna. Typ tohoto vstupu je NZ (normalné zavreny).

PoZarni rezim je mozné vyzkouSet pomoci hesla, které aktivuje testovaci rezim. Tato akce
nevede ke zneplatnéni zaruky.

POZNAMKA!

Pokud je pozarni rezim zapnuty a do parametru Heslo pozarniho rezimu je zadano
spravné heslo, vSechny parametry pozarniho rezimu budou uzamceny. Chcete-li
zménit nastaveni parametrd pozarniho rezimu, je nejprve nutné zménit hodnotu
parametru P3.16.1 Heslo pozarniho rezimu na 0.
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Normalni startJ
|
Chod povolenJ

Blokace
Chodu 1J|

Blokace
Chodu 2J|

hAktivace |
Pozamiho reiimu—l—‘
(kontakt sepntit)

| |
Otacky | [
motoru |
Otacky | |
Pozarniho — — — T
rezimu | |
Normalni
otacky =

Zastaven _— — -

Obr. 51: Funkce pozZarniho rezimu

P3.16.3 AKTIVACE POZARNIHO REZIMU PRI ZAVRENI (ID 1619)

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery aktivuje funkci Pozarni
rezim.

Typ tohoto vstupu je NO (normalné otevreny). Viz popis parametru P3.16.2 Aktivace pozarniho
rezimu pri otevreni.

P3.16.4 FREKVENCE POZARNIHO REZIMU (ID 1598)

Tento parametr slouzi k nastaveni frekvence, ktera se pouzije po aktivaci pozarniho rezimu.
Tuto frekvenci frekvencni ménic pouzije, pokud je hodnota parametru 3.16.5 Zdroj frekvence
pozarniho rezimu nastavena na Frekvence poZarniho rezimu.

P3.16.5 ZDROJ FREKVENCE POZARNIHO REZIMU (ID 1617)

Tento parametr slouZzi k vybéru zdroje referencni frekvence, je-li aktivovan pozarni rezim.
Tento parametr umoznuje vybér napriklad vstupu Al1 nebo PID regulatoru jako zdroje
reference pri provozu v pozarnim rezimu.

P3.16.6 REVERZACE POZARNIHO REZIMU (ID 1618)]

Tento parametr slouzi k vybéru digitalniho vstupniho signalu, ktery dava prikaz pro opacny
smér otaceni v pozarnim rezimu.
Tento parametr nema vliv na normalni provoz.

Pokud je nutné, aby motor v pozarnim rezimu bézel vidy VPRED nebo vzdy VZAD, provedte
volbu patfi¢ného digitalniho vstupu.
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Digln Slot0.1 = vzdy VPRED
Digln Slot0.2 = vzdy ZPETNY CHOD

P3.16.7 PREDNASTAVENA FREKVENCE 1 PRO POZARNI REZIM 1 (ID 15535)

Tento parametr slouzi k nastaveni prfednastaveni frekvence pro pozarni rezim.

M3.16.10 STAV POZARNIHO REZIMU (ID 1597)

Tato sledovana hodnota udava stav funkce pozarniho rezimu.

P3.16.12 PROUD PRO INDIKACI CHODU V POZARNIM REZIMU (ID 15580]

Tento parametr slouzi k nastaveni proudového omezeni pro digitalni vystupni signal indikace
chodu.

Tento parametr je ucinny pouze tehdy, je-li jako moznost pro reléovy vystup vybrana
.Indikace chodu” a je-Lli aktivni pozarni rezim. Funkce reléového vystupu ,Indikace chodu”
poskytuje rychlou informaci o tom, zda je motor napajen proudem i béhem poZzaru.

Hodnota tohoto parametru je procentualni podil vypocitany z jmenovitého proudu motoru.
Dojde-li ke vzniku pozaru a proud, ktery je privadén do motoru, je vySSi nez jmenovity proud
vynasobeny hodnotou tohoto parametru, reléovy vystup se zavre.

Jestlize napriklad jmenovity proud motoru ¢ini 5 A a vy jste pro tento parametr nastavili
vychozi hodnotu 20 %, reléovy vystup se zavre a pozarni rezim se aktivuje pri dosazeni
velikosti vystupniho proudu 1 A.

POZNAMKA!

Tento parametr neni ucinny, pokud neni aktivni pozarni rezim. Vyberete-Lli . Indikaci
chodu” jako moznost pro reléovy vystup pfi normalnim provozu, vysledek bude
stejny jako v pripadé vybéru moznosti .Chod" pro reléovy vystup.

M3.16.11 CITAC POZARNIHO REZIMU (ID 1679)

Tato sledovana hodnota udava pocet aktivaci pozarniho rezimu.

POZNAMKA!
Toto pocitadlo nelze vynulovat.

10.16 NASTAVENI APLIKACE

P3.17.1 HESLO (ID 1806)

Tento parametr slouZi k nastaveni hesla spravce.

P3.17.2 VOLBA °C/°F (ID 1197)

Tento parametr slouZi k nastaveni jednotky méreni teploty.
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VSechny parametry a sledované hodnoty tykajici se teploty se zobrazi v nastavenych
jednotkach.

P3.17.3 VOLBA KW/HP (ID 1198)

Tento parametr slouZi k nastaveni jednotky méreni vykonu.
VSechny parametry a sledované hodnoty tykajici se vykonu se zobrazi v nastavenych
jednotkach.

P3.17.4 KONFIGURACE TLACITKA FUNCT (ID 1195]

Tento parametr slouzi k nastaveni hodnot tlacitka FUNCT.

Tento parametr udava, které vybéry jsou viditelné pri stisknuti tlacitka Funct.

«  Mistni/Vzdalené
» Ridici stranka
« Zména sméru [viditelna pouze pri fizeni z panelu)

10.17  VYSTUP IMPULZU KWH

P3.18.1 DELKA IMPULZU KWH (ID 15534)

Tento parametr slouZzi k nastaveni délky pulzu kWh v milisekundach.

P3.18.2 ROZLIS IMPULZU KWH (ID 15533]

Tento parametr slouzi k nastaveni intervalu kWh mezi spusténim pulz.
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11 ODSTRANOVANi PORUCH

Pokud ridici diagnostika frekvencniho ménice zjisti neobvyklé podminky pfi provozu, ménic
zobrazi upozornéni. Upozornéni se zobrazuji na displeji ovladaciho panelu. Na displeji se
zobrazi kod, nazev a kratky popis poruchy nebo alarmu.

Informace o zdroji uvadi zdroj poruchy, co ji zpUsobilo, kde se udala a dalsi udaje.

Existuji 3 ruzné typy upozornéni.

« Informace nemaji vliv na provoz ménice. Informace je nutné resetovat.

« Alarm upozornuje na neobvykly provoz ménice. Alarmy nevedou k zastaveni ménice.
Alarm je nutné resetovat.

« Porucha vede k zastaveni ménice. Ménic je nutné resetovat a najit FeSeni problému.

V aplikaci je mozné pro nékteré poruchy naprogramovat rizné odezvy. Dalsi informace
naleznete v kapitole 5.9 Skupina 3.9: Ochrany.

Poruchu lze resetovat tlacitkem Reset na ovladacim panelu nebo prostrednictvim 1/0
svorkovnice, komunikacni sbérnice nebo nastroje nainstalovaného v pocitaci. Poruchy
zUstavaji ulozeny v historii poruch, kde je mozné je analyzovat. Rizné kody poruch jsou
popsany v kapitole 71.3 Kédy poruchy.

Pokud se chystate kontaktovat zastupce ¢i vyrobce z ddvodu neobvyklého provozu, je treba si
pripravit nékteré Udaje. OpisSte veskeré texty z displeje, kdd poruchy, ID poruchy, informace
o0 zdroji, seznam aktivnich poruch a historii poruch.

1.1 ZOBRAZENi PORUCHY

Pokud se u ménice vyskytne porucha a ménic se zastavi, prozkoumejte pricinu poruchy
a resetujte ji.

Existuji 2 postupy resetovani poruchy: pomoci tlacitka Reset a pomoci parametru.
RESETOVANI POMOCI TLACITKA RESET

1 Stisknéte a podrzte tlacitko Reset na ovladacim
panelu po dobu 2 sekund.

RESETOVANI POMOCi PARAMETRU NA GRAFICKEM DISPLEJI

1 Prejdéte do menu Diagnostika.

STOP|G| READY| | /0

G Main Menu
ID: M4
Monigtor
( )
Y Parameters
( 12)
= Diagnostics
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2  Prejdéte dale do menu Resetovani poruch.

STOP|C| READY| | 10

G Diagnostics
ID: M4.1
Active faults
(0)
Reset faults
O

I‘il Fault history
(39)

3 Provedte vybér parametru Resetovani poruch.

STOP|C| READY| | 10

= Reset faults
ID: M4.2

Va Reset faults
@ Help

RESETOVANi POMOCi PARAMETRU NA TEXTOVEM DISPLEJI

1 Prejdete do menu Diagnostika. READY RUN  STOP ALARM FAULT

A A
UERYINEINISEEE
dITHLOHLS T
M
i
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

2 Pomou_tlautek se Sipkou naflworu nebo dolu READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
vyhledejte parametr Resetovani poruch. A A

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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3 Vyberte hodnotu Ano a stisknéte tlacitko OK.

READY RUN STOP  ALARM  FAULT
A - A
\ /7 7N
- -
T
v \
v h 4
FWD REV /0 KEYPAD BUS

11.2 HISTORIE PORUCH

Dalsi udaje o poruchach jsou uvedeny v historii poruch. V historii poruch je ulozeno
maximalné 40 poruch.

ANALYZA HISTORIE PORUCH POMOCI GRAFICKEHO DISPLEJE

1 Chcete-li zobrazit dalsi Udaje o poruse, prejdéte do

historie poruch. STOP|G| READY 110
@ Diagnostics
iD: M4.1

Active faults

(0)
Reset faults

Iil Fault history

( 39)
2 Udaje o porude zobrazite pomoci tladitka se Sipkou
doprava. STOP|G| READY | e
D Fault history
ID: M4.3.3
External Fault 51
Fault old 891384s
External Fault 51
. Fault old 871061s
— Device removed 39
Info old 862537s
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3 Udaje jsou uvedeny v seznamu.
STOP|G| READY | e
Fault history

ID: M4.3.3.2

Code 39 I
ID 380
State Info old
Date 7.12.2009
Time 04:46:33
Operating time 862537s
Source 1
Source 2
Source 3

ANALYZA HISTORIE PORUCH POMOCI TEXTOVEHO DISPLEJE

1 Stisknutim tlacitka OK prejdéte do historie poruch.
READY RUN STOP ALARM FAULT

. _
A 4
FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

2 Udaje o porude zobrazite opétovnym stisknutim
o READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
tlacitka OK. A A

N RIYIYINIEE I-L.'l T
RN Iy
MLJ _ /

H I, _ /

A 4 A 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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3 Veskeré Udaje zobrazite pomoci tlacitka se Sipkou

dold.
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FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT
A A

I T

I A

h 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT
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11.3

KODY PORUCHY

Tabulka 61: Kody poruchy

Kod
poruchy

Nazev poruchy

Nadproud (hardwa-
rova poruchal)

Mozna pricina

Prilis vysoky proud (>4*| H)
na kabelu motoru. Divodem
muze byt jedna z nasleduji-

Postup pro odstranéni poruchy

Zkontrolujte zatéz.
Zkontrolujte motor.
Zkontrolujte kabely a propojeni.

. Vadna soucast

2 Nadproud (softwa- cich pFicin. Provedte kontrolu ¢asl ramp.
rova porucha)
. nahlé velké zvyseni
zatéze
. zkrat v kabelech
motoru
. nespravny typ motoru
2 10 Prepéti (hardwarovd |Napéti ss meziobvodu Nastavte delSi dobu dobéhu.
poruchal) presahuje limity. Aktivujte prepétovy kontrolér.
Zkontrolujte vstupni napéti.
" Prepéti (softwarova L
poruchal . prilis k,ratka doba zpo-
maleni
«  velké vykyvy prepéti
napajeciho napéti
«  Sled Start/Stop je prilis
rychly
3 20 Zemni zkrat (hardwa- [Mé&renim proudu bylo zji- Zkontrolujte kabely motoru
rova poruchal) Sténo, ze suma fazového a motor.
proudu motoru neni rovna
21 Zemni zkrat (softwa- |[nule.
rova porucha)
. poskozena izolace
kabell nebo motoru
5 40 Nabijeci spinac Privydani prikazu START je |Resetujte poruchu a restartujte
otevreny nabijeci spinac. frekvencni ménic.
Pokud se porucha vyskytne znovu,
, vyzadejte si pokyny od nejblizsiho
. provozni porucha zastupce.
. vadna soucast
7 60 Saturace Tuto poruchu nelze resetovat

pomoci ovladaciho panelu.

Vypnéte napajeni. NEPROVADEJTE
RESTART MENICE, ANI NEPRIPO-
JUJTE NAPAJENI!

VyZadejte si pokyny od vyrobce.
Pokud se tato porucha zobrazi sou-
Casné s poruchou F1, provedte
kontrolu kabell motoru i motoru.
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Tabulka 61: Kody poruchy

Kod
poruchy

602

603

604

605

606

607

608

609

610

Nazev poruchy

Systémova porucha

Mozna pricina

Komunikace mezi ridici
deskou a napdjenim nepro-
biha.

Dohlizeci obvod resetoval
jednotku CPU.

Napéti pomocného zdroje
v napdjeci jednotce je prilis
nizké.

Porucha faze: Napéti
vystupni faze neodpovida
referenci.

Porucha v CPLD, pricemz
vSak neexistuji podrobné
informace o této poruse.

Postup pro odstranéni poruchy

Resetujte poruchu a restartujte
frekvencni ménic.

Pokud se porucha vyskytne znovu,
vyzadejte si pokyny od nejblizsiho
zastupce.

Software fidici jednotky neni
kompatibilni se softwarem
napajeci jednotky.

Stahnéte nejnovéjsi software

z webovych stranek Danfoss. Pro-
vedte aktualizaci frekvencniho
ménice.

Pokud se porucha vyskytne znovu,
vyzadejte si pokyny od nejblizsiho
zastupce.

Nelze nadist verzi softwaru.
Napajeci jednotka neni
vybavena softwarem.

Aktualizujte software napajeci jed-
notky.

Pokud se porucha vyskytne znovu,
vyzadejte si pokyny od nejblizsiho
zastupce.

Pretizeni procesoru. Cast
softwaru (napfiklad apli-
kace) zplsobila stav preti-
Zeni.

Pristup k paméti byl ned-
spésny. Napriklad se
nepodarilo obnovit ulozené
proménné.

Nelze nadist nezbytné vlast-
nosti zarizeni.

Resetujte poruchu a restartujte.
Pokud se porucha vyskytne znovu,
vyzadejte si pokyny od nejblizsiho
zastupce.
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Kod Nazev poruchy Mozna pricina Postup pro odstranéni poruchy

poruchy

8 647 Systémova porucha Chyba softwaru. Stahnéte nejnovéjsi software
z webovych stranek Danfoss. Pro-

648 V aplikaci je pouzit neplatny |vedte aktualizaci frekvencniho
blok funkci. Software ménice.
systému neni kompatibilni Pokud se porucha vyskytne znovu,
s aplikaci. vyzadejte si pokyny od nejblizsiho
zastupce.
649 PretiZzeni zdroje. Porucha
nahravani, obnoveni nebo
ukladani parametru.
9 80 Podpéti (porucha) Napéti ss meziobvodu je V pripadé docasného preruseni
nizsi nez limity. napajeciho napéti resetujte poru-
81 Podpéti (alarm) chu a restartujte frekvencni ménic.
s o Zkontrolujte napajeci napéti. Pokud
: pl’llle F'Zke napajeci je napajeci napéti dostatecné,
na_p‘ft', jedna se o interni poruchu.
: Vn'tvm,' poruvch_av frek- Vyzadejte si pokyny od nejblizsiho
vencrjlho ménice Zéstupce.
. vadna vstupni pojistka
- spinac externiho nabi-
jeni neni zavieny
POZNAMKA!
Tato porucha se aktivuje
pouze v pripadé, ze je frek-
venéni ménic ve stavu
Chod.

10 91 Vstupni faze Chybi vstupni sitova faze. Provedte kontrolu napajeciho
napéti, pojistek a napdjeciho
kabelu.

1" 100 Kontrola vystupni Mérenim proudu bylo zji- Zkontrolujte kabel motoru a motor.

faze Sténo, Ze jednou fazi motoru
neprochazi proud.

13 120 Nizka teplota frek- Prilis nizka teplota chladice

venéniho ménice napajeci jednotky nebo
(poruchal) napajeci desky. Teplota
chladice je nizsi nez -10 °C.
121 Nedostatecna teplota
frekvenéniho ménice
(alarm])
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poruchy |poruchy

Nazev poruchy

Mozna pricina

Postup pro odstranéni poruchy

14 130 Vysoka teplota frek- | PFilis vysoka teplota chla- Zkontrolujte skutecné mnoZstvi
venéniho ménice di¢e napajeci jednotky nebo |a prdtok ochlazovaciho vzduchu.
(porucha, chladi¢) napajeci desky. Teplota Zkontrolujte chladi¢ na pritomnost
chladice je vyssinez 100 °C. |prachu.
131 Vysoka teplota frek- Zkontrolujte okolni teplotu.
vencniho ménice Ujistéte se, ze spinaci frekvence
(alarm, chladic) neni prilis vysoka s ohledem na
okolni teplotu a zatizeni motoru.
132 Vysoka teplota frek-
vencniho ménice
(porucha, deska)
133 Vysoka teplota frek-
vencniho ménice
(alarm, deska)
15 140 Zablokovany motor Motor je zablokovan. Zkontrolujte motor a zatizeni.
16 150 Prehrati motoru Zatizeni motoru je prilis SniZte zatizeni motoru. Pokud
vysoké. motor neni pretizen, zkontrolujte
parametry teplotniho modelu.
17 160 Odlehéeni motoru Motor neni dostatecné zati- |Zkontrolujte zatizeni.
Zeny.
19 180 Pretizeni ménice Vykon frekvencniho méni¢e |Snizte zatizeni.
(kratkodoba kontrola) |je pfilis vysoky.
181 Pretizeni ménice
(dlouhodoba kontrola)
25 Porucha Fizeni Porucha identifikace Uhlu
motoru pro spusténi.
Vlastni porucha Fizeni
motoru.
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Kod
poruchy

30

Nazev poruchy

Mozna pricina

Postup pro odstranéni poruchy

290 Bezpecnostni vypnuti  [Signal bezpecnostniho Resetujte poruchu a restartujte
vypnuti A neumoznuje frekvencni ménic.
prepnuti frekvencniho Zkontrolujte signaly z fidici desky
ménice do stavu PRIPRA- do napajeci jednotky a konektor D.
VEN.
291 Bezpecnostni vypnuti  [Signal bezpecnostniho
vypnuti B neumoznuje
prepnuti frekvencniho
ménice do stavu PRIPRA-
VEN.
500 Bezpecnostni konfi-  |Je nainstalovan vypinac bez- |Odeberte z Fidici desky vypinac
gurace pecnostni konfigurace. bezpecnostni konfigurace.
501 Bezpecnostni konfi- Je nainstalovano prilis Ponechte zapojenou 1 z dopliko-
gurace mnoho doplikovych desek vych desek STO. Odeberte zbyvajici
STO. Pouzivat je mozné desky. Viz bezpecnostni manual.
pouze 1 desku.
502 Bezpecnostni konfi- Doplikova deska STO je Umistéte doplikovou desku STO do
gurace nainstalovana do nesprav- spravného slotu. Viz bezpec¢nostni
ného slotu. manual.
503 Bezpecnostni konfi- Na Fidici desce neni nainsta- | Nainstalujte na ridici desku vypinac
gurace lovan vypinac bezpecnostni | bezpecnostni konfigurace. Viz bez-
konfigurace. pecnostni manual.
504 Bezpecnostni konfi- Vypina€ bezpecnostni konfi- |Nainstalujte vypinac bezpecnostni
gurace gurace byl na ridici desku konfigurace na spravné misto na
nainstalovan nespravnym ridici desce. Viz bezpecnostni
zpUsobem. manual.
505 Bezpecnostni konfi- Vypina¢ bezpecénostni konfi- |Zkontrolujte instalaci vypinace bez-
gurace gurace byl na doplikovou pecnostni konfigurace na
desku STO nainstalovan doplikové desce STO. Viz bezpec-
nespravnym zplsobem. nostni manual.
506 Bezpecnostni konfi- Komunikace s doplikovou Zkontrolujte instalaci doplikové
gurace deskou STO neprobiha. desky STO. Viz bezpec¢nostni
manual.
507 Bezpecnostni konfi- Doplikova deska STO neni | Resetujte frekvenéni ménic

gurace

kompatibilni s hardwarem.

a restartujte ho. Pokud se porucha
vyskytne znovu, vyZadejte si pokyny
od nejblizsiho zastupce.
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poruchy |poruchy

Nazev poruchy

Mozna pricina

Postup pro odstranéni poruchy

ventilatoru.

30 520 Bezpecnostni diagno- [Vstupy STO maji rozdilny Zkontrolujte externi bezpecnostni
stika stav. vypinac. Zkontrolujte pFipojeni
vstupu a kabel bezpecnostniho
vypinace.
Resetujte ménic a restartujte.
Pokud se porucha vyskytne znovu,
vyzadejte si pokyny od nejblizsiho
zastupce.
521 Bezpecnostni diagno- [Porucha diagnostiky termi- | Resetujte ménic a restartujte.
stika storu ATEX. Vstup termi- Pokud se porucha objevi znovu,
storu ATEX neni pripojeny. vyménte doplikovou desku.
522 Bezpecnostni diagno- |Zkrat pripojeni vstupu ter- Zkontrolujte pripojeni vstupu ter-
stika mistoru ATEX. mistoru ATEX.
Zkontrolujte pripojeni externiho
termistoru ATEX.
Zkontrolujte externi termistor
ATEX.
523 Bezpecnostni diagno- |Doslo k problému v internim |Resetujte ménic a restartujte.
stika bezpecnostnim obvodu. Pokud se porucha vyskytne znovu,
vyzadejte si pokyny od nejblizsiho
zastupce.
524 Bezpecnostni diagno- |Prepétiv bezpecnostni Resetujte ménic a restartujte.
stika doplikové desce Pokud se porucha vyskytne znovu,
vyzadejte si pokyny od nejblizsiho
zastupce.
525 Bezpecnostni diagno- [Podpéti v bezpecnostni Resetujte ménic a restartujte.
stika doplikové desce Pokud se porucha vyskytne znovu,
vyzadejte si pokyny od nejblizsiho
zastupce.
30 526 Bezpecnostni diagno- |Interni porucha procesoru Resetujte ménic a restartujte.
stika bezpecnostni doplnkové Pokud se porucha vyskytne znovu,
desky nebo prace s paméti  |vyzadejte si pokyny od nejblizSiho
zastupce.
527 Bezpecnostni diagno- |Interni porucha bezpec- Resetujte ménic a restartujte.
stika nostni funkce Pokud se porucha vyskytne znovu,
vyzadejte si pokyny od nejblizsiho
zastupce.
530 Bezpecnostni odpo- Doslo k pFipojeni nouzového |Je-Lli aktivovana funkce STO, ménic
jeni momentu zastaveni nebo aktivaci jiné |je v bezpe¢ném stavu.
funkce STO.
32 312 Ventilatorové chlazeni |Bylo dosaZzeno Zivotnosti Vymeénte ventilator a resetujte ¢itac

zivotnosti ventilatoru.
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poruchy
33 PozZarni rezim zapnut |Pozarni reZim frekvencniho
ménice je zapnuty. Ochrany
frekvencniho ménice nejsou
pouzivany.
37 360 Zarizeni vyménéno Doplikova deska byla vymé- |ZaFizeni je pFipraveno k pouziti.
(stejny typ) néna za jinou desku, kterou |Frekvencni méni¢ zacne pouzivat
jste v minulosti pouZivali ve |staré nastaveni parametrd.
stejném slotu. Parametry
jsou k dispozici ve frekvenc-
nim ménici.
38 370 Zarizeni pridano Byla pridana doplnkova Zarizeni je pripraveno k pouZiti.
(stejny typ) deska. Ve stejném slotu jste |Frekvencni ménic zacne pouzivat
dFive pouzivali stejnou staré nastaveni parametrd.
doplnkovou desku. Parame-
try jsou k dispozici ve frek-
vencnim ménici.
39 380 Zarizeni odebrano Ze slotu byla odebrana Zarizeni neni dostupné. Resetujte
doplnkova deska. poruchu.
40 390 Zarizeni neznamé Bylo pFipojeno neznamé Zarizeni neni dostupné.
zarizeni (napéajeci jednotka /
doplnkova deska).
41 400 Teplota IGBT Vypocitana teplota IGBT je Zkontrolujte zatéz.
prili$ vysoka (teplota ménice |Provedte kontrolu velikosti motoru.
+12T).
43 420 Porucha enkodéru Chybi kanal A enkodéru 1. Provedte kontrolu pFipojeni enko-
déru.
421 Chybi kanal B enkodéru 1. Provedte kontrolu enkodéru a jeho
kabelu.
422 Chybéji oba kanaly enko- Provedte kontrolu karty enkodéru.
déru 1. Provedte kontrolu frekvence enko-
déru v oteviené smycce.
423 Enkodér je obracené pripo-
jen.
424 Chybi karta enkodéru.
TN 430 Zarizeni vyménéno Doplikova deska byla vymeé- | Nastavte znovu parametry napajeci
(jiny typ) néna za jinou desku, kterou |jednotky.
jste v minulosti nepouzivali
ve stejném slotu. Neni ulo-
Zeno zadné nastaveni para-
metrd.
45 440 Zarizeni pridano (jiny |[Existuje nova doplnkova Nastavte znovu parametry napéjeci
typ) deska odliSného typu. jednotky.
V nastavenich nejsou
dostupné zadné parametry.
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50 1050 Porucha nizkého Al 1 nebo vice dostupnych ana- |Vyménte vadné soucasti.
logovych vstupnich signald | Zkontrolujte obvod analogového
poklesl pod 50 % rozsahu vstupu.
minimalniho signalu. Ridici | Ovérte, Ze je spravné nastaven
kabel je poskozeny nebo parametr Rozsah signalu Al1.
uvolnény. Porucha zdroje
signalu.

51 1051 Externi porucha Byl aktivovan digitalni
vstupni signal nastaveny
pomoci parametru P3.5.1.7
nebo P3.5.1.8.

52 1052 Porucha komunikace [Porucha propojeni mezi Provedte kontrolu pripojeni ovlada-

ovladaciho panelu ovladdacim panelem a frek-  [ciho panelu a kabelu ovladaciho
1352 venénim ménicem. panelu.
53 1053 Porucha komunikace |Datové spojeni mezi hlavni  |Zkontrolujte instalaci a hlavni
sbérnice komunikacni sbérnici komunikacni shérnici.
a komunikacni sbérnici
desky nefunguje spravné.
54 1354 Porucha slotu A Vadna doplikova deska Zkontrolujte desku a slot.
nebo slot
1454 Porucha slotu B
1654 Porucha slotu D
1754 Porucha slotu E
65 1065 Porucha komunikace |Datové spojeni mezi pocita-
PC c¢em a frekvencnim méni-
c¢em nefunguje spravné
66 1066 Porucha termistoru Zvysena teplota motoru. Zkontrolujte chlazeni motoru

a zatizZeni.

Zkontrolujte pFipojeni termistoru.
Neni-li vstup termistoru pouZit, je
nutné ho zkratovat.
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poruchy |poruchy

69 1310 Chyba mapovani dat | Cislo ID pouZivané k mapo- | Zkontrolujte parametry v menu
komunikacni sbérnice [vani hodnot pro vystupni Mapovani dat komunikacni shér-
procesni data komunikacni |nice.

sbérnice neni platné.

1311 Neni mozno prevést 1 nebo |Neni definovan typ hodnoty. Zkon-
vice hodnot pro vystupni trolujte parametry v menu Mapo-
procesni data komunikacni  |vani dat komunikaéni shérnice.
sbérnice.

1312 Pri mapovani a prevodu

hodnot pro vystupni pro-
cesni data komunikacni
sbérnice (16bitova) doslo

k preteceni.
101 1101 Porucha pri kontrole |Regulator PID: hodnota
procesu (PID1) zpétné vazby se nenachazi

v rozsahu kontrolnich limitd
a zpozdéni, pokud je zpoz-
déni nastaveno.

105 1105 Porucha pri kontrole |Regulator PID: hodnota
procesu (PID2) zpétné vazby se nenachazi
v rozsahu kontrolnich limitd
a zpozdéni, pokud je zpoz-
déni nastaveno.
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