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0 TEJTO PRIRUCKE

Vlastnikom autorskych prav sudvisiacich s touto priruckou je spolocnost Vacon Ltd. VSetky
prava vyhradené. Text prirucky sa moze zmenit bez predchadzajiceho ozndmenia.

V tomto manuadli su uvedené informacie o funkciach frekvencného menica znacky Vacon® a
sposobe jeho pouZzivania. Manual ma rovnakd struktiru ako menu menica (kapitoly 1 a 4 - 8).

Kapitola 1, Sprievodca rychlym spustenim

«  Uvodné kroky pri pouZivani riadiaceho panela.

Kapitola 2, Sprievodcovia

* Rychle nastavenie aplikacie.
Kapitola 3, Pouzivatelské rozhrania
« Typydisplejov a pokyny na pouzivanie riadiaceho panela.

« Pocitacovy nastroj Vacon Live.
«  Funkcie komunikacnej zbernice.

Kapitola 4, Menu Monitorovanie

«  Udaje o monitorovacich hodnotach.

Kapitola 5, Menu Parametre

« Zoznam vsetkych parametrov menica.

Kapitola 6, Menu Diagnostika

Kapitola 7, Menu I/0 a hardvér

Kapitola 8, Menu Uzivatelské nastavenia, Oblubené a UzZivatelska Uroven
Kapitola 9, Popisy monitorovacich hodnot

Kapitola 10, Popisy parametrov
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Pokyny na pouzivanie parametrov.

Programovanie digitalnych a analégovych vstupov.

Specifické funkcie aplikacie.

Kapitola 11, Sledovanie poruch

Poruchy a ich priciny.
Resetovanie poruch.

Tento manual obsahuje velké mnozstvo tabuliek s parametrami. Tieto pokyny uvadzaju
sposob, ako Citat tabulky.

R_&8 9% RR XX

Index Parameter ax Unit Default Description

G-
A. Pozicia parametra v menu, to znamena F. Hodnota nastavena pri vyrobe.

Cislo parametra. G. Cislo ID daného parametra.

B. Nazov parametra. H. Kratky popis hodndt parametra alebo
C. Minimalna hodnota parametra. jeho funkcie.
D. Maximalna hodnota parametra. I. Ak sa zobrazuje symbol, v kapitole
E. Jednotka hodnoty parametra. Jednotka Popisy parametrov najdete dalSie Udaje

znazornuje, Ci je dostupny.

0 danom parametri.
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FUNKCIE FREKVENCNEHO MENICA VACON®

« Sprievodcovia spustenim, riadenie PID, multi-Cerpadlo a poZiarny rezim na jednoduché
uvadzanie do prevadzky.

« Tlacidlo FUNCT na jednoduché prepinanie medzi miestnym a vzdialenym riadiacim
miestom. Vzdialené riadiace miesto moze byt I/0 alebo komunikaéna zbernica. Vzdialené
riadiace miesto mozete vybrat pomocou parametra.

«  Vstup na blokaciu chodu (blokacia tlmica). Menic¢ sa nespusti, kym nebude tento vstup
aktivovany.

« Riadiace menu na rychle ovladanie a monitorovanie najddlezitejSich hodnét.

* RoOzne rezimy predhrievania, aby sa prediSlo problémom s kondenzaciou.

«  Maximalna vystupna frekvencia 320 Hz.

« Realny ¢as a funkcie ¢asovacov (vyZaduje sa doplnkova batéria). Je mozné
naprogramovat 3 casové kanaly na dosiahnutie réznych funkcii menica.

« Je dostupny externy regulator PID. MdZete ho pouzivat napr. na riadenie ventilu pomocou
rozhrania I/0 frekvenéného menica.

»  Funkcia rezimu parkovania, ktord automaticky povoluje a blokuje prevadzku menica na
dsporu energie.

e 2-zo6novy regulator PID s 2 roznymi signalmi spatnej vazby: minimalna a maximalna
regulacia.

« 2 zdroje referencie pre riadenie PID. Vyber mdZete vykonat pomocou digitalneho vstupu.

«  Funkcia na zvysSenie referencie PID.

« Funkcia doprednej regulacie na zlepsenie reakcii na zmeny procesu.

* Kontrola procesnej hodnoty.

« Riadenie multi-Cerpadla.

« Kompenzacia straty tlaku na kompenzovanie straty tlaku v potrubiach, napriklad ked'je
senzor nespravne umiestneny blizko cerpadla alebo ventilatora.
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1 SPRIEVODCA RYCHLYM SPUSTENIM

1.1 RIADIACI PANEL A PANEL S TLACIDLAMI

Riadiaci panel je rozhranim medzi frekvenénym menicom a pouzivatelom. Pomocou
riadiaceho panela mozete regulovat otacky motora a monitorovat stav frekvenéného menica.
MozZete tiez nastavovat parametre frekvenéného menica.

Obr. 1: Tlacidla panela

A. Tlacidlo BACK/RESET. Sluzi na prechod D. Tlacidlo so Sipkou VPRAVO.
spat v menu, ukoncenie rezimu Editacia E. Tlacidlo START.
a resetovanie poruchy. F. Tlacidlo so Sipkou NADOL. Sluzi na

B. Tlacidlo so Sipkou NAHOR. Sluzi na posUvanie v menu smerom nadol a na
posUvanie v menu smerom nahor a na znizovanie hodnoty.
zvySovanie hodnoty. G. Tlacidlo STOP.

C. Tlacidlo FUNCT. Slazi na zmenu smeru H. Tlacidlo so Sipkou VLAVO. Sluzi na pohyb
otadcania motora, na vstup do riadiaceho kurzora dolava.
menu a prepinanie riadiaceho miesta. I. Tlacidlo OK. SluZi na prechod do aktivnej
DalSie informacie najdete v asti Tabulka Urovne alebo polozky, pripadne na
12 Nastavenia referencie pri ovladani. potvrdenie vyberu.

1.2 DISPLEJE

Su dostupné 2 typy displejov: graficky displej a textovy displej. Riadiaci panel ma vzdy rovnaky
klavesnicovy panel a tlacidla.

Na displeji sa zobrazuju tieto udaje.
«  Stav motora a menica.

* Poruchy motora a menica.

« VaSa pozicia v Struktire menu.
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PP PP @

STOP|Cj| READY| / |’ 10

Maln Menu

Qu1ck Setup /©

Mon1t

EII (5 )
= Parameters
li] (12 )

Obr. 2: Graficky displej

A. Prvé stavové pole: STOP/CHOD F. Pole s informaciou o pozicii: Cislo ID
B. Smer otadcania motora daného parametra a aktualna pozicia v
C. Druhé stavové pole: PRIPRAVENE/ menu

NEPRIPRAVENE/PORUCHA G. Aktivovana skupina alebo polozka
D. Pole s alarmom: ALARM/- H. Pocet poloziek v prislusnej skupine
E. Pole riadiaceho miesta: POCITAC/I0/

PANEL/KOMUNIKACNA ZBERNICA

o

READY RUN STOP ALARM FAULT

quick seTy S

M
1" l\@

v v

FWD REV 110 KEYPAD BUS

@

Obr. 3: Textovy displej. Ak je text prilis dlhy na zobrazenie, bude automaticky rolovat po displeji.

A. Indikatory stavu D. Aktualna pozicia v menu

B. Indikatory alarmu a poruchy E. Indikatory riadiaceho miesta

C. Nazov skupiny alebo polozky aktualnej F. Indikatory smeru otacania
pozicie

1.3 PRVE SPUSTENIE

Sprievodca spustenim vam poskytne pokyny na zadanie Udajov potrebnych pre menic na
riadenie daného procesu.
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1 Volba jazyka Moznosti vyberu su v kazdom jazykovom
baliku odlisné
Letny ¢as*
Rusko
2 USA
EU
VYP.
3 Cas* hh:mm:ss
4 Datum* dd.mm.
5 Rok* reer
* Tieto otazky sa zobrazia, ak je nainstalovana batéria.
Spustit Sprievodcu spustenim?
6 Ano
Nie

Ak chcete nastavit hodnoty parametra rucne, vyberte moznost Nie a stlacte tlacidlo OK.

Vlyberte proces

7 Cerpadlo

Ventilator

Nastavte hodnotu pre parameter Menovité otacky Rozsah: 24-19200

8 . P
motora (aby zodpovedala vyrobnému $titku motora)

9 Nastavte hodnotu pre parameter Nominalny prad Rozsah: meni sa
motora

10 Nastavte hodnotu pre parameter Minimalna fre- Rozsah: 0.00-50.00
kvencia

1 Nastavte hodnotu pre parameter Maximalna fre- Rozsah: 0.00-320.00
kvencia

Po tychto vyberoch je Sprievodca spustenim dokonceny. Ak chcete znova aktivovat
Sprievodcu spustenim, k dispozicii mate dve alternativy. Prejdite na parameter P6.5.1 Obnov
tovaren. nastavenia alebo na parameter P1.19 Spriev. spusten. Potom nastavte hodnotu na
Aktivacia.

1.4 OPIS APLIKACII

1.4.1 APLIKACIA VACON HVAC

Sucastou menica Vacon HVAC je vopred nacitana aplikacia na okamzité pouZzitie.

Meni¢ mozZete ovladat prostrednictvom panela, zbernice, pocitaca alebo I/0 svorkovnice.
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Standardna karta I/0
1 || +10 Vref | | Referentny vystup || |
Referencny | \
poencometert |\ _{ 5 || ani+ Anoaon] e 1
Napatie
— I - — - Analégovy vstup spolocny
2-vodicovy vysielac 3 All- (prad)
. . - Analdgovy vstup,
Vzdialena | - _ _ _ | 4 Al2+ napatie alebo prud
referencia Prud
4 -20mA/2-10V — —
(programovatelna) AI2— Analégovy vstup spolocny
————— 5 (prad)
|
L 6 || 24 Vout | [Pomocné napétie 24 v || |
' i
' [ _| 7 | | GND ® | |Uzemnenie || |
:*/ ———————— { 8 || b1t | [Digitalny vstup 1 || Start dopredu ]
S—/ ———————— -| 9 | | DI2 | |Digité|ny vstup 2 || Start reverzacie |
2—/ ———————— { 10 | | DI3 | |Digitalny vstup 3 |[ Porucha |
—] 11 ][ cm ® | [spoloné A pre DIN1 - DIN6**) || |
| 12 || 24 vout ® | [Pomocné napitie 24 | |
r-----| 13 | | GND ® | |Uzemnenie || |
' s X L, Vyber prednastavenej
L ---r--}--4 14 DI4 Digitalny vstup 4 frekv. 1
1 1
I R ETEE | | DigitéIny vstup 5 | [[ber prednastavene)
S_/ -——t--}-{ 16 || DI6 | [Digitalny vstup 6 |[ Reset poruchy |
1 1
! 17 CM ® Spolocné A pre DIN1 — DIN6**)
' -—— 1
v So-b---4 18 AO1+ Analégovy signal (+vystup) , ,
L mA Vystupna
N o . o L, frekvencia
' Seoefimm-q- 1 19 AO1-/GND @ Analogovy vystup spolocny
! |
1 1
' ! ; 30 +24 Vin [ ] Pomocné vstupné napétie 24 V
v v —
A RS485 Sériova zbernica, negativne
| Na kartu relé 1 alebo 2 | B RS485 Sériova zbernica, pozitivne

Obr. 4: Priklad riadiacich pripojeni pre standardnd kartu I/0

* = na vyber mozete pouzit prepinace DIP. Pozrite si instalacny manual Vacon 100, kapitolu
Menice s montaZou na stenu.

** = digitalne vstupy mozete izolovat od uzemnenia pomocou prepinaca DIP.
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Zo Standardnej karty I/0

Zakladna karta 1

= - . 7 Predvolena
o svorky. 0 svorky. hodnota
& Galebo 12  #13 Svorka | Signal |
| | 21 |RO1/1 NC
| CHOD . __ | 22 [RO1/2CM : Reléovy vystup 1 CHOD
()~ > 23 [RO1/3NO | ——1
24 |RO2/1 NC 7
25 |RO2/2 CM Reléovy vystup 2 | PORUCHA
26 |RO2/3 NO | —
32 |RO3/1 CM ~ ,
/ Reléovy vystup 3 |PRIPRAVENE
33 |[RO3/2NO |1

Obr. 5: Priklad riadiaceho pripojenia pre kartu relé 1

POZNAMKA!

Nie je k dispozicii pre menic¢ Vacon 100 X

Zo standardnej karty I/0

Zakladna karta 2

Predvolena

412 #13 hodnota
, . 21 |RO1/1 NC
| CHOD | 22 [RO1/2 CM : Reléovy vystup 1| CHOD
- —@ ————— > 23 |RO1/3NO|—
24 | RO2/1 NC 7
25 |RO2/2 CM Reléovy vystup 2| PORUCHA
26 |RO2/3 NO | ——
.- ik ) +
[ 8 i Vstup termistora
b — - 29 TI1-

Obr. 6: Priklad riadiaceho pripojenia pre kartu relé 2

POZNAMKA!

Jedind moznost pre menic Vacon 100 X.

Od uzemnenia mozete izolovat aj digitalne vstupy (svorky 8 - 10 a 14 - 16) na Standardne;j
karte I/0. Ak to chcete urobit, nastavte prepinac DIP na riadiacej karte do polohy VYP. Pozrite
si obrazok nizsie, kde najdete prepinace a volby, ktoré zodpovedaju vasim poziadavkam.

POZNAMKA!

instalacnom manuali k menicu Vacon 100 X.
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Pripojené k GND
(Predvolené!)

Digitalne vstupy
:P% $ Izolované od GND

i

Obr. 7: Prepinac DIP

DODDDDDDDDHDHDDD g
2
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Tabulka 2: Skupina parametrov Rychle nastavenie

Predvole
Parameter in. na
hodnota
Menovité napsti Vyhladanie hodnoty Un
P1.1 € omo(taorzpa € meni sa | meni sa v meni sa 110 na Stitku motora.
Vid' P3.1.1.1.
s . Vyhladanie hodnoty fn
pr2 | Menovita Irekve”“a 8.0 320.0 Hz 50 111 |na stitku motora.
motora Vid P3.1.1.2.
P1.3 Menovite otacky 2% 19200 |ot/min. | menisa | 112 |VYhladanie hodnotynn
motora na stitku motora.
P1.4 Menovity prad meni sa | menisa A meni sa 13 Vyhvlaldanle hodnoty In
motora na stitku motora.
P15 Uéinnik motora (cos 0.30 100 meni sa 120 Vyhladarvmle tejto hod-
o) noty na stitku motora.
P1.6 Menovity vykon meni sa | menisa kW meni sa 116 Vyhvlaldanle hodnoty nn
motora na stitku motora.
o . Maximalny prad
P1.7 Pridové obmedzenie menisa | menisa A meni sa 107 [motora z frekvencného
motora .y
menica.
P18 Mlnlmalng frekven- 0.00 P19 Hy meni sa 101 M|n|malvnalpr|pustna.
cia referencna frekvencia.
P19 MaX|maln_a frekven- P18 320.00 Hz 50.00 102 MaX|mavlna, prlpustng
cia referencna frekvencia.
Vyber zdroja referenc-
, R nej frekvencie, ked'je
Vyber referencie pri riadiacim miestom 1/0
P1.10 ovladani cez I/0 mie- 1 8 6 117 A
sto A Informacie o volbach
najdete v Casti P3.3.3.
Vyber pomocou digital-
neho vstupu: predna-
Prednastavena fre- stavena frekvencia 0
P1.11 kvencia 1 P3.3.1 300.00 Hz 10.00 105 (P3.5.1.15) (predvolena
hodnota = digitalny
vstup 4)
Vyber pomocou digital-
neho vstupu: predna-
Prednastavena fre- stavena frekvencia 1
P1.12 kvencia 2 P3.3.1 300.00 Hz 15.00 106 (P3.5.1.16) (predvolend
hodnota = digitalny
vstup 5)
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Tabulka 2: Skupina parametrov Rychle nastavenie

Predvole

Parameter in. na
hodnota

Urcuje cas potrebny na
zvySenie vystupnej fre-
P1.13 Cas rozbehu 1 0.1 3000.0 s 20.0 103 | kvencie z hodnoty 0 na
maximalnu hodnotu
frekvencie.

Urcuje cas potrebny na
znizenie vystupnej fre-
P1.14 Cas dobehu 1 0.1 3000.0 s 20.0 104  [kvencie z maximalnej
hodnoty frekvencie na
hodnotu 0.

Vyber vzdialeného ria-
diaceho miesta (Start/
stop).

P1.15 Vzdial. riad. miesto 1 2 1 172
0 = riadenie I/0

1 = riadenie pomocou
komunikacnej zbernice

P1.16 Automaticky reset 0 1 0 731 0 = zablokované
1 = povolené

0 = Ziadna akcia
1=alarm

2 = porucha (zastave-
nie podla rezimu
zastavenia)

3 = porucha (zastave-
nie brzdenim motora)

P1.17 Porucha termistora 0 3 0 732

0 = neaktivne
P1.18 Minisprievodca PID* 0 1 0 1803 |1 = aktivovat

Pozrite si

0 = neaktivne

Sprievodca multi- 1 = aktivovat

P1.19 cerpadlom*

Pozrite si kapitolu 2.2
Minisprievodca multi-
cerpadla.
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Tabulka 2: Skupina parametrov Rychle nastavenie

Predvole

Parameter in. na
hodnota

0 = neaktivne

P1.20 Spriev. spusten.** 0 1 0 1171 | 1= aktivovat
Pozrite si kapitolu 1.3
Prvé spustenie.

P1.21 Spriev. Poziar. rez.** 0 1 0 1672 | 0 = neaktivne

1 = aktivovat

* = parameter sa zobrazuje len na grafickom paneli.

** = parameter sa zobrazuje len na grafickom a textovom paneli.
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2 SPRIEVODCOVIA

2.1 MINISPRIEVODCA PID

Sprievodca aplikaciou vam pomodze nastavit zakladné parametre suvisiace s danou
aplikaciou.

Ak chcete spustit Minisprievodcu PID, nastavte hodnotu Aktivacia pre parameter P1.17
PIDMini-Spriev. v menu Rychle nastavenie.

Predvolené nastavenia uvadzaju, ze regulator PID mate pouzivat v reZime jednej spatne;
vazby/jednej referencie. Predvolené riadiace miesto je I/0 A a predvolend procesna jednotka
%.

Vyberte moznosti pre parameter Procesna jednotka |Viac ako jeden vyber.
(P3.12.1.4)

Ak vyberiete nieco iné ako %, zobrazia sa dalSie otazky. Ak vyberiete %, sprievodca prejde
priamo na otazku 5.

2 Nastavte hodnotu pre parameter Minimum jednotky |Rozsah zavisi od vyberu v otazke 1.
(P3.12.1.5)
3 Nastavte hodnotu pre parameter Maximum jed- Rozsah zavisi od vyberu v otazke 1.
notky (P3.12.1.4)
4 Nastavte hodnotu pre parameter Desatinné miesta |Rozsah: 0-4
procesnej jednotky (P3.12.1.7)
Nastavte hodnotu pre parameter Vyber zdroja spat- |Pozrite si Tabulka 34 Nastavenia odozvy
5 -
nej vazby 1 (P3.12.3.3)

Ak vyberiete signal analdgového vstupu, zobrazi sa otdzka 6. V pripade iného vyberu prejde
sprievodca na otazku 7.

Nastavte rozsah signalu analdégového vstupu
0=0-10V/0-20 mA

6 1=2-10V/4-20 mA
Pozrite si Tabulka 15 Nastavenia analdgového
vstupu.
Nastavte hodnotu pre parameter Inverz. odchylky
7 (P3.12.1.8) 0 = normalne
1 = otocené

Nastavte hodnotu pre parameter Volba zdroja refe- |Pozrite si Tabulka 33 Nastavenia referencii.
rencie (P3.12.2.4)

Ak vyberiete signal analdgového vstupu, zobrazi sa otazka 9. V pripade iného vyberu prejde
sprievodca na otazku 11.
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Ak ako hodnotu nastavite moznost Referencia panela 1 alebo Referencia panela 2, sprievodca
prejde priamo na otazku 10.

Nastavte rozsah signalu analdégového vstupu
0=0-10V/0-20mA
9 1=2-10V/4-20 mA

Pozrite si Tabulka 15 Nastavenia analégového
vstupu.

Nastavte hodnoty pre parametre Referencia panela |Zavisi od rozsahu nastaveného v otazke 9.

10 1 (P3.12.2.1) a Referencia panela 2 (P3.12.2.2)

Pouzivanie funkcie parkovania
11 0 = nie
1=ano

Ak pre otazku 11 zadate hodnotu Ano, zobrazia sa nasledujlice 3 otazky. Ak zadate hodnotu
Nie, sprievodca sa dokonci.

12 Nastavte hodnotu pre parameter Limit frekvencie Rozsah: 0.00 - 320.00 Hz

parkovania (P3.12.2.7)
13 Nastavte hodnotu pre parameter Oneskorenie par- [Rozsah: 0-3000s

kovania 1 (P3.12.2.8)

Nastavte hodnotu pre parameter Urovef reétartu Rozsah zavisi od nastavenej procesnej jed-
14

(P3.12.2.9) notky

Minisprievodca PID sa dokoncil.

2.2 MINISPRIEVODCA MULTI-CERPADLA

Minisprievodca multi-Cerpadla sa opyta najdolezitejSie otazky na nastavenie systému multi-
Cerpadla. Minisprievodca multi-cerpadla PID sa otvori vZdy po Minisprievodcovi PID.

—_

Nastavte hodnotu pre parameter Pocet motorov (P. -4

15 3.14.1)

Nastavte hodnotu pre parameter Funkcia blokov.
16 (P3.14.2) 0 = nepouzité
1 = povolené

Nastavte hodnotu pre parameter Automat.Stried.
17 (P3.14.4) 0 = zablokované
1 = povolené

Ak povolite funkciu Automatické striedanie, zobrazia sa dalSie tri otazky. Ak sa nepouzije
funkcia Automatické striedanie, sprievodca prejde priamo na otazku 21.
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Nastavte hodnotu pre parameter Vratane FM
18 (P3.14.3) 0 = zablokované
1 = povolené

Nastavte hodnotu pre parameter Interval aut. strie- |0,0 - 3000,0 h

19 dania (P3.14.5)

20 Nastavte hodnotu pre parameter Automat.Stried.: 0.00 - 50.00 Hz
limit frekvencie (P3.14.6)

21 Nastavte hodnotu pre parameter Sirka pasma 0-100%
(P3.14.8)

22 Nastavte hodnotu pre parameter Ones.Sirky pasma |0 - 3600 s

(P3.14.9)

Panel potom zobrazi konfiguraciu digitdlneho vstupu a reléového vystupu realizovanu
aplikaciou (len graficky panel). Zapiste si tieto hodnoty, aby ste ich mohli pouzit v budicnosti.

2.3 SPRIEVODCA POZIARNY REZIM

Ak chcete spustit Sprievodcu poZiarnym rezimom, vyberte moznost Aktivacia pre parameter
B1.1.4 v menu Rychle nastavenie.

C VYSTRAHA!
Skor ako budete pokracovat, precitajte si informacie o hesle a zaruke v kapitole
10.15 Poziarny rezim.

Nastavte hodnotu pre parameter P3.17.2 Zdroj fre- |Viac ako 1 vyber
kvencie poziarneho rezimu

Ak nastavite ind hodnotu ako Frekvencia poZiarneho reZzimu, sprievodca prejde priamo na
otazku 3.
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Nastavte hodnotu pre parameter P3.17.3 Frekven-
cia poziarneho rezimu

8,00 Hz - P3.3.1.2 (MaxFreqRef]

Signal sa aktivuje pri otvoreni alebo zatvoreni kon-
taktu

0 = kontakt otvoreny
1 = kontakt zatvoreny

Nastavte hodnotu pre parametre P3.17.4 Aktivacia
poziarneho rezimu pri ROZOPNUTI[P3.17.5 Aktiva-
cia poziarneho rezimu pri ZOPNUTI

Vyberom digitalneho vstupu aktivujte
Poziarny rezim. Pozrite si aj kapitolu 70.75
Poziarny reZim.

Nastavte hodnotu pre parameter P3.17.6 Reverzacia
v poziarnom rezime

Vyberom digitalneho vstupu aktivujte
reverzny chod v poziarnom reZime.

Digln Slot0.1 = VPRED
Digln Slot0.2 = REVERZ

Nastavte hodnotu pre parameter P3.17.1 Heslo
poziarneho rezimu

Nastavte heslo na povolenie funkcie poziar-
neho rezimu.

1234 = povolit testovaci rezim
1001 = povolit poziarny rezim
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3 POUZIVATELSKE ROZHRANIA

3.1 NAVIGACIA NA PANELI

Udaje frekvenéného menica st usporiadané v menu a podmenu. Cez jednotlivé menu mozete
prechadzat pomocou tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol na paneli. Ak chcete prejst na urcitu
skupinu alebo polozku, stlacte tlacidlo OK. Ak sa chcete vratit na predchadzajucu dUroven,
stladte tlacidlo Back/Reset.

Na displeji sa zobrazuje vasa aktualna pozicia v menu, napriklad M5.5.1. Zaroven sa
zobrazuje aj nazov skupiny alebo polozky vo vasej aktualnej pozicii.
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3.2 POUZIVANIE GRAFICKEHO DISPLEJA

PPPP P

STo’P|C’j| RE//\DY| / |’ 110
G ID: M1l /@
Q1(1i§]7< Setup

= oni Orw
M t /

(5)
= Parameters
(12 )

Obr. 9: Hlavné menu grafického displeja

A. Prvé stavové pole: STOP/CHOD F. Pole s informaciou o pozicii: ¢islo ID

B. Smer otacania parametra a aktualna pozicia v menu

C. Druhé stavové pole: PRIPRAVENE/ G. Aktivovana skupina alebo polozka:
NEPRIPRAVENE/PORUCHA stlacenim OK prejdete do nej

D. Pole s alarmom: ALARM/- H. Pocet poloZiek v prislusnej skupine

E. Riadiace miesto: POCITAC/I0/PANEL/

KOMUNIKACNA ZBERNICA

3.2.1 UPRAVA HODNOT
Na grafickom displeji su dostupné 2 odliSné postupy na Upravu hodnoty danej polozky.

Zvycajne je mozné nastavit pre parameter iba 1 hodnotu. Vyberte si zo zoznamu textovych
hodndt alebo z rozsahu ciselnych hodnot.

ZMENA TEXTOVEJ HODNOTY PARAMETRA

1 Pomocou tlacidiel so Sipkami najdite parameter.

STOP‘C‘ READY ‘ ‘ 10
Start / Stop Setup
|:_| ID:172 M3.2.1

i Rem Control Place
. I/0 Control

000

000

KeypadStopButton
'Ii Yes

g Start Function
oril Ramping
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2 2-krat stlacte tlacidlo OK alebo stlacte tlacidlo so
Sipkou Vpravo a prejdite do rezimu Editacia.

3 Stlacenim tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol
nastavte novu hodnotu.

4 Stlacenim tlacidla OK potvrdte zmenu. Ak sa ma
zmena ignorovat, stlacte tlacidlo Back/Reset.

UPRAVA CiSELNYCH HODNOT

1 Pomocou tlacidiel so Sipkami najdite parameter.

2 Prejdite do rezimu Editacia.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/

STOP‘G READY \ \ 110
ReIr:: Control jiice
S| Edit

@ Add to favourites

STOP\(] READY‘ \ 110

Rem Control Place

m ID: M3.2.1
FieldbusCTRL
I/0 Control ¢

stop| (G| READY | B
D Frequency Ref
1D:101 P3.3.1.1
8.i. MaxFreqReference |
S 0.00 Hz
8,i, MinFreqReference
) 50.00 Hz
PosFreqRefLimit
320.00 Hz
stor| (G| ReADY | | o
o MinFreqReference
1D:101 P3.3.1.1
N N
v — 0.00 Hz —
RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
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3 Akide o Ciselnd hodnotu, medzi jednotlivymi

&islicami sa presUvajte pomocou tlacidiel so STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
Sipkami Vlavo a Vpravo. Pomocou tlacidiel so MinFreqReference
Sipkami Nahor a Nadol mefite &islice. g Ip:101 P332
N N s
v — 00.00 Hz-
RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
4 Stlacenim tlacidla OK potvrdte zmenu. Ak sa ma
zmena ignorovat, pomocou tlagidla Back/Reset STOP‘G READY ‘ ‘ o
prejdite spat na predchadzajicu uroven. MinFreqReference
ID:101 P3.3.1.1
N N s
v —11.00 Hz—
RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz

VYBER VIAC AKO 1 HODNOTY

Pri niektorych parametroch je mozné vybrat viac ako 1 hodnotu. Pri kazdej poZadovane;j
hodnote oznacte zaciarkavacie policko.

1 Najdite parameter. Ked' je mozné vyberat pomocou

zaciarkavacieho policka, na displeji sa zobrazi STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
symbol. Interval 1
Iil ID:1466 P3.12.1.3

ON Time 00:00:00
OFF Time 00:00:00

I
0 «
\@

A. Symbol oznacenia
zaciarkavacieho policka
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2  Cezzoznam s hodnotami moZete prechadzat
pomocou tlacidiel so dipkami Nahor a Nadol. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

8;i. Days
o ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
[ ] Wednesday

|| Thursday

Friday

3 Ak chcete vybrat urcitd hodnotu, stlacenim tlacidla
so Sipkou Vpravo oznacte policko ved!(a nej. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

Days
ID: My3.12.1.3.1
Sunday I

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3.2.2 RESETOVANIE PORUCHY

Na resetovanie poruchy mozete pouzit tlacidlo Reset alebo parameter Reset poruch. Pozrite
si pokyny v kapitole 11.1 Zobrazenie poruchy.

3.2.3 TLACIDLO FUNCT

Tlacidlo FUNCT mozete pouzit na tri funkcie.

* Na ziskanie pristupu do riadiaceho menu.
« Najednoduché prepinanie medzi miestnymi a vzdialenymi riadiacimi miestami.
« Nazmenu smeru otacania.

Vyber riadiaceho miesta urcuje, odkial bude frekvencny menic prijimat prikazy na spustenie a
zastavenie. VSetky riadiace miesta maju parameter na vyber zdroja referencnej frekvencie.
Miestnym riadiacim miestom je vZdy panel. Vzdialené riadiace miesto je 1/0 alebo
komunikacna zbernica. Aktualne nastavené riadiace miesto sa zobrazuje v stavovom riadku
displeja.

Ako vzdialené riadiace miesta je mozné pouzivat I/0 A, I/0 B a komunikacnu zbernicu. I/0 A a
(Vzdial. riad. miesto). I/0 B m&Ze obist vzdialené riadiace miesta I/0 A a komunikacnu
zbernicu s digitalnym vstupom. Digitalny vstup mdZete vybrat pomocou parametra P3.5.1.5
(Vynutit ovladanie cez 1/0 B).

Ak je nastavené miestne riadiace miesto, vzdy sa ako riadiace miesto pouziva panel. Miestne
riadenie ma vyssSiu prioritu ako vzdialené riadenie. Napriklad, ked'ste v rezime vzdialeného
riadenia a ak parameter P3.5.1.5 obide riadiace miesto s digitalnym vstupom, a vy pritom
vyberiete hodnotu Miestne, ako riadiace miesto sa nastavi Panel. Pomocou tlacidla FUNCT
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alebo parametra P3.2.2 Miestne/Vzdial. moZete prepinat medzi miestnym a vzdialenym

riadenim.

ZMENA RIADIACEHO MIESTA

1 V Struktdre menu stlac¢te na lubovolnom mieste
tlacidlo Funct.

2 Pomocou tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol

vyberte polozku Miestne/Vzdial. Stlacte tlacidlo OK.

3 Pomocou tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol
vyberte mozZnost Miestne alebo Vzdialené.
Stlacenim tlacidla OK potvrdte vyber.

4 Ak ste parameter Vzdial. riad. miesto nastavili na
hodnotu Miestne, Cize panel, zadajte referenciu
panela.

STOP \ (j READY \ \ Keypad

Main Menu
ID: M1l

Monitor

(12)

9 Parameters

Di(aggo)s tics

stop| (G| ReADY | | Keypad

o,i. Choose action

Q
o ID:1805

Change direction
Control page

Local/Remote ¢

STOP‘G READY \ ‘Keypad
Local/Remote
L] ID:211
Local
Remote <>
STOP‘G READY \ \ e

Main Menu
ID: M1l

® Monitor
(12)

Y Parameters
(21)
= Diagnostics

Po vybere sa zobrazenie na displeji vrati na rovnaku poziciu v menu, na ktorej ste boli pri

stlaceni tlac¢idla FUNCT.
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PRECHOD DO RIADIACEHO MENU

Riadiace menu umoznuje jednoduché monitorovanie najdolezitejSich hodnot.

1 V Struktidre menu stlac¢te na lubovolnom mieste

tlacidlo Funct. STOP|C| READY e

c) Main Menu
ID:

= Monitor

(12 )

Parameters

(21)

® Diagnostics

M1

2  Stlacenim tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol

vyberte poloZku Riadiace menu. Pomocou tladidla STOP|C| READY
OK ju otvorte. Otvori sa riadiace menu.

| Keypad

25 Choose action
O ID:1805

Change direction
Control page

Local/Remote ¢

Ak pouzivate miestne riadiace miesto a referenciu
panela, mdZete pomocou tlagidla OK nastavit STOP|C| READY

| Keypad
parameter P3.3.6 Ref. z panelu. i‘ Keypad Reference
ID: 184
A
0.00Hz
\ 4
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%

Motor Current Motor Power

0.00A 0.00%

4 Stlacenim tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol
zmente Cislice v hodnote. Pomocou tlacidla OK STOP|G| READY

| Keypad
potvrdte zmenu. Keypad Reference
H‘ ID: 168
A N
v — 0.00Hz —
/ N\
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%

Motor Current Motor Power

0.00A 0.00%

Dalsie informécie o referencii z panelu najdete v kapitole 5.3 Skupina 3.3: Nastavenia
referencie pri ovladani. Ak pouzivate iné riadiace miesta alebo hodnoty referencie, displej
zobrazi referen¢nu frekvenciu, ktord nie je mozné upravovat. Ostatné hodnoty na stranke su
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hodnoty multimonitorovania. Mézete vybrat z hodnot uvedenych v tejto asti (pozrite si
pokyny v kapitole 4.1.1 Multi-monitor).
ZMENA SMERU OTACANIA

Pomocou tlacidla FUNCT mozete rychlo zmenit smer otadcania motora.

POZNAMKA!
Prikaz Zmena smeru je v menu dostupny, iba ak je pre aktualne miesto riadenia
nastavena hodnota Miestne.

1 V StruktUre menu stlacte na lubovolnom mieste

tladidlo Funct. stor|(G| READY e}
Main Menu
G ID: M1
— Monitor
(7)
- Parameters
( 15 )

Diagnostics

EII (6)

2 Stlacenim tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol
RUN [(C] ReADY |

vyberte polozku Zmena smeru. Stlacte tlacidlo OK. | Keypad

Choose action
ID:1805

Change direction
Control page y

Local/Remote
3 Vyberte novy smer otacania. Aktualny smer
otatania blik. Stlacte tlacidlo OK, RUN |G| ReaDY | [ Keypad
o Choose action
s
[¢] ID:1805
Reverse

Torward 'y

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




POUZIVATELSKE ROZHRANIA VACON - 33

4 Smer otacania sa okamzite zmeni. Uvidite, ze
indikacia Sipky v stavovom poli displeja sa tiez STOF(D ) READY e}
zmeni. Main Menu
G ID: M1
= Monitor
(7)
— Parameters
( 15 )
= Diagnostics
( 6)

3.2.4 KOPIROVANIE PARAMETROV

POZNAMKA!
Tato funkcia je dostupna iba na grafickom displeji.

Pred kopirovanim parametrov z riadiaceho panela do menica musite najskor zastavit menic.

KOPIROVANIE PARAMETROV FREKVENCNEHO MENICA
Tuto funkciu pouzivajte na kopirovanie parametrov z jedného menica do druhého.
1 Parametre ulozte do riadiaceho panela.
2 Odpojte riadiaci panel a pripojte ho k inému
menicu.
3 Prostrednictvom prikazu Obnov z panelu
prevezmite parametre do nového menica.
ULOZENIE PARAMETROV DO RIADIACEHO PANELA

1 Prejdite do menu UZiv. nastavenia.

STOP | C] READY Keypad

Main Menu
i 1 ”

= I/0 and Hardware

User settings

(4)

@ Favourites
(0)
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2  Prejdite do podmenu Zaloha paramet.
STOP|C| READY Keypad

User settings
m ID: M6.5
Language selection
Q
o English

I»‘:—l Parameter backup

(7)
Q Drive name
g1 Drive
3 Pomocou tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol
vyberte funkciu. Pomocou tlacidla OK potvrdte STOPK;I READY Keypad
vyber. Parameter backup
El ID: M6.5.1

Restore factory defaults
[¢]

Save to keypad
O

Restore from keypad

Prikaz Obnov tovarne nastavenia obnovi nastavenia parametrov vykonané vo vyrobe.
Pomocou prikazu Uloz do panelu mdzete skopirovat vSetky parametre do riadiaceho panela.
Prikazom Obnov z panelu sa skopiruju vSetky parametre z riadiaceho panela do menica.

Parametre, ktoré nie je mozné skopirovat, ak maju menice odlisna velkost

Ak nahradite riadiaci panel menica riadiacim panelom z menica s odliSnou velkostou,
hodnoty tychto parametrov sa nezmenia.

«  Menovité napatie motora (P3.1.1.1)

+  Menovita frekvencia motora (P3.1.1.2)

«  Menovité otacky motora (P3.1.1.3)

«  Menovity prdd motora (P3.1.1.4)

« Cos Fi motora (P3.1.1.5)

+  Menovity vykon motora (P3.1.1.6)

+  Prudové obmedzenie motora (P3.1.1.7)

«  Spinacia frekvencia (P3.1.2.1)

«  Napatie pri nulovej frekvencii (P3.1.2.4)

«  Prud predohrevu motora (P3.1.2.7)

« Nastavenie napétia statora (P3.1.2.17)

« Maximalna frekvencia (P3.3.2)

«  Prud zaciatku magnetizacie (P3.4.8)

« Prudj.s. brzdenia (P3.4.10)

e Prid pri brzdeni tokom (P3.4.13)

«  Limit zablokovania prddu (P3.9.5)

+ Tepelna ¢asova konstanta motora (P3.9.9)

3.2.5 POROVNAVANIE PARAMETROV

Pomocou tejto funkcie mdzete porovnat aktualnu sadu parametrov s 1 z tychto 4 sad.
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« Sada 1(Pé.5.4 Uloz do sady 1)

« Sada 2 (Pé.5.6 Uloz do sady 2)

« Prednastavené (P6.5.1 Obnov tovarne nastavenia)
« Sada panela (P6.5.2 UloZ do panelu])

Dalsie informécie o tychto parametroch najdete v Tabulka 57 Porovnanie parametrov.

POZNAMKA!
Ak ste neulozili sadu parametrov, s ktorou chcete porovnat aktualnu sadu, na

displeji sa zobrazi text Porovnanie zlyhalo.

POUZIVANIE FUNKCIE POROVNANIE PARAMETROV

1 Vmenu UzZiv. nastavenia prejdite do polozky
Porovnanie parametrov.

2 Vyberte dve sady parametrov. Stlacenim tlacidla OK
vyber potvrdte.

3 Vyberte polozku Aktivne a stlacte tlacidlo OK.
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STOP|C| READY 110
== User Settings
ID: M6.6

Language Selection
= English

El Parameter Backup
(7)

Parameter Compare

(4)

STOP|C| READY | 110
Ill>:rameter C::Eire

E Active set-Set 1

EI Active set-Set 2

E| Active set-Defaults

STOP | & | READY | 10

Active set-Set 1
El ID: M6.6.1

@ Active
@ Help

( +) Add to Favourites
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4 Preskumajte vysledky porovnania hodnot aktualne;
sady s hodnotami druhej sady. STOP|G| READY I/0

Active set-Set 1
m ID:113

Motor Nom Currnt

Motor Cos Phi

EETS

Aktualna hodnota
Hodnota druhej sady
Aktualna hodnota
Hodnota druhej sady

oDowy

3.2.6 TEXTY POMOCNIKA

Na grafickom displeji je mozné zobrazit texty pomocnika pre vela tém. VSetky parametre
obsahuju text pomocnika.

Texty pomocnika su dostupné aj pre poruchy, alarmy a Sprievodcu spustenim.

CITANIE TEXTU POMOCNIKA

1 Vyhladajte polozku, o ktorej si chcete preditat.

STOP|C| READY | 110
E’ Digital Inputs
ID:403 M3.5.1.1

Ctrl Signal 1 A

000

Ctrl Signal 2 A

000

Ctrl Signal 1 B
[¢]

2 Pomocou tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol

vyberte moznost Pomocnik. sTor|(G] READY Vo
= Ctrl signal 1 A
ID:403 M3.5.1.1
Edit
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3  Text pomocnika otvorte stlacenim tlacidla OK.

STOP|C| READY 10
Ctrl signal 1 A
@ ID:403 M3.5.1.1

Start Signal 1 for control Place
I/0 A. Start Signal 1
functionality chosen with I/O A
Logic in Start/Stop Setup Menu.

POZNAMKA!
VSetky texty pomocnika su v anglictine.

3.2.7 POUZIVANIE MENU OBLUBENE

Ak velmi Casto pouZzivate tie isté polozky, mozete ich pridat medzi Oblubené. MozZete
zhromazdovat sady parametrov alebo monitorovacich signalov zo vSetkych menu panela.

DalSie informécie o pouZivani menu Oblibené najdete v kapitole 8.2 Obliibené.

3.3 POUZIVANIE TEXTOVEHO DISPLEJA

Ako pouZivatelské rozhranie mozete mat k dispozicii aj riadiaci panel s textovym displejom.
Textovy displej a graficky displej maju takmer rovnaké funkcie. Niektoré funkcie su dostupné
iba na grafickom displeji.

Na displeji sa zobrazuje stav motora a frekvencného menica. Zobrazuje tiez prevadzkové
poruchy motora a menica. Na displeji sa zobrazuje vasa aktualna pozicia v menu. Zaroven sa
zobrazuje aj nazov skupiny alebo polozky vo vase] aktua’lnej pozicii. Ak je text pre dany displej
prilis dlhy, bude text rolovat po displeji, aby sa zobrazil cely textovy retazec.

2 @

READY RUN STOP ALARM FAULT
L_Jz_/ ICK SETY

M |
m 1 e

_©

FWD REV IIo KEYPAD BUS

Obr. 10: Hlavné menu textového displeja

A. Indikatory stavu C. Nazov skupiny alebo polozky aktualnej
B. Indikatory alarmu a poruchy pozicie
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D. Aktualna poziciav menu F. Indikatory smeru otacania
E. Indikatory riadiaceho miesta

3.3.1 UPRAVA HODNOT

ZMENA TEXTOVEJ HODNOTY PARAMETRA

Pomocou tohto postupu nastavte hodnotu parametra.

1 Pomocou tlacidiel so Sipkami najdite parameter.
READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A
CTOOT 7 TG
i1 310Jre-

A 4 v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

2  Stlacenim tlacidla OK prejdite do rezimu Editacia.
READY RUN STOP ALARM FAULT

A
II_IVI I~ I-l-l Fif
net Coriry
l_l
h 4 A 4
FWD  REV /0 KEYPAD  BUS

3 i;l:tzev?én:ugt/afihd;zlnso?ué|'pkami Nahor a Nadol REAQY RUN  STOP ALARM FAULT
' AN Al 7

/ I~ 7 Firi

1 7 L 1117y

-~
*

/l:

A 4 v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

4 Pomocou tlacidla OK potvrdte zmenu. Ak sa ma
zmena ignorovat, pomocou tlacidla Back/Reset
prejdite spat na predchadzajicu Uroven.

UPRAVA CiSELNYCH HODNOT

1 Pomocou tlacidiel so Sipkami najdite parameter.
2  Prejdite do rezimu Editacia.
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3 Medzijednotlivymi Cislicami sa presuvajte pomocou
tlacidiel so Sipkami Vlavo a Vpravo. Pomocou
tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol mente Cislice.

4 Pomocou tlacidla OK potvrdte zmenu. Ak sa ma
zmena ignorovat, pomocou tlacidla Back/Reset
prejdite spat na predchadzajlcu Uroven.

3.3.2 RESETOVANIE PORUCHY

Na resetovanie poruchy mozete pouZit tlacidlo Reset alebo parameter Reset portch. Pozrite
si pokyny v kapitole 11.7 Zobrazenie poruchy.

3.3.3 TLACIDLO FUNCT

Tlacidlo FUNCT mozete pouzit na tri funkcie.

« Na ziskanie pristupu do riadiaceho menu.
« Najednoduché prepinanie medzi miestnymi a vzdialenymi riadiacimi miestami.
* Na zmenu smeru otacania.

Vyber riadiaceho miesta urcuje, odkial bude frekvencny menic prijimat prikazy na spustenie a
zastavenie. Vsetky riadiace miesta maju parameter na vyber zdroja referencnej frekvencie.
Miestnym riadiacim miestom je vzdy panel. Vzdialené riadiace miesto je 1/0 alebo
komunikacna zbernica. Aktualne nastavené riadiace miesto sa zobrazuje v stavovom riadku
displeja.

Ako vzdialené riadiace miesta je mozné pouzivat I/0 A, 1/0 B a komunikacnd zbernicu. I/0 A a
(Vzdial. riad. miesto). I/0 B moZe obist vzdialené riadiace miesta I/0 A a komunikacnu
zbernicu s digitdlnym vstupom. Digitalny vstup mozete vybrat pomocou parametra P3.5.1.5
(Vynutit ovladanie cez 1/0 B).

Ak je nastavené miestne riadiace miesto, vzdy sa ako riadiace miesto pouziva panel. Miestne
riadenie ma vyssSiu prioritu ako vzdialené riadenie. Napriklad, ked'ste v rezime vzdialeného
riadenia a ak parameter P3.5.1.5 obide riadiace miesto s digitalnym vstupom, a vy pritom
vyberiete hodnotu Miestne, ako riadiace miesto sa nastavi Panel. Pomocou tlacidla FUNCT
alebo parametra P3.2.2 Miestne/Vzdial. moZete prepinat medzi miestnym a vzdialenym
riadenim.

ZMENA RIADIACEHO MIESTA

1 V Struktdre menu stlacte na lubovolnom mieste

v READY RUN STOP ALARM FAULT
tlacidlo Funct.

FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS
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2 Pomocou tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol
READY RUN STOP ALARM FAULT

vyberte polozku Miestne/Vzdial. Stlacte tlacidlo OK. A A
I I /e M
Locnrnc iy
/
/
v v
FWD  REV /0 KEYPAD BUS

3 Pomocou tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol
vyberte moznost Miestne alebo Vzdialené.
Stlacenim tlacidla OK potvrdte vyber. _

READY  RUN STOP ALARM FAULT

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

4 Ak ste parameter Vzdial. riad. miesto nastavili na
hodnotu Miestne, Cize panel, zadajte referenciu
panela.

Po vybere sa zobrazenie na displeji vrati na rovnaku poziciu v menu, na ktorej ste boli pri
stlaceni tlacidla FUNCT.

PRECHOD DO RIADIACEHO MENU

Riadiace menu umoznuje jednoduché monitorovanie najdolezitejSich hodnot.

1 V Struktldre menu stlac¢te na lubovolnom mieste
tladidlo Funct READY RUN STOP  ALARM  FAULT
. N e

A 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS
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2  Stlacenim tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol
READY RUN  STOP

ALARM FAULT

vyberte polozku Riadiace menu. Pomocou tlacidla

OK ju otvorte. Otvori sa riadiace menu. \A_ _ _f .
I TeIr | N -
Loinrirsge rert g
/-
c
h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

3 Ak pouzivate miestne riadiace miesto a referenciu

ALARM FAULT

panela, mozete pomocou tlacidla OK nastavit . .
ter P3.3.6 Ref. z panelu. —_ ) = — —
parame LU T I I
NCTrrag el

FWD REV 1/0

KEYPAD BUS

Dalsie informécie o referencii z panelu najdete v kapitole 5.3 Skupina 3.3: Nastavenia
referencie pri ovladani). Ak pouzivate iné riadiace miesta alebo hodnoty referencie, displej
zobrazi referen¢nu frekvenciu, ktord nie je mozné upravovat. Ostatné hodnoty na stranke su
hodnoty multimonitorovania. MéZete vybrat z hodndt uvedenych v tejto Casti (pozrite si

pokyny v kapitole 4.1.1 Multi-monitor).

ZMENA SMERU OTACANIA

Pomocou tlacidla FUNCT mozete rychlo zmenit smer otacania motora.

POZNAMKA!
Prikaz Zmena smeru je v menu dostupny, iba ak je pre aktualne miesto riadenia

nastavena hodnota Miestne.

1 VStrukture menu stlacte na lubovolnom mieste
tlacidlo Funct.

2 Stlacenim tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol
vyberte polozku Zmena smeru. Stlacte tlacidlo OK.

3 Vyberte novy smer otacania. Aktualny smer
otacania blika. Stlacte tlacidlo OK. Smer otacania
sa okamzite zmeni a indikacia Sipky v stavovom poli
displeja sa tiez zmeni.
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3.4 STRUKTURA MENU

Rychle nastavenie Pozrite si kapitolu 1.4.1 Aplikacia Vacon HVAC.
Monitorovanie Multi-monitor*
Zakladné

Funkcie casovacov

Regulator PID 1

Regulator PID 2

Multi-erpadlo

Data komunikacnej zbernice

Teplotné vstupy**
Parametre Pozrite si kapitolu 5 Menu parametrov.
Diagnostika Aktivne poruchy

Resetovanie poruch

Historia portch

Suhrnné pocitada

Prevadzkové pocitadla

Informacia o softvéri

1/0 a hardvér Zakladné 1/0

Slot C

Slot D

Slot E

Hodiny realneho casu

Nastavenia vykonového modulu

Panel

RS-485

Ethernet
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Pouzivatelské nastavenia Volba jazyka

Volba aplikacie

Zaloha parametrov*

Nazov menica

Oblubené * Pozrite si kapitolu 8.2 Oblibené.

UzZivatelské Urovne Pozrite si kapitolu 8.3 UzZivatelské urovne.

* = Funkcia nie je dostupna v riadiacom paneli s textovym displejom.

** = tato funkcia je dostupnad, iba ak je doplnkova karta OPT-88 alebo OPT-BH pripojena k
frekvenénému menicu.

3.4.1 RYCHLE NASTAVENIE

Menu Rychle nastavenie obsahuje minimalnu skupinu parametrov, ktoré sa najbeznejsie
pouzivaju pocas instalacie a uvedeni aplikacie Vacon 100 HVAC do prevadzky. Zhrnuté su v
prvej skupine parametrov, aby ich bolo mozné rychlo a jednoducho najst. MoZete ich najst a
upravovat aj v ich realnych skupinach parametrov. Ked zmenite hodnotu parametra v skupine
Rychle nastavenie, zmeni sa aj hodnota tohto parametra v jeho realnej skupine. Podrobnejsie
informacie o parametroch v tejto skupine najdete v kapitole 7.3 Prvé spustenie a 2
Sprievodcovia.

3.4.2 MONITOROVANIE

MULTIMONITOROV.

Pomocou funkcie Multi-monitor moZete zhromazdit 4 aZ 9 poloziek na monitorovanie. Pozrite
si kapitolu 4.1.7T Multi-monitor.
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POZNAMKA!
Menu Multi-monitor nie je dostupné v textovom displeji.

ZAKLADNE

Medzi zdkladné monitorovacie hodnoty mozu patrit stavy, merania a skutocné hodnoty
parametrov a signalov. Pozrite si kapitolu 4.1.2 Zakladné.

FUNKCIE CASOVACOV

Pomocou tejto funkcie mozete monitorovat funkcie casovacov a realny ¢as. Pozrite si
kapitolu 4.1.3 Monitorovanie funkcii casovacov.

REGULATOR PID 1

Funkcia umoznuje monitorovat hodnoty regulatora PID. Pozrite si kapitolu 4.7.4
Monitorovanie regulatora PID1.

REGULATOR PID 2

Funkcia umoZznuje monitorovat hodnoty regulatora PID. Pozrite si kapitolu 4.1.5
Monitorovanie regulatora PID2.

MULTI-CERPADLO

Pomocou tejto funkcie mdzete monitorovat hodnoty suvisiace s prevadzkou viac ako jedného
menica. Pozrite si kapitolu 4.1.6 Monitorovanie multi-cerpadla.

DATA KOMUNIKACNEJ ZBERNICE

Tato funkcia umoznuje zobrazit Gdaje komunikacnej zbernice ako monitorovacie hodnoty.
Tuto funkciu pouzivajte napriklad na monitorovanie pocas uvadzania zbernice do prevadzky.
Pozrite si kapitolu 4.7.7 Monitorovanie udajov procesu komunikacnej zbernice.

3.5 VACON LIVE

Vacon Live je pocitaCovy nastroj na uvedenie do prevadzky a udrzbu frekvencnych menicov
Vacon® 10, Vacon® 20 a Vacon® 100. Nastroj Vacon Live si m6zZete prevziat z lokality http://
drives.danfoss.com.

Pocitacovy nastroj Vacon Live obsahuje tieto funkcie.

e parametrizacia, monitorovanie, informéacie o menici, zaznamnik dat, atd.

* Nastroj Vacon Loader na prevzatie softvéru

« Podpora sériového komunikacného kabla a siete Ethernet

« Podpora systémov Windows XP, Vista 7 a 8

« 17 jazykov: anglic¢tina, nemcina, Spanielcina, finc¢ina, franclzstina, taliancina, rustina,
Svédcina, ¢instina, Cestina, dancina, holandcina, polstina, portugalcina, rumuncina,
slovencina a turectina

Frekvencny meni¢ mozete prepojit s pocitacovym nastrojom prostrednictvom sériového
komunikacného kabla od spolocnosti Vacon. Ovladace sériovej komunikacie sa nainstaluju
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automaticky pocas instalacie nastroja Vacon Live. Po pripojeni kabla nastroj Vacon Live
automaticky vyhlada pripojeny menic.

DalSie pokyny na pouzivanie nastroja Vacon Live najdete v menu pomocnika programu.

Flle Ecm View Drve Tools Help

VACON

8 10CEROACE AA .
EE Dive x . 2 — —
- . E L (%] == 0 SHALC RO s & |
E ‘@ “ | index VariableText Vaue M Max it Deti- ||
4 ¥ 1, Quick Sewp ~
oy y 1. Quick Setup (29}
4 W 2 Moniior P12 Applicaton Standard Standard Motor Potentiometer Stancar
# 2.1, Multimonitor gl | P13 MinFreqReference 0,00 0.00 50,00 Hz 000
e
> i: Fo“ - P14  MaxFreqReference 50,00 0,00 320,00 Hz 000
# 28 Extras/Advanced P15 Accel Time 1 50 0,1 3000,0 s 50
# 2.7. Timer Functions P18 Decel Time 1 50 01 30000 s 50
: oy :’EP%“““"’M P17 CumentLimt 370 0.26 520 A 000
# 2.10. Mt Pumg P1E Mol Type Induction Motor Induction Motor | PM Motor Inductio
¥ 2.11. Mainten. Counters P19 Motor Nom Vioitig 230 180 240 v o
: ; :§ ;ﬁﬂb&‘l‘;’m P110  MorNomFreq 50,00 800 320,00 Hz 000
Ve LT er
4 B 3. Paramaters P1.11  MotorNom Speed 1370 24 18200 pen O
4 ¥ 3.1. Motor Sesings P1.12  Motor Nom Currt 1,90 0.26 520 A 000
: ;:; :x;‘*"‘:“‘ P113  Motor Cos Phi 0.74 030 1.00 0,00
-
# 313 Limas = P 114 Energy Optimization Disabled Disabled Enabled Dis
« ¥ 314 OpenlLoocp P1.15  ideniification No Action No Action With Rotation Mo Actic I
B # 31412 W San P16  Start Function Ramping Ramging Flying Start Rampin
32. SanSiop Setup St " Coast Coast R Coast
« ¥ 373 References EL1 F
# 331, Frequency Ref P18 Automatic Reset Disabled Disabled Enabied Disables
-y 3'32 Torque Ref P 1.19  Extemnal Fauk Faul Na Action Faul, Coast Fault
. 332.7. Torgue Cirl Open Loop P120 AlLowFault Mo Action No Action Fault, Coast No Actic |
333 Preset Fregs
# 335 Motor Potention. P121  Rem.Cul Place VO Control 1O Control FleldbusCTRL VO Con
# 335 Joystick P122 OARelsd A2 PresetFreqd  Block Out.10 AlTsAL2
PP ey o P12 KepsdRefSel  Keypad Ref Preseffre0  BlockOw10 Keypaa
¥ 341, Ramp | P124 FieldBusRefSel  Fiekibus Preseffreqd  Block Out.10 Fiekdtur
# 342 Ramp2 P125 AlSignalRange  0-10V/0-20mA O-10VI0-20mA  2-10Vi4-20mA 0-10VI0
: 3:3 gl:‘;::tﬂm P126 A2Signal Range  2-10V/4-20mA 0-10VI0-20mA  2-10Vi4-20mA 2-10Vi4
# 3,45, Fiux Braidng P127  RO1 Function Run Not Used Motor PreHeat Active Run
4 # 35 VO Config e | & _ ' |
! w Datatogger @ | Clockwise Oniine @@ | Ready @) | Run @y | Faur lerm gl Qo

Obr. 11: Pocitacovy nastroj Vacon Live
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4 MENU MONITOROVANIA

4.1 MONITOROVACIA SKUPINA

Umoznuje monitorovat skutocné hodnoty parametrov a signalov. Umoznuje tiez
monitorovanie stavov a merani. Niektoré z hodnét, ktoré je mozné monitorovat, si mozné
prisposobit.

4.1.1 MULTI-MONITOR

Na strane Multi-Monitor moZzete zhromazdit devat poloZiek na monitorovanie.

ZMENA POLOZIEK NA MONITOROVANIE

1 Stlacenim tlacidla OK prejdite do menu Monitor.

STOP | (j] READY 110

Main Menu
ID: M1

m Quick Setup
(4)

Monitor

(12)
= Parameters
(21)

2  Prejdite do menu Multi-monitor.
stor|(5| READY 110

@ Monitor
ID: M2.1

Multimonitor

Basic
(7)

Timer Functions

(13)
3 Ak chcete nahradit staru polozku, aktivujte ju.
PouZite tlacidla so Sipkami. STOP|C| READY /o
Multimonitor
@ ID:25 FreqReference

JR IV RTINSy Output Freq Motor Speed
20.0 Hz 0.00 Hz 0.0 rpm

Motor Curre Motor Torque [Motor Voltage|

0.00a 0.00 % 0.0v

DC-link volt | Unit Tempera |Motor Tempera

0.0v 81.9°C 0.0%
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4 Stlacenim tlacidla OK vyberte zo zoznamu novu

polozku. stor| (G| RerpY /0
FreqReference
ID:1 M2.1.1.1

7 Output frequency 0.00 Hz
\/ FreqReference 10.00 Hz
\/ Motor Speed 0.00 rpm
7 Motor Current 0.00 A
l Motor Torque 0.00 %
D Motor Power 0.00 %

4.1.2 ZAKLADNE

Zakladné monitorovacie hodnoty su skuto¢né hodnoty vybratych parametrov a signalov, ako
aj stavov a merani. Rozne aplikacie m6zu mat rozny pocet monitorovanych hodnot.

Zakladné monitorovacie hodnoty a s nimi suvisiace Udaje su uvedené v nasledujucej tabulke.
POZNAMKA!

V menu Monitor st dostupné iba stavy Standardnej karty 1/0. Stavy véetkych
signalov karty 1/0 st uvedené ako nespracované Gdaje v menu systému 1/0 a
Hardvér.

Ked systém zobrazi vyzvu na vykonanie kontroly, skontrolujte stavy rozsirujicej karty I/0 v
menu systému I/0 a Hardvér.
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Tabulka 3: Polozky menu monitorovania

H_odnota . Jednotka
monitorovania
V2.2.1 Vystupna frekvencia Hz 1
V2.2.9 Referencn‘a frekven- Hy 95
cia
V2.2.3 Otacky motora 1/mn 2
V2.2.4 Prid motora A 3
V2.2.5 Moment motora % 4
V2.2.7 Vykon motora % 5
V2.2.8 Vykon motora kW/hp 73
V2.2.9 Napatie motora \% 6
V2.2.10 Napatie j.s. medzi- N 7
obvodu
V2.2.11 Teplota menica °C 8
V2.2.12 Teplota motora % 9
V2.2.13 Analdgovy vstup 1 % 59
V2.2.14 Analégovy vstup 2 % 60
V2.2.15 Analdogovy vystup 1 % 81
V2.2.16 | Predohrev motora 128 |Ozwpnute o
1 = ohrievanie (dodavanie j.s. prddu)
B1 = pripravené
B2 = chod
B3 = porucha
Stavové slovo B6 = povolenie chodu
V2.2.17 - 43 B7 = poplach aktivny
menica . , . ,
B10 =j.s. prud pri zastaveni
B11=j.s. brzdenie aktivne
B12 = poziadavka chodu
B13=regulator motora aktivny
0 = zablokované
V2.2.19 Stav pcglarneho 1597 1= povplene ,
rezimu 2 = aktivované
3 =testovaci rezim
V2.2.20 Stavové slovo DIN 1 56
V2.2.21 Stavové slovo DIN 2 57
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Tabulka 3: Polozky menu monitorovania

Hodnota Jednotka

monitorovania

V2222 | Prudmotoras 45
desatinnym miestom

B0 = Zaradeniel

B1 = Zaradenie2, B5 = Riad. I/0 A aktiv.
B6 = Riad. I/0 B aktiv.

B7 = Aktiv. riad. kom.zb.

V2.2.23 Stav.Slovo.Apl. 1 89 B8 = Aktiv. miest. riad.

B9 = PC ovladanie aktivne

B10 = Pred. frekv. aktivna

B12 = Poziar. rezim aktiv.

B13 = Predohrev aktivny

B0 = Rozbeh/Dobeh zakaz.

V2.2.24 Stav.Slovo.Apl. 2 90 B1 = Spinat motora aktivny
V2.2.95 kWhTr|pCounter 1054
Nizky
V2.2.26 kWhTr|pColunter 1067
Vysoky
V2.2.27 KodPosl.Akt.Poruchy 37
V2.2.28 IDPosl.Aktiv.Poruchy 95
Kéd-
v2.2.29 Posl.Aktiv.Alarmu 74
V2.2.30 IDPosl.Aktiv.Alarmu 94
V2.2.31 Prud fazy U A 39
V2.2.32 Prud fazy V A 40
V2.2.33 Prud fazy W A 41
BO: Prud. obmedzenie (motor)
B1: Prud. obmedzenie (generator)
B2: Obmedzenie momentu (motor)
V2.2.34 Stav regul. motora 77 B3: Obmedzenie momentu (generator)

B4: Kontrola prepatia

B5: Kontrola podpatia

Bé: Obmedzenie vykonu (motor)
B7: Obmedzenie vykonu (generator]

4.1.3 MONITOROVANIE FUNKCIi CASOVACOV

Monitorovanie hodnét funkcii ¢asovacov a hodin realneho casu.
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Tabulka 4: Monitorovanie funkcii ¢asovacov

Index mo:i‘:g:‘:‘::nia Jednotka | ID

V2.3.1 TC1,7C2,TC3 1441
V2.3.2 Interval 1 1442
V2.3.3 Interval 2 1443
V2.3.4 Interval 3 1444
V2.3.5 Interval 4 1445
V2.3.6 Interval 5 1446
V2.3.7 Casovac 1 s 1447
v2.3.8 Casovac 2 s 1448
V2.3.9 Casovac 3 s 1449
V2310 HodinX realneho 1450

casu

4.1.4 MONITOROVANIE REGULATORA PID1

Tabulka 5: Monitorovanie hodnét regulatora PID1

Index denota . Jednotka ID Popis
monitorovania
V2.4.1 Referencia PID1 meni sa 20
V2.4.2 Spatna vazba PID1 meni sa 21
V2.4.3 Odchylka PID1 meni sa 22
V2.4.4 Vystup PID1 % 23
0 = zastavené
1 = beZiace
V2.4.5 Stav PID1 24 3 =reZim parkovania
4 =v pasme necitlivosti (pozrite si kapitolu 5.712
Skupina 3.12: Regulétor PID1)
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4.1.5 MONITOROVANIE REGULATORA PID2
Tabulka é: Monitorovanie hodnét regulatora PID2

Hodnota

Index monitorovania Jednotka ID Popis

V2.5.1 Referencia PID2 meni sa 83

V2.5.2 Spéatna vazba PID2 meni sa 84

V2.5.3 Odchylka PID2 meni sa 85

V2.5.4 Vystup PID2 % 86
0= zasvt.avené

v2.5.5 Stav PID2 87 ; :SZZ';CT; necitlivosti (pozrite si kapitolu 5.73
Skupina 3.13: Reguldtor PID2)

4.1.6 MONITOROVANIE MULTI-CERPADLA
Tabulka 7: Monitorovanie multi-cerpadla

Hodnota

Index . . Jednotka ID Popis
monitorovania

V2.6.1 Beziace motory 30

V2.6.2 Autom.striedanie 1114
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4.1.7 MONITOROVANIE UDAJOV PROCESU KOMUNIKACNEJ ZBERNICE
Tabulka 8: Monitorovanie dat komunikacnej zbernice

Hodnota Jednotka

monitorovania

Riadiace slovo
V2.8.1 komunikacnej zber- 874
nice

Referencna rychlost

V2.8.2 komunikacnej zber- 875
nice

v2.8.3 Vstupné data komu- e
nikacnej zbernice 1

V284 | Vstupné data komu- .
nikacnej zbernice 2

V2.8.5 VS.tUpvne.data kgmu- e
nikacnej zbernice 3

V2.8.6 sttupine.data kC_Jmu- 7o
nikacnej zbernice 4

V2.8.7 Vstupné data komu- 0
nikacnej zbernice 5

V2.8.8 sttupine.data kC_Jmu- N
nikacnej zbernice 6

V2.8.9 Vstupné data komu- o
nikacnej zbernice 7

v2g.10 | Vstupné datakomu- "

nikacnej zbernice 8

v2g11 | Stavové slovokomu- "
nikacnej zbernice

Skuto€na rychlost
V2.8.12 komunikacnej zber- 865
nice

Vystupné data
V2.8.13 komunikacnej zber- 866
nice 1

Vystupné data
V2.8.14 komunikacnej zber- 867
nice 2

Vystupné data
V2.8.15 komunikacnej zber- 868
nice 3
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Tabulka 8: Monitorovanie dat komunikacnej zbernice

Hodnota Jednotka

monitorovania

Vystupné data
V2.8.16 komunikacénej zber- 869
nice 4

Vystupné data
V2.8.17 komunikacnej zber- 870
nice 5

Vystupné data
V2.8.18 komunikacnej zber- 871
nice 6

Vystupné data
V2.8.19 komunikacénej zber- 872
nice 7

Vystupné data
V2.8.20 komunikacnej zber- 873
nice 8
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5 MENU PARAMETROV

Aplikacia HVAC ma nasledujlce skupiny parametrov:

Ponuka a skupina parametrov Popis

Skupina 3.1: Nastavenie motora Zakladné a rozsirené nastavenia motora.

Skupina 3.2: Nastavenie Start/Stop Funkcie Start a Stop.

Skupina 3.3: Nastavenia referencie pri ovladani Nastavenie referencnej frekvencie.

Skupina 3.4: Nastavenie ramp a brzd Nastavenie rozbehu/dobehu.

Skupina 3.5: Konfiguracia 1/0 Programovanie 1/0.

Skupina 3.6: Mapovanie dat komunikacnej zbernice Vystupné parametre dat zbernice.

Skupina 3.7: Zakazané frekvencie Programovanie zakazanych frekvencii.

Skupina 3.8: Kontrola limitov Programovatelné regulétory limitu.

Skupina 3.9: Ochrany Konfiguracia ochrany.

Skupina 3.10: Automaticky reset. Automaticky reset po chybnej konfiguracii.

Skupina 3.11: Funkcie ¢asovacov Konfiguracia 3 ¢asovacov na zaklade hodin readlneho
casu.

Skupina 3.12: Regulator PID1 Parametre pre regulator PID 1. Kontrola motora alebo
externé pouzitie.

Skupina 3.13: Regulator PID2 Parametre pre requlator PID 2. Externé pouzitie.

Skupina 3.14: Multi-Cerpadlo Parametre pre systém multi-Cerpadla.

Skupina 3.16: Poziarny rezim Parametre pre poziarny rezim.

Skupina 3.17 Nastavenia aplikacie

Skupina 3.18 Vystup pulzu kWh Parametre na konfigurovanie digitalneho vystupu,
ktory poskytuje impulzy suhlasiace s pocitadlom kWh.

5.1 SKUPINA 3.1: NASTAVENIE MOTORA
POZNAMKA!

Tieto parametre si uzamknuté, ak je menic v prevadzkovom stave.
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Tabulka 9: Parametre stitku motora

Predvole
Parameter in. na
hodnota
Menovité napatie , , ,
P3.1.1.1 meni sa | menisa Vv meni sa 110
motora
p3.1.12 | Menovitafrekvencia | g 05 | 359 Hz 50/ 40 111
motora
p3.1.13 | Menoviteotacky 2% 19200 | 1/mn | menisa | 112
motora
P3.1.1.4 Menovity prad menisa | menisa A meni sa 113
motora
P3.1.1.5 Motor cos fi 0.30 1.00 meni sa 120
Menovity , , .
P3.1.1.6 , meni sa | menisa kW meni sa 116
vykon motora
P3.1.1.7 Pradove obmedzenie meni sa | menisa A meni sa 107
motora
0 = asynchrénny
P3.1.1.8 Typ motora 0 1 0 g50 | Indukeny motor
1 =synchrénny motor
PM
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Tabulka 10: Nastavenia na kontrolu motora

Predvole
Parameter in. na
hodnota
P3.1.2.1 Spinacia frekvencia 1.5 meni sa kHz meni sa 601
P3.1.2.2 Spina& motora 0 1 0 653 |0 zablokovane
1 =povolené
p3.1.2.4 | Napatieprinulovej | g 40.00 % menisa | 606
frekvencii
0 = nepouzité
1 =vzdy v zastavenom
. stave
p3.1.25 | Funkeia predohrevy 0 3 0 1225 |2 = regulované pomo-
motora
cou DI
3 = limit teploty (chla-
di¢)
P3.1.26 | Hmitteplotypred- - 100 °C 0 1226
ohrevu motora
p3.1.27 | Pridpredohrevy 0 05xIL A menisa | 1227
motora
, , 0 = linearne
P3.1.2.8 Vyber pomeru U/f 0 1 meni sa 108 1 = kvadratické
P3.1.2.15 | Kontrola prepétia 0 1 1 s07 |0 zablokované
1 = povolené
P3.1.2.16 | Kontrola podpétia 0 1 1 s0g |0 zablokovane
1 =povolené
p3.1.2.17 |Korekeianapdtiasta- | 544 | 450 % 1000 | 659
tora
P3.1218 Optlmallzgua ener- 0 1 0 666 0= zablokoyane
gie 1 =povolené
BO =
Zakaz.hlad.rev.chodu
P3.1.2.19 |Mozn. letmého Startu 0 65 1590 |B6 = vytvorenie magne-
tického toku regulaciou
prudu
P3.1.2.20 \/f Start 0 1 0 53, |0 zablokované
1 = povolené
|/f Startovacia fre- 0,2*
P3.1.2.21 Kvencia 5.0 25 Hz P3112 535
P3.1.2.22 I/f Start. prad 0 100 % 80 536
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5.2 SKUPINA 3.2: NAST. START/STOP

Tabulka 11: Menu nastavenia Start/Stop

Predvole

Parameter in. na

0 = riadenie /0
P3.2.1 Vzdial. riad. miesto 0 1 0 172 |1 =riadenie pomocou
komunikacnej zbernice

P3.2.2 Miest/Dialk. 0 1 0 p1q [0 Vedialené

1 = miestne
. 0 = Nie (vzdy povolené)
P3.2.3 Tlacidlo Stop 0 1 0 114 |1 = Ano [povolené len
na paneli S ,
pri ovladani z panela)
P3.2.4 Sposob restartu 0 1 meni sa 505 0 = pouzitie rampy

1 = letmy Start

0 = zastavenie moto-
P3.2.5 SposobZastavenia 0 1 0 506 |rom
1 = pouzitie rampy

Logika=0
Ctrlsgn 1 = posun
dopredu

Ctrl sgn 2 = posun
dozadu

Logika =1

Ctrlsgn 1 = posun
dopredu (okraj)
Ctrl sgn 2 = otoceny
stop

Start/Stop logika I/0
A

Logika =2

P3.2.6 0 4 0 300

Ctrlsgn 1 = posun
dopredu (okraj)
Ctrl sgn 2 = posun
dozadu (okraj)

Logika=3

Ctrlsgn 1 = sStart
Ctrlsgn 2 = reverzacia

Logika=4
Ctrlsgn 1 = sStart
(okraj)

Ctrl sgn 2 = reverzacia
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Tabulka 11: Menu nastavenia Start/Stop

Predvole
Parameter in. na

hodnota

P327 Start/StopBloglka I/0 0 4 0 363 Pozrite vyssie.
- 0 = je potrebna
p3.2.g | logikastartukomu- 1 g 1 0 889 |nabezna hrana A
nikacnej zbernice
1 =stav

P3.2.9 Start Delay 0.00 60.00 |s 0.00 524
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5.3 SKUPINA 3.3: NASTAVENIA REFERENCIE PRI OVLADANI

Tabulka 12: Nastavenia referencie pri ovladani

Predvole
Parameter na
P3.3.1 M'”'ma”;?afre“"e”' 000 | P332 | Hz 0.00 101
P3.3.2 Max'ma“c‘fafmk"e”' P3.3.1 | 320.00 Hz 0.00 102
1 = prednastavena fre-
kvencia 0
2 =referencia z panela
3 = komunikacna zber-
nica
Vyber referencie pri g B 2:;
P3.3.3 ovlddani cez I/0 mie- 1 1" 6 17 B
<to A 6 = Al1+Al2
7 = referencia PID 1
8 = potenciometra
motora
9 = Priemer (Al1, Al2)
10 = Min. (AI1, Al2)
11 = Max. (Al1, Al2)
Vyber referencie pri
P3.3.4 ovlddani cez I/0 mie- 1 11 4 131
sto B
1 = prednastavena fre-
kvencia 0
2 = panel
3 = komunikacna zber-
, . . nica
P3.3.5 Vyk?eg re,ferencl'e pri 1 8 2 121 |4=Al1
riadeni panelom 5 = A2
6 = Al1+Al2
7 = referencia PID 1
8 = potenciometra
motora
P3.3.6 ReferenciaPanelu P3.3.1 P3.3.2 Hz 0.00 184
P3.3.7 Smer z panelu 0 1 0 123 |9 = dopredu
1 =reverzacia
0 = kdpia referencie
Kopia referencie z 1 = kopirovat referen-
P3.3.8 0 2 1 181 .
panela ciu a stav chodu
2 = ziadne kopirovanie
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Tabulka 12: Nastavenia referencie pri ovladani

Predvole

Parameter in. na
hodnota

1 = prednastavena fre-
kvencia 0

2 = panel

3 = komunikacna zber-
Vyber referencie pri nica

P3.3.9 ovladani cez komuni- 1 8 3 122 |4=AN

kacnu zbernicu 5=AI2

6 = Al1+AI2

7 = referencia PID 1

8 = potenciometra

motora
P3.3.10 Rezm prednast.ave- 0 1 0 182 0= blnvarne kodovaneé
nej frekvencie 1 = pocet vstupov
p33.11 | Prednastavenafre- | o5y | pggy Hz 5.00 180
kvencia 0
p33.12 | Prednastavenafre- | pqq0 | pagy Hz 10.00 105
kvencia 1
p3.3.13 | Frednastavenafre- | g4, | pggy Hz 15.00 106
kvencia 2
p33.14 | Prednastavenafre- | paa0 | pagy Hz 20.00 126
kvencia 3
p3.3.15 | Frednastavenafre- | g4, | pggy Hz 25.00 127
kvencia 4
P33.16 | Trednastavenafre- | g4, | pggy Hz 30.00 128
kvencia b
p33.17 | Prednastavenafre- | g4, | pggy Hz 40.00 129
kvencia 6
p331g | Trednastavenafre- | g4 | pggy Hz 50.00 130

kvencia 7

p3.3.19 | Prednastavenafre- | oo, | pgqy) Hz 25.00 183
kvencia alarmu

Cas rampy potencio-

P3.3.20 0.1 500.0 Hz/s 10.0 331
metra motora
0 = Ziaden reset
P33.21 Reset potenciometra 0 2 1 367 1 =reset pr! zastaveni
motora 2 =reset pri poklese

vykonu
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Tabulka 12: Nastavenia referencie pri ovladani

Predvole

Parameter in. na
hodnota

0 = Rever. chod povo-
leny
1 = Rever. chod zaka-
zany

P3.3.22 Reverzny chod 0 1 0 15530

5.4 SKUPINA 3.4: NASTAVENIE RAMPY A BRZD

Tabulka 13: Nastavenie rampy a brzd

Predvole
Parameter in. na
hodnota

P3.4.1 Tvar rampy 1 0.0 10.0 s 0.0 500
P3.4.2 Cas rozbehu 1 0.1 3000.0 s 5.0 103
P3.4.3 Cas dobehu 1 0.1 3000.0 s 5.0 104
P3.4.4 Tvar rampy 2 0.0 10.0 s 0.0 501
P3.4.5 Cas rozbehu 2 0.1 3000.0 s 20.0 502
P3.4.6 Cas dobehu 2 0.1 3000.0 s 20.0 503

Cas zaciatku magne-
P3.4.7 N 0.00 600.00 s 0.00 516

tizacie

Spustit magnetizacny . ; ,

P3.4.8 7 menisa | menisa A meni sa 517
prud
p3.4.9 | Casks brzdeniapri | g4 1 40000 s 0.00 508
zastavovani

P3.4.10 Prad j.s. brzdenia menisa | menisa A meni sa 507 |0 =zablokované

Frekvencia spustania
P3.4.11 J-s. brzdenia pri 0.10 10.00 Hz 1.50 515

zastavovani na
rampe
P3.4.12 Brzdenie tokom 0 1 0 5p0 |0 =2ablokovane
1 =povolené

P3.4.13 Prad pri brzdeni 0 meni sa A meni sa 519

tokom
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5.5 SKUPINA 3.5: KONFIGURACIA 1/0

Tabulka 14: Nastavenia digitalneho vstupu

Index Parameter Predvolena ID Popis
hodnota
P3.5.1.1 [Riadiacisignal 1 A DigIN SlotA.1 403
P3.5.1.2 |Riadiaci signal 2 A DigIN SlotA.2 404
P3.5.1.3 |Riadiaci signal 1B DigIN Slot0.1 423
P3.5.1.4 |Riadiacisignal 2 B DigIN Slot0.1 424
P35.15 Vnutit sposob ovladania na DigIN Slot0.1 425
I/0B
P3.5.1.6 |Vnutit 1/0 B referenciu DigIN Slot0.1 343
Externa porucha spinaci kon- | . OPEN = 0K
P3.5.17 takt DigIN SlotA.3 405 ZAVRETE = externa porucha
Externa porucha rozpi- . OPEN = externa porucha
P3.518 | aci kontakt DigIN Slot0.2 4061 7AVRETE = 0K
P3.5.1.9 |Reset poruchy uzatv. DigIN SlotA.6 414
P3.5.1.10 |Reset poruchy otvor. DigIN Slot0.1 213
P3.5.1.11 |Pripraveny DigIN Slot0.2 407
P3.5.1.12 |Blokacia chodu 1 DigIN Slot0.2 1041
P3.5.1.13 |Blokacia chodu 2 DigIN Slot0.2 1042
OTVORENE = Ziadna akcia.
ZAVRETE = pouziva jednosmerny
P3.5.1.14 |Predohrev motora ZAP DigIN Slot0.1 1044 | prud predohrevu motora v stave Stop.
Pouziva sa, ked' ma parameter
P3.1.2.5 hodnotu 2.
p3.5.1.15 | yber prednastavene fre- DigIN SlotA.4 419
kvencie 0
P3.5.1.16 |VYber prednastavene; fre- DigIN SlotA.5 420
kvencie 1
p3.5.1.17 |/yber prednastavene fre- DigIN Slot0.1 421
kvencie 2
P3.5.1.18 [Casovac 1 DigIN Slot0.1 447
P3.5.1.19 [Casovac 2 DigIN Slot0.1 448
P3.5.1.20 [Casovac3 DigIN Slot0.1 449
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Tabulka 14: Nastavenia digitalneho vstupu

Parameter

Predvolena

hodnota

ZAVRETE = vypnutie funkcii ¢asova-
Cov a resetovanie Casovacov.

rezimu OTVORENE

P3.5.1.21 |Vypnut funkciu ¢asovacov DiglIN Slot0.1 1499 ROZOPNUTY = zapnutie funkci &aso-
vacov.
I . . OTVORENE = Ziadne zosilnenie
P3.5.1.22 |Zosilnenie referencie PID1 DigIN Slot0.1 1046 ZAVRETE = zosilnenie
. . . OPEN = referencia 1
P3.5.1.23 |Volba referencie PID1 DigIN Slot0.1 1047 ZAVRETE = referencia 2
5 OTVORENE = PID2 v reime zastave-
P3.5.1.24 |PID2 Start Signal DigIN Slot0.2 1049 |nia )
ZAVRETE = regulacny PID2
, . . OPEN = referencia 1
P3.5.1.25 |Volba referencie PID2 DigIN Slot0.1 1048 ZAVRETE < referencia 2
. . OTVORENE = nie je aktivne
P3.5.1.26 |Zaradenie motora 1 DigIN Slot0.2 426 ZAVRETE = aktivne
. . OTVORENE = nie je aktivne
P3.5.1.27 |Zaradenie motora 2 DigIN Slot0.1 427 ZAVRETE = aktivne
. . OTVORENE = nie je aktivne
P3.5.1.28 |Zaradenie motora 3 DigIN Slot0.1 428 ZAVRETE = aktivne
. . OTVORENE = nie je aktivne
P3.5.1.29 |Zaradenie motora 4 DigIN Slot0.1 429 ZAVRETE = aktivne
. . OTVORENE = nie je aktivne
P3.5.1.30 |Zaradenie motora 5 DigIN Slot0.1 430 ZAVRETE = aktivne
OTVORENE = nie je aktivne
Potenciometer motora ZVY- . ZAVRETE = aktivne. Referencia
P3.5.1.31 SOVANIE DigIN Slot0.1 418 potenciometra motora SA ZVYSUJE,
kym sa kontakt neotvori.
OTVORENE = nie je aktivne
Potenciometer motora ZNI- . ZAVRETE = aktivne. Referencia
P3.5.1.32 ZOVANIE DigIN Slot0.1 417 potenciometra motora SA ZNIZUJE,
kym sa kontakt neotvori.
OTVORENE = tvar rampy 1, ¢as roz-
P3.5.1.33 |Vyber casov ram DigIN Slot0.1 408 |Pehu 1acasdobehu .
B y P g ' ZAVRETE = tvar rampy 2, ¢as roz-
behu 2 a ¢as dobehu 2.
P3.5.134 R.ladenle komunikacnej zber- DigIN Slot0.1 A1 Z.AVRETE = n;.astavenle zbernice ako
nice riadiaceho miesta
P3.5.139 Aktivacia poziarneho DigIN Slot0.2 1596 OPEN = aktivne

ZAVRETE = neaktivne
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Tabulka 14: Nastavenia digitalneho vstupu

Parameter Predvolena
hodnota

Aktivacia poZiarneho rezimu . ROZOPNUTY = neaktivne
P3.5.1.40 7 AVRETE DigIN Slot0.1 1619 ZAVRETE = aktivne
p3.5.1.41 |Reverzaciavpoziarnom DigIN Slot0.1 1618

rezime
P3.5.1.42 |Riadenie panelom DigIN Slot0.1 410
P3.5.1.43 |Resetovat kWh Cita¢ energie |DigIN Slot0.1 1053
P3.5.1.44 |/yPer prednastavenej fre- DigIN Slot0.1 15531

kvencie 0 v poziarnom rezime
P3.5.1.45 |/Yber prednastavene; fre- DigIN Slot0.1 15532

kvencie 1 v poZiarnom rezime

. . OTVORENE = sada parametrov 1

P3.5.1.46 |Subor par. 1/2 zvol. DigIN Slot0.1 496 ZAVRETE = sada parametrov 2

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




MENU PARAMETROV VACON - 65

Tabulka 15: Nastavenia analdgového vstupu

Predvole
Parameter in. na

hodnota
P3.5.2.1 | Vyber signalu Al1 sfontl/m 377
P3.5.2.2 Al T filtra 0.0 300.0 s 1.0 378
P3.5.2.3 Al1 rozsah 0 1 0 379 ? : g ~ ]gm ~ gg m
P3.5.2.4 | Uzivatelské Al1. Min. | -160.00 | 160.00 % 0.00 380
P3.5.2.5 | UZivatelské Al1. Max | -160.00 | 160.00 % 100.00 381
P3.5.2.6 | Inverzia signalu Al1 0 1 0 387 [1] : zi(;rnngftqzéeny
P3.5.2.7 | Vyber signalu Al2 sf;tlAN.z 3gg | VidP3D21
P3.5.2.8 Cas filtra Al2 0.0 300.0 s 1.0 389 |Vid'P3.5.2.2
P3.5.2.9 Rozsah signalu Al2 0 1 1 390 |Vid'P3.5.2.3
P3.5.2.10 | UzZivatelské Al2. Min. | -160.00 | 160.00 % 0.00 391 Vid'P3.5.2.4
P3.5.2.11 | UzZivatelské Al2. Max | -160.00 | 160.00 % 100.00 392  |Vid'P3.5.2.5
P3.5.2.12 | Inverzia signalu Al2 0 1 0 398 |Vid'P3.5.2.6
P3.5.2.13 Vyber signalu Al3 S?:tltg\.u 141 VidP3.5.2.1
P3.5.2.14 Cas filtra AI3 0.0 300.0 s 1.0 142 |Vid'P3.5.2.2
P3.5.2.15 | Rozsah signalu Al3 0 1 0 143 |Vid'P3.5.2.3
P3.5.2.16 | Uzivatelské AI3. Min. [ -160.00 | 160.00 % 0.00 144 |Vid'P3.5.2.4
P3.5.2.17 | Uzivatelské AI3. Max | -160.00 | 160.00 % 100.00 145 |Vid'P3.5.2.5
P3.5.2.18 | Inverzia signalu Al3 0 1 0 151 Vid'P3.5.2.6
P3.5.2.19 Vyber signalu Al4 S'?:tltll\.l1 152 VidP3.5.2.1
P3.5.2.20 Cas filtra Al4 0.0 300.0 s 1.0 153 |Vid'P3.5.2.2
P3.5.2.21 Rozsah signalu Al4 0 1 0 154 |Vid'P3.5.2.3
P3.5.2.22 | Uzivatelské Al4. Min. | -160.00 | 160.00 % 0.00 155 |Vid'P3.5.2.4
P3.5.2.23 | Uzivatelské Al4. Max | -160.00 | 160.00 % 100.00 156 |Vid'P3.5.2.5
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Tabulka 15: Nastavenia analdgového vstupu

Predvole
Parameter in. na

hodnota
P3.5.2.24 | Inverzia signalu Al4 0 1 0 162 |Vid'P3.5.2.6
P3.5.2.25 Vyber signalu Al5 S?:tl(;\.l1 188 VidP3.5.2.1
P3.5.2.26 Cas filtra Al5 0.0 300.0 s 1.0 189 |Vid'P3.5.2.2
P3.5.2.27 | Rozsah signalu Al5 0 1 0 190 |Vid'P3.5.2.3
P3.5.2.28 | Uzivatelské Al5. Min. | -160.00 | 160.00 % 0.00 191 |Vid'P3.5.2.4
P3.5.2.29 | Uzivatelské Al5. Max | -160.00 | 160.00 % 100.00 192 |Vid'P3.5.2.5
P3.5.2.30 | Inverzia signalu Al5 0 1 0 198 |Vid'P3.5.2.6
P3.5.2.31 Vyber signalu Alé S'?:tl[;\.“ 199 VidP3.5.2.1
P3.5.2.32 Cas filtra Al6 0.0 300.0 s 1.0 200 |Vid'P3.5.2.2
P3.5.2.33 | Rozsah signalu Al6 0 1 0 201 |Vid'P3.5.2.3
P3.5.2.34 | Uzivatelské Al6. Min. | -160.00 | 160.00 % 0.00 203 |Vid'P3.5.2.4
P3.5.2.35 | Uzivatelské Al6. Max | -160.00 | 160.00 % 100.00 204 |Vid'P3.5.2.5
P3.5.2.36 | Inverzia signalu Alé 0 1 0 209 |Vid'P3.5.2.6
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Tabulka 16: Nastavenia digitalneho vystupu na standardnej doske 1/0

Parameter

Funkcia zakladného

P3.5.3.2.1 RO

41

11001

Vyber funkcie pre
zakladné RO1:

0 = ziadne

1 = pripravené

2 = beZiace

3 =Porucha

4 = |nvert.Porucha
5=alarm

6 = reverzacia

7 = pri rychlosti

8 = regulator motora
aktivny

9 = Prednast. rychl.

10 = Riadenie panelom
11 = Riadenie cez I/0 B
12 = kontrola limitov 1
13 = kontrola limitov 2
14 = Start signal

15 = rezervované

16 = Aktivacia poziar-
neho rezimu

17 = Riadenie Casovym
kanalom RTC 1

18 = Riadenie ¢asovym
kanalom RTC 2

19 = Riadenie casovym
kanalom RTC 3

20 = riadiace slovo
komunikacnej zbernice
B13

21 =riadiace slovo
komunikacnej zbernice
B14

22 = riadiace slovo
komunikacnej zbernice
B15

23 =PID 1vrezime
parkovania

24 = rezervované

25 = PID1 limity kon-
troly

26 = PID2 limity kon-
troly

27 = kontrola motora 1
28 = kontrola motora 2
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Tabulka 16: Nastavenia digitalneho vystupu na standardnej doske 1/0

Predvol
Parameter in. ena
29 = kontrola motora 3
30 = kontrola motora 4
31 = kontrola motora 5
32 = rezervované
33 = rezervované
34 = alarm udrzby
o , 35 = porucha udrzby
P3.5.3.2.1 Funkc'aégflad”eho 0 41 2 11001 | 36 = porucha termi-
stora
37 = Spinac motora
38 = Predohrev
39 = Vystup pulzu kWh
40 = Indikator spuste-
nia
41 =Vybraté parame-
tre
Oneskorenie ZAP.
P3.5.3.2.2 L 3Kkladného RO1 0.00 320.00 s 0.00 11002
Oneskorenie VYP.
P3.5.3.2.3 ~akladného ROT 0.00 320.00 s 0.00 11003
P353924 Funkcia zakladného 0 41 3 11004 Vid'P3.5.3.2.1.
R0O2
Oneskorenie ZAP. Vid'P3.5.3.2.2.
P3.5.3.2.5 Lakladného R0O2 0.00 320.00 s 0.00 11005
Oneskorenie VYP. Vid'P3.5.3.2.3.
P3.5.3.2.6 Lakladného R0O2 0.00 320.00 s 0.00 11006
P35327 Funkcia zadkladného 0 4 1 11007 Vid'P3.5.3.2.1.
RO3
P3.5.3.2.8
P3.5.3.2.9

DIGITALNE VYSTUPY ROZSIROVACICH SLOTOVC,DAE

Zobrazuje iba parametre pre vystupy na doplnkovych doskach v slotoch C, D a E. Vykonajte
vyber ako pri funkcii zakladného RO1 (P3.5.3.2.1).

Tato skupina alebo tieto parametre sa nezobrazia, ak v slotoch C, D alebo E nie su Ziadne
digitalne vystupy.
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Tabulka 17: Nastavenia analogového vystupu na standardnej doske 1/0

Predvole

Parameter in. na
hodnota

0=TEST 0 % (nepou-
Ziva sa)

1=TEST 100 %

2 = vystupna frekv. (0 -
fmax)

3 = referencia frekv. (0
- fmax)

4 = otacky motora (0 -
menovité otacky
motora)

5 = vystupny prud (0 -
Inmotor)

6 = moment motora (0
- Tnmotor)

7 = vykon motora (0 -
Pnmotor)

8 = napétie motora (0 -
Unmotor)

9 = napatie j.s. medzi-
obvodu (0 - 1000 V)

10 = vystup PID1 (0 -
100 %)

11 = vystup PID2 (0 -
100 %)

12 = ProcessDataln1 (0
- 100 %)

13 = ProcessDataln2 (0
- 100 %)

14 = ProcessDataln3 (0
- 100 %)

15 = ProcessDataln4 (0
- 100 %)

16 = ProcessDataln5 (0
- 100 %)

17 = ProcessDatalné (0
- 100 %)

18 = ProcessDataln7 (0
- 100 %)

19 = ProcessDataln8 (0
- 100 %)

Spatna
P3.5.4.1.1 Funkcia AO1 0 vazba 2 10050
PID

Spatna
P3.5.4.1.1 Funkcia AO1 0 vazba 2 10050
PID

P3.5.4.1.2 Cas filtra AO1 0.0 300.0 3 1.0 10051 |0 = ziadne filtrovanie

0=0mA/0V

P3.5.4.1.3 Min. signal AO1 0 1 0 10052 1=4mA/2V

P3.5.4.1.4 Rozsah AO1 min. menisa | menisa |menisa 0.0 10053
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Tabulka 17: Nastavenia analogového vystupu na standardnej doske 1/0

Predvole

Parameter in. na
hodnota

P3.5.4.1.5 Rozsah AO1 max. menisa | menisa |menisa

0.0 | 10054 |

ANALOGOVE VYSTUPY SLOTOVC,DAE

Zobrazuju sa len parametre pre existujlce vystupy slotov C/D/E. MoZnosti vyberu sd rovnaké
ako v parametri Zakladny AQ01. Tato skupina alebo tieto parametre sa nezobrazia, ak v
slotoch C, D alebo E nie su Ziadne digitalne vystupy.

5.6 SKUPINA 3.6: MAPOVANIE DAT KOMUNIKACNEJ ZBERNICE

Tabulka 18: Mapovanie dat komunikacnej zbernice

Predvole
Parameter in. na
hodnota
P3.6.1 Vyber datového 0 35000 1 852
vystupu 1 zbernice
P3.6.2 Vyber datového 0 35000 2 853
vystupu 2 zbernice
P3.6.3 Vyber datového 0 35000 45 854
vystupu 3 zbernice
P3.6.4 Vyber datového 0 35000 4 855
vystupu 4 zbernice
P3.6.5 Vyber datového 0 35000 5 856
vystupu 5 zbernice
P3.6.6 Vyber datového 0 35000 6 857
vystupu 6 zbernice
P3.6.7 Vyber datového 0 35000 7 858
vystupu 7 zbernice
P3.6.8 Vyber datového 0 35000 37 859
vystupu 8 zbernice
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Tabulka 19: Prednastavené hodnoty pre vystup procesnych udajov v
komunikacnej zbernici

Udaj Prednastavena hodnota Mierka
Vystup dat procesu 1 Vystupna frekvencia 0,01 Hz
Vystup dat procesu 2 Otacky motora 1 ot./min.
Vystup dat procesu 3 Prud motora 0,1TA
Vystup dat procesu 4 Moment motora 0.1%
Vystup dat procesu 5 Vykon motora 0.1%
Vystup dat procesu 6 Napatie motora 0,1V
Vystup dat procesu 7 Napétie j.s. medziobvodu 1V
Vystup dat procesu 8 Kod poslednej aktivnej poruchy 1

Napriklad, hodnota vystupnej frekvencie 2500 zodpoveda hodnote 25,00 Hz, pretoZe koeficient
rozsahu je 0,01. VSetky hodnoty monitorovania uvedené v kapitole 4.7 Monitorovacia skupina
maju hodnotu prevedenu cez koeficient rozsahu.

5.7 SKUPINA 3.7: ZAKAZANE FREKVENCIE

Tabulka 20: Zakazane frekvencie

Predvole

Parameter in. na
hodnota

P3.7.1 Dolny limit zqkazane 21,00 120,00 Hy 0.00 509 0 = nepousité
frekvencie 1

P3.7.2 Horny limit zgkazane 0.00 320.00 Hy 0.00 510 0 = nepouzité
frekvencie 1

P3.7.3 Dolny limit zqkazane 0.00 320.00 Hy 0.00 511 0 = nepouZité
frekvencie 2

P3.7.4 Horny limit zgkazane 0.00 320.00 Hy 0.00 51 0 = nepouzité
frekvencie 2

P3.7.5 Dolny limit zqkazane 0.00 320.00 Hy 0.00 513 0 = nepouZité
frekvencie 3

P3.7.6 Horny limit zgkazane 0.00 320.00 Hy 0.00 514 0 = nepouzité
frekvencie 3
Zmena rampy )

P3.7.7 pri prechode zakaza- 0.1 10.0 Casy 1.0 518
nym pasmom
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5.8 SKUPINA 3.8: KONTROLA LIMITOV

Tabulka 21: Nastavenia kontroly limitov

Predvole

Parameter in. na

0 = vystupna frekvencia

1 = referencia frekvencie
2 = prad motora

3 = moment motora

0 7 0 1431 |4 =vykon motora

5 = napatie j.s. medziob-
vodu

6 = analdgovy vstup 1

7 = analégovy vstup 2

Vyber polozky kon-

P3.8.1 troly ¢. 1

0 = nepouzité

1 =kontrola s nizkym
limitom (vystup aktivny
P3.8.2 Rezim kontroly ¢. 1 0 2 0 1432 |nad limitom)

2 = kontrola s vysokym
limitom (vystup aktivny

pod limitom)
P3.8.3 Limit kontroly ¢. 1 meni sa | menisa [menisa 25.00 1433
Hysteréza limitu , , .
P3.8.4 . menisa | menisa [menisa 5.00 1434
kontroly €. 1
P3.8.5 Vyber pologky kon- 0 7 1 1435 Vid'P3.8.1
troly ¢. 2
P3.8.6 Rezim kontroly ¢. 2 0 2 0 1436 |Vid' P3.8.2

P3.8.7 Limit kontroly ¢. 2 menisa | menisa |[menisa | 40.00 1437 |Vid' P3.8.3

Hysteréza limitu Vid'P3.8.4

P3.8.8 . menisa | menisa |menisa 5.00 1438
kontroly ¢. 2
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5.9 SKUPINA 3.9: OCHRANY

Tabulka 22: Nastavenia ochrany

Predvole
Parameter in. na
hodnota
0 = Ziadna akcia
1=alarm
2 = alarm, nastavit
predvolend frekvenciu
P3.9 1 Rea}kua’na poruchu 0 4 0 700 poruch (P3.3.19) .
prudového vstupu 3 = porucha (zastavenie
podla rezimu zastave-
nia)
4 = porucha (zastavenie
brzdenim motora)
0 = Ziadna akcia
1=alarm
Reakcia na externd 2 = porucha (zastavenie
P3.9.2 0 3 2 701 podla rezimu zastave-
poruchu )
nia)
3 = porucha (zastavenie
brzdenim motoral)
P393 Reakcia na .polruchu 0 1 0 730 0 = Podpora 3 fellz
vstupnej fazy 1 = Podpora 1 fazy
0 = porucha je ulozena
P3.9.4 | Porucha podpitia 0 1 0 7o7 |VPistori
1 = porucha nie je ulo-
Zena v historii
P39 5 Real’<C|a na poruchu 0 3 2 702 Vid' P3.9.2.
vystupnej fazy
P3.9 6 Tepelna ochrana 0 3 2 704 Vid' P3.9.2.
motora
p3g7 | Koeficientokolite] | o040 | 4597 oC 40.0 705
teploty motora
p3g.g |Chladeniemotorapri | g, 150.0 % menisa | 706
nulovej rychlosti
Tepelna casova kon- . ,
P3.9.9 " 1 200 min. meni sa 707
stanta motora
p3.9.10 | "aktorteplotného 0 150 % 100 708
zatazenia motora
Porucha ochrany Vid' P3.9.2.
P3.9.11 pred zablokovanim 0 3 0 709
motora
P3.9.12 Prud zablokovnia 0.00 2*IH A IH 710
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Tabulka 22: Nastavenia ochrany

Parameter

Casovy limit zabloko-

Predvole
na
hodnota

P3.9.13 . 1.00 120.00 s 15.00 711
vania
P3.9.14 Frekvencny limit 1.00 | P3.3.2 Hz 25.00 712
zablokovania
Porucha odlahcenia Vid' P3.9.2.
P3.9.15 (poskodeny remen/ 0 3 0 713
suché ¢erpadlo)
Ochrana pri odlah-
P3.9.16 | Ceni: Zatazenie obla- 10.0 150.0 % 50.0 714
sti odbudzovania
Ochrana pri odlah-
P3.9.17 ceni: zataZenie pri 5.0 150.0 % 10.0 715
nulovej frekvencii
pa.g.1g | Qchranapriodlah-— g0 | o000 | s 2000 | 716
¢eni: Casovy limit
Reakcia na poruchu Vid'P3.9.1
P3.9.19 komunikacie komu- 0 4 3 733
nikacnej zbernice
P3.9 20 Porucha komunika- 0 3 2 734 Vid' P3.9.2.
cie slotu
P3.9.21 Porucha termistora 0 3 0 732 |Vid'P3.9.2.
Reakcia na chybu Vid'P3.9.2.
P3.9.22 Kontroly PID1 0 3 2 749
Reakcia na chybu Vid' P3.9.2.
P3.9.23 Kontroly PID2 0 3 2 757
0 = nepouzité
1 = vstup teploty 1
2 = vstup teploty 2
P3.9.25 Signal poruchy tepl. 0 6 0 739 |3 =vstup teploty 3
4 = vstupy teploty 1 -2
5 = vstupy teploty 2 - 3
6 = vstupy teploty 1 -3
P3.9.26 | Limit alarmu teploty -30.0 200 130.0 741
P3.9.27 Limit poruchy tepl. -30.0 200 155.0 742
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Tabulka 22: Nastavenia ochrany

Predvole

Parameter in. na
hodnota

0 = Ziadna odozva
1=alarm

2 = porucha (zastavenie
P3.9.28 | Odozva poruchy tepl. 0 3 2 740 | podla rezimu zastave-
nia

3 = porucha (zastavenie
brzdenim motora)

Reakcia na poruchu 0 = Ziadna akcia
P3.9 29* bezpecnostného 0 9 2 775 1 =alarm
o odpojenia momentu 2 = porucha (zastavenie
(STO) brzdenim motoral)

*) Tento parameter sa nezobrazuje, ak meni¢ nema podporu funkcie bezpecného odpojenia
momentu.
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5.10 SKUPINA 3.10: AUTOMATICKY RESET.

Tabulka 23: Nastavenia autoresetu

Predvole
Parameter in. na
P3.10.1 | Automaticky reset 0 1 1 731 |0 =2ablokované
1 = povolené
. . 0 = letmy Start
P3.10.2 Sposob restartu 0 1 1 719 1= Podla P3.2 4.
P3.10.3 Cas cakania 0.10 10000.00 3 0.50 717
P3.10.4 Trvanie pokusu 0.00 10000.00 s 60.00 718
P3.10.5 Pocet pokusov 1 10 4 759
P3.10.6 Autoresgt: Podpa- 0 1 1 720 0= nie
tie 1=4ano
P3.10.7 Autoresgt: Prepa- 0 1 1 791 0= nie
tie 1=4ano
P310.8 Autoreset: Nad- 0 1 1 799 0= nie
prud 1=4ano
P3.10.9 |Autoreset: Nizky Al 0 1 1 723 [0=1ie
1=4ano
Autoreset: Pre- 0 =nie
P3.10.10 hriatie jednotky 0 ! ! 724 1=4ano
p3.10.11 | Autoreset:Pre- 0 1 1 725 [0=1ie
hriatie motora 1=4ano
P3.10.12 Autoreset: Externa 0 1 0 796 0= rlne
porucha 1=4ano
p3.10.13 | Autoreset: Poru- 0 1 0 73 |07 1€
cha odlahcenia 1=4ano
P3.10.14 Kontrola PID 0 1 0 15538 (0= i€
1=4no
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5.11 SKUPINA 3.11: FUNKCIE CASOVACOV

Tabulka 24: 3.11.1 Interval 1

Predvole

Parameter in. na
hodnota

P3.11.1.1 ZAP Cas 00:00:00 [23:59:59 | | 00:00:00 | 1464

P3.11.1.2 VYP Cas 00:00:00 [23:59:59 hh:srrs1m: 00:00:00 1465

O=nedela
1=pondelok
2=utorok
P3.11.1.3 Odo dna 0 6 0 1466 |3=streda
4=Stvrtok
S5=piatok
6=sobota

O=nedela
1=pondelok
2=utorok
P3.11.1.4 Do dna 0 6 0 1467 |3=streda
4=3tvrtok
S5=piatok
6=sobota

Vyber zaciarkava-
cieho policka
P3.11.1.5 Priradit ku kanalu 0 3 0 1468 | o= nepouzité

1 = Casovy kanal 1

2 = Casovy kanal 2

3 = Casovy kanal 3

Tabulka 25: 3.11.2 Interval 2

Predvole
Parameter in. na

hodnota
P3.11.2.1 ZAP Cas 00:00:00 |23:59:59 hh’s”s‘m’ 00:00:00 | 1469 |PozriteIntervalt.
P3.11.2.2 VYP Cas 00:00:00 |23:59:59 hh:S”S‘m: 00:00:00 | 1470 |Pozritelntervali.
P3.11.2.3 Odo dna 0 6 0 1471 Pozrite Interval 1.
P3.11.2.4 Do dna 0 b 0 1472 |Pozrite Interval 1.
P3.11.2.5 Priradit ku kanalu 0 3 0 1473 |Pozrite Interval 1.
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Tabulka 26: 3.11.3 Interval 3

Predvole
Parameter na

hodnota
P3.11.3.1 ZAP Gas 00:00:00 |23:59:59 hh;”‘;m 00:00:00 | 1474 |PozritelIntervali.
P3.11.3.2 VYP Cas 00:00:00 [23:59:59 hh’s”s‘m’ 00:00:00 | 1475 [|PozriteIntervali.
P3.11.3.3 Odo dna 0 6 0 1476 |Pozrite Interval 1.
P3.11.3.4 Do dna 0 6 0 1477 |Pozrite Interval 1.
P3.11.3.5 Priradit ku kanalu 0 3 0 1478 |Pozrite Interval 1.

Tabulka 27: 3.11.4 Interval 4

Predvole
Parameter na

hodnota
P3.11.4.1 ZAP Cas 00:00:00 |23:59:59 hh:srzm 00:00:00 | 1479 |PozriteIntervalt.
P3.11.4.2 VYP Cas 00:00:00 |23:59:59 hh;rzm: 00:00:00 | 1480 |PozriteIntervalt.
P3.11.4.3 Odo dna 0 6 0 1481 Pozrite Interval 1.
P3.11.4.4 Do dna 0 b 0 1482 |Pozrite Interval 1.
P3.11.4.5 Priradit ku kanalu 0 3 0 1483 |Pozrite Interval 1.

Tabulka 28: 3.11.5 Interval 5

Predvole
Parameter na

hodnota
P3.11.5.1 ZAP Cas 00:00:00 |23:59:59 hh:s"s"m 00:00:00 | 1484 |Pozritelntervalt.
P3.11.5.2 VYP Cas 00:00:00 |23:59:59 hh::;m: 00:00:00 | 1485 |Fozritelntervall.
P3.11.5.3 Odo dna 0 6 0 1486 |Pozrite Interval 1.
P3.11.5.4 Do dna 0 b 0 1487 |Pozrite Interval 1.
P3.11.5.5 Priradit ku kanalu 0 3 0 1488 |Pozrite Interval 1.
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Tabulka 29: 3.11.6 Casovac 1

Predvole
Parameter na
hodnota
P3.11.6.1 Trvanie 0 72000 s 0 1489
Vyber zaciarkava-
cieho policka
P3.11.6.2 | Priradit ku kanalu 0 3 0 1490 | 0 = nepousité
1 = ¢asovy kanal 1
2 = Casovy kanal 2
3 = Casovy kanal 3
P3.11.6.3 Rezim tVYP tZAP tVYP 15527

Tabulka 30: 3.11.7 Casovac 2

Predvole
Parameter na
hodnota
P3.11.7.1 Trvanie 0 72000 3 0 1491 Pozrite Casovad 1.
P3.11.7.2 Priradit ku kanalu 0 3 0 1492 | Pozrite Casovad 1.
P3.11.7.3 Rezim tVYP tZAP tVYP 15528 | Pozrite Casovad 1.

Tabulka 31: 3.11.8 Casovac 3

Predvole
Parameter na
P3.11.8.1 Trvanie 0 72000 3 0 1493 | Pozrite Casovad 1.
P3.11.8.2 Priradit ku kanalu 0 3 0 1494  |Pozrite Casovad 1.
P3.11.8.3 Casovac 3 tVYP tZAP tVYP 15529 | Pozrite Casovad 1.
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5.12 SKUPINA 3.12: REGULATOR PID1

Tabulka 32: Zakladné nastavenia regulatora PID 1

Predvol

Parameter in. ena

P3.12.1.1 Zosilnenie PID 0.00 1000.00 % 100.00 118

P3.12.1.2 Cas integracie PID 0.00 600.00 s 1.00 119

P3.12.1.3 Cas derivécie PID 0.00 100.00 s 0.00 132

P3.12.1.4 | YYberprocesnejjed- 1 40 1 1036
notky

P3.12.1.5 Min. procesnej jed- menisa | menisa [menisa 0 1033
notky

P3.12.1.6 Max. procesnej jed- menisa | menisa |[menisa 100 1034

notky

p3.12.1.7 | Desatinné miesta 0 4 2 1035
procesnej jednotky

0 = Normalne (odozva <
referencia -> zvySenie
vystupu PID)

1 = Inverzia (odozva <
referencia -> zniZenie

P3.12.1.8 Inverz. odchylky 0 1 0 340

vystupu PID)
P3.12.1.9 Hystergzgpa;ma menisa | menisa |[menisa 0 1056
necitlivosti
p3.12.1.10 | Oneskoreniepasma | 444 | 399 gg s 0.00 | 1057

necitlivosti
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Tabulka 33: Nastavenia referencii

Predvol
Parameter in. ena
hodnota

P3.12.2.1 | Referencia panela 1 | menisa [ menisa |menisa 0 167

P3.12.2.2 | Referencia panela 2 | menisa | menisa |menisa 0 168

P3.12.23 |Rampazmenyrefe- | 300.0 s 0.00 | 1068

rencie
0 = nepouzité
1 = referencia panela 1
2 =referencia panela 2
3=Al
4=Al2
5=AI3
6=Al4
7=Al5
8=Al6
Volba referencie 9 = ProcessDataln1

P3.12.2.4 zdroja 1 0 19 1 332 10 = ProcessDataln2
11 = ProcessDataln3
12 = ProcessDataln4
13 = ProcessDataln5
14 = ProcessDatalné
15 = ProcessDataln7
16 = ProcessDataln8
17 = vstup teploty 1
18 = vstup teploty 2
19 = vstup teploty 3

P3.12.2.5 M'”'m“m1referenc'e -200.00 | 20000 | % 0.00 | 1069

P3.1226 | MAimumreferen- | 50009 | 20000 | % | 10000 | 1070

cie 1

P3.12.2.7 Limit frekvencie 0.00 | 320.00 Hz 0.00 | 1016
parkovania 1

Oneskorenie parko-

P3.12.2.8 : 0 3000 s 0 1017
vania 1
P3.12.2.9 Uroven redtartu 1 ~214748. | 214748, meni sa 0 1018
36 36
P3.12.2.10 Referencia 1, rezim 0 1 0 15539 0= Absol’utny limit .
prebudenia 1 = Relativna referencia

P3.12.2.11 | 2Weenie :eferenc'e 2.0 2.0 X 1.0 1071

P3.12.2.12 Volba referencie 0 16 2 431 Vid' P3.12.2.4.

zdroja 2
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Tabulka 33: Nastavenia referencii

Predvol
Parameter in. ena
hodnota
P3.12.2.13 Mlnlmumzreferenae -200.00 | 200.00 % 0.00 1073 Pozrite si ¢ast P.12.2.5.
P3.12.2.14 Max'm”cri‘; ';fere”' 20000 | 20000 | % | 10000 [ 1074 |VidP312.26.
P3.12.2.15 Limit frekvgnCIe 0.00 120,00 Hy 0.00 1075 Vid P3.12.2.7.
parkovania 2
P312.2.16 Oneskoreme parko- 0 3000 < 0 1076 Vid P3.12.2.8.
vania 2
P3.12.2.17 Urovefi redtartu 2 _213248' 2”5148' menisa | 0.0000 1077 VidP3.12.2.8.
P312.2.18 Referencia 2, rezim 0 1 0 15540 0= Absol,utny limit .
prebudenia 1 = Relativna referencia
P3.12.2.19 Zvysenie referencie 20 20 y 10 1078 Vid P3.12.2.11.

2
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Tabulka 34: Nastavenia odozvy

Predvole

Parameter in. na
hodnota

1 = pouziva sa len zdroj 1
2 = SQRT(zdroj 1);(prietok
= konstanta x SQRT(tlak])
3 =SQRT (zdroj 1 - zdroj
2]

4 = SQRT (zdroj 1) + SQRT
P3.12.3.1 Funkcia odozvy 1 9 1 333 |(zdroj 2}

5=zdroj 1+ zdroj 2

6 =zdroj 1 - zdroj 2

7 = MIN (zdroj 1 + zdroj 2)
8 = MAX (zdroj 1 + zdroj 2)
9 = MEAN (zdroj 1 + zdroj
2)

p3.12.3.2 | Zosilneniefunkcie | 45604 | 10000 % 100.0 | 1058
odozvy

0 = nepouzité

1=Al

2=AI2

3=AI3

4=Al4

5=AI5

6=Al6

P3.12.3.3 |Vyber zdroja odozvy 1 0 14 2 334 |7 =ProcessDataln1
8 = ProcessDataln?2
9 = ProcessDataln3
10 = ProcessDataln4
11 = ProcessDataln5
12 = ProcessDatalné
13 = ProcessDataln?
14 = ProcessDataln8

P3.12.3.4 | Minimum odozvy 1 -200.00 | 200.00 % 0.00 336

P3.12.3.5 | Maximum odozvy 1 -200.00 | 200.00 % 100.00 337

P3.12.3.6 |Vyber zdroja odozvy 2 0 14 0 335 |Vid'P3.12.3.3.

P3.12.3.7 | Minimum odozvy 2 -200.00 | 200.00 % 0.00 338 |Vid'P3.12.3.4.

M3.12.3.8 | Maximum odozvy 2 | -200.00 | 200.00 % 100.00 339 |Vid'P3.12.3.5.
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Tabulka 35: Nastavenia doprednej vazby

Predvole
Parameter in. na
hodnota
P3.12.4.1 Funkcia dopred- 1 9 : 1059 Vid P3.12.3.1
T nej vazby
P3.12.4.2 ZOS”:EJT‘:/ZSE;M' 1000 | 1000 % 1000 | 1060 [VidP31232
Vyber zdroja dopred- Vid P3.12.3.3
P3.12.4.3 vy 0 14 0 1061
P3.12.4.4 M'”'m‘;g:;ﬁ”ed”q -200.00 | 200.00 | % 000 | 1062 |VIdP31234
P3.12.4.5 Max'”‘sé”;fyofred”ej 20000 | 20000 | % | 10000 | 1063 |VIdP312:35
P3.12 4.6 Vyber zdroja dopred- 0 14 0 J06a Vid P3.12.3.6
B nej vazby 2
P3.12.4.7 M|n|ml\1/ér‘r;:;;2)rednej 20000 | 200.00 % 0.00 1065 Vid' P3.12.3.7
P3.12.4.8 Max'msgsyogrm”el 20000 | 20000 | % | 10000 [ 1066 |VIIM3-12:38

Tabulka 36: Parametre kontroly procesu

Predvole
Parameter in. na
hodnota
P3.12.5.1 Povolit kontrolu pro- 0 1 0 735 0= zablokO\{ane
cesu 1 = povolené
P3.12.5.2 Horny limit ~214748. | 214748. meni sa 0.00 736
36 36
P3.12.5.3 Dolny limit ~214748. | 214748. meni sa 0.00 758
36 36
P3.12.5.4 Oneskorenie 0 30000 s 0 737
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Tabulka 37: Parametre kompenzacie straty tlaku

Predvole
Parameter in. na
hodnota
P3.12.6.1 Povolit referenciu 1 0 1 0 1189 0= zablokO\{ane
1 = povolené
P3.12.6.2 Ma,><|.malna kom.pen— -214748. | 214748. meni sa 0.0 1190
zacia referencie 1 36 36
P3.12.6.3 | Povolit referenciu 2 0 1 0 1191 |Vid' P3.12.6.1.
P3.12 6.4 Ma’xmalna kom.pen— -214748. | 214748. meni sa 0.0 1192 Vid'P3.12.6.2.
zacia referencie 2 36 36
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5.13 SKUPINA 3.13: REGULATOR PID2

Tabulka 38: Zakladné nastavenia

Predvol
Parameter in. ena
P3.13.1.1 Povolit PID 0 1 0 1630 |0 = zablokovane
1 = povolené
P3.13.1.2 | Vystup pri zastaveni 0.0 100.0 % 0.0 1100
P3.13.1.3 Zosilnenie PID 0.00 1000.00 % 100.00 1631 | Vid'P3.12.1.1.
P3.13.1.4 Cas integracie PID 0.00 600.00 s 1.00 1632 |Vid'P3.12.1.2.
P3.13.1.5 Cas derivacie PID 0.00 100.00 s 0.00 1633 | Vid' P3.12.1.3.
P3.13.1.6 Vyber procesnej jed- 1 40 1 1635 Vid P3.12.1.4.
notky
P3.13.1.7 Min. procesnej jed- meni sa | menisa |menisa 0 1664 Vid P3.12.1.5.
notky
P3.13.1.8 Max. procesnej jed- menisa | menisa |menisa 100 1665 Vid P3.12.1.6.
notky
P3.13.1.9 Desatlnn.e.mlesta 0 A ) 1666 VidP3.12.1.7.
procesnej jednotky
0 = normélne
P3.13.1.10 Inverz. odchylky 0 1 0 1636 |1 =invertované
Vid'P3.12.1.8.
P3.13.1.11 Hystergzg pasma meni sa | menisa |menisa 0.0 1637 Vid P3.12.1.9.
necitlivosti
P3.13.1.12 Oneskor.eple pasma 0.00 320.00 . 0.00 1638 Vid' P3.12.1.10.
necitlivosti
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Tabulka 39: Referencie

Parameter

2

P3.13.2.1 Referencia panela 1 0.00 100.00 [menisa | 0.00 1640

P3.13.2.2 Referencia panela 2 0.00 100.00 |menisa 0.00 1641

P3.13.2.3 | Cas rampy referencii 0.00 300.00 s 0.00 1642
0 = nepouzité
1 =referencia panela 1
2 =referencia panela 2
3=Al
4=Al2
5=AI3
6=Al4
7 =Al5
8=Al6

Volba referencie 9 = ProcessDataln1

P3.13.2.4 zdroja 1 0 19 ! 1643 10 = ProcessDataln2
11 = ProcessDataln3
12 = ProcessDataln4
13 = ProcessDataln5
14 = ProcessDatalné
15 = ProcessDataln7
16 = ProcessDataln8
17 = vstup teploty 1
18 = vstup teploty 2
19 = vstup teploty 3

P3.13.2.5 M'”'m“m1r"'fere”c'e -200.00 | 200.00 | % 0.00 | 1644

P3.13.2.6 Max'm“m1refere”°'e -200.00 | 200.00 | % | 100.00 | 1645

P3.13.2.7 Volba ref.erenme 0 16 0 1646 Vid' P3.13.2.4.

zdroja 2
P3.13.2.8 M'”'m“mzreferenc'e -200.00 | 200.00 | % 0.00 | 1647
p3.13.29 |Maximum referencie | 50000 | 20000 | % | 10000 | 1648

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 88

MENU PARAMETROV

Tabulka 40: Odozvy

Predvole
Parameter na
hodnota
P3.13.3.1 Funkcia odozvy 1 9 1 1650 |Vid'P3.12.3.1.
p3.1332 | Zositneniefunkcie 1 45644 | 10000 % 100.0 1651 |VidP3.12.32
odozvy
P3.13.3.3 |Vyber zdroja odozvy 1 0 14 1 1652 |Vid'P3.12.3.3.
P3.13.3.4 Minimum odozvy 1 -200.00 200.00 % 0.00 1653
P3.13.3.5 Maximum odozvy 1 -200.00 200.00 % 100.00 1654
P3.13.3.6 |Vyber zdroja odozvy 2 0 14 2 1655 |Vid'P3.12.3.6.
P3.13.3.7 Minimum odozvy 2 -200.00 200.00 % 0.00 1656
P3.13.3.8 Maximum odozvy 2 -200.00 200.00 % 100.00 1657

Tabulka 41: Kontrola procesu

Predvole
Parameter na

hodnota

P3.13.4.1 |  Povolit kontrolu 0 1 0 1459 |0 = 2ablokovane
1 = povolené

P3.13.4.2 Horny limit menisa | menisa |menisa | menisa 1660 |Vid' P3.12.5.2.
P3.13.4.3 Dolny limit menisa | menisa |menisa | menisa 1661 |Vid' P3.12.5.3.
P3.13.4.4 Oneskorenie 0 30000 s 0 1662
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5.14 SKUPINA 3.14: MULTI-CERPADLO

Tabulka 42: Parametre multi-cerpadla

Predvole
Parameter in. na
hodnota
P3.14.1 Pocet motorov 1 5 1 1001
P3.14.2 | Funkcia blokovania 0 1 1 1032 |0 = nepouzité
1 =povolené
P3.14.3 Vratang komgnlkac- 0 1 1 1028 0= zablokoyane
nej zbernice 1 = povolené
P3.14.4 | Autom.striedanie 0 1 1 1027 |0 =2ablokované

1 = povolené

p3.145 | IMervalautomatic- | o6} 4600 g h 48.0 1029
kého striedania

Automatické strieda-
P3.14.6 nie: Obmedz.fre- 0.00 50.00 Hz 25.00 1031
kvenc.

P3.14.7 Aut.oma.tlclke strieda- 0 5 1 1030
nie: Limit motora

P3.14.8 Sirka pasma 0 100 % 10 1097

Oneskorenie Sirky

P3.14.9 .
pasma

0 3600 s 10 1098
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5.15 SKUPINA 3.16: POZIARNY REZIM

Tabulka 43: Parametre poZiarneho rezimu

Parameter

Predvole

na

Heslo poziarneho

1002 = povolené

rezimu

P3.16.1 rezimu 0 9999 0 1599 1234 = testovaci rezim
- - . Rozopnuty = PoZiar.
y ' Zavreté = Ziadna akcia
Rozopnuty = Ziadna
Poziar. rezim aktiv. DigIN akcia
P3.16.3 Zatvorit Slot0.1 1619 Zavreté = Poziar. rezim
aktiv.
P3.16.4 | Frekvenciapoziar- | gqy | p33o | p, 50.00 | 1598
neho rezimu
0 = frekvencia poziar-
neho rezimu
1 = prednastavena
rychlost
2 = panel
Zdroi frekvencie 3 = komunikacna zber-
P3.16.5 oiiarjneho reimu 0 8 0 1617 |nica
P 4=Al
5=AI2
6=Al1+AI2
7 = PID1
8 = potenciometra
motora
Reverzacia v poZiar- DigIN Otvorené = Vpred
P3.16.6 nom rezime Slot0.1 1618 Zavreté = Reverz
Prednastavena fre-
P3.16.7 kvencia 1 v poziar- 50 10 15535
nom rezime
Prednastavena fre-
P3.16.8 kvencia 2 v poziar- 50 Hz 20 15536
nom rezime
Prednastavena fre-
P3.16.9 kvencia 3 v poZiar- 50 30 15537
nom rezime
AQ = zakazané
Stav poZziarneho 1 = povolené
M3.16.10 P 0 3 0 1597 |2 = aktivované (povo-

lené + DI otvorené)
3 = testovaci rezim
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Tabulka 43: Parametre poZiarneho rezimu

Predvole
Parameter in. na

hodnota

Pocitadlo poziarneho

M3.16.11 . 0 1679
rezimu
Prud indikatora spu-
P3.16.12 stenia poziarneho |0.0 100.0 % 10.0 15580

rezimu

5.16 SKUPINA 3.17: NASTAVENIE APLIKACIE

Tabulka 44: Nastavenie aplikacie

Predvole
Parameter in. na

P3.17.1 Heslo 0 9999 0 1806
P3.17.2 Vyber °C/°F °C 1197
P3.17.3 Vyber kW/hp kW 1198

B0 = miestne/vzdialené
P3.17.4 Konf. funk¢. tlac. 0 7 7 1195 |B1 =riadiace menu

B2 = zmena smeru

5.17 SKUPINA 3.18: NASTAVENIA VYSTUPU PULZU KWH

Tabulka 45: Nastavenia vystupu pulzu kWh

Predvole
Parameter in. na
hodnota
P3.18.1 Dizka pulzu kWh 50 200 ms 50 15534
P3.18.2 |Rozlienie pulzu kWh 1 100 kWh 1 15533
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6 MENU DIAGNOSTIKA

6.1 AKTiVNE PORUCHY

Ak dojde k poruche alebo velkému mnozstvu poruch, na displeji sa zobrazi nazov poruchy a
bude blikat. Stlacenim tlacidla OK prejdete spat do menu Diagnostika. V podmenu Aktivne
poruchy sa zobrazi pocCet poruch. Ak chcete zobrazit Casové Udaje poruchy, vyberte poruchu a
stlacte tlacidlo OK.

Porucha zostane aktivna, az kym ju neresetujete. Poruchy sa resetuju 5 spésobmi.
« Stlacte a 2 s podrzte tlacidlo Reset.

« Prejdite do podmenu Reset poruch a pouzite parameter Reset poruch.

«  Vyslite resetovaci signal v I/0 svorkovnici.

« Vyslite resetovaci signal prostrednictvom komunikacnej zbernice.
« Vyslite resetovaci signal prostrednictvom nastroja Vacon Live.

V podmenu Aktivne poruchy sa ulozi maximalne 10 poruch. V podmenu sa poruchy zobrazuju
v poradi podla ich vzniku.

6.2 RESETOVANIE PORUCH

V tomto menu mozete poruchy resetovat. Pozrite si pokyny v kapitole 77.7 Zobrazenie poruchy.

c VYSTRAHA!
Pred resetovanim poruchy odstrante externy riadiaci signal, aby ste predisli
neumyselnému restartovaniu menica.

6.3 HISTORIA PORUCH

V histérii poruch sa zobrazuje 40 poruch.

Ak chcete zobrazit podrobnosti poruchy, prejdite do historie poruch, vyhladajte poruchu a
stlacte tlacidlo OK.
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6.4

SUHRNNE POCITADA

Tabulka 46: Parametre poloZky Suhrnné pocitadla v menu Diagnostika

Predvole
Parameter na
hodnota
MnozZstvo energie odo-
bratej z rozvodnej
siete. Pocitadlo nie je
mozné resetovat. Na
textovom displeji: naj-
vySsia energeticka jed-
V4.4 Pocitadlo energie meni sa 2291 |notka zobrazend na
displeji je MW. Ak
namerana energia pre-
kroci hodnotu
999,9 MW, na displeji
sa nezobrazi ziadna
jednotka.
Cas prevadzky (gra- ad Cas prevadzky riadiacej
V443 ficky panel) hh:min 2298 jednotky.
X . ) Cas prevadzky riadiacej
V4.4 4 Cas preyadzky (tex a jednotky v celkovom
tovy panel) Y
pocte rokov.
> . _ Cas prevadzky riadiacej
V4.4.5 Cas preyadzky (tex d jednotky v celkovom
tovy panel) » ,
pocte dni.
* . . . Cas prevadzky riadiace;
Vise | © fgf?’aizntyu“ex hh'sns“”' jednotky v hodinéch,
yp mindtach a sekundach.
V4T Cas chodu (graficky a d. 2993 Cas chodu motora.
panel) hh:min
= , Cas chodu motora
V4.4.8 Cas chodu [textovy a v celkovom pocte
panel
rokov.
VA 4.9 Cas chodu (textovy d Cas chodu motvora ]
panel) v celkovom pocte dni.
* . . Cas chodu motora v
vaso | G2 Cho:n“e[lﬁexm"y hhimin: hodinach, mindtach
P a sekundach.
Cas, pocas ktorého je
Cas pod napi- ad vykonovy modul pod
V44T tim (graficky panel) hh:min 2294 napatim. Poéitadlo nie
je mozné resetovat.
V4412 ) Cas pod napa- a Cas pod n?patlm v cel-
tim (textovy panel) kovom pocte rokov.
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Tabulka 46: Parametre poloZky Suhrnné pocitadla v menu Diagnostika

Predvole
Parameter in. na
hodnota
V413 ) Cas pod napa- d Cas pod n?patln) v cel-
tim (textovy panel) kovom pocte dni.
* . L Cas pod napatim v
Vh.4.14 tirﬁ?tsesfjvr,‘a'[;i'eu hh'sr;"”' hodinach, mindtach a
yp sekundach.
V4415 | Pocitadlo dtartov 2295 |Focet nastartovani
vykonového modulu.
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6.5 PREVADZKOVE POCITADLA

Tabulka 47: Parametre polozky Citace porich v menu Diagnostika

Parameter

Predvole
na

Vynulovatelné poci-

P4.5.1 tadlo energie

meni sa

2296

Toto poditadlo je
mozné resetovat. Na
textovom displeji: naj-
vyssia energeticka jed-
notka zobrazena na
displeji je MW. Ak
namerana energia pre-
kro¢i hodnotu

999,9 MW, na displeji
sa nezobrazi ziadna
jednotka.

Resetovanie poci-
tadla

. Na textovom
displeji: Stlacte a
4 s podrzte tla-
c¢idlo OK.

. Na grafickom
displeji: Stlacte
tlacidlo OK.
Zobrazi sa stranka
Reset pocitadla.
Znova stlacte OK.

Cas prevadzky (gra-

P4.5.3 ficky panel)

ad
hh:min

2299

Toto pocitadlo je
mozné resetovat.
Pozrite si pokyny v
Casti P4.5.1 uvedené
vyssie.

Cas prevadzky [tex-

Pa.5.4 tovy panel)

Cas prevadzky v celko-
vom pocte rokov.

Cas prevadzky (tex-

P4.5.5 tovy panel)

Cas prevadzky v celko-
vom pocte dni.

Cas prevadzky [tex-

P4.5.6 tovy panel)

hh:min:
SS

Cas prevadzky v hodi-
nach, minutach a sek-
undach.
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6.6 INFORMACIA O SOFTVERI

Tabulka 48: Parametre poloZky Info o softvéri v menu Diagnostika

Predvole

Parameter in. na

Va 6.1 Soft\{er.lbahk (gra- 2524 Kod na identifikaciu

ficky panel) softvéru

ID softvérového
Va.6.2 balika (textovy panel)
Verzia softvérového

Va.6:3 balika (textovy panel)

oy . Zatazenie procesora

0,

V4.6.4 Zatazenie systemu 0 100 o 2300 CPU riadiace] jednotky
Vb5 Nazoy aplllkaue (gra- 2525 Nazov aplikacie

ficky panel)
Vbbb Identlflkat_or aplika- 837 Kod aplikacie

cie

V4.6.7 Verzia aplikacie 838
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7 MENU 1/0 A HARDVER

Toto menu obsahuje rézne nastavenia sdvisiace s danymi moznostami.

7.1 ZAKLADNY 1/0

V menu Zakladné I/0 je mozné monitorovat stavy vstupov a vystupov.
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Tabulka 49: Parametre poloZky Zakladné I/0 v menu I/0 a Hardvér

Predvole

Parameter in. na
hodnota

Stav signalu digital-

V5.1.1 Digitalny vstup 1 0 1 0 2502 neho vstupu

V5.1.2 Digitalny vstup 2 0 1 0 g503  [otavsignalu digital-
neho vstupu

V5.1.3 Digitalny vstup 3 0 1 0 |os04 |°t3Vsignaludigital-
neho vstupu

V5.1.4 Digitalny vstup 4 0 1 0 g505  [otav signalu digital-
neho vstupu

V5.1.5 Digitalny vstup 5 0 1 0 2506 | >tavsignalu digital-
neho vstupu

V5.1.6 Digitalny vstup 6 0 1 0 g507  [otavsignalu digital-

neho vstupu

Zobrazuje rezim nasta-
veny pre signal anald-
gového vstupu. Vyber
sa vykonava prepina-
Rezim analégového 2508 c¢om DIP na riadiacej

Va.1.7 vstupu 1 karte.

1=0-20mA
3=0-10V

Stav signalu analdgo-

V5.1.8 Analog. vstup 1 0 100 % 0.00 2509 .
vého vstupu

Zobrazuje rezim nasta-
veny pre signal anald-
gového vstupu. Vyber
sa vykonava prepina-
ReZim analégového 2510 ¢om DIP na riadiacej

V5.1.9 vstupu 2 karte.

1=0-20mA
3=0-10V

Stav signalu analégo-

V5.1.10 Analog. vstup 2 0 100 % 0.00 2511 .
vého vstupu
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Tabulka 49: Parametre poloZky Zakladné I/0 v menu I/0 a Hardvér

Predvole

Parameter in. na
hodnota

Zobrazuje rezim nasta-
veny pre signal anald-
gového vstupu. Vyber
sa vykonava prepina-
Rezim analégového 1 3 1 2512 ¢om DIP na riadiacej

Vo111 vystupu 1 karte.

1=0-20mA
3=0-10V

Stav signalu analdgo-

o, o
V5.1.12 Analégovy vystup 1 0 100 %o 0.00 2513 vého wstupu

Stav signalu reléového

V5.1.13 Reléovy vystup 1 0 1 0 2514 vstupu

Stav signalu reléového

V5.1.14 Reléovy vystup 2 0 1 0 2515 vstupu

Stav signalu reléového

V5.1.15 Reléovy vystup 3 0 1 0 2516 vstupu

7.2 SLOTY PRE DOPLNKOVU DOSKU

Parametre v tomto menu sa pri jednotlivych doplnkovych doskach lisia. Na vasom displeji sa
zobrazia parametre vami nainstalovanej doplnkovej dosky. Ak sa v slotoch C, D alebo E
nenachadza ziadna doplnkova doska, nezobrazia sa Ziadne parametre. Podrobnejsie
informacie o umiestneni slotov najdete v kapitole 70.5 Konfiguracia I/0.

Pri odstraneni doplnkovej dosky sa na displeji zobrazi kdd poruchy 39 a nazov poruchy Zariad.
odstran.. Pozrite si kapitolu 71.3 Kédy poruch.

Tabulka 50: Parametre tykajuce sa doplnkovej dosky

Menu Funkcia Popis
Nastavenia Nastavenia tykajuce sa doplnkovej dosky

Slot C
Monitorovanie Monitorovanie Udajov tykajlcich sa doplnkovej dosky
Nastavenia Nastavenia tykajuce sa doplnkovej dosky

Slot D
Monitorovanie Monitorovanie Udajov tykajucich sa doplnkovej dosky
Nastavenia Nastavenia tykajuce sa doplnkovej dosky

Slot E
Monitorovanie Monitorovanie Udajov tykajlcich sa doplnkovej dosky
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7.3 HODINY REALNEHO CASU

Tabulka 51: Parametre poloZky Realny ¢as v menu I/0 a Hardvér

Predvole

Parameter in. na
hodnota

Stav danej batérie.

V5.5.1 Stav batérie 1 3 2205 1 = nenainstalované

2 = instalované
3 =vymente batériu

P5.5.2 Cas hhiszSWm: o071 |Aktudlny denny cas

P5.5.3 Datum dd.mm. 2202 | Aktualny datum

P5.5.4 Rok rerr 2203 | Aktualny rok

Pravidlo prechodu na
letny cas

1 =vypnuté

2 =EU: zacina
poslednd nedelu v
P5.5.5 Letny cas 1 4 1 2204 marci, konci pos[ednﬂ
nedelu v oktdbri
3=US: zacina

2. nedelu v marci,
konc¢i 1. nedelu v
novembri

4 = Rusko (nemenné)

7.4 NASTAVENIA VYKONOVEHO MODULU
V tomto menu je moZné upravit nastavenia ventiladtora a sinusového filtra.

Ventilator pracuje v optimalizovanom alebo nepretrzite zapnutom rezime. V optimalizovanom
rezime prijima interny logicky obvod menica udaje o teplote a reguluje otacky ventilatora.
Ked menic prejde do stavu Pripraveny, ventilator sa po 5 mindtach zastavi. V rezime
neustalej prevadzky ventilator pracuje na plné otacky a neprerusovane.

Sinusovy filter udrzuje premodulaénd hibku v danych limitoch a zabrafuje, aby funkcie
riadenia teploty znizili spinaciu frekvenciu.
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Tabulka 52: Nastavenia vykonového modulu, ventilator

Predvole
Parameter in. na
hodnota
Rezim riadenia venti- . ,
P5.5.1.1 . 0 1 1 2377 | 0=Vzdy zapnuté
latora ; . ,
1 = Optimalizované
V5.6.1.5 Zivotnost ventilat. N/A N/A  |h 849 |Zivotnost ventilat.
P5.6.1.6 Lim.alarmuZiv.Vent. 0 200 000 h 50 000 824 Lim.alarmuZiv.Vent.
P5.6.1.7 | Reset Zivotn.ventil. N/A N/A 0 823 |Reset Zivotn.ventil.

Tabulka 53: Nastavenia vykonového modulu, sinusovy filter

Predvole

Parameter in. na

0 = zablokované

2527 .
1 = povolené
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7.5 PANEL

Tabulka 54: Parametre panela v menu I/0 a Hardvér

Predvole

Parameter in. na
hodnota

Cas, po uplynuti kto-
rého sa displej vrati
spat na stranku nasta-
venu pomocou para-

P5.7.1 Casovy limit 0 60 min. 0 804 metra P5.7 2.
0 = nepouzité
0 = ziadne
P57 2 Vychogjlskova 0 4 0 2318 1= zadaJtle ¢islo menu
stranka 2 = hlavné menu
3 = stranka riadenia
4 = multi-monitor
5 Nastavenie strany ako
P5.7.3 Cislo menu 2499 | ¢&isla menu. (PoloZka
¢.1vP5.7.2)
P5.7.4 Kontrast* 30 70 % 50 g3p |Nastavenie kontrastu

displeja.

Nastavenie ¢asu, po
uplynuti ktorého sa
vypne podsvietenie
P5.7.5 Doba podsvietenia 0 60 min. 5 818 |displeja. Ak je hodnota
nastavend na 0, pod-
svietenie je vzdy
zapnuté.

* Dostupné iba na grafickom paneli.

7.6 KOMUNIKACNA ZBERNICA

Menu I/0 a Hardvér obsahuje parametre tykajuce sa roznych dosiek komunikacnych zbernic.
Pokyny na pouzivanie tychto parametrov najdete v manualoch k prislusnym zberniciam.
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8  UZIVATELSKE NASTAVENIA A MENU
UZIVATELSKYCH UROVNI

8.1 POUZIVATELSKE NASTAVENIA

Tabulka 55: Vseobecné nastavenia v menu UzZjvatelské nastavenia

Predvole

Parameter in. na
hodnota

MoZnosti vyberu s v
Pé6.1 Volba jazyka menisa | menisa meni sa 802 |kazdom jazykovom
baliku odliSné

Vid Tabulka 56 Parame-

Mb.5 Zalohovanie parame- tre poloZky Zalohovanie
' trov parametrov v menu Uzi-
vatelské nastavenia.
Mb.6 Porovnanie parame-

trov

Pomocou pocitacového
nastroja Vacon Live
P6.7 Néazov menica moZete nastavit nazov
menica, ak to povazu-
jete za potrebné.
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8.1.1 ZALOHOVANIE PARAMETROV
Tabulka 56: Parametre poloZky Zalohovanie parametrov v menu UZivatelské nastavenia

Predvole

Parameter in. na
hodnota

Obnovi prednastavené

Obnovenie tovaren- hodnoty parametrov a
P6.5.1 . , 831 e
skych nastaveni spusti Sprievodcu spu-
stenim.
UloZzi hodnoty parame-
Ulo? do panela trov do riadiaceho
P6.5.2 *p 2487 |panela, napr. na Gcely

ich kopirovania do
iného menica.

Obnov z panela Nacita hodnoty para-
P6.5.3 M P 2488 |metrov z riadiaceho

panela do menica.

Udrziava hodnoty para-
P6.5.4 UloZ do sady 1 2489 |metrov v subore para-
metrov 1.

Nacitanie hodnot para-
P6.5.5 Obnov zo sady 1 2490 | metrov zo sUboru para-
metrov 1 do menica.

Udrziava hodnoty para-
P6.5.6 Uloz do sady 2 2491 | metrov v subore para-
metrov 2.

Nacitanie hodnét para-
P6.5.7 Obnov zo sady 2 2492 |metrov zo stboru para-
metrov 2 do menica.

* Dostupné iba na grafickom displeji.
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Tabulka 57: Porovnanie parametrov

Predvole

Parameter in. na
hodnota

Spustenie porovnania
P6.6.1 Aktiv. sada-Sada 1 2493 | parametrov s vybratym
stiborom.

Spustenie porovnania
P6.6.2 Aktiv. sada-Sada 2 2494 | parametrov s vybratym
stuborom.

Spustenie porovnania
P6.6.3 Aktiv. sada-Predvol. 2495 |parametrov s vybratym
stiborom.

Spustenie porovnania
P6.6.4 Aktiv. sada-Panelu 2496 | parametrov s vybratym
stiborom.

8.2 OBLUBENE
POZNAMKA!
Toto menu je dostupné na riadiacom paneli s grafickym displejom, nie vSak na

riadiacom paneli s textovym displejom.
POZNAMKA!

Toto menu nie je dostupné v nastroji Vacon Live.

Ak velmi Casto pouZzivate tie isté polozky, mozete ich pridat medzi Oblubené. MozZete
zhromazdovat sady parametrov alebo monitorovacich signalov zo vSetkych menu panela. Nie
je potrebné vyhladavat ich po jednom v Strukture menu. Pripadne ich mdzZete pridat do
priecinka Oblubené, kde ich lahko najdete.

PRIDANIE POLOZKY MEDZI OBLUBENE

1 Vyhladajte polozku, ktoru chcete pridat medzi

Oblibené. Stladte tlacidlo OK. sop| (| READY /o
D Basic Settings
§i' Motor Nom Voltg

230.00 Vv
Motor Nom Freq
50.00 Hz
Motor Nom Speed
° 1430 rpm
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2 Vyberte moznost Pridat k obluben. a stlacte tlacidlo
OK. stor| (D] RerpY| HE

§‘i’ Motor Nom Freq
Edit
@ Help

Q Add to favourites
3 Postup je teraz dokonceny. Pokracujte precitanim

si pokynov na displeji. STOP|C| READY| | Vo
§i’ Motor Nom Freq

was added to
favourites. Press OK
to continue.

ODSTRANENIE POLOZKY Z PRIECINKA OBLUBENE

1 Prejdite do priecinka Oblubené.

2 Vyhladajte polozku, ktord chcete odstranit. Stlacte
tladidlo OK. stor|(G| READY HE

E’ Favourites

Motor Nom Freq

50.00 Hz
3 Vyberte moznost Odobr. z obluben..
stor|(G| READY o)
Motor Nom Freq
q Monitor
@ Help

Iﬁ Rem from favourites

4 Opatovnym stlacenim tlacidla OK odstrante
polozku.
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8.3 UZIVATELSKE UROVNE

Pomocou parametrov uzivatelskych Urovni zabranite neautorizovanému personalu vykonavat
zmeny v parametroch. MozZete tiez predist nedmyselnym zmenam parametrov.

Ked pre niekoho nastavite urcitu uzivatelsku uroven, dany uzivatel neuvidi na displeji
riadiaceho panela vSetky parametre.

Tabulka 58: Parametre polozZky UZivatelska uroven

Predvole

Parameter in. na
hodnota

0 = Normalne.

1 = Monitorovanie. V
hlavhom menu sa
zobrazujd iba menu
monitorovania, oblube-
nych poloziek a uziva-
telskej urovne.

P8.1 Uzivatelska Uroven 0 1 0 1194

Ak pred prechodom do
menu Monitorovanie
napr. z menu Normalne
nastavite hodnotu inu
ako 0, pri navrate do
menu Normalne budete
P8.2 Pristupovy kod 0 9 0 2362 |musiet zadat pristu-
povy kdod. Tymto sposo-
bom zabranite neauto-
rizovanému personalu
vykonavat zmeny

v parametroch na ria-
diacom paneli.

f VYSTRAHA!
Pristup. kod nesmiete stratit. Ak pristupovy kod stratite, obratte sa na najblizsie
servisné stredisko alebo partnera.

ZMENA PRiISTUPOVEHO KODU UZIVATELSKYCH UROVNI

1 Prejdite do ponuky uzivatelskych urovni.
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2 Prejdite na polozku Pristup. kod a stlacte tlacidlo
so Sipkou Vpravo.

STOP|C| READY| ALARM |Keypad

Main Menu
ID:2362 P8.2

User level

000

Normal

Access code
00000

000!
-}

3 Pomocou vsetkych tlacidiel so Sipkami zmente

Cislice v pristupovom kade. STOP|C| READY| ALARM | Vo

8i, Access code
() ID:2362 P8.2
A
Y
00000
Min:0
Max:9

4 Pomocou tlacidla OK potvrdte zmenu.
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9 POPISY MONITOROVACICH HODNOT

Tato kapitola obsahuje zakladné popisy vSetkych monitorovacich hodnot.

9.1 ZAKLADNE

V2.2.1 VYSTUPNA FREKVENCIA (ID 1)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje aktualnu vystupnu frekvenciu motora.

V2.2.2 REFERENCNA FREKVENCIA (ID 25)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje referencnt Uroven aktualnej frekvencie riadenia
motora.
Hodnota sa aktualizuje v 10 ms intervale.

V2.2.3 OTACKY MOTORA (ID 2]

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje aktualne otacky motora za minGtu (vypocitana
hodnota).

V2.2.4 PRUD MOTORA (ID 3]

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje namerany prud motora.
Skalovanie hodnoty je pri roznych velkostiach frekvencnych menicov odlisné.

V2.2.5 MOMENT MOTORA (ID 4]
Tato monitorovacia hodnota vyjadruje aktualny kratiaci moment motora (vypocitana hodnota).

V2.2.7 VYKON MOTORA [ID 5]

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje aktualny vykon hriadela motora (vypocitant hodnotul)
ako percento hodnoty menovitého vykonu motora.

V2.2.8 VYKON MOTORA (ID 73]

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje aktualny vykon hriadela motora (vypocitana hodnota).
Jednotkou merania je kW alebo hp v zavislosti od hodnoty parametra ., Vyber kW/hp".

V2.2.9 NAPATIE MOTORA (ID 6)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje aktualnu hodnotu vystupného napatia motora.

V2.2.10 NAPATIE JS MEDZIOBVODU (ID 7]

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje namerané napatie j.s. medziobvodu.

V2.2.11 TEPLOTA MENICA (ID 8]

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje teplotu chladica menica.
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Jednotkou monitorovanej hodnoty su stupne Celzia alebo stupne Fahrenheita v zavislosti od
hodnoty parametra ,Vyber C/F".

V2.2.12 TEPLOTA MOTORA (ID 9]

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje vypocitanu teplotu motora v percentach menovitej
prevadzkovej teploty.
Ked hodnota stupne nad 105 %, nastane porucha tepelnej ochrany motora.

V2.2.13 ANALOGOVY VSTUP 1 (ID 59)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu analégového vstupného signalu ako percento
vyuzivaného rozsahu.

V2.2.14 ANALOGOVY VSTUP 1 (ID 60)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu analégového vstupného signalu ako percento
vyuzivaného rozsahu.

V2.2.15 ANALOGOVY VYSTUP 1 (ID 81)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu analdégového vystupu ako percento
vyuzivaného rozsahu.

V2.2.16 PREDOHREV MOTORA (ID 1228)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav funkcie predohrevu motora.

V2.2.17 STAVOVE SLOVO MENICA (ID 43)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav menica kdédovany v bitoch.

V2.2.19 STAV POZIARNEHO REZIMU (ID 1597)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav funkcie poziarneho rezimu.

V2.2.20 DIN STAVOVE SLOVO 1 (ID 56)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav digitalnych vstupnych signalov kédovanych v
bitoch.

16-bitové slovo, v ktorom kazdy bit vyjadruje stav 1 digitalneho vstupu. Nacita sa 6 digitalnych
vstupov z kazdého slotu. Slovo 1 sa zacina vstupom 1 na slote A (bit0) a konci vstupom 4 na
slote C (bit15).

V2.2.21 DIN STAVOVE SLOVO 2 (ID 57)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav digitalnych vstupnych signalov kédovanych v
bitoch.

16-bitové slovo, v ktorom kazdy bit vyjadruje stav 1 digitdlneho vstupu. Nacita sa 6 digitalnych
vstupov z kaZzdého slotu. Slovo 2 sa zacina vstupom 5 na slote C (bit0) a konci vstupom 6 na
slote E (bit13).
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V2.2.22 PRUD MOTORA S 1 DESATINNYM MIESTOM (ID 45)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje merany prid motora s pevnym poctom desatinnych
miest, ktory je menej filtrovany.

V2.2.23 STAVOVE SLOVO APLIKACIE 1 (ID 89)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stavy aplikacie kodované v bitoch.

V2.2.24 STAVOVE SLOVO APLIKACIE 2 (ID 90)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stavy aplikacie kodované v bitoch.

V2.2.25 PREV. POCITADLO KWH L (ID 1054)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje aktualnu hodnotu pocitadla kWh (pocitadlo energie).
V2.2.26 PREV. POCITADLO KWH H (ID 1067]

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje, kolkokrat sa pocitadlo kWh (pocitadlo energie) otocilo.
V2.2.27 KOD POSLEDNEJ AKTIVNEJ PORUCHY (ID 37)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje chybovy kdd poslednej aktivovanej chyby, ktora nebola
resetovana.

V2.2.28 ID POSLEDNEJ AKTIVNEJ PORUCHY (ID 95)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje chybovy kod ID poslednej aktivovanej chyby, ktora
nebola resetovana.

V2.2.29 KOD POSLEDNEHO AKTIVNEHO ALARMU (ID 74)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje kdd poslednej aktivovanej vystrahy, ktora nebola
resetovana.

V2.2.30 ID POSLEDNEHO AKTIVNEHO ALARMU (ID 94)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje kod ID poslednej aktivovanej vystrahy, ktora nebola
resetovana.

V2.2.31 PRUD FAZY U (ID 39)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje namerany prud fazy motora [filtrovanie 1s).

V2.2.32 PRUD FAZY V (ID 40)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje namerany prud fazy motora [filtrovanie 1s).

V2.2.33 PRUD FAZY W (ID 41)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje namerany prud fazy motora [filtrovanie 1s).
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V2.2.34 STAV REGULATORA MOTORA (ID 77)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav obmedzovacov motora.

9.2 FUNKCIE CASOVACOV

V2.3.1TC 1, TC2, TC3(ID 1441)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav ¢asovych kanalov 1,2 a 3.

V2.3.2 INTERVAL 1(ID 1442)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav funkcie intervalu.

V2.3.3 INTERVAL 2 [ID 1443)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav funkcie intervalu.

V2.3.4 INTERVAL 3 [ID 1444)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav funkcie intervalu.

V2.3.5 INTERVAL 4 [ID 1445)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav funkcie intervalu.

V2.3.6 INTERVAL 5 [ID 1446)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav funkcie intervalu.

v2.3.7 CASOVAC 1 (ID 1447)

Monitorovacia hodnota vyjadruje zostavajuci ¢as na ¢asovaci, ak je casovac aktivny.

v2.3.8 CASOVAC 2 (ID 1448)

Monitorovacia hodnota vyjadruje zostavajuci ¢as na ¢asovaci, ak je casovac aktivny.

V2.3.9 CASOVAC 3 (ID 1449)

Monitorovacia hodnota vyjadruje zostavajuci ¢as na ¢asovaci, ak je casovac aktivny.

V2.3.10 HODINY REALNEHO CASU (ID 1450)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje aktualny cas na realnych hodinach vo formate
hh:mm:ss.

9.3 REGULATOR PID1

V2.4.1 REFERENCIA PID1 (ID 20]

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu referencného signalu PID v procesnych
jednotkach.
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Procesnu jednotku je mozné vybrat pomocou parametra P3.12.1.7 (Pozrite si ¢ast 10.12.1
Zéakladné nastavenia).

V2.4.2 SPATNA VAZBA PID1 (ID 21)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu signalu spatnej vazby PID v procesnych
jednotkach.

Procesnu jednotku je mozné vybrat pomocou parametra P3.12.1.7 (Pozrite si Cast 10.12.1
Zakladné nastavenia).

V2.4.3 ODCHYLKA PID1 (ID 22)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu odchylky regulatora PID.
Ide o odchylku spatnej vazby PID od referencie PID v procesnej jednotke.
V2.4.4 VYSTUP PID1 (ID 23)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje vystup reguldtora PID ako percentualnu hodnotu (0 -
100 %).

V2.4.5 STAV PID1 (ID 24)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav regulatora PID.

9.4 REGULATOR PID2

V2.5.1 REFERENCIA PID2 [ID 83]

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu referencného signalu PID v procesnych
jednotkach.

Procesnu jednotku je mozné vybrat pomocou parametra P3.13.1.9 (Pozrite si ¢ast 10.12.1
Zakladné nastavenia).

V2.5.2 SPATNA VAZBA PID2 (ID 84)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu signalu spatnej vazby PID v procesnych
jednotkach.

Procesnu jednotku je mozné vybrat pomocou parametra P3.13.1.9 (Pozrite si Cast 10.12.1
Zéakladné nastavenia).

V2.4.3 ODCHYLKA PID2 (ID 85)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje hodnotu odchylky regulatora PID.

Hodnota odchylky predstavuje rozdiel spatnej vazby PID a referencie PID v procesne;j
jednotke.

Procesnu jednotku je mozné vybrat pomocou parametra P3.13.1.9 (Pozrite si cast 10.12.1
Zakladné nastavenia).

V2.5.4 VYSTUP PID2 (ID 86)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje vystup reguldtora PID ako percentualnu hodnotu (0 -
100 %).
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Tuto hodnotu mozete odoslat napriklad cez analégovy vystup.

V2.5.5 STAV PID2 (ID 87)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav regulatora PID.

9.5 MULTI-CERPADLO

V2.6.1 BEZIACE MOTORY (ID 30)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje aktualny pocet motorov prevadzkovanych v systéme
Multi-Cerpadla.

V2.6.2 AUTOMATICKE STRIEDANIE (ID 1114)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav pozadovaného automatického striedania.

9.6 DATA KOMUNIKACNEJ ZBERNICE

V2.8.1 RIADIACE SLOVO KZ (ID 874)

Tato monitorovacia hodnota oznacuje riadiace slovo komunikacnej zbernice pouzivané
aplikaciou v reZime premostenia (ByPass).

V zavislosti od typu alebo profilu komunikacnej zbernice je mozné Udaje prijaté z
komunikacnej zbernice pred odoslanim do aplikacie upravit.

V2.8.2 REFEREN. RYCHLOSTI KZ (ID 875)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje referencnu frekvenciu komunikacnej zbernice ako
percentualny pomer minimalnej a maximalnej frekvencie.

Udaj referenénej rychlosti sa nastavi v intervale od minimalnej po maximalnu frekvenciu v
okamihu jej prijatia aplikaciou. Minimalne a maximalne frekvencie je mozné zmenit po prijati
referencie aplikaciou bez toho, aby to ovplyvnilo referenciu.

V2.8.3 VSTUPNE DATA KZ 1 (ID 876)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych Udajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.8.4 VSTUPNE DATA KZ 2 (ID 877)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych udajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.8.5 VSTUPNE DATA KZ 3 (ID 878)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych tdajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




POPISY MONITOROVACICH HODNOT VACON - 115

V2.8.6 VSTUPNE DATA KZ 4 (ID 879)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych Udajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.8.7 VSTUPNE DATA KZ 5 (ID 880)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych Udajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.8.8 VSTUPNE DATA KZ 6 (ID 881)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych tdajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.8.9 VSTUPNE DATA KZ 7 (ID 882)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych tdajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.8.10 VSTUPNE DATA KZ 8 (ID 883)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych udajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.8.11 STAVOVE SLOVO KZ (ID 864]

Tato monitorovacia hodnota oznacuje stav stavového slova komunikacnej zbernice
vyuzivaného aplikaciou v reZime vonkajsieho okruhu (ByPass).

V zavislosti od typu alebo profilu komunikacnej zbernice je mozné Udaje pred odoslanim do
komunikacnej zbernice upravit.

V2.8.12 AKTUALNA RYCHLOST KZ (ID 865)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje aktualne otacky menica ako percentualny pomer
minimalnej a maximalnej frekvencie.

Hodnota 0 % zodpoveda minimalnej frekvencii a hodnota 100 % zodpoveda maximalnej
frekvencii. Tato monitorovacia hodnota sa pravidelne aktualizuje v zavislosti od momentalne;
minimalnej a maximalnej frekvencie a vystupnej frekvencie.

V2.8.13 VYSTUPNE DATA KZ 1 [ID 866)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych Udajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.8.14 VYSTUPNE DATA KZ 2 (ID 867)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych Udajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.8.15 VYSTUPNE DATA KZ 3 [ID 868)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych tdajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.
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V2.8.16 VYSTUPNE DATA KZ 4 [ID 869)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych Udajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.8.17 VYSTUPNE DATA KZ 5 (ID 870)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych Udajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.8.18 VYSTUPNE DATA KZ 6 (ID 871)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych tdajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.8.19 VYSTUPNE DATA KZ 7 (ID 872)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych tdajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.

V2.8.20 VYSTUPNE DATA KZ 8 (ID 873)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje nespracovanu hodnotu procesnych udajov v 32-bitovom
formate so znamienkom.
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10 POPISY PARAMETROV

V tejto kapitole su uvedené Udaje o najSpecifickejSich parametroch aplikacie. Privacsine
parametrov aplikacie Vacon 100 postacuje ich zakladny popis. Tieto zakladné popisy su
uvedené v tabulkach s parametrami v kapitole 5 Menu parametrov. V pripade potreby inych
Udajov vam ochotne pomoze vas distributor.

10.1 NASTAVENIE MOTORA

10.1.1 PARAMETRE STiTKU MOTORA

P3.1.1.1 MENOVITE NAPATIE MOTORA (ID 110)

Hodnota Un sa nachadza na typovom Stitku motora.
Zistite, Ci je motor zapojeny do trojuholnika alebo hviezdy.

P3.1.1.2 MENOVITA FREKVENCIA MOTORA (ID 111)

Hodnota fn sa nachadza na typovom Stitku motora.

P3.1.1.3 MENOVITE OTACKY MOTORA (ID 112)

Hodnota nn sa nachadza na typovom Stitku motora.

P3.1.1.4 MENOVITY PRUD MOTORA (ID 113)

Hodnota In sa nachadza na typovom stitku motora.

P3.1.1.5 COS FI MOTORA (ID 120]

Hodnota sa nachadza na typovom stitku motora.

P3.1.1.6 MENOVITY VYKON MOTORA (ID 116)

Hodnota In sa nachadza na typovom Stitku motora.

P3.1.1.7 PRUDOVE OBMEDZENIE MOTORA (ID 107)

Tento parameter sluizi na nastavenie maximalneho pridu motora z frekvencného menica.
Rozsah hodnot tohto parametra je pri jednotlivych velkostiach menica odlisny.

Ked'je pruadové obmedzenie aktivne, vystupna frekvencia menica sa znizi.

POZNAMKA!
Prddové obmedzenie motora nie je limitom pre vyhlasenie poruchy pri nadprude.

P3.1.1.8 TYP MOTORA (ID 650)

Tento parameter slizi na nastavenie typu motora pouzivaného vo vasom procese.
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Vyberte typ motora. MdZete napriklad vybrat asynchrénny indukény motor (IM) alebo
synchrénny motor s permanentnym magnetom (PM).

10.1.2 PARAMETRE RIADENIA MOTORA

P3.1.2.1 SPINACIA FREKVENCIA (ID 601)

Tento parameter sluZi na nastavenie spinacej frekvencie frekvenéného menica.

Ak zvysite spinaciu frekvenciu, znizi sa kapacita frekvencného menica. Ak je kabel motora
dlhy a chcete znizit kapacitné prady v kabli motora, odporicame pouzit nizku spinaciu
frekvenciu. Na zniZenie hluku motora pouzite vysoku spinaciu frekvenciu.

P3.1.2.2 SPINAC MOTORA (ID 653)

Tento parameter sluzi na aktivovanie funkcie spinaca motora.

Funkciu Spinac¢ motora je mozné pouzivat, ak je kabel pripajajuci motor k menicu vybaveny
spinacom motora. Pouzitim spinaca motora zaistite, Ze motor bude odpojeny od zdroja
napatia a pocas udrzby neddjde k jeho spusteniu.

Funkciu aktivujete nastavenim parametra P3.1.2.2 na hodnotu Povolené. Pri rozpojeni
spinaca motora sa menic¢ automaticky vypne a pri zopnuti spinaca motora sa menic
automaticky spusti. Pri pouziti funkcie Spina¢ motora sa menic ndtene nevypne.

o

L

H

H

i
~.
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~

®"

Obr. 12: Spinac motora medzi menicom a motorom

A. Spinac motora B. Elektricka siet

P3.1.2.4 NAPATIE PRI NULOVEJ FREKVENCII (ID 606)

Tento parameter sliZi na nastavenie napatia pri nulovej frekvencii na krivke U/f.
Prednastavena hodnota parametra sa lisi pri roznych velkostiach jednotiek.

P3.1.2.5 FUNKCIA PREDOHREVU MOTORA (ID 1225)

Tento parameter sluzi na povolenie alebo zakazanie funkcie predohrevu motora.

Funkcia predohrevu motora slUzi na udrziavanie pracovnej teploty menica a motora v stave
zastavenia privadzanim jednosmerného priudu do motora.
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P3.1.2.6 FUNKCIA PREDOHREVU MOTORA (ID 1226)

Tento parameter slUZi na nastavenie teplotného obmedzenia funkcie predohrevu motora.

Ked'teplota chladica alebo namerana teplota motora klesne pod tuto Uroven, predohrev
motora sa aktivuje.

P3.1.2.7 PRUD PREDOHREVU MOTORA (ID 1227)

Tento parameter sluzi na nastavenie jednosmerného prudu funkcie predohrevu motora.

P3.1.2.8 VYBER U/F CHARAKTERISTIKY (ID 108)

Tento parameter slUzi na nastavenie typu krivky U/f medzi nulovou frekvenciou a zaciatkom
odbudzovania.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Napatie motora sa linedrne meni ako funkcia vystupnej fre-
kvencie. Pri frekvencii nastavenej v parametri Frekvencia
zaciatku odbudzovania sa napatie sa zmeni z hodnoty para-
metra P3.1.2.4 (Napatie pri nulovej frekvencii) na hodnotu
parametra Napétie zaciatku odbudzovania. Ak nie je
potrebné iné nastavenie, pouZite toto predvolené nastavenie.

0 Linearna

Napétie motora sa zmeni z hodnoty parametra P3.1.2.4
(Napétie pri nulovej frekvencii) na hodnotu parametra Fre-
kvencia zaciatku odbudzovania po kvadratickej krivke. Motor
pracuje podmagnetizovany pod bodom zaciatku odbudzova-
nia a vytvara mensi kratiaci moment. Kvadraticky pomer U/f
je mozné pouzivat v aplikaciach, kde je poziadavka na kratiaci
moment Umerna druhej mocnine rychlosti, napr. v radialnych
ventilatoroch a odstredivych cerpadlach.

1 Kvadratické
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Menovité napatie motora Zaciatok odbudzovania

Linearne

Kvadraticke Menovita frekvencia

motora

/ f [Hz]

Obr. 13: Linearna a kvadraticka zmena napétia motora

P3.1.2.15 REGULATOR PREPATIA (ID 607)

Tento parameter sliZi na vyradenie regulatora prepatia z prevadzky.

Pozrite si popis v P3.1.2.16 Kontrola podpatia.

P3.1.2.16 REGULATOR PODPATIA (ID 608)

Tento parameter sluzi na vyradenie regulatora podpatia z prevadzky.

Ked povolite parameter P3.1.2.15 alebo P3.1.2.16, regulatory zacnu monitorovat zmeny v
napdjacom napati. Regulatory upravia vystupnu frekvenciu, ak dosiahne prilis vysoku alebo
nizku hodnotu.

Zakazanim tychto dvoch parametrov vypnete prevadzku reguldtorov podpatia a prepatia. Tato
funkcia je uzitocna, ak napajacie napatie koliSe v rozsahu vacsom ako -15 % az +10 % a ak
aplikacia neumoznuje prevadzku regulatorov.

P3.1.2.17 UPRAVA NAPATIA STATORA (ID 659)

Tento parameter slizi na Upravu napatia statora v motoroch s permanentnymi magnetmi.

Tento parameter je mozné pouzit iba v pripade, ak je pre parameter P3.1.1.8 Typ motora
nastavena hodnota PM Motor. Ak ako typ motora nastavite indukcny motor, hodnota sa
automaticky nastavi na 100 % a nie je ju mozné zmenit.

Ked zmenite hodnotu parametra P3.1.1.8 (Typ motora) na PM Motor, krivka U/f sa
automaticky zvysi tak, aby sa vyrovnala vystupnému napéatiu menica. Nastaveny pomer U/f sa
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nezmeni. Tato funkcia sa pouziva, aby sa zabranilo prevadzke PM motora v oblasti
odbudzovania. Menovité napatie PM motora je ovela niZSie ako Uplné vystupné napatie
menica.

Menovité napatie PM motora sa zhoduje s indukovanym napatim motora pri menovitej
frekvencii. No v zavislosti od vyrobcu motora sa moze tiez rovnat, napriklad, napatiu statora
pri menovitej zatazi.

Korekcia napatia statora pomaha upravit krivku U/f menica v blizkosti krivky indukovaného
napatia. Nie je potrebné menit hodnoty mnohych parametrov krivky U/f.

Parameter P3.1.2.17 udava vystupné napatie menica v percentach z menovitého napatia
motora pri menovitej frekvencii motora. Upravte krivku U/f menica nad krivkou indukovaného
napatia motora. Cim viac sa krivka U/f odli$uje od krivky indukovaného napitia, tym viac sa
zvySuje prud motora.

A U [V] ’ ?)j\?

: - 20
Korekcia napétia 02
Napatie zaciatku statora (50...200 %)

odbudzovania

Menovité
napatie motora

Napatie pri
nulovej frekvencii f [Hz]
Menovita Zaciatok >
frekvencia odbudzovania
motora

Obr. 14: Korekcia napdtia statora

P3.1.2.18 OPTIMALIZACIA ENERGIE [ID 666]

Tento parameter slUZi na aktivovanie funkcie optimalizacie energie.

Frekvenény meni¢ hladd minimalny prid motora s cielom usetrit energiu a znizit hluk
motora. Tuto funkciu mozete pouzivat napriklad v procesoch s ventilatormi a ¢erpadlami.
Tuato funkciu nepouzivajte pri procesoch s rychlym PID riadenim.

P3.1.2.19 MOZNOSTI LETMEHO STARTU (ID 1590)

Tento parameter slizi na nastavenie moznosti letmého Startu.
Pre parameter Moznosti letmého Startu sa na vyber hodndt pouzivaju zaciarkavacie policka.

Bity moZzu ziskat tieto hodnoty.
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« Zakaz.hlad.rev.chodu
«  Vytvorenie magnetického toku regulaciou prudu

Bit BO ovlada smer vyhladavania. Ked tento bit nastavite na hodnotu 0, frekvencia hriadela sa
vyhladava v 2 smeroch, v kladnom aj zapornom. Ked'tento bit nastavite na hodnotu 1,
frekvencia hriadela sa vyhladava iba v smere referencnej frekvencie. Tymto sa zabrani
pohybom hriadela v opaénom smere.

Bit 6 zaistuje rozsireny postup magnetizacie indukéného motora. Méze to poméct napriklad v
pripade motorov s vysokym vykonom.

P3.1.2.20 I/F START (ID 534)

Tento parameter slzZi na aktivovanie funkcie I/f Start.
Tato funkcia spusti motor s konstantnou reguladciou prudu. Zabezpeci dostatocny kratiaci
moment motora pri spustani. Tuto funkciu mozete pouzivat napriklad spolu s PM motormi.

P3.1.2.21 STARTOVACIA FREKVENCIA I/F (ID 535]

Tento parameter slUzi na nastavenie hranic¢nej hodnoty vystupnej frekvencie, pod ktorou sa
do motora privadza nastaveny Startovaci prad I/f.

Ked vystupna frekvencia menica klesne pod limit tohto parametra, aktivuje sa funkcia I/f
Startu. Ked vystupna frekvencia prekroci limit, prevadzkovy rezim menica sa zmeni spat na
normalny rezim riadenia U/f.

P3.1.2.22 I/F STARTOVACI PRUD (ID 536)

Tento parameter slUZi na nastavenie pradu, ktory sa pouZije pri aktivovani funkcie I/f Startu.

10.2 NASTAVENIE START/STOP

P3.2.1 VZDIALENE RIADIACE MIESTO (ID 172)

Tento parameter sl(zi na vyber vzdialeného riadiaceho miesta (Start/stop).
Tento parameter sluizi na prepnutie spat na vzdialené riadenie zo softvéru Vacon Live,
napriklad v pripade poskodeného riadiaceho panela.

P3.2.2 MIESTNE/VZDIALENE (ID 211}

Tento parameter slizi na prepinanie medzi miestnymi a vzdialenymi riadiacimi miestami.
Miestnym riadiacim miestom je vzdy ovladanie panelom. Vzdialenym riadiacim miestom
moze byt I/0 alebo komunikacna zbernica v zavislosti od hodnoty parametra ,Vzdialené
riadiace miesto”.

P3.2.3 TLACIDLO STOP NA PANELI (ID 114)

Tento parameter sluzi na aktivovanie tlacidla Stop na paneli.

Ked'je tato funkcia povolend, stlacenim tlacidla Stop na paneli vzdy zastavite frekvencny
menic (bez ohladu na riadiace miesto). Ked'je tato funkcia zakazana, stlacenim tlacidla Stop
na paneli zastavite frekvencny menic len v rezime miestneho ovladania.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




POPISY PARAMETROV VACON - 123

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Ano Tlacidlo Stop na paneli je vZdy povolené.
1 Nie Obmedzena funkcia tlacidla Stop na paneli.

P3.2.4 SPOSOB STARTU (ID 505)

Tento parameter slUzZi na vyber typu funkcie spustenia.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
Frekvencny menic zrychli z 0 frekvencie na referencnd fre-
0 Po rampe )
kvenciu.
. Frekvencny menic zisti aktualne otacky motora a zrychli z
1 Letmy Start , L . :
tychto otacok na referencnu frekvenciu.

P3.2.5 FUNKCIA ZASTAVENIA (ID 506)

Tento parameter sluzi na vyber typu funkcie zastavenia.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
Motor sa zastavi vlastnou zotrvacnostou. Po zadani prikazu
0 Volny dobeh na zastavenie sa vypne riadenie menicom a prud z menica
klesne na 0.
Po prikaze na zastavenie sa otdcky motora znizia na nulovu
1 Rampa ! ~ o .
hodnotu podla parametrov na zniZenie otacok.

POZNAMKA!

Dobeh nemozno zarucit v kazdej situacii. Ak je dobeh vybraty a sietové napatie sa
zmeni o viac nez 20 %, odhad napatia zlyha. V takom pripade nie je dobeh mozny.

P3.2.6 1/0 LOGIKA START/STOP (ID 300)

Tento parameter sliZi na ovladanie spustania a zastavenia menica prostrednictvom
digitalnych signalov.

MoZnosti na vyber mozu zahrnat vyrazovd ,.hranu” a pomo6zu vam predist ndhodnym
spusteniam.
K nahodnému spusteniu moze dojst, napriklad, za tychto podmienok

«  Pripripojeni k elektrickému napajaniu.

«  Pripripojeni k elektrickému napdjaniu po vypadku pradu.
« Poresetovani poruchy.

« Ked prikaz Chod povoleny vypne menic.

«  Prizmene riadiaceho miesta na Riadenie cez I/0.

Pred spustenim motora je potrebné najskdr rozpojit kontakt Start/Stop.
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Vo vSetkych prikladoch na nasledujucich stranach je pre rezim zastavenia pouzity volny
dobeh. CS = riadiaci signal.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Funkcie sa aktivuju pri zopnuti kontaktov.
0 CS1 =Vpred
CS2 = Spat

FWD i i )
Vystupna frekvencia

frekvencia /_:\ """""""""""" /_ /
0 Hz L . . >
Nastavend | i . . ::\_:\_ ______ . Lo

frekvencia I
REVY

Chod povoleny

Riad. signal 1 —l

Riad. signal 2 _i_‘
Tlacidlo Start :
na paneli =, ! | | |
Tlaé;]célopg}]gﬁ : : - [
©E OO O @0
Obr. 15: Start/Stop logika I/0 A =0

1. Riadiaci signal (CS) 1 sa aktivuje avyvold 8. Signal Chod povoleny sa nastavi na

zvysSenie vystupnej frekvencie. Motor sa hodnotu ROZOPNUTY, v désledku ¢oho

otaca dopredu. frekvencia klesne na 0. Pomocou
2. CS2 sa aktivuje, no vystupnu frekvenciu parametra P3.5.1.10 nastavte

to nijako neovplyvni, pretoze smer konfiguraciu signalu Chod povoleny.

nastaveny ako prvy ma najvyssiu prioritu. 9. Signal na povolenie chodu sa nastavi na
3. CS1 sa deaktivuje a sposobi zaciatok hodnotu ZAVRETE, v désledku ¢oho sa

zmeny smeru (VPRED na VZAD), pretoze frekvencia zvysi na nastavenu

CS2 je stale aktivny. frekvenciu, pretoze CS1 je stale aktivny.
4. CS2 sa deaktivuje a frekvencia 10. Tlacidlo STOP na paneli je stlacené a

privadzana do motora klesne na 0. frekvencia privddzana do motora klesne
5. CS2 sa znovu aktivuje a sposobi rozbeh na 0. (Tento signal funguje, iba ak je pre

motora (VZAD) na nastavenu frekvenciu. parameter P3.2.3 Tlacidlo Stop na paneli
6. CS2 sa deaktivuje a frekvencia nastavena hodnota Ano.)

privadzana do motora klesne na 0. 11. Menic sa spusti, pretoze bolo stlacené
7. CS1 sa aktivuje a motor sa rozbehne tlacidlo START na paneli.

(VPRED) na nastavenu frekvenciu. 12. Opéatovnym stlacenim tlacidla STOP na

paneli sa menic vypne.
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13. Pokus o spustenie menica stlacenim

Cislo vyberu

tlacidla START je nelspesny, pretoze
CS1 je neaktivne.

Nazov vyberu

1 CS1 = Vpred (hrana)
CS2 = Invertované zastavenie

Popis

Chod povoleny

Riad. signal 1
Riad. signal 2

FWD , Vystupna frekvencia

Nastavena

frekvencia | /T T sy e
A7 1T 1 [T
0 Hz / >

Nastavena
frekvencia

REV

Tlacidlo Sto

r
|
|
|
|
|
L
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
I
I
|

R s st REEEE EEEEEE

na paneli

©e 6 ©» 66

I
® ® ©

Obr. 16: Start/Stop logika I/0 A = 1

1.
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Riadiaci signal (CS) 1 sa aktivuje a vyvola
zvysSenie vystupnej frekvencie. Motor sa
otaca dopredu.

CS2 sa deaktivuje, v dosledku ¢oho
klesne frekvencia na 0.

CS1 sa aktivuje, pricom vyvola opatovné
zvysSenie vystupnej frekvencie. Motor sa
otaca dopredu.

Signal na povolenie chodu sa nastavi na
hodnotu ROZOPNUTY, v désledku €oho
frekvencia klesne na 0. Pomocou
parametra 3.5.1.10 konfigurujte signal
Chod povoleny.

Pokus o start pomocou CS1 je
neuspesny, pretoze signal na povolenie
chodu ma stale hodnotu ROZOPNUTY.
Po aktivovani CS1 sa motor rozbehne
(VPRED) na nastavenu frekvenciu,
pretoze signal na povolenie chodu bol
nastaveny na hodnotu ZAVRETE.
Tlacidlo STOP na paneli je stlacené a
frekvencia privadzana do motora klesne
na 0. (Tento signal funguje, iba ak je pre
parameter P3.2.3 Tlacidlo Stop na paneli
nastavena hodnota Ano.)

CS1 sa aktivuje, pricom vyvola opatovné
zvySenie vystupnej frekvencie. Motor sa
otaca dopredu.
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9.

Cislo vyberu

CS2 sa deaktivuje, v dosledku coho
klesne frekvencia na 0.

Nazov vyberu

Popis

Tato funkcia slizi na zabranenie neimyselnému spusteniu.

2 CS1 = Vpred (hrana)
CS2 = Spat (hrana)

Pred opdtovnym spustenim motora je potrebné najskor roz-
pojit kontakt Start/stop.

Riad. signal 1

Riad. signal 2 —
Tlacidlo Stop __

FWD
Vystupna frekvencia

Nastavena

Nastavena
frekvenciar-—-

REV
Chod

frekvencia| " /:_\ """""""""""""""""""""""" /_ """"""" /
0 Hz ' \

povoleny

|
1
1
1
L
1
1
|
1
1
|
1
|
|
|
|
1

]

L A

|
1
1
1
4
1
1
|
1
1
|
1
|
|
|
|
1
|
1
|
1
1
|
1

© G

na paneli

OO © @
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Obr. 17: Start/Stop logika I/0 A = 2
1.

Riadiaci signal (CS) 1 sa aktivuje a vyvola
zvysSenie vystupnej frekvencie. Motor sa
otaca dopredu.

CS2 sa aktivuje, no vystupnu frekvenciu
to nijako neovplyvni, pretoZze smer
nastaveny ako prvy ma najvyssiu prioritu.
CS1 sa deaktivuje, ¢im spdsobi zaciatok
zmeny smeru (VPRED na VZAD), pretozZe
CS2 je stale aktivny.

CS2 sa deaktivuje a frekvencia
privadzana do motora klesne na 0.

CS2 sa znovu aktivuje a sposobi rozbeh
motora (VZAD) na nastavenu frekvenciu.
CS2 sa deaktivuje a frekvencia
privadzana do motora klesne na 0.

CS1 sa aktivuje a motor sa rozbehne
(VPRED] na nastavenu frekvenciu.

Signal Chod povoleny sa nastavi na
hodnotu ROZOPNUTY, v ddsledku ¢oho
frekvencia klesne na 0. Pomocou
parametra P3.5.1.10 nastavte
konfiguraciu signalu Chod povoleny.
Signal na povolenie chodu sa nastavi na
hodnotu ZAVRETE, ¢o sa nijako
neprejavi, pretoZe na spustenie je
potrebna nabezna hrana, a to aj pri
aktivnom CS1.

. Tlacidlo STOP na paneli je stlacené a

11.

12.

frekvencia privddzana do motora klesne
na 0. (Tento signal funguje, iba ak je pre
parameter P3.2.3 Tlacidlo Stop na paneli
nastavena hodnota Ano.)

CS1 sa znovu otvori a zatvori, ¢im dojde k
spusteniu motora.

CS1 sa deaktivuje a frekvencia
privadzana do motora klesne na 0.
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Cislo vyberu

Nazov vyberu

3 CS1 = Start
CS2 = reverzacia

Popis

Tlacidlo Start

Tlacidlo Sto

FWD
Vystupna frekvencia

Nastavena
frekvencia

0 Hz

Nastavena
frekvencia

REV
Chod

povoleny

Riad.
signal 1
Riad, — |

—~

4 — - - | =— —]| — — — +— —

l
|
signal 2 | (I
|

na paneli ' ' '

na paneﬁ

!_I
|
!
!
|

®

50 00 000 00 00

Obr. 18: Start/Stop logika I/0 A = 3

1.
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Riadiaci signal (CS] 1 sa aktivuje a vyvola
zvysenie vystupnej frekvencie. Motor sa
otaca dopredu.

CS2 sa aktivuje, v dosledku ¢oho sa
za¢ne menit smer (VPRED na VZAD).
CS2 sa deaktivuje, v dosledku ¢oho sa
za¢ne menit smer (VZAD na VPRED),
pretoze CS1 je stale aktivny.

CS1 sa deaktivuje a frekvencia klesne na
0.

Aktivuje sa CS2, no motor sa nespusti,
pretoze CS1 je neaktivny.

CS1 sa aktivuje, pricom vyvola opatovné
zvysenie vystupnej frekvencie. Motor sa
otadc¢a smerom dopredu, pretoze CS2 je
deaktivovany.

1.

Signal Chod povoleny sa nastavi na
hodnotu ROZOPNUTY, v ddsledku ¢oho
frekvencia klesne na 0. Pomocou
parametra P3.5.1.10 nastavte
konfiguraciu signalu Chod povoleny.
Signal na povolenie chodu sa nastavi na
hodnotu ZAVRETE, v dosledku ¢oho sa
frekvencia zvysi na nastavenu
frekvenciu, pretoze CS1 je stale aktivny.
Tlacidlo STOP na paneli je stlacené a
frekvencia privadzana do motora klesne
na 0. (Tento signal funguje, iba ak je pre
parameter P3.2.3 Tlacidlo Stop na paneli
nastavena hodnota Ano.)

. Menic sa spusti, pretoze bolo stlacené

tlacidlo START na paneli.
Menic sa znovu vypne stlacenim tlacidla
STOP na paneli.
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12. Pokus o spustenie menica stlacenim
tlacidla START je nelspesny, pretoze
CS1 je neaktivne.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Tato funkcia sldzi na zabranenie neimyselnému spusteniu.

povoleny

b CS1 = Start (hrana) Pred opatovnym spustenim motora je potrebné najskér roz-
CS?2 = reverzacia pojit kontakt Start/stop.
FWD . )
Vystupna
frekvencia
Nastavend |
frekvencia ﬂ /I / / /
| t
0 Hz — | i | | | >
, [ | [ | | | | |
Nastavena | ) | l I \ : , |
frekvencia| ™~ T I'-|- ----- S S R S e
|
REV | L | | | | |
Chod | | | | | | |
| T | | | [
| I | | | |

Riad. signal 1—|| |

Riad. signal 2——— - !_I '
| |
I

Tlacidlo Sto ' ‘

na paneli @ @

Obr. 19: Start/Stop logika I/0 A = 4

1. Riadiaci signal (CS) 1 sa aktivuje avyvold 6. CS1 sa aktivuje, pricom vyvola opatovné

zvysSenie vystupnej frekvencie. Motor sa zvySenie vystupnej frekvencie. Motor sa
ota¢a smerom dopredu, pretoze CS2 je otadc¢a smerom dopredu, pretoze CS2
deaktivovany. je deaktivovany.
2. CS2 sa aktivuje, v dosledku ¢oho sa 7. Signal Chod povoleny sa nastavi na
zac¢ne menit smer (VPRED na VZAD). hodnotu ROZOPNUTY, v ddsledku ¢oho
3. CS2 sa deaktivuje, v dosledku ¢oho sa frekvencia klesne na 0. Pomocou
za¢ne menit smer (VZAD na VPRED), parametra P3.5.1.10 nastavte
pretoze CS1 je stale aktivny. konfiguraciu signalu Chod povoleny.
4. CS1 sadeaktivuje a frekvencia klesnena 8. Pred spustenim menica je potrebné
0 otvorit a znova zatvorit CS1.

5. Aktivuje sa CS2, no motor sa nespusti,
pretoze CS1 je neaktivny.
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9. Tlacidlo STOP na paneli je stlacené a 10. Pred spustenim menica je potrebné
frekvencia privadzana do motora klesne otvorit a znova zatvorit CS1.
na 0. (Tento signal funguje, iba ak je pre 11. CS1 sa deaktivuje a frekvencia klesne na
parameter P3.2.3 Tlacidlo Stop na paneli 0.

nastavena hodnota Ano.)

P3.2.71/0 LOGIKA START/STOP B (ID 363)

Tento parameter sluizi na ovladanie spustania a zastavenia menica prostrednictvom
digitalnych signalov.

MoZnosti na vyber mézu zahrnat vyrazovd ,.hranu” a pomo6zu vam predist ndhodnym
spusteniam.

Dalsie informacie najdete v ¢asti P3.2.6.

P3.2.8 LOGIKA STARTU KZ (ID 889)

Tento parameter sliZi na nastavenie logiky startu komunikacnej zbernice.
MozZnosti na vyber mozu zahrnat vyrazovd ,hranu™ a pom6zu vadm predist ndhodnym
spusteniam.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Je potrebna nabezna hrana A
1 Stav

10.3 REFERENCIE

10.3.1 REFERENCNA FREKVENCIA

P3.3.1 MINIMALNA REFERENCNA FREKVENCIA (ID 101)

Tento parameter sliZi na nastavenie minimalnej referencnej frekvencie.

P3.3.2 MAXIMALNA FREKVENCIA (ID 102)

Tento parameter slUZi na nastavenie maximalnej referencnej frekvencie.

P3.3.3 VYBER OVL. CEZ I/0 MIESTO A REFERENCIE (ID 117]

Tento parameter slUzZi na vyber referencéného zdroja, ked'je riadiacim miestom 1/0 A.

P3.3.4 VYBER OVL. CEZ I/0 MIESTO B REFERENCIE (ID 131)

Tento parameter slUzi na vyber referencéného zdroja, ked'je riadiacim miestom I/0 B.
Riadiace miesto I/0 B je mozZné aktivovat iba pomocou digitalneho vstupu (P3.5.1.5].

P3.3.5 VYBER REFERENCIE OVLADANIA CEZ PANEL (ID 121)

Tento parameter sluzi na vyber referencného zdroja, ked'je riadiacim miestom panel.
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P3.3.6 REFERENCIA Z PANELA (ID 184)

Tento parameter slUZi na nastavenie referencnej frekvencie na paneli.

Tento parameter poskytuje referencnu frekvenciu menica, ked'je zdroj referencnej
frekvencie nastaveny na moZnost . Referencia z panela”.

P3.3.7 SMER Z PANELA (ID 123)

Tento parameter sliZi na nastavenie smeru otacania motora, ked'je riadiacim miestom
panel.

P3.3.8 KOPIA REFERENCIE Z PANELA (ID 181]

Tento parameter slUzi na vyber nastaveni kopirovania pri prechode zo vzdialeného na
miestne (panel) riadenie.

P3.3.9 VYBER REFERENCIE PRI OVLADANI CEZ KOMUNIKACGNU ZBERNICU (ID 122)

Tento parameter sliZi na vyber referencného zdroja, ked'je riadiacim miestom komunikacna
zbernica.

10.3.2 PREDNASTAVENE FREKVENCIE

Funkciu Prednastavené frekvencie mozete pouzit v procesoch, v ktorych sa vyzaduje viac ako
jedna referencna frekvencia. K dispozicii je osem prednastavenych referencnych frekvencii.
Prednastavenu referencnt frekvenciu mézete vybrat pomocou digitalnych vstupnych signalov
P3.5.1.15, P3.5.1.16 a P3.5.1.17.

P3.3.10 REZIM PREDNASTAVENEJ FREKVENCIE (ID 182]

Tento parameter slUZi na nastavenie logiky predvolenych frekvencii digitalneho vstupu.

Pomocou tohto parametra je mozné nastavit logiku, podla ktorej sa na pouzivanie zvoli dana
prednastavena frekvencia. Na vyber st dostupné 2 odlisné logiky. Na vyber st dostupné 2
odlisné logiky.

Pocet digitalnych vstupov prednastavenych otacok, ktoré su aktivne, definuje prednastavenu
frekvenciu.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Kombinovanie vstupov je binarne kddované. Prednastavenu
frekvenciu urcuju rézne sady aktivnych digitalnych vstupov.

0 Binarne kodovane Dalsie Gdaje najdete v Tabulka 59 Vyber prednastavenych fre-
kvencii, ak P3.3.10 = Binarne kddované.
1 Poget (pousitych vstupov) Podla pocCtu aktivnych vstupov je mozné urcit, ktora predna-

stavena frekvencia sa pouziva: 1, 2 alebo 3.

P3.3.11 PREDNASTAVENA FREKVENCIA 0 (ID 180)

Tento parameter slUZi na nastavenie predvolenej referencnej frekvencie pri pouziti funkcie
predvolenych frekvencii.
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Prednastavené frekvencie vyberte pomocou signalov digitalneho vstupu.

P3.3.12 PREDNASTAVENA FREKVENCIA 1 (ID 105)

Tento parameter slUZi na nastavenie predvolenej referencnej frekvencie pri pouziti funkcie
predvolenych frekvencii.

Prednastavené frekvencie vyberte pomocou signalov digitalneho vstupu.

P3.3.13 PREDNASTAVENA FREKVENCIA 2 (ID 106)

Tento parameter sluZi na nastavenie predvolenej referencnej frekvencie pri pouziti funkcie
predvolenych frekvencii.

Prednastavené frekvencie vyberte pomocou signalov digitalneho vstupu.

P3.3.14 PREDNASTAVENA FREKVENCIA 3 (ID 126)

Tento parameter sluzi na nastavenie predvolenej referencnej frekvencie pri pouziti funkcie
predvolenych frekvencii.

Prednastavené frekvencie vyberte pomocou signalov digitdlneho vstupu.

P3.3.15 PREDNASTAVENA FREKVENCIA 4 (ID 127)

Tento parameter slUzi na nastavenie predvolenej referencnej frekvencie pri pouziti funkcie
predvolenych frekvencii.

Prednastavené frekvencie vyberte pomocou signalov digitalneho vstupu.

P3.3.16 PREDNASTAVENA FREKVENCIA 5 (ID 128)

Tento parameter slUZi na nastavenie predvolenej referencnej frekvencie pri pouziti funkcie
predvolenych frekvencii.

Prednastavené frekvencie vyberte pomocou signalov digitalneho vstupu.

P3.3.17 PREDNASTAVENA FREKVENCIA 6 (ID 129)

Tento parameter sluZi na nastavenie predvolenej referencnej frekvencie pri pouziti funkcie
predvolenych frekvencii.

Prednastavené frekvencie vyberte pomocou signalov digitalneho vstupu.

P3.3.18 PREDNASTAVENA FREKVENCIA 7 (ID 130)

Tento parameter sluzi na nastavenie predvolenej referencnej frekvencie pri pouziti funkcie
predvolenych frekvencii.

Prednastavené frekvencie vyberte pomocou signalov digitdlneho vstupu.

Ak chcete vybrat niektoru z prednastavenych frekvencii 1 az 7, zadajte digitalne vstupy pre
parameter P3.5.1.15 (Vyber prednastavenej frekvencie 0), P3.5.1.16 (Vyber prednastavene;
frekvencie 1) alebo P3.5.1.17 (Vyber prednastavenej frekvencie 2). Prednastavenu frekvenciu
uréuju rézne sady aktivnych digitalnych vstupov. DalSie Gdaje najdete v nizSie uvedene;
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tabulke. Hodnoty prednastavenych frekvencii zostanu automaticky v rozsahu minimalnej a
maximalnej frekvencie (P3.3.1 a P3.3.2).

Potrebny krok Aktivovana frekvencia

Pre parameter P3.3.3 vyberte hodnotu 1. Prednastavena frekvencia 0

Tabulka 59: Vyber prednastavenych frekvencii, ak P3.3.10 = Binarne kédované

Aktivovany signal digitalneho vstupu Aktivovana referencna

frekvencia

Prednastavena frekvencia
0

Prednastavena frekvencia
1

Prednastavena frekvencia
2

Prednastavena frekvencia
3

Prednastavena frekvencia
4

Prednastavena frekvencia
5

Prednastavena frekvencia
6

Prednastavena frekvencia
7

* = vstup je aktivovany.

P3.3.19 PREDNASTAVENA FREKVENCIA ALARMU (ID 183)

Tento parameter sluzi na nastavenie frekvencie menica pri aktivnej poruche a odozvy na
poruchu, ktora sa nastavi na hodnotu alarmu + prednastavenej frekvencie.

10.3.3 PARAMETRE POTENCIOMETRA MOTORA

P3.3.20 DOBA DOBEHU MOTORA POTENCIOMETRA (ID 331)

Tento parameter slUZi na nastavenie miery zmeny referencnej hodnoty potenciometra
motora pri zvySeni alebo zniZeni.
Hodnota parametra sa zadava v Hz/s.
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P3.3.21 RESET POTENCIOMETRA MOTORA (ID 367)

Tento parameter slUZi na nastavenie logiky, podla ktorej sa resetuje referencéna frekvencia
potenciometra motora.

Tento parameter urcuje, kedy sa referencna hodnota potenciometra motora nastavi na 0.
V tejto funkcii resetovania su 3 moznosti na vyber: Nenulovat, Reset pri zastaveni menica
alebo Reset pri vypnuti menica.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Posledna referencna frekvencia potenciometra motora sa
0 Ziaden reset uchova aj pocas stavu zastavenia a v pripade vypnutia sa
uloZi v pamati.

Referencna frekvencia potenciometra motora sa nastavi na
1 Stav zastavenia 0, ked'menic prejde do stavu zastavenia alebo sa menic
vypne.

Referencna frekvencia potenciometra motora sa nastavi na 0

2 Vypnuté iba pri Gplnom vypnuti menica.

P3.3.22 REVERZNY CHOD (ID 15530)

Tento parameter sluzi na povolenie spatného chodu.

10.4 NASTAVENIE RAMP A BRZD

P3.4.1 TVAR RAMPY 1 (ID 500]

Tento parameter slUzZi na zaistenie plynulého zaciatku a konca rozbehovej a dobehovej
rampy.

Pomocou parametra Tvar rampy 1 je mozné zmiernit zaciatok a koniec rozbehovej a
dobehovej rampy. Ak sa nastavi hodnota 0, dosiahne sa linearny tvar rampy. Rozbeh a dobeh
okamzite reaguju na zmeny referencného signalu.

Ak sa nastavi hodnota v rozsahu od 0,1 do 10, rampa rozbehu a dobehu bude mat tvar S. Tato
funkcia sluzi na zniZzenie mechanickej erdzie dielov a prudovych Spiciek pri zmenach
referencie. Cas rozbehu je moZné upravit pomocou parametrov P3.4.2 (Cas rozbehu 1) a
P3.4.3 (Cas dobehu 1).
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Obr. 20: Krivka rozbehu/dobehu [v tvare S)

P3.4.2 CAS ROZBEHU 1 (ID 103)

Tento parameter sliZi na stanovenie ¢asu potrebného na zvysenie vystupnej frekvencie z
nulovej hodnoty na maximalnu hodnotu frekvencie.

P3.4.3 CAS DOBEHU 1 (ID 104)

Tento parameter slUZi na stanovenie Casu potrebného na zniZenie vystupnej frekvencie z
maximalnej hodnoty na nulovu hodnotu frekvencie.

P3.4.4 TVAR RAMPY 2 (ID 501)

Tento parameter slUZi na zaistenie plynulého zaciatku a konca rozbehovej a dobehovej
rampy.

Pomocou parametra Tvar rampy 2 je mozné zmiernit zaciatok a koniec rozbehovej a
dobehovej rampy. Ak sa nastavi hodnota 0, dosiahne sa linearny tvar rampy. Rozbeh a dobeh
okamzite reaguju na zmeny referencného signalu.

Ak sa nastavi hodnota v rozsahu od 0,1 do 10, rampa rozbehu a dobehu bude mat tvar S. Tato
funkcia sluzi na zniZzenie mechanickej erdzie dielov a prudovych Spiciek pri zmenach
referencie. Cas rozbehu je moZné upravit pomocou parametrov P3.4.5 (Cas rozbehu 2) a
P3.4.6 (Cas dobehu 2).
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Obr. 21: Krivka rozbehu/dobehu [v tvare S)

P3.4.5 CAS ROZBEHU 2 (ID 502)

Tento parameter sliZi na stanovenie ¢asu potrebného na zvysenie vystupnej frekvencie z
nulovej hodnoty na maximalnu hodnotu frekvencie.

P3.4.6 CAS DOBEHU 2 (ID 503)

Tento parameter slUZi na stanovenie Casu potrebného na zniZenie vystupnej frekvencie z
maximalnej hodnoty na nulovu hodnotu frekvencie.

P3.4.7 CAS ZACIATKU MAGNETIZACIE (ID 516)

Tento parameter slUZi na nastavenie Casu, pocas ktorého je pred zaciatkom rozbehu
privadzany do motora jednosmerny prud.

P3.4.8 SPUSTACI MAGNETIZACNY PRUD (ID 517)

Tento parameter sliZi na nastavenie j.s. prudu privddzaného do motora pri spusteni.
Ak je hodnota tohto parametra nastavena na 0, funkcia spustenia magnetizacie je zakazana.

P3.4.9 CAS JS BRZDENIA PRI ZASTAVOVANI (ID 508)

Tento parameter sluzi na zapnutie alebo vypnutie brzdenia a na stanovenie ¢asu brzdenia pri
zastavovani motora.
Ak je hodnota tohto parametra nastavena na 0, funkcia JS brzdenia je zakazana.

P3.4.10 PRUD JS BRZDENIA (ID 507)

Tento parameter slUZi na nastavenie prudu privadzaného do motora pocas j.s. brzdenia.
Ak je hodnota tohto parametra nastavena na 0, funkcia JS brzdenia je zakazana.
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P3.4.11 FREKVENCIA SPUSTANIA JS BRZDENIA PRI ZASTAVOVANI NA RAMPE (ID 515)

Tento parameter slUZi na nastavenie vystupnej frekvencie, pri ktorej sa spusti j.s. brzdenie.

P3.4.12 BRZDENIE TOKOM (ID 520]

Tento parameter sliZi na aktivovanie funkcie brzdenia tokom.

Ako alternativu k JS brzdeniu je mozné pouzivat brzdenie magnetickym tokom. Brzdenie
tokom zvysuje brzdiaci vykon v podmienkach, ked nie su potrebné dalSie brzdné rezistory.

Ked'je potrebné brzdenie, systém znizi frekvenciu a zvysi prddenie do motora. Tym sa zvysi
brzdiaci vykon motora. Otacky motora sa pocas brzdenia reguluju.

Brzdenie tokom moZete povolit alebo zakazat.

C VYSTRAHA!
Brzdenie pouZzivajte iba v kratkych intervaloch. Brzdenie tokom premiena energiu
na teplo a moze sposobit poSkodenie motora.

P3.4.13 PRUD PRI BRZDENIi MAGNETICKYM TOKOM (ID 519)

Tento parameter sliZi na nastavenie Urovne prudu pri brzdeni tokom.

10.5 KONFIGURACIA 1/0

10.5.1 PROGRAMOVANIE DIGITALNYCH A ANALOGOVYCH VSTUPOV

Programovanie vstupov frekvencného menica je flexibilné. Dostupné vstupy standardného aj
doplnkového rozhrania I/0 je moZné lubovolne pouzivat na rézne funkcie.

Formaty uvedené nizsie sa pouzivaju na nastavenie hodnoty programovatelnych parametrov:

« DiglN SlotA.1/AnIN SlotA.1 (graficky panel) alebo
« dl A.1/al A1 (textovy panel).

Nazov vyberu Priklad Popis

Typ vstupu DigIN/dI
DigIN/dl = digitalny vstup
AnIN/al = analégovy vstup

Typ slotu Slot A Typ karty:

A/B = Standardna karta frekvencného menica Vacon
C/D/E = doplnkova karta
0 = signal parametra nie je pripojeny na Ziadnu svorku

Cislo svorky 1 Pocet svoriek na vybratej karte.

Napriklad DigIN SlotA. alebo dl A.1 oznacuje, ze DIN1 na Standardnej karte je pripojeny na
slot karty A.
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Obr. 22: Sloty a programovatelné vstupy na doplnkovej doske

uf
il
&

A, $tandardné doska v slote A a jej svorky E. Doplnkova doska v slote E
B. Standardna doska v slote B a jej svorky F. Programovatelné digitalne vstupy (DI)
C. Doplnkova doska v slote C G. Programovatelné analégové vstupy (Al)

D. Doplnkova doska v slote D

10.5.1.1 Programovanie digitalnych vstupov

Prislusné funkcie pre digitalne vstupy su uvedené ako parametre v skupine parametrov
M3.5.1. Ak chcete funkcii priradit digitalny vstup, nastavte hodnotu v spravnom parametri.
Zoznam pouzitelnych funkcii je uvedeny v Tabulka 14 Nastavenia digitalneho vstupu.

Priklad
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stoP| (G| ReADY | \| wo

D Digital Inputs

ID: 405 P3.5\1.7
5 Ext Fault 'Close |
DigINSIotA’3
= Ext Fault Open
8T DigINSIot0.2

Fault Reset Close
° DigINSIotA.6

Obr. 23: Menu Digitalne vstupy na grafickom displeji
A. Graficky displej C. Hodnota parametra, CiZze nastaveny

B. Nazov parametra, Cize funkcie digitalny vstup
READY \ RUN STOP ALARM FAULT
A A
PIS 1T EX]
rn 1 L4 _J
1 w1
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Obr. 24: Menu Digitalne vstupy na textovom displeji
A. Textovy displej C. Hodnota parametra, Cize nastaveny

B. Nazov parametra, Cize funkcie digitalny vstup

Pri Standardnej konfiguracii dosky 1/0 je dostupnych 6 digitalnych vstupov: svorky 8, 9, 10, 14,
15a 16 vslote A.
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Typ vstupu (gra- Typ vstupu C. vstupu Vysvetlenie
ficky displej) (textovy
displej)

DigIN dl A 1 Eit%i;ilgryd\;s;ép;sél.(; I[/s(\J/]o.rka 8) na doske v slote A
DigIN dl A ) Eléitii:]a;jlgg/dﬁs;z%;j I[/58/]0-rka 9) na doske v slote A
DigIN dl A 3 Ei[géittji]r;);\rlztnuépdéc;SSKEas;//%r]l.(a 10) na doske v slote
DigIN dl A 4 2i[géittj:;é\r/ztnuépdéc;SAk[aS}//%r]lfa 14) na doske v slote
DigIN dl A 5 Ei[géittj;r;);\rlztnuépdéc;SSKEas;//%r]l.(a 15) na doske v slote
DigIN dl A 6 2i[géittj:;é\rlztnuépdéc;Sék[asr/%r]lfa 16) na doske v slote

Funkcia Externa porucha spinaci kontakt, ktora sa nachadza v menu M3.5.1, je parametrom
P3.5.1.11. Na grafickom displeji sa zobrazi ako prednastavena hodnota DigIN SlotA.3 a na
textovom displeji ako dl A.3. Ked zvolite tuto polozku, Externa porucha spinaci kontakt je
riadena digitalnym signalom do digitalneho vstupu DI3 (svorka 10).

Parameter Predvolena hod-

nota

Externa porucha

P3.5.1.11 DigIN SlotA.3 405 OPEN = 0K

spinaci kontakt ZAVRETE = externa porucha

Ak chcete na standardnej doske 1/0 zmenit vstup z DI3 na, napriklad, DIé (svorka 16),
podstupujte podla tychto pokynov.

PROGRAMOVANIE NA GRAFICKOM DISPLEJI

1 Vyberte parameter. Stlacenim tlacidla so Sipkou

Vpravo prejdite do rezimu Editacia. STOP|G| READY| | Vo
E Digital inputs
ID:405 P3.5.1.7

o7 Ext Fault Close
DigINSlotA3 |

Ext Fault Open
= DigINSlot0.2

3 Fault Reset Close
) DigINSlotA6
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2 Vrezime Editacia je hodnota pre slot DigIN SlotA
podciarknuta a blika. Ak je na vasej doske I/0
dostupnych viacero digitalnych vstupov, napriklad
preto, ze su v slotoch C, D alebo E pripojené
doplnkové dosky, vyberte niektory z nich.

3 Opéatovnym stlacenim tlacidla so Sipkou Vpravo
aktivujte svorku 3.

4 Ak chcete zmenit nastavenie na svorku 6, 3-krat
stlacte tlacidlo so Sipkou Nahor. Pomocou tlacidla
OK potvrdte zmenu.

5 Ak sadigitalny vstup DI6 uz pouziva pre inu funkciu,
na displeji sa zobrazi hlasenie. Zmente niektoru z
tychto zvolenych moznosti.

STOP|C| READY| | 110
Ext Fault Close
2 ID:405 P3.5.1.7
~ I e
Vv —DigIN SlotA.3 —
- | ~
Min:
Max:
STOP|C| READY| | 110
Ext Fault Close
© 1ID:405 P3.5.1.7
A N
v DigIN SlotA.3 -—
VRN
Min:
Max:
STOP|C| READY| | II0
Ext Fault Close
© ID:405 P3.5.1.7

A N
v DigIN SlotA.6 —
/1N

Min:
Max:

STOP | C] READY| | II0

ID:

At least one digital input has
been selected to several
operations.

To prevent possible unwanted
operations, please check all

digital input selection parameters.
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PROGRAMOVANIE NA TEXTOVOM DISPLEJI
1 Vybervt_e parar_mlatc_er. Stlacenim tlacidla OK prejdite READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
do rezimu Editacia. A A
P45 17 EXT
| R N |
40 1 _
v v
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS
2V reiime Edjtécig bliké' plfsmeno D. Ak je na k,arte READY RUN  STor  ALARM  FAULT
I/0 k dispozicii viac digitalnych vstupov, napriklad A A
preto, ze v slote C, D alebo E su zapojené doplnkové - - - JE
: S o330 17 YA
karty, vyberte niektory z nich. [ _\;/&/ 11 I
o -
SN 1
N
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
3 Op.':—_itO\'/nYm stlaéem’rp tlacidla so Sipkou Vprayo READY RUN  STor  ALARM  FAULT
aktivujte svorku 3. Pismeno D prestane blikat. A A
,IZI;./' tl 1 N
1 L1 _Jd
0 11 _
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
4 Ak cvhcete vz_menit' nva,\stavenie na svorku 6, 3'k[ét READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
stlacte tlacidlo so sipkou Nahor. Pomocou tlacidla A A
OK potvrdte zmenu. A5 C 1+ -y T
\
HA45 17 EXI
n 1 LJL
L 0 e
h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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5 Ak sa dig.i.télny vstup DI’6 u,i pogil'va pre im].funkcilu, CEADY RUN  oTor  ALARM  FAULT
na displeji bude rolovat hlasenie. Zmente niektoru z A A
tychto zvolenych moZnosti. _ o
AT | E ,D CT M
i+ cCcocrJgr o
v h 4
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS

Po vykonani tychto krokov bude funkcia Externa porucha spinaci kontakt riadena digitalnym
signalom privadzanym do digitalneho vstupu DIé.

Funkcia mézZe mat hodnotu DigIN Slot0.1 (na grafickom displeji) alebo dl 0.1 (na textovom
displeji). Za tychto podmienok ste funkcii nepriradili svorku alebo bol vstup nastaveny na

.....

M3.5.1.
Na druhej strane niektoré z parametrov majd prednastavent hodnotu vzdy ZAVRETE. Na
grafickom displeji sa ako ich hodnota zobrazi DigIN Slot0.2 a na textovom displeji dl 0.2.

POZNAMKA!
Digitalnym vstupom je tiez mozné priradit ¢asové kanaly. DalSie Gdaje o tejto funkcii
su uvedené v tabulke Tabulka 14 Nastavenia digitalneho vstupu.

10.5.1.2 Popisy zdrojov signalu

Zdroj Funkcia

Slot0
1 = vzdy ROZOPNUTY
2 -9 =vzdy ZAVRETE

SlotA Cislo zodpoveda digitalnemu vstupu v slote A.

SlotB Cislo zodpoveda digitalnemu vstupu v slote B.

SlotC Cislo zodpoveda digitalnemu vstupu v slote C.

SlotD Cislo zodpoveda digitadlnemu vstupu v slote D.

SlotE Cislo zodpoveda digitalnemu vstupu v slote E.

Casovy kanal (tCh) |1 = asovy kanal 1, 2 = ¢asovy kanal 2, 3 = ¢asovy kanal
3

10.5.2  DIGITALNE VSTUPY

Parametre su funkcie, ktoré mozete priradit k svorke digitalneho vstupu. Text Dig/n Slot A.2
oznacuje druhy vstup v slote A. Funkcie je tiez mozné priradit k casovym kanalom. Casové
kanaly funguju ako svorky.

Stavy digitalnych vstupov a digitalnych vystupov mozete monitorovat v zobrazeni Multi-
monitorovanie.
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P3.5.1.1 RIADIACI SIGNAL 1 A (ID 403]

Tento parameter slUzi na vyber digitalneho vstupného signalu (Riadiaci signal 1), ktory
spusta a zastavuje menic, ked'je riadiacim miestom 1/0 A (FWD).

P3.5.1.2 RIADIACI SIGNAL 2 A (ID 404]

Tento parameter slUzi na vyber digitalneho vstupného signalu (Riadiaci signal 2), ktory
spUsta a zastavuje menic, ked'je riadiacim miestom 1/0 A (REV).

P3.5.1.3 RIADIACI SIGNAL 1B (ID 423)

Tento parameter slUzi na vyber digitdlneho vstupného signalu (Riadiaci signal 1), ktory
spusta a zastavuje menic, ked'je riadiacim miestom 1/0 B.

P3.5.1.4 RIADIACI SIGNAL 2 B [ID 424]

Tento parameter sldZi na vyber digitdlneho vstupného signalu (Riadiaci signal 2}, ktory
spusta a zastavuje menic, ked je riadiacim miestom 1/0 B.

P3.5.1.5 VNUTIT I/0 B OVLADANIE (ID 425)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory prepina riadiace miesto
z1/0 Anal/0B.

P3.5.1.6 VNUTIT I/0 B REFERENC. (ID 343]

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory prepina zdroj
referencnej frekvencie z I/0 A na I/0 B.

P3.5.1.7 EXTERNA PORUCHA ZOP. (ID 405]

Tento parameter slUZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory aktivuje externu
poruchu.

P3.5.1.8 EXTERNA PORUCHA ROZ. (ID 406)

Tento parameter slUZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory aktivuje externu
poruchu.

P3.5.1.9 RESET PORUCHY ZOP. (ID 414)

Tento parameter sliZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory vynuluje vSetky aktivne
poruchy.

Aktivne poruchy sa vynuluju, ked sa stav digitalneho vstupu zmeni z rozopnutého na zopnuty
(ndbezna hrana).

P3.5.1.10 RESET PORUCHY ROZOPNUTY (ID 213)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory vynuluje vSetky aktivne
poruchy.

Aktivne poruchy sa vynuluju, ked sa stav digitalneho vstupu zmeni zo zopnutého na rozopnuty
(klesajuca hrana).
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P3.5.1.11 CHOD POVOLENY (ID 407)

Tento parameter sluzZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory nastavi menic¢ do stavu
pripravenosti.

Ked je kontakt ROZOPN}UTY, je spustenie motora zakazané.
Ked je kontakt ZAVRETY, je spustenie motora povolené.

V pripade zastavenia sa menic riadi hodnotou P3.2.5 Funkcia zastavenia.

POZNAMKA!
Stav meni¢a ma nadalej hodnotu ..Nepripraveny”, ak je stav tohto signalu

.otvoreny”.

P3.5.1.12 BLOKACIA CHODU 1 (ID 1041}

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory zabrani spusteniu
menica.

Frekvencny meni¢ moze byt pripraveny, no jeho spustenie nie je mozné, ked'je stav signalu
na povolenie chodu ,rozopnuty” (tlmiace blokovanie).

P3.5.1.13 BLOKACIA CHODU 2 (ID 1042]

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory zabrani spusteniu
menica.

Ak je aktivna blokacia, menic nie je mozné spustit.

Pomocou tejto funkcie mdzete zabranit spusteniu menica, ked'je uzatvoreny timic. Ak
blokaciu aktivujte pocas prevadzky menica, menic sa zastavi.

P3.5.1.14 AKTIVACIA PREDOHREVU MOTORA (ID 1044)

Tento parameter slUZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory aktivuje funkciu
predohrevu motora.

Funkcia predohrevu motora napéja jednosmernym prudom motor, ked je frekvencny menic v
stave Stop.

P3.5.1.15 VYBER PREDNASTAVENEJ FREKVENCIE 0 (ID 419)

Tento parameter sluzi na nastavenie digitalneho vstupného signalu, ktorym sa vykona vyber
predvolenych frekvencii.

P3.5.1.16 VYBER PREDNASTAVENEJ FREKVENCIE 1 (ID 420}

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva na vyber
predvolenych frekvencii.

P3.5.1.17 VYBER PREDNASTAVENEJ FREKVENCIE 2 (ID 421)

Tento parameter sliZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva na vyber
predvolenych frekvencii.
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Aby bolo mozné aplikovat prednastavené frekvencie 1 az 7, pripojte digitalny vstup k tymto
funkciam podla pokynov v kapitole 70.5.1 Programovanie digitalnych a analdgovych vstupov.
Dalsie daje najdete v Tabulka 59 Vyber prednastavenych frekvencif, ak P3.3.10 = Binérne
kodované, ako aj v Tabulka 12 Nastavenia referencie pri ovladani a Tabulka 14 Nastavenia
digitalneho vstupu.

P3.5.1.18 CASOVAC 1 [ID 447)
Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory spusta ¢asovac.

Casovac sa spusti, ked'je tento signal deaktivovany (klesajuca hrana). Vystup sa deaktivujte
po uplynuti casu urceného parametrom trvania.

P3.5.1.19 CASOVAC 2 (ID 448)
Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory spusta casovac.

Casovac sa spusti, ked'je tento signal deaktivovany (klesajlica hrana). Vystup sa deaktivujte
po uplynuti casu urceného parametrom trvania.

P3.5.1.20 CASOVAC 3 [ID 449)
Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory spusta casovac.

Casovac sa spusti, ked'je tento signal deaktivovany (klesajuca hrana). Vystup sa deaktivujte
po uplynuti casu urceného parametrom trvania.

P3.5.1.21 VYPNUT FUNKCIU CASOVACOV (ID 1499)

Tento parameter slUzi na vyber digitdlneho vstupného signalu, ktory povoli/zakaZe vSetky
funkcie casovaca.

P3.5.1.22 ZOSILNENIE REFERENCIE PID1 [ID 1046)

Tento parameter slUZi na nastavenie digitalneho vstupného signalu, ktory vybera, aka
referencna hodnota PID sa ma pouzit.

P3.5.1.23 VOLBA REFERENCIE PID1 (ID 1047)

Tento parameter slUZi na nastavenie digitalneho vstupného signalu, ktory vybera, aka
referencna hodnota PID sa ma pouzit.

P3.5.1.24 SIGNAL STARTU PID2 (ID 1049)

Tento parameter sluZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory spusta a zastavuje
externy regulator PID.

P3.5.1.25 VOLBA REFERENCIE PID2 [ID 1048)

Tento parameter sldzi na nastavenie digitalneho vstupného signalu, ktory vybera, aka
referencna hodnota PID sa ma pouzit.

P3.5.1.26 POVOLENIE CHODU MOTORA 1 (ID 426)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva ako signal na
povolenie chodu systému Multi-Cerpadla.
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P3.5.1.27 POVOLENIE CHODU MOTORA 2 (ID 427)

Tento parameter sliZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva ako signal na
povolenie chodu systému Multi-Cerpadla.

P3.5.1.28 POVOLENIE CHODU MOTORA 3 (ID 428)

Tento parameter sliZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva ako signal na
povolenie chodu systému Multi-Cerpadla.

P3.5.1.29 POVOLENIE CHODU MOTORA 4 [ID 429)

Tento parameter sluZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouZziva ako signal na
povolenie chodu systému Multi-cerpadla.

P3.5.1.30 POVOLENIE CHODU MOTORA 5 (ID 430)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva ako signal na
povolenie chodu systému Multi-Cerpadla.

P3.5.1.31 POTENCIOMETER MOTORA ZVYSOVANIE (ID 418)

Tento parameter sluzi na zvySovanie vystupnej frekvencie prostrednictvom digitalneho
vstupného signalu. y
Referencia potenciometra motora SA ZVYSUJE, kym sa kontakt neotvori.

P3.5.1.32 POTENCIOMETER MOTORA DOLU (ID 417)

Tento parameter slUZi na zniZzovanie vystupnej frekvencie prostrednictvom digitalneho
vstupného signalu. 5
Referencia potenciometra motora SA ZNIZUJE, kym sa kontakt neotvori.

P3.5.1.33 VOLBA RAMP ZRYCH/SPOM (ID 408)

Tento parameter sluZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory vybera, aky cas rampy
sa ma pouzit.

P3.5.1.34 OVLAD. ZBERNICOU (ID 411]

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory prepina riadiace miesto
a zdroj referencnej frekvencie na komunikacnu zbernicu (z I/0 A, 1/0 B alebo lokalnej
regulacie).

P3.5.1.39 AKTIVACIA POZIARNEHO REZIMU ROZP. (ID 1596)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory aktivuje funkciu
poZiarneho rezimu.

P3.5.1.42 OVLADANIE PANELOM (ID 410)

Tento parameter slUZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory prepina riadiace miesto
a zdroj referencnej frekvencie na panel (z akéhokolvek riadiaceho miesta).
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P3.5.1.43 NULOV.PREV.POCIT. KWH (ID 1053)

Tento parameter slUzZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory vynuluje prevadzkové
pocitadlo kWh.

P3.5.1.44 VYBER PREDNASTAVENEJ FREKVENCIE 0 V POZIARNOM REZIME (ID 15531]

Tento parameter sliZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouziva na vyber
predvolenych frekvencii v poZiarnom rezime.

P3.5.1.45 VYBER PREDNASTAVENEJ FREKVENCIE 1V POZIARNOM REZIME (ID 15532)

Tento parameter slizi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory sa pouZziva na vyber
predvolenych frekvencii v poZiarnom rezime.

P3.5.1.46 VYBER SADY PARAMETROV 1/2 (ID 496)

Tento parameter sluzi na nastavenie digitalneho vstupu, ktorym sa vykona vyber zostavy
parametrov, ktora sa pouzije.

Parameter udava digitalny vstup pouzivany na vyber sady parametrov 1 alebo 2. Funkcia je
aktivna, ak su pre tento parameter zvolené iné sloty ako Dig/N Slot0. Sadu parametrov je
mozné vybrat a zmenit iba v pripade, ak je menic zastaveny.

« Kontakt otvoreny = sada parametrov 1 je nastavena ako aktivna
« Kontakt zatvoreny = sada parametrov 2 je nastavena ako aktivna

POZNAMKA!

Parametre sa ulozia do sady 1 a sady 2 prostrednictvom parametra B6.5.4 Uloz do
sady 1 a B6.5.4 UloZ do sady 2. Tieto parametre mozete pouzivat prostrednictvom
panela alebo pocitacového nastroja Vacon Live.

10.5.3 ANALOGOVE VSTUPY

P3.5.2.1 VOLBA SIGNALU Al1 (ID 377)

Tento parameter sluZi na prepojenie signalu Al k analégovému vstupu podla vasho vyberu.
Pripojte signal Al k analégovému vstupu podla vasho vyberu pomocou tohto parametra.

P3.5.2.2 CASOVA KONSTANTA FILTRA Al1 (ID 378)
Tento parameter sldzi na odfiltrovanie ruseni analégového vstupného signalu.

Tento parameter stanovuje Cas filtrovania analdégového signalu. Filtracna funkcia je
zakazana, ked je hodnota doby filtrovania nastavena na 0.

P3.5.2.3 ROZSAH SIGNALU Al1 (ID 379)

Tento parameter sliZi na zmenu rozsahu analégového signalu.

Hodnota tohto parametra sa obide, ak sa pouzivaju vlastné parametre Skalovania.
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P3.5.2.4 Al1 UZIV. MIN (ID 380)

Tento parameter slUZi na Upravu rozsahu signalu analégového vstupu v rozmedzi -160 % az
160 %.

P3.5.2.5 Al1 UZIV. MAX. (ID 381)

Tento parameter slUZi na Upravu rozsahu signalu analégového vstupu v rozmedzi -160 % az
160 %.

P3.5.2.6 INVERZIA SIGNALU Al1 (ID 387]

Tento parameter sldzi na inverziu analégového vstupného signalu.

10.5.4  DIGITALNE VYSTUPY

P3.5.3.2.1 FUNKCIA ZAKLADNEHO RO1 (ID 11001)

Tento parameter sldzi na vyber funkcie alebo signalu pripojeného na vystup relé.
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Tabulka é0: Vystupné signaly prostrednictvom RO1

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis
0 Nepouzité Vystup sa nepouziva.
1 Pripravené Frekvencny menic je pripraveny na prevadzku.
2 Chod Frekvencny menic je v prevadzke (motor beZi).
3 VSeobecna porucha Doslo k poruche.
4 VSeobecna porucha otocend Nedoslo k prevadzkovej poruche.
5 VSeobecny alarm
6 Reverzné Bol vydany prikaz na reverzaciu.
7 Pri rychlosti Vystupna frekvencia dosiahla hodnotu nastavenej referenc-
nej frekvencie.
8 Regulator motora je aktivovany. |Jeden z regulatorov obmedzenia (napr. pridového obmedze-
nia alebo obmedzenia krdtiaceho momentu) je aktivovany.
9 Prednastavena frekvencia Prednastavena frekvencia bola zvolend pomocou signalov
aktivna digitalneho vstupu.
10 Riadenie z panela aktivne Je zvolené ovladanie z panela (aktivne riadiace miesto je
panel].
1 Sposob ovladania na I/0 B Je zvolené riadiace miesto 1/0 B (aktivne riadiace miesto je
aktivny I/0 B).
12 Kontrola limitov 1 Ak hodnota signalu prekroci alebo klesne pod nastaveny limit
kontroly (P3.8.3 alebo P3.8.7], aktivuje sa kontrola limitov.
13 Kontrola limitov 2
14 Povel na Start aktivny Povel na Start je aktivny.
15 Rezervované
16 PoZiarny rezim ZAP
17 Riadenie ¢asovaca hodin real- |Casovy kanal 1 sa pouZiva.
neho casu 1
18 Riadenie ¢asovaca hodin real- | Casovy kanal 2 sa pouZiva.
neho ¢asu 2
19 Riadenie ¢asovaca hodin real- |Casovy kanél 3 sa pouZiva.
neho ¢asu 3
20 KZ Stavové slovo B 13
21 KZ Stavové slovo B 14
22 KZ Stavové slovo B 15

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 150 POPISY PARAMETROV

Tabulka é0: Vystupné signaly prostrednictvom RO1

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

23 PID v rezime parkovania

24 Rezervované

25 PID1 limity kontroly Hodnota spatnej vazby regulatora PID1 prekrodila limity kon-
troly.

2% PID2 limity kontroly Hodnota spatnej vazby regulatora PID2 prekrocila limity kon-
troly.

27 Riadenie motora 1 Reléové riadenie pre funkciu multi-cerpadla.

28 Riadenie motora 2 Reléové riadenie pre funkciu multi-cerpadla.

29 Riadenie motora 3 Reléové riadenie pre funkciu multi-cerpadla.

30 Riadenie motora 4 Reléové riadenie pre funkciu multi-cerpadla.

31 Riadenie motora 5 Reléové riadenie pre funkciu multi-cerpadla.

32 Rezervované (VZdy otvorené)

33 Rezervované (VZdy otvorené)

34 Upozornenie na udrzbu

35 Porucha udrzby

36 Porucha termistora Doslo k poruche termistora.

37 Spina¢ motora Funk.<v:ia Spina¢ motora zistila, Ze sa rozpojil spina¢ medzi
menic¢om a motorom.

38 Predohrev

39 Vystup pulzu kWh

40 Indikator spustenia

41 Vybraté parametre

P3.5.3.2.2 ONESKORENIE ZOPNUTIA ZAKLADNEHO RO1 (ID 11002)

Tento parameter sliZi na zapnutie oneskorenia vystupu relé.

P3.5.3.2.3 ONESKORENIE VYPNUTIA ZAKLADNEHO RO1 (ID 11003)

Tento parameter sliZi na vypnutie oneskorenia vystupu relé.
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10.5.5

ANALOGOVE VYSTUPY

P3.5.4.1.1 FUNKCIA AO1 (ID 10050)

Tento parameter slUZi na vyber funkcie alebo signalu pripojeného na analdgovy vystup.

Cislo vyberu

Nazov vyberu

Test 0 % (nepouziva sa)

Popis

Analdogovy vystup je nastaveny na 0 % alebo 20 %, aby sa zho-

0 doval s parametrom P3.5.4.1.3.
1 TEST 100 % Analdégovy vystup je nastaveny na 100 % signalu (10 V/20 mA).
2 Vystupna frekvencia Skutoéné vystupna frekvencia od 0 po maximalnu referencnu
frekvenciu.
3 Referencna frekvencia Sku}oc?né refererjéné frekvencia od 0 po maximalnu refe-
rencnu frekvenciu.
4 Otacky motora Skutocné otacky motora od 0 po menovité otacky motora.
5 Vystupny prud Vystupny prid menica od 0 po menovity prdd motora.
6 Moment motora Skutoény moment motora od 0 po menovity moment motora
(100 %).
7 Vykon motora Skutocny vykon motora od 0 po menovity vykon motora
(100 %).
8 Napétie motora Skuto¢né napatie motora od 0 po menovité napdtie motora.
9 Napatie j.s. medziobvodu Skutoc¢né napatie DC medziobvodu 0...1000 V.
10 Vystup PID1 Vystup regulatora PID 1 (0...100 %).
11 Vystup PID2 Vystup regulatora PID 2 (0 - 100 %).
12 Vstup 1 dat procesu Vstup 1 dat procesu: 0...10 000 (to zodpoveda 0...100,00 %).
13 Vstup 2 dat procesu Vstup 2 dat procesu: 0...10 000 (to zodpoveda 0...100,00 %).
14 Vstup 3 dat procesu Vstup 3 dat procesu: 0...10 000 (to zodpoveda 0...100,00 %).
15 Vstup 4 dat procesu Vstup 4 dat procesu: 0...10 000 (to zodpoveda 0...100,00 %).
16 Vstup 5 dat procesu Vstup 5 dat procesu: 0...10 000 (to zodpoveda 0...100,00 %).
17 Vstup 6 dat procesu Vstup 6 dat procesu: 0...10 000 (to zodpoveda 0...100,00 %).
18 Vstup 7 dat procesu Vstup 7 dat procesu: 0...10 000 (to zodpoveda 0...100,00 %).
19 Vstup 8 dat procesu Vstup 8 dat procesu: 0...10 000 (to zodpoveda 0...100,00 %).

POZNAMKA!

Pre signaly ProcessDataln pouZite parametre bez znacky desatinného miesta, napr.
5000 =50,00 %.
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P3.5.4.1.2 CASOVA KONSTANTA FILTRA A01 (ID 10051)

Tento parameter sliZi na nastavenie Casu filtrovania analdgového signalu.
Filtracna funkcia je zakdzana, ked je hodnota doby filtrovania nastavena na 0.

P3.5.4.1.3 MINIMUM AO1 (ID 10052

Tento parameter sliZi na zmenu rozsahu analégového vystupného signalu.
Napriklad, ak sa vyberie hodnota 4 mA, rozsah signalu analdgového vystupu je 4 az 20 mA.
Vyberte typ signalu (pridd/napatie] pomocou prepinacov DIP.

P3.5.4.1.4 AO1 MINIMALNY ROZSAH (ID 10053)

Tento parameter sldzi na Skalovanie analdgového vystupného signalu.
Hodnoty $kalovania (min a max] sa stanovia v procesnej jednotke, ktora je uvedena pri vybere
funkcie AO.

P3.5.4.1.5 AOT MAXIMALNY ROZSAH [ID 10054)

Tento parameter sluzi na Skalovanie analégového vystupného signalu.
Hodnoty Skalovania (min a max) sa stanovia v procesnej jednotke, ktora je uvedena pri vybere
funkcie AO.

Mé6zete, napriklad, vybrat vystupnu frekvenciu menica pre obsah signalu analégového
vystupu a nastavit parametre P3.5.4.1.4 a P3.5.4.1.5 v rozmedzi od 10 do 40 Hz. Tym sa
vystupna frekvencia menic¢a zmeni v rozmedzi 10 az 40 Hz a signal analégového vystupu sa
zmeni v rozmedzi 0 az 20 mA.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




POPISY PARAMETROV VACON - 153

®

o
P 2
e

100%
20 mA

50%
10 mA

o% ) H

0 mA
0 Hz 10 Hz 40 Hz @

©

Obr. 25: Nastavenie rozsahu signalu AO1

A. Signal analégového vystupu D. Max. frek. referencia
B. Min. skala AO E. Vystupna frekvencia
C. Max. skala AO

10.6 MAPA UDAJOV KOMUNIKACNEJ ZBERNICE

P3.6.1 VOLBA VYST. DAT KZ 1 (ID 852)

Tento parameter sluZi na vyber udajov, ktoré sa odosli na komunikacnu zbernicu pomocou
ID Cisla parametra alebo monitorovanej hodnoty.

Udaje sa nastavuju do nepodpisaného 16-bitového formatu podla formatu na riadiacom
paneli. Napriklad hodnota 25,5 na displeji zodpoveda hodnote 255.

P3.6.2 VOLBA VYST. DAT KZ 2 (ID 853)

Tento parameter slUZi na vyber Udajov, ktoré sa odoslu na komunikacnu zbernicu pomocou
ID Cisla parametra alebo monitorovanej hodnoty.

Udaje sa nastavuju do nepodpisaného 16-bitového formatu podla formatu na riadiacom
paneli. Napriklad hodnota 25,5 na displeji zodpoveda hodnote 255.
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P3.6.3 VOLBA VYST. DAT KZ 3 (ID 854)

Tento parameter slUZi na vyber Udajov, ktoré sa odoslu na komunikacnu zbernicu pomocou
ID cisla parametra alebo monitorovanej hodnoty.

Udaje sa nastavuji do nepodpisaného 16-bitového formatu podla formatu na riadiacom
paneli. Napriklad hodnota 25,5 na displeji zodpoveda hodnote 255.

P3.6.4 VOLBA VYST. DAT KZ 4 (ID 855)

Tento parameter sluzi na vyber Udajov, ktoré sa odosli na komunikacnu zbernicu pomocou
ID Cisla parametra alebo monitorovanej hodnoty.

Udaje sa nastavuju do nepodpisaného 16-bitového formatu podla formatu na riadiacom
paneli. Napriklad hodnota 25,5 na displeji zodpoveda hodnote 255.

P3.6.5 VOLBA VYST. DAT KZ 5 (ID 856)

Tento parameter slUZi na vyber Udajov, ktoré sa odoslu na komunikacnu zbernicu pomocou
ID cisla parametra alebo monitorovanej hodnoty.

Udaje sa nastavuji do nepodpisaného 16-bitového formatu podla formatu na riadiacom
paneli. Napriklad hodnota 25,5 na displeji zodpoveda hodnote 255.

P3.6.6 VOLBA VYST. DAT KZ 6 (ID 857)

Tento parameter sluZi na vyber Udajov, ktoré sa odosli na komunikacnu zbernicu pomocou
ID Cisla parametra alebo monitorovanej hodnoty.

Udaje sa nastavuju do nepodpisaného 16-bitového formatu podla formatu na riadiacom
paneli. Napriklad hodnota 25,5 na displeji zodpoveda hodnote 255.

P3.6.7 VOLBA VYST. DAT KZ 7 (ID 858)

Tento parameter slUZi na vyber Udajov, ktoré sa odoslu na komunikacnu zbernicu pomocou
ID cisla parametra alebo monitorovanej hodnoty.

Udaje sa nastavuji do nepodpisaného 16-bitového formatu podla formatu na riadiacom
paneli. Napriklad hodnota 25,5 na displeji zodpoveda hodnote 255.

P3.6.8 VOLBA VYST. DAT KZ 8 (ID 859)

Tento parameter sluzi na vyber Udajov, ktoré sa odosli na komunikacnu zbernicu pomocou
ID Cisla parametra alebo monitorovanej hodnoty.

Udaje sa nastavuju do nepodpisaného 16-bitového formatu podla formatu na riadiacom
paneli. Napriklad hodnota 25,5 na displeji zodpoveda hodnote 255.

10.7 ZAKAZANE FREKVENCIE

.7

V niektorych procesoch méze byt potrebné vyhnut sa urcitym frekvenciam, pretoze sposobuju
mechanické rezonancie. Pomocou funkcie Zakazané frekvencie je mozné zabranit pouzivaniu
tychto frekvencii. Ked sa zvysi vstupna referencna frekvencia, interna referencna frekvencia
zostane na dolnom limite, az kym vstupna frekvencia neprekroci horny limit.

P3.7.1 DOLNY LIMIT ROZSAHU ZAKAZANYCH FREKVENCII 1 (ID 509)

Tento parameter slUZi na zabranenie prevadzky menica na zakazanych frekvenciach.
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V niektorych procesoch moze byt potrebné vyhnut sa urcitym frekvenciam, pretoze sposobuju
mechanickd rezonanciu.

P3.7.2 HORNY LIMIT ROZSAHU ZAKAZANYCH FREKVENCII 1 (ID 510)

Tento parameter sliZi na zabranenie prevadzky menica na zakazanych frekvenciach.
V niektorych procesoch mdze byt potrebné vyhnut sa urcitym frekvenciam, pretoze spésobuju
mechanickd rezonanciu.

P3.7.3 DOLNY LIMIT ROZSAHU ZAKAZANYCH FREKVENCII 2 (ID 511)

Tento parameter slizi na zabranenie prevadzky menica na zakazanych frekvenciach.
V niektorych procesoch méze byt potrebné vyhnut sa urcitym frekvenciam, pretoze sposobuju
mechanickd rezonanciu.

P3.7.4 HORNY LIMIT ROZSAHU ZAKAZANYCH FREKVENCII 2 (ID 512)

Tento parameter slUZi na zabranenie prevadzky menica na zakazanych frekvenciach.
V niektorych procesoch moze byt potrebné vyhnut sa urcitym frekvenciam, pretoze sposobuju
mechanickd rezonanciu.

P3.7.5 DOLNY LIMIT ROZSAHU ZAKAZANYCH FREKVENCII 3 (ID 513)

Tento parameter sliZi na zabranenie prevadzky menica na zakazanych frekvenciach.
V niektorych procesoch méze byt potrebné vyhnut sa urcitym frekvenciam, pretoze sposobuju
mechanickd rezonanciu.

P3.7.6 HORNY LIMIT ROZSAHU ZAKAZANYCH FREKVENCII 3 (ID 514)

Tento parameter slizi na zabranenie prevadzky menica na zakazanych frekvenciach.
V niektorych procesoch méze byt potrebné vyhnut sa urcitym frekvenciam, pretoze sposobuju
mechanickd rezonanciu.

CRCEG

Obr. 26: Zakazané frekvencie

A. Skutocna referencia C. Dolnylim
B. Hornylim D. VyZiadana referencia
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P3.7.7 ZMENA RAMPY PRI PRECHODE ZAKAZANYM PASMOM (ID 518)

Tento parameter slUZi na nastavenie nasobica vybratych casov ramp, ked'sa vystupna
frekvencia menica nachadza medzi zakazanymi limitmi frekvencie.

Funkcia Zmena rampy pri prechode zakazanym pasmom nastavuje Cas rozbehu a dobehu,
ked'je vystupna frekvencia v zakdzanom frekvenénom pasme. Hodnota funkcie Zmena rampy
pri prechode zakdzanym pasmom sa vynasobi hodnotou parametra P3.4.2 (Cas rozbehu 1)
alebo P3.4.3 (Cas dobehu 1). Napriklad, pri pouziti hodnoty 0,1 sa ¢as rozbehu/dobehu skréti
desatnasobne.

> (F)s]

Obr. 27: Parameter Zmena rampy pri prechode zakdzanym pasmom

A. Vystupna frekv. E. Zmena rampy pri prechode zakazanym
B. Hornylim pasmom = 2,5

C. Dolnylim F. Cas

D. Zmena rampy pri prechode zakazanym

pasmom = 0.3

10.8 KONTROLA LIMITOV

P3.8.1 VYBER POLOZKY KONTROLY C. 1 (ID 1431)

Tento parameter slUzZi na vyber kontrolovanej polozky.
Vystup funkcie kontroly mozno priradit na reléovy vystup.

P3.8.2 REZIM KONTROLY C. 1 (ID 1432]

Tento parameter sliZi na nastavenie rezimu kontroly.

Funkcia kontroly sa aktivuje, ked je hodnota signalu nizSia nez nastaveny limit kontroly a je
vybraty rezim ,Dolny limit".

Funkcia kontroly sa aktivuje, ked je hodnota signalu vySsSia nez nastaveny limit kontroly a je
vybraty rezim ,Horny limit”.
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P3.8.3 LIMIT KONTROLY C. 1 (ID 1433]

Tento parameter slUZi na nastavenie limitu kontroly vybranej polozky.
Jednotka sa zobrazi automaticky.

P3.8.4 HYSTEREZIA LIMITU KONTROLY C. 1 (ID 1434)

Tento parameter slUZi na nastavenie limitu hysterézy kontroly vybranej polozky.
Jednotka sa zobrazi automaticky.

P3.8.5 VYBER POLOZKY KONTROLY C. 2 (ID 1435)

Tento parameter sliZi na vyber kontrolovanej polozky.
Vystup funkcie kontroly mozno priradit na reléovy vystup.

P3.8.6 REZIM KONTROLY C. 2 (ID 1436)

Tento parameter sliZi na nastavenie rezimu kontroly.

P3.8.7 LIMIT KONTROLY C. 2 (ID 1437)

Tento parameter sluiZi na nastavenie limitu kontroly vybranej polozky.
Jednotka sa zobrazi automaticky.

P3.8.8 HYSTEREZIA LIMITU KONTROLY C. 2 (ID 1438)

Tento parameter sluzi na nastavenie limitu hysterézy kontroly vybranej polozky.
Jednotka sa zobrazi automaticky.

10.9 OCHRANY

P3.9.1 0D0ZVA NA PORUCHU POKLESU PRUDU NA ANALOGOVOM VSTUPE (ID 700)

Tento parameter sliZi na vyber odozvy menica na poruchu ,nizkej hodnoty Al”.
Ak signal analégového vstupu klesne pod 50 % minimalnej hodnoty signalu po dobu 500 ms,
nastane porucha Nizky Al.

P3.9.2 REAKCIA NA EXTERNU PORUCHU (ID 701)
Tento parameter sliZi na vyber odozvy menica na ,externu poruchu”.

Ak ddjde k poruche, na displeji menica sa moze zobrazit upozornenie na tuto poruchu.
Externa porucha sa aktivuje prostrednictvom signalu digitalneho vstupu. Prednastaveny
digitalny vstup je DI3. Udaje pre reakciu je mozné naprogramovat aj do reléového vystupu.

P3.9.3 PORUCHA VSTUPNEJ FAZY (ID 730)

Tento parameter sluzi na vyber konfiguracie fazy zdroja menica.

POZNAMKA!
Ak pouzivate 1-fazovy privod, hodnota tohto parametra sa musi nastavit na ,1-

fazovu podporu™.
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P3.9.4 PORUCHA PODPATIA (ID 727)

Tento parameter slUZi na vyber toho, i sa poruchy v désledku podpatia ulozia do histérie
poruch alebo nie.

P3.9.5 REAKCIA NA PORUCHU VYSTUPNEJ FAZY (ID 702)

Tento parameter slUZi na vyber odozvy menica na poruchu ,vystupnej fazy”.

Ak meranie prudu motora odhali, Ze vo faze motora 1 nie je ziadny prud, déjde k poruche
vystupnej fazy.

Dalsie informécie najdete v &asti P3.9.2.

10.9.1  TEPELNE OCHRANY MOTORA

Tepelna ochrana motora chrani motor pred prehriatim.

Frekvencny menic dokaze dodavat prud, ktory je vySSi ako menovity prad. Vysoky prud moze
byt potrebny pre danu zataz a musi sa pouzivat. V takychto podmienkach hrozi riziko
tepelného pretazenia. Pri nizkych frekvenciach je riziko vyssie. Pri nizkych frekvenciach sa
znizuje ucinok chladenia motora, ako aj jeho kapacita. Ak je motor vybaveny externym
ventilatorom, znizenie zatazenia pri nizkych frekvenciach je malé.

Tepelna ochrana motora je zaloZena na vypoctoch. Ochranna funkcia vyuziva vystupny prad
menica na zistenie zataZenia motora. Ak je riadiaca doska odpojena od zdroja energie,
vypocCty sa vynuluju.

Na nastavenie tepelnej ochrany motora pouzivajte parametre P3.9.6 az P3.9.10. Tepelny prud

It signalizuje zatazovaci prud, nad ktorym je motor pretazeny. Limit prudu je funkcia
vystupnej frekvencie.

POZNAMKA!

Ak s nizkovykonovymi menic¢mi (<1,5 kW) pouzivate dlhé kable motora (max. 100 m),
prdd motora namerany menicom moze byt ovela vyssi ako skutocny prud motora.
Toto je sposobené kapacitnymi pradmi v kabli motora.

C VYSTRAHA!
Uistite sa, Ze nie je zablokovany privod vzduchu k motoru. Ak je privod vzduchu
zablokovany, funkcia nechrani motor a moze dojst k prehriatiu motora. Mohlo by to
sposobit poskodenie motora.

P3.9.6 TEPELNA OCHRANA MOTORA (ID 704)

Tento parameter sliZi na vyber odozvy frekvenéného menica na poruchu ,Prehriatie
motora”.

Ak funkcia tepelnej ochrany motora odhali, Ze je teplota motora prilis vysoka, dojde k
poruche prehriatia motora.

P3.9.7 KOEFICIENT OKOLITEJ TEPLOTY MOTORA (ID 705)

Tento parameter sliZi na nastavenie teploty okolia v mieste inStalacie motora.
Hodnota teploty sa uvadza v stupnioch Celzia alebo Fahrenheita.
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P3.9.8 CHLADENIE MOTORA PRI NULOVYCH OTACKACH (ID 706)

Tento parameter slUZi na nastavenie koeficientu chladenia pri nulovych otadckach vzhladom
na bod, v ktorom motor beZi na menovitych otackach bez externého chladenia.

Pri nulovej rychlosti vypocita tato funkcia koeficient chladenia vzhladom na bod, pri ktorom
motor pracuje na menovitych otackach bez externého chladenia.

Prednastavena hodnota je nastavena pre podmienky, v ktorych nie je dostupny externy
ventilator. Ak sa pouziva externy ventilator, je mozné nastavit hodnotu vyssiu ako v pripade
bez ventilatora, napriklad na 90 %.

Pri zmene parametra P3.1.1.4 (Menovity prdd motora) sa parameter P3.9.2.3 automaticky
nastavi na prednastavenu hodnotu.

Aj ked tento parameter upravite, nebude to mat Ziadny vplyv na maximalny vystupny prud
menica. Maximalny vystupny prud je mozné zmenit vylu¢ne prostrednictvom parametra
P3.1.1.7 Pridové obmedzenie motora.

Frekvencia zlomu pre tepelnu ochranu je 70 % hodnoty parametra P3.1.1.2 Menovita
frekvencia motora.

Pchladenie A
Oblast pretazenia
100% f--=nnmmmmmmmmmee- eI
) ! i
ID706 = 40 % 5 5
: | >
0 Frekvencia fp f

zlomu

Obr. 28: Krivka tepelného priddu motora It

P3.9.9 TEPELNA CASOVA KONSTANTA MOTORA (ID 707)
Tento parameter sliZi na nastavenie tepelnej casovej konstanty motora.

Casova konstanta je Cas, za ktory vypocitana krivka ohrevu dosiahne 63 % svojej cielovej
hodnoty. Dlzka ¢asovej konstanty suvisi s velkostou motora. Cim je motor vacsi, tym je
Casova konstanta dlhsia.

Tepelna ¢asova konstanta motora je pri roznych motoroch odlisna. Jej hodnoty sa liSia aj v
zavislosti od vyrobcu daného motora. Prednastavena hodnota parametra je pri kazde;j
velkosti ina.
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Hodnota té-Cas uvadza cas v sekundach, v priebehu ktorého dokaze motor bezpecne
fungovat pri 6-nasobku menovitého prudu. Je mozné, Ze k danému motoru poskytne udaje
jeho vyrobca. Ak poznate hodnotu t6 motora, méZete pomocou nej nastavit parameter
Casovej konstanty. Tepelna Casova konstanta motora v minUtach ma zvycajne hodnotu 2*t6.
Ak je menic v stave ZASTAVENIA, ¢asova konstanta sa interne zvysi na 3-nasobok nastavene;
hodnoty parametra, pretoze chladenie sa vykonava formou konvekcie. Vid Obr. 29 Vypocet
teploty motora.

P3.9.10 FAKTOR TEPELNEJ ZATAZITELNOSTI MOTORA [ID 708)
Tento parameter slUZi na nastavenie teplotného zatazenia motora.

Ak, napriklad, nastavite hodnotu na 130 %, motor dosiahne menovitu teplotu pri 130 %
menovitého prddu motora.
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— — — — Zatazitelnost 80 %
Zatazitelhost 100 %
------------ Zatazitelhost 130 %

Obr. 29: Vypocet teploty motora

10.9.2  OCHRANA PRED ZABLOKOVANIM MOTORA

Funkcia ochrany motora pred zablokovanim poskytuje ochranu motora proti kratkym
pretazeniam. Pretazenie moze byt zapricinené napriklad zablokovanym hriadelom. Reakcny
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Cas ochrany pred zablokovanim je mozné nastavit na hodnotu kratsiu, ako je tepelna ochrana
motora.

Stav zablokovania motora je urceny parametrami P3.9.12 Zablok. prdd a P3.9.14 Frekvencny
limit zablokovania. Ak prud prekroci dany limit a vystupna frekvencia bude nizsia ako
nastaveny limit, motor je v stave zablokovania.

Ochrana pred zablokovanim je urcitym druhom nadpriddovej ochrany.

POZNAMKA!

Ak s nizkovykonovymi meni¢mi (1,5 kW] pouzivate dlhé kdble motora (max. 100 m),
prud motora namerany menicom moze byt ovela vySsi ako skuto¢ny prud motora.
Toto je sposobené kapacitnymi pradmi v kabli motora.

P3.9.11 PORUCHA ZABLOKOVANIE MOTORA (ID 709)

Tento parameter slUzi na vyber odozvy menica na poruchu ,Zablokovanie motora”.
Ak ochrana pred zablokovanim motora odhali, Ze sa hriadel motora zablokoval, dojde k
poruche Zablokovanie motora.

P3.9.12 ZABLOK. PRUD (ID 710)

Tento parameter slizi na nastavenie hranic¢nej hodnoty, nad ktorou sa musi prud motora
udrzat, aby dosSlo k stavu zablokovania.

Hodnotu pre tento parameter je mozné nastavit v rozsahu 0,0 az 2*I.. Aby doslo k stavu
zablokovania, musi prud prekrocit tento limit. Ak sa zmeni parameter P3.1.1.7 Pridové
obmedzenie motora, tento parameter sa automaticky prepocita na 90 % obmedzenia prudu.

POZNAMKA!
Hodnota priddu zablokovania musi byt nizSia ako prudové obmedzenie motora.

?I

Oblast
zablokovania

ID710

v

ID712

Obr. 30: Nastavenie vlastnosti zablokovania
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P3.9.13 CASOVY LIMIT ZABLOKOVANIA (ID 711)

Tento parameter slUZi na nastavenie maximalneho ¢asu trvania stavu zablokovania.

Hodnotu pre tento parameter je mozné nastavit v rozsahu 1,0 az 120,0 s. Ide o maximalny Cas
trvania stavu zablokovania. Cas zablokovania sa meria internym pocitadlom.

Ak hodnota z pocitadla ¢asu zablokovania prekroci tento limit, ochrana vyvola ndtené
odpojenie menica.

P3.9.14 FREKVENCIA ZABLOKOVANIA (ID 712]

Tento parameter slizi na nastavenie hranic¢nej hodnoty, pod ktorou sa musi vystupna
frekvencia menica udrzat, aby doslo k stavu zablokovania.

POZNAMKA!
Aby sa dosiahol stav zablokovania, vystupna frekvencia musi na urcity cas klesnut
pod tento limit.

10.9.3 OCHRANA PRED ODLAHCENIM (SUCHE CERPADLDO)

Ochrana pred odlahcenim motora ma za Ulohu zabezpecit, aby bol pri spustenom menici
motor zatazeny. Ak je zatazenie motora nedostatocné, v procese mozu nastat problémy.
Méze, napriklad, dojst k pretrhnutiu remena alebo zavzdusneniu Cerpadla.

Ochranu motora pred odlahcenim je mozné upravit pomocou parametrov P3.9.16 (Ochrana
pred odlah¢enim: Zatazenie oblasti odbudzovania) a P3.9.17 (Ochrana pred odlahéenim:
Zatazenie pri nulovej frekvencii]. Krivka odlahcenia je kvadraticka krivka medzi nulovou
frekvenciou a zaciatkom odbudzovania. Ochrana sa aktivuje az pri hodnote vyssej ako 5 Hz.
Pocitadlo casu odlahcenia sa zapina az pri hodnote vysSej ako 5 Hz.

Hodnoty parametrov ochrany pred odlahcenim sa nastavuju vo forme percentualnej hodnoty
menovitého krdtiaceho momentu motora. Na zistenie pomeru nastavenia rozsahu pre
hodnotu vnuitorného momentu pouzite Udaje zo Stitka motora, menovity prud motora a
menovity prdd menica I.L. Ak pouzijete iny druh prddu ako menovity prdd motora, znizi sa
presnost vypoctu.

POZNAMKA!

Ak s nizkovykonovymi menic¢mi (<1,5 kW) pouzivate dlhé kdble motora (max. 100 m),
prdd motora namerany menicom moze byt ovela vyssi ako skutocny prud motora.
Toto je sposobené kapacitnymi pradmi v kabli motora.

P3.9.15 PORUCHA ODLAHCENIA (ID 713)

Tento parameter sluzi na vyber odozvy menica na poruchu v dosledku ,,odlahcenia”.
Ak funkcia ochrany odlahcenia odhali, Ze motor nie je dostatoCne zatazeny, dojde k poruche
odlahcenia.

P3.9.16 OCHRANA PRED ODLAHCENIM: ZATAZENIE OBLASTI ODBUDZOVANIA (ID 714)

Tento parameter slizi na nastavenie minimalneho kratiaceho momentu, ktory motor musi
mat, ked'je vystupna frekvencia menica vyssSia nez frekvencia zaciatku odbudzovania.
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Hodnotu pre tento parameter je mozné nastavit v rozsahu 10,0 az 150,0 % x TnMotor. Tato
hodnota je limitom pre minimalny moment v pripade, ked vystupna frekvencia prekracuje
zaCiatok odbudzovania.

Pri zmene parametra P3.1.1.4 (Menovity prdd motora) sa automaticky obnovi prednastavena
hodnota tohto parametra. Pozrite si kapitolu 5.9 Skupina 3.9: Ochrany.

2 Moment

ID714 |-~ :

ID715 '
Oblast odlahcenia

v

5 Hz Zaciatok
odbudzovania

Obr. 31: Nastavenie minimalneho zatazZenia

P3.9.17 0CHRANA PRED ODLAHCENIM: ZATAZENIE PRI NULOVEJ FREKVENCII (ID 715)

Tento parameter sliZi na nastavenie logiky, podla ktorej sa resetuje referencna frekvencia
potenciometra motora.

P3.9.18 0OCHRANA PRED ODLAHCENIM: CASOVY LIMIT (ID 716)

Tento parameter sluZi na nastavenie maximalneho ¢asu trvania stavu odlahcenia.
Casovy limit je mozné nastavit v rozmedzi od 2,0 do 600,0 s.

Je to maximalny ¢as aktivneho trvania stavu odlahcenia. Cas odlahéenia sa meria internym
pocitadlom. Ak hodnota z pocitadla prekroci tento limit, ochrana vyvola natené odpojenie
menica. Menic sa nutene odpoji podla nastavenia v parametri P3.9.15 Porucha odlahcenia. Ak
sa menic zastavi, pocitadlo odlahcenia sa vynuluje.
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4 Pocitadlo ¢asu odlahcenia

Aktiva¢na oblast
ID716 |
A
! Aktivacia/varovanie ID713
I
I
I
I
I
I
|
! v
. Cas
. Odlahcenie----
Ziadne odhfah.— L

Obr. 32: Funkcia pocitadla casu odlahcenia

P3.9.19 REAKCIA NA PORUCHU KOMUNIKACIE KOMUNIKACNEJ ZBERNICE (ID 733)

Tento parameter sluZi na vyber odozvy menica na poruchu ,Casovy limit komunikaénej
zbernice vyprsal”.

Ak doslo k poruche datového pripojenia medzi hlavnym radicom a doskou komunikacnej
zbernice, nastane porucha komunikacnej zbernice.

P3.9.20 PORUCHA KOMUNIKACIE SLOTU (ID 734]

Tento parameter slizi na vyber odozvy menica na poruchu ,.komunikacie slotu”.
Ak frekvencny menic odhali poruchu pridavnej karty, déjde k poruche komunikacie slotu.
DalSie informacie najdete v Casti P3.9.2.

P3.9.21 PORUCHA TERMISTORA (ID 732)

Tento parameter slUZi na vyber odozvy menica na poruchu ,termistora”.
Ak termistor odhali prilis vysoku teplotu, déjde k poruche termistora.
DalSie informacie najdete v Casti P3.9.2.

P3.9.22 0DOZVA NA PORUCHU KONTROLY PID1 (ID 749)

Tento parameter sluzi na vyber odozvy menic¢a na poruchu ,kontroly PID".
Ak hodnota spatnej vazby PID nie je v ramci limitov kontroly dlhSie nez po dobu oneskorenia
kontroly, nastane porucha kontroly PID.

P3.9.23 0D0ZVA NA PORUCHU KONTROLY EXTERNEHO PID (ID 757]

Tento parameter sluzi na vyber odozvy menica na poruchu ,kontroly PID".

Ak hodnota spatnej vazby PID nie je v ramci limitov kontroly dlhSie neZ po dobu oneskorenia
kontroly, nastane porucha kontroly PID.

Dalgie informécie najdete v éasti P3.9.2.

P3.9.25 SIGNAL TEPLOTY 1 (ID 739)

Tento parameter slUZi na vyber vstupnych signalov teploty, ktoré sa kontroluju.
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Maximalna hodnota sa ziska zo skupiny signalov a pouzije sa na aktivaciu alarmov a poruch.

P3.9.26 LIMIT ALARMU 1 (ID 741)

Tento parameter slUZi na nastavenie hranic¢nej hodnoty alarmu v dosledku teploty.

Ak namerana teplota prekracujte tuto hrani¢nud hodnotu, spusti sa alarm teploty.

P3.9.27 LIMIT PORUCHY 1 (ID 742]

Tento parameter sluzi na nastavenie hranic¢nej hodnoty poruchy v dosledku teploty.

Ak namerana teplota prekracujte tato hrani¢nu hodnotu, déjde k poruche v désledku teploty.
P3.9.28 0DOZVA NA PORUCHU TEPLOTY (ID 740)

Tento parameter sliZi na vyber odozvy menica na poruchu ,Teplota”.

P3.9.29 0D0ZVA NA PORUCHU BEZPECNEHO ODPOJENIA MOMENTU (STO) (ID 775)

Tento parameter sliZi na vyber odozvy menica na ,,poruchu STO".

Tento parameter definuje odozvu na F30 - Bezp. odp. momentu (ID poruchy: 530).

Tento parameter definuje ¢innost menica, ked'sa aktivuje funkcia Bezp. odp. momentu (STO)
(napr. po stlaceni tladidla nidzového zastavenia alebo aktivovani inej ¢innosti funkcie STO).

0 = Ziadna akcia
1 =alarm
2 = porucha, zastavenie volnym dobehom

POZNAMKA!
Tento parameter sa nezobrazuje, ak meni¢ nema podporu funkcie bezpecného
odpojenia momentu.

10.10 AUTOMATICKY RESET.

P3.10.1 AUTOMATICKY RESET (ID 731)

Tento parameter sluzi na aktivovanie funkcie automat. resetovania.

Poruchy, ktoré sa maju resetovat automaticky, vyberiete zadanim hodnoty 0 alebo 7 v
parametroch P3.10.6 az P3.10.14.

POZNAMKA!
Funkcia automatického resetu je dostupna iba pri niektorych typoch poruch.

P3.10.2 SPOSOB RESTARTU (ID 719)

Tento parameter sluzi na vyber rezimu spustania funkcie automatického resetu.
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P3.10.3 CAS CAKANIA (ID 717)

Tento parameter sliZi na nastavenie casu Cakania pred vykonanim prvého resetu.

P3.10.4 AUTOMAT. RESET: TRVANIE POKUSU (ID 718)

Tento parameter slUZi na nastavenie trvania pokusu pre funkciu automatického resetu.

Pocas trvania pokusu sa funkcia automatického resetu pokusi resetovat poruchu, ku ktorej
doslo. Odpocitavanie Casu sa zacina od prvého automat. resetu. Pri dalSej poruche sa znova
spusti odpocitavanie trvania pokusu.

P3.10.5 POCET POKUSOV (ID 759]

Tento parameter slizi na nastavenie celkového poctu pokusov o automaticky reset.

Ak pocet pokusov pocas trvania pokusu prekroci hodnotu tohto parametra, zobrazi sa trvala
porucha. Ak nie, porucha sa prestane zobrazovat po uplynuti trvania pokusu.

Parameter P3.10.5 umoznuje nastavit maximalny pocet pokusov o automaticky reset pocas
trvania pokusu nastaveného v parametri P3.10.4. Druh poruchy nema Ziadny vplyv na
maximalny pocet.

Cas Cas Cas
Ccakania cakania c¢akania
—1 ID717 ID717 ID717
Spustacd ~ > ’7‘ > ’7‘

poruchy

Alarm

Reset 1 Reset 2

Automaticky _‘ _‘

reset

Trvanie _
pokusu Trvanie pokusu

ID718

[
Porucha

aktivna

PocCet pokusov: (ID759 = 2)

Obr. 33: Funkcia automatického resetu

P3.10.6 AUTORESET: PODPATIE (ID 720}

Tento parameter sluzi na aktivovanie automatického resetovania po poruche spésobenej
podpatim.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




POPISY PARAMETROV VACON - 167

P3.10.7 AUTORESET: PREPATIE (ID 721]

Tento parameter sliZi na aktivovanie automatického resetovania po poruche spdsobenej
prepatim.

P3.10.8 AUTORESET: NADPRUD (ID 722]

Tento parameter slUZi na aktivovanie automatického resetovania po poruche spdsobenej
nadprudom.

P3.10.9 AUTORESET: NiZKY Al (ID 723)

Tento parameter sliZi na aktivovanie automatického resetovania po poruche spésobenej
nizkou Urovnou signalu Al.

P3.10.10 AUTORESET: PREHRIATIE JEDNOTKY (ID 724]

Tento parameter sluiZi na aktivovanie automatického resetovania po poruche spésobenej
nadmernou teplotou jednotky.

P3.10.11 AUTORESET: PREHRATIE MOTORA (ID 725)

Tento parameter sluzi na aktivovanie automatického resetovania po poruche spésobenej
nadmernou teplotou motora.

P3.10.12 AUTORESET: EXTERNA PORUCHA (ID 726)

Tento parameter sluzi na aktivovanie automatického resetovania po externej poruche.

P3.10.13 AUTORESET: PORUCHA ODLAHCENIA (ID 738]

Tento parameter slizi na aktivovanie automatického resetovania po poruche spésobenej
odlahcenim.

P3.10.14 AUTORESET: PORUCHA KONTROLY PID [ID 15538)

Tento parameter slUzZi na urcenie, Ci je autoreset poruchy povoleny.

10.11  FUNKCIE CASOVACOV

10.11.1 FUNKCIE CASOVACOV

Funkcie ¢asovacov umoznuju pouzivat hodiny RTC (Realny ¢as) na ovladdanie funkcii. Vsetky
funkcie, ktoré je mozné ovladat pomocou digitadlneho vstupu, je mozné ovladat aj pomocou
hodin RTC prostrednictvom casovych kanalov 1 - 3. Na ovladanie digitalneho vstupu nie je
potrebné mat k dispozicii externu riadiacu jednotku PLC. Intervaly spinania a rozopinania
vstupu je mozné naprogramovat interne.

Aby ste dokonale vyuzili funkcie casovacov, nainstalujte batériu a dokladne nastavte hodiny
realneho Casu v sprievodcovi spustenim. Batéria je dostupna ako doplnkové prislusenstvo.
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POZNAMKA!

Funkcie ¢asovacov neodporic¢ame pouzivat bez doplnkovej batérie. Ak sa nepouziva
batéria pre hodiny RTC, nastavenia ¢asu a datumu v menici sa pri kazdom vypnuti
vynuluju.

CASOVE KANALY

Vystup intervalu alebo funkcii ¢asovacov je mozné priradit ¢asovym kanalom 1 - 3. Casové
kanaly je moZné pouzivat na ovladanie zapinacich/vypinacich funkcii, napriklad reléovych
vystupov alebo digitalnych vstupov. Na konfiguraciu logiky zapinania/vypinania ¢asovych
kanalov im priradte intervaly alebo ¢asovace. Casovy kanal je moZné ovladat prostrednictvom
velkého poctu roznych intervalov alebo ¢asovacov.

(P| Priraditkanalu )

Interval 1 (v:asovy'/KanéI 1
Interval 2
Interval 3 |
Interval 4 v
r— CasovyKanal 2
I
Casovac 1 |
——
I

Casovac 2

CasovyKanal 3 |

Y Y Y Y Y Y

Casoval 3

Obr. 34: Intervaly a casovace je mozné priradit k casovym kanalom flexibilne. Kazdy interval a
casovac ma parameter, pomocou ktorého ho mézete priradit k casovému kanalu.

INTERVALY

Pomocou parametrov zadajte kazdému intervalu hodnotu Cas ZAP a Cas VYP. Ide o ¢as v
priebehu dna, ked bude interval aktivny pocas dni nastavenych pomocou parametrov Odo dna
a Do dna. Napriklad pri nastaveniach parametrov nizsie uvedenych bude interval aktivny od
7:00 do 9:00 od pondelka do piatka. Casovy kanal je v podstate ako digitalny vstup, no vo
virtualnej podobe.

Cas ZAP: 07:00:00
Cas VYP: 09:00:00
Odo dna: pondelok
Do dna: piatok

CASOVACE

Pomocou Casovacov aktivujete na urcitu dobu ¢asovy kanal prostrednictvom prikazu z
digitalneho vstupu alebo ¢asového kanala.
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A

Zostavajuci Cas

Aktivacia

T
J | Trvanie . OuT

Obr. 35: Signal na aktivaciu prichadza z digitalneho vstupu alebo virtudlneho digitalneho vstupu,
ako napriklad casového kanala. Casovac odpocitava zostupne od klesajucej hrany.

Pomocou parametrov uvedenych nizsie sa aktivuje casovac, ked sa zopne digitalny vstup 1 na
slote A. Zaroven ponechaju casovac aktivny este 30 sekund po jeho rozopnuti.

* Trvanie: 30s
« Casovac: Digln SlotA.1

Ak chcete potlacit Casovy kanal aktivovany z digitalneho vstupu, mozete pre trvanie nastavit
hodnotu 0 sekund. Po klesajucej hrane nie je dostupné oneskorenie vypnutia.

Priklad:
Problém:

Frekvencény menic sa pouziva v sklade a sluzi na ovladanie klimatizacie. Pocas pracovnych
dni musi byt v prevadzke od 7:00 do 17:00 a cez vikendy od 9:00 do 13:00. Ak sa v budove
nachadza personal, musi byt menic v prevadzke aj mimo tychto hodin. Meni¢ musi
pokracovat v prevadzke eSte 30 minut po odchode personalu.

Riesenie:

Nastavte 2 intervaly, 1 pre pracovné dni a 1 pre vikendy. Zaroven je potrebné pouzivat
Casovac na aktivaciu procesu aj mimo nastavenych hodin. Pozrite si nizSie uvedenu
konfiguraciu.

Interval 1

P3.11.1.1: Cas ZAP: 07:00:00

P3.11.1.2: Cas VYP: 17:00:00

P3.11.1.3: Odo dna: 1 (= pondelok]

P3.11.1.4: Do dna: 5 (= piatok)

P3.11.1.5: Priradit ku kanalu: Casovy kanal 1
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Interval 2

P3.11.2.1: Cas ZAP: 09:00:00

P3.11.2.2: Cas VYP: 13:00:00

P3.11.2.3: Odo dna: sobota

P3.11.2.4: Do dna: nedela

P3.11.2.5: Priradit ku kanalu: Casovy kanal 1

Casovac 1

V ¢ase mimo urcenych intervalov mdzete motor nastartovat pomocou digitalneho vstupu 1v
slote A. V takom pripade Cas, pocas ktorého je motor spusteny, urcuje ¢asovac.

P3.11.6.1: Trvanie: 1800 s (30 min])

P3.11.6.2: Priradit ku kanalu: Casovy kanal 1

P3.5.1.18: Casovac 1: Digln SlotA.1 (parameter sa nachadza v menu digitalnych vstupov)

Interval 1
Od = pondelok Do = piatok
ZAP = 07:00:00 hod. VYP = 17:00:00 hod. @ Riad. signal 1/9

Interval 2 :

Od = sobota Do = nedela < - - Etart/st
ZAP = 09:00:00 hod.|VYP = 13:00:00 hod Casovy kanal 1 [---r--

Digitalny vstup 1 .
na slote A Casovac 1
Trvanie = 1800 s

Obr. 36: Casovy kanal 1 sa pouZije namiesto digitélneho vstupu ako riadiaci signal pre prikaz
spustenia

P3.11.1.1 CAS ZAPNUTIA [ID 1464)

Tento parameter sluzi na nastavenie Casu v priebehu dna, ked sa aktivuje vystup funkcie
intervalu.

P3.11.1.2 CAS VYPNUTIA (ID 1465)

Tento parameter slizi na nastavenie Casu v priebehu dna, ked sa deaktivuje vystup funkcie
intervalu.

P3.11.1.3 0DO DNA (ID 1466)

Tento parameter slizi na nastavenie dna, v ktory sa aktivuje vystup funkcie intervalu.
P3.11.1.4 DO DNA (ID 1467)

Tento parameter sluizi na nastavenie dna, v ktory sa deaktivuje vystup funkcie intervalu.
P3.11.1.5 PRIRADENIE KANALU [ID 1468)

Tento parameter sluzi na vyber ¢asového kanala s pridelenym vystupom funkcie intervalu.

Casové kanaly je mozné pouzivat na ovladanie zapinacich/vypinacich funkcii, napriklad
reléovych vystupov alebo vSetkych funkcii, ktoré mozno riadit signalom DI.
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P3.11.6.1 TRVANIE (ID 1489)

Tento parameter sliZi na nastavenie doby, ktora na ¢asovaci uplynie po odstraneni
aktivacného signalu (oneskorené vypnutie).

P3.11.6.2 PRIRADENIE KANALU [ID 1490)

Tento parameter slUZi na vyber ¢asového kanala s pridelenym vystupom funkcie ¢asovaca.
Casové kanaly je mozné pouZivat na ovladanie zapinacich/vypinacich funkcii, napriklad
reléovych vystupov alebo vsetkych funkcii, ktoré mozno riadit signadlom DI.

P3.11.6.3 REZIM (ID 15527)

Tento parameter sluZi na urcenie, ¢i sa ma oneskorenie casovaca riadit podla ndbeznej alebo
klesajucej hrany.

10.12 REGULATORPID 1

10.12.1 ZAKLADNE NASTAVENIA

P3.12.1.1 ZOSILNENIE PID (ID 118)

Tento parameter sliZi na nastavenie zisku regulatora PID.
Ak je tento parameter nastaveny na 100 %, zmena 10 % v hodnote chyby spdsobi zmenu
vystupu regulatora o 10 %.

P3.12.1.2 INTEGRACGNY CAS PID (ID 119)

Tento parameter slUzi na nastavenie ¢asu integracie regulatora PID.
Ak je tento parameter nastaveny na 1,00 s, zmena 10 % v hodnote chyby spdsobi zmenu
vystupu regulatora o 10,00 %/s.

P3.12.1.3 DERIVACNY CAS PID (ID 132)

Tento parameter sluzi na nastavenie Casu derivacie regulatora PID.
Ak je tento parameter nastaveny na 1,00 s, zmena 10 % za 1,00 sekundu v hodnote chyby
sposobi zmenu vystupu regulatora o 10,00 %.

P3.12.1.4 VYBER PROCESNEJ JEDNOTKY (ID 1036]

Tento parameter sluzZi na vyber jednotky signalu spatnej vazby a referenéného signalu
regulatora PID.
Vyber jednotky pre skuto¢nu hodnotu.

P3.12.1.5 MIN. PROCESNEJ JEDNOTKY (ID 1033)

Tento parameter sldzi na nastavenie minimalnej hodnoty signalu spatnej vazby PID.
Napriklad analégovy signal 4 az 20 mA zodpoveda tlaku 0 az 10 bar.

P3.12.1.6 MAX. PROCESNEJ JEDNOTKY (ID 1034)

Tento parameter sluizi na nastavenie maximalnej hodnoty signalu spatnej vazby PID.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 172 POPISY PARAMETROV

Napriklad analdgovy signal 4 az 20 mA zodpoveda tlaku 0 az 10 bar.

P3.12.1.7 DESATINNE MIESTA PROCESNEJ JEDNOTKY (ID 1035)

Tento parameter slUZi na nastavenie poctu desatinnych miest hodndt v procesnych
jednotkach.
Napriklad analégovy signal 4 az 20 mA zodpoveda tlaku 0 az 10 bar.

P3.12.1.8 INVERZIA ODCHYLKY (ID 340)

Tento parameter sluZi na invertovanie chybovej hodnoty regulatora PID.

P3.12.1.9 HYSTEREZA PASMA NECITLIVOSTI (ID 1056]

Tento parameter sldzi na nastavenie oblasti mftveho pasma v okoli referencnej hodnoty PID.

Hodnota tohto parametra je stanovena vybratou procesnou jednotkou. Ak hodnota spatne;
vazby zostane v oblasti pasma necitlivosti poc¢as nastaveného ¢asu, vystup PID regulatora sa
zablokuje.

P3.12.1.10 ONESKORENIE PASMA NECITLIVOSTI (ID 1057]

Tento parameter slUzi na nastavenie doby, pocas ktorej musi hodnota odozvy zostat v oblasti
pasma necitlivosti pred uzamknutim vystupu regulatora PID.

Ak skutocna hodnota zostane v oblasti pAsma necitlivosti po dobu nastavenud v parametri
Oneskorenie pasma necitlivosti, vystup regulatora PID sa uzamkne. Tato funkcia zabrani
opotrebovaniu a neZzelanym pohybom aktivacnych prvkov, napr. ventilov.

T/

\
\

\
\

Obr. 37: Funkcia pasma necitlivosti

A. Pasmo necitlivosti (ID1056) C. Reference
B. Oneskorenie pasma necitlivosti (ID1057)  D. Aktualna hodnota
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E. Vystup uzamknuty

10.12.2 REFERENCIE

P3.12.2.1 ZIADANA HODNOTA Z PANELA 1 (ID 167)

Tento parameter sliZi na urcenie nastavenej hodnoty regulatora PID, ked'je referencnym
zdrojom panel SP.
Hodnota tohto parametra je stanovena vybratou procesnou jednotkou.

P3.12.2.2 ZIADANA HODNOTA Z PANELA 2 (ID 168)

Tento parameter sluiZi na urcenie nastavenej hodnoty regulatora PID, ked'je referenénym
zdrojom panel SP.
Hodnota tohto parametra je stanovena vybratou procesnou jednotkou.

P3.12.2.3 RAMPA REFERENCIE (ID 1068]

Tento parameter sliZi na nastavenie Casov zvySovania a znizovania rampy pri zmenach
referenénej hodnoty.

Rampa referencie udava ¢as potrebny na zmenu referenénej hodnoty z minimalnej na
maximalnu hodnotu. Ziadne rampy sa nepouzivajd, ak je hodnota tohto parametra nastavena
na 0.

P3.12.2.4 VOLBA ZDROJA REFERENCIE 1 (ID 332)

Tento parameter slUzi na vyber zdroja referencného signalu PID.

P3.12.2.5 REF. 1 MINIMUM (ID 1069)

Tento parameter sldzi na nastavenie minimalnej hodnoty referencného signalu.

P3.12.2.6 REF. 1 MAXIMUM (ID 1070)

Tento parameter sldzi na nastavenie maximalnej hodnoty referencného signalu.

P3.12.2.7 LIMIT FREKVENCIE PARKOVANIA 1 (ID 1016)

Tento parameter sliZi na nastavenie hranic¢nej hodnoty, pod ktorou sa vystupna frekvencia
meni¢a musi udrzat po stanovenu dobu, aby menic presSiel do stavu parkovania.

Pozrite si opis parametra P3.12.2.10.

P3.12.2.8 ONESKORENIE PARKOVANIA 1 (ID 1017]

Tento parameter slUzZi na nastavenie minimalnej doby trvania, pocas ktorej sa vystupna
frekvencia menica musi udrzat pod stanovenou hranicou, aby menic presiel do stavu
parkovania.

Pozrite si opis parametra P3.12.2.10.
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P3.12.2.9 UROVEN RESTARTU 1 (ID 1018)

Tento parameter slUZi na nastavenie Urovne, ked sa menic restartuje zo stavu parkovania.

Pozrite si opis parametra P3.12.2.10.

P3.12.2.10 REZIM RESTARTU SP1 (ID 15539)

Tento parameter sluzi na vyber funkcie parametra urovne restartu.

Pomocou tychto parametrov je mozné nastavit, kedy ma menic restartovat z rezimu
parkovania.

Menic sa znovu spusti z rezimu parkovania, ked hodnota odozvy PID klesne pod Uroven
restartu.

Tento parameter definuje, ¢i sa Uroven restartu pouzije ako staticka absolutna hodnota,
alebo ako relativha hodnota, ktora sa riadi hodnotou referencie PID.

Vyber 0 = absollUtna uroven (Uroven restartu je staticka Groven, ktora nezavisi od referencne;j
hodnoty)

Vyber 1 = relativna referencia (Uroven restartu je odchylka pod aktualnou referen¢nou
hodnotou. Urover redtartu sa riadi skuto¢nou referenciou.)

Referencia Referencia PID
/N

Urover reétartu

Obr. 38: ReZim restartu: absolutna uroven

Referencia Referencia PID
A

Uroven restartu

Obr. 39: ReZim restartu: relativna referencia

P3.12.2.11 ZOSILNENIE REFERENCIE 1 (ID 1071)
Tento parameter slUZi na nastavenie nasobica funkcie zvysenia referencnej hodnoty.

Po vydani prikazu na zosilnenie referencie sa referencna hodnota vynasobi faktorom, ktory
sa nastavi tymto parametrom.
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10.12.3 ODOZVA

P3.12.3.1 FUNKCIA SPATNEJ VAZBY (ID 333)

Tento parameter slUZi na vyber toho, ¢i sa hodnota odozvy ziska z jedného signalu alebo
vznikne kombinaciou dvojice signalov.

MoZete vybrat matematickd funkciu, ktora sa pouzite v pripade kombinacie dvoch signalov
spatnej vazby.

P3.12.3.2 ZOSILNENIE FUNKCIE SPATNEJ VAZBY (ID 1058)

Tento parameter sluizi na nastavenie zisku signalu spatnej vazby.
Tento parameter sa pouzije, napriklad s hodnotou 2 vo funkcii spatnej vazby.

P3.12.3.3 VYBER ZDROJA SPATNEJ VAZBY 1 (ID 334)

Tento parameter sluzi na vyber zdroja signalu spatnej vazby PID.
Parametre Al a ProcessDataln sa zadavaju v percentach (0,00 - 100,00 %) a nastavuji sa
podla minimalnej a maximalnej spatnej vazby.

POZNAMKA!
Signaly ProcessDataln pouzivaju 2 desatinné miesta.

Ak su zvolené teplotné vstupy, musia sa nastavit hodnoty parametrov P3.13.1.7 Min.
procesnej jednotky a P3.13.1.8 Max. procesnej jednotky tak, aby zodpovedali rozsahu dosky
merania teploty: Min. procesnej jednot. = -50 °C a Max. procesnej jednot. = 200 °C.

P3.12.3.4 MINIMUM SPATNEJ VAZBY 1 (ID 336)

Tento parameter sluzi na nastavenie minimalnej hodnoty signalu spatnej vazby.

P3.13.3.5 MAXIMUM SPATNEJ VAZBY 1 (ID 337)

Tento parameter sluizi na nastavenie maximalnej hodnoty signalu spatnej vazby.

10.12.4 DOPREDNA VAZBA

P3.12.4.1 FUNKCIA DOPREDNEJ REGUL. (ID 1059)

Tento parameter sluzi na vyber toho, ¢i sa hodnota doprednej regulacie ziska z jedného
signalu alebo vznikne kombinaciou dvojice signalov.

Pre funkciu doprednej regul su zvycajne potrebné presné modely procesov. V niektorych
situaciach postacuje aj typ zosilnenia a odchylky doprednej regul. Cast doprednej regul.
nevyuziva spatné meranie skutocne regulovanej procesnej hodnoty. Riadenie doprednej
vazby vyuZziva iné merania, ktoré ovplyvnuju regulovand procesnu hodnotu.

PRIKLAD 1:

Pomocou ovladania prietoku mozete regulovat hladinu vody v nadrzi. Cielova hladina vody je
nastavena ako referencia a skuto¢na hladina ako odozva. Riadiaci signal kontroluje pritok.
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Odtok je ako odchylka, ktoru je mozné zmerat. Pomocou merani odchylky sa mozete pokusit
upravit tito odchylku prostrednictvom doprednej regulacie (zvySenie a odchylkal, ktord
pridate k vystupu PID. Regulator PID reaguje ovela rychlejSie na zmeny odtoku nez na
meranie hladiny.

Ref. Urovne ---- N N
PID |- Q¢ ------- FFW  feooooooeoee

%ﬂ

Riadenie
urovne

Obr. 40: Regulacia doprednej vazby

P3.12.4.2 ZOSILNENIE DOPREDNEJ REGULACIE (ID 1060)

Tento parameter sliZi na nastavenie zisku signalu doprednej regulacie.

P3.12.4.3 VYBER ZDROJA DOPREDNEJ REGULACIE 1 (ID 1061]

Tento parameter sluzi na vyber zdroja signalu doprednej regulacie PID.

P3.12.4.4 MINIMUM DOPREDNEJ REGULACIE 1 (ID 1062)

Tento parameter slizi na nastavenie minimalnej hodnoty signalu doprednej regulacie.

P3.12.4.5 MAXIMUM DOPREDNEJ REGULACIE 1 (ID 1063)

Tento parameter sliZi na nastavenie maximalnej hodnoty signalu doprednej regulacie.

10.12.5 KONTROLA PROCESU

Kontrola procesu slUzi na to, aby sa zarucilo udrzanie hodnoty odozvy PID (procesna hodnota
alebo skuto¢na hodnota) v rozsahu nastavenych limitov. Pomocou tejto funkcie mozete,
napriklad, najst prasknutie potrubia a zastavit zatopenie.
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P3.12.5.1 POVOLIT KONTROLU PROCESU (ID 735)

A Aktualna hodnota,
Horny limit ; I ;
(ID736) /

| |
| |
| |
Dolny limit v
(ID758) | |

I
' Referenci
I
I
I
I
I
I
i
I
I
I
I
I
]

\

\

\
\

Oneskorenie
(ID737)

Regulacny rezim Vystraha
alebo porucha

Obr. 41: Funkcia kontroly odozvy

Tento parameter slUZi na aktivovanie funkcie kontroly odozvy.

Horny a dolny limit je potrebné nastavit okolo referencie. Ked' je skutocna hodnota nizsia
alebo vyssia ako limity, pocitadlo zacne odpocitavat vzostupne. Ak bude skutoc¢na hodnota v
ramci danych limitov, pocitadlo zacne odpocitavat zostupne. Ked pocitadlo dosiahne hodnotu
vyssiu, ako je hodnota P3.12.5.4 Oneskorenie, zobrazi sa alarm alebo porucha.

P3.12.5.2 HORNY LIMIT (ID 736)

Tento parameter sliZi na nastavenie hornej hranice signalu odozvy PID.
Ak hodnota signalu spatnej vazby PID presahuje limit dlhSie neZ po nastaveny Cas, dojde k
poruche kontroly spatnej vazby.

P3.12.5.3 DOLNY LIMIT (ID 758)

Tento parameter sluizi na nastavenie dolnej hranice signalu odozvy PID.
Ak je hodnota signalu spatnej vazby PID nizSia nez limit dlhSie neZ po nastaveny Cas, dojde k
poruche kontroly spatnej vazby.

P3.12.5.4 ONESKORENIE (ID 737)

Tento parameter slUZi na nastavenie maximalneho ¢asu trvania signalu odozvy PID mimo
limitov kontroly pred tym, nez dojde k poruche kontroly odozvy.
Ak sa nedosiahne cielova hodnota v tomto Case, zobrazi sa porucha alebo alarm.
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10.12.6 KOMPENZACIA STRATY TLAKU

Pri natlakovani dlhého potrubia s mnohymi vyvodmi je najvhodnejSie umiestnit snimac do
stredu potrubia (pozicia 2 na nakrese). Snima¢ mo6zZete umiestnit aj bezprostredne za
Cerpadlo. Tymto sa dosiahne spravny tlak priamo za cerpadlom, ale dalej v potrubi sa bude
tlak zniZovat v zavislosti od toku.

®

A

\
\ A

\/

@
®

Obr. 42: Umiestnenie snimaca tlaku

A. Tlak D. Dizka potrubia
B. Ziaden prietok E. Poloha1
C. S prietokom F. Poloha 2

P3.12.6.1 POVOLIT REFERENCIU 1 (ID1189)

Tento parameter slUzi na povolenie kompenzacie straty tlaku v systéme Cerpadla.

P3.12.6.2 MAXIMALNA KOMPENZACIA REFERENCIE 1 (ID 1190)

Tento parameter sliZi na nastavenie maximalnej kompenzacie referencnej hodnoty PID,
ktora sa uplatnuje, ked' ma vystupna frekvencia menic¢a hodnotu maximalnej frekvencie.

Snimac je nainstalovany na pozicii 1. Tlak v potrubi zostane konstantny, ak nebude prebiehat
Ziaden tok. Pri toku vSak bude tlak v potrubi dalej klesat. Tento pokles je mozné
kompenzovat zvySovanim referencie spolu so zvysujlcim sa prietokom. Potom sa pomocou
vystupnej frekvencie odhadne prietok a referencia sa bude spolu s nim linedrne zvySovat.
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Referencia
A

Referencia + maximalna kompenzacia

Referencia
Min. frekv. a prietok Max. frekv. a prietok
Tlak
A
e S pri
Ziaden prietok Prietokom a kompenzéc,-ou
//
//

Dizka potrubia

Poloha 1 Poloha 2

Obr. 43: Povolenie referencie 1 pre kompenzaciu straty tlaku.

10.13 REGULATORPID 2

10.13.1 ZAKLADNE NASTAVENIA

P3.13.1.1 POVOLENIE PID (ID 1630)

Tento parameter sluzZi na povolenie regulatora PID.

POZNAMKA!
Tento regulator je len na externé pouzitie. MoZno ho pouzivat s analégovym

vystupom.
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P3.13.1.2 VYSTUP V STAVE STOP (ID 1100}

Tento parameter pouZite na nastavenie vystupnej hodnoty regulatora PID ako percentualnej
hodnoty jeho maximalnej vystupnej hodnoty pri jeho zastaveni z digitalneho vstupu.

10.14  FUNKCIA MULTI-CERPADLA

Funkcia multi-Cerpadla umoznuje ovladat systém, ktory pozostava z maximalne Styroch
motorov, Cerpadiel alebo ventilatorov s regulatorom PID.

Frekvencny menic je pripojeny k motoru, ktory sluzi ako regulujdci motor. Regulujici motor
pomocou relé pripaja a odpdja dalSie motory k sieti a od siete. Takto sa zachova spravna
referencia. Funkcia automatického striedania riadi poradie spustania motorov, aby sa
zarucilo rovnomerné opotrebovanie. Regulujdci motor moze byt sucastou logiky
automatického striedania a zaradenia alebo moze byt nastaveny tak, aby pracoval vzdy ako
motor 1. Motory je mozné vyradit z pouzivania okamzite, napr. pocas servisu, a to pomocou
funkcie zaradenia.

Sirka pasma Referencia

A

TN N S

Odozva
Oneskprenie
— ZAP
ML o)) — VYP.
‘ ZAP

M 2 ............. VYP'

Pohon beZi na maximalnej alebo
blizko maximalnej frekvencie

Obr. 44: Funkcia multi-Cerpadla

Ak regulator PID nedokaZe udrzat odozvu v rémci stanovenej Sirky pasma, motor alebo
motory su pripojené alebo odpojené.

Motory sa pripajaju alebo pridavaju, ked:

« je hodnota odozvy mimo rozsahu Sirky pasma,

« regulujuci motor pracuje pri frekvencii blizkej maximalnej frekvencii (-2 Hz),

« sU podmienky uvedené vyssie splnené dlhsie, ako je oneskorenie Sirky pasma,
« kdispozicii je viac motorov.
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Motory sa odpajaju alebo odstranuju, ked:

« je hodnota odozvy mimo rozsahu Sirky pasma,

» regulujtci motor pracuje pri frekvencii blizkej minimalnej frekvencii (+2 Hz),

« st podmienky uvedené vysSie splnené dlhsie, ako je oneskorenie Sirky pasma,
* je k dispozicii okrem regulujuceho motora viac spustenych motorov.

P3.14.1 POCET MOTOROV (ID 1001)

Tento parameter slUZi na nastavenie celkového poctu motorov/Cerpadiel pouZivanych
v systéme multi-Cerpadla.

P3.14.2 FUNKCIA ZARADENIA (ID 1032)

Tento parameter sliZi na povolenie alebo zakazanie blokacii.

Blokacie upozornia multicerpadlovy systém na to, Ze motor nie je dostupny. K tomuto moze
dojst, ked sa motor odstrani zo systému na Ucely Udrzby alebo sa obide z dévodu rucnej
regulacie.

Ak chcete pouzivat blokacie, povolte parameter P3.14.2. Vyberte stav pre kazdy motor
pomocou digitalneho vstupu (parametre P3.5.1.25 az P3.5.1.28]). Ak je pre hodnotu vstupu
nastavena moznost ZAVRETE, t. j. aktivny, motor je k dispozicii pre systém multi-¢erpadla. V
opacnom pripade ho logika multi-Cerpadla nepripoji.

L) =
—
M1 M3

Poradie Startovania motorov

Obr. 45: Logika zaradenia 1

/////

Ak odstranite zaradenie motora 3, t. j. pre hodnotu parametra P3.5.1.36 nastavite moznost
ROZOPNUTY, poradie sa zmenina 1, 2, 4, 5.
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D428 = FALSE

u %m%
>

Poradie sStartovania motorov

M1

Obr. 46: Logika zaradenia 2

Ak znovu pridate motor 3 (pre parameter P3.5.1.36 nastavite hodnotu ZAVRETE), systém
zaradi motor 3 na posledné miesto v poradi: 1, 2, 4, 5, 3. Systém sa nezastavi, ale bude
pokracovat v prevadzke.

ID428 = TRUE

Nové poradie Startovania motorov

Obr. 47: Logika zaradenia 3

Po dalSom zastaveni systému alebo prechode do reZzimu parkovania sa obnovi poradie 1, 2, 3,
4,5.

P3.14.3 VRATANE FM (ID 1028)

Tento parameter slUzi na zaclenenie regulovaného motora/cerpadla do systému
automatického striedania a zaradenia.
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Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Menic je neustale pripojeny k motoru 1. Blokacie nijako
0 Deaktivované neovplyvnia motor 1. Motor 1 nie je sucastou logiky automa-
tického striedania.

Menic je mozné pripojit ku ktorémukolvek motoru v systéme.
1 Povolené Blokacie maju vplyv na vSetky motory. VSetky motory su
slcastou logiky automatického striedania.

ROZVOD KABLOV
Sposoby pripojenia su pre hodnoty parametra 0 a 7 odlisné.

VYBER 0, ZAKAZANE

Menic je priamo pripojeny k motoru 1. Ostatné motory funguji ako pomocné motory. Su
pripojené k elektrickej sieti pomocou stykacov a su riadené prostrednictvom relé menica.
Motor 1 nie je nijako ovplyvneny logikou automatického striedania ani blokacie.
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Elektricka siet

Riadenie motora 1 z relé Riadenie motora 2 z relé Riadenie motora 3 z relé

. ! !
NEPOUZITE K2[ ] ka[ ]

Obr. 48: Vyber 0

VYBER 7, POVOLENE

Na zapojenie regulujuceho motora do logiky automatického striedania alebo blokacii
postupujte podla pokynov uvedenych na nasledujucom obrazku. Kazdy motor je riadeny 1
relé. Logika stykaca vzdy pripoji prvy motor k menicu a dalSie motory v elektrickej sieti.
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Elektrickd siet

Riadenie motora 1 Riadenie motora 2 Riadenie motora 3
Z relé Z relé Z relé
| | |
| | |
| | |
K3 K2 \ K3 K3 K1 \ K3 K1 K2 \ K1
K2 K1 K2
Ki.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3
K1 K1. K2 K2. K3 K3.

Obr. 49: Vyber 1

P3.14.4 AUTOMATICKE STRIEDANIE (ID 1027)

Tento parameter slUZi na povolenie alebo zakazanie rotacie poradia spustania a priority
motorov.
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Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Pri normalnej prevadzke je poradie motorov vzdy 1, 2, 3, 4, 5.
Poradie sa mo6ze pocas prevadzky menit v zavislosti od toho,
ako pridavate alebo odstranujete blokacie. Po zastaveni
menica sa poradie vzdy obnovi spat.

0 Deaktivované

Systém meni poradie v intervaloch, aby sa dosiahlo rovno-
1 Povolené merné opotrebovanie motorov. Intervaly funkcie automatic-
kého striedania je mozné upravit.

Intervaly funkcie automatického striedania je mozné upravit parametrom P3.14.5. Interval
aut. striedania. Mozete nastavit maximalny pocet spustenych motorov. Pouzite parameter
Automat.Stried.: Limit motorov (P3.14.7). M6Zete nastavit aj maximalnu frekvenciu
regulujuceho motora (Automat.Stried.: limit frekvencie (P3.14.6).

Ked proces dosiahne limity nastavené parametrami P3.14.6 a P3.14.7, spusti sa automatické
striedanie. Ak proces nepracuje v tychto limitoch, systém bude ¢akat, kym proces
nedosiahne limity, a automatickd vymenu vykona potom. Takto sa zabrani nahlemu poklesu
tlaku pocas automatickej vymeny, ked je potrebny velky vykon stanice cerpadla.

PRIKLAD

Po automatickom striedani sa prvy motor presunie na poslednu poziciu v poradi. Zvysné
motory sa posunu o 1 poziciu nahor.

Poradie spustania motorov: 1, 2, 3, 4,5
--> Automat. Stried. -->
Poradie spustania motorov: 2, 3, 4, 5, 1
--> Automat. Stried. -->

Poradie spustania motorov: 3, 4, 5, 1, 2
P3.14.5 INTERVAL AUTOMATICKEHO STRIEDANIA (ID 1029)

Tento parameter sluzi na Upravu intervalov automatického striedania.

Tento parameter urcuje, ako Casto striedat poradie Startovania motorov/cerpadiel.
Automatické striedanie sa vykona, ked'je pocet motorov v chode nizsi nez obmedzenie poctu
motorov pre automatické striedanie a frekvencia je nizsia nez obmedzenie frekvencie pre
automatické striedanie.

Po uplynuti intervalu automatického striedania sa automatické striedanie spusti iba v
pripade, ak kapacita neprekracuje Uroven nastavenu parametrami P3.14.6 a P3.14.7.

P3.14.6 AUTOMATICKE STRIEDANIE: 0BMEDZENIE FREKVENCIE (ID 1031)

Tento parameter sluzi na nastavenie hranicnej hodnoty frekvencie automatického striedania.
Automatické striedanie sa vykona po uplynuté intervalu automatického striedania, ked'je
pocCet motorov v chode nizsi neZ obmedzenie poctu motorov pre automatické striedanie a
frekvencia riadiaceho menica je nizSia nez obmedzenie frekvencie pre automatické
striedanie.
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P3.14.7 AUTOMATICKE STRIEDANIE: 0BMEDZENIE POCTU MOTOROV (ID 1030)

Tento parameter slUZi na nastavenie poctu Cerpadiel pouzivanych v ramci funkcie Multi-
Cerpadla.

Automatické striedanie sa vykona po uplynuté intervalu automatického striedania, ked'je
pocet motorov v chode nizsi nez obmedzenie poCtu motorov pre automatické striedanie a
frekvencia riadiaceho menica je nizSia nez obmedzenie frekvencie pre automatické
striedanie.

P3.14.8 SIRKA PASMA (ID 1097)

Tento parameter slizi na nastavenie oblasti Sirky pasma okolo referencnej hodnoty PIN na
spustanie a zastavovanie pomocnych motorov.

Ked hodnota spatnej vazby PID zostane v rozsahu Sirky pasma, pomocné motory sa nespustia
ani nezastavia. Hodnota tohto parametra sa stanovi percentom referencnej hodnoty.

P3.14.9 ONESKORENIE SIRKY PASMA (ID 1098)

Tento parameter sliZi na nastavenie doby, po ktorej sa pomocné motory spustia alebo
zastavia.

Ak sa spatna vazba PID nenachadza v ramci Sirky pasma, cas, ktory nastavuje tento
parameter, musi uplynut pred spustenim alebo zastavenim pomocnych motorov. Pocet
Cerpadiel v prevadzke sa zvysi alebo znizi, ak regulator PID nedokaze udrzat procesnu
hodnotu (odozvu) v ramci definovanej Sirky pasma v okoli referencie.

Oblast Sirky pasma je definovana ako percentualna hodnota referencie PID. Ak hodnota
odozvy PID zostane v ramci oblasti Sirky pasma, nie je potrebné zvySovat ani zniZzovat pocet
Cerpadiel v prevadzke.

Ak hodnota odozvy prekroci oblast Sirky pasma, ¢as definovany parametrom P3.14.8 musi
uplynut skor, ako sa zvysi alebo znizi pocet Cerpadiel v prevadzke. Musi byt dostupnych viac
Cerpadiel.
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ID 1098 ID 1098 e
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Obr. 50: Spustenie alebo zastavenie pomocnych cerpadiel [P3.14.8 = Sirka pasma, P3.14.9 =
Oneskorenie sirky pasmal
A. Cerpadlo riadiace systém pracuje na C. Pocet Cerpadiel v prevadzke sa zvysi
frekvencii, ktora je blizko maximalne;j alebo znizi, ak regulator PID nedokaze
hodnoty (-2 Hz). Tym sa zvySuje pocet udrzat procesnu hodnotu odozvy v ramci
Cerpadiel v prevadzke. definovanej Sirky pasma v okoli
B. Cerpadlo riadiace systém pracuje na referencie.
frekvencii, ktora je blizko minimalne; D. Definovana Sirka pasma v okoli
hodnoty (+2 Hz). Tym sa znizuje pocet referencie.

Cerpadiel v prevadzke.

10.15 POZIARNY REZIM

Ked'je aktivny Poziarny rezim, menic resetuje vSetky aktivne poruchy a pokracuje v
prevadzke pri rovnakych otackach tak dlho, ako je to len mozné. Menic ignoruje vSetky
prikazy z panela, komunikacnych zbernic a pocitacového nastroja.

Funkcia poziarneho rezimu ma 2 rezimy: Testovaci rezim a rezim Povolené. Pozadovany
rezim vyberiete zadanim hesla do parametra P3.16.1 (Heslo poZiarneho rezimu). V
testovacom rezime menic automaticky neresetuje poruchy a pri vyskyte poruchy sa menic
zastavi.

POZNAMKA!
Tento vstup je obycajne zatvoreny.

Ked aktivujete funkciu PoZiarneho rezimu, na displeji sa zobrazi alarm.

f VYSTRAHA!
Pri aktivacii funkcie poZiarneho rezimu strati zaruka platnost! Na otestovanie
funkcie poziarneho rezimu bez straty platnosti zaruky je mozné pouzit Testovaci
rezim.
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P3.16.1 HESLO POZIARNEHO REZIMU (ID 1599)

Tento parameter sluzZi na povolenie funkcie poziarneho rezimu.

POZNAMKA!
VSetky ostatné parametre poZiarneho rezimu sa uzamknu, pokial je poZiarny rezim
povoleny a vtomto parametri sa zada spravne heslo.

Cislo vyberu Nazov vyberu Popis

Menic resetuje vSetky poruchy a pokracuje v prevadzke pri

1001 Rezim Povolené rovnakych otackach tak dlho, ako je to len mozné.

Menic neresetuje automaticky poruchy a pri vyskyte poruchy

1234 Testovaci rezim o ,
sa menic zastavi.

P3.16.2 AKTIVACIA POZIARNEHO REZIMU OTVORENA (ID 1596)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory aktivuje funkciu
poZiarneho rezimu.

Ak sa aktivuje tento signal digitdlneho vstupu, na displeji sa zobrazi alarm a zaruka strati
platnost. Typ tohto signalu digitdlneho vstupu je NC (normélne zatvorené).

Poziarny rezim je mozné vyskusSat pomocou hesla, ktoré aktivuje Testovaci rezim. V tomto
pripade zaruka zostane platna.

POZNAMKA!

Ak je poziarny rezim povoleny a zadate spravne heslo pre parameter Heslo
poziarneho rezimu, vSetky parametre poziarneho rezimu sa uzamknu. Ak chcete
zmenit parametre poziarneho rezimu, najskor zmente hodnotu parametra P3.16.1
Heslo poziarneho rezimu na 0.
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Normalny étartJ

Chod povolen)’lJ

BIokéciaJ

chodu 1 |

BIokéciaJ

chodu 2 |

Aktivacia
poziarneho rezimu

Rychlost motora
Rychlost
poziarneho rezimu

Normalna rychlost —

Zastavené

Obr. 51: Funkcia poZiarneho rezimu

P3.16.3 AKTIVACIA POZIARNEHO REZIMU ZATVORENA (ID 1619)

Tento parameter sluZi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory aktivuje funkciu

poziarneho rezimu.

Typ tohto signalu digitalneho vstupu je NO (normalne otvorené). Pozrite si opis pre
parameter P3.16.2 Aktivacia poziarneho rezimu otvorena.

P3.16.4 FREKVENCIA POZIARNEHO REZIMU [ID 1598)

Tento parameter sluzi na nastavenie frekvencie, ktora sa vyuziva pri aktivovanom poziarnom

rezime.

Menic pouzije tuto frekvenciu, ked'je parameter P3.16.5 Zdroj frekvencie poziarneho rezimu
nastaveny na hodnotu Frekvencia pozZiarneho reZimu.

P3.16.5 ZDR0OJ FREKVENCIE POZIARNEHO REZIMU (ID 1617]

Tento parameter slUzi na vyber zdroja referencnej frekvencie, ked je aktivny poziarny rezim.
Tento parameter umoznuje vybrat napr. Al1 alebo Regulator PID ako zdroj referencie, ked
prebieha prevadzka v poziarnom rezime.

P3.16.6 REVERZACIA V POZIARNOM REZIME (ID 1618)

Tento parameter sluzi na vyber digitalneho vstupného signalu, ktory dava prikaz na zmenu
smeru otacania v poziarnom rezime.
Pocas normalnej prevadzky sa tento parameter nijako neprejavi.
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Ak je potrebné, aby sa motor v poziarnom rezime otacal vzdy DOPREDU alebo vzdy DOZADU,
vyberte spravny digitalny vstup.

Digln Slot0.1 = vzdy v smere DOPREDU
Digln Slot0.2 = vzdy v smere DOZADU

P3.16.7 PREDNASTAVENA FREKVENCIA 1V POZIARNOM REZIME (ID 15535)

Tento parameter sluzi na urcenie prednastavenej frekvencie v poZziarnom rezime.

M3.16.10 STAV POZIARNEHO REZIMU (ID 1597)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje stav funkcie poziarneho rezimu.

P3.16.12 PRUD INDIKATORA SPUSTENIA POZIARNEHO REZIMU (ID 15580]

Tento parameter sluzi na nastavenie prudového obmedzenia signalu indikatora spustenia
digitalneho vstupu.

Tento parameter je Gcinny len v pripade, ked'je pre reléovy vystup vybratd moznost Indikator
spustenia a poziarny rezim je aktivny. Funkcia reléového vystupu Indikator spustenia rychlo
signalizuje, Ci sa pocas poziaru do motora dodava prud.

Hodnota tohto parametra je percento pocitané z menovitého priudu motora. Ked'sa v pripade
poziaru do motora dodava prud, ktory je vacsi ako menovity prud vynasobeny hodnotou tohto
parametra, reléovy vystup sa zatvori.

Ak je napriklad menovity prud motora 5 A a pre tento parameter nastavite predvolenu
hodnotu 20 %, reléovy vystup sa zatvori a poziarny rezim sa aktivuje, ked vystupny prad
dosiahne 1 A.

POZNAMKA!
Tento parameter nie je Uc¢inny, ked poZziarny rezim nie je aktivny. Ak v beznej

prevadzke vyberiete pre reléovy vystup moznost Indikator spustenia, vysledok bude
rovnaky ako v pripade, ked sa pre reléovy vystup vyberie moznost Chod.

M3.16.11 POCITADLO POZIARNEHO REZIMU (ID 1679)

Tato monitorovacia hodnota vyjadruje pocet aktivacii poZiarneho rezimu.

POZNAMKA!
Pocitadlo nie je mozné resetovat.

10.16 NASTAVENIE APLIKACIE

P3.17.1 HESLO (ID 1806)

Tento parameter sliZi na nastavenie hesla spravcu.
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P3.17.2 VYBER °C /°F (ID 1197)

Tento parameter slUzZi na nastavenie jednotky merania teploty.
Systém zobrazi vSetky teplotné parametre a monitorovacie hodnoty v nastavenej jednotke.

P3.17.3 VYBER KW/HP (ID 1198]

Tento parameter slUZi na nastavenie jednotky merania vykonu.
Systém zobrazi vSetky vykonové parametre a monitorovacie hodnoty v nastavenej jednotke.

P3.17.4 KONFIGURACIA TLACIDLA FUNCT (ID 1195)

Tento parameter sliZi na nastavenie hodndt tlacidla FUNCT.

Tento parameter urcuje, ktory vyber sa zobrazi po stlaceni tlacidla FUNCT.

+  Miestne/Vzdialené
e Riadiace menu
« Zmena smeru (zobrazuje sa len pri ovladani z panela)

10.17  VYSTUP PULZU KWH

P3.18.1 DLZKA PULZU KWH (ID 15534)

Tento parameter sluzi na nastavenie dlzky pulzu kWh v milisekundach.

P3.18.2 ROZLISENIE PULZU KWH (ID 15533)

Tento parameter slizi na nastavenie intervalu kWh medzi aktivaciami pulzov.
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11  SLEDOVANIE PORUCH

Ak riadiaca diagnostika frekvencného menica zisti v jeho prevadzke nezvycajné udalosti, na
menici sa zobrazi prislusné upozornenie. Upozornenie sa zobrazi na displeji riadiaceho

panela. Na displeji sa zobrazi kdd, ndzov a skrateny popis poruchy alebo alarmu.

Informacie o zdroji vam poskytnu Udaje o povode poruchy, jej pri¢ine, mieste vyskytu, ako aj
dalSie Udaje.

Su dostupné 3 rozne typy upozorneni.

« Informacia nijakym sposobom neovplyvni prevadzku menica. Informaciu je nutné
resetovat.

« Alarm vas upozorni na nezvycajnu prevadzku menica. Neprerusi vsak ¢innost menica.
Alarm je nutné resetovat.

e Priporuche dojde k zastaveniu menica. Je nutné resetovat menic a vyriesit dany
problém.

Pre niektoré poruchy je mozné v aplikacii naprogramovat rézne reakcie. Dalsie informacie
najdete v kapitole 5.9 Skupina 3.9: Ochrany.

Poruchu resetujte pomocou tlacidla Reset na paneli alebo prostrednictvom I/0 svorkovnice,
komunikacnej zbernice alebo pocitacového nastroja. Poruchy sa ukladaju do Histérie portch,
ktoru je mozné otvorit a preskimat ich. R6zne kody poruch sd uvedené v kapitole 771.3 Kddy
portuch.

Skor ako sa z dovodu nezvycajnej prevadzky obratite na distributora alebo vyrobny zavod,
pripravte si urcité Udaje. Zapiste si vSetky texty zobrazené na displeji, kod poruchy, ID
poruchy, informacie o zdroji, zoznam aktivnych poruch a histériu portch.

11.1 ZOBRAZENIE PORUCHY

Ked sa na menici zobrazi porucha a menic sa zastavi, zistite pri¢inu poruchy a resetujte
poruchu.
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Na resetovanie poruchy su k dispozicii 2 postupy: pomocou tlacidla Reset a prostrednictvom
parametra.

RESETOVANIE POMOCOU TLACIDLA RESET

1 Stlacte a 2 sekundy podrzte tlacidlo Reset na
paneli.

RESETOVANIE PROSTREDNICTVOM PARAMETRA NA GRAFICKOM DISPLEJI

1 Otvorte menu Diagnostika.

STOP|G| READY| | 110

G Main Menu

ID: M4
Monjgtor

( )

Y Parameters
( 12)
= Diagnostics
)

2 Otvorte podmenu Reset poruch.

STOP|C| READY| | 110

G Diagnostics
ID: M4.1

Active faults
(0)
Reset faults
O

El Fault history
(39)
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| 110

3 Vyberte parameter Reset poruch.
stop|(J] ReADY |
Reset faults

ID: M4.2

Va Reset faults
@ Help

RESETOVANIE PROSTREDNICTVOM PARAMETRA NA TEXTOVOM DISPLEJI

STOP ALARM FA‘ULT

READY  RUN

1 Otvorte menu Diagnostika.
A Py
e T 1
T HGHUSTTL
ML
(YU
h 4 v
/O KEYPAD BUS

FWD REV

READY  RUN STOP ALARM FA‘ULT

2 Pomocou tlacidiel so Sipkami Nahor a Nadol
vyhladajte parameter Reset poruch. A A
OCCET L
YA B | l'/l_ll_
h 4 h 4
FWD  REV /0 KEYPAD BUS
3 Vyberte hodnotu Ano a stlacte OK. READY RUN  STOP ALARM FAULT
A - A
N\ / 0N
- LI -
=N

/
/

h 4 v
KEYPAD  BUS

FWD REV 1/0
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11.2 HISTORIA PORUCH

Historia poruch obsahuje podrobnejsie Udaje o poruchach. V historii poruch je uloZzenych
maximalne 40 poruch.

PREZERANIE HISTORIE PORUCH NA GRAFICKOM DISPLEJI

1 Ak sichcete pozriet podrobnejsie Udaje o poruche,

otvorte histériu poruch. STOP|G| READY Vo
@ Diagnostics
ID: M4.1

Active faults

(0)

Reset faults

Ii—l Fault history

(39)

2 Udaje o danej poruche zobrazite stlacenim tlacidla

so Sipkou Vpravo. STOP|C| READY | Vo
Fault history
D ID: M4.3.3
External Fault 51
Fault old 891384s
External Fault 51
- Fault old 871061s
Device removed 39
Info old 862537s
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3  Udaje su uvedené v zozname.
STOP|G| READY | e
Fault history

ID: M4.3.3.2

Code 39 I
ID 380
State Info old
Date 7.12.2009
Time 04:46:33
Operating time 862537s
Source 1
Source 2
Source 3

PREZERANIE HISTORIE PORUCH NA TEXTOVOM DISPLEJI

1 Historiu poruch otvorte stlacenim tlacidla OK.
READY RUN STOP ALARM FAULT

. _
A 4
FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

2 Udaje o danej poruche zobrazite op&tovnym
v ’ v READY RUN STOP ALARM FAULT
stlacenim tlacidla OK. A A

N RIYIYINIEE I-L.'l T
RN Iy
MLJ _ /

H I, _ /

A 4 A 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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3 VsSetky udaje o poruche zobrazite stlacenim tlacidla

v READY RUN STOP ALARM FAULT
so Sipkou Nadol.

v v

FWD  REV 1/0  KEYPAD  BUS
READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A A

[ T

I

h 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT
A A

CTOTEC

1071

v v

FWD REV 1/0  KEYPAD  BUS
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11.3 KODY PORUCH

Tabulka é1: Kody poruch

Kod Nazov poruchy

poruchy

Mozna pricina

Sposob opravy poruchy

poruchal)

Nadprad (hardvérova

poruchal)

2 Nadpruad (softvérova

V kabli motora je prilis
vysoky prad (> 4*I H). Spéso-
bovat to moze 1 z tychto pri-
cin.

. nahle zvysenie silno-
pradu

«  skratv kabloch motora

. pouZiva sa nespravny

Skontrolujte zatazenie.
Skontrolujte motor.
Skontrolujte kable a pripojky.
Skontrolujte ¢asy ramp.

typ motora
2 10 Prepétie (hardvérova |Napétie j.s. medziobvodu je |Nastavte dlh&i ¢as dobehu.
poruchal) vysSsie ako limity. Aktivujte regulator prepétia.
Skontrolujte vstupné napatie.
" Prepétie (softvérova L
poruchal . prilis kratky cas
dobehu
*  vysoké Spicky prepatia
v napajani
«  Postupnost Start/Stop
je prilis rychla
3 20 Porucha uzemnenia Meranie prudu zistilo, Ze Skontrolujte kable motora a motor.
(hardvérova porucha) |sucet pradu faz motora nie
je nula.
21 Porucha uzemnenia
(softvérova poruchal) o
. porucha izolacie kablov
alebo motora
5 40 Nabijaci spinac Nabijaci spinac je otvoreny | Resetujte poruchu a restartujte
pri zadani prikazu START. menic.
Ak opét dojde k poruche, poradte
i , sa s vasim miestnym distributo-
. prevadzkova porucha rom.
. chybna suciastka
7 60 Saturacia Tlto poruchu nie je moZné reseto-

. Chybna suciastka

vat z riadiaceho panela.

Vypnite napajanie. NERESTAR-
TUJTE MENIC ani HO NEPRIPA-
JAJTE K NAPAJANIU!

Poradte sa s vyrobcom.

Ak sa tato porucha zobrazi sicasne
s poruchou F1, skontrolujte kable
motora a motor.
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Tabulka é1: Kody poruch

Kod Nazov poruchy

poruchy

Mozna pricina

Sposob opravy poruchy

602

603

604

605

606

607

608

609

610

Porucha systému

Riadiaca doska a vykonovy
modul medzi sebou neko-
munikuja.

Monitorovanie resetovalo
jednotku CPU.

Napétie pomocného napéja-
nia vo vykonovom module
je prilis nizke.

Porucha fazy: Napétie
vystupnej fazy sa nezhoduje
s referenciou.

Porucha CPLD, podrobné
informacie o poruche vSak
nie su k dispozicii.

Resetujte poruchu a restartujte
menic.

Ak opét dojde k poruche, poradte
sa s vasim miestnym distributo-
rom.

Softvér riadiacej jednotky
nie je kompatibilny so sof-
tvérom vykonového modulu.

Prevezmite najnovsi softvér z
webovej lokality spolo¢nosti Dan-
foss. Aktualizujte pomocou neho
menic.

Ak opat dojde k poruche, poradte
sa s vasim miestnym distributo-
rom.

Nie je mozné citat verziu
softvéru. Vo vykonovom

module nie je Ziadny softvér.

Aktualizujte softvér vykonového
modulu.

Ak opat dojde k poruche, poradte
sa s vasim miestnym distributo-
rom.

Pretazenie CPU. Niektora
Cast softvéru (napriklad
aplikacia) spdsobila stav
pretaZenia.

Pristup k pamati zlyhal. Nie
je napriklad mozné obnovit
premenné v EEPROM.

Nie je mozné Citat potrebné
vlastnosti zariadenia.

Resetujte poruchu a restartujte.
Ak opat dojde k poruche, poradte
sa s vasim miestnym distributo-
rom.
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Tabulka é1: Kody poruch

Kod
poruchy

Nazov poruchy

Mozna pricina

Sposob opravy poruchy

(porucha)

121

Nizka teplota menica
(alarm])

vého modulu alebo na doske
napajania je prilis nizka.
Teplota chladica je nizsia
ako =10 °C.

8 647 Porucha systému Softvérova chyba. Prevezmite najnovsi softvér z
webovej lokality spolo¢nosti Dan-
648 V aplikacii bol pouzity foss. Aktualizujte pomocou neho
neplatny blok funkcie. menic.
Systémovy softvér nie je Ak opat dojde k poruche, poradte
kompatibilny s aplikaciou. sa s vasim miestnym distributo-
rom.
649 Pretazenie zdroja. Porucha
pri nacitani, obnoveni alebo
ukladani parametra.
9 80 Podpatie (porucha) Nap. medziobvodu je nizSie |V pripade do¢asného prerusenia
ako limity. napajacieho napatia resetujte
81 Podpatie (alarm) poruchu a restartujte menic.
e L Skontrolujte napdjacie napatie. Ak
: pl’llI“S plzke napajacie je napajacie napatie dostatocné,
_napatlle, . ide o internu poruchu.
: |ntern§ ChYba menica, Poradte sa s vasim miestnym dis-
. chybna poistka na tribltorom.
vstupe
- externy nabijaci spinac
nie je zatvoreny
POZNAMKA!
Tato porucha sa aktivuje
iba v pripade, ak je pohonv
stave chodu.
10 91 Vstupna faza Chyba faza vstupného vede- |Skontrolujte napajacie napatie,
nia. poistky a napdjaci kabel.
1" 100 Kontrola vystupnej Meranie prudu zistilo, Zze v Skontrolujte kabel motora a motor.
fazy 1 faze motora nie je ziadny
prud.
13 120 Nizka teplota menica |Teplota v chladici vykono-
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Tabulka é1: Kody poruch

poruchy |poruchy

Nazov poruchy

Mozna pricina

Sposob opravy poruchy

14 130 Vysoka teplota Teplota v chladici vykono- Skontrolujte skutocné mnoZstvo a
menica (porucha, vého modulu alebo na doske |prudenie chladiaceho vzduchu.
chladic¢) napajania je prilis vysoka. Skontrolujte, ¢i sa v chladici nena-

Teplota chladica je vyssia chadza prach.
131 Vysoka teplota ako 100 °C. Skontrolujte teplotu okolitého pro-
menica (alarm, chla- stredia.
dic) Uistite sa, Ze frekvencia prepinania
nie je prilis vysoka vzhladom
132 Vysoka teplota na teplotu okolitého prostredia a
menica (porucha, zatazenie motora.
doskal)
133 Vysoka teplota
menica (alarm,
doskal)
15 140 Zablokovanie motora |Motor sa zablokoval. Skontrolujte motor a zatazenie.
16 150 prehriatie motora ZataZenie motora je prilis Znizte zataZenie motora. Ak motor
vysoké. nie je pretazeny, skontrolujte para-
metre modelu teploty.

17 160 Odlahcenie motora Zatazenie motora nie je Skontrolujte zatazenie.

dostatocné.

19 180 Vykonové pretazenie |Vykon menica je prilis Znizte zatazenie.

(kratkodoba kontrola) |vysoky.
181 Vykonové pretazenie
(dlhodoba kontrola)

25 Porucha riad. motora |Porucha pri identifikacii

pociatocného uhla.
Genericka porucha riadenia
motora.
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Kod
poruchy

30 290

Nazov poruchy

Bezpecné vypnutie

Mozna pricina

Signal A bezpecného vypnu-
tia neumoznuje nastavit
menic do stavu PRIPRA-
VENY.

291

Bezpecné vypnutie

Signal B bezpecného vypnu-
tia neumoZnuje nastavit
menic do stavu PRIPRA-
VENY.

Sposob opravy poruchy

Resetujte poruchu a restartujte
menic.

Skontrolujte signaly z riadiacej
dosky do vykonového modulu a
konektora D.

500

Bezpecnostna konfi-
guracia

Bol nainstalovany spinac
bezpecnostnej konfiguracie.

Odstrante spinac bezpecnostnej
konfiguracie z riadiacej dosky.

501

Bezpecnostna konfi-
guracia

Je pouzitych prili$ vela
doplnkovych dosiek STO. Je
mozné pouzit iba 1.

Ponechaijte pripojent iba 1 dopln-
kovu dosku STO. Ostatné
odstrante. Pozrite si bezpec-
nostnu prirucku.

502

Bezpecnostna konfi-
guracia

Doplnkova doska STO bola
nainstalovana do nesprav-
neho slotu.

Doplnkovl dosku STO nainstalujte
do spravneho slotu. Pozrite si bez-
pecnostny prirucku.

503

Bezpecnostna konfi-
guracia

Na riadiacej doske nie je
nainstalovany spinac bez-
pecnostnej konfiguracie.

Nainstalujte na riadiacu dosku spi-
nac bezpecnostnej konfiguracie.
Pozrite si bezpecnostnu prirucku.

504

Bezpecnostna konfi-
guracia

Spinac bezpecnostnej konfi-
guréacie bol nespravne nain-
Stalovany na riadiacu dosku.

Nainstalujte spinac bezpecnostnej
konfiguracie na spravnu poziciu na
riadiacej doske. Pozrite si bezpec-
nostnu prirucku.

505

Bezpecnostna konfi-
guracia

Spinac bezpecnostnej konfi-
guréacie bol nespravne nain-
Stalovany na doplnkovu
dosku STO.

Skontrolujte insStalaciu spinaca
bezpecnostnej konfiguracie na
doplnkovej doske STO. Pozrite si
bezpecénostnu prirucku.

506

Bezpecnostna konfi-
guracia

Nefunguje komunikéacia s
doplnkovou doskou STO.

Skontrolujte inStalaciu doplnkovej
dosky STO. Pozrite si bezpec-
nostnu prirucku.

507

Bezpecnostna konfi-
guracia

Doplnkova doska STO nie je
kompatibilna s hardvérom.

Resetujte menic a restartujte ho.

Ak opat dojde k poruche, poradte

sa so svojim miestnym distributo-
rom.
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poruchy |poruchy

Nazov poruchy

Mozna pricina

Sposob opravy poruchy

30 520 Bezpecnostna diag- Vstupy STO maju odlisny Skontrolujte externy bezpecnostny
nostika stav. spinac. Skontrolujte vstupné pripo-
jenie a kabel bezpecnostného spi-
naca.
Resetujte menic a restartujte.
Ak opat dojde k poruche, poradte
sa so svojim miestnym distributo-
rom.
521 Bezpecnostna diag- Porucha diagnostiky termi- | Resetujte menic a restartujte.
nostika stora ATEX. Vstup termi- Ak znova dojde k poruche, vymente
stora ATEX nie je pripojeny. |doplnkovl dosku.
522 Bezpecnostna diag- Skrat v pripojeni vstupu ter- | Skontrolujte vstupné pripojenie
nostika mistora ATEX. termistora ATEX.
Skontrolujte externé pripojenie
ATEX.
Skontrolujte externy termistor
ATEX.
523 Bezpecnostna diag- Vyskytol sa problém v inter- |Resetujte menic a restartujte.
nostika nom bezpecnostnom Ak opat dojde k poruche, poradte
okruhu. sa so svojim miestnym distributo-
rom.
524 Bezpecnostna diag- Prepatie na bezpecnostnej Resetujte menic a restartujte.
nostika doplnkovej karte. Ak opét dojde k poruche, poradte
sa so svojim miestnym distributo-
rom.
525 Bezpecnostna diag- Podpétie na bezpecnostnej | Resetujte menic a restartujte.
nostika doplnkovej karte. Ak opét dojde k poruche, poradte
sa so svojim miestnym distributo-
rom.
30 526 Bezpecnostna diag- Interna porucha jednotky Resetujte menic a restartujte.
nostika CPU bezpecnostnej dopln- Ak opét dojde k poruche, poradte
kovej karty alebo pri praci sa so svojim miestnym distributo-
s pamatou. rom.
527 Bezpecnostna diag- Interna porucha bezpec- Resetujte menic a restartujte.
nostika nostnej funkcie. Ak opat dojde k poruche, poradte
sa so svojim miestnym distributo-
rom.
530 Bezpecnostné odpo- |Bolo pripojené nidzové Kedje aktivovana funkcia STO,
jenie momentu zastavenie, pripadne sa akti- | menic je v bezpecnostnom stave.
vovala ina operacia STO.
32 312 Chladenie ventilato- Dosiahla sa zZivotnost venti- |Vymente ventilator a resetujte
rom latora. pocitadlo Zivotnosti ventilatora.
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Kod
poruchy

Nazov poruchy

Mozna pricina

Sposob opravy poruchy

(liny typ)

kova karta iného typu. V
nastaveniach nie su k dispo-
zicii Ziadne parametre.

33 PoZiarny rezim povo- [Je aktivovany poZiarny rezim
leny menica. Ochrany menica sa
nepouziju.
37 360 Zariadenie je vyme- Doplnkova karta sa nahra- Zariadenie je pripravené na pouzi-
nené (rovnaky typ) dila novou kartou, ktord ste [tie. Menic zacne pouzivat staré
uz pouzivali v rovnakom nastavenia parametrov.
slote. Parametre su
dostupné v menici.
38 370 Zariadenie pridané Pridala sa doplnkova karta. |Zariadenie je pripravené na pouZzi-
(rovnaky typ) Rovnaku doplnkovu kartu tie. Menic zacne pouzivat staré
ste uz predtym pouzili vtom |[nastavenia parametrov.
istom slote. Parametre s
dostupné v menici.
39 380 Zariadenie bolo Zo slotu sa vybrala dopln- Zariadenie nie je dostupné. Rese-
odstranené kova karta. tujte poruchu.
40 390 Zariadenie nebolo Pripojilo sa nezname zaria- | Zariadenie nie je dostupné.
rozpoznané denie (vykonovy modul/
doplnkova karta)
41 400 Teplota IGBT Vypocitana teplota IGBT je Skontrolujte zatazenie.
prilis vysoka (teplota jed- Skontrolujte velkost motora.
notky +12T).
43 420 Porucha kddovacieho [Kanal A kodovacieho zaria- | Skontrolujte pripojky enkodéra.
zariadenia denia 1 chyba. Skontrolujte enkodér a kabel enko-
déra.
421 Kanal B kédovacieho zaria- | Skontrolujte kartu enkodéra.
denia 1 chyba. Skontrolujte frekvenciu enkodéra v
otvorenej slucke.
422 Obidva kanaly enkodéra 1
chybaju.
423 Opacne zapojeny enkodér.
424 Karta enkodéra chyba.
L4 430 Zariadenie je vyme- Doplnkova karta sa nahra- Znova nastavte parametre vykono-
nené (iny typ) dila novou kartou, ktord ste  [vého modulu.
v rovnakom slote este
nepouzivali. Neulozili sa
Ziadne nastavenia parame-
tra.
45 440 Zariadenie pridané K dispozicii je nova dopln- Znova nastavte parametre vykono-

vého modulu.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 206

SLEDOVANIE PORUCH

Tabulka é1: Kody poruch

poruchy |poruchy

Nazov poruchy

Mozna pricina

Sposob opravy poruchy

50 1050 Porucha nizkeho Al 1 alebo viacero z dostupnych |Vymente chybné stciastky.
signalov analdgového vstupu |Skontrolujte obvod analégového
je nizsich ako 50 % minimal- [vstupu.
neho rozsahu signalu. Ria- Uistite sa, Ze je parameter Rozsah
diaci kabel je chybny alebo signalu Al1 nastaveny spravne.
odpojeny. Porucha zdroja
signalu.

51 1051 Externa porucha Aktivoval sa signal digital-
neho vstupu nastaveny pro-
strednictvom parametra
P3.5.1.7 alebo P3.5.1.8.

52 1052 Porucha komunikac¢- [DosSlo k poruche pripojenia | Skontrolujte pripojenie riadiaceho

ného panela medzi riadiacim panelom a |panela a kabel riadiaceho panela.
1352 menicom.
53 1053 Porucha komunikac¢- |DosSlo k poruche datového Skontrolujte inStalaciu a hlavny
nej zbernice pripojenia medzi hlavnym radi¢ komunikacnej zbernice.
radiCom komunikacnej
zbernice a doskou komuni-
kacnej zbernice.
54 1354 Porucha slotu A Porucha doplnkovej dosky Skontrolujte dosku a slot.
alebo slotu
1454 Porucha slotu B
1654 Porucha slotu D
1754 Porucha slotu E
65 1065 Porucha komunikacie [DosSlo k poruche datového
s pocitacom pripojenia medzi pocitacom
a menicom
66 1066 Porucha termistora Zvysila sa teplota motora. Skontrolujte chladenie motora a
zatazenie.
Skontrolujte pripojenie termistora.
Ak sa vstup termistora nepouziva,
musite ho skratovat.
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poruchy |poruchy

69 1310 Chyba mapovania Cislo ID sliziace na mapo- Skontrolujte parametre v menu
komunikacnej zber-  |vanie hodndt na vystupe Mapovanie dat komunikacnej zber-
nice procesnych Udajov komuni- |nice.

kacnej zbernice nie je
platné.

1311 Nie je mozné previest 1 Typ hodnoty nie je definovany.
alebo viacero hodn6t pre Skontrolujte parametre v menu
vystup procesnych tdajov Mapovanie dat komunikacnej zber-
komunikacnej zbernice. nice.

1312 Pri mapovani a prevadzani

hodndt pre vystup proces-
nych Gdajov komunikacnej
zbernice (16-bitovy) docha-
dza k preteceniu.

101 1101 Porucha kontroly Regulator PID: hodnota
procesu (PID1) spatnej vazby prekrocila
limity kontroly a oneskore-
nie, ak ste ho nastavili.

105 1105 Porucha kontroly Regulator PID: hodnota
procesu (PID2) spatnej vazby prekrodila
limity kontroly a oneskore-
nie, ak ste ho nastavili.
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