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1. SICHERHEIT

Dieses Handbuch enthalt deutlich gekennzeichnete Gefahrenhinweise und Warnungen, die Ihrer
personlichen Sicherheit dienen und eine unbeabsichtigte Beschadigung des Produkts und der
daran angeschlossenen Applikationen verhindern sollen.

Lesen Sie die Informationen in den Gefahrenhinweisen und Warnungen sorgfaltig.

Die Gefahrenhinweise und Warnungen sind wie folgt gekennzeichnet:

Tabelle 1. Warnzeichen

= GEFAHR! Gefdhrliche Spannung

= WARNUNG oder ACHTUNG

= Achtung! Heifle Oberfldche

Cale

1.1 GEFAHR

Die Bauteile der Leistungseinheit sind stromfiihrend, wenn der Umrichter an
das Stromnetz angeschlossen ist. Der Kontakt mit diesen spannungsfiihrenden
Teilen ist duBerst gefahrlich und kann zu schweren Verletzungen oder sogar
zum Tod fuhren.

>

Wenn der Frequenzumrichter an das Stromnetz angeschlossen ist, stehen die
Motoranschlussklemmen U, V und W sowie die Anschlussklemmen fiir den
Bremswiderstand unter Spannung - auch wenn der Motor nicht in Betrieb ist.

>

Warten Sie nach dem Trennen des Frequenzumrichters vom Netz, bis die
Anzeigeleuchten an der Steuertafel erloschen sind (falls keine Steuertafel
angeschlossen ist, achten Sie auf die Anzeigeleuchten an der Abdeckung).
Warten Sie anschlieBend weitere flinf Minuten vor jeglichen Arbeiten an den
A Anschlissen des Frequenzumrichters. Vor Ablauf dieser Zeit darf die Abdeckung
des Gerats nicht gedffnet werden. Stellen Sie nach Ablauf dieser Zeit mithilfe
eines Messinstruments sicher, dass absolut keine Spannung anliegt.
Vergewissern Sie sich vor jeder Arbeit an elektrischen Geraten, dass
die Spannungsversorgung getrennt wurde!

Die Steuereingangs-/-ausgangsklemmen sind vom Netzpotenzial isoliert.

A An den Relaisausgangsklemmen und anderen E/A-Klemmen kann auch dann
eine gefahrliche Steuerspannung anliegen, wenn der Frequenzumrichter nicht
an das Stromnetz angeschlossen ist.

c Vor dem AnschlieBen des Frequenzumrichters an das Netz miissen Sie sicherstellen,
dass die Front- und Kabelabdeckung des Umrichters geschlossen sind.

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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Auch wéhrend eines Rampenstopps [siehe Applikationshandbuch) versorgt der

Motor den Umrichter mit Strom. Aus diesem Grund sollte jede Beriihrung von

Bauteilen des Frequenzumrichters vermieden werden, bis der Motor vollstandig
A zum Stillstand gekommen ist. Warten Sie, bis die Anzeigeleuchten an der Steuertafel

erloschen sind (falls keine Steuertafel angeschlossen ist, achten Sie auf die

Anzeigeleuchten an der Abdeckung). Warten Sie weitere finf Minuten, bevor

Sie mit Arbeiten am Umrichter beginnen.

1.2 WARNUNGEN

Der Frequenzumrichter ist nur fiir ortsfeste Installationen vorgesehen.

Fiihren Sie keine Messungen durch, solange der Frequenzumrichter an das
Stromversorgungsnetz angeschlossen ist.

Der Erdableitstrom der Frequenzumrichter ist grof3er als 3,5 mA AC. Laut
Produktnorm EN61800-5-1 muss fiir eine zusatzliche Schutzleitung gesorgt
werden. Siehe Kapitel 1.3.

Wenn der Frequenzumrichter als Teil einer Maschine verwendet wird, liegt
es in der Verantwortung des Maschinenherstellers, die Maschine mit einem
Sicherheitsschaltgerat gemaf3 EN60204-1 zu versehen.

® verwendet werden.

AR Al 4l4

Es dirfen nur Originalersatzteile von Vacon

Sofern das Startsignal aktiv ist, startet der Motor sofort nach dem Einschalten
bzw. nach dem Quittieren einer Stromunterbrechung oder eines Fehlers.
Dies trifft jedoch nicht zu, wenn fiir die Start-/Stopp-Logik die Impulssteuerung
ausgewahlt wurde.

Auflerdem konnen sich bei Parameter-, Applikations- oder Softwareanderungen
die E/A-Funktionen (einschlieBlich Starteingaben) &ndern. Trennen Sie daher den
Motor von der Stromversorgung, wenn ein unvorhergesehener Start Gefahren
verursachen kann.

>

Wenn die Funktion fiir den automatischen Neustart aktiviert ist, startet der
Motor automatisch nach einer automatischen Fehlerquittierung. Weitere
Einzelheiten finden Sie im Applikationshandbuch.

Vor der Durchfiihrung von Messungen am Motor oder Motorkabel trennen Sie
das Motorkabel vom Frequenzumrichter.

Vermeiden Sie den Kontakt mit den Bauteilen auf den Platinen. Diese Bauteile
konnen durch elektrostatische Entladungen (ESE) beschadigt werden.

Vergewissern Sie sich, dass der EMV-Pegel des Frequenzumrichters den
Anforderungen lhres Stromnetzes entspricht.

> B B B

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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1.3 ERDUNG UND ERDSCHLUSS-SCHUTZ

/\ ACHTUNG!

Der Frequenzumrichter muss grundsatzlich Gber einen Erdungsleiter geerdet werden, der an die
Erdungsklemme angeschlossen wird [mit @ gekennzeichnet).

Der Erdableitstrom des Frequenzumrichters ist grof3er als 3,5 mA AC. Gemafl3 EN61800-5-1 muss
mindestens eine der folgenden Bedingungen fir die zugehorige Schutzschaltung erfiillt sein:

al Der Schutzleiter muss einen Querschnitt von mindestens 10 mm? Kupfer oder 16 mm?
Aluminium Uber seine gesamte Lange aufweisen.

bl Wenn der Schutzleiter einen Querschnitt von weniger als 10 mm?2 Kupfer oder 16 mm?
Aluminium aufweist, muss ein zweiter Schutzleiter mit mindestens demselben Querschnitt
verwendet werden. Dieser muss bis zu einer Stelle reichen, an welcher der Schutzleiter
einen Querschnitt von mindestens 10 mm?2 Kupfer oder 16 mm?2 Aluminium aufweist.

c] Automatische Trennvorrichtung, die bei Verlust des Kontaktes zum Schutzleiter die
Stromversorgung abtrennt.

Samtliche Schutzerdungsleiter, die nicht zum Stromversorgungskabel oder zum Kabelkanal
gehoren, missen in jedem Fall mindestens folgenden Durchmesser aufweisen:

- 2,5 mm?2 bei mechanischem Schutz oder
- 4 mm2ohne mechanischen Schutz.

Der Erdschlussschutz im Frequenzumrichter schitzt lediglich den Frequenzumrichter selbst
vor Erdschliissen im Motor bzw. Motorkabel. Er schiitzt nicht vor Personenschaden.

Aufgrund der hohen kapazitiven Strome im AC-Antrieb besteht die Moglichkeit, dass
Fehlerstromschutzschalter nicht ordnungsgemaf funktionieren.

Fiihren Sie an keinem Bauteil des Frequenzumrichters Spannungsfestigkeitspriifungen

& durch. Prifungen und Tests miissen nach dem jeweils beschriebenen Prifverfahren
durchgefiihrt werden. Wird dieses Verfahren nicht eingehalten, kann dies zu Schaden
am Produkt fihren.

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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2. PROFINET IO — ALLGEMEINE INFORMATIONEN

PROFINET IO definiert die Kommunikation mit dezentral angebundenen Peripheriegeraten.

Das System definiert den gesamten Datenaustausch zwischen [0-Controllern (Geraten mit
.Master-Funktion”) und den I0-Devices (Geraten mit ,Slave-Funktion”) sowie die Parametrierung
und Diagnose. PROFINET 10 ist fur den schnellen Datenaustausch zwischen Ethernet-basierten
Feldgeraten konzipiert und folgt dem Provider-Consumer-Modell.

2.1 PROFINET IO-PROTOKOLL
Tabelle 2.
Schnittstelle 100BaseTX, IEEE 802.3-kompatibel
Datentibertragungs- Ethernet-Halb-/Vollduplex
verfahren
Datenilibertragungs-

Verbindungenund | geschwindigkeit 10/100 Mbit/s, automatisch

Kommunikation

Protokoll PROFINET IO

Anschluss Geschirmter RJ45-Steckverbinder
Kabeltyp CAT5e STP

Standard-IP Wahlbar: Fest oder DHCP

Tabelle 3. Abkiirzungen und Bedeutung

Abkiirzung ‘ Erlauterung

STW1 Steuerwort 1

ZSW1 Zustandswort 1
PDO Prozessdaten Out
PDI Prozessdaten In

PNU Parameternummer

NSOLL Sollwert

NIST Istwert

2.2 VERBINDUNGEN UND YERKABELUNG

Der VACON® 100 unterstiitzt 10/100-Mbit/s-Geschwindigkeiten im sowohl Vollduplex- als auch
Halbduplex-Betrieb. Eine Echtzeit-Prozesssteuerung setzt allerdings den Vollduplex-Betrieb und
die 100-Megabit-Geschwindigkeit voraus. Die Frequenzumrichter miissen mit dem Ethernet-Netzwerk
via STP (Shielded Twisted Pair)-Kabel CAT-5e (oder hoher) physikalisch verbunden werden.
Verwenden Sie im Netzwerk nur Bauteile nach Industriestandard, und vermeiden Sie komplexe
Strukturen, um die Antwortzeit so kurz wie moglich und die Anzahl von Fehlsendungen so klein wie
moglich zu halten.

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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2.3 ACD (ADDRESS CONFLICT DETECTION, ADRESSKONFLIKTERKENNUNG)
IN ETHERNET-NETZWERKEN

Der VACON® 100 nutzt einen ACD-Algorithmus (IETF RFC 5227).

Der ACD-Algorithmus versucht aktiv zu erkennen, ob die in diesem Gerat konfigurierte IP-Adresse
von einem anderen Gerat im selben Netzwerk verwendet wird. Dazu sendet ACD vier ARP-Anfragepakete,
wenn die Ethernet-Schnittstelle des Gerats bootet oder wenn sich dessen IP-Adresse andert. ACD
unterbindet die Verwendung der Ethernet-Schnittstelle, bis die ARP-Prifung beendet ist. Dies
verzogert das Anschalten der Feldbusprotokolle um etwa eine Sekunde.

Wahrend der Verzogerungszeit oder danach pruft ACD eingehende ARP-Nachrichten passiv auf
Verwendung der IP-Adresse des Gerats. Wird ein Gerat mit derselben IP-Adresse erkannt, wird
ACD versuchen, seine IP-Adresse mit einer einzelnen ARP-Nachricht beizubehalten. Wenn das
andere Gerat mit derselben IP-Adresse ebenfalls ACD unterstiitzt, sollte es die Verwendung der
Adresse einstellen. Wenn nicht, wird ACD die Ethernet-Verbindung schlieflen und Alarm ausldsen.
Dazu wird die Regel ,Mit Richtlinie B verteidigen” herangezogen.

Das Quittieren des Alarms ist nicht moglich, wenn das Problem akut ist. ACD o6ffnet die Ethernet-
Verbindung, sobald das andere Gerat mit derselben IP-Adresse aus dem Netzwerk verschwunden
ist. Danach kann der Alarm quittiert werden. Andere Richtlinien werden nicht unterstiitzt. Wenn
das Feldbusprotokoll aktiv war, kann ein Feldbusfehler ausgelost werden (je nach Konfiguration
von Feldbus und Frequenzumrichter-Applikation).

Wenn IP-Einstellungen via Profinet [0-DCP-Meldungen vorgenommen werden, ist ACD bis zum
Neustart des Frequenzumrichters deaktiviert. Grund ist, dass einige Controller erwarten, sich
unmittelbar nach dem Einstellen der IP-Einstellungen mit dem Frequenzumrichter verbinden
zu konnen. ACD verursacht einige Sekunden Verzdgerung, bis dies moglich ist. Nach einem
Verbindungsfehler wartet die SPS in der Regel zwanzig Sekunden oder langer bis zum nachsten
Versuch. Der erfolgreiche Verbindungsaufbau dauert somit langer als zwanzig Sekunden, und es
kommt zu einer unnotigen Verzogerung fur die Prozesssteuerung.

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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3. PROFINET IO-INSTALLATION

3.1 INSTALLATION IM VACON® 100

1 Offnen Sie die Abdeckung des Frequenzumrichters.

An den Relaisausgangsklemmen und anderen E/A-Klemmen kann auch dann
eine gefahrliche Steuerspannung anliegen, wenn der Frequenzumrichter vom

Stromnetz getrennt ist.

9174.emf

Abbildung 1.

2 Lokalisieren Sie die Komponenten am Frequenzumrichter fir den Anschluss
und die Fihrung der Ethernetkabel.

Stecken Sie das Ethernetkabel nicht in den Anschluss unter der Steuerkarte!
Das kann Ihrem PC schaden.

3 Verbinden Sie das Ethernetkabel wie in Abbildung 2 gezeigt mit dem
zugehorigen Anschluss, und verlegen Sie das Kabel durch die Kabelfihrung.

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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Ethernetkabel _|

9316_de.emf

Abbildung 2.

Schutzklasse IP21: Schneiden Sie die fiir das Ethernetkabel vorgesehene
Offnung an der Abdeckung des Frequenzumrichters aus.
Schutzklasse IP54: Schneiden Sie die Gummitillen auf, um die Kabel durchfiihren
zu konnen. Wenn sich die Tullen beim Einflhren des Kabels nach innen umgestiilpt
haben, ziehen Sie das Kabel ein Stiick zuriick, um die Tillen gerade zu richten.
4 Schneiden Sie die Offnungen der Tiillen nicht weiter auf als fiir die verwendeten
Kabel erforderlich.
HINWEIS: Um die Anforderungen der Schutzart IP54 zu erfiillen, muss die Verbindung
zwischen Gummidichtung und Kabel fest sein. Daher sollte der erste Teil des
Kabels gerade durch die Tille stehen, bevor das Kabel gebogen wird. Wenn dies
nicht maglich ist, muss die Festigkeit der Verbindung mit Isolierband oder einer
Kabelschlaufe gewahrleistet werden.

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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99999999

Abbildung 3. Kabeldurchfiihrung. Links: IP21, rechts: IP54.

Bringen Sie die Abdeckung des Frequenzumrichters wieder an.
5 HINWEIS: Achten Sie bei der Planung darauf, dass zwischen Ethernetkabel und
Motorkabel ein Mindestabstand von 30 cm eingehalten werden muss.

— N\ == T‘;'—>: =
e
\! [mis M T
i

@E S i 22

&'*7!~\

Abbildung 4.

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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3.2 INSTALLATION IM VACON® 100 X

Der Frequenzumrichter kann entweder Uber RS485 oder Ethernet an den Feldbus angeschlossen
werden. Der Anschluss fur Ethernet befindet sich links neben den Steuerklemmen.

Ethernet- /

Anschluss
11752 de
Abbildung 5.
3.2.1 VORBEREITUNG
1 Verbinden Sie das Ethernetkabel (siehe Spezifikation in ] mit dem zugehérigen

Anschluss, und verlegen Sie das Kabel durch die Kabelfiihrung.

Bringen Sie die Abdeckung wieder an.

2 HINWEIS: Achten Sie bei der Planung darauf, dass zwischen Ethernetkabel und
Motorkabel ein Mindestabstand von 30 cm eingehalten werden muss.

Weitere Informationen finden Sie in der Betriebsanleitung des verwendeten Feldbusses.

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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4. PARAMETRIERUNG FUR FELDBUS

In diesem Kapitel wird kurz beschrieben, wie der Frequenzumrichter parametriert werden muss,
damit der Motor uber den Feldbus gesteuert werden kann. Die Anleitung bezieht sich auf Basis-
Applikationen. Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem Handbuch der jeweiligen Applikation.

Damit der Frequenzumrichter Befehle ber den Feldbus entgegennimmt, muss der Feldbus als
Steuerquelle fur den Frequenzumrichter ausgewahlt werden. Der Standardwert des Parameters
.Steuerplatz”ist in der Regel ..I/0". Zu beachten ist, dass bei der Aktualisierung der Firmware der
Steuereinheit die Werkseinstellungen wiederhergestellt werden. Auch konnen manche Applikationen
zur Drehzahlsollwertauswahl per Fernsteuerung standardmaflig eine andere Quelle als Feldbus
vorsehen. In diesen Fallen muss die Drehzahlsollwertauswahl auf Feldbus eingestellt werden,
damit der Drehzahlsollwert Giber den Feldbus gesteuert werden kann.

Hinweis: Als Motorregelungsmodus sollte ein fir den verwendeten Prozess und das Profil geeigneter
Modus ausgewahlt werden.

Der Navigationspfad zu den Feldbusparametern kann sich je nach Applikation unterscheiden.
Die Beispielpfade unten beziehen sich auf den VACON® 100-Frequenzumrichter.

Grundlegende Informationen zur Verwendung der Steuertafel finden Sie im VACON® 100
INDUSTRIAL-Applikationshandbuch.

4.1 FELDBUSSTEUERUNG UND GRUNDLEGENDE SOLLWERTAUSWAHL

In den nachfolgenden Tabellen sind einige in VACON®—Applikationen fur die Feldbussteuerung
relevanten Parameter fir Frequenzumrichter der VACON® 100-Familie aufgefihrt. Entnehmen
Sie weitere Informationen bitte dem Handbuch der jeweiligen Applikation.

Parameter konnen Uber die Steuertafel des Frequenzumrichters, das PC-Tool oder das Feldbusprotokoll
gelesen und geschrieben werden. Das Lesen und Schreiben von Applikationsparametern tber
PROFINET IO ist im Kapitel 5.4.8 beschrieben. Beachten Sie, dass (je nach Ihrer Konfiguration) ggf.
Uber die Steuertafel oder den PC einige Verbindungsparameter fur Feldbus eingerichtet werden
missen, bevor Sie sich Gber Feldbus verbinden und Applikationsparameter schreiben konnen.

Tabelle 4. Parametrierung fir Vacon® 100 [Standardapplikation)

Steuertafel-

Parametername ID Wert Werkseinst.
struktur

0 = Frequenz
Steuerungsmodus 600 1 = Drehzahl 0 P3.1.2.1
2 = Drehmoment

Fernsteuerungsplatz 172 1 =Feldbussteuerung 0 P3.21
Ort/Fern 211 0=Fern 0 P3.2.2
Feldbus Sollw.wahl 122 3 = Feldbus 0 P 3.3.1.10
4.1.1 PARAMETRIERUNG VON DREHMOMENTREGELUNG

Fiur Drehmomentregelungen sind einige zusatzliche Parameter einzurichten. Die folgenden
Ausfihrungen gelten fir den VACON® 100, ausfiihrliche Informationen finden Sie in dem Handbuch
der jeweiligen Applikation.

¢ Die Motorregelungsart (ID 600) muss auf ,,Drehmomentsteuerung” (2) konfiguriert werden.

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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Zum Konfigurieren des Frequenzumrichters auf die richtigen Drehmomentsollwerte setzen Sie den
Parameter ,Drehmomentsollwertauswahl” auf PDI1 (9). Dies ist moglich mit dem PC-Programm
oder der Steuertafel im Baum: P 3.3.2.1, ID 64.

4.2 PROFINET I0-PARAMETER UND UBERWACHUNGSWERTE

Das integrierte PROFINET I0-Protokoll muss bei der Bestellung des VACON® 100-Frequenzumrichters
spezifiziert werden. Bei einem Frequenzumrichter ohne integriertes PROFINET 10-Protokoll
werden die PROFINET 10-Menis nicht angezeigt, und das Protokoll kann nicht verwendet werden.

Die Einstellungen fiir PROFINET 10 sind unter 10 und Hardware / Ethernet / PROFINET 10" beschrieben.
PROFINET |0 beinhaltet zwei Ordner, einen fiir Parameter und einen zur Uberwachung der
Betriebsdaten. Wenn das Protokoll deaktiviert ist, wird das Menu ,.Betriebsdaten™ an der Steuertafel
nicht angezeigt.

Tabelle 5. PROFINET-Parameter

Code

Parameter

Min.

Max.

Einheit

Werkseinst.

Beschreibung

P5.9.5.1.1

Verwendetes
Protokoll

0=
Gesperrt

1=
Freigegeben

0 = Gesperrt

2434

0 = Nicht aktiv
1=PROFINET
freigegeben. Dieser
Parameter kann nicht
bearbeitet werden, wenn
der Frequenzumrichter
im Status ,.BETRIEB" ist.

P5.9.5.1.2

Komm.-Timeout

65535

10

2435

0 = Die Grenze fir die
Zeitlberschreitung
bestimmt der Master.
(= Watchdog-Zeit).

P5.9.5.1.3

Name der Station

240

Zeichen

Je nach
Umrichter

2597

Sichtbar nur in VACON®
Live. Siehe Kapitel 4.2.1

Tabelle 6. PROFINET-Betriebsdaten

Code

Parameter

Min.

Max.

Einheit

Werkseinst.

Beschreibung

P5.9.5.2.1

Name der Station

2436

Ein Wert zur eindeutigen
Identifizierung des
Gerats im Netzwerk.
Dieser Uberwachungswert
ist normalerweise nicht
sichtbar und erscheint
nur, wenn eine PROFINET
|0-Verbindung besteht

P5.9.5.2.2

Feldbus-
Protokollstatus

2437

1 = Initialisierung (nur
vor dem ersten Verbinden)
2 = Angehalten

3 =1In Betrieb

4 = Fehler

P5.9.5.2.3

Ubertragungsstatus

999

2438

0-99 Nachrichten mit
Fehlern

0-999 Nachrichten ohne
Ubertragungsfehler

P5.9.5.2.4

Grenzwert-
Telegramm

2439

Telegramm in die
Sollwert-Richtung
1= Herstellerspezifisch 1
2= Herstellerspezifisch 2
3= Herstellerspezifisch 3
4= Herstellerspezifisch 4
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Tabelle 6. PROFINET-Betriebsdaten

Code Parameter Min. Max. Einheit | Werkseinst. ID Beschreibung

Telegramm in die
Istwert-Richtung
1= Herstellerspezifisch 1
2= Herstellerspezifisch 2
3= Herstellerspezifisch 3
4= Herstellerspezifisch 4

P5.9.5.2.5 | Istwert-Telegramm 1 4 - 1 2440

Anza_hl der zusatzlich
P59 594 Anzahl 0 8 ) 0 2441 zur Ubertragung
Prozessdaten ausgewahlten

Prozessdatenfelder.

Das von der Frequenz-
umrichter-Applikation
Umrichter- zuletzt empfangene
P5.9.5.2.7 0 FFFFFFFFh hex 0 2442 | Steuerwort (hersteller-
Steuerwort o

spezifisches Format)
(kann zu Zwecken der
Fehlerbehebung dienen).

Das von der Frequenz-
umrichter-Applikation
Umrichter- zuletzt empfangene
P5.9.5.2.8 chte 0 FFFFFFFFh hex 0 2443 | Zustandswort (hersteller-
Statuswort o
spezifisches Format)

(kann zu Zwecken der
Fehlerbehebung dienen).

Anzahl Zeitiiberschrei-
tungen beim Verbindungs-
aufbau im PROFINET 10-
Protokoll.

Verbindungs-

P5.9.5.2.9 Timeouts

0 65535 - 0 2hhls

Anzahl der von dem
P5.9.5.2.10 | Parameterzugriffe 0 999994 - 0 2445 | Gerat empfangenen
Parameterzugriffe.

Vom Master gesendetes
STW1. Nicht aktualisiert
P5.9.5.2.11| Profil-Steuerwort 0 FFFFFFFFh hex 0 2595 |bei Verwendung eines
herstellerspezifischen
Steuerworts.

An den Master gesendetes
ZSW1. Nicht aktualisiert

P5.9.5.2.12 | Profil-Statuswort 0 FFFFFFFFh hex 0 2596 |beiVerwendung eines
herstellerspezifischen
Steuerworts.

4.2.1 NAME DER STATION

Der Profinet 10-Parameter ,Name der Station” kann iiber VACON® Live eingerichtet werden.
Alternativ kann dieser Name tber Ethernet mit dem DCP-Protokoll geschrieben werden. Der Name
ist leer, wenn kein Name eingerichtet oder der Name von dem Netzwerkgerat auf ,.temporar”
gesetzt ist.

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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4.2.2 VERBINDUNGS-AUSFALLZEIT

Der Parameter ,Komm.-Timeout" gibt an, wie viel Zeit nach der letzten vom Master-Gerat
empfangenen Nachricht vergehen darf, bevor ein Feldbusfehler erzeugt wird. Dieser Wert

gilt als Zeitiiberschreitungsgrenze zusatzlich zu der im PROFINET 10-Protokoll angesetzten
Zeitiberschreitungsregel. Wenn eine Verbindungsunterbrechung festgestellt wird, wird eine
Fehleraktivierung gestartet. Wenn der ,,Komm.-Timeout”-Wert Null ist, wird der Fehler sofort
aktiviert, sonst nach einer bestimmten Zeit. Wenn die Verbindung vor Ablauf dieser Zeit wieder
aufgebaut wird kein Fehler erzeugt.

Siehe Kapitel 5.5.

4.3 ALLGEMEINE ETHERNET-EINSTELLUNGEN

In einem PROFINET I0-Netzwerk richtet normalerweise die SPS die IP-Einstellungen des
Frequenzumrichters automatisch beim Verbindungsversuch ein. Der Benutzer braucht nur den
Profinet I0 Adresse .,Name der Station” einzurichten, der den Frequenzumrichter dann im SPS-
Programm identifiziert.

Tabelle 7. Allgemeine Ethernet-Einstellungen

Steuertafel-

Parameter Bereich Werkseinst. ID Beschreibung
struktur
IP- Fest (1),
P5.9.1.1 Adressmodus DHCP (2) DHCP (2) 2482 |IP Mode
Wenn die Einstellung deaktiviert
P5.9.1.2 [E)ffep:r:"s' Ffe?ssegge(r?]['” freigegeben | 2569 |ist, wird ein Adresskonflikt nicht
ung 9e9 erkannt und nicht behandelt.
1.0.0.0-
P5.9.1.3.1 IP-Adresse 993.955 255 955 192.168.0.10 | 2529 |Feste IP-Adresse
P5.9.1.3.2 |Subnetzmaske 0.0.0.0- 255.255.0.0 | 2530 |Feste Subnetzmaske
T 255.255.255.255 e
P5.9.1.3.3 Standard- 0.0.0.0- 192.168.0.1 | 2531 | Feser Standardgateway

gateway 255.255.255.255

Aktive Zeigt die aktuell aktive IP-Adresse.
P5.9.1.4 IP-Adresse - - 2483 |Ist gleich dem festen Wert, wenn
der IP-Modus , Fest” ist.

Zeigt die aktuell aktive

Aktive Subnetzmaske an. Ist gleich
P5.9.1.5 Subnetzmaske ) ) 2484 dem festen Wert, wenn der
IP-Modus ,Fest™ ist.
Aktiver Canciordsoteway an. 1ot gleich
P5.9.1.6 | Standard- - - 2485 g yan.istg
atewa dem festen Wert, wenn der
9 y IP-Modus ,Fest” ist.
P5.9.1.7 | MAC-Adresse - - 2486 | MAC-Adresse des

Frequenzumrichters

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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4.3.1 IP-ADRESSMODUS

Der IP-Modus bestimmt, wie die IP-Einstellungen des Frequenzumrichters vorgenommen werden.
Wenn ein DHCP-Server ausgewahlt ist, wird der Frequenzumrichter versuchen, seine IP-Einstellungen
von dem mit dem lokalen Netzwerk verbundenen DHCP-Server zu beziehen. Gelingt es dem
Frequenzumrichter nicht, seine IP-Einstellungen abzurufen, wird er nach etwa einer Minute eine
link-lokale Adresse (z. B. 169.x.x.x) als aktuelle IP-Adresse verwenden.

Wenn unter ,,IP Mode™ die Option ,Feste IP” gewahlt ist, werden die im Unterment ,.Einstellungen
fir feste IP” angegebenen Einstellungen verwendet.

IP-Einstellungen im PROFINET-Netzwerk werden normalerweise beim Verbindungsvorgang von
der SPS per DCP-Protokoll festgelegt. In dem Fall wird der IP-Modus auf , Fest” gesetzt, und die
jeweiligen Einstellungen werden in den ,Einstellungen fir feste IP” gespeichert.

4.3.2 AKTIVE IP-ADRESSE, SUBNETZMASKE UND STANDARDGATEWAY

Dieser Wert ist nicht veranderbar. Wenn der IP-Modus ,Fest™ ist, wird der unter , Feste IP-Adresse”
geflihrte Wert angezeigt. Wenn der Modus ,,DHCP" ist, ist der Wert 0.0.0.0, wenn DHCP IP-Einstellungen
abruft, oder 169.x.x.x, wenn keine Adresse abgeholt werden konnte. Ansonsten wird die aktuell
aktive IP-Adresse angezeigt.

Anders verhalt es sich, wenn die IP-Einstellungen von der SPS per DCP-Protokoll vorgenommen
wurden und die SPS das Flag .temporar” gesetzt hat - dann werden die IP-Einstellungen beim
Booten des Frequenzumrichters auf ,0.0.0.0" zuriickgesetzt, der IP-Modus bleibt dabei ,.Fest”.
4.3.3 MAC-ADRESSE

Die MAC-Adresse der Steuerkarte. Die MAC (Media Access Control]-Adresse ist eine an jeden Host
im Netzwerk vergebene eindeutige Adresse. Sie kann nicht verandert werden.

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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5. PROFINET IO-PROTOKOLL

PROFINET ist der Ethernet-basierte Automatisierungsstandard von PROFIBUS International zur
Implementierung einer integrierten und einheitlichen Losung basierend auf Industrial Ethernet.
PROFINET unterstutzt die Integration einfacher dezentraler Feldgerate und zeitkritischer
Anwendungen auf Feldebene ebenso wie vertikale und horizontale Vernetzung der dezentralen
Automatisierungssysteme.

Der VACON® 100-Frequenzumrichter unterstiitzt die PROFINET I0-Version 2.3 mit Konformitatsklasse B
und Netzlastklasse I.

5.1 PROFIDRIVE 4.1-PROFIL

Damit Gerate verschiedener Hersteller miteinander kommunizieren, gilt es einen , Standard”
zu definieren, damit:

e sich die Gerate gleich verhalten,

e im Wesentlichen dieselben E/A-Daten erzeugen bzw. konsumieren,

e im Wesentlichen dieselben konfigurierbaren Attribute enthalten.
Formal werden diese Informationen als ,.Gerateprofil” bezeichnet.

5.2 PROFIDRIVE 4.1 STATE MACHINE

STW1 (Steuerwort) und ZSW1 (Zustandswort) folgen der hier gezeigten Zustandsmaschine:

Allgemeines Statusdiagramm

|
Netzspannung Stillstand erkannt

ODER
. Leerauslauf Betrieb gesperrt
S1: Einschaltsperre SWTI1-Bit 1 = falsch STWI1-Bit 3 = falsch
ZSW1-Bit 6 = True; Bit 0, 1, 2 = False 000
AUS b Leerauslauf |
UND kein Leerauslauf ODER erzwungener Stopp® S5: Ausschalten Schnellhalt
UND kein erzwungener Stopp UND kein erzwungener Stopp . chnettha
STW1-Bit 0 = falsch STWI-Bit 1 = falsch ZSW1-Bit 0, 1 =True
UND Bit 1= wahr UND Bit 2 = wahr ODER Bit 2 = falsch Bit2, 6 = False
[ ]
Leerauslauf ODER . -
erzwungener Stopp S2: Einschaltbereit - _
STWI-Bit 1 = falsch ZSW1-Bit 0 = True; Bit 1, 2, é = False Stillstapd erkannt Schnell _alt
ODER Bit 2 = falsch ODER ) STW1-Bit 2 = falsch
EIN AUS Sperre|Betrieb
STWI1-Bit 0 = wahr STWI-Bit0=falsch °" | it3=ralsch
il® (1]
[ X)) S3: Eingeschaltet
ZSW1-Bit 0, 1 = True; Bit 2, 6 = False RampenStOPP
Leerauslauf
STWI1-Bit 1 = falsch ‘—; }
Freigabe Betrieb Sperre Betrieb
STWI1-Bit 3 = wahr STWI1-Bit 3 = falsch [
EIN AUS Schnellhalt
STW1-Bit 0 = wahr STWI1-Bit 0 = falsch  STW1-Bit 2 = falsch

(YY) S4: Betrieb .T :T
ZSW1-Bit 0, 1, 2 ,PE" = wahr, Bit 6 = falsch

@ @@ Ubergang hichster Prioritat
o0 -
b Gbergang niedrigster Prioritat 11610 _de

Abbildung é. Allgemeines Statusdiagramm
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5.3 PROFINET IO-PROZESSKOMMUNIKATION

Das PROFIdrive-Profil sieht zwei Telegramme fiir die Prozesskommunikation vor. Der VACON®
100-Frequenzumrichter unterstitzt vier verschiedene Telegrammtypen - mit zusatzlichen
Prozessdatenelementen und ohne. Diese Telegramme enthalten entweder PROFIdrive- oder
VACON®—spezifische Signale oder eine Kombination beider.

Die verschiedenen Telegrammtypen und die zugehorigen Signale werden in den folgenden Kapiteln
beschrieben.

5.3.1 TELEGRAMMTYPEN

Die in den folgenden Kapiteln beschriebenen Telegrammtypen verwenden Steuer- und Sollwerte
in unterschiedlichen Kombinationen. Ein Steuer- oder Zustandswort kann entweder VACON®-
spezifisch oder im PROFIdrive-Standard definiert sein. Drehzahlsollwerte und Drehzahlistwerte
konnen verschieden skalieren.

Bitte informieren Sie sich Uber die Telegramme, bevor Sie sie einsetzen.

53.1.1 Standardtelegramm 1 und Varianten

Der Standardtelegrammtyp 1 wird verwendet, wennin Verbindung miteinerVACON®—Standardapplikation
PROFIdrive-Funktionalitdt gewlinscht ist. Diese Telegramme (Tabelle unten) verwenden von
PROFIdrive definierte Steuerworter, Zustandswarter, Drehzahlsollwerte und Drehzahlistwerte.
Bei Verwendung dieser Telegramme werden Prozessdatenfelder in 16-Bit-Werten kommuniziert.
STW1 erzwingt eine Flankensteuerung.

Tabelle 8. Standardtelegramm 1 und Varianten

Telegramm-Nr. Telegramm Abkiirzung
1 Standardtelegramm 1 ST1
102 Standardtelegramm 1 + 1 Prozessdaten ST1+1PD
103 Standardtelegramm 1 + 2 Prozessdaten ST1+2PD
104 Standardtelegramm 1 + 3 Prozessdaten ST1+3PD
100 Standardtelegramm 1 + 4 Prozessdaten ST1+4PD
105 Standardtelegramm 1 + 5 Prozessdaten ST1+5PD
106 Standardtelegramm 1 + 6 Prozessdaten ST1+6PD
107 Standardtelegramm 1 + 7 Prozessdaten ST1+7PD
101 Standardtelegramm 1 + 8 Prozessdaten ST1+8PD

Tabelle 9. Standardtelegramm 1 - Sollwerte und Istwerte

Byte Sollwert Istwert
1-2 STW1 5.3.2.1 ZSW1 5.3.2.2
3-4 NSOLL_A 5.3.2.3 NIST_A 5.3.2.4
5-6 PDI1 PDO1
7-8 PDI2 PDO02
5.3.2.11 5.3.2.11
19-20 PDI8 PDO8
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5.3.1.2

VACON®—speziﬁsches Telegramm 1 und Varianten

Diese Telegramme (Tabelle unten) verwenden von VACON® definierte Steuerworter, Zustandsworter,

Drehzahlsollwerte und Drehzahlistwerte fir den direkten Zugriff auf die Frequenzumrichter-
Applikation. Bei Verwendung dieser Telegramme werden Prozessdatenfelder in 16-Bit-Werten

kommuniziert.

Tabelle 10. Herstellerspezifisches Telegramm 1 und Varianten

Telegramm-Nr. Telegramm Abkiirzung
108 Herstellerspezifisches Telegramm 1 Lieferant 1
109 Herstellerspezifisches Telegramm 1 + 1 Prozessdaten| Lieferant1+ 1 PD
110 Herstellerspezifisches Telegramm 1 + 2 Prozessdaten| Lieferant 1+ 2 PD
111 Herstellerspezifisches Telegramm 1 + 3 Prozessdaten| Lieferant 1+ 3 PD
112 Herstellerspezifisches Telegramm 1 + 4 Prozessdaten| Lieferant 1+ 4 PD
113 Herstellerspezifisches Telegramm 1 + 5 Prozessdaten| Lieferant1+5PD
114 Herstellerspezifisches Telegramm 1 + 6 Prozessdaten| Lieferant 1+ 6 PD
115 Herstellerspezifisches Telegramm 1 + 7 Prozessdaten| Lieferant1+7 PD
116 Herstellerspezifisches Telegramm 1 + 8 Prozessdaten| Lieferant 1+ 8 PD
Tabelle 11. Herstellerspezifisches Telegramm 1 - Sollwerte und Istwerte
Byte Sollwert Istwert
1-2 FESTES FB-STW 5.3.2.5 FESTES FB-ZSW 5.3.2.6
3-4 FB DREHZ. SOLL 5.3.2.9 FB DREHZ. IST 5.3.2.10
5-6 PDI1 PDO1
7-8 PDI2 PDO2
5.3.2.11 5.3.2.11
19-20 PDI8 PDO8

5.3.1.3

VACON®—speziﬁsches Telegramm 2 und Varianten

Diese Telegramme (Tabelle unten) verwenden von VACON® definierte Steuerworter, Zustandsworter,
Drehzahlsollwerte und Drehzahlistwerte fir den direkten Zugriff auf die Frequenzumrichter-

Applikation. Den Unterschied zu dem herstellerspezifischen Telegrammtyp 1 bilden die zusatzlichen

allgemeinen Steuer- und Zustandswaorter.

Telegramm-Nr.

117

Tabelle 12. Herstellerspezifisches Telegramm 2 und Varianten

Telegramm

Herstellerspezifisches Telegramm 2

Abkiirzung

Lieferant 2

118

Herstellerspezifisches Telegramm 2 + 1 Prozessdaten

Lieferant2 + 1 PD

119

Herstellerspezifisches Telegramm 2 + 2 Prozessdaten

Lieferant 2 + 2 PD

120

Herstellerspezifisches Telegramm 2 + 3 Prozessdaten

Lieferant 2 + 3 PD

121

Herstellerspezifisches Telegramm 2 + 4 Prozessdaten

Lieferant 2 + 4 PD

122

Herstellerspezifisches Telegramm 2 + 5 Prozessdaten

Lieferant 2 + 5 PD

123

Herstellerspezifisches Telegramm 2 + 6 Prozessdaten

Lieferant 2 + 6 PD

124

Herstellerspezifisches Telegramm 2 + 7 Prozessdaten

Lieferant 2 + 7 PD

125

Herstellerspezifisches Telegramm 2 + 8 Prozessdaten

Lieferant 2 + 8 PD
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Tabelle 13. Herstellerspezifisches Telegramm 2 - Sollwerte und Istwerte

G Sollwert Istwert
1-2 FESTES FB-STW 5.3.2.5 FESTES FB-ZSW 5.3.2.6
3-4 FB ALLGEM. STW 5.3.2.7 FB ALLGEM. ZSW 5.3.2.8
5-6 FB DREHZ. SOLL 5.3.2.9 FB DREHZ. IST 5.3.2.10
7-10 PDI1 PDO1
11-14 PDI2 PDO2
5.3.2.11 5.3.2.11
35-38 PDI8 PDO8

5.3.1.4

VACON®—speziﬁsches Telegramm 3 und Varianten

Diese Telegramme (Tabelle unten) verwenden von PROFIdrive definierte Steuerwdrter, Zustandswarter
und Drehzahlsollwerte, und somit die PROFldrive-Zustandsmaschine, und dazu allgemeine
VACON®-Steuer- und Zustandswarter fiir zusatzliche Funktionalitat. STW1 erzwingt eine
Flankensteuerung.

Tabelle 14. Herstellerspezifisches Telegramm 3 und Varianten

Telegramm-Nr. Telegramm Abkiirzung
126 Herstellerspezifisches Telegramm 3 Lieferant 3
127 Herstellerspezifisches Telegramm 3 + 1 Prozessdaten| Lieferant3 + 1 PD
128 Herstellerspezifisches Telegramm 3 + 2 Prozessdaten| Lieferant3 +2 PD
129 Herstellerspezifisches Telegramm 3 + 3 Prozessdaten| Lieferant3 + 3 PD
130 Herstellerspezifisches Telegramm 3 + 4 Prozessdaten| Lieferant3 + 4 PD
131 Herstellerspezifisches Telegramm 3 + 5 Prozessdaten| Lieferant3 +5PD
132 Herstellerspezifisches Telegramm 3 + 6 Prozessdaten| Lieferant3 + 6 PD
133 Herstellerspezifisches Telegramm 3 + 7 Prozessdaten| Lieferant3 +7 PD
134 Herstellerspezifisches Telegramm 3 + 8 Prozessdaten| Lieferant3 + 8 PD
Tabelle 15. Herstellerspezifisches Telegramm 3 - Sollwerte und Istwerte
Byte Sollwert Istwert
1-2 STW1 5.3.2.1 ZSW1 5.3.2.2
3-4 FB ALLGEM. STW 5.3.2.7 FB ALLGEM. ZSW 5.3.2.8
5-6 NSOLL_A 5.3.2.3 NIST_A 5.3.2.4
7-10 PDI1 PDO1
11-14 PDI2 PDO2
5.3.2.11 5.3.2.11
35-38 PDI8 PDO8
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53.1.5 VACON®—spezif/sches Telegramm 4 und Varianten

Verwenden Sie diese Telegrammtypen (Tabelle unten) als Ersatz fiir die OPT-CP-Optionskarte im
.Bypass-Modus".

Tabelle 16. Herstellerspezifisches Telegramm 4 und Varianten

Telegramm-Nr. Telegramm Abkiirzung
135 Herstellerspezifisches Telegramm 4 Lieferant 4
136 Herstellerspezifisches Telegramm 4 + 4 Prozessdaten| Lieferant 4 + 4 PD
137 Herstellerspezifisches Telegramm 4 + 8 Prozessdaten| Lieferant 4 + 8 PD

Tabelle 17. Herstellerspezifisches Telegramm 4 - Sollwerte und Istwerte

Byte Sollwert Istwert
1-2 FESTES FB-STW 5.3.2.5 FB ALLGEM. ZSW 5.3.2.8
3-4 FB DREHZ. SOLL 5.3.2.9 FB DREHZ. IST 5.3.2.10
5-6 PDI1 PDO1
7-8 PDI2 PDO2
5.3.2.11 5.3.2.11
19-20 PDI8 PDO8
5.3.2 TELEGRAMMBAUSTEINE

53.2.1 PROFIdrive-Steuerwort 1 (STW1)

In der nachstehenden Tabelle ist die Belegung der Bits in dem Steuerwort 1 angegeben.

Tabelle 18. Ubersicht iiber die Bit-Belegung im Steuerwort 1

Bedeutung
Bit-Wert ist 1 Bit-Wert ist 0

0 EIN AUS

1 Kein Leerauslauf (kein AUS2) Leerauslauf (AUS2)

2 Kein erzwungener Stopp (kein AUS3) Erzwungener Stopp (AUS3)
3 Betrieb aktivieren (Enable Operation) Betrieb sperren

4 Rampengenerator freigeben Rampengenerator riicksetzen
5 Rampengenerator einfrieren Rampengenerator auftauen
6 Sollwert freigeben Sollwert sperren

7 Fehler quittieren (0 -> 1)

8 Nicht verwendet

9 Nicht verwendet
10* Steuerung durch SPS Keine Steuerung durch SPS
11 Geratespezifisch Geratespezifisch

12-15 Geratespezifisch Geratespezifisch

* Die Bits in einem Steuerwort sind nur wirksam, wenn das Bit 10 aktiviert ist.

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/



VACON ® 24 PROFINET IO-PROTOKOLL

Bit 0: Ein-/Ausschalten

Dieses Bit wird zusammen mit anderen Bits verwendet, um den Betrieb des Frequenzumrichters
zu aktivieren. Wenn dieses Bit wahrend des Betriebs auf 0 gesetzt wird, fihrt der Frequenzumrichter
einen Rampenstopp durch.

Bit 1: Leerauslauf-Befehl

Mit diesem Bit wird ein Stopp mit Leerauslauf angefordert. Wenn dieses Bit wahrend des Betriebs
auf 0 gesetzt wird, fihrt der Umrichter einen Stopp mit Leerauslauf durch.

Bit 2: ,,.Erzwungener Stopp“-Befehl

Mit diesem Bit wird ein erzwungener Stopp angefordert. Wenn dieses Bit wahrend des Betriebs
auf 0 gesetzt wird, verringert der Frequenzumrichter die Drehzahl schnell auf null und halt an.

Bit 3: Freigeben des Betriebs

Dieses Bit wird zusammen mit anderen Bits verwendet, um den Betrieb des Frequenzumrichters
freizugeben. Wenn dieses Bit wahrend des Betriebs auf 0 gesetzt wird, fliihrt der Frequenzumrichter
einen Stopp mit Leerauslauf durch.

Bit 4: Freigeben des Rampenausgangs

Dieses Bit wird zusammen mit anderen Bits verwendet, um den Betrieb des Frequenzumrichters
freizugeben. Wenn dieses Bit wahrend des Betriebs auf 0 gesetzt wird, verringert der Frequenzumrichter
die Drehzahl schnell auf null.

Bit 5: Einfrieren des Rampengenerators

Mit diesem Bit kann der vom Umrichter verwendete Einstellwert gehalten werden. Der Wert wird
gehalten, wenn das Bit auf 0 gesetzt ist. Wenn das Bit den Wert 1 hat, wird der vom Master gelieferte
Sollwert laufend aktualisiert.

Bit 6: Freigeben des Einstellwerts

Mit diesem Bit kann der Feldbus-Einstellwert gesperrt werden. Wenn dieses Bit auf 0 gesetzt ist,
ignoriert die Optionskarte den Sollwert des Masters und verwendet stattdessen einen Sollwert
von 0. Wird das Bit wahrend des Betriebs auf 0 gesetzt, bremst der Frequenzumrichter bis zum
Stillstand ab.

Bit 7: Fehlerquittierung

Mit diesem Bit werden Fehler des Frequenzumrichters quittiert. Wenn die Optionskarte in diesem
Bit eine Anstiegsflanke erkennt (0 -> 1), fordert sie vom Frequenzumrichter das Quittieren vorliegender
Fehler an. Die Funktion dieses Bits ist auf steigende Flanke beschrankt.

Bit 10: Steuerung durch SPS

Dieses Bit wird vom Master verwendet, um anzugeben, dass er den Slave steuert und die Uber den
Feldbus gesendeten Befehle giiltig sind.

Wahrend des Betriebs muss das Bit 1 sein. Wenn der Umrichter nicht in Betrieb ist und das Bit den
Wert 0 hat, kann der Umrichter nicht gestartet werden.

Wenn der Umrichter in Betrieb ist und das Bit auf 0 gesetzt wird, behalt die Optionskarte die vom
Umrichter bereitgestellten Prozessdaten bei und setzt dessen Status auf FEHLER. Die Reaktion
des Frequenzumrichters auf diesen Feldbusfehler hangt von den Parametereinstellungen des
Frequenzumrichters ab.
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5.3.2.2 PROFIdrive-Zustandswort 1 (ZSW1)

In der Tabelle unten ist die Belegung des Zustandsworts 1 angegeben.

Tabelle 19. Ubersicht iiber die Bit-Belegung im Zustandswort 1

Bedeutung

Bit-Wert ist 1 Bit-Wert ist 0

Einschaltbereit Nicht einschaltbereit
Betriebsbereit Nicht betriebsbereit

0
1
2 Betrieb freigegeben (Umrichter folgt Sollwert) Betrieb gesperrt

3 Fehler vorhanden Kein Fehler

4 | Stopp mit Leerauslauf nicht aktiviert (kein AUS2]| Stopp mit Leerauslauf aktiviert (AUS2)
5 Erzwungener Stopp nicht aktiviert (kein AUS3) Erzwungener Stopp aktiviert (AUS3)
6

7

8

9

Einschaltsperre Keine Einschaltsperre
Warnung vorhanden Keine Warnung
Drehzahlfehler im Toleranzbereich Drehzahlfehler nicht im Toleranzbereich
Steuerung durch SPS angefordert Keine Steuerung durch SPS angefordert
10 f oder n erreicht oder Uberschritten f oder n nicht erreicht
11 Geratespezifisch Geratespezifisch
12 Umrichter in Betrieb Umrichter angehalten

13 Umrichter berglt fir Wechsel in den Umrichter ist nicht bereit
Betriebszustand

Bit 0: Einschaltbereitschaft

Dieses Bit gibt an, ob der Umrichter zum Einschalten der Leistungselektronik bereit ist. Wenn es
den Wert 0 hat, ist der Umrichter nicht zum Einschalten der Leistungselektronik bereit. Wenn das
Bit den Wert 1 hat, ist der Umrichter bereit, die Leistungselektronik einzuschalten.

Bit 1: Betriebsbereitschaft

Dieses Bit gibt an, ob der Umrichter betriebsbereit ist. Wenn es den Wert 0 hat, wird die
Leistungselektronik ausgeschaltet und der Umrichter kann nicht in Betrieb genommen werden.
Wenn das Bit den Wert 1 hat, wird die Leistungselektronik eingeschaltet und der Umrichter kann
auf Anforderung des Masters anlaufen.

Bit 2: Betriebsstatus

Dieses Bit gibt an, ob der Umrichter in Betrieb ist oder nicht. Wenn es den Wert 0 hat, ist der
Umrichter nicht in Betrieb. Wenn das Bit den Wert 1 hat, ist der Umrichter in Betrieb.

Bit 3: Vorliegen von Fehlern

Dieses Bit gibt an, ob nicht quittierte Fehler im Umrichter vorliegen. Wenn es den Wert 0 hat, liegen
keine nicht quittierten Fehler im Umrichter vor. Wenn das Bit den Wert 1 hat, ist mindestens ein
nicht quittierter Fehler im Umrichter vorhanden.

Bit 4: Leerauslauf aktiviert

Dieses Bit gibt an, ob ein Leerauslauf-Befehl aktiv ist oder nicht. Wenn es den Wert 0 hat, ist ein
Leerauslauf-Befehl aktiv. Wenn das Bit den Wert 1 hat, ist kein Leerauslauf-Befehl aktiv.
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Bit 5: Erzwungener Stopp aktiviert

Dieses Bit gibt an, ob ein ,,Erzwungener Stopp“-Befehl aktiv ist oder nicht. Wenn es den Wert 0 hat,
ist ein ,,Erzwungener Stopp“-Befehl aktiv. Wenn das Bit den Wert 1 hat, ist kein ,,Erzwungener
Stopp“-Befehl aktiv.

Bit 6: Einschaltsperre

Dieses Bit gibt an, ob die Leistungselektronik eingeschaltet werden kann oder nicht. Wenn es den
Wert 0 hat, kann die Leistungselektronik eingeschaltet werden. Wenn das Bit den Wert 1 hat, kann
die Leistungselektronik nicht eingeschaltet werden.

Bit 7: Vorliegen von Warnungen

Dieses Bit gibt an, ob Warn-/Alarminformationen im Umrichter vorliegen. Wenn es den Wert 0 ist,
liegt keine Warnung vor. Wenn das Bit den Wert 1 hat, ist eine Warnung vorhanden.

Bit 8: Betrieb im Einstellwerttoleranzbereich

Dieses Bit gibt an, ob der Umrichter in Betrieb ist und die Istdrehzahl dem Einstellwert entspricht.
Wenn es den Wert 0 hat, stimmt der Istwert der Drehzahl nicht mit dem Einstellwert Gberein. Wenn
das Bit den Wert 1 hat, stimmt der Istwert der Drehzahl mit dem Einstellwert Uberein.

Bit 9: Steuerung durch Master angefordert

Dieses Bit gibt an, ob der Feldbus-Master die Fihrung des Frequenzumrichters tibernehmen soll.
Wenn es den Wert 0 hat, Ubernimmt der Master die Steuerung des Frequenzumrichters nicht. Wenn
das Bitden Wert 1 hat, ist der Master gefordert, die Steuerung des Frequenzumrichters zu ibernehmen.

Beim VACON® 100 hangt der Wert dieses Bits von der Konfiguration des Frequenzumrichter-
Steuerplatzes ab. Wenn Feldbus als Steuerplatz zugewiesen ist, hat das Bit den Wert 1. Bei einem
anderen Steuerplatz hat das Bit den Wert 0.

Bit 10: Einstellwert erreicht oder liberschritten

Dieses Bit gibt an, ob der Einstellwert erreicht oder Uberschritten wurde. Wenn es den Wert 0 hat,
wurde der Einstellwert nicht erreicht oder Gberschritten. Wenn das Bit den Wert 1 hat, wurde der
Einstellwert erreicht oder Uberschritten.

Bit 12: Umrichter in Betrieb

Dieses Bit gibt den Zustand des Frequenzumrichters an. Wenn das Bit den Wert 1 hat, lauft der
Motor. Wenn das Bit den Wert 0 hat, wurde der Motor angehalten.

Bit 13: Umrichter bereit
Dieses Bit gibt den Zustand des Frequenzumrichters an. Wenn das Bit auf 1 steht, ist der
Frequenzumrichter bereit fiir den Ubergang in den aktiven Betriebszustand.

5.3.2.3 PROFIdrive-Drehzahlsollwert NSOLL A

Normierter 16-Bit-Drehzahlsollwert (aus einem Vorzeichen-Bit und einer 15-Bit-Ganzzahl)

e NSOLL_A = 0x4000 entspricht 100 % der parametrierten Motorhochstdrehzahl.
e NSOLL_A =0xC000 entspricht -100 % der parametrierten Motorhochstdrehzahl.

5.3.2.4 PROF|drive-Drehzahlistwert NIST A

Normierte 16-Bit-Istdrehzahl

e NIST_A = 0x4000 entspricht 100 % der parametrierten Motorhochstdrehzahl.
e NIST_A =0xCO000 entspricht -100 % der parametrierten Motorhochstdrehzahl.
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53.2.5 Festes VACON®-FB-Steuerwort

Das herstellerspezifische Steuerwort ist in Kapitel 8 ,ANHANG 2 - STEUERWORT UND
ZUSTANDSWORT" beschrieben.

5.3.2.6 Festes VACON®-FB-Zustandswort

Das herstellerspezifische Zustandswort ist in Kapitel 8 ,ANHANG 2 - STEUERWORT UND
ZUSTANDSWORT" beschrieben.

5327 Allgemeines VACON®-FB-Steuerwort

Das allgemeine FB-Steuerwort ist 16 Bit lang und vollkommen applikationsspezifisch.

53.2.8 Allgemeines VACON®-FB-Zustandswort

Das allgemeine FB-Zustandswort ist 16 Bit lang und vollkommen applikationsspezifisch.

5.3.2.9 VACON®-FB-Drehzahlsollwert

Der FB-Drehzahlsollwert ist ein Wert ohne Vorzeichen im Bereich 0-10000d (0-2710h). Der Wert 0
entspricht der Mindestfrequenz, der Wert 10000d der Hochstfrequenz. Die angeforderte Richtung
wird mit dem Bit 1 im festen FB-Steuerwort angegeben.

5.3.2.10 VACON®-FB-Drehzahlistwert

Der FB-Drehzahlistwert ist ein Wert ohne Vorzeichen im Bereich 0-10000d (0-2710h). Der Wert 0
entspricht der Mindestfrequenz, der Wert 10000d der Hochstfrequenz. Die Richtung wird mit dem
Bit 2 im festen FB-Zustandswort angegeben.

53.2.11 VACON®-Prozessdaten

Die Prozessdatenvariablen sind herstellerspezifische Variablen, die mit dem Frequenzumrichter
ausgetauscht werden konnen. Pro Telegramm konnen bis zu acht Prozessdatenvariablen kommuniziert
werden. Von der Optionskarte an den Master gesendete Werte werden als PDO (Prozessdaten-0ut)-
Variablen, vom Master an die Optionskarte gesendete Werte als PDI (Prozessdaten-In]-Variablen
bezeichnet. Der Inhalt der PDO-Variablen kann im Frequenzumrichter durch Zuordnung von
Feldbus-Prozessdaten parametriert werden. Weitere Informationen finden Sie im Applikationshandbuch
des Frequenzumrichters.

5.3.3 SCHNELLEINSTELLUNGEN
So konnen Sie lhr Profinet 10 einfach und schnell zur Verwendung einrichten:

In der Frequenzumrichter-Applikation: Wahlen Sie den Feldbus als den aktiven Steuerplatz aus
(siehe Betriebsanleitung des Frequenzumrichters).

In der Master-Software:

. Setzen Sie den Wert des Steuerworts auf Ohex.

. Setzen Sie den Wert des Steuerworts auf 47Ehex.

. Setzen Sie den Wert des Steuerworts auf 47Fhex.

. Der Zustand des Frequenzumrichters ist BETRIEB.

. Setzen Sie den Sollwert auf ,,2000Hex" (= 50,00 %).

. Die Istdrehzahl ist 2000Hex (25,00 Hz, wenn MinFreq 0,00 Hz ist und MaxFreq 50,00 Hz ist).
. Setzen Sie den Wert des Steuerworts auf 47Ehex.

0 3 6 O &~ WO N —

. Der Zustand des Frequenzumrichters ist STOPP.
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5.4 PROFIDRIVE I0O-PARAMETER

5.4.1 PARAMETER VON PROFIDRIVE

Die Tabelle unten nennt die grundlegenden PROFIdrive-Parameter (Fortsetzung auf der néchsten Seite).

Tabelle 20. Grundlegende PROFIdrive-Parameter

PNU Bedeutung Datentyp Erlauterung

Beschreibt die Daten im

Array[n] Sollwerttelegramm. Der Parameter
Unsigned16 |ist ein Array von Signalnummern, das
das Sollwerttelegramm erzeugt

Auswahlschalter fir
915 DO I0-Daten im
Sollwerttelegramm

Beschreibt die Daten im

Istwerttelegramm. Der Parameter
ist ein Array von Signalnummern,
das das Istwerttelegramm erzeugt

Auswahlschalter fir Array[n]
916 DO 10-Daten im Unsigned16
Istwerttelegramm

Das aktuell ausgewahlte
Standardtelegramm wird gelesen.
Es gibt z. B. bei ST1 die 1 zurick.
Mdogliche Werte siehe Kapitel 5.3.1.1,
Kapitel 5.3.1.2, Kapitel 5.3.1.3,
Kapitel 5.3.1.4

Der Parameter ist ein Array. Der

Index des Arrays gibt die Zuordnung

einer Signalnummer und ihres Werts

zu einer Parameternummer an.

Liste aller Parameter Array(n] Fur nicht unterstitzte Standardsignale
fur Signale Unsigned16 |(Signale im Bereich 1-99) ist der Wert

auf 0 gesetzt. Liicken zwischen

geratespezifischen Signalen

werden mit 0 gefillt.

Siehe Tabelle 23

930 Betriebsmodus Unsigned16 |1 =Drehzahlregelmodus

922 Telegrammauswahl Unsigned16

923

Der Fehlermeldungszaher wird

jedes Mal hochgezahlt, wenn sich der
Fehlerpuffer andert. Dies stellt sicher,
944 Fehlermeldungszahler Unsigned16 |dass der Fehlerpuffer grundsatzlich
ausgelesen wird. Ohne diesen Parameter
ist nicht gewahrleistet, dass sich der
Fehlerpuffer nicht beim Auslesen andert

Der Parameter ist ein Array aus 8
Elementen. Das erste Element zeigt
einen aktiven nicht quittierten Fehler
an. Die folgenden Elemente enthalten
quittierte Fehler. Die zuletzt quittierte
Fehlernummer steht an Index 1, die
alteste Nummer an Index 7

Array[n]

947 Fehlernummer Unsigned1é
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PNU

964

Tabelle 20. Grundlegende PROFIdrive-Parameter

Bedeutung

Identifikation des
Frequenzumrichtergerats
(DU, Drive Unit)

Datentyp

Array[n]
Unsigned16

Erlauterung

Ein Array ist folgendermafien aufgebaut
(Bedeutung des Index):

0 = Herstellercode (0x01BA)

1 =Typ des Frequenzumrichtergerats
(0x0002): 1 = VACON NX-Serie, 2 = VACON
100-Serie, 3 = VACON 20-Serie

2 = Softwareversion - XXYYd (XX - gréBere
Revision, YY - kleinere Revision)

3 = Firmwaredatum (Jahr) - JJJJd

4 = Firmwaredatum (Tag/Monat) -
TTMMd

5 = Anzahl Frequenzumrichterobjekte
(0x0001)

965

Profilnummer

Oktettstring?

Zwei Bytes zur Bezeichnung des
verwendeten Profils

1. - Profilnummer: PROFIdrive (3d)
2. - Profilversionsnummer: 4.1 (41d)

975

Identifikation des
Frequenzumrichterobjekts
(DO, Drive Object]

Array[n]
Unsigned16

Ein Array ist folgendermafien aufgebaut
(Bedeutung des Index]:

0 = Herstellercode (0x01BA)

1 = Typ des Frequenzumrichtergerats
(0x0003)

2 = Softwareversion - XXYYd (XX -
groBere Revision, YY - kleinere Revision)
3 = Firmwaredatum (Jahr) - JJJJd

4 = Firmwaredatum (Tag/Monat) -
TTMMd

5 = Frequenzumrichterobjekt-
Typklasse - Achse (0x0001)

6 = Frequenzumrichterobjekt-
Unterklasse - 1 - nur
Applikationsklasse 1 (0x0001)

7 = Frequenzumrichterobjekt-1D (Wert 1)

980-989

Nummerierte Liste der
definierten Parameter

Array[n]
Unsigned16

980:

Dies ist eine Liste der
Parameternummern aller
implementierten Parameter. Die Liste
enthalt nicht die Nummern 980-989.
Die Parameter sind in aufsteigender
Reihenfolge verzeichnet. Der Wert 0
bezeichnet das Ende der Liste.
981-989:

Nicht verwendet Die Lange ist jeweils 1
und der Wert 0, was fir eine leere Liste
steht.
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5.4.1.1

PROFIdrive-Parameter fiir PROFINET |0-Kommunikationsschnittstelle

Die Tabelle unten nennt die Parameter fiir die PROFINET 10-Kommunikationsschnittstelle.

Tabelle 21. PROFIdrive-Parameter

PNU Bedeutung Datentyp Erlauterung
Oktettstring |Name der Station fir die PROFINET

61000 Name der Station [240] ohne |0-Netzwerkschnittstelle, die diesem
Nullendung |Frequenzumrichtergerat zugeordnet ist

. Unsigned32 |IP-Adresse der Station fir die
61001 IP der Station PROFINET 10-Netzwerkschnittstelle
. : MAC-Adresse der Station fir die
61002 MAC der Station Oktettstring [8] | ppoEINET 10-Netzwerkschnittstelle
Standardgateway . Standardgateway der Station fiir die
61003 der Station Unsigned32 | ppoFINET 10-Netzwerkschnittstelle
. . Subnetzmaske der Station fiir die
61004 Subnetzmaske der Station Unsigned32 PROFINET 10-Netzwerkschnittstelle
5.4.2 HERSTELLERSPEZIFISCHE PROFIDRIVE-PARAMETER

Die Tabelle unten nennt herstellerspezifische PROFIdrive-Parameter.

Tabelle 22. Gerétespezifische PROFIdrive-Parameter

PNU Bedeutung Datentyp Erlauterung
9900 Testparameter (kein Array] Unsigned16 Zu Testzweckgn. Betrifft nicht den Betrieb des
Frequenzumrichters
Array[n] Ein Array aus 16 Elementen. Verwendung nur
9901 Testparameter (Array) Unsigned16 zu Testzwecken. Betrifft nicht den Betrieb des
Frequenzumrichters
Ein Parameter zum Aufrufen von Parametern
Array[n] Uber die Frequenzumrichter-Applikation.
10001 Aufruf von Sonderfall, Dazu konnen Sie die gewlinschte
Frequenzumrichterparametern| Datentyp hangt |Frequenzumrichterparameter-ID in das
vom Subindex ab | Subindexfeld der Parameteranforderung
eingeben. Siehe Kapitel 5.4.8
10100 Profil-Steuerwort (STW1) Unsigned16 | PROFIdrive 4.1-Steuerwort (STW1)
Profil-Drehzahlsollwert .
10101 (NSOLL_ Al Ganzzahl 16 PROFIdrive 4.1-Drehzahlsollwert (NSOLL_A)
10102 Profil-Statuswort (ZSW1) Unsigned16 | PROFIdrive 4.1-Zustandswort (ZSW1)
10103 me“'?&fé‘f%'sme” Ganzzahl 16 | PROFIdrive 4.1-Drehzahlistwert (NIST_A]
10109 VACON®-16-Bit-PDI Array[n] Ein Array aus 16 Elementen. Von PDI1 (Index 0)
(Prozessdaten In) Unsigned16 | bis PDI16 (Index 15)
10110 VACON®-16-Bit-PDO Arrayln] Ein Array aus 16 Elementen. Von PDO1 (Index
(Prozessdaten Out] Unsigned16 | 0] bis PDO16 (Index 15)
Dieser Parameter beschreibt, wie viele
10111 Bezugsparameter fir Unsianed16 Umdrehungen 100 % in den PROFIdrive 4.1-
physische Drehzahl g Drehzahlsollwert- und Drehzahlistwertfeldern
entsprechen
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Tabelle 22. Gerétespezifische PROFIdrive-Parameter

PNU Bedeutung Datentyp Erlauterung
10112 | Festes VACON®-Steuerwort Unsigned16 Festes Steuerwort
10113 | Festes VACON®-Zustandswort Unsigned16 Festes Zustandswort
10114 VACON®-Drehzahlsollwert Unsigned16 Drehzahlsollwert
10115 VACON®-Drehzahlistwert Unsigned16 Drehzahlistwert
10118 VACON®—“Fehlerspe|cher Unsigned16 U.m c{en Fehler;pelcher zu loschen, schreiben
l6schen Sie einen Wert in den Parameter
. Array([n] Ein Array aus 40 Elementen bestehend aus
10119 | VACON®-Fehlerspeicher lesen Unsigned1é VACON®-Fehlerspeicher-Fehlercodes
10120 Allgemeines VACON®- Unsigned16 Allgemeines Steuerwort
Steuerwort
10121 Allgemeines VACON®- Unsigned16 | Allgemeines Zustandswort
Zustandswort
10122 VACON®-32-Bit-PDI Arrayl[n] Ein Array aus 16 Elementen. Von PDI1 (Index 0)
(Prozessdaten In) Unsigned32 | bis PDI8 (Index 7)
10123 VACON®-32-Bit-PDO Arrayln] Ein Array aus 16 Elementen. Von PDO1 (Index 0)
(Prozessdaten Out) Unsigned32 | bis PDO8 (Index 7)
Frequenzumrichter- . Betriebszeit des Frequenzumrichters in
10124 Betriebszeitzahler Unsigned32 Sekunden als 32-Bit-Ganzzahl ohne Vorzeichen
Ruckstellbarer Betriebszeitzahler des
Rickstellbarer Frequenzumrichters in Sekunden als 32-Bit-
10125 Frequenzumrichter- Unsigned32 Ganzzahl ohne Vorzeichen. Der riickstellbare
Betriebszeitzahler Betriebszeitzahler wird durch Schreiben einer
0 zuriickgesetzt
Frequenzumrichter- . Energiezahler des Frequenzumrichters in kWh
10126 Energiezahler 32 FlieBkomma | | "35> Bit-FlieBkommazahl (IEEE 754]
Ruckstellbarer Energiezahler des
Rickstellbarer Frequenzumrichters in kWh als 32-Bit-
10127 Frequenzumrichter- 32 FlieBkomma | FlieBkommazahl (IEEE 754). Der riickstellbare
Energiezahler Betriebszeitzahler wird durch Schreiben einer
0 zuriickgesetzt
5.4.3 PROFIDRIVE-SIGNALNUMMERN

Die Tabelle unten nennt die PROFIdrive-Signalnummern (Fortsetzung auf der nachsten Seite).

Tabelle 23. PROFIdrive-Signalnummern

Signal-Nr. Signalbezeichnung PNU PNU-Name

1 Steuerwort 1 10100 PROFIdrive-Steuerwort (STW1)

2 Zustandswort 1 10102 PROFIdrive-Zustandswort (ZSW1)
Drehzahlsollwert A 10101 PROFIdrive-Drehzahlsollwert (NSOLL_A)
Drehzahlistwert A 10103 PROFIdrive-Drehzahlistwert (NIST_A)

o1 Ausgangsstrom 10104 Gibt immer Null zurtck.

52 Wirkstrom 10105 Gibt immer Null zuriick.

(drehmomentproportional)
54 Wirkleistung 10106 Gibt immer Null zuriick.
57 Drehzahlistwert A 10107 Gibt immer Null zuriick.
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Tabelle 23. PROFIdrive-Signalnummern

Signal-Nr. Signalbezeichnung PNU PNU-Name
58 Um';gms:\fvtjrtt“/ 10108 Gibt immer Null zuriick.
100 VACON® PDO1 10110 VACON®-16-Bit-PDO (Prozessdaten Out)
101 VACON® PDO2 10110 VACON®-16-Bit-PDO (Prozessdaten Out)
102 VACON® PDO3 10110 VACON®-16-Bit-PDO (Prozessdaten Out)
103 VACON® PDO4 10110 VACON®-16-Bit-PDO (Prozessdaten Out)
104 VACON® PDO05 10110 VACON®-16-Bit-PDO (Prozessdaten Out)
105 VACON® PDO6 10110 VACON®-16-Bit-PDO (Prozessdaten Out)
106 VACON® PDO7 10110 VACON®-16-Bit-PDO (Prozessdaten Out)
107 VACON® PDO8 10110 VACON®-16-Bit-PDO (Prozessdaten Out)
110 VACON® PDI1 10109 VACON®-16-Bit-PDI (Prozessdaten In)
111 VACON® PDI2 10109 VACON®-16-Bit-PDI (Prozessdaten In)
12 VACON® PDI3 10109 VACON®-16-Bit-PDI (Prozessdaten In)
13 VACON® PDI4 10109 VACON®-16-Bit-PDI (Prozessdaten In)
14 VACON® PDI5 10109 VACON®-16-Bit-PDI (Prozessdaten In)
115 VACON® PDI6 10109 VACON®-16-Bit-PDI (Prozessdaten In)
116 VACON® PDI7 10109 VACON®-16-Bit-PDI (Prozessdaten In)
17 VACON® PDI8 10109 VACON®-16-Bit-PDI (Prozessdaten In)
118 Festes VACON®-Steuerwort 10112 Festes VACON®-Steuerwort
119 Festes VACON®- 10113 Festes VACON®-Zustandswort
Zustandswort
120 Fester VACON®-Sollwert 10114 VACON®-Drehzahlsollwert
121 Fester VACON®- 10115 VACON®-Drehzahlistwert
Drehzahlistwert
122 Allgemeines VACON®- 10120 Allgemeines VACON®-Steuerwort
Steuerwort
123 Allgemeines VACON®- 10121 Allgemeines VACON®-Zustandswort
Zustandswort
124 VACON® DW PDO1 10123 VACON®-32-Bit-PDO (Prozessdaten Out)
125 VACON® DW PDO2 10123 VACON®-32-Bit-PDO (Prozessdaten Out)
126 VACON® DW PDO3 10123 VACON®-32-Bit-PDO (Prozessdaten Out)
127 VACON® DW PDO4 10123 VACON®-32-Bit-PDO (Prozessdaten Out)
128 VACON® DW PDO5 10123 VACON®-32-Bit-PDO (Prozessdaten Out)
129 VACON® DW PDO6 10123 VACON®-32-Bit-PDO (Prozessdaten Out)
130 VACON® DW PDO7 10123 VACON®-32-Bit-PDO (Prozessdaten Out)
131 VACON® DW PDO8 10123 VACON®-32-Bit-PDO (Prozessdaten Qut)
132 VACON® DW PDI1 10123 VACON®-32-Bit-PDO (Prozessdaten Out)

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/




PROFINET IO-PROTOKOLL VACON ® 33

Tabelle 23. PROFIdrive-Signalnummern

Signal-Nr. Signalbezeichnung PNU PNU-Name
133 VACON® DW PDI2 10123 VACON®-32-Bit-PDO (Prozessdaten Out)
134 VACON® DW PDI3 10122 VACON®-32-Bit-PDI (Prozessdaten In)
135 VACON® DW PDI4 10122 VACON®-32-Bit-PDI (Prozessdaten In)
136 VACON® DW PDI5 10122 VACON®-32-Bit-PDI (Prozessdaten In)
137 VACON® DW PDI6 10122 VACON®-32-Bit-PDI (Prozessdaten In)
138 VACON® DW PDI7 10122 VACON®-32-Bit-PDI (Prozessdaten In)
139 VACON® DW PDI8 10122 VACON®-32-Bit-PDI (Prozessdaten In)

5.4.4 BENUTZERSPEZIFISCHE DATENSATZE

Der VACON® 100-Frequenzumrichter bietet einfachen Zugang seinen Parametern und
Uberwachungswerten, indem er die benutzerspezifischen PROFINET-Datensatzindizes 0x0000 -
Ox7FFF nach IEC61131-Norm direkt in die Applikations-IDs des Frequenzumrichters mappt.

Es wird sowohl Lese- als auch Schreibzugriff unterstitzt.

HINWEIS: Die Antwortdaten sind im Rohformat. Entnehmen Sie verfiigbare IDs, Anzahl
Dezimalstellen und die fiir die Parameter verwendete Einheit bitte dem Applikationshandbuch.

Tabelle 24. Zugriffseinstellungen fir Applikations-1D

Steckplatz  Subslot Beschreibung
1 2 Zugriff auf IDs als VACON® 100-Istdatentyp

In den Beispielen werden die folgenden Indexwerte verwendet:

e 102 = Maximalfrequenz (Hz)
e 600 = Motorregelungsart

Tabelle 25. Beispiel 1: Werte von Frequenzumrichter lesen

Lesebefehl Antwort
Frequenzumrichter
Steckplatz| Subslot Istwert
VACON® 100 : ) 102 | 0007 A120| 500000 50,0000 Hz
600 | 00000001 1 1 = 0L-Drehzahl

Frequenzumrichter Istwert
VACON® 100 1 2 102 4 00 06 DD DO 45,0000 Hz
600 4 00 000000 0 = OL-Frequenz
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5.4.5 MODELL FUR DEN PARAMETERZUGRIFF IM BAasisMoDuUS

Das Modell beschreibt den Zugriff auf die PROFldrive-Parameter:

Controller/Supervisor Kommunikationssystem DU/DO-Parametermanager

g (Client) (Server)
(2]

3

.5 Parameter- Parameter-

N anforderung Antwort des PAP auf anforderung

. ,Parameter schreiben™

Fehler wegen nicht '\
verflgbarer Antwort Antwort des PAP auf
, .~ ~Parameter lesen® Parameterverarbeitung

im Parametermanager

______ PAP-Antwort auf
-7 ,Parameter lesen®

PAP-Antwort auf Parameterantwort

,Parameter lesen®

11611_de

Abbildung 7. Modell fiir den Zugriff auf PROFIdrive-Parameter

Fir den Zugriff auf PROFIdrive-Parameter konnen beide Indizes verwendet werden. Der Vorgang
unterscheidet sich bei der gegenwartigen Implementierung nicht.

Tabelle 27. Parameterzugriffsdienste

Parameterzugriffsdienst Index
Parameter im Basismodus - lokal 0xB0O2E
Parameter im Basismodus - global 0xBO2F
Die Tabelle beschreibt die Struktur von Parameteranforderungen:
Tabelle 28. Parameteranforderung
Blockdefinition Byte n+1 Byte n n
Anforderungsheader Anforderungsreferenz Anforderungskennung 0
Achsen-Nr. / DO-ID Anzahl Parameter =n 2
1. Parameteradresse Attribut Anzahl Elemente 4
Parameternummer (PNU)
Subindex
nte Parameteradresse b+6x(n-1)
1. Parameterwert(e)
(nur fir Anforderung Format Anzahl Werte 4+6xn
.Parameter dndern”)
Werte
nte Parameterwerte
b+bxn+..+
(For-mat_nx
Anz_n)
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Die Tabelle beschreibt die Struktur von Parameterantworten:

Tabelle 29. Parameterantwort

Blockdefinition Byte n+1 Byte n n
Antwortheader Anforderungsref. gespiegelt Antwortkennung 0
Achsen-Nr. / DO-ID gespiegelt, Anzahl Parameter =n 2
1. Parameterwert(e)
(nur fir Anforderung Format Anzahl Werte 4
.Anforderung”)
Werte oder Fehlerwerte
nte Parameterwerte
b+ ..+
(Format_n x
Anz_n)

Die nachstehende Tabelle enthalt Beschreibungen der Parameter.

Tabelle 30. Parameterbesch

reibung

Subindex Feldname Datentyp Beschreibung
. Eine Bitmaske mit Informationen tber
1 Kennung (ID) Unsigned1é die Parametermerkmale
2 Anzahl der Unsianed1é Gibt bei Array-Parametern die Anzahl
Array-Elemente g der Elemente im Array an.
Wenn die Information, fir die der
3 Standardisierungs- FlieBkomma Parameter steht, in eine standardisierte
faktor (IEEE 754) Form konvertiert werden kann, enthalt
dieses Feld den Umwandlungsfaktor.
4 Variablenattribut Array mit zwei Enthalt zwei Indexnummern zur
Unsigned8-Werten |Beschreibung der Parameterinformation.
. Array mit vier . :
5 Reserviert Unsigned8-Werten Reserviert, immer 0.
6 Name ASCII-Zelc_henfolge, Symbolischer Name des Parameters.
16 Zeichen
7 Untere Grenze Array aus \{ler8 ohne Grenzwert fir giltige Parameterwerte
Vorzeichen
8 Obere Grenze Array aus \{|er8 ohne Grenzwert fir glltige Parameterwerte
Vorzeichen
9 Reserviert Array aus ZWel 8 ohne Reserviert, immer 0
Vorzeichen
10 ID-Erweiterung Unsigned16 Nicht verwendet, immer 0.
Nummer des Parameters, dessen Wert
Referenzparameter . . o
" o , Unsigned16 als Normierungsreferenz fir diesen
fur Normierung .
Parameter verwendet wird
12 Normierungsfeld Unsigned16 E_nthalt Informationen zur Normierung
dieses Parameters

Local contacts:
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5.4.5.1 Parameteranforderungen

Es gibt in PROFIdrive zwei Arten von Parameteranforderungen:

e Leseanforderungen zum Lesen von Gerateparametern
e Anderungsanforderungen zum Schreiben von Gerateparametern

Jede Parameteranforderung besteht aus drei Elementen:

e Anforderungsheader
e Parameteradresse )
e Parameterwert (nur in Anderungsanforderungen)

Anforderungsheader ‘Parameteradresse[n] ‘Parameterwert[e] ‘

5.4.5.2 Anforderungsheader

Der Anforderungsheader besteht aus 4 Feldern von jeweils einem Byte Grofle.

Tabelle 31. Anforderungsheader
Byte-

Feldname Beschreibung Zulassige Werte
nummer
Eine eindeutige Nummer
fur jedes Paar aus
Anforderung und Antwort.
1 Anforderungs- |Dieser Wert wird vom Eine Bitmaske mit Informationen tber
referenz Master bei jeder neuen die Parametermerkmale.
Anforderung geandert.
Der Wert wird vom Slave
in der Antwort gespiegelt.
Verwenden Sie 0x01 fiir Leseanforderungen.
2 Anforderungs- |Legt die Art der Verwenden Sie 0x02 fir
kennung Anforderung fest. Anderungsanforderungen.
Andere Werte sind nicht zulassig.
Nicht verwendet. sollte Fiir VACON® 100 PROFINET 10 die 1
3 Achsennummer ' verwenden.
f1 tzt den.
aut T gesetztwerden Andere Werte sollten nicht verwendet werden.
Angeforderte |Die Anzahl der von der Die Werte 1 bis 39 sind zulassig.
4 Anzahlvon |Anforderung betroffenen |Der Wert 0 ist nicht zulassig.
Parametern |Parameter. Die Werte 40 bis 255 sind nicht zulassig.
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5.4.5.3 Parameteradresse

Die Parameteradresse besteht aus 4 Felder mit insgesamt sechs Bytes.

Tabelle 32. Parameteradresse

Byte-
nummer

Feldname Beschreibung Zulassige Werte

Verwenden Sie 0x10 zum Lesen/
Schreiben des Wertes eines

Parameters.
Gibt an, auf welchen Verwenden Sie 0x20 zum Lesen
1 Attribut Teil eines Parameters der Beschreibung eines Parameters.
zugegriffen werden soll. Verwenden Sie 0x30 zum Lesen des Textes

eines Parameters (nicht unterstiitzt).
Andere Werte sollten nicht verwendet

werden.
Die Werte 0 und 1 sind fir Nicht-Array-
Gibt die Anzahl der Parameter zulassig.
2 Anzahlder |Elemente an, diein einem |Die Werte 1 bis 234 sind fiir Array-
Elemente Array angesprochen Parameter zulassig.
werden. Andere Werte sollten nicht verwendet
werden.
Parameter- | Die Numnmer des Zulassige Werte sind die Nummern
3-4 der unterstitzten Parameter, siehe

nummer gewtlinschten Parameters. Kapitel 5.4.6.2.

Legt das erste Array-
5-6 Subindex Element des Parameters
fur den Zugriff fest.

Die Werte 0 bis 65535 sind zulassig.
Andere Werte sind nicht zulassig.

Die Felder ,,Parameternummer” und ,Subindex” bestehen aus jeweils zwei Bytes, die Felder
JAttribut” und ,Anzahl der Elemente” aus jeweils einem Byte.

5.4.5.4 Parameterwert

Das Feld fiir den Parameterwert ist nur in Anderungsanforderungen vorhanden (nicht in
Leseanforderungen). Das Feld fiir den Parameterwert besteht aus einem zwei Byte langen Header,
gefolgt von einer Werteliste. Je nach Format des Parameters besteht ein Einzelwert aus einem,
zwei oder vier Bytes. Somit richtet sich die Gesamtgrof3e des Parameterfeldes nach dem Format
und der Anzahl der Werte in der Meldung.

Tabelle 33. Parameterwert

Byte-

Feldname Beschreibung Zulassige Werte
nummer
Verwenden Sie 0x41 fir Byte.
Verwenden Sie 0x42 fur Wort.
1 Format Der Datentyp des Verwenden Sie 0x43 fir Doppelwort.
Parameters. Der Wert Ox44 wird fir Fehler verwendet.
Andere Werte sollten nicht verwendet
werden.
Die Anzahl der Werte im Die Werte 0 bis 234 sind maglich.
Anzahl der . L ..
2 Feld mit dem Die Einschrankungen werden unten
Werte .
Parameterwert. beschrieben.
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Byte-
nummer

Feldname Beschreibung Zulassige Werte

Die Werte 0 bis 65535 sind zulassig.

3... Wert Der Wert des Parameters. Andere Werte sind nicht zul3ssig.

Die Anzahl der Werte, die pro Frame lbertragen werden konnen, ist auf 39 beschrankt.

5.4.6 PARAMETER ANTWORT
Es gibt in PROFIdrive zwei Arten von Parameterantworten:

e Schreibantworten (Antworten auf Schreibanforderungen)
e Leseantworten (Antworten auf Leseanforderungen)

Eine Leseantwort besteht aus zwei Elementen:

e Antwortheader
e Parameterwert(e) (je nach Anforderungsart)

Antwortheader ‘ Parameterwert(e) ‘

5.4.6.1 Fehlerreaktion

Wenn beim Parameterzugriff ein Fehler aufgetreten ist, ist die Antwort des Slave eine
Fehlerreaktion. Der Header einer Fehlerreaktion enthalt die nachfolgend beschriebenen vier Bytes.

Tabelle 34. Fehlerreaktion

Byte-
nummer

Feldname Beschreibung Zulassige Werte

Der Slave gibt OxDE zuriick,
um einen Lesefehler zu melden.
1 Funktions- Vorgangsnummer Der Slave gibt OxDF zurck,
nummer um einen Schreibfehler zu melden.
Andere Werte werden beim
Parameterzugriff nicht verwendet.

Legt fest, wie die

. . . Immer 128 in PROFIdrive.
9 Fehlerde- Fehlerinformationen in den Andere Werte werden beim

kodierung folgen_den zwei Feldern Parameterzugriff nicht verwendet.
dekodiert werden sollen.

Die hoherwertigen 4 Bits
geben die Fehlerklasse, Siehe Kapitel 5.4.6.3 ,PROFIdrive-

3 Fehlercode 1 die niederwertigen 4 Bits Parameterzugriffsfehler™.
den Fehlercode an.
4 Fehlercode 2 |Anwendungsspezifisch. Immer 0 in PROFIdrive.

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/



PROFINET IO-PROTOKOLL VACON ® 39

5.4.6.2 PROF|drive 4.1-Fehlerklassen und -Fehlercodes

Die Tabelle unten nennt Fehlerklassen und Fehlercodes des PROFIdrive-Profils 4.1.
Tabelle 35. PROFIdrive 4.1-Fehlerklassen und -Fehlercodes

Fehlerklasse Fehlercodes Bedeutung in PROFIdrive

0x0 bis 0x9 = Reserviert (nicht verwendet)

0x0 = Lesefehler

0x1 = Schreibfehler

0x2 = Modulfehler

0x3 bis 0x7 = Reserviert
0xA = (nicht verwendet)

Anwendung | 0x8 = Versionskonflikt

0x9 = Funktion nicht

unterstitzt

0xA bis OxF = Benutzer-

spezifisch (nicht verwendet)

0xB0 = Parameteranforderungen werden nicht

0xB = Zugriff |0x0 = Ungdltiger Index Unterstiitzt

0x1 = Schreiblangenfehler
0x2 = Ungiiltiger Steckplatz
0x3 = Typenkonflikt

Ox4 = Ungultiger Bereich

0xB5 = Parameterzugriff aufgrund des internen

0x5 = Statuskonflikt Verarbeitungsstatus zeitweilig nicht maglich

0x6 = Zugriff verweigert

0xB7 = Schreibanforderung mit Fehler im

0x7 = Unglltiger Bereich Parameteranforderungsheader

0x8 = Ungiiltiger Parameter
0x9 = Unguiltiger Typ

OxA bis OxF =
benutzerspezifisch

(nicht verwendet)

0x0 = Lesebeschrankungs-
konflikt

0x1 = Schreibbeschrankungs-
konflikt

0x2 = Ressource beschaftigt
0xC = Ressource| 0x3 = Ressource nicht
verfligbar

0x4 bis 0x7 = Reserviert
(nicht verwendet)

0x8 bis OxF = Benutzer-
spezifisch [nicht verwendet)

0xD bis 0xF = Benutzerspezifisch (nicht verwendet)
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5.4.6.3

PROFIdrive-Parameterzugriffsfehler

Zusatzlich zu den Fehlerangaben im Fehlerantwortfeld enthalt das Parameterwertfeld Details zu
dem Fehler. Das dritte Oktett des Parameterwerts wird auf 0x00 gesetzt, dem vierten Oktett wird
wie in Tabelle 36 beschrieben die Fehlernummer zugewiesen.

Tabelle 36. PROFIdrive-Parameterzugriffsfehler

Fehlernummer Bedeutung Verwendung

0x00 Unzuldssige Zugriff auf nicht verfigbaren Parameter
Parameternummer
Parameterwert kann Anderungsanforderung fiir schreibgeschiitzten
0x01 . )
nicht geandert werden Parameter
0x02 0x0 = ungiiltiger Index 0xBO0 = E’arameteranforderungen werden nicht
unterstutzt
0x03 Ungiiltiger Subindex Zugriff auf nicht vorhanden Subindex eines Array-
Parameters
0x04 Nicht-Array-Parameter Zugriffsversuch auf Subindex eines Nicht-Array-
Parameters
0x05 Falscher Datentyp A_nderungsanforderung mit ungultigem Datentyp
fur den angerufenen Parameter
Wertzgwe|sung nicht Unzuldssige Anderungsanforderung auf einen Wert
0x06 zulassig (kann nur .
N ungleich Null
zuriickgesetzt werden)
Beschr.e|bung.:.3element Anderungsanforderung fiir schreibgeschiitztes
0x07 kann nicht geandert .
Element der Parameterbeschreibung
werden
Reserviert
0x08 (nicht verwendet)
Keine . . .
0x09 Beschreibungsdaten Zugriff auf nicht vel_’fugbare
N Parameterbeschreibung
verfligbar
Reserviert
0x0A (nicht verwendet)
0x0B Keine Betriebsprioritat Anderungs.a.mforderung_ohne Zugriffsberechtigung
zur Durchfiihrung der Anderung
, Reserviert
0x0C bis OxOE (nicht verwendet)
Ox0F Kein Textarray verfugbar |Zugriff auf nicht verfigbares Parameter-Textarray
Reserviert
0x10 (nicht verwendet)
0x11 Anforderung kann nicht | Zugriff ist aus unbekannten Grinden
ausgefihrt werden vorubergehend nicht moglich
, Reserviert
0x12 bis OxT3 (nicht verwendet)
Die Anderungsanforderung enthalt einen Wert, der
Ox14 Unzulassiger Wert sich im gultigen Bereich befindet, aber aus anderem
Grund unzulassig ist
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Tabelle 36. PROFIdrive-Parameterzugriffsfehler

Fehlernummer Bedeutung Verwendung

Die Lange der Antwort Uberschreitet die maximal

0x22 bis Ox64

(nicht verwendet)

0x15 Antwort zu lang ibertragbare Linge
0x16 Unzuldssige Fehler im Parameteradressfeld
Parameteradresse
0x17 Ungtltiges Format Unglltiges Format in der Schreibanforderung
: Die Anzahl der Werte in der Schreibanforderung
0x18 Anza.hl der Werte nicht stimmt nicht mit der Anzahl der Werte im
konsistent . .
Parameter Uberein
0x19 Achse nicht vorhanden Zugriff auf nicht vorhandene Achsennummer
Parametertext kann Anderungsanforderung fiir nicht verfiighbaren
0x20 . -
nicht geandert werden Parametertext
Unaiiltige Wenn eine Parameteranforderung nicht die
0x21 gutig Kennung 01h oder 02h hat, wird dieser Fehlercode
Anforderungskennung .
zurickgegeben
Reserviert

0x65 Ungiiltige Unzulassiger Wert fir Anforderungsreferenz
Anforderungsreferenz
0x66 Ungliltige Unzulédssiger Wert in Anforderungskennung (weder
Anforderungskennung .Parameter anfordern” noch ,,Parameter dndern”)
Reserviert
Ox67 (nicht verwendet)
0x68 Ungliltige Unglltige Anzahl Parameter in Anforderung
Parameteranzahl (0 oder gréBer als 39)
0x69 Ungtltiges Attribut Unglltige Attributangabe in Anforderung
Reserviert
Ox6A (nicht verwendet)
Es wurden nicht genugend Parameterwertdaten
: in einer Anderungsanforderung Ubertragen.
0x6B Anforderung ist zu kurz Es ist auch moglich, dass die Anforderung keine
vollstandige Parameteradresse enthielt
0x6C Parameter nicht gefunden Parameter nicht gefunden oder Fehler beim Zugriff
aufgetreten
0x6D Ungdiltige Problem mit der Anforderung oder Anforderung
Anderungsanforderung wurde nicht verarbeitet
Ox6E Allgemeiner Fehler Allgemeiner Fehler aufgetreten

0x6F bis OxFF

Reserviert
(nicht verwendet)
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5.4.6.4 Antwortheader

Der Antwortheader besteht aus 4 jeweils ein Oktett groB3en Feldern.

Tabelle 37. Antwortheader

Byte-
nummer

Feldname Beschreibung Zulassige Werte

Eindeutige Nummer fir
Anforderungsre-|. :
1 ferenz jedes Paar aus Anforderung |Vom Slave gespiegelt.
und Antwort
0x01 = Parameteranforderung
Legt die Art der Antwort erfolgreich - :
fest. Ein Fehler bei der 0x02 = Param_eteranderung erfolgreich
Aus;‘Uhrun ciner 0x80 = Ungultige Anforderungskennung
2 Antwortkennung Anforderur?g wird durch das 0x81 = Parameteranforderung nicht
Setzen von Bit 7 in diesem erfolgreich . :
Feld angegeben 0x82 = Rarameteranderung nicht
' erfolgreich
Andere Werte werden nicht verwendet.
3 Achsennummer glézzgf\:vvgigéft' sollteauf Vom Slave gespiegelt
4 Ang:;g;ifrte szoArzze?‘Ehdebre\;?gfgeenren Anzahl der Parameter in der Antwort.
Parameter Parameter g Aus der Anforderung gespiegelt.

5.4.6.5 Parameterwerte

Die Parameterwerte werden nur bei Anforderungen des Typs ,,Parameter anfordern™ in die Antwort
aufgenommen. Nahere Informationen zum Inhalt dieses Felds finden Sie im Abschnitt ,,Parameterwert”
in Kapitel 5.4.5.4 ,Parameterwert”.

5.4.7 LUGRIFF AUF FREQUENZUMRICHTERPARAMETER MIT APPLIKATIONS-ID

Die Frequenzumrichterparameter konnen mit der Applikations-ID-Nummer und PNU 10001 gelesen
und geschrieben werden. Dazu wird die entsprechende Applikations-ID in das Subindexfeld eingegeben.
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5.4.8 BEISPIELE FUR PARAMETERKANALE

Die Vorgange im Parameterkanal folgen jedes Mal demselben Prozess. Abbildung 8 zeigt einen
erfolgreichen Vorgang. Wichtig ist eine ausreichend lange Wartezeit nach einer ,.Schreibanforderung”,
bevor eine ,Leseanforderung” gestellt wird. Wenn der Lesevorgang zu friih erfolgt, hat der
Frequenzumrichter den Vorgang noch nicht beendet und antwortet mit einem Fehler (siehe
Abbildung 2 ,Modell fiir den Zugriff auf PROFIdrive-Parameter”). Die SPS muss dann nach einiger
Zeit einen erneuten Leseversuch unternehmen. Die Zeit zwischen Schreib- und Leseanforderung
hangt von dem Vorgang ab. Abbildung 4 zeigt, wie die Parameteranforderung in Wireshark aussieht,
Abbildung 5 zeigt, wie der Wert mit dem ,PROFINET Master Simulator” angefordert wird.

SPS | Umrichter
Schreibanforderung SPS fordert einen Vorgang an
(z. B. Wert einer ID lesen)
Schreibanforderung (OK]) FU antwortet, dass er die Anforderung
verarbeiten wird

SPS wartet, bis der Frequenzumrichter die Anforderung verarbeitet hat

Leseanforderung SPS fordert Ergebnis des Vorgangs an
Leseanforderung (OK] FU antwortet mit Ergebnis des Vorgangs
(z. B. Vorgang OK, Wert ist 100)

u |
11753 de
Abbildung 8. Erfolgreicher Vorgang im Parameterkanal
No, Time Source Destination Protocol  Length  Info

506 4.989523 192.168.0.200 192.168.0.50 PNIO-CM 216 PROFIDrive Write Reguest, ReqRef:9x@3, Read DO:1, P10e@l[1e3]

509 4.997681 192.168.9.50  192.168.8.200 ENIO-CM 206 Write response, OK, IODWriteResHeader, Api:ox@, Slot:@xd/@xi, 1
512 5.839513 192.168.9.200 192.168.8.50 PNIO-CM 206 Read request, ICDReadRegHeader, Api:ox@, Slot:@x2/0xl, Index:PF
513 5.845738 192.168.9.50  192.168.08.200 ENIO-CH 214 PROFIDrive Read Response, ReqRef:0x83, Rspld:Positive read resp

11754 00

Abbildung 9. Anforderung des Werts von ID103 - Abzug aus Wireshark
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[y Paramater Request 4 b B ¥
a - .
© B ) O 3 @ ©
Open Stop | Windows Layout info
Di
— =
e 10 data (=1 1O >
o data and charnel diagnosis | io daly structueed view
output data byte : .
o 00 7 & 5 4 3 2 1 o | module start bytes are highlightad |

freeze output

single bit mode chear all output
ot mge oupt inage | e Parameter Request = [B]R
000: 26 00100110 & 0 000: 00 00000000 ., Q00 response timeout | 1000 [*10 ms)
001; 40 01000000 & 04 001: 00 00000000 000
002: 00 Q0000000 000 002: 00 DO000000 D00 raguest
003: D0 000D0D0O . 00D 003: 00 00000000 000 o
004: 00 DODD000D 000 D04: 00 00000000 Doo S
005; 00 00000000 111 005; 00 00000000 Doo e 2 oparaton
006: 00 00000000 000 006: 00 DO000000 (1 1] cabsht 1
007: 00 00000000 000 007: 00 DO000000 oD v write
008: D0 000000CO . 000 00G: 00 000DOOOO . 000 ndex (hex) | BORE sad
003 00 Q0000000 000 003 00 00000000 L] e
010; 00 00000000 , 000 010: 00 00000000 000 data length | 8192
011: 00 00000000 . QOO 011: 00 00000000 000
012: 00 000OOOOD . 000 012: 00 00000000 000 data o sand (hex, space ssparated)
013: 00 00000000 000 013: 00 DO000000 D00 - -
014: D0 000OO0OO . 000 014: 00 00000000 000 00127110067
015: DO 0000000D . 00D 015: 00 00000000 000
016: 01 00000001 001 016: 00 00000000 . 00O recetved data (hex) 8 bytes
E':T:'. +C 'J‘.D)].l':(_] L _0?5 017: 00 IIIJJE'ICI oo 030101014201 0032
018 00 00000000 000 018; 00 00000000 oo
015: 00 00000000 000 019: 00 DOO00000 000 received data (ssci)

—P_2
request quest continously
. n L}

conmection state © co

11755_00
Abbildung 10. Anforderung des Werts von ID103 -Bildschirmabzug aus ,,PROFINET Master Simulator”

5.4.8.1 Anfordern des ersten Elements des Werts von PNU%64

Folgende Informationen werden fur diese Anforderung verwendet:

Tabelle 38. Anfordern des ersten Elements von PNU9%64

Anforderungsreferenz 0x01

Anforderungskennung 0x01 = Parameter anfordern
Achsennummer 0x01

Anzahl der Parameter 0x01

Attribut 0x10 = Wert

Anzahl der Elemente 0x01

Parameternummer 0x03C4 (964d])

Subindex 0x0000 (0d)

Die nachstehende Tabelle enthalt Nachrichten, die beim Anfordern des Werts von PNU964 gesendet
werden.
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Tabelle 39. Beim Anfordern des Werts von PNU%64 gesendete und empfangene Nachrichten

Nachricht Betrieb Daten
) Anforderungsheader|0x01 0x01 0x01 0x01
1 Schreibanforderung
Parameteradresse |0x10 0x01 0x03 0xC4 0x00 0x00
2 Antwort auf Schreibanforderung von Frequenzumrichter an SPS
- SPS wartet, bis der Frequenzumrichter den angeforderten Vorgang verarbeitet hat
3 SPS sendet Leseanforderung
A Antwort auf Antwortheader 0x01 0x01 0x01 0x01
Leseanforderung Parameterwert 0x42 0x01 0x01 0xBA

Aus dem Parameterwert geht hervor, dass der Wert das Format ,Wort™ (0x42) hat, es gibt 1 Wert in
der Antwort (0x01), und der Istwert ist 0x01BA.

5.4.8.2

Anfordern aller Elemente des Werts von PNU964

Folgende Informationen werden fir diese Anforderung verwendet:

Tabelle 40. Anfordern aller Elemente von PNU%64

Anforderungsreferenz 0x02

Anforderungskennung 0x01 = Parameter anfordern
Achsennummer 0x01

Anzahl Parameter 0x01

Attribut 0x10 = Wert

Anzahl Elemente 0x06

Parameternummer 0x03C4 (964d)

Subindex 0x0000 (0d)

Die nachstehende Tabelle enthalt Nachrichten, die beim Anfordern aller Werte von PNU9%64

gesendet werden.

Tabelle 41. Beim Anfordern aller Werte von PNU9%64 gesendete und empfangene Nachrichten

Nachricht Betrieb Daten
) Anforderungsheader|0x02 0x01 0x01 0x01
1 Schreibanforderung
Parameteradresse |0x10 0x06 0x03 0xC4 0x00 0x00
2 Antwort auf Schreibanforderung von Frequenzumrichter an SPS
- SPS wartet, bis der Frequenzumrichter den angeforderten Vorgang verarbeitet hat
3 SPS sendet Leseanforderung
Antwortheader 0x02 0x01 0x01 0x01
4 Antwort auf 0x42 0x06 0x01 0xBA 0x00 0x02 0x00
Leseanforderun X2 UX00 UXUT UXBA UXUD UXUZ UX
9 |Parameterwert |4, 44 0x07 OxDE 0x00 0x65 0x00 0xO1

Local contacts: https://www.danfoss

.com/en/contact-us/contacts-list/
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Der zuriickgegebene Wert enthalt sechs Worter (0x42 bedeutet Wort, 0x06 ist die Anzahl
zuriickgegebener Werte), und die Werte sind 0x01BA, 0x0002, 0x0064, 0x07DE, 0x0065 und 0x0001.
Somit konnen folgende Informationen Uber das Gerat ermittelt werden:

Herstellercode: 0x01BA

Der Typ des Frequenzumrichtergerats ist 0x0002

Die Softwareversion ist 1.0 (0x0064 = 0100d)

Das Firmwaredatum (Jahr) ist 2014 (0x07DE])

Das Firmwaredatum (Tag/Monat) ist 1/1 (0x0065 = 101d)
Anzahl Achsen: 1

5.4.8.3 Anfordern des Wertes des Umrichterparameters D 103

Folgende Informationen werden fir diese Anforderung verwendet:

Tabelle 42. Anfordern des Werts von Parameter-/D 103

Anforderungsreferenz 0x03

Anforderungskennung 0x01 = Parameter anfordern
Achsennummer 0x01

Anzahl Parameter 0x01

Attribut 0x10 = Wert

Anzahl Elemente 0x01

Parameternummer 0x2711 (10001d)

Subindex 0x0067 (103d)

Die nachstehende Tabelle enthalt Nachrichten, die beim Anfordern des Werts von ID 103 gesendet
werden.

Tabelle 43. Beim Anfordern des Werts von ID 103 gesendete und empfangene Nachrichten

Nachricht Betrieb Daten
) Anforderungsheader|0x03 0x01 0x01 0x01
1 Schreibanforderung
Parameteradresse |0x100x01 0x27 0x11 0x00 0x67
2 Antwort auf Schreibanforderung von Frequenzumrichter an SPS

- SPS wartet, bis der Frequenzumrichter den angeforderten Vorgang verarbeitet hat

3 SPS sendet Leseanforderung
A Antwort auf Antwortheader 0x03 0x01 0x01 0x01
Leseanforderung Parameterwert 0x42 0x01 0x00 0x0A

Aus dem Parameterwert geht hervor, dass der Wert das Format ,Wort" (0x42) hat, es gibt 1 Wert in
der Antwort (0x01), und der Istwert ist 0x000A. Da dieser Wert aus der Frequenzumrichter-Applikation
gelesen wurde, entnehmen Sie genauere Informationen zur Interpretation des Werts bitte dem
Applikationshandbuch des Frequenzumrichters. In diesem Beispiel ware die Beschleunigungszeit
eine Sekunde.

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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5.4.8.4 Andern des Wertes des Umrichterparameters ID 103 [erfolgreich)

Folgende Informationen werden fir diese Anforderung verwendet:

Tabelle 44. Schreibanforderung fiir den Wert von Parameter-1D 103

Anforderungsreferenz 0x04
Anforderungskennung 0x02 = Parameter schreiben
Achsennummer 0x01

Anzahl Parameter 0x01

Attribut 0x10 = Wert
Anzahl Elemente 0x01
Parameternummer 0x2711 (10001d)
Subindex 0x0067 (103d)
Parameterdatentyp 0x42 = WORT
Anzahl Parameter 0x01

Wert: HI-Byte 0x00

Wert: LOW-Byte 0x28

Die nachstehende Tabelle enthalt Nachrichten, die beim Schreiben des Werts in ID 103 gesendet

werden.
Tabelle 45. Beim Schreiben des Werts in ID 103 gesendete und empfangene Nachrichten
Nachricht Betrieb Daten

Anforderungsheader|0x04 0x02 0x01 0x01

1 Schreibanforderung |Parameteradresse |0x100x01 0x27 0x11 0x00 Ox67
Parameterwert 0x42 0x01 0x00 0x28

2 Antwort auf Schreibanforderung von Frequenzumrichter an SPS

- SPS wartet, bis der Frequenzumrichter den angeforderten Vorgang verarbeitet hat

3 SPS sendet Leseanforderung

4 ‘L\;‘;‘g’:;:oar‘:emng Antwortheader | 0x04 0x02 0x01 0x01

Die Antwort zeigt, dass der Vorgang erfolgreich war.

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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5.4.8.5 Andern des Wertes des Umrichterparameters ID 103 (nicht erfolgreich)

Dieses Beispiel zeigt das Verhalten, wenn die Anderung fehlschldgt. Die SPS schreibt eine
Anforderung, den Wert von ID 103 auf 0d (Beschleunigungszeit = 0,0 s, nicht zulassig) zu &ndern.

Tabelle 46. Schreibanforderung fir den Wert von Parameter-I1D 103

Anforderungsreferenz 0x05
Anforderungskennung 0x02 = Parameter schreiben
Achsennummer 0x01

Anzahl Parameter 0x01

Attribut 0x10 = Wert
Anzahl Elemente 0x01
Parameternummer 0x2711 (10001d])
Subindex 0x0067 (103d)
Parameterdatentyp Ox42 = WORT
Anzahl Parameter 0x01

Wert: HI-Byte 0x00

Wert: LOW-Byte 0x00

Die nachstehende Tabelle enthalt Nachrichten, die bei einem erfolglosen Versuch, den Wert in
ID 103 zu schreiben, gesendet werden.

Tabelle 47. Bei einem erfolglosen Versuch, den Wert in ID 103 schreiben, gesendete und empfangene Nachrichten

Nachricht Betrieb Daten
Anforderungsheader| 0x05 0x02 0x01 0x01

1 Schreibanforderung |Parameteradresse |0x10 0x01 0x27 0Ox11 0x00 0x67
Parameterwert 0x42 0x01 0x00 0x00

2 Antwort auf Schreibanforderung von Frequenzumrichter an SPS

- SPS wartet, bis der Frequenzumrichter den angeforderten Vorgang verarbeitet hat

3 SPS sendet Leseanforderung
A Antwort auf Antwortheader 0x05 0x82 0x01 0x01
Leseanforderung Parameterwert Ox44 0x01 0x00 0x02

Die Antwort zeigt, dass der Vorgang nicht erfolgreich war. Der Fehler ist ,untere oder obere Grenze
Uberschritten™.

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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5.5 PROFINET IO-KOMMUNIKATIONS- UND VERBINDUNGSAUSFALL

PROFINET IO deklariert eine Watchdog-Zeit, innerhalb derer sowohl Master als auch Slave
I0-Daten zuriicksenden miissen. Diese Watchdog-Zeit ist ein Faktor der Kommunikationszykluszeit
und wird vom Master festgelegt. Die kiirzeste Zykluszeit fur VACON® 100 PROFINET 10 ist 4
Millisekunden.

PROFINET 10 deklariert auerdem die Prozessdatengiiltigkeit auf einer Submodulebene. Uber diese
Glltigkeit informieren sich Provider und Consumer mit dem IOPS (Input/Output Provider State)-Byte.
Wenn die Giiltigkeit eingehender Daten nicht GUT ist, ignoriert der VACON® 100 diese Daten vollstandig
und verwendet die zuletzt giltigen Daten.

Wenn der Status der Daten von GUT auf SCHLECHT geht oder eine |0-Nachricht nicht innerhalb der
Watchdog-Zeit empfangen wird, wird der Zeitiberschreitungszahler gestartet und nach Ablauf ein
Fehler erzeugt. Der Steuertafelparameter ,Komm.-Timeout” (siehe Kapitel 4.2.2) wird dabei als
zusatzlicher Zeitiiberschreitungswert verwendet. Genauso verhalt es sich, wenn eine Verbindung
unterbrochen oder das Kabel getrennt wird (Verbindungsverlust). Die Fehlerlogik bei
Zeitlberschreitung ist in Abbildung 11 gezeigt.

Verbindung
aufgebaut
Kommunikation
Priifen. Ja
Paket innerhalb der Ja Empfangene IOPS
Watchdog-Zeit erhalten? sind GUT?
Nein Nein
Verbi Kabel getrennt .Komm.-Timeout” 0? «32  WarenloPsGuT?  _Nein |
erbindung geschlossen
Nein
Zusatzliche
Jg | Zeitiberschreitungsfrist
abgelaufen?
Ja
FEHLER!
11719 de

Abbildung 11. PROFINET 10-Kommunikations- und Zeitiiberschreitungsfehler

Der VACON® 100 setzt den Datenstatus auf GUT, sobald er gliltige Daten vom Frequenzumrichter
erhalt. AuBer die Kommunikation mit dem Frequenzumrichter bricht ab, bleiben die Daten GUT.
IOCS sind GUT, sobald die Optionskarte 10-Daten empfangen und verarbeiten kann.

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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6. FEHLERSUCHE

Wenn die Diagnosefunktion der Frequenzumrichtersteuerung einen ungewohnlichen Betriebszustand
feststellt, 6ffnet der Frequenzumrichter, z. B. an der Steuertafel, eine Benachrichtigung. Die Steuertafel
zeigt die Folgenummer des Fehlers, den Fehlercode und eine kurze Fehlerbeschreibung an.

Den Fehler kdnnen Sie mit der Reset-Taste an der Steuertafel oder tber die E/A-Klemmleiste
zuriicksetzen. Die Fehler werden im Menii ,.Fehlerspeicher” gespeichert, das vom Bediener
unterbrochen werden kann. Die verschiedenen Fehlercodes sind in der Fehlertabelle unten
verzeichnet. Die Fehlertabelle enthalt nur die dem verwendeten Feldbus zuzuordnenden Fehler.

Wenn Sie Unterstitzung bei Problemen im Zusammenhang mit PROFINET 10 bendtigen, senden
Sie bitte eine Beschreibung des Problems und dazu die mit VACON® Live aufgenommene ,,.Drive
Info File” an Ihren ortlichen Kundendienst. Wenn maglich, senden Sie auch bitte ein ,Wireshark"-
Protokoll der Situation.

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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FEHLERSUCHE

ANDERE FEHLERBEDINGUNGEN

6.1

Das nachstehende Fehlersuchdiagramm hilft Ihnen, die haufigsten Probleme zu lokalisieren

und zu beheben. Wenn das Problem bestehen bleibt, wenden Sie sich bitte an Ihre ortliche

Vertriebsvertretung.
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Abbildung 72, Fehlersuchaiagramm fur PROFINET 10

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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7. ANHANG 1 — PROZESSDATEN

Prozessdaten IN (PDI) (Master an Slave)

Die Verwendung der PDI (Prozessdaten-In)-Variablen hangt von der jeweiligen Applikation ab.
Die Daten konnen frei konfiguriert werden.

Prozessdaten OUT (PDO) (Slave an Master)

Die Verwendung der PDO (Prozessdaten-Out]-Variablen hangt von der jeweiligen Applikation ab.
Der Feldbus-Master kann mithilfe der Prozessdatenvariablen die Istwerte des Frequenzumrichters
lesen. Die Steuerapplikationen verwenden die Prozessdaten wie folgt:

Tabelle 48. PDO-Variablen

ID Daten Wert Einheit Skalierung
2104 PDO 1 Ausgangsfrequenz Hz 0,01 Hz
2105 PDO 2 MotDrehzahl UpM 1 U/min
2106 PDO 3 Motorstrom A 0,1A
2107 PDO 4 Motordrehmoment % 0,10 %
2108 PDO 5 Motorleistung % 0,10 %
2109 PDO 6 Motorspannung \% 0,1V
2110 PDO 7 DC'ZS":)';C]:EESQ'S' v 1V
2111 PDO 8 Aktiver Fehlercode - -

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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8. ANHANG 2 — STEUERWORT UND ZUSTANDSWORT

8.1 BESCHREIBUNG DER STEUERWORTBITS

Das Steuerwort besteht aus 32 Bits. Das feste FB-Steuerwort besteht aus den ersten 16 Bits. Das
allgemeine FB-Steuerwort besteht aus den restlichen 16 Bits. Wahrend das feste FB-Steuerwort in
den VACON®-Standardapplikationen eine feste Funktion hat, ist die Funktion des allgemeinen FB-
Steuerworts vollkommen applikationsspezifisch und kann selbst in VACON®—Standardapplikationen
variieren.

Die Bedeutung der Bits des festen FB-Steuerworts ist unten beschrieben. Nicht verwendete Bits
muissen auf 0 gesetzt werden.

HINWEIS! Diese Tabelle gilt fur VACON®—Standardapplikationen. Der VACON® 100 HVAC unterstiitzt
eventuell nicht alle Funktionen.

Tabelle 49. Bits des festen FB-Steuerworts

Bit Funktion Beschreibung
0 Stoppanforderung von Feldbus

0 Start/Stopp :
1 Betriebsanforderung von Feldbus

_ 0 Angeforderte Richtung ist ,VORWARTS"
1 Richtung i i - — _

1 Angeforderte Richtung ist ,RUCKWARTS
0 Keine Aktion

2 Fehlerquittierung Anstiegsflanke (0 ->1) = aktive Fehler, Alarme und Informationen

werden zuriickgesetzt

0 Stopp-Modus ist unverandert
3 Stopp-Modus 1 . —
1 Stopp-Modus wird auf ,Leerauslauf” Gbersteuert
0 Stopp-Modus ist unverdandert
4 Stopp-Modus 2 - T
1 Stopp-Modus wird auf ,Rampe” Ubersteuert
5 Schnelle 0 Normale Verzdgerungsrampenzeit
Rampenzeit 1 Verzogerungsrampenzeit wird auf kirzer als normal umgestellt
Anderungen des Sollwerts {iber den Feldbus (FB-Drehzahlsollwert)
0 o L
6 Sollwert werden von der Applikation berlcksichtigt
einfrieren 1 Anderungen des Sollwerts iiber den Feldbus (FB-Drehzahlsollwert)
werden von der Applikation nicht berlicksichtigt
0 Als Sollwert vom Feldbus wird der FB-Drehzahlsollwert verwendet
7 Sollwert auf 0 — =
1 Der Sollwert vom Feldbus wird in 0 geandert
g Steuerung durch | 0 | Steuerplatz ist wie im Frequenzumrichter parametriert (unveréndert)
Feldbus anfordern| 1 Steuerplatz wird auf Steuerung durch Feldbus lbersteuert
0 Quelle des Sollwerts ist wie im Frequenzumrichter parametriert
9 Feldbus-Sollwert (unverandert)
anfordern i _
1 Quelle des Sollwerts wird auf Feldbus lbersteuert
] 0 Keine Aktion
10 Tippen 1 - .
1 Tippen anfordern mit Sollwert 1
] 0 Keine Aktion
11 Tippen 2 - .
1 Tippen anfordern mit Sollwert 2
0 Keine Aktion
12 Schnellhalt , _
1 Frequenzumrichter fihrt erzwungenen Stopp/Not-Aus durch

13-15 Reserviert

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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Tabelle 50. Unterstiitzte Steuerwortbits in Vacon 100-Frequenzumrichtern

VACON® 100

®
INDUSTRIAL / FLOW VACON™ 100 HVAC

o)
=

Funktion

0 Start/Stopp X X
1 Richtung X X
2 Fehlerquittierung X X
3 Stopp-Modus 1 X X
4 Stopp-Modus 2 X X
5 Schnelle Rampenzeit X
6 Sollwert einfrieren X X
7 Sollwert auf 0 X
8 Steuerung durch Feldbus X X
anfordern
9 Feldbus-Sollwert anfordern X X
10 Tippen 1 X
11 Tippen 2 X
12 Schnellhalt X
13-15 Reserviert

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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8.2 BESCHREIBUNG DES ZUSTANDSWORTS

Das Zustandswort besteht aus 32 Bits. Das feste FB-Zustandswort besteht aus den ersten 16 Bits.
Das allgemeine FB-Zustandswort besteht aus den restlichen 16 Bits. Wahrend das feste FB-
Zustandswort in den VACON®—Standardapplikationen eine feste Funktion hat, ist die Funktion des
allgemeinen FB-Zustandsworts vollkommen applikationsspezifisch und kann selbst in VACON®-
Standardapplikationen variieren.

Die Bedeutung der Bits des festen FB-Zustandsworts ist unten beschrieben. Nicht verwendete Bits
muissen auf 0 gesetzt werden.

Tabelle 51. Bits des festen FB-Zustandsworts

Bit Funktion Beschreibung
] 0 Frequenzumrichter ist nicht bereit
BO Bereit - . . -
1 Frequenzumrichter ist betriebsbereit
) 0 Motor lauft nicht
B1 Betrieb _
1 Motor lauft
) 0 Motor lauft im Uhrzeigersinn
B2 Richtung _ . .
1 Motor lauft gegen den Uhrzeigersinn
0 Kein Fehler aktiv
B3 Fehler (Fault) 1 Frequenzumrichter hat einen aktiven
Fehler
0 Keine Warnung aktiv
B4 Warnung - -
1 Frequenzumrichter hat aktive Warnung
0 Motor lauft nicht mit Solldrehzahl
B5 Am Sollwert _ :
1 Motor lauft mit Solldrehzahl
] 0 Motor ist nicht bei Nulldrehzahl
B6 Stillstand _ :
1 Motor lauft mit Nulldrehzahl
_ 0 Motor ist nicht magnetisiert
B7 Fluss bereit i _
1 Motor ist magnetisiert
B8-B12 Reserviert

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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9. ANHANG 3 — BEISPIEL MIT SIEMENS SPS

Die nachfolgenden Beispiele zeigen die Verwendung der SIMATIC STEP 7 und des Siemens TIA
Portals mit dem VACON® 100-Frequenzumrichter.

Die GSDML-Dateien fiir die Konfiguration kdnnen heruntergeladen werden von:
http://drives.danfoss.com/services/software-downloads/ -> VACON-FELDBUS-KONFIGURATIONEN
9.1 SIEMENS STEP 7

Dieses Beispiel zeigt, wie die SPS-Serie Siemens S7-300 mit dem SIMATIC STEP 7-
Programmierwerkzeug zur Verwendung des VACON® 100-Frequenzumrichters konfiguriert wird.
Ziehen Sie bitte die Dokumentation lhrer SPS hinzu. Es ist wahrscheinlich, dass sich die in diesem
Beispiel verwendeten Informationen unterscheiden.

1. Erstellen Sie ein neues Projekt. Geben Sie dem Projekt einen neuen Namen, und klicken Sie auf OK.

User projects | Libraries | Multiprojects |

MName | Storage path |
@ IParServer_test C\Program Files (x86)\Siemers\Step7\s7proj\|[ParSe_1
8ps7 Prol C\Program Files (x36)\Siemers\Step7\s7proj\S7_Pro1
8pS7 Pro1 2 C:\Program Files (x86)\Siemers\Step7\s7proj\S7_Pro1_

[ Adcta current multiproject

Name: Type:
| Examgle Im
[~ FLibrary

Storage location (path):

IC.'\Pro gram Files (x86)\Siemens\Step7\s7proj Browse... |

Cancel | Help |
A

11694_00

2. Fugen Sie die Station ein.

File Edit Insert PLC View Options Window Help —
(D 8 | ) [0 % daw M [[<NoFme> <% [ES REDW

SIMATIC 400 Station
SIMATIC 300 Station
SIMATIC H Station
SIMATIC PC Station
Other Station
SIMATIC S5

PG/PC

MPI

PROFIBUS

Industrial Ethernet
PTR

Foundation Fieldbus

S7 Program

Alt+Return

Inserts SIMATIC 300 Station at the cursor position. 4

11695 00

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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3. Doppelklicken Sie auf das ,,Hardware”-Symbol, um das Fenster ,,HW Konfig” zu 6ffnen.

Options Window  Help-

TE MO [Norme>  ~|% WS BEM 2

' Press F1 to get Help.

|D-Link USB2.0 Ethemet Adap|

i
11696_00

4. Fugen Sie die Profilschiene ein.

- @) station Edit Insert PLC View Options Window Help
D228 & & =e dal@o %N

Profile;  |Standard | ‘

@8 PROFIBUS DP
.32 PROFIBUS-PA
=3 PROFINET IO
=@ SIMATIC 300

- SIMATIC 400
EN il

[l SIMATIC PC Based Control 300/:
-8, SIMATIC PC Station
| smaTIC 300(1) i i
== = 57 390-12220-0AA0
-Sl—m!&?ﬂm it ailahla in varions langths

Press F1 to get Help.

11697_00

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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5. Flgen Sie die Stromversorgung ein.

@l Staticn Edit Insert PLC View Options Window Help BEER
DEE H S pe da DE|% N
= o=l
‘_ Find: | nt g
1 - =
2 T Profile;  |Standard |
3 .
T = =3 CPU-300 -
5
3
? —
T D P PS 305 2A Ouldoor |
9 - Wl & s PS 307 10A
------ PS 307 10A
------ PS3072A =
- [§ PS3072A '
...... PS 3075A
J - [ PS 307 5A Outdoor
-] RACK-300 | 4
< i LS r -3 SM-300
w-[l SIMATIC 400 -
«| 3| o wr L —T—
Slot .- Module : Order number Fiimware MPI address Iad... | Q.. C... Ef;ggg:rmﬂm Jo7n E_l
| | | VAC:24 VDC /5 A
Press F1 to get Help. | IChg 2
11698_00

6. Figen Sie die CPU ein.

fig M 3 (Configuratio Exampl

B Station Edit Insert PLC View Options Window Help [ ]e]x]
D382 §/ 8 |6 da RSB

(] »
7
a
B:
m
=
“+
=
£

Profile; ISlandald .ll
| @-00 CPU313C2PIP -
| =0 CPU3M4

-0 CPU314IFM

| -1 CPU314C-2DP

| =-(1 CPU314C-2 PN/DP
| @11 CPU 314C-2 PP

| m CacPUMNs

| ®-QCPU3IS2DP

| | =03 CPU315-2PNDP
T || | = cPu3isF2DP

<] 1 J ¢ || =1 CPU3ISF-2PNDP

. - 6ES7 315-2FH10-0AB0

4| = UR EII D. GEST 315-2FH13-0AB0
€5 o BV

siot| [ Module | Order number Fimware | MPladdress | laddress | @address | Comment | Il vas

¥===. Aottt e b 3

1= 1N PS5 EES/IHEIEAC 1AL i || @ @ 6ES7 3152140480

2 iE| | | a.ffarpilaig

3 ~ ||BES7 315-2FH13-0AB0 - is

4 256 KB work memory; 0.1 ms/1000 |§1

5 ions; PROFINET connection;

= T ||s7 Communication (loadable -

Press F1 to get Help. | [chg

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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7. Andern Sie die IP-Adresse, und wahlen Sie das Subnetz aus, indem Sie auf Neu klicken.

Q HW Config - [SIMATIC 300(1) {Configuration) -- Example]
‘Staricn Edit Insert PLC View Options Window Help

] e ot
- B ol L Pr:perzesAEmern:{imeriace PN-10 (RO/52.2)

=0 UR

General Parameters

If a subnetis selected.

the next availabl are sugg d

IP address:
256.256.355.0

wioo|~jjon || fps

Subnct mook:

<

&3 0w

Module !

AL Subnet

PS5 307 5A

® Do notuse router

(" Use router

Address; |

(===
&l

—z- )

15f

rlandald

=

|l CPU314C-2DP

{ll CPU 3152DP
|l CPU 315-2 PN/DP

Ml CPU 315F-2 PN/DP

| CPU 314C-2 PP

CPU 313C-2 PP
CPU 314
CPU 314 IFM

-

CPU 314C-2 PN/DP

CPU IS

CPU 315F-2DP

(1 6ES7 315-2FH10-0AB0

(0 6ES7 315-2FH13-0A80
@ va3
B vzs
V26

) 6ES7 315-2FJ14-0AB0

Insertion possible

8. Klicken Sie auf OK.

Q HW Config - [SIMATIC 300(1) {Configuration) -- Example]
‘ Station Edit Insert PLC View Options Window Help
DSe-8 § & & f‘-? - T
- 1 Properties - Ethernet interface PN-IO (R0/S2.2) Sg L =
3 olx
(0 UR = |
SR Properties - New subnet Industrial Ethernet “ sf lﬂ‘l l|.l.|:
1 S 3075A |
2 | ] indard LI
3
4 Name: Ethemet1] PU 313C-2 PIP N
5 PU 314
3 S7 subnet ID: |DB€-C - |0004 ! PU 314 IFM
7 J 1 PU 314C-2 DP
5 Project path: [ [cPU 314C-2PN/DP
1 PU 314C-2 PIP
3 fm:%f;;ﬁm [CAPragram Filos (x86)\Sicmens\Stop 7\ 7proj Examplo I CPU 31 E
PU315-2DP
Author [ [cPU 3152 PN/DP
fcru3tsr20p
4| I Date created: 11/18/2015 12:59:18 PM lcru 31se2 PN/DP
Last modified: 11/18/2015 12:69:18 PM L] 6ES7 315-2FH10-0AB0
!l :I ©0) UR ChmmenE r = 6ESY 315-2FH13-0AB0
@ v23
Siot| [ Module 0 ! :222
; B:ESS025A g [ E..S? 315-2F J14-0AB0 |
= |
4 1
5 ROFINET connection;
Insertion possible

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/

11701_00
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9. Klicken Sie auf OK.

* HW Config - [SIMATIC 300(1) (Configuration) -- Example]
@ station Edit Insert PLC View Options Window Help

28 & [
- B ol L ~ Pr:per?iesAEthern:{inter!ace PN-10 (RO/52.2)

S e

!

tandard LI

CPU 313C-2 PP -
fcruats

CPU3T4IFM
CPU314C-2DP

CPU 314C-2 PN/DP

CPU 314C-2 PP

CPU3TS

CPU3152DP

CPU 3152 PN/DP
CPU315F-2DP

I CPU 315F-2 PN/DP

1 6ES7 315-2FH10-0AB0
(2 6ES7 315-2FH13-0AB0

Ifa subnetis selected,
the next available addresses are suggested.

IP address: [192168.01

f Subnot mask: 265.266.255.0

wleo| <o || &]w|m

® Do notuse router

(" Use router

Address; |
< Jll  Subnet
i —-not networked — New... |
€5 0w =

Properties R v2s

Siot| [l Module | PETRSs [ vas

1 PS5 307 5A Del V2e

5 | el 6ES7315-2FJ14-0AB0

2 3-0AB0 L 3 ¢<|

4 emory; 0.1 ms/1000 E

3 oK Caneel | Help OFINET connection.

- B ll"DFI:' Aahl S
Insertion possible :-E:E 7

10. Die Konfiguration sollte nun folgendermalien aussehen:

Config - [SIM/ 00( Co atio - B
B station Edit Insert PLC View Options Window Help -[=]=]
D82 § 8 |6 da RSB

= ——E
Find: 315F ﬂfl ﬂ-l.l
Profile; ISlandald LI

Eﬂleme!'l]: PROFINET‘{O-SysEn {100) | #1-1 CPU 313C-2 PP -
|| =-EcPuUl4
-1 CPU 314 IFM
-1 CPU314C-2DP
.11 CPU 314C-2 PN/DP
-1 CPU 314C-2 PP
£ cPU 315
-1 CPU352DP
-3 CPU 315-2 PN/DP
- CPU 315F-2DP
3 CPU 315F-2 PN/DP
&2 6ES7 315-2FH10-0AB0
= 6ES7 315-2FH13-04B0
[ | -Eves
| Order number Firmware | MPladdress | laddress | Qaddress | Comment | - Il v2s
[6ES7 307-1EAD0-0AAD V2§

6ES7 315-2FH13-0AB0 V26 g E. ?leia?: 315-2F 14-0AB0

2 2047 6ES7 315-2FH13-0AB0 - j

L2046 256 KB work memory; 0.1 ms/1000 |§|
(20d5* instructions; PROFINET connection.
57 Communication (loadable

(] »

4 | 1] | 2

- E-E-E- BB E-E

N
il »

]

Insertion possible | hg

11703_00

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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11. Ziehen Sie den VACON 100 in das Profinet |0-System.

&% HW Config - [SIMATIC 300(1) (Configuration) -- Example] - )
B station Edit Insert PLC View Options Window Help e[ =
DS §8 | &e did D38 W

= = Blx
QMEIB“‘ . = = | | Eind: |\’a¢°” ﬂfl “'Ll.
1 PS3075A - - |
2 CPU 315F-2 PN/T | Profile; ISlandald LII
X1 MEDP L |
- e = Ethemel(1} PROFINET40-System (100) (% ¥ PROFIBUS DP - |
B PROFIBUS-PA |
e o | El
;@P? ot 1 | &4 PROFINET 10
=1 Additional Field Devices
1 £1- 1 Drives
5 -1 Vacon Drives
6 ¥ m @ OPTE9
B vaconing| i
#-) Gateway =
i -2 HWI
il o » a- @10
&1/ Network Components
& = 0 UR # -1 Sensors
_l _I © -1 Switching devices
Siot| [ Module | Order number Firmware | MPladdress | laddress | Qaddress | Commemt | || :'m}"g 3$
1 |0 PS3075A [6ES7 307-TEAQD-0AAD i AT Y
P
2 S CPU 316F2 PN/DP [6ES7 3152FHI3-0AB0__ V26 |2 || et ki - |
x1 |0 mPioP B 2047 |[vacon100
x2 [0 PnHO 2045% ||VACON
- |[VACON 100 PROFINET 10 |
L BA il ~  ||GSDMLv22vACONVACONTOD:
Insertion possible " [ P
12. Wahlen Sie ein Kommunikationsprofil aus.

Q HW Config - [SIMATIC 300(1) (Configuration) -- Example] IoH
B station Edit Insert PLC View Options Window Help e[ =
DS §8 | &e did D38 W

= = = ol
=(0)UR — :
© = | Eind: | ﬂi_‘l “'L|:
1 PS3075A - - |
2 CPU 315F-2 PN/T | Profile; ISlandald LII
X1 MPJDP | 2 [
X2 BN 1= Eﬂlerne!‘l}: PROFINET'IO'Sys_t_em (100} | .:1?‘ PROFINET IO =
X2P1 o] T g1 11 Additional Field Devices
3 he &2 Drives
VACON® = -1 Vacon Drives
: 100 @ OPTES
5 & VACON100
€ N m £ BYPASS =
& [ PROFIDRIVE
35 ST1+1FD
< 1l » [ sT1-2PD
ST1+3PD
4m| = (1) vaconl00 ST1+4PD
€| 3| () vacon @ sT1+5PD
siot| [ M. | Order number |address | Qaddress | Diagnostic address: Comment | :;“:;g
1+
7
q vacon| VACONTO0 2043 STI-8PD |-
1 b | B - TR |
=5y |[vacon1oo - %
l|vacon =—
| |PROFIdrive Standard Telegram 1 = |
|GSDML-V22-VACON-VACON100-
Insertion possible i [ Chg

11705_00

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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13. Andern Sie die Eigenschaften des Frequenzumrichters. Geben Sie hier den Namen, den Sie
fir den Frequenzumrichter mit VACON® Live konfiguriert haben, oder verwenden Sie anstelle
des nachsten Schritts ,Geratenamen ermitteln” die Funktion ., Zuweisen eines Gerdtenamens”.
Standardmafig wird der VACON® 100-Frequenzumrichter einen in dem Format ,Steuerung-
<SERIENNUMMER>" erzeugten Namen haben.

Device name:

GSD file:

General | 10 Cycle |

Short description: vacon100

VACON 100 PROFINET 10
Order no./ firmware: VACON100 /0405
Family: Vacon Drives

GSDML-V2.2-VACON-VACON100-20131105xml

Node in PROFINET 10 system

Device number: 1
IP address: 192.168.0.2
[ Assign P address

Comment:

=l

[PROFINET-10-System (100)

Ethemnet.. |

coes|_rer_|
11706_00
14. Ermitteln Sie den Geratenamen oder weisen Sie den Namen zu.

@ : 5 e 5 = = = =
% HW Config - [SIMATIC 300(1) (Configuration) -- Example] [
B station Edit Insert [PLC| View Options Window Help NEE

&8 5 S & Download... Ctri+L
Upload... a | - - ojx
A0 UR =5
@ : Download Module Identification... =| | Eind: I ﬂfl 'er-
L PS3075A | pload Module Identification to PG W |
2 CPU 3151 P! o' : = | Profile: ISlandald LI:
X1 MPYDP Faulty Modules.. |
xz BN ey eE FINET-10-System (100) 2 % PROFINET 10 |
x2pi Port T Module Information... Ctrl+D 1 & 03 Additional Field Devices
Y Operating Mode... Ctrl+] B [_‘mves :
: YACON =0 Vacon Drives
4 Clear/Reset... 100 &3 OPTE9
5 Set Time of Day.. 5w VACONI00
€ m 1 BYPASS =
M Modify
onitor/Modify - PROFIDRIVE
Update Firmware.., ST
» _ ad ST1+1PD
2l 1l Save Device Name to Memory Card... [} sT1+2PD
[ : ST1+3PD
:I :I (1) vaconi00 Ethernet * ; Edit Ethernet Node ST1+4PD
PROFIBUS v Verify Device Name S b
stot| [ M.. | Ordernurm [ - - b ST1+6PD
7 vacon|VACONTG,  Save Service Data.. L Assign Device Name... 2;1 # ; ;g
1 ST1 |VACONIDD  [756.258  [256.258 | [ | =~
|[vaconioo P
|lvacoN =—
| |PROFIdrive Standard Telegram1 = |
| |GSDML-V2.2-VACON-VACONT00- =
Supplies information on the current state of the PROFINET 10 Device names. Chg

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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15. Name ermittelt. Schlieen Sie das Fenster.

Available Devices:

Device name | Status | IP address MAC address | Device ty... |
vacon100 > . 19216802 00-21-99-15-7.. VaconDri...

Assign Rame.

[~ Show only missing and incorrectly configured devices

11708_00

16. Markieren Sie den richtigen Frequenzumrichter, und klicken Sie auf die Schaltflache ,,Namen
zuweisen”.

Device name:  |vacon100 LI Device |Va:on Drives

Available devices:

IP address | MAC address Device name Assign name & |

00-21-99-15-76-7F  Vacon Drves controbvB0000030473
192.168.06 00-1B-1B-0C-2D-8D SCALANCE X-200 switchxb18774 -Node flashing test

Duration (seconds): 13 - |

Flashing on | Flashing off I
[~ Show only devices ofthe sametype [ Display only devices without names
Update | Export..
Close | Help |

11709_00

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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17. Andern Sie den 10-Zyklus auf 4 ms (Mindestwert) oder langer.

|| General Update Time'
Communication Component (PROFINET 10) 100.0 > %

Send clock: 1.000 >

~ Overview of all 10 devices: —

' | Device Name

Devic...
1 vaconl00

Update Time (ms
4.000 {read-only)
Update Time:

Edit. | SelectAl

OK I Cancel I Help |

11710_00

Als Nachstes laden Sie das Programm in die SPS herunter. Danach nimmt die SPS die
Kommunikation mit dem VACON® 100-Frequenzumrichter auf. Beachten Sie, dass zur

Steuerung des Frequenzumrichters ein SPS-Programmierblock bendtigt wird, der die
Steuerlogik enthalt.

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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9.2 SIEMENS TIA PORTAL

Dieses Beispiel zeigt, wie die SPS-Serie Siemens S7-300 mit dem Programmierwerkzeug Siemens
TIA Portal zur Verwendung des VACON® 100-Frequenzumrichters konfiguriert wird. Ziehen Sie
bitte die Dokumentation Ihrer SPS hinzu. Es ist wahrscheinlich, dass sich die in diesem Beispiel
verwendeten Informationen unterscheiden.

1. Erstellen Sie ein neues Projekt.

T4 Siemens

# Open existing project

@ Create new projer

# Migrate project

*

11756_00

2. Geben Sie dem Projekt einen Namen und einen Ort, und klicken Sie auf ,Erstellen”. Nachdem
das Projekt erstellt ist, klicken Sie auf ..Projektansicht” oben links im Bildschirm.

Create new project

Project name: | vacon-example-project
Path: 'Cl:ta "_"'I'-?|'F:|-:Ir_l:",tl:..t5
Author: | John Smith
Comment:

(<[]

11757_00

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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3. Doppelklicken Sie auf ,Gerate und Netzwerke".

TiA 5] - Cexa _oroj e T e
T4 Siemens - Clexample-projectswacon-example-projectivacon-examp!

Project Edit View Insert Online Opfions Tools Window Helj
F A Hsepoea @ X 2 ZX D20 2 NEE

Devices

MO0 EE

~ vacon-example-project
B Add new device
i Devices & networks &
» g} Common data
¢ [E]] Documentation settings
¢ (@ Languages & resources
» i@ Online access
¢ [ Card Reader/USB memary

11758_00
4. Ziehen Sie die verwendete SPS in das Fenster.
_aX
Totally Integrated Automation

ine | fp TN I 3¢ || PORTAL
. B . | Options =
w [Fiiconnect ENE EECTE = =1
(=9

2~ | catalog |3

epuI T2 iy | it | E

| & Fitter g

 BEST 3172 KTERAE v [@cPU3I3C-2DP ~ll&

ﬂ%l » (@ CPUI13C-2 AP

r [mCPU3TS E

b [ CPU314C-2 DP o
¢ [ CPU314C-2 PNDP ;— |

» [ CPU314C-2 PP 2

» (@ CPU315-2 DP |18

v [ CPU 315-2 PNIDP bl s

» (@ CPU3IT-2DP -

= [ CPU 317-2 PNIDP R

[l 6E57 317-2EK13-DAB0 — &'

E|EE-." 317-2EK14-DABD E

v [ CPU 319-3 PNIDP ¥ |

11759_00

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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5. Fligen Sie den VACON 100 hinzu.

| o X
Totally Integrated Automation
F canrine ¥ cootine R MM IR 2 ] PORTAL
Options e
ork) 1] Comnections |1 | B B {'l £ = = 3 |1
|~ | Catalog %
L CpUINT ﬂ | E 3
PLC 1 =) | ﬂ Filter ,r
CPU3NT-2P... -- ¥ @l Field devices A |8
~ @ Other field devices
= [jjj FROFINET 10 l_'-.'e_h
# [ Consroliers o
= [ Drives %
+ [ Danfoss Drives A5 .
* [l SIEMENS AG g
= [l VACON "
w | m Vacon Dmves =
aPTCP g
OPTES )
OPFTES 3
i [vacowion
& G Ervrndom T
11760_00

6. Klicken Sie auf den blauen Text ,Nicht zugewiesen”, um den 10-Controller zuzuweisen.
vacon-example-project » Devices & networks

100

;e Metwork $§ Connections | HMI connectior [«] & B Qs -
i;_]l
PLC 1 vacon100 ' —T
CPU 317-2P... VACON100 VACON

select 10 controller
PLC_1.PROFINET interface_j [;}

11761_00

7. Weisen Sie die Verbindungen zwischen den Ethernet-Ports in der ., Topologieansicht” zu.

vacon-example-project » Devices & networks

wH Qe
PLC 1 vacon100 | -
CPU 317-2P... VACON100 ""“f;;”
Port 1 [X1.P1]
11762_00

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/



VACON ® 68

ANHANG 3 — BEISPIEL MIT SIEMENS SPS

8. Weisen Sie dem VACON® 100-Frequenzumrichter IP-Einstellungen und den Namen der Station zu.

P Devioes & nebaoris

vacon-example-project

B T R F

5‘1‘ Fardptrh u \'.lrrn;ﬂ;rl i
3 K0 system: PLC 1. PROFINCT M0-System (1003 =

) _5" Topuogy whew jﬁ. W bevo i wiew lﬂ‘l’ Device wiew
| Werwork ovesview | b |

Conmoctions | WO communicali | VPN

Cacaiog wrdoama pon
= MECFE T irterface [X1]
Gerenl
L [l adreiiai
¥ Advanced opmion:
Dagraiten addnea |
Dragnantas adeneres .

Fa) St P pcidrens in Hhe propest

0 !u;ﬁmmmuﬂhuu

PROFIMET

[ Gttt PROSTSIT devcn e ausormateally
THET dewice rame |4 con 100 =

¥ Dexe Tipa Adicepta i bne  Gul
1 L = CHIOGATIOOM pusen_ 1 STIOONTIOON anten
Ak - - R ORI 317-2 PMDP
%;1?-”_. -.-mrlmg | VRCON® = (50 dewice_1 G0 devitn
g o b vacen100 VALONIDD
: L ]
] '
Vo PLEC_ 1 PROFINET B0, o |
-
£ 'l ¥ | 100% » L.3] al -
| O Proparties |l inls l.]‘f- Daijnnatios ]
.l."l't.l'ill | D Iml;- | ‘.h:.f'nl.l'lllil}ﬂ'l'l.rlll'l'l E.Il,-lh |
= Gateul o L P peosconl

b Mama o T POl T devce

Comwerted name: | vacon100

11763_00

9. Doppelklicken Sie auf den VACON® 100-Frequenzumrichter, um die Gerateansicht zu offnen.

vacon-example-project * Devices & networks

i L
{PLC_1.PROFINET 0-... [smmmenc]

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/

ﬁ Metwork u Connections | HMI connechiol le=y E % ;I_j @l * _,'.I, Networl

o 10 system: PLC_1.PROFINET 10-System (100) Wi Devi

PLC 1 vacon100 — !

CPU 317-2P... VACONTOO M
PLC. 1

« vacon100

Mame of the
component You can
change the name 1o
SWIT your
regquirements

11764_00



ANHANG 3 — BEISPIEL MIT SIEMENS SPS VACON ® &9

10. Ziehen Sie das verwendete Telegramm in die Konfiguration.

|# Topology view |& Network view [V Device view || Options =
| | Device overview | - g
W . Module Rack  Sior |1addre.. | ¥ Catalog 3
* vacon100 0 0 sse |[cpui7 g |2
¥ Inm_ﬂite 1] OX1 8185 |( Filter g |
R, 0 O g 1ca6 modve :
L’"n - '_' Module
» [ BYPASS ol
= [ PROFIDRIVE o|
| By ;—' .
Msi+1PD 2
i MsTi+2r0 g _
| sTi+3FD e
14 Msti+4r0 —
- Wsti+5FD Er |
st +6P0 :-:
W=r1+7FD W
lst1+8PD 1|
|
E
11765_00

11. Die Konfiguration ist vollstandig. Laden Sie in den nachsten Schritten die Konfiguration in die SPS.

T8 Siemens -

Clexample-projectsivacon-exam ple-projectivacon-example-project

Pm}ect Edit View Insert | Online |Options Tools Window Help
j E Save project 5 3 & Goonline Cirl+k
= - ;ﬁ Emennied go online...
o b &Y Gooffline Dol
Devices B simulation ;
=00
S E[!] Download to devi : Cirlsl

* ] vacon-example-project
= E Add new device

' ﬁ. Devu:es E netmﬁs
'+ (@ PLC_1[CPU31721
3 ii Common data
3 :_] Documentation settl‘l
r 3 Languages & resoun
A » 'l Online access

Extended dmrmlﬁa d to device.?

Dawnload and resat PLC

Download user program to Memn:nq.r Card
cnapshot of the monitor values
B Upload from device (software
Upload de".r:te as new station (hardware and software)...
Backup from online device

» '8 Card ReaderlUSE memc  HMI Device maintenance »
fiz Accessible devices... Crl+U

[N start CPU Ctri+Shift+E

[® stopCPU Ctri+Shift+Q

W) Online & diagnostics Ctri+D

11766_00

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/



VACON ® 70

ANHANG 3 — BEISPIEL MIT SIEMENS SPS

12. Wahlen Sie im Dropdown-Meni die Verbindungsschnittstelle aus (wie sich der PC mit dem TIA
Portal mit dem Netzwerk mit der SPS verbindet). Klicken Sie auf ,Suchen”. Nachdem die Suche
beendet ist, sollten Sie Ihre SPS in der Liste sehen. Markieren Sie sie, und klicken Sie auf , Laden”.

Extended download to device

Configured access nodes of "PLC_1"

Desice D#vice type Slot Type Addiress
AC_1 CPU3TT-2 PNDP 2032 PMRE 192.168.0.
CRU3NT-2 PNIDP 2 X1 MM 2
Type of the PGIFC interface: | pis

PGIPC interface:

'.--In‘.e-fl'ﬂ'- BIETOLM Gl_g abit rx':h-.'o.rk Connech :-!1. =] (..'_'J _g.

Subnat
PMAE_1

|14

DOnline status informanan:

O scancompleted. 1 compatble devices of 2 accessible devices found,
£ Retrieving device information...

Scan and information retieval completed,

[ Display only emor messages

Connection to interfacelsubnet: | PNME_1 =] @
15t GatEy I - ":‘:rﬁ
Compatible devices in target subnet: [+ shewall compatible devices
R B |l Type Address Targer device
;_mm_m_ _92espd T RCT
PHINE Access address
|FashieD
[ Stan search

11767_00
13. Das TIA Portal kompiliert das Programm.
W
e Compiling before downloading o device
Seatus | Terget Message Actian
i @ Ao Ready for loading.
Prepare download to device.
2 Compiling configuration
| cancel |
'_‘ il ¥
{ [ i |
11768_00

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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14. Klicken Sie auf ,Laden”, um das Programm in die SPS zu laden.
: )

e Check before Inading
Status | Target Message Acton
M & A Ready for loading.
i * Protection Protection against unauthorized access
o Devices connected to an enterpnse network or directly to the
internet mwst be appropnately protected against unauthonzed
H access, .. by use of firewalls and network segmentation. For
I mione information about industrial security, please visit
! httpdhwsanisiemens. comfndustnalsecurty
(] » Stop modules The modules are stopped for downboading 1o device. Stop all
(] * Device configurati. Debete and replace systern data in target Download 1o device
: (] ¥ Software Download software to device Consistent download
€] T3]
Refresh |
| Fusn Lde]| Cancel |
11769_00

15. Nachdem der Ladevorgang beendet ist, klicken Sie auf ,Fertigstellen”. Die SPS sollte nun die
Kommunikation mit dem VACON® 100-Frequenzumrichter aufnehmen.

Load results X

e Status and actions after downloading to device
Saws | Target Klegsage Acniaon
B & v Downloading to device completed without emor.
H b Startmodules Start modules after downloading to device. s startall
|_{_]_ - 1 2]
| icad  J|-Cancelvf

11770_00

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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10. ANHANG 4 — BEISPIEL MIT SIEMENS SIMATIC PDM

Die EDD-Dateien fiir Siemens SIMATIC PDM konnen heruntergeladen werden von:

http://drives.danfoss.com/services/software-downloads/ -> VACON-FELDBUS-KONFIGURATIONEN

1. Extrahieren Sie die EDD-Dateien in einen Ordner, und lesen Sie die Dateien mit dem PDM Device

Integration Manager in den PDM-Katalog.

: =14
Fle | View Catalog ? SIMATIC PDM V9.0 Process Device Manager
dﬂtwmw from source drectory... w0 |
& Read device descrptions from compressed source... i E]
& Lst of mtegrated device desaptons
&4 Lst of used device desaptions i ] :]' X
=+ Save device st Ciri+S New version Integrated version
o Prnt device kst Ctrl+P
X Delete dewice Lt
Close e X
I
11730_00
2. Klicken Sie auf die Schaltflache ..Integrieren™.
(8 Devioe Integeation Managor _._mjﬂ
fie Vs {'*‘ L4 SIMATIC PFTIM V3.0 Puesss Cens Wz e
OIS EG=-> M0 TON O
Scancmdcicies )L 0P TES ADTFIOG =
Ih-!l -IK MDI -lx l‘-r_ll -lﬂ'
L L Dhrwscn rusmes Mandnctirer  Commonesmcs Typm M wn i ‘
%) ‘ PRFINET .
5 D ity ity
| SE i 00l | |
G ~ il OPTES ¢ apMDE OFTED * aplffE6 w0 1ba FROFINET FREOUENG
‘| x|
Fleadng process § (eemanated. Read n devioes: 1 Read n Brares: 0 i
11731_00

3. Nach der Integration konnen Sie den VACON® 100-Frequenzumrichter in PDM verwenden.

= [ # PROFNET |
= [0 1 Frequenty convedter
5 @ VACON '
f} O @ WVecon 100 |Vacon 104 | MACON |FROFINET | FREQUENCY_CONVERTER |

11771_00

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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4. Um den VACON® 100-Frequenzumrichter dem Netzwerk hinzuzufligen, wahlen Sie ,Profinet-
Netzwerk” und im Kontextmenii (rechte Maustaste] ..Neues Objekt einfigen” -> , Objekt”.

5. Ordnen Sie den Geratetyp zu, und wahlen Sie Vacon 100 aus.

F' SIMATIC PO staned abane - [VaconEd (Process Device Network View) — CHiProgram Files (x5 |- Iﬂlﬁl
B Fle Et Msert Window View Optons Help == x|
D L % =Ed & [rerm v/ s8M0w
= & YacosEd
= & networks
B FLTizaz
- CEEEET T L e s AR+O
Inserts Object at the cursor postion. 4
11732_00

Catplog potix: = Bl Davicas

| 5 iy PROFIET
=i Iy Freguercy comtiar
¥ Iy Db
= | VACON
Liconss wfoemason: O of & menom Il OPTES with Vissan 100
I OPTES walh Vacon 100 Flow

B Vacen 138 Fiow

4l Iy Profike
Presis F1 o get e %1 [ Remate 10

Dascription: Vsoon 100 Fraquency Convertar

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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6. Geben Sie die richtige IP-Adresse fir den VACON® 100-Frequenzumrichter ein.

e p— g
D=L e ‘:r‘.‘.-—EEII.EI1=N.-.|-'.==.r- S| mEM e
TB SralingComec l
= o natworks
B FLTI8E2 Insert Object - PROFINET network
& PROFINET nirtwark
Object nome: [Vacan 100 2 Assian Device Ty
IP oddress: 192168 0.V | @
Count | 1
Cainlog path:

|DEVICE/PROFINE T FREQUENCY_CONVER TER/VACONVACON_100

11773_00

¥ SIMATIC PDM stand alone - [ScalingCorrect (Process Device Network View) uﬂ\m “ -_ wB6)\ 51 [=] B
Ep e Edt Inset Window Vew Qptons Hep -|=|%|
Dﬁl:"'-hﬂlhiﬁﬁmlmllfﬂinh.‘!mé d‘:ﬁEIIIIb;i
B ScalingComect

=P netwotks

B FLT1682
= B PROFINET netwark

ZdVacan 100}

Press F1 to get Help. [D-Lnk DUB-1312/1332 USB3.¢/ [
11774_00

7. Sie konnen auf die Parameter des Frequenzumrichters zugreifen, indem Sie das Objekt 6ffnen.

- ol x|
= 2 ScalingCosract
= S networks
B FiLTa62
= 4 PROFINET netwosk

imupmat?m Cut+AR+0

[D-Unk DUB-1312/1332 UsSB3.<|

11775_00

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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8. Sie erhalten eine Ansicht der nicht initialisierten Parameter des Frequenzumrichters. Um
Parameter in PDM herunterzuladen, wahlen Sie ,Gerat” -> ,In PG/PC laden”.

I/
Fie | Device | View Diagnostics  Help SIMATIC PDM V9.0 Process Device Manager
= d  Dewnbad to device...
il 10 PGIPC... Paramater [Value [Unit | Status |~
W Assign address and TAG... = Riool Menu
g Value comparson... = Monitor
0 Object Properties =lBasic
B Calbration kg... Output frequency | 0.0001 Hz
[E Change Log... FreqRefarence 0.0001 Hz
C ) Maotor Speed 0,000 pm
?: Temo f:::l‘igurm Maotor Current 0.0001 A
; - Motor Torque 0.0001 %
Onine Maotor Shaft Power | 0.0001 %
® naws And Brakes Maotor Shaft Power 0.00017
@ L 0 Config Mator Voltage 0.0001 v
i Figldbus DataMap DC-link Voltage 0.0001 W
1 Prohibit Freq Unit Temperature | 0.0001
Suparndisions
& Protechons MotorTemperature  [0.0001 %
1 Automatic Resel Mator PraHeat 1.0
i Appl. Settings Torque Reference | 0.0001 %
-2 Twner Functions B
* PID Control ShotA DM 1.2 3 1.0
- ExPID Contraller SlotA DIN 4.5 6 1.0
- Multi-Pump Siol8
Mainten. Counders sl Lt
Fire Made Analog Input 1 10,0007 k]
1 Motor PreHeat Analog Input 2 0.0001 *
-1 Drive Customizer Analog Ingut 3 0.0001 %
=1 Meachanical Brake Analog Input 4 00001 %
& [ Pump Contral Analog Input 5 0.0001 *
- ””;:':;L"’“’“ Anslag Input 6 0.0001 %
i Real Time Clock Sloth AO 1 0.0001 =
@ L) Power Unil Sefngs Soh AC 1 0.0001 %
Kaypad SkotD AD 2 0.0001 %
@ L R5485 SlotE AD 1 0.0001 %
& L Eﬁ;adn;um o Siolf AD 2 0.0001 k.
d Fial 3 laanaral m
| User Setings | FIEH_ oo | [ [
= Liser Lavels = DriveStatusWord I'I.ﬂ | | :I
— e wm e Fhmbm A
Maki-Turia Jvrki | Vacon 100 « | | Onine access + | Diagnoss Update + | Identity Check | | @

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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- Vacon 100 (51%)

.-—I |
11777_00

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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9. Sie haben nun die aktualisierten Werte, die auch in das Gerat heruntergeladen werd_en konnen.

s s
Fle Deviee Vew Dogrostcs Hep SIMATIC PDM V9.0 Frocess Devce Manoger
H & amn&E aRndr |
] Parmater | Ve [TREERE
= 1 Roct M = hotor Settings
=1 Mondaor = Motoe b "
I Basic =
1o mm 2300 i't.l 1
1. ExvasiAdvanced | Motor Nom Freq | 500 (3 [
17 Time: Funcbans Mator Hom Spead | 1370.0 lpm | 2
1. FiD Cantroiler Mator Mom Curmi |18 A 1
;- Ex™10) Conirollar Patar Cos Phi 074 L
- M@m =
1. Mairen. Couners - B Eraes 0.7 L
1. Fasldbus Data Eliaioccontel
1. Drve M_L_U:q i
& 1. Paramedars Maiar !HI oo L
2 1 Y0 and Haedware Switching Fres ED Mz |
1 Basic |0 Idantfication oo LS
L. Real Tims Clock LT
- L Sateg Magnetizing Curr. | 0.0 A k
10 Keypad Matar Sech 0o L8
7 1. R5-485 | LoadDrooping 0.0 % | T
# 1. Ethemet | Load Deoping Ti |00 L L
1. Fioldbus Ganaral mm‘ M. |00 I
1 L Salings Ovar Vol Contred | 1.0 5.
¥ Laar Lovets Under Valt_ Cantral | 1.0 [
| Energy Optimasti | 0.0 B
| Smicvoiadust 1000 L LS
I=l.“_
Currant Limst a7 A 1.
MatorTorguelimit | 300.0 % 1
i 300.0 % 1
Mator Powsr Limst | 300.0 % 5
Ganar Power Lima | 300.0 %5 1
g
LU Ratio 00 I 1
Fiokl WoakngPrd | 500 e | 1
Votage st FWP__|100.0 s [t
LT M Freq 50.0 e 7 =)
Maks-Turja hyrki | Vacan 100 | | Onine acoess * | Dagnass Update © | Tdentty Check « || [

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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10. Sie konnen auch live gehen und das Basis-Monitorment aufrufen.

File Device | View | Diagnostics Help

H & 0 11 |5 Maintenance menu r| e
m 24 Start Life List eter | Value

=-1. RootMenu = Motor Settings
B3 :mg:;m ElMaotor Nameplate
10 o Motor Nom Voltg | 230.0
1] Extras/Advanced Motor Nom Freq 50.0
Il TimerFunctions Motor Nom Speed | 1370.0
I PIN Cantrallar hlmbme Mlees Corest |1 O
11779_00
o 21x
Onling Montor Values |
VACON
DRIVEN BY DRIVES
[~ Monitoring Values
Output frequency: | 500/ S
Freqieference | EO.0 = He
Mator Speed: | H4EA25 s e
Motor Currant: | 04854 "
Motar Torque: | 85856 = %
Motor Shaft Power: | IR %
Motor Shalt Powsr. [ D06 I
Motor Volage: | 23665 = v
DC-ink Voltage: | 325024 I
Unit Temperature: | 20 -
MaotorTemperature: | 02286 i %
Motor PreHeat: | oo
Motor PreHest: | [iT] 5
KWhTripCounter Low. | 10 gy
KWhTripCounter High: | 0o o
lronsier | _Messaces | [ e |

11780_00

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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11. ANHANG 5 — LWIP-LIZENZ

Lizenz fur LWIP
Copyright (c) 2001, 2002 Swedish Institute of Computer Science.
Alle Rechte vorbehalten.

Die Weiterverbreitung und Verwendung in Quell- und Binarform ist, verandert oder unverandert,
unter den folgenden Bedingungen gestattet:

1.Bei der Weiterverbreitung von Quellcode miissen der obige Urheberrechtshinweis, diese Liste
von Bedingungen und der nachstehende Haftungsausschluss beibehalten werden.

2.Bei der Weiterverbreitung in Binarform missen der obige Urheberrechtshinweis, diese Liste von
Bedingungen und der nachstehende Haftungsausschluss in die begleitende Dokumentation und/
oder andere beigegebene Unterlagen aufgenommen werden.

3.Der Name des Autors darf nicht ohne vorherige ausdriickliche schriftliche Genehmigung verwendet
werden, um von dieser Software abgeleitete Produkte zu unterstiitzen oder zu bewerben.

DIESE SOFTWARE WIRD VON DEM AUTOR ,WIE BESEHEN" ZUR VERFUGUNG GESTELLT.
AUSDRUCKLICHE ODER KONKLUDENTE GEWAHRLEISTUNGEN, UNTER ANDEREM DIE DER
MARKTUBLICHEN BESCHAFFENHEIT ODER DER EIGNUNG FUR EINEN BESTIMMTEN ZWECK,
WERDEN AUSGESCHLOSSEN. IN KEINEM FALL HAFTET DER AUTOR FUR UNMITTELBARE,
MITTELBARE, BEILAUFIG ENTSTEHENDE, KONKRETE ODER FOLGESCHADEN ODER
WEITERGEHENDEN SCHADENSERSATZ (UNTER ANDEREM NICHT FUR DIE BESCHAFFUNG
VON ERSATZWAREN ODER -LEISTUNGEN, DATENVERLUST, NUTZUNGSENTGANG ODER
ENTGANGENEN GEWINN ODER GESCHAFTSUNTERBRECHUNG), WIE AUCH IMMER UND
GLEICH NACH WELCHER HAFTUNGSTHEORIE, OB VERTRAGLICH, VERSCHULDENSUNABHANGIG
ODER AUS UNERLAUBTER HANDLUNG (EINSCHLIESSLICH FAHRLASSIGKEIT ODER ANDERES)
BEGRUNDET, DIE SICH IN IRGENDEINER WEISE AUS DER NUTZUNG DIESER SOFTWARE
ERGEBEN, UND AUCH DANN NICHT, WENN DIE MOGLICHKEIT SOLCHER SCHADEN
ANGEZEIGT WURDE.

Local contacts: https://www.danfoss.com/en/contact-us/contacts-list/
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