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1. VACON 100 — STARTEN

1.1 ANLAUFASSISTENT

Sie werden im Anlaufassistent zur Eingabe der Informationen aufgefordert, die erforderlich sind,
damit der Antrieb |hren Prozess steuern kann. Sie benotigen bei der Arbeit mit dem Assistenten die
folgenden Tasten:

< ) Pfeile nach links/rechts. Mithilfe dieser Tasten konnen Sie zwischen den Ziffern und
Stellen navigieren.

Pfeile nach oben/unten. Mithilfe dieser Tasten kénnen Sie zwischen den MenUoptionen
wechseln und Werte andern.

Taste "OK". Mit dieser Taste bestatigen Sie |hre Auswahl.

N\
A4
Zuriick/Ruckstell-Taste. Durch Beté&tigen dieser Taste kehren Sie zu der vorherigen

BACK Frage im Assistenten zuriick. Wenn Sie die Taste bei der ersten Frage dricken, wird der
RESET) Aplaufassistent beendet.

Befolgen Sie nach dem Anschlieflen der Stromversorgung an den Frequenzumrichter Vacon 100
die folgende Anleitung, um |hren Antrieb einzurichten.

HINWEIS: |hr Frequenzumrichter kann mit einer Steuertafel mit entweder LCD oder grafischem
Display ausgestattet werden.

1 Sprachenauswahl Abhangig vom Sprachpaket

Russia
* USA

2 Sommerzeit
EU
AUS

3 Zeit* hh:mm:ss

4 Tag* tt.mm.

9 |Vahr i

* Diese Fragen werden angezeigt, wenn eine Batterie eingebaut ist.
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6 Anlaufassistent starten? Ja :
Nein

Driicken Sie “OK”, sofern Sie nicht alle Parameter manuell festlegen méchten.

Pumpe
Lifter

7 Wahlen Sie lhren Prozess aus.

8 Stellen Sie den Wert fir die Motorn-
enndrehzahl ein (auf dem Typenschild).
9 Stellen Sie den Wert fiir den Motorn-
ennstrom ein (auf dem Typenschild).
1 0 Stellen sie den Wert fiir die Minimalfre-
guenz ein.
1 1 SFellen Sieden Wert fir Maximalfrequenz
ein.

Bereich: 24...19.200 1/min

Bereich: Variiert

Bereich: 0,00...50,00 Hz

Bereich: 0,00...320,00 Hz

Der Anlaufassistent ist damit abgeschlossen.

Sie kénnen den Anlaufassistenten erneut aktivieren, indem Sie im Meni Benutzereinstellungen un-
ter Parameter-Backup (M6.5) den Parameter Werkseinstellungen (Par. P6.5.1) aktivieren, ODER
mit Parameter P1.19 Giber das Menl "Schnelleinst.”.

1.2 PID MINI-WIZARD

Der PID Mini-Wizard wird im Menu Schnelleinst. aktiviert. Dieser Assistent geht davon aus, dass
Sie den PID-Regler im Modus “ein Istwert/ein Sollwert" verwenden. Der Steuerplatz ist /0 A und
die vorgegebene Anzeigeeinheit ‘%"

Der PID Mini-Wizard fordert Sie auf, folgende Werte einzustellen:

1 Wahl der Einheit Siehe P3.12.1.4.

Wenn Sie eine andere Anzeigeeinheit als "%" auswahlen, werden folgende Werte abgefragt. Ande-
renfalls springt der Assistent direkt zu Schritt 5.

Anzeigeeinheit Mindestwert

Anzeigeeinheit Hochstwert

NOWDN

Anzeigeeinheit, Stellen 0..4

5 Istwert 1. Quellenauswahl Informationen zur Auswahl finden Sie in
' Kapitel 3.6.14.3 auf Seite 77.

Wenn Sie eines der analogen Eingangssignale auswahlen, wird der Wert 6 abgefragt. Andernfalls
werden Sie zu Punkt 7 gefihrt.

0=0..10V/0..20mA
6 Bereich des Analogeingangssignals 1=2..10V/4..20mA
Siehe Seite 58.
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7 Invertierte Regelabweichung ? z I'\rlw(\)/::]s?clm

8 Sollwertquelle Auswahl Aut Se|.tle 76 fmc_ien Sie die Aus-
wahlmaoglichkeiten.

Wenn Sie eines der analogen Eingangssignale auswahlen, wird der Wert 9 abgefragt. Andernfalls
werden Sie zu Punkt 11 gefihrt.

Wenn Sie eine der Optionen , Einstellwert Steuertafel” (1 oder 2) auswahlen, wird der Wert 10 abgefragt.

0=0..10V/0..20mA
9 Bereich des Analogeingangssignals 1=2.10V/4..20mA
Siehe Seite 58.

1 0 Sollwert Steuertafel

. Nein
- ?
1 1 Sleep-Funktion? Ja

Wenn Sie "Ja" auswahlen, werden Sie zur Eingabe von drei weiteren Werten aufgefordert:

1 2 Sollwert 1 Sleep-Frequenz 0.00...320.00 Hz

1 3 Sleep-Verzogerung 1 0...3000 s

Der Wertebereich hangt von der aus-
gewahlten Anzeigeeinheit ab.

14 Wake-up-Pegel 1

1.3 MULTI-PUMP MINI-WIZARD

Der Multi-Pump Mini-Wizard fordert Sie auf, die wichtigsten Werte zum Konfigurieren des Multi-
Pump-Systems einzustellen. Vor dem Multi-Pump Mini-Wizard wird stets der PID Mini-Wizard aus-
gefuhrt. Die Steuertafel fragt nacheinander die Werte gemaf} Kapitel 1.2 ab. Anschlielend werden
folgende Werte abgefragt:

1 5 Anzahl der Motoren 1.4

1 6 Interlock-Funktion 0= N|cht verwendet
1 = Freigegeben

1 7 Autowechselmodus 0= Nicht verwendet

1 =Freigegeben

Wenn der Autowechselmodus freigegeben ist, werden die folgenden drei Werte abgefragt. Bei nicht
verwendetem Autowechselmodus springt der Assistent direkt zu Wert 21.

1 8 FU einbeziehen 0= N|cht verwendet
1 = Freigegeben
19 Autowechsel-Intervall 0.0...3000,0 h

20 Autowechselmodus: Frequenzgrenze |0.00...50,00 Hz
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271 | [Regelbereich 0...100%

22 Regelbereichverzogerung 0...3600 s

Anschlieflend zeigt die Steuertafel die Konfiguration der Digitaleingange und Relaisausgange an,
die von der Applikation vorgenommen wird (nur bei grafischer Steuertafel). Notieren Sie sich diese
Werte, um spater darauf zurtckgreifen zu konnen.

1.4 FIRE-MODE-ASSISTENT

Der Fire-Mode-Assistent unterstiitzt Sie bei der Inbetriebnahme der Fire-Mode-Funktion. SSie
konnen den Fire-Mode-Assistenten aufrufen, indem Sie im Schnelleinst.-Men( ,, Aktivieren” fur
Parameter P1.20 wahlen. Der Fire-Mode-Assistent fordert Sie auf, die wichtigsten Werte zum
Konfigurieren einer Fire-Mode-Funktion einzustellen.

Fire-Mode-As-
sistenten starten

Fire Mode bereits JA Frage: Assistent
aktiviert? fortsetzen?

NEIN |
Bl

'

Frage-Parameter:
Fire-Mode-Frequenz-
sollwert-Quelle

Assistent
fortsetzen?

Frequenzsollwert fur
Fire-Mode-Frequenz
ausgewahlt?

IN

Frage-Parameter:
Fire-Mode-Frequenz

| En—
Frage-Parameter:
Aktivierungssignaltyp

OFFNEN

Aktivierungssignaltyp?
(Offnen / SchlieBen)

SCHLIESSEN

Y
Frage-Parameter: Frage-Parameter:
Fire-Mode-Aktiv. Schlieien Fire-Mode-Aktiv. Offnen

| ¢ |

Frage-Parameter:
Fire Mode riickwarts

Frage-Parameter:
Fire-Mode-Kennwort

-l
-
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2. STEUERTAFEL DES FREQUENZUMRICHTERS

Die Steuertafel bildet die Schnittstelle zwischen dem Vacon 100-Frequenzumrichter und dem Be-
nutzer.

Mit der Steuertafel konnen Sie die Drehzahl von Motoren steuern, den Status der Anlage Uber-
wachen und die Parameter des Frequenzumrichters einstellen.

Es gibt zwei verschiedene Steuertafeln, die Sie fir Ihre Benutzeroberflache auswahlen

konnen: Steuertafel mit grafischem Display und Steuertafel mit Textsegmentanzeige (Textsteu-
ertafel).

Beide Steuertafeltypen haben das gleiche Tastenfeld.
Abbildung 1. Tasten

Zurickblattern im Menl . . .
Verlassen des Bearbeitungsmodus Vorblatte.t.’n im Menu .
Lange driicken, um Fehler zuriickzusetzen Wert erhchen Steuerplatz andern

Zugriff auf die Steue-
rungsseite

Richtung andern
Weitere Informationen in
Kapitel 2.2.1.3.

Cursor nach

rechts bewegen
Bearbeitungsmodus
starten
Eigenschaftsseite
umgehen

Cursor nach
links bewegen

Stopptaste Starttaste

Nach unten blattern im Meni
Wert verringern

Zu Ebene/Element wechseln
Auswahl bestatigen

9086.emf

24-hour support +358 (0)201 212 575  Email: vacon@vacon.com




VACON @ 7 STEUERTAFEL DES FREQUENZUMRICHTERS

2.1 VACONS STEUERTAFEL MIT GRAFISCHEM DISPLAY

Die grafische Steuertafel umfasst ein LCD und 9 Tasten.

2.1.1 STEUERTAFEL-DIsSPLAY

Auf dem Display der Steuertafel werden der Status von Motor und Antrieb angezeigt sowie alle Un-
regelmaBigkeiten beim Betrieb von Motor oder Frequenzumrichter. Das Display zeigt auch Infor-
mationen Uber die aktuelle Position in der Menistruktur und das angezeigte Element an.

Im angefiigten Navigationsdiagramm fiir die Steuertafel erhalten Sie einen Uberblick iiber die Me-
ndstruktur.

2.1.1.1 Hauptmeni

Die Daten auf der Steuertafel sind in Menus und Untermeniis unterteilt. Verwenden Sie fir die Na-
vigation zwischen den Meniis die Pfeile nach oben und unten. Sie wechseln zu einer Gruppe/einem
Element, indem Sie “OK” driicken. Wenn Sie auf die Taste “Zuriick/Rickstell” driicken, gelangen
Sie zurtick zur vorherigen Ebene (siehe Tasten).

Das Positionsfeld gibt die aktuelle Position an. Das Statusfeld enthalt Informationen Uber den der-
zeitigen Status des Antriebs.

Statusfeld
STOP/BETRIEB Statusfeld
\ BEREIT/NICHT BEREIT/FEHLER

Drehrichtung ALARM Steuerplatz:

\ | ; /
570"‘@ READY ‘ / ‘ |/o// PC/IO/KEYPAD/FIELDBUS

Main Menu Positionsfeld
(Parameter-ID-Nummer

S p—— und aktuelle Mentiposition)

i (17 ) Aktivierte Gruppe/aktiviertes Element

Wechsel mit “OK”

ID: M1

Monitor
(5)
— Parameters .
(12 ) Anzahl der Elemente in der Gruppe
9159.emf
Abbildung 2. Hauptmenti
2.1.2 BENUTZUNG DER GRAFISCHEN STEUERTAFEL
2.1.2.1 Bearbeiten von Werten

Gehen Sie zum Andern eines Parameterwertes folgendermaBen vor:
1. Suchen Sie den Parameter.
2. Wechseln Sie in den Modus Andern.

3. Stellen Sie den neuen Wert mithilfe der Pfeiltasten (nach oben/nach unten] ein. Bei
numerischen Werten kdnnen Sie auch mit den Pfeiltasten (nach links/nach rechts) zwischen
den Ziffern wechseln und dann den Wert mit dem Pfeil nach oben bzw. nach unten andern.

4. Bestatigen Sie die Anderung durch Driicken der Taste “OK”, oder verwerfen Sie die Anderung,
indem Sie mit der Taste “Zurick/Ruckstell” zur hoheren Ebene wechseln.

Tel. +358 (0) 201 2121  Fax +358 (0)201 212 205
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STOP ‘d READY ‘ | 1/0 STOP‘G READY ‘ ‘ /0 STOP ‘d READY ‘ ‘ /0

m Start/Stop Setup Rem Control Place Rem Control Place
ID:172 M3.2.1 ID: M3.2.1 M3.2.1 @

Rem Control Place )

I 1

/0 Contro FieldbusCTRL BACK
0, KeypadStopButton e
g'l Yes @ Help I/0 Control c RESET

Oi Start Function
o Ramping

@ Add to favorites

STOP‘G READY ‘ ‘ /0 STOP‘CI READY | ‘ 1/0

tl Start/Stop Setup Rem Control Place
ID:172 M3.2.1 m M3.2.1
5 Rem Control Place
[ ] 9
0 D E R = = /0 Control FieldbusCTRL

0, KeypadStopButton
of Yes 1/0 control 4

] Start Function
c:lil Ramping

Abbildung 3. Bearbeitung der Werte auf der grafischen Steuertafel

9160.emf

2.1.2.2 Quittieren von Fehlern

Die Anweisungen zum Quittieren von Fehlern finden Sie in Kapitel Wenn ein Fehler auftritt auf
Seite 111.

2.1.2.3 Steuertaste Ort/Fern

Die Taste “"LOC/REM" wird fiir zwei verschiedene Funktionen verwendet: Sie dient dem schnellen
Zugriff auf die Steuerungsseite und dem einfachen Wechseln zwischen den Steuerplatzen Ort
(Steuertafel) und Fern.

Steuerplatze

Der Steuerplatz ist die Steuerungsquelle, von der aus der Umrichter gestartet und angehalten
werden kann. Jeder Steuerplatz hat seinen eigenen Parameter zum Auswahlen der
Frequenzsollwertquelle. Bei dem HVAC-Umrichter ist der Ortssteuerplatz immer die Steuertafel.
Der Fernsteuerplatz wird durch Parameter P1.15 bestimmt (E/A oder Feldbus). Der ausgewéhlte
Steuerplatz wird in der Statusleiste der Steuertafel angezeigt.

Fernsteuerplatz

Als Fernsteuerplatze konnen E/A A, E/A B und der Feldbus verwendet werden. E/A A und der
Feldbus haben die niedrigste Prioritat und konnen mit Parameter P3.2.1 (Fernsteuerplatz) aus-
gewahlt werden. E/A B kann hingegen den mit Parameter P3.2.1 ausgewahlten Fernsteuerplatz
uber einen Digitaleingang umgehen. Der Digitaleingang wird mit Parameter P3.5.1.5 (Steuerplatz
auf E/A B erzwingen) ausgewahlt.

Ortssteuerung

Bei Ortssteuerung ist der verwendete Steuerplatz immer die Steuertafel. Die Ortssteuerung hat
eine hohere Prioritat als die Fernsteuerung. Wird der Steuerplatz daher beispielsweise durch
Parameter P3.5.1.5 tUber den Digitaleingang umgangen, wahrend sich der Steuerplatz in Fernbe-
trieb befindet, so wechselt er trotzdem auf die Steuertafel, wenn Ortsbetrieb ausgewahlt wird. Sie
konnen zwischen Orts- und Fernsteuerung hin- und herschalten, indem Sie auf der Steuertafel
Taste Ort/Fern driicken oder Parameter ,,Ort/Fern” (ID 211) verwenden.

Wechseln der Steuerplatze

Wie Sie den Steuerplatz von Fern auf Ort (Steuertafel) wechseln:

1. Dricken Sie Taste Ort/Fern in der Mendistruktur.

2. Driicken Sie dann Taste Pfeil aufwérts oder Pfeil abwérts, um Fern/Ort auszuwahlen, und
bestatigen Sie lhre Wahl mit der OK-Taste.

3. Wahlen Sie auf der nachsten Anzeige Ort oder Fern aus, und bestatigen Sie wieder |hre Wahl
mit der OK-Taste.

24-hour support +358 (0)201 212 575 e Email: vaconf@vacon.com
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4. Die Anzeige wird auf die gleiche Position zurlickkehren, wo sie sich befand, als Taste Ort/Fern
gedrickt wurde. Wenn Sie den Fernsteuerplatz jedoch auf Ortssteuerung (Steuertafel) wech-
seln, werden Sie nach dem Steuertafelsollwert gefragt.

stop ‘G READY | ‘ Keypad sToP ‘(: Ready | ‘ Keypad sToP ‘(j READY ‘ ‘ Keypad
Main Menu [ Choose action L) Local/Remote
ID: M1 -
ID:1805 ID:211

7Y | Monitor

(12) A4

-] Parameters REM Control page Local
Local/Remote A @

(21) Remote
@ Diagnostics

(6)
STOP‘G‘ READY | ‘ 1/0

Main Menu

ID: M1

Monitor
(12)

=, Parameters
(21)

Diagnostics
(6)

11114.emf

Abbildung 4. Wechseln der Steuerplétze

Zugriff auf die Steuerungsseite
Die Steuerungsseite dient der einfachen Bedienung und der Uberwachung der wichtigsten Werte.

1. Dricken Sie an beliebiger Stelle der MenUstruktur die Taste "Loc/Rem".
2. Wahlen Sie mit der Pfeiltaste (nach oben) oder Pfeiltaste (nach unten) die Option
"Steuerungsseite” aus, und bestatigen Sie mit "OK".

3. Die Steuerungsseite wird eingeblendet.
Wenn Sie als Steuerplatz die Steuertafel und den Steuertafelsollwert ausgewahlt und mit "OK"

bestatigt haben, konnen Sie den Wert Sollwert, Steuertafel einstellen. Wenn andere Steuer-
platze oder Sollwerte verwendet werden, wird der Frequenzsollwert angezeigt. Er kann nicht
verandert werden. Die anderen Werte auf der Seite sind Betriebsdaten. Sie konnen die Werte
auswihlen, die hier fiir die Uberwachung angezeigt werden sollen (dieses Verfahren ist auf

Seite 16 beschrieben).

STOP |m READY | | 1/0 STOP ‘(_7] Ready ‘ ‘ Keypad STOP |(j READY | ‘ Keypad
Main Menu Choose action Keypad Reference
of H<
1D: ML O 1D:1805 /\ ID:184
Monitor A
(12) Loc N ¢ 0.00 Hz @
—_ Parameters REM Control page Output Frequency Motor Torque
( 21) Local/Remote & 0.00Hz 0.00%
Diagnostics Motor Current Motor Power
(6) 0.00a 0.00%
STOP |(: READY | | Keypad
h‘ Keypad Reference
ID:168
A S FaN
-0.00 Hz-
v b 1 ~ v
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%
Motor Current Motor Power
0.00Aa 0.00%

11115.emf

Abbildung 5. Zugriff auf die Steuerseite

2.1.2.4 Kopieren der Parameter
HINWEIS: Diese Funktion ist nur auf der grafischen Steuertafel verfligbar.

Tel. +358 (0) 201 2121  Fax +358 (0)201 212 205
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Die Parameterkopierfunktion kann verwendet werden, um bestimmte Parameter von einem
Umrichter auf einen anderen zu kopieren.

Die Parameter werden zuerst in der Steuertafel gespeichert, und dann wird die Steuertafel entfernt
und am anderen Umrichter angeschlossen. Danach werden die Parameter auf den neuen Umrich-
ter geladen, der sie von der Steuertafel wiederherstellt.

Bevor ein Parameter erfolgreich von einem auf einen anderen Umrichter kopiert werden kann,
muss der Umrichter angehalten sein, wenn der Parameter tbertragen wird.

e (Gehen Sie zuerst in Menu Benutzereinstellungen und greifen Sie dann auf Unterment
Parametersicherung zu. In Untermeni Parametersicherung konnen drei verschiedene

Funktionen ausgewahlt werden:
* Werkseinstellungen wiederherstellen zum erneuten Einrichten der urspriinglichen

werksseitigen Parametereinstellungen
e Sie konnen alle Parameter auf die Steuertafel kopieren, indem Sie Speichern in Steuertafel

auswahlen.
e Durch Auswahlen von Wiederherstellen von Steuertafel werden alle Parameter von der

Steuertafel auf den Umrichter kopiert.

STOP |( , READY ‘ ‘ Keypad STOP |( , READY ‘ ‘ Keypad STOP ‘1 , READY | | Keypad
i Main Menu i, User settings E‘ Parameter backup
o 1D: M6 o 1D: M6.5 ) P6.5.2

I/0 d Hard L lecti
/0 an ardware 8'i' anguage selec :.on. Restore factory defaults
[¢) English o

@
: seve o Revead
(4) (3)

Favourites Parameter compare [}
(o) Ifj (4a) g‘i Restore from keypad

11088.emf

Abbildung 6. Parameterkopie

HINWEIS: Wenn die Steuertafel zwischen Umrichtern verschiedener Grofle gewechselt wird, wer-
den die kopierten Werte folgender Parameter nicht verwendet:

Motornennstrom (P3.1.1.4)
Motornennspannung (P3.1.1.1)
Motornenndrehzahl (P3.1.1.3)
Motornennleistung (P3.1.1.6)
Motornennfrequenz (P3.1.1.2)
cos phi, Motor (P3.1.1.5)
Schaltfrequenz (P3.1.2.1)
Motorstromgrenze (P3.1.1.7)
Blockierstromgrenze (P3.9.12)
Blockierzeitgrenze (P3.9.13)
Blockierfrequenz (P3.9.14)
Hochstfrequenz (P3.3.2)
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2.1.2.5 Hilfetexte

Die grafische Vacon-Steuertafel bietet eine Soforthilfe und die Maglichkeit, Informationen zu ver-
schiedenen Elementen anzuzeigen.

Fir samtliche Parameter steht eine Soforthilfe zur Verfligung. Wahlen Sie “Hilfe”, und driicken Sie
dann die Taste “OK".

Auflerdem stehen Informationen in Textform zu Fehlern, Alarmen und zum Anlaufassistenten zur
Verfligung.

5TOP‘C| READY | ‘ /0 STOP ‘(, READY | | /0 5TOP|m READY ‘ | /0

Digital Inputs - Ctrl signal 1 A @ Ctrl signal 1 A
ID:403 M3.5.1.1 ﬂ ID:403 M3.5.1.1 ID:403 M3.5.1.1

c Ctrl Signal 1 A o Start Signal 1 for control Place
Edit I/0 A. Start Signal 1

o functionality chosen with I/0 A

Logic in Start/Stop Setup Menu.

Ctrl Signal 2 A @ Help ‘

Ctrl Signal 1 B o)
Add to favorites

[e]C]e] [e]C]e] [e]e]e}
= =@

9165.emf

Abbildung 7. Beispiel flr einen Hilfetext

2.1.2.6 Hinzufligen von Elementen zu den Favoriten

Sie missen moglicherweise bestimmte Parameterwerte oder andere Elemente haufiger ver-
wenden. Anstatt diese jeweils einzeln in der MenUlstruktur zu suchen, konnen Sie sie im Ordner Fa-
voriten hinzufligen, in dem sie einfacher wiederzufinden sind.

Informationen zum Entfernen eines Elements aus den Favoriten finden Sie im Kapitel Favoriten.

STOP‘G READY ‘ ‘ 1/0 STOP‘(; READY ‘ ‘ 1/0 STOP‘G READY ‘ ‘ 1/0

Basic Settings Motor Nom Fregq Motor Nom Fregq
o o
Motor Nom Voltg Edit was added to
230.00 Vv o) favorites. Press OK
. to continue.
[‘%T Motor Nom Freq @ Help

. 50.00 Hz
Motor Nom Speed

8? P ” Add to favorites

s} 1430 rpm

Abbildung 8. Hinzufiigen von Elementen zu den Favoriten

000
-

9166.emf
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2.2 VACONS STEUERTAFEL MIT TEXTSEGMENTANZEIGE

Sie konnen fir lhre Benutzeroberflache auch eine Steuertafel mit Textsegmentanzeige auswahlen
(Textsteuertafel). Sie umfasst groBtenteils die gleiche Funktionalitat wie die Steuertafel mit grafi-
schem Display, obwohl diese bei der Textsteuertafel etwas begrenzt ist.

2.2.1 DISPLAY DER STEUERTAFEL

Auf dem Display der Steuertafel werden der Status von Motor und Antrieb angezeigt sowie alle Un-
regelmaBigkeiten beim Betrieb von Motor oder Frequenzumrichter. Das Display zeigt auch Infor-
mationen uber die aktuelle Position in der Menlstruktur und das angezeigte Element an. Wenn der
Text in der Textzeile zu lang ist, um in das Display zu passen, wird der Text von links nach rechts
verschoben, um die gesamte Textfolge anzuzeigen.

2.2.1.1

Die Daten auf der Steuertafel sind in Meniis und Untermeniis unterteilt. Verwenden Sie fiir die Na-
vigation zwischen den Meniis die Pfeile nach oben und unten. Sie wechseln zu einer Gruppe/einem
Element, indem Sie “OK” driicken. Wenn Sie auf die Taste “Zuriick/Rickstell” driicken, gelangen
Sie zurtick zur vorherigen Ebene (siehe Tasten).

Hauptmeni

Indikatoren: Indikatoren:
Status Alarm, Fehler
REAAJJN STOP ALARM FAULT
A A
— — —_—— | Gruppen- oder
,’J,’ ,I / ,’ ,"( L‘”’" ;r,’ ’I Parameterbezeichnung
’\/, ’ Meniiposition
M g
S
a
| W W
FWD\}V 1/0 \KEYP]VS
Indikatoren: Indikatoren:
Richtung Steuerplatz
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2.2.2 BENUTZUNG DER STEUERTAFEL

2.2.2.1 Bearbeitung der Werte
Sie konnen den Wert eines Parameters folgendermafien andern:

1. Orten Sie den Parameter.
Gehen Sie in den Bearbeitungsmodus, indem Sie auf OK driicken.

3. Stellen Sie mit den Pfeiltasten , Auf-/Abwarts” den neuen Wert ein. Bei numerischen Werten
konnen Sie zudem mit den Pfeiltasten , links/rechts” zwischen den Ziffernstellen vor- und
zuriickgehen. Der Wert wird dann mit den Pfeiltasten , Auf-/Abwarts” geandert.

4. Bestatigen Sie Ihre Anderung durch Driicken der OK-Taste oder verwerfen Sie lhre Anderung,
indem Sie mit Taste ,Zuriick/Riickstell.” zur vorherigen Ebene zuriickkehren.
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a - A a Sl A
CTaT /0 Trigd M FrmT I:l 1 -1 /0 TF/I_I -
HIHR T S5 TOH e Loy Jou Loy N
M3 3 @7 ©5 &
_i.. L L
BACK
RESET
4 4 4 w
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS

9168.emf

Abbildung 9. Bearbeitung der Werte

2.2.2.2 Fehlerquittierung

Die Anweisungen zur Quittierung eines Fehlers finden Sie in Kapitel Wenn ein Fehler auftritt auf
Seite 111.

2.2.2.3 Steuertaste ,.Ort/Fern”

Die Taste "LOC/REM"” wird fiir zwei verschiedene Funktionen verwendet: Sie dient dem schnellen
Zugriff auf die Steuerungsseite und dem einfachen Wechseln zwischen den Steuerplatzen Ort
(Steuertafel) und Fern.

Steuerplatze

Der Steuerplatz ist die Steuerungsquelle, von der aus der Umrichter gestartet und angehalten
werden kann. Jeder Steuerplatz hat seinen eigenen Parameter zum Auswahlen der
Frequenzsollwertquelle. Bei dem HVAC-Umrichter ist der Ortssteuerplatz immer die Steuertafel.
Der Fernsteuerplatz wird durch Parameter P1.15 bestimmt (E/A oder Feldbus). Der ausgewéhlte
Steuerplatz wird in der Statusleiste der Steuertafel angezeigt.

Fernsteuerplatz

Als Fernsteuerplatze konnen E/A A, E/A B und der Feldbus verwendet werden. E/A A und der
Feldbus haben die niedrigste Prioritat und konnen mit Parameter P3.2.1 (Fernsteuerplatz) aus-
gewahlt werden. E/A B kann hingegen den mit Parameter P3.2.1 ausgewahlten Fernsteuerplatz
uber einen Digitaleingang umgehen. Der Digitaleingang wird mit Parameter P3.5.1.5 (Steuerplatz
auf E/A B erzwingen) ausgewahlt.

Ortssteuerung

Bei Ortssteuerung ist der verwendete Steuerplatz immer die Steuertafel. Die Ortssteuerung hat
eine hohere Prioritat als die Fernsteuerung. Wird der Steuerplatz daher beispielsweise durch
Parameter P3.5.1.5 Gber den Digitaleingang umgangen, wahrend sich der Steuerplatz in Fernbe-
trieb befindet, so wechselt er trotzdem auf die Steuertafel, wenn Ortsbetrieb ausgewahlt wird. Sie
konnen zwischen Orts- und Fernsteuerung hin- und herschalten, indem Sie auf der Steuertafel
Taste Ort/Fern driicken oder Parameter ,,Ort/Fern” (ID 211) verwenden.
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Wechseln der Steuerplatze
Wie Sie den Steuerplatz von Fern auf Ort (Steuertafel) wechseln:
1. Dricken Sie Taste Ort/Fern in der Menistruktur.

2. Wahlen Sie mit den Pfeiltasten ,,Ort/Fern” aus und bestatigen Sie dann Ihre Wahl mit der OK-
Taste.

3. Wahlen Sie auf der nachsten Anzeige Ort oder Fern aus, und bestatigen Sie wieder Ihre Wahl
mit der OK-Taste.

4. Die Anzeige wird auf die gleiche Position zuriickkehren, wo sie sich befand, als Taste Ort/Fern
gedrickt wurde. Wenn Sie den Fernsteuerplatz jedoch auf Ortssteuerung (Steuertafel)
wechseln, werden Sie nach dem Steuertafelsollwert gefragt.

READY RUN 5ToP ALARM FAULT READY RUN 5ToP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT
a a a a a a
M T e ) I I M - OEMATEL -
{ I'flLs f'?m:_ 127 LuL ;'TL / lLs Hniy N JSTCgiC FaN
- LOC "
M T / N~ Vv
Hi_J / @ [} @
4 w \ 4
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS

11089.emf

Abbildung 10. Wechseln der Steuerplidtze

Zugriff auf die Steuerseite
Die Steuerseite dient zur einfachen Verwaltung und Uberwachung der wichtigsten Werte.

1. Dricken Sie Taste Ort/Fern in der Menistruktur.

2. Dricken Sie dann Taste Pfeil aufwérts oder Pfeil abwérts, um die Steuerseite auszuwahlen,
und bestatigen Sie lhre Wahl mit der OK-Taste.

3. Die Steuerseite erscheint.
Wenn der Ortssteuerplatz und der Steuertafelsollwert zur Verwendung ausgewahlt sind,
konnen Sie den Sollwert, Steuertafel einstellen, nachdem Sie die OK-Taste gedrickt haben.
Wenn andere Steuerplatze oder Sollwerte verwendet werden, wird auf dem Display der Fre-
quenzsollwert angezeigt, der nicht bearbeitet werden kann.

READY RUN SToP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT

a a a a - a a
ami T e - AT e - AL T
HHRANE TERS LUNMTHROL FH KEYHHD Rel (A

- —_ —_— - — N
M T | D uc nn
1121 C 13,0U (o]
N Hz
4 - 4
FWD REV Vo KEYFAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS

11090.emf

Abbildung 11. Zugriff auf die Steuerseite
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2.3 MENUSTRUKTUR

Klicken Sie auf das Element, zu dem Sie weitere Informationen anzeigen méchten (elektronisches
Handbuch).

Tabelle 1. Steuertafel-Menlis

Schnelleinstellungen |Siehe Kapitel HVAC-Applikation -
Parametergruppe zur
Schnelleinstellung.

Monitor Multimonitor*

Basismonitorwerte

Zeitgeberfunktionen
PID-Regler 1
PID-Regler 2
Multi-Pump
Feldbusdaten
Temperatureingange

Parameter Siehe Kapitel VACON HVAC-
APPLIKATION.

Fehlerspeicher Aktive Fehler

Fehlerquittierung

Fehlerspeicher

Gesamtzahler

Rickstellbare Zahler
Software-Info

1/0 und Hardware Standard-1/0

Steckplatz D

Steckplatz E

Echtzeituhr

Einstellungen Leistungseinheit

Steuertafel
RS-485

Ethernet
Benutzereinstellungen | Sprachenauswahl

Applikationsauswahl

Parameter-Backup*

Umrichtername

Favoriten® Siehe Kapitel Hinzufligen von
Elementen zu den Favoriten.

Anwendergruppen Siehe Kapitel 2.3.8.

*. Nicht verfiigbar bei Textsteuertafel
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2.3.1 SCHNELLEINSTELLUNGEN

Das Meni “Schnelleinstellungen” enthalt die Parameter, die in meisten Fallen fir die Installation
und Inbetriebnahme mindestens erforderlich sind. Nahere Informationen zu den Parametern die-
ser Gruppe finden Sie in Kapitel HVAC-Applikation — Parametergruppe zur Schnelleinstellung.

2.3.2 MONITOR
Multimonitor

HINWEIS: Dieses Menl ist bei der Textsteuertafel nicht verfiigbar.

Auf der Seite "Multimonitor” kdnnen Sie neun Werte fiir die Uberwachung auswiahlen.

STOP “ ; READY | | 1/0 STOP ‘Q ; READY ‘ | 1/0
@ Main Menu Monitor
ID: M1 ID: M2.1
E.T] Quick Setup @ Multimonitor
(4) @ (13)
Monitor tl Basic
(5) (13)
Parameters El Timer functions
(12) (10)
STOP |Q ; READY | ‘ 1/0 STOP ‘( ; Ready | | 1/0
@ Multimonitor FreqReference
1D25 FreqReference ID:1 M2.1.1.1
PRI LINE Output Freq | Motor Speed @ Output frequency 0.00 Hz
20.0 Hz 0.00Hz 0.0rpm @ FreqReference 10.00 Hz
Motor Curre | Motor Torque|Motor Voltage @ Motor Speed 0.00 rpm
0.00A 0.00% 0.0V Motor Current 0.00 A
DC-link volt|Unit Tempera |[Motor Tempera Motor Torque 0.00 %

11116.emf

Abbildung 12. Seite "Multimonitor”

Sie andern den tberwachten Wert, indem Sie die Wertezelle (mit den Pfeiltasten nach links/nach
rechts) aktivieren und anschlieBend auf “OK” klicken. Wahlen Sie danach das neue Elemente aus
der Liste der Monitorwerte aus, und klicken Sie erneut auf “OK".

Basismonitorwerte

Die Basisbetriebsdaten sind die Istwerte der ausgewahlten Parameter und Signale sowie Status-
und Messwerte. Fir die unterschiedlichen Applikationen konnen auch die Monitor-Werte sowie de-
ren Anzahl abweichen.

Zeitgeberfunktionen

Uberwachung der Zeitgeberfunktionen und der Echtzeituhr. Siehe Kapitel Uberwachen der Zeit-
geberfunktionen.

PID-Regler 1

Qberwachung der PID-Regler-Werte. Siehe Kapitel Uberwachen des PID1-Reglers und
Uberwachen des PID2-Reglers.

PID-Regler 2

L:Jberwachung der PID-Regler-Werte. Siehe Kapitel Uberwachen des PID1-Reglers und
Uberwachen des PID2-Reglers.

Multi-Pump

Qberwachung der Betriebsdaten bei Verwendung mehrerer Motoren. Siehe Kapitel Multi-Pump-
Uberwachung.

Feldbusdaten
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Feldbusdaten, die als Betriebsdaten zur Fehlerbehebung, z. B. bei Inbetriebnahme des
Feldbusses, angezeigt werden. Siehe Kapitel Feldbus-Dateniberwachung.

2.3.3

PARAMETER

Uber dieses Untermenii erreichen Sie die Parametergruppen und Parameter der Applikation. Wei-
tere Informationen tUber Parameter finden Sie in Kapitel VACON HVAC-APPLIKATION.

In diesem Menl finden Sie Aktive Fehler, Fehlerquittierung, Fehlerspeicher, Zdhler und Software-

2.3.4 FEHLERSPEICHER

Info.

2.3.4.1 Aktive Fehler
Menii

Funktion

Hinweis

Aktive Fehler

2.3.4.2

Wenn Fehler auftreten, beginnt
das Display zu blinken und zeigt
den Namen des Fehlers an. Klik-
ken Sie auf "OK”, um zum Meni
“Fehlerspeicher” zurtickzukehren.
Im Menu Aktive Fehler wird die
Anzahlvon Fehlern ange-
zeigt.Wahlen Sie den Fehler aus
und klicken Sie auf “OK”, um Daten
zur Fehlerzeit anzuzeigen.

Fehlerquittierung

Menii

Funktion

Der Fehler bleibt aktiv, bis er mit der
Reset-Taste (2 Sekunden driicken],
Uber ein Riickstellsignal von der I/0-
Klemmleiste bzw. dem Feldbus oder
durch Auswahl von Fehlerquittier-
ung (siehe unten) zurlickgesetzt
wird.

Der Fehlerspeicher speichert bis zu
10 aktive Fehler in der Reihenfolge
ihres Auftretens.

Hinweis

Fehlerquittierung

In diesem Mendi konnen Sie Fehler
quittieren bzw. zuricksetzen.
Genaue Anweisungen finden Sie in
Kapitel Wenn ein Fehler auftritt.

/A WARNUNG! Entfernen Sie vor
dem Zuriicksetzen des Fehlers zu-
nachst das externe Steuersignal, um
einen versehentlichen Neustart des

Antriebs zu vermeiden.

2.3.4.3

Fehlerspeicher

Menii

Funktion

Hinweis

Fehlerspeicher

Die letzten 40 Fehler werden im
Fehlerspeicher gespeichert.

Wechseln Sie zum Fehlerspeicher,
und klicken Sie auf "OK", um fir den
ausgewahlten Fehler Daten zur
Fehlerzeit anzuzeigen (Details).
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2.3.4.4 Gesamtzahler
Tabelle 2. Meni "Fehlerspeicher"”, Parameter fir "Gesamtzéhler"
Index Parameter Mind. | Max. Einheit |Werkseinst.| ID Beschreibung
Aus dem Versorgungsnetz
entnommene Energiemenge.
Zuriicksetzen nicht mdglich.
HINWEIS FUR
TEXTSTEUERTAFEL: Die
grofite Energieeinheit, die auf
V4.4 Energiezahler Variiert 2291 | der standardmafigen
Steuertafel angezeigt werden
kann, ist MW. Sobald die
gemessene Energie 999,9
MW Uberschreitet, wird auf
der Steuertafel keine Einheit
angezeigt.
Betriebszeit (grafi- ) Betriebszeit der
V.43 sche Steuertafel) J T 55:MM 2298 Steuereinheit
N Betriebszeit J Betriebszeit der Steu-
o (Textsteuertafel) ereinheit in Gesamtjahren
VA 45 Betriebszeit T Betriebszeit der Steu-
o (Textsteuertafel) ereinheit in Gesamttagen
Betriebszeit Betriebszeit der Steu-
V4.4.6 (Textst tafel) SS:MM:SS ereinheit in Stunden,
extsteuertate Minuten und Sekunden
Vs | Leufzeitlgrafische J T SS:MM 2293 | Motorlaufzeit
Steuertafel)
Laufzeit Motorlaufzeit in
V408 (Textsteuertafel) J Gesamtjahren
Laufzeit Motorlaufzeit in
VA4.9 (Textsteuertafel) T Gesamttagen
Laufzeit Motorlaufzeit in Stunden,
V4.4.10 (Textsteuertafel) S5:MM:SS Minuten und Sekunden
Lo e o g e
Vb.4.11 (grafische J T SS:MM 2294 |19 f ang
Steuertafel) schaltet war. Der Zahler kann
nicht zuriickgestellt werden.
Einschaltdauer Einschaltdauer in
Va.4.12 (Textsteuertafel) J Gesamtjahren
Einschaltdauer Einschaltdauerin
V4413 (Textsteuertafel) T Gesamttagen
Einschaltdauer Einschaltdauer in Stunden,
Va.4.14 (Textsteuertafel) S5:MM:SS Minuten und Sekunden
V4415 | Startbefehlszahler 2295 |Anzahl der bisherigen Starts
der Leistungseinheit
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2.3.4.5 Rickstellbare Zahler

Tabelle 3. Menii "Fehlerspeicher”, Parameter fir "Rlckstellbare Z&hler"

Index Parameter Mind. | Max. Einheit |Werkseinst.| ID Beschreibung

Rickstellbarer Energiezah-
ler.

HINWEIS FUR TEXTSTEU-
ERTAFEL:

Die grofte Energieeinheit,
die auf der standardmaBigen
Steuertafel angezeigt werden
kann, ist MW. Sobald die
gemessene Energie 999,9
MW Uberschreitet, wird auf
V451 R'L]ckst_ell_l_)arer Variiert 2996 der Steyertafel keine Einheit
Energiezahler angezeigt.

Riicksetzen des Zahlers:
StandardmafBige Textsteu-
ertafel:

Die OK-Taste langere Zeit (4
s] driicken.

Grafische Steuertafel:
Einmal OK driicken. Die Seite
zum Zurtickstellen des
Z&hlers wird angezeigt.
Noch einmal OK driicken.

Betriebszeit
V4.5.3 (grafische ad hh:min 2299 | Rickstellbar. Siehe V4.5.1.
Steuertafel)
Betriebszeit
V4.5.4 (standardméBige a

Gesamtbetriebszeit in

Steuertafel) Jahren
Betriebszeit
V4.5.5 (standardmaBige d Gesamtbetriebszeit in Tagen

Steuertafel)
Betriebszeit
V4.5.6 (standardméBige hh:min:ss
Steuertafel)

Betriebszeit in Stunden,
Minuten und Sekunden

2.3.4.6 Software-Info

Tabelle 4. Men( "Fehlerspeicher"”, Parameter flir "Software-Info"

Index Parameter Mind. | Max. Einheit |Werkseinst.| ID Beschreibung
Softwarepaket
V4.6.1 (grafische 2524
Steuertafel)
ID des et
VA 6.2 Softwarepakets gofdte zur ldentifikation der
(Textsteuertafel) oftware.
Version des
V4.6.3 Softwarepakets
(Textsteuertafel)
V4.6.4 Systembelastung 0 100 % 2300 | CPU-Last der Steuereinheit
Applikationsname
V4.6.5 (grafische 2525 | Name der Applikation
Steuertafel)
V4.6.6 Applikations-I1D 837 | Applikations-Code.
V4.6.7 Applikationsversion 838
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2.3.5

I/0 UND HARDWARE

In diesem Mendi finden Sie verschiedene Einstellungen zu Optionen.

2.3.5.1

Standard-1/0

Statusiiberwachung von Ein- und Ausgangen

Tabelle 5. E/A- und Hardwaremen(, E/A-Basisparameter

Index Parameter Mind. | Max. | Einheit Werkseinst., ID Beschreibung
V5.1.1 Digitaleingang 1 0 1 2502 | Status des Digitaleingangssignals
V5.1.2 Digitaleingang 2 0 1 2503 | Status des Digitaleingangssignals
V5.1.3 Digitaleingang 3 0 1 2504 | Status des Digitaleingangssignals
V5.1.4 Digitaleingang 4 0 1 2505 | Status des Digitaleingangssignals
V5.1.5 Digitaleingang 5 0 1 2506 | Status des Digitaleingangssignals
V5.1.6 Digitaleingang 6 0 1 2507 | Status des Digitaleingangssignals
Zeigt den fiir das Analogeingangs-
Modus -30... signal ausgewahlten Modus (mit
V5.1.7 Analogein ' na 1 1 +200° 2508 | Steckbriicke)
atogeingang C 1=0..20 mA
3=0..10V
V5.1.8 Analogeingang 1 0 100 % 2509 |Status des Analogeingangssignals
Zeigt den fiir das Analogeingangs-
Modus -30... signal ausgewahlten Modus (mit
V5.1.9 Analogein ‘an 2 1 +200° 2510 | Steckbriicke)
geingang C 1=0..20 mA
3=0..10V
V5.1.10 | Analogeingang 2 0 100 % 2511 | Status des Analogeingangssignals
Zeigt den fiir das Analogaus-
Modus -30... gangssignal ausgewahlten Modus
V5.1.11 Analogaus ‘an 1 1 +200° 2512 | [mit Steckbriicke)
gausgang c 1=0..20 mA
3=0..10V
V5.1.12 | Analogausgang1 | 0 | 100 | % 2513 | Status des .
Analogausgangssignals
2.3.5.2 Steckplatze fir Zusatzkarten

Die Parameter dieser Gruppe sind von der installierten Zusatzkarte abhangig. Wenn sich keine
Zusatzkarte in Steckplatz D oder E befindet, werden keine Parameter angezeigt.Siehe Kapitel 3.5.2
fur die Position der Steckplatze.

Bei Entfernen einer Optionskarte wird auf dem Display Info-Text F39 Gerat entfernt angezeigt.
Siehe Tabelle 57.

Menii

Funktion

Hinweis

Steckplatz D

Einstellungen

Einstellungen fir die Zusatzkarte.

Betriebsdaten

Informationen zur Uberwachung der
Zusatzkarte.

Steckplatz E

Einstellungen

Einstellungen fir die Zusatzkarte.

Betriebsdaten

Informationen zur Uberwachung der
Zusatzkarte.
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2.3.5.3 Echtzeituhr

Tabelle 6. Menu ,E/A und Hardware", Parameter von ,Echtzeituhr"

Index Parameter Mind. | Max. Einheit |Werkseinst., ID Beschreibung
Status der Batterie:
M5.5.1 Batteriezustand 1 3 2 2205 | | = Nicht installiert
2 = Installiert
3 = Batterie austauschen
M5.5.2 Zeit SS:MM:SS 2201 | Aktuelle Tageszeit
M5.5.3 Datum MM.TT. 2202 | Aktuelles Datum
Mb5.5.4 Jahr JJJJ 2203 | Aktuelles Jahr
Sommerzeitregelung
1=Aus
M5.5.5 Sommerzeit 1 4 1 2204 |2=EU
3=USA
4 = Russland
2.3.5.4 Einstellungen Leistungseinheit
Liifter

Der Lifter kann im Modus ,.Optimiert” oder im Modus ..Immer an” betrieben werden. Im
optimierten Modus wird die Liifterdrehzahl gemaf der internen Logik des Frequenzumrichters
gesteuert, die Temperaturmessdaten empfangt (sofern dies von der Leistungseinheit unterstitzt
wird), und der Lifter stoppt innerhalb von 5 Minuten, wenn sich der Frequenzumrichter im
Stoppstatus befindet. Im .Immer an“-Modus lauft der Lifter stets und ohne Unterbrechung mit
voller Drehzahl.

Tabelle 7. Einstellungen: Leistungseinheit, Lifter

Index Parameter Min. Max. Einheit W(:;l:sel ID Beschreibung
V5.5.1.1 | Liifterstrg.modus 0 1 1 2377 |9 = Immer an
1 = Optimiert
Mb5.6.1.5 | Lufter-Lebensdauer N/V N/V 0 849 |Lufter-Lebensdauer
M5.6.1.6 Al.grenzw. 0 200000 50.000 | 824 | Algrenzw. Lilft.leb.dau.
Lift.leb.dau.
M5.6.1.7 Lifter- NNV | NNV 0 | 823 |Lifter-Lebensd.riickst.
Lebensd.riickst.
Bremschopper
Tabelle 8. Einstellungen: Leistungseinheit, Bremschopper
. L Werksei .
Index Parameter Min. Max. Einheit nst ID Beschreibung
0 = Gesperrt
1 = Aktiv.(Betrieb)
P5.6.2.1 | Bremschopper-Modus 0 3 0 2526 2 = Aktiv.(Betr.&Stopp)
3 = Aktiv.(Betrieb-kein Test)
Sinusfilter

Sinusfilter-Unterstitzung beschrankt die Ubermodulationstiefe und verhindert, dass
Warmemanagementfunktionen die Schalthaufigkeit verringern.
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Tabelle 9. Einstellungen: Leistungseinheit, Sinusfilter

Index Parameter Min. Max. Einheit W(:;l:sel ID Beschreibung
P5.6.4.1 Sinusfilter 0 1 0 | 2507 |0 Cesperrt
1 = Freigegeben

2.3.5.5 Steuertafel

Tabelle 10. Meni "I/O und Hardware", Parameter von "Steuertafel”

Index Parameter Mind. | Max. Einheit |Werkseinst. ID Beschreibung

Zeit, nach der das Display auf
die mit Parameter P5.7.2 fest-
gelegte Seite zurlickkehrt

0 = Nicht verwendet

0 = Keine

1 = Meniindex auswahlen
P5.7.2 Vorgabeseite 0 4 0 2318 | 2 = Hauptmenii

3 = Steuerseite

4 = Multiiberwachung

P5.7.1 Timeout 0 60 min 0 804

Legen Sie den Meniindex fiir
die gewiinschte Seite fest
und aktivieren Sie ihn mit
Parameter P5.7.2 = 1.

Stellen Sie den Kontrast des
Displays ein (30 bis 70 %).
Legen Sie die Zeit fest, nach
deren Ablauf die Hinter-
grundbeleuchtung des Dis-
0 60 min 5 818 | plays ausgeschaltet wird (0
bis 60 min). Bei Einstellung
von 0 s ist die Beleuchtung
immer eingeschaltet.

P5.7.3 Meniindex 2499

P5.7.4 Kontrast* 30 70 % 50 830

Hintergrundbeleuch-

PS.7.5 tungszeit

*Nur mit grafischer Steuertafel verfligbar.
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2.3.5.6 Feldbus

Die Parameter flir die verschiedenen Feldbuskarten finden Sie auch im Meni I/O und Hardware. Die-
se Parameter sind in dem entsprechenden Feldbus-Handbuch naher erlautert.

Untermeniiebene 1 |Untermeniiebene 2

Untermeniiebene 3

Untermeniiebene 4

RS-485 Allgemeine Ein-
stellungen

Protokoll

Modbus/RTU
N2
BACnet MS/TP

Modbus/RTU

Parameter

Slave-Adresse

Baudrate

Paritatstyp

Stopp-Bits

Ubertragungszeitgrenze

Betriebsmodus

Betriebsdaten

Feldbus-Protokollstatus

Ubertragungsstatus

Ungiltige Funktionen

Ungiiltige Datenadressen

Ungiltige Datenwerte

Slave-Gerat ist beschaftigt

Speicherparitatsfehler

Slave-Gerat-Fehler

Letzte Fehlerreaktion

Control Word

Status Word

N2

Parameter

Gerateadresse

Ubertragungszeitgrenze

Betriebsdaten

Feldbus-Protokollstatus

Ubertragungsstatus

Ungiiltige Daten

Ungiiltige Befehle

Befehl nicht akzeptiert

Control Word

Status Word

RS-485 BACnet MS/TP

Parameter

Baudrate

Autobauding

MAC-Adresse

Instanznummer

Ubertragungszeitgrenze

Betriebsdaten

Feldbus-Protokollstatus

Ubertragungsstatus

Aktuelle Instanznummer

Fehlercode

Control Word

Status Word
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Ethernet Allgemeine Ein-

stellungen

|P-Adress-Modus

Feste IP

IP-Adresse

Subnetzmaske

Standardgateway

|IP-Adresse

Subnetzmaske

Standardgateway

Modbus/TCP

Allgemeine Ein-
stellungen

Instanzgrenze

Slave-Adresse

Ubertragungszeitgrenze

Betriebsdaten*

Feldbus-Protokollstatus

Ubertragungsstatus

Ungiiltige Funktionen

Ungiiltige Datenadressen

Ungiltige Datenwerte

Slave-Gerat ist beschaftigt

Speicherparitatsfehler

Slave-Gerat-Fehler

Letzte Fehlerreaktion

Control Word

Status Word

BACnet/IP

Einstellungen

Instanznummer

Ubertragungszeitgrenze

Verwendetes Protokoll

BBMD IP

BBMD-Port

Lebensdauer

Betriebsdaten

Feldbus-Protokollstatus

Ubertragungsstatus

Aktuelle Instanznummer

Control Word

Status Word

*Wird erst angezeigt, nachdem die Verbindung aufgebaut worden ist.
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Tabelle 11. Allgemeine Einstellungen: RS-485

Index Parameter Min. Max. Einheit Werkseinst. ID Beschreibung

0 = Kein Protokoll
4 = Modbus RTU
5=N2

9 = BACnet MSTP

P5.8.1.1 Protokoll 0 9 0 2208

Tabelle 12. ModBus RTU-Parameter (diese Tabelle wird nur angezeigt, wenn P5.8.1.1-
Protokoll = 4/Modbus RTU)

Index Parameter Min. Max. Einheit | Werkseinst.| 1D Beschreibung
P5.8.3.1.1 Slave-Adresse 1 247 1 2320 | Slave-Adresse
P5.8.3.1.2 Baudrate 300 | 230.400 bps 9600 2378 | Baudrate
P5.8.3.1.3 Paritatstyp Gleich | Kein Kein 2379 | Paritatstyp
P5.8.3.1.4 Stopp-Bits 1 2 2 2380 | Stopp-Bits
P5.8.3.1.5 szeeritt;argt‘}’;gs' 0 | 65535 s 10 2321 geblte;;gzngs
P5.8.3.1.6 Betriebsmodus Slave | Master Slave 2374 | Betriebsmodus

Tabelle 13. ModBus RTU-Uberwachung (diese Tabelle wird nur angezeigt, wenn P5.8.1.1-
Protokoll = 4/Modbus RTU)

Index Parameter Min. Max. | Einheit | Werkseinst.| ID Beschreibung

M5.8.3.2.1 | eldbus-Protokoll- 0 2381 | Feldbus-Protokollstatus
status

P5.8.3.2.2 Ubertragungs- 0 0 0 2382 | Ubertragungsstatus
status

M5.8.3.2.3 | Ungliltige Funktionen 0 2383 | Ungiiltige Funktionen

M5.8.3.2.4 UngultlgeSZitenadres' 0 2384 | Ungiiltige Datenadressen

M5.8.3.2.5 | Ungiiltige Datenwerte 0 2385 | Ungiiltige Datenwerte

M5.83.24 |  lave-beratist 0 2386 | Slave-Gerit ist beschiftigt

beschaftigt

M5.8.3.2.7 | Speicherparitatsfehler 0 2387 | Speicherparitatsfehler

M5.8.3.2.8 Slave-Gerat-Fehler 0 2388 | Slave-Gerat-Fehler

M5.8.3.2.9 | Letzte Fehlerreaktion 0 2389 | Letzte Fehlerreaktion

M5.8.3.2.10 Control Word 16#0 2390 | Control Word

M5.8.3.2.11 Status Word 16#0 2391 | Status Word

Tabelle 14. N2-Parameter (diese Tabelle wird nur angezeigt, wenn P5.8.1.1-Protokoll = 5/

N2)
Index Parameter Min. Max. Einheit | Werkseinst.| ID Beschreibung
P 5.8.3.1.1 Gerateadresse 1 255 1 2350 Gerateadresse
R IS
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Tabelle 15. N2-Uberwachung (diese Tabelle wird nur angezeigt, wenn P5.8.1.1-Protokoll = 5/

N2)
Index Parameter Min. Max. Einheit | Werkseinst.| ID Beschreibung
M5.8.3.2.1 | eldbus-Protokoll- 0 2399 | Feldbus-Protokollstatus
status
M5.8.3.2.2 Ubertragungs- 0 0 0 2400 | Ubertragungsstatus
status
M5.8.3.2.3 Ungiiltige Daten 2401 | Ungiiltige Daten
M5.8.3.2.4 Ungiiltige Befehle 2402 | Ungiiltige Befehle
M5.8.3.2.5 Befehl n.bestat. 0 2403 | Befehl n.bestat.
M5.8.3.2.6 Control Word 16#0 2404 | Control Word
M5.8.3.2.7 Status Word 16#0 2405 | Status Word

Tabelle 16. BACnet MSTP-Parameter (diese Tabelle wird nur angezeigt, wenn P5.8.1.1-
Protokoll = 9/BACNetMSTP)

Index Parameter Min. Max. Einheit | Werkseinst.| ID Beschreibung
P5.8.3.1.1 Baudrate 9600 76.800 bps 9600 2392 | Baudrate
P5.8.3.1.2 Autobauding 0 1 0 2330 | Autobauding
P5.8.3.1.3 MAC-Adresse 1 127 1 2331 | MAC-Adresse
P5.8.3.1.4 Instanznummer 0 4194 303 0 2332 | Instanznummer
P5.8.3.1.5 szi:tt;igf]zgs 0 | 65535 10 2333 gebltegrﬁgigz‘;”gs

Tabelle 17. BACnet MSTP-Uberwachung (diese Tabelle wird nur angezeigt, wenn P5.8.1.1-

Protokoll = 9/BACNetMSTP)

Index Parameter Min. Max. Einheit | Werkseinst.| ID Beschreibung
M5.8.3.2 1 Feldbus-Protokoll- 0 2393 Feldbus-Protokoll-
status status
M5.8.3.2.2 Ubertragungs- 0 2394 Ubertragungs-
status status
M5.8.3.2.3 Instanz 0 2395 | Instanz
M5.8.3.2.4 Fehlercode 0 2396 | Fehlercode
M5.8.3.2.5 Control Word 16#0 2397 | Control Word
M5.8.3.2.6 Status Word 16#0 2398 | Status Word
Tabelle 18. Allgemeine Einstellungen: Ethernet
Index Parameter Min. Max. Einheit | Werkseinst.| ID Beschreibung
P5.9.1.1 IP-Adress-Modus 0 1 1 2482 | 0= Feste IP

1 = DHCP mit AutolP
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Tabelle 19. Feste IP

Index Parameter Min. Max. Einheit | Werkseinst.| ID Beschreibung

Der Parameter wird
P5.9.1.2.1 |IP-Adresse 192.168.0.10| 2529 | verwendet, wenn
P5.9.1.1 = 0/Feste IP

Der Parameter wird
P5.9.1.2.2 Subnetzmaske 255.255.0.0 | 2530 |verwendet, wenn
P5.9.1.1 = 0/Feste IP

Der Parameter wird

P5.9.1.2.3 Standardgateway 192.168.0.1 | 2531 |verwendet, wenn
P5.9.1.1 = 0/Feste IP
M5.9.1.3 IP-Adresse 0 2483 | IP-Adresse
M5.9.1.4 Subnetzmaske 0 2484 | Subnetzmaske
M5.9.1.5 Standardgateway 0 2485 | Standardgateway
M5.9.1.6 MAC-Adresse 2486 | MAC-Adresse

Tabelle 20. Allgemeine Einstellungen: ModBus/TCP

Index Parameter Min. Max. Einheit | Werkseinst.| 1D Beschreibung
P5.9.2.1.1 Instanzgrenze 0 3 3 2446 | Instanzgrenze
P5.9.2.1.2 Slave-Adresse 0 255 255 2447 | Slave-Adresse
P5.9.213 |  Jpertragungs- 0 | 65535 | s 10 2448 | Ubertragungs-

zeitgrenze zeltgrenze

Tabelle 21. Einstellungen: BACnet IP

Index Parameter Min. Max. Einheit | Werkseinst.| 1D Beschreibung
P5.9.3.1.1 Instanznummer 0 4194 303 0 2406 | Instanznummer
posra| o | o e e
P5.9.3.1.3 | Verwendetes Protokoll 0 1 0 2408 | Verwendetes Protokoll
P5.9.3.1.4 BBMD IP 192.168.0.1 | 2409 |BBMD IP
P5.9.3.1.5 BBMD-Port 1 65.535 47808 2410 | BBMD-Port
P5.9.3.1.6 Lebensdauer 0 255 0 2411 | Lebensdauer

Tabelle 22. BACnet IP-Uberwachung

Index Parameter Min. Max. Einheit Wt::;l:sel ID Beschreibung

M5.9.3.2.1 | etdbus-Protokoll- 0 2412 | Feldbus-Protokollstatus
status

P5.9.3.2.2 Ubertragungs- 0 0 0 2413 | Ubertragungsstatus
status

M5.9.3.2.3 Instanz 0 2414 | Ungdltige Daten

Mb5.9.3.2.4 Control Word 16#0 2415 | Control Word

M5.9.3.2.5 Status Word 16#0 2416 | Status Word
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2.3.6 BENUTZEREINSTELLUNGEN

Tabelle 23. Menu ,Benutzereinstellungen®, Allgemeine Einstellungen

Index Parameter Min. Max. Einheit | Werkseinst.| ID Beschreibung
P6.1 Sprachauswahl Variiert | Variiert Variiert 802 | Abhangig vom Sprachpaket
Mé6.5 Parameter-Backup Siehe Tabelle 24 unten.
Mé6.6 Parametervergleich Siehe Tabelle 25 unten.
Geben Sie bei Bedarf den
P6.7 Name d. FU Namen des Frequenzumrich-
ters an.
2.3.6.1 Parameter-Backup

Tabelle 24. Menli ,Benutzereinstellungen", Parameter fiir ,Parameter-Backup™

Index Parameter Min. | Max. | Einheit | Werkseinst.| ID Beschreibung

Zum Wiederherstellen der
werksseitig vorgegebenen
P6.5.1 Werkseinstellungen 831 | Parameterwerte und zum
Initialisieren des Start-
Assistenten

Parameterwerte in der Steu-
In Steuertafel 2487 ertafel speichern, um sie z. B.
speichern* zu einem anderen Frequenzu-

mrichter zu kopieren.

P6.5.2

Parameterwerte aus der Steu-
P6.5.3 | Von Steuertafel laden* 2488 | ertafel auf einen anderen Fre-
quenzumrichter laden.

Parameterwerte in Parame-

P6.5.4 In Satz 1 speichern 2489 :
tersatz 1 speichern.

P6.5.5 Aus Satz 1 laden 2490 Parameterwerte aus Parame-
tersatz 1 laden.

P6.5.6 | InSatz 2 speichern 2491 | Parameterwerte in Parame-
tersatz 2 speichern.

P6.5.7 Aus Satz 2 laden 2492 Parameterwerte aus Parame-

tersatz 2 laden.

*. Nur mit grafischer Steuertafel verfligbar.

Tabelle 25. Parametervergleich

Index Parameter Min. Max. Einheit | Werkseinst.| ID Beschreibung

Startet Vergleich der
P6.6.1 Akt. Satz - Satz 1 2493 | Parameter mit dem aus-
gewahlten Satz.

Startet Vergleich der
P6.6.2 Akt. Satz - Satz 2 2494 | Parameter mit dem aus-
gewahlten Satz.

Startet Vergleich der
P6.6.3 Akt. Satz - Standard 2495 | Parameter mit dem aus-
gewahlten Satz.

Startet Vergleich der
P6.6.4 | Akt. Satz - Steuert.satz 2496 | Parameter mit dem aus-
gewahlten Satz.
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2.3.7 FAVORITEN
HINWEIS: Dieses Mendi ist bei der Textsteuertafel nicht verfligbar.

Favoriten werden zum Zusammenstellen von Parametersatzen oder Uberwachungssignalen aus
beliebigen Steuertafel-Menis verwendet. Sie konnen dem Ordner “Favoriten” Elemente oder
Parameter hinzufligen. Weitere Informationen finden Sie im Kapitel Hinzufligen von Elementen zu
den Favoriten.

Gehen Sie folgendermafBen vor, um ein Element oder einen Parameter aus dem Ordner “Favoriten”
zu entfernen:

STOP |( . READY ‘ ‘ 1/0 STOP‘( . READY ‘ | 1/0
|j Favorites Motor Nom Freq

Motor Nom Freqg q Monitor
2 50.00 Hz
@ Help

" Rem from favorites

Die Parameter der Benutzerebenen dienen dazu, die Sichtbarkeit der Parameter einzuschranken
und eine unbefugte oder unbeabsichtigte Parametrisierung auf der Steuertafel zu vermeiden.

9172.emf

2.3.8 BENUTZEREBENEN

Tabelle 26. Parameter der Benutzerebenen

Index Parameter Mind. Max. Einheit Werkseinst., ID Beschreibung

0 = Normal

1 = Uberwachung

Auf der Uberwachungs-
P8.1 Benutzerebene 0 1 0 1194 | ebene sind im Hauptmeni
nur die Untermeniis ..Uber-
wachung”, .Favoriten” und
.Benutzerebenen” sichtbar.

Bei Einstellen eines anderen
Werts als 0 vor Umschaltung
auf Uberwachung, wenn z. B.
Benutzerebene Normal aktiv
ist, werden Sie nach dem
Zugangscode gefragt, wenn
P8.2 Zugangscode 0 9 0 2362 | Sie wieder auf Normal
zurlickschalten wollen.
Dieser Parameter kann
daher verwendet werden,
um eine unbefugte
Parametrisierung auf der
Steuertafel zu vermeiden.

sTOP |( , READY ‘ ALARM ‘ Keypad SsTOP ‘Q , READY | ALARM | 1/0
— User levels [ Access code
of of
O 1D:2362 P8.2 o 1D:2362 P8.2 < >
User level A
o Normal > \4 00000
Access code A
00000 N
Min:0
Max:9

9173.emf
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3. VACON HVAC-APPLIKATION

Der Vacon HVAC-Antrieb enthalt eine vorkonfigurierte Applikation fir den sofortigen Gebrauch.
Die Parameter dieser Applikation werden im Kapitel 3.6 dieser Bedienungsanleitung aufgelistet
und im Kapitel 3.7 genauer beschrieben.

3.1 BESONDERE FUNKTIONEN DER VACON HVAC-APPLIKATION

Vacons einfach verwendbare HVAC-Applikation eignet sich nicht nur fur grundlegende Pumpenund
Lifterapplikationen, bei denen nur ein Motor und ein Frequenzumrichter erforderlich sind, son-
dern bietet auch umfassende Maoglichkeiten fir die PID-Regelung.
Leistungsmerkmale
e Start-Assistent fir den duB3erst schnellen Aufbau bei grundlegenden Pumpen- und Liif-
terapplikationen
e Mini-Assistenten zur Erleichterung des Applikationsaufbaus
* Loc/Rem-Taste fiir den einfachen Wechsel zwischen den Steuerplatzen "Ort" (Steuertafel)
und “Fern”. Der Fernsteuerungsplatz kann durch einen Parameter (/0 oder Feldbus) fest-
gelegt werden.
 Steuerungsseite fir die einfache Bedienung und Uberwachung der wichtigsten Werte.
e Start Interlock-Eingang (Klappenverriegelung). Der Antrieb wird erst nach dem Aktivieren
dieses Eingangs gestartet.
e \Verschiedene Vorwarmmodi zur Vermeidung von Problemen durch Kondensation
¢ Maximale Ausgangsfrequenz von 320 Hz
e Echtzeituhr und Zeitgeberfunktionen verfiigbar (optionale Batterie erforderlich). Még-
lichkeit der Programmierung von 3 Zeitkanalen zur Steuerung fiir verschiedene Funktionen
am Antrieb (z. B. Start/Stopp und Festdrehzahlwerte)
e Externer PID-Regler verflighar. Mit diesem kann u. a. ein Ventil Uber ein Relais des Fre-
quenzumrichters gesteuert werden
e Sleep-Modus zum automatischen Aktivieren und Deaktivieren des Antriebs mit benut-
zerdefinierten Energiesparstufen
2-Zonen PID-Regler (2 unterschiedliche Istwertsignale; Min-/Max-Regler])
Zwei Sollwertquellen fir die PID-Regelung. Auswahl tUber Digitaleingang
Funktion zur PID-Sollwerterhohung.
Vorausschauende Regelung zum Verbessern der Reaktion auf Prozessanderungen
Prozesswertiiberwachung
Multi-Pump-Steuerung
Druckverlustausgleich fir den Ausgleich von Druckverlusten im Rohrleitungssystem
(wenn z. B. der Sensor inkorrekt in der Néhe des Liifters oder der Pumpe sitzt)
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VACON HVAC-APPLIKATION

BEISPIEL FUR STEUERANSCHLUSSE
Tabelle 27. Schaltungsbeispiel, E/A-Standardkarte

E/A-Standardkarte

» :
\ Werkeinst.
|— = \\ - - 1 [+10V Sollausgang
| \ B
Sollwertpotentiometer | ] 2 |All+ énalogelnga:jng,s N
110 kQ | pannung oder Strom Spannung
' Analogeingang
R — 3 |All-
Masse
Fernsollwert ~ — — — — — — — — 4L A2+ énalogelngtzng,s
420 mA/0..10V pannung oder Strom Strom
(programmierbar) | 5 |Al- Analogeingang
Masse
ity 6 |24 Vot 24V Hilfsspannung
: 7 |GND @ |I/0-Masse
:J ——————— 8 (DI Digitaleingang 1 Start vorw.
:J _______ 9 |DI2 Digitaleingang 2 Start rckw.
:J _______ 10 |DI3 Digitaleingang 3 Fehler
: 11 |[CM | |Gem.Bezug fiir DIN1-DIN6**
: 12 |24 Voille 24 V Hilfsspannung
: it b 13 |GND ¢ ||!/0-Masse
| |
L Festdreh-
:J - — JI- ——-—1{ 14 |DI4 Digitaleingang 4 sahlwahl 1
| |
| |
Festdreh-
| | o
IJ il 15 |DI5 Digitaleingang 5 zahlwahl 1
| |
' | S Fehlerr-
[ Dlé Digital 6
:_/ _:_ 16 igitaleingang quittierung
[ | 17 |CM e | | Gemeins. A fir DIN1T-DIN6**
| |
: — _:_ —4—— 18 |AO1+ Analogsignal (+-Ausgang) Ausgangs-
[ ——-—4-- 19 AO—/GN.D Analogausgang Masse frequenz
| |
[ [ 30 |+24V. | 24V Hilfseingangsspannung
v v = A |RS485 Serieller Bus, negativ
Zur Relalsharis B |RS485 Serieller Bus, positiv
1 oder 2

*Auswahl Uber DIP-Schalter, siehe Vacon 1008-
Installationshandbuch
**Digitaleingdnge kannen von der Masse isoliert werden

siehe Installationshandbuch. 0349.emf
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Tabelle 28. Schaltungsbeispiel, Relaiskarte 1

Von
E/A-Standardkarte

Von Anschl. Von Anschl.

6 oder 12 13 Anschlussklemme

21 |RO1/1NC
22 |RO1/2CM
23 |RO1/3NO

Relaiskarte 1

: Relaisausgang 1

——

Werk-
seinst.

BETRIEB

24 |RO2/1NC
25 |R0O2/2CM
26 |RO2/3NO

_

——

Relaisausgang 2

FEHLER

32 |RO3/1CM
33 |RO3/2NO

9350.emf

Relaisausgang 3
—]

BEREIT

Tabelle 29. Schaltungsbeispiel, Relaiskarte 2

Von
E/A-Standardkarte

Von Anschl. Von Anschl.
12

| 21 |RO1/1NC

Anschlussklemme

Relaiskarte2

22 |RO1/2CM

: Relaisausgang 1

23 |RO1/3NO

—_—1

BETRIEB

24 |RO2/1NC

25 |R0O2/2CM

D

elaisausgang 2

26 |RO2/3NO

—_—1

FEHLER

28 | TN+

29 |TI1-

Thermistoreingang

9351.emf
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3.3 ISOLIEREN DER DIGITALEINGANGE VON DER MASSE

Die Digitaleingénge (Klemmen 8-10 und 14-16) auf der E/A-Standardkarte konnen auch durch
Stellen des DIP-Schalters auf der Steuerplatine in die Position AUS von der Masse isoliert werden.

In Abbildung 13 sehen Sie, wo sich die Schalter befinden. Treffen Sie die Ihren Anforderungen ent-
sprechende Auswahl.

AC4= 0 AOT|=pV
2 JERWIE
ACH= A1 o=V

[T A
TOLLLOL R

®
&wo a0
[ o CJoolCT
OOOOO
OOOOMm
EOCOCOR |

9054.emf

Abbildung 13. DIP-Schalter und ihre Standardpositionen. * Busabschlusswiderstand
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3.4 HVAC-APPLIKATION — PARAMETERGRUPPE ZUR SCHNELLEINSTELLUNG

Die Parametergruppe zur Schnelleinstellung enthalt die bei der Installation und Inbetriebnahme am
meisten verwendeten Parameter. Diese Parameter werden in der ersten Parametergruppe
zusammengefasst, damit sie schnell und einfach aufzufinden sind. Sie konnen diese Parameter
aber auch in ihren eigentlichen Parametergruppen andern. Wenn Sie einen Parameterwert in der
Gruppe fiir die Schnelleinstellung &ndern, wird diese Anderung auch in der eigentlichen Gruppe
ubernommen.

Tabelle 30. Parametergruppe zur Schnelleinstellung

Index Parameter Min. Max. | Einheit | Werkeinst. | ID Beschreibung

Dieser Wert (Up,] kann dem Typen-|
P1.1 | Motornennspannung | Variiert | Variiert \% Variiert 110 |schild des Motors entnommen
werden. Siehe Seite 48.

Dieser Wert (f,,) kann dem Typen-
P1.2 Motornennfrequenz 8,00 | 320,00 Hz 50,00 111 |schild des Motors entnommen
werden. Siehe Seite 48.

Dieser Wert (n,,) kann dem Typen-
P1.3 Motornenndrehzahl 24 19200 | 1/min Variiert 112 |schild des Motors entnommen
werden.

Dieser Wert (Iy) kann dem Typen-
P1.4 Motornennstrom Variiert | Variiert A Variiert 113 |schild des Motors entnommen
werden.

Dieser Wert kann dem Typens-
P1.5 Motor Cos Phi 0,30 1,00 Variiert 120 |child des Motors entnommen wer-
den.

Dieser Wert () kann dem Typen-
P1.6 Motornennleistung | Variiert | Variiert| kW Variiert 116 |schild des Motors entnommen
werden.

Maximaler Strom vom Frequenz-

P1.7 Motorstromgrenze | Variiert | Variiert A Variiert 107 .
umrichter zum Motor

P1.8 |  Minimalfrequenz 000 | P19 | Hz Variiert | 101 | Kleinster zulassiger Frequenz-

sollwert
P1.9 | Maximalfrequenz | P1.8 | 320,00 | Hz 50,00 | 102 |OroBter zuldssiger Frequenz-
sollwert
Auswahl der Sollwertquelle, wenn
P1.10| Sollwertwahl 1/0 A 1 8 6 117 | der Steuerplatz /0 Aist (auf

Seite 52 finden Sie die Aus-
wahlmaoglichkeiten).

Auswabhl bei Digitaleingang:
P1.11 Festdrehzahl 1 P3.3.1 | 300,00 Hz 10,00 105 |Festdrehzahlwahl 0 (P3.5.1.15)
(Standard = Digitaleingang 4)

Auswabhl bei Digitaleingang:
P1.12 Festdrehzahl 2 P3.3.1 | 300,00 Hz 15,00 106 |Festdrehzahlwahl 1 (P3.5.1.16)
(Standard = Digitaleingang 5)

Beschleunigungszeit von 0 Hz bis

P1.13 | Beschleunigungszeit 1 0,1 3000,0 s 20,0 103 Héchstfrequenz

Bremszeit von Mindestfrequenz

P1.14 Bremszeit 1 0,1 3000,0 [ 20,0 104 |, .
bis 0 Hz

Auswahl des Fernsteuerungs-
platzes (Ein/Aus)

P1.15 | Fernsteuerungsplatz 1 2 1 172 1=1/0
2 = Feldbus
P1.16 Automa?ls.che Fehler- 0 1 0 731 0= NIC.ht. verwendet
quittierung 1 = Aktiviert
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Tabelle 30. Parametergruppe zur Schnelleinstellung

0 = Nicht verwendet
P1.17 PID Mini-Wizard* 0 1 0 1803 |1 = Aktiviert
Siehe Kapitel 1.2.

0 = Deaktiviert
0 1 0 1 = Aktiviert
Siehe Kapitel 1.3.

0 = Deaktiviert
P1.19 Anlaufassistent ** 0 1 0 11711 = Aktiviert
Siehe Kapitel 1.1.

0 = Deaktiviert
1 = Aktivieren

Multi-Pump-Assis-

P1.18 tent*

P1.20 | Fire-Mode-Assistent* 0 1 0 1672

* = Der Parameter wird nur auf der grafischen Steuertafel angezeigt.
** = Der Parameter wird nur auf der grafischen Steuertafel und der Textsteuertafel angezeigt.
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3.5 MONITORGRUPPE

Der Frequenzumrichter Vacon 100 bietet die Maglichkeit, die Istwerte von Parametern und

Signalen sowie von Status und Messungen zu Gberwachen. Einige der zu iberwachenden Werte
konnen angepasst werden.

3.5.1 MULTIMONITOR

Auf der Seite "Multimonitor” konnen Sie neun Werte fiir die Uberwachung auswahlen. Weitere
Informationen finden Sie auf Seite 16.

3.5.2 BASISMONITORWERTE

In Tabelle 31 sind die grundlegenden Betriebsdaten aufgefihrt.

ACHTUNG!

Im Meni "Betriebsdaten”ist nur der Status der E/A-Standardkarten verfiigbar. Die Status-
werte fur alle E/A-Kartensignale finden Sie als Rohdaten im Systemmeni "E/A und Hard-
ware”.

Uberpriifen Sie bei Bedarf die Statuswerte von E/A-Zusatzkarten im Systemmenii "E/A und
Hardware”.

Tabelle 31. Elemente des Menls “"Betriebsdaten”

Code Monitorwert Einheit ID Beschreibung

V2.2.1 Ausgangsfrequenz Hz 1 Ausgangsfrequenz zum Motor

V2.2.2 Frequenzsollwert Hz 25 |Frequenzsollwert zur Motorsteuerung
V2.2.3 Motordrehzahl 1/min 2 Motordrehzahlin 1/min

V2.2.4 Motorstrom A

V2.2.5 Motormoment % 4 Berechnetes Motorwellen-Drehmoment
V2.2.7 Motorleistung % 5

V2.2.8 Motorleistung kW/hp 73

V2.2.9 Motorspannung v
V2.2.10 DC-Spannung v
V2.2.11 | Kihlkorpertemperatur °C
V2.2.12 Motortemperatur % 9 Berechnete Motortemperatur
V2.2.13 Analogeingang 1 % 59 |Signalin Prozent des verwendeten Bereichs
V2.2.14 Analogeingang 2 % 60 |Signal in Prozent des verwendeten Bereichs
V2.2.15 Analogausgang 1 % 81 |Signalin Prozent des verwendeten Bereichs
V2.2.16 | Motorvorwarmfunktion 1228 0=AUS

1 = Heizung (DC-Strom wird zugefihrt)

Bitkodierter Status des Antriebs
B1 = Bereit

B2 = Betrieb

B3 = Fehler

B6 = Startfreigabe

B7 = Alarm aktiv

B10 = DC-Strom im Stoppstatus
B11 = DC-Bremse aktiv

B12 = Startanforderung
B13=Motorregler aktiv

V2.2.17 Drive Status Word 43

V2218 | Letzter aktiver Fehler 37 Der Feh!ercode Eies letzten aktiven Fehlers
wurde nicht zuriickgesetzt.
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Tabelle 31. Elemente des Menls “"Betriebsdaten”

Code Monitorwert Einheit ID Beschreibung

0 = Deaktiviert

1 = Aktiviert

2 = Aktiviert (Aktiviert + DI offen)
3 = Testmodus

16-Bit-Wort, bei dem jedes Bit den Status
eines Digitaleingangs reprasentiert. An jedem
Steckplatz werden 6 Digitaleingange ausgele-
sen. Wort 1 beginnt bei Eingang 1 an Steckplatz
A (Bit 0) und geht bis Eingang 4 an Steckplatz C
(Bit 15).

16-Bit-Wort, bei dem jedes Bit den Status
eines Digitaleingangs reprasentiert. An jedem
Steckplatz werden 6 Digitaleingange ausgele-
sen. Wort 2 beginnt bei Eingang 5 an Steckplatz
C (Bit0) und geht bis Eingang 6 an Steckplatz E
(Bit 13).

Uberwachungswert fiir den Motorstrom mit
geringerer Filterung und einer festen Anzahl
von Dezimalstellen. Kann z. B. verwendet wer-
V2222 Motorstrom mit 1 45 den, um zu Feldbuszwecken ungeachtet der

e Dezimalstelle Gehausegrofle immer den richtigen Wert zu

g g

erhalten, oder die Uberwachung zu ermég-
lichen, wenn fir den Motorstrom eine kiirzere
Filterungszeit erforderlich ist

Bitcode fir . Application Status Word 1°. B0 =
Interlock1, B1 = Interlock?2, B5 = E/A A-Steue-
rung akt., B6 = E/A B-Steuerung akt., B7 =
V2.2.23 Appl.StatusWord 1 89 |Feldbus-Strg akt., B8 = Steuerplatz Ort akt., B?
= PC-Steuerung akt., B10 = Festdrehzahlen
akt., B12 = Brand-Modus akt., B13 = Motorvor-

V2.2.19 Fire Mode-Status 1597

V2.2.20 DIN-Statuswort 1 56

V2.2.21 DIN-Statuswort 2 57

heizung akt.
Bitcode fiir . Application Status Word 2. B0 =
V2.2.24 Appl.StatusWord 2 90 |Beschl./Brems. gesperrt, B1 = Motorschalter
akt.
V2.2.25| KkWhTripCounter Low 1054 |Energiezéhler mit kWh-Ausgabe. (Low Word)

1067 Bestimmt, wie viele Umdrehungen der Ener-

V2.2.26|  kWnTripCounter High giezahler durchlaufen hat. (High Word)
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3.5.3 UBERWACHEN DER ZEITGEBERFUNKTIONEN

Hier konnen Sie die Zeitgeberfunktionen und die Echtzeituhr Gberwachen.

Tabelle 32. Uberwachen der Zeitgeberfunktionen

Code Monitorwert Einheit ID Beschreibung
V2.3.1 TC1.7C 2, TC 3 1441 S.t'atusijberwachung der drei Zeitka-
nale

V2.3.2 Intervall 1 1442 | Status des Zeitgeberintervalls
V2.3.3 Intervall 2 1443 | Status des Zeitgeberintervalls
V2.3.4 Intervall 3 1444 | Status des Zeitgeberintervalls
V2.3.5 Intervall 4 1445 | Status des Zeitgeberintervalls
V2.3.6 Intervall 5 1446 | Status des Zeitgeberintervalls
V2.3.7 Zeitgeber 1 s 1447 | Restzeit des aktiven Zeitgebers
V2.3.8 Zeitgeber 2 s 1448 | Restzeit des aktiven Zeitgebers
V2.3.9 Zeitgeber 3 s 1449 | Restzeit des aktiven Zeitgebers
v2.3.10 Echtzeituhr 1450
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3.5.4 UBERWACHEN DES PID1-REGLERS

Tabelle 33. Uberwachen des PID1-Regler-Werte

Code Monitorwert Einheit Beschreibung

V2.4.1 PID1 Sollwert Variert | 20 | Yber Parameter ausgewshlte
Anzeigeeinheiten

V2.4.2 PID1 Istwert Variiert g1 |Uber Parameter ausgewahlte
Anzeigeeinheiten

V2.4.3 | PID1 Regelabweichung| Variiert 9o |Uber Parameter ausgewahlte
Anzeigeeinheiten
Ausgang zur Motorsteuerung oder zur

0,

V2.4.4 PID1 Ausgang % 23 externen Steuerung (AO)
0=Angehalten
1=In Betrieb

V2.4.5 PID1 Status 24 3=Sleep-Modus
4=im Totbereich (siehe Seite 74)

3.5.5 UBERWACHEN DES PID2-REGLERS

Tabelle 34. Uberwachen der PID2-Regler-Werte

Code Monitorwert Einheit ID Beschreibung

V2.5.1 PID2 Sollwert Variiert g3 | Uber Parameter ausgewahlte
Anzeigeeinheiten

V2.5.2 PID2 Istwert Variiert g | Uber Parameter ausgewahlte
Anzeigeeinheiten

v2.5.3 | PID2 Regelabweichung| Variiert g5 | Uber Parameter ausgewshlte
Anzeigeeinheiten

V2.5.4 PID2 Ausgang % 86 Ausgang zum externen Regler (AO)
0=Angehalten

V2.5.5 PID2 Status 87 1=In Betrieb
2 =im Totbereich (siehe Seite 74)

3.5.6 MuULTI-PuMP-UBERWACHUNG

Tabelle 35. Uberwachen der Multi-Pump-Funktion

Code Monitorwert Einheit ID Beschreibung

Anzahl der laufenden Motoren bei Ver-

v2.6.1 Laufende Motoren 30 wendung der Multi-Pump-Funktion.

Informiert den Benutzer, wenn ein

V2.6.2 Autowechsel 1114 automatischer Wechsel angefordert wird.
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3.5.7 FELDBUS-DATENUBERWACHUNG

Tabelle 36. Feldbus-Dateniiberwachung

Code Monitorwert Einheit ID Beschreibung

Feldbus-Steuerwort, das von der Applikation im Bypass-
modus/-format verwendet wird. Je nach Feldbustyp
oder -profil konnen die Daten geandert werden, bevor
sie zur Applikation gesendet werden.

V2.8.1 FB-Steuerwort 874

Drehzahlsollwert, der beim Empfang durch die Applika-
tion zwischen Mindestfrequenz und Hochstfrequenz
V2.8.2 | FB-Drehzahlsollwert 875 |skaliert wurde. Mindest- und Hochstfrequenz konnen
nach dem Empfang des Sollwerts geandert werden,
ohne den Sollwert zu beeinflussen.

V2.8.3 FB-Datenin 1 876 |Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-Bit-Format
V2.8.4 FB-Datenin 2 877 |Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-Bit-Format
V2.8.5 FB-Datenin 3 878 |Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-Bit-Format
V2.8.6 FB-Daten in 4 879 |Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-Bit-Format
V2.8.7 FB-Datenin 5 880 |Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-Bit-Format
V2.8.8 FB-Datenin 6 881 |Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-Bit-Format
V2.8.9 FB-Datenin 7 882 |Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-Bit-Format
V2.8.10 FB-Datenin 8 883 |Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-Bit-Format

Feldbus-Statuswort, das von der Applikation im Bypass-
modus/-format versendet wird. Je nach Feldbustyp oder
-profil konnen die Daten geandert werden, bevor sie
zum Feldbus gesendet werden.

Tatsachliche Drehzahlin %. 0 und 100 % entsprechen
der minimalen bzw. maximalen Frequenz. Der Wert wird
in Abhangigkeit von der min. und max. Frequenz und
der Ausgangsfrequenz standig aktualisiert.

V2.8.11 FB-Statuswort 864

V2.8.12 | FB-Drehzahl-Istwert 865

V2.8.13 | FB-Datenausgang 1 866 |Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-Bit-Format
V2.8.14 | FB-Datenausgang 2 867 |Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-Bit-Format
V2.8.15 | FB-Datenausgang 3 868 |Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-Bit-Format
V2.8.16 | FB-Datenausgang 4 869 |Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-Bit-Format
V2.8.17 | FB-Datenausgang b 870 |Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-Bit-Format
V2.8.18 | FB-Datenausgang 6 871 |Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-Bit-Format
V2.8.19 | FB-Datenausgang 7 872 |Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-Bit-Format
V2.8.20 | FB-Datenausgang 8 873 |Rohwert der Prozessdaten in signiertem 32-Bit-Format
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3.5.8 TEMPERATUREINGANGSUBERWACHUNG

Dieses Meni wird nur angezeigt, wenn eine Optionskarte fir Temperaturmessungseingange
installiert ist, z. B. eine OPT-BJ-Optionskarte.

Tabelle 37. Temperatureingangsiberwachung

Index Parameter Min. Max. | Einheit | Werkeinst. | ID Beschreibung

Messwert von
Temperatureingang 1. Wenn
der Eingang verfligbar, aber
kein Sensor angeschlossen
ist, wird der Maximalwert
angezeigt, weil der
gemessene Widerstand
endlos ist.

P2.9.1 Temp.Input 1 -50.0 200.0 °C 200.0 50

Messwert von
Temperatureingang 2. Wenn
der Eingang verfiigbar, aber
kein Sensor angeschlossen
ist, wird der Maximalwert
angezeigt, weil der
gemessene Widerstand
endlos ist.

P2.9.2 Temp.Input 2 -50.0 200.0 °C 200.0 51

Messwert von
Temperatureingang 3. Wenn
der Eingang verfligbar, aber
kein Sensor angeschlossen
ist, wird der Maximalwert
angezeigt, weil der
gemessene Widerstand
endlos ist.

P2.9.3 Temp.Input 3 -50.0 200.0 °C 200.0 52
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3.6

VYAacoN HYAC-APPLIKATION — LISTEN DER APPLIKATIONSPARAMETER

Mit folgender Vorgehensweise konnen Sie das Parametermeni und die Parametergruppen

auffinden.

| Keypad

Main Menu

sToP |(_7| READY |

ID: M3

= Quick Setup

ET] (17 )

Monitor

(6)

~  Parameters
(13 )

ALARM

FAULT

@

sToP ‘(j READY ‘
Ij Parameters
ID: M3.1

‘ Keypad

Motor Settings
12

[ii] Start/Stop Setup
(7)

References
(18)

11091.emf

5TOP ALARM FAULT

A a a A
M T O MIOTIRIE CLCTT
HHFEHIE TERY TR SET]
Ve, D M7
Hi_J m_l, 1 .
v 8
FWD REV Vo KEYFAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS

Die HVAC-Applikation umfasst folgende Parametergruppen:

Tabelle 38. Parametergruppen

Menii und Parametergruppe

Beschreibung

Gruppe 3.1: Motoreinstellung Basis- und erweiterte Motoreinstellungen
Gruppe 3.2: Start/Stopp-Einstellungen Start- und Stoppfunktionen

Gruppe 3.3: Sollwerteinstellungen Frequenzsollwert-Konfiguration

Gruppe 3.4: Rampen & Bremsen Beschleunigungs-/Bremskonfiguration

Gruppe 3.5:

I/0 Konfiguration

I/0-Programmierung

Gruppe 3.6:

Feldbusdatenzuweisung

Parameter der ausgehenden Feldbusdaten

Gruppe 3.7: Frequenzausblendung Programmierung von Frequenzausblendungen
Gruppe 3.8: Grenzenlberwachungen Programmierbare Uberwachungsfunktionen
Gruppe 3.9: Schutzfunktionen Programmierbare Schutzfunktionen

Gruppe 3.10: Automatische Fehlerquittierung

Automatische Fehlerquittierung nach
Fehlerkonfiguration

Gruppe 3.11: Timer-Funktionen

Konfiguration von 3 Zeitgebern anhand der
Echtzeituhr

Gruppe 3.12: PID-Regler 1

Parameter fiir PID-Regler 1 Motorsteuerung
oder externe Verwendung

Gruppe 3.13: PID-Regler 2

Parameter fur PID-Regler 2
Externe Verwendung

Gruppe 3.14: Multi-Pump

Parameter fir die Multi-Pump-Funktion

Gruppe 3.16: Fire Mode

Parameter fir Fire Mode.

Gruppe 3.17 Applikationseinstellungen

Gruppe 3.18 kWh-Impuls-Ausgang

Parameter zur Konfiguration eines
Digitalausgangs, der Impulse fir den kWh-
Zahler gibt.
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VACON HVAC-APPLIKATION

3.6.1 SPALTENERLAUTERUNGEN
Code = Angabe der Position auf der Steuertafel; zeigt die Parameternummer fir
den Bediener an
Parameter = Name des Parameters
Min = Mindestwert des Parameters
Max = Hochstwert des Parameters
Einheit = Einheit des Parameterwerts; wird je nach Verfiigbarkeit angezeigt

Werkeinstellung
ID
Beschreibung

Werkseitig eingestellter Wert

ldentifikationsnummer des Parameters

Kurzbeschreibung der Werte oder der Funktion des Parameters

Weitere Informationen tber den Parameter verfiigbar durch Klicken auf den
Parameternamen
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3.6.2 PROGRAMMIEREN VON PARAMETERN

Die Vacon HVAC-Applikation erlaubt eine sehr flexible Programmierung der digitalen Eingange.
Keine der digitalen Klemmen sind nur bestimmten Funktionen zugeordnet. Sie kdnnen eine
beliebige Klemme fir eine Funktion auswahlen, d. h., die Funktionen werden als Parameter darge-
stellt, fir die der Bediener einen bestimmten Eingang definiert. Die Funktionen fir die
Digitaleingange sind in Tabelle 45 auf Seite 56 aufgelistet.
Auch die Zeitkanéale konnen digitalen Eingangen zugewiesen werden. Weitere Informationen finden
Sie auf Seite 70.
Fur die programmierten Parameter konnen Werte des Typs

DigIN SlotA.1 (grafische Steuertafel] oder

dl A.1 (Textsteuertafel),

wobei

.DigIN™ /. dI" fir ,Digitaleingang” steht und sich ,Slot_" auf die Karte bezieht.

A und B sind Standardkarten fiir Vacons Frequenzumrichter, und D und E sind Optionskarten
(siehe Abbildung 13). Siehe Kapitel 3.5.2.3.

Die Zahl nach dem Kartenbuchstaben bezieht sich auf die Klemme an der ausgewahlten Karte.
Folglich bedeutet ,,SlotA.1" /, A.1%, dass sich Klemme DIN1 an der Standardkarte in Steckplatz A
befindet. Der Parameter (Signal) ist mit keiner Klemme verbunden, d. h. er wird nicht verwendet,
wenn der letzten Zahl anstelle eines Buchstaben eine ,,0“ vorausgeht (zum Beispiel DigIN Slot0.1/
di 0.1).
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00000000000
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Abbildung 14.Steckplatze fir Zusatzkarten
BEISPIEL:

Sie wollen Steuersignal 2 A [Parameter P3.5.1.2) mit Digitaleingang DI2 an der E/A-
Standardkarte verbinden.

24-hour support +358 (0)201 212 575 e Email: vaconf@vacon.com




VACON HVAC-APPLIKATION

VACON ©® 45

3.6.2.1 Beispielprogrammierung mit grafischer Steuertafel

1 Rufen Sie den Parameter Steuersignal 2 A (P3.5.1.2) an der Steuertafel auf.
sTOP ‘d READY ‘ ‘ Keypad ‘ STOP ‘d READY ‘ ‘ Keypad sTOP ‘d READY ‘ ‘ Keypad
o o .
& Qu:(l.c:llc7 S)etup oK Refe;:n)ces oK Ij D:.?:.thl) Inputs oK
Mo?i;o)r m Rar(np: ;and Brakes Ij An-(al:? )Inputs
Parameters Iil I/0 Config Ij Di?ilta)l Outputs

(12) (4)

STOP ‘(j READY ‘ ‘ Keypad ‘

[i:] Digital Inputs
ID:404 M3.5.1.2

Ctrl Signal 1 A
) DigIn SlotA.1l

Ctrl Signal 2 A

DigIn Slot0.1

9149.emf

Cctrl Signal 1 B
DigIn Slot0.1

2 Wechseln Sie in den Modus Andern.

‘ Keypad STOP ‘( ) READY ‘ ‘ Keypad
= Ctrl signal 2 A

sTOP ‘(j READY ‘ ‘Keypad sToP ‘(j READY ‘
= Ctrl signal 2 A Oﬁ

Digital Inputs =
ST 8
ID:404 M3.5.1.2 ID: M3.5.1.2
0 O .

ID:404 M3.5.1.2

DigIN SlotA.2

So konnen Sie den Wert andern: Der bearbeitbare Teil des Werts (DigIN Slot0)

ist unterstrichen und blinkt. Wechseln Sie den Steckplatz in DigIN SlotA oder

benutzen Sie die Pfeiltasten (Auf-/Abwaérts), um das Signal einem Zeitkanal

3 zuzuweisen. Driicken Sie die rechte Taste einmal, um den Klemmenwert (.1)
bearbeiten zu konnen, und dndern Sie dann mit den Pfeiltasten (Auf-/Abwarts)

den Wert in W20 )
Ubernehmen Sie die Anderung mit der OK-Taste, oder kehren Sie mit Taste

ZURUCK/RUCKSTELL. zur vorherigen Meniiebene zuriick.

Ctrl Signal 1 A
DigIn SlotA.l

Ctrl Signal 2 A

9150.emf

DigIn Slot0.1
Ctrl Signal 1 B
<:> Add to favorites

0®@O!

DigIn Slot0.1
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3.6.2.2

Beispielprogrammierung mit Textsteuertafel

Rufen Sie auf der Steuertafel Parameter Steuersignal 2 A (P3.5.1.2] auf.

READY RUN 5TOP ALARM FAULT
A
— Tl [N NI
L I-cll_ ;7 / U 11 IL 1
T 1 1o
L0 .
K ¥
FWD REV vo KEYPAD BUS

Gehen Sie in den Bearbeitungsmodus, indem Sie auf OK drticken. Der Anfangs-
buchstabe beginnt, zu blinken. Benutzen Sie die Pfeiltasten, um den Wert der

Signalquelle in A" zu &ndern.
Driicken Sie dann die rechte Pfeiltaste. Nun blinkt die Klemmennummer. Ver-

binden Sie Parameter Steuersignal 2 A (P3.5.1.2) mit Klemme DI2, indem Sie die
Klemmennummer auf 2" einstellen.

READY RUN 5TOP ALARM FAULT
a Y
T Corrid
AL 2300
\ -— -—
T |
Y 1 A R A |
\ 4
FWD REV Vo KEYPAD BUS

READY RUN 5TOP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT
a a A a
FaN ~ T n NI — T NN
& CTHL S51THLTH CTRL S160H
" onn | ein o
) oo 1
® v/ i 41 M.
. 4 . 4
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS

24-hour support +358 (0)201 212 575 e Email: vaconf@vacon.com
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3.6.2.3 Beschreibung der Signalquellen

Tabelle 39. Beschreibung der Signalquellen

Quelle Funktion

Slot0 1 =Immer FALSCH, 2-9 = Immer WAHR

SlotA Nummer entspricht Digitaleingang im Steckplatz
SlotB Nummer entspricht Digitaleingang im Steckplatz
SlotC Nummer entspricht Digitaleingang im Steckplatz
SlotD Nummer entspricht Digitaleingang im Steckplatz
SlotE Nummer entspricht Digitaleingang im Steckplatz

Zeitkanal (tCh)| 1 = Zeitkanal 1, 2 = Zeitkanal 2, 3 = Zeitkanal 3
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3.6.3.1

Grundeinstellungen

GRUPPE 3.1: MOTOREINSTELLUNG

Tabelle 40. Basismotoreinstellungen

Index Parameter

Min.

Max.

Einheit

Werkeinst.

1D

Beschreibung

P3.1.1.1 | Motornennspannung

Variiert

Variiert

Variiert

110

Dieser Wert (Up,) kann dem

Typenschild des Motors ent-
nommen werden. Dieser
Parameter legt die Spannung
am Feldschwachpunkt auf

100 % * UnMotor fest. Auch die

verwendete Schaltung (Dreieck/
Stern) beachten.

P3.1.1.2 | Motornennfrequenz

8,00

320,00

Hz

Variiert

111

Dieser Wert (f,) kann dem

Typenschild des Motors ent-
nommen werden.

P3.1.1.3 | Motornenndrehzahl

24

19200

1/min

Variiert

112

Dieser Wert [n,) kann dem

Typenschild des Motors ent-
nommen werden.

P3.1.1.4 Motornennstrom

Variiert

Variiert

Variiert

113

Dieser Wert (Iy) kann dem

Typenschild des Motors ent-
nommen werden.

P3.1.1.5 Motor Cos Phi

0,30

1,00

Variiert

120

Dieser Wert kann dem Typen-
schild des Motors entnommen
werden.

P3.1.1.6 | Motornennleistung

Variiert

Variiert

kW

Variiert

116

Dieser Wert (In) kann dem
Typenschild des Motors ent-
nommen werden.

P3.1.1.7 Motorstromgrenze

Variiert

Variiert

Variiert

107

Maximaler Strom vom Frequen-
zumrichter zum Motor

P3.1.1.8 Motortyp

650

Wahlen Sie den verwendeten
Motortyp aus.

0 = Asynchronmotor,

1 =PM-Synchronmotor.

24-hour support +358 (0)201 212 575 e Email: vaconf@vacon.com
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3.6.3.2 Motorregelungseinstellungen

Tabelle 41. Erweiterte Motoreinstellungen

Index Parameter Mind. Max. Einheit | Werkseinst.| ID Beschreibung

Das Motorgerdusch kann
durch Verwendung einer
hohen Schaltfrequenz
minimiert werden. Bei einer
hoheren Schaltfrequenz sinkt
jedoch die Belastbarkeit des
P3.1.2.1 Schaltfrequenz 1,5 Variiert kHz Variiert 601 |Umrichters. Wenn das
Motorkabel lang ist,
empfehlen wir, eine geringere
Frequenz zu verwenden, um
den kapazitiven Strom im
Kabel moglichst niedrig zu
halten.

Wenn diese Funktion aktiv ist,
sorgt sie daflr, dass beim
Offnen oder Schlie3en des
Motorschalters eine
P3.1.2.2 Motorschalter 0 1 0 653 | Abschaltung des Umrichters
vermieden wird (wie z. B.
beim fliegenden Start).
0 = Deaktiviert
1 = Aktiviert
Mit diesem Parameter wird
die Spannung an der U/f-

o .. Kurve bei Nullfrequenz
0,00 40,00 o Variiert 606 festgelegt. Der Vorgabewert
variiert entsprechend der
Gerategrofle.

0 = Nicht verwendet

1 =Immer in Zustand Stopp
2 = Steuerung Uber DI
Motorvorwarmfunk- 3 = Temperaturgrenze
P3.1.2.5 tion 0 3 0 1225 [Kuh[kb'fper] ’
HINWEIS: Der virtuelle
Digitaleingang kann ber die
Echtzeituhr aktiviert werden.

Spannung bei

P3.1.2.4 Nullfrequenz

Die Motorvorwarmfunktion
wird aktiviert, wenn die
Kihlkérpertemperatur unter
dieses Niveau fallt (wenn Par.
P3.1.2.5 auf
Temperatur:grenze, -20 80 °oC 0 1226 Tempera_turgrenze
Motorvorwarmung eingestellt ist).

Wenn die Grenze z. B. 10°C
betragt, wird der Speisestrom
bei 10°C ein- und bei 11°C
ausgeschaltet (1 Grad
Hysterese).

Gleichstrom zur Vorwarmung
des Motors und Umrichters in
Zustand Stopp. Die
Aktivierung erfolgt Giber einen
Digitaleingang oder die
Temperaturgrenze.

Art der U/f-Kurve zwischen
i A Nullfrequenz und

U/f-Verhaltnis, 0 1 Variiert | 108 |Feldschwichpunkt

0 = Linear

1 = Quadratisch

0 = Deaktiviert

1 = Aktiviert

0 = Deaktiviert

1 = Aktiviert

P3.1.2.6

P3.1.2.7 | Motorvorwarmstrom 0 05*I A Variiert 1227

P3.1.2.9

Auswahl

P3.1.2.15 | Uberspannungsregler 0 1 1 607

P3.1.2.16 | Unterspannungsregler 0 1 1 608
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Tabelle 41. Erweiterte Motoreinstellungen

Parameter fir die Stators-
50.0% 150.0% 100.0 659 | pannungseinstellung in Dau-
ermagnetmotoren.

Der Umrichter sucht nach
dem Motormindeststrom, um
den Gerauschpegel des
Motors zu senken und
Energie zu sparen. Diese
P3.1.2.18 | Energieoptimierung 0 1 0 666 | Funktion kann z. B. bei
Lifter- und
Pumpenapplikationen
verwendet werden.

0 = Deaktiviert

1 = Aktiviert

0 = Wellenrichtung wird aus
beiden Richtungen
durchsucht.

P3.1.2.19 | Flieg.Start Optionen 0 1 1590 | 1 = Wellenrichtung wird nur
aus derselben Richtung wie
der Frequenzsollwert
durchsucht.

Statorspannung ein-

P3.1.2.17 stellen

Dieser Parameter aktiviert/
deaktiviert die I/f-Start-
P3.1.2.20 I/f-Start 0 1 0 534 | Funktion.

0 = Gesperrt

1 = Freigegeben
Ausgangsfrequenzgrenze,
535 |unter der die I/f-Start-
Funktion aktiviert wird.

Definiert den Strom, der dem
Motor zugefihrt wird, wenn
P3.1.2.22 |/f-Start-Strom 0 100 % 80 536 |die I/f-Start-Funktion
aktiviert ist (als Prozentsatz
des Nennstroms).

0,2 x

P3.1.2.21| |/f-Start Frequenz 5 25 Hz P3.1.1.2
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3.6.4 GRUPPE 3.2: START/STOPP-EINSTELLUNGEN

Die Start/Stopp-Befehle werden je nach dem Steuerplatz anders gegeben.

Fernsteuerplatz (E/A A): Die Start-, Stopp- und Umkehrbefehle werden tiber 2 mit Parameter

P3.5.1.1 und P3.5.1.2 ausgewihlte Digitaleingange gesteuert. Die Funktionalitat/Logik fir diese Eingange
wird dann mit Parameter P3.2.6 ausgewahlt (in dieser Gruppe).

Fernsteuerplatz (E/A B): Die Start-, Stopp- und Umkehrbefehle werden iber 2 mit Parameter P3.5.1.3 und
P3.5.1.4 ausgew&hlte Digitaleingange gesteuert. Die Funktionalitét/Logik fir diese Eingdange wird dann mit
Parameter P3.2.7 ausgewihlt (in dieser Gruppe).

Ortssteuerplatz (Steuertafel): Die Start- und Stoppbefehle werden (iber die Tasten der Steuertafel gegeben,
und die Drehrichtung wird mit Parameter P3.3.7 ausgewahlt.

Fernsteuerplatz (Feldbus): Die Start-, Stopp- und Umkehrbefehle kommen tiber den Feldbus.

Tabelle 42. Start/Stopp-Einstellungsmenu

Index Parameter Min. | Max. | Einheit | Werkeinst. | ID Beschreibung

Auswahl des Fernsteuerungsplat-
zes (Ein/Aus). Kann zum
Umschalten auf Fernsteuerung
P3.2.1 Fernsteuerungsplatz 0 1 0 172 | lber Vacon Live (z. B. bei defekter
Steuertafel ) verwendet werden.

0 =1/0-Steuerung

1 = Feldbussteuerung

Zum Umschalten zwischen den
Steuerplatzen “Ort" (Steuertafel)

P3.2.2 Ort/Fern 0 1 0 211 |und "Fern™.
0=Fern
1=0rt
0 = Stopptaste immer aktiv (Ja)
P3.2.3 Stop-Taste 0 1 0 114 |1 =Begrenzte Funktion der
Stopptaste (Nein)
. " 0 = Rampe
P3.2.4 Startfunktion 0 1 Variiert 505 1 = Fliegender Start
. 0 = Leerauslauf
P3.2.5 Stoppfunktion 0 1 0 506
1 =Rampe
Logik = 0:
Steuersignal 1 = Vorwarts
Steuersignal 2 = Riickwarts
Logik = 1:
Steuersignal 1 = Vorwarts
(Anstiegsflanke)
Steuersignal 2 = Invertiert Stopp
Logik = 2:
Steuersignal 1 = Vorwarts
P3.2.6 Auswihl itf’/ré/impp' 0 | 4 0 300 |(Anstiegsflanke]
°g! Steuersignal 2 = Rickwarts
(Anstiegsflanke)
Logik = 3:
Steuersignal 1 = Start
Steuersignal 2 = Riickwarts
Logik = 4:
Steuersignal 1 = Start (Anstiegs-
flanke)
Steuersignal 2 = Riickwarts
Auswahl Start/Stopp- .
P3.2.7 Logik 1/0 B 0 4 0 363 |Siehe oben.
Startauswabhl, 0 = Anstiegsflanke erforderlich
P3.28 Feldbus 0 1 0 889 1 = Status
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3.6.5 GRUPPE 3.3: SOLLWERTEINSTELLUNGEN

Die Frequenzsollwertquelle ist fir alle Steuerplatze auBer dem PC programmierbar, der den
Sollwert immer Uber das PC-Tool erhalt.

Fernsteuerplatz (E/A A): Die Quelle des Frequenzsollwerts kann mit Parameter P3.3.3 aus-
gewahlt werden.

Fernsteuerplatz (E/A B): Die Quelle des Frequenzsollwerts kann mit Parameter P3.3.4 aus-
gewahlt werden.

Ortssteuerplatz (Steuertafel): Wenn fiir Parameter P3.3.5 die Vorgabewahl verwendet wird, gilt
der mit Parameter P3.3.6 festgelegte Sollwert.

Fernsteuerplatz (Feldbus): Wenn der Vorgabewert fiir Parameter P3.3.9 beibehalten wird, kommt
der Frequenzsollwert vom Feldbus.

Tabelle 43. Sollwerteinstellungen

Index Parameter Mind. Max. Einheit SVZ?;:; ID Beschreibung

Kleinster zuldssiger
Frequenzsollwert

Grofter zulassiger
Frequenzsollwert

Zum Auswahlen der
Sollwertquelle, wenn E/A A der
Steuerplatz ist

1 = Festdrehzahl 0

2 = Sollwert, Steuertafel
P3.3.3 Sollwertwahl E/A A 1 8 6 117 |3 =Feldbus

4=Al

5=AI2

6 = Al1+AI2

7 = PID1-Sollwert

8 = Motorpotentiometer

Zum Auswahlen der Sollwert-
quelle, wenn E/A B der Steuer-
platz ist. Siehe oben

P3.3.4 Sollwertwahl E/A B 1 8 4 131 | HINWEIS: Steuerplatz E/A B
kann nur Uber einen
Digitaleingang aktiviert werden
(P3.5.1.5).

Zum Auswahlen der Sollwert-
quelle, wenn die Steuertafel der
Steuerplatz ist:

1 = Festdrehzahl 0

2 = Steuertafel

1 8 2 121 |3 = Feldbus

4=Al

5=AI2

6 = Al1+AI2

7 = PID1-Sollwert

8 = Motorpotentiometer

P3.3.1 Minimalfrequenz 0,00 P3.3.2 Hz 0,00 101

P3.3.2 Maximalfrequenz P3.3.1 320,00 Hz 50,00 102

Auswahl Sollwert,

P3.3.5 Steuertafel

Der Frequenzsollwert kann auf
P3.3.6 Sollwert, Steuertafel 0,00 pP3.3.2 Hz 0,00 184 |der Steuertafel mit diesem
Parameter eingestellt werden.

Motordrehrichtung, wenn die
Steuertafel der Steuerplatz ist:
0 = Vorwarts

1 = Rickwarts

P3.3.7 Richtung, Steuertafel 0 1 0 123
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Tabelle 43. Sollwerteinstellungen

Funktion zum Kopieren des

Betriebszustands & Sollwerts,

wenn auf Steuerung lber die

Kopie Sollwert, 0 2 1 181 Steuertafel gewechselt wird:
Steuertafel 0 = Sollwert kopieren

1 = Sollwert & Betriebszustand

kopieren

2 = Nicht kopieren

Zum Auswahlen der

Sollwertquelle, wenn der

Feldbus der Steuerplatz ist:

1 = Festdrehzahl 0

2 = Steuertafel

1 8 3 122 |3 =Feldbus

4=Al

5=AI2

6 = Al+AI2

7 = PID1-Sollwert

8 = Motorpotentiometer

0 = Binarcode

1 = Anzahl der Eingange. Die

Festdrehzahl wird gemaf der

Anzahl an aktiven

Digitaleingangen fur die Fest-

drehzahl ausgewahlt.

BasisFestdrehzahl 0 bei Auswahl

.k P3.3.11 Festdrehzahl 0 P3.3.1 P3.3.2 Hz 5,00 180 | mit dem Parameter fiir den Steu-

ersollwert (P3.3.3)

Auswahlbar Uber Digitaleingang:

P3.3.8

Auswahl,

P3.3.9 Feldbussollwert

.t P3.3.10 | Festdrehzahlmodus 0 1 0 182

.t P3.3.12 Festdrehzahl 1 P3.3.1 P3.3.2 Hz 10,00 105 Festdrehzahl, Auswahl 0 (P3.5.1.15)
Auswahlbar Uber Digitaleingang:
.t P3.3.13 Festdrehzahl 2 P3.3.1 P3.3.2 Hz 15,00 106 Festdrehzahl, Auswahl 1 (P3.5.1.16)

Auswahlbar tber
.t P3.3.14 Festdrehzahl 3 P3.3.1 P3.3.2 Hz 20,00 126 | Digitaleingange: Festdrehzahl,
Auswahl 0 & 1

Auswahlbar uber Digitaleingang:
Festdrehzahl, Auswahl 2 (P3.5.1.17)
Auswahlbar tGber

.t P3.3.16 Festdrehzahl 5 P3.3.1 P3.3.2 Hz 30,00 128 | Digitaleingange: Festdrehzahl,
Auswahl 0 & 2

Auswahlbar tber

.t P3.3.17 Festdrehzahl 6 P3.3.1 P3.3.2 Hz 40,00 129 | Digitaleingange: Festdrehzahl,
Auswahl 1 & 2

Auswahlbar tber

.t P3.3.18 Festdrehzahl 7 P3.3.1 P3.3.2 Hz 50,00 130 |Digitaleingange: Festdrehzahl,
Auswahl0 & 1 & 2

Diese Frequenz wird verwendet,
wenn , Alarm+Festdrehzahl” die
Fehlerreaktion ist (in Gruppe 3.9:
Schutzfunktionen).

Anderungsrate des Sollwerts des

.t P3.3.15 Festdrehzahl 4 P3.3.1 P3.3.2 Hz 25,00 127

Programmierte
P3.3.19 Frequenz nach P3.3.1 P3.3.2 Hz 25,00 183
Warnung

P3.3.20 Rampenzeit, 0.1 5000 | Hz/s | 100 | 331 |Motorpotentiometers bei
Motorpotentiometer .. .
Erhéhung bzw. Verringerung
Rucksetzlogik fir den
Frequenzsollwert des
Zurlcksetzung, Motorpotentiometers:
P3.3.21 Motorpotentiometer 0 2 ! 367 0 = Nicht zuriicksetzen

1 =Zuricksetzen bei Stopp
2 = Zuriicksetzen bei Abschaltung
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Tabelle 43. Sollwerteinstellungen

P3.3.22 Rickwartsrichtung

15530

Dieser Parameter aktiviert oder
deaktiviert die Funktion zum
Betrieb des Motors in
Rickwartsrichtung. Dieser
Parameter sollte auf ,,Rlickwarts
unzuldssig” gesetzt werden,
wenn das Risiko besteht, dass
durch den Rickwartsbetrieb
Schaden verursacht werden.

0 = Riickwarts zulassig

1 = Riickwarts unzuldssig
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3.6.6 GRUPPE 3.4: RAMPEN & BREMSEN

Zwei Rampen sind verfuigbar (zwei Sets Beschleunigungszeit, Bremszeit und Rampenverschliff).
Die zweite Rampe kann ber einen Digitaleingang aktiviert werden. HINWEIS! Rampe 2 hat immer
eine hohere Prioritat und wird verwendet, wenn ein Digitaleingang fur die Rampenwahl aktiviert ist
oder der Schwellenwert von Rampe 2 kleiner ist als RampFreqOut (Rampenfrequenz Aus).

Tabelle 44. Rampen und Bremsverhalten

Index Parameter Mind. Max. Einheit SVZ?;:; ID Beschreibung
. Rampenzeit von Rampe 1 (S-
.k P3.4.1 Rampe 1, Verschliff 0,0 10,0 s 0,0 500 Kurvel

Mit diesem Parameter wird
die Zeit festgelegt, welche
P3.4.2 | Beschleunigungszeit 1 0,1 3000,0 s 20,0 103 |die Ausgangsfrequenz
bendtigt, um von Null- auf
Hochstfrequenz anzusteigen.

Mit diesem Parameter wird
die Zeit festgelegt, welche
P3.4.3 Bremszeit 1 0,1 3000,0 s 20,0 104 | die Ausgangsfrequenz
bendtigt, um von Hochst- auf
Nullfrequenz abzusinken.

Rampenzeit von Rampe 2 (S-

P3.4.4 Rampe 2, Verschliff 0,0 10,0 s 0,0 501 Kurve). Siche P3.4.1
P3.4.5 | Beschleunigungszeit 2 0,1 3000,0 s 20,0 502 |Siehe P3.4.2
P3.4.6 Bremszeit 2 0,1 3000,0 s 20,0 503 |Siehe P3.4.3
Mit diesem Parameter wird
Start- festgelegt, wie lange dem

P3.4.7 Maanetisierungszeit 0,00 600,00 s 0,00 516 |Motor vor Beginn der
9 9 Beschleunigung Gleichstrom
zugeflhrt wird.

P3.4.8 Start- Variiert | Variiert | A | Variiert | 517
Magnetisierungsstrom

Mit diesem Parameter
werden der Bremsenzustand
DC-Bremszeit bei (EIN oder AUS) und die
P3.4.9 Stopp 0.00 600.00 s 0.00 508 Bremszeit der DC-Bremsung

bestimmt, wenn der Motor
anhalt.

Mit diesem Parameter wird
der Strom festgelegt, der
P3.4.10 DC-Bremsstrom Variiert | Variiert A Variiert | 507 |dem Motor wahrend der DC-
Bremsung zugefiihrt wird.

0 = Deaktiviert

Startirequenz fur DC- Ausgangsfrequenz, bei der

P3.4.11 Bremsung bei 0,10 10,00 Hz 1,50 515 die DC-Bremsung einsetzt
Rampenstopp
Bl | P42 Flussbremse 0 1 0 520 ?:REStf;Vr'tert
Mit diesem Parameter wird
P3.4.13 Flussbremsstrom 0 Variiert A Variiert | 519 |die Stromstéarke fir die
Flussbremse festgelegt.
3.6.7 GRUPPE 3.5: I/0 KONFIGURATION

3.6.7.1 Digitaleingédnge
Die Digitaleingange konnen sehr flexibel genutzt werden. Die Parameter sind Funktionen, die den
entsprechenden Digitaleingangsklemmen zugewiesen sind. Die Digitaleingange werden als
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Zeichenfolge dargestellt. Beispiel: DigIN Slot A.2 ist der zweite Eingang in Steckplatz A.

Es ist auch maoglich, die Digitaleingange mit Zeitkanalen zu verbinden, die ebenfalls als Klemmen
dargestellt werden.

HINWEIS! Der Status der Digitaleingange und der Digitalausgang konnen in der Multitber-
wachungsansicht Gberwacht werden (siehe Kapitel 3.4.1).

Tabelle 45. Digitaleingangseinstellungen

Index Parameter Werkseinst. ID Beschreibung
P3.5.1.1 Steuersignal 1 A DigIN SlotA.1 | 403 ittartagnal 1, wenn E/A 1 (VORW] der Steuerplatz
P3.5.1.2 Steuersignal 2 A DigIN Slot0.1 | 404 | Jtartsignal 2, wenn E/A T {RUCKW] der
Steuerplatz ist
P3.5.1.3 Steuersignal 1 B DigIN Slot0.1 | 423 |Startsignal 1, wenn E/A B der Steuerplatz ist
P3.5.1.4 Steuersignal 2 B DigIN Slot0.1 | 424 |Startsignal 2, wenn E/A B der Steuerplatz ist
p3s515 | SteuerPlatzaufB/AB 1N gi0i0.1 | 425 |WAHR = Steuerplatz auf E/A B erzwingen
erzwingen
Erzwungener Sollwert WAHR = Der verwendete Frequenzsollwert wird
P3.5.1.6 g DigIN Slot0.1 | 343 |mit dem Sollwertparameter fiir E/A B festgelegt
von E/A B
(P3.3.4).
Externer Fehler . FALSCH = OK
P3.5.17 (geschlossen) DigIN SlotA.3 | 405 WAHR = Externer Fehler
. FALSCH = Externer Fehler
P3.5.1.8 Externer Fehler (offen) | DigIN Slot0.2 | 406 WAHR = OK
P3.5.1.9 Fehlerquittierung DigIN SlotA.6 | 414 | Zum Quittieren aller aktiven Fehler
P3.5.1.10 Startfreigabe DigIN Slot.2 | 407 | Muss aktiviert sein, um den Umrichter in
Zustand Bereit zu versetzen
P3.5.1.11 Start-Interlock 1 DigIN Slot0.1 | 1041 | DerAntriebwird erst nach dem Aktivieren dieses
Eingangs gestartet (Dampfer Interlock).
P3.5.1.12 Start-Interlock 2 DigIN Slot0.1 | 1042 |Siehe oben
FALSCH = Keine Aktion
WAHR = Nutzung von Gleichstrom zur
P3.5.1.13 Motorvorwarmung EIN | DigIN Slot0.1 | 1044 | Motorvorwarmung in Zustand Stopp
Wird verwendet, wenn Parameter P3.1.2.5 auf 2
eingestellt ist.
. . . FALSCH = Brandmodus aktiv
P3.5.1.14 Fire Mode-Aktivierung | DigIN Slot0.2 | 1596 WAHR = Keine Aktion
P3.5.1.15 Festdrehzahwahl0 | DigIN Slota4 | 419 | Binarwahler fiir die Festdrehzahlen (0-7). Siehe
Seite 52
P3.5.1.16 | Festdrehzahiwahl1 | DigIN SlotA5 | 420 | Binarwahler fiir die Festdrehzahlen (0-7). Siehe
Seite 52
P35.1.17 |  Festdrehzahtwahl2 | DigINSlot0.1 | 421 | Binarwahler fiir die Festdrehzahlen (0-7). Siehe
Seite 52
Die Anstiegsflanke startet Zeitgeber 1, derin
P3.5.1.18 Zeitgeber 1 DigIN Slot0.1 | 447 |Parametergruppe Gruppe 3.11: Timer-
Funktionen programmiert wird.
P3.5.1.19 Zeitgeber 2 DigIN Slot0.1 | 448 |Siehe oben
P3.5.1.20 Zeitgeber 3 DigIN Slot0.1 | 449 |Siehe oben
. FALSCH = Keine Erhohung
P3.5.1.21 Boost, PID1-Sollwert DigIN Slot0.1 | 1047 WAHR = Erhéhung
. FALSCH = Sollwert 1
P3.5.1.22 Auswahl Sollwert, PID1 DigIN Slot0.1 | 1046 WAHR = Sollwert 2
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Tabelle 45. Digitaleingangseinstellungen

FALSCH = PID2 im Stoppmodus
WAHR = PID2-Regelung
P3.5.1.23 Startsignal, PID2 DigIN Slot0.2 | 1049 |Dieser Parameter hat keine Auswirkung, wenn
der PID2-Regler nicht im PID2-Grundmenii
aktiviert ist.
. FALSCH = Sollwert 1
P3.5.1.24 | Auswahl Sollwert, PID2 | DigIN Slot0.1 | 1048 WAHR = Sollwert 2
. FALSCH = Nicht aktiv
P3.5.1.25 Interlock, Motor 1 DigIN Slot0.1 426 WAHR = Aktiv
. FALSCH = Nicht aktiv
P3.5.1.26 Interlock, Motor 2 DigIN Slot0.1 427 WAHR = Aktiv
. FALSCH = Nicht aktiv
P3.5.1.27 Interlock, Motor 3 DigIN Slot0.1 428 WAHR = Aktiv
. FALSCH = Nicht aktiv
pP3.5.1.28 Interlock, Motor 4 DigIN Slot0.1 429 WAHR = Aktiv
. . FALSE = Nicht aktiv
P3.5.1.29 Motor 5 interlock DigIN Slot0.1 | 430 TRUE = Aktiv
FALSE = Nicht aktiv
P3.5.1.30 | Motor potentiometer UP | DigIN Slot0.1 | 418 | TRUE = Aktiv (Motorpotentiometer-Sollwert
STEIGT, bis der Kontakt gedffnet wird)
Motorpotentiometer FALSCH = Nicht aktiv
P3.5.1.31 pABFALL ' DigIN Slot0.1 | 417 |WAHR = Aktiv (Sollwert des Motorpotentiometers
FALLT, bis der Kontakt geoffnet wird)
Wird verwendet, um zwischen Rampe 1 und 2
umzuschalten
. OFFEN = Rampe 1, Verschliff;
P3.5.1.32 Auswahl, Rampe 2 DigIN Slot0.1 | 408 Beschleunigungszeit 1 und Bremszeit 1
GESCHLOSSEN = Rampe 2, Verschliff;
Beschleunigungszeit 2 und Bremszeit 2
P3.5.1.33 Feldbussteuerung DigIN Slot0.1 | 441 |WAHR = Steuerplatz wird auf Feldbus erzwungen
Aktiviert den Fire Mode, falls der Fire Mode mit
Fire-Mode-Aktivierung . dem richtigen Passwort freigegeben wurde.
P3.5.1.39 Sffnen Digln Slot0.2 | 1596 FALSE = Aktiv
TRUE = Inaktiv
Aktiviert den Fire Mode, falls der Fire Mode mit
Fire-Mode-Aktivierung . dem richtigen Passwort freigegeben wurde.
P3.5.1.40 <chlieBen Digln Slot0.1 | 1619 FALSE = Aktiv
TRUE = Inaktiv
Befehl fir ,.Drehrichtung rickwérts” wahrend
P3.5.1.41 Fire Mode riickwarts Digln Slot0.1 | 1618 |des Betriebsim Fire Mode. Im Normalbetrieb hat
dieser DI keine Auswirkungen.
P3.5.1.42 Steuertafel-CTRL Digln Slot0.1 410 | Erzwingt Steuertafel-Steuerplatz.
P3.5.1.43 ResetkWhTripCounter | DigIN Slot0.1 | 1053 | Riickstellbaren kWh-Zahler zurilicksetzen
Fire-Mode- Damit die Auswahl aktiviert werden kann, muss
P3.5.1.44 DigIN Slot0.1 | 15531 | fiir die Fire-Mode-Frequenzquelle die Fire-
Festdrehzahlwahl 0 )
Mode-Frequenz festgelegt sein.
Fire-Mode- Damit die Auswahl aktiviert werden kann, muss
P3.5.1.45 DigIN Slot0.1 | 15532 |fir die Fire-Mode-Frequenzquelle die Fire-
Festdrehzahlwahl 1 )
Mode-Frequenz festgelegt sein.
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3.6.7.2 Analogeingdnge

Tabelle 46. Analogeingangseinstellungen

Index Parameter Min. Max. |Einheit | Werkeinst. | ID Beschreibung
Verbinden Sie das Al1-Signal
AnIN mithilfe dieses Parameters
P3.5.2.1 Al1 Signalauswahl SlotA 1 377 | mit dem gewilinschten Analo-
’ geingang.
Programmierbar
P3.5.2.2 Al Filterzeit 0,00 [30000| s 0,1 a7g | Filterzeitkonstante fiir
Analogeingang
. . 0=0..10V/0...20 mA
P3.5.2.3 Al1 Signalbereich 0 1 0 379 1=2..10V/4..20 mA
Al kundenspez Unterer Sollwert fiir benut-
P3.5.2.4 MindestweF;t ’ -160,00 | 160,00 % 0,00 380 | zerdefinierten Bereich
20% = 4-20 mA/2-10V
P3525 All I.a.undenspez. ~160,00 | 160,00 % 100,00 381 Oberer Spllwert fur.benut—
Hochstwert zerdefinierten Bereich
P3.5.2.6 Al1 Signalinversion 0 1 0 387 0= N.orme?l .
1 = Signalinversion
P3.5.2.7 Al2 Signalauswahl AnIN 388 | Siehe P3.5.2.1
.b.2. g SlotA 2 .5.2.1.
P3.5.2.8 Al2 Filterzeit 0,00 300,00 s 0,1 389 | Siehe P3.5.2.2.
. . 0=0..10V/0...20 mA
P3.5.2.9 Al2 Signalbereich 0 1 1 390 1=2..10V/4..20 mA
p35.2.10| AlZkundenspez. 4000 | 140,00 | % 0,00 | 391 |Siehe P3.5.2.3.
Mindestwert
p35.2.11 | AlZkundenspez. 4600 | 160,00 | % 100,00 | 392 | Siehe P3.5.2.4.
Hochstwert
P3.5.2.12 | AI2 Signalinversion 0 1 0 398 |Siehe P3.5.2.5.
Verbinden Sie das AI3-Signal
AnIN mithilfe dieses Parameters
P3.5.2.13 Al3 Signalauswahl Slot0.1 141 | mit dem gewiinschten Analo-
' geingang.
Programmierbar
P3.5.2.14 AI3 Filterzeit 0,00 [300,00| s 10 142 | Filterzeitkonstante fiir Analo-
geingang
. . 0=0..10V/0...20 mA
P3.5.2.15 AI3 Signalbereich 0 1 0 143 1=2.10V/b..20 mA
Al3 kundenspez.
P3.5.2.16 . -160,00 | 160,00 % 0,00 144 120% = 4-20 mA/2-10V
Mindestwert
P35217 Al3 I.a.undenspez. ~160,00 | 160,00 % 100,00 145 Oberer Spllwert fur.benut—
Hochstwert zerdefinierten Bereich
P3.5.2.18 | AI3 Signalinversion 0 1 0 151 0= N.orme?l .
1 =Signalinversion
P3.5.2.19 | Al4 Signalauswahl AnIN =1 45, | Siehe P3.5.2.13. Pro-
Slot0.1 grammierbar
P3.5.2.20 Al4 Filterzeit 0,00 300,00 s 1,0 153 | Siehe P3.5.2.14.
. . 0=0..10V/0...20 mA
P3.5.2.21 Al4 Signalbereich 0 1 0 154 1=2.10V/4..20 mA
P35.222 | Albkundenspez. 4000 | 140,00 | % 0,00 155 | Siehe P3.5.2.16.
Mindestwert
p35.223| Albkundenspez. 4600 | 160,00 | % 100,00 | 156 |Siehe P3.5.2.17.
Hochstwert
P3.5.2.24 | Al4 Signalinversion 0 1 0 162 | Siehe P3.5.2.18.
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Tabelle 46. Analogeingangseinstellungen

Verbinden Sie das Al5-Signal
AnIN mithilfe dieses Parameters
P3.5.2.25 Al5 Signalauswahl Slot0.1 188 | mit dem gewiinschten Analo-
' geingang.
Programmierbar
P3.5.2.26 Al Filterzeit 0,00 |30000| s 0,1 189 | Fitterzeitkonstante flir Analo-
geingang
. . 0=0..10V/0...20 mA
P3.5.2.27 Al5 Signalbereich 0 1 0 190 1=2.10V/4. 20 mA
Al5 kundenspez.
P3.5.2.28 . -160,00 | 160,00 % 0,00 191 | 20% = 4-20 mA/2-10V
Mindestwert
P3.5.2 29 Alb liundenspez. ~160,00 | 160,00 o 100,00 192 Oberer Sollwert fur.benut-
Hochstwert zerdefinierten Bereich
P3.5.2.30 | AI5 Signalinversion 0 1 0 19g [0 = Normal =
1 = Signalinversion
P3.5.2.31 Al6 Signalauswahl AniN 199 Siehe P.3'5'2'13' Pro-
Slot0.1 grammierbar
P3.5.2.32 Alé6 Filterzeit 0,00 300,00 s 1,0 200 |Siehe P3.5.2.14.
. . 0=0..10V/0...20 mA
P3.5.2.33 Alé Signalbereich 0 1 0 201 122 10V/4. 20 mA
p35.234| Alokundenspez. i 000115000 | % 0,00 | 202 |Siehe P3.5.2.16.
Mindestwert
p35.235| Alékundenspez. 4000 | 140,00 | % 100,00 | 203 |Siehe P3.5.2.17.
Hochstwert
P3.5.2.36 | Alé Signalinversion 0 1 0 209 |Siehe P3.5.2.18.
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3.6.7.3 Digitalausgédnge, Steckplatz B (Standardkarte)

Tabelle 47. Digitalausgangseinstellungen flir I/O-Standardkarte

Index Parameter Min. | Max. |Einheit|Werkeinst.] ID Beschreibung

Funktionsauswahl fiir Basis-

RO1:

0 = Keine

1 = Bereit

2 = Betrieb

3 = Allgemeiner Fehler

4 = Allgemeiner Fehler invertiert

5 = Allgemeiner Alarm

6 = Rickwarts

7 = Auf Drehzahl

8 = Motorregler aktiv

9 = Festdrehzahl aktiv

10 = Steuerung Uber Steuertafel

aktiv

11 = Steuerplatz I/0 B aktiv

12 = Sollwertiiberwachung 1

13 = Sollwertiberwachung 2

14 = Startsignal aktiv

15 = Reserviert

16 = Fire Mode-Aktivierung

17 = Steuerung Echtzeituhr 1
. 18 = Steuerung Echtzeituhr 2

[Sﬁg;dzurg‘;ta'?tl] 0 39 2 11001 |19 = Steuerung Echtzeituhr 3

20 = FB-Steuerwort B13

21 = FB-Steuerwort B14

22 = FB-Steuerwort B15

23 =PID1 im Sleep-Modus

24 = Reserviert

25 = PID1-Uberwachungs-

grenzen

26 = PID2-Uberwachungs-

grenzen

27 = Motorregelung 1

28 = Motorregelung 2

29 = Motorregelung 3

30 = Motorregelung 4

31 = Reserviert (immer offen)

32 = Reserviert (immer offen)

33 = Reserviert (immer offen)

34 = Wartungsalarm

35 = Wartungsfehler

36 = Thermistorfehler

37 = Motorschalter

38 = Vorheizung

39 = kWh-Impuls-Ausgang

P3.5.3.2.1

RO1 ON-Verzogerung
(Standardkarte)

RO1 OFF-Verzdgerung
(Standardkarte)
RO2 Funktion
(Standardkarte)
RO2 ON-Verzogerung
(Standardkarte)

RO2 OFF-Verzdgerung
(Standardkarte)

P3.5.3.2.2 0,00 | 320,00 s 0,00 11002 |Verzdgerung bei Relais-EIN

P3.5.3.2.3 0,00 | 320,00 s 0,00 11003 |Verzogerung bei Relais-AUS

P3.5.3.2.4 0 39 3 11004 |Siehe P3.5.3.2.1.

P3.5.3.2.5 0,00 | 320,00 s 0,00 11005 |Siehe P3.5.3.2.2.

P3.5.3.2.6 0,00 | 320,00 s 0,00 11006 |Siehe P3.5.3.2.3.

Siehe P3.5.3.2.1.
0 39 1 11007 [Nicht sichtbar, wenn nur 2 Relais
installiert sind.

RO3 Funktion

P3.53.27 (Standardkarte)
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3.6.7.4 Digitalausgdnge Zusatzsteckpldtze D und E

Tabelle 48. Digitalausgdnge Steckplatz D/E

Index Parameter Min. Max. | Einheit | Werkeinst.| ID Beschreibung

Enthalt nur Parameter der vor-
handenen Ausgange an Steck-
platz D/E.

Auswahl wie bei Basis-R01
Nur sichtbar bei vorhandenen
Digitalausgangen an Steckplatz
D/E.

Applikationsspezifische
Ausgangsliste

3.6.7.5 Analogausgédnge Steckplatz A (Standardkarte)

Tabelle 49. Analogausgangs-Einstellungen I/O-Standardkarte

Index Parameter Min. Max. | Einheit | Werkeinst. | ID Beschreibung

0 =TEST 0 % (Nicht verwendet)
1=TEST 100 %

2 = Ausgangsfrequenz (0-fmax]
3 = Freg.sollwert (0-fmax)

4 = Motordrehzahl
(0-Motornenndrehzahl)

5 = Ausgangsstrom (0-lpMotor)

6 = Motordrehzahl (0-TpMotor)
7 = Motorleistung [U-PnMotor]

8 = Motorspannung [U-UnMotor]

PID- 9 = Zwischenkreisspannung
P3.5.4.1.1 | AO1 Funktion 0 Rickm 2 10050 | (0-1000 V)
eldung 10 = PID1-Ausgang (0-100 %)

11 = PID2-Ausgang (0-100 %)
12 = ProcessDataln1

13 = ProcessDataln2

14 = ProcessDataln3

15 = ProcessDataln4

16 = ProcessDataln5

17 = ProcessDatalné

18 = ProcessDataln7

19 = ProcessDataln8
HINWEIS: Fir ProcessDataln,
z. B. Wert 5000 = 50,00 %

Filterzeitkonstante des Analog-

P3.5.4.1.2 | AO1 Filterzeit 0,00 | 300,00 s 1,00 10051 | ausgangssignals Siehe P3.5.2.2.
0 = Keine Filterung
0=0mA/0V
1=4mA/2V

P3.5.4.1.3 | AO1 min. Signal 0 1 0 10052 | Unterschied bei Analogaus-

gangsskalierung in Parameter
P3.5.4.1.4 beachten.

Mindestwert des Wertebereichs
P3.5.4.1.4 | AO1 min. Pegel |Variiert | Variiert | Variiert 0,0 10053 | in Anzeigeeinheit (abh&ngig von
Auswahl der AO1-Funktion)

Hochstwert des Wertebereichs in
P3.5.4.1.5 | AO1 max. Pegel |Variiert | Variiert | Variiert 0,0 10054 | Anzeigeeinheit (abh&ngig von
Auswahl der AO1-Funktion)
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3.6.7.6 Analogausgédnge Zusatzsteckpldtze B bis E

Tabelle 50. Analogausgdnge Steckplatz 1/2

Index Parameter Min. | Max. | Einheit | Werkeinst. | ID Beschreibung

Enthalt nur Parameter der
vorhandenen Ausgange an
. o Steckplatz 1/2.
‘s\gﬁgfj'szgisgpjfs”;'e Auswahl wie bei Basis-AO

Nur sichtbar bei vor-
handenen Analogausgangen
an Steckplatz 1/2.
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3.6.8 GRUPPE 3.6: DATENZUORDNUNG FUR DEN FELDBUS

Tabelle 51. Datenzuordnung fir den Feldbus

Index Parameter Min. Max. | Einheit | Werkeinst.| ID Beschreibung
Die an den Feldbus gesendeten
Daten kénnen anhand von
Parametern und Betriebs-
daten-IDs ausgewahlt werden.
P3.6.1 Fe[::uﬁd:i:vﬁﬁls- 0 35000 1 852 |Die Daten werden nach dem
gang Format auf der Steuertafel auf
nicht signiertes 16-Bit-Format
skaliert. Beispiel: "25,5" auf der
Steuertafel entspricht "255".
P3.4.2 Feldbusdaten Aus- 0 35000 9 853 Auswahl.des Prozessdatenaus-
gang 2 Auswahl gangs mit Parameter-ID
P3.6.3 Feldbusdaten Aus- 0 35000 45 854 Auswahl'des Prozessdatenaus-
gang 3 Auswahl gangs mit Parameter-1D
P36 4 Feldbusdaten Aus- 0 35000 4 855 Auswahl.des Prozessdatenaus-
gang 4 Auswahl gangs mit Parameter-ID
P3.4.5 Feldbusdaten Aus- 0 35000 5 856 Auswahl.des Prozessdatenaus-
gang 5 Auswahl gangs mit Parameter-ID
P3.6.6 Feldbusdaten Aus- 0 35000 6 857 Auswahl'des Prozessdatenaus-
gang 6 Auswahl gangs mit Parameter-1D
P3.4.7 Feldbusdaten Aus- 0 35000 7 858 Auswahl.des Prozessdatenaus-
gang 7 Auswahl gangs mit Parameter-ID
P3.4.8 Feldbusdaten Aus- 0 35000 37 859 Auswahl_des Prozessdatenaus-
gang 8 Auswahl gangs mit Parameter-1D

Feldbusprozessdaten Aus
Werte zur Uberwachung Uber Feldbus:

Tabelle 52. Ausgehende Feldbusprozessdaten

Daten ‘ Wert ‘ Skalierung
Prozessdaten Aus 1 Ausgangsfrequenz 0,01 Hz
Prozessdaten Aus 2 Motordrehzahl U/min
Prozessdaten Aus 3 Motorstrom 0,1A
Prozessdaten Aus 4 Motordrehmoment 0,1%
Prozessdaten Aus 5 Motorleistung 0,1%
Prozessdaten Aus 6 Motorspannung 0,1V
Prozessdaten Aus 7 DC-Zwischenkreisspannung 1V
Prozessdaten Aus 8 Letzter aktiver Fehlercode
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3.6.9 GRUPPE 3.7: FREQUENZAUSBLENDUNG

In einigen Systemen missen bestimmte Frequenzen aufgrund von mechanischen Resonanzpro-
blemen vermieden werden. Durch das Festlegen von Frequenzausblendungen ist es moglich, diese
Frequenzbereiche auszulassen.

Tabelle 53. Frequenzausblendungen

Index Parameter Min. Max. | Einheit | Werkeinst. ID Beschreibung
p3.7.1 | Frequenzausblendungs- 14 o5 | 59540 | 1y, 0,00 509 |0 = Nicht verwendet
bereich 1 untere Grenze
p3.7.2 | Frequenzausblendungs- o4 | 59040 | 1y, 0,00 510 |0 = Nicht verwendet
bereich 1 obere Grenze
p3.7.3 | Frequenzausblendungs- 1o 54 | 59040 | 1y, 0,00 511 |0 = Nicht verwendet
bereich 2 untere Grenze
p3.7.4 | Frequenzausblendung- 144 | 59000 |y 0,00 512 |0 = Nicht verwendet
sbereich 2 obere Grenze
p3.7.5 | Frequenzausblendungs- o4 | 59040 | 1y, 0,00 513 |0 = Nicht verwendet
bereich 3 untere Grenze
p3.7.6 | Trequenzausblendungs- 1o 54 | 50040 | 1y, 0,00 514 |0 = Nicht verwendet
bereich 3 obere Grenze
Faktor der aktuell aus-
P3.7.7|  Rampenzeitfaktor 01 | 10,0 | Anzahl 10 51g | 9evahlten Rampenzeit zwi-
schen den Sollwerten von
Frequenzausblendungen.
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3.6.10 GRUPPE 3.8: GRENZENUBERWACHUNGEN

Auswahl:

1. Ein oder zwei (P3.8.1/P3.8.5) Signalwerte fiir die Uberwachung.
2. Uberwachung der Unter- und Obergrenzen (P3.8.2/P3.8.4).

3. Die tatsachlichen Sollwerte (P3.8.3/P3.8.7).

4. Die Hysterese fiir die festgelegten Sollwerte (P3.8.4/P3.8.8).

Tabelle 54. Einstellungen Sollwertiiberwachung

Index Parameter Min. Max. | Einheit | Werkeinst. | ID Beschreibung

0 = Ausgangsfrequenz

1 = Frequenzsollwert

2 = Motorstrom

3 = Motordrehzahl

4 = Motorleistung

5 = DC-Zwischenkreisspannung
6 = Analogeingang 1

7 = Analogeingang 2

P3.8.1 | Uberwachungsobjekt 1 0 7 0 1431

0 = Nicht verwendet

1 = Uberwachung der Untergrenze
P3.8.2 | Uberwachungsmodus 1 0 2 0 1432 | (Ausgang tber Sollwert aktiv)

2 = Uberwachung der Obergrenze
(Ausgang unter Sollwert aktiv)

Uberwachungssollwert fiir aus-
P3.8.3 | Uberwachungsgrenze 1| -200,00 | 200,00 | Variiert 25,00 1433 | gewdhltes Element. Einheit wird
automatisch angezeigt.

Hysterese des Uberwachungs-

Uberwachung 1 Hyste- sollwerts fur ausgewahltes

P3.8.4 -200,00 | 200,00 | Variiert 5,00 1434

rese Element. Die Einheit wird automa-
tisch eingestellt.
P3.8.5 | Uberwachungsobjekt 2 0 7 1 1435 | Siehe P3.8.1.
P3.8.6 | Uberwachungsmodus 2 0 2 0 1436 | Siehe P3.8.2.

P3.8.7 | Uberwachungsgrenze 2 | -200,00 | 200,00 | Variiert 40,00 1437 | Siehe P3.8.3.

Uberwachung 2 Hyste-
rese

P3.8.8 -200,00 | 200,00 | Variiert 5,00 1438 | Siehe P3.8.4.

Tel. +358 (0) 201 2121  Fax +358 (0)201 212 205




VACON HVAC-APPLIKATION VACON ® 66

3.6.11 GRUPPE 3.9: SCHUTZFUNKTIONEN
Parameter des Motortemperaturschutzes (P3.9.6 bis P3.9.10)

Der Motortemperaturschutz dient dazu, den Motor vor Uberhitzung zu schiitzen. Der Umrichter
besitzt die Fahigkeit, den Motor mit einem hoheren als dem Nennstrom zu versorgen. Wenn die
Last diesen hohen Strom bedingt, besteht die Gefahr, dass sich der Motor uUberhitzt. Dies kann ins-
besondere bei niedrigen Frequenzen eintreten. Eine niedrige Frequenz fihrt zu einer Verringerung
der Leistung und der Kihlwirkung des Motors. Wenn der Motor mit einem externen Lifter ausge-
stattet wird, ist die Lastabsenkung bei niedrigen Drehzahlen gering.

Der Motortemperaturschutz beruht auf einem berechneten Modell, und er nutzt den Ausgangs-
strom des Umrichters, um die Motorlast zu bestimmen.

Der Motortemperaturschutz kann mit Parametern eingestellt werden. Der thermische Strom I
kennzeichnet den Laststrom, Uber dem der Motor Uberlastet ist. Diese Stromgrenze ist eine Funk-
tion der Ausgangsfrequenz.

Der Warmezustand des Motors kann auf dem Display der Steuertafel iberwacht werden. Siehe
Kapitel 3.5

Wenn Sie lange Motorkabel [max. 100 m) zusammen mit kleinen Umrichtern
verwenden (= 1,5 kW], kann der tiber den Umrichter gemessene Motorstrom
A aufgrund des kapazitiven Stroms im Motorkabel wesentlich hoher sein als der
tatsachliche Motorstrom. Beachten Sie dies, wenn Sie die Funktionen des
Motortemperaturschutzes einrichten.

Die Modellrechnung schiitzt den Motor nicht, wenn der Luftstrom zum Motor durch

ein Luftungsgitter reduziert oder blockiert wird. Wenn die Steuerkarte abgeschaltet
A wird, wird das Modell basierend auf dem Wert gestartet, der vor der Abschaltung
berechnet wurde (Speicherfunktion).

Parameter des Motorblockierschutzes (P3.9.11 bis P3.9.14)

Der Motorblockierschutz schiitzt den Motor vor kurzzeitigen Uberlasten wie solchen, die eine
blockierte Welle verursacht. Die Reaktionszeit des Blockierschutzes kann kirzer als die des
Motortemperaturschutzes eingestellt werden. Der Blockierzustand wird Uber zwei Parameter
festgelegt: P3.9.12 (Blockierstrom) und P3.9.14 (Blockierfrequenzgrenze). Ist der Strom hoher als
der eingestellte Grenzwert und liegt die Ausgangsfrequenz unter dem eingestellten Grenzwert, so
ist der Blockierzustand wahr. Es gibt eigentlich kein wirkliches Zeichen fir Wellendrehungen. Der
Blockierschutz ist eine Art Uberstromschutz.

Wenn Sie lange Motorkabel [max. 100 m) zusammen mit kleinen Umrichtern
verwenden (= 1,5 kW], kann der tiber den Umrichter gemessene Motorstrom
A aufgrund des kapazitiven Stroms im Motorkabel wesentlich hoher sein als der
tatsachliche Motorstrom. Beachten Sie dies, wenn Sie die Funktionen des
Motortemperaturschutzes einrichten.

Parameter des Unterlastschutzes (P3.9.15 bis P3.9.18)

Der Motorunterlastschutz sorgt dafur, dass der Motor bei Last lauft, wenn der Umrichter in
Betrieb ist. Wenn der Motor seine Last verliert, kann im Prozess ein Problem auftreten, wie z. B.
ein beschadigter Riemen oder eine trockene Pumpe.

Der Motorunterlastschutz kann mit Parameter P3.9.16 (Unterlastschutz: Last des Feldschwachbe-
reichs) und P3.9.17 (Unterlastschutz: Nullfrequenzlast) iber eine festgelegte Unterlastkurve
eingestellt werden; siehe unten. Die Unterlastkurve ist eine zwischen Nullfrequenz und Feld-
schwachpunkt gesetzte, quadratische Kurve. Der Schutz ist unter 5 Hz nicht aktiv (der Unterlast-
zeitzahler halt an).

Die Drehmomentwerte zur Festlegung der Unterlastkurve werden in Prozent eingestellt, das sich
auf das Nenndrehmoment des Motors bezieht. Die Daten auf dem Typenschild des Motors, der
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Motornennstrom und der Umrichternennstrom I werden verwendet, um das Skalierverhaltnis fir
den internen Drehmomentwert zu finden. Wenn der Umrichter bei einem anderen als dem Nenns-

trom verwendet wird, nimmt die Genauigkeit der Drehmomentberechnung ab.

A\

Wenn Sie lange Motorkabel (max. 100 m) zusammen mit kleinen Umrichtern
verwenden (= 1,5 kW), kann der iber den Umrichter gemessene Motorstrom
aufgrund des kapazitiven Stroms im Motorkabel wesentlich hoher sein als der
tatsachliche Motorstrom. Beachten Sie dies, wenn Sie die Funktionen des
Motortemperaturschutzes einrichten.

Tabelle 55. Schutzeinstellungen

Motorblockierung

Index Parameter Mind. Max. | Einheit (Werkseinst.| ID Beschreibung
0 = Keine Aktion
1=Alarm
2 =Alarm, Einstellung der festen
Reaktion auf Fehler, Fehlerfrequenz (Par. P3.3.19)
P3.9.1 Analogeingang niedrig 0 4 0 700 3 = Fehler (Stopp gem&R dem
Stoppmodus)
4 = Fehler (Stopp durch
Leerauslauf]
0 = Keine Aktion
1=Alarm
P3.9.2 Reaktion auf externen 0 3 2 701 2 = Fehler (Stopp geman dem
Fehler Stoppmodus)
3 = Fehler (Stopp durch
Leerauslauf)
Wahlen Sie die Konfiguration fir die
Versorgungsphase aus. Bei der
Netzphaseniiberwachung wird
P3.9 3 Reaktion auf Fehler, 0 1 0 730 gepriift, ob dig Eingangsph?sen .des
Eingangsphase Frequenzumrichters ungefahr die
gleiche Stromaufteilung haben.
0 = 3-Phasen-Support
1 =1-Phasen-Support
0 = Fehler im Fehlerspeicher
Fehler, gespeichert
P3.9.4 Unterspannung 0 ! 0 727 1 = Fehler nichtim
Fehlerspeicher gespeichert
p3.9.5 | Reaktionauf Fehler, 0 3 2 702 |Siehe P3.9.2
Ausgangsphase
P3.9.6 Motor- 0 3 2 704 |Siehe P3.9.2
temperaturschutz
Umgebungs-
P3.9.7 temperaturfaktor, -20,0 100,0 °C 40,0 705 | Umgebungstemperaturin °C
Motor
Zur Festlegung des Kiihlungs-
Kiihlungsfaktor bei faktors bei Nulldrehzahl in
P3.9.8 Nullfrequenz 50 150,0 % 60,0 706 |Bezug auf den Punkt, an dem
der Motor ohne externe Kiihlung
bei Nenndrehzahl lauft
Die Zeitkonstante driickt die Zeit
Temperaturzeitkon- . . aus, innerhalb derer der
P3.9.9 s?ante, Motor ! 200 min Variiert 707 berechnete Warmezustand 63 %
seines Endwerts erreicht hat.
p3.9.10 | Warmebelastbarkeit, | 150 | % 100 | 708
Motor
P3.9.11 Fehler, 0 3 0 709 |Siehe P3.9.2
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Tabelle 55. Schutzeinstellungen

Bei einer Blockierung muss der

P3.9.12 Blockierstrom 0,00 2* 1y A Iy 710 | Strom diese Grenze
Uberschritten haben.
Dies ist die fur einen
P3.9.13 Blockierzeitgrenze 1,00 120,00 s 15,00 711 | Blockierzustand maximal
zulassige Zeit.
Bei einer Blockierung muss die
P3.9 14 Blockierfrequenzg- 1,00 P332 Hy 2500 712 Aysg_angsfreguenz die_se Grenze
renze fir eine bestimmte Zeit
unterschritten haben.
Fehler, Unterlast
P3.9.15 | (beschadigter Riemen 0 3 0 713 |Siehe P3.9.2
/ trockene Pumpe)
Dieser Parameter liefert den
Unterlastschutz: Last Wert fiir das zuldssige
P3.9.16 des 10,0 150,0 % 50,0 714 | Mindestdrehmoment, wenn sich
Feldschwachbereichs die Ausgangsfrequenz liber dem
Feldschwachpunkt befindet.
Dieser Parameter liefert den
Wert fiir das zuldssige
Mindestdrehmoment bei
Nullfrequenz.
P3.9.17 Eztlﬁrrfsjzﬁ;‘ljatzt 50 | 1500 | % 10,0 | 715 |Wenn Sie den Wert von
g Parameter P3.1.1.4 andern, wird
dieser Parameter automatisch
auf den Vorgabewert
zuriickgesetzt.
Unterlastschutz: Dies ist die flir einen
P3.9.18 . 2,00 600,00 s 20,00 716 | bestehenden Unterlastzustand
Zeitgrenze . . .
zulassige Hochstzeit.
Reaktion auf Kommu-
P3.9.19 nikationsfehler, 0 4 3 733 | Siehe P3.9.1
Feldbus
Kommunikations- .
P3.9.20 fehler, Steckplatz 0 3 2 734 | Siehe P3.9.2
P3.9.21 Thermistorfehler 0 3 0 732 |Siehe P3.9.2
Reaktion auf Uber- .
P3.9.22 wachungsfehler, PID1 0 3 2 749 | Siehe P3.9.2
Reaktion auf Uber- .
P3.9.23 wachungsfehler, PID2 0 3 2 757 |Siehe P3.9.2
. Nicht ver- Auswahl der Signale, die zum Aus-
P3.9.25 TempFault Signal 0 3 739 |losen von Warnungen und Fehlern
wendet.
verwendet werden.
- Temperatur, bei der ein Alarm
P3.9.26 TempAlarm Limit -30.0 200.0 130.0 741 .. '
ausgelost wird.
P3.9.27 |  TempAlarm Limit -30.0 | 200.0 1550 | 742 |lemperatur, beider ein Fehler
ausgelost wird.
Reaktion auf Temperaturfehler.
0 = Keine Reaktion
1 =Warnung
P3.9.28 | TempFault Response 0 3 Fehler 740 |2 = Fehler (Stopp gemaB Stopp-

Modus)
3 = Fehler (Stopp durch Leeraus-
lauf]
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3.6.12 GRUPPE 3.10: AUTOMATISCHE FEHLERQUITTIERUNG
Tabelle 56. Einstellungen fiir die automatische Fehlerquittierung
Index Parameter Min. | Max. |Einheit | Werkeinst. ID Beschreibung
Automatische Fehler- 0 = Deaktiviert
P3.10.1 quittierung 0 1 0 731 1 = Aktiviert
Uber diesen Parameter wird
der Startmodus fiir die automa-
P3.10.2 Automatischer 0 1 1 719 tlsch.e Fehlerquittierung aus-
Neustart gewahlt:
0 = Fliegender Start
1 = Entsprechend Par. P3.2.3
P3.10.3 Wartezeit 0,10 | 10000,0| s 0,50 717 | Wartezeitvor der ersten Fehler-
quittierung.
Wenn der Fehler nach Ablauf
Automatische Fehler- der Versuchszeit noch aktiv ist,
P3.10.4 quittierung: Zeitraum 0.00 100000 s 60,00 78 6st der Antrieb einen Fehler
aus.
P3.10.5 |  Anzahl Versuche 1 10 4 759 | HINWEIS: Summe der Versuche
(unabhangig vom Fehlertyp)
Automatische Fehler- ,ZAl:Jlt;)Srziat;sche Fehlerquittierung
P3.10.6 quittierung: 0 1 1 720 9°
Unterspannun 0= Nein
P 9 1=Ja
Automatische Fehler- ,ZAl:Jlt;)sn;iat;sche Fehlerquittierung
P3.10.7 quittierung: 0 1 1 721 9°
Uberspannun 0=Nein
erspannung 1= Ja
Automatische Fehler- ,ZAl:Jlt;)srziat;sche Fehlerquittierung
P3.10.8 quittierung: 0 1 1 722 9°
3 0 =Nein
Uberstrom
1=Ja
Automatische Fehlerquittierung
Automatische Fehler- zulassig?
P3.10.9 quittierung: Al-Signal 0 1 ! 723 0 =Nein
1=Ja
Automatische Fehler- ,ZAl:Jlt;)srziat;sche Fehlerquittierung
P3.10.10 | quittierung: FU-Uber- 0 1 1 724 19°
temperatur 0=Nein
emperatu 1= Ja
Automatische Fehler- ,ZAl:Jlt;)srziat;sche Fehlerquittierung
P3.10.11 | quittierung: Motor- | 0 1 1 725 19°
. 0 =Nein
Ubertemperatur
1=Ja
Automatische Fehler- ,ZAl:Jlt;)srziat;sche Fehlerquittierung
P3.10.12 quittierung: 0 1 0 726 19°
0 =Nein
Externer Fehler
1=Ja
Automatische Fehler- ,ZAl:Jlt;)srziat;sche Fehlerquittierung
P3.10.13 quittierung: 0 1 0 738 19°
0 =Nein
Unterlast Fehler
1=Ja
P3.10.14 | PID-Uberwachung | Nein | Ja Nein | 1553g |Fehter in der automatischen
Fehlerquittierung einschlief3en.

Tel. +358 (0) 201 2121  Fax +358 (0)201 212 205




VACON HVAC-APPLIKATION VACON ® 70

3.6.13 GRUPPE 3.11: TIMER-FUNKTIONEN

Die Timer-Funktionen (Zeitkané&le) des Vacon 100 bieten Ihnen die Méglichkeit, Funktionen zu pro-
grammieren, die Uber die interne Echtzeituhr gesteuert werden. Praktisch jede Uber einen
Digitaleingang gesteuerte Funktion kann auch uber einen Zeitkanal gesteuert werden. Anstelle
einer externen SPS, die einen Digitaleingang steuert, konnen Sie die ..geschlossenen” und
.geodffneten” Intervalle des Eingangs intern programmieren.

HINWEIS! Die Funktionen dieser Parametergruppe konnen Sie nur dann am besten nutzen, wenn
die optionale Batterie installiert ist und die Echtzeituhr mithilfe des Start-Assistenten richtig
eingestellt wurde (siehe Seite 2 und Seite 3). Wir empfehlen nicht, diese Funktionen ohne Batte-
rieunterstitzung zu verwenden, weil die Datums- und Uhrzeiteinstellung des Umrichters bei jeder
Stromabschaltung zuriickgesetzt wird, wenn fir die Echtzeituhr keine Batterie installiert ist.

Zeitkanale

Die Ein/Aus-Logik fur die Zeitkanéle wird dadurch konfiguriert, dass den Kanalen Intervalle und/
oder Timer zugewiesen werden. Da ein Zeitkanal iber mehrere Intervalle oder Timer steuerbar
ist, konnen Sie dem Zeitkanal so viele Intervalle/Timer zuweisen, wie Sie brauchen.

Zuweisung zu Kanal

Zeitkanal 3
|

9146.emf

Zeitkanal 1

Zeitkanal 2

Abbildung 15. Die Intervalle und Timer kénnen den Zeitkanédlen auf flexible Weise zugewiesen
werden. Jedes Intervall und jeder Timer hat seinen eigenen Parameter fiir seine Zuweisung an
einen Zeitkanal.

Intervalle

Jedem Intervall wird mit Parametern eine ,.EIN-Zeit” und eine ,AUS-Zeit" gegeben. Dies ist die
tagliche Zeit, in der das Intervall wahrend der mit Parameter ,Von Tag” und ..Bis Tag” eingestellten
Tage aktiv sein wird. Zum Beispiel bedeutet die nachstehende Parametereinstellung, dass das
Intervall an jedem Wochentag (Montag bis Freitag) von 7 bis 9 Uhr Morgens aktiv ist. Der Zeitkanal,
dem das Intervall zugewiesen ist, wird wahrend dieser Zeitspanne als geschlossener ,virtueller
Digitaleingang” gesehen.

EIN-Zeit: 07:00:00

AUS-Zeit: 09:00:00

Von Tag: Montag

Bis Tag: Freitag
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Timer

Die Timer konnen verwendet werden, um flr eine bestimmte Zeit einen Zeitkanal zu aktivieren. Die
Aktivierung erfolgt durch den entsprechenden Befehl iber einen Digitaleingang (oder einen Zeit-
kanal).

Restzeit |

Zeit

Aktivierung
J I Dauer . AUS

9137.emf

Abbildung 16. Das Aktivierungssignal kommt von einem Digitaleingang oder einem ,virtuellen
Digitaleingang" wie einem Zeitkanal. Der Timer zdhlt von der fallenden Flanke zurtick.

Die folgenden Parameter dienen dazu, den Timer zu aktivieren, wenn Digitaleingang 1 an Steckplatz
A geschlossen ist, und ihn 30 s lang aktiv zu halten, nachdem der Eingang geoffnet wurde.

Dauer: 30 s
Timer: Digln SlotA.1

Tipp: Eine Dauer von 0 Sekunden kann verwendet werden, um einfach einen iber einen
Digitaleingang aktivierten Zeitkanal ohne Aus-Verzogerung nach der fallenden Flanke aufzuheben.

BEISPIEL
Aufgabe:

Wir haben einen Frequenzumrichter fur die Klimatisierung eines Lagerhauses. Er muss an den
Wochentagen von 7 Uhr Morgens bis 5 Uhr Nachmittags und an den Wochenenden von 9 Uhr Mor-
gens bis 1 Uhr Mittags in Betrieb sein. Zudem missen wir den Umrichter manuell so einstellen,
dass er auflerhalb der Arbeitsstunden lauft, wenn noch Personen im Gebaude sind, und ihn
danach 30 Minuten lang weiter laufen lassen.

Losung:
Wir missen zwei Intervalle einrichten - eines fiir die Wochentage und das andere fir die

Wochenenden. Auf3erdem ist ein Timer fur die Aktivierung auflerhalb der Birostunden erforder-
lich. Im Folgenden ist ein Konfigurationsbeispiel aufgefihrt.

Intervall 1:

P3.11.1.1: EIN-Zeit: 07:00:00

P3.11.1.2: AUS-Zeit: 17:00:00

P3.11.1.3: Von Tag: 1 (= Montag)

P3.11.1.4: Bis Tag: 5 (= Freitag)

P3.11.1.5: Zuweisung an Kanal: Zeitkanal 1

Intervall 2:
P3.11.2.1: EIN-Zeit: 09:00:00
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P3.11.2.2: AUS-Zeit: 13:00:00

P3.11.2.3: Von Tag: Samstag

P3.11.2.4: Bis Tag: Sonntag

P3.11.2.5: Zuweisung an Kanal: Zeitkanal 1

Timer 1

Die manuelle Umgehung kann tber Digitaleingang 1 an Steckplatz A erfolgen (durch einen ande-
ren Schalter oder durch Anschluss an die Beleuchtung].

P3.11.6.1: Dauer: 1800 s (30 min)
P3.11.6.2: Zuweisung an Kanal: Zeitkanal 1

P3.5.1.18: Timer 1: Digln SlotA.1 (Parameter im Meni der Digitaleingdnge)

Intervall 1
Von = Montag [ Bis = Freitag
EIN = 07:00:00 Uhr [ AUS = 17:00:00 Uhr

G Steuersignal 1A ) --.

Intervall 2
Von = Samstag [ Bis = Sonntag
EIN = 09:00:00 Uhr [ AUS = 13:00:00 Uhr

,,,,, Start/Stopp

Zeitkanal 1

Digitaleingang 1 an
Steckplatz A

Timer 1
Dauer = 1800 s

Abbildung 17. Endkonfiguration, bei der Zeitkanal 1 als Steuersignal flir den Startbefehl anstelle
eines Digitaleingangs verwendet wird

Tabelle 57. Zeitgeberfunktionen

Index Parameter Min. Max. Einheit |Werkeinst.| ID Beschreibung

P3.11.1.1 ON Zeit 00:00:00{23:59:59| hh:mm:ss | 00:00:00 ON Zeit
P3.11.1.2 OFF Zeit 00:00:00{23:59:59| hh:mm:ss | 00:00:00 | 1465 |OFF Zeit

ON-Wochentag
0 = Sonntag

1 =Montag

2 = Dienstag

3 = Mittwoch

4 = Donnerstag
5 = Freitag

6 = Samstag

P3.11.1.4 Endtag 0 6 0 1467 |Siehe oben.

Zugehdrigen Zeitkanal (1-3) aus-
wahlen

0 = Nicht verwendet

1 =Zeitkanal 1

2 = Zeitkanal 2

3 =Zeitkanal 3

P3.11.1.3 Starttag 0 6 0 1466

P3.11.1.5 | Kanal zuweisen 0 3 0 1468

3.11.2 INTERVALL 2

P3.11.2.1 ON Zeit 00:00:00{23:59:59| hh:mm:ss | 00:00:00 | 1469 |Siehe Intervall 1
P3.11.2.2 OFF Zeit 00:00:00{23:59:59| hh:mm:ss | 00:00:00 | 1470 |Siehe Intervall 1
P3.11.2.3 Starttag 0 6 0 1471 |Siehe Intervall 1
P3.11.2.4 Endtag 0 6 0 1472 |Siehe Intervall 1
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Tabelle 57. Zeitgeberfunktionen

P3.11.2.5

P3.11.3.1

Kanal zuweisen

ON Zeit

00:00:00

23:59:59

hh:mm:ss

00:00:00

1473

1474

Siehe Intervall 1

Siehe Intervall 1

P3.11.4.1

ON Zeit

00:00:00

3.
23:59:59

hh:mm:ss

11.4 INTERVALL 4

00:00:00

P3.11.3.2 OFF Zeit 00:00:00{23:59:59| hh:mm:ss | 00:00:00 | 1475 |Siehe Intervall 1
P3.11.3.3 Starttag 0 6 0 1476 |Siehe Intervall 1
P3.11.3.4 Endtag 0 6 0 1477 |Siehe Intervall 1
P3.11.3.5 | Kanal zuweisen 0 3 0 1478 |Siehe Intervall 1

Siehe Intervall 1

P3.11.4.2 OFF Zeit 00:00:00{23:59:59| hh:mm:ss | 00:00:00 | 1480 |Siehe Intervall 1
P3.11.4.3 Starttag 0 6 0 1481 |Siehe Intervall 1
P3.11.4.4 Endtag 0 6 0 1482 |Siehe Intervall 1
P3.11.4.5 | Kanal zuweisen 0 3 0 1483 |Siehe Intervall 1
3.11.5 INTERVALL 5
P3.11.5.1 ON Zeit 00:00:00{23:59:59| hh:mm:ss | 00:00:00 | 1484 |Siehe Intervall 1
P3.11.5.2 OFF Zeit 00:00:00{23:59:59| hh:mm:ss | 00:00:00 | 1485 |Siehe Intervall 1
P3.11.5.3 Starttag 0 6 0 1486 |Siehe Intervall 1
P3.11.5.4 Endtag 0 6 0 1487 |Siehe Intervall 1
P3.11.5.5 | Kanal zuweisen 0 3 0 1488 |Siehe Intervall 1
3.11.6 ZEITGEBER 1
Ausfiihrungszeit des Zeitgebers,
P3.11.6.1 Dauer 0 72000 s 0 1489 |wenn dieser aktiviert wird. (Akti-
vierung tber DI)
Zugehdorigen Zeitkanal (1-3) aus-
wahlen
P3.11.6.2 | Kanal zuweisen | 0 3 0 1490 |0 = Nicht verwendet
1 =Zeitkanal 1
2 = Zeitkanal 2
3 = Zeitkanal 3
P3.11.6.3 Modus TOFF | TON TOFF | 15527|ahten Sie aus, ob der Timer mit
Ein- oder Ausverzdgerung arbeitet.
3.11.7 ZEITGEBER 2
P3.11.7.1 Dauer 0 72000 s 0 Siehe Zeitgeber 1
P3.11.7.2 | Kanal zuweisen 0 3 0 1492 |Siehe Zeitgeber 1
P3.11.7.3 Modus TOFF | TON TOFF | 1552g|ahten Sie aus, ob der Timer mit
Ein- oder Ausverzdgerung arbeitet.
3.11.8 ZEITGEBER 3
P3.11.8.1 Dauer 0 72000 s 0 Siehe Zeitgeber 1
P3.11.8.2 | Kanal zuweisen 0 3 0 1494 |Siehe Zeitgeber 1
P3.11.8.3 Modus TOFF | TON TOFF | 15523|ahten Sie aus, ob der Timer mit

Ein- oder Ausverzdgerung arbeitet.
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3.6.14 GRUPPE 3.12: PID-REGLER 1

3.6.14.1 Grundeinstellungen

Tabelle 58.

Index Parameter Min. Max. | Einheit | Werkeinst. | ID Beschreibung

Wenn der Parameter auf 100 %
eingestellt ist, bewirkt eine
P3.12.1.1 PID-Verstarkung 0,00 |1000,00 % 100,00 118 | Fehlerwertabweichung um

10 % eine Anderung des
Reglerausgangs um 10 %.

Wenn dieser Parameter auf
1,00 s eingestellt ist, bewirkt
P3.12.1.2 | PID I-Zeitkonstante 0,00 600,00 3 1,00 119 | eine Fehlerwertabweichung um
10 % eine Anderung des
Reglerausgangs um 10,00 %/s.

Wenn dieser Parameter auf
1,00 s eingestellt ist, bewirkt
eine Fehlerwertabweichung um
10 % innerhalb einer Sekunde
eine Anderung des Regleraus-
gangs um 10,00 %.

P3.12.1.3 | PID D-Zeitkonstante | 0,00 | 100,00 s 0,00 132

Auswahl der Einheit fir den Ist-

P3.12.1.4 Wahl der Einheit 1 38 1 1036
wert.

Anzeigeeinheit

P3.12.1.5 Mindestwert

Variiert | Variiert | Variiert 0 1033

Anzeigeeinheit

P3.12.1.6 .. Variiert | Variiert | Variiert 100 1034
Hochstwert
Anzeigeeinheit, Anzahl der Dezimalstellen fir
P3.12.1.7 Stellen 0 4 2 1035 den Wert der Anzeigeeinheit
0 = Normal (Istwert < Sollwert
P3.12.18 Invert|er.te Regelab- 0 1 0 340 |~ Erhohu.ng PID-Ausgang]
weichung 1 = Inversion (Istwert < Sollwert
-> Senkung PID-Ausgang)
Der Totbereich um den Sollwert
Hysterese in Anzeigeeinheiten. Der PID-
P3.12.1.9 y ) Variiert | Variiert | Variiert 0 1056 | Ausgang wird gesperrt, wenn
Totbereich . -
der Istwert eine vordefinierte
Zeit im Totbereich liegt.
Verzdaerun Wenn der Istwert eine vor-
P3.12.1.10 gerung. 0,00 | 320,00 s 0,00 1057 | definierte Zeit im Totbereich
Totbereich

liegt, wird der Ausgang gesperrt.
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3.6.14.2 Sollwerte

Tabelle 59.

Index Parameter Min. Max. | Einheit | Werkeinst. ID Beschreibung

P3.12.2.1 | Sollwert 1 Steuertafel | Variiert | Variiert | Variiert 0 167
P3.12.2.2 | Sollwert 2 Steuertafel | Variiert | Variiert | Variiert 0 168

Definiert die Rampen-
zeiten fiir Anstieg und
Abfall fur Sollwer-
tdnderungen. (Zeit fur die
Anderung vom Mindest-
zum Hochstwert)

pP3.12.2.3 Rampenzeit Sollwert 0,00 300,0 s 0,00 1068

0 = Nicht verwendet

1 = Sollwert 1 Steuertafel
2 = Sollwert 2 Steuertafel
3=Al

4 =Al2

5=AI3

6=Al4

7 =AlI5

8=Al6

9 = ProcessDataln1

10 = ProcessDataln2

11 = ProcessDataln3
Sollwertquelle 1 Aus- 12 = ProcessDataln4
wahl 0 16 ! 332 13 = ProcessDatalnb

14 = ProcessDatalné

15 = ProcessDataln7

16 = ProcessDataln8

Als und ProcessDataln
werden in Prozent ver-
wendet (0,00-100,00 %)
und entsprechend Hochst-
und Mindestwert des
Sollwerts skaliert.
HINWEIS: Fir Process-
Dataln sind zwei Dezimal-
stellen zu verwenden.

P3.12.2.4

P3.12.25 Sollwert 1 Mindest- 220000 | 200,00 o 0.00 1069 Mlnde§twert bei Analogsi-
wert gnalmindestwert.

P3.12.2.6 Sollwert 1 Hochst- -200,00 | 200,00 % 100,00 1070 Hochsﬂtwert bei Analogsi-
wert gnalhochstwert.

Der Antrieb wechselt in
den Sleep-Modus, wenn
die Ausgangsfrequenz
langer als die durch den
Parameter Sollwert
Sleep-Verzégerung
definierte Zeit unterhalb
dieses Sollwerts bleibt.

Sollwert 1 Sleep-Fre-
.t P3.12.2.7 quenz 0,00 | 320,00 Hz 0,00 1016

Die Mindestdauer, die die
Frequenz unterhalb des
.k P3.12.2.8 | Sleep-Verzogerung 1 0 3000 s 0 1017 |Sleep-Pegels liegen muss,
bevor der Antrieb gestoppt
wird.
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Tabelle 59.
Im Sleep-Modus startet
und regelt der PID-Regler
den Frequenzumrichter
unterhalb dieses Werts.
P3.12.2.9 Wake-up-Pegel 1 0,01 100 X 0 1018 Absoluter Wert oder
Relation zum Einstellwert,
abhangig vom Parameter
.WakeUpMode".
Legen Sie fest, ob der
Wakeup-Wert als
absoluter Wert oder in
Einstellwert 1 Relation zum Einstellwert
P3.12.2.10 Wakeup-Mode 0 ! 0 19539 verwendet werden soll.
0 = Absoluter Wert
1 = Relation zum
Einstellwert
Der Sollwert kann ber
P3.12.2.11 Sollwert 1 Boost -2,0 2,0 X 1,0 1071 |einen Digitaleingang
erhoht werden.
p3.12.2.13 | >olwertquelle 2 Aus-1 16 2 431 | Siehe Par. P3.12.2.4.
wahl
P3.12.2.13 Sollwert 2 Mindest- -200,00 | 200,00 % 0,00 1073 Mlndegtwert bei Analogsi-
wert gnalmindestwert.
P3.12.2 14 Sollwert 2 Hochst- -200,00 | 200,00 % 100,00 1074 Hochsﬂtwert bei Analogsi-
wert gnalhochstwert.
P3.12.2.15 SOllwergﬁfriEp'Fre' 0,00 | 320,00 | Hz 0,00 1075 |Siehe P3.12.2.7.
P3.12.2.1¢ |S0Uwert2Sleep-Ver-| g 3000 s 0 1076 |Siehe P3.12.2.8.
zdgerung
p3.12.2.17 | Solwert2 Wakeup- Variiert| 0,0000 | 1077 |Siehe P3.12.2.9.
Pegel
Wahlen Sie, ob der
Wakeup-Wert als
absoluter Wert oder in
Einstellwert 2 Relation zum Einstellwert
P3.12.2.18 Wakeup-Mode 0 ! 0 15540 verwendet werden soll.
0 = Absoluter Wert
1 = Relation zum
Einstellwert
P3.12.2.19 Sollwert 2 Boost -2,0 2,0 X 1,0 1078 |Siehe P3.12.2.11.
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3.6.14.3 Istwerte

Tabelle 60.

Index Parameter Min. Max. | Einheit | Werkeinst. | ID Beschreibung

1= Nur Quelle1 verwendet
2 = WRZ(Quelle1);(Stromung
= Konstante x WRZ(Druck]))
3 = WRZ(Quelle1 - Quelle?)
4 = WRZ(Quelle1) +
WRZ(Quelle2)

5 = Quellel + Quelle2

6 = Quellel - Quelle2

7 = MIN(Quelle1, Quelle?)
8 = MAX(Quelle1, Quelle2)
9 = MITTELWERT(Quelle1,
Quelle?)

Verwendung z. B. mit
P3.12.3.2 | Istwert, Verstarkung | -1000,0 | 1000,0 % 100,0 1058 | Auswahl 2 in Istwert, Aus-
wahl

P3.12.3.1 Istwert, Auswahl 1 9 1 333

0 = Nicht verwendet
1=Al

2=AI2

3=AI3

4=Al4

5=Al5

6=Al6

7 = ProcessDataln1
8 = ProcessDataln2
9 = ProcessDataln3
10 = ProcessDataln4
Istwert 1, Quellenaus- 11 = ProcessDatalnb
wahl 0 14 2 334 12 = ProcessDatalné

13 = ProcessDataln7

14 = ProcessDataln8

Als und ProcessDataln wer-
den in Prozent verwendet
(0,00-100,00 %) und ent-
sprechend Hochst- und
Mindestwert des Istwerts
skaliert.

HINWEIS: Fir Process-
Dataln sind zwei Dezimal-
stellen zu verwenden.

P3.12.3.3

Mindestwert bei Analog-

P3.12.3.4 | Istwert 1, Mindestwert | -200,00 | 200,00 % 0,00 336 | . .
signalmindestwert.

Hochstwert bei Analog-

P3.12.3.5 | Istwert 1, Hochstwert | -200,00 | 200,00 % 100,00 337 | . N
signalhdchstwert.

Istwert 2,

P3.123.6 | L ellenauswaht

0 14 0 335 | Siehe P3.12.3.3.

Mindestwert bei Analog-

P3.12.3.7 | Istwert 2, Mindestwert | -200,00 | 200,00 % 0,00 338 | . .
signalmindestwert.

Hochstwert bei Analog-

P3.12.3.8 | Istwert 2, Hochstwert | -200,00 | 200,00 % 100,00 339 | . .
signalhdchstwert.
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3.6.14.4 Vorausschauende Regelung

Fur die vorausschauende Regelung sind i. d. R. prazise Prozessmodelle erforderlich, in einigen
Situationen reicht jedoch eine vorausschauende Regelung aus Verstarkung + Offset. Fiir die
vorausschauende Regelung werden keine Istwertmessungen des tatsachlich gesteuerten Pro-
zesswerts erforderlich (Wasserstand im Beispiel auf Seite 103). Bei der vorausschauenden
Regelung von Vacon werden andere Messungen verwendet, die indirekten Einfluss auf den zu steu-
ernden Prozesswert haben.

Tabelle 61.
Index Parameter Min. Max. Einheit | Werkeinst. | ID Beschreibung
P3.12.4.1 VorausschAaLLjSevr:/c;ElRegelung. 1 9 1 1059 i;?;;éﬁeueéo'
P3.12.4.2 Voraussf/';":;‘tzr;iifgegel“”9' 1000 | 1000 % 1000 | 1060 E,is‘f:‘;_;f’zb.e“eéo'
P3.12.4.3 VOraUSSQCuhealtjeennaduessvz%Tlung1' 0 14 0 1061 Ei:;a-?;;é;elle 60,
P3.12.4.4 VOFaUSSCFAai:jg:tivzftgelung1' -200,00 | 20000 | % 0,00 | 1062 E,?T;_;aﬁb_e“e 60,
P3.124.5 | ‘orausschauende Regelung 1. | 200,00 | 20000 | % | 10000 | 1063 | ene Ta0ele €0
Pa.12.4.6 VOraUSSQCuhealtjeennaduessvz%TLung2' 0 14 0 1064 Ei;?;;ééb.elle 60,
P3.12.4.7 | Vorausscrauence Regelung 2. | 00,00 | 20000 | % 0,00 | 1065 |Dehe Tepetie €0
P3.12.4.8 Voraussczad“cinsf;gggel“”92' 200,00 | 20000 | % 100,00 | 1066 ﬁ??;_gfgble“e 60,

3.6.14.5 Prozessiuberwachung

Mit der Prozessiiberwachung wird geregelt, dass der Istwert innerhalb vordefinierter Limits bleibt.
Mithilfe dieser Funktion konnen Sie z. B. einen gro3en Rohrbruch erkennen und die maogliche Flu-
tung stoppen. Weiteres finden Sie auf Seite 103.

Tabelle 62.
Index Parameter Min. Max. | Einheit | Werkeinst. | ID Beschreibung
P3.12.5.1 Freigabe Prozessiber- 0 1 0 735 0= Dea.k.t|V|ert
wachung 1 = Aktiviert

Oberer Istwert/Prozesswert

P3.12.5.2 Obere Grenze Variiert | Variiert | Variiert | Variiert 736 |,. .
fur die Uberwachung

Unterer Istwert/Prozesswert

P3.12.5.3 Untere Grenze Variiert | Variiert | Variiert| Variiert 758 ..

fur die Uberwachung

Wenn der gewiinschte Wert
P3.12.5.4 Verzdgerung 0 30000 s 0 737 nicht innerhalb dieser Zeit

erreicht wird, wird ein Fehler

oder ein Alarm ausgeldst.
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3.6.14.6 Druckverlustausgleich

Tabelle 63.
Index Parameter Min. Max. | Einheit | Werkeinst.| ID Beschreibung
Aktiviert den Druckverlust-
HEE" | r3.126.1| Freigabe Sollwert 1 0 1 0 1189 [3usgleich fur Sollwert 1.

0 = Deaktiviert
1 = Aktiviert

Proportional der Frequenz
Sollwert 1 max. Kom- ) ) ) ) hinzu addierter Wer.t.
.t P3.12.6.2 pensation Variiert | Variiert | Variiert| Variiert 1190 Sollwertkompensatlon = Max.
Kompensation * (FregAus-
MinFreq)/(MaxFreg-MinFreq])

P3.12.6.3| Freigabe Sollwert 2 0 1 0 1191 |Siehe P3.12.6.1 oben.

P3.12.6.4| colwertZmax. Kom- |\, ool Variiert | Variiert|  Variiert | 1192 |Siehe P3.12.6.2 oben.
pensation
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3.6.15 GRUPPE 3.13: PID-REGLER 2

3.6.15.1 Grundeinstellungen
Weitere Einzelheiten finden Sie in Kapitel 3.6.14.

Tabelle 64.
Index Parameter Min. Max. | Einheit | Werkeinst. | ID Beschreibung
. 0 = Deaktiviert
P3.13.1.1 PID Freigabe 0 1 0 1630 1 = Aktiviert
Ausgangswert des PID-
Reglers in %, gemes-
. 0 sen am maximalen
P3.13.1.2 | Ausgangim Stoppmodus 0,0 100,0 %o 0,0 1100 Ausgangswert, wih-
rend des Stoppens liber
den Digitaleingang
P3.13.1.3 PID-Verstarkung 0,00 | 200,00 % 100,00 1631
P3.13.1.4 PID I-Zeitkonstante 0,00 | 600,00 s 1,00 1632
P3.13.1.5 PID D-Zeitkonstante 0,00 100,00 s 0,00 1633
P3.13.1.6 Wahl der Einheit 0 40 1 1635
P3.13.1.7 | Anzeigeeinheit Mindestwert| Variiert | Variiert | Variiert 0 1664
P3.13.1.8 | Anzeigeeinheit Hochstwert | Variiert | Variiert | Variiert 100 1665
P3.13.1.9 Anzeigeeinheit Stellen 0 4 2 1666
P3.13.1.10 Invertierte Regel- 0 1 0 1636
abweichung
P3.13.1.11 Hysterese, Totbereich Variiert | Variiert | Variiert 0,0 1637
P3.13.1.12| Verzégerung, Totbereich 0,00 320,00 s 0,00 1638
3.6.15.2 Sollwerte
Tabelle 65.
Index Parameter Min. Max. | Einheit | Werkeinst. | ID Beschreibung
P3.13.2.1 | Sollwert 1 Steuertafel | 0.00 | 100.00 | Variiert 0,00 1640
P3.13.2.2 | Sollwert 2 Steuertafel 0.00 | 100.00 | Variiert 0,00 1641
P3.13.2.3 | Rampenzeit Sollwert 0,00 | 300,00 s 0,00 1642
p3.13.2.4 | “otwertquelled, 0 16 1 1643
Auswahl
P3.13.2.5 Soltwert 1, -200,00 | 200,00 | % 000 | 1644 |Mindestwert bei Analog-
Mindestwert signalmindestwert.
. Hochstwert bei Analog-
P3.13.2.6 | Sollwert 1 Hochstwert | -200,00 | 200,00 % 100,00 1645 | . .
signalhdchstwert.
p3.13.2.7| otwertquelle? 0 16 0 1646 |Siehe P3.13.2.4.
Auswahl
P3.13.2.8 Soltwert 2, -200,00 | 200,00 | % 000 | 1647 |Mindestwert bei Analog-
Mindestwert signalmindestwert.
. Hochstwert bei Analog-
P3.13.2.9 | Sollwert 2 Hochstwert | -200,00 | 200,00 % 100,00 1648 | . .
signalhdchstwert.
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3.6.15.3 Istwerte
Weitere Einzelheiten finden Sie in Kapitel 3.6.14.

Tabelle 66.
Index Parameter Min. Max. Einheit | Werkeinst. | ID Beschreibung
P3.13.3.1 Istwert, Auswahl 1 9 1 1650
P3.13.3.2 Istwert, Ver- -1000,0 | 1000,0 % 100,0 | 1651
starkung
P3.13.3.3 Istwert 1, 0 14 1 1652
T Quellenauswahl
P3.13.3.4 I_stwert 1, -200,00 200,00 % 0,00 1653 Mlnde§twert bei Analogsi-
Mindestwert gnalmindestwert.
P3.13.3.5 Istwert 1, 200,00 | 200,00 | % 100,00 | 16454 | HOChstwert bei Analogsi-
Hochstwert gnalhochstwert.
Istwert 2,
P3.13.3.6 Quellenauswahl 0 14 2 1655
P3.13.3.7 I_stwert 2, -200,00 200,00 % 0,00 1656 Mlnde§twert bei Analogsi-
Mindestwert gnalmindestwert.
P3.13.3.8 Istwert 2, 200,00 | 200,00 | % 100,00 | 1457 | HOchstwert bei Analogsi-
Hochstwert gnalhochstwert.

3.6.15.4 Prozessiuberwachung
Weitere Einzelheiten finden Sie in Kapitel 3.6.14.

Tabelle 67.
Index Parameter Min. Max. Einheit | Werkeinst. | ID Beschreibung
Freigabe Uber- 0 = Deaktiviert
P3.13.4.1 wachung 0 ! 0 1659 1 = Aktiviert

P3.13.4.2 Obere Grenze Variiert | Variiert |Variiert| Variiert 1660
P3.13.4.3 Untere Grenze Variiert | Variiert |Variiert| Variiert 1661

Wenn der gewilinschte Wert
nicht innerhalb dieser Zeit
erreicht wird, wird ein Fehler
oder ein Alarm ausgeldst.

P3.13.4.4 Verzdgerung 0 30000 s 0 1662
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3.6.16 GRUPPE 3.14: MULTI-PUMP

Mit der Muiti-Pump-Funktion konnen Sie bis zu vier Motoren (Pumpen, Lifter) Gber den PID-
Regler 1 steuern. Der Frequenzumrichter ist dann mit einem "regelnden” Motor verbunden, der
die anderen Motoren mit der Stromversorgung verbindet oder sie davon trennt. Dies geschieht iber
Schaltschitze, die bei Bedarf tiber Relais gesteuert werden, um den richtigen Sollwert einzu-
halten. Der Autowechselmodus regelt die Reihenfolge bzw. Prioritat, in der die Motoren gestartet
bzw. gewechselt werden, um einen gleichmafigen Verschleifl zu gewahrleisten. Der regelnde
Motor kann entweder in die Autowechsel- und Interlock-Logik einbezogen werden oder kann so
eingerichtet werden, dass er immer als Motor 1 betrieben wird. Mit der Interlock-Funktion konnen
Motoren z. B. zur Wartung voriibergehend aufler Betrieb genommen werden. Siehe Seite 106.

Tabelle 68. Multi-Pump-Parameter

Index Parameter Min. | Max. | Einheit | Werkeinst. | ID Beschreibung

Gesamtzahl der Motoren (Pumpen/
P3.14.1| Anzahl der Motoren 1 5 1 1001 |Lufter), die im Multi-Pump-System
betrieben werden

Aktiviert/deaktiviert die Verwendung
von Interlocks. Interlocks informie-
ren das System, ob ein Motor ver-
bunden ist oder nicht.

0 = Nicht verwendet

1 = Freigegeben

P3.14.2 Interlock-Funktion 0 1 1 1032

Bezieht den Frequenzumrichter in
das Autowechsel- und Interlock-
P3.14.3 FU einbeziehen 0 1 1 1028 |System ein.

0 = Gesperrt

1 = Freigegeben

Aktiviert/deaktiviert die
Startreihenfolge und Prioritat der
P3.14.4| Autowechselmodus 0 1 0 1027 |Motoren im Wechselbetrieb.

0 = Gesperrt

1 = Freigegeben

Nach Ablauf der in diesem Parame-
ter festgelegten Zeit findet der
automatische Wechsel der Motoren
P3.14.5| Autowechsel-Intervall | 0,0 [3000,00 h 48,0 1029 |statt, falls die genutzte Leistung
unter dem Pegel liegt, der mit den
Parametern P3.14.6 und P3.14.7
festgelegt ist.

P3.14.6 Autowechselmodus: 0,00 |50,00| Hz 25,00 1031 |Diese Parameter.legen den Pegel
Frequenzgrenze fest, unter dem die genutzte Leis-
Autowechselmodus: tung liegen muss, damit der auto-

P3.14.7 Motorgrenze 0 4 ! 1030 | matische Wechsel stattfinden kann.

Prozentsatz des Sollwerts. Beispiel:
Sollwert = 5 bar, Regelbereich =
10%: So lange der Istwert zwischen
4,5 und 5,5 bar liegt, wird der Motor
nicht zu- oder abgeschaltet oder
entfernt.

P3.14.8 Regelbereich 0 100 % 10 1097

Liegt der Istwert auf3erhalb des
Regelbereichverzo- 0 3600 s 10 1098 Regelbereichs, werden erst nach

P3.14.9 gerung Ablauf dieses Zeitraums Motoren

zu- oder abgeschaltet.
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3.6.17 GRUPPE 3.16: FIRE MODE

Bei einer Aktivierung werden die Eingaben Uber Steuertafel, Feldbusse und PC-Werkzeug igno-
riert, und der Antrieb lauft mit Festdrehzahl. Auf3erdem wird ein Alarmsignal an der Steuertafel
angezeigt, und die Gewahrleistung erlischt. Zum Aktivieren der Funktion miissen Sie ein Kenn-
wort im Beschreibungsfeld fir Parameter Brandmodus, Passwort einrichten. Bitte beachten Sie,
dass dieser Eingang einer des Typs NC ist (normal geschlossen)!

ACHTUNG! WENN SIE DIESE FUNKTION AKTIVIEREN, ERLISCHT DIE GEWAHRLEISTUNG! Um
den Fire Mode im Testmodus zu Uberpriifen, ohne dass die Gewahrleistung erlischt, wird ein ande-
res Kennwort verwendet.

Tabelle 69. Fire Mode-Parameter

Index Parameter Mind. Max. | Einheit | Werkseinst. ID Beschreibung

Brandmodus, 1001 = Aktiviert
Passwort 0 9999 0 1599 1234 = Testmodus

FALSE = Fire Mode aktiv
TRUE = Inaktiv

Fire Mode aktiv . FALSE = Inaktiv
P3.16.3 DigIN Slot0.1 | 1619 TRUE = Fire Mode aktiv

Schlieflen

Bei Aktivierung des
8,00 P3.3.2 Hz 0,00 1598 | Brandmodus verwendete
Frequenz

P3.16.1

P3.16.2 | Fire Mode aktiv Offen DigIN Slot0.2 | 1596

Brandmodus,

P3.16.4
Frequenz

Zum Auswahlen der
Sollwertquelle bei aktivem
Brandmodus. Es besteht die
Méglichkeit, z. B. Al1 oder
den PID-Regler auch
wahrend des Betriebs im
Brandmodus als
Sollwertquelle
auszuwabhlen.

0 8 0 1617 |0 = Frequenz im
Brandmodus

1 = Festdrehzahlen

2 = Steuertafel

3 = Feldbus

4=AlN

5=AI2

6=Al1+AlI2

7 = PID1

8 = Motorpotentiometer

Umkehrbefehl fir die
Drehrichtung wahrend des
Betriebs im Brandmodus.
Brandmodus, . Diese Funktion hat im
Umkehr DigIN Slot0.1 | 1618 Normalbetrieb keine
Auswirkung.
FALSCH = Vorwarts
WAHR = Riickwarts

Brandmodus,

P3.16.5 Frequenzquelle

P3.16.6

Fire-Mode-Festdreh-

P3.16.7 Zahl 1 0 50 10 15535 | Festdrehzahl fir Fire Mode
P3.16. | Tire-Mode-Festdreh- 0 50 20 15536 | Siehe oben.

zahl 2
P3.16.9 F're'Mozd:r;lF;Stdreh' 0 50 30 15537 | Siehe oben.
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Tabelle 69. Fire Mode-Parameter

Betriebsdaten (siehe auch
Tabelle 31)

0 = Gesperrt
Fire-Mode-Status 0 3 0 1597 | 1 = Freigegeben

2 = Aktiviert (Aktiviert + DI
offen)

3 = Test-Modus

Der Fire-Mode-Zahler gibt
M 4294 an, wie oft der Fire Mode
Fire-Mode-Zahler 0 0 1679 | aktiviert wurde. Dieser
3.16.11 967 295 . )

Zahler kann nicht
rickgestellt werden.

3.16.10

3.6.18 GRUPPE 3.17: APPLIKATIONSEINSTELLUNGEN

Tabelle 70. Applikationseinstellungen

Index Parameter Mind. Max. | Einheit | Werkseinst. ID Beschreibung

P3.17.1 Passwort 0 9999 0 1806

3.6.19 GRUPPE 3.18: EINSTELLUNGEN FUR KWH-IMPULS-AUSGANG

Tabelle 71. Einstellungen: kWh-Impuls-Ausgang

Index Parameter Min. Max. | Einheit | Werkseinst. ID Beschreibung

kWh-Impulslange in
Millisekunden
Gibt an, wie oft der kWh-

1 100 kWh 1 15533 | Impuls ausgeldst werden
muss.

P3.18.1 kWh-Impulslange 50 200 ms 50 15534

kWh-Impulsauflo-
sung

P3.18.2
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3.7 HVAC-APPLIKATION — ZUSATZLICHE PARAMETERINFORMATIONEN

Aufgrund der Benutzerfreundlichkeit und der einfachen Bedienung ist fur die meisten Parameter der
VACON HVAC-APPLIKATION nur eine Kurzbeschreibung erforderlich, die Sie in den
Parametertabellen in Kapitel 3.6 finden.

In diesem Kapitel erhalten Sie zusatzliche Informationen zu bestimmten erweiterten Parametern der
VACON HVAC-APPLIKATION. Wenn Sie die erforderlichen Informationen nicht finden, wenden Sie
sich an Ihren Handler.

P3.1.1.7 MOTORSTROMGRENZE

Dieser Parameter bestimmt den maximalen Strom vom Frequenzumrichter zum Motor. Der Be-
reich der einstellbaren Parameterwerte variiert von Baugrof3e zu Baugrafle.

Bei Uberschreiten der Stromgrenze wird die Ausgangsfrequenz des Antriebs verringert.

HINWEIS: Hierbei handelt es sich nicht um die Grenze fiir Uberstromfehler.

P3.1.2.9 U/F-VERHALTNIS, AUSWAHL

UELE
nummer

Auswahlname ‘ Beschreibung

Die Spannung des Motors andert sich linear von der Spannung
bei Nullfrequenz (P3.1.2.4) bis zur Spannung am Feld-
schwéchpunkt (FSP) bei FSP-Frequenz als Funktion der Aus-
gangsfrequenz. Diese Werkseinstellung sollte verwendet
werden, so lange keine andere besondere Einstellung
erforderlich ist.

0 Linear

Die Spannung des Motors andert sich vom Spannungsnull-
punkt (P3.1.2.4) bis zum Feldschwachpunkt in Form einer
quadratischen Kurve. Unterhalb des Feldschwachpunkts lauft
der Motor untermagnetisiert und erzeugt ein kleineres
Drehmoment. Ein quadratisches U/f-Verhaltnis kann bei
Applikationen verwendet werden, bei denen sich das
Drehmoment proportional zum Quadrat der Drehzahl verhalt,
z. B. bei Zentrifugalpumpen und -liftern.

1 Quadratisch

A ULV]
Werkseinst.: 'Feldschwachpunkt
Nennspannung des |
Motors ‘
|
!
|
|
|
Linear :
!
) | Werkseinst.:
Quadratisch 1 Nennfrequenz
| des Motors
Y, f[Hz]

11117.emf

Abbildung 18. Lineare und quadratische Anderung der Motorspannung
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P3.1.2.15 UBERSPANNUNGSREGLER
P3.1.2.16 UNTERSPANNUNGSREGLER

Mit diesen Parametern besteht die Méglichkeit, den Unter-/Uberspannungsregler auBer Betrieb zu
schalten. Dies kann beispielsweise hilfreich sein, wenn die Netzversorgungsspannung um mehr als
-15 % bis +10 % variiert und die Applikation diese Unter-/Uberspannung nicht toleriert. In diesem
Fall steuert der Regler unter Berlicksichtigung der Versorgungsschwankungen die Ausgangsfre-
quenz.

P3.1.2.17 STATORSPANNUNG EINSTELLEN

Der Parameter ,Stator voltage adjust” wird nur verwendet, wenn fiir Parameter P3.1.1.8 der Dau-
ermagnetmotor (PM-Motor] ausgewé&hlt wurde. Dieser Parameter hat keine Auswirkungen, wenn
.Asynchronmotor” ausgewahlt wurde. Wird ein Asynchronmotor verwendet, so wurde der Wert in-
tern auf 100 % gesetzt und kann nicht verandert werden.

Wird der Wert von Parameter P3.1.1.8 (Motortyp) auf ,PM-Motor” geandert, so wird die U/f-Kurve
automatisch bis zu den Grenzen der vollen Ausgangsspannung des Frequenzumrichters aus-
gedehnt. Das definierte U/f-Verhéltnis wird beibehalten. Diese interne Ausdehnung erfolgt, um zu
vermeiden, dass der PM-Motor im Feldschwachbereich betrieben wird, weil die Nennspannung des
PM-Motors in der Regel viel niedriger als die volle Ausgangsspannungskapazitat des Frequenzu-
mrichters ist.

Die Nennspannung des PM-Motors entspricht in der Regel der Back-EMF-Spannung des Motors
bei Nennfrequenz, kann aber - je nach Motorhersteller - auch z. B. die Statorspannung bei
Nennlast bezeichnen.

Dieser Parameter bietet eine einfache Maglichkeit zur Anpassung der U/f-Kurve des Frequenzu-
mrichters an die Back-

EMF-Kurve des Motors, ohne mehrere U/f-Kurven-Parameter verandern zu mussen.

Der Parameter ,Stator voltage adjust” definiert die Ausgangsspannung des Frequenzumrichters in
Prozent der Motornennspannung bei Motornennfrequenz.

Die U/f-Kurve des Frequenzumrichters wird in der Regel geringfligig oberhalb der Back-EMF-Kur-

ve des Motors eingestellt. Je starker die U/f-Kurve des Frequenzumrichters von der Back-EMF-
Kurve des Motors abweicht, desto mehr steigt der Motorstrom.

P3.2.5 STOPPFUNKTION
Auswahl- o ahlname Beschreibung
nummer

Der Motor halt mithilfe seiner eigenen Tragheit an. Die Steuerung
0 Leerauslauf |durch den Antrieb wird beendet, und der Antriebsstrom fallt
nach Erteilung des Stopp-Befehls auf Null.

Nach dem Stoppbefehl wird die Drehzahl des Motors entsprechend

1 Rampe der eingestellten Bremsparameter auf Null verringert.

P3.2.6 AUSWAHL START/STOPP-LOGIK I/O A

Die Werte 0 bis 4 ermoglichen die Steuerung von Start und Stopp des Frequenzumrichters mit
einem digitalen Signal uber die Digitaleingange. CS = Steuersignal.

Die Optionen, bei denen der Text "Anstiegsflanke” erscheint, sollen die Maglichkeit eines ver-
sehentlichen Starts beim Einschalten bzw. Neueinschalten (z.B. nach einem Stromausfall] der
Stromversorgung, bei Startfreigabe nach Antriebsstopp (Startfreigabe = False) oder nach einem
Steuerplatzwechsel zu der E/A-Steuerung ausschlieen. Vor dem Starten des Motors muss der
Start/Stopp-Kontakt geoffnet werden.

Der verwendete Stoppmodus fuhrt in allen Beispielen zu Leerauslauf.
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Auswahl-
nummer

Anmerkung

Auswahlname ‘

CS1: Vorwarts

0 Diese Funktionen finden Verwendung, wenn die Kontakte

CS2: Rickwarts

geschlossen sind.

Vorwarts | Ausgangsfrequenz

Sollfrequenz

0 Hz / \

Sollfrequenz

Rickwarts

Startfreigabe

Starttaste : : : :
Stopptaste ___ 1 L
9135.emf
Abbildung 19. E/A A Start/Stopp-Logik = 0
Erlauterung:

Das Steuersignal (CS) 1 wird aktiviert, und die

Das Startfreigabesignal ist auf FALSE gesetzt,
und die Frequenz fallt auf 0. Das Startfreigabe-

eingespeiste Frequenz fallt auf 0.

évt;sr?;ngsfrequenz steigt. Der Motor [uft vor- 8 signal wird mit Parameter P3.5.1.10 konfigu-

’ riert.
Steuersignal CS2 wird aktiviert. Dies hat jedoch Das Startfreigabesignal ist auf TRUE gesetzt,
keine Auswirkungen auf die Ausgangsfrequenz, 9 |unddie Frequenz steigt auf den Sollwert, da CS1
da die zuerst ausgewahlte Richtung Vorrang hat. noch aktiv ist.
CS1 wird deaktiviert. Dadurch 4ndert sich die Die Stopptaste auf der Steuertafel wird

. R - gedrickt, und die in den Motor eingespeiste
Startrichtung (von vorwérts in riickwarts), da 10 . . . e
CS2 noch aktiv ist Frequenz fallt auf 0. (Dieses Signal funktioniert

’ nur, wenn P3.2.3 Stop-Taste = “Ja".]
CS2 wird deaktiviert, und die in den Motor 1 Der Antrieb wird durch Driicken der Starttaste
eingespeiste Frequenz fallt auf 0. auf der Steuertafel gestartet.
€52 wird erneut aktiviert, sodass‘ der Motor auf Die Stopptaste auf der Steuertafel wird erneut
den Frequenzsollwert beschleunigt wird 12 . .
- - gedrickt, um den Antrieb anzuhalten.

(rickwarts).

. - . Der Versuch, den Antrieb durch Driicken der
€S2 wird deaktiviert, und die in den Motor 13 | Starttaste zu starten, ist nicht erfolgreich, da

CS1 inaktiv ist.

CS1 wird aktiviert, und der Motor beschleunigt
(vorwérts) bis auf Sollfrequenz.
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Auswahl-
nummer

Auswahlname

Anmerkung

CS1: Vorwarts
1 (Anstiegsflanke)
CS2: Invertiert Stopp

Vorwirts | Ausgangsfrequenz

SOl reQUENZ - - - - - e oo e —— e p—
A1 1 71,
0 Hz »

Sollfrequenz.
Rickwarts

|
|
|
I
|
|
|
Startfreigabe '

|
Steuersignal 1 I |
|

Steuersignal 2

U

R _ n
0600 000 O

Abbildung 20. E/A A Start/Stopp-Logik = 1

Stopptaste

9176.emf

Erlauterung:

Das Steuersignal (CS) 1 wird aktiviert, und die CS1 wird aktiviert, und der Motor beschleunigt

1 |Ausgangsfrequenz steigt. Der Motor lauft vor- 6 | (vorwarts) bis auf Sollfrequenz, da das Start-
warts. freigabesignal auf TRUE gesetzt ist.
Die Stopptaste auf der Steuertafel wird
. - . - gedriickt, und die in den Motor eingespeiste
2 | CS2 wird deaktiviert, die Frequenz fallt auf 0. 7

Frequenz fallt auf 0. (Dieses Signal funktioniert
nur, wenn P3.2.3 Stop-Taste = “Ja".]

CS1 wird aktiviert, und die Ausgangsfrequenz
steigt wieder. Der Motor lauft vorwarts.

CS1 wird aktiviert, und die Ausgangsfrequenz
steigt wieder. Der Motor lauft vorwarts.

Das Startfreigabesignal ist auf FALSE gesetzt,
und die Frequenz fallt auf 0. Das Startfreigabesi-
gnal wird mit Parameter P3.5.1.10 konfiguriert.

CS2 wird deaktiviert, die Frequenz fallt auf 0.

Der Startversuch mit CS1 scheitert, da das
Startfreigabesignal noch immer auf FALSE
gesetzt ist.
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Auswahl-
nummer

Auswahlname

Anmerkung

CS1: Vorwarts
(Anstiegsflanke)
CS2: Rickwarts
(Anstiegsflanke)

Soll verwendet werden, um die Moglichkeit eines ver-
sehentlichen Starts auszuschlief3en. Vor dem erneuten
Starten des Motors muss der Start/Stopp-Kontakt
geoffnet werden.

Vorwirts | Ausgangsfrequenz

Startfreigabe

Sollfrequenz - - - - .
| |
| |
[0\ / / / t
0 Hz } I »
| | | | | | |
| | | | | | |
Sollfrequenz]._.'.__._ 1.\ N |' ,,,,,,,, L L (R
Rickwarts

I | I I I I | u | | I I
I I I I I I I I I I I I
| | | . . . . | !
Steuersignal 1 I I | [ | | I L o ]
I | | | | | I I I I I I
; I T | | I I | |
Steuersignal 2 _‘_l ! l_l | . . ! ! . .
I I I I I I I I I I I
Stopptaste | | | | | | | | | I_l | |
| | | | | | | | | | | |
11093.emf

Abbildung 21. E/A A Start/Stopp-Logik = 2

Erlauterung:
Das Steuersignal (CS) .1 wird aktmert,ﬂund die CS1 wird aktiviert, und der Motor beschleunigt
1 Ausgangsfrequenz steigt. Der Motor lauft vor- 7 - .
- (vorwarts) bis auf Sollfrequenz.
warts.
Steuersignal CS2 wird aktiviert. Dies hat jedoch Das S.tartfrelgabes.l.gnal ist auf FALSE ge;etzt,
. . . und die Frequenz fallt auf 0. Das Startfreigabe-
2 | keine Auswirkungen auf die Ausgangsfrequenz, 8 . . : .
. - X signal wird mit Parameter P3.5.1.10 konfigu-
da die zuerst ausgewahlte Richtung Vorrang hat. riert
Das Startfreigabesignal ist auf TRUE gesetzt.
CS1 wird deaktiviert. Dadurch andert sich die Anders als bei der Einstellung "0" fur diesen
3 |Startrichtung (von vorwaérts in riickwérts), da 9 | Parameter hat dies jedoch keine Auswirkungen,
CS2 noch aktiv ist. da auch bei aktivem CS1 die Anstiegsflanke fir
den Start erforderlich ist.
Die Stopptaste auf der Steuertafel wird
4 CS2 wird deaktiviert, und die in den Motor 10 gedriickt, und die in den Motor eingespeiste
eingespeiste Frequenz fallt auf 0. Frequenz fallt auf 0. (Dieses Signal funktioniert
nur, wenn P3.2.3 Stop-Taste = "Ja".]
CS2 wird erneut aktiviert, sodass. der Motor auf CS1 wird erneut gesffnet und geschlossen,
5 |den Frequenzsollwert beschleunigt wird 11
- - daher startet der Motor.
(rickwarts).
CS2 wird deaktiviert, und die in den Motor CS1 wird deaktiviert, und die in den Motor
6 : . - 12 : . -
eingespeiste Frequenz fallt auf 0. eingespeiste Frequenz fallt auf 0.
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Auswahl-
nummer

Anmerkung

Auswahlname ‘

CS1: Start
CS2: Rickwarts

Vorwarts | Ausgangsfrequenz

Sollfrequenz |- - p—

0 Hz

Rickwarts

|
|
Sollfrequenz 1l
|
|
|
|

ffffffff \/

Startfreigabe

|
l
Steuersignal 1 4
|
Steuersignal 2_4_|—I

._I

| | |
I I |
Starttaste T T T |
| | I
|
| | |
1

Stopptaste.

© @ db.dbb o

11094.emf

Abbildung 22. E/A A Start/Stopp-Logik = 3

Erlauterungen:

Das Steuersignal (CS) 1 wird aktiviert, und die

Das Startfreigabesignal ist auf FALSE gesetzt,
und die Frequenz fallt auf 0. Das Startfreigabe-

évl;itgsngsfrequenz steigt. Der Motor lauft vor- 7 signal wird mit Parameter P3.5.1.10 konfigu-
’ riert.
CS2 wird aktiviert. Dadurch andert sich die Star- Das S.tartfre|gabe5|gr1al st auf TRUE gesetzt,
trichtung (von vorwairts in riickwarts) 8 |unddie Frequenz steigt auf den Sollwert, da CS1
’ noch aktiv ist.
CS2 wird deaktiviert. Dadurch andert sich die DéedrSJSIStptSEtdedaiZfi:Zreit:/lﬁgiaé?r: \A:el;deiste
Startrichtung (von riickwérts zu vorwérts), da 9 |9 o . singespeiste.
CS1 noch aktiv ist Frequenz fallt auf 0. (Dieses Signal funktioniert
: nur, wenn P3.2.3 Stop-Taste = “Ja".]
Auch CS1 wird deaktiviert, und die Frequenz fallt 10 Der Antrieb wird durch Driicken der Starttaste
auf 0. auf der Steuertafel gestartet.
Trotz Aktivierung von CS2 startet der Motor 1 Der Antrieb wird erneut mit der Stopptaste auf
nicht, da CS1 inaktiv ist. der Steuertafel gestoppt.
CS1 wird aktiviert, und die Ausgangsfrequenz Der Versuch, den Antrieb durch Driicken der
steigt wieder. Der Motor lauft vorwarts, da CS2 12 | Starttaste zu starten, ist nicht erfolgreich, da

inaktiv ist.

CS1 inaktiv ist.
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Auswahl-
nummer

Auswahlname

Anmerkung

Soll verwendet werden, um die Moglichkeit eines ver-
sehentlichen Starts auszuschlief3en. Vor dem erneuten
Starten des Motors muss der Start/Stopp-Kontakt

CS1: Start (Anstiegs-
4 flanke)

CS2: Rickwarts

geoffnet werden.

Vorwarts |Ausgangsfrequenz

Sollfrequenz

0 Hz

Sollfrequenz
Rickwarts

Startfreigabe

e

I
|
|
T
|
|
L
|
|
|
|
|
|
|
|
]
|

Steuersignal 1 —I

|
Steuersignal 2 : ‘ ‘ "
|
|

Stopptaste

11095.emf

Abbildung 23. E/A A Start/Stopp-Logik = 4

Erlauterungen:
Das Steuersignal (CS) 1 wird aktiviert, und die Das S.tartfreigabes.i.gnal ist auf FALSE gesetzt,
1 Ausgangsfrequenz steigt. Der Motor lauft vor- 7 uhd die l.:requ.enz falltauf 0. Das Startfrel.gabe-
wérts. da CS?2 inaktiv ist signal wird mit Parameter P3.5.1.10 konfigu-
' ' riert.
2 CS2 wird aktiviert. Dadurch andert sich die Star- 8 CS1 muss gedffnet und wieder geschlossen
trichtung (von vorwérts in riickwérts). werden, damit der Motor starten kann.
CS2 wird deaktiviert. Dadurch 4ndert sich die Dle Slopptaste auf der Stewertafelwird
3 | Startrichtung (von riickwarts zu vorwérts), da 9 |9 L : singespeiste.
CS1 noch aktiv ist Frequenz fallt auf 0. (Dieses Signal funktioniert
’ nur, wenn P3.2.3 Stop-Taste = "Ja".]
4 Auch CS1 wird deaktiviert, und die Frequenz fallt 10 CS1 muss geoffnet und wieder geschlossen
auf 0. werden, damit der Motor starten kann.
5 Trotz Aktivierung von CS2 startet der Motor 1 CS1 wird deaktiviert, und die Frequenz fallt
nicht, da CS1 inaktiv ist. auf 0.
CS1 wird aktiviert, und die Ausgangsfrequenz
6 |steigt wieder. Der Motor lauft vorwarts, da CS2
inaktiv ist.
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P3.3.10 FESTDREHZAHLMODUS

Mit den Festdrehzahlparametern werden bestimmte Frequenzsollwerte im Voraus definiert. Uber-
nommen werden diese Sollwerte anschlieBend durch Aktivieren/Deaktivieren von
Digitaleingéngen, die den Parametern P3.5.1.15, P3.5.1.16 und P3.5.1.17 (Festdrehzahlwahl 0, Fest-
drehzahlwahl 1 und Festdrehzahlwahl 2) zugeordnet sind. Zwei unterschiedliche Logiken kdnnen aus-
gewahlt werden:

Auswahl- Auswahlname ‘ Hinweis
nummer
0 Binircode Kombination der aktivierten Eingange nach Tabelle 72
zur Auswahl der erforderlichen Festdrehzahl.
Entsprechend der Anzahl der aktiven Eingange, die dem
Anzahl (der ver- g g
1 wendeten Eingange Parameter Festdrehzahlwahl zugeordnet sind, konnen
gang Sie die Festdrehzahlen 1 bis 3 verwenden.
P3.3.12 FESTDREHZAHL 1

P3.3.18 BIS 7

Die Werte der Festdrehzahlen werden automatisch auf Werte zwischen Minimalfrequenz und Ma-
ximalfrequenz (P3.3.1 und P3.3.2) beschrénkt. Siehe folgende Tabelle.

Tabelle 72. Auswahl der Festdrehzahlen - || =
Eingang aktiviert

Erforderliche Aktion Aktivierte Frequenz

Wahlen Sie fiir den Parameter Festdrehzahl 0

P3.3.3 den Wert 1.

Festdrehzahl 1
Festdrehzahl 2
Festdrehzahl 3
Festdrehzahl 4
Festdrehzahl 5
Festdrehzahl 6
Festdrehzahl 7

P3.4.1 RAMPE 1, VERSCHLIFF

Mit diesem Parameter konnen Anfang und Ende der Beschleunigungs- und Bremsrampen geglat-
tet werden. Der Einstellwert 0 ergibt einen linearen Rampenverschliff, d. h., Beschleunigungs- und
Bremsrampe reagieren unmittelbar auf die Anderungen des Bezugssignals.

Die Einstellung "0,1...10 Sekunden” sorgt fur S-Verschliff beim Beschleunigen und Bremsen. Die
Beschleunigungszeit wird mit den Parametern P3.4.2 und P3.4.3 (siehe Abbildung 24) eingestellt.

Diese Parameter werden verwendet, um mechanische Erosion und Stromspitzen zu reduzieren,
wenn der Sollwert geandert wird.
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1z

»
»

11096.emf

Abbildung 24.Beschleunigen und Bremsen (S-Verschliff)

P3.4.12 FLUSSBREMSE

Anstelle der DC-Bremse ist die Flussbremse eine sinnvolle Alternative zur Erhohung der Brems-
leistung, wenn zusatzliche Bremswiderstande nicht benotigt werden.

Wenn gebremst werden muss, wird die Frequenz verringert und der Motorfluss erhoht. Dadurch
erhoht sich wiederum die Bremsleistung des Motors. Anders als bei der DC-Bremse wird hierbei
die Drehzahl wahrend des Bremsvorgangs weiterhin geregelt.

Die Flussbremse kann ein- oder ausgeschaltet werden.

HINWEIS: Bei der Flussbremse wird im Motor die Energie in Warme umgewandelt. Um den Motor
nicht zu schadigen, muss deshalb periodisch (mit Unterbrechungen) gebremst werden.

P3.5.1.10 STARTFREIGABE

Kontakt offen: Motorstart verhindert
Kontakt geschlossen: Motorstart freigegeben

Der Frequenzumrichter wird entsprechend der unter P3.2.4 ausgewahlten Funktion gestoppt. Der
Follower-Antrieb wird immer durch Leerauslauf gestoppt.

P3.5.1.11 START-INTERLOCK 1
P3.5.1.12 START-INTERLOCK 2

Der Antrieb kann nicht gestartet werden, wenn Interlocks offen sind.

Die Funktion kann fiir eine Klappenverriegelung verwendet werden, um zu verhindern, dass der
Antrieb gegen ein geschlossenes Ventil oder eine geschlossene Klappe gestartet wird.

P3.5.1.15 Festdrehzahlwah! 0
P3.5.1.16 Festdrehzahlwahl 1
P3.5.1.17 Festdrehzahlwah! 2

Sie missen einen Digitaleingang per Programmierung (siehe Kapitel 3.6.2) mit diesen Funktionen
verkniipfen, um die Festdrehzahlen 1 bis 7 anwenden zu konnen (siehe Tabelle 72 und die Seiten
53, 56 und 92).

P3.5.2.2 AIl FILTERZEIT
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Wenn diesem Parameter ein Wert zugewiesen wird, der grof3er als O ist, wird die Funktion zum Aus-
filtern von Stérungen aus dem eingehenden Analogsignal aktiviert.

HINWEIS: Lange Filterzeiten fiihren zu einer Verzogerung der Regelzeiten!

%
Ungefiltertes Signal

100% - -

Gefiltertes Signal
63% |-

t [s]

»

11097.emf

Abbildung 25. Al1-Signalfilterung

P3.5.3.2.1 RO1 FUNKTION (STANDARDKARTE)
Tabelle 73. Ausgangssignale (iber RO1

Auswahl Auswahlname Beschreibung

0 Nicht verwendet

1 Bereit Der Frequenzumrichter ist betriebsbereit.

2 Betrieb Der Frequenzumrichter ist in Betrieb (Motor lauft).

3 Allgemeiner Fehler Es ist eine Fehlerauslosung erfolgt

4 Allgemeiner Fehler invertiert |Fehlerauslosung ist nicht erfolgt

5 Allgemeiner Alarm

6 Ruckwarts Der Rickwartsbefehl wurde ausgewahilt.

7 Auf Drehzahl Die Ausgangs_frequenz hat den eingestellten
Sollwert erreicht.

8 Motorregler aktiv Einer der Sollwertregler (z. B. S_tr_omgrenze,
Drehmomentgrenze) wurde aktiviert.

9 Festdrehzahl aktiv Die Fest.qrehzahlwurde mit einem Digitaleingang
ausgewahlt.

10 Steuerung Ubelr Steuertafel |Als Steuerungsmodus wurde die Steuertafel aus-

aktiv gewahlt.

11 Steuerplatz I/0 B aktiv Steuerplatz I/0 B wurde ausgewahlt

12 Sollwertiiberwachung 1 Wird aktiviert, wenn der Signalwert die festgelegte
Uberwachungsgrenze (P3.8.3 oder P3.8.7) unter-

13 Sollwertiiberwachung 2 |oder Uberschreitet, in Abhangigkeit von der aus-
gewahlten Funktion.

14 Startbefehlzahler aktiv Der Startbefehlzahler wurde aktiviert

15 Reserviert

16 Fire mode ON

17 Steuerung Echtzeituhr 1 Der Zeitkanal 1 wird verwendet.

18 Steuerung Echtzeituhr 2 |Der Zeitkanal 2 wird verwendet.
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Tabelle 73. Ausgangssignale (iber RO1

Auswahl Auswahlname Beschreibung
19 Steuerung Echtzeituhr3  |Der Zeitkanal 3 wird verwendet.
20 FB-Steuerwort B.13
21 FB-Steuerwort B.14
22 FB-Steuerwort B.15
23 PID1 im Sleep-Modus
24 Reserviert
25 PID1-Uberwachungsgrenzen Der PID1-Istwert liegt au3erhalb der Uber-
wachungsgrenzen.
2% PID2-Uberwachungsgrenzen Der PID2-Istwert liegt auBerhalb der Uber-
wachungsgrenzen.
27 Motorsteuerung 1 Schitzsteuerung fir Multi-Pump-Funktion
28 Motorsteuerung 2 Schitzsteuerung fur Multi-Pump-Funktion
29 Motorsteuerung 3 Schitzsteuerung fir Multi-Pump-Funktion
30 Motorsteuerung 4 Schitzsteuerung fur Multi-Pump-Funktion
31 Reserviert (immer offen)
32 Reserviert (immer offen)
33 Reserviert (immer offen)
34 Wartungswarnung
35 Wartungsfehler
P3.9.2 REAKTION AUF EXTERNEN FEHLER

Warnmeldungen bzw. Fehleraktionen oder -meldungen werden durch das Signal fir einen exter-
nen Fehler von einem der programmierbaren Digitaleingange (standardmé&Big DI3) mit den
Parametern P3.5.1.7 und P3.5.1.8 generiert. Diese Informationen konnen auch an beliebigen Re-
laisausgangen programmiert werden.

P3.9.8 KUHLUNGSFAKTOR BEI NULLFREQUENZ

Definiert den Kiihlungsfaktor des Motors bei Nulldrehzahlim Verhaltnis zu dem Punkt, an dem der
Motor ohne externe Kiihlung bei Nenndrehzahl lauft. Siehe Tabelle 55.

Der Standardwert beruht auf der Annahme, dass keine externe Lifterkihlung fir den Motor ver-
wendet wird. Sofern ein externer Lifter verwendet wird, kann dieser Parameter auf 90 % (oder
noch héher) eingestellt werden.

Wenn Sie den Parameter P3.1.1.4 (Motornennstrom) andern, wird dieser Parameter automatisch
auf die Werkeinstellung zuriickgesetzt.

Die Einstellung dieses Parameters hat keinen Einfluss auf den maximalen Ausgangsstrom des Fre-
quenzumrichters, der ausschlieBlich durch den Parameter P3.1.1.7 festgelegt wird.

Die Eckfrequenz fiir den Temperaturschutz betragt 70 % der Motornennfrequenz (P3.1.1.2).
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Piiihlung A
Uberlastbereich

100% 4+ - - - - — — ‘ IT

| |

Par. |
P3.9.8=40% | ;
0 Eckfrec;uenz f;] P

11098.emf

Abbildung 26. It+-Kurve des thermischen Motorstroms

P3.9.9 TEMPERATURZEITKONSTANTE, MOTOR

Die Zeitkonstante driickt die Zeit aus, innerhalb derer der berechnete Warmezustand 63 % seines
Endwerts erreicht hat. Je grofler das Gehduse und/oder je niedriger die Motordrehzahl, desto gro-
Berist die Zeitkonstante.

Die Temperaturzeitkonstante hangt vom Motordesign ab und ist von Hersteller zu Hersteller unter-
schiedlich. Der werkseitige Parameterwert variiert entsprechend der Baugrafle.

Wenn die t6-Zeit des Motors (t6 ist der Zeitraum in Sekunden, Uber den der Motor bei sechsfachem
Nennstrom sicher betrieben werden kann) bekannt ist (beim Hersteller zu erfahren], konnen die
Zeitkonstantenparameter basierend auf diesem Wert gesetzt werden. Gemaf3 der Daumenregel
entspricht die Temperaturzeitkonstante des Motors 2 * t6. Sobald der Antrieb gestoppt wird, wird
die Zeitkonstante intern auf das Dreifache des eingestellten Parameterwerts erhoht. Die Kiihlung
im Stoppzustand basiert auf der Konvektion, wobei die Zeitkonstante erhoht wird.

Siehe Abbildung 27.

P3.9.10 WARMEBELASTBARKEIT, MOTOR

Wenn der Wert auf 130 % eingestellt ist, wird die Nenntemperatur mit 130 % des Motornennstroms
erreicht.
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A
Motortemperatur

B
P
.

105% 1 I . T“\..

.
.
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.
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K
.

P3.9.6

.
e,
v, of
L

)

*
Zeitkonstante T

Motortemperatur Q = [I/I‘|’]2 X [1—e_t/T] Time
*) Anderung durch MotorgréBe,
Anpassung mit M3.9.9 11099.emf

Abbildung 27. Berechnung der Motortemperatur

P3.9.12 BLOCKIERSTROM

Der Strom kann auf 0,0 bis 2 * I_eingestellt werden. Bei einer Blockierung muss der Strom diese
Grenze Uberschritten haben. Siehe Abbildung 28. Bei Anderung von Parameter P3.1.1.7 Motor-
stromgrenze wird dieser Parameter automatisch auf 90 % der Stromgrenze berechnet. Siehe
Seite 66

HINWEIS! Zur Gewahrleistung des gewiinschten Betriebs muss dieser Grenzwert unter die
Stromgrenze gesetzt werden.

Blockierbereich

Par. P3.9.12

\J

T

Par. P3.9.14

11100.emf

Abbildung 28. Einstellung des Blockierstroms
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P3.9.13 BLOCKIERZEITGRENZE

Diese Zeit kann zwischen 1,0 und 120,0 Sekunden eingestellt werden.

Dies ist die fiir einen Blockierzustand maximal zuldssige Zeit. Ein interner Auf/Ab-Zahler zahlt die
Blockierzeit.

Wenn der Wert des Blockierzeitzahlers diese Grenze liberschreitet, wird die Schutzeinrichtung
eine Abschaltung verursachen (siehe P3.9.11). Siehe Seite 66

ABlockierzeitzahler
Auslosebereich
Par. P3.9.13 7
Auslosung/
Warnung
(Par. P3.9.11)
Zeit
Blockierung -
Keine Blo-
clfilenreungo J l_l L
11101.emf

Abbildung 29. Blockierzeitz&hlung

P3.9.16 UNTERLASTSCHUTZ: LAST DES FELDSCHWACHBEREICHS

Die Drehmomentgrenze kann zwischen 10,0 und 150,0 % x T,,motor €iNgestellt werden.

Dieser Parameter liefert den Wert fir das zuldassige Mindestdrehmoment, wenn sich die Aus-
gangsfrequenz Uber dem Feldschwachpunkt befindet. Siehe Abbildung 30

Wenn Sie Parameter P3.1.1.4 (Motornennstrom) andern, wird dieser Parameter automatisch auf
den Vorgabewert zuriickgesetzt. Siehe Seite 66

ADrehmoment
Par.
P3.9.16 ‘
|
|
|
|
|
|
|
Par. |
P3.9.17 Unterlastbereich
|
! f
|
5‘Hz Feldschwachpunkt o
11102.emf

Abbildung 30. Einstellung der Mindestlast
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P3.9.18 UNTERLASTSCHUTZ: ZEITGRENZE
Diese Zeit kann zwischen 2,0 und 600,0 Sekunden eingestellt werden.

Dies ist die fiir einen bestehenden Unterlastzustand zuldssige Hochstzeit. Ein interner Auf/Ab-Z&h-
ler zahlt die angefallene Unterlastzeit. Wenn der Wert des Unterlastzeitzahlers diese Grenze tber-
schreitet, wird die Schutzeinrichtung gemall Parameter P3.9.15 eine Abschaltung verursachen.
Wenn der Umrichter anhalt, wird der Unterlastzeitzahler auf Null zuriickgestellt. Siehe
Abbildung 31 und Seite 66

A Unterlastzeitzahler
Auslosebereich
Par. P3.9.18 + /
|
1 Auslosung/
Warnung (Par.
1P3.9.15)
|
|
|
|
|
: Zeit
Unterlast it
Keine UnterlastJ I—I l—
11103.emf

Abbildung 31. Unterlastzeitzhlfunktion

P3.10.1 AUTOMATISCHE FEHLERQUITTIERUNG
Mit diesem Parameter wird die Automatische Fehlerquittierung nach einem Fehler aktiviert.

HINWEIS: Die Automatische Fehlerquittierung ist nur fir bestimmte Fehler zulassig. Indem den
Parametern P3.10.6 bis P3.10.13 der Wert 0 oder 1 zugewiesen wird, ist es moglich, die automati-
sche Fehlerquittierung nach dem entsprechenden Fehler zu erlauben oder zu verbieten.

P3.10.3 WARTEZEIT
P3.10.4 AUTOMATISCHE FEHLERQUITTIERUNG: ZEITRAUM
P3.10.5 ANZAHL VERSUCHE

Die Funktion “Automatische Fehlerquittierung” quittiert alle Fehler, die wahrend der mit diesem
Parameter eingestellten Zeit auftreten. Wenn die Anzahl der Fehler, die wahrend der Versuchszeit
auftreten, den Wert des Parameters P3.10.5 Uiberschreitet, wird ein permanenter Fehler erzeugt.
Andernfalls wird der Fehler nach Ablauf der Versuchszeit quittiert und die Versuchszeitzahlung mit
dem nachsten Fehler neu begonnen.

Der Parameter P3.10.5 bestimmt die maximale Anzahl von Versuchen fir die automatische
Fehlerquittierung wahrend der durch diesen Parameter eingestellten Versuchszeit. Die Zeitzah-

lung beginnt ab der ersten automatischen Quittierung. Die maximale Anzahl hangt vom Fehlertyp
ab.
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. Wartezeit Wartezeit Wartezeit

P3.10.3 T P3.10.3 T‘PMO.S
Fehlerausloser

Warnung
Zuriicksetzen 1} Zurlicksetzen 2

Automatische T T

Fehlerquittierung

Zeitraum

Zeitraum
P3.10.4

I
Fehler aktiv

Anzahl Versuche: (M3.10.5 = 2) 11104.emf

Abbildung 32.Automatische Fehlerquittierung
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P3.12.1.9 HYSTERESE,
P3.12.1.10 VERZOGERUNG,

Der Ausgang des PID-Reglers wird gesperrt, wenn der Istwert fir eine vordefinierte Zeit im Totbe-

reich um den Sollwert liegt. Mit dieser Funktion werden nicht erforderliche Bewegungen und der
Verschleif3 von Stellantrieben (z. B. Ventilen) vermieden.

Totbereich (M3.12.1.9) Sollwert
i ; ; —><

< g Isthrt/
Verzogerung, H :
Totbereich (M3.12.1.10) : :

L |

— i

Ausgang gesperrt
11105.emf

Abbildung 33. Totbereich
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P3.12.2.7  SOLLWERT 1 SLEEP-FREQUENZ
P3.12.2.8 SLEEP-VERZOGERUNG 1
P3.12.2.9 WAKE-UP-PEGEL 1

Diese Funktion versetzt den Antrieb in den Sleep-Modus, wenn die Frequenz langer als die durch
die Sleep-Verzogerung festgelegte Zeit unter der Sleep-Grenze liegt (P3.12.2.8). Das bedeutet,
dass der externe Startbefehl aktiv bleibt, der interne Startbefehl jedoch deaktiviert wird. Wenn der
Istwert den Wakeup-Pegel unter- oder tiberschreitet (je nach Betriebsmodus), aktiviert der Antrieb
den internen Startbefehl wieder, sofern der externe Startbefehl noch aktiv ist.

Istwert

Grenzwert
Wakeup Pegel
(P3.12.2.9)

Sleep Verzogerung
(P3.12.2.8)

Frequenz
\

Sleep Grenze;
(P3.12.2.7)

Regelmodus Sleep Regelmodus

11106.emf

Abbildung 34. Sleep-Grenze, Sleep-Verzégerung, Wakeup-Pegel

P3.12.4.1 VORAUSSCHAUENDE REGELUNG, AUSWAHL

Fur die vorausschauende Regelung sind i. d. R. prazise Prozessmodelle erforderlich, in einigen
Situationen reicht jedoch eine vorausschauende Regelung aus Verstarkung + Offset. Fir die
vorausschauende Regelung werden keine Istwertmessungen des tatsachlich gesteuerten Pro-
zesswerts erforderlich (Wasserstand im Beispiel auf Seite 103). Bei der vorausschauenden
Regelung von Vacon werden andere Messungen verwendet, die indirekten Einfluss auf den zu steu-
ernden Prozesswert haben.

Beispiel 1:

Regeln des Wasserstands in einem Tank mithilfe der Durchflussregelung. Der gewilinschte Was-
serstand wurde als Sollwert definiert und der tatsachliche Wasserstand als Istwert. Das Steuersi-
gnal wird fiir den eingehenden Durchfluss verwendet.

Der Ausfluss konnte als eine Storung gemessen werden. Je nach Messwert der Storung konnte
diese durch eine einfache vorausschauende Regelung (Verstarkung und Offset) ausgeglichen wer-
den, die dem PID-Ausgang hinzugefligt wird.

Auf diese Weise reagiert die Steuerung deutlich schneller auf Anderungen am Durchfluss als bei
der Messung des Wasserstands.
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Sollpegel - - -
PID +*Q+ ,,,,, FFW - |

N W D e
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, (7) @ Ablauf-
steuerung
Pegelsteuerung
11107.emf

Abbildung 35.Vorausschauende Regelung

P3.12.5.1 FREIGABE PROZESSUBERWACHUNG

Obere Grenze { ; Istwert
P3.12.5.2) [ ! I t !
Sollwert
UntereGrenze|  N_ LN
(P3.12.5.3)
Regelmodus Alarm oder Fehler
11108.emf

Abbildung 36. Prozessiiberwachung

Es werden Ober- und Untergrenzen um den Sollwert festgelegt. Wenn der Istwert diese Grenzen
Uberschreitet, beginnt ein Z&hler mit der Zahlung bis zur Verzogerung (P3.12.5.4). Wenn der Istwert
im zulassigen Bereich liegt, wird derselbe Zahler stattdessen abwarts gezahlt. Ist der Zahlerwert
grofBer als die Verzégerung, wird ein Alarm oder Fehler ausgeldst (abhangig von der gewahlten
Reaktion).
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DRUCKVERLUSTAUSGLEICH

Druck

[ Ohne Durchfluss

e

Mit Durchflyss

Rohrlange

Position 1 A A Position 2 A A

11109.emf

Abbildung 37. Position des Drucksensors

Bei der Druckregelung einer grofien Pumpe mit vielen Ausgangen sollte der Sensor ca. auf halber
Hohe der Pumpe (Position 2) platziert werden. Die Sensoren konnten aber auch z. B. direkt hinter
der Pumpe angeordnet werden. Damit wird der richtige Druck direkt am Ausgang der Pumpe
sichergestellt, weiter entfernt hinter der Pumpe wird der Druck je nach Durchfluss jedoch niedri-
ger sein.
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P3.12.6.1 FREIGABE SOLLWERT 1
P3.12.6.2 SOLLWERT 1 MAX. KOMPENSATION

Der Sensor wird in Position 1 platziert. Der Druck in der Pumpe bleibt konstant, solange kein
Durchfluss erfolgt. Bei einem Durchfluss wird der Druck weiter entfernt hinter der Pumpe jedoch
abfallen. Dies kann durch ein VergroBlern des Sollwerts bei groBerem Durchfluss ausgeglichen
werden. In diesem Fall wird der Durchfluss anhand der Ausgangsfrequenz geschatzt, und der
Sollwert wird linear mit dem Durchfluss gesteigert (siehe Abbildung unten).

Grenzwert

Grenzwert + Max Kompensation

Grenzwert

Min. Frequenz + Durchfluss Max Frequenz + Durchfluss
Druck
P ;
Ohne Fluss Mit Durchfluss ung Kompensation
| —

Rohrlange

Position 1 A A Position 2 X A\

11110.emf

Abbildung 38. Aktivieren Sie den Sollwert 1 fir den Druckverlustausgleich.
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VERWENDEN DER MULTI-PUMP-FUNKTION

Ein oder mehrere Motoren werden zugeschaltet bzw. abgeschaltet, wenn der PID-Regler den Pro-
zesswert oder Istwert nicht innerhalb des festgelegten Regelbereiches um den Sollwert halten
kann.

Kriterien fiir das Verbinden/Zuschalten von Motoren (siehe auch Abbildung 39):

Istwert ist auBerhalb des Regelbereiches.

Der geregelte Motor lauft bei nahezu maximaler Frequenz (- 2 Hz).

Die genannten Bedingungen Uberdauern den Zeitraum der Regelbereichverzégerung.
Es sind Motoren verfligbar.

' Regelbereich  Grenzwert

’ < e -
/

Istwert

Verzog.

Motor 2 AUS
I EIN
Motor 3

Der geregelte Motor lauft bei
maximaler oder nahezu
maximaler Frequenz

11111.emf

Abbildung 39.

Kriterien fiir das Trennen/Abschalten von Motoren:
e |Istwert ist auflerhalb des Regelbereiches.
e Der geregelte Motor lauft nahezu bei Mindestfrequenz (+ 2 Hz).
e Die genannten Bedingungen tUberdauern den Zeitraum der Bandbreitenverzégerung.
e AulBer dem geregelten Motor sind noch weitere Motoren in Betrieb.

P3.14.2 INTERLOCK-FUNKTION

Das Multi-Pump-System kann mithilfe von Interlocks informiert werden, dass ein Motor nicht ver-
fugbar ist, weil er z. B. fir Wartungszwecke aus dem System entfernt oder bei manueller Steue-
rung Uberbrickt wurde.

Aktivieren Sie diese Funktion, wenn Sie Interlocks verwenden mdchten. Wahlen Sie iber digitale
Eingdnge den erforderlichen Status fir die einzelnen Motoren aus (Parameter P3.5.1.25 bis
P3.5.1.28). Wenn der Eingang geschlossen (TRUE] ist, steht der Motor fiir das Multi-Pump-System
zur Verfugung. Anderenfalls wird er nicht tber die Multi-Pump-Logik verbunden.
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BEISPIEL EINER INTERLOCK-LOGIK:
Die Startreihenfolge der Motoren lautet
1->2->3->4->5

Wenn das Interlock von Motor 3 entfernt wird - d. h. der Wert des Parameters P3.5.1.27 auf FALSE
gesetzt wird -, andert sich die Reihenfolge folgendermafen:

1->2->4-55.

Wenn Motor 3 wieder in Betrieb genommen wird (durch Andern des Parameters P3.5.1.27 auf
TRUE), lauft das System ohne Halt weiter, und Motor 3 wird auf den letzten Platz der Reihenfolge
gesetzt:

1->2->4-5>5->3

Sobald das System angehalten wird oder das nachste Mal in den Sleep-Modus schaltet, gilt wieder
die urspriingliche Reihenfolge:

1->2->3-54->5

P3.14.3 FU EINBEZIEHEN

Auswahl Auswahlname Beschreibung

Der mit dem Frequenzumrichter verbundene
0 Deaktiviert Motor 1 wird immer frequenzgesteuert und nicht
durch Interlocks beeinflusst.

Alle Motoren konnen gesteuert und durch Interlocks

1 Aktiviert beeinflusst werden.

VERDRAHTUNG

Es gibt zwei verschiedene Arten der Verdrahtung. Welche davon praktiziert wird, hangt davon ab,
ob als Parameterwert 0 oder 1 eingestellt ist.

Auswahl 0, deaktiviert:

Der Frequenzumrichter oder der geregelte Motor ist nicht in die Autowechsel- oder Interlock-Logik
einbezogen. Der Frequenzumrichter wird direkt mit Motor 1 verbunden (siehe Abbildung 40 unten).
Die anderen Motoren sind untergeordnet und werden uber relaisgesteuerte Schitze an das Netz
angeschlossen.
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Netz

Motor 1

Motor 1 gesteuert
Uber Relais

|
NICHT VERWENDET

Motor 2

Motor 2 gesteuert
Uber Relais

I
ke [ ]

Motor 3

Motor 3 gesteuert
Uber Relais

<

11112.emf

Auswahl 1, aktiviert:

Abbildung 40.

Wenn der geregelte Motor in die Autowechsel- oder Interlock-Logik einbezogen werden muss,
stellen Sie die Anschliisse wie in Abbildung 41 her.

Jeder Motor wird mit einem Relais gesteuert. Die Logik der Schitze sorgt dafiir, dass der zuerst
gestartete Motor immer mit dem Frequenzumrichter und alle weiteren dann mit dem Netz verbun-

den werden.
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Netz

Motor 1 Motor 2
Motor 1 gesteuert Motor 2 gesteuert
iber Relais iber Relais
\ \

\ \

K3 K2 K3 K3 K1

K2 K1
K1.1 K1 K2.1 K2
K1 K11 K2 K21

Motor 3
Motor 3 gesteuert
dber Relais
\
\
K3 K1 K2 '\ Ki
K2
K3.1 /' K3
K3 K31

11113.emf

Abbildung 41.
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P3.14.4 AUTOWECHSELMODUS

Auswahl Auswahlname Beschreibung

Im Normalbetrieb ist die Prioritat bzw. Startreihenfolge
der Motoren immer 1-2-3-4-5. Sie kann sich wahrend
des Betriebs andern, wenn Interlocks entfernt und
wieder hinzugefligt werden. Die urspriingliche Prioritat
bzw. Reihenfolge wird jedoch nach einem Stopp wieder
hergestellt.

0 Deaktiviert

Die Prioritat wird in bestimmten Intervallen automatisch
geandert, um bei allen Motoren einen gleichmafBigen
Verschleify zu gewahrleisten. Diese Autowechsel-Inter-
valle konnen verandert werden (P3.14.5]. Sie konnen
auch eine Grenze fir die Hochstzahl der laufenden Moto-
ren (P3.14.7) und fir die maximale Frequenz des
regelnden Antriebs festlegen (P3.14.6), bei deren Uber-
1 Aktiviert schreitung der automatische Wechsel stattfindet. Wenn
das Autowechsel-Intervall (P3.14.5) abgelaufen ist und
die Frequenz- und Motorsollwerte nicht erreicht werden,
wird der automatische Wechsel verschoben, bis alle
Bedingungen zutreffen. Dadurch soll verhindert werden,
dass z. B. bei hohem Leistungsbedarf an einer Pumpsta-
tion wahrend des automatischen Wechsels ein plotz-
licher Druckabfall stattfindet.

BEISPIEL:

Nach dem automatischen Wechsel wird der Motor mit der hochsten Prioritat auf den letzten Platz
der Autowechsel-Reihenfolge gesetzt. Alle anderen Motoren riicken einen Platz auf:

Startreihenfolge und Prioritat der Motoren: 1->2->3->4->5

--> gutomatischer Wechsel -->

Startreihenfolge und Prioritat der Motoren: 2->3->4->5->1

--> gutomatischer Wechsel -->

Startreihenfolge und Prioritat der Motoren: 3->4->5->1->2
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3.8 HYAC-APPLIKATION — FEHLERSUCHE

Wenn am Frequenzumrichter eine ungewohnliche Betriebsbedingung auftritt, zeigt der Antrieb
eine Meldung an, z. B. auf der Steuertafel. Auf der Steuertafel werden der Fehlercode, die Bezeich-
nung und eine Kurzbeschreibung des Fehlers oder Alarms angezeigt.

Die Meldungen variieren je nach Schwere des Fehlers und der erforderlichen Aktion. Fehler fihren
zum Stoppen des Antriebs und erfordern das Zuriicksetzen des Antriebs. Alarme informieren Uber
ungewohnliche Betriebsbedingungen, ohne dass der Antrieb gestoppt wird. Infos erfordern evtl.
das Zurlicksetzen des Antriebs, haben aber ansonsten keine Auswirkungen auf die Funktion des
Antriebs.

Fir einige Fehler konnen in der Applikation unterschiedliche Reaktionen programmiert werden
(siehe Parametergruppe .Schutzfunktionen”).

Der Fehler kann mit der Taste Zuriick/Riickstell an der Steuertafel oder tiber die I/0-Klemmleiste
zuriickgesetzt werden. Die Fehler werden im Meni “Fehlerspeicher” gespeichert, das vom Benut-
zer durchsucht werden kann. Die verschiedenen Fehlercodes finden Sie in der folgenden Tabelle.
HINWEIS: Bevor Sie sich wegen eines Fehlers an den Handler oder Hersteller wenden, sollten Sie
alle Texte und Codes auf der Steuertafel aufschreiben.

3.8.1 WENN EIN FEHLER AUFTRITT

Wenn ein Fehler auftritt und der Umrichter anhalt, missen Sie die Fehlerursache ermitteln, die
hierin empfohlenen Ma3inahmen ergreifen und den Fehler folgendermafien zuriicksetzen:
1. Dricken Sie entweder die Reset-Taste auf der Steuertafel mindestens 1 Sekunde lang,

2. oder rufen Sie das Diagnosemenii (M4) und darin Untermenti Fehlerquittierung (M4.2) auf, und

wahlen Sie dann Parameter Fehlerquittierung aus.

Nur bei Steuertafel mit LCD: Wahlen Sie Parameterwert Ja aus, und klicken Sie dann auf OK.

‘ 1/0

Main Menu

STOP ‘CI READY |

ID: M4

Monitor

ERE Y
o op x
O £
= Diagnostics Fault history §
(6) E (39) 3
READY RUN 5TOP ALARM FAliJLT READY RUN 5TOP ALARM FAliJLT READY RUN 5TOP ALARM FAEJLT
A — a -1 R , A &
T OrAAcCTr | OrCceT con | N Tl g T
ITHLGAOS T @ ReESET FHUL @ TES!
ML /
11 A AL X
WV v/ :
\ 4 4 L wr s
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV o KEYPAD BUS FWD REV o KEYPAD BUS

| 1/0

EADY ‘

‘ 1/0

Diagnostics

STOP ‘(j READY |

ID: M4.1

]

Active faults

srop‘(j] R

Reset faults

M4.2
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FEHLERSPEICHER

3.8.2

In Menii M4.3 Fehlerspeicher finden Sie die Fehler, die aufgetreten sind (bis zu 40 Fehler werden
gespeichert). Zu jedem Fehler im Speicher finden Sie Zusatzinformationen (siehe unten).

STOP ‘(j READY ‘ ‘ /0 STOP ‘CI READY | ‘ /0 STOP ‘(j READY | ‘ /0
N Diag::istics E‘ N Faul‘:;;‘tstory N Devi;i:‘ezmoved
Active faults —  External Fault 51 Code 39
EI (0) @ Fault old 891384s > D 380
—_ External Fault 51 State Info old
© Reset faults Fault old 871061s Date 7.12.2009| |«
[j Fault history — Device removed 39 Time 04:46:33 §
(39) @ Info old 862537s Operating time 862537s E
Sourcel
Source2
Source3
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a A a a a
Corn T 1T I RIYIYININENE TR e
FHULT HIS Countin i1 LUTE
MLL _ @ ML) ] @ L L vV
. _ . _ | o
4 A4 w w 4
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV /4] KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN sToP ALARM FAULT
a a a a
[ T CTETE
I 1 11 I'f) C
i L A | vV
oo L 5
8
v v \ 4 A 4 8
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV /o KEYPAD BUS

24-hour support +358 (0)201 212 575 e Email: vaconf@vacon.com




VACON ® 113

VACON HVAC-APPLIKATION

3.8.

3

FEHLERCODES

Tabelle 74. Fehlercodes und -beschreibungen

e Kurzschluss oder Uberlast im
Bremswiderstand

1 [UHbe:jstromf hier) Der Umrichter hat im Motorkabel ELUfen ?fie diSe_ LjSt‘ M
ardwareten’e’ | einen zu hohen Strom festgestellt (> 4 * | z2€rPrUIEN Sle den otor.
- Uberpriifen Sie die Kabel und
1 H '. Plétalich H Anschliisse.
) Uberstrom L ottz |ct_er schwerer Fiihren Sie einen
(Softwarefehler) | = S0 BEY el Identifikationslauf durch.
. Uberprifen Sie die
e Ungeeigneter Motor Rampenzeiten.
10 Uberspannung Die DC-Zwischenkreisspannung hat die Verldngern S!e d!e Bremszeit.
(Hardwarefehler] N . Verwenden Sie einen
festgelegten Grenzen uberschritten. .
e 7u kurze Bremszeit Bremschopper oder einen
2 " e Deaktivierter Bremschopper Bre.rr?SW|der.stand loptionall.
Uberspannung - . . | Aktivieren Sie den
11 e Hohe Uberspannungsspitzenin |-
[Softwarefehler] der Stromversorgung Ub.(.arspar.mupgsregler.
e Zu schnelle Start/Stopp-Abfolge Prufen Sie die
Eingangsspannung.
20 Erdschluss Uber die Strommessung wurde
(Hardwarefehler] | festgestellt, dass die Summe des Uberoriifen Sie die Motorkabel
3 Erdschl Motorphasenstroms ungleich 0 ist. und dpen Motor
21 [Sr fsc usfshl ] ¢ |solationsfehler bei den Kabeln '
oftwarefehter oder beim Motor
Setzen Sie den Fehler zurilick
Das Ladeschutz ist offen, wenn der Z::esuttarten Sie den Umrichter
5 40 |Ladeschiitz STA.RTI—:EEL?Uhglgie(?neben wurde. Bitte wenden Sie sich an den
e Komponentenfehler nachsten Vacon-Distributor,
omponententente wenn der Fehler nochmal
auftreten sollte.
Der Fehler kann nicht auf der
Steuertafel zuriickgesetzt
werden.
Schalten Sie die
. . Stromversorgung aus.
Verschiedene brsachen: SCHALTEN SIE DEN STROM
7 60 |Sattigung P NICHT WIEDER EIN!

Wenden Sie sich an den
Hersteller.

Uberpriifen Sie die Motorkabel
und den Motor, wenn dieser
Fehler gleichzeitig mit F1
aufgetreten ist.
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602

603

604

605

606

607

608

609

610

647

648

649

Systemfehler

Die Kommunikation zwischen
Steuerkarte und Leistungseinheit
wurde unterbrochen.

Der Watchdog hat den Hauptprozessor
zuriickgesetzt.

Die Hilfsspannung in der
Leistungseinheit ist zu niedrig.

Phasenfehler: Die Spannung einer
Ausgangsphase entspricht nicht dem
Sollwert.

Der CPLD ist fehlerbehaftet, aber es
gibt keine ausfihrlichen Angaben zum
Fehler.

Setzen Sie den Fehler zuriick
und starten Sie den Umrichter
erneut.

Bitte wenden Sie sich an den
nachsten Vacon-Distributor,
wenn der Fehler nochmal
auftreten sollte.

Die Software der Steuereinheit ist
inkompatibel mit der Software der
Leistungseinheit.

Aktualisieren Sie die Software.
Bitte wenden Sie sich an den
nachsten Vacon-Distributor,
wenn der Fehler nochmal
auftreten sollte.

Die Softwareversion kann nicht
gelesen werden. Die Leistungseinheit
enthalt keine Software.

Aktualisieren Sie die Software
der Leistungseinheit. Bitte
wenden Sie sich an den
nachsten Vacon-Distributor,
wenn der Fehler nochmal
auftreten sollte.

Hauptprozessoriberlast. Ein Teil der
Software (zum Beispiel die Applikation)
hat eine Uberlast verursacht. Die
Fehlerquelle wurde aufgehoben.

Fehlgeschlagener Zugriff auf den
Speicher. Es besteht z. B. die
Moglichkeit, dass die Puffervariablen
nicht wiederhergestellt werden
konnten.

Die erforderlichen
Gerateeigenschaften konnen nicht
gelesen werden.

Setzen Sie den Fehler zuriick
und starten Sie den Umrichter
erneut.

Bitte wenden Sie sich an den
nachsten Vacon-Distributor,
wenn der Fehler nochmal
auftreten sollte.

Softwarefehler

Die Applikation verwendet einen
ungdltigen Funktionsbaustein. Die
Software des Systems ist nicht
kompatibel mit seiner Applikation.

Ressourcentberlast

Fehler beim Laden der
Parameteranfangswerte

Fehler beim Wiederherstellen der
Parameter

Fehler beim Speichern der Parameter

Aktualisieren Sie die Software.
Bitte wenden Sie sich an den
nachsten Vacon-Distributor,
wenn der Fehler nochmal
auftreten sollte.
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80 Unterspannung |Die DC-Zwischenkreisspannung hatdie
(Fehler) festgelegten Spannungsgrenzen Setzen Sie den Fehler im Falle
unterschritten. eines voribergehenden
e Hochstwahrscheinliche Ausfalls der
Ursache: Zu niedrige Versorgungsspannung zuriick
Versorgungsspannung und starten Sie den Umrichter
9 ¢ Interner Umrichterfehler erneut. Prifen Sie die
81 Unterspannung e Defekte Eingangssicherung Versorgungsspannung. Ist sie
(Alarm) e Nicht geschlossener, externer |in Ordnung, so liegt ein interner
Ladeschalter Fehler vor.
HINWEIS! Dieser Fehler kann nur Bitte wenden Sie sich an den
aktiviert werden, wenn der Umrichter |nachsten Vacon-Distributor.
in Betrieb ist.
Prifen Sie die
10 91 Eingangsphase |Die Phase der Eingangsleitung fehlt. |Versorgungsspannung sowie
die Sicherungen und Kabel.
Uber die Strommessung wurde . .
Ausgangsphasen . Priifen Sie das Motorkabel und
11 100 | . festgestellt, dass eine Motorphase
tberwachung . N den Motor.
keinen Strom fihrt.
Bremschopperiib Uberprifen Sie den
110 |erwachung Bremswiderstand und die
(Hardwarefehler] | Es ist kein Bremswiderstand Verkabelung.
12 installiert. Wenn diese in Ordnung sind, ist
Alarm Der Bremswiderstand ist beschadigt. |der Bremschopper
11 Bremschoppersa | Es besteht ein Bremschopperfehler. fehlerbehaftet. Bitte wenden
ttigung Sie sich an den nachsten
Vacon-Distributor.
Umrichterunterte| Bei der Karte oder dem Kihlkdrper der
120 | mperatur Leistungseinheit wurde eine zu
13 (Fehler) niedrige Temperatur gemessen.
121 Umrichterunterte| Die Kiihlkorpertemperatur liegt
mperatur (Alarm)|unter -10°C.
Umrichteriberte .
130 | mperatur(Fehler, Uberprifen Sie, ob die Menge
Kiihlkérper) und der Strom der Kihlluft
- — korrekt sind.
131 i?;;?terr[ﬁaesi Be_i der Kar_te oder dem K'Flhlkb’rper der | Priifen Sie den Kiihlkorper auf
Kiihlkérper) Leistungseinheit wurde eine zu hohe | Staub.
14 - - Temperatur gemessen. Die Prifen Sie die
132 imrlct;ter[l;b?[te Kuhlkorpertemperatur liegt tber Umgebungstemperatur.
peraturirenter,|ggec, Sorgen Sie dafir, dass die
Kartg] Schaltfrequenzin Bezug auf die
Umrichtertiberte Umgebungstemperatur und die
133 | mperatur (Alarm, Motorlast nicht zu hoch ist.
Karte)
15 140 | Blockierter Motor| Ein Motor ist blockiert. Earzien Sie den Motor und die
Senken Sie die Motorlast.
Motoribertempe | . L Prufen Sie die
16 150 Ein Motor ist Gberlastet. Temperaturmodellparameter,
ratur . .
wenn keine Motoriberlast
besteht.
17 160 |Motorunterlast |[Ein Motor ist unterlastet. Prifen Sie die Last.

Tel. +358 (0) 201 2121  Fax +358 (0)201 212 205




VACON HVAC-APPLIKATION

VACON ® 116

Tabelle 74. Fehlercodes und -beschreibungen

Leistungsiberlas
tung
180 | (Kurzzeitiberwac
hun i i i i . S
19 ! gl _ Die Leistung des Umrichters ist zu Verringern Sie die Last.
Leistungstiberlas|hoch.
tung
181 (Langzeitliberwac
hung])
Die Startwinkelidentifikation ist
25 Motorsteuerungs | fehlgeschlagen.
fehler Es besteht ein generischer Fehler in
der Motorsteuerung.
Tauschen Sie den Lifter aus
32 312 | Lifterkihlung Die Lifterlebensdauer ist abgelaufen. |und setzen Sie den
Lebensdauerzahler auf Null.
Der Brandmodus des Umrichters
33 Aktivierter wurde aktiviert. Die
Brandmodus Schutzvorrichtungen des Umrichters
sind nicht im Einsatz.
Eine Op_tlonskart(_e wurde gegen eine Das Gerat ist betriebsbereit.
Gewechseltes vorher in den gleichen Steckplatz .
3 . . Es werden die alten
37 360 |Gerat (gleicher |gesteckte Karte ausgetauscht. Die .
. Parametereinstellungen
Typ) Parametereinstellungen der Karte
. verwendet.
werden gespeichert.
E.S Wurde“eme .Opt|or.15karte Das Gerat ist betriebsbereit.
Gewechseltes hinzugefiigt. Die Optionskarte wurde .
- . . . Es werden die alten
38 370 |Gerat (gleicher |vorherin den gleichen Steckplatz .
. . Parametereinstellungen
Typ) gesteckt. Die Parametereinstellungen
: verwendet.
der Karte werden gespeichert.
39 380 | Entferntes Gerst Eine Optionskarte wurde aus ihrem Das“Gerat ist nicht mehr
Steckplatz entfernt. verfugbar.
Unbekanntes Ein unbekanntes G_erat Ist S Das Gerat ist nicht mehr
40 390 . angeschlossen (Leistungseinheit/ N
Gerat : verfugbar.
Optionskarte).
Prifen Sie die Last.
Die IGBT-Temperatur Prifen Sie die Motorgréfe.
41 400 | IGBT-Temperatur (Geratetemperatur + I5T) ist zu hoch. | Fiihren Sie einen
Identifikationslauf durch.
420 Kanal A von Encoder 1 fehlt. Prufen Sie die
Encoderanschlisse.
421 Kanal B von Encoder 1 fehlt. Uberpriifen Sie den Encoder
422 Beide Kanale von Encoder 1 fehlen. und sein Kabel.
43 Encoderfehler Ub lifen Sie di
423 Der Encoder wurde umgekehrt. erpruten oie die
Encoderkarte.
424 Die Encoderkarte fehlt. Priifen Sie die Encoderfrequenz
im offenen Kreis.
Eine Optionskarte wurde gegen eine Karte
hselt S
Gevygc seles ausgetauscht, die sich vorher nicht im Stellen Sie die Parameter der
44 430 |Geréat (anderer . ) .
Typ) gleichen Steckplatz befand. Es werden Optionskarte erneut ein.
yP keine Parametereinstellungen gespeichert.
Es wurde eine Optionskarte hinzugefigt.
Gevygchseltes Die Optionskarte befand sich vorher nicht | Stellen Sie die Parameter der
45 440 | Gerat (anderer | : : ) )
Typ) im gleichen Steckplatz. Es werden keine | Optionskarte erneut ein.
yP Parametereinstellungen gespeichert.
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ungsfehler (PID2)

51 1051 |Externer Fehler |Digitaleingang
52 1052 gc])lrgrmunlkatlonsf Die Verbindung zwischen Steuertafel | Uberpriifen Sie den Anschluss
1352 ' und Umrichter ist unterbrochen. und das Kabel der Steuertafel.
Steuertafel
I Die Datenverbindung zwischen . o .
53 1053 Kommunikationsf Feldbus-Master und Feldbuskarte ist Prifen Sie die Installation und
ehler, Feldbus den Feldbus-Master.
unterbrochen.
Fehler,
1354 Steckplatz A
1454 Fehler,
54 Steckplatz B Die Optionskarte oder der Steckplatz | Uberpriifen Sie die Karte und
1664 Fehler, ist defekt. den Steckplatz.
Steckplatz D
Fehler,
1754 Steckplatz E
45 1065 Kommunikationsf| Die Datenverbindung zwischen PC und
ehler, PC Umrichter ist unterbrochen.
Prifen Sie die Motorkihlung und
die Motorlast.
Der Thermistoreingang hat eine Uberpriifen Sie den
66 1066 | Thermistorfehler | Zunahme der Motortemperatur Thermistoranschluss.
festgestellt. (Wenn der Thermistoreingang nicht
verwendet wird, muss er
kurzgeschlossen werden.)
Fur die Zuweisung der Werte an die Prifen Sie die Parameter in
1310 ausgehenden Feldbusdaten wird eine | Mentu
nicht bestehende ID-Nummer .Feldbusdatenzuweisung”
verwendet. (Kapitel 3.6.8).
Moglicherweise ist der
Fehler, Es besteht keine Maglichkeit, fir die | 2U9eWiesene Wert nicht
69 . . definiert. Prifen Sie die
1311 |Feldbuszuweisung |ausgehenden Feldbusdaten einen oder . N
. Parameter in Menu
mehrere Werte zu konvertieren. . “
.Feldbusdatenzuweisung
(Kapitel 3.6.8).
Uberlauf bei der Zuweisung und
1312 Konvertierung der Werte fir die
ausgehenden Feldbusdaten (16-Bit)
PID-Regler: Der Istwert liegt
101 1101 Prozessiiberwach|auf3erhalb der Uberwachungsgrenzen
ungsfehler (PID1) | (und der Verzégerung, falls
eingestellt).
PID-Regler: Der Istwert liegt
105 1105 Prozessiiberwach|auf3erhalb der Uberwachungsgrenzen

(und der Verzégerung, falls
eingestellt).
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