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VACON 100 — MISE EN SERVICE VACON ® 2

1. VACON 100 — MISE EN SERVICE

1.1 ASSISTANT DE MISE EN SERVICE

L'Assistant de mise en service vous demande les informations essentielles dont le convertisseur
a besoin pour commencer a controler votre application. Dans l'Assistant, vous devrez utiliser les
touches suivantes du panneau opérateur :

< ) Fleches gauche/droite. Utilisez ces fleches pour vous déplacer facilement entre les
chiffres et les décimales.

Fleches haut/bas. Utilisez ces fleches pour vous déplacer entre les options des menus et
pour modifier les valeurs.

Touche OK. Confirmez vos sélections avec cette touche.

N\
N
Touche Back/Reset. Cette touche vous permet de revenir a la question précédente de

BACK 'Assistant. Si vous appuyez dessus a la premiere question, l'Assistant de mise en service
RESET) sera annulé.

Une fois votre convertisseur de fréquence Vacon 100 raccordé au réseau, suivez ces instructions
pour le configurer facilement.

REMARQUE : Votre convertisseur de fréquence peut étre équipé d'un panneau opérateur a affi-
chage graphique ou LCD.

1 Sélection de la langue Dépend du choix de langues

Russia
e us

2 Heure d'été EU
INACTIF

3 Heure* hh:min:ss

4 Jour* dd.mm.

5 Année* aaaa

* Ces questions s'affichent si une batterie est installée.
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VACON ® 3 VACON 100 — MISE EN SERVICE

6 Démarrer ['Assistant ? Oui
Non

Appuyez sur OK sauf si vous souhaitez configurer manuellement tous les parametres.

Pompe

7 Choisissez votre appl|cat|on Ventilateur

Renseignez la valeur de la Vitesse

8 nominale moteur (voir la plaque Echelle : 24...19 200 tr/min

signalétique).

Renseignez la valeur du Courant

9 nominal moteur (voir la plaque Echelle : Variable

signalétique).

1 0 Renseignez la valeur de la Fréquence

mini

1 1 Renseignez la valeur de la Fréquence
maxi

Echelle : 0,00...50,00 Hz

Echelle : 0,00...320,00 Hz

L'Assistant de mise en service est a présent terminé.

L'Assistant de mise en service peut étre relancé en activant le parametre Restaurer le paramé-
trage usine (par. P6.5.1) dans le sous-menu Sauvegarde param (Mé6.5) OU avec le paramétre P1.19
dans le menu Configuration rapide.

1.2 MINI-ASSISTANT PID

Le Mini-assistant PID est activé dans le menu Configuration rapide. Cet assistant présuppose que
vous allez utiliser le régulateur PID en mode « un retour/un point de consigne ». La source de com-
mande sera E/S A et l'unité de process préréglée « % ».

Le Mini-assistant PID vous demande de renseigner les valeurs suivantes :

1 Affichage procédé : Sélection (Voir P3.12.1.4)

Siune unité de process autre que « % » est sélectionnée, les questions suivantes s'affichent. Dans
le cas contraire, ['Assistant passe directement a l'étape 5..

2 Affichage procédé : Mini

3 Affichage procédé : Maxi

4 Affichage procédé : Décimales 0.4
5 Mesure 1 : Sélection source V(l)ll” section 3.6.14.3 page 77 pour les
sélections.

Sil'un des signaux d'entrée analogiques est sélectionné, la question 6 s'affiche. Sinon, la question
7 s'affiche.

0=0..10V/0...20 mA
6 Plage des signaux d'entrée analogiques |1 =2...10 V/4...20 mA
Voir page 58.
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VACON 100 — MISE EN SERVICE VACON ©® 4

7 Inversion erreur PID 0= Normall
1 =Inverse
8 Sele;tlon de la source du point de Voir page 75 pour les sélections.
consigne

Si l'un des signaux d'entrée analogiques est sélectionné, la question 9 s'affiche. Sinon, la question
11 saffiche.

Si l'option Point de consigne 1 au panneau ou Point de consigne 2 au panneau est choisie, la
question10 s'affiche.

0=0...10 V/0...20 mA
9 Plage des signaux d'entrée analogiques |1 =2...10 V/4...20 mA

Voir page 58.
1 0 Point de consigne au panneau
1 1 Fonction de veille ? No.n

Oui

Si l'option « Oui » est sélectionnée, trois valeurs supplémentaires vous seront demandées :

1 2 Fonction veille 1 : seuil de fréquence 0,00...320,00 Hz

1 3 Fonction veille 1 : Tempo 0...3000 s

La plage dépend de l'unité de process

14 Niveau de reprise 1 L .
sélectionnée.

1.3 MINI-ASSISTANT MULTI-POMPES

Le mini-assistant multi-pompes pose les questions les plus importantes pour la configuration d'un
systeme multi-pompes. Le mini-assistant PID précede toujours le mini-assistant multi-pompes. Le
panneau opérateur vous guide a travers les questions, telles que dans la section 1.2. Elles seront
suivies par les questions ci-dessous :

1 5 Nombre de moteurs 1.4
1 6 Activation de la fonction interver- 0 = Non utilisé
rouillage 1 = Activé

0 = Désactivé
1 = Activé

1 7 Permutation : Activation

Si la fonction de permutation est activée, les trois questions suivantes apparaissent. Si la permu-
tation n'est pas utilisée, l'Assistant passe directement a la question 21.

1 8 Inclure le convertisseur de fréquence |0 = Désactivé
dans la permutation 1= Activé

1 9 Permutation : Intervalle 0,0...3000,0 h

20 Permutation : Critere seuil de fre- 0,00...50,00 Hz
quence

21 Bande passante : valeur 0...100 %
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VACON ® 5 YACON 100 — MISE EN SERVICE

22 Bande passante : Tempo 0...3600 s

Apres cela, le panneau opérateur affiche la configuration de l'entrée logique et de la sortie relais
effectuée par l'applicatif (panneau opérateur a affichage graphique uniguement). Notez ces valeurs
pour référence ultérieure.

1.4 ASSISTANT MODE INCENDIE

L'assistant du mode incendie vous aide a activer la fonction mode incendie. L'Assistant du mode in-
cendie peut étre relancé en choisissant Activer pour le parametre P1.20 dans le menu Configura-
tion rapide. L'Assistant du mode incendie comporte les questions les plus importantes pour la
configuration de la fonction de mode incendie.

Démarrage de
l'Assistant du
mode incendie

Question : Conti-

Mode incendie ;
nuer assistant?

déja activé ?

NON
) J
Demande de [f:a,ramétre :

Source réf. fréq mode
incdie

Continuer assistant?

Fréq mode incdie
sélectionné comme
Réf de fréquence ?

NON

Demande de parametre :
Fréq mode incdie

y———
Demande de paramétre :

Type de si?nal d'activa-
ion

Type de signal
d'activation ?
(Ouvrir / Fermer)

OUVRIR

FERMER

\
Demande de paramétre : Demande de paramétre :
Mode incendie actif Fer- . . . .
mer Mode incendie actif Ouvrin

| ¢ |

Demande de paramétre :
Inverse mode incdie

v

Demande de paramétre :
Mdpasse mode inc

Terminé !

7073.emf
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PANNEAU OPERATEUR DU CONVERTISSEUR VACON ® 6

2. PANNEAU OPERATEUR DU CONVERTISSEUR

Le panneau opérateur est l'interface entre le convertisseur de fréquence Vacon 100 et l'utilisateur.
Le panneau opérateur permet de contrdler la vitesse d'un moteur, de superviser 'état de l'équipe-
ment et de définir les paramétres du convertisseur de fréquence.

Vous avez le choix entre deux types de panneau opérateur pour votre interface utilisateur : un pan-
neau opérateur a affichage graphique et un panneau opérateur a affichage de segments de texte
(panneau opérateur textuel).

Le clavier du panneau opérateur est le méme sur les deux types de panneau opérateur.

Retour en arriere dans le menu

Quitter le mode Edition Défilement du menu vers le haut h

Réarmement des défauts par une  Augmentation de la valeur Changement de source
longue pression de commande

Acces a la page de com-
mande

Changer de sens

Voir s. 2.2.1.3 pour plus
d'informations

Déplacement du

Déplacement du )
curseur vers la droite

curseur vers la

gauche Accéder au mode Edition

Ignorer la page de pro-
priétés

Touche Marche

Touche Arrét Défilement du menu vers le bas

Diminution de la valeur

N . N gy s . 9086.emf
Accés au niveau/a 'élément actif

Confirmation de la sélection

Figure 1. Touches du panneau opérateur
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VACON ® 7 PANNEAU OPERATEUR DU CONVERTISSEUR

2.1 PANNEAU OPERATEUR A AFFICHAGE GRAPHIQUE VACON

Le panneau opérateur graphique dispose d'un écran LCD et de 9 touches.

2.1.1 AFFICHAGE DU PANNEAU OPERATEUR

L'affichage du panneau opérateur indique l'état du moteur et du convertisseur et vous informe des
éventuelles anomalies dans le fonctionnement du moteur et du convertisseur. A l'écran, ['utilisa-
teur peut voir des informations concernant sa position actuelle dans la structure de menu et 'élé-
ment affiché.

Voir le diagramme de navigation dans le panneau opérateur pour avoir une vue globale de la struc-
ture des menus.

2.1.1.1 Menu principal

Les données affichées par le panneau opérateur sont organisées en menus et sous-menus. Utilisez
les fleches de déplacement vers le haut et le bas pour naviguer dans les menus. Accédez a un
groupe/élément en appuyant sur la touche OK et revenez au niveau précédent en appuyant sur la
touche Back/Reset (Retour/Réarmement).

Le champ de localisation indique votre position actuelle. Le champ d'état affiche les informations
relatives a l'état actuel du convertisseur. Voir Figure 1.

Champ d'état _ )
Champ d'état PRET/PAS PRET/DEFAUT

ARRET/MARCHE
gens de rotatio/ ALARME Source de commande :
y / y / _ PC/ES/PANNEAU OPERATEUR/BUS DE TERRAIN
STOP \(j READY \ / \ 170 | oL
Champ de localisation
Main Menu (Numeéro d'ID du parameétre
D! M1 et localisation actuelle dans le menu)
i Qu(l"; S)etup Groupe/Elément activé.
N Appuyez sur OK poury accéder.
Monitor
(5)
—  Parameters \ Nombre d'éléments
( 12 ) dans le groupe
9159.emf
Figure 2. Menu principal
2.1.2 UTILISATION DU PANNEAU OPERATEUR GRAPHIQUE
2.1.2.1 Modification des valeurs

Modifiez la valeur d'un parametre en suivant la procédure ci-dessous :
1. Localisez le parametre.
2. Accédez au mode Edition.

3. Définissez la nouvelle valeur a l'aide des fleches vers le haut/bas. Vous pouvez aussi passer
d'un chiffre a l'autre a l'aide des fléches vers la gauche/droite s'il s'agit d'une valeur
numérique, puis modifier la valeur a l'aide des fleches vers le haut/bas.

4. Confirmez la modification en appuyant sur la touche OK ou annulez-la en revenant au niveau
précédent avec la touche Back/Reset.

Tel. +358 (0] 201 2121 » Fax +358 (0]201 212 205
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STOP|C| READY | ‘ 1/0 STDP‘G READY | | 1/0 STOP‘(j READY | | 1/0

Ii] Start/Stop Setup Rem Control Place Rem Control Place
ID:172 M3.2.1 m ID: M3.2.1 m M3.2.1 @

Rem Control Place
I/0 Control
/O Contzo FieldbusCTRL BACK
KeypadStopButton —
RESET

9]
of Yes (:) Help 1/0 Control
0, Start Function i
Ramping (—9 Add to favorites
stop ‘G READY | | 1/0 sTop ‘(‘;] READY ‘ | 170

Ij Start/Stop Setup Rem Control Place
ID:172 M3.2.1 M3.2.1

Rem Control Place

I/0 Control

FieldbusCTRL
KeypadStopButton

0,
L Yes 1/0 control 4

[ Start Function
Oi Ramping

9160.emf

Figure 3. Modification des valeurs sur le panneau opérateur graphique

2.1.2.2 Réarmement des défauts

Les instructions relatives au réarmement d'un défaut se trouvent dans la section 3.8.1 a la
page 111.

2.1.2.3 Touche de commande locale/a distance

La touche LOC/REM posséde deux fonctions : 'accés rapide a la page de commande et le bascule-
ment facile entre la source de commande locale (panneau opérateur) et une source de commande
a distance.

Sources de commande

La source de commande permet de controler le démarrage et 'arrét du convertisseur. Chaque
source de commande a son propre parametre de sélection de la source de référence de fréquence.
Dans un convertisseur HVAC, la source de commande locale est toujours le panneau opérateur. La
source de commande & distance est définie a 'aide du parameétre P1.15 (E/S ou Bus de terrain]. La
source de commande sélectionnée est indiquée sur la barre d'état du panneau opérateur.

Source de commande a distance

Les E/S A, les E/S B et le bus de terrain peuvent étre utilisés comme sources de commande a dis-
tance. Les E/S A et le bus de terrain ont la plus faible priorité et peuvent étre choisis avec le para-
metre P3.2.1 (Source de commande & distance). Les E/S B, encore une fois, peuvent contourner
la source de commande a distance sélectionnée avec le parameétre P3.2.1 au moyen d'une entrée
logique. L'entrée logique est sélectionnée avec la parametre P3.5.1.5 (Forcer la Cde vers E/S B).

Source de commande locale

Le panneau opérateur est toujours utilisé comme source de commande locale. La source de com-
mande locale est prioritaire par rapport a la source de commande a distance. Par conséquent, si
elle est par exemple contournée par le parametre P3.5.1.5 au moyen d'une entrée logique en mode
de commande Distance, le panneau opérateur devient la source de commande sélectionnée si Lo-
cal est sélectionné. Pour passer de la source de commande locale a une source de commande a
distance ou vice versa, appuyez sur la touche Loc/Rem du panneau opérateur ou utilisez le para-
meétre « Local/Distance » (ID211).

Modification de la source de commande

Passage d'une source de commande Distance a la source de commande Local ([panneau opéra-
teur).

1. Quelle que soit votre position dans la structure de menu, appuyez sur la touche Loc/Rem.

2. Appuyez sur la fleche de déplacement vers le haut ou la fleche de déplacement vers le bas
pour sélectionner Local/Distance, puis confirmez a l'aide de la touche OK.

3. Dans l'écran suivant, sélectionnez Local ou Distance, puis confirmez a nouveau avec la touche
OK.

4. L'affichage revient au méme écran que celui sur lequel il était lorsque la touche Loc/Rem a été
pressée. Cependant, si vous étes passé de la source de commande a distance a la source de
commande locale (panneau opérateur), la référence du panneau opérateur vous sera deman-
dée.

24-hour support +358 (0)201 212 575 « Email: vaconf@vacon.com




VACON ® 9 PANNEAU OPERATEUR DU CONVERTISSEUR

st |5 renor | | Koypad s1op || Reaty | | Keypad stop [(5] eaoy | | Keypad
Ll e 8? Choose action 2 Local/Remote

i ML O 1D:1805 A - L

Monitor

@

E = v

Parameters REM Control page Local
(21) Local/Remote A A

/ v Remote v
I Diagnostics
2N Rraris

Main Menu

STOP|<j READY ‘ | 1/0
C

ID: M1

Monitor
(12)

~. Parameters
(21)

Diagnostics
= (6)

11114.emf

Figure 4. Modification de la source de commande

Acceés a la page de commande
La Page de commande permet un fonctionnement facile et l'affichage des principales valeurs.

1. Quelle que soit votre position dans la structure de menu, appuyez sur la touche Loc/Rem.

2. Appuyez sur la fleche de déplacement vers le haut ou la fleche de déplacement vers le bas
pour sélectionner la page de commande, puis confirmez a 'aide de la touche OK.

3. La page de commande s'affiche.
Si le panneau opérateur est sélectionné comme source de commande et que sa référence est
sélectionnée pour utilisation, vous pouvez définir la Référence panneau apres un appui sur la
touche OK. Si d'autres sources de commande ou valeurs de référence sont utilisées, la Réfé-
rence de fréquence affichée n'est pas modifiable. Les autres valeurs affichées sur cette page
sont des valeurs du Multi-affichage. Vous pouvez choisir ici les valeurs de suivi qui s'affichent
(pour la procédure, voir page 16).

STOP ‘Gl READY ‘ ‘ 1/0 STOP ‘d Ready | ‘ Keypad STOP ‘(j READY ‘ | Keypad ‘
Main Menu Choose action H‘ Keypad Reference
ID: M1 @ ID:1805 A ID:184
e .. < ST O

—_ Parameters REM Control page Output Frequency | Motor Torque

(21) Local/Remote C @ 0.00Hz 0.00%

= Diagnostics Motor Current Motor Power

SN 0.002 0.00%

STOP ‘Cl READY ‘ ‘ Keypad

H‘ Keypad Reference

ID:168

o -000Hz 7

Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%
Motor Current Motor Power
0.00A 0.00%

11115.emf

Figure 5. Acces a la page de commande

2.1.2.4 Copie de parametres

REMARQUE : Cette fonction est uniquement disponible pour le panneau opérateur a affichage gra-
phique.
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PANNEAU OPERATEUR DU CONVERTISSEUR VACON ® 10

La fonction de copie de parametres permet de copier des parametres d'un convertisseur sur un
autre.

Les parametres sont d'abord enregistrés sur le panneau opérateur, puis le panneau opérateur est
détaché et connecté a un autre convertisseur. Enfin, les parameétres sont téléchargés du panneau
opérateur sur le nouveau convertisseur.

Pour que les parametres d'un convertisseur puissent étre copiés sur un autre, le convertisseur doit
étre arrété lorsque les parametres sont téléchargés.

e Accédez d'abord au menu Réglages utilisateur et localisez le sous-menu Sauvegarde
parameétres (backup). Dans le sous-menu Sauvegarde paramétres (backup), trois
fonctions au choix sont disponibles.

e Restaurer le paramétrage usine rétablit les valeurs d'origine des parametres, définies en
usine.

e En sélectionnant Enregistrement sur le panneau opérateur, vous pouvez copier tous les
parametres sur le panneau opérateur.

* Restauration a partir du panneau opérateur permet de copier tous les parametres du
panneau opérateur sur un convertisseur.

STOP ‘( , READY | ‘ Keypad STOP ‘1 , READY ‘ ‘ Keypad STOP ‘( , READY ‘ ‘ Keypad
= Main Menu = User settings [j Parameter backup
@ @®
OT ID: M6 ID: M6.5 ID: P6.5.2
= I/0 and Hardware o) Language selection [}
4 R £ faul
°or (8) @ English @ estore factory defaults @
= i P t back
User settings Ij arameter backup Save to keypad
(4) (3) 13
L
Fa\(/o:r):.tes Ij Pax;axze;:er compare 8? Restore from keypad g
o ~

Figure 6. Copie de paramétres

REMARQUE : Si le panneau opérateur est utilisé sur un convertisseur puis sur un autre d'une taille
différente, les valeurs copiées de ces parametres ne sont pas utilisées :

Courant nominal moteur (P3.1.1.4)
Tension nominale moteur (P3.1.1.1)
Vitesse nominale moteur (P3.1.1.3)
Puissance nominale moteur (P3.1.1.6)
Fréquence nominale moteur (P3.1.1.2)
Cosphi moteur (P3.1.1.5)

Fréquence de découpage (P3.1.2.1)
Courant maxi de sortie (P3.1.1.8)
PCM : courant (P3.9.12)

PCM : temporisation (P3.9.13)

PCM : seuil fréquence (P3.9.14)
Fréquence maxi (P3.3.2)
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VACON ® 11 PANNEAU OPERATEUR DU CONVERTISSEUR

2.1.25 Aide textuelle

Le panneau opérateur a affichage graphique affiche instantanément une aide et des informations
pour certains éléments.

Tous les parametres proposent l'affichage instantané d'une aide. Sélectionnez Aide et appuyez sur
la touche OK.

Des informations textuelles sont également disponibles pour les défauts, les alarmes et l'assistant
de mise en service.

srop‘(j] READY | | 1/0 srop‘(j] READY | ‘ 1/0 srop‘(j READY ‘ ‘ 1/0

Ii] Digital Inputs Ctrl signal 1 A @ Ctrl signal 1 A
ID:403 M3.5.1.1 ID:403 M3.5.1.1 ID:403 M3.5.1.1
Ctrl Signal 1 A o) Start Signal 1 for control Place
Edit I/0 A. Start Signal 1
o functionality chosen with I/0 A
Logic in Start/Stop Setup Menu.

£
1 si 11 M
%'i‘ cert Signa B Add to favorites g
Figure 7. Exemple d'aide textuelle
2.1.2.6 Ajout d'un élément aux favoris

Vous pouvez étre amené a utiliser souvent certaines valeurs de parametre ou autres éléments. Plu-
tot que de les rechercher un par un dans la structure de menu, vous pouvez les ajouter au dossier
des Favoris, a partir duquel ils seront directement accessibles.

Pour savoir comment supprimer un élément du dossier Favoris, reportez-vous a la section 2.3.7.

sToP |(j READY | ‘ 1/0 sTOP ‘(j READY ‘ ‘ 1/0 sTOP ‘(j] READY | ‘ 1/0
E Basic Settings Motor Nom Fregq Motor Nom Fregq
o o

Motor Nom Voltg

Q Q : was added to

8i 230.00 V ¢) Edit favorites. Press OK
to continue.

[8 Motor Nom Freq o @ Help

50
" Add to favorites

Figure 8. Ajout d'un élément au dossier Favoris

o) Motor Nom Speed
)
o 1430 rpm

9166.emf
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2.2 PANNEAU OPERATEUR A AFFICHAGE DE SEGMENTS DE TEXTE VACON

Vous pouvez aussi choisir un panneau opérateur a affichage de segments de texte (panneau opé-
rateur textuel) comme interface utilisateur. Il présente globalement les mémes fonctions que le
panneau opérateur a affichage graphique, bien que certaines d'entre elles soient quelque peu limi-
tées.

2.2.1 AFFICHAGE DU PANNEAU OPERATEUR

L'affichage du panneau opérateur indique l'état du moteur et du convertisseur et vous informe des
éventuelles anomalies dans le fonctionnement du moteur et du convertisseur. A l'écran, l'utilisa-
teur peut voir des informations concernant sa position actuelle dans la structure de menu et l'élé-
ment affiché. Si le texte affiché sur la ligne de texte est trop long pour étre affiché en entier, il défile
de gauche a droite pour révéler le texte tout entier.

2.2.1.1 Menu principal

Les données affichées par le panneau opérateur sont organisées en menus et sous-menus. Utilisez
les fleches de déplacement vers le haut et le bas pour naviguer dans les menus. Accédez a un
groupe/élément en appuyant sur la touche OK et revenez au niveau précédent en appuyant sur la
touche Back/Reset (Retour/Réarmement).

Voyants : Voyants :
Etat Alarme, Défaut
READY/\STDP ALARM /ku
A a
,—“ /1 ' ' / ’ , T Nom dl\J groupe ou du
UL' l ’ I \ "’,; ) ’ parametre
’\ /I ’ Localisation dans le
« menu
| 3
N
N
0
a
. 4 W
FWD \}v 1/0 w
Voyants : Voyants :
Sens de rotation Source de cmde
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VACON ® 13 PANNEAU OPERATEUR DU CONVERTISSEUR

2.2.2 UTILISATION DU PANNEAU OPERATEUR

2.2.2.1 Modification des valeurs

Modifiez la valeur d'un parametre en suivant la procédure ci-dessous :

1. Localisez le parametre.

2. Accédez au mode Edition en appuyant sur OK.

3. Définissez la nouvelle valeur a l'aide des fléches vers le haut/bas. Vous pouvez aussi passer
d'un chiffre a l'autre a l'aide des fléches vers la gauche/droite s'il s'agit d'une valeur
numérique, puis modifier la valeur a 'aide des fleches vers le haut/bas.

4. Confirmez la modification en appuyant sur la touche OK ou annulez-la en revenant au niveau
précédent avec la touche Back/Reset.

READY RUN 5TOP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT
a a a a A a 1A
C Tq’m T /CTHO oM COrTor -1/ FONTOn -
0050 s T34 e Uiy Jou Ly N
M T D O (o]
Hi_i LJ LJ
BACK
| w
FwWD REV Vo KEYPAD BUS FwWD REV 7o KEYPAD BUS FWD REV 7o KEYPAD BUS
9168.emf
Figure 9. Modification des valeurs
2.2.2.2 Réarmement des défauts

Les instructions relatives au réarmement d'un défaut se trouvent dans la section 3.8.1 page 111.

2.2.2.3 Touche de commande locale/a distance

La touche LOC/REM posséde deux fonctions : l'accés rapide a la page de commande et le bascule-
ment facile entre la source de commande locale (panneau opérateur) et une source de commande
a distance.

Sources de commande

La source de commande permet de controler le démarrage et l'arrét du convertisseur. Chaque
source de commande a son propre parametre de sélection de la source de référence de fréquence.
Dans un convertisseur HVAC, la source de commande locale est toujours le panneau opérateur. La
source de commande & distance est définie a 'aide du parameétre P1.15 (E/S ou Bus de terrain]. La
source de commande sélectionnée est indiquée sur la barre d'état du panneau opérateur.

Source de commande a distance

Les E/S A, les E/S B et le bus de terrain peuvent étre utilisés comme sources de commande a dis-
tance. Les E/S A et le bus de terrain ont la plus faible priorité et peuvent étre choisis avec le para-
metre P3.2.1 (Source de commande & distance). Les E/S B, encore une fois, peuvent contourner
la source de commande a distance sélectionnée avec le parametre P3.2.1 au moyen d'une entrée
logique. L'entrée logique est sélectionnée avec la parametre P3.5.1.5 (Forcer la Cde vers E/S B).

Source de commande locale

Le panneau opérateur est toujours utilisé comme source de commande locale. La source de com-
mande locale est prioritaire par rapport a la source de commande a distance. Par conséquent, si
elle est par exemple contournée par le parametre P3.5.1.5 au moyen d'une entrée logique en mode
de commande Distance, le panneau opérateur devient la source de commande sélectionnée si Lo-
cal est sélectionné. Pour passer de la source de commande locale a une source de commande a
distance ou vice versa, appuyez sur la touche Loc/Rem du panneau opérateur ou utilisez le para-
meétre « Local/Distance » (ID211).

Modification de la source de commande

Passage d'une source de commande Distance a la source de commande Local ([panneau opéra-
teur).

1. Quelle que soit votre position dans la structure de menu, appuyez sur la touche Loc/Rem.
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2. Alaide des touches fléchées, sélectionnez Local/Distance et confirmez a l'aide de la touche
OK.

3. Dans 'écran suivant, sélectionnez Local ou Distance, puis confirmez a nouveau avec la touche
OK.

4. L'affichage revient au méme écran que celui sur lequel il était lorsque la touche Loc/Rem a été
pressée. Cependant, si vous étes passé de la source de commande a distance a la source de
commande locale (panneau opérateur), la référence du panneau opérateur vous sera

demandée.
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a a a a a
N eE T e | I /e mi - MO TE -
r 7IL~I7'nLu_rs | /_Ul_n'Lzlsr_mu A JECIU i C N\
- s _
M / N e
117 / @ L @
R 4 \ 4 B 4 \ 4 B 4 \ 4
FWD REV o KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV o KEYPAD BUS

11089.emf

Figure 10. Modification de la source de commande

Acceés a la page de commande

La page de commande a pour but de permettre un fonctionnement facile et l'affichage des princi-
pales valeurs.

1. Quelle que soit votre position dans la structure de menu, appuyez sur la touche Loc/Rem.

2. Appuyez sur la fleche de déplacement vers le haut ou la fleche de déplacement vers le bas
pour sélectionner la page de commande, puis confirmez a l'aide de la touche OK.

3. La page de commande s'affiche.
Si le panneau opérateur est sélectionné comme source de commande et que sa référence est
sélectionnée pour utilisation, vous pouvez définir la Référence panneau aprés un appui sur la
touche OK. Si d'autres sources de commande ou valeurs de référence sont utilisées, la Réfé-
rence de fréquence affichée n'est pas modifiable.

READY RUN 5TOP ALARM FAULT READY RUN S5TOP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT
a a a a P a a
IGOAME TEOC oo -r 00 Tom o - CUOET 000 | A
lLl“{ller_ TOMD gy RUNTTRUL rH\ nr_’i-r I"iil-lsl_l &
M A @ LIC 0
117 ' 127,00 @
N Hz
| & 4 | &
FWD REV Vo KEYFAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS

11090.emf

Figure 11. Acces a la page de commande
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2.3 STRUCTURE DE MENU

Sélectionnez en cliquant dessus l'élément pour lequel vous souhaitez recevoir plus d'informations
(manuel électronique).

Tableau 1. Menus du panneau opérateur
Configuration rapide |Voir section 3.4.
Affichage Multi-affichage*
Base

Fonctions du séquenceur (TC)
Régulateur PID 1

Régulateur PID 2
Multi-pompe

Données bus de terrain

Entrées de température

Parametres Voir section 3.

Diagnostics Défauts actifs

Réarmement des défauts

Historique défauts

Compteurs sans RAZ

Cpteurs avec RAZ

Informations logicielles
E/S et matériel E/S de base
Emplacement (slot) D

Emplacement (slot) E

Horloge temps réel

Régl.unit.puiss.

Panneau opérateur
RS-485
Ethernet
Réglages utilisateur |Langue

Sélection de l'applicatif

Sauvegarde parameétres (backup)*

Nom convertiss.

Favoris” Voir section 2.1.2.6.

Niveaux utilisat. Voir section 2.3.8.

*. Non disponible sur le panneau opérateur textuel
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2.3.1 CONFIGURATION RAPIDE

Le menu Configuration rapide regroupe les parametres les plus fréguemment utilisés lors des
opérations d'installation et de mise en service. Vous trouverez des informations plus détaillées sur
les parametres de ce groupe a la section 3.4.

2.3.2 AFFICHAGE
Multi-affichage
REMARQUE : Ce menu n'est pas disponible sur le panneau opérateur textuel.

Sur la page Multi-affichage, vous pouvez afficher neuf valeurs que vous souhaitez surveiller.

SsTOP ‘Q , READY | | 1/0 STOP ‘( , READY ‘ | 1/0
Main Menu Monitor
ID: M1 ID: M2.1
E.:.I Quick Setup Multimonitor
L e @ (13)
Monitor El Basic
(5) (13)
Parameters El Timer functions
(12) (10)
STOP |Q , READY | ‘ 1/0 STOP ‘( , Ready | | 1/0
@ Multimonitor FregReference
D25 FreqReference ID:1 M2.1.1.1
JRLLRE L3N] Output Freq | Motor Speed @ Output frequency 0.00 Hz
20.0 Hz 0.00Hz 0.0rpm @ FreqReference 10.00 Hz
Motor Curre | Motor Torque|Motor Voltage @ Motor Speed 0.00 rpm
0.00A 0.00% 0.0V Motor Current 0.00 A
DC-link volt|Unit Tempera |[Motor Tempera @ Motor Torque 0.00 %

11116.emf

Figure 12. Page Multi-affichage

Vous pouvez modifier une de ces valeurs en activant la cellule choisie (avec les fleches gauche/
droite] et en appuyant sur la touche OK. Choisissez ensuite un nouvel élément dans la liste des va-
leurs affichées puis appuyez a nouveau sur la touche OK.

Base

Lesvaleurs de base affichées sont celles des parametres et des signaux sélectionnés, ainsi que des
valeurs d'état et de mesure. Les valeurs affichées ainsi que leur nombre peuvent varier en fonction
des différents applicatifs.

Fonctions du séquenceur (TC)

Affichage des valeurs du séquenceur (TC) et de ['Horloge temps réel. Voir section 3.5.3.
Régulateur PID 1

Affichage des valeurs du régulateur PID. Voir sections 3.5.4 et 3.5.5.

Régulateur PID 2

Affichage des valeurs du régulateur PID. Voir sections 3.5.4 et 3.5.5.

Multi-pompe

Affichage des valeurs relatives a l'utilisation de plusieurs convertisseurs. Voir section 3.5.6.
Données bus de terrain

Données du bus de terrain affichées a des fins de débogage, par exemple lors de la mise en service.
Voir section 3.5.7.
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2.3.3

PARAMETRES

Par l'intermédiaire de ce sous-menu, vous pouvez accéder aux groupes de parametres du pro-
gramme et aux autres parametres. Pour plus d'informations sur les parametres, reportez-vous a

la section 3.

2.3.4

DIAGNOSTICS

Dans ce menu, vous trouverez les sous-menus Défauts actifs, Réarmement des défauts, Histo-
rique défauts, Compteurs et Informations logicielles.

2.3.4.1

Défauts actifs

Menu

Fonction

Remarque

Défauts actifs

2.3.4.2

Lorsqu‘un ou plusieurs défauts se
produisent, l'affichage du nom du
défaut apparait en clignotant. Appuyez
sur la touche OK pour revenir au
menu Diagnostics. Le sous-menu
Défauts actifs vous renseigne sur le
nombre de défauts survenus.
Sélectionnez le défaut et appuyez sur
la touche OK pour accéder aux
données concernant 'heure a laquelle
le défaut est survenu.

Réarmement des défauts

Menu

Fonction

Le défaut reste actif jusqu’a ce qu'il
soit réarmé a l'aide de la touche Re-
set (@ maintenir enfoncée pendant

2 secondes) ou par un signal de réar-
mement provenant de la borne d'E/S
ou du bus de terrain ou en sélection-
nant Réarmement des défauts (voir
ci-dessous).

La fonction Défauts actifs peut
contenir jusqu'a 10 défauts dans leur
ordre d'apparition.

Remarque

Réarmement des
défauts

Ce menu vous permet de réarmer
les défauts. Pour des instructions
plus détaillées, reportez-vous a la
section 3.8.1.

/A ATTENTION ! Vous devez ouvrir
les circuits de commande de marche
externe avant de réarmer le défaut
pour prévenir tout redémarrage in-

tempestif du convertisseur.

2.3.4.3

Historique défauts

Menu

Fonction

Remarque

Historique défauts

L'Historique défauts enregistre les
40 derniers défauts.

En accédant a l'Historique défauts et
en appuyant sur la touche OK apres
avoir sélectionné un défaut, vous
pouvez afficher les données concer-
nant l'heure et la date auxquelles est
survenu le défaut (détails).
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2.3.4.4 Compteurs sans RAZ
Tableau 2. Menu Diagnostics, parameétres des Compteurs sans RAZ
Indice Parameétre Mini | Maxi Unité Préréglage | ID Description
Quantité d'énergie prélevée
sur le réseau d'alimentation.
Pas de remise a zéro.
REMARQUE POUR LE
PANNEAU OPERATEUR
V4.4 Compteur d'énergie Variable 2291 TEXT,UEL,: L ur_nteld énergie la
plus élevée affichée sur le
panneau opérateur standard
est le MW. Si 'énergie
mesurée dépasse 999,9 MW,
aucune unité n'apparaitra sur
le panneau opérateur.
Temps de fonctionne-
ment du module de Temps de fonctionnement de
V4.4.3 | commande (panneau ajhh:min 2298 l'uni?é de commande
opérateur a affichage
graphique)
Tfnn;f:? SS ;:ggafengz_ Temps de fonctionnement de
V4.4.4 commande [panneau a 'unité de commande en
opérateur textuel annees
Temps de fonctionne-
V445 ment du module de . Temps de fonctionnement de
o commande (panneau ! 'unité de commande en jours
opérateur textuel
T?:;ﬁf 35 22;3&”35_ Temps de fonctionnement de
V4.4.6 commande (panneau hh:min:ss l'unité de commande en
opérateur tF()extuel] heures, minutes et secondes
Temps marche moteur . . Temps de fonctionnement du
V4.4.7 | (panneau opérateur a aj hh:min 2293 moteur
affichage graphique)
Temps marclhe moteur Temps de fonctionnement du
V4.4.8 | [panneau opérateur tex- a .
tuel) moteur en années
Temps marche moteur .
V4.4.9 | [panneau opérateur tex- j Temps de fonctionnement du
tuel) moteur en jours
Temps marche moteur Temps de fonctionnement du
V4.4.10 | [panneau opérateur tex- hh:min:ss moteur en heures, minutes et
tuel) secondes
Durée d'alimentation du Durée totale pendant laquelle
module de puissance S 'unité de puissance a été
V4.4 (panneau opérateur a aj hh:min 2294 alimentée. Pas de remise a
affichage graphique) zéro.
nggudljg?eﬂiti;onncgu Durée d'alimentation du
V4.4.12 ( P a module de puissance en
panneau operateur tex- .
tuel) années
Durée d'alimentation du
V4413 module de puissance . Durée d'alimentation du
o (panneau opérateur tex- Y module de puissance en jours
tuel)
Dumrgsudlsg?egits;;onncgu Durée d'alimentation du
V4414 (panneau op Srateur hh:min:ss module de puissance en
P textuZI] heures, minutes et secondes
Compteur du nombre de A
V4.4.15 marches/arréts du 2295 Nombre de marches/arréts du

module de puissance

module de puissance.
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2.3.4.5 Compteurs avec RAZ

Tableau 3. Menu Diagnostics, paramétres des Compteurs avec RAZ

Indice Parameétre Mini | Maxi Unité Préréglage | ID Description

Compteur d'énergie pouvant étre

remis a zéro.

REMARQUE POUR LE PANNEAU

OPERATEUR TEXTUEL :

L'unité d'énergie la plus élevée

affichée sur le panneau opéra-

teur standard est le MW. Si

l'énergie mesurée dépasse

999,9 MW, aucune unité n'appa-

raitra sur le panneau opérateur.

Compteur d'énergie mode Variable 2996 P9ur remettre le compteur a
moteur zero:

Panneau opérateur textuel

standard :

Appuyez longuement (4 s) sur le

bouton OK.

Panneau opérateur a affichage

graphique :

Appuyez une fois sur OK. La page

de remise a zéro du compt-

eur apparaitra.

Appuyez encore une fois sur OK.

V4.5.1

Temps de fonctionnement Peut étre remis a zéro. Voir
V4.5.3 | (panneau opérateur 3 affi- a j hh:min 2299 P4 5.1 )

chage graphique)

Temps de fonctionnement Temps de fonctionnement en

V4.5.4 [pannsetil:];apredr]ateur a années totales
Temps de fonctionnement T de foncti ;
V455 (panneau opérateur d /emps de fonctionnement en
e standard) jours totaux
Temps de fonctionnement Temps de fonctionnement en
V4.5.6 | (panneau opérateur stan- hh:min:ss h P . q
dard) eures, minutes et secondes
2.3.4.6 Informations logicielles

Tableau 4. Menu Diagnostics, paramétres des Informations logicielles

Indice Parametre Mini | Maxi | Unité | Préréglage | ID Description
Pack logiciel
V4.6.1 (panneau opérateur a 2524
affichage graphique)
Vb 6.2 ID du pack logiciel Code d'identification du logiciel.

(panneau opérateur textuel)
Version du pack logiciel

V.63 (panneau opérateur textuel)
V4.6.4 | Niveau de charge logicielle | 0 | 100 | % 2300 | Niveau de charge du processeur de
l'unité de commande.
Nom de l'applicatif
V4.6.5 (panneau opérateur a 2525 | Nom de l'applicatif
affichage graphique)
V4.6.6 ID de l'applicatif 837 | Code d'applicatif.
V4.6.7 Version de l'applicatif 838

Tel. +358 (0] 201 2121 » Fax +358 (0]201 212 205




PANNEAU OPERATEUR DU CONVERTISSEUR VACON ® 20

2.3.5 E/S ET MATERIEL

Ce menu regroupe plusieurs parametres relatifs aux options.

2.3.5.1 E/S de base
Cet élément vous permet d'afficher 'état des entrées et des sorties.

Tableau 5. Menu E/S et matériel, paramétres des E/S de base

Indice Parameétre Mini | Maxi | Unité | Préréglage | ID Description
V5.1.1 Entrée logique 1 0 1 2502 | Etat du signal d'entrée logique
V5.1.2 Entrée logique 2 0 1 2503 | Etat du signal d'entrée logique
V5.1.3 Entrée logique 3 0 1 2504 | Etat du signal d'entrée logique
V5.1.4 Entrée logique 4 0 1 2505 | Etat du signal d'entrée logique
V5.1.5 Entrée logique 5 0 1 2506 | Etat du signal d'entrée logique
V5.1.6 Entrée logique 6 0 1 2507 | Etat du signal d'entrée logique
Indique le mode sélectionné
Mode entrée -30... (avec un cavalier]) pour le
V5.1.7 nalogi 1 1 +200 2508 | signal d'entrée analogique
anatogique °C 1=0..20 mA
3=0..10V
V518 | Entréeanalogiquel | 0 | 100 | % 2509 | Etatdusignal d'entree
analogique
Indique le mode sélectionné
Mode entrée -30... (avec un cavalier) pour le
V5.1.9 analogique 2 1 +200 2510 | signal d'entrée analogique
91 °C 1=0..20 mA
3=0...10V
V5.1.10 | Entréeanalogique2 | O | 100 | % g511 | Etatdusignal d'entree
analogique
Indique le mode sélectionné
Mode sortie -30... (avec un cavalier) pour le
V5.1.11 analogique 1 1 +200 2512 | signal de sortie analogique
g1 °C 1=0..20 mA
3=0...10V
V5.1.12 | Sortie analogique1 | 0 | 100 | % 2513 | Etatdu signal de sortie
analogique
2.3.5.2 Emplacements des cartes optionnelles

Les parameétres de ce groupe dépendent des cartes optionnelles installées. Siaucune carte option-
nelle n'est installée dans les emplacements D et E, aucun parameétre ne sera visible. Voir la
section 3.6.2 pour savoir ou se trouvent les emplacements.

Lorsqu‘une carte optionnelle est enlevée, le message d'information F39 Dispositif enlevé apparait
a l'écran. Voir Tableau 74.

Menu Fonction Remarque

Emplacement Réglages Réglages relatifs aux cartes optionnelles.
[slot) D Affichage Informations relatives aux cartes optionnelles.
Emplacement Réglages Réglages relatifs aux cartes optionnelles.
(slot) E Affichage Informations relatives aux cartes optionnelles.
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2.3.5.3 Horloge temps réel

Tableau 6. Menu E/S et matériel, paramétres de I'Horloge temps réel

Indice Paramétre Mini | Maxi Unité Préréglage | ID Description
Etat de la batterie.
M5.5.1 Etat batterie 1 3 2 2005 | | = Pas installée
2 = Installée
3 = Batterie a changer
M5.5.2 Heure hh:min:ss 2201 | Heure actuelle
M5.5.3 Jour mm.dd. 2202 | Date actuelle
M5.5.4 Année aaaa 2203 | Année en cours
Réglage de 'heure d'été
1 = Désactivée
M5.5.5 Heure d'été 1 4 1 2204 | 2 = Europe
3 = Etats-Unis
4 = Russie

2.3.5.4 Régl.unit.puiss.

Ventilateur

Le ventilateur fonctionne en mode optimisé ou en mode toujours activé. En mode optimisé, la
vitesse du ventilateur est commandée en fonction de la logique interne du convertisseur recevant
les données de mesure de la température (en cas de prise en charge par le module de puissance)
et le ventilateur s'arréte en moins de 5 minutes lorsque le convertisseur présente l'état Arrét. En
mode toujours activé, le ventilateur fonctionne a pleine vitesse sans s'arréter.

Tableau 7. Régl.unit.puiss., Ventilateur

Indice Parameétre Mini Maxi Unité | Préréglage| ID Description
V5.5.1.1 | Mode cmd ventil 0 1 1 9377 | 9= Tirs actif
1 = Optimisé
M5.6.1.5 Tps vie ventil N/D N/D 0 849 | Tps vie ventil
M5.6.1.6 | AL lim dur vie vent 0 |2000000 h 50000 | g24 |LIMitedalarme deladurée
de vie du ventilateur
M5.6.1.7 RAZ tps vie ventil N/D N/D 0 823 | RAZ tps vie ventil

Hacheur freinage
Tableau 8. Régl.unit.puiss., Hacheur freinage

Indice Paramétre Mini Maxi Unité | Préréglage| ID Description

0 = Désactivé

1 = Activé (marche)

2 = Activé (marche et arrét)
3 = Activé (marche sans test)

P5.6.2.1 | Mode hacheur freinage 0 3 0 2526

Filtre sin.

Le filtre sinusoidal limite la profondeur de surmodulation et empéche les fonctions de gestion
thermique de réduire la fréquence de découpage.
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Tableau 9. Régl.unit.puiss., Filtre sin.

Indice Parameétre Mini Maxi Unité Pre;:gla ID Description
P5.6.4.1 Filtre sin. 0 1 0 o507 | U = Désactive
1 = Activé
2.3.5.5 Panneau opérateur

Tableau 10. Menu E/S et matériel, parameéetres du Panneau opérateur

Indice Parameétre Mini | Maxi Unité Préréglage | ID Description

Délai aprés lequel 'affichage

, . revient a la page définie au
P5.7.1 Tempo page/déf 0 60 min 0 804 moyen du paramétre P5.7.2.

0 = Non utilisé

0 = Aucune

1 =Acces a l'index des
. menus

P5.7.2 Page par défaut 0 4 0 2318 2 = Menu principal

3 = Page de commande

4 = Multi-affichage

Permet de définir l'index des
2499 | Menus comme page voulue
et d'indiquer ce choix avec le
parametre P5.7.2 = 1.

P5.7.3 Index des menus

Permet de régler le contraste
* 0,
P5.7.4 Contraste 30 70 Yo 50 830 de U'écran (30...70 %).

Permet de définir le délai
apres lequel le rétroéclairage
de l'écran se désactive
(0...60 min). Si la valeur est
0's, le rétroéclairage sera
toujours activé.

Temps de

P5.7.5 S
rétroéclairage

0 60 min 5 818

* Disponible uniquement avec le panneau opérateur a affichage graphique
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2.3.5.6 Bus de terrain

Les parametres relatifs aux différentes cartes de bus de terrain se trouvent également dans le
menu E/S du matériel. Ces parametres sont expliqués plus en détail dans le manuel dédié du bus
de terrain.

Sous-menu niveau 1| Sous-menu niveau 2 | Sous-menu niveau 3 | Sous-menu niveau 4

RS-485 Réglages communs | Protocole ModBus RTU
N2
BACnetMSTP
ModBus RTU Parameétres Adresse esclave

Débit en bauds
Type de parité
Bits d'arrét

Tempo comm.

Mode opération

Affichage Etat protoc.bus

Etat comm.

Fonctions illég.

Adr.donn. illég.

Val.donn. illég.

Unité esclv occ

Err. parité mém.

Echec unité escl

Rép. dern.défaut

Mot de controle
Mot d'état
N2 Parameétres Adresse unité

Tempo comm.

Affichage Etat protoc.bus

Etat comm.

Données non val.

Commdes non val.

Commande refusée

Mot de contrdle
Mot d'état
RS-485 BACnetMSTP Parameétres Débit en bauds
Adapta auto débit
Adresse MAC

Numéro instance

Tempo comm.

Affichage Etat protoc.bus

Etat comm.

Numéro instance réelle
Code de défaut

Mot de contrdle

Mot d'état
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Ethernet

Réglages communs

Mode adresse IP

IP fixe

Adresse IP

Masque ss-réseau

Passer. par déf.

Adresse |IP

Masque ss-réseau

Passer. par déf.

Modbus TCP

Réglages communs

Limite instance

Adresse esclave

Tempo comm.

Affichage*

Etat protoc.bus

Etat comm.

Fonctions illég.

Adr.donn. illég.

Val.donn. illég.

Unité esclv occ

Err. parité mém.

Echec unité escl

Rép. dern.défaut

Mot de contréle
Mot d'état

|P BACnet

Réglages

Numéro instance

Tempo comm.

Protocole utilis
IP BBMD

Port BBMD
Tps de vie

Affichage

Etat protoc.bus

Etat comm.

Numéro instance réelle

Mot de controle
Mot d'état

* Ne s'affiche qu'une fois la connexion établie

Tableau 11. Réglages communs RS-485

Indice Paramétre Mini Maxi Unité Préréglage ID Description
0 = Aucun protocole
P5.8.1.1 Protocole 0 2908 4 = ModBus RTU

5=N2
9 = BACnetMSTP

Tableau 12. Paramétres ModBus RTU (Ce tableau n'est visible que pour P5.8.1.1 Protocole
= 4/ModBus RTU)

Indice

Parameétre Mini Maxi

Unité | Préréglage

ID Description

P5.8.3.1.1

Adresse esclave 1 247

1

2320 | Adresse esclave
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Tableau 12. Paramétres ModBus RTU (Ce tableau n'est visible que pour P5.8.1.1 Protocole
= 4/ModBus RTU)

P5.8.3.1.2 Débit en bauds 300 |230400 bps 9600 2378 | Débit en bauds

P5.8.3.1.3 Type de parité Pair | Aucun Aucun 2379 | Type de parité

P5.8.3.1.4 Bits d'arrét 1 2 2 2380 | Bits d'arrét

P5.8.3.1.5 | Tempo comm. 0 | 65535 s 10 2321 Igtr?opn"”sation de communi-
P5.8.3.1.6 Mode opération | Esclave| Maitre Esclave | 2374 | Mode opération

Tableau 13. Affichage ModBus RTU (Ce tableau n'est visible que pour P5.8.1.1 Protocole =
4/ModBus RTU)

Indice Parameétre Mini Maxi Unité |Préréglage| ID Description
M5.8.3.2.1 Etat protoc.bus 0 2381 | Etat protoc.bus
P5.8.3.2.2 Etat comm. 0 0 0 2382 | Etat comm.
M5.8.3.2.3 Fonctions illég. 0 2383 | Fonctions illégales
M5.8.3.2.4 Adr.donn. illég. 0 2384 | Adr.donn. illég.

Valeurs des données illé-

M5.8.3.2.5 Val.donn. illég. 0 2385 gales

M5.8.3.2.6 Unité esclv occ 0 2386 | Unité esclave occupée
M5.8.3.2.7 |  Err. parité mém. 0 2387 Fnrgfr:‘gif: parité de la
M5.8.3.2.8 Echec unité escl 0 2388 | Echec de l'unité esclave
M5.8.3.2.9 Rép. dern.défaut 0 2389 | Réponse dernier défaut
M5.8.3.2.10 Mot de contrdle 16#0 2390 | Mot de controle
M5.8.3.2.11 Mot d'état 16#0 2391 | Mot d'état

Tableau 14. Parameétres N2 (Ce tableau n'est visible que pour P5.8.1.1 Protocole = 5/N2)

Indice Paramétre Mini Maxi Unité | Préréglage| ID Description
P5.8.3.1.1 Adresse unité 1 255 1 2350 Adresse de l'unité
P5.8.3.1.2 Tempo comm. 0 255 10 2351 | Temporisation de com-

munication

Tableau 15. Affichage N2 (Ce tableau n'est visible que pour P5.8.1.1 Protocole = 5/N2)

Indice Parameétre Mini Maxi Unité | Préréglage| ID Description
M5.8.3.2.1 Etat protoc.bus 0 2399 | Etat protoc.bus
M5.8.3.2.2 Etat comm. 0 0 0 2400 | Etat comm.
M5.8.3.2.3 Données non val. 0 2401 | Données non val.
M5.8.3.2.4 Commdes non val. 0 2402 | Commdes non val.
M5.8.3.2.5 | Commande refusée 0 2403 | Commande refusée
M5.8.3.2.6 Mot de contrdle 16#0 2404 | Mot de controle
M5.8.3.2.7 Mot d'état 16#0 2405 | Mot d'état

Tableau 16. Paramétres BACnetMSTP(Ce tableau n'est visible que pour P5.8.1.1 Protocole = 9/

BACnetMSTP)
Indice Parameétre Mini Maxi Unité | Préréglage| ID Description
P5.8.3.1.1 Débit en bauds 9600 76 800 bps 9600 2392 | Débit en bauds
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P5.8.3.1.2 Adapt auto débit 0 1 0 2330 | Adapta auto débit

P5.8.3.1.3 Adresse MAC 1 127 1 2331 | Adresse MAC

P5.8.3.1.4 Numéro instance 0 4194 303 0 2332 | Numéro d'instance

P5.8.3.1.5 Tempo comm. 0 65 535 10 2333 | emporisation de com-
munication

Tableau 17. Affichage BACnetMSTP (Ce tableau n'est visible que pour P5.8.1.1 Protocole = 9/

BACnetMSTP)

Indice Parameétre Mini Maxi Unité | Préréglage| ID Description
M5.8.3.2.1 Etat protoc.bus 0 2393 | Etat protoc.bus
M5.8.3.2.2 Etat comm. 0 2394 | Etat comm.
M5.8.3.2.3 Instance réelle 0 2395 | Instance réelle
M5.8.3.2.4 Code de défaut 0 2396 | Code de défaut
M5.8.3.2.5 Mot de contrdle 16#0 2397 | Mot de controle
M5.8.3.2.6 Mot d'état 16#0 2398 | Mot d'état

Tableau 18. Réglages communs Ethernet

Indice Parameétre Mini Maxi Unité |Préréglage| ID Description
0 =1IP fixe
P5.9.1.1 Mode adresse IP 0 1 1 2482 1 = DHCP avec AutolP

Tableau 19. IP fixe

Indice Parametre Mini Maxi Unité | Préréglage | ID Description
Le parametre est utilisé
P5.9.1.2.1 Adresse IP 192.168.0.10| 2529 si P5.9.1.1 = 0/IP fixe
, Le parametre est utilisé
P5.9.1.2.2 Masque ss-réseau 255.255.0.0 | 2530 siP5.9.1.1 = 0/IP fixe
. Le parametre est utilisé
P5.9.1.2.3 Passer. par déf. 192.168.0.1 | 2531 Si P5.9.1.1 = 0/IP fixe
M5.9.1.3 Adresse IP 0 2483 | Adresse IP
M5.9.1.4 Masque ss-réseau 0 2484 | Masque sous-réseau
M5.9.1.5 Passer. par déf. 0 2485 | Passerelle par défaut
M5.9.1.6 Adresse MAC 2486 | Adresse MAC

Tableau 20. Réglages communs ModBus TCP

Indice Parametre Mini Maxi Unité | Préréglage | ID Description
P5.9.2.1.1 Limite instance 0 3 3 2446 | Limite de connexion
P5.9.2.1.2 Adresse esclave 0 255 255 2447 | Adresse de l'esclave

Temporisation de com-

P5.9.2.1.3 Tempo comm. 0 65535 s 10 2448 -
munication
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Tableau 21. Réglages IP BACnet

Indice Parameétre Mini Maxi Unité | Préréglage | ID Description
P5.9.3.1.1 Numeéro instance 0 4194 303 0 2406 | Numéro d'instance
P5.9.3.1.2 Tempo comm. 0 65 535 0 2407 rTnemc"artiisoarin” de com-
P5.9.3.1.3 Protocole utilis 0 1 0 2408 | Protocole utilisé
P5.9.3.1.4 IP BBMD 192.168.0.1 | 2409 | IP BBMD
P5.9.3.1.5 Port BBMD 1 65535 47 808 2410 | Port BBMD
P5.9.3.1.6 Tps de vie 0 255 0 2411 | Temps de vie

Tableau 22. Affichage BACnet IP

Indice Parametre Mini Maxi Unité | Préréglage| ID Description
M5.9.3.2.1 Etat protoc.bus 0 2412 | Etat protoc.bus
P5.9.3.2.2 Etat comm. 0 0 0 2413 | Etat comm.
M5.9.3.2.3 Instance réelle 0 2414 | Données non val.
Mb5.9.3.2.4 Mot de controle 16#0 2415 | Mot de contréle
M5.9.3.2.5 Mot d'état 16#0 2416 | Mot d'état
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2.3.6 REGLAGES UTILISATEUR

Tableau 23. Menu Réglages utilisateur, Parametres généraux

Indice Parameétre Mini Maxi Unité Préréglage | ID Description

P6.1 Langue Variable | Variable Variable 802 | Dépend du choix de langues.

M6.5 | Sauvegarde param Voir Tableau 24 ci-dessous.

Mé6.6 Comparaison Voir Tableau 25 ci-dessous.

param.

P6.7 Nom convertiss. I.ndlquez.le nom dL.J conver-

tisseur si nécessaire.
2.3.6.1 Sauvegarde paramétres (backup)

Tableau 24. Menu Réglages utilisateur, paramétres de Sauvegarde des parameétres (backup)

Indice Parameétre Mini Maxi Unité Préréglage | ID Description

Restaure les parametres
Restaurer le

P6.5.1 aramétrage usine 831 |d'usine et lance 'Assistant
P 9 de mise en service.

Enregistrer valeurs param.
P6.5.2 Enreg s/ pan opé* 2487 |sur panneau, par ex. pr
copier vers autre convert.

Charger valeurs param.

P6.5.3 Rest. de pan opé* 2488 ;
depuis panneau vers convert.

P 5.4 Enreg. ds jeu 1 2489 Enrgglstrervaleurs param.
sur jeu param. 1.

P6.5.5 | Restaurer de jeu 1 2490 | Charger valeurs param.
depuis jeu param. 1.

P6. 5.6 Enreg. ds jeu 2 2491 Enrgglstrervaleurs param.
sur jeu param. 2.

P6.5.7 | Restaurer de jeu 2 2497 | Charger valeurs param.

depuis jeu param. 2.

*. Disponible uniguement avec le panneau opérateur a affichage graphique

Table 25: Comparaison param.

Indice Parameétre Mini Maxi Unité | Préréglage| ID Description

Lance la comparaison des
P6.6.1 Jeu actif-Jeu 1 2493 | parametres par rapport au
jeu sélectionné.

Lance la comparaison des
P6.6.2 Jeu actif-Jeu 2 2494 | paramétres par rapport au
jeu sélectionné.

Lance la comparaison des
P6.6.3 Jeu actif-Val par déft 2495 | parametres par rapport au
jeu sélectionné.

Lance la comparaison des
P6.6.4 Jeu actif-Jeu clavier 2496 | parameétres par rapport au
jeu sélectionné.
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2.3.7 FAVORIS
REMARQUE : Ce menu n'est pas disponible sur le panneau opérateur textuel.

Les Favoris sont habituellement utilisés pour regrouper un ensemble de parameétres ou de signaux
des divers menus du panneau opérateur. Pour savoir comment ajouter des éléments ou des para-
meétres au dossier Favoris, reportez-vous a la section 2.1.2.6.

Pour supprimer un élément ou un parameétre du dossier Favoris, procédez comme suit :

STOP‘( . READY | | 1/0 STOP|( . READY | ‘ 1/0
E] Favorites Motor Nom Freq

Motor Nom Freq Q Monitor
50.00 Hz

@ Help

" Rem from favorites

2.3.8 NIVEAUX D'UTILISATEURS

o

9172.emf

Les parametres des Niveaux d'utilisateurs permettent de limiter la visibilité des parametres et
d'empécher les utilisateurs de modifier des parametres sur le panneau opérateur sans autorisa-
tion ou par inadvertance.

Tableau 26. Paramétres des Niveaux d'utilisateurs

Indice Parameétre Mini | Maxi Unité | Préréglage | ID Description

0 =Normal

1 = Affichage

Au niveau de l'affichage,
P8.1 Niveau d'utilisateurs 0 1 0 1194 | seuls les menus Affichage,

Favoris et Niveaux
d'utilisateurs sont visibles
dans le menu principal.

Si ce parameétre a une valeur
autre que 0 avant le passage
a l'affichage lorsque, par
exemple, le niveau
d'utilisateurs Normal est
actif, le code d'acces est

P8.2 Code d'acces 0 9 0 2362 ,
demandé pour repasser au
niveau Normal. Il permet
donc d'empécher les
utilisateurs de modifier des
parametres sur le panneau
opérateur sans autorisation.
sToP |(_‘j] READY ‘ ALARM ‘Keypad sTOP ‘(_‘j] READY | ALARM | /0
= User levels 0 Access code
o | )
o 1D:2362 p8.2 @ 1D:2362 8.2 < >
User level A
o Normal > A\ 00000
Access code A
00000 v
Min:0
Max:9

9173.emf
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3. APPLICATIF HYAC VACON

Le convertisseur HVAC Vacon dispose d'un applicatif préchargé pour une utilisation immédiate.

Les parametres de cet applicatif sont listés a la section 3.6 du présent manuel et expliqués plus en
détail a la section 3.7.

3.1 FONCTIONS SPECIFIQUES DE L'APPLICATIF HVAC VACON

L'applicatif HVAC Vacon est une solution facile d'utilisation, destinée non seulement aux applica-
tions de pompage et de ventilation de base ne nécessitant qu'un seul moteur et un seul convertis-
seur, mais également aux applications faisant appel aux possibilités étendues de commande PID.

Fonctions

e L'assistant de mise en route permet de configurer extrémement rapidement les
applications de pompage et de ventilation de base.

* Les mini-assistants facilitent la configuration des applications.

* Latouche Loc/Rem permet de basculer facilement entre la source de commande locale
(panneau opérateur) et une source de commande a distance. La source de commande a
distance peut étre sélectionnée a l'aide d'un parameétre (E/S ou Bus de terrain).

e | aPage de commande permet un fonctionnement facile et l'affichage des principales
valeurs.

e Entrée Interverrouillage marche (par ex. : Interverrouillage de registre). Le convertisseur
ne démarrera pas tant que cette entrée ne sera pas activée.

e Différents modes de préchauffage peuvent étre utilisés pour éviter les problémes de
condensation moteur.

e Fréquence de sortie maximum : 320 Hz

e Fonctions d'Horloge temps réel et de séquenceur disponibles (batterie optionnelle
requise]. Il est possible de programmer 3 séquences horaires pour utiliser différentes
fonctions du convertisseur (ex. Marche/Arrét et Vitesses constantes).

e Régulateur PID externe disponible. Il peut étre utilisé pour commander par exemple une vanne a
l'aide des E/S du convertisseur.

e Lafonction de mise en veille active et désactive automatiquement le convertisseur aux
niveaux définis par l'utilisateur afin d’économiser l'énergie.

» Régulateur PID double zone (2 signaux de retour différents ; commande minimum et
maximum).

* Deux sources de point de consigne pour la commande PID. Sélectionnable par entrée
logique.

¢ Fonction de boost du point de consigne PID.

e Lafonction Action directe PID permet d'améliorer la réponse aux variations du process.

e Supervision de la valeur du process

e Commande Multi-pompe

e La Compensation de perte de pression permet de compenser les pertes de pression dans
les tuyaux, par exemple lorsque le capteur est incorrectement placé pres de la pompe ou du
ventilateur.
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3.2 EXEMPLE DE RACCORDEMENTS DE COMMANDE

Tableau 27. Exemple de raccordement, carte d'E/S standard

Carte d’'E/S standard

»
\
[~ \\ ——| 1 |+10Vref |Sortie de référence
| \ , .
Potentiometre de [ ‘2 AN+ Entrée analoglque*
référence, 1..10 kQ | en tension ou courant* Tension
L _______ 3 |an- Commun entrée analogique
(courant)
Entrée analogique
Reférence a distance = = = 7 7 7 7 7 4 A2 en tension ougcqourant
4..20mA, 0...10 V - : Courant
(programmable)  _ _ _ _ _ _ _ | 5 |Al- Commun entrée analogique
(courant)
T — = 6 |24 Vsortie |24V tension aux.
: 7 |GND @ [TerreE/S
:J _______ 8 [DI Entrée logique 1 Marche AVT
:J _______ 9 |DI2 Entrée logique 2 Marche AR
. __ 10 [DI3 Entrée logique 3 Défaut
11 |CM ® | Acommun pour DINT-DING**
12 |24 Vsortic®|24V tension aux.
i 13 |GND ¢ ||TerreE/S
I Sélect.
|

————— ——1 14 |Dl4 Entrée logique 4 vitesse
constante 1
Sélect.

|

|

|

|

|

|
L
|
iJ _____ | 15 |DI5 Entrée logique 5 vitesse
|
-

constante 2

Réarme-

16 |[Dlé Entrée logique 6 ment défaut

| I

[ [ 17 |CM e | | Acommun pour DINT-DIN6*1

| I

: @ ——l——+4—- 18 |AO01+ Signal analogique (+ sortie) Fréquence
I N A — —— — -— 19 AO—/GI\‘D Commun sortie analogique | MOteur

|

|

i 30 +24Ventrée‘ Tension entrée auxiliaire 24V

A |RS485 Bus série, négatif

Vers la Carte des sorties relais B RS485
1Tou?2

Bus série, positif

*Sélectionnable par interrupteurs DIP, voir le Manuel
d'installation du Vacon 100
**Les entrées logiques peuvent étre isolées de la terre.

Voir le Manuel d'installation. 9367.emf
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Tableau 28. Exemple de raccordement, Carte des sorties relais 1

Issu de la
Carte d'E/S standard Carte des sorties relais 1
Issu de la Issu de la

borne #6 ou  borne #13 “

, , 21 |ROT/1NC %

| MARCHE | g | 22 [RO1/2CM Sortie relais 1 | MARCHE
(-~ »| 23 [RO1/3NO| ——
24 |RO2/1NC

25 |RO2/2CM :

26 |RO2/3NO| —
32 |RO3/1CM -
33 |RO3/2NO|

Sortie relais 2 DEFAUT

Sortie relais 3 PRET

9368.emf
Tableau 29. Exemple de raccordement, Carte des sorties relais 2
Issu de la
Carte d'E/S standard Carte des sorties relais 2
Issu de la Issu de la

borne #12 borne #13

, . 21 |ROT/1NC 7
| MARCHE g | 22 [RO1/2CM Sortie relais 1 | MARCHE
L—@ —————— »| 23 |RO1/3NO| ——
24 |RO2/1NC 7
25 |R0O2/2CM Sortie relais 2 | DEFAUT
26 |RO2/3NO| —

| 2a e , |
I Entrée de la thermistance
b —— — — — — 1 29 |[TIN-

9369.emf
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3.3 ISOLEMENT DES ENTREES LOGIQUES DE LA TERRE

Les entrées logiques (bornes8-10 et14-16) de la carte d'E/S standard peuvent également étre
isolées de la terre en réglant l'interrupteur DIP de la carte de commande sur la position OFF (AR-

RET).

Reportez-vous a la Figure 13 pour localiser les interrupteurs et effectuer les sélections adaptées a
vos besoins.

. CLOoEe o
A a )

o
pd

< s [P

AC 4= @:E@ -» V
AC [0 A2|pV
AC= AT o [=pV

P RETGEIE

(@]
T
-

9054.emf

Figure 13. Interrupteurs DIP et positions par défaut. * Résistance de terminaison du bus
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3.4 APPLICATIF HVAC — GROUPE DE PARAMETRES CONFIGURATION RAPIDE

Le groupe de parametres Configuration rapide regroupe les parametres communément utilisés
pendant les opérations d'installation et de mise en service de facon a étre plus facilement acces-
sibles. Ils restent néanmoins accessibles et modifiables dans leurs groupes de paramétres d'ori-
gine. La modification d'une valeur de parameétre dans le groupe Configuration rapide entraine de
fait la modification automatique de ce parameétre dans son groupe d’origine.

Tableau 30. Groupe de paramétres Configuration rapide

Indice Parameétre Mini Maxi Unité |Préréglage| ID Description

. . Reprendre la valeur U, de la
Tension nominale

P1.1 moteur Variable | Variable \ Variable | 110 p[a.que signalétique du moteur.
Voir page 48.
Fra al Reprendre la valeur f, de la
réquence nominale
P1.2 9 oteur 8,00 320,00 Hz 50,00 111 | plaque signalétique du moteur.
Voir page 48.
Vitesse nominale , Reprendre la valeur n,, de la
P1.3 24 19200 rpm Variable 112 . L
moteur plaque signalétique du moteur.
i R dre la val I del
P1.4 Courantnominal | v, apie | variable | A | Variable | 113 | cPronore @avaeurindeta
moteur plaque signalétique du moteur.
P1.5 Cosphi moteur 0,30 1,00 Variable | 120 |Reprendre lavaleurde la
plaque signalétique du moteur.
i i R dre la val I, del
p1 | Puissancenominale |y, bl | Variable | kW | Variable | 116 | P o oo @vaedrindesa
moteur plaque signalétique du moteur.
P1.7 | Courant maxi de sortie | Variable | Variable A Variable | 107 Courant de sortie fnaxi de fre-
quence du convertisseur
P1.8 Fréquence mini 0,00 P1.9 Hz | Variable | 101 |Référencefréquence minimale
autorisée pour le moteur
P1.9 Fréquence maxi P1.8 | 320,00 | Hz 50,00 | 102 |Reference fréquence maxi-
male autorisée pour le moteur
Sélection de la source de réfé-
Sélection référence A rence lorsque la source de
P1.10 de cde E/S ! 8 6 17 commande est E/S A. Voir
page 52 pour les sélections.
Sélection par entrée logique :
P1.11 | Vitesse constante! | P33.1 | 300,00 | Hz | 10,00 | 105 f’;é?ﬂ'ﬂ%}"tesse constante 0
(Préréglage = Entrée logique 4)
Sélection par entrée logique :
P1.12 | Vitesse constante2 | P33.1 | 30000 | Hz | 1500 | 106 |oo.ection vitesse constante |

(P3.5.1.16)
(Préréglage = Entrée logique 5)

Temps d’accélération néces-
P1.13 | Temps accélération 1 0,1 3000,0 s 20,0 103 |saire pour passer de zéro a la
vitesse maximale

Temps de décélération néces-
P1.14 | Temps décélération 1 0,1 3000,0 s 20,0 104 | saire pour passer de la fré-
quence minimale a zéro

Sélection de la source de com-

mande & distance (marche/
Source de commande

P1.15 3 distance 1 2 1 172 |arrét)
1=E/S
2 = Bus de terrain
P1.16 Rearmement 0 1 0 731 0= De§a5:t|ve
automatique 1 = Activé
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Tableau 30. Groupe de paramétres Configuration rapide

0 = Inactif
P1.17 Mini-assistant PID * 0 1 0 1803 | 1 = Actif
Voir section 1.2.
. . 0 = Inactif
P1.18 ASS'St;”t multi- 0 1 0 1 = Actif
pompes Voir section 1.3.
Assistant de mise en 0= Inactif
P1.19 e 0 1 0 1171 | 1 = Actif
service . .
Voir section 1.1.
Assistant mode incen- 0 = Inactif
P1.20 die * 0 ! 0 1672 1 = Activer

* = Le parametre est uniquement visible sur le panneau opérateur a affichage graphique.
** = | e parameétre est uniquement visible sur les panneaux opérateur a affichage graphique et textuel.

Tel. +358 (0] 201 2121 » Fax +358 (0]201 212 205




AppPLICATIF HVAC VACON VACON ® 36

3.5 GROUPE AFFICHAGE

Le convertisseur Vacon 100 vous permet d'afficher les valeurs actualisées de certains signaux, ainsi
que des états et des mesures. Certaines des valeurs a afficher peuvent étre personnalisées.

3.5.1 MULTI-AFFICHAGE

Sur la page Multi-affichage, vous pouvez afficher neuf valeurs que vous souhaitez surveiller. Pour
plus d'informations, reportez-vous page 16.

3.5.2 BASE

Voir le Tableau 31 pour une présentation des valeurs de base affichées.

REMARQUE'!

Seuls les états relatifs a la carte d'E/S standard sont disponibles dans le menu Affichage. Les
états des signaux de toutes les cartes d'E/S sont disponibles sous forme de données brutes
dans le menu systéme E/S et matériel.

Vérifiez l'état des cartes d'extension d'E/S dans le menu systéme E/S et matériel si nécessaire.

Tableau 31. Eléments du menu Affichage

Valeur affichée ‘ Unité ‘ ID ‘ Description

Fréquence moteur Hz 1 |Fréquence fournie au moteur
V2.2.2 Référence fréquence Hz 25 |Référence fréquence pour la commande du moteur
V2.2.3 Vitesse moteur rpm 2 |Vitesse moteur en tr/min
V2.2.4 Courant moteur A 3
V2.2.5 Couple moteur % 4 |Couple sur l'arbre calculé
V2.2.7 | Puissance a l'arbre moteur| % 5 |Consommation d'énergie totale du convertisseur
V2.2.8 | Puissance a l'arbre moteur| kW/hp | 73
V2.2.9 Tension moteur v 6
V2.2.10 Tension bus c.c. \ 7
V2.2.11 Température °C 8 |Température du variateur
V2.2.12 Température moteur % 9 | Température moteur calculée
V2.2.13 Entrée analogique 1 % 59 |Signal en pourcentage de la pleine échelle
V2.2.14 Entrée analogique 2 % 60 |Signal en pourcentage de la pleine échelle
V2.2.15 Sortie analogique 1 % 81 |Signal en pourcentage de la pleine échelle
V2.2.16| Préchauffage du moteur 122g|0 - Desactive

1 = Préchauffage (alimentation en C.C.)

Etat du convertisseur codé en bit

B1 = Prét
B2 = Marche
B3 = Défaut
B6 = Validation de marche (RunEnable)
V2.2.17 Mot d'état du convertis- 43 B7 = Alarme active (AlarmActive)
o seur (Status Word) B10 = Courant continu a zéro
B11 = Frein a injection de C.C. actif
B12 = Demande de marche active
(RunRequest])
B13 = Régulation moteur active (MotorRegu-
latorActive)
V2.2.18 Dernier défaut actif 37 Code de défaut du dernier défaut activé qui

n'a pas été réarmé.
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Tableau 31. Eléments du menu Affichage

Valeur affichée ‘ Unité‘ ID ‘ Description

0 = Désactivé

1 = Activé

2 = Activé + DIl ouverte
3 = Mode de test

Mot 16 bits ou chaque bit représente l'état
d'une entrée logique. 6 entrées logiques sont
lues pour chaque emplacement. Le mot 1
commence a l'entrée 1 de 'emplacement A
(bit 0) et va jusqu'a l'entrée 4 de
l'emplacement C (bit 15).

Mot 16 bits ou chaque bit représente |'état
d'une entrée logique. 6 entrées logiques sont
lues pour chaque emplacement. Le mot 2
commence a l'entrée 5 de 'emplacement C
(bit 0) et va jusqu'a l'entrée 6 de
'emplacement E (bit 13).

Valeur affichée du courant moteur avec un
nombre fixe de décimales et moins de fil-
trage. Elle peut étre utilisée par exemple pour
Courant moteur avec que le bus de terrain recoive toujours la
V2.2.22 . 45 : :
1 décimale valeur correcte quelle que soit la taille du
convertisseur ou a des fins d'affichage
lorsqu'un temps de filtrage plus court est
nécessaire pour le courant moteur.

Mot d'état d'applicatif codé en bit 1. BO =
Interverr. 1, B1 = Interverr. 2, B5=Cmde E/S A
act., B6 = Cmde E/S B act., B7 = Cmde bus
terrain act., B8 = Cmde locale act., B9 = Cmde
PC act., B10 = Vitesses cstes act., B12 = Mode
incdie act., B13 = Préchauff. act.

Mot d'état d'applicatif codé en bit 2. BO =

V2.2.19 Fire Mode 1597

V2.2.20 Mot d'état DIN 1 56

V2.2.21 Mot d'état DIN 2 57

V2.2.23 MotEtatAppl. 1 89

V2.2.24 MotEtatAppl. 2 90 |Interdiction accél/décél, B1 = Commut.
moteur act.
V2,295 Cpteur kWh bas 1054 (Biggpteur d'énergie avec sortie en kWh. (Mot

Détermine le nombre de rotations du comp-

V2.2.26 Cpteur kWh haut 1067 teur d'énergie. (Mot Haut)
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3.5.3 AFFICHAGE FONCTIONS SEQUENCEUR (TC)

Ce groupe vous permet d'afficher les valeurs de fonctionnement du séquenceur et de l'Horloge
temps réel.

Tableau 32. Affichage des états du séquenceur (TC)

Code Valeur affichée ‘ Unité ‘ ID ‘ Description
231 | TerTe2TES 441 | rais abtuences horaires (10)
V2.3.2 |Plage de fonctionnement 1 1442 | Etats du séquenceur

V2.3.3 | Plage de fonctionnement 2 1443 Etats du séquenceur

V2.3.4 |Plage de fonctionnement 3 1444 Etats du séquenceur

V2.3.5 |Plage de fonctionnement 4 1445 | Etats du séquenceur

V2.3.6 |Plage de fonctionnement 5 1446 Etats du séquenceur

V2.3.7 Bloc tempo 1 s 1447 | Temps restant du bloc tempo
v2.3.8 Bloc tempo 2 s 1448 | Temps restant du bloc tempo
V2.3.9 Bloc tempo 3 s 1449 | Temps restant du bloc tempo
V2.3.10 Horloge temps réel 1450
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3.5.4 AFFICHAGES DU REGULATEUR PID1

Tableau 33. Affichages du régulateur PID1

Code ‘ Valeur affichée ‘ Unité ‘ ID ‘ Description
V2 41 PID1 : Ppmt de Variable 20 Urlltes process sélectionnées par para-
consigne metre

Unités process sélectionnées par para-

V2.4.2 PID1 : Retour Variable 21 .
metre

Unités process sélectionnées par para-

V2.4.3| PID1:% Erreur Variable 22 .
metre

Sortie vers la commande moteur ou une

. 0 H 0
V2.4.4 PID1 : % Sortie %o 23 commande externe (AO)
0=Alarrét
V2.4.5 PID1 : Etat 24 |} =Enmarche
o ) 3 = Mode veille
4 = En zone morte (voir page 74)
3.5.5 AFFICHAGES DU REGULATEUR PID2

Tableau 34. Affichages du régulateur PID2

Code Valeur affichée Description
v2.5.1| PIDZ:Pointde 1, op0 g3 | Unités process sélectionnées par para-
consigne metre

Unités process sélectionnées par para-

V25.2 PID2 : Retour Variable 84 .
metre

V253 PID2:% Erreur | Variable 85 Unités process sélectionnées par para-

meétre
V2.5.4 PID2 : % Sortie % 86 Sortie vers une commande externe (AO)
) 0=Alarrét
V255 PID2 : Etat 87 1 = En marche

2 = En zone morte (voir page 74)

3.5.6 AFFICHAGES DE LA FONCTION MULTI-POMPE

Tableau 35. Affichage multi-pompe

Code ‘ Valeur affichée ‘ Unité ‘ ID ‘ Description

V2.6.1 |Moteurs en rotation 30 Nombre de m_oteurs en rotat_u_)nllorsque la
fonction Multi-pompe est utilisee.

V2.6.2 Permutation 114 Infor_me l'utilisateur si la permutation est
requise.
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3.5.7

Code

AFFICHAGE DES DONNEES DU BUS DE TERRAIN

Tableau 36. Affichage des données du bus de terrain

Description

Valeur affichée ‘Unité‘ ID ‘

Mot de contrdle bus

Mot de controle du bus de terrain utilisé par le pro-
gramme en mode/format bypass. En fonction du type

(FBDataOut 8)

V2.8.1 (C L Word) 874 | ou du profil de bus de terrain, les données peuvent
ontrol Wor étre modifiées avant d'étre traitées par le pro-
gramme.
Référence de vitesse sur une échelle comprise entre
r ; le fréquence mini et la fréquence maxi au moment
V2.8.2 Rgfer([al?ég de \Q;esf?e 875 |ou elle a été recue par le programme. Les fré-
us peedne guences mini et maxi peuvent changer aprés récep-
tion de la référence sans l'affecter.
Données bus - Valeur brute des données process en format signé
v2as entrée 1 (FBDataln 1) 876 1 32 bits
Données bus - Valeur brute des données process en format signé
V284 entrée 2 (FBDataln 2) 877 132 bits
Données bus - Valeur brute des données process en format signé
V285 entrée 3 (FBDataln 3) 878 132 bits
V2.8.6 Données bus - g79 |Valeur brute des données process en format signé
"7 | entrée 4 (FBDataln 4) 32 bits
Données bus - Valeur brute des données process en format signé
v2e7g entrée 5 (FBDataln 5) 880 132 bits
V2.8.8 Données bus - 881 Valeur brute des données process en format signe
7 | entrée 6 (FBDataln 6) 32 bits
Données bus - Valeur brute des données process en format signé
v2asg entrée 7 (FBDataln 7) 882 1 32 bits
Données bus - Valeur brute des données process en format signé
v28.10 entrée 8 (FBDataln 8) 883 132 bits
. Mot d'état du bus de terrain envoyé par le pro-
V2.8.11 Mot d'état bus (FB 864 |9rammeen mode/format bypass. En fonction du type
o Status Word) ou du profil de bus de terrain, les données peuvent
étre modifiées avant d'étre envoyées vers le bus.
Vitesse moteur en %. 0 et 100 % correspondent res-
; ; pectivement aux fréquences mini et maxi. Cette
V2.8.12 Vlf;?g ree(ljlimotﬁ]ur 865 |valeur est mise a jour en continu en fonction des fré-
peed Actua quences mini et maxi momentanées et de la fré-
guence moteur.
Données bus - sortie Valeur brute des données process en format signé
V2813 ™ (FBData0ut 1) 866 132bits
Données bus - sortie Valeur brute des données process en format signé
V2814 " (FeDataout 2 867 |32 bits
Données bus - sortie Valeur brute des données process en format signé
V28150 7 (FBpataout 3) 868 |32 bits
Données bus - sortie Valeur brute des données process en format signé
V2816 " (FBDataOut 4) 867 132bits
Données bus - sortie Valeur brute des données process en format signé
V2817 " (FBDataout 5 870 |32 bits
Données bus - sortie Valeur brute des données process en format signé
V2.8.18] " (EBpataout 6) 871 |32 bits
Données bus - sortie Valeur brute des données process en format signé
v2.8.19 (FBDataOut 7) 872 132 bits
V2.8.20 Données bus - sortie 873 Valeur brute des données process en format signé

32 bits
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3.5.8 AFFICHAGE DES ENTREES DE TEMPERATURE

Ce menu est uniquement visible si une carte optionnelle comportant des entrées de mesure de la
température est installée, telle que les cartes OPT-BJ.

Tableau 37. Affichage des entrées de température

Indice Parameétre Mini Maxi Unité | Préréglage | ID Description

Valeur mesurée de l'entrée
température 1. Si l'entrée
est disponible mais
qu'aucun capteur n'est
connecté, la valeur
maximale apparait car la
résistance mesurée est
infinie.

P2.9.1 Entrée temp.1 -50,0 200,0 °C 200,0 50

Valeur mesurée de l'entrée
température 2. Si l'entrée
est disponible mais
qu'aucun capteur n'est
connecté, la valeur
maximale apparait car la
résistance mesurée est
infinie.

P2.9.2 Entrée temp.2 -50,0 200,0 °C 200,0 51

Valeur mesurée de l'entrée
température 3. Si l'entrée
est disponible mais
qu'aucun capteur n'est
connecté, la valeur
maximale apparait car la
résistance mesurée est
infinie.

P2.9.3 Entrée temp.3 -50,0 200,0 °C 200,0 52
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3.6 AppPLICATIF HYAC VACON — LISTES DES PARAMETRES DU PROGRAMME

Retrouvez le menu des parameétres et les groupes de parametres en vous reportant aux informa-
tions ci-dessous.

STOP |(: READY | | Keypad STOP ‘d READY ‘ ‘ Keypad
Main Menu Ii] Parameters
ID

ID: M3 M3.1

E:I Quick Setup Motor Settings
L 1) (2)
Monitor Start/Stop Setup
(6) t] (7)

References
(18)

11091.emf

READY RUN 5TOP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT
A a a A
M T O MIOTIRIE CLCTT
HHREHIE TERY TR SET]
Vi) D M7
Hi_J m_l, 1 5
v >
FWD REV Vo KEYFAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS

L'Applicatif HVAC comprend les groupes de parameétres suivants :

Tableau 38. Groupes de parameétres

Menu et groupe de parameétres ‘ Description
Groupe 3.1 : Paramétres moteur Réglages moteur basiques et avancés.
Groupe 3.2 : Configuration Marche/Arrét |Configuration de la logique Marche/Arrét.
Groupe 3.3 : Références Configuration des références.
Groupe 3.4 : Rampes et freinages Configuration de l'Accélération/décélération.
Groupe 3.5 : Configuration E/S Programmation d'E/S.

Groupe 3.6 : Trame des données du bus

. Parameétres des données de sortie du bus de terrain.
de terrain

Groupe 3.7 : Sauts de fréquence moteur |Programmation des Sauts de fréquence.

Groupe 3.8 : Supervision d'un signal Programmation de seuils.

Groupe 3.9 : Protections Configuration des protections.

Groupe 3.10 : Réarmement automatique |Configuration du réarmement auto apres défaut.

Configuration de 3 blocs tempo basés sur ['Horloge

Groupe 3.11 : Fonctions de temporisation .
temps réel.

Parametres du Régulateur PID 1. Commande moteur

Groupe 3.12 : Régulateur PID 1 ou utilisation externe.

Groupe 3.13 : Régulateur PID 2 Parametres du Régulateur PID 2. Utilisation externe.
Groupe 3.14 : Fonction Multi-pompe Parameétres de la fonction multi-pompe.
Groupe 3.16 : Fire Mode Parametres de Fire Mode.

Groupe 3.17 : Réglages de 'applicatif

Parameétres de configuration d'une sortie logique
Groupe 3.18 : Sortie d'impulsions en kWh | émettant des impulsions correspondant au compteur
de kWh.
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3.6.1 EN-TETE DES TABLEAUX
Code = Localisation affichée sur le panneau opérateur ; indique le numéro du
parametre.
Parametre = Nom du parametre.
Mini = Valeur minimum du parametre.
Maxi = Valeur maximum du parametre.
Unité = Unité de la valeur du parametre (si applicable).
Préréglage = Valeur préréglée en usine.
ID = Numéro d'identification du parametre.
Description = Breve description des valeurs du parameétre ou de sa fonction.
.k = D'autres informations sur ce parameétre sont disponibles, cliquez sur le

nom du parametre.
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3.6.2 PROGRAMMATION DES PARAMETRES

La programmation d'entrées logiques dans l'Applicatif HVAC Vacon est tres souple. Il n'existe pas
de bornes logiques affectées uniquement a une fonction spécifique. Vous pouvez sélectionner la
borne de votre choix pour une fonction données. En d'autres termes, les fonctions apparaissent
comme des parameétres pour lesquels l'utilisateur définit une entrée de son choix. Pour trouver la
liste des fonctions des entrées logiques, voir Tableau 45 a la page 56.

Par ailleurs, des Séquences horaires peuvent étre affectées a des entrées logiques. Pour en savoir
plus, voir page 70.
Les valeurs sélectionnables pour les parametres programmables sont de type

DigIN SlotA.1 (panneau opérateur a affichage graphique) ou

dl A.1 (panneau opérateur textuel)

ou
« DigIN/dl » représente l'entrée logique.
« Slot_ » représente la carte ;
A et B sont les emplacements des cartes standard du convertisseur de fréquence Vacon, D et E,
ceux des cartes optionnelles (voir Figure 14). Voir section 3.6.2.3.
Le chiffre qui suit la lettre de la carte représente le numéro de signal respectif de la carte sélec-
tionnée. « SlotA.1/A.1 » désigne donc le signal DIN1 de la carte standard a 'emplacement A. Le pa-

rametre (signal) n'est pas raccordé a une borne, c'est-a-dire qu'il n'est pas utilisé si, au lieu d'une
lettre, le chiffre final est précédé d'un « 0 » (par exemple, DigIN Slot0.1/dl 0.1).

[og

‘ =
L bl f Empla-

mpla- EEEEEEEEE cement

cement de carte
decarte |™ option-
option- | \e| nelleE
nelle D (e B0 e L

T JoC_JooC1

OOOOO 11071.emf

_D OO

EDCOOED

Figure 14.Emplacements des cartes optionnelles
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EXEMPLE :

Vous souhaitez connecter le Signal de commande 2 E/S A [paramétre P3.5.1.2) a l'entrée lo-
gique DI2 de la carte d'E/S standard.

3.6.2.1 Exemple de programmation avec le panneau opérateur a affichage graphique

1 Localisez le parameétre Signal de commande 2 E/S A (P3.5.1.2) sur le panneau
opérateur.
STOP ‘G READY ‘ ‘ Keypad sTOP ‘G READY ‘ ‘ Keypad STOP ‘d READY ‘ ‘ Keypad
Main Menu = Parameters I/0 Config
ID: M3 ID: M3.5 E ID: M3.5.1
= Quick Setup References Digital Inputs
(7] (17 ) OK E’ (18 ) OK Ij (26 ) OK
. Ramps and Brakes Analog Inputs
KR 7 7056
=, Parameters I/0 Config Digital Outputs
ESNFY 704 Y
STOP ‘(j READY ‘ ‘ Keypad

[ii] Digital Inputs
ID:404 M3.5.1.2

o) Ctrl Signal 1 A
3 DigIn SlotA.1l

Ctrl Signal 2 A

DigIn Slot0.1

9149.emf

Ctrl Signal 1 B
DigIn Slot0.1

0@0|
-}

2 Accédez au mode Edition.

STOP ‘d READY ‘ ‘ Keypad STOP ‘d READY ‘ ‘ Keypad STOP ‘( , READY ‘ ‘ Keypad
= Ctrl signal 2 A = Ctrl signal 2 A

Digital Inputs
] i i
ID:404 M3.5.1.2

1D:404 M3.5.1.2 ID: M3.5.1.2
DigIN SlotA.2

Modifiez la valeur : la partie modifiable de la valeur (« DigIN Slot0 ») est souli-
gnée et clignote. Remplacez 'emplacement par DigIN SlotA ou affectez le signal
aune Séquence horaire a l'aide des fleches de déplacement vers le haut/bas. Mo-
difiez la valeur de la borne (« .1 ») en appuyant une fois sur la fleche de déplace-
3 ment vers la droite, puis en sélectionnant la valeur « 2 » avec les fleches de
déplacement vers le haut/bas.

Validez la modification a l'aide de la touche OK ou revenez au niveau de menu pré-
cédent a l'aide de la touche BACK/RESET.

Ctrl Signal 1 A
DigIn SlotA.l

Ctrl Signal 2 A
(:) Help

[elC]e]
-

DigIn Slot0.1

9150.emf

Ctrl Signal 1 B

[o] .
H DigIn Slot0.1 @ 2dd to favorites
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Exemple de programmation avec le panneau opérateur textuel

opérateur.

Localisez le parameétre Signal de commande 2 E/S A (P3.5.1.2) sur le panneau

a a
CTRL 516A
T o
0 U1
B 4 :
FWD REV vo KEYPAD BUS
Accédez au mode Edition en appuyant sur OK. Le premier caractere commence a
clignoter. Remplacez la valeur de la source du signal par « A » a 'aide des
2 fleches. \
Appuyez ensuite sur la fleche de déplacement vers la droite. A présent, le numé-
ro de borne clignote. Raccordez le paramétre Signal de commande 2 E/S A
(P3.5.1.2) a la borne DI2 en donnant la valeur « 2 » au numéro de borne.
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN sTOP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT
a a a a a a
— — — — A -— — — — - — — -— — -
CTRL 5160A (O | CTRL SIGAA CTRL 5160A
\ -— — -— -— 0\ 1 v -— — -—
T d M g1 107
woou | @7 oo a0 e |
Lw 8
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV [ KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS
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3.6.2.3 Description des sources de signal :

Tableau 39. Description des sources de signal

Source Fonction

Slot0 1 = Toujours FAUX, 2-9 = Toujours VRAI

SlotA Le numéro correspond a l'entrée logique de 'emplacement.
SlotB Le numéro correspond a l'entrée logique de l'emplacement.
SlotC Le numéro correspond a l'entrée logique de 'emplacement.
SlotD Le numéro correspond a l'entrée logique de 'emplacement.
SlotE Le numéro correspond a l'entrée logique de l'emplacement.

Time[thhhalnnel 1 =Séquence horaire 1, 2 = Séquence horaire 2, 3 = Séquence horaire 3
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3.6.3 GROUPE 3.1 : PARAMETRES MOTEUR

3.6.3.1 Réglages de base

Tableau 40. Réglages du base du moteur

Indice Parameétre Mini Maxi Unité |Préréglagel ID Description

Reprendre la valeur U, de la

plaque signalétique du moteur.
Tension nominale Ce parameétre regle la tension
P3.1.1.1 sion nomina Variable | Variable | V| Variable | 110 |au point d"affaiblissement du
moteur
champ sur 100 % * UpMoteur

Notez également la connexion
utilisée (Delta/Star).

Fréquence nominale Reprendre la valeur f, de la

P3.1.1.2 8,00 320,00 Hz Variable | 111

moteur plaque signalétique du moteur.
i i Reprendre la valeur nj, de la
p3.1.13| Yitessenominale 2% 19200 | rpm | Variable | 112 | cPrendretavaieurin
moteur plaque signalétique du moteur.
i R dre la valeur |, de |
p3.1.1.4 | Courantnominal . oble |Variable | A | Variable | 113 | Pron¢ret@valeuripdea
moteur plaque signalétique du moteur.
P3.1.1.5 Cosphi moteur 0,30 1,00 Variable | 120 |Reprendre lavaleurde la
plaque signalétique du moteur.
P3.1.1.6 | Puissancenominale |\ oo | variable | kW | Variable | 116 | RePrendre lavaleurin de la
moteur plaque signalétique du moteur.
.t P3.1.1.7 | Courant maxi de sortie | Variable | Variable A Variable | 107 Courant de sortie maxi de fre-
quence du convertisseur
Sélectionnez le type de moteur
utilisé.
P3.1.1.8 Type de moteur 0 1 0 650 |0 = moteur ainduction asyn-
chrone,

1 = moteur synchrone AP.
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3.6.3.2 Réglages de contréle du moteur

Tableau 41. Réglages avancés du moteur

Indice Parameétre Mini Maxi Unité [Préréglage| ID Description

Le bruit du moteur peut étre
minimalisé en réglant une
fréquence de découpage
élevée. En augmentant la
fréquence de découpage,
Fré’quence de 15 Variable | kHz Variable | 601 |VoUs réquisez la capacité du
découpage convertisseur. Il est
recommandé d'utiliser une
fréquence plus basse lorsque
le cable moteur est long, afin
de minimaliser les courants
capacitifs dans le cable.

P3.1.2.1

Cette fonction permet
d'empécher 'activation du
convertisseur lors de la
fermeture et de l'ouverture
P3.1.2.2 | Interrupteur moteur 0 1 0 653 |de l'interrupteur moteur, par
exemple lors d'une reprise
au vol.

0 = Désactivé

1 = Activé

Ce parameétre définit la ten-
sion a 0 Hz de la courbe U/f.
La valeur préréglée varie

selon la taille de l'appareil.

P3.1.2.4 U/f : tension a 0 Hz 0,00 40,00 % Variable | 606

0 = Non utilisé

1 =Toujours a l'arrét

2 = Controlé par DI

Préchauffage du 3 =Limite de température
moteugrJ 0 3 0 1225 | (radiateur)

NOTA : Une entrée logique

virtuelle peut étre activée par

séquence horaire.

P3.1.2.5

Le préchauffage moteur est
activé lorsque la tempéra-
ture du radiateur tombe en
dessous de ce niveau (si le
Par. P3.1.2.5 est défini sur
-20 80 °C 0 1226 |Limite de tempéra-
ture).

Si le seuil est réglé a 10 °C,
l'alimentation démarre pour
T<10°C et s'arréte si
T>11°C (1°C d'hystérésis).

Courant continu pour le pré-
Courant de chauffage du moteur et
P3.1.2.7 préchauffage du 0 0,5*1 A Variable | 1227 |convertisseur & 'arrét. Activé
moteur par une entrée logique ou par
une limite de température.

Niveau de température

P3.1.2.6 préchauffage moteur

Type de courbe U/f entre 0 Hz
et le point d'affaiblissement
0 1 Variable | 108 |duchamp.

0 = Linéaire

1=Carré

Sélection du rapport

P3.1.2.9 U/t
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Tableau 41. Réglages avancés du moteur

Régulateur de
P3.1.2.15 | protection contre les 0 1 1 607
surtensions

0 = Désactivé
1 = Activé

Régulateur de
P3.1.2.16 | protection contre les 0 1 1 608
sous-tensions

0 = Désactivé
1 = Activé

Parameétre d'ajustement de
la tension statorique dans les
moteurs a aimants perma-
nents.

P3.1.2.17 | Ajust. tension stator 50.0% 150.0% 100.0 659

Le convertisseur recherche
le courant moteur minimal
afin d'économiser de 'éner-
gie et de réduire le bruit du
moteur. Cette fonction peut
étre utilisée par exemple
dans les applications de ven-
tilation et de pompage.

0 = Désactivée

1 =Activée

P3.1.2.18 | Economie d‘énergie 0 1 0 666

0 =Le sens de l'arbre est
recherché dans les deux
sens.

P3.1.2.19 Options repr. vol. 0 1 1590 |1 =Le sens de l'arbre est
recherché uniquement dans
le méme sens que la
référence de fréquence.

Ce paramétre active/
désactive la fonction Dém. I/f.
0 = Désactivé

1 = Activé

P3.1.2.20 Dém. I/f 0 1 0 534

0.2 x Limite de fréquence moteur,
P3.1.2.21 Fréq. dém. I/f 5 25 Hz ' 535 |en dessous de laquelle la
P3.1.1.2 . X -,
fonction Dém. I/f est activée.

Définit le courant fourni au
moteur lorsque la fonction
P3.1.2.22 Courant dém. I/f 0 100 % 80 536 | Dém. I/f est activée. Exprimé
en pourcentage du courant
nominal.
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3.6.4 GROUPE 3.2 : CONFIGURATION MARCHE/ARRET

Les commandes de Marche/Arrét sont données différemment selon la source de commande.

Source de commande a distance (E/S A) : Les commandes de marche, d'arrét et d'inversion sont
données par 2 entrées logiques choisies a l'aide des parametres P3.5.1.1 et P3.5.1.2. La fonction-
nalité/logique de ces entrées est ensuite sélectionnée a l'aide du parametre P3.2.6 (dans ce
groupe).

Source de commande a distance (E/S B) : Les commandes de marche, d'arrét et d'inversion sont
données par 2 entrées logiques choisies a l'aide des parametres P3.5.1.3 et P3.5.1.4. La fonction-
nalité/logique de ces entrées est ensuite sélectionnée a l'aide du parameétre P3.2.7 (dans ce
groupe).

Source de commande locale (panneau opérateur) : Les commandes de marche et d'arrét provien-
nent des touches du panneau opérateur, tandis que le sens de rotation est sélectionné a l'aide du
parametre P3.3.7.

Source de commande a distance (Bus de terrain) : Les commandes de marche, d'arrét et d'inver-
sion proviennent du bus de terrain.

Tableau 42. Menu Configuration Marche/Arrét

Indice Parametre Mini | Maxi | Unité |Préréglage| ID Description

Sélection de la source de
commande a distance (marche/
arrét). Peut étre utilisé pour revenir
au controle a distance a partir de
Vacon Live, par exemple dans le cas
d'un panneau opérateur défectueux.
0 = Commande par E/S

1 =Commande par le bus de terrain

Source de
P3.2.1 commande a 0 1 0 172
distance

Basculer entre les sources de
commande locale et distante
0 = Distante

1= Locale

P3.2.2 Local/Distance 0 1 0 21

0 = Touche Arrét toujours activée

Touche Arrét du (Oui)
P3.23 panneau Op. 0 ! 0 14 1 = Fonction limitée de la touche

Arrét (Non)

0 = Rampe

P3.2.4 Mode Marche 0 1 Variable 505 .
1 = Reprise au vol

0 = Roue libre

P3.2.5 Mode Arrét 0 1 0 506
1 =Rampe

Logique =0:

Ctrl sgn 1 = Avant

Ctrl sgn 2 = Arriére
Logique=1:

Ctrl sgn 1 = Avant (front)
Ctrl sgn 2 = Arrét inversé
Source A : sélection Logique =2:

P3.2.6 logique Marche/ 0 4 0 300 [Ctrlsgn 1= Avant (front]
Arrét Ctrlsgn 2 = Arriere (front)
Logique=3:

Ctrlsgn 1 = Marche
Ctrlsgn 2 = Inversion
Logique =4 :

Ctrl sgn 1 = Marche (front)
Ctrl sgn 2 = Inversion

Source B :sélection
P3.2.7 logique Marche/ 0 4 0 363 | Voir ci-dessus.
Arrét

Logique Marche/ 0 1 0 889 0 = Front montant requis

P3.2.8 Arrét bus de terrain 1 = Etat bistable
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3.6.5 GROUPE 3.3 : REFERENCES
La source de référence de fréquence est programmable pour toutes les sources de commande a
'exception du PC, qui utilise toujours l'outil PC comme référence.

Source de commande a distance (E/S A) : La source de référence de fréquence peut étre sélection-
née a l'aide du parametre P3.3.3.

Source de commande a distance (E/S B) : La source de référence de fréquence peut étre sélection-
née a l'aide du parametre P3.3.4.

Source de commande locale (panneau opérateur) : Si la sélection préréglée pour le parameétre
P3.3.5 est utilisée, la référence définie a l'aide du parameétre P3.3.6 est utilisée.

Source de commande a distance (Bus de terrain) : La référence de fréquence provient du bus de
terrain si la valeur préréglée du parametre P3.3.9 est conservée.

Tableau 43. Réglages des références de commande

Indice Parameétre Mini | Maxi | Unité Préréglage, ID Description

P3.3.1 Fréquence mini 0,00 |P3.3.2| Hz 0,00 101 | Reférence fréquence minimale
autorisee

P3.3.2 Fréquence maxi P3.3.1 [32000| Hz | 5000 | 102 |Reférence fréquence maximale
autorisee

Sélection de la source de référence
lorsque la source de commande est
E/S A.

1 = Vitesse constante 0

Sélection référence A 2= Référence panneau
P3.3.3 1 8 6 117 |3 =Bus de terrain

de cde E/S 4= Al

5=Al2

6 = Al1+Al2

7 = Référence PID 1

8 = Motopotentiometre

Sélection de la source de référence
lorsque la source de commande est
E/S B.

1 8 4 131 | REMARQUE : La source de com-
mande E/S B ne peut étre activée
qu'avec une entrée logique
(P3.5.1.5).

Sélection de la source de référence
lorsque la source de commande est
le panneau opérateur :

1 = Vitesse constante 0

Sélection référence de 2 = Panneau opérateur

P3.3.5 commande au 1 8 2 121 |3 =Bus de terrain

panneau 4= Al

5=AI2

6 = Al1+AI2

7 = Référence PID 1

8 = Motopotentiometre

La référence fréquence peut étre
P3.3.6 Référence panneau 0,00 |[P3.3.2| Hz 0,00 184 | réglée a partir du panneau opéra-
teur avec ce parametre.

Sens de rotation du moteur lorsque
la source de commande est le pan-
0 1 0 123 | neau opérateur

0 = Avant

1 =Inversion

Sélection référence B

P3.3.4 de cde E/S

Sens de rotation réglé

P3.3.7 .
au panneau opérateur
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Tableau 43. Réglages des références de commande

P3.3.8

Copie de la référence
panneau

181

Permet de sélectionner la fonction
pour la recopie de l'Etat marche et
de la Référence lors du passage a
la commande Panneau :

0 = Dupliquer référence

1 = Dupliquer réf et Etat de marche
2 = Aucune recopie

P3.3.9

Sélection de la
référence cde bus de
terrain

122

Sélection de la source de référence
lorsque la source de commande est
le bus de terrain :

1 = Vitesse constante 0

2 = Panneau opérateur

3 =Bus de terrain

4=Al

5=AI2

6 = Al1+AI2

7 = Référence PID 1

8 = Motopotentiometre

P3.3.10

Mode Vitesse
constante

182

0 = Codage binaire

1 =Nombre d'entrées. La vitesse
constante est sélectionnée en fonc-
tion du nombre d'entrées logiques
de vitesse constante actives.

P3.3.11

Vitesse constante 0

P3.3.1

P3.3.2

Hz

5,00

180

Vitesse constante 0 de base
lorsqu'elle est sélectionnée via le
parameétre Référence commande
(P3.3.3].

P3.3.12

Vitesse constante 1

P3.3.1

P3.3.2

Hz

10,00

105

Sélection par entrée logique :
Sélection vitesse constante 0
(P3.5.1.15)

P3.3.13

Vitesse constante 2

P3.3.1

P3.3.2

Hz

15,00

106

Sélection par entrée logique :
Sélection vitesse constante 1
(P3.5.1.16)

P3.3.14

Vitesse constante 3

P3.3.1

P3.3.2

Hz

20,00

126

Sélection par entrées logiques :
Sélection vitesses constantes 0 et 1

P3.3.15

Vitesse constante 4

P3.3.1

P3.3.2

Hz

25,00

127

Sélection par entrée logique :
Sélection vitesse constante 2
(P3.5.1.17)

P3.3.16

Vitesse constante 5

P3.3.1

P3.3.2

Hz

30,00

128

Sélection par entrées logiques :
Sélection vitesses constantes 0 et 2

P3.3.17

Vitesse constante 6

P3.3.1

P3.3.2

Hz

40,00

129

Sélection par entrées logiques :
Sélection vitesses constantes 1 et 2

P3.3.18

Vitesse constante 7

P3.3.1

P3.3.2

Hz

50,00

130

Sélection par entrées logiques :
Sélection vitesses constantes 0, 1 et 2

P3.3.19

Fréquence alarme
préréglée

P3.3.1

P3.3.2

Hz

25,00

183

Cette fréquence est utilisée lorsque
la réponse (dans Groupe 3.9 : Pro-
tections) a un défaut est Alarme +

vitesse constante.

P3.3.20

Motopotentiométre :
temps de rampe

0,1

500,0

Hz/s

10,0

331

Taux de modification de la réfé-
rence du motopotentiometre lors
d'une augmentation ou d'une dimi-
nution.

P3.3.21

Motopotentiometre :
remise a zéro

367

Logique de remise a zéro de la
référence de fréquence du motopo-
tentiomeétre.

0 = Pas de remise a zéro

1 =Remise a zéro en cas d'arrét

2 = Remise a zéro en cas de mise
hors tension
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Tableau 43. Réglages des références de commande

Ce parameétre permet d'activer ou
de désactiver la fonction de marche
du moteur en sens inverse. Ce
parameétre doit étre réglé de facon
a inhiber Uinversion s'il existe un

0 1 0 15530 | . .

risque d'endommagement du
processus par une marche en sens
inverse.
0 = Inversion autorisée
1 = Inversion inhibée

P3.3.22 Invers. rotation
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3.6.6 GROUPE 3.4 : RAMPES ET FREINAGES

Deux rampes sont disponibles (deux ensembles de temps d'accélération, temps de décélération et
forme de rampe). La deuxiéme rampe peut étre activée a l'aide d'une entrée logique. REMARQUE !
La Rampe 2 a toujours la priorité et elle est utilisée si une entrée logique pour la sélection de la

rampe est activée ou si le seuil de la Rampe 2 est inférieur a la valeur RampFreqOut.

Tableau 44. Configuration des rampes et freinages

Indice Parameétre Mini Maxi Unité |Préréglage| ID Description
Temps de courbe en S de la
.t P3.4.1 Forme de rampe 1 0,0 10,0 s 0,0 500 rampe 1.
Définit le temps nécessaire
P3.4.2 | Tempsaccélération1 | 0,1 | 30000 | s 20,0 103 | Pour que la fréquence.
moteur passe de zéro a la
fréquence maximale.
Définit le temps nécessaire
P3.4.3 | Temps décélération1 | 0,1 | 30000 | s 20,0 104 | Pour que lafréquence
moteur passe de la fré-
quence maximale a zéro.
Temps de courbe en S de la
P3.4.4 Forme de rampe 2 0,0 10,0 s 0,0 501 rampe 2. Voir P3.4.1.
P3.4.5 Temps accélération 2 0,1 3000,0 s 20,0 502 |Voir P3.4.2.
P3.4.6 | Temps décélération 2 0,1 3000,0 s 20,0 503 |Voir P3.4.3.
Ce paramétre permet de
Temps de définir la durée pendant
P3.4.7 magnétisation au 0,00 600,00 s 0,00 516 |laquelle le moteur est ali-
démarrage menté en courant c.c. avant
le début de l'accélération.
Courant de
P3.4.8 magnétisation au Variable | Variable A Variable | 517
démarrage
Activation ou désactivation
Durée freinage c.c. 3 de la fonction de freinage c.c.
P3.4.9 cinage c.c. 0,00 600,00 s 0,00 508 |etréglage de la durée de
l'arréet . A
freinage c.c. pendant l'arrét
du moteur.
Valeur de courant injecté
P3.4.10 | Courant freinage c.c. | Variable | Variable A Variable | 507 dans le moteur pendant le
freinage c.c.
0 = Désactivé
dém;::reaqueeglj?r;iiena o Valeur de la fréquence
P3.4.11 geauireinage | 4409 | 1000 | Hz 1,50 515 | moteur a laquelle le freinage
c.c. pendant l'arrét sur L
c.c. est appliqué.
rampe
. 0 = Désactivé
.k P3.4.12 Freinage par flux 0 1 0 520 | _ activé
P3.4.13 | Courantfreinageflux | 0 |Variable| A | Variable | 519 |Définitle niveaude courant
pour le freinage par flux.
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3.6.7

3.6.7.1

GROUPE 3.5

Entrées logiques

: CONFIGURATION E/S

L'utilisation des entrées logiques est tres souple. Les parametres sont des fonctions a connecter a
'entrée logique nécessaire. Les entrées logiques sont représentées, par exemple, sous la forme
DigIN Slot A.2, qui désigne la seconde entrée de 'emplacement A.

Il est également possible de connecter les entrées logiques aux séquences horaires.

REMARQUE ! Les états des entrées logiques et la sortie logique peuvent étre affichés en mode Mul-
ti-affichage. Voir section 3.5.1.

Tableau 45. Réglages des entrées logiques

Indice Parameétre Préréglage 1D Description
Signal de commande 1E/ | . Signal Marche 1 lorsque la source de commande est
P3.5.1.1 SA DigIN SlotA.1 | 403 E/S 1 (AV)
Signal de commande 2 E/ | . Signal Marche 2 lorsque la source de commande est
P3.5.1.2 SA DigIN Slot0.1 | 404 E/S 1 (AR
P3.5.13 Signal de commande 1 E/ DigIN Slot0.1 423 Signal Marche 1 lorsque la source de commande est
SB E/SB
Signal de commande 2 B . Signal Marche 2 lorsque la source de commande est
P3.5.1.4 E/SB DigIN Slot0.1 | 424 E/S B
P3.5.1.5 Forcer la cde vers E/S B | DigIN Slot0.1 | 425 |VRAI = Forcer E/S B comme source de commande
e . VRAI = La référence de fréquence utilisée est préci-
P3.5.1.6 | Forcer la référence E/S B | DigIN Slot0.1 | 343 sée par le paramétre B de référence d'E/S (P3.3.4).
. . FAUX = OK
P3.5.1.7 Défaut externe (NO) DigIN SlotA.3 | 405 VRAI = Défaut externe
. . FAUX = Défaut externe
P3.5.1.8 Défaut externe (NF) DigIN Slot0.2 | 406 VRAI = OK
P3.5.1.9 Réarmement défaut DigIN SlotA.6 | 414 |Réarmement de tous les défauts actifs
P3.5.1.10 Validation de Marche DigIN Slot0.2 | 407 [.J?It etreAactlve pour que le convertisseur soit a
'état Prét
Interverrouillage Le convertisseur ne démarrera pas tant que cette
P3.5.1.11 g DigIN Slot0.1 | 1041 |entrée ne sera pas activée (interverrouillage de
marche 1 .
registre).
P3.5.1.12 Interverrouillage DigIN Slot0.1 | 1042 |Comme ci-dessus.
marche 2
Préchauffage moteur FAUX = Aucune action
P3.5.1.13 ACTE'JIF DigIN Slot0.1 | 1044 |VRAI = Valide le préchauffage moteur a 'état Arrét
Utilisé lorsque le parameétre P3.1.2.5 est défini sur 2.
oo . . FAUX = Fire Mode actif
P3.5.1.14 | Activation du Fire Mode | DigIN Slot0.2 | 1596 VRAI = Aucune action
P3.5.115 Sélection vitesse DigIN SlotA4 | 419 Se.lecteur binaire pour les Vitesses constantes (0-7).
constante 0 Voir page 52.
P3.5.1.16 Sélection vitesse DigIN SlotA5 | 420 Se.lecteur binaire pour les Vitesses constantes (0-7).
constante 1 Voir page 52.
P3.5.117 Sélection vitesse DigIN Slot0.1 421 Se.lecteur binaire pour les Vitesses constantes (0-7).
constante 2 Voir page 52.
Le front montant démarre le Bloc tempo 1 pro-
P3.5.1.18 Bloc tempo 1 DigIN Slot0.1 447 | grammé dans le groupe de paramétres
Groupe 3.11 : Fonctions de temporisation.
P3.5.1.19 Bloc tempo 2 DigIN Slot0.1 | 448 | Voir ci-dessus.
P3.5.1.20 Bloc tempo 3 DigIN Slot0.1 449 | Voir ci-dessus.
PID1 : Boost du point de . FAUX = Pas de boost
P3.5.1.21 consigne DigIN Slot0.1 | 1047 VRAI = Boost activé
PID1 : Sél point de . FAUX = Point de consigne 1
P3.5.1.22 consigne DigIN Slot0.1 | 1046 VRAI = Point de consigne 2
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Tableau 45. Réglages des entrées logiques

FAUX = PID2 en mode arrét
VRAI = PID2 en régulation
P3.5.1.23 Signal marche PID2 DigIN Slot0.2 | 1049 |Ce parameétre n'aura aucun effet si le régulateur
PID2 n'est pas activé dans le menu de base pour
PID2.
PID2 : Sél point de . FAUX = Point de consigne 1
P3.5.1.24 consigne DigIN Slot0.1 | 1048 VRAI = Point de consigne 2
Interverrouillage . FAUX = Inactif
P3.5.1.25 moteur 1 DigIN Slot0.1 | 426 VRA| = Actif
Interverrouillage . FAUX = Inactif
P3.5.1.26 moteur 2 DigIN Slot0.1 | 427 VRAI = Actif
Interverrouillage . FAUX = Inactif
P3.5.1.27 moteur 3 DigIN Slot0.1 | 428 VRAI = Actif
Interverrouillage . FAUX = Inactif
P3.5.1.28 moteur 4 DigIN Slot0.1 | 429 VRAI = Actif
Interverrouillage . FAUX = Inactif
P3.5.1.29 moteur 5 DigIN Slot0.1 | 430 VRA = Actif
FAUX = Inactif
P3.5.1.30 | Motopotentiometre +Vite | DigIN Slot0.1 | 418 |VRAI = Actif (La référence motopotentiométre
AUGMENTE jusqu’a ouverture du contact)
FAUX = Inactif
P3.5.1.31 | Motopotentiométre -Vite | DigIN Slot0.1 | 417 |VRAI = Actif (la référence motopotentiométre DIMI-
NUE jusqu‘a ouverture du contact)
Permet de passer de la rampe 1 a la rampe 2 et vice
versa.
P3.5.1.32 | Sélection de larampe 2 | DigiN Slot0.1 | 408 | CUYERT =Forme de rampe 1, temps
d'accélération 1 et temps de décelération 1.
FERME = Forme de rampe 2, temps d'accélération 2
et temps de décélération 2.
P3.5.133 Commandg bus de DigIN Slot0.1 44 VRAI = L_a source de commande est forcément le bus
terrain de terrain.
Active le mode incendie en cas d'activation par le
L . EntlLog: mot de passe correct.
P3.5.1.39 | Mode incdie actif ouvert emplct0.2 1596 FAUX = Activé
VRAI = Désactivé
Active le mode incendie en cas d'activation par le
" . . EntlLog: mot de passe correct.
P3.5.1.40 | Mode incdie actif fermé emplct0.1 1619 FAUX = Activé
VRAI = Désactivé
EntLog: Commande d'inversion du sens de rotation en mode
P3.5.1.41 Inverse mode incdie g: 1618 |incendie. Cette entrée logique n'a pas d'action dans
emplct0.1 . .
le cadre d'un fonctionnement normal.
EntLog: .
P3.5.1.42 Cmde panneau 410 | Forcer la commande par panneau opérateur.
emplct0.1
P3.5.1.43 RAZ compteur kWh DigIN Slot0.1 | 1053 |Remise a zéro du compteur kWh avec remise a zéro
Mode incendie - Sél vit. EntLog: La source de frequenc_e du mpde incendie doit étre
P3.5.1.44 15531 |la fréquence du mode incendie avant que la
cste 0 emplct 0.1 o . A S
sélection puisse étre activee.
. . g ] La source de fréquence du mode incendie doit étre
P3.5.1.45 Mode incendie - Sel. vit. EntLog: 15532 | la fréquence du mode incendie avant que la
cste 1 emplct 0.1 o . A S
sélection puisse étre activee.
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3.6.7.2 Entrées analogiques

Tableau 46. Réglages des entrées analogiques

Indice Parameétre Mini Maxi | Unité Préréglage| ID Description

Ce paramétre vous permet

AnIN de connecter le signal Al1

P3.5.2.1 Al1 : sélection SlotA 1 377 |surl entrge analogique de
votre choix.
Programmable

P3.5.2.2 | AIl:tempsfiltrage | 0,00 |300,00| s 0,1 37g | 1emps defiltrage pour
l'entrée analogique

P3.5.2.3 Al1 : échelle 0 1 0 379 0=0..10V/0..20 mA

1=2..10V/4..20 mA

Réglage mini de l'échelle
P3.5.2.4 Al1 : mini utilisateur |-160,00| 160,00 % 0,00 380 |utilisateur
20 % = 4-20 mA/2-10V

Réglage maxi de l'échelle
utilisateur

P3.5.2.5 Al1 : maxi utilisateur |-160,00| 160,00 | % 100,00 381

0 =Pasd'inversion

P3.5.2.6 Al1 :inversion 0 1 0 387 . . ,
1 =Signal inversé
o AnIN .
P3.5.2.7 Al2 : sélection SlotA 2 388 | Voir P3.5.2.1.
P3.5.2.8 Al2 : temps filtrage 0,00 | 300,00 s 0,1 389 | Voir P3.5.2.2.
. 0=0...10 V/0...20 mA
P3.5.2.9 Al2 : échelle 0 1 1 390 122 10V/4..20 mA
P3.5.2.10 | AI2: mini utilisateur |-160,00| 160,00 | % 0,00 391 | Voir P3.5.2.4.
P3.5.2.11 Al2: maxi utilisateur |-160,00| 160,00 | % 100,00 392 | Voir P3.5.2.5.
P3.5.2.12 Al2 : inversion 0 1 0 398 | Voir P3.5.2.6.
Ce paramétre vous permet
AnIN de connecter le signal Al3
P3.5.2.13 Al3 : sélection 141 |sur U'entrée analogique de
Slot0.1 .
votre choix.
Programmable
P3.5.2.14 | AI3:temps filtrage | 0,00 | 300,00 | s 1,0 142 | Temps de filtrage pour
l'entrée analogique
. 0=0...10 V/0...20 mA
P3.5.2.15 Al3 : échelle 0 1 0 143 122 10V/4..20 mA
P3.5.2.16 | AI3: mini utilisateur |-160,00| 160,00 | % 0,00 144 |20 % = 4-20 mA/2-10V
P3.5.2.17 | A3 :maxi utilisateur |-160,00| 160,00 | % | 10000 | 145 |Tc9'age maxidelechelle
utilisateur

0 =Pas d'inversion

P3.5.2.18 Al3 : inversion 0 1 0 151 . . ,
1 = Signal inversé
, . AnIN Voir P3.5.2.13.
P3.5.2.19 Al4 : sélection Slot0.1 152 Programmable
P3.5.2.20 Al4 : temps filtrage 0,00 | 300,00 s 1,0 153 |Voir P3.5.2.14.
, 0=0...10/0...20 mA
P3.5.2.21 Al4 : échelle 0 1 0 154 1=2.10V/4. 20 mA
P3.5.2.22 Al4 : mini utilisateur |-160,00| 160,00 % 0,00 155 |Voir P3.5.2.16.
P3.5.2.23 Al4 : maxi utilisateur |-160,00| 160,00 % 100,00 156 |Voir P3.5.2.17.
P3.5.2.24 Al4 : inversion 0 1 0 162 |Voir P3.5.2.18.
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Tableau 46. Réglages des entrées analogiques

Ce paramétre vous permet
de connecter le signal Al5

P3.5.2.25 Al5 : sélection AnN 188 |sur l'entrée analogique de
Slot0.1 .

votre choix.
Programmable

P3.5.2.26 | AI5:temps filtrage | 0,00 | 300,00 | s 1,0 189 | lemps de filtrage pour
l'entrée analogique

, 0=0...10V/0...20 mA

P3.5.2.27 Al5 : échelle 0 1 0 190 1=2..10V/4..20 mA

P3.5.2.28 Al5 : mini utilisateur |-160,00| 160,00 % 0,00 191 |20 % = 4-20 mA/2-10V

P3.5.2.29 | Al5: maxi utilisateur |-160,00| 160,00 | % | 10000 | 192 |R¢9!age maxide lechelle
utilisateur

0 =Pasd'inversion

P3.5.2.30 Al5 :inversion 0 1 0 198 . . ,
1 = Signal inversé
, . AnIN Voir P3.5.2.13.
P3.5.2.31 Alb : sélection Slot0.1 199 Programmable
P3.5.2.32 Al6 : temps filtrage 0,00 | 300,00 s 1,0 200 |Voir P3.5.2.14.
, 0=0...10V/0...20 mA
P3.5.2.33 Al6 : échelle 0 1 0 201 1=2.10V/4..20 mA
P3.5.2.34 Al6 : mini utilisateur |-160,00| 160,00 % 0,00 202 |Voir P3.5.2.16.
P3.5.2.35 Alé : maxi utilisateur |-160,00| 160,00 % 100,00 203 |Voir P3.5.2.17.
P3.5.2.36 Alé : inversion 0 1 0 209 |Voir P3.5.2.18.
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3.6.7.3

Sorties logiques, emplacement (slot) B (Base)

Tableau 47. Réglages des sorties logiques sur la carte E/S standard

Indice

Parameétre

Mini

Maxi

Unité

Préréglage

1D

Description

P3.5.3.2.1

RO1 : Fonction

39

11001

Sélection de fonction pour le
RO1 basique :

0 = Aucun

1 =Prét

2 = Marche

3 = Défaut général

4 = Défaut général inversé
5= Alarme générale

6 =Inversé

7 = Vitesse atteinte

8 = Régulateur moteur actif

9 = Vitesse préréglée active
10 = Commande par panneau
opérateur active

11 = Commande E/S B active
12 = Supervision limite 1

13 = Supervision limite 2

14 = Signal démarrage actif
15 = Réservé

16 = Activation du Fire Mode
17 = Commande séq. horaire
RTC 1

18 = Commande séq. horaire
RTC 2

19 = Commande séq. horaire
RTC 3

20 = Mot de commande (CW)
bus B13

21 = Mot de commande (CW)
bus B14

22 = Mot de commande (CW)
bus B15

23 =PID1 en Mode veille

24 = Réservé

25 = Limites supervision PID1
26 = Limites supervision PID2
27 = Commande moteur 1

28 = Commande moteur 2

29 = Commande moteur 3

30 = Commande moteur 4

31 = Réservé (Toujours ouvert)
32 = Réservé (Toujours ouvert)
33 = Réservé (Toujours ouvert)
34 = Alarme maintenance

35 = Défaut maintenance

36 = Déft thermist.

37 = Interrupt mot.

38 = Préchauffage

39 = Sortie d'impulsion en kWh

P3.56.3.2.2

RO1 : Tempo. travail

0,00

320,00

0,00

11002

Bloc Tempo. travail

P3.56.3.2.3

RO1 : Tempo. repos

0,00

320,00

0,00

11003

Bloc Tempo. repos

P3.5.3.2.4

RO2 : Fonction

39

11004

Voir la P3.5.3.2.1.

P3.5.3.2.5

R0O2 : Tempo. travail

0,00

320,00

0,00

11005

Voir P3.5.3.2.2.

P3.5.3.2.6

RO2 : Tempo. repos

0,00

320,00

0,00

11006

Voir P3.5.3.2.3.

P3.5.3.2.7

RO3 : Fonction

39

11007

Voir P3.5.3.2.1.
Non visible si seulement
2 relais de sortie sont installés.
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3.6.7.4 Sorties logiques des emplacements d'extension D et E

Tableau 48. Sorties logiques de I'emplacement D/E

Indice Parameétre Mini Maxi Unité |Préréglage| ID Description

Ne s'affiche que si des
sorties additionnelles sont
installées dans les slots D/E.
Liste dynamique des Sélections identiques au R01
sorties logiques basique.
Invisible s'il n'y a pas de
sortie logique dans
'emplacement D/E.

3.6.7.5 Sorties analogiques, emplacement (slot) A (Standard)

Tableau 49. Réglages des sorties analogiques de la carte E/S standard

Indice Parameétre Mini Maxi Unité |Préréglage| ID Description

0=TEST 0 % (Non utilisé)
1=TEST 100 %

2 = Fréq. moteur (0-fmax]

3 = Réf. fréquence (0-fmax)

4 = Vitesse moteur (0-Vitesse
nominale moteur)

5 = Courant sortie

(0-InMoteur!
6 = Couple moteur (0-C,,Mot)

7 = Puissance moteur
[O_PnMot]
8 = Tension moteur (0-Uppmot)

P3.5.4.1.1| AO1: Fonction 0 R‘;tl%“r 2 10050 | 9 = Tension bus c.c. (0-1000 V)
10 = Sortie PID1 (0-100 %)

11 = Sortie PID2 (0-100%)

12 = ProcessDataln1

13 = ProcessDataln2

14 = ProcessDataln3

15 = ProcessDataln4

16 = ProcessDatalnb

17 = ProcessDatalné

18 = ProcessDataln7

19 = ProcessDataln8

REMARQUE : Pour

ProcessDataln, par ex. valeur

5000 = 50,00 %

Temps de filtrage du signal de
sortie analogique. Voir la
P3.5.2.2.

0 = Pas de filtrage

0=0mA/0V

1=4mA/2V

P3.5.4.1.3 AO1 : Mini 0 1 0 10052 | Voir les différents facteurs
d'échelle au parametre
P3.5.4.1.4.

) Echelle mini dans L'unité
P3.5.4.1.4 | AO1 : Echelle mini |Variable | Variable | Variable 0,0 10053 | process (dépend de la
sélection de la fonction AO1).

AO1 : Temps de

P3.5.4.1.2 filtrage

0,00 300,00 s 1,00 10051
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Tableau 49. Réglages des sorties analogiques de la carte E/S standard

Echelle maxi dans l'unité

P3.5.4.1.5 | AO1:Echelle maxi |Variable | Variable | Variable 0,0 10054 | process (dépend de la
sélection de la fonction AO1).

3.6.7.6 Sorties analogiques des emplacements d'extension D et E

Tableau 50. Sorties analogiques de I'emplacement D/E

Indice Parameétre Mini Maxi Unité [Préréglage| ID Description

Ne s'affiche que si des
sorties additionnelles sont
installées dans les slots D/E.
Liste dynamique des Sélections identiques au A01
sorties analogiques basique.

Invisible s'il n'y a pas de
sortie logique dans
'emplacement D/E.
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3.6.8 GROUPE 3.6 : TRAME DES DONNEES DU BUS DE TERRAIN

Tableau 51. Mappage des données du bus de terrain

Indice Parameétre Mini Maxi Unité [Préréglage| ID Description

Les données envoyées au bus
de terrain peuvent étre sélec-
tionnées a l'aide de numéros
d’ID des valeurs de para-
metres et de surveillance. Les
P3.6.1 Sélection data out 1 0 35000 1 852 |données sont réduites au for-
mat 16 bits non signé en fonc-
tion du format du panneau
opérateur. Par exemple, 25.5
sur le panneau opérateur
équivaut a 255.

Sélection de la sortie de trai-

P3.6.2 | Sélection data out 2 0 35000 2 853 . R
tement avec U'ID de parametre

Sélection de la sortie de trai-

P3.6.3 | Sélection data out 3 0 35000 45 854 . \
tement avec U'ID de parametre

Sélection de la sortie de trai-

P3.6.4 | Sélection data out 4 0 35000 4 855 . R
tement avec U'ID de parametre

Sélection de la sortie de trai-

P3.6.5 | Sélection data out 5 0 35000 5 856 . R
tement avec U'ID de parametre

Sélection de la sortie de trai-

P3.6.6 | Sélection data out 6 0 35000 6 857 . .
tement avec U'ID de parametre

Sélection de la sortie de trai-

P3.6.7 | Sélection data out 7 0 35000 7 858 . R
tement avec U'ID de parametre

Sélection de la sortie de trai-

P3.6.8 | Sélection data out 8 0 35000 37 859 . .
tement avec U'ID de parametre

Données de sortie de traitement du bus de terrain

Les valeurs a afficher par l'intermédiaire du bus de terrain sont :

Tableau 52. Données de sortie de traitement du bus de terrain

Données ‘ Valeur ‘ Echelle
Données de sortie de traitement 1 | Fréquence moteur 0,01 Hz
Données de sortie de traitement 2 |Vitesse moteur 1 tr/min
Données de sortie de traitement 3 |Courant moteur 0,1A
Données de sortie de traitement 4 | Couple moteur 0,1 %
Données de sortie de traitement 5 | Puissance moteur 0,1 %
Données de sortie de traitement 6 | Tension moteur 0,1V
Données de sortie de traitement 7 | Tension bus c.c. 1V
Données de sortie de traitement 8 gé)t(ijfe du dernier defaut
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3.6.9

GROUPE 3.7

: SAUTS DE FREQUENCE MOTEUR

Dans certains systemes, il peut s'avérer nécessaire de contourner des plages de fréquences don-
nées pour éviter les problemes de résonance mécanique.

Tableau 53. Sauts de fréquence

Indice Parameétre Mini Maxi | Unité | Préréglage | ID Description
p3.7.1 | Plagedefrequence 1= 1 4o | 35000 | H, 0,00 509 |0 =Non utilisé
limite basse
p3.72 | Plagedefrequence 1: 1 o gq | 3500 | h; 0,00 510 |0 =Non utilisé
limite haute
Plage de fréquence 2 : g
P3.7.3 . 0,00 320,00 Hz 0,00 511 |0 = Non utilisé
limite basse
p3.74 | Plagedefrequence2: 1 o gq | 35000 | h, 0,00 512 |0 =Non utilisé
limite haute
p37s5 | Plagedefrequence 3=l o gq | 39000 |k, 0,00 513 |0 =Non utilisé
limite basse
Plage de fréquence 3: g
P3.7.6 L 0,00 320,00 Hz 0,00 514 |0 = Non utilisé
limite haute
Multiplicateur du temps de
P3.7.7 Inhibition Rfampe acc./ 0.1 10,0 Fois 10 518 |@ampe actuellement réglé
déc. pour effectuer le saut de
fréquence moteur.
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3.6.10

GROUPE 3.8 : SUPERVISION D'UN SIGNAL

Permet de choisir:

1. Une ou deux (P3.8.1/P3.8.5) valeurs de signal pour la supervision.
2. Sila limite haute ou basse doit étre supervisée (P3.8.2/P3.8.6).
3. Lesvaleurs limites réelles (P3.8.3/P3.8.7).
4. L'hystérésis pour les valeurs limites définies (P3.8.4/P3.8.8).
Tableau 54. Réglages pour la supervision d'un signal
Indice Paramétre Mini Maxi Unité |Préréglage| ID Description
0 = Fréquence moteur
1 = Référence fréquence
2 = Courant moteur
P3.8.1 Signal supervise 1: 0 7 0 1431 3= Coyple moteur
Sélection 4 = Puissance moteur
5 = Tension bus c.c.
6 = Entrée analogique 1
7 = Entrée analogique 2
0 = Non utilisé
1 = Sortie active au-dela du
Signal supervisé 1 : seuil régle
P3.8.2 9 Mfde ' 0 2 0 1432
2 = Sortie active au-dessous
du seuil réglé
Seuil de supervision pour
paga | lgnalsupervise 1: | ,4000| 200,00 | Variable | 2500 | 1433 |\ €lément sélectionné.
Limite L'unité s'affiche automati-
quement.
Hystérésis de la limite de
p3gy4 | lgnalsupervise 1. | ,q0001 200,00 |Variable | 500 | 1434 | SUPervision pour lélément
Hystérésis sélectionné. L'unité est défi-
nie automatiquement.
p3gs5 | ~ignalsupervise2: 0 7 1 1435 | Voir la P3.8.1.
Sélection
p3ge | “lgnalsupervise2: 0 2 0 1436 | Voir la P3.8.2.
Mode
P3.8.7 S'gnalffrgﬁg‘”se 2| 2200,00 | 200,00 | Variable | 40,00 | 1437 |Voir la P3.8.3.
p3gg | ~'gnalsupervise 2: | o046 061 200,00 | Variable | 500 | 1438 | Voir la P3.8.4.

Hystérésis
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3.6.11 GROUPE 3.9 : PROTECTIONS
Parameétres de protection thermique moteur (P3.9.6 a P3.9.10)

La protection thermique du moteur protége le moteur des surchauffes. Le convertisseur est ca-
pable d'alimenter le moteur en courant supérieur au courant nominal. Si la charge nécessite ce
courant élevé, le moteur risque d'étre surchauffé. Ce probléeme risque surtout de se produire a
faible fréquence. A faible fréquence, U'effet de refroidissement du moteur est réduit, de méme que
sa capacité. Si le moteur est équipé d'un ventilateur externe, la réduction de charge a faible vitesse
est faible.

La protection thermique du moteur repose sur un modeéle calculé et elle utilise le courant de sortie
du convertisseur pour déterminer la charge du moteur.

La protection thermique du moteur peut étre réglée a l'aide de parametres. Le courant thermique
I+ définit le courant de charge au-dessus duquel le moteur est surchargé. Cette limite de courant
varie en fonction de la fréquence moteur.

La température du moteur peut étre surveillée sur l'affichage du panneau opérateur. Voir section
3.5.

Si vous utilisez de longs cables moteur (max. 100 m) avec de petits convertisseurs
(< 1,5 kW], le courant moteur mesuré par le convertisseur peut étre bien plus élevé
A que le courant moteur réel en raison des courants capacitifs dans le cable moteur.

Tenez-en compte lorsque vous configurez les fonctions de protection thermique du
moteur.

Le modele thermique ne protége pas le moteur si le débit d"air est réduit du fait
é d'une obstruction des grilles de ventilation. Si la carte de commande est hors ten-

sion, le modeéle est lancé sur la base de la valeur calculée avant la mise hors ten-
sion (fonction de mémoire).

Paramétres de protection contre le calage moteur (P3.9.11 a P3.9.14)

La protection contre le calage moteur protége le moteur des breves surcharges comme celles qui
sont provoquées par le calage de l'arbre. Le délai de déclenchement de la protection contre le ca-
lage peut étre défini afin d'étre plus court que celui de la protection thermique du moteur. L'état de
calage est défini par deux parameétres, P3.9.12 (PCM : courant] et P3.9.14 (PCM : seuil fréquence).
Si le courant est supérieur a la limite fixée et la fréquence moteur est inférieure a la limite fixée, le
moteur cale. ILn'existe en fait aucune indication réelle de la rotation de 'arbre. La protection contre
le calage est un type de protection contre les surintensités.

Si vous utilisez de longs cables moteur (max. 100 m) avec de petits convertisseurs
(< 1,5 kW], le courant moteur mesuré par le convertisseur peut étre bien plus élevé
A que le courant moteur réel en raison des courants capacitifs dans le cable moteur.

Tenez-en compte lorsque vous configurez les fonctions de protection thermique du
moteur.

Parameétres de protection contre les sous-charges (P3.9.15 a P3.9.18)

La protection contre les sous-charges du moteur est prévue afin qu'une charge soit appliquée sur
le moteur lorsque le convertisseur fonctionne. Si le moteur perd sa charge, ily a peut-étre un pro-
bleme dans le process, par exemple une courroie cassée ou une pompe seche.

La protection du moteur contre les sous-charges peut étre réglée en définissant la courbe des
sous-charges a l'aide des parametre P3.9.16 (PSC : couple a fnom) et P3.9.17 (PSC : couple a

0 Hz). Voir ci-dessous. La courbe des sous-charges est une courbe de carré située entre 0 Hz et le
point d'affaiblissement du champ. La protection n'est pas active au-dessous de 5 Hz (le compteur
de durée de fonctionnement en sous-charge est arréte).
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Les valeurs de couple utilisées pour définir la courbe des sous-charges sont définies sous forme
de pourcentage quireprésente le couple nominal du moteur. Les données qui figurent sur la plaque
signalétique du moteur, le courant nominal du moteur et le courant nominal du convertisseur I
sont utilisés pour déterminer l'échelle de la valeur du couple interne. Si un moteur dont les valeurs
ne sont pas nominales est utilisé avec le convertisseur, le calcul du couple est moins précis.

A\

Si vous utilisez de longs cables moteur (max. 100 m) avec de petits convertisseurs

(< 1,5 kW], le courant moteur mesuré par le convertisseur peut étre bien plus élevé que
le courant moteur réel en raison des courants capacitifs dans le cable moteur. Tenez-
en compte lorsque vous configurez les fonctions de protection thermique du moteur.

Tableau 55. Réglages des protections

Indice Parameétre Mini Maxi | Unité Préréglage ID Description
0 = Aucune action
1=Alarme
Action en cas de défaut 2 = Alarme, passage a la fréquence
P3.9.1 4 mA 0 4 0 700 |défaut préréglée (par. P3.3.19)
3 = Défaut (Arrét en fonction du mode
arrét)
4 = Défaut (Arrét en roue libre)
0 = Aucune action
. . 1=Alarme
p.g.p |Actionencasdedéfaut | g 3 2 701 |2 = Défaut [Arrét en fonction du mode
externe A
arrét)
3 = Défaut (Arrét en roue libre)
Sélectionnez la configuration de la
phase d'alimentation. La supervision
Action en cas de phases réseau vérifie que les phases
P3.9.3 supervision phases 0 1 0 730 |d’entrée du convertisseur de
réseau fréquence sont équilibrées.
0 = Support triphasé
1 = Support monophasé
0 = Le défaut est stocké dans l'histo-
. . rique
P3.9.4 Défaut sous-tension 0 1 0 727 1 = Le défaut n'est pas stocké dans
Uhistorique
p3.g.5 |Actionencasdedéfaut | g 3 2 702 | Voir la P3.9.2.
phase moteur
Protection thermique .
P3.9.6 0 3 2 704 |Voir la P3.9.2.
moteur
P39z | PTM:température | o404 | 4900 | oc | 400 | 705 |Température ambiante en °C
ambiante
PTM : Facteur Définit le facteur de charge a
P3.9.8 | refroidissement moteur 5,0 150,0 % 60,0 706 |fréquence nulle en pourcentage du
a fréquence nulle nominal moteur.
La constante de temps correspond au
PTM : constante de . . temps au cours duquel la
P3.9.9 temps ! 200 min | Variable | 707 température calculée atteint 63 % de
sa valeur finale.
P3.9.10 PTM : Facteur service 0 150 % 100 708
mot.
Protection contre le .
P3.9.11 calage moteur (PCM) 0 3 0 709 |Voir la P3.9.2.
Pour qu'un calage moteur se pro-
P3.9.12 PCM : courant 0,00 2*ly A IH 710 |duise, il faut que le courant ait
dépassé cette limite.
P3.9.13 | PCM : temporisation | 1,00 [120,00] s 1500 | 711 Ea“l;i]‘zmax'ma[e autorisee avant un
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VACON ® 468

Tableau 55. Réglages des protections

Pour qu‘un calage moteur se
produise, il faut que la fréquence

P3.9.14 | PCM : seuil fréquence 1,00 pP3.3.2 Hz 25,00 712 S N e
moteur reste inférieure a cette limite
pendant un certain temps.

Protection contre les .

P3.9.15 sous-charges (PSC] 0 3 0 713 | Voir la P3.9.2.

Ce parameétre donne la valeur du

P3.9.16 | PSC:coupleafnom | 10,0 | 150,0 | % 50,0 | 714 |Couple minimalautorise lorsque la
fréquence moteur est supérieure au
point d'affaiblissement du champ.
Ce parametre donne la valeur du
couple minimal autorisé a fréquence
nulle.

P3.9.17 PSC : couple a 0 Hz 50 150,0 % 10,0 715 | Si vous modifiez la valeur du
parameétre P3.1.1.4, ce parametre
reprend automatiquement la valeur
préréglée.

Durée maximale autorisée avant le

P3.9.18 | PSC : temporisation 2,00 |600,00 s 20,00 716 |déclenchement de la protection
contre les sous-charges.

Action en cas de défaut
P3.9.19 | communication bus de 0 4 3 733 | Voir la P3.9.1.
terrain
Défaut de
P3.9.20 communication slot 0 3 2 734 | Voir la P3.9.2.
(emplacement)
p3.9.21 |Actionencasdedéfaut | 3 0 732 | Voir la P3.9.2.
thermistance
P3.9.22 PIDT : Défaut 0 3 2 749 | Voir la P3.9.2.
supervision
P3.9.23 PID2 : Défaut 0 3 2 757 |Voir la P3.9.2.
supervision
. , Sélection des signaux a utiliser pour
P3.9.25 Signal (?efaut de 0 3 Nqn, 739 |le déclenchemeit des alarmes ept des
temperature utilisé .
défauts.

P3.9 26 Limite a,larme de 300 | 2000 130,0 741 Tlempérature pour le déclenchement

température d'une alarme.

P3.9 97 Limite a,larme de 300 | 2000 155.0 749 Tlempé,rature pour le déclenchement

température d'un défaut.
Réponse au défaut pour le défaut de
température.
. . 0 = Pas de réponse
P3.9.28 Rert’onse,detfa“t de 0 3 Défaut | 740 |1=Alarme
emperature 2 = Défaut (Arrét en fonction du mode
arrét)

3 = Défaut (Arrét en roue libre)
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3.6.12 GROUPE 3.10 : REARMEMENT AUTOMATIQUE

Tableau 56. Réglages des réarmements automatiques

Indice Parametre Mini Maxi | Unité |Préréglage| ID Description
Réarmement 0 = Désactivé
.t P3.101 automatique 0 1 0 731 1 = Activé

Le mode de démarrage pour
le réarmement automatique
est sélectionné a partir de ce
parametre.

0 = Reprise au vol

1 = En fonction du par. P3.2.4

Tempo avant le premier
réarmement.

P3.10.2 | Fonction réarmement 0 1 1 719

BEE" | 73103 | Temporéarmement | 0,10 | 100000 | s 0,50 717

Si le défaut est toujours pré-
sent au bout de cette
BEE" | 73104 | Période réarmement | 0,00 | 100000 | s 60,00 | 718 |période, alors le convertis-
seur se bloque sur le dernier
défaut.

Nombre de NOTA : Nombre total de
BEE" | 05 rsarmements 1 10 4 759 | réarmements (quel que soit
le type de défaut autorisé)

, Réarmement autorisé ?
Réarmement auto :

P3.10.6 . 0 1 1 720 |0=Non
Sous-tension

1=0ui

Réarmement auto - Réarmement autorisé ?
P3.10.7 . ' 0 1 1 721 |0=Non
Surtension 1= 0ui

, Réarmement autorisé ?
Réarmement auto :

P3.10.8 . s 0 1 1 722 |0=Non
Surintensité

1 =0ui

R t auto - Al Réarmement autorisé ?
P3.10.9 | "carmement auto: 0 1 1 723 |0=Non
trop faible .
1 =Oui

Réarmement auto : Réarmement autorisé ?
P3.10.10 Surtempérature 0 1 1 724 |0=Non
convertisseur 1 = Qui

Réarmement auto : Réarmement autorisé ?
P3.10.11 Surtempérature 0 1 1 725 |0=Non
moteur 1 = Qui

, Réarmement autorisé ?
Réarmement auto :

P3.10.12 , ' 0 1 0 726 |0=Non
Défaut externe 1= Oui

, Réarmement autorisé ?
Réarmement auto :

P3.10.13 . 0 1 0 738 |0=Non
Défaut sous-charge 1= 0ui

Inclut le défaut dans la fonc-
P3.10.14 Supervision PID Non Oui Non 15538 | tion de réarmement automa-
tique.
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3.6.13 GROUPE 3.11 : FONCTIONS DE TEMPORISATION

Les fonctions de temporisation (Séquences horaires) du Vacon 100 vous donnent la possibilité de
programmer des fonctions contrélées par l'Horloge temps réel (RTC) interne. Pratiquement
chaque fonction qui peut étre contrdlée par une entrée logique peut aussi étre controlée par une
Séquence horaire. Au lieu d'avoir un automate externe qui contréle une entrée logique, vous pouvez
programmer les intervalles de « fermeture » et d'« ouverture » de U'entrée de facon interne.

REMARQUE! Les fonctions de ce groupe de parametres peuvent étre exploitées au mieux si une
batterie (optionnelle) a été installée et si les réglages de l'Horloge temps réel ont été correctement
réalisés avec ['Assistant de mise en service (voir page 2 et page 3). Il est déconseillé d'utiliser ces
fonctions sans batterie de secours car les réglages de 'heure et de la date sur le convertisseur se-
ront remis a zéro a chaque coupure de courant si aucune batterie n'est installée pour la RTC.

Séquences horaires

Pour configurer la logique marche/arrét des Séquences horaires, affectez-leur des Plages de
fonctionnement ou/et des Blocs tempo. Une méme Séquence horaire peut étre controlée par un
grand nombre de Plages de fonctionnement ou de Blocs tempo si vous en affectez autant qu'il en
faut a la Séquence horaire.

a Affecter a la séquence

Bloc tempo 1

Bloc tempo 2
Séquence horaire 3
Bloc tempo 3 |

9146.emf

Séquence horaire 1

Séquence horaire 2

Figure 15. Les plages de fonctionnement et les blocs tempo peuvent étre affectés aux séquences
horaires de facon trés souple. Chaque plage de fonctionnement et bloc tempo a son propre
paramétre d'affectation a une ségquence horaire.

Plages de fonctionnement

Chaque plage de fonctionnement recoit une « Heure début » et une « Heure fin » avec des para-
metres. Il s'agit de la période quotidienne pendant laquelle la plage de fonctionnement sera active
les jours définis a 'aide des parametres « Jour début » et « Jour fin ». Par exemple, le réglage des
parametres ci-dessous signifie que la plage de fonctionnement est active de 7 h 00a 9 h 00 tous les
jours de la semaine (du lundi au vendredi). La Séquence horaire a laquelle cette plage de fonction-
nement est affectée sera considérée comme une « entrée logique virtuelle » fermée pendant cette
période.

Heure début : 07:00:00
Heure fin : 09:00:00
Jour début : Lundi
Jour fin : Vendredi

Blocs tempo

Les Blocs tempo permettent d'activer une Séquence horaire pendant un certain temps a l'aide
d'une commande provenant d'une entrée logique (ou d'une Séquence horaire).
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Temps |
restant

Temps

Activation |
I Durée SORTIE]

9137.emf

Figure 16. Le signal d'activation vient d'une entrée logique ou d'« une entrée logique virtuelle »
comme une Séquence horaire. Le Bloc tempo compte a rebours a partir du front descendant.

Les parametres ci-dessous activent le Bloc tempo lorsque U'Entrée logique 1 de l'emplacement A
est fermée et le maintiennent actif pendant 30 s apres son ouverture.

Durée:30s
Bloc tempo : Digln SlotA.1

Conseil : Une durée de 0 seconde peut étre utilisée pour simplement désactiver une Séquence ho-
raire activée par une entrée logique sans temporisation d‘arrét apres le front descendant.

EXEMPLE
Probléme:

Nous avons un convertisseur de fréquence pour la climatisation dans un entrepdt. Il doit fonction-
ner entre 7h 00 et 17 h 00 les jours de la semaine et entre 9 h 00 et 13 h 00 le week-end. En plus,
nous devons pouvoir forcer manuellement le convertisseur a fonctionner en dehors des heures de
travail s'ily a des personnes dans le batiment et le laisser fonctionner ensuite pendant 30 min.

Solution :

Nous devons configurer deux plages de fonctionnement, une pour les jours de la semaine et l'autre
pour le week-end. Un Bloc tempo est aussi nécessaire pour l'activation en dehors des horaires
d'ouverture. Voici un exemple de configuration ci-dessous.

Plage de fonctionnement 1 :

P3.11.1.1 : Heure début : 07:00:00

P3.11.1.2 : Heure fin : 17:00:00

P3.11.1.3 : Jour début : « 1 » (= Lundi)

P3.11.1.4 : Jour fin : « 5 » (= Vendredi)

P3.11.1.5 : Affecter a la séquence : Séquence horaire 1
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Plage de fonctionnement 2 :

P3.11.2.1 : Heure début : 09:00:00

P3.11.2.2 : Heure fin : 13:00:00

P3.11.2.3 : Jour début : Samedi

P3.11.2.4 : Jour fin : Dimanche

P3.11.2.5 : Affecter a la séquence : Séquence horaire 1

Bloc tempo 1

Le contournement manuel peut étre effectué a l'aide d'une entrée logique 1 a 'emplacement A (a
['aide d'un interrupteur différent ou d'une connexion a l'éclairage).

P3.11.6.1 : Durée : 1800 s (30 min)
P3.11.6.2 : Affecter a la séquence : Séquence horaire 1

P3.5.1.18 : Bloc tempo 1 : Digln SlotA.1(Parametre situé dans le menu des entrées logiques.)

Plage de fonctionnement 1
Début = Lundi [ Fin=Vendredi
Début = 07:00:00 | Fin = 17:00:00

Signal de .
commande 1A :

Plage de fonctionnement 2
Début =Samedi [  Fin = Dimanche
Début = 09:00:00 | Fin = 13:00:00

77777 Marche/Arrét

Séquence horaire 1

Entrée logique 1 a
l'emplacement A

Bloc tempo 1
Durée = 1800 s

11092.emt

Figure 17. Configuration finale dans laquelle la Séquence horaire 1 est utilisée comme signal de
commande pour la commande de démarrage a la place d'une entrée logique.

Tableau 57. Fonctions de temporisation

Indice Parameétre Mini Maxi Unité |Préréglage| ID Description

P3.11.11 Heure début 00:00:00 | 23:59:59 [ hh:min:ss | 00:00:00 | 1464 |Heure de début

P3.11.1.2 Heure fin 00:00:00 | 23:59:59 | hh:min:ss| 00:00:00 | 1465 |Heure de fin

Jour de la semaine pour 'ACTIVA-
TION

0 = Dimanche

1=Lundi

P3.11.1.3 Jour début 0 6 0 1466 |2 =Mardi

3 = Mercredi

4 = Jeudi

5 =Vendredi

6 = Samedi

P3.11.1.4 Jour fin 0 6 0 1467 | Voir ci-dessus.

Sélectionnez la séquence horaire
affectée (1-3)

P3.11.15 Affgctera la 0 3 0 1468 0= Ngn utilisé .

séquence 1 =Séquence horaire 1
2 = Séquence horaire 2

3 =Séquence horaire 3

3.11.2 PLAGE DE FONCTIONNEMENT 2

P3.11.2.2 Heure fin 00:00:00 | 23:59:59 | hh:min:ss | 00:00:00 | 1470 |Voir Plage de fonctionnement 1
P3.11.2.3 Jour début 0 6 0 1471 | Voir Plage de fonctionnement 1
P3.11.2.4 Jour fin 0 6 0 1472 | Voir Plage de fonctionnement 1
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Tableau 57. Fonctions de temporisation

Affecter a la

P3.11.2.5 . 0 3 0 1473 | Voir Plage de fonctionnement 1
séquence
3.11.3 PLAGE DE FONCTIONNEMENT 3
P3.11.3.1 Heure début 00:00:00 | 23:59:59 [ hh:min:ss | 00:00:00 | 1474 |Voir Plage de fonctionnement 1
P3.11.3.2 Heure fin 00:00:00 | 23:59:59 | hh:min:ss| 00:00:00 | 1475 |Voir Plage de fonctionnement 1
P3.11.3.3 Jour début 0 6 0 1476 | Voir Plage de fonctionnement 1
P3.11.3.4 Jour fin 0 6 0 1477 | Voir Plage de fonctionnement 1
p3.1135 | Affecterala 0 3 0 1478 |Voir Plage de fonctionnement 1
séquence
3.11.4 PLAGE DE FONCTIONNEMENT 4
P3.11.4.1 Heure début 00:00:00 | 23:59:59 [ hh:min:ss | 00:00:00 | 1479 |Voir Plage de fonctionnement 1
P3.11.4.2 Heure fin 00:00:00 | 23:59:59 | hh:min:ss | 00:00:00 | 1480 |Voir Plage de fonctionnement 1
P3.11.4.3 Jour début 0 6 0 1481 | Voir Plage de fonctionnement 1
P3.11.4.4 Jour fin 0 6 0 1482 | Voir Plage de fonctionnement 1
p3.11.45 | Affecterala 0 3 0 1483 |Voir Plage de fonctionnement 1
séquence
3.11.5 PLAGE DE FONCTIONNEMENT 5
P3.11.5.1 Heure début 00:00:00 | 23:59:59 | hh:min:ss | 00:00:00 | 1484 |Voir Plage de fonctionnement 1
P3.11.5.2 Heure fin 00:00:00 | 23:59:59 | hh:min:ss | 00:00:00 | 1485 |Voir Plage de fonctionnement 1
P3.11.5.3 Jour début 0 6 0 1486 | Voir Plage de fonctionnement 1
P3.11.5.4 Jour fin 0 6 0 1487 | Voir Plage de fonctionnement 1
p3.1155 | Affecterala 0 3 0 1488 |Voir Plage de fonctionnement 1
séquence
3.11.6 BLOC TEMPO 1
La durée pendant laquelle le bloc
P3.11.6.1 Durée 0 72000 s 0 1489 |tempo fonctionnera lorsqu'il sera
activé. (Activé par entrée logique)
Sélectionnez la séquence horaire
affectée (1-3)
p31162 | Affecterala 0 3 0 1490 |0 =Nonutilise
séquence 1 =Séquence horaire 1
2 = Séquence horaire 2
3 =Séquence horaire 3
Détermine si le bloc tempo fonc-
P3.11.6.3 Mode TOFF TON TOFF 15527 | tionne avec une temporisation
activée ou désactivée.
3.11.7 BLOC TEMPO 2
P3.11.7.1 Durée 0 72000 s 0 1491 | Voir Bloc tempo 1
p3.11.7.2 | Affecterala 0 3 0 1492 | Voir Bloc tempo 1
séquence
Détermine si le bloc tempo fonc-
P3.11.7.3 Mode TOFF TON TOFF 15528 | tionne avec une temporisation
activée ou désactivée.
3.11.8 BLOC TEMPO 3
P3.11.8.1 Durée 0 72000 s 0 1493 | Voir Bloc tempo 1
p3.11.82 | Affecterala 0 3 0 1494 | Voir Bloc tempo 1
séquence
Determine si le bloc tempo fonc-
P3.11.8.3 Mode TOFF TON TOFF 15523 | tionne avec une temporisation
activée ou désactivée.
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3.6.14 GROUPE 3.12 : REGULATEUR PID 1

3.6.14.1 Réglages de base

Tableau 58.
Indice Parameétre Mini Maxi Unité |Préréglage| ID Description
Si ce parametre est défini sur
100 %, une variation de 10 %

P3.12.1.1 PID : Gain 0,00 1000,00 % 100,00 118 |de l'erreur entraine une
variation de 10 % de la sortie
du régulateur.

Si ce parameétre est réglé sur

PID : Temps 1,00 seconde, une variation

P3.12.1.2 d'inté ratiF()Jn 0,00 600,00 s 1,00 119 |de 10 % de l'erreur entraine
g une variation de 10 %/s de la

sortie du régulateur.

Si ce parameétre est réglé sur

1,00 seconde, une variation

0 .

P3.12.1.3 | PID: Action dérivée | 0,00 | 100,00 s 0,00 132 | de 10 % de Uerreur pendant
1,00 s entraine une variation
de 10 % de la sortie du
régulateur.

P3.12.14 Afflcha’ge procede : 1 38 1 1036 Sélectionnez l'unité pour la

Sélection grandeur process.

P3.12.15 Aff'Chagl\jigirocede * | Variable | Variable | Variable 0 1033

P3.12.1.6 Aff'ChagrjaE’(ir(’cede * | Variable | Variable | Variable | 100 | 1034

P3.12.1.7 Afflchalsg‘e procédé : 0 4 2 1035 Nombre de dlemm,ales pour

Décimales la valeur de l'unité process.
0 = Normal (Retour < Point
de consigne -> Augmentation

. sortie PID)

P3.12.1.8 | Inversion erreur PID 0 1 0 340 1= Inversé [Retour < Point de
consigne -> Diminution sortie
PID)

Zone morte autour du point
de consigne dans les unités

P3.12.1.9 | Mystéresisdezone |y, pie [ Variable | Variable 0 1056 | Process: La sortie PID est

morte gelée si le retour reste dans
la zone morte pendant un
temps défini.
Tempo. de zone Si le retour reste dans la

P3.12.1.10 po- 0,00 320,00 s 0,00 1057 | zone morte pendant ce

morte . .
temps, la sortie est gelée.
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3.6.14.2 Points de consigne

Tableau 59.
Indice Parameétre Mini Maxi Unité |Préréglage| ID Description
P3.12.2.1 | Feintdeconsigne Ty iopis | variable | Variable 0 167
au panneau
Point de consigne 2 . . .
P3.12.2.2 Variable | Variable | Variable 0 168
au panneau
Définit les temps de rampe
montante et descendante
P3.12.23 Temps de rampe du 0,00 3000 s 0,00 1068 | POUT les changements de

point de consigne points de consigne.
(Temps pour passer du

minimum au maximum)

0 = Non utilisé
1 = Point consigne 1 au

panneau
2 = Point consigne 2 au
panneau

3=Al

4=AlI2

5=AI3

6=Al4

7=AI5

8=Al6

9 = ProcessDataln1
10 = ProcessDataln2
11 = ProcessDataln3
Sélection source du 12 = ProcessDataln4
P3.12.2.4 point de consigne 1 0 16 1 332 |13 = ProcessDatalnb

14 = ProcessDatalné
15 = ProcessDataln7
16 = ProcessDataln8
Les entrées Al et
ProcessDataln sont gérées
sous forme de
pourcentages (0,00-
100,00 %) et mises a
'échelle en fonction du
minimum et du maximum
définis pour le Point de
consigne.
NOTA : Les entrées
ProcessDataln utilisent
deux décimales.

Valeur minimum au
-200,00 | 200,00 % 0,00 1069 | minimum du signal
analogique.

Point de consigne 1 :

P3.12.2.5 Mini

Valeur maximum au
-200,00 | 200,00 % 100,00 1070 | maximum du signal
analogique.

Point de consigne 1 :

P3.12.2.6 Maxi

Le convertisseur passe en
mode veille lorsque la
fréquence moteur reste
P3.12.2.7 Foqction v'eille 1: 0,00 320,00 Hy 0,00 1016 inférieure a cette, limite

seuil de fréquence pendant une durée

supérieure a celle définie

par le parametre Fonction
veille 1 : Tempo.
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Tableau 59.

P3.12.2.8

Fonction veille 1 :
Tempo

3000

1017

Délai avant l'arrét du
convertisseur de
fréquence aprés le
passage de la fréquence
moteur sous la fréquence
de veille.

P3.12.2.9

Niveau de reprise 1

0,01

100

1018

S'il se trouve en mode de
veille, le régulateur PID
démarrera le
convertisseur et régulera
lorsque le niveau sera
inférieur a celui-ci. Niveau
absolu ou relatif au point
de consigne en fonction du
parametre Mode de
reprise.

P3.12.2.10

Mode de reprise PC 1

15539

Sélectionne si le niveau de
reprise doit fonctionner
comme niveau absolu ou
point de consigne relatif.
0 = Niveau absolu

1 = Point de consigne
relatif

P3.12.2.11

Point de consigne 1 :
Valeur de boost

-2,0

2,0

1,0

1071

Le point de consigne peut
8tre boosté avec
commande par une entrée
logique.

P3.12.2.12

Sélection source du
point de consigne 2

431

Voir par. P3.12.2.4.

P3.12.2.13

Point de consigne 2 :
Mini

-200,00

200,00

%

0,00

1073

Valeur minimum au
minimum du signal
analogique.

P3.12.2.14

Point de consigne 2 :
Maxi

-200,00

200,00

%

100,00

1074

Valeur maximum au
maximum du signal
analogique.

P3.12.2.15

Fonction veille 2 :
seuil de fréquence

0,00

320,00

Hz

0,00

1075

Voir P3.12.2.7.

P3.12.2.16

Fonction veille 2 :
Tempo

3000

1076

Voir P3.12.2.8.

P3.12.2.17

Fonction veille 2 :
Niveau de reprise

Variable

0,0000

1077

Voir P3.12.2.9.

P3.12.2.18

Mode de reprise PC 2

15540

Sélectionne si le niveau de
reprise doit fonctionner
comme niveau absolu ou
point de consigne relatif.
0 = Niveau absolu

1 = Point de consigne
relatif

P3.12.2.19

Point de consigne 2 :
Valeur de boost

-2,0

2,0

Variable

1,0

1078

Voir P3.12.2.11.
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3.6.14.3 Retours

Tableau 60.

Indice Paramétre

Mini

Maxi

Uniteé

Préréglage

Description

P3.12.3.1 Retour : Origine

333

1 = Utilisation de la Source 1
uniquement

2 = SQRT(Source 1) ; (Débit =
Constante x SQRT(Pression))
3 =SQRT(Source 1 - Source 2)
4 = SQRT(Source 1) +
SQRT(Source 2)

5 =Source 1 + Source 2

6 =Source 1 - Source 2

7 = MINI (Source 1, Source 2)
8 = MAXI (Source 1, Source 2)
9 = MOYENNE (Source 1,
Source 2)

Gain pour retour

P3.12.3.2 type 2

-1000,0

1000,0

%

100,0

1058

Utilisé par ex. avec la
sélection 5,08 cm dans
Retour : Origine.

Mesure 1 :Sélection
source

P3.12.3.3

334

0 = Non utilisé

1=Al

2=AI2

3=AI3

4 =Al4

5=AI5

6=AIl6

7 = ProcessDataln1

8 = ProcessDataln2

9 = ProcessDataln3

10 = ProcessDataln4

11 = ProcessDatalnb

12 = ProcessDatalné

13 = ProcessDataln7

14 = ProcessDataln8

Les entrées Al et
ProcessDataln sont gérées
sous forme de pourcentages
(0,00-100,00%) et mises a
'échelle en fonction du
minimum et du maximum
définis pour le Retour.
NOTA : Les entrées
ProcessDataln utilisent deux
décimales.

P3.12.3.4 Mesure 1 : Mini

-200,00

200,00

%

0,00

336

Valeur minimum au minimum
du signal analogique.

P3.12.3.5 Mesure 1 : Maxi

-200,00

200,00

%

100,00

337

Valeur maximum au maximum
du signal analogique.

Mesure 2 :

P3.12.3.6 Sélection source

335

Voir la P3.12.3.3.

P3.12.3.7 Mesure 2 : Mini

-200,00

200,00

%

0,00

338

Valeur minimum au minimum
du signal analogique.

P3.12.3.8 Mesure 2 : Maxi

-200,00

200,00

%

100,00

339

Valeur maximum au maximum
du signal analogique.
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3.6.14.4 Action directe PID

L'action directe PID nécessite habituellement une modélisation élaborée du process. Cependant,
dans certains cas simples, une action directe du type gain + offset est suffisante. La partie relative
a l'action directe n'utilise aucune mesure de retour de la valeur de process réellement controlée
(niveau de l'eau dans 'exemple de la page 103). La commande d'action directe Vacon utilise
d'autres mesures qui affectent indirectement la valeur de process controlée.

Tableau 61.
Indice Parameétre Mini Maxi Unité |Préréglage| ID Description
P3.12.4.1 | Action directe PID; 1 9 1 1059 | Voir tableau 60, P3.12.3.1.
Origine
P3.12.4.2 | Actiondirecte PID: 1 4056 | 4000 % 100,0 | 1060 |Voir tableau 60, P3.12.3.2.
Gain pour retour type 2
Action directe PID :
P3.124.3 | Selection source 0 14 0 1061 | Voir tableau 60, P3.12.3.3.

mesure 1

P3.12.4.4 | Actiondirecte PID: 500 561 900,00 % 0,00 1062 | Voir tableau 60, P3.12.3.4.
Mini mesure 1

P3.124.5 | Actiondirecte PID: 50661 20000 | % 100,00 | 1063 |Voir tableau 60, P3.12.3.5.
Maxi mesure 1

Action directe PID :

P3.12.4.6 | >election source 0 14 0 1064 | Voir tableau 60, P3.12.3.6.
mesure 2

p3.12.4.7 | Actiondirecte PID: 00661 90000 | % 0,00 1065 | Voir tableau 60, P3.12.3.7.
Mini mesure 2

P3.124.8 | Actiondirecte PID: 00 561 900,00 % 100,00 | 1066 |Voir tableau 60, P3.12.3.8.
Maxi mesure 2

3.6.14.5 Supervision d'une mesure procédé

La supervision d'une mesure procédé permet de contréler que le retour PID reste dans les limites
définies. Avec cette fonction, vous pouvez par exemple détecter une fuite majeure et empécher une
inondation. Pour en savoir plus, voir page 103.

Tableau 62.
Indice Parameétre Mini Maxi Unité |Préréglage| ID Description
P3.12.5.1 | Activer la supervision | 0 1 0 735 | 0 = Desactive
1 = Activé
P3.12.5.2 Ecart positif Variable | Variable | Variable | Variable | 736 | UPSTVision supérieure du
retour PID référence.
P3.12.5.3 Ecart négatif Variable | Variable | Variable | Variable | 758 | 2UPervision inférieure du
retour PID référence.
Si la valeur voulue n'est pas
P3.12.5.4 Tempo. o | 30000 s 0 737 |23lteinte pendant ce delai, un
défaut ou une alarme est
créé.
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3.6.14.6 Compensation de perte de pression

Tableau 63.
Indice Parameétre Mini Maxi Unité Préréglagel 1D Description
Active la compensation de
Activer le point perte de pression pour le
BEE" | r3124 . 0 1 0 1189 | point de consigne 1.
consigne 1 . -
0 = Désactive
1 = Activé
Valeur ajoutée
proportionnellement a la
fréquence.
Compensation maxi . . . . Compensation du point de
mlE | ri2e2 | ) ot coneigne 1 | Variable | Variable | Variable | Variable | 1190 | T ssTOn 1 POR o
maxi * (FrégMoteur-
MiniFréq)/(MaxiFréq-
MiniFrégq)
Activer le point . .
P3.12.6.3 . 0 1 0 1191 |Voir P3.12.6.1 ci-dessus.
consigne 2
P3.12.6.4 | COMPensation maxi |y, iyl | Variable | Variable | Variable | 1192 | Voir P3.12.6.2 ci-dessus.
du point consigne 2
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3.6.15 GROUPE 3.13 : REGULATEUR PID 2

3.6.15.1 Réglages de base
Pour plus de détails, reportez-vous a la section 3.6.14.

Tableau 64.
Indice Parameétre Mini Maxi Unité |Préréglage| ID Description
Activer le régulateur 0 = Désactivé

P3.13.1.1 PID 0 1 0 1630 1= Activé

Valeur de sortie du régulateur
o .

P3.13.1.2 |  Sortie 3 larrét 0,0 100,0 % 00 [1100|"IDen%delavaleur de sortie
maximum lorsqu'il est stoppé
par une entrée logique.

P3.13.1.3 PID : Gain 0,00 1000,00 % 100,00 | 1631

P3.13.1.4 PID : Temps 0,00 | 600,00 s 100 | 1632

d'intégration
P3.13.1.5 | PID : Action dérivée 0,00 100,00 s 0,00 1633

p3.13.16 | ~clectiondune 1 38 1 1435
grandeur procédé

Grandeur procédé :

P3.13.1.7 Mini Variable | Variable | Variable 0 1664
P3.13.1.8 Gra”de:/lraiimcede * | Variable |Variable | Variable | 100 | 1665
P3.13.1,9 | Grandeur procéde: 0 4 2 1666
Décimales
P3.13.1.10 Inversion erreur 0 1 0 1636
P3.13.1.11 | ystérésisdezone |y oo | Variable | Variable | 00 | 1637
morte
P3.13.1.12 | 1empo- dezone 0,00 | 320,00 s 0,00 | 1638
morte
3.6.15.2 Points de consigne
Tableau 65.
Indice Parameétre Mini Maxi Unité |Préréglage| ID Description
p3.13.2.1| remntdeconsigne T\ g 55 | 40000 | variable | 0,00 | 1640
au panneau
Point de consigne 2 .
P3.13.2.2 0,00 100,00 | Variable 0,00 1641
au panneau
P3.13.2.3 | 1empsrampedupoint | g5 | 35000 | s 000 | 1642
de consigne
P313.2.4 Selec_tlon dela source 0 16 1 1643
du point de consigne 1
P3.13.2.5 Point de consigne 1: 200,00 | 200,00 % 0.00 1644 Valegr minimum au minimum
Mini du signal analogique.
P3.13.2.6 Point de consigne 1: 200,00 | 200,00 % 100,00 1645 Valegr maximum au maximum
Maxi du signal analogique.
P3.13.2.7 | Setection de la source 0 16 0 1646 | Voir P3.13.2.4.
du point de consigne 2
P3.13.2.8 Point de consigne 2: 200,00 | 200,00 % 0.00 1647 Valegr minimum au minimum
Mini du signal analogique.
P3.13.2.9 Point de consigne 2: 200,00 | 200,00 % 100,00 1648 Valegr maximum au maximum
Maxi du signal analogique.
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3.6.15.3 Retours
Pour plus de détails, reportez-vous a la section 3.6.14.

Tableau 66.
Indice Parameétre Mini Maxi Unité |Préréglage| ID Description
P3.13.3.1 Retour : Origine 1 9 1 1650
P3.13.3.2 | Gain pour retour type 2 | -1000,0 | 1000,0 % 100,0 1651
P3.1333 Mesure 1 : Sélection 0 14 1 1652
source
Valeur minimum au
P3.13.3.4 Mesure 1 : Mini -200,00 | 200,00 % 0,00 1653 | minimum du signal
analogique.
Valeur maximum au
P3.13.3.5 Mesure 1 : Maxi -200,00 | 200,00 % 100,00 1654 | maximum du signal
analogique.
P3.13.3.6  Mesure 2: 0 14 2 1655
Sélection source
Valeur minimum au
P3.13.3.7 Mesure 2 : Mini -200,00 | 200,00 % 0,00 1656 | minimum du signal
analogique.
Valeur maximum au
P3.13.3.8 Mesure 2 : Maxi -200,00 | 200,00 % 100,00 1657 | maximum du signal
analogique.
3.6.15.4 Supervision d'une mesure procédé
Pour plus de détails, reportez-vous a la section 3.6.14.
Tableau 67.
Indice Parametre Mini Maxi Unité |Préréglage| ID Description
P3.13.4.1 | Activer la supervision 0 1 0 1459 | = Desactivé
1= Activé
P3.13.4.2 Ecart positif Variable | Variable | Variable | Variable |[1660
P3.13.4.3 Ecart négatif Variable | Variable | Variable | Variable | 1661
Si la valeur voulue n'est pas
P3.13.4.4 Termpo. o | 30000 | s 0 |1662 |3tteinte pendant ce délal, un
défaut ou une alarme est
activé.
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3.6.16 GROUPE 3.14 : FONCTION MULTI-POMPE

La fonction Multi-pompe permet de contréler jusqu'a 4 moteurs (pompes, ventilateurs) avec le ré-
gulateur PID 1. Le convertisseur de fréquence est connecté a un moteur « régulateur » qui
connecte et déconnecte les autres moteurs du réseau électrique, par l'intermédiaire de contac-
teurs commandés par des relais lorsque cela est nécessaire au maintien d'un point de consigne
correct. La fonction Permutation controle l'ordre/le degré de priorité défini pour le démarrage des
moteurs afin de garantir une usure uniforme. Le moteur alimenté par le convertisseur de fré-
quence peut étre inclus dans la logique de permutation et d'interverrouillage. Il peut également
étre sélectionné pour fonctionner toujours en tant que Moteur 1. Les moteurs peuvent étre arrétés
momentanément, par exemple pour leur entretien, a l'aide de leur fonction d'interverrouillage.
Voir page 106.

Tableau 68. Paramétres du systeme Multi-pompe

Indice Paramétre Mini Maxi | Unité |Préréglage| ID Description
Nombre total de moteurs
P3.14.1 Nombre de moteurs 1 5 1 1001 | ([pompes/ventilateurs) utilisés
dans le systéeme multi-pompe.
Activer/Désactiver l'utilisation
de Uinterverrouillage. L'inter-
Activation de la verrouillage permet d'indiquer
P3.14.2 fonction 0 1 1 1032 | au systeme si un moteur doit
interverrouillage étre connecté ou non.
0 = Désactivé
1 = Activé
Permet d'inclure le convertis-
Inclure le seur de fréquence dans le sys-
P3.14.3 c?nvertisseur de 0 1 1 1028 t(‘?me de permutation et
fréquence dans la d'interverrouillage.
permutation 0 = Désactivé
1 =Activé
Active/Désactive la gestion de
Permutation - Uordre et du degré de priorité
P3.14.4 RN 0 1 0 1027 | du démarrage des moteurs.
Activation . 3
0 = Désactive
1= Activé
Aprés expiration du délai défini a
l'aide de ce parameétre, la fonc-
P3.14.5 Permutation : 0.0 3000,0 h 48.0 1029 ti_on de permutatior_1 e§t_exécutée
Intervalle si les valeurs sont inférieures
aux limites réglées aux para-
meétres P3.14.6 et P3.14.7.
P3.14.6 Perm_utatior) :Critére 0.00 50,00 Hy 25,00 1031 C_es parametres définis,se_nt le
seuil de fréquence niveau sous lequel le régime
] . de fonctionnement doit rester
P3.14.7 Permutation : Critere 0 4 1 1030 | pour que soit exécutée la
nombre de moteurs permutation.
Pourcentage du point de
consigne. Ex. : Point de
Bande passante : consigne =5 bar, Bande pas-
P3.14.8 ' 0 100 % 10 1097 | sante =10 % : tant que la valeur
valeur .
du retour reste comprise entre
4,5 et 5,5 bar, aucune pompe ne
sera ajoutée ou retranchée.
Avec un retour hors de la bande
P3.14.9 Bande passante : 0 3600 S 10 1098 passante, ce délai doit s'é;ouler
Tempo avant que des pompes puissent
étre ajoutées ou retranchées.
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3.6.17 GROUPE 3.16 : FIRE MODE

Lorsque ce mode est activé, le convertisseur ignore toutes les commandes entrées via le panneau
opérateur, les bus de terrain et l'outil PC, et fonctionne a une fréquence prédéfinie. Si le mode est
activé, le symbole d'alarme apparait sur le panneau opérateur et la garantie constructeur devient
nulle. Afin d'activer la fonction, vous devez définir un mot de passe dans le champ de description
du parameétre Mot de passe du Fire Mode. Veuillez noter le type NC (normalement fermé) de cette
entrée !

REMARQUE ! LA GARANTIE CONSTRUCTEUR DEVIENT NULLE SI CETTE FONCTION EST ACTIVEE !
Il existe également un mot de passe différent pour le mode de test, que vous pouvez utiliser pour
tester le Fire Mode sans affecter la validité de la garantie.

Tableau 69. Paramétres du Fire Mode

Indice Parameétre Mini Maxi Unité | Préréglage ID Description
Mot de passe du Fire 1001 = Activé
P3.16.1 Mode 0 9999 0 1599 1234 = Mode de test
Mode incendie actif EntLog: FAUX= Mode incendie actif
P3.16.2 Ouvrir emplct0.2 1596 VRAI = Désactivé
Mode incendie actif EntlLog: FAUX = Inactif
P3.163 Fermer emplct 0.1 1619 VRAI = Mode incendie actif
Fréquence du Fire Fréquence de
P3.16.4 g 8,00 P3.3.2 Hz 0,00 1598 | fonctionnement lorsque le
Mode . .
Fire Mode est activé.
Sélection de la source de
référence en Fire Mode. Ce
parameétre permet de
sélectionner par exemple
Al1 ou le régulateur PID
comme source de référence
également en Fire Mode.
Source de fréquence 0 = Fréquence du Fire Mode
P3.16.5 du Fire Mode 0 8 0 1617 1 =Vitesses constantes
2 = Panneau opérateur
3 = Bus de terrain
4=Al1
5=AI2
6=Al1+AI2
7 = PID1
8 = Motopotentiometre
Commande d'inversion du
sens de rotation en Fire
Inversion en Fire Mode. Cette fonction n'a
P3.16.6 DigIN Slot0.1 | 1618 |aucun effet en mode de
Mode .
fonctionnement normal.
FAUX = Avant
VRAI = Inversion
P3.16.7 que incendie - 0 50 10 15535 Vltessg const.ante pour le
Vitesse cste 1 mode incendie
P3.16.8| Modeincendie - 0 50 20 15536 | Voir ci-dessus.
Vitesse cste 2
p3.169 | Modeincendie - 0 50 30 15537 | Voir ci-dessus.
Vitesse cste 3
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Valeur affichée (voir aussi
Tableau 31)

M 0 = Désactivé
316.10 Etat mode incdie 0 3 0 1597 1= Act?vé .
2 = Activé (Activé + EntLog
ouverte)
3 = Mode de test

Le compteur du mode
M 4294 incendie indique le nombre
Comptr mode inc 0 0 1679 |d'activations du mode
3.16.11 967 295 . .
incendie. Ce compteur ne
peut pas étre réarmé.

3.6.18 GROUPE 3.17 : PARAMETRES D'APPLICATIF

Tableau 70. Paramétres d'applicatif

Indice Parameétre Mini Maxi Unité | Préréglage ID Description

P3.17.1 Mot de passe 0 9999 0 1806

3.6.19 GROUPE 3.18 :REGLAGES DE LA SORTIE D'IMPULSION EN KWH

Tableau 71. Réglages de la sortie d'impulsion en kWh

Indice Parameétre Mini Maxi Unité | Préréglage ID Description
Longueur d'impul- Longueur des impulsions
P3.18.1 sions de kWh 50 200 ms 50 19534 de kWh en millisecondes

Résolution des Indique la fréquence d'acti-

P3.18.2 impulsions de KWh 1 100 kWh 1 15533 \Lf\i/\tllf?n des impulsions de
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3.7 APPLICATIF HVAC — INFORMATIONS SUPPLEMENTAIRES SUR LES
PARAMETRES

Du fait de sa simplicité d'utilisation, la plupart des parameétres de l'Applicatif HYAC Vacon ne né-
cessitent que des descriptions de base, données dans les tableaux de parametres de la section 3.6.

Dans cette section, vous trouverez des informations supplémentaires relatives a certains para-
metres plus élaborés de l'Applicatif HVAC Vacon. Si toutefois vous ne trouvez pas les informations
nécessaires, contactez votre distributeur.

P3.1.1.8 COURANT MAXI DE SORTIE

Ce parameétre détermine le courant maxi fourni au moteur par le convertisseur de fréquence. La
gamme de valeurs du parametre varie selon le calibre.

Lorsque le courant maxi de sortie est atteint, la fréquence moteur du convertisseur diminue.

NOTA : Il ne s'agit pas d'une limite de déclenchement en surintensité.

P3.1.2.9 SELECTION DU RAPPORT U/F

sélection sélection Description

Numérodela| Nomdela ‘

La tension du moteur varie de facon linéaire en fonction de la
fréquence moteur, entre la tension a 0 Hz (P3.1.2.4]) et la ten-
0 Linéaire |sion au point d'affaiblissement du champ (FWP) a la fréquence
FWP. Ce parameétre préréglé doit étre utilisé s'il n'y a pas par-
ticulierement besoin d'un autre parametre.

La tension du moteur varie entre la tension au point zéro
(P3.1.2.4) suivant une courbe de carré a partir de zéro et le
point d'affaiblissement du champ. Le moteur fonctionne sous
un magnétisme inférieur au point d'affaiblissement du champ

1 Carré . o .
et produit un couple inférieur. Le rapport U/f au carré peut
étre utilisé dans les applications dans lesquelles le couple
nécessaire est proportionnel au carré de la vitesse, par
exemple dans les pompes et les ventilateurs centrifugés.
A U[V]
7P7 ,7 7 I ) 7~7t7 S ' Point d'affaiblissement
rer_eg age : tension :dU champ
nominale du moteur \
!
!
!
!
|
!
Linéaire [
!
!
| Préréglage :
i fréquence nominale
| du moteur
v/ >
‘ >
11117.emf

Figure 18. Variation linéaire et au carré de la tension du moteur
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P3.1.2.15 REGULATEUR DE PROTECTION CONTRE LES SURTENSIONS
P3.1.2.16 REGULATEUR DE PROTECTION CONTRE LES SOUS-TENSIONS

Ces parameétres permettent d'arréter les régulateurs de protection contre les sous-/surtensions.
Cela peut étre utile, par exemple, si la tension du réseau électrique varie de plus de -15 % et +10 %
et l'application ne tolére pas cette sous-/surtension. Dans ce cas, le régulateur contréle la fré-
quence moteur en tenant compte des fluctuations de l'alimentation.

P3.1.2.17 AJUST. TENSION STATOR

Le parameétre Ajust. tension stator n'est utilisé que lorsque la valeur Moteur a aimants permanents
(AP) a été sélectionnée pour le parameétre P3.1.1.8. Ce parameétre est sans effet si la valeur Moteur
a induction a été sélectionnée. Lorsqu'un moteur a induction est utilisé, la valeur est définie en in-
terne et de force sur 100 % et ne peut pas étre modifiée.

Lorsque la valeur du paramétre P3.1.1.8 (type de moteur] passe a Moteur a aimants permanents
(AP], la courbe U/f est automatiquement étendue jusqu'aux limites de la tension de sortie compléte
du convertisseur, conservant le rapport U/f défini. Cette extension interne a pour but d'éviter de
faire fonctionner le moteur AP dans la zone d'affaiblissement du champ étant donné que la tension
nominale du moteur AP est généralement trés inférieure a la capacité de tension de sortie com-
plete du convertisseur.

En regle générale, la tension nominale du moteur AP correspond a la tension de force contre-élec-
tromotrice du moteur a fréequence nominale, mais selon le fabricant du moteur, elle peut corres-
pondre par exemple a la tension statorique a charge nominale.

Ce parametre constitue un moyen simple de régler la courbe U/f du convertisseur a coté de la
courbe de force contre-électromotrice du moteur sans avoir a modifier plusieurs parametres de
courbe U/f.

Le parametre Ajust. tension stator définit la tension de sortie du convertisseur en pourcentage de
la tension nominale du moteur a la fréquence nominale du moteur.

Enregle générale, la courbe U/f du convertisseur est définie sur une valeur légérement supérieure
a la courbe de force contre-electromotrice du moteur. Le courant du moteur augmente proportion-
nellement a l'écart entre la courbe U/f du convertisseur et la courbe de force contre-électromotrice
du moteur.

P3.2.5 MODE ARRET

Description

Numérodela Nom de la ‘

sélection sélection

Le moteur s'arréte avec sa propre inertie. Le controle par le
0 Roue libre convertisseur est interrompu et le courant du convertisseur
passe a zéro des que la commande d'arrét est donnée.

Sur réception d'une commande d'arrét, le moteur décéléere

1 Rampe selon les valeurs des parametres de décélération jusqu’a
une vitesse nulle puis le convertisseur s'arréte.

P3.2.6 SOURCE A : SELECTION LOGIQUE MARCHE/ARRET

Les valeurs 0...4 permettent de contrdler le mode de démarrage et d'arrét du convertisseur de fré-
quence avec un signal logique connecté aux entrées logiques. CS = Signal de commande.

Les sélections comprenant le texte « front » permettent d'exclure toute mise en marche intempes-
tive, par exemple lors de la mise sous tension, d'une remise sous tension aprés coupure d'alimen-
tation, aprés réarmement d'un défaut, apres arrét du variateur par Validation de Marche (VM =
Faux) ou lorsque la source de commande est changée en commande E/S. Le contact Marche/Arrét
doit étre ouvert avant de pouvoir démarrer le moteur.

Dans tous les exemples, le mode d'arrét utilisé est Roue libre.
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Numéro
dela Nom de la sélection Remarque
sélection
0 CST - Avant Ces fonctions agissent lorsque les contacts sont fermés.

CS2 : Arriére

AV | Fréquence moteur

Fréquence

définie| /_'\
0 Hz

I

I

|

|

I

! 1

, X ‘
Fréquence | ‘
P ‘ |
définiet----- foememnnn ]
[ |

[ 1

! |

| |

| I

AR

Validation

marche !

Signal cmd 1 I | |

Signalecmd 2 '

Touche Marche

| |

| |
pan.op. | |
“Touché Arrét— 1
| |

pan. op.

9135.emf

Figure 19. E/S A : logique marche/arrét = 0

Explications :

Le signal de commande (CS) 1 s'active, entrai-

Le signal de Validation de Marche est défini sur
FAUX, entrainant la chute de la fréquence a 0. Le

Ezn;z?eeu?ngin::triz(s:hieat/aa;rtequence moteur. 8 signal de Validation de Marche est configuré via
’ le parameétre P3.5.1.10.

Le CS 2 s'active. ce qui n'a cependant aucun Le signal de Validation de Marche est défini sur

ve.ceq P . VRAI, entrainant une augmentation de la fré-
effet sur la frequence moteur car le premier 9 uence iusau'a la fréquence définie car le S 1
sens de rotation sélectionné est prioritaire. g Jusqua’ g

est toujours actif.
Le CS 1 est désactivé, entrainant le début du La touche Arrét du panneau opérateur est pres-
changement de sens ‘(AV vers AR). le CS 2 étant 10 sée et la fréquence transmise au moteur chute a
tou'oirs actif ' 0. (Ce signal ne fonctionne que si P3.2.3 Touche
J ' Arrét du panneau Op. = Oui.)
Le CS 2 est désactivé et la fréquence transmise 1 Le moteur démarre lorsque l'on presse la
au moteur chute a 0 (arrét). touche Marche du panneau opérateur.
Le CS 2 se réactive, entrainant l'accélération du A .
moteur (sens de rotation AR] jusqu'a La fré- 12 La touche Arrét du panneau opérateur est pres-
quence définie sée a nouveau pour arréter le convertisseur.
Le CS 2 est désactivé et la fréquence transmise Toute tentative de démarrer le convertisseur en
q 13 |pressant la touche Marche échouera, carle CS 1

au moteur chute a 0 (arrét).

est inactif.

Le CS 1 s'active et le moteur accélére (sens de
rotation AV) jusqu'a la fréquence définie.
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Numéro
dela Nom de la sélection Remarque

sélection

CS1 : Avant (front)
CS2 : Arrét inversé

ETEEN |Lahtotaajuus

Asetettu taaj.

/AR /A A A

|

|
Asetettu taaj.| .1 ..

TAAKSE| !

|

|

|

I
I
I
I
|
:
|
Kay sallittu L
| 1 | I—I | ! |
| | | | | | ! |
|
Ohj. signaali 1 __J L___ I : 1 | N :
1 1 1 1 1 1 ! ! 1
Ohj. signaali 2 ! LI ! ! ! ! | | LI
1 1 1 1 1 1 ! ! 1
1 1 1 1 1 1 ! ! 1
1 1 1 1 1 1 ! ! 1
| | | | | | ! ! |
| | | | | | ! “ |
Paneelin, ‘\ : : : : : '_I | :
STOP-painike \ \

9176.emf

Figure 20.E/S A : logique marche/arrét = 1
Explications :

Le CS 1 s'active et le moteur accélére (sens de
rotation AV] jusqu'a la fréquence définie, le
signal de Validation de Marche étant défini sur
VRAL.

La touche Arrét du panneau opérateur est pres-
sée et la fréquence transmise au moteur chute a

Le signal de commande (CS) 1 s'active, entrai-
1 nant une augmentation de la fréquence moteur. 6
Le moteur est en marche avant.

Le CS 2 est désactivé, entrainant la chute de la

2 fréquence a 0 (arrét). 7 0. (Ce signal ne fonctionne que si P3.2.3 Touche
Arrét du panneau Op. = Oui.)
Le CS 1 s'active, entrainant une augmentation Le CS 1 s'active, entrainant une augmentation
3 |de lafréquence moteur. Le moteur est en 8 |de lafréquence moteur. Le moteur est en
marche avant. marche avant.
Le signal de Validation de Marche est défini sur
4 FAUX, entrainant la chute de la fréquence a 0. Le 9 Le CS 2 est désactivé, entrainant la chute de la

signal de Validation de Marche est configuré via fréquence a 0 (arrét).
le paramétre P3.5.1.10.

Toute tentative de démarrage via le CS 1
5 |échouera car le signal de Validation de Marche
est encore FAUX.
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Numeéro
de la
sélection

Nom de la sélection

Remarque

Doit étre utilisé pour exclure toute mise en marche intem-
pestive. Le contact Marche/Arrét doit étre ouvert avant de
pouvoir redémarrer le moteur.

CS1 : Avant (front)
CS2 : Arriére (front)

AV | Fréquence moteur

Fréquence
définie

0 Hz

Fréquence
définie
AR

Validation

marche | I |

| |
| |
Signal cmd 1_'_:_| : :
| |

I
|
|
!

_ I I | |
Signalcmd 2 ! I : I I |
[ [ I

| |

| |

Touche Arrét “ | l‘ “
| |

pan. op. I‘ I‘ I I I

11093.emf

Figure 21. E/S A : logique marche/arrét = 2

Explications :

Le signal de commande (CS] 1 s'active, entrai- o s
. X Le CS 1 s'active et le moteur accélére (sens de
1 nant une augmentation de la fréquence moteur. 7 . . o , g
rotation AV] jusqu'a la fréquence définie.
Le moteur est en marche avant.
S . Le signal de Validation de Marche est défini sur
Le CS 2 s’active, ce qui n'a cependant aucun N . s
, . FAUX, entrainant la chute de la fréquence a 0. Le
2 | effet sur la fréquence moteur car le premier 8 . S e
. o . S signal de Validation de Marche est configuré via
sens de rotation sélectionné est prioritaire. N
le parametre P3.5.1.10.
Le signal de Validation de Marche est défini sur
Le CS 1 est désactivé, entrainant le début du VRAI, ce qui, contrairement a la sélection de la
3 | changement du sens de rotation (AV vers AR), le 9 |valeur 0 pour ce paramétre, n'a pas d'effet car le
CS 2 étant toujours actif. front montant est requis pour le démarrage
méme si le CS 1 est actif.
La touche Arrét du panneau opérateur est pres-
Le CS 2 est désactivé et la fréquence transmise sée et la fréquence transmise au moteur chute a
4 \ N 10 A : . .
au moteur chute a 0 (arrét). 0 (arrét). (Ce signal ne fonctionne que si P3.2.3
Touche Arrét du panneau Op. = Oui.)
Le CS 2 se réactive, entrainant l'accélération du . . N
. . A , Le CS 1 est ouvert puis refermé, entrainant le
5 | moteur (sens de rotation AR} jusqu‘a la fré- 1" )
e démarrage du moteur.
quence définie.
6 Le CS 2 est désactivé et la fréquence transmise 12 Le CS 1 est désactivé et la fréquence transmise
au moteur chute a 0 (arrét). au moteur chute a 0 (arrét).
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Numeéro
de la
sélection

Nom de la sélection

CS1: Marche
CS2 : Inversion

Remarque

AV | Fréquence moteur

Fréquence

définie

Validation

|
|
|
)
|
|
|
|
.
marche |
|
l

Signalcmd 1 4
Signalcmd 2 ! | ]

Touche Marche

pan. op.
Touche Arrét

| | |
| | |
T T T
| | |
| | |
| | |

pan. op.

11094.emf

Figure 22. E/S A : logique marche/arrét = 3

Explications :

. s N Le signal de Validation de Marche est défini sur
Le signal de commande (CS) 1 s'active, entrai- . i .
. . FAUX, entrainant la chute de la fréquence a 0. Le
1 nant une augmentation de la fréquence moteur. 7 . S e
signal de Validation de Marche est configuré via
Le moteur est en marche avant. .
le parametre P3.5.1.10.
Le signal de Validation de Marche est défini sur
2 Le CS 2 s’active, entrainant le début du change- 8 VRAI, entrainant une augmentation de la fré-
ment du sens de rotation (AV vers AR]. quence jusqu'a la fréquence définie car le CS 1
est toujours actif.
Le CS 2 est désactivé, entratnant le début du L? touche Arret du panneau operateur est pres‘-
. sée et la fréquence transmise au moteur chute a
3 |changement du sens de rotation (AR vers AV]), le 9 A . . .
, : ) 0 (arrét). (Ce signal ne fonctionne que si P3.2.3
CS 1 étant toujours actif. . .
Touche Arrét du panneau Op. = Oui.)
En outre, le CS 1 est désactivé et la fréquence Le moteur démarre lorsque l'on presse la
4 . N 10 .
chute a 0 (arrét). touche Marche du panneau opérateur.
Malgré Uactivation du CS 2, e moteur ne L_e convertisseur est aAnouveau arrete p,ar pres-
5 . : : 11 |sion sur la touche Arrét du panneau opérateur
démarre pas car le CS 1 est inactif. N
(arrét).
Le CS 1 s'active, entrainant une augmentation Toute tentative de démarrer le convertisseur en
6 |de lafréquence moteur. Le moteur est en 12 | pressant la touche Marche échouera, carle CS 1
marche avant car le CS 2 est inactif. est inactif.
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Numeéro
de la
sélection

Nom de la sélection

Remarque

Doit étre utilisé pour exclure toute mise en marche intem-
pestive. Le contact Marche/Arrét doit étre ouvert avant de
pouvoir redémarrer le moteur.

CS1 : Marche (front)
CS2 : Inversion

AV | Fréquence moteur

Fréquence.

définie

0 Hz

. !
Fréquence |
|

AR

Validation

marche

e

I
|
|
T
|
|
L
|
|
|
|
|
|
|
|
]
|

Signal cmd 1 _l
Signal cmd 2

| | |
Touche Arrét ! | |

' i

S Y )

11095.emf

Figure 23. E/S A : logique marche/arrét = 4

Explications :

Le signal de commande (CS) 1 s'active, entrai- Le signal de Validation de Marche est défini sur
1 nant une augmentation de la fréquence moteur. 7 FAUX, entrainant la chute de la fréquence a 0. Le
Le moteur est en marche avant car le CS 2 est signal de Validation de Marche est configuré via
inactif. le parametre P3.5.1.10.
Le CS 2 s'active, entrainant le début du change- Avant tout démarrage, le CS 1 doit étre ouvert
2 . 8 ; .
ment du sens de rotation (AV vers AR). puis refermé.
Le CS 2 est désactivé, entrainant le début du Le,‘ touche ,,Arret du panneau operateur est pres-
: sée et la fréquence transmise au moteur chute a
3 | changement du sens de rotation (AR vers AV), le 9 A . : .
/ . . 0 (arrét). (Ce signal ne fonctionne que si P3.2.3
CS 1 étant toujours actif. - .
Touche Arrét du panneau Op. = Oui.)
4 En outre, le CS 1 est désactivé et la fréquence 10 Avant tout démarrage, le CS 1 doit étre ouvert
chute a 0 (arrét). puis refermé.
Malgré l'activation du CS 2, le moteur ne Le CS 1 est désactivé et la fréquence chute a 0
5 . : : 1" R
démarre pas car le CS 1 est inactif. (arrét).
Le CS 1 s'active, entrainant une augmentation
6 |de lafréquence moteur. Le moteur est en
marche avant car le CS 2 est inactif.
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P3.3.10 MODE VITESSE CONSTANTE

Vous pouvez utiliser les parameétres de vitesse constante pour définir certaines références de fré-
quence fixes qui deviennent prioritaires. Ces références sont ensuite appliquées en activant/désac-
tivant les entrées logiques connectées aux parameétres P3.5.1.15, P3.5.1.16 et P3.5.1.17 (Sélection
vitesse constante 0, Sélection vitesse constante 1 et Sélection vitesse constante 2). Deux lo-
giques différentes peuvent étre sélectionnées :

Numéro

dela Nom de la sélection Remarque
sélection

Combine les entrées activées en fonction du Tableau 72

0 Codage binaire afin de choisir la Vitesse constante nécessaire.

En fonction du nombre d'entrées attribuées a la sélection
des vitesse constantes actives, vous pouvez appliquer les
vitesses constantes 1 a 3.

Nombre (d'entrées
utilisées)

P3.3.12 VITESSES CONSTANTES 1
P3.3.18 A7

Lesvaleurs des vitesses constantes sont automatiquement limitées entre les fréquences minimum
et maximum (P3.3.1 et P3.3.2]. Voir le tableau ci-dessous.

Tableau 72. Sélection des vitesses
constantes ; [l = entrée activée

Action requise Fréquence activée

Choisir la valeur 1 pour le
parametre P3.3.3

Vitesse constante 0

Vitesse constante 1

Vitesse constante 2

Vitesse constante 3

Vitesse constante 4

Vitesse constante 5

Vitesse constante 6

Vitesse constante 7

P3.4.1 FORME DE RAMPE 1

Le début et la fin des rampes d'accélération et de décélération peuvent étre amortis avec ce para-
metre. La valeur 0 donne une rampe de forme linéaire, l'accélération et la décélération intervenant
des modification du signal de référence.

En réglant une valeur entre 0,1 et 10 secondes, la rampe d'accélération et de décélération aura une
forme en S, sans a-coups. Le temps d'accélération est déterminé a l'aide des parametres P3.4.2 et
P3.4.3. Voir Figure 24.

Ces parametres sont utilisés notamment pour réduire l'érosion mécanique et les instabilités de
courant lorsque la référence fluctue.
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[t]

»
»

11096.emf

Figure 24.Accélération/Décélération (rampe en S)

P3.4.12 FREINAGE PAR FLUX

Contrairement a l'injection de courant continu, le freinage par controle de flux est un moyen pra-
tique pour augmenter la capacité de freinage lorsque l'ajout de résistances de freinage n'est pas
possible.

Quand le freinage est nécessaire, la fréquence est diminuée et le flux moteur est augmenté, ce qui
permet d'augmenter les pertes du moteur. Contrairement a linjection de courant continu, la vi-
tesse moteur reste controlée par le convertisseur durant le freinage.

La fonction de freinage par contrdle de flux peut étre enclenchée ou déclenchée.

REMARQUE : Le freinage par contrdle de flux convertit l'énergie en calories dans le moteur et ne
doit donc étre utilisé que de facon temporaire pour éviter tout dommage moteur.

P3.5.1.10 VALIDATION DE MARCHE

Contact ouvert : Démarrage du moteur désactivé
Contact fermé : Démarrage du moteur autorisé

Le convertisseur de fréquence est arrété selon la fonction sélectionnée pour P3.2.5. Le variateur
suiveur s'arrétera toujours en roue libre.

P3.5.1.11 INTERVERROUILLAGE MARCHE 1
P3.5.1.12 INTERVERROUILLAGE MARCHE 2

Le convertisseur ne peut pas étre démarré si l'un des interverrouillages est ouvert.

La fonction peut étre utilisée pour un interverrouillage de registre par exemple, afin de prévenir le
démarrage du convertisseur avec un registre fermé.

P3.5.1.15 SELECTION VITESSE CONSTANTE O
P3.5.1.16 SELECTION VITESSE CONSTANTE 1
P3.5.1.17 SELECTION VITESSE CONSTANTE 2

Connectez une entrée logique a ces fonctions avec la méthode de programmation décrite a la
section 3.6.2 afin de pouvoir appliquer les vitesses constantes 1 a 7 (voir le Tableau 72 et les
pages 53, 56 et 92).
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P3.5.2.2 AIl : TEMPS FILTRAGE

Lorsque la valeur attribuée a ce parametre est supérieure a 0, le filtrage des interférences du si-
gnal analogique d’entrée est activé.

REMARQUE : Un temps de filtrage long ralentit l'action de la régulation.

%

Signal non filtré

100% +- -

63% -

t [s]

»

11097.emf

Figure 25. Filtrage du signal AI1

P3.5.3.2.1 RO1 : FONCTION

Tableau 73. Signaux de sortie via RO1

Sélection Nom de la sélection Description
0 Non utilisé
1 Prat Le convertisseur de fréquence est prét a démar-
rer.
Le convertisseur de fréquence est en marche
2 Marche
(moteur en marche).
3 Défaut général Actif si défaut.
4 Défaut général inversé Actif si pas de défaut.
5 Alarme générale
6 Inversé La commande d'inversion a été sélectionnée.
7 Vitesse atteinte L,a fr,equence moteur a atteint la référence
réglée.
. . Un des régulateurs de limite (ex. limite de cou-
8 Régulateur moteur actif s .y
rant, limite de couple) est activé.
. . Une vitesse constante a été sélectionnée avec
9 Vitesse constante active . . .
'entrée logique.
: Mode de commande par le panneau opérateur
10 Commande panneau active actif
11 Commande E/S B active Source de commande E/S B active.
12 Supervision limite 1 S'active si la valeur du signal passe en dessous
13 S i<ion limite 2 ou au-dessus de la limite de supervision définie
upervision limite (P3.8.3 ou P3.8.7), selon la fonction sélectionnée.
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Tableau 73. Signaux de sortie via RO1

Sélection ‘ Nom de la sélection ‘ Description

14 Commande de marche active |La commande de marche est active.

15 Réservé

16 Fire Mode ACTIF

17 Commande séquenceur RTC 1| La séquence horaire 1 est active.

18 Commande séquenceur RTC 2|La séquence horaire 2 est active.

19 Commande séquenceur RTC 3| La séquence horaire 3 est active.

20 Mot de contrdle bus B13

21 Mot de controle bus B14

22 Mot de contrdle bus B15

23 PID1 en Mode veille

24 Réservé

o5 Limites supervision PID! Iag Zilpe;rr\/idstiorne.tour PID1 est au-dela des limites

2% Limites supervision PID2 Ia: Zilpe;rrvids?orritour PID2 est au-dela des limites

27 Commande moteur 1 Controle du contacteur pour la fonction Multi-
pompe

8 Commande moteur 2 Controle du contacteur pour la fonction Multi-
pompe

29 Commande moteur 3 Controle du contacteur pour la fonction Multi-
pompe

30 Commande moteur 4 Controle du contacteur pour la fonction Multi-
pompe

31 Réservé (Toujours ouvert)

32 Réservé (Toujours ouvert)

33 Réservé (Toujours ouvert)

34 Avertissement de mainte-

nance
35 Défaut de maintenance
P3.9.2 ACTION EN CAS DE DEFAUT EXTERNE

Un message d'alerte ou une action de défaut et un message sont générés par le signal d'un défaut
externe sur 'une des entrées logiques programmables (DI3 par défaut) a l'aide des paramétres
P3.5.1.7 et P3.5.1.8. Les informations peuvent également étre programmées sur n'importe quelle
sortie relais.

P3.9.8 PTM : FACTEUR REFROIDISSEMENT MOTEUR A FREQUENCE NULLE

Définit le facteur de refroidissement a fréquence nulle relativement au point ou le moteur fonc-
tionne a vitesse nominale sans refroidissement extérieur. Voir Tableau 55.

Le préréglage usine suppose que le moteur n'est pas équipé d'une ventilation externe. Lorsqu'un
ventilateur externe est utilisé, ce parametre peut étre réglé sur 90 % (voire plus].

Si vous modifiez la valeur du parametre P3.1.1.4 (Courant nominal moteur), ce parametre récu-
pere automatiquement son préréglage usine.

La valeur réglée dans ce parameétre n'affecte aucunement le courant de sortie maxi du convertis-
seur de fréquence, qui est déterminé exclusivement par le parametre P3.1.1.8.
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La fréquence de coupure pour la protection thermique représente 70 % de la fréquence nominale
du moteur (P3.1.1.2].

Prefroidissement 1A
Zone de surcharge
1000 | — R —
| |
I I
| |
I I
| |
l l
I I
Par. :
P3.9.8=40% | |
|
|
|
|
1 L
0 Frég. angle ¢ '
11098.emf

Figure 26. Courbe de courant thermique It du moteur

P3.9.9 PTM : CONSTANTE DE TEMPS

La constante de temps correspond au temps au cours duquel la température calculée atteint 63 %
de sa valeur finale. Plus le moteur est gros et/ou lent, plus la constante de temps est longue.

La constante de temps thermique d'un moteur varie selon sa conception et sa fabrication. La valeur
par défaut du parametre varie en fonction de la taille.

Si le temps t6 (t6 = temps en secondes pendant lequel le moteur peut fonctionner en toute sécurité
a six fois son courant nominal) du moteur est connu (fourni par le fabricant du moteur), le para-
metre de constante de temps peut étre réglé sur la base de ce temps. Dans la pratique, la constante
de temps thermique du moteur en minutes est égale a 2*t6. Si le variateur est a l'arrét, la constante
de temps est multipliée en interne par trois fois la valeur paramétrée. Le refroidissement a l'arrét
est basé sur la convection naturelle et la constante de temps est augmentée.

Voir Figure 27.

P3.9.10 PTM : FACTEUR SERVICE MOT.

Le fait de définir cette valeur sur 130 % signifie que la température nominale sera atteinte avec
130 % du courant nominal moteur.
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A
Température du moteur

Zone de déclenchement

° A r ----- —
| | du signal i /_
105% i ! !
; I

o
e
o

Courant |

.
.
.
.

moteur | A L. Défaut/alarme
M3.9.6
/1t
;— ----- w—
2 Constante de temps T*
o D
Température moteur Q = [|/|T]2 x (1 _e‘t/T] Temps

*] Change selon la taille du moteur et est ajustée o
avec le paramétre./ M.3.9.9

11099.emf

Figure 27. Facteur service mot.

P3.9.12 PCM : COURANT

Le courant peut étre réglé sur 0,0...2*l, . Pour qu'un calage moteur se produise, il faut que le cou-
rant ait dépassé cette limite. Voir Figure 28. Si le parametre P3.1.1.8 Courant maxi de sortie est
modifié, ce parametre est calculé automatiquement a 90 % de la limite de courant. Voir page 66.

REMARQUE ! Pour obtenir le fonctionnement désiré, cette limite doit étre fixée au-dessous de la
limite de courant.

Zone de calage

Par. P3.9.12

!

Par. P3.9.14

\

11100.emf

Figure 28. Réglages des caractéristiques de calage

P3.9.13 PCM : TEMPORISATION
Cette durée peut étre comprise entre 1,0 et 120,0 s.

Durée maximale autorisée avant un calage. La durée de temporisation de calage est mesurée par
un compteur progressif/régressif interne.

Si la valeur mesurée par le temporisateur de calage dépasse cette limite, la protection provoque
une interruption du courant (voir P3.9.11). Voir page 66.
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4 Temporisateur de calage
Zone de déclenchement
du signal
Par. P3.9.13 7 \
Déclenchement
de la protection/
Avertissement
par. P3.9.11
Temps
Calage S -
Pas de calage — L] I
11101.emf

Figure 29. Mesure de la durée de temporisation de calage

P3.9.16 PSC : COUPLE A FNOM
La limite de couple peut étre fixée entre 10,0 et 150,0 % X T,,Moteur-

Ce parametre donne la valeur du couple minimal autorisé lorsque la fréquence moteur est supé-
rieure au point d'affaiblissement du champ. Voir Figure 30.

Sivous modifiez la valeur du parametre P3.1.1.4 (Courant nominal moteur), ce parameétre récupére
automatiquement son préréglage usine. Voir page 66.

4 Couple
par. |
P3.9.16 |
|
|
|
|
|
|
|
Par. :
P3.9.17 Zone de sous-charge
|
|
i f
|
5‘Hz Point d'affaibﬂissement -
du champ
11102.emf

Figure 30. Définition de la charge minimale
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P3.9.18 PSC : TEMPORISATION
Cette durée peut étre comprise entre 2,0 et 600,0 s.

Durée maximale autorisée avant le déclenchement de la protection contre les sous-charges. Un
compteur progressif/régressif interne mesure la durée cumulée de fonctionnement en sous-
charge. Si la valeur mesurée par le compteur de la durée de fonctionnement en sous-charge dé-
passe cette limite, la protection provoque une interruption du courant conformément au parameétre
P3.9.15. Si le convertisseur est arrété, le compteur de la durée de fonctionnement en sous-charge
est remis a zéro. Voir la Figure 31 et la page 66.

A Compteur de la durée de fonctionnement
en sous-charge

Zone de déclenchement
du signal

Par. P3.9.18 +

(|
|
: Déclenchement
: de la

| protection/

: Avertissement

i par. P3.9.15
|
|
\ .
. Temps_
Sous-charge - — —
Pas de sous- 1 [ L

charge

11103.emf

Figure 31. Fonction du compteur de la durée de fonctionnement en sous-charge

P3.10.1 REARMEMENT AUTOMATIQUE
Activez le Réarmement automatique apres la survenue de défauts.

REMARQUE ! Le réarmement automatique n'est possible que pour certains défauts. En donnant
aux parametres P3.10.6 a P3.10.13 la valeur 0 ou 1, vous activez ou désactivez le réarmement au-
tomatique apres la survenue des défauts respectifs.

P3.10.3 TEMPO REARMEMENT
P3.10.4 REARMEMENT AUTOMATIQUE : PERIODE REARMEMENT
P3.10.5 NOMBRE DE REARMEMENTS

La fonction de réarmement automatique réarme les défauts survenant pendant la durée définie par
ce parametre. Sile nombre de défauts au cours de ce délai dépasse la valeur du parametre P3.10.5,
un défaut permanent est généré. Dans le cas contraire, le défaut est réarmé a la fin de la période
et le défaut suivant réenclenche un comptage de période.

Le parametre P3.10.5 détermine le nombre maximum de tentatives de réarmement automatique
durant le délai défini. Le comptage débute au moment du premier réarmement automatique. Le
nombre maximum est indépendant du type de défaut.
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Tempo Tempo Tempo

: _ réarm. réarm. réarm.

, M.3.10.3 M.3.10.3 M.3.10.3
Déclenche-

ment défaut

Alarme

Réarmem. 1 | Réarmem. 2

Réarmement T T

auto
PIGFIOdG Periode réarmem. S
rearmement M.3.10.4

Défaut actif

Nombre réarmements : (M3.10.5 = 2)

11104.emf

Figure 32. Fonction de réarmement automatique
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P3.12.1.9 HYSTERESIS DE ZONE MORTE
P3.12.1.10 TEMPO. DE ZONE MORTE

La sortie du régulateur PID est gelée si la valeur réelle reste dans la zone morte autour de la réfé-
rence pendant une durée prédéfinie. Cette fonction prévient les sollicitations inutiles et l'usure des
actionneurs, comme par exemple les vannes.

Zone morte Référence
_.T/ ; - - -
: Valeu?éelle

Tempo. de zone morte (P3.12.1.10) 5

L
-
Sortie gelée :

11105.emf

Figure 33. Zone morte
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P3.12.2.7 FONCTION VEILLE 1 ! SEUIL DE FREQUENCE
P3.12.2.8 FONCTION VEILLE 1 : TEMPO
P3.12.2.9 NIVEAU DE REPRISE 1

Cette fonction met le convertisseur en mode veille si la fréquence reste inférieure a la limite de
veille pendant une durée supérieure a celle définie par la Fonction veille 1 : Tempo (P3.12.2.8). Cela
signifie que la commande de démarrage reste active, mais que le convertisseur se met en veille.
Lorsque le retour PID est inférieur ou supérieur au niveau de reprise selon le mode d'action défini,
le convertisseur redémarre sous réserve que la commande de démarrage soit toujours active.

Valeur réelle

Niveau de reprise
(P3.12.2.9)

Fréquence Tempo de veille
h N (P3.12.2.8)

Seul de veille |
(P3.12.2.7)

Mode régulateur Veille Mode régulateur

11106.emf

Figure 34. Seuil de veille, Tempo de veille, Niveau de reprise

P3.12.4.1 ACTION DIRECTE PID : ORIGINE

L'action directe PID nécessite habituellement une modélisation élaborée du process. Cependant,
dans certains cas simples, une action directe du type gain + offset est suffisante. La partie relative
a l'action directe n'utilise aucune mesure de retour de la valeur de process réellement controlée
(niveau de l'eau dans l'exemple de la page 103). La commande d'action directe Vacon utilise
d'autres mesures qui affectent indirectement la valeur de process controlée.

Exemple 1:

Contrdle du niveau d'eau d'une cuve a l'aide du controle de débit. Le niveau d'eau voulu a été défini
comme point de consigne et le niveau réel comme retour. Le signal de commande agit sur le débit
entrant.

Le débit sortant peut &tre vu comme une interférence mesurable. A partir des mesures de cette in-
terférence, il est possible de la compenser a l'aide d'une simple commande d'action directe (gain
et offset) ajoutée a la sortie PID.

De cette facon, le régulateur réagira plus rapidement aux changements dans le débit sortant que
si vous vous contentiez de mesurer le niveau.
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Réf. niveau. _ _]

PID ++Q<+ ————— FFW oo

N
Contréle
”””””””””””” du débit
Controle du
niveau
11107.emf
Figure 35. Commande d'action directe
P3.12.5.1  ACTIVER LA SUPERVISION
Ecart 1 1 Valeur réelle . !
positf ¢ P R A . L P
P3.12.5.2) ' ! e
| | | \ \ Référence
Ecart |
négatif :
(P3.12.5.3) ‘
L | .
i
T |
i
i
i
|
Tempo. (P3.12.5.4)|
i
i
|
Mode régulateur Alarme ou défaut
11108.emf

Figure 36. Supervision d'une mesure procédé (retour PID)

Les écarts positifs et négatifs qui encadrent la référence sont définis. Lorsque le retour PID devient
supérieur ou inférieur a ces limites, un compteur démarre (P3.12.5.4). Lorsque le retour PID se si-
tue dans les limites autorisées, ce méme compteur effectue un compte a rebours. Lorsque la va-
leur du compteur est supérieure a celle de la Temporisation, une alarme ou un défaut (selon la
réponse sélectionnée) est généré.
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COMPENSATION DE PERTE DE PRESSION

Pression

Sans débit

J/”

T
D @,

Longueur du tuyau

Position 1 A\ A\ Position2 A\ A

11109.emf

Figure 37. Position du capteur de pression

Dans le cas de la pressurisation d'un long tuyau comportant plusieurs sorties, la meilleure position
pour le capteur est a mi-chemin du tuyau (Position 2). Toutefois, les capteurs peuvent également
étre placés directement en sortie de pompe. Cela permet de connaitre la pression en sortie de
pompe, mais celle-ci chutera plus loin dans le tuyau en fonction du débit.
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P3.12.6.1 ACTIVER LE POINT CONSIGNE 1
P3.12.6.2 COMPENSATION MAXI DU POINT CONSIGNE 1

Le capteur est placé en Position 1. La pression dans le tuyau reste constante lorsqu’il n'y a pas de
débit. Toutefois, avec du débit, la pression chutera plus loin dans le tuyau. Cette perte de pression
peut étre compensée en augmentant le point de consigne a mesure que le débit augmente. Dans
ce cas, le débit est estimé par la fréquence moteur et le point de consigne est augmenté linéaire-
ment avec le débit, comme le montre la figure ci-dessous.

Point de consigne

Point de consigne + Compensation max.

Point de consigne

Débit et fréq. min. Débit et fréq. max.

Pression

Sans débit Avec débit et compensation

Longueur du tuyau

Position 1 A\ A Position2 A\ A\

11110.emf

Figure 38. Active le point de consigne 1 pour la compensation de perte de pression
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UTILISATION MULTI-POMPE

Un ou plusieurs moteurs sont connectés/déconnectés si le régulateur PID n'est pas capable de
conserver la valeur du process ou du retour dans les limites définies autour du point de consigne.

Critéres de connexion/d'ajout de moteurs (voir aussi Figure 39) :

e Valeur du retour hors des limites de bande passante.

» Moteur régulateur fonctionnant a une fréquence « proche du maximum » (-2 Hz).

e |es conditions ci-dessus sont remplies pendant un temps plus long que la temporisation de
bande passante.

e D'autres moteurs sont disponibles.

Point de

' Bande passante consigne

’ \ — -
Retour
Tempo. /
ENTREE
Moteur 22— SORT'!E
| ENTREE
Moteur 83—« ——— SORTIE

Le convertisseur fonctionne a la fréquence
maximale ou a une fréquence proche de la
fréquence maximale

11111.emf

Figure 39.

Critéres de déconnexion/suppression des moteurs :

e Valeur du retour hors des limites de bande passante.

* Moteur régulateur fonctionnant a une fréquence « proche du minimum » (+2 Hz).

e Les conditions ci-dessus sont remplies pendant un temps plus long que la temporisation de
bande passante.

e D’autres moteurs sont en marche en plus du moteur régulateur.

P3.14.2 ACTIVATION DE LA FONCTION INTERVERROUILLAGE

L'interverrouillage peut étre utilisé pour indiquer au systéeme Multi-pompe qu'un moteur n'est pas

disponible, par exemple parce qu'il a été supprimé pour des opérations de maintenance ou est uti-
lisé en commande manuelle.

Activez cette fonction pour utiliser Uinterverrouillage. Choisissez l'état nécessaire pour chaque
moteur via les entrées logiques (parametres P3.5.1.25 a P3.5.1.28). Si 'entrée est fermée (VRAI), le
moteur est disponible pour le systéme Multi-pompe. Dans le cas contraire, il n'est pas connecté
par la logique Multi-pompe.
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EXEMPLE DE LOGIQUE D'INTERVERROUILLAGE :
Soit l'ordre de démarrage des moteurs
1->2->3->4->5

Sil'interverrouillage du moteur 3 est supprimé, c'est-a-dire si la valeur du parameétre P3.5.1.27 est
définie sur FAUX, l'ordre devient :

1->2->4-55.

Si le moteur 3 est a nouveau utilisé (changement de la valeur du parameétre P3.5.1.27 en VRAI), le
systeme ne s'arréte pas et le moteur 3 prend la derniere place de la séquence :

1->2-54->5->3
Des que le systeme s'arréte ou passe en mode veille, l'ordre de démarrage d'origine est rétabli.
1->2->3->4->5

P3.14.3 INCLURE LE CONVERTISSEUR DE FREQUENCE DANS LA PERMUTATION

Sélection Nom de la sélection Description

Le moteur 1 (moteur raccordé au convertisseur de
0 Désactivé fréquence] est toujours contrélé par la fréquence et
n‘est pas affecté par l'interverrouillage.

Tous les moteurs peuvent étre controlés et sont

1 Activé affectés par linterverrouillage.

CABLAGE

Il existe deux facons d'effectuer le cablage, selon que la sélection 0 ou 1 est définie comme valeur
du parameétre.

Sélection 0, Désactivé :

Le convertisseur de fréquence ou le moteur régulateur n'est pas inclus dans la logique de permu-
tation ou d'interverrouillage. Le convertisseur est directement connecté au moteur 1 comme illus-
tré ci-dessous (Figure 40). Les autres moteurs sont des auxiliaires connectés au réseau par des
contacteurs et controlés par les relais du convertisseur.
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Sélection 1, Activé :

K2 K3
Moteur 1 Moteur 2 Moteur 3
Commande moteur 1 Commande moteur 2 Commande moteur 3
par relais par relais par relais
! . !
NON UTILISE ke [ ] k]
11112.emf
Figure 40.

Si le moteur régulateur doit étre inclus dans la logique de permutation ou d'interverrouillage, pro-
cédez aux raccordements comme décrit ci-dessous (Figure 41).

Chaque moteur est contrdolé par un relais mais la logique des contacteurs veille a ce que le premier

moteur raccordé soit toujours raccordé au convertisseur puis les suivants au réseau.
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Secteur

Moteur 1 Moteur 2 Moteur™ 3
Commande moteur1 Commande moteur 2 Commande moteur 3
par relais par relais par relais
\ \ \
\ \ \
K3 K2 K3 K3 K1 K3 K1 K2 K1
K2 K1 K2
K1.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3
K1 Kil.1 K2 K21 K3 K3.1
11113.emf
Figure 41.
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P3.14.4 PERMUTATION ! ACTIVATION

Sélection | Nom de la sélection Description

L'ordre de démarrage/priorité des moteurs est toujours
1-2-3-4-5 en fonctionnement normal. Il peut avoir été

0 Désactivé modifié en cours de fonctionnement si l'interverrouillage
a été supprimé puis a nouveau ajouté, mais l'ordre/le
degré de priorité est toujours restauré apres l'arrét.

La priorité a changé a certains intervalles pour assurer
une usure uniforme des moteurs. Les intervalles de per-
mutation peuvent étre modifiés (P3.14.5). Vous pouvez
également définir une limite quant au nombre de moteurs
autorisés a fonctionner (P3.14.7) ainsi que pour la fré-
quence maximum du convertisseur de régulation lorsque
1 Activé la permutation a lieu (P3.14.6). Si l'intervalle de permuta-
tion (P3.14.5) a expiré, mais que les limites de fréquence
et moteur ne sont pas atteintes, la permutation sera diffé-
rée jusqu'a ce que toutes les conditions soient réunies
(afin d'éviter par exemple une baisse soudaine de pres-
sion a cause de la permutation dans le systeme alors que
la station de pompage demande une haute capacité).

EXEMPLE :

Dans la séquence de permutation, apres que celle-ci a eu lieu, le moteur avec le plus haut degré
de priorité est placé en dernier et les autres gagnent un degré de plus :

Ordre de démarrage/priorité des moteurs : 1->2->3->4->5

--> Permutation -->

Ordre de démarrage/priorité des moteurs : 2->3->4->5->1

--> Permutation -->

Ordre de démarrage/priorité des moteurs : 3->4->5->1->2
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3.8 APPLICATIF HYAC — LOCALISATION DES DEFAUTS

Lorsqu’une condition de fonctionnement inhabituelle est détectée par les diagnostics de controle
du convertisseur de fréquence, celui-ci génére une notification visible, par exemple sur le panneau
opérateur. Le panneau opérateur affiche le code, le nom et une bréve description du défaut ou de
'alarme.

Les notifications varient selon les conséquences et l'action requise. Les défauts provoquent l'arrét
du convertisseur et nécessitent son redémarrage. Les alarmes informent l'utilisateur de conditions
de fonctionnement inhabituelles mais laissent le convertisseur en marche. Les infos peuvent néces-
siter le redémarrage mais n'affectent pas le fonctionnement du convertisseur.

Pour certains défauts, vous pouvez programmer différentes réponses dans le programme. Pour
cela, reportez-vous au groupe de parameétres Protections.

Le défaut peut étre réarmé en appuyant sur la touche Reset du panneau opérateur ou par linter-
médiaire du bornier d'E/S. Les défauts sont enregistrés dans le menu Historiques des défauts, que
vous pouvez parcourir. Les différents codes de défaut sont repris dans le tableau ci-dessous.

REMARQUE ! Avant de contacter votre distributeur ou Vacon, prenez soin de noter les textes et
codes exacts indiqués sur le panneau opérateur.
3.8.1 SURVENUE D'UN DEFAUT

Lorsqu‘un défaut survient et que le convertisseur s'arréte, examinez la cause du défaut, effectuez
les actions conseillées ici et réarmez le défaut de la facon indiquée ci-dessous.

1. Par une pression longue (1 s) sur la touche Reset du panneau opérateur ou

2. Enentrant dans le menu Diagnostics (M4), puis Réarmement des défauts (M4.2) et en
sélectionnant le paramétre Réarmement des défauts.

3. Pour le panneau opérateur a affichage LCD uniquement : En sélectionnant la valeur Oui pour
le parametre et en cliquant sur OK.

STOP‘C‘ READY | ‘ 1/0 STOP‘G READY | | /0 STOP‘G’ READY ‘ ‘ 1/0

Main Menu e Diagnostics Reset faults
ID: M4 ID: M4.1 ID: M4.2

Monitor Active faults .
(5) @ Ij (0) @ » Reset faults
= Parameters re)
(12 ) %'ﬁ\ Reset faults @ Help

9152.emf

Diagnostics Fault history
(6) Iil (39)
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT
Y 3 a Yy 8 a hy i
1 IR S N / ans
Ty ar-arncC T JCCET i LI
irrarig2an e @ (Y A A | I'/l_ll_ @ /17}_'[_7\
ML /
-1 A A .
WV v :
w i 4 w i 4 8
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV /o KEYPAD BUS
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3.8.2 HISTORIQUE DES DEFAUTS

Dans le menu M4.3 Historique défauts, vous trouverez une liste des 40 derniers défauts survenus.
Pour chaque défaut en mémoire, vous trouverez également des informations supplémentaires (voir

ci-dessous].
STOP‘GI READY ‘ : | 1/0 STOP‘G READY ‘ : ‘ /0 STDP‘GI READY ‘ | 1/0
o O . o
Acti fault — Ext 1 Fault 51 ode
Ij C(l;'e) . @ F:u::r:lad . 891384s > D 3
— External Fault 51 State Info old
6l Reset faults Fault old 871061s Date 7.12.2009]|
Fault history Device removed 39 Time 04:46:33 E
[j (39) ‘ @ Info old 862537s ‘ Operating time 8625375 5
Sourcel
Source2
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a a A a a
Corn T I T I RIYIYININERE YR T
FHUL T HIYH cutituii O LUdC
MLL _ @ ML) ] @ L L.
. _l M, _l | L
. 4 w 4 A 4 4
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV /o KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS
READY RUN sToP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT
a aA a a
/ _ﬁ ';'l JTH JT/;‘
L L Vo Vv
oo L 5
Q
n
n
% REV % KEYPAD BUS % REV X KEYPAD BUS °
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3.8.3

CODES DE DEFAUT

Tableau 74. Codes des défauts et descriptions

Intitulé du

Origine possible

Solution

1 Surintensité Le convertisseur de fréquence a Vérifiez la ch
(défaut matériel] |détecté un courant trop élevé (>4*I) | YEM!TI€2 1@ charge.
q le cabl _ Verifiez le moteur.
ans le cable moteur : Vérifiez les cables et les
1 . _brusque surcharge connexions.
2 Sulrlnten5|t.e. |mporta.nte. N Exécutez une marche
(défaut logiciel) * court-circuit dans les cables | yigentification.
moteur . Vérifiez les temps de rampe.
e moteur inadéquat
10 Surtension (défaut | La tension du bus c.c. est
matériel) supérieure aux limites définies : Augmentez le temps de
e temps de décélération trop | décélération.
court Utilisez un hacheur ou une
2 _ , hacheur de freinage désactivé| résistance de freinage (options).
17 | Surtension (défaut fortes pointes de surtension |Activez le régulateur de
logiciel] réseau surtension.
e séquence Marche/Arrét trop |Vérifiez la tension d'entrée.
q p
rapide
Défaut de terre La fonction de mesure du courant a
20 B’ , . . !
(défaut matériel] |détecté que la somme des courants
3 de phase du moteur est différente | Vérifiez le moteur et son
2 Défaut de terre de zéro : cablage.
(défaut logiciel) e défaut d'isolement dans les
cables ou le moteur
Le circuit de précharge est ouvert , .
Circui lorsque la commande MARCHE est Realrmez le défaut et
5 40 ircuit de donnée : redémarrez. .
précharge . fo.nctionnement défectueux Si le défaut se reproduit,
. contactez votre distributeur.
e panne d'un composant
Ce défaut ne peut étre réarmé a
partir du panneau opérateur.
. Mettez le convertisseur hors
Causes multiples : tension
7 | 60 |Saturation ; Composant defectueux | NE LE REALIMENTEZ PAS !
S 9 Contactez votre distributeur.
court-circuit ou surcharge Si ce défaut survient en méme
temps que le Défaut F1, vérifiez
les cables moteur et réseau.
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Code
ID

600

Défaut

602

603

604

605

606

607

608

609

610

647

648

649

Tableau 74. Codes des défauts et descriptions

Intitulé du
défaut

Défaut systéeme

Origine possible

Echec de la communication entre la
carte de commande et l'unité de
puissance.

Le chien de garde (watchdog) a
redémarré le processeur.

La tension de la puissance auxiliaire
dans l'unité de puissance est trop
faible.

Défaut de phase : la tension d'une
phase de sortie ne suit pas la
référence.

Un défaut est survenu au niveau du
CPLD mais il n'y a pas
d'informations détaillées au sujet de
ce défaut.

Solution

Réarmez le défaut et
redémarrez.

Si le défaut se reproduit,
contactez votre distributeur.

Les logiciels de l'unité de
commande et du module de
puissance sont incompatibles.

Mettez les logiciels a jour. Si le
défaut se reproduit, contactez
votre distributeur.

Version du logiciel illisible. Absence
de logiciel dans le module de
puissance.

Mettez a jour le logiciel du
module de puissance. Si le
défaut se reproduit, contactez
votre distributeur.

Surcharge du processeur. Une
partie du logiciel [par exemple,
'applicatif) a provoqué une
surcharge. L'origine du défaut a été
suspendue.

Echec de l'acces a la mémoire. Par
exemple, impossible de restaurer
les variables enregistrées.

Impossible de lire les propriétés de
dispositif nécessaires.

Réarmez le défaut et
redémarrez.

Si le défaut se reproduit,
contactez votre distributeur.

Erreur logicielle

Utilisation d'un bloc de fonction non
valable dans l'applicatif. Le logiciel
du systeme et l'applicatif ne sont
pas compatibles.

Surcharge de ressources.

Erreur survenue lors du
chargement des valeurs initiales
des parameétres.

Erreur survenue lors de la
restauration des paramétres.
Erreur survenue lors de
l'enregistrement des parametres.

Mettez les logiciels a jour. Si le
défaut se reproduit, contactez
votre distributeur.
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Tableau 74. Codes des défauts et descriptions

Code .. S
DSt s Origine possible Solution
ID défaut ginep
Sous-tension La tension du bus c.c. est inferieure
80 , L PPV
(défaut) aux limites définies :
e origine la plus probable : En cas de coupure réseau
tension réseau trop faible temporaire, réarmez le défaut et
e défaut interne du redémarrez le convertisseur de
9 convertisseur de fréquence | fréquence. Vérifiez la tension
Sous-tension e fusible d'entrée défectueux |réseau. Sielle est correcte, le
81 (alarme) interrupteur de précharge défaut est interne au
externe non fermé convertisseur.
REMARQUE ! Ce défaut survient | Contactez votre distributeur.
uniguement si le convertisseur est a
['état Marche.
10 91 | Phase réseau La phase réseau manque. Verifiez la. tension, les fusibles et
le cable d'alimentation.
. La fonction de mesure du couranta |,,. ...
Supervision de la . -, Veérifiez le moteur et son
1" 100 ) détecté l'absence de courant dans A
phase de sortie cablage.
une phase du moteur.
Supervision du
110 |hacheur de Vérifiez la résistance de freinage
freinage (défaut ) ) . | et le cablage.
matériel) Pas de hacheur de freinage installée. il ;
12 Résistance de freinage défect Ils ne presentent aucun
ge défectueuse. .
Alarme de . . probleme, le hacheur est
. Hacheur de freinage défectueux. .
saturation du défectueux. Contactez votre
11 hacheur de distributeur.
freinage
Sous-température
120 du convertisseur T , b ,
de fréquence emperaturetrop asse mesuree
(défaut) dans le radiateur ou la carte du
13 S . module de puissance. La
ous-temperature température du radiateur est
121 du convertisseur | tarieure 3 -10 2.
de frequence
(alarme)
Surtempérature
du convertisseur
130 ,
de fréquence
(défaut, radiateur)
Surtempérature Vlér.ifiez le vol'urne et le débit
du convertisseur d ,al_r_de refroidissement. .
131 | de fréquence Température trop haute mesurée \S/E::Teeﬁald?:tseeunrce de poussiere
[ala.rme, dans le radiateur ou la carte du Vérifiez la tem -érature
14 radiateur) module de puissance. La bi P
Surt irature |température du radiateur est ar,n'llante. ,
dur emperatu supérieure 3 100 2 Vérifiez que la fréquence de
132 du ;:olnvertlsseur P - découpage n'est pas trop élevée
e frequence par rapport a la température
(défaut, carte) ambiante et a la charge moteur.
Surtempérature
du convertisseur
133 ,
de fréquence
(alarme, carte)
15 140 |Calage moteur Le moteur a calé. Vérifiez le moteur et la charge.
Réduisez la charge moteur.
16 150 Surtempérature Le moteur est surchargé. S'iln'ya aucune surcharge\du
moteur moteur, verifiez les parametres

du modéle thermique.
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Code

Défaut

ID

Tableau 74. Codes des défauts et descriptions

Intitulé du
défaut

Origine possible

Solution

17 160 Sous-charge Le moteur fonctionne en sous- Vérifiez la charge.
moteur charge.
Surcharge de
180 puissance
(supervision a
court terme i ' 1 Lo
19 J La puissance d'entrainement est Réduisez la charge.
Surcharge de trop forte.
puissance
181 N
(supervision along
terme])
Echec d'identification de l'angle de
25 Défaut de contrdle | démarrage.
du moteur Défaut de contrdle du moteur
générique.
L . , . Changez le ventilateur et
Refroidissement |Le ventilateur a atteint la fin de sa N
32 312 . . . remettez a zéro le compteur de
par ventilateur durée de vie. . . ;
durée de vie du ventilateur.
Le Fire Mode du convertisseur est
33 Fire Mode activé activé. ITes protections du
convertisseur ne sont pas
appliquées.
Carte optionnelle remplacée par
Changement de |une carte précédemment insérée | Le dispositif est prét a étre
37 360 |dispositif (méme |dans le méme emplacement. Les |utilisé. Les anciennes valeurs
type) valeurs des parameétres de la carte |des parametres seront utilisées.
sont enregistrées.
Ajout d'une carte optionnelle. La
Changement de carte optionnelle était Le dispositif est prét a étre
. o A précedemment insérée dans le L :
38 370 |dispositif (méme N utilisé. Les anciennes valeurs
i méme emplacement. Les valeurs . DL
ype) d . des parametres seront utilisées.
es parametres de la carte sont
enregistrées.
Retrait de Carte optionnelle retirée de son Le dispositif n'est plus
39 380 | - G , )
dispositif emplacement. disponible.
40 390 | Dispositif inconnu Dlspo_smf inconnu connecté (module L_e dlsposmf n'est plus
de puissance/carte optionnelle) disponible.
[ Vérifiez la charge.
La température IGBT (température |Vérifiez la taille du moteur.
41 400 Surtemp. IGBT de l'unité + |2T] est trop élevée. Exécutez une marche
d'identification.
420 Voie A du codeur 1 manquante.
, Vérifiez les connexions du
421 Voie B du codeur 1 manquante. codeur.
43 422 | Défaut de codeur Les deux voies du codeur 1 sont Vgr!f!ez le codeur et son cable.
manquantes Vérifiez la carte du codeur.
423 Codeur inversé Vérifiez la fréquence du codeur
en boucle ouverte.
424 Carte du codeur manquante
Carte optionnelle remplacée par
Changement de |une carte qui n'était pas présente | Définissez a nouveau les
44 430 |dispositif (type dans le méme emplacement. Les | paramétres de la carte
différent) valeurs des parametres ne sont pas | optionnelle.
enregistrées.
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Tableau 74. Codes des défauts et descriptions

Code

Défaut Intitulé du

D défaut Origine possible Solution

Ajout d'une carte optionnelle. La
carte optionnelle n'était pas
présente dans le méme
emplacement. Les valeurs des
parameétres ne sont pas
enregistrées.

Définissez a nouveau les
parameétres de la carte
optionnelle.

Changement de
45 440 |dispositif (type
différent)

51 1051 | Défaut externe Entrée logique.

Défaut de Rupture de la communication entre |,,. ...
1052 L . Vérifiez le raccordement du
52 communication le panneau opérateur et le . A
1352 . . panneau operateur et son cable.
avec panneau convertisseur de fréquence.
Defaut d? . Rupture de la connexion entre le Vérifiez l'installation et le maitre
53 1053 |communication

. matltre et la carte du bus de terrain. | du bus de terrain.
bus de terrain

1354 |Défaut slot A

1454 | Défaut slot B Carte optionnelle ou slot
1654 | Défaut slot D defectueux.

1754 |Défaut slot E

54 Vérifiez la carte et le slot.

Défaut de Rupture de la communication entre

65 1065 L le PC et le convertisseur de
communication PC|,~,
fréquence.

Vérifiez le refroidissement et la
charge du moteur.

Action en casde |L'entrée de thermistance a détecté |Vérifiez la connexion de la

66 1066 |défaut une augmentation de la thermistance.

thermistance température moteur. (Si U'entrée de thermistance
n'est pas utilisée, elle doit étre
court-circuitée.)

Un numéro d'ID inexistant est utilisé

pour l'identification des valeurs vers Verifiez les parametres dans le

1310 . . menu Trame des données du
la sortie de traitement du bus de . -
: bus de terrain (section 3.6.8).
terrain.
Le type de la valeur en cours de
. . . traitement n'est peut-étre pas
Erreur [l est impossible de convertiruneou| (.. =\ .. )
. . : défini. Vérifiez les parametres
69 1311 |d'adressage du plusieurs valeurs pour la sortie de
. ; , dans le menu Trame des
bus de terrain traitement du bus de terrain. . .
données du bus de terrain
(section 3.6.8).
Dépassement lors de l'adressage et
1312 de la conversion des valeurs pour la
sortie de traitement du bus de
terrain (16 bits).
Défaut supervision| Régulateur PID : valeur de retour
101 1101 |d'une mesure hors des limites de supervision (et
procédé (PID1) temporisation si définie).
Défaut supervision| Régulateur PID : valeur de retour
105 1105 |d'une mesure hors des limites de supervision (et
procédé (PID2) temporisation si définie).
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