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Acest ghid rapid contine etapele esentiale in instalarea si
configurarea rapida a convertizorului dumneavoastra de frecventa Vacon 20.
inainte de a pune in functiune unitatea de actionare, descarcati si cititi manualul
de utilizare Vacon 20 complet disponibil la adresa:
www.vacon.com -> Downloads

1. SIGURANTA

NUMAI UN ELECTRICIAN CALIFICAT POATE EFEC-
A TUA OPERATIUNILE DE INSTALARE ELECTRICA!

Acest ghid rapid contine avertismente desemnate clar, care au rolul de a asigura si-
guranta dumneavoastra si de a permite evitarea deteriorarii neintentionate a produ-
sului sau a aparatelor conectate.

Cititi cu atentie aceste avertismente:

Componentele unitatii de alimentare a convertizorului de frecventa
sunt sub tensiune cand Vacon 20 este conectat la retea. Contactul cu
tensiunea electrica este extrem de periculos si poate provoca decesul
sau raniri grave.

Bornele U, V, W (T1, T2, T3) ale motorului si bornele - / + ale rezisten-
tei de franare, daca este prezentd, se afla sub tensiune cand Vacon 20
este conectat la reteaua electrica, chiar si daca motorul nu se afla in
functiune.

Bornele | / O de comanda sunt izolate de potentialul electric de retea.
Cu toate acestea, bornele de iesire ale releului pot contine o tensiune
de comanda periculoasa chiar si daca Vacon 20 este deconectat de la
reteaua electrica.

Curentul de scurgere la pamant al convertizoarelor de frecventd Vacon
20 depaseste 3,5 mA c.a.. Conform standardului EN61800-5-1, trebuie
sa se asigure o conexiune la pAmant protejata si consolidata.

c i capitolul 7!

Tn cazul in care convertizorul de frecventa este utilizat ca parte a unui
utilaj, producétorul utilajului are raspunderea de a dota utilajul cu un
intrerupator general (EN 60204-1).

Daca Vacon 20 este deconectat de la reteaua electrica in timp ce
motorul este in functiune, acesta ramane sub tensiune daca motorul
este inca antrenat in cadrul procesului. In acest caz, motorul preia rolul
unui generator care alimenteaza cu energie convertizorul de frecventa.
Dupa ce s-a deconectat convertizorul de frecventa de la reteaua elec-
trica, asteptati ca ventilatorul s& se opreasca si ca indicatoarele de
stare cu leduri de pe panoul frontal sa se stinga. Asteptati inca 5
minute inainte de a interveni in orice fel asupra conexiunilor Vacon 20.

Motorul poate demara automat dupéa o defectiune in cazul in care s-a
activat functia de autoresetare.

&»@»i»»@
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2. MONTAREA

2.1 Instalarea mecanica

Exista doua moduri posibile de a monta Vacon 20 pe perete. n cazul MI1 - MI3, fie
montare cu surub, fie cu sina DIN; In cazul MI4 - MI5, cu surub sau cu flansa.
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Figure 1: Montare cu surub, MI1 - MI3
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Figure 2: Montare cu surub, Mi4 - MI5
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Figure 3: Montare cu sina DIN, MI1 - MI3

Retineti! Consultati dimensiunile de montare de pe spatele unitatii de actionare.
Lasati spatiu liber pentru racire deasupra (100 mm), dedesubtul (50 mm), si pe late-
ralele (20 mm) aparatului Vacon 20! (in cazul MI1 - MI3, instalarea in paralel este
permisd numai daca temperatura ambianti se situeaza sub 40 °C; in cazul MI4 -
MI5, nu este permisa instalarea in paralel.
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Figure 4: Montare cu flansa, Ml4 - MI5
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369,5

Structura unitate de actionare

Structura deschidere

181
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362
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Figure 5: Dimensiuni de decupare la montarea cu flansa pentru MI4 (Unitate: mm)
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Structura unitate de actionare
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Figure 6: Dimensiuni de decupare la montarea cu flansa pentru MI5 (Unitate: mm)
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Figure 7: Dimensiuni in adancime la montarea cu flansa pentru MI4 si MI5 (Unitate: mm)
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Fixati suportul
DUPA ce ati montat
cablurile electrice

Fixati aceasta placa
INAINTE de a monta
cablurile electrice

Figure 8: Fixarea placii PE si a suportului de cablu API, MI1 - MI3

Taal Tl

Fixati suportul
DUPA montare

Fixati aceasta placa
INAINTE de a monta
cablurile electrice

Figure 9: Fixarea pléacii PE si a suportului de cablu API, Ml4 - MI5
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2.2 Cabluri si conexiuni
2.2.1 Cabluri de alimentare

Retineti! Cuplul de strangere pentru cablurile electrice este de 0,5 - 0,6 Nm (4-5
in.Ibs).

3~ (230, 400V)

1~ (230v) IESIRE MO TOR

Dezizolati
teaca de
plastic a
RETEA  cablului pentru  MOTOR
’ impamantare
la 360°

Figure 10: Conexiuni electrice Vacon 20, MI1

3~(230V, 400V, 575V) Rezistenta franare externd
Va— 3~(230V, 400V, 575V)
<~ @00 1~ msw
Motor out

N |_1 LZIN L3 R4 R- UITI VIT2W/T3
Dezizolati

teaca de
plastic a
cablului pentru
impé@mantare

la 360° L

REZSTENTA
FRANARE

Figure 11: Conexiuni electrice Vacon 20, MI2 - MI3
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IESIRE MOTOR

REZISTENTA

RETEA FRAMARE “MoTOR

Figure 12: Conexiuni electrice Vacon 20, MI4

3~ (380, 480V)

IESIRE MOTOR

RETEA REZISTENTA MOTOR
FRANARE

Figure 13: Conexiuni electrice Vacon 20, MI5
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2.2.2 Cabluri de comanda
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Figure 15: Deschideti capacul Mi4 - MI5
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uplu de strangere
cablului de
comanda: 0,4 Nm

Dezizolati teaca de
" plastic a cablului pentru
impé@mantare la 360°

Figure 17: Instalati cablurile de comanda, M4 - MI5
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2.2.3 Placi optionale permise la Vacon20

Consultati portiunea de mai jos pentru a afla ce placi optionale sunt permise in com-
partiment:

[sLot| B3| E5[re [E7 [ Bi[B2 [B4 [ B5] B9 [BH [BF |

Retineti! OPT-B1 si OPT-B4 accepta numai alimentare electrica externa.

Structura de asamblare pentru placa optionala:
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3. CONFIGURATIE I/0 COMENZI $1 BORNE
Vacon 20
1-10kQ
Borna Semnal Valoare din fabrical Descriere
1 |+10 Vref |lesire tensiune referinta Sarcind maxima 10 mA
2 A1 Intrare analogica 1 Referintd frecv”  |0- 10 V, Ri >= 200 k Q
3 [eND @®|Semnal impamantare I/
6 |24 vout ||esire 24 V pentru DI +20 %, sarcina maxima 50
(intrari digitale) mA
Intrare digitala pentru DI1- DI6,
7 |DI_C ®|intrare digitald comuna consultati tabelul 2 pentru tipul
de consumator DI
> 8 |DI Intrare digitala 1 Pornire inainte® 18-30V,Ri>5kQ
| 19 |DI2 Intrare digitala 2 Pornire inapoi”
|~ 110 [DI3 Intrare digitala 3 Resetare eroare”
A |A RS485 semnal A Comunicare FB Negativ
B |B RS485 semnal B Comunicare FB Pozitiv
Valoare implicita:
Valoare reals PID si 0(4) - 20 mA, Ri <= 250 Q
4 ]AI2 Intrare analogica 2 aoare read P | Attele:
referinta frecv P)
0-10V, Ri>=200kQ
Selectabil cu microintrerupator
5 |GND @) gemnal fmp&méntare I/
[ 13 |DO- lesire digitala comuna lesire digitald comuna
14 |DI4 Intrare digitala 4 Turatie presetata BO 18-30V,Ri>5kQ
Folosit ca DI,
N Turatie presetata Altele: Intrare encoder A (frec-
15 |DIS Intrare digitala 5 B1P venta pana la 10 kHz)
Selectabil cu microintrerupator
Folosit ca DI,
Altele: Intrare encoder B (frec-
—_116 |DI6 Intrare digitald 6 Eroare externa®) venta pana la 10 kHz), Intrare
tren de impulsuri (frecventa
A pana la 5 kHz)
m . Jo-1ovr>1kQ
18 |AO lesire analogica Frecventd de iesi-
s g reP) 0(4) - 20 mA, RL < 500 Q
Selectabil cu microintrerupator
. . . X Colector deschis, sarcinad max
- P »
20 [DO lesire semnal digital Activ = PREGATITP) 48 V/50 mA

Table 1: Configuratie I/O implicitd de uz general si conexiuni pentru panoul de comanda la
Vacon 20
P) = Functie programabild, consultati manualul de utilizare: liste de parametri si
descrieri pentru detalii
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Borna Semnal Valoare din fabrica Descriere
22 [RO 13 —\ lesire releu 1 ~

. Sarcind de comutare max:
23 |RO14 [— Activ = RULARE® (550 yica/2 A sau 250 Vee 10,4 A
24 RO 22 __/\/ lesire releu 2

s Sarcind de comutare max:
25 [RO 21 Activ = EROARE®| 550 \icar2 A sau 250 Ve 10,4 A
26 |RO 24

Table 1: Configuratie I/O implicitd de uz general si conexiuni pentru panoul de comanda la
Vacon 20
P) = Functie programabild, consultati manualul de utilizare: liste de parametri si
descrieri pentru detalii

Borna Semnal Valoare din fabrica Descriere
Semnal impaman-
3 GNP fare 10
lesire 24 V pentru +20 %, sarcind maxima
6 |24 Voul| 5\ intrari digitale) 50 mA
7 loic Intrare digitala Intrare digitalda comuna
- comuna pentru DI1-DI6
" 1g o1t Intrare digitala 1 Pornire fnainte P) |18 - 30V, Ri > 5 kQ
T g— 9 |DI2 Intrare digitala 2 Pornire inapoi P)
——__[70 [DI3 Intrare digitala 3  |Resetare eroare P)
|~ 114 |pi4  [intrare digitals 4 ;l(‘)ri‘i'e presetald 1830 v, Ri > 5 ko
L~ li5[pi5  |intrare digitals 5 ;‘jr‘;‘i'e presetatd  (\ mai pentru DI.
L 16 |DI6 Intrare digitala 6 Eroare externa P) [Numai pentru DI.

Table 2: Tip consumator DI, scoateti suntul J500 si conectati firul pe baza tabelului 2

J500 sS4 S3  s2  s1
ON
5] <] <
_2| E|aE g€
a8l |< |ae
Sl = ==
OFF
Figure 18: Microintrerup&toare
Borne 1/0 Vacon 20:
Al2 GND DO-DI4 DIS DI6 AO DO+ R13 R14 * R24
22 23 26
|631314151c?182°||00||00|
25 24
323 &35 8 s8] [oo] [B 8]
+10VAI1 GND 24V DI-C DI1 DI2 DI3 A B R21 R22
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4. NAVIGARE $1 PORNIRE

4.1 Meniurile principale ale Vacon 20

MENIU READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
REFERINTA REF -

Afiseaza valoarea

de referinta a

tastaturii indiferent  PAR
de locul de control  gyg
selectat.

FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS

l v APASATI

MENIU
MONITORIZARE
Tn acest meniu

puteti parcurge MON
valorile de

monitorizare.

REF

v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS

l N/ APAsATI

MENIU READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
PARAMETRI e[ 4 -

inacest meniu

REF
MON
si edita parametrii. PAR)d-

puteti parcurge
PAR

APASATI sys

v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS

l v APASATI

FAULT

MENIU READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM
A A a a
SISTEM

Aici, veti putea
parcurge
submeniul cu
parametri de
sistem si erori.

v
FWD REV O KEYPAD BUS FWD REV /O KEYPAD BUS

Figure 19: Meniul principal al Vacon 20
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4.2 Asistent de punere in functiune si pornire

4.2.1 Etapel

punerii in fi

1. Cititi instructiunile de siguranta de la pagina 1

7. Efectuati proba de functionare fara motor, consul-
tati manualul de utilizare de la adresa
www.vacon.com

2. Fixati impamantarea si verificati daca cablurile res-
pecté cerintele

8. Efectuati probe fara sarcina si fara ca motorul sa
fie conectat la proces

3. Verificati calitatea si cantitatea de aer de racire

9. Efectuati o secventa de identificare (Par. ID631)

4. Verificati daca toate intrerupatoarele de pornire/
oprire se afld in pozitia STOP

10. Conectati motorul la proces si efectuati proba de
functionare inca o data

5. Conectati unitatea de actionare la retea

11. Vacon 20 este acum gata pentru utilizare

6. Rulati Asistentul de pornire si setati toti parametrii
necesari

Table 3: Etapele punerii in functiune

4.2.2 Asistent de pornire

Vacon 20 ruleaza asistentul de pornire la prima pornire a alimentarii electrice. Asis-
tentul poate fi rulat prin setarea SYS Par.4.2 =1. Urmatoarele imagini indica proce-

dura.

RETINETI! Daca rulati asistentul de pornire, toate setarile de parametri
vor reveni la valorile implicite din fabrica!

READY RUN STOP ALARM FAULT
A

REF -

READY RUN STOP ALARM FAULT
A

REF

won| LA won| b (.
—>
o ) i
svs |4 sYs |4 H rpm.:
v v v Ve
FWD REV O KEYPAD BUS FWD REV IO KEYPAD BUS

v
@ Accesati meniul Par.,

selectati turatia nominala

amotorului cuP1.3

READY RUN STOP ALARM FAULT

Apasati OK pentru
a accesa modul de

editare

READY RUN STOP ALARM FAULT

Modificati valoarea
P1.3 folosind butonul
Sus/Jos si apasati OK
pentru a confirma

@ Efectuati aceeasi
procedura pentru P1.4,

curent nominal motor

Figure 20: Asistent de pornire Vacon 20 (aplicatie standard)
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READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
RE a REF| S REF| a

P

v v
FWD REV_ 7O KEYPAD BU:!

SIS

Asistentul de Apasati OK pentru Selectati o valoare
pornire afigeaza a accesa modul de intre 0 si 3,
valoarea par 17.1. editare. vezi mai jos!
Selectii
P17 P18 P1.15 P22 P23 P3.1 P4.2 P43
18 & ol = Rocel o 0Hz
O=Sandard | wwor | ropems | Neweat [SRIR] Pertea i
. 1 - - 0=
1=Actionare |1 * | Sonwol o U 20Hz 5s 5s
pompa INVOT | frecventa Neutilizat {conolata | controlata
i 11x fo= - 1= 0=
2 =Actionare 0= Pornire 20s 20s
ventilator INMOT :f:sv"e"nl? Neutilizat | rapida S\Zr,‘.j:_.e 2otz
— Acti 15 1=Controlul tu- _ - 0=
3 =Actionare la \ - foimbu| = [ Oprire 0Hz 1s 1s
cuplu mare INMOT | |5 deschisa | Yt1zad | controlata inerfals
Parametri P1.7 Limita de curent (A) P2.3 Oprire functie
afectati: P1.8 Modul de control al motorului  P3.1 Frecventa min
P1.15 Amplificator de cuplu P4.2 Timp(i) accel.
P2.2 Pornire functie P4.3 Timp(i) decel.

READY RUN STOP ALARM FAULT
REF

Apasati OK pentru
a confirma configurarea
unitatii de actionare

Figure 21: Configurare unitate de actionare
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5. MONITORIZARE $I PARAMETRI

RETINETI! Acest ghid vizeaza aplicatia standard Vacon 20, daca ave?i nevoie
de descrieri detaliate ale parametriilor, descarcati manualul de utilizare de la
adresa:

www.vacon.com -> Support & downloads.

5.1 Valori de monitorizare

Cod Semnal de monitori- Umga!e Ele D | Descriere
zare masura
Vi1 Frecventa de iesire Hz 1 Frecventa de iesire la motor
V1.2 Referinté de frecventa Hz 25 Refermga_ de frecventd Ia controlul
’ ! motorului
V1.3 Turatie motor rpm 2 Turatie motor calculata
V1.4 Curent motor A 3 Curentul masurat al motorului
V15 Cuplu motor % 4 ICL:‘;Jplu calculat real/nominal al motoru-
V16 Putere arbore motor % 5 Putere cglculata reald/nominalé a
motorului
V1.7 Tensiune motor \ 6 Tensiune motor
V1.8 Tensiune circuit CC \ 7 Tensiune circuit CC masurata
V1.9 Temperaturd unitate °C 8 Temperatura disipator termic
V1.10 | Temperatura motor % 9 | Temperatura motor calculata
V111 Putere generatd KW 79 Putere generata de la unitatea de acti-
onare la motor
V2.1 Intrare analogica 1 % 59 Interval c!e se_mnal Alt _e_xprlmat n
procentaj de interval utilizat
V2.2 Intrare analogica 2 % 60 Interval d,e sgmnal Al2 gxprlmat n
procentaj de interval utilizat
v2.3 | lesire analogics % g1 | Interval de semnal AO exprimat in
procentaj de interval utilizat
Stare intrari digitale DI1, L
V2.4 DI2, DI3 15 | Stare intrari digitale
Stare intrari digitale D14, PP
V2.5 DI5, DI6 16 | Stare intrari digitale
V2.6 RO1, RO2, DO 17 | Stare releufiesiri digitale
va7 | Intrare tren de impulsuri/ % 1234 | Valoare scalara 0 - 100%
encoder
Scalat in functie de impulsurile enco-
V28 Rpm encoder pm 1235 derului/parametrii de rotatie
Table 4: Valori de monitorizare
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Semnal de monitori- | Unitate de

Cod -
zare masura

ID | Descriere

Semnal de intrare analogica 1 expri-
mat in % de la placa optionald, mas-
cat pana la conectarea unei placi
optionale

va2.11 Intrare analogica E1 % 61

Semnal de iesire analogica 1 exprimat
n % de la placa optionala, mascat
pana la conectarea unei placi optio-
nale

V2.12 lesire analogica E1 % 31

Semnal de iesire analogica 2 exprimat
n % de la placa optionald, mascat
pana la conectarea unei pléci optio-
nale

V2.13 lesire analogica E2 % 32

Aceasté valoare de monitorizare
indica starea intrarilor digitale 1-3 de
pe placa optionala, mascate pana ce
se conecteaza o placa optionald

V2.14 DIE1, DIE2, DIE3 33

Aceasta valoare de monitorizare
indica starea intrarilor digitale 4-6 de
pe placa optionala, mascate pana ce
se conecteazi o placa optionala

V2.15 DIE4, DIES, DIE6 34

Aceasté valoare de monitorizare
indica starea iesirilor de releu 1-3 de
pe placa optionala, mascate pana ce
se conecteaza o placa optionala

V2.16 DOE1,DOE2,DOE3 35

Aceasté valoare de monitorizare
indica starea iesirilor de releu 4-6 de
pe placa optionala, mascate pana ce
se conecteaza o placa optionald

V217 DOE4,DOES5,DOE6 36

Valoarea masurata a intrarii de tempe-
ratura 1 exprimata in unitatea de tem-
peratura (Celsius sau Kelvin) in
functie de setarea parametrilor, mas-
cata pana ce se conecteaza o placd
optionala

V2.18 Intrare temperatura 1 50

Valoarea masurata a intrarii de tempe-
ratura 2 exprimata in unitatea de tem-
peratura (Celsius sau Kelvin) in
functie de setarea parametrilor, mas-
cata pana ce se conecteaza o placa
optionald

V2.19 Intrare temperatura 2 51

Valoarea masurata a intrarii de tempe-
ratura 3 exprimata in unitatea de tem-
peratura (Celsius sau Kelvin) in
functie de setarea parametrilor, mas-
cata pana ce se conecteaza o placi
optionala

V2.20 Intrare temperatura 3 52

Table 4: Valori de monitorizare
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Semnal de monitori-
zare

Cod

Unitate de
masura

Descriere

Cuvant de stare pentru

V3 unitatea de actionare

43

Cod cu biti privind starea unitétii de
actionare

BO = Pregatit

B1 = Rulare

B2 = Inversare

B3 = Eroare

B6 = PermiteRulare

B7 = Alarm&Activa

B12 = CerereRulare

B13 = RegulatorMotorActiv

Cuvant de stare pentru

V3.2 A
aplicatie

89

Cod cu biti privind starea aplicatiei:
B3 = Profil accelerare controlatd 2
Activ

B8 = Control local activ
B9 = Control PC activ
B10 = Frecvente presetate active

V3.3 Cuvant de stare DIN

56

BO=DI

B7 =DIE2
B8 =DIE3
B9 =DIE4
B10 = DIES
B11 = DIE6

\ZNl Valoare de referinta PID

20

Valoare de referinta regulator

V4.2 Valoare feedback PID

21

Valoare reald regulator

V4.3 Eroare PID

22

Eroare regulator

V4.4 lesire PID

23

lesire regulator

V4.5 Procesare

29

Variabila proces scalat
Consultati par. 15.18

Table 4: Valori de monitorizare
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5.2 Parametri de configurare rapida (meniu virtual, apare cand par. 17.2 =

1)
Uni-
tate | Valoare
Cod Parametru Min | Max | de impli- | ID Nota
masu| cita
ra
P11 Tensiune nominala 180 690 v Variaza 110 C_c?nsliltagi placuta cu spe-
motor cificatii de pe motor.
Frecventa nomi- 50,00/ Consultati placuta cu spe-
P1.2 nald motor 30,001 320,00 Hz 60,00 " cificatii de pe motor.
" A Valoarea implicita este
Turatie nominala 1440/ P
P1.3 motor 30 | 20000| rpm 1720 112 valab_lla pentru un motor cu
4 poli.
Curent nominal 02x| 2,0x Consultati placuta cu spe-
P1.4 motor INunit| INunit A INunit 13 cificatii de pe motor.
Consultati placuta cu spe-
P1.5 | Cosinus motor (9 | 0,30 | 1,00 0,85 120 cificalii de pe motor.
- 02x| 20x 1,5x
P1.7 Limit& curent INunit| INunit A INunit 107 | Curent maxim motor
Amplificator de 0 = Neutilizat
P1.15 cuplu 0 1 0 109 14 = Utilizat
Selectie loc control 0=Boma IO
P21 : 0 2 0 172 | 1 = Fieldbus
extern 1 _ « s
2 = Tastaturé numerica
. " 0 = Accelerare controlata
P2.2 Pornire functie 0 1 0 505 1 = Pornire din mers
: " 0 = Oprire inertiala
P2.3 Oprire functie 0 1 0 506 1 = Oprire controlaté
P3.1 Frecventa min 0,00 | P3.2 Hz 0,00 101 | Frecv referintad minima
5 50,00/ 5 s
P3.2 Frecventa max P3.1 320,001 Hz 60.00 102 | Frecv referintd maxima
1= Turatie presetatd 0
2 = Tastatura numerica
3 = Fieldbus
4=AN11
5 12
. s 6=PID
Selectie réferlngade Vari- 7=A1 +A2
P3.3 | frecventa loc con- 1 X 7 17 .
; aza 8 = Potentiometru motor
trol extern 1 .
9 = Tren de impulsuri/
Encoder
10 = AIE1
11 = Intrare temperatura 1
2 = Intrare temperatura 2
3 = Intrare temperatura 3

Table 5: Parametri de configurare rapida
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Uni-
tate | Valoare
Cod Parametru Min | Max | de impli- | ID Nota
masu| cita
ra
Turatia presetata 0 este
P3.4 | Turatie presetata 0 | P3.1 | P3.2 Hz 5,00 180 | utilizata ca referinta de
frecventa cand P3.3 = 1
P3.5 | Turatie presetatd 1| P3.1 | P3.2 Hz 10,00 105 | Activata de intréri digitale
P3.6 | Turatie presetata 2 | P3.1 | P3.2 Hz 15,00 106 | Activata de intrari digitale
P3.7 | Turatie presetatd 3| P3.1 | P3.2 Hz 20,00 126 | Activata de intréri digitale
N Timp de accelerare de la 0
P4.2 | Timp accelerare 1 0,1 |3000,0 s 3,0 103 Hz la frecvents maxima.
Timp decel 1] 0.1 | 30000 30 104 Timp decelerare de la frec-
P4.3 [ Timp decelerare ’ ' s ' venta maxima la 0 Hz.
0=0-100%
P6.1 Interval de semnal 0 1 0 379 1=20%-100% o
20% corespunde unui nivel
de semnal minim de 2 V.
0=0-100%
Interval de semnal 1=20% - 100%
P6.5 0 1 0 390 |20% corespunde unui nivel
A2 L
de semnal minim de 2V
sau de 4 mA.
Resetare automata 0 1 0 731 0 = Dezactivare
P14.1 1 = Activare
0 = Toti parametrii sunt
vizibili
P17.2| Mascare parametri 0 1 1 115 |1 = Este vizibil numai gru-
pul de parametri pentru
configurare rapida
Table 5: Parametri de configurare rapida
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5.3 Setari motor (panoul de comandéa: Meniu PAR -> P1)

comutare

Uni-
tate | Valoare
Cod | Parametru | Min| Max | de | impli- | ID Nota
mas | cita
ura
P11 Tensiune nominala 180 | 690 v variazs | 110 Con_jsul(agl placuta cu specifi-
motor catii de pe motor.
Frecventd nomi- 50,00/ Consultati placuta cu specifi-
P1.2 nala motor 30,00(320,00f Hz 60,00 m catii de pe motor.
Turatie nominala 1440/ Valoarea implicité este vala-
P13 motor 80120000 rem | 4750 | M2 fhis pentru un motor cu 4 pol.
Curent nominal | 0,2x| 2,0x " Consultati placuta cu specifi-
P1.4 motor INunit| INunit A INunit "3 catii de pe motor.
P15 Cosinus motor(p 030 | 1.00 0,85 120 Copsultagl placuta cu specifi-
catii de pe motor.
(Factor de putere) ’
N . 0 = Inductie
P1.6| Tipul motorului 0 1 0 650 1 = Magneti permanenti
- 02x| 2,0x 1,5x .
P1.7 Limita curent iNunit] INunit A INunit 107 | Curent maxim motor
0 = Control frecventa
pq.g | Mod de controlal | 1 0 600 | 1= Control turatie in buca
motorului o ’
deschisa
0 = Liniar
P1.9 Raport U / f 0 2 0 108 |1 = Patratic
2 = Programabil
Punct de slabire 50,00/ Frecventa punct de slabire de
P1.10 de camp 800 320,00) Hz [ oo | 602 LA
Tensiune punct de Tensiunea la punctul de sla-
P1.11 o P! N 10,00] 200,00 % 100,00 | 603 |bire de camp exprimata ca %
slabire de camp "
din Unmot
Frecventa punct 50,00/ Frecventa punct mediu pentru
P112)  heguu | @00 | P10 Hz 1 g500 | 894 [ programabil
Tensiune punct Tensiune punct mediu pentru
P1.13 . p 0,00 | P1.11 % 100,00 | 605 | U/f programabil exprimata ca
mediu U/f ;
% din Unmot
Tensiune frecv o Tensiunea la 0 Hz exprimata
P1.14 Zer0 0,00 | 40,00 % Variaza | 606 ca % din Unmot
Amplificator de 0 = Dezactivat
P1.15 cuplu 0 1 0 109 1 = Activat
Frecvents de Frecventa PWM. Daca valorile
P1.16 ; 1,5 16,0 kHz 4,0/2,0 | 601 | depasesc valoarea implicita,

reduceti capacitatea de curent

Table 6: Setari motor
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Uni-
tate | Valoare
Cod | Parametru | Min| Max | de | impli- | ID Nota
mas | cita
ura
A 0 = Dezactivat
P1.17 Chopg::ede fre- | 2 0 504 | 1= Activat: intotdeauna
2 = Stare rulare
Nivelul de activare a controlu-
|ui chopperului de franare
exprimat in volti.
Pentru alimentarea de 240 V:
240%1,35*1,18 =382 V
Pentru alimentarea de 400 V:
Nivel chopper de - 400*1,35*1,18 =638 V
P1.18 franare 0 on v variaza | 1267 Retineti ca, in cazul utilizarii
chopperului de franare, regu-
latorul de supratensiune poate
fi dezactivat sau nivelul de
referinta la supratensiune
poate fi setat deasupra nivelu-
lui chopperului de franare.
0 = Inactiv
\dentificarea moto- 1 = Identificare in repaus (este
P1.19 rului 0 1 0 631 | necesara o comanda de rulare
in decurs de 20 s pentru acti-
vare)
Cadere de tensiune in infasu-
Cadere de tensi- o rérile motorului exprimata ca
P1.20 une Rs 0,00 1 100,00 % 0,00 662 % din Unmot la curent nomi-
nal.
0 = Dezactivat
Regulator de 1 = Activat, mod standard
P1.21 supratensiune 0 2 1 607 2 = Activat, mod sarcina de
soc
Regulator de sub- 0 = Dezactivare
P1.22 " tensiune ol T ] 598 [ - activare
p1.23| Filtru sinusoidal | 0 1 0 522 ? :Il\r"“ue:‘e inuz

Table 6: Setari motor
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Uni-
tate | Valoare
Cod | Parametru | Min| Max | de | impli- | ID Nota

mas | cita

ura
Cuvant de configurare modu-
lator:
B1 = Modulatie discontinua
(DPWMMIN)

B2 = Cadere de impulsuri in
supramodulatie

B6 = Submodulatie

P1.24| Tip modulator 0 65535 28928 648 | B8 = Compensare instantanee
a tensiunii CC*

B11 = Zgomot scazut

B12 = Compensatie duraté de
inactivitate*

B13 = Compensatie eroare de
flux*

* Activat implicit

Table 6: Setari motor

RETINETI! Acesti parametri apar cand P17.2 = 0.
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5.4 Configurare pornire/oprire (panoul de comanda: Meniu PAR -> P2)

Uni-
ot Valoare
Cod Parametru Min | Max| de |. “ . .~| ID Nota
~.. | implicita
mas
urd
Selectie loc control 0=Bome IO
P2.1 : 0 2 0 172 | 1 = Fieldbus
extern 5 -
2 = Tastatura numericé
. 0 = Accelerare controlata
P2.2 Pornire functie 0 1 0 505 1 = Pornire din mers
. . 0 = Oprire inertiala
P23 Oprire functie 0 1 0 506 1 = Oprire controlats
Semnal de control I/0 1
Semnal de control |/O 2
0 lnainte Inapoi
1 Inainte (treptat) Oprire inver-|
Logica pornire/ sata
P24 oprire /0 0 4 2 300 | 5 fnainte (treptat) Inapoi (trep-|
tat) R
3 Pornire [napoi
4 Pornire (treptat) Inapoi
P25 |  Localextern o | 1 0 211 |0 = Gontrol extem
1= Control local
P26 D\rch? control_ t?s- 0 1 0 123 0 f !nalnl_e
tatura numerica 1 = Inapoi
Buton de oprire tas- 0 = Control exclusiv cu tasta-
P2.7 qeopretast o | 1 1 114 | tura numerica
tatura numerica Y
1 = Intotdeauna
Selectie loc control 0 =Bome 110
P2.8 ! 0 2 0 173 | 1 = Fieldbus
extern 2 _ - s
2 = Tastaturé numerica
0 = deblocheazé toate butoa-
ppg| Blocarebutoane |, 1 0 15821 cle tastaturii numerice
tastatura numerica 0
1= Buton Loc/Rem blocat

Table 7: Configurare pornire/oprire
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5.5 Referinte de frecventa (panoul de comanda: Meniu PAR -> P3)

Uni-
Eo Valoare
Cod | Parametru | Min | Max | de |. . .°| ID Nota
- implicita
masur]
a
p34| Frecvenamin | 000 | P32 | Hz 0,00 | 101|Referinta de frecventa per-
’ misa minima
5 50,00/ Referinta de frecventa per-
P3.2 | Frecventamax | P3.1 | 320,00 Hz 60,00 102 misa maxima
1= Turatie presetata 0
2 = Tastatura numerica
3= Fieldbus
4=AN
A2
Selectie locatie 6=PID
P33 referinta d? frec- 1 | variazs 7 7=Al1+AI2
venta Potentiometru motor
Control extern 1 9 = Tren de impulsuri/enco-
der
10 = AIET
11 = Intrare temperatura 1
2 = Intrare temperatura 2
3 = Intrare temperatura 3
Turatie presetats Turatia presetata 0 este utili-
p34 | 'uratep! P31 | P32 | Hz 500 | 180|zata ca referint de frec-
0 5 oA P
venta cand P3.3 =1
p3s | Turatie ‘;’ese”a'é P31 | P32 | Hz 10,00 | 105 |Activata de intrari digitale
pae | Twrallepesetaf g g p3a | Hz [ 15,00 | 106 [Activata de intrari digitale
pay | Turatie ‘;’ese”a'é P31 | P32 | Hz | 2000 |126|Activata de intrari digitale
pag | Turallepreseladf oy g | p3a | Hz [ 2500 | 127 [Activata de intrari digitale
p3g [ Turatie ‘;’ese”a'a P31 | P32 | Hz | 3000 |128|Activata de intrai digitale
p3.10 [ Turatie %’ese‘a‘a P31 | Pa2 | Hz | 4000 |129]Activata de intrari digitale
pair | TUralepresetad| pyq | pao | Hz | 5000 | 130|Activata de intrai digtale
Selectie referinta
P3.12 | de frecventa loc 1 Variaza 5 131 | Consultati P3.3
control extern 2

Table 8: Referinte de frecventa
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metru motor

Uni-
tate Valoare
Cod | Parametru | Min | Max | de [. * .. °| ID Nota
N implicita
masur
a
Profil de accele-
P3.13 |rare potentiometru 1 50 Hz/s 5 331 |Raport de variatie a turatiei
motor
0 = Fara resetare
P3.14 Resetare potentio-] 0 2 2 367 1 = Resetare |a oprire

2 = Resetare la inchiderea

alimentarii

Table 8: Referinte de frecventa

RETINETI! Acesti parametri apar cand P17.2 = 0.
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5.6 Configurare profiluri de accelerare si franare (panoul de comanda:

Meniu PAR -> P4)

curent CC

Uni-
tate | Valoare
Cod Parametru Min | Max | de | impli- | ID Nota
mas| cita
ura
Forma S profil acce- 0= Liniar
P41 | p 0,0 10,0 s 0,0 500 |>0 = Timp de accelerare in
erare 1 x
curba S
Defineste timpul necesar
N cresterii frecventei de
P4.2| Timp accelerare 1 0,1 3000,0 s 3,0 103 iesire de la frecvents zero
la frecventa maxima.
Defineste timpul necesar
reducerii frecventei de
P4.3| Timp decelerare 1 0,1 3000,0 s 3,0 104 iesire de Ia frecventd
maxima la frecventa zero.
Forma S profil acce- .
P4.4 lerare 2 0,0 10,0 s 0,0 501 |Consultati parametrul P4.1
P4.5| Timp accelerare 2 0,1 3000,0 s 10,0 502 |Consultati parametrul P4.2
P4.6| Timp decelerare 2 0,1 3000,0 s 10,0 503 | Consultati parametrul P4.3
0 = Dezactivat
5 N 1 = Decelerare
P4.7 Franare in flux 0 3 0 520 2 hopper
3 = Mod complet
N N 0,5x 2,0x . Defineste nivelul curent de
P4.8 | Curent franare n flux Nunit | INunit A INunit 519 franare in flux.
0.3x 20x Defineste curentul injectat
P4.9 | Curentfranare CC - - A INunit 507 |in motor in timpul franarii
INunit | INunit cc
Stabileste daca franarea
este PORNITA (ON) sau
Timp oprire OPRITA (OFF) si timpul de
P4.10 n curent CC 0.00 1 600,001 s 0.00 508 franare al franei CC cand
motorul se opreste.
0,00 = Inactiv
Frecventa de oprire Frecventa de iesire la care
P4.11 in curent CC 0.10 10,00 Hz 1,50 515 franarea CC este aplicata.
paqa| Timp pornirein 0,00 | 600,00 s 0,00 | 516 [0,00 = Inactiv

Table 9: Configurare profiluri de accelerare si franare
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Uni-
tate | Valoare
Cod Parametru Min | Max | de | impli- | ID Nota
mas| cita
ura
p4q3| Pragfreoventa 000 | P32 | Hz | 000 | 527 [0,00= dezactivat
Accel2
paa| Pragfrecventa | 640 | p3o | Wz [ 000 | 528 [0,00= dezactivat
Decel2
intarziere la franarea cu
P4.15 Fra‘na externa.: Tntar- 0,00 | 320,00 s 0.20 1544 dgschlqerg dupa ce se .
ziere deschidere atinge limita de frecventa
la deschidere.
P4.16 Frana ex‘terna: L_|m|ta 0,00 P3.2 Hz 1,50 1535 Frecventa fje desch_\fjere _
frecventa deschidere din sensul inainte si Tnapoi.
Frecventa de inchidere din
P47 Frana extvel:na: Limita 0,00 P3.2 Hz 1,00 1539 directia _pcizmva daca nu
frecventa inchidere este activa o comanda de
rulare.
Frana externa: Limita Frecventa de inchidere din
P4.18 frecventa de deschi- 0,00 P3.2 Hz 1,50 1540 directia pevganva dacaunu
dere la sens de rulare este activd o comanda de
fnapoi rulare.
Frana nu este deschisa
daca curentul nu depa-
seste aceasta valoare si
Ans Ao s este inchisa imediat in
Frand externd: Limita cazul in care curentul trece
P4.19] de curent la deschi- | 0,0 2000 | % 20,0 1585

dere/inchidere

sub aceasta limita.

Acest parametru este defi-
nit ca procent din curentul
nominal al motorului.

Table 9: Configurare profiluri de accelerare si franare
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5.7 Intréri digitale (panoul de comanda: Meniu PAR -> P5)

Uni-
tate | Valoare
Cod Parametru Min | Max | de | impli- | ID Nota
mas| cita
ura
0 = Neutilizat
P5.1 Semnal de1contro\ 110 0 Variaza 1
9=DIE3
10 = DIE4
11 =DIES
12 = DIE6
ps.2 |Semnal dezw"‘m‘ Of o | variaza 2 404 | Consultati 5.1
P5.3 Tnapoi 0 Variaz& 0 412 | Consultati 5.1
P5.4 | Eroare ext. inchidere 0 Variazd 6 405 [Consultati 5.1
pss | Eroareext Deschi- | o | yona55 0 | 406 |consultati 5.1
dere i
P5.6 Eroare resetare 0 Variazd 3 414 [Consultati 5.1
P5.7 Activare rulare 0 Variaz& 0 407 |Consultati 5.1
P5.8 | Turatie presetata BO 0 Variazd 4 419 [Consultati 5.1
P5.9 | Turatie presetata B1 0 Variaza 5 420 |Consultati 5.1
P5.10 | Turatie presetatd B2 0 Variazd 0 421 [Consultati 5.1
ps.11 | Selectie timp accele- o |\ oy o | 408 |consutati5.1
rare 2 i
ps.12| Potentiometru motor| 5 | \ia,5 0 | 418 |consultati 5.1
in amplificare ’
ps.13 | Potenfiometru motor| o |y 0,5 0 | 417 |consultati 5.1
in reducere i
ok Activeaza loc control 2
P5.14 | Loc control extern 2 0 | Variaza 0 425 "
Consultati 5.1
Referinta de frec- Activeaza loc control 2
P5.15 venta loc control 0 Variaz& 0 343 "
extern 2 Consultati parametrul 5.1

Table 10: Intrari digitale
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Uni-
tate | Valoare
Cod Parametru Min | Max | de | impli- | ID Nota
mas| cita
ura
Valoare de referinta - Activeaza referinta 2
P5.16 PID 2 0 Variaza 0 1047 Consultati 5.1
Activeaza preincalzirea
motorului (curent CC) in
P5.17 Prelncal;lr% motor 0 Variazs 0 1044 §tarea de.oprulre. cand func-
activa tia de Preincalzire a moto-
rului este setata pe 2
Consultati 5.1

Table 10: Intrari digitale

5.8 Intrari analogice (panoul de comanda: Meniu PAR -> P6)

Uni-
. tate de| Valoare -
Cod| Parametru Min | Max = oL ID Nota
masur|implicita
a
Interval de semnal 0=0-100% (0-10V)
P61 Al 0 L 0| 3791 = 20% - 100% ( 2- 10 V)
poz | Altpersonalizal | 450 gof 10000( % 0,00 | 380[0.00 = fara scalare min
Po [ A Personalizat | 100.00| 30000 % | 10000 |381{100,00= fara scalare max
P6.4 | Timp filtrare Al1 0,0 10,0 s 0,1 3780 = fara filtrare
pe.5 | Interval /S|ez semnal | 1 0 390 | Consultati P6.1
Pes [ AZPersonalizat | .100,00| 100.00| % 000 | 391 |consultati P6.2
pe7 | A2 pe:::a“za‘ -100,00] 300,00 % 100,00 | 392 |Consultati P6.3
P6.8 | Timp filtrare Al2 0,0 10,0 s 0,1 389 | Consultati P6.4
Interval de semnal Consultati P6.1, mascat
P6.9 AIE1 0 1 0 143 | pana ce se conecteaza o
placa optionald
AIE1 personalizat Consultati P6.2, mascat
P6.10 pmm -100,00| 100,00 % 0,00 144 | pana ce se conecteaza o
placa optionala
AIE1 personalizat Consultati P6.3, mascat
P6.11 Pmax -100,00{ 300,00 % 100,00 145 | pana ce se conecteaza o
placa optionald
Consultati P6.4, mascat
P6.12| Timp filtrare AIE1 0,0 10,0 s 0,1 142 | pana ce se conecteaza o
placa optionala

Table 11: Intrari analogice
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5.9 Tren de impulsuri/encoder (panoul de comanda: Meniu PAR -> P7)

Uni-
A tate de| Valoare 7
Cod| Parametru Min | Max | s ] 1D Nota
masur|implicita
a
Frecventd de Frecventa de impuls care
P7.1 . . 0 10000 Hz 0 1229 | se va interpreta ca semnal
impuls min
de 0%.
Frecvents de Frecventa de impuls care
P7.2 . ’ 0,0 10000 Hz 10000 1230 | se va interpreta ca semnal
impuls max de 100%

Ref frecv la frecv Frecventa corespunza-
P7.3 000 | P32 | Hz 0,00 | 1231 |toare 0% daca se utilizeaza

impuls min ca referinta de frecventa.
Frecventa care corespunde
. . o x
P7.4 Re_f frecv la frecv 0,00 P3.2 Hz 50,00/ 1232 nlve\ull_u dev100Aa dqcav
impuls max 60,00 este utilizata ca referinta de
frecventa.

0 = Dezactivare
P7.5 | Directie encoder 0 2 0 12331 = Activare/normal
2 = Activare/inversat

Numarul de impulsuri al
encoderului pe tura. Utili-
1 65535 ppr 256 629 |zata numai la scalarea
valorii de monitorizare rpm
a encoderului.

0 = DI5 i DI6 sunt desti-
nate intrérii digitale nor-
male

1 =DI6 este destinata tre-
nului de impulsuri

2 = DI5 i DI6 sunt desti-
nate modului de frecventa
al encoderului

Impulsuri/rotatie

P76 encoder

p7.7| ConfigDI5siDI6 | 0 2 0 1165

Table 12: Tren de impulsuri/encoder
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5.10 legiri digitale (panoul de comanda: Meniu PAR -> P8)
Uni-
pavest VaI:ar
Cod| Parametru | Min| Max | de | . . | ID Selectii
<. | impli- g
mas Lo
= | cita
ura
0 = Neutilizat
1 = Pregitit
2 =Rulare
3 = Eroare
4 = Eroare la inversare
5 = Avertisment
6 = Inversat
7 = La turatie
8 = Regulator motor activ
9 = Cuvant de control FB.B13
10 = Cuvant de control FB.B14
Selectie semnal - 11 = Cuvént de control FB.B15
P81 RO1 0 [ Variaza 2 313 12 = Suprav. frecv iesire
13 = Suprav. cuplu iesire
14 = Suprav. temperatura uni-
tate
15 = Suprav. intrare analogica
16 = Turatie presetata activa
17 = Ctrl frana externa
18 = Control cu tastatura nume-
rica activ
19 = Control I/0 activ
20 = Supraveghere tempera-
turd
pgo | Selecliesemnal [ 0y 3 | 314 [consuttati P8.1
RO2 ’
P8.3 Se'ecg%ﬁem”a‘ o0 | variaza 1| 312 [ Consultati P8.1
P84 | Inversie RO2 0 1 o |1s88 ? - ra'a inversare
= Inversat
RO2 intarziere ek na
P8.5 PORNIRE (ON) 0,00 | 320,00 s 0,00 460 | 0,00 = Fara intarziere
RO2 intarziere I
P8.6 OPRIRE (OFF) 0,00 | 320,00 s 0,00 461 10,00 = Fara intarziere
P87 | InversareROT | 0 1 0 | 1587|0 = Fardinversare
1= Inversat
RO1 intarziere N
P8.8 PORNIRE (ON) 0,00 | 320,00 s 0,00 458 | 0,00 = Fara intarziere
RO1 intarziere Cexsaa
P8.9 OPRIRE (OFF) 0,00 | 320,00 s 0,00 459 | 0,00 = Fara intarziere
Selectie semnal Consultati P8.1, mascat pana
P8.10 IjOE1 0 Variaza 0 317 | ce se conecteaza o placa optio-
nala

Table 13: lesiri digitale
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Uni-
Valoar
tate o
Cod| Parametru | Min| Max | de | . ". [ ID Selectii
< | impli- U
mas cex
5 | cita
ura
Selectie semnal Consultati P8.1, mascat pana
P8.11 . 0 Variaza 0 318 | ce se conecteaza o placa optio-|
DOE2 s g
nala
Selectie semnal Consultati P8.1, mascat pana
P8.12 DOE3 0 | Variaza 0 1386 | ce se conecteazé o placé optio-|
nala
Selectie semnal Consultati P8.1, mascat pana
P8.13 . 0 Variaza 0 1390 | ce se conecteaza o placa optio-|
DOE4 = ’
nala
Selectie semnal Consultati P8.1, mascat pana
P8.14 ] 0 | Variaza 0 1391 | ce se conecteazé o placé optio-|
DOES5 5 '
nala
Selectie semnal Consultati P8.1, mascat pana
P8.15 DOE6 0 | Variaza 0 139 | ce se conecteaza o placa optio-
nala

Table 13: lesiri digitale
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5.11 lesiri analogice (panoul de comanda: Meniu PAR -> P9)
Uni-
tate VaI:ar
Cod| Parametru | Min| Max | de [ . “. | ID Selectii
<. | impli- g
mas sex
= | cita
ura
0 = Neutilizat
1 = Frecv iesire (0-fmax)
2 urent iesire (0-InMotor)
3 = Cuplu motor (0-TnMotor)
4 = legire PID (0 - 100%)
5 = Refer. frecv (0-fmax)
6 = Turatie motor (0-nmax)
7 = Putere motor (0-PnMotor)
8 = Tensiune motor (0-UnMo-
Selectie semnal tor)
P9.1 lesire analogic 0 14 1 307 |9 = Tensiune circuit CC
& 9 (0-1000 V)
10 = Date procesare Intrare1
(0 - 10000)
11 = Date procesare Intrare2
(0 - 10000)
12 = Date procesare Intrare3
(0 - 10000)
13 = Date procesare Intrare4
(0 - 10000)
14 = Test 100%
lesire analogica 0=0V/0mA
P92 minima 0 ! 0 [ 3101 -2viama
po | Scalareiesireana-l o4 | 10000 % | 1000 | 311 |Factor scalare
logica
po.4 | Timefiltrare iesire | 55 [ 1000 | s | o010 | 308 |Timp filtrare
analogica
Selectie semnal E1 Consultati P9.1, mascat pana
P95 |77 " . 0 14 0 472 | ce se conecteaza o placa optio-
iesire analogica % ’
nala
Minim iesire analo- Consultati P9.2, mascat pana
P9.6 inim X $.' 0 1 0 475 | ce se conecteaza o placa optio-]
gica E1 > ;
nala
Scalare iesire ana- Consultati P9.3, mascat pana
P9.7 les 0,0 | 10000| % 100,0 | 476 |ce se conecteaza o placa optio-
logica E1 % ’
nala
Timp filtrare iesire Consultati P9.4, mascat pana
P9.8 P $ 0,00 | 10,00 s 0,10 473 | ce se conecteaza o placa optio-|

analogicd E1

nala

Table 14: lesiri analogice
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Uni-
Valoar
tate 3
Cod| Parametru | Min| Max [ de | . ". | ID Selectii
< | impli- U
mas e
5 | cita
ura
Selectie semnal Consultati P9.1, mascat pana
P9.9 |. = ’ s 0 14 0 479 | ce se conecteaza o placa optio-]
iesire analogica E2| = ’
nala
Minim iesire analo-| Consultati P9.2, mascat pana
P9.10 . 5. 0 1 0 482 | ce se conecteaza o placa optio-|
gica E2 = ’
nala
Scalare iesire ana- Consultati P9.3, mascat pana
P9.11 logi ? 0,0 | 1000,0| % 100,0 | 483 |ce se conecteaza o placa optio-|
ogica E2 = ’
nala
Timp filtrare iesire Consultati P9.4, mascat pana
P9.12 P clesirel 000 1000 | s 0,10 | 480 |ce se conecteazi o placa optio-
analogica E2 nals ’

Table 14: lesiri analogice
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5.12 Mapare date Fieldbus (panoul de comanda: Meniu PAR -> P10)

Uni-
D Valoar
Cod Parametru Min | Max = e impli-| 1D Nota
masur i
= cita
a
0 = Referinta de frecventa
1 eferinta de iesire
2 = Turatie motor
3 = Curent motor
4 = Tensiune motor
5 = Cuplu motor
6 = Putere motor
7 = Tensiune circuit CC
8 = Cod eroare activ
P10.1 Se\egglg date FB o |variaza 0 852 9=AN1 analoglg
iesire 1 10 = Al2 analogic
11 = Stare intrari digitale
12 = Valoare feedback PID
13 = Valoare de referinta
PID
14 = Tren de impulsuri/
encoder(%)
15 = Tren de impulsuri/
encoder()
16 = AIE1
po2 | Selectiedate FB 4 1y, h05 1 853 |Variabils mapata la PD2
iegire 2
pio.3 | Selectiedate FB 1\, s 2 | es54 |Variabita mapata 1a PD3
iesire 3
plo4 | Selectiedate FB 1y, s 4 | e55 |Variabila mapats 1a PD4
iesire 4
po5 | Selectiedate FB 1y, s 5 | 856 |Variabils mapats la PD5
iesire 5
pio.g | Selectiedate FB 4 1y s 3 | 857 |Variabils mapats la PD6
iegire 6
pio.7 | Selectiedate FB |\, s 6 | es8 |Vvariabila mapata 1a PD7
iesire 7
prog | SelectiedaleFB | o |y iazy 7 | 859 |Variabila mapata la PD8
iegire 8
PDI pentru CW aux
0 = Neutilizat
. 1=PDI1
P10.9 Selectie Intrare date 0 5 0 1167
CW aux

Table 15: Mapare date Fieldbus
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5.13 Frecvente interzise (panoul de comanda: Meniu PAR -> P11

Uni-
A tate de| Valoare 7
Cod Parametru Min | Max | . s ] ID Nota
masur|implicita
a
Limita inferioara inter- Limita inferioara
P11.1] val frecventa interzisa | 0,00 | P32 | Hz 0,00 | 509 | Mmitd inferioara
1 0,00 = Neutilizat
Limit& superioara inter- Limita superioara
P11.2] val frecventa interzisd | 0,00 P3.2 Hz 0,00 510 peri
1 0,00 = Neutilizat
Limita inferioara inter- Limita inferioara
P11.3| val frecventa interzisa | 0,00 | P32 Hz 0,00 | 511 mitdinterioara
5 0,00 = Neutilizat
Limitd superioara inter- Limita superioars
P11.4| val frecventa interzisa | 0,00 P3.2 Hz 0,00 512 _ p ™
2 0,00 = Neutilizat

Table 16: Frecvente interzise
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5.14 Supravegheri limite (panoul de comanda: Meniu PAR -> P12)

Uni-
ek Valoare|
Cod Parametru Min | Max 5 impli- | ID Nota
masur
a
Functie suprave- 0 = Neutiizat
P12.1 N prav 0 2 0 315 Limita inferioara
ghere frecv iegire A s
2 = Limita superioara
P12.2 Limita suprave- 0,00 P32 Hz 0,00 316 Pragvsup_raveghere frec-
ghere frecv iegire venta iesire
Functi . 0 = Neutilizat
P12 [ TUnEle Supe 0 2 0 348 |1 = Limita inferioara
9 P 2 = Limita superioara
P12.4 Limité suprave- 0,0 300,0 % 0,0 349 |Prag supraveghere cuplu
ghere cuplu
Supraveghere tem- 0 = Neutiizat
p12.5 | Supravegnere 0 2 0 354 [1 = Limit inferioara
peratura unitate . .
2 = Limita superioara
Limita suprave- Prag supraveghere tempe-
P12.6 | ghere temperaturd -10 100 °C 40 355 P
ratura unitate
unitate
pig7 | Semnalsuprav | o fy . 0
intrare analogica
Nivel PORNIRE o Suprav Al prag PORNIRE
P12.8 (ON) suprav Al 0,00 | 100,00 % 80,00 357 (ON)
Nivel OPRIRE o Suprav Al prag OPRIRE
P12.9 (OFF) suprav Al 0,00 | 100,00 % 40,00 358 (OFF)
Selectie de semnale in cod
binar care se utilizeaza la
supravegherea temperatu-
rii
P12.10 Intrare suprave-v 1 7 1 1431 BO f Intrare temperatur? 1
ghere temperatura B1 = Intrare temperatura 2
2 = Intrare temperatura 3
RETINETI! Mascata pana
ce se conecteaza o placd
optionala
Functi . Consultati P12.1, mascat
P12.11 uncfie suprave- 0 2 2 1432 | pana ce se conecteazé o
ghere temperatura M " x
placa optionala
Prag supraveghere tempe-
Limita suprave- -50,0/ | 200,0/ ratura, mascat pana ce se
p12.12 ghere temperatura | 223,2 | 473,2 800 1433 conecteaza o placa optio-

nala

Table 17: Supravegheri limite
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5.15 Protectii (panoul de comanda: Meniu PAR -> P13)

Uni-
b Valoar
Cod Parametru Min | Max 5 e impli-| 1D Nota
masur
a
0 = Nicio masura
Eroare de limita ; = A:::zg frecventa
P13.1 | inferioaré intrare 0 4 1 700 I = . P
analogica alarma presetata
3 = Eroare: Oprire functie
4 = Eroare: Oprire inertiala
1 = Niciun raspuns (nu se
genereaza o eroare, insa
P13.2| Eroare subtensiune 1 2 2 727 |unitatea de actionare intre-
rupe totusi modulatia)
2 = Eroare:Oprire inertiala
0 = Nicio masura
Defectiune la impa- 1= Alarma
P13.3 mantare 0 3 2 703 2 = Eroare: Oprire functie
3 = Eroare: Oprire inertiala
P13.4| Eroare faza iesire 0 3 2 702 |Consultati P13.3
Protectie la blocare
P13.5 motor 0 3 0 709 |Consultati P13.3
p13,6 | Protectie la subten-) 3 o | 713 [consultati P13.3
siune
p13.7 | Protectie termica | o 3 2 | 704 [Consultati P13.3
. motor ’ :
Mtp:temperatura o ~ .
P13.8 ambianta -20 100 C 40 705 | Temperaturé mediu
-Raci i 3ci imata ca ¥
P13.9 Mtp:Récire la turatie 00 | 1500 % 40,0 706 Raclre exprimata ca % la 0
zero turatie
P13.14 Mlp:Corls!anta_ tém- 1 200 min Variaza | 707 CQnVstama temporala ter-
porald termica mica motor
20x Pentru deblocare, curentul
P13.11| Curent deblocare | 0,00 INIunit A INunit | 710 |trebuie sa depaseasca
aceasta limita
P13.1Z Timp blocare motor| 0,00 | 300,00 s 15,00 711 | Timp blocare limitat
Frecventa deblo- x
P13.13 care 0,10 | 320,00 Hz 25,00 | 712 |Frecventa min blocare
UL:Sarcina de sla- o Cuplu minim la slabirea
P13.14 bire de camp 10,0 [ 150,0 % 50,0 74 campului
pig.ag UbSarenatrey | 5o [ 1500 | % 100 | 715 [Cuplu minim la fo

Table 18: Protectii
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ni-
taLt’e de Valoar
Cod Parametru Min | Max o e impli-| ID Nota
masur e
= cita
a
Acesta este timpul maxim
P13.1¢| UL:Limita de timp | 1,0 | 300,0 s 20,0 716 |permis pentru ca o situatie
de subtensiune sa existe
Intarziere eroare de Timp de intarziere pentru
P13.17| limita inferioara 0,0 10,0 s 0,5 1430 | eroarea de limita inferioara
intrare analogica intrare analogica
0 = Nicio masura
« 1= Alarma
P13.1§ Eroare externa 0 3 2 701 2 = Eroare: Oprire functie
3 = Eroare: Oprire inertiald
P13.19| Eroare Fieldbus 0 4 3 733 |Consultati 13.1
Frecventa utilizata cand
P13.20 Frecventa al?rma P31 | P32 Hz 25,00 183 raspuqsul la eroare este
presetata Alarma + frecventa prese-
tata
Blocare editare 0 = Editare permisa
P13.21 parametri 0 1 0 819 1 = Editare dezactivata
0 = Nicio masura
1= Alarma
P13.22| Eroaretermistor | 0 3 2 | 732 |2 = Eroare: Oprire functie
3 = Eroare: Oprire inertiald
Mascata pana ce se conec|
teaza o placé optionala
Supraveghere con-
P13.23| flict INAINTE/INA- 0 3 1 1463 | Consultati P13.3
POI (FWD/REV)
Consultati P13.3, mascat
P13.24| Eroare temperatura| 0 3 0 740 |pana ce se conecteaza o
placa OPTBH
Selectie de semnale in cod
binar care se utilizeaza la
declansarea alarmelor si
defectiunilor
P13.25 Intrare eroar(? tem- 1 7 1 739 BO = Intrare 1emperaturzj 1
peratura B1 = Intrare temperatura 2
B2 = Intrare temperatura 3
RETINETI! Mascata pana
ce se conecteaza o placa
OPTBH
Mod eroare tempe- 0 = Neutilizat
P13.26 ~ 0 2 2 743 |1 = Limita inferioara
ratura i o~
2 = Limita superioara
< Prag eroare temperatura,
Limita eroare tem- | -50,0/| 200,0/ =
P13.27 peraturd 2232| 4732 100,0 742 | mascat pana ce se conec-

teaza o placd OPTBH

Table 18: Protectii
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RETINETI! Acesti parametri apar cand P17.2=0.

5.16 Parametri autoresetare la eroare (panoul de comanda: Meniu PAR ->

P14)
Uni-
tate | Valoar
Cod Parametru Min | Max de |e impli{ ID Nota
mas| cita
ura
x 0 = Dezactivat
P14.1| Resetare automata| 0 1 0 731 1 = Activare
p142| Timpasteptare | 0,10 1000 | s | o050 [717]TimP de asteptare dupd
eroare
P14.3| Timp de incercare | 0,00 60,00 s 30,00 | 718 Timp maxim de incercare
P14.4| Numar de incercari 1 10 3 759 | Numar maxim de incercari
0 = Accelerare controlatd
P14.5| Functie repornire 0 2 2 719|1 = Rapid

2 = De la functia Pornire

Table 19: Parametri de autoresetare la eroare

RETINETI! Acesti parametri apar cand P17.2 = 0.
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5.17 Parametri control PID (panoul de comanda: Meniu PAR -> P15)

Cod

Parametru

Max

Uni-
tate
de
ma
sur
a

Valoar
e impli-
cita

Nota

P15.1

Selectie sursa
valoare de refe-
rinta

Variaza

332

0 =% din valoarea de referinta
fixata
1=AN1
2=A12
3 = IntrareDateProces1
(0-100%)
4 = IntrareDateProces2
(0-100%)
5 = IntrareDateProces3
(0-100%)
6 = IntrareDateProces4
(0-100%)
7 = Tren de impulsuri/encoder
8 =AIE1
9 = Intrare temperatura 1

0 = Intrare temperatura 2
11 = Intrare temperatura 3

P15.2

Valoare de refe-
rinta fixa

0,0

100,0

50,0

167

Valoare de referinta fixa

P15.3

Valoare de refe-
rinta 2

0,0

100,0

50,0

168

Valoare de referinta fixa, posi-
bilitate de selectare cu DI

P15.4

Selectie sursa
feedback

Variaza

334

0=AI

1=AI2

2 = IntrareDateProces1

(0-100%)

3 = IntrareDateProces2

(0-100%)

4= IntrareDateProces3

(0-100%)

5 = IntrareDateProces4

(0-100%)

6 = Al2-Al1

7 = Tren de impulsuri/encoder

8 =AIE1

9 = Intrare temperatura 1
0 = Intrare temperatura 2

11 = Intrare temperatura 3

P15.5

Valoare minima
feedback

0,0

50,0

0,0

336

Valoare la semnal de minim

P15.6

Valoare maxima
feedback

10,0

300,0

100,0

337

Valoare la semnal de maxim

P15.7

Castig P

0,0

1000,0

100,0

118

Castig proportional

Table 20: Parametri de control PID
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Uni-|
t:tee Valoar
Cod Parametru Min | Max = |e impli-| 1D Nota
ma o
cita
sur
a
P15.8 Timp | 0,00 | 320,00 S 10,00 119 | Timp integrat
P15.9 Timp D 0,00 10,00 s 0,00 132 | Timp derivat
0 = Directa (Feedback <
Valoare de referinta ->Cres-
P15.10| Inversare eroare 0 1 0 340 tere iesire PID)

1 = Inversata (Feedback >
Valoare de referinta ->Redu-
cere iesire PID)

Unitatea de actionare intra in
modul de inactivitate cand

X frecventa de iesire se mentine
Frecventa minima § i

P15.11 N L 0,00 P3.2 Hz 25,00 1016 | sub aceasta limita pe o durata
mod inactivitate B A A~
mai mare decat cea definita de
parametrul Intarziere mod
inactivitate
P15.12 Intarziere mod 0 3600 s 30 1017 Intarziere la intrarea in modul

inactivitate de inactivitate

Eroare la iesirea
P15.13 | din modul de inac-[ 0,0 1000 | % 50 1018
tivitate

Prag de iesire din modul de
inactivitate

Amplificator
valoare de refe-
P15.14| rinta intrare in 0,0 50,0 % 10,0 1071
mod de inactivi-

Corelat cu valoarea de refe-
rinta

tate
Timp de amplifi- . j
P15.15| carevaloarede | 0 60 | s 10 | 1072 ;‘;‘"591"29 amplificare dupa
referinta -

Pierdere maxima
la intrarea in Corelat cu valoarea de feed-

9
P15.1¢ modul de inactivi- 0.0 500 v 50 1509 back dupa amplificare
tate
Timp de verifi-
p15,17| oare apierderilla ] 4 300 | s 30 | 1510 | Timp postamplificare P15.15

intrarea in modul
de inactivitate

Table 20: Parametri de control PID
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Uni-
tg;e Valoar
Cod Parametru Min | Max ma | € impli-| ID Nota
cita
sur
a
0 = Valoare feedback PID
1= Frecventa de iesire
Selectare sursa 2 = Turatie motor
P15.18 | unitate de proce- 0 6 0 1513 | 3 = Cuplu motor
sare 4= Putere motor
5 = Curent motor
6 = Tren de impulsuri/encoder
Cifre dupa virgula
P15.19 la unitatea de pro- 0 3 1 1035 | Zecimale afisate
cesare
Valoare minima
P15.20 | pentru unitateade | 0,0 P15.21 0,0 1033 | Valoare min procesare
procesare
Valoare maxima
P15.21 | pentru unitatea de | P15.20| 3200,0 100,0 1034 | Valoare max procesare
procesare
Valoare min temperatura pen-
P15.22 Valoare mln_tem- -50,0/ P15.23 00 1706 tru PID 5_' scara de_reten‘nt,a de
peratura 223,2 frecventa, mascata pana ce se
conecteaza o placa OPTBH
Valoare max temperatura pen-
P15.23 Valoare maxv(em- P15.22 200,0/ 1000 | 1707 tru PID si scara devrefer[m,a de
peraturd 473,2 frecventd, mascata pana ce se
conecteaza o placa OPTBH

Table 20: Parametri de control PID

RETINETI! Acesti parametri apar cand P17.2 = 0.
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5.18 Motor c (panoul de comanda: Meniu PAR -> P16)

Uni-

Hoeh Valoare|
Cod Parametru Min | Max | ~ ID Nota
masur
a
0 = Neutilizat
Functie preincal- 1 = Intotdeauna in starea de
P16.1 zwfe motor 0 2 0 1225 | oprire
2 = Controlata de intrarea
digitala

Curent CC pentru prefncal-
zirea motorului si unitatii de
actionare in starea de

A 0 1227 | oprire. Activ in starea de
oprire sau prin intrare digi-
tala cand se afla in starea
de oprire.

Curent preincalzire 0,5x

P162 motor INunit

Table 21: Preincalzire motor

5.19 Meniu utilizare simpla (panoul de comanda: Meniu PAR -> P17)

Uni-
) tate de | V2loare ,
Cod | Parametru | Min | Max - impli- | ID Nota
masur e
P cita
a
0 = Standard
1 =Pompa
2 = Actionare ventilator
P17.1 Tip aplicatie 0 3 0 540 | 3 = Cuplu mare
RETINETI! Vizibil doar cand
Asistentul de pornire este
activ.
0 = Toti parametrii sunt vizi-
bili
P17.2 Masca“’; parame-1 g 1 1 115 [ 1 = Este vizibil numai grupul
" de parametri pentru configu-
rare rapida
0 = Celsius
Unitate de tempe- 1= Kelvin -
P17.3 raturs 0 1 0 1197 | RETINETI! Mascat& pana ce
se conecteaza o placa
OPTBH

Table 22: Parametri de meniu pentru utilizare simpla
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5.20 Parametri de sistem

Cod Parametru Min [ Max i:;;iir; ID Nota
Informatii software (MENIU PAR -> V1)
V1.1 ID SW API 2314
V1.2 Versiune SW API 835
V1.3 ID SW putere 2315
V1.4 Versiune SW putere 834
V1.5 ID aplicatie 837
V1.6 Revizuire aplicatie 838
V1.7 Sarcina sistem 839
Dacanus-ai o placa opti a Fi sau o placa OPT-BH, parametrii de

comunicare prin Modbus sunt urmatorii

Starea comunicarii
Modbus.

Format: xx.yyy
unde xx =0 - 64
Stare comunicare 808 (numarul mesajelor
de eroare)

yyy =0-999
(numarul mesajelor
corecte)

0 = Neutilizat
1= Modbus utilizat

V2.

P2.2 Protocol Fieldbus 0 1 0 809

P2.3 | Adresa unitétii auxiliare 1 255 1 810

0=1300
1=600
2=1200
3=2400
P2.4 Frecventa baud 0 8 5 811 4 =4800
5=9600
6 = 19200
7 = 38400
8 =57600

Table 23: Parametri de sistem
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Cod Parametru Min | Max _Valo.a_rev ID Nota
implicita

0 = Niciunul

1=Par

2 = Impar

Bitul de oprire este

0 format din 2 biti cand

P26 Tip paritate 0 2 813 tipul paritatii este

0 = Niciunul;

Bitul de oprire este

format din 1 bit cand

tipul paritatii este

1 = Par sau 2 = Impar
P27 Expirare dur_até pentru 0 255 10 814 (1); :‘Z:ﬂ“zat

comunicare

2 =2 sec, etc.

P28 Resetare stare 0 1 0 815

comunicare

Daca s-a instalat placa Canopen E6, parametrii de comunicare sunt urmatorii

0 = Initializare

4 = Oprit
5 = Operational
V2.1 Stare comunicare 14004 6 i Pre_Operational
Canopen 7=
Resetare_Aplicatie
8 = Resetare_Com
9 = Necunoscut
P22 Mod functionare 1 2 1 14003 1 i Proﬁ! driver
Canopen 2 = Ocolire
P2.3 | ID-ul de nod Canopen 1 127 1 14001
1 =10 kbaud
2 =20 kbaud
3 =50 kbaud
Frecventa baud 4 =100 kbaud
P24 Canopen T8 6 140021 5 _ 195 kbaud
6 = 250 kbaud
7 =500 kbaud

8 =1000 kbaud

Daca s-a instalat placa DeviceNet E7, parametrii de comunicare sunt urmatorii

Table 23: Parametri de sistem
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Cod Parametru Min | Max _Valo_a_rev ID Nota
implicita
Starea comunicarii
Modbus. Format:
XXXX.Y, X = Contor
msj DeviceNet
Y = Stare DeviceNet
V2.1 Stare comunicare 14014 0= I_ne)qsvtenta sau
magistrala
nealimentata electric
1 = Stare configurare
2 = Realizat
3 = Expirare
comunicare
pP2.2 Tip asamblare iegire 20 | 1M1 21 14012 ??1’ 21,23,25,101,
P23 ID MAC 0 63 63 14010
1= 125 kbit/s
P2.4 Frecventa baud 1 3 1 14011 |2 = 250 kbit/s
3 =500 kbit/s
P2.5 | Tip asamblare intrare 70 | 117 71 14013 :?’771’ 78, 75,107,
Daca s-a instalat placa ProfidBus E3/E5, parametrii de comunicare sunt urmatorii
V2.1 Stare comunicare 14022
V2.2 | Stare protocol Fieldbus 14023
V2.3 Protocol activ 14024
V2.4 | Frecventd baud activa 14025
V2.5 Tip telegrama 14027
1 = Profidrive
P2.6 Mod de operare 1 3 1 14021 |2 = Ocolire
3 =Echo
P2.7 | Adresa unittii auxiliare 2 126 126 14020

Daca s-a instalat placa OPT-BH, parametrii de comunicare sunt urmatorii

0 = Fara senzor
1=PT100
2=PT1000
P2.1 Tip senzor 1 0 6 0 14072 |3 =Ni1000

4 =KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100

Table 23: Parametri de sistem
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Cod Parametru Min | Max _Valo.a_rev ID Nota
implicita
0 = Féara senzor
1=PT100
2=PT1000
pP2.2 Tip senzor 2 0 6 0 14073 |3 = Ni1000
4 =KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100
0 = Faréa senzor
1=PT100
2=PT1000
P2.3 Tip senzor 3 0 6 0 14074 |3 = Ni1000
4 =KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100
Alte informatii
V3.1 Contor MWh 827 Milioane wati-ora
V3.2 Putere in zile 828
V3.3 Putere n ore 829
V3.4 Contor rulare: Zile 840
V3.5 Contor rulare: Ore 841
V3.6 Contor erori 842
Monitorizare stare Mascat la conectarea
V3.7 ansamblu parametri
cu PC.
panou
1=Se revine la
Revenire la valorile setarile implicite din
P42 [ impiicite din fabrica | ° | 0 831 fabricé Ia tofi
parametrii
P4.3 Parola 00009999 0000 832
Timpul de activare al
P4.4 | panoului si al iluminarii 0 99 5 833
de fundal pentru LCD
Salvare ansamblu o 1 0 Mascat la conectarea
P4.5 parametri in panou cu PC.
Revenire la ansamblu 0 1 0 Mascat la conectarea
P4.6 parametri din panou cu PC.
F5.x Meniu eroare activa
F6.x Meniu Istoric erori

Table 23: Parametri de sistem
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6. IDENTIFICAREA ERORILOR

Cod de Cod de

Denumire eroare Denumire eroare
eroare eroare
Protectie la tensiunea
1 Supracurent 27 electromotoare autoin-
dusa
2 Supratensiune 29 Eroare termistor
3 Defectiune la impaman- 34 Comunicare prin magis-
tare trala interna
8 Eroare de sistem 35 Eroare aplicatie
9 Subtensiune 41 Supratemperatura IGBT
Selectie intrare analogica
M 20% - 100% (interval de
11 Eroare faza iesire 50 semnal selectat 4 la 20
mA sau 2la 10 V)
Subtemperatura converti- «
13 Zor de frecventa 51 Eroare externa
Supratemperatura con- =
14 vertizor de frecventa 52 Eroare panou usd
15 Motor blocat 53 Eroare Fieldbus
16 Supratemperatura motor 54 Eroare compartiment
17 Subtensiune motor 55 Eroare rulare incorecta
Eroare suma de verifi- . -
22 care EEPROM 57 Eroare identificare
25 Egcn)?rr;:rvalchdog micro- 111 Eroare temperatura

Table 24: Coduri de eroare. Consultati manualul de utilizare pentru descrieri detaliate ale
erorilor.
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7. DATE GENERALE

Cadru Inaltime (mm) Latime (mm) ﬁ:ir;cime Greutate (kg)
mm inch mm inch | mm inch | kg Ib.
Di .| M 157 6,2 66 26 98 3,9 0,5 1,1
si greutate | mi2 195 7.7 90 35 102 4 0,7 1,5
MI3 262 10,3 100 3,9 109 43 1 2,2
Mi4 370 14,6 165 6,5 165 6,5 8 17,6
MI5 414 16,3 165 6,5 202 8 10 22
Retele Unitatile Vacon 20 cu alte combinatii de filtru exceptand EMC4 nu pot fi uti-

lizate n retele de alimentare in triunghi (cu o faza la pamant)

t de
alimentare

Curent de scurtcir-
cuit

Curentul de scurtcircuit maxim trebuie s fie de < 50 kA. Tn cazul Mi4 fara
filtru CC, curentul de scurtcircuit maxim trebuie sa fie de < 2,3 kA. In cazul
MI5 fara filtru CC, curentul de scurtcircuit maxim trebuie sa fie de < 3,8 kA

Tensiune de iesire

0-Uj,

Conexiune Curent nominal continuu |y la temperaturd ambianta de max +50 °C (in
motor Curent de iesire functie de marimea unitatii), suprasarcina
1,5 x Iy max 1 min/10 min
-10°C (fara inghet)...+40/50°C (in functie de marimea unitatji): capacitate
Temperaturd ambi de sarcina nominala Iy
antépde functionare La instalarea in paralel in cazul MI1-3, temperatura este mereu de 40 °C;
’ Tn cazul optiunii IP21/Nema1 din MI1-3, temperatura maximé este de ase-
menea 40 °C
. Temperatura de o o
Conditii depostare -40°C...+70°C
ambiante
Umiditate relativa 0...95% RH, fara condens, fara coroziune, fara picaturi de apa
Altitudine 100% capacitate de sarcina (fara depreciere) pana la 1000 m. 1% depreci-
ere pentru fiecare 100 m peste 1000 m; max 2000 m
Clasa incintei IP20/1P21 / Nema1 pentru MI1-3, IP21/Nema 1 pentru Mi4-5
Grad de poluare PD2
Imunitate Respecta EN50082-1, -2, EN61800-3
S;':r‘:;rci;n:i:t 230 V: Respectd norma CEM de categorie C2; Cu filtru RFI intern.
EMC ate din manualul de MI4 si 5 respecta C2 cu bobina optionala c.c. si bobina CM.
utilizare pentru 400 V: Respecta norma CEM de categorie C2; Cu filtru RFI intern
Vacon Zgla adresa: MI4 si 5 respecta C2 cu bobina optionala c.c. si bobina CM.
www.vacon.com) | Ambele: Fara protectie la emisii CEM (nivel Vacon N): Fara filtru RFI
Pentru EMC: EN61800-3,
Standarde Pentru siguranta: UL508C, EN61800-5
Certificate
Ili geda:la' Pentru siguranta: , CE, UL, cUL,
o Pentru EMC: CE
ale produ- (consultati placuta tehnica a unitatii pentru aprobari mai detaliate)
catorului
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Cablu de ali- | Cablu de borne min-max (mm?)
" = mentare de la Tmod
Cadru Sigurani (A) retea din Cu Princi- mgn: Comenzi
. L, (mm?) pal sireleu
Cerinte privind tare
cablurile si M1 6
sigurantele 31,5415 1,54
(Con_sul’még datele | M2 10
manualul 52. M3 20 32,5425 156
utilizare pentru 20
Vacon 20 la 25
adresa: 20
yow.vacon.com) | (205i 40 sunt | 36+6 1-10cu|  1-10
208 - 240 \} 3~ numai pentru
’ 208 -240V,
3-)
" 2,5-50
MIS 40 3*10+10 Cu/Al 2,5-35| 0,515
M2 20 22,5425
15V, 1~
MI3 32 2'6+6
1,5-4
Mi1 10 21,5415
208 — 240, 1~ MI2 20 22,5+2,5
MI3 32 2°6+6 1,5-6
MI3 6
3*1,5+1,5 1,5-4
575V MI3 10
MI3 20 32,5425 1,5-6

- Folosind sigurantele mentionate anterior, unitatea de actionare poate fi conectata
la sursa de alimentare, curentul de scurtcircuit al acesteia fiind de max 50 kA

- Utilizati cabluri cu rezistenta termica de cel putin +70 °C.

- Sigurantele au si rolul de protectie contra suprasarcinilor din cabluri.

- Aceste instructiuni sunt valabile numai in configuratiile cu un singur motor si o co-
nexiune prin cablu de la convertizorul de frecventa la motor.

- Pentru a respecta standardul EN61800-5-1, conductorul cu protectie trebuie sa
aiba o sectiune de cel putin 10 mm? (Cu) sau de cel putin 16 mm? (Al). O alta po-
sibilitate este data de folosirea unui conductor cu protectie suplimentar cu o secti-
une cel putin egala cu cea a celui original.
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Puteri nominale Vacon 20

Tensiune de retea 208 - 240 V, 50 / 60 Hz, seriile 1~

Capacitate de sarcina nomi- Putere arbore ﬁ:':r:t de
Tip con- nala motor nominal . Greu-
vertizor de Marime tate
frecventa 100% curent  (150% curent P p mecanica | gy
continuu suprasarcina [A]
Iy [A A (AP | w
0001 1,7 2,6 0,33 | 0,25 4,2 M1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 | 0,37 57 Mi1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 | 0,55 6,6 M1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 8,3 MI2 0,7
0005 4,8 72 1,5 1,1 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 1,5 14,1 Mi2 0,7
0009* 9,6 14,4 3 2,2 22,1 MI3 0,99

Table 25: Puteri nominale Vacon 20, 208 - 240 V

* Temperatura ambianta de functionare maxima a acestei unitati de actionare este de 40 °C!

Tensiune de retea 208 - 240 V, 50 / 60 Hz, seriile 3~

CaQacitate de sarcina nomi- |Putere arbore %’rr:rr: de
ity i nominal_arime (et

ventd  [100% curent |!30% curent P P mecanica | kg)

continuu Iy [A]fSAPMESAMEINS. | gy | k) "
0001 1,7 2,6 0,33 | 0,25 2,7 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 3,5 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 | 0,55 3,8 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 43 Mi2 0,7
0005 4,8 7,2 1,5 1,1 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 1,5 8,4 MI2 0,7
0011* 1 16,5 3 2,2 13,4 MI3 0,99
0012 12,5 18,8 4 B 14,2 Mi4 9
0017 17,5 26,3 5 4 20,6 Mi4 9
0025 25 37,5 7,5 5,5 30,3 Mi4 9
0031 31 46,5 10 7,5 36,6 MI5 1"
0038 38 57 15 11 44,6 MI5 1

Table 26: Puteri nominale Vacon 20, 208 - 240 V, 3~

* Temperatura ambianta de functionare maxima a acestei unitati de actionare este de +40°C !
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Tensiune de retea 115V, 50 / 60 Hz, seriile 1~
) Capacitate de sarcina nomi- |Putere arbore purent de
Tip con- |nala motor intrare Greu.
vertizor nominal _|Marime tate
de frec- [100% curent |150% curent p p mecanica (kg)
ventd  [continuu suprasarcina HP! KWi [A]
Iy [A] Al HP] | kW]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 9,2 MI2 0,7
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 12,4 MI2 0,7
0004 3,7 5,6 1 0,75 15 Mi2 0,7
0005 4,8 7,2 1,5 1,1 16,5 MI3 0,99
Table 27: Puteri nominale Vacon 20, 115 V, 1~
Tensiune de retea 380 - 480 V, 50 / 60 Hz, seriile 3~
. Capacitate de sarcina nomi- |Putere arbore Curent de
Tip con- [nalz motor intrare Greu-
vertizor nominal | Marime tate
de frec- (100% curent |150% curent P P mecanica | g
venta |continuu suprasarcina [A]
by [A A (P | Tk
0001 1,3 2 0,5 0,37 2,2 MI1 0,55
0002 1,9 2,9 0,75 0,55 2,8 MI1 0,55
0003 2,4 3,6 1 0,75 3,2 MI1 0,55
0004 3,3 5 1,5 1,1 4 MI2 0,7
0005 4,3 6,5 2 1,5 5,6 MI2 0,7
0006 5,6 8,4 3 2,2 7,3 MI2 0,7
0008 7,6 11,4 4 3 9,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 5 4 11,5 MI3 0,99
0012 12 18 7,5 5,5 14,9 MI3 0,99
0016 16 24 10 7,5 17,1 Mi4 9
0023 23 34,5 15 11 25,5 Mi4 9
0031 31 46,5 20 15 ES MI5 11
0038 38 57 25 18,5 41,7 MI5 1"

Table 28: Puteri nominale Vacon 20, 380 - 480 V
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Tensiune de retea 575 V, 50 / 60 Hz, seriile 3~
§ Capacitate de sarcind nomi- |Putere arbore purent de
Tip con- |nala motor intrare Greu.
vertizor nominal _ |Marime tate
de frec- 1100% curent [150% curent | p mecanica | )
venta |continuu suprasarcina thP] | Kwy [A]
In [A] [A]
0002 1,7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 1,5 3,6 MI3 0,99
0004 3,9 5,9 3 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 5 3,7 7,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 7,5 55 10,4 MI3 0,99

Table 29: Puteri nominale Vacon 20, 575 V

Nota: Curentii de intrare reprezinta valori calculate cu alimentare prin transformatorul
de linie de 100 kVA.

Configurare Modbus rapida

1 A: Selectati Fieldbus ca locul de control extern: P2.1 la1 — Fieldbus
B: Setati protocolul Modbus RTU pe ,PORNIT” (ON): SYS P2.2 la 1 — Modbus

A. Setati Cuvantul de control pe ,0” (2001)
B. Setati Cuvantul de control pe ,1” (2001)
C. Starea convertizorului de frecventa este RUN
2 D. Setati Valoarea de referinta pe ,5000” (50,00%) (2003)
E. Turatia reala este 5000 (25,00 Hz daca FrecvMin este 0,00 Hz si Frecv Max este
50,00 Hz)
F. Setati Cuvantul de control pe ,0” (2001)
G. Starea convertizorului de frecventa este STOP
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