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Ce Guide rapide inclut les étapes essentielles pour une installation et une configu-

Suite logicielle: FW0107V010.vcx

ration simplifiées de votre convertisseur de fréquence Vacon 20.

Avant la mise en service de votre convertisseur, téléchargez et lisez le manuel d'uti-
lisation complet du Vacon 20 disponible a:
www.vacon.com -> Téléchargements

1. SECURITE

A\

SEUL UN ELECTRICIEN QUALIFIE EST AUTORISE A PRO-
CEDER A L'INSTALLATION ELECTRIQUE!

Ce Guide rapide contient des mises en garde clairement signalées,
destinées a préserver votre sécurité personnelle ainsi qu'a éviter tout dommage ac-

cidentel susceptible d'affecter le produit ou les appareils qui lui sont reliés.

Lisez attentivement ces mises en garde:

I\
L\
L\
I\
L\
L\
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Les composants du module de puissance du convertisseur de
fréquence sont sous tension lorsque le Vacon 20 est raccordé
au réseau. Tout contact avec cette tension est extrémement
dangereux et peut provoquer des blessures graves, voire mor-
telles.

Les bornes U, V, W (T1, T2, T3) du moteur et les éventuelles
bornes -/+ de la résistance de freinage sont sous tension
lorsque le Vacon 20 est raccordé au réseau, méme si le
moteur ne tourne pas.

Les bornes d'E/S de commande sont isolées du potentiel
réseau. Les bornes des sorties relais peuvent cependant étre
alimentées en tension de commande dangereuse méme
lorsque le Vacon 20 est hors tension.

Le courant de fuite a la terre des convertisseurs de fréquence
Vacon 20 dépasse 3,5mA CA. Conformément a la norme
EN61800-5-1, une connexion de terre de protection blindée
doit étre installée.

Voir chapitre 7!

Si le convertisseur de fréquence est intégré a une machine, il
incombe au constructeur de la machine d'équiper cette der-
niére d'un interrupteur principal (EN 60204-1).

Si le Vacon 20 est déconnecté du réseau lorsque le moteur
tourne, il reste sous tension si le moteur est alimenté par le
processus. Dans ce cas, le moteur fonctionne comme un
générateur alimentant le convertisseur de fréquence.

Aprés sectionnement du convertisseur de fréquence du
réseau, vous devez attendre 'arrét du ventilateur et ['extinc-
tion des segments de l'affichage ou des LED d'état du panneau
frontal. Patientez 5 minutes supplémentaires avant d'interve-
nir sur les raccordements du Vacon 20.
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2 ® VACON SECURITE

Le moteur peut démarrer automatiquement aprés une situa-
tion de défaut si la fonction de réarmement automatique a été

activée.

NOTE! You can download the English and French product manuals with appli-
cablesafety, warning and caution information from www.vacon.com/downloads.

REMARQUE Vous pouvez télécharger les versions anglaise et francaise des ma-
nuels produit contenant l'ensemble des informations de sécurité, avertisse-
ments et mises en garde applicables sur le site www.vacon.com/downloads.
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2. INSTALLATION

2.1 Installation mécanique

Le montage mural Vacon 20 peut étre réalisé de deux facons. Pour les tailles MI1 -
MI3, le montage se fait par vissage ou rail DIN. Pour les tailles M4 - MI5, le montage
se fait par vissage ou par bride.
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Figure 1: Montage par vissage, MI1 - MI3
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Figure 2: Montage par vissage, MI4 - MI5
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4 ® VACON INSTALLATION

Figure 3: Montage par rail DIN, MI1 - MI3

Note! Reportez-vous aux dimensions de montage figurant au dos du convertisseur
de fréquence.

Prévoyez un dégagement suffisant au-dessus (100 mm), au-dessous (50 mm) et sur
les cdtés (20 mm) du Vacon 20 pour le refroidissement ! (Pour les tailles MI1 - MI3,
l'installation cote-a-cGte n'est permise que si la température ambiante est infé-
rieure a 40 °C. Pour les tailles MI4 - MI5, l'installation cote-a-c6te n'est pas per-
mise.)
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Figure 4: montage par bride, MI4 - MI5
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369.5

Silhouette du convertisseur

Silhouette de l'ouverture

362

356

383.5

Figure 5: dimensions de découpe en montage par bride, pour MI4
(unité: mm)

36_5 Silhouette du convertisseur
Silhouette de 'ouverture
TOP 407
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Figure 6: dimensions de découpe en montage par bride, pour MI5
(unité: mm)
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Figure 7: dimensions de profondeur en montage par bride, pour MI4 et MI5
(unité: mm)
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Fixer le support aprés
avoir raccordé les
cébles

/ & § | v,

Monter cette plaque
avant de raccoder les
cables

Fixez le support
APRES
linstallation

Fixez cette plaque
AVANT Uinstallation de
cables de puissance

Figure 9: Montage de la plaque PE et du support de céble API, MI4 - MI5
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8 ® VACON INSTALLATION

2.2 Cablage et raccordements

2.2.1 Céblage de puissance
Remarque ! Le couple de serrage pour les cables de puissance est de 0,5 - 0,6 Nm (4-5 po.lb).

3~ (230v, 400V)

1~ (230V) Sortie moteur

U/T1 VIT2 WIT3

Dénudez le
cable de sa
gaine plastique

RESEAU  Pourunemised  pqarpyR

la terre sur 360°

Figure 10: Raccordements de puissance Vacon 20, MI1

- Résistance de freinage externe
3~(230V, 400, 600V) 3~(230V, 400V,600V)

[2JOV] 1~ l”5V]‘ Sortie moteur
L1 L2N L% R* R-UmvTZWT3 |

Dénudez le

cable de sa

oprme X ATk

pour une mise
alaterre sur

360°

DE FREINAGE
Figure 11: Raccordements de puissance Vacon 20, MI2 - MI3
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3~ (380, 480 V)

Sortie moteur

1 2 13 oo R DC Ut 3

RESISTANCE
RESEAU DEFREINAGE ‘MoTEUR

Figure 12: Raccordements de puissance Vacon 20, MI4

3~ (380, 480 V) Sortie moteur
[\

RESEAU ggsistance  MOTEUR
DE FREINAGE

Figure 13: Raccordements de puissance Vacon 20, MI5

24-hour support +358 (0)201 212 575  Email: vacon@vacon.com




10 ® VACON INSTALLATION

2.2.2 Céablage de commande

e e,
a— ~
~———
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Figure 15: Ouverture du couvercle, MI4 - MI5
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Cable de commande
" Couple de serrage:
0.4 Nm

Dénuder lisolant pour
une reprise de masse
sur 360°.

Figure 17: Installation des cébles de commande, MI4 - MI5
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12 ® VACON INSTALLATION

2.2.3 Cartes optionnelles autorisées dans le Vacon20

Voir ci-dessous les cartes optionnelles disponibles:

[sLoT[EC]E3 [E5 [E6 [E7[B1[B2] B4 [B5[ B9 BH] BF]

Remarque! Pour rendre les cartes OPT-B1 ou OPT-B4 fonctionnelles, il faut alimenter la carte
de commande avec une alimentation 24Vcc externe (+/-10%, 300mA)] entre les bornes 6 (sortie
+24V) et 3 (GND).

Cartes optionnelles [toutes les cartes sont vernies)
OPT-EC-V EtherCat
OPT-E3-V Profibus DPV1 (Connecteur vissé)
OPT-E5-V Profibus DPV1 (Connecteur D9)
OPT-E6-V CANopen
OPT-E7-V DeviceNet
OPT-B1-V 6 x DI/DO, configurable en entrée ou en sortie logique
OPT-B2-V 2 x Sortie relais + Thermistance
OPT-B4-V 1x Al 2 xAO (isolées)
OPT-B5-V 3 x Sortie relais
OPT-B9-V 1xRO, 5x DI (42-240 VCA)
OPT-BH-V 3 x Mesure de température (compatibilité avec capteurs
PT100, PT1000, NI11000, KTY84-130, KTY84-150, KTY84-131)
OPT-BF-V 1xA0,1xDO, 1xRO

Structure d'assemblage de carte optionnelle:

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0201 212205
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3. E/S ET BORNES DE COMMANDE

1-10 kQ

Borne Signal Préreglage usine Description

1 +10 Vref| Tension ref. en sortie Charge maxi 10 mA

2 |An Signal analogique en 1 Référence de fréq Pl 0-10V, Ri =250 kQ

3 | GND @ | Terre du signal d'E/S

A ZA Vsar- Sor}l\e 24V pour les entrées +£20%, charge max 50 mA

tie logiques (D)
Entrée logique pour DIN 1- DIN

7 |DILC Commun d'entrée logique 6, voir le Tableau 2 pour le type
de collecteur d'entrée logique

- 8 |DIN1 Entrée logique 1 Marche avant ! Pos?‘if,
———19 [ DIN2| | Entrée logique 2 Marche arriere P toquue ;: 18-.5;30 v,
- - ogique 0:0..5V;
t—— 110 | DIN3 Entrée logique 3 Réarmement défaut P | RiZ 10 KQ (flottant)
A|a Signal RS485 A Communication sure f ot
bus de terrain
B |B Signal RS485 B Communication sur e | p, ;¢
bus de terrain
Préréglage :
0(4) - 20 mA, Ri <250 Q
. . Valeur réelle PID et Autres:

4 | AI2 Signal analogique en 2 Réf. de fréquence P 0-10V, Ri= 250 kQ
Sélectionnable par micro-com-
mutateur

GND @ | Terre du signal d'E/S

DO- Commun de sortie logique Commun de sortie logique
DIN 4 Entrée logique 4 Vitesse préréglée BO PIl Comme DIN 1
Comme DIN T,
Autres: Entrée de codeur A (fré-|
DIN 5 Entrée logique 5 Vitesse préréglée B1 PI| quence jusqu'a 10 kHz)
Sélectionnable par micro-com-
mutateur
Comme DIN T,
Autres: Entrée de codeur B (fré-
DIN 6 Entrée logique 6 Défaut externe P! quence jusqu'a 10 kHz), Entrée
de train d'impulsions (fré-
quence jusqu'a 5 kHz)
0-10V,RL=TKQ
. . , 0(4) - 20 mA, RL <500 Q
A0 Sortie analogique Fréquence de sortie & Sélectionnable par micro-com-
mutateur
20 | DO Sortie signal logique Active = READY P! ggl\ﬁg[t]erk:‘r:uvert, charge maxi
22 | ROTNO Sortie relais 1
_\ B P) Charge de coupure:
23| ROTCM Active = RUN 250V c.a. /3 A, 24V c.c. 3A

Tableau 1: Configuration et connexions par défaut des E/S pour la carte de
commande avec I'application généraliste du Vacon 20

P) = Fonction programmable - Voir le manuel d'utilisation: Listes de
paramétres et descriptions pour les détails

24-hour support +358 (0)201 212 575  Email: vacon(@vacon.com




16 ® VACON VACON 20 API

Borne Signal Préréglage usine Description

24 | RO2 NC Sortie relais 2|

25 [rosow petve=FaUTF [ SIS
26| Roz NO |—— A SR e

Tableau 1: Configuration et connexions par défaut des E/S pour la carte de
commande avec l'application généraliste du Vacon 20
P) = Fonction programmable - Voir le manuel d'utilisation: Listes de
paramétres et descriptions pour les détails

Borne Signal Préréglage usine Description
3 GND Terre du signal d'E/S
6 24 Vsor- Sor_tie 24V pour les entrées 420 % )
tie logiques (DI) =+ b, charge maxi 50 mA
7 DI_C Commun d'entrée logique ESLTHI;:JIS ?»Er;;\;e: ogique
Négatif, Logique 1: 0...10V,
"8 DIN1 Entrée logique 1 Marche avant P Logique 0: 18...30V;
Ri = 10KQ [flottant)
—"—19 [DIN2 Entrée logique 2 Marche arriére P
—"— 10 | DIN3 Entrée logique 3 Réarmement défaut ”)
Négatif, Logique 1: 0...10V,
"1 14| DIN4 Entrée logique 4 Vitesse préréglée BO P) Logique 0: 18...30V;
Ri = 10KQ [flottant)
l—~__115 | DINS Entrée logique 5 Vitesse préréglée B1 P Uniquement pour DIN.
L~ {16 |DINé Entrée logique 6 Défaut externe P Uniquement pour DIN.

Tableau 2: Entrées logiques céblées en logique négative, retirer le cavalier 1500
et cébler selon exemple ci-dessus

J500 S4 S3 S2 S1
=
o < <
IS £ ~ £ § E
gl |< (a2
el S| S|
*
Figure 18: Micro-commutateurs
*ENCO = entrée logique configurée en entrée codeur
Bornes E/S du Vacon 20:
Al2 GND DO- DI4 DI5 DI6 AO DO+ R13 R14 * R24
22 23 26
(6 s 58 ¢esen] [BB]|[o 8]
25 24
[6 88 8§ ¢ 5 5 8] [oo] [B %]
+10VAI1 GND 24V DI-C DI1 DI2 DI3 A B R21 R22

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0201 212205




NAVIGATION ET DEMARRAGE VACON ® 17

4. NAVIGATION ET DEMARRAGE

4.1 Menus principaux du Vacon 20

MENU READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A A Y
L)y oot
LG

\

REFERENCE
Affiche la valeur de
référence du pan-
neau opérateur
quelle que soit la
source de com-
mande sélectionnée.

!

Hz
v

FWD REV 1/l0 KEYPAD BUS FWD REV /O KEYPAD BUS

l N/ APPUYER

MENU READY RUN STOP ALARM FAULT
AFFICHAGE
Dans ce menu,
vous pouvez par-
courir lesvaleurs PAR
affichées. S

MON 4

v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS

l N/ APPUYER

MENU READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
PARAMETRES .| 4 A

D REF

ans ce menu, MON MON

vous pouvez

parcourir et PARJL - PAR

modifier les SYs v sys

paramétres. Fwo Rev 1o keveap Bus APPUYER Fwo REv 1o KEYPAD BUS
l N/ APPUYER

MENU SYSTEME READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT

Dans ce menu, A a ry A

vous pouvez
parcourir les
parameétres du
systeme et le
sous-menu des
défauts.

v
/0 KEYPAD BUS

Figure 19: Menu principal du Vacon 20

24-hour support +358 (0)201 212 575  Email: vacon@vacon.com
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NAVIGATION ET DEMARRAGE

4.2 Mise en service et assistant de démarrage

4.2.1 Etapes de mise en service:

1. Lisez les instructions de sécurité figurant
page 1

7. Procédez a un essai sans moteur, comme
décrit dans le Manuel d'utilisation (disponible
sur www.vacon.com)

2. Vérifiez la mise a la terre et la conformité
des cébles

8. Procédez a des essais sans charge, si pos-
sible sans relier le moteur a la machine
entrainée

3. Vérifiez la qualité et le volume d’air de refroi-
dissement

9. Exécutez une marche d'identification (Par.
1D631)

4. Vérifiez que tous les interrupteurs Marche/
Arrét sont en position Arrét (STOP)

10. Reliez le moteur a la machine entrainée et
procédez a un nouvel essai

5. Connectez le variateur au réseau

11. Le Vacon 20 est a présent prét a étre utilisé

6. Lancez l'Assistant de démarrage et définis-
sez les paramétres nécessaires

Tableau 3: Etapes de mise en service

4.2.2 Assistant de démarrage
L'assistant de démarrage du Vacon 20 démarrera lors de la premiére mise en ser-
vice. L'assistant peut étre activé en attribuant la valeur 1 au paramétre systeme
P4.2. Les schémas suivants illustrent la procédure.
REMARQUE ! Le lancement de l'assistant de démarrage ramene a
chaque fois tous les parameétres a leurs valeurs par défaut !
REMARQUE ! L'assistant de démarrage peut étre ignoré aprés avoir
appuyé en continu 30 secondes sur le bouton d'arrét.

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0201 212205
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READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A
REF
MON
PAR
svs
FWD REV IO KEYPAD BUS FWD REV IO KEYPAD BUS
Entrez dans le menu Par.,
o X Appuyez sur OK pour en-
sélectionnez P1.3, vitesse
. trer dans le mode de
nominale moteur S
modification.
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
REF
MON
PAR
svs
FWD REV 0 KEYPAD BUS FWD REV O KEYPAD BUS
Modifiez lavaleur P1.3 avecles Répétez la méme procé-
touches haut/bas et appuyez dure pour P1.4, courant
sur OK pour confirmer nominal moteur

Figure 20: Assistant de démarrage du Vacon 20 (application standard)
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20 ® VACON

NAVIGATION ET DEMARRAGE

READY RUN_STOP ALARM FAUT READY RUN STOP ALARM FAUT READ' RUN_STOP ALARM FAUT
REI a REF] A REF] a
moN LA (| moN L MON|
N A T o W
SYS| v v SYS|
FWD REV 7O KEWAD BU:
L'assistant de démarrage Appuyez sur OK pour Choisissez une valeur

affiche le numéro de par.

entrer dans le mode de 0 a3, voir ci?des-

17.1. de modification. sous !
Sélections:
P1.7 P1.8 P1.15 P2.2 P2.3 P3.1| P4.2] P4.3
0=Base 1.5x 0=Commande 0=Non utilisé] 0=Rampe U=‘R0ue 0Hz 3s| 3s
INmot | de fréquence libre
=Vari 1.1 = —_—
1 =Variateur | 1.Tx 0 Corpmande 0=Non utilisé] 0=Rampe| 1=Rampe| 20 5s| bs
de la pompe | Inmot | de fréquence Hz
2=Variateur [ 1.Tx f 0=Commande| o\, iiisef 1-auvol | 0=R0Ue| 28] 90| 205
du ventilateur] Inmot | de fréquence libre Hz
3 = Entraine- 1=R§gulahon
1,5x vitesse S 0=Roue
ment couple | (boucl 1=utilisé 0=Rampe lib OHz 1s| 1s
haut NMOT oucle ibre
ouverte)l
P1.7 Limite courant (A) P2.3 Mode Arrét
Parameétres  P1.8 Mode de contréle moteur P3.1 Fréquence mini
affectés: P1.15 Surcouple P4.2 Temps accélération 1 (s)

P2.2 Mode Marche

RI
MON|

PAR|¢

sYs|

READY RUN STOP ALARM FAUI
EF| 4

v
FWD REV 10 KEYPAD BU!

P4.3 Temps décélération 1(s)

LT

)
)

Appuyez sur OK pour confirmer
la configuration du convertis-

seur

Figure 21: Configuration

du variateur
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5. AFFICHAGE ET PARAMETRES

REMARQUE! Ce guide concerne l'applicatif standard du Vacon 20. Si vous avez be-
soin des descriptions de paramétres en détail, téléchargez le Manuel d'utilisation
sur: www.vacon.com -> Téléchargements (Support & downloads)

5.1 Valeurs du menu Affichage

Code Signal d'affichage Unité ID | Description
V1A Fréquence moteur Hz 1 Fréquence d'alimentation du
moteur
V1.2 Référence fréquence Hz 25 Référence fréquence pour la com-
mande du moteur
V1.3 Vitesse moteur tr/min 2 Vitesse moteur calculée
V1.4 Courant moteur A 3 | Courant moteur mesuré
V15 Couple moteur % 4 Couple nominal/réel calculé du
moteur
Puissance a l'arbre o Puissance nominale/réelle calcu-
V1.6 % 5 .
moteur lée du moteur
V1.7 Tension moteur \ 6 Tension moteur
V1.8 Tension bus c.c. \ 7 | Tension bus c.c. mesurée
V1.9 Température de l'unité °C 8 | Température du radiateur
V1.10 | Température du moteur % 9 | Température du moteur calculée
VRE Puissance de sortie KW 79 Puissance de sortie du convertis-
seur au moteur
V2.1 Entrée analogique 1 % 59 AH_S\gpal en pourcentage de la
pleine échelle
V2.2 Entrée analogique 2 % 60 A\Z_S\g[]al en pourcentage de la
pleine échelle
V2.3 Sortie analogique % 81 AO _Slgn'al en pourcentage de la
pleine échelle
Etat des entrées logiques - . .
V2.4 DIN 1, DIN 2, DIN 3 15 | Etat des entrées logiques
Etat des entrées logiques - . .
V2.5 DIN 4, DIN 5, DIN 6 16 | Etat des entrées logiques
V2.6 RO1, RO2, DO 17 Etats des sorties relais/logiques
vy | Entrée de traindimpul- % | 1234 | Valeur d'échelle 0 - 100%
sions / codeur

Tableau 4: Valeurs du menu Affichage

24-hour support +358 (0)201 212 575  Email: vacon@vacon.com
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AFFICHAGE ET PARAMETRES

Code

Signal d'affichage

Unité

Description

V2.8

Tr/min codeur

tr/min

1235

Echelonné en fonction du para-
métre de Révolutions / impulsions
du codeur

V2.1

Entrée analogique E1

61

Signal d'entrée analogique 1 en %
de carte optionnelle, masqué
jusqu'a la connexion d‘une carte
optionnelle

V212

Sortie analogique E1

31

Signal de sortie analogique 1 en %
de carte optionnelle, masqué
jusqu'a la connexion d‘une carte
optionnelle

V2.13

Sortie analogique E2

%

32

Signal de sortie analogique 2 en %
de carte optionnelle, masqué
jusqu'a la connexion d‘une carte
optionnelle

V2.14

DIET, DIE2, DIE3

33

Cette valeur de suivi indique U'état
des entrées logiques 1-3 de la
carte optionnelle, masquée
jusqu'a la connexion d‘une carte
optionnelle

V2.15

DIE4, DIES, DIE6

34

Cette valeur de suivi indique U'état
des entrées logiques 4-6 de la
carte optionnelle, masquée
jusqu'a la connexion d‘une carte
optionnelle

V2.16

DOE1,DOE2,DOE3

35

Cette valeur de suivi indique U'état
des sorties relais 1-3 de la carte
optionnelle, masquée jusqu'a la
connexion d'une carte optionnelle

V2.17

DOE4,DOE5,DOES

36

Cette valeur de suivi indique l'état
des sorties relais 4-6 de la carte
optionnelle, masquée jusqu'a la
connexion d'une carte optionnelle

V2.18

Entrée de température 1

50

Valeur mesurée de l'entrée de
température 1 en unité de tempé-
rature (Celsius ou Kelvin) par
paramétrage, masquée jusqu'a la
connexion d'une carte optionnelle

Tableau 4: Valeurs du menu Affichage
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Code Signal d'affichage Unité ID | Description

Valeur mesurée de l'entrée de
température 2 en unité de tempé-
V2.19 Entrée de température 2 51 | rature (Celsius ou Kelvin) par
paramétrage, masquée jusqu'a la
connexion d'une carte optionnelle

Valeur mesurée de l'entrée de
température 3 en unité de tempé-
V2.20 Entrée de température 3 52 | rature (Celsius ou Kelvin) par
paramétrage, masquée jusqu'a la
connexion d'une carte optionnelle

Etat des codes en bit du convertis-

seur
BO = Prét
B1=Marche
Mot d'état du convertis- B2 = Inversion

V3 seur 43 B3 = Défaut
B6 = Marche active
B7 = Alarme active
B12 = Demande de marche
B13 = Régulation moteur active
Etat des codes en bit de l'applica-
tion:
B3 = Rampe 2 active
B5 = Source de commande dis-
tante 1 active

V3.2 | Mot d'état d'applicatif gy | B6 = Source de commande dis-

tante 2 active

B7 = Commande bus de terrain
active

B8 = Commande locale active

B9 = Commande PC active

B10 = Vitesses constantes actives

Tableau 4: Valeurs du menu Affichage
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Code Signal d'affichage Unité ID | Description

B0 = DIN1
B1=DIN2
B2 = DIN3
B3 = DIN4
B4 = DINS
B5 =DIN6
B6 = DIE1
B7 = DIE2
B8 = DIE3
B9 = DIE4
B10 = DIES
B11=DIE6

\Z% Point de réglage PID % 20 | Point de consigne du régulateur

V3.3 Mot d'état DIN 56

V4.2 Valeur de retour PID % 21 | Valeur réelle du régulateur

V4.3 Erreur PID % 22 | Erreur du régulateur
Vb4 Sortie PID % 23 | Sortie du régulateur

29 Variable de processus échelonnée

V&S Processus voir par. 15.18.

Tableau 4: Valeurs du menu Affichage

5.2 Paramétres de configuration rapide (menu virtuel, affiché pour par. 17.2=

1)
Code| Paramétre Min | Max | Unité|Préréglage| 1D Remarque
P11 Tension nominale 180 | 690 v Variable 110 Vg’r\fiez la plaque signa-
moteur létique du moteur.
P12 Fréquence nomi- 30,00{320,00] Hz |5000/60,00] 111 Vgr'\fiez la plaque signa-
nale moteur Létique du moteur.
P13 Vitesse nominale 30 | 20000] tr/min| 1440 /1720 | 112 Préréglage appllfable
moteur pour moteur 4 péles
Courant nominal [ 0.2x| 2,0x ) Vérifiez la plaque signa-
P14 moteur Inanitd Inenies] A INunite 113 |\gtique du moteur.
Vérifiez la plaque signa-
P1.5 | Cos moteur @ 0,30 | 1,00 0,85 120 \étique du moteur.
P1.7| Limite courant |0,2>< ‘Z'OX A ‘1'5)( 107 |Courant de sortie maxi
Nunité] 'Nunité Nunité
0 = Non utilisé
P1.15 Surcouple 0 1 0 109 1= Utilisé

Tableau 5: Parametres de configuration rapide
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Code Paramétre Min | Max | Unité|Préréglage| ID Remarque

Sélection de la

0 = Bornier d'E/S
source de com-

P2.1 s 0 2 0 172 |1 = Bus de terrain
mande a distance Ny
2 = Clavier
0 =Rampe
P2.2 Mode Marche 0 1 0 505 1 = Reprise au vol
A 0 = Roue libre
P23 Mode Arrét 0 1 0 506 1= Rampe
p3.1| Fréquence mini | 0,00| P32 | Hz 0,00 101 |Reéférence de fré-

quence minimum

Référence de fré-

P3.2 | Fréquence maxi | P3.1|320,00] Hz |50,00/60,00| 102 N
quence maximum

1 = Vitesse préréglée 0
2 = Panneau opérateur]
3 = Bus de terrain
4=Al1

5=A12

6=PID

7=AI1+AI2

8 = Motopotentiométre,
9 = Train d'impulsions

Sélection réf. de / Codeur
fréquence source Variab 10 = AIE
P33 [ 'ed 2l 7 117 |11 = Entrée de tempé-
de commande a e
distance 1 rature 1
12 = Entrée de tempé-
rature 2
13 = Entrée de tempé-
rature 3

Remarque! Prétez
attention a la position
du micro-commutateur
DI/encodeur lorsque
réglé sur 9 =train
d'impulsion / Encodeur

La vitesse constante 0

Vitesse constante e'st'ut'\lisée comme

P3.4 0 P3.1| P3.2 Hz 5,00 180 |référence de fré-
quence lorsque P3.3 =
1

Vitesse constante Activé par entrées

P3.5 P3.1| P3.2 Hz 10,00 105

1 logiques
P36 Vitesse constante P31 | P32 Hz 15,00 106 Ac(.'\ve par entrées
2 logiques

Tableau 5: Paramétres de configuration rapide
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Code Parameétre Min | Max | Unité|Préréglage| ID Remarque

P37 Vitesse constante p31| P32 Hz 20,00 126 Actllve par entrées

3 logiques
Temps accéléra- Temps d'accélération

P4.2 ption 1 0,1 |3000,0f s 3,0 103 |de 0 Hz a la fréquence
maxi.

Temps décéléra- Temps de décéléra-

P4.3 ps 0,17 |3000,0 s 3,0 104 [tion de la fréquence

tion 1 s
maxia 0 Hz.
0=0a100%
1=20%a 100%

P6.1 Al1: échelle 0 1 0 379 |20 % correspond a un
niveau de signal mini-
mum de 2 V.
0=0a100%
1=20%a 100%

P6.5 Al2: échelle 0 1 0 390 |20 % correspond a un
niveau de signal mini-
mum de 2V ou 4 mA.

Réarmement 0 = Désactiver

P14.1 automatique 0 ! 0 731 1 = Activer
0 = Tous les para-
meétres sont visibles

P17.2| Paramétre caché| 0 1 1 115 |1 = Seulle groupe des
parametres de confi-
guration rapide est
visible

Tableau 5: Parametres de configuration rapide
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5.3 Paramétres moteur (Panneau opérateur: Menu PAR - P1)

Code | Paramétre | Min| Max | Unité|Préréglagel 1D Remarque
P11 Tension nomi- 180 | 490 v Variable| 110 Vérifiez la plaque signalétique
nale moteur du moteur
Fréquence nomi- 50,00/ Vérifiez la plaque signalétique
P1.2 nale moteur 30,001320,00)  Hz 60,00 m du moteur
Vitesse nomi- .| 1440/ Préréglage applicable pour
P1.3 nale moteur 30 (20000 tr/min 1720 12 moteur 4 péles
. 0,2x
Courant nominal| ' 2,0x i Vérifiez la plaque signalétique
P14 moteur o | A Memite | 113 {4y motear
nité
Cos moteur (0 - .
Vérifiez la plaque signalétique
P1.5 (Facteur de puis- 0.301 1.00 0.85 120 {44 moteur
sance)
0 = Induction
P1.6 | Type de moteur 0 1 0 650 1 = Aimant permanent
L 0,2x
Limite de cou- ' 2.0x 1,5x X .
P1.7 rant INu'- INunité A INunité 107 |Courant de sortie maxi
nité
A 0 = Régulation fréquence
ppg |Modedecontrdlel o | 0 | 400 |1=Régulation vitesse
moteur
boucle ouverte
0 = Linéaire
P1.9 Rapport U/f 0 2 0 108 |1=_Carré
2 =Configurable
Point d’affaiblis- . . .
50,00/ Fréquence du point d'affai-
P1.10 sement du 8,00 |320,00] Hz 40,00 602 blissement du champ
champ
Tension du point Tension au point d'affai-
P1.11 d’affaiblisse- |10,00/200,00] % 100,00 | 603 |blissement du champ en %
ment du champ de Upmot
Fréquence inter- 50,00/ Fréquence intermédiaire
P1.12 médiaire U/f 0.00 P1.10( Hz 60,00 604 pour U/ f configurable
Tension int . Tension intermédiaire pour
P1.13 e”if'a”ir'e”&rfme' 0,00|P1.11] % | 100,00 [ 605 |U/fconfigurable en % de
Unmot
Tension a 0 H. % d
P1.14 | Tens. fréq. nulle | 0,00 | 40.00[ % | Variable| e0s | [*'OM @72 EN 2 Ee
nmot
P1.15 Surcouple 0 1 0 109 |0 = Désactivé

1 = Activé

Tableau 6: Paramétres moteur
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Code

Parametre

Min

Max

Unité

Remarque

P1.16

Fréquence de
découpage

16,0

kHz

601

Fréquence MID. Si les
valeurs sont supérieures
aux préréglages, la capa-
cité de courant est réduite

P1.17

Hacheur frei-
nage

504

0 = Désactivé
1 = Activé en permanence
2 =Marche

P1.18

Niveau du
hacheur de frei-
nage

9

variable

1267

Niveau d'activation du
régulateur du hacheur de
freinage, en volts.

Pour une alimentation de
240V : 240*1,35%1,18 =
382v

Pour une alimentation de
400V : 400%1,35%1,18 =
638V

Notez que lorsqu'un hacheur
de freinage est utilisé, le
régulateur de surtension peut
étre désactivé ou le niveau de
référence de surtension peut
étre réglé sur une valeur
supérieure au niveau du
hacheur de freinage.

(RIS

Identification du
moteur

631

0 = Inactive

1 = Identification a l'arrét
(commande de marche
nécessaire dans les 20 s
pour l'activation)

2 = L'identification avec
rotation du moteur (exécu-
ter commande de marche
dans les 20 seconde pour
l'activer.Uniquement dis-
ponible dans le module SW
V026 inclus dans
FW0107V010 ou version
ultérieure)

P1.20

Chute de tension
Rs

100,00

0,00

662

Chute de tension dans les
enroulements moteur en %
de Uyt @u courant nominal)

P1.21

Régulateur de
surtension

607

0 = Désactivé

1 = Activé, mode standard
2 = Activé, mode charge de
choc

Tableau 6: Paramétres moteur
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Code Parameétre | Min| Max | Unité|Préréglage ID Remarque
Régulateur de 0 = Désactiver
P1.22 [ sous-tension 0 ! ! 608 1 = Activer
X . 0 = Non utilisé
P1.23 | Filtre sinusoidal| 0 1 0 522 1 = Utilisé
Mot de configuration modula-
teur:
B1 = Modulation disconti-
nue (DPWMMIN)
B2 = Surmodulation Pulse
Drooping
B6 = Sous modulation
P1.24 | Type modulateur| 0 | 65535 28928 648 | B8 = Compensation de ten-
sion CC instantanée *
B11 = Faible niveau de bruit]
B12 = Compensation de temps
mort *
B13 = Compensation d'erreur
de flux*
* Activé par défaut
Optimisation de 'énergie, le
convertisseur de fréquence
recherche le courant mini-
Optimisation mum afin d'économiser
P1.25 d'énergie* 0 ! 0 666 L'énergie et de réduire le bruit
du moteur
0= désactivé
1=activé
Activer démar- 0=désactivé
P26 [ " e of 1 O | 5% [1oacive
Limite de réfé- Limite de fréquence de sortie
rence de fré- o sous laquelle le courant de
P1.27 quence de ! 100 * 10 535 démarrage I/f défini est fourni
démarrage I/ff* au moteur.
Référence de Référence de courant en
P1.28 courant de 0 |1000] % 80,0 536 | pourcentage de courant nomi-|
démarrage I/f* nal de moteur [1=0,1%]
Sélectionnez le mode de limi-
Limiteur de ten- teur de tension:
P1.29 sion activé* 0 ! ! 1079 0= Désactivé
1=Activé

Tableau 6: Paramétres moteur

REMARQUE !
* Ces paramétres ne sont disponibles que dans le module SW FWP00001V026 inclus
dans FW0107V010 ou la version ultérieure.

REMARQUE ! Ces paramétres sont affichés lorsque P17.2 = 0.
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5.4 Configuration Marche/Arrét (Panneau opérateur: Menu PAR -> P2)

Code| Parameétre Min | Max | Unité = ID Remarque
glage
Sélection de la 0 = Bornes E/S
P2.1| source de com- 0 2 0 172 |1 = Bus de terrain
mande a distance 2 = Clavier
0 = Rampe
P2.2 Mode Marche 0 1 0 505 1 = Reprise au vol
A 0 = Roue libre
P2.3 Mode Arrét 0 1 0 506 1= Rampe
Signal de commande E/S 1
0 = Avant
1 = Avant (Front)
2 = Avant (Front)
3 =Marche
E/S: logique 4 = Marche (front)
P24 marche/arrét 0 4 2 300 Signal de commande E/S 2
0 = Inversion
1= Arrétinversé
2 = Inv (Front)
3 = Inversion
4 = Inversion
P25 | Locale/Distance | 0 | 1 0 | 2119z Commandea distance
1 =Commande locale
Sens de com-
P2.6| mandedupan- | 0 | 1 0 | 1230z Avant.
. 1 = Inversion
neau opérateur
A 0 = Commande panneau
P2.7 Touche :rre( pant g 1 1 114 | opérateur uniqguement
p- 1= En permanence
Ssoeul::e“zz gzrlna_ 0 = Bornes E/S
P2.8 s 0 2 0 173 |1 = Bus de terrain
mande a distance .
2 = Clavier
0 = déverrouiller toutes les
Verrou des touches de clavier
P2.91ouches de clavier] 0 ! 0 15520 1 = Touche Loc/dist ver-
rouillée

Tableau 7: Configuration Marche/Arrét
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5.5 Références de fréquence (Panneau opérateur: Menu PAR -> P3)

Code [ Paramétre | Min | Max | Unité I;rl:;z- 1D Remarque
P3| Frequence mini| 000 [ P32 | Mz | 000 | 101|Référence defréquence
minimale autorisée
. . 50,00/ Référence de fréquence
P3.2 | Fréquence maxi| P3.1 | 320,00 Hz 40,00 102 maximale autorisée
1 = Vitesse préréglée 0
2 = Panneau opérateur
3 =Bus de terrain
4=Al
5=AI2
6=PID
7=Al1T+AI2
8 = Motopotentiométre
Sélection réf. de 9 = Train d'impulsions /
fréquence Codeur
P3.3 | source de com- 1 Variabl 7 17 10:A|E1, .
. e 11 = Entrée de tempéra-
mande a dis-
tance 1 ture 1
12 = Entrée de tempéra-
ture 2
13 = Entrée de tempéra-
ture 3
Remarque! Prétez atten-
tion a la position du micro-
commutateur DI/encodeur
lorsque réglé sur 9 = train
d'impulsion / Encodeur
La vitesse constante 0 est
Vitesse utilisée comme référence
P34 constante 0 P31 [ P32 Hz 5.00 180 de fréquence lorsque P3.3
=1
P35 Vitesse P31 | P32 Hz 1000 |105 Actv\ve par entrées
constante 1 logiques
P36 Vitesse P31 P32 Hz 15,00 106 Act}ve par entrées
constante 2 logiques
P3.7 Vitesse P31 | P32 Hz 20,00 126 Act.\ve par entrées
constante 3 logiques
P38 Vitesse P31 | P32 Hz 2500 |127 Actv\ve par entrées
constante 4 logiques
P3.9 Vitesse P31 P32 Hz 30,00 128 Act}ve par entrées
constante 5 logiques

Tableau 8: Références de fréquence
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Code | Paramétre | Min | Max | Unité l;r;:;ee- ID Remarque
P3.10 Vitesse P31 | P32 | Hz | 4000 |[129|Active parentrées
constante é logiques
P3.11 Vitesse Pt | P32 | Hz | 5000 [130[Activé parentrées
constante 7 logiques
Sélection réf. de
fréquence .
P3.12 | source de com- | 1 Vare‘abl 5 [131|voirP33
mande a dis-
tance 2
P3.13 Rampg m(?topo- 1 50 Hz/s 5 331 T?ux de variation de la
tentiomeétre vitesse
0 = Pas de remise a zéro
Motopotentiome 1 = Remise a zéro en cas
P3.14| tre:remise a 0 2 2 367 |d'arrét
zéro 2 = Remise a zéro en cas
de mise hors tension

Tableau 8: Références de fréquence

REMARQUE ! Ces paramétres sont affichés lorsque P17.2 = 0.
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5.6 Configuration des rampes et freins (Panneau opérateur: Menu PAR -> P4)

Code Parameétre Min | Max |Unité r;rl::l- 1D Remarque
Forme en S de la 0 = Linéaire
P4 rampe 1 0.0 10.0 s 0.0 500 >0 = Temps rampe en S
Définit le temps néces-
Temps accéléra- saire pour que la fré-
P4.2 pn’on 1 0,1 3000,0 s 3,0 103 [quence de sortie passe
de zéro a la fréquence
maximale.
Définit le temps néces-
Termnps décéléra- saire pour que la fré-
P43 pﬁon 1 0,1 3000,0 s 3,0 104 |quence de sortie passe
de la fréquence maxi-
male a zéro.
Phk F“”:s;;eszde @l g0 | 100 s 0,0 | 501 |Voir paramétre P4.1
P4S Tempf‘.;fczelera' 01 |[30000] s 10,0 | 502 |Voir paramétre P4.2
Temps décéléra- . N
P4.6 tion 2 0,1 3000,0 s 10,0 503 |Voir parameétre P4.3
0 = Désactivé
. 1 = Décélération
P4.7 Freinage flux 0 3 0 520 2 = Hacheur
3 =Mode complet
. Définit le niveau de cou-
P48 Courantdefreinage| 0,5x | 20x A INunite | 519 |rant pour le freinage par
du flux INunité | INunite ’ gep
unite | Runite contrdle de flux.
. Valeur de courant
P4.9 Couranct (f:relnage |0'3 X, lZ,D Xv A INunite | 507 |injecté dans le moteur
- Nunité | INunité pendant le freinage c.c.
Activation ou désactiva-
tion de la fonction de
freinage c.c. et réglage
P4.10 He/‘iﬁ;i“f“e 0,00 [600,00] s 0,00 | 508 |de la durée de freinage
- c.c. pendant l'arrét du
moteur.
0,00 = Inactive
Valeur de la fréquence
Fréquence actuelle moteur a laquelle le
P& Arrét c.c. 0.10 { 10,00 Hz 150 515 freinage c.c. est appli-
qué.

Tableau 9: Configuration des rampes et freins
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Code Paramétre Min | Max |Unité s 1D Remarque
glage

Heure actuelle

P4.12 Démarrage c.c. 0,00 |600,00] s 0,00 516 10,00 = Inactive
ps13| Seuitfréauence | g00 1 p3o | Hz [ 0,00 | 527 0,00 = désactive
accél.2
ps.14| Sevitfréauence | g00 1 p3o | Hz [ 0,00 | 528 0,00 = désactive
décél.2
Temporisation pour
Frein externe: l'ouverture du frein une
P4.15 Ouverture de 0,00 |320,00] s 0,20 1544 |fois la limite de fré-
tempo. quence d'ouverture
atteinte.
Frein externe: Fréquence d'ouverture
P4.16| Ouverture de limite| 0,00 | P3.2 Hz 1,50 1535 | depuis les sens avant et
de fréquence arriere.

Fréquence de fermeture
depuis le sens positif si
aucune commande de

Frein externe: Fer-
P4.17 | meture de limite de| 0,00 P3.2 Hz 1,00 1539

fréquence marche n'est active.
Frein externe: Fer- Fréquence de fermeture
P48 mleture de llm_lte de 0,00 | P32 Hz 150 1540 depuis le sens négatif si
fréquence en inver- aucune commande de
sion marche n'est active.
Le frein n'est pas ouvert
si le courant ne dépasse
pas cette valeur et il est
. fermé immédiatement si
Frein externe: N
Ouverture/ferme- e courgnt passe a une
P4.19 - 0,0 200,0 % 20,0 1585 |valeur inférieure.
ture de limite de
courant

Ce parameétre est
exprimé en pourcentage
du courant nominal
moteur.

Tableau 9: Configuration des rampes et freins
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5.7 Entrées logiques [Panneau opérateur: Menu PAR -> P5)

Code Parameétre Min | Max |Unité i ID Remarque
glage
0 = Non utilisé
1=DIN1
2 =DIN2
3=DIN3
4 = DIN4
Signal de com- 5=DINS
P5.1 rTg\ande /51 0 |Variablef 1 403 |6 = DING
7=DIE1
8=DIE2
9=DIE3
10 = DIE4
11=DIES
12 = DIE6
ps.2 | Signatdecom- 1 o vy ape 2| 404 |voir 5.1
. mande E/S 2 .
P5.3 Inversion 0 |Variable] 0 412 |Voir 5.1
Défaut externe
P5.4 | (contact normale- 0 |Variablef 6 405 |Voir 5.1
ment ouvert)
Défaut externe
P5.5 | (contact normale- 0 |Variablef 0 406 |Voir 5.1
ment fermé)
ps. | Reéarmement 0 [Variable] 3| 414 |voir5.1
défaut
P5.7 | Validation marche 0 |Variablef 0 407 |Voir 5.1
ps.g | Vilessegonstante | g variablg 4 | 419 |Voirs.1
ps.g | Vitesse gqeregtee 0 [Variable] 5 | 420 |voir5.1
ps.1o| Yitesse préreatée | g |yariaple o | 421|voirs.a
ps.qq [ Sélectiondutemps] gy i 0 | 408|voirs.1
de rampe 2
p5.12| Motopotentiométref —  f,, i o | 418]|voirsa
+vite
ps.1| Motopotentiometrel g |yariape 0 | 417 [Voirsa

Tableau 10: Entrées logiques
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Code Paramétre Min | Max [Unité Pgi:;ee- 1D Remarque
Source de com- Active la source de com-
P5.14 g, 0 |Variable| 0 425 |mande 2
mande a distance 2 X
Voir 5.1
Réf. fréquence Active la source de com-
P5.15] source de com- 0 |Variable| 0 343 |mande 2
mande a distance 2 Voir parameétre 5.1
Point de consigne . Active la référence 2
P5.16 PID 2 0 |Variable| 0 1047 Voir 5.1
Active le préchauffage du
moteur (courant c.c.) en
Préchauffage état d'arrét lorsque le
P5.17 9 0 |Variable 0 1044 paramétre de fonction

moteur actif

Préchauffage moteur est
défini sur 2
Voir 5.1

Tableau 10: Entrées logiques
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5.8 Entrées analogiques (Panneau opérateur: Menu PAR -> Pé)

Code| Paramétre Min | Max | Unité [ ID Remarque
glage
0=0-100%(0-10V)
Pé.1 Al1: échelle 0 1 0 379[1=20%-100% (2 - 10
V)
Al1: mini utilisa- . -
Pé6.2 teur -100,00{ 100,00 % 0,00 3800,00 = pas d'échelle mini
P63 Al1: maxi utilisa- ~100,00| 300,00 % 100,00 | 381 WUU,QU = pas d'échelle
teur maxi
po.s | Alltemps defil-] g0 | 4q s 01 |378|0=pas defiltrage
trage
P6.5 Al2: échelle 0 1 0 390 Voir Pé.1
Po.s | A% ml';‘l'l‘r“'“sa’ -100,00{ 100,00 % 0,00 | 391voir Ps.2
pe.7 [ A2 "‘f:l'”““l‘sa' -100,00{ 300,00] % | 100,00 |392|Voir P6.3
P6.8 | Temps filtr. Al2 0,0 10,0 s 0,1 389 | Voir P6.4
Voir P6.1, masqué
P6.9 AIE1: échelle 0 1 0 143 |jusqu‘a connexion d'une
carte optionnelle
L Voir P6.2, masqué
P6.10 AIEW'T;T"FUUUSE- -100,00{ 100,00 % 0,00 144 |jusqu'a connexion d'une
carte optionnelle
. . . Voir P6.3, masqué
P6.11 AIEW'TZEI’;UU“S& -100,00| 300,00 % 100,00 | 145]jusqu’a connexion d'une
carte optionnelle
Voir P6.4, masqué
P6.12| AIET: Temps filtre[ 0,0 10,0 s 0,1 142 |jusqu‘a connexion d'une

carte optionnelle

Tableau 11: Entrées analogiques
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5.9 Train d'impulsions / Codeur (Panneau opérateur: Menu PAR -> P7)

Code| Parameétre Min | Max | Unité :'I:;ee_ ID Remarque

Fréquence d'impulsion a

pr.a |, Fréauence |y Jaaa00] 4 0 1229 |interpréter comme
d'impulsion mini .
signal 0%.

Fréquence d'impulsion a

pyo| . Fréauence | qo 1i0000| Hz 10000 | 1230 finterpréter comme
d'impulsion maxi K o
signal 100%.
Fréquence correspon-
pr.a | Reffréa.afréa | oo | p3p | 4y | o0 |1o31|dantal%siutilisée
impulsion mini comme référence de fré-|
quence.
Fréquence correspon-
P74 Ref. freq. a freq‘, 0,00 P3.2 Hz 50,00/ 1232 danta 109@ si utilisée )
impulsion maxi 60,00 comme référence de fré-
quence.

Sens de rotation 0 = Désactiver
P7.5 0 2 0 123311 = Activer / Normal
codeur . X
2 = Activer / Inversion

Compte des impulsions
par tour de codeur. Uti-
lisé uniquement pour
'échelonnage de la
valeur d'affichage en tr/
min du codeur.

0 =DIN5 et DINé sont
pour une entrée logique
normale

1=DIN6 est pour le train
d'impulsions

2=DIN5 et DIN6 sont
pour le mode de fré-
quence du codeur

Impulsions/tour 1 65535

P7. de codeur

o

ppr 256 629

Config. DINS et

Py, 0 2 0 |1165

~

Tableau 12: Train d'impulsions / Codeur
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5.10 Sorties logiques (Panneau opérateur: Menu PAR -> P8)

Code|

Paramétre

Min

Max

Unité

Préré-|
glage

1D

Sélections

P8.1

Sélection du
signal RO1

Variable

313

0 = Non utilisé

1=Prét

2 = Marche

3 = Défaut

4 = Défaut inversé

5 = Avertissement

6 = Inversé

7 = Vitesse atteinte

8 = Régulateur moteur actif
9 = Mot contréle bus .B13

10 = Mot contrdle bus .B14
11 = Mot contrdle bus .B15
12 = Surv. fréquence moteur
13 = Surv. couple moteur

14 = Surv. température unité
15 = Surv. entrée analogique
16 = Vitesse constante active
17 = Cde frein externe

18 = Commande panneau
opérateur active

19 = Commande E/S active
20 = Supervision de tempéra-|
ture

P8.2

Sélection du
signal RO2

Variable

314

Voir 8.1

P8.3

Sélection du
signal DO1

Variable

312

Voir 8.1

P8.4

Inversion RO2

1588

0 = Pas d'inversion
1 =Inversé

P8.5

Tempo. travail
RO2

0,00

320,00

0,00

460

0,00 = Aucune tempo.

P8.6

Tempo. repos
RO2

0,00

320,00

0,00

461

0,00 = Aucune tempo.

P8.7

Inversions RO1

1587

0 = Pas d'inversion
1 =Inversé

P8.8

Tempo. travail
RO1

0,00

320,00

0,00

458

0,00 = Aucune tempo.

P8.9

Tempo. repos
RO1

0,00

320,00

0,00

459

0,00 = Aucune tempo.

Tableau 13: Sorties logiques
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Code| Paramétre | Min| Max [Unité AR ID Sélections
glage
- Voir 8.1, masqué jusqu'a
P8.10 S_electlon du 0 | Variable| 0 317 | connexion d'une carte
signal DOE1 .
optionnelle
A Voir 8.1, masqué jusqu'a
P8.11 Sglectlon du 0 | Variable| 0 318 | connexion d'une carte
signal DOE2 .
optionnelle
P Voir 8.1, masqué jusqu'a
P8.12 Sglecllon du 0 | Variable 0 1386 | connexion d'une carte
signal DOE3 .
optionnelle
P Voir 8.1, masqué jusqu'a
P8.13 Sglectlon du 0 | Variable 0 1390 connexion d'une carte
signal DOE4 .
optionnelle
P Voir 8.1, masqué jusqu'a
P8.14 Sglectlon du 0 | Variable| 0 1391 connexion d'une carte
signal DOES .
optionnelle
A Voir 8.1, masqué jusqu'a
P8.15 S_elecnon du 0 | Variable| 0 139 | connexion d'une carte
signal DOEé .
optionnelle

Tableau 13: Sorties logiques
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5.11 Sorties analogiques (Panneau opérateur: Menu PAR -> P9)

Code| Parameétre | Min| Max [ Unité Zli:;ee- ID Sélections
0 = Non utilisé
1 = Fréq. sortie (0-f,a)
2 = Courant de sortie (0-
InMcleur]
3 = Couple de sortie (0-T -
teur)
4 =Sortie PID (0 - 100%)
5 = Réf. fréq. (0-fay)
6 = Vitesse moteur (0-np,,,)
7 = Puissance de sortie (0-
Sélection du PaMoteur)
P9.1| signal de sortie 0 14 1 307 | 8 = Tension de sortie (0-
analogique UnMoteur)
9 = Tension bus c.c.
(0-1000V)
10 = En1 données process.
(0 - 10000)
11 = En2 données process.
(0 - 10000)
12 = En3 données process.
(0 - 10000)
13 = En4 données process.
(0 - 10000)
14 = Test 100 %
Sortie analo- 0=0V/0mA
P92 gique minimum 0 ! 0 310 1=2V/4mA
po.3 | Echelonnement 4 o | 4000 0] o, [ 100,0 | 311 | Facteur échelonnement
sortie analogique
po.4 |Tempsfiltr.sortie] o001 qg00 | s | 010 | 308 [Temps fittr
analogique
Sélection du Voir P9.1, masqué jusqu'a
P9.5 | signal E1 de sor-[ 0 14 0 472 | connexion d'une carte
tie analogique optionnelle
Sortie analo- Voir P9.2, masqué jusqu'a
P9.6 | gique ET mini- 0 1 0 475 | connexion d'une carte
mum optionnelle
Echelonnement Voir P9.3, masqué jusqu'a
P9.7 sortie analo- 0,0 | 1000,0 % 100,0 | 476 | connexion d'une carte
gique E1 optionnelle

Tableau 14: Sorties analogiques
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Code| Parameétre | Min| Max [ Unité Zrl:;ee- ID Sélections
. . Voir P9.43, masqué jusqu'a
P9.8 Temps filtr. sortie 0,00 | 10,00 s 0,10 473 | connexion d'une carte
analogique E1 .
optionnelle
Sélection du Voir P9.1, masqué jusqu'a
P9.9 | signal E2 de sor-| 0 14 0 479 | connexion d'une carte
tie analogique optionnelle
Sortie analo- Voir P9.2, masqué jusqu’a
P9.10| gique E2 mini- 0 1 0 482 | connexion d'une carte
mum optionnelle
Echelonnement Voir P9.3, masqué jusqu'a
P9.11 sortie analo- 0,0 | 1000,0 % 100,0 | 483 | connexion d'une carte
gique E2 optionnelle
. . Voir P9.43, masqué jusqu'a
P9.12 Temps filtr. sortie 0,00 | 10,00 s 0,10 480 | connexion d'une carte
analogique E2 .
optionnelle

Tableau 14: Sorties analogiques

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0201 212205



AFFICHAGE ET PARAMETRES VACON ® 43

5.12 Mappage des données du bus de terrain (Panneau opérateur: Menu PAR
->P10)

Code| Paramétre Min | Max | Unité l:rl:;ee- 1D Remarque
0 = Référence fréquence
1= Référence sortie
2 = Vitesse moteur
3 = Courant moteur
4 = Tension moteur
5 = Couple moteur
6 = Puissance moteur
7 = Tension bus c.c.
8 = Code défaut actif
. . 9 = Analogique Al1
Sélection sortie . !
P10.1| donnéesbusde | o |VaiaPY 0 | es2 [19=Analogique Al2
. e 11 = Etat d'entrée
terrain 1 .
logique
12 = Valeur de retour PID|
13 = Point de consigne
PID
14 = Entrée de train
d'impulsions / codeur
(%)
15 = Train d'impulsions /
impulsion de codeur ()
16 = AIET
Sélection sortie . . .
P10.2| donnéesbusde | o |Variabl 1 gsg | Variable mappée sur
. e PD2
terrain 2
Sélection sortie . . .
P10.3| donnéesbusde [ o [V 2 | es4 [Variable mappée sur
terrain 3
Sélection sortie ; . .
P10.4 | données bus de 0 Variabl| 4 855 Variable mappée sur
. e PD4
terrain 4
Sélection sortie . . .
P105 | données bus de 0 Variabl 5 856 Variable mappée sur
. e PD5
terrain 5
Sélection sortie . . .
P10.6 | donnéesbusde | o |Variabl 3 g5y |Variable mappée sur
. e PDé
terrain 6
Sélection sortie . . .
P10.7| donnéesbusde [ 0[O 6 | gss [Variable mappée sur
terrain 7

Tableau 15: Mappage des données du bus de terrain
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Code Paramétre Min | Max | Unité = 1D Remarque
glage
Sélection sortie . . .
P10.8| donnéesbusde | o |Veriabt 7 | 59 [Variable mappée sur
. e PD8
terrain 8
PDI pour CW Aux.
0 = Non utilisé
Sélection de 1=PDI
P10.9 | U'entrée de don- 0 5 0 1167|2 = PDI2
nées CW aux. 3=PDI3
4=PDl4
5=PDI5

Tableau 15: Mappage des données du bus de terrain

5.13 Sauts de fréquence (Panneau opérateur: Menu PAR -> P11)

Code Parameétre Min | Max | Unité I;rl:;ee- 1D Remarque
Plage de sauts de Limite basse
P11.1] fréquence 1: limite | 0,00 | P3.2 Hz 0,00 509 s
0,00 = Non utilisé
basse
Plage de sauts de Limite haute
P11.2| fréquence 1: limite 0,00 P3.2 Hz 0,00 510 L
0,00 = Non utilisé
haute
Plage de sauts de Limite basse
P11.3| fréquence 2: limite | 0,00 P3.2 Hz 0,00 511 _
0,00 = Non utilisé
basse
Plage de sauts de Limite haute
P11.4| fréquence 2: limite 0,00 P3.2 Hz 0,00 512 L
haute 0,00 = Non utilisé

Tableau 16: Sauts de fréquence
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5.14 Supervision des limites ([Panneau opérateur: Menu PAR -> P12)

rature

Code| Paramétre Min | Max | Unité = ID Remarque
glage
Fonction de 0 = Non utilisé
P12.1] supervision fréq. 0 2 0 315 |1 = Limite basse
sortie 2 = Limite haute
P12.2 L\m\te dg supervi- 0,00 | P32 Hz 0,00 316 Seul!de supervision de
sion fréq. sortie la fréquence moteur
Fonction supervi- 0= Non utilisé
P12.3 sion cou ple 0 2 0 348 |1 = Limite basse
P 2 = Limite haute
P12.4 Lmj\te de supervi-| 0.0 | 3000 % 0.0 349 Seuil de supervision du
sion du couple couple
Supervision de la 0 = Non utilisé
P12.5| température de 0 2 0 354 |1 = Limite basse
l'unité 2 = Limite haute
Limite de supervi- Seuil de supervision de
P12.6| sion de la tempé-| -10 100 °C 40 355 SuP .
o la température de L'unité|
rature de l'unité
. . 0=ANI
prog) st | o | o | sss 12
9'q 2= AIET
pi2g| Nveaumarche | g0 | 10000| % | 80,00 | 357 [Seuit marche superv. Al
superv. Al
piz.g| Niveaurepos | gaq f410000 o 40,00 | 358 [Seuil repos superv. Al
superv. Al
Sélection a code binaire
de signaux a utiliser
pour la supervision de
température
BO = Entrée de tempéra-
Entrée de super- ture 1
P12.10] vision de tempé- 1 7 1 1431|B1 = Entrée de tempéra-

ture 2

B2 = Entrée de tempéra-
ture 3

REMARQUE ! Masqué
jusqu'a connexion d'une
carte optionnelle

Tableau 17: Supervision des limites
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Code| Paramétre Min | Max | Unité F;::;ee' 1D Remarque
Fonction de Voir 12.1, masqué
P12.11] supervision de 0 2 2 1432|jusqu’a connexion d'une
température carte optionnelle
Limite de supervid Seuil de supervision de
P12.12] sion de tempéra- | 120:/ | 200.0/ 80,0 | 1433|temperature, masque
223.2 | 473.2 jusqu'a la connexion
ture | n
d'une carte optionnelle

Tableau 17: Supervision des limites

5.15 Protections (Panneau opérateur: Menu PAR -> P13)

Code Parameétre Min | Max | Unité (A= ID Remarque
glage
0 = Aucune action
1= Alarme
P13.1 Dz[efaut fa\bt.e 0 4 1 70 2=Alarmg,freguence
entrée analogique alarme préréglée
3 = Défaut: Mode Arrét
4 = Défaut: Roue libre
1= Aucune réponse
(aucun défaut généré
Défaut sous-ten- mais modulation arré-
P13.2 sion ! 2 2 721 tée par le convertis-
seur)
2 = Défaut: Roue libre
0 = Aucune action
. 1=Alarme
P13.3| Défautde terre 0 3 2 703 2 - Défaut: Mode Arrét
3 = Défaut: Roue libre
Défaut phase .
P13.4 moteur 0 3 2 702 |Voir 13.3
Protection contre .
P13.5 le calage moteur 0 3 0 709 |Voir 13.3
Protection contre .
P13.6 la sous-charge 0 3 0 713 |Voir 13.3
Protection ther- .
P13.7 mique moteur 0 3 2 704 |Voir 13.3
P13.8 Mtp: température 20 100 oC 40 705 Températion de l'envi-
ambiante ronnement

Tableau 18: Protections
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Code| Paramétre Min | Max | Unité Pgrl:;ee- 1D Remarque

Mtp: refroidisse-
P13.9 ment a vitesse 0,0 | 150,0 % 40,0 706
nulle

Refroidissement en % a
vitesse nulle

Mtp: constante de 1 200 min | variabte| 707 Constante de temps

P temps thermique thermique du moteur

Pour qu'un calage

2,0x moteur se produise, il
P13.11| Courant de calage| 0,00 INumité A INunite | 710 faut que le courant ait
dépassé cette limite
P13.12| Tempo. de calage| 0,00 | 300,00 s 15,00 711 |Tempo. de calage limitée

Fréquence de

P13.13 0,10 | 320,00 Hz 25,00 | 712 |Fréquence mini calage

calage
UL: Charge Couple minimum a
P13.14| d'affaiblissement| 10,0 | 150,0 % 50,0 714 |laffaiblissement du
du champ champ
p13.15| V- Chiﬁl‘zafreq' 50 | 1500 % 10,0 | 715 |Couple minimum & o0
Ce parametre spécifie le
; temps maxi autorisé de
P13.16 PSC:tempo 1,0 | 300,0 s 20,0 716 présence d'une sous-
charge.
Tempo. défaut Temporisation pour
P13.17| faible entrée ana-| 00 | 100 [ s 05 | 1430 cMmPorisation pour.
. faible entrée analogique
logique
0= Aucune action
P13.18| Défautexterne | o | 3 2 | 701 |1 -Alarme

2 = Défaut: Mode Arrét
3 = Défaut: Roue libre

pi3.1g| Défautdebusde o | 3 | 733 |Voir 13.1
terrain

Fréquence utilisée

Alarme préréglée .,
lorsque la réponse au

P13.20 - P3.1| P3.2 Hz 25,00 183 | ., .
Fré défaut est Alarme + fré-
requence - .
quence préréglée.
Verrouillage de la 0 = Modification activée
P13.21| modification des 0 1 0 819 |1 = Modification désacti-
parametres vée

Tableau 18: Protections

24-hour support +358 (0)201 212 575  Email: vacon@vacon.com




48 ® VACON AFFICHAGE ET PARAMETRES

Code Paramétre Min | Max | Unité ';i:;ee- 1D Remarque
0 = Aucune action
1=Alarme
2 = Défaut: Mode Arrét

P13.22| Déft thermist. 0 3 2 732 |3 = Défaut: Roue libre
Masqué jusqu'a
connexion d'une carte
optionnelle

Supervision de
P13.23]  conflit avant/ 0 3 1 1463 |Voir P13.3

arriere

Voir P13.3, masqué
0 3 0 740 |jusqu'a connexion d'une
carte OPTBH

Sélection a code binaire
de signaux a utiliser
pour le déclenchement
de faute et d'alarme
BO = Entrée de tempéra-

Défaut de tempé-

P13.24
rature

Entrée de faute de ture 1
P13.25 ; 1 7 1 739 |B1=Entrée de tempéra-
température
ture 2
B2 = Entrée de tempéra-
ture 3

REMARQUE ! Masqué
jusqu'a connexion d'une
carte OPTBH

0 = Non utilisé
0 2 2 743 |1 = Limite basse
2 = Limite haute

Mode de faute de

P13.26 i
température

Seuil de supervision de

Limite de faute de | -50.0/] 200.0/ température, masqué

P13.27 température | 223.2| 473.2 1000 | 742 jusqu'a la connexion
d'une carte OPTBH
Défaut phase s
P13.28 dentrée* 0 3 3 730 |ldem paramétre P13.3
Mode mémoire de 0= désactivé
P13.29| température 0 2 2 15521]1=mode constant
moteur* 2=mode derniére valeur

Tableau 18: Protections

REMARQUE !
* Ces paramétres ne sont disponibles que dans le module SW FWP00001V026 inclus
dans FW0107V010 ou la version ultérieure.

REMARQUE ! Ces paramétres sont affichés lorsque P17.2 = 0.
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5.16 Réarmement automatique sur défaut (Panneau opérateur: Menu PAR ->
P14)

Unit| Préré-

Code Paramétre Min Max ID Remarque
é | glage
Réarmement 0 = Désactivé
P14.1 automatique 0 ! 0 731 1= Activer
Temps d'attente aprés
P14.2| Temps attente | 0,10 10,00 s 0,50 | 717 défaut
P43 Tempo réarme- 0,00 60,00 s 30,00 | 718 Tgmps maximum pour les
ment réarmements
P14 Nombre de réar- 1 10 3 759 Maximum de réarme-
mements ments
Fonct. réarme- 0= Rampe

P14.5 0 2 2 719(1 = Au vol
ment 2 = Depuis mode Marche

Tableau 19: Paramétres Réarmement automatique sur défaut

REMARQUE ! Ces parameétres sont affichés lorsque P17.2=0.
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5.17 Paramétres de commande PID (Panneau opérateur: Menu PAR -> P15)

Code | Paramétre | Min | Max |Unité A= 1D Remarque
glage

0 = Point de consigne fixe %
1=Al

2=A12

3 = ProcessDataln1
(0-100%)

4 = ProcessDataln2
(0-100%)

Sélection de la 5 = ProcessDataln3

) (0 -100%)
p15.q| sourcedu o |[Veriabl 0 | 332 |6 =ProcessDataln4

cp0°r:2i‘g‘:fe e (0-100%)

7 =Train d'impulsions /
Codeur
8=AIE1
9 = Entrée de température 1
10 = Entrée de température
2
11 = Entrée de température
3

pis| Pointde 00 | 1000| % | 500 | 167 [Point de consigne fixe
consigne fixe

Point de Point de consigne fixe alter-

9
P15.3 consigne fixe 2 0.0 100.0 % 500 168 natif, sélectionnable via DIN
0=Al

1=AI12

2 = ProcessDataln1
(0-100%)

3 = Traiter données entrée 2
(0-100%)

4 =Traiter données entrée 3
(0-100%)

Mesure : Variabl 5 = ProcessDataln4

P15.4 sélection 0 e 1 334 |(0-100%)
source 6 = AI2-Al1

7 =Train d'impulsions /
Codeur

8=AIE1

9 = Entrée de température 1
10 = Entrée de température

11 = Entrée de température

Tableau 20: Parametres de commande PID
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Préré-

perte en veille

Code | Paramétre | Min | Max |Unité 1D Remarque
glage
Valeur de
P15.5 | retour mini- 0,0 50,0 % 0,0 336 | Valeur au signal minimum
mum
Valeur de
P15.6 | retour maxi- 10,0 300,0 % 100,0 337 | Valeur au signal maximum
mum
P15.7 Gain P 0,0 1000,0 % 100,0 | 118 | Gain proportionnel
P15.8 Temps | 0,00 | 320,00 s 10,00 | 119 | Temps d'intégration
P15.9 Temps D 0,00 10,00 s 0,00 132 | Temps de dérivation
0= Direct (Retour < Point de
consigne ->Augmentation
p15.10| Inversion 0 1 0 340 |sortie PID)

. erreur 1 = Inversé (Retour > Point
de consigne -> Diminution
sortie PID)

Le convertisseur passe en
mode veille lorsque la fré-
Fré quence moteur reste infé-
requence rieure a cette limite
P15.11] minimumen | 0,00 | P3.2 Hz 25,00 | 1016 . .
veille p‘endant une dure‘eisupe—
rieure a celle définie par le
parametre Fonction veille:
Tempo.
P15.12 Tev”;“.’lfede 0o | 3600 s 30 | 1017 | Tempo de mise en veille
pr5.13| Ereurde | g0 | 1000 | % | 50 [1018]Seuil de sortie de veilie
réveil
Boost du point . . e
P15.14] de consigneen| 0.0 | 500 | % | 100 | 1071|Foint de consigne de réfé-
" rence
veille
Temps de N
P15.15| boost du point| 0 60 s 10 | 1072| Temps de boost aprés
K P15.12
de consigne
Perte maxi- o Valeur de retour de réfé-
P15.14 mum en veille 0.0 500 % 50 1509 rence aprés boost
Temps de véri-
P15.17| fication de 1 300 s 30 1510 | Temps aprés boost P15.15

Tableau 20: Paramétres de commande PID
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Code | Paramétre | Min | Max |Unité (= 1D Remarque
glage
0 = Valeur de retour PID
1 = Fréquence moteur
Sélection de la g _ C‘c‘JiSSl: rmnzt‘::rr
P15.18| source d'unité 0 6 0 1513 |3 = xouP
du process 4 = Puissance moteur
5 = Courant moteur
6 =Train d'impulsions /
Codeur
Décimales
P15.19| d'unité du pro-| 0 3 1 1035 | Décimales affichées
cess
Valeur mini-
p15.20[ , mMumde 0,0 |P15.21 0,0 | 1033 |Valeur minimum du process
L'unité du pro-
cess
Valeur maxi-
P15.21| . Mumde oi590[ 32000 100,0 | 1034 | Valeur maximum du pro-
L'unité du pro- cess
cess
Valeur mini de température
Valeur mini- 500/ pour échelle de référence
P15.22| mum de tem- 223' 2 P15.23 0,0 1706 | de fréquence et PID, mas-
pérature . quée jusqu'a la connexion
d'une carte OPTBH
Valeur maxi de température
. pour échelle de référence
p15.23| Valeurmaxide | o5, [ 200.0/ 100,0 | 1707 | de fréquence et PID, mas-
température 473.2 PR N N
quée jusqu'a la connexion
d'une carte OPTBH

Tableau 20: Paramétres de commande PID

REMARQUE ! Ces parameétres sont affichés lorsque P17.2=0.
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5.18 C moteur (Panneau opérateur: Menu PAR -> P16)

Code| Parameétre Min | Max | Unité ';E;ee- ID Remarque
0= Non utilisé
P16.1 Fonction pré- 0 2 0 1225 1 =Toujours all arrét
chauffage moteur| 2 =Commandé par
entrée logique
Courant continu pour le
préchauffage du moteur
Courant pré- 0,5x et du convertisseur a
P16.2 chauffage moteur| 0 INunité A 0 1227 'arrét. Actif a l'arrét ou

par entrée logique a
l'arrét.

Tableau 21: Préchauffage moteur

5.19 Menu Utilisation facile (Panneau opérateur: Menu PAR -> P17)

Code| Paramétre | Min| Max | Unité T 1D Remarque
glage
0=DBase
1=Pompe
2 = Variateur du ventila-
Type d'applica- teur
P17.1 tion 0 3 0 540 |3 = Couple haul_ ) )
REMARQUE ! Visible uni-
quement lorsque l'assis-
tant de démarrage est
actif
0 = Tous les parametres
Paramétre sont visibles
P17.2 . 0 1 1 115 |1 = Seul le groupe des
caché N N
parametres de configura-
tion rapide est visible
0 = Celsius
Unité de tempé- 1=Kelvin
P17.3 0 1 0 1197| REMARQUE ! Masqué
rature ) s L
jusqu'a connexion d'une
carte OPTBH
Mot de passe Saisissez le mot de passe
P17.4| d'accés aappli-| 0 | 30000 0 2362] correct pour pouvoir accéder
cation* au groupe 18 de paramétres,

Tableau 22: Paramétres du menu Utilisation facile

REMARQUE !

* Ces paramétres ne sont disponibles que dans le module SW FWP00001V026 inclus
dans FW0107V010 ou la version ultérieure.
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5.20 Paramétres systéme

Code Paramétre Min | Max Pr:gr:gl ID Remarque
Informations logicielles (MENU SYS -> V1)

V1.1 ID du logiciel d'API 2314

V1.2 | Version du logiciel d'API 835

Vi3 ID du‘log\cietde 2315
puissance

Vi Version Fju logiciel de 834
puissance

V1.5 ID applicatif 837

V1.6 Version applicatif 838

V1.7 Charge systéme 839

Si aucune carte optionnelle ou OPT-BH de bus de champ n’a été installée, les paramétres
comm. de Modbus sont les suivants

Etat de la
communication
Modbus.

Format: xx.yyy
avec xx=0- 64
(Nombre de
messages d'erreur)
yyy =0-999
(Nombre de
messages OK)

V2.

Etat communication 808

Protocole du bus de 0 = Non utilisé
P22 terrain 0 ! 0 809 1= Modbus utilisé

Réglage par défault:
P2.3 Adresse esclave 1 255 1 810 Aucune parité, 1 bit
d'arrét

0=300
1=600
2=1200
3=2400
P2.4 Débit en bauds 0 8 5 811 4= 4800
5=9600
6=19200
7 = 38400
8=57600

Tableau 23: Parameétres systéeme
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Prérégl D

Code Paramétre Min | Max
age

Remarque

0= Aucun

1= Pair

2 = Impair

Le bit d'arrét est 2 bit
Lorsque le type de
P2.6 Type de parité 0 2 0 813 parité est

0= Aucun

Le bit d'arrét est 1 bit
Lorsque le type de
parité est

1 = Pair ou 2 = Impair

0 = Non utilisé

P2.7 Tempo rupture o | 255| 10 814 [1=1sec
communication
2 =2 secs, etc.

P28 Reln\tlauserle‘tatde 0 1 0 815
communication

Avec une carte Canopen Eé installée, les parameétres comm. sont les suivants

0 = Initialisation

4 = Arrété

. - 5 = Opérationnel

v2.1 | Etatde Laczz?rgﬁ"'ca“"” 14004 |6 = Pré_Opérationnel
P 7 = Réinit_Application

8 = Réinit_Comm

9 =Inconnu
P22 Mode de fonctionnement 1 2 1 14003 1= Pryof_ll p!lote
Canopen 2 = Dérivation
P2.3 ID nceud Canopen 1 127 1 14001
3 =50 kbauds
4 =100 kbauds
P2.4 | Débit en bauds Canopen | 3 | 8 6 14002 | =125 kbauds

6 =250 kbauds
7 =500 kbauds
8= 1000 kbauds

Avec une carte DeviceNet E7 installée, les paramétres comm. sont les suivants

Tableau 23: Parameétres systéme
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Prérégl
age

Code Paramétre Min | Max ID Remarque

Etat de la

communication

Modbus. Format:

XXXX.Y, X = Compteur

de message DeviceNet

Y = Etat DeviceNet

0 = Inexistant ou

aucune alimentation

bus

1 = Etat configuration
Etabli

3 = Temporisation

P2.2 | Type assemblage sortie | 20 | 111 21 14012 |20, 21,23, 25,101, 111
P2.3 ID MAC 0 63 63 14010

V2.

Etat communication 14014

1 =125 kbit/s
P2.4 Débit en bauds 1 3 1 14011 |2 =250 kbit/s
3 =500 kbit/s

70,71, 73, 75,107,
17

Avec une carte ProfidBus E3/E5 installée, les paramétres comm. sont les suivants

P2.5 | Type assemblage entrée | 70 117 71 14013

V2.1 Etat communication 14022
V2.2 Etat de protoco!e du bus 14023
de terrain

V2.3 Protocole actif 14024

V2.4 Débit en bauds actif 14025

V2.5 Type de télégramme 14027
1 = Profidrive

P2.6 Mode opération 1 3 1 14021 |2 = Dérivation
3=Echo

P2.7 Adresse esclave 2 126 126 14020

Avec une carte OPT-BH installée, les parameétres comm. sont les suivants

0 = Aucun capteur
1=PT100
2=PT1000

P2.1 Type capteur 1 0 6 0 14072 |3=Ni1000

4 = KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100

Tableau 23: Paramétres systéme
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Code

Paramétre

Prérégl
age

Min | Max

Remarque

P2.2

Type capteur 2

14073

0 = Aucun capteur
1=PT100
2=PT1000

3 =Ni1000

4 = KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100

P2.3

Type capteur 3

14074

0 = Aucun capteur
1=PT100
2=PT1000
3=Ni1000
4=KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100

Quand le tableau OPT-EC a é

té installé, les parameéti

res commun:

s sont comme suit

Numéro de la version

V2.1 numéro de la version 0 du logiciel de la carte
Etat de l'application
V2.2 Statut de la carte 0 de la carte OPTEC
Autres informations
V3.1 Compteur MWh g7 |Millions de Watts-
heure
V3.2 | Jours de fonctionnement 828
V33 Heures de 829
fonctionnement

V34 Compteur de 840

fonctionnement: Jours
V35 .Compteur de 841

fonctionnement: Heures

V3.6 Compteur de défauts 842

Surveillance état déf. Masqug en cas de
V3.7 N connexion avec un

parametre panneau PC

Restaurer les parameétres 1 = Restaure tous les

P4.2 par défaut 0 ! 0 831 parametres d'usine
P43 Mot de passe 0000 | 9999 | 0000 832

Tableau 23: Parameétres systéme
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Code Paramétre Min | Max Pr:gr:gl ID Remarque
Temps d'activation du
rétroéclairage du
Ph4 panneau et de l'écran 0 99 5 833
LCD
Enregistrer les Masqué en cas de
P45 parametres dans le 0 1 0 connexion avec un
panneau PC.
N Masqué en cas de
Restaurer les parametres X
P46 R p 0 1 0 connexion avec un
a partir du panneau PC
F5.x Menu Défaut Actif
Menu Historique des
Féx défauts

Tableau 23: Paramétres systéme
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6. LOCALISATION DES DEFAUTS

?éd}::: Intitulé du défaut C:édf::: Intitulé du défaut
. s Protection contre la force
1 Surintensité 27 contre-électromotrice
2 Surtension 29 Défaut de thermistance
. Communication du bus
3 Défaut de terre 34 interne
8 Défaut systeme 35 Défaut de 'application
9 Sous-tension 41 Surtempérature IGBT
Sélection entrée analo-
. gique 20 % - 100 % (plage
n Défaut phase moteur 50 du signal sélectionnée 4 a
20mAou2a10V)
Sous-température du
13 convertisseur de fré- 51 Défaut externe
quence
Surtempérature du Défaut du panneau opéra-
14 convertisseur de fré- 52
quence teur sur porte
15 Calage moteur 53 Défaut de bus de terrain
16 Surtempérature moteur 54 Défaut emplacement
Discordance de marche
17 Sous-charge moteur 55 (conflit AVT/INV)
22 SE[:ROM Erreur check- 57 Défaut d'identification
Défaut du chien de garde
25 (watchdog) du microcon- 1M1 Défaut de température
troleur

Tableau 24: Codes de défaut : voir le Manuel d'utilisation pour les descriptifs

détaillés.
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7. CARACTERISTIQUES GENERALES

Taille Hauteur (mm) Largeur (mm) Profondeur Poids (kg)
(mm)
mm pouce | mm pouce| mm pouce| kg b
Di q MI1 157 6,2 66 2,6 98 3,9 0,5 1.1
et poids Mi2 195 7.7 90 3.5 102 4 0,7 15
MI3 262 10,3 100 3,9 109 43 1 2,2
Mi4 370 14,6 165 6,5 165 6,5 8 17,6
MI5 414 16,3 165 6,5 202 8 10 22
Les unités Vacon 20 avec des combinaisons autres que des filtres
Réseaux EMC4 ne peuvent pas étre utilisées sur les réseaux de puissance
Rlésgau delta (reliés a la terre)
d'alimentat Le courant de court-circuit maximum doit &tre < 50 kA. Pour la
jon Courant de taille Ml4 sans self c.c., le courant de court-circuit maximum doit

court-circuit

étre < 2,3 kA. Pour la taille MI5 sans self c.c., le courant de court-
circuit maximum doit étre < 3,8 kA.

Tension de sortie

0-Uentrée

Raccordem - N - - -
ent au Courant permanent nominal Iy a température ambiante maxi de
moteur Courant de sortie| +50 °C (dépend de la taille de l'unité), surcharge
1,5 x Iy maxi 1 min / 10 min
. Logique positive 1: 18...+30V, Logique 0: 0...5V; Logique négative 1:

Entrée logique | § Sgv, Logique 0: 18...30V; Ri = 10KQ [flottant)

Tension d'entrée [ 0y gi- 250k

analogique

. Courant d'entrée

ggnnean analogique 0(4)...20mA, Ri < 250Q
commande

Sortie analogique

0..10V, RL 2 1KQ; 0(4)...20mA, RL < 500Q, Sélectionnable par
micro-commutateur

Sortie logique

Collecteur ouvert, charge maxi 35V/50mA (flottant)

Sortie relais

Pouvoir de coupure: 250V c.a./3A, 24V c.c. 3A

Tension auxiliaire

+20%, charge max. 50mA
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Température
ambiante en
fonctionnement

-10 °C (sans givre)...+40/50 °C (en fonction de la taille de l'unité):
capacité de charge nominale Iy

Pour linstallation cote-a-cote des tailles MI1-3, la température
est toujours de 40 °C. Pour U'option IP21/Nema pour les tailles
MI1-3, la température maximum est également de 40 °C.

Température de
stockage

-40°C ..+70 °C

glﬂmr_aimes Humidité relative 0a 95 % HR, sans condensation, sans corrosion, sans gouttes
environn .
ement deau
100 % de capacité de charge (sans déclassement) jusqu'a 1000 m.
Altitude 1% de déclassement par tranche de 100 m au-dessus de 1000 m ;
maxi 2000 m
Degré de protec- | IP20/1P21/Nema pour les tailles MI1-3, IP21 pour les tailles
tion MI4-5
Degré de pollu- PD2
tion
Immunité Conforme aux normes EN50082-1, -2, EN61800-3
EZEZ‘:CCS [‘on\r 230V: conforme a la catégorie C2 CEM ; avec filtre RFl interne.
S cescriptits Tailles MI4&5 conformes C2 avec self c.c. et self CM optionnelles.
détaillés dans le P
CEM Man:.lel dutilisa- 400 V: conforme a la catégorie C2 CEM ; avec filtre RFl interne.
tion du Vacoln 20 Tailles MI4&5 conformes C2 avec self c.c. et self CM optionnelles.
dI\s onible sur: " | Pour les deux: pas de protection contre les émissions CEM (Vacon
ww’\)/v velicon conln] classe N) : sans filtre RFI
Noes CEM: EN61800-3,
Sécurité: UL508C, EN61800-5
Certificats
e s Sécurité: CE, UL, cUL, KC
conformité CEM:CE.KC .
du fabri- (voir plaque signalétique pour plus de détails)
cant
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Mini-maxi cable de borne
R . (mm?)
. . Cableréseau
Taille Fusible (A) Cu (mm?) sec. Com-
Terre | mande et
teur .
" relais
Cables et
nécessaires Mi1 6
(Voir les donné 3*1,5+1,5 1.5/-4
détaillées dans le | MI2 10
.’,‘.:'t‘i'l‘fslaﬁon du MI3 20 3%2,5+2,5 1.5/-6
Vacon 20, 20
disponible sur: 25
www.vacon.com)
380-480V, 3~ 40 1-10
208 - 240V, 3~ Mi4 (20 et 40 uni-| 3*6+6 Cu 1/-10
quement
pour 208 -
240V, 3~)
2.5/-50
* R -
MI5 40 3*10+10 Cu/Al 2.5/-35| 0.5/-1,5
Mi2 20 2*2,5+2,5
115V, 1~
MI3 32 2%6+6
1.5/-4
M 10 2*1,5+1,5
208 - 240, 1~ MI2 20 2*2,5+2,5
MI3 32 2*%6+6 1.5/-6
MI3 6
3*1,5+415 1.5/-4
600V MI3 10
MI3 20 3*2,5+42,5 1.5/-6

- Avec les fusibles sus-mentionnés, l'entrainement peut étre raccordé afin d'ali-
menter le courant de court-circuit de maxi 50 kA.

- Utilisez des cébles offrant une résistance thermique minimale de +70 °C.

- Les fusibles font également office de protection contre la surcharge des cébles.

- Ces instructions s'appliquent uniqguement lorsqu’un seul moteur est raccordé au
convertisseur de fréquence avec une seule connexion cablée.

- - Pour étre en conformité avec la norme EN61800-5-1, le conducteur de protection
doit étre au moins de type 10 mm? Cu ou 16 mm? AL Une autre possibilité est d'uti-
liser un conducteur de protection supplémentaire, d'une section au moins égale a
celle du conducteur original.

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0201 212205




CARACTERISTIQUES GENERALES VACON ® 63

Vacon 20 - Tensions d'alimentation

Tension d'alimentation 208 - 240 V, 50/60 Hz, série 1~
Puissance a Courant
Type de Capacité de charge nominale l'arbre moteur d'entrée
conver- nominal _|Taille Poids
tisseurde [Courant Courant de P P mécanique |(kg)
fréquence|continu 100% |surcharge [HP] kW] [A]
Iy [A] 150% [A]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 4,2 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 5,7 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 6,6 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 83 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 1,5 1,1 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 1,5 14,1 MI2 0,7
0009* 9,6 14,4 3 2,2 22,1 MI3 0,99

Tableau 25: Valeurs nominales du Vacon 20, 208-240 V

* La température ambiante maximum de fonctionnement de ce convertisseur est de
+40°C!

Tension d'alimentation 208 - 240 V, 50/60 Hz, série 3~

L . Puissance a Cloura[\t
Type de Capacité de charge nominale l'arbre moteur d entrée
convertis- nominal | Taille méca-|Poids
fféelijre?]ie Courantmw Courant de P P nique tkg)
B O Nl e R Ml Il I
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 2,7 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 3,5 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 3,8 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 4,3 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 15 1.1 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 1,5 8,4 MI2 0,7
0011* 11 16,5 3 2,2 13,4 MI3 0,99
0012 12,5 18,8 4 3 14,2 M4 9
0017 17,5 26,3 5 4 20,6 M4 9
0025 25 37,5 7,5 515 30,3 M4 9
0031 31 46,5 10 7,5 36,6 MI5 11
0038 38 57 15 11 4h4,6 MI5 11

Tableau 26: Valeurs nominales du Vacon 20, 208-240 V, 3~

* La température ambiante maximum de fonctionnement de ce convertisseur est de
+40°C !
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Tension d'alimentation 115V, 50/60 Hz, série 1~

Puissance a Courant
Type de |Capacité de charge nominale .. " = o |d'entrée
convertis- nominal _|Taille méca-| Poids
seur de |Courant Courant de P P nique lkg)
fréquence(continu 100% |surcharge IHP] TkwW] [A]
Iy [A] 150% (Al
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 9,2 MI2 0,7
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 12,4 MI2 0,7
0004 3,7 5,6 1 0,75 15 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 1,5 1,1 16,5 MI3 0,99

Tableau 27: Valeurs nominales du Vacon 20, 115V, 1~

Tension d'alimentation 380 - 480V, 50/60 Hz, série 3~

L . Puissance a C."“raV‘

Type d,e Capacité de charge nominale l'arbre moteur d entrée ) )
convertis- nominal__[Taille méca-|Poids
frzelire:ie Courjantmﬂu/ Courant de P P nique (kg

N e v el .t

0001 13 2 0,5 0,37 2,2 M1 0,55
0002 1,9 2,9 0,75 0,55 2,8 M1 0,55
0003 2,4 3,6 1 0,75 3,2 MI1 0,55
0004 B 5 1,5 1.1 4 MI2 0,7
0005 4,3 6,5 2 1,5 5,6 MI2 0,7
0006 5,6 8,4 8 2,2 7.3 MI2 0,7
0008 7,6 11,4 4 3 9.6 MI3 0,99
0009 9 13,5 5 4 11,5 MI3 0,99
0012 12 18 7,5 55 14,9 MI3 0,99
0016 16 24 10 7,5 17,1 Ml4 9
0023 23 34,5 15 11 25,5 Ml4 9
0031 31 46,5 20 15 33 MI5 11
0038 38 57 25 18,5 41,7 MI5 11

Tableau 28: Valeurs nominales du Vacon 20, 380-480 V
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Tension d'alimentation 600 V, 50/60 Hz, série 3~

Puissance a Courant
Type de |Capacité de charge nominale .. "0 =or o |d'entrée
convertis- nominal _|Taille méca-| Poids
seur de |Courant Courant de P P nique kg)
fréquence(continu 100% |surcharge 150 Pl | ew [A]
Iy [A] % [A]
0002 1,7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 1,5 3,6 MI3 0,99
0004 3,9 5,9 3 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 5 4 7,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 7.5 55 10,4 MI3 0,99

Tableau 29: Valeurs nominales du Vacon 20, 600 V

Remarque 1: les courants d'entrée sont des valeurs calculées pour une alimentation
par transformateur de ligne de 100 kVA.

Remarque 2: Pour le moteur PM [moteur a Aimants Permanents), Sélectionner le
convertisseur surla base de la puissance bout d'arbre moteur et pas seulement sur
son intensité nominale.

Paramétrage rapide du Modbus

A : Sélectionnez le bus de terrain comme source de commande a distance: P2.1 sur
1 - Bus de terrain
B : Activez le protocole RTU Modbus: SYS P2.2 sur 1 - Modbus

A. Définir le mot de contréle sur "0" (2001)

B. Définir le mot de contréle sur "1" (2001)

C. L'état du convertisseur de fréquence est MARCHE

D. Définir la valeur de référence sur "5000" (50,00%) (2003)

E. Lavitesse réelle est 5000 (25,00 Hz si MiniFréq est 0,00 Hz et MaxiFréq est 50,00
Hz)

F. Définir le mot de contréle sur "0" (2001)

G. L'état du convertisseur de fréquence est ARRET
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