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En esta guia rapida se incluyen los pasos esenciales para una instalacién y
configuracion sencillas del convertidor de frecuencia Vacon 20.

Antes de la puesta en servicio de la unidad, descargue y lea por completo el manual

1. SEGURIDAD

del usuario de Vacon 20 disponible en:
www.vacon.com -> Downloads

UN ELECTRICISTA PROFESIONAL.

j LA INSTALACION ELECTRICA SOLO LA PUEDE REALIZAR

Esta guia rapida contiene precauciones y advertencias claramente marcadas que

estan pensadas para su seguridad personal y para evitar dafos involuntarios al
producto o a los aparatos conectados.

Lea detenidamente estas advertencias:

b&&&i&&&
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Los componentes de la unidad de alimentacion del convertidor
de frecuencia estan activos cuando Vacon 20 esta conectado a la
red eléctrica. El contacto con esta tension es extremadamente

peligroso y puede causar lesiones graves o la muerte.

Los terminales U, V, W (T1, T2, T3) del motor y los posibles
terminales -/+ de la resistencia de frenado estan activos
cuando Vacon 20 esta conectado a la red eléctrica, aun cuando
el motor no esté en funcionamiento.

Los terminales de E/S de la unidad de control estan aislados
de la red eléctrica. No obstante, los terminales de salida del
relé pueden portar tension de control peligrosa, aun cuando
Vacon 20 est4 desconectado de la red eléctrica.

La corriente de fuga a masa de los convertidores de frecuencia
Vacon 20 supera los 3,5 mA CA. Segun la norma EN61800-5-1, se
debe garantizar una conexién reforzada de tierra de proteccion.
Consulte el capitulo 7.

Si el convertidor de frecuencia se utiliza como parte de una
magquina, el fabricante de la maquina es el responsable de
suministrar la maquina con un interruptor principal (EN 60204-1).

SiVacon 20 se encuentra desconectado de la red eléctrica
mientras el motor esta en funcionamiento, permanecera
conectado si el proceso proporciona energia al motor. En este
caso, el motor funciona como un generador de energia de
alimentacidn al convertidor de frecuencia.

Después de desconectar el convertidor de frecuencia de la red eléctrica,
espere a que el ventilador se pare y los segmentos de la pantalla o los
LED de estado del panel frontal se apaguen. Espere 5 minutos mas
antes de efectuar cualquier accion en las conexiones de Vacon 20.

El motor puede arrancar de forma automatica después de una
situacién de fallo, si se ha activado la funcién de
restablecimiento automatico.
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2. INSTALACION

2.1 Instalacién mecanica
Hay dos posibilidades distintas para montar la unidad Vacon 20 sobre la pared. Para
MI1 - MI3, montaje con tornillos o montaje sobre railes DIN; para Ml4 - MI5, montaje
con tornillos o montaje con bridas.
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Figure 1: Montaje con tornillos, MI1 - MI3
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Figure 2: Montaje con tornillos, MI4 - MI5
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Figure 3: Montaje con railes DIN, MI1 - MI3

Note! Consulte las dimensiones de montaje situadas en la parte posterior de la
unidad.

Deje espacio libre encima (100 mm), debajo (50 mm) y en los laterales (20 mm) de
Vacon 20 para que pueda refrigerarse. Para MI1 - MI3, la instalacién lateral con otros
equipos solamente esta permitida si la temperatura ambiente es inferior a 40 °C;
para MI4 - MI5, esta prohibida la instalacion lateral con otros equipos.
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Figure 4: Montaje con bridas, MI4 - MI5

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0201 212205




INSTALACION VACON ® 5

369,5

Contorno del convertidor

Contorno de apertura

173
181

356
362
383,5

Figure 5: Dimensiones de corte del montaje con bridas para MI4 (Unidad: mm)
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Figure 6: Dimensiones de corte del montaje con bridas para MI5 (Unidad: mm)
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Figure 7: Dimensiones de fondo del montaje con bridas para MI4 y MI5 (Unidad: mm)
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Acoplar el soporte
DESPUES DE instalar
los cables de
alimentacion

Acoplar esta placa
ANTES DE instalar los
cables de
alimentacion

Figure 8: Acoplamiento de la placa PE y del soporte de cables API, MI1 - MI3

Taal Tua?

Acoplar el soporte
DESPUES de la
instalacién

Acoplar esta placa
ANTES DE instalar los
cables de
alimentacion

Figure 9: Acoplamiento de la placa PE y del soporte de cables API, MI4 - MI5
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2.2 Cableado y conexiones
2.2.1 Cableado de ali ion
jAtencion! El par de apriete de los cables de alimentacion oscila entre 0,5y 0,6 Nm.

3~(230V, 400 V)

1~(230V) Salida del motor

U/T1 VIT2 WIT3

Cortar la capa
protectora del
cable de
plastico para
RED una conexiona  MOTOR
ELECTRICA oo o 3607

Figure 10: Conexiones de alimentacion de Vacon 20, MI1

3~(230 V, 400V, 575 V) Resistencia de frenado externa
3~(230 V; 400V, 575 V)

11230 V11~ (115 V)
Salida del motor

L1L2N L3 R+ R-UTVIT2W/T3

Cortar la capa AR R KRR
protectora del / /

cable de plastico

para una N 3

conexién a masa 3
de 360°

RESISTENCI
RED ELECTRICA IDE FRENADO)

CEL

Figure 11: Conexiones de alimentacion de Vacon 20, MI2 - MI3
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3~ (380, 480V)

RED ELECTRICA o3

Figure 12: Conexiones de alimentacion de Vacon 20, MI4

3~ (380, 480 V)

(OCH/ReR=DC- UITT VT2 WIT3.

gl

RED ELECTRICA  RESISTENCIA - MOTOR
de frenado

Figure 13: Conexiones de alimentacion de Vacon 20, MI5
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2.2.2 Cableado de control
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Figure 15: Abra la tapa MI4 - MI5
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ar de apriete del
able de control:

~ Cortar la capa
protectora del cable
de plastico para una
conexion a masa de

Figure 17: Instale los cables de control, MI4 - MI5
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2.2.3 Placas opcionales permitidas en Vacon20

Ver a continuacion las placas opcionales permitidas en la ranura:

[sLot| E3| E5[ee [E7 [ Bi[B2 B4 [ B5] B9 [BH [BF |

jAtencién! OPT-B1y OPT-B4 sélo admiten suministro de alimentacién externa.

Estructura de ensamblaje de placa opcional:

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0201 212205
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3. E/S DE CONTROL Y TERMINALES

Vacon 20
110k Terminal Senal zéln'r p[‘euetermmado Descripcion
e fabrica
T [+70 Vref| Salida de latension de ref Carga maxima T0 mA
2 |An Senal analdgica en T|Referencia de frec. P[0 - 10V, Ri >= 200 kQ
3 |GND @|Tierra de sehal de E/S
6 |24 Vsal | |Salida de 24V para EDsf +20 %, carga max. 50 mA
- Entrada digital para DIT-
7 |ep_c efEntradadigital DI6, consulte la tabla 2
para tipo de disipador ED
" |8 |[DI Entrada digital 1 Marcha directa ™ 18-30V,Ri>5kQ
————19 [DI2 Entrada digital 2 [Marcha inversa P
————70 |DI3 Entrada digital 3 |Restablecimiento defallo”
A |A Senal RS485 A Comunicacion FB- [Negativo
B |B Senal RS485 B Comunicacion FB  [Positivo
Predeterminado:
0(4) - 20 mA, Ri <= 250 Q
4 lar Senal analdgica en |Valor real de PIDy |Otros:
2 ferencia de frec. P|g - i >=
re 0-10V, Ri>=200kQ
Se puede seleccionar por
microinterruptor
5 |GND @|Tierrade senalde E/S
|: 13 |SD- Salida digital coman Salida digital comun
—|14 |Dl4 Entrada digital 4 | Velocidad constante BOP[18 - 30 V, Ri > 5 kQ
Como ED,
Otros: Entrada de
L Velocidad constante |codificador A (frecuencia
/_ 15 [DI5 Entrada digital 5 B1 7 de hasta 10 kI[-Iz]
Se puede seleccionar por
microinterruptor
Como ED,
/_ Otros: Entrada de codificador B
16 |DI6 Entrada digital 6  |Fallo externo P (frecuencia de hasta 10 kHz),
entrada de tren de impulsos
@ [frecuencia de hasta 5 kHz)
0-10V,RL>1KQ
18 [sA  [salidaanalogica |FeCUCnCia de 0(4) - 20 mA, RL < 500
salida Se puede seleccionar por
microinterruptor
20 lsp Salida de senal Activa = Colector abierto, carga
digital PREPARADO P max. 48V /50 mA
Table 1: Conexiones y configuracién de E/S predeterminada de la aplicacién

24-hour support +358 (0)201 212 575  Email: vacon(@vacon.com

Vacon 20 de propdsito general para placa de control
P) = Funcion programable. Consulte en el manual del usuario: las listas

de parémetros y las descripciones para conocer los detalles
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E/S DE CONTROL Y TERMINALES

Terminal Senal Valo'r pr_'euetermmadm Descripcion
de fabrica
22 [SRT3 Salida de relé 1 Carga de conmutacion
N o py [méx.:
23 [sr14 [— Activa = MARCHA™ 1950 vca /2 A 0 250 VCC /
0,4A
;é 22 %12 7alidaderelé2 I(-Inaérxgé de conmutacion
— Activa=FALLO™ 1255 yca /2 A0 250 VCC /
26 |SR 24 ©
0,4A
Table 1: Conexiones y configuracién de E/S predeterminada de la aplicacién

Vacon 20 de propdsito general para placa de control
P) = Funcién programable. Consulte en el manual del usuario: las listas
de parametros y las descripciones para conocer los detalles

Terminal Senal ::l:arbpl:rz e Descripcion
3 |GND  [Tierrade seial de E/S
,: 6 |24 Vsal |Salidade 24V para EDs) +20 %, carga méx. 50 mA|
7 |eo.c Egrtr:ztr:l]a digital Egigagﬂ%glgal comun
L Is [on Entrada digital 1 Marcha directa® [18-30V, Ri > 5 kQ
{9 [DI2 Entrada digital 2 |Marcha inversa
10 |pi3 |Entrada digital3 | ReStaPlecimiento
de fallo
- Velocidad
" 114 |Dl4  |Entrada digital 4 Const'ante gor  |18-30V.Ri>5k
. Velocidad .
L——~__ 115 |DI5 Entrada digital 5 constante B P! Sélo para ED.
L~ 16 [Di6 Entrada digital 6  |Fallo externo P Sélo para ED.

Table 2: Tipo de disipador de entrada digital, retirar la conexién tipo puente 7500
y conectar el cable con la tabla 2

J500 sS4 S3  s2  s1
ON
5] <] <
2l E|aE[8E
aglx (<= |§¢E
Sl = >[= -
OFF
Figure 18: Microinterruptores
Terminales de E/S de Vacon 20:
Al2 GND DO-DI4 DIS DI6 AO DO+ R13 R14 * R24
22 23 26
(£ s 585 ecpgn] [BB][o %]
25 24
[6 83 &3 & 38 8] [oo][® %]
+10VAI1 GND 24V DI-C DI1 DI2 DI3 A R21 R22

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0201 212205
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4. NAVEGACION Y ARRANQUE

4.1 Mend principal de Vacon 20

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
REFERENCE o! AL o

Do 3 el T T

Dispalys the
keypad reference

Ot
regardless of

the selected

contron place

FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV IO KEYPAD BUS

l \/ PRESS

MONITORING  READY RUN STOP ALARM FAULT T
Y A
MENU REF REF
In this menu MON MON|4
you can
browse the PAR PAR
monitoring sYs svs
values. v v PRESS v v
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS
l s FRess
PARAMETER  READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A A
MENU REF REF
In this menu MON MON
you can
browse and PAR|4q- PAR
editthe svs PRESS svs
parameters. v
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS
l v PRESS
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
SYSTEM A a A A
MENU

Here you will be
able to browse
system parameter
and fault
submenu. v v

FWD REV /0 KEYPAD BUS FwD REV /0 KEYPAD BUS

Figure 19: Menu principal de Vacon 20
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4.2 Puesta en servicio y asistente de arranque

4.2.1 Pasos de la puesta en servicio:

1. Lea las instrucciones de seguridad de la pagina 1.

7. Realice una prueba de funcionamiento sin el motor.
Consulte el manual de usuario en www.vacon.com.

2. Fije la conexidn a tierra y compruebe que los
cables cumplen los requisitos.

8. Ejecute pruebas sin carga sin que el motor
esté conectado al proceso.

3.Compruebe la calidady la cantidad de aire de refrigeracion|

9. Realice una identificacion de motor (Par. ID631)

4. Compruebe que todos los interruptores de arranque/|
parada se encuentren en la posicion de parada.

10. Conecte el motor al proceso y vuelva a
ejecutar la prueba de funcionamiento.

5. Conecte la unidad a la red eléctrica.

11. Vacon 20 esta preparado para ser utilizado.

6. Ejecute el asistente de arranque y establezca
todos los parametros necesarios.

Table 3: Pasos de la puesta en servicio

4.2.2 Asistente de arranque
Vacon 20 inicia el asistente de arranque en el primer encendido. El Asistente se puede
activar con el ajuste SYS Par.4.2 =1. El procedimiento se muestra en las siguientes figuras.
iATENCIdN! Ejecutar el Asistente de arranque siempre hara que los ajustes
de los parametros vuelvan a sus valores predeterminados de fabrica.

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A A

REF

- - -
! LY [
MON ’L- _p MoON oo -
PAR |q PAR [ § -
svs sys
v v v v
FWD REV O KEYPAD BUS FWD REV O KEYPAD BUS

v

@

Press OK enter
edit mode

Enter Par. menu, select
P1.3 motor nominal speed

®

READY RUN STOP ALARM

®

READY RUN STOP ALARM FAULT FAULT

WY
oM
o REV l6 KEvPAD BUS
v

Perform the same
procedure for P1.4,
motor nominal current

Change P1.3 value
with Up/Down button
and press OK to
comfirm

®

Figure 20: Asistente de arranque de Vacon 20 (aplicacién estandar)
Tel. +358 (0)201 2121 » Fax +358 (0)201 212205




NHVEGHCIéNYHRRHNQUE VACON ® 19

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
REI a REF| A REF| a

D | woN X
PR A B ) I

v v
FWD REV O KEYPAD BU!

Yo

Startup wizard Press OK to enter Select between
showns par 17.1 edit mode. 0-3, see below!
numbe r.
Selections:
P1.7 P18 P1.15 P22 P23 P3.1 P42 P43
. 15x% 0= 0= 0= o=
0= Basic vor | FERE | Notused | Ramp | coms | O | | %
. 11x 0= 0= 0= -
1 =Pump drive 1=
P Invor | Freduecny Notused | Ramp | Ramp 20Hz 5s 5s
X 11x 0= - N -
2 =Fan drive Frequecny | O 1= 0= 20Hz 20s 20s
INMOT | control Notused | Flying | Coast
i 15 1=Open - - -
3 = High Torque loop'speed | lseq o o 0Hz 1s 1s
drive INMOT | control Ramp | Coast

Parameters P1.7 Current limit (A) P2.3 Stop function

affected: P1.8 Motor control mode P3.1 Min frequency
P1.15 Torque boost P4.2 Acc. time (s)
P2.2 Startfunction P4.3 Dectime (s)

READY RUN STOP ALARM FAULT
RE a

mol [}
PARC )
SY§ ¢ v

FWD REV 70 KEYPAD BU!

Press OK to
confirm
drive setup

Figure 21: Configuracion de la unidad
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5. SUPERVISION Y PARAMETROS

iATENCIéN! Esta guia es para la aplicacion estandar de Vacon 20. Si necesita una
descripcion detallada de los parametros, descargue el manual de usuario en:

www.vacon.com -> downloads.

5.1 Valores de supervision

Cédigo | Senal de supervision Unidad Id. | Descripcién
V1.1 Frecuencia de salida Hz 1 Frecuencia de salida al motor
V12 Referencia de frecuencia Hz 25 Referencia de frecuencia al control
del motor
V1.3 Velocidad del motor rpm 2 Velocidad del motor calculada
V1.4 Corriente del motor A 3 | Corriente del motor medida
V15 Par del motor % 4 Par nominal / real calculado del
motor
Potencia del eje del Potencia nominal / real calculada
V1.6 % 5
motor del motor
V1.7 Tension del motor \ 6 Tension del motor
V1.8 Tension del bus de CC \ 7 | Tension del bus de CC medida
V1.9 Temperatura de unidad °C 8 Temperatura del disipador de
calor
V1.10 Temperatura del motor % 9 Temperatura del motor calculada
V1.1 Potencia de salida KW 79 | Potencia de salida de la unidad al motor
V2.1 | Entrada analégica 1 % 59 | Rengo de senal AlT en porcentaje
de rango utilizado
v2.2 | Entrada analégica 2 % g0 | Rango de senal AlZ en porcentaje
de rango utilizado
v23 | salida analégica % g | Rengo de sefial AD en porcentaje
de rango utilizado
Estado de entrada digital .
V2.4 DI1, DI2, DI3 15 | Estado de entrada digital
Estado de entrada digital .
V2.5 Di4, DI5, DIé 16 | Estado de entrada digital
V2.6 RO1, RO2, DO 17 | Estado de salida digital / de relé
v2.7 | Trendeimpulsos/ % 1234 | 0 - 100% valor de escala
entrada de codificador
A escala segun los impulsos del
V2.8 rpm de codificador rpm 1235 | codificador / parametro de
revoluciones

Table 4: Valores de supervision

24-hour support +358 (0)201 212 575  Email: vacon(@vacon.com
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Cédigo | Senal de supervision Unidad Id. | Descripcién

Sefal de entrada analdgica 1 en %
V2.1 Entrada analégica E1 % 61 | de placaopcional, oculta hasta que
se conecte una placa opcional

Sefal de salida analégica 1 en %
V2.12 | Salida analdgica E1 % 31 | de placa opcional, oculta hasta que
se conecte una placa opcional

Senal de salida analdgica 2 en %
V2.13 Salida analdgica E2 % 32 | de placa opcional, oculta hasta que
se conecte una placa opcional

Este valor de supervision muestra el
estado de las entradas digitales 1-3
de la placa opcional, oculto hasta
que se conecte una placa opcional

V2.14 | DIET, DIE2, DIE3 33

Este valor de supervision muestra
el estado de las entradas digitales
V2.15 DIE4, DIES, DIE6 34 | 4-6 de la placa opcional, oculto
hasta que se conecte una placa
opcional

Este valor de supervision muestra
el estado de las salidas de relé 1-3
de la placa opcional, oculto hasta

que se conecte una placa opcional

V2.16 | DOE1,DOE2,DOE3 35

Este valor de supervision muestra
el estado de las salidas de relé 4-6
de la placa opcional, oculto hasta

que se conecte una placa opcional

V2.17 | DOE4,DOES5,DOES 36

Valor medido de entrada de
temperatura 1 en unidad de
temperatura (Celsius o Kelvins)
mediante ajuste de parametro,
oculto hasta que se conecte una
placa opcional

V2.18 Entrada de temperatura 1 50

Valor medido de entrada de
temperatura 2 en unidad de

V2.19 Entrada de temperatura 2 51 | temperatura (Celsius o Kelvins)
mediante ajuste de parametro, oculto
hasta que se conecte una placa opcional|

Valor medido de entrada de
temperatura 3 en unidad de

V2.20 Entrada de temperatura 3 52 | temperatura (Celsius o Kelvins)
mediante ajuste de parametro, oculto
hasta que se conecte una placa opcional|

Table 4: Valores de supervision

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0201 212205
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Cédigo | Senal de supervision Unidad Id. | Descripcién

Estado de cédigos de bits de la
unidad
BO = Preparado
B1=Marcha
Palabra de estado de la B2 = Inverso
V3.1 unidad 43 | B3=Fallo

B6 = Permiso de marcha
B7 = Alarma activa
B12 = Solicitud de marcha
B13 = Regulador del motor
activado

Estado de cédigos de bits de la
aplicacion:

B3 = Rampa 2 activa

B5 = Lugar de CTRL remoto 1
activado

B6 = Lugar de CTRL remoto 2
89 | activado

B7 = Control activo de bus de
campo

B8 = Control activo local

B9 = Control activo de PC

B10 = Frecuencias constantes
activas

B0 =DI1
B1=DI2
B2=DI3
B3=Dl4
B4 =DI5
B5=DIé
B6 = DIE1
B7 = DIE2
B8 = DIE3
B9 = DIE4
B10 = DIES
B11=DIE6

Palabra de estado de la

V3.2 S
aplicacion

V3.3 Palabra estado DIN 56

V4.1 Consigna de PID % 20 | Consigna de regulador

Valor de
retroalimentacion de PID

V4.3 Error de PID % 22 | Error del regulador
\A Salida de PID % 23 | Salida del regulador

V4.2 % 21 | Valor real del regulador

Variable de proceso a escala

VA5 Proceso 29 consulte par. 15.18

Table 4: Valores de supervision

24-hour support +358 (0)201 212 575  Email: vacon(@vacon.com
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5.2 Parametros de configuracion rapida (mend virtual, se muestra cuando
par.17,2=1)

Codigo| Parametro Min. | Max. | Unidad| Predet. | Id. Nota

P11 Tension nominal 180 | 690 v Varfa 110 Compruebe la placa de

del motor caracteristicas del motor.
Frecuencia
8 50,00/ Compruebe la placa de
P12 nominal del 30,001320,00  Hz 60,00 m caracteristicas del motor.
motor
Velocidad nominal 1440/ Valor predeterminado para
P13 del motor 30 [ 20000 rpm 1720 12 un motor de cuatro polos
Corrientenominal | 0,2x | 2,0x Compruebe la placa de
P1.4 del motor INunit | TNunit A INunit T3 [ Caracteristicas del motor.
Compruebe la placa de
P1.5 | Cos del motor(p 030 1,00 0.85 120 caracteristicas del motor.
Limite de 0,2x]| 2,0x 1.5x Corriente maxima del
P1.7 " A 107
corriente Inunit] TNunit INunit motor
0= No se utiliza
P1.15 Sobrepar 0 1 0 109 1= Se utiliza
Seleccion de 0 = Terminal de E/S
P2.1 | lugar de control 0 2 0 172 |1 =Bus de campo
remoto 1 2 =Teclado
Funcion de 0 = Rampa
P22 arranque 0 ! 0 505 1= Arranque al vuelo
Funcién de 0=Libre
P23 parada 0 ! 0 506 1=Rampa
p3.1 | Frecuenciamin. | 0,00 | P32 | Hz 0,00 | 101 |Referenciade
frecuencia minima
o 50,00/ Referencia de
P3.2 | Frecuencia max | P3.1|320,00f Hz 0,00 102 frecuencia maxima

1= Velocidad constante 0

2 = Teclado
3 = Bus de campo
4=Al1
Seleccion de 5=A2
referencia de 6=PID
P3.3 frecuencia de 1 Varia 7 17 T=All+ .A/IZ
8= Potenciémetro del motor
lugar de control .
9 = Tren de impulsos /
remoto 1 o
codificador
10 = AIE1

11=Entrada de temperatura 1
12=Entrada de temperatura 2|
13=Entrada de temperatura 3|

Table 5: Parémetros de configuracion répida
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Codigo| Parametro | Min.| Max. | Unidad| Predet. | Id. Nota
La velocidad constante 0
P34 Velocidad P31 | P32 Hz 5,00 180 | € usa como referencia
constante 0 de frecuencia cuando
P3.3=1
P35 Velocidad P31 | P32 Hz 10,00 105 Se activa nje_dlante
constante 1 entradas digitales
P36 Velocidad P31 | P32 Hz 15,00 106 Se activa rr?e.dlante
constante 2 entradas digitales
P37 Velocidad p31| P32 Hz 20,00 126 Se activa mediante

constante 3 entradas digitales

Tiempo de Tiempo de aceleracién

P4.2 - 0,1 13000,0f s 3,0 103 |desde 0 Hz hasta la
aceleracion 1 . L
frecuencia méaxima
Tiempo de Tiempo de deceleracion
P43 po g 0,1 13000,0 s 3,0 104 | desde la frecuencia
deceleracion 1 P
maxima hasta 0 Hz.
0=0-100%
Rango de senal 1=20% - 100%

Pe.1 Al 0 ! 0 379 20% es igual que el nivel
de sefial minimo de 2 V.
0=0-100%

Rango de sefial 1=20% - 100%
P6.5 9 0 1 0 390 | 20% es igual que el nivel
Al2 ~ o
de sefal minimo de 2V o
4 mA.
- 0 = Desactivar

P14.1| Reset automatico 0 1 0 731 1= Activar
0 = Todos los
parametros son visibles

P17.2 Ocqltacwun 0 1 1 115 1= lSolu el grupo de

parametros parametros de

configuracién rapida es
visible

Table 5: Parametros de configuracion rapida
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5.3 Ajustes del motor (Panel de control: Menu PAR -> P1)

Codigo| Parametro | Min.| Max. |Unidad| Predet. | Id. Nota
Tension nominal , Compruebe la placa de
P11 del motor 180 690 v Varia 110 caracteristicas del motor.
Frecuencia 50,00/ Compruebe la placa de
P1.2 nominal del motor 30.001320,00 Hz 60,00 m caracteristicas del motor.
Velocidad nominal 1440/ Valor predeterminado para
P13 del motor 30 | 200001 rpm 1720 "2 un motor de cuatro polos
Corrientenominal| 0,2x| 2,0 x Compruebe la placa de
P1.4 del motor Inunit] "Nunit A Inunit "3 caracteristicas del motor.
Cos del motor
Compruebe la placa de
P1.5 (Factor de 0.30  1.00 0.85 120 caracteristicas del motor.
potencia)
. 0 = Induccién
P1.6 | Tipode motor 0 1 0 650 1= Imén permanente
P17 Limite de 0,2x| 20x A 1.5x 107 Corriente maxima del
corriente INunit| INunit INunit motor
Modo control 0 = Control de frecuencia
P1.8 0 1 0 600 | 1 = Control de velocidad de
motor .
bucle abierto
0= Lineal
P1.9 Relacién U/ f 0 2 0 108 |1 = Cuadrado
2 = Programable
Punto de 50,00/ Frecuencia de punto de
P1.10 desexcitacion 8,00 1320,00] Hz 60,00 602 desexcitaciéon
Tension de punto Tension en el punto de
P11 de desexcitacion 0.00{200.00] % 100.00 {603 | gecexcitacion como % de Unmot
Frecuencia del 50,00/ Frecuencia de punto medio
P1.12 punto medio de U/f 0.00 [ P110f Hz 60,00 604 para U/ f programable
Tension del Tension de punto medio
P1.13| punto medio de | 0,00 | P1.11 % 100,00 | 605 |para U/ fprogramable
u/f como % de U ot
i6 Tensiéna 0 H % d
P14 Tenslop de 0,00 | 40,00 % Varia 406 ension a z como % de
frecuencia cero Unmot
0 = Desactivado
P1.15 Sobrepar 0 1 0 109 1 = Activado
Frecuencia de PWM Si los
Frecuencia de valores son superiores a
P1.16 L, 15 ] 16,0 | kHz | 40/2,0| 601 |los predeterminados,
conmutacion N N
reducir la capacidad de
corriente soportada.

Table 6: Ajustes del motor
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Codigo| Parametro | Min.| Max. |Unidad| Predet. | Id. Nota
0 = Desactivado
P1.17| Relé limitador 0 2 0 504 |1 = Activado: Siempre

2 = Estado de marcha

Nivel de activacion del control
del relé limitador en voltios.
Para un suministro de 240
V: 240%1,35%1,18 = 382V
Para un suministro de
Nivel de relé . 400V: 400*1,35%1,18 = 638 V
P1.18 limitador 0 o v varia | 1267 Tenga en cuenta que, cuando se
utiliza el relé limitador, se puede
apagar el controlador de
sobretension o bien establecer el
nivel de referencia de sobretension
porencimadel nivel del relé limitador]

0= No activo

Identificacion del 1=Identificacién de detenimiento

P1.19 motor 0 1 0 631 | les necesario gjecutar un comando
de marcha dentrode un plazode
20segundos para la activacion)

Caida de tensié Caida de la tension sobre bobinados
pr.20[ ¢ Rl 0,00 | 100,00 % | 0,00 | 662 [demotorcomodeUpmga

intensidad de corriente nominal

0 = Desactivado
0 2 1 607 | 1 = Activado, modo estandar
2=Activado, modo de carga de choque

Controlador de

P1.2T1 sobretension

Controlador de 0 = Desactivar

P1.22| falta de tension 1= Activar

0= No esta en uso

P1.23| Filtro sinusoidal 0 1 0 522 1= En uso

Palabra de configuracién del
modulador:

B1 = Modulacién
discontinua (DPWMMIN])
B2 = Caida de impulsos en
sobremodulacién

Bé6 = Inframodulacion

0 ]65535 28928 | 648 | B8 = Compensacion de
tensién CC instantanea *
B11 = Ruido bajo

B12 = Compensacion de
tiempo muerto *

B13 = Compensacion de
error de flujo *

* Activado de forma predeterminada

Tipo de

P1.24 modulador

Table 6: Ajustes del motor

{ATENCION! Estos parametros se muestran cuando P17.2 = 0.
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5.4 Configuracion de arranque/parada (Panel de control: Menu PAR -> P2)

Codig Parametro | Min.| Max. [Unidad| Predet. | Id. Nota
Seleccion de 0 = Terminales de E/S
P2.1 | lugar de control 0 2 0 172 |1 = Bus de campo
remoto 2 =Teclado
Funcién de 0 = Rampa
P22 arranque 0 ! 0 505 1 =Arranque al vuelo
Funcion de 0= Libre
P2.3 parada 0 ! 0 506 1=Rampa
Senal 1de Senal 2de
controlde controlde
E/S E/S
E/S Légica 0 Directa Inversa
P2.4 Marcha/Paro 0 4 2 300 11 Fwd [flanco) Parada
inversa
2 Fwd (flanco) Bwd (flanco)
3 Arranque  Inversa
4 Arranque (flanco) Inversa
P25 | Local/Remoto [ 0 [ 1 o | 211 |0 Controtremoto
1 = Control local
Direccién del 0 = Directa
P26 teclado de control 0 ! 0 123 1 =Inversa
P27 Botdn de parada 0 1 1 14 0= Sgto control con teclado
del teclado 1 =Siempre
Seleccion de 0 = Terminales de E/S
P2.8 | lugar de control 0 2 0 173 |1 = Bus de campo
remoto 2 2 =Teclado
bloqueo de 0 = desbloquear todos los
botones del teclado
P2.9 botones del 0 1 0 15520] 1 = Botén Loc/Rem
teclado
bloqueado

Table 7: Configuracién de arranque/parada
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5.5 Referencias de frecuencia (Panel de control: Menu PAR -> P3)
odigo| Parametro | Min. [ Max. |Unidad| Predet. | Id. Nota
p3.1 | Frecuenciamin.| 000 [ P3.2 [ Hz 0,00 [ 101|Referencia de frecuencia
minima permitida
. . 50,00/ Referencia de frecuencia
P3.2 | Frecuencia max.| P3.1 |320,00f Hz 40,00 102 méxima permitida
1 = Velocidad constante 0
2 =Teclado
3 = Bus de campo
4=Al
Seleccion de 5=AI2
referencia de 6="PID
P3.3 | frecuencia de 1 Varia 7 117|7=AI1 + Al2
lugar de control 8 = Potenciémetro del motory
remoto 1 9=Tren deimpulsos / codificador]
10 = AIE1
11 =Entrada de temperatura 1
12=Entrada de temperatura 2
13=Entrada de temperatura 3
Velocidad La velocidad constante 0 se
P3.4 P3.1 P3.2 Hz 5,00 180 fusa como referencia de
constante 0 X
recuencia cuando P3.3 = 1
P3.5 |Velocidad constante 1| P3.1 | P3.2 Hz 10,00 | 105 [Seactivamediante entradas digitales
P3.6 |Velocidad constante} P3.1 | P3.2 Hz 15,00 106 [Seactivamediante entradas digitaled
P3.7 |Velocidad constante 3] P3.1 | P3.2 Hz 20,00 | 126 [Seactivamediante entradas digitaled
P3.8 |Velocidad constante4) P3.1 | P3.2 Hz 25,00 127 [Seactivamediante entradas digitaled
P3.9 |Velocidad constante 5 P3.1 | P3.2 Hz 30,00 | 128 [Seactivamediante entradas digitaled
P3.10 |Velocidad constante | P3.1 P3.2 Hz 40,00 129 [Seactvamediante entradas digitaled
P3.11 |Velocidad constante 7] P3.1 | P3.2 Hz 50,00 | 130 [Seactivamediante entradas digitaled
Seleccién de
pa.iz |, referencade |y 5 | 131]Consulte P3.3
frecuenciade lugar
de control remoto
Rampa del Tasa de variacion de
P3.13 | potenciémetro 1 50 Hz/s 5 331 Ny
velocidad
del motor
0 = Sin restablecimiento
1 = Restablecimiento en
Restablecer caso de parada
P3.14 | potenciémetro | 0 2 2 367 paraca
2 = Restablecimiento en
del motor

caso de apagado de la
alimentacion

Table 8: Referencias de frecuencia

{ATENCION! Estos parametros se muestran cuando P17.2 = 0.
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5.6 Configuracion de rampas y frenos (Panel de control: Menu PAR -> P4)

odig Parametro Min. | Max. [Unidad| Predet.| Id. Nota
Forma de rampaen 0=Lineal
P4.1 s1 P 0,0 10,0 s 0,0 500 |>0 = Tiempo de rampa
decurvaen$S
Define el tiempo necesario
Tiempo de para que la frecuencia de
P4.2 aceleracion 1 0.1 |30000f s 30 103 salida aumente desde cero
hasta la frecuencia maxima,
Define el tiempo
necesario para que la
Tiempo de frecuencia de salida
P43 deceleracion 1 0.1 |3000.0f s 3.0 104 disminuya desde la
frecuencia maxima
hasta la frecuencia cero,|
P4.4 | FormaderampaenS2| 0,0 10,0 s 0,0 501 |Consulte el parametro P4.1,
P4.5 | Tiempodeaceleracionf 0,1 | 3000,0] s 10,0 502 | Consulte el pardmetro P4.2.
P4.6 | Tiempodedeceleracion2| 0,1 | 3000,0] s 10,0 503 | Consulte el parametro P4.3.
0 = Desactivado (Off)
. 1 = Deceleracion
P4.7 Freno por flujo 0 3 0 520 2-Relé
3 = Modo total
. Define el nivel de
P4.8 Currlegieﬂigofreno IU'S X IZ'O X A INunit | 519 |corriente para el
P ) Nunit | Nunit frenado por flujo.
Define la corriente
Corriente de 03x | 20x A | 507 introducida en el motor
P49 limitacién CC Inunit | INunit Nunit durante la limitacién de
CC.
Determina si el frenado
esta activado o desactivado
Tiempo de parada y el tiempo de frenado del
P40 de corriente CC 0.00 160000} s 0.00 508 freno CC cuando el motor
estd parando.
0,00 = No activo
Frecuencia de Se trata de la frecuencia
P4.11|corriente paradade| 0,10 | 10,00 | Hz 1,50 515 |de salida en la que se
cc aplica el frenado CC.
Tiempo de corriente _ .
P42 oc en el arranque 0,00 | 600,00] s 0,00 516 |0,00 = No activo

Table 9: Configuracién de rampas y frenos

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0201 212205




SUPERVISION Y PARAMETROS

VACON ® 31

odig: Parametro Min. | Max. |Uni Predet.| Id. Nota
ps.13[,  Umbralde 000 | P32 | Hz | 000 [ 527 [0,00=Desactivado
frecuencia de acel2
Umbral de
P44 frecuencia de 0,00 P3.2 Hz 0,00 528 |0,00 = Desactivado
decel2
Tiempo de retardo hasta
P4AS Freno extgrno: 0,00 |320,00] s 0,20 1544 |Aue se abre el fre‘nu tras
retardo abierto alcanzarse el limite de
frecuencia abierta.
Freno externo: Frecuencia de apertura
P4.16|  abrir limite de 0,00 P3.2 | Hz 1,50 1535 [desde la direccion
frecuencia directay lainversa.
Frecuencia de cierre
Freno externo: desde la direccion
P4.17| cerrar limite de 0,00 P3.2 | Hz 1,00 1539 | positiva si no hay ningdn
frecuencia comando de arranque
activo.
Frecuencia de cierre
Freno externo: X o
cerrar limite de desde la direccién
P4.18 P . 0,00 P3.2 Hz 1,50 1540 | negativa si no hay
recuencia en . ,
X ningn comando de
inversa .
arranque activo.
Elfreno no se abre si la
corriente no supera este
valor, y se cierra de
inmediato si la corriente
Freno externo: se sitla por debajo del
P4.19 | abrir/cerrar limite 0,0 200,0 % 20,0 1585 | mismo.

de corriente

Este parametro se
establece como un
porcentaje de corriente
nominal del motor.

Table 9: Configuracién de rampas y frenos
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5.7 Entradas digitales (Panel de control: Menu PAR -> P5)

odig Parametro Min. | Max. [Unidad Predet. | Id. Nota
0 = No se utiliza
1=DI"
2=DI2
3=DI3
4=Dl4
- 5=DI5
po.1 [ Senelidecontroll o | varia 1| 403|6-016
7=DIE1
8=DIE2
9 =DIE3
10=DIE4
11=DIES
12=DIE6
Sefial 2 de control .
P5.2 deE/S 0 Varia 2 404 |Consulte 5.1
P5.3 Inverso 0 Varia 0 412 |Consulte 5.1
P5.4 | Fallo externo [cerrar| 0 Varia 6 405 [Consulte 5.1
P5.5 | Fallo externo (abrir)| 0 Varia 0 406 [Consulte 5.1
P56 | Restablecimiento | v, g, 3 | 414]consulte 5.1
de fallo
P5.7 | Permiso de marcha| 0 Varia 0 407 |Consulte 5.1
P5.8 Velocidad 0 | varia 4 | 419 |consutte 5.1
constante BO
psg |  Velocidad 0 | varia 5 | 420 |consulte5.1
constante B1
P5.10 Velocidad 0 | varia 0 | 421|consulte 5.1
constante B2
ps.1q|  Seleccionde 0 | varia 0 | 408]|consulte 5.1
tiempo de rampa 2
Subida de
P5.12| potenciémetro del 0 Varia 0 418 |Consulte 5.1
motor
Bajada del
P5.13| potenciémetro del 0 Varia 0 417 |Consulte 5.1
motor
P5.14 Lugar de control 0 Varia 0 425 Activa el lugar de control 2
remoto 2 Consulte 5.1
Referencia de Activa el lugar de control 2
P5.15 | frecuencia 2 de lugar 0 Varia 0 343 |Consulte el parametro
de control remoto 5.1

Table 10: Entradas digitales
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odigo|

Parametro

. [Unidad| Predet.

d.

Nota

P5.16

Consigna 2 de PID 0

Varia

0

1047

Activa la referencia 2
Consulte 5.1

P5.17

Precalentamiento
de motor activo

Varia

1044

Activa el
precalentamiento del
motor (corriente CC) en
estado de parada cuando
el parametro de funcién
de precalentamiento del
motor esta establecido
en2

Consulte 5.1

Table

10: Entradas digitales

5.8 Entradas analégicas (Panel de control: Menu PAR -> Pé)

Codigo| Parametro Min. | Max. |Unidad| Predet. | Id. Nota
Rango de sefial 0=0-100%(0-10V)
P&t Al o1 O [379[1 - 20% - 100% (2- 10 V)
P6.2 | Min. personal. Al1]-100,00| 100,00 % 0,00 3800,00 = sin escalado min.
P63 Max. personal. -100,00| 300,00 % 100,00 | 381 WDFJ,UU = sin escalado
Al max.
P64 T'e"‘p‘z\ﬂe fitro {90 | 100 | s 0.1 | 378]0=sin filtrado
P6.5 | Rango sefial Al2 0 1 0 390 | Consulte P6.1
P6.6 | Min. personal. Al2] -100,00{ 100,00 % 0,00 391|Consulte P6.2
pe.7 | Méxpersonal 110000l 300,00 % | 100,00 |392|Consulte P63
P6.8 T'em”zldze fitro | 00 | 100 s 0.1 | 389|Consulte P6.4
Rango de seal Consulte P6.1, oculto
P6.9 gAIE1 0 1 0 143 |hasta que se conecte
una placa opcional
Mi | Consulte P6.2, oculto
P6.10 n Z‘IEEI’OHS | -100,00f 100,00 % 0,00 144 | hasta que se conecte
una placa opcional
Méx. personal Consulte P6.3, oculto
P6.11 .EIE1 * |-100,00{ 300,00 % 100,00 | 145]hasta que se conecte
una placa opcional
Tiempo de filtro Consulte Pé.4, oculto
P6.12 pA|E1 0,0 10,0 s 0.1 142 hasta que se conecte
una placa opcional

Table 11: Entradas analdgicas
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5.9 Tren de impulsos / codificador (panel de control: Menu PAR -> P7)

Codigo| Parametro | Min. | Max. |Unidad| Predet. | Id. Nota
La frecuencia de
py.q | Frecuenciade | | 40000| he 0 [ 1229]impulsos debe
impulsos min. interpretarse como
senal de 0%.
La frecuencia de
py| Frecuenciade | g0 110000 Hz | 10000 |1230|imPulsos debe
impulsos max. interpretarse como
senal de 100%.
Ref. de frec. a La frecuencia
A . o o
P73 |frec.deimputsos| 000 | P32 | Hz | o000 |1231corresponde al0% sise
min usa como referencia de
! frecuencia.
La frecuencia
Ref. de frec. a o i
P7.4 |frec.deimpulsos| 000 | P32 | mz | 5800/ |q3p|corresponde al 100% si
méx 60,00 se usa como referencia
! de frecuencia.
Direccion del 0= De§actlvar
P7.5 codificador 0 2 0 123311 = Activar / Normal
2 = Activar / Inversa
Cuenta de impulsos de
Impulsos / codificador por ciclo. Se
P7.6 | revolucién de 1| 65535| ppr 256 | 429 |usa solo para fijar el
codificador valor de supervision de
rpm del codificador de la
escala.
0=DI5y DIé son para
entradas digitales
normales
Configurar DIS y 1=Dl6es paraeltrende
P7.7 Dl6 0 2 0 1165 impulsos

2=DI5yDI6 son para
modo de frecuencia del
codificador

Table 12: Tren de impulsos / codificador
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5.10 Salidas digitales (Panel de control: Menu PAR -> P8)

Codig)l| Parametro | Min.| Max. |Unidad Predet.| Id. Selecciones
0 = No se utiliza
1 =Preparado
2 = Marcha
3 =Fallo
4 = Fallo invertido
5 = Advertencia
6 = Invertido
7 = Velocidad elevada
8=Regulador del motor activado
9 = Palabra de control FB.B13
Seleccion de ; 10 = Palabra de control FB.B14]
PET] “senalRO1 0 | Veria 2| 31311 Palabra de control FB B15
12 = Superv. de frec. de salidal
13 = Superv. de par de salida
14 = Superv. de temperatura
de la unidad
15=Superv. de entrada analdgica
16 = Velocidad constante activadal
17 = Ctrl. de freno externo
18 = Control con teclado activado
19 = Control de E/ S activado
20 =Supervision de temperatura
Seleccion de .
P8.2 serial RO2 0 Varia 3 314 | Consulte 8.1
Seleccion de .
P8.3 - 0 Varia 1 312 | Consulte 8.1
senal DO1
P8.4| InversionR02 | 0 1 0 | 1588[0 7 Sininversién
1 = Invertido
P8.5 | Retardo de RO20N| 0,00 | 320,00 s 0,00 | 460 ]0,00 = Sin retardo
pa.o | RerdodeROZ) 500 [ 320,00) s | 000 | 461{0,00=Sin retardo
P8.7 | Inversion de ROT| 0 1 0 [ 1587|9=Sininversién
1 = Invertido
P8.8 | Retardode ROTON| 0,00 | 320,00 s 0,00 | 458]0,00 = Sin retardo
pa.g | Retrdode RO 400 [ 320,00) s | 000 | 459 |0,00=Sin retardo
P8.10 Setﬁeccién de 0 Varfa 0 317 Consulte 8.1, oculto hastq que
sefial DOE1 se conecte una placa opcional
P8.11 Se{eccion de 0 Varfa 0 318 Consulte 8.1, oculto hastq que
sefal DOE2 se conecte una placa opcional
Pg.12 SeLFccion de 0 Varia 0 1386 Consulte 8.1, oculto hastq que
senal DOE3 se conecte una placa opcional

Table 13: Salidas digitales
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Codigo] Parametro | Min.| Max. |Unidad Predet.

pg.1g| Seleccidnde | o f g 0 |13%0

d. Selecciones

Consulte 8.1, oculto hasta que

senal DOE4 se conecte una placa opcional
P84 Sel»ecclon de 0 Varia 0 1391 Consulte 8.1, oculto hasta. que
senal DOES se conecte una placa opcional
P85 Sechclon de 0 Varia 0 139 Consulte 8.1, oculto hasta que
senal DOEé se conecte una placa opcional

Table 13: Salidas digitales

5.11 Salidas analdgicas (Panel de control: Menu PAR -> P9)

Codig Parametro | Min.| Max. |Unidad Predet.| Id. Selecciones
0 = No se utiliza
1 = Frec. de salida (0-f,,4,)
2=Corriente de salida (0-1,yotor)
3 = Par motor (0-T yotor)
4 = Salida de PID (0 - 100%)
5 = Ref. de frec. (0-fizy)
6 =Velocidad del motor (0-nps,)
7=Potencia del motor (0-Pyotor)
Seleccién de 8 =Tension del motor (0-Upotor)
P9.1 | sefal de salida 0 14 1 307 |9 = Tension del bus de CC
analégica (0-1.000V)
10 = Datos de proceso In1
(0-10.000)
11 = Datos de proceso In2
(0-10.000)
12 = Datos de proceso In3
(0 - 10.000)
13 = Datos de proceso In4
(0 - 10.000)
14 = Test 100%
Minimo de salida 0=0V/0mA
P92 analdgica 0 ! 0 310 1=2V/4mA
po.3 | Escaladode | o4 f10000] % [ 100.0 | 311 |Factor de escalado
salidas analdgicas:
pg.4 |Tiempodefitrode] o oy 1 400 [ s | 010 | 308 [Tiempo de fitro
salida analdgica
Seleccion de Consulte P9.1, oculto hasta
P9.5| senalde salida 0 14 0 472 | que se conecte una placa
analdgica E1 opcional
P96 Ml’nimq d‘e salida 0 1 0 W75 Consulte P9.2, oculto has@a que
analdgica E1 se conecte una placa opcional

Table 14: Salidas analdgicas
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Codigo| Parametro | Min.| Max. [Unidad Predet.| Id. Selecciones
Escalado de Consulte P9.3, oculto hasta
P9.7 | salida analdgica| 0,0 | 1000,0| % 100,0 | 476 | que se conecte una placa
E1 opcional
Tiempo de filtro Consulte P9.4, oculto hasta
P9.8 de salida 0,00 | 10,00 s 0,10 473 | que se conecte una placa
analégica E1 opcional
Seleccién de Consulte P9.1, oculto hasta
P9.9 | senalde salida 0 14 0 479 | que se conecte una placa
analdgica E2 opcional

Minimo de salida Consulte P9.2, oculto hasta

P9.10 analégica E2 0 1 0 482 que se conecte una placa
opcional
Escalado de Consulte P9.3, oculto hasta
P9.11| salida analégica| 0,0 | 10000 | % 100,0 | 483 |que se conecte una placa
E2 opcional
Tiempo de filtro Consulte P9.4, oculto hasta
P9.12 de salida 0,00 | 10,00 s 0,10 480 | que se conecte una placa
analégica E2 opcional

Table 14: Salidas analdgicas
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5.12 Asignacion de datos de bus de campo (Panel de control: Menu PAR -> P10)

odigo] Parametro [ Min.| Max. |Unidad|Predet.| Id. Nota

0 = Referencia de
frecuencia

1 = Referencia de salida
2 = Velocidad del motor
3 = Corriente del motor
4 =Tension del motor

5 = Par del motor

6 = Potencia del motor

7 = Tension del bus de CC|

Seleccion de 8 = Cddigo de fallo activo
P10.1 | salida 1 de datos| O Varia 0 852 |9 = Al1 analdgica
FB 10 = Al2 analdgica
11 =Estado de entrada digital
12 = Valor de

retroalimentacién de PID
13 = Consigna de PID

14 = Tren de impulsos /
entrada de codificador (%)
15 = Tren de impulsos /
impulso de codificador ()
16 = AIE1

Variable asignada en

Seleccion de salida .
P10.2 2 de datos FB 0 Varia 1 853

Seleccion de salida . Variable asignada en
P10.3 3 de datos FB 0 Varia 2 854

Seleccion de salida ) Variable asignada en
P10.4 4 de datos FB 0 Varia 4 855 PD4
Seleccion de salida . Variable asignada en
P10.5 5 de datos FB 0 Varia 5 856 PDS
Seleccion de salida . Variable asignada en
P10.6 6 de datos FB 0 Varia 3 857 PD6
Seleccion de salida ) Variable asignada en
P10.7 7 de datos FB 0 Varia 6 858
Seleccion de salida . Variable asignada en
P10.8 8 de datos FB 0 Varia 7 859 PD8
PDI para Aux CW
0 = No se utiliza
Seleccion de 1=PDI
P10.9 | entrada de datos 0 5 0 1167|2 = PDI2
Aux CW 3=PDI3
4=PDl4
5=PDI5

Table 15: Asignacion datos de bus de campo
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5.13 Frecuencias prohibidas (Panel de control: Ment PAR -> P11)

ICodigo] Parametro Min. | Max. |Unidad| Predet. | Id. Nota
P11 L;ggﬁ::i?ad:pr;:‘?&;ad: 0.00 P3.2 Hz 0,00 509 [%,Iy[r)n[)ifli\lngeszouruliza
P11-2) oo | 000 | P32 | He | 000 | s10g iy R
P11.3 L;zlﬁ::i?aiepr;ﬁ;gadse 0.00 [ P32 Hz 0.00 51 é.l/g['Jit:eli\lnofeslgourt\liza
P14 Limite alto de rango 2 de 0.00 | P32 Hz 0,00 512 Limite superior

frecuencias prohibidas 0,00 = No se utiliza

Table 16: Frecuencias prohibidas

5.14 Supervisiones de limites (Panel de control: Menu PAR -> P12)

ICodigo] Parametro Min. | Max. |Unidad| Predet.| Id. Nota
Funcién de 0= No se utiliza
P12.1| supervision de 0 2 0 315 |1 = Limite inferior
frec. de salida 2 = Limite superior
Limite de

Umbral de supervision

P12.2| supervision de 0,00 P3.2 Hz 0,00 316 de frecuencia de salida

frec. de salida

Funcién de 0=No se utiliza

P12.3 s 0 2 0 348 |1 = Limite inferior
supervision de par 2 = Limite superior

P12.4 L\r.mvt'e de 0.0 300,0 % 0.0 349 Umbral de supervision
supervision de par] de par
Supervision de 0= No se utiliza
P12.5|temperatura de la 0 2 0 354 |1 = Limite inferior
unidad 2 = Limite superior
su L‘er:/‘itsei::de Umbral de supervision
P12.6 P -10 100 °C 40 355 |de la temperatura de la
temperaturade la .
. unidad
unidad
Senal de superv. 0=AI
P12.7 de entrada 0 Varia 0 356 |1=AI2
analdgica 2 =AIET
pizg| NivelONde | g0 f10000f % | 80,00 | 357 |Superv. Al de umbrat ON
superv. de Al
P12.9 Nivel OFF de 0,00 | 100,00 % 40,00 | 358 Superv. Al de umbral
superv. de Al OFF

Table 17: Supervisiones de limites
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Codigo] Parametro Min. | Max. |Unidad| Predet.| Id. Nota
Seleccion con codificacion
binaria de sefiales a
utilizar para la supervision
Entrada de de temperatura
P12.10] supervision de 1 7 1 1431 B0=Entrada de temperatura 1
temperatura B1=Entrada de temperatura 2
B2=Entrada de temperatura 3
JATENCION! Oculto hasta
conectar una placa opcional
Funcién de Consulte 12.1, oculto
P12.11| supervision de 0 2 2 1432 | hasta que se conecte
temperatura una placa opcional
Limite de Umbral de supervision de
o -50,0/| 200,0/ la temperatura, oculto
P1212)  supervision de 223,2 | 473,2 80.0 1433 hasta que se conecte una
temperatura .
placa opcional

Table 17: Supervisiones de limites

5.15 Protecciones (Panel de control: Menu PAR -> P13)

6digo| Parametro | Min.| Max. |Unidad|Predet.| Id. Nota
0 =Sin respuesta
1=Alarma

Respuesta frente 2=Alarma, frecuencia de

P13.1 fallo 4mA 0 4 ! 700 alarma predeterminada
3 =Fallo: Funcién de paradaj
4 = Fallo: Libre
1=No hay respuesta (no

- se genera ningun fallo
Fallo de tension . N

P13.2 insuficiente 1 2 2 727 perah_aunldlaad SIQEe. o
2 = Fallo:Libre
0 =Sin respuesta

. 1=Alarma

P13.3 Falloa tierra 0 8 2 703 2= Fallo: Funcién de parada|
3 = Fallo: Libre

P13.4 | Fallodefasedesalidal] 0 3 2 702 [Consulte 13.3

P13.5 | Proteccioncontracaladd 0 3 0 709 [Consulte 13.3

P13.6 |Proteccidncontracargg 0 3 0 713 [Consulte 13.3

p137 |, Proteccién o | 3 2 | 704 [Consulte 13.3

7| térmica de motor )

Table 18: Protecciones
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conflictos FWD/RE!

odigo| Parametro Min. | Max. |Unidad| Predet.| Id. Nota
Mtp: temperatura| ° .
P13.8 ambiente 20 100 c 40 705 |Temperatura ambiente
Mtp: refrigeracion N Refrigeracion como % a
P avelocidad cero 00 [ 1500 % 400 706 velocidad 0
Mtp: constante de . . Constante de tiempo
P10 tiempo térmico ! 200 min Varia | 707 térmico del motor
. Paraque se produzcauna
2,0
P13.11 C”;;f:;z de | 000 EX0 A | Inumi | 710 | stuacionde bloguen lacorrente
Nunit debe superareste limite.
. Tiempo de calado
P13.12| Tiempo de calado| 0,00 | 300,00 s 15,00 711 limitado
P13.13 Frecuencia de 0.10 | 320,00 Hz 25.00 | 712 Frecuencia min. de
. calado ! ' ! calado
UL:Carga de o Par minimo en
P13.14 desexcitacién 100 | 150.0 % 500 4 desexcitacién
pras| V=099 50 [ 1500| % | 100 | 715 |Parminimoato
Hi Este es el tiempo
P13.14 UL.\__\mlte de 1,0 | 300,0 s 20,0 716 |méaximo permitido para
tiempo .
un estado de baja carga.
Retardo de fallo Tiempo de retardo para
P13.17 de entrada 0,0 10,0 s 0,5 1430 | el fallo de entrada
analdgica baja analdgica baja
0 =Sin respuesta
1=Alarma
P13.18| Fallo externo 0 3 2 701 |2 = Fallo: Funcién de
parada
3 = Fallo: Libre
P13.19| Fallode bus decampo|] 0 4 3 733 |Consulte 13.1
B Frecuencia utilizada
Frecuencia de cuando la respuesta a un
P13.20 alarma P3.1| P32 Hz 25,00 | 183 P
. fallo es Alarma +
preestablecida . .
Frecuencia preestablecida.
Bloqueo de TR )
P13.21|  edicion de o | 1 0 | s19 9= Edicinactivada
. 1 = Edicion desactivada
parametros
0 =Sin respuesta
1=Alarma
Fallo del 2 = Fallo: Funcién de parada|
P13.22 termistor 0 8 2 732 3 = Fallo: Libre
Oculto hasta conectar
una placa opcional
pi3.ga| Supenvisionde | o | g 1| 1463 consulte P13.3

Table 18: Protecciones
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odigo| Parametro

Min.

Unidad

Predet.

Nota

Fallo de

P13.24
temperatura

740

Consulte P13.3, oculto
hasta que se conecte
una placa OPTBH

Entrada de fallo

P13.25 de temperatura

739

Seleccion con codificacién
binaria de sefales a
utilizar para la activacion
de alarmay fallo

BO = Entrada de
temperatura 1

B1 = Entrada de
temperatura 2

B2 = Entrada de
temperatura 3
JATENCION! Oculto
hasta conectar una placa
OPTBH

Modo de fallo de

P13.26
temperatura

743

0= No se utiliza
1 = Limite inferior
2 = Limite superior

Limite de fallo de

P13.27
temperatura

-50,0/
2232

200,0/
473,2

100,0

742

Umbral de supervision de
la temperatura, oculto
hasta que se conecte una
placa OPTBH

Table 18: Protecciones

{ATENCION! Estos parametros se muestran cuando P17.2 = 0.

5.16 Parametros de restablecimiento automatico de fallo (Panel de control:

Menu PAR -> P14)

Codigo] Parametro | Min.| Max. [Unidad Predet.| Id. Nota
. 0 = Desactivado
P14.1| Reset automatico| 0 1 0 731 1= Activar
P14.2| Tiempo de espera| 0,10 10,00 s 0,50 717 | Tiempo de espera después de fallo|
Tiempo de Tiempo maximo para
P14.3 prueba 0,00 | 60,00 s 30,00 | 718 intentos
Ndmero de - .
P14.4 intentos 1 10 3 759| Maximo de intentos
Funcion de 0= Ascendente
P14.5 . 0 2 2 71911 = Al vuelo
reinicio -
2 = Funcion desde arranque

Table 19: Parédmetros de restablecimiento automético de fallo

iATENCIéN! Estos pardmetros se muestran cuando P17.2=0.
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5.17 Parametros de control PID (Panel de control: Menu PAR -> P15)

ICodigo.
9

Parametro

Min.

Max.

(Unidad|

Predet.

Id.

Nota

o
o

Seleccion fuente
consigna

Varia

332

0 = % de consigna fijada
1=Al

2=A12

3 = Datos de proceso In1
(0-100%)

4 = Datos de proceso In2
(0-100%)

5 = Datos de proceso In3
(0-100%)

6 = Datos de proceso In4
(0-100%)

7 = Tren de impulsos /
codificador

8=AIE1

9 = Entrada de temperatura 1
10 = Entrada de temperatura 2
11 = Entrada de temperatura 3

P15.2

Consigna fijada

0,0

100,0

50,0

167

Consigna fijada

P15.3

Consigna fijada
2

0,0

100,0

50,0

168

Consigna fijada alternativa,
se puede seleccionar con DI

Seleccion de
fuente de
retroalimentacié
n

Varia

334

0=ANI

1=AI2

2 = Datos de proceso In1
(0-100%)

3 = Datos de proceso In2
(0-100%)

4 = Datos de proceso In3
(0-100%)

5 = Datos de proceso In4
(0-100%)

6 = AI2-Al1

7=Tren deimpulsos / codificador
8=AIE1

9 = Entrada de temperatura 1
10 = Entrada de temperatura 2
11 = Entrada de temperatura 3

P15.5

Minimo de valor de
retroalimentacion

0,0

50,0

0,0

336

Valor a sefial minima

P15.6

Méximo de valor de
retroalimentacion

10,0

300,0

100,0

337

Valor a sefial maxima

P15.7

Ganancia de P

0,0

1000,0

100,0

Ganancia proporcional

P15.8

Tiempo |

0,00

320,00

10,00

19

Tiempo de integracion

Table 20: Pardmetros de control PID
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Codigo| Parametro Min. | Max. |Unidad| Predet.| Id. Nota
P15.9 Tiempo D 0,00 | 10,00 s 0,00 132 | Tiempo de derivacion
0= Directo (Retroalimentacion
< Punto de consigna <
P15.10 Inversion de 0 1 0 340 Aumentarsallda PID)
error 1=Invertido
(Retroalimentacién < Punto de
consigna < Reducir salida PID)
La unidad pasa al modo
durmiente cuando la frecuencia
Frecuencia de salida se mantiene por
P15.11 minima de 0,00 P3.2 Hz 25,00 | 1016 | debajo de este limite durante un
dormir periodo superior al tiempo
definido por el parametro
Retardo para dormir
P15.12 Retardo para 0 3600 s 30 1017 Retardo para pasar al modo
dormir durmiente
P15.13| Error de despertar] 0,0 | 1000 | % | 50 |1018 :mb’.alpara salir del modo
urmiente
P15.14 S_obreparde | o0 50,0 % 100 |1071 Refe‘renmado a punto de
consigna de dormir{ consigna
P15.1 Tlempodes.obrepar 0 60 s 10 1072 Tiempo de sobrepar tras
de consigna P15.12
Pérdida maxima o Referenciado al valor de
P15.16 de dormir 0.0 500 K 50 1509 retroalimentacion tras sobrepar
Tiempo.d‘e Tiempo después de
P15.17| comprobacién de 1 300 s 30 1510
P N sobrepar P15.15
pérdida de dormir|
0 =Valor de
retroalimentacion de PID
Seleccion de 1 = Frecuencia de salida
P15.18 | fuente de unidad| 0 6 0 |1513|3 Velocidad del motor
de proceso 3 = Par del motor
P 4 = Potencia del motor
5 = Corriente del motor
6=Tren deimpulsos / codificador
Digitos decimales
P15.19| de unidad de 0 3 1 1035 | Decimales visualizados
proceso
pi5.20( Valorminimode g o | o5 o 0.0 | 1033[valor min. de proceso
unidad de proceso|
pi5.21| Valormaximode | o 50l 3500 100,0 | 1034 Valor max. de proceso
unidad de proceso|

Table 20: Parédmetros de control PID
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Codigo| Parametro Min. | Max. |Unidad| Predet.| Id. Nota
Valor min. de temperatura para
P15.22 Valor min. de | -50,0/ P15.23 0.0 1706 PIDyesgala de referencia de
temperatura 2232 frecuencia, oculto hasta que se
conecte una placa OPTBH
Valor méx. de temperatura
P15.23 Valor méx. de P15.22 200,0/ 100,0 | 1707 para PIDye‘scala de referencia
temperatura 473,2 de frecuencia, oculto hasta que
se conecte una placa OPTBH

Table 20: Parédmetros de control PID

{ATENCION! Estos parametros se muestran cuando P17.2 = 0.

5.18 Motor c (panel de control: Menu PAR -> P16)

Codig Parametro | Min.| Max. | Unidad| Predet.| Id. Nota
0=No se utiliza
Funcién de 1= Se utiliza en estado
P16.1| precalentamiento| 0 2 0 1225| de parada
del motor 2 = Controlado por
entrada digital
Corriente CC para
Corriente precalentamiento del motory
. 0,5 i X
P16.2| precalentamiento| 0 X A 0 1227 umdadenestadodeparada
motor INunit Activada en estado de parada o
por una entrada digital mientras|
launidad esta en parada.
Table 21: Precalentamiento del motor

5.19 Meni de uso sencillo (Panel de control: Menu PAR -> P17)

Codigo] Parametro | Min.| Max. | Unidad| Predet.| Id. Nota
0 = Basica
1=Bomba
Tino de 2 = Unidad de ventilador
Pza| lipcacién 0 3 0 540 |3 = Paralto
P JATENCION! Visible sélo
cuando estd activado el
asistente de arranque.
0 = Todos los parametros
Ocultacion son visibles
P17.2 parametros 0 ! ! 5 1=Sélo el grupo de parametros
de configuracion rapida esvisible
0 = Celsius
Unidad de 1= Kelvin
P17.3 temperatura 0 ! 0 197 {ATENCION! Oculto hasta
conectar una placa OPTBH

Table 22: Pardmetros de menu de uso sencillo
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5.20 Parametros del sistema

Codigo Parametro | Min. | Méx.l Predet.l Id. | Nota
Informacion de software (MENU PAR -> V1)

V1.1 Id. de SW de API 2314

V1.2 | Version del software API 835

Vi3 Id. dgl softw&;re de 2315
alimentacion

Vi Verslon. del soft.vt/are de 834
alimentacién

V1.5 Id. de la aplicacion 837

V1.6 | Revision de la aplicacion 838

V1.7 Carga del sistema 839

Cuando no hay placa opcional de bus de campo o no se ha instalado una placa OPT-BH, los
parametros de com. de Modbus son los siguientes

Estado de la
comunicacién con
Modbus

Formato: xx.yyy
Estado de comunicacion 808 xx =0 - 64 [Namero
de mensajes de error)
yyy =0-999

(Nimero de mensajes
correctos)

V2.

P22 Protocolo de bus de 0=No se utiliza
. campo 1 = Se utiliza Modbus

P23 Direccién del esclavo 1 255 1 810

0=300
1=600
2=1.200
3=2.400
P2.4 Tasa de baudios 0 8 5 811 4=14.800
5=9.600
6=19.200
7=38.400
8=57.600

Table 23: Pardmetros del sistema
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Codigo| Parametro Min. | Max. | Predet. Id. Nota

0= Ninguna

1="Par

2 =Impar

EL bit de parada es 2
bits cuando el tipo de
P2.6 Tipo de paridad 0 2 0 813 paridad es

0 = Ninguna;

El bit de parada es 1
bit cuando el tipo de
paridad es
1="Paro2=Impar

0= No se utiliza
0 255 10 814 1=1s
2=2s,etc.

Tiempo de espera de

P2.7 S
comunicacién finalizado

P28 Restablecer esﬁ':'ado de 0 1 0 815
comunicacion

Cuando se ha instalado una placa Canopen Eé, los parametros de com. son los siguientes

0 = Inicializando
4 = Parado
5 = Operativo
N 6 = Pre_operativo

V2.1 Estadod:eczzr:uenr:caclon 14004 |7-

P Restablecer_aplicacié
n
8 = Restablecer_com.
9 = Desconocido

Modo de operacion de 1 = Perfil de impulsor

P22 Canopen ! 2 ! 14003 2 = Derivacioén
P2.3 | Id.de nodo de Canopen 1 127 1 14001
1 =10 kBaudios
2 =20 kBaudios
3 =50 kBaudios
Tasa de baudios de 4 =100 kBaudios
P24 Canopen ! 8 6 14002 5 =125 kBaudios

6 =250 kBaudios
7 =500 kBaudios
8 = 1000 kBaudios

Cuando se ha instalado una placa DeviceNet E7, los parametros de com. son los siguientes

Table 23: Parédmetros del sistema

24-hour support +358 (0)201 212 575  Email: vacon(@vacon.com




48 ® VACON SUPERVISION Y PARAMETROS

Codigo Parametro Min. | Max.| Predet. Id. Nota

Estado de la
comunicacion con
Modbus Formato:
XXXX.Y, X = Contador
de mensajes de

DeviceNet
v2.1 | Estado de comunicacion 14014 | Y= Estadode
DeviceNet
0 = No existe o sin
alimentacion al bus
1= Estado de
configuracion
2 = Establecido
3 = Fin de tiempo
ppo | Tipodeensamblajede |, | 1qq | o 14012 |20, 21,23, 25,101, 111
salida
P2.3 Id. de MAC 0 63 63 14010
1 =125 kbit/s
P2.4 Tasa de baudios 1 3 1 14011 2 =250 kbit/s
3 =500 kbit/s
P25 Tipo de ensamblaje de 70 | 117 7 14013 70,71, 73, 75,107,
entrada 17

Cuando se ha instalado una placa ProfidBus E3/E5, los parametros de com. son los siguientes
V2.1 | Estado de comunicacion 14022

Estado de protocolo de

V2.2 bus de campo 14023

V2.3 Protocolo activo 14024

V2.4 Tasa de baudios activa 14025

V2.5 Tipo de telegrama 14027
1 = Profidrive

P2.6 Modo de operacién 1 3 1 14021 |2 = Derivacion
3=Eco

P2.7 Direccion del esclavo 2 126 126 14020

Cuando se ha instalado una placa OPT-BH, los parametros de com. son los siguientes

0=Sin sensor
1=PT100
2=PT1000
Tipo de sensor 1 0 6 0 14072 |3 =Ni1000
4=KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100

P2.

Table 23: Parametros del sistema
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fallos

Codigo| Parametro Min. | Max. | Predet. Id. Nota
0 =Sin sensor
1=PT100
2=PT1000
P2.2 Tipo de sensor 2 0 6 0 14073 |3 =Ni1000
4=KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100
0 =Sin sensor
1=PT100
2=PT1000
P23 Tipo de sensor 3 0 6 0 14074 |3 =Ni1000
4=KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100
Informacién miscelanea
V3.1 Contador MWh 827 Millones de vatios/hora
V3.2 Dias de conexion 828
V3.3 Horas de conexién 829
V3.4 | Contador de activacién: dias 840
V3.5 | Contador de activacion: horas| 841
V3.6 Contador de fallos 842
Supervision de estado de
. Oculto al conectar un
V3.7 parametros de panel pC
establecidos .
1=Restauralos valores
Restaurar valores predeterminados de
P4.2 predete/rml.nados de 0 1 0 831 fabrica de todos los
fabrica .
pardmetros
P43 Contrasefia 0000 | 9999 | 0000 832
Tiempo para activacion
P4.4 del panely la 0 99 5 833
retroiluminacién del LCD
Guardar parametro 0 1 0 Oculto al conectar un
P45 establecido para el panel PC.
Restaurar parametro 0 1 0 Oculto al conectar un
P4.6 | establecido desde el panel PC.
F5.x | Mend de fallos activos
Fbx Menu de historial de

Table 23: Pardmetros del sistema
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6. LOCALIZACION DE FALLOS

Cerinolls Nombre del fallo Cedigolls Nombre del fallo
fallo fallo
1 Sobrecorriente 27 Proteccion CEM posterior
2 Sobretension 29 Fallo del termistor
. Comunicacion del bus
3 Fallo a tierra 34 interno
8 Fallo del sistema 35 Fallo de la aplicacién
9 Falta de tensién 1 Exceso de temperatura de
IGBT
Seleccion de entrada
analdgica 20% - 100%
1" Fallo de fase de salida 50 (rango de sefial
seleccionado de 4 a 20 mA
02a10V)
Falta de temperatura del
13 convertidor de frecuencia 51 Fallo externo
Exceso de temperatura
14 del convertidor de 52 Fallo de panel de puerta
frecuencia
15 Motor calado 53 Fallo de bus de campo
16 Exceso de temperatura 54 Fallo de ranura
del motor
Fallo de funcionamiento
17 Falta de carga del motor 55 de marcha incorrecto
Fallo de suma de
22 comprobacién de 57 Fallo de identificacion
EEPROM
Fallo del mecanismo de
25 control del 111 Fallo de temperatura
microcontrolador

Table 24: Cédigos de fallo. Consulte el manual del usuario para obtener las
descripciones detalladas de los fallos.
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7. DATOS GENERALES

Tamafo Altura (mm) Anchura (mm]| Profundidad (mm)| Peso (kg)
mm pulg. mm pulg. | mm pulg. | kg. Lb.
MI1 157 6,2 66 2,6 98 3,9 0,5 1,1
Di
y peso Mi2 195 7.7 90 3,5 102 4 0,7 1,5
MI3 262 10,3 100 39 109 43 1 2,2
Mi4 370 14,6 165 6,5 165 6,5 8 17,6
MI5 414 16,3 165 6,5 202 8 10 22
Redes Las unidades Vacon 20 con combinaciones de filtro distintas a EMC4 no
pueden utilizarse en redes de alimentacion delta (de nudos puestas a tierra)
Red de La intensidad de corriente maxima de cortocircuito debe ser < 50
suministro

Corriente de
cortocircuito

kA, para Ml4 sin inductor de CC, la intensidad maxima de corriente
de cortocircuito debe ser < 2,3 kA, para MI5 sin inductor de CC, la
intensidad méaxima de corriente de cortocircuito debe ser < 3,8 kA.

Conexion del
motor

Tensién de salida

0-Ui,

Corriente de

Corriente continua estimada Iy a temperatura ambiente max. +50
°C (segun el tamafio de la unidad), sobrecarga

salida 1,5 Iy max. 1 min/ 10 min
-10 °C (sin hielo)...+40 / 50 °C (segun el tamano de la unidad):
Temperatura
ambiente de capacidad de carga estimada Iy
trabajo La instalacion lateral para MI1-3 siempre es de 40 °C; para la opcién

IP21/Nema en MI1-3 la temperatura maxima también es 40 °C.

Temperatura de
almacenamiento

-40°C...+70 °C

con‘!icm"es Humedad relativa| 0..95% HR, sin condensacién, sin corrosion, sin goteo de agua
Altitud Capacidad de carga de 100% (sin reduccién) hasta 1.000 m. 1% de
reduccién por cada 100 m por encima de 1.000 m; méx. 2.000 m
Clase de cajade | 1550 /1py1 / Nemat para MI1-3, IP21/Nema 1 para Mi4-5
proteccion
Grado de . PD2
contaminacion
Inmunidad Cumple con EN50082-1, -2, EN61800-3
Emisiones 230V: cumple la categoria C2 de EMC; con un filtro RFl interno.
(Consulte las MI4y 5 cumple con la categoria C2 con un inductor opcional de CC
EMC descripciones y un inductor de CM.
detalladas en el 400 V: cumple la categoria C2 de EMC; con un filtro RFl interno.
manualdeusuariode| MI4y 5 cumple con la categoria C2 con un inductor opcional de CC
Vacon 20 disponible y un inductor de CM.
en:wwwivacon.com) | Ambos: sin proteccién contra emisiones EMC (Vacon nivel N): Sin filtro RFI,
Para EMC: EN61800-3
Normas Para la seguridad: UL508C, EN61800-5
Certificados y Para la seguridad: CE, UL, cUL
declaraciones Para EMC: CE
de conformidad (consulte la placa de caracteristicas de la unidad para obtener
del fabricante informacion mas detallada)
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Min. - max. del cable del
Cable de terminal (mm?)
- . alimentacion
Tamafo Fusible (A) eléctrica Cu Cor\en
2 6n Masa Controly
(mm?) princip relé
R itos de los al
cables y fusibles VI 7
lc sl =tos 3415415 154
detallados en el MI2 10 o !
manual de usuario
gg V""“-’I‘.zoen MI3 20 3*2,5+42,5 1,5-6
www.vacon.com) 20
380-480V, 3~ 25
208-240V, 3~ 40 1-10
- R
M4 (20y 40 solo | 376*6 Cu 1-10
para 208 -
240V, 3~)
2,5-50
MI5 40 3*10+10 Cu/Al 2,5-35 0,5-15
MI2 20 2*2,5+2,5
115V, 1~
MI3 32 2*%6+6
15-4
M 10 2*1,5+1,5
208 - 240, 1~ Mi2 20 2*2,5+2,5
MI3 32 2%6+6 15-6
MI3 6
3*1,5+15 15-4
575V MI3 10
MI3 20 3*2,5+42,5 1,5-6

- Con los fusibles antes mencionados, la unidad se puede conectar a la fuente de
alimentacion cuya intensidad de corriente de cortocircuito max. es de 50 kA.

- Utilice cables con una resistencia térmica de al menos +70 °C.

- Los fusibles funcionan también como proteccion contra sobrecarga en los cables.

- Estas instrucciones se aplican Gnicamente a los casos con un motory una conexién
de cable desde el convertidor de frecuencia al motor.

- Para cumplir la norma EN61800-5-1, el conductor de proteccién debe ser de al
menos 10 mm? Cu o 16 mm? Al. Otra posibilidad consiste en utilizar un conductor
de proteccion adicional de al menos el mismo tamario que el original.
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Capacidades nominales de Vacon 20

Tension de alimentacién 208 - 240 V, 50 / 60 Hz, 1~ series
i Potencia del eje |COTTieNte
Tipode |Capacidad de carga estimada 1€ 1de entrada
convertid del motor A .
d nominal_[Tamaro Peso
freocrueic'\ 100% 150% P P mecanico |(kg)
a corriente corriente de wel | ww [A]
continua |y [Al|sobrecarga [A]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 4,2 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 57 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 6,6 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 83 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 1,5 11 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 1,5 14,1 MI2 0,7
0009* 9,6 14,4 3 2,2 22,1 MI3 0,99
Table 25: Capacidades nominales de Vacon 20, 208 - 240 V
* iLa temperatura ambiente maxima operativa de esta unidad es 40 °C!
Tension de alimentacién 208 - 240 V, 50 / 60 Hz, 3~ series
Potencia del eje | $OT1eNt
Tipode Capacidad de carga estimada del motor 18 [ de entrada
convertidor, nominal_|Tamario Peso
de  [100% 150% mecanico  |(kg)
frecuencia | corriente corriente de [HPP] [KF\’N] [A]
continua ly [Al|sobrecarga [A]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 2,7 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 3,5 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 3,8 MI1 0,55
0004 3.7 5,6 1 0,75 4,3 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 1,5 1.1 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 1,5 8,4 MI2 0,7
0011* 1 16,5 3 2,2 13,4 MI3 0,99
0012 12,5 18,8 4 3 14,2 Ml4 9
0017 17,5 26,3 5 4 20,6 MI4 9
0025 25 37,5 7.5 55 30,3 Ml4 9
0031 31 46,5 10 7,5 36,6 MI5 11
0038 38 57 15 1 44,6 MI5 11

Table 26: Capacidades nominales de Vacon 20, 208 - 240 V, 3~

* iLa temperatura ambiente maxima operativa de esta unidad es +40 °C!
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Tension de alimentacion 115V, 50 / 60 Hz, 1~ series

. . Potencia del eje Corriente
Tivod Capacidad de carga estimada del motor de entrada
\poce nominal
convertidor Tamafio Peso
de 100% 150% mecanico | (kg)
frecuencia | corriente corriente de P P [A]
Continua I, [A]|0brecarga [HP] | [KWI
N [A]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 9,2 MI2 0,7
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 12,4 MI2 0,7
0004 3,7 5,6 1 0,75 15 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 1,5 1.1 16,5 MI3 0,99

Table 27: Capacidades nominales de Vacon 20, 115V, 1~

Tension de alimentacién 380 - 480 V, 50 / 60 Hz, 3~ series

Potencia del eje | COTrieNte
. Capacidad de carga estimada 18l de entrada
Tipo de del motor nominal
convertidor - Tamafio Peso
de 100% 150% mecénico  |(kg)
frecuencia | corriente corriente de P P [A]
continua Iy [A] sobrecarga [HPT | [KW]
[A]
0001 1.3 2 0,5 0,37 2,2 MI1 0,55
0002 1,9 2,9 0,75 0,55 2,8 MI1 0,55
0003 2,4 3,6 1 0,75 3,2 M1 0,55
0004 3,3 5 1,5 1,1 4 MI2 0,7
0005 4,3 6,5 2 1.5 5.6 MI2 0,7
0006 5,6 8,4 3 2,2 7.3 MI2 0,7
0008 7,6 11,4 4 3 9.6 MI3 0,99
0009 9 18,5 5 4 11,5 MI3 0,99
0012 12 18 7.5 55 14,9 MI3 0,99
0016 16 24 10 7.5 17,1 Ml4 9
0023 23 34,5 15 11 25,5 Mi4 9
0031 31 46,5 20 15 33 MI5 11
0038 38 57 25 18,5 41,7 MI5 11

Table 28: Capacidades nominales de Vacon 20, 380 - 480 V
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Tension de alimentacion 575V, 50 / 60 Hz, 3~ series

c idad d imad Potencia del eje gorrienlz
Tipode apacidad de carga estimada [ ;"\ oo nzri?r:: a
convertidor Tamafio Peso
de 100% 150% mecanico |(kg)
frecuencia | corriente corriente de P P 1Al
continua Iy, [A]]soPrecarga [HP] | [KWI
N [A]
0002 1.7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 1,5 3,6 MI3 0,99
0004 3,9 5,9 3 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 5 3,7 7.6 MI3 0,99
0009 9 13,5 7,5 5,5 10,4 MI3 0,99

Table 29: Capacidades nominales de Vacon 20, 575 V

Nota: Las

corrientes de entrada son valores calculados con un suministro de

transformador de linea de 100 kVA.

Configuracién répida Modbus

A: Seleccione Bus de campo como lugar de control remoto: P2.1a 1 - Bus de
1 campo

B: Establezca el protocolo Modbus RTU en "ON": SYS P2.2 a 1 - Modbus

A. Establezca la palabra de control en "0" (2001).

B. Establezca la palabra de control en 1" (2001).

C. El convertidor de frecuencia se encuentra en estado de funcionamiento (RUN).
D. Establezca el valor de referencia en "5000" (50,00%) (2003).

E. La velocidad real es 5000 (25,00 Hz si la frecuencia minima es 0,00 Hz y la
maxima es 50,00 Hz).

F. Establezca la palabra de control en “0" (2001).

G. El convertidor de frecuencia se encuentra en estado de parada (STOP).
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