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Tama pikaopas sisaltdd oleelliset vaiheet Vacon 20 -taajuusmuuttajan asennukseen
ja kayttodnottoon.
Lataa ja lue taydellinen Vacon 20 -kadyttoopas ennen laitteen kdyttoonottoa. Lataus-
osoite:
www.vacon.com -> Downloads

1. TURVALLISUUS
VSIN PATEVA SAHKOASENTAJA SAA SUORITTAA SAHKO-
A ASENNUKSEN!

Tassa pikaoppaassa on selkedsti merkittyja varoituksia, jotka liittyvat kayttajan hen-
kilokohtaiseen turvallisuuteen ja joiden avulla valtytaan aiheuttamasta vahinkoa
tuotteelle tai siihen kytketyille laitteille.

Lue ndma varoitukset huolellisesti:

Taajuusmuuttajan teho-osan komponentit ovat jannitteisia,
kun Vacon 20 on kytkettyna verkkoon. Jannitteisiin osiin kos-
keminen on erittain vaarallista ja voi aiheuttaa kuoleman tai
vakavia vammoja.

Moottoriliittimet U, V, W (T1, T2, T3) sekd mahdolliset jarru-
vastusliittimet -/+ ovat jannitteisia Vacon 20:n ollessa kytket-
tyna verkkoon, vaikka moottori ei ole kdynnissa.

Ohjauksen I/0-paatteet on eristetty sahkosyoton potentiaa-
lista. Relelahddissa voi kuitenkin esiintya vaarallinen ohjaus-
jannite jopa silloin, kun Vacon 20 ei ole kytketty verkkoon.

Vacon 20 -taajuusmuuttajien maavirta on suurempi kuin 3,5
mA AC. Standardin EN61800-5-1 mukaisesti on kaytettava
vahvistettua suojamaadoitusta.

Katso luku 7!

Jos taajuusmuuttajaa kdytetaan koneen osana, koneen val-
mistajan velvollisuutena on huolehtia siita, ettd taajuusmuut-
tajalla on koneessa syston erotuskytkin (EN 60204-1).

Jos Vacon 20 kytketdan irti verkosta, kun moottoria ajetaan, se
pysyy jannitteisena, jos prosessi sy6ttaa energiaa moottorille.
Talldin moottori toimii generaattorina sybttden energiaa taa-
juusmuuttajalle.

Odota verkosta irtikytkemisen jalkeen, kunnes laitteen puhal-
lin pyséhtyy ja etupaneelin nayttotiedot ja LED-tilailmaisimet
sammuvat. Odota tdman jalkeen vield viisi minuuttia, ennen
kuin teet mitaan kytkentdja Vacon 20:n liittimissa.

Moottori voi kdynnistya automaattisesti vikatilanteen jalkeen,
jos automaattinen uudelleenkaynnistys on aktivoitu.

&»»»E»»»
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2 ® VACON TURVALLISUUS

HUOMAUTUS! Voit ladata englannin- ja ranskankieliset tuotekasikirjat yhdessa
soveltuvien turvallisuus- varoitus- ja huomautustietojen kanssa osoitteesta

www.vacon.com/downloads.

REMARQUE Vous pouvez télécharger les versions anglaise et francaise des ma-
nuels produit contenant 'ensemble des informations de sécurité, avertisse-
ments et mises en garde applicables sur le site www.vacon.com/downloads.
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ASENNUS VACON ® 3

2. ASENNUS

2.1 Paikalleen asennus

Vacon 20:n voi kiinnittaa seindan kahdella eri tavalla. Mallit MI1-MI3 voidaan kiinnit-
taa ruuvikiinnitykselld tai DIN-kiskon avulla ja mallit MI4-MI5 voidaan kiinnittaa ruu-
vikiinnityksella tai kaulusasennuksella.
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Figure 1: Ruuvikiinnitys, MI1-MI3
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Figure 2: Ruuvikiinnitys, MI4-MI5
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4 ® VACON ASENNUS

Figure 3: DIN-kiskokiinnitys, MI1-MI3

Note! Asennusmitat on merkitty laitteen takasivulle.

Jaté vapaata tilaa jaahdytystd varten Vacon 20:n ylépuolelle (100 mm), alapuolelle
(50 mm) ja sivuille (20 mm). (Mallien MI1-MI3 vierekk&isasennus sallitaan ainoas-
taan silloin, kun ympariston lampétila on alle 40 °C. Mallien MI4-MI5 vierek-
kdisasennus ei ole sallittu.)
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Figure 4: Kaulusasennus, MI4-MI5

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0201 212205




ASENNUS

VACON ® 5

369,5

Kayton

Aukon adriviivat

173
181

356

362

383,5

Figure 5: Kauluskiinnityksen aukon mitat MI4:lle (yksikkd: mm)
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Figure 6: Kauluskiinnityksen aukon mitat MI5:lle (yksikké: mm)
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6 ® VACON ASENNUS
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Figure 7: Kaulusasennuksen syvyysmitat MI4:lle ja MI5:lle (yksikkd: mm)
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Attach the support
AFTER installing
the power cables
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Figure 8: PE-levyn ja API-kaapelituen kiinnitys (MI1-MI3)
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BEFORE installing
the power cables

Figure 9: PE-levyn ja API-kaapelituen kiinnitys MI4-MI5
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8 ® VACON ASENNUS

2.2 Kaapelointi ja kytkennat
2.2.1 Tehokaapelointi
Huomautus: Kiristysmomentti tehokaapeleille on 0,5 - 0,6 Nm (4-5 in.lbs).
3~ (230V, 400V)

1~(230V) Motor out

RIS
plastic cable
coating for
360° earthing

MAINS MOTOR

Figure 10: Vacon 20:n teholiitdnnéat, MI1

3~(230V, 400V, 600V) External brake resistor
—\ 3~(230V, 400V, 600V)

1= aaovx 1~ msw
Motor out

L1 L2/N L3 R+ R- U/T1 VIT2WIT3

Strip the || F AN RER )
plastic

cable >
coating _

for 360°
earthing

Figure 11: Vacon 20:n teholiitdnndt, MI2-MI3
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3~ (380, 480V)

MAINS RESISTOR MOTOR

Figure 12: Vacon 20:n teholiiténnét, MI4

3~ (380, 480V)

Motor out

OCHRY R 06 U/ VT2 WIS

el

MAINS  Brake MOTOR
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Figure 13: Vacon 20:n teholiitdnnét, MI5

24-hour support +358 (0)201 212 575  Email: vacon(@vacon.com




10 ® VACON ASENNUS

2.2.2 Ohjauskaapelointi
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Figure 15: Avaa kansi (MI4-MI5)
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Strip the plastic
cable coating for
360°earthing

Figure 17: Kiinnitd ohjauskaapelit (MI4-MI5)
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12 ® VACON ASENNUS

2.2.3 Sallitut valinnaiskortit Vacon 20:ssa

Katso alta sallitut valinnaiskortit paikassa:

|[stoT|ec [E3 |E5 |E6 [ E7 [B1]|B2[B4[B5] B9| BH| BF|

Huomautus: Kun OPT-B1-/OPT-B4-korttia kaytetddn Vacon20:ssa, +24 VDC:n (+ 10
%, vdh. 300 mA) tehoa tulee systtaa terminaaliin 6 (+24_out) ja terminaaliin 3 (GND)
ohjauslevylla.

Valinnaiset kortit (kaikki kortit on lakattu)
OPT-EC-V EtherCat
OPT-E3-V Profibus DPV1 (ruuviliitin)
OPT-E5-V Profibus DPV1 (D9-Liitin)
OPT-E6-V CANopen
OPT-E7-V DeviceNet
OPT-B1-V 6 x DI/DO, kukin 1/0 voi olla yksittain
OPT-B2-V 2 x relelahtd + termistori
OPT-B4-V 1 x analogiatulo, 2 x analogialahto (eristetty)
OPT-B5-V 3 x releldhts
OPT-B9-V 1 x releldhts, 5 x digitaalitulo (42-240 VAC)
OPT-BH-V 3 x lampétilanmittaus (tuki seuraaville antureille: PT100,

PT1000, NI1000, KTY84-130, KTY84-150, KTY84-131)

OPT-BF-V 1xA0, 1xDO, 1xRO

Valinnaiskortin kokoonpanon rakenne:

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0201 212205
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3. OHJAUSLIITANNAT JA RIVILITTIMET

1-10 kO Vacon 20
Liitin Signaali Tehdasasetus Kuvaus
1 +10 Vref |Viitejannitteen (ahto Maksimikuorma 10 mA
2 |An Analogisignaali siséan 1| Taajuusreferenssi Pl 0-10V, Ri=250kQ
I3 |GND @ 1/0-signaali, maa
b 24 Vout 24V 1ahto Dl:lle + 20%, maks. kuorma 50 mA
- . Digitaalitulo DI1- Dlé:lle, ks.
7 |pic g |Pigitaatitulo, yhteis- taulukko 2 DI:n j&3hdytystyy-
maa pille
——18 |DN Digitaalitulo 1 Ky eteen P! EUS}SR‘"?’HB 0V
— . =] ogiikka 1: 18-30 V,
—9 DI2 Digitaalitulo 2 Kay taakse ogiikka 0: 0- 5V
Negatiivinen,
————10 |DI3 Digitaalitulo 3 Vian kuittaus P Logiikka 1: 0-10'V,
logiikka 0: 18 - 30 V
Ri = 10 kQ (kelluva)
A |A RS485 signaali A Kenttav.yhteys Negatiivinen
B |B RS485, signaali B Kenttav.yhteys Positiivinen
Oletus:
0(4) - 20 mA, Ri < 250 kQ
o la Analogisignaali sisaan |PID,todellinen arvo ja taa- |Muu:
juusreferenssi 2 0-10V, Ri=250kQ
Valittavissa mikrokytkimen
avulla
GND @ |1/0-signaali, maa

5
s

Digitaalilahto, yhteis-

DO- maa Digitaalilahtd, yhteismaa
14 |Dl4 Digitaalitulo 4 Esiasetusnopeus B0 Pl Kuten DI 1
Kuten DI 1
Muu: Enkooderitulo A [taajuus
15 |DI5 Digitaalitulo 5 Esiasetusnopeus B1 P enintaén 10 kHz)
Valittavissa mikrokytkimen
avulla
Kuten DI 1
P Muu: Enkooderitulo B (taajuus
P
16 DI Digitaalitulo 6 Utkoinen vika enintdan 10 kHz), pulssijono-
tulo (taajuus enintddn 5 kHz)
0-10V,RL2TkQ
- . 0(4) - 20 mA, RL <500 Q
N P
18 |AO Analogildhto Lahtotaajuus Valittavissa mikrokytkimen
avulla
L - Avoin kollektori, maks. kuorma
. P .
20 |DO Digitaalisignaali laht6 | Aktiivinen = VALMIS 35V/50 mA
22 |ROTNO Relelahtd 1 .
k Aktiivinen = KAY P Kytkentakuorma:
23 |Ro1cM — - 250 Vac /3 A, 24V DC 3A
24 |RO2NC _—/y Relelahtd 2 .
25 {RO2CM Aktivinen = VIKA ™ ?éf]ki:éa/ka“f\"z"fv: DC 3A
26 |ro2NO_—— i

Table 1: Vacon 20:n General purpose -sovelluksen I/O-oletusasetukset ja
ohjauskortin liitdnnét
P) = Ohjelmoitava toiminto, ks. Kéyttéopas: parametriluettelot ja
yksityiskohtien kuvaukset

24-hour support +358 (0)201 212 575  Email: vacon(@vacon.com




16 ® VACON VACON 20 API

Liitin Signaali Tehd. u Kuvaus

3 GND 1/0-signaali, maa

6 24 Vout |24V 1&hto Dl:lle 420 %, maks- kuorma 50 mA

7 bl C Digitaalitulo, yhteis- Digitaalitulo, yhteismaa DIT-
- maa Dlé:lle

Positiivinen, logiikka T: T8 - 30
Logiikka 0: 0-5V

8 DI Digitaalitulo 1 Ky eteen P) Negatiivinen, logiikka 1: 0- 10V
Logiikka 0: 18 - 30 V

Ri = 10 kQ (kelluva)

YN

9 |DI2 Digitaalitulo 2 Kay taakse )

L Ii0 (D3 Digitaalitulo 3 Vian kuittaus ™’
Positiivinen, logiikka T: 18- 30V
Logiikka0: 0-5V

L {14 |Dis Digitaalitulo 4 Esiasetusnopeus BO Pl Negatiivinen, logiikka 1: 0- 10V
Logiikka 0: 18 - 30 V
Ri = 10 kQ (kelluva)

L] 15 |DI5 Digitaalitulo 5 Esiasetusnopeus B1 PT Vain Dl:lle

L |76 |Die Digitaalitulo 6 Ulkoinen vika P! Vain Dl:lle

Table 2: DI-virtanielutyyppi: irrota pistike J500 ja kytke johto taulukon 2
mukaisesti

J500 sS4 S3 s2 s1

ON
2| E|aElge
88l | |
Sl > ==
OFF
Figure 18: Mikrokytkimet
Vacon 20 I/0-liittimet
Al2 GND DO- DI4 DI5 DI6 AO DO+ R13 R14 * 4
4 13 14 15 16 18 20 2 23 26
ogoogooo||°°||°°|
25 24
[6 538t 8 388] [oo] [BE
+10VAI1 GND 24V DI-C DI1 DI2 DI3 A B R21 R22
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NAVIGOINTI JA KAYNNISTYS VACON ® 17

4. NAVIGOINTI JA KAYNNISTYS

4.1 Vacon 20:n paavalikot

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
REFERENCE e

Lo

MENU

Dispalys the
keypad reference
" SOCE R R
regardless of
the selected
contron place. FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV 1O KEYPAD BUS
l \/ PRESS
MONITORING  READY RUN STOP ALARM FAULT T
7y A
MENU REF REF
In this menu MoN 4~ MON|4
you can
browse the PAR PAR
monitoring sYs svs
values. v PRESS v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS
l s FRess
PARAMETER READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A A
MENU REF Nar REF
In this menu MON MON
you can
browse and PAR)(- PAR
editthe svs PRESS svs
parameters. v
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS
l v PRESS
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
SYSTEM A a A
MENU

Here you will be
able to browse
system parameter
and fault
submenu. v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS

Figure 19: Vacon 20:n p&éavalikko
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18 ®* VACON NAVIGOINTI JA KAYNNISTYS

4.2 Kayttoonotto ja Ohjatut asetukset

4.2.1 Kayttéonoton vaiheet:

1. Lue turvallisuusohjeet sivulla 1.

7. Tee kayttokoe ilman moottoria. Katso kayt-
tajan kasikirja osoitteessa www.vacon.com.

2. Varmista maadoitus ja tarkista, ettd kaapelit
ovat vaatimusten mukaiset.

8. Suorita kayttoonottokokeet ilman, etta
moottori on kytkettyna prosessiin.

3. Tarkista jaahdytysilman laatu ja maara.

9. Suorita tunnistuskaytté (Par: 1D631)

4. Tarkista, ettd kaikki Kay/Seis-kytkimet ovat
SEIS-asennossa.

10. Kytke moottori prosessiin ja tee kayttékoe
vield kerran.

5. Kytke taajuusmuuttaja verkkoon.

11. Vacon 20 on nyt kayttvalmis.

6. Suorita Ohjatut asetukset -toiminto ja aseta
kaikki tarvittavat parametrit.

Table 1: Kadyttéénoton vaiheet

4.2.2 Ohjatut asetukset
Vacon 20 suorittaa Ohjatut asetukset -toiminnon ensimmaisen kaynnistyksen yhte-
ydessd. Opastus voidaan suorittaa asettamalla SYS Par.4.2 =1. Seuraavat kuvat nayt-
tavat menetelman.

HUOMAUTUS! Ohjattujen asetusten suorittaminen palauttaa aina
kaikki parametrit tehdasasetuksiin!

HUOMAUTUS! Ohjattu kdynnistys void ohittaa
TA-painiketta jatkuvasti 30 sekuntia.

PYSAY-

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0201 212205




NAVIGOINTI JA KAYNNISTYS VACON ® 19

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A A

v
FWD REV O KEYPAD BUS

v @

@ Enter Par. menu, select @ Press OK enter
P1.3 motor nominal speed edit mode

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT

v
FWD REV IO KEYPAD BUS

v
Change P1.3 value @ Perform the same
with Up/Down button procedure for P1.4,
and press OK to motor nominal current
comfirm

Figure 20: Vacon 20:n Ohjatut asetukset -toiminto (vakiosovellus)
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20 ® VACON NAVIGOINTI JA KAYNNISTYS

READY RUN STOP ALARM FAWT REALY RUN _STOP ALARM FAUT READY RUN STOP ALARM FAUT
RE a REF] a Red a
moN LA mon L4 (T MON|
e ! CL 0 el ) [ B e
sv: svs - sYS|
FWD REV. O KEVAD BU:

1S

Startup wizard Press OK to enter Select between
showns par 17.1 edit mode. 0-3, see below!
numbe r.
Selections:
P1.7 P1.8 P1.15 P22 | P23 | P3.1 | P42 | P43
e f B o8 0= 0= OH
= Basi requecny | Not = = iz 3 3
0 =Basic o7 | congol | used | Ramp | Coast © ©
11x | o= 0= 0= 1=
1 = Pump drive Frequecny | Not = = 20Hz | 58 55
P INMOT | control used |Ramp | Ramp
ooF 11x | o= 1= 0= 20 20
= i Frequecny | Not - ’ 20H s s
an drive o | control | used | Fiying | Coast -
L . 15x | 1=Open | 4= 0= 0=
3 =High Torque drive INvoT (I)o"c:rpOISpeed used  |Ramp | coast | OHZ 1s 1s

Parameters P1.7 Current limit (A) P2.3 Stop function

affected: P1.8 Motor control mode P3.1 Min frequency
P1.15 Torque boost P4.2 Acc. time (s)
P2.2 Start function P4.3 Dectime (s)

READY RUN STOP ALARM FAUT
a

RES
[ )
PARd )
sy

v v
FWD REV 0 KEWAD BU!

Press OK to
confirm
drive setup

Figure 21: Kdytén asetus
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5. SEURANTA JA PARAMETRIT

HUOMAUTUS! Tama opas on Vacon 20 -vakiosovellukselle. Jos tarvitset paramet-
rikuvausten yksityiskohtaisia tietoja, lataa kdyttoopas osoitteesta: www.va-

con.com -> Support & downloads.

5.1 Valvonta-arvot

Koodi | Val i Li Yks. ID | Kuvaus

V1.1 Lahtataajuus Hz 1 Lahtotaajuus moottorille

V1.2 Taajuusreferenssi Hz 25 | Taajuusohje moottorin ohjaukselle

Vi3 Moottorin nopeus rpm 2 Lgskennallmen moottorin pyori-
misnopeus

V1.4 Moottorin virta A 3 Mitattu moottorin ottama virta

V15 Moottorin momentti % 4 Mqottor}n laskenne‘:lllnen momentti
/ nimellismomentti

V16 | Moottorin akseliteho % 5 |Moottorin laskennallinen teho /
nimellisteho

V1.7 Moottorin jannite \ 6 | Moottorin jannite

V1.8 DC-Llinkin jannite \ 7 | Mitattu DC-linkin jannite

V1.9 Yksikon lampétila °C 8 | Jaahdytyselementin lampdtila

V110 | Moottorin lampétila % 9 [Laskennallinen moottorin ampd-

VREI Lshtsteho KW 79 Lahtoleho taajuusmuuttajalta
moottorille

V2.1 Analogiatulo 1 % 59 Al1-signaalialue prosenttia kaytto-
alueesta

V2.2 Analogiatulo 2 % 60 Al2-signaalialue prosenttia kaytts-
alueesta

V23 Analogialshts % 81 AO-signaalialue prosenttia kaytto-
alueesta

Digitaalitulojen DI1, DI2, P
V2.4 DI3 tila 15 | Digitaalitulojen tila
Digitaalitulojen DI4, DI5, - . . .

V2.5 DI tila 16 | Digitaalitulojen tila

V2.6 RO1, RO2, DO 17 | Rele-/digitaalildhtdjen tila

V2.7 Pulssijono-/enkooderitulo % 1234 | 0-100% skaalausarvo

V2.8 Enkooderin rpm rpm 1235 Skaﬂala(tu enkooderin "pulssia/kier-
ros"-parametrin mukaan
Analogitulosignaali 1%:na valin-

V2.1 Analogitulo E1 % 61 | naiskortilta, piilossa, kunnes valin-
naiskortti on liitetty
Analogilahtésignaali 1%:na valin-

V2.12 Analogiléhto E1 % 31 |naiskortilta, piilossa, kunnes valin-

naiskortti on liitetty

Table 1: Valvonta-arvot

24-hour support +358 (0)201 212 575  Email: vacon(@vacon.com




22 ® VACON SEURANTA JA PARAMETRIT

Koodi | Valvontasignaali Yks. ID |Kuvaus

Analogilahtosignaali 2%:na valin-
V2.13 Analogilahto E2 % 32 |naiskortilta, piilossa, kunnes valin-
naiskortti on liitetty

Tama monitoriarvo nayttaa digitaa-
litulojen 1-3 tilan valinnaiskortilta,
piilossa, kunnes valinnaiskortti on
liitetty.

Tama monitoriarvo ndyttaa digitaa-
litulojen 4-6 tilan valinnaiskortilta,
piilossa, kunnes valinnaiskortti on
liitetty.

Tama monitoriarvo ndyttaa releldh-
tojen 1-3 tilan valinnaiskortilta, pii-
lossa, kunnes valinnaiskortti on
liitetty.

Tama monitoriarvo ndyttaa releldh-
tojen 4-6 tilan valinnaiskortilta, pii-
lossa, kunnes valinnaiskortti on
liitetty.

Lampotilatulon 1 mitattu arvo lam-
pétilan yksikoissa (Celsius tai Kel-
vin) parametriasetuksella, piilossa,
kunnes valinnaiskortti on liitetty.
Lampétilatulon 1 mitattu arvo lam-
pétilan yksikaissa (Celsius tai Kel-
vin) parametriasetuksella, piilossa,
kunnes valinnaiskortti on liitetty.
Lampatilatulon 1 mitattu arvo lam-
potilan yksikdissa (Celsius tai Kel-
vin) parametriasetuksella, piilossa,
kunnes valinnaiskortti on liitetty.
Taajuusmuuttajan tilan bittikoodit
BO = Valmis

B1 = Kay

B2 = Taakse

V2.14 | DIE1, DIE2, DIE3 33

V2.15 | DIE4, DIES, DIE6 34

V2.16 | DOE1,D0E2,DOE3 35

V2.17 | DOE4,DOE5,DOE6 36

V2.18 | Lampdtilatulo 1 50

V2.19 Lampdtilatulo 2 51

V2.20 | Lampdtilatulo 3 52

V3.1 Kayton tilasana 43

B6 = Kaytto sallittu

B7 = Varoitus aktivoitu

B12 = Kayttokasky

B13 = Moottorin saataja aktivoitu

Table 1: Valvonta-arvot
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Koodi | Val i Li

Yks.

Kuvaus

V3.2 Sovelluksen tilasana

89

Sovelluksen tilan bittikoodit:

B3 = Ramppi 2 aktivoitu

B5 = Kauko-ohjauspaikka 1 akti-
voitu

B6 = Kauko-ohjauspaikka 2 akti-
voitu

B7 = Kenttavaylaohjaus aktivoitu
B8 = Paikallisohjaus aktivoitu
B9 = Tietokoneohjaus aktivoitu
B10 = Esiasetetut taajuudet akti-
voitu

V3.3 Din-tilasana

56

B0 =DI1
B1=DI2
B2=DI3
B3=Dl4
B4 =DI5
B5=DIé
B6 = DIE1
B7 = DIE2
B8 =DIE3
B9 = DIE4
B10 = DIES
B11=DIE6

V4.1 PID-asetusarvo

%

20

jan asetusarvo

V4.2 PID-vastearvo

%

21

V4.3 PID-virhe

%

22

V4.4 PID-&ht5

23

Saatajalahto

V4.5 Prosessi

29

Skaalattu prosessimuuttuja,
katso par. 15.18.

Table 1: Valvonta-arvot
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5.2 Pika-asetusparametrit (Virtuaalivalikko, nikyy, kun par. 17.2=1)

Koodi Parametri Min. | Maks.| Yks. | Oletus | ID Huomautus
Bl Mool‘to‘r_ln nlmel— 180 | 90 v Vaihtelee | 110 | Terkista moottorin arvokil-
lisjannite vestd.
Moottorin nimel- 50,00/ Tarkista moottorin arvokil-
P1.2 listaajuus 3000132000 Hz 60,00 m vesta.
Moottorin nimel- 1440 / Oletusarvo on 4-napai-
P1.3 lisnopeus 30 20000 rpm 1720 12 selle moottorille
Moottorin nimel-| 0.2x | 2,0x Tarkista moottorin arvokil-
P1.4 lisvirta Inunit| INunit A Inyks. "3 vesta.
. Tarkista moottorin arvokil-
P1.5 |Moottorin cos (P | 0,30 | 1,00 0,85 120 | s
. . 0,2 2,0 1,5 . P
P1.7 Virtaraja | * | X A | x 107 |Moottorin maksimivirta
Nunit | 'Nunit Nyks.
Momentin mak- 0 = Ei kaytéssa
P1.15 simointi 0 ! 0 109 1 = Kéytossa
. 0 = I/0-riviliitin
pp.1 | Kauko-ohjaus- | 2 0 172 |1 = Kenttavayla
paikan 1 valinta IR
2 = Nappaimisto
Kaynnistystoi- 0 = Hidastaen
P2.2 minto 0 ! 0 505 1 = Vauhtikdynn.
P2.3 | Pysaytystoiminto| 0 1 0 506 0 = Vapaasti pydrien

1 = Hidastaen

p31 | Minimitaajuus | 0,00 P32 | Hz | 000 | 101 |VEhimmaistaajuuden
referenssi

50,00/ 102 |Enimmaistaajuuden
60,00 referenssi

P3.2 | Maksimitaajuus | P3.1 320,001 Hz

1 = Esiasetettu nopeus 0
2 = N&ppaimisto

3 = Kenttavayla

4=Al

5=AI2

6=PID

7=AlT+AI2

Kauko-ohjaus- . 8= Moottorm potentio-
Vaih- metri

P33 palk;n ! taajuus- ! telee 7 "7 9 = Pulssijono/enkooderi
ohjeen valinta

10 = AIE1

11 = Lampétilatulo 1

12 = Lampétilatulo 2

13 = Lampdtilatulo 3
Huom: Huomioi DI/
enkooderin kytkimen
asento,kun asetus on 9 =
pulssisarja / enkooderi

Table 2: Pika-asetusparametrit
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Koodi Parametri Min. | Maks.| Yks. | Oletus | ID Huomautus
. Vakionopeutta 0 kayte-
P34 EE{'}“:S?S“ p3.1| P32 | Hz | 500 | 180 [t3an tasjuusohjeena,
P kun P3.3 =1
P35 Esiasetettu P31l P32 Hz 10,00 105 Aktivoidaan digitaalitu-
nopeus 1 loilla
P36 Esiasetettu P31 | P32 Hz 15,00 106 Ak\\voldaan digitaalitu-
nopeus 2 loilla
P37 Esiasetettu P31l P32 Hz 20,00 126 Akt\'voidaan digitaalitu-
nopeus 3 loilla

Kiihtyvyysaika 0 Hz:sta

maksimitaajuuteen.
Hidastuvuusaika Hidastuvuusaika maksi-

P4.3 1 0.1 |3000.0 ° 30 104 mitaajuudesta 0 Hz:iin

0=0-100%

1=20% - 100%

20% vastaa 2 V:n mini-

misignaalitasoa.

0=0-100%

1=20% - 100%

P6.5 | Al2-signaalialue| 0 1 0 390 |20% vastaa 2 V:n tai 4

mA:n minimisignaalita-

soa.

Autom. uudel- 0 = Ei kaytossa

P14.1 leenkdynnistys 0 ! 0 731 1 = Kéytossa

0 = Kaikki parametrit
Parametrin pii- nakyvat

lottaminen 1 =Vain perusparamet-
rit nakyvat

P4.2 | Kiihtyvyysaika 1| 0,1 |3000,0 s 3,0 103

P6.1 | All-signaalialue| 0 1 0 379

P17.2

Table 2: Pika-asetusparametrit
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5.3 Moottorin asetukset (ohjauspaneeli: Menu PAR -> P1)

Koodi| Parametri | Min.| Maks.| Yks.| Oletus | ID Huomautus
Bl Moo@tqfin rvimel— 180 | 690 v Vaihte- 110 | Tarkista moottorin arvokil-
lisjannite lee vestd
Moottorin nimel- 50,00/ Tarkista moottorin arvokil-
P1.2 listaajuus 30,00] 320,00  Hz 60,00 m vestd
Moottorin nimel-| 1440 / Oletusarvo on 4-napaiselle
P1.3 lisnopeus 30 [ 20000} rpm 1720 12 moottorille
Moottorin nimel-| 0,2x| 2,0x Tarkista moottorin arvokil-
P14 lisvirta Inunit]  INunit A INyks. 13 vests
Moottorin
Tarkista moottorin arvokil-
P1.5 cos P 030 1,00 0.85 | 120 ) oot
(tehokerroin)
. . 0 = Induktio
P1.6 | Moottorin tyyppi| 0 1 0 650 1 = Kestomagneetti
1
P1.7 Virtaraja F'ZX IZ'DX A | Sx 107 |Moottorin maksimivirta
Nunit] Nunit Nyks.
. 0 = Taajuusohje
Moottorin g g
P1.8 ohjaustila 0 1 0 600 1"-"A.?/o|men piirin nopeus-
saato
0 = Lineaarinen
P1.9 U/f-suhde 0 2 0 108 |1 = Neliomainen
2 = Ohjelmoitava
Kentan heiken- 50,00/ Kentan heikennyspisteen
P1.10 nyspiste 8.00 (320,00 Hz 60,00 602 taajuus
Kentén heiken- Jannite kentén heikenty-
P1.11 | nyspisteen jan-|10,00| 200,00 % 100,00 | 403 | mispisteessa prosentteina
nite arvosta Upmot
U/f-keskipiste- 50,00/ Keskipistetaajuus ohjel-
P1.12 taajuus 0.001 P110 Hz 60,00 604 moitavalle U/f:lle
- Keskikohdan jannite ohjel-
P1.13 U/f’k;:;'t”e'“e’ 000] P1.11| % | 100,00 | 605 |moitavalle U/ prosent-
J teina arvosta Up ot
Nollataajuusjan-| o Vaihte- 0 Hz:n jénnite prosenttia
P1.14 nite 0.00) 40,00 K lee 606 arvosta Upmot
Momentin mak- 0 = Ei kaytossa
P1.15 simointi 0 ! 0 109 19 _ Kaytossa
PWM-taajuus. Jos arvot
I ovat suurempia kuin ole-
P1.16 | Kytkentataajuus| 1,5 16,0 | kHz | 4,0/2,0| 601 tusarvo, pienenn virtaka-
pasiteettia.

Table 3: Moottorin asetukset
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Koodi Parametri | Min.| Maks.| Yks.| Oletus | ID Huomautus
0 = Ei kaytéssa

P1.17 Jarrukatkoja 0 2 0 504 |1 =Kaytossa: Aina
2 = Kay-tila

Jarrukatkojan ohjauksen
aktivointitaso volteissa.
240V:n jannite:
240*1,35%1,18 = 382V
400 V:n jannite:
Jarrukatkojan 0 911 v vaihte- 1267 400%1,35%1 ,1‘8 = 63.8V
taso lee Huomaa, etta kun jarrukat-
koja on kaytéssa, ylijannite-|
saatdja voidaan katkaista
tai ylijannitteen ohjetaso
voidaan asettaa jarrukatko-|
jan tason ylapuolelle.

P1.18

0 = Ei aktiivinen
1 = Pysahdystunnistus
(aktivointi edellyttada kayn-
nistyskaskya 20 s:n kulu-
essa)
Moottorin tun- 2 = Suor'\tuks.en \urf\nisla-
P1.19 A 0 2 0 631 | minen(kéynnistdminen tar-

nistus -

vitsee suorittaa 20

numeroisella komennolla.
Saatavilla vain teho V026
ohjelmalla, miké sisaltyy
FW0107V010:een tai mys-
hempiin versioihin.)

Jannitehavié moottorin
kaameissa prosenttia
nimellisvirran U ot
arvosta.

p1.20 | Rs-jannitehavis | 0,00 100,00] % | 000 | 662

0 = Ei kaytéssa
1 = Kéytossa, vakiotila

P1.21 | Ylijannitesaatajal 0 2 1 607 2 = Kaytosss, shokkikuor-
matila
[T 0 = Ei kaytossa
P1.22 | Alijannitesaatajal 0 1 1 608 1 = Kiytbssa
L . 0 = Ei kaytéssa
P1.23 Sinisuodatin 0 1 0 522 1= Kaytéssa

Table 3: Moottorin asetukset
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Koodi| Parametri | Min.| Maks.| Yks.| Oletus| ID Huomautus
Modulaattorin konfiguraatio-
sana:

B1 = Epajatkuva modulointi
(DPWMMIN])
B2 = Pulssin pudotus yli-
moduloinnissa
Modulaattori- B6 = Alimodulointi
P1.24 t ; 0 | 65535 28928 | 648 | B8 =Valiton DC-jannitteen
yypp kompensointi *
B11 = Alhainen dani
B12 = Kuolleen ajan kompen-
sointi *
B13 =Vuovirheen kompensointi
,‘
*Kaytossa oletusarvoisesti
Energian optimointi, taajuus-
muuttaja alkaa etsia moottorin
minimivirtaa energian sadsta-
P1.25 Teho_kku_ud_e*n 0 1 0 666 | miseksi ja moottorin melun
optimointi . AR
pienentamiseksi.
0=ei kdytossa
1 =kaytossa
I/f-kaynnistys 0= ei kdytossa
P1.26 kaytossa* 0 ! 0 534 1 =kaytossa
I/f kdynnistys- Lahtétaajuusraja alle arvon,
P1.27 | taajuuden viite- 1 100 % 10 535 |jolla méaaritettya I/f-kéynnis-
raja* tysvirtaa syotetdadn moottoriin.
I/f-kaynnistys- o Virtaviite prosentteina mootto-
P1.28 virtaviite* 0 [ 1000 g 80.0 536 rinvirrasta [L = 0,1%]
Janniterajoitin Valitse janniterajoittimen tila:
P1.29 ol t'dssjé* 0 1 1 1079 | 0=ei kaytossa
Y 1= Kiytdssa

Table 3: Moottorin asetukset

HUOMAUTUS!
* Nama parametrit ovat saatavilla vain FWP00001V026 teho-ohjelmassa, mika on si-
sdltyy FW0107V010:iin ja myohempiin ohjelmaversoihin.

HUOMAUTUS! Nama parametrit ndytetaan, kun P17.2=0.
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5.4 Kadynnistd/pysaytd-asetus (ohjauspaneeli: Valikko PAR -> P1)

Koodi| Parametri | Min.| Maks.| Yks.| Oletus | ID Huomautus
Kauko-ohiauspai- 0 = | /O-liittimet
P2.1 Jjausp 0 2 0 172 |1 = Kenttavayla
kan valinta IR
2 = Nappaimisto
Kaynnistystoi- 0 = Hidastaen
P2.2 minto 0 ! 0 505 1 = Vauhtikdynn.
. . 0 = Vapaasti py6rien
P2.3 | Pysaytystoiminto 0 1 0 506 1 = Hidastaen
1/0-ohjaussignaali 1
0 = Eteen
1 Eteenp.(reuna)
2 Eteenp.(reuna)
3 Kéynnista
1/0 Kéy/Seis- 4 Kaynnista(reuna)
P24 logitkka 0] 4 2| 3% ] /0-ohjaussignaali 2
0 = Taakse
1 K&dénteinen pyséytys
2 Eteenp.(reuna)
3 Taakse
4 Taakse
Paikallis-/Kauko- 0 = Kauko-ohjaus
P25 ohjaus 0 ! 0 2n 1 = Paikallisohjaus
Ohjaussuunta 0= Eteen
P26 paneelilla 0 ! 0 123 1 =Taakse
. 0 = Vain nappéaimistén
ppy | PameelinStop- | f 1 114 | ohjaus
painike 1= Aina
Kauko-ohiauspai- 0 = | /O-liittimet
P2.8 Jausp 0 2 0 173 |1 = Kenttavayla
kan 2 valinta L
2 = Nappaimisté
0 = vapauta kaikkien nap-
P29 nappaimiston 0 1 0 155201 paimistopainikkeiden luki-

painikelukko

tus
1 = Loc/Rem-painike lukittu

Table 4: Kdynnistd/pysdyta-asetus
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5.5 Taajuusohjeet (ohjauspaneeli

: Valikko PAR -> P3)

Koodi| Parametri Min. | Maks.| Yks. | Oletus | ID Huomautus
P3.1 Minimitaajuus | 0,00 | P3.2 Hz 0,00 101 | Pienin sallittu taajuusohje
Lo 50,00/ ) . . .
P3.2 | Maksimitaajuus| P3.1 | 320,00 Hz 60.00 102 | Suurin sallittu taajuusviite
1 = Esiasetettu nopeus 0
2 = N&ppaimisto
3 = Kenttavayla
4=AN
5=AI2
6=PID
. 7=Al1+AI2
Ka;t;or]éli_ Vaihte- 8 = Moottorin potentiometri
P3.3 P . 1 7 1179 = Pulssijono/enkooderi
juusohjeen lee 10 = AIET
valinta 11 = Lampétilatulo 1
12 = Lampédtilatulo 2
13 = Lampédtilatulo 3
Huom: Huomioi DI/enkoode-
rin kytkimen asento,kun
asetus on 9 = pulssisarja /
enkooderi
Esiasetettu Vakionopeutta 0 kaytetaan
P3.4 P3.1 P3.2 Hz 5,00 180 |taajuusohjeena, kun P3.3 =
nopeus 0
pas | Estasetetu fon o oo [ hz | 10,00 | 105|AKtiveidaan digitaatitutoitta
nopeus 1
Pa.e | ESiEsetettu ) oyl p3o | Hz | 1500 [ 106|Aktivoidaan digitaalituloilia
nopeus 2
pa.y | Esasetettu fpay ] p3y [ hz | 2000 | 126 |Aktivoidaan digitaalituloilla
nopeus 3
pag | Esiasetetu | og 4t 3o Hz | 2500 [ 127|Aktiveidaan digitaalituloitta
nopeus 4
pag | Estasetettu fon i d oo [ Hz | 3000 | 128|AKtiveidaan digitaatitutoitta
nopeus 5
paqo| Esiasetetu | oo fpao | | 4000 |129|Aktivoidaan digitaalituloilla
nopeus 6
pa.qq| Esiasetetu | pa i fp3o |, | 5000 | 130|Aktivoidaan digitaalituloilla
nopeus 7
Kauko-ohjaus-
P31z | Paken2taa- | |Vaihte- 5 | 131]Katso P33
juusohjeen lee
valinta
Moottorin poten-|
P3.13 tiometrin 1 50 Hz/s 5 331|Nopeuden vaihtelutaso
ramppi

Table 5: Taajuusohjeet
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Koodi| Parametri Min. | Maks.| Yks. | Oletus | ID Huomautus
Moottorin poten-| 0 = Ei kuittausta
P3.14 | tiometrin kuit- 0 2 2 3671 = Kuittaus pysahtyessa
taus 2 = Kuittaus katkaistaessa

Table 5: Taajuusohjeet
HUOMAUTUS! Nama parametrit naytetaan, kun P17.2 = 0.
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5.6 Ramppi- ja jarruasetukset (ohjauspaneeli: Valikko PAR -> P4)

Koodi Parametri Min. | Maks.| Yks.| Oletus | ID Huomautus

0 = Lineaarinen

P4.1 | Rampin S-muoto 1| 0,0 10,0 s 0,0 500 |>0 = S-kayran ramppi-
aika

Maarittaa tarvittavan
ajan l&htotaajuuden
P42 Kiihtyvyysaika 1 0,1 3000,0| s 3,0 103 |kasvamiselle nollataa-
juudesta enimmaistaa-
juuteen.

Maarittaa tarvittavan
ajan l&htdtaajuuden pie-

P4.3 | Hidastumisaika 1 0,1 3000,0 s 3,0 104 |nenemiselle enimmais-
taajuudesta
nollataajuuteen.

P4.4 | Rampin S-muoto 2 0,0 10,0 s 0,0 501 |Katso parametri P4.1

P45 | Kiihtyvyysaika 2 0,1 |3000,0] s 10,0 502 |Katso parametri P4.2

P4.6 | Hidastuvuusaika 2 0.1 3000,0 s 10,0 503 |Katso parametri P4.3

0 = Ei kaytossd

. 1 = Hidastus
Ps7|  Vuojarrutus 0 3 0] 520 |2 - Katkoja
3 =Taysi tila
. . 05x | 20x Maarittaa vuojarrutuk-
| .
P4.8 | Vuojarrutusvirta . | Nunit A Nyks. 519 sen virtatason.
03x | 2.0x Maérittaa moottorille
P4.9 DC-jarrutusvirta | ! | ! A INyks. 507 |syotetyn virran DC-jar-
Nunit | 'Nunit rupysaytyksessa.

M&arittaa, onko jarru-
tus kaytossd, sekd DC-

PLd DC-jarrutusaika 0,00 | 600,00] s 0,00 508 jarrun jarrutusajan

pysaytyksessa moottoria pysaytetta-
essa.
0,00 = Ei aktiivinen
DC-iarrutustaa- Lahtétaajuus, jolla DC-
P4.11] . Jarr! .| 0,70 | 10,00 | Hz 1,50 515 |jarrutus otetaan kayt-
juus pysaytyksessa
toon.
DC-jarrutusaika . .
P4.12 kaynnistyksessa 0,00 | 600,00 s 0,00 516 |0,00 = Ei aktiivinen
P43 K““dyt'r;‘aaa'““s' 000 | P32 | Hz | 0,00 | 527 [0.00 = ei kaytossa
P44 H'd“"rzaj‘:aiuus’ 000 | P32 | Hz | 000 | 528 [0,00=eikiytosss

Table 6: Ramppi- ja jarruasetukset
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taraja, auki/kiinni

Koodi Parametri Min. | Maks.| Yks.| Oletus | ID Huomautus
Viive jarrun avaamiseen
P4AS Ulkq.lnen jarru: 0,00 |320,00] s 0,20 1544 [5€N Jalkeen, kun avaus-
viive, auki rajataajuus on saavu-
tettu.
PU16 Ulkpmen jarru: t}aaf 0,00 P3.2 Hz 1,50 1535 Avaustagjuu_s etegn—uja
juusraja, auki taaksepainkaynnissa.
Sulkutaajuus positiivi-
Ulkoinen jarru: taa-| sesta suunnasta, ellei
P47 o 0,00 | P32 | Hz 1,00 | 1539 X b "
juusraja, kiinni suorituskaskya ole aktii-
visena.
Ulkoinen jarru: taa-| i:sli(:fajﬁ‘:;snt:gztd!"
P4.18| juusraja, kiinni, | 0,00 | P3.2 | Hz | 1,50 | 1540 a suunnasta, evel
e suorituskaskya ole aktii-
taaksepain Ny
visena.
Jarrua ei avata, jos virta
ei ylita tata arvoa ja sul-
jetaan valittomasti, jos
P49 Ulkoinen jarru: vir- 00 | 2000 % 200 1585 virta menee alle arvon.

Tama parametri asete-
taan prosentteina moot-
torin nimellisvirrasta.

Table 6: Ramppi- ja jarruasetukset
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5.7 Digitaalitulot (ohjauspaneeli: Valikko PAR -> P5)

Koodi Parametri Min. | Maks. | Yks.| Oletus | ID Huomautus
0 = Ei kaytossa
1=DI
2=DI2
3=DI3
4=Dl4

. . . . 5=DI5
P51 I/O—ohjauwss@naall 0 Val\:;ef 1 403 |6 =16
7 =DIE1
8=DIE2
9=DIE3
10 = DIE4
11=DIES
12 = DIE6
P5.2 1/0-ohjaussignaali 0 Vaihte- 2 404 | Katso 5.1
2 lee
P5.3 Taakse 0 val‘:;e’ 0 |412|Katso5.1
PS4 | Ulkvika (kiinni) | 0 [ YAt 6 | 405 |Katso 5.1
P55 | Ulk. vika (auki) 0 Val‘:;e' 0| 406 [Katso5.1
P5.6 |  Vian kuittaus 0 Vaf:;e' 3 | 414 |Katso 5.1
P5.7 | Kaytts sallittu 0 Va!:;e’ 0 | 407 |Katso5.1
P58 Esiasetettu nopeus 0 Vaihte- 4 419 |Katso 5.1
BO lee
P5.9 Esiasetettu nopeus 0 Vaihte- 5 420 | Katso 5.1
B1 lee
P5.10 Esiasetettu nopeus 0 Vaihte- 0 421 | Katso 5.1
B2 lee

ps.qq| Remepidjan2 | o fVaihte- 0 | 408 |Katso5.1

valinta lee

p5.12| Moottorin potentio-| -, | Vaihte- 0 | 418|Katso5.1

metri ylos lee
P5.13 Moottorin‘ potentio- 0 Vaihte- 0 417 | Katso 5.1
metri alas lee
Kauko-ohjaus- Vaihte- Aktivoi ohjauspaikan 2
P5.14 paikka 2 0 lee 0 425 Katso 5.1
Kauko-ohjauspai- Vaihte- Aktivoi ohjauspaikan 2
P5.15 kan taajuusohje 2 0 lee 0 343 Katso parametri 5.1
P5.16| PID-asetusarvo2 [ 0 [ Vaintes 0 [1047)aktivoi ohjeen 2
lee Katso 5.1

Table 7: Digitaalitulot
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Koodi Parametri Min. | Maks. | Yks.| Oletus | ID Huomautus
Aktivoi moottorin esi-
lammityksen (DC-virta)

. seis-tilassa, kun mootto-
ps.q7| Moottorin esilém- | o | Vaihte- 0 [1044|rin esitammitystoimin-
mitys aktivoitu lee a
non parametri on
asetettu arvoon 2.
Katso 5.1

Table 7: Digitaalitulot

5.8 Analogiatulot (ohjauspaneeli: Valikko PAR -> Pé)

Koodi| Parametri Min. | Maks.| Yks. | Oletus | ID Huomautus

. . 0=0-100%(0-10V)

P6.1 | All-signaalialue 0 1 0 379 1=20% - 100% (2 - 10 V)

Al1 mukautettu .

P6.2 min -100,00| 100,00 % 0,00 3800,00 = ei min. skaalausta

P63 Al1 mukautettu -100,00] 300,00 % 100,00 | 381 100,00 = ei maks. skaa-

maks. lausta

Pé6.4 | Al1-suodatusaikal 0,0 10,0 s 0,1 3780 = ei suodatusta

P6.5 | Al2-signaalialue 0 1 0 390 | Katso Pé.1

Pes | A2 m;‘:;’“‘e"” -100,00 100,00| % 0,00 [391]Katso P6.2

pe.7 | A2 mukautettu | 1000( 300,00] % | 100,00 |392[Katso P63

maks.

P6.8 | Al2-suodatusaika| 0,0 10,0 s 0,1 389 |Katso P6.4
Katso Pé.1, piilossa,

P6.9 | AIE1-signaalialue 0 1 0 143 |kunnes valinnaiskortti
on liitetty

. Katso P6.2, piilossa,
pe.10| AIET kustomoitu f 445 o5 10900 % 000 | 144|kunnes valinnaiskortti
minimi .
on liitetty
. Katso Pé.3, piilossa,
pe.11 | AIET kustomoitu | 45 05 300,00 | % 100,00 | 145 |kunnes valinnaiskortti
maksimi "
on liitetty
Katso P6.4, piilossa,
P6.12 AIE1fsgodatusf 0,0 10,0 s 0,1 142 | kunnes valinnaiskortti
aika .
on liitetty

Table 8: Analogiatulot
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5.9 Pulssijono/enkooderi (ohjauspaneeli: Valikko PAR -> P7)

Koodi| Parametri Min. | Maks.| Yks. | Oletus | ID Huomautus
P71 Mm.p‘ulssnaaf 0 10000 Hz 0 1229 Pulssitaajuus, joka tulki-
juus taan 0%:n signaalina.
p7.2 Maks.Pulsswtaa- 0.0 | 10000 Hz 10000 | 1230 Pulssnaajuus,.]oka t.ulk\-
juus taan 100%:n signaalina.
Taajuusref. Taajuus, joka vastaa 0%,
P7.3 | vahimmaéispuls-| 0,00 P3.2 Hz 0,00 1231|jos sita kdytetaan taa-
sinopeudella juusohjeena.
Taajuusref. 50,00/ Taajuus, joka vastaa
P7.4 | enimmaispulssi-| 0,00 P3.2 Hz . 1232]100%, jos sita kaytetaan
60,00 . ;
nopeudella taajuusohjeena.
. 0 = Ei kaytossa
pr5| Enkooderin 0 2 0 | 1233]1= Kaytossa/normaali
2 = Kéytossa/kaanteinen
Enkooderin kierroskoh-
tainen pulssimaara.
P76 Enkgodgrl; puls- 1 65535 | ppr 256 629 Kayletaan. ainoastaan
sia/kierros enkooderin rpm-val-
vonta-arvon skaalaami-
seen.
0=DI5 ja DIé ovat nor-
maaleille digitaalituloille
P7.7 |Konfig. DI5 ja DI§ 0 2 0 116511 = DI6 on pulssijonolle
2 =DI5 ja DI6 ovat
enkooderin taajuustilalle|

Table 9: Pulssijono/enkooderi
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5.10 Digitaalildhdot (ohjauspaneeli: Valikko PAR -> P8)

Koodi| Parametri Min. | Maks. | Yks.| Oletus| ID Valinnat
0 = Ei kaytossa
1 =Valmis
2 = Kay
3 =Vika
4 =Vika kaannetty
5 = Varoitus
6 = Taakse
7 = Nopeudessa
8 = Moottorin saataja akti-
voitu
. . 9 = FB Control Word.B13
pg.1 | ROT-signaalin | | Vainte- 2 | 313 |10 = FB Control Word.B14
11 = FB Control Word.B15
12 = Lahtotaaj. valvonta
13 = Lahtdmoment. valvonta
14 = Yksikon lamp. valvonta
15 = Analogiatulon valvonta
16 = Vakionopeus aktiivinen
17 = Ulkoinen jarruohjaus
18 = Nappaimiston ohjaus
aktivoitu
19 = 1/0-ohjaus aktivoitu
20 = Lampétilavalvonta
pgo | ROZ-signaalin |, Vaihte- 3 | 314 | Katso 8.1
valinta lee
P83 DO1-signaalin 0 Vaihte- 1 312 | Katso 8.1
valinta lee
P8.4 | RO2nksants | 0 1 0 | 15889~ Ei kaantoa
1 = Kaanteinen
P8.5 | RO2:n ON-viive | 0,00 | 320,00| s 0,00 | 460 |0,00 = Ei viivetta
P8.6 | RO2:n OFF-viive | 0,00 | 320,00| s 0,00 | 461]0,00 = Eiviivettd
Pa.7 | ROTnkaants | o | 1 0 | 1587[0Eikaantea
1 = Kéénteinen
P8.8 | RO1:n ON-viive | 0,00 | 320,00| s 0,00 | 458 0,00 = Ei viivetta
P8.9 | RO1:n OFF-viive | 0,00 | 320,00| s 0,00 | 459 ]0,00 = Eiviivettd
P8.10 DOE1-§|gnaaL|- 0 Vaihte- 0 317 Kat‘so 8..1, pul(.)ssa,.kunnes
valinta lee valinnaiskortti on liitetty
P8.11 DOEZ-S"\gnaaLi- 0 Vaihte- 0 318 Kat‘so 8..1, p\\lgssa,.kunnes
valinta lee valinnaiskortti on liitetty
Pg.12 DOE3—§\gnaat|— 0 Vaihte- 0 1386 Katso 8».1, piilossa, kunnes
valinta lee valinnaiskortti on liitetty
P13 DOEA-S,.\gnaaU- 0 Vaihte- 0 1390 Kat.so 8..1, pulgssa,”kunnes
valinta lee valinnaiskortti on liitetty

Table 10: Digitaalilahdot
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Koodi| Parametri Min. | Maks. | Yks.| Oletus| ID Valinnat

P84 DOES-s.ignaaU- 0 Vaihte- 0 1391 Kat.so 8..‘\, pi\lc.xssa,“kunnes
valinta lee valinnaiskortti on liitetty

P85 DOE67§ignaaLi— 0 Vaihte- 0 139 Kagso 8‘.1. pi'\lc‘xssa,nkunnes
valinta lee valinnaiskortti on liitetty

Table 10: Digitaalilahdét

5.11 Analogialdhdat (ohjauspaneeli: Valikko PAR -> P9)

Koodi| Parametri Min. | Maks. | Yks.| Oletus| 1D Valinnat
0 = Ei kéytdssa
1 = Lahtétaaj. (0-f 4
2 = Lahtovirta (0-1ymoottori)
3 = Moottorin momentti (0-
TaMoottori)
4 = PID-l3ht6 (0-100%)
5 = Taajuusref. (0-faxs)
6 = Moottorin nopeus (0-
Nmaks )
7 = Moottorin teho (0-P oot
Analogilahtésig- mri]
pg.q | Analogiiahtosig-| 4 14 1 307 | 8 = Moottorin jannite (0-
naalin valinta
UnMoottori)
9 = DC-piirin jannite
(0-1000V)
10 = Prosessidata In1
(0 - 10000)
11 = Prosessidata In2
(0 - 10000)
12 = Prosessidata In3
(0 - 10000)
13 = Prosessidata In4
(0 - 10000)
14 = Testi 100%
Analogialdhdon 0=0V/0mA
P9.2 minimi o T O |30 1-2v/4ma
Analogildhdon .
P9.3 0,0 | 1000,0] % 100,0 | 311 | Skaalauskerroin
skaalaus
po.4 | Analogitahdon | o001 41500 | s | 0.10 | 308 |Suodatusaika
suodatusaika
P95 A_naLogi_lahto'_ E1 0 n 0 W72 Kal_so F?9.1, pi‘\lcssg_, kunnes
signaalin valinta valinnaiskortti on liitetty
P96 Anatog.iléh@ E1 0 1 0 475 Ka\.so Ff9.2, p\"\lossg., kunnes
minimi valinnaiskortti on liitetty
P97 Analogilahto E1 00 | 10000] % 1000 | 476 Ka(so F?9.3, p\‘\lcssg‘, kunnes
skaalaus valinnaiskortti on liitetty

Table 11: Analogialédhddt
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Koodi| Parametri Min. | Maks. | Yks.| Oletus| ID Valinnat
Analogilahto E1 Katso P9.4, piilossa, kunnes
P98 suodatusaika 0.00 f 10,00 s 0.10 473 valinnaiskortti on liitetty
P99 Analog!téth E2 0 1% 0 479 Kaﬁso 99.1. p\‘\lussgl. kunnes
signaalin valinta valinnaiskortti on liitetty
P9.10 Analog.lt‘ahFo E2 0 1 0 482 Kat.so 99.2, p\‘\loss‘a., kunnes
minimi valinnaiskortti on liitetty
P91 Analogilahto E2 0.0 | 10000 % 1000 | 483 Kat_so 99.3. p\‘\lussg_. kunnes
skaalaus valinnaiskortti on liitetty
P9.12 Analogltéhtp E2 0.00 | 1000 S 0.10 480 Kat_so R?.A, p\}lossg_, kunnes
suodatusaika valinnaiskortti on liitetty

Table 11: Analogialéhdot
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5.12 Kenttdvdylddatan méaaritys (ohjauspaneeli: Valikko PAR -> P10)

Koodi Parametri Min. | Maks.| Yks. | Oletus| ID Huomautus
0 = Taajuusreferenssi
1 = Lahdon ohjearvo
2 = Moottorin nopeus
3 = Moottorin virta
4 = Moottorin jannite
5 = Moottorin vaanto
6 = Moottorin teho
7 = DC-valipiirin jannite
S . 8 = Akt. vikakoodi
pio.1 | Kitietojen h-| - |Vainte- 0 | 852 [9=Analogiatuto Al1
10 = Analogiatulo Al2
11 = Digitaalitulon tila
12 = PID-vastearvo
13 = PID-asetusarvo
14 = Pulssijono/enkoo-
deritulo (%)
15 = Pulssijono-/enkoo-
deripulssi()
16 = AIET
KV-tietojen l&h- Vaihte- Muuttuja maaritetty
P10.2 dén 2 valinta 0 lee ! 853 PD2:lla
KV-tietojen lah- Vaihte-! Muuttuja méaaritetty
P10.3 don 3 valinta 0 lee 2 854 PD3:lla
KV-tietojen l&h- Vaihte- Muuttuja maaritetty
PIOAT “gsndvatints | O | e 4 | ®° [posus
KV-tietojen l&h- Vaihte- Muuttuja méaritetty
P10.5 don 5 valinta 0 lee 5 856 PD5:lla
KV-tietojen l&h- Vaihte-! Muuttuja maaritetty
PI06] “gsnsvatinte | O | lee 8 | 857 |ppguta
KV-tietojen &h- Vaihte- Muuttuja méaritetty
P107 dén 7 valinta 0 lee 6 858 PD7:lld
KV-tietojen lah- Vaihte-! Muuttuja méaaritetty
P10.8 don 8 valinta 0 lee 7 859 PD8:lla
PDI Aux CW:lle
0 = Ei kaytossa
1=PDI
piog | AvxCWDataln-) o | 5 o |[1167[2-PDI2
3=PDI3
4=PDl4
5=PDI5

Table 12: Kenttadvéylddatan mééritys
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5.13 Estotaajuudet (ohjauspaneeli: Valikko PAR -> P11)

Koodi Parametri Min. | Maks.| Yks. | Oletus | ID Huomautus
P11 Esmla:ﬁ:r‘zaame Voo | P32 | He 0,00 |s509 OAvlg[;a:jaEl aytosss
pirgf FtORpbsake i 00 | paz | w2 | oo |stofgSRR
P11.3 Esm'a:ﬁ:r‘z;““e % 000 | P32 | he 0,00 |51 é,lg(;iaa aytosss
prraf Fstopbsae S | g0 | paz | Hz | ooo |s12fgSrE

Table 13: Estotaajuudet

5.14 Raja-arvojen valvonta (ohjauspaneeli: Valikko PAR -> P12)

Koodi| Parametri Min. | Maks.| Yks. | Oletus | ID Huomautus
L 0 = Ei kaytossa
pig.q| Lahtotagjuuden | g 2 o | 315|1-AbGraja
valvontatoiminto P
2 = Ylaraja
P12.2 La'htijtaajuuqen 0,00 | P32 Hz 0,00 316 Léh(ﬁtaajuuden valvon-
valvontaraja taraja
. 0 = Ei kaytossa
p12.3|Momentin valvon-f 5 2 0 348 [1 = Alaraja
tatoiminto s
2 =Ylaraja
pi2.4|Momentinvatvon-f o 5 | 3055 o 0,0 | 349 [Momentin valvontaraja
taraja
- 0 = Ei kaytossa
p12.5 | Laitteen lampsti- 2 0 | 354 [1-Alaraja
lan valvonta P
2 =Ylaraja
P12.6 Laitteen lampu}tl— 10 100 o 40 355 Laltteen lampdtilan val-
lan valvontaraja vontaraja
Analogiatulon val- Vaihte- 0-Al
pig.7|Rnaegiatuion vat- g fVainte o | 3s6f1=a1
vontasignaali lee 2= A1

P12.8| Al-valv. ON-taso | 0,00 | 100,00 % 80,00 | 357 |Al-valvonnan ON-raja
P12.9 | Al-valv. OFF-taso| 0,00 | 100,00 % 40,00 358 |Al-valvonnan OFF-raja

Bin&arikoodattu signaa-
lien valinta kaytetta-
vaksi
lampdtilavalvontaan
Lampétilavalvon- BO = Lampéatilatulo 1
tatulo ! 7 ! 1431 B1 = Lampétilatulo 2
B2 = Lampétilatulo 3
HUOMAUTUS! Piilotettu,
kunnes optiokortti kyt-
ketaan

P12.10

Table 14: Raja-arvojen valvonta
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Koodi Parametri Min. | Maks.| Yks. | Oletus | ID Huomautus
Lampétilan val- Katso 12.1, piilossa, kun-|
P12.11 potitan v 0 2 2 | 1432|nes valinnaiskortti on Lii-
vontatoiminto
tetty
. Lampétilavalvonnan
p12.17| Lémpétilavalvon- -50,0/1200,0/ 80,0 | 1433|kynnys, piilossa, kunnes
nan raja 223,2 | 473,2 . " N -
valinnaiskortti on liitetty
Table 14: Raja-arvojen valvonta
5.15 Suojaukset (ohjauspaneeli: Valikko PAR -> P13)
Koodi Parametri Min. | Maks.| Yks. | Oletus| ID Huomautus
0 = Ei toimintoa
1 = Varoitus
Analogiatulo 2 = Varoitus, varoituksen
P13.1 alhaallga _vika 0 4 1 700 |jalkeinen taajuus
v 3 = Vika: Pyséaytystoi-
minto
4 = Vika: Pys. vap. pyor.
1 = Ei vastetta (vikaa ei
generoida, mutta kaytto
P13.2| Alijannitevika 1 2 2 727 |silti lopettaa moduloin-
nin)
2 =vika: inertia
0 = Ei toimintaa
1 =Varoitus
P13.3 Maasulku 0 3 2 703 |2 = Vika: Pysaytystoi-
minto
3 = Vika: Pys. vap. pyor.
P13.4| Lé&htovaihevika 0 3 2 702 |Katso 13.3
P13.5 Jumisuojaus 0 3 0 709 |Katso 13.3
pige | Allkuormitussuo-f o 4 0 | 713 [Katso 133
jaus
Moottorin lampo-
P13.7 suojaus 0 3 2 704 |Katso 13.3
Mtp: ympériston | o e a
P13.8 (3mpétila 20 100 [ 40 705 |Ympariston lampdtila
Mtp: jadhdytys o Jaahdytys (%) nopeu-
PO nollanopeudella 00 ] 150.0 & 400 706 della 0
Mtp: lampdaika- . Vaihte- Moottorin ldmpd&aikava-
P13.10 vakio ! 200 min lee 707 kio
20x Virran on ylitettava tama
P13.11 Jumivirta 0,00 | ! A INykS_ 710 |raja, jotta jumitila tapah-
Nunit tuu.

Table 15: Suojaukset
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Koodi Parametri Min. | Maks.| Yks. | Oletus| ID Huomautus
P13.12 Jumiaika 0,00 | 300,00 s 15,00 | 711 [Jumiaika rajoitettu
P13.13| Jumitaajuus 0,10 | 320,00 Hz 25,00 | 712 |Jumi, minimitaajuus
UL: kentan hei- o Min. momentti kentan
P13.14 Kennyskuorma 10,0 | 150,0 % 50,0 74 heikennyksessa
UL: nollataajuus- o Minimivaants taajuu-
P13.15 kuorma 50 | 150,0 % 10,0 715 della 0
Tama on sallittu enim-
P13.14 UL: aikaraja 1.0 300,0 s 20,0 716 |maisaika alikuormitusti-
lanteelle
Analogiatulo Viiveaika analogitulo
P13.17 alhaalla -vikaviive 00 10.0 s 05 1430 alhaalla -vika
0 = Ei toimintoa
1 = Varoitus
P13.18] Ulkoinen vika 0 3 2 701 |2 = Vika: Pysaytystoi-
minto
3 = Vika: Pys. vap. pyor.
P13.19] Kenttavéylavika 0 4 3 733 |Katso 13.1
Esiasetettu haly- Kaytetty taajuus, kun
P13.20 tys P3.1| P3.2 Hz 25,00 | 183 |vikavaste on Halytys +
taajuus esiasetettu taajuus
Parametrien 0 = Muokkaus sallittu
P13.21 muokkauslukitus 0 ! 0 819 1 = Muokkaus estetty
0 = Ei toimintoa
1 = Varoitus
2 =Vika: Pysaytystoi-
P13.22| Termistorivika 0 3 2 732 |minto
3 = Vika: Pys. vap. pyor.
Piilotettu, kunnes optio-
kortti kytketaan
p13.23| PWO/REV-ristirii-) o | 1| 1463 |Katso P13.3
dan valvonta
Katso 13.3, piilossa, kun-|
P13.24] Lampdtilavika 0 3 0 740 |nes OPTBH-kortti on Lii-
tetty
Binaarikoodattu signaa-
lien valinta kaytettavaksi
halytyksen ja vian liipai-
suun
P13.25 Lampéatilavian 1 7 1 739 BO= Lémpgt!latulo 1
tulo ampotilatulo 2
B2 = Lampdtilatulo 3
HUOMAUTUS! Piilossa,
kunnes OPTBH-kortti on
liitetty

Table 15: Suojaukset
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Koodi Parametri Min. | Maks.| Yks. | Oletus| ID Huomautus
[T 0 = Ei kaytéssa
p13.26| Lampdtilavika- |, 2 2 743 |1 = Alaraja
toimintatila n:
2 =Ylaraja
- . Lampétilavian kynnys,
p13.27| Lampdtilan vika- | -50,0| 200,0/ 1000 | 742 |piitossa, kunnes OPTBH-
raja /223,2| 473,2 > "
kortti on liitetty
P13.28| Lahtovaihevika* 0 3 3 730 |Kuten parametri P13.3
e 0= ei kaytossa
Moottorildmpo- L
P13.29| tila, muistitila* 0 2 2 15521| 1 = vakiotila

2 =viimeinen arvo -tila

Table 15: Suojaukset
HUOMAUTUS!
* Nama parametrit ovat saatavilla vain FWP00001V026 teho-ohjelmassa, mika on si-
saltyy FW0107V010:iin ja mydhempiin ohjelmaversoihin.
HUOMAUTUS! Nama parametrit naytetaan, kun P17.2 =0.

5.16 Automaattisen viankuittauksen parametrit (ohjauspaneeli: Valikko PAR

-> P14)
Koodi| Parametri Min.| Maks. | Yks.| Oletus| ID Huomautus
Autom. uudel- 0 = Ei kdytossa
P14.1 leenkdynnistys 0 ! 0 731 1 = Kaytossa

P14.2 Odotusaika 0,10 10,00 s 0,50 | 717]Vian jalkeinen odotusaika

P14.3 Yritysaika 0,00 60,00 s 30,00 | 718|Yritysten enimmadisaika

P14.4| Yritysten maara 1 10 3 759| Yritysten enimm.maara

. 0 = Kiihdytys
Uudelleenkayn- | 2 2 | 719]1 = vauhtikaynn.
nistystoiminto . . L
2 = Kaynnistystoiminnosta

P14.5

Table 16: Automaattisen viankuittauksen parametrit
HUOMAUTUS! Nama parametrit ndytetaan, kun P17.2=0.
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5.17 PID-ohjauksen parametrit (ohjauspaneeli: Valikko PAR -> P15)

Koodi| Parametri | Min. | Maks. | Yks.| Oletus | ID Huomautus
0 = Kiinted asetusarvo%
1=Al
2=AI12
3 = Prosessidata In1
(0-100%)
4 = Prosessidata In2
(0-100%)

Asetusarvon Vaihte- 5 = Prosessidata In3
P15 ] lshteen valinta|  ° lee 0 332 (0-100%)
6 = Prosessidata In4
(0-100%)
7 = Pulssijono/enkooderi
8=AIE1
9 = Lampétilatulo 1
10 = Lampatilatulo 2
11 = Lampatilatulo 3

Kiinted asetus-

P15.2 arvo 0,0 100,0 % 50,0 167 | Kiinted asetusarvo
P15.3 Kiinted asetus- 0.0 1000 | % 50,0 168 Vaihtoeht. kiinted asetus-
arvo 2 arvo, valittavissa Dl-tulolla
0=Al
1=AI12
2 = Prosessidata In1
(0-100%)
3 = ProcessDataln2
(0-100%)
4 = ProcessDataln3
Palautelsh- Vaihte- (0-100%)
P15.4 teen valinta 0 lee ! 334 5 = Prosessidata In4
(0-100%)
6 =AI2-Al1
7 = Pulssijono-/enkooderi
8=AIE1
9 = Lampdtilatulo 1
10 = Lampatilatulo 2
11 = Lampdtilatulo 3
piss | Vasteavon | g0 | 500 [ o | 00 | 336 [Arvo minimisignaalitasotta
minimi
pise | Vastearvon | o0l 3000 | % | 1000 | 337 [ Arvo maks.signaatitasolta
maksimi
P15.7 | P-vahvistus 0,0 [10000f % 100,0 | 118 ] Suhteellinen vahvistus
P15.8 |-aika 0,00 | 320,00 s 10,00 119 | Integroiva aika
P15.9 D-aika 0,00 10,00 s 0,00 132 | Derivoiva aika

Table 17: PID-ohjauksen parametrit

24-hour support +358 (0)201 212 575  Email: vacon(@vacon.com




46 ® VACON SEURANTA JA PARAMETRIT

Koodi| Parametri | Min. | Maks. | Yks.| Oletus | ID Huomautus
0 = Suora (Palaute < ase-
Eron koriaus tusarvo ->Lis43 PID-5ht54)
P15.10 jau 0 1 0 340 |1 = Kaédnteinen (Palaute <
alas " s
asetusarvo ->vahenna PID-
lahtoa)
Taajuusmuuttaja siirtyy
lepotilaan, jos lahtétaajuus
pr5.11| Min-tepotaa- | g oq | 3o |z | 2500 [1016]Pysyy taman rajan alapuo-
juus lella parametrille Lepoviive
maaritettya arvoa pidem-
paan.
P15.12 Lepoviive 0 3600 s 30 1017 | Lepotilaan siirtymisen viive
P15.13 Havah(um\s- 0.0 1000 | % 5.0 1018 Levpo(ltasta poistumisen
virhe raja
Lepotilan ase-
P15.14 tusarvon 0,0 50,0 % 10,0 | 1071 Suhteessa asetusarvoon
tehostus
P15.15 Asetusarvpn 0 60 s 10 1072 Vahvistusaika P15.12:n jal-
tehostusaika keen
Lepotilan o Suhteessa vahvistuksen jal-
Pila e maks.havio 0.0 500 % 5.0 1509 keiseen vastearvoon
Lepotilan . .
Pis47|  havien 1| 300 | s | 30 |1s1p|)anvistusajan PISISAL
. een
tark.aika
0 = PID-vastearvo
1 = L&htotaajuus
Prosessiyksik- 2 = Moottorin nopeus
P15.18 kolahteen 0 6 0 15133 = Moottorin momentti
valinta 4 = Moottoriteho
5 = Moottorin virta
6 = Pulssijono/enkooderi
Prosessiyjsi- PR .
P15.19 | kon desimaali-| 0 3 1| 1035 [[12V10se8 nakyvat desimaz-
luvut
Prosessiyksi-
P15.20| kén vahim- 0,0 | P15.21 0,0 1033 | Prosessin min.arvo
maisarvo
Prosessiyksi-
P15.21| kon enimmais-| P15.20] 3200,0 100,0 | 1034 | Prosessin maks.arvo
arvo
Lampétilan vahimmaisarvo
Lampétilan | -50,0/ PID:lle ja taajuuden ref.
P15.22 vahimmaisarvo| 223,2 P15.23 00 1706 skaalalle, piilossa, kunnes
OPTBH-kortti on liitetty

Table 17: PID-ohjauksen parametrit
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Koodi| Parametri | Min. | Maks. | Yks.| Oletus | ID Huomautus
Lampéotilan enimmaisarvo
Lampatilan 200,0/ PID:lle ja taajuuden ref.
P15.23 enimmaisarvo P15.22 473,2 1000 | 1707 skaalalle, piilossa, kunnes
OPTBH-kortti on liitetty

Table 17: PID-ohjauksen parametrit
HUOMAUTUS! Nama parametrit naytetaan, kun P17.2=0.
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5.18 Moottori c (ohjauspaneeli: Valikko PAR -> P16)

Koodil Parametri Min. | Maks.| Yks. | Oletus | ID Huomautus

0 = Ei kaytossa
Moottorin esilam- 1 = Aina pyséytystilassa
P16.1 mitystoiminto 0 2 0 1225 2 = Ohjataan digitaalitu-

lolla

DC-virta moottorin esi-
lammitykselle ja kaytto
P16.2 Moom_)rin _es'\l'ém— 0 0,5x A 0 1227 sei;—t'\las_sa,Aktii\_/iner_]
mitysvirta INunit pysaytystilassa tai akti-
voidaan digitaalitulolla

pysaytystilassa.

Table 18: Moottorin esildmmitys

5.19 Helppokayttovalikko (ohjauspaneeli: Valikko PAR -> P17)

Koodi| Parametri Min. | Maks.| Yks. | Oletus | ID Huomautus
0 = Perusasetus
1=Pumppu
2 = Puhallinkaytto

P17.1| Sovellustyyppi 0 3 0 540 | 3 = Kuljetinkaytto
HUOMAUTUS! Nakyvissa
vain, kun kaynnistysohje
on aktivoitu
0 = Kaikki parametrit

Parametrin pii- nakyvat
P17.2 rin p 0 1 1 1151 = Vain pika-asennuksen
lottaminen . N .
parametriryhma on naky-
vissa
0 = Celsius
Lampétilayk- 1= Kelvin

P17.3 s 0 1 0 [1197[HuoMAuTUS! Piilossa,
kunnes OPTBH-kortti on
liitetty

Sovellukseen Oikean parametrin anta-
P17.4] paasyn sala- 0 | 30000 0 2362| malla voidaan tarkastella
sana* parametriryhmaa 18.
Table 19: Helppokéyttévalikon parametrit
HUOMAUTUS!

* Nama parametrit ovat saatavilla vain FWP00001V026 teho-ohjelmassa, mika on si-
saltyy FW0107V010:iin ja mydhempiin ohjelmaversoihin.
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5.20 Jarjestelmaparametrit

Koodi Parametri | Min.[Maks.| Oletus| ID |  Huomautus
Ohjelmistotiedot [MENU SYS -> V1)
V1.1 API-ohjelmistotunnus 2314
V1.2 APIl-ohjelmistoversio 835
Vi3 Teho-osan 2315
ohjelmistotunnus
V14 ohjl'fr:‘v(i)s?osvaenrsio 834
V1.5 Sovelluksen tunnus 837
V1.6 Sovelluksen revisio 838
V1.7 Kuormitus 839

Kun kenttédvaylan valinnaiskorttia tai OPT-BH-korttia ei ole asennettu, Modbus comm. -
parametrit ovat seuraavat

Modbus-
tietoliikenteen tila.
Muoto: xx.yyy
jossaxx=0- 64
[virheviestien maara)
yyy =0-999
(Hyvien viestien
maara)

0 = Ei kdytossa

1 = Modbus kaytossa
Oletusasetus: Ei
P2.3 Slave-osoite 1 255 1 810 mitaan -pariteetti, 1
pysaytysbitti
0=300

1=600

2=1200

3=2400

P2.4 Baudinopeus 0 8 5 811 4= 4800

5=9600

6=19200

7 = 38400

8=57600

V2.1 Liikenndintitila 808

P2.2 | Kenttavaylaprotokolla 0 1 0 809

Table 20: Jérjestelmdparametrit
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Koodi Parametri Min. | Maks.| Oletus 1D Huomautus
0= Ei mitaan

1 = Parillinen

2 = Pariton
Stop-bitti on 2-bitti,
kun pariteettityyppi
on:

0=Eimi ;
Stop-bitti on 1-bitti,
kun pariteettityyppi
on:

1 =Parillinentai 2 =
Pariton

0 = Ei kdytossa

P2.7 Kommunikaatioviive 0 255 10 814 1=1s

2=2s(jne.)

P2.6 Pariteetti 0 2 0 813

P2.8 | Resetoi liikenndintitila 0 1 0 815

Kun Canopen Eé -kortti on ttu, tietoliil parametrit ovat seuraavat

0 = Alustetaan

4 = Pysdytetty

5 = Toiminnassa
V2.1 | Canopen-Lliikenndintitila 14004 |6 = Esi_Toiminn.

7 = Nollaa_Sovellus
8 = Nollaa_Tietoliik.
9 = Tuntematon

1 = Kayttélaiteprofiili

P2.2 Canopen-kayttotila 1 2 1 14003 2 = Ohitus
P2.3 | Canopen-solmutunnus 1 127 1 14001
3 =50 kbaud
4 =100 kbaud
P2.4 | Canopen-baudinopeus | 3 8 6 14002 2 i ;gg tg:zg
7 =500 kbaud
8 = 1000 kbaud
Kun DeviceNet E7 -kortti on tu, tietoliik ametrit ovat seuraavat

Table 20: Jarjestelmédparametrit
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Koodi Parametri Min. | Maks.| Oletus 1D Huomautus
Modbus-
tietoliikenteen tila.
Muoto:

XXXX.Y, X = DeviceNet
msg -laskin
V2.1 Liikenndintitila 14014 |Y = DeviceNet-tila
= Eilasna tai ei
vaylavirtaa
1 = Konfigurointitila
2 = Asennettu
3 = Aikakatkaisu
P22 | Lahteyksikentyyppi | 20 | 111 | a1 14012 f?a”'m' 25,101,
P2.3 MAC-tunnus 0 63 63 14010
1 =125 kbit/s
P2.4 Baudinopeus 1 3 1 14011 2 = 250 kbit/s
3 =500 kbit/s
P25 Tuloyksikon tyyppi 70 117 71 14013 ’17?‘771' 73.75.107,
Kun ProfidBus E3/E5 -kortti on tu, tietoliik ametrit ovat seuraavat
V2.1 Liikenndintitila 14022
V2.2 Kenttavéyﬁzrolokollan 14023
V2.3 Aktiivinen protokolla 14024
V2.4 | Aktiivinen baudinopeus 14025
V2.5 Telegrammityyppi 14027
1 = Profidrive
P2.6 Kayttotila 1 3 1 14021 2 = Ohitus
3 = Kaiku
P2.7 Slave-osoite 2 126 126 14020
Kun OPT-BH-kortti on tu, tietoliik ametrit ovat seuraavat
0 =Ei anturia
1=PT100
2=PT1000
P2.1 Anturi 1, tyyppi 0 6 0 14072 |3 =Ni1000
4= KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100
0= Ei anturia
1=PT100
2=PT1000
P2.2 Anturi 2, tyyppi 0 6 0 14073 |3=Ni1000
4= KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100

Table 20: Jérjestelmdparametrit
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Koodi Parametri Min. | Maks.| Oletus 1D Huomautus
0 =Ei anturia
1=PT100
2=PT1000
P2.3 Anturi 3, tyyppi 0 6 0 14074 |3 =Ni1000
4=KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100
Kun OPT-EC-levy on asennettu, komm.parametrit ovat seuraavat
V2.1 versionumero 0 Levy_oh]elmlston
versionumero
. OPTEC-
V22 Lewyn tila 0 levysovelluksen tila
Muita tietoja
V3.1 MWh-laskuri 827 Miljoona wattituntia
V3.2 Kayttopaivalaskuri 828
V3.3 Kayttotuntilaskuri 829
V3.4 Kayttolaskuri: paivaa 840
V3.5 Kayttolaskuri: tuntia 841
V3.6 Vikalaskuri 842
Paneelin parametrien Piilossa, kun kytketty
V3.7 . .
asetustilan valvonta tietokoneeseen.
1 = Palauttaa
P4.2 TehdaaleiTLL;sten 0 1 0 831 kaikkien parametrien
P tehdasasetukset
P4.3 Salasana 0000| 9999 | 0000 832
Paneelin ja LCD-
PL4 taustavalon aktiiviaika 0 99 5 833
Paneelissa asetetun 0 1 0 Piilossa, kun kytketty
P45 parametrin tallennus tietokoneeseen.
Paneelissa asetetun 0 1 0 Piilossa, kun kytketty
P4.6 parametrin palautus tietokoneeseen.
F5.x Aktiiviset viat -valikko
F6.x Vikahistoriavalikko

Table 20: Jérjestelmédparametrit
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6. VIANMAARITYS

Vikakoodi Vian nimi Vikakoodi Vian nimi
1 Ylivirta 27 Taka-EMF-suojaus
2 Ylijannite 29 Termistorivika
3 Maasulku 34 i\';’érizen vaylan tietolii-
8 Jarjestelmavika 35 Sovellusvirhe
9 Alijannite 41 IGBT-ylilampétila

Analogitulo, valitse 20% -
1" Lahtovaihevika 50 100% [valittu signaalialue
4-20mAtai2-10V)

13 ;Z?ijliusmuuttajan alitam- 51 Ulkoinen vika
Taajuusmuuttajan ylilam- . Lo
) Il
14 pétila 52 Ovipaneelin vika
15 Moottori jumissa 53 Kenttavaylavika
16 Moottorin ylilampétila 54 Korttipaikkavika
- . Vaira kaytts -vika (Eteen-
17 Moottorin alikuormitus 55 pain/Taaksepéin-ristiriita)
EEPROM-tarkistussum- . .
22 mavika 57 Tunnistusvirhe
Mikroprosessorin watch- T
25 dog-vika 1M1 Lampétilavika

Table 1: Vikakoodit. Katso yksityiskohtaiset vikakuvaukset kayttdjén
késikirjasta.
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7. YLEISET TIEDOT
Runko Korkeus (mm) Leveys (mm) | Syvyys (mm) Paino (kg)
tuu- tuu- tuu-
mm mm mm kg lb.
maa maa maa
Mitat M1 157 6,2 66 2,6 98 3,9 0,5 11
ja paino Mi2 195 7.7 90 3.5 102 4 0,7 1.5
MI3 262 10,3 100 39 109 4,3 1 2,2
Mi4 370 14,6 165 6,5 165 6,5 8 17,6
MI5 414 16,3 165 6,5 202 8 10 22
Muilla kuin EMC4-suodatusyhdistelmilla varustettuja Vacon 20 -
Verkot yksikodita ei voi kdyttda kolmioon kytketyissa verkoissa (kulma-
e maadoitettu)
Syotto

Oikosulkuvirta

Maksimipoikosulkuvirran on oltava < 50 kA, Ml4:lle ilman DC-
kuristusta, maksimioikosulkuvirta on oltava < 2,3 kA, MI5:lle ilman
DC-kuristusta, maksimioikosulkuvirta on oltava < 3,8 kA

Jannite 0-Uj,
Moottori- Jatkuva nimellisvirta ly ymparistolampotilassa maks. +50 °C (riip-
liitanta Lahtovirta puu yksikén koosta), ylikuorma
1.5 x Iy maks. 1 min/ 10 min
Digitaalitulo Positiivinen, logiikka 1: 18-30V, logiikka 0: 0...5 V; negatiivinen,
9 logiikka1: 0...10 V; logiikka 0: 18 - 30 V, Ri = 10 kQ (kelluva)
Analogiatulon | 510y, Rj= 250 kQ
jannite
Analogiatulon
Ohjaus- virta 0(4) - 20 mA, Ri< 250 Q
liitanta

Analogialahto

0..10V, RL2 1 kQ; 0(4)...20 mA, RL <500 Q, valittavissa mikrokytki-
melld

Digitaalilahté

Avoin kollektori, maks. kuorma 35V / 50 mA (kelluva)

Releldhtd

Kytkentakuorma: 250 Vac / 3A tai 250 Vdc / 3A

Apujannite

+20%, maks. kuorma 50mA
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-10 °C [ei huurretta)...+40/ 50 °C (riippuu yksikén koosta): nimellis-
Ympéristlampé- | kuormitettavuus Iy
tila toiminnassa MI1-3 -rinnakkaisasennus on aina 40 °C; IP21/Nema?-vaihtoeh-
dolle MI1-3:lle maks. lampdtila on my6s 40 °C
\{arastomhlampo- _40°C..+70 °C
tila
Ympéristo- i -
olnguhteet [Seuuh;eeumen kos 0-95% RH, ei kondensaatiota, ei korroosiota, ei tippuvaa vetta
Kayttépaikan kor- 100% kuormakapasiteetti (ei vahennysta) enintdan korkeudella
K ytop 1000 m. 1% véhennys jokaiselle 100 m:lle yli 1000 m:n korkeuden;
eus
maks. 2000 m
Kotelointiluokka | IP20/1P21/Nema1 for MI1-3, IP21/Nema 1 MI4-5:lle
Likaantumisaste | PD2
Hairidsietoisuus Noudattaa standardeja EN50082-1, -2, EN61800-3
230 V: EMC-luokka C2 sisdisen RFI-suotimen avulla.
e MI4 ja 5 tayttavat C2-vaatimukset valinnaisella DC- ja CM-kuris-
(Katso lisdkuva-
ukset Vacon 20 - tuksella varustettuna.
EMC Wottsoao | 400V: EMC-luokka C2 sissisen RFI-suotimen avulla.
vitoopp MI4 ja 5 tayttavat C2-vaatimukset valinnaisella DC- ja CM-kuris-
osoitteessa:
www.vacon.com] tuksella varustettuna.
: ! Molemmat: Ei EMC-péastdsuojausta (Vaconin taso NJ: ilman RFI-
suodinta
n EMC: EN61800-3,
Siandadit Suojaus: UL508C, EN61800-5
Sertifikaa-
tit ja val-
mistajan Suojaus: CE, UL, cUL, KC
vaatimus- EMC: CE, KC
tenmukai- (katso lisdhyviksynnat yksikén nimikilvesta)
suusilmoit

- Ylldmainituilla sulakkeilla varustettuna kaytto voidaan liittaa sahkosyottoon, jonka
oikosulkuvirta on maks. 50 kA.

- Kayta kaapeleita, jotka kestavat vahintaan +70 °C.

- Sulakkeet toimivat myds kaapelien ylikuormitussuojana.

- Nama ohjeet koskevat vain tapauksia, joissa on yksi moottori ja yksi kaapeliyhteys
taajuusmuuttajalta moottorille.

- Standardin EN61800-5-1 vaatimusten tayttamiseksi suojajohtimen on oltava va-
hintdin 10 mm? Cu tai 16 mm?2 AL. Toisena vaihtoehtona voidaan kiyttas ylimaa-
rdista suojamaadoitusjohdinta, joka on vahintaan samankokoinen kuin
alkuperdinen johdin.
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Liitinkaapeli, min.-maks.
Verkkovirta- (mm?)
Runko Sulake (A) kaapeli, Cu
(mm?) Verkko| Maa Ohjaus ja
rele
Kaapelien ja M i 3%1,5+1,5 1,5-4
sulakkeiden tiedot [ M2 10 o '
(Katso | d
Vacon 20 - MI3 20 3*2,542,5 15-6
Kiiyt
osoitteessa: 20
www.vacon.com) 25
380-480V, 3~ 40 110
208-240V, 3~ MI4 (202 40vain | 3*6+6 c 1-10
B u
jannitteille
208-240V,
3-)
2,5-50
MI5 40 3*10+10 Cu/Al 2,5-35[ 0,5-1,5
MI2 20 2*2,5+2,5
115V, 1~
MI3 32 2*%6+6
15-4
M 10 2*1,5+1,5
208 - 240, 1~ Mi2 20 2*2,5+2,5
MI3 32 2%6+6 15-6
MI3 6
3*1,5+15 15-4
600V MI3 10
MI3 20 3*2,5+42,5 1,5-6
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Vacon 20:n tehoalueet

Verkkojannite 208-240 V, 50/60 Hz, 1~ -sarja

. . Moottorin akse- |Nimellis-
X Nimelliskuormitettavuus . "
Taajuus- liteho tulovirta Mekaan Paino
_muutta- 1100%:n jat-  [150%:n yli- P P koko (kg)
jan tyyppi | kuva virta kuorm. virta wv | ww [A]l
Iy [A] [Al
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 4,2 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 5,7 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 6,6 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 8,3 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 1.5 1.1 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 1,5 14,1 MI2 0,7
0009* 9,6 14,4 3 2,2 22,1 MI3 0,99

Table 1: Vacon 20:n tehoalueet, 208 - 240 V

* Ympaériston enimmaislampotila talla kaytslla on 40 °C!

Verkkojannite 208-240 V, 50/60 Hz, 3~ -sarja
. Nimelliskuormitettavuus Moottorin akse- | Nimellis-
Taajuus- liteho tulovirta X
" Mekaan. Paino
‘muutta- 1100%:n jat-  [150%:n yli- b b Koko (k)
jan tyyppi [kuva virta kuorm. virta | oewn [Al
Iy [A] [A]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 2,7 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 05 0,37 3,5 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 3.8 MI1 0,55
0004 3.7 5,6 1 0,75 4,3 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 1,5 1,1 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 1,5 8,4 MI2 0,7
0011* 1 16,5 3 2,2 13,4 MI3 0,99
0012 12,5 18,8 4 3 14,2 Ml4 9
0017 17,5 26,3 5 4 20,6 MI4 9
0025 25 37,5 7.5 55 30,3 Ml4 9
0031 31 46,5 10 7,5 36,6 MI5 11
0038 38 57 15 11 44,6 MI5 11

Table 2: Vacon 20:n tehoalueet, 208-240 V, 3~

* Ympariston enimmaislampaotila talla kaytslla on +40°C!
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Verkkojannite 115V, 50/60 Hz, 1~ -sarja

N . . Moottorin akse- |Nimellis-
. imelliskuormitettavuus . !
Taajuus- liteho tulovirta .
- - Mekaan. Paino
_muutta- 1100%:n jat-  [150%:n yli- P P koko (kg)
jan tyyppi [kuva virta kuorm. virta vl | ws [A]
Iy [A] [A]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 9,2 MI2 0,7
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 12,4 MI2 0,7
0004 3,7 5,6 1 0,75 15 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 1.5 1.1 16,5 MI3 0,99

Table 3: Vacon 20:n tehoalueet, 115V, 1~

Verkkojannite 380-480 V, 50/60 Hz, 3~ -sarja

. . Moottorin akse- |Nimellis-
. Nimelliskuormitettavuus i -
Taajuus- iteho tulovirta X
- n Mekaan. Paino
_muutta- 1100%:n jat-  [150%:n yli- P P koko (kg)
jan tyyppi | kuva virta kuorm. virta v | tkws [A]
Iy [A] [A]
0001 1,3 2 0,5 0,37 2,2 MI1 0,55
0002 1,9 2,9 0,75 0,55 2,8 M1 0,55
0003 2,4 3,6 1 0,75 3,2 MI1 0,55
0004 3,3 5 1,5 1.1 4 MI2 0,7
0005 4,3 6,5 2 1,5 5,6 MI2 0,7
0006 5,6 8,4 3] 2,2 7,3 MI2 0,7
0008 7.6 11,4 4 3 9.6 MI3 0,99
0009 9 13,5 5 4 11,5 MI3 0,99
0012 12 18 7,5 55 14,9 MI3 0,99
0016 16 24 10 7,5 17,1 Ml4 9
0023 23 34,5 15 1 25,5 MI4 9
0031 31 46,5 20 15 33 MI5 11
0038 38 57 25 18,5 41,7 MI5 1

Table 4: Vacon 20:n tehoalueet, 380 - 480 V
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Verkkojannite 600 V, 50/60 Hz, 3~ -sarja

. . . Moottorin akse- |Nimellis-
. Nimelliskuormitettavuus . !
Taajuus- liteho tulovirta .
muutta- [100%m jat Mekaan. rallno
i i o |150% ylikuor- [ P P koko kg
t y
Jan tyyppt er[I:]Wna mavirta [A] [HP] | [kw] A
0002 1,7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 1,5 3,6 MI3 0,99
0004 3,9 5,9 3 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 5 4 7,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 7.5 55 10,4 MI3 0,99

Table 5: Vacon 20:n tehoalueet, 600 V

Huomautus 1: Tulovirrat ovat laskettuja arvoja 100 kVA:n linjassa olevalla muuntaja-
syotolla.

Huomautus 2: Valitse PM-moottorille teholuokitus moottoriakselin tehon mukaan, ei
nimellisvirran mukaan..

Modbus-pika-asetukset

1

A: Valitse kenttavayla etdohjauspaikkana: P2.1 arvossa 1 - Kenttavayla
B: Aseta Modbus RTU -protokolla “ON": SYS P2.2 arvossa 1 - Modbus

A. M&3rita ohjaussanan arvoksi "0” (2001).
B. Miéritd ohjaussanan arvoksi "1 (2001).

C. Taajuusmuuttajan tila on KAY.
D. M&arit4 ref.arvoksi "5000" (50,00%) (2003).
E. Todellinen nopeus on 5000 (25,00 Hz, jos minimitaajuus on 0,00 Hz ja maksimi-
taajuus on 50,00 Hz).

F. M&aritd ohjaussanan arvoksi “0” (2001).

G. Taajuusmuuttajan tila on SEIS.
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