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BEZPECNOST Dokument: DPD00852, Vydany: 10.11.2011

Tato stru¢na prirucka obsahuje zakladné kroky pre lahka
instalaciu a nastavenie frekvenéného menica Vacon 20.
Pred uvedenim pohonu do prevadzky si nacitajte a precitajte uplnu
Pouzivatelsku prirucku pre Vacon 20, ktora je k dispozicii na:
www.vacon.com -> Support & Downloads

1.BEZPECNOST

ELEKTRIKAR!

: ELEKTRICKU INSTALACIU SMIE ROBIT IBA OPRAVNENY

Této stru¢na prirucka obsahuje ocividne oznacené varovania, ktoré su uréené pre zaisteni
vasej osobnej bezpecnosti a pre zabranenie netiimyselného poskodenia vyrobku alebo

pripojenych zariadeni.

Starostlivo si preditajte tieto varovania:

BBBBEBBB

24 hodinova podpora +358 (0)201 212 575 « E-mail: vacon@vacon.com

Sucasti napajacej jednotky frekvenéného menica su pod napétim,
ak je Vacon 20 pripojeny k hlavnému vedeniu. Kontakt s tymto
napatim je extrémne nebezpeény a moze sposobit smrt alebo
véazne poranenie.

Ak je menic Vacon 20 pripojeny k hlavnému vedeniu, sd svorky
motoru U, V, W (T1, T2, T3) a svorky brzdného rezistora - / + pod
napatim, aj ked'motor nebezi.

Svorky riadenia I/0 st izolované od potenciélu hlavného vedenia.
Vystupné svorky relé mozu mat nebezpecné napétie, aj ked'je
Vacon 20 odpojeny od hlavného vedenia.

Zemny zvodovy prud frekvenénych meni¢ov Vacon 20 prekracuje
3,5 mA (str. pr). V stilade s normou EN61800-5-1 musi byt zaistené
pripojenie k zosilnenému ochrannému uzemneniu.

Vid kapitolu 7!

Ak je frekvenény menic pouzity ako stcast stroja, je vyrobca stroja
zodpovedny za vybavenie stroja hlavnym vypinacom (EN 60204-1).

Ak je Vacon 20 odpojeny od hlavného vedenia v dobe, kedy motor
bezi, ostava pod napéatim, az kym je motor budeny procesom. V
takom pripade motor funguje ako generator dodavajuci energiu
do frekven¢ného menica.

Po odpojeni frekvenéného menica od hlavného vedenia pockaijte, az
kym sa nezastavi ventilator a nezhasnt segmenty na displeji alebo
stavové kontrolky na ¢elnom paneli. Pockajte este dalsich 5 minut,
kym zacnete robit akukolvek pracu na pripojovani Vacon 20.

Ak je aktivovana funkcia automatického resetovania, motor sa
moze po chybovej situacii automaticky spustit.

VACON ® 1




2 » VACON INSTALACIA

2.INSTALACIA

2.1 Mechanicka instalacia
Vacon 20 moézete na stenu namontovat dvoma spdsobmi: Pre MI1 - MI3 skrutkami alebo
pomocou listy DIN; Pre MI4 - MI5 skrutkami alebo na prirubu.
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obr. 1: MontdZ skrutkami, MIT - MI3
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obr. 2: Montdz skrutkami, M4 - MI5
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INSTALACIA VACON 3

obr. 3: Montdz listou DIN, MIT - MI3
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obr. 4: instaldcia na prirubu, Mi4 - MI5

Upozornenie! Montazne rozmery, vid zadnu stranu jednotky.

Nechajte volné miesto pre chladenie nad (100 mm), pod (50 mm) a na stranach (20 mm)
jednotky Vacon 20! (Pre MI1 - MI3 je bo¢na montaz dovolena iba v pripade, Ze teplota
okolia je pod 40 °C; Pre MI4 - MI5 nie je bo¢na montaz dovolena.)

24 hodinova podpora +358 (0)201 212 575 « E-mail: vacon@vacon.com




4 « VACON INSTALACIA

(] ] Podperu pripevnite
\ AZ PO montazi
silovych kéblov.

TR

Podperu pripevnite
PRED montézou
silovych kablov.

Podperu pripevnite
AZ PO montézi

Dosku pripevnite
PRED montaZou
silovych kablov.

obr. 6: Pripojenie PE dosky a podpery kdbla AP, Mi4 - MI5
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INSTALACIA VACON 5

2.1 Kable a pripojenia
2.1.1 Silové kdble

Upozornenie! Utahovaci moment silovych kéblov je 0,5 - 0,6 Nm

3~(230V, 400V)

1=(230V) Motor - vystup

Gdizolujte
plastové krytie
uzemnenia po ce-
lom obvode

HLAVNE
VEDENIE

obr. 7: Silové pripojenia Vacon 20, MI1

3~(230 V, 400V, 575 V) Externy brzdny rezistor
—\ 3~(230 V400V, 575 V)

1= (230 V)1- (15 V)

Odizolujte
plastové
krytie
uzemnenia
po celom
obvode

HLAVNE BRZDNY
VEDENIE REZISTOR

£

obr. 8: Silové pripojenia Vacon 20, M2 - MI3
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6 « VACON INSTALACIA

, 480V)

BRZDNY
REZISTOR

HLAVNE MOTOR

VEDENIE
obr. 9: Silové pripojenia Vacon 20, M4

3~ (380, 480 V)

HLAVNE BRZDNY MOTOR
VEDENIE REZISTOR

obr. 10: Silové pripojenia Vacon 20, MI5
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INSTALACIA VACON 7

2.1.2 Riadiaci kdbel
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obr. 12: Otvorte veko Mi4 - MI5
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8 « VACON INSTALACIA

tahovaci moment
iadiaceho kabla:

Odizolujte plastové
krytie uzemnenia po
celom obvode

obr. 13: Nainstalujte riadiace kable, MIT - MI3

obr. 14: Nainstalujte riadiace kdble, MI4 - MI5
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VACON 20 API VACON ® 9
3. RIADIACE SIGNALY A SVORKY 1/ 0
Vacon 20
1-10kQ _ . _
Svorka Signal Nastavenie z vyroby Popis
1 |+10 Vref|Ref. vyst. napatie Max. zataz 10 mA
2 |An Analdg. signal v1  |Referen. frekv.” 0-10V,Ri>=200kQ
3 |GND @ [I/Osignéal zem
6 |24 Voyt |24V vystup pre DI +20 %, max. zdtaz 50 mA
L Digit. vstup Commom pre
7 |oic® Eﬁ:gzmp DI1- DI6, DI sink type vid
tabulku 2
. 8 |Dn Digitalny vstup 1 Start vpred ? 18-30V,Ri>5kQ
— 9 |DI2 Digitalny vstup2  |Start spat?
———110 |DI3 Digitalny vstup 3 Reset poruchy ?
A [A RS485 signal A KZ Komunikacia Zaporné
B |[B RS485 signal B KZ Komunikacia Kladné
Predvolena hodnota:
Aktudina hodnot 0(4)-20 mA, Ri <=250 Q
. ualna hodnota .
4 A2 Analég. signal v 2 PID a referen. frekv.” Ina: .
0-10V, Ri>=200kQ
Volitelné mikrospina¢om
5 |GND @ [1/0 signal zem
_ Digit. vystup L
13 |DO Commom Digit. vystup Commom
/_ 14 [DI4 Digitalny vstup4  |Prednast. rychl.BOP [18-30V,Ri> 5 kQ
Ako DI,
S . Iné: Vstup kédovaca A
)
__|15|DI5 Digitalny vstup 5 Prednast. rychl. B1 (frekvencia a2 do 10 kHz)
Volitelné mikrospina¢om
Ako DI,
Ina: Vstup kodovaca B
—116 |DI6 Digitalny vstup 6 Externé porucha® [(frekvencia az do 10 kHz),
vstup sledu pulzov
(frekvencia aZ do 5 kHz)
0-10V,RL>1KQ
18 |AO Analdg. vystup Vystup. frekv. P 0(4)-20 mA, RL< 500 Q
Volitelné mikrospinacom
20 Do Digitalny signal vyst, Aktivne = Otvoreny kolektor, max.

PRIPRAVENY P)

zataz48V /50 mA

tab. 1: Predvolend konfigurdcia I/ O a pripojenie pre obecnti aplikdciu jednotky Vacon 20 pre riadiacu

dosku

P) = Programovatelnd funkcia, vid Pouzivatelskd prirucku: zoznam parametrov a podrobny popis

24 hodinova podpora +358 (0)201 212 575 « E-mail: vacon@vacon.com




10 ® VACON VACON 20 API

Svorka Signal Nastavenie z vyroby Popis
22 |[RO13 —K Reléovy Max. spinacie zatazenie:
23 lro14 vystup 1 |Aktivne =CHOD P |250 VAC/2 A alebo 250
VvDC/04 A
24 [RO 22 ——/y Reléovy Max. spinacie zatazenie:
25 [RO 21 vystup 2 | Aktivne = PORUCHA P|250 VAC/ 2 A alebo 250
26 |RO 24 VvDC/04 A
tab. 1: Predvolend konfigurdcia I/ O a pripojenie pre obecnu aplikdciu jednotky Vacon 20 pre riadiacu
dosku
P) = Programovatelnd funkcia, vid PouZivatelsku prirucku: zoznam parametrov a podrobny popis
Svorka Signal Nastavenie z vyroby Popis
3 |GND 1/ 0 signél zem
16 |24 Vout |24V vystup pre DI +20%, max. zataz 50 mA
7 loic Digit. vstup Digitaly vstup Commom
- Commom pre DI1-Dl6
L8 [on Digitalny vstup 1 Start vpred P 18-30V,Ri>5kQ

1o [Dl2  |Digitélnyvstup2  |Start spac?
" 1o [oB Digitalny vstup 3 Reset poruchy P
- 113 |pi4 Digitalny vstup4  |Prednast. rychl.BO® [18-30V, Ri > 5 kQ

Ako DI,

Ina: Vstup kddovaca A
(frekvencia aZ do 10 kHz)
Volitelné mikrospinacom
Ako DI,

" 115 |pi5s  |Digitalnyvstup5  |Prednast. rychl. B1 P

/ Ina: Vstup kodovaca B
——16 |DI6 Digitalny vstup 6 Externé porucha® [(frekvencia az do 10 kHz),
vstup sledu pulzov
(frekvencia aZ do 5 kHz)

tab. 2: DI Sink Type, odstrdrite mostik J500 a pripojte kdbel pomocou tabulky 2

J500 sS4 S3 S2 S1

ON
5] <] <
_2| E|wE|8E
8gle [< |§¢2
S| > >|=.
OFF
obr. 15: Mikrospinace
1/ 0 svorky Vacon 20:
Al2 GND DO- DI4 DIS DI6_AO DO+ R13 R14 *  R24
4 5 13 14 15 16 18 20 2 23 26
|o 0O 6 0o o0 o o o | 9 o o _©
1 2 3 6 7 8 9 1 25 24
|00000000| |°°||°°|
+10VAIL1 GND 24V DI-C DI1 DI2 DI3 A B R21 R22
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NAVIGACIA A SPUSTENIE VACON ® 11

4.NAVIGACIA A SPUSTENIE

4.1 Hlavné menu jednotky Vacon 20

MENU READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a

Lo

REFERENCIE qpr
Zobrazuje hodnoty
referencie panelabez MON
ohladu na zvolené
miesto riadenia.

0t

svs Hz

FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV /O KEYPAD BUS

STLACTE
| v

READY RUN STOP ALARM FAULT
A A

MENU

MONITOROVANIE
Vtomto menu REF
mozete prechadzat

monitorovanymi  MONS%,
hodnotami. PAR
svs
v
FWD REV /O KEYPAD BUS FWD REV /O KEYPAD BUS
l v STLACTE
H READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
PARAMETER A A
REF REF
Vtomto menu
mézete prechadzata MON MON
et -
svs STLACTE o
v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS
l STLACTE
MENU SYSTEM READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
Tumozete A - ree| A
prechadzat
parametrami MON

systému a menu
portich.

v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV /O KEYPAD BUS

obr. 16: Hlavné menu jednotky Vacon 20

24 hodinova podpora +358 (0)201 212 575 « E-mail: vacon@vacon.com




12 ® VACON NAVIGACIA A SPUSTENIE

4.2 Uvedenie do prevadzky a sprievodca spustenim

4.2.1 Kroky pre uvedenie do prevddzky:

7. Uskutocnite testovaci beh bez motora, vid'

1. Precitajte si bezpe¢nostné pokyny na strane 1 Pouzivatelsk prirucku na www.vacon.com

2. Zabezpecte uzemnenie a overte, ¢i vietky kdble | 8. Uskutocnite testy behu bez zataze; bez

vyhovuja poziadavkam pripojenia motora k technoldgii
3. Skontrolujte kvalitu a mnozstvo chladiaceho 9. Uskutocnite identifikacny beh (Par. ID631)
vzduchu

4. Overte, ¢i vietky spinace Start/ stop st v polohe | 10. Pripojte motor k technoldgii a uskutocnite
STOP testovaci beh este raz

5. Pripojte jednotku k hlavnému vedeniu 11.Vacon 20 je pripraveny k prevadzke

6. Spustte Sprievodcu spustenim a nastavte vietky
potrebné parametre

tab. 3: Kroky pre uvedenie do prevddzky

4.2.2 Sprievodca spustenim
Vacon 20 spusti sprievodcu spustenim pri prvom zapnuti. Sprievodcu je mozné spustit
nastavenim parametra SYS Par.4.2 =1. Nasledujlce obrazky zobrazuji postup.

UPOZORNENIE! Spustenie sprievodcu spustenim vzdy vrati nastavenia
vietkych parametrov na hodnoty z vyroby!

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a
REF ..‘ REF r.‘
won | LS won| LS
) > )

PAR |q PAR |4
svs svs :

v v v h A

FWD REV O KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS

v ©

@ Otvorte menu Par., zvolte P1.3 @ Stlacenim OK otvorte
Menovité otacky motora rezim Uprav

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT

REF - REF — 4

MON L ‘ __‘ ’ MON L.‘

e 0] ol !

svs svs

V v J
REV l/o KEYPAD BUS FWD REV IO KEYPRD BUS
~vD v
@ Zmeiite hodnotu P1.3 @ Postupujte rovnakym

tla¢idlom Hore/Dole a postupom pre P1.4,
potvrdte stla¢enim OK Menovity prid motora

obr. 17: Sprievodca spustenim Vacon 20 (Standardnd aplikdcia)
Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212205




NAVIGACIA A SPUSTENIE

VACON ® 13

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM_FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
ReF| a REF a REF -

won LA won| LA MoN ]
PaRlq ) ot P oarle ! LI _>mz< 0t
svs| o v svs| o v svs| o -

FWD REV_ 10 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEVPAD BUS FWD REV 0 KEYPAD BUS
Sprievodca spastanim @ Stla¢enim OK otvorte Vyberte 0-3, vid'
zobrazi ¢islo par 17.1. rezim uprav. niz3ie!

Volby:
P1.1{P1.2|P1.7| P1.8 |P1.15| P2.1| P2.2|P2.3|P3.1| P3.2| P3.3 |P4.2|P4.3
74 4 o | 5060 [1.5x  fo=riadenie o= fo=vomif gy [50060 | a=At
0 = Zakladna V' by for frrekvencie  [Nepousive| YO frampa faoben |07 N, fotov | B | 2
1 = Cerpadlo . | 5060 1% fo=riadenie fo- o= o- 50/60 | 4=Al1
VL o fwor Jrekvencie [nepouzie| YO frampa frames |[22H2 0 [ orov | 5 | 50
- =
2 = Ventilator . | 5060 11x  fo-riadenie fo- Letmy  [0=Voly 5060 | 4=A11
V| G o freivence  fnepousie| VO [ii” aoben (20 Hz [27 | To | 20 | 208
3= Vysokjmoment, 50/60 [15x [L=fedene |, o= Jo=voin 50160 | 4=A11
menica V' g fwor [ efpoute | VO frampa Jaoben [OH2 | foqoy | S| 1S
e
Rovnake ako napatie me

okrem 115V menicov je této

hodnota 230V

P1.1 Motor Un (V)

P1.2 Motor fn (Hz)

P1.7 Prudové obmedzenie (A)
P1.8 Rezim riadenia motora
P1.15 Zosilnenie momentu
P2.1 Riadiace miesto

P2.3 Sposob zastavenia
P3.1 Min. frekvencia
P3.2 Max. frekvencia
P3.3 Referencia /0
P4.2 Cas rozbehu (s)
P4.3 Cas dobehu (s)

Ovplyvnené
parametre:

P2.2 Sposob startu
READY RUN_STOP ALARM_FAULT
REF|
won
PAR
svs|
WD REV 0 KEVPAD BUS

Stla¢enim OK potvrdte
nastavenie menica

obr. 18: Nastavenie menica

24 hodinova podpora +358 (0)201 212 575 « E-mail: vacon@vacon.com
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MONITOROVANIE A PARAMETRE

5. MONITOROVANIE A PARAMETRE

UPOZORNENIE! Tato prirucka je pre standardnu aplikaciu Vacon 20. Ak pouzivate
Specialnu aplikaciu, nacitajte si k nej prirucku na stranke: www.vacon.com -> Support
& downloads.

5.1 Monitorované hodnoty

Kod Monitorovany signal Jedn. ID | Popis
VAR Vystupna frekvencia Hz 1 Vystupna frekvencia do motora
V1.2 Referencia frekvencie Hz 25 | Ref. frekvencie pre riadenie motora
Vi3 Otacky motora ot/min 2 Vypocitana rychlost motora
V14 Prud motora A 3 Zmerany prud motora
V15 Moment motora % 4 Vypocitany aktualny / menovity
moment motora
V1.6 Vystupny vykon KW 79 | Vystupny vykon z menic¢a do motora
V1.7 Napatie motora \ 6 Napatie motora
V18 Napitie j.s. medziobvodu Y 7 | Zmerané napitie j.s. medziobvodu
V1.9 Teplota meni¢a °C 8 Teplota chladi¢a
V1.10 Teplota motora % 9 Vypocitana teplota motora
V111 Vykon motora % 5 V)'/pocnany aktualny / menovity
vykon motora
— oy T
V21 Analégovy vstup 1 % 13 Rozsah signalu Al1 v % pouzitelného
rozsahu
— = T
V22 Analégovy vstup 2 % 14 Rozsah signélu Al2 v % pouzitelného
rozsahu
— < S
V23 Analégovy vystup % 2% Rozsah signélu AO v % pouzitelného
rozsahu
V2.4 Stav digitalnych vstupov 15 | Stav digitdlneho vstupu
: DI, DI2, DI3 9 P
V2.5 Stav digitalnych vstupov 16 | Stav digitalneho vstupu
- DI4, DI5, DI6 9 P!
V2.6 RO1,R0O2, DO 17 | Stav relé / digitalneho vystupu
va7 | ledpulzov/vstup % 1234 | 0-100% 3kala
kédovaca
V2.8 | Otacky kédovaca ot/min | 1235 i't‘:é‘;‘f”'e podfa pulzov kédovaca /

tab. 4: Monitorované hodnoty Vacon 20 (Vseobecnd aplikdcia)

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212205



MONITOROVANIE A PARAMETRE VACON - 15

Kod Monitorovany signal Jedn. ID | Popis

Bitové kody stavu menica
BO = Pripraveny

B1=Chod
B2 = Reverzacia
V3.1 Stavové slovo menica 43 | B3 =Porucha

B6 = RunEnable

B7 = AlarmActive

B12 = RunRequest

B13 = MotorRegulatorActive

Bitové kody stavu aplikacie:

B3 = Rampa 2 aktivna

B5 = Vzdialené riadiace miesto 1
aktivne

B6 = Vzdialené riadiace miesto 2
V3.2 Stavové slovo aplikacie 89 | aktivne

B7 = Riadenie zbernice aktivne
B8 = Miestne riadenie aktivne
B9 = Riadenie PC aktivne

B10 = Prednastavené frekvencie

aktivne
V33 Stavové slovo DIN 56
V4.1 Referencia PID % 20 | Referencia regulatora
V4.2 Hodnota spétnej vazby PID % 21 | Aktualna hodnota regulatora
V4.3 Chyba PID % 22 | Chyba regulétora
V4.4 Vystup PID % 23 | Vystup regulatora
Va5 Proces 2 Skalovana procesna premenna

vid par. 15.18.

tab. 4: Monitorované hodnoty Vacon 20 (Vseobecnd aplikdcia)
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16 « VACON

MONITOROVANIE A PARAMETRE

5.2 Parametre rychleho nastavenia (Virtudlne menu, zobrazené, ked'par. 17.2=1)

s A Predv. 2
Kod Parameter Min. | Max. | Jedn. hodn. ID Poznamka
Pid Menovité napatie 180 690 v RozNe 110 Overte Udaj na stitku
motora motora.
Menovita frekven- 50,00/ Overte tdaj na 3titku
-2 cia motora 30,00(32000f  Hz 60,00 1 | motora.
Menovité otacky . 1440/ Predvolend hodnota je
P13 motora 30 ]20000 f ot/min 1720 n2 pre 4pdlovy motor.
Menovity prad | 0.2x| 2,0x Overte Gdaj na 3titku
[\
P14 motora INjedn.| Njedn. A Njedn. 13 motora.
U¢innik motora Overte tidaj na &titk
P15 030 | 1,00 0,85 120 |Dverte udajnastitku
cos (P motora.
idové -[ 02x| 2 1,5 i
P1.7 Pridové gbmedze | X | x A | x 107 | Max. prud motora
nie Njedn.| 'Njedn. Njedn.
Zosilnenie 0 = Nepouzité
P05 momentu ° ! 0 109 1=Pouzité
. . . 0=1/0 svorky
pa.1 | Vbervzdialenéhol 2 0 172 |1 =Kom. zbernica
riadiaceho miesta 1
2 = Panel
. N 0=Rampa
P2.2 Sposob Startu 0 1 0 505 1= Letmy Start
A . 0=Volny dobeh
P2.3 | Sposob zastavenia 0 1 0 506 1=Rampa
P3.1 Min. frekvencia 0,00 | P3.2 Hz 0,00 101 | Min. ref. frekvencia
. 50,00/ .
P3.2 Max. frekvencia P3.1 1320,00f Hz 60,00 102 | Max. ref. frekvencia
1= Prednast. rychl. 0
2 = Panel
3 =Kom. zbernica
Vyber ref. frekven- 4=AN
P33 cie vzdial. riadi- 1 9 7 117 |5=A12
aceho miesta 1 6="PID
7=Al1+AI2
8 = Motor potenciometer
9 = Sled pulzov / kédovac
. ! Prednast. rychlost 0 je
p34 | Prednastrychlost] oy ) ] ooy |y, 500 | 124 |pousita ako ref. frekven-
0 N -
cia, ked'jeP3.3=1
P35 Prednast. rychlost P31 | P32 Hz 10,00 105 Aktlvov_ane digitalnymi
1 vstupmi

tab. 5: Parametre rychleho nastavenia
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MONITOROVANIE A PARAMETRE VACON - 17
2 A Predv. A

Kéd Parameter Min. | Max. | Jedn. ID Poznamka

hodn.

P36 Prednast. rychlost p31 | P32 Hz 15,00 106 Aktlvovgne digitalnymi

2 vstupmi
P37 Prednast. rychlost P31 | P32 Hz 20,00 126 Aktlvov_ane digitalnymi
3 vstupmi

paz | Casrozbehu1 | 01 |30000] s 30 103 | Cas rozbehuz0Hzna
maximalnu frekvenciu.

- Cas dobehu z maximélnej

P43 Cas dobehu 1 0,1 |3000,0 s 3,0 104 frekvencie na 0 Hz.
0=0-100%

L 1=20%-100%

P6.1 | Rozsah signalu Al1 0 1 0 379 20% je rovnaké ako 2V
min. Grovne signalu.
0=0-100%
1=20% - 100%

P6.5 | RozsahsignaluAl2| 0 1 0 390 |20% je rovnaké ako 2V
alebo 4 mA min. drovne
signalu.

o 0 = Zakazat
P14.1 | Automaticky reset 0 1 0 731 1 = Povolit
0 = Vsetky parametre
Parameter viditelné
P17.2 . 0 1 1 115 | 1 =Viditelna iba skupina
skryty

parametrov rychleho nas-
tavenia

tab. 5: Parametre rychleho nastavenia
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5.3 Nastavenie motora (Riadiaci panel: Menu PAR -> P1)

Kod Parameter Min. [ Max. | Jedn. ey ID Poznamka
hodn.

Menovité napatie

P1.1 180 | 690 v Rozne | 110 | Overte (daj na ititku motora
motora
Menovita frekven- 50,00/ e
P1.2 cia motora 30,00 320,001 Hz 60,00 111 | Overte udaj na titku motora
Menovité otacky ot/ 1440/ Predvolen4 hodnota je pre
P1.3 motora 30 {20000 min 1720 n2 4polovy motor.
Menovity prad | 0.2x | 2,0x o
I
P1.4 motora INjedn. INJedn. A Njedn. 113 | Overte udaj na stitku motora
U¢innik motora
P15 cos (p 0,30 | 1,00 0,85 120 | Overte udaj na stitku motora
(Vykon. faktor)
0 = Induk¢ny
P16 Typ motora 0 ! 0 650 1= Permanentny magnet
G & 2 2 1,
P1.7 Prudove. 0.2x x A 5x 107 | Max. prid motora
obmedzenie | Injedn.| INjedn. INjedn.

Rezim riadenia 0 = Riadenie frekvencie
P1.8 0 1 0 600 | 1 =Riadenie rychlosti v
motora g
otvorenej slucke

0 = Linedrna
P1.9 Pomer U/ f 0 2 0 108 | 1 = Kvadraticka
2 =Programovatelnd
Zaciatok odbud- 800 | 32000 Hz 50,00/ 602 Frekvencia zaciatku odbud-
P1.10 zovania ' ' 60,00 zovania
Napétie zaciatku o Napétie na zaciatku odbud-
PLIT)  sdbudzovania 10,00{20000f % 100,00 | 603 | ;6vania ako % z Unmot
Stredny bod 50,00/ Stredny bod frekvencie pre
P112)  frekvencie U/f 000 | PLIOY Hz 60,00 604 programovatelné U/ f
. . Stredny bod napétia pre
P1.13 Stredl’t\i);lijo;ifnapaf 0,00 | P1.11 % 100,00 | 605 | programovatelné U/ f ako %
ZUnmot
Napatie pri nulo- . Napétie pri 0 Hz ako % z
P1.14 vej frekv. 0,00 [ 40,00 | % Roézne | 606 Unmot
Zosilnenie 0 = Zakéazané
P05 momentu 0 ! ° 109 1=Povolené
Spinacia frekven- Frekvencia PWM. Ak st hod-
P1.16 P . 1.5 16,0 | kHz | 4,0/2,0 | 601 | noty vyssie ako predvolené,

cla

znizte kapacitu pradu

tab. 6: Nastavenie motora
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Kéd Parameter Min. | Max. | Jedn. e ID Poznamka
hodn.
0 = Zakéazané
P1.17| Brzdny strieda¢ 0 2 0 504 | 1 =Povolené: Vzdy
2 =Chod
0 = Neaktivne
Identifikacia 1 =Kludova identifikacia (pre
P1.18 motora 0 ! 0 631 aktivaciu potrebuje prikaz
chod do 20 sekuind)
Pokles napétia na vinuti
P1.19 | Pokles napatiaRs | 0,00 | 100,00 % 0,00 675 | motora ako % z U, mot pri
menovitom prudu.
0 = Zakéazané
Requldtor preps- 1 = Povolené: Standardny
P1.20 9 N prep 0 2 1 607 |rezim
tia P
2 = Povolené: Rezim nara-
zového zataZenia
Regulator podpé- 0 = Zakazat
P1.21 tia 0 ! ! 608 1 = Povolit
" - 0 = Nepouzité
P1.22| Sinusovy filter 0 1 0 522 1 = Pousité

tab. 6: Nastavenie motora

UPOZORNENIE! Tieto parametre st zobrazené, ked' P17.2 =0.
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5.4 Nastavenie Start / stop (Riadiaci panel: Menu PAR -> P2)

Kod Parameter Min.| Max. | Jedn. ety ID Poznamka
hodn.
Vyber vzdialeného 0=1/0 svorky
P2.1 | riadiaceho miesta 0 2 0 172 | 1 = Kom. zbernica
1 2 =Panel
P2.2 Sposob Startu 0 1 0 505 0=Rampa
- 1= Letmy start
A . 0 =Volny dobeh
P2.3 | Sposob zastavenia| 0 1 0 506 1=Rampa
1/ Orriadiaci 1/ 0 riadiaci
signal 1 signal 2
& . 0 Vpred Spat
P24 | XY S‘°§'°9'ka "ol a 2 300 |1 Vpr(hrana) Invert. stop
2 Vpr.(hrana) Spat(hrana)
3 Start Reverzacia
4 Start(hrana) Reverzacia
P25 | Miestne/Vzdialens| 0 | 1 0 | 21 |07 Vzdialené riadenie
1 = Miestne riadenie
P26 Smer riadenia z 0 1 0 123 O:Vp[e‘d
panela 1=Spat
P27 Tlacidlo St(?p na 0 1 1 114 0= Ibya riadenie z panela
paneli 1=Vzdy
Vyber vzdialeného 0=1/0 svorky
P2.8 | riadiaceho miesta 0 2 0 173 | 1 =Kom. zbernica
2 2 =Panel

tab. 7: Nastavenie Start/Stop
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5.5 Referencné frekvencie (Riadiaci panel: Menu PAR -> P3)

Kod Parameter | Min. | Max. | Jedn. e ID Poznamka
hodn.
P3.1 Min. frekvencia | 0,00 P3.2 Hz 0,00 101
. 50,00/
P3.2 | Max.frekvencia | P3.1 | 320,00 Hz 60,00 102
1 =Prednast. rychl. 0
2 = Panel
Vyberref. ii}:ﬂm zbernica
py3 |frekvencievzdial | 9 7 117]5=A12
riadiaceho miesta
] 6=PID
7=AI1+AI2
8 = Motor potenciometer
9 = Sled pulzov / kédovac
. . Prednast. rychlost 0 je
P34 P’ed"a“é’yCh'"“ P31 | P32 | Hz 500 | 124]pousita ako ref. frekvencia,
ked'jeP33=1
P35 Prednast.rychlost P31 P32 Hz 1000 | 105 Aktlvo@ne digitalnymi
1 vstupmi
P36 Prednast.rychlost P31 P32 Hz 15,00 106 Aktlvov.ane digitalnymi
2 vstupmi
P37 Prednast.rychlost P31 P32 Hz 2000 |126 Aktlvo@ne digitalnymi
3 vstupmi
P38 Prednast.rychlost P31 P32 Hz 25,00 127 Aktlvov.ane digitalnymi
4 vstupmi
P39 Prednast.rychlost P31 P32 Hz 3000 |128 Aktlvo@ne digitalnymi
5 vstupmi
P3.10 Prednast.rychlost P31 P32 Hz 40,00 129 Aktlvov.ane digitalnymi
6 vstupmi
P3.11 Prednast.rychlost P31 P32 Hz 5000 | 130 Aktlvo@ne digitalnymi
7 vstupmi
Vyber ref.
P3.12 frekyenae vz'dlaL 1 9 5 131 | Ako parameter P3.3
riadiaceho miesta
2
p3.i3 | Rampamotor | 50 | Hzs 5 331 [Pomer rychlosti
potenciometra
Reset motor 0 = Ziaden reset
P3.14 . 0 2 2 367 | 1 = Reset pri zastaveni
potenciometra N .
2 =Reset pri vypnuti

tab. 8: Referencné frekvencie

UPOZORNENIE! Tieto parametre su zobrazené, ked' P17.2 = 0.
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5.6 Nastavenie ramp a bfzd (Riadiaci panel: Menu PAR -> P4)

Kod Parameter Min. | Max. |Jedn, LAl ID Poznamka
hodn.
Tvar rampy S 00 | 100 | s 00 | soo |03 Linedma
P4 24 ’ ! ' >0 =Doba rampy S
P4.2 Cas rozbehu 1 0,1 3000,0 s 3,0 103
P43 Cas dobehu 1 0,1 |30000] s 3,0 104
P4.4 Tvar rampy S 2 0,0 10,0 s 0,0 501
P45 Cas rozbehu 2 0,1 3000,0 s 10,0 502
P46 Cas dobehu 2 0,1 |30000| s 10,0 503
0 =Vypnuté
. 1 =Spomalenie
P4.7 Brzdenie tokom 0 3 0 520 2 = Striedac

3 =Plny rezim

Prud pri brzdeni 05x | 20x

P4.8 A INjedn. | 519

tokom INjedn. | INjedn.
. 03x | 20x Definuje prad privedeny

P4.9 Prad js. brzd INjedn. | Njedn. A Njedn. | 507 do motora pri j.s. brzdeni.

Urcuje, ¢i je brzdenie zap-
Cas zastavenia s nuté alebo vypnuté a
P4.10 radu ) 0,00 | 600,00 s 0,00 508 |dobu js. brzdenia pri
P zastavovani motora.
0 = Neaktivne
. . Vystupna frekvencia, pri
paqq | Frekvenciazastave- | oo | 000 | 1z [ 150 | 515 |keorej je aktivuje js.
nia j.s. pradu :

brzdenie.

paga| CossPusteniais | o0 | eogo| s | 000 | 516 [0=Neaktivne

pradu
pa3 | Frekvenciaprepnu-f o0 f p35 | 1y | 000 | 527 [0,00=zakézans
tia Accel2
pag | Frekvenciaprepnu- o 0 f p3; | 1 | 000 | 528 [0,00=zakézans
tia Decel2
Externy brzdi¢:
P4.15 | Oneskorenie otvore-| 0,00 | 320,00 s 0,20 1544
nia
pae | EXternybrzdiccLimit| o o f pay |y | 150 | as3s

frekvencie otvorenia

tab. 9: Nastavenie rdmp a bizd
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Kod Parameter Min. | Max. |Jedn. ey ID Poznamka
hodn.

Externy brzdi¢: Limit

P4.17 | frekvencie zatvore- | 0,00 P3.2 Hz 1,00 1539

nia

Externy brzdic: Limit

P4.18 | frekvencie zatvore- | 0,00 P3.2 Hz 1,50 1540
nia pri reverzacii
Externy brzdic: Pra-

P4.19| dové obmedzenie 0,0 2000 | % 20,0 1585
otvorenia/zatvorenia

tab. 9: Nastavenie ramp a bizd
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5.7 Digitalne vstupy (Riadiaci panel: Menu PAR -> P5)

Kod Parameter Min. | Max. |Jedn. :’::: ID Poznamka
0 = Nepouzité
1=DI
2=DI2

P5.1 | I/ O riadiaci signal 1 0 6 1 403 |3=DI3
4=Dl4
5=DI5
6=DI6

P5.2 | I/ O riadiaci signal 2 0 6 2 404 | Ako parameter 5.1

P5.3 Reverzacia 0 6 0 412 | Ako parameter 5.1

psa4 | EXt-poruchasp. 0 6 6 | 405 | Ako parameter 5.1

kont.
Ext. porucha roz.

P5.5 ] 6 0 406 | Ako parameter 5.1

kont.

P5.6 Reset poruchy ] 6 3 414 | Ako parameter 5.1

P5.7 Chod povoleny 0 6 0 407 | Ako parameter 5.1

P5.8 |Prednast. rychlostBO] 0 6 4 419 | Ako parameter 5.1

P5.9 |Prednast. rychlost B1 0 6 5 420 | Ako parameter 5.1

P5.10 | Prednast. rychlost B2| 0 6 0 421 | Ako parameter 5.1

P5.11 | Volba doby rampy 2 0 6 0 408 | Ako parameter 5.1

Motor
P5.12| potenciometra - 0 6 0 418 | Ako parameter 5.1
zvySovanie
Motor

P5.13 potenciometra - 0 6 0 417 | Ako parameter 5.1

znizovanie

P5.14 Vzdlale.ne riadiace 0 6 0 425 Aktivuje riadiace miesto 2

miesto 2 Ako parameter 5.1
Ref. frekv. 2 S "
P5.15| vzdialenshoriad. | 0 6 0 | 343 |Aktivuie riadiace miesto2
. Vid parameter 5.1
miesta

P5.16 | Referencia PID 2 0 6 0 |1047|AKtivuie referenciu2
Ako parameter 5.1
Aktivuje predohrev
motora (j.s. prad) pri
zastaveni, ked'je

P5.17 Predohrelv motora 0 6 0 1044| parameter funkcie

aktivny
predohrevu motora
nastavend na 2
Ako parameter 5.1

tab. 10: Digitdlne vstupy
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5.8 Analdgové vstupy (Riadiaci panel: Menu PAR -> P6)

Kéd Parameter Min. | Max. | Jedn. ::'::: ID Poznamka
L 0=0-100%(0-10V)
P6.1 | Rozsah signalu Al1 0 1 0 379 1=20%-100% (2-10V)
. 0,00 = Ziadne min.
P6.2 Uziv. min. Al -100,00| 100,00 % 0,00 380 kalovanie
P63 | Usiv.maxal [-10000[30000] % [ 10000 | 3810000 =Zadnemax.
Skalovanie
P6.4 Casova konstanta 0,0 10,0 s 0,1 3780 = bezfiltrovania
filtra Al
. 0=0-10V/0-20mA
P6.5 | Rozsah signalu Al2 0 1 0 390 122-10V/4-20mA
P66 | Uziv.min.Al2 | -100,00( 100,00[ % 000 | 391]%00=%acne min.
Skalovanie
P67 | usv.max. A2 [-10000[30000| 9 | 10000 | 3020000 = Zadnemax.
kalovanie
peg | Csovakomstanta | oo [0 s 01 | 389[0=bezfiltrovania
filtra Al2
tab. 11: Analégové vstupy
5.9 Sled pulzov / kédovac (Riadiaci panel: Menu PAR -> P7)
Kod Parameter Min. | Max. | Jedn. l;"::: ID Poznamka

" X Frekvenciu pulzov, ktord
p7a | Min- f’ellz(;’s”“a o | 10000 Hz 0 1229 |je mozné interpretovat
pu ako 0% signal.

N Frekvenciu pulzov, ktord
p72 | Max f’T:;’f”c'a 00 |[10000| Hz 10000 | 1230 |je mozné interpretovat
pu ako 100% signél.
Frekvencia odpoveda 0%,

Ref. frekv. pri min.

P73 frekv. pulzov 0,00 P3.2 Hz 0,00 1231 |ak je pouzita ako ref.
-P frekvencia.
Ref. frekv. pri max. 50,00/ Frekvencia odpoveda
P7.4 f‘rekv i ulzov ‘| 000 P3.2 Hz 6(’) 00 1232100%, ak je pouzité ako
-P . ref. frekvencia.
0 = Zakazat
P75 | Smer kédovaca 0 2 0 1233 |1 = Povolit / Normalne
2 = Povolit / Invertované
4% Pocet pulzov kodovaca na
P76 Pulzlzlé/dc;tvacky 7 65535 pulzov/ 256 629 jednu,otévékuA Pouzité iba
. ot pre vypocet hodnoty
aca otacok kodovaca.
0=DI5a DI6 su pre
normalny digitalny vstup
P7.7 | Konfig. DI5 a DI6 0 2 0 1800 | 1 = DI6 je pre sled pulzov

2 =DI5 a DI6 su pre rezim
frekvencie kédovaca

tab. 12: Sled pulzov / kédovac

24 hodinova podpora +358 (0)201 212 575 « E-mail: vacon@vacon.com




26 « VACON MONITOROVANIE A PARAMETRE

5.10 Digitalne vystupy (Riadiaci panel: Menu PAR -> P8)

Kéd Parameter Min.| Max. | Jedn. ey ID Volby
hodn.
0 = Nepouzité
1 = Pripraveny
2=_Chod
3 =Porucha
4 = Porucha invertovana
5 =Varovanie
6 = Reverzované
7 = Ref. dosiahnuté
8 = Regulator motora aktivny
. L. 9 = Riad. slovo zbernice B13
P8.1 | Vyber signdlu RO1| 0 19 2 313 10 = Riad. slovo zbernice B14
Riad. slovo zbernice B15
12 = Vyst. frekv. superv.
13 = Vyst. moment superv.
14 =Teplota jedn. superv.
15 = Anal6g. vstup superv.
16 = Prednast. rychl. aktivna
17 = Riad. extern. brzdica
18 = Riadenie z panela aktivne
19 = Riadenie I/0 aktivne
P8.2 | Vyber signalu RO2| 0 19 3 314 | Ako parameter 8.1
pg3 | VWbersignalu | o 19 1 312 | Ako parameter 8.1
DO1
P84 | RO2inverzia 0 1 0 | ago |0 Ziadnainverzia
1=Invertované
pas | Oneskoreniezop-) o 55 [ 35000| s | 0,00 | 460 |0,00=Ziadne oneskorenie
nutia RO2
pa | Oneskoreniewp-l 561 3000 s | 0,00 | 461 [0,00=Ziadne oneskorenie
nutia RO2
P87 | RO1inverzia 0 1 0 | 15870 2iadnainverzia
1=Invertované
pag | Oneskoreniezop-| 551 35000 s [ 0,00 | 458 [0,00=Ziadne oneskorenie
nutia RO1
pag | Oneskorenievyp-l o5 [ 35000| s | 000 | 459 |0,00=Ziadne oneskorenie
nutia RO1
P8.10| Vyber signdluRO3| 0 19 0 317 | Ako parameter 8.1,
P8.11|VybersignauRo4| 0 | 19 0 | 318 |RO3-RO5implementované,ale
skryté az do pripojenia
P8.12| VybersignaluRos| o [ 19 0 | 1386|doplinkové dosky.

tab. 13: Digitdlne vystupy
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5.11 Analégové vystupy (Riadiaci panel: Menu PAR -> P9)
Kod Parameter Min.| Max. | Jedn.| fiecy ID Volby
hodn.
0 = Nepouzité
1= Vyst. frekv. (0-f,,,)
2 = Vystup. prad (0-I,motor)
3 = Moment motora (0-l,motor)
4= Vystup PID (0 - 100%)
5 = Ref. frekv. (0-f,5,)
6 = Rychl. motora (0-n )
7 = Vykon motora (0-P,motor)
8 = Napétie motora (0-
Vyber signalu UnMotor)
Pl analdg. vystupu 0 4 ! 307 9 = Nap. j.s. medziobvodu
(0-1000V)
10 = Data procesu In1
(0-10000)
11 = Data procesu In2
(0-10000)
12 = Data procesu In3
(0-10000)
13 = Data procesu In4
(0-10000)
14 = Test 100%
Min. anal6g. 0=0V/0mA
P92 vystupu 0 ! 0 310 1=2V/4mA
po3 | Skalovanieanalég.| oo 1100001 o | 1000 | 311 | Faktor skslovania
vystupu
po.g | Casovakonstantaf o | 4500 | 5 | 010 | 308 |Casova konstantafiltra
analog. vystupu
Ako parameter 9.1, AO2&AO3
Po5 Vo!’ba sllgnalu 0 14 1 472 |mp|e_me‘mo.vane, ale skr/yte az
analdg. vystupu 2 do pripojenia doplnkové
dosky.
Ako parameter 9.2, AO2&A03
P96 er’w.analog 0 T 0 475 |mp|gmgntgvane,ale sk(yte az
vystupu 2 do pripojenia doplnkové
dosky.
) Ako parameter 9.3, AO2&A03
9.7 Skalov'anleanalog, 00 | 10000] % 1000 | 476 |mplgm§ntqvane, ale sk(yte az
vystupu 2 do pripojenia doplnkové
dosky.

tab. 14: Analégové vystupy
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Kéd Parameter Min.| Max. | Jedn. Riecy ID Volby
hodn.
) Ako parameter 9.4, AO2&A03
Po.g Casov’a kopstanta 0,00 1000 s 0,10 473 |rnple.rnevntqvane,ale skrlyte az
analog. vystupu do pripojenia doplnkové
dosky.
P9.9 Vo!ba 5|/gnalu 0 14 1 479 | Ako parameter 9.5
analég. vystupu 3
po.1g| Min.analég. 0 1 0 | 482 |Ako parameter 9.6
vystupu 3
po.q1 | Skalovanieanalog. o o f 000 01 o5 | 1000 | 483 [Ako parameter 9.7
vystupu 3
po.12| Dobafiltrovania 001 150 | s | 010 | 480 | Ako parameter 9.8
analég. vystupu 3

tab. 14: Analégové vystupy
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5.12 Mapovanie dat komunikacnej zbernice (Riadiaci panel: Menu PAR -> P10)

Kod Parameter Min.| Max. | Jedn. et ID Poznamka
hodn.
0 = Ref. frekvencia
1= Vyst. frekvencia
2 = Rychlost motora
3 =Prud motora
4 = Napitie motora
5=Moment motora
6 = Vykon motora
7 =Nap. j.s. medziobvodu
. . 8 = Kéd aktivnej poruchy
P10.1 k\g yﬁi’g’g::\;‘!z‘q o | s o | 852 [9=Analsg. An
: 10 = Analég. Al2
11 = Stav digit. vstupu
12 =Hodnota spatnej
vézby PID
13 = Referencia PID
14 =Sled pulzov / vstup
kodovaca (%)
15 =Sled pulzov / pulz
kodovaca ()
P10.2 Vyber vystypu 0 15 1 853 |Rozne mapované na PD2
kom. zbernice 2
pros | Vybervystupu |, 15 2 854 |Ré6zne mapované na PD3
kom. zbernice 3
P10.4 Vyber vystypu 0 15 4 855 |Rdzne mapované na PD4
kom. zbernice 4
pros5 | Vbervystupu 0 15 5 856 |Rozne mapované na PD5
kom. zbernice 5
P10.6 Vyber vystypu 0 15 3 857 |Rdzne mapované na PD6
kom. zbernice 6
proy | Vybervystupu |, 15 6 858 |Rozne mapované na PD7
kom. zbernice 7
P10.8 Vyber vystypu 0 15 7 859 |Rozne mapované na PD8
kom. zbernice 8
PDI pre pomoc. CW
0 = Nepouzité
. . 1=PDI
P109 Vyg::g‘iafcﬁ’;f o | s o | 1519[2=pD12
pomoc. 3=PDI3
4=PDI4
5=PDI5

tab. 15: Mapovanie ddt komunikacnej zbernice
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5.13 Zakézané frekvencie (Riadiaci panel: Menu PAR->P11)

Kod Parameter Min. | Max. | Jedn. i ID Poznamka
hodn.
P11 Dolny limit ze_lkazane 0,00 P32 Hz 0,00 500 Dolny |IITIIKV- )
frekvencie 1 0 = Nepouzité
P12 Horny limit Z§kazane 0,00 P32 Hz 0,00 510 Horny I|m|t“ )
frekvencie 1 0 = Nepouzité
P13 Dolny limit ze_lkazane 0,00 P32 Hz 0,00 511 Dolny |IITIIKV- )
frekvencie 2 0 = Nepouzité
P14 Horny limit Z§kazane 0,00 P32 Hz 0,00 512 Horny I|m|t“ )
frekvencie 2 0 = Nepouzité
tab. 16: Zakdzané frekvencie
5.14 Kontrola limitov (Riadiaci panel: Menu PAR -> P12)
a . Predv. A
Kod Parameter Min. | Max. | Jedn. hodn ID Poznamka
. 0 = Nepouzité
P12.1 f/“,rs‘r:'a :f;zf/' 0 2 0 315 [1 = Dolny limit
ystup- ) 2 =Horny limit
pi2.2|Himit k?rr:k';/‘/y“”p' 000 | P32 | Hz 000 | 316 |Prah kontr. vystup. frekv.
. 0 = Nepouzité
pr2.3| Funkciakontroly | 2 0 348 [1 = Dolny limit
momentu A
2 =Horny limit
pro4| Umitkontroly o0 h00 ] o 00 | 349]Prah kontroly momentu
momentu
0 = Nepouzité
P125 K°"."g'a£p'°‘y 0 2 o | 3541 =Dolnylimit
Jednotky 2 =Horny limit
P12:6 Limit k.ontroly 10 100 o 40 355 Prah kontroly teploty jed-
teploty jednotky notky
Kontrola sign. 0=AI
P27 analdg. vstupu 0 ! 0 356 1=A12
pr2g| A k°”Z‘;:r°V”e 0,00 | 100,00 % 80,00 | 357 |Alkontr. prah ZAP
pr2o| A k°"\‘,:‘”‘,”°""e 000 |10000| % 40,00 | 358 | Al kontr. prah VYP

tab. 17: Kontrola limitov
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5.15 Ochrany (Riadiaci panel: Menu PAR -> P13)

pradového vstupu

Kod Parameter Min. | Max. | Jedn. i’::: ID Poznamka
0 = Ziadna akcia
1=Alarm
Porucha pradu 2 = Alarm, prednastavena
P13.1 analé vrs’tu u 0 4 1 700 |frekvencia alarmu
9- P 3 = Porucha: Sposob
zastavenia
4 = Porucha: Volny dobeh
1= Ziadna reakcia (poru-
- cha nie je generovana, ale
P132 [ Porucha podpatia ! 2 2 727 pohon ukon¢i modulaciu)
2 = Porucha: Volny dobeh
0 = Ziadna akcia
1=Alarm
P13.3 Zemny skrat 0 3 2 703 |2 = Porucha:Funkcia
zastavenia
3 = Porucha: Volny dobeh
P13.4 Poruch?é\;);stupnej 0 3 2 702 |Ako parameter 13.3
Ochrana zablo-
P13.5 Kovania 0 3 0 709 |Ako parameter 13.3
Ochrana pri
P13.6 Jatazeni 0 3 0 713 |Ako parameter 13.3
Tepelna ochrana
P13.7 motora 0 3 2 704 |Ako parameter 13.3
Mtp:Okolita o i
-20
P13.8 teplota 100 C 40 705 |Teplota prostredia
Mtp:Chladenie pri o Chladenie ako % pri 0
P139 nulovej rychlosti 00 [ 1500 % 400 706 rychlosti
Mtp:Tepelna . N Tepelna casova konstanta
P Casova konstanta ! 200 min Rozne | 707 motora
2,0
P13.11| Prid zablokovania| 0,00 | | x A INjedn. | 710
Njedn.
P13.12 | Doba zablokovania| 0,00 | 300,00 s 15,00 71 Casovy limit zablokovania
P13.13 Frekvencla.zablo» 0,10 | 320,00 Hz 25,00 712 Mln.frekvencla zablokova-|
kovania nia
UL:Zataz zaciatku o Min. moment na zaciatku
P13.14| s dbudzovania 100 ] 1500 % 500 714 odbudzovania
UL:Zataz pri . — )
P13.15 nulovej frekvencii 50 150,0 % 10,0 715 |Minimalny moment pri FO
P13.16| UL:Casovy limit 1,0 | 3000 H 20,0 716
Oneskorenie
P13.17 poruchy 0,0 10,0 S 0,5 1430

tab. 18: Ochrany
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Kéd Parameter Min.| Max. | Jedn. r:::: ID Poznédmka
0 = Ziadna akcia
1=Alarm
P13.18| Externd porucha 0 3 2 701 |2 = Porucha: Spésob
zastavenia
3 = Porucha: Volny dobeh
pr3.qg| Poruchakom. 0 4 3 733 | Ako parameter 13.1
zbernice
Frekvencia pouzita, ked’
Prednastavena odpoved na poruchu je
P13.20 N P3.1 P3.2 Hz 25,00 183
frekvencia alarmu Alarm + prednast.
frekvencia.
P13.21 Zamknutie Uprav 0 1 o 819 0=Upravy povgleng’
parametrov 1 = Upravy zakazané
0 = Ziadna akcia
1=Alarm
2 = Porucha: Spdsob
. zastavenia
P13.22| Porucha termistora| 0 3 2 732 3 = Porucha: Volny dobeh
Skryté, dokial nie je
pripojena doplnkova
doska

tab. 18: Ochrany

UPOZORNENIE! Tieto parametre st zobrazené, ked' P17.2=0.

5.16 Parametre chybového autoresetu (Riadiaci panel: Menu PAR -> P14)

Kod Parameter Min.| Max. | Jedn. Rico ID Poznamka
hodn.
- 0 = Zakéazané
P14.1 | Automaticky reset 0 1 0 731 1 = Povolit
P14.2 Cas ¢akania 0,10 | 10,00 s 0,50 | 717| Doba ¢akania po poruche
P14.3| Trvanie pokusu | 0,00 | 60,00 s 30,00 | 718]| Max. doba pre pokusy
P14.4| Pocetpokusov 1 10 3 759 | Max. pocet pokusov
0 =Po rampe
P14.5| Sposob restartu 0 2 2 719] 1 = Letmy start
2 = Z Funkcie spustania

tab. 19: Parametre chybového autoresetu

UPOZORNENIE! Tieto parametre st zobrazené, ked' P17.2=0.
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5.17 Parametre riadenia PID (Riadiaci panel: Menu PAR -> P15)
s A Predv. e
Kod Parameter | Min.| Max. [ Jedn. ID Poznamka
hodn.
0 = Pevna referencia %
1=Al1
2=A12
3 =ProcessDataln1
(0-100%)
. 4 = ProcessDataln2
P15.1 | Volba referencie 0 7 0 332 (0-100%)
5 =ProcessDataln3
(0-100%)
6 = ProcessDataln4
(0-100%)
7 = Sled pulzov / kédovac
p1s2 | Pevnd 'ﬁfere”c'a 00 | 1000] % 500 | 167 |Pevna referencia
Pevn referencia Alternativna pevna
P15.3 2 0,0 | 100,0 % 50,0 168 | referencia, volitelna
pomocou DI
0=ANl
1=A12
2 =ProcessDataln1
(0-100%)
3 = ProcessDataln2
Volba hodnoty (0-100%)
P154 spétnej vazby 0 7 ! 334 4 = ProcessDataln3
(0-100%)
5 = ProcessDataln4
(0-100%)
6=AI2-Al
7 = Sled pulzov / kédovac
Minimum Hodnota pri minimélnom
P15.5 | hodnoty spétnej| 0,0 | 50,0 % 0,0 336 .. p
. signalu
vézby
Maximum Hodnota pri maximalnom
P15.6 | hodnoty spétnej| 10,0 | 300,0 % 1000 | 337 |.. P
.. signalu
vézby
P15.7 P zisk 0,0 |1000,0 % 10,00 118 | Propor¢ny zisk
P15.8 I cas 0,00 | 320,00 s 10,00 | 119 |Integralny cas
P15.9 D ¢as 0,00 | 10,00 s 0,00 132 | Derivacny cas

tab. 20: Parametre riadenia PID
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a A Predv. A
Kod Parameter | Min.| Max. | Jedn. V-l D Poznamka
hodn.
0 = Priamy (Spatna vézba <
Referencia ->Zvys. vystupu
. . PID)

P15.10| Chyba inverzie 0 1 0 340 1= Invertovany (Spétna
vézba > Referencia ->Sniz.
vystupu PID)

Pohon prejde do rezimu
parkovania, ked' vystupna
Minimalna frekvencia ostava pod tymto
P15.11 frekvencia 0,00 | P3.2 Hz 25,00 | 1016 | limitom dlh3iu dobu, ako je
parkovania doba definovana
parametrom Oneskorenie
parkovania

P15.12 Oneskorer?le 0 3600 s 30 1017 Oneskore_nle pre prechod do

parkovania parkovania

P15.13| Chybarestartu | 00 | 1000] % 50 | 1018]Prah pre ukoncenie
parkovania

Zvysenie

P15.14 referencie 0,0 | 500 % 10,0 1071 | Vztiahnuté k referencii

parkovania

p1s.s| Caszosinenia | | o s 10 | 1072 | Doba zosilnenia po P15.12

referencie

P15.16 Max. strat.a 00 | 500 % 50 1509 VzElahr?ut"e k hodnotje )

parkovania spatnej vazby po zosilneni
Cas kontroly -

P15.17 straty parkovania 1 300 s 30 1511 | Po dobe zosilnenia P15.15
0 = Hodnota spatnej vizby
PID

oty

P15.18 zobrazenia 0 6 0 15135 _ 4

rocesu 3 = Moment motora
3 4 =\lykon motora
5 =Prad motora
6 = Sled pulzov / kédovac
Desatinné
p15.19| _hodnoty o | 3 1 | 1035 | Desatiny na displeji
zobrazenia
procesu
Max. hodnota

P15.20 zobrazenia 0,0 13200,0 100,0 | 1034 | Max. hodnota procesu

procesu

tab. 20: Parametre riadenia PID

UPOZORNENIE! Tieto parametre st zobrazené, ked' P17.2=0.
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5.18 Predohrev motora (Riadiaci panel: Menu PAR -> P16)

Kod Parameter Min. [ Max. | Jedn. :‘::r“l ID Poznamka
0 = Nepouzité
Funkcia 1=Vzdy v zastavenom
P16.1 predohrevu 0 2 0 1225 stave
motora 2 =Riadené digitalnym
vstupom
Jednosmerny prid pre
predohrev motora a
. 0,5x% menica v zastavenom
P16.2 Prudﬁroe:i?:revu 0 | A 0 1227 stave. Aktivne v
Njedn. zastavenom stave alebo
digitalnym vstupom v
zastavenom stave.
tab. 21: Predohrev motora

5.19 Menu jednoduchého poutzitia (Riadiaci panel: Menu PAR -> P17)

Kéd

Parameter

Min.

Max.

Jedn.

Predv.
hodn.

ID

Poznamka

P17.1

Typ aplikacie

540

0 =Zakladna

1 = Cerpadlo

2 = Ventilator

3 =Vysoky moment
UPOZORNENIE! Viditelné
iba ked je aktivny
Sprievodca spustanim.

P17.2

Parameter
skryty

n

[

0 = Vietky parametre
viditelné

1 = Viditelna iba skupina
parametrov rychleho
nastavenia

tab. 22: Parametre menu jednoduchého pouZzitia
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5.20 Parametre systému

Kod Parameter Min. | Max. ety ID Poznamka
hodn.
Informécie o softvéru (MENU PAR -> V1)
V1.1 APISWID 2314
V1.2 Verzia API SW 835
V1.3 Power SW ID 2315
Vi4 Verzia Power SW 834
V15 ID aplikacie 837
V1.6 Revizia aplikacie 838
V1.7 Zatazenie systému 839
Ked'je nainstal y Modbus a ziadne iné doplnkové dosky, st pouzité tieto parametre
Stav komunikécie
Modbus.
Format: xx.yyy
V2.1 Stav komunikacie 808 kde xx =0 - 64 (pocet
chybovych sprav) yyy =
0-999 (pocet dobrych
sprav)
. 0 = Nepouzité
P22 Protokol kom. zbernice 0 1 0 809 1= Pouzity Modbus
P23 Slave - adresa 1 255 1 810
0=300
1=600
2=1200
3 =2400
P2.4 Rychlost prenosu 0 8 5 811 4 =4800
5=9600
6 =19200
7 =38400
8=57800
0 =Ziadna
P2.6 Typ parity 0 2 ] 813 1=Nepérna
2 =Pérna
0 = Nepouzité
P2.7 | Casovy limit komunikécie 0 255 0 814 1=1sekunda
2 =2 sekundy, atd.
P2.8 | Resetstavu komunikécie 0 1 0 815
Ked'je nainstalovany Canopen, st pouZité tieto parametre
V2.1 | Stav komunikécie Canopen 14004
P22 Prevéadzkovy rezim T 2 1 14003
Canopen
P23 ID uzla Canopen 1 127 1 14001

tab. 23: Parametre systému
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Kéd Parameter Min. | Max. ::)e:: ID Poznamka
P2.4 | Rychlost prenosu Canopen| 1 8 6 14002
Ked'je nainstalovany DeviceNet, st pouzité tieto parametre
V2.1 Stav komunikacie 14014
P2.2 | Typ vystupného zostavenia| 20 m 21 14012
P23 MACID 0 63 63 14010
P24 Rychlost prenosu 1 3 1 14011
P2.5 | Typ vstupného zostavenia | 70 117 71 14013
Ked je nainstalovany ProfiBus, su pouZité tieto parametre
V2.1 Stav komunikacie 14022
V2.2 Protokol kom. zbernice 14023
V23 Aktivny protokol 14024
V2.4 | Aktivna prenosova rychlost 14025
V2.5 Typ telegramu 14027
P2.6 Rezim obsluhy 1 3 1 14021
P2.7 Slave - adresa 2 126 126 14020
Dal3ie informacie
V3.1 Pocitadlo MWh 827 Miliény Watt-hodin
V3.2 Zapnuté dni 828
V33 Zapnuté hodin 829
V34 Pocitadlo chodu: Dni 840
V3.5 | Pocitadlo chodu: Hodiny 841
V3.6 Pocitadlo porich 842
V37 Monitor stavu sady Skryté pri pripojeni s
parametrov panelu PC.
1= Obnovi tovarne
P42 | Obnovtovarne nastavenia| 0 1 0 831 nastavenia vietkych
parametrov
P43 Heslo 0000 | 9999 | 0000 832
pa4 podsfjtslepr:ieeﬁacr:)elaitivne 0 9 5 833
Ulozit nastavenu sadu Skryté pri pripojeni s
pa.s parametrov do panela 0 ! 0 PC.
Obnovit nastavenu sadu Skryté pri pripojeni s
P4.6 parametrov z panela 0 ! 0 PC.
F5.x Menu Aktivne poruchy
F6.x Menu Historia portich

tab. 23: Parametre systému
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6. URCOVANIE PORUCH

Kod poruchy Nazov poruchy Kéd poruchy Nazov poruchy

Chyba strézca

1 Nadprid 25 mikrokontroléru
2 Prepétie 27 Spétnd ochrana EMF
. Komunikécia po internej
3 Zemny skrat 34 sbernici
8 Porucha systému 35 Porucha aplikécie
9 Podpitie 41 Prehriatie IGBT
Volba analégového vstupu
. " 20% - 100% (zvoleny rozsah
1 Porucha vystupnej faze 50 signalu 4 a2 20 mA alebo 2
az10V)
Podchladenie .
13 frekvenéného menica 51 Externd porucha
14 Prehriatie frekvencného 52 Porucha dvierok panela
menica
15 Motor zablokovany 53 Porucha kom. zbernice
y
16 Prehriatie motora 54 Porucha zésuvk
y
e Porucha nespravneho
17 Odlahcenie motora 55 chodu
22 :g;‘;gﬁ kentrelného suctu 57 Porucha identifikicie

tab. 24: Poruchové kédy. Podrobny popis portch ndjdete v pouZivatelskej prirucke.
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7. OBECNE UDAJE

Ram Vyika Sirka Hibka (mm) Hmotnost (kg)

MI1 157 66 98 0.5
Rozmery MI2 195 90 102 0.7
ahmotnost i3 262 700 09 [

Mi4 370 165 165 8

MI5 414 165 202 10

Siete Vacon 20 (400 V) nie je mozné pouzivat v sietach s uzemnenou fazou
Napéjacia Maximalny skratovy prud musi byt < 50 kA, Pre MI4 bez j.s. syti¢a musi
siet Skratovy prud byt max. skratovy prid < 2,3 kA, pre MI5 bez j.s. sytica musi byt max.

skratovy prud < 3,8 kKA.

Vystupné napatie

0-U,

Pripojenie Menovity trvaly prud Iy pri teplote okolia max. +50 °C (zavisi na velkosti
motora Vystupny prad jednotky), pretazenie
1,5 x Iy max. 1 min /10 min
Tepl -10°C (bez namrazy)...+40/ 50 °C (zavisi na velkosti jednotky):
eplota . menovita zataZitelnost Iy
pracovného P . v o
prostredia Boc¢néa montaz pre MI1-3 je vzdy 40 °C; pre volbu IP21/Nema1 v MI1-3
max. teplota je takisto 40 °C.
Teplota 40°C...+70°C
. skladovania
F > — - - —
prostredia Relativna vihkost SOd?IS % RH, bez kondenzacie, nekorozivne prostredie, bez kvapkajucej
Nadmorskd vk 100% zatazenie (bez znizovania vykonu) do 1000 m. 1% znizenia
morska vyska vykonu pre kazdych 100 m nad 1000 m; max. 2000 m
Trieda krytia P20 /1P21 /Nema1 pre MI1-3, IP21 pre MI4-5
stuped PD2
znecistovania
Imunita V stlade s EN50082-1, -2, EN61800-3
Emisie (Podrobny | 230V:Vzhode s EMC kategérie C2; S internym filtrom RFI.
popis, vid' MI4&5 zodpoveda C2 s doplnkovym j.s. syticom a CM syticom.
EMC Pouzivatelska 400V : V zhode s EMC kategorie C2; S internym filtrom RFI
priru¢ku Vacon 20 | MI4&5 zodpoveda C2 s doplnkovym j.s. syticom a CM syticom.
na: Oba: Ziadna ochrana pred emisiami EMC (Vacon Grovef N): Bez filtra
www.vacon.com) | RFI
R Pre EMC: EN61800-3,
Yy Pre bezpe¢nost: UL508C, EN61800-5
ce"m;(éty. Pre bezpe¢nost: CE, UL, cUL,
avyniasenie Pre EMC: CE, c-tick
vyrobcu o . . P e
zzode (Podrobné informacie o schvaleniach, vid'stitok jednotky)
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Napajaci Svorka kabla min-max (mm?)
Ram Poistka (A) kabel Cu Hlavné .| Riadeniea
(mm?) vedenie | UZEMnenie] i
Poziadavky na kable | M!! 5
; JUBLE1RS 3*1,5+1,5 154
aPP?iIStbyé A MI2 10
{Podrobné Gdate, [ 20 32,525 56
priru¢ku Vacon 20
20 na: 25
Www.vacon.com) 20
380-480V,3~ Mi4 L 3*6+6 1-10Cu 1-10
208-240V, 3~ (20a40jeiba
pre 208 - 240
V,3~)
2,5-50
MI5 40 3¥10+10 Cu/Al 2,535 0,5-1,5
Mi2 20 2%2.5+2.5
115V, 1~
MI3 32 2¥6+6
1,54
M 10 2%1,5+1,5
208 - 240, 1~ Mi2 20 2%2,5+2,5
mi3 32 2%6+6 1,56
MI3 6
3*1,5+1,5 154
575V Mi3 10
MI3 20 3%2,5+2,5 1,5-6

- Cez uvedené poistky je mozné pripojit jednotku k napajaniu s maximalnym skratovym
pradom 50 KA.

- PouZivajte kable s tepelnou odolnostou najmenej +70 °C.

- Poistky sluzia aj ako ochrana pred pretazenim kabla.

- Tieto pokyny st pouzitelné iba v pripade jedného motoru a jedného kablového
spojenia od frekven¢ného menica k motoru.

- Pre splnenie normy EN61800-5-1 musi mat ochranny vodi¢ prierez najmenej 10 mm?
Cu alebo 16 mm? Al. Ina moznost je poutzitie dodatoéného ochranného vodica
najmenej rovnakej velkosti, ako je pévodny vodic.
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Vykonové tdaje Vacon 20

Hlavné napatie 208 - 240 V, 50 / 60 Hz, 1~
Menovity
Menovita zatazitelnost Vykon motora vstupny
Frekv. pru s
ic — Mechanicka [Hmotn
menic - ] Prad pri velkost ost (kg)
typ 100% trval, pretazeni P P [A]
prad Iy [ A 150% HP] | TKW]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 4,2 MI1 0,55
0002 24 3,6 0,5 0,37 57 Mi1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 6,6 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 8,3 MI2 0,55
0005 4.8 7,2 1,5 11 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 1,5 14,1 MI2 0,7
0009* 9,6 14,4 3 2,2 22,1 Mi3 0,99

tab. 25: Vykonové tdaje Vacon 20, 208 - 240 V

* Maximalna prevadzkova teplota okolia menica je 40 °C!

Hlavné napatie 208 - 240 V, 50 / 60 Hz, 3~
Menovity
Menovita zatazitelnost Vykon motora  |vstupny
Frekv. pru s
mtenié - . |Pradpri vMeeilfgsatnICka :J'Sr??l(tg)
yp 100% trval pretazeni P P
prad iy [A]  [150% HP | kwi (Al
[A]

0001 1,7 2,6 0,33 0,25 2,7 M1 0,55
0002 24 3,6 0,5 0,37 3,5 Ml 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 3,8 MI1 0,55
0004 3,7 56 1 0,75 4,3 MI2 0,7
0005 4,8 72 15 1,1 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 1,5 84 Mi2 0,7
0011* 1 16,5 3 2,2 13,4 Mi3 0,99
0012 12,5 18,8 4 3 14,2 Mi4 9
0017 17,5 26,3 5 4 20,6 Mi4 9
0025 25 37,5 7,5 5,5 30,3 Mi4 9
0031 31 46,5 10 7,5 36,6 Mi5 1
0038 38 57 15 11 44,6 MI5 11

tab. 26: Vykonové tidaje Vacon 20, 208 - 240V, 3~

* Maximalna prevadzkova teplota okolia menica je +40°C!
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Hlavné napatie 115V, 50 / 60 Hz, 1~
Menovity
Menovita zatazitelnost Vykon motora vstupny
Frekv. pru o
iy Mechanicka |Hmotn
menic- Prad pri ¢ i
typ 100% trvaly pretazeni P P (Al vefkost ostlkg)
prad Iy [A 1[5?% [HP] [Kw]
Al
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 9,2 MI2 0,7
0002 24 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7
0003 28 4,2 0,75 0,55 12,4 MI2 0,7
0004 3,7 5,6 1 0,75 15 MI2 0,7
0005 4,8 72 1.5 1,1 16,5 MI3 0.99

tab. 27: Vykonové tdaje Vacon 20, 115V, 1~

Hlavné napétie 380 - 480 V, 50 / 60 Hz, 3~

Menovity
Menovita zatazitelnost Vykonmotora  |vstupny
Frekv. pru s
ic —— Mechanickéd |Hmotn
menic - | Prad pri velkost ost (kg)
typ |100% trval pretazeni P P [A]
prad Iy[A EAS]O% [HP] [KW1]

0001 13 2 0,5 0,37 2,2 MI1 0,55
0002 19 29 0,75 0,55 2,8 MI1 0,55
0003 24 3,6 1 0,75 32 M 0,55
0004 33 5 15 1,1 4 MI2 0,7
0005 4,3 6,5 2 1,5 5,6 MI2 0,7
0006 56 84 3 2,2 73 M2 0,7
0008 76 11,4 4 3 9,6 Mi3 0,99
0009 9 13,5 5 4 11,5 MI3 0,99
0012 12 18 7,5 55 14,9 MI3 0,99
0016 16 24 10 7,5 17,1 Mi4 9
0023 23 34,5 15 11 25,5 Mi4 9
0031 31 46,5 20 15 33 MI5 11
0038 38 57 25 18,5 4,7 MI5 11

tab. 28: Vykonové udaje Vacon 20, 380 - 480 V

* Maximalna prevadzkova teplota okolia tychto menicov je +50 °C
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Hlavné napétie 575V, 50 / 60 Hz, 3~
Menovity
Typ Menovita zatazitelnost Vykon motora vstupny
freléveonén — prd Men:gsatnicka' gsrpﬁfg)
° o g Prad pri vel
menica | WIAT pretazent ey | oot |
0002 1,7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 15 3,6 MI3 0,99
0004 39 59 3 2,2 5 Mi3 0,99
0006 6,1 9,2 5 3.7 7,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 7.5 55 104 MI3 0,99

tab. 29: Vykonové tdaje Vacon 20, 575V

Upozornenie: Vstupné prady su spocitané pri napajani transformatorom 100 kVA.

Rychle nastavenie Modbus

1 A: Ako vzdialené riadiace miesto zvolte komunikacnu zbernicu: P2.1 to1 - Kom. zbernica
B: Nastavte protokol Modbus RTU na ,ZAPNUTY": $2.2 na 1 - Modbus

A. Nastavte riadiace slovo na 0" (2001)

B. Nastavte riadiace slovo na 1" (2001)

C. Stav frekven¢ného menica je CHOD

2 D. Nastavte referen¢nti hodnotu na 5000 (50,00%) (2003)

E. Aktuélna rychlost je 5000 (25,00 Hz, ak je MinFreq 0,00 Hz a MaxFreq je 50,00 Hz)
F. Nastavte riadiace slovo na 0" (2001)

G. Stav frekvenéného menica je STOP

24 hodinova podpora +358 (0)201 212 575 « E-mail: vacon@vacon.com
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