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GUVENLIK Bel.: DPD00855, Basim Tarihi: 10.02.2012 VACON ©® 1

Bu hizli kilavuz, Vacon 20 frekans doniistiiriiciiniin
kolay montaj ve kurulumu igin temel adimlari igermektedir.
Siiriiciiniizii devreye almadan 6nce, agsagidaki adreste bulunan
Vacon 20 Kullanici Kilavuzunun tamamini indirin ve okuyun:
www.vacon.com -> Destek ve Indirilecek Ogeler

1. GUVENLIK

ELEKTRIK KURULUMUNU YALNIZCA YETKIN BIR
A ELEKTRIKGi YAPABILIR!

Bu hizli kilavuzda, kisisel giivenliginizi saglamak ve uriinde veya bagl aygitlarda
istenmeyen zararlari 6nlemek igin agikca isaretlenmis uyarilar vardir.

Liitfen bu uyarilan dikkatlice okuyun:

Vacon 20 ana elektrie baglandiginda, frekans donstirticliye
ait gli biriminin bilesenlerinde elektrik bulunur. Bu voltaja
maruz kalmak son derece tehlikelidir ve 6lime veya ciddi
yaralanmalara neden olabilir.

Vacon 20 ana elektrie baglandiginda, motor caligmiyor olsa
dahi U, V, W (T1, T2, T3) motor terminallerinde ve - / + olasi
fren direng terminallerinde elektrik vardir.

GIC kontrol terminalleri ana elektrikten izole edilmistir. Ancak,
Vacon 20 ana elektrige bagli olmasa da réle ¢ikis terminalle-
rinde tehlikeli kontrol voltaji olabilir.

Vacon 20 frekans dénistricilerin kagak akimi 3,5 mA
AC'den fazladir. EN61800-5-1 standardina gére, gtiglendiril-
mis korumali toprak baglantisi yapiimalidir.

Bkz. Bolim 7!

Frekans donusti U bir makinenin pargasi olarak kullanili-
yorsa, makine Ureticisi makineye bir ana elektrik digmesi
koymakla yukiumltdir (EN 60204-1).

Motor galisirken Vacon 20'nin ana elektrik baglantisi ¢ikarilsa
dahi, suireg icinde motora giig gelirse elektrik yikli kalir. Bu
durumda motor, frekans donsturiicl igin bir jeneratér bes-
leme enerjisi gorevi gorir.

Frekans donustiiriiciiniin baglantisini ana elektrikten ¢ikardik-
tan sonra, fan durana kadar ve 6n paneldeki gorinti bélimleri
veya durum ledleri sénene kadar bekleyin. Vacon 20 baglanti-
lar Gizerinde herhangi bir sey yapmadan 5 dakika daha bekle-
yin.

Otomatik sifirlama islevi etkinlestiriimisse, bir hata durumun-
dan sonra motor otomatik olarak galisabilir.

Bbbbibbb
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2 ® VACON KURULUM

2. KURULUM

2.1 Mekanik kurulum

Vacon 20'yi duvara monte etmek igin mimkin olan iki ydntem vardir. MI1 - MI3 igin,
vida ile ya da DIN-raya montaj; M4 - MI5 igin, vida ile ya da flans tipi montaj.
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Sekil 1: Vida ile montaj, MI1 - MI3
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Sekil 2: Vida ile montaj, Ml4 - MI5
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KURULUM VACON ® 3

Sekil 3: DIN-raya montaj, MI1 - MI3
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Sekil 4: flang tipi montaj, Ml4 — MI5

Not! Siriicliniin arka kismindaki montaj boyutlarina bakin.

Sogutma amaciyla Vacon 20'nin Gst kisminda (100 mm), alt kisminda (50 mm) ve
yan taraflarinda (20 mm) bos alan birakin! (MI1 - MI3 igin, ortam sicakligi 40°C'nin
altindaysa yan yana kuruluma izin verilir; M4 - MI5 igin yan yana kuruluma izin veril-
mez.
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4 ® VACON KURULUM

Destegi elektrik
kablolar takildiktan
SONRA baglayin

Bu plakay! elektrik
kablolari takilmadan
ONCE baglayin

© o A o o
Sekil 5: PE'nin (plaka ve API kablo destegi) baglanmasi, MI1 - MI3

Taal Tl

Destegi kurulumdan
SONRA baglayin

Bu plakay! elektrik

Kablolari takilmadan
ONCE baglayin

Sekil 6: PE'nin (plaka ve API kablo destedi) baglanmasi, Ml4 - MI5
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KURULUM

VACON ® 5

2.2 Kablolama sistemi ve baglantilar
2.2.1 Elektrik kablolari

Not! Elektrik kablolari igin sikma torku degeri 0,5 - 0,6 Nm'dir

3~(230V, 400V)

1~(230 V)

Motor cikisi

U/T1 VIT2 WIT

topraklama
icin plastik
kablo kilifini
ELEKTRIK  soyun MOTOR

Sekil 7: Vacon 20 elektrik baglantilari, MI1

3~ (230 V, 400V, 575 V) Harici fren direnci
—\ 3~ (230 V, 400V, 575 V)

1~1230 V) 1~ (115 V)

Motor gikist
| L1L2IN L3 R+ R- UITIVIT2W/T3
360° |
toprakla i 7l R R
icin »
plastik - :
kablo N \
kilifini

Sekil 8: Vacon 20 elektrik baglantilari, MI2 - MI3
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6 ® VACON KURULUM

3~ (380, 480V)

ELEKTRIK DIRENCI

MOTOR
Sekil 9: Vacon 20 elektrik baglantilari, MI4

3~ (380, 480V)

DGR R 0C= T V/TZ TS

sl

ELEKTRIK  Fren MOTOR
DIRENCI

Sekil 10: Vacon 20 elektrik baglantilari, MI5

Tel. +358 (0)201 2121 « Faks +358 (0)201 212205




KURULUM VACON ® 7

2.2.2 Kontrol kablolari

"\
Sc——————

emmm——

Sekil 12: Kapagi agin, Mi4 - MI5
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8 ® VACON KURULUM

Kontrol kablosu
"™ sikma tork
degeri: 0,4 Nm

360° topraklama
cin plastik kablo
kilifini soyun

Sekil 14: Kontrol kablolarini takin, M4 - MI5
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VACON 20 API

VACON ® 9

3. KONTROL G/G VE TERMINALLERI

Vacon 20
1-10kQ
Terminal Sinyal Fabrika 6n ayari Acikl
1 +10 Vref |Referans voltaj ¢ikisi Maksimum yiik 10 mA
2 A1 Analog sinyal 1'de Frek. referansi ) 0-10V,Ri>=200kQ
3 |GND @ |G/C sinyal topraklama
6 |24 Vout| |Drlerigin 24 V gikis %+20, maks. yik 50 mA
Dif- DI6 igin Dijital Giri
7 |DI_C @ |Dijital Girig Commom Commonm, DI alict tip igin
Tablo 2'ye bakin
— 8 |on | giris 1 Baslat-ileri P 18-30V,Ri>5kQ
- 9 |bi2 Dijital giris 2 Baslat-geri P)
- 10 o3 Dijital giris 3 Hata sifirama ")
A |A RS485 sinyal A FB (Haberlesme) Negatif
B |B RS485 sinyal B FB (Haberlesme) Pozitif
Varsaylilan:
D  desert 0(4)-20 mA, Ri <= 250 Q
. g gergek degeri ve o
4 |A2 Analog sinyal 2'de Frek. referans: P) Diger:
0-10V, Ri>=200 kQ
Mikro-anahtar ile segilebilir
— 5 |GND @ |G/G sinyal topraklama
13 [poO- Dijital Cikis Common Dijital Cikis Common
Onced 1 h
/_ 14 D14 Dijital giris 4 Bgi? enayananmis iz e 30 V,Ri>5kQ
DI olarak,
- Onceden ayarlanmis hiz Diger: Kodlayici Girigi A
15 [Dis Dijital giris 5 81P) (frekans 10 kHz'e kadar)
- Mikro-anahtar ile segilebilir
DI olarak,
Diger: Kodlayici Girisi B
/ 16 [DI6 Dijital girig 6 Harici Hata P (frekans 10 kHz'e kadar),
J— Darbe Katari Girigi (frekans
5 kHz'e kadar)
0-10V,RL>1KQ
18 (a0 Analog Gikis Cikis frekansi P) 0(4)-20 mA, RL < 500 Q
Mikro-anahtar ile segilebilir
. . Acik kolektor, maks. ylk
- P
20 |po Dijital sinyal gikisi Etkin = READY P) 48 V/50 mA
22 |RO 13 Réle ¢ikis 1 Maks. anahtarlama yGku:
23 [ro 14 AN Etkin = RUN P 250 Vac/2 Ayada
250 Vdc /0,4 A
24 |RO 22 ¥ Role gikis 2 Maks. anahtarlama yiiki:
25 [RO 21 Etkin = FAULT P) 250 Vac/2 Ayada
26 |RO 24 250 Vdc /0,4 A

Tablo 1: Kontrol karti igin Vacon 20 Genel amagli uygulama varsayilan G/C yapilandirma ve

baglantilar

P) = Programlanabilir iglev, Ayrintili bilgi igin, bkz. Kullanici Kilavuzu: parametre lis-
teleri ve agiklamalari
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10 ® VACON VACON 20 API

Terminal Sinyal Fabrika on ayan Aciklama
3 |GND GIC sinyal topraklama
—6 |24 Vout |Dl'lerigin 24 V cikis %20, maks. yiik 50 mA
7 loic Dijtal Giris Common DI1-DI6 igin Dijital Girig Com-
- mom
—— 18 [on Dijital girig 1 Baslat-ileri ©) 18-30V,Ri>5kQ
" 19 [oi2 Dijital giris 2 Baglat-geri P
" 10 o Dijital giris 3 Hata sifirlama ")
| L Onceden ayarlanmig
14 |DI4 Dijital giris 4 hiz B0 P) 18-30V,Ri>5kQ
o Dl olarak,
e - nceden ayarlanmis | Diger: Kodlayici Girigi A (fre-
—15 |oI5 Dijital giris 5 hiz B1P) kans 10 kHz'e kadar)
Mikro-anahtar ile segilebilir
Dl olarak,
/ Diger: Kodlayici Girigi B (fre-
—116 |DI6 Dijital giris 6 Harici Hata P kans 10 kHz'e kadar), Darbe
Katari Girisi (frekans
5 kHz'e kadar)

Tablo 2: DI Alici Tip, tablo 2'ye bakarak J500 atlama telini (jumper) sékiin ve kabloyu baglayin

J500 sS4 S3 S2 81

ON
=
5| <| <
_Z[oE|nE § £
0gla |< (g2
Sl > >|%-
F
Sekil 15: Mikroanahtarlar
Vacon 20 G/G terminalleri:
Al2 GND DO- DI4 DI5 DI6_AO DO+ R13 R14 * R24
4 5 13 14 15 16 18 20 22 23 26
'|'oooooooo||°°||°°|
1 2 3 6 7 8 9 1 25 24
|oooooooo| |oo||oo|
+10VAI1 GND 24V DI-C DI1 DI2 DI3 A B R21 R22
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GEZINTI VE BASLATMA VACON ® 11

4. GEZINTI VE BASLATMA
4.1 Vacon 20'nin ana meniileri

REFERANS READY RUN STOP ALARM FAULT READV RUN sToP ALARM FAULT
g A A
MENUSU

Segilen kontrol
yerinden bagimsiz
olarak tus takimi

,IHU!
LHUII!

referans degerini
gbriintiiler. s) Hz He
Y BAS 2
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD  REV 0 KEYPAD BUS
i s BAs
|ZLEME READY RUN STOP ALARM FAULT
MENUSO  Ref
Bu meniide, MON
izleme
degerlerine PAR
g6z atabilirsiniz.
SYs BAS
v v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS

lvBAS

PARAMETRE READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a A a

~—
~—

parametrelere « 1

MENUSU REF — REF —
MENOSU ol L @ K [

p \ /
Sinemoyebiranz. AN ParNd )
" osvs BAS svs
v v v v
FWD REV /IO KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS
l v BAS
i READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
SISTEM 7y 'y
P REF| REF
MENUSU )r « |
Burada, sistem MON L- MON
parametrelerine u ' '
ve hata alt PAR| - PAR fl
menisiine goz svsfy’ svs |4
atabilirsiniz Yy v BAS v v
FWD REV 1O KEYPAD BUS FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Sekil 16: Vacon 20'nin ana mendisti
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12 ® VACON

GEZINTI VE BASLATMA

4.2 Devreye alma ve baglatma sihirbazi

4.2.1 Devreye alma adimlari:

1. Sayfa 1 dahilindeki glivenlik ydnergelerini
okuyun

7. Motorsuz olarak test galistirmasi yapin,
www.vacon.com adresindeki Kullanici Kilavu-
zuna bakin

2. Topraklamay! sabitleyin ve gereksinimlere
uygun oldugunu kontrol edin

8. Motoru baglamadan, yiiksiiz testler gergek-
lestirin

3. Sogutmada kullanilan havanin niteligini ve
miktarini kontrol edin

9. Tanimlama galistirmasi gergeklestirin
(Par. ID631)

4. Tum baslat/durdur anahtarlarinin Durdur
(STOP) konumunda oldugunu kontrol edin

10. Motoru baglayin ve bir kez daha test galis-
tirmasi yapin

5. Sirliclyl ana elektrige baglayin

11. Vacon 20 artik kullanima hazirdir

6. Baslatma sihirbazini galistirin ve gerekli
parametrelerin timiini ayarlayin

Tablo 3: Devreye alma adimlari

4.2.2 Baslatma sihirbazi

Vacon 20 ilk agilista baglatma sihirbazini ¢alistirir. Sihirbaz, SYS Par.4.2 =1 sek-
linde ayarlanarak calistirilabilir. Asagidaki sekillerde prosediir gosterilmektedir.

NOT! Baglatma sihirbazini ¢calistirmak her zaman tiim parametre
ayarlarnini fabrika varsayilanlarina dondriir!

READY RUN STOP ALARM FAULT
A

READY RUN STOP ALARM FAULT
A

REF — REF —-
won| L o ,L.l
PAR ¢ ’ PAR 4
SYs sYS % rpm 3
v v v v s
FWD REV IO KEYPAD BUS FWD REV IO KEVPAD BUS

v
@ Par. meniisiine girin, P1.3
motor nominal hizini segin

READY RUN STOP ALARM FAULT

o

Diizenleme moduna girmek
igin TAMAM diigmesine basin

FAULT

READY RUN STOP ALARM
A

P1.3 degerini Yukari/Asagi
diigmesiyle degistirin ve

onaylamak igin TAMAM
diigmesine basin

Ayni prosediirii P1.4,
motor nominal akimi
igin de gergeklestirin

Sekil 17: Vacon 20 baslatma sihirbazi (standart uygulama)
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GEZINTI VE BASLATMA

VACON ® 13

READY RUN STOP ALARM FAULT EADY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
EF, a EF| a REF| a
R A
v v
FWD REV O KEYPAD BUS
Dii moduna 0-3 arasinda bir deger

@ par 17.1 numarasini

®

girmek igin TAMAM segin, agagiya bakin!

gbsterir. diigmesine basin.
Segenekler:
P11|P1.2 [P1.7 P2.3|P3.1|P3.2|P3.3 |P4.2 [P43
1,5 x 0= -
- 50060 |+ Vava- |0 Hz [50/60 | 4=AI1
0 =Temel vz invor 5‘:\‘/:‘5 Gl Wil Dl S 3s
1=Pompa s0i60 |1 1 = 1= 50/60 | 4=Al1
siriicisi |V [rz W7 [ioen fewer | "0 fans s |2 fnz oo | % | %
- 1,1x [0% 0= _ o= .
2=Fan ve | 500 11 e s fkutani| vo |17 [Vava- 20 1259560 [47AT1 | 205 | 205
stirliclisti Hz | INMOT | ontrolii [miyor Hizl  |slatmal Hz  |o-1ov
- 15x |1=Agk  [1= _ o= ~
3 = Yiiksek ve | 50801 ooz fkui- [0 |0 fvava-|op, [5050 [4=A1 |k g
Tork striiciisi Hz  |INMOT |ontrol  faniiiyor Arts |slatmaf Hz  |o-10v
*Surcl voltajyla aynidir,
ancak 115V suricdler igin
bu deger 230 V'tur
Etkilenen P1.1 Motor Un (V) P2.3 Durdurma iglevi
arametreler: P1.2 Motor fn (Hz) P3.1 Min frekans
P P1.7 Akim limiti (A) P3.2 Maks frekans
P1.8 Motor kontrol modu P3.3 G/C referansi
P1.15 Tork artist P4.2 Hizlanma stiresi (sn)
P2.1 Kontrol yeri P4.3 Yavaglama siiresi (sn)

P2.2 Baslatma iglevi

READY RUN STOP ALARM FAULT

REF| 4
MON| )
PAR|q )
sYs| 4 v
FWD REV 70 KEYPAD BUS

Siiriici ayarini
onaylamak igin
TAMAM diigmesine basin

Sekil 18: Siirticii ayar
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14 ® VACON

IZLEME VE PARAMETRELER

5. IZLEME VE PARAMETRELER

NOT! Bu kilavuz, Vacon 20 standart uygulamasi i¢indir, parametre agiklamala-
rinin detaylarina ihtiyaciniz olursa, liitfen Kullanim Kilavuzunu asagidaki
adresten indirin: www.vacon.com - Destek ve Indirilecek Ogeler.

5.1 lizleme degerleri

Kod Izleme sinyali Birim | Kimlik | Agiklama

V11 Cikis frekansi Hz 1 Motor igin gikis frekansi

V1.2 Frekans referansi Hz 25 :\gﬁ:r kontroldi igin frekans refe-

V1.3 Motor hizi rpm 2 Hesaplanan motor hizi

V1.4 Motor akimi A 3 Olgiilen motor akimi

V15 Motor torku % 4 Motorun hesaplanan gergek/nomi-
nal torku

V1.6 Motor saft giici % 5 Moton_'_ur] hesaplanan gergek/nomi-
nal glicl

V1.7 Motor voltaji \% 6 Motor voltaji

V1.8 DC hat voltaji \ 7 Olgllen DC hat voltaji

V1.9 Birim sicakligi °C 8 Sogutucu sicakhigi

V1.10 | Motor sicakligi % 9 Hesaplanan motor sicakligi

V1.11 | Cikis Guci KW 79 Sirtictiden motora ¢ikis glict

- Kullanilan aralik yiizdesi olarak
9
V2.1 Analog giris 1 % 59 Al sinyal araligi
-, Kullanilan aralik ylizdesi olarak
9

V2.2 Analog giris 2 % 60 AI2 sinyal araligi

V2.3 Analog cikis % 81 K_ullanllan airallkyuzde& olarak AO
sinyal araligi

Dijital giris durumu DI1, .
V2.4 DI2, DI3 15 Dijital giris durumu
Dijital giris durumu D14, -

V2.5 DI5, DI6 16 Dijital giris durumu

V2.6 RO1, RO2, DO 17 | Role/dijital gikis durumu

V2.7 ;’:‘i';e katar/kodlayici % 1234 | %0 - 100 élgek degeri

V2.8 Kodlayici rpm rpm 1235 Kocljlay|c__| da_rbeleﬂ/dewr paramet-
resine gore Olgekli

Tablo 4: Vacon 20 izleme degerleri (Genel amagli uygulama)
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IZLEME VE PARAMETRELER VACON ® 15

Kod Izleme sinyali Birim | Kimlik | Agiklama

Siirliciinin bit kodlar durumu
B0 = Hazir

B1 = Calistir

B2 = Geri

V3.1 Siirlict durum ifadesi 43 | B3 =Hata

B6 = CalistirmaEtkin

B7 = AlarmEtkin

B12 = CalistirmaTalebi

B13 = MotorReguilatériEtkin

Uygulamanin bit kodlari durumu:
B3 = Artis 2 Etkin

B5 = Uzaktan Kontrol Yeri 1 etkin
B6 = Uzaktan Kontrol Yeri 2 etkin
V3.2 Uygulama durum ifadesi 89 B7 = Haberlesme Kontroll Etkin
B8 = Yerel Kontrol Etkin

B9 = PC Kontrolii Etkin

B10 = Onceden Ayarlanmis Fre-
kanslar Etkin

V3.3 DIN durum ifadesi 56

\ZXI PID ayar noktasi % 20 Regdlator ayar noktasi
V4.2 PID geri bildirim degeri % 21 Regulator gergek degeri
V4.3 PID hatasi % 22 Regiilator hatasi

V4.4 PID gikisi % 23 Regiilator cikigi

V45 islem 29 Olgekli iglem degiskeni

bkz. par. 15.18

Tablo 4: Vacon 20 izleme degerleri (Genel amagli uygulama)
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16 ® VACON

IZLEME VE PARAMETRELER

5.2 Hizli kurulum parametreleri (Sanal meni, par. 17.2 = 1 oldugu zamani

gosterir)
Kod | Parametre | Min | Maks | Birim | Varsayilan| Kimlik Not
Nominal motor - Motor etiket degerle-
P1.1 voltaji 180 690 v Degisir 110 rine bakin.
Nominal motor 50,00/ Motor etiket degerle-
P1.2 frekansi 30,001320,00| Hz 60,00 m rine bakin.
Nominal motor 4 kutuplu motor igin
P1.3 izt 30 | 20000 rpm | 1440/1720| 112 |varsayilan deger
uygulanir.
Nominal motor | 0,2x | 2,0 x A . 113 | Motor etiket degerle-
P1.4 akimi Inbirim | 'Nbirim Nbirim rine bakin.
P15| Motorcos@® | 0.30 | 1,00 0.85 120 | Motor etiket degerle-
p17|  Akim timiti 02x] 2x A 1,5x 107 |Maksimum motor
INbirim | INbirim INbirim akimi
. 0 = Kullaniimiyor
P1.15| Tork ylkseltme 0 1 0 109 1 = Kullaniliyor
0 = G/C terminali
P2.1 trgzaefr‘iarske‘”i"mi 0 2 0 172 |1 = Haberlesme
Y i 2 = Tus takimi
. . 0=Artis
P2.2 | Baslatma islevi 0 1 0 505 1 = Hizll baslangi
. . 0 = Yavaglatma
P2.3 | Durdurma iglevi 0 1 0 506 1= Arti
p34| Minfrekans | 000 | P32 | Hz | o000 101 |Minimum frek.
referansi
50,00/ Maksimum frek.
P3.2 | Maks. frekans | P3.1 | 320,00 Hz 60,00 102 referansi
1 = Onceden Ayar-
lanmis Hizlar 0
2 = Tus takimi
3 = Haberlesme
Uzaktan 4=AN1
Kontrol Yeri 1 5=AI2
P33 frekans refe- 1 9 7 "7 6=PID
ransi segimi 7 =Al1+AI2
8 = Motor potansiyo-
metresi
9 = Darbe katari /
Kodlayici

Tablo 5: Hizli kurulum parametreleri
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IZLEME VE PARAMETRELER

VACON ® 17

Kod | Parametre | Min | Maks | Birim | Varsayilan| Kimlik Not
P3.3 = 1 oldugunda
Onceden frekans referansi
P3.4 ayarlanmig P3.1| P32 Hz 5,00 180 |olarak 6nceden
hiz0 ayarlanmis hiz 0
kullanihir
Onceden Dijtal girislerle etkin-
P35 ayaranmis | P3.1| P32 | Hz 10,00 105 |DUita giris
lestirilir
hiz 1
Onceden Dijital girislerle etkin-
P36 | ayaranmis | P3.1| P32 | Hz 15,00 106 |, Jha’ girly
estirilir
hiz 2
Onceden Diital girislerle etkin-
P3.7 ayarlanmig P3.1| P32 Hz 20,00 126 L
lestirilir
hiz3
Hizlanma 0 Hz'den maksimum
P4.2 P 0,1 |3000,0] sn 3,0 103 |frekansa gikis
slresi 1 sturesi.
Yavaslama Maksimum frekans-
P4.3 sUrssi 1 0,1 |3000,0] sn 3,0 104 |tan 0 HZ'e inis
slresi.
0=%0-100
" = %20 - 100
pe.t | Al Sinval 0 1 0 379 | %20, 2 V minimum
araligi N L
sinyal diizeyi ile
aynidir.
0=%0-100
. 1=%20-100
P6.5 A'jr:'l’lyla' 0 1 0 300 [%20,2Vyada4ma
9 minimum sinyal
diizeyi ile aynidir.
Otomatik 0 = Devre disi birak
P14.1 sifilama 0 1 0 731 1 = Etkinlestir
0 = Tim parametre-
Parametre ler goriindir
P17.2 gizle 0 1 1 115 |1 = Yalnizca hizli

kurulum parametre
grubu gérindr

Tablo 5: Hizli kurulum parametreleri
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IZLEME VE PARAMETRELER

5.3 Motor ayarlar (Kontrol paneli: Menii PAR -> P1)

Kod | Parametre | Min | Maks | Birim| Varsayilan| Kimlik Not
Nominal motor . Motor etiket degerlerine
P1.1 voltaji 180 | 690 \ Degisir 110 bakin
Nominal motor 50,00/ Motor etiket degerlerine
P1.2 frekansi 30,001320,00( Hz 60,00 m bakin
Nominal motor 4 kutuplu motor igin
P1.3 izt 30 |20000| rpm | 1440/1720 112 |varsayilan deger
uygulanir.
Nominal motor | 0,2x | 2,0 x ) Motor etiket degerlerine
P akimi Inoirim | Woirm | 2 Inoirim M3 bakin
pq.5| Motor cos (0] 030 | 1,00 0.85 120 gﬂotor etiket degerlerine
. . akin
(Gug Faktori)
. 0 = Endiiksiyon
P1.6 Motor fipi 0 1 0 650 1 = Daimi miknatis
piz| Aemimi | 22X[ 2X | A | 15X ] g7 | Maksimum motor
Nbirim | Nbirim Nbirim akimi
0 = Frekans kontroll
pqg| Motorkontrol 1 0 600 |1 =Acik devre hiz
modu .
kontrolu
0 = Dogrusal
P1.9 U/f orani 0 2 0 108 |1 = Kuadratik
2 = Programlanabilir
Alan zayiflama 50,00/ Alan zayiflama nok-
Pl noktasi 800 320,00 Hz 60,00 602 tasi frekansi
%U, olarak alan
Alan zayiflama nmot
P1.11 noktas?,\/oltajl 10,00200,00f % 100,00 603 zay!flama_ noktasin-
daki voltaj
U/f orta nokta 50,00/ Programlanabilir U/f
P1.12 frekansi 000 [ P1.10f Hz 60,00 604 icin orta nokta frekansi
Programlanabilir U/f
prag Ufortanoktat o450 by [ o 100,00 | 605 |igin %Unmot olarak
voltaji X
orta nokta voltaji
Sifir frek. o s 0 Hz'de %Uy ot olarak
P1.14} voltaji 0,00 | 40,00 % Degisir 606 volta
Tork YUk- 0 = Devre disi
P11Y  seltme 0 ! 0 199 14 = Etkin
PWM frekansi. Deger-
Degistirme ler varsayilandan
P1.1§ frekansi 1.5 16,0 kHz 40720 601 daha yiiksek ise, akim

kapasitesini disuriin

Tablo 6: Motor ayarlari
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Kod | Parametre | Min | Maks | Birim| Varsayilan| Kimlik Not
0 = Devre dis!
P1.17| Fren Kesici 0 2 0 504 |1 = Etkin: Daima
2 = Galistir modu
0 = Etkin degil
Motor 1 = Duraklama tanimi
P1.18] 0 1 0 631 | (etkinlestirmek igin
tanimlama S
20 sniginde galistirma
komutu gerekir)
Nominal akimda,
Rs voltaj motor sargilarinda
P diismesi 0.00 1100,00] % 0.00 662 %Upmot Olarak voltaj
dismesi.
0 = Devre dis!
Asir voltai 1 = Etkin, Standart
PL2Y denetieyicsi | © | 2 ! 607 [mod
v 2 = Etkin, Sok
ylikleme modu
Distk voltaj 0 = Devre dig! birak
P121 genetieyicisi | © 1 1 608 |4 - Etkinlestir
P . 0 = Kullaniimiyor
P1.22| Sinus filtresi 0 1 0 522 1 = Kullaniliyor

Tablo 6: Motor ayarlari

NOT! Bu parametreler P17.2 = 0 oldugunda gosterilir.
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IZLEME VE PARAMETRELER

5.4 Baslat/durdur ayar (Kontrol paneli: Menii PAR -> P2)

Kod| Parametre | Min | Maks|Birim| Varsayilan| Kimlik Not
0 = G/C terminalleri
P2.1 tzﬁi‘gﬁ"sz"i’;i o | 2 0 172 |1 = Haberlesme
¢ 2 = Tus takimi
. . 0 = Artis
P2.2| Baslatma iglevi| 0 1 0 505 1 = Hizh baslangic
p2.3| Durdurmaisievi{ o | 1 0 506 |0 = Yavaslatma
: s 1= Artis
GIC kontrolii  G/C kontrolii
sinyal 1 sinyal 2
0 ileri Geri
1 lleri Cevrilmis
GIC Baslat/ (kenar) Durdurma
P24 Durdur mantigi 0 4 2 300 2 lleri Geri
(kenar) (kenar)
3 Baglat Geri
4 Baglat Geri
(kenar)
P25 YerelUzak | o | 1 0 211 |9 = Yzaktan kontrol
1 = Yerel kontrol
P26 Tus taklr_r_n _l_(on- 0 4 0 123 0 i Ileri_
trol yonu 1= Geri
0 = Sadece tus takimi
po.7 | Tus takimidur-f o 1 114 |kontroli
durma digmesi 1 = Dai
= Daima
Uzaktan Kon- 0 = G/C terminalleri
P2.8 trol Yeri 2 0 2 0 173 |1 = Haberlesme

Segimi

2 = Tus takimi

Tablo 7: Baslat/durdur ayari
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5.5 Frekans referanslari (Kontrol paneli: Menii PAR -> P3)

Kod Parametre Min | Maks | Birim | Varsayilan | Kimlik Not
P3.1 Min frekans 0,00 | P3.2 Hz 0,00 101
50,00 /
P3.2 | Maks. frekans | P3.1 |1320,00] Hz 60,00 102
1 = Onceden Ayarlan-
mis Hizlar 0
2 = Tus takimi
3 = Haberlesme
Uzaktan Kontrol g f 2:;
P3.3 | Yerifrekans 1 9 7 17 6; PID
referansi segimi 7= A1+ A2
8 = Motor potansiyo-
metresi
9 = Darbe katari/Kod-
layici
. P3.3 = 1 oldugunda
P34 Onceden ayar- P31 | P32 Hz 5.00 180 frekéns referansi ola-
lanmis hiz 0 rak 6nceden ayarlan-
mis hiz 0 kullanilir
P35 Onceden ayar- P31 | P32 Hz 10,00 105 Dljlt_a_l_glrlslerle etkin-
lanmis hiz 1 lestirilir
P36 Onceden ayar- P31 | P32 Hz 15,00 106 Dijitall.giri§lerle etkin-
lanmis hiz 2 lestirilir
P3.7 Onceden ayar- P31 | P32 Hz 20,00 126 Dijit.all lgiri@lerle etkin-
lanmis hiz 3 lestirilir
P38 Onceden ayar- P31 | P32 Hz 25,00 127 Dijit_a_l_giri§|erle etkin-
lanmis hiz 4 lestirilir
P3.9 Onceden ayar- P31 | P32 Hz 30,00 128 Dijit.alllgiri§lerle etkin-
lanmis hiz 5 lestirilir
P3.10 Onceden ayar- P31 | P32 Hz 40,00 129 Dijit_a_l_girislerle etkin-
lanmis hiz 6 lestirilir
P3.11 Onceden ayar- P31 | P32 Hz 50,00 130 Diji{all.giri§lerle etkin-
lanmis hiz 7 lestirilir
Uzaktan Kontrol
P3.12| Yeri 2 frekans 1 9 5 131 |Parametre P3.3 gibi
referansi segimi
pa.13| MotorPotansi- {1 g5 f e, 5 331 [Hiz degisim orani
. yometre Artisi gis
0 = Sifirlama Yok
Motor 1 = Durduysa sifirla
P3.14 | Potansiyometre| 0 2 2 367 |1 = ourduysas
2 = Glig kesildiyse
Sifirlama
sifirla
Tablo 8: Frekans referanslari

NOT! Bu parametreler P17.2 = 0 oldugunda gosterilir.
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5.6 Rampa ve fren ayarlari (Kontrol paneli: Menii PAR -> P4)

Kod Parametre Min | Maks | Birim | Varsayilan | Kimlik Not
0 = Dogrusal
P4.1| S seklinde artis 0,0 10,0 sn 0,0 500 |>0 = S-egrisi artis
suresi
P4.2 | Hizlanma siresi 1 0,1 |3000,0f sn 3,0 103
P4.3 | Yavaslamasiiresi1| 0,1 |3000,0f sn 3,0 104
P4.4| S seklinde artis 2 0,0 10,0 sn 0,0 501
P4.5| Hizlanma siuresi2| 0,1 |3000,0] sn 10,0 502
P4.6 | Yavaslama siresi 2| 0,1 |3000,0f sn 10,0 503
0 = Kapali
. 1 = Yavaslama
P4.7 Akim Freni 0 3 0 520 2 = Kesici
3 = Tam Mod
. 05x | 2,0x
P4.8| Akim Freni Akimi Inoirin | INbirim A INbirim 519
DC frenlemesi
03x | 20x -~ sirasinda motora
P4.9 DC Fren Akimi Inbirin | INbirim A INbirim 507 verilen akimi
tanimlar.
Frenlemenin ACIK
veya KAPALI oldu-
DC akim siresini gunu ve motor
P4.10| durdur 0,00 |600,00f sn 0,00 508 |dururken DC freni-
nin fren suresini
belirler.
0,00 = Etkin degil
DC freninin uygu-
paqq| DCakmfrekan- |6 46 [ 4000 | Hz 1,50 515 |landigi andakigikis
sini durdur
frekansi.
DC akim siresini J. o
P4.12) 0,00 |600,00{ sn 0,00 516 0,00 = Etkin degil
baslat
P4.13 H'Z'”E;:i;ka”s 0.00 | P32 | Hz 0,00 527 (0,00 = devre disi
P4.14 Y"§'mé;;ka"s 000 | P32 | Hz 0,00 528 0,00 = devre digi
pa.qs| MariciFren: 14 55 320,00 sn 020 | 1544
Ertelemeyi A¢

Tablo 9: Artis ve fren ayarlar
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Kod Parametre Min | Maks | Birim | Varsayilan | Kimlik Not
patg| HarcFren:Fre- | 50  p3o | hy 150 | 1535
kans limitini a¢
pa.q7| HarciFren:Fre- |4 50 [ o3y | kg 100 | 1539
kans limitini kapat
Harici Fren: Ters
P4.18|yonde Frekans limi-{ 0,00 | P3.2 Hz 1,50 1540
tini kapat
pa.1g| Harici Fren: Akim | 5 f 5505 o 20,0 1585
limitini ag/kapat
Tablo 9: Artis ve fren ayarlari
5.7 Dijital girigler (Kontrol paneli: Menii PAR -> P5)
Kod Parametre Min | Maks | Birim | Varsayilan | Kimlik Not
0 = Kullaniimiyor
1=DI11
2=DI2
P5.1 Gé%k;ri“f' 0 6 1 403 |3=DI3
4 4=Dl4
5=DI5
6=DI6
P5.2 G/ kontrol 0 6 2 404 |Parametre 5.1 gibi
sinyali 2
P53 Ters 0 6 0 412 |Parametre 5.1 gibi
P5.4 Dis hata Kapat 0 6 6 405 |Parametre 5.1 gibi
P5.5 Dis hata Ag 0 6 0 406 |Parametre 5.1 gibi
P5.6 Hata sifilama 0 6 3 414 |Parametre 5.1 gibi
P57 Calistirma 0 6 0 407 |Parametre 5.1 gibi
etkinlestirme
p5.g | Oncedenayarlan-| 6 4 419 |Parametre 5.1 gibi
mis hiz BO
ps5.g | Oncedenayarlan- |, 6 5 420 |Parametre 5.1 gibi
mis hiz B1
p5.1g| Onceden ayarlan-| 6 0 421 |Parametre 5.1 gibi
mis hiz B2
p5.11| At stresi2 0 6 0 408 |Parametre 5.1 gibi
segimi
ps5.12| Motor potansiyo- | 6 0 418 |Parametre 5.1 gibi
metre yukari
ps5.13| Motor potansiyo- | 6 0 417 |Parametre 5.1 gibi
metre asagi

Tablo 10: Dijital girigler
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Kod Parametre Min | Maks | Birim | Varsayilan | Kimlik Not
Kontrol yeri 2'yi
P5.14 Uzaktan 0 6 0 425 |etkinlestirir

kontrol yeri 2 Parametre 5.1 gibi

Kontrol yeri 2'yi
etkinlestirir

Bkz. parametre 5.1
Referans 2'yi
P5.16| PID ayar noktasi 2 0 6 0 1047 |etkinlestirir
Parametre 5.1 gibi
Durdur modunda,
Motor On Isitma
islevi parametresi

Uzaktan kontrol 0 6 0 343

P5.15 yeri frek referansi 2

Motor On 2 olarak ayarland|-|
ps.A7 Isitma Etkin 0 6 0 1044 §inda Motor On
Isitmasini (DC
Akim) etkinlestirir

Parametre 5.1 gibi

Tablo 10: Dijital girisler

5.8 Analog girigler (Kontrol paneli: Menii PAR -> P6)

Kod Parametre Min | Maks | Birim | Varsayilan | Kimlik Not
0= %0 - 100
) . (0-10V)
P6.1 | Al1 Sinyal araligi 0 1 0 379 1=9%20- 100
(2-10V)
# . 0,00 = min.
P6.2| Al1 Ozel min. |-100,00{ 100,00 % 0,00 380 |-
Olgek yok
P6.3| Al1 Ozel maks. |-100,00|300,00 % 100,00 | 381 [100.00=maks.
dlgek yok
P6.4 | Al filtre slresi 0,0 10,0 sn 0,1 378 |0 = filtreleme yok
0=0-10V/
) N 0-20mA
P6.5 | Al2 sinyal aralig 0 1 0 390 1=2-10V/
4-20mA
. 0,00 = min.
P6.6| AI2 Ozel min. |-100,00| 100,00 % 0,00 391 |.
Olgek yok
P6.7 | Al2 Ozel maks. [-100,00]300,00 % 100,00 | 392 [100.00=maks.
Olgek yok
P6.8 | AI2 filtre siresi 0,0 10,0 sn 0,1 389 |0 = filtreleme yok

Tablo 11: Analog girisler
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5.9 Darbe katari/Kodlayici (Kontrol paneli: Menii PAR -> P7)

Kod Parametre Min | Maks | Birim | Varsayilan | Kimlik Not
. %0 sinyal olarak
pr.y| Mindarbe o |10000| Hz 0 1229 |degerlendirilecek
rekansi
darbe frekansi.
%100 sinyal olarak
P7.2 Mfks dabe 1 o6 |10000| Hz 10000 | 1230 |degerlendirilecek
rekansi
darbe frekansi.
Min darbe clara ki
P7.3 frekansinda 0,00 | P3.2 Hz 0,00 1231 |2 o0
ginda, frekans %0'a
frek. ref. N
karsilk gelir.
Frekans referansi
Maks darbe
P7.4| frekansinda | 000 | P32 | Hz 50,007 493, |Olarak kullanld-
frek. ref. 60,00 ginda, frekans
T %100'e karsilik gelir.
0 = Devre disi birak
1 = Etkinlestir /
P7.5| Kodlayici yoni 0 2 0 1233 |Normal
2 = Etkinlestir /
Cevrildi
Devre gore kodlayici
darbe sayaci.
P76 K°d:ay.'°' darbe-| 4 | g5535( ppr 256 gog [Sadece kodlayier
eri/devir rpm monitér degerini
Olgeklemek igin
kullanihir.
0 =DI5 ve DI6 nor-
mal dijital girig i¢indir
Yapilandirma 1 = DI6 darbe katari
P7.7 0 2 0 1165 |igindir
DI5 ve DI6 2=DI5 ve DI
kodlayici frekans
modu igindir

Tablo 12: Darbe katari/Kodlayict
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5.10 Dijital cikiglar (Kontrol paneli: Menii PAR -> P8)

Kod Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Secenekler

RO1 sinyal

P8.1 L
segimi

313

0 = Kullaniimiyor

1 =Hazrr

2 = Galistir

3 = Hata

4 = Hata Tersine
Cevrildi

5 = Uyar

6 = Ters

7 =Hzh

8 = Motor reglilatorii
etkin

9 = FB Kontrol ifa-
desi.B13

10 = FB Kontrol ifa-
desi.B14

11 = FB Kontrol Ifa-
desi.B15

12 = Cikig frek denetimi
13 = Cikis torku dene-
timi

14 = Birim sicakhgi
denetimi

15 = Analog giris
denetimi

16 = Onceden Ayarlan-
mis Hiz Etkin

17 = Harici Fren
kontroll

18 = Tus takimi
kontroll etkin

19 = G/C kontrolii etkin

RO2 sinyal

P8.2 LY
segimi

314

Parametre 8.1 gibi

DO1 sinyal

P8.3 s
secimi

312

Parametre 8.1 gibi

P8.4| RO2 gevirme

1588

0 = Cevirme yok
1 = Cevrildi

RO2 ACIK

P8.5 erteleme

0,00

320,00

sn

0,00

460

0,00 = Erteleme yok

RO2 KAPALI

P8.6 erteleme

0,00

320,00

sn

0,00

461

0,00 = Erteleme yok

P8.7| RO1 gevirme

1587

0 = Cevirme yok
1 = Cevrildi

Tablo 13: Dijital ¢ikiglar
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Kod Parametre Min | Maks | Birim| Varsayilan| Kimlik Segenekler
peg| ROTACGIK 14 00[32000| sn 0,00 | 458 |0,00=Erteleme yok
erteleme
P8.9 RO1 KAPALI 0,00]320,00| sn 0,00 459 0,00 = Erteleme yok
erteleme
RO3 sinyal
P8.10 segimi 0 19 0 317 | parametre 8.1 gibi,
RO4 sinyal RO3-ROS
P8.11 se im?/ 0 19 0 318 |landi, ancak segenek
i karti baglanana kadar
pe.igl ROSsival | g 1 4q 0 | 1386 |gizlenecektir
segimi

Tablo 13: Dijital ¢ikiglar

5.11 Analog cikiglar (Kontrol paneli: Menii PAR -> P9)

Kod Parametre Min | Maks | Birim| Varsayilan| Kimlik Secenekler

0 = Kullaniimiyor

1 = Cikis frek.

(0-fmaks.)

2 = Gikis akimi

(0-InMotor)

3 = Motor torku

(0-TnMotor)

4 = PID cikisI

(%0 - 100)

5 = Frek. refer.

(0-fmaks)

6 = Motor hizi

(0-nmaks)

7 = Motor glict

(0-PnMotor)

8 = Motor Voltaji

(0-UnMotor)

9 = DC Hat Voltaji

(0-1000V)

10 = islem Veri Girisi1

(0 - 10000)

11 = Islem Veri Girigi2

(0 - 10000)

12 = islem Veri Girisi3

(0 - 10000)

13 = islem Veri Girisi4

(0 - 10000)

14 = Test %100
Minimum 0=0V/0mA

analog ¢ikis 1=2V/4mA

Analog ¢ikis
olgekleme

Analog cikis

P9. X 2
sinyal segimi

P9.2

P9.3 0,0 [ 1000,01 % 100,0 311 | Olgekleme faktori

Tablo 14: Analog gikiglar
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Kod Parametre Min | Maks | Birim| Varsayilan| Kimlik Secenekler
po4| Analogalkis | oo [ 4500] sn 010 | 308 |Filtre siresi
filtre stiresi
Parametre 9.1 gibi,
Analog cikis 2 AO2-AO3 tamam-
Pos| ‘o algsge i‘;i 0 14 1 472 |lands, ancak segenek
V! ¢ karti baglanana kadar
gizlenecektir.
Parametre 9.2 gibi,
Analog cikis 2 AO2-AO3 tamam-
P9.6 min?n?um§ 0 1 0 475 |landi, ancak segenek
kart baglanana kadar
gizlenecektir.
Parametre 9.3 gibi,
Analog cikis 2 AO2-AO3 tamam-
po.7| ~Analog s 0,0 | 1000,0[ % 100,0 476 |landi, ancak segenek
olgekleme o
kart baglanana kadar
gizlenecektir.
Parametre 9.4 gibi,
Analog ik AO2-AO3 tamam-
P9.8 nalog eikIs 1 90| 10,00 | sn 0,10 473 |land1, ancak segenek
filtre stiresi -
karti baglanana kadar
gizlenecektir.
pgg| Analogekis3 | g [y, 1 479 | Parametre 9.5 gibi
sinyal segimi
pg.10| Analogaikis3 1o 1 0 482 | Parametre 9.6 gibi
minimum
po.11| Analogekis3 1 64 110000 % | 1000 | 483 |Parametre 9.7 gibi
Olgekleme
po.12| Analod akis 3 1 051 1000 [ sn 0,10 480 |Parametre 9.8 gibi
filtre siresi

Tablo 14: Analog gikiglar
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5.12 Haberlesme Verileri Egsleme (Kontrol paneli: Menii PAR -> P10)

Kod Parametre Min | Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Not

FB Veri Cikisi 1

P10.1 .
segimi

852

0 = Frekans refe-
ransi

1 = Cikis referansi
2 = Motor hizi

3 = Motor akimi

4 = Motor voltaji

5 = Motor torku

6 = Motor giicii

7 = DC hat voltaji
8 = Etkin hata
kodu

9 = Analog Al1

10 = Analog Al2
11 = Dijital giris
durumu

12 = PID geri bildi-
rim degeri

13 = PID ayar nok-
tasi

14 = Darbe katari/
kodlayici girisi(%)
15 = Darbe katari /
kodlayici girisi()

FB Veri Cikisi 2

P10.2 .
segimi

853

PD2'de degisken
esleme

FB Veri Cikisi 3

P10.3 S
segimi

854

PD3'te degisken
esleme

FB Veri Cikisi 4

P10.4 .
segimi

855

PD4'te degisken
esleme

FB Veri Cikisi 5

P10.5 S
segimi

856

PD5'te degisken
esleme

FB Veri Cikisi 6

P10.6 .
segimi

857

PD6'da degisken
esleme

FB Veri Cikis1 7

P10.7 S
segimi

858

PD7'de degisken
esleme

FB Veri Cikisi 8

P10.8 .
segimi

859

PD8'de degisken
esleme

Yardimci CW Veri

P109 Girigi secimi

1167

Yardimci CW igin
PDI

0 = Kullaniimiyor
1=PDI
2=PDI2
3=PDI3
4=PDI4
5=PDI5

Tablo 15: Haberlesme Verileri Esleme
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5.13 Yasaklanmig Frekanslar (Kontrol paneli: Menii PAR -> P11)

Kod Parametre Min | Maks | Birim | Varsayilan| Kimlik Not
Dustik Limit
p11.q| YasakFrekans | 05| p3o| 1z 000 | 509 0,00 = Kullanil-
Arah@i 1 Alt Limiti
miyor
Yiiksek Limit
pi1a|  YasakFrekans | 55 p3o [ g 0,00 510 |0,00 = Kullanil-
Araligi 1 Ust Limiti
miyor
Duslk Limit
pr1.a| YesakFrekans | 05| p3o| 1z 0,00 511 [0,00 = Kullanil-
Araligi 2 Alt Limiti
miyor
Yiksek Limit
Pi1af ,Yacakfrokans | 000 [ P32 | Hz 000 | 512 0,00 = Kullani-
raligi 2 Ust Limiti
miyor
Tablo 16: Yasaklanmis Frekanslar
5.14 Limit Denetimleri (Kontrol paneli: Menii PAR -> P12)
Kod Parametre Min | Maks | Birim | Varsayilan | Kimlik| Not
0 = Kullaniimiyor
praa|  omsfek | o | 2 0 315 |1 = Alt limit
s 2 = Ust limit
pr22| SWsfrek 1500 | P32 | Hz 000 | 316 |Skis frekans:
denetim limiti denetim esigi
. 0 = Kullaniimiyor
prza| o deneim | o | o 0 348 |1 = Alt limit
s 2 = Ust limit
P12.4]| Tork denetim limitij 0,0 300,0 % 0,0 349 |Tork denetim Esigi
- N 0 = Kullaniimiyor
pizs| BrmSCAMG | o | 5 0 354 |1 = Alt limit
2 = Ust limit
Birim Sicakhgi _ o Birim sicakhigi
P126 Denetim Limiti 10 100 c 40 355 denetim esigi
Analog giris 0=Al1
P127 denetim sinyali 0 1 0 356 1=AI12
p12.g| Aldenetim ACIK| 4 o5 1100,00] % 8000 | 357 [ACIKesiGiAl
dizeyi denetimi
Al denetim o KAPALI esigi Al
P12.9] KAPALI diizeyi 0,00 |100,00 % 40,00 358 denetimi
Tablo 17: Limit Denetimleri
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5.15 Koruma sistemleri (Kontrol paneli: Menii PAR -> P13)

Kod Parametre Min | Maks | Birim |Varsayilan| Kimlik Not
0 = Eylem yok
1= Alarm
2 = Alarm, Onceden
- ayarlanmig alarm
P13.1 Ad’[‘Ja'Sl? rg'{f o | 4 1 700 |frekans
s 3 = Hata: Durdurma
islevi
4 = Hata: Yavas-
latma
1 = Yanit yok (hata
olusmadi, ancak
Distik voltaj sriict hala modi-
P13.2 hatasi 1 2 2 727 lasyonu durduruyor)
2 = Hata:
Yavaglatma
0 = Eylem yok
1= Alarm
Topraklama 2 = Hata:Durdurma
P13.3 hatasi 0 3 2 703 islevi
3 = Hata:
Yavasglatma
P13.4 | Cikis Fazi Hatas! 0 3 2 702 |Parametre 13.3 gibi
Hiz kesilme o
P13.5 Korumasi 0 3 0 709 |Parametre 13.3 gibi
Disiik yiik -
P13.6 Korumas 0 3 0 713 |Parametre 13.3 gibi
p1az | Motortermal | | 5 2 704 |Parametre 13.3 gibi
. koruma sistemi =9
Mtp:Ortam o ~
P13.8 sicaklign -20 100 C 40 705 |Ortam sicakhgi
- 9
P13.9 Mtp.SJflr hizda 00 | 1500 % 40,0 706 0 h“IZda % olarak
sogutma sogutma
Mtp:Termal - Motor termal zaman
P13.1C Zaman sabiti 1 200 dak Degisir 707 sabiti
P31 | Hizkes Akimi | 000 [ ZO% [ A | g | 710
Nbirim
. P Hiz kesilme siresi
P13.12|Hiz kesilme siresi] 0,00 [300,00f sn 15,00 " simrandinids
Hiz kesilme Hiz kesilme min.
P13.13 frekans! 0,10 320,001 Hz 25,00 712 frokansi
UL: Alan zayif- o Alan zayiflama-
P13.14 lama yiiki 10,0 1 1500 % 50,0 714 sinda minimum tork

Tablo 18: Korumalar

24 saat destek +358 (0)201 212 575 « E-posta: vacon@vacon.com




32 ® VACON IZLEME VE PARAMETRELER
Kod Parametre Min | Maks | Birim |Varsayilan| Kimlik Not
P13.15| UL: Sifir frek yukif 5,0 | 150,0 % 10,0 715 |F0'da minimum tork
P13.16| UL: Sire limiti 1,0 | 300,0| sn 20,0 716
Analog Girig
P13.17 distik hata 0,0 | 10,0 sn 0,5 1430
ertelemesi
0 = Eylem yok
1= Alarm
p13.48|  Harici hata o | 3 2 701 é;\?a‘a: Durdurma
3 = Hata: Yavas-
latma
P13.19 Haﬁe”ewe o | 4 3 733 |Parametre 13.1 gibi
atasi
Hata yaniti Alarm +
Onceden onceden ayarlan-
P13.20]| ayarlanmis alarm | P3.1| P3.2 Hz 25,00 183 |mis Frekans oldu-
frekansi gunda kullanilan
frekans.
Parametre 0 = Diizenleme etkin
P13.21 - - 0 1 0 819 |1 =Dizenleme
diizenleme kilidi
devre disi
0 = Eylem yok
1= Alarm
2 = Hata: Durdurma
. islevi
P13.22] Termistor Hatasi 0 3 2 732

3 = Hata: Yavas-
latma

Segenek karti bagla-]
nana kadar gizli

Tablo 18: Korumalar

NOT! Bu parametreler P17.2 = 0 oldugunda gdsterilir.
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5.16 Hatal otomatik sifirlama parametreleri (Kontrol paneli: Menii PAR ->

P14)
Kod Parametre Min | Maks | Birim| Varsayilan| Kimlik Not
Otomatik 0 = Devre disi
P14.1 Sifirlama 0 1 0 731 1 = Etkinlestir
P Hata sonrasi
P14.2| Bekleme siresi | 0,10 10,00 sn 0,50 717 bekleme siresi
p14.3| Denemesiiresi | 0,00| 60,00 | sn | 3000 | 718 g"aks'm“"f )
eneme stresi
Maksimum
P14.4] Deneme sayisi 1 10 3 759 deneme
0 = Artis
Yeni Bslt Islevi | 0 2 2 719 |1 =zl
P14.5 Sit s 2 = Baglatma
islevinden

Tablo 19: Hatali otomatik sifirlama parametreleri

NOT! Bu parametreler P17.2 = 0 oldugunda gésterilir.

5.17 PID kontrol parametreleri (Kontrol paneli: Menii PAR -> P15)

Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Not

P15.1

Ayak noktasi
kaynagi
segimi

332

0 = Sabit ayar nok-
tasi %

1=Al1

2=AI12

3 = IslemVeriGirisi1
(%0 - 100)

4 = islemVeriGirigi2
(%0 - 100)

5 = IslemVeriGirigi3
(%0 - 100)

6 = IslemVeriGirisi4
(%0 - 100)

7 = Darbe katari/
kodlayici

P15.2

Sabit ayar
noktasi

0,0

100,0

%

50,0

167

Sabit ayar noktasi

P15.3

Sabit ayar
oktasi 2

0,0

100,0

%

50,0

168

Alternatif sabit ayar
noktasi, Dl ile segile-
bilir

Tablo 20: PID kontrol parametreleri
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Kod Parametre Min | Maks | Birim | Varsayilan| Kimlik Not
0=Al
1=AI12
2 = IglemVeriGirigi1
(%0 - 100)
3 = IslemVeriGirigi2
Geri bildirim (%0 - 100)
P15.4 kaynagi 0 7 1 334 |4 = IslemVeriGirisi3
segimi (%0 - 100)
5 = IslemVeriGirigi4
(%0 - 100)
6 = AI2-Al1
7 = Darbe katari/kod-
layici
Minimurm Minimum sinyalde
P15.5 | geribildirim 0,0 50,0 % 0,0 336 deger 4
degeri 9
Maksimum Maksimum sinyalde
P15.6 | geribildirim | 10,0 | 300,0 % 100,0 337 deder 4
degeri d
P15.7 P kazanci 0,0 1000,0 % 100,0 118 | Oransal kazang
P15.8 | zamani 0,00 |320,00] sn 10,00 119 |integratif siire
P15.9 D zamani 0,00 | 10,00 sn 0,00 132 | Tirevsel sire
0 = Direkt (Geri bildi-
rim < Ayar noktasi -
>PID ¢ikisini artir)
P15.10 | Hata gevirme 0 1 0 340 |1 = Cevrilmis (Geri
bildirim > Ayar nok-
tasi ->PID ¢ikisini
azalt)
Cikis frekansi Uyku
erteleme parametre-
Minimum siyle tanimlanan
P15.11 0,00 | P3.2 Hz 25,00 1016 |siireden daha uzun
uyku frekansi o A
bir stire bu limitin
altinda kalirsa, stirlicti
uyku moduna geger
pisaz| Uku 0 | 3600 | sn 30 1017 | Uyku moduna girig
erteleme ertelemesi
p15.43| Uyanma 00 | 1000 % 5,0 1018 |Yyku modundan
hatasi cikis esigi
P15.14 Uyku ayar 0.0 50,0 % 10,0 1071 Ayar noktasi olarak
noktasi artigi basvurulur
P15.15 Ayar noktasi 0 60 sn 10 1072 P:I5.1.2 sonrasi artig
artig zamani suresi
Tablo 20: PID kontrol parametreleri
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Kod Parametre Min | Maks | Birim | Varsayilan| Kimlik Not
Maksimum Artis sonrasi geri bil-
P15.16 0,0 50,0 % 5,0 1509 |dirim degeri olarak
uyku kaybi
basvurulur
Uyku kaybi —
P15.47|  kontrol 1 | 300 | sn 30 1510 |Artis stresi P15.15
sonras|
zamani
0 = PID geri bildirim
degeri
1 = Cikis frekansi
Siireg birimi 2 = Motor hizi
P15.18 kaynak 0 6 0 1513 |3 = Motor torku
segimi 4 = Motor glicli
5 = Motor akimi
6 = Darbe Katari/
Kodlayici
Siireg birimi
P15.19 ondalik 0 3 1 1035 | Ekrandaki ondaliklar
haneleri
Streg birimi
P15.20] minimum 0,0 |P15.21 0,0 1033
degeri
Siireg birimi
P15.21| maksimum |P15.20| 3200,0 100,0 1034
degeri
Tablo 20: PID kontrol parametreleri

NOT! Bu parametreler P17.2 = 0 oldugunda gosterilir.

5.18 Motor On 1sitma (Kontrol paneli: Menii PAR -> P16)

Kod Parametre Min | Maks | Birim | Varsayilan | Kimlik Not
0 = Kullaniimiyor
Motor On 1 =Her zaman durdur
P16.1 Isitma Islevi 0 2 0 1225 | modunda
s 2 = Dijital girisle
kontrol edilir
Motor On i1sitma ve
siiriicti DC akimi
Motor On 0,5x durdur modunda.
P16.2 Isitma Akimi 0 INbirim A 0 1227 Durdur modunda ya
da durdur modunda
dijital girigle etkin.

Tablo 21: Motor On isitma

24 saat destek +358 (0)201 212 575 « E-posta: vacon@vacon.com




36 ® VACON

IZLEME VE PARAMETRELER

5.19 Kolay kullanim meniisii (Kontrol paneli: Menii PAR -> P17)

Kod

Parametre Min

Maks | Birim

Varsayilan

Kimlik|

Not

P17.1

Uygulama Tirl 0

540

0 = Temel

1 = Pompa

2 = Fan suriclsu

3 = Ylksek Tork
NOT! Sadece Bag-
latma sihirbazi etkin
durumdayken gorindir.

P17.2

Parametre
gizle

115

0 = TUim parametreler
gorinir

1 = Yalnizca hizh
kurulum parametre
grubu gérinir

Tablo 22: Kolay kullanim mentii parametreleri

5.20 Sistem parametreleri

Kod | Parametre | Min [ Maks [ Varsayilan [ Kimlik | Not
Yazilim bilgileri (MENU PAR -> V1)

V1.1 API Yazilim Kimligi 2314

V1.2 API Yazilim strimii 835

V1.3 Gug Yazilimi Kimligi 2315

V1.4 Gug Yazilimi strimi 834

V1.5 Uygulama kimligi 837

V1.6 Uygulama dizeltmesi 838

V1.7 Sistem yuki 839

Modbus durumunda ve comm'a Segenek karti takili degilken. Parametreler su sekilde-

dir:

Modbus Durumu
iletisimi.
Bigim: xx.yyy
xx =0 -64

V2.1 iletisim durumu 808 (Hata mesaji
saysl) yyy =
0-999 (lyi durum
mesajl sayisl)
oldugunda
0 = Kullanilmiyor

P2.2 | Haberlesme protokol 0 1 0 809 1 = Modbus kulla-
niliyor

P2.3 Slave adresi 1 255 1 810

Tablo 23: Sistem parametreleri
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Kod Parametre Min | Maks | Varsayilan | Kimlik Not
0=2300
1=600
2=1200
3=2400

P24 Haberlesme hizi 0 8 5 811 4=4800
5=9600
6=19200
7 =38400
8=157600
0 = Higbiri

P26 Parity tiri 0 2 0 813 1 =Tek
2 = Gift
0 = Kullaniimiyor

P2.7 iletisim zaman agimi 0 255 0 814 1 =1 saniye
2 =2 saniye vb.

P2.8 | iletisim sifilama durumu | 0 1 0 815

comm'a Canopen karti takiliyken. Parametreler su sekildedir:

V2.1 | Canopen iletisim durumu 14004

P2.2 | Canopen galisma modu 1 2 1 14003

P2.3 Canopen Ag Kimligi 1 127 1 14001

pP2.4 Canopen 1 8 6 14002

haberlesme hizi

comm'a DeviceNet karti takiliyken. Parametreler su sekildedir:

V2.1 lletisim durumu 14014
P2.2 Cikig grubu tiri 20 111 21 14012
P2.3 MAC Kimligi 0 63 63 14010
P2.4 Haberlesme hizi 1 3 1 14011
P2.5 Girig grubu turi 70 17 7 14013
comm'a ProfiBus karti takiliyken. Parametreler su sekildedir:
V2.1 iletisim durumu 14022
V2.2 | Haberlesme protokolii 14023
V2.3 Etkin protokol 14024
V2.4 Etkin haberlesme hizi 14025
V2.5 Telegram turd 14027
P2.6 isletim modu 1 3 1 14021
P27 Slave adresi 2 126 126 14020

Tablo 23: Sistem parametreleri
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Kod Parametre | Min [ Maks [ Varsayilan | Kimlik | Not
Diger bilgiler

V3.1 MWh sayaci 827 Milyon Watt Saat

V3.2 Giig - giin olarak 828

V3.3 Gl - saat olarak 829

V3.4 Caligma sayaci: Gln 840

V3.5 Calisma sayaci: Saat 841

V3.6 Hata sayaci 842

V3.7 Panel parametrgs“i ayar P_C _b_agllyken
durumu monitori gizlidir.

1= TUm paramet-

Fabrika varsayilanlarini reler igin fabrika

P4.2 geri ylkle 0 1 0 831 varsayilanlarini
geri ylkler
P43 Sifre 0000| 9999 0000 832
P44 Panel ve Icq arkla |§!klan- 0 99 5 833
dirma siiresi etkin
Parametre ayrini PC bagliyken
Pa.5 panele kaydet 0 1 0 gizlidir.
Parametre ayarini PC bagliyken
P4.6 panelden geri yikle 0 1 0 gizlidir.

F5.x Etkin Hata menusu
F6.x | Hata Gegmisi menisl

Tablo 23: Sistem parametreleri
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6. HATA iZLEME

Hata kodu Hata adi Hata kodu Hata adi
Mikro denetleyici izleyici
1 Asiri akim 25 hatas!
2 Asiri voltaj 27 Geri EMF korumasi
opraklama hatasi ahili veri yolu iletigimi
3 Topraklama h 34 Daili veri yolu iletigimi
istem hatasi ygulama hatasi
8 Sistem h 35 Uygulama h:
usuk voltaj siri sicakhgi
9 Duisuk voltaj 41 IGBT A Kiig
Analog giris segimi
%20 - 100 (segilen sinyal
11 Cikis fazi hatasi 50 araligi 4 - 20 mA ya da
2-10V)
13 Frekans donusturici 51 Harici hata

dusik sicakhgi

14 :Ir::lj?gsl dondstirict agin 52 Kapi Paneli hatasi

15 Motorun hizi kesiliyor 53 Haberlesme hatasi
16 Motor agiri sicakhgi 54 Yuva hatasi

17 Motor diistik yiki 55 Yanls calistirma hatasi
22 EEPROM saglama hatasi 57 Tanimlama hatasi

Tablo 24: Hata kodlari. Ayrintili hata agiklamalari igin Kullanici Kilavuzuna bakin.
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7. GENEL VERILER

Kasa Yikseklik Genislik (mm) | Derinlik (mm) | Agirlik (kg)
Mi1 157 66 98 0,5
Olgiiler M2 195 90 102 0,7
ve agirlik MI3 262 100 109 1
Mi4 370 165 165 8
MI5 414 165 202 10
EMC4’lin disinda bagka filtre kombinasyonlarina sahip olan
Sebekeler Vacon 20 birimleri, delta giic sebekelerinde (li¢ fazdan biri
Kaynak topraklanmis) kullanilamaz
sebeke Maksimum kisa devre akimi < 50 kA, DC Kesintisiz MI4 igin,

Kisa devre akimi| maksimum kisa devre akim < 2,3 kA, DC kesintisiz MI5 igin,
maksimum kisa devre akimi < 3,8 kA olmalidir.

Cikis voltaji 0-Ujp
Motor Maksimum ortam sicakligi +50°C'de siirekli nominal akim Iy
baglantisi Cikis akimi (birim boyutuna gére degisir), asir yik

1,5 x Iy maks. 1 min / 10 min

-10°C (buzlanmasiz)...+40 / 50°C (birim boyutuna gére degisir):
Ortam galisma nominal ytiklenebilirlik Iy

sicakhig! MI1-3 yan yana kurulumu igin, her zaman 40°C'dir; MI1-3'te
IP21/Nema1 segenegi igin maksimum sicaklik da 40°C'dir.

Depolama sicak-

g -40°C...+70°C
Ortam oy = =
kosullari Bagil nem %0...95 Bagil Nem, yogunlagmayan, paslandirmayan, damla-
mayan
1000 m'ye kadar %100 yiik kapasitesi (oran azalmasi yok).
Yikseklik 1000 m'nin Gzerindeki her 100 m'de %1 oran azalmasi; maks.
2000 m
Kabin sinifi MI1-3 igin P20/ IP21/ Nema1, MI4-5 igin IP21
Kirlilik derecesi PD2
Sagladigi stan- | £n50082-1, -2, EN61800-3 ile uyumludur
dartlar
Yayilimlar (Ayrin- 230 V: EMC kategorisi C2 ile uyumludur; Dahili RFI filtresi ile.
V! v MI4-5 C2 ile uyumludur, istege bagh DC kesintisi ve CM kesintisi
tili agiklama igin, ile.
EMC .
;"d"‘;:é‘i’naj;’r’]"c"m 400 V: EMC Kategorisi C2 ile uyumludur; Dahili RF filtresi ile
MI4-5 C2 ile uyumludur, istege bagli DC kesintisi ve CM kesintisi
Vacon 20 Kulla- ile.
nict Kilavuzuna Her ikisi: EMC yayilim korumasi yoktur (Vacon N seviyesi): RFI
bakin) . N
filtresiz
EMC igin: EN61800-3,
Standartlar Guvenlik igin: UL508C, EN61800-5
Sertifikalar

Guvenlik igin: CE, UL, cUL,
EMC igin: CE, c-tick
(ayrintili bilgi igin cihazin etiket degerine bakin)

ve lreticinin
uygunluk bil-
dirimleri
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Terminal kablosu min-maks
Elektrik kab- | (mm?)
Kasa Sigorta (A) | losu Bakir Top-
(mm?) Ana rak- | Kontrol
ve réle
lama
i M1 6
Rabjolvorigonts 315415 154
gereklilikleri M2 10
(A_yrmtlll veriler VIR 20 32505 156
igin, =
www.vacon.com e
adresinden Vacon 20
20 Kullanici Kila- " 1-10
vuzuna bakin) Mi4 (2% ve 40 3'6+6 Bakir 1-10
380 - 480 V, sadece
3~208- 240 V, 3~ 208 -240V,
3~ igindir)
2,5-50
Bakir/
M5 40 3*10+10 A | 2,5:35] 0515
min-
yum
Mi2 20 2*2,5+2,5
ot MI3 32 2°6+6 154
MI1 10 2*1,5+1,5 !
208 - 240, 1~ MI2 20 2°2,5+2,5
MI3 32 2'6+6 1,5-6
s ° 3*1,5+1,5 1,54
575V MI3 10 T !
MI3 20 3*2,5+2,5 1,5-6

- Yukarida belirtilen sigortalarla, stiriicii kisa devre akimi maksimum 50 kA olan bir

glic kaynagina baglanabilir

- En az +70°C islya dayanikl kablolar kullanin.

- Sigortalar, kablo asiri ylik korumasi olarak da islev gorur.

- Bu yonergeler yalnizca tek motorun kullanildigi ve frekans donistiiricliden motora
tek bir kablonun baglandigi durumlar igin gegerlidir.
- EN61800-5- 1 standardina uyulmasi igin koruyucu iletken en az 10 mm?2 Bakir
veya 16 mm? Aliiminyum olmalidir. Veya en az orijinali ile ayni boyutta ek bir

koruyucu iletken kullanilabilir.
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Vacon 20 gli¢ dederleri

Ana elektrik voltaji 208 - 240 V, 50 / 60 Hz, 1~ seri
Frok|Nominal yikienebiric Motor saft giicii gﬁ?g‘ﬁ'ﬂn _ )
donistl- o, 100 siyreksi [ %150 asin P P chif;mk fk%'{"k
rucd tard akim Iy [A] ;‘lirrﬁTA? [HP] Kw] [Al
0007 7 26 033 | 025 | 42 I 0,55
0002 2.4 36 05 | 037 5.7 I 0,55
0003 2.8 72 075 | 055 | 66 I 055
0004 37 56 T 075 | 83 M2 0,55
0005 78 7.2 T5 | 14 .2 MI2 0.7
0007 7 105 2 5 171 MI2 0.7
00097 96 44 3 | 22 22.1 MI3 0,99

Tablo 25: Vacon 20 gii¢ degerleri, 208 - 240 V

* Bu sliriciiniin maksimum galisma ortami sicakhgi 40°C'dir!

Ana elektrik voltaji 208 - 240 V, 50 / 60 Hz, 3~ seri
Frok|Nominal ytidenebilrik Motor saft giicii gl‘r’lg‘g‘lj'ml o [
d__ijn__[]§__tij: %100 sirekli o/‘.’.1 50 asiri P P boyut (kg)
e lam ) [Yikeeme He | ww | W
0007 77 26 033 | 0.5 | 27 I 0,55
0002 2.4 36 05 | 037 35 M1 0.55
0003 238 72 0.75 | 0.55 38 I 055
0004 37 56 T 1075 | 43 M2 0.7
0005 78 72 T5 | 1.1 5.8 M2 0.7
0007 7 105 2 | 15 8.4 M2 0.7
00117 T 65 3 | 22 3.4 MI3 0,99
0012 25 8.8 7 3 14,2 M2 9
0017 75 26.3 5 7 20,6 Mia 9
0025 %5 375 75 | 55 | 303 M4 9
0031 31 765 0 | 75 | 366 MI5 T
0038 38 57 | 746 MI5 T

Tablo 26: Vacon 20 giic degerleri, 208 - 240 V, 3~

* Bu surlictiniin maksimum calisma ortami sicakhigi +40°C'dir!
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Ana elektrik voltaji 115 V, 50 / 60 Hz, 1~ seri

. - L = . |[Nominal

Frek. Nominal yiiklenebilirlik Motor saft glicl giris akimi Mekanik AgHIK

donisti- To, 100 sireki :f‘:j]jg ) asin P P W [Pt (Ko)
akim Iy [A] |V Al [HP] [ [KW]

0001 1,7 2,6 0,33 | 0,25 9,2 MI2 0,7

0002 2,4 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7

0003 2,8 4,2 0,75 | 0,55 12,4 MI2 0,7

0004 3,7 5,6 1 0,75 15 Mi2 0,7

0005 4,8 7.2 1,5 1.1 16,5 MI3 0,99

Tablo 27: Vacon 20 gig degerleri, 115V, 1~

Ana elektrik voltaji 380 - 480 V, 50 / 60 Hz, 3~ seri

Frok | Nominal yiiklenebilirik Motor saft giicii gl‘r’lg“:“kal'ml vekanic | ngui
donisti- Toy100 stireki :,/‘[’]:(fgnfg'” P P W ot (ko)
akim Iy [A] akami [A] [HP] | [KW]
0001 13 2 05 | 0,37 2.2 MI1 0,55
0002 79 2.9 0,75 | 0,55 2.8 MIT 0,55
0003 24 36 1 0,75 32 MIT 0,55
0004 33 5 15 | 11 7 MI2 0.7
0005 43 6,5 2 15 5.6 MI2 0.7
0006 56 84 3 22 73 MI2 0,7
0008 76 14 Z 3 96 MI3 0,99
0009 9 135 5 7 115 MI3 0,99
0012 12 18 75 | 55 14,9 MI3 0,99
0016 16 24 0 | 75 7.1 MI4 9
0023 23 345 15 11 255 MI4 9
0031 31 46,5 20 15 33 MI5 11
0038 38 57 25 | 185 117 MI5 11

Tablo 28: Vacon 20 gig¢ degerleri, 380 - 480 V

* Bu surlcilerin maksimum g¢aligsma ortami sicakligr +50°C'dir
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44 ® VACON GENEL VERILER

Ana elektrik voltaji 575 V, 50 / 60 Hz, 3~ seri
. . - . .. |Nominal
Frekans Nominal yiiklenebilirlik Motor saft glicl giris akimi Mekanik AgHIK
donisti- Tos 100 sirei %Lfgnamse'” P P W [povet (kg)
akim Iy [A] - |Y e Al [HP] [ [kw]
0002 17 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 1,5 3,6 MI3 0,99
0004 3,9 5,9 3 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 5 37 7,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 7,5 55 10,4 MI3 0,99

Tablo 29: Vacon 20 gii¢ degerleri, 575 V

Not: Giris akimlari, 100 kVA hat trafo kaynag ile hesaplanan degerlerdir.

Hizli Modbus kurulumu

1 A: Uzaktan kontrol yeri olarak Haberlesmeyi segin: P2.1 - 1 — Haberlesme
B: Modbus RTU protokoliini “ACIK” olarak ayarlayin: SYS P2.2 - 1 — Modbus
A. Kontrol ifadesini “0” (2001) olarak ayarlayin
B. Kontrol ifadesini “1” (2001) olarak ayarlayin
C. Frekans donustiriict durumu CALISTIR olarak ayarlanir
2 D. Referans degeri “5000” (%50,00) (2003) olarak ayarlayin
E. Gergek Hiz 5000'dir (MinFrek 0,00 Hz ve MaksFrek 50,00 ise 25,00 Hz)
F. Kontrol ifadesini “0” (2001) olarak ayarlayin
G. Frekans donusturict durumu DURDUR olarak ayarlanir
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